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Wskazoéwki ogdline
Zastosowanie dokumentaciji

1 Wskazowki ogéine

1.1 Zastosowanie dokumentacji

Niniejsza dokumentacja jest cze$cig skladowg produktu. Przeznaczona jest dla
wszystkich os6b wykonujgcych prace montazowe, instalacyjne, prace z zakresu uru-
chamiania i obstugi technicznej danego produktu.

Dokumentacje nalezy udostepnia¢ w czytelnym stanie. Nalezy zadbac o to, aby osoby
odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez osoby pracujgce przy urzg-
dzeniu na wtasng odpowiedzialnosc¢, ze zrozumieniem przeczytaty catg dokumentacje.
W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac¢ sie
z SEW-EURODRIVE.

1.2 Struktura wskazéwek ostrzegawczych

1.21 Znaczenie stéw sygnalizacyjnych

W ponizszej tabeli przedstawiono klasyfikacje i znaczenie stow sygnalizacyjnych
wskazowek ostrzegawczych.

Stowo sygnalizacyjne Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
A ZAGROZENIE Bezposrednie zagrozenie Smieré lub powazne obrazenia ciata
A OSTRZEZENIE Mozliwa niebezpieczna sytuacja Smier¢ lub powazne obrazenia ciata
A OSTROZNIE Mozliwa niebezpieczna sytuacja Lekkie obrazenia
UWAGA Mozliwe szkody materialne Uszkodzenie systemu napedowego
lub jego otoczenia

WSKAZOWKA Przydatna wskazéwka lub rada: uta-

twia obstuge systemu napedowego.

1.2.2 Budowa wskazéwek ostrzegawczych odnoszacych sie do fragmentu tekstu

Wskazowki ostrzegawcze odnoszace sie do fragmentu tekstu obowigzujg nie tylko dla
specjalnej czynnosci, lecz dla wielu czynno$ci w ramach tematu. Zastosowane sym-
bole zagrozenia oznaczajg zagrozenie ogodlne albo specyficzne.

Ponizej podano formalng budowe wskazéwki ostrzegawczej odnoszacej sie do frag-
mentu tekstu.

StOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrédio.

Mozliwe skutki nieprzestrzegania.

«  Srodki umozliwiajgce unikniecie zagrozenia.
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Wskazéwki ogdine 1
Struktura wskazoéwek ostrzegawczych

Znaczenie symboli zagrozenia

Znajdujgce sie we wskazéwkach ostrzegawczych symbole zagrozenia majg nastepu-
jace znaczenie:

Symbol zagrozenia |Znaczenie

Ogolne miejsce niebezpieczne

Ostrzezenie przed niebezpiecznym napieciem elektrycznym

Ostrzezenie przed goragcymi powierzchniami

Ostrzezenie przed niebezpieczenstwem zmiazdzenia

Ostrzezenie przed zwisajgcym cigezarem

>PE>E

Ostrzezenie przed automatycznym rozruchem

1.2.3 Budowa przynaleznych wskazowek ostrzegawczych

Przynalezne wskazéwki ostrzegawcze sg podane w instrukcji postepowania bezpo-
Srednio przed niebezpiecznym krokiem.

Ponizej podano formalng budowe przynaleznej wskazéwki ostrzegawcze;.

A SEOWO SYGNALIZACYJNE! Rodzaj zagrozenia i jego zrodto. Mozliwe skutki nie-
przestrzegania. Srodki umozliwiajgce unikniecie zagrozenia.
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Wskazéwki ogbine
Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

Roszczenia z tytulu odpowiedzialnosci za wady

Przestrzega¢ informacji zawartych w niniejszej dokumentacji. Jest to warunkiem bez-
awaryjnej pracy urzadzenia i uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwarancji. Dlate-
go przed rozpoczeciem pracy z produktem nalezy przeczyta¢ dokumentacje!

Tres¢ dokumentaciji

Niniejsza wersja dokumentacji jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi.

Niniejsza dokumentacja zawiera uzupetnienia oraz wymagania z zakresu techniki bez-
pieczenstwa pracy w przypadku stosowania urzgdzenia w aplikacjach z funkcjg
ochronna.

Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzegaé¢ informacji zawartych w niniejszej dokumentacji. Jest to podstawowym
warunkiem bezpiecznej eksploatacji. Tylko pod tym warunkiem produkty osiggajg wy-
mienione wladciwosci oraz cechy wydajno$ciowe. Za uszczerbki na zdrowiu, szkody
materialne lub majgtkowe, powstate z powodu nieprzestrzegania informacji zawartych
w instrukcji obstugi, firma SEW-EURODRIVE nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci.
SEW-EURODRIVE wyklucza w takich przypadkach odpowiedzialno$¢ za szkody ma-
terialne.

Nazwy produktéw i znaki towarowe

Wymienione w niniejszej dokumentacji nazwy produktéw sg znakami towarowymi albo
zarejestrowanymi znakami towarowymi danego posiadacza tytutu.

Prawa autorskie

© 2016 SEW-EURODRIVE. Wszelkie prawa zastrzezone. Zabronione jest kopiowa-
nie — réwniez fragmentéw — edytowanie, a takze rozpowszechnianie niniejszej doku-
mentac;ji.
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Wskazéwki ogdine
Dokumentacja uzupetniajgca

Dokumentacja uzupetniajaca

Niniejsza publikacja stanowi uzupetnienie instrukcji obstugi "MOVIMOT® MM..D ..."
i ogranicza wskazowki dotyczgce zastosowania do znajdujgcych sie ponizej informa-

Cji.

Niniejsza publikacja moze by¢ stosowana tylko z ponizszymi publikacjami:

W przypadku zastosowan z urzgdzeniami MOVIMOT® MM..D nalezy stosowac sie
do instrukcji obstugi "MOVIMOT® MM..D".

W przypadku zastosowan z rozdzielaczami polowymi nalezy stosowac¢ sie ponadto
do wymienionych ponizej podrecznikow:

podrecznik "Ztgcza PROFIBUS / rozdzielacze polowe" (tylko w odniesieniu do
urzgdzen PROFIBUS)

lub

podrecznik "Ztagcza PROFINET 10 / rozdzielacze polowe" (tylko w odniesieniu
do urzadzen PROFINET 10)

lub

podrecznik "Ztgcza EtherNet/IP™ / rozdzielacze polowe" (tylko w odniesieniu do
urzgdzen EtherNet/IP™)

lub

podrecznik "Ztgcza EtherCAT® / rozdzielacze polowe" (tylko w odniesieniu do
urzgdzen EtherCAT®)

lub

podrecznik "Ztgcza InterBus / rozdzielacze polowe" (tylko w odniesieniu do
urzgdzen INTERBUS)

lub

podrecznik "Ztgcza DeviceNet/CANopen / rozdzielacze polowe" (tylko w odnie-
sieniu do urzgdzen DeviceNet/CANopen)

Ponadto w przypadku zastosowan z urzgdzeniami MOVIFIT®-MC nalezy stosowac
sie do ponizszych publikaciji:

instrukcja obstugi "MOVIFIT®-MC"
oraz

podrecznik "MOVIFIT®-MC/-FC — bezpieczenstwo funkcjonalne" (tylko w odnie-
sieniu do MOVIFIT®-MC z STO lub MOVIFIT®-MC z opcjg PROFIsafe S11)

podrecznik "MOVIFIT®-MC/-FC — bezpieczenstwo funkcjonalne z opcjg bezpie-
czenstwa S12" (dotyczy tylko MOVIFIT® z opcjg bezpieczenstwa S12)

Dozwolone wersje konstrukcyjne mozna znalezé w rozdziale "Warianty
montazowe" (— B 22).

1
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Zintegrowana technika bezpieczenstwa pracy

Stan bezpieczny

2 Zintegrowana technika bezpieczenstwa pracy

Opisang ponizej technike bezpieczenstwa pracy falownika MOVITRAC® MM..D opra-
cowano i sprawdzono wedtug nastepujgcych wymogow bezpieczenstwa:

Performance Level d wg EN ISO 13849-1:2008
SIL 2 wg EN 61800-5-2:2007

W tym celu przeprowadzono certyfikacie w TUV Nord. Kopie certyfikatu TUV mozna
zamowic w firmie SEW-EURODRIVE.

21 Stan bezpieczny

Za stan bezpieczny falownika MOVIMOT® MM..D z funkcjg ochronng uznaje sig¢ wy-
taczony moment obrotowy (patrz funkcja bezpieczenstwa STO).

Bazuje na tym koncepcja bezpieczenstwa.

2.2 Koncepcja bezpieczenstwa

Falownik MOVIMOT® MM..D charakteryzuje sie mozliwoscig podigczenia ze-
wnetrznego sterownika bezpieczenstwa / modutu wylgcznika bezpieczenstwa.
W przypadku zadziatania podtgczonego przyrzadu sterujgcego (np. przycisku za-
trzymania awaryjnego z funkcjg blokady) przetgcza on wszystkie aktywne elemen-
ty, niezbedne do wytworzenia sekwencji impulséw w koncowce mocy (IGBT),
w stan beznapieciowy poprzez odtgczenie napiecia zasilajgcego 24 V z funkcja
ochronng. Uniemozliwia to dostarczanie przez falownik energii, ktéra moze wytwo-
rzy¢ moment obrotowy.

Odtaczenie napiecia zasilajagcego 24 V zapewnia przerwanie doprowadzania
wszelkiego rodzaju napiecia zasilajgcego, niezbednego do sterowania napedami.

Zamiast separacji galwanicznej napedu od sieci za pomocg stycznikow lub prze-
tacznikéw, opisane tutaj odtgczenie napiecia zasilajgcego 24 V uniemozliwia
w niezawodny sposOb sterowanie poétprzewodnikami zasilajgcymi w falowniku.
Dzieki temu wytaczane jest wytwarzanie pola wirujgcego dla danego silnika, pomi-
Mo iz napiecie sieciowe jest dostepne.

8 Podrecznik — MOVIMOT® MM..D — bezpieczenstwo funkcjonalne
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Zintegrowana technika bezpieczenstwa pracy
Funkcje bezpieczenstwa

2.3 Funkcje bezpieczenstwa

Mozna zastosowac nastepujgce funkcje bezpieczenstwa dla napedéw:

STO (bezpiecznie odigczany moment obrotowy wg EN 61800-5-2) poprzez odta-
czenie napiecia zasilajacego 24 V z funkcjg ochronna.

W przypadku wigczonej funkcji STO falownik nie dostarcza do silnika energii, ktéra
moze wytworzy¢ moment obrotowy. Ta funkcja bezpieczenstwa odpowiada nieste-
rowanemu wytgczaniu wg EN 60204-1, kategoria zatrzymania O.

Napiecie zasilajgce 24 V z funkcjg bezpieczenstwa musi by¢ odtgczane przez od-
powiedni, zewnetrzny sterownik bezpieczenstwa / modut wytgcznika bezpieczen-
stwa.

S$81(c) (bezpieczny stop 1, wariant funkcji c wg EN 61800-5-2) za pomocg odpo-

wiedniego sterowania zewnetrznego (np. modut wytacznika bezpieczenstwa

z opdznionym wytgczaniem).

Nalezy przestrzega¢ nastepujgcej kolejnosci:

— zmniejszy¢ predkosé napedu przy uzyciu odpowiedniej rampy hamowania po-
przez wprowadzenie wartosci zadanych,

— odtgczy¢ napiecie zasilajgce 24 V z funkcjg ochronng (= zadziatanie funkcji
STO) po uptywie ustalonego, bezpiecznego czasu opdznienia.

Ta funkcja bezpieczenstwa odpowiada sterowanemu wytgczaniu wg EN 60204-1,
kategoria zatrzymania 1.

Podrecznik — MOVIMOT® MM..D — bezpieczenstwo funkcjonalne 9



Zintegrowana technika bezpieczenstwa pracy
Ograniczenia

24

Ograniczenia

Zintegrowany w przypadku urzgdzen MOVIMOT® uktad sterowania hamulca,
a w przypadku silnikéw z hamulcem zintegrowany hamulec standardowy nie jest
wykonany z funkcjg ochronng i nie stanowi elementu wymienionych powyzej funk-
cji bezpieczenstwa. W przypadku awarii uktadu sterowania hamulca oraz/lub ha-
mulca silnika wybieg napedu moze sie znacznie wydtuzyé w zaleznosci od zasto-
sowania (zaleznie od tarcia oraz bezwtadnosci masy systemu). W przypadku ob-
cigzen generatorowych (np. napedéw liniowych podnos$nikowych, odcinkéw trans-
portu ze spadkiem) istnieje nawet mozliwos¢ przyspieszenia napedu. Nalezy to
uwzgledni¢ w analizie ryzyka instalacji / maszyny i ew. zabezpieczy¢ dodatkowymi
Srodkami technicznymi (np. za pomocg bezpiecznego systemu hamowania).

— Nie wolno stosowa¢ samego napedu MOVIMOT® bez dodatkowego uktadu ha-
mulcowego w funkcjach zabezpieczajgcych aplikacje, wymagajgcych aktywne-
go opo6znienia (wyhamowania) ruchu stwarzajgcego zagrozenie!

W przypadku zastosowania funkcji SS1(c) w sposéb opisany powyzej rampa ha-
mowania napedu nie jest monitorowana w bezpieczny sposéb. W razie btedu ha-
mowanie w trakcie czasu opoznienia moze zakohczy¢ sie niepowodzeniem lub,
w najgorszym przypadku, doprowadzi¢ do przyspieszenia. W takim wypadku bez-
pieczne odtgczenie za pomocg funkcji STO nastgpi dopiero po uptywie ustawione-
go czasu opoéznienia (patrz wyzej). Wynikajgce z tego zagrozenie nalezy uwzgled-
ni¢ w analizie ryzyka instalacji / maszyny i ew. zabezpieczy¢ jg dodatkowymi $rod-
kami technicznymi.

Producent maszyny / instalacji musi w kazdym przypadku sporzgdzi¢ analize ryzy-
ka typowg dla danej instalacji / maszyny. Nalezy przy tym uwzgledni¢ zastosowa-
nie systemu napedowego z urzgdzeniem MOVIMOT®.

Koncepcja bezpieczenstwa dotyczy tylko wykonywania prac mechanicznych
w napedzanych urzadzeniach / komponentach maszyny.

W przypadku zastosowania zabezpieczenia termistorowego nie jest zapewniona
ochrona przed ponownym rozruchem w przypadku zadziatania zabezpieczenia ter-
mistorowego. Nalezy uwzgledni¢ ten fakt podczas analizy ryzyka i zastosowac od-
powiednie srodki zabezpieczajace.

Po odigczeniu napiecia zasilania 24 V w obwodzie posrednim falownika nadal wy-
stepuje napiecie sieciowe.

W celu wykonania prac przy czesci elektrycznej systemu napedowego
nalezy odtaczy¢ napiecie zasilania za pomoca zewnetrznego wytacznika ser-
wisowego.

10 ' Podrecznik - MOVIMOT® MM..D — bezpieczenstwo funkcjonalne
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Zintegrowana technika bezpieczenstwa pracy
Ograniczenia

Schematyczny widok "Koncepcja bezpieczenstwa dla urzadzenia MOVIMOT®"
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Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy
Dopuszczalne kombinacje urzgdzen

3 Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy

Funkcje bezpieczenstwa MOVIMOT® MM..D mogg by¢ uzywane do bezpiecznej eks-
ploataciji instalacji / maszyny tylko wtedy, gdy sg prawidtowo zaimplementowane w od-
noszgcej sie do aplikacji, nadrzednej funkcji bezpieczenstwa lub w systemie bezpie-
czenstwa. W tym celu producent instalacji / maszyny musi w kazdym wypadku prze-
prowadzi¢ specyficzng dla instalacji / maszyny analize ryzyka (np. wg 1SO 14121, po-
przednio EN 1050). Przed uruchomieniem instalacji / maszyny producent jest zobo-
wigzany przeprowadzi¢ walidacje obowigzujgcych wymogow i funkcji bezpieczenstwa.
Odpowiedzialno$¢ za zgodnos$¢ instalacji / maszyny z obowigzujgcymi przepisami
w zakresie bezpieczenstwa spoczywa na producencie instalacji / maszyny oraz na
uzytkowniku.

W przypadku instalacji oraz eksploatacji urzagdzen MOVIMOT® MM..D w aplikacjach
z funkcjg ochronng nalezy koniecznie speti¢ ponizsze wymagania.

Wymagania sg podzielone na nastepujgce sekcje:

+ Dozwolone kombinacje urzgdzen

+ Wymagania dotyczace instalac;ji

* Wymagania dotyczgce zewnetrznego sterownika bezpieczenstwa
» Wymagania dotyczgce uruchamiania

+ Wymagania dotyczgce eksploataciji

31 Dopuszczalne kombinacje urzadzen
[22) W aplikacjach dotyczacych bezpieczenstwa nalezy stosowaé tylko te napedy
Q MOVIMOT®, ktore na tabliczce znamionowej sg oznaczone logotypem FS, wskazuijg-
cym na funkcje bezpieczenstwa.

W przypadku aplikacji z funkcjg ochronng dozwolone sg tylko nastepujace kombinacije
urzgdzen z napedami MOVIMOT® MM..D:

¢ MOVIMOT® ze sterowaniem binarnym (sterowanie za posrednictwem zaciskow)
+  MOVIMOT® z opcjg MBG11A
+  MOVIMOT® z opcjg MWA21A

+  MOVIMOT®i MOVIFIT®-MC z logotypem FS oraz podtgczanym zewnetrznie napie-
ciem zasilajgcym 24 V (STO)

«  MOVIMOT®i MOVIFIT®-MC z logotypem FS oraz opcjg PROFIsafe S11
«  MOVIMOT®i MOVIFIT®-MC z logotypem FS oraz opcjg bezpieczenstwa S12

+  MOVIMOT® z logotypem FS oraz rozdzielaczem polowym zgodnie z ponizszymi
rozdziatami:

12 Podrecznik - MOVIMOT® MM..D — bezpieczeristwo funkcjonalne
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3.141

MFZ.6.

Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy
Dopuszczalne kombinacje urzadzen

MOVIMOT® i rozdzielacz polowy M.Z.6. (Podtgczanie za pomoca konfekcjonowanego

kabla.) Dozwolone sg nastepujgce kombinacje:

MQ.. |Interfejs sieci przemystowej
MF.. |MFI21A, 22A, 32A dozwolony tylko z Z16F
MFI23F, 33F

MQI21A, 22A, 32A

MFP21D, 22D, 221, 32D  dozwolony tylko z Z26F, Z26J
MFP22H, 32H

MFES52A, 52H, 52L

MFEG2A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

MFD21A, 22A, 32A dozwolony tylko z Z36F
MFO21A, 22A, 32A
MQD21A, 22A, 32A

Z..6. |Modut przytaczy
Z16F, Z26F, Z26J, Z36F

AF. |Technika przytaczeniowa

AFO dozwolony tylko z Z16F, Z26F, Z26J
AF1 dozwolony tylko z Z36F
AF2, AF3 dozwolony tylko z Z26F, Z26J
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Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy

Dopuszczalne kombinacje urzgdzen

3.1.2 MFZ.7.

Falownik MOVIMOT® zintegrowany w rozdzielaczu polowym M.Z.7. (Podigczanie silni-
ka tréjfazowego za pomocg konfekcjonowanego kabla.) Dozwolone sg nastepujace

kombinacje:

MQ..
MF.. |MFI21A, 22A, 32A
MFI23F, 33F

MQI21A, 22A, 32A

Interfejs sieci przemystowej

dozwolony tylko z Z17F

MFP21D, 22D, 22L, 32D
MFP22H, 32H

MFES52A, 52H, 52L
MFEG2A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

dozwolony tylko z Z27F

MFD21A, 22A, 32A
MFO21A, 22A, 32A
MQD21A, 22A, 32A

dozwolony tylko z Z37F

Falownik MOVIMOT®:
MMO3D - MM15D

Z..7. |Modut przytaczy

Z1TF, Z27F, Z37F
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Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy
Dopuszczalne kombinacje urzadzen

3.1.3 MFZ.8.
Falownik MOVIMOT® zintegrowany w rozdzielaczu polowym M.Z.8. (Podigczanie silni-
ka tréjfazowego za pomocg konfekcjonowanego kabla.) Dozwolone sg nastepujace
kombinacje:
MQ.. |Interfejs sieci przemystowej
MF.. |MFI21A, 22A, 32A dozwolony tylko z Z18F, Z18J, Z18N
MFI23F, 33F
MQI21A, 22A, 32A
MFP21D, 22D, 22L, 32D  dozwolony tylko z Z28F, Z28N, 228J
MFP22H, 32H
MFES52A, 52H, 52L
MFEG2A
MFE72A
MQP21D, 22D, 32D
MFD21A, 22A, 32A dozwolony tylko z Z38F, Z38N, Z38G, Z38J
MFO21A, 22A, 32A
MQD21A, 22A, 32A
/
MM.. |Falownik MOVIMOT®:
MMO3D — MM40D
/
Z..8. |Modut przytaczy
Z18F, Z28F, Z38F, Z18N, Z28N, Z38N, 238G, Z18J, Z28J, Z38J
/
AF. |Technika przylaczeniowa
AFO0 dozwolony tylko z Z18F, Z18N, Z18J, Z28F,
Z28N, Z28J
AF1, AGA, AGB dozwolony tylko z Z38F, Z38N, Z38G, Z38J
AF2, AF3 dozwolony tylko z Z28F, Z28N, Z28J
314 Inne kombinacje

Inne, podane w innych publikacjach, kombinacje oraz moduty opcji sa niedo-
zwolone.
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Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy
Dopuszczalne kombinacje urzgdzen

3.1.5

)
Q01

Opis logotypu FS

Tabliczka znamionowa napedu MOVIMOT® oraz/lub tabliczka znamionowa catego
urzgdzenia MOVIFIT® moze by¢ oznaczona logotypem FS.

MOVIMOT® MM.. D

W przypadku urzgdzen MOVIFIT® z logotypem FS01 przestrzegaé tresci pod-
recznika "MOVIFIT® MM.. D — Bezpieczenstwo funkcjonalne".

MOVIFIT® z STO (z opcja lub bez opcji PROFIsafe S11)

W przypadku urzgdzen MOVIFIT® z logotypem FS01 przestrzega¢ tresci pod-
recznika "MOVIFIT®-MC/-FC — bezpieczenstwo funkcjonalne".
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3.2

Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy
Wymogi dot. instalacji

Wymogi dot. instalacji

Do potgczenia rozdzielacza polowego M.Z.6 z napedem MOVIMOT® wolno stoso-
wac wytgcznie kabel hybrydowy firmy SEW-EURODRIVE.

W celu potgczenia rozdzielacza polowego M.Z.7 lub M.Z.8 lub MOVIFIT®-MC z sil-
nikiem, firma SEW-EURODRIVE poleca specjalnie zaprojektowany do tego celu,
konfekcjonowany kabel hybrydowy SEW-EURODRIVE.

W celu potgczenia falownika MOVIMOT® z silnikiem (montaz przysilnikowy) firma
SEW-EURODRIVE poleca specjalnie zaprojektowany do tego celu, konfekcjono-
wany kabel hybrydowy SEW-EURODRIVE.

Kabla hybrydowego firmy SEW-EURODRIVE nie wolno skraca¢. Kabel hybrydowy
nalezy stosowac¢ w oryginalnej dtugosci i z fabrycznie konfekcjonowanymi ztgcza-
mi wtykowymi. Zwracaé uwage na prawidtowe podtgczenie.

Przewody energetyczne oraz sterownicze z funkcjg ochronng nalezy uktada¢ jako
oddzielne kable (wyjatek: kable hybrydowe firmy SEW-EURODRIVE).

Wszystkie zyly o tym samym poziomie napigcia (np. L1 — L3) nalezy spig¢ za po-
mocg jednej opaski kablowej bezposrednio przy zacisku.

Przewod pomiedzy sterownikiem bezpieczenstwa a urzgdzeniem MOVIMOT® mo-
ze mie¢ dlugo$¢ maks. 100 m.

Okablowanie nalezy wykona¢ zgodnie z normg EN 60204-1.

Przewody sterownicze z funkcjg ochronng nalezy uktada¢ zgodnie z wymogami
EMC.

— Przewody ekranowane poza elektryczng przestrzenig montazowg nalezy ukta-
dac¢ na state i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem wskutek dziatania czynnikéw
zewnetrznych albo zastosowac¢ podobne srodki.

— W obrebie ramy montazowej wolno uktadac pojedyncze zyly.

Nie nalezy uzywac¢ napiecia zasilajgcego 24 V z funkcjg ochronng do przesytania
komunikatéw zwrotnych.

Nalezy zadba¢ o to, aby napiecie nie oddziatywato na przewody sterownicze
z funkcjg ochronna.

Projektujgc obwody bezpieczenstwa nalezy przestrzegac¢ wartosci wyspecyfikowa-
nych w odniesieniu do komponentéw zwigzanych z bezpieczenstwem.

Do podtgczania sygnatow kierunku obrotéw oraz przetgczania wartosci zadanych
(zaciski "R", "L", "f1/f2") dozwolone jest wytgcznie napiecie zasilajagce 24 V z funk-
cjg ochronna.

W celu wykonania instalacji spetniajgcej warunki EMC nalezy przestrzegac¢ wska-
zbéwek zamieszczonych w ponizszych publikacjach:

— instrukcja obstugi "MOVIMOT® MM..D ..."

— podrecznik "Ztagcza PROFIBUS / rozdzielacze polowe" (opcjonalnie)

— podrecznik "Ztacza PROFINET-IO / rozdzielacze polowe" (opcjonalnie)

— podrecznik "Ztgcza EtherNet/IP™ / rozdzielacze polowe" (opcjonalnie)

— podrecznik "Ztgcza EtherCAT® / rozdzielacze polowe" (opcjonalnie)

— podrecznik "Ztgcza InterBus / rozdzielacze polowe" (opcjonalnie)

— Podrecznik "Ztgcza DeviceNet / CANopen / rozdzielacze polowe" (opcjonalnie)

Ekrany przewodu zasilajacego 24 V z funkcjg ochronng nalezy uktada¢ po obu
stronach w obudowie.
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Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy
Wymogi dot. instalaciji

« W odniesieniu do wszystkich napie¢ zasilajgcych 24 V falownika MOVIMOT®, roz-
dzielacza polowego oraz wszystkich abonentéw w sieci przemystowej mozna sto-
sowa¢ tylko zrédta napiecia z bezpiecznym odtgczaniem (SELV/PELV)
wg EN 60204-1 oraz EN 61131-2.

Ponadto w przypadku pojedynczego btedu napiecie miedzy wyjsciami albo miedzy
dowolnym wyjSciem a elementami uziemionymi nie moze przekroczy¢
60 V napiecia statego.

« Do aplikacji z funkcjg ochronng z zastosowaniem MOVIMOT® nalezy w przypadku
rozdzielaczy polowych usung¢ mostki pomiedzy 24V/X40 oraz 24V/X29 z napisem
"Caution, remove jumper for safety operation", patrz ponizszy rysunek.

1421314571
* Inne zmiany w okablowaniu rozdzielacza polowego sg niedozwolone.

*+ Podczas planowania instalacji nalezy przestrzega¢ danych technicznych
MOVIMOT® MM..D.

* Podczas instalowania opcji MBG11A lub MWA21A nalezy przestrzega¢ nastepuja-
cych punktow:

— Nie podtaczac¢ innych urzadzen obiektowych (np. PLC) do zigcza RS485.
— Stosowac¢ napiecie zasilajgce 24 V z funkcjg ochronng.
— Dopilnowaé, aby podtgczone przewody byty zabezpieczone.
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Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy
Wymagania dotyczgce zewnetrznego sterownika bezpieczehstwa

3.3 Wymagania dotyczace zewnetrznego sterownika bezpieczenstwa

Alternatywnie do sterownika bezpieczenstwa mozna réwniez zastosowa¢ modut wy-
tacznika bezpieczenstwa. Obowigzujg podane nizej wymagania.

* W przypadku aplikacji z funkcjg ochronng do poziomu zapewnienia bezpieczen-
stwa d (Performance Level d) wg EN ISO 13849-1 sterownik bezpieczenstwa oraz
wszystkie inne systemy czesciowe, petnigce funkcje bezpieczenstwa, muszg by¢
dopuszczone co najmniej dla poziomu zapewnienia bezpieczenstwa d wg
EN ISO 13849-1 lub SIL 2 wg EN 61508. W celu okreslenia poziomu zapewnienia
bezpieczenstwa (Performance Level) catej aplikacji mozna zastosowa¢ metode
opisang w normie EN ISO 13849-1, stuzaca do tgczenia réznych systemow cze-
Sciowych, petigcych funkcje bezpieczenstwa (bez obliczen wartosci PFH). Firma
SEW-EURODRIVE zaleca jednakze wykonanie obliczenia wartosci PFH dla catej
aplikacji. Wartos¢ PFH dla MOVIMOT® MM..D wynosi 0 1/h (wykluczenie btedu).

* W przypadku aplikacji z funkcjg ochronng do poziomu SIL 2 wg EN 62061 sterow-
nik bezpieczenstwa oraz wszystkie inne systemy czesciowe, spetniajgce funkcje
bezpieczenstwa, muszg by¢ dopuszczone co najmniej dla poziomu SIL 2
wg EN 61508 lub poziomu zapewnienia bezpieczenstwa d wg EN 1ISO 13849-1.
Ponadto nalezy obliczy¢ prawdopodobienstwo awarii stwarzajgcej zagrozenie
(= warto$¢ PFH). W celu ustalenia wartosci PFH dla catej aplikacji nalezy zastoso-
wac wartos¢ PFH dla MOVIMOT® = 0 1/h (wykluczenie btedu).

Aplikacja Wymagania dotyczgce sterownika bezpieczen-
stwa
Performance Level d wg Performance Level d wg EN ISO 13849-1
ENISO 13849-1 SIL 2 wg EN 61508
SIL 2 wg EN 62061 Performance Level d wg EN ISO 13849-1

SIL 2 wg EN 61508

* Okablowanie sterownika bezpieczehstwa musi by¢ odpowiednie dla docelowej kla-
sy bezpieczenstwa (patrz dokumentacja producenta). Obwody bezpieczenstwa
z MOVIMOT® MM..D muszg zapewnia¢ odtgczanie 2-biegunowe.

* Projektujgc uktad nalezy przestrzega¢ wartosci wyspecyfikowanych dla sterownika
bezpieczenstwa.

» Zdolnos¢ tgczeniowa modutdéw wytgcznika bezpieczenstwa albo wyj$¢ przekazni-
kowych sterownika bezpieczenstwa musi odpowiada¢ co najmniej maksymalnemu
dozwolonemu, ograniczonemu pradowi wyjsciowemu przy napieciu zasilania 24 V.

Przestrzega¢ wskazéwek producenta, dotyczacych dozwolonego obcigzenia
stykéw i ew. wymaganych zabezpieczen stykéw bezpieczenstwa. Jezeli nie
ma wskazéwek producenta na ten temat, zabezpieczyé styki zabezpiecze-
niem o wartosci wynoszacej 0,6 x znamionowy maksymalny prad obciazaja-
cy styki.

» Aby zapewni¢ ochrone przed nieoczekiwanym ponownym uruchomieniem zgodnie
z EN 1037, sterowniki bezpieczenstwa nalezy zaprojektowac i podtgczyc¢ tak, aby
sam reset elementu sterujacego nie powodowat ponownego uruchomienia. Po-
nowne uruchomienie moze nastgpi¢ tylko po recznym zresetowaniu obwodu bez-
pieczenstwa.

«  Wejscie napiecia zasilajgcego 24 V falownika MOVIMOT® wyposazone jest w sze-
regowg diode ochrony przed nieprawidtowym zbiegunowaniem wraz z kondensa-
torem buforowym o pojemnosci C = 120 pF. Nalezy to uwzgledni¢ podczas projek-
towania wyjscia przetgczajgcego jako obcigzenie.
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Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy
Wymagania dotyczgce zewnetrznego sterownika bezpieczenstwa

Przykladowy Na ponizszym rysunku przedstawiono zasadniczy sposob podtgczania zewnetrznego
uktad potaczen modutu wytgcznika bezpieczenstwa (zgodnie z wymienionymi wymogami) do napedu
"modut wylaczni- MOVIMOT®-MM..D. Podczas podtgczania nalezy przestrzegaé informacji zawartych
ka bezpieczen- w dostarczonych przez producenta arkuszach danych.

stwa" VY

7 16l
\'\l\

F\F

(1
3
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[5]
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[11  Modut wytgcznika bezpieczenstwa z aprobatg

[21  Zasilanie napieciem 24 V DC

[3] Bezpieczniki zgodne z danymi producenta modutu wytgcznika bezpieczenhstwa
[4]  Zasilanie napigeciem 24 V DC z funkcjg ochronng

[5] Przycisk Reset do recznego resetu

[6] Dopuszczony element sterujgcy zatrzymaniem awaryjnym
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3.4

3.5

Wymagania w zakresie techniki bezpieczenstwa pracy
Wymagania dotyczgce uruchamiania

Wymagania dotyczace uruchamiania

Uruchomienie instalacji/maszyny nalezy udokumentowac¢. Nalezy przy tym spraw-
dzi¢ i potwierdzi¢ funkcje bezpieczehstwa instalacji / maszyny. W przypadku po-
twierdzania (weryfikacji) funkcji bezpieczenstwa nalezy uwzgledni¢ ograniczenia
dotyczgce funkcji bezpieczenstwa urzgdzen MOVIMOT® zgodnie z rozdziatem
"Ograniczenia" (— B 10). W razie potrzeby nalezy wytaczy¢ czesci i komponenty
niezwigzane z bezpieczenstwem, majgce wptyw na wynik weryfikacji (np. hamulec
silnika).

W przypadku uzycia urzgdzenia MOVIMOT® MM..D w aplikacjach z funkcjg
ochronng nalezy podczas uruchamiania sprawdzi¢ urzgdzenie wytgczajgce i pra-
widtowe okablowanie, a wyniki zapisa¢ w protokole.

Podczas uruchamiania / kontroli dziatania nalezy sprawdzi¢ za pomocg pomiaru
prawidlowe przyporzgdkowanie danego napiecia zasilajgcego (np. Safety Po-
wer X40, zasilanie modutu magistrali X29).

Kontrole dziatania nalezy przeprowadzi¢ kolejno dla wszystkich potencjatéw, tzn.
oddzielnie.

Wymagania dotyczace eksploatacji

Eksploatacja dozwolona jest tylko w granicach okreslonych w arkuszach danych.
Dotyczy to zaréwno zewnetrznego modutu wytgcznika bezpieczenstwa, jak réw-
niez MOVIMOT® MM..D oraz dozwolonych opcji.

Regularnie sprawdzac¢ prawidtowe dziatanie funkcji bezpieczenstwa. Czestotliwos¢
kontroli nalezy ustali¢ odpowiednio do analizy ryzyka.
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Warianty montazowe
Napiecie zasilajgce 24 V w przypadku odtgczania grupy

4 Warianty montazowe

4.1 Napiecie zasilajgce 24 V w przypadku odigczania grupy

411 Uwagi podstawowe

W przypadku napeddw grupowych zasilanie 24 V kilku napedéw MOVIMOT® moz-
na udostepniaé za pomocg jednego tylko modutu wytgcznika bezpieczenstwa.
Maksymalna mozliwa liczba ("n" sztuk) wynika z maksymalnego dozwolonego ob-
cigzenia stykow modutu wytgcznika bezpieczenstwa oraz maksymalnego dozwolo-

nego spadku napiecia zasilania DC dla falownika MOVIMOT®.

Nalezy dokfadnie przestrzega¢ pozostatych wymagan podanych przez producenta
modutu wytgcznika bezpieczenstwa (np. zabezpieczenie stykow wyjs¢ przed skle-
jeniem). Ponadto obowigzujg podstawowe wymagania w odniesieniu do uktadania
kabli, wynikajagce z wymogdw raportu certyfikacyjnego dla urzgdzenia
MOVIMOT® MM..D.

Dtugosc¢ przewodow ze wzgledu na mozliwosé zakiécen EMC moze wynosi¢é mak-
symalnie 100 m. Przestrzega¢ pozostatych wskazéwek producenta modutu wy-
tacznika bezpieczenstwa (zastosowanego w danej aplikaciji).

Obliczenie na podstawie danych technicznych urzgdzenia MOVIMOT® MM..D
nalezy wykonaé oddzielnie dla kazdego przypadku odfgczania grupy.

Ustalanie maksymalnej liczby napedéw MOVIMOT® w przypadku odtaczania grupy:

Liczba "n" sztuk mozliwych do podtgczenia urzgdzenn MOVIMOT® MM..D w przypadku
odtgczania grupy jest ograniczona przez nastepujgce czynniki:

Zdolnos¢ taczeniowa modutu wytacznika bezpieczenstwa

Przed stykami bezpieczenstwa nalezy witgczy¢ bezpiecznik, kiéry ma zapobiec
zgrzaniu stykéw, zgodnie z informacjami podanymi przez producenta modutu wy-
tacznika bezpieczenstwa.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ informacji na temat zdolnosci tgczeniowej
zgodnie z EN 60947-4-1 oraz EN 60947-5-1, a takze zabezpieczenia stykow, po-
danych w instrukcjach obstugi, dostarczonych przez producenta modutu wytgczni-
ka bezpieczenstwa. Za przestrzeganie tych zasad odpowiada projektant.

Maksymalny dozwolony spadek napiecia w przewodzie zasilajgcym 24 V

W przypadku projektowania napeddéw grupowych nalezy przestrzega¢ wartosci
maksymalnych dtugosci przewoddéw oraz dozwolonych spadkéw napiecia.
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Warianty montazowe

MOVIMOT® ze sterowaniem binarnym (sterowanie za posrednictwem zaciskow)

4.2
zaciskow)

421 Konstrukcja ogoéina

MOVIMOT® ze sterowaniem binarnym (sterowanie za posrednictwem

MOVIMOT® ze sterowaniem binarnym (sterowanie za posrednictwem zaciskow):

Falownik zamontowany na silniku

[1] 3x400V
+PE —
[]|+24V o= m---- 7
[2] % ! !
GND ‘(---5---- T
J: Safety l
b Power

[1]1 Przytacze sieciowe

[2] Zasilanie 24 V z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
[3] Styk bezpieczenstwa "24V"

[4] Styk bezpieczenhstwa " 1"

[5] Kabel hybrydowy

4.2.2
w skrzynce zaciskowej)

Wariant 1: "kierunek w prawo"

*****

/\\ .
1 — 1L X6:456
m W xe123]@
LRy X6: 11,12
L X6:9,10

MOVIMOT®
1490816907

Montaz przysilnikowy

1] 3x400V T —
+PE —
[]|t24V o~ e
2 #Pm = o
GND ‘(--s----- T
J__ Safety l
Power
- _ oo
[5]
’ :0 O}
= [SEW)
:O
9007200744914443

Dozwolone przyporzadkowanie przewodow dla sygnatéw kierunku obrotéw (mostki

Wariant 2: "kierunek w lewo"

*****

/\\ .

1 — 1L X6:456
m W xe 1231
R(Y X6: 11,12

L X6:9,10

MOVIMOT®
1490175371

Zwracaé uwage na prawidtowe podtaczenie "24V" oraz "L" i sprawdzi¢ za pomo-

ca testu!

[1]1 Zasilanie 24 V z funkcjg ochronng z modutu wytgcznika bezpieczenstwa

[2] Styki bezpieczenstwa
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Warianty montazowe
MOVIMOT® ze sterowaniem binarnym (sterowanie za posrednictwem zaciskow)

[3] Mostek wewnatrz skrzynki zaciskowej (bez przetacznika)
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Warianty montazowe

MOVIMOT® ze sterowaniem binarnym (sterowanie za posrednictwem zaciskow)

4.2.3 Podtaczenie kabla hybrydowego (kabla silnika) w przypadku montazu przysilnikowego

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyporzgdkowanie zyt kabla hybrydowego
oraz odpowiednie zaciski skrzynki zaciskowej MOVIMOT® i silnika DR..

9 X6 X5 +O
“[MN"M])T ”””””””””” —
<’Dé S
X255
3]
D E
i
X151
=
B
MOVIMOT® Q@
@) @ O
4189022219
MOVIMOT® Kabel hybrydowy Silnik DR..
Zacisk Kolor zyly / oznaczenie Zacisk
X2 U1 Czarny/U1 U1
V1 Czarny/V1 V1
W1 Czarny/W1 W1
X1 13 Czerwony/13 4a
14 Biaty/14 3a
15 Niebieski/15 5a
X6 |24V Czarny/1 1b
Rlub LY Czarny/2 2b
Przytgcze PE Zielony/zotty Przytgcze PE
+ koniec ekranu (ekran wewnetrzny)

1) Podtaczy¢ kabel TH w zaleznosci od wymaganego kierunku obrotéw do zacisku "R" (=> kierunek w prawo) lub "L" (=> kierunek

w lewo).

4
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Warianty montazowe
MOVIMOT® ze sterowaniem binarnym (sterowanie za posrednictwem zaciskow)

424 Odtaczanie grupy

Wskazowki dotyczgce ustalania liczby "n" MOVIMOT® przy odtgczaniu grupy mozna
znalezé w rozdziale "Napiecie zasilajgce 24 V w przypadku odtgczania
grupy" (— B 22).

(2]

R
1 1
1 1
I_ 1
H
=al >
Zl =
— o ¥ L
3x400V — .
[1] +PE — .
5]
= e e o -
e \ T
o il _ o
b \I \I
=3 I
2 ‘ I Iﬂ
3 = =
(OXY) © o
O o ® o
T n
1490177291

[11 Przytacze sieciowe
[2] Zasilanie 24 V z funkcjg ochronng z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
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Warianty montazowe 4
MOVIMOT® ze sterowaniem binarnym (sterowanie za posrednictwem zaciskow)

4.2.5 Sterowanie sygnatami kierunku obrotow za pomoca zewnetrznego przetacznika

777777777777777 - 1 X6:456
- 24V X6:1,2,3
1
If\\ 77777777 IT\\
i i
— — Ry X6: 11,12
- - L) X6:9.10
‘Lo \/
L L MOVIMOT®

1490179211
[11 Przetgcznik

* Przewody prowadzace do przetgcznika zewnetrznego nalezy utozyé zgodnie ze
wskazowkami ogélnymi w taki sposob, aby nie mogt nastapi¢ przeskok napiecia
lub aby nie wystgpity napiecia indukowane.

+ Sterowanie kierunkiem obrotéw za pomocg przetgcznika zewnetrznego jest niedo-
zwolone w przypadku napedéw grupowych. Przetgcznik musi by¢ wykonany zgod-
ne z normg EN 50178 "Bezpieczne odtgczanie".

» Dtugos¢ przewodow pomiedzy napedem MOVIMOT® oraz przetgcznikiem ze-
wnetrznym nalezy doliczy¢ do catkowitej dtugosci przewoddw.

Podrecznik — MOVIMOT® MM..D — bezpieczenstwo funkcjonalne 2 7



Warianty montazowe
MOVIMOT® ze sterowaniem binarnym (sterowanie za posrednictwem zaciskow)

4.2.6 Sterowanie binarne za pomocg wyjs¢ bezpiecznych

MOVIMOT® ze sterowaniem binarnym (sterowanie za posrednictwem zaciskow):

3x400v ==
1
. —

2] #24V T ooooooooooo-- -

9007200744922123

Przyporzadkowanie zaciskéw (kierunek w prawo, kierunek w lewo, przetaczanie
wartosci zadanej):

1 ] n—-—--- -\
- +—1 1 X6:4,56][4]
i - {24V xs:12§3 [3]
[5] o o
— — ——{ Ry X6:11,12
= - ——1 ¢ X6:9,10
= i —— {1/f2 X6:7,8
] — L1 MOVIMOT®
1490195851
Zwracaé uwage na prawidtowe podtaczenie "24V" oraz "1" i sprawdzi¢ za pomo-
ca testu!
[1]1 Przytacze sieciowe [3] Styk bezpieczenstwa "24V"
[2] Bezpieczny system we/wy urzgdzen [4] Styk bezpieczehnstwa "1"
peryferyjnych

[5] Bezpieczne 2-biegunowe wyjscie prze-
taczajgce (przekaznik lub przetgcznik
elektroniczny)

+ Sygnaly sterujgce "R", "L", "f1/f2" mozna przetaczac¢ 1-biegunowo. Elementy prze-
taczajgce muszg by¢ zasilane za pomocg zasilania 24 V z funkcjg ochronna.

* Maksymalna dozwolona diugos¢ przewodoéw rzedu 100 m pomiedzy urzgdzeniem
MOVIMOT® a bezpiecznym sterownikiem PLC jest dozwolona tylko wtedy, gdy
wszystkie sygnaty kierunku obrotéw oraz wyboru wartosci zadanej sg poprowa-
dzone ekranowanym kablem. Jesli sygnaty zostang podzielone na 2 kable ekrano-
wane, dozwolona dtugos¢ przewodu ulega skréceniu do potowy (= 50 m).
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Warianty montazowe 4
MOVIMOT® z opcjg MBG11A

4.3 MOVIMOT® z opcja MBG11A

431 Konstrukcja ogélna
Naped MOVIMOT® z opcjg MBG11A (nastawnik wartosci zadanej):

MBG11A

(] [ RS+ I =
O)

2]

9007200744938763

[11 Przytacze sieciowe

[2] Zasilanie 24 V z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
[3] Styk bezpieczenstwa "24V"

[4] Styk bezpieczenstwa "1"
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z opcjg MBG11A

4.3.2 Odtaczanie grupy

Wskazowki dotyczgce ustalania liczby "n" MOVIMOT® przy odtgczaniu grupy mozna
znalezé w rozdziale "Napiecie zasilajgce 24 V w przypadku odtgczania
grupy" (— B 22).

[2] MBG11A

1
\‘______\J

Safety Power

3x400V — - - - =
>R == S

—— e m e m m m - - = —p

>lafl+lf >lafl+l

<(Z[ [ <Z[ (]|

NG| || Vo] ]|
L n

18051079307

[11 Przytacze sieciowe
[2] Zasilanie 24 V z funkcjg ochronng z modutu wytgcznika bezpieczenstwa

3  Podrecznik - MOVIMOT® MM..D — bezpieczenstwo funkcjonalne

22515194/PL — 05/2016



22515194/PL — 05/2016

4.3.3

ca testul!

Wariant 1

Odblokowanie kierunku obrotéw w MOVIMOT®

Zwracaé¢ uwage na prawidtowe podtaczenie "24V" oraz "1" i sprawdzi¢ za pomo-

» Oba kierunki obrotow sg dostepne.

RCY X6: 11,12
[3]EL(\ X6:9,10

Wariant 3

» Dostepny jest kierunek obrotéw w le-

Wo.

1l X6:
124V X6:

ENEN
N [on
w|o
N

MOVIMOT®
1490199691

—1_1 X6 4i5i6 2]
—+ T 124V X6:1,23

[3] R(Y X6: 11,12
—L <) X6:9,10

MOVIMOT®

1490175371

Warianty montazowe
MOVIMOT® z opcjg MBG11A

Wariant 2

» Dostepny jest kierunek obrotow
W prawo.

1l Xe:
7 24V X6:

LHR(Y X6: 11,12
L) X6:9,10

MOVIMOT®
1490816907

=
ENFN
N [on
w|o
N

(3]

[11 Bezpieczne zasilanie 24 V
z modutu wytgcznika bezpieczen-
stwa

[2] Styki bezpieczenstwa

[3] Mostek w skrzynce zaciskowej
(bez przetacznika)

Styk bezpieczenstwa "24V" [1] jest oznaczony kolorem czerwonym.

Styk bezpieczenstwa "1" [2] jest oznaczony kolorem niebieskim.

9007200744946443
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z opcjg MWA21A

4.4 MOVIMOT® z opcja MWA21A

441 Konstrukcja ogdéina

Naped MOVIMOT® z opcjg MWA21A (nastawnik wartosci zadanej):

Zaciski 1 — 10 opcji MWA21A muszg by¢ zasilane z tego samego zrddta zasilania
24 V i odigczane za posrednictwem zewnetrznego modutu wytgcznika bezpieczen-

stwa.

124V
2 24V
3 L
F---[4 RO

-5 Lo

610V fyos

7+ ¢

8 - ¢

9 L o

P .| —i L ¢

1l L4 RS+ ‘ RS+ NG

—= - MWA21A
3X+4F(>)EV T - 21O O WW
———_13
® ®\‘ m— = = oIl - K
\ ! \
——. ‘ ' I#l—m (2]
ﬁ l
9007200744948363

[11 Przylacze sieciowe

[2] Zasilanie 24 V z modutu wylgcznika bezpieczenstwa
[3] Styk bezpieczenstwa "24V"

[4] Styk bezpieczenstwa "1"
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4.4.2

Warianty montazowe 4
MOVIMOT® z opcjg MWA21A

Odtaczanie grupy

Wskazowki dotyczgce ustalania liczby "n" MOVIMOT® przy odtgczaniu grupy mozna
znalezé w rozdziale "Napiecie zasilajgce 24 V w przypadku odtgczania
grupy" (— B 22).

[2]
ol
=T ZRHdck Bl
Tl ] SRzt [zl
‘:_j‘ i
= ‘,———\
L
5 1 =
; | |
O | |
o | |
3 | |
° \"__\\
3 L
3x400V _—— ____
1 pg — ____
- Tt
L L
>l +lf >lafl+lf
38 e Se 2
1. .. e e e n
18051085835

[11 Przytacze sieciowe
[2] Zasilanie 24 V z funkcjg ochronng z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z opcjg MWA21A

4.4.3

Zwracaé¢ uwage na prawidtowe podtaczenie "24V" oraz "1" i sprawdzi¢ za pomo-

ca testul!

Wariant 1

Odblokowanie kierunku obrotéw w MOVIMOT®

» Oba kierunki obrotow sg dostepne.

Wariant 3

» Dostepny jest kierunek obrotéw w le-

Wo.

1l X6:
124V X6:

RCY X6: 11,12
L) X6:9,10

ENEN
N [on
w|o
N

MOVIMOT®

1490199691

1l X6: 4i5i6 2]
124V X6:1,2,3
R(Y X6: 11,12
L X6:9,10

MOVIMOT®

1490175371

Wariant 2

» Dostepny jest kierunek obrotow
W prawo.

1l Xe:
7 24V X6:

LHR(Y X6: 11,12
L) X6:9,10

MOVIMOT®
1490816907

=
ENFN
N [on
w|o
N

(3]

[11 Bezpieczne zasilanie 24 V
z modutu wytgcznika bezpieczen-
stwa

[2] Styki bezpieczenstwa

[3] Mostek w skrzynce zaciskowej
(bez przetacznika)

Styk bezpieczenstwa "24V" [1] jest oznaczony kolorem czerwonym.

Styk bezpieczenstwa "1" [2] jest oznaczony kolorem niebieskim.
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../Z.6. lub MQ../Z.6.

4.5 MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../Z.6. lub MQ../Z.6.

451 Konstrukcja ogélna
Naped MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../Z.6. lub MQ../Z.6.:
Naped nalezy podtgczyé za pomoca konfekcjonowanego kabla hybrydowego.

Podigczanie za pomoca diawika kablo- Podlgczanie za pomoca zlgcza wtyko-
wego wego AM.6

(1] (2] [3] (1l (2] (3]

3
3

3 rr/ B
! 4=
) l )
2 = 2
1o 1 1o
o l o
(=l 1 12
IR l IR
I @© | I @
27 "
a - > [m]
=z T < P
(O] ? (O]

Sou [4] X40
et G

|
D]

(6]

MOVIMOT®
1504746379

MOVIMOT®

[1] Komunikacja

[2][6] Sieé

[3] Zasilanie 24 V dla falownika MOVIMOT® z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
[4] Sie¢ przemystowa

[5] Zasilanie 24 V dla interfejséw sieci przemystowej

[7] Wersja MOVIMOT® z dtawikiem kablowym

[8] Wersja MOVIMOT® ze ztgczem wtykowym AM.6

Podrecznik — MOVIMOT® MM..D — bezpieczenstwo funkcjonalne



Warianty montazowe
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../Z.6. lub MQ../Z.6.

4.5.2 Podiaczanie rozdzielacza polowego

Na ponizszym rysunku przedstawiono sposéb podigczania rozdzielacza polowego

MF../Z.6. lub MQ../Z.6.

(1]

|[|_eND ~----oooeooooo-
; } [T

- 4

v 24V Lo Y 4l

(2]

(1]
(2]
(3]
(4]

(3]

— =
+ PE — o
 — o
>
°©
©
n
X1 F— X40 [— X20 / X29
] B =l o >l o
S5 S G

M

L : : 2 RS485
- Y=l
AR
oc| o
MFZ.6F
X9 [5]
X20

9007200744966923

Zasilanie 24 V dla falownika MOVIMOT® z modutu wylgcznika bezpieczenstwa
Przytacze sieciowe

UWAGA: usuna¢ fabrycznie okablowane mostki.

Zasilanie 24 V dla interfejséw sieci przemystowej MF../MQ.. nalezy podtgczyé
zgodnie z opisem podanym w nastepujacych podrecznikach:

— podrecznik Ztgcza PROFIBUS / rozdzielacze polowe

— podrecznik Ztgcza PROFINET-IO / rozdzielacze polowe

— podrecznik Zigcza EtherNet/IP™ / rozdzielacze polowe

— podrecznik Ztgcza EtherCAT® / rozdzielacze polowe

— podrecznik Ztgcza INTERBUS / rozdzielacze polowe

— podrecznik Ztgcza DeviceNet / CANopen / rozdzielacze polowe
Podtgczanie kabla hybrydowego (potgczenie z MOVIMOT®)
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4.5.3

ca testul!

Wariant 1

Warianty montazowe

MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../Z.6. lub MQ../Z.6.

Odblokowanie kierunku obrotéw w MOVIMOT®

Zwracaé¢ uwage na prawidtowe podtaczenie "24V" oraz "1" i sprawdzi¢ za pomo-

» Oba kierunki obrotow sg dostepne.

RCY X6: 11,12
[3]EL(\ X6:9,10

Wariant 3

» Dostepny jest kierunek obrotéw w le-

Wo.

1l X6:
124V X6:

ENEN
N [on
w|o
N

MOVIMOT®
1490199691

—1_1 X6 4i5i6 2]
—+ T 124V X6:1,23

[3] R(Y X6: 11,12
—L <) X6:9,10

MOVIMOT®

1490175371

Wariant 2

» Dostepny jest kierunek obrotow
W prawo.

1l Xe:
7 24V X6:

LHR(Y X6: 11,12
L) X6:9,10

MOVIMOT®
1490816907

=
ENFN
N [on
w|o
N

(3]

[11 Bezpieczne zasilanie 24 V
z modutu wytgcznika bezpieczen-
stwa

[2] Styki bezpieczenstwa

[3] Mostek w skrzynce zaciskowej
(bez przetacznika)

Styk bezpieczenstwa "24V" [1] jest oznaczony kolorem czerwonym.

Styk bezpieczenstwa "1" [2] jest oznaczony kolorem niebieskim.

9007200744946443
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../Z.6. lub MQ../Z.6.

454 Odtaczanie grupy z rozdzielaczem polowym MF../Z.6 lub MQ../Z.6

Wskazowki dotyczgce ustalania liczby "n" MOVIMOT® przy odtgczaniu grupy mozna
znalezé w rozdziale "Napiecie zasilajgce 24 V w przypadku odtgczania
grupy" (— B 22).

(1] (2] (3]

\
T

I DR
I 1 @
= P =
| Io
I o
| [P
| I ©
1 '
IR
= > |O
= 2|2
N O
+

Re-
peater

EOOO
& X

MF../Z.6.
MQ../Z.6

MOVIMOT® MOVIMOT® MOVIMOT®

1506432011

[1 Komunikacja

[2] [6] Sie¢

[3] Zasilanie 24 V dla falownika MOVIMOT® z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
[4] Sie¢ przemystowa

[5] Zasilanie 24 V dla interfejséw sieci przemystowe;j

Dtugos¢ przewodow pomiedzy rozdzielaczem polowym a MOVIMOT® nalezy wliczy¢
do tgcznej diugosci przewodow.
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Warianty montazowe 4
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../Z.6. lub MQ../Z.6.

W przypadku odfgczania grupy z rozdzielaczami polowymi mozna zastosowac na
przytgczu X40 element wtykowy z podwdéjnym przytagczem w celu podtgczenia dalsze-
go obwodu do zasilania 24 V z funkcjg ochronng. Firma SEW-EURODRIVE zaleca
nastepujgcy typ wtyku:

Oznaczenie typu: TFKC 2,5/2-STF-5,08
Nr art.: 1962697
Dostepny w: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.7. lub MQ../MM../Z.7.

4.6 MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.7. lub MQ../MM../Z.7.

4.6.1 Konstrukcja ogdéina
Naped MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.7. lub MQ../MM../Z.7 ..
Naped nalezy podtgczyé za pomoca konfekcjonowanego kabla hybrydowego.
(1] (2] (3]

\ T
Safety Power

‘HT’
i
}
\’

+24V
GND

o [4] X40
peater [ 5]

[6]
MF../MM../ Z.7.

MQ../MM../ Z.7.

DR..

1506799243
[1] Komunikacja
[2]1[6] Sie¢
[3] Zasilanie 24 V dla falownika MOVIMOT® z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
[4] Sie¢ przemystowa
[5] Zasilanie 24 V dla interfejséw sieci przemystowej

40 Podrecznik — MOVIMOT® MM..D — bezpieczenstwo funkcjonalne

22515194/PL — 05/2016



22515194/PL — 05/2016

Warianty montazowe
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.7. lub MQ../MM../Z.7.

4.6.2 Podiaczanie rozdzielacza polowego

Na ponizszym rysunku przedstawiono sposéb podigczania rozdzielacza polowego

MF../MM../Z.7. lub MQ../MM../Z.7.

(1]

(2]

(1]
(2]
3]
(4]

5]

1 GND ;-—-—---------- o 4]
l ?—‘m P L
‘ + 24V \L 77777777777777 i
—— 7 =
3x400V —— g 4l
+ PE — o
)
[0)
5 1
0N
X1 —  X40 — X20 / X29
R 3|2 3| 2
S E N
MF../MQ..
N
W RS485
+
0l 0
|
MOVIMOT®
-
o|>= S s =l E
X9 [5] MFZ.7F

9007200764007819

Zasilanie 24 V dla falownika MOVIMOT® z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
Przytgcze sieciowe

UWAGA: usunac¢ fabrycznie okablowane mostki.

Zasilanie 24 V dla interfejséw sieci przemystowej MF../MQ.. nalezy podtgczyé
zgodnie z opisem podanym w nastepujgcych podrecznikach:

— podrecznik Ztgcza PROFIBUS / rozdzielacze polowe

— podrecznik Ztgcza PROFINET-IO / rozdzielacze polowe

— podrecznik Ztgcza EtherNet/IP™ / rozdzielacze polowe

— podrecznik Ztgcza EtherCAT® / rozdzielacze polowe

— podrecznik Ztgcza INTERBUS / rozdzielacze polowe

— podrecznik Ztgcza DeviceNet / CANopen / rozdzielacze polowe
Podtaczanie kabla hybrydowego (potgczenie z silnikiem)
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.7. lub MQ../MM../Z.7.

4.6.3 Odblokowanie kierunku obrotéw w falowniku MOVIMOT®

Zwracaé¢ uwage na prawidtowe podtaczenie "24V" oraz "1" i sprawdzi¢ za pomo-

ca testul!
Oba Dostepny jest tylko Dostepny jest tylko kierunek obrotow
kierunki obrotéw kierunek obrotéw Kierunek w prawo.
sg dostepne. Kierunek w lewo.

S| E| | 3 E| | 3|E| |

I
(1] (1 H (1]
TH TH TH

[1] Mostek wewnatrz skrzynki zaciskowej (bez przetgcznika)

4 OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo ze wzgledu na automatyczny rozruch. W przypadku zastosowa-
nia czujnikdw temperatury i automatycznego odtgczania w razie zbyt wysokiej tem-
peratury nalezy pamietac¢, ze po ostygnieciu nastgpi ponowny automatyczny rozruch
silnika.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

+ Jesli z tego wzgledu wystgpig zagrozenia, nalezy zastosowa¢ dodatkowe srodki,
ograniczajgce dostep do miejsc zagrozenia.
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Warianty montazowe 4
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.7. lub MQ../MM../Z.7.

4.6.4 Odtaczanie grupy z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.7. lub MQ../MM../Z.7.

Wskazowki dotyczgce ustalania liczby "n" MOVIMOT® przy odtgczaniu grupy mozna
znalezé w rozdziale "Napiecie zasilajgce 24 V w przypadku odtgczania
grupy" (— B 22).

(] (2] (3]

3

1
|
v T

Safety Power

L\
|
v T

Re- 183

peater,

V (5]

[6]
MF.. / MM.. / Z.7. MF../ MM.. / Z.7. MF../ MM.. / Z.7.
MQ../ MM../ Z.7. MQ../ MM../ Z.7. MQ../ MM../ Z.7.
DR DR.. DR
1.......... 2 ... ... n
1550772747

[1] Komunikacja

[2]1[6] Sie¢

[3] Zasilanie 24 V dla falownika MOVIMOT® z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
[4] Sie¢ przemystowa

[5] Zasilanie 24 V dla interfejséw sieci przemystowej

Diugos¢ przewododw pomiedzy rozdzielaczem polowym a MOVIMOT® nalezy wliczy¢
do tgcznej dtugosci przewodow.

W przypadku odtgczania grupy z rozdzielaczami polowymi mozna zastosowaé na
przytaczu X40 element wtykowy z podwdjnym przytaczem w celu podtgczenia dalsze-
go obwodu do zasilania 24 V z funkcjg ochronng. Firma SEW-EURODRIVE zaleca

nastepujgcy typ wtyku:

Oznaczenie typu: TFKC 2,5/2-STF-5,08

Nr art.: 1962697

Dostepny w: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.8. lub MQ../MM../Z.8.

4.7 MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.8. lub MQ../MM../Z.8.

4.71 Konstrukcja ogdéina

Naped MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.8. lub MQ../MM../Z.8.:
Naped nalezy podtgczyé za pomoca konfekcjonowanego kabla hybrydowego.

(1 [2] [3]

ol
\/-:\ =
LTz
- I s
I o
I 2>
| I“q_)
r*‘i'_"ﬁl &

= > |a

<| | Z

Qo

+
X40
[4]
T E
A

E [CXCY

e ®

MF../ MM../ Z.8.

MQ../ MM../ Z.8.

DR..

1554437387
[1 Komunikacja
[2] [6] Sie¢
[3] Zasilanie 24 V dla falownika MOVIMOT® z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
[4] Sie¢ przemystowa
[5] Zasilanie 24 V dla interfejséw sieci przemystowe;j
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.8. lub MQ../MM../Z.8.

4.7.2 Podiaczanie rozdzielacza polowego

Na ponizszym rysunku przedstawiono sposéb podigczania rozdzielacza polowego

MF../MM../Z.8. lub MQ../MM../Z.8.

(1]

(2]

(1]
(2]
(3]
(4]

[5]
(6]

1 GND ~-——-——-—------ n 4l
l i Fﬁ o L
+24V\I 77777777777777 7
L L 5
< [3]
o
3x400V  —— z
+PE = 5 '|
wn
X1 — X40 |—{ X20/X29
B 32 3 2
S E S F

N
W RS485
+
| &
&l o
MOVIMOT®
— o
o|>|= 232 ElE
MFZ.8.
X9 [5]
X40 X29 X20

I 1

]
|
(I Y/ (Y [§ A/ Y/ Y (Y Y Y (Y[ [ I\l’l

212921212/ 2020 2/2/2V 2y 2 2292
18014400067578891

Zasilanie 24 V dla falownika MOVIMOT® z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
Przytacze sieciowe

UWAGA: usungé¢ fabrycznie okablowane mostki.

Zasilanie 24 V dla interfejséw sieci przemystowej MF../MQ.. nalezy podtgczy¢
zgodnie z opisem podanym w nastepujgcych podrecznikach:

— podrecznik "Ztgcza PROFIBUS / rozdzielacze polowe"

— podrecznik "Ztgcza PROFINET-IO / rozdzielacze polowe"

— podrecznik "Ztgcza EtherNet/IP™ / rozdzielacze polowe"

— podrecznik "Ztgcza EtherCAT® / rozdzielacze polowe"

— podrecznik "Ztgcza INTERBUS / rozdzielacze polowe"

— podrecznik "Ztgcza DeviceNet / CANopen / rozdzielacze polowe"
Podtaczanie kabla hybrydowego (potgczenie z silnikiem)

Rozdzielacz polowy MF../MM../Z.8N nie posiada wytgcznika serwisowego.
4 przewody "L1" — "L3" oraz "24V" sg zmostkowane.
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.8. lub MQ../MM../Z.8.

4.7.3 Odblokowanie kierunku obrotéw w falowniku MOVIMOT®

Zwracaé¢ uwage na prawidtowe podtaczenie "24V" oraz "1" i sprawdzi¢ za pomo-

ca testul!
Oba Dostepny jest tylko Dostepny jest tylko kierunek obrotow
kierunki obrotéw kierunek obrotéw Kierunek w prawo.
sg dostepne. Kierunek w lewo.

S| E| | 3 E| | 3|E| |

I
(1] (1 H (1]
TH TH TH

[1] Mostek wewnatrz skrzynki zaciskowej (bez przetgcznika)

4 OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo ze wzgledu na automatyczny rozruch. W przypadku zastosowa-
nia czujnikdw temperatury i automatycznego odtgczania w razie zbyt wysokiej tem-
peratury nalezy pamietac¢, ze po ostygnieciu nastgpi ponowny automatyczny rozruch
silnika.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

+ Jesli z tego wzgledu wystgpig zagrozenia, nalezy zastosowa¢ dodatkowe srodki,
ograniczajgce dostep do miejsc zagrozenia.
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Warianty montazowe 4
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.8. lub MQ../MM../Z.8.

4.7.4 Odtaczanie grupy z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.8. lub MQ../MM../Z.8.

Wskazowki dotyczgce ustalania liczby "n" MOVIMOT® przy odtgczaniu grupy mozna
znalezé w rozdziale "Napiecie zasilajgce 24 V w przypadku odtgczania
grupy" (— B 22).

(1] [2 (3]

L)

\

GND ‘[
Safety Power

MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8.

MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8.

MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8.

|=.E? |=.E?

= Cm— Hr—

= = I
= [SEWA

1554429451
[1] Komunikacja
[2] [6] Sie¢
[3] Zasilanie 24 V dla falownika MOVIMOT® z modutu wytgcznika bezpieczenstwa
[4] Sie¢ przemystowa
[5] Zasilanie 24 V dla interfejséw sieci przemystowe;j

Dtugos¢ przewodow pomiedzy rozdzielaczem polowym a MOVIMOT® nalezy wliczy¢
do tgcznej diugosci przewodow.
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Warianty montazowe
MOVIMOT® z rozdzielaczem polowym MF../MM../Z.8. lub MQ../MM../Z.8.

W przypadku odfgczania grupy z rozdzielaczami polowymi mozna zastosowac na
przytgczu X40 element wtykowy z podwdéjnym przytagczem w celu podtgczenia dalsze-
go obwodu do zasilania 24 V z funkcjg ochronng. Firma SEW-EURODRIVE zaleca

nastepujgcy typ wtyku:

Oznaczenie typu: TFKC 2,5/2-STF-5,08

Nr art.: 1962697

Dostepny w: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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Warianty montazowe 4

Inne wersje konstrukcyjne

4.8 Inne wersje konstrukcyjne

Dla MOVIMOT® MM..D w aplikacjach zwigzanych z bezpieczenstwem dozwolone sg
jeszcze inne wersje konstrukcyjne. Wiecej informacji mozna znalez¢é w nastepujacych
podrecznikach:

Wersja konstrukcyjna Podrecznik
Falowniki Sterowanie
MOVIFIT®-MC ze sterowaniem binarnym |"MOVIFIT®-MC/-FC -

MOVIFIT®-MC z opcja PROFIsafe 11 | PezPieczenstio funkejo-

"MOVIFIT®-MC/-FC -
MOVIFIT®-MC z opcjg bezpieczenstwa bezpieczenstwo funkcjo-

®
MOVIMOT S12 nalne z opcjg bezpie-
czenstwa S12"
"MOVIPRO® —
MOVIPRO® bezpieczenstwo funkcjo-
nalne"
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5 Dane techniczne

5 Dane techniczne

W ponizszej tabeli przedstawiono dane techniczne urzadzenn MOVIMOT® MM..D w od-
niesieniu do zintegrowanej techniki bezpieczenstwa pracy. Ponadto nalezy przestrze-
gac danych technicznych oraz zezwolen z instrukgcji obstugi "MOVIMOT® MM..D ... ".

Dane techniczne napiecia zasilajacego 24 V z funkcja ochronng

Min. Typowe Maks. Jednost-

ka
Zakres napie¢ wejsciowych 18 24 30 V (DC)
Pobdér mocy 3,4 3,7 w
Pojemnos¢ wejsciowa 100 120 uF
Prog wigczania / wytaczania 7,5 V
Napiecie wejsciowe dla stanu WYL. 5 \%
(STO)
Dozwolony prad uptywu zewnetrzne- 0 10 mA
go sterownika bezpieczenstwa
Czas od odtaczenia napigcia 24 V do 25 50 ms
odtgczenia pola wirujgcego

Parametry zwigzane z bezpieczenstwem

Performance Level d wg EN ISO 13849-1
SIL 2 wg EN 61800-5-2

0 (wykluczenie btedu)

Zweryfikowane klasy bezpieczehstwa

Prawdopodobienstwo wystgpienia
awarii stwarzajgcej zagrozenie w cig-
gu godziny (= wartos¢ PFH)

20 lat, nastepnie trzeba wymieni¢ komponen-
ty na nowe.

Okres uzytkowania wzgl.
czestotliwosé testow kontrolnych
wg EN 61508

Stan bezpieczny

Wyltgczony moment obrotowy (STO)
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