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Yleisia ohjeita

Dokumentaation kayttéa koskevia huomatuksia

1 Yleisia ohjeita

1.1 Dokumentaation kayttoa koskevia huomatuksia

Tama dokumentaatio on tuotteen osa. Dokumentaatio on tarkoitettu kaikille henkildille,
jotka suorittavat tuotteeseen kohdistuvia pystytys-, asennus-, kayttéonotto- ja huolto-
toita.

Dokumentaation on oltava kaytossa luettavassa kunnossa. Varmista, etta laitteistosta
ja sen kaytosta vastaavat seka laitteen parissa omalla vastuullaan tyoskentelevat hen-
kilot ovat lukeneet dokumentaation kokonaisuudessaan ja ymmartaneet sen sisallon.
Mikali sinulla on kysyttavaa tai tarvitset lisatietoja, ota yhteys SEW-EURODRIVEen.

1.2 Varoitusten rakenne

1.21 Merkkisanojen merkitys

Seuraavassa taulukossa on nahtavissa varoitusten merkkisanojen luokittelu ja merki-
tys.

Merkkisana Merkitys Laiminlyénnin seuraukset

A VAARA Valittdbmasti uhkaava vaara Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen.

A VAROITUS Mahdollinen vaaratilanne Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen.

A VARO Mahdollinen vaaratilanne Lieva loukkaantuminen

HUOMIO Mahdolliset esinevahingot Kayttolaitejarjestelman tai sen ympa-
ristdn vahingoittuminen

HUOM Hyodyllinen ohje tai vihje: Helpottaa

kayttolaitejarjestelman kasittelya

1.2.2 Osiokohtaisten varoitusten rakenne

Osiokohtaiset varoitustekstit eivat koske vain yksittaisia toimenpiteitd, vaan useita sa-
man aihepiirin toimenpiteita. Kaytetyt varoitussymbolit viittaavat joko yleiseen tai erityi-
seen vaaraan.

Seuraavassa on esitetty osiokohtaisen varoituksen rakenne:
MERKKISANA!
Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.

Laiminlyénnin mahdollisia seurauksia.
+ Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

4 Kasikirja — MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus
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Vaarasymbolien merkitys

Yleisia ohjeita 1
Varoitusten rakenne

Varoituksissa olevilla vaarasymboleilla on seuraava merkitys:

Vaarasymboli

Merkitys

Yleinen vaarakohta

Vaarallista sdhkoista jannitettd koskeva varoitus

Kuumia pintoja koskeva varoitus

Puristumisvaaraa koskeva varoitus

>PE>E

Roikkuvaa kuormaa koskeva varoitus

Automaattista kdynnistysté koskeva varoitus

1.2.3 Sisallytettyjen varoitusten rakenne

Sisallytetyt varoitukset sijaitsevat suoraan kasittelyohjeessa ennen vaarallista ty6vai-

hetta.

Seuraavassa nakyy sisallytetyn varoituksen rakenne:

A MERKKISANA! Vaaran tyyppi ja aiheuttaja. Laiminlyénnin mahdollisia seurauksia.
Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.
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1 Yleisia ohjeita
Korvausvaatimukset

1.3 Korvausvaatimukset

Noudata tdman julkaisun sisaltdmia tietoja. Tama on laitteen hairiéttéman toiminnan
samoin kuin takuuehtojen tayttamisen edellytys. Lue tdma julkaisu, ennen kuin kaytat
laitetta!

14 Dokumentaation sisalto

Tama dokumentaation versio on alkuperaisversion kaannos.

Oheinen dokumentaatio sisaltaa turvateknisia tdydennyksia ja lisayksia turvasovelluk-
sissa tapahtuvaa kayttda varten.

1.5 Vastuun rajoitus

Noudata tdman julkaisun siséltdmia tietoja. Tama on vaihteen turvallisen toiminnan
perusedellytys. Tuotteille ilmoitetut tuoteominaisuudet ja suoritusarvot on mahdollista
saavuttaa vain tdma edellytyksen tayttyessa. SEW-EURODRIVE ei vastaa henkil6-,
esine- tai omaisuusvahingoista, jotka aiheutuvat piittaamattomuudesta kayttdohjeesta.
SEW-EURODRIVE ei vastaa tallaisissa tapauksissa mahdollisesti esiintyvista tuotevir-
heista.

1.6 Tuotenimet ja merkit

Tassd dokumentaatiossa mainitut tuotenimet ovat haltijoidensa omistamia tavara-
merkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja.

1.7 Tekijanoikeusmerkinta

© 2016 SEW-EURODRIVE. Kaikki oikeudet pidatetaan. Kaikenlainen — myos osittai-
nen — kopiointi, muokkaaminen, levittdminen tai muu hyddyntadminen on kielletty.
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Yleisia ohjeita
Muut voimassa olevat julkaisut

1.8 Muut voimassa olevat julkaisut

Oheinen julkaisu taydentaa kayttéohjetta "MOVIMOT® MM..D ..." ja rajoittaa kayttooh-
jeita seuraavien tietojen mukaisesti.

Oheista julkaisua saa kayttaa vain yhdessa seuraavien julkaisujen kanssa:

Ota huomioon MOVIMOT® MM..D:lld varustetuissa sovelluksissa kéayttoohje
"MOVIMOT® MM..D".

Ota huomioon kenttajakolaitteilla varustetuissa sovelluksissa liséksi jokin seuraa-
vista kasikirjoista:

Kasikirja "PROFIBUS-liitdnnat, -kenttajakolaitteet" (vain PROFIBUS)

tai

Kasikirja "PROFINET-IO-liitannat, -kenttajakolaitteet” (vain PROFINET IO)
tai

Kasikirja "EtherNet/IP™-litannat, -kenttajakolaitteen" (vain EtherNet/IP™:lle)
tai

Kasikirja "EtherCAT®-litannat, -kenttajakolaitteet" (vain EtherCAT®)

tai

Kasikirja "InterBus-liitdnnat, -kenttdjakolaitteet" (vain InterBus)

tai

Kasikirja "DeviceNet/CANopen-liitannat, -kenttajakolaitteet” (vain DeviceNet/
CANopen)

Ota huomioon MOVIFIT®-MC:lla varustetuissa sovelluksissa liséksi seuraavat jul-
kaisut:

Kayttéohje "MOVIFIT®-MC"

ja

Kasikirja "MOVIFIT®-MC/-FC — toiminnallinen turvallisuus" (vain MOVIFIT®-MC
ja STO tai MOVIFIT®-MC ja PROFIsafe-lisalaite S11)

Kasikirja "MOVIFIT®-MC/-FC — toiminnallinen turvallisuus ja Safety-lisélaite
S12" (vain MOVIFIT®-MC ja Safety-lisélaite S12

Sallitut asennusvaihtoehdot on lueteltu luvussa "Lisélaiteversiot" (— B 22).

1
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Integroidut turvalaitteet

Turvallinen tila

2 Integroidut turvalaitteet

Seuraavassa kuvattu MOVIMOT® MM..D:n turvallisuustekniikka on kehitetty ja tarkas-
tettu seuraavien turvavaatimusten mukaisesti:

Toiminnan taso d standardin EN 1SO 13849-1:2008 mukaan
SIL 2 standardin EN 61800-5-2:2007 mukaan

Sita varten on suoritettu TUV Nordin sertifiointi. TUV-sertifikaatin ja siihen kuuluvan ra-
portin voi tilata SEW-EURODRIVElIta.

21 Turvallinen tila

MOVIMOT® MM..D:n turvaorientoituneelle kaytolle on maéaritetty poiskytketty vaan-
tomomentti turvallisena tilana (ks. turvatoiminto STO).

Perustana oleva turvallisuuskonsepti perustuu siihen.

2.2 Turvakonsepti

Taajuusmuuttajassa MOVIMOT® MM..D on liitdnta ulkoista turvaohjausta/turvakyt-
kentélaitetta varten. Se katkaisee virran liitettyd komentolaitetta (esim. lukitustoi-
minnolla varustettua hatapysaytys-painiketta) kaytettdessa kaikki aktiiviset ele-
mentit, joita tarvitaan pulssien tuottamiseen tehopaateasteessa (IGBT, virratto-
maan tilaan katkaisemalla turvapiirin 24 voltin syéttjannitteen. Nain varmistetaan,
ettd taajuusmuuttaja ei toimita moottoriin vdadntdbmomenttia synnyttdvaa energiaa.

Kytkemalla 24 voltin virransyottd pois paalta varmistetaan, etta kaikki kayttolaitteen
ohjaukseen tarvittavat syéttéjannitteet on katkaistu.

Sen sijaan, etta kayttolaite eristettaisiin galvaanisesti verkosta kontaktorien tai kyt-
kinten avulla, taajuusmuuttajan tehopuolijohtdintene ohjaus estetdan varmalla ta-
valla tdssa kuvatun 24 voltin syéttdjannitteen katkaisun avulla. Siten kytketaan
pois kyseisen moottorin kiertokenttd, vaikka verkkojannite on edelleen kytkettyna.

8 Kasikirja — MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus
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Integroidut turvalaitteet
Turvatoiminnot

2.3 Turvatoiminnot

Seuraavia kayttolaitekohtaisia turvatoimintoja voidaan kayttaa:

STO (turvallisesti poiskytketty momentti standardin EN 61800-5-2 mukaan) kytke-
malla pois turvaorientoitunut 24 voltin syéttéjannite.

Nain taajuusmuuttaja ei toimita moottoriin vaantdomomenttia synnyttavaa energiaa
STO-toiminnon ollessa aktivoituna. Kyseinen turvatoiminto vastaa standardin
EN 60204-1 mukaista ohjaamatonta pysaytysta, pysaytyskategoria O

Turvaorientoituneen 24 voltin syoéttdjannitteen katkaisu on tehtava soveltuvalla ul-
koisella turvaohjauksella/turvakytkentalaitteella.

S$S81(c) (turvallinen pysaytys 1, toimintavaihtoehto ¢ standardin EN 61800-5-2 mu-
kaisesti) soveltuvan ulkoisen ohjauksen avulla (esim. viivastetylld poiskytkennalla
varustettu turvakytkentalaite).

Seuraavia vaiheita on noudatettava:

— Kayttdlaitetta hidastetaan soveltuvalla hidastusrampilla ohjearvon valinnan
kautta.

— Turvaorientoituneen 24 voltin syéttéjannitteen poiskytkenta (= STO-toiminnon
laukaiseminen) maaritetyn turvaorientoituneen aikaviiveen jalkeen.

Kyseinen turvatoiminto vastaa standardin EN 60204-1 mukaista ohjattua pysaytys-
ta, pysaytyskategoria 1.

Kasikirja — MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus 9
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Integroidut turvalaitteet
Rajoituksia

24

Rajoituksia

MOVIMOT®:iin sisallytettya jarrunohjainta ja jarrumoottoreihin sisallytettya vakiojar-
rua ei ole toteutettu turvakayttéa varten, eivatkad ne kuulu ylld mainittuihin turvatoi-
mintoihin. Mikali jarrunohjain ja/tai moottorin jarru eivat toimi, kayttdlaitteen jalki-
kaynti voi pidentyd merkittdvasti sovelluksesta riippuen (jarjestelman kitkan ja
massahitausmomentin mukaisesti). Generatorisissa kuormaolosuhteissa (esim.
nostoakseleissa, kaltevilla kuljetusmatkoilla) kayttolaite voi jopa kiihdyttda. Se on
otettava huomioon laitteiston/koneen riskianalyysissa ja varmistettava tarvittaessa
muiden turvateknisten lisdtoimenpiteiden avulla (esim. turvajarrujarjestelmalla).

— Sovelluskohtaisissa turvatoiminnoissa, jotka edellyttavat vaaraa aiheuttavan
liikkeen aktiivista hidastusta (jarrutusta), MOVIMOT®-kayttolaitetta ei saa kayt-
taa yksin ilman lisgjarrujarjestelmaa!

Kun SS1(c)-toimintoa kaytetdan ylla kuvatulla tavalla, kayttélaitteen hidastusramp-
pia ei valvota turvakaytossa. Hidastus voi vikatapauksessa keskeytya viiveaikana
tai pahimmassa tapauksessa voi tapahtua jopa kiihdytys. Siina tapauksessa turva-
katkaisu STO-toiminnon kautta tapahtuu vasta maaritetyn aikaviiveen kuluttua (ks.
ylld). Siitd aiheutuva vaara on otettava huomioon laitteiston/koneen riskianalyysis-
sa ja estettava lisaturvatoimenpiteilla.

Laitteiston/koneen valmistajan on joka tapauksessa laadittava laitteisto-/konetyy-
pin mukainen riskianalyysi. Laadinnassa on otettava huomioon MOVIMOT®-kaytto-
laitejarjestelman kaytto.

Turvakonsepti soveltuu vain kayttolaitteen kayttamissa laitos- ja konekom-
ponenteissa tehtdvien mekaanisten toéiden suorittamiseen.

Termistorisuojaa kaytettdessa ei uudelleenkdynnistyksen estoa termistorisuojan
lauetessa ole taattu. Kyseinen tosiasia on otettava huomioon riskianalyysissa ja
tarvittaessa myos varmistettava soveltuvilla toimenpiteilla.

Kun 24 voltin kayttéjannite katkaistaan, taajuusmuuttajan valipiirissa vallitsee edel-
leen verkkojannite.

Kayttojannite on katkaistava ulkopuolisella huoltokytkimelld ennen kayttolai-
tejarjestelman sahkolaitteisiin kohdistuvien téiden aloittamista.

1)  Kasikiria - MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus
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Integroidut turvalaitteet

Rajoituksia
"MOVIMOT®:in turvakonsepti" kaaviomaisena esitystapana
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Turvateknisia lisayksia
Sallitut laiteyhdistelméat

3 Turvateknisia lisayksia

MOVIMOT® MM..D:n turvatoimintoja saa kayttaa laitteiston/koneen turvallisessa kay-
téssa vain kun ne on liitetty oikeaoppisesti sovelluskohtaiseen ylemman tason turva-
toimintoon tai turvajarjestelmaan. Laitteiston/koneen valmistajan on suoritettava joka
tapauksessa laitteistolle/koneelle tyypillinen riskianalyysi (esim. standardin ISO 14121,
aiemmin EN 1050 mukaisesti). Laitteiston/koneen valmistajan on validoitava turvavaa-
timukset ja -toiminnot ennen kayttoonottoa. Laitteiston/koneen valmistaja ja omistajay-
ritys ovat vastuussa siita, ettad laitteisto/kone on voimassa olevien turvamaaraysten
mukainen.

Seuraavia ohjeita on ehdottomasti noudatettava, kun MOVIMOT® MM..D asennetaan
ja sita kaytetaan turvasovelluksissa.

Ohjeet jakautuvat seuraaviin kappaleisiin:

+ Sallitut laiteyhdistelmat

* Asennusta koskevat vaatimukset

+ Ulkoista turvaohjausta koskevat vaatimukset
+ Kayttéonottoa koskevat vaatimukset

+  Kayttda koskevat vaatimukset

31 Sallitut laiteyhdistelmat

Q"o

MOVIMOT®-kayttolaitteita saa kayttda vain turvakaytoissa, joiden tyyppikilpiin on mer-
kitty FS-logo merkkina toiminnallisesta turvallisuudesta.

Vain seuraavat laiteyhdistelmat ovat sallittuja, mikali MOVIMOT® MM..D:ta kaytetaan
turvaorientoituneissa sovelluksissa:

+  MOVIMOT?®, jossa digitaalinen ohjaus (liitinohjaus)
*  MOVIMOT® ja lisalaite MBG11A
+  MOVIMOT® ja lisalaite MWA21A

+  MOVIMOT® ja MOVIFIT®-MC joissa on FS-logo ja ulkoisesti kytketty 24 voltin vir-
ransyottd (STO)

+  MOVIMOT® ja MOVIFIT®-MC ja FS-logo ja PROFIsafe-lisalaite S11
+  MOVIMOT® ja MOVIFIT®-MC ja FS-logo ja Safety-lisalaite S12
+  MOVIMOT® ja FS-logo ja kenttsjakolaitteet seuraavien lukujen mukaisesti:

12  Kasikiria - MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus
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3.141 MFZ.6.

Turvateknisia lisayksia
Sallitut laiteyhdistelméat

MOVIMOT® ja kenttajakolaite M.Z.6. (liitanta valmiskaapelin avulla).

Seuraavat yhdistelmat ovat sallittuja:

MQ..
MF..

Kenttavaylaliitanta
MFI21A, 22A, 32A
MFI23F, 33F
MQI21A, 22A, 32A

sallittu vain Z16F:n yhteydessa

MFP21D, 22D, 22L, 32D
MFP22H, 32H

MFES2A, 52H, 52L
MFEG2A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

sallittu vain Z26F:n, Z26J:n yhteydessa

MFD21A, 22A, 32A
MFO21A, 22A, 32A
MQD21A, 22A, 32A

sallittu vain Z36F:n yhteydessa

Z..6.

Liitantamoduuli
Z16F, Z26F, Z26J, Z36F

AF.

Liitdntatekniikka
AFO

AF1
AF2, AF3

sallittu vain Z16F:n, Z26F:n, Z26J:n yhteydes-
sa

sallittu vain Z36F:n yhteydessa
sallittu vain Z26F:n, Z26J:n yhteydessa

3
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Turvateknisia lisayksia
Sallitut laiteyhdistelméat

3.1.2 MFZ.7.

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja integroituna kenttéjakolaitteeseen M.Z.7. (kolmivaihe-
moottorin litdnta valmiskaapelin avulla). Seuraavat yhdistelmat ovat sallittuja:

MQ.. |Kenttavaylaliitanta

MF.. |MFI21A, 22A, 32A sallittu vain Z17F:n yhteydessa
MFI23F, 33F

MQI21A, 22A, 32A

MFP21D, 22D, 22L, 32D  sallittu vain Z27F:n yhteydessa
MFP22H, 32H

MFE52A, 52H, 52L

MFE62A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

MFD21A, 22A, 32A sallittu vain Z37F:n yhteydessa
MFO21A, 22A, 32A

MQD21A, 22A, 32A

MM.. |MOVIMOT®-taajuusmuuttaja:
MMO03D — MM15D

Z..7. |Liitintdmoduuli
Z1TF, Z27F, Z37F

1 4 Kasikirja — MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus
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3.1.3 MFZ.8.

Turvateknisia lisayksia
Sallitut laiteyhdistelméat

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja integroituna kenttéjakolaitteeseen M.Z.8. (kolmivaihe-
moottorin litdnta valmiskaapelin avulla). Seuraavat yhdistelmat ovat sallittuja:

MQ..
MF..

Kenttavaylaliitéanta
MFI21A, 22A, 32A
MFI23F, 33F
MQI21A, 22A, 32A

sallittu vain Z18F:n, Z18J:n, Z18N:n yhteydes-
sa

MFP21D, 22D, 22L, 32D
MFP22H, 32H

MFES52A, 52H, 52L
MFEG2A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

sallittu vain Z28F:n, Z28N:n, Z28J:n yhteydes-
sa

MFD21A, 22A, 32A
MFO21A, 22A, 32A
MQD21A, 22A, 32A

sallittu vain Z38F:n, Z38N:n, Z38G:n, Z38J:n
yhteydessa

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja:

MMO3D — MM40D

Z..8.

Liitantamoduuli

Z18F, Z28F, Z38F, Z18N, Z28N, Z38N, 238G, Z18J, Z28J, Z38J

AF.

Liitdntatekniikka
AFO

AF1, AGA, AGB

AF2, AF3

sallittu vain Z18F:n, Z18N:n, Z18J:n, Z28F:n,
Z28N:n, Z28J:n yhteydessa

sallittu vain Z38F:n, Z38N:n, Z38G:n, Z38J:n
yhteydessa

sallittu vain Z28F:n, Z28N:n, Z28J:n yhteydes-
sa

314 Muut yhdistelmat

Muita, toisissa julkaisuissa esiintyvia yhdistelmia ja lisimoduuleita ei saa kayt-

taa.

3
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Turvateknisia lisayksia

Sallitut laiteyhdistelméat

3.1.5

)
Q01

FS-logon kuvaus

MOVIMOT®-kayttolaitteen tyyppikilvessa ja/tai MOVIFIT®-laitteen kokonaistyyppikilves-
sa voi olla FS-logo.

MOVIMOT® MM.. D

Ota FS01-logolla varustetussa MOVIMOT®:issa huomioon kasikirja "MOVIMOT®
MM.. D — toiminnallinen turvallisuus".

MOVFIT® ja STO (PROFIsafe-lisalaitteen S11 kanssa tai ilman)

Ota huomioon MOVIFIT®issa, jossa on FS01-logo, myos kasikirja "MOVIFIT®-
MC/-FC — Toimintavarmuus".
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3.2

Turvateknisia lisayksia
Asennusta koskevat vaatimukset

Asennusta koskevat vaatimukset

Kenttajakolaitteen M.Z.6. ja MOVIMOT®-kayttolaitteen valiseen liitantaan saa kayt-
taa vain SEW-EURODRIVE-hybridikaapelia.

Kenttajakolaitteen M.Z.7 tai M.Z.8. tai MOVIFIT®-MC:n ja moottorin valiseen liitan-
tédn SEW-EURODRIVE suosittelee erityisesti sitd varten suunniteltujen SEW-
EURODRIVE-hybridikaapelien kayttda.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja moottorin véliseen liitantaan (moottorin laheinen
asennus) SEW-EURODRIVE suosittelee erityisesti sitd varten suunniteltujen
SEW-EURODRIVE-hybridikaapelien kayttoa.

SEW-EURODRIVEN hybridikaapeleita ei saa lyhentda. Tata hybridikaapelia tulee
kayttaa alkuperaisilla johtopituuksilla ja tehtaalla valmiiksi tehtyja pistokeliittimia
kayttaen. Varmista oikea liitanta.

Energiansyoéttdjohdot ja turvaorientoituneet ohjausjohdot tulee sijoittaa erillisiin
kaapeleihin (poikkeus: SEW-EURODRIVER hybridikaapeli).

Niputa kaikki saman jannitesaon (esim. L1 — L3) johtimet yhteen suoraan liittimeen
nippusiteella.

Turvaohjauksen ja MOVIMOT®:in vélinen johto saa olla enintdan 100 m pitka.
Johdotuksen on oltava standardin EN 60204-1 mukainen.
Sijoita turvaorientoituneet ohjausjohdot EMC-yhteensopivasti.

— Sahkoisen asennustilan ulkopuolella olevien johtojen on oltava suojattuja ja
asennettu pysyvasti (kiinteasti) ja suojattu ulkoisilta vaurioilta.

— Asennustilan sisdpuolelle saa sijoittaa yksittaisjohtimia.
Turvaorientoitunutta 24 voltin sydttéjannitetta ei saa kayttaa paluuilmoituksille.
Varmista, ettei turvaohjausjohdoissa esiinny hairidjannitetta.

Turvapiirien suunnittelussa on ehdottomasti noudatettava turvalaitteille tarkoitettuja
arvoja.

Pyorimissuuntasignaalien ja ohjearvon vaihtokytkennan liitantaan (liittimet "R", "L",
"f1/f2") saa kayttaa ainoastaan turvaorientoituneen 24 voltin syéttéjannitteen janni-
tetta.

Jotta asennus tayttad EMC-suojaukselle asetettavat vaatimukset, seuraavien jul-
kaisujen sisaltamia ohjeita tulee noudattaa:

— Kayttoohje "MOVIMOT® MM..D ..."

— Kasikirja "PROFIBUS-liitannat, -kenttajakolaitteet" (valinnaisesti)

— Kasikirja "PROFINET-IO-liitannat, -kenttajakolaitteet” (valinnaisesti)

— Kasikirja "EtherNet/IP™-litannat, -kenttajakolaitteet" (valinnaisesti)

— Kasikirja "EtherCAT®-liitannat, -kenttajakolaitteet" (valinnaisesti)

— Kasikirja "InterBus-litannat, -kenttajakolaitteet” (valinnaisesti)

— Kasikirja "DeviceNet/CANopen-liitannat, -kenttajakolaitteet" (valinnaisesti)

Kiinnita turvaorientoituneen 24 voltin syéttéjannitteen suojaus kotelon molemmin
puolin.

Kasikirja — MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus
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Turvateknisia lisayksia
Asennusta koskevat vaatimukset

+  MOVIMOT®-taajuusmuuttajan, kenttajakolaitteen ja kenttajakolaitteen kaikkien lait-
teiden 24 voltin syéttdjannitteelle saa kayttaa vain janniteldhteita, joissa on turvalli-
nen erotus (SELV/PELV) standardien EN 60204-1 ja EN 61131-2 mukaisesti.

Sen lisaksi jannite ei saa ylittdd yhden ainoan virheen ilmetessa lahtdjen tai minka
vain 1ahddn ja maadoitettujen osien valissa 60 voltin tasajannitetta.

«  MOVIMOT®:in kanssa kaytettavissa turvaorientoituneissa sovelluksissa kenttajako-
laitteista on poistettava liitinten 24V/X40 ja 24V/X29 valissa olevat siltaukset, jois-
sa on teksti "Caution, remove jumper for safety operation", ks. seuraava kuva:

1421314571
*  Muut kenttajakolaitteen johdotuksiin tehdyt muutokset ovat kiellettyja.

+ Asennuksen suunnitelussa on otettava huomioon MOVIMOT® MM..D:n tekniset
tiedot.

« Lisalaitteen MBG11A tai MWA21A asennuksessa on otettava huomioon seuraavat
seikat:

— RS485-liitantaan ei saa kytkea toista kenttalaitetta (esim. PLC).
— Kayta turvaorientoituneita 24 voltin syéttéjannitteita.
— Varmista kytkettyjen johtojen suojattu sijoitus.
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Turvateknisia lisayksia 3
Ulkoista turvaohjausta koskevat vaatimukset

3.3 Ulkoista turvaohjausta koskevat vaatimukset

Turvaohjauksen sijaan voi kayttda vaihtoehtoisesti myds turvarelettd. Seuraavat vaati-
mukset patevat vastaavasti.

+ Turvasovelluksissa standardin EN ISO 13849-1 toiminnan taso d:n mukaisesti tur-
vaohjauksen ja kaikkien muiden turvallisuutta koskevien osajarjestelmien on oltava
hyvaksyttyja vahintdan standardin EN ISO 13849-1 toiminnan taso d:n tai standar-
din EN 61508 SIL 2:n mukaisesti. Kokonaissovelluksen toiminnan tason maaritta-
miseen voidaan kayttda standardissa EN 1ISO 13849-1 kuvattua menetelmaa usei-
den turvallisuutta koskevien osajarjestelmien yhdistelemiseksi (iiman PFH-arvon
laskentaa). SEW-EURODRIVE suosittelee kuitenkin kokonaissovelluksen PFH-ar-
von selvittamistd. MOVIMOT® MM..D:n PFH-arvo on 0 1/h (virheen poissulkemi-
nen).

» Turvasovelluksissa standardin EN 62061 SIL 2:een asti turvaohjauksen ja kaikkien
muiden turvallisuutta koskevien osajarjestelmien taytyy olla hyvaksyttyja vahintaan
standardin EN 61508 SIL 2:n tai standardin EN ISO 13849-1 mukaisen toiminnan
taso d:n mukaisesti. Sen lisdksi on maaritettdva vaaraa aiheuttavan vian todenna-
kdisyys (= PFH-arvo). Kokonaissovelluksen PFH-arvon selvittamisessa voidaan
olettaa, etta MOVIMOT®:in PHF-arvo = 0.

Sovellus Turvaohjausta koskeva vaatimus

Toiminnan taso d standardin Toiminnan taso d standardin EN 1SO 13849-1 mu-
EN ISO 13849-1 mukaan kaan

SIL 2 standardin EN 61508 mukaan

SIL 2 standardin EN 62061 Toiminnan taso d standardin EN 1SO 13849-1 mu-
mukaan kaan

SIL 2 standardin EN 61508 mukaan

» Turvaohjauksen johdotuksen on oltava halutun turvaluokan mukainen (ks. valmis-
tajan dokumentaatio). MOVIMOT® MM..D:lld varustetut turvapiirit on kytkettava
pois paalta kaksinapaisesti.

+ Kytkennan toteutuksessa on ehdottomasti noudatettava turvaohjaukselle maaritet-
tyja arvoja.

» Turvareleiden tai turvaohjauksen relelahtéjen kytkentdkyvyn on oltava vahintaan
suurin sallittu, rajoitettu 24 voltin jannitesy6ton lahtovirta.

Valmistajan antamia, koskettimien sallittua kuormitusta ja turvakosketinten
mahdollisesti vaatimia sulakkeita koskevia ohjeita on noudatettava. Mikali
valmistajan ohjeita ei ole saatavilla, koskettimet on suojattava 0,6-kertaisella
nimellisarvolla valmistajan ilmoittamasta maksimaalisesti kosketinkuormas-
ta.

+ Jotta standardin EN 1037 mukainen odottamattoman uudelleenk@ynnistymisen
suoja voidaan taata, turvaohjausten on oltava siten suunniteltu ja kytketty, ettei
pelkkd komentolaitteen palautus aiheuta uudelleenkaynnistysta. Uudelleenkdyn-
nistys saa olla mahdollinen vasta, kun turvapiiri on kuitattu manuaalisesti (reset-
toiminto).

«  MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 voltin sy6ttétulossa on sarjaan kytkettava kaan-
teisnapaisuuden suojadiodi ja puskurikondensaattori jossa C = 120 yF. Se on otet-
tava huomioon kuormana kytkentalahdon suunnittelussa.
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Turvateknisia lisayksia
Ulkoista turvaohjausta koskevat vaatimukset

"Turvareleen" Seuraavassa kuvassa nakyy ulkoisen turvareleen (edella mainittuja vaatimuksia vas-
kytkentdesimerk-  taavan) periaatteellinen kytkentd MOVITRAC® MM..D-kayttolaitteeseen. Liitettaessa
ki on noudatettava kunkin valmistajan tietolehtien tietoja.
N
7 16l
\%\l\
1
3] (1]
— —
21 4]
] — R

(1]
(2]
3]
4]
(3]
6]

5]
18014400103440907

Turvarele ja hyvaksynta

DC-24-V-jannitteensyottod

Turvareleen valmistajan antamien tietojen mukaiset varokkeet
24 V DC:n turvajannite

Palautuspainike manuaalista kuittausta varten (reset-toiminto)
Hyvaksytty Hata-Seis-painike

2()  Kasikiria — MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus

22515186/FI — 05/2016



22515186/FI — 05/2016

Turvateknisia lisayksia 3
Kayttdonottoa koskevat vaatimukset

3.4 Kayttoonottoa koskevat vaatimukset

+ Laitteiston/koneen kayttéonotto on dokumentoitava. Laitteiston/koneen turvatoi-
minnot on tarkastettava ja todennettava. Turvatoimintojen todennuksessa (verifi-
kaatio) on otettava huomioon MOVIMOT®:in turvatoimintojen rajoitukset luvussa
"Rajoituksia" (— B 10). Muut kuin turvallisuuteen liittyvat osat ja komponentit, jotka
vaikuttavat verifikaatiotarkastukseen (esim. moottorin jarru), on tarvittaessa kytket-
tava pois kaytosta.

«  Mikali MOVIMOT® MM..D:ta kaytetdan turvakayttoon tarkoitetuissa sovelluksissa,
kayttéonoton yhteydessa on tarkastettava katkaisujarjestelma ja oikea johdotus ja
tarkastuksen tulokset on dokumentoitava.

+ Kayttéonoton/toimintatarkastuksen yhdeydessa on tarkastettava mittaamalla janni-
tesyotdn oikea kohdistus (esim. Safety Power X40, vaylamoduulin X29 sy6tto).

» Toimintotarkastus on suoritettava kaikille potentiaaleille perakkain, ts. erillaan toi-
sistaan.

3.5 Kayttoa koskevat vaatimukset

+ Laitteistoa saa kayttdd vain teknisissa tiedoissa maaritettyjen arvojen sisalla. Se
koskee seka ulkoista turvareletta ettda MOVIMOT® MM..D:t ja sallittuja lisalaitteita.

+ Turvatoimintojen moitteeton toiminta on tarkastettava saanndllisesti. Maarita tar-
kastusvalit riskianalyysin mukaisesti.
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Lisalaiteversiot

24 voltin syéttdjannite ryhmakatkaisussa

4 Lisalaiteversiot

41 24 voltin syottojannite ryhmakatkaisussa

411 Tarkastelun ldhtokohta

Ryhmakaytoissd usean MOVIMOT®-kayttolaitteen 24 voltin virransy6ton voi toteut-
taa yhdella ainoalla turvareleelld Suurin mahdollinen lukumaara ("n" kappaletta)
maaraytyy turvareleen suurimman sallitun kontaktikuormituksen seka MOVIMOT®-
taajuusmuuttajien DC-teholahteen suurimman sallitun jannitehavién perusteella.

Turvareleen valmistajan muita vaatimuksia (esim. sulakesuojaus lahtokoskettimien
kiinnihitsautumisen varalta) on noudatettava tarkoin. Sen lisédksi on noudatettava
kaapeloinnille asetettuja perusvaatimuksia, jotka on kuvattu MOVIMOT® MM..D:n
sertifiointiraportin maarayksissa .

Kaapelin pituus saa olla EMC-syista enintddn 100 m. (Kussakin sovelluksessa)
kaytetyn turvareleen valmistajan muita ohjeita on noudatettava.

MOVIMOT® MM..D-kayttolaitteen teknisten tietojen perusteella laadittava laskelma
on tehtava ryhmittain poiskytkettavien kayttolaitteiden osalta jokaiselle sovelluksel-
le erikseen.

Ryhmakaytoissa kaytettavien MOVIMOT®-kayttolaitteiden maksimimaarin selvittiminen:

Ryhmakatkaisuissa kaytettavien kytkettdvien MOVIMOT® MM..D-laitteiden lukumaa-
raa "n" kappaletta rajoittavat seuraavat tekijat:

Turvareleen kytkentakapasiteetti

Turvakosketinten eteen on kytkettava turvareleen valmistajan ohjeiden mukaisesti
sulake, joka estaa kosketinten kiinnihitsautumisen.

Standardien EN 60947-4-1 ja EN 60947-5-1 mukaisia kytkentakapasiteetin tietoja
seka turvareleen valmistajan kayttéohjeiden mukaista kosketinsuojausta on nou-
datettava. Projektisuunnittelija on vastuussa ohjeiden noudattamisesta.

Suurin sallittu jannitehavio 24 voltin syéttokaapelissa

Ryhmakayttdjen suunnittelussa on noudatettava suurimman kaapelipituuden ja
sallittujen jannitehavididen arvoja.
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4.2
4.2.

Lisalaiteversiot

MOVIMOT®, jossa on bindarinen ohjaus (liitinohjaus)

MOVIMOT®, jossa on bindarinen ohjaus (liitinohjaus)

1 Yleinen rakenne

MOVIMOT®, jossa on bin&arinen ohjaus (liitinohjaus)

Taajuusmuuttaja asennettu moottoriin

1] 3x400V T —
+PE —
[ +24V v----- - e
21 | o o
GND ‘f------- T
J: Safety l
h Power ~

(1]
(2]
[3]

[4] Turvakosketin "L1"
[5] Hybridikaapeli
422
tapaivaan

Verkkoliitanta
24-V-syo6ttd turvareleella
Turvakosketin "24V"

Vaihtoehto 1: Py6rimissuunta myo6-

] '

LRy X6: 11,12
L) X6:9,10

L X6:45i6 2
24V X6:1.2.3

MOVIMOT®
1490816907

1] 3x400V T ——
+PE —
+24V c-------~ \

2]

Moottorin laheinen asennus

Pyorimissuuntasignaalien sallittu liitinjarjestys (liitdntakotelon sillat)

(3]

9007200744914443

Vaihtoehto 2: Py6rimissuunta vas-

tapaivaan

(]

*****

L X6:45i6 2
24V X6:1.2.3
ROV X6: 11,12
L) X6:9,10

MOVIMOT®
1490175371

Tarkasta liitantojen "24V" ja " 1" oikea liitanta ja tarkasta testaamalla!

[11 Turvareleen turvaorientoitunut 24-V-sy6tto

[2] Turvakoskettimet

[3] Kytkentdkotelon sisdinen silta (ei kytkintd)
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Lisalaiteversiot

MOVIMOT®, jossa on bindarinen ohjaus (liitinohjaus)

4.2.3 Hybridikaapelin liitdnta (moottorikaapeli) moottorin ldheisessd asennuksessa

Seuraavassa kuvassa nakyy hybridikaapelin johdinten sijoittelu ja MOVIMOT®-liitanta-
kotelon ja DR..-moottorin siihen kuuluvat liittimet:

9 X6 X5 Q) B2 2
| 1)l
Jbéo
X255
3
|
x1%
|
©
A MovimoT® — © -
4189022219
MOVIMOT® Hybridikaapeli DR..-moottori
Liitin Johtimen vari/merkinta Liitin
X2 |U1 musta/U1 U1
V1 musta/V1 V1
WA1 musta/W1 W1
X1 13 punainen/13 4a
14 valkoinen/14 3a
15 sininen/15 5a
X6 |24V musta/1 1b
R tai LV musta/2 2b
PE-liitanta vihred-keltainen PE-liitanta
+ suojavaipan paa (sisavaippa)

1) Kytke TH-kaapeli vaadittavasta pyorimissuunnasta riippuen liittimeen "R" (=> py6rimissuunta my6tapaivaan) tai "L" (=> pyorimis-

suunta vastapaivaan).
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on bindarinen ohjaus (liitinohjaus)

424 Ryhmakatkaisu

Ohjeita koskien sitd, kuinka MOVIMOT®:ien lukum&ara "n" ryhmakatkaisulle selvite-
tdan, on luvussa "24 voltin syéttdjannite ryhmakatkaisussa" (— & 22).

(2]

A
T

=R
R
l l
l l
IR
H
<A >
zZ <
— o 1§ o
3x400V — o
11 +PE — .
5}
g o ,
o il LT
o il _ o
b \I \I
3 N R
£ ‘ I Iﬂ
» = =
©o O o
O © (Of
1. . e n
1490177291

[1]1 Verkkoliitanta
[2] Turvareleen turvaorientoitunut 24-V-syo6tto
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on bindarinen ohjaus (liitinohjaus)

4.2.5 Pyorimissuuntasignaalien ohjaus ulkoisella kytkimella

1 ™
I — Ry X6. 11,12
T o L) X6: 9,130

v,
L L MOVIMOT®

1490179211
[11 Kytkin
+ Ulkoiseen kytkimeen menevat johdot on sijoitettava yleisten ohjeiden mukaisesti
siten, ettei hairibjannitetta tai indusoituja jannitteita voi esiintya.

» Pydrimisuunnan ohjaus ulkoisella kytkimella ei ole sallittua ryhmakaytdissa. Kytkin
on toteutettava standardin EN 50178 "Turvallinen erottaminen" mukaisesti.

+  MOVIMOT®-kayttolaitteen seka ulkoisen kytkimen valisen johdon pituus on lasket-
tava mukaan kokonaiskaapelipituuteen.
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4.2.6

Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on bindarinen ohjaus (liitinohjaus)

Binaariohjaus turvallisten lahtojen kautta

MOVIMOT®, jossa on bin&arinen ohjaus (liitinohjaus)

3x400v =
1
M e =

2] #24V T ooooooooooo-- -

9007200744922123

Liitinjarjestys (pyorimissuunta myotapaivaan, vastapaivaan, ohjearvon vaihto):

L poooo 11 X6.456][4]
24V . 24V _X6:1 253 3]

5]

Ry X6:11,12
L) X6:9,10
\,' —+—f1/f2 X6:7.8

A MOVIMOT®

L\\K

(2]

1490195851

Tarkasta liitantojen "24V" ja "L" oikea liitanta ja tarkasta testaamalla!
[11 Verkkoliitéanta [3] Turvakosketin "24V"
[2] Turvallinen 1/O-oheisjarjestelma [4] Turvakosketin "1"
[6] Turvallinen kaksinapainen kytkentalah-
to
(rele tai sahkoinen kytkin)

» Ohjaussignaalit "R", "L", "f1/f2" saa kytkead yksinapaisina. Kytkentaelementeille on
syotettava virtaa turvaorientoidusta 24 voltin jannitesyotosta.

+  MOVIMOT®:n ja turvallisen PLC:n valinen suurin sallittu kaapelipituus 100 m on
sallittu vain, kun kaikki pydrimissuunnan ja ohjearvon valinnan signaalit johdetaan
suojatussa kaapelissa. Mikali signaalit jaetaan kahdelle suojatulle kaapelille, suurin
sallittu kaapelipituus laskee puoleen (= 50 m).
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on lisdkortti MBG11A

4.3 MOVIMOT?®, jossa on lisékortti MBG11A

4.3.1 Yleinen rakenne

MOVIMOT®-kayttolaite, jossa on lisalaite MBG11A (ohjearvomuunnin):

RS+

ol

MBG11A

[11 Verkkoliitanta

[2] 24-V-syodtto turvareleelld
[3] Turvakosketin "24V"

[4] Turvakosketin "L1"
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on lisdkortti MBG11A

4.3.2 Ryhmakatkaisu

Ohjeita koskien sitd, kuinka MOVIMOT®:ien lukum&ara "n" ryhmakatkaisulle selvite-
tdan, on luvussa "24 voltin syéttdjannite ryhmakatkaisussa" (— & 22).

[2] MBG11A

1
\‘______\J

)

=

[e]

o

21

°

©

7]
3x400V _—— ____
1) I — - - C-C

—— e m e m m m - - = —p

24V
GND
RS+
RS-
24V
GND
RS+
RS-

18051079307

[1] Verkkoliitanta
[2] Turvareleen turvaorientoitunut 24-V-sy6ttd
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on lisdkortti MBG11A

4.3.3 Pyérimissuunnan aktivointi MOVIMOT®:ista

Tarkasta liitantojen "24V" ja "L" oikea liitdnta ja tarkasta testaamalla!

Vaihtoehto 1 Vaihtoehto 2
* Molemmat pydrimissuunnat on vapau- * Pyoérimissuunta myétapaivaan on va-

tettu. pautettu.

— ' T %6456 A T X6458
] '\ ; 24V X6:1.2.3] 12 ] —1,‘7 24V X6 1.2.3] 2]

[3]ERmxe:1112 LIRS X6: 11,12
L ¢ X6:9,10 L) X6:9,10
MOVIMOT® MOVIMOT®
1490199691 1490816907

Vaihtoehto 3
» Pyoérimissuunta vastapaivaan on va-

pautettu.
[11 Turvallinen 24-V-jannitesy6tto
T turvareleella
— 1 24V X6: 1.2.3 [2] Turvakoskettimet
- [3] Silta liitantakotelossa
L X6:9,10
MOVIMOT®
1490175371

Turvakosketin "24V" [1] on merkitty punaisella.
Turvakosketin "1" [2] on merkitty sinisella.

9007200744946443

3()  Kasikiria— MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus

22515186/FI — 05/2016



22515186/FI — 05/2016

Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on lisdkortti MWA21A

4.4 MOVIMOT?®, jossa on lisdkortti MWA21A

441 Yleinen rakenne

MOVIMOT®-kayttolaite, jossa on lisakortti MWA21A (ohjearvomuunnin):

Lisalaitteen MWA21A liittimiin 1 - 10 on syotettava jannitettd samasta 24-V-lahteesta
ja ne tulee kytkea pois ulkoisella turvareleella.

PR ENEN
<<

o

-

'—I o
tl<

O|00[N| OB |WIN|—
—

1 [ RS+
— 0 RS-
3xa0v =150 0 WWM

- LO
— B I1Oa oy

MWA21A

#I—H 2]

—— S
- ~k

9007200744948363

[11 Verkkoliitanta

[2] 24-V-sy6ttd turvareleeltd
[3] Turvakosketin "24V"

[4] Turvakosketin "1"

Késikirja — MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus | 3 ]



Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on lisakortti MWA21A

442 Ryhmakatkaisu

Ohjeita koskien sitd, kuinka MOVIMOT®:ien lukum&ara "n" ryhmakatkaisulle selvite-
tdan, on luvussa "24 voltin syéttdjannite ryhmakatkaisussa" (— & 22).

&7

2] JH?
o
— & MWA21A
E 1 ZZLClcP Sl
ol | SRzt [zl
X X —|jm| <o~ lo|o o=~
T
- d170
| |
5 1 =
; | |
O | |
o | |
3 | |
k] \"__\\
3 L
3x400V _—— ____
17 = S
- - T
L L
>l +lf >lafl+lf
315 2] 315 2
1 . . . e n
18051085835

[11 Verkkoliitanta
[2] Turvareleen turvaorientoitunut 24-V-sy6ttod
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on lisdkortti MWA21A

443 Pyérimissuunnan aktivointi MOVIMOT®:ista

Tarkasta liitantojen "24V" ja "L" oikea liitdnta ja tarkasta testaamalla!

Vaihtoehto 1 Vaihtoehto 2
* Molemmat pydrimissuunnat on vapau- * Pyoérimissuunta myétapaivaan on va-

tettu. pautettu.

— ' T %6456 A T X6458
] '\ ; 24V X6:1.2.3] 12 ] —1,‘7 24V X6 1.2.3] 2]

[3]ERmxe:1112 LIRS X6: 11,12
L ¢ X6:9,10 L) X6:9,10
MOVIMOT® MOVIMOT®
1490199691 1490816907

Vaihtoehto 3
» Pyoérimissuunta vastapaivaan on va-

pautettu.
[11 Turvallinen 24-V-jannitesy6tto
T turvareleella
— 1 24V X6: 1.2.3 [2] Turvakoskettimet
- [3] Silta liitantakotelossa
L X6:9,10
MOVIMOT®
1490175371

Turvakosketin "24V" [1] on merkitty punaisella.
Turvakosketin "1" [2] on merkitty sinisella.

9007200744946443
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Lisalaiteversiot

MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../Z.6. tai MQ../Z.6.

4.5

451 Yleinen rakenne

MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../Z.6. tai MQ../Z.6.

MOVIMOT®-kayttolaite, jossa on kenttajakolaite MF../Z.6. tai MQ../Z.6.:
Kayttolaitteen liitanta tapahtuu valmiilla hybridikaapelilla.

Liitanta kaapelilapivientia kayttamalla

(1]

(1]
(2] [6]
(3]
(4]
3]
[7]
(8]

Liitanta pistoliitinta AM.6 kayttamalla
[2] [3] (1] [2] (3]

a2

\

P T 5 I ‘/\E 5
= 1 1= = 1 =
| 1 O | 1 O
| Qe I o
1 (=l 1 [
| | E | | Q
I/_ _\; 8 I/_ _J ((8
i =1 1a i e
T o< =Z T < =z
a| O oo
+ +
S [4] X40
= (5] -
= (6] g
MOVIMOT® MOVIMOT®
1504746379
Tiedonsiirto
Verkko
24-V-syo6tto MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle turvareleelta
Kenttavayla

24 voltin kayttéjannite kenttavaylaliitdnndille
MOVIMOT®-malli, jossa on kaapelilapivienti
MOVIMOT®-malli, jossa on pistoliitin AM.6
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on kenttajakolaite MF../Z.6. tai MQ../Z.6.

4.5.2 Kenttdjakolaitteen liitanta
Seuraavassa kuvassa on kenttajakolaitteen MF../Z.6. tai MQ../Z.6. liitanta:

(1]

|[|_eND ~----oooeooooo-
; } [T

- 4

v 24V Lo Y 4l

(2]

(1]
(2]
(3]
(4]

(3]

—— 7 =
3x400V —— g 3]
+ PE |— S
—— 7 -
o
©
»
X1 — X40 — X20 / X29
] B | >| o >| 0
| E ) E
——®
}EB\\\\ MF../MQ..
|
- B
I RS485
oY=l
+ il
»| »
| o
MFZ.6F
X9 [5]
X20
1 1 1 ]
[0 Wr ICN|C I\H\T [ [ 8
iy ) iy
Y/ Y~y Y~y Y~~~ Vs
[ Y Y 2|2y ]2 2]y Y vy &y 2y &y
9007200744966923

24-V-sy6ttdo MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle turvakytkentalaitteelta
Verkkoliitanta

HUOMIO: Poista tehtaalla johdotetut sillat.

Kytke kenttavaylaliitantdjen MF../MQ.. 24-V-syo6ttd seuraavien kasikirjojen mukai-
sesti:

— Kasikirja "PROFIBUS-liitannat, -kenttajakolaitteet”

— Kasikirja "PROFIBUS-10-liitannat, -kenttajakolaitteet"

— Kasikirja "EtherNet/IP™-litannat, -kenttajakolaitteet"

— Kasikirja "EtherCAT®-liitannat, -kenttajakolaitteet”

— Kasikirja "INTERBUS-liitannat, -kenttajakolaitteet"

— Kasikirja "DeviceNet/CANopen-liitannat, -kenttajakolaitteet"
Hybridikaapelin liitanta (yhteys MOVIMOT®:iin)

Kasikirja — MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus
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Lisalaiteversiot

MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../Z.6. tai MQ../Z.6.

4.5.3

Pyérimissuunnan aktivointi MOVIMOT®:ista

Tarkasta liitantojen "24V" ja "L" oikea liitdnta ja tarkasta testaamalla!

Vaihtoehto 1

* Molemmat pydrimissuunnat on vapau- ¢

tettu.

Vaihtoehto 3

1l X6:
124V X6:

RCY X6: 11,12
L) X6:9,10

5,6
>3 [2]

ENEN

MOVIMOT®

1490199691

» Pyoérimissuunta vastapaivaan on va-

pautettu.

1l X6: 4i5i6 2]
124V X6:1,2,3
R(Y X6: 11,12
L X6:9,10

MOVIMOT®

1490175371

(1]

(2]
(3]

Turvakosketin "24V" [1] on merkitty punaisella.

Turvakosketin "1" [2] on merkitty sinisella.

Vaihtoehto 2
Pyorimissuunta myoétapaivaan on va-

pautettu.
——F+——— 1 X6:456 2]
— T 24V X6:12,3

LHR(Y X6: 11,12
L) X6:9,10

MOVIMOT®
1490816907

Turvallinen 24-V-jannitesy6tto
turvareleella

Turvakoskettimet

Silta liitantakotelossa
(ei kytkin)
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on kenttajakolaite MF../Z.6. tai MQ../Z.6.

454 Ryhmakatkaisu kenttdjakolaitteesta MF../Z.6. tai MQ../Z.6.

Ohjeita koskien sitd, kuinka MOVIMOT®:ien lukum&ara "n" ryhmakatkaisulle selvite-
tdan, on luvussa "24 voltin syéttdjannite ryhmakatkaisussa" (— & 22).

(1] (2] (3]

3

\
]
T

I DR
I 1 @
= P =
| Io
I o
| [P
| I ©
1 '
IR
= > |O
= 2|2
N O
+

peatér

EOOO EOOO
De®. & X

MF../ Z.6. . MF../Z.6.
MQ../Z.6 MQ../Z.6

MOVIMOT® MOVIMOT®

1506432011

[1] Tiedonsiirto

[2] [6] Verkko

[3] 24-V-syo6tto MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle turvareleelta
[4] Kenttavayla

[5] 24 voltin kayttdjannite kenttavaylaliitanndille

Kenttajakolaitteen ja MOVIMOT®:in valisen hybridikaapelin pituus on laskettava mu-
kaan kokonaiskaapelipituuteen.

Kenttajakolaitteilla tehtdvassa ryhmakatkaisussa liitinnan X40 pistokeosan voi korvata
kaksoisliitannalla  turvaorientoidun  24-V-sy6ton  edelleensyéttdmiseen.  SEW-
EURODRIVE suosittelee seuraavaa pistoketyyppia:

Tyyppimerkinta: TFKC 2,5/2-STF-5,08
Tuotenro.: 1962697
Toimittaja: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../MM../Z.7. tai MQ../MM../Z.7 .

4.6 MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../MM../Z.7. tai MQ../MM../Z.7
4.6.1 Yleinen rakenne

MOVIMOT®-kayttolaite, jossa on kenttajakolaite MF../MM../Z.7. tai MQ../MM../Z.7 ..
Kayttolaitteen liitanta tapahtuu valmiilla hybridikaapelilla.

(1 (2] (3]

\ T
Safety Power

‘HT’
i
}
\’

+24V
GND

Re- I8
peater

[5]

[6]

MF../MM../ Z.7.
MQ../MM../ Z.7.

DR..

1506799243
[1] Tiedonsiirto
[2]1[6] Verkko
[3] 24-V-sy6ttdo MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle turvareleelta
[4] Kenttavayla
[5] 24 voltin kayttdjannite kenttavaylaliitanndille
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../MM../Z.7. tai MQ../MM../Z.7 .

4.6.2 Kenttdjakolaitteen liitanta
Seuraavassa kuvassa on kenttajakolaitteen MF../MM../Z.7. tai MQ../MM../Z.7. liitanta:

(1]

(2]

(1]
(2]
3]
(4]

5]

| [|]LeND oo ~ 4
l | Fm L L
7 7
+ 24V ; 77777777777777 ;
—— 7 =
3x400V —— 2
————7
+PE S (31
>
[0)
5 1
[9p]
X1 — X40 |—  X20/X29
rf IO 3|2 =
S E NI
MF../MQ..
N
M RS485
+
Nl N
ol o«
MOVIMOT®
~—| QN
o> 2 SEY N -t ElE
MFZ.7F

X9 [5]

9007200764007819

24-V-syo6ttd MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle turvareleelta
Verkkoliitanta

HUOMIO: Poista tehtaalla johdotetut sillat.

Kytke kenttavaylaliitantdjen MF../MQ.. 24-V-syo6ttd seuraavien kasikirjojen mukai-
sesti:

— Kasikirja "PROFIBUS-liitdnnat, -kenttajakolaitteet"

— Kasikirja "PROFIBUS-IO-liitannat, -kenttajakolaitteet”

— Kasikirja "EtherNet/IP ™-liitdnnat, -kenttdjakolaitteet"

— Késikirja "EtherCAT®-liitannat, -kentt&jakolaitteet"

— Kasikirja INTERBUS-liitdnnat, -kenttéjakolaitteet

— Kasikirja "DeviceNet/CANopen-liitdnnat, -kenttjakolaitteet"
Hybridikaapelin liitanta (yhteys moottoriin)

Kasikirja — MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../MM../Z.7. tai MQ../MM../Z.7 .

4.6.3 Py6rimissuunnan aktivointi MOVIMOT®-taajuusmuuttajasta

Tarkasta liitantojen "24V" ja "L" oikea liitdnta ja tarkasta testaamalla!

Molemmat Vain pydrimissuunta  Vain pydrimissuunta
pyorimissuunnat vastapaivaan myotidpaivaan
on vapautettu on vapautettu on vapautettu
E Tl E Tl E Elo|x
I
(1] (1 H (1]
TH TH TH

[1] Kytkentakotelon sisdinen silta (ei kytkinta)

a VAROITUS

Automaattisen kaynnistymisen aiheuttama vaara. Mikali kaytetdan lampdtila-anturei-
ta ja automaattista katkaisua ylikuumenemisen yhteydessa, on otettava huomioon,
ettd moottori kaynnistyy jaahdyttyaan uudelleen.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Mikali siitd aiheutuu vaaraa, on suoritettava lisdtoimenpiteita, joilla estetdan paa-
sy vaarakohtiin.
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../MM../Z.7. tai MQ../MM../Z.7 .

4.6.4 Ryhmakatkaisu kenttdjakolaitteella MF../MM../Z.7. tai MQ../MM../Z.7.

Ohjeita koskien sitd, kuinka MOVIMOT®:ien lukum&ara "n" ryhmakatkaisulle selvite-
tdan, on luvussa "24 voltin syéttdjannite ryhmakatkaisussa" (— & 22).

(] (2] (3]

3

”T
1
|
v T

Safety Power

L\
|
v T

+24V
GND

y 4] _
peater, V [5]
[6]
MF../MM../ Z.7. MF../ MM.. | Z.7. MF../ MM../ Z.7.
MQ.. /MM../ Z.7. MQ../ MM../ Z.7. MQ../MM../ 2.7.
DR DR.. DR
1. ......... 2., ..., n
1650772747

[1] Tiedonsiirto

[2]1[6] Verkko

[3] 24-V-sy6ttdo MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle turvareleelta
[4] Kenttavayla

[5] 24 voltin kayttdjannite kenttavaylaliitanndille

Kenttajakolaitteen ja MOVIMOT®:in vélisen hybridikaapelin pituus on laskettava mu-
kaan kokonaiskaapelipituuteen.

Kenttajakolaitteilla tehtdvassa ryhmakatkaisussa liitinnan X40 pistokeosan voi korvata
kaksoisliitannalld  turvaorientoidun  24-V-sy6tdn  edelleensydttamiseen.  SEW-
EURODRIVE suosittelee seuraavaa pistoketyyppia:

Tyyppimerkinta: TFKC 2,5/2-STF-5,08
Tuotenro.: 1962697
Toimittaja: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../MM../Z.8. tai MQ../MM../Z.8.

4.7 MOVIMOT?®, jossa on kenttdjakolaite MF../MM../Z.8. tai MQ../MM../Z.8

4,71 Yleinen rakenne

MOVIMOT®-kayttolaite, jossa on kenttajakolaite MF../MM../Z.8. tai MQ../MM../Z.8.:
Kayttolaitteen liitanta tapahtuu valmiilla hybridikaapelilla.

(1] [2 (3]

3

[ ¢

— | | ;

- | 1 O
I o
I 2>
I 1
L ‘%

e

= > |a
<| | Z
N O
+

MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8.

1554437387
[1] Tiedonsiirto
[2] [6] Verkko
[3] 24-V-syo6tto MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle turvareleelta
[4] Kenttavayla
[5] 24 voltin kayttdjannite kenttavaylaliitannaille
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../MM../Z.8. tai MQ../MM../Z.8.

4.7.2 Kenttdjakolaitteen liitanta
Seuraavassa kuvassa on kenttajakolaitteen MF../MM../Z.8. tai MQ../MM../Z.8. liitanta:

| |||eno mmmmmmmm oo ~ 4]

(1|l

(2]

(1]
(2]
(3]
(4]

[5]
(6]

3x400V  ——

L o
‘m+24vi 77777777777777 i

(3]

Safety Power

+PE —

X1 — X40 — X20 / X29
SN 32 3 2
G S5

N
W RS485
+
| &
&l o
MOVIMOT®
—|
o|>|= 232 ElE
MFZ.8.
X9 [5]
X20

I 1

]
|
(I Y/ (Y [§ A/ Y/ Y (Y Y Y (Y[ [ I\l’l

212921212/ 2020 2/2/2V 2y 2 2292
18014400067578891

24-V-sy6ttd MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle turvareleelta

Verkkoliitanta

HUOMIO: Poista tehtaalla johdotetut sillat.

Kytke kenttavaylaliitantéjen MF../MQ.. 24-V-syo6ttd seuraavien kasikirjojen mukai-
sesti:

— Kasikirja "PROFIBUS-liitannat, -kenttajakolaitteet”

— Kasikirja "PROFIBUS-IO-liitannat, -kenttajakolaitteet”

— Kasikirja EtherNet/IP™-liitdnnat, -kenttajakolaitteet

— Kasikirja EtherCAT®-liitannat, -kenttajakolaitteet

— Kasikirja "INTERBUS-liitannat, -kenttajakolaitteet"

— Kasikirja "DeviceNet/CANopen-liitannat, -kenttajakolaitteet"

Hybridikaapelin liitanta (yhteys moottoriin)

Kenttajakolaitteessa MF../MM../Z.8N ei ole huoltokytkinta. 4 johtoa "L1" —"L3"
ja "24V" on silloitettu.

Kasikirja — MOVIMOT® MM..D — Toiminnallinen turvallisuus
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../MM../Z.8. tai MQ../MM../Z.8.

4.7.3 Py6rimissuunnan aktivointi MOVIMOT®-taajuusmuuttajasta

Tarkasta liitantojen "24V" ja "L" oikea liitdnta ja tarkasta testaamalla!

Molemmat Vain pydrimissuunta  Vain pydrimissuunta
pyorimissuunnat vastapaivaan myotidpaivaan
on vapautettu on vapautettu on vapautettu
E Tl E Tl E Elo|x
I
(1] (1 H (1]
TH TH TH

[1] Kytkentakotelon sisdinen silta (ei kytkinta)

a VAROITUS

Automaattisen kaynnistymisen aiheuttama vaara. Mikali kaytetdan lampdtila-anturei-
ta ja automaattista katkaisua ylikuumenemisen yhteydessa, on otettava huomioon,
ettd moottori kaynnistyy jaahdyttyaan uudelleen.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Mikali siitd aiheutuu vaaraa, on suoritettava lisdtoimenpiteita, joilla estetdan paa-
sy vaarakohtiin.
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Lisalaiteversiot
MOVIMOT®, jossa on kenttdjakolaite MF../MM../Z.8. tai MQ../MM../Z.8.

4.7.4 Ryhmakatkaisu kenttdjakolaitteella MF../MM../Z.8. tai MQ../MM../Z.8.

Ohjeita koskien sitd, kuinka MOVIMOT®:ien lukum&ara "n" ryhmakatkaisulle selvite-
tdan, on luvussa "24 voltin syéttdjannite ryhmakatkaisussa" (— & 22).

(1] [2 (3]

L)

\

\\}T

|
GND '/ -V
Safety Power

]

+24V

o [4]
peater| [5]

6]

MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8.

MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8.

MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8.

15564429451

[1] Tiedonsiirto

[2] [6] Verkko

[3] 24-V-gyo6tto MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle turvareleelta
[4] Kenttavayla

[5] 24 voltin kayttéjannite kenttavaylaliitannoille

Kenttajakolaitteen ja MOVIMOT®:in valisen hybridikaapelin pituus on laskettava mu-
kaan kokonaiskaapelipituuteen.

Kenttdjakolaitteilla tehtdvassa ryhmakatkaisussa liitAnnan X40 pistokeosan voi korvata
kaksoisliitannalla  turvaorientoidun  24-V-sy6ton  edelleensydttdamiseen.  SEW-
EURODRIVE suosittelee seuraavaa pistoketyyppia:

Tyyppimerkinta: TFKC 2,5/2-STF-5,08
Tuotenro.: 1962697
Toimittaja: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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Lisalaiteversiot
Muita asennusvaihtoehtoja

4.8 Muita asennusvaihtoehtoja

Turvasovelluksissa kaytettavalla MOVIMOT® MM..D:lle my6s muut asennusvaihtoeh-

dot ovat sallittuja. Lisatietoja on seuraavissa kasikirjoissa:

Taajuus-
muuttaja

Lisalaiteversio

Ohjaus

Kasikirja

MOVIMOT®

MOVIFIT®-MC ja binaériohjaus

MOVIFIT®-MC ja PROFIsafe-lisalaite S11

"MOVIFIT®-MC/-FC —
toiminnallinen turvalli-
suus"

MOVIFIT®-MC ja Safety-lisalaite S12

"MOVIFIT®-MC/-FC —
toiminnallinen turvallisuus
ja Safety-lisalaite S12"

MOVIPRO®

"MOVIPRO® -
toiminnallinen turvalli-
suus"
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Tekniset tiedot 5

5 Tekniset tiedot

Seuraavassa taulukossa on MOVIMOT® MM..D:n tekniset tiedot koskien sisdanraken-
nettua turvallisuustekniikkaa. Naiden lisaksi on otettava huomioon kayttdohjeessa
"MOVIMOT® MM..D ..." ilmoitetut tekniset tiedot ja hyvaksynnét.

Tekniset tiedot, turvaorientoitunut 24-V-syéttojannite

Min. Tyypilli- Maks. Yksikko

nen
Tulojannitealue 18 24 30 V (DC)
Tehonkulutus 3.4 3.7 w
Tulokapasitanssi 100 120 uF
Paalle-/poiskytkentakynnys 7.5 \%
Tulojannite PYSAYTYS-tilalle (STO) 5 \Y,
Ulkoisen turvaohjauksen 0 10 mA
sallittu vuotovirta
Aika 25 50 ms
24-V/-jannitteen poiskytkennasta kier-
tokentan poiskytkentadan
Turvatunnukset
Tarkastetut turvaluokat Toiminnan taso d standardin EN 1ISO 13849-1
mukaan
SIL 2 standardin EN 61800-5-2 mukaan

Vaaraa aiheuttavan havién todenna- |0 (eliminointimahdollisuus)
kdisyys tunnissa
(= PFH-arvo)
Kayttdaika ja/tai 20 vuotta, jonka jalkeen komponentti on vaih-
Proof-Test-jakso standardin dettava uuteen.
EN 61508 mukaisesti
Turvallinen tila Pyoérimisen pysaytys (STO)
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