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1 Informagoes gerais
Utilizacao da documentagao

1 Informagdes gerais

1.1 Utilizacao da documentacgao

Esta documentagao é parte integrante do produto. A documentagédo destina-se a to-
das as pessoas encarregadas da montagem, instalagéo, colocacao em funcionamen-
to e manutencgao do produto.

Coloque a documentagédo a disposicdo num estado legivel. Garanta que todas as
pessoas responsaveis pelo sistema e pela sua operagao, bem como todas as pesso-
as que trabalham sob sua prépria responsabilidade com o aparelho, leram e compre-
enderam completamente a documentagao antes de iniciarem as suas tarefas. Em ca-
so de duvidas ou necessidade de informacbes adicionais, contacte a
SEW-EURODRIVE.

1.2 Estrutura das adverténcias

1.21 Significado das palavras do sinal

A tabela seguinte mostra a subdivisdo e o significado das palavras-sinal das adver-
téncias.

Palavra-sinal Significado Consequéncias em caso de nao
observacgao

A PERIGO Perigo iminente Morte ou ferimentos graves

A AVISO Situagao eventual, perigosa Morte ou ferimentos graves

A CUIDADO Situagéo eventual, perigosa Ferimentos ligeiros

ATENGAO Eventuais danos materiais Danos no sistema de acionamento
ou no ambiente envolvente

NOTA Nota ou conselho util: facilita o ma-

nuseamento do sistema de aciona-
mento.

1.2.2 Estrutura das adverténcias especificas a determinados capitulos

As adverténcias especificas a determinados capitulos aplicam-se ndo apenas a uma
determinada agdo, mas também a varias agbes dentro de um assunto especifico. Os
simbolos de perigo utilizados advertem para um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia especifica a determinado capitulo:
PALAVRA-SINAL!
Tipo e fonte do perigo.

Possivel(eis) consequéncia(s) se ndo observado.
» Medida(s) a tomar para evitar o perigo.
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Informagoes gerais 1
Estrutura das adverténcias

Significado dos simbolos de perigo

Os simbolos de perigo que se encontram nas adverténcias tém o seguinte significado:

Simbolo de perigo |Significado

Ponto de perigo geral

Aviso de tenséo elétrica perigosa

Aviso de superficies quentes

Aviso de perigo de esmagamento

Aviso de carga suspensa

>PE>E

Aviso de arranque automatico

1.2.3 Estrutura das adverténcias integradas

As adverténcias integradas estao diretamente integradas na instru¢do de acao antes
do passo que representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia integrada:

A PALAVRA-SINAL! Tipo e fonte do perigo. Possivel(eis) consequéncia(s) se nao
observado. Medida(s) a tomar para evitar o perigo.

Manual - MOVIMOT® MM..D — Seguranga funcional = 5



1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

Informagoes gerais
Direito a reclamacéo em caso de defeitos

Direito a reclamagao em caso de defeitos

Siga as instru¢des apresentadas na documentagéo! Para uma operagao sem irregula-
ridades e para manter o direito a reclamag¢ao em caso de defeitos é necessario seguir
estas instrugdes. Por isso, leia atentamente a documentagao antes de trabalhar com
o aparelho!

Conteudo da documentagao

A presente versdao da documentagao corresponde a forma original.

A presente documentagéo contém informagdes complementares de tecnologia de se-
gurancga e condigOes para a utilizagao em aplicagdes relativas a seguranga.

Exclusao da responsabilidade

E fundamental observar as informacdes nesta documentagao. Isto é a condicdo fun-
damental para uma operagdo segura. Apenas sob estas condi¢gdes é possivel aos
produtos alcancgar as caracteristicas de produto adequadas e o rendimento especifi-
cado. A SEW-EURODRIVE n&o assume qualquer responsabilidade por ferimentos ou
danos materiais resultantes da ndo observagédo das informagdes contidas no manual
de operacdo. Nestes casos, a SEW-EURODRIVE exclui qualquer responsabilidade
relativa a defeitos materiais.

Nomes dos produtos e marcas

Os nomes de produtos mencionados nesta documentagdo sdo marcas comerciais ou
marcas registadas dos respetivos proprietarios.

Informacgao sobre direitos de autor

© 2016 SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados. E proibida qualquer repro-
ducéo, adaptacgao, distribui¢do ou outro tipo de utilizagao, total ou parcial.
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1.8

Informagoes gerais
Publicagdes aplicaveis

Publicagoes aplicaveis

Esta documentagéo complementa o manual de operagdo "MOVIMOT® MM..D ..." e li-
mita as instrugdes de aplicacdo de acordo com as indicagdes aqui apresentadas.

Esta documentagdo apenas pode ser utilizada em conjunto com as seguintes
publicacgoes:

Nas aplicagbes com MOVIMOT® MM..D tenha em atengdo o manual de operagéo
"MOVIMOT® MM..D".

Nas aplicagdes com distribuidor de campo tenha também atengao aos seguintes
manuais:

Manual "Interfaces e distribuidores de campo PROFIBUS" (apenas para
PROFIBUS)

ou

Manual "Interfaces e distribuidores de campo PROFINET IO" (apenas para
PROFINET I0O)

ou

™y

Manual "Interfaces e distribuidores de campo EtherNet/IP
IP™)

ou

(apenas EtherNet/

Manual "Interfaces e distribuidores de campo EtherCAT®" (apenas para
EtherCAT®)

ou

Manual "Interfaces e distribuidores de campo InterBus" (apenas para INTER-
BUS)

ou

Manual "Interfaces e distribuidores de campo DeviceNet/CANopen" (apenas
para DeviceNet/CANopen)

Nas aplicagbes com MOVIFIT®-MC ¢ necessario ter também em atengéo as se-
guintes publicagdes:

Manual de operagéo "MOVIFIT®-MC"
e

Manual "MOVIFIT®-MC/-FC — Seguranga funcional" (apenas para MOVIFIT®-
MC com STO ou MOVIFIT®-MC com opgédo PROFIsafe S11)

Manual "MOVIFIT®-MC — Seguranga funcional com a opg&o de seguranga
S12" (apenas para MOVIFIT®-MC com a opgé&o de seguranga S12)

As variantes de ligagdo permitidas estdo descritas no capitulo "Variantes de
ligagdo" (— B 22).

1
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Tecnologia de seguranga integrada

Estado seguro

2 Tecnologia de segurancga integrada

A tecnologia de seguranga descrita para o MOVIMOT® MM..D foi desenvolvida e tes-
tada de acordo com os seguintes requisitos de seguranca:

* Nivel de desempenho "d", conforme EN ISO 13849-1:2008
» SIL 2, conforme EN 61800-5-2:2007

Neste ambito, foi realizada uma certificacdo na TUV Nord, na Alemanha. Uma cépia
do certificado TUV e do relatério correspondente pode ser solicitada & SEW-
EURODRIVE.

21 Estado seguro

Para uma utilizag&o relativa a seguranga do MOVIMOT® MM..D, esta definido, como
estado seguro, o binario desligado (ver fungdo de seguranca STO).

O conceito de seguranca utilizado baseia-se neste principio.

2.2 Conceito de seguranga

« O conversor de frequéncia MOVIMOT® MM..D caracteriza-se pela possibilidade
de ligagao de um controlador de seguranga/relé de seguranga. Ao ativar um dis-
positivo de comando (p. ex., botdo de paragem de emergéncia com retengio) liga-
do ao sistema, este dispositivo efetua a desconexio de todos os elementos ativos
que geram as sequéncias de impulsos do estagio de saida de poténcia (IGBT)
através da desconexao da tensdo de alimentacdo de 24 V relativa & seguranca.
Desta forma, é garantido que o conversor de frequéncia ndo fornece energia ao
motor, impedindo que este possa gerar um binario.

* A desconexdo da tensdo de alimentagao de 24 V garante que todas as tensdes de
alimentagdo necessarias para o comando do acionamento sejam interrompidas
com seguranca.

* Em vez de um isolamento galvanico do acionamento da rede através de contacto-
res e interruptores, esta desconexio da tenséo de alimentagédo de 24 V impede,
de forma segura, o comando dos semicondutores de poténcia no conversor de
frequéncia. Desta forma, é desligada a geragdo do campo rotativo para o respeti-
vo motor, apesar de a tensdo de alimentagao continuar presente.

8 Manual — MOVIMOT® MM..D — Seguranca funcional
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Tecnologia de seguranga integrada
Funcbes de segurancga

2.3 Funcgoes de seguranga

Sao possiveis as seguintes fun¢des de seguranga para os acionamentos:

STO (Desligamento seguro do binario, conforme EN 61800-5-2) através da desco-
nexao da tensdo de alimentagdo de 24 V relativa a seguranca.

Se a funcdo STO for ativada, o conversor de frequéncia ndo fornece energia ao
motor, impedindo que este possa gerar um binario. Esta fun¢do de seguranga cor-
responde a uma paragem nao controlada, conforme EN 60204-1, categoria de pa-
ragem 0.

A desconexao da tensdo de alimentacdo de 24 V relativa a seguranca tem de ser
realizada por um controlador de seguranga/relé de seguranga externo adequado.

S$81(c) (Paragem segura 1, variante "c", de acordo com EN 61800-5-2) através de
um comando externo adequado (por ex., relé de seguranga com desconexao re-
tardada).

Deve ser seguido o seguinte procedimento:

— O acionamento deve ser desacelerado usando a rampa de desaceleracao
apropriada através da selegéo do valor de referéncia.

— Desconexao da tenséo de alimentagéo de 24 V relativa a seguranga (= ativa-
¢ao da fungao STO) apds um tempo de retardamento de seguranga definido.

Esta funcdo de seguranga corresponde a uma paragem controlada, conforme
EN 60204-1, categoria de paragem 1.

2
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Tecnologia de seguranga integrada
LimitacOes

24

Limitagoes

O controlador do freio integrado no MOVIMOT® e o freio standard integrado em
motores-freio ndo s&o dispositivos relativos a seguranga e ndo podem ser inclui-
dos nas fungbes de seguranga acima referidas. Em caso de falha do controlador
do freio e/ou do freio do motor, o funcionamento por inércia do acionamento pode-
ra, eventualmente, prolongar-se significativamente, dependendo do tipo de aplica-
¢ao (em fungao do grau de friccdo e da inércia do sistema). Em condi¢des de car-
ga regenerativa (por ex., eixos de elevacéo, trajetos de transporte com inclina-
¢bes), pode mesmo acontecer que o acionamento seja acelerado. Esta situacéo
deve ser considerada na analise de riscos do sistema/da maquina e, se necessa-
rio, deveréo ser tomadas medidas a nivel de tecnologia de seguranga necessarias
para a impedir (por ex., instalando um sistema de frenagem de seguranga).

— Em fungbes de seguranga que requerem uma desaceleragao ativa (frenagem)
do movimento que possa causar uma situagédo de perigo, o acionamento do
MOVIMOT® néo pode ser utilizado sem um sistema de frenagem adicional!

Se for utilizada a fungao SS1(c) como acima descrito, a rampa de desaceleracéo
do acionamento ndo é monitorizada relativamente a seguranga. No caso de irre-
gularidade, a desaceleragdo podera falhar durante o tempo de atraso ou, no pior
dos casos, ocorrer uma aceleragdo do acionamento. Neste caso, a desconexao
relativa a seguranga através da fungao STO (ver acima) ocorre somente apds o
tempo de retardamento definido. Os eventuais riscos dai resultantes devem ser
considerados na analise de riscos do sistema/da maquina e, se necessario, deve-
rao ser tomadas as medidas a nivel de tecnologia de seguranga para os impedir.

O fabricante da maquina/do sistema tera sempre que realizar uma analise de ris-
cos especifica para a maquina/sistema. Aqui o fabricante tera de ter em conta a
utilizagdo do sistema de acionamento MOVIMOT®.

O conceito de seguranga é apropriado apenas para a realizagao de trabalhos
mecanicos em componentes de sistemas/maquinas acionados.

Ao usar um termistor, ndo € garantida a protegdo contra um novo arranque quan-
do o termistor é acionado. Este facto tera de ser tido em consideragdo aquando
da analise de riscos e, se necessario, terdo de ser tomadas medidas adequadas.

Mesmo apds desconexao da tensao de alimentagéo de 24 V, a tensao de alimen-
tacdo mantém-se ativa no circuito intermédio do conversor de frequéncia.

Antes de serem realizados quaisquer trabalhos nos componentes elétricos
do sistema de acionamento, devera ser sempre desligada a tensio de ali-
mentagdo através de um interruptor de manutengao externo.
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Tecnologia de seguranga integrada 2
Limitacbes

Representagio grafica do "Conceito de seguranga para MOVIMOT®"
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Requisitos para a tecnologia de segurancga
Combinagdes de unidades permitidas

3 Requisitos para a tecnologia de seguranca

As fungbes de seguranga do MOVIMOT® MM..D s6 podem ser utilizadas para a ope-
racdo segura do sistema/da maquina se forem integradas corretamente numa funcao
de seguranca de nivel superior ou num sistema de segurancga de alto nivel especifico
a aplicagdo. Para tal, o fabricante da maquina/sistema tera de efetuar obrigatoriamen-
te uma analise de riscos da maquina/sistema (por ex.,. conforme ISO 14121, antiga
norma EN 1050). Antes da colocagdo em funcionamento o fabricante do sistema/ma-
quina tera de validar todos os requisitos de seguranca necessarios. E da responsabili-
dade do fabricante e da entidade operadora do sistema/da maquina garantir que os
regulamentos de seguranga em vigor sejam cumpridos.

Para a instalagédo e operagdao do MOVIMOT® MM..D em aplicagbes relativas a segu-
ranga, estdo rigorosamente estipulados os seguintes requisitos relativos a seguranga.

Os requisitos estado subdivididos nas seguintes secgoes:
+ Combinagbes de unidades permitidas

* Requisitos para a instalagao

* Requisitos para o controlador de seguranga externo
* Requisitos para a colocagao em funcionamento

* Requisitos para a operacgao

31 Combinagdes de unidades permitidas
[22) Em aplicagdes de seguranga apenas podem ser utilizados acionamentos MOVIMOT®
Q cujas chapas de caracteristicas estejam assinaladas com o logétipo FS para seguran-
¢a funcional.

Para aplicagdes relativas a seguranga, sdo apenas permitidas as seguintes combina-
¢Oes de unidades com MOVIMOT® MM..D:

+  MOVIMOT® com comando binario (controlador via terminais)
+  MOVIMOT® e opgéo MBG11A
«  MOVIMOT® e opgdo MWA21A

«  MOVIMOT® e MOVIFIT®-MC com logétipo FS e alimentagdo de 24 V externa
(STO)

+  MOVIMOT® e MOVIFIT®-MC com logétipo FS e opgao PROFIsafe S11
+  MOVIMOT® e MOVIFIT®-MC com logétipo FS e opgdo Safety S12

+  MOVIMOT® com logétipo FS e distribuidor de campo conforme os seguintes capi-
tulos:

12 Manual - MOVIMOT® MM..D — Seguranca funcional
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3.141

MFZ.6.

Requisitos para a tecnologia de seguranca 3
Combinagdes de unidades permitidas

MOVIMOT® e distribuidor de campo M.Z.6. (Ligag&o utilizando um cabo montado).

Sao permitidas as seguintes combinagdes:

MQ..
MF..

Interface do bus de campo

MFI21A, 22A, 32A s6 permitido com Z16F
MFI23F, 33F

MQI21A, 22A, 32A

MFP21D, 22D, 22L, 32D s6 permitido com Z26F, Z26J
MFP22H, 32H

MFES52A, 52H, 52L

MFEG62A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

MFD21A, 22A, 32A s6 permitido com Z36F
MFO21A, 22A, 32A
MQD21A, 22A, 32A

Z..6.

Modulo de ligagoes
Z16F, Z26F, Z26J, Z36F

AF.

Tecnologia de ligagoes

AFO s6 permitido com Z16F, Z26F, Z26J
AF1 s6 permitido com Z36F
AF2, AF3 s6 permitido com Z26F, Z26J

Manual — MOVIMOT® MM..D — Seguranca funcional = 7| 3



Requisitos para a tecnologia de segurancga
Combinagdes de unidades permitidas

3.1.2 MFZ.7.

Conversor de frequéncia MOVIMOT® integrado no distribuidor de campo M.Z.7. (Liga-
¢ao do motor trifasico com um cabo montado). Sdo permitidas as seguintes combina-

¢oes:
MQ.. |Interface do bus de campo
MF.. |MFI21A, 22A, 32A s6 permitido com Z17F

MFI23F, 33F
MQI21A, 22A, 32A

MFP21D, 22D, 22L, 32D
MFP22H, 32H

MFES52A, 52H, 52L
MFEG2A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

s6 permitido com Z27F

MFD21A, 22A, 32A
MFO21A, 22A, 32A
MQD21A, 22A, 32A

s6 permitido com Z37F

MM.. |Conversor MOVIMOT®:
MMO3D - MM15D

Z..7. |Modulo de ligagoes
Z1TF, Z27F, Z37F
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Requisitos para a tecnologia de seguranca 3
Combinagdes de unidades permitidas

3.1.3 MFZ.8.

Conversor de frequéncia MOVIMOT® integrado no distribuidor de campo M.Z.8. (Liga-
¢ao do motor trifasico com um cabo montado). Sdo permitidas as seguintes combina-

¢oes:
MQ.. |Interface do bus de campo
MF.. |MFI21A, 22A, 32A s6 permitido com Z18F, Z18J, Z18N

MFI23F, 33F

MQI21A, 22A, 32A

MFP21D, 22D, 22L, 32D  so6 permitido com Z28F, Z28N, Z28J
MFP22H, 32H

MFES52A, 52H, 52L

MFEG62A

MFE72A

MQP21D, 22D, 32D

MFD21A, 22A, 32A s6 permitido com Z38F, Z38N, Z38G, Z38J
MFO21A, 22A, 32A

MQD21A, 22A, 32A

MM.. |Conversor MOVIMOT®:
MMO3D — MM40D

Z..8. |Modulo de ligagoes
Z18F, Z28F, Z38F, Z18N, Z28N, Z38N, Z38G, Z18J, Z28J, Z38J

AF. |Tecnologia de ligacoes

AFO SO permitido com Z18F, Z18N, Z18J, Z28F,
Z28N, Z28J

AF1, AGA, AGB s6 permitido com Z38F, Z38N, Z38G, Z38J

AF2, AF3 SO permitido com Z28F, Z28N, Z28J

314 Outras combinagodes

Nao sdo permitidas outras combinagées e modulos de ligagées apresentados
noutras publicagées.

Manual — MOVIMOT® MM..D — Seguranca funcional = | 5



Requisitos para a tecnologia de segurancga
Combinagdes de unidades permitidas

3.1.5

)
Q01

Descrigdo do logétipo FS

A chapa de caracteristicas do acionamento MOVIMOT® e/ou a chapa de caracteristi-
cas da unidade completa do MOVIFIT® pode ser identificada com o logétipo FS.

MOVIMOT® MM.. D

No caso do MOVIMOT® com logétipo FS01, tomar em atengdo o manual
"MOVIMOT® MM.. D - Seguranga funcional".

MOVIFIT® com STO (com ou sem opgao PROFIsafe S11)

No caso do MOVIFIT® com logétipo FS01, tomar em atengdo o manual
"MOVIFIT®-MC/-FC — Seguranga funcional".

16 Manual - MOVIMOT® MM..D - Seguranca funcional
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3.2

Requisitos para a tecnologia de seguranca
Requisitos para a instalagao

Requisitos para a instalagao

Para ligar o distribuidor de campo M.Z.6. ao acionamento do MOVIMOT® apenas
podem ser utilizados cabos hibridos da SEW-EURODRIVE.

Para ligagao do distribuidor de campo M.Z.7 ou M.Z.8. ou MOVIFIT®-MC ao mo-
tor, a SEW-EURODRIVE recomenda a utilizagdo de cabos hibridos da SEW-
EURODRIVE montados e desenhados especialmente para este tipo de ligacao.

Para ligag&o entre o conversor MOVIMOT® e o motor (montagem proxima do mo-
tor), a SEW-EURODRIVE recomenda a utilizagdo de cabos hibridos da SEW-
EURODRIVE montados e desenhados especialmente para este tipo de ligacéo.

Os cabos hibridos da SEW-EURODRIVE nao podem ser encurtados. Utilize os
cabos hibridos com os seus comprimentos originais e os conetores de ficha mon-
tados de fabrica. Tenha em atencgéo a ligagao correta.

Distribua os cabos de poténcia e os cabos de controlo relativos a seguranga em
cabos separados (excegdo: cabos hibridos da SEW-EURODRIVE).

Junte todos os fios com 0 mesmo nivel de tensao (por ex., L1 — L3) com uma bra-
¢adeira para cabos diretamente no terminal.

O cabo entre o controlador de seguranga e o0 MOVIMOT® n&o deve exceder os
100 m.

A cablagem tem de ser efetuada conforme as estipulagdes da norma EN 60204-1.

Distribua os cabos de controlo relativos a seguranga em conformidade com a dire-
tiva CEM.

— Fora de areas de instalagao elétrica devem ser utilizados cabos blindados, ins-
talados de forma permanente (instalacao fixa) e protegidos contra danos exter-
nos ou serem tomadas outras medidas de precaugéo semelhantes para obter
0 mesmo efeito.

— Dentro de areas de instalagao podem ser distribuidos monofios.

Nao utilize a tensédo de alimentagédo de 24 V relativa a seguranga para efeitos de
resposta.

Certifique-se de que nao ocorrem perdas de tensido nos cabos de controlo relati-
VOS a seguranga.

Quando projetar os circuitos de seguranga, respeite sempre os valores especifica-
dos para os componentes de segurancga.

Para a ligacdo dos sinais do sentido de rotagdo e comutagao dos valores de refe-
réncia (terminais "R", "L", "f1/f2"), s6 é permitida a tens&do de alimentagéo de 24 V
relativa a seguranca.

Para uma instalagdo em conformidade com a diretiva CEM, tenha em atencao as
notas descritas nas seguintes publicag¢des:

— Manual de operagéo "MOVIMOT® MM..D ..."
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo PROFIBUS" (opcional)
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo PROFINET IO" (opcional)

™y

— Manual "Interfaces e distribuidores de campo EtherNet/IP™ (opcional)

— Manual "Interfaces e distribuidores de campo EtherCAT®" (opcional)

— Manual "Interfaces e distribuidores de campo InterBus" (opcional)

— Manual "Interfaces e distribuidores de campo DeviceNet/CANopen" (opcional)

Aplique a blindagem do circuito de alimentagéo de 24 V relativo a seguranca de
ambos os lados no carter.

Manual — MOVIMOT® MM..D — Seguranca funcional
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Requisitos para a tecnologia de segurancga
Requisitos para a instalagao

Para todas as tensdes de alimentagéo de 24 V do conversor MOVIMOT®, do dis-
tribuidor de campo e de todos os participantes ligados ao bus de campo apenas
podem ser utilizadas fontes de tensdo com isolamento seguro (SELV/PELV), con-
forme EN 60204-1 e EN 61131-2.

Adicionalmente, em caso de falha unica, a tensao entre as saidas ou entre qual-
quer saida e os elementos ligados a terra ndo pode exceder uma tensao continua
de 60 V.

Em aplicagdes com MOVIMOT® relativas a seguranga, os shunts entre 24V/X40 e
24V/X29 rotulados com "Caution, remove jumper for safety Operation" dos distri-
buidores de campo tém de ser removidos, ver figura seguinte:

1421314571
Nao sao permitidas outras alteragdes na cablagem do distribuidor de campo.
Ao planear a instalacéo, observe a informacgéo técnica do MOVIMOT® MM..D.

Ao instalar a opgdo MBG11A ou MWA21A devem ser observados os seguintes
pontos:

— Nao deve ser ligado nenhum aparelho de campo adicional (por ex., PLC) a in-
terface RS485.

— Utilize tens&o de alimentacao de 24 V relativa a seguranca.

— Tenha em ateng¢do uma ligacao segura dos cabos.

18 Manual - MOVIMOT® MM..D - Seguranca funcional
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Requisitos para a tecnologia de seguranca 3
Requisitos para o controlador de seguranca externo

3.3 Requisitos para o controlador de segurancga externo

Em alternativa a um controlador de segurancga, pode, também, ser utilizado um relé
de seguranca. Neste caso aplicam-se os seguintes requisitos.

» Para aplicagdes relativas a segurancga até ao nivel de desempenho "d" conforme
EN ISO 13849-1, o controlador de seguranga e todos os subsistemas de seguran-
¢a adicionais tém de estar autorizados para, no minimo, o nivel de desempenho
"d" conforme EN ISO 13849-1 ou SIL 2 conforme EN 61508. Para determinar o ni-
vel de desempenho da aplicagcdo completa pode ser utilizado o método descrito
na norma EN ISO 13849-1, de combinagéo de varios subsistemas de segurancga
(sem calculo do valor de PFH). A SEW-EURODRIVE recomenda, no entanto, cal-
cular o valor de PFH para a aplicagdo completa. O valor PFH para MOVIMOT®
MM..D é 0 1/h (exclusado de falhas).

» Para aplicagdes relativas a seguranga até SIL 2 conforme EN 62061, o controla-
dor de seguranca e todos os subsistemas de segurancga adicionais tém de estar
autorizados para, no minimo, SIL 2 conforme EN 61508 ou nivel de desempenho
"d" conforme EN ISO 13849-1. Além disso, deve ser determinada a probabilidade
de uma falha que possa causar uma situagdo de perigo (= valor PFH). Para a de-
terminacdo do valor de PFH para a aplicagao total é aplicado o valor PFH
para MOVIMOT® = 0 1/h (exclus&o de falhas).

Aplicagao Requisitos para o controlador de seguranga

Nivel de desempenho "d" con- | Nivel de desempenho "d" conforme EN I1ISO 13849-1
forme EN 1SO 13849-1 SIL 2 conforme EN 61508

SIL 2 conforme EN 62061 Nivel de desempenho "d" conforme EN ISO 13849-1
SIL 2 conforme EN 61508

* A cablagem do controlador de seguranca tem de ser adequada a classe de segu-
ranga pretendida (ver documentagédo do fabricante). Os circuitos de seguranga
com MOVIMOT® MM..D tém de desligar de forma bipolar.

* Quando projetar os circuitos, respeite sempre os valores especificados para o
controlador de seguranga.

* A capacidade de comutagéo dos relés de seguranga ou das saidas a relé do con-
trolador de seguranga tem de corresponder, no minimo, a corrente de saida limita-
da maxima permitida pela alimentagéo de tenséo de 24 V.

Respeite as notas do fabricante do controlador relativas as cargas dos con-
tactos permitidas e eventuais fusiveis necessarios para os relés de seguran-
¢a. Se nada for especificado pelo fabricante, os contactos devem ser prote-
gidos com um valor de 0,6 vezes superior ao valor nominal para a carga de
contactos maxima indicada pelo fabricante.

+ Para garantir a prote¢cao contra um novo arranque inesperado conforme EN 1037,
os comandos de seguranga tém de ser concebidos e ligados de forma a que a re-
posi¢do da unidade de comando por si ndo conduza a um novo arranque. Um no-
Vo arranque apenas devera ocorrer apés um reset manual do circuito de seguran-
ca.

« A entrada da alimentagdo de 24 V do conversor MOVIMOT® possui um diodo de
protecdo contra inversdo de polaridade de série e um condensador do buffer de
C = 120 yF. Isto deve ser considerado como carga ao efetuar a configuragédo da
saida de comutagao.

Manual — MOVIMOT® MM..D — Seguranga funcional 1 9



Requisitos para a tecnologia de segurancga
Requisitos para o controlador de seguranga externo

Exemplo de cir- A figura seguinte ilustra o circuito basico de um relé de seguranga externo (de acordo
cuito de um "relé  com os requisitos mencionados anteriormente) no acionamento MOVIMOT® MM..D.
de segurancga" Para a ligagdo devem ser observadas as informagdes indicadas nas folhas técnicas
dos respetivos fabricantes.
[
1/ [6]

(3]

21U i [4]

[5]
18014400103440907

[11  Relé de seguranga com aprovacao

[2] Alimentacado de tensido de 24 V CC

[3] Fusiveis de acordo com as indicagdes do fabricante do relé de seguranga
[4]  Alimentacao de tensdo de 24 V CC relativa a segurancga

[5] Botao Reset para reset manual

[6] Elemento atuador de paragem de emergéncia autorizado

2() Manual - MOVIMOT® MM..D — Seguranga funcional
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Requisitos para a tecnologia de seguranca
Requisitos para a colocagao em funcionamento

34 Requisitos para a colocagdao em funcionamento

A colocagao em funcionamento da unidade/maquina deve ser documentada. Para
tal, as fungbes de seguranga do sistema/da maquina devem ser testadas e com-
provadas. Durante o teste (verificagdo) das fungbées de seguranca, devem ser
consideradas as restrigdes as fungdes de seguranga do MOVIMOT® conforme ca-
pitulo "Limitagbes" (— B 10). Se necessario, deverao ser colocados fora de opera-
¢ao todos os componentes ou elementos que, apesar de ndo serem relevantes a
seguranga, possam afetar o resultado da verificagédo (por ex., freio do motor).

Para a utilizagdo do MOVIMOT® MM..D em aplicagdes relativas a seguranga, tém
de ser realizados controlos e protocolos de colocagdo em funcionamento do dis-
positivo de paragem de emergéncia e da cablagem correta.

Durante a colocagdo em funcionamento/teste funcional, as alimentagdes de ten-
séo tém de ser medidas, a fim de verificar se estas foram atribuidas corretamente
(p. x., Safety Power X40, alimentacdo do médulo de bus X29).

O teste funcional tem de ser realizado em sequéncia, ou seja, separadamente
para todos os potenciais.

3.5 Requisitos para a operagao

A operacgéo apenas é permitida dentro dos limites especificados nas folhas de da-
dos. Isto aplica-se, tanto para o relé de segurangca externo, como para o
MOVIMOT® MM..D e opgbes autorizadas.

Controle as fungbes de seguranga em intervalos regulares quanto a sua fungao
impecavel. Determine os intervalos de controlo em conformidade com a analise de
riscos.

3
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Variantes de ligagao
Alimentacéo de tensdo de 24 V para desconexao de um grupo

4 Variantes de ligacao
4.1 Alimentagao de tensao de 24 V para desconexao de um grupo
411 Consideragoes basicas

No caso de acionamentos agrupados, a alimentagao de 24 V pode ser disponibili-
zada a varios acionamentos MOVIMOT® através de um Unico relé de seguranca.
O numero maximo possivel de unidades ("n" unidades) resulta da carga de con-
tacto maxima permitida pelo relé de seguranga e da queda de tensdo maxima per-
mitida pela alimentagdo CC para os conversores MOVIMOT®.

Adicionalmente, terdo de ser rigorosamente cumpridos quaisquer outros requisitos
do fabricante do relé de seguranga (por ex., fusivel nos contactos de saida a fim
de impedir a sua aderéncia por soldadura). Os requisitos basicos descritos nas
condigdes do relatério de certificagdo para MOVIMOT® MM..D. aplicam-se tam-
bém para a instalagdo dos cabos.

O comprimento maximo dos cabos esta limitado a 100 m por razées de compatibi-
lidade eletromagnética (CEM). Além disso, deverdo também ser observadas e se-
guidas outras notas do fabricante do relé de segurancga (no respetivo caso de apli-
cagao).

O calculo baseado na informacgéo técnica do MOVIMOT® MM..D deve ser realiza-
do separadamente para cada aplicacdo para a desconexao segura de um grupo.

Determinagdo do niimero maximo de acionamentos MOVIMOT® para a desconexio de um grupo:

O numero de unidades "n" de MOVIMOT® MM..D que podem ser ligadas a um grupo
com desconexao segura esta limitado pelos seguintes fatores:

Capacidade de comutacgao do relé de seguranga

Antes dos contactos de seguranga deve ser ligado um fusivel de acordo com as
especificagdes do fabricante do relé de seguranga, a fim de impedir a sua aderén-
cia por soldadura.

A pessoa que elabora o projeto é responsavel por garantir que as especificagdes
respeitantes a capacidade de comutagdo, de acordo com as normas
EN 60947-4-1 e EN 60947-5-1 e protecdo dos contactos indicadas nas instrugdes
de operagéao do relé de seguranga foram rigorosamente observadas e seguidas. O
cumprimento é da responsabilidade da pessoa encarregue da elaboragéo do pro-
jeto.

Queda de tensao maxima permitida no circuito de alimentagao de 24 V

Durante a elaboragéo do projeto, devem ser observados os valores respeitantes
aos comprimentos dos cabos e quedas de tensao permitidas.

) Manual - MOVIMOT® MM..D — Seguranga funcional
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com controlo binario (controlador por terminais)

4.2
4.21

MOVIMOT® com controlo binario (controlador por terminais)

Estrutura geral

MOVIMOT® com comando binario (controlador via terminais):

Conversor montado no motor Montagem préxima do motor

(1] 3x400V 1] 3x400V
+ PE p— + PE —
||| £V remmmmmme s \ ]2V oo \
[2] #’*ﬁ ) f.‘ [2] #Pﬁ - -
GND ‘(------- Y '
1 safety l l Safety
- Power ~

(3]

9007200744914443

(1]
(2]
[3]
[4]
(3]

Ligacao da alimentagéao

Alimentacéo de 24 V do relé de segurancga
Contacto de seguranga "24V"

Contacto de seguranca "1"

Cabos hibridos

4.2.2 Atribuicdo dos terminais permitida para os sinais do sentido da rotag¢ao (shunts na caixa

de terminais)

Variante 1: "Rotagao no sentido ho- Variante 2: "Rotagao no sentido an-

ti-horario"

22515097/PT — 05/2016

LHR(Y X6: 11,12
L) X6:9,10

L X6:456]
124V X6:1.2.3

MOVIMOT®
1490816907

T 124V X6:1

1l X6:45,6
>3 [2]

Ry X6: 11,12
— L) X6:9,10

MOVIMOT®
1490175371

Tenha em atengao a ligagao correta de "24V" e "L" e efetue um teste de contro-

lo!

[11 Tensao de alimentacao de 24 V relativa a seguranca do relé de seguranca

[2] Contactos de segurancga

Manual — MOVIMOT® MM..D — Seguranga funcional 2 3



Variantes de ligagao
MOVIMOT® com controlo binario (controlador por terminais)

[3] Shunt dentro da caixa de terminais (sem interruptor)

24 Manual — MOVIMOT® MM..D — Seguranga funcional
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Variantes de ligagao 4

MOVIMOT® com controlo binario (controlador por terminais)

4.2.3 Ligagao do cabo hibrido (cabo do motor) em caso de montagem préxima do motor

A figura seguinte ilustra a atribuicdo dos fios do cabo hibrido e os respetivos terminais
da caixa de terminais do MOVIMOT® e do motor DR..:

9 X6 X5 +O B2 2
“[”w“w])'f ”””””””””” —
<’Dé o
X255
3]
D E
i
X151
=
B
MOVIMOT® @
@) @ O
4189022219
MOVIMOT® Cabos hibridos Motor DR..
Terminal Cor do condutor/designacao Terminal
X2 U1 preto/U1 U1
V1 preto/V1 V1
W1 preto/W1 W1
X1 13 vermelho/13 4a
14 branco/14 3a
15 azul/15 5a
X6 |24V preto/1 1b
Roul" preto/2 2b
Ligacéo a terra PE verde/amarelo Ligacéo a terra PE
+ extremidade da blindagem (blindagem interna)

1) Ligue o cabo TH conforme o sentido de rotagdo necessario ao terminal "R" (=> rotagdo no sentido horario) ou "L" (=> rotagdo no
sentido anti-horario).
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com controlo binario (controlador por terminais)

424 Desconexéao de um grupo

Notas sobre a determinagdo do nimero "n" de MOVIMOT® para a desconexdo de
grupo estéo disponiveis no capitulo "Alimentagao de tensao de 24 V para desconexao
de um grupo" (— B 22).

(2]

R
1 1
1 1
I_ 1
H
=al >
Zl =
— o ¥ L
3x400V — .
[1] +PE — .
5]
= e e o -
e \ T
o il _ o
b \I \I
=3 I
2 ‘ I Iﬂ
3 = =
(OXY) © o
O o ® o
T n
1490177291

[1] Ligagao da alimentagéo
[2] Tensao de alimentacado de 24 V relativa a seguranca do relé de seguranca
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4.2.5

Variantes de ligagao 4

MOVIMOT® com controlo binario (controlador por terminais)

Comando dos sinais de sentido de rotagao através de interruptores externos

(1]

1
— Ry X6: 11,12
! L¢) X6:9,10

MOVIMOT®

\”f
Iy

1490179211

Interruptores

Garanta que os cabos de ligagdo ao interruptor externo sao instalados de acordo
com as informagdes gerais, de modo a que ndo ocorram perdas de tensdo nem
tensdes induzidas.

Um comando do sentido de rotacio através dos interruptores externos nao é per-
mitido para acionamentos agrupados. O interruptor tem de ser instalado conforme
a norma EN 50178 "Desconexdo segura".

O comprimento do cabo entre o acionamento MOVIMOT® e o interruptor externo
tem de ser incluido na determinagao do comprimento total dos cabos.

Manual — MOVIMOT® MM..D — Seguranga funcional 2 7



Variantes de ligagao
MOVIMOT® com controlo binario (controlador por terminais)

4.2.6 Controlo binario através de saidas seguras

MOVIMOT® com comando binario (controlador via terminais):

3x400V — ——
1
m > =

2] #24V T ooooooooooo-- -

9007200744922123

Atribuicdao dos terminais (rotagao no sentido horario, rotagao no sentido anti-
horario, comutagao do valor de referéncia):

1 ] n—-—--- -\
- +—1 1 X6:4,56][4]
i - {24V xs:12§3 [3]
[5] o o
— — ——{ Ry X6:11,12
= — ——1 ¢ X6:9,10
= i —— {1/f2 X6:7,8
I — L1 MOVIMOT®
1490195851
Tenha em atengao a ligagao correta de "24V" e "1" e efetue um teste de contro-
lo!
[1] Ligacdo da alimentagao [3] Contacto de seguranga "24V"
[2] Sistema periférico I/O seguro [4] Contacto de seguranga "."

[5] Saida de comutagio segura bipolar
(relé ou interruptor eletrénico)

» Os sinais de controlo "R", "L", "f1/f2" podem ser ligados com 1 s6 polo. Os ele-
mentos de comutacdo devem ser alimentados com alimentagédo de 24 V relativa a
segurancga.

« O comprimento maximo de 100 m para o cabo de ligagdo entre o MOVIMOT® e a
PLC de seguranga s6 é permitido se todos os sinais de referéncia e do sentido de
rotagdo forem instalados num s6 cabo. Se estes sinais forem distribuidos por
2 cabos blindados, o comprimento total permitido é reduzido para metade
(=50 m).
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4.3
4.31

MOVIMOT® com a opgao MBG11A

Estrutura geral

Variantes de ligagao 4
MOVIMOT® com a opgdo MBG11A

Acionamento MOVIMOT® com a opg&o MBG11A (regulador do valor de referéncia):

MBG11A

RS+ =

ol

2]

[1]1 Ligacao da alimentagao

9007200744938763

[2] Alimentacédo de 24 V do relé de seguranca

[3] Contacto de seguranca "24V"
[4] Contacto de seguranca "L"
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com a opgdo MBG11A

4.3.2 Desconexéao de um grupo

Notas sobre a determinagdo do nimero "n" de MOVIMOT® para a desconexdo de
grupo estéo disponiveis no capitulo "Alimentagao de tensao de 24 V para desconexao
de um grupo" (— B 22).

[2] MBG11A

1
\‘______\J

Safety Power

3x400V — - - - =

(I R— “CIC

—— e m e m m m - - = —p

24V
GND
RS+
RS-

24V
GND
RS+
RS-

18051079307

[1] Ligagéo da alimentagao
[2] Tensao de alimentacado de 24 V relativa a seguranga do relé de segurancga
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com a opgdo MBG11A

4

Tenha em atencgao a ligagao correta de "24V" e "1" e efetue um teste de contro-

4.3.3 Habilitagdo do sentido de rotagido no MOVIMOT®

lo!

Variante 1

* Ambos os sentidos de rotagao estao
habilitados.
4— 1 X6:456

(M = 24V X6 1.2.3] 12
L

[3]

RCY X6: 11,12
[3]EL(\ X6:9,10

Variante 3

MOVIMOT®
1490199691

+ Sentido de rotagao para a esquerda
esta habilitado.

—1_1 X6 4i5i6 2]
—+ T 124V X6:1,23

[3] R(Y X6: 11,12
—L <) X6:9,10

MOVIMOT®

1490175371

Variante 2

(1]

(2]
(3]

— L X6:456],
— 24V X6:1.2,3
L
Bl R xe 1112
L) X6:9,10
MOVIMOT®

Sentido de rotagéo para a direita esta
habilitado.

1490816907

Alimentacdo de seguranca de 24 V
do relé de seguranca

Contactos de seguranga

Shunt dentro da caixa de terminais
(sem interruptor)

O contacto de segurancga "24V" [1] esta identificado a vermelho.

O contacto de seguranca "1" [2] esta identificado a azul.

9007200744946443
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com a opgdo MWA21A

44 MOVIMOT® com a opgdao MWA21A

441 Estrutura geral

Acionamento MOVIMOT® com a opgdo MWA21A (regulador do valor de referéncia):

Os terminais 1 a 10 da opgao MWA21A tém de ser alimentados pela mesma fonte de
alimentacao de 24 V e desligados através do relé de segurancga externo.

PR ENEN
<<

o

-

'—I o
tl<

O|00[N| OB |WIN|—
—

SSSsssssesos\ ()

[1] [ RS+
=1 U RS- MWA21A
AV = — OO \JWHMLO
————{ L3
® Q‘ rﬂ — = __oEE o TTT - | |
\ \
o | N 24V : T #1
;\ﬂ’_“ ‘T L J [2]
ﬁ l
\
\\
\
\
\\
\
\
\
9007200744948363

[11 Ligacao da alimentagao

[21 Alimentacdo de 24 V do relé de seguranca
[3] Contacto de seguranga "24V"

[4] Contacto de seguranga "1"
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4.4.2

Variantes de ligagao 4
MOVIMOT® com a opgdo MWA21A

Desconexéao de um grupo

Notas sobre a determinagdo do nimero "n" de MOVIMOT® para a desconexdo de
grupo estéo disponiveis no capitulo "Alimentagao de tensao de 24 V para desconexao
de um grupo" (— B 22).

[2]
ol
=T ZRHdck Bl
Tl ] SRzt [zl
: : FN(")Q‘LO(OI\OO@O:‘(E
{ i
= ‘,———\
q} I _
; | |
O | |
o | |
3 | |
° \"__\\
3 L
3x400V _—— ____
1 pg — - - C-C
- TT T
L L
>l +lf >lafl+lf
36 |2 38| [2E
1. .. e e e n
18051085835

[1] Ligagao da alimentacao
[2] Tensao de alimentacado de 24 V relativa a seguranca do relé de segurancga

Manual — MOVIMOT® MM..D — Seguranga funcional 33



Variantes de ligagao
MOVIMOT® com a opgdo MWA21A
443

lo!

Variante 1

Habilitagdo do sentido de rotagido no MOVIMOT®

Tenha em atencgao a ligagao correta de "24V" e "1" e efetue um teste de contro-

* Ambos os sentidos de rotagao estao

habilitados.

—F)——1"1 X6

RCY X6: 11,12
[3]EL(\ X6:9,10

Variante 3

ENEN
N [on
w|o
N

124V X6:

MOVIMOT®
1490199691

+ Sentido de rotagao para a esquerda
esta habilitado.

—1_1 X6 4i5i6 2]
—+ T 124V X6:1,23

[3] R(Y X6: 11,12
—L <) X6:9,10

MOVIMOT®

1490175371

Variante 2

» Sentido de rotagéo para a direita esta
habilitado.

N T X456
[ — 24V X6 12.3] 14
L
Bl g 61112
L) X6:9,10
MOVIMOT®

1490816907

[11 Alimentagéo de seguranga de 24 V
do relé de seguranca

[2] Contactos de seguranca

[3] Shunt dentro da caixa de terminais
(sem interruptor)

O contacto de segurancga "24V" [1] esta identificado a vermelho.

O contacto de seguranca "1" [2] esta identificado a azul.
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4.5
4.51

Variantes de ligagao

MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../Z.6. ou MQ../Z.6.

MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../Z.6. ou MQ../Z.6.

Estrutura geral

Acionamento MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../Z.6. ou MQ../Z.6.:
A ligacdo de um acionamento efetua-se através de um cabo hibrido montado.

Ligagao através de bucim roscado

(1]

(1]
(2] [6]
(3]
(4]
(5]
[7]
(8]

(2] (3]

Safety Power

GND ‘/_______\/

MOVIMOT®

Comunicagao
Alimentacéao

Ligacao através do conetor de ficha
AM.6

(1] (2] (3]

3

\

Safety Power

R
|
GND '4_______\/

+24V

Sou [4] X40
et G

|
D]

(6]

MOVIMOT®
1504746379

Alimentagao de 24 V para conversores MOVIMOT® do relé de seguranga

Bus de campo

Alimentacao de 24 V para as interfaces do bus de campo
Versdo do MOVIMOT® com bucim
Versdo do MOVIMOT® com conetor de ficha AM.6
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Variantes de ligagao

MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../Z.6. ou MQ../Z.6.

4.5.2 Ligagao do distribuidor de campo
A figura seguinte mostra a ligagédo do distribuidor de campo MF../Z.6. ou MQ../Z.6.:

(1]

|[|_eND ~----oooeooooo-
; } [T

- 4

v 24V Lo Y 4l

(2]

(1]
(2]
(3]
(4]

(3]

—— 7 =
+ PE |— )
—— 7 o
>
(0]
©
%)
X1 — X40 — X20/ X29
] B | 22 =
NG NG
——®
}EB\\\\ MF../MQ..
|
;,, N
I A RS485
oY=l
| &
0|
MFZ.6F
X9 [5]
X20

9007200744966923

Alimentagdo de 24 V para conversores MOVIMOT® do relé de seguranga
Ligacao da alimentacéo

ATENCAO: Remova os shunts com ligagio dos cabos realizada na fabrica.
Ligar a alimentacao de 24 V para interfaces do bus de campo MF../MQ.. confor-
me mencionado nos manuais:

— Manual "Interfaces e distribuidores de campo PROFIBUS"

— Manual "Interfaces e distribuidores de campo PROFINET IO"

— Manual "Interfaces e distribuidores de campo EtherNet/IP™"

— Manual "Interfaces e distribuidores de campo EtherCAT®"

— Manual "Interfaces e distribuidores de campo INTERBUS"

— Manual "Interfaces e distribuidores de campo DeviceNet/CANopen"

Ligagao do cabo hibrido (ligagdo ao MOVIMOT®)
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4.5.3

Variantes de ligagao

MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../Z.6. ou MQ../Z.6.

Habilitagdo do sentido de rotagido no MOVIMOT®

Tenha em atencgao a ligagao correta de "24V" e "1" e efetue um teste de contro-

lo!

Variante 1

* Ambos os sentidos de rotagao estao
habilitados.
4— 1 X6:456

(M = 24V X6 1.2.3] 12
L

[3]

RCY X6: 11,12
[3]EL(\ X6:9,10

MOVIMOT®

Variante 3

1490199691

+ Sentido de rotagao para a esquerda

esta habilitado.

1l X6: 4i5i6 2]
124V X6:1,2,3
R(Y X6: 11,12
L X6:9,10

MOVIMOT®

1490175371

Variante 2

» Sentido de rotagéo para a direita esta
habilitado.

1l Xe:
7 24V X6:

LHR(Y X6: 11,12
L) X6:9,10

MOVIMOT®
1490816907

=
ENFN
N [on
w|o
N

(3]

[11 Alimentagéo de seguranga de 24 V
do relé de seguranca

[2] Contactos de seguranca

[3] Shunt dentro da caixa de terminais
(sem interruptor)

O contacto de segurancga "24V" [1] esta identificado a vermelho.

O contacto de seguranca "1" [2] esta identificado a azul.

Manual — MOVIMOT® MM
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../Z.6. ou MQ../Z.6.

454 Desconexdo de um grupo com distribuidor de campo MF../Z.6 ou MQ../Z.6

Notas sobre a determinagdo do nimero "n" de MOVIMOT® para a desconexdo de
grupo estéo disponiveis no capitulo "Alimentagao de tensao de 24 V para desconexao
de um grupo" (— B 22).

(1] (2] (3]

\
T

I DR
I 1 @
= P =
| Io
I o
| [P
| I ©
1 '
IR
= > |O
= 2|2
o
+

Re-
peater

EOOO
& X

MF../Z.6.
MQ../Z.6

MOVIMOT® MOVIMOT® MOVIMOT®

1506432011
[1] Comunicacao
[2] [6] Alimentagao
[3] Alimentagao de 24 V para conversores MOVIMOT® do relé de seguranga
[4] Bus de campo
[5] Alimentacao de 24 V para as interfaces do bus de campo

O comprimento do cabo hibrido entre MOVIMOTP® e distribuidor de campo tem de ser
incluido na determinagédo do comprimento total dos cabos.
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Variantes de ligagao 4
MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../Z.6. ou MQ../Z.6.

Em caso de desconex&o de grupos com distribuidores de campo, pode ser usado um
conector de ligagao dupla na ligagdo X40 para fazer passar a alimentagéo de 24 V re-
lativa a seguranca. A SEW-EURODRIVE recomenda o seguinte tipo de conector:

Designacao da unidade: TFKC 2,5/2-STF-5,08
Ref.: 1962697
Fornecedor: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.7. ou MQ../MM../Z.7.

4.6 MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.7. ou MQ../MM../Z.7.

4.6.1 Estrutura geral

Acionamento MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.7. ou MQ../MM../
Z.7..

A ligacdo de um acionamento efetua-se através de um cabo hibrido montado.
(1] (2] (3]

\ T
Safety Power

‘HT’
i
}
\’

+24V
GND

Re- 18

peater [ 5]

[6]

MF../MM../ Z.7.
MQ../MM../ Z.7.

DR..

1506799243
[1] Comunicacao
[2]1[6] Alimentacao
[3] Alimentacgao de 24 V para conversores MOVIMOT® do relé de seguranga
[4] Bus de campo
[5] Alimentacao de 24 V para as interfaces do bus de campo
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Variantes de ligagao 4
MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.7. ou MQ../MM../Z.7.

4.6.2 Ligagao do distribuidor de campo
A figura seguinte mostra a ligagao do distribuidor de campo MF../MM../Z.7. ou MQ../

MM../Z.7 .:
| GND ~—————————————- ) [4]
11| Fm L L
‘ + 24V \L 77777777777777 i
—— 7 =
3x400V —— )
2 g —E=3 3 [3]
——= o
)
k)
©
3 1
X1 —  X40 —  X20/X29
R 3|2 3| 2
E: 3| Z
MF../MQ..
N
2 RS485
+
n| N
o o
MOVIMOT®
~—| A
o|>= S s =l E
X9 [5] MFZ.7F

9007200764007819

[1]1 Alimentagao de 24 V para conversores MOVIMOT® do relé de seguranca
[2] Ligacgao da alimentagao
[3] ATENGAO: Remova os shunts com ligagdo dos cabos realizada na fabrica.
[4] Ligar a alimentacao de 24 V para interfaces do bus de campo MF../MQ.. confor-
me mencionado nos manuais:
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo PROFIBUS"
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo PROFINET IO"
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo EtherNet/[P™"
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo EtherCAT®"
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo INTERBUS"
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo DeviceNet/CANopen"
[5] Ligagéo do cabo hibrido (ligagao ao motor)
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.7. ou MQ../MM../Z.7.

4.6.3 Habilitagdo do sentido de rotagio no conversor de frequéncia MOVIMOT®

Tenha em atencgao a ligagao correta de "24V" e "1" e efetue um teste de contro-

lo!
Ambos os Apenas o sentido de  Apenas o sentido de rotagao
sentidos de rotagao rotacao rotagcao no sentido horario
estdo habilitados rotacao no sentido esta habilitado
anti-horario
esta habilitado
3| E| | L L
l
(1] (1 H (1]
TH TH TH

[1] Shunt dentro da caixa de terminais (sem interruptor)

A AVISO

Perigo devido a arranque automatico. Ao usar sensores de temperatura e descone-
xao automatica no caso de temperatura excessiva, tenha em atengédo que apds o
motor ter arrefecido ele volta a arrancar automaticamente.

Morte ou ferimentos graves.

» Se uma situagdo perigosa resultar deste novo arranque do motor, devem ser to-
madas medidas adicionais para impedir 0 acesso aos pontos de perigo.
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Variantes de ligagao 4
MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.7. ou MQ../MM../Z.7.

4.6.4 Desconexdo de um grupo com distribuidor de campo MF../MM../Z.7. ou MQ../MM../Z.7.

Notas sobre a determinagdo do nimero "n" de MOVIMOT® para a desconexdo de
grupo estéo disponiveis no capitulo "Alimentagao de tensao de 24 V para desconexao
de um grupo" (— B 22).

(] (2] (3]

3

1
|
v T

Safety Power

L\
|
v T

wy [4]

peater,

V (5]

[6]
MF.. / MM.. / Z.7. MF../ MM.. / Z.7. MF../ MM.. / Z.7.
MQ../ MM../ Z.7. MQ../ MM../ Z.7. MQ../ MM../ Z.7.
DR DR.. DR
1.......... 2 ... ... n
1550772747

[1] Comunicacao

[2]1[6] Alimentacao

[3] Alimentacgao de 24 V para conversores MOVIMOT® do relé de seguranga
[4] Bus de campo

[5] Alimentacao de 24 V para as interfaces do bus de campo

O comprimento do cabo hibrido entre MOVIMOT® e distribuidor de campo tem de ser
incluido na determinagédo do comprimento total dos cabos.

Em caso de desconexao de grupos com distribuidores de campo, pode ser usado um
conector de ligagao dupla na ligagdo X40 para fazer passar a alimentagéo de 24 V re-
lativa a seguranca. A SEW-EURODRIVE recomenda o seguinte tipo de conector:

Designacao da unidade: TFKC 2,5/2-STF-5,08
Ref.: 1962697
Fornecedor: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.8. ou MQ../MM../Z.8.

4.7 MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.8. ou MQ../MM../Z.8.

4.71 Estrutura geral

Acionamento MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.8. ou MQ../MM../
Z.8.:

A ligacdo de um acionamento efetua-se através de um cabo hibrido montado.

(1 [2] [3]

ol
\/-:\ =
LTz
- I s
I o
I 2>
| I“q_)
r*‘i'_"ﬁl &

= > |a

<| | Z

Qo

+
X40
[4]
T E
A

[CXCY
En

e ®

MF../ MM../ Z.8.

MQ../ MM../ Z.8.

DR..

1554437387
[1] Comunicacao
[2] [6] Alimentagao
[3] Alimentagao de 24 V para conversores MOVIMOT® do relé de seguranga
[4] Bus de campo
[5] Alimentacao de 24 V para as interfaces do bus de campo
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Variantes de ligagao 4
MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.8. ou MQ../MM../Z.8.

4.7.2 Ligagao do distribuidor de campo
A figura seguinte mostra a ligagao do distribuidor de campo MF../MM../Z.8. ou MQ../

MM../Z.8.:
| |||.GND oo mm e o) [4]
[11]! i Fﬁ i )
A\ 1
+ 24V ; 77777777777777 ; E
— ARG
3x400V _ —— >
R s ]
—
| S— N
X1 — X40 —  X20/X29
b | I 3|2 zl 2

N
W RS485
+
| &
&l o
MOVIMOT®
— o
o|>|= 232 ElE
MFZ.8.
X9 [5]
X40 X29 X20

I 1

]
|
(I Y/ (Y [§ A/ Y/ Y (Y Y Y (Y[ [ I\l’l

212921212/ 2020 2/2/2V 2y 2 2292
18014400067578891

[1]1 Alimentagdo de 24 V para conversores MOVIMOT® do relé de seguranga
[2] Ligagao da alimentagao
[3] ATENGAO: Remova os shunts com ligagdo dos cabos realizada na fabrica.
[4] Ligar a alimentagao de 24 V para interfaces do bus de campo MF../MQ.. confor-
me mencionado nos manuais:
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo PROFIBUS"
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo PROFINET |O"
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo EtherNet/IP™"
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo EtherCAT®"
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo INTERBUS"
— Manual "Interfaces e distribuidores de campo DeviceNet/CANopen"
[5] Ligagéo do cabo hibrido (ligagdo ao motor)
[6] O distribuidor de campo MF../MM../Z.8N nao possui um interruptor de manu-
tengdo. Os 4 cabos "L1" — "L3" e "24V" estéo ligados em ponte.
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.8. ou MQ../MM../Z.8.

4.7.3 Habilitagdo do sentido de rotagio no conversor de frequéncia MOVIMOT®

Tenha em atencgao a ligagao correta de "24V" e "1" e efetue um teste de contro-

lo!
Ambos os Apenas o sentido de  Apenas o sentido de rotagao
sentidos de rotagao rotacao rotagcao no sentido horario
estdo habilitados rotacao no sentido esta habilitado
anti-horario
esta habilitado
3| E| | L L
l
(1] (1 H (1]
TH TH TH

[1] Shunt dentro da caixa de terminais (sem interruptor)

A AVISO

Perigo devido a arranque automatico. Ao usar sensores de temperatura e descone-
xao automatica no caso de temperatura excessiva, tenha em atengédo que apds o
motor ter arrefecido ele volta a arrancar automaticamente.

Morte ou ferimentos graves.

» Se uma situagdo perigosa resultar deste novo arranque do motor, devem ser to-
madas medidas adicionais para impedir 0 acesso aos pontos de perigo.
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Variantes de ligagao 4

MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.8. ou MQ../MM../Z.8.

4.7.4 Desconexdo de um grupo com distribuidor de campo MF../MM../Z.8. ou MQ../MM../Z.8.

Notas sobre a determinagdo do nimero "n" de MOVIMOT® para a desconexdo de
grupo estéo disponiveis no capitulo "Alimentagao de tensao de 24 V para desconexao
de um grupo" (— B 22).

(1] [2 (3]

L)

BTSN
\\"’Ig
— 13
| |
I o
I 2>
I |
I __|‘%
e
- > O
NEE
~N o -
+ IP\_____TP\ ’/‘\ ’/‘\
| T [ [
\ T T VT

:|H00 ]

MF../ MM../ Z.8. MF../ MM../ Z.8. MF../ MM../ Z.8.
MQ../ MM../ Z.8. MQ../ MM../ Z.8. MQ../ MM../ Z.8.

e LTI
2
¢

DR.. DR
.......... 2 .........0n
1554429451

[1] Comunicacao

[2] [6] Alimentagao

[3] Alimentagao de 24 V para conversores MOVIMOT® do relé de seguranga
[4] Bus de campo

[5] Alimentacao de 24 V para as interfaces do bus de campo

O comprimento do cabo hibrido entre MOVIMOTP® e distribuidor de campo tem de ser
incluido na determinagao do comprimento total dos cabos.
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Variantes de ligagao
MOVIMOT® com distribuidor de campo MF../MM../Z.8. ou MQ../MM../Z.8.

Em caso de desconex&o de grupos com distribuidores de campo, pode ser usado um
conector de ligagao dupla na ligagdo X40 para fazer passar a alimentagéo de 24 V re-
lativa a seguranca. A SEW-EURODRIVE recomenda o seguinte tipo de conector:

Designacao da unidade: TFKC 2,5/2-STF-5,08
Ref.: 1962697
Fornecedor: Phoenix Contact GmbH & Co. KG, Blomberg
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Variantes de ligagao 4

Outras variantes de ligagao

4.8 Outras variantes de ligagao

Para a utilizagdo do MOVIMOT® MM..D em aplicagbes de seguranga s&o ainda possi-
veis outras variantes de ligagdo. Para mais informagdes consulte os seguintes manu-
ais:

Variante de montagem Manual

Conversor Comando
MOVIFIT®-MC com comando binario

"MOVIFIT®-MC/-FC —

S11

o "MOVIFIT®-MC/-FC —
MOVIMOT MOVIFIT®-MC com opgéo de seguranga |Seguranga funcional com

S12 opc¢éao de seguranga
s12"
MOVIPRO® "MOVIPRO® -

Seguranga funcional”
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5 Informacgao técnica

5 Informacgao técnica

A tabela seguinte mostra a informag&o técnica do MOVIMOT® MM..D no que respeita
a tecnologia de seguranca integrada. Observe também a informagéo técnica e as
aprovagdes apresentadas no manual de operagdo do "MOVIMOT® MM D ..."

Informacao técnica relativa a seguranca da tensao de alimentagao de 24 V
Min. Tipica Max. Unidade

Gama de tensdes de entrada 18 24 30 V (CC)
Consumo de poténcia 34 3,7 W
Capacidade de entrada 100 120 uF
Limite de ligar/desligar 7,5 V
Tensao de entrada para o estado 5 \%
DESLIGADO (STO)
Corrente de fuga permitida 0 10 mA
para o controlador de segurancga ex-
terno
Duracao 25 50 ms
do corte da tensdo de 24 V até a
desconexao do campo rotativo
Caracteristicas de seguranca
Classes de segurancga testadas Nivel de desempenho "d" conforme

EN ISO 13849-1

SIL 2, segundo EN 61800-5-2
Probabilidade de uma falha perigosa |0 (excluséo de falha)
por hora
(valor PFH)
Vida util ou 20 anos, seguido de substituicdo dos compo-
intervalo de teste de verificagdo con- |nentes.
forme EN 61508
Estado seguro Desconexao do binario (STO)
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