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Informagoes gerais
Utilizacdo da documentagao

1 Informagdes gerais

1.1 Utilizacao da documentacgao

Essa documentacao é parte integrante do produto. A documentacdo se destina a to-
das as pessoas encarregadas da montagem, instalagdo, colocagdo em operacédo e
manutengao do produto.

Coloque a documentacdo a disposicdo em um estado legivel. Garanta que todas as
pessoas responsaveis pelo sistema e pela sua operagao, bem como todas as pesso-
as que trabalham sob sua propria responsabilidade com o aparelho, leram e com-
preenderam completamente a documentagéo antes de iniciarem as suas tarefas. Em
caso de duvidas ou se desejar outras informacdes, consultar a SEW-EURODRIVE.

1.2 Estrutura das adverténcias

1.21 Significado das palavras de aviso

A seguinte tabela mostra a graduagao e o significado das palavras de aviso das ad-
verténcias.

Palavra de aviso Significado Consequéncias em caso de nao
observacgao

A PERIGO Perigo iminente Morte ou ferimentos graves

A ATENGAO Possivel situagao de risco Morte ou ferimentos graves

A CUIDADO Possivel situagéo de risco Ferimentos ligeiros

AVISO Possiveis danos materiais Dano no sistema de acionamento ou
no seu ambiente

INFORMAGAO Informacéo util ou dica: Facilita o

manuseio do sistema do acionamen-
to.

1.2.2 Estrutura das adverténcias especificas a determinados capitulos

As adverténcias especificas se aplicam ndo somente a uma determinada agdo, mas
também a varias agbes dentro de um assunto especifico. Os simbolos de perigo usa-
dos advertem sobre um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia especifica a determinados capitulos:
PALAVRA DE AVISO!
Tipo de perigo e sua fonte.

Possiveis consequéncias em caso de ndo observagao.
* Medida(s) para prevenir perigos.

1
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1 Informagoes gerais
Estrutura das adverténcias

Significado dos simbolos de perigo

Os simbolos de perigo que se encontram nas adverténcias tém o seguinte significado:

Simbolo de perigo |Significado

Ponto de perigo geral

Aviso de tenséo elétrica perigosa

Aviso de superficies quentes

Aviso de perigo de esmagamento

Aviso de carga suspensa

>PE>E

Aviso de arranque automatico

1.2.3 Estrutura das adverténcias integradas

As adverténcias integradas estao diretamente integradas na agéo antes do passo que
representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia integrada:

A PALAVRA DE AVISO! Tipo de perigo e sua fonte. Possiveis consequéncias em
caso de nao observagao. Medida(s) para prevenir perigos.
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1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

1.8

Informagoes gerais
Reivindicagdo de direitos de garantia

Reivindicagao de direitos de garantia

E fundamental observar as instrugdes de seguranga contidas nesta documentaco.
Isso & um pré-requisito para o funcionamento perfeito da unidade e para realizagao
de reivindicagbes de direitos de garantia. Por isso, leia atentamente essa documenta-
¢ao antes de colocar a unidade em operacgao!

Conteudo da documentagao

Esta versao da documentagio é uma traducao da versao original.

Esta documentacao contém adendos e estipulagdes de tecnologia de seguranca para
a utilizagdo em aplicacdes relacionadas a seguranca.

Perda de garantia

E fundamental observar as informacdes nesta documentacdo. Isto é o pré-requisito
para uma operagao segura. Somente sob estas condi¢des, os produtos atingem as
caracteristicas especificas do produto e de desempenho. A SEW-EURODRIVE nao
assume nenhuma garantia por danos em pessoas, materiais ou patrimoniais que se-
jam causados devido a ndo observacgao das instrugdes de operagéo. Nestes casos, a
SEW-EURODRIVE nao garante defeitos materiais.

Outras documentagoes

Esta publicagdo contém complementos e condi¢cdes relacionadas a tecnologia de se-
guranga para a aplicagdo do MOVIFIT®-MC, bem como do MOVIFIT®-FC, com desli-
gamento relacionado com a seguranga do acionamento conforme a categoria de pa-
rada 0 ou 1, de acordo com a norma EN 60204-1, protegao contra uma nova partida
segundo a EN 1037 e a utilizagdo em aplicacdes para o nivel de desempenho d se-
gundo a EN ISO 13849-1.

Ela contém, além disso, a descrigdo do opcional PROFIsafe S11 relacionado a segu-
ranga com as respectivas condi¢des relacionadas a seguranga para a utilizacdo em
aplicagdes relacionadas a segurancga até SIL 3 de acordo com EN 61508, e o nivel de
desempenho "e" conforme a EN ISO 13849-1.

Ela complementa as instrugdes de operagéo do "MOVIFIT®..." e limita as indicagdes
de utilizacdo de acordo com os dados a seguir. S6 deve ser utilizada em conjunto
com as instrugdes de operacdo "MOVIFIT®...".

Nomes dos produtos e marcas

Os nomes dos produtos citados nesta documentagao sdo marcas ou marcas registra-
das dos respectivos proprietarios.

Nota sobre os direitos autorais

© 2016 SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados. E proibida qualquer repro-
ducgao, adaptacgéao, divulgagao ou outro tipo de reutilizagao total ou parcial.

1
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Conceito de seguranga
Conceito de seguranga MOVIFIT®-MC

2 Conceito de seguranca

A tecnologia de seguranga descrita a seguir da unidade MOVIFIT® foi desenvolvida e
testada conforme o nivel de performance em conformidade com EN I[SO
13849-1:2008.

Para tal, foi certificada pela organizacdo de avaliacdo técnica TUV Nord. Cépias do
certificado TUV e do respectivo relatério podem ser solicitados &8 SEW-EURODRIVE.

21 Conceito de seguranca MOVIFIT®-MC

211 Descrigao da fungao

MOVIFIT® na versdo MC serve para a distribuicdo de energia e interface de comuni-
cagdo para o controle de até 3 acionamentos MOVIMOT®. MOVIFIT®-MC se caracteri-
za pela possibilidade de conexdo de um controlador de seguranga externo (ou um re-
Ié de seguranca). Ao acionar o controlador de seguranca do painel de operagéo de
PARADA DE EMERGENCIA conectado (p. ex., botdo de desligamento de emergén-
cia com retencdo de mecanica), este dispositivo desconecta a tenséo de alimentagao
24 V necessaria para a geragcdo de um campo girante para os acionamentos
MOVIMOT® conectados.

A tensao de alimentagdo 24V_P (tensdo de alimentagdo 24 V relacionada a seguran-
¢a) é conectada a ABOX no borne X29 e conduzida para a EBOX através de uma
régua de conectores. As unidades eletrbnicas como protegdo contra curto-circuito,
monitoragdo de tensdo, RS485-Transceiver e acoplador estao colocadas na EBOX. A
tensdo de alimentacao relacionada a seguranga de 24 V é alimentada na entrada da
EBOX através de um diodo de protegéo contra polaridade incorreta. Uma fonte cha-
veada (SNT) gera uma tensao de 5 V a partir da tenséo 24 V relacionada a segurancga
para o RS485-Transceiver e o acoplador. Uma protecao contra curto-circuito no polo
positivo da tensdo 24 V relacionada a seguranga permite a protegdo das trilhas no
MOVIFIT® e dos cabos hibridos conectados no MOVIFIT®. Na ABOX, a tensdo 24 V
relacionada a seguranga é distribuida nas réguas de bornes X71, X81 e X91 ou co-
nectores X7, X8 e X9. Essas réguas de bornes ou conectores servem para conexao
de cada acionamento MOVIMOT® correspondente. Além disso, os sinais RS+, RS- e
os cabos de alimentagéo L1, L2, L3 sdo mantidos no acionamento MOVIMOT®.

Para a conexdo das réguas de bornes X71, X81 e X91 ou para os conectores X7, X8
e X9 ao acionamento MOVIMOT®, a SEW-EURODRIVE recomenda a utilizagéo dos
cabos hibridos pré-fabricados SEW, decapados especialmente para este tipo de co-
nexao.
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Conceito de seguranga
Conceito de seguranga MOVIFIT®-MC

O conversor MOVIMOT® conectado pode trazer todos os elementos ativos necessa-
rios para gerar sequéncias de impulsos do estagio de saida de poténcia (IGBT), no
estado desenergizado pelo desligamento da tensao de alimentacao relacionada a se-
gurancga de 24 V. Isso garante que do conversor de frequéncia MOVIMOT® néo seja
fornecida energia para o motor que pode gerar torque.

Utilizando um circuito elétrico externo adequado através de um controlador de segu-
ranga com as seguintes caracteristicas:

* Aprovado no minimo para PL d conforme EN ISO 13849-1

» Desligamento minimo para PL d conforme EN ISO 13849-1

As unidades MOVIFIT®-MC podem ser utilizadas com:

» Torque desligado de forma segura conforme EN 61800-5-2

+ Parada 1 segura de acordo com EN 61800-5-2

* Protegao contra reinicio inadvertido de acordo com EN 1037

*  Cumprimento do nivel de desempenho d de acordo com EN ISO 13849-1.
MOVIFIT®-MC suporta as categorias de parada 0 e 1, conforme EN 60204-1.

Manual — MOVIFIT®-MC/-FC — Funcionamento seguro

2

9



Conceito de seguranga
Conceito de seguranga MOVIFIT®-MC

Diagrama em bloco MOVIFIT®-MC

O diagrama em bloco abaixo mostra o conceito de seguranga MOVIFIT®-MC:
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Controlador de seguranca externo (apenas em MOVIFIT® sem opcional PROFIsafe S11)
2 pontes entre X29 e X45 (apenas em MOVIFIT® com opcional PROFIsafe S11)
Protegao contra curto-circuito

Monitorizagéo de tensédo 24V_P

Status de tenséo 24V_P

Processador MOVIFIT®

Interface serial

Acoplador

Transceiver

Cabos hibridos da SEW-EURODRIVE

Restrigoes

a AVISO

Choque elétrico devido as tensdes elétricas perigosas na ABOX. Ao desligar a ten-
sd0 24 V relacionada a seguranca, ainda ha tensdo presente na unidade MOVIFIT®.
Morte ou ferimentos graves.

+ Desligue a alimentagdo da unidade MOVIFIT®. Cumpra, apos o desligamento da
rede, o seguinte intervalo minimo de desligamento:

— 1 minuto

+ O conceito de segurancga s6 é adequado para a realizagado de trabalhos mecéni-
cos em componentes do sistema/maquina acionados.

« E imprescindivel mandar fazer uma avaliagdo de riscos tipicos para o sistema ou
a maquina pelo fabricante do sistema ou da maquina, e observar os dados resul-
tantes em caso de utilizagdo do MOVIFIT®-MC.
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Conceito de seguranca 2
Conceito de seguranga MOVIFIT®-FC

2.2 Conceito de seguranca MOVIFIT®-FC

2.21 Descrigdo da funcao

O MOVIFIT® na versdo FC serve para a distribuigdo de energia e como interface de
comunicagao com conversor de frequéncia integrado numa faixa de poténcia de 0,37
até 4 kW. MOVIFIT®-FC se caracteriza pela possibilidade de conexdo de um controla-
dor de seguranga externo (ou um relé de seguranga). O controlador de seguranga, ao
acionar um dispositivo de comando de parada de emergéncia conectado (p. ex., bo-
tdo de parada de emergéncia com fungdo de engate), desconecta a tenséo de ali-
mentagao 24 V necessaria para a geragdo de um campo girante na saida do conver-
SOr.

A tensao de alimentagdo 24V_P (tensao de alimentagdo 24 V relacionada a seguran-
¢a) é conectada a ABOX no borne X29 e conduzida para a EBOX através de uma
régua de conectores para o sistema eletrdnico de controle e através do conector dire-
to. O sistema eletrénico e 0 médulo de poténcia sdo colocados na EBOX. A tensao de
alimentacgao relacionada a seguranga de 24 V é alimentada na entrada da EBOX atra-
vés de um diodo de proteg¢ao contra polaridade incorreta. Uma fonte chaveada ("SNT
Safety") gera uma tenséo de 5 V a partir da tensdo 24 V relacionada a seguranga pa-
ra o computador e para as tensdes de alimentagdo necessarias para o controle de es-
tagio de saida.

As tensGes da rede e do motor sdo conectadas em uma régua de bornes ou conecto-
res da ABOX e sdo conduzidas através de um conector de poténcia diretamente ao
EBOX.

Os modelos de pulsos gerados no computador sdo processados no respectivo contro-
le e enviados para a chave de poténcia. Se as tensdes de alimentagdo para os con-
troles forem desligadas, ndo sera possivel gerar nenhum modelo de pulso na saida
do conversor.

O desligamento descrito aqui permite desligar todos os elementos ativos exigidos pa-
ra gerar um modelo de pulso na saida do conversor.

Utilizando um circuito elétrico externo adequado através de um controlador de segu-
ranga com as seguintes caracteristicas:

* Aprovado no minimo para PL d conforme EN ISO 13849-1

» Desligamento minimo para PL d conforme EN ISO 13849-1

As unidades MOVIFIT®-FC podem ser utilizadas com:

» Torque desligado de forma segura conforme EN 61800-5-2

+ Parada 1 segura de acordo com EN 61800-5-2

» Protecao contra reinicio inadvertido de acordo com EN 1037

* Cumprimento do nivel de desempenho d de acordo com EN ISO 13849-1.
MOVIFIT®-FC suporta as categorias de parada 0 e 1, conforme EN 60204-1.

Manual — MOVIFIT®-MC/-FC — Funcionamento seguro 1 1



Conceito de seguranga
Conceito de seguranga MOVIFIT®-FC

222 Diagrama em bloco MOVIFIT®-FC
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Controlador de seguranga externo
(apenas em MOVIFIT® sem opcional PROFIsafe S11)

2 pontes entre X29 e X45
(apenas em MOVIFIT® com opcional PROFIsafe S11)

Sistema eletronico de controle

Modulo de poténcia

Protecao contra curto-circuito

Restrigoes

A AVISO

Choque elétrico devido as tensdes elétricas perigosas na ABOX. Ao desligar a ten-
sdo 24 V relacionada a seguranga, ainda ha tensio presente na unidade MOVIFIT®.

Morte ou ferimentos graves.

[8]

[9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]

Status de tenséo 24V_P
Processador MOVIFIT®
Monitorizacao de tensao 24V _P
Acoplador

Leitura da chave DIP

Saida de freios digital
Avaliacao TF/TH

Desligue a alimentagdo da unidade MOVIFIT®. Cumpra, apos o desligamento da
rede, o seguinte intervalo minimo de desligamento:

1 minuto

O conceito de seguranca s6 é adequado para a realizagdo de trabalhos mecani-
cos em componentes do sistema/maquina acionados.

E imprescindivel mandar fazer uma avaliagdo de riscos tipicos para o sistema ou
a maquina pelo fabricante do sistema ou da maquina, e observar os dados resul-
tantes em caso de utilizagdo do MOVIFIT®-FC.
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Conceito de seguranca 2

Conceito de seguranga opcional PROFIsafe S11

2.3 Conceito de segurancga opcional PROFIsafe S11

* O opcional PROFIsafe S11 € um componente eletrdnico de segurancga integrado,
com entradas e saidas relacionadas a seguranga (F-DI, F-DO). O conceito de se-
guranga desta montagem é definido pela existéncia de um estado seguro para to-
dos os valores dos processos relacionados a seguranga. Na interface opcional
PROFlsafe S11, este estado é representado pelo valor "0" para todas as entradas
F-DlI e saidas F-DO.

+ Através da estrutura redundante do sistema de 2 canais do componente de segu-
ranga, com o auxilio de mecanismos de monitoragao apropriados, sédo cumpridos
os requisitos conforme SIL 3 segundo EN 61508, bem como o nivel de desempe-
nho "e" segundo EN ISO 13849-1. Quando s&o detectadas irregularidades, o sis-
tema reage assumindo o estado seguro. Desta forma, a comunicagédo PROFIsafe
garante a fungdo de seguranga em forma de entradas e saidas relacionadas a se-
guranca, ligadas a um controlador de seguranca de nivel superior.

+ Através da saida relacionada a seguranca F-DO_STO é possivel desligar a ali-
mentagado de 24 V do conversor e, desta maneira, é realizado o desligamento do
acionamento relacionado a seguranca. Neste contexto, observe o conceito de se-
guranga mencionado do MOVIFIT®-MC e do MOVIFIT®-FC, assim como todas in-
dicagdes de seguranga, condigbes e normas de instalagdo contidas nesta publica-
céo.

A classe de seguranga da unidade basica MOVIFIT® é fator decisivo para o desliga-
mento relacionado a seguranca dos seguintes sistemas completos:

+  MOVIFIT®-MC com:
— Opcional PROFIsafe S11
— Acionamento MOVIMOT® MM..D

Vocé pode usar MOVIFIT®-MC apenas para aplicagbes até o nivel de desempe-
nho "d" de acordo com EN ISO 13849-1.

+  MOVIFIT®-FC com:
— Opcional PROFlIsafe S11
— Motor

Vocé pode usar MOVIFIT®-FC apenas para aplicagbes até o nivel de desempe-
nho "d" de acordo com EN ISO 13849-1.

Manual — MOVIFIT®-MC/-FC — Funcionamento seguro 1 3



Conceito de seguranga
Funcgbes de seguranca

24 Funcgoes de seguranga

As seguintes fungbes de seguranca relativas ao acionamento podem ser utilizadas:

241 STO (Safe Torque Off) — Torque desligado de modo seguro

jde

Se a fungéo STO estiver ativada, o conversor ndo fornece energia para o motor. O
acionamento nado pode gerar torque. Essa fungédo de seguranga corresponde a uma
parada sem controle conforme EN 60204-1, categoria de parada 0.

O desligamento da entrada STO deve ser realizado com um controlador de seguran-
¢a/comutador de seguranga externo adequado.

A imagem seguinte ilustra a fungéo STO:

Vi |

t
9007201225613323

I A funcéo de seguranga do acionamento atua
=  Velocidade
= Tempo

t, = Momento de acionamento do STO

NOTA

O motor gira por inércia até parar ou € parado mecanicamente.
Se possivel, é preferivel a parada controlada (veja SS1).
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Conceito de seguranga 2

Funcbes de segurancga

24.2 S$S1(c) (Safe Stop 1) — Parada segura 1

jde

Cumprir a seguinte sequéncia:

+ Desacelerar o acionamento usando uma rampa de frenagem adequada através
da especificagdo do valor nominal.

» Desligamento da entrada STO (= acionamento da fungdo STO) conforme um tem-
po de atraso relacionado a seguranca especificado.

Essa fungdo de seguranga corresponde a uma parada controlada conforme
EN 60204-1, categoria de parada 1.

A imagem a seguir ilustra a fungdo SS1(c):

vi ‘ ‘

ty ty
9007201225618443

A fungdo de seguranga do acionamento monitora
Bl A funcdo de seguranga do acionamento atua

V= Velocidade
= Tempo
t, = Momento em que o SS1(c) esta ativado e a frenagem ¢é acionada
t,= Momento em que STO esta ativado
At = Intervalo de tempo relacionado a seguranga
NOTA

* A parada ndo € monitorada pela fungao SS1(c).

* O intervalo de tempo relacionado a seguranca At da ao acionamento a possibili-
dade para vir a parar. Em caso de irregularidade, o acionamento nao vai para o
estado parado e fica desenergizado no momento t, (STO).
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Condigoes de tecnologia de seguranga
Unidades aprovadas

3 Condigoes de tecnologia de seguranca

As seguintes condigbes s&o obrigatorias para a instalagdo e a operagdo do MOVIFIT®
em aplicagdes relacionadas a segurancga, de acordo com as classes de seguranga
mencionadas acima. As condi¢des sao subdivididas nos seguintes capitulos:

* Unidades aprovadas
* Requisitos para a instalagao

* Requisitos para o controlador de segurancga externo (em caso de controle digital
para o desligamento relacionado a seguranga)

* Requisitos para os sensores externos e atuadores (utilizacdo do opcional
PROFIsafe S11)

* Requisitos para a colocagao em operagao
* Requisitos a operacao

31 Unidades aprovadas
311 Plaquetas de identificagao

Posicao das plaquetas de identificagdao

A figura abaixo mostra as posi¢des das plaquetas de identificagao na ABOX:

7012396683

[1]1 Plaqueta de identificacdo da unidade completa (EBOX e ABOX)
[2] Plaqueta de identificagdo ABOX
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Condigoes de tecnologia de segurancga 3

Unidades aprovadas

Plaqueta de identificagao da unidade completa

A figura seguinte apresenta, a titulo de exemplo, a plaqueta de identificacado da unida-
de completa MOVIFIT®-FC (EBOX e ABOX):

4 N
(L TEDECER AR RO CAECE AL RO (R TERCEEq TRy 5
SO#: 01.1785033001.0001.12 < 01
Type: MTF11A015-503-P10A-11
EURODRIVE MTA11A-503-8021-D01-00 U
MOVIFIT MLO (H ®|. us
C € [H[ LISTED
L IND. CONT.EQ2D06 |
18014405400496011

A plaqueta de identificagdo da unidade completa apenas esta disponivel se a EBOX e
a ABOX forem adquiridas em conjunto como unidade.

NOTA

S6 podem ser utilizados em aplicagdes de seguranga componentes que estejam as-
sinalados com o logétipo FS para funcionamento seguro. Para conjuntos de unida-
des sem logoétipo FS (compostos por EBOX e ABOX), o funcionamento em termos
de tecnologia de segurancga precisa ser descrito na documentagao!

e

Descrigado do logétipo FS

Na plaqueta de identificagdo da unidade completa MOVIFIT®, o logétipo FS pode
apresentar as seguintes versoes:

Qa', MOVIFIT® com STO (com ou sem opgédo PROFIsafe S11)
01 No caso do MOVIFIT® com logétipo FS01, levar em consideragdo o manual
"MOVIFIT®-MC/-FC — Seguranga funcional".
({O MOVIFIT® com opgéo de seguranga S12
80 No caso do MOVIFIT® com logotipo FS80, levar em consideragéo o manual

"MOVIFIT®-MC/-FC — Segurancga funcional com opgao de seguranga S12".

3.1.2 Condigodes durante a troca da unidade

Observar as seguintes condi¢des durante a troca da unidade:

+ Em caso de EBOX defeituoso nas aplicagdes relacionadas a segurancga, vocé de-
ve substituir o EBOX somente por um outro EBOX de acordo com a denominagao
de tipo que se encontra na plaqueta de identificacdo da unidade completa
MOVIFIT®.

+ Em caso de ABOX defeituoso nas aplicagbes relacionadas a seguranga, vocé de-
ve substituir apenas a unidade completa MOVIFIT® (EBOX e ABOX) por uma uni-
dade MOVIFIT® com idéntica denominagéo de tipo.
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Condigoes de tecnologia de seguranga
Requisitos para a instalagao

3.2 Requisitos para a instalagao

Sao denominados de cabos de controle relacionados a seguranga os cabos entre
o controlador de seguranga e o MOVIFIT® borne X29.

Instalar os cabos de energia e os cabos de sinal relacionados a seguranca sepa-
radamente (excegao: cabos hibridos da SEW-EURODRIVE).

O cabo entre o controlador de seguranga e o MOVIFIT® deve ser de, no maximo,
100 m.

Para a conex&o entre a unidade MOVIFIT® e o motor, a SEW-EURODRIVE reco-
menda o cabo hibrido da SEW-EURODRIVE, especialmente desenvolvido para
este fim.

A tecnologia de fiagéo deve ser instalada de acordo com a EN 60204-1.
Instalar os cabos de sinal relacionados a seguranga conforme EMC.

— Fora de um espaco de instalagao elétrica, os cabos blindados devem ser insta-
lados permanentemente (fixos) e protegidos contra danificagbes externas ou
por medidas equivalentes.

— Dentro de um espaco de instalagao vocé pode instalar condutores individuais.

Garantir que nao existe indugéo de tensdo nos cabos de controle relacionados a
segurancga.

Para a configuragéo dos circuitos de seguranga observe obrigatoriamente os valo-
res especificados para o controlador de seguranga.

Observar as notas nas instru¢cdes de operagdo do "MOVIFIT®-.." e "MOVIMOT®
MM..D" para uma versao da instalacdo compativel com EMC.

Para todas as tensdes de alimentagdo de 24 V da unidade MOVIFIT®, sé & permi-
tido utilizar fontes de tensdo com isolamento seguro (SELV/PELV) de acordo com
a EN 60204-1 e EN 61131-2.

Além disso, em caso de uma unica irregularidade, a tenséo entre as saidas ou en-
tre uma saida qualquer e partes ligadas ao terra ndo deve exceder a tenséo conti-
nua de 60 V.

Seguir os dados técnicos do MOVIFIT® e MOVIMOT® MM..D.
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Condigoes de tecnologia de seguranga
Requisitos para o controlador de seguranca externo

3.3 Requisitos para o controlador de segurancga externo

Os seguintes requisitos do controlador de seguranga externo para controle da fungéo
de seguranga STO s&o validos para o desligamento relacionado a seguranga em con-
trole digital.

Os requisitos aplicam-se tanto para um controlador de seguranga como também para
um relé de seguranca.

Para as aplicacbes relacionadas a seguranga conforme EN ISO 13849-1, deve
existir no minimo uma aprovagédo para o nivel de desempenho "d" conforme
EN ISO 13849-1 e o desligamento da tens&do de controle relacionada a segurancga
deve ser executado no minimo para o nivel de desempenho "d" conforme EN ISO
13849-1.

A instalacao de cabos do controlador de seguranga deve ser apropriada para a
classe de seguranga desejada. Os circuitos de seguranga com MOVIFIT® devem
ser desconectados nos 2 polos.

Durante a elaboragao do circuito € imprescindivel observar os valores especifica-
dos para o controlador de seguranca.

A capacidade de chaveamento do controlador deve corresponder ao limite maxi-
mo de corrente de saida da tenséo de alimentagéo 24 V.

Observar as informagdes do fabricante no que diz respeito as capacidades
de carga dos contatos e aos fusiveis necessarios para os contatos de segu-
ranga. Se nao houver informag¢des do fabricante, os contatos devem ser pro-
tegidos por fusiveis com 0,6 vezes o valor nominal da carga maxima de con-
tato especificada pelo fabricante.

Em caso de cabeamento com monitoragdo de erro cruzado, o controlador deve
dispor de uma possibilidade de sinalizacdo da monitoracéo de erro cruzado e da
ativacao.

Para garantir a protegdo contra um reinicio indesejado de acordo com a EN 1037,
o controlador de seguranca deve ser concebido e conectado de tal modo que néo
haja risco de um simples reset do dispositivo de controle causar um reinicio. Um
reinicio s6 pode ocorrer apés um reset manual do circuito de segurancga.

A entrada para tensao de alimentagdo de 24 VCC relacionada a seguranga da
unidade possui uma capacitancia de entrada. Informagbes para tal encontram-se
no capitulo "Dados técnicos" das Instru¢gdes de Operagao da respectiva unidade.
Considere isso como carga durante a configuracdo da saida de comutagéo.
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Condigoes de tecnologia de seguranga
Requisitos para o controlador de seguranga externo

E fundamental observar os demais requisitos do fabricante do controlador de se-
gurancga (por exemplo, protegdo dos contatos de saida contra derretimento). Além
disso aplicam-se os requisitos basicos da instalagao de cabos no item "Requisitos
para a instalagao".

Em caso de desligamento nos 2 polos do circuito de seguranga, ndo é permitida a
realizagdo de pulsos testes simultaneamente. O comprimento de um pulso teste
deve ser de no maximo 1 ms. O intervalo de tempo entre 2 pulsos testes deve ser
de no minimo 1 s.

A

high _ -
low _ §_ _______
i i ; >
t
<1ms >1s
9007199938827659
Exemplo de liga- A figura a seguir mostra a conexao basica de um relé de segurancga externo.
c¢ao "Relé de se- N
guranga” 7 6]
\H\
1
3] 11

3 —T

2 ]

(1]
(2]
3]
4]
(3]
(6]

]

{J % ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

[5]
18014400103440907

Relé de seguranga com aprovagao

Rede de tenséo de 24 VCC

Fusiveis de acordo com as recomendagdes do fabricante do relé de seguranca
Rede de tensdo de 24 VCC relacionada a seguranga

Tecla Reset para reset manual

Elemento de ativagc&o aprovado para parada de emergéncia
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Condigoes de tecnologia de seguranga
Requisitos para os sensores e atuadores externos

34 Requisitos para os sensores e atuadores externos

Os seguintes requisitos sao validos em caso de utilizagdo do opcional PROFIsafe
S11.

A escolha e a utilizagdo de sensores e atuadores externos para conexao nas en-
tradas e saidas relacionadas a seguranga do opcional PROFIsafe S11 é respon-
sabilidade do planejador de projetos e do operador do sistema ou da maquina.

Observar que, normalmente, uma grande parte da probabilidade de ocorréncia de
irregularidades perigosas para a classe de seguranca desejada é causada pelos
sensores e atuadores.

Para atingir o nivel de desempenho requerido (PL), deve-se usar sensores e atua-
dores adequados e apropriadamente qualificados, e observar os esquemas de co-
nexdes e instru¢cdes do capitulo "Conexado de /O relacionadas a seguranga do
opcional PROFIsafe S11" (— B 38).

Com o opcional PROFlsafe S11, s6 é possivel conectar sensores de contato as
entradas relacionadas a segurancga F-DI que funcionem segundo o principio da
seguranga contra falhas. A alimentacdo deve ser efetuada através da tenséo de
alimentacao interna do sensor F-SS.

Para que os sinais dos sensores possam ser corretamente detectados através
das entradas relacionadas a segurancga, eles devem estar ativos por no minimo
15 ms.

3
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Condigoes de tecnologia de seguranga
Requisitos para a colocagcdo em operagao

3.5

3.6

Requisitos para a colocagdao em operagao

jde

Apods a parametrizagao e colocagao em funcionamento, o operador deve verificar e
documentar se todas as fun¢des de seguranga estdo sendo executadas corretamen-
te.

Para aplicagbes MOVIFIT® com desligamento relacionado a seguranga do aciona-
mento

* segundo a categoria de parada 0 ou 1 de acordo com EN 60204-1
» protecdo contra reinicio segundo EN 1037
* e cumprimento do nivel de desempenho d de acordo com EN ISO 13849-1

deve-se executar principalmente os testes de colocagdo em funcionamento do dispo-
sitivo de desligamento e a instalagao correta dos cabos e protocolar.

Durante a colocagdo em operagéo, vocé deve integrar a detecgéo de sinal da tensao
de controle relacionada a seguranga ao teste de funcionamento.

NOTA

As placas de inser¢gdo dos MOVIFIT®-EBOX estdo atribuidas para cada EBOX.
Quando retirar as placas de insergdo para marcacgao, deve-se atentar para a atribui-
¢ao correta na recolocacao.

A fim de evitar situagdo de risco na aplicagéo pretendida, o usuario deve verificar se
o tempo de resposta a irregularidade de cada fungdo de segurancga (quando ocorre
uma irregularidade) é inferior ao tempo de resposta maximo permitido para o efeito.
O tempo maximo de resposta a irregularidade aprovado ndo deve ser ultrapassado.

Requisitos a operagao

» A operacao so6 deve ser realizada dentro dos limites especificados na folha de da-
dos. Isso é valido tanto para o controlador de seguranga externo, quanto para
MOVIFIT® e MOVIMOT®.

+ As fungdes de seguranga devem ser verificadas em intervalos regulares, para ga-
rantir a correta operagéo das fungées. Os intervalos para os testes devem ser de-
finidos de acordo com a avaliagao de risco.
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4

Perigo da operagao do acionamento por inércia 4

Perigo da operagao do acionamento por inércia

A AVISO

Perigo devido ao acionamento por inércia. Sem freios mecanicos ou com freios de-
feituosos, ha o perigo de acionamento por inércia.

Ferimentos graves ou fatais.

+ Em caso de perigos causados pela operagdo do acionamento por inércia e que
sao dependentes da aplicagéo, é necessario tomar medidas de protegao adicio-
nais (p. ex., prote¢gdes mébveis com apoio) que possam proteger os pontos peri-
gosos até ndo haver mais perigo para as pessoas na area de risco. Alternativa-
mente, deve-se equipar o acionamento com um freio de seguranca.

* Vocé deve dimensionar as tampas de protegao adicionais de acordo com a ava-
liagdo de risco dos requisitos identificados da maquina e monta-las.

* Apés a ativagdo de um comando de parada, dependendo do risco do acesso,
este deve permanecer bloqueado até a total imobilizagcdo. Alternativamente, vo-
cé deve determinar o acesso ou 0 momento do acesso e entao calcular o perio-
do de seguranga a cumprir.
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5 Instalagao elétrica

Instrugbes de instalagéo

5 Instalacao elétrica

51 Instrucoes de instalagao

Para garantir a seguranca elétrica e a operacao sem falhas, deve-se seguir as nor-
mas basicas de instalagio e as notas das instrugdes de operagio do MOVIFIT®.

NOTA

i * Observar também as condigbes no capitulo "Condi¢cdes de tecnologia de segu-

ranga".
5.1.1 Instalagdao conforme UL

Em caso de instalagdo conforme UL em combinagdo com o opcional PROFIsafe S11,
observar as seguintes instrugdes:
NOTA

i Em caso de instalagdo conforme UL deve-se limitar a corrente de entrada da placa

opcional PROFIsafe em 4 Al

Vocé encontra um exemplo de conexdo no capitulo "Alimentacdo de 24 V do
opcional PROFlsafe S11" (— B 37).
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Instalacao elétrica
Desligamento relacionado a seguranga MOVIFIT®

5.2 Desligamento relacionado a seguranga MOVIFIT®

5.21 MOVIFIT®-MC

Bornes relevantes para o desligamento relacionado a seguranga

A figura abaixo, como um exemplo, os bornes de conexdo da ABOX padrédo "MTA...-

S01.-...-00", relevantes para o desligamento seguro com MOVIFIT®-MC:

X7 X29
X1 8 8 CD) CD) i (DX EXEXTNE
e s e e O ) B T B T
1 |2 3| |4|AT2132l5 X25
%%%4 o Sleletel [T UG
14OOOO X81 1 51111213[4|5[6|7 18
S oo o B X20 U UL S3
| — — T U N N AN 1 15 11 12131415161718
ololole| L2l 3 412345%%34>5<>§<U Ul [ UIUU || 112131215
X e Bt Boooit s
X91 11|12|13|14[15
O H QK 31 35| [31/32133/34/35/36/37138| | il
i |2 [ [ 5RERE (elelelelele] FHminH FmHaHA X35
X50
4094605451
Régua de bornes Nome Funcgao
X29/5 +24V P Conexao da tensao de alimentagéo 24 V relacionada a seguranga
Alimentagdo +24 V para MOVIMOT®, (IN)
X29/6 0V24V_P |Conexao da tensao de alimentacao 24 V relacionada a seguranga
Potencial de referéncia 0V24 para MOVIMOT?®, (IN)
X29/15 +24V_P Conexao da tensdo de alimentagéo 24 V relacionada a seguranga
Alimentagdo +24 V para MOVIMOT®, (OUT)
X29/16 0V24V_P |Conexéo da tensao de alimentacao 24 V relacionada a seguranca
Potencial de referéncia 0V24 para MOVIMOT®, (OUT)
X71/1, X71/4 0V24_MM | Saida da tenséo de alimentagao 24 V relacionada a seguranga
X81/1, X81/4 Potencial de referéncia 0V24 - MOVIMOT® 1 a 3
X91/1, X91/4
X71/5 +24V_MM | Saida da tensao de alimentagao 24 V relacionada a seguranga
X81/5 Tensio de alimentagio +24 V - MOVIMOT® 1 a 3
X91/5

Manual — MOVIFIT®-MC/-FC — Funcionamento seguro

5

25



5 Instalagao elétrica

Desligamento relacionado a seguranga MOVIFIT®

Esquema de ligagdo MOVIFIT®-MC para desligamento digital relacionado a seguranga

(]

+24V_P

-—|
24V

M

0v24 P

MOVIFIT®-MC X1 L’_'_‘J
T
L e REIE
B Z
X71 X7 X81 X8 X91 ‘ ‘ X9
[1]2]3]4]5]] | [1]2]3]4]5]] | [1]2[3]4]5]]
L —— //// L] //// L — ////
o ] T
MOVIMOT® 1 MOVIMOT® 2 MOVIMOT® 3
9007203349479819

[11 Controlador de seguranga externo
[2] Conexao a rede de alimentacao

[3] Cabo hibrido
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Instalacao elétrica 5

Desligamento relacionado a seguranga MOVIFIT®

5.2.2 MOVIFIT®-FC

Bornes relevantes para o desligamento relacionado a seguranga

A figura abaixo mostra, a titulo de exemplo, os bornes de conexado da ABOX padrao
"MTA...-S02.-...-00", relevantes para o desligamento seguro com MOVIFIT®-FC:

X1 x8-[s| [s| [7] _X81 1
' & X25
q O O O O |1||2||3||4|
i ole UL
Y1 21 18l 4] %91 1/2|3/4|5|6|7|8
U 1S3
8 8 (D) |1||2||3||4| q\/é\ 612131488178
112|3|4|5
©|©|0|©® xo-[z| [5 Fl @@ 21[22]23[24]25[26[27]28 J
I ! OO | 1a2l13]14[15
CD) (D) 8 8 31/32(33/34(35|36/37138| | (EE=/=i]
T ? ? Z @ @ i I_LF:LEHEIFLFZL X35
X50
17454853771
Régua de bornes Nome Fung¢ao
X29/5 +24V_P Conexao da tensdo de alimentagéo 24 V relacionada a seguranga
Alimentagéo de +24 V para conversor integrado, (IN)
X29/6 0V24V_P |Conexéo da tensao de alimentacao 24 V relacionada a seguranga
Potencial de referéncia 0V24 para conversor de freqiiéncia integrado,
(IN)
X29/15 +24V P Conexao da tensao de alimentagéo 24 V relacionada a seguranga
Alimentacdo de +24 V para conversor integrado, (OUT)
X29/16 0V24V_P |Conexao da tensao de alimentacao 24 V relacionada a seguranca
Potencial de referéncia 0V24 para conversor de freqliéncia, integrado
(OUT)
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5 Instalagao elétrica

Desligamento relacionado a seguranga MOVIFIT®

Conector X71 para desligamento relacionado a segurancga (opcional)

A AVISO

Sem desligamento seguro do acionamento MOVIFIT® se o plugue diferencial STO
estiver conectado no conector X71F.

Morte ou ferimentos graves.

* Nao utilize a saida de 24 V (+24V_C e 0V24_C) para aplicagdes relacionadas a
seguranga com os acionamentos MOVIFIT®.

« Faga ponte com a conexdo STO com 24 V apenas se o acionamento MOVIFIT®
nao precisar desempenhar qualquer fungao de seguranca.

A tabela abaixo apresenta informagdes sobre esta conexao:

Funcao

Saida digital relacionada a seguranga F-DO_STO
para o torque desligado em seguranca do acionamento (STO)

Tipo de conexao

M12, 5 pinos, fémea, codificagdo com A

Esquema de conexao

17865149963
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Instalacao elétrica 5

Desligamento relacionado a seguranga MOVIFIT®

Conec- |Nome Funcgao Bor-
tor nes
X71F 1 |+24V_C Alimentagao de +24 V para entradas digitais — X29/1
Tensao constante
2 |F-DO_STO_M |Saida digital relacionada a seguranga F- X45/15
DO_STO

(sinal de comutagao M) para o torque desligado
em seguranga do acionamento (STO)

3 |0v24 C Potencial de referéncia 0V24 para entradas digi- | X29/2
tais — Tens&o constante

4 | F-DO_STO_P |Saida digital relacionada a seguranga F- X45/5
DO_STO

(sinal de comutacgéo P) para o torque desligado
em segurancga do acionamento (STO)

5 |n.c. Sem atribuicéo n.c.

Esquema de ligagdo MOVIFIT®-FC para desligamento relacionado a seguranca via bornes
[2]

il

L1|L2|L3

x1 HTA [3]

+24V_P |
0V24 P [+

— xs1| | x8 X
MOVIFIT®-FC ! | | | |

)

24V

o TEEN

5 e
remi N (M)

(5]

9007203349482507

[11 Controlador de seguranca externo
[2] Conexao arede de alimentacao
[3] Conversor de frequéncia integrado
[4] Resistor de frenagem

[5] Motor

[6] Cabo hibrido
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5 Instalagao elétrica

Desligamento relacionado a seguranga MOVIFIT®

Durante a instalacdo de cabos da tensdo de alimentacdo relacionada a seguranca,
deve-se considerar as possiveis irregularidades conforme EN ISO 13849-2:2013 nos
conectores, cabos e condutores e deve-se conceber a instalagdo de acordo com a
classe de segurancga exigida.

O controle do acionamento n&o reconhece curto-circuito ou circuitos externos na linha
de alimentacdo. Portanto, a SEW-EURODRIVE recomenda apenas conectar rede de
tenséo de alimentagéo relacionada a seguranga nos bornes X29/5 e X29/6 com cabo
de 2 fios (preparados).
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Instalacao elétrica 5

Desligamento relacionado a seguranga MOVIFIT®

Esquema de ligagdo MOVIFIT®-FC para desligamento relacionado a seguranga via conector
[2]

al
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[11 Controlador de seguranca externo
[2] Conexao arede de alimentacao
[3] Conversor de frequéncia integrado
[4] Resistor de frenagem

[5] Motor

[6] Cabo hibrido

Durante a instalagdo de cabos da tensdo de alimentagdo relacionada a seguranga,
deve-se considerar as possiveis irregularidades conforme EN I1ISO 13849-2:2013 nos
conectores, cabos e condutores e deve-se conceber a instalacdo de acordo com a
classe de segurancga exigida.

O controle do acionamento ndo reconhece curto-circuito ou circuitos externos na linha
de alimentagdo. Portanto, a SEW-EURODRIVE recomenda apenas conectar rede de
tensdo de alimentagao relacionada a seguranga no conector X71F com cabo de 2 fios
(preparados).
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5

Instalagao elétrica
Desligamento relacionado a seguranga MOVIFIT®

5.2.3 Desligamento de grupo com MOVIFIT®-MC e -FC

Requisitos

Para acionamentos de grupo, a tensdo de alimentacdo de 24 V relacionada a segu-
ranga de diversos acionamentos MOVIFIT® pode ser fornecida por meio de um Unico
controlador de seguranca.

A quantidade maxima possivel de unidades MOVIFIT® resulta da carga de contato
maxima aprovada para o controlador de seguranga e da queda de tensdo maxima
aprovada da tens&o de alimentagdo 24 VCC para MOVIFIT®.

Mantenha os requisitos e informagdes do fabricante do controlador de seguranga (por
ex., fusivel dos contatos de saida contra derretimento).

Observe na colocagao dos cabos os requisitos basicos do capitulo "Condigbes de
tecnologia de seguranga" (— B 16).

Por razées EMC, o comprimento dos cabos entre a conexdo 24V_P (ABOX, borne
X29) e o controlador de seguranga € limitado a no maximo 100 m.

Determinagio do nimero maximo de unidades MOVIFIT®

Os seguintes fatores limitam o nimero maximo de unidades MOVIFIT® que podem
ser conectadas em acionamentos de grupos:

+ Capacidade de comutacgao do controlador de seguranga

Para evitar o derretimento dos contatos, vocé deve conectar antes dos contatos
de seguranga um fusivel de acordo com as especificagbes do fabricante do con-
trolador de seguranca.

O projetista deve garantir que

— a capacidade de comutagao aprovada de acordo com EN 60947-4-1 e
EN 60947-5-1 seja mantida

— e o fusivel prescrito de acordo com as instrugdes de funcionamento do fabri-
cante para o controlador de seguranga seja instalado.

* Queda de tensdao maxima admissivel no cabo de alimentagao de 24 V

No planejamento de projeto de acionamentos de grupo, deve-se atentar para os
respectivos comprimentos de cabos e suas segdes transversais de acionamentos
de grupo, e as correntes maximas presentes para a tensao de alimentagédo 24 V
relacionada a seguranga 24V_P. Determine, a partir disso, as quedas de tensao.
Compare 