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Informagoes gerais
Utilizacdo da documentagao

1 Informagdes gerais

1.1 Utilizacao da documentacgao

Esta documentagao é parte integrante do produto. A documentagédo destina-se a to-
das as pessoas encarregadas da montagem, instalagéo, colocacao em funcionamen-
to e manutencgao do produto.

Coloque a documentagédo a disposicdo num estado legivel. Garanta que todas as
pessoas responsaveis pelo sistema e pela sua operagao, bem como todas as pesso-
as que trabalham sob sua prépria responsabilidade com o aparelho, leram e compre-
enderam completamente a documentagao antes de iniciarem as suas tarefas. Em ca-
so de duvidas ou necessidade de informacbes adicionais, contacte a
SEW-EURODRIVE.

1.2 Estrutura das adverténcias

1.21 Significado das palavras do sinal

A tabela seguinte mostra a subdivisdo e o significado das palavras-sinal das adver-
téncias.

Palavra-sinal Significado Consequéncias em caso de nao
observacgao

A PERIGO Perigo iminente Morte ou ferimentos graves

A AVISO Situagao eventual, perigosa Morte ou ferimentos graves

A CUIDADO Situagéo eventual, perigosa Ferimentos ligeiros

ATENGAO Eventuais danos materiais Danos no sistema de acionamento
ou no ambiente envolvente

NOTA Nota ou conselho util: facilita o ma-

nuseamento do sistema de aciona-
mento.

1.2.2 Estrutura das adverténcias especificas a determinados capitulos

As adverténcias especificas a determinados capitulos aplicam-se ndo apenas a uma
determinada agdo, mas também a varias agbes dentro de um assunto especifico. Os
simbolos de perigo utilizados advertem para um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia especifica a determinado capitulo:
PALAVRA-SINAL!
Tipo e fonte do perigo.

Possivel(eis) consequéncia(s) se ndo observado.
» Medida(s) a tomar para evitar o perigo.

1
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1 Informagoes gerais
Estrutura das adverténcias

Significado dos simbolos de perigo

Os simbolos de perigo que se encontram nas adverténcias tém o seguinte significado:

Simbolo de perigo |Significado

Ponto de perigo geral

Aviso de tenséo elétrica perigosa

Aviso de superficies quentes

Aviso de perigo de esmagamento

Aviso de carga suspensa

>PE>E

Aviso de arranque automatico

1.2.3 Estrutura das adverténcias integradas

As adverténcias integradas estao diretamente integradas na instru¢do de acao antes
do passo que representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia integrada:

A PALAVRA-SINAL! Tipo e fonte do perigo. Possivel(eis) consequéncia(s) se nao
observado. Medida(s) a tomar para evitar o perigo.
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1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

1.8

Informagoes gerais
Direito a reclamacéo em caso de defeitos

Direito a reclamagao em caso de defeitos

Siga as instru¢des apresentadas na documentagéo! Para uma operagao sem irregula-
ridades e para manter o direito a reclamag¢ao em caso de defeitos é necessario seguir
estas instrugdes. Por isso, leia atentamente a documentagao antes de trabalhar com
o aparelho!

Conteudo da documentagao

A presente versdao da documentagao corresponde a forma original.

A presente documentagéo contém informagdes complementares de tecnologia de se-
gurancga e condigOes para a utilizagao em aplicagdes relativas a seguranga.

Exclusao da responsabilidade

E fundamental observar as informacdes nesta documentagao. Isto é a condicdo fun-
damental para uma operagdo segura. Apenas sob estas condi¢gdes é possivel aos
produtos alcancgar as caracteristicas de produto adequadas e o rendimento especifi-
cado. A SEW-EURODRIVE n&o assume qualquer responsabilidade por ferimentos ou
danos materiais resultantes da ndo observagédo das informagdes contidas no manual
de operacdo. Nestes casos, a SEW-EURODRIVE exclui qualquer responsabilidade
relativa a defeitos materiais.

Documentacgao aplicavel

Esta publicagdo contém informagdes de seguranga adicionais de caracter técnico e
condi¢des para o uso do MOVIFIT®-MC e do MOVIFIT®-FC com desconexio relativa
a seguranca do acionamento segundo a categoria de paragem 0 ou 1, de acordo com
a EN 60204-1, protecéo contra o rearranque, de acordo com a EN 1037 e utilizagao
em aplicagdes com nivel de desempenho "d", de acordo com a EN ISO 13849-1.

Esta publicagcdo contém também uma descricao da opgdo PROFIsafe S11 relativa a
seguranga, incluindo as condi¢cdes de seguranga necessarias para a utilizagao da uni-
dade em aplicacdes relativas a seguranga até SIL 3, de acordo com a EN 61508 e ni-
vel de desempenho "e", de acordo com a EN ISO 13849-1.

Esta publicagdo complementa o manual de operagéo "MOVIFIT®..." e limita as instru-
¢bes de aplicagdo de acordo com as seguintes indicagbes. As informagdes contidas
86 devem ser seguidas em conjunto com o manual de operagéo "MOVIFIT®...".

Nomes dos produtos e marcas

Os nomes de produtos mencionados nesta documentagdo sdo marcas comerciais ou
marcas registadas dos respetivos proprietarios.

Informacgao sobre direitos de autor

© 2016 SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados. E proibida qualquer repro-
dugao, adaptagéo, distribuigcdo ou outro tipo de utilizagao, total ou parcial.

1
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Conceito de seguranga
Conceito de seguranga para MOVIFIT®-MC

2 Conceito de seguranca

A tecnologia de seguranga descrita para o MOVIFIT® foi desenvolvida e testada se-
gundo o nivel de desempenho "d", de acordo com a EN ISO 13849-1:2008.

Neste ambito, foi realizada uma certificagdo na TUV Nord, na Alemanha. Uma copia
do certificado TUV e do relatério correspondente pode ser solicitada & SEW-
EURODRIVE.

21 Conceito de seguranga para MOVIFIT®-MC

211 Descrigao das fungoes

A versdo MC do MOVIFIT® ¢ utilizada para a distribuicdo de energia e também como
interface de comunicag&o para o controlo de até trés acionamentos MOVIMOT®. O
MOVIFIT®-MC caracteriza-se pela possibilidade de ligagdo de um controlador de se-
guranca externo (ou um relé de segurancga). Quando a consola da desativagdo de
emergéncia & acionada (por ex., botdo da desativagao de emergéncia com retengao),
o controlador de seguranga desliga a tensdo de alimentagao de 24 V, necessaria para
gerar o campo rotativo para os acionamentos MOVIMOT® conectados.

A tensdo de alimentagcédo 24V _P (tensdo de alimentagdo de 24 V relativa a seguran-
¢a) é ligada ao terminal X29 da ABOX e reencaminhada para a EBOX através de uma
régua de conetores. Na EBOX, estéo instalados os componentes eletronicos como,
por ex., a prote¢do contra curto-circuito, o dispositivo de monitorizagdo da tenséo, o
transceiver RS485 e o acoplador. A tensao de alimentacdo de 24V _P relativa a segu-
ranga é reencaminhada na entrada da EBOX através de um diodo de protegéo contra
inversado de polaridade. Uma fonte de alimentagdo comutada (SNT) gera a tensao de
24 V relativa a seguranga, uma tensao de 5 V para o transceiver RS485 e o acopla-
dor. Uma protegéo contra curto-circuito ligada no polo positivo da tenséo de 24 V rela-
tiva & seguranga serve como protegéo dos condutores dentro do MOVIFIT® e do cabo
hibrido ligado ao MOVIFIT®. Na ABOX, a tensdo de 24 V relativa a seguranga ¢é distri-
buida pelas réguas de terminais X71, X81 e X91 ou pelos conetores de ficha X7, X8 e
X9. Estas réguas de terminais ou estes conetores de ficha servem para a ligagéo dos
respetivos acionamentos MOVIMOT®. Adicionalmente s&o reencaminhados os sinais
RS+, RS- e os cabos de alimentagéo L1, L2, L3 para os acionamentos MOVIMOT®.

Para a ligacao das réguas de terminais X71, X81 e X91 ou dos conetores de ficha X7,
X8 e X9 até aos acionamentos MOVIMOT®, a SEW-EURODRIVE recomenda o uso
de cabos hibridos pré-fabricados da SEW, descarnados especialmente para este tipo
de ligacao.
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Conceito de seguranga 2
Conceito de seguranga para MOVIFIT®-MC

Os conversores MOVIMOT® conectados conseguem, através da desconexdo da ten-
sdo de alimentacao de 24 V relativa a seguranca, desligar todos os elementos ativos
necessarios para gerar as sequéncias de impulsos do estagio de saida de poténcia
(IGBT). Desta forma, € garantido que o conversor MOVIMOT® n&o fornece energia ao
motor, impedindo que este possa gerar um binario.

Usando um circuito externo adequado através de um controlador de seguranga com
as seguintes caracteristicas

» aprovado, pelo menos, para PL d de acordo com a EN ISO 13849-1

» desconexao, pelo menos, para PL d de acordo com a EN ISO 13849-1

as unidades MOVIFIT®-MC podem ser utilizadas com:

* binario desligado de forma segura de acordo com a EN 61800-5-2

* paragem segura 1 de acordo com a EN 61800-5-2

» protegao contra rearranque inesperado de acordo com a EN 1037

* cumprimento do nivel de desempenho "d" de acordo com a EN ISO 13849-1.

O MOVIFIT®-MC suporta as categorias de paragem 0 e 1 de acordo com a

EN 60204-1.
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Conceito de seguranga
Conceito de seguranga para MOVIFIT®-MC

Esquema elétrico em diagrama de blocos para MOVIFIT®-MC

O seguinte esquema elétrico em diagrama de blocos mostra o conceito de seguranca
para o MOVIFIT®-MC:
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Controlador de segurancga, externo (apenas no MOVIFIT® sem opgédo PROFIsafe S11)
2 pontes entre X29 e X45 (apenas no MOVIFIT® com opgao PROFIsafe S11)
Protegao contra curto-circuito

Monitorizagéo da tensédo 24V_P

Estado da tenséo 24V_P

Processador MOVIFIT®

Interface de série

Acoplador

Transceiver

Cabos hibridos da SEW-EURODRIVE

Limitagoes

a AVISO

Choque elétrico devido a tensdes perigosas na ABOX. A unidade MOVIFIT® perma-
nece ligada a tenséo de alimentagcdo mesmo quando a tenséo de 24 V relativa a se-
gurancga é desligada.

Morte ou ferimentos graves.

« Desligue a alimentagdo da unidade MOVIFIT®. Cumpra, apés desligar a alimen-
tagéo, o seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto
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Conceito de seguranga 2
Conceito de seguranga para MOVIFIT®-MC

O conceito de seguranga é apropriado apenas para a realizagéo de trabalhos me-
canicos em componentes de sistemas/maquinas acionados.

Em todos os casos, o fabricante do sistema/maquina deve fazer uma avaliagdo
dos riscos especificos do sistema/maquina e respeitar essa analise aquando da
utilizagdo do MOVIFIT®-MC.
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Conceito de seguranga
Conceito de seguranga para MOVIFIT®-FC

2.2 Conceito de seguranca para MOVIFIT®-FC

2.21 Descrigéo das funcoes

A versdo FC do MOVIFIT® é utilizada para a distribuigdo da energia e também como
interface de comunicagdo com o conversor de frequéncia integrado, na gama de po-
téncias entre 0,37 e 4 kW. O MOVIFIT®-FC caracteriza-se pela possibilidade de liga-
¢ao de um controlador de segurancga externo (ou um relé de seguranga). Quando o
componente da desativagdo de emergéncia € acionada (por ex., botdo da desativa-
¢ao de emergéncia com retengdo), o controlador de seguranca desliga a tensio de
alimentagcdo de 24 V, necessaria para gerar o campo rotativo na saida do conversor
de frequéncia.

A tensdo de alimentagcédo 24V _P (tenséo de alimentagdo de 24 V relativa a seguran-
¢a) é ligada ao terminal X29 da ABOX e reencaminhada para a eletrénica de controlo
através de uma régua de conetores e para a EBOX através de um conetor direto. Na
EBOX estao instaladas a eletrénica de controlo e a secgao de poténcia. A tenséo de
alimentacdo de 24V _P relativa a seguranga é reencaminhada na entrada da EBOX
através de um diodo de protegéo contra inverséo de polaridade. Uma fonte de alimen-
tagdo comutada ("SNT Safety") gera a tenséo de 24 V relativa a seguranga, uma ten-
sdo de 5V para o computador e as tensdes de alimentagdo necessarias para o con-
trolo do estagio de saida.

As tensbes de alimentacdo e do motor sdo ligadas a uma régua de terminais ou a um
conetor de ficha da ABOX e reencaminhadas diretamente para a EBOX através de
um conetor de poténcia.

Os impulsos gerados no computador sdo processados no respetivo comando e reen-
caminhados para o interruptor de poténcia. Se as tensbes de alimentagao dos coman-
dos forem desligadas, ndo é possivel gerar impulsos na saida do conversor de
frequéncia.

O tipo de desconexao descrita nesta publicagdo garante que todos os elementos ati-
VOS necessarios para gerar impulsos na saida do conversor de frequéncia sejam devi-
damente desligados.

Usando um circuito externo adequado através de um controlador de seguranca com
as seguintes caracteristicas

» aprovado, pelo menos, para PL d de acordo com a EN ISO 13849-1

+ desconexao, pelo menos, para PL d de acordo com a EN ISO 13849-1

as unidades MOVIFIT®-FC podem ser utilizadas com:

* binario desligado de forma segura de acordo com a EN 61800-5-2

+ paragem segura 1 de acordo com a EN 61800-5-2

» protegdo contra rearranque inesperado de acordo com a EN 1037

* cumprimento do nivel de desempenho "d" de acordo com a EN ISO 13849-1.

O MOVIFIT®-FC suporta as categorias de paragem 0 e 1 de acordo com a
EN 60204-1.
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Conceito de seguranga

Conceito de seguranga para MOVIFIT®-FC

222 Esquema elétrico em diagrama de blocos para MOVIFIT®-FC
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Controlador de seguranca, externo

(apenas no MOVIFIT® sem opgdo PROFIsafe S11)

2 pontes entre X29 e X45

(apenas no MOVIFIT® com opgdo PROFIsafe S11)

Eletrénica de controlo
Seccao de poténcia
Protecao contra curto-circuito

Limitagoes

A AVISO

[8]

[9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]

Estado da tensdo 24V_P
Processador MOVIFIT®
Monitorizacao da tensao 24V_P
Acoplador

Leitura do micro-interruptor
Saida binaria do freio
Avaliacao TF/TH

Choque elétrico devido a tensbes perigosas na ABOX. A unidade MOVIFIT® perma-
nece ligada a tensdo de alimentagdo mesmo quando a tensdo de 24 V relativa a se-
guranca é desligada.

Morte ou ferimentos graves.

» Desligue a alimentagdo da unidade MOVIFIT®. Cumpra, apos desligar a alimen-

tacado, o seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

» O conceito de seguranga é apropriado apenas para a realizagdo de trabalhos me-

canicos em componentes de sistemas/maquinas acionados.

+ Em todos os casos, o fabricante do sistema/maquina deve fazer uma avaliagéo
dos riscos especificos do sistema/maquina e respeitar essa analise aquando da

utilizagdo do MOVIFIT®-FC.

2
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Conceito de seguranga
Conceito de seguranga para a opgdo PROFIsafe S11

2.3 Conceito de seguranga para a opgao PROFIsafe S11

* A opcao PROFIsafe S11 € uma montagem eletrénica relativa a segurancga integra-
da com entradas e saidas relativas a seguranga (F-DI, F-DO). O conceito de se-
guranga desta montagem é baseado no estado de segurancga para todos os valo-
res do processo relativos a seguranca. Na opcdo PROFIsafe S11, este estado é
representado pelo valor "0" para todas as entradas F-DI e saidas F-DO.

* A estrutura do sistema redundante de 2 canais da montagem de seguranga permi-
te, em conjunto com mecanismos de monitorizagdo adequados, que sejam cum-
pridos os requisitos de acordo com SIL 3, de acordo com a EN 61508, bem como
o nivel de desempenho "e", de acordo com a EN ISO 13849-1. Quando s&o dete-
tadas falhas, o sistema reage assumindo o estado seguro. Desta forma, a ligagéo
a um controlador de seguranga de alto nivel através da comunicagdo PROFIsafe
garante a fungédo de segurangca em forma de entradas e saidas relativas a segu-
ranga.

+ Com a saida relativa a seguranga F-DO_STO, é possivel desligar a tenséo de ali-
mentagao de 24 V do conversor e conseguir uma desconexao relativa a seguran-
¢a do acionamento. Para tal, considere o conceito de seguranga descrito para o
MOVIFIT®-MC e o MOVIFIT®-FC, bem como todas as condigdes e regulamentos
de instalacéo apresentadas nesta publicagao.

A classe de seguranga da unidade base MOVIFIT® é determinante para a descone-
xao segura dos seguintes sistemas gerais:

+  MOVIFIT®-MC com:
— Opcao PROFIsafe S11
— Acionamento MOVIMOT®-MM..D

O MOVIFIT®-MC s6 pode ser utilizado para aplicagbes até ao nivel de desempe-
nho "d", de acordo com a EN ISO 13849-1.

+  MOVIFIT®-FC com:
— Opcao PROFIsafe S11
— Motor

O MOVIFIT®-FC so6 pode ser utilizado para aplicagdes até ao nivel de desempe-
nho "d", de acordo com a EN ISO 13849-1.
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Conceito de seguranga
Funcgbes de seguranga

24 Funcgoes de seguranga

S40 possiveis as seguintes fungdes de seguranga para os acionamentos:

241 STO (Safe Torque Off) — Desligamento seguro do binario

jde

Se a fungéo STO estiver ativada, o conversor ndo fornece energia ao motor. O acio-
namento ndo consegue gerar binario. Esta fungdo de seguranga corresponde a uma
paragem nao controlada, conforme a EN 60204-1, categoria de paragem O.

A desconexao da entrada STO tem de ser realizada por um controlador de seguran-
calrelé de seguranga externo adequado.

A seguinte imagem exemplifica a fungdo STO:

VA

t
9007201225613323

- A fungao de seguranga do acionamento dispara
=  Velocidade
= Tempo

t, = Momento em que o STO é acionado

NOTA

O motor abranda gradualmente ou é parado mecanicamente.
Se possivel, deve-se preferir a paragem controlada (ver SS1).

Manual — MOVIFIT®-MC/-FC — Seguranga funcional
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Conceito de seguranga
Funcgbes de seguranca

242

S$S1(c) (Safe Stop 1) — Paragem segura 1

jde

Deve ser seguido o seguinte procedimento:

+ O acionamento deve ser desacelerado usando a rampa de desaceleragao apropri-
ada através da selegao do valor de referéncia.

» Desconexao da entrada STO (= atuacao da fungao STO) ap6s um tempo de retar-
damento relativo a seguranca definido.

Esta fungéo de seguranga corresponde a uma paragem controlada, de acordo com a
EN 60204-1, categoria de paragem 1.

A seguinte imagem exemplifica a fungdo SS1(c):

vi ‘ ‘

ty ty
9007201225618443

A fungdo de seguranga do acionamento monitoriza
Bl A funcdo de seguranga do acionamento dispara

V= Velocidade
= Tempo
t, = Momento em que SS1(c) é ativado e a frenagem acionada
t,= Momento em que STO é ativado
At = Intervalo de tempo relativo a seguranga
NOTA

» A paragem nao é monitorizada na fungao SS1(c).

* O intervalo de tempo relativo a seguranca At permite que o acionamento pare. No
caso de falha, o acionamento ndo para e fica sem energia no momento t, (STO).
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Condigoes respeitantes a seguranga 3
Unidades aprovadas

3 Condicodes respeitantes a seguranca

Para a instalagéo e operagdo do MOVIFIT® em aplicagbes relativos a segurancga se-
gundo as classes de seguranga mencionadas, € obrigatério cumprir os requisitos
apresentados em baixo. Os requisitos estao subdivididos nas seguintes secgdes:

* Unidades permitidas
* Requisitos para a instalagao

* Requisitos ao controlador de seguranga externo (para controlo binario da desco-
nexao relativo a seguranga)

* Requisitos aos sensores e atuadores externos (se for utilizada a opcéao
PROFIsafe S11)

* Requisitos para a colocagao em funcionamento
* Requisitos para a operacgao

31 Unidades aprovadas
311 Chapas de caracteristicas

Posicao das chapas de caracteristicas

A figura seguinte mostra as posicdes das chapas de caracteristicas na ABOX:

7012396683

[11 Chapa de caracteristicas da unidade completa (EBOX e ABOX)
[2] Chapa de caracteristicas da ABOX
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Condigoes respeitantes a segurancga
Unidades aprovadas

Chapa de caracteristicas da unidade completa

A figura seguinte mostra, a titulo de exemplo, a chapa de caracteristicas da unidade
completa MOVIFIT®-FC (EBOX e ABOX):

4 N
(L TEDECER AR RO CAECE AL RO (R TERCEEq TRy 5
SO#: 01.1785033001.0001.12 < 01
Type: MTF11A015-503-P10A-11
EURODRIVE MTA11A-503-8021-D01-00 U
MOVIFIT MLO (H ®|. us
C € [H[ LISTED
L IND. CONT.EQ2D06 |
18014405400496011

A chapa de caracteristicas da unidade completa sé esta disponivel se a EBOX e a
ABOX forem adquiridas em conjunto como unidade.

NOTA

Em aplicacdes de seguranga, s6 devem ser utilizados componentes que estejam as-
sinalados com o logétipo FS para seguranga funcional. Para combinagbes de unida-
des sem o logoétipo FS (compostos por EBOX e ABOX individuais), o funcionamento
em termos de tecnologia de seguranga tem de ser descrito na documentagéo!

e

Descrigado do logétipo FS

Na chapa de caracteristicas da unidade completa MOVIFIT®, o logdtipo FS pode
apresentar as seguintes versoes:

Qa', MOVIFIT® com STO (com ou sem opgédo PROFIsafe S11)
01 No caso do MOVIFIT® com logétipo FS01, tomar em consideragdo o manual
"MOVIFIT®-MC/-FC — Seguranga funcional".
({O MOVIFIT® com opgéo de seguranga S12
80 No caso do MOVIFIT® com logotipo FS80, tomar em consideragdo o manual

"MOVIFIT®-MC/-FC — Segurancga funcional com opgao de seguranga S12".

3.1.2 Requisitos para a substituicao da unidade
Durante a substituicdo da unidade, respeite os seguintes requisitos:

+ Se a EBOX estiver com defeito nas aplicagGes relativas a seguranga, a EBOX sé
pode ser substituida por uma EBOX que corresponde a designagédo da unidade
EBOX indicada na chapa de caracteristicas da unidade completa MOVIFIT®.

+ Se a ABOX estiver com defeito nas aplicagdes relativas a segurancga, s6 pode ser
substituir toda a unidade MOVIFIT® (EBOX e ABOX) por uma unidade MOVIFIT®
com a mesma designacéo da unidade.
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3.2

Condigoes respeitantes a seguranga
Requisitos para a instalagao

Requisitos para a instalagao

Os cabos entre o controlador de seguranga e o terminal X29 do MOVIFIT® sdo de-
signados por cabos de controlo relativos a seguranca.

Distribua os cabos de poténcia e os cabos de controlo relativos a segurangca em
cabos separados (excegao: cabos hibridos da SEW-EURODRIVE).

O cabo entre o controlador de seguranga e o MOVIFIT® ndo deve exceder os
100 m.

Para ligagdo entre a unidade MOVIFIT® e o motor, a SEW-EURODRIVE recomen-
da a utilizacado de cabos hibridos da SEW-EURODRIVE montados e desenhados
especialmente para este tipo de ligagao.

A tecnologia de cablagem tém de ser realizada de acordo com as estipulagées da
norma EN 60204-1.

Instale os cabos de controlo relativos a seguranca em conformidade com a direti-
va CEM.

— Fora de areas de instalagao elétrica devem ser utilizados cabos blindados, ins-
talados de forma permanente (instalacao fixa) e protegidos contra danos exter-
nos ou serem tomadas outras medidas de precaugéo semelhantes para obter
0 mesmo efeito.

— Dentro de uma area de instalagdo podem ser instalados monofios.

Certifique-se de que nao ocorrem perdas de tensido nos cabos de controlo relati-
VOS a seguranga.

Quando projetar os circuitos de seguranga, respeite sempre os valores especifica-
dos para o controlador de seguranca.

Respeite as notas apresentadas nos manuais de operagdo "MOVIFIT®-." e

"MOVIMOT® MM..D" para uma instalagdo em conformidade com a diretiva CEM.

Para todas as tensées de alimentagdo de 24 V da unidade MOVIFIT® apenas po-
dem ser utilizadas fontes de tensdo com isolamento seguro (SELV/PELV), de
acordo com a EN 60204-1 e EN 61131-2.

Adicionalmente, em caso de falha unica, a tensao entre as saidas ou entre qual-
quer saida e os elementos ligados a terra ndo pode exceder uma tensao continua
de 60 V.

Respeite os dados técnicos do MOVIFIT® e MOVIMOT® MM..D.

Manual — MOVIFIT®-MC/-FC — Seguranga funcional
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Condigoes respeitantes a segurancga
Requisitos para o controlador de seguranga externo

3.3 Requisitos para o controlador de segurancga externo

Os seguintes requisitos para o controlador de seguranga externo para controlar a fun-
¢ao de seguranga STO sao validos para a desconexao relativa a seguranga no caso
de comando binario.

Os requisitos também se aplicam ao controlador de seguranga, assim como ao relé
de seguranca.

Para aplicagbes relativas a seguranca de acordo com a EN ISO 13849-1, tem que
existir, pelo menos, uma aprovacao para o nivel de desempenho "d", de acordo
com a EN ISO 13849-1, e a desconexao da tensao de controlo relativa a seguran-
¢a tem que ser projetada, pelo menos, para esse nivel de desempenho.

A cablagem do controlador de seguranga tem de ser adequada a classe de segu-
ranga pretendida. Os circuitos de seguranga com MOVIFIT® tém de desligar de
forma bipolar.

Quando projetar os circuitos, respeite sempre os valores especificados para o
controlador de seguranca.

A capacidade de comutagado do controlador tem que corresponder no minimo ao
valor maximo permitido para a corrente de saida limitada da fonte de alimentacao
de 24 V.

Respeite as notas do fabricante do controlador relativas as cargas dos con-
tactos permitidas e eventuais fusiveis necessarios para os relés de seguran-
¢a. Se nada for especificado pelo fabricante, os contactos devem ser prote-
gidos com um valor de 0,6 vezes superior ao valor nominal para a carga de
contactos maxima indicada pelo fabricante.

Se a cablagem for instalada com monitorizagdo de curto-circuito, o controlador
tem que possuir uma opc¢ao para a sinalizagdo da monitorizagao de curto-circuito
e detecao da ativagao da desconexao.

Para garantir a protecdo contra um novo arranque inesperado conforme a
EN 1037, o controlador de seguranca tem de ser concebido e ligado para que a
reposi¢cao da unidade de comando por si hdo conduza a um novo arranque. Um
novo arranque apenas devera ocorrer apés um reset manual do circuito de segu-
ranga.

A entrada para a alimentagéo de tensdo de 24 VCC relativa a seguranga da uni-
dade possui uma capacidade de entrada. Para mais informagdes, consulte o capi-
tulo "Informacéo técnica" do manual de operagéo da respetiva unidade. Respeite
isso durante a projegao da saida de comutagdo como carga.
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Exemplo de cir-
cuito de um "relé
de seguranga"

Condigoes respeitantes a seguranga 3
Requisitos para o controlador de seguranca externo

+ Adicionalmente, terdo de ser rigorosamente cumpridos quaisquer outros requisitos
do fabricante do controlador de seguranga (por ex., fusivel nos contactos de saida
a fim de impedir a sua aderéncia por soldadura). Os requisitos basicos descritos
na secgao "Requisitos para a instalagdao" aplicam-se também para a instalagao
dos cabos.

*+ No caso de desconexao bipolar do circuito de seguranga, os impulsos de teste
ndo podem ocorrer simultaneamente. O comprimento de um impulso de teste tem
que ser de, no maximo, 1 ms. O intervalo de tempo entre 2 impulsos de teste tem
que ser de, no minimo, 1 s.

A

high _

low _ f________

: : : >
t

<1ms >1s
9007199938827659
A figura seguinte mostra o circuito basico de um relé de seguranga externo.

7 16l
\'\l\

F\F

(1]
13
— —— T
2 ]

— % fffffffffffffffffff

|

L

]

[5]
18014400103440907

[11  Relé de seguranga com aprovagao

[2] Alimentagado de tenséo de 24 VCC

[3] Fusiveis de acordo com as indica¢des do fabricante do relé de seguranga
[4]  Alimentacao de tensao de 24 VCC relativa a seguranca

[5] Botao Reset para reset manual

[6] Elemento atuador de paragem de emergéncia autorizado
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Condigoes respeitantes a segurancga
Requisitos para os sensores e actuadores externos

3.4

Requisitos para os sensores e actuadores externos

Os seguintes requisitos aplicam-se se for utilizada a opgdo PROFIsafe S11.

A selecdo e utilizacdo de sensores e atuadores externos ligados as entradas e
saidas relativas a seguranca da opcdo PROFIsafe S11 é da responsabilidade do
projetista e do utilizador do sistema ou da maquina.

Considere que, normalmente, a maioria do nimero maximo de falhas possiveis
que comprometem a classe de seguranca pretendida provém dos sensores e atu-
adores.

Para alcangar o nivel de desempenho exigido (PL), € necessario utilizar sensores
e atuadores adequados e qualificados correspondentemente e respeitar os esque-
mas de ligagao validos e as indicagdes do capitulo "Ligagdo das entradas/saidas
relativas a seguranga da op¢ao PROFIsafe S11" (— B 38).

Para a opgdo PROFlIsafe S11, s6 podem ser ligados as entradas relativas a segu-
ranca F-DI. sensores de contacto que funcionem segundo o principio de corrente
de repouso. Os sensores tém de ser alimentados através da alimentacao de ten-
sdo interna F-SS.

Para que os sinais dos sensores possam ser corretamente detetados através das
entradas relativas a seguranga, ndo poderdo possuir uma duragdo inferior a
15 ms.
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3.5

3.6

Condigoes respeitantes a seguranga
Requisitos para a colocagao em funcionamento

Requisitos para a colocagdao em funcionamento

jde

Apébs a parametrizagdo e a colocagdo em funcionamento, o técnico de colocagdo em
funcionamento tem que verificar e documentar se todas as fungbes de seguranga sao
corretamente executadas.

Para as aplicages MOVIFIT® com desconex&o relativa a seguranga do acionamento
» conforme a categoria de paragem 0 ou 1, segundo a EN 60204-1,

+ protegdo contra rearranque, segundo a EN 1037

+ e cumprimento do nivel de desempenho "d", segundo a EN ISO 13849-1

€ necessario realizar, por norma, verificagdes da colocagdo em funcionamento do dis-
positivo de desconexao e da cablagem correta e documentar as mesmas em protoco-
lo.

Durante a colocagdo em funcionamento, a detecao do sinal da tensao de controlo re-
lativa a seguranga tem de ser incluida no teste funcional.

NOTA

As placas de inser¢gdo das EBOX do MOVIFIT® estéo atribuidas a respetiva EBOX.
Se remover as placas de insergdo para a sua inscricdo, € necessario prestar atengao
a atribuicao correta durante a nova colocagao.

Para evitar um perigo na aplicagéo prevista, o utilizador tem que verificar se o tempo
de resposta ao erro de cada fungao de seguranca (quando ocorre um erro) & inferior
ao tempo de resposta ao erro maximo admissivel da aplicacdo. O tempo de resposta
ao erro maximo admissivel nao pode ser excedido!

Requisitos para a operacao

* A operacgdo so é permitida dentro dos limites especificados nas folhas de dados.
Isto aplica-se tanto para o controlador de seguranga externo, como para o
MOVIFIT® e MOVIMOT®.

+ As fungdes de segurancga tém que ser controladas em intervalos regulares a fim
de garantir o seu funcionamento impecavel. Os intervalos de controlo tém que ser
definidos de acordo com a avaliagao de riscos.

3
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4 Perigo causado pela paragem em roda livre do accionamento

4 Perigo causado pela paragem em roda livre do accionamento

A AVISO

Perigo causado pelo funcionamento por inércia do acionamento. Sem freio mecani-
co ou no caso de freio com defeito, existe perigo devido ao funcionamento por inér-
cia do acionamento.

Morte ou ferimentos graves.

+ Tome medidas de prevencéo adicionais caso surjam situagdes de perigo especi-
ficas a aplicacdo, em consequéncia do funcionamento por inércia (por ex., co-
berturas herméticas amoviveis), que protejam a area de perigo até que a situa-
¢ao de perigo para pessoas seja eliminada. Como alternativa, é necessario equi-
par o acionamento com um freio de seguranca.

* As coberturas de protecao adicionais tém que ser dimensionadas e instaladas
de forma a cumprir os requisitos resultantes da avaliagdo de riscos da respetiva
maquina.

* Apés a ativagdo do comando de paragem e de acordo com o grau de perigo, o
acesso a maquina tem que permanecer bloqueado até que o acionamento pare
completamente. Como alternativa, o tempo de acesso tem que ser determinado
de forma a garantir que seja mantida uma distancia de seguranga adequada.
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5.11

Instalagao eléctrica 5
Instrugbes de instalagéo

Instalacao eléctrica

Instrugoes de instalagao

Para garantir a seguranca elétrica e a operacdo sem falhas, é necessario cumprir 0s
regulamentos de instalagao basicos e as notas apresentadas no manual de operagao
MOVIFIT®.

NOTA

i + Respeite os requisitos no capitulo "Requisitos para a tecnologia de seguranga".

Instalagdo em conformidade UL

Respeite a informacao apresentada na nota seguinte para uma instalagdo em confor-
midade UL em conjunto com a opgédo PROFIsafe S11:

NOTA

No caso de instalagdo em conformidade UL, é necessario limitar a corrente de entra-

jde

da da carta opcional PROFIsafe para 4 A!

Encontra um exemplo de ligagdo no capitulo "Alimentacdo de 24 V da opcéo
PROFlsafe S11" (— B 37).
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5 Instalacao eléctrica
Desconexao relativa a seguranga MOVIFIT®

5.2 Desconexao relativa a seguranga MOVIFIT®
521  MOVIFIT®-MC

Terminais com relevancia para a desconexao relativa a segurancga

A figura seguinte mostra, a titulo de exemplo, os terminais de ligagdo da ABOX stan-
dard "MTA...-S01.-...-00" relevantes para a desconexao relativa a seguranga com o

MOVIFIT®-MC:
X7 X29
« BB Y pa
e s e e O ) B T B T
1 |2 3| |4|AT2132l5 X25
%%%4 - slelelelesielel [ DDLU
14OOOO X81 1 51111213[4|5[6|7 18
S oo o B X20 U UL S3
| — — e (|| | | P N N AN 1 15 11 12131415161718
ololole| L2l 3 412345%%34>5<>§<U Ul [ UIUU || 112131215
X9 1X12f13X14X15416] [21 25| |21|22/23[24|25[26[27|28 J
0B B By 1523815413 [1 15330488708 |
[ | /I |
T 7 ? Z I1lI2Il3II4ll5I @@@@@@ m’_q'l:ll':l}'l:l [ || EI-P:I'F:I"D X35
X50
4094605451
Régua de terminais | Nome Funcgao
X29/5 +24V P Ligacao da tensao de alimentacéo de 24 V relativa a seguranga
Alimentagdo + 24 V para MOVIMOT®, (entrada)
X29/6 0V24V_P |Ligacao da tenséo de alimentagéo de 24 V relativa a seguranga
Potencial de referéncia 0V24 para MOVIMOT?®, (entrada)
X29/15 +24V_P Ligacao da tensao de alimentagao de 24 V relativa a seguranga
Alimentagdo + 24 V para MOVIMOT?®, (saida)
X29/16 0V24V_P |Ligacao da tensdo de alimentacédo de 24 V relativa a seguranca
Potencial de referéncia 0V24 para MOVIMOT?®, (saida)
X71/1, X71/4 0V24_MM | Saida da tens&o de alimentagao de seguranga de 24 V
X81/1, X81/4 Potencial de referéncia 0V24 para MOVIMOT® 1 até 3
X91/1, X91/4
X71/5 +24 Saida da tensao de alimentagado de seguranca de 24 V
X81/5 V.MM 1ensio de alimentagdo +24 V para MOVIMOT® 1 até 3
X91/5
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Instalagao eléctrica
Desconexao relativa a seguranga MOVIFIT®

Esquema de ligagées do MOVIFIT®-MC para a desconexio relativa a seguranga

-—|
24V

(1]
(2]
(3]

(]

M

+24V_P

0v24 P

MOVIFIT®-MC X1 L’_'_‘J
T
L e REIE
B Z
X71 X7 X81 X8 X91 ‘ ‘ X9
[1]2]3]4]5]] | [1]2]3]4]5]] | [1]2[3]4]5]]
L —— //// L] //// L — ////
o ] T
MOVIMOT® 1 MOVIMOT® 2 MOVIMOT® 3
9007203349479819

Controlador de segurancga externo
Ligacéo da alimentacéo
Cabos hibridos

5
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5 Instalacao eléctrica
Desconexao relativa a seguranga MOVIFIT®

5.2.2 MOVIFIT®-FC

Terminais com relevancia para a desconexao relativa a segurancga

A figura seguinte mostra, a titulo de exemplo, os terminais de ligagdo da ABOX stan-
dard "MTA...-S02.-...-00" relevantes para a desconexdo relativa a seguranga com o

MOVIFIT®-FC:
H B H X29
X8—[5| ls] [7] _X81 DOOOCODO
L g = L1 T DEETECHE
{1 | X25
4 H 8 BB 1]2]3[4
H 2 H H olololololool® U
Y1 21 18l 4] %91 1/2|3/4|5|6|7|8
o X20 UUUJIUIUIUU [ 1s3
o o o 11[12|13|14[15(16 1718
©|0/0|® == D1234Q@Q®56 v VU (1512131415
X9—[5| [s]| [7] WHB GG 21122123(24(25(26(27128 U
I ! OO | 1a2l13]14[15
CD) (D) 8 8 31/32(33/34(35|36/37138| | (EE=/=i]
nil~E = ClellClClele e A X35
X50
17454853771
Régua de terminais | Nome Fung¢ao
X29/5 +24V_P Ligacao da tensao de alimentagao de 24 V relativa a seguranga
Alimentacgéo de +24 V para o conversor de frequéncia integrado, (entra-
da)
X29/6 0V24V_P |Ligacao da tensdo de alimentagao de 24 V relativa a seguranga
Potencial de referéncia 0V24 para o conversor de frequéncia integrado,
(entrada)
X29/15 +24V P Ligacéo da tenséo de alimentacao de 24 V relativa a seguranca
Alimentacdo de +24 V para o conversor de frequéncia integrado, (saida)
X29/16 0V24V_P |Ligagao da tensao de alimentacéo de 24 V relativa a seguranga
Potencial de referéncia 0V24 para o conversor de frequéncia integrado,
(saida)
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Instalagao eléctrica
Desconexao relativa a seguranga MOVIFIT®

Conetor de ficha X71F para desconexao relativa a seguranga (op¢ao)

A AVISO

N&o existe uma desconex&o relativa a seguranga do acionamento MOVIFIT® se o
conetor de ponte STO estiver encaixo no conetor de ficha X71F.

Morte ou ferimentos graves.

* Nao utilize a saida de 24 V (+24V_C e 0V24_C) para aplicagdes relativas a se-
guranga com os acionamentos MOVIFIT®.

« Utilize apenas o shunt da ligagdo STO com 24 V se o acionamento MOVIFIT®
nao tiver de desempenhar qualquer fungdo de seguranca.

A tabela seguinte fornece informagdes sobre esta ligagao:

Funcao

Saida binaria relativa a segurangca F-DO_STO
para o binario desligado em seguranga do acionamento (STO)

Tipo de ligagao

M12, 5 pinos, fémea, codificagdo A

Esquema de ligagcdes

17865149963
Conetor |Nome Funcao Termi-
de ficha nais
X71F 1 |+24V_C Alimentacao de +24 V para entradas binarias — | X29/1
Tensao permanente
2 |F-DO_STO_M |Saida binaria relativa a seguranga F-DO_STO X45/15
(sinal de comutagao M) para o binario desligado
em seguranga do acionamento (STO)
3 |0v24 C Potencial de referéncia 0V24 para entradas X29/2
binarias — Tens&do permanente
4 | F-DO_STO_P |Saida binaria relativa a segurangca F-DO_STO X45/5
(sinal de comutacgéo P) para o binario desligado
em segurancga do acionamento (STO)
5 |n.c. N&o atribuido n.c.

5
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Esquema de ligagées do MOVIFIT®-FC para a desconexio relativa & segurancga através de terminais
[2]

al

(1] X29 Ff—‘=
N +24V_P ?4%_:}—[
24V | V24 P [+

— X81| | X8 X9
MOVIFIT®-FC y | | |

o | F R P

9 i ¢
remi D] (M)

5]

9007203349482507

[11 Controlador de seguranca externo
[2] Ligacgao da alimentagao

[3] Conversor de frequéncia integrado
[4] Resisténcia de frenagem

[5] Motor

[6] Cabos hibridos

Na cablagem da alimentacdo de tensao relativa a seguranga, devem ser tidas em
consideragao as falhas possiveis de acordo com a norma EN ISO 13849-2:2013 em
conetores de ficha, cabos e condutores e a instalagdo deve ser concebida de acordo
com a classe de seguranga exigida.

O controlador do acionamento ndo deteta curtos-circuitos ou circuitos estranhos no
cabo de alimentacdo. Por isso, a SEW-EURODRIVE recomenda que nos terminais
X29/5 e X29/6 apenas seja conectada uma alimentagao de tensao relativa a seguran-
¢a com um cabo de 2 fios (conforme ilustrado).
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Esquema de ligagées do MOVIFIT®-FC para a desconexio relativa & segurancga através de conetores
de ficha

x1 HT!J [3]

TARTT - )i
24v |~ |ovap 51 I
— x81| | x8 X
MOVIFIT®-FC y | | | |
ulviw[
1

(6] r L5

9 ‘J'LH
TF/TH l M 1

5]

17451564555

[11 Controlador de seguranca externo
[2] Ligacgéo da alimentagao

[3] Conversor de frequéncia integrado
[4] Resisténcia de frenagem

[5] Motor

[6] Cabos hibridos

Na cablagem da alimentacdo de tensao relativa a seguranga, devem ser tidas em
consideragéo as falhas possiveis de acordo com a norma EN ISO 13849-2:2013 em
conetores de ficha, cabos e condutores e a instalagdo deve ser concebida de acordo
com a classe de seguranga exigida.

O controlador do acionamento ndo deteta curtos-circuitos ou circuitos estranhos no
cabo de alimentagao. Por isso, a SEW-EURODRIVE recomenda que no conetor de fi-
cha X71F apenas seja conectada uma alimentagédo de tenséo relativa a seguranca
com um cabo de 2 fios (conforme ilustrado).
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5.2.3 Desconexio de um grupo de acionamentos com o MOVIFIT®-MC e -FC

Requisitos

No caso de acionamentos agrupados, a alimentagdo de tensdo de 24 V relativa a se-
guranga pode ser disponibilizada a varias unidades MOVIFIT® através de um Unico
controlador de seguranca.

O numero maximo permitido das unidades MOVIFIT® resulta da carga de contacto
maxima permitida para o controlador de seguranga e da queda de tensdo maxima
permitida da tens&o de alimentagao de 24 VCC para o MOVIFIT®.

Cumpra os requisitos e as indicagdes do fabricante do controlador de seguranga (por
ex., fusivel nos contactos de saida a fim de impedir a sua aderéncia por soldadura).

Durante a instalacdo dos cabos, respeite os requisitos basicos do capitulo "Condicoes
respeitantes a seguranga" (— B 17).

Por razdes de compatibilidade eletromagnética, o comprimento dos cabos entre a li-
gagao 24V_P (ABOX, terminal X29) e o controlador de seguranca esta limitado para,
no maximo, 100 m.

Determinagio do nimero maximo de unidades MOVIFIT®

Os seguintes fatores limitam o nimero das unidades MOVIFIT® que podem ser co-
nectadas no caso de acionamentos agrupados:

+ Capacidade de comutagao do controlador de seguranga

A fim de impedir a aderéncia por soldadura dos contactos, é necessario instalar
um fusivel antes dos contactos de seguranga de acordo com as indicagdes do fa-
bricante do controlador de seguranca.

O técnico responsavel pela elaboragao do projeto tem que garantir que

— a capacidade de comutagao permitida de acordo com a EN 60947-4-1 e a
EN 60947-5-1 seja cumprida

— e que o fusivel prescrito seja instalado de acordo com o manual de operagao
do fabricante do controlador de seguranca.

* Queda de tensdao maxima permitida no circuito de alimentagao de 24 V

Ao elaborar o projeto dos acionamentos agrupados, respeite os comprimentos e
as secgobes transversais dos cabos, bem como os valores maximos para as cor-
rentes da tensado de alimentagéo de 24 V relativa a seguranga 24V_P. A partir dai,
determine as quedas de tensdo. Compare estas quedas de tensdo com a gama
de tensdes de entrada permitida das unidades MOVIFIT®.

Para o MOVIFIT®-MC, também € necessario considerar os comprimentos dos ca-
bos dos acionamentos MOVIMOT® conectados e a sua gama de tensdes de en-
trada permitida. A seccgao transversal dos cabos de 24 V do cabo hibrido da SEW-
EURODRIVE (tipo B) € 0,75 mm?2.

Para cada aplicacdo das desconexdes agrupadas, execute um calculo especial
com base nas informagdes técnicas do MOVIFIT®.
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Esquema de ligagées do MOVIFIT®-MC/-FC para a desconexio agrupada relativa a seguranga

através de terminais

(1

[2] | [3]
L x29
DONn_M 4[3\ R "\ +24v P
§ \{‘ "‘w ‘{\ I:\OV24_PE o
e I
o Pl
_ovas Pl
,,,,,,,,,,,,,,, ‘;’ I
Lo
Lo
Lo
3 | (3]
Y X29
+24V_PI—
;\ ,‘;OV24 PE .
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,‘;
E_
|16}

17453952523

[1] Area de instalagdo

[2] Controlador de seguranca
DOn_M: Saida de massa
DOn_P: Saida positiva

[3] MOVIFIT®

Na cablagem da alimentacdo de tensdo relativa a seguranga, devem ser tidas em
consideragao as falhas possiveis de acordo com a norma EN ISO 13849-2:2013 em
conetores de ficha, cabos e condutores e a instalagdo deve ser concebida de acordo
com a classe de seguranca exigida.

O controlador do acionamento ndo deteta curtos-circuitos ou circuitos estranhos no
cabo de alimentagdo. Por isso, a SEW-EURODRIVE recomenda que nos terminais
X29/5 e X29/6 apenas seja conectada uma alimentagao de tensao relativa a seguran-
¢a com um cabo de 2 fios (conforme ilustrado).
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Esquema de ligagées do MOVIFIT®-FC para a desconexio agrupada relativa & seguranca através de
conetores de ficha (opg¢ao)

[
3
2
DON_M %
A
DOn_P 4]
[
(.
[
3
nn A — @
4E1:}/ ;”””””””””””i [4]
17454736011

[1] Area de instalacdo
[2] Controlador de seguranca
DOn_M: Saida de massa
DOn_P: Saida positiva
[8] MOVIFIT®
[4] X71F: entrada da desconexao relativa a seguranca

Na cablagem da alimentacdo de tensdo relativa a seguranga, devem ser tidas em
consideragéo as falhas possiveis de acordo com a norma EN ISO 13849-2:2013 em
conetores de ficha, cabos e condutores e a instalacdo deve ser concebida de acordo
com a classe de seguranca exigida.

O controlador do acionamento ndo deteta curtos-circuitos ou circuitos estranhos no
cabo de alimentagao. Por isso, a SEW-EURODRIVE recomenda que no conetor de fi-
cha X71F apenas seja conectada uma alimentagdo de tenséo relativa a segurancga
com um cabo de 2 fios (conforme ilustrado).
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5.3 Opcao PROFIsafe S11
5.3.1 ABOX standard/hibrida

Instalagao eléctrica 5
Opcao PROFIsafe S11

Os grampos de ligacdo seguintes sdo relevantes para o funcionamento da opcéao
PROFIsafe S11. A figura seguinte mostra, a titulo de exemplo, a placa de ligagbes da

ABOX do MOVIFIT®-FC:

X29

6]
5O
5O

®
©
QN
()

RO
&
X

©
©

)

S
Bl
<_\
G

2)>)
56
&X=)

=

—
N

0 [RCIRC

9007203349486731

a carta opcional

Terminal de distribuicdao de 24 V

Distribuicdo da tensio/tensées de alimentacio para o conversor/MOVIMOT® e

N.° Nome Funcao
X29 |7 +24V_O Alimentacao de +24 V para placa opcional, alimentagao
ov24 O Potencial de referéncia 0V24 para carta opcional, ali-
mentagao
17 |+24V_O Alimentagao de +24 V para placa opcional, alimentagao
18 |0v24 O Potencial de referéncia 0V24 para carta opcional, ali-
mentacgao
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Opcao PROFIsafe S11

Terminal I/O em conjunto com a carta opcional /S11

N.° Nome Fungao
X45 1 F-DIOO Entrada binaria relativa a seguranga F-DIOO (sinal de comutagéo)
F-DI02 Entrada binaria relativa a segurancga F-DI0O2 (sinal de comutag&o)
F-DO00_P Saida binaria relativa a seguranga F-DOQO (sinal de comutagéo
P)
4 F-DO01_P Saida binaria relativa a seguranga F-DOO01 (sinal de comutagao
P)
5 F-DO_STO_P |Saida binaria relativa a seguranga F-DO_STO (sinal de comuta-
¢ao P) para a desconexao relativa a seguranga do acionamento
(STO)
11 F-DIO1 Entrada binaria relativa a seguranga F-DIO1 (sinal de comutagéo)
12 F-DIO3 Entrada binaria relativa a seguranga F-DIO3 (sinal de comutagéo)
13 F-DO00_M Saida binaria relativa a seguranga F-DOOQO (sinal de comutagao
M)
14 F-DO01_M Saida binaria relativa a seguranga F-DOO01 (sinal de comutagao
M)
15 F-DO_STO_M |Saida binaria relativa a seguranga F-DO_STO (sinal de comuta-
¢ao M) para a desconexao relativa a seguranga do acionamento
(STO)
21 F-SS0 Alimentacgao de +24 V dos sensores
para as entradas relativas a seguranga F-DI00 e F-DI02
22 F-SS0 Alimentagao de +24 V dos sensores
para as entradas relativas a seguranga F-DIO0 e F-DI02
23 F-SS1 Alimentagao de +24 V dos sensores
para as entradas relativas a seguranga F-DIO1 e F-DI03
24 F-SS1 Alimentacao de +24 V dos sensores
para as entradas relativas a seguranga F-DIO1 e F-DI03
25 F-SS1 Alimentacao de +24 V dos sensores
para as entradas relativas a seguranga F-DIO1 e F-DI03
31 ov24 O Potencial de referéncia 0V24 para as entradas/saidas relativas a
seguranga
32 ov24 O Potencial de referéncia 0V24 para as entradas/saidas relativas a
seguranga
33 ov24 O Potencial de referéncia 0V24 para as entradas/saidas relativas a
segurancga
34 ov24 O Potencial de referéncia 0V24 para as entradas/saidas relativas a
segurancga
35 ov24 O Potencial de referéncia 0V24 para as entradas/saidas relativas a

seguranga
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5.3.2 Alimentagao de 24 V da opgao PROFIsafe S11

A figura seguinte mostra um exemplo de ligagdo geral para o bus de energia com dois
circuitos de tensédo de 24 V separados para a alimentagdo dos sensores/atuadores.
Neste exemplo, a opcdo PROFIsafe S11 e as entradas/saidas relativas & seguranga
s&o alimentadas a partir da tensédo 24V_C:

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - - -t--r—-—-———--—-—-—- PE

. |
- x1[112]3T4T11712[13[14] MOVIFIT® +
W « o o W « « o PROFIsafe S11

T L B |

24V/4A
—

X20
1|2|3|4|5|6 11|12|13|14|15|16

| I | :

FE- —! | '— | —{—q4—H—1—-FE
+24V C—— | ! ' +24V_C
0V24V_C | | 0V24V_C
FE- — = — - — - —! '— {—4—-FE
+24V S +24V S
0V24V_S L ov24v s

18014402604293515

[11 Exemplo (fusivel 24 V/4 A) para a instalagdo em conformidade com UL (dependente do tipo de instala-
¢éo)
[2] Exemplo de alimentacdo da opcdo PROFIsafe S11 com tensdo vinda de 24V_C

NOTA

A SEW-EURODRIVE recomenda a utilizagdo da tensao 24V_C da eletrénica e dos
sensores para alimentar a opgdo PROFlIsafe S11 (como ilustrado em cima) ou, como
alternativa, ligar e desligar a tensao de alimentagdo 24V_O opcional juntamente com
atensdo 24V_C.

Caso contrario podem ocorrer falhas e mensagens de erro na comunicagao para o
controlador de seguranga, porque toda a eletrénica de segurangca da opgao
PROFIsafe S11 é alimentada a partir da tenséo 24V_0O. Se a tenséo 24V_O for des-
ligada, o participante PROFIsafe ndo estara disponivel na rede.

jde
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5.3.3 Ligagao das entradas/saidas relativas a seguran¢a da opgcdo PROFIsafe S11

Ligagao F-DI./F-SS.

As entradas relativas a seguranga (F-Dl.) e as saidas relativas a seguranga (F-DO. e
F-DO_STO) devem ser ligadas ao terminal X45 ou aos conetores de ficha M12 X41 a
X44. Nas secgbes seguintes sdo apresentadas informagdes sobre as possibilidades
de ligacao permitidas.

O processamento de todas as entradas e saidas relativas a seguranca é feito dentro
da opgao PROFIsafe S11 e, normalmente, com dois canais. Isto permite a utilizagao
das entradas e saidas relativas a seguranca para aplicagbes até a classe SIL 3, de
acordko com a EN 61508 e nivel de desempenho "e", de acordo com a
EN ISO 13849-1. Os sensores e atuadores externos e sua cablagem tém de corres-
ponder a respetiva classe de seguranga necessaria.

Para isso, respeite os seguintes esquemas de ligacdes e a lista de falhas detetadas.
Adicionalmente, € necessario respeitar e cumprir os requisitos do capitulo "Requisitos
para os sensores e actuadores externos" (— B 22).

Tenha em atencgéo as seguintes informagdes durante a cablagem dos sensores:

+ As entradas relativas & seguranca F-DI. sé devem ser ligados sensores com con-
tacto que funcionem segundo o principio de corrente de repouso (por ex., botdes
da desativagao de emergéncia, interruptores de contacto para portas, etc.).

+ A alimentagao das duas entradas F-SS0 e F-SS1 esta sempre comutada.
* Ao ligar os cabos dos sensores, preste atengéo para que

— F-SSO0 esteja ligada através do respetivo sensor com F-DI00 e F-DI02 (atribui-
¢ao fixa)

— F-S881 esteja ligada através do respetivo sensor com F-DI01 e F-DI03 (atribui-
¢ao fixa)

* As entradas nao utilizadas nao tém que ser alimentadas. Entradas abertas sao
sempre avaliadas como sinal "0".
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Cablagens permitidas

Para aplicagbes relativas a seguranga, s6 sao permitidas as seguintes cablagens:

a) Sensores, unipolares

Sao permitidos, no maximo, 4 sensores unipolares.

A AVISO

Perigo devido a ndo desconex&o relativa a seguranga do acionamento MOVIFIT®.
A opgado PROFIsafe S11 ndo consegue reconhecer um curto-circuito entre a alimen-
tagdo do sensor F-SS. e uma respetiva entrada relativa a seguranga F-DI. (shunt do
sensor).

Morte ou ferimentos graves.

* Através de uma condugao adequada dos cabos, exclua a possibilidade de um
curto-circuito deste tipo.

9007203349734411
Através dos testes e monitorizagdes internos sédo detetadas as seguintes falhas:
» Curto-circuito na tensao de alimentagéo de +24 V

» Curto-circuito entre dois sinais de entrada, alimentados através de alimentagao
para sensores F-SS. diferentes

* Rupturas de fio ou curto-circuitos no potencial de referéncia s&o avaliados como
sinal "0" (ndo representa um estado de falha)

Se o sistema detetar uma falha, ele comuta para o estado seguro. Todos os valores
do processo relativos a seguranga (F-DI, F-DO e STO) sado colocados para o valor
"0". Além disso, é realizada uma comutagédo do moédulo para o modo passivo (ver ca-
pitulo "Tabela de falhas da opgao PROFIsafe S11" (— & 66)). O LED "F-STATE" in-
dica o estado da falha (ver capitulo "LED "F-STATE"" (— B 58)).
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b) Sensores, bipolares

jde

j=de

Sao permitidos, no maximo, 2 sensores bipolares.

A AVISO

Perigo devido a ndo desconexao relativa a seguranga do acionamento MOVIFIT®.
A opcao PROFIsafe S11 ndo consegue reconhecer um curto-circuito entre a alimen-
tagcdo do sensor F-SS. e uma respetiva entrada relativa a seguranga F-DI. (shunt do
sensor).

Morte ou ferimentos graves.

» Através de uma condug¢do adequada dos cabos, exclua a possibilidade de um
curto-circuito deste tipo.

NOTA

Os sensores com saidas OSSD ndo podem ser utilizados!

Opc¢ao PROFIsafe S$11

(2]

9007203349737099

[11 nao-equivaléncia
[2] equivaléncia

NOTA

» Neste tipo de ligagao, ndo é feita uma ligagao interna nem uma avaliagdo da dis-
crepancia de tempo entre os sinais das duas entradas do um sensor.

» Em geral, os sinais F-DI00 e F-DI01 ou F-DI02 e F-DI03 sao transmitidos ao con-
trolador de seguranca de alto nivel individualmente. A ligagao légica e a avaliagao
da discrepancia de tempo tém de ser realizadas no controlador.

Através dos testes e monitorizagdes internos sao detetadas as seguintes falhas:
» Curto-circuito na tensao de alimentagao de +24 V
» Curto-circuito entre os sinais das duas entradas de um sensor

* Rupturas de fio ou curto-circuitos no potencial de referéncia sdo avaliados como
sinal "0" (ndo representa um estado de falha)

Se o sistema detetar uma falha, ele comuta para o estado seguro. Todos os valores
do processo relativos a seguranga (F-DI, F-DO e STO) séo colocados para o valor
"0". Além disso, é realizada uma comutagdo do moédulo para o modo passivo (ver ca-
pitulo "Tabela de falhas da op¢cdo PROFlIsafe S11" (— & 66)). O LED "F-STATE" in-
dica o estado da falha (ver capitulo "LED "F-STATE"™ (— B 58)).
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Ligagdo F-DO. e F-DO_STO

Por norma, para a ligagdo das saidas binarias relativas a seguranga nao sao ne-
cessarios cabos blindados.

As saidas binarias relativas a seguranca sao bipolares de comutacdo P-M. Estas
saidas sdo controladas pelo controlador de seguranga de alto nivel via
PROFIsafe.

Em geral, conecte os atuadores de forma bipolar as saidas relativas a seguranca
F-DO. e F-DO_STO entre as saidas de comutagdo P e M.

Nao é permitida a ligagao unipolar entre F-DO._P, F-DO_STO_P e o potencial de
referéncia GND.

As saidas relativas a segurancga sao testadas internamente de forma ciclica. No
entanto, quando ocorre um desacoplamento, os impulsos de teste nos grampos
de ligagao ndo sao visiveis e ndo tém de ser considerados durante a operacgao.
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Cablagem permitida

Para aplicagdes relativas a seguranga so é permitida a seguinte cablagem:

A AVISO

Perigo devido a ndo desconex&o relativa a seguranga do acionamento MOVIFIT®.
Com a saida ligada, a opcao PROFIsafe S11 ndo consegue detetar um curto-circui-
to entre a saida de comutagéo P (F-DO._P ou F-DO_STO_P) e a tenséo de alimen-
tacdo de +24 V.

Morte ou ferimentos graves.

» Através de uma condug¢do adequada dos cabos, exclua a possibilidade de um
curto-circuito deste tipo.

» Ou desligue a saida em intervalos ciclicos, de acordo com a avaliagao de riscos.

X45
3 F-DO00_P ,
13 F-DO00_M R,
4 F-DO01_P '

14 F-DO01 M
5 | F-DO_STO P
15 | F-DO_STO M

31 0v24 O

9007203349740555

R, — R cargas nas saidas relativas a segurancga,
ver "Informacéo técnica da op¢do PROFIsafe S11" (— B 72)

Através dos testes e monitorizagbes internos podem ser detetadas diversas falhas ex-
ternas.

Com a saida ligada, sdo detetadas as seguintes falhas:

» Curto-circuito entre a saida P e o potencial de referéncia

» Curto-circuito entre a saida M e a tensao de alimentacdo de +24 V

» Curto-circuito entre a saida P e a saida M

Com a saida desligada, sao detetadas as seguintes falhas:

* Curto-circuito entre a saida P ou a saida M e a tensao de alimentacao de +24 V
» Curto-circuito entre a saida P ou a saida M e o potencial de referéncia

Se o sistema detetar uma falha, ele comuta para o estado seguro. Todos os valores
do processo relativos a seguranga (F-DI, F-DO e STO) séo colocados para o valor
"0". Além disso, é realizada uma comutagdo do moédulo para 0 modo passivo (ver ca-
pitulo "Tabela de falhas da opcdo PROFIsafe S11" (— & 66)). O LED "F-STATE" in-
dica o estado da falha (ver capitulo "LED "F-STATE"™ (— B 58)).
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6.1

Colocagao em funcionamento com a opgao PROFIsafe S11
Configuragéo do endereco da opgao PROFIsafe

Colocagao em funcionamento com a op¢ao PROFIsafe S11

NOTA

» O processo basico de colocagdo em funcionamento é descrito no respetivo manu-

[

al de operagdo "MOVIFIT®-.." e no respetivo manual "MOVIFIT® - Nivel funcional
Classic ..." ou "MOVIFIT® - Nivel funcional Technology ...".

* Neste capitulo, sdo descritos os passos adicionais para a colocagao em funciona-
mento da op¢ao PROFIsafe S11.

Configuragcao do enderego da opgao PROFIsafe

Depois do MOVIFIT® com opgéo S11 ser alimentado com tensdo de 24 V, é necessa-
rio configurar o endereco da opgdo PROFIsafe (= F Destination Address) no
MOVITOOLS® MotionStudio. S&o permitidos os enderegos 1 até 65534.

Tenha atengao para que o enderego configurado na unidade coincida com o endere-
¢o PROFIsafe configurado no software de parametrizagdo do mestre de bus (por ex.,
Siemens STEP7 HW Config).

A configuragdo do endere¢co da opgdo PROFIsafe (= F Destination Address) no
MOVITOOLS® MotionStudio é feita usando o monitor de dados do processo
MOVIFIT® (ver figura seguinte):

Home | Prozessdaten | Feldbtis Roriigtiafion | Gerdie - Parameter | Diitale EinAusgéinge | Ethemet Kanfiguration | PROFIsae |

MOVIFIT Feldbus Konfiguration

Feldbus Parameter

Feldbus Typ m

Feldbus Baudrate: % [kBaud] IU—

Feldbus Adresse .

PROFIsafe F-Destination Adresse wm — [1]
Feldbus Timeoutzeit [ms] [12

— Feldbus - Modulkonfiguration

Slat 1: PROFIsafe Option nicht konfiguiert | =

Slot 2 MOVIFIT Status JFicht konfizn =]

Slat 3 Integrated FCAST EECE |

Slot 4: Option IW

Slot 5: Digital Inputs lm

Slot B: Digital Outputs W

Slot 7: RS485 1 [richt konfguizt =]

Slat & R3485 2 [richt konfguizt ]

Slot 3 RS486 3 [Ficht konfguizt =]
——
[ v~ TR i

4095024779

[1] Configuracao do endereco da opgao PROFIsafe (= F Destination Address)
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Colocagao em funcionamento com a opgao PROFIsafe S11

Configuragéo da opgédo PROFIsafe no STEP7

6.2 Configuragao da opgao PROFIsafe no STEP7

Para que o MOVIFIT® possa ser utilizado sem problemas com a op¢gdo PROFIsafe, é
necessario o pacote opcional "Distributed Safety" (versdo V5.4 ou superior) para efe-

tuar a configuragdo e parametrizagdo no STEP?7.

1. Garanta que esta instalada a versado mais recente do ficheiro GSD adequado.

2. Durante a elaboragao do projeto bus do PROFIBUS DP e PROFINET 10, proceda
como descrito no manual de software "MOVIFIT® - Nivel funcional Classic ..." ou

"MOVIFIT® - Nivel funcional Technology ...".

3. Configure o médulo "F-Modul 1/0 (2 Byte)" no slot 1 e introduza os enderecos 1/0O
ou os dos periféricos desejados. A figura seguinte mostra, a titulo de exemplo, a
configuragdo de um MOVIFIT®-FC da versdo PROFINET e nivel funcional "Clas-

SIC".
[EiflHw Config - SIMATIL 300-5tatien = -1o] x|
Station Edit Insert PLC Wiew Options ‘Window Help
D" 5 gleae ma @2
R sIMATIC 300-Station (Configuration) — ProfinetRack i | Bl
| Eind: ot
PROFIBUS(1): DP-Mastersystem | | —-'1—-&
| Profil: [ Standard =
& ™ oRorB0s op ]
22 PROFIBUS P&
= 5B PROFINET IO
= |_] Additional Figld Devices
= |_] Drives
=1 SEW
1 _ ] DFE/DFS [2 ports)
Ethemsl] # G MDXE1B+DFE12B
4 % MDXETB+DF Sl
= MOVIFIT
= g MOVIFIT Classic V1.0
[ slotnot used
= |1 Slot1: PROFISate Option
P
4 £ Slof Integrated FLASC
5| @ M ﬁ
= l SC1PDAPI
lat E_ Module Order | Address 3 address J Diz, SC1PDA2RI T
V- e 3 5C1PO/3R
1 F-Modul 170 [2 Byte] 5.10 5..10 Ji Slotd: Option Module
2 MOVIFIT Status 286,257 f Slats: Digital Inputs
3 FC 3FD 258263 |75E. 761 4 B 112/16 01
7 ||] Zempbe a7 [ B3EE]
5| 1241601 264...265 - =1 Slot6: Digital Dutputs
5 2400 262 4: 274 DDI
? Leerplatz 8181 # ] Slot?-9: Mavimat 1-3
g Leerplatz 8180 + @ MOVIFIT Technology 1.0 _v_J
< f —
£l Leerplatz are B : e |
Diecentialized Diive Spstem MOYIFIT Classic PROFINET 10 =
GSDMLAZ1-5EW-MT-20060514.xml
Press Fl ta get Help.
4095028107

4. Parametrize a op¢gao PROFIsafe.
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Colocagao em funcionamento com a opgao PROFIsafe S11 6
Configuragédo da opgdo PROFIsafe no STEP7

6.2.1 Parametrizagado da opgao PROFIsafe S11
Selecione 0 médulo F no slot 1 do MOVIFIT®.

Com o botao direito do rato, clique sobre o médulo F € no menu de contexto, selecio-
ne "Propriedades do objeto".

Selecione o separador "PROFIsafe" ou "Parametros F". A figura seguinte mostra um
exemplo da unidade PROFIBUS.

Properties - DP slave x|

Address / IDI Parameter Assignment  PROFlsafe |

Parameter name |‘~'f€l|'-l'3 | Change wvalue... |
_Lheck Seqh Mo Check

SIL3
F_CRC_Length 3 Byte CRC [only PROFIzafe W2
F_Par_Version PROFlzafe W2
F_Source_Add 2002
F_Dest_add 197
F_ WD _Time 150

Current F-parameter CRC [CRC1) hexadecimal:

E7BS

Cahcel Help

4096019083

Durante a fase de inicializagdo do sistema de bus de campo ou da rede, os parame-
tros relevantes ao funcionamento seguro da PROFIsafe s&o enviados pelo mestre do
bus para a opgdo PROFIsafe do MOVIFIT® num bloco de parametros F. Na opgéo, é
depois efetuada uma verificagdo da plausibilidade destes paradmetros. S6 depois de
uma confirmacgao positiva do bloco de parametros F, a op¢ao PROFIsafe entra no es-
tado de troca de dados (DataExchange) com o mestre do bus.

A tabela seguinte mostra os parametros relativos a seguranga que sao transmitidos a
opcado PROFIsafe. Em fungao do sistema de bus utilizado, estdo disponiveis os se-
guintes parametros:

Parametros F PROFIsafe Sistema de bus

PROFIBUS DP PROFINET IO
F_Check_SegNr fixo nao presente
F_SIL fixo fixo
F_CRC_Length configuravel fixo
F_Par_Version configuravel fixo
F_Source_Add fixo fixo
F_Dest_Add configuravel configuravel
F_WD_Time configuravel configuravel
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Colocagao em funcionamento com a opgao PROFIsafe S11
Configuragéo da opgédo PROFIsafe no STEP7

Parametro "F_Check_SeqNr"

Parametro "F_SIL"

jde

Este parametro determina se o contador Ready (nUmero consecutivo) deve ser inclui-
do na verificagdo de consisténcia (calculo do CRC) do telegrama de dados do utiliza-
dor.

A versdao PROFIBUS suporta a seguinte configuracgéo:
* F_Check_SeqNr = "No check"

Com este parametro, os participantes F podem verificar se a classe de seguranga es-
td em concordancia com a classe de seguranga do F-Host. Dependendo do risco, séo
distinguidos para estes casos com relevancia para a segurancga circuitos de seguran-
ca com diferentes classes de seguranga SIL 1 até SIL 3 (SIL = Safety-Integrity-Level).

A opgao S11 suporta a seguinte configuragao:
 F SIL=SIL3

NOTA

A classe de seguranga SIL 3 apenas € valida para a opgdo PROFIsafe S11. A classe
de seguranga possivel para as fungdes de seguranga do acionamento depende do ti-
po da unidade base MOVIFIT®.

Parametro "F_CRC_Length"

Em fung&o do comprimento dos dados do utilizador F (valores do processo) e da ver-
sdo do PROFIsafe, sdo necessarios valores de verificagdo CRC com comprimentos
diferentes. Este parametro informa o componente F sobre o comprimento esperado
da chave CRC2 no telegrama de seguranga.

A opgéo S11 utiliza dados do utilizador com um comprimento inferior a 12 bytes, ou
seja, para PROFlIsafe V1 é utilizado um CRC de 2 bytes e para PROFlIsafe V2 um
CRC de 3 bytes.

A opgéo S11 suporta as seguintes configuragdes:

+ F_CRC_Length =
CRC de 2 bytes (s6 para PROFIsafe V1 com PROFIBUS)
CRC de 3 bytes (s6 para PROFlsafe V2)

Parametro "F_Par_Version"

Este parametro é utilizado para identificar a versdo PROFlIsafe suportada na opgao
S11. Na versdo PROFIBUS do MOVIFIT®, é possivel selecionar entre PROFIsafe V1
e PROFlsafe V2, enquanto a versdao PROFINET s6 suporta PROFIsafe V2.

Parametro "F_Source_Add"

Os enderegos PROFIsafe sdo utilizados para uma identificagdo clara da fonte
(F_Source_Add) e do destino (F_Dest_Add). A combinagéo dos enderecos de fonte e
de destino tem de ser clara em toda a rede e para todas as estagdes. Dependendo da
configuragdo do mestre, o enderego da fonte F_Source_Add € atribuido automatica-
mente através do STEP?7.

O parametro "F_Source_Add" pode assumir valores entre 1 e 65534.
O parametro ndo pode ser modificado diretamente no STEP7-HW Config.

46 Manual — MOVIFIT®-MC/-FC — Seguranga funcional

22513108/PT — 06/2016



22513108/PT — 06/2016

Colocagao em funcionamento com a opgao PROFIsafe S11 6
Configuragéo da opcao PROFIsafe no STEP7

Parametro "F_Dest_Add"

Neste parametro € introduzido o enderego PROFIsafe configurado anteriormente na
unidade MOVIFIT® via MOVITOOLS® MotionStudio.

O paradmetro "F_Dest_Add" pode assumir valores entre 1 e 65534.

Parametro "F_WD_Time"

Este parametro é utilizado para definir um tempo de monitorizagcdo na opgao
PROFlsafe S11.

Um telegrama de seguranga recente e valido tem de ser recebido da F-CPU dentro
deste tempo de monitorizagao. Caso contrario, a opgdo S11 entra no estado seguro.

Selecione um tempo de monitorizagao suficientemente grande para incluir atrasos no
envio dos telegramas através da comunicagdo, mas suficientemente pequeno para
que a sua aplicagao de seguranga possa funcionar sem irregularidades.

Para a opc¢ao S11, o parametro "F_WD_Time" pode ser ajustado na gama de valores
entre 1 ms e 10 s, em incrementos de 1 ms.
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Introdugao

7 Troca de dados com a opcao PROFIsafe S11
71 Introducao

As unidades MOVIFIT® equipadas com a opgdo PROFIsafe suportam a operagao pa-
ralela da comunicagado standard e da comunicacgao relativa a segurancga via sistema
de bus ou rede. A comunicacdo PROFlsafe relativa a seguranca é possivel via
PROFIBUS DP ou PROFINET IO.

A troca dos dados entre o mestre do bus e o MOVIFIT® da-se através do respetivo
sistema de comunicagéo, que simultaneamente representa o "canal cinzento" para a
aplicacao relativa a seguranca. Desta forma, os telegramas transmitidos através do
bus incluem informagées standard para a operagdo normal do MOVIFIT® e o telegra-
ma de seguranga PROFIsafe. Dependendo da elaboragdo do projeto, o nivel de fun-
¢bes maximo permite a troca paralela de dados de seguranca PROFIsafe, o canal de
parametros e os dados do processo entre o mestre do bus e o MOVIFIT®.

CPU
Standard )
B
F. =
CPU
NN N

| PD Param. k PROFIsafe

<}\ PROFlsafe Param. PD

Ligagéo

N\ PROFIBUS/
& orientada para a seguranga PROFINET

Conversor
PROFIsafe S11

Opcéo

MOVIFIT®

4096024331
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Troca de dados com a opgao PROFIsafe S11 7
Acesso a periferia F da op¢ao PROFIsafe S11 no STEP7

7.2 Acesso a periferia F da opgao PROFIsafe S11 no STEP7

A opcéo PROFIsafe S11 requer 6 bytes para a comunicagao relativa a segurancga do
componente PROFIsafe do telegrama, e ocupa 6 bytes na representagdo do proces-
so. Destes 6 bytes, 2 bytes (= 16 bits) sdo usados para os atuais dados I/O relativos a
seguranga (dados F uteis). Os restantes 4 bytes sdo necessarios para a segurancga
do telegrama, de acordo com a especificagdo PROFIsafe ("cabegalho PROFIsafe").

7.21 Base de dados da periferia F da op¢ao PROFIsafe S11

Durante a compilagéo na ferramenta de configuragéo (HW Config), o sistema cria au-
tomaticamente para cada opcdo PROFIsafe S11 uma base de dados da periferia F. A
base de dados da periferia F disponibiliza ao utilizador uma interface, através da qual
€ possivel avaliar e controlar varidveis no programa de seguranca.

O nome simbdlico é formado pelo prefixo fixo "F", pelo enderego inicial da periferia F
e pelo nome da periferia F introduzido nas caracteristicas do objeto durante a configu-
racgao (por ex., FO0008_ 198).

A tabela seguinte mostra a base de dados da periferia F da opgdo PROFIsafe S11:

Ende- |Simbolo Tipo | Fungao Pre-
reco de atri-
da- bui-
dos cao
Variaveis, |DBX0.0 |"FO0008 198.PASS_ON" | Bool |1 = Ativar o modo 0
que po- passivo
dem ser " " — : =
controla- DBX0.1 |"FO0008_198.ACK_NEC" | Bool |1 = Cppﬂrmagao ne- 1
das pelo cessaria para a rein-
utilizador tegracao pela S11
DBX0.2 |"FO0008_198.ACK_REI" | Bool |1 = Confirmacéo 0
para a reintegracao
DBX0.3 |"FO0008_198.IPAR_EN" | Bool | Variavel para a alte- 0
ragédo da configura-
¢ao dos parametros
(n&o suportado pela
opgao PROFIsafe
S11)
Variaveis, |DBX2.0 |"FO0008_198.PASS_OUT | Bool | Executar o modo 1
que po- " passivo.
demser  IHpyo 4 ["F00008_198.QBAD" Bool | 1 = Os valores de 1
avaliadas R
. substituicdo sédo
pelo utili- "
emitidos
zador
DBX2.2 |"FO0008_198.ACK_REQ" | Bool |1 = Pedido de con- 0

firmacgao para a
reintegracéo

DBX2.3 |"FO0008_198.IPAR_OK" | Bool | Variavel para a alte- 0
ragdo da configura-
¢ao dos parametros
(n&o suportado pela
opgao PROFIsafe
S11)

DBB3 |"FO0008_ 198.DIAG" Byte | Informacéo de servi-
co
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Acesso a periferia F da opgao PROFlsafe S11 no STEP7

PASS_ON

ACK_NEC

ACK_REI

ACK_REQ

PASS_OUT

QBAD

DIAG

Esta variavel permite ativar o modo passivo da opgdo PROFlIsafe S11. O modo passi-
vo da periferia F permanece ativado enquanto PASS_ON = 1.

A AVISO

Perigo devido a arranque inesperado do acionamento. A parametrizagdo da variavel
ACK_NEC = 0 s6 é permitida se uma reintegragcao automatica for admitida para o
processo em questao.

Morte ou ferimentos graves.

» Verifique se uma reintegragao automatica € permitida para o processo em ques-
tao.

Apés a eliminagao da falha e dependendo da configuragao da variavel ACK_NEC, é
efetuada uma reintegragédo da opgdo PROFIsafe S11.

*+ ACK_NEC = 0: reintegragdo automatica da S11
*+ ACK _NEC = 1: reintegragéo da S11 através de uma confirmacao pelo utilizador

Para que possa ocorrer uma reintegracdo da opgao PROFlsafe S11, é necessario
uma confirmacao pelo utilizador apds a eliminagdo da falha. Esta confirmacgao é feita
com um flanco positivo na variavel ACK_REI. Uma confirmacgao sé é possivel se a va-
riavel ACK_REQ estiver ajustada para "1".

O sistema de controlo F coloca a variavel ACK_REQ para "1" assim que todas as fa-
Ihas na troca de dados com a opgdo PROFIsafe S11 tiverem sido eliminadas. Apés a
confirmacéo, o sistema de controlo F volta a colocar a variavel ACK_REQ para "0".

Indica se a opcdo PROFIsafe S11 estda no modo passivo. Os valores de substituicao
sdo emitidos.

Falha durante a troca de dados com a op¢ao PROFIsafe S11. Indica se a carta esta
no modo passivo. Os valores de substituicdo sdo emitidos.

Para efeitos de assisténcia técnica, a variavel DIAG fornece informagdes ndo seguras
sobre falhas ocorridas no sistema de controlo F. Para mais informagdes, consulte o
manual do respetivo sistema de controlo F.
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Troca de dados com a opgao PROFIsafe S11
Acesso a periferia F da op¢ao PROFIsafe S11 no STEP7

7.2.2 Dados do utilizador F da opgdao PROFIsafe S11

(1] [2] [3]
Master >> MOVIFIT® | | |

C IO P PO PCTelslels[2[ Tof) (7 e s 4 s [2[ o]

CIC T |U! U!7|6|5|4i3|2|1|°|]!7|6|5|4i3|2|1|0|]

(6] (5] [4]
9007203350768267

Significado dos bits contidos nos dados uteis F PROFIsafe

A codificacdo dos dados do utilizador F baseia-se na especificacdo "PROFIdrive on
PROFIsafe" V1.0 (PNO Order No. 3.272). O "PROFIdrive Safety Block 1" definido na
referida especificacéo € refletido no byte 0. O byte 1 é especifico do fabricante e € uti-
lizado pela opgédo S11 para as entradas e saidas relativas a seguranca.

Dados de saida

Byte |Bit |[Nome Por de- | Fungao Observacao
feito
Desconexao relativa a seguranca .
3] 0 0 STO 0 do acionamento "Safe Torque Off" 0 ativo
1-7 |- 0 Reservado N&o utilizar!
0 F-DOO00 0 Saida relativa a seguranga 0
[2] 1 |1 F-DOO01 0 Saida relativa a seguranca 1
2-7 |- 0 Reservado N&o utilizar!
1] |2-5|- _ _ Reservado para seguranca de tele- |—
grama PROFIsafe
Dados de entrada
Byte |Bit Nome Por de- | Funcao Observacao
feito
POWER_REMOVED Resposta da saida relativa a segu-
0 0 ranca F-DO_STO comutada — 1 ativo
[4] | © "Power removed"
1-7 |- 0 Reservado N&o utilizar!
0 F-DIOO 0 Entrada relativa a seguranca 0
1 F-DIO1 0 Entrada relativa a seguranca 1
[5] 1 |2 F-DI02 0 Entrada relativa a seguranga 2
3 F-DI03 0 Entrada relativa & seguranga 3
4-7 |- 0 Reservado N&o utilizar!
6] |2-5|- _ _ Reservado para seguranca de tele- |—
grama PROFIsafe

Manual — MOVIFIT®-MC/-FC — Seguranga funcional

7

51



Troca de dados com a op¢cao PROFlsafe S11
Acesso a periferia F da opgao PROFlsafe S11 no STEP7

7.2.3 Exemplo de controlo da opgdo PROFIsafe S11
O exemplo de comando das fungdes seguras da opgdo PROFIsafe S11 tem como
pré-requisito
* que ja tenha sido criado um programa de seguranga e um grupo de processo
* e que exista um médulo F para o comando.
Neste exemplo, o comando das fungbes seguras e da periferia F, bem como a avalia-
¢ao dos sinais de resposta da periferia F & feito por "flags". Tenha em atengao, que
no STEP7, as "flags" s6 s&o permitidas para o acoplamento entre o programa de utili-
zador standard e o programa de seguranga. As "flags" nao podem ser usadas como
memoaria temporaria para os dados F.
NOTA

i A SEW-EURODRIVE exclui qualquer responsabilidade pelas informagdes contidas

neste exemplo. O exemplo ndo representa uma solu¢do para o cliente, mas deve
servir apenas de suporte de ajuda.
A tabela seguinte mostra a atribuigdo das "flags" aos enderegos de entrada e saida:

Endereco Simbolo Flag Significado

E 8.0 S11_PowerRemoved M 8.0 Resposta "saida relativa a seguranga comutada"

E 9.0 S11_FDIOO M 9.0 Entrada relativa a seguranga 00

E 9.1 S11_FDIO1 M 9.1 Entrada relativa a seguranca 01

E 9.2 S11_FDI02 M 9.2 Entrada relativa a seguranga 02

E 9.3 S11_FDIO3 M 9.3 Entrada relativa a seguranga 03

A 8.0 S11_STO M 80.0 |Desconexao relativa a seguranga do acionamen-

to

A9.0 S11_FDOO0O0 M 90.0 |Saida relativa a seguranga 00

A 9.1 S11_FDOO01 M 90.1 |Saida relativa a segurancga 01

DB811.DBX0.0 |"FO0008 198".PASS_ON |M 10.0 |Ativar o modo passivo da S11

DB811.DBX0.1 "FO0008_198".ACK_NEC |M 10.1 |Parametrizar a reintegracédo da S11

DB811.DBX0.2 |"FO0008 198".ACK_REI M 10.2 |Ativar a confirmacéo pelo utilizador da S11

DB811.DBX2.0 |"FO0008_198".PASS_OUT |M 10.3 |S11 encontra-se no modo passivo

DB811.DBX2.1 "FO0008_198".QBAD M 10.4 |Ocorreu uma falha na S11

DB811.DBX2.2 |"FO0008_198".ACK_REQ |M 10.5 |Sinaliza se é necesséaria uma confirmacgao pelo

utilizador para uma reintegracdo da S11.
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Acesso a periferia F da op¢ao PROFIsafe S11 no STEP7

Network 1: Contral 2TO

‘Comment :
A0
= B
W HME0. 0 — m—
Network 2: 3T0 feedback
Comment :
ME .0
= B
ES_ 0 =i m—
Network 3: Control FDO O
Comment :
A9.0
S‘ B
MI0 .0 — m—
Network 4: FDI 0O feedhack
Comment :
M0
S‘ B
ES_ 0 = m—

4096029963
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Acesso a periferia F da opgao PROFlsafe S11 no STEP7

. Network 5!: F-feedhack

1=PASSTWATION OUTPUT

"FOOLled A Mlo. S
13a". =
PAZE OUT — et

Network 6: F-feedback

1=REPLACEMENT WALUES

2 M0, 4
"FOOLled =
198" (JEAT e

Network 7: F-fesdbarck

1=ACENOLEDCZEMENT REQUEST

"FOOLE4 AMLO.E
198", =
ACE_DEQ — —

Network 8: User can actiwate passiwation

1=ACTIVATE PASSTWATIOM

"FOOOOS_
198",
PASES ON
o) =
CAMLO. 0 — —

4096083851
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Troca de dados com a opgao PROFIsafe S11 7
Acesso a periferia F da op¢ao PROFIsafe S11 no STEP7

Network 9: Parameterizes the reintegration

1=ACENOWLEDGEMENT MNECESSART

"FOOOOS_
198",
ACK_NEC
= =!
CAMLOL 1 — —

Network 10: User must acknowledge the reintergratioin of 511

1=ACENOWLEDCEMWNT FOR REIMNTEGRATION OF 511

"FooOled
lag".
ACHK REI
g B
TAMLD. 2 — —

4096087563
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8 Tempos de resposta da opcao PROFIsafe S11

O tempo de resposta tem um papel decisivo na concepcéo e implementagédo de fun-
¢des de seguranca em sistemas e maquinas. Para determinar o tempo de resposta
necessario para as fungdes de seguranga, é necessario tomar sempre em considera-
¢ao o sistema completo, desde o sensor (ou unidade de controlo) até ao atuador. Em
conjunto com a opcao PROFIsafe S11 sdo decisivos, especialmente, os seguintes
tempos:

+ Tempo de resposta dos sensores ligados

+ Tempo do ciclo PROFIsafe

* Tempo de processamento (tempo do ciclo) no controlador de seguranga
* Tempo de monitorizagdo PROFIsafe "F_WD_Time"

+  Tempos de resposta internos da op¢cao PROFIsafe S11

+ Tempo de resposta e tempo de comutagcédo dos atuadores (por ex., conversor de
frequéncia)

Configure a sequéncia de resposta para cada funcdo de seguranga da sua aplicacao
e determine os tempos de resposta maximos considerando as especificagbes rele-
vantes do fabricante. Em particular, respeite as indicagdes apresentadas na docu-
mentagao de segurancga do controlador de seguranga utilizado.

Para mais informagéo sobre o tempo de resposta da opgdo PROFIsafe, consulte o
capitulo "Informacéo técnica da opgdo PROFlIsafe S11" (— B 72). Para mais infor-
magdes sobre os tempos de resposta a considerar para a comunicagdo segura
PROFIsafe, consulte a respetiva norma IEC 61784-3-3.
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9 Servigo de apoio a clientes

9.1 Diagnéstico com a opgao PROFIsafe S11

A AVISO

Perigo devido a interpretacao errada dos LED "FDI..", "FDO..", "STO" e "F-STATE"
Morte ou ferimentos graves.

* Os LED néo sao relativos a seguranga e ndo podem ser utilizados como tecnolo-
gia de seguranca!

Neste capitulo, sao descritos os LED especificos da opgdo PROFIsafe S11. Na figura,
estes LED sdo apresentados em cor escura. A figura seguinte mostra, a titulo de
exemplo, a variante PROFIBUS de um MOVIFIT®-MC:

9007200284854539

9.1.1 LED "FDL.."

As tabelas seguintes mostram os estados dos LED "FDIO0" — "FDIO3":

LED Significado
Amarelo Nivel HIGH na entrada F-DI..

Esta aceso

Desligado |Nivel LOW na entrada F-DI.. ou entrada aberta.

9.1.2 LED "FDO.."
As tabelas seguintes mostram os estados dos LED "FDOO00Q" — "FDOO01™:

LED Significado

Amarelo Saida F-DO.. ativa.

Esta aceso

Desligado |Saida F-DO.. inativa (desligada).
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9.1.3 LED "F-STATE"
A tabela seguinte apresenta os estados do LED "F-STATE":

LED Significado Medida a tomar

Verde A opgdo S11 encontra-se a tro- |-
car dados ciclicos com o F-Host

Aceso (Data Exchange).

Estado operacional normal.

Vermelho |Estado de falha no componente |+ Leia a informagao de diagndstico

Aceso de seguranga. no F-Host.
Tensao de alimentagdo 24V_O |+ Elimine a causa da falha e confir-
em falta. me a falha no F-Host.

Desligado |A opcao S11 encontra-se na + Verifique a alimentagéo de ten-
fase de inicializagao. sao.
Opcéo S11 nao presente ou « Verifique a elaboragao do projeto
nao projetada no mestre do bus do mestre do bus.

(slot 1 vazio).

Vermelho/ | Falha no componente de segu- |+ Confirme a falha no F-Host
verde ranga, mas ja eliminada. E ne- (reintegragéo).
cessaria a confirmacgao da falha.

Pisca

9.2 Diagnéstico para STO
9.21 LED"STO"

A tabela seguinte mostra os estados do LED "STO":

LED Significado

Amarelo | O acionamento esta no binario desligado em segurancga ("STO ativo").
Esta aceso

Desligado | O acionamento nao esta no binario desligado em seguranga ("STO nao
ativo").
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9.3 Conetor em ponte STO
A AVISO

Nao é possivel uma desconexo relativa a seguranga do acionamento MOVIFIT®
em caso de utilizagdo do conetor em ponte STO.

Morte ou ferimentos graves.

« Apenas pode utilizar o conetor em ponte STO se o acionamento MOVIFIT® nio
tiver de desempenhar qualquer fungdo de seguranca.

A AVISO

Desativacdo da desconexédo relativa a seguranca de outras unidades de aciona-
mento devido a tensdes parasitas durante a utilizagdo do conetor em ponte STO.

Morte ou ferimentos graves.

» Apenas pode utilizar o conetor em ponte STO se todas as ligagdes STO de en-
trada e saida da unidade de acionamento tiverem sido removidas.

O conetor em ponte STO pode ser ligado ao conetor de ficha STO X70F/X71F da uni-
dade MOVIFIT®. O conetor em ponte STO desativa as fungdes de seguranga da uni-
dade MOVIFIT®.

A figura seguinte mostra o conetor em ponte STO, referéncia 11747099:

63050395932099851
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9.4 Estados de irregularidade da op¢ao PROFIsafe S11
NOTA

i Em fungdo do controlador de seguranga utilizado, os conceitos "Modo passivo" e
"Reintegragcdo” em seguida utilizados, poderédo possuir uma designagao diferente na
documentacdo do controlador de seguranca. Para mais informacgdes, consulte a do-
cumentagao do controlador de seguranga.

9.4.1 Irregularidade no componente de seguranca

A opcao PROFIsafe S11 pode detetar varias falhas internas e externas (nas entradas/
saidas relativas a segurancga). Os tipos de falha e as respostas exatas em caso de fa-
Iha, bem como as medidas de corregao, encontram-se apresentados no capitulo "Ta-
bela de falhas da op¢cdo PROFIsafe S11". No caso de falhas no componente de segu-
ranga, a opgao S11 responde normalmente comutando o moédulo para o0 modo passi-
vo e utilizando os valores de substituicdo em vez dos valores do processo. Neste es-
tado, os valores do processo relativos a seguranga (F-DI e F-DO) s&do colocados em
"0" (— estado seguro).

Apés a eliminacao da falha, é realizada uma reintegragado da opgao S11 através de
uma confirmagao pelo utilizador.

Apés a reintegracéo da opcéo, sdo disponibilizados os valores do processo presentes
nas entradas relativas a seguranga (F-Dl.) e os valores de saida s&do transmitidos as
saidas relativas a segurancga (F-DO.).

9.4.2 Timeout PROFlsafe

a AVISO

Perigo devido a arranque inesperado do acionamento. No controlador de seguranga
também pode ser configurada uma reintegragdo automatica.

Morte ou ferimentos graves.
» Esta fungéo ndo deve ser utilizada em aplicagdes relativas a seguranca!

Se ocorrer um atraso ou uma interrupgao na comunicagdo PROFIsafe relativa a segu-
ranga, a opgado S11 também reage, apos decorrido o tempo de monitorizagdo configu-
rado "F_WD-Time" (ver descricao dos parametros F), ativando o modo passivo e as-
sumindo o estado seguro. No controlador de seguranga, o modulo afetado é colocado
no modo passivo decorrido este tempo e os valores do processo associados para a
aplicagao relativa a seguranga séo colocados em "0" (— estado seguro).

Se o0 modo passivo estiver ativado, € necessario efetuar sempre uma reintegracéo do
respetivo modulo através da confirmacgéo pelo utilizador.
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9.4.3 Diagnéstico de seguranga via PROFIBUS DP
O estado da comunicagdo PROFIsafe e as mensagens de falha da opgdo S11 séo
transmitidos para o mestre DP por um PDU de estado, de acordo com a norma
PROFIBUS-DPV1.
A figura seguinte mostra a estrutura dos dados de diagndstico para a comunicagao
PROFIsafe via slot 1. No slot 1, é configurado o médulo F para a opgao S11.
O byte 11 é usado para transmitir as mensagens de diagndstico. Estas mensagens
estao definidas na especificacdo PROFIsafe.
Os bytes 12 e 13 transmitem as informagdes de estado e de falha da opgéao S11 para
o mestre DP de nivel superior.
A figura seguinte mostra a estrutura dos dados de diagndstico para o PROFIBUS
DPV1:
Bloco de estado
Bytes 1 -6 Byte 7 Byte 8 Byte 9 Byte 10 Byte 11 Byte 12 | Byte 13
6 bytes Header Status Slot Status | Diag User Diag Diag
Diagnéstico stan- Typ Number | Specifier Data 0 User User
dard Data 1 Data 2
0x07 0x81 0x00 0x00 PROFIsafe Estado F 1
T i i i T i
7 bytes 0x81 = 0x00 = Nenhum Informacao Estado F ciclico
: ) ®
Diagnésti- Blocode  Slot 1 (op- SDP\Q de dtlggnos- do MOVIFIT
co especi- estado ¢ao pecitier PR OII(::IO ;
ficodo com men- PROFIsafe) q sze,
moédulo  sagem de € acordo
estado com o perfil
PROFIsafe
V2.0

Mensagens de diagnostico do PROFIsafe Layer

A tabela seguinte mostra as mensagens de diagnostico do PROFIsafe Layer:

Byte 11 |Texto de diagnéstico PROFIBUS |Texto de diagnostico PROFIBUS
(portugués) (inglés)
Ohex / Ogee | Sem falha ---
40,,, / 644, | Incoeréncia em F_Dest_Add Mismatch of F_Dest Add
41,../ 65,4 | F_Dest_Add invalido F_Dest_Add not valid
42,., | 664 | F_Source_Add invalido F_Source_Add not valid
43,/ 674, |F_WD_Time é 0 ms F WD_Timeis 0 ms
44, . 1 684, Nl'yel F_SIL excede o nivel SIL F_SIL exceeds SIL f. application
max.
45, / 694, | F_CRC_Length incorreto F_CRC_Length does not match
46,/ 704, | Versao de parametros F incorreta | F-Parameter set incorrect
47, x| 714 | Falha no valor CRC1 CRC1-Fault
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i

NOTA

Para mais informagdes sobre o significado e eliminagdo das mensagens de falha,

consulte os manuais do mestre PROFIBUS-DP.

Codigos de irregularidade da opgao S11

A tabela seguinte mostra os cédigos de falha da opgéo S11:

da relativa a segu-
ranga (F-DO.)

output

6F ex / 111 4eo

Falha interna na co-
municagao com a
opgao S11

Internal communi-
cation timeout

TFiex !/ 127 4o

Falha durante a ini-
cializagao da opgao
S11

F init fault

Byte 12 Byte 13 Designagao Designagao Significado/
(portugués) (inglés) eliminagao
00pex/ 004 |00 / 004, | Sem falha - Ver "Tabela de
01,ex / 014 | Falha interna do Internal sequence Eﬂlglglsénggp@ao
processo fault S11" (— B 66)
02, / 02,4, |Falha interna do sis- | Internal system
tema fault
03,/ 03,4 |Falha na comunica- | Communication
¢ao fault
04,/ 04,4, |Falha na alimenta- |Circuitry supply
¢ao do sistema ele- |voltage fault
trénico
14,../ 204, |Falha interna na en- | Internal fault fail-
trada relativa a se- | safe input
guranca (F-DI.)
15,6 / 214ec | Curto-circuito na en- | Short-circuit fail-
trada relativa a se- | safe input
guranca (F-Dl.)
32,x 504 |Falha interna na Internal fault fail-
saida relativa a se- |safe output
gurancga (F-DO.)
33,/ 514 | Curto-circuito na Short-circuit fail-
saida relativa a se- |safe output
guranga (F-DO.)
34,/ 524, |Sobrecarga na sai- |Overload failsafe
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9.4.4 Diagnostico de seguranga via PROFIBUS IO

O estado da comunicagdo PROFIsafe e as mensagens de falha da opgdo S11 séo
transmitidos para o controlador PROFINET-10, podendo ser ai diagnosticados. Para
mais informagdes sobre o diagndstico, consulte o manual do nivel funcional
MOVIFIT® "Classic ..." ou "Technology ..."

Mensagens de diagnostico do PROFIsafe Layer

A tabela seguinte mostra as mensagens de diagnostico do PROFIsafe Layer:

j=de

Texto de diagnostico Texto de diagnostico PROFINET
PROFINET (inglés)
(portugués)
Ohex / O4ec | Sem falha -

40,,, / 64,4, | Incoeréncia em F_Dest_Add Mismatch of F_Dest Add

41,/ 65,4, | F_Dest_Add invalido F_Dest_Add not valid

42,../ 664 | F_Source Add invélido F_Source_Add not valid

43,/ 674, |F_WD_Time é 0 ms F_WD_Time is 0 ms

44, . 1 684, Nl'yel F_SIL excede o nivel SIL F_SIL exceeds SIL f. application
max.

45,., / 694, | F_CRC_Length incorreto F_CRC_Length does not match

46,/ 704 | Versao de parametros F incorreta | F-Parameter set incorrect

47, | 714 | Falha no valor CRC1 CRC1-Fault

NOTA

Para mais informagdes sobre o significado e a eliminagdo das mensagens de falha,
consulte os manuais do controlador PROFINET IO.
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Diagnéstico de falhas com o MOVITOOLS® MotionStudio

Se a opgado PROFIsafe S11 detetar uma falha, o nimero da falha, a descrigdo da fa-
Iha e a resposta ao erro podem ser consultados no MOVITOOLS® MotionStudio da
seguinte forma:

1. Conecte o PC/portatil & unidade MOVIFIT®.

2. Inicie o software MOVITOOLS® MotionStudio (ver o manual de operagdo
"MOVIFIT®-..").

3. Estabelega a comunicagao.

Realize um scan a sua rede. Para esse efeito, clique no botéo [Iniciar scan da re-
de] [1] na barra de ferramentas (ver o manual de operagdo "MOVIFIT®-..").

OeE-B 6 05 + <+ M | [*5can
|
[1]
27021598896943499

= O MOVITOOLS® MotionStudio representa simbolicamente a unidade
MOVIFIT® com o sistema de bus interno. A opgdo PROFIsafe S11 é um sub-
segmento da unidade MOVIFIT® (ver figura seguinte).

5. Clique com o botéao direito do rato sobre a opcdo PROFIsafe S11 e selecione [Es-
trutura em arvore dos parametros] no menu de contexto.

= O MOVITOOLS® MotionStudio mostra a estrutura em arvore dos parametros
da opcdo PROFIsafe S11.

6. Faca duplo clique sobre o paradmetro "Diagnéstico de falhas".

= O MOVITOOLS® MotionStudio mostra o nimero de falha atual, a descrigéo da
falha e a resposta ao erro:

5 MOVITOOLS® MotionStudio - [myl* (o=
Project  Edit  MNetwark View Plugin  Settings  Window  Help ﬁ!w
DE-H &OD ® 1k X | [t Scan 11 Bl RODRIVE
Network 2 B Tool start page [T_:E Parameter tree [Unnamed [Safety 511 A]] =db =
F—] Network 1 ||| Tres [ Profisafe 5114Fehler Diagnoss E
= "3y Serial (COM 2 USE) 12 3 P
. 2| = 1ofizafe 511 - -
.48 0 [Unnamed] = = =) Dverview 511 safety option fault display i
—"'j Internal % & FetlerDiagnose Fault number 0x0a05
L[ Fm Fault description
H Varameter tree {0 e)
BE L Parameter tree {Online) | PROFlsafe communication error:
Cyclic data exchange emar. -
z Comparison (Online) Fiemedy: T
- - Check to see that the F_Dest_Add [F-destination addiess] in the device matches the control configuration.
Startup 4 - Alter changed F_Dest_fdd switched OFF - ON?
Diagnastics » - F_WD_Time probably set to a too small value in the contral configuration,
R - If the ACK_REQ message is pending in the controller, only re-integration via PROFlsafe iz required [8CK_REL 0> 1]
- - When faulty communication parameters are received, separate profile-specific fault numbers are sent to the contraller.
Show online unit status --» Diagnostics required in the contraller [e.9. PROF|zafe DIAG byte and aszociated F-DE].
[\ Manage unit parameter set b
X Remove Fault response
Properties.. () FOI taul response - re-integration required.

-SF‘roiect E‘ Metwork,

Online unit statuz

() FDO fault response - re-integration required.

&

© Fiesponse to "Sale State” fault - Power OFF / Power ON required.
© Response to "Fatal Enor' - Power OFF / Power ON required.

Fehler-Diagnose
]

18061743499
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A tabela seguinte mostra os coédigos de falha da opgéao S11:

¢éo da opgao S11

Designagéao Designacgao Significado / elimi-
(portugués) (inglés) hagao
5F00,., / 24320, |Sem falha -—- Ver "Tabela de
X falhas da opgéo
5F01,, / 24321 4, Ffollgzslgéerna do ]Icg’tﬁtrnal sequence | poEisafe
P S11" (— B 66)
5F02,.,/ 24322, |Falhainterna do Internal system fault
sistema
5F03,.,/ 24323, |Falha na comunica- | Communication
cao fault
5F04,.,/ 24324, |Falha na alimenta- |Circuitry supply vol-
¢éo do sistema ele- |tage fault
trénico
5F14,../ 24340, |Falha interna na en- | Internal fault failsafe
trada relativa a se- |input
guranga (F-DI.)
5F15,.,/ 24341, |Curto-circuito na Short-circuit failsafe
entrada relativa a input
seguranca (F-DI.)
5F32,.,/ 243704, |Falhainterna na Internal fault failsafe
saida relativa a se- |output
guranga (F-DO.)
5F33,./ 243714 |Curto-circuito na Short-circuit failsafe
saida relativa a se- |output
guranga (F-DO.)
5F34,,.. /24372, |Sobrecarga na sai- |Overload failsafe
da relativa a segu- |output
ranga (F-DO.)
5F7F,. / 24447, |Falha nainicializa- |F init fault

9
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9.4.5 Tabela de falhas da opgdo PROFIsafe S11
Cédi- |Irregularidade |Resposta Causa possivel Medida a tomar
go
00 Sem falha - - -
01 Falha internado |« F-DO.=0 Falha no sistema eletr6- |« Verifique a instalagdo (CEM)
processo gizsggifl&a?e 2:5&%?@933?555 F’I?]S + Desligue a tensdo de 24 V e
02 ziiltf;iqlgterna do lativas 4 segu- | terferéncia CEM volte a liga-la.
ranca) * Reintegragéo da opgéo S11
e F-DL.=0 » Se o problema ocorrer de no-
(— estado se- vo, substitua a EBOX ou con-
guro) tacte o servico de apoio a cli-
~ entes SEW-EURODRIVE!
* Opcgado S11no
03 Falha na comu- modo passivo | Comunicagéo » Verifique a elaboragéo do pro-
nicagéo PROFIsafe com proble- jeto (por ex., o tempo de moni-
mas torizagdo PROFIsafe)
* Reintegragéo da opgéo S11
04 Falha na alimen- A alimentacao do siste- |+ Verifique a instalagdo (CEM)
tagéo do sistema ma eletrénico encontra- : ~
- i * Desligue atensdode 24 Ve
eletronico se fora dos limites es- lte a liad-|
pecificados volte a liga-ia.
* Reintegragéo da opgao S11
+ Se o problema ocorrer de no-
vo, substitua a EBOX ou con-
tacte o servigo de apoio a cli-
entes SEW-EURODRIVE!
20 Falha internana |« F-DI.=0 Falha no sistema eletro- |« Verifique a instalagdo (CEM)
gntrada relativa (— estado se- nico de seguranca, pos- | Desligue a tens&o de 24 V e
a seguranca (F- guro) sivelmente devido a in- lte a liaa-|
DI.) . Opco S11 no | terferéncia CEM vore a figa-a.
pcao no * Reintegragéo da opgéo S11
modo passivo
» Se o problema ocorrer de no-
vo, substitua a EBOX ou con-
tacte o servigo de apoio a cli-
entes SEW-EURODRIVE!
21 Curto-circuito na Tensao de alimentacdo |+ Verifique a instalagcdo/cabla-
entrada relativa de 24 V ou entradas re- gem e elimine o curto-circuito
a segurancga (F- lativas a seguranga em |, : . ~
DI.) curto-circuito Reintegracao da opgao S11
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Codi- |Irregularidade |Resposta Causa possivel Medida a tomar

go

50 Falhainternana |« F-DO.=0 Falha no sistema eletro- |« Verifique a instalagdo (CEM)
saida relativa a (descopexao nico de seguranca, pos- |, Desligue a tensdo de 24 V e
seguranca (F- das saidas re- | sivelmente devido a in- lte a liga-|
DO.) lativas a segu- | terferéncia CEM volte a figa-ia.

ranca) * Reintegragdo da opgéo S11
« Opcdo S11 no + Se o problema ocorrer de no-
modo passivo vo, substitua a EBOX ou con-
tacte o servico de apoio a cli-
entes SEW-EURODRIVE!

51 Curto-circuito na * Tensao de alimenta- |+ Verifique a instalagao/cabla-
saida relativa a ¢éo de 24 V ou po- gem e elimine o curto-circuito
seguranca (F- tencial de r_efe'renma * Reintegragéo da opgao S11
DO.) em curto-circuito

» Curto-circuito entre
F-DO._PeF-
DO._M

52 Sobrecarga na Sobrecarga em F-DO. |+« Verifique a instalagao/cabla-
saida relativa a (corrente demasiado gem e elimine a causa da so-
seguranca (F- elevadal) brecarga
DO.) * Reintegragéo da opgao S11

111 Erro de comuni- |+ F-DO.=0 Falha no sistema eletré- |« Verifique a instalagdo (CEM)
cagao interno (desco'nexao nico de seguranca, pos- |, Desligue a tenséo de 24 V e

das saidas re- | sivelmente devido a in- olte a liga-la
lativas a segu- terferéncia CEM v Iga-ia.
ranca) * Reintegragdo da opgdo S11

- FE-DL.=0 + Se o problema ocorrer de no-
(— estado se- vo, substitua a EBOX ou con-
guro) tacte o servigo de apoio a cli-

~ entes SEW-EURODRIVE!

* Opgao S11 no
modo passivo

127 Falha de iniciali- |« F-DO.=0 * F_Dest Add emze- |+ Configure o pardmetro
zacao (desconexao ro F_Dest_Add para o valor con-

das saidas re-
lativas a segu-
ranga)
F-DI.=0

(— estado se-
guro)

Op¢éo S11 no
modo passivo

* Aopgdo S11naoé
compativel com as
fungdes de seguran-
¢a desejadas (ela-
boragao do projeto)

figurado na elaboragéo do pro-
jeto utilizando o
MOVITOOLS®-MotionStudio

Substitua a EBOX ou contacte
0 servigo de apoio a clientes
SEW-EURODRIVE.

9
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9.5 Substituicao da EBOX

Encomendar Se a EBOX estiver avariada, encomende uma nova EBOX de acordo com a designa-
¢ao da unidade EBOX existente na chapa de caracteristicas da unidade completa
MOVIFIT®, ver figura em baixo.

Substitua a EBOX da seguinte forma:

9.5.1 Abrir

a AVISO

Choque elétrico devido a tensdes perigosas na ABOX.
Morte ou ferimentos graves.

+ Desligue a alimentagéo da unidade MOVIFIT®. Cumpra, ap6s desligar a alimen-
tagdo, o seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

Durante a abertura, respeite as adverténcias no manual de operagao "MOVIFIT®-.." >
Capitulo "Mecanismo central de abertura e de fecho".

1. Rode o parafuso de fixagdo central com uma chave de caixa (tam. 8) para a es-
querda.

Remova a EBOX da ABOX.

3. Verifique a designagao da unidade existente na chapa de caracteristicas da nova
EBOX.

= Nas aplicagdes relativas a seguranga s6 pode substituir a EBOX se a designa-
¢ao da unidade existente na chapa de caracteristicas da nova EBOX [2] cor-
responder a designacado da unidade EBOX na chapa de caracteristicas da uni-
dade completa MOVIFIT® [1].

SO#: 01.1785033001.0001.12 Type| MTF11A015-503-P10A-11

(OO AN AR AR (RO RO

#: s
Type: Eingang / Input Ausgang / Output

EURODRIVE RODRIVE ?—%%E"v'&’ T
MOVIFIT D766465 ’"h y oc B-Motor” = |5kW/20HPHZ
C€ ﬁlﬁ\hﬁi’iuuunluﬂ ||i| i ?/h|||ﬁ|’||i||ﬁ|i||ﬂ|| fnmommn ™" Hil
[1] [ MTF11A015-503-P10A-11 | =' | MTF11A015-503-P10A-11 | [2]
17072029323

= Assim, garante-se a funcionalidade FS-01 ap6s a substituicao da unidade.
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9.5.2

Fechar

e

Servico de apoio a clientes 9
Substituicdo da EBOX

Durante o fecho, respeite as indicagdes no manual de operagao "MOVIFIT®-.." > Ca-
pitulo "Mecanismo central de abertura e de fecho" > "Fechar".

1. Posicione a nova EBOX na ABOX.
2. Rode o parafuso de fixagdo para a direita (binario de aperto max. 7 Nm).
3. Ligue a tensdo da unidade MOVIFIT®.

NOTA

Uma PROFIsafe S11 avariada tem que ser colocada fora de funcionamento dentro
de 100 horas.
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Informacgao técnica
Valores de segurancga caracteristicos

10 Informacgao técnica

10.1  Valores de seguranga caracteristicos

10.1.1  Valores caracteristicos de seguranga para a opgdo PROFIsafe S11

A tabela seguinte mostra os valores de seguranca caracteristicos da opgao S11:

Designacgao Valores de segurancga caracteristicos segun-
do
IEC 62061 / IEC 61508 EN ISO 13849-1

Classificagdo/normas aplicaveis SIL 3 PLe
Estrutura 1002D 2 canais

(corresponde a catego-

ria 4)

Tipo do modo de operacgéo High demand -
Probabilidade de uma falha perigo- <1x10°1/h
sa por hora
(Valor PFHd)
Mission Time/vida util 20 anos
Intervalo de teste 20 anos -

Estado seguro

Valor "0" para todos os valores do processo re-
lativo a seguranga F-DO (saidas desligadas)

Funcgdes de seguranca

Entradas/saidas binarias relativas a seguranca
(F-DI e F-DO) para a comunicagdo PROFIsafe
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10.1.2

10.1.3

MOVIFIT®-MC

Informacgao técnica
Valores de segurancga caracteristicos

A tabela seguinte mostra os valores de segurancga caracteristicos do MOVIFIT®-MC.

Designagao Valores de seguranca caracteristicos segun-
do
EN ISO 13849-1
Classificagao PLd

Probabilidade de uma falha perigo-
sa por hora

(Valor PFHd)

0 (exclusao de falha)

Mission Time/vida util

20 anos

Estado seguro

Binario desligado

Func¢des de seguranca

STO, SS1" conforme a norma EN 61800-5-2

1) Com comando externo adequado

MOVIFIT®-FC

A tabela seguinte mostra os valores de seguranca caracteristicos do MOVIFIT®-FC.

Designacgao Valores de seguranca caracteristicos segun-
do
EN ISO 13849-1
Classificagao PLd

Probabilidade de uma falha perigo-
sa por hora

(Valor PFHd)

0 (exclusao de falha)

Mission Time/vida util

20 anos

Estado seguro

Binario desligado

Func¢des de seguranga

STO, SS1" conforme a norma EN 61800-5-2

1) Com comando externo adequado

10
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1 0 Informacgao técnica
Informacgao técnica da opgao PROFIsafe S11

10.2 Informacao técnica da op¢ao PROFIsafe S11

10.2.1 Alimentacgao de tensao

A tabela seguinte mostra a informagéao técnica da alimentagao de tensao:

Designagao

Valor

Tensao de alimentagao da opgao
24V _O

24 VVCC -15 %/+20 % conforme a norma
EN 61131-2

Consumo interno

<250 mA

Consumo de corrente total

Consumo interno + corrente de saida F-DO00
+ F-DO1 + F-DO_STO + alimentagao do sen-
sor F

Separagéao do potencial

Isolamento entre a eletronica de seguranga
(24 V_O) e todas as outras tensdes de ali-
mentagao

10.2.2 Entradas relativas a seguranca

A tabela seguinte mostra a informacgao técnica das entradas relativas a seguranca:

Designacgao Valor

F-DI00, F-DI01, F-DI02, F-DI03

Propriedades Nivel, conforme a norma EN 61131-2 24 VCC,
tipo 1,
sem isolamento galvanico

Nivel do sinal +15V — +30 V: "1" = contacto fechado

-3V - +5V:"0" = contacto aberto

Resisténcia de entrada aprox. 5 kQ
Tempo de filtragem de entrada 4 ms
Duragao minima do sinal de entrada |15 ms

Tempo de resposta

(sensor comuta — bit F-DI. Atualiza-
do nos dados do utilizador
PROFIsafe)

< 25 ms (incl. tempo de filtragem)

10.2.3 Alimentacao do sensor das saidas de impulso

A tabela seguinte mostra a informagéo técnica da alimentagdo do sensor das saidas

de impulso:

Designacgao Valor

F-SS0, F-SS1

Propriedades Saida 24 VCC conforme a norma EN 61131-2

resistente a curto-circuito e sobrecarga, sem
isolamento galvanico

Corrente nominal

250 mA, respetivamente

Corrente de fuga

max. 0,5 mA

Queda de tenséo interna

max. 2V
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10.2.4

10.2.5

Informacgao técnica
Informacgao técnica da opgao PROFlsafe S11

Designacgao
F-SS0, F-SS1

Valor

Protecao contra curto-circuito

eletrénica, valor de resposta: 0,7 A—-2,1 A

Saidas relativas a seguranga

A tabela seguinte mostra a informacéo técnica das saidas relativas a seguranca:

Designagao

Valor

Propriedades

Saidas 24 VCC conforme a norma
EN 61131-2
resistentes a curto-circuito e sobrecarga

Corrente total permitida
para as saidas

<25A

Corrente nominal
F-DO00, F-DO01
F-DO_STO

2A
1A

Corrente de fuga (com sinal "0")

conforme a norma

Queda de tenséo interna

max. 3 V (saida P e M)

Protecao contra curto-circuito

eletrénica, valor de resposta:

F-DOO00, F-DO01 10A-24A
F-DO_STO 28A-9A
Protecéo contra sobrecarga

F-DO00, F-DO01 24A-27A
F-DO_STO 1,4A-16A
Gama de resisténcia a carga

F-DOO00, F-DOO01 12Q-1kQ
F-DO_STO 24 Q-1kQ

Desconexao de carga indutivas

Tempo de resposta (comando via
PROFIlsafe — saida comuta)

ilimitada, diodo de roda livre integrado
<25 ms

Comprimento dos cabos

max. 30 m

Condigdes ambientais

A tabela seguinte mostra as condi¢gdes ambientais necessérias:

Designacgao

Valor

Temperatura ambiente para a unida-
de completa

-25 °C até +40 °C

Classe climatica

EN 60721-3-3, classe 3K3

Temperatura de armazenamento

-25 °C até +85 °C (EN 60721-3-3, classe 3K3)

Carga maxima de vibracao e de cho-

que permitida

conforme a norma EN 50178

10
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1 0 Informacgao técnica
Informacgao técnica MOVIFIT®-MC (tecnologia de segurancga)

10.3

10.4

Designagao Valor

Categoria de sobretensao

11l de acordo com a norma IEC 60664-1
(VDE 0110-1)

Classe de poluicao

2 de acordo com a norma IEC 60664-1
(VDE 0110-1) dentro da caixa

Informacgéo técnica MOVIFIT®-MC (tecnologia de segurancga)

A tabela seguinte mostra a informagéo técnica do MOVIFIT®-MC (tecnologia de segu-
ranga). Respeite também a informacgao técnica e as aprovag¢des apresentadas no ma-

nual de operagdo MOVIFIT®-MC e MOVIMOT® MM..D.

Designacgao Valor
Min. Tipica Max. Unida-
de
Tensao de alimentagao 24V_P relativa a se-
guranca 20.4 24.0 28.8 | V(CC)
(U, conforme a norma EN 61131-2)
Protecéo contra curto-circuito para 24V_MM
4 1.4 4.5 A
(eletrénica, valor de resposta)
Capacidade de entrada, PROFIBUS, 9 10 11 F
a seguir ao diodo de protecdo DeviceNet™ H
contra inversao de polaridade PROFINET, 8 20 ” -
EtherNet/IP™ M

Capacitancia de entrada MOVIMOT® MM..D
(até 3 ligagoes)

Consumo de corrente MOVIMOT® MM..D
(até 3 ligacdes)

Tempo de resposta STO

ver o manual "MOVIMOT® MM..D —
Segurancga funcional”

Informacgéo técnica MOVIFIT®-FC (tecnologia de segurancga)

A tabela seguinte mostra a informagéo técnica do MOVIFIT®-FC (tecnologia de segu-
ranga). Respeite também a informacao técnica e as aprovag¢des apresentadas no ma-

nual de operagdo MOVIFIT®-FC.

Designacao Valor

Min. Tipica Méax. Unida-

de

Tensao de alimentagao 24V_P relativa a se-
guranca 20.4 24.0 28.8 | V(CC)
(U, conforme a norma EN 61131-2)
Capacidade de entrada,
a seguir ao diodo de protegao contra inver- 80 100 120 MF
sao de polaridade
Consumo de corrente 130 150 170 mA
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Informacgao técnica
Informacao técnica MOVIFIT®-FC (tecnologia de segurancga)

Designacgao Valor
Min. Tipica Max. Unida-
de
Tempo de resposta STO 150 ms

10
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