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Genel uyarilar

Dokimanin kullaniimasi

1 Genel uyarilar

11 Dokiimanin kullanilmasi

Bu dokiman Uriindn bir pargasidir. Bu dokiiman Uriin Gzerinde montaj, tesisatinin ha-
zirlanmasi, devreye alinmasi ve servis galismalari ile ilgili herkes igin hazirlanmistir.

Bu dokimani okunabilir bir durumda bulundurun. Sistem ve isletme sorumlularinin ve
kendi sorumluluklari altinda cihaz Gzerinde galisan Kigilerin cihaza erigebilmelerini ve
dokumanin okunabilecek bir durumda olmasini saglayin. Agikliga kavusmasi gereken
durumlar veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

1.2 Uyari talimatlarinin yapisi

1.21 Sinyal sbzciiklerin anlamlan

Uyar talimatlarinin sinyal sozciklerinin siniflandirmasi ve anlamlari asagidaki tabloda
verilmigtir:

Sinyal sozciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE Dogrudan bir tehlike Olum veya agir yaralanmalar
A UYARI Olasi tehlikeli durum Oliim veya agir yaralanmalar
A DIKKAT Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda ha-
sar olugsmasi
UYARI Faydal bir uyari veya ipucu: Tahrik
sisteminin kullaniimasini kolaylasti-
rir.

1.2.2 Boélliimlere goére verilen uyari talimatlarinin yapilar

Bdlumlere gore verilen uyari talimatlari sadece 6zel bir islem icin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gecerlidir. Kullanilan tehlike simgeleri genel tehlike-
lere ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bolimlere goére verilen bir uyari talimatlarinin yapisi gérilmektedir:
SINYAL SOZCUK!
Tehlike turi ve kaynagu.

Uyulmadiginda:
» Tehlike dnleme 6nlemi(leri).

1.2.3 Dahil edilmis uyari talimatlarinin yapilari

Dahil edilmis uyari talimatlar tehlikeli islem adiminin dogrudan énlne entegre edilmis-
tir.

Burada dahil edilmis uyar talimatlarinin yapisi gorilmektedir:
« A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi.
Uyulmadiginda:

— Tehlike 6nleme 6nlemi(leri).

6 isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+
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1.3

1.4

1.5

1.6

Genel uyarilar 1

Garanti kosullari

Garanti kosullari

Dokimantasyona uyulmasi, kusursuz igletme ve garanti kosullarinin yerine getirilebil-
mesi i¢in sarttir. Bu nedenle, Urtinle ¢calismaya baslamadan énce bu dokiiman dikkatli-
ce okunmalidir!

Sorumsuzluk

Givenli bir isletim ve 6ngorilen Griin 6zellikleri ile gli¢c degerlerine erisilmesi igin doki-
manlara uyulmasi sarttir. isletme kilavuzuna uyulmamasi sonucu olusabilecek kisisel,
mal veya varlik hasarlarindan SEW-EURODRIVE sorumlu degildir. Bu gibi durumlarda
malzeme hatasi sorumlulugu kabul edilmez.

Telif hakki bildirimi

© 2016 SEW-EURODRIVE. Tum haklari saklidir. Her turli — 6zet olarak dahi — ¢ogal-
tilmasi, dizenlenmesi, dagitiimasi ve diger degerlendirme yasaklanmistir.

Uriin adlar ve ticari markalar

Bu dokiimanda kullanilan markalar ve Grtn adlari ilgili firmalarin ticari markalari veya
kayith ticari markalaridir.

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+ 7



Emniyet uyarilari
On bilgiler

2 Emniyet uyarilan
2.1 On bilgiler

Asagdida belirtilen temel emniyet uyarilari mal ve can kaybini dnlemek i¢in dnemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve igletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklar altinda cihaz
Uzerinde c¢alisan Kisilerin cihaza erigebilmelerini ve dokiimanlarin okunabilecek bir du-
rumda olmasini saglayin. Agikliga kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi
varsa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

Bu dokiimanin her boliminde verilen ilave emniyet talimatlari da ayrica dikkate alin-
maldir.

2.2 Genel bilgiler

a UYARI

Cihaz isletme esnasinda korunma siniflarina gére, gerilim tasiyan, acik veya hare-
ketli ve déner parcalara sahip olabilir veya Uzerinde sicak ylUzeyler olusabilir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

+ Tasima, depolama, yerlestirme veya montaj, baglanti, isletmeye alma, bakim ve
onarim cgalismalari sadece uzman elemanlar tarafindan ve asagidaki noktalar
mutlaka dikkate alinarak gergeklestiriimelidir

ilgili ayrintili agiklamali dokiman(lari),

— cihazda bulunan ikaz ve emniyet etiketleri,

— ilgili diger tum proje dokiimanlari, devreye alma kilavuzlari ve devre semalari,
— sisteme 6zgul talimatlar ve gereksinimler ve

— emniyet ve kazalardan korunma ile ilgili ulusal ve yerel yonetmelikler.

» Hasar gérmus urtnler kesinlikle monte edilmemelidir.

» Hasarlar derhal nakliye firmasina bildirilmelidir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldirilmasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur.

Konu ile ilgili ayrintili bilgiler agsagidaki bélimlerde verilmigstir.

8 isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+
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2.5

Emniyet uyarilari
Hedef kitle

Hedef kitle

Makine Uzerinde sadece egitim gérmus bir usta tarafindan ¢alisma yapilabilir. Bu do-
kimantasyona gore teknisyenler, Grindn yapisini, mekanik montajini, ariza giderilme-
si ve onarimini bilen ve asagidaki konularda yeterlilik belgelerine sahip kisilerdir:

* Mekanik (6rnegin mekaniker veya mekatronik teknisyeni) bolimindeki egitimini bi-
tirmis ve yeterlik belgesine sahip.

» Bu dokimanla ilgili bilgiler.

Tdm elektroteknik ¢calismalar sadece egitim gérmus bir elektronik ustasi tarafindan ya-
pilabilir. Bu dokiimana gdre, elektrik teknisyenleri Grinun elektrik baglantisini, ariza gi-
derilmesini ve onarimini bilen ve asagidaki konularda yeterlilik belgelerine sahip kisi-
lerdir:

+ Elektroteknik (6rnegin elektrik veya mekatronik teknisyeni) bolimindeki egitimini
bitirmis ve yeterlik belgesine sahip.

* Bu dokimanla ilgili bilgiler.

Bunun disinda ayrica, gegerli emniyet talimatlarini ve yasalari, 6zellikle DIN EN ISO
13849-1'e gbre Performance Level ve bu dokiimanda belirtilen diger normlar, yénet-
melikler ve yasalar tarafindan istenen kosullari tanimalidir. Bu kigiler isletme tarafin-
dan cihazlari, sistemleri ve akim devrelerini emniyet standartlarina uygun olarak dev-
reye alma, programlama, parametre ayarlama, tanimlama ve topraklama galismalari
icin agikca yetkilendirilmis olmahdir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik toplama ¢alismalari sadece bu konularda
egitilmis kisiler tarafindan yapilmaldir.

Amacina uygun kullanim

Tasima

Frekans ceviriciler asenkron AC motorlara kumanda etmek igin kullanilan komponent-
lerdir. Frekans geviriciler makinelere ve elektrik tertibatlarina monte etmek icin tasar-
lanmistir. Frekans ceviriciye kapasitif yikler baglanmamalidir. Kapasitif yikler altinda
calistirma asin gerilimlere ve cihazin harap olmasina sebep olabilir.

AB/EFTA ulkelerinde satilan frekans geviriciler icin asagidaki standartlar gegerlidir;

+ Bir makine igerisine monte edildiginde frekans ceviricilerin igsletmeye alinmasi
(amacina uygun igletmenin baslamasi), AB Direktifi 2006/42/EC’ye (Makine Direk-
tifi) uygunlugu tespit edilene kadar yasaktir; EN 60204 dikkate alinmaldir.

+ Devreye alinmasina (amacina uygun isletmenin baslamasi) sadece EMU Direktifi
2014/30/EC'ye uyulmasi durumunda izin verilir.

* Frekans geviriciler Diisiik Gerilim Yénetmeligi 2014/35/EC tarafindan istenen sart-
lari yerine getirmektedir. Frekans geviriciler igin, harmonize edilen EN 61800-5-1/
DIN VDE T105 serisi normlar EN 60439-1/VDE 0660 Bolim 500 ve EN 60146/
VDE 0558 ile baglantili olarak kullanilir.

Teknik bilgiler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu isletme kilavuzunda belir-
tilmistir ve bunlara uyulmalidir.

Uriin teslim alinirken igeriginin tagima siirecinde hasar gériip gérmedigi derhal kontrol
edilmelidir. Olasi hasarlar derhal nakliye sirketine bildiriimelidir. Gerektiginde devreye
alma galismasi yapiimamalidir.

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+
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Emniyet uyarilari
Yerlestirme/Monta;j

Tasinirken asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir:
+ Tasimak igin birlikte verilen koruyucu kapaklari baglantilara takin.

+ Cihazi tasirken sadece sogutma kanatgiklari Gzerine veya fig olmayan tarafina ya-
tirnin.

+ Tasima esnasinda mekanik darbelere maruz kalmamasina dikkat edin.

Gerektiginde uygun ve yeterli boyutta bir tasiyici kullanin. Mevcut tasima emniyetleri
devreye almadan dnce ¢ikartiimalidir.

iklim kosullari ile ilgili "Teknik Bilgiler" béliimiinde verilen uyarilara dikkat edin.

2.6 Yerlestirme/Montaj
Cihazin yerlestirilmesi ve sogutulmasi ilgili dokimanlardaki talimatlara uygun olarak
gerceklesmelidir.

Cihazi izin verilmeyen yiiklere karsi koruyunuz. Ozellikle nakliye sirasinda ve taginir-
ken modiiller deforme olmamali veya yalitim mesafeleri degistiriimemelidir. Elektrikli
komponentler mekanik olarak hasar gérmemeli veya tahrip edilmemelidir.

Kullaniimasi 6zellikle 6ngoérilmedigi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi ya-
saktir:

« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

» Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, isinimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

+ EN 61800-5-1 tarafindan talep edilen mekanik ve darbe yiklerinin olustugu portatif
uygulamalarda.

"Mekanik montaj" bolimundeki uyarilar dikkate aliniz.

2.7 Elektrik baglantisi
Gerilim altindaki tahrik kontrol Unitesi Uzerinde ¢alisma yaparken gecerli ulusal kaza
Onleme yonetmeliklerine uyun.

Elektrik tesisati gegerli talimatlara gére yapilmaldir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar, ko-
ruyucu iletken baglantilan). Bunlarin disindaki uyarilar dokiimanlarda verilmigtir.

Koruma onlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmalidir (6r.
EN 60204-1 veya EN 61800-5-1).

Gerekli koruma onlemleri:

Enerji aktarim tiirt Koruma onlemi
Dogrudan sebekeden besleme + Koruyucu topraklama
2.8 Guvenli ayirma

Bu cihaz, glic ve elektronik baglantilari igcin EN 61800-5-1'e uygun glivenli olarak ayir-
ma sartlarini yerine getirmektedir. Emniyetli olarak ayrilmasini saglamak igin, bagh
olan tim akim devreleri de ayni zamanda emniyetli ayirma sartlarini yerine getirmeli-
dir.

10  isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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Emniyet uyarilari 2

Devreye almalisletme

2.9 Devreye almaligletme

a DIKKAT

Cihazin ve fren direnci gibi harici opsiyonlarin ylizeyleri isletme esnasinda ¢ok fazla
Isinabilir.

Yanma tehlikesi.
» Calismaya baslamadan 6nce cihazin ve harici opsiyonlarin sogumasini bekleyin.

Denetleme ve koruma donanimlari deneme calistirmasinda da devre disi birakilma-
maldir.

Normal isletmeden farkli bir durum olustugunda (ytksek sicakliklar, sesler, salinimlar)
cihaz kapatilmalidir. Ariza sebebini tespit ederek, gerektiginde SEW-EURODRIVE'a
danigin.

Bu cihazin monte edildigi tesisler ayrica gézetim ve koruma tertibatlari ile donatiimali-
dir. Bu tertibatlar gegerli yasal uygulamalara (6rn. teknik donanim yasasi, kaza 6nle-
me talimatlari vb.) uygun olmalidir.

Tehlike potansiyeli yiksek olan uygulamalarda ayrica koruyucu dnlemler alinmasi ge-
rekebilir. Konfigirasyonda yapilan her degisiklikten sonra, koruma donanimlarinin et-
kinlikleri kontrol edilmelidir.

isletme esnasinda kullaniimayan baglantilar birlikte verilen kapaklarla kapatiimalidir.

Cihaz besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatoérler sarjli olabileceginden,
gerilim altinda olan cihaz pargalarina ve gig¢ baglantilarina hemen temas edilmemeli-
dir. Kapatmadan 6nce minimum 10 dakika bekleyin. Bu konuda cihaz Uzerindeki ilgili
uyari etiketleri dikkate alinmahdir.

Baglanmis durumda tim gug¢ baglantilarinda ve bunlara baglanmis olan kablolarda ve
motor klemenslerinde tehlikeli gerilimler olusmaktadir. Bu durum cihaz bloke edildigin-
de ve motor dururken de gegerlidir.

isletme LED'i veya diger gdstergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve
enerjisiz oldugunu gdéstermez.

Cihazin dahili giivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru dur-
durabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak
tekrar galismasina neden olunabilir. Tahrik edilen makine igin bu duruma, bir emniyet
geregi olarak, izin verilmiyorsa, ariza giderilmeden 6nce cihazin sebekeden ayriimasi
gerekmektedir.

210 Kontrol/Bakim

a UYARI

Cihaz icindeki korunmamis elektrik enerjisi tasiyan parcalar elekirik sokuna sebep
olur.

Olum veya agir yaralanmalar.
» Cihazn i¢ini kesinlikle agmayin.
* Onarim galismalari sadece SEW-EURODRIVE tarafindan yapilir.

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+ 7



Genel teknik ozellikler
Giris gerilimi araliklari

3 Genel teknik ozellikler

3.1 Girig gerilimi araliklari

Frekans ceviriciler, modellerine ve anma kapasitelerine bagli olarak agagidaki gerilim

kaynaklarina baglamak Uzere tasarlanmistir:

MOVITRAC® LTE-B

Anma gerilim Boyut Baglant: tii- | Anma frekansi
rii

110-115V £ % 10 1,2 1 fazh 50-60Hz+ %5

200-240V £ %10 1,2ve 3 1 fazh*/ 3 50-60Hz+ %5
fazli

380-480V £ %10 1,2ve3sn |3 fazli 50-60Hz+ %5

3 fazl sebekelere baglanan cihazlar, fazlar arasi maksimum %3 sebeke dengesizligi
olacak sekilde tasarlanmistir. Sebeke dengesizligi %3'ten fazla olan besleme sebeke-
lerinde (Ozellikle Hindistan ile Cin dahil Asya/Pasifik bdlgesinde) SEW-EURODRIVE
giris sok bobinleri kullaniimasini énermektedir.

UYARI
i * Tek fazl frekans geviriciyi Ug fazli 200 — 240 V sebekesinin 2 fazina baglama olana-
g vardir.
3.2 Etiket

Tip etiketi asagidaki resimde gortlmektedir.

=
S 1101 R AL
B ==
5 =MCLTEB0015-2B1-4-00
$ = SEW Part No: 18261892
==S/Ware : 2.00
v ==Risk of Electric Shock Input | Output
] Power down for v |[200-240 | 0-250
& — Smin before 7] 1 3
z = removing
cover cauTion |F(Hz)| s0/60 0-500
SCCR: Refer to User Guide | | (A) 13 7.0
for rating and protection KW
IP20Indoor Use Only P

www.sew-eurodrive.com

ind. e-m.:q
E155763

LOOELL691665290 0

9007212734288395
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Genel teknik ozellikler
Tip tanimi

3.3 Tip tanimi
Ornek: MCLTE-1-B 0015-201-1-00
Uriin adi MCLTE |MOVITRAC® LTE-B
SUriim B Cihaz serisinin versiyon durumu
Motor 1 Sadece tek faz motorlar
Onerilen motor glicl 0015 |0015=1.5kW
Baglanti gerilimi 2 « 1=115V
« 2=200-240V
« 5=380-480V
Girisim 6nlenmesi giriste 0 e 0=Smf0
« A=8SinfA
« B=SinfB
Baglanti tipi 1 « 1=1faz
« 3=3faz
Calisma bdlgeleri 1 1 = Fren kiyicisiz 1 bolgeli igletme
4 = Fren kiyicili 4 bolgeli isletme
Tip 00 * 00 = Standart IP20 mahfaza
* 10 = IP55/NEMA 12K mahfaza (anahtarsiz)
* 20 = IP55/NEMA 12K mahfaza (anahtarli)
+ 30 =IP66/NEMA 4X mahfaza (anahtarsiz)
* 40 =IP66/NEMA 4X mahfaza (anahtarl)
Ulkeye 6zel varyant (60 Hz) |60 Hz =60 Hz tip

3.4 Hiz ayar araligi
Kontrol yontemi Hiz — ayar araligi
u/f 1:10
IM Vektor 1:20
PM Vektor 1:10
3.5 Asin yuklenme kapasitesi

Tim MOVITRAC® LTE-B modelleri agagidaki agiri yliklenme 6zelligine sahiptir:

+ 60 saniye igin % 150

* 2 saniyeigin % 175

Cikis frekansi 10 Hz'nin altinda ise, asir yiklenme korunmasi 7.5 saniye igin %

150'ye dusurdlur.

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+
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Genel teknik ozellikler
Koruma isglevleri

3.6 Koruma iglevleri

* Cikis kisa devre, faz-faz, faz-toprak
e Asiri gikis akimi

* Asirn yuk korumasi

* Asiri gerilim kapatmasi

» Dusuk gerilim kapatmasi

* Asin sicaklik kapatmasi

+ Dusuk sicaklik kapatmasi

14 isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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4

4.1

Montaj

Montaj
Genel uyarilar

Asagidaki bélumde kurulum agiklanmaktadir.

Genel uyarilar

Montaj dncesinde frekans geviricisinde itinali bir sekilde hasar kontroli yapin.

Frekans ceviricisini ihtiya¢ duyana kadar ambalajinda saklayin. Depolanacak yer
kuru ve temiz, ortam sicakligi ise -40 °C ile +60 °C arasinda olmahdir.

Frekans ceviriciyi uygun bir mahfaza icinde diiz, disey, tutusmaz, titresimsiz bir
yuzeye monte edin. Belirli bir IP koruma sinifi talep edildiginde EN 60529 g6z
o6ninde bulundurulmak zorundadir.

Yanici maddeleri frekans geviricisinden uzak tutun.

icerisine iletken veya yanici madde girmemesine dikkat edin.

Havadaki bagil nem orani % 95'in altinda tutulmak zorundadir (yogusmaya izin ve-
rilmez).

IP66 frekans geviriciyi dogrudan gunes 1sinlarina maruz birakmayin. Dis alanlarda
bir kapak kullaniniz.

Frekans ceviricileri yan yana monte edilebilir. Cihazlar arasinda yeterli havalandir-
ma boslugu saglanmistir. Frekans ¢evirici bagka bir frekans ¢eviricinin veya bagka
bir 1s1 yayan cihazin Ustline monte edilecek ise, minimum disey mesafe 150 mm
olmalidir. Kendi sogumasini olanakh kilmak igin elektrik panosunun ya cebri sogu-
tulmali veya gerekli sekilde boyutlandiriimis olmalidir. Bkz. bdélim "IP20
Mahfazalar: Montaj ve Montaj Yeri" (— B 19).

Calisma esnasinda izin verilen maksimum ortam sicakligi IP20 frekans geviriciler
icin +50 °C ve IP55/IP66 frekans geviriciler igin +40 °C'dir. Calisma esnasinda izin
verilen minimum ortam sicakhgdi -10 °C'dir.

"Ortam bilgileri" (— B 99) bolimiinde verilen 6zel koruma siniflarina dikkat edin.

DIN (Alman Standartlari Enstitis() tasiyici raylari Ustline montaj icin diizenekler
sadece boyut 1 ve 2 i¢in mevcuttur.

Frekans gevirici sadece asagidaki sekilde gosterildidi gibi monte edilecektir:

O0000000000

O
(o]
(o]
(o]
(o]
(o]
O
o]
o
Ca
o

O 000
VW= \Wpy,

9007206567363979
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Montaj
Mekanik kurulum

4.2 Mekanik kurulum
421 Mahfaza tipleri ve boyutlar

Mahfaza tipleri
MOVITRAC® LTE-B*, 3 mahfaza tipinde sunulmaktadir:
+ IP66/NEMA 4X
« IP55/NEMA 12K
» Elektrik panolarina monte etmek igin IP20 gbvde

IP55/NEMA 12K ve IP66/NEMA 4X mahfazasi neme ve toza karsi koruma saglar. Bu
frekans cgeviriciler tozlu/nemli i¢ mekanlarda kullanilabilirler. IP66 frekans ceviricilerinin
elektronigi, IP20 tipindeki frekans ceviricileriyle aynidir. Sadece mahfaza boyutlar ve
agirhklar farkhdir.

IP66 koruma sinifindaki frekans geviriciler ana salter, ddnme yonu salteri ve potansi-
yometreden olusan salter segenekleri ile de siparis edilebilir.

IP66/NEMA 4X mahfazanin boyutlar (LTE xxx -30 ve -40)
b a b

I

(©) o

d <
(©) (©)

c

»T—‘
|

9007205178204043
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Montaj
Mekanik kurulum

Boyut tablosu

Boyut Boyut 1 Boyut 2 Boyut 3
Yikseklik (A) mm 232 257 310
Genislik (B) mm 161 188 210.5
Derinlik (C) mm 179 186.5 252
Agirlik kg 2.8 4.6 74
a mm 148.5 176 197.5
b mm 6.25 6 6.5

c mm 25 28.5 334
d mm 189 200 2515
Gug klemenslerinin sik- Nm 1 1 1
ma momenti

Kumanda klemensleri Nm 0.5 0.5 0.5
icin sikkma momenti

Onerilen civata boyutlari 4 x M4 4 x M4 4 x M4

Kablo gegis adizla-  lIgili IP/NEMA sinifinin kosullarini yerine getirebilmek igin uygun kablo rakorlari kulla-
ri IP66 niniz.

Hazir zimbalanmis kablo gecis yerleri uygun aletlerle kirihp agilabilir.

Boyut Boyut 1 Boyut 2 Boyut 3

X mm 22 28.2 28.2
PG/M" PG13.5/M20 PG21/M25 PG21/M25

Y2 mm 22 22 22
PG/M" PG13.5/M20 PG13.5/M20 PG13.5/M20

z? mm 22 22 22
PG/M" PG13.5/M20 PG13.5/M20 PG13.5/M20

1) Yukaridaki veriler plastik rakorlara iliskindir.
2) Y ve Z kablo gegisleri 6nceden zimbalanmisgtir

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+ 7| /



Montaj
Mekanik kurulum

IP20 mahfaza boyutlari

iy

I I
UL LN 13

00000000000
1234567891011
\ﬁ_/_\ﬁ/ e
+ u v W
dT— U M \ (—)
} . B8 .
9007204991655691
Boyut Birim Boyut 1 Boyut 2 Boyut 3
Yikseklik (A) mm 174 220 261
Genislik (B) mm 82 109 131
Derinlik (C) mm 122.6 150 178
Agirlik kg 1.1 2 4.5
a mm 50 63 80
b mm 162 209.0 247
c mm 16 23 25.5
d mm 5 5.25 7.25
Glg klemenslerinin Nm 1 1 1
sikma momentleri
Kumanda klemens- Nm 0.5 0.5 0.5
lerinin stkma mo-
mentleri
Onerilen civatalar 4 x M4 4 x M4 4 x M4

4.2.2 Montaj konumu

Frekans cevirici sadece dikey ydonde monte edilebilir.

18  isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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4.2.3

Montajda asgari
mesafeler

Montaj
Mekanik kurulum

IP20 mahfaza: Montaj ve Montaj Yeri

IP20 koruma sinifindan daha yiksek bir koruma sinifi gerektiren uygulamalarda, fre-
kans cevirici bir elektrik kabinine yerlestiriimelidir. Bu ¢alismalari yaparken asagidaki
bilgiler g6z éniinde bulundurulmahdir:

Elektrik panosu cebri havalandirmali degdilse, malzemesi isi iletme 6zelligine sahip
olmaldir.

Havalandirma delikleri olan bir elektrik panosunda bu delikler frekans geviricinin alt
ve Ust tarafinda kalmali ve bu sayede iyi bir hava sirkilasyonu saglanmalidir. Ha-
va, frekans geviricinin altindan girip Gstinden tekrar disariya ¢cikmaldir.

Dis ortamda pislik parcaciklari (6rn. toz) varsa, havalandirma deliklerine uygun filt-
reler takilmali ve cebri havalandirma uygulanmahdir. Filtre gereginde bakiimali ve
temizlenmelidir.

Yiksek derecede nem, tuz ve kimyasal madde igeren ortamlarda, uygun ve kapal
(havalandirma delikleri olmayan) bir elektrik panosu kullaniimahdir.

IP20 sinifindaki frekans ceviricileri dogrudan ve mesafe birakilmadan yan yana
monte edilebilir.

[A) [o
(-] "] — ] o=
O 00O
¥ T v,
W
123456789101
o 00O
+ u v W
5 L/ ES\
R E———
11938462859
Bovut X Y V4 Hava debisi
o mm mm mm m3h
50 50 33 1
75 50 47 11
100 50 52 26
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Montaj
Elektrik baglantisi

4.3 Elektrik baglantisi

Montaj yaparken Boliim 2'de verilen emniyet talimatlari mutlaka dikkate alinmali-
dir!

a UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur. Aks sistemi se-
bekeden tamamen ayrildiktan sonra, cihaz iginde ve klemenslerde, kapatildiktan 10
dakika sonra da yUksek gerilimler bulunabilir.

Olum veya agir yaralanmalar.

» Frekans geviricisini gerilimsiz duruma getirdikten, sebeke gerilimini ve DC 24 V
gerilimini kapattiktan sonra 10 dakika bekleyin. Ardindan cihazin enerjisiz durum-
da olup olmadigini kontrol edin. Ancak bundan sonra cihazla ¢alismaya baslayin.

» Frekans ceviricileri sadece elektrik teknisyenleri tarafindan ilgili yénetmelikler ve
mevzuatlar dikkate alinarak monte edilmelidir.

» Topraklama kablosu, normalde sigortalar veya motor koruma salterleri tarafindan
sinirlandirilan, maksimum kagak sebeke akimina gore boyutlandiriimahdir.

* Frekans geviricinin koruma sinifi IP20'dir. Daha yuksek koruma siniflari gerekli ise,
uygun bir mahfaza veya IP55/NEMA 12K veya IP66/NEMA 4X tipini kullanin.

* Frekans ceviricilerin toprak baglantilarinin dogru oldugundan emin olun. "Motor ve
frekans cgeviricinin baglanmasi” bélimindeki devre semasina bakin.

4.31 Montaj 6ncesi

* Frekans geviricinin besleme geriliminin, frekansin ve faz adetinin (bir veya lg¢ faz)
frekans ceviricinin teslimattaki anma degerlerine esit oldugunu kontrol edin.

» Gerilim beslemesi ile frekans gevirici arasinda bir ayirma salteri veya benzeri ayir-
ma elemani takilmis olmalidir.

+ Sebeke gerilimi kesinlikle frekans geviricinin U, V veya W ¢ikis klemenslerine bag-
lanmamahdir.

* Frekans cevirici ile motor arasina otomatik anahtarlama kontaktorleri takmayin.
Kumanda kablolari ile kuvvetli akim kablolari birbirlerine ¢cok yakin olarak serildi-
ginde, aralarinda en az 100 mm mesafe birakilmali ve kablolarin birbirlerinin Uze-
rinden 90° agida gegmesi saglanmalidir.

+ Kablolar atil ylksek kapasiteli sigortalar veya motor koruma salteri Gzerinden koru-
nur. Ayrintil bilgiler igin, bkz. Bélim "izin verilen gerilim sebekeleri" (— B 23).

+ Glg¢ kablolarinin ekranlarinin ve kiliflarinin "Frekans ¢eviricinin ve motorun
baglanmasi” (— & 26) bolimindeki baglanti semasina gére olmasina dikkat
edin.

» Tdm klemenslerin sikkma momentlerinin dogru olmasini saglayin.
— Kumanda klemensleri: 0.5 Nm

— Gug klemensleri: 1 Nm

Sebeke kontaktorii
Sadece kullanma kategorileri AC-3 (EN 60947-4-1) olan kontaktorler kullaniimahdir.
2 anahtarlama arasinda 120 saniyelik bir stire gegmesi gerektigine dikkat edin.

2()  isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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Sebeke sigortalari

Montaj
Elektrik baglantisi

Sigorta tipleri:
+ gL, gG sinifi kablo koruma tipleri:
— Anma sigorta gerilimi = Anma sebeke gerilimi

— Anma sigorta akimi frekans geviricinin ylkiine bagh olarak frekans geviricinin
anma akiminin % 100'Une goére tasarlanmalidir.

+ B karakteristikli kablo koruma salterleri:
— Koruma anahtarinin anma akimi = $ebeke anma akimi

— Gug kesici anahtarlarin anma akimlari frekans ¢eviricinin anma akiminin %10
Uzerinde olmalidir.

Topraklama kagagi devre kesicisi

A UYARI

Yanlis tipte topraklama kagagi devre kesicisi oldugunda guvenilir koruma yoktur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» 3-fazl frekans gevirici i¢cin sadece B tipi tim akimlara duyarli topraklama kagagi
devre kesicisi (RCD rdlesi) kullanin!

» 3-fazh bir frekans gevirici toprak kagagl akiminda bir dogru akim payi olusturur ve
A tipi topraklama kagagi devre kesicisinin duyarliligini énemli dlglide dusurebilir.
Bu nedenle A tipi bir topraklama kagagi devre kesicisinin koruyucu donanim olarak
kullanilmasina izin verilmemektedir.

Sadece B tipi topraklama kagagi devre kesicisi kullanin.

+ Topraklama kagagi devre kesicisi kullanimi zorunlu olarak sart kosulmamissa
SEW-EURODRIVE topraklama kagag! devre kesicisi kullanilmamasini énerir.

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+ 2



Montaj
Elektrik baglantisi

IT sistemlerinde galistirma

IT sebekelerinde sadece IP20 cihazlar galistirilabilir. IT sebekesinde bir MOVITRAC
LTE-B+ cihazini ¢alistirabilmek igin, entegre EMU filtresinin devre disi birakilmasi ge-
rekir. Bu amagla EMU civatasini yanal olarak cihazdan ¢ikartin.

A UYARI

Elektrik carpma tehlikesi. Sebekeden tamamen ayrildiktan sonra cihaz iginde ve kle-
menslerde, kapatildiktan 10 dakika sonra da yuksek gerilimler bulunabilir.

AQir yaralanmalar veya olim.
+ EMU vidasini sbkmeden en az 10 dakika 6nce frekans geviricinin enerjisi kesil-

mis olmalidir.
11
17511197323
[1] EMU vidasi
L1 e dahili
N/L2 @— EMU filtresi
L3 @—
EMU
PE @——
17511225099

SEW-EURODRIVE, yildiz noktasi topraklanmamis gerilim sebekelerinde (IT sistemle-
ri) darbe-kod 6lcim prensipli toprak kagagi denetleyicileri kullaniimasini dnermektedir.
Bu sayede toprak kacagi denetleyicide, frekans geviricinin topraga gore kapasitansi
nedeniyle hatalar olusmaz.

77 isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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Montaj
Elektrik baglantisi

FI salteriyle TN sebekesinde igsletme (IP20)

4.3.2

Montaj

EMU filtresi monteli IP20 frekans geviricilerin (6rn. MOVITRAC® LT xxxx xAx-x-00 ve-
ya MOVITRAC® LT xxxx xBx-x-00) toprak kacagi akimlari EMU filtresi olmayan cihaz-
lardan daha yuksektir. EMU filtresi, FI koruma salterleriyle birlikte isletildiginde hatalar
tetikleyebilir. Toprak kagagdi akimini azaltmak i¢in EMU filtresini devre disi birakin. Bu
amagla EMU civatasini yanal olarak cihazdan ¢ikartin. Bkz. resim Boélum "IT Sistemle-
rinde igletme".

Frekans ceviriciyi asadidaki semalara gore baglayin. Motor klemens kutusunun bag-
lantilarinin dogru olmasina dikkat edin. 2 farkli sekilde baglanti yapilabilir: Uggen ve
yildiz baglanti Motorun dogru isletme gerilimi ile beslenecegi bir gerilim kaynagina
baglandigindan emin olunuz.

Diger bilgiler "Motor klemens kutusundaki baglant" (— B 25) bélimindeki sekilden
alinabilir.

Glg kablosu olarak 4 damarl bir PVC ile yalitiimis ekranli bir kablo kullanilmasi 6neril-
mektedir. Bu kablo ulusal talimatlara ve mevzuatlara gére déosenmis olmalidir. Gug
kablosunu frekans geviriciye baglamak igin damar sonlandirma kovanlari gereklidir.

Boyut 3 frekans ceviricilerinin kablo baglantilari Crimp halka tipi kablo pabugclariyla do-
natilarak guvenilir bir temasi giivence altina almak zorundadir.

Her frekans geviricinin toprak klemensi teker teker ve dogrudan, bulundugu yerdeki
topraklama gubuguna (baraya) baglanmalidir (eger mevcutsa bir filtre Gzerinden).

"Frekans geviricinin ve motorun baglanmasi" (— B 26) bolimuine bakiniz.

MOVITRACE® LT frekans geviricinin topraklama baglantilar frekans geviriciden frekans
ceviricisine zincirlenmemelidir. Topraklama baglantilarinin bagka frekans ceviricilerden
frekans geviricilere aktariimasi da yasaktir.

Toprak devresinin empedansi sektordeki yerel talimatlara uygun olmalidir.

UL kosullarinin yerine getirilebilmesi icin, tim toprak baglantilari UL'de belirtilen crimp-
halka kablo pabuglari ile donatiimalidir.

izin verilen gerilim sebekeleri

+ Toprakh yildiz noktali gerilim sebekeleri

Frekans ceviricisi yildiz noktasi dogrudan topraklanmigs TN ve TT sebekelerinde
kullaniimak Uzere tasarlanmistir.

+ Toprakl yildiz noktasiz gerilim sebekeleri

Yildiz noktasi topraklanmamis sebekelerde (6rnegdin IT sistemlerinde) sadece IP20
koruma sinifinda olan frekans geviricileri ¢alistirilabilir.

* Disg iletkeni topraklanmig gerilim sebekeleri

Frekans geviriciler sadece faz-toprak alternatif gerilimleri 300 V olan sebekelerde
cahstiriimahdir.

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+ 23



Montaj
Elektrik baglantisi

On kapagin agilmasi

IP66 tiim boyutlar

Frekans ceviricinin 6n tarafindaki 2 civatayi sékin ve 6n kapagi agin.

(1] (1]

2933384203

[1]1 On kapagin vidalari

Fren direnci baglantisi

Kablolari gerekli uzunluga kadar kisaltin.

iki adet sikica biikiilmiis kablo veya 2 damarli, ekranlanmis giic kablosu kullanin.
Kablo kesiti frekans geviricinin nominal gliciine uygun olmahdir.

Bimetal rélesini, asiri yike karsi EN 60947-4-1 uyarinca 10 veya 10A sinifinda
olan bir tetikleme karakteristigi ile emniyet altina alin. Tetikleme akimini Iz degerine
ayarlayin. Tolerans sinirlari igerisinde olan kisa sureli asiri akimlarda da devreyi
kestiklerinden, elektronik veya elektromanyetik sigortalar kullanmayin.

ranlanmis gug¢ kablolu timlesik sicaklik anahtari baglanabilir.

Yassi tip fren direnglerinde termik asiri yik korumasi (degistirilemez eriyen sigorta)
bulunur. Yassi tip fren direnglerini uygun bir sekilde dokunmaya karsi korumali ola-
rak monte edin.

A UYARI

Sistem sebekeden tamamen ayrildiktan sonra, cihaz iginde ve klemenslerde, kapa-
tildiktan 10 dakika sonra da tehlikeli gerilimler bulunabilir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

Fren direncini ¢cikartmaya baslamadan evvel frekans geviricisi, akim kaynagindan
en az 10 dakika ayriimali ve izole edilmelidir.

Dokunmaya karsi koruma islevi goren, fabrikada monte edilmis kirisi kirip soékun.

24 isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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Elektrik baglantisi

Asagidaki resimde fren direnci igin devre semasi verilmistir.

OO0O00QO

L
BW.. %ﬁ:%/ K10 etkiler

LT T L=

9682404363

Motor klemens kutusundaki baglanti

Motorlar yildiz, Gggen ve cift yildiz veya yildiz (NEMA'ya goére) olarak baglanabilir.
Baglanti tirinin anma gerilimi motorun tip etiketinde verilmistir. Bu gerilim frekans ge-
viricinin igletme gerilimi ile ayni olmalidir.
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Dusuk gerilim LA Yuksek gerilim

Frekans geviricinin ve motorun baglanmasi

A UYARI

Elektrik garpma tehlikesi. Yanlis baglantilar ylksek gerilimlerden dolayi tehlike olus-
turabilir.

Agir yaralanmalar veya olim.

» Asagida gdsterilen baglanti sirasina uyun.

Asagida belirtilen uygulamalarda daima AC ve DC taraflarindaki freni kapatin:
» Tdm kaldirma dizeni uygulamalarinda.
* Hizl bir fren yanit surresi gerektiren uygulamalarda.

UYARI

Yeni cihazlarda DC+ ve BR klemens noktalari ilk olarak kirilabilir kapaklarla 6rtiIimus-
tiir. intiyag oldugunda bunlar kirilip sékiilebilir.

e

Fren redresérind ayri bir sebeke kablosu Uzerinden baglayin.

Motor gerilimi Gzerinden beslenmesine izin verilmez!
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Fren direnci baglantisi*

I
v+
10
1
(3]
ND

G
white 1
BG % red BG 2
* BGE [y BGE(y
5 blue T
red 2
DR/DT/DV/: white DR/DT/DV/:
DC ve AC tarafindan | blue Alternatif akim tarafindan kapatma
kapatma
18014401442886667
* Sadece Boyut 2 ve 3
[ Frekans geviricide sebeke besleme kontaktori
[2] Fren redresorindeki sebeke beslemesi, K10 Gizerinden baglanir
[3] Fren redresorinin akim beslemesi igin kumanda kontaktoru/role. Frekans geviricideki réle kontagi [4] Uzerinden kumanda.
[4] Potansiyelsiz réle kontaklari
Parametre ayar P-18 =0
V+ Maks. 5 A'daki harici akim beslemesi AC 250 V/DC 30 V

Ve BMV  Dogru gerilim beslemesi BMV
V,c BMK  Alternatif gerilim beslemesi BMK
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Motor sicaklik korumasi (TF/TH)

Dahili sicaklik sensorlt (TF, TH veya benzeri) motorlar dogrudan frekans geviriciye
baglanabilir.

Sicaklik korumasi tetiklendiginde frekans gevirici "E-triP" hatasini goruntuler.

Sicaklik sensoérli klemens 1 (+24 V) ile klemens 4 (DI3/Al2) arasinda baglanir, bkz.
"Sinyal klemenslerine genel bakis" bolimua. Asiri sicaklik hata mesajlarini alabilmek
icin parametrelerde ayrica asagidaki ayarlar yapiimalidir:

Parametre | Ayar

P-15 DI3'de TF/TH degerlendirmesini igeren programi segin (6rn. P-15 = 3)
P-48 PTC-th

Kapanma seviyesi 2.5 kQ olarak ayarlanmistir.

Cok motorlu igletme/grup tahrigi

Motor akimlarinin toplami, frekans geviricinin anma akimini gegmemelidir. Grubun izin
verilen maksimum kablo uzunlugu tek bir baglantinin degerleri ile sinirhdir. Bkz.
"Teknik Bilgiler" (— & 99) bolima.

Motor grubu 5 motor ile sinirhdir ve boyutlar arasinda en fazla 3 boyut farki olmalidir.

Cok motorlu isletme, senkron motorlarla degil, sadece AC asenkron motorlarla mim-
kindur.

3 motordan fazlasi olan gruplar icin SEW-EURODRIVE, "HD LT xxx" ¢ikis sok bobinini
ve ek olarak ekranlanmamis hatlar ile azami 4 kHz kadar izin verilen bir ¢ikis frekansi
Onerir.
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4.3.3
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Sinyal klemenslerine genel bakig

4 DIKKAT

Sinyal klemenslerine 30 V Uzerinde gerilim verildiginde, kontrol Unitesi hasar gdrebi-
lir.

Maddi hasar olusabilir.

+ Sinyal klemenslerindeki gerilim 30 V izerinde olmamalidir.
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IP20 ve IP55 Anahtar opsiyonlu IP55 ve |IP66
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Sinyal klemens blogunda asagidaki sinyal baglantilari mevcuttur:

Kle- |Sinyal Baglanti Aciklama
mens
no.
1 +24 V ref gikis | Cikis +24 V: Referans gerili- | DI1 — DI3 (100 mA max.) etkinlestirme icin referans
mi gerilim
2 DI 1 Dijital girig 1 Pozitif mantik
DI 2 Dijital giris 2 "Mantiksal 1" giris gerilimi arahgi: DC 8 — 30 V
"Mantiksal 0" giris gerilimi arahd: DC0 -2V
4 Al/DI Analog giris 2 (12 Bit) 0-10V,0-20mA, 4 -20 mA
Dijital giris 3 "Mantiksal 1" giris gerilimi arahigi: DC 8 — 30 V
5 +10V Cikis +10 V: Referans gerili- | 10 V analog giris referans gerilimi
mi (pot. besleme +, 10 mA maks., 1 kQ min.)
6 Al/DI Analog giris 1 (12 Bit) 0-10V,0-20mA, 4 -20 mA
Dijital giris 4 "Mantiksal 1" giris gerilimi arahdi: DC 8 — 30 V
7 ov 0 V: Referans potansiyel 0 V: Analog giris igin referans potansiyeli (potansiyel
beslemesi)
8 AO/DO Analog cikis (10 bit) 0 - 10V, maks. 20 mA analog
Dijital ¢ikis 0/24 V, maks. 20 mA dijital
9 oV 0 V: Referans potansiyel 0 V: Analog cikis referans gerilim
10 |Rodle anahtar- | Girig réle anahtarlama gerili- | Normalde agik kontak (5 A'de AC 250 V/DC 30 V)
lama gerilimi | mi
11 Role kontagr | Rdéle kontagi
Tum dijital girisler ve dijital ¢calstirilan ¢ok fonksiyonlu girisler, eger klemens 7 veya
9'da 0 V bagliysa, SPS talebi IEC 61131 ile uyumludur.
Tdm dijital girisler ve dijital modda galistirilan ¢ok fonksiyonlu girisler icin asagidaki
anahtarlama esikleri gecerlidir:
Mantiksal "1" girig gerilimi araligi: 8 — 30 V
Mantiksal "0" giris gerilimi araligi: 0 —4 V
UYARI
i Frekans cevirici PLC Uzerinden kumanda edildiginde 7 ve 9 klemensleri GND refe-

rans potansiyeli olarak kullanilabilir.
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4.3.4 Sinyal klemensleri baglanti 6rnegi
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SPS/PLC

DO

M s

(2]

0V_DO/DI

Motor sicakhgi senséri TF/TH

(3]

GND

Analog hiz tanimlamasi/potansiyometre
Fren redresorinin akim beslemesi icin kumanda kontaktori/role

4.3.5 letisim soketi RJ45

Cihazdaki yuva

(1]
(2]
(3]
(4]
3]
(6]
[7]
(8]

15845578507

SBus-/CAN-Bus-
SBus+/CAN-Bus+

ov

RS485- (mihendislik)
RS485+ (muhendislik)
+24 V (¢ikig gerilimi)
RS485- (Modbus RTU)
RS485+ (Modbus RTU)

13515899787
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4.3.6 Information Regarding UL

UYARI

i Asagidaki bélum, UL talepleri geregince, bu dokiimanin dilinden bagimsiz olarak da-
ima ingilizce basilrr.

Ambient Temperature

The units are suitable for an ambient temperature of 40 °C, max. 60 °C with derated
output current.

To determine output current rating at higher than 40 °C, the output current should be
derated 2.5 % per °C between 40 °C and 50 °C, and 3 % per °C between 50 °C and
60 °C.

Field Wiring Power Terminals
+ Use 60/75 °C copper wire only — Models with suffix 0003 to 0300.
Use 75 °C copper wire only — Models with suffix 0370 to 0750.
» Tighten terminals to in-lbs (Nm) as follows:

Series Frame Size in-lbs Nm

MOVITRAC® 0XS, 0S, oL 4 0.5
1,2S 5 0.6
2 13 1.5
3 31 35
4,5 120 14

Short Circuit Current Rating

+ Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms sym-
metrical amperes:

— MOVITRAC® models with suffix 0003 to 0750 (400 V units only).
Max. voltage is limited to 500 V.

— MOVITRAC® models with suffix 0003 to 0300 (230 V units only).
Max. voltage is limited to 240 V.
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22511229/TR — 04/2016



Branch Circuit Protection

Montaj
Elektrik baglantisi

Series Models max. Fuse Rating
230 V, 1-phase MOVITRAC® 0003/0004/0005/0008 15A/250V
0011/0015/0022 30A/250V
230V, 3-phase MOVITRAC® 0003/0004/0005/0008 15A/250V
0011/0015/0022 20A/250V
0037 30A/250V
0055/0075 110 A/ 250 V
0110 175A/250V
0150 225 A/ 250V
0220/0300 350 A/ 250V
400 V, 3-phase MOVITRAC® 0003/0004/0005/0008/0011/0015 15A/600V
0022/0030/0040 20 A/600V
0055/0075 60 A/600V
0110 110 A/600 V
0150/0220 175 A /600 V
0300 225 A/ 600V
0370/0450 350 A/ 600V
0550/0750 500 A/ 600V

22511229/TR — 04/2016

Motor Overload Protection

The units are provided with motor overload protection with a trip current adjusted to
150 % of the rated motor current.
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4.3.7 Elektromanyetik Uyumluluk (EMU)

EMU dayanikliligi

EMU emisyonu

EMU filtreli frekans geviricileri makinelerde ve tahrik sistemlerinde kullanim igin tasar-
lanmistir. Degisken hizli tahrik tniteleri icin EN 61800-3 EMU Uriin standardina uygun-
durlar. Tahrik sisteminin EMU’ya uygun montaiji igin 2004/108/EC (EMU) direktifindeki
ifadelere dikkat edilmesi gerekmektedir.

EMU dayanikhhdi ile ilgili olarak EMU filtreli frekans gevirici, EN 61800-3 standardinin
sinir degerlerini yerine getirmekte ve bundan dolayl hem endistride hem de mesken-
de (hafif endistri) kullanilabilmektedir.

EMU yayini konusunda EMU filtreli frekans ¢evirici EN 61800-3 ve EN 55014 normla-
rinin sinir deg@erlerini saglamaktadir. Frekans ceviricileri hem endistride hem de mes-
kende (hafif endustri) kullanilabilirler.

En iyi elektromanyetik uyumlulugun saglanabilmesi icin, frekans ceviriciler
"Montaj" (— B 15) béliminde verilen badlanti talimatlarina gére monte edilmelidir.
Frekans geviriciler igin topraklama baglantilarinin iyi olmasina dikkat edilmelidir. Bozu-
cu yayin kurallarinin saglanabilmesi igin ekranlanmis motor kablolar kullanin.

Asagdidaki cizelgelerde tahrik uygulamalarindaki kullanim icin sartlar belirlenmistir.

Filtreli frekans cgevirici ti- |Kat. C1 (sinif B) Kat. C2 (sinif A) Kat. C3
pi

230V, 1 faz ilave filtreleme gerekmez.

LTE-B xxxx 2B1-x-xx Zirhli bir motor kablosu kullanin.

230 V/400 V, 3 faz NF LT 5B3 Oxx tipi hari- | ilave filtreleme gerekmez.
LTE-B xxxX 2A3-X-XX ci bir filtre kullanin.

LTE-B X 5A3-X-XX Zirhh bir motor kablosu kullanin.

Danili filtresiz frekans ceviricilerinde tanimlamalari saglamak igin, harici bir filire ve ek-
ranlanmis bir motor kablosu kullanin.

Filtresiz frekans ¢evirici |Kat. C1 (sinif B) Kat. C2 (sinif A) Kat. C3
tipi

230V, 1 faz NF LT 2B1 Oxx tipi harici bir filtre kullanin.
LTE-B xxxx 201-x-xx Zirhli bir motor kablosu kullanin.

230V, 3 faz NF LT 5B3 0xx tipi harici bir filtre kullanin.
LTE-B xxxx 203-x-xx Zirhli bir motor kablosu kullanin.

400V, 3 faz

LTE-B xxxx 503-x-xx
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Motor ekranlamasinin yerlestiriimesine iligkin genel kurallar

Yuksek EMU kirliligi beklenen tim uygulamalarda ekranlanmis kablolarin kullaniimasi
tavsiye edilmektedir. Bu ekran su sekilde yerlestiriimelidir:

Ekrani en kisa yoldan déseyin ve toprak baglantisinin mimkun oldugu kadar genis bir
alanda olmasina dikkat edin. Bu birden fazla ekranlanmis damar igin de gecerlidir.

9007200661451659
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IP20 frekans ceviricilerinde motor ekranlamasi tavsiyesi

Boyut 2 ve 3

@6@?}
:J

P [4]
3] 7 e

(2]

17304181003

[11 Motor besleme kablosu [4] lletisim kablosu RJ45
[2] Ek PE baglantisi [5] Kumanda kablolari
[3] Enkoder kablosu

Zirhli plaka istege bagl olarak 2 ve 3 boyutlari igin IP20 tipinde kullanilabilir. Uyarlama
isleminde asagidaki yontemi izleyin:

1. Uzun deliklerdeki 4 civatayi ¢ozin.

2. Gerekli boyut icin saci tahdide kadar hareket ettirin.

3. Vidalari tekrar sikin.

Plakanin kurallara uygun olarak PE baglantisina bagl oldugundan emin olun.
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IP66 frekans ceviricilerinde motor ekranlamasini yerlestirme tavsiyesi

Her LTE-B-IP66 cihazinda birlikte verilen ek dahili ekran sacini, bununla ilgili olarak
frekans geviricide 6ngorilen yerde monte edin

17304186379
[1] Ekran saci
[2] Tespit vidalari
[3] Kablo rakoru igin contalar

Motor ekranini cihaza yerlestirmek igin metal rakorlar dnerilir. Boyut 2 igin vida digsi
boynu uzunlugu en az 8 mm olmalidir.
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Kablo rakorlari montaji (Orn.: boyut 2)
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[11 Ekran saci
[2] Tespit vidalari

[3] Kablo rakoru igin contalar
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4.3.8 Konfigilirasyon fieldbus

Burada gdsterilen topoloji, frekans geviricilerinin bir SBus Gateway veya bir Modbus
RTU Master ya da CANopen Master Unitesine monte edildigi durumlar igin gegerlidir.

A B b
c E
18014401443154187
[A] Bus baglantisi [D] Dagttic
[B] CANopen (SBus Gateway (6rn. DFx/ [E] Baglanti kablosu
UOH) veya Modbus RTU Master
[C] Baglanti kablosu [F] Sonlandirma direngli Y fis

Mevcut kablo setleri

Kontrol Unitelerini, Gateway'leri ve LT frekans geviricileri baglamak igin uygun bilesen-
lere sahip kablo setleri mevcuttur. Ayrintili bilgiler "MOVITRAC® LTE-B" katalogundan
alinabilir.

Sbus/CANopen kablo uzunlugu

izin verilen toplam kablo uzunlugu P-36 parametresinde ayarlanmis olan baud hizina
baghdir:

* 125 kBaud: 500 m
» 250 kBaud: 250 m
+ 500 kBaud: 100 m
* 1000 kBaud: 25 m

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+ 30



Devreye alma

Kisa kilavuz
5 Devreye alma
5.1 Kisa kilavuz

IP20 mahfazada gdsterge Uzerindeki ayri bir yuvada devreye alma icin kisa kilavuz
yer almaktadir. IP55/IP66 mahfazada 6n kapagin i¢ kisminda devreye alma igin kisa
kilavuz yer almaktadir.

Kisa kilavuzda sinyal klemensleri i¢in bir devre semasi verilmistir.

5.2 Uygulayici arabirimi

5.21 Tus takimi

Her MOVITRAC® LT frekans cevirici standart olarak bir tus takimi ile donatilmigtir. Bu
sayede ayri bir cihaz kullaniimadan isletme ve ayar yapmak mumkuanddr.

11

2933664395
[11 6 haneli 7 pargali gosterge [4] Navigasyon tusu
[2] Starttusu [5] Yukari tusu
[3] Stop/Reset tusu [6] Asagi tusu

Tus takiminda asagidaki islevleri igeren 5 tus bulunur:

Tus o Navigasyon  + Menii degistirme
[4] » Parametre degerlerini kaydet

» Gercek zamanl bilgileri gérintule

Tus 0 Yukari [5] «  Hiziartinin
» Parametre degerlerini artir

Tus o Asagd [6] «  Hizi azaltin
+ Parametre degerlerini azalt

Tug@ Stop [3] «  Tahrik Gnitesini durdur
* Hata onaylanmasi

Tus @ Start [2] «  Tahrik etkinlestir
+ Ddénme yénunu degistir
Parametreler fabrika ayarina sifirlandiginda tus takiminin <Start>/<Stop> tuslari devre

disidir. Tus takiminin <Start>/<Stop> tuslari kullanimini etkinlestirmek icin, LTE-B igin
P-12 parametresini veya LTP-B i¢in P71-12 parametresini "1" veya "2" dederine ayarla-

yin.
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Devreye alma 5

Uygulayici arabirimi

Parametre degistirme menlsine sadece <Navigasyon> [4] tusu Uzerinden erisilebilir.

Parametre degistirme menusi ile gercek zaman gostergesi (isletme hizi/isletme
akimi): Tusa 1 saniyeden uzun basin.

Calismakta olan frekans geviricide isletme akimi ile isletme hizi arasinda degisme:
Tusa kisaca dokunun (1 saniyenin altinda).

5.2.2 Parametre belirleme

Parametrelerin degerlerini dedistirmek icin:

1.

Frekans ceviricinin baglantisini kontrol edin.
Bkz. "Elektrik baglantisi" (— B 20) bolimd.

Motorun, 6rn. klemens 1 ile klemens 2 arasindaki baglantinin kesilerek devreye
girmediginden emin olun.

Sebeke gerilimini agin.

ilklendirme sonrasinda ekranda "StoP" gorintilenir StoP

UYARI: Bir parametreyi degistirebilmek igin, frekans geviricisi et-
kinlesmesi devre digI birakilmig olmalidir, 6rnegin klemens 1 ve
klemens 2 arasindaki baglanti kesilerek.

P1-01
o tusuna basarak parametre modunu etkinlestirin.
(O tusuna 1 s'den uzun basin)
O s e O e o | P1703
tusuna ve tusuna basarak istediginiz parametreyi segin.
(@) _— 5.0
tusuna basarak ayar modunu etkinlestirin.
CA TN v J o 2.0
veya tusu ile istenen parametre degerini ayarlayin.
i P1-03
Ayar modundan ¢ikmak icin tusunu kullanin.
n o StoP
Parametre modundan ¢ikmak igin tusunu kullanin.

(O tusuna 1 s'den uzun basin)

Tus takiminda "StoP", "H", "A" veya "P" goruntulenir.

Parametrelerin tarifi "Parametre" (— B 68) baglikli bélimde verilmistir.
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5.2.3 Parametreleri fabrika ayarlarina geri ayarlama
Parametreleri fabrika ayarlarina geri ayarlamak igin, asagidaki yontemi izleyin:

1. Frekans gevirici etkinlestiriimemis olmalidir ve gdstergede "Inhibit" (engelle) yazisi
gorantilenmelidir.

2. Uc adet 0 0ve @tug,una ayni anda en az 2 s basin.

Gostergede "P-deF" gorintilenir.

3. "P-deF" iletisini resetlemek igin @ tusuna basin.

5.3 Kolay devreye alma

1. Motoru frekans ceviriciye baglayin. Baglarken motorun anma gerilimine dikkat
edin.

2. Motor tip etiketinde verilen nominal degerleri girin.
*  P-01ve P-02 ile minimum ve maksimum sinir degerleri ayarlanir.
*  P-03ve P-04 ile hizlanma ve yavaslama sureleri ayarlanir.
* P-07 ile motorun anma gerilimi ayarlanir.
» P-08ile motorun anma akimi ayarlanir.

* P-09 ile motorun anma frekansi ayarlanir.

5.31 Klemens modu (fabrika ayar)
Klemens modunda galistirmayi etkinlestirmek icin (fabrika ayari):
* P-12'nin "0" deg@erine ayarlandigindan emin olun (fabrika ayari).

» Kullanici klemens blogundaki 1 ile 2 klemensleri arasina bir anahtar baglayin. Bkz.
Bolum "Sinyal klemenslerine genel bakis".

+ Klemens 5, 6 ve 7 arasina bir potansiyometre (1 k — 10 k) baglayin, normalde acgik
kontak klemens 6'ya baglanmalidir. Bkz. Bélim "Sinyal klemenslerine genel ba-
kig".

A UYARI

Devreye alma sirasinda motorun kendiliginden calismasi
Agir yaralanmalar veya 6lim.

» Makinenin kendiliginden ¢aligmasinin kigiler ve cihazlar igin tehlike olugturmadi-
gindan emin olun.

» Potansiyometreyi 0 degerine ayarlayin.

« Salteri kapatarak frekans cevirici icin etkinlestirmeyi devreye alin.
» Potansiyometre ile devir sayisini ayarlayin.

A7 isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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5.3.2 Tus takimi modu

Tus takimi modunda tahrik entegre tus takimi tGizerinden kontrol edilebilir.

Tus takimi modunda ¢alistirmayi etkinlestirmek igin:

P-12 parametresini "1" (tek yon) veya "2" (iki yonli) degerine ayarlayin.

Frekans cgeviriciyi etkinlestirmek igin kullanici klemens blogundaki 1 ve 2 klemens-
lerini birbirilerine baglayin.

<Start> tusuna basin. Frekans gevirici 0 Hz'de aktif duruma gelir.

Hizi artirmak igin <Yukari> tusuna basin.

Frekans geviriciyi durdurmak igin <Stop> tusuna basin.

Simdi <Start> tusuna bastiginizda, frekans gevirici yeniden onceki hizda galisir.
Cift yonli modu (P-12 = 2) etkin ise, <Start> tusuna basildiginda yon degistirilir.

A DIKKAT!

Calisma esnasinda tug takimi Gzerinden istenen hiz ayarlandiginda ve daha sonra
da <Stop/Reset> tusuna basildiginda, frekans gevirici yeniden <Start> tusuna ba-
sildiginda tekrar daha dnce ayarlanmis olan hiza kadar hizlanir.

54 VFC vektor kontroliinde devreye alma

VFC vektor kontrolinde motorlarin isletimi daha iyi bir motor kontrol davranigi ve 6zel-
likle alt hiz aralidinda daha iyi bir tork performansi ile sonuglanmaktadir. VFC vektor
kontroliinde igletim, senkron motorlar i¢in zorunludur.

5.4.1 Asenkron motorlarin devreye alinmasi

UYARI

jde

Baglarken motorun anma gerilimine dikkat edin

N =~

o 0 M

Motoru frekans geviriciye baglayin.

Motorun tip plakasindaki motor bilgilerini girin:

* P-07 = Motorun anma gerilimi

* P-08 = Motorun nominal akimi

* P-09 = Motorun anma frekansi

* P-10 = Motorun anma hizi

VFC vektor kontroliini ayarlayin

* P-14 =101 (Genisletiimis menu)

« P-51=0 (VFC — ASM Hiz kontrol()

Maksimum ve minimum hizlari P-01 ve P-02 parametreleri ile ayarlayin
P-03 ve P-04 ile hizlanma ve yavaglama rampalarini ayarlayin
"Auto-Tune" (otomatik ayar) otomatik motor dlgimleme ydntemini baslatin
* P-52=1 ("Auto-Tune" baslatma)

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+
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A UYARI

P-52 parametresi "1" ("Auto-Tune") de@erine ayarli oldugunda, motor otomatik ola-
rak ¢calismaya baslayabilir.

Agir yaralanmalar veya élum.

* Motor miline dokunmayin

7. Eger gerekirse, kontrol davranisinin iyilestiriimesi igin motor parametrelerini (P-53
— P-57) uyarlayin.

5.4.2 Senkron motorlarin devreye alinmasi

jde

jde

UYARI

Enkodersiz senkron motorlarin igletimi bir test uygulamasi tzerinden kontrol edilmek
zorundadir. Bu igletim tlrindeki saglam isletim, tGm uygulama durumlari i¢in garanti
edilemez. Bu nedenle igletim tarintn kullanimi kullanicinin kendi sorumlulugundadir.

UYARI

Baglarken motorun anma gerilimine dikkat edin.

1. Motoru frekans ceviriciye baglayin. Baglarken motorun anma gerilimine dikkat
edin.

2. Motorun tip plakasindaki motor bilgilerini girin:

* P-07 = EMK — Senkron motorlarda sistem gerilimi degil, nominal motor hizin-
daki kutup tekeri gerilimi P-07 parametresinde girilir.

* P-08 = Motorun nominal akimi
* P-09 = Motorun anma frekansi
* P-10 = Motorun anma hizi
3. VFC vektor kontrollini ayarlayin
+  P-14 =101 (Genisletilmis men()

4. P-51 = 2, 3 veya 4, motor tipine gore (Bkz. "Genisletiimis parametre
tarifi" (— B 72))

Maksimum ve minimum hizlari P-07 ve P-02 parametreleri ile ayarlayin
P-03 ve P-04 ile hizlanma ve yavaslama rampalarini ayarlayin
"Auto-Tune" (otomatik ayar) otomatik motor élgiimleme yontemini baslatin
+  P-52 =1 ("Auto-Tune" baglatma)

a UYARI

P-52 parametresi "1" ("Auto-Tune") degerine ayarli oldugunda, motor otomatik ola-
rak calismaya baglayabilir.

Agir yaralanmalar veya 6lim.

* Motor miline dokunmayin.
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5.4.3

5.5

Devreye alma 5

Bilgisayar ile devreye alma

8. Eger gerekirse, kontrol davraniginin iyilestiriimesi icin motor parametrelerini (P-53
— P-57) uyarlayin.

9. Alt hiz araliginda daha fazla tork gerekirse, tork boost P-171 parametresi uyarlana-
bilir. Tork boost, 4 x P-11 x P-08 faktori ile etkilidir. Bu konuda, motorun daha
yuksek akim nedeniyle daha fazla isinabilecegini dikkate alin.

LSPM motorlarin devreye alinmasi

LTE-B+ frekans geviricisinde bir SEW LSPM motorunu galistirmak isterseniz asagida-
ki ydntemi uygulayin:

UYARI

Baglarken motorun anma gerilimine dikkat edin

[

—_

Motoru frekans ceviriciye baglayin.
2. Motorun tip plakasindaki motor bilgilerini girin:

* P-07 = Motorun anma gerilimi

*  P-08 = Motorun nominal akimi

* P-09 = Motorun anma frekansi

* P-10 = Motorun anma hizi
3. VFC vektor kontrollni ayarlayin
*  P-14 =101 (Genisletilmis men()
* P-51=5 (LSPM — Motor kontroli)
Maksimum ve minimum hizlari P-01 ve P-02 parametreleri ile ayarlayin.
P-03 ve P-04 ile hizlanma ve yavaglama rampalarini ayarlayin
"Auto-Tune" (otomatik ayar) otomatik motor élgiimleme yéntemini baslatin
P-52 =1 ("Auto-Tune" baglatma)

A UYARI

P-52 parametresi "1" ("Auto-Tune") degerine ayarli oldugunda, motor otomatik ola-
rak ¢calismaya baslayabilir

N o o s

AQir yaralanmalar veya 6lum

* Motor miline dokunmayin

8. Eger gerekirse, kontrol davraniginin iyilestiriimesi icin motor parametrelerini (P-53
— P-57) uyarlayin.

9. Alt hiz araliginda daha fazla tork gerekirse, tork boost P-171 parametresi uyarlana-
bilir. Bu, 4 x P-11 x P-08 faktorl ile etkilidir. Bu konuda, motorun daha ylksek
akim nedeniyle daha fazla isinabilecegini dikkate alin.

Bilgisayar ile devreye alma

PC ile devreye alma igin "LT-Shell V4.0" yazilimi bulunmakta ve www.sew-eurodri-
ve.com adresinden indirilebilmektedir.
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5.5.1 PC baglantisi

Diyagnoz arabirimi asagidaki aksesuarlarla normal bir PC/Laptop bilgisayarina bagla-

nabilir:

* USB11A arabirim adaptort

» Frekans cgevirici igin PC-miihendislik seti (kablo seti C).

1]  Kablo USB A-B

21  USB11A

[4]

[3] RJ10 figsinden RJ10 kabloyu
[4] RJ adaptorl (2 x RJ45, 1 x RJ10)
[5] RJ45 figsinden RJ45 kabloyu

13129911435

Tip Parca numa- |Teslimat icerigi
rasi
USB11A 08248311 |« USB11A arabirim adaptorii
» USB kablosu
* RJ10 — RJ10 fis konnektorll kablo
PC-miihendislik seti | 18243681 |« Adaptér OP LT 003 C, DC 24 V — DC 5 V gerilim dénistiriicli

* RJ45 — RJ45 fis konnektorli kablo

A6  isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+
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Fieldbus Gzerinden devreye alma

5.6 Fieldbus lizerinden devreye alma

5.6.1 SBus devreye alma

SBus agini Konfiglirasyon fieldbus bélimindeki resme gore kurun.

Frekans cgeviriciyi "Kolay devreye alma" (— B 42) bdlumunde aciklandigi gibi dev-
reye alin.

Frekans ceviriciyi SBus Uzerinden kontrol etmek igin, P-12 parametresi "3" veya
"4"e ayarlanir

— 3 = Kontrol kelimesi ve istenen hiz SBus Uzerinden, rampa sureleri P-03/P-04
ayarlarina gore.

— 4 = Kontrol kelimesi, istenen hiz dederi ve rampa sliresi SBus Uzerinden.
Genigletilmis menlye erismek icin P-14 parametresini "101" olarak ayarlayin.
Bunun i¢in P-36'daki degerleri asagidaki sekilde ayarlayin:

— Bir kez verilen bir SBus adresi icin degeri "1" ile "63" arasina ayarlayin.

— SBus baud hizi fabrikadan "500 kBaud" olarak ayarlanmistir (fabrika ayari).
Baska bir baud hizi ayarlamak icin litfen P-36 igerisinde segin. Bu islemde
SBus Gateway ve frekans gevirici Baud hizlarinin daima ayni olmasi gerektigini
dikkate alin.

— lletisim kesildiginde, frekans geviricinin zamanasimi durumundaki davranisini
tespit edin:

— 0: Son kullanilan degerlerle ¢calismaya devam edin (fabrika ayart).
— t_xxx: xxx milisaniye gecikme sonrasi hata. Hatanin resetlenmesi gerekir.

— r_xxx: xxx milisaniyelik stre doldugunda frekans gevirici bir rampa boyunca
durma durumuna getirilir. Yeni veriler alindiginda otomatik yeniden baslatma
gercgeklesir.

Frekans geviriciyi SBus Uizerinden, iletisim soketi RJ45 bolimiine gére DFx/UOH-
Gateway'e baglayin.

Fieldbus gateway'i otomatik olarak kurmak igin, DFx/UOH-Gateway Uzerindeki
"AS" DIP anahtari "OFF" konumundan "ON" konumuna getirin. Gateway Uzerinde-
ki "H" LED'i tekrar tekrar yanar ve sonunda soner. "H1" LED'i yandiginda, gateway
veya SBus'a bagli frekans geviricilerden biri yanhs baglanmis veya yanlis devreye
alinmis demektir.

DFx/UOH-Gateway ile bus master arasindaki fieldbus iletisiminin konfiglirasyonu
ilgili DFx el kitabinda agiklanmaktadir.

izin verilen kablo uzunluklari

izin verilen toplam kablo uzunlugu ayarlanmis olan SBus baud hizina baglidir:

125 kBaud: 500 m
250 kBaud: 250 m
500 kBaud: 100 m (fabrika ayarti)
1 000 kBaud: 25 m

Sadece ekranli kablolar kullaniimalidir.
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Aktarilan verilerin denetimi

Gateway Uzerinden aktarilan verilerin denetimi asagidaki olanaklardan biri ile yapilabi-

lir:

+  MOVITOOLS® MotionStudio ile Gateway yardimi ile X24 mihendislik arabirimi ve-
ya opsiyon olarak Ethernet Uzerinden

+ Gateway web sitesi Gizerinden (6rn. DFE3x Ethernet Gateway'ler lizerinden)

SBus mesajinin yapisi

Byte Byte Byte Byte Byte Byte
0 1 2 3 4 5

—] [ Po1 [ Poz | Po3 | ':|,>
<j |PI1|PI2|PI3| |:|

13031310603
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5.6.2 CANopen'in devreye alinmasi
CANopen agini "Konfigurasyon fieldbus" (— B 39) bélumundeki resme goére kurun..

* Frekans ceviriciyi "Kolay devreye alma" (— B 42) bdlumunde ac¢iklandig! gibi dev-
reye alin.

* Frekans ceviriciyi CANopen uzerinden kontrol etmek i¢in, P-12 parametresi "7" ve-
ya "8"e ayarlayin.

— 7 = Kontrol kelimesi ve istenen hiz CANopen Uzerinden, rampa streleri P-03/
P-04 ayarlarina gére

— 8 = Kontrol kelimesi, istenen hiz degeri ve rampa slresi CANopen uzerinden.
* Genisletilmis menlye erismek icin P-14 parametresini "101" olarak ayarlayin.
* Bunun igin P-36'daki degerleri agagidaki sekilde ayarlayin:

— Bir kez verilen bir adres igin degeri "1" ile "63" arasina ayarlayin.

— Baud hizi fabrikadan "500 kBaud" olarak ayarlanmistir (fabrika ayari). Baska bir
baud hizi ayarlamak igin litfen P-36 igerisinde segin. Bu islemde Master ve fre-
kans cevirici Baud hizlarinin daima ayni olmasi gerektigini dikkate alin.

— lletisim kesildiginde, frekans geviricinin zamanagimi durumundaki davranigini
tespit edin:

— 0: Son kullanilan degerlerle calismaya devam edin (fabrika ayari).
— t xxx: xxx milisaniye gecikme sonrasi hata. Hatanin resetlenmesi gerekir.

— r_xxx: xxx milisaniyelik stre doldugunda frekans ¢evirici bir rampa boyunca
durma durumuna getirilir. Yeni veriler alindiginda otomatik yeniden baslatma
gerceklesir.

+ Frekans ceviriciyi ‘"iletisim soketi RJ45" (— B 31) ve "Konfigiirasyon
fieldbus" (— B 39) bélimiine gére uygun bir CANopen-Master Unitesine baglayin.
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Teknik o6zellik

CANopen iletisimi otomasyona CAN Spesifikasyonu DS 301 Versiyon 4.02'ye goére
(bkz. www.can-cia.de) uygulanir. DS 402 gibi bir 6zel cihaz profili ger¢eklestiriimemis-
tir.

COB-ID'ler ve frekans ceviricide fonksiyonlar

CANopen profilinde asagidaki COB-ID (Communication Object Identifier) ve islevler

mevcuttur.

Mesajlar ve COB-ID'leri
Type COB-ID Fonksiyon
NMT 000h Ag yénetimi
Sync 080h Dinamik olarak yapilandirilabilen COB-ID'li senkron mesaj
Emergency 080h + Cihaz adresi Dinamik olarak yapilandirilabilen COB-ID'li emergency (acil) mesaji
PDO1" (Tx) 180h + Cihaz adresi PDO (Process Data Object) PDO1 6nceden eslestirildi ve varsayilan olarak et-
PDO1 (Rx) 200h + Cihaz adresi kinlestirildi. PDO2 6nceden eslestirildi ve varsayilan oIgraI§ etkvinle§tirildi. Akta-

- - rim modu (senkron, asenkron, olay), COB-ID ve Mapping istege gore yapilandi-
PDO2 (Tx) 280h + Cihaz adresi rilabilir.
PDO2 (Rx) 300h + Cihaz adresi
SDO (Tx)? 580h + Cihaz adresi CANopen master ile parametre verisi aligverisi igin bir SDO kanal
SDO (Rx)? 600h + Cihaz adresi
Error Control 700h + Cihaz adresi Guarding ve Heartbeat islevleri desteklenir. COB-ID bagka bir degere ayarlana-

bilir.

1) Frekans cevirici 2 adete kadar Process Data Object (PDO) destekler. Tim PDQ'lar 6nceden eslestiriimistir "pre-mapped"” ve aktarim
modu 1'de aktiftir (gcevrimsel ve senkron). Yani, her SYNC darbesinden sonra Tx-PDO igeriginde bir degisiklik olup olmadigina bak-
madan bu Tx-PDO goénderilir.

2) Frekans cevirici SDO kanali sadece "expedited" aktarimi destekler. SDO mekanizmalarinin agiklamalari CANopen teknik 6zelligi
DS301'de ayrintili olarak agiklanmaktadir.

UYARI

Tx-PDO uzerinden devir sayisi, akim veya benzeri gibi ¢cok ¢abuk degisen paramet-
reler gdnderilmesi oldukg¢a yiksek bir yol trafigine sebep olur.

[0

Bus yUkunu kabul edilebilir degerlere kadar kisitlayabilmek igin, Inhibit-Time kullanila-
bilir. Bunun igin, "MOVIDRIVE® MDX60B/61B iletisim ve Fieldbus" el kitabindaki "In-
hibit-Time" bélimine bakiniz.

+ Tx (transmit) ve Rx (receive) burada slave agisindan gosterilmektedir.

5(0)  istetme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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5

Desteklenen iletim modlan

Her islem verisi nesnesi (PDO) igin farkli iletim modlari ag yénetiminde (NMT) segilebi-
lir.

Rx-PDO'lar i¢in agagida belirtilen iletim modlari desteklenir:

Rx-PDO iletim modu
iletim tipi Mod Aciklama
0-240 Senkron Bir sonraki senkronizasyon mesaji alinir alinmaz, alinan veriler derhal frekans geviriciye ile-
tilir.
254, 255 Asenkron Alinan veriler gecikme olmaksizin frekans ceviriciye iletilir.
Tx-PDO'lar icin asagida belirtilen iletim turleri desteklenir:
Tx-PDO iletim modu
iletim tipi Mod Aciklama
0 Cevrimsel olmayan |Tx-PDO sadece, islem verileri degistiginde ve bir SYNC nesne alindiginda degisir.
senkron
1-240 Cevrimsel senkron |Tx-PDO'lar senkron ve cevrimsel olarak génderilir. iletim tipi, Tx-PDO'lari géndermek igin
gerekli olan SYNC nesnenin numarasini gosterir.
254 Asenkron Tx-PDQ'lar sadece ilgili Rx-PDO alindiginda goénderilir.
255 Asenkron Tx-PDO'lar, PDO verileri degistiginde daima génderilir.

islem verisi nesnelerinin (PDO) standart atama semasi

Varsayilan PDO eslestirmeleri asagidaki tabloda verilmektedir:

22511229/TR — 04/2016

Varsayilan PDO eslestirme
Nesne No. E§Ie§tiril- Uzunluk Standart ayarda eslestirme Aktarim tipi
mis nesne
Rx PDO1 1 2010h Unsigned 16 PO1 kontrol kelimesi 1
2 2012h Integer 16 PO2 nominal deger
3 0006 Unsigned 16 Rezerve edildi
4 2014h Unsigned 16 PO3 rampa stresi
Tx PDO1 1 2110h Unsigned 16 PI1 durum kelimesi 1
2 2112h Integer 16 P12 gercek hiz
3 2113h Unsigned 16 P13 gercek akim
4 2114h Integer 16 P14 motor torku
Rx PDO 2 1 0006h Unsigned 16 Rezerve edildi 1
2 0006h Unsigned 16 Rezerve edildi
3 0006h Unsigned 16 Rezerve edildi
4 0006h Unsigned 16 Rezerve edildi
Tx PDO2 1 2118h Unsigned 16 Analog giris 1 durumu 1
2 2119h Integer 16 Analog giris 2 durumu
3 211Ah Unsigned 16 Dijital giris/gikislarin durumu
4 2116h Unsigned 16 Frekans cevirici sicakligi
UYARI
i Tx (transmit) ve Rx (receive) burada slave agisindan gosteriimektedir.

Asagidaki noktalar dikkate alinmalidir: Degistirilen varsayilan ayarlar bir sebeke agip
kapatma esnasinda bellege kaydedilmez. Yani, sebeke acgip kapatmada yeniden
standart degerler kullanilir.

CANopen 6zel nesneleri tablosu

CANopen 6zel nesneleri

indeks

Alt indeks

Fonksiyon

Erisim

Tip

PDO Map

Varsayilan deger

1000h

0 Device type (cihaz tipi)

RO

Unsigned 32

0
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CANopen 6zel nesneleri
indeks Alt indeks Fonksiyon Erigim Tip PDO Map Varsayilan deger
1001h 0 Error register RO Unsigned 8 N 0
1002h 0 Manufacturer status register (Uretici RO Unsigned 16 N 0
durum yazmaci)
1005h 0 COB-ID Sync RW Unsigned 32 N 00000080h
1008h 0 Manufacturer device name (uretici RO String N "LTEB" veya "LT1B"
cihaz adi)
1009h 0 Manufacturer hardware version (ire-| RO String N x.xx (6rn. 1.00)
tici donanim siirimu)
100Ah 0 Manufacturer software version (Ureti-| RO String N Xx.xx (6rn. 2.00)
ci yazilim surimi)
100Ch 0 Guard time [1 ms] RW Unsigned 16 N 0
100Dh 0 Life time factor (6mdr suresi katsayi-| RW Unsigned 8 N 0
sl)
1014h 0 COB-ID EMCY RW Unsigned 32 N 00000080h+Node ID
1015h 0 Inhibit time emergency [100 ps] RW Unsigned 16 N 0
1017h 0 Producer heart beat time [1 ms] RW Unsigned 16 N 0
0 Identity object No. of entries RO Unsigned 8 N 4
1 Vendor ID RO Unsigned 32 N 0x00000059
1018h 2 Product code RO Unsigned 32 N Drive depended
3 Revision number RO Unsigned 32 N X.XX
4 Serial number RO Unsigned 32 N orn. 1234/56/789
0 SDO parameter No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1200h 1 COB-ID client -> server (RX) RO Unsigned 32 N 00000600h+Node ID
2 COB-ID server -> client (TX) RO Unsigned 32 N 00000580h+Node ID
0 RX PDO1 comms param No. of ent- RO Unsigned 8 N 2
ries
1400h 1 RX PDO1 COB-ID RW | Unsigned 32 N 40000200h+Node 1D
2 RX PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
0 RX PDO2 comms param No. of ent- RO Unsigned 8 N 2
ries
1401h 1 RX PDO2 COB-ID RW | Unsigned 32 N 40000300h+Node 1D
2 RX PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
0 RX PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 RX PDO1 1% mapped object RW Unsigned 32 N 20100010h
1600h 2 RX PDO1 2™ mapped object RW Unsigned 32 N 20120010h
3 RX PDO1 3™ mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
4 RX PDO1 4" mapped object RW Unsigned 32 N 20140010h
0 RX PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 RX PDO2 1 mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
1601h 2 RX PDO2 2™ mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
3 RX PDO2 3™ mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
4 RX PDO2 4" mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
0 TX PDO1 comms param No. of ent- RO Unsigned 8 N 3
ries
1800h 1 TX PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000180h+Node ID
2 TX PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 TX PDO1 Inhibit time [100 ps] RW Unsigned 16 N 0
0 TX PDO2 comms param No. of ent- RO Unsigned 8 N 3
ries
1801h 1 TX PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000280h+Node ID
2 TX PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 TX PDO2 Inhibit time [100 ps] RW Unsigned 16 N 0
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CANopen 6zel nesneleri

indeks Alt indeks Fonksiyon Erigim Tip PDO Map Varsayilan deger
0 TX PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 TX PDO1 1% mapped object RW Unsigned 32 N 21100010h
1A00h 2 TX PDO1 2™ mapped object RW Unsigned 32 N 21120010h
3 TX PDO1 3 mapped object RW Unsigned 32 N 21130010h
4 TX PDO1 4™ mapped object RW Unsigned 32 N 21140010h
1A01h 0 TX PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 TX PDO2 1% mapped object RW Unsigned 32 N 21180010h
2 TX PDO2 2™ mapped object RW Unsigned 32 N 21190010h
3 TX PDO2 3" mapped object RW Unsigned 32 N 211A0010h
4 TX PDO2 4" mapped object RW Unsigned 32 N 21160010h

5
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Ureticiye 6zel nesneler tablosu

Frekans geviricinin Ureticiye 6zel nesnelerinin tanimlamalari su sekildedir:

Ureticiye 6zel nesneler
indeks Alt indeks Fonksiyon Erigim Tip PDO Map Not
2000h 0 Reserved RW Unsigned 16 Y 0 olarak okundu, yazmak
mumkun degil
2001h — 0 Reserved RW Unsigned 16 Y 0 olarak okundu, yazmak
200Fh mimkin degil
2010h 0 Control command register RW Unsigned 16 Y S-Bus control word format
2011h 0 Speed reference (RPM) RW Integer 16 Y 1=0.2 1/min
2012h 0 Speed reference (percentage) RW Integer 16 Y 4000HEX = 100 % P1-01
2013h 0 Reserved RW Integer 16 Y 0 olarak okundu, yazmak
mumkin degil
2014h 0 User ramp reference RW Unsigned 16 Y 1 =1 ms (50 Hz igin refe-
rans)
2015h — 0 Reserved RW Unsigned 16 Y 0 olarak okundu, yazmak
2100h miimkin degil
2101h - 0 Reserved RO Unsigned 16 Y 0 olarak okundu
210Fh
2110h 0 Drive status register RO Unsigned 16 Y S-Bus status word format
2111h 0 Motor speed (RPM) RO Integer 16 Y 1=0.2 1/min
2112h 0 Motor speed (percentage) RO Integer 16 Y 4000HEX = P-01'den
% 100
2113h 0 Motor current RO Unsigned 16 Y 4000HEX = P-08'den
% 100
2114h 0 Motor torque RO Integer 16 Y 1000DEC = Motor rated to-
rque
2115h 0 Motor power RO Unsigned 16 Y 1000DEC = Drive rated po-
wer
2116h 0 Drive temperature RO Integer 16 Y 1DEC =0.01 °C
2117h 0 DC bus value RO Unsigned 16 Y 1DEC=1V
2118h 0 Analog input 1 RO Integer 16 Y 1000HEX = Full scale
2119h 0 Analog input 2 RO Integer 16 Y 1000HEX = Full scale
211Ah 0 Digital input & output status RO Unsigned 16 Y LB = input, HB = output
211Bh 0 Analog output 1 (percentage) RO Unsigned 16 Y 1000 DEC = % 100.0
211Ch - 0 Reserved RO Unsigned 16 Y 0 olarak okundu
2120h
2121h 0 Scope channel 1 (internal format) RO Unsigned 16 Y
2122h 0 Scope channel 2 (internal format) RO Unsigned 16 Y
2123h 0 Scope channel 3 (internal format) RO Unsigned 16 Y
2124h 0 Scope channel 4 (internal format) RO Unsigned 16 Y
2AF8h" 0 S-Bus parameter start index RO — N 11000d
— 0 S-Bus parameters RO/RW - N —
2C6Fh" 0 S-Bus parameter end index RW - N 11375d

1) 2AF8h ile 2C6EFarasindaki nesneler 11000d — 11375d arasindaki SBus parametre indekslerine karsilik gelir, bunlardan sadece ba-
zilar okunabilir.

54 isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+

22511229/TR — 04/2016



22511229/TR — 04/2016

Devreye alma 5

Fieldbus Gzerinden devreye alma

5.6.3 Modbus RTU devreye alma

Protokol Modbus RTU (Remote Terminal Unit)

Hata kontroli CRC

Baud hizi 9 600 bps, 19 200 bps, 38 400 bps, 57 600 bps, 76 800 bps, 115 200 bps
(standart)

Veri bigimi 1 start, 8 veri, 1 stop biti, dncelik yok

Fiziksel bigim RS485 (2 damarli)

Uygulayici arabirimi RJ45

Elektrik baglantisi

Modbus agini "Konfiglrasyon fieldbus" bolimindeki resme goére kurun. Maksimum
bus katiimci sayisi 32'dir. izin verilen kablo uzunlugu baud hizina baghdir. Baud hizi
115 200 bps ise ve 0,5 mm? bir kablo kullanildiginda, maksimum kablo uzunlugu
1 200 m'dir. RJ45 iletisim soketindeki baglanti atamasi iletisim soketi RJ45 bdlimiin-
den alinabilir.

» Frekans ceviriciyi "Kolay devreye alma" (— B 42) bdlumunde aciklandigi gibi dev-
reye alin.

* Frekans cgeviriciyi Modbus RTU Uzerinden kontrol etmek igin, P-12 parametresini
"5" veya "6" ayarlayin.

— 5 = Kontrol kelimesi ve istenen hiz Modbus RTU Uzerinden, rampa sureleri
P-03/P-04 ayarlarina gore.

— 6 = kontrol kelimesi, istenen hiz deeri ve rampa stiresi Modbus RTU (izerin-
den.

* Genisletilmis menlye erismek icin P-14 parametresini "101" olarak ayarlayin.
* Bunun igin P-36'daki degerleri asagidaki sekilde ayarlayin:
— Bir kez verilen bir Modbus adresi icin degeri "1" ile "64" arasina ayarlayin.

— Modbus baud hizi fabrikadan "115,2" kBaud olarak ayarlanmistir (fabrika aya-
r). Bagka bir baud hizi ayarlamak icin litfen P-36 icerisinde secin. Bu islemde
Modbus-Master ve frekans gevirici Baud hizlarinin daima ayni olmasi gerektigi-
ni dikkate alin.

— lletisim kesildiginde, frekans geviricinin zamanasimi durumundaki davranigini
tespit edin:

— 0: Son kullanilan degerlerle calismaya devam edin (fabrika ayari)
— t xxx: xxx milisaniye gecikme ile hata, bir hata-reset gereklidir

— r_xxx: xxx milisaniyelik stre doldugunda frekans ¢evirici bir rampa boyunca
durma durumuna getirilir. Yeni veriler alindiginda otomatik yeniden baslatma
gerceklesir.

+  Frekans ceviriciyi "lletisim soketi RJ45" béliimiine gére uygun bir Modbus-Master

Unitesine baglayin. Modbus-Master Unitesini devreye almak igin litfen Greticinin ig-

letme kilavuzundaki ilgili bélime bagvurun.
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islem veri kelimesi sayilarinin kayit listesi atama semasi

Asagidaki gizelgede basit bir kumanda igin en énemli yazmaglar belirtiimistir.

islem girisi ve islem cikis islem verisi kelimelerinin yapisi "Aktarilan islem verilerinin

(PD) tanimlanmasi" (— B 58) bélimunden bakilabilir.

Yaz- islem verileri Komut |Tip
maglar

1 PO1 kontrol kelimesi (sabit; veri baytlarinin atamalari, bkz. Gate- |03, 06 |Okumal/yazma
way'den frekans geviriciye giden islem veri kelimeleri (16 bit)
(PO))

2 PO2 istenen hiz (veri baytlarinin atamalari, bkz. Gateway'den fre- |03, 06 | Okuma/yazma
kans ceviriciye giden iglem veri kelimeleri (16 bit) (PO):)

3 PO3 rampa (P-12 =6 oldugunda, veri baytlarinin atamasi, bkz. 03,06 |Okumal/yazma
Gateway'den frekans geviriciye giden islem veri kelimeleri (16 bit)
(PO):)
Rezerve edildi 03,06 |Okumalyazma
Rezerve edildi 0,3 Okuma
PI1 durum kelimesi (sabit; veri baytlarinin atamasi, bkz. "Frekans |0, 3 Okuma
ceviriciden gateway'e giden islem veri kelimeleri (16 bit)
(PD:" (— B 58))

7 PI2 gergek hiz (veri baytlarinin atamalari, bkz. "Frekans 0,3 Okuma
ceviriciden gateway'e giden islem veri kelimeleri (16 bit)
(PD):" (— B 58))

8 PI3 gercek akim (veri baytlarinin atamalari, bkz. "Frekans 0,3 Okuma
ceviriciden gateway'e giden islem veri kelimeleri (16 bit)
(PI):" (— B 58))

Tam parametre kayit listesi dizenlemeleri ve verilerin dlgeklendiriimesi "Parametrelere
genel bakis" (— B 68) bolimindeki bellek yerlesim planindan alinabilir.

UYARI

jde

kartarak dogru yazmag adresini elde etmek mumkun olabilir.

Asagdidaki noktalar dikkate alinmalidir: Birgok Bus-Master, ilk yazmaci yazmag 0 ola-
rak adlandirir. Bu nedenle asagida belirtilen yazma¢ numaralarindan "1" degerini ¢i-
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Modbus mesajinin yapisi

Okuma talebinde

Yazma komutun-
da

iletisim 6rnegi

Etkin

Motor hizi

Hizlanma rampasi

islem verilerinin yapisi

Master — Slave talebi

Devreye alma
Fieldbus Gzerinden devreye alma

Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
Baslangig¢ adresi Kayit sayisi
Adr. 03, High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte crc16
Slave — Master yaniti
Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
Veri bayti sayisi Bilgi
Adr. 03, n (8 bit) n/2-kay1t listesi crc16
Master — Slave talebi
Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
Kayit numarasi islem verileri
Adr. 06, High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte crc16
Slave — Master yaniti
Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
Kayit numarasi islem verileri
Adr. 06, High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte crc16

istenen degerleri gonderme

+ Etkin
*  Motor hizi = % 100
+ Rampa=5s

Yanit olarak Slave, génderilen bilgilerin uygun bir mesajla onayini génderir.

Veri yonii Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
-Tx 01 06, 00010006 09C8
-Rx 01 06y 00010006 09C8

Veri yonii Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
-Tx 01 06, 00024009 29CC
-Rx 01 06y 00024009 29CC

Veri yonii Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
-Tx 01 06, 00031388 255C
-Rx 01 06, 00031388 255C

Bus-Master agisindan Tx - génderme

Bus-Master agisindan Rx - alma

Etkinlestirme érneginde yazma hatasi agiklamasi

Adres 01, - cihaz adresi

Fonksiyon 06, — yaz

Veriler 00010006, - yazmag 01 tzerine yazma, deger 06, = etkinles-
tir

CRC-Check CRC_high, CRC_low
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5.6.4 Aktarilan igslem verilerinin (PD) tanimlanmasi

islem verisi kelimelerinin yapisi

Bu bdélimde, SBus ve Modbus RTU ile fieldbus iletisimi islem verisi kelimelerinin yapi-
si tartif edilmektedir.

Gateway'den frekans ¢eviriciye giden iglem veri kelimeleri (16 bit) (PO):

Aciklama Bit Ayarlar
PO1  |Kontrol kelimesi |0 Denetleyici kilidi 0: Baslat
1: Stop
1 2. yavaslama rampasi boyunca hizli stop (P-24) |0: Hizl stop
1: Baslat
2 islem rampasi boyunca hizli durma P-03/P-04  |0: Stop
veya PO3 1: Baglat
3-5 Rezerve edildi 0
6 Hata reseti Kenar O'dan 1'e =
Hata Reset
7-15 Rezerve edildi 0
PO2 |istenen hiz On isaretli ylizde degeri/% 0,0061
Ornek: % -80/% 0.0061 = -13115 = CCC5 (Hex)
PO3 |Rampa siresi 0 — 50 Hz zamani ms olarak (aralik 100 — 65535 ms). 1 dijit =1 ms
(P-12 =4, 6 veya |Ornek: 1,0 s = 1000 ms = 03E8,,
8 oldugunda)
islevsiz (P-12 = |Rampa siireleri P-03 ve P-04 parametrelerinde oldugu gibi ayarlandi.
3, 5 veya 7 oldu-
dgunda)

Frekans geviriciden gateway'e giden igslem veri kelimeleri (16 bit) (PI):

Aciklama Bit Ayarlar bayt
PI1 Durum kelimesi |0 Son kademeyi etkinlestirme 0: Kilitli Low bayt
1: Etkinlestirildi
1 Frekans cevirici calismaya ha- |0: Calismaya hazir degil
zir 1: Calismaya hazir
2 PO verileri etkinlestirildi 1, P-12=3 veya 4 ise
3-4 Rezerve edildi
5 Hata /Uyari 0: Hata yok
1: Hata

6-7 Rezerve edildi

8-15 Bit 5 = 0 oldugunda, frekans geviricinin durumu High bayti
0x01 = Cikis kati inhibit

0x02 = Etkin degil / calismiyor
0x04 = Etkin / calisiyor

0x05 = Fabrika ayari etkinlestirildi

8-15 Bit 5 = 1 oldugunda, frekans geviricinin durumu
0x01 = Cikis kati inhibit

0x04 = etkin degil / galismiyor

0x06 = Faz asimetrisi kapatmasi girig/giris fazi kaybi
0x07 = DC-Bus asiri gerilim

0x08 = Motorun asir yuk nedeniyle kapanmasi
0x09 = Parametreler fabrika ayarina sifirlandi

0x0B = Asiri sicaklik nedeniyle kapanma

0x1A = Harici hata

0x2F = letisim baglantisi kesilme hatasi (SBus)
0x71 = Analog giris hatasi, gerilim 2.5 mA'nin altinda
0x75 = Agiri sicaklik nedeniyle kapanma

0xC6 = DC-Bus duslk gerilim

0xC8 = Genel hata/gikis kati hatasi

P12 istenen hiz Olgeklendirme karsiligi PO2
PI3 Gercek akim Olgeklendirme: 0x4000 = P-08'de ayarlandidi gibi maksimum hizin % 1000
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Ornek Asagidaki tablolarda belirtilen bilgiler asagidaki kosullar saglandiginda frekans ceviri-
ciye aktarilr:
* Frekans geviriciyi etkinlestirmek icin dijital giriglerin dogru yapilandiriimis ve devre-
ye baglanmis olmalidir.

+ Frekans cgeviriciyi SBus Uzerinden igletmek igin, P-12 parametresi 3 veya 5 degeri-
ne ayarli olmalidir.

Aciklama Deger Aciklama

PO1 Kontrol kelimesi |0 2. yavaglama rampasi boyunca hizl stop (P-24).
1 Kendiliginden kapanma
2 islem rampasi P-04 boyunca durma.
3-5 Rezerve edildi
6 Bir rampa (P-03) boyunca kalkis ve istenen hizda dénis (PO2)

PO2 istenen hiz de- |0x4000 =16 384 = maksimum hiz, 6rn. 50 Hz (P-01) saat yoniinde

geri 0x2000 =8 192 = maksimum hizin % 50'si, 6rn. 25 Hz saat yéniinde

0xC000 = -16 384 = maksimum hiz, 6rn. 50 Hz (P-01) saatin aksi yonde
0x0000 = 0 = minimum hiz, ayarlandi§i yer P-02

Frekans cevirici tarafindan aktarilan veriler calisma esnasinda asagidaki gibidir:

Aciklama Deger Aciklama

PI1 Durum kelimesi  |0x0407 Durum = galisiyor

Cikis kati etkin

Frekans gevirici caligsmaya hazir
PO verileri etkinlestirme

P12 istenen hiz istenen PO2'ye uygun (istenen hiz degeri)

P13 Gergek akim Hiza ve yuke baghdir
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5.7 87 Hz tanim egrisi ile devreye alma

Asagidaki parametreler ayarlanmaldir:

« P-01:87Hz
« P-07:400V
+ P-08: A modu igin motor akimi (etikete bakin)
+ P-09: 87 Hz

5.8 Devreye alma ek fonksiyonlar

5.8.1 Yangin modu/Acil igletme

jde

Yangin modu girisi etkinlestirildiginde frekans ¢evirici motoru énceden ayarlanmis olan
degerlerde galistirir. Frekans gevirici bu ¢alisma modunda tim hatalari ve ayirmalari
(kapanmalari) dikkate almaz ve motoru frekans geviri tahrip olana veya besleme gerili-
mi kesilene kadar calistirir.

Yangin modunu ayarlamak igin:
1. Bir motor devreye alma igslemi gerceklestirin
2. Diger parametrelere erisebilmek icin, P-14 parametresini "101" olarak ayarlayin.

3. Yangin modu fonksiyonunu etkinlestirmek i¢in parametre P-15 = 13 segin.

UYARI

P-15 = 13 oldugunda dijital girislerin konfigiirasyonunun daha detayli bir agiklamasini
"P-15 Ikili girigler fonksiyon segimi" (— & 91) béliminde bulabilirsiniz. P-15'deki gi-
ris fonksiyonlari P-12"deki ayarlara baglidir.

4. P-60 parametresini, yangin modunda kullaniimasini istediginiz bir hiza ayarlayin.

5.8.2 Pl denetleyici modu

Entegre PI denetleyici ile basit bir sensor aktiiatérii kontrol devresi yapilabilir. Ornegin,
tahrik Gnitesinin bir pompay! kumanda ettidi ve PI denetleyicinin bir basing transduseri
Uzerinden geribildirim aldigi bir sistemde basing ayarlanabilir.
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Asagidaki diyagramda entegre Pl denetleyici devreye alinirken uygulanacak esas is-
lem gorilmektedir. Tek parametrelerle ilgili daha fazla bilgiyi "Genisletiimis parametre
tarifi" (— B 72) boéliminde alabilirsiniz.

Baslat Pl Denetleyici
Konfiglirasyon

P-12
Pl denetleyici
kontroliini segme

!

P-15 klemensler
fonksiyon segme

!

Dahili hedef
deger kullanilsin
mi?

Hayir

Evet

Y

P-46'da dahili
P-45/1 =1 hedef degeri
ayarlama

!

Kaynak
geri besleme = Hayr
Analog |
giris 1?

Alternatif kaynak
Evet geri besleme
P-45/2 segme

I—p -4—
P orani kazang : :

faktori P-42 velveya
entegral zaman sabiti
P-43 uyarlama

Kontrol:
Dizeltme davranigi
ok?

Hayir

Evet

Konfiglirasyon
tamamlandi

16873132043

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+ (5]



Devreye alma
Devreye alma ek fonksiyonlar

5.8.3 Master-Slave modu

Master-Slave modu (P-12 = 11)

Master Slave 1 Slave 2
G 000] G 000) G 000)
C @ 1 C @ 7] C @ 7

[ 1 [ 1 [ 1
€ 000 00O 00O
2] [2]
[ | | [ | L
max 63x

16873961867

[11  RJ45 fisinden RJ45 kabloyu
[2] Kablo dagitici

Frekans geviricinin tiimlesik bir Master-Slave fonksiyonu var. Ozel bir protokol yardi-
miyla Master-Slave iletisimine izin verilir. Bu durumda frekans gevirici RS485-Engine-
ering arabirimi Gzerinden iletisim kurar. Bir iletisim agi icindeki 63 adete kadar frekans
cevirici RJ45 figleri Uzerinden birbirlerine baglanabilir. Bir frekans cevirici Master ola-
rak ve digerleri Slave olarak yapilandirilir. Her ag i¢in sadece bir frekans c¢evirici Mas-
ter olabilir. Bu Master frekans gevirici igletme durumunu (6rn. duruyor, galisiyor) ve
kendi istenen frekansini her 30 ms'de bir aktarir. Slave frekans ceviricileri Master (ni-
tenin durumunu takip ederler.

Master frekans gevirici konfigiirasyonu

Her agin Master frekans geviricinin konfiglirasyon adresi "1" olmalidir. Asagidaki ayar-

lari yapin:
e P-12#11
« P-14=101

» P-36/1 =1 (frekans cevirici 1 = fabrika ayar)

Slave frekans gevirici konfigiirasyonu

Bagli olan her Slave benzersiz bir Slave iletisim adresine sahip olmalidir. Bu adres
P-36 parametresinde ayarlanir. Slave adresleri 2 ile 63 arasinda atanabilir. Asagidaki
ayarlari yapin:

e P-12=11
e P-14=101
* P-35 parametresinde o6lgeklendirme faktorini girin
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Frekans ceviricinin durumu

6 Isletme
6.1 Frekans geviricinin durumu
6.1.1 Etkinlestirilmemis bir frekans geviricideki gostergeler
Duran motorda gosterilebilen frekans gevirici durumlari asagidaki tabloda gosterilmek-
tedir.
Mesaj Aciklama
StoP Frekans gevirici glic kademesi devre digl. Bu mesaj, motor durdugunda ve bir ha-

ta yoksa g@sterilir. Frekans cevirici normal galismaya hazirdir.

P-deF Parametrelerin fabrika ayarlar yiklenir. Kullanici parametrelerin fabrika ayarlarini
yikleme komutunu segtiginde, bu mesaj gosterilir. Frekans geviricinin yeniden ¢a-
lisabilmesi igin, 6nce <Reset> tusuna basiimalidir.

Stndby Frekans cevirici Stand-by modunda. Frekans gevirici 30 saniye sure ile 0 hizini
veriyorsa ve hedef hiz degeri de 0 ise bu mesaj gorintilenir.

6.1.2 Etkinlestirilmis bir frekans geviricideki gostergeler

Calisan motorda gosterilebilen frekans gevirici durumlari asagidaki tabloda gdsteril-
mektedir.

Operatér panelindeki <Navigasyon> tusuna kisaca basildiginda, ¢ikis frekansi, ¢ikis
akimi ve hiz gostergeleri arasinda degistirilebilir.

Mesaj Aciklama

H xxx Frekans geviricinin ¢ikis frekansi Hz olarak gosterilir. Bu gosterge, frekans gevirici
etkinlestirildiginde géruntilenir.

A XXX Frekans ceviricinin gikis akimi amper olarak gosterilir. Bu gosterge, frekans geviri-
ci etkinlestirildiginde goérintulenir.

XXXX Frekans geviricideki ¢ikis hizi, P-10 parametresinde > 0 bir deger girildiyse dev/

dak olarak goruntulenir.

Olgeklendirilmig hizdir (P-40).

(yanip sénen noktalar)

Frekans geviricinin ¢ikis akimi P-08'de verilen degerin uzerinde. Frekans gevirici,
asir yukan yuksekligini ve siresini izler. Frekans gevirici asiri yiklenmenin sidde-
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tine bagli olarak "I.t-trP" hata iletisini tetikler.

6.1.3 Hata reseti

Bir hata yaniti verildiginde, bkz. "Hata kodlari" (— B 64) bolimd, hata <Stop> tusuna
basarak veya dijital giris 1 acilip kapatilarak resetlenebilir.
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Hata bellegi
7 Servis ve hata kodlari
71 Hata bellegi

Parametre modunda P00-28 parametresine en son dort olay ile ilgili bir parametre seti
verilir. ilgili mesajlar kisaltilmis bigimde gdsterilir, en glincel mesaj birinci sirada bulu-
nur (P00-28 secildiginde), daha dnceki olaylar daima birer sira geriye kayarlar.

Yeni bir mesaj olustugunda, en eski mesaj protokolden silinir.

UYARI

e

En son kapanma, 6rn. disuk gerilim nedeniyle olustugunda, hata protokoliine artik
bagka dusik gerilim hatalar alinmaz. Bu sekilde hata protokoliinin devamli disik

gerilim hatalari ile dolmasi 6nlenir. Dusuk gerilim hatalar frekans gevirici kapanirken
surekli olusabilir.

7.2 Hata kodlari
Hata mesaji |Hata kodu CANopen Anlami Onlem
Durum kelime- |Emergency
si, Bit Xy =1 Code
ise
Frekans ¢e- [onluk |heks |heks
virici goster-
gesi
"O-I" 1 0x1 0x2303 |Motora giden frekans gevirici |Sabit hizda galigirken hata:
¢ikiginda agiri akim « Asin yliklenmeyi veya arizayi kontrol edin
Ellotlfrda agir yliklenme Frekans cevirici etkinlestirilirken hata olustu:
rekans geviricinin sogutma |, Motorda blokaj veya devrilme olup olmadigini kontrol
elemaninda agiri Isinma gi
"h-OI" 1 ox1 0x230F  |Frekans gevirici gikisinda do- | oo } )
nanim asiri akim hatasi (agin |* Y!ldiz-Uggen motor baglantisi hatasi kontroll yapin
ylkte IGBT 6z korumast) + Kablo uzunlugunun spesifikasyonlara uygun olup olma-
digini kontrol edin
isletme esnasinda hata:
 Ani asiri ylklenmeleri veya hatali ¢calisma kontroli ya-
pin
» Motor ile frekans gevirici arasindaki kablo baglantisini
kontrol edin
» Hizlanma/yavaslama ¢ok kisa olabilir ve bu sebepten
cok fazla gug gerektirir. P-03 ya da P-04 yukseltilemez
ise, daha buyuk bir frekans gevirici kullaniimahdir.
"|.t-trP" 8 0x08 0x1004  |Asin ylik hatasi. Frekans gevi-|« Hizlanma rampasini (P-03) yilkseltin veya motor yiikii-
rici belirli bir sire anma akimi- nii azaltin
nin > % 100 degerinde ¢alisti- oL .
ginda (P-08 ile tespit edilir) * Kablo uzunlugunun spesifikasyonlara uygun olup olma-
QI_U§U|_'_. Asiri yUku gbg._termek digini kontrol edin.
igin gosterge yanip soner. « Yiikiin serbest olarak hareket edebildigine, higbir blokaj
olmadigina veya diger mekanik arizalarin mevcut olma-
digina emin olmak igin yuki mekanik olarak kontrol
edin.
"Ol-b" 4 0x04 0x2301  |Fren kanali agiri akimi + Fren direnci besleme kablosunu kontrol edin
;i(le:]dweng devresinde agin |, Fren direnci degerini kontrol edin
» Nominal deger tablolarindaki min. direng degerlerine
dikkat edin

B4 | isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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Servis ve hata kodlari
Hata kodlari

Hata mesaji

Hata kodu
Durum kelime-
si, Bit Xy =1
ise

CANopen
Emergency
Code

Frekans ce-
virici goster-
gesi

onluk [heks

heks

Anlami

Onlem

"OL-br"

4 0x04

0x1002

Fren direncinde asiri yUk var

* Yavaslama suresini uzatin, yukin ataletini azaltin veya
diger fren direnclerini paralel olarak baglayin

» Nominal deger tablolarindaki min. direng degerlerine
dikkat edin.

"PS-trP"

200 | OxC8

0x1005

Dahili son kat hatasi

Frekans cevirici etkinlestirilirken hata olustu:

» Baglanti hatasi veya kisa devre kontroll yapin

» Faz kisa devresi veya toprak temasi kontrolu yapin
isletme esnasinda hata:

* Ani asiri yuklenmeleri veya agiri sicakliklari kontrol edin
+ llave bir yer veya sogutma gerekli olabilir.

"O.Uolt"

7 0x07

0x3206

Asiri DC link gerilimi

» Besleme geriliminin cok yiksek veya ¢ok duguk olup ol-
madidini kontrol edin.

* Yavaslamada hata ortaya cikiyorsa, P-04'te yavaglama

suresi yukseltilmelidir.

Gerekliyse bir fren direnci baglayin.

 Zaten bir fren direnci takili ise, P-34 parametresinin 1
veya 2 olarak ayarlandigindan emin olun.

"U.Uolt"

198 | 0xC6

0x3207

Dustk DC link gerilimi

Frekans cevirici kapatildiginda her zaman olusur. Bu du-
rum motor galisirken olustugunda, sebeke gerilimini kont-
rol edin.

"O-hEat"

124 | O0x7C

0x4117

Ortam sicakligi gok yiksek

» Frekans ceviricinin sogutma sistemini ve gerektiginde
mahfaza boyutlarini kontrol edin.

+ llave bir yer veya sogutma gerekli olabilir.

Dahili fan iglevini kontrol edin.”

"O-t"

1" 0x0B

0x4208

Sogutma elemaninda asiri si-
cakhk

» Frekans ceviricinin sogutma sistemini ve gerektiginde
mahfaza boyutlarini kontrol edin.

+ llave bir yer veya sogutma gerekli olabilir.

Dahili fan iglevini kontrol edin.”

+ Anahtarlama frekansini azaltin

* Motor yUkinu azaltin.

"yt

117 0x75

0x4209

Dusuk sicaklik

+ Ortam sicakhgi -10 °C'nin altinda ise, olusur.
* Frekans geviriciyi galistirmak igin sicakligi -10 °C’nin
Uzerine yukseltin.

"E-triP"

26 Ox1A

0x100B

Harici hata (dijital giris 3 ile
baglantili olarak).

+ Dijital giris 3'te harici hata. Normalde kapali kontak agil-
di.
» Motor termistorini kontrol edin (bagli ise).

"SC-rP"

46 0x2E

0x100C

iletisim kesintisi hatasi

* Frekans gevirici ile harici cihazlar arasindaki iletisim
baglantisini kontrol edin.

+ Agdaki her frekans ceviricinin belirli bir adrese sahip ol-
duguna emin olun.

"P-LOSS"

6 0x06

0x310E

Giris fazi kesinti hatasi

Ug fazli AC bir sebeke igin 6n gériilmiis bir frekans geviri-
cide bir giris fazi kesiktir.

"dAtA-F"

98 0x62

0x1011

Danhili bellek hatasi

» Parametreler kaydedilmedi, fabrika ayarlari yiiklendi.
+ Bir kez daha deneyin. Bu problem tekrar ortaya cikarsa
SEW-EURODRIVE servisine danigin.

"SC-FLt"

"FAULtY"

"Prog_ "

Frekans geviricide dahili hata

Sorulariniz igin SEW-EURODRIVE servisine danigin.

"Flt-dc"

7 0x07

0x320D

DC link dalgalanmasi ¢ok yuk-

sek

Enerji beslemesini kontrol edin
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SEW-EURODRIVE elektronik servisi

Hata mesaji |Hata kodu CANopen Anlami Onlem
Durum kelime- [Emergency
si, Bit Xy =1 Code
ise
Frekans ¢e- [onluk |heks |heks
virici goster-
gesi
"th-FIt" 31 O0x1F 0x1010  |Sogutma elemanindaki ter- |SEW-EURODRIVE servisine basvurun
mistor arizali
"4-20 F" 113 | Ox71 0x1012  |Sinyal kaybi 4-20 mA + Girig akiminin, P-16 ve P-48 parametrelerinde tanim-
lanmig olan aralikta olup olmadigini kontrol edin
 Sinyal kablosunu kontrol edin
"F-Ptc" 31 Ox1F 0x1015  |PTC tetiklemesi Baglanan PTC termistéru frekans geviricinin kapatiimasi-
na yol acti.
"FAn-F" 50 0x32 0x1016  [Dahili fan hatasi SEW-EURODRIVE servisine bagvurun
"AtFO1" 81 0x51 0x1028  |Olgiilen stator direnci fazlar  |Motorun élgiilen stator direnci simetrik degil. Sunlari kont-
arasinda dalgalaniyor rol edin:
* Motorun dogru olarak bagl ve hatasiz olmasini
+ Sargilarin dogru dirence ve simetriye sahip olmasini
"AtF02" 81 0x51 0x1029  |Olgiilen stator direnci fazla bii-|Motorun élgllen stator direnci ok yiiksek. Sunlari kontrol
yuk edin:
* Motorun dogru olarak bagli ve hatasiz olmasini
» Motorun g¢ikis glicinin, baglanan frekans gevirici glicu-
ne uygun olmasini
"AtF03" 81 0x51 0x102A  |Olgiilen motor endiiktansi faz- |Olgiilen motor endiiktansi cok diisiik Motorun dogru ola-
la distk rak baglandigindan ve hatasiz oldugundan emin olun.
"AtF04" 81 0x51 0x102B  |Olgiilen motor endiiktansi faz- |Olgiilen motor endiiktansi ok yiiksek. Sunlari kontrol
la yiksek edin:
"AtF05" 81 0x51 0x102C  |Zaman asimi endiiktans 6lgii- |* Motorun dogru olarak bagl ve hatasiz olmasini
mi * Motorun ¢ikis glicinin, baglanan frekans gevirici glicu-
ne uygun olmasini
"SC-F01" 43 0x2B 0x1032 |iletisim hatasi Modbus iletisim ayarlarini kontrol edin
"SC-F02" 47 0x2F 0X1033 |SBus/CANopen iletisim hatasi |Sunlari kontrol edin:
* Frekans gevirici ile harici cihazlar arasindaki iletisim
baglantisini
» Agda her frekans cevirici igin benzersiz olarak atanmig
adresi

1) 0,75 kW itibariyle olan frekans ceviricilerin fonksiyon kontroli icin entegre tus takiminin tim tuslarina ayni anda basin.

7.3 SEW-EURODRIVE elektronik servisi

Olusan bir hatayi kendiniz gideremezseniz SEW-EURODRIVE Elektronik Servisi'ne
basvurunuz.

Cihaz onarim i¢in génderildiginde agagidaki bilgiler de verilmelidir:
» Seri numarasi (— Etiket)
+ Tip tanimi

* Uygulamanin kisa agiklamasi (uygulama sekli, klemens veya seri arabirim Uzerin-
den kontrol)

» Bagli olan komponentler (motor vb.)

+ Hata tipi

* Cevresel kosullar

« Hataile ilgili kendi digtnceleriniz

* Hata 6ncesi olusan anormal durumlar vb.

66 | isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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Uzun sireli depolama

7.4 Uzun sireli depolama
Uzun sureli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine
baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin émra kisalir.
Bakim yapilmadiginda yapilacaklar:

Frekans geviricilerde gerilim altinda olmadiklari zaman da yaslanan elektrolit kapasi-
torler kullaniimaktadir. Bu durum uzun bir siire depolamadan sonra dogrudan anma
gerilimine baglanan elektrolit kapasitorlerin tahrip olmalarina sebep olabilir.

Bakim ihmal edildiginde, SEW-EURODRIVE sebeke geriliminin maksimum gerilime
yavas yavas artirilmasini énerir. Bunun igin ¢ikis gerilimleri asagida verilen degerlere
gOre ayarlanmis olan bir degisken transformatér kullanilarak yapilabilir.

Asagidaki kademeler énerilir:

AC 230 V cihazlar:

+ Kademe 1: 15 dakika icin AC 170 V

+ Kademe 2: 15 dakika i¢in AC 200 V

+ Kademe 3: 1 saat igin AC 240V

AC 400 V cihazlar:

+ Kademe 1: AC 0 Vila AC 350 V birkag saniye igerisinde
+ Kademe 2: 15 dakika icin AC 350 V

+ Kademe 3: 15 dakika icin AC 420 V

+ Kademe 4: 1 saat icin AC 480 V

Bu rejenerasyon islemi tamamlandiktan sonra cihaz derhal kullanilabilir veya bakim
yapilacak sekilde uzun sureli olarak depolanabilir.

7.5 Atik toplama

Gegcerli olan guncel ydnetmelikleri dikkate aliniz. Atik malzemeler gegerli yonetmelik-
lere uygun olarak, ayri ayri toplanmalidir:

+ Elektronik atiklar (Baskili devreler)
* Plastik (Muhafaza)

+ Sac

+  Bakir

*  Aliminyum
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Parametre

8.1 Parametrelere genel bakis
8.1.1 Standart parametreler
Hiz sinirlari
Modbus SBus/ Parametre/Agiklama Deger araligi/Fabrika Kisa agiklama
yazmag CANopen ayari
Indeks
129 11020 P-01 Maksimum hiz P-10=0 ise: Hiz st sinin, Hz veya dev/dak olarak (P-10 > 0
P-02 - 50Hz - (5 x P-09) |ise)
P-10>0 ise: Maksimum degerler:
P-02 - (5 x P-10) 500 Hz veya 30000 dev/dak
130 11021 P-02 Minimum hiz 0 - P-01 Hiz Ust sinir, Hz veya dev/dak olarak, bkz. P-10
Rampalar
131 11022 P-03 Hizlanma rampasi 0-5-600s Hizlanma rampasi siiresi saniye olarak. Rampa
suresi, istenen degerdeki 0 — 50 Hz (1 500 dev/
dak) degisimine goredir.
132 11023 P-04 Yavaglama rampasi 0-5-600s Yavaglama rampasi siiresi saniye olarak. Rampa
suresi, istenen degerdeki 50 Hz (1 500 dev/dak)
— 0 Hz degisimine goredir.
133 11024 P-05 Stop modu segim 0-3 Tahrikin normal isletme ve sebeke kesintisi igin
gecikme davranisini belirler. Bkz. "Genisletilmis
parametre tarifi" (— B 72).
134 11025 P-06 Eneriji tasarrufu fonksiyo- [0 — 1 P-06 = 1 fonksiyonu etkinlestirir.
nu Bu islev etkin oldugunda, hafif yiklerde uygula-
nan motor gerilimini otomatik olarak disurir. Di-
stimde mumkin olan en kiguk motor gerilimi an-
ma geriliminin % 50'si kadardir.
Anma motor verileri
135 11012 P-07 Motor anma gerilimi 0-2302-250V Motorun tip etiketine gére anma gerilimi. P-07 =
0-400" — 500 V 0 oldugunda gerilim kompanzasyonu devre disi-
dir. Bkz. "Genigletilmis parametre
tarifi" (— B 72).
136 11015 P-08 Motor anma akimi Frekans gevirici ¢ikisinda-|Tip etiketine gére motorun anma akimi.
ki akimin % 25 — 100'U DRN motor verileri fabrika ayarinda kayitl.
137 11009 P-09 Motor anma frekansi 25 —50 — 500 Hz Tip etiketine gére motorun anma frekansi.
138 11026 P-10 Nominal motor hizi 0 — 3000 dev/dak P-10 > 0 oldugunda kayma kompanzasyonu aktif
+ tim parametreler dev/dak olarak gdsterge.
Bkz. "Genisletilmis parametre tarifi" (— B 72).
139 11027 P-11 Ek gerilim Boost/Torque |Maksimum gikis gerilimi- |DisUk hizlarda frekans geviricinin ¢ikis gerilimini
Boost nin % 0 - 20'si (¢6zunur- |6lgeklendirilebilir bir deger kadar artirarak bu hiz
Uk % 0,1) araliginda motorun daha yuksek bir tork gelistir-
« Boyut 1: maks % 20  |mesini saglar. B »
- Boyut 2: maks % 15 Bkz. "Genigletilmis parametre tarifi" (— & 72)
* Boyut 3: maks % 10
140 11028 P-12 Kontrol kaynagi 0-12
141 11029 P-13 — Rez. - Rezerve edildi
142 11030 P-14 Genigletilmis parametre- |0 — 9 999 101: Genigletilmis menu erisimi icin (standart)
ler erisim kodu Genigletilmis parametre setine izinsiz erisimi 6n-
lemek igin bu kodu P-37 parametresinde degisti-
rin.

1) 460 V (sadece Amerika versiyonu)

8.1.2 Genigletilmis parametreler
Modbus SBus/ Parametre/Agiklama Deger araligi/Fabrika Kisa aciklama
yazmag _CANopen ayari
Indeks
143 11031 P-15 Dijital giris fonksiyon se- [0 - 13 Dijital giriglerin iglevlerini belirler. "P-15 Ikili
cimi girisler fonksiyon segimi" (— B 91) bélimune
bakiniz.

B8 | isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+
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Modbus SBus/ Parametre/Aciklama Deger arahigi/Fabrika Kisa aciklama
yazmag CANopen ayari
Indeks

144 11064 P-16 Analog giris 1 0-10V,b0-10V, 0 - |Analog giris 1 bicimini yapilandirir.
20 mA Bkz. "Genigletilmis parametre tarifi" (— B 74).
t4-20mA, r4 -20mA
t20-4mA, r20-4 mA

145 11003 P-17 PWM frekansi 2—-4-16 kHz" Bkz. "Genigletilmis parametre tarifi" (— B 74).

1) frekans gevirici anma glcuine bagh olarak

Kullanici rolesi

146 11050 P-18 Kullanici rélesi segimi 0-1-8 Kullanici rélesi ¢ikisinin fonksiyonunu seger.
Bkz. "Genigletilmis parametre tarifi" (— B 81).
147 11051 P-19 Réle anahtarlama esigi |0 — 100 — 200 % maksi- |P-18 ve P-25 igin sinir degerleri tespit eder.
mum hiz P-01 veya anma
motor akimi P-08
Hedef hizlar
148 11036 P-20 Hedef hiz 1 P-02 — P-01 Hiz 1 igin dahili hedef deger; P-10 > 0 oldugunda
Varsayilan: 0 Hz Giris dev/dak
149 11037 P-21 Hedef hiz 2 P-02 — P-01 Hiz 2 igin dahili hedef deger; P-10 > 0 oldugunda
Varsayilan: 0 Hz Giris dev/dak
150 11038 P-22 Hedef hiz 3 P-02 — P-01 Hiz 3 i¢in dahili hedef deger; P-70 > 0 oldugunda
Varsayilan: 0 Hz Giris dev/dak
151 11039 P-23 Hedef hiz 4 P-02 — P-01 Hiz 4 igin dahili hedef deger; P-10 > 0 oldugunda
Varsaylilan: 0 Hz Giris dev/dak
152 11059 P-24 Yavaglama rampasi 2 0-25s Dijital girigler Gzerinden secilir veya sebeke ari-
zasinda P-05 parametresinin degderine gore.
AO/DO
153 11046 P-25 Analog ¢ikis fonksiyon |[0—-8-9 Analog ¢ikisin fonksiyonunu seger.
secimi Bkz. "Genigletilmis parametre tarifi" (— B 78).
Hizin saklanmasi
154 11045 P-26 Frekans bandi hizin sak- |0 — P-01 [HZ] Gizlenecek frekans bandinin buyuklugua.
lanmasi Bkz. "Genigletilmis parametre tarifi" (— B 79).
155 11044 P-27 Saklama ortasi P-02 — P-01 Saklama ortasi
Varsayilan: 0 Hz Bkz. "Genisletilmis parametre tarifi" (— & 79).
Uyarlama U/f tanim egrisi
156 11099 P-28 Uyarlama U/f tanim egrisi|0 — P-07 [V] U/f tanim egrisi uyarlamasi — yeni galisma nokta-
(gerilim degeri) sinin gerilim degeri. Bkz. "Genigletilmis
parametre tarifi" (— B 80).
157 11098 P-29 Uyarlama U/f tanim egrisi|0 — P-09 [Hz] U/f tanim egrisi uyarlamasi — yeni ¢alisma nokta-
(frekans degeri) sinin frekans degeri. Bkz. "Genisletilmis
parametre tarifi" (— B 80).
Etkinlestirme/yeniden baglatma durumunda frekans gevirici davranisi
158 11070 P-30 Klemens modu yeniden |Edge — R, Auto-0 — Frekans ceviricinin etkinlestirme dijital girisine
calistirma islevi Auto-5 bagli davranisini tanimlar ve otomatik yeniden
calisma islevini de yapilandirir. Bkz.
"Genigletilmis parametre tarifi" (— B 82).
159 11071 P-31 Tus takimi/fieldbus modu [0 —1 -7 Kumanda, entegre tus takimi Uzerinden gercek-
yeniden calistirma islevi lestiginde frekans geviricinin etkinlesme davrani-
sini tanimlar. Bkz. "Genisletilmis parametre
tarifi" (— B 74).
HVAC fonksiyonlari
160 11132 P-32 Seviye 1 0-25s Bir DC frenlemesi igin de kullanilabilir. Bunun igin
Dogru akim tutma islevi, calig- P-59'da bir hiz tanimlanmalidir.
ma suresi Bkz. "Genigletilmis parametre tarifi" (— & 84).
11133 P-32 Seviye 2 0-2
Dogru akim tutma iglevi, igle-
tim tarG
161 11060  [P-33 Yakalama fonksiyonu 0-2 Yakalama fonksiyonu. Bkz. "Genigletilmig

parametre tarifi" (— B 74).

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+

8

69



Parametre

Parametrelere genel bakis

HVAC fonksiyonlari
162 11131 P-34 Fren kiyicisini etkinlestir- |0 — 2 P-34 > 0 ayari ile entegre fren kiyicisi etkinlestiri-
me lir.
P-34 =1, Sw. korumasi ile aktif (sadece BWLT
100 002 igin).
Maksimum akim asildiginda bir hata bildirilir.
P-34 = 2, diger BW icin harici koruma ile aktif.
163 11065 P-35 Analog girig/Slave 6lgek- |0 — 100 — 2000 % Analog girisin ve Slave hizinin dlgeklendirme
lendirmesi faktord
Bkz. "Genisletilmis parametre tarifi" (— B 77).
Fieldbus ayarlari
164 11105  |P-36 Seviye 1 0-1-63 Bkz. "Genigletiimis parametre tarifi" (— B 77)
Fieldbus ayarlari, Slave adresi
11106 P-36 Seviye 2 0-1-5
Fieldbus ayarlari, Baud hizi
11107 P-36 Seviye 3 0-8
Fieldbus ayarlari,
zaman asimi tepkisi
Parametre kilitleme iglevleri
165 11074 P-37 Erigim kodu tanimi 0-101-9999 P-14 igerisinde genisletiimis parametre seti igin
erisim kodunu tanimlar.
166 11073 P-38 Parametre erisimini kilit- |0 — 1 Parametrelere uygulayici erisimini dizenler.
leme
167 11066 P-39 Analog girig ofset -500 — 0 — 500 % Bkz. "Genigletilmis parametre tarifi" (— & 78).
168 11056 P-40 Seviye 1 0-2 Bkz. "Genisletilmis parametre tarifi" (— B 72).
Gosterge olgeklendirme, kay-
nak
11057 P-40 Seviye 2 0-16 000
Gosterge olgeklendirme, 6l-
ceklendirme faktori
169 - P-41 UL 508C uyarinca termik [0 — 1 Bkz. "Genigletiimis parametre tarifi" (— & 87).
motor korumasi
Pl denetleyici parametreler
170 11075 P-42 PI denetleyici 0-1-30 Entegre PI denetleyici icin ayarlar.
P-kazanci Fabrika ayarinda:
171 11076  |P-43 Pl denetleyici 0-1-30s Gergek deger kaynagi = Analog girig 2
Entegral zaman sabiti Hedgf deger ka¥naglf Analog g|r|§.2.'n|n % 0 —
. 100 igin sabit deger, dijital ayarlanabilir P-46
172 11078 |P-44 PI denetleyici 0-1 Eger isletme # fabrika ayarlari ise, bkz.
Calisma modu "Genisletilmis parametre tarifi" (— & 87).
173 11079 P-45 — Seviye 1 0-1
PI denetleyici giris sinyali, he-
def deder kaynagi secimi
11080 P-45 — Seviye 2 0-5
PI1 denetleyici giris sinyali, ger-
cek deger kaynagi segimi
174 11081 P-46 Pl denetleyici dijital hedef|0 — 100 %
deger ayari
175 11067 P-47 Analog ¢ikis 2 0-10V,b0-10V, Analog giris 2 bigimini yapilandirir.
0-20mA Bkz. "Genisletilmis parametre tarifi" (— B 87).
t4 — 20 mA, r4 — 20 mA
t20 — 4 mA, r20 — 4 mA,
Ptc — th
176 11061 P-48 Standby modu iginza- |0—-25s Zamanlayici P-48 > 0 s ile etkinlesgtirilir;
manlayici n = 0 dev/dak ve denetleyici etkin ise frekans ge-
virici P-48 'de ayarli zamana goére Standby mo-
duna gider
177 11087 P-49 PI kontrol farki uyandir- [0 — 100 % Bkz. "Genigletilmis parametre tarifi" (— & 87).
ma seviyesi
178 11052 P-50 Kullanici rélesi histeri 0-100 % P-50 > 0 ile etkinlestirme
bandi Maksimum hiz P-01 veya anma motor akimi
P-08 ylizde orani, P-18 'deki ayara bagli.
Bkz. "Genisletilmis parametre tarifi" (— B 87).
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Parametre
Parametrelere genel bakis

Motor kontrolii parametreleri

179 11089 P-51 Motor kontrol yontemi se-|0 —1 -5 Fabrika ayarinda frekans gevirici U/f kontrol mo-
cimi dunda bulunmaktadir.
Bkz. "Genigletiimis parametre tarifi" (— E 87).
180 11091 P-52 Auto-Tune 0-1 P-52 = 1 Auto-Tune 6lgimiini etkinlestirir.
Auto-Tune Olglim isleminin manuel olarak etkin-
lestirilmesi.
A TEHLIKE! Etkinlestirmeden sonra motor dé-
nebilir!
181 11091 P-53 Seviye 1 0-250 % Manuel hassas ayar kontrol parametreleri
Vektor isletimi kontrol para-
metreleri,
kazang faktora (P orani)
11092 P-53 Seviye 2 0 —250 msn
Vektor isletimi kontrol para-
metreleri,
Entegral zaman sabiti (I orani)
182 11095 P-54 Akim siniri 0-150-175% Frekans geviricinin verdigi maksimum akim.
P-08 ylizde orani
183 11140 P-55 Motor stator direnci 0-655.35Q Stator direnci degerinin manuel olarak uyarlan-
masi.
Auto-Tune ile otomatik atanir.
184 11142 P-56 Motor stator endiiktansi |0 — 6553.5 mH Lsd. degerinin manuel olarak uyarlanmasi.
d ekseni (Lsd) Auto-Tune ile otomatik atanir.
185 11145 P-57 Motor stator endiktansi |0 — 6553.5 mH Lsq. degerinin manuel olarak uyarlanmasi.
q ekseni (Lsq) Auto-Tune ile otomatik atanir.
186 11134 P-58 Hiz dogru akim frenleme |0 — P-01 Dogru akim frenleme baslangici igin hiz
Dogru akim frenlemenin etkinlestiriimesi igin
P-32'de bir degisiklik gereklidir.
Bkz. "Genisletilmis parametre tarifi" (— B 87).
187 11135 P-59 Akim kuvveti dogru akim [0 —20 — 100 % Bu da dogru akim frenleme igin
tutma islevi Bkz. "Genigletiimis parametre tarifi" (— & 87).
188 11146 P-60 Hiz yangin modu 0-250 Hz Hiz yangin modu.

Yangin modunu etkinlestirmek igin P-15'de
Fonksiyon 13 segin.
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Parametre

Genisletilmis parametre tarifi

8.2 Genigletilmis parametre tarifi

8.21 Standart parametreler

P-05 Stop modu segim

Tahrikin normal isletme ve sebeke kesintisi icin gecikme davranisini belirler.
Deger araligt:

0-2

Sebeke kaybinda:

+  0: igletmenin idame ettiriimesi

* 1: Motor kendiliginden durur

* 2: P-24 boyunca hizli stop
Normal durmada:

* 0: P-04 rampasi boyunca durma
* 1: Motor kendiliginden durur

* 2: P-04 rampasi boyunca durma

P-05 = 0 oldugunda frekans cgevirici sebeke kesintisi durumunda motor hizini azaltip
yuku jenerator olarak kullanarak, isletmeye devam etmeyi dener.

P-07 Motor anma gerilimi

Deger araligi:
+ 0-230-250V
+ 0-400 (460 — sadece Amerika versiyonu) — 500 V

Tip etiketin gére motorun anma gerilimi. Dasuk gerilimli tahrik Uniteleri icin bu deger
250 V ile sinirlandirnimistir.

Gerilim kompanzasyonu
P-07 > 0 V: etkin

Bu fonksiyon etkin oldugunda, frekans ceviricinin darbe genislik modilasyonlu ¢ikis
gerilimi darbelerin dedisken uyarlanmasiyla sabit tutulur. Bu sayede drnegin sebeke
tarafindaki giris geriliminin azalmasi gibi olumsuz etkiler telafi edilebilir ve motor anma
torkunu koruyabilir. Ayrica motorun, fren modundaki rejeneratif enerjiden kaynaklanan
termik kayiplari azaltilir.

P-07 = 0 V: devre digI
Gerilim kompanzasyonu devre disi durumdaysa frenleme islemi sirasinda motorda da-
ha ylksek termik kayiplar Uretilir ve motorun torku érnegin sebeke geriliminin dismesi

gibi dis etmenler tarafindan etkilenebilir. Frekans geviricinin DC link devresi bu ayar
tarafindan hafifletilir.

P-10 Motor anma hizi

Deger araligi:
0 — 30 000 dev/dak

+ 0: Kayma kompanzasyonu (--- FEHLENDER LINK ---) devre disi, tim parametre-
ler Hz olarak gostergesi

* 1: Kayma kompanzasyonu (--- FEHLENDER LINK ---) aktif, tim parametreler dev/
dak olarak gostergesi

[ 7 isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+

22511229/TR — 04/2016



22511229/TR — 04/2016

Parametre 8
Genisletilmis parametre tarifi

P-11 Ek gerilim/boost
Deger araligi:
Maksimum ¢ikig geriliminin % 0 — 20'si. GézUnurlik % 0,1
+  Boyut 1: maks % 20
*  Boyut 2: maks % 15
*  Boyut 3: maks % 10

Dusuk hizlarda frekans geviricinin ¢ikis gerilimini dlgeklendirilebilir bir deger kadar arti-
rarak bu hizda motorun daha yuksek bir tork gelistirmesini saglar.

Vektor isletimi (P51 # 1): P-51 'de vektor kontrol yontemlerinden biri segiliyse Auto-Tu-
ne iglemi tarafindan P-11 otomatik olarak doldurulur.

P-07

6353342859

Duslk hizlarda surekli gcalismada cebri fanli bir motor kullaniimalidir.
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Parametre
Genisletilmis parametre tarifi

P-12 Kontrol kaynagi
Deger araligi:
0-11

Klemens ile kontrol

Tus takimiyla kumanda (sadece ileri)

Tus takimiyla kumanda (<Start> tusu ile ileri/geri arasinda gecis yapilabilir)

Dahili hizlanma/yavaglama rampali SBus sebeke kumandasi

Bus lizerinden hizlanma/yavaslama rampa uyarlamali SBus sebeke kumandasi

Dahili hizlanma/yavaglama rampali Modbus RTU sebeke kumandasi

Ol W|IN|—~]O

Bus Uzerinden hizlanma/yavaslama rampa uyarlamali Modbus RTU sebeke ku-
mandasi

~

Hizlanmal/yavaglama rampa uyarlamali CANopen — sebeke kumandasi

Bus lizerinden hizlanma/yavaslama rampa uyarlamali CANopen — sebeke ku-
mandasi

9 |PI denetleyici modu Standard

10 |PI denetleyici modu Advanced

11 | Master-Slave isletmesi

8.2.2 PWM

P-17 Darbe genislik modiilasyonu anahtarlama frekansi

Darbe genislik modilasyonlu anahtarlama frekansinin ayari. Daha ylksek bir anahtar-
lama frekansi, motorda daha az ses olusmasi, ancak son katta kayiplarin daha ylksek
olmasi anlamina gelmektedir. Agagdidaki gizelgede darbe geniglik modulasyonu anah-
tarlama frekansi igin gu¢ sinifina bagh degerler gérintulenir.

Girig Kapasite sinifi PWM fabrika Min. darbe | Maks. darbe
gerilimi KW ayari geniglik mo- | genislik mo-
v kHz diilasyonu | diilasyonu
kHz kHz
1x110 0.37-1.1 16
1 x 230 0.37-2.2 16
3 x230
1x230 4 12
4 2
3 x 230
3 x 400 0.75-4 16
3 x 400 55-75 12
3 x 400 11 8
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8.2.3 Analog girigler
P-16, P-48 Analog giris

Parametre 8
Genisletilmis parametre tarifi

(Aciklama ayrica Analog giris 2 icin gecerli)

Deger araligi:

Gosterge Deger araligi Aciklama

u [0-10 |0-10V Unipolar mod (gerilim girisi)

b |[0-10 |-10-10V Bipolar mod (gerilim girigi)

A |0-20 [0-20mA Unipolar mod (akim girisi)

t |4-20 [4-20mA Unipolar mod (akim girisi)

r |4-20 |4-20mA Unipolar mod (akim girisi)

t |20—-4 |4-20mA (inv.) |Unipolar mod ters. (akim girisi)

r 120—4 |4-20mA (inv.) |Unipolar mod ters. (akim girisi)

- |Ptcth  |—- Bir PTC motor termistdrtinin isletimi icin ayar se-
(sadece gin
P-48)

b = bipolar mod

t = frekans cevirici etkin durumda sinyal geri alindiginda, frekans gevirici kapanir.

r = frekans cgeviricinin P-20'de ayarlanmis olan hizda bir rampa boyunca c¢alistigini
gOsterir.

Bipolar mod
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Parametre
Genisletilmis parametre tarifi

Bu fonksiyon P-07'in -% 100 ile +% 100 arasindaki komple hiz araliginda dijital giris
anahtarlamasi yapmadan kademesiz hiz ayarina olanak tanir. Alternatif olarak [B]
uyarinca bir tanim egrisi gerceklestirilebilir.

PO1[%] {

12804908811

A tanim egrisi B tanim egrisi

-10 V ila +10 V (bipolar mod) gerilim igletim bu tanim egrisine gére frekans cevirici-
aralidinda analog bir giris sinyali kul- de asagidaki ayarlar yapilarak gerceklegtirile-

lanildiginda bilir:

P-16=0-10b P-16 =0 - 10 V (fabrika ayarlari)
P-35=% 200
P-39 =% 50
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Parametre 8
Genisletilmis parametre tarifi

P-35 Analog girig/Slave ol¢eklendirmesi
Deger araligi: Bkz. 0 — 100 — 2000
Analog girigin 6l¢geklendirilmesi

f 3
100%
8\°
S o\
‘off\’ RS
Vi
el \a)
! o)
Q Q’
N 50%
T //600|0
Q-
0% >
ov 5V 10V
Analog giris

6355552139
Slave olceklendirmesi, eger
P-12=11
P-35 = (Ngjave/Nyaster) * 100 %

Ornek
Master hizi = 1500 dev/dak
istenen Slave hizi = 750 dev/dak
P-35=750/1500 x 100 % = 50
Slave hizi P-01 ve P-02 tarafindan sinirlandirilir
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Parametre
Genisletilmis parametre tarifi

P-39 Analog giris ofset
Deger araligi:
-500 — 0 - 500 %
Analog giris ofseti, ¢dzunirlik % 0,1

100% -

50% -

Hiz

0%

-50%

-100%

8.24 Analog cikig
P-25 Analog ¢ikis iglev segimi

Deger araligi:
0-8-10

6355554571

Frekans gevirici etkinlestirilmistir (dijital)

Frekans gevirici galismaya hazir (dijital)

Motor istenen hizda (dijital)

Frekans cevirici hata durumunda (dijital)

Motor hizi = sinir deger P-19 (dijital)

Motor akimi = sinir deder P-19 (dijital)

Motor hizi < sinir deger P-19 (dijital)

Motor akimi < sinir deger P-19 (dijital)

Motor hizi (analog)

Motor akimi (analog)

oclo|lo|~N|jlo|la|r|lw|Nv|a|o

—_

Motor glicl (analog)
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Parametre 8
Genisletilmis parametre tarifi

Dijital ¢ikig olarak ayar
Devre digl: 0 V
Aktif +24 V (20 mA sinir degeri)

Analog ¢ikig olarak ayar
» Secim 8: Motor hizi sinyali araligi
0-10V =P-07in % 0 ... 100G
* Secim 9: Motor akimi sinyali araligi
0-10V = P-08'in % 0 —200'U

8.2.5 Hizin saklanmasi

P-26, P-27 Hiz gizleme
Deger araligt:
0 - P-01
Bazi uygulamalarda belirli hiz araliklari makinenin davranisina olumsuz etkiyen meka-
nik rezonans titresimlerine yol agabilirler. "Hiz gizleme" fonksiyonu kullanilarak arizaya

neden olarak hiz bandi gizlenebilir. Tahrik hizi, P-03 ve P-04'den olan rampalarla re-
simde belirtilen histerezisi geger.

ACik hizi
A
P27 P26
S
>
stenen pozitif ve
negatif n de eri
9007205610286091
P-26 frekans bandinin blyUklGgina tarif eder
P-27 frekans bandinin ortasini tarif eder

Ornek:

27 Hz — 37 Hz hiz aralidinin gizlenmesi

Baslangi¢ frekansi = 27 Hz; son frekans = 37 Hz

P-26 =37 Hz-27 Hz=10 Hz

P-27 = Baslangig frekansi + P-26/2 = 27 Hz + 5 Hz = 32 Hz

istenen hiz, gizlenecek frekans bandi icerisinde kaliyorsa tahrik hizi hizlanma yéniine
bagh olarak frekans bandinin st veya alt sinirinda sabit kalir.
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Parametre

Genisletilmis parametre tarifi

8.2.6 Uyarlama U/f tanim egrisi

P-28, P-29 U/f tanim egrisi uyarlamasi

Bu fonksiyonda frekans geviricinin U/f tanim egrisinin ek bir calisma noktasi Uretilebilir.

* Bu calisma noktasi norm dogrusunun (calisma noktasi 1) alt tarafinda kaliyorsa
motor, anma noktasinin altindaki tim hizlarda daha az enerji tiketir. Bununla bir-

likte motor daha duslk bir torka sahiptir. Bu ayar baska uygulamalarin yaninda

pompa ve fan uygulamalari igin uygundur.

* Bu calisma noktasi norm dogrusunun (¢alisma noktasi 2) st tarafinda kaliyorsa

motor, anma noktasinin altindaki tim hizlarda daha yuksek bir tork uretir. Fakat
bunun sonucunda motor daha fazla isinir. Bu ayar, belirli frekanslarda bir motor

kararsizhdi algilandiginda uygundur. Bu durumda kararsiz hizdaki (P-29) gerilimi

(P-28) artirin veya azaltin.

u
Un/fn
P-07
P-28, ; - S
// /l
7/

7/

/l
P-284 y

P-29 P-09

P-07 = Motor anma gerilimi

P-09 = Motor anma frekansi

P-28 = U/f tanim egrisi uyarlamasinin gerilim degeri
P-29 = U/f tanim egrisi uyarlamasinin frekans degeri
Ornek:

Calisma noktasi 1 = P-28,/P-29

Calisma noktasi 2 = P-28,/P-29
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8.2.7 Kullanici rolesi

Parametre 8
Genisletilmis parametre tarifi

P-18 Kullanici rélesi gikisi segimi

Deger araligt:
0-1-7

0

Frekans gevirici etkinlestirilmistir. Motorun elektromekanik tutma frenini kuman-
da etmek igin bu fonksiyonu segin. Fren kontroliiniin kurulumu igin, bkz.
"Kurulum" (— B 23) bdlumu.

Frekans cevirici calismaya hazir

Motor istenen hizda

Frekans gevirici hata durumunda

Motor hizi = sinir deger P-19

Motor akimi = sinir deger P-19

Motor hizi < sinir deger P-19

N|oOojfa|hr|W[IN]| =

Motor akimi < sinir deger P-19

8

Analog giris 2 > sinir deger P-19

Sinir degerin anahtarlama esigi P-19 igerisinde tanimlanir.

Role kontagi normalde acgik kontak olarak uygulanir.

P-51 Kullanici rélesi histeri bandi

Deger araligi: % 0 — 100

fffffffff Roéle kapat
\) A
Réle a¢ %
Alt sinir Ust sinir

9007211969771275

Ust sinir: Hiz P-19 tarafindan tanimli

Alt sinir: Ust sinir — deger P-51 tarafindan tanimli

Uygulama 6rnegi:

P-01 =50 Hz

P-18 = 4 — "P-19 'da frekans gevirici hizi = deger ise, role kapanir"

P-19=9% 50 =25 Hz

!\/Iotorun gercek hizi £ 2 Hz ile hedef deger 25 Hz (P-19 'daki degder) kadar dalgalanir.
Istenmeyen kararsiz réle durumlari olugur ("Cit sesi"). Bunu 6nlemek icin P-51 =

% 5 = 2,5 Hz olarak ayarlanabilir. Hiz dalgalanmasi yalnizca histeri igerisinde bulunur,
réle durumunu korur.
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Parametre
Genisletilmis parametre tarifi

8.2.8 Etkinlestirme/yeniden baslatma durumunda frekans c¢evirici davranisi

P-30 Klemens modu yeniden galigtirma iglevi

Frekans ceviricinin etkinlestirme dijital girisine bagdl davranigini tanimlar ve otomatik
yeniden ¢alisma islevini de yapilandirir.

Deger araligi:

Edge-R, Auto-0, Auto-1 — Auto-5

+ Edge-R:
Ac¢ma sonrasinda veya bir hata resetlendikten sonra frekans gevirici, ilgili dijital gi-
riste etkinlestirme sinyali mevcut olsa dahi otomatik olarak baglamaz. Frekans ge-

viriciyi baglatmak igin sinyal, agma veya reset sonrasinda 6énce silinmeli (salter
aciimali) ve sonra yeniden uygulanmalidir (salter kapatiimali).

e Auto-0:

Ac¢ma sonrasinda veya resetlendikten sonra frekans gevirici, ilgili dijital giriste et-
kinlestirme sinyali mevcut oldugunda otomatik olarak baslatilir.

* Auto-1 — Auto-5:
Bir hata sonucu kapanmadan sonra (trip) frekans gevirici 20 saniyelik araliklarla 5
kez yeniden galismayi dener. Sayaci sifilamak igin frekans geviricinin gerilimsiz
duruma getirilmesi gerekir. Yeniden baslama denemeleri sayisi sayilir. Frekans

cevirici tahriki en son denemede baslatamiyorsa, sadece reset tusu basilarak geri
ayarlanabilen kalici bir hata kapatmasi gergeklesir.

P-31 Tus takimi/fieldbus yeniden galistirma islevi

Kumanda, entegre tus takimi veya fieldbus Gzerinden gergeklestiginde frekans geviri-
cinin etkinlesme davranisini tanimlar.

Deger araligt:
0-1-7
Mod |Tanimlama Aciklama
0 Minimum hiz Baslatmak icin <Start> tusuna basin.
1 En son mevcut hiz Baslatmak icin <Start> tusuna basin.
2 Minimum hiz (Autorun) Donanim etkinlestirmesini dijital giriglerden

baslatmak igin.

3 En son mevcut hiz (Autorun) Donanim etkinlestirmesini dijital girislerden
baslatmak igin.

4 Glncel hiz Baslatmak icin <START> tusuna basin
Onceden ayarlanan hiz 4 Baslatmak icin <START> tusuna basin
6 Guncel hiz (Autorun) Donanim etkinlestirmesini veya dijital giris-
leri baglatmak igin
7 Onceden ayarlanan hiz 4 Donanim etkinlestirmesini veya dijital giris-
(Autorun) leri baglatmak igin
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Parametre 8
Genisletilmis parametre tarifi

8.2.9 HVAC fonksiyonlari

Dogru akim frenleme ve tutma islevi (P-32, P-59, P-60)

Motor sargisina bir dogru akim aktarilarak, P-32 igerisinde belirtilen slre igerisinde,
homojen bir manyetik alan olusturulur. Harici bir kuvvet rotor Gzerine bir tork uyguladi-
ginda manyetik alan bir fren momenti Uretir.

Dogru akim frenleme ve tutma islevi ile asagidaki tahrik teknigi gorevleri gerceklestiri-

lebilir:
Gorev alani Gorev Parametre
HVAC Hava akimindan dolayi |P-32, P-59

fan rotorunun tekrar ¢a-
lismasini 6nleme

HVAC, konveydr teknigi | Dogru akim frenleme P-32, P-58, P-59
(DC frenleme) tanimli
bir hizdan sonra izleyen
tutma freni ile (maks.
25 s toplam)

HVAC Hava akiminda bulunan | P-32, P-59
bir fan rotorunun "0" hi-
zinin tanimli baglatmasi
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Parametre
Genisletilmis parametre tarifi

Uygulama &6rnegi

DC frenleme ile dogru akim tutma iglevi

P-03 P-04
n A
Ng | oo o N -
t
Idc A
S
1 t.2 Dot
- t.DC -
16872908683
t 1 = DC frenleme zamani
t 2 = DC tutma freni zamani
t DC = DC tutma iglevi zamani [P-32]
Ng = DC frenleme hiz baglatma [P-59]
I = Aktarilan DC akim [P-60]

P-32 Dogru akim tutma fonksiyonu

Seviye Program no. | Deger arali- |Varsayilan |Fonksiyon
gi deger
DC akim aktarma, zaman
1 - 0-25s Os i )
DC akim aktarma aktif, eger P-32/1 > 0 s ise
2 0 0-2 0 STOPP'ta DC akim aktarma
1 START'ta DC akim aktarma
2 STOPP ve START'ta DC akim aktarma
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Parametre 8
Genisletilmis parametre tarifi

P-59 Hiz dogru akim frenleme
Deger araligi: 0 — P-01
Dogru akim frenleme baslangici i¢in hiz
Dogru akim frenlemeyi etkinlestirmek icin P-32/1 > 0 s olarak ayarlanmalidir.

P-60 Akim kuvveti dogru akim tutma iglevi
Deger araligi: 0 — 100 %
P-08'in [%] degeri. Aktarilacak dogru akimin kuvvetini belirler.

P-33 Yakalama fonksiyonu
Deger araligi: 0 — 2

Yakalama fonksiyonu etkinken frekans gevirici motor kumandasini giincel olarak algi-
lanan rotor hizindan baslatir. Rotor "0" hizda bulunursa kalkista kisa bir gecikme ola-

bilir.
Ayar P-33 Aciklama
0 Yakalama fonksiyonu devre digi
1 Yakalama fonksiyonu aktif
Yakalama fonksiyonu yalnizca asa-
gidaki kosullar karsilanirsa etkindir:
2 * Hata kapanmasi
*  Gerilim disumi
* Serbest durma

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTE-B+ 85



Parametre
Genisletilmis parametre tarifi

8.2.10 Fieldbus ayarlan

P-36 Fieldbus ayarlari

P-36, frekans cgeviricinin tus takiminda duzlemlere ayrilmistir. <Navigasyon> tusuna
basilarak sonraki dizleme gegilir.

Frekans ceviricinin gostergesi P-36'nin 2. dizleminde program numaralari goéruntuler.
P-12 icerisinde hangi ayar yapildigina bagh olarak bu numaralar igin farkl degerler ge-
cerlidir. Asagidaki tabloda program numarasi ile iligkili deger arasindaki eslesme
P-12'ye baglh olarak gortnttilenmektedir.

Deger
Seviye Program g s (P-12 = 3/4)
no. Modbus RTU (P-12 = 7/8)
CAN (P-12 = 5/6)
1 - Slave adresi 1-63 1-63
0 500 kb/s 9.6 kb/s
1 500 kb/s 115.2 kb/s
2 125 kb/s 19.2 kb/s
2 - Baud hizi
3 250 kb/s 38.4 kb/s
4 500 kb/s 57.6 kb/s
5 1 Mb/s 76.8 kb/s
0 0 (hata yok)
1 t30
2 t 100
3 t 1000
3 - Zaman asimi tepki- 4 t 3000
si ms olarak
5 r 30
6 r 100
7 r 1000
8 r 3000

"0" ayari, iletisim kapamasini devre disi birakir.
t,: Frekans cgevirici x [ms] zamani asildiginda dogrudan kapanir.
r,: X [ms] suresi asildiginda motor bir rampa boyunca durma durumuna getirilir.

8.2.11 Gosterge Olceklendirme

P-40 Gosterge odlgeklendirme

P-40, frekans geviricinin tus takiminda dizlemlere ayrilmistir. <Navigasyon> tusuna
basilarak sonraki diuzleme gegilir.

Seviye Program no. Deger

0 Motor hizi
1 — Kaynak 1 Motor akimi

2 Analog giris 2 degeri
2 — Faktor - 0 - 16000

86  isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+

22511229/TR — 04/2016



22511229/TR — 04/2016

Parametre
Genisletilmis parametre tarifi

Calisma durumu gostergesinde (cXXX) gercek zamanli olarak gosterilir.

8.2.12 ULS508C uyarinca termik motor korumasi

P-41 UL508C uyarinca termik motor korumasi
+ 0/devre disi
+  1/etkin

Motorun asiri yiklere karsi korunmasi icin, frekans geviriciler NEC (National Electroni-
cal Code) uyarinca bir termik motor korumasi fonksiyonuna sahiptir. Zaman igerisinde-
ki motor akimi dahili bir bellekte toplanir.

Sicaklik siniri gegilir gegilmez, frekans gevirici hata durumuna (1.t-trP) geger.

Frekans cgevirici ¢ikis akimi ayarlanmis olan anma motor akiminin altina disttiginde,
dahili bellek ¢ikis akimina bagli olarak azaltilir.

P-41 devre disi ise, sebeke agip kapatildiginda, termik asiri yik bellegi sifirlanir.
P-41 etkin ise, bellek sebeke acip kapatilsa dahi degismez.

8.2.13 Pl Denetleyici

P-42 Pl Oransal kazanci
Deger araligr: 0 —1 - 30

Denetleyici oransal kazanci Daha yiksek oransal kazang degerleri, geri besleme sin-
yalinin kiigik degisimlerine tepki olarak frekans geviricinin ¢ikis frekansinin daha bu-
yuk degismesine etki eder. Cok ylksek bir deger kararsizliga neden olabilir.

P-43 Pl Entegral zaman sabiti
Deger araligi:0—-1-30s

Yiksek degerler daha sénimlemeli bir diizeltme davranigi saglar. Cok yliksek bir de-
ger, kontrol hattinda istenmeyen atalete neden olabilir.

8
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Parametre
Genisletilmis parametre tarifi

P-44 Pl Denetleyici calisma modu
Deger araligi: 0 — 1

P-44 ayarn

Negatif kontrol farkina hiz tepkisi
(gercek deger diiser)

0: Standart

Yukselir

1: Ters

Duiser

P-45 Denetleyici girig sinyali
Deger araligi: 0 — 1

Sevi- |Aciklama
ye

Program no.

Kaynak

istenen deger

1 kaynagi

Dijital = P-46'daki deger

Analog = Analog giris 1

Gergek deger
kaynagi

Analog giris 2

Analog giris 1

Motor akimi, P-08

WIN|[~|]O|~]|O

DC Link (DL) gerilimi

Analog giris 1 — Analog giris 2
iki analog gercek degerin karsilastiriimasi.

Degerlerin farki hedef deger ile karsilastir-
lr.

Analog giris 1 ve analog giris 2'de gercek
degerleri baglayin.

P-45/1"0" olmalidir.

Maksimum deger (analog giris 1; analog gi-
ris 2)

Her iki analog giris degerinin karsilastiril-
masil.

Maksimum deger PI gergek degeri olarak
kullanilir.

P-46 PI Dijital hedef deger ayari

Deger araligi: Geri besleme sinyalinin % 0 — 100'U
Orn.: Geri besleme sinyali0 —10 V,P-46=%50=5V

P-49 Pl kontrol farki

Deger araligi: % 0 — 100

Frekans gevirici Pl denetleyici isletimi esnasinda Standby modunda bulunursa, secilen
geri besleme sinyali (kontrol hattinin gergek degeri), frekans gevirici normal isletime

dénmeden evvel, P-49'daki tanimli esigin altina diismelidir.
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8.2.14 Motor kontrolii parametreleri

P-51 Motor kontrol yontemi se¢imi

Aciklamalar

Deger araligi: 0—-1-5

Parametre

Genisletilmis parametre tarifi

P-51'deki ayar Motor kontrol yontemi Motor tipleri

0 VFC-ASM Hiz kontroli Asenkron makineler

1 U/f kontrol Asenkron makineler

2 VFC-PM Hiz kontroll Daimi uyarimh senkron
makineler

3 BLDC Hiz kontroli Brushless (firgasiz) DC
motorlar

4 Sync. Reltiktans motor kontroll Senkron reltktans mo-
torlari

5 LSPM Motor kontroli SEW-LSPM Motorlari

0/VFC Hiz kontrolii

Enduksiyon motorlari i¢in hesaplanmis rotor hizi kontrolli vektér hiz kontroli. Motor
hizi kontroll i¢in alan uyumlu kontrol algoritmalari kullanilir. Hesaplanan rotor hizi ile
hiz devresi dahili olarak sanal kapandigindan, bu kontrol sekli bdylelikle fiziksel bir en-
koder kullanmadan kapali bir kontrol devresi sunar. Hiz denetleyici dogru olarak ayar-
landiginda, statik hiz degisimleri genelde % 1'den daha iyidir. MUmkin olan en iyi
kontrol igin, "Auto-Tune" (P-52) ilk galistirmadan 6nce gergeklestirilebilir.

1/Gelismis U/f kontrol (varsayilan)

U/f kontrol ydnteminde motor hizi gerilim ve frekansin dogrusal degisimiyle frekans ¢i-
kisinda ayarlanir. Birgok uygulama durumu igin bu ayar yeterlidir. Motor yonlendirme-
si, tork kararliigi ve hiz aralidi yoninden daha iyi bir performans gerektiginde, VFC
kontrol yontemlerinden biri kullaniimahdir.

Kayma kompanzasyonu

MOVITRAC® LTE-B frekans geviricileri gelismis bir U/f kontroll kullanmaktadir. Bu de-
mektir ki, kayma kompanzasyonu aktif oldugunda (P-10 > 0) hizin yike bagimh disi-
sU, frekans cevirici ilgili calisma noktasinda f, ¢ikis frekansini yiike bagimli A; payi ka-
dar artirarak kompanze edilir.

2/VFC-PM Hiz kontrolii

VFC hiz kontroli analog 6zellikleri, fakat PM hiz kontroliinde ¢ikis blyUklUklerinin he-
saplanmasi igin daimi uyarimli bir senkron motorun makine modeli kullanilir.

3/BLDC Hiz kontrolii

VFC hiz kontroli analog 6zellikleri, fakat BLDC hiz kontroliinde ¢ikis blyukliklerinin

hesaplanmasi icin bir "Brushless (firgasiz) DC Motor"un (BLDC Motor) makine modeli
kullanilir. Sonuglanan akim ¢ikisi egri bigcimi PM motor kontroliine kiyasla farkhdir.

4/Sync. Reliiktans motor kontrolii

VFC hiz kontroli analog 6zellikleri, fakat senkron rellktans hiz kontroliinde ¢ikis bU-
yuklUklerinin hesaplanmasi igin bir senkron reliktans motorunun makine modeli kulla-
nilir.

5/LSPM Motor kontrolii

Bu ayari, MOVITRAC® LTE-B frekans geviricide SEW-EURODRIVE tarafindan bir
Line Start Permanent Magnet Motor (LSPM Motor) bagh oldugunda kullanin.
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Parametre
Genisletilmis parametre tarifi

P-54 Vektor isletimi kazang faktorii

DIKKAT

Frekans geviricide hasar olugabilir

Asagidaki parametreler optimum bir motor kontroli saglamak icin frekans c¢evirici ta-
rafindan dahili olarak kullanilir. Parametrelerin yanlis ayarlanmasi performansi disu-
rir ve motorun beklenmedik bir sekilde hareket etmesine sebep olur. Ayarlar sade-
ce, parametrelerin iglevlerini tam olarak anlayan deneyimli uygulayicilar tarafindan

yapilmahdir.

AC motorlar i¢in yedek baglanti semasi

Rg Lsd
L1 L
—_—
Idrms

P-56 Motor stator direnci [RS]
Ayar aralidi: motora baglidir (Q)

7372489995

Stator direnci, bakir sarginin omik faz-faz direncidir. Bu deger "Auto Tune" igleminde

otomatik olarak hesaplanir ve ayarlanir.
Bu degder manuel olarak da girilebilir.

P-57 Motor d ekseni stator endiiktansi (Lsd)
Deger araligi: 0 — 6553.5 mH
Motorun stator endlktansi (Lsd)
Ayar arahdi: motora baglidir (H)

Endiksiyon motorlari i¢in: Faz-stator endiktansi degeri
Daimi miknatish motorlar i¢in: Faz-d ekseni stator endlktansi (Henry).

P-58 Motor q ekseni stator endiiktansi (Lsq)
Deger araligi: 0 — 6553.5 mHz

Motorun stator endlktansi (LSq) — sadece PM motorlar igin

Ayar arahgi: motora baglidir (H)

Daimi miknatisli motorlar igin: Faz-q ekseni stator endiiktansi (Henry)
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Parametre

P-15 Ikili girigler fonksiyon segimi

8.3 P-15 Ikili girigler fonksiyon segimi
Frekans geviricideki dijital giriglerin fonksiyonlari programlanabilir. Uygulamaniz igin
gerekli fonksiyonlari secgebilirsiniz.
Asagdidaki tablolarda dijital giriglerin islevleri P-12 ve P-15 parametrelerinin degerlerine
g0re gosteriimektedir.
8.3.1 Klemens modu
Parametre P-12 = 0 oldugunda (klemens modu), asagidaki tablo gecerlidir:
P-15 |Dijital giris 1 Dijital giris 2 Dijital giris 3/Analog gi- |Dijital giris 4/ Notlar
Segim rig 2 Analog giris 1
0 |0: Dur/controller inhibit |0: Saat yoniinde 0: (0 V) Analog hiz de@eri |Hiz referansi -
1: Enable/Baglat 1: Saatin aksi yénde referansi B
1: (10 — 24 V) Onceden
ayarlanan hiz 1

1 |0: Dur/controller inhibit |0: Analog hiz degeri refe- |0: (0 V) Onceden ayarla-  |Hiz referansi =
1: Enable/Baglat ransi nan hiz .

1: Onceden ayarlanan 1: (10 — 24 V) Onceden
hiz 1 veya 2 ayarlanan hiz 1

2 |0: Dur/controller inhibit |0: Agik 0: (0 V) Agik 0: Onceden ayar- |Onceden ayarlanan hiz 1

1: Enable/Baslat 1: Kapali 0: (0 V) Agik l’lanl\?lglrslzr: —4  |®nceden ayarlanan hiz 2
: .hiz "

0: Acik 1: (10 — 24 V) Kapali (P-01) Onceden ayarlanan hiz 3

1: Kapali 1: (10 — 24 V) Kapali Onceden ayarlanan hiz 4

3 |0: Dur/controller inhibit |0: Analog hiz degeri refe- |0: (0 V) Kapatma TF/TH Hiz referansi Dijital giris 3'e harici sicaklik

1: Enable/Baglat ransi 1: (10 — 24 V) Motor sicak- sensorind baglayin.
1: Onceden ayarlanan g1 O.K.
hiz 1
4 |0: Dur/controller inhibit |0: Saat yoniinde 0: (0 V) Analog hiz degeri |[Hiz referansi —
1: Enable/Baglat 1: Saatin aksi yoénde referansi .
1: (10 — 24 V) Onceden
ayarlanan hiz 1

5 |0: Saat yoniinde stop |0: Saatin aksi yonde stop [0: (0 V) Analog hiz degeri [Hiz referansi Dijital giris 1 ve 2 lizerinden
1: Saat yonlinde 1: Saatin aksi yonde referansi . entegre hizl stop fonksiyonu
Motoru hizli durma rampasiyla durdurma igin, 1: (10 - 24 V) Onceden
1 ve 2 numarali dijital girisleri biraraya baglayin. |2yarianan hiz 1

6 |0: Dur/controller inhibit |0: Saat yoniinde 0: (0 V) Kapatma TF/TH Hiz referansi Dijital giris 3'e harici sicaklik
1: Enable/Baslat 1: Saatin aksi yonde 1: (10 — 24 V) Motor sicak- sensoriind baglayin.

g O.K.

7 |0: Saat yonunde stop |0: Saatin aksi yonde stop |0: (0 V) Kapatma TF/TH Hiz referansi Dijital giris 1 ve 2 lzerinden
1: Saat yonunde 1: Saatin aksi yonde 1: (10 — 24 V) Motor sicak- entegre hizli stop fonksiyonu.
Motoru hizli durma rampasiyla durdurma igin, ligr O.K. Dijital girig 3'e harici sicaklik
1 ve 2 numarali dijital girisleri biraraya baglayin. sensorund baglayin.

8 |0: Dur/controller inhibit |0: Saat yoniinde 0: (0 V) Acik 0: Acik Onceden ayarlanan hiz 1
1: Enable/Baslat 1: Saatin aksi yonde 1: (10 — 24 V) Kapali 0: Agik Onceden ayarlanan hiz 2

0: (0 V) Acik 1: Kapali Onceden ayarlanan hiz 3
1: (10 — 24 V) Kapali 1: Kapall Onceden ayarlanan hiz 4
9 |0: Saat yoniinde stop |0: Saatin aksi yonde stop |0: (0 V) Agik 0: Acik Onceden ayarlanan hiz 1
1: Saat yoninde 1: Saatin aksi yonde 1: (10 — 24 V) Kapali 0: Agik Onceden ayarlanan hiz 2
0: (0 V) Acik 1: Kapali Onceden ayarlanan hiz 3
1: (10 — 24 V) Kapali 1: Kapall Onceden ayarlanan hiz 4
10 |Sensor fonksiyonu, |Sensor fonksiyonu, nor-|0: (0 V) Analog hiz degeri |Hiz referansi Tuslarla igletim igin fonksiyon

normalde agik
Pozitif kenar: Etkin

malde kapali
Negatif kenar: Stop

referansi B
1: (10 — 24 V) Onceden
ayarlanan hiz 1

(impuls kumandasi)
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Parametre
P-15 Ikili girigler fonksiyon segimi

P-15 |Dijital giris 1 |Dijital giris 2 |Dijital giris 3/ |[Fonksiyon Dijital giris 4/ Notlar
Segim Analog giris 2 Analog giris 1
11 |0 1 1(10-24V) |[Saatin aksi yonde Hiz referansi Tuslarla igletim igin fonksiyon
0 0 1(10-24V) |Geriye stop (impuls kumandast)
1 1 0OV Saat yéniinde
1 0 0(0V) Saat yoninde stop
1 0 1(10-24V) |P-24 boyunca hizli stop
P-15 |Dijital giris 1 |Dijital giris 2 |Fonksiyon Dijital giris 3 Analog giris Notlar
Segim
12 |0 0 Dur/controller |0: (0 V) Analog hiz de@eri |Hiz referansi —
inhibit referansi .
1 0 Rampali stop 1 1: (10 — 24 V) Onceden
(P-04) ayarlanan hiz 1
0 1 Rampali stop 2
(P-24)
1 1 Enable/Baslat
P-15 |Dijital giris 1 |Dijital giris 2 |Dijital giris 3/ |Dijital giris 4/Analog giris 1 Notlar
Segim Analog giris 2
13 |0: Dur/controller|0: Onceden 0: (0 V) Yangin |Hiz referansi Yangin modu fonksiyon
inhibit ayarlanan hiz  |modu
1: Enable/Bas- |1: Analog giris 1|1: (10 — 24 V)
lat Normal igletim

92  isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+

22511229/TR — 04/2016



22511229/TR — 04/2016

Parametre
P-15 Ikili girigler fonksiyon segimi

8.3.2 Tus takimi modu
Parametre P-12 = 1 veya 2 oldugunda (tus takimi modu), asagidaki tablo gecerlidir.
P-15 |Dijital giris 1 Dijital giris 2 Dijital giris 3/Analog |Dijital giris 4/Ana- |Notlar Tus 5 Tus 6
giris 2 log giris 1
0, 1, 5,|0: Dur/controller inhi-|0: islevsiz 0 (0 V) islevsiz 0 (0 V): Saat yonun-|Dikkat: Hizi artinn [Hizi disu-
8-12 |bit 1: Hiz yukariya 1(10-24 V) Hiz asa- |de Dijital giris 2 ve rin
1: Enable/Baglat diya 1(10 — 24 V): Sa- |3 birlikte kapan-
Diiital giris 2 ve 3 birlikte kapandiginda ~ [8tin aksiyonde jmasi motorun
START tusu yok sayilir derhal galisma-
sina neden ola-
bilir!
1 0: Dur/Denetleyici Islevsiz Hiz referansi™ islevsiz Hiz referansi,
etkin P-45 Gzerinden
1: Enable/Baslat secilebilir
2 |0: Dur/controller inhi-|0: islevsiz 0: (0 V) islevsiz 0: (0 V) Tus takimi |Dikkat: Hizi artinn [Hizi disu-
bit 1: Hiz yukariya 1: (10 — 24 V) Hiz aga- |hiz referansi Dijital giris 2 ve rin
1: Enable/Baglat giya 1: (10 - 24 V) Iste- |3 birlikte kapan-
Diiital giris 2 ve 3 birlikte kapandiginda ~ [en sabitdeger jmasi motorun
START tusu yok sayilir. hiz 1 derhal calisma-
sina neden ola-
bilir
3 |0: Dur/controller inhi-|0: islevsiz 0: (0 V) Kapatma TF/ |0: (0 V) Islevsiz Dijital giris 3'e  [Hizi artinn |Hizi disu-
bit 1: Hiz yukariya TH 1: (10 - 24 V) Hiz  |harici sicaklik riin
1: Enable/Baslat 1: (10 — 24 V) Motor si-|asagiya sensorinu bag-
cakhgr O.K. layin.
Dikkat: Dijital gi-
ris 2 ve 4 birlik-
te kapandiginda
START tusu
yok sayilir. Bu-
nun sonucunda
motor derhal
calisabilir!
4 |0: Dur/controller inhi-|0: islevsiz 0: (0 V) Tus takimi hiz |Hiz referansi — Hizi artinn [Hizi disu-
bit 1: Hiz yukariya referansi rin
1: Enable/Baslat 1: (10 — 24 V) Analog
giris hiz referansi
6  |0: Dur/controller inhi-|0: Saat yoninde 0: (0 V) Kapatma TF/ |0 (0 V): Tus takimi |Dijital giris 3'e  [Hizi artirin [Hizi dusU-
bit 1: Saatin aksi yon- |TH hiz referansi harici sicaklik rin
1: Enable/Baslat de 1: (10 — 24 V) Motor si-[1 (10 — 24 V): Iste- |sensOriini bag-
cakhgr O.K. nen sabit deger layin.
hiz 1
7 |0: Dur/controller inhi-|0: Stop 0: (0 V) Kapatma TF/ |0 (0 V): Tus takimi |Dijital giris 1 ve |[Hizi artirin |Hizi disU-
bit 1: Saat yoninde TH hiz referans) 2 Gzerinden en- rin
1: Enable/Baglat 1: (10 — 24 V) Motor si-|1 (10 - 24 V): Iste- |tegre hizli stop
Motoru hizli durma rampastyla durdurma |c@KII31 O.K. nen sabit deger |fonksiyonu.
igin, 1 ve 2 numaral dijital girigleri birara- hiz 1 Dijital girig 3'e
ya baglayin. harici sicaklik
sensorinu bag-
layin.
13 |0: Dur/Denetleyici  |0: Hiz tanimlamasi |0: (0 V) Yangin modu |0: (0 V) istenen sa- [Yangin modu  |Hizi artirin [Hizi diisi-
etkin istenen sabit degeri |1: (10 — 24 V) Normal |bit deger hiz 1 fonksiyon rin

1: Enable/Baslat

etkinlestirin
1: Tus takimi hiz re-
feransi

isletim

1: (10 — 24 V) Iste-
nen sabit deger
hiz 2

1) fabrika ayarinda analog giris 2

8.3.3 SBus, CANopen ve Slave kontrol modu
Parametre P-12 = 3 veya 4 oldugunda (SBus kontrol modu), asagidaki tablo gecerlidir:
P-15 |Dijital giris 1 Dijital giris 2 Dijital giris 3/Analog |Dijital giris 4/Ana-|Notlar
giris 2 log giris 1
0, 2, 4, |0: Denetleyici kilidi |Etkilemez Etkilemez Etkilemez DI1 ve Gateway/Master Gizerinden et-
8 — 12 [1: Etkin kinlestirme" .
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P-15 Ikili girigler fonksiyon segimi

P-15 |Dijital giris 1 Dijital giris 2 Dijital giris 3/Analog |Dijital giris 4/Ana-|Notlar
giris 2 log giris 1
1 0: Denetleyici kilidi |islevsiz Hiz referansi? Etkilemez Etkinlestirme DI1 ve Gateway/Master
1: Etkin tzerinden
Hiz referansi, P-45 Gizerinden segilebi-
lir
3 |0: Denetleyici kilidi |0: Master hiz referan-|0: (0 V) Kapatma TF/ |Etkilemez Etkinlestirme DI1 ve Gateway/Master
1: Etkin s TH tizerinden"
1: Onceden ayarla-  [1: (10 — 24 V) Motor sI- Dijital giris 3'e harici sicaklik sensorini
nan hiz 1 cakhg! O.K. baglayin
5 0: Denetleyici kilidi [0: Master hiz referan-|0: (0 V) Onceden ayar- |Etkilemez DI2 = 0 oldugunda, etkinlestirme DI1
1: Baslat sl lanan hiz 1 ve Gateway/Master Uzerinden
1: Onceden ayarla-  [1: (10 — 24 V) Once-
nan hiz den ayarlanan hiz
6 0: Denetleyici kilidi |0: Master hiz referan-|0: (0 V) Kapatma TF/ |Hiz referansi Etkinlestirme DI1 ve Gateway/Master
1: Etkin sl TH Uzerinden"
1: Analog giris hiz re-|1: (10 — 24 V) Motor siI- Dijital giris 3'e harici sicaklik sensérinu
feransi 1 cakhgr O.K. baglayin
7 0: Denetleyici kilidi |0: Master hiz referan-|0: (0 V) Kapatma TF/ |Etkilemez Etkinlestirme DI1 ve Gateway/Master
1: Etkin sl TH Uzerinden"
1: Tus takimi hizre- |1: (10 — 24 V) Motor siI- Dijital giris 3'e harici sicaklik sensorini
feransi cakhgr O.K. baglayin
13 |0: Denetleyici kilidi |0: Hiz tanimlamasi  |0: (0 V) Yangin modu |0: (0 V) Onceden |Etkinlestirme DI1 ve Gateway/Master”
1: Etkin istenen sabit degeri [1: (10 — 24 V) Normal |ayarlanan hiz 1 Yangin modu fonksiyon
etkin isletim 1: (10 — 24 V) On-
1: Master hiz referan- ceden ayarlanan
sl hiz 2

1) P-31 =2, 3, 6 veya 7 ise, etkinlestirme yalnizca DI1 izerinden (SBus igin gecerli degil)
2) fabrika ayarinda analog giris 2

8.3.4 Modbus-RTU kontrol modu
Parametre P-12 = 5 veya 6 oldugunda (Modbus RTU kontrol modu), asagidaki tablo
gecerlidir:
P-15 |Dijital giris 1 Dijital giris 2 Dijital giris 3/Analog |Dijital giris 4/Ana-|Notlar
giris 2 log giris 1
0, 2, 4, |0: Denetleyici kilidi |Etkilemez Etkilemez Etkilemez DI1 ve Modbus Master lizerinden et-
8 — 12 |1: Etkin kinlegtirme™
1 0: Denetleyici kilidi |Etkilemez Hiz referansi? Etkilemez Etkinlestirme DI1 ve Modbus Master
1: Etkin lzerinden"
Hiz referansi, P-45 (izerinden segilebi-
lir
3 0: Denetleyici kilidi |0: Master hiz referan-|0: (0 V) Kapatma TF/ |Etkilemez Etkinlestirme DI1 ve Modbus Master
1: Etkin sl TH tzerinden"
1: Onceden ayarla- |1: (10 — 24 V) Motor siI- Dijital giris 3'e harici sicaklik sensérinu
nan hiz 1 cakligi O.K. baglayin.
5 0: Denetleyici kilidi [0: Master hiz referan-|0: (0 V) Onceden ayar- |Etkilemez DI2 = 0 oldugunda, etkinlestirme DI1
1: Etkin sl lanan hiz 1 ) ve Gateway Uzerinden.
1: Onceden ayarla- [1: (10 — 24 V) Once- DI2 = 1 oldugunda, etkinlestirme sade-
nan hiz den ayarlanan hiz 2 ce DI1 Gzerinden.
6  |0: Denetleyici kilidi |0: Master hiz referan-|0: (0 V) Kapatma TF/ |Hiz referansi DI2 = 0 oldugunda, etkinlestirme DI1
1: Etkin sl TH ve Gateway Uzerinden
1: Analog giris hiz re- [1: (10 — 24 V) Motor sI- DI2 = 1 oldudunda, etkinlestirme sade-
feransi cakhg! O.K. ce DI1 Gzerinden
7 |0: Denetleyici kilidi |0: Master hiz referan-|0: (0 V) Kapatma TF/  [Etkilemez Dijital girig 3'e harici sicaklik sensorini
1: Etkin si TH baglayin
1: Tus takimi hizre- |1: (10 — 24 V) Motor siI-
feransi cakligi O.K.
13 |0: Denetleyici kilidi |0: Onceden ayarla- |0: (0 V) Onceden ayar- |0: (0 V) Onceden |Etkinlestirme DI1 ve Modbusmaster
1: Etkin nan hiz lanan hiz 1 ayarlanan hiz 1 lzerinden"
1: Master hiz referan-|1: (10 — 24 V) Normal |1: (10 — 24 V) On- |Yangin modu fonksiyon
sl isletim ceden ayarlanan
hiz 2

1) P-31 =2, 3, 6 veya 7 ise, etkinlestirme yalnizca DI1 (izerinden
2) fabrika ayarinda analog giris
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Parametre
P-15 Ikili girigler fonksiyon segimi

8
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8.3.5 Pl Denetleyici kontrol modu
P-15 |Dijital giris 1 Dijital giris 2 Dijital giris 3/Analog |Dijital giris 4/Ana-|Notlar
giris 2 log giris 1
0, 2, 7 —|0: Denetleyici kilidi |0: Pl Denetleyici mo- |Giris gergek degeri Etkilemez P-45 = 1 ile baglantih kullanilabilir
12 [1: Etkin du
1: Onceden ayarla-
nan hiz 1
1 0: Denetleyici kilidi |0: Pl Denetleyici mo- |Giris gergek degeri Giris hedef degeri
1: Etkin du
1: Onceden ayarla-
nan hiz 1
3 0: Denetleyici kilidi |0: Pl Denetleyici mo- |0: (0 V) Kapatma TF/ |Giris gercek degeri |Dijital giris 3'e harici sicaklik sensorini
1: Etkin du TH baglayin
1: Onceden ayarla- |1: (10 — 24 V) Motor siI-
nan hiz 1 cakhg! O.K.
4 Sensor fonksiyonu, |Sensor fonksiyonu, |Etkilemez Etkilemez Fonksiyonlar, dahili gergek kaynak
normalde agik normalde kapali Ne- P-45/2 > 0 ise
Pozitif kenar: Etkin |gatif kenar: Stop
5 Sensor fonksiyonu, |Sensor fonksiyonu, |0: (0 V) Pl Denetleyici |Etkilemez
normalde agik normalde kapali Ne- |modu )
Pozitif kenar: Etkin |gatif kenar: Stop 1: (10 — 24 V) Once-
den ayarlanan hiz 1
6  |Sensor fonksiyonu, [Sensoér fonksiyonu, [0: (0 V) Kapatma TF/ |Etkilemez Dijital giris 3'e harici sicaklik sensdrini
normalde agik normalde kapali Ne- |TH baglayin
Pozitif kenar: Etkin |gatif kenar: Stop 1: (10 — 24 V) Motor sI- Fonksiyon, dahili gercek kaynak P-45/2
cakhgi >0ise
7 0: Denetleyici kilidi |0: Pl Denetleyici mo- |0: (0 V) Kapatma Giris gergek degeri |Dijital giris 3'e harici sicaklik sensérini
1: Etkin du 1: (10 — 24 V) Motor sI- baglayin
1: Onceden ayarla- |cakhgi O.K.
nan hiz 1
8 0: Denetleyici kilidi |0: Saat yéniinde Giris gergek degeri Etkilemez
1: Etkin 1: Saatin aksi yonde
13 |0: Denetleyici kilidi |0: Onceden ayarla- |0: (0 V) Yangin modu |Giris gergek degeri |Yangin modu fonksiyon
1: Etkin nan hiz 1 1: (10 — 24 V) Normal
1: Pl Denetleyici mo- |igletim
du
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Parametre

isletme verilerinin gergek zamanl denetimi parametreleri (sadece okunur)

8.4 isletme verilerinin gergcek zamanl denetimi parametreleri (sadece okunur)

frekans cgeviricinin dahili isletme verileri POO parametre grubu Gzerinden denetlenir. Bu
parametreler degistirilemezler.

8.4.1 0 parametre grubuna erigsim
0 parametre gru- P-14 = P-37 (fabrika ayar1 101) ise, tim parametreler gorinr.
buna erigim <Navigasyon> tusuna basarak P-00 parametresine gegilebilir. "P00-z" gésterilir, bura-
da "z" P-00 icindeki ikinci numarayi gosterir (yani 1 — 50). Bu durumda gerekli olan
P-00 parametresine gegebilirsiniz.
<Navigasyon> tusuna yeniden basildiginda, bu belirli parametre grubu "0" degeri gos-
terilir.
Birden fazla degere sahip parametrelerde (6rnegin, Software ID), <Yukariya>/<Agagi-
ya> tuglarina basilarak bu parametre igindeki farkli degerler gésterilebilir.
<Navigasyon> tugsuna hizli bir sekilde basildiginda, bir sonraki en yiksek seviyeye eri-
sirsiniz. <Navigasyon> tusuna yeniden hizli olarak basildiktan sonra (<Yukariya>/<A-
sagiya> tuslarina basmadan), gésterge bir sonraki daha yliksek seviyeye geger (Para-
metrelerin ana seviyesi, yani P-00).
Bir alt seviyede bulunuyorsaniz (6rn. P00-05), P-00 dizinini degistirmek i¢in <Yukari-
ya>/<Asagiya> bastiginizda, parametre degeri <Navigasyon> tusu ile hizli bir sekilde
gOsterilir.
8.4.2 0 parametre grubu tarifi
Parametre CANopen/SBus indeksi |Parametre/Aciklama Gosterge alani Aciklama
20 11210 P00-01 Analog giris 1 de- [% 0 — 100 % 100 = maks. girig gerili-
geri mi/akimi
21 11211 P00-02 Analog giris 2 de- [% 0 — 100 % 100 = maks. giris gerili-
geri mi/akimi
22,40 11213 P00-03 Giris hiz — hedef |P-01 (min) — P-01 (max) |Hiz géstergesi P-10 =0
degeri icin Hz olarak, diger du-
rumlarda dev/dak
11 11212 P00-04 Dijital girigler duru-|Dijital deger
mu
39 11232 P00-05 Frekans gevirici  |-25 °C...125 °C
dahili sicakligi
11288 P00-06 DC link gerilim |0 —1000 V
dalgalihgi
43 11270 P00-07 Mevcut motor ge- |AC 0 — 600 V Frekans cevirici ¢ikis geri-
rilimi liminin efektif degeri
23 11220 P00-08 Giincel DC link DC 0-1000V
gerilimi
24 11221 P00-09 Sogutma elemani |-20 °C...100 °C
sicakhigi
25, 26 11296 — 11297 P00-10 Isletme saati sa- [0 — 99999 h Deger sirekli kayitli. Fab-
yacl rika ayari etkisiz
— 11298 — 11299 P00-11 En son hata 1'den |0 — 99999 h En son hata (TRIP) veya
bu yana isletim suresi kapatmadan (Sebeke —
Kapali) bu yana igletim su-
resi. Yeniden tetiklemede
veya kapatmada zamanla-
yici sifirlanir
— 11300 — 11301 P00-12 En son hata 2'den |0 — 99999 h Son hatadan sonra galig-
bu yana isletim suresi ma suresi (TRIP). Yeniden
tetiklemede veya kapat-
mada zamanlayici sifirla-
nir
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Parametre

isletme verilerinin gercek zamanh denetimi parametreleri (sadece okunur)

Parametre CANopen/SBus indeksi |Parametre/Agiklama Gosterge alani Aciklama
28 11302 — 11303 P00-13 En son etkinlestir- [0 — 99999 h Bir etkinlestirme araliginin
meden bu yana igletim su- isletim silresini gosterir.
resi Her yeniden etkinlestirme-
de zamanlayici sifirlanir
— 11350 P00-14 Giincel PWM 2-16 kHz Deger P-17 'deki ayardan
anahtarlama frekansi daha dusuk olabilir, glinkli
termik asir ylkte otomatik
disum uygulanir
— 11305 - 11313 P00-15 DC link gerilimi 0-1000V Hata kapanmasindan 6n-
protokolu ceki son 8 degeri gosterir
— 11322 — 11329 P00-16 Sogutma elemani |-20 °C...120 °C Hata kapanmasindan 6n-
sicakligl protokollu ceki son 8 degeri gosterir
— 11330 — 11337 P00-17 Motor akimi proto-|{0 — 2 x IN Hata kapanmasindan 6n-
kol ceki son 8 degeri gosterir
15, 16 11247 — 11250 P00-18 Software-ID, E/A |6rn. "1.00", 47 AE Sol deger = E/A islemci,
ve motor kumandasi sag deger = motor kuman-
dasi
34 -37 11251 — 11254 P00-19 Frekans geviricinin|A/B/C Sadece bir kez verilen fre-
seri numarasi A= 0 -999999, kans gevirici seri numarasi
B=0-99
C =0 -99999
12 -14,17 11255 P00-20 Frekans gevirici  |6rn. LTE-B+ Tip/Gug/FW versiyonu
kimlik numarasi 1ph/0.37/2.00
— 11256 — 11258 P00-21 Gelen islem verile-|— PI1 - PI3, Gateway ->
ri (CANopen, SBus) Frekans cevirici
— 11259 — 11261 P00-22 Giden islem verile-|— PO1 - PO3, Frekans gevi-
ri (CANopen, SBus) rici -> Gateway
— 11289 — 11290 P00-23 Sogutma elemani |0 — 65000 h Sogutma elemaninda bir
sicakhgr > 85 °C toplam > 85 °C sicakhginin élcil-
suresi digu zaman araligi
— 11237 — 11238 P00-24 Dahili frekans ge- |0 — 65000 h Frekans geviricinin >
virici sicakhgr > 80 °C top- 80 °C sicaklikta galistigi
lam suresi zaman araligi
— 11291 P00-25 Rotor hizi (motor [-P01 — P01 Sadece vektér modu igin
modeli izerinden hesapla- gecerlidir
nir)
32,33 11292 — 11293 P00-26 kWh sayaci/MWh [xxxx
sayacl
— 11304 — 11305 P00-27 Frekans gevirici |0 - 65000 Dahili fan igin galigma si-
fani calisma suresi resi saati
— 11272 — 11281 P00-28 Hata protokolu XXXX En son 4 hatayi gosterir
— 11219 P00-29 PI Denetleyici ¢iki-|0 — 100 % PI Cikis
sl
— 11314 — 11321 P00-30 DC link gerilim 0-1000V Hata kapanmasindan 6n-
dalgalihgr protokoli ceki son 8 degeri gosterir
— 11282 — 11283 P00-31 Miknatislanma ve |0 — 100.0 A Akim bilgisi A s
tork akimi Id/Iq Tus takimi Gzerinden: Iq
gostermek igin <YUKARI>
tusunu kullanin
— 11239 — 11246 P00-32 Frekans cevirici  |-25 °C...125 °C Hata kapanmasindan 6n-
dahili sicakhgr protokolu ceki son 8 degeri gdsterir
— 11338 P00-33 Kritik hatalar saya-|0 — 65000 Asiri akim hatasi sayaci
ci— O-l
— 11339 P00-34 Kritik hatalar saya-|0 — 65000 Asir gerilim hatasi sayaci
ci — O-Volts
— 11340 P00-35 Kritik hatalar saya-|0 — 65000 Duslk gerilim hatasi saya-
¢l — U-Volts cl
— 11341 P00-36 Kritik hatalar saya-|0 — 65000 Sogutma elemanindaki
cl—O-T agiri sicaklik hatasi sayaci
— 11342 P00-37 Kritik hatalar saya-|0 — 65000 Fren kiyicidaki kisa devre
¢l — bO-I hatasi sayaci
— 11343 P00-38 Kritik hatalar saya-|0 — 65000 Asin sicaklik hatasi saya-

cl — O-heat

ci — Ortam sicakligi

8
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Parametre

isletme verilerinin gergek zamanl denetimi parametreleri (sadece okunur)

Parametre CANopen/SBus indeksi |Parametre/Agiklama Gosterge alani Aciklama

— 11224 P00-39 Modbus iletisim |0 — 65000
hatasi sayaci

— 11225 P00-40 CANopen iletisim |0 — 65000
hatasi sayaci

— 11223 P00-41 Dahili I/O iletisim |0 — 65000
hatas| sayaci

— 11344 P00-42 Dahili uC gii¢ bé- |0 — 65000 Glg elektroniginin islemci-
Iim iletisim hatasi sayaci leri arasinda iletisim hata-

S| sayacl

— 11351 — 11352 P00-43 Frekans gevirici Frekans geviricinin Gretim-

galisma suresi den bu yana galisma sure-
si [h]

— - P00-44 Akim fazi kaymasi |Dahili deger Girigler: Birincisi referans

ve U referans degeri deger, ikincisi ise 6lgim
degeridir — her iki degerde
de ondalik basamak bu-
lunmaz

— — P00-45 Akim fazi kaymasi|Dahili deger Girigler: Birincisi referans
ve V referans degeri deger, ikincisi ise 6lgim

degeridir — her iki degerde
de ondalik basamak bu-
lunmaz

— — P00-46 Akim fazi kaymasi|Dahili deger Girigler: Birincisi referans
ve W referans degeri deger, ikincisi ise 6lgim

degeridir — her iki degerde
de ondalik basamak bu-
lunmaz

— 11294 —11295 P00-47 Yangin modu top- Yangin modunun toplam
lam galisma suresi calisma suresi [h]

18,19 11226 — 11227 P00-48 Dahili osiloskop  |1: Deger Glncel osiloskop 6lgimu-
kanal 1 ve 2 gosterge de- |2: Deger nun anhk degeri. Ayarli
gerleri buyuklige gore birim

— 11228 — 11229 P00-49 Dahili osiloskop |3: Deger Glncel osiloskop 6lgimu-
kanal 3 ve 4 gosterge de- |4: Deger nun anhk degeri. Ayarli
gerleri buyuklige gore birim

— 11355 — 11356 P00-50 Motor kumandasi (:)rnek: L 1.00 2 giris: Birinci motor ku-
icin Lib versiyonu ve DSP-|Ornek: b 1.00 mandasinin lib versiyonu
Bootloader versiyonu icin, ikincisi DSP-Bootlo-

ader versiyonu igin.
Virgiilden sonra 2 basa-
mak
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Teknik bilgiler 9
Uyumluluk

9 Teknik bilgiler
Asagidaki bélumde teknik bilgiler yer almaktadir.

9.1 Uyumluluk

Tum Urinler agagida belirtilen uluslararasi standartlara uygundur:

» Algak Gerilim Yonetmeligine goére CE isareti

+ |EC 664-1 Yalitim koordinasyonu - Al¢ak gerilim sistemlerinde kullanilan donanim-
lar igin

» UL 508C "Power Conversion Equipment”

+ EN 61800-3 Ayarlanabilir hizda elektrikli tahrik sistemleri - Bolim 3

+  EN 61000-6/-2, -3, -4 Girisimlere Dayaniklilik/Girisim Emisyonu (EMU)

+  NEMA 250, EN 55011:2007 uyarinca mahfaza korunma siniflari

* UL 94 uyarinca yanabilme sinifi

« RCM
« cUL
« EAC

9.2 Ortam bilgileri

izin verilen kosullar

isletmedeki ortam sicakhigi 2 kHz darbe genisligi modilasyonu frekansi igin -10 ila +50 °C (IP20)
2 kHz PWM frekansi igin -10 ila +40 °C (IP66 NEMA 4X/IP55 NEMA
12K)

Ortam sicakligina bagh maksimum |IP20 frekans cevirici igin % 4/1°C ile 55 °C arasi

Derating IP66/IP55 frekans cevirici icin % 4/1°C ile 45 °C arasi

Depolamadaki ortam sicakhgi -40 °C ile +60 °C arasi

Anma isletmesi icin maksimum yer- |1 000 m
lestirme yUksekligi

1 000 m Gzerinde Derating % 1/ 100 m'den en fazla 2000 m'ye
Bagil nem orani < % 95 (yogusmaya izin verilmez)
Elektrik panosu frekans cevirici ko- |IP20 / NEMA 1

runma sinifi

Yl'jk_s'elf koruma sinifinda frekans IP66 NEMA 4X/IP55 NEMA 12K
gevirici

22511229/TR — 04/2016
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Teknik bilgiler
EMU filtresiz yiklenebilirlik ve ¢ikis glict

9.3 EMU filtresiz yuklenebilirlik ve ¢ikis guicl

MOVITRAC® LTE-B frekans geviricinin filtreli veya filtresiz olarak kullaniimasi ilgili l-

kede gecerli olan mevzuatlara baghdir.

* Filtresiz: Amerika, Asya ve Afrika igin izin verilir.

+ Filtreli; tim diinyada kullanima uygundur

"Horsepower" (HP) (beygir glicti) degeri su sekilde tanimlanir.

* 200 — 240 V cihazlar: NEC2002, Cizelge 430-150, 230 V

+ 380 -480V cihazlar: NEC2002, Cizelge 430-150, 460 V
9.3.1 1 faz sistem AC 115V, 3 faz AC 230 V motorlar i¢in (gerilimi ikiye katlayici)
MOVITRAC® LTE-B — EMU filtresi sinifi 0
IP20 Tip |MC LTEB... 0004-101-1-00 0008-101-1-00 0011-101-4-00

Parga numarasi 18261663 18261671 18261868
IP66/NEMA 4X mahfaza Tip |MC LTE B... 0004-101-1-30 0008-101-1-30 0011-101-4-30
(anahtarsiz) Parga numarasi 18262171 18262198 18262287
IP66/NEMA 4X mahfaza Tip |MC LTEB... 0004-101-1-40 0008-101-1-40 0011-101-4-40
(anahtarl) Parca numaras! 18262422 18262430 18262538
Sebeke gerilimi Ug peie v 1xAC110-115£% 10
Sebeke frekansi fgepere Hz 50/60 + % 5
Sebeke sigortasi A 10 16 (15)" 20
Nominal girig akimi A 6.7 12.5 16.8
Onerilen motor giicii kW 0.37 0.75 1.1
Cikis gerilimi Uyoior V 3 x0-250
Cikis akimi A 2.3 | 4.3 | 5.8
Azami cikis frekansi Hz 500
Motor kablosunun kesiti, Cu 75C mm? 1.5
AWG 16
Maks. motor kablosu uzunlugu [Ekranlanmis m 50 100
Ekransiz 75 150

Boyut BG 1 2
Anma ¢ikis giicinde 1s1 kaybi W 11 | 22 33
Minimum fren direnci degeri Q - 47

1) UL uyumlulugu igin énerilen degerler
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Teknik bilgiler
EMU filtresiz yuklenebilirlik ve ¢ikis glicu

9.3.2 1 faz sistem AC 230 V, 3 faz AC 230 V motorlar igin

MOVITRAC® LTE-B — EMU filtresi sinifi 0

1P20" Tip |MC LTE B... |0004-201-1-00/0008-201-1-00{0015-201-1-00{0015-201-4-00{0022-201-4-00/0040-201-4-00
Parca numarasi 18261698 18261736 18261760 18261876 18261906 18262120

Sebeke gerilimi Ugepee \ 1x AC 200 -240+ % 10

Sebeke frekansi fsopee Hz 50/60 + % 5

Sebeke sigortasi A 10 16 20 32 (35)? 40

Nominal giris akimi A 6.7 12.5 14.8 22.2 31.7

Onerilen motor giicii kW 0.37 0.75 1.5 2.2 4

Cikis gerilimi Uy \Y 0 — Ugepere

Cikis akimi A 2.3 4.3 7 10.5 16

Azami gikig frekansi Hz 500

Motor kablosu kesiti, mm? 1.5 2.5

Cu7sC AWG 16 18

Maks. motor |Ekranlanmis |m 50 100

kablosu uzun-|gyrang)z 75 150

lugu

Boyut BG 1 2 3

Anma ¢ikig guiciinde 1s1 kay-|W 11 22 45 66 120

bi

Minimum fren direnci degeri |Q - | 47

1) Amerika, Asya ve Afrika icin cihaz
2) UL uyumlulugu igin énerilen degerler

EURODRIVE
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Teknik bilgiler

9

EMU filtresiz yiklenebilirlik ve ¢ikis glict

9.3.3 3 faz sistem AC 230 V, 3 faz AC 230 V motorlar igin

MOVITRAC® LTE-B — EMU filtresi sinifi 0

1P20" Tip |MC LTE B... |0004-203-1-00/0008-203-1-00{0015-203-1-00{0015-203-4-00{0022-203-4-00/0040-203-4-00
Parca numarasi 18261701 18261744 18261779 18262023 18261914 18262031

Sebeke gerilimi Ugepee \ 3 x AC 200 — 240 + % 10

Sebeke frekansi fsopee Hz 50/60 + % 5

Sebeke sigortasi A 6 10 16 (15)% 20 32 (35)?

Nominal giris akimi A 3 5.8 9.2 13.7 20.7

Onerilen motor giicii kW 0.37 0.75 1.5 2.2 4

Cikis gerilimi Uy \Y 0 — Ugepere

Cikis akimi A 2.3 4.3 7 10.5 18

Azami gikig frekansi Hz 500

Motor kablosu kesiti, mm? 1.5 2.5

Cu7sC AWG 16 12

Maks. motor |Ekranlanmis |m 50 100

kablosu uzun-|gyrang)z 75 150

lugu

Boyut BG 1 2 3

Anma ¢ikig guiciinde 1s1 kay-|W 11 22 45 66 120

bi

Minimum fren direnci degeri |Q - | 47

1) Amerika, Asya ve Afrika icin cihaz
2) UL uyumlulugu igin énerilen degerler
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Teknik bilgiler
EMU filtresiz yuklenebilirlik ve ¢ikis glicu

9.34 3 faz sistem AC 400 V, 3 faz AC 400 V motorlar igin
Boyut 1 ve 2
MOVITRAC® LTE-B — EMU filtresi sinifi 0
1P20" Tip |MC LTE B... | 0008-503-1-00 | 0015-503-1-00 | 0015-503-4-00 | 0022-503-4-00 | 0040-503-4-00
Parga numarasi 18261795 18261817 18261949 18261965 18261981

Sebeke gerilimi Ugpee \ 3xAC 380-480+ % 10
Sebeke frekansi fqopere Hz 50/60 + % 5
Sebeke sigortasi A 5 10 16 (15)?
Nominal giris akimi A 2.9 5.4 7.6 12.4
Onerilen motor giicii kW 0.75 1.5 2.2 4
Cikis gerilimi Uyoor vV 0 — Usepeke
Cikis akimi A 2.2 4.1 5.8 9.5
Azami gikis frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, Cu 75C  |mm? 1.5

AWG 16
Maks. motor Ekranlanmig |m 50 100
kablosu uzunlu- |Ekransiz 75 150
Ju
Boyut BG 1 2
Anma ¢ikis gliciinde 1s1 kaybi  |W 22 | 45 66 120
Minimum fren direnci degeri Q - | 100

1) Amerika, Asya ve Afrika icin cihaz
2) UL uyumlulugu igin 6nerilen degerler

EURODRIVE

9
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9 Teknik bilgiler
EMU filtresiz yiklenebilirlik ve ¢ikis glict

Boyut 3

MOVITRAC® LTE-B — EMU filtresi sinifi 0

1P20" Tip |MC LTEB... 0055-503-4-00 0075-503-4-00 0110-503-4-00

Parga numarasi 18262066 18262082 18262104

Sebeke gerilimi Ugepee \ 3 x AC 380-480+ % 10

Sebeke frekansi fsopee Hz 50/60 + % 5

Sebeke sigortasi A 20 25 32 (35)?

Nominal giris akimi A 16.1 20.7 271

Onerilen motor giicii kW 55 7.5 11

Cikis gerilimi Uy \Y 0 — Usepere

Cikis akimi A 14 | 18 24

Azami gikig frekansi Hz 500

Motor kablosunun kesiti, Cu 75C mm? 2.5 4
AWG 12 10

Maks. motor Ekranlanmis m 100

kablosu uzunlugu  |Ekransiz 150

Boyut BG 3

Anma ¢ikis giicinde 1s1 kaybi W 165 | 225 330

Minimum fren direnci degeri Q 47

1) Amerika, Asya ve Afrika icin cihaz
2) UL uyumlulugu igin 6nerilen degerler
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Teknik bilgiler 9
EMU filtreli ytklenebilirlik ve ¢ikis glcu

9.4 EMU filtreli yliklenebilirlik ve ¢ikis guicu

MOVITRAC® LTE-B frekans geviricinin filtreli veya filtresiz olarak kullaniimasi ilgili l-
kede gecerli olan mevzuatlara baghdir.

* Filtreli: tiim diinyada kullanima uygundur

» Filtresiz: Amerika, Asya ve Afrika icin izin verilir.

"Horsepower" (HP) (beygir glicti) degeri su sekilde tanimlanir.

* 200 - 240V cihazlar: NEC2002, Cizelge 430-150, 230 V

+ 380 -480 V cihazlar: NEC2002, Cizelge 430-150, 460 V

9.4.1 1 faz sistem AC 230 V, 3 faz AC 230 V motorlar igin

MOVITRAC® LTE-B — EMU filtre sinifi B

IP20" Tip |MC LTE B... |0004-2B1-1-00/0008-2B1-1-00|0015-2B1-1-00|0015-2B1-4-00/0022-2B1-4-00|0040-2B1-4-00
Parga numarasi 18261728 18261752 18261787 18261892 18261930 18262139

IP66/NEMA |Tip |MC LTE B... |0004-2B1-1-30/0008-2B1-1-30{0015-2B1-1-30|0015-2B1-4-30/0022-2B1-4-30|0040-2B 1-4-30

4Xmahfaza |parca numarasi 18262201 18262228 18262236 18262295 18262309 18262384

(anahtarsiz)

IP66/NEMA |Tip |MC LTE B... |0004-2B1-1-40/0008-2B1-1-40|0015-2B1-1-40|0015-2B1-4-40/0022-2B1-4-40|0040-2B 1-4-40

?;; mgﬁﬁ)za Parga numarasi 18262503 18262511 18251048 18262570 18262589 18262597

Sebeke gerilimi Ugepee \Y 1xAC200-240+ % 10

Sebeke frekansi fsepere Hz 50/60 + % 5

Sebeke sigortasi A 10 16 20 32 (35)? 40

Nominal giris akimi A 6.7 12.5 14.8 22.2 31.7

Onerilen motor giicii kW 0.37 0.75 1.5 2.2 4

Cikis gerilimi Uyoror \ 0 — Usepeke

Cikis akim A 23 | a3 | 7 | 105 | 16

Azami cikig frekansi Hz 500

Motor kablosunun kesiti,  |[mm? 1.5 2.5

Cu 75C AWG 16 18

Maks. motor [Ekranlanmig |m 50 100

kablosu Ekransiz 75 150

uzunlugu

Boyut BG 1 2 3

Anma ¢ikig guiciinde isi w 11 22 45 66 120

kaybi

Minimum fren direnci dege-|Q - 47

ri
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1) Avrupa, Avustralya ve Yeni Zelanda igin cihaz
2) UL uyumlulugu igin 6nerilen degerler

isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTE-B+ | ()5



Teknik bilgiler

EMU filtreli yuklenebilirlik ve ¢ikis gicu

9.4.2 3 faz sistem AC 230 V, 3 faz AC 230 V motorlar igin

MOVITRAC® LTE-B — EMU filtresi sinifi A

IP20" Tip |MC LTE B... 0015-2A3-4-00 0022-2A3-4-00 0040-2A3-4-00
Parga numarasi 18261884 18261922 18262058

IP66/NEMA 4X mahfaza  |Tip |MC LTE B... 0015-2A3-4-30 0022-2A3-4-30 0040-2A3-4-30

(anahtarsiz) Parca numarasi 18262317 18262325 18262392

IP66/NEMA 4X mahfaza Tip |MC LTE B... 0015-2A3-4-40 0022-2A3-4-40 0040-2A3-4-40

(anahtarl) Parga numaras! 18262600 18262619 18262635

Sebeke gerilimi Ugqpere V 3 x AC 200 - 240 + % 10

Sebeke frekans! foopeie Hz 50/60 + % 5

Sebeke sigortasi A 16 (15)? 20 32 (35)

Nominal giris akimi A 9.2 13.7 20.7

Onerilen motor giicii kW 1.5 22 4.0

Cikis gerilimi Uyor V 0 — Ugepere

Cikis akimi A 7 | 10.5 18

Azami gikig frekansi Hz 500

Motor kablosunun kesiti, Cu 75C mm? 1.5 2.5

AWG 16 12

Maks. motor kablosu uzun- |Ekranlanmis |m 100

lugu Ekransiz 150

Boyut BG 2 3

Anma ¢ikis giicinde 1s1 kaybi W 45 | 66 120

Minimum fren direnci degeri Q 47

1) Avrupa, Avustralya ve Yeni Zelanda igin cihaz
2) UL uyumlulugu igin 6nerilen degerler
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Teknik bilgiler 9
EMU filtreli ytklenebilirlik ve ¢ikis glcu

9.4.3 3 faz sistem AC 400 V, 3 faz AC 400 V motorlar igin

Boyut 1 ve 2
MOVITRAC® LTE-B — EMU filtresi sinifi A
IP20" Tip |MC LTE B... | 0008-5A3-1-00 | 0015-5A3-1-00 | 0015-5A3-4-00 | 0022-5A3-4-00 | 0040-5A3-4-00

Pargca numarasi 18261809 18261825 18261957 18261973 18262007
IP66/NEMA 4X mah-|Tip |MC LTE B... | 0008-5A3-1-30 | 0015-5A3-1-30 | 0015-5A3-4-30 | 0022-5A3-4-30 | 0040-5A3-4-30
faza (anahtarsiz)  |parca numarasi 18262244 18262252 18262333 18262341 18262368
IP66/NEMA 4X mah-|Tip |MC LTE B... | 0008-5A3-1-40 | 0015-5A3-1-40 | 0015-5A3-4-40 | 0022-5A3-4-40 | 0040-5A3-4-40
faza (anahtarl) Parca numarasi 18251145 18251153 18262546 18262554 18262562
Sebeke gerilimi Usepere \% 3 x AC 380480 + % 10
Sebeke frekansi fqopere Hz 50/60 + % 5
Sebeke sigortasi A 5 10 16 (15)?
Nominal giris akimi A 2.9 5.4 7.6 12.4
Onerilen motor giicii kW 0.75 15 22 4
Cikis gerilimi Uyoror vV 0 — Usepeke
Cikig akimi A 2.2 4.1 | 58 95
Azami gikis frekansi Hz 500
Motor kablosunun kesiti, Cu 75C  |mm? 1.5

AWG 16

Maks. motor kablosu|Ekranlanmig|m 50 100
uzunlugu Ekransiz 75 150
Boyut BG 1 2
Anma cikis giiciinde isi kaybi  |W 22 | 45 | 66 | 120
Minimum fren direnci degeri Q - | 100

1) Avrupa, Avustralya ve Yeni Zelanda igin cihaz
2) UL uyumlulugu igin 6nerilen degerler
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9

Teknik bilgiler

EMU filtreli yuklenebilirlik ve ¢ikis gicu

Boyut 3
MOVITRAC® LTE-B — EMU filtresi sinifi A
1P20" Tip |MC LTE B... 0055-5A3-4-00 0075-5A3-4-00 0110-5A3-4-00

Parga numarasi 18262074 18262090 18262112
IP66/NEMA 4X mahfaza Tip |MC LTE B... 0055-5A3-4-30 0075-5A3-4-30 -
(anahtarsiz) Parca numaras! 18262406 18262414 -
IP66/NEMA 4X mahfaza Tip |MC LTEB... 0055-5A3-4-40 0075-5A3-4-40 -
(anahtarl) Parga numarasi 18262643 18262651 -
Sebeke gerilimi Ugepee \ 3xAC 380-480+ % 10
Sebeke frekans! foopeie Hz 50/60 + % 5
Sebeke sigortasi A 20 25 32 (35)?
Nominal giris akimi A 16.1 20.1 271
Onerilen motor giicii kW 5.5 7.5 11
Cikis gerilimi Uyor V 0 — Usepeke
Cikis akimi A 14 | 18 24
Azami gikig frekansi Hz 500
Motor kablosunun kesiti, Cu 75C mm? 25 4

AWG 12 10

Maks. motor kablosu uzunlugu |Ekranlanmis m 100

Ekransiz 150
Boyut BG 3
Anma ¢ikis giicinde 1s1 kaybi W 165 | 225 330
Minimum fren direnci degeri Q 47

1) Avrupa, Avustralya ve Yeni Zelanda igin cihaz
2) UL uyumlulugu igin 6nerilen degerler
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10

Uygunluk beyani

EU Declaration of Conformity

Uygunluk beyani 1 0

EURODRIVE
Translation of the original text 900720110/EN
SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal
declares under sole responsibility that the following products
Frequency inverters of the series MOVITRAC® LTE B
are in conformity with
Low Voltage Directive 2006/95/EC (valid until April 19, 2016)
2014/35/EU (valid as of April 20, 2016)
(L 96, 29.03.2014, 357-374)
EMC Directive 2004/108/EC (valid until April 19, 2016) 4)
2014/30/EU (valid as of April 20, 2016) 4)

(L 96, 29.03.2014, 79-106)

Applied harmonized standards: EN 61800-5-1:2003
EN 61800-3:2004/A1:2012

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC assessment is only possible
after these products have been integrated in an overall system. For the assessment, the product was installed in a typical plant

configuration.
Bruchsal 12.04.2016
Place Date Johann Soder

Managing Director Technology

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents
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1 1 Adres listesi

11 Adres listesi

|Almanya

Genel merkez Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Fabrika Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1970

Satis 76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Posta kutusu sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 — D-76642 Bruchsal

Fabrika / Endistriyel ~ Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

eduktorler Christian-Pahr-Str. 10 Faks +49 7251 75-2970
76646 Bruchsal

Fabrika Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Stralle 1 Faks +49 7251-2970
76676 Graben-Neudorf
Posta kutusu
Postfach 1220 — D-76671 Graben-Neudorf

Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Tel. +49 7253 9254-0

Ostringen Faks +49 7253 9254-90
Franz-Gurk-Stralle 2 oestringen@sew-eurodrive.de
76684 Ostringen

Service Competence  Mechanics/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Center

Mechatronics

Ernst-Blickle-Stralle 1
76676 Graben-Neudorf

Faks +49 7251 75-1711
scc-mechanik@sew-eurodrive.de

Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1769
76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faks +49 5137 8798-55
30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-30
08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Gliney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Faks +49 89 909552-50
85551 Kirchheim (Muinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Faks +49 2173 8507-55
40764 Langenfeld (Disseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Faks +49 306331131-36
12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Ludwigshafen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75 3759
c/o BASF SE Faks +49 7251 75 503759
Gebaude W130 Raum 101 dc-ludwigshafen@sew-eurodrive.de
67056 Ludwigshafen
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralie 4 Faks +49 6831 48946 13
66773 Schwalbach Saar — Hulzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstrale 18 Faks +49 7348 9885-90
89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
97076 Wirzburg-Lengfeld

Faks +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Sirlict Servisi Hotline / 24 saat agik

0 800 SEWHELP
0800 7394357

Fransa

Fabrika Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00

Satis 48-54 route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00

Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com

Fabrika Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle
Technopdle Forbach Sud
B. P. 30269

57604 Forbach Cedex
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Adres listesi 1 1

Fransa
Brumath SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 00
1 Rue de Bruxelles
67670 Mommenheim Cedex
Montaj Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satig Parc d'activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan — B. P. 182
33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 74 99 60 00
75 rue Antoine Condorcet Faks +33 4 74 99 60 15
38090 Vaulx-Milieu
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Faks +33 2 40 78 42 20
4 rue des Fontenelles
44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 164 4240 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
77390 Verneuil I'Etang
ABD
Fabrika Giiney Dogu SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaj Bolgesi 1295 Old Spartanburg Highway Faks Satisg +1 864 439-7830
Satis P.O. Box 518 Faks Fabrika +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Faks Montaj +1 864 439-0566
Faks Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montaj Kuzey Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Satis Bolgesi Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Orta Bati Bol- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
gesi 2001 West Main Street Faks +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Gliney Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Bolgesi 3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Bati Bolgesi SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Wellford SEW-EURODRIVE INC. IGLogistics@seweurodrive.com
148/150 Finch Rd.
Wellford, S.C. 29385
Diger servis istasyonlarinin adresleri istek izerine verilebilir.
Arjantin
Montaj Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Satis Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Avustralya
Montaj Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satis 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enguires@sew-eurodrive.com.au
Sidney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Avusturya
Montaj Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satis Richard-Strauss-Stralle 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Servis 1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
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Bengaldes
Satis Bengaldes SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh
Belcika
Montaj Briksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satis Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Competence  Endustriyel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Center edlktorler Rue de Parc Industriel, 31 Faks +32 84 219-879
6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-IG@sew-eurodrive.be
Beyaz Rusya
Satis Minsk Foreign unitary production enterprise SEW- Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58
EURODRIVE Faks +375 17 298 47 54
RybalkoStr. 26 http://www.sew.by
220033 Minsk sales@sew.by
Brezilya
Fabrika Sé&o Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Satis Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Servis Santos Dumont Km 49
Indaiatuba — 13347-510 — SP
Montaj Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Satig Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faks +55 19 3524-6653
Servis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faks +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulgaristan
Satis Sofya BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9151166
1606 Sofia bever@bever.bg
Cezayir
Satig Cezayir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Faks +213 21 8222-84
Bellevue http://www.reducom-dz.com
16200 EIl Harrach Alger info@reducom-dz.com
|Qek Cumbhuriyeti
Montaj Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Satis Florianova 2459 Faks +420 235 350 613
Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Sdrucu Servisi +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Servis
Hotline / 24 sa- Tel. +420 255 709 632
at agik Faks +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz
Gin
Fabrika Tientsin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj No. 78, 13th Avenue, TEDA Faks +86 22 25323273
Satis Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Servis info@sew-eurodrive.cn
Montaj Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satis 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890

No. 9, JunDa Road
East Section of GETDD
Guangzhou 510530

Faks +86 20 82267922
guangzhou@sew-eurodrive.cn
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Gin
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faks +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Faks +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Vuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faks +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faks +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Satig Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Servis Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 36902211
Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Danimarka
Montaj Kopenhag SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Satis Geminivej 28-30 Faks +45 43 9585-09
Servis 2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Endonezya
Satis Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Faks +62 61 6871429 / +62 61 6871458 / +62
Il 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Faks +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra In-  Faks +62 21 2921-8988
dustri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap lll, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai Faks +62 31 5962666
G6 No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Faks +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Estonya
Satis Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Faks +372 6593231
75301 Peetri kula, Rae vald, Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee
Fas
Satis Bouskoura SEW-EURODRIVE Morocco Tel. +212 522 88 85 00
Servis Parc Industriel CFCIM, Lot 55 and 59 Faks +212 522 88 84 50

Bouskoura

http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma
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Fildisi Kiyisi
Satis Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 21 21 81 05
Ivory Coast Faks +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Filipinler
Satis Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Faks +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finlandiya
Montaj Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Servis 15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faks +358 3 780-6211
15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabrika Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaj Santasalonkatu 6, PL 8 Faks +358 201 589-310
03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Gabon
Satis Libreville SEW-EURODRIVE SARL Tel. +241 03 28 81 55
183, Rue 5.033.C, Lalala a droite +241 06 54 81 33
P.O. Box 15682 http://www.sew-eurodrive.cm
Libreville sew@sew-eurodrive.cm
Giiney Afrika
Montaj Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000
Satis Eurodrive House Faks +27 11 248-7289
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faks +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Faks +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Giiney Kore
Montaj Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Satig 7, Dangjaengi-ro, Faks +82 31 492-8056
Servis Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 51 832-0204

28, Noksansandan 262-ro 50beon-qgil,

Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
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Hindistan
Merkez Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Montaj Plot No. 4, GIDC Faks +91 265 3045300
Satis POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Servis Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
Montaj Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Satis Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il  Faks +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35 628700
Plant: Plot No. D236/1, Faks +91 21 35 628715
Chakan Industrial Area Phase- I, salespune@seweurodriveindia.com
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Hirvatistan
Satig Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Faks +385 1 4613-158
10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Hollanda
Montaj Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satig Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Servis 3044 AS Rotterdam Servis: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
ingiltere
Montaj Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satis DeVilliers Way Faks +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Suricl Servisi Hotline / 24 saat acik Tel. 01924 896911
irlanda
Satig Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
ispanya
Montaj Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Satis Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faks +34 94 43184-71
Servis 48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satis Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faks +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
isveg
Montaj Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Satig Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 34 42 80
Servis 553 03 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-550 03 Jonkoping jonkoping@sew.se
isvigre
Montaj Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Satis Jurastrasse 10 Faks +41 61 417 1700
Servis 4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch

info@imhof-sew.ch
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italya
Montaj Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 980229
Satis Via Bernini, 14 Faks +39 02 96 980 999
Servis 20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
milano@sew-eurodrive.it
izlanda
Satis Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Faks +354 585)1071
104 Reykjavik http://www.varmaverk.is
vOV@VoV.is
Japonya
Montaj Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satis 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
hamamatsu@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Satis Douala SEW-EURODRIVE S.AR.L. Tel. +237 23339 02 10
Ancienne Route Bonabéri Faks +237 233 39 02 10
Posta kutusu info@sew-eurodrive-cm
B.P 8674
Douala-Cameroun
Kanada
Montaj Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satis 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faks +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Faks +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Kazakistan
Satis Almati SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 350 5156
291-291A, Tole bi street Faks +7 (727) 350 5156
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Faks +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Ulan Batur IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Narny zam street 62 Faks +976-77109997
Sukhbaatar district, imt@imt.mn
Ulaanbaatar 14230
Kenya
Satis Nairobi SEW-EURODRIVE Pty Ltd Tel. +254 791 398840
Transnational Plaza, 5th Floor http://www.sew-eurodrive.co.tz
Mama Ngina Street info@sew.co.tz
P.O. Box 8998-00100
Nairobi
Kolombiya
Montaj Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Satis Calle 17 No. 132-18 Faks +57 1 54750-44
Servis Interior 2 Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co

Santafé de Bogota
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Letonya
Satis Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 6 7139386
1073 Riga http://www.alas-kuul.lv
info@alas-kuul.com
Litvanya
Satis Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Faks +370 315 56175
63431 Alytus http://www.irseva.lt
irmantas@irseva.lt
|Lﬁbnan
Satig (Lubnan) Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Faks +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Satig (Urdin, Kuveyt, Beyrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Suudi Arabistan, Suri- Sin EI Fil. Faks +961 1 494 971
ye) B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com
|L|'.'|ksemburg |
temsil: Belgika
|Macaristan |
Satis Budapeste SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis Csillaghegyi ut 13. Faks +36 1 437 06-50
1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Makedonya
Satis Uskiip Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Faks +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Malezya
Montaj Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Satis No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Meksika
Montaj Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 442 1030-300
Satis SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Querétaro, México
Satis Puebla SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 (222) 221 248
Servis Calzada Zavaleta No. 3922 Piso 2 Local 6 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Col. Santa Cruz Buenavista scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 72154
Puebla, México
Misir
Satig Kahire Copam Egypt Tel. +202 44812673 / 79 (7 lines)
Servis for Engineering & Agencies Faks +202 44812685
Building 10, Block 13005, First Industrial Zone, http://www.copam-egypt.com
Obour City Cairo copam@copam-egypt.com
Mogolistan
Teknik Buro Ulan Batur IM Trading LLC Tel. +976-77109997

Narny zam street 62

Union building, Suite A-403-1
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14230

Tel. +976-99070395
Faks +976-77109997
http://imt.mn/
imt@imt.mn
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Namibya
Satis Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Faks +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nijerya
Satig Lagos Greenpeg Nig. Ltd Tel. +234-701-821-9200-1
Plot 296A, Adeyemo Akapo Str. Omole GRA  http://www.greenpegltd.com
Ikeja Lagos-Nigeria bolaji.adekunle@greenpegltd.com
Norvec¢
Montaj Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Satis Solgaard skog 71 Faks +47 69 24 10 40
Servis 1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
|Ozbekistan
Teknik Buro Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Faks +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Pakistan
Satig Karagi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Faks +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Satig Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Faks +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montaj Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Satis Los Calderos, 120-124 Faks +51 1 3493002
Servis Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonya
Montaj todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Satis ul. Techniczna 5 Faks +48 42 293 00 49
Servis 92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 293 0030 24 saat agik
Faks +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portekiz
Montaj Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Satis Av. da Fonte Nova, n.° 86 Faks +351 231 20 3685
Servis 3050-379 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Romanya
Satis Bikres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Faks +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusya
Montaj St. Petersburg 3AO «CEB-EBPOOPAND» Tel. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
Satis a.a.36 Faks +7 812 3332523
Servis 195220 Cankr-lNeTepbypr http://www.sew-eurodrive.ru
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Senegal
Satig Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faks +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Sirbistan
Satis Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288 0393
Ustanicka 128a Faks +381 11 347 1337
PC Kosum, IV floor office@dipar.rs
11000 Beograd
Singapur
Montaj Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Satis No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakya
Satis Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybni¢na 40 Faks +421 2 33595 200
831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Faks +421 55 671 2254
040 01 Kosice Cep tel. +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Slovenya
Satis Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis UL XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
3000 Celje pakman@siol.net
Sri Lanka
Satis Kolombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Faks +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Svaziland
Satig Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Faks +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
sile
Montaj Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Satis Las Encinas 1295 Faks +56 2 2757 7001
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Santiago de Chile
Posta kutusu
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Tanzanya
Satis Darisselam  SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Faks +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam info@sew.co.tz
Tayland
Montaj Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Satis 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faks +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
[Tayvan (R.0.C.)
Satig Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535

6F-3, No. 267, Sec. 2
Tung Huw S. Road
Taipei

Faks +886 2 27368268
Teleks 27 245
sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
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[Tayvan (R.0.C.)

Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Faks +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tunus
Satis Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faks +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turkiye
Montaj Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Hareket Tel. +90 262 9991000 04
Satis Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Faks +90 262 9991009
Servis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukrayna
Montaj Dnipropetrovsk OOO «CEB-Espogpains» Tel. +380 56 370 3211
Satis yn. Pabouas, 23-B, odumc 409 Faks +380 56 372 2078
Servis 49008 [HenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Uruguay
Montaj Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89
Satis Jose Serrato 3569 Esqgina Corumbe Faks +598 2 21181-90
CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
Vietnam
Satis Ho Si Min Ken- Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 8 8301026
ti Hué - Glney Vietnam / Yapi Maddeleri Faks +84 8 8392223
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, khanh-nguyen@namtrung.com.vn
Binh Duong Province http://www.namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hanoi MICO LTD Tel. +84 4 39386666
Quang Tri - Kuzey Vietnam / harig tim brang- Faks +84 4 3938 6888
lar Yapi Maddeleri nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Yeni Zelanda
Montaj Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Satis P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
30 Lodestar Avenue, Wigram Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Yunanistan
Satis Atina Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
18545 Piraeus info@boznos.gr
Zambiya

temsil: Gliney Afrika
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