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1 Remarques générales
Structure des avertissements

1 Remarques générales
1.1 Structure des avertissements
1.1.1 Signification des textes de signalisation

Le tableau suivant présente la hiérarchie et la signification des avertissements.

Texte de signalisation Signification Conséquences en cas de
non-respect

A DANGER Danger imminent Blessures graves ou mortelles

A AVERTISSEMENT Situation potentiellement Blessures graves ou mortelles
dangereuse

A PRUDENCE! Situation potentiellement Blessures légéres
dangereuse

ATTENTION Risque de dommages matériels Endommagement du systeme

d'entrainement ou du milieu
environnant

REMARQUE Remarque utile ou conseil facilitant
la manipulation du systéme
d'entrainement

1.1.2 Structure des avertissements relatifs a un chapitre

Les consignes de sécurité relatives a un chapitre ne sont pas valables uniquement
pour une action spécifique, mais pour différentes actions concernant un chapitre. Les
symboles de danger utilisés rendent attentif &8 un danger général ou spécifique.

Présentation formelle d'un avertissement relatif a un chapitre :
TEXTE DE SIGNALISATION !
Nature et source du danger

Risque en cas de non-respect des consignes
*  Mesure(s) préventive(s)

11.3 Structure des avertissements intégrés

Les avertissements intégrés sont placés directement au niveau des instructions opé-
rationnelles, juste avant I'étape dangereuse.

Présentation formelle d'un avertissement intégré :

* A TEXTE DE SIGNALISATION ! Nature et source du danger
Risque en cas de non-respect des consignes
— Mesure(s) préventive(s)

4 Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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Remarques générales 1
Recours en cas de défectuosité

1.2 Recours en cas de défectuosité

Tenir compte des informations contenues dans cette documentation afin d'obtenir un
fonctionnement correct et de bénéficier, le cas échéant, d'un recours en garantie. |l
est recommandé de lire la documentation avant de faire fonctionner les appareils.

1.3 Exclusion de la responsabilité

Le respect des instructions de la documentation est la condition pour étre assuré du
fonctionnement sdr et pour obtenir les caractéristiques de produit et les performances
indiquées. SEW décline toute responsabilité en cas de dommages corporels ou maté-
riels survenus suite au non-respect des consignes de la notice d'exploitation. Les
recours de garantie sont exclus dans ces cas.

14 Mention concernant les droits d'auteur

© 2015 SEW-EURODRIVE. Tous droits réservés.

Toute reproduction, exploitation, diffusion ou autre utilisation — méme partielle — est
interdite.

1.5 Autres documentations

» Ce complément ne remplace pas la notice d'exploitation détaillée et le manuel !

* Ne faire installer et mettre en service que par du personnel électricien qualifié
conformément aux prescriptions de protection en vigueur et selon les instructions
des documents suivants.

— Notice d'exploitation MOVIFIT® FC
et
— Manuel Sécurité fonctionnelle pour MOVIFIT®
ou manuel Sécurité fonctionnelle pour MOVIFIT® FC avec option Safety S12
et
— Manuel MOVIFIT® variante Classic ...
ou

— Manuel MOVIFIT® variante Technology ...
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2 Composition de I'appareil
Exécution spéciale MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs

2 Composition de I'appareil
21 Exécution spéciale MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
REMARQUE
i Cette exécution spéciale "MTA...-...-....-...-33." comprend les modifications suivantes

sur 'ABOX par rapport a I'exécution standard :

Modification de I'affectation des broches de I'ABOX
Possibilité de raccorder 1 thermostat TH a tous les moteurs

Possibilité de raccorder alternativement 1 sonde de température a deux moteurs
max.

Seule la commande de frein alternative est disponible.

La sortie binaire DB0O0 n'est pas disponible.

L'illustration suivante montre la platine de raccordement de I'exécution spéciale du
MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs.
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L'exécution spéciale MOVIFIT® FC pour pilotage de deux moteurs est disponible avec
différentes embases ABOX, voir chapitres suivants.

6 Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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Composition de I'appareil 2
Vue d'ensemble — Configuration de raccordement

2.2 Vue d'ensemble — Configuration de raccordement

Les illustrations suivantes présentent les exécutions décrites dans la présente notice
d'exploitation.

EBOX ABOX Exécution

MTA...-S02.-...-33"

ABOX standard
avec bornes et passages de cable

MTA...-842.-...-33?

ABOX hybride
avec M12 pour E/S
MTA...-852.-...-33"

SlaICISISRLSe

ABOX hybride
avec M12 pour E/S et bus
MTA...-S53.-...-33/L10%

ABOX

Taille 2
MOVIFIT® FC
avec convertisseur de
fréquence intégré

avec option POF L10,
avec M12 pour E/S, bus et sortie 24 V

ABOX hybride
avec M12 pour E/S + Push-Pull RJ45 pour bus

[A] Les trois connecteurs M12 (bus + 24 V) pour raccorder I'option POF L10 sont affectés en usine.
1) Avec DeviceNet™ : connecteur Micro-Style pour raccordement DeviceNet™

2) Non disponible avec DeviceNet™

3) Non disponible avec DeviceNet™ et PROFIBUS

Autres exécutions, voir la page suivante.
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2 Composition de I'appareil

Vue d'ensemble — Configuration de raccordement

Exécutions avec connecteurs ronds (Intercontec) pour le raccordement des moteurs :

EBOX ABOX

Exécution

Taille 1
MO M

- 2
Taille 2
MOVIFIT® FC
avec convertisseur de
fréquence intégré

MTA...-142.-...-33"

— T\
ABOX hybride
avec 2 connecteurs ronds (Intercontec)

2 x départ-moteur vers le bas
et M12 pour E/S

MTA...-152.-...-33%

ABOX hybride
avec 2 connecteurs ronds (Intercontec)
2 x départ-moteur vers le bas
et M12 pour E/S + bus

MTA...-162.-...-33%

— T\
ABOX hybride
avec 2 connecteur rond (Intercontec)

2 x départ-moteur vers le bas,

pour E/S
et Push-Pull RJ45 pour bus

1) Non disponible avec DeviceNet™
2) Avec DeviceNet™ : connecteur Micro-Style pour raccordement DeviceNet™
3) Non disponible avec DeviceNet™ et PROFIBUS

8 Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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Composition de I'appareil
Codification ABOX

2.3 Codification ABOX

Le tableau suivant présente un exemple de codification d'ABOX MOVIFIT®
MTA11A-503-S533-D01-33/BW1/L10.

MT |Série MT = MOVIFIT®
A Type d'appareil A = ABOX (embase de raccordement)
11 Série 11 = standard (IP65)

A Version A

50 Tension raccordement 50 =AC 380 -500V

3 Mode raccordement 3 = triphasé
S53 |Configuration de S02 = ABOX standard avec bornes et passages de cable
raccordement

S42 = ABOX hybride avec M12 pour E/S

S52 = ABOX hybride avec M12 pour E/S + bus

S53 = ABOX hybride avec M12 pour E/S + bus + sortie 24 V"

S62 = ABOX hybride avec M12 pour E/S, Push-Pull RJ45 pour Bus

142 = ABOX hybride avec connecteur rond (Intercontec), 2 x départ-
moteur vers le bas, M12 pour E/S

152 = ABOX hybride avec connecteur rond (Intercontec), 2 x départ-
moteur vers le bas, M12 pour E/S + bus
162 = ABOX hybride avec connecteur rond (Intercontec), 2 x départ-
moteur vers le bas, M12 pour E/S, RJ45 Push-Pull pour bus
3 Bus de terrain 1 = PROFIBUS

2 = DeviceNet™
3 = EtherNet/IP™, PROFINET 10, Modbus/TCP

D01 |Interrupteur D01 = Interrupteur-sectionneur
marche/arrét
33 Exécution ABOX 33 = Exécution spéciale

Pilotage simultané de deux moteurs

BW1 |Option ABOX 1 BW1 / BW2 = Résistance de freinage intégrée

Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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2 Composition de I'appareil
Codification ABOX

L10 |Option ABOX 2 00S = Connecteur STO
M11

Rail de montage en acier inoxydable

M1S = Support de montage en acier inoxydable et connecteur STO
M2A = Rail de montage résistant a la corrosion

M2S = Rail de montage résistant a la corrosion et connecteur STO
L10 = Interface PROFINET SCRJ / POF (option POF L10)"

L1S = Interface PROFINET SCRJ / POF (option POF L10)"
et connecteur STO

1) L'option POF L10 et la configuration de raccordement S53 ne sont disponibles que lorsqu'elles sont associées.

1 O Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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3.1

Installation électrique
Consignes d'installation complémentaires pour groupes d'entrainements

Installation électrique

Consignes d'installation complémentaires pour groupes d'entrainements

jde

L'illustration suivante montre l'installation préconisée pour les groupes d'entraine-
ments avec MOVIFIT® FC.
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En cas d'installation de tels groupes d'entrainements, respecter les consignes d'instal-
lation complémentaires suivantes.

La somme des courants nominaux moteur ne doit pas dépasser en permanence
(1 minute) le courant nominal du MOVIFIT® FC.

Raccorder au maximum deux moteurs directement sur le MOVIFIT® FC. A I'un de
ces moteurs, il est encore possible de raccorder un moteur supplémentaire (voir
moteur de droite sur l'illustration ci-dessus).

La somme de toutes les longueurs des trongons de céble entre le MOVIFIT® FC et
les moteurs ne doit pas dépasser 15 m.

La surveillance de température de deux moteurs est admissible avec une sonde
de température TF. Avec plus de deux moteurs, chaque moteur doit étre équipé
d'un thermostat TH. En cas de raccordement de plus de deux moteurs, raccorder
les sondes TF / TH uniquement en série sur le MOVIFIT® FC.

Les freins des moteurs sont a piloter uniquement avec une tension constante (a
sélectionner dans la rubrique "Commande de frein alternative" dans I'assistant de
mise en service MOVITOOLS® MotionStudio). Les tensions nominales de tous les
freins raccordés doivent étre identiques.

REMARQUE

Pour plus d'informations concernant la mise en service des moteurs et des freins,
consulter les manuels MOVIFIT® variante Classic .. ou MOVIFIT® variante
Technology ...

En cas de pilotage de plusieurs moteurs par un MOVIFIT® FC (groupe d'entraine-
ments), les moteurs raccordés ne sont pas protégés contre la surchauffe par le
dispositif interne de protection du moteur.

Le MOVIFIT® doit étre équipé d'une résistance de freinage interne ou externe.
Lors du freinage, la résistance de freinage sert a dissiper I'énergie produite en
mode générateur.

3
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Installation électrique
Fonctionnement avec I'option Safety S12

3.2 Fonctionnement avec I'option Safety S12
L'illustration suivante montre l'architecture d'installation prescrite de cette exécution
spéciale.
-y
I L
S (SE—
MTITIT] TTITIT]
9295006219
REMARQUE

Tenir compte du fait que lors de I'exécution des applications en rapport avec I'option
Safety S12B, seul un moteur raccordé peut étre surveillé par un codeur. S'assurer
par conséquent que le codeur utilisé se trouve dans la chaine de transmission ser-
vant a assurer I'entrainement.

jde

Tenir compte de cette remarque, notamment lors de la conception et de la détermina-
tion de telles applications.

1 2 Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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3.3

3.3.1

jde

Installation électrique
ABOX standard MTA...-S02.-...-..

ABOX standard MTA...-S02.-...-..
REMARQUE

Le chapitre suivant décrit I'affectation modifiée de la connectique de 'ABOX stan-
dard.

Pour connaitre l'affectation de toutes les bornes qui ne sont pas décrites ici,
consulter la notice d'exploitation MOVIFIT® FC.

Tenir compte des indications de la notice d'exploitation MOVIFIT® FC, en particu-
lier les consignes de sécurité et avertissements qui y figurent.

Programmation des bornes entrées / sorties

A AVERTISSEMENT

Danger d'électrisation d0 aux tensions dangereuses dans le boitier ABOX

L'interrupteur marche/arrét ne met hors tension que le convertisseur de fréquence
intégré. Les bornes du MOVIFIT® sont toujours sous tension.

» Mettre hors tension le MOVIFIT® via un dispositif de coupure externe, puis
attendre au moins une minute avec d'ouvrir le boitier de raccordement.

X1 : Bornier d'alimentation (bus d'alimentation)

O O O O
O @ 60 B X30
|| || || || X29 (|
1 2 3 4 X81 112]3 S2
X1 L | | o | o o
9 ’(% 8 9 Q 8 I1II2II3H4I 1(213[4[5(6|7|8 |:|S1
1 2 3 4 X X9 | o
st 1 2l 1 2 |s |4 e
z _E 2t 910.9/0/9/11v/9/91599// 0 emm—
1 31516
8 [ 8 \ﬁ#\q\f\q\?ﬁéﬁ 11[12|13|74|15| | 11| 12|13| 14| 15|16 |17 |18 [ Js3
ololo = X8 U U TEEEE
5/ 6] |7 21|22|23|24|25| |21|22|23| 24| 25| 26|27|28
UIOIUIOIUI egedes
(D) @ (D) O|O|OIO|O)|| |21]32]33|34|35| |31|32|33|34|35|36/37|38 ] i
— X9 | X20 o o o | o o o
5 6] |7 X35
X45 X25
X50
3644317323
Bornier d'alimentation (bus d'alimentation)
n° Dés. Fonction
X1 1 PE Raccordement PE (IN)
2 L1 Raccordement réseau phase L1 (IN)
3 L2 Raccordement réseau phase L2 (IN)
4 L3 Raccordement réseau phase L3 (IN)
11 PE Raccordement PE (OUT)
12 L1 Raccordement réseau phase L1 (OUT)
13 L2 Raccordement réseau phase L2 (OUT)
14 L3 Raccordement réseau phase L3 (OUT)

22477470/FR — 10/2015
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Installation électrique
ABOX standard MTA...-S02.-...-..

X20 : Bornier d'alimentation 24 V (bus d'alimentation 24 V)

g O O O
X8D L L L X29 llr |X30
1l 2| [3] [4 s 112[3] [|s2
X1 L | | o | o I:|S1
o O O O g === 112[3[4[5]6[7]8
%%%\/\2 Cx10 - O [Exe| [ Ol2314 OO o
Seniail el [N ) e |
g Q ﬁﬁﬁ%ﬁé 11|12|13[14[15| [11[12| 13| 14]15[16 17|18 [ 1s3
olololo =l = UUUOUUDUUUUUY | oo
5 |E| 7 21|22|23|24|25| |21|22|23|24(25|26|27|28
8 UUUUY | [ElEley
O O BOlOO[O[O|| [31/32]33]3435| |31|32|33|34|35|36(37|38 ] e i i
E X9 E X20 i ] i e i | e i
5 6 [ X35
X45 X25
X50
3644402955
Bornier d'alimentation 24 V (bus d'alimentation 24 V)
n° Dés. Fonction
X20 1 FE Mise a la terre fonctionnelle (IN)
2 +24V_C Alimentation +24 V - tension permanente (IN)
3 0v24_C Potentiel de référence 0V24 - tension permanente (IN)
5 +24V_S Alimentation +24 V - interruptible (IN)
6 0Vv24_S Potentiel de référence 0V24 - interruptible (IN)
11 FE Mise a la terre fonctionnelle (OUT)
12 +24V_C Alimentation +24 V - tension permanente (OUT)
13 0v24_C Potentiel de référence 0V24 - tension permanente (OUT)
15 +24V_S Alimentation + 24 V - interruptible (OUT)
16 0V24_S Potentiel de référence 0V24 - interruptible (OUT)

1 4 Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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Installation électrique
ABOX standard MTA...-S02.-...-..

X8, X81, X9 et X10 : Borniers de raccordement moteur, résistance de freinage

©0 B H P
Y I Y i B X29 o
» 11 [2] [3] la X81 112[3 S2
oo omomeomeil==="= RNk G 0I5 151
2isialibxae]l B} Exe ) Hjltl2lsle
ati2isial [1] 2] 1 [2 [3] |4 A Y 112[31x31
O 0 FIsattara| [l i vdele s3
doloo 5 [s| [ N eieve e e/e 9 000
LU | UEEYE
(D) @) (D) OlO|0IO|0|| |31]32]33|34|35| |31|32|33|34|35|36/37|38 ] i i
= X9 [ X20 | o e o e e e e
5 6 7 X35
X45 X25
X50
3644643723
Bornier de raccordement du moteur (raccordement via cable hybride)
n° Dés. Fonction
X8 1 PE Raccordement PE moteur 1
2 U Sortie moteur 1 phase U
3 v Sortie moteur 1 phase V
4 W Sortie moteur 1 phase W
5 15 Raccordement frein SEW moteur 1 borne 15 (bleu)
6 14 Raccordement frein SEW moteur 1 borne 14 (blanc)
7 13 Raccordement frein SEW moteur 1 borne 13 (rouge)
X9 1 PE Raccordement PE moteur 2
2 U Sortie moteur 2 phase U
3 \ Sortie moteur 2 phase V
4 W Sortie moteur 2 phase W
5 15 Raccordement frein SEW moteur 2 borne 15 (bleu)
6 14 Raccordement frein SEW moteur 2 borne 14 (blanc)
7 13 Raccordement frein SEW moteur 2 borne 13 (rouge)
X81 1 TH+ Raccordement sonde de température TF / TH (+) moteur 1
2 TH- Raccordement sonde de température TF / TH (-) moteur 1
3 TH+ Raccordement sonde de température TF / TH (+) moteur 2
4 TH- Raccordement sonde de température TF / TH (-) moteur 2
X10 1 -R Raccordement résistance de freinage "-R"
2 +R Raccordement résistance de freinage "+R"

3
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Installation électrique
ABOX standard MTA...-S02.-...-..

X29 : Bornier répartiteur 24 V

A AVERTISSEMENT

Danger provoqué par un comportement incontrélé de I'appareil. En cas d'utilisation
des bornes X29/5, X29/6, X29/15, X29/16 pour la coupure sire, tenir compte des

in

structions du manuel Sécurité fonctionnelle.

Blessures graves ou mortelles

Pour les MOVIFIT® avec option PROFIsafe S11, respecter les schémas de
raccordement admissibles ainsi que les consignes de sécurité du manuel Sécuri-
té fonctionnelle pour MOVIFIT® MC/ FC.

Pour les MOVIFIT® avec option Safety S12, respecter les schémas de raccorde-
ment admissibles ainsi que les consignes de sécurité du manuel Sécurité fonc-
tionnelle pour MOVIFIT® MC / FC avec option Safety S12 !

X

S5C

O

X8 8 8 8 8 x29 r 1X30
Tl 2] [3] [4] X81 112|3 S2
Ao o o o | I:|S1
O O | o ] 11213]415[6]7]8
(E‘DIX'I(’)<j> E CFJXQK% E 1121314 | |
B8 L Derrers) Mooy | 120
® )% O orisbistiatral| 115 33| 14[38| | 14[32| 5|34 16 16 17 |16 L 1s3
- ] UTOIITON T IO (I TE]
5 IEI 7 21[22|23|24(25 21222324252627@ M@@M@
(D) @) CIZID OlOIO|O|O)|| [31[32|33|34|35| |31/32|33|34|35|36|37|38 )
= X9 [H] X20 e i e e e
5 IEI 7 X35
X45 X25
X50
3648245387

Bornier répartiteur 24 V
(pour distribution de la (des) tension(s) d'alimentation vers le convertisseur de fréquence intégré et vers la carte option)

n° Dés. Fonction
X29 1 +24V_C Alimentation +24 V pour entrées binaires - tension permanente
(pontée avec la borne X20/2)
2 ov24 C Potentiel de référence 0V24 pour entrées binaires - tension permanente
(pontée avec la borne X20/3)
3 +24V_S Alimentation +24 V pour sorties binaires — interruptible
(pontée avec la borne X20/5)
4 0v24_S Potentiel de référence 0V24 pour sorties binaires — interruptible
(pontée avec la borne X20/6)
5 +24V_P Alimentation +24 V pour convertisseur de fréquence intégré, (IN)
6 0v24_P Potentiel de référence 0V24 pour convertisseur de fréquence intégré (IN)
7 +24V_0O Alimentation +24 V pour carte option, alimentation
8 0v24 O Potentiel de référence 0V24 pour carte option, alimentation

1 6 Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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Installation électrique
ABOX hybride MTA...-142.-...-..

3.4 ABOX hybride MTA...-142.-...-..
REMARQUE

jde

L'ABOX hybride est dérivée de I'ABOX standard MTA...-S02.-...-00. C'est pour-
quoi ne sont décrits ci-aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a
I'exécution standard de 'ABOX.

La description des bornes figure au chapitre "ABOX standard MTA...-S02.-...-..".

Contrairement a I'ABOX standard, I'embase ABOX hybride MTA...-142.-...-.. est
démunie de tble de blindage, il convient donc de raccorder le blindage des cébles
via des presse-étoupes CEM.

Les borniers X8, X81, X9 et X25 de I'ABOX sont affectés aux connecteurs décrits
et ne peuvent donc pas étre utilisés par le client.

3.41 Description

L'illustration suivante présente I'embase ABOX hybride avec

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

2 connecteurs ronds (Intercontec)
départ-moteur vers le bas
connecteurs M12 pour entrées et sorties binaires

11 [ (3] (4] (3]

15677912203

Interrupteur marche/arrét (en option)

Raccordement PE

Connecteurs moteur

Connecteurs M12 pour entrées et sorties binaires

Connecteur femelle RJ10 pour le diagnostic, sous le bouchon d'obturation

Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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Installation électrique
ABOX hybride MTA...-142.-...-..

3.4.2 Variantes

Les variantes d'ABOX hybride suivantes sont disponibles pour MOVIFIT® FC (MTF).
* MTA11A-503-142.-...-..

— Reésistance de freinage intégrée ou externe optionnelle

— Interrupteur-sectionneur optionnel

— Interrupteur-sectionneur optionnel et protection de ligne par fusibles
L'illustration suivante présente les presse-étoupes et connecteurs de I'ABOX hybride.
PROFIBUS MTA11A-503-1421-.. ...

PROFINET |
EtherNet/IPT("aJ> MTA11A-503-1423-...-..
Modbus/TCP
Intercontec
M25 M25 M16
SISl EEERE
g

_, M12, détrompage A, femelle

I\,\:12€(3) ” @ |@0 M12, détrompage A, femelle
I ﬁ(ﬁ@%@ﬁ@ / | |

’C
.'.’/\

]

M20

15678370443
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Installation électrique
ABOX hybride MTA...-142.-...-..

343 Positions des connecteurs

jde

L'illustration suivante présente la connectique de I'ABOX hybride.

@
X80 X90

15678755467
[11 X80 Raccordement moteur 1 (Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3 poles, femelle)
[2] X90 Raccordement moteur 2 (Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3 poles, femelle)
[3] X21 — X28 Entrées et sorties binaires (M12, 5 pbles, femelle, détrom-
page A)
[4] X50 Interface de diagnostic (connecteur femelle RJ10, sous le

bouchon d'obturation)

REMARQUE

* Les connecteurs M12 intégrés sont disposés de fagon quelconque. En consé-
quence, utiliser uniguement des contre-connecteurs M12 droits.

» L'affectation des broches des connecteurs est indiquée dans la notice d'exploita-
tion MOVIFIT® FC > chapitre "Raccordements électriques".

» Pour raccorder deux capteurs / actionneurs sur un méme connecteur male M12,
utiliser un adaptateur en forme de Y avec rallonge.

Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs 1 9



Installation électrique
ABOX hybride MTA...-I52....-..

3.5 ABOX hybride MTA...-I52.-...-..
REMARQUE

jde

L'ABOX hybride est dérivée de I'ABOX standard MTA...-S02.-...-... C'est pourquoi
ne sont décrits ci-aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a I'exé-
cution standard de 'ABOX.

La description des bornes figure au chapitre "ABOX standard MTA...-S02.-...-..".

Contrairement a I'ABOX standard, I'embase ABOX hybride MTA...-I52.-...-.. est
démunie de tble de blindage, il convient donc de raccorder le blindage des cébles
via des presse-étoupes CEM.

Les borniers X8, X81, X9, X25, X30 et X31 de I'ABOX sont affectés aux connec-
teurs décrits et ne peuvent donc pas étre utilisés par le client.

3.51 Description

L'illustration suivante présente I'embase ABOX hybride avec

(1]
(2]
3]
(4]
(3]
(6]

2 connecteurs ronds (Intercontec)

départ-moteur vers le bas

connecteurs M12 pour entrées et sorties binaires
connecteurs M12 pour bus de terrain

11 2 (3] [4] (5] [6]
15662389899

Interrupteur marche/arrét (en option)

Raccordement PE

Connecteurs moteur

Connecteurs M12 pour entrées et sorties binaires

Connecteur femelle RJ10 pour le diagnostic, sous le bouchon d'obturation
Connecteurs M12 pour raccordement du bus de terrain

20 Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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Installation électrique
ABOX hybride MTA...-I52.-...-..

3.5.2 Variantes
Les variantes d'ABOX hybride suivantes sont disponibles pour MOVIFIT® FC (MTF).
* MTA11A-503-152.-...-..
— Reésistance de freinage intégrée ou externe optionnelle
— Interrupteur-sectionneur optionnel
— Interrupteur-sectionneur optionnel et protection de ligne par fusibles

L'illustration suivante représente les presse-étoupes et la connectique de I'ABOX
hybride en fonction de l'interface bus de terrain.

PROFIBUS MTA11A-503-1521-...-..
M12, détrompage B,
Intercontec male / femelle
M25 M16

(ggﬁ@o

& row
a5 ’j% :{?)K// M12, détrompage A, femelle

M12, détrompage A, femelle

—]

M20

PROFINET |
EtherNet/IP™ >MTA11A-503-1523-.. .-..

Modbus/TCP M12, détrompage D,

Intercontec fer]il:e
M25 M25 M16
AYYET
Oou@oaym

\d 9 M12, dé A f I
M16 |_(Ei§0"‘w ” M12* :e:"ompage A, feme”e
étrompage A, femelle

l—l @%ﬂ*}&% pag

—_=

M20

DeviceNet™ MTA11A-503-1522-...-..
Connecteur

Intercontec  Micro-Style X11
M25 M25

M20

—1

M20

15662771467
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3.5.3

Installation électrique
ABOX hybride MTA...-I52....-..

Positions des connecteurs

L'illustration suivante présente la connectique de I'ABOX hybride.

[11 X1 7@@ [2] X12

PROFIBUS:
Ethernet:  [3] x11@©¢ 4] X12
DeviceNet: [5] X11 (..
vi [5] |<:)<:>
6] [7]
X80 X90

[11 X11 Entrée PROFIBUS

[2] X12 Sortie PROFIBUS

[3] X11 Interface Ethernet, port 1
(PROFINET 10, EtherNet/IP™,
Modbus/TCP)

[4] X12 Interface Ethernet, port 2
(PROFINET 10, EtherNet/IP™,
Modbus/TCP)

[5] X11 Interface DeviceNet™

[6] X80 Raccordement moteur 1

[71 X90 Raccordement moteur 2

[8] X21 —X28 Entrées et sorties binaires

[9] X50 Interface de diagnostic

REMARQUE

jde

Les connecteurs M12 intégrés sont disposés de facon quelconque. En consé-

15663249035

(M12, 5 pbles, méle, détrom-
page B)

(M12, 5 pbles, femelle, détrom-
page B)

(M12, 4 poles, femelle, détrom-
page D)

(M12, 4 pbles, femelle, détrom-
page D)

(connecteur Micro-Style male,
détrompage A)

(Intercontec 723 H-Tec,

7 + 3 poles, femelle)
(Intercontec 723 H-Tec,

7 + 3 poles, femelle)

(M12, 5 pbles, femelle, détrom-
page A)

(connecteur femelle RJ10, sous le

bouchon d'obturation)

quence, utiliser uniquement des contre-connecteurs M12 droits.

L'affectation des broches des connecteurs est indiquée dans la notice d'exploita-

tion MOVIFIT® FC > chapitre "Raccordements électriques".

Pour raccorder deux capteurs / actionneurs sur un méme connecteur male M12,

utiliser un adaptateur en forme de Y avec rallonge.

22 Complément a la notice d'exploitation — MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs
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Installation électrique
ABOX hybride MTA...-I62.-...-..

3.6 ABOX hybride MTA...-162.-...-..
REMARQUE

jde

L'ABOX hybride est dérivée de I'ABOX standard MTA...-S02.-...-... C'est pourquoi
ne sont décrits ci-aprés que les connecteurs supplémentaires par rapport a I'exé-
cution standard de 'ABOX.

La description des bornes figure au chapitre "ABOX standard MTA...-S02.-...-..".

Contrairement a I'ABOX standard, I'embase ABOX hybride MTA...-162.-...-.. est
démunie de tble de blindage, il convient donc de raccorder le blindage des cébles
via des presse-étoupes CEM.

Les borniers X8, X81, X9, X25, X30 et X31 de I'ABOX sont affectés aux connec-
teurs décrits et ne peuvent donc pas étre utilisés par le client.

3.6.1 Description

L'illustration suivante présente I'embase ABOX hybride avec

(1]
(2]
3]
(4]
(3]
(6]

2 connecteurs ronds (Intercontec)

départ-moteur vers le bas

connecteurs M12 pour entrées et sorties binaires
connecteur RJ45 Push-Pull pour le raccordement Ethernet

11 2 (3] [4] (5] [6]
15678815243

Interrupteur marche/arrét (en option)

Raccordement PE

Connecteurs moteur

Connecteurs M12 pour entrées et sorties binaires

Connecteur femelle RJ10 pour le diagnostic, sous le bouchon d'obturation
connecteur RJ45 Push-Pull pour le raccordement Ethernet

3
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Installation électrique
ABOX hybride MTA...-I62.-...-..

3.6.2 Variantes
Les variantes d'ABOX hybride suivantes sont disponibles pour MOVIFIT® FC (MTF).
* MTA11A-503-162.-...-..
— Reésistance de freinage intégrée ou externe optionnelle
— Interrupteur-sectionneur optionnel
— Interrupteur-sectionneur optionnel et protection de ligne par fusibles

L'illustration suivante représente les presse-étoupes et la connectique de I'ABOX
hybride en fonction de l'interface bus de terrain.

PROFINET |

EtherNet/IP™ >MTA11A-503-1623-...-..

Modbus/TCP Push-Pull
Intercontec RJ45

M25 |v|25 Jj M16
( QQ@@Q@@OQ

.VQ Q & M12, dét A, femell
2 L étrompage A, femelle
|—I :{ZZCZZSSQ)” M12, détrompage A, femelle

]

M20
15679757835
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22477470/FR — 10/2015



22477470/FR — 10/2015

Installation électrique
ABOX hybride MTA...-I62.-...-..

3.6.3 Positions des connecteurs

L'illustration suivante présente la connectique de I'ABOX hybride.

@ (3] [4]
X80 X90 X11X12

15680429451
[11 X80 Raccordement moteur 1 (Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3 poles, femelle)
[2] X90 Raccordement moteur 2 (Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3 poles, femelle)
[3] X11 Interface Ethernet, port 1 (RJ45 Push-Pull, femelle)
(PROFINET 10O, EtherNet/IP™,
Modbus/TCP)
[4] X12 Interface Ethernet, port 2 (RJ45 Push-Pull, femelle)
(PROFINET 10O, EtherNet/IP™,
Modbus/TCP)
[5] X21 —X28 Entrées et sorties binaires (M12, 5 pbles, femelle, détrom-
page A)
[6] X50 Interface de diagnostic (connecteur femelle RJ10, sous le
bouchon d'obturation)
REMARQUE

* Les connecteurs M12 intégrés sont disposés de fagon quelconque. En consé-
quence, utiliser uniguement des contre-connecteurs M12 droits.

jde

+ L'affectation des broches des connecteurs est indiquée dans la notice d'exploita-
tion MOVIFIT® FC > chapitre "Raccordements électriques".

» Pour raccorder deux capteurs / actionneurs sur un méme connecteur male M12,
utiliser un adaptateur en forme de Y avec rallonge.
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4 Mise en service

Déroulement de la mise en service des MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs

4

41

[3]

[4]

1) Le paramétrage n'est nécessaire qu'en mode Expert.

Mise en service

Déroulement de la mise en service des MOVIFIT® FC pour pilotage
simultané de deux moteurs

A AVERTISSEMENT

Danger da a une coupure de sécurité non conforme pour les applications avec cou-
pure slre

Blessures graves ou mortelles

Pour les MOVIFIT® avec option PROFIsafe S11, respecter les schémas de
raccordement admissibles ainsi que les consignes de sécurité du manuel Sécuri-
té fonctionnelle pour MOVIFIT® MC / FC.

Pour les MOVIFIT® avec option Safety S12, respecter les schémas de raccorde-
ment admissibles ainsi que les consignes de sécurité du manuel Sécurité fonc-
tionnelle pour MOVIFIT® MC / FC avec option Safety S12!

Les chapitres suivants décrivent la procédure de mise en service de l'exécution spé-
ciale MOVIFIT® FC pour pilotage simultané de deux moteurs.

Tenir compte des documents indiqués ci-dessous :

Mise en service
du moteur

Mise en service
du MOVIFIT®

Paramétrage"
Programmation
avec
MOVITOOLS®
MotionStudio

Configuration
bus de terrain

— Informations, voir

Notice d'exploitation Moteurs triphasés DR.71 — 315

Notice d'exploitation Moteurs triphasés DR /DV /DT /DTE /
DVE, servomoteurs asynchrones CT / CV

— Informations, voir

Notice d'exploitation MOVIFIT® FC

— Informations, voir

Manuel MOVIFIT® variante Classic ...?
Manuel MOVIFIT® variante Technology ..?
Manuel Programmation MOVI-PLC® dans I'éditeur PLC

Manuel Bibliotheques MPLCMotion_MCO07 et MPLCMo-
tion_MM pour MOVI-PLC®

— Informations, voir

Notice d'exploitation MOVIFIT® FC > Chapitre "MOVIFIT®
dans un systéme de bus de terrain”

Manuel MOVIFIT® variante Classic ..?
Manuel MOVIFIT® variante Technology ..?)

2) Les manuels MOVIFIT® variante Classic et MOVIFIT® variante Technology sont disponibles en plusieurs versions spécifiques a un

bus de terrain.
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Mise en service 4

Préparatifs

4.2 Préparatifs
421 Raccorder le PC / I'ordinateur portable

L'illustration suivante montre le raccordement du PC / de l'ordinateur portable sur
l'interface de diagnostic X50 du MOVIFIT®.

L'interface de diagnostic est située derriére le bouchon d'obturation, comme présenté
dans lillustration suivante.

Dévisser le bouchon d'obturation avant d'embrocher le connecteur dans l'interface de
diagnostic.

A AVERTISSEMENT !
Risque de brdlures en raison des surfaces chaudes du MOVIFIT® ou des options
externes, p. ex. la résistance de freinage

Blessures graves

* Ne toucher le MOVIFIT® et les options externes que lorsqu'ils sont suffisamment
refroidis.

La liaison de l'interface de diagnostic avec un PC ou ordinateur portable de type cou-
rant s'effectue a l'aide du convertisseur USB11A, (référence : 08248311).

Eléments fournis :

» Convertisseur USB11A

+ Cable avec connecteur RJ10
» Cable d'interface USB

MOVIFIT®

X50

= ©

USB11A

7 RS485
o= [ )
RJ10

USB

45035997086149515

4.2.2 Activer le mode Expert
1. Vérifier le raccordement du MOVIFIT ©.
2. Régler l'interrupteur DIP S10/1 sur "ON".

S$10

3. Placer le couvercle EBOX sur I'embase ABOX et le fermer.

4. Appliquer la tension d'alimentation 24 V. La diode de "24V_C" doit étre allumée en
vert.
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4 Mise en service

Préparatifs

4.2.3 Intégrer le MOVIFIT® dans MOVITOOLS® MotionStudio

Lancer le logiciel et créer un projet
Pour lancer MOVITOOLS® MotionStudio et créer un projet, procéder comme suit :

1. Démarrer MOVITOOLS® MotionStudio dans le menu de démarrage de Windows
par le chemin suivant :

[Démarrer] > [Programmes] > [SEW] > [MOVITOOLS-
MotionStudio] > [MOVITOOLS- MotionStudio]

2. Créer un projet avec un nom et un répertoire de destination.

Etablir la communication et scanner le réseau

Pour établir une communication avec MOVITOOLS® MotionStudio et scanner le
réseau, procéder comme suit.

1. Configurer un canal de communication permettant de communiquer avec les ap-
pareils.

Pour plus d'informations, consulter le manuel MOVIFIT® variante Classic .. ou
MOVIFIT® variante Technology ..

2. Scanner le réseau (scanning des appareils). Cliquer sur l'icbne [Lancer scanning
Online] [1] dans la barre d'icones.

Oe- + + X DSc‘an

(1]
9007200387461515
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4.3

Mise en service 4

Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

REMARQUE

La mise en service du moteur et du frein décrite ci-aprés n'est possible que si le

jde

mode Expert est activé (S10/1 = "ON").

1. Dans MOVITOOLS® MotionStudio, sélectionner I'appareil MOVIFIT® dans I'apergu
communication.

2. Dans le menu contextuel, sélectionner [Mise en service] > [Mise en service].

= L'assistant de mise en service s'affiche. Suivre les instructions de I'assistant de
mise en service. Les boutons [Suivant] et [Précédent] permettent de passer
d'une fenétre a l'autre.

3
3
E

Mise en service du moteur avec MOVIFIT®

Vous bénéficiez d'une assistance étape par étape |

= Mise en service du moteur

. = Parameétres application
= = Limites systéme

Jeu de paramétres
‘ '@ Jeu de parameétres 1
1 “ Jeu de paramétres 2
L
[ g=]
SEW-Ewodive GmbH & Cs. kG

9007200047684363
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Mise en service

Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

3. Sélectionner le jeu de paramétres 1.

= Une vue d'ensemble avec les informations actuelles sur les appareils (unique-
ment affichage de valeurs) apparait.

ur {

ig Firmware appareil 1821 087 2.15 Mode d’exploitatior VFC

. MOVIFIT FC

= Signature ) -C

LE1

5

E

3] Tension nominale 400 ¥
=

5

E

4

‘=  Courant nominal de sortie 4 A

LE1

Bl Tension nominale réseau 400 v

.EI Vitesse nominale moteur 1395 1/min

4

'" Puissance nominale mote 1.500 kw Fréquence nominale 50 Hz

‘E] [

| : 7 ;
(€3 Précedent || Suivart @

9007200047686027
.'g .5
gy Sortie moteur e
B ‘ o Figé(e) | ‘ ‘
5
E
E
o sl N w
El
=
n [
€3 Pcédent
9007200047687691
Réglage Description
Pour les exécutions spéciales pour pilotage simultané de deux
figé(e) moteurs, sélectionner la configuration "figé(e)" (configuration
standard).
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Mise en service 4

Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

Réglage Description

Le raccordement commutable des moteurs sur le MOVIFIT®
commutable FC n'est possible que pour les exécutions spéciales pour pilo-
tage alternatif de deux moteurs."

1) Pour plus d'informations sur le MOVIFIT® en exécution spéciale pour pilotage alternatif de deux
moteurs, consulter la notice d'exploitation Exécution spéciale MOVIFIT® FC pour pilotage alternatif de
deux moteurs.

5. Sélectionner la configuration du systeme

Configuration du systéme [E]
-
Entrainements E)
Entrainement unique identique(s) différent(e)s
[ Moteur unigue l [\f Accouplement rigide ] [ l

- LT, —

2 Moteurs

l Pas d'accouplement/accouple... ]

- o
-

CMENEME M MENENENENENENEMENC W WC
m

-

[@ Précédent ] Suivant @l

[

SEW-Eurcdrive GmbH & Co. KG

22477470/FR — 10/2015

15691441163

Réglage Description

En mode "Moteur unique", le MOVIFIT® FC pilote un seul

Moteur unique moteur (réglage standard).

Pour les exécutions spéciales pour pilotage simultané de deux
moteurs, sélectionner la configuration "Accouplement ri-
gide".

En mode "Accouplement rigide", le MOVIFIT® FC pilote plu-
sieurs moteurs de puissance identique dont les axes sont ac-

identique(s) couplés de maniére rigide."”

En mode "Pas d'accouplement/accouplement souple”, le
MOVIFIT® FC pilote plusieurs moteurs de puissance identique
dont les axes ne sont pas accouplés ou alors accouplés de
maniére souple”.
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Mise en service

Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

Réglage

Description

différent(e)s

Ce choix n'est pas possible avec un MOVIFIT®.

1) Avec cette sélection, sélectionner par la suite, dans le menu "Frein", la commande de frein alternative

"via tension constante".

6. Sélectionner le mode d'exploitation.

s

Application

L3

ot i € |

| 4 Régulation de.

|| Dispositif de levage |

m

| Freinage CC ‘ | | Ratirapage au vol | T

MO E e e e e E R

TR e

9007200047694347

Réglage

Description

Régulation de
vitesse

La vitesse est définie par le MOVIFIT®.

Freinage CC

Le mode d'exploitation "Freinage CC" (freinage par injection
de courant continu) permet de freiner un entrainement sans
réinjection de I'énergie en générateur dans une bobine de frein
de SEW raccordée ou dans une résistance de freinage. Pour
ce type de freinage, I'énergie libérée par le freinage est dissi-
pée en chaleur dans le moteur.

Dispositif de
levage

Ce choix n'est disponible qu'avec accouplement rigide.

Ce choix n'est pas possible avec la fonction "Pas d'accouple-
ment/accouplement souple”.

Rattrapage au vol

Ce choix n'est pas possible avec un MOVIFIT®.
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Mise en service
Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

7. Définir le type de moteur raccordé.

gf Moteurs standard
{3
G
EY
& v
{3
e
i=]
5]
El
E1
[‘E.] &
B L
&
=

Moteurs spéciaux

(@]
=1
| DR | | orovopase | | DZ DX EL
| v DRS I (S 1 | | | BRASIL |
| DRE || | £SA NEMA i
| DRP = |

Moteurs standard en exécution pour atmosphéres explosibles

& @

| | EoR: ATEX. | |  EDR:NEC-EX | | | EDR: Hazloc-NA |

Moteurs synchrones DR...J (technologie LSPM)

[€3  Precedert | Suwant @_jj

18014399302433675

Réglage

Description

Moteurs standard

Moteur standard de SEW

Moteurs standard
en exécution pour
atmosphéres
explosibles

Moteurs standard de SEW pour atmosphéres explosibles

Moteurs synchrones
DR..J (techn. LSPM)

Ce choix n'est pas possible avec cette option ABOX.

Moteurs tiers

Afin de déterminer toutes les caractéristiques moteur néces-
saires, les moteurs tiers doivent faire I'objet de mesures.

4
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4 Mise en service

Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

Moteurs standard 8. En cas de sélection d'un moteur standard ou d'un moteur standard en exécution
pour atmosphéres explosibles de SEW, indiquer les caractéristiques moteur.

Choix du moteur @]
YN BEW o ) G :
e AL UR CDRIVE P AEURGDRIVE ol TR IRE
E gt DT
Y :1_mii§§$;i§igwc ; I mm;eggose\:w .?M\HZBJQHS ».;‘T;““ﬂ'm
G ey s | & i i 2
A cosa U ! timin 1 11 W
B - | T — A 4451255 | my s ML03 22215 PFOA’U
= ﬁ__ . MM o5 [Hzsol | wowprroseor
g DRSBBM‘IV ! SDHj | VISDEI W Iv| Uss 220.240 AC Nm 20 BGE1S kg 41 i owme M 30
(>
=~ Tension nominale moteur
(3] % 400 ¥ | v
53]
E ‘Carattéris(lquesmoteul i
0 e
‘" | . |
53]
H 130° Modéle de protection mote
& non activé(e) | x

C - - it

SEW-Euradtve GmbH & Co. KG (63 Precadent [ suan )
18014399302437003

Réglage Description
Type de moteur
Fréquence
nominale moteur ] o i .

- - Les données sont indiquées sur la plaque signalétique du
Puissance nominale | noteur.
moteur
Tension nominale
moteur

. Pour les moteurs standard, indiquer en option les caractéris-
Protection moteur . . .
tiques de la protection thermique du moteur.
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Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

Mise en service 4

Moteurs tiers 9. En cas de choix d'un moteur tiers, indiquer les caractéristiques moteur complé-
mentaires.

Moteur spécial ™
Caractéristiques moteur .::?
g Yitesse nominale 1395 1/rwn !’? '
g Puissance nominale moteur 1.500 kW Typ XYZN4&/234TFIAVTY 3 e |EC 24
EY - Ne. 013210064101000201 i 1
' cos{phi) 0.82 rimin 1380 Nm
U*' Tension nominals ITID'LELE,) 400 ¥ t{W ggﬂs.g}liqﬂ)\ 4 385210 cos? 9'1& 50
- Courant nominal motsur 3.290 & m B3 y kg 15670 1P 54 1okl F
> § Fréquence nominale moteur 50 Mz Bremse W Z30AC Nn10  Geichnener BG1.5
Ef Mada in Garmary 181 068 6.13
B
a Courant nominal de sortie 4a
EY
3| Procédure de mesure
E Frat
E Lancer mesure B are moan v Bl

5
0 = |
e oS €3 Pecssen [ swam  E))
9007200047697675
A AVERTISSEMENT

Danger d'électrisation di au moteur alimenté pendant la prise de mesures.
Blessures graves ou mortelles

» Veiller a ce que le boitier de raccordement du moteur raccordé soit fermé lors
des mesures.

Réglage Description

Vitesse nominale

Puissance nominale
moteur

cos (phi)

Tension nominale
moteur Les données sont indiquées sur la plaque signalétique du
moteur.

Courant nominal
moteur

Fréquence
nominale moteur

Courant nominal de
sortie
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Mise en service

4

Commande de
frein SEW stan-
dard

Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

Réglage Description
Afin de déterminer d'autres parameétres moteur, procéder
comme suit :
1. S'assurer:

Mesures * que le moteur est raccorde.

* que la tension réseau est appliquée.
* que l'appareil est prét.
2. Lancer une mesure en cliquant sur [Lancer mesure].

10. Dans le cas d'un moteur-frein, sélectionner la commande de frein.

-

J Mize en route [MTF]

Frein

Commande de frein SEW standard S
3
4 s
v | | | SEWREURCDRIV C @
76646 Bruchsal / Germany
RF47 DRESOM4BETF/Z/C
-, S cEmelE 01.300123456.0002.06
rpm 1425/88  kw 1.1784 i 16.22
- vV 230/400 A /Y coso 0,79
A 4.45/255
m o M1 IP 55 Hz 50
[Usr 220.240AC  Nm 20 BGE15 kg 41
=
Commande de frein alternative
[\/ via tension constante l 230 Vs <1 96 V=
[ via sortie binaire l La sortie binaire DBOO est figée sur "Frein débloqué™ !
XB1

[ Sans frein

4

I 2

[

SEW-Eunodrive GmbH & Co. KG

[@ Précédent I Suivant @]

15790752011

Réglage

Description

Commande de
frein SEW
standard

Pour les exécutions spéciales pour pilotage simultané de deux
moteurs, la commande de frein SEW standard n'est pas auto-
risée. Sélectionner la commande de frein alternative "via ten-
sion constante" et indiquer la tension d'alimentation du frein,

voir la page suivante.
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Commande de
frein alternative

Mise en service
Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

Réglage

Description

Commande de frein
alternative

Avec ce réglage, I'entrainement doit étre équipé d'une résis-
tance de freinage interne ou externe. La résistance de frei-
nage sert a dissiper I'énergie produite en mode générateur.

La commande de frein alternative est prévue pour les cas
suivants.

« Lorsqu'un frein différent de celui prévu pour le MOVIFIT®
est monté sur le moteur.

» Lorsque plusieurs moteurs / freins sont exploités en paral-
I&le depuis un seul appareil MOVIFIT®.

Dans ce cas, sélectionner au préalable dans la fenétre
"Configuration systéme" I'option "Pas d'accouplement/ac-
couplement souple" ou "Accouplement rigide".

Les freins doivent alors avoir les mémes valeurs de ten-
sion nominale.

Pour les exécutions spéciales pour pilotage simultané de deux
moteurs, sélectionner la commande de frein alternative "via
tension constante".

Sélectionner pour la tension d'alimentation du frein une ten-
sion continue ou alternative.

En cas de sélection de I'option "via sortie binaire", un redres-
seur de frein est nécessaire pour débloquer le frein lorsque la
sortie binaire est mise a "1".

Si 'option "sans frein" est sélectionnée, aucun frein n'est inté-
gré dans le moteur.

11. Sélectionner les ca

Application

303 Courant max. autoris
B 124% 15%6%

NN HCUENCWEHCNC W TN

-

ractéristiques de l'application.

500 Surveillance de la vitesse ‘.ﬁ}
& désactivé(e) o |désactivéie) = 2
i .
1
e
e e e
L
! t[s]
-~
501 Temporisation
& 1po® 100s

155

Reprise k)
proposition SEW ﬂ

=

m b

BEY¥-Ewrodrive GmbH & Co. KG

9007200143125643

4
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Mise en service

Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

Réglage / champ

Description

Surveillance de la vi-
tesse”

Si, lorsque la surveillance de vitesse est activée, le courant de
sortie atteint en permanence la limite de courant paramétrée,
un défaut est généré une fois la temporisation réglée écoulée.

La limite de courant se rapporte au courant nominal de I'appa-
reil (en pourcentage). Pour prévenir un décrochage du moteur,

Limite de la fréquence de sortie est réduite lorsque la limite de courant
courant est atteinte.

Pour assurer la protection contre le décrochage du moteur, re-

prendre la valeur de limite de courant proposée.

La fleche noire permet de reprendre chaque valeur proposée.
Fléche noire

Pour obtenir plus d'options de saisie, ouvrir le menu contextuel
du champ de saisie avec le bouton droit de la souris.

Reprise proposition
SEW

Ce bouton permet de reprendre toutes les valeurs proposées
en une fois.

1) Dans le cas d'une application de levage, la surveillance de vitesse est activée en standard.

12. Sélectionner les limites systeme.

Limites sysiéme o
o ,5
n_.fmiTn 302 Vitesse maximale 131 Rampe t11 déc. 9,_;
G 8| 3000 3000 tour/min & 1po% 100s g
=
=
5; 1500 f
@9
=
- 301 Vitesse minimale
- B o9 60 tour/min
&
= i
L — =
Y c
_13!] Rampe t11 acc. 136 Rampe darrét
g EH 1po% 100% 2 ozo% 0205
. 5 g
Repl_'lse *_::,r
proposition SEW -“
z Yl
SEW-Eurorkive GmbH b Co. K6 Ex
9007200158223371

Réglage / champ

Description

Durées de rampes
(rampe acc.,
rampe d'arrét,
rampe déc.)

Les durées de rampe se rapportent toujours a une modifica-
tion de la vitesse de sortie de 1500 tr/min.

Les durées de rampe sont activées a condition qu'aucune
rampe ne soit transmise via les données-process et que la
commande marche/arrét soit commutée.

La rampe d'arrét devient active en présence de la commande
"Arrét rapide" et de certains défauts.
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Mise en service du moteur et du frein avec MOVIFIT® FC

Mise en service 4

Réglage / champ Description

Limites de vitesse
(vitesse minimale,
vitesse maximale)

Les vitesses minimale et maximale sont réglées dans le
MOVIFIT®.

La fleche noire permet de reprendre chaque valeur proposée.

Fleche noire Pour obtenir plus d'options de saisie, ouvrir le menu contextuel
du champ de saisie avec le bouton droit de la souris.

Reprise proposition |Ce bouton permet de reprendre toutes les valeurs proposées
SEW en une fois.

13. Sélectionner les options de téléchargement.

:
g

Le calcul des paramétres de mise en route est terming !

- UJUI{_J:];E‘

Pour transférer les données calculées vers le variateur sans quitter l'assistant de
mise en route, cliqguez sur "Transfert vers app.".

Transfert vers appareil (PC —> systéme cible) :__|

Pour transférer les données calculées vers le variateur et guitter |'assistant de
mise en route, cliguez sur "Terminer",

S i

[

: = 3 Pecedent |
SEW-Burodrive GmbH & Co KO L&) f

9007200161158795

Bouton Description

Ce bouton permet de revenir aux fenétres précédentes. Les

Précédent , )
réglages sont conservés.

Transfert vers appa- | Ce bouton permet de transférer tous les paramétres réglés
reil (PC --> systéme |dans le MOVIFIT®.
cible)

Ce bouton permet de transférer tous les parameétres réglés

Terminer . . .
dans le MOVIFIT® et de terminer la mise en service.
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