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VSeobecné upozornenia
Pouzivanie dokumentacie

1 VSeobecné upozornenia

1.1 Pouzivanie dokumentacie

Tato dokumentacia je su€astou vyrobku. Dokumentacia je urend pre vSetky osoby,
ktoré na vyrobku vykonavaju montézne, instalaCné a servisné prace a uvadzanie do
prevadzky.

Zabezpecte, aby bola tato dokumentacia dostupna v Citatelnom stave. Zabezpecdte,
aby si pracovnici zodpovedni za zariadenie a riadiaci pracovnici prevadzky, ako aj
pracovnici, ktori pracuju na zariadeni na vlastnu zodpovednost, tento navod uplne
precitali a porozumeli jeho obsahu. Pri nejasnostiach alebo dalSej potrebe informacii
sa obratte na SEW-EURODRIVE.

1.2 Struktura vystraznych upozorneni

1.21 Vyznam signalnych slov

Nasledujuca tabufka uvadza odstupriovanie a vyznam signalnych slov vystraznych
upozorneni.

Signalne slovo Vyznam Nasledky pri nereSpektovani

A NEBEZPECENSTVO Bezprostredne hroziace nebezpe- Smrt alebo tazké poranenia
¢enstvo

A VYSTRAHA Mozna, nebezpecna situacia Smrt alebo tazké poranenia

A POZOR Mozna, nebezpecna situacia Lahké poranenia

UPOZORNENIE

Nebezpectenstvo vzniku hmotnych Poskodenie systému pohonu alebo
Skod jeho okolia

DOLEZITE

Uzito¢na informacia alebo tip: Ulah-
Cuje zaobchadzanie so systémom
pohonu.

1.2.2 Struktura vystraznych upozorneni vztahujucich sa na uréity odsek

Vystrazné pokyny vztahujuce sa na urcity odsek neplatia iba pre Specialnu manipula-
ciu, ale pre viacero manipulacii v ramci jednej témy. Pouzité vystrazné symboly upo-
zorfiuju na vSeobecné alebo Specifické nebezpedenstvo.

Tu je uvedena formalna Struktira vystrazného upozornenia tykajuceho sa urcitého od-
seku:

SIGNALNE SLOVO!
Druh a zdroj nebezpecenstva.

MozZné désledky pri nereSpektovani pokynov.
» Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.

6 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface
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Vyznam vystraznych symbolov

VsSeobecné upozornenia 1
Struktara vystraznych upozorneni

Vystrazné symboly pouzité vo vystraznych upozorneniach maju nasledujici vyznam:

Vystrazny symbol

Vyznam

V8eobecné nebezpelné miesto

Vystraha pred nebezpeénym elektrickym napatim

Vystraha pred horucim povrchom

Vystraha pred nebezpeéenstvom pomliazdenia

> B>

Vystraha pred zavesenym bremenom

Vystraha pred automatickym spustanim stroja

1.2.3 Struktura viozenych vystraznych pokynov

Vlozené vystrazné upozornenia su vlozené priamo do navodu na manipulaciu pred
nebezpecnym ukonom.

Tu je uvedena formalna Struktura vlioZeného vystrazného pokynu:

A SIGNALNE SLOVO! Druh a zdroj nebezpeéenstva. Mozné dosledky pri nereSpek-
tovani pokynov. Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface 7



1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

VSeobecné upozornenia
Naroky vyplyvajuce z ru€enia

Naroky vyplyvajuce z rué¢enia

Dodrziavajte informacie uvedené v tejto dokumentacii. Je to predpokladom pre bezpo-
ruchovl prevadzku a splnenie pripadnych narokov vyplyvajucich z rucenia. Pred
pracou na pristroji si najprv precitajte dokumentaciu!

Vylucenie zakonnej zodpovednosti

Dbajte na informacie uvedené v tejto dokumentacii. Je to zakladna podmienka bez-
pecnej prevadzky. Len za uvedenych podmienok dosiahnu vyrobky svoje vlastnosti a
vykon. Za 8kody na zdravi osdb, vecné Skody alebo Skody na majetku, ktoré vzniknu
kvéli nedodrziavaniu navodu na obsluhu, neprebera spolo¢nost SEW-EURODRIVE
ziadne rucenie. SEW-EURODRIVE v takychto pripadoch nepripusta rucenie za vecné
nedostatky.

Suvisiace podklady

Zaroven je nutné riadit sa aj nasledujucimi publikaciami:

+ Katalég "Prevodové motory MOVIMOT®"

* Navod na obsluhu "Trojfazové motory DR.71-315"

« Navod na obsluhu prevodovky (len pri prevodovych motoroch MOVIMOT®)

Tato publikaciu si mbdzete stiahnut a objednat prostrednictvom internetu (http://
www.sew-eurodrive.sk, poloZka "Dokumentécia").

Znacky a nazvy vyrobkov

Znacky a nazvy vyrobkov uvedené v tomto dokumente su obchodné znacky alebo za-
pisané obchodné znacky prislusnych drzitefov vlastnickeho prava.

Poznamka k autorskym pravam

© 2016 SEW-EURODRIVE. Vs8etky prava vyhradené. Zakazané je akékolvek — aj
Ciasto¢né — rozmnozovanie, upravovanie, Sirenie a ostatné zhodnocovanie.

8 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface
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Bezpecnostné pokyny
Uvodné poznamky

2 Bezpecénostné pokyny

Nasledujuce zakladné bezpecnostné pokyny slizia na predchadzanie poskodeniu
zdravia os6b a vecnych 8kdd. Prevadzkovatel musi zabezpecit, aby sa reSpektovali a
dodrziavali zakladné bezpecnostné pokyny. Uistite sa, Zze pracovnici zodpovedni za
zariadenie a jeho prevadzku, ako aj pracovnici, ktori pracuju na zariadeni na vlastnu
zodpovednost, tento navod na obsluhu cely precitali a porozumeli jeho obsahu. Pri
nejasnostiach alebo dalSej potrebe informacii sa obratte, prosim, na SEW-
EURODRIVE.

2.1 Uvodné poznamky

Nasledujuce bezpe€nostné pokyny sa prednostne vztahuju na pouzivanie pohonov
MOVIMOT®. Navy$e dodrziavajte pri pouzivani dalSich komponentov SEW-
EURODRIVE bezpeénostné pokyny jednotlivych komponentov v prislusnych doku-
mentaciach.

Zohladnite aj doplfiujuce bezpecnostné pokyny uvedené v jednotlivych kapitolach tejto
dokumentacie.

2.2 VSeobecne

Nikdy nemontujte a neuvadzajte do prevadzky poskodené vyrobky. PoSkodenia
prosim ihned reklamujte u dopravcu.

Pohony MOVIMOT® mdZzu pocas prevadzky obsahovat pohyblivé alebo rotujice diel-
ce alebo mat’ horuci povrch.

Pri nepripustnom odstraneni potrebnych krytov, pri neodbornom pouZiti, pri ne-
spravnej instalacii alebo pri nespravne;j opsluhe hrozi nebezpecenstvo tazkého ublize-
nia na zdravi alebo vznik vecnych $kéd. DalSie informacie najdete v dokumentacii.

2.3 Cielova skupina

VSetky prace suvisiace s instalaciou, uvedenim do prevadzky, odstrafiovanim poruch
a s udrzbou méze vykonavat len kvalifikovany elektrotechnik (je nutné dodrziavat
(EN 60364 a/alebo CENELEC HD 384 alebo DIN VDE 0100 a EN 60664-1 a narodné
predpisy o ochrane zdravia pri praci).

Odborny elektrotechnik je v zmysle tychto zasadnych bezpeénostnych pokynov oso-
ba, ktora je oboznamend s instalaciou, montaZou, uvedenim do prevadzky a s pre-
vadzkou vyrobku a na vykonavanie svojej ¢innosti ma prislusnu kvalifikaciu.

VSetky prace v ostatnych oblastiach, akymi su preprava, skladovanie, prevadzka, lik-
vidacia odpadu, musia vykonavat pracovnici, ktori boli nalezitym spdsobom pouceni.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface 9



2 Bezpecnostné pokyny

Pouzivanie zodpovedajuce ucelu

24 Pouzivanie zodpovedajuce ucéelu

Meni¢e MOVIMOT® st komponenty uréené na zabudovanie do elektrickych zariadeni
alebo do elektrickych strojov.

Pri montazi do elektrickych strojov a zariadeni je uvedenie meni¢ov MOVIMOT® do
prevadzky (t. j. pri uvedeni do riadnej prevadzky) nepripustné dovtedy, kym sa nepre-
ukaze, ze stroj zodpoveda poziadavkam smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/
ES.

Uvedenie do prevadzky (t.j. zaCatie pouzZivania na stanoveny ucel) je povolené len pri
zabezpecenej zhode stroja alebo zariadenia so smernicou o EMC 2014/30/EU.

Meniée MOVIMOT® spinaju poziadavky smernice o elektrickych zariadeniach ur-
¢enych na pouzivanie v ramci urcitych limitov napatia 2014/35/EU. Normy uvedené vo
vyhlaseni o zhode su aplikované na meni¢och MOVIMOT®.

Technické udaje, ako aj udaje o podmienkach pripojenia, su uvedené na vyrobnom
Stitku a v dokumentacii a musia byt bezpodmienecne dodrzané.

241 Bezpecnostné funkcie

Na meniGoch MOVIMOT® sa nesmu vyuzivat Ziadne bezpecnostné funkcie okrem
tych, ktoré su vyslovne opisané a povolené.

24.2 Pouzitie v zdvihacej technike

Meniée MOVIMOT® je mozné v zdvihacej technike pouzit len obmedzene, pozri
Navod na obsluhu, kapitolu "Doplnkova funkcia 9".

Meni¢e MOVIMOT® sa v zdvihacej technike nesmu pouzivat ako bezpeénostné za-
riadenia.

2.5 Preprava, skladovanie

Je nutné dodrziavat pokyny na prepravu, skladovanie a odborni manipulaciu.
Klimatické podmienky je nutné dodrziavat v sulade s kapitolou "Technické udaje". Za-
skrutkované nosné oka musia byt pevne utiahnuté. Su dimenzované na hmotnost po-
honu MOVIMOT®. Nesmu byt namontované Ziadne dodatoéné bremena. V pripade
potreby musia byt pouzité vhodné, dostatoCne dimenzované prepravné prostriedky
(napr. vedenie lanami).

1) | Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface
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2.6

2.7

2.8

InStalacia

Bezpecnostné pokyny
InStalacia

InStalacia a chladenie zariadeni je nutné realizovat v sulade s predpismi prisludnej do-
kumentacie.

Menice MOVIMOTP® je potrebné chranit pred nepripustnym namahanim.

Pokial nie je vyslovne uvedené inak, su nasledujice spdsoby pouzitia zakazané:

+ Pouzitie v prostredi s nebezpe€enstvom vybuchu.

+ Pouzitie v prostredi so Skodlivymi olejmi, kyselinami, plynmi, parami, prachmi,
Ziareniami atd.

+ Pouzitie v nestacionarnom pouzivani, pri ktorom vznika silné mechanické namaha-
nie vibraciami a razom, pozri Navod na obsluhu, kapitolu "Technické udaje".

Elektrické pripojenie

Pri pracach na meniéoch MOVIMOT® nachadzajlcich sa pod napatim sa riadte plat-
nymi narodnymi predpismi o bezpecnosti a ochrane zdravia pri praci (napr. BGV A3).

Elektricku inStalaciu je nutné zrealizovat v sulade s prisluSnymi predpismi (napr.
prierezy kablov, istenie, pripojenie ochranného vodi¢a). Zaroven je nutné dodrzat
nalezité pokyny uvedené v dokumentacii.

Pokyny pre instalaciu v sulade s EMC ako tienenie, uzemnenie, usporiadanie filtrov a
poloZzenie vedenia sa nachadzaju v kapitole "InStalatné predpisy". DodrzZiavanie
hrani¢nych hodnét pozadovanych legislativou o EMC je v zodpovednosti vyrobcu za-
riadenia alebo stroja.

Ochranné opatrenia a ochranné zariadenia musia vyhovovat platnym predpisom (na-
pr. EN 60204-1 alebo EN 61800-5-1).

Na zabezpedéenie izolacie je na pohonoch MOVIMOT® pred ich uvedenim do prevadz-
ky nutné vykonat skuSky podfa napétia v sulade s EN 61800-5-1:2007, kapitola
5.2.3.2.

Bezpecné odpojenie

Meniée MOVIMOT® spifiaju vSetky poZiadavky na bezpe&né odpajanie vykonovych a
elektronickych pripojok podfa EN 61800-5'-1. Na zarucenie bezpecného odpojenia
musia vSetky pripojené elektrické obvody splnhat poZiadavky na bezpeéné odpojenie.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface |~ 7| ]



2

Bezpecnostné pokyny

Prevadzka

2.9 Prevadzka

Zariadenia, v ktorych st zabudované meni¢e MOVIMOT® musia byt v danom pripade
vybavené pridavnymi monitorovacimi a ochrannymi zariadeniami podla prislusnych
platnych bezpe&nostnych predpisov, napr. zdkona o technickych pracovnych pros-
triedkoch, predpisoch ochrany zdravia pri praci atd. Pri pouZiti so zvySenym poten-
cialom ohrozenia mézu byt potrebné pridavné ochranné opatrenia.

Po odpojeni menica MOVIMOT® od napajacieho napatia sa nesmiete hned dotykat
jeho &asti pod napéatim a pripojok vedenia kvéli potencialne nabitym kondenzatorom.
Po odpojeni sietového napatia pockajte minimalne 1 minutu.

Pri privedeni napajacieho napéatia na meni¢ MOVIMOT® musia byt spinacie skrine za-
tvorené, t. j. meni¢ MOVIMOT®, ako aj pripadny konektor hybridného kabla musia byt
pripojené a zaskrutkované vSetkymi 4 skrutkami.

Meni¢ MOVIMOT?® a pripadne vykonovy konektor (sietovy privod a hybridny kabel) sa
pocas prebiehajucej prevadzky nesmu vytiahnut! MézZe nastat tvorenie svetelného ob-
Iuku, nasledkom ktorého mdze byt poskodenie pristroja (nebezpedenstvo poziaru, po-
Skodené kontakty)!

Pohon MOVIMOT?® je dostato¢ne chraneny a odolny voci vibraciam a narazom len vte-
dy, ked je meni¢ MOVIMOT® o pripajaciu skrifiu pevne pripevneny Styrmi skrutkami.
Prevadzka, pri ktorej nebude meni¢ dostatoéne pevne priskrutkovany, méze znaéne
skratit jeho Zivotnost.

Zhasnutie prevadzkovej LED ako aj inych zobrazovacich prvkov neznamena, ze za-
riadenie je odpojené od siete a bez napatia.

Mechanické blokovanie alebo interné bezpecénostné funkcie pristroja mézu mat za na-
sledok odstavenie motora. Odstranenie priCiny poruchy alebo reset mézu viest k to-
mu, ze sa pohon znova samocinne spusti. Ak to pre pohanany stroj nie je z bezpe¢-
nostnych dévodov pripustné, tak pred tym, ako za¢nete s odstranenim poruchy, za-
riadenie najprv odpojte od siete.

POZOR!
Nebezpelenstvo popalenia: Povrch pohonu MOVIMOT® a externych volitefnych

jednotiek, napr. chladi€¢ brzdového odporu, mdzu pocas prevadzky dosahovat’ teplotu
vy$3iu nez 60 °C!
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3.1

Konstrukcia jednotky
Pohon MOVIMOT®

Konstrukcia jednotky

Pohon MOVIMOT®

Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad pohonu MOVIMOT® v réznych prevedeniach:

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]

Pohon MOVIMOT® Pohon MOVIMOT®
s integrovanym meni¢om s montazou v blizkosti motora
A B

@l < bl ae [2]
N ,
\6,‘ i 3]
s

(6]

9007202786375819

Oznacenie meni¢a MOVIMOT®
Meni¢ MOVIMOT®

Pripajacia skrinka

Motor

Typovy Stitok pohonu

Celné prevodovky

Pohon MOVIMOT® je kombinaciou:

Meni¢a MOVIMOT®

— namontovanom na motore (A)

— alebo v blizkosti motora (B)

Motor (pozri navod na obsluhu motora)

Prevodovka (volitelna, pozri navod na obsluhu prevodovky)
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Meni¢ MOVIMOT®

3 Konstrukcia jednotky

32  Meni¢ MOVIMOT®
Nasledujuci obrazok zobrazuje pripojovaciu skrinku a spodnu stranu menica
MOVIMOT®:
@@@@@@@@@@@@
[(l——9 @ OO O©® ©(©)
QOO0 OO OO
QPO OO OO OO
[1] 2] Bl M olelelolelclcleleleIooloe
@006 00 0@
O }7 - | — O M b l y 12 (ADR.<0}
/F T Zn ZA LM LA N % /;;- 7: el \
INAE : ¥Y s — 2 12]| ot 2 =g |
DDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDD / D e e 2
Qj DDDDDDDDDDDDDDDD 'j Oﬂ p\ g Wr """""" == _H (3 |
7S 7S X N~ RHORKRART II 3 il
b 52 — B 2=
L e —— | | FHESSEs-nee- i - ML
l_ ‘EI """"""" : !l.E %E !7 ]
I - / —
_ @ .
7 5 :
| oy oo
| \' N e % aoun:
— RS P p— —— | | e | ——
[6] [7] (8] [91[10] [11] [12] [13] [14][8] [61[15] [16] [17] [18] [19] [20] [21]  [22]
18014399652401675
[1] Spinag S5 nastavenie napajania cez AUX-PWR alebo datové vedenie AS-Interface,
(nie je mozné pri MLK32A)
moznosti nastavenia pozir kapitolu "Nastavenie 24 V napajania na spinaci S5" (— B 143)
[2] Pripojovacia skrinka
[3] X10: Konektor pre moznost BEM
[4] Konektor pripojovacej jednotky k meni¢u MOVIMOT®
[6] Meni¢ MOVIMOT® s chladiacim telesom
[6] Kablové skrutkové spoje
[71  Volitelna jednotka MLK3.A s pripojovacou jednotkou
[8]  Skrutka pre PE pripojku L
[9]  Typovy 8titok volitefnej jednotky AS-Interface
[10] Xe6: Elektronicka svorkova lista
[11] X5: Elektronicka svorkova lista
[12] X1: Vstup pre brzdovu cievku (motory s brzdou) alebo brzdovy odpor (motory bez brzdy)
[13] X1: Sietovy vstup L1, L2, L3
[14] Oznacenie spOsobu pripojenia
[15] Pripojenie datového vedenia AS-Interface
[16] Modul Drive Ident
[17] Typovy Stitok menica
[18] Prepina¢ pozadovanej hodnoty f2 (zeleny)
[19] DIP prepinac¢ S2/5-S2/8
[20] Spinac t1 pre integrator rampy (biely)
[21] Prepinac DIP S1/1-S1/8
[22] DIP prepinac¢ S2/1-S2/4
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Konstrukcia jednotky
Meni¢ MOVIMOT®

Nasledujlci obrazok zobrazuje meni¢ MOVIMOT®:

(11 1R (4

(1]
(2]
3]
(4]
(3]

9007200397688587

Potenciometer pozadovanej hodnoty f1 s uzatvaracou skrutkou
X50: Diagnostické rozhranie s uzatvaracou skrutkou
Oznacenie zariadenia

Stavova LED menica

LED AS-Interface

3.21 Vlastnosti pristroja MOVIMOT®

Frekvenény meni¢ s vektorovym riadenim motora

Rozsah vykonu: 0.37—4.0 kW (0.37-2.2 kW)

Rozsah napatia: 3 x 380 — 500 V (3 x 200 — 240 V)

Parametrizaciu je mozné prispdsobit’ Specifickému pouZitiu
ZasUvacia pamat parametrov na zalohovanie dat (modul Drive Ident)
Rozsiahle ochranné a kontrolné funkcie

Nehlu€ny chod vd'aka taktovej frekvencii PWM 16 kHz

Stavova LED kontrolka umozniuje rychle zistenie problému

Sériové diagnostické rozhranie s konektorom

Diagnostika a manipulacia prostrednictvom MOVITOOLS® MotionStudio
Sériova 4-kvadrantova prevadzka

Integrovany brzdovy manazment:

— Pri motoroch s mechanickou brzdou sa ako brzdovy odpor vyuziva brzdova
cievka.

— Pri motoroch bez brzdy je MOVIMOT® sériovo dodavany s internym brzdovym
odporom.

Ovladanie sa uskuto€huje cez rozhranie AS-Interface.

Na Zelanie m6ze byt MOVIMOT® dodavany s prispésobenim na UL (osved&enie
UL).
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3 Konstrukcia jednotky

Volitelna jednotka AS-Interface

3.3 Volitelna jednotka AS-Interface

Volitefna jednotka AS-Interface sa nachadza na pripojovacej zakladnej doske v pripo-
jovacej skrinke, pozri nasledujuci obrazok:

9007200457637003

[11 Meni¢ MOVIMOT®
[2] Pripojovacia zakladna doska s volitelnou jednotkou AS-Interface
[3] Pripojovacia skrinka

Znaky Nasledujuca tabulka zobrazuje podstatné rozdiely medzi volitelnymi jednotkami AS-
Interface:
Volitelna Ugastnik Pocet Pocet Paramet- 24V
jednotka na pozadova- ramp rizovatel'na napajanie
AS-Interface | AS-Interface | nych hod- cez pre
not AS-Interface| MOVIMOT®
otacok
2 1 X t oo _ AS-Interface
MLK30A max. 31 (16") nie alebo
T X taopen AUX-PWR
3 Xty e AS-Interface
MLK31A max. 31 6 o ano alebo
3 X taopen AUX-PWR

Pohon MOVIMOT® je k dispozicii s nasledujtcimi vyhotoveniami AS-Interface:
+ Binarny slave MLK30A
* Dvojity slave MLK31A

pre pohon s viacerymi pozadovanymi hodnotami otacok a rampami, parametrizo-

vatelny cez AS-Interface

» binarny slave MLK32A s technolégiou AB

pre pohon s viacerymi pozadovanymi hodnotami otacok a rampami
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Konstrukcia jednotky
Volitelna jednotka AS-Interface

Volitelna Ugastnik Pocet Pocet Paramet- 24V
jednotka na pozadova- ramp rizovatelna napajanie
AS-Interface | AS-Interface | nych hod- cez pre
nét AS-Interface| MOVIMOT®
otacok
3 X trozbeh
MLK32A max. 62 6 nie AUX-PWR
3 X tyoben

1) Parametrizaciou $kalovacich suginitelov je k dispozicii 16 pevnych pozadovanych hodnét.

Nasledujuci obrazok zobrazuje topoldgiu a diagramy chodu pohonu MOVIMOT® so
slaves AS-Interface:

o]

74T

27021598963110155

[1] Siet
[2] Snimacde
A Pohon MOVIMOT® s MLK30A
B Pohon MOVIMOT® s MLK31A
(viaceré pozadované hodnoty otaok, parametrizovatelny cez AS-Interface,
max. 31 ucastnikov AS-Interface)
C Pohon MOVIMOT® s MLK32A
(viaceré pozadované hodnoty otacok,
max. 62 ucastnikov AS-Interface)
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3 Konstrukcia jednotky

Volitelna jednotka AS-Interface

3.31 Binarny slave MLK30A
Volitefna jednotka MLK30A pracuje ako slave AS-Interface ako modul so 4 vstupmi a
4 vystupmi.
Cyklické vystupné bity riadia meni¢ MOVIMOT®.
Vstupné bity prenasaju stav pohonu, ako aj 2 navySe pouzitelné signaly snimaca na
master AS-Interface.
Acyklické bity parametrov sluzia na navolenie Skalovacich sucinitelov otacok

Volitelna jednotka MLK30A je kompatibilna s MOVIMOT® MM..C-...-30 s integrovanym
AS-Interface.

3.3.2 Dvojity slave MLK31A

Volitelna jednotka MLK31A pracuje ako dvojity slave na AS-Interface podla Specifika-
cie AS-Interface 3.0.

Pouzitie sériového datového prenosu AS-Interface umozniuje zapis a Citanie paramet-
rov MOVIMOT® a zobrazenych hodnét.

Riadenie meni¢a MOVIMOT® sa uskutocriuje pomocou cyklickych vystupnych bitov.
Kdédovanie datovych bitov je Specifikované v rozlinych funkénych moduloch. Menic
MOVIMOT® interpretuje tieto bity ako rozlicné riadiace a stavové kdédy. Pomocou
acyklickych parametrov mézete prepinat medzi funkénymi modulmi.

Vstupné bity prenasaju stav pohonu, ako aj 2 navySe pouzitelné signaly snimaca na
master AS-Interface.

3.3.3 Binarny slave MLK32A

Volitelna jednotka MLK32A pracuje ako slave na AS-Interface podla Specifikacie AS-
Interface 3.0.

Riadenie meni¢a MOVIMOT® sa uskutoCriuje pomocou cyklickych vystupnych bitov.
Kdédovanie datovych bitov je Specifikované v rozlinych funkénych moduloch. Menic
MOVIMOT® interpretuje tieto bity ako rozlicné riadiace a stavové kddy. Pomocou
acyklickych parametrov mézete prepinat medzi funkénymi modulmi.

Vstupné bity prenasaju stav pohonu, ako aj 2 navySe pouzitelné signaly snimaca na
master AS-Interface.
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Konstrukcia jednotky
Typové oznacenie pohonu MOVIMOT®

3.4 Typové oznacéenie pohonu MOVIMOT®

3.41 Typovy stitok

Nasledujuci obrazok znazorriuje priklad typového $titku pohonu MOVIMOT®. Tento ty-
povy §titok najdete na motore.

-
SEW-EURCDRIVE [ CE
76646 Bruchsal/Germany
RF47 DRE9OL4BE2/MM15/MO/AVSK
[11—— 01.1222143402.0001.11 Inverter duty VPWM 3~1EC60034
kw 1.5 S1 timin - 1400/25 Hz 50 v 380-500 Ip 54
¢t 135 Hz 50-60 A 3.5
Oww 0.381  umin 280/4.9  Hz 13 @)
Th.KI.  155(F) ML 02
Vbr 400 AC
i 56,73 Nm 580 M1 Nm 20
73 CLP220 Miner.01/0.65I BEM1
kg 39.000  AwmB 188 617 7 DE Made in Germany )
18014400195306635

[1] Sériové Cislo

3.4.2 Typové oznaéenie

Nasledujuca tabulka ukazuje priklady typovych oznaéeni pohonu MOVIMOT® RF47
DRES0L4BE2 /MM15/MO/AVSK:

RF | Konstrukény rad prevodovky

47 |Velkost prevodovky
DRE | Konstrukény rad motora (DRS.., DRE.., DRP.., DRN.., DRU..)
90L |Velkost motora

J Rotor C = medeny rotor
J = rotor LSPM

4 Pocet pélov motora

BE2 |Doplnkové vyhotovenie motora (brzdy)

/
MM15 |Meni¢ MOVIMOT®
/
MO | Doplnkové vyhotovenie meniéa" (napr. MLK30A)
/

AVSK | Konektor pre AS-Interface

1) Na typovom §titku su uvedené len volitelné jednotky nainStalované vo vyrobe.
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Konstrukcia jednotky
Typové oznacéenie meni¢a MOVIMOT®

3.5 Typové oznacéenie pohonu MOVIMOT®
3.51 Typovy stitok

Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad typového stitku meni¢a MOVIMOT®:

Status: 17 10 -- - - 1510 16 08/14 829
1] c-‘.' Type: MM15D-503-00 C E [H[
e — P# 18215033 S#: 1757110
y‘ " Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= 3x380. 500V AC |U= 3x0V...Uin
D-76646 Bruchsal | = 3.5A AC I = 4A AC
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz ®
k/lCtJ.VLMOT. ht T= -30...+40°C
ntrieosumrichter
Drive Imvertor P-Motor 1.5kW / 2HP c Us
27021599722150283

[11 Katalégoveé Eislo

3.5.2 Typové oznacenie

Nasledujuca tabufka ukazuje priklad typovych oznaéeni pohonu MOVIMOT®
MM15D-503-00:

MM |Typovy rad MM = MOVIMOT®
15 Vykon motora 15=1,5kW
D Verzia D

50 Napajacie napitie 50 = AC 380-500 V
23 =AC 200-240 V
3 Druh pripojenia 3 = 3 fazovy

00 | Vyhotovenie 00 = Standard

Dodavané vyhotovenia najdete v katalogu "Prevodové motory MOVIMOT®".
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Konstrukcia jednotky
Typové oznacenie meni¢a MOVIMOT®

3.5.3 Oznacenie zariadenia

Oznacenie zariadenia [1] na hornej strane meni¢a MOVIMOT® informuje o type meni-
¢a [2], identifikanom Cisle menica [3] a o vykone zariadenia [4].

j o 1 2 (MMB30-503-00
= — ~ { - F%ZM@%/@ 3w 4 “
<_@_> o0—

<> SENY ]
|
|
!

(1]

IV .0

1 min

9007199712657547

3.54 Typovy stitok volitelnej jednotky AS-Interface

Nasledujuci obrazok zobrazuje priklad typového Stitku volitelnej jednotky AS-Interface

MLK30A:
MLK30A (BG1 )—rmae—— [2]
[ULIA 18223958 45 Lk | [
L197723812 42/09 38 m ]

9007201609242891

[11 Oznacenie spOsobu pripojenia
[21 Typové oznalenie volitefnej jednotky AS-Interface
[3] Katalégové Cislo
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3 Konstrukcia jednotky

Typové oznacenie vyhotovenia "Montaz v blizkosti motora"

3.6 Typové oznacenie vyhotovenia "Montaz v blizkosti motora™

3.6.1 Typovy stitok

Nasledujuci obrazok zobrazuje priklad montaze v blizkosti (mimo) motora menica

MOVIMOT® s prislusnym typovym $titkom a typovym oznacenim:

SEW (€ I

U =3x380. . .500V AC
Made in Germany SO#:01.1234567890.0001.14
MOVIMOT Type: MM30D-503-00/0/P22A/RR4A/AVSK/APG4/MLK

A R SOR N N O SARWLARLAARR N RELEANNE e 004

18014399652637451

3.6.2 Typové oznacenie

Nasledujica tabulka zobrazuje typové oznaenie meniéa MOVIMOT®

MM30D-503-00/0/P22A/RR4A/AVSK/APG4/MLK pri montazi v blizkosti motora:

MM30D-503-00 | Meni¢ MOVIMOT®
/
0 Spoésob pripo- 0=_L
jenia 1= A
/
P22A Adaptér na montaz v blizkosti motora
/
RR4A Vyhotovenie pripajacej skrinky
/
AVSK Volitelna jednotka konektora
/
APG4 Konektor na pripojenie k motoru
/
MLK Dopinkové vyhotovenie meni¢a"

1) Na typovom §titku su uvedené len volitelné jednotky nainStalované vo vyrobe.
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Mechanicka instalacia 4
Pokyny na instalaciu

4 Mechanicka instalacia
4.1 Pokyny na instalaciu
UPOZORNENIE
i Bezpodmienecne dodrzujte vSeobecné bezpednostné pokyny.
A VYSTRAHA

Nespravna montaz/demontaz pohonov MOVIMOT® a montovanych dielov.
Nebezpecéenstvo poranenia.
* Bezpodmienecne dodrzte pokyny na montaz a demontaz.

» Uistite sa, ze pred uvolnenim spojov hriadelov nepdsobia ziadne torzné momen-
ty hriadelov (napnutia v zariadeni).

A VYSTRAHA

Nebezpecfenstvo poranenia v désledku neumyselného spustenia pohonu a nebez-
pecenstvo v désledku elektrického napétia.

Nebezpeéné napatia sa mbézu vyskytovat eSte do 1 minuty po odpojeni sietového
napatia.

» Pred zaciatkom prac odpojte pohon MOVIMOT® pomocou vhodnych externych
opatreni od napéatia a zaistite ho proti neumyselnu obnoveniu zdroja napatia!

* Hnaci hriadefl zaistite proti rotacii.
« Nakoniec poc¢kajte aspori 1 minatu, aZz potom odoberte meni¢ MOVIMOT®.

+ Dodrzujte v8etky udaje tykajuce sa technickych dat a pripustnych podmienok na
mieste pouzitia.

+  Pri montazi pohonu MOVIMOT® pouZivajte len moznosti upevnenia uréené na ten-
to ucel.

+ Pouzivajte len také upeviiovacie a zabezpec€ovacie prvky, ktoré sa hodia do exis-
tujucich otvorov, zavitov a dier.

4.2 Potrebné naradie
» Suprava klucov na skrutky
* Nastrckovy kla¢, SW8 mm
*  Momentovy klué
» Sada skrutkovacov
* Pripadné vyrovnavacie prvky (podlozky, diStan¢né kruzky)

4.3 Predpoklady na montaz

Pred montazou skontrolujte, €i su splnené nasledujuce body:
« Udaje na typovom $titku pohonu sa zhoduju s parametrami napajacej siete.
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4 Mechanicka instalacia

Montaz prevodového motora MOVIMOT®

* Pohon nie je poskodeny (bez poskodenia spésobeného prepravou alebo usklad-
nenim).

+ Teplota okolitého prostredia zodpoveda udajom v navode na obsluhu, kapitole
"Technické udaje". Pamatajte, ze teplotny rozsah prevodovky méze byt obmedze-

ny,
« Mo

pozri navod na obsluhu prevodovky.
ntdZ pohonu MOVIMOT® sa nesmie vykonavat za pritomnosti tychto $kodli-

vych podmienok prostredia:

prostredie s nebezpefenstvom vybuchu
oleje

kyseliny

plyny

vypary

Ziarenia

atd.

» Pokial sa v okoli vyskytuju abrazivne latky, chrarite hriadefové tesniace kruzky na
vystupnej strane proti opotrebeniu.

4.4 Montaz prevodového motora MOVIMOT®

441 Tolerancie pri montaznych pracach

Nasledujuca tabulka uvadza povolené tolerancie koncov hriadelov a prirub pohonu

MOVIMOT®.
Koniec hriadela Priruby
Tolerancia priemeru podla EN 50347 Tolerancia centrovacieho okraja pod-

+ 1SOj6 pri d <26 mm

* ISOK6 pri @ =38 mmaz<48 mm

* 1SO m6 pri @ > 55 mm

» Centrovaci otvor podla DIN 332, tvar DR..

la EN 50347
+ 180 j6 pri d <250 mm
* 1SO h6 pri @ > 300 mm
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Mechanicka instalacia 4
Montaz prevodového motora MOVIMOT®

4.4.2 Instalacia meni¢a MOVIMOT®

POZOR

Strata potrebného krytia pri nenamontovanych alebo nespravne namontovanych
meni¢och MOVIMOT®.

Poskodenie typového §titka meniéa MOVIMOT®.

« Ked vyberiete meni¢ MOVIMOT® z pripajacej skrinky, musite ho chranit pred vih-
kostou a prachom.

Pri montazi pohonu MOVIMOT® dodrziavajte nasledovné pokyny a predpisy:

«  Pohon MOVIMOT® instalujte len na rovnu, pevnu konstrukciu odolnu vodéi otrasom
a vibraciam.

» Dodrzujte povolenu priestorovu poziciu uvedenu na typovom Stitku pohonu.

» Dokladne odistite konce hriadefa od prostriedku na ochranu pred kordziou. Pouzi-
vajte bezné rozpustadla. Rozpustadlo sa nesmie dostat’ na loziska a tesnenia (po-
Skodenie materialu).

* Aby ste predchadzali nepovolenému pretaZeniu hriadefov, désledne motor vyrov-
najte. Dbajte na povolené prieéne a osové sily v katalogu "Prevodové motory
MOVIMOT®"!

» Zabrarte narazom a uderom na koniec hriadela.

» Vertikalne vyhotovenia chrafte pred vniknutim cudzieho telesa alebo kvapaliny
vhodnymi krytmi.

+ Dbajte na to, aby privod vzduchu nebol ni¢im blokovany. Zabrafite tomu, aby bol
nasaty zohriaty vzduch z inych agregatov.

+ Vyvazte dielce, ktoré boli dodato¢ne nasunuté na hriadel, polovicnym perom (vy-
stupné hriadele su vyvazené poloviénym perom).

» Existujuce otvory na odvadzanie kondenzatu su uzatvorené plastovymi zatkami.
Otvarajte ich len v pripade potreby.

Nezakryté otvory na odvadzanie kondenzatu nie su pripustné. V pripade neza-
krytych otvorov na odvadzanie kondenzatu neplati potrebné ochranné krytie.

443 InStalacia vo vihkych priestoroch alebo na volnom priestranstve

Pri montazi pohonu MOVIMOT® vo vlhkych priestoroch a na volnom priestranstve do-
drZiavajte tieto pokyny:

* Na privod pouZivajte vhodné kablové priechodky. V pripade potreby pouZite
redukcie.

» Zavit kablovych vyvodiek a zaslepiek natrite tesniacou hmotou a pevne ich utiah-
nite. Nasledne ich opatovne skontrolujte.

» Dobre utesnite kdblové vyvody.
» Pred opatovnou montaZzou dokladne odistite tesniace plochy meni¢a MOVIMOT®.
* Ak sa ochranny antikorézny nater poskodi, opravte ho.

+ Skontrolujte, &i je podla udajov na typovom Stitku ochranné krytie v existujicich
podmienkach prostredia povolené.
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4

Mechanicka instalacia
Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.5
4.51

Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®
Montaz volitel'nej jednotky MLU13A

fde

Volitelna jednotka MLU13A je v modularnej pripajacej skrinke zabudovana z vyroby.
V pripade otazok tykajucich sa dovybavenia touto volitelnou jednotkou sa prosim ob-
ratte na servis spolo¢nosti SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENIE

Montaz je pripustna len v kombinacii s modularnou pripojovacou skrinkou
MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM40D-503-00 a s volitelnou jednotkou AS-Interface
MLK30A alebo MLK31A!

Na nasledujucom obrazku je znazorneny priklad montaze. Montaz zavisi od pouzitej
pripajacej skrinky a od dalSich volitelnych jednotiek, ak s zabudované.

//

1113300875

Informacie o zapojeni volitelnej jednotky MLU13A najdete v kapitole "Pripojenie voli-
tefnej jednotky MLU13A" (— B 57).
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4.5.2

Mechanicka instalacia 4
Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

Montaz volitel'nej jednotky MNF21A

jde

Volitefna jednotka MNF21A je v modularnej pripajacej skrinke zabudovana z vyroby.
V pripade otdzok tykajucich sa dovybavenia touto volitefnou jednotkou sa prosim ob-
ratte na servis spolo€nosti SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENIE

Montéz je povolena len v kombindcii s moduldrnymi pripajacimi skrinkami
MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM40D-503-00!

Na nasledujucom obrazku je znazorneny priklad montédze. Montaz zavisi od pouzitej
pripajacej skrinky a od dalSich volitelnych jednotiek, ak s zabudované.

9007202007925643

Informacie o zapojeni volitelnej jednotky MNF21A najdete v kapitole "Pripojenie voli-
tefnej jednotky MNF21A" (— B 58).
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4 Mechanicka instalacia
Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.5.3 Montaz volitel'nej jednotky URM/BEM

Volitelné jednotky URM a BEM su v pripojovacej skrinke zabudované z vyroby.
V pripade otdzok tykajucich sa dovybavenia volitelnymi jednotkami URM, BEM alebo
BES sa obratte na servis spolo€nosti SEW-EURODRIVE.

Na nasledujucom obrazku je znazorneny priklad montaze. Montaz zavisi od pouZitej
pripajacej skrinky a od dalSich volitelnych jednotiek, ak su zabudované.

458307467

Informacie o pripojeni volitefnej jednotky URM najdete v kapitole "Pripojenie volitelnej
jednotky URM" (— B 59).

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky BEM najdete v kapitole "Pripojenie volitelnej
jednotky BEM" (— B 60).
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Mechanicka instalacia
Montaz meni¢a MOVIMOT® v blizkosti motora

Montaz meniéa MOVIMOT?® v blizkosti motora

Na nasledujucom obrazku su znazornené montazne rozmery pre montaz menica
MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora:

9007199713018763
Velkost’ Typ A B
1 MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm

MMO03D233-00 — MM07D-233-00

MM22D503-00 — MM40D-503-00
221 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm
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4 Mechanicka instalacia
Utahovacie momenty

4.7 Ut'ahovacie momenty

4.71 Meni¢ MOVIMOT®

Skrutky na upevnenie menita MOVIMOT® utiahnite do kriza utahovacim momentom
3.0 Nm.

9007199713318923

4.7.2 Uzatvaracie skrutky

Uzatvaracie skrutky potenciometra f1 a vstupu X50 utiahnite momentom 2.5 Nm.

9007199713311371

4.7.3 Kablové priechodky

Pri kablovych priechodkach dbajte na Gidaje vyrobcu a na- (11
sledovné pokyny:

* Dbaijte na okruhly prstenec na zavite [1].

»  Zavit musi byt dlhy 5-8 mm [2]. A 2
—omm

4.7.4 Zavitové zaslepky pre kablové vyvodky

Uzatvaracie skrutky dotiahnite momentom 2.5 Nm.

Z
y

322777611
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4.7.5

4.7.6

Mechanicka instalacia 4
Utahovacie momenty

Modularna pripajacia skrinka

Skrutky na upevnenie pripojovacej skrinky na upevhovaciu platiiu dotiahnite momen-
tom 3.3 Nm.

322786187

Ut'ahovacie momenty svoriek

Pri montaznych pracach dodrZujte nasledujuce utahovacie momenty svoriek:

-

ZM 2N ZA LM LA LN

RO
o

7

[3] [1] 2 [

1143643275
1] 0.8-1.5Nm
2] 1.2-1.6Nm
3] 2.0-2.4Nm
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5 Elektricka inStalacia

Pokyny na instalaciu

5 Elektricka instalacia

51 Pokyny na instalaciu

Pri elektrickej indtalacii dodrzujte tieto pokyny:

Dodrzujte vSeobecné bezpecnostné pokyny.

Bezpodmienelne treba dodrzat’ v3etky Udaje tykajuce sa technickych parametrov
a pripustnych podmienok na mieste pouzitia.

Na kable musia byt pouzité vhodné priechodky (v pripade potreby pouzite reduk-
cie). Pri vyvodoch konektorov pouzite len vhodné konektory.

Nepouzité kablové vyvodky sa musia uzavriet’ zaslepovacimi skrutkami.
Nepouzité konektory sa musia zaslepit vhodnymi zaslepkami.

5.2 InStalaéné predpisy

5.21 Pripojenie sietovych privodov

Menovité napéatie a frekvencia meniéa MOVIMOT® sa musia zhodovat s Udajmi
napajace;j siete.

Na istenie vedenia nainstalujte na zaciatok sietového vedenia za rozvod pripojnice
zabezpecovacie zariadenia F11/F12/F13, pozri kapitolu "Pripojenie MOVIMOT®
MM../AVSK".

Na F11/F12/F13 su pripustné nasledovné zabezpecCovacie zariadenia:
— Tavna poistka prevadzkovej skupiny gG

— Isti€ vedenia charakteristik B alebo C

— Motorovy isti€

Nadimenzujte bezpecnostné zariadenie podla prierezu kabla.

SEW-EURODRIVE odporuc¢a pouzivat v napatovych sietach s uzlovym bodom (IT
siete) sledovace izolaéného stavu s impulzne kédovym spésobom merania. Za-
brani sa tak chybnej aktivacii sledovaca izolacie vplyvom kapacit menica voci ze-
mi.

Nadimenzujte prierez kabla podla vstupného prudu |y, pri menovitom vykone (po-
zri Navod na obsluhu, kapitolu "Technické udaje").
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Elektricka instalacia
InStalacné predpisy

5.2.2 Dovoleny prierez kabla pre svorky MOVIMOT®

Vykonové svorky

Pri in&talacii dodrzujte povolené prierezy vodicov:

Vykonové svorky

Prierezy vodic¢ov

1.0 mm?-4.0 mm? (2 x 4.0 mm?)

Koncové dutinky

Pri jednoduchom osadeni:

Pripajajte len jednodrétové vodice alebo pruzné
vodi¢e s koncovymi dutinkami (DIN 46228, mate-
ridl E-CU) s izolaénym golierom alebo bez
neho.

Pri dvojitom osadeni:

Pripajajte len pruzné vodice s koncovymi dutin-
kami (DIN 46228-1, material E-CU) bez izola¢-
ného goliera.

Dovolena dizka koncovych dutiniek: minimalne
8 mm

Svorky 24 V AUX-PWR

Pri in&talacii dodrzujte povolené prierezy vodicov:

Svorky 24 V AUX-PWR (24 V"/,, L") pri MLK30A, MLK31A

Prierezy vodic¢ov

0.2 mm?—2.5 mm?

UPOZORNENIE

[0

jenie.

Pri MOVIMOT® s MLK32A sa pripojenie 24 V AUX-PWR uskutociiuje cez konektor
M12. Pri MOVIMOT® s MLK32A su svorky "24 V" a "1" pripustné len na interné zapo-

Riadiace svorky

Pri intalacii dodrzujte povolené prierezy vodicov:

Riadiace svorky

Prierezy vodi€ov

* Jednodrétovy vodi¢
(holy drot)

* Flexibilny vodi¢
(holé vldkna)

* Vodi¢ s koncovymi dutin-

kami bez izolaéného go-
liera

0.5 mm?>-1.0 mm?

* Vodi¢ s koncovymi dutin-
kami s izolaénym golierom

0.5 mm?>-0.75 mm?

Koncové dutinky

Pripajajte len jednodrétové vodice alebo pruzné
vodi¢e s koncovymi dutinkami alebo bez nich
(DIN 46228, material E-CU).

Dovolena dizka koncovych dutiniek: minimalne
8 mm
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Elektricka instalacia
InStalacné predpisy

5.2.3 Ovladanie svoriek 24 V AUX-PWR X5:1 — X5:2

(AUX-PWR pri MLK30A alebo MLK31A)

Pripojenie vodica.

Uvolnenie vodica.

I
[

9007201007683083

-
I £

9007201007737227

Pred zasunutim alebo uvolnenim vodi¢a musite na otvorenie zvieracich pruzin zastr-
¢it do centralneho otvoru skrutkovac (Sirka ¢epele max.: 3.5 mm).
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5.24

Ovladanie riadiacich svoriek X6:1 — X6:8
(riadiace svorky MOVIMOT®)

Elektricka instalacia
InStalacné predpisy

Pri ovladani riadiacich svoriek dodrZujte tieto pokyny:

Pripojenie vodica

bez stlacenia ovladacieho tlacidla.

Pripojenie vodica,
najskor stlacte ovladacie tlacidlo.

Q Q
I
| J
- -/

9007199919965835

[

aga

9007200623153931

dia):
+ Jednodrétovy vodi¢

Nasledujuce vodie sa daju nasunut
priamo az do minimalne 2 stupriov priere-
zu pod menovitym prierezom (bez nara-

*  Pruzny vodi¢ s koncovymi dutinkami

Pri pripajani nasledujuceho vodi¢a musite
pri otvarani pritlacnej pruziny stlacit
ovladacie tla€idlo nachadzajuce sa hore:
* Neupraveny pruzny vodi¢

* Vodi¢e s malymi prierezmi, ktoré ne-
umoznuju priame zasunutie

Uvoflnenie vodica.

Najprv stlaéte ovladacie tlacidlo.

Pred uvolnenim vodic¢a treba stlacit ovladacie tlacidlo.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface

35



Elektricka instalacia
InStalacné predpisy

5.2.5 Prudovy chranic¢

A VYSTRAHA

Pri nespravnom type prudového chrani¢a nie je zabezpefena spolahliva ochrana
proti zasahu elektrickym pradom.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Pre menice frekvencie pouzivajte vyhradne pradové chrani¢e vhodné na vSetky
typy prudu typu B.

* Meni€ vytvara vo zvodovom prude podiel jednosmerného prudu a vyrazne zniZuje
citlivost' pradového chranica typu A. Preto je pradovy chranic typu A ako ochranné
zariadenie nevhodné.

* Ked pozitie prddového chrani¢a nie je normativne predpisané, odporu¢a SEW-
EURODRIVE tento chrani¢ nepouzivat.

5.2.6 Siet'ovy stykaé

POZOR

Poskodenie menita MOVIMOT® krokovanim sietového stykaca K11.
Pogkodenie typového &titka meni¢a MOVIMOT®.

* NepouZivajte sietovy styka€ K11 (pozri schému zapojenia) na krokovanie, ale len
na zapnutie a vypnutie meni¢a. Na krokovanie pouZivajte pokyny "vpravo/stop"
alebo "vlavo/stop".

» Pri sietovom stykaci K11 treba dodrzat minimalny €as vypnutia 2 s.

* Ako sietovy styka€ pouzivajte iba sietovy stykac kategdrie AC-3 (EN 60947-4-1).
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Elektricka instalacia
InStalacné predpisy

5.2.7 Pokyny tykajuce sa pripojky PE

A VYSTRAHA

Zasah elektrickym pradom spbésobeny chybnym zapojenim PE.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Povoleny utahovaci moment skrutky je 2,0-2,4 Nm (18-21 Ib.in).
* Pri zapajani pripojky PE dodrziavajte nasledujuce pokyny.

Nepripustna montaz Odporucanie: Montaz s masivnym pripojnym

Montaz s vidlicovou koncovkou vodicom

vodica Pripustné pri prie€nych rezoch do

2
Pripustné pre vsetky prierezy max. 2,5 mm

M5

=

.40

9007199577775243 9007199577779339
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[11 Vidlicova koncovka vodi¢a pre skrutky M5-PE

V normalnej prevadzke mézu vznikat' vybojové prudy = 3,5 mA. Za uéelom splnenie
EN 61800-5-1 musite dbat’ na nasledujuce pokyny:

+  Ochranné uzemnenie (PE) musite instalovat tak, aby spifialo poZiadavky zariadeni
s vysokymi vybojovymi pradmi.

+ To vSeobecne znamena,
— Ze nainstalujete pripojovaci kabel PE s prierezom najmenej 10 mm?,

— alebo Ze paralelne s ochrannym vodiCom nainstalujete druhy PE privodny
vodic.
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Elektricka inStalacia

InStalacné predpisy

5.2.8 InStalacia v sulade s EMC
UPOZORNENIE
i Tento systém pohonu nie je ur€eny na pouzitie vo verejnych nizkonapatovych

sietach napajajucich obytné oblasti.

Tento vyrobok ma obmedzenu dostupnost’ (kategérie C1 az C4 podla EN 61800-3).
Tento vyrobok médzZe spésobit poruchy EMC. Preto je nevyhnutné, aby v takychto
pripadoch prevadzkovatel zariadenia vykonal prislusné opatrenia.

Frekvenéné menice nie je v zmysle Zakona o EMC mozné prevadzkovat samostatne.
Az po vcleneni pohonného systému je mozné tento systém posudit vzhladom na
EMC. Konformita je pre opisany pohonny systém potvrdena oznagenim CE. DalSie in-
formacie najdete v tomto navode na obsluhu.

5.2.9 Odporucanie na zlepsenie uzemnenia (EMC), HF uzemnenie

jde

j=de

[0

Pre zlepSené uzemnenie s nizkou impedanciou pri vysokych frekvenciach sa odporu-
€aju nasledujuce pripojenia. SEW-EURODRIVE odporuéa pouzivat’ spojovacie prvky
odolné voci korozii.

HF uzemnenie Standardne nie je namontované.

Volitelnu jednotku HF uzemnenie mbzete kombinovat s PE pripojkou v pripojovacej
skrinke (NF uzemnenie).

Volitelnu jednotku HF uzemnenie si mozete objednat nasledovne
+ kompletne predmontovanu v zavode

+ alebo ako supravu "Uzemhovacia svorka" na montaz zakaznikom,
katalogové Cisla pozri v nasledujucej tabulke.

Katalégové €islo supravy "Uzemio-
vacia svorka"

Konstrukéna velkost’ motora

DR..71S/M 13633953
DR..80S/M, DRN80
DR..90M/L, DRN90
DR..100M, DRN100LS

DR..100L — 132, DRN100L — 132S 13633945

UPOZORNENIE

VSetky diely supravy su vyhotovené z uslachtilej ocele.

UPOZORNENIE

Dalsie informéacie k uzemneniu mdzete najst v edicii praktickych prirugiek k technike
pohonov "EMC v technike pohonov".

UPOZORNENIE

Ked pouzijete 2 alebo viaceré uzemnovacie pasky, musite ich upevnit dihSou
skrutkou. Uvedené utahovacie momenty sa vztahuju na hrubku pasky t < 3 mm.
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Elektricka inStalacia 5

InStalacné predpisy

Velkost’ DR..71S/M, DR..80S/M, DRN80 s uzemnenim VH (+NF)

(1]
(2]

(3]

8026768011
Pouzitie odliateho otvoru na telese [4] Uzemnhovacia paska (nie je sucastou
statora dodavky)
Vejarovita podlozka [6] Uzemnovacia samorezna skrutka
DIN 7500 M6 x 16, utahovaci moment
10 Nm

Podlozka ISO 7093

Velkost’ DR..90M/L, DRN90 s uzemnenim VH (+NF)

(1]
(2]

(3]

8026773131
Pouzitie odliateho otvoru na telese [4] Uzemnovacia paska (nie je sucastou
statora dodavky)
Vejarovita podlozka [5] Uzemnovacia samorezna skrutka
DIN 7500 M6 x 16, utahovaci moment
10 Nm

Podlozka ISO 7093
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Elektricka instalacia
InStalacné predpisy

Konstrukéna velkost’ DR..100M, DRN100LS s uzemnenim HF (+NF)

[3]

[4]

[3]

/[5]
18014402064551947
[11 Pouzitie odliateho otvoru na telese [4] Uzemhovacia paska (nie je sucastou
statora dodavky)
[2] Vejarovita podlozka [5] Uzemhovacia samorezna skrutka
[3] Podlozka ISO 7093 DIN 7500 M6 x 16, utahovaci moment
10 Nm

Konstrukéna velkost’ DR..100L — 132, DRN100L — 132S s uzemnenim HF (+NF)

18014402064551947
[11 Pouzitie zavitového otvoru pre nos- [4] Uzemnfovacia paska (nie je su¢astou
né oko dodavky)
[2] Vejarovita podlozka DIN 6798 [5] Skrutka so Sesthrannou hlavou
ISO 4017 M8 x 18, utahovaci moment
10 Nm

[8] Podlozka ISO 7089/ISO 7090
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Elektricka instalacia
InStalacné predpisy

5.2.10 Instalacia v nadmorskej vySke nad 1000 m n. m.

Pohony MOVIMOT® so sietovym napatim 200-240 V alebo 380-500 V mozno pouzi-
vat aj v nadmorskych vySkach 1000-4000 m n.m. Zaroven je nutné riadit sa na-
sledovnymi doplnkovymi podmienkami.

* 'V nadmorskych vy8kach nad 1000 m sa dlhodoby vykon z dévodu zniZzeného
chladenia znizuje: Iy-zniZzenie 0 1 % na 100 m.

* Vo vySkach 2000—4000 m n.m. je potrebné pre celé zariadenia vykonat opatrenia,
ktoré znizia priliSné napatie siete z kategorie Ill na kategdriu Il.

5.2.11 Ochranné zariadenia

Pohony MOVIMOT® disponuju integrovanym ochrannym zariadenim proti pretazeniu.
Externé zariadenia proti pretazeniu nie su potrebné.

5.2.12 Instalacia v sulade s UL

UPOZORNENIE

i Nasledujuca kapitola bude nezavisle od jazyka vaSej dokumentacie na zaklade
poZiadaviek UL vytladena vzdy v anglickom jazyku.

Field wiring power terminals
Observe the following notes for UL-compliant installation:
* Use 60/75 °C copper wire only.
» Tighten terminals to 1.5 Nm (13.3 Ib.in)

Short circuit current rating

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms sym-
metrical amperes when protected as follows

For 240 V systems:

250 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 250 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers
For 500 V systems:

500 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 500 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers
The max. voltage is limited to 500 V.

Branch circuit protection

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.

For maximum branch circuit protection see table below.

Series non-semiconductor fuses inverse time circuit breaker
MOVIMOT® 250 V/500 V minimum, 250 V/500 V minimum,
MM..D 25 A maximum 25 A maximum

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface 4 1



Elektricka instalacia
InStalacné predpisy

Motor overload protection

MOVIMOT® MM..D is provided with load and speed-sensitive overload protection and
thermal memory retention upon shutdown or power loss.

The trip current is adjusted to 140 % of the rated motor current.

Ambient temperature

MOVIMOT® MM..D is suitable for an ambient temperature of 40 °C, max. 60 °C with
derated output current. To determine the output current rating at higher than 40 °C,
the output current should be derated 3.0 % per °C between 40 °C and 60 °C.

* Only use certified units with a limited output voltage (V... = DC 30 V) and limited
output current (1 < 8 A) as an external DC 24 V voltage source.

+ The UL certification only applies for the operation on voltage supply systems with
voltages to ground of max. 300 V. The UL-certification does not apply to operation
on voltage supply systems with a non-grounded star point (IT systems).
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Elektricka instalacia
Moznosti pripojenia MOVIMOT® s integrovanym AS-Interface

5.3 Moznosti pripojenia MOVIMOT® s integrovanym AS-Interface
5.31 Pripojka siete a ovladania

A vyhotovenie s konektorom AVSK
1 x konektor M12

Vyhotovenie A1 A2

Typ MM../AVSK MM../AVSK

Volitelné jednotky

AS-Interface MLK30A, MLK31A MLK30A, MLK31A, MLK32A

Spinaé S5" 0 1

Napéjanie 24 V Zlty kabel AS-Interface Cierny kabel AUX-PWR (dvoj-
ity snimac)

Pripojka AS-Interfa- Zlty kabel AS-Interface Zlty kabel AS-Interface (dvojity

ce snimac)

Siet'ovy privod Svorky Svorky

Pripojenie snimaca Svorky Svorky

1) Pri MOVIMOT® s MLK32A nie je spina¢ S5 k dispozicii. Pri MOVIMOT® s MLK32A sa uskuto&fiuje napa-
janie 24 V cez kabel AUX-PWR.

AUX-PWR (BK)
18014399653311883
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Elektricka instalacia
Moznosti pripojenia MOVIMOT® s integrovanym AS-Interface

B vyhotovenie s konektorom AZSK

3 x konektor M12

Vyhotovenie B1 B2 B3

Typ MM../AZSK MM../AZSK MM../AZSK

Volitelné jednot-

ky AS-Interface MLK30A, MLK31A

Spina¢ S5 1 1 0

Napajanie Cierny kabel Cierny kéabel Zlty kabel

24V AUX-PWR AUX-PWR AS-Interface
(dvojity snimac)

Pripojka AS-In- Zlty kabel Zlty kabel Zlty kabel

terface AS-Interface AS-Interface AS-Interface
(dvojity snimac)

Siet'ovy privod Svorky Svorky Svorky

Pripojenie sni- 1 x konektor M12 1 x konektor M12 1 x konektor M12

maca (DI2 + DI3) (DI2 + DI3) (DI2 + DI3)

B1 2xDI

AUX-PWR (BKL

AS-Interface (YE)

18014399653343499
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Elektricka instalacia
Moznosti pripojenia MOVIMOT® s integrovanym AS-Interface

C vyhotovenie s konektorom AND/AZSK

22168036/SK — 04/2016

3 x konektor M12, 1 x Han® Q8/0

(1]

Vyhotovenie C1 C2 C3

Typ MM../AND3/AZSK | MM../AND3/AZSK | MM../AND3/AZSK

Volitelné jednot-

ky AS-Interface MLK30A, MLK31A

Spina¢ S5 1 1 0

Napajanie Cierny kabel Cierny kéabel Zlty kabel

24V AUX-PWR AUX-PWR AS-Interface
(dvojity snimac)

Pripojka AS-In- Zlty kabel Zlty kabel Zlty kabel

terface AS-Interface AS-Interface AS-Interface
(dvojity snimac)

Siet'ovy privod Konektor AND3 Konektor AND3 Konektor AND3

Pripojenie sni- 1 x konektor M12 1 x konektor M12 1 x konektor M12

maca (DI2 + DI3) (DI2 + DI3) (DI2 + DI3)

C2 2 x DI

(]

18014399653377419
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Elektricka instalacia
Moznosti pripojenia MOVIMOT® s integrovanym AS-Interface

D vyhotovenie s konektorom AZZK
3 x konektor M12, (1 x Han® Q8/0)

Vyhotovenie

D1

D2

D3

D4

Typ

MM../AZZK

MM../AZZK

MM../AND3/AZZK

MM../AND3/AZZK

Volitel'né jednot-
ky AS-Interface

MLK30A, MLK31A

MLK30A, MLK31A,

MLK30A, MLK31A

MLK30A, MLK31A,

MLK32A MLK32A

Spinaé S5" 0 1 0 1
Napajanie Zlty kabel Cierny kabel Zlty kabel Cierny kabel
24V AS-Interface AUX-PWR AS-Interface AUX-PWR

(dvojity snimac) (dvojity snimag)
Pripojka AS-In- Zlty kabel Zlty kabel Zlty kabel Zlty kabel
terface AS-Interface AS-Interface AS-Interface AS-Interface

(dvojity snimac) (dvojity snimag)
Siet'ovy privod Svorky Svorky Konektor AND3 Konektor AND3

Pripojenie sni-
maca

2 x konektor M12
(1 xDI2 + 1 xDI3)

2 x konektor M12
(1 xDI2 +1 xDI3)

2 x konektor M12
(1 xDI2 +1 xDI3)

2 x konektor M12
(1 xDI2 +1 xDI3)

1) Pri MOVIMOT® s MLK32A nie je spina¢ S5 k dispozicii. Pri MOVIMOT® s MLK32A sa uskutoériuje napajanie 24 V cez kabel AUX-

PWR.

D1

D3

(1]
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E vyhotovenie s konektorom AZFK
3 x konektor M12

Elektricka inStalacia 5

Moznosti pripojenia MOVIMOT® s integrovanym AS-Interface

Vyhotovenie E1

Typ MM../AZFK

Volitelné jednotky

AS-Interface MLK32A

Napajanie 24 V Cierny kabel
AUX-PWR

Pripojka AS-Interfa- Zlty kabel

ce AS-Interface

Siet'ovy privod Svorky

Pripojenie snimaca 1 x konektor M12 (DI2 + DI3)

AUX-PWR (BKL

AS-Interface (YE)
15527166091
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Elektricka instalacia
Pripojenie MOVIMOT® MM../AVSK (moznost pripojenia A)

5.4

Pripojenie MOVIMOT® MM../AVSK (moZnost’ pripojenia A)

Nasledujuci obrazok zobrazuje pripojenie vo vyhotoveni MM../AVSK:

BE/BR

MM../AVSK

(1]
X02

Y

©
©
X
N
[a]

&

—DI3 X6:5
—1V024 X6: 3,4

—1V0L X6:1,2

—124V X5:2
—L X5:1

‘ —
[4](51(6](7] [8][®] @

AS-Interface -
P4 v

1 L AS-Interface +
36028798139859083
Konektor AVSK
[11 Xo02: 1 AS-Interface + Datové vedenie AS-Interface +
Konektor M12 20V Vztazny potencial AUX-PWR
(male, Zlty) . -
3 AS-Interface - Datové vedenie AS-Interface -
424V 24 V napdjanie AUX-PWR
[21 Brzdovy odpor BW.. (len pri MOVIMOT® bez mechanickej brzdy)
[3] Konektor na pripojenie volitelnej jednotky BEM
[4] Vstup snimaca DI2
[5] Vstup snimaca DI3
[6] 24V napdjanie napatim pre snimace
[71 0V vztazny potencial pre snimace
[8] 24V napajanie AUX-PWR (len pri MLK30A a MLK31A)
[9] Vztazny potencial AUX-PWR (len pri MLK30A a MLK31A)
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Elektricka inStalacia

Pripojenie MOVIMOT® MM../AZSK (moznost pripojenia B)

5.5 Pripojenie MOVIMOT® MM../AZSK (moznost’ pripojenia B)

BE/BR

MM../AZSK

AS-Interface -
4V DI2 VoL

Q @

Nasledujuci obrazok zobrazuje pripojenie vo vyhotoveni MM../AZSK:

V024 DI3
AS Interface +
27021598887228043
Konektor AZSK
[1] Xo01: 124V 24\ napdjanie (AUX-PWR)
Konektor M12 2N.C. Neobsadené
(male, gierny) . —
30V Vztazny potencial AUX-PWR
4 N.C. Neobsadené
[2] Xo02: 1 AS-Interface + Datové vedenie AS-Interface +
Konektor M12 20V Vztazny potencial AUX-PWR
(male, Zlty) . .
3 AS-Interface - Datové vedenie AS-Interface -
424V 24\ napajanie (AUX-PWR)
[3] XO03: 1V024 24\ napajanie napatim pre snimace
Konektor M12 2DI3 Vstup snimaca DI3
(female, Cierny) . . P
3V0oL 0 V vztazny potencial pre snimace
4 DI2 Vstup snimaca DI2
5 PE PE

[4] Brzdovy odpor BW.. (len pri MOVIMOT® bez mechanickej brzdy)
[5] Konektor na pripojenie volitelnej jednotky BEM

5
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Elektricka instalacia
Pripojenie MOVIMOT® MM../AND3/AZSK (moznost pripojenia C)

5.6 Pripojenie MOVIMOT® MM../AND3/AZSK (moznost’ pripojenia C)
Nasledujuci obrazok zobrazuje pripojenie vo vyhotoveni MM../AND3/AZSK:
[1] 2] [3]
X01 X03 X02
AS-Interface +
DI3 PE V024 —— AS-Interface -
24V ov VoL DI2 24V| oV
e ARG PPE B
BK ER (_' ) e S
° i\ 7 Lovan
N 2% N X01 X03 X02
y ® O@®0
NG. — (G0
P e D N
N.C. D% o0 0 LM () || L —i0¥0¥——L 1L -
L1 (—* |9 D )
PEIL2
N.C. N.C.
36028798143076363
Konektor AZSK
[1 Xo01: 124V 24\ napdjanie (AUX-PWR)
Konektor M12 2N.C. Neobsadené
(male, cierny) o e
30V Vztazny potencial AUX-PWR
4 N.C. Neobsadené
[2] XO03: 1V024 24\ napajanie napatim pre snimace
Konektor M12 2DI3 Vstup snimada DI3
(female, Cierny) . . - .
3V0L 0 V vztazny potencial pre snimace
4 DI2 Vstup snimaca DI2
5 PE PE
[3] Xo02: 1 AS-Interface + Datové vedenie AS-Interface +
Konektor M12 20V Vztazny potencial AUX-PWR
(male, Zlty) e .
3 AS-Interface - Datové vedenie AS-Interface -
424V 24V napajanie (AUX-PWR)
Konektor AND3
[4] Konektor AND3 1N.C. Neobsadené (rezervované pre N)
(male) 212 Sietovy privod L2
3N.C. Neobsadené
4 N.C. Neobsadené
5N.C. Neobsadené
6L3 Sietovy privod L3
7 N.C. Neobsadené
8 L1 Sietovy privod L1
PE PE
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5.7

Pripojenie MOVIMOT® MM../AZZK (moznost pripojenia D1/D2)

Elektricka inStalacia

5

Pripojenie MOVIMOT® MM../AZZK (moznost’ pripojenia D1/D2)

Nasledujuci obrazok zobrazuje pripojenie vo vyhotoveni MM../AZZK:

]
I MM../AZZK
:
1
N |
1
1 || BE/BR|:
:
% :
1
1
1
I (1] (2] (3]
\ X03 X01 X02
B B Y
| -
g2
3 AS Interface -
T ‘—| DI3 V0oL DI2 VoL
o ’ @
V024 V024 AS Interface +
36028798773382667
Konektor AZZK
[11 XO03: 1V024 24\ napajanie napatim pre snimace
Konektor M12 2N.C. Neobsadené
(female, Cierny) . . P
3V0oL 0 V vztazny potencial pre snimace
4 DI3 Vstup snimaca DI3
5 PE PE
[2] XO01: 1V024 24 \/ napdjanie napatim pre snimace
Konektor M12 2N.C. Neobsadené
(zdierka, Cierna) . P P
3V0L 0V vztazny potencial pre snimace
4 DI2 Vstup snimaca DI2
5 PE PE
[3] Xo02: 1 AS-Interface + Datové vedenie AS-Interface +
Konektor M12 20V Vztazny potencial AUX-PWR
(male, zlty) Y - .
3 AS-Interface - Datové vedenie AS-Interface -
424V 24 V napdjanie AUX-PWR

[4] Brzdovy odpor BW.. (len pri MOVIMOT® bez mechanickej brzdy)
[5] Konektor na pripojenie volitelnej jednotky BEM
[6] 24V napajanie AUX-PWR (len pri MLK30A a MLK31A)

[7] Vztazny potencial AUX-PWR (len pri MLK30A a MLK31A)
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Elektricka instalacia
Pripojenie MOVIMOT® MM../AND3/AZZK (moznost pripojenia D3/D4)

5.8 Pripojenie MOVIMOT® MM../AND3/AZZK (moznost’ pripojenia D3/D4)

Nasledujuci obrazok zobrazuje pripojenie vo vyhotoveni MM../AND3/AZZK:
(1] 2] (3]

X01 X03 X02
—— AS-Interface +
PE V024 PE V024 —— AS-Interface -
VoL DI2 VoL DI3 24V| oV

(1L LI

Y AR 40 13
BK @% L’ \\ E n =)
O e ff N %93 X02
N.C. @ 7=§_2@®
N.C. w /)
L3 @ ® I ® E_—J
N.C. D% o o o |[ |4 ® e A — ——‘X
L1 i (—* |9 D )
PE|L2
N.C. N.C.
36028798209321611
Konektor AZZK
[11 Xo01: 1V024 24 \ napajanie napatim pre snimace
Konektor M12 2N.C. Neobsadené
(female, Cierny) . = —
3V0oL 0 V vztazny potencial pre snimace
4 DI2 Vstup snimaca DI2
5 PE PE
[2] XO03: 1V024 24 \/ napdjanie napatim pre snimace
Konektor M12 2N.C. Neobsadené
(female, Cierny) . = —
3V0.L 0V vztazny potencial pre snimace
4 DI3 Vstup snimaca DI3
5 PE PE
[3] Xo02: 1 AS-Interface + Datové vedenie AS-Interface +
Konektor M12 20V Vztazny potencial AUX-PWR
(male, zlty) e . !
3 AS-Interface - Datové vedenie AS-Interface -
424V 24V napajanie (AUX-PWR)
Konektor AND3
[4] Konektor AND3 1N.C. Neobsadené (rezervované pre N)
(konektor) 212 Sietovy privod L2
3N.C. Neobsadené
4 N.C. Neobsadené
5N.C. Neobsadené
6L3 Sietovy privod L3
7N.C. Neobsadené
8 L1 Sietovy privod L1
PE PE
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Elektricka inStalacia

Pripojenie MOVIMOT® MM../AZFK (moznost pripojenia E)

5.9 Pripojenie MOVIMOT® MM../AZFK (moznost’ pripojenia E)

BE/BR

MM../AZFK

AS Interface -

Nasledujuci obrazok zobrazuje pripojenie vo vyhotoveni MM../AZFK:

- DI2 VOJ_
BW [4] !i
24V V024 DI3
AS Interface +
9007214781950219
Konektor AZSK
[1] Xo01: 124V 24\ napdjanie (AUX-PWR)
Konektor M12 2N.C. Neobsadené
(male, gierny) . . -
30V Vztazny potencial AUX-PWR
4 N.C. Neobsadené
[2] Xo02: 1 AS-Interface + Datové vedenie AS-Interface +
Konektor M12 2N.C. Neobsadené
(male, zZlty) e .
3 AS-Interface - Datové vedenie AS-Interface -
4 N.C. Neobsadené
[3] XO03: 1V024 24\ napajanie napatim pre snimace
Konektor M12 2DI3 Vstup snimaca DI3
(female, Cierny) . . P
3V0oL 0 V vztazny potencial pre snimace
4 DI2 Vstup snimaca DI2
5 PE PE

[4] Brzdovy odpor BW.. (len pri MOVIMOT® bez mechanickej brzdy)
[5] Konektor na pripojenie volitelnej jednotky BEM

5
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5 Elektricka inStalacia

Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

5.10 Prepojenie meni¢ca MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

Pri montazi v blizkosti (mimo) motora meni¢a MOVIMOT® sa tento pripaja k motoru
pomocou sériovo vyrabaného hybridného kabla.

Na spojenie meniéa MOVIMOT® a motora sa mézu pouzivat len hybridné kable SEW-

EURODRIVE.

5.10.1 Realizacia ochrany motora

Realizacia ochrany motora a moznych konektorov motora zavisi od zvolenej moznosti

pripojenia:

Moznost’ pripojenia Realizacia ochrany motora Konektor motora
Ochrana motora pomocou TH + APG4
(bimetalovy snimac teploty). . ALA4
Pripojenie na vstupe snimaca DI2 |« Svorky
Ochrana motora pomocou tepel-

*  MM../AVSK ného modelu ochrany motora.
Aktivacia s parametrami P340a |* APGX
P347 . Svorky
Pozri kapitolu "Ochrana moto-
ra" (— B 95).

«  MM./AZSK Ochrana motora pomocou tepel-

. MM./AND3/AZSK ného modelu ochrany motora. oox
Aktivacia s parametrami P340a |°*

+ MM../AZZK
P347. . Svorky

+  MM../AND3/AZZK . . "
Pozri kapitolu "Ochrana moto-

«  MM../AZFK ra" (— B 95).
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5.10.2

Elektricka inStalacia

Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

Prehlad prepojenia zariadenia MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

Meniéa MOVIMOT®

Privodny kabel

Pohon

MM../P2.A/RO.A/APG4
MM../P2.A/RO.A/APGX

Katalégové Cislo DR.71 — DR.100: 01867423
Katalogové Cislo DR.112 — DR.132: 18116620

Trojfazové motory
s kablovym skrutkovym
spojom

P N

Trojfazové motory
s konektorom ASB4

Katalégové cislo: 05932785 (.\)
Katalégove Cislo: 08163251 (A)

Trojfazové motory
s konektorom 1SU4
konstrukéna velkost DR.63

Katalégové ¢&islo: 05937558 ()
Katalégove Cislo: 0816326X (A)

Trojfazové motory
s konektorom ISU4
konstrukéna velkost DR.71 —
132

MM../P2.A/RE.A/ALA4

Trojfazové motory
s kablovym skrutkovym
spojom

N

Trojfazové motory
s konektorom ASB4

E

5
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Elektricka instalacia
Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

5.10.3 Pripojenie hybridného kabla

Nasledujuca tabulka uvadza priradenie vodiCov hybridného kabla s kataldgovym
Cislom 01867423 a 08179484 k prislusnym svorkdm motora DR..:

Svorky motora DR.. Farba dutiniek/oznacenie hybridného kabla
u1 Cierna/U1

V1 Cierna/V1

w1 Cierna/W1

4a Cervena/13

3a Biela/14

5a Modra/15

1b Cierna/1

2b Cierna/2

Pripojka PE Zelena/zlta + koniec tienenia (vnutorné tienenie)

Nasledujuci obrazok znazorfiuje pripojenie hybridného kabla na svorkovnicu motora
DR..:

BK/W1
BK/V1
BK/U1

RD
WH
BK/1
BK/2
G0 0
)\ w2 u2 Vv2 f
ut vi wi
o 0 o
9007200445548683
UPOZORNENIE

Pri brzdovych motoroch nie je povolené instalovat brzdovy usmertiovac.

jde

Pri brzdovych motoroch je brzda ovladana priamo meni¢om MOVIMOT®,
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5.11
5.11.1

Elektricka inStalacia 5

Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

Pripojenie volitefnych jednotiek MOVIMOT®

Pripojenie volitel'nej jednotky MLU13A

Informacie o montazi volitelnej jednotky MLU13A najdete v kapitole "Montaz volitelnej

jednotky MLU13A" (— B 26).

Nasledujuci obrazok znazorfiuje pripojenie volitelnej jednotky MLU13A:

MOVIMOT® | | I}
YE
YE
YE
MLU13A
BU
RD
=
Nk
<N
OO OMm I~ Al +—
XXX |X|X| X[ | X| X
<
+ | || —| >
223|088 |d+
18014399633819275
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Elektricka instalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.11.2 Pripojenie volitel'nej jednotky MNF21A

UPOZORNENIE

InStalacia je povolena len v kombinacii s modularnymi pripajacimi skrinkami
MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM15D-503-00!

fde

Informacie o montazi volitelnej jednotky MNF21A najdete v kapitole "Montaz volitelnej
jednotky MNF21A" (— B 27).

Nasledujuci obrazok znazorfuje pripojenie volitelnej jednotky MNF21A:

L1
L2
L3

PE R R S
T

1
[— |

:

 S—)

J F11/F12/F13

K11

o MINFZIA MOVIMOT®
e 11 K
—12] L2
113 L3
hARE
O OIOLM| — AN| ~—
RIR IR IR IRTIRIR
<
+ | oo | N _| >
225588 |J4
9007201009192715

[1] Dizku vodicov sietového napéjania zvolte ¢o najkratsiu!

[2] Dizku brzdového vedenia zvolte o najkratsiu!
Vedenia brzdy nevedte rovnobezne, ale podla moznosti €o najdalej od sietového
napajania!

[3] Brzdovy odpor BW (len pre MOVIMOT® bez mechanickej brzdy)
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Elektricka instalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.11.3 Pripojenie volitel'nej jednotky URM

Informacie o montazi volitelnej jednotky URM najdete v kapitole "Montaz volitelne;j
jednotky URM/BEM" (— E 28).

Nasledujuci obrazok znazoruje pripojenie volitelnej jednotky URM:

1~ Xl
— - |
L <[ <] 1x ®
URM = MOVIMOT
| | BE/BR
13
14 RD
WH
15
<o
O MNOIOM|— AN —
XX [ X[ X|X|X x| X
<
+ INQN_| >
2125888 |3+
9007200379343371
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Elektricka instalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.11.4 Pripojenie volitelnej jednotky BEM

Informacie o montazi volitefnej jednotky BEM najdete v kapitole "Montaz volitelne;j
jednotky URM/BEM" (— E 28).

Nasledujuci obrazok znazoruje pripojenie volitelnej jednotky BEM:

L1
L2
L3

s
Gl

BEM MOVIMOT®
+LRD
IN BU
U 1 BK BE/BR
e [LBK
13 D
% WH
15 | BU
<N
WM OIOLM|— AN ~—
RIRIRIRRIRMRR
<
Ly N [N — >
2|2ala|S|8 |+
9007200379634187
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5.11.5

Elektricka instalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

Pripojenie externého ventilatora V

Trojfazové motory konstrukéného radu DR.. je mozné volitefne dodat' s externym ven-
tilatorom V a MOVIMOT® s MLK30A/MLK31A (len s konektorom AVSK alebo AZZK).
Pouzitie externého ventildtora V rozSiruje nastavovaci rozsah pozadovanych otacok.
Takto je mozné kontinudlne realizovat otacky od 150 min” (5 Hz). Nasledujuci ob-
razok znazorruje vedenie kabla externého ventilatora:

9007202424404491
Nasledujuci obrazok znazoriiuje priklad pripojenia externého ventilatora V:

MOVIMOT®
felie]
Al —
< | N (Uht\f
S S S B B 24V L
OO O O OO LO|LO
XXX | XX | X[ X| X
<
+ | = >
0w 2s| o < a
<|<|a|lo|>|> ﬂn—i o a
1L
DC 24V
12877542667

Pri motoroch s externym ventilatorom V je nutné nastavit parameter P341 Sp6sob
chladenia na "externé vetranie".
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Elektricka instalacia
Pripojenie ovladacej jednotky DBG

5.12 Pripojenie ovladacej jednotky DBG
Pohony MOVIMOT® maju diagnostické rozhranie X50 (konektor RJ10) pre uvedenie
do prevadzky, parametrizaciu a servis.
Diagnostické rozhranie X50 sa nachadza pod zaslepkou, hore na meni¢i MOVIMOT®.
Pred tym, ako do diagnostického rozhrania pripojite konektor, odskrutkujte zaslepku.

A VYSTRAHA! Nebezpecenstvo Popélenia spOsobeného horucim povrchom poho-
nu MOVIMOT® (obzvlast chladi¢a). Tazké poranenia.
Skér, nez siahnete na pohon MOVIMOT®, pockajte, kym dostato€ne vychladne.

1 m/DKGGOB
® X |,
MOVIMOT® (<~ WX % ~

DBG

18014399653617291

Ovladaciu jednotku DBG s volitelnou jednotkou DKG60B (5 m predlzovaci kabel) mé-
Zete pripojit na pohon MOVIMOT®.

Predlzovaci kabel | Opis (= obsah dodavky) Katalégové cCislo

DKG60B + Dizka5m 08175837
* 4-vodiCové, tienené vedenie (AWG26)
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Elektricka instalacia
Pripojenie PC/notebook

Pripojenie PC/notebook
Pohony MOVIMOT® maju diagnostické rozhranie X50 (konektor RJ10) pre uvedenie
do prevadzky, parametrizaciu a servis.
Diagnostické rozhranie [1] sa nachadza pod zaslepkou, hore na meni¢i MOVIMOT®.
Pred tym, ako do diagnostického rozhrania pripojite konektor, odskrutkujte zaslepku.

A VYSTRAHA! Nebezpecenstvo Popélenia spOsobeného horucim povrchom poho-
nu MOVIMOT® (obzvlast chladi¢a). Tazké poranenia.
Skor, nez siahnete na pohon MOVIMOT®, pockaijte, kym dostatoéne vychladne.

Spojenie diagnostického rozhrania s beznym PC/notebookom sa realizuje pomocou
prevodnika rozhrania USB11A (katalogové Cislo 08248311).

Obsah dodavky:

* Prevodnik rozhrania USB11A
» Kabel s konektorom RJ10

+ USB kabel rozhrania

(1]

\novmm@
=

©) SEW
AAA

:

9007199713527051
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6 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Prehlad

6 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy

UPOZORNENIE

Pri uvedeni do prevadzky v reZime Easy uvediete MOVIMOT® do prevadzky rychlo a
jednoducho pomocou DIP prepinacov S1, S2 a spinacov 2, t1.

[0

6.1 Prehlad

Pri uvadzani do prevadzky MOVIMOT® s AS-Interface mozete v zasade volit medzi
nasledujucimi rezimami:
Uvedenie do pre-  Pri uvedeni do prevadzky v rezime Easy uvediete MOVIMOT® do prevadzky rychlo a
vadzky v rezime jednoducho pomocou DIP prepinacov S1, S2 a spinacov 2, t1.

Easy Pri uvedeni do prevadzky dodrzte nasledujucu kapitolu:
*  Pri MOVIMOT® s MLK30A v rezime Easy:

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Ea-

sy" (— B 64)
Uvedenie do pre-  Pri uvadzani do prevadzky v rezime Expert je k dispozicii rozSireny rozsah paramet-
vadzky v rezime rov. Pomocou softvéru MOVITOOLS® MotionStudio alebo ruéného ovladacieho pri-
Expert stroja mOZzete parametre prispdsobit pouzitiu.

Uvedenie do prevadzky v rezime Expert zavisi od volitelnej jednotky AS-Interface po-
honu MOVIMOT®.

Pri uvedeni do prevadzky dodrzte nasledujucu kapitolu:
*  Pri MOVIMOT® s MLK30A v rezime Expert:

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Ea-
sy" (— B 64)

(len popis ovladacich prvkov, DIP prepinacov, pridavnych funkcii)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v reZime
Expert" (— B 98)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MLK30A" (— B 139)
«  Pri MOVIMOT® s MLK31A v rezime Expert:

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Ea-
sy" (— B 64)

(len popis ovladacich prvkov, DIP prepinacov, pridavnych funkcii)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v reZime
Expert" (— B 98)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MLK31A" (— B 147)
«  Pri MOVIMOT® s MLK32A v rezime Expert:

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v reZime Ea-
sy" (— B 64)

(len popis ovladacich prvkov, DIP prepinacov, pridavnych funkcii)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v reZime
Expert" (— B 98)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MLK32A" (— B 193)
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6.2

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

> B B B -

UPOZORNENIE

Pri uvadzani do prevadzky bezpodmieneéne dodrzujte vSeobecné bezpelnostné po-
kyny uvedené v kapitole "Bezpecnostné pokyny".

A VYSTRAHA

Nebezpecfenstvo pomliazdenia kvéli chybajicim alebo poskodenym ochrannym
krytom.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Riadne namontujte ochranné kryty zariadenia, pozri prevadzkovy navod k prevo-
dovke.

» Zariadenie nikdy neuvadzajte do prevadzky bez namontovanych ochrannych
krytov.

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom neuplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

» Meni€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuta

A VYSTRAHA

Chybné reakcie zariadeni sp6sobené nespravnym nastavenim zariadeni.
Smrt alebo tazké poranenia.

» Dodrzujte pokyny na uvedenie do prevadzky.

* InStalaciu zverte len vySkolenému odbornému personalu.

» Pouzivajte len nastavenia vhodné pre danu funkciu.

A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo popalenia spdsobené horucim povrchom zariadenia (napr. chladi-
¢a).

Tazké poranenia.

» Zariadenia sa dotykajte az po jeho dostato€nom vychladnuti.

UPOZORNENIE

Na zabezpelenie bezporuchovej prevadzky neodpdjajte a nepripajajte vykonoveé
alebo signalové vedenia po€as prevadzky.
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6 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Predpoklady

UPOZORNENIE

* Pred uvedenim do prevadzky stiahnite lakované ochranné &iapo¢ky zo stavove;j
LED a obidvoch LED AS-Interface. Pred uvedenim do prevadzky stiahnite z typo-
vych §titkov lakované ochranné félie.

fde

+ Pri siefovom stykaci K11 musite dodrzat’ minimalny vypinaci €as 2 s.

6.3 Predpoklady

Na uvedenie do prevadzky platia tieto predpoklady:
+ Pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podfa predpisov.

* Vhodnymi bezpecnostnymi opatreniami sa zabrani ne¢akanému rozbehnutiu po-
honov.

» Ohrozenie o0s6b a stroja su vylucené prislusnymi bezpe&nostnymi opatreniami.

6.4 Opis ovladacich prvkov

6.4.1 Potenciometer pozadovanej hodnoty f1

POZOR

Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namontovanymi z&-
slepkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom rozhrani
X50.

Poskodenie typového §titka meniéa MOVIMOT®.

» Po nastaveni poZadovanej hodnoty naskrutkujte naspat zaslepku potenciometra
pozadovanych hodnét s tesnenim.

Na potenciometri f1 nastavte pozadovanu hodnotu f1.
f1 [Hz] 10044

18014398838894987
[11 Poloha potenciometra

Pozadovana hodnota f1 je aktivna, ked je AS-Interface bit DO2 "otacky f2/otacky f1" =
"O".
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Opis ovladacich prvkov

6.4.2 Spinac f2

Na spinaci f2 nastavte pozadovanu hodnotu f2.

Spinac f2

Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Pozadovana hodnota | 5 7 |10 |15 20 | 25 | 35|50 | 60 | 70 | 100
f2 [Hz]

Minimalna frekvencia | 2 5 7 |10 |12 | 15| 20 | 25 | 30 | 35 | 40
[Hz]

Pozadovana hodnota f2 je aktivna, ked je AS-Interface bit DO2 "otacky f2/otacky f1" =
II1II.

6.4.3 Prepinac t1

Prepinad t1 sluzi na nastavenie zrychlenia pohonu MOVIMOT®. Cas rampy sa vztahu-
je na skok pozadovanej hodnoty 1500 min™ (50 Hz).

Spinaé t1
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10
Cas rampy t1 [s] 01/02/03/05(07 1|2 | 3|5 7]10
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6 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy

Opis ovladacich prvkov

6.4.4 DIP prepinace S1 a S2

POZOR

PoSkodenie DIP prepina¢ov nevhodnym nastrojom.
Poskodenie DIP prepinacov.

» DIP prepinage prepinajte len vhodnym nastrojom, napr. skrutkovatom so Sirkou
Cepele < 3 mm.

» Sila, ktorou prepinate DIP prepinace, nesmie prekrog€it 5 N.

9007199881389579
DIP prepina¢ S1:
S1 12| 3] 4 5 6 7 8
Vyznam Binarne kédovanie Ochrana | Vykonnostny Frekvencia TIlmenie
pristrojovej adresy roz- motora stupen motora PWM pri vol'nobe-
hrania RS485 hu
2° 2! 22 23
ON 1 1 1 1 Vyp. O jeden Premenliva Zap.
stupef mensi (16, 8, 4 kHz)
motor
OFF 0 0 0 0 Zap. Motor 4 kHz Vyp.
prispésobeny
DIP prepinac S2:
s2 1 2 3 4 5678
Vyznam Typ brzdy Odbrzdenie Prevadz- Sledovanie Binarne kédovanie
brzdy bez kovy rezim otacok dopinkové funkcie
uvolnenia
20 | 2V | 22| 23
ON Volitelna brzda Zap. U/t Zap. 1 1 1 1
OFF Standardna brz- Vyp. VFC Vyp. 0o o0 o0 | o0
da
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Opis DIP prepinacov S1

6.5 Opis DIP prepinacov S1

6.5.1 Prepina¢ DIP $1/1-S1/4
RS485 adresa meniéa MOVIMOT®

Pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK3.A musite DIP prepinace
S1/1 — S1/4 nastavit takto:

9007199592524939

6.5.2 DIP prepinac¢ S$1/5
Ochrana motora zapnuta/vypnuta

Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora musite deaktivovat ochranu
motora.

Na zaruc€enie ochrany motora je nutné pouzit TH (bimetalna regulacia teploty). Pritom
otvori TH pri dosiahnuti menovitej reakénej teploty elektricky obvod snimaca.

Spolo¢nost SEW-EURODRIVE odporuca prepojit TH cez vstup DI2.

* Vstup DI2 musi byt kontrolovany externym riadenim.

* Pokial je vstup DI2 = "0", musi externé riadenie odpojit pohon (bit DO0 a DO1 =
"0").

Pri montazi v blizkosti motora uz nie je vstup DI2 k dispozicii na pripojenie externych
snimacov.

6.5.3 Prepinac DIP S1/6

NizSi vykonovy stupern motora

» DIP prepina¢ S1/6 pri aktivacii umoznuje priradenie meniéa MOVIMOT® motoru
mensSieho o jeden vykonovy stupefi. Menovity vykon zariadenia sa tym nemeni.

« Pri pouziti motora s niz&im vykonom je meni¢ MOVIMOT® z pohladu motora o
jednu vykonnostnu uroven vysSie. Tymto sa méze zvysit pretazitelnost pohonu.
Kratkodobo je mozné pouzit vysSi prud, ktory bude mat’ za nasledok vysSie otac-
kové momenty.

» Ciel DIP prepinatov S1/6 je kratkodobé vyuzitie najvyS$Sich momentov motora.

Hranica prddu daného zariadenia je bez ohladu na polohu prepinaa vzdy rov-
naka. Ochranna funkcia motora je prispdsobena v zavislosti od polohy prepinaca.

+ 'V takomto prevadzkovom rezime pri S1/6 = "ON" nie je mozna ochrana proti pre-
klopeniu motora.

* Potrebné nastavenie DIP prepinaca S1/6 zavisi od typu motora, a tym aj od modu-
lu Drive Ident v meni¢i MOVIMOT®.

Najprv skontrolujte typ modulu Drive Ident v meni¢i MOVIMOT®. Nastavte DIP pre-
pina¢ S1/6 podla nasledujucich tabuliek.
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6 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy

Opis DIP prepinacov S1

Motor s pracovhym bodom 400 V/50 Hz

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Oznacenie

Modul Drive Ident

Identifikacna far-

Katalégové Cislo

Motor
Siet'ové napdtie [V]

Siet'ova frekven-

cia [Hz]

DRS/400/50

18214371

230/400

50

DRE/400/50

18214398

230/400

50

DRP/230/400

18217907

230/400

50

DRN/400/50

Bledomodra

28222040

230/400

50

Nastavenie prepinaca DIP S$1/6:

Vykon

[kW]

Typ motora

Meni¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v A zapojeni

Motor v _\ zapojeni

$1/6 = OFF

$1/6 = ON

$1/6 = OFF

$1/6 = ON

0.25

DR63L4/..
DRE80S4/..

MMO3D..

MMO3D..

MMO5D..

0.37

DRS7184/..
DREB80S4/..

MMO3D..

MMO5D..

MMO5D..

MMO7D..

0.55

DRS71M4/..
DRE80M4/..

MMO5D..

MMO7D..

MMO7D..

MM11D..

0.75

DRS80S4/..
DRE80M4/..
DRP90M4/..
DRN80M4/..

MMO7D..

MM11D..

MM11D..

MM15D..

1.1

DRS80M4/..
DRE90M4/..
DRP90LA4/..
DRN90S4/..

MM11D..

MM15D..

MM15D..

MM22D..

1.5

DRS90M4/..
DRE9O0LA4/..
DRP100M4/..
DRNOOL4/..

MM15D..

MM22D..

MM22D..

MM30D..

2.2

DRS90L4/..
DRE100M4/..
DRP100L4/..

DRN100LS4/..

MM22D..

MM30D..

MM30D..

MM40D..

3.0

DRS100M4/.

DRE100LCA4/..

DRP112M4/..
DRN100L4/..

MM30D..

MM40D..

MM40D..

4.0

DRS100LC4/..

DRE13254/..
DRN112M4/..

MM40D..
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Opis DIP prepinacov S1

Motor s pracovhym bodom 460 V/60 Hz
Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Sietové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRS/460/60 Zlta 18214401 266/460 60
DRE/460/60 Zelena 18214428 266/460 60
DRP/266/460 Bézova 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Modrozelena 28222059 266/460 60
Nastavenie prepinaca DIP S$1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v _\ zapojeni Motor v A zapojeni
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON $1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.37 DRS7154/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0.75 DRP9OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1.1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DREQOL4/..
1.5 DRP9OL4/. . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100L4/..
2.2 DRP112M4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.7 DRP132S4/. MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE13254/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Opis DIP prepinacov S1

Motor s 50/60 Hz rozsahom napatia

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Sietové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRS/DRE/50/60 Fialova 18214444 220 —240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Bielozelena 28222067 220 — 230/380 — 400 50
266/460 60
Nastavenie prepinaca DIP S1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v X zapojeni Motor v A zapojeni
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRS7184/.. MMO3D.. MMOS5D.. MMOS5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE8OM4/..
0.75 DRNSOMA/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
11 DRN90S4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE9OL4/..
1.5 DRN9OL4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LC4/..
3.0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4.0 DRN112M4/.. MMA40D.. - - -
Motor s pracovhym bodom 380 V/60 Hz (predpis ABNT tykajuci sa Brazilie)
Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:
Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Sietové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRS/DRE/380/60 Cervena 18234933 220/380 60
Nastavenie prepinaca DIP S$1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v X zapojeni Motor v A zapojeni
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DREB80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRE8OM4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DRE9OL4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4.0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Opis DIP prepinacov S1

Motor s pracovhym bodom 400 V/50 Hz a s technolégiou LSPM

Plati pre MOVIMOT® s nasledujicim modulom Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Sietové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRU...J/400/50 Siva 28203194 230/400 50
Nastavenie prepinaca DIP S1/6:
Vykon Typ motora Menié MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v X zapojeni Motor v A zapojeni

[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0:25 DRU71SJ!.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRU71MJ4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRUB80SJ4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DRU8OMJ4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRU90MJ4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRU90LJ4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRU100LJ4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -

6.5.4 Prepinaé DIP $1/7

Nastavenie maximalnej frekvencie PWM

« Pri nastaveni DIP prepina¢a S1/7 = "OFF" pracuje MOVIMOT® s frekvenciou PWM
4 kHz.

Pri nastaveni DIP prepinaca S1/7 = "ON" pracuje MOVIMOT® s frekvenciou PWM
16 kHz (nehluéna prevadzka). MOVIMOT® sa prepina v zavislosti od teploty
chladi¢a a zatazenia meni€a, a to stupfovito po malych taktovych frekvenciach.

6.5.5 Prepinac DIP S1/8
Tlmenie kmitania pri volnobehu

Tato funkcia pri nastaveni DIP prepinaca S1/8 = "ON" znizuje rezonancné kmity pri
volnobehu.
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6

Opis DIP prepinacov S2

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy

6.6 Opis DIP prepinacov S2
6.6.1 DIP prepinaé S2/1
Typ brzdy
*  Pri pouziti Standardnej brzdy musi byt DIP prepina¢ S2/1 vzdy v polohe "OFF".
» Pri pouziti volitefnej brzdy musi byt DIP prepina¢ S2/1 vzdy v polohe "ON".
Motor Standardna brzda | Volitefna brzda
[Typ] [Typ]
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S$2/1 = OFF S2/1 ="ON"
460 V/60 Hz ABNT LSPM-
Rozsah napétia 50/60 Hz Brazilia Technolégia
DR.63L4 BRO3 -
DRS71S4 DRS71S4 DRU71MJ4 BEO5 BE1
DRE80S4
DRS71M4 DRN80OM4 DRS71M4 DRU80SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRE80S4 DRU8SOMJ4
DRE8OM4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE80OM4 DRU90MJ4 BE2 BE1
DRE90M4
DRP90L4
DRS90M4 DRN9OL4 DRE90M4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4  |DRE9OL4 DRU100MJ4 BE5 BE2
DRE100M4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4  |DRU100LJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4
DRS100LC4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE132S4
DRP11254
Prednostné brzdové napatie
Typ MOVIMOT® (meni¢) Prednostné
Brzdové napatie
MOVIMOT® MM..D-503, velkost 1 (MMO3.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, velkost 2 (MM22.. - MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, velkost 1 a 2 (MMO3.. — MM40..)
6.6.2 Prepina¢ DIP S2/2

Odbrzdenie brzdy bez odpojenia

Pri aktivovanom prepinaci S2/2 = "ON" je odbrzdenie brzdy mozné aj vtedy, ked po-

hon nie je odblokovany.

Tato funkcia je ucinna len pri brzdovych motoroch.

Této funkcia je neucinna v prevadzke zdvihacieho zariadenia.
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Opis funkcie

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy

Opis DIP prepinacov S2

Tu popisana funkcia je k dispozicii len pri nasledujucich vyhotoveniach:
+  MOVIMOT® s MLK30A
+  MOVIMOT® s MLK31A a funkénym modulom 1, 4, 5 alebo 7"
«  MOVIMOT® s MLK32A a funkénym modulom 1, 4, 5 alebo 7"

Brzdu mézete uvolnit zadanim AS-Interface bitu DO2 "otaCky f2/otacky f1" za na-
sledujucich predpokladov:

Stav Stav Chybovy Funkcia brzdenia
AS-Interface bitu uvolnenia stav
DO0 DO1| DO2 DO3
(R) | (L) |(f2/f1) | (reset/
uvolne-
nie
""" "0" """ Pristroj uvol- |Ziadna Brzdu riadi MOVIMOT?®,
"o" | " neny chyba pri- | pozadovana hodnota f1
stroja
"o o” " " Pristroj uvol- |Ziadna Brzdu riadi MOVIMOT?®,
"o" | " neny chyba pri- | pozadovana hodnota 2
stroja
B A "0" """ Pristroj nie je |Ziadna Brzda zatvorena
"o" | "0" uvolneny chyba pri-
stroja
B e N e """ Pristroj nie je |Ziadna Brzda zatvorena
uvolneny chyba pri-
stroja
"o" | "O" | ™" " Pristroj nie | Ziadna Brzda sa uvolni na
je uvolneny |chyba pri- |manualne ovladanie
stroja
VSetky ostatné stavy Pristroj nie je |Chyba pri- |Brzda zatvorena
uvolneny stroja

Aby bolo mozné brzdu odbrzdit bez uvolnenia pohonu, musi byt zadany AS-Interface
bit DO3 "reset/uvolnenie regulatora”!

obsluhu > kapitola "Funkéné moduly".

Vol'ba pozadovanej hodnoty

Vofba poZadovanej hodnoty v zavislosti
ky f1":

od AS-Interface bitu DO2 "otacky f2/otac-

Stav uvolnenia

AS-Interface bit

Aktivha pozadovana hodnota

Pristroj uvolneny DO2 ="0" Potenciometer pozadovanej hodnoty f1 je
aktivny
Pristroj uvolneny DO2="1" Potenciometer poZzadovanej hodnoty f2 je

aktivny
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6 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Opis DIP prepinacov S2

Postup v pripade, ze pristroj nie je pripraveny na prevadzku

V pripade, zZe pristroj nie je pripraveny na prevadzku je brzda vzdy zatvorena nezavis-
le od polohy AS-Interface bitu DO2 "otacky f2/otacky f1".

Indikator LED

Stavova LED MOVIMOT® blika rychlo naZlto (t,, : t,, = 100 ms: 300 ms), ked bola
brzda otvorena na manualne ovladanie.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Opis DIP prepinacov S2

6.6.3 DIP prepinac¢ S2/3
Prevadzkovy rezim
+ DIP prepinag S2/3 = "OFF": Prevadzka VFC (len pre 4-p6lové motory)
» DIP prepinac¢ S2/3 = "ON": Prevadzka U/f rezervovana na vynimoc¢né pripady

6.6.4 DIP prepinac¢ S2/4
Sledovanie otacok
Sledovanie otacok (S2/4 = "ON") slizi na ochranu pohonu pri zablokovani.

Ked je pohon pri aktivnom sledovani otacok (S2/4 = "ON") v prevadzke dlhSie ako
1 sekundu na hrani¢nej hodnote pradu, zacne meni¢ MOVIMOT® hlasit’ chybu v sledo-
vani otac¢ok. Stavova LED kontrolka na meni¢i MOVIMOT® signalizuje chybu vtedy,
ked blika na ¢erveno (Chybové hlasenie 08). Tato chyba nastane len vtedy, ked je
hraniéna hodnota pradu dosiahnuta nepretrzite po dobu omeskania.

6.6.5 DIP prepinace S2/5 — S2/8

Doplnkové funkcie

Binarnym kédovanim prepinacov DIP S2/5 — S2/8 mozete aktivovat doplnkové fun-
kcie. Dostupné doplnkové funkcie aktivujete takto:

Desiat- 0 1,2 3,4 56,7 8,9 1011 12|13 14 15
kova hod-

nota

S2/5 - X/ -/ X |-/ X - X|-|X| -/ X| -/ X|-]X
S2/6 - -/ X X|-|-/ X X|-|-/ X X|-]-1X|X
S2/7 - ===/ X[X| X X|-|-]-|-]X|X X | X
S2/8 - - - -] =] =-]=-]=-/X|X | X X | X X X | X
X |=ON — |=OFF

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface | [ [



Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

6.7 VoliteI'né doplnkové funkcie MM..D-503-00
6.7.1 Prehlad volitelnych doplnkovych funkcii

Desiat- | Strucény opis Obmedzenia Pozri

kova stranu

hodnota

0 Zvolena zakladna funkcia, ziadna doplnkova funkcia - -

1 MOVIMOT® s predizenym &asom rampy - (—B79)

2 MOVIMOT® s nastavitelnym obmedzenim pradu - (—B79)
(pri prekroCeni chyba)

3 MOVIMOT® s nastavitenym obmedzenim prudu - (— B 80)
(prepinatelny pomocou AS-Interface bitu DO2)

4 Pri MOVIMOT® s integrovanym AS-Interface nie je mozné -

5 Pri MOVIMOT® s integrovanym AS-Interface nie je mozné -

6 Meni¢ MOVIMOT® s maximalnou frekvenciou PWM 8 kHz - (— B82)

7 MOVIMOT® s tladidlom rychly Start/zastavenie - (— B82)

8 Meni¢ MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz - (— B 83)

9 MOVIMOT® pre aplikacie v zdvihacej technike - (— B 84)

10 Meni¢ MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz a so znize- - (— B 86)
nym kratiacim momentom pri nizkych frekvenciach

1 Kontrola vypadku sietovej fazy deaktivovana - (— B 87)

12 Pri MOVIMOT® s integrovanym AS-Interface nie je mozné -

13 MOVIMOT® s rozsirenym sledovanim otacok - (— B 87)

14 MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaciou skizu - (—B91)

15 Neobsadené - -
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

6.7.2 Doplnkova funkcia 1
Menié MOVIMOT® s predizenym éasom rampy

5 6 7 8
S2

329690891
Opis funkcie
« Casy rampy je mozné nastavit az do 40 s.
Zmenené ¢asy rampy
Spinac t1
Aretovana poloha 0| 1 2|1 3|4 5,6 |7 |89 10
Cas rampy t1 [s] 0102030507 1 | 20|25 |30 | 35| 40
= zodpoveda Standardnému na- = zmenené ¢asy rampy
staveniu

6.7.3 Doplnkova funkcia 2

Menié MOVIMOT® s nastavitelnym prudovym obmedzenim (pri prekroéeni déjde
k chybe)

329877131

Opis funkcie
* Prepinacom f2 sa nastavuje prudové obmedzenie.

+ Pozadovana hodnota f2 a minimalna frekvencia su pevne nastavené na nasleduju-
ce hodnoty:

— Pozadovana hodnota f2: 5 Hz
— Minimalna frekvencia: 2 Hz

» Sledovanie je ucinné pri hodnotach nad 15 Hz. Ked pohon pracuje na hrani¢nej
hodnote prudu dlhSie ako 500 ms, za¢ne zariadenie pracovat v chybovom reZime
(chyba 44). Stavova LED kontrolka signalizuje stav rychlym blikanim na €erveno.

NastaviteI'né hraniéné hodnoty pradu

Spinac f2
Aretovana poloha 0 1 2,134 |56 /|7,8]9]10
lax [%] Z 1 90 | 95 |100|105|110|115]120 130|140 150|160
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

6.7.4 Doplnkova funkcia 3
MOVIMOT® s nastavitelnym obmedzenim pradu

(prepinatel'ny pomocou AS-Interface bitu DO2 "otacky f2/otacky f1")
pri prekroceni znizenie frekvencie

ON

5

f
Id
6 7 8

S2

Opis funkcie
Tu popisana funkcia je k dispozicii len pri nasledujucich vyhotoveniach:
+  MOVIMOT® s MLK30A
«  MOVIMOT® s MLK31A a funkénym modulom 7"
«  MOVIMOT® s MLK32A a funkénym modulom 7"

Na spinaci f2 sa nastavuje obmedzenie prudu. Pomocou AS-Interface bitu DO2 "otac-
ky f2/otacky f1" je mozné prepinat medzi hranicou maximalneho pridu a obmedzenim
prudu nastavenym spinacom f2.

"Funk&né moduly".

Reakcia pri dosiahnuti obmedzenia pradu

* Pri dosiahnuti pradovej hranice pristroj znizi frekvenciu prostrednictvom funkcie
obmedzenia prudu a v pripade potreby zastavi rampu, aby sa zabranilo narastu
prudu.

* Ak pristroj pracuje na obmedzeni prudu, stavova LED zobrazuje stav rychlym bli-
kanim na zeleno.

Interné systémové hodnoty pre pozadovanu hodnotu f2/minimalnu frekvenciu

* Prepinanie pomocou AS-Interface bitu DO2 "otacky f2/otacky f1" medzi pozadova-
nou hodnotou f2 a pozadovanou hodnotou f1 alebo nastavenim minimalnej
frekvencie nie je mozné.

* Minimalna frekvencia je pevne nastavena na 2 Hz.

Nastavitel'né hrani¢né hodnoty pradu

Prudové hranice nastavte na spinaci f2 podla nasledujucej tabulky:

N Spinac f2

o] Aretovana poloha 0 1 2,134 |56 /|7,8]9]10
/o] lax [%] Z 1 60 | 70 | 80 | 90 |{100|110|120|130|140 150|160

Vyber prudovych hranic pomocou AS-Interface bitu DO2 "otacky f2/otacky f1"

Pradové hranice zvolte pomocou AS-Interface bitu DO2:

AS-Interface bit DO2 = "0" AS-Interface bit DO2 = "1"

Predvolené obmedzenie prudu Obmedzenie prudu spinacom f2
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

Ovplyvnenie prudovej charakteristiky

Volbou niz8ej hrani¢nej hodnoty prudu ddjde k redukcii medznej prudovej charakteris-
tiky o konstantny faktor.

Motor v zapojeni do hviezdy

Imax / In [%]
200
160 (1
2] \
50 ‘
0 50 100 f[Hz]

[11 Charakteristika hrani€nej hodnoty prudu Standardnej funkcie
[2] ZniZzena charakteristika hraniCnej hodnoty pre pridavnu funkciu 3 a AS-Interface
bit DO2 "otacky f2/otacky f1" = "1"

Motor v zapojeni do trojuholnika

Imax / In [%]
200
1
160 ] \\\
|
|
!
[2] !
|
|
100 !
|
|
|
!
50 .
0 50 87 100 f[Hz]

[11 Charakteristika hrani¢nej hodnoty prudu Standardnej funkcie
[2] ZniZena charakteristika hrani€nej hodnoty pre pridavnu funkciu 3 a AS-Interface
bit DO2 "otacky f2/otacky f1" = "1"
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

6.7.5 Doplnkova funkcia 6
MOVIMOT® s maximalnou frekvenciou PWM 8 kHz

330028171

Opis funkcie

+ Tato doplnkova funkcia znizuje frekvenciu PWM zo 16 kHz na 8 kHz. Maximainu
frekvenciu PWM nastavte na DIP prepinaci S1/7.

» Pri nastaveni prepinaca DIP S1/7 = "ON" pracuje zariadenie s frekvenciou PWM
8 kHz a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa prepina spat na 4 kHz.

S1/7 S1/7
bez doplnkovej funkcie 6 s doplnkovou funkciou 6
ON Premenna frekvencia PWM Premenna frekvencia PWM
16, 8, 4 kHz 8, 4 kHz
OFF Frekvencia PWM 4 kHz Frekvencia PWM 4 kHz

6.7.6 Doplnkova funkcia 7
MOVIMOT® s funkciou rychly start/rychle zastavenie

ON

5 6 7 8
S2

330064651

Opis funkcie
* Predmagnetizacia je pevne nastavena na 0 s.

* Po uvolneni pohonu prebehne predmagnetizacia. Toto je nevyhnutné na ¢o naj-
skor$ie zahajenie urychlenia rampy poZadovanej hodnoty.

+ Ked je na svorkach X1:13, X1:14, X1:15 pripojena brzda, uskuto&riuje sa ovlada-
nie brzdy pomocou MOVIMOT®.

* Ak je na svorkach X1:13, X1:15 pripojeny brzdovy odpor, SEW-brzda sa riadi vy-
stupom X10 a volitelnou jednotkou BEM.

Relé ma priradenu funkciu "Brzda otvorena".
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

Riadenie cez AS-Interface

Funkcia rychleho zastavenia (zatvorit brzdu a zablokovat’ koncovy stuperi) sa méze
realizovat pri riadeni cez AS-Interface bit DO3 "reset/uvolnenie regulatora".

+ Ked sa AS-Interface bit DO3 "reset/uvolnenie regulatora" po¢as uvolnenia alebo
zostupnej rampy prepne na "0", zatvori MOVIMOT® brzdu a zablokuje koncovy
stuperni.

+ Ked je frekvencia motora mensia ako frekvencia zastavenia, zatvori MOVIMOT®
nezavisle od AS-Interface bitu DO3 "reset/uvolnenie regulatora".

» Po aktivacii rychleho zastavenia mozno pridelit uvolnenie az po zastaveni pohonu.

6.7.7 Doplnkova funkcia 8

MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz

ON

ml
T
5 6 7 8
S2
330101899

Opis funkcie
Tu popisana funkcia je k dispozicii len pri nasledujtcich vyhotoveniach:
+ MOVIMOT® s MLK30A
¢ MOVIMOT® s MLK31A a funkénym modulom 7"
+  MOVIMOT® s MLK32A a funkénym modulom 7"

V polohe 0 prepinaca f2 predstavuje pozadovana hodnota f2 pri aktivovanej dopin-
kovej funkcii 0 Hz. VSetky ostatné nastavitelné hodnoty zostani nezmenené.

Spinac f2

Aretovana poloha 0o 1 2 13|45 ,6|7|8|9]10
Minimalna frekvencia[Hz] | 0 | 5 | 7 |10 |12 | 15|20 | 25| 30 | 35| 40

pri aktivnej dopinkovej
funkcii

Minimalna frekvencia[Hz] | 2 | 5 | 7 |10 |12 | 15|20 | 25| 30 | 35 | 40
bez doplnkovej funkcie

"Funk&né moduly".
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

6.7.8 Doplnkova funkcia 9
MOVIMOT® na pouzitie v zdvihacej technike

ON

ml
il
5 6 7 8
S2
330140427

A VYSTRAHA

Ohrozenie zivota pri pade zdvihacieho zariadenia.

Smrt’ alebo najtazsie poranenia.

Pohon MOVIMOT® sa nesmie pouzivat v zdvihacej technike v zmysle bezpeé-
nostného zariadenia.

Ako bezpelCnostné zariadenia pouZite kontrolné systémy alebo mechanické
ochranné zariadenia.

POZOR

Pretazenie systému prevadzkou pohonu MOVIMOT® na hrani¢nej hodnote pradu.

Poskodenie menica.

Aktivujte sledovanie otagok. Ak sa pohon MOVIMOT® prevadzkuje na hrani¢nej
hodnote prudu dihSie ako 1 s, aktivuje sa poruchové hlasenie FO8 "Sledovanie
otacok".

Predpoklady

Pohon MOVIMOT® sa smie v zdvihacej technike pouzivat' iba pri dodrzani nasleduju-
cich predpokladov:

Bezpodmienecne nutné je pouzitie riadenia brzdy v spojeni s externym brzdovym
odporom.

Aktivujte "funkciu "Sledovanie otacok™ (— B 77) (DIP prepina¢ S2/4 = "ON").
Doplnkovu funkciu 9 mozno pouzit' len v spojeni s brzdovymi motormi.
Skontrolujte, &i je DIP prepinac¢ S2/3 = "OFF" (rezim VFC).

Bezpodmienetne nutné je pouZitie riadenia brzdy v spojeni s externym brzdovym
odporom.

Aktivujte funkciu "Sledovanie otacok" (DIP prepina€ S2/4 = "ON").
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Opis funkcie

jde

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

Tu popisana funkcia je k dispozicii len pri nasledujucich vyhotoveniach:
+  MOVIMOT®s MLK30A

+  MOVIMOT® s MLK31A a funkénym modulom 7"

«  MOVIMOT® s MLK32A a funkénym modulom 7"

Startovacia frekvencia sa rovna 2 Hz. Ak funkcia nie je aktivovana, poéiatoéna
frekvencia predstavuje 0.5 Hz.

Cas odbrzdenia brzdy je pevne nastaveny na 200 ms ($tandard = 0 ms). Toto brani
pracovaniu motora proti zabrzdenej brzde.

Cas zabrzdenia brzdy (8as domagnetizacie) je pevne nastaveny na 200 ms. Tym sa
zabezpedi, ze je brzda odbrzdena hned, ako motor prestane vytvarat moment.

Ak je na svorkach X1:13, X1:15 pripojeny brzdovy odpor, brzda SEW-EURODRIVE sa
riadi vystupom X10 a volitelnou jednotkou BEM.

Prehl'ad riadenia brzdenia pri doplnkovej funkcii 9:

(11 4
[2] T
1
3
81, g
[4]] 200ms (3] 200ms \
[6]
[7] 2 Hz t
9007201009232395
[1] Uvolnenie [5] Cas zabrzdenia brzdy (¢as pomagnetizacie)
[2] Cas predmagnetizacie [6] Frekvencia
[3] Riadiaci signal brzdenia "1" [7] Frekvencia zastavenia = pociato¢na/minimalna
= otvorend, "0" = zatvorena frekvencia

[4] Cas odbrzdenia brzdy

» Na svorky X1:13 a X1:15 MOVIMOT® sa musi pripojit brzdovy odpor (BW..). Svor-
ka X1:14 sa nepriraduje.

UPOZORNENIE

V zdvihacej technike nie je funkcia "Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia" ucinna.

"Funkéné moduly".

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface 85



Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

Riadenie cez AS-Interface

Funkcia rychleho zastavenia (zatvorit brzdu a zablokovat’ koncovy stuperi) sa méze
realizovat pri riadeni cez AS-Interface bit DO3 "reset/uvolnenie regulatora".

+ Ked sa AS-Interface bit DO3 "reset/uvolnenie regulatora" po¢as uvolnenia alebo
zostupnej rampy prepne na "0", zatvori MOVIMOT® brzdu a zablokuje koncovy
stuperni.

+ Ked je frekvencia motora mensia ako frekvencia zastavenia, zatvori MOVIMOT®
nezavisle od AS-Interface bitu DO3 "reset/uvolnenie regulatora”.

» Po aktivacii rychleho zastavenia mozno pridelit uvolnenie az po zastaveni pohonu.

6.7.9 Doplnkova funkcia 10

MOVIMOT® so znizenym krutiacim momentom pri malych frekvenciach

“TTT |

5 6 7 8
S2

Opis funkcie

* Znizenim kompenzacie sklzu a ¢inného prudu pri nizkych otackach vytvara pohon
len znizeny krutiaci moment (pozri nasledujuci obrazok):

* Minimalna frekvencia = 0 Hz, pozri "Doplnkova funkcia 8" (— B 83).

[2]

I >
5 10 15 f[Hz]

334866315

[11 Maximalny kratiaci moment pri prevadzke VFC
[2] Maximalny kratiaci moment pri aktivovanej dopinkovej funkcii 10
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

6.7.10 Doplnkova funkcia 11

Deaktivacia kontroly vypadku fazy

POZOR

Deaktivacia kontroly vypadku fazy méze za nepriaznivych pomerov viest k po-
Skodeniu zariadenia.

Poskodenie menica.

» Kontrolu vypadku sietovej fazy deaktivujte len pri kratkodobej nesymetrii sietové-
ho napatia.

» Zabezpedte, aby sa pohon MOVIMOT® vzdy napajal zo vSetkych 3 faz sietového

napajania.
ﬁlll
5 6 7 8
S2

330218763

Opis funkcie
» Pri aktivovanej doplnkovej funkcii sa neuskuto¢riuje ziadna kontrola fazy.
+ Je to vhodné napr. pri sietach s kratkodobou asymetriou.

6.7.11 Doplinkova funkcia 13

MOVIMOT® s roz$irenym sledovanim otaéo

330300683

A VYSTRAHA

Ohrozenie zivota pri pade zdvihacieho zariadenia.
Smrt alebo najtazsie poranenia.
» Pohon MOVIMOT® sa nesmie pouzivat v zdvihacej technike v zmysle bezpeé-

nostného zariadenia.

* Ako bezpe€nostné zariadenia pouZite kontrolné systémy alebo mechanické
ochranné zariadenia.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

Predpoklady

Opis funkcie

Pohon MOVIMOT® sa smie v zdvihacej technike pouzivat iba pri dodrzani nasleduju-
cich predpokladov:

* Doplnkovu funkciu 13 mozno pouZit' len v spojeni s brzdovymi motormi.
» Skontrolujte, Ci je DIP prepina¢ S2/3 = "OFF" (rezim VFC).

» Bezpodmienectne nutné je pouzitie riadenia brzdy v spojeni s externym brzdovym
odporom.

Tu popisana funkcia je k dispozicii len pri nasledujucich vyhotoveniach:
«  MOVIMOT® s MLK30A

+  MOVIMOT® s MLK31A a funkénym modulom 7"

+  MOVIMOT® s MLK32A a funkénym modulom 7"

Doplnkova funkcia 13 zahffia nasledujuce funkcionality:

» Doplnkova funkcia 9, MOVIMOT® s pouzitim v zdvihacej technike

» Sledovanie otacok s nastavitelnym ¢asom sledovania

Po aktivacii dopinkovej funkcie 13 je sledovanie otacok vzdy zapnuté nezavisle od
polohy DIP prepinaca S2/4.

Po aktivacii doplnkovej funkcie 13 disponuje DIP prepinaé S2/4 nasledujucou funkci-
onalitou:

+ S2/4 ="OFF"
— Cas sledovania otaok 2 sa nastavuje spinacom t1.
— Casy sledovania otagok 1 a 3 st pevne nastavené na 1 s.
— Pozadovana hodnota f2 sa nastavuje spinacom f2.
— Cas rampy je pevne nastaveny na 1 s.
— Minimalna frekvencia je pevne nastavena na 2 Hz.
+ S2/4="0ON"
— Cas sledovania otaéok 2 sa nastavuje spinacom f2.
— Casy sledovania otagok 1 a 3 st pevne nastavené na 1 s.
— Pozadovana hodnota f2 je pevne nastavena na 5 Hz.
— Cas rampy sa nastavuje spinacom t1.
— Minimalna frekvencia je pevne nastavena na 2 Hz.

"Funk&né moduly".

Riadenie cez AS-Interface

+ Ked sa AS-Interface bit DO3 "reset/uvolnenie regulatora" prepne na "0", zatvori
MOVIMOT® brzdu a zablokuje koncovy stupe.

+ Ked je frekvencia motora mensia ako frekvencia zastavenia, zatvori MOVIMOT®
nezavisle od AS-Interface bitu DO3 "reset/uvolnenie regulatora”.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

Moznosti nastavenia doplnkovej funkcie 13

Doplnkova funkcia 13 aktivna
MOVIMOT®
s roz8irenym
sledovanim otacok

v

v

22168036/SK — 04/2016

DIP prepinac¢ S2/4 OFF ON

| |
Cas rampy 1s Spinaé t1
Pozadovana hodnota f2 Spinac f2 5Hz
Minimalna frekvencia 2Hz 2Hz
Cas sledovania 2 Spinad t1 Spinac f2
Cas sledovania 1, 3 1s 1s

Nastavenie ¢asu sledovania otacok

Pri aktivnej doplnkovej funkcii 13 mozno pomocou spinacov t1 a f2 nastavit nasleduju-
ce Casy sledovania:

Spinac t1 alebo f2
(pozri vyssie)

Aretovana poloha 0|1 213,456 ,7]8]9 10
Cas sledovania 2 [s] 0.1/02/03/04|05/06(0.7/08/09|1.0/15
Cas sledovania 1 a 3 [s] 0.1/02/03/04|05/06(0.7/08/09|1.0/15
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

Platnost’ ¢asu sledovania otacok

n A
2] : (3]
) t
n A
2] Cmo R B @
" F=7 3
' | |
| ! |
l 1 1
} 1 1
n ‘ | 1
| | | t
n A
(2] (2]
n3
t
n4
_____ [4]
(5]
9007199591797259
[11 Rozsah platnosti ¢asu sledovania 1 [4] Pozadovana hodnota otacok
[2] Rozsah platnosti ¢asu sledovania 2 [5] Vystup otadok (skuto¢na hod-
nota)

[3] Rozsah platnosti asu sledovania 3

Cas sledovania 1 je platny, ak hodnota skutoénej hodnoty otacok stipa po zmene
pozadovanej hodnoty.

Rozsah platnosti ¢asu sledovania 2 za¢ne po dosiahnuti pozadovanej hodnoty.

Rozsah platnosti ¢asu sledovania 3 je platny, ak po zmene pozadovanej hodnoty
klesa skuto€na hodnota otacok.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

6.7.12 Doplnkova funkcia 14

MOVIMOT® s rozsirenym sledovanim otaco

5 6 7 8
S2

330342539

Opis funkcie
Kompenzécia sklzu sa deaktivuje.
Deaktivacia kompenzacie sklzu mdze viest k znizeniu presnosti otacok motora.
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6 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Chod uvedenia do prevadzky

6.8 Chod uvedenia do prevadzky
A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni¢ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:
— 1 minata

1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z pripojovacej skrinky.
2. Nastavte pozadovanu adresu AS-Interface:

= pomocou ru¢ného programovacieho pristroja. "Zadanie adresy slave pomocou
ruéného programovacieho pristroja" (— B 142)

= alebo pomocou master (pozri popis mastera AS-Interface)
3. Skontrolujte pripojenie meni¢a MOVIFIT®.
= Pozri kapitolu "Elektricka inStalacia".

4. Nastavte druh napajania 24 V na spinaci S5. "Nastavenie 24 V napajania na spi-
naci S5" (— B 143).

5. DIP prepina€ S1/1 — S1/4 nastavte nasledovne.

9007199592524939

6. Nastavte 1. otaCky na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 (aktivne, ked je AS-
Interface bit DO2 = "0"). Nastavenie z vyroby: cca 50 Hz (1500 min™")

f1 [Hz] 100}

18014398838894987

[11 Poloha potenciometra
7. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi zaslepkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diagnostic-

kom rozhrani X50. Poskodenie meni¢a MOVIMOT®.
Opatovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesnenim.

8. Nastavte 2. otacky na spinaci f2 (aktivne, ked je AS-Interface bit DO2 = "1").

Spinac f2
Aretovana poloha 0| 1 2 13|45 ,6/|7|8|9]10
Pozadovana hodnotaf2[Hz] | 56 | 7 |10 | 15|20 | 25|35 | 50 | 60 | 70 |100
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fde

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Chod uvedenia do prevadzky

UPOZORNENIE

Poc&as prevadzky mdze byt 1. polet otdok je mozné plynule menit’ potenciometrom
pozadovanej hodnoty f1, ktory je dostupny zvonka.

Otacky f1 a f2 mozno nastavit nezavisle od seba.

9. Na spinadi t1 nastavte ¢as rampy.

= Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty 1500 min™' (50 Hz).

Spinac t1
Aretovana poloha 0 1 2,134 |56 /|7,8]9]10
Cas rampy t1 [s] 01/02/03|05/0.7| 1 2 135 |71]10

10. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkuijte.
11. Zapnite nasledujuce napatia:
= napatie AS-Interface
= pomocné napatie DC 24 V (len pri napajani 24 V cez Cierny kabel AUX-PWR)

= sietové napatie

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface | 9 3



6 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy

Doplnujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

6.9 Dopliiujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora dodrZujte navySe pokyny
v nasledujucich kapitolach:

6.9.1 Skontrolujte spdésob zapojenia pripojeného motora

Podla nasledujiceho obrazku skontrolujte, ¢i zvoleny spdsob pripojenia MOVIMOT®
zodpoveda zapojeniu pripojeného motora.

"0 ©
w2 U2 V2 V

ur vi w
O O O

337879179

ACHTUNG: Pri brzdovych motoroch nesmie byt v svorkovej skrini namontovany
brzdovy usmeriovac!

6.9.2 Motory s volitel'nou jednotkou /MI

Skontrolujte, &i je v meni¢i MOVIMOT® zasunuty modul Drive Ident hodiaci sa k moto-
ru podla svojej triedy energetickej ucinnosti.

Ked bol objednany motor/brzdovy motor (bez meni¢a MOVIMOT®) s volitelnou jednot-
kou /MI, najdete modul Drive Ident vo svorkovej skrini motora.

6.9.3 DIP prepinac¢

Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti motora musi byt DIP prepina¢ S1/5, odlis-
ne od nastavenia z vyroby, v polohe "ON":

S1 12| 3] 4 5 6 7 8
Vyznam Binarne kédovanie Ochrana | Vykonnostny Frekvencia TIlmenie
pristrojovej adresy roz- motora stupen motora PWM pri vol'nobe-
hrania RS485 hu
2° 2! 22 23
ON 1 1 1 1 Vyp. O jeden Premenliva Zap.
stupef mensi (16, 8, 4 kHz)
motor
OFF 0 0 0 0 Zap. Prispésobeny 4 kHz Vyp.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Doplnujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

6.9.4 Ochrana motora

jde

UPOZORNENIE
Tato kapitola plati len pre vyhotovenie MM../AVSK.

Pripojeny motor musi byt vybaveny ochranou TH. Spolo¢nost SEW-EURODRIVE od-
poruca prepojit TH cez vstup DI2, pozri nasledujuci obrazok.

* Vstup DI2 musi byt kontrolovany externym riadenim.

+ Pokial je vstup DI2 = "0", musi externé riadenie odpojit pohon (bit DO0 a DO1 =
"O")_

MOVIMOT®
< N
O MO M|—
XX [X|[X[X|X
<
cT)c/)S"_’SEI
<|<|alals|S

=l

—
T

Pri montazi v blizkosti motora uz nie je vstup DI2 k dispozicii na pripojenie externych
snimacov.

6.9.5 Ochrana motora

fde

UPOZORNENIE

Tato kapitola plati len pre nasledujuce vyhotovenia:
+ MM../AZSK

* MM../AND3/AZSK

« MM./AZZK

*+ MM../AND3/AZZK

+ MM../AZFK

Vstupy DI. s obsadené vstupmi snimac¢a. Na meni¢ MOVIMOT® nemézete pripojit
TH. Ochrana motora prostrednictvom TH nie je mozna.

Preto musite ochranu motora realizovat pomocou tepelného modelu ochrany motora
meni¢a MOVIMOT® nasledovne:

»  Pohon MOVIMOT® uvedte do prevadzky v rezime Expert. Pozri kapitolu "Uvedenie
do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert".

* Nastavte nasledujuce parametre podla nasledujucej tabulky:

Parameter Potrebné nastavenie
(of Index |Subindex|Oznacenie
340 8533 |0 Ochrana motora 1: ON
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6 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy

Doplnujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

Parameter Potrebné nastavenie
C. Index |Subindex|Oznaéenie
347 10096 |32 Dizka motorového | Dizka kabla motora [m]
kabla
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy
Doplnujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

6.9.6 Brzdovy odpor
« Pri motoroch bez brzdy sa na MOVIMOT® musi pripojit brzdovy odpor.

BW1/BW2

+  Pri brzdovych motoroch bez volitelnej jednotky BEM sa na meni¢ MOVIMOT®
nesmie pripojit’ brzdovy odpor.

* Pri brzdovych motoroch s volitel'nou jednotkou BEM a externym brzdovym od-
porom sa externy brzdovy odpor a brzda musia pripojit nasledovne:

L1 L2

—1 X10:1

—C— X10:2
— X10:3

BEM

=
z
-+
00
ANACO

WH BE/BR

9007199895472907
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Prehlad

7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

[0

71 Prehlad

Uvedenie do pre-
vadzky v rezime
Easy

Uvedenie do pre-
vadzky v rezime
Expert

UPOZORNENIE

Uvedenie do prevadzky v rezime Expert je potrebné len vtedy, ked chcete pri uve-
deni do prevadzky nastavit parametre.

Uvedenie do prevadzky v rezime "Expert" je mozné len vtedy, ked":
* nie je aktivovana Ziadna doplnkova funkcia (DIP prepina¢ S2/5 — S2/8 = "OFF"),
* je zasunuty modul Drive Ident

* a nastaveny parameter P805 reZim uvedenia do prevadzky = "Expert".

Pri uvadzani do prevadzky MOVIMOT® s AS-Interface mézete v zasade volit medzi
nasledujucimi rezimami:
Pri uvedeni do prevadzky v rezime Easy uvediete MOVIMOT® do prevadzky rychlo a
jednoducho pomocou DIP prepinacov S1, S2 a spinacov 2, t1.
Pri uvedeni do prevadzky dodrzte nasledujucu kapitolu:
«  Pri MOVIMOT® s MLK30A v reZzime Easy:

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy" (— B 64)

Pri uvadzani do prevadzky v rezime Expert je k dispozicii rozSireny rozsah paramet-
rov. Pomocou softvéru MOVITOOLS® MotionStudio alebo ruéného ovladacieho pri-
stroja mbzete parametre prispdsobit pouzitiu.

Uvedenie do prevadzky v rezime Expert zavisi od volitelnej jednotky AS-Interface po-
honu MOVIMOT®.

Pri uvedeni do prevadzky dodrzte nasledujucu kapitolu:
*  Pri MOVIMOT® s MLK30A v rezime Expert:
— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy" (— B 64)
(len popis ovladacich prvkov, DIP prepinacov, pridavnych funkcif)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime
Expert" (— B 98)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MLK30A" (— B 139)
*  Pri MOVIMOT® s MLK31A v rezime Expert:
— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy" (— B 64)
(len popis ovladacich prvkov, DIP prepinacov, pridavnych funkcif)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime
Expert" (— B 98)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MLK31A" (— B 147)
*  Pri MOVIMOT® s MLK32A v rezime Expert:
— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Easy" (— B 64)
(len popis ovladacich prvkov, DIP prepinacov, pridavnych funkcif)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime
Expert" (— B 98)

— Kapitola "Uvedenie do prevadzky MLK32A" (— B 193)
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7.2

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

> B B B -

UPOZORNENIE

Pri uvadzani do prevadzky bezpodmieneéne dodrzujte vSeobecné bezpelnostné po-
kyny uvedené v kapitole "Bezpecnostné pokyny".

A VYSTRAHA

Nebezpecfenstvo pomliazdenia kvéli chybajicim alebo poskodenym ochrannym
krytom.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Riadne namontujte ochranné kryty zariadenia, pozri prevadzkovy navod k prevo-
dovke.

» Zariadenie nikdy neuvadzajte do prevadzky bez namontovanych ochrannych
krytov.

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom neuplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

» Meni€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuta

A VYSTRAHA

Chybné reakcie zariadeni sp6sobené nespravnym nastavenim zariadeni.
Smrt alebo tazké poranenia.

» Dodrzujte pokyny na uvedenie do prevadzky.

* InStalaciu zverte len vySkolenému odbornému personalu.

» Pouzivajte len nastavenia vhodné pre danu funkciu.

A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo popalenia spdsobené horucim povrchom zariadenia (napr. chladi-
¢a).

Tazké poranenia.

» Zariadenia sa dotykajte az po jeho dostato€nom vychladnuti.

UPOZORNENIE

Na zabezpelenie bezporuchovej prevadzky neodpdjajte a nepripajajte vykonoveé
alebo signalové vedenia po€as prevadzky.
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Predpoklady

UPOZORNENIE

* Pred uvedenim do prevadzky stiahnite lakované ochranné &iapo¢ky zo stavove;j
LED a obidvoch LED AS-Interface. Pred uvedenim do prevadzky stiahnite z typo-
vych §titkov lakované ochranné félie.

fde

+ Pri siefovom stykaci K11 musite dodrzat’ minimalny vypinaci €as 2 s.

7.3 Predpoklady

Na uvedenie do prevadzky platia tieto predpoklady:

+ Pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podfa predpisov.

* Vhodnymi bezpecnostnymi opatreniami sa zabrani ne¢akanému rozbehnutiu po-
honov.

» Ohrozenie o0s6b a stroja su vylucené prislusnymi bezpe&nostnymi opatreniami.

Na uvedenie do prevadzky musi byt’ k dispozicii tento hardvér:

+ pocitac alebo laptop, pozri kapitolu "Pripojenie PC/notebook” (— B 63)

Na uvedenie do prevadzky musi byt na PC alebo notebooku nainstalovany tento
softvér:

+  MOVITOOLS® MotionStudio

7.4 MOVITOOLS® MotionStudio

Softvérovy balik "MOVITOOLS® MotionStudio" je strojnicky nastroj od spolo¢nosti
SEW-EURODRIVE ur€eny nielen na ovladanie jedného zariadenia, ale ziskate nim
pristup ku v8etkym pohonom spoloénosti SEW-EURODRIVE. MOVITOOLS®
MotionStudio méZete v suvislosti s meniom MOVIMOT® vyuzit pri jednoduchom po-
uziti na diagnostiku. Pri naroénejSom pouziti mézete meni¢ MOVIMOT® parametrovat
a uviest do prevadzky prostrednictvom jednoduchych navodov. Na vizualizaciu
procesnych hodnot mézete v softvéri MOVITOOLS® MotionStudio vyuzit funkciu Sco-

pe.
Do PC/notebooku si nainstalujte aktualnu verziu programu MOVITOOLS®
MotionStudio.

Program MOVITOOLS® MotionStudio méze s pohonmi komunikovat pomocou rbz-
nych komunikaénych a zbernicovych systémov.

V nasledujucej kapitole uvadzame najjednoduchs$i pripad prepojenia PC/notebo-
oku meni¢om MOVIMOT® cez diagnostické rozhranie X50 (spojenie bod-bod).
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7.41

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert 7
MOVITOOLS® MotionStudio

Napojenie MOVIMOT® v programe MOVITOOLS® MotionStudio

fde

[0

UPOZORNENIE

Podrobny opis nasledujucich krokov najdete v podrobnej online napovede programu
MOVITOOLS® MotionStudio.

Zapnite MOVITOOLS® MotionStudio.

Zadefinujte projekt a siet.

Na PC/notebook nakonfigurujte komunikacny kanal.

Uistite sa, Ze meni¢ MOVIMOT® je pripojeny na 24 V napajanie.

o > wDd =

Vykonajte online skenovanie.
V programe MOVITOOLS® MotionStudio skontrolujte nastaveny rozsah skenova-
nia.

UPOZORNENIE

» Diagnostické rozhranie ma pevnu adresu 32. Rozsah skenovania
v MOVITOOLS® MotionStudio prispdsobte tak, aby sa naskenovala adresa 32.

* Prenosova rychlost je 9,6 kBaud.

» Skenovanie (Online-Scan) mdze trvat dlhsi ¢as.

6. Meni¢ MOVIMOT® sa v programe MOVITOOLS® MotionStudio zobrazi napriklad
takto:

|| Project Edit MNetwork Yiew Plugn Settings Window Help
O WE 8 W B+~ = T & X | T%n b 3[4 B
MNetzwerk |

B | Netrwerk

-] Setsl COM 1)

i 32: MMDO015-503

9007199785842955

7. Jednym kliknutim na pravé tlacidlo mysi na "32: MMDO0015-503" ziskate v kontex-
tovom menu pristup k nastrojom na uvedenie meni¢a MOVIMOT® do prevadzky
ako aj na jeho diagnostiku.
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Uvedenie do prevadzky a rozsirenie funkcii jednotlivymi parametrami

7.5 Uvedenie do prevadzky a rozsSirenie funkcii jednotlivymi parametrami

Zakladné funkcie pohonu MOVIMOT® mozete rozsirit vyuzitim jednotlivych paramet-
rov.

UPOZORNENIE

Toto uvedenie do prevadzky "Expert" je mozné len vtedy, ked:

j=de

* nie je aktivovana ziadna doplnkova funkcia (DIP prepinac¢ S2/5 — S2/8 = "OFF"),

je zasunuty modul Drive Ident

* a nastaveny parameter P805 reZim uvedenia do prevadzky = "Expert"

1. Vykonaijte uvedenie do prevadzky v rezime Easy.
2. Na meni¢ MOVIMOT® pripojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.

= Pozri kapitolu "Pripojenie PC/notebook" (— B 63) alebo kapitolu "Pripojenie
ovladacej jednotky DBG" (— B 62).

3. Vytvorte napajanie napatim meni¢a MOVIMOT®.

Pri pouziti laptopu spustite MOVITOOLS® MotionStudio a pripojte menic
MOVIMOT®, pozri kapitolu "Napojenie MOVIMOT® do MOVITOOLS®".

5. V kontextovom menu "Startup" > "Parameter tree" ("Uvedenie do prevadzky" >
"Strom parametrov") nastavte parameter P805 reZim uvedenia do prevadzky na
"Expert".

Urcite, ktoré parametre sa maju zmenit.
Preverte, &i su tieto parameter zavislé od mechanickych ovladacich prvkov.

= Pozri kapitolu "Parametre =zavislé od mechanickych ovladacich prv-
kov" (— B 137).

8. Deaktivujte prislusné ovladacie prvky prispésobenim bitovo kédovaného vyberové-
ho pola parametra P102.

= Pozri kapitolu "Parameter 102" (— B 123).
9. Zmenhte urCené parametre.

= Informacie o parametrizacii ovladacou jednotkou DBG najdete v kapitole
"Rezim parametrov" (— B 222).

10. Skontrolujte funkénost pohonu MOVIMOT®. V pripade potreby optimalizujte para-
metre.

11. Od meni¢a MOVIMOT® odpojte poditaé/laptop alebo ovladaciu jednotku DBG.

12. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi zaslepkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na diagnostic-
kom rozhrani X50. Poskodenie meni¢a MOVIMOT®.

Opatovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesnenim.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Uvedenie do prevadzky a rozsSirenie funkcii jednotlivymi parametrami

7.51 Priklad: Jemné nastavenie pozadovanej hodnoty f2 pomocou MOVITOOLS® MotionStudio

1. Pri praci na meni¢i MOVIMOT® bezpodmienecne dodrzte bezpeénostné a vystraz-
né pokyny kapitoly "VSeobecné upozornenia pre uvedenie do prevadzky".

2. Vykonajte uvedenie do prevadzky "Easy" s hrubym nastavenim spinaca f2, napr.
poloha 5 (25 Hz = 750 min™").

K meni¢u MOVIMOT® pripojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.
Vytvorte napdjanie napatim meni¢a MOVIMOT®.

Zapnite MOVITOOLS® MotionStudio.

Zadefinujte projekt a siet.

Na PC/notebook nakonfigurujte komunikacny kanal.

© N o O kW

Vykonaijte online skenovanie.

Seftings  Window Help
Ci-F @B & (A4 [+ = T 4 X |[TSn 1 [ |4 B
Netzwerk a2
| !, Metzwerk
-] Sedal OM 1)

- 32 MMDOO15-503

Plugm

9007199785842955

9. Pravou my3ou otvorte kontextové menu a vyberte polozku "Startup" > "Parameter
tree".

10. Parameter P805 ReZim uvedenia do prevadzky nastavte na "Expert".

g'\uj'-‘l TOOLSE-MotionStudic - [MOYIMOT D]*

Project  Edt Metwork  Wiew Flugin '_géttings Window  Help

O - b A& 2 1+ L s | 13

Netwiork 2| RE Paraneter s [Unnamed (MMODTED-543]] |

!‘ Metwark:

Ay Serial [COM 1)

[=}-f gy Serial (COM 5 LISB)
M 32 MMO0150-543

=28 MOVIMOT D parameters Deactivation of mechanical «
=4 0. Display values 102 DIF 5145 : Mator protection

0. Process.values iDZ DIF 5147 : Pwi frequency
M. Status dizplays

2. Analog setpaints 102DIP 5142 : Modoad damping

3. Binary inputs 102 DIP 5242 : Brake releaze without enable
B Binaiolbputs 02DIP 52/3 : Dperating mode

| 07, Urit data i
& 06 Fault memory 0-4 102 DIP 52/ : Speed moritoring
| 09. Bus diagnostics 102 Patentiometer H

1.. Setpoints / ramp generatars 102 Swith 2

10. Setpoint selection
3. Speed ramps

B R e inks

LW

S RIEEDD

* *

&

=

D= oo

(1]
(2]

102 Switch 1

e

=| 17. Fixed setpoints
3. Motor parameters
.. Monitoring functions
E.. Terminal assignment
7
8.

R K

oy
o
o
=g Control functions
=g Linit functions

Bl

i 0 B BT B

2

9007200618919179
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Uvedenie do prevadzky a rozsirenie funkcii jednotlivymi parametrami

11. Otvorte priecinok "Vyber pozadovanej hodnoty" [1]. Deaktivujte spina¢ f2 zaskrtnu-
tim kontrolného Stvoréeka P102 Deaktivacia mechanickych nastavovacich prvkov
[2] (parameter P102:14 = "1" => parameter P702 = "0100 0000 0000 0000").

nStudio - MOVIMGT D=

= 4
wmm»mmmwwmmp
D'E}“-ﬂ Wb & B[+t & X |5 | E 0B
| Freject B| B Parameier tree [MMDOO1S-503] |
'_ MOVIMOT D n&E =
i} MMDDD15-503 | g
o E! |§ 160 Setpaint n_f e 150000 (i)
(1] I| : i" 61 Seairtn. 2 o] TR ©
|
[2] S
iy
o) - §.. Terminal assignment
i - 7. Cortrol functions
= - 8. Unt functions
9007199789195787

12. Otvorte priecinok "Setpoints" (Pozadované hodnoty) [2]. Prispbsobujte parameter
P161 pozadovana hodnota n_f2 [1] dovtedy, kym zacne aplikacia optimalne praco-
vat, napr. parameter P167 = 855 min™' (= 28.5 Hz).

13. Od menita MOVIMOT® odpojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.

14. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nesprdvne namon-
tovanymi zaslepkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na diagnostic-
kom rozhrani X50. Poskodenie meni¢a MOVIMOT®.

Opatovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesnenim.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert 7
Uvedenie do prevadzky prenosom sady parametrov

7.6 Uvedenie do prevadzky prenosom sady parametrov

Viacero pohonov MOVIMOT® mézete uviest do prevadzky s rovnakym suborom para-
metrov.

Prenos parametrov je povoleny len medzi rovnakymi pohonmi MOVIMOT® (rovnaky
meni¢ a rovnaky motor).

UPOZORNENIE

Prenos sady parametrov je mozny len vtedy, ked:

[0

* nie je aktivovand Ziadna doplnkova funkcia (prepinace DIP S2/5 — S2/8 = "OFF"),
* je zasunuty modul Drive Ident

« asada parametrov sa uz nachadza na referenénom zariadeni MOVIMOT®,

7.6.1 Prenos sady parametrov programom MOVITOOLS® alebo ovladacou jednotkou DBG
1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z pripojovacej skrinky.
2. Skontrolujte pripojenie meni¢a MOVIFIT®.
= Pozri kapitolu "Elektricka instalacia".
3. VSetky mechanické ovladacie prvky nastavte zhodne s referenénym zariadenim.
Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkuijte.
5. Na meni¢ MOVIMOT® pripojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.

= Pozri kapitolu "Pripojenie PC/notebook” (— & 63) alebo kapitolu "Pripojenie
ovladacej jednotky DBG" (— B 62).

Uistite sa, Ze je meni¢ MOVIMOT® pripojeny na 24 V napajanie.

Pri pouziti pocitaca/laptop spustite program MOVITOOLS® MotionStudio a napojte
meni¢ MOVIMOT® do MOVITOOLS®.

= Pozri kapitolu "Napojenie MOVIMOT® v programe MOVITOOLS
MotionStudio" (— B 101).

8. Cely subor parametrov referenéného pristroja MOVIMOT® preneste na menié
MOVIMOT®.

= Informacie o prenose sady parametrov ovladacou jednotkou DBG najdete
v kapitole "Funkcia kopirovania ovladacej jednotky DBG" (— B 230).

9. Skontrolujte funkénost pohonu MOVIMOT®.
10. Od menita MOVIMOT® odpojte poditaé/laptop alebo ovladaciu jednotku DBG.

11. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi zaslepkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diagnostic-
kom rozhrani X50. Po$kodenie meni¢a MOVIMOT®.

Opatovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesnenim.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Zoznam parametrov

7.7 Zoznam parametrov
C. |Index |Sub- Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
0__ | Zobrazované hodnoty
00_ | Procesné hodnoty
000 |8318 |0 Otacky (so znamienkom) [min™] 1 digit = 0.001 min™
002 (8319 |0 Frekvencia (so znamienkom) [HZ] 1 digit = 0.001 Hz
004 18321 |0 Vystupny prud (absolutna hod- | [% I\] 1 digit = 0.001 % Iy
nota)
005 (8322 |0 Cinny prud (so znamienkom) [% I\] 1 digit = 0.001 % Iy
006 {8323 |0 VytaZzenie motora [%] 1 digit = 0.001 %
008 (8325 |0 Napéatie medziobvodu V] 1 digit = 0.001 V
009 (8326 |0 Vystupny prad [A] 1 digit = 0.001 A
01_ |Zobrazenie stavu
010 (8310 |0 Stav menica [Text]
011 {8310 |0 Prevadzkovy stav [Text]
012 {8310 |0 Poruchovy/chybovy stav [Text]
013 {10095 |1 Rezim uvedenia do prevadzky |[Text]
014 |8327 |0 Teplota chladi¢a [°C] 1 digit=1°C
015 /8328 |0 Cas zapnutia [h] 1 digit = 1 min
016 /8329 |0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min
017 {10087 |135 |Poloha DIP prepinaca S1, S2 [Bitové pole]
018 | 10096 |27 Poloha prepinaca 2 0,1,2,-10
019 | 10096 |29 Poloha prepinaca t1 0,1,2,-10
02_ | Analoégové pozadované hodnoty
020 {10096 |28 Poloha potenciometra pozado- |0—10 1 digit = 0.001
vanej hodnoty f1
05_ | Binarne vystupy
051 /18349 |0 Poloha vystupu X10 [Bitové pole]
bit 1
07_ | Udaje o zariadeni
070 |8301 |0 Typ zariadenia [Text]
071 {8361 |0 Menovity vystupny pruad [A] 1 digit = 0.001 A
072 {10461 |3 Slot volitelnej jednotky DIM [Text]
10461 |1 DIM datovy zdznam Katal6gové &islo DIM datového zaznamu
10461 |2 Verzia DIM datového zaznamu | Verzia DIM datového zaznamu
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Zoznam parametrov

C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
0__ |Zobrazované hodnoty
073 | 10095 |39 Volitelna jednotka AS-Interface |0: Neexistuje
1: MLK30A
2: MLK31A
7: MLK32A
9701 |53 AS-Interface firmvér Katalégové Cislo firmvéru AS-Interface
9701 |54 AS-Interface verzia firmvéru Verzia firmvéru AS-Interface
076 {8300 |0 Firmvér zakladnej jednotky Katalégové Cislo a verzia zakladnej jednotky
102 | 10096 |30 Deaktivacia mechanickych prv- | [bitové pole] (zobrazena hodnota)
kov nastavenia
700 (8574 |0 Prevadzkovy rezim [Text]
- 10000 |0 Typ motora [Text]
- 8652 |0 Dimenzacné napatie V] 1 digit = 0.001 V
- 8640 |0 Menovita frekvencia [Hz] 1 digit = 0.001 Hz
- 8642 |0 Menovité otacky [min™] 1 digit = 0.001 min™
- 10016 |0 Menovity vykon kW] 1 digit = 0.001 kW
- 10076 |13 Typ brzdy [Text]
08_ |Pamat chyb
080 |Chyba t-0 Informécia o pri€ine chyb, ktoré sa vyskytli v okamihu t-0
8366 |0 Chybovy kéd
9304 |0 Subkdd chyby
8883 |0 Interna chyba
8381 |0 X10 [Bitové pole]
8391 |0 Stav menica [Text]
8396 |0 Teplota chladic¢a [°C] 1digit=1°C
8401 |0 Otacky [min™] 1 digit = 0.001 min™
8406 |0 Vystupny prud [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8411 |0 Cinny prud [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8416 |0 Vytazenie pristroja [% I\] 1 digit = 0.001 % Iy
8421 |0 Napatie medziobvodu V] 1 digit = 0.001 V
8426 |0 Cas zapnutia [h] 1 digit = 1 min
8431 |0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Zoznam parametrov

C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia

dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)

0__ |Zobrazované hodnoty

081 |Chyba t-1 Informécia o pri€ine chyb, ktoré sa vyskytli v okamihu t-1
8367 |0 Chybovy kéd
9305 |0 Subkdd chyby
8884 |0 Interna chyba
8382 |0 X10 [Bitové pole]
8392 |0 Stav menica [Text]
8397 |0 Teplota chladic¢a [°C] 1digit=1°C
8402 |0 Otacky [min™] 1 digit = 0.001 min™
8407 |0 Vystupny prud [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8412 |0 Cinny prud [% I\] 1 digit = 0.001 % Iy
8417 |0 VytaZenie pristroja [% 1\] 1 digit = 0.001 % I,
8422 |0 Napatie medziobvodu V] 1 digit = 0.001 V
8427 |0 Cas zapnutia [h] 1 digit = 1 min
8432 |0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min

082 |Chyba t-2 Informacia o pricine chyb, ktoré sa vyskytli v okamihu t-2
8368 |0 Chybovy kod
9306 |0 Subkdd chyby
8885 |0 Interna chyba
8383 |0 X10 [Bitové pole]
8393 |0 Stav menica [Text]
8398 |0 Teplota chladi¢a [°C] 1digit=1°C
8403 |0 Otacky [min™] 1 digit = 0.001 min™’
8408 |0 Vystupny prud [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8413 |0 Cinny prad [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8418 |0 VytazZenie pristroja [% 1\] 1 digit = 0.001 % Iy
8423 |0 Napatie medziobvodu V] 1 digit = 0.001 V
8428 |0 Cas zapnutia [h] 1 digit = 1 min
8433 |0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert 7
Zoznam parametrov

C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia

dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)

0__ |Zobrazované hodnoty

083 |Chyba t-3 Informécia o pri€ine chyb, ktoré sa vyskytli v okamihu t-3
8369 |0 Chybovy kéd
9307 |0 Subkdd chyby
8886 |0 Interna chyba
8384 |0 X10 [Bitové pole]
8394 |0 Stav menica [Text]
8399 |0 Teplota chladic¢a [°C] 1digit=1°C
8404 |0 Otacky [min™] 1 digit = 0.001 min™
8409 |0 Vystupny prud [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8414 |0 Cinny prud [% I\] 1 digit = 0.001 % Iy
8419 |0 Vytazenie pristroja [% I\] 1 digit = 0.001 % Iy
8424 |0 Napatie medziobvodu V] 1 digit = 0.001 V
8429 |0 Cas zapnutia [h] 1 digit = 1 min
8434 |0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min

084 |Chyba t-4 Informacia o pri€ine chyb, ktoré sa vyskytli v okamihu t-4
8370 |0 Chybovy kod
9308 |0 Subkdd chyby
8887 |0 Interna chyba
8385 |0 X10 [Bitové pole]
8395 |0 Stav menica [Text]
8400 |0 Teplota chladi¢a [°C] 1digit=1°C
8405 |0 Otacky [min™] 1 digit = 0.001 min™’
8410 |0 Vystupny prud [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8415 |0 Cinny prad [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8420 |0 VytazZenie pristroja [% 1\] 1 digit = 0.001 % Iy
8425 |0 Napatie medziobvodu V] 1 digit = 0.001 V
8430 |0 Cas zapnutia [h] 1 digit = 1 min
8435 |0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min

09_ | Diagnostika zbernice
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK..

Zoznam parametrov

v rezime Expert

C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
0__ | Zobrazované hodnoty
94/ | AS-Interface monitor
97 8455 |0 AS-Interface vystupny bit DOO | [bitové pole, bit 9] MLK31A/MLK32A:
(MLK3O0A: pravotocivy chod/ |v zavislosti od
zastavenie) zvoleného funkéného
AS-Interface vystupny bit DO1 | [bitové pole, bit 10] modulu
(MLK30A: favotocivy chod/
zastavenie)
AS-Interface vystupny bit DO2 | [bitové pole, bit 11]
(MLK30A: otacky f2/f1)
AS-Interface vystupny bit DO3 | [bitové pole, bit 6]
(MLK30A: reset/uvolnenie)
AS-Interface vystupny bit P1 [bitové pole, bit 12]
(MLK30A: parameter bit 1)
AS-Interface vystupny bit P2 [bitové pole, bit 13]
(MLK30A: parameter bit 2)
AS-Interface vystupny bit P3 [bitové pole, bit 14]
(MLK30A: parameter bit 3)
AS-Interface vystupny bit P4 [bitové pole, bit 15]
(MLK30A: parameter bit 4)
(MLK31/32A: rezervovaneé)
AS-Interface vstupny bit DI2 [bitové pole, bit 2]
(MLK30A: vyst. snimaca) 1)
AS-Interface vstupny bit DI3 [bitové pole, bit 3]
(MLK30A: vyst. snimaca) 2)
8458 |0 AS-Interface vstupny bit DIO [bitové pole, bit 0]
(MLK30A: hlasenie priprave-
nosti)
AS-Interface vstupny bit DI1 [bitové pole, bit 1]
(MLK30A: automatické/ruc-
né ovladanie)
C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
1__ |Pozadované hodnoty/integratory
10_ | Zadanie pozadovanej hodnoty
102 | 10096 |30 Deaktivacia mechanickych prv- | [Bitové pole]
kov nastavenia Standardna hodnota: 0000 0000 0000 0000
13_ | Rampy otacok
130 [8807 |0 Rampa t11 rozbeh 0.1-1-2000 [s] 1 digit = 0.001 s
(spinac t1)"

110  Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface

22168036/SK — 04/2016



22168036/SK — 04/2016

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Zoznam parametrov

C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
1__ |Pozadované hodnoty/integratory
131 |8808 |0 Rampa t11 dobeh 0.1-1-2000 [s] 1 digit = 0.001 s
(Prepinac1)"
134 8474 |0 Rampa t12 rozbeh = dobeh 0.1-10-2000 [s] 1 digit = 0.001 s
135 [8475 |0 S-krivka t12 0: AUS
1: Stuperi 1
2: Stupen 2
3: Stupen 3
136 8476 |0 Rampa zastavenia t13 0.1 - 0.2 —2000 [s] 1 digit=0.001 s
- 10504 |1 Rampa t15 rozbeh 0.1 —1-2000 [s] 1 digit=0.001 s
(len pri MLK31A, MLK32A)
- 10504 |11 Rampa t15 dobeh 0.1 —1-2000 [s] 1 digit=0.001 s
(len pri MLK31A, MLK32A)
- 10475 |2 Rampa t16 rozbeh 0.1 —1-2000 [s] 1 digit=0.001 s
(len pri MLK31A, MLK32A)
- 10475 |1 Rampa t16 dobeh 0.1 —1-2000 [s] 1 digit=0.001 s
(len pri MLK31A, MLK32A)
16_ |Pozadované hodnoty
160 [ 10096 |35 Pozadovana hodnota n_f1 0 - 1500 — 3600 [min™"] 1 digit = 0.001 min™
161 10096 |36 Pozadovana hodnota n_f2 0-150 — 3600 [min™] 1 digit = 0.001 min™’
- 8967 |0 Aktivny Skalovaci sucinitel (zobrazena hodnota)
(len pri MLK30A)
- 8966 |0 PoZzadované otacky motora [min™] 1 digit = 0.001 min™’'
(len pri MLK30A)
- 15500 |0 Skalovaci suginitel 0 1.0-20.0-50.0
(len pri MLK30A)
- 15501 |0 Skalovaci stginitel 1 1.0-14.3-50.0
(len pri MLK30A)
- 15502 |0 Skalovaci suginitel 2 1.0-10.0-50.0
(len pri MLK30A)
- 15503 |0 Skalovaci suginitel 3 1.0-6.67 - 50.0
(len pri MLK30A)
- 15504 |0 Skalovaci suginitel 4 1.0 - 5:00 - 50.0
(len pri MLK30A)
- 15505 |0 Skalovaci suginitel 5 1.0-4.00-50.0
(len pri MLK30A)
- 15506 |0 Skalovaci suginitel 6 1.0-3.33-50.0
(len pri MLK30A)
- 15507 |0 Skalovaci suginitel 7 1.0 -2.86 - 50.0

(len pri MLK30A)

7
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK..

Zoznam parametrov

v rezime Expert

cich sucinitefov
(len pri MLK30A)

C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
1__ |Pozadované hodnoty/integratory
- 15508 |0 Skalovaci suginitel 8 1.0-2.25-50.0
(len pri MLK30A)
- 15509 |0 Skalovaci suginitel 9 1.0-2.22-50.0
(len pri MLK30A)
- 15510 |0 Skalovaci suginitel 10 1.0-2.00 -50.0
(len pri MLK30A)
- 15511 |0 Skalovaci suginitel 11 1.0 -1.67 - 50.0
(len pri MLK30A)
- 15512 |0 Skalovaci suginitel 12 1.0-1.43-50.0
(len pri MLK30A)
- 15513 |0 Skalovaci suginitel 13 1.0-1.25-50.0
(len pri MLK30A)
- 15514 |0 Skalovaci suginitel 14 1.0-1.11-50.0
(len pri MLK30A)
- 15515 |0 Skalovaci suginitel 15 1.0-1.00-50.0
(len pri MLK30A)
- 8968 |0 Zmenené $kalovacie sucinitele | ANO/NIE
(len pri MLK30A) (zobrazena hodnota)
- 8969 |0 Nastavenie z vyroby $kalova- | ANO/NIE

17_ |Pevne pozadované hodnoty

(len pri MLK31A, MLK32A)

170 (8489 |0 Pevna poZadovana hodnota n0 |-3600 — 150 — 3600 [min”'] |1 digit = 0.001 min™
(len pri MLK31A, MLK32A)

171 18490 |0 Pevna poZadovana hodnota n1 |-3600 — 750 — 3600 [min”'] | 1 digit = 0.001 min™
(len pri MLK31A, MLK32A)

172 18491 |0 Pevna pozadovana hodnota n2 |-3600 — 1500 — 3600 [min™"] |1 digit = 0.001 min™

173 110096 |31

Pevna pozadovana hodnota n3
(len pri MLK31A, MLK32A)

-3600 — 2500 — 3600 [min""]

1 digit = 0.001 min’

(len pri MLK31A, MLK32A)

- 10096 |38 Pevna pozadovana hodnota n4 |-3600 — 2500 — 3600 [min™"] |1 digit = 0.001 min™
(len pri MLK31A, MLK32A)
- 10096 |39 Pevna pozadovana hodnota n5 |-3600 — 2500 — 3600 [min™"] |1 digit = 0.001 min™

1) Hodnota parametra zavi

si od polohy ovladacich prvkov.

€. |Index |Sub-
dek. index
dek.

Nazov

MOVITOOLS®

MotionStudio (Oblast/Na-
stavenie z vyroby)

Indexacia
MOVILINK®

3 Parametre motora

30_ |Obmedzenia

300 (8515 |0

Otacgky Start-Stop

0 - 15— 150 [min""]

1 digit = 0.001 min™
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Zoznam parametrov

C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
3__ |Parametre motora
301 /18516 |0 Minimalne otacky 0 —60 — 3600 [min] 1 digit = 0.001 min™’
302 /18517 |0 Maximalne otacky 0 —3000 — 3600 [min"] 1 digit = 0.001 min™
303 /18518 |0 Medzna hodnota pradu 0-160 [% I\] 1 digit = 0.001 % Iy
32_ | Kompenzacia motora
320 {8523 |0 Automatické nastavenie 0: OFF
1: ON
321 /18524 |0 Boost 0 - 100 [%] 1 digit = 0.001 %
322 /18525 |0 Kompenzacia IxR 0 — 100 [%] 1 digit = 0.001 %
323 |8526 |0 Predmagnetizacia 0-2[s] 1 digit=0.001 s
324 {8527 |0 Kompenzacia sklzu 0 - 500 [min™"] 1 digit = 0.001 min™’
325 /18834 |0 TImenie kmitania pri volnobehu |0: OFF
1: ON (DIP prepina¢ S1/8)"
34_ | Ochrana motora
340 18533 |0 Ochrana motora 0: OFF
1: ON (DIP prepina¢ S1/5)"
341 (8534 |0 Spdsob chladenia 0: Vlastné chladenie
1: Externé chladenie
347 110096 |32 Dizka motorového kabla 0-15[m] 1digit=1m
1) Hodnota parametra zavisi od polohy ovladacich prvkov.
C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
5__ | Kontrolné funkcie
50_ | Kontrola otacok
500 [8557 |0 Kontrola otacok 0: OFF
3: Motoricky/generatoricky
(DIP prepina¢ S2/4)"
501 [8558 |0 Oneskorenie 0.1-1-10]s] 1 digit=0.001 s
52_ | Kontrola vypadku siete
522 18927 |0 Sledovanie vypadku fazy. Deak- | 0: OFF
tivacia kontroly vypadku fazy 1: ON
moze za nepriaznivych pre-
vadzkovych pomerov viest’ ku
Skodam na pristroji.
523 | 10096 |26 Kontrola vypadku siete 0: Prevadzka na trojfazovej sieti
1: Prevadzka so zariadenim MOVITRANS®
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7

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK..
Zoznam parametrov

v rezime Expert

C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
5__ | Kontrolné funkcie
590 | 10537 |1 Lokalizacia 0: OFF
1: ON
1) Hodnota parametra zavisi od polohy ovladacich prvkov.
C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
7__ |Riadiace funkcie
70_ | Prevadzkové rezimy
700 |8574 |0 Prevadzkovy rezim 0: VFC
2: Zdvihacie zariadenie VFC
3: VFC a DC brzdenie
21: Charakteristika U/f
22: U/f + DC brzdenie
(DIP prepina¢ S2/3)"
71_ | Prad pri zastaveni
710 (8576 |0 Prud pri zastaveni 0 —50% lyor 1 digit = 0.001 % Iy
72_ | Funkcia drzania poZzadovanej hodnoty
720 |8578 |0 Funkcia drZzania poZzadovanej 0: OFF
hodnoty 1: ON
721 (/8579 |0 Pozadovana hodnota - Stop 0 —30 - 500 [min"] 1 digit = 0.001 min™’'
722 /18580 |0 Start-Offset 0 —30 - 500 [min] 1 digit = 0.001 min™’
73_ |Funkcia brzdenia
731 |8749 |0 Cas odbrzdenia brzdy 0-2([s] 1 digit = 0.001 s
732 {8585 |0 Cas zabrzdenia brzdy 0-0.2-2]s] 1 digit = 0.001 s
738 [8893 |0 Aktivacia odbrzdenia brzdy bez |0: OFF
uvolnenia pohonu 1: ON
(DIP prepina¢ S2/2)"
77_ | Funkcia Setrenia energiou
770 18925 |0 Funkcia Setrenia energiou 0: OFF
1: ON
1) Hodnota parametra zavisi od polohy ovladacich prvkov.
C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
8__ |Funkcie zariadenia
80_ |Nastavenie
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Zoznam parametrov

C. |Index |Sub- |Nazov MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/Na- MOVILINK®
dek. stavenie z vyroby)
8__ |Funkcie zariadenia
802 ({8594 |0 Nastavenie z vyroby 0: Ziadne nastavenia z vyroby
2: Stav z vyroby
803 |8595 |0 Blokovanie parametrov 0: OFF
1: ON
805 10095 |1 Rezim uvedenia do prevadzky |0: Easy
1: Expert
81_ | Sériova komunikacia
812 [{8599 |0 Cas prekrogenia Sasového limi- |[s] (len zobrazenie) 1 digit=0.001 s
tu RS485
83_ | Chybné reakcie
832 /18611 |0 Reakcia na chybu pretaZenia 0: Ziadna reakcia
motora 1: Zobrazenie chyby
2: Okamzité zastavenie/zablokovanie
4: Rychle zastavenie/zablokovanie
12: Normalne zastavenie/zablokovanie
84_ | Spravanie pri resete
840 (8617 |0 Manualny reset 0: Nie
1: Ano
86_ | Modulacia
860 (8620 |0 Frekvencia PWM 0: 4 kHz
1: 8 kHz
3: 16 kHz

(DIP prepina¢ S1/7)"

1) Hodnota parametra zavisi od polohy ovladacich prvkov.
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Opis parametrov

7.8 Opis parametrov
7.8.1 Zobrazované hodnoty

Parameter 000

Otacky (so znamienkom)
Zobrazené otacky predstavuju vypocitanu nastavenu hodnotu otacok.

Parameter 002

Frekvencia (so znamienkom)
Vystupna frekvencia menica

Parameter 004

Vystupny prud (absolitna hodnota)
Zdanlivy prud v rozsahu 0 — 200 % menovitého pradu zariadenia

Parameter 005
Cinny pruad (so znamienkom)
Cinny prud v rozsahu -200 % — +200 % menovitého prudu zariadenia
Znamienko ¢inného pradu zavisi od smeru ota¢ania a spésobu zataZenia:

Smer otacania  Zat'azenie Otacky Cinny prud
Pravoto€ivy chod motoricky kladny (n > 0) kladny (I, > 0)
LavotoCivy chod  motoricky zaporny (n<0)  zaporny (I, <0)
PravotoCivy chod generatoricky kladny (n > 0) zaporny (I, < 0)
LavotoCivy chod  generatoricky zgporny (n<0)  kladny (I, > 0)

Parameter 006
Vyt'azenie motora
Vytazenie motora v [%] uréené teplotnym modelom motora.

Parameter 008
Napatie medziobvodu
Napatie vo [V] namerané v medziobvode

Parameter 009

Vystupny prud (absolutna hodnota)
Zdanlivy prud v [A]
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Parameter 010

Parameter 011

Parameter 012

Parameter 013

Parameter 014

Parameter 015

Parameter 016

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Stav menica
Stavy menica

« ZABLOKOVANY
«  UVOLNENY

Prevadzkovy stav

MoZné su nasledovné prevadzkové stavy:
« PREVADZKA PRI 24 V

+  BLOKOVANIE REGULATORA

« ZIADNE UVOLNENIE

+  POKOJOVY PRUD

«  UVOLNENIE

+  VYROBNE NASTAVENIE
+ CHYBA

«  TIMEOUT

Poruchovy/chybovy stav
Poruchovy stav v textovej forme

Rezim uvedenia do prevadzky
Rezim uvedenia do prevadzky "Easy" alebo "Expert"

Teplota chladi¢a
Teplota chladi¢a menic¢a

Pocet hodin v zapnutom stave

Opis parametrov

Sucet hodin, pocas ktorych bol meni¢ pripojeny na externé napdjanie 24 V DC

Pocet hodin v stave "uvolneny"

Pocet hodin, po¢as ktorych bol koncovy stupefi menia uvolneny
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Opis parametrov

Parameter 017

Poloha DIP prepinacov S1 a S2

Zobrazenie polohy prepinaca DIP S1 a S2:

DIP pre- | Bit v indexe | Funkénost’
pinaé 10087.135
S1/1 Bit 0 Adresa zariadenia Adresa zariadenia bit 2°
S1/2 Bit 1 Adresa zariadenia bit 2"
S1/3 Bit 2 Adresa zariadenia bit 22
S1/4 Bit 3 Adresa zariadenia bit 23
S1/5 Bit 11 Ochrana motora 0: Ochrana motora zap.
1: Ochrana motora vyp.
S1/6 Bit 9 Zvyseny 0: Motor je prispdsobeny
kratkodoby moment 1: Vykon motora o 1 stupen nizSi
S1/7 Bit 12 Taktova frekvencia 0: 4 kHz
PWM 1: Premenlivé (16, 8, 4 kHz)
S1/8 Bit 13 TImenie volnobehu 0: Vyp.
1: Zap.
S2/1 Bit 7 Typ brzdy 0: Standardna brzda
1: Volitefna brzda
S2/2 Bit 15 Odbrzdenie brzdy bez |0: Off (Vyp.)
uvolnenia pohonu 1: Zap.
S2/3 Bit 6 Spbsob riadenia 0: Riadenie VFC
1: Riadenie U/f
S2/4 Bit 16 Sledovanie otacok 0: Vyp.
1: Zap.
S2/5 Bit 17 Doplnkova funkcia Nastavenie doplnkovej funkcie
bit 2°
S2/6 Bit 18 Nastavenie doplnkovej funkcie
bit 2"
S2/7 Bit 19 Nastavenie doplnkovej funkcie
bit 22
S2/8 Bit 20 Nastsavenie doplnkovej funkcie
bit 2

Zobrazenie polohy DIP prepina¢a nezavisi od toho, ¢&i je aktivovana alebo deaktivova-

na funkcia DIP prepinaca.
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Parameter 018

Parameter 019

Parameter 020

Parameter 051

Parameter 070

Parameter 071

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert 7
Opis parametrov

Poloha prepinaca f2
Zobrazenie polohy prepinaca f2

Zobrazenie polohy DIP prepina¢a nezavisi od toho, ¢&i je aktivovana alebo deaktivova-
na funkcia DIP prepinaca.

Poloha prepinaca t1
Zobrazenie polohy prepinaca t1
Zobrazenie nezavisi od toho, &i je funkcia aktivovana alebo deaktivovana.

Poloha potenciometra pozadovanej hodnoty f1
Zobrazenie polohy potenciometra poZadovanej hodnoty f1
Zobrazenie nezavisi od toho, ¢&i je funkcia aktivovana alebo deaktivovana.

Poloha vystupu X10
Zobrazenie stavu vystupu na riadenie volitelnej jednotky BEM

Typ jednotky
Zobrazenie typu jednotky

Menovity vystupny prud
Zobrazenie menovitého pridu jednotky [A]
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Opis parametrov

Parameter 072
Slot volitel'nej jednotky DIM
Zobrazenie typu modulu Drive Ident, ktory je nasadeny na slote X3 pre modul Drive

Ident

Hodnota para- | Typ modulu Drive Ident
metra

0 Ziaden modul Drive Ident
1-9 Rezervované

10 DT/DV/400/50

11 Mimoriadna konS$trukcia modulu Drive Ident
12 DRS/400/50

13 DRE400/50

14 DRS/460/60

15 DRE/460/60

16 DRS/DRE/380/60 (ABNT)
17 DRS/DRE/400/50/60 (Rozsah napéatia 50/60 Hz)
18 Rezervované

19 DRP/230/400/50

20 DRP/266/460/50

21 EDRE/3D/400/50

22 DT56L4/BMG02

23 DRE..J/400/50

24 DRU..J/400/50

25 DRN/400/50

26 DRN/460/60

27 DRS/DRN/50/60

28 — 31 Rezervované

Zobrazenie katalégového Cisla a verzie datovej sady na module Drive |dent

Parameter 073
Typ volitelnej jednotky AS-Interface (len pri MOVIMOT® s AS-Interface)
Zobrazenie typu volitelnej jednotky AS-Interface

Hodnota pa- | Typ volitel'nej jednotky AS-Interface
rametra

0 Volitelna jednotka AS-Interface neexistuje.
1 Binarny slave MLK30A

2 Dvojity slave MLK31A

7 Binarny slave MLK32A
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Opis parametrov

Index parametrov 9701.53

Katalogové cislo volitenej jednotky AS-Interface (len pri MOVIMOT® s AS-Interfa-
ce)

Zobrazenie kataldégoveého &isla firmvéru volitelnej jednotky AS-Interface

Index parametrov 9701.54

Verzia firmvéru volitenej jednotky AS-Interface (len pri MOVIMOT® s AS-Interfa-
ce)

Zobrazenie verzie firmvéru volitelnej jednotky AS-Interface

Parameter 076

Firmvér zakladnej jednotky
Zobrazenie &isla a verzie firmvéru

Parameter 700

Prevadzkovy rezim
Zobrazenie nastaveného prevadzkového rezimu

Index parametrov 10000.0

Typ motora
Zobrazenie nainStalovaného typu motora (podla typového §titka).

Index parametrov 8652.0
Dimenzaéné napatie
Zobrazenie dimenza&ného napéatia pohonu v [V] (podla typového Stitka).

Index parametrov 8640.0
Menovita frekvencia
Zobrazenie menovitej frekvencie pohonu v [Hz] (podla typového Stitka).

Index parametrov 8642.0
Menovité otacky
Zobrazenie menovitych otacok pohonu v [min™] (podfia typového &titka).

Index parametrov 10016.0
Menovity vykon
Zobrazenie menovitého vykonu pohonu v [kW] (podrla typoveého Stitka).

Index parametrov 10076.13

Typ brzdy
Zobrazenie nainstalovaného typu brzdy (podla typového Stitka).

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface

7

121



7

Opis parametrov

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Parameter 080 — 084

Parameter 094/097

Parameter 094/097

Chyba t-0 — t-4

Zariadenie uloZi diagnostické udaje k okamihu chyby. Paméat poruch ukaze posled-
nych 5 chyb.

AS-Interface monitor (len pri MOVIMOT® s volitefnou jednotkou AS-Interface
MLK30A)

Parametre P094 a P097 sluzia ako monitor zbernice AS-Interface a zobrazuju prenos
AS-Interface bitov z a do meni¢a MOVIMOT®.

Nasledujuca tabulka zobrazuje obsadenie AS-Interface vystupnych bitov:

Index Subindex | Bit AS-Interface bit |Vyznam

8455 0 9 DOO0 pravoto€ivy chod/zastavenie
8455 0 10 DO1 lavotoCivy chod/zastavenie
8455 0 11 DO2 otacky f2/f1

8455 0 6 DO3 reset/uvolnenie regulatora
8455 0 12 PO parameter bit 1

8455 0 13 P1 parameter bit 2

8455 0 14 P2 parameter bit 3

8455 0 15 P3 parameter bit 4

Nasledujuca tabulka zobrazuje obsadenie AS-Interface vstupnych bitov:

Index Subindex | Bit AS-Interface bit |Vyznam

8458 0 0 DIO hlasenie o pripravenosti na
prevadzku

8458 0 1 D1 automaticka prevadzka/ruéné
ovladanie

8455 0 2 DI2 vstup snimaca 1

8455 0 DI3 vstup snimaca 2

AS-Interface monitor (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface
MLK31A alebo MLK32A)

Parametre P094 a P097 sluzia ako monitor zbernice AS-Interface a zobrazuju prenos
AS-Interface bitov z a do meni¢a MOVIMOT®.

Vyznam AS-Interface datovych bitov zavisi od zvoleného funkéného modulu.
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7.8.2

Parameter 102

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Pozadované hodnoty/integratory

Opis parametrov

Deaktivacia mechanickych nastavovacich prvkov

Na tomto bitovo kédovanom vyberovom poli mbézete deaktivovat mechanické prvky
nastavenia meni¢a MOVIMOT®. Hodnoty parametra nastavené z vyroby takym spdso-
bom, aby boli vSetky mechanické prvky nastavenia ucinné.

Bit |Vyznam UPOZORNENIE
0 Rezervované
1 Deaktivacia Bit nie je DIP prepinace S1/1 — S1/4 aktivne
DIP prepinaca nastaveny:
S1/1-S1/4 . Bit nastave- |DIP prepinace S1/1 — S1/4 neaktivne
(adresa rozhrania v
RS485) y Nastavenie adresy rozhrania RS485,
skupinovej adresy rozhrania RS485
a zdroja riadiacej pozadovanej hod-
noty pomocou parametrov P810,
P811a P100.
2 — 4 |Rezervované
5 Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S1/5 aktivny
DIP prepinaca S1/5 nastaveny:
(Ochrana motora) Bit nastave- |DIP prepina¢ S1/5 neaktivny:
ny: Zapnutie/vypnutie funkcie ochrany
motora pomocou parametra P340.
6 Rezervované
Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S1/7 aktivny
DIP prepinaca S1/7 nastaveny:
(Taktova frekvencia Bit nastave- |DIP prepina€ S1/7 neaktivny:
PWM) ny- Nastavenie taktovej frekvencie PWM
pomocou parametra P860
8 Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S1/8 aktivny
DIP prepinaca S1/8 nastaveny:
(TImenie volnobehu) Bit nastave- |DIP prepina¢ S1/8 neaktivny:
ny: Aktivacia/deaktivacia timenia volnobe-
hu pomocou parametra P325
9 Rezervované
10 | Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S2/2 aktivny
DIP prepinaca S1/2 nastaveny:
(Odbrzdenie brzdy) Bit nastave- |DIP prepina¢ S2/2 neaktivny:
ny:

Aktivacia/deaktivacia odbrzdenia bez
uvolnenia pohonu pomocou paramet-

ra P738
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Opis parametrov

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Bit |Vyznam UPOZORNENIE
11 Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S2/3 aktivny
DIP prepinaca S2/3 nastaveny:
(Prevadzkovy rezim) Bit nastave- | DIP prepina¢ S2/3 neaktivny:
ny: Vyber prevadzkového rezimu pomo-
cou parametra P700
12 | Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S2/4 aktivny
DIP prepinaca S2/4 nastaveny:
(Sledovanie otacok) Bit nastave- | DIP prepina¢ S2/4 neaktivny:
ny: Aktivacia/deaktivacia sledovania ota-
C¢ok pomocou parametra P500
13 Deaktivacia Bit nie je Potenciometer poZzadovanej hodnoty
potenciometra pozado- |nastaveny: |f1 je aktivny
vanej hodnoty 1 Bit nastave- |Potenciometer pozadovanej hodnoty
ny: f1 nie je aktivny
Nastavenie pozadovanej hodnoty
a maximalnych otac¢ok pomocou para-
metrov P160 a P302
14 Deaktivacia prepinaca |Bit nie je Prepinac f2 aktivny
f2 nastaveny:
Bit nastave- |Prepinac f2 neaktivny
ny: Nastavenie pozadovanej hodnoty
a minimalnych ota¢ok pomocou para-
metrov P161 a P301
15 | Deaktivacia prepina¢a |Bit nie je Prepinac t1 aktivny
t nastaveny: Cas rampy rozbehu = &as rampy
dobehu
Bit nastave- |Prepinac t1 neaktivny
ny: Nastavenie ¢asov rampy pomocou
parametrov P130 a P131

Parameter 130

Rampa t11 rozbeh

Zrychlovacia rampa

Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty 1500 min™ (50 Hz).

Parameter 131

Rampa t11 dobeh
Spomalovacia rampa

Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty 1500 min™ (50 Hz).
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Parameter 134

i

Parameter 135

fde

Parameter 136

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Opis parametrov

Rampa t12 rozbeh = dobeh
Rampa zrychlovania a spomalovania pri S-krivke
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty 1500 min™ (50 Hz).

Tento ¢as rampy uréuje zrychlovanie a spomalovanie, ked je parameter P135S-krivka
t12 nastaveny na stupen 1, stupen 2 alebo stupen 3.

UPOZORNENIE

Zadanie €asu rampy cez procesné data nie je mozné pri aktivovanom parametri
P135 S-krivka t12.

S-krivka t12

Tento parameter urcuje stupen krivky rampy (1 = slaby, 2 = stredny, 3 = silny). S-kriv-
ka sluzi na zaokruhlenie rampy a umozhuje pozvolné zrychlenie pohonu pri zmenach
pozadovanej hodnoty. Nasledujuci obrazok znazornuje ucinnost’ S-krivky:

n A 1 @ [3]

t
898213899

[11 Vyber poZzadovanej hodnoty
[2] Priebeh otaok bez S-krivky
[3] Priebeh otaCok s S-krivkou

UPOZORNENIE

Zacatéa faza S-krivky je pri chybe preruSena rampou zastavenia t13.

Ked sa pozadovana hodnota znizi alebo odoberie, je faza S-krivky ukoncena. Takto
je mozné zrychlit pohon napriek znizeniu pozadovanej hodnoty az do konca fazy S-
krivky.

Rampa zastavenia t13
Rampa zastavenia je pri internych chybach rampou spomalenia.
Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty 1500 min™ (50 Hz).
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Opis parametrov

Index parametrov 10504.1

Rampa t15 rozbeh (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK31A
alebo MLK32A)

Rampa zrychlovania, v zavislosti od aktivheho funkéného modulu.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty 1500 min™ (50 Hz).

Index parametrov 10504.11

Rampa t15 dobeh (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK31A
alebo MLK32A)

Rampa spomalovania, v zavislosti od aktivneho funkéného modulu.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZzadovanej hodnoty 1500 min™ (50 Hz).

Index parametrov 10475.2

Rampa t16 rozbeh (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK31A
alebo MLK32A)

Rampa zrychlovania, v zavislosti od aktivheho funkéného modulu.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty 1500 min™ (50 Hz).

Index parametrov 10475.1

Rampa t16 dobeh (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK31A
alebo MLK32A)

Rampa spomalovania, v zavislosti od aktivneho funkéného modulu.
Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty 1500 min™ (50 Hz).

Parameter 160

Pozadovana hodnota n_f1 (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface
MLK30A)

PoZadovana hodnota n_f1 je platna, ked

+ potenciometer pozadovanej hodnoty f1 je deaktivovany, t. j. ked je parameter
P102:13="1",

» AS-Interface bit DO2 "otacky f2/otacky f1" = "0".

Parameter 160

Pozadovana hodnota n_f1 (len pri MOVIMOT® s volitefnou jednotkou AS-Interface
MLK31A alebo MLK32A)

Pozadovana hodnota n_f1 je platna, ked

+ potenciometer poZadovanej hodnoty f1 je deaktivovany, t. j. ked je parameter
P102:13="1",

* aje aktivny funkény modul 7,,.
Parameter 161

Pozadovana hodnota n_f2 (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface
MLK30A)
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Opis parametrov

Pozadovana hodnota n_f2 je platna, ked
+ spinac€ f2 je deaktivovany, t. j. ked je parameter P102:14 = "1",
+ AS-Interface bit DO2 "otacky f2/otacky f1" = "1".

Parameter 161

Pozadovana hodnota n_f2 (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface
MLK31A alebo MLK32A)

PoZadovana hodnota n_f2 je platna, ked
» spinac f2 je deaktivovany, t. j. ked je parameter P102:14 = "1",
* aje aktivny funkény modul 7,,,.

Index parametrov 8967.0

Zobrazenie $kalovacieho suéinitela (len pri MOVIMOT® s volitefnou jednotkou AS-
Interface MLK30A)

Zobrazenie aktualneho Skalovacieho sucinitefa pozadovanych otacok.

Index parametrov 8966.0

Pozadované ota¢ky motora (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface
MLK30A)

Zobrazenie aktualnych poZzadovanych otacok pohonu MOVIMOT®.

Index parametrov 15500.0 — 15515.0

Skalovaci sGéinitef 0 — 15 (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface
MLK30A)

Pomocou tychto indexov parametrov nastavite Skalovacie suginitele. Skalovacie sugi-
nitele sU sUginitele potenciometra poZadovanych otadok. Skalovanie poZadovanej
hodnoty pdsobi len na poZadovanu hodnotu, ktora je nastavena na potenciometri
pozadovanej hodnoty f1. Aktualny Skalovaci sucinitel sa stanovi pomocou bitov para-
metrov, pozri kapitolu "Skalovanie poZadovanej hodnoty pomocou bitov paramet-
rov" (— B 145).

Index parametrov 8968.0

Zmenené $kalovacie suéinitele (len pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Inter-
face MLK30A)

Zobrazenie, i bol zmeneny aspon 1 Skalovaci sucinitel oproti svojej hodnote nastave-
nia z vyroby.

Index parametrov 8969.0

Nastavenie z vyroby $kalovacich suéinitefov (len pri MOVIMOT® s volitelnou
jednotkou AS-Interface MLK30A)

Pomocou tohto indexu parametrov mézete obnovit’ vSetky Skalovacie sucinitele (index
parametrov 15500.0 — 15515.0) na nastavenia z vyroby.

Parameter 17_
Pevna pozadovana hodnota n0-n5
Pevné pozadované hodnoty nO — n5 zavisia od aktivneho funkéného modulu.
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Opis parametrov

Znamienko pevnej pozadovanej hodnoty a funkcia zvolena na vystupoch DOO — DO3
stanovuju smer ota€ania motora.

Znamienko pevnej poza- |Zvolena funkcia Smer otacania
dovanej hodnoty (DO0 - DO3) pohonu

(n0 — n5)

kladné (n > 0) pravotoCivy chod pravotoCivy chod
kladné (n > 0) lavotocivy chod lavotocCivy chod
zaporné (n < 0) pravotoCivy chod lavotocCivy chod
zaporné (n < 0) lavotocivy chod pravotocCivy chod
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Opis parametrov

7.8.3 Parametre motora

Parameter 300

Parameter 301

Parameter 302

Parameter 303

Parameter 320

Parameter 321

Otacky Start-Stop

Tento parameter urCuje podmienku, s akym najmensim poc¢tom otacok meni¢ privadza
so motora pri uvolneni. Prechod na otacky ur¢ené zadanim poZadovanej hodnoty na-
sleduje hned po aktivacii rampy zrychlenia. Pri odmietnuti uvolnenia parameter urcuje,
od akej frekvencie meni¢ MOVIMOT® rozoznava pokoj motora a brzda zac¢ne brzdit.

Minimalne otacky (ked je deaktivovany prepinac f2)
Tento parameter uréuje minimalne otacky n,,;, pohonu.

Pohon nema niZSie otacky ani v pripade, Ze sa nastavia niZ3ie otacky nez minimalne
otacky (vynimka: zmena smeru otaCania motora alebo zastavenie motora).

Minimalne otacky (ked je prepinac f1 deaktivovany)
Tento parameter uruje minimalne otacky n,,,, pohonu.

Pohon neprekrodi tieto otacky ani v pripade, Ze sa nastavia vy3Sie otacky nez maxi-
malne otacky.

Ak su zadané n;, > N, plati pre minimalne otacky aj maximalne otacky hodnota na-
stavena v n,.

Hraniéna hodnota priadu

Interné pruadové obmedzenie sa vztahuje na vystupny zdanlivy prud. V oblasti slabého
pola meni¢ automaticky znizi hrani€na hodnota prudu, aby sa realizovala ochrana pri-
pojeného motora proti preklopeniu.

Automatické nastavenie

Pri aktivnej kompenzacii pri kazdej zmene prevadzkového stavu UVOLNENIE sa vy-
kona kalibrovanie motora.

Pri deaktivovanej kompenzacii sU zameranie a termicka pamat ochrannej funkcie UL
neaktivne.

Pri pouziti podfa prispbésobenia UL je nutné nechat parameter P320 nastaveny na
IIONII.

Boost

Ked je parameter P320 Automaticka kompenzacia = "ON", meni¢ automaticky zapne
parameter P3217 BOOST. Manualne nastavenie tohto parametra nie je za normalnych
okolnosti potrebné.

V $pecialnych pripadoch je potrebné manuélne nastavenie na zvySenie zaberového
momentu.
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Opis parametrov

Parameter 322

Parameter 323

Parameter 324

Parameter 325

Parameter 340

Parameter 341

Parameter 347

Kompenzacia IXR

Ked je parameter P320 Automaticka kompenzacia = "ON", meni¢ automaticky zapne
parameter P322 Kompenzacia IxR. Manualne zmeny tohto nastavenia su vyhradené
len pre optimalizaciu odbornikom.

Predmagnetizacia

Cas predmagnetizacie umoZfiuje po uvolneni meniéa vytvorenie magnetického pola
v motore.

Kompenzacia sklzu

Kompenzacia sklzu zvySuje presnost otaCok motora. Pri manualnej obsluhe zadajte
menovity skiz pripojeného motora.

Kompenzacia sklzu motora je dimenzovana na pomer meraného tazného momentu
nakladu/tazného momentu motora mensieho ako 10. Ked regulacia zacne kmitat,
musite znizit kompenzaciu sklzu a v pripade potreby nastavit az na 0.

Tlmenie kmitania volnobehu (ak je DIP prepina¢ S1/8 deaktivovany)

Ak sa motor pri volnobehu sprava nestabilne, tento stav zlepSite aktivaciou timenia
kmitania volnobehu.

Ochrana motora (ak je DIP prepina€ S1/5 deaktivovany)
Aktivacia/deaktivacia tepelného modelu ochrany pre meni¢ MOVIMOT®

Meni¢ MOVIMOT® pri aktivacii tejto funkcie elektronicky prebera tepelni ochranu po-
honu.

Spoésob chladenia

Tymto parametrom urCujete spdsob chladenia pouzity pre vypocet teploty motora
(vlastny ventilator alebo externy ventilator).

Dizka motorového kabla

Tymto parametrom uréite dizku vykonu motora potrebni na vypodet teploty motora
(= dizka hybridného kabla SEW-EURODRIVE medzi MOVIMOT® a motorom). Tento
parameter je potrebné pri montazi v blizkosti (mimo) motora zmenit'.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Opis parametrov

7.8.4 Kontrolné funkcie

Parameter 500

Parameter 501

Parameter 522

Parameter 523

Parameter 590

Sledovanie otacok (ak je DIP prepina¢ S2/4 deaktivovany)

Pri MOVIMOT® nasleduje sledovanie otacok na zaklade vyhodnotenia pohonu na
hrani¢nej hodnoty prudu. Sledovanie otacok zacne vtedy, ked je hrani¢na hodnota
prudu nepretrzite dosiahnuta po dobu ¢asu spomalenia (parameter P507).

Oneskorenie

Pri zrychlovani alebo spomalovani alebo pri zatazovych Spi¢kach sa méze dosiahnut
nastavena hodnota medzného prudu.

Cas spomalenia brani nechcene citlivému zagatiu sledovania otadok. Hraniéna hod-
nota prudu musi byt nepretrZite dosiahnutéd o dobu nastaveného &asu spomalenia,
kym za&ne sledovanie.

Kontrola vypadku fazy
POZOR

Deaktivacia kontroly vypadku fazy méZe za nepriaznivych pomerov viest k po-
Skodeniu menica.

Poskodenie menica.

» Kontrolu vypadku sietovej fazy deaktivujte len pri kratkodobej nesymetrii sietové-
ho napatia.

« Zabezpecte, aby sa pohon MOVIMOT® vzdy napajal zo véetkych 3 faz sietového
napajania.

Tuto funkciu sledovania mozno deaktivovat, aby sa pri asymetrickych sietach zabrani-
lo aktivacii kontroly vypadku siete.

Kontrola vypadku siete

Tymto parametrom prispdsobujete kontrolu vypadku siete meni¢a na prevadzku so
systémom MOVITRANS®.

Lokalizacia

Tymto parametrom mdzete aktivovat’ lokalizacnu funkciu, aby ste mohli lokalizovat' po-
hon MOVIMOT® v zariadeni. Ked je lokalizacna funkcia aktivna, blika stavova LED
kontrolka meni¢a MOVIMOT® na zeleno/Cerveno/zeleno. Po 5 mindtach menic
MOVIMOT® lokaliza¢nu funkciu automaticky deaktivuje.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Opis parametrov

7.8.5 Riadiace funkcie

Parameter 700

Charakteristika
VFC/U/f

Zdvihacie za-
riadenie VFC

VFC/U/f brzdenie
jednosmernym
pradom

Prevadzkovy rezim (len pri MOVIMOT® s AS-Interface)

Tymto parametrom sa nastavi zakladny prevadzkovy rezim menic¢a (ked je deaktivo-
vany DIP prepina¢ S2/3).

Standardné nastavenie asynchrénnych motorov. Toto nastavenie je vhodné na véetky
vSeobecné aplikacie, ako pasové dopravniky, pojazdy atd.

Funkcia zdvihacieho zariadenia automaticky nastavi pripravenost vSetkych funkcii,
ktoré su potrebné na prevadzku jednoduchého pouZzitia v zdvihacej technike. Predpo-
kladom na spravny priebeh aplikacie v zdvihacej technike je riadenie brzdy motora
cez meni¢. Prevadzkovy rezim zdvihacieho zariadenia VFC ovplyviuje tieto paramet-
re:

C. Index |Subin- Nazov Hodnota
dek. dex dek.
P300 (8515 |0 Otacky Start-Stop = 60 min™

ak sa nastavia otacky Start —
stop mensie ako 60 min™

P301 |8516 |0 Minimalne otacky = 60 min’

ak sa nastavia minimalne
otacky mensie ako 60 min™

P303 8518 |0 Medzna hodnota prudu = menovity prid motora

ak sa medzna hodnota prudu
nastavi mensia ako menovity
prud motora

P323 8526 |0 Predmagnetizacia =20 ms

ak sa nastavi predmagnetiza-
cia mensia ako 20 ms

P500 (8557 |0 Kontrola otacok = 3: motoricky/generatoricky
P731 |8749 |0 Cas odbrzdenia brzdy =200 ms

ak sa Cas odbrzdenia brzdy
nastavi mensi ako 200 ms

P732 |8585 |0 Cas zabrzdenia brzdy =200 ms

ak sa Cas zabrzdenia brzdy
nastavi mensi ako 200 ms

P738 |8893 |0 Aktivacia odbrzdenia brz- | = 0: OFF
dy bez uvolnenia pohonu

V prevadzkovom rezime zdvihacie zariadenie VFC meni¢ MOVIMOT® kontroluje, &i su
hodnoty tychto parametrov povolené.

Sledovanie otaCok nemozno deaktivovat v prevadzkovom rezime zdvihacie zariadenie
VFC.

Funkciu odbrzdenia brzdy bez uvolnhenia pohonu nemozno aktivovat' v prevadzkovom
rezime zdvihacie zariadenie VFC.

Pri tomto nastaveni sa je asynchrénny motor brzdeny pomocou vnuteného prudu. Pri-
tom motor brzdi bez brzdového odporu na menici.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert 7
Opis parametrov

A VYSTRAHA

Nebezpecéenstvo nekontrolovanym brzdenim. Pri brzdeni jednosmernym priadom nie
je mozné riadené zastavenie alebo dodrzanie urcitej rampy.

Smrt alebo tazké poranenia

» V pripade potreby pouzite iny prevadzkovy rezim.

Parameter 710

Prud pri zastaveni

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom pri dotyku spajacej skrinky. Pri komunikaénom &asovom li-
mite sa pokojovy prud neprerusi.
Smrt alebo tazké poranenia

» Zapnite meni¢ bez napatia a dodrziavajte po vypnuti siete nasledovny minimalny
¢as vypinania:
— 1 minata

Meni¢ generuje prud do motora funkciou pokojového pradu po¢as zastavenia motora.
Pokojovy prud v zastavenom motore plini tieto funkcie:

+ Pokojovy prud pri nizSej teplote okolia brani motoru tvorit kondenzat a tym brani aj
zamrznutiu brzdy. Vysku pradu nastavte tak, aby sa motor neprehrial.

+ Ak ste aktivovali pokojovy prud, motor méZete aktivovat’ aj bez predmagnetizacie.

Pri aktivovanej funkcii pokojového prudu kqncovy stupen zostava uvolneny na genero-
vanie prudu do motora, aj ked je v stave "ZIADNE UVOLNENIE". V pripade chyby sa
prerusi napajanie motora v zavislosti od prisluSnej reakcii na chybu.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface = | 3.3



Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
7 Opis parametrov

Parameter 720 — 722
Funkcia drzania pozadovanej hodnoty
Pozadovana hodnota - Stop
Start-Offset

Pri aktivnej funkcii pozadovanej hodnoty zastavenia sa meni€ uvolni, ked je pozado-
vana hodnota otacok vacsia ako pozadovana hodnota Stop + Start-Offset.

Uvolnenie meni€a sa zrusi, ak pozadovana hodnota ota¢ok poklesne pod pozadovanu
hodnotu zastavenia.

A
Pozadovana
hodnota
integratora
S ——_
Pozadovana
Pozadovana hodnota — Stop  Pozadovana hodnota — Start  hodnota
otacok
Start-Offset
9007199746515723

Parameter 731

Cas odbrzdenia brzdy

Tymto parametrom urCujete, ak dlho eSte bude motor po uplynuti predmagnetizacie
bezat s minimalnymi otackami. Tento €as je potrebny na kompletné odbrzdenie brzdy.

Parameter 732

Cas zabrzdenia brzdy
Nastavi sa ¢as potrebny na zabrzdenie mechanickej brzdy.
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Parameter 738

Parameter 770

Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert
Opis parametrov

Aktivacia odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu
(ak je DIP prepinag S2/2 deaktivovany)

Ked je tento parameter nastaveny na "ON", je odbrzdenie brzdy mozné aj vtedy, ked
pohon nie je odblokovany.

Tato funkcia je k dispozicii len vtedy, ak sa brzda motora ovlada cez menic.
Pri zariadeni, ktoré nie je pripravené na prevadzku, je brzda vzdy zabrzdena.

Odbrdzenie brzdy bez uvolnenia pohonu nie je v spojeni s funkciou zdvihacej techniky
k dispozicii.

Funkcia Setrenia energiou
Ak sa parameter nastavi na hodnotu "ON", meni¢ znizi prid volnobehu.

7.8.6 Funkcie menica

Parameter 802

Parameter 803

Nastavenie z vyroby

Ak tento parameter nastavite na "Vyrobné nastavenie", vSetky parametre,

» ktoré maju hodnotu nastavenu z vyroby,

+ aktoré nemozno nastavit na DIP prepinacoch S1/S2 alebo na prepinacoch t1/f2,
sa nastavia na hodnotu nastavenia z vyroby.

Pri parametroch, ktoré sa nastavuju na DIP prepinatoch S1/S2 alebo na prepinacoch
t1/f2, sa pri vyrobnom nastaveni "Vyrobné nastavenie" aktivuji mechanické prvky na-
stavenia.

Blokovanie parametrov

Ked je tento parameter nastaveny ako "ON", nie je s vynimkou blokovania parametrov
mozné zmenit ostatné parametre. Toto nastavenie ma zmysel vtedy, ked bolo za-
riadenie Uspesne uvedené do prevadzky a prebehla optimalizacia parametrov. Zmena
parametrov je opatovne mozna vtedy, ked tento parameter nastavite na "OFF".
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7 Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Opis parametrov

Parameter 805

Parameter 812

Parameter 832

Parameter 840

Parameter 860

Rezim uvedenia do prevadzky
Parametrizacia rezimu uvedenia do prevadzky
* Rezim Easy

V rezime "Easy" uvediete pohon MOVIMOT® do prevadzky rychlo a jednoducho
pomocou DIP prepinacov S1, S2 a prepinacov 2, t1.

* Rezim Expert

V reZime "Expert" je rozsah parametrov Sirsi.

Cas prekroéenia éasového limitu RS485
Tymto parametrom mézete nastavit sledovanie ¢asového limitu rozhrania RS485.

Reakcia na chybu pret'azenia motora

Tymto parametrom urcujete reakciu na chybu, ktora sa aktivuje pri pretazeni motora
(kéd chyby 84).

Rucny reset

Ak sa na meni¢i MOVIMOT® vyskytne chybovy stav, mozete tuto chybu potvrdit’ tak,
ze tento parameter na stavite na "ON". Po uskuto¢neni tohto resetu chyby bude tento
parameter automaticky nastaveny na "OFF". Ak sa chybovy stav vyskytne na vykon-
nej Casti, nastavenie tohto parametra na "ON" bude neucinné.

Frekvencia PWM (ak je DIP prepinac¢ S1/7 deaktivovany)

Tymto parametrom mozete nastavit maximalnu taktovu frekvenciu na vystupe menica.
Taktova frekvencia sa m6ze v zavislosti od zataZenia samovolne menit.
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Opis parametrov

Parametre zavislé od mechanickych ovladacich prvkov

Nasledujuce mechanické ovladacie prvky ovplyviiuju pouzivatel'ské parametre:

DIP prepinac S1

DIP prepina¢ S2

Potenciometer pozadovanej hodnoty f1

+ Spinac f2
» Spinac t1

Ovladaci Ovplyvneny Uginok parametra P102

prvok Parameter Bit

Prepina€ DIP | P340 5 |Bit nie je nastaveny:

S1/5 Ochrana motora Aktivacia/deaktivacia funkcie ochrany moto-

ra na DIP prepinaci S1/5

Bit nastaveny:

Aktivacia/deaktivacia funkcie ochrany moto-
ra pomocou parametrov

Prepina€ DIP | P860 7 | Bit nie je nastaveny:

S1/7 Frekvencia PWM Vyber frekvencie PWM na prepinaci DIP

S1/7

Bit nastaveny:

Vyber frekvencie PWM pomocou paramet-
rov

Prepina¢ DIP |P325 8 |Bit nie je nastaveny:

S1/8 Timenie Aktivacia/deaktivacia funkcie timenia kmita-
kmitania pri vol- nia pri volnobehu na DIP prepinaci S1/8
nobehu . .

Bit nastaveny:
Aktivacia/deaktivacia timenia kmitania pri
volnobehu pomocou parametrov

DIP prepina¢ |P738 10 | Bit nie je nastaveny:

S2/2 Odbrzdenie brzdy Aktivacia/deaktivacia funkcie "Odbrzdenie
bez uvolnenia po- brzdy bez uvolnenia pohonu" na DIP prepi-
honu naci S2/2

Bit nastaveny:

Aktivacia/deaktivacia funkcie "Odbrzdenie
brzdy bez uvolnenia pohonu" pomocou pa-
rametrov

DIP prepina¢ |P700 11 | Bit nie je nastaveny:

S2/3 Prevadzkovy rezim Vyber prevadzkového rezimu na DIP prepi-

naci S2/3

Bit nastaveny:

Vyber prevadzkového rezimu pomocou pa-
rametrov
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Uvedenie do prevadzky MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert

Opis parametrov

Ovladaci Ovplyvneny Uginok parametra P102

prvok Parameter Bit

Prepinac DIP | P500 12 |Bit nie je nastaveny:

S2/4 Kontrola otacok Aktivacia/deaktivacia funkcie sledovania ota-
¢ok na DIP prepinaci S2/4
Bit nastaveny:
Aktivacia/deaktivacia sledovania otacok po-
mocou parametrov

Potenciome- |P302 13 | Bit nie je nastaveny:

ter. p;]ozdad(:va- Maximalne otacky Nastavenie maximalnych ota¢ok na potenci-

?1ej odnoty ometri pozadovanej hodnoty 1
Bit nastaveny:
Nastavenie maximalnych otacok pomocou
parametrov

Spinag 2 P301 14 | Bit nie je nastaveny:

Miniméalne otacky Nastavenia minimalnych otacok na prepi-

naci f2
Bit nastaveny:
Nastavenie minimalnych otac¢ok pomocou
parametrov

Spinac t1 P130 15 | Bit nie je nastaveny:

Zrychlovacia ram-
pa
P131

Spomalovacia
rampa

Nastavenia ramp na prepinaci t1

Bit nastaveny:

Nastavenie ramp pomocou parametrov
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Uvedenie do prevadzky MLK30A 8

Chod uvedenia do prevadzky

8 Uvedenie do prevadzky MLK30A

UPOZORNENIE

Pri uvedeni do prevadzky s MLK30A dodrzujte aj kapitolu "Uvedenie do prevadzky
MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert".

[0

8.1 Chod uvedenia do prevadzky
A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom neuplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni¢ odpojte od napétia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny Cas vy-
pnutia:

— 1 minata

Demontujte meni¢ MOVIMOT® z pripojovacej skrinky.
2. Nastavte pozadovanu adresu AS-Interface:

= pomocou ru¢ného programovacieho pristroja. "Zadanie adresy slave pomocou
ruéného programovacieho pristroja" (— B 142)

= alebo pomocou master (pozri popis mastera AS-Interface)
3. Skontrolujte pripojenie meni¢a MOVIFIT®.
= Pozri kapitolu "Elektricka instalacia".

4. Nastavte druh napajania 24 V na spinaci S5. "Nastavenie 24 V napajania na spi-
naci S5" (— B 143).

5. DIP prepina¢ S1/1 — S1/4 nastavte nasledovne.

9007199592524939

6. Nastavte 1. otacky na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 (aktivne, ked je AS-
Interface bit DO2 = "0"). Nastavenie z vyroby: cca 50 Hz (1500 min")

f1 [Hz] 1004

18014398838894987

[1] Poloha potenciometra
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8 Uvedenie do prevadzky MLK30A

Chod uvedenia do prevadzky

7. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi zaslepkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diagnostic-

kom rozhrani X50. Po3kodenie meni¢a MOVIMOT®,

Opatovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesnenim.
8. Nastavte 2. otacky na spinaci f2 (aktivne, ked je AS-Interface bit DO2 = "1").

N Spinac f2
)
o] Aretovana poloha 1 2 4 |56 |7 8] 910
= Pozadovana hodnotaf2[Hz] | 5 | 7 |10 | 15|20 | 25|35 | 50 | 60 | 70 | 100
UPOZORNENIE
i Pocas prevadzky mdze byt 1. pocet otacok je mozné plynule menit potenciometrom

pozadovanej hodnoty 1, ktory je dostupny zvonka.

Otacky f1 a f2 mozno nastavit nezavisle od seba.

9. Na spinadi t1 nastavte ¢as rampy.

= Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty 1500 min™ (50 Hz).

Spinac¢ t1
Aretovana poloha 0| 1 2 13|45 ,6/|7|8|9]10
Cas rampy t1 [s] 0.1/02(03/05[07| 1 3157110

10. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripdjaciu skrinku a pevne ho zaskrutkuijte.

11. Zapnite nasledujuce napétia:

= napatie AS-Interface

= pomocné napatie DC 24 V (len pri napajani 24 V cez Cierny kabel AUX-PWR)

= sietové napatie
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8.11

Uvedenie do prevadzky MLK30A 8

Chod uvedenia do prevadzky

Zadanie adresy slave

Pohony MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK3.A sa zo zavodu doda-
vaju s adresou 0.

Na zadanie adresy AS-Interface pohonu MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Inter-
face MLK3.A (adresa 1 — 31) su k dispozicii nasledujuce moZnosti:

* Automatické zadanie adresy v ramci projektovaného zariadenia AS-Interface pri
vymene pohonu MOVIMOT® s volitefnou jednotkou AS-Interface MLK3.A.

Pritom musia byt splnené nasledujuce predpoklady:

— Novy pohon MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK3.A musi mat
adresu 0.

— Ked vymienate viaceré pohony MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface
MLK3.A, musite ich vymenit jednotlivo za sebou.

* Manualne zadanie adresy pomocou mastera zariadenia

Pohony sa musia pripojit za sebou na kable AS-Interface. Toto zabrani tomu, aby
viaceré pohony MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK3.A dostali
rovnaku adresu.

* Manualne zadanie adresy pomocou ruéného programovacieho pristroja AS-Inter-
face

Pri pripojeni pohonu MOVIMOT® s volitefnou jednotkou AS-Interface MLK3.A na
kabel AS-Interface reSpektujte pokyny v nasledujucej kapitole.
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8 Uvedenie do prevadzky MLK30A

Chod uvedenia do prevadzky

Zadanie adresy slave pomocou ru¢éného programovacieho pristroja

Priklad:

Ruéné programovacie pristroje AS-Interface ponukaju nasledujuce funkcie:
+ Nadcitanie a zmena adresy slave AS-Interface

* Nacitanie profilu AS-Interface

+ Nacitanie a zmena datovych bitov a bitov parametrov

+ Kontrola funkcie a testovacia prevadzka.

Ruéné programovacie pristroje nedodavaju dostatok pridu na prevadzku. Preto je
na kontrolu funkcie a testovaciu prevadzku potrebny externy zdroj napatia (AUX-
PWR).
Na pouzitie ruéného programovacieho pristroja potrebujete 2-zilovy spojovaci kabel,
ktory sa hodi ku konektoru AS-Interface na MOVIMOT® (pozri nasledujlci obrazok).

1: AS-Interface +

2:0V24 [1]
3: AS-Interface -
4:24vV  [1]

1127256715
[11 Na pridelenie adresy nepripajajte koliky 2 a 4!

POZOR! Pri chybnom pripojeni sa mbZe ru€ny programovaci pristroj poskodit.

* Rucny programovaci pristroj mézete spojit len kolikmi 1 "AS-Interface +" a 3 "AS-
Interface -" s konektorom AS-Interface.

* Pred adresovanim cez ruény programovaci pristroj nastavte spina¢ S5 v pripojo-
vacej skrinke MOVIMOT® do polohy "1"!

» Po adresovani musite spina¢ S5 nastavit podla druhu 24 V zdroja napétia.

Odpojte ucastnikov AS-Interface jednotlivo zo siete AS-Interface a adresujte ich po-
mocou ruéného programovacieho pristroja (A).

Integrujte ucastnikov AS-Interface znovu do siete AS-Interface (B).

o A . B
ASi = ASid =

B — =

@ Q MOVIMOT®
-4 =
. (1]

[11 Ruény programovaci pristroj AS-Interface

9007200382410891
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8.1.2 Nastavenie 24 V napajania na spinaci S5

Uvedenie do prevadzky MLK30A 8

Chod uvedenia do prevadzky

Spina¢ S5 [1] sa nachadza na pripojovacej zakladnej doske.

Konstrukéna velkost 1

[1] Spinac S5

(1]

18014399700786699

Konstrukéna velkost 2

SpinaCom S5 nastavte druh 24 V zdroja napatia.

24 V zdroj napatia

Spina¢ S5 ="1"
0

S5
T

1

Napajanie MOVIMOT® a snimacov
cez AUX-PWR

(napr. Cierny kabel AS-Interface)

1 |24V | AS-| AS+

Spina¢ 85 = "0"

Napajanie MOVIMOT® a snimacov
cez datové vedenie AS-Interface

1 |24V |AS-|AS+
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8 Uvedenie do prevadzky MLK30A

Chod uvedenia do prevadzky

8.1.3 Data AS-Interface master - MOVIMOT®

Nasledujuca tabulka zobrazuje 4 datové bity, ktoré prenaSa AS-Interface master cez
AS-Interface do meni¢a MOVIMOT®:

AS-Interface
bit

Funkcia
(pozri kapitolu "Spravanie sa menica v zavislosti od AS-Interfa-
ce bitov" (— B 146))

DOO

pravotocCivy chod/zastavenie

DO1

lavotoCivy chod/zastavenie

DO2

otacky f2/f1

DO3

reset”/uvolnenie regulatora

1) pri vymene boku z "0" — "1" (G¢inné len v pripade chyby )

UPOZORNENIE

j=de

gulatora"!

Na uvolnenie pohonu musi byt nastaveny AS-Interface bit DO3 "reset/uvolnenie re-

8.1.4 Data MOVIMOT® — AS-Interface master

Nasledujuca tabulka zobrazuje 4 datové bity, ktoré odosiela meni¢ MOVIMOT® spat
cez AS-Interface do AS-Interface master:

AS-Interface
bit

Funkcia

DI0

Hlasenie o pripravenosti na prevadzku
0: Pohon MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.
1: Pohon MOVIMOT?® je pripraveny na prevadzku.

DI1

Rucéné ovladanie
0: Riadenie MOVIMOT® cez AS-Interface
1: Riadenie MOVIMOT® cez ruéné ovladanie

DI2

Vstup snimaca 1
0: Signal snimaca 1 ="0"
1: Signal snimaca 1 ="1"

DI3

Vstup snimaca 2

0: Signal snimac¢a 2 ="0"

1: Signal snimaca 2 = "1"
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8.1.5

Uvedenie do prevadzky MLK30A 8

Chod uvedenia do prevadzky

Skalovanie pozadovanej hodnoty pomocou bitov parametrov
Nasledujuca tabulka zobrazuje bity parametrov na Skalovanie pozadovanej hodnoty.

Skalovanie pozadovanej hodnoty pdsobi len na zvonku nastavitelni pozadovanu hod-
notu f1.

Pozadovana hodnota f2 a minimalna frekvencia nie su Skalovanim ovplyvnené.

Nasledujuca tabulka zobrazuje mozné pozadované frekvencie pri nastaveniach poten-
ciometra pozadovanej hodnoty f1 = 100 Hz (3000 min™") a f1 = 50 Hz (1500 min™):

Bity parametrov | Sucini- Pozadovana frekvencia [Hz]
P3| P2 | P1| PO tte;n‘::‘l’ pri nastaveni {1 = 100 Hz | nastavenie f1 = 50 Hz
ometra
1 1 1 1 1.00 100 50
1 1 1 0 1.11 90 45
1 1 0 1 1.25 80 40
1 1 0|0 1.43 70 35
1 0 1 1 1.67 60 30
17010 2.00 50 25
1 0| o0 1 2.22 45 22.5
170,00 2.50 40 20
0 1 1 1 2.86 35 17.5
o/1]1]o0 3.33 30 15
0| 1]0] 1 4.00 25 12.5
0 1 0| O 5.00 20 10
0| O 1 1 6.67 15 7.5
0| O 1 0 10.00 10 5
O[O0/ O 1 14.30 7 3.5
0| 0] 0| 0| 20.00 5 2.5
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8 Uvedenie do prevadzky MLK30A

Chod uvedenia do prevadzky

8.1.6 Spravanie sa menica v zavislosti od AS-Interface bitov

Nasledujlca tabulka zobrazuje spravanie sa meni¢a MOVIMOT® v zavislosti od stavu
AS-Interface bitov:

Spravanie AS-Interface bit Stavova
il ] Siet | DO3 DO2 poo | po1 | L|EP
X1: L1-L3| reset/ otacky f2/ |pravoto-| lavoto-
uvolne- | otacky f1 Civy Civy
hie regu- chod/ | chod/
latora za- za-
stave- | stave-
nie nie
Meni¢ vypnuty 0 0 X X X Blika ZI-
ta
Meni& vypnuty 1 0 X X X Zlta
Stop, chyba siet 0 1 X X X Blika ZI-
ta
Stop 1 1 X 0 0 Zlta
Pravotoc€ivy chod 1 1 0 1 0 Zelena
s f1
Lavotocivy chod 1 1 0 0 1 Zelena
s f1
Pravotoc€ivy chod 1 1 1 1 0 Zelena
s f2
Lavotocivy chod 1 1 1 0 1 Zelena
s f2
Stop 1 1 X 1 1 Zlta
0 =Ziadne napatie 1 = napétie x = [ubovolny stav

8.1.7 Odbrzdenie brzdy bez odpojenia

Pri aktivovanom prepinaci S2/2 = "ON" je odbrzdenie brzdy mozné aj vtedy, ked po-
hon nie je odblokovany.

Pozri kapitolu "Prepina¢ DIP S2/2" (— & 74).
Tato funkcia je ucinna len pri brzdovych motoroch.
Tato funkcia je neucinna v prevadzke zdvihacieho zariadenia.
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Uvedenie do prevadzky MLK31A
Opis funkcie dvojitého slave MLK31A

9 Uvedenie do prevadzky MLK31A
UPOZORNENIE

Uvedenie do prevadzky s MLK31A ma zmysel len v rezime Expert.

[0

Pri uvedeni do prevadzky s MLK31A dodrzZujte aj kapitolu "Uvedenie do prevadzky
MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert".

9.1 Opis funkcie dvojitého slave MLK31A
9.1.1 Funkény princip

Na ovladanie dvojitého slave MLK31A je potrebny AS-Interface master podfla Specifi-
kacie AS-Interface 3.0, Rev.2 spolu s profilom mastera M4.

Volitelna jednotka MLK31A ma pri dodanii adresu 0 a profil S-7.A.7.7. Ked nastavite
adresu > 0, zmeni sa volitelna jednotka MLK31A na dvojity slave s profilmi S-7.A.7.7
(A slave) a S-7.A.7.5 (B slave).

Na vedenie AS-Interface mézete pripojit maximalne 31 tychto slaves.

9.1.2 A slave, vyznam AS-Interface datovych bitov a bitov parametrov

AS-Interface master prenasa datové bity a bity parametrov k volitelnej jednotke
MLK31A (A slave). Volitelna jednotka MLK31A odosle 4 datové bity a 3 bity paramet-
rov bez interpretacie komunikacie RS485 do menita MOVIMOT®.

V meni¢i MOVIMOT® su uloZené rozli¢né funkéné moduly (priradovacie tabulky), ktoré
priraduju datovym bitom Specifické funkcie pohonu. Priradenie funkcii najdete v kapi-
tole "Funkéné moduly" (— B 153).

Bity parametrov

+ 3 z acyklickych bitov parametrov (P2 — PQ) sluZia na prepinanie medzi funkénymi
modulmi a uréuju vyznam datovych bitov.

* 4. bit parametrov pouzivatel nema k dispozicii v rozSirenom reZime adresy.

* Prepnutie parametrov medzi funkénymi modulmi je mozné aj poCas prevadzky a
pri uvolnenom meni¢i MOVIMOT®. Pritom sa mdze zmenit' vyznam datovych bitov.

* Vstupné bity parametrov sa nepouzivaju.
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Datové bity
Nasledujuca tabulka zobrazuje priradenie binarnych vstupnych datovych bitov A slave
(¢as cyklu: max. 10 ms):

Bity parametrov (A slave) |Funkcia vstupnych datovych bitov (A slave)

(P2 P1 PO,,) |Funkény Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
moduly,. (DI3) (DI2) (DI1) (DI0)
0104, — 11151 | 2hex — Thex Status Status | Status MOVIMOT® podla kapi-

toly "Popis datovych bitov,
funk&énych modu-
lov" (— B 154)

000y, — 001y, | Opex — Thex Status MOVIMOT® podla
kapitoly "Popis datovych bitov, funkénych modu-
lov" (— B 154)

Snimac¢ 2 | Snimac 1

Bity parametrov P2 — PO sluzia na vyber funkénych modulov.

* Pri vybere funkénych modulov 2., — 7,., sa prenasaju datové bity DIO a DI1 podla
stavového slova MOVIMOT® zo slave na mastera. Datové bity DI2 a DI3 dostanu
status vstupov snimaca DI2 a DI3.

*  Pri vybere funkénych modulov 0,., — 1, sa prenasaju vSetky 4 datové bity DIO —
DI3 podla stavového slova MOVIMOT® zo slave na mastera. Stav vstupov sni-
maca sa neprenasa.

9.1.3 Funkcia B slave

B slave sluzi na prenos rozlicnych stavovych a riadiacich slov medzi AS-Interface
master a meni¢om MOVIMOT®,

Pouzitim sériového datového prenosu AS-Interface je mozZny zapis a Citanie paramet-
rov MOVIMOT® a zobrazenych hodn6t.

» AS-Interface master prenasa viaceré datové byte acyklicky podla profilu S-7.A.F.5
k volitelnej jednotke MLK31A (B slave).

» Mikroprepina¢ volitelnej jednotky MLK31A spracuva tieto signaly a prenasa ich
podfa protokolu MOVILINK® (telegram s parametrami) cez rozhranie RS485
MOVIMOT®.

*  Meni¢ MOVIMOT® prenasa telegram s odpovedou cez rozhranie RS485 k volitel-
nej jednotke MLK31A.

+ Volitelna jednotka MLK31A zmeni telegram s odpovedou a prenesie ho cez séri-
ové rozhranie AS-Interface k AS-Interface masterovi.

Pri komunikacii cez rozhranie RS485 ma acyklicky prenos parametrov B slave vysSiu
prioritu ako cyklické riadiace slovo A slave. Na zaklade ¢asu cyklu na strane AS-Inter-
face sa uskuto¢ni medzi prenosmi parametrov minimalne jeden protokol s procesnymi
udajmi.

Komunikacia cez B slave sa uskuto€riuje zasadne acyklicky. Prenos parametrov cez
interné rozhranie RS485 sa uskutoc¢fiuje len po prislusnom vyvolani parametrov AS-
Interface mastera spolu s nadriadenou riadiacou jednotkou.
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9.2

Uvedenie do prevadzky MLK31A 9

Chod uvedenia do prevadzky

Chod uvedenia do prevadzky

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netplne vybitymi kondenzatormi.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni¢ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:
— 1 minata

1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z pripojovacej skrinky.
2. Nastavte pozadovanu adresu AS-Interface:
= pomocou ruéného programovacieho pristroja (— B 151)
= alebo pomocou master (pozri popis mastera AS-Interface)
3. Skontrolujte pripojenie meni¢a MOVIFIT®.
= Pozri kapitolu "Elektricka instalacia".
Nastavte druh napajania 24 V na spinali S5 (— B 152).
DIP prepina¢ S1/1 — S1/4 nastavte nasledovne:

9007199592524939

Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripdjaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
7. Zapnite nasledujuce napatia:
= napatie AS-Interface
= pomocné napatie DC 24 V (len pri napajani 24 V cez Cierny kabel AUX-PWR)

= sietové napatie
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9.21

Zadanie adresy slave

j=de

Na ovladanie dvojitého slave MLK31A je potrebny AS-Interface master podla Specifi-
kacie AS-Interface 3.0, Rev.2 spolu s profilom mastera M4.

Pohony MOVIMOT® s volitefnou jednotkou AS-Interface MLK31A sa zo zavodu doda-
vaju s adresou 0 a profilom S-7.A.7.7. Ked nastavite adresu > 0, zmeni sa volitelna
jednotka MLK31A na dvojity slave s profilmi S-7.A.7.7 (A slave) a S-7.A.F.5 (B slave).
Po zadani adresy prevezme B slave automaticky zakladnu adresu A slave.

Na zadanie adresy AS-Interface pohonu MOVIMOT® s volitefnou jednotkou AS-Inter-
face MLK3.A (adresa 1 — 31) su k dispozicii nasledujuce moznosti:

Automatické zadanie adresy v ramci projektovaného zariadenia AS-Interface pri
vymene pohonu MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK31A.

Pritom musia byt splnené nasledujuce predpoklady:

— Novy pohon MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK31A musi mat
adresu 0.

— Ked vymieniate viaceré pohony MOVIMOT® s volitefnou jednotkou AS-Interface
MLK31A, musite ich vymenit jednotlivo za sebou.

Manualne zadanie adresy pomocou mastera zariadenia

Pohony sa musia pripojit za sebou na kable AS-Interface. Toto zabrani tomu, aby
viaceré pohony MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK31A dostali
rovnaku adresu.

Manuélne zadanie adresy pomocou ruéného programovacieho pristroja AS-Inter-
face

Pri pripojeni pohonu MOVIMOT® s volitefnou jednotkou AS-Interface MLK31A na
kabel AS-Interface reSpektujte pokyny v nasledujucej kapitole.

UPOZORNENIE

Ked zmenite adresu AS-Interface volitelnej jednotky MLK31A, pri ktorej sa uz
uskutocnilo zadanie adresy (adresa > 0), musite dodrzat nasledujuce pokyny:

Nova adresa nesmie byt obsadena uz naprojektovanym slave.
B slave ma vZdy rovnaku z&kladnu adresu ako A slave.
Na zadanie adresy musi byt nastavena len adresa A slave.

Po zadani adresy prevezme B slave automaticky zakladnu adresu A slave.
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Zadanie adresy slave pomocou ru¢éného programovacieho pristroja

Priklad:

Ruéné programovacie pristroje AS-Interface ponukaju nasledujuce funkcie:
+ Nadcitanie a zmena adresy slave AS-Interface

* Nacitanie profilu AS-Interface

+ Nacitanie a zmena datovych bitov a bitov parametrov

+ Kontrola funkcie a testovacia prevadzka.

Ruéné programovacie pristroje nedodavaju dostatok pridu na prevadzku. Preto je
na kontrolu funkcie a testovaciu prevadzku potrebny externy zdroj napatia (AUX-
PWR).
Na pouzitie ruéného programovacieho pristroja potrebujete 2-zilovy spojovaci kabel,
ktory sa hodi ku konektoru AS-Interface na MOVIMOT® (pozri nasledujlci obrazok).

1: AS-Interface +

2:0V24 [1]
3: AS-Interface -
4:24vV  [1]

1127256715
[11 Na pridelenie adresy nepripajajte koliky 2 a 4!

POZOR! Pri chybnom pripojeni sa mbZe ru€ny programovaci pristroj poskodit.

* Rucny programovaci pristroj mézete spojit len kolikmi 1 "AS-Interface +" a 3 "AS-
Interface -" s konektorom AS-Interface.

* Pred adresovanim cez ruény programovaci pristroj nastavte spina¢ S5 v pripojo-
vacej skrinke MOVIMOT® do polohy "1"!

» Po adresovani musite spina¢ S5 nastavit podla druhu 24 V zdroja napétia.

Odpojte ucastnikov AS-Interface jednotlivo zo siete AS-Interface a adresujte ich po-
mocou ruéného programovacieho pristroja (A).

Integrujte ucastnikov AS-Interface znovu do siete AS-Interface (B).

o A . B
ASi = ASid =

B — =

@ Q MOVIMOT®
-4 =
. (1]

[11 Ruény programovaci pristroj AS-Interface

9007200382410891

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface | 51



9 Uvedenie do prevadzky MLK31A
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9.2.2 Nastavenie 24 V napajania na spinaci S5

Spina¢ S5 [1] sa nachadza na pripojovacej zakladnej doske.

(1] (1]

18014399700786699
Konstrukéna velkost 1 Konstrukéna velkost 2
[1] Spinac S5
Spinacom S5 nastavte druh 24 V zdroja napatia.
24 V zdroj napatia
Spinaé S5 ="1" Napajanie MOVIMOT® a snimacov
- cez AUX-PWR
S5 (napr. Cierny kabel AS-Interface)
! 1 |24V | AS-| AS+
Spinaé S5 ="0" Napajanie MOVIMOT® a snimacov
- cez datové vedenie AS-Interface
S5 ' 1 |24V [AS-[AS+
1
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Funkéné moduly

9.3 Funkéné moduly

Priradenie funkcii Specifické podla pohonu cyklickych datovych bitov sa uskuto¢riuje
v meni¢i MOVIMOT®. Tato kapitola popisuje toto priradenie funkcii.

AS-Interface bity parametrov P2 — PO sluzia na prepinanie medzi funkciami pohonu a
ur€uju vyznam datovych bitov. Prepnutie medzi funkénymi modulmi je mozné aj poc¢as
prevadzky a pri uvolnenom meni¢i MOVIMOTP®. Pritom sa moéze zmenit vyznam dato-
vych bitov.

9.31 Popis bitov parametrov

Nasledujuca tabulka zobrazuje priradenie funkcii datovych bitov k zvolenému funké-
nému modulu (AS-Interface bity parametrov).

AS-Interface bity para- Funkcia datovych bitov
metrov
(P2 P1 P0,;,) | Funkény
modul, .,
111, 7 hex Binarny rezim (predvoleny),
ovladanie kompatibilné s SEW binarnym slave
110y, Bhex Rezervované
101y, Bhex 6 pevnych poZadovanych hodnét s rampami t11 rozbeh
a t11 dobeh
Stavové hlasenia
Prepnutie rampy medzi funkénymi modulmi 4, a 5.,
100,;, 4,.. 6 pevnych pozadovanych hodndt s rampami t15 rozbeh
a t15 dobeh
Stavoveé hlasenia
Prepnutie rampy medzi funkénymi modulmi 5, a 4.,
011y, 3hex 3 pevnych pozadovanych hodndt s rampami t11 rozbeh
a t11 dobeh
3 pevnych poZadovanych hodnét s rampami t15 rozbeh
a t15 dobeh
010y, 2hex Rezervované
0014, Thex 6 pevnych poZzadovanych hodndt s rampami t11 rozbeh
a t11 dobeh
Rozsirena diagnostika chyb
Ziadne vstupy snimaca
000,;, Opex Rezervované

*  Pri vybere funkénych modulov 2,., — 7., sa prenasaju datové bity DI0 a DI1 podla
stavového slova MOVIMOT® zo slave na mastera. Datové bity DI2 a DI3 dostanu
status vstupov snimaca DI2 a DI3.

* Pri vybere funkénych modulov 0,., — 1, Sa prenasaju vsetky 4 datové bity DIO —
DI3 podla stavového slova MOVIMOT® zo slave na mastera. Stav vstupov sni-
maca sa neprenasa.

Ked zvoli AS-Interface master bity parametrov s rezervovanou funkciou, prepne po-
hon MOVIMOT® do stavu "Zastavenie".
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Funkéné moduly

9.3.2 Popis datovych bitov, funkénych modulov

Funkény modul 7,

Cyklicka prevadzka s funkénym modulom 7, predstavuje kompatibilnu funkciu k SEW
binarnemu slave (bez Skalovacich sugcinitefov).

Volitelna jednotka MLK3.A sa sprava ako modul I/O so 4 vstupnymi a 4 vystupnymi
bitmi.

Pohon MOVIMOT® sa ovlada pomocou vystupnych datovych bitov.

Vystupné udaje AS-Interface master — volitelna jednotka MLK3.A

Funkény modul 7,., (AS-Interface bity parametrov = 111,,,)
Datové bity Funkcia

DOO0 pravotoCivy chod/zastavenie

DO1 lavotoCivy chod/zastavenie

DO2 prepinanie pozadovanej hodnoty f1/f2
DO3 reset”/uvolnenie regulatora

1) pri vymene boku z "0" — "1" (4c¢inné len v pripade chyby )

Vstupné udaje volitelnej jednotky MLK31A — AS-Interface master

Funkény modul 7, ., (AS-Interface bity parametrov = 111,,.)

Datové bity Funkcia

DIO Hlasenie o pripravenosti na prevadzku
0: MOVIMOT?® nie je pripraveny na prevadzku.
1: MOVIMOT® je pripraveny na prevadzku.

DI1 Ruc¢né ovladanie
0: Riadenie MOVIMOT® cez AS-Interface.
1: Riadenie MOVIMOT® cez ruéné ovladanie.

DI2 Vstup snimaca 1
0: Signal snimac¢a 1 ="0".

1: Signal snimacéa 1 = "1".

DI3 Vstup snimaca 2

0: Signal snimaca 2 = "0".

1: Signal snimaca 2 = "1".
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Funkény modul 5,

Vystupné udaje AS-Interface master — volitelna jednotka MLK3.A

Cyklicka prevadzka s funk&nym modulom 5,,, umoZzfuje navolenie 6 pevnych pozado-

Uvedenie do prevadzky MLK31A
Funkéné moduly

vanych hodnét s rampami t11 rozbeh a t11 dobeh.

Vystupné datové bity su binarne kdédované a interpretované ako 16 rozlicnych

riadiacich kodov.

Vystupnym a vstupnym datovym bitom su priradené nasledujuce funkcie:

Funkény modul 5,., (AS-Interface bity parametrov = 101,;,)

Datové bity Funkcia
bin. dec.
0000, Oec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)

0001 bin 1 dec

Zastavenie/blokovanie

Rampa t11 dobeh (P131)

0010y, 2 4ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n0 (P170) (P131)

0011y, 3ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n0 (P170) (P131)

0100, 4ee PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n1 (P171) (P131)

0101y, 5ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n1 (P171) (P131)

0110y, Bec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n2 (P172) (P131)

0111y, 7 gec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n2 (P172) (P131)

1000, 8ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n3 (P173) (P131)

1001y, dec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n3 (P173) (P131)

1010y, 104ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (P131)

1011y, 11 gec Lavotodivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P130), t11 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (P131)

1100y, 12466 PravotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n5 (10096.39) (P131)

1101, 134ec LavotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n5 (10096.39) (P131)

1110y, 14 4ec Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu
(len ked DIP prepina¢ S2/1 = "ON" alebo parameter P738 = "ON")

1111y, 154ec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)

Reset (Ucinkuje len pri chybe)
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Vstupné udaje volitelnej jednotky MLK31A — AS-Interface master

Funkény modul 5,., (AS-Interface bity parametrov = 101,,;,)
Datové bity Funkcia
DIO Hlasenie o pripravenosti na prevadzku
0: MOVIMOT?® nie je pripraveny na prevadzku.
1: MOVIMOT® je pripraveny na prevadzku.
DI1 Uvolnenie
0: Motor nie je napajany.
1: Motor je napajany.
DI2 Vstup snimaca 1
0: Signal snimac¢a 1 ="0".
1: Signal snimaca 1 ="1".
DI3 Vstup snimaca 2
0: Signal snimaca 2 = "0".
1: Signal snimaca 2 = "1".
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Funkéné moduly

Funkény modul 4,

Cyklicka prevadzka s funk&nym modulom 4., umoZzfuje navolenie 6 pevnych pozado-
vanych hodnét s rampami t15 rozbeh a t15 dobeh.

Tato prevadzka je skoro identické s prevadzkou s funkénym modulom 5., avdak po-
uzivaju sa rampy t15 rozbeh a t15 dobeh.

Prepnutie medzi funkénymi modulmi 4., a 5., tak realizuje prepnutie ramp pocas
beZiacej prevadzky. Toto prepnutie ramp mdze sluzit na optimalizaciu aplikacie neza-

22168036/SK — 04/2016

vislu od zatazenia.

Vystupnym a vstupnym datovym bitom su priradené nasledujuce funkcie:

Vystupné udaje AS-Interface master — volitelna jednotka MLK3.A

Funkény modul 4, ., (AS-Interface bity parametrov = 100,,,)

Datové bity Funkcia

bin. dec.

0000,,, 0 gec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)

0001,,, 1gec Zastavenie/blokovanie Rampa t15 dobeh (10504.11)

0010, 24ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n0 (P170) (10504.11)

0011, 3dec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n0 (P170) (10504.11)

0100, 4ec Pravoto€ivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n1 (P171) (10504.11)

0101, 5dec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n1 (P171) (10504.11)

0110y, Bec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (710504.1), t15 dobeh
chod, nota n2 (P172) (10504.11)

0111y, 7 dec Lavotocivy pevna poZadovana hod- Rampy t15 rozbeh (710504.1), t15 dobeh
chod, nota n2 (P172) (10504.11)

1000y, 8 ec PravotoCivy pevna poZadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n3 (P173) (10504.11)

1001,;, 9 dec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (710504.1), t15 dobeh
chod, nota n3 (P173) (10504.11)

1010,;, 104ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (10504.11)

1011, 11 4ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (10504.11)

1100y, 12460 PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (710504.1), t15 dobeh
chod, nota n5 (710096.39) (10504.11)

1101, 134ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n5 (710096.39) (10504.11)

1110y, 144, Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu
(len ked DIP prepina¢ S2/1 = "ON" alebo parameter P738 = "ON")

1111, 154ec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)
Reset (Uginkuje len pri chybe)
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9 Uvedenie do prevadzky MLK31A

Funkéné moduly

Vstupné udaje volitelnej jednotky MLK31A — AS-Interface master

Funkény modul 4, ., (AS-Interface bity parametrov = 100,,,)
Datové bity Funkcia
DIO Hlasenie o pripravenosti na prevadzku
0: MOVIMOT?® nie je pripraveny na prevadzku.
1: MOVIMOT® je pripraveny na prevadzku.
DI1 Uvolnenie
0: Motor nie je napajany.
1: Motor je napajany.
DI2 Vstup snimaca 1
0: Signal snimac¢a 1 ="0".
1: Signal snimaca 1 ="1".
DI3 Vstup snimaca 2
0: Signal snimaca 2 = "0".
1: Signal snimaca 2 = "1".
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Funkény modul 3,

Vystupné udaje AS-Interface master — volitelha jednotka MLK3.A

Uvedenie do prevadzky MLK31A

Funkéné moduly

Cyklicka prevadzka s funk&nym modulom 3., umoZzfuje navolenie 3 pevnych pozado-
vanych hodndt s rampami t16 rozbeh a t16 dobeh a 3 dalSimi pevnymi poZadovanymi
hodnotami s rampami t15 rozbeh a t15 dobeh.

Vystupné datové bity su binarne kdédované a interpretované ako 16 rozli€nych

riadiacich kodov.

Vystupnym a vstupnym datovym bitom su priradené nasledujuce funkcie:

Funkény modul 3,., (AS-Interface bity parametrov = 011,;,)

Datové bity Funkcia

bin. dec.

0000, Oec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)

0001, 1 dec Zastavenie/blokovanie Rampa t16 dobeh (10475.1)

0010, 24ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (10475.2), 116 dobeh
chod, nota n0 (P170) (10475.1)

0011, Bdec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (10475.2), 16 dobeh
chod, nota n0 (P170) (10475.1)

0100y, 4, PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (10475.2), 16 dobeh
chod, nota n1 (P171) (10475.1)

0101, 5ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (710475.2), 116 dobeh
chod, nota n1 (P171) (10475.1)

0110y, Bec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (710475.2), 16 dobeh
chod, nota n2 (P172) (10475.1)

0111y, 7 gec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (10475.2), 116 dobeh
chod, nota n2 (P172) (10475.1)

1000, 8ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n3 (P173) (10504.11)

1001y, dec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n3 (P173) (10504.11)

1010y, 104ec Pravotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (10504.11)

1011y, 11 gec Lavotodivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (10504.11)

1100y, 12466 PravotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n5 (10096.39) (10504.11)

1101, 134ec LavotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n5 (10096.39) (10504.11)

1110y, 144, Zastavenie/blokovanie Rampa t15 dobeh (10504.11)

1111, 154ec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)
Reset (Ucinkuje len pri chybe)

9
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9 Uvedenie do prevadzky MLK31A

Funkéné moduly

Vstupné udaje volitelnej jednotky MLK31A — AS-Interface master

Funkény modul 3,., (AS-Interface bity parametrov = 011,;,)
Datové bity Funkcia
DIO Hlasenie o pripravenosti na prevadzku
0: MOVIMOT?® nie je pripraveny na prevadzku.
1: MOVIMOT® je pripraveny na prevadzku.
DI1 Uvolnenie
0: Motor nie je napajany.
1: Motor je napajany.
DI2 Vstup snimaca 1
0: Signal snimac¢a 1 ="0".
1: Signal snimaca 1 ="1".
DI3 Vstup snimaca 2
0: Signal snimaca 2 = "0".
1: Signal snimaca 2 = "1".
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Funkény modul 1,

Uvedenie do prevadzky MLK31A 9

Funkéné moduly

Cyklicka prevadzka s funkénym modulom 1,,, umoziuje volbu 6 pevnych pozadova-
nych hodndt a rozsirenu diagnostiku chyb.

Vystupné udaje pri prevadzke s funk&nym modulom 1,,, su identické s prevadzkou s
funk&nym modulom 5. Vstupné udaje pri prevadzke s funkénym modulom 1,., sa in-
terpretuju akor rozli€né stavové kody.

Vystupné udaje AS-Interface master — volitelna jednotka MLK3.A

Funkény modul 1,., (AS-Interface bity parametrov = 001,,,)

Datové bity Funkcia

bin. dec.

0000y, Oec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)

0001, 1 dec Zastavenie/blokovanie Rampa t11 dobeh (P137)

0010y, 2g0c PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n0 (P170) (P131)

0011y, Bdec LavotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n0 (P170) (P131)

0100y, 4 gec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n1 (P171) (P131)

0101, Bgec LavotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P130), t11 dobeh
chod, nota n1 (P171) (P131)

0110y, Bec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n2 (P172) (P131)

0111y, 7 dec LavotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n2 (P172) (P131)

1000, 8 dec PravotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n3 (P173) (P131)

1001, 9 dec LavotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n3 (P173) (P131)

1010y, 104ec PravotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (P131)

1011, 11 gec LavotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P130), t11 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (P131)

1100,;, 124ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P130), t11 dobeh
chod, nota n5 (710096.39) (P131)

1101, 134ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P130), t11 dobeh
chod, nota n5 (710096.39) (P131)

1110y, 14 e Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu
(len ked DIP prepina¢ S2/1 = "ON" alebo parameter P738 = "ON")

1111, 154ec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)
Reset (Ucinkuje len pri chybe)
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9 Uvedenie do prevadzky MLK31A

Funkéné moduly

Vstupné udaje volitelnej jednotky MLK31A — AS-Interface master

Datové bity

bin. dec.

Funkény modul 1,., (AS-Interface bity parametrov = 001,;,)

Funkcia

0000bin Odec

Nepripraveny na prevadzku

0001 bin 1 dec

Pripraveny na prevadzku — automaticka prevadzka

001 0bin 2dec

Pripraveny na prevadzku — ruéné ovladanie

001 1 bin 3dec

Uvolnenie/motor bezi — automaticka prevadzka

01 Oobin 4dec

Uvolnenie/motor bezi — ruéné ovladanie

0101, 5 dec Rezervované
0110y, Bgec Rezervované
0111, 7 dec Rezervované

1 000bin 8dec

Chyba napéatie medziobvodu prili§ vysoké

Kad chyby 07

1 001 bin 9dec

Chyba vypadok fazy

Kad chyby 06

1010y, 104ec

Chyba nadpruad koncového stupria

Kéd chyby 01

1011bin 11dec

Chyba tepelné pretazenie koncového stupna

Kéd chyby 11

1100y, 12460

Chyba tepelné pretazenie motora

Kdd chyby 84

11014, 134ec

Chyba tepelné pretaZzenie brzdovej cievky

Kdd chyby 89

11104, 14 4ec

Chyba monitorovania otacok

Kod chyby 08

11114, 154ec

Ina chyba
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Uvedenie do prevadzky MLK31A 9

Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

9.4 Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

9.4.1 Parametricky kanal MOVILINK®

Parametricky kanal MOVILINK® umoziuje pristup ku vSetkym parametrov pohonu
meni¢a MOVIMOT?®, ktory nezavisi od zbernice. SlUzi aj na pristupy k parametrom AS-
Interface mastera cez AS-Interface slave MLK31A na meni¢i MOVIMOT®. Nasledujuci
obrazok zobrazuje $truktiru parametrického kanala MOVILINK®:

Bajt 0 Baijt 1 Baijt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
Sprava Subindex | Index High | Index Low | Data MSB Data Data Data LSB
1961055627

Frame poZiadavky a odpovede parametrického kanala MOVILINK® maju rovnaku
Strukturu.

Spravny byte

Spravny byte 0 koordinuje priebeh parametrizacie. Poskytuje délezite parametre sluz-
by vykonanej sluzby.

Spravny byte 0
Bit |Vyznam Hodnota

0 — 3| Vykonana sluzba 0000,;,: No Service

0001,;,: Read parameter
0010,;,: Write parameter
0011,;,: Write parameter volatile
0110,,,: Read Default

Vsetky ostatné sluzby sa pri MOVIMOT® s volitelnou
jednotkou MLK31A nepouzivaju.

4 — 5| DIhé datové/ 11, 4 byte

chybové byte

6 Bit otéazka-odpoved | 0: Pouziva sa pri MOVIMOT® s volitelnou jednotkou
MLK31A

7 Stavovy bit 0: Ziadna chyba pri vykonavani sluzby

1: Chyba pri vykonavani sluzby, pozri byte 4 — 7

+ Bity 0 — 3 uréuju, ktora sluzba sa vykona.
«  Bity 4 a 5 uréuju datovu dizku sluzby Write.

+ Bit otazka-odpoved 6 sluzi pri cyklickom prenose ako bit potvrdenia. Tento bit sa
nepouZziva pri prenose parametrov s volitelnou jednotkou MLK31A.

+ Stavovy bit 7 zobrazuje, €i bola sluzba vykona spravne alebo chybne.

Adresovanie indexu

Byte 1/subindex, byte 2/index High a byte 3/index Low uréuju parameter, ktory sa
nacita alebo zapiSe cez parametricky kanal. Parametre menia sa adresuju vo vSet-
kych komunikaénych rozhraniach s rovhakym indexom.
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9 Uvedenie do prevadzky MLK31A

Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

Oblast’ udajov

Data sa nachadzaju v byte 4 — 7 parametrického kanala MOVILINK®. Tym je mozné
preniest’ cez parametricky kanal maximalne 4 byty udajov na kazdu sluzbu. Data sa

datovy byte (Udaje LSB) a byte 4 obsahuje radovo najvyssi datovy byte (Udaje MSB).

Chybné vykonanie sluzby

Ked sa pri vykonavani sluzby vyskytne chyba, nastavi sa stavovy bit 7 v spravnom by-
te na"1".

Ked stavovy bit 7 signalizuje chybu, vrati sa v datovej oblasti (byte 4 — 7) telegramu
s odpovedou kdd chyby v Struktarovanej forme.

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7

Add. Code | Add. Code

Sprava Subindex | Index High | Index Low |[Trieda chybyfrieda chyby| High Low

™

Nasledujuca tabulka zobrazuje hodnoty a ich vyznam pre prvky "Error-Class", "Error-
Code", "Additional Code High" a "Additional Code Low":

Stavovy bit = 1: Chybné vykonanie sluzby
2048785547

Prvok Hodnota |Vyznam/upozornenie
Error-Class 0x08 Druh chyby podla EN 50170

Pri MOVIMOT® s MLK31A je Error-Class = 0x08.
Error-Code 0x0 Chybovy kod

Pri MOVIMOT® s MLK31A je Error-Code = 0x00.
Additional 0x0 Pri MOVIMOT® s MLK31A je Additional Code Low =
Code High 0x00.
Additional 0x00/0 Ziadna chyba
Code Low

0x10/16 Nepovoleny index

0x11/17 Funkcia/parameter neimplementovanaly

0x12/18 Povoleny len pristup na gitanie

0x13/19 Blokovanie parametrov aktivne

0x15/21 Hodnota parametra prili$ vysoka

0x16/22 Hodnota parametra prilis nizka

0x1B/27 Parameter je chraneny proti pristupom

0x1C/28 Potrebné blokovanie regulatora, aby sa mohol zmenit
parameter.

0x1D/29 Nepripustna hodnota parametra
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Uvedenie do prevadzky MLK31A 9

Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

9.4.2 CTT2 protokol cez AS-Interface

S pomocou dvojitého slave MLK31A mdzete vymienat parametre MOVILINK® medzi
AS-Interface masterom a meni¢om MOVIMOT®.

B slave s profilom slave S-7.A.F.5 nato pouziva CTT2 protokol. Popis tohto profilu naj-
dete v prilohe Specifikacie "Complete AS-Interface Specification Version 3.0, Revision
2, July 9, 2008".

Cas prenosu pre parameter

Pri vymene Gdajov medzi B slave MOVIMOT® a AS-Interface masterom s pomocou
CTT2 protokolu sa vyskytuju systémom podmienené Casy prenosu pre parameter.
Tieto Casy prenosu pre parameter zavisia v prvom rade od poctu slave v sieti AS-In-
terface.

Nasledujuci diagram zobrazuje suvislost medzi €as prenosu pre parameter a poétom
adries slave AS-Interface pri prenose jednho parametra MOVILINK®.

zy

2218581131

t Cas prenosu pre parameter
N Pocet adries slave AS-Interface

Spolo¢nost SEW-EURODRIVE, aby ste v praxi k tymto hodnotam pripo¢itali bezpec-
nostnu prirazku.

Riadenie meni¢a MOVIMOT® s pomocou cyklickych datovych bitov A slave ide dalej
bez obmedzeni aj po¢as prenosu parametrov B slave.
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Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

CTT2 sluzby

Dvoijity slave MLK31A podporuje nasledujuce acyklické sluzby a k tomu patriace tele-

grami s odpovedou CTT2 protokolu:

Kéd Sluzba/ Nasledovany Odporucané
telegram s odpove- pouzitie
dou
hex. dec.
0x10, | 164 | Read request Index, dizka Nacitanie:
0x50,, |804. |Read response OK Data * index "0x00,,"
- - - ="ID object"
0x90, | 1444 | Read response not OK | Standardny chybovy ) . .
kod * index "0x01,,
= "diagnosis"
Ox11,ex | 174 | Write request Index, dizka, udaje
0X51)ex | 814ec | Write response OK -
0x91,., | 145, | Write response not OK | Standardny chybovy
kod
0x1Dyey | 294 | Exchange request Index Parametrizacia
Dizka pri &itani Meni¢ MOVIMOT®
Dizka pri zapise « index "0x02,.,"
R = "parametricky
Nacitané udaje kanal
Zapisané udaje MOVILINK"
0x5Dy,, | 934 | Exchange response Nacitané udaje
OK
0x9D,., | 1574 | EXchange response Objekt chyby

not OK

Na kontrolu komunikacie medzi AS-Interface master a AS-Interface slave odporuca

spolo¢nost SEW-EURODRIVE nacitat "ID object" so sluzbou "Read request".

Indexy 0x00,,, "ID object" a 0x01,,, "diagnosis" su pripustné len v suvislosti s CTT2-

sluzbou "Read request" 0x10,,.

Na parametrizaciu meni¢a MOVIMOT® pouzitie sluzbu "Exchange Request".

Alternativne je mozna parametrizacia aj so sluzbami "Write Request" a "Read Requ-
est". Pritom v8ak musite pri programovani nadradenej riadiacej jednotky naprogramo-

vat pevné €asy €akania na vyrovanie ¢asov prenosu pre parameter.

Nasledujuce kapitoly popisuju jednotlivé CTT2 sluzby.

Predpokladom prenosu parametrov MOVIMOT® s pomocou CTT2 sluzieb je zakladné

porozumenie protokolu CTT2 a MOVILINK®.
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Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

Nacitanie ID objektu

Na kontrolu bezporuchovej komunikacie medzi AS-Interface master a volitelnou
jednotkou MLK31A nacitajte ID object so sluzbou "Read request".

Vyberte index 0x00,., a dizku 0x06,,.

+ Ked tato sluzba pride spravne k dvojitému slave, odpovie dvojity slave MLK31A te-
legramom s odpovedou 0x50,., "Read response OK" Data a udajmi.

» Ked sa pritom vyskytnu chyby, poSle dvojity slave MLK31A telegram s odpovedou
0x90,,. "Read response not OK" (chybovy kdd pozri Specifikacu AS-Interface).

Sluzba "Read request":

CTT2 sluzby
Kod | Index | Dizka
0x10 | Ox00 | Ox06

Kod 0x10 = Read request
Index 0x00 = ID object
Dizka 0X06 = Dizka ID object

Slave odpovie po systémovo podmienenom &ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Read response OK".

CTT2 sluzba
Kod Vendor ID | Vendor ID | Device ID | Device ID | Output/ Verzia
High Low High Low Input | firmvéru
0x50 0x00 O0x0A 0x00 O0x0A 0x00 0x01
Koéd 0x50 = Read response OK

Vendor ID High 0x00 = Hodnota High Vendor ID
Vendor ID Low 0x0A = Hodnota Low Vendor ID

=> Vendor ID = 0x000A, ., = 104
Device ID High 0x00 = Hodnota High Device ID

Device ID Low Ox0A = Hodnota Low Device ID
=> Device ID = 0x000A o = 104
Output/Input 0x00 = Ziadne vstupy a vystupy

Verzia firmvéru 0x01
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Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

MOVILINK® vymena parametrov s "Exchange request"

Pri vykonavani CTT2 sluzby "Exchange request" 0x1D poSle AS-Interface master tele-
gram s Udajmi parametrickymi Udajmi MOVIMOT® dvojitému slave a ihned dostane
udaje odpovede telegramom s odpovedou.

Vyberte index 0x02,., a dizku 0x08,,.

+ Ked bola tato sluzba vykonana spravne, odpovie dvojity slave MLK31A tele-
gramom s odpovedou 0x5D,., "Exchange response OK" a precitanymi udajmi.

» Ked sa pritom vyskytnu chyby, poSle dvojity slave MLK31A telegram s odpovedou
0x9D,.., "Exchange response not OK" (chybovy kod pozri Specifikacu AS-Interfa-
ce).

« Ked este nie su k dispozicii Udaje odpovede meni¢a MOVIMOT®, posle dvojity
slave MLK31A po pristupe na &itanie odpoved s chybovym kédom "Busy" = "4".

Priklad:
Zmena pevnej pozadovanej hodnoty n4 (70096.38) na hodnotu 1000 min™:
Sluzba "Exchange request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod |Index | Dizka | Dizka | Sprav | Sub- | In- | In- | Data | Data | Data | Data
Cita- | zapis a index | dex | dex | MSB LSB
nie High | Low
0x1D | Ox02 | 0x08 | Ox08 | 0x32 | 0x26 | 0x27 | 0x70 | 0x00 | OxOF | 0x42 | 0x40

Kod 0x1D = Exchange request

Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®

Dizka &itanie 0x08 = Dizka odpovede MOVILINK®

Dizka zapis 0x08 = Dizka otazky MOVILINK®

Sprava 0x32 = Write parameter

Subindex 0x26 = Subindex parametra pevnej pozadovanej hodnoty n4
(10096.38) 38, = 0x26

Index High 0x27 = Hodnota High indexu

Index Low 0x70 = Hodnota Low indexu

=> index parametra = 0x2770,,, = 100964,
Hodnota 0x2770,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
Data MSB 0x00 Interné $kalovanie meni¢a MOVIMOT® je vagésie o sudinitel
Déata OXOF 1VOOO ako realne Skalovanie.
Data Ox42 Skalovaci sucinitel je potom 1.000.000,,, = 0xF4240.

Data LSB 0x40 Tato hodnota sa zapiSe na 4 datové byte.

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Exchange response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod Spra | Sub- | Index | Index | Data | Data | Data | Data
va |index | High | Low | MSB LSB
0x5D 0x32 | 0x26 | 0x27 | 0x70 | 0x00 | Ox00 | 0Ox00 | 0x00
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Koéd 0x5D =
Sprava 0x32 =
Subindex 0x26 =

Index High 0x27 =
Index Low 0x70 =

Data MSB 0x00
Data 0x00
Data 0x00
Data LSB 0x00

Uvedenie do prevadzky MLK31A
Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

Exchange request OK
Write parameter

Subindex parametra pevnej pozadovanej hodnoty n4
(10096.38) 38, = 0x26

Hodnota High indexu
Hodnota Low indexu
=> index parametra = 0x2770,,, = 10096,

Hodnota 0x2770,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu
Low.

Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju
udaje hodnotu 04, = 0x0
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MOVILINK® vymena parametrov s "Write request" a "Read request"

Pre vymenu parametrov MOVILINK® médZete alternativne k sluzbe "Exchange request"
pouzit’ aj sluzby "Write request" a "Read request".

"Write request”

Na ¢&itanie a zapis parametra MOVIMOT® vykonajte CTT2 sluzbu 0x11,,, "Write requ-
est". Vyberte index 0x02,.,.

Vyberte dizku 0x08,.,. To je dizka frame MOVILINK® in byte.

+ Ked tato sluzba pride spravne k dvojitému slave, odpovie dvojity slave MLK31A te-
legramom s odpovedou 0x51,., "Write response OK" a udajmi.

« Ked sa vyskytnu problémy alebo bol zvoleny nespravny index alebo dizka, posle
dvojity slave MLK31A namiesto toho telegram s odpovedou 0x91,., "Write respon-
se not OK". Chybovy kod pozri Specifikaciu AS-Interface.

Priklad:
Zmena pevnej pozadovanej hodnoty n4 (70096.38) na 1000 min™: Sluzba "Write requ-
est":
CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Koéd | Index | Dizka | Sprav | Sub- | Index | Index | Data | Data | Data | Data

a index | High | Low | MSB LSB
0x11 | 0x02 | 0x08 | 0x32 | Ox26 | 0x27 | 0x70 | Ox00 | OxOF | Ox42 | 0x40

Koéd 0x11 = Write request

Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®

Dizka 0x08 = Dizka protokolu MOVILINK®

Sprava 0x32 = Write parameter

Subindex 0x26 = Subindex parametra pevnej pozadovanej hodnoty n4
(10096.38) 38,,. = 0x26

Index High 0x27 = Hodnota High indexu

Index Low 0x70 = Hodnota Low indexu

=> index parametra = 0x2770,,, = 10096 4,
Hodnota 0x2770,,, sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
Data MSB 0x00 Interné 3kalovanie meni¢a MOVIMOT® je vacésie o sudinitel
Déata OXOF 1vOOO ako realne Skalovanie.
Data Ox42 Skélovaci sucinitel je potom 1.000.000,,, = 0xF4240.

Data LSB 0x40 Tato hodnota sa zapiSe na 4 datoveé byte.

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Write response OK".

CTT2 sluzba
Kod
0x51

Kod 0x51 = Write response OK
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"Read request”

Uvedenie do prevadzky MLK31A
Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

Ked bola CTT2 sluzba "Write request" vykonana bez chyb, mézete pomocou sluzby
0x10, "Read request" vyvolat telegram s odpovedou predtym vykonanej CTT2 sluz-
by.

Vyberte index 0x02,., a dizku 0x08,,.

+ Ked tato sluzba pride spravne k dvojitému slave, odpovie dvojity slave MLK31A te-
legramom s odpovedou 0x50,., "Read response OK" a udajmi.

* Ked sa pritom vyskytnu chyby, poSle dvojity slave MLK31A telegram s odpovedou
0x90,,. "Read response not OK" (chybovy kdd pozri Specifikacu AS-Interface).

« Ked este nie su k dispozicii Udaje odpovede meni¢a MOVIMOT®, posle dvojity
slave MLK31A po pristupe na Citanie odpoved s chybovym kédom "Busy" = "4".
AS-Interface master potom musi Udaje znovu nacitat.

Priklad:

Spracovanie bezchybnej odpovede menita MOVIMOT® z predchadzajlicej zmeny
pevnej pozadovanej hodnoty n4 (710096.38)

Sluzba "Read request":

CTT2 sluzba
Kod | Index | Dizka
0x10 | O0x02 | Ox08

Kod 0x10 = Read request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0X08 = Dizka protokolu MOVILINK®

Slave odpovie po systémovo podmienenom €ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Read response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod Sprav | Subin-| Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB
0x50 0x32 | Ox26 | Ox27 | Ox70 | Ox00 | Ox00 | 0x00 | 0x00
Koéd 0x50 = Read response OK
Sprava 0x32 = Write parameter => ziadna chyba MOVILINK®
Subindex 0x26 = Subindex parametra pevnej pozadovanej hodnoty n4
(10096.38) 38, = 0x26
Index High 0x27 = Hodnota High indexu
Index Low 0x70 = Hodnota Low indexu

=> index parametra = 0x2770,,, = 10096,
Hodnota 0x2770,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
Data MSB 0x00 Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju
Data 0x00 datove byte hodnotu 0x0 = Oy,
Data 0x00

Déata LSB 0x00
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9.4.3 Pouzitie sluzby "Exchange request” (priklad)

Tento priklad popisuje, ako pomocou CTT2 sluzby "Exchange request" 0x1D zmenite
jednotlivé parametre menica MOVIMOT®. Tato sluzbu mbzete pouzit alternativne
k sluzbam "Read request" a "Write request" na Citanie alebo zapis parametrov
MOVIMOT®.

Najskor skontrolujte komunikaciu nacitanim "ID object" pomocou sluzby "Read requ-
est".

Potom musite vykonat sluzbu "Request". V telegrame s odpovedou AS-Interface
0x5D je uz obsiahnuta odpoved MOVILINK® meni¢a MOVIMOT®.

Nasledujuce parametre meniéa MOVIMOT® sa maji zmenit:

* Rampe t11 rozbeh a t11 dobeh zmerite na 0.5 s

« Pevnu pozadovanu hodnotu n0 zmerite na 1000 min™

» Aktivujte odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu (P738 = "ON")
Okrem toho sa ma nacitat’ aktualna teplota chladiaceho telesa.
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Kontrola komunikacie

Na kontrolu bezporuchovej komunikacie medzi AS-Interface master a MLK31A
nacitajte bezchybne ID object.

Sluzba "Read request":

CTT2 sluzba
Kod | Index | Dizka
0x10 | 0x00 | Ox06
Kéd 0x10 = Read request
Index 0x00 = ID object
Dizka 0X06 = Dizka ID object

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Read response OK".

22168036/SK — 04/2016

CTT2 sluzba
Kod Vendor ID | Vendor ID | Device ID | Device ID | Output/ | Firmvérova
High Low High Low Input verzia
0x50 0x00 O0x0A 0x00 Ox0A 0x00 0x01
Koéd 0x50 = Read response OK

Vendor ID High 0x00 =
Vendor ID Low 0x0A =

Hodnota High Vendor ID
Hodnota Low Vendor ID
=> Vendor ID = 0Xx000A, ., = 104
Device ID High 0x00 = Hodnota High Device ID
Device ID Low OxOA = Hodnota Low Device ID
=> Device ID = 0x000A ¢ = 104
Output/Input 0x00 = Ziadne vstupy a vystupy

Firmvérova verzia 0x01
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9

Aktivacia rezimu Expert v meni¢i MOVIMOT®

Aby ste mohli zmenit parametre meniéa MOVIMOT®, musite jednorazovo aktivovat
rezim Expert na parametri P805 ako je uvedené dalej.

Sluzba "Exchange request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod | Index | Dizka | Dizka | Sprav | Sub- | In- | In- | Data | Data | Data | Data
Cita- | zapis a index | dex | dex | MSB LSB
nie High | Low
0x1D | Ox02 | 0x08 | 0x08 | 0x32 | 0x01 | 0x27 | Ox6F | 0x00 | 0x00 | 0x00 | 0x01
Koéd 0x1D = Exchange request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®

Dizka &itanie 0x08 =
Dizka zapis 0x08 =
Sprava 0x32 =
Subindex 0x01 =
Index High 0x27 =
Index Low Ox6F =

Data MSB 0x00
Data 0x00

Data 0x00

Déata LSB 0x01

Dizka odpovede MOVILINK®

Dizka otazky MOVILINK®

Write parameter

Subindex parametra P805

Hodnota High indexu

Hodnota Low indexu

=> index parametra P805 = 0x276F,,, = 10095,

Hodnota 0x2087,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu
Low.

Na aktivaciu rezimu Expert sa musi parameter P805 na-
stavit na hodnotu 1, = 0x1.

Tato hodnota sa zapiSe na 4 datové byte.

Ked dvojity slave MLK31A prijme sluzbu "Exchange request" 0x1D, poSle protokol

MOVILINK®

na menic MOVIMOT®.

Ked meni¢ MOVIMOT® prijme odpoved

MOVILINK®, posle dvojity slave MLK31A odpoved "Exchange response OK" na AS-In-
terface master. Tak nie je potrebnd dalSia sluzba "Read request" AS-Interface maste-

ra.

Slave odpovie po systémovo podmienenom €ase prenosu pre parameter.

Telegram s odpovedou "Exchange response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod Sprav | Sub- | In- In- | Data | Data | Data | Data
a index | dex | dex | MSB LSB
High | Low
0x5D 0x32 | Ox01 | 0x27 | Ox6F | 0x00 | Ox00 | 0x00 | 0x00
Koéd 0x5D = Exchange request OK

Sprava 0x32 =
Subindex 0x01 =
Index High 0x27 =

Write parameter
Subindex parametra P805
Hodnota High indexu
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Index Low Ox6F = Hodnota Low indexu
=> index parametra P805 = 0x276F,,, = 10095,
Hodnota 0x276F, ., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
Data MSB 0x00 Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju
Data 0x00 udaje hodnotu 04, = 0x0
Data 0x00

Data LSB 0x00

Deaktivovanie mechanickych prvkov nastavenia

PretoZe sa ma parametrizacia meni¢a MOVIMOT® uskutoénit cez AS-Interface, deak-
tivujte mechanické nastavovacie prvky, PopiSte pritom parameter P7102 s hodnotou
255,,, = OxFFFF.

Sluzba "Exchange request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kéd |Index | Dizka | Dizka | Sprav | Sub- | In- | In- | Data | Data | Data | Data
Cita- | zapis a index | dex | dex | MSB LSB
nie High | Low
0x1D | 0x02 | 0x08 | 0x08 | 0x32 | Ox1E | 0x27 | 0x70 | Ox00 | Ox00 | OxFF | OxFF

Koéd 0x1D = Exchange request

Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka gitanie 0x08 = Dizka odpovede MOVILINK®
Dizka zapis 0x08 = Dizka otazky MOVILINK®
Sprava 0x32 = Write parameter

Subindex Ox1E = Subindex parametra P102
Index High 0x27 = Hodnota High indexu

Index Low 0x70 = Hodnota Low indexu

=> index parametra P102 = 0x2770,,, = 10096,
Hodnota 0x2770,., sa zapiSe na byte indexu High a in-

dexu Low.
Data MSB 0x00 Na deaktivaciu mechanickych nastavovacich prvkov sa
. musi parameter P7102 nastavit na hodnotu 65535, =
Data 0x00
OxFFFF.
Data OxFF

Tato hodnota sa zapiSe na 4 datové byte.
Data LSB OxFF

Ked dvojity slave MLK31A prijme sluzbu "Exchange request" 0x1D, poSle protokol
MOVILINK® na meni¢ MOVIMOT®. Ked meni¢ MOVIMOT® prijme odpoved
MOVILINK®, posle dvojity slave MLK31A odpoved "Exchange response OK" na AS-In-
terface master. Tak nie je potrebna dalSia sluzba "Read request" AS-Interface maste-
ra.

Slave odpovie po systémovo podmienenom €ase prenosu pre parameter.
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Telegram s odpovedou "Exchange response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod Sprav | Sub- | In- In- | Data | Data | Data | Data
a index | dex | dex | MSB LSB
High | Low
0x5D 0x32 | Ox1E | 0x27 | 0x70 | 0x00 | Ox00 | 0x00 | 0x00
Koéd 0x5D = Exchange request OK

Sprava 0x32 =
Subindex Ox1E =
Index High 0x27 =
Index Low 0x70 =

Data MSB 0x00
Data 0x00
Data 0x00
Data LSB 0x00

Write parameter

Subindex parametra P102

Hodnota High indexu

Hodnota Low indexu
=> index parametra P702 = 0x2770;,, = 10096,

Hodnota 0x2770,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.

Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju

udaje hodnotu 04, = 0x0
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Nastavenie rampy t11 rozbeh
Nastavte ¢as rampy t11 rozbeh (P730) na 0.5 s.
Sluzba "Exchange request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kéd |Index | Dizka | Dizka | Sprav | Sub- | In- | In- | Data | Data | Data | Data
Cita- | zapis a index | dex | dex | MSB LSB
nie High | Low
0x1D | 0x02 | 0x08 | 0x08 | 0x32 | 0x00 | 0x22 | 0x67 | 0x00 | 0x00 | 0x01 | OxF4

Koéd 0x1D = Exchange request

Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka gitanie 0x08 = Dizka odpovede MOVILINK®
Dizka zapis 0x08 = Dizka otazky MOVILINK®
Sprava 0x32 = Write parameter

Subindex 0x00 = Subindex parametra P130
Index High 0x22 = Hodnota High indexu

Index Low 0x67 = Hodnota Low indexu

=> index parametra P130 = 0x2267,,., = 8807y
Hodnota 0x2267,., sa zapiSe na index High a index Low.

Data MSB 0x00 Na nastavenie ¢asu rampy na 0.5 s = 500 zadajte ¢as
v ® — —
Data 0x00 rampy meni¢a MOVIMOT® v ms na (500 ms = 500, =
0x1F4).
Data 0x01

Tato hodnota sa zapiSe na 4 datové byte.
Data LSB 0xF4

Ked dvojity slave MLK31A prijme sluzbu "Exchange request" 0x1D, poSle protokol
MOVILINK® na meni¢ MOVIMOT®. Ked meni¢ MOVIMOT® prijme odpoved
MOVILINK®, posle dvojity slave MLK31A odpoved "Exchange response OK" na AS-In-
terface master. Tak nie je potrebnd dalSia sluzba "Read request" AS-Interface maste-
ra.

Slave odpovie po systémovo podmienenom €ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Exchange response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod Sprav | Sub- | In- In- | Data | Data | Data | Data
a index | dex | dex | MSB LSB
High | Low

0x5D 0x32 | 0x00 | 0x22 | 0x67 | 0x00 | 0x00 | 0x00 | 0x00
Koéd 0x5D = Exchange request OK
Sprava 0x32 = Write parameter
Subindex 0x00 = Subindex parametra P130
Index High 0x22 = Hodnota High indexu
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Index Low 0x67 = Hodnota Low indexu

=> index parametra = 0x2267,,, = 8807 4.

Hodnota 0x2267,., sa zapiSe na index High a index Low.
Data MSB 0x00 Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju
Data 0x00 udaje hodnotu 04, = 0x0
Data 0x00
Data LSB 0x00

Nastavenie rampy t11 dobeh

Nastavte rampu t11 dobeh (P737) na 0.5 s. Nastavenie rampy t11 dobeh (P137) sa
uskutoéni analogicky k nastaveniu rampy t11 rozbeh (P130).

Rampa t11 dobeh (P137) ma index 8808, = 0x2268 a subindex 0.
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Nastavenie pevnej pozadovanej hodnoty n0

Uvedenie do prevadzky MLK31A
Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

Nastavte pevnu pozadovanu hodnotu n0 (P770) na 1000 min™.

Sluzba "Exchange request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod | Index | Dizka | Dizka | Sprav | Sub- | In- | In- | Data | Data | Data | Data
Cita- | zapis a index | dex | dex | MSB LSB
nie High | Low
0x1D | Ox02 | 0x08 | 0x08 | 0x32 | 0x00 | 0x21 | 0x29 | 0x00 | OXOF | 0x42 | 0x40
Koéd 0x1D = Exchange request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®

Dizka &itanie 0x08 =
Dizka zapis 0x08 =

Sprava 0x32 =

Subindex 0x00 =
Index High 0x21 =
Index Low 0x29 =

Data MSB 0x00
Data OxOF
Data Ox42
Data LSB 0x40

Ked dvojity slave MLK31A prijme sluzbu "Exchange request" 0x1D, poSle protokol
Ked meni¢ MOVIMOT®

MOVILINK®

MOVILINK®, posle dvojity slave MLK31A odpoved "Exchange response OK" na AS-In-
terface master. Tak nie je potrebnd dalSia sluzba "Read request" AS-Interface maste-

ra.

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.

Dizka odpovede MOVILINK®
Dizka otazky MOVILINK®

Write parameter

Subindex parametra P170

Hodnota High indexu

Hodnota Low indexu

=> index parametra = 0x2129,, = 8489,

Hodnota 0x2129, ., sa zapiSe na byte indexu High a in-

dexu Low.

Interné $kalovanie meni¢a MOVIMOT® je vacésie o sudini-

tel 1000 ako realne Skalovanie.
Skalovaci stéinitel je potom 1.000.000,,. = 0xF4240.

Tato hodnota sa zapiSe na 4 datové byte.

na meni¢ MOVIMOTE.

Telegram s odpovedou "Exchange response OK".

prijme odpoved

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod Sprav | Sub- | In- In- | Data | Data | Data | Data
a index | dex | dex | MSB LSB
High | Low
0x5D 0x32 | Ox00 | 0x21 | 0x29 | 0x00 | Ox00 | 0x00 | 0x00
Koéd 0x5D = Exchange request OK

Sprava 0x32 =
Subindex 0x00 =
Index High 0x21 =

Write parameter

Subindex parametra P170

Hodnota High indexu
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Index Low 0x29 = Hodnota Low indexu
=> index parametra P7170 = 0x2129;, = 8489,

Hodnota 0x2129,, sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
Data MSB 0x00 Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju
Data 0x00 udaje hodnotu 04, = 0x0
Data 0x00

Data LSB 0x00

Nacitanie teploty chladiaceho telesa

Nacitajte teplotu chladiaceho telesa ako je uvedené dalej z parametra P014:
Sluzba "Exchange request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kéd |Index | Dizka | Dizka | Sprav | Sub- | In- | In- | Data | Data | Data | Data
Cita- | zapis a index | dex | dex | MSB LSB
nie High | Low
0x1D | 0x02 | 0x08 | 0x08 | 0x31 | 0x00 | 0x20 | 0x87 | 0x00 | 0x00 | Ox00 | Ox00

Koéd 0x1D = Exchange request

Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka gitanie 0x08 = Dizka odpovede MOVILINK®
Dizka zapis 0x08 = Dizka otazky MOVILINK®
Sprava 0x31 = Read parameter

Subindex 0x00 = Subindex parametra P014
Index High 0x20 = Hodnota High indexu

Index Low 0x87 = Hodnota Low indexu

=> index parametra P0714 = 0x2087,,, = 8327 4.
Hodnota 0x2087,., sa zapiSe na byte indexu High a in-

dexu Low.
Data MSB 0x00 Pri gitani parametrov MOVIMOT® sa udaje popi$u s 0x00.
Data 0x00
Data 0x00

Data LSB 0x00

Ked dvojity slave MLK31A prijme sluzbu "Exchange request" 0x1D, poSle protokol
MOVILINK® na meni¢ MOVIMOT®. Ked meni¢ MOVIMOT® prijme odpoved
MOVILINK®, posle dvojity slave MLK31A odpoved "Exchange response OK" na AS-In-
terface master. Tak nie je potrebna dalSia sluzba "Read request" AS-Interface maste-
ra.

Slave odpovie po systémovo podmienenom €ase prenosu pre parameter.
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Telegram s odpovedou "Exchange response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod Sprav | Sub- | In- In- | Data | Data | Data | Data
a index | dex | dex | MSB LSB
High | Low
0x5D 0x31 | Ox00 | 0x20 | 0x87 | 0x00 | Ox00 | 0x00 | Ox14
Koéd 0x5D = Exchange request OK

Sprava 0x31 =
Subindex 0x00 =
Index High 0x20 =
Index Low 0x87 =

Data MSB 0x00
Data 0x00
Data 0x00
Data LSB 0x14

Read parameter, Ziadna chyba MOVILINK®
Subindex parametra P014

Hodnota High indexu

Hodnota Low indexu

=> index = 0x2087,, = 8893

Hodnota 0x2087,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu
Low.

Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, presu
sa datové byte teploty chladiaceho telesa, napr. 20 °C
= 0x14.

Teplota chladiaceho telesa sa ulozi v meni¢i MOVIMOT®
neskalovane. Hodnota 0x14 zodpoveda teplote 20 °C.
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9.4.4 Pouzitie sluzieb "Read request"” a "Write request” (priklad)

Tento priklad popisuje, ako pomocou CTT2 sluzieb "Write request" 0x11 a "Read
request" 0x10 zmenite jednotlivé parametre meniéa MOVIMOT®.

Nasledujice parametre meni¢a MOVIMOT® sa maju zmenit'

*+  Rampe t11 rozbeh a t11 dobeh zmerite na 0.5 s

« Pevnu pozadovanu hodnotu n0 zmerite na 1000 min™

» Aktivujte moznost na odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu (P738 = "ON")
Okrem toho sa ma nacitat’ aktualna teplota chladiaceho telesa.

Kontrola komunikacie

Na kontrolu bezporuchovej komunikacie medzi AS-Interface master a MLK31A
nacitajte bezchybne ID object.

Sluzba "Read request":

CTT2 sluzba

Kéd | Index | Dizka

0x10 | Ox00 | Ox06
Kéd 0x10 = Read request
Index 0x00 = ID object
Dizka 0X06 = Dizka ID object

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Read response OK".

CTT2 sluzba
Kod Vendor ID | Vendor ID | Device ID | Device ID | Output/ Verzia
High Low High Low Input |- firmveéru
0x50 0x00 0x0A 0x00 0x0A 0x00 0x01
Kod 0x50 = Read response OK

Vendor ID High 0x00 =

Vendor ID Low 0x0A =

Device ID High 0x00 =
Device ID Low Ox0A =

Output/Input 0x00 =

Verzia firmvéru 0x01

Hodnota High Vendor ID
Hodnota Low Vendor ID
=> Vendor ID = 0x000A, s, = 104
Hodnota High Device ID

Hodnota Low Device ID

=> Device ID = 0x000Ax = 104

Ziadne vstupy a vystupy
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Aktivacia rezimu Expert v meni¢i MOVIMOT®

Aby ste mohli zmenit parametre meniéa MOVIMOT®, musite jednorazovo aktivovat
rezim Expert na parametri P805 ako je uvedené dalej.

Sluzba "Write request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®

Koéd | Index | Dizka | Sprav | Subin-| Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB

0x11 | Ox02 | 0x08 | 0x32 | 0x01 | 0x27 | Ox6F | 0x00 | Ox00 | Ox00 | 0x01

Kéd 0x11 = Write request

Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0x08 = Dizka protokolu MOVILINK®
Sprava 0x32 = Write parameter

Subindex 0x01 = Subindex parametra P805
Index High 0x27 = Hodnota High indexu

Index Low Ox6F = Hodnota Low indexu

=> index parametra P805 = 0x276F,., = 10095,
Hodnota 0x276F, ., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
Data MSB 0x00 Na aktivaciu rezimu Expert sa musi parameter P805 na-
Data 0x00 stavit' na hodnotu 1, = 0x1.
Data 0x00 Téato hodnota sa zapiSe na 4 datové byte.

Data LSB 0x01

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Write response OK".

CTT2 sluzba
Kod
0x51

Kod 0x51 = Write response OK

Ked dvojity slave MLK31A prijme bezchybne udaje, podle ihned odpoved 0x51 "Write
response OK" na master. Sutasne sa odosle protokol MOVILINK® na menié¢
MOVIMOT®.

Aby ste zaistili, Ze meni¢ MOVIMOT® zmenil parameter P805, vyhodnoti sa odpoved
protokolu MOVILINK® so sluzbou "Read request" nasledovne.

Sluzba "Read request":

CTT2 sluzba
Kod | Index | Dizka
0x10 | 0x02 | Ox08

Koéd 0x10 = Read request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
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Dizka 0X08 =

Dizka protokolu MOVILINK®

Slave odpovie po systémovo podmienenom &ase prenosu pre parameter.

Telegram s odpovedou "Read response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod Sprav | Subin-| Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB
0x50 0x32 | 0x01 | 0x27 | Ox6F | 0x00 | 0x00 | Ox00 | 0x00
Kdéd 0x50 = Read response OK
Sprava 0x32 = Write parameter => ziadna chyba MOVILINK®
Subindex 0x01 = Subindex parametra P805

Index High 0x27 =
Index Low Ox6F =

Hodnota High indexu

Hodnota Low indexu

=> index parametra P805 = 0x276F,,, = 10095,

Hodnota 0x276F,,, sa zapiSe na byte indexu High a indexu
Low.

Data MSB 0x00
Data 0x00
Data 0x00
Data LSB 0x00

Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju
datové byte hodnotu 0x0 = Oy

Deaktivovanie mechanickych prvkov nastavenia

PretoZe sa ma parametrizacia meni¢a MOVIMOT® uskutoénit cez AS-Interface, deak-
tivujte mechanické nastavovacie prvky, PopiSte pritom parameter P7102 s hodnotou
2554, = OXFFFF.

Sluzba "Write request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®

Kéd | Index | Dizka | Sprav | Subin-| Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB

0x11 | Ox02 | 0x08 | 0x32 | OX1E | 0x27 | 0x70 | 0x00 | Ox00 | OxFF | OxFF

Koéd 0x11 = Write request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0x08 = Dizka protokolu MOVILINK®

Sprava 0x32 = Write parameter

Subindex Ox1E =
Index High 0x27 =
Index Low 0x70 =

Subindex parametra P102

Hodnota High indexu

Hodnota Low indexu

=> index parametra P102 = 0x2770,,, = 10096,

Hodnota 0x2770,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
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Data MSB 0x00 Na deaktivaciu mechanickych nastavovacich prvkov sa
. musi parameter P7102 nastavit na hodnotu 65535, =
Data 0x00
OxFFFF.
Data OxFF

Tato hodnota sa zapiSe na 4 datové byte.
Data LSB OxFF

Slave odpovie po systémovo podmienenom &ase prenosu pre parameter.

Telegram s odpovedou "Write response OK".

CTT2 sluzba

Kéd

0x51

Kod 0x51 = Write response OK

Ked dvojity slave MLK31A prijme bezchybne udaje, posle ihned odpoved 0x51 "Write
response OK" na master. Sugasne sa odoSle protokol MOVILINK® na menié
MOVIMOT®.

Aby ste zaistili, ze meni¢ MOVIMOT® zmenil parameter P102, vyhodnoti sa odpoved
protokolu MOVILINK® so sluzbou "Read request" nasledovne.

Sluzba "Read request"™:

CTT2 sluzba
Kod | Index | Dizka
0x10 | 0x02 | Ox08

Kéd 0x10 = Read request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0X08 = Dizka protokolu MOVILINK®

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Read response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kéd Sprav | Subin- | Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB

0x50 0x32 | Ox1E | Ox27 | 0x70 | Ox00 | Ox00 | Ox00 | 0x00

Koéd 0x50 = Read response OK

Sprava 0x32 = Write parameter => Ziadna chyba MOVILINK®

Subindex OX1E = Subindex parametra P102

Index High 0x27 = Hodnota High indexu

Index Low 0x70 = Hodnota Low indexu

=> index parametra P7102 = 0x2770,, = 10096,

Hodnota 0x2770,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu
Low.
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Data MSB 0x00
Data 0x00
Data 0x00
Data LSB 0x00

Nastavenie rampy t11 rozbeh

Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju

datové byte hodnotu 0x0 = Q.

Nastavte ¢as rampy t11 rozbeh (P730) na 0.5 s.

Sluzba "Write request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod | Index | Dizka | Sprav |Subin-| Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB
0x11 | Ox02 | 0x08 | 0x32 | 0x00 | 0x22 | 0x67 | 0x00 | Ox00 | Ox01 | OxF4
Kod 0x11 = Write request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0x08 = Dizka protokolu MOVILINK®

Sprava 0x32 =

Subindex 0x00 =
Index High 0x22 =

Index Low 0x67

Data MSB 0x00
Data 0x00
Data 0x01
Data LSB 0xF4

Write parameter

Subindex parametra P130

Hodnota High indexu

Hodnota Low indexu

=> index parametra P130 = 0x2267,,, = 8807 4.

Hodnota 0x2267,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.

Na nastavenie ¢asu rampy na 0.5 s = 500 zadajte ¢as ram-
py meni¢a MOVIMOT® v ms na (500 ms = 500,,, = 0x1F4).

Téato hodnota sa zapiSe na 4 datové byte.

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.

Telegram s odpovedou "Write response OK".

CTT2 sluzba

Kaéd

0x51

Kod 0x51 =

Write response OK

Ked dvojity slave MLK31A prijme bezchybne udaje, posle ihned odpoved 0x51 "Write
response OK" na master. Sugasne sa odosle protokol MOVILINK® na menié

MOVIMOT®.

Aby ste zaistili, ze meni¢ MOVIMOT® zmenil parameter P130, vyhodnoti sa odpoved
protokolu MOVILINK® so sluzbou "Read request" nasledovne.
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Sluzba "Read request"™:

CTT2 sluzba
Kod | Index | Dizka
0x10 | 0x02 | Ox08

Kéd 0x10 = Read request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0X08 = Dizka protokolu MOVILINK®

Slave odpovie po systémovo podmienenom €ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Read response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kéd Sprav | Subin- | Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB

0x50 0x32 | 0x00 | 0x22 | 0x67 | Ox00 | Ox00 | 0x00 | 0x00

Koéd 0x50 = Read response OK

Sprava 0x32 = Write parameter => Ziadna chyba MOVILINK®

Subindex 0x00 = Subindex parametra P130

Index High 0x22 = Hodnota High indexu

Index Low 0x67 = Hodnota Low indexu

=> index parametra P130 = 0x2267,,, = 8807 ;..
0x2267,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu Low.
Data MSB 0x00 Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju
Data 0x00 datové byte hodnotu 0x0 = Og.
Data 0x00
Data LSB 0x00

Nastavenie rampy t11 dobeh

Nastavte rampu t11 dobeh (P737) na 0.5 s. Nastavenie rampy t11 dobeh (P137) sa
uskuto&ni analogicky k nastaveniu rampy t11 rozbeh (P130).

Rampa t11 dobeh (P7137) ma index 8808, = 0x2268 a subindex 0.
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Nastavenie pevnej pozadovanej hodnoty n0
Nastavte pevnu pozadovanu hodnotu n0 (P770) na 1000 min™.
Sluzba "Write request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®

Koéd | Index | Dizka | Sprav |Subin-| Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB

0x11 | Ox02 | 0x08 | 0x32 | 0x00 | 0x21 | 0x29 | Ox00 | OxOF | Ox42 | 0x40

Koéd 0x11 = Write request

Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0x08 = Dizka protokolu MOVILINK®
Sprava 0x32 = Write parameter

Subindex 0x00 = Subindex parametra P170
Index High 0x21 = Hodnota High indexu

Index Low 0x29 = Hodnota Low indexu

=> index parametra P170 = 0x2129,,, = 8489,
Hodnota 0x2129,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
Data MSB 0x00 Interné kalovanie meni¢a MOVIMOT® je vacésie o sudinitel
Déata OXOF 1000 ako realne Skalovanie.
Data Ox42 Skélovaci sucinitel je potom 1.000.000,,, = 0xF4240.

Déta LSB 0x40 Tato hodnota sa zapiSe na 4 datoveé byte.

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Write response OK".

CTT2 sluzba
Kod
0x51

Kod 0x51 = Write response OK

Ked dvojity slave MLK31A prijme bezchybne udaje, posle ihned odpoved 0x51 "Write
response OK" na master. Sugasne sa odosle protokol MOVILINK® na menié¢
MOVIMOT®.

Aby ste zaistili, Ze meni¢ MOVIMOT® zmenil parameter P170, vyhodnoti sa odpoved
protokolu MOVILINK® so sluzbou "Read request" nasledovne.

Sluzba "Read request":

CTT2 sluzba
Kod | Index | Dizka
0x10 | 0x02 | Ox08

Kod 0x10 = Read request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0X08 = Dizka protokolu MOVILINK®
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Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.

Telegram s odpovedou "Read response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kod Sprav | Subin- | Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB
0x50 0x32 | 0x00 | 0x21 | 0x29 | Ox00 | 0x00 | Ox00 | 0x00
Koéd 0x50 = Read response OK

Sprava 0x32 =
Subindex 0x00 =
Index High 0x21 =
Index Low 0x29 =

Data MSB 0x00
Data 0x00
Data 0x00
Data LSB 0x00

Write parameter => Ziadna chyba MOVILINK®
Subindex parametra P130

Hodnota High indexu

Hodnota Low indexu

=> index parametra P170 = 0x2129,,, = 8489,..

Hodnota 0x2129, ., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.

Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju

datové byte hodnotu 0x0 = 0.

Aktivacia odbrzdenia brzdy bez uvolnenia pohonu

Brzdu pohonu méze riadit’ A slave dvojitého slave MLK31A. Predtym musite aktivovat
parameter P738, ako je uvedené dale;.

Sluzba "Write request":

CTT2 sluzba

Protokol MOVILINK®

Kod | Index | Dizka

Sprav | Subin-| Index | Index | Data | Data | Data

a dex | High | Low | MSB

Data
LSB

0x11 | Ox02 | Ox08

0x32 | O0x00 | 0x22 | OxBD | 0x00 | 0x00 | Ox00

0x01

Kod 0x11 =

Index 0x02 =
Dizka 0x08 =
Sprava 0x32 =
Subindex 0x00 =
Index High 0x22 =
Index Low 0xBD =

Write request

Sluzba parametra MOVILINK®

Dizka protokolu MOVILINK®

Write parameter

Subindex parametra P738

Hodnota High indexu

Hodnota Low indexu

=> index parametra P738 = 0x22BD,,, = 8893,..

Hodnota 0x22BD,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
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Data MSB 0x00 Na aktivovanie funkcie "Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia

Déata 0x00 pohonu" musite nastavit’ parameter P738 na hodnotu 14, =
0x1.

Data 0x00

Tato hodnota sa zapiSe na 4 datové byte.
Data LSB 0x01

Slave odpovie po systémovo podmienenom &ase prenosu pre parameter.

Telegram s odpovedou "Write response OK".

CTT2 sluzba
Kod
0x51

Kod 0x51 = Write response OK

Ked dvojity slave MLK31A prijme bezchybne udaje, posle ihned odpoved 0x51 "Write
response OK" na master. Sugasne sa odoSle protokol MOVILINK® na menié
MOVIMOT®.

Aby ste zaistili, ze meni¢ MOVIMOT® zmenil parameter P738, vyhodnoti sa odpoved
protokolu MOVILINK® so sluzbou "Read request" nasledovne.

Sluzba "Read request"™:

CTT2 sluzba
Kod | Index | Dizka
0x10 | 0x02 | Ox08

Kéd 0x10 = Read request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0X08 = Dizka protokolu MOVILINK®

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Read response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kéd Sprav | Subin-| Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB

0x50 0x32 | 0x00 | Ox22 | OxBD | 0x00 | 0x00 | 0x00 | 0x00

Koéd 0x50 = Read response OK

Sprava 0x32 = Write parameter => Ziadna chyba MOVILINK®

Subindex 0x00 = Subindex parametra P738

Index High 0x22 = Hodnota High indexu

Index Low 0xBD = Hodnota Low indexu

=> index parametra P738 = 0x22BD,,, = 8893,

Hodnota 0x22BD, ., sa zapiSe na byte indexu High a indexu
Low.
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Data MSB 0x00 Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, maju
Data 0x00 datove byte hodnotu 0x0 = Oy,
Data 0x00

Data LSB 0x00

Nacitanie teploty chladiaceho telesa
Nacitajte teplotu chladiaceho telesa ako je uvedené dalej z parametra P014:
Sluzba "Write request":

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®

Kod | Index | Dizka | Sprav |Subin-| Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB

0x11 | Ox02 | 0x08 | 0x31 | 0x00 | 0x20 | 0x87 | 0x00 | Ox00 | 0x00 | 0x00

Kod 0x11 = Write request

Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0x08 = Dizka protokolu MOVILINK®
Sprava 0x31 = Read parameter

Subindex 0x00 = Subindex parametra P014
Index High 0x20 = Hodnota High indexu

Index Low 0x87 = Hodnota Low indexu

=> index parametra PO14 = 0x2087,., = 8327 ;..
Hodnota 0x2087,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
Data MSB 0x00 Pri ¢itani parametrov MOVIMOT® sa Udaje popisu s 0x00.
Data 0x00
Data 0x00

Data LSB 0x00

Slave odpovie po systémovo podmienenom ¢ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Write response OK".

CTT2 sluzba
Kod
0x51

Kod 0x51 = Write response OK

Ked dvojity slave MLK31A prijme bezchybne udaje, posle ihned odpoved 0x51 "Write
response OK" na master. Sugasne sa odosle protokol MOVILINK® na menié
MOVIMOT®.

Na ziskanie hodnoty parametra nacitaného menicom MOVIMOT® sa musi vykonat
sluzba "Read request".

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface | 91



9 Uvedenie do prevadzky MLK31A

Prenos jednotlivych parametrov cez AS-Interface

Sluzba "Read request"™:

CTT2 sluzba
Kod | Index | Dizka
0x10 | 0x02 | Ox08

Kéd 0x10 = Read request
Index 0x02 = Sluzba parametra MOVILINK®
Dizka 0X08 = Dizka protokolu MOVILINK®

Slave odpovie po systémovo podmienenom €ase prenosu pre parameter.
Telegram s odpovedou "Read response OK".

CTT2 sluzba Protokol MOVILINK®
Kéd Sprav | Subin- | Index | Index | Data | Data | Data | Data
a dex | High | Low | MSB LSB

0x50 0x31 | 0x00 | 0x20 | 0x87 | Ox00 | Ox00 | 0x00 | Ox14

Koéd 0x50 = Read response OK

Sprava 0x31 = Read parameter => Ziadna chyba MOVILINK®

Subindex 0x00 = Subindex parametra P014

Index High 0x20 = Hodnota High indexu

Index Low 0x87 = Hodnota Low indexu

=> index parametra PO14 = 0x2087,,., = 8893,..

Hodnota 0x2087,., sa zapiSe na byte indexu High a indexu

Low.
Data MSB 0x00 Ked bola sluzba MOVILINK® vykonana bezchybne, presu
Data 0x00 sa datové byte teploty chladiaceho telesa, napr. 20 °C

= 0x14.
Data 0x00 Teplota chladiaceho telesa sa uloZi v meni¢i MOVIMOT®
Data LSB 0x14 neskalovane. Hodnota 0x14 zodpoveda teplote 20 °C.
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10 Uvedenie do prevadzky MLK32A
UPOZORNENIE

Uvedenie do prevadzky s MLK32A ma zmysel len v rezime Expert.

[0

Pri uvedeni do prevadzky s MLK32A dodrzZujte aj kapitolu "Uvedenie do prevadzky
MOVIMOT® s MLK.. v rezime Expert".

10.1  Opis funkcie binarneho slave MLK32A
10.1.1  Funkény princip

Na ovladanie binarneho slave MLK32A je potrebny AS-Interface master podla Specifi-
kacie AS-Interface 3.0, Rev.2 spolu s profilom mastera M4.

Na vedenie AS-Interface mdzete pripojit maximalne 62 tychto slaves.

10.1.2 Vyznam AS-Interface datovych bitov a bitov parametrov

AS-Interface master prenasa datové bity a bity parametrov k volitelnej jednotke
MLK32A. Volitelna jednotka MLK32A odosle 4 datové bity a 3 bity parametrov bez in-
terpretacie komunikacie RS485 do meni¢a MOVIMOT®.

V meni¢i MOVIMOT® su ulozené rozli¢né funkéné moduly (priradovacie tabulky), ktoré
priraduju datovym bitom Specifické funkcie pohonu. Priradenie funkcii najdete v kapi-
tole "Funk&né moduly" (— B 198).

Bity parametrov

» 3 z acyklickych bitov parametrov (P2 — PO0) sluzia na prepinanie medzi funkénymi
modulmi a uréuju vyznam datovych bitov.

* 4. bit parametrov pouzivatel nema k dispozicii v rozSirenom reZime adresy.

* Prepnutie parametrov medzi funkénymi modulmi je mozné aj poCas prevadzky a
pri uvolnenom menic¢i MOVIMOT®. Pritom sa mbZe zmenit vyznam datovych bitov.

* Vstupné bity parametrov sa nepouzivaju.
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Datové bity

Nasledujuca tabulka zobrazuje priradenie binarnych vstupnych datovych bitov (Cas
cyklu: max. 10 ms):

Bity parametrov

Funkcia vstupnych datovych bitov

(P2 P1 PO,;,) |Funkény Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
modul;, (DI3) (DI2) (DI1) (DIO)
0104, — 11151 | 2hex — Thex Status Status | Status MOVIMOT® podla kapi-
Snimaé 2 | Snimacé 1 toly "Popivs (}Iétovych bitov,
funk&énych modu-
lov" (— B 199)
0004, — 001, | Opex — Thex Status MOVIMOT® podra kapitoly "Popis datovych

bitov, funkénych modulov" (— B 199)

Bity parametrov P2 — PO sluzia na vyber funkénych modulov.

*  Pri vybere funkénych modulov 2., — 7., sa prenasaju datové bity DIO a DI1 podla
stavového slova MOVIMOT® zo slave na mastera. Datové bity DI2 a DI3 dostanu
status vstupov snimaca DI2 a DI3.

* Pri vybere funkénych modulov 0,., — 1, sa prenasaju vSetky 4 datové bity DIO —
DI3 podla stavového slova MOVIMOT® zo slave na mastera. Stav vstupov sni-
maca sa neprenasa.
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10.2

Uvedenie do prevadzky MLK32A 1 O

Chod uvedenia do prevadzky

Chod uvedenia do prevadzky

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni¢ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:
— 1 minata

1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z pripojovacej skrinky.
2. Nastavte pozadovanu adresu AS-Interface:
= pomocou ruéného programovacieho pristroja (— B 197)
= alebo pomocou master (pozri popis mastera AS-Interface)
3. Skontrolujte pripojenie meni¢a MOVIFIT®.
= Pozri kapitolu "Elektricka instalacia".
4. DIP prepinac S1/1 — S1/4 nastavte nasledovne:

9007199592524939
Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripdjaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
6. Zapnite nasledujuce napatia:
= napatie AS-Interface
= DC 24 V pomocné napétie

= sietové napatie
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Uvedenie do prevadzky MLK32A
Chod uvedenia do prevadzky

10.2.1

Zadanie adresy slave

jde

Na ovladanie binarneho slave MLK32A je potrebny AS-Interface master podla Specifi-
kacie AS-Interface 3.0, Rev.2 spolu s profilom mastera M4.

Na zadanie adresy AS-Interface pohonu MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Inter-
face MLK32A (adresa 1A — 31A a 1B — 31B) su k dispozicii nasledujuce mozZnosti:

Automatické zadanie adresy v ramci projektovaného zariadenia AS-Interface pri
vymene pohonu MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK32A.

Pritom musia byt splnené nasledujuce predpoklady:

— Novy pohon MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK32A musi mat
adresu 0.

— Ked vymienate viaceré pohony MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface
MLK32A, musite ich vymenit jednotlivo za sebou.

Manualne zadanie adresy pomocou mastera zariadenia

Pohony sa musia pripojit za sebou na kable AS-Interface. Toto zabrani tomu, aby
viaceré pohony MOVIMOT® s volitelnou jednotkou AS-Interface MLK32A dostali
rovnaku adresu.

Manualne zadanie adresy pomocou ruéného programovacieho pristroja AS-Inter-
face

Pri pripojeni pohonu MOVIMOT® s volitefnou jednotkou AS-Interface MLK32A na
kabel AS-Interface reSpektujte pokyny v nasledujucej kapitole.

UPOZORNENIE

Ked zmenite adresu AS-Interface volitelnej jednotky MLK32A, pri ktorej sa uz
uskutoc€nilo zadanie adresy (adresa > 0), musite dodrzat nasledujuci pokyn:

Nova adresa nesmie byt obsadena uz naprojektovanym slave.
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Uvedenie do prevadzky MLK32A 1 O

Chod uvedenia do prevadzky

Zadanie adresy slave pomocou ru¢éného programovacieho pristroja

Priklad:

Ruéné programovacie pristroje AS-Interface ponukaju nasledujuce funkcie:

Nacitanie a zmena adresy slave AS-Interface

Nacitanie profilu AS-Interface

Nacitanie a zmena datovych bitov a bitov parametrov

Kontrola funkcie a testovacia prevadzka.

Na pouzitie ruéného programovacieho pristroja potrebujete 2-zilovy spojovaci kabel,
ktory sa hodi ku konektoru AS-Interface na MOVIMOT® (pozri nasledujlci obrazok).

(1]

1: AS-Interface +

2: 0V24 [1]
3: AS-Interface -
4:24V  [1]

1127256715

Na pridelenie adresy nepripdjajte koliky 2 a 4!

POZOR! Pri chybnom pripojeni sa méze ru¢ny programovaci pristroj poskodit.

Ruény programovaci pristroj mézZete spojit len kolikmi 1 "AS-Interface +" a 3 "AS-
Interface -" s konektorom AS-Interface.

Odpojte ucastnikov AS-Interface jednotlivo zo siete AS-Interface a adresujte ich po-
mocou ruéného programovacieho pristroja (A).

Integrujte ucastnikov AS-Interface znovu do siete AS-Interface (B).

(1]

A

A4S = A\ =
-
B o
OB L S
@ Q MOVIMOT®
/ =
B
9007200382410891

Rucny programovaci pristroj AS-Interface
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Funkéné moduly

10.3 Funkéné moduly

Priradenie funkcii Specifické podla pohonu cyklickych datovych bitov sa uskuto¢riuje

v meni¢i MOVIMOT®. Tato kapitola popisuje toto priradenie funkcii.

AS-Interface bity parametrov P2 — PO sluzia na prepinanie medzi funkciami pohonu a
ur€uju vyznam datovych bitov. Prepnutie medzi funkénymi modulmi je mozné aj poc¢as
prevadzky a pri uvolnenom meni¢i MOVIMOTP®. Pritom sa moéze zmenit vyznam dato-

vych bitov.

10.3.1 Popis bitov parametrov

Nasledujuca tabulka zobrazuje priradenie funkcii datovych bitov k zvolenému funké-

nému modulu (AS-Interface bity parametrov).

AS-Interface bity para- Funkcia datovych bitov
metrov
(P2 P1 P0,;,) | Funkény
modul, .,
111, 7 hex Binarny rezim (predvoleny),
ovladanie kompatibilné s SEW binarnym slave
110y, Bhex Rezervované
101y, Bhex 6 pevnych poZadovanych hodnét s rampami t11 rozbeh
a t11 dobeh
Stavové hlasenia
Prepnutie rampy medzi funkénymi modulmi 4, a 5.,
100,;, 4,.. 6 pevnych pozadovanych hodndt s rampami t15 rozbeh
a t15 dobeh
Stavové hlasenia
Prepnutie rampy medzi funkénymi modulmi 5, a 4.,
011y, 3hex 3 pevnych pozadovanych hodndt s rampami t15 rozbeh
a t15 dobeh
3 pevnych poZadovanych hodndt s rampami t16 rozbeh
a t16 dobeh
Stavové hlasenia
Prepnutie rampy v ramci funkéného modulu 3,
010y, 2hex Rezervované
001,;, Thex 6 pevnych poZadovanych hodnét s rampami t11 rozbeh
a t11 dobeh
RozSirena diagnostika chyb
Ziadne vstupy snimada
000y, Ohex Rezervované

*  Pri vybere funkénych modulov 2,,, — 7., sa prenasaju datové bity DI0 a DI1 podfla
stavového slova MOVIMOT® zo slave na mastera. Datové bity DI2 a DI3 dostanu

status vstupov snimac¢a DI2 a DI3.

* Pri vybere funkénych modulov 0,,, — 1, Sa prenasaju vSetky 4 datové bity DIO —
DI3 podla stavového slova MOVIMOT® zo slave na mastera. Stav vstupov sni-

maca sa neprenasa.
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10.3.2

Funkény modul 7,

Uvedenie do prevadzky MLK32A 1 0

Funkéné moduly

Ked zvoli AS-Interface master bity parametrov s rezervovanou funkciou, prepne po-
hon MOVIMOT® do stavu "Zastavenie".

Popis datovych bitov, funkénych modulov

Cyklicka prevadzka s funkénym modulom 7, predstavuje kompatibilna funkciu k SEW
binarnemu slave (bez Skalovacich sucinitefov).

Volitelna jednotka MLK3.A sa sprava ako modul /O so 4 vstupnymi a 4 vystupnymi
bitmi.

Pohon MOVIMOT® sa ovlada pomocou vystupnych datovych bitov.

Vystupné udaje AS-Interface master — volitelna jednotka MLK3.A

Funkény modul 7,., (AS-Interface bity parametrov = 111,;,)

Datové bity Funkcia

DOO0 pravotoCivy chod/zastavenie

DO1 lavotoCivy chod/zastavenie

DO2 prepinanie pozadovanej hodnoty f1/f2
DO3 reset”/uvolnenie regulatora

1) pri vymene boku z "0" — "1" (4¢€inné len v pripade chyby )

Vstupné udaje volitelnej jednotky MLK32A — AS-Interface master

Funkény modul 7, ., (AS-Interface bity parametrov = 111,,.)

Datové bity

DI3

DI2

DI1

DIO

Funkcia

0

0

MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.
(chybové hlasenie MOVIMOT® alebo nepripojené napajanie 400/460/230 V)

MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.

(chyba v komunikacii RS485 alebo nie je pripojené 24 V napajanie menica
MOVIMOT®)

MOVIMOT® je pripraveny na prevadzku. Riadenie cez AS-Interface.

MOVIMOT® je pripraveny na prevadzku. Riadenie cez ru¢né ovladanie.

Signal snimaca 1 ="0".

Signal snimaca 1 ="1".

Signal snimac¢a 2 = "0".

Signal snimaca 2 = "1".
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Funkéné moduly

UPOZORNENIE

Po pripojeni napajacieho napéatia AS-Interface nie je pohon MOVIMOT® ihned pripra-
veny na prevadzku (DI3 =0, DI2 =0, DI1 =0 a DIO = 0).

AZ po niekolkych sekundach vyda meni¢ MOVIMOT® hlasenie pripravenosti

(D1 =0 alebo 1 a DIO = 1) alebo volitelna jednotka AS-Interface MLK rozpozna, ze
neexistuje komunikacia s menicom MOVIMOT® (DI1 = 1 a DIO = 0).

Po zapnuti AS-Interface mastera su signaly snimacov DI2 a DI3 k dispozicii az
500 ms po vytvoreni komunikacie s MLK32A.

fde
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Funkény modul 5,

Cyklicka prevadzka s funk&nym modulom 5,,, umoZzfuje navolenie 6 pevnych pozado-

Uvedenie do prevadzky MLK32A
Funkéné moduly

vanych hodnét s rampami t11 rozbeh a t11 dobeh.

Vystupné datové bity su binarne kdédované a interpretované ako 16 rozlicnych

riadiacich kodov.

Vystupnym a vstupnym datovym bitom su priradené nasledujuce funkcie:

Vystupné udaje AS-Interface master — volitelna jednotka MLK3.A

Funkény modul 5,., (AS-Interface bity parametrov = 101,;,)

Datové bity Funkcia

bin. dec.

0000y, Ogec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)

0001, 1 dec Zastavenie/blokovanie Rampa t11 dobeh (P131)

0010, 24ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n0 (P170) (P131)

0011, Bdec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n0 (P170) (P131)

0100, 4ee PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n1 (P171) (P131)

0101y, 5ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n1 (P171) (P131)

0110y, Bec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n2 (P172) (P131)

0111y, 7 gec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n2 (P172) (P131)

1000, 8ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n3 (P173) (P131)

1001y, dec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n3 (P173) (P131)

1010y, 104ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (P131)

1011y, 11 gec Lavotodivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P130), t11 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (P131)

1100y, 12466 PravotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n5 (10096.39) (P131)

1101, 134ec LavotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n5 (10096.39) (P131)

1110y, 14 4ec Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu
(len ked DIP prepina¢ S2/1 = "ON" alebo parameter P738 = "ON")

1111y, 154ec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)
Reset (Ucinkuje len pri chybe)
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Funkéné moduly

Vstupné udaje volitelnej jednotky MLK32A — AS-Interface master

DI3

Datové bity

DI2 | DI

Dlo

Funkény modul 5,., (AS-Interface bity parametrov = 101,,;,)

Funkcia

0

0

MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.
(chybové hlasenie MOVIMOT® alebo nepripojené napajanie 400/460/230 V)

MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.

(chyba v komunikacii RS485 alebo nie je pripojené 24 V napajanie menica
MOVIMOT®)

MOVIMOT?® je pripraveny na prevadzku. Riadenie cez AS-Interface.

MOVIMOT® je pripraveny na prevadzku. Riadenie cez ru¢né ovladanie.

Signal snimac¢a 1 ="0".

Signal snimaca 1 ="1".

Signal snimaca 2 = "0".

Signal snimaca 2 = "1".

fde

UPOZORNENIE

Po pripojeni napajacieho napatia AS-Interface nie je pohon MOVIMOT® ihned pripra-
veny na prevadzku (DI3 =0, DI2 =0, DI1 = 0 a DIO = 0).
AZ po niekolkych sekundach vyda meni¢ MOVIMOT® hlasenie pripravenosti

(DI1 =0 alebo 1 a DIO = 1) alebo volitelna jednotka AS-Interface MLK rozpozna, Ze
neexistuje komunikacia s menicom MOVIMOT® (DI1 = 1 a DIO = 0).

Po zapnuti AS-Interface mastera su signaly snimacov DI2 a DI3 k dispozicii az
500 ms po vytvoreni komunikacie s MLK32A.
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Funkény modul 4,

Uvedenie do prevadzky MLK32A
Funkéné moduly

Cyklicka prevadzka s funk&nym modulom 4., umoZzfuje navolenie 6 pevnych pozado-
vanych hodnét s rampami t15 rozbeh a t15 dobeh.

Tato prevadzka je skoro identické s prevadzkou s funkénym modulom 5., avdak po-
uzivaju sa rampy t15 rozbeh a t15 dobeh.

Prepnutie medzi funkénymi modulmi 4., a 5., tak realizuje prepnutie ramp pocas
beZiacej prevadzky. Toto prepnutie ramp mdze sluzit na optimalizaciu aplikacie neza-

vislu od zatazenia.

Vystupnym a vstupnym datovym bitom su priradené nasledujuce funkcie:

Vystupné udaje AS-Interface master — volitelna jednotka MLK3.A

Funkény modul 4, ., (AS-Interface bity parametrov = 100,,,)

Datové bity Funkcia

bin. dec.

0000,,, 0 gec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)

0001,,, 1gec Zastavenie/blokovanie Rampa t15 dobeh (10504.11)

0010, 24ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n0 (P170) (10504.11)

0011, 3dec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n0 (P170) (10504.11)

0100, 4ec Pravoto€ivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n1 (P171) (10504.11)

0101, 5dec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n1 (P171) (10504.11)

0110y, Bec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (710504.1), t15 dobeh
chod, nota n2 (P172) (10504.11)

0111y, 7 dec Lavotocivy pevna poZadovana hod- Rampy t15 rozbeh (710504.1), t15 dobeh
chod, nota n2 (P172) (10504.11)

1000y, 8 ec PravotoCivy pevna poZadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n3 (P173) (10504.11)

1001y, 9 ec Lavotocivy pevna poZadovana hod- Rampy t15 rozbeh (710504.1), t15 dobeh
chod, nota n3 (P173) (10504.11)

1010,;, 104ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (10504.11)

1011, 11 4ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (10504.11)

1100y, 12460 PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (710504.1), t15 dobeh
chod, nota n5 (710096.39) (10504.11)

1101, 134ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n5 (710096.39) (10504.11)

1110y, 144, Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu
(len ked DIP prepina¢ S2/1 = "ON" alebo parameter P738 = "ON")

1111, 154ec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)
Reset (Uginkuje len pri chybe)

10
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Funkéné moduly

Vstupné udaje volitelnej jednotky MLK32A — AS-Interface master

DI3

Datové bity

DI2 | DI

Dlo

Funkény modul 4, ., (AS-Interface bity parametrov = 100,,,)

Funkcia

0

0

MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.
(chybové hlasenie MOVIMOT® alebo nepripojené napajanie 400/460/230 V)

MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.

(chyba v komunikacii RS485 alebo nie je pripojené 24 V napajanie menica
MOVIMOT®)

MOVIMOT?® je pripraveny na prevadzku. Riadenie cez AS-Interface.

MOVIMOT® je pripraveny na prevadzku. Riadenie cez ru¢né ovladanie.

Signal snimac¢a 1 ="0".

Signal snimaca 1 ="1".

Signal snimaca 2 = "0".

Signal snimaca 2 = "1".

fde

UPOZORNENIE

Po pripojeni napajacieho napatia AS-Interface nie je pohon MOVIMOT® ihned pripra-
veny na prevadzku (DI3 =0, DI2 =0, DI1 = 0 a DIO = 0).
AZ po niekolkych sekundach vyda meni¢ MOVIMOT® hlasenie pripravenosti

(DI1 =0 alebo 1 a DIO = 1) alebo volitelna jednotka AS-Interface MLK rozpozna, Ze
neexistuje komunikacia s menicom MOVIMOT® (DI1 = 1 a DIO = 0).

Po zapnuti AS-Interface mastera su signaly snimacov DI2 a DI3 k dispozicii az
500 ms po vytvoreni komunikacie s MLK32A.
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Uvedenie do prevadzky MLK32A
Funkéné moduly

10

Funkény modul 3,

Cyklicka prevadzka s funk&nym modulom 3., umoZzfuje navolenie 3 pevnych pozado-
vanych hodndt s rampami t16 rozbeh a t16 dobeh a 3 dalSimi pevnymi poZadovanymi
hodnotami s rampami t15 rozbeh a t15 dobeh.

Vystupné datové bity su binarne kdédované a interpretované ako 16 rozli€nych
riadiacich kodov.

Vystupnym a vstupnym datovym bitom su priradené nasledujuce funkcie:

Vystupné udaje AS-Interface master — volitelha jednotka MLK3.A

Funkény modul 3,., (AS-Interface bity parametrov = 011,;,)

Datové bity Funkcia

bin. dec.

0000, Oec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)

0001, 1 dec Zastavenie/blokovanie Rampa t16 dobeh (10475.1)

0010, 24ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (10475.2), 116 dobeh
chod, nota n0 (P170) (10475.1)

0011y, 3ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (10475.2), 16 dobeh
chod, nota n0 (P170) (10475.1)

0100, 4ee PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (10475.2), 16 dobeh
chod, nota n1 (P171) (10475.1)

0101, 5ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (710475.2), 116 dobeh
chod, nota n1 (P171) (10475.1)

0110y, Bec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (710475.2), 16 dobeh
chod, nota n2 (P172) (10475.1)

0111y, 7 gec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t16 rozbeh (10475.2), 116 dobeh
chod, nota n2 (P172) (10475.1)

1000, 8ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n3 (P173) (10504.11)

1001y, dec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n3 (P173) (10504.11)

1010y, 104ec Pravotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (10504.11)

1011y, 11 gec Lavotodivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (10504.1), t15 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (10504.11)

1100y, 12466 PravotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n5 (10096.39) (10504.11)

1101, 134ec LavotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t15 rozbeh (70504.1), t15 dobeh
chod, nota n5 (10096.39) (10504.11)

1110y, 144, Zastavenie/blokovanie Rampa t15 dobeh (10504.11)

1111, 154ec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)
Reset (Ucinkuje len pri chybe)
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1 0 Uvedenie do prevadzky MLK32A

Funkéné moduly

Vstupné udaje volitelnej jednotky MLK32A — AS-Interface master

DI3

Datové bity

DI2 | DI

Dlo

Funkény modul 3,., (AS-Interface bity parametrov = 011,;,)

Funkcia

0

0

MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.
(chybové hlasenie MOVIMOT® alebo nepripojené napajanie 400/460/230 V)

MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.

(chyba v komunikacii RS485 alebo nie je pripojené 24 V napajanie menica
MOVIMOT®)

MOVIMOT?® je pripraveny na prevadzku. Riadenie cez AS-Interface.

MOVIMOT® je pripraveny na prevadzku. Riadenie cez ru¢né ovladanie.

Signal snimac¢a 1 ="0".

Signal snimaca 1 ="1".

Signal snimaca 2 = "0".

Signal snimaca 2 = "1".

fde

UPOZORNENIE

Po pripojeni napajacieho napatia AS-Interface nie je pohon MOVIMOT® ihned pripra-
veny na prevadzku (DI3 =0, DI2 =0, DI1 = 0 a DIO = 0).
AZ po niekolkych sekundach vyda meni¢ MOVIMOT® hlasenie pripravenosti

(DI1 =0 alebo 1 a DIO = 1) alebo volitelna jednotka AS-Interface MLK rozpozna, Ze
neexistuje komunikacia s menicom MOVIMOT® (DI1 = 1 a DIO = 0).

Po zapnuti AS-Interface mastera su signaly snimacov DI2 a DI3 k dispozicii az
500 ms po vytvoreni komunikacie s MLK32A.
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Uvedenie do prevadzky MLK32A
Funkéné moduly

10

Funkény modul 1,

Cyklicka prevadzka s funkénym modulom 1,,, umoziuje volbu 6 pevnych pozadova-
nych hodndt a rozsirenu diagnostiku chyb.

Vystupné udaje pri prevadzke s funk&nym modulom 1,,, su identické s prevadzkou s
funk&nym modulom 5. Vstupné udaje pri prevadzke s funkénym modulom 1,., sa in-
terpretuju akor rozli€né stavové kody.

Vystupné udaje AS-Interface master — volitelna jednotka MLK3.A

22168036/SK — 04/2016

Funkény modul 1,., (AS-Interface bity parametrov = 001,,,)

Datové bity Funkcia

bin. dec.

0000y, Oec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)

0001, 1 dec Zastavenie/blokovanie Rampa t11 dobeh (P137)

0010y, 2g0c PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n0 (P170) (P131)

0011y, Bdec LavotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n0 (P170) (P131)

0100y, 4 gec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n1 (P171) (P131)

0101, Bgec LavotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P130), t11 dobeh
chod, nota n1 (P171) (P131)

0110y, Bec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n2 (P172) (P131)

0111y, 7 dec LavotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n2 (P172) (P131)

1000, 8 dec PravotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n3 (P173) (P131)

1001, 9 dec LavotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n3 (P173) (P131)

1010y, 104ec PravotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P730), t11 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (P131)

1011, 11 gec LavotocCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P130), t11 dobeh
chod, nota n4 (10096.38) (P131)

1100,;, 124ec PravotoCivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P130), t11 dobeh
chod, nota n5 (710096.39) (P131)

1101, 134ec Lavotocivy pevna pozadovana hod- Rampy t11 rozbeh (P130), t11 dobeh
chod, nota n5 (710096.39) (P131)

1110y, 14 e Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu
(len ked DIP prepina¢ S2/1 = "ON" alebo parameter P738 = "ON")

1111, 154ec Stop Rampa zastavenia t13 (P136)
Reset (Ucinkuje len pri chybe)
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1 0 Uvedenie do prevadzky MLK32A

Funkéné moduly

Vstupné udaje volitelnej jednotky MLK32A — AS-Interface master

Funkény modul 1,., (AS-Interface bity parametrov = 001,;,)
Datové bity Funkcia
bin. dec.
0000y, Ogec MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.

(chybové hlasenie MOVIMOT® alebo nepripojené napajanie 400/460/230 V)
0001y, 1gec Pripraveny na prevadzku — automaticka prevadzka
0010y, 2 dec Pripraveny na prevadzku — ru¢né ovladanie
0011y, Bdec Uvolnenie/motor bezi — automaticka prevadzka
0100y, 4, Uvolnenie/motor bezi — ruéné ovladanie
0101y, 5 ec MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku.

(chyba v komunikacii RS485 alebo nie je pripojené 24 V napajanie)
0110y, Bec Rezervované
0111y, 7 gec Rezervované
1000y, 8 dec Chyba napatie medziobvodu prili§ vysoké Kod chyby 07
1001y, 9 gec Chyba vypadok fazy Kod chyby 06
1010y, 104ec Chyba nadprud koncového stupria Kod chyby 01
1011y, 11 gec Chyba tepelné pretazenie koncového stupna Kod chyby 11
1100,;, 124ec Chyba tepelné pretazenie motora Kod chyby 84
1101, 134ec Chyba tepelné pretazenie brzdovej cievky Koéd chyby 89
1110y, 14 4ec Chyba monitorovania otacok Koéd chyby 08
1111, 154ec Ina chyba

UPOZORNENIE

i Po pripojeni napajacieho napatia AS-Interface nie je pohon MOVIMOT® ihned pripra-

veny na prevadzku (0000;,).

AZ po niekolkych sekundach vyda meni¢ MOVIMOT® hlasenie pripravenosti (0001,
alebo 0010,,) alebo volitelna jednotka AS-Interface MLK rozpozna, Ze neexistuje
komunikacia s meni¢om MOVIMOT® (0000,,,).
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Prevadzka 1 1
Signalizacia prevadzky

11 Prevadzka

11.1  Signalizacia prevadzky

Nasledujuci obrazok zobrazuje polohy stavovej LED a LED AS-Interface na pohone
MOVIMOT®:

9007200399453707

[1]1 Stavova LED MOVIMOT®
[2] LED AS-Interface
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Prevadzka

11

11.1.1  Vyznam LED AS-Interface

LED AS-Interface signalizuje stav slave AS-Interface.

MLK30A, MLK32A

MLK31A

Signalizacia prevadzky

LED Vyznam Mozna pric¢ina
Farba Prevadzkovy
stav stav
Vyp. Nie je Chyba napajacie napatie na pripojeni
pripraveny na AS-Interface.
prevadzku
Zelena Pripraveny na Normalna prevadzka
Svieti prevadzku Napajacie napatie na pripojeni AS-Inter-
face je OK.
Komunikacia je k dispozicii.
Cervena Nie je Komunikacia je narusena
Svieti pripraveny na alebo je nastavena adresa slave 0.
prevadzku
LED Vyznam Mozna pric¢ina
Farba Prevadzkovy
stav stav
Vyp. Nie je Chyba napajacie napéatie na pripojeni
pripraveny na AS-Interface.
prevadzku
Zelena Pripraveny na Normalna prevadzka
Svieti prevadzku Napajacie napéatie na pripojeni AS-Inter-
face je OK.
Komunikacia je k dispozicii.
Cervena Nie je Komunikacia pri slave A alebo B je
Svieti pripraveny na narusena.
prevadzku
Cervena Nie je Chyba protokolu
Blika prlprr?lzj/eirgy na Ziadna komunikacia CTT3 so slaveom
rovhomerne prevadzku A alebo ziadna komunikacia CTT2 so
slaveom B.
Cervenalzita Nie je Adresa slave =0
Blika pripraveny na
rovnomerne prevadzku
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11.1.2

Vyznam stavov stavovej LED

Prevadzka
Signalizacia prevadzky

3-farebna stavova LED signalizuje prevadzkové a chybové stavy meni¢a MOVIMOT®

Farba LED Vyznam Mozna pric¢ina
stav Prevadzkovy
stav
Vyp. Nepripraveny na |Chyba napajanie 24 V.
prevadzku
Zlta Nepripraveny na |Prebieha faza automatického testu

pravidelne blikajuca

prevadzku

alebo je pripojené 24 V napdjanie, ale
sietové napétie nie je v poriadku.

Zlta Pripraveny na Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia poho-
pravidelne prevadzku nu aktivne (len pri S2/2 = "ON").
rychlo blikajuca
Zita Pripraveny na Napajacie napéatie 24 V a sietoveé na-
stéle svieti prevadzku, patie su v poriadku, ale Ziaden signal
ale pristroj uvolnenia.
blokovany Ak pohon pri signale na uvolnenie nebe-
Zi, skontrolujte uvedenie do prevadzky!
Zita Pripraveny na Napajacie napéatie 24 V a sietoveé na-

2 x zablika, prestavka

prevadzku,

ruéné ovladanie
bez odblokovania
zariadenia

patie su v poriadku.
Na aktivaciu automatickej prevadzky
ukongite ru¢né ovladanie.

Zelend/zlta
so striedajucou sa far-
bou blikajuce

Pripraveny
na prevadzku,
ale Casovy limit

Porucha komunikacie pri cyklickej vyme-
ne dat.

Zelena Jednotka Motor je v prevadzke.

stale svieti uvolnena

Zelena Hrani¢n& hod- Motor sa nachadza na prudovej medzi.
pravidelne nota prudu aktiv-

rychlo blikajuca

na

Zelena
pravidelne blikajuca

Pripraveny na
prevadzku

Je aktivna funkcia pokojového prudu.

Zelena/Eervenal/zelena
so striedajucou sa far-
bou blikajuca s prestav-
kami

Lokaliza¢na fun-
kcia aktivna

Lokaliza¢na funkcia bola aktivovana.
Pozri parameter 590.

Cervena
stale svieti

Nepripraveny na
prevadzku

Skontrolujte 24 V napdjanie.

Musi byt pripojené vyhladené jedno-
smerné napatie so zostatkovym zvine-
nim max. 13 %.

Kaédy blikania stavovych LED

Rovnomerné blikanie:

Rovnomerné rychle blikanie:

Blika s meniacimi sa farbami:

LED 600 ms svieti, 600 ms nesvieti
LED 100 ms svieti, 300 ms nesvieti
LED 600 ms zelena, 600 ms zlta

11
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11 Prevadzka
Signalizacia prevadzky

Blika s meniacimi sa farbami a s prestavkou: LED 100 ms zelena, 100 ms
Cervena, 100 ms zelena, 300 ms
prestavka

Popis chybovych stavov ndjdete v kapitole "Vyznam stavovych LED" (— B 233).
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11.2

Prevadzka
Modul Drive Ident

Modul Drive Ident

Nasuvny modul Drive Ident je zabudovany v zakladnej jednotke.
Nasledujlci obrazok znazorfiuje modul Drive Ident jeho polohu v meni¢i MOVIMOT®.

631655819
[11 Modul Drive Ident

Modul Drive Ident obsahuje pamatovy prvok, v ktorom sa ukladaju tieto informacie:
+  Udaje motora

« Udaje motora

* Pouzivatel'ské parametre

Ked treba nahradit meni¢ MOVIMOT®, zariadenie moZete opéat’ uviest do prevadzky
jednoduchym prepojenim modulu Drive Ident bez PC/notebooku a zalohovania dat.

Ak sa pri vymene zariadenia
* spravne neprenesie nastavenie DIP prepinacov alebo

- alebo sa pouzije meni¢ MOVIMOT® s inym katalogovym cislom (napr. s inym vy-
konom jednotky),

rozpozna meni¢ MOVIMOT® zmenu v konfiguracii. Pritom méZu byt nanovo iniciované
urCité parametre uvedenia do prevadzky.

Meni¢ MOVIMOT® mézete vymenit len za meni¢ MOVIMOT® s rovnakym katalégovym
Cislom.

Informacie o vymene pristroja najdete v kapitole "Vymena menica" (— B 242).

11
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1 1 Prevadzka
Manualna prevadzka pohonu MOVIMOT® s programom MOVITOOLS® MotionStudio

11.3  Ruéné ovladanie MOVIMOT® s MOVITOOLS® MotionStudio
Pohony MOVIMOT® maju diagnostické rozhranie X50 na uvedenie do prevadzky
a servis. Toto umozfiuje diagnostiku, manualnu obsluhu a parametrizaciu.

Na manualne ovladanie pohonu MOVIMOT® mézete pouzit funkciu ruéného ovliadania
programu MOVITOOLS® MotionStudio.

1. K meni¢u MOVIMOT® najprv pripojte pocitaé/laptop.
Pozri kapitolu "Pripojenie PC/notebook" (— B 63).

2. Spustite softvér MOVITOOLS® MotionStudio a napojte menic MOVIMOT® do
MOVITOOLS® MotionStudio.

Pozri kapitolu "MOVITOOLS® MotionStudio" (— B 100).

3. Po uspesnom pripojeni meni¢a MOVIMOT® otvorte pravym tlacidlom mysi kontex-
tové menu a vyberte polozku menu "Startup” > "Manual mode" ("Uvedenie do pre-
vadzky" > "Rucné ovladanie").

MOVITOOLS®-MotionStudio - [Default]*

[tsen 1| [ | 40 B |

Oe-H T & HAE4) |+ > + 4 X |
MOVIMOT D 8]
¥ | moviMoT D '
1| Serial cOM 1)
Serial (COM 12 USE)

BE! 1 Parameter tree (Online)

3 Comparison (Onling)

artup :% | Data management {Online)
Diagnostics ¥ |BE Parameter tree (Online)
& ST :

Bz el dedidd

Show online unit status

By  Assign configured unit...
M configure device...
[B Manage unit parameter set  »
»  Remove
Properties...

18014399048546059

11.3.1  Aktivacia/deaktivacia ruéného ovladania

Aktivovanie

Manualny rezim obsluhy moZno aktivovat len v pripade, ked pohon MOVIMOT® nie je
uvolneny.

Aktivacia nie je mozna,
* ked je brzda odbrzdend bez uvolnenia pohonu

+ alebo ked je uvolneny koncovy stupefi menica, aby sa generoval prud pri zastave-
ni
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Deaktivacia

[0

Prevadzka
Manualna prevadzka pohonu MOVIMOT® s programom MOVITOOLS® MotionStudio

Project. Edit MNetwork View Plugin  Settings  Window  Help
DEFE (b (B E (4 + 1 4 X DSan bl 2[4 8

Project ! Netzwerk Bl b Manual mode MMOOOTD-5A3] |
m] Movimot D
v
Maximum
B | Netrwer | 22
=3 Senal COM 1) Varizhle
L) 32 MMOOHTDSAS /—\
i 7
Minimum

(1]

=
E:é] 2412 Vmin

g 6 Himin

Qéé 1lmin

Rampimefs] (10 | ‘l‘f ..’) }

Timeout [s] _5

9007199789099787

Manualny rezim aktivujete kliknutim na tlacidlo [Activate manual mode] (Zapnut manu-
alnu prevadzku) [1].

AS-Interface bit DI1 signalizuje nadradenej riadiacej jednotkeo, ze je aktivne rucné
ovladanie MLK31A/MLK32A, pozri tiez kapitolu "Funk&né moduly").

Manualna prevadzka ostava aktivna aj po resete chyby alebo po odpojeni 24 V napa-
jania.

A VYSTRAHA

Nebezpecéenstvo pomliazdenia pri neumyselnom spusteni pohonu.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Nastavte signaly AS-Interface DOO0 — DO3 pred deaktivaciou ru¢ného ovlaadania
na "0" a odoberte tym uvolnenie pohonu.

» Podla aplikacie prijmite dodatocné bezpelnostné opatrenia na zabranenie
ohrozenia pracovnikov a zariadenia.

Manualna prevadzka sa deaktivuje, ked

» Kiliknite na tlacidlo [Deactivate manual mode] (Deaktivovat manualnu prevadzku)
+ alebo zatvorte tlacidlo "Manual mode" (Ru¢né ovladanie)

+ alebo nastavte parameter P802 nastavenie z vyroby na "stav z vyroby"

UPOZORNENIE

Ked deaktivujete ruéné ovladanie, budu u€inné signaly AS-Interface DO0O — DO3.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface
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11

Prevadzka

Manualna prevadzka pohonu MOVIMOT® s programom MOVITOOLS® MotionStudio

11.3.2 Riadenie pri manualnej prevadzke

Po uspes$nej aktivacii manualnej obsluhy mézete pohon MOVIMOT® riadit’ ovladacimi
prvkami v okne "Manual mode" (Manualna obsluha) programu MOVITOOLS®
MotionStudio.

[10] [11]

Metwork  View Plugin Settings . Window  Help

DeE-B Boh aE !IH = 1t 4 X |EFSen bl & |40 H
ProjectiNetzwerk B/ s Maual mode IMMO0OTD 58] |
] Movimot D I
v |
Missiciin Status

\
B petrwetc e S rw Resel
- seia oM ) / \m-ue/—\

NGz

2]

(3]
(4]

[6} Ramptmels] 10 “
[7} Timeo [s] 5

(8]

(9]

9007199789314827

1. Posuvacom [2] v skupine "Controller" (Riadenie) nastavujete premenlivé pozado-
vané otacky.

2. Tlacidlami [CW] [6] (vpravo) alebo [CCW] [5] (vlavo) urujete smer otacania.
3. Tlagidlom [Start] [3] uvolfiujete pohon MOVIMOT®.

Os motora [4] znazornena v skupine "Controller" znazorfiuje smer ota€ania a otac-
ky motora.

4. Tlacidlom [Stop] [8] zastavujete pohon.

Alternativne mozete v skupine "Setpoints" (Pozadované hodnoty) [1] priamo zadavat
pozadované hodnoty pre rychly chod, pomaly chod alebo premenlivé otacky.

Smer otacania urujete znamienkom (kladné = chod doprava, zaporné = chod dola-
va).

VZdy najprv zadajte poZadovanu hodnotu. Stlaéte tlaCidlo <ENTER> a na uvolnhenie
pohonu MOVIMOT® kliknite na tlac¢idlo obsahujlice zadavacie pole pozadovanej hod-
noty okolo.

Skupina "Actual values" (Skutoéné hodnoty) [10] zobrazuje nasledujuce skutoéné hod-
noty pohonu MOVIMOT®:

- Stav meniéa MOVIMOT®
+ Otacky motora v [min-1]
«  Vystupny prad MOVIMOT® meni¢a v [%] z Iy

Pri pohonoch MOVIMOT® s pohonmi s brzdou mézZete brzdu odbrzdit aj bez uvolnenia
pohonu stlacenim plochy spinaca "Release brake" (Odbrzdit brzdu) [9].
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Prevadzka 1 1
Manualna prevadzka pohonu MOVIMOT® s programom MOVITOOLS® MotionStudio

UPOZORNENIE

Brzdu mozno odbrzdit’ bez uvolnenia pohonu len vtedy, ked
» DIP prepina¢ S2/2 = "ON"
» alebo je tato funkcia uvolnena parametrom P738

fde

11.3.3 Reset v manualnej prevadzke

Ak sa na meni¢i MOVIMOT® vyskytne chyba, chybu moéZete resetovat tlacidlom
[Reset] [11].

11.3.4 Sledovanie timeoutu v manualnej prevadzke

Aby sa zabranilo nekontrolovanej prevadzke pohonu MOVIMOT®, po aktivacii manual-
nej prevadzky nasleduje sledovanie ¢asového limitu.

Cas limitu zadate do zadavacieho pola "Timeout" [7].

Ak je komunikacia medzi MOVITOOLS® MotionStudio a menicom MOVIMOT® preru-
Sena dlhSie ako tento ¢as sledovania limitu,

» je uvolnenie pohonu MOVIMOT® zrugené
* abrzda sa zabrzdi.
AvSak manualny rezim ostava aktivny.
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1 1 Prevadzka
Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

11.4 Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

11.41 Opis

Funkcia
Ovladacou jednotkou DBG je mozné pohon MOVIMOT® parametrovat’ a riadit pomo-
cou manualnej obsluhy. Dodato¢ne ukazuje ovladacia jednotka délezité informacie o
stave pohonu MOVIMOT®.

Vybavenie
+ Osvetleny textovy displej s moznostou nastavenia 7 jazykov
+ Blok s 21 tlacidlami
* Mozné pripojit aj cez predizovaci kabel DKG60B (5 m)

Prehlad

Ovladacia jednotka Jazyk

DBG60B-01 |DE, EN, FR, IT, ES, PT, NL

(nemecky, anglicky, francuzsky, taliansky, Spanielsky, portugal-
sky, holandsky)

DBG60B-02 |DE, EN, FR, FI, SV, DA, TR

(nemecky, anglicky, francuzsky, finsky, Svédsky, dansky, turec-
ky)

DBG60B-03 |DE, EN, FR, RU, PL, CS

(nemecky, anglicky, francuzsky, rusky, polsky, ¢esky)
DBG60B-04 |DE, EN, FR, ZH

(nemecky, anglicky, francuzsky, ¢insky)

Pokyny na pripojenie ovladacej jednotky DBG néjdete v kapitole "Pripojenie ovladace;j
jednotky DBG" (— B 62).

POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namontova-
nymi zaslepkami na potenciometri poZzadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom roz-
hrani X50. Poskodenie meni¢a MOVIMOT®.

Po parametrizécii, diagnostike alebo ruénom ovladani naskrutkujte spat uzatvaraciu
skrutku s tesnenim.
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Obsadenie tlacidiel DBG

Nasledujuci obrdzok znazorfiuje obsadenie tlacidiel ovladacej jednotky DBG:

(1]  Tagidlo
[2] Tlagidlo
3]  Tlagidlo
[4]  Tlacidlo @

[5] Tlagidlo <0> — <9>

6] Tiacidio (++)
M Tiacido (1)
8] Tiagidlo
[9] Tiagidlo
[10]  Tiagidlo
(11 Tiagidio (V)
(2] Tiagidio ()

Prevadzka
Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

(12]

341827339
Stop
Vymazat posledny zapis
Vyber jazyka
Zmena menu
Cislice 0 -9
Zmena znamienka
Sipka nahor, o jednu poloZku v menu nahor
Start
OK, potvrdenie udajov
Aktivovat kontextové menu
Sipka nadol, o jednu polozku v menu nadol

Desatinna Ciarka

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface
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1 1 Prevadzka
Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

11.4.2 Ovladanie

Vyber pozadovaného jazyka

Kontextové menu

1.

Pri prvom zapnuti alebo po aktivovani stavu po doda-
ni ovladacej jednotky DBG sa na displeji zobrazi na
niekolko sekund nasledujuce zobrazenie:

Potom sa na displeji zobrazi symbol pre vyber jazyka.

Tlacidlo drzte stlaené tak dlho, kym sa nezob-
razi poZzadovany jazyk.

Vyber potvrdte tlacidlom.

Ovladacia jednotka vyhlada pripojené zariadenia
a tieto priradi do vyberového zoznamu zariadeni.

Tlacidlom prejdete do kontextového menu.

Pre meni¢ MOVIMOT® MM..D s AS-Interface si v kontextovom menu ovladace;j

jednotky DBG k dispozicii tieto body menu:

"ZAKLADNE ZOBRAZENIE"
"REZIM PARAMETROV"
"RUCNE OVLADANIE"
"SKALOVACI SUCINITEL"
"KOPIROVAT DO DBG"
"KOPIROVAT DO MM"
"DBG DODAVKA"
"NASTAVENIA JEDNOTIEK"
"OZNACENIE"

"OPUSTIT"

22()  Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface
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Zakladné zobrazenie

Prevadzka 1 1
Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

Menu "BASIC VIEW (ZAKLADNE ZOBRAZENIE)" sliZi na zobrazenie délezitych za-

kladnych veli¢in.

OO Hz
O %In

NO ENABLE

28 Hz
53 %lIn

ENABLE

NOTE 17:

DISABLE REQUIRED

OO Hz
O%In

ERROR

Ukazovatel neuvolneného meniéa MOVIMOT®

Ukazovatel uvolneného meni¢a MOVIMOT®

Upozorfiujuce hlasenie

Zobrazenie chyby
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Prevadzka

Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

Rezim parametrov

jde

V menu "PARAMETER MODE (REZIM PARAMETROV)" méZete kontrolovat a menit

nastavenie parametrov.

UPOZORNENIE

Parametre mozZete menit’ len vtedy, ked

je do meni¢a MOVIMOT® zasunuty modul Drive Ident.

a nie je aktivna ziadna doplinkova funkcia.

Ak chcete menit' parameter v reZzime parametrov, postupujte takto:

1.

Tlacidlom aktivujte kontextové menu. PoloZka
"PARAMETER MODE (REZIM PARAMETROV)" sa
nachadza na druhom mieste.

TIac":ivdIom @ vyberte polozku "PARAMETER MODE
(REZIM PARAMETROV)",

Tlac”:ivdlom prejdite zapnite "PARAMETER MODE
(REZIM PARAMETROV)". Zobrazi sa prvy parameter
P000 "POCET OTACOK".

Tla€idlom @ alebo @ vyberte hlavnu skupinu pa-
rametrov 0 — 9.

Tlagidlom aktivujte vyber podskupiny parametrov
v pozadovanej hlavnej skupine parametrov. Blikajuci
kurzor sa posunie o jedno miesto doprava.

Tlacidlom @ alebo @ vyberte poZadovanu
podskupinu parametrov. Blikajuci kurzor sa nachadza
pod &islom podskupiny parametrov.

Tlacidlom aktivujte vyber parametrov v poZadova-
nej podskupine parametrov. Blikajuci kurzor sa posu-
nie o jedno miesto doprava.

Tlacidlom @ alebo tlaCidlom @ vyberte pozadova-
ny parameter. Blikajuci kurzor sa nachadza pod 3.
Cislicou Cisla parametra.

997 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface

PARAMETER MODE
MANUAL MODE

BASIC VIEW

MANUAL MODE

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

P13. SPEED
RAMPS 1

NO ENABLE

P13._SPEED
RAMPS 1

NO ENABLE

P131
RAMP T11 DOWN
1.0

NO ENABLE

22168036/SK — 04/2016



22168036/SK — 04/2016

10.

11.

12.

13.

Prevadzka

Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

Tlacidlom aktivujte rezim nastavenia vybraného
parametra. Kurzor sa nachadza pod hodnotou para-
metra.

Tla€idlom @ alebo tlaCidlom @ nastavte pozado-
vanu hodnotu parametra.

Tla€idlom potvrdte nastavenia a tladidlom @

opustite rezim nastavenia. Blikajuci kurzor sa nacha-
dza pod 3. Cislicou Cisla parametra.

Tla€idlom @ alebo @ vyberte iny parameter alebo

pre vyber inej podskupiny parametrov prepnite tlacid-

lom do menu podskupin parametrov.

Tlagidlom @ alebo @ vyberte inu podskupinu pa-
rametrov alebo pre vyber inej hlavnej skupiny paramet-

rov prepnite tlagidlom do menu hlavnych skupin
parametrov.

Tlagidlom sa vratite spat do kontextového menu.

P131 S
RAMP T11 DOWN
1.0_

NO ENABLE

P131 s
RAMP T11 DOWN
1.3_

NO ENABLE

P131 S
RAMP T11 DOWN
1.3

NO ENABLE

11
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Prevadzka

Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

Rezim ruéného ovladania

Aktivovanie

fde

A VYSTRAHA

Nebezpeéenstvo pomliazdenia pri neumyselnom spusteni pohonu. Pri deaktivacii
ruéného ovladania su ucinné signaly AS-Interface. Ked prostrednictvom signalov
AS-Interface DOO — DO3 prichadza signal uvolnenia, moZze sa pohon MOVIMOT®
pri deaktivacii ruéného ovladania neumyselne rozbehnut.

» Nastavte signaly AS-Interface DOO — DO3 pred deaktivaciou ruéného ovladania
na "0". Pohon MOVIMOT® potom nebude uvolneny.

» Signaly AS-Interface DO0O — DO3 zmente az po deaktivacii ru¢ného ovladania.

Ak chcete prejst’ do reZzimu ruéného ovladania, postupujte takto:
1. Tlacgidlom prejdete do kontextového menu.

2. Tlagidlom @ alebo tlagidlom @ vyberte bod menu "RUCNE OVLADANIE".

Vyber potvrdte tIac";idIom.

Ovladacia jednotka je teraz v rezime ruéného ovladania.

UPOZORNENIE

Ked je pohon uvolneny alebo brzda odbrzdena, nie je mozné prepnutie do rezimu
ru¢ného ovladania.

Zobrazenie v rezime manualnej prevadzky

(1] (2] (3]
%In  RAMP  SPEED %In  RAMP  SPEED
0.0 10.0 0.0 10.0
[6]—{ BRAKE OFF BRAKE OFF
[5]1—  NOENABLE - MANUAL MODE  {«—[4]

18014399202592907

Zobrazenie v zmene
vzdypo2s

[11 Vystupny prad v [%] z I

[2] Zrychlenie (rampy otadok v [s] vztahujuce sa na skok poZadovanej hodnoty
1500 min™'/50 Hz)

[3] Otacky [min™]

[4] Zobrazenie v rezime ru¢ného ovladania

[5] Stav menica

[6] Stav brzdy

294 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface
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Prevadzka
Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

V menu "RUCNE OVLADANIE" mézete vykonavat tieto funkcie meni¢éa MOVIMOT®:

Nastavenie ¢asu
rampy

Zmena parametra

Zadaijte otacky.

Spustenie pohonu.

Zastavenie pohonu.

Odbrzdenie brzdy
bez

uvolnenia pohonu.

Resetovanie chyby.

Stlacte tlacidlo .

Tlac€idlom @ alebo tlaCidlom @ nastavte pozadovany ¢as
rampy.

Vyber potvrdte tlagidlom.

Tlagidlom @ mdzete prepinat medzi parametrami "RAMPA",
OTACKY" a "BRZDA".

Prechod na parameter "OTACKY".

Na ovladacej jednotke blika aktualne nastavovany parameter
"SPEED (OTACKY)".

Numerickymi tlaCidlami <0>-<9> zadajte poZzadované otacky
pre manualnu obsluhu.

Znamienko uréuje smer otacania pohonu.
Vyber potvrdte tlagidlom.

Tlagidlom spustite pohon MOVIMOT®.

Ovladacia jednotka pocas prevadzky zobrazuje aktualny prud
motora v [%] menovitého pridu motora Iy.

Tlacidlom zastavite pohon MOVIMOT®.
Tlagidlom @ prejdite na bod menu "BRZDA".

Tlac€idlom @ alebo tlaCidlom @ odbrzdite alebo zabrzdite
brzdu bez uvolnenia pohonu.

oK
Vyber potvrdte tlaéidlom.

Ak sa v rezime manualnej prevadzky vyskytne chyba, na disp-
leji sa zobrazi toto hlasenie:

MANUAL MODE MANUAL MODE
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
ERROR CODE -¢——» | ERROR TEXT

Zobrazenie v zmene
vzdypo2s

OK
Po stlageni tlagidla \=2/ ovladacia jednotka DBG vynuluje chy-

bu.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface
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1 1 Prevadzka
Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

PocCas resetovania chyby sa na displeji zobrazuje hlasenie:

MANUAL MODE
PLEASE WAIT...

Po resetovani chyby zostane ru¢né ovladanie aktivované.
Displej ukazuje zobrazenie ru¢ného ovladania.

Deaktivacia

A VYSTRAHA

Nebezpecéenstvo pomliazdenia pri neumyselnom spusteni pohonu.

Pri deaktivacii ruéného ovladania su ucinné signaly AS-Interface. Ked prostrednic-
tvom signalov AS-Interface DOO — DO3 prichadza signal uvolnenia, méze sa pohon
MOVIMOT® pri deaktivacii ruéného ovladania neumyselne rozbehnut.

» Nastavte signaly AS-Interface DOO — DO3 pred deaktivaciou ruéného ovladania

na "0". Pohon MOVIMOT® potom nebude uvolneny.

+ Signaly AS-Interface DO0 — DO3 zmente az po deaktivacii ru¢ného ovladania.

Tlagidlom alebo tlacidlom deaktivujte rezim ruc-

ného ovladania.

Zobrazi sa nasledujuca otazka:

ACTIVATE
AUTOMATIC MODE ?

DEL=NO OK=YES

+ Stla¢enim tlacidla sa vratite spat do rezimu ruéného ovladania.

OK
+ Stlacenim tlacidla deaktivujete reZzim ruéného ovladania.

Zobrazi sa kontextové menu.
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Prevadzka 1 1
Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

Skalovacie suginitele
Popis:
Skalovacie suginitele sltzia na $kalovanie pozadovanych otadok F1.
Desiatkové hodnoty Skalovacich sucinitelov su delitele pozadovanych otacok F1.
Pozadovana hodnota okrem toho zavisi od potenciometra pozadovanej hodnoty 1.
Skalovaci suginitel je ucinny len vtedy, ked bol zvoleny zadanim prislusnych bitov pa-
rametrov P3 — PO.
Bity paramet-
rov
P3 P2 P1 PO
Skalovaci suginiter0 0 0 0 0
Skalovaci suginitel1 0 0 0 1

Skalovaci stginitef2 0 0 1 0

Skalovaci suginitel 1 1 1 0
14
Skalovaci suginitel 1 1 1 1
15
Priklad: - F1=3000 min" (potenciometer pozadovanej hodnoty f1 je
v polohe 10)

« Bity parametrov P3-P0=0000
to znamena, ze Skalovaci sucinitel 0 je ucinny.
+  Skalovaci stginitel 0 = 20 (nastavenie pozri nasledujice strany)

=> pozadované otacky pohonu = 3000 min™ / 20 = 150 min™
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Prevadzka

Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

Nahratie/stiahnutie/reset

1.

Tlagidlom aktivujte kontextové menu.

Tlagidlom @ vyberte bod menu "SKALOVACI SUCI-
NITEL".

Tlagidlom spustite rezim Skalovacieho sucinitela.

"NAHRATIE"

Ked chcete nahrat Skalovacie sucinitele menica
MOVIMOT® do ovladacej jednotky DBG, zvolte

tlacidlom @ alebo tlacidlom @ bod menu "NA-
HRATIE".

"STIAHNUTIE"

Ked chcete stiahnut' Skalovacie sudinitele z ovlada-
cej jednotky DBG do meni¢a MOVIMOT®, zvolte

tlac¢idlom @ alebo tlac¢idlom @ bod menu
"STIAHNUTIE".

"RESET"
Ked chcete Skalovacie sucinitele nastavit’ na pred-

nastavené hodnoty, tladidlom @ alebo tlagidlom
vyberte bod menu "RESET".

Vyber vzdy potvrdte tlac':idlom.

Tlagidlom sa vratite spat do kontextového menu.

72278  Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface
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Nastavenie

Prevadzka

Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

Ak chcete menit Skalovacie sucinitele, postupuijte takto:

Tlacidlom aktivujte kontextové menu.

Tlagidlom @ alebo tlacidlom @ vyberte bod menu
"SKALOVACI SUCINITEL".

Tlagidlom spustite rezim Skalovacieho sucinitela.

Tlacidlom @ alebo tlagidlom @ vyberte bod menu
"SKALOVACI SUCINITEL".

Tlacidlom spustite rezim na vyber Skalovacich
sucinitefov.

Tlacidlom @ alebo tlacidlom @ vyberte pozadova-
ny Skalovaci sucinitel.

Tlacidlom aktivujte rezim nastavenia pre zvoleny
Skalovaci sucinitel. Zobrazi sa zvoleny Skalovaci suci-
nitel.

Tlagidlom @ alebo tlacidlom @ nastavte pozado-
vanu hodnotu Skalovacieho sudinitela.

Alternativne mozete hodnotu zadat' tlacidlami s Cislami
<0> — <9>.

Tlagidlom potvrdte nastavenie a tlagidlom @

zase opustite rezim nastavenia.

Tlacidlom @ alebo @ vyberte iny parameter alebo
pre vyber iného Skalovacieho sucinitela prepnite tlacid-

lom spat’ do kontextového menu.

BASIC VIEW

PARAMETER MODE
MANUAL MODE

MANUAL MODE

SCALING FACTORS

COPY TO DBG
COPY TO MM

SCALING FACTORS

UPLOAD
DOWNLOAD
RESET

SCALING FACTORS

SCALING FACTOR 0

SCALING FACTOR 1

SCALING FACTOR 0
20.000-

11
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1 1 Prevadzka
Ovladacia jednotka DBG (len spolu s MLK30A)

Funkcia kopirovania ovladacej jednotky DBG

Ovladacou jednotkou DBG mébzete kopirovat kompletné sady parametrov ovladacej
jednotky DBG z jedného meni¢a MOVIMOT® na iny meni¢ MOVIMOT® nasledovnym
spbsobom.

Prenos parametrov je povoleny len medzi rovnakymi pohonmi MOVIMOT® (rovnaky
meni¢ a rovnaky motor).

1. Zvolte v kontextovom menu polozku "COPY TO DBG (KOPIROVAT DO DBG)".

Vyber potvrdte tlaéidlom.

Po kopirovani pripojte ovladaciu jednotku DBG na iny meni¢ MOVIMOT®.
3. Zvolte v kontextovom menu polozku "COPY TO MM (KOPIROVAT DO MM)". Vy-

ber potvrdte tlaéidlom.

23() | Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM. D s AS-Interface
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Servis 1 2
Stavové a chybové hlasenia

12 Servis

121 Stavové a chybové hlasenia

Nasledujuci obrazok zobrazuje polohy stavovej LED a LED AS-Interface na pohone
MOVIMOT®;

9007200399453707

[1] Stavova LED MOVIMOT®
[2] LED AS-Interface
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1 2 Servis
Stavové a chybové hlasenia

12.1.1 Vyznam LED AS-Interface

LED AS-Interface signalizuje stav slave AS-Interface.

MLK30A, MLK32A

MLK31A

LED Vyznam Mozna pric¢ina
Farba Prevadzkovy
stav stav
Vyp. Nie je Chyba napajacie napatie na pripojeni
pripraveny na AS-Interface.
prevadzku
Zelena Pripraveny na Normalna prevadzka
Svieti prevadzku Napajacie napatie na pripojeni AS-Inter-
face je OK.
Komunikacia je k dispozicii.
Cervena Nie je Komunikacia je narusena
Svieti pripraveny na alebo je nastavena adresa slave 0.
prevadzku
LED Vyznam Mozna pric¢ina
Farba Prevadzkovy
stav stav
Vyp. Nie je Chyba napajacie napéatie na pripojeni
pripraveny na AS-Interface.
prevadzku
Zelena Pripraveny na Normalna prevadzka
Svieti prevadzku Napajacie napéatie na pripojeni AS-Inter-
face je OK.
Komunikacia je k dispozicii.
Cervena Nie je Komunikacia pri slave A alebo B je
Svieti pripraveny na narusena.
prevadzku
Cervena Nie je Chyba protokolu
Blika prlprr?lzj/eirgy na Ziadna komunikacia CTT3 so slaveom
rovhomerne prevadzku A alebo ziadna komunikacia CTT2 so
slaveom B.
Cervenalzita Nie je Adresa slave =0
Blika pripraveny na
rovnomerne prevadzku
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22168036/SK — 04/2016



22168036/SK — 04/2016

Servis
Stavové a chybové hlasenia

12.1.2 Vyznam stavovych LED
Stavova LED kontrolka sa nachadza na hornej strane meni¢a MOVIMOT®.
3-farebna stavova LED kontrolka signalizuje prevadzkové a chybové stavy menica
MOVIMOT®
LED Vyznam Mozna pricina
Farba Prevadzkovy
stav stav chybovy
kod
Vyp. Nie je Chyba napajanie 24 V.
pripraveny na
prevadzku
ZIta Nie je Prebieha faza automatického testu alebo je pripojené 24 V na-
pravidelne blikajuca pripraveny na pajanie, ale sietové napatie nie je v poriadku.
prevadzku
ZIta Pripraveny na Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu aktivne (len pri S2/2
pravidelne rychlo prevadzku ="ON").
blikajuca
ZIta Pripraveny na Napajacie napatie 24 V a sietové napatie su v poriadku, ale
stale svieti prevadzku, ale Ziaden uvolriovaci signal.
zariadenie 1€ Ak pohon pri uvolneni nebezi, skontrolujte uvedenie do pre-
zablokované .
vadzky!
ZIta Pripraveny na Napajacie napatie 24 V a sietové napatie su v poriadku.

2 x zablika, prestavka

prevadzku,

ale stav manual-
nej prevadzka
bez uvolnenia

Na aktivaciu automatickej prevadzky ukoncite ruéné ovlada-
nie.

Zelenalzlta
so striedajucou sa far-
bou

Pripraveny na
prevadzku, ale ti-
me-out

Porucha komunikacie pri cyklickej vymene dat.

blikajuce

Zelena Jednotka Motor je v prevadzke.

stale svieti uvolnena

Zelena Hrani¢na hodnota | Motor sa nachadza na prudovej medzi.
pravidelne rychlo prudu

blikajuca aktivna

Zelena Pripraveny na Je aktivna funkcia pokojového prudu.

pravidelne blikajuca

prevadzku

Zelenalcervenalzelena

Lokaliza¢na fun-

Lokaliza¢na funkcia bola aktivovana.

;gustriedaj(mou sa far- |kcia aktivna Pozri parameter 590.
blikajuca s prestavkami
Cervena Chyba 07 Napéatie medziobvodu je prili§ vysoké.

2 x zablika, prestavka

12
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Servis

Stavové a chybové hlasenia

LED Vyznam Mozna pric¢ina
Farba Prevadzkovy
stav stav chybovy
kod
Cervena Chyba 08 Chyba sledovania otacok (len pri S2/4 = "ON")
pomaly blikajuca alebo pri aktivnej doplnkovej funkcii 13.
Chyba 09 Chyba pri uvadzani do prevadzky
Doplnkova funkcia 4, 5, 12 (S2/5-S2/8) nie je povolena.
Firmvér nepodporuje volitelnu jednotku MLK..A
(len pri MOVIMOT® s AS-Interface).
Chyba 15 Chyba napajania 24 V
Chyba 17 =24, |Chyba CPU
37
Chyby 25, 94 Chyba EEPROM
Chyby 38, 45 Chyba dat jednotky, motorov
Chyba 44 Hrani¢na hodnota prudu je prekro¢ena po dobu dlh&iu ako
500 ms. (len pri doplnkovej funkcii 2)
Chyba 90 Nespravne priradenie motor - menic.
Chyba 97 Chyba pri prenose sady parametrov
Cervena Chyba 01 Nadprud koncového stupfia
3x zablika, prestavka Chyba 11 Prehriatie koncového stupnia
Cervena Chyba 84 PretaZenie motora
4 x zablika, prestavka
Cervena Chyba 4 Chyba brzdového strieda¢a
5 xzablika, prestavka [ 1o gg Prehriatie brzdy
Nespravne priradenie motor — meni¢ frekvencie.
Na svorkach X1:13-X1:15 je sucasne pripojena brzda a brz-
dovy odpor. Toto je nepripustné.
Cervena Chyba 06 Vypadok sietovych faz
6 x zablika, prestavka Chyba 81 Startovacia podmienka
Chyba 82 Vystupné fazy su prerusené.
Cervena Nie je Skontrolujte 24 V napéjanie.
stale sviefi prlprz,a(\j/elr(wy na Musi byt pripojené vyhladené jednosmerné napétie so zostat-
prevadzku kovym zvinenim max. 13 %.

Kédy blikania stavovych LED
Rovnomerné blikanie:
Rovnomerné rychle blikanie:
Blik& s meniacimi sa farbami:

Blika s meniacimi sa farbami a s prestav-
kou:

N x blika, prestavka:

LED 600 ms svieti, 600 ms nesvieti
LED 100 ms svieti, 300 ms nesvieti
LED 600 ms zelena, 600 ms Zlta

LED 100 ms zelena, 100 ms ¢ervena, 100 ms zelena, 300 ms
prestavka

LED N x (600 ms ervena, 300 ms nesvieti), potom LED 1 s
nesvieti
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12.2 Zoznam chyb
Nasledujuca tabufka vam pomdze pri vyhfadavani chyb:
Kod Chyba Mozna pric¢ina Opatrenie
- Time-out Chybajuce spojenie 1, RS |Skontrolujte a obnovte spojenie, hlavne zem.
komunikacie +, RS- medzi MOVIMOT® a
(Motor zostal stat, masterom RS485
bez chybového kddu) | Vplyv elektromagnetického | Skontrolujte, prip. opravte tienenie datovych
ruSenia vedeni.
Nespravny typ (cyklicky) pri | Skontrolujte pocet pohonov MOVIMOT® pripo-
acyklickom datovom jenych na master. Pri éasovom limite s diZkou
prenose, protokolovaci in- |napr. 1 s mdze byt ako slave pri cyklickej
terval medzi jednotlivymi komunik&cii pripojenych maximalne 8 pohonov
telegramami je vacsi ako | MOVIMOT®.
nastaveny cas timeoutu. Skratte cyklus telegramu, predizte ¢as time-
outu alebo zvolte typ telegramu "acyklicky".
- Napadjacie napatie Napatie medziobvodu je Skontrolujte, &i napajacie vedenie a napéatie
nie je k dispozicii prili§ nizke, siete nie su prerusené.
(Motor zostal stat, bol zisteny vypadok fazy.
bez chybového kddu)
- Napajanie 24 V nie | Napajacie napatie 24 V nie | Skontrolujte, ¢i napajacie napatie 24 V nie je
je k dispozicii. je k dispozicii. prerusené.
(Motor zostal stat, Skontrolujte hodnotu 24 V napajacieho na-
bez chybového kodu) patia.
Pripustné napatie: DC 24 V + 25 %, EN
61131-2, zvyskové zvinenie max. 13 %
Motor sa samocinne rozbehne, akonahle
sietové napéatie dosiahne normalne hodnoty.
Napajacie napatie AUX Skontrolujte, ¢i napajacie napatie AUX Power
Power nie je k dispozicii. nie je prerusené.
(len MOVIMOT® s roz- Skontrolujte hodnotu napéjacieho napatia
hranim AS) AUX Power.
Pripustné napatie: DC 24 V + 25 %, EN
61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %
Motor sa samocinne rozbehne, akonahle
sietové napatie dosiahne normalne hodnoty.
01 Nadpruad koncové- | Skrat na vystupe menica Skontrolujte spojenie medzi vystupom menica
ho stupna a motorom, ako aj vinutie motora na skrat.
Resetovanie chyby."
04 Brzdovy striedac Nadprad v brzdovom vy- Skontrolujte/vymente pripojenie odporu.
stupe, chybny odpor, odpor
ma nizku ohmickd hodnotu
Skrat brzdovej cievky Vymena brzdy.
06 Vypadok fazy Vypadok fazy Skontrolujte, ¢i v sietovych privodoch nedoslo

(Chybu mbzete roz-
poznat len pri zata-
Zeni pohonu)

k vypadku fazy.
Odstrarnite chybu®.
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Zoznam chyb
Kod Chyba Mozna pric¢ina Opatrenie
07 Napidtie na medzi- | Prili$ kratky ¢as rampy. Predizte ¢as rampy.
obv<’>de je prilis vy- Odstrarite chybu®.
soké
Nespravne pripojena brz- | Skontrolujte/opravte pripojenie brzdového od-
dova cievka/brzdovy odpor | poru/brzdove;j cievky.
Odstrarite chybu®.
Nespravny vnutorny odpor | Skontrolujte vnutorny odpor brzdovej cievky/
brzdovej cievky/brzdového |brzdového odporu (pozri navod na obsluhu,
odporu kapitolu "Technické udaje").
Odstrarite chybu®.
Tepelné pretazenie brzdo- | Spravne dimenzuijte brzdovy odpor.
vgho odporu: nespra\’/ne Odstrante chybu.
dimenzovany brzdovy od-
por
Nedovoleny rozsah sieto- | Skontrolujte sietové vstupné napatie, i sa na-
vého vstupného napatia chadza v dovolenom rozsahu.
Odstrarite chybu®.
08 Sledovanie otaéok |Odchylka otacok vplyvom | Znizte zatazenie pohonu.
prevadzky na prudovej | gysirante chybu?.
medzi
09 Uvedenie do pre- Nedovoleny modul Drive Pri pohone MOVIMOT® s napajanim 230 V su
vadzky Ident pri zariadeni pripustné vSetky moduly Drive Ident (pozri
MOVIMOT® napajanim navod na obsluhu, kapitolu "Priradenie modulu
230V Drive Ident").
Skontrolujte/opravte modul Drive Ident.
Pri pohone MOVIMOT® Opravte nastavenia prepinacov DIP S2/5
MM..D s rozhranim AS nie |a S2/8.
su doplnkoveé funkcie 4, 5,
12 pripustné.
Firmvér nepodporuje voli- | Kontaktujte zakaznicky servis SEW-
tefnd jednotku MLK..A (len |EURODRIVE.
pri MOVIMOT® s AS-Inter-
face).
1 Tepelné Znecisteny chladic Vycistite chladic.
pretazenie konco- Odstrafite chybu?.
vého stupna
alebo vnutorna chy- | Teplota okolia je prili§ vy- | ZniZte teplotu okolia.
ba jednotky soka. Odstrafite chybu?.
Hromadenie tepla na meni- | Zabrarte hromadeniu tepla.
- ®
¢ MOVIMOT®. Odstrarnte chybu®.
Prili§ vysoké zataZenie po- | Znizte zataZenie pohonu.
honu. Odstrarite chybu®.
15 Sledovanie 24 V Pokles napéatia 24 V napa- | Skontrolujte napajanie 24 V.
Jania Odstrante chybu®.
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Kod Chyba Mozna pric¢ina Opatrenie
17 — 24 |Chyba CPU Chyba CPU Odstrarite chybu®.
37 Pri opakovanom, viachasobnom vyskyte chy-
by kontaktujte zakaznicky servis SEW-
EURODRIVE.
25 Chyba EEPROM Chyba pri pristupe na Parameter P802 nastavte na "stav z vyroby".
EEPROM Odstrarnite chybu®.
Meni¢ MOVIMOT® nanovo parametrizujte.
Pri opakovanom, viachnasobnom vyskyte chy-
by kontaktujte zakaznicky servis SEW-
EURODRIVE.
26 Externa svorka Externy signal na svorke Odstrante/resetujte externu chybu.
X6: 9,10 nie su prilozené.
38 Chyba Interna chyba Kontaktujte zakaznicky servis SEW-
systémového soft- EURODRIVE.
véru
43 Komunikaény time- | Komunikacny time-out pri | Skontrolujte/opravte komunika¢né spojenie
out cyklickej komunikacii cez | medzi masterom RS485 a meni¢om
rozhranie RS485. MOVIMOT®.
Pri tejto chybe sa pohon POZOR!
zabrzdi podfla nastavenej | Po obnoveni komunikacie sa pohon znovu
rampy a zablokuje. uvolni.
Skontrolujte pocet slaveov pripojenych k mas-
teru RS485. Ak je Cas time-outu menica
MOVIMOT® nastaveny na 1 s, pri cyklickej
komunikéacii na masteri RS485 smiete pripojit
maximalne 8 meni¢ov MOVIMOT® (slave).
Interna komunikaénda chy- | Kontaktujte zakaznicky servis SEW-
ba EURODRIVE.
(len MOVIMOT® MM..D s
rozhranim AS)
44 Prekroé¢ena medzna | Nastavena hrani¢na hod- | ZniZte zataZenie alebo na prepinadi f2 zvyste
hodnota priadu nota prudu je prekro€ena |hodnotu medzného prudu (len pri doplnkovej
dih8ie ako 500 ms. Chyba |funkcii 2).
je aktivna len pri dopln-
kovej funkcii 2. Stavova
LED kontrolka blika na
Cerveno.
81 Chyba Meni€ nebol schopny Skontrolujte spojenie meni¢a MOVIMOT®

Startovacej pod-
mienky

v priebehu predmagnetiza-
cie dodat’' do motora poza-
dovany prud.

Dimenzaény vykon motora
je prili§ maly v porovnani
s vykonom menica.

s motorom.
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Kod Chyba

Mozna pric¢ina

Opatrenie

82 Chyba
vstup otvoreny

Prerusené 2 alebo vietky
vystupné fazy.

Skontrolujte spojenie menica MOVIMOT®
S motorom.

Dimenzaé&ny vykon motora
je prili§ maly v porovnani
s vykonom menica.

Skontrolujte kombinaciu motora a menica
MOVIMOT®.

84 Tepelné

Pri montazi menica

Prepinac DIP S1/5 nastavte na "ON".

vej cievky

pretazenie MOVIMOT® v blizkosti Odstrafite chybu’
motora motora, aktivha ochrana ’
motora.
Pri kombinacii menica Skontrolujte polohu prepinaca DIP S1/6.
® .
MOVIMOT a motora je Odstrarnte chybu®.
nespravne nastaveny vy-
konovy stupen.
Teplota okolia je prili§ vy- | ZniZte teplotu okolia.
soka. Odstrarite chybu®.
Hromadenie tepla na meni- | Zabrarite hromadeniu tepla.
” ®
¢ MOVIMOT®. Odstrarnte chybu®.
Prili§ vysoké zatazenie Znizte zataZenie motora.
motora. Odstrarite chybu".
Prili§ nizke otacky. Zvyste otacky.
Odstrarnite chybu®.
Ak sa chyba objavi kratko | Skontrolujte kombinaciu motora a menica
po prvom uvolneni. MOVIMOT®.
Odstrarite chybu®.
Pri pouziti menica Znizte zatazenie motora.
MOVIMOT® so zvolenou L
trarite chybu.
doplinkovou funkciou 5 sa Odstrarite chybu
aktivovalo sledovanie tep-
loty motora (termostat vinu-
tia TH).
89 Prehriatie brzdy Tepelné pretaZenie brzdo- | Predizte &as rampy.

Odstrarite chybu®.

Vada na brzdovej cievke.

Kontaktujte zakaznicky servis SEW-
EURODRIVE.

Brzdova cievka a brzdovy
odpor su pripojené.

Na pohon pripojte brzdu alebo brzdovy odpor.

Meni¢ sa nehodi k motoru.

(len ked sa chyba vyskytne
po prvom uvolneni)

Skontrolujte kombinaciu motora (brzdovej
cievky) a meni¢a MOVIMOTP®.

Skontrolujte/opravte nastavenia prepinacov

DIP S1/6 a S2/1.
Odstrarite chybu®.
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Kod Chyba Mozna pric¢ina Opatrenie
90 Rozpoznanie kon- | Nedovolené priradenie Skontrolujte/opravte nastavenia prepinacov
cového stupna meni¢a k motoru. DIP S1/6 a S2/1.
Skontrolujte/opravte spésob pripojenia motora.
Skontrolujte, ¢&i modul Drive Ident je vhodny
a Ci je spravne zasunuty.
Pouzite meni¢ MOVIMOT® alebo motor s inym
vykonom.
91 Komunikaény time- | Time-out medzi rozhranim | Skontrolujte/opravte komunika&né spojenie
out modulu zberni- |priemyselnej zbernice a medzi rozhranim priemyselnej zbernice a
ce MOVIMOT® meni¢om MOVIMOT®. meni¢om MOVIMOT®. Rozhranie priemyselnej
zbernice signalizuje chybu len nadradenej
riadiacej jednotke.
94 Chyba kontrolného |Chybnd EEPROM. Kontaktujte zakaznicky servis SEW-
suétu EEPROM EURODRIVE.
97 Chyba kopirovania | Odpojenie ovladacej Pred potvrdenim chyby nacitajte nastavenie

jednotky DBG alebo PC/
notebooku pocas kopirova-
nia.

z vyroby alebo kompletny subor dat z ovlada-
cej jednotky DBG alebo zo softvéru
MOVITOOLS® MotionStudio.

Vypnite a zapnite
24 V zdroj napéatia pri kopi-
rovani.

Pred potvrdenim chyby nacitajte nastavenie
z vyroby alebo kompletny subor dat z ovlada-
cej jednotky DBG alebo zo softvéru
MOVITOOLS® MotionStudio.

1) Pri standardnom MOVIMOT® chybu resetujte vypnutim napajacieho napétia 24 V alebo resetom chyby. Pri pohone MOVIMOT® s

AS-Interface odstrante chybu prostrednictvom signalov AS-Interface alebo diagnostickou zdierkou.

12.3
12.3.1

12.3.2

12.3.3

Kontrola/udrzba

Meniéa MOVIMOT®

Meni¢ MOVIMOT® je bez udrzby. SEW-EURODRIVE neuréuje pre meni¢ MOVIMOT®

Ziadne kontrolné prace ani udrzbu.

Vynimka: Pri dlhodobom skladovani dodrzujte pokyny uvedené v kapitole "Servis/

dlhodobé skladovanie".

Motor

Pre motor su potrebné pravidelné kontroly/adrzba.

Dodrzujte pokyny a navody uvedené v kapitole "Kontrola/udrzba" v prevadzkovom

navode motora.

Prevodovka (len pre prevodové motory MOVIMOT®)

Pre prevodovku su potrebné pravidelné kontroly/adrzba.

Dodrzujte pokyny a navody uvedené v kapitole "Kontrola/udrzba" v prevadzkovom

navode prevodovky.

12
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12.4 Diagnostika s MOVITOOLS® MotionStudio

Pohony MOVIMOT® s integrovanym AS-Interface maju diagnostické rozhranie pre
uvedenie do prevadzky a servis.

Toto umoziiuje diagnostiku so softvérom MOVITOOLS® MotionStudio.

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom neuplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni¢ odpojte od napétia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny Cas vy-
pnutia:

— 1 minata

A VYSTRAHA

Nebezpecfenstvo popalenia spésobené horucim povrchom zariadenia (napr. chladi-
¢a).
Tazké poranenia.

» Zariadenia sa dotykajte az po jeho dostato€nom vychladnuti.

1. Na meni¢ MOVIMOT® pripojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.
Pozri kapitolu "Pripojenie PC/notebook" (— B 63).
Vytvorte napdjanie napatim meni¢a MOVIMOT®.
Zapnite MOVITOOLS® MotionStudio.
Pripojte meni¢ MOVIMOT®.

Pozri  kapitolu  "Napojenie = MOVIMOT® v  programe MOVITOOLS
MotionStudio" (— B 101).

4. Pravou mySou otvorte kontextové menu a vyberte polozku "Startup" > "Parameter
tree".

Pri prevadzke s volitelnou jednotkou MLK30A sa objavi nasledujuce okno:

EMUV|'[I:Il_'ll!'iwijl-l"‘nlil:lfl‘.-'ludln -[  1-[Parameterbaum [MMO003D-5A3]]
& Project Edt  Mebwork  View Plugn  Settngs  Window  Help

Oa-E 6|4+ + ¢t 4 % |[#5cn 4
o
u! =] 2. || [528 MOVIMOT D parameters Monitar AS-Interface option
) MMD2 = |3 483 0. Display values
) MMD1 = B 00 Frocess vallies Oplion A5 Inteiface MLE30
“ Diefait Status displays
| Analog setpoints
Binary inputs DOn Cw / stap " Parametes bit 07 ]
b Birvary outputs —
TS e D07 COW / stop [| Peameterbit] ]
1= 2. Fault memory 0-4 D02 Setpoint changeover /42 []  Paiameter bit 2 ]
[t 015 Bus disgnosfics D03 Reset / contraller enable Farameter hit 3° i ]
= (45 1., Setpuints / ramp generators
| =1 10. Setpoint selection
;- Speed ramps DID Movimot ready ]
< Setpaints D1 Movimat manual operation [
ﬁ Fied setpoints D12 Signal Sersor 1 m
Q 3. Mator parameters
5 @ 5. Moritoring functions D Hiogel e L
. (@ 6. Terminal assignment
18014399876677515

5. Parametre P094 a P097 sluzia ako monitor zbernice AS-Interface

Tieto parametre zobrazuju prenos AS-Interface bitov z a do meniéa MOVIMOT®,
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Nasledujuca tabulka zobrazuje obsadenie AS-Interface vystupnych bitov:

Index Subindex | Bit AS-Interface bit |Vyznam pri MLK30A"
8455 0 9 DOO0 pravotoCivy chod/zastavenie
8455 0 10 DO1 lavotoCivy chod/zastavenie
8455 0 11 DO2 otacky f2/f1

8455 0 6 DO3 reset/uvolnenie regulatora
8455 0 12 PO parameter bit O

8455 0 13 P1 parameter bit 1

8455 0 14 P2 parameter bit 2

8455 0 15 P3 parameter bit 3

Nasledujuca tabulka zobrazuje obsadenie AS-Interface vstupnych bitov:

Index Subindex | Bit AS-Interface bit |Vyznam pri MLK30A"

8458 0 0 DIO hlasenie o pripravenosti na
prevadzku

8458 0 1 DI1 automatickd prevadzka/ruéné
ovladanie

8455 0 2 DI2 vstup snimaca 1

8455 0 3 DI3 vstup snimaca 2

1) Pri prevadzke s volitelnou jednotkou MLK31A alebo MLK32A stanovuju vyznam AS: bitov zvolené funké-
né moduly.

Na diagnostiku poskytne strom parametrov k dispozicii eSte dalSie udaje, napr. stav
menica, procesné udaje atd.

POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namontova-
nymi zaslepkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom roz-

hrani X50. Poskodenie meni¢a MOVIMOT®.
Opatovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesnenim.

12
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12.5 Vymena menica

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni¢ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuata

1. Odstrante skrutky a meni¢é MOVIMOT® odpojte z pripajacej skrinky.

2. Udaje na typovo $titku doterajsieho meniéa MOVIMOT® porovnaijte s Gdajmi na ty-
povom $titku nového meniéa MOVIMOT®.

UPOZORNENIE

Meni¢ MOVIMOT® modzete vymenit len za meni¢ MOVIMOT® s rovnakym typovym
Cislom.

j=de

3. Nastavte v3etky ovladacie prvky
* DIP prepinac S1
* DIP prepinac S2
+ Potenciometer pozadovanej hodnoty 1
*  Prepinac 2
* Prepinac t1

na novom meni¢i MOVIMOT® podra obsluznych prvkov predchadzajuceho meni¢a
MOVIMOT®.

4. Odblokujte modul Drive Ident nového meni¢a MOVIMOT® a opatrne ho stiahnite.

il i il
3k

18014399028685579
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5. Takisto odblokujte modul Drive Ident nového meniéa MOVIMOT® a opatrne ho
stiahnite.

Tento modul Drive Ident nasadte do nového meniéa MOVIMOT®.

Dbaijte na to, aby modul Drive Ident zaskogil.

Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripdjaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
Meni¢ MOVIMOT® pripojte na napajanie.

UPOZORNENIE

Pri prvom zapnuti po vymene zariadenia musi byt privedené stabilné a neprerusené
24 V napajanie po¢as minimalne 10 sekund.

Po vymene zariadenia moze trvat az 6 s, kym bude meni¢ MOVIMOT® signalizovat
pripravenost na prevadzku.

8. Skontrolujte funkciu nového menita MOVIMOT®.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface = 2 4.3



Servis

12

12.6

Service SEW-EURODRIVE

Service SEW-EURODRIVE

Ak by sa porucha nedala odstranit’, obratte sa na servis SEW-EURODRIVE (pozri
"Zoznam adries"). Pri komunikacii so servisom spolo¢nosti SEW-EURODRIVE uva-
dzajte, prosim, nasledujuce udaje:

12.7

Sériovy kod [1]

Typové oznacenie na typovom §titku menica [2]
Katalégoveé Cislo [3]

Sérioveé Cislo [4]

Typové oznacenie na typovom Stitku motora [5]
Vyrobné Cislo [6]

Struény opis aplikacie

Druh chyby

Sprievodné okolnosti (napr. prvé uvedenie do prevadzky)

Vlastné domnienky, nezvy€ajné nepredpokladané udalosti atd.

ol ||II|I|||I|||II|I|I|I|||I||II||I|I||||II|||II|I\I||I|I|I|||I|I|I||||II|\IIIIIIIII||II|||II|I|I|I|||II|I|||I|I|I|||I\|II||I|I|I|||I|II||||II|
) ||II|I\||II||I||I||II|||II IIHIII|II\IIII||||I|I|I\||I|||III|I|||||III|\III|||I||II|||II|
O e Es e —CE LR
EURODRIVE U- 3380 500V AC |U= 3x0V.. .Uin o
Dasewdues | = 35A0C 128 Mo,
%A?EE%STIEEW P Moty 15N/ 2HP c“ us
[ SEW-EVREDRIVE [ ce |
76646 Bruchsal/Germany
[5] —— RF47 DRE9OL4BE2/MM15/MO/AVSK
[6] ——01.1222143402.0001.11 Inverter duty VPWM 3-1EC60034
Kw }g S1 r/min 1400/25 :i 5500-50 XgBSO-SOO 1P 54
Ow 0381 imin 20049 i 13 ' )
ThK. 155(F)  wL 02
Vbr 400 AC
i 56,73 Nm 580 Mt Nm 20
73 GLP220 Miner.01/0.65! BEM1
kg 39.000  AwB 188 617 7 DE Made in Germany )

Zastavenie prevadzky

9007201212704651

Pri odstavovani pohonu MOVIMOT® z prevadzky vhodnymi opatreniami odpojte po-
hon od napaétia.

A VYSTRAHA

Smrt alebo tazké poranenia.

Uraz elektrickym pradom netplne vybitymi kondenzatormi.

Meni¢ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-

pnutia:
— 1 minata
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Servis 1 2
UlozZenie

12.8 Ulozenie

Pri odstaveni alebo uskladneni pohonu MOVIMOT® dodrzuijte tieto pokyny:

« Ak pohon MOVIMOT® odstavujete a uskladriujete na dlhsi ¢as, otvorené kablové
vyvodky musite uzavriet a na privody nasunut’ ochranné kryty.

+ Zabezpeclte, aby zariadenie pocas skladovania nebolo vystavené mechanickym
narazom.

Dodrzujte pokyny tykajluce sa teploty skladovania uvedené v ¢asti "Technické udaje".

12.9 Dlhodobé skladovanie

Pri dlhodobom skladovani zariadenie pripojte kazdé 2 roky najmenej na 5 minut na
napajacie napéatie. Inak sa skrati Zivotnost' zariadenia.

12.91 Postup v pripade, ak bola zanedbana udrzba:

V menicoch su pouzité elektrolytické kondenzatory, ktoré v beznapatovom stave pod-
liehaju starnutiu. Tento efekt méze spdsobit poSkodenie kondenzatorov, ked sa za-
riadenie po dlhodobom skladovani pripoji priamo na menovité napatie.

V pripade, Ze bola zanedbana udrzba, odporu¢a SEW-EURODRIVE napatie siete po-
maly zvySovat az na maximalne napatie. Napatie sa méze zvySovat napr. regulanym
transformatorom a jeho vystupné napatie sa nastavuje nasledovne: Po tejto regenera-
cii sa méze menic ihned instalovat’ alebo sa mbze s patricnou udrzbou dalej dlhodobo
skladovat.

Odporu¢ame dodrzat nasledovné stupne:

Zariadenia AC 400/500 V

» Stupen 1: AC 0V az AC 350 V v priebehu niekolkych sekund
+ Stupen 2: AC 350 V na 15 minut

» Stupen 3: AC 420 V na 15 minat

» Stuperi 4: AC 500 V na 1 hodinu

12.10 Likvidacia

Tento vyrobok obsahuje:

+ Zelezo
* hlinik
* med

+ plasty

+ elektronické komponenty
Jednotlivé €asti treba likvidovat’ v stlade s platnymi predpismi!

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface | 2 4.5



13

Technické udaje

Motor s pracovnym bodom 400 V/50 Hz alebo 400 V/100 Hz

13 Technické udaje
13.1  Motor s pracovnym bodom 400 V/50 Hz alebo 400 V/100 Hz
Typ MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 503-00  503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Katalégové éislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Konstrukéna vel'kost’ 1 2 2L
Vystupny Sy 1.1 kVA | 1.4kVA| 1.8 kVA | 2.2 kVA | 2.8 kVA | 3.8 kVA | 5.1 kVA | 6.7 KVA
zdanlivy vykon pri
Ugee = AC 380 — 500 V
Pripojovacie napdtia | U, |3x AC 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V
Pripustny rozsah Uger = 3 XAC 380V -10 % — AC 500 V +10 %
Siet'ova frekvencia fser |90—60Hz £ 10 %
Menovity prud siete ||, AC AC 1.6 AC AC AC AC AC AC
pri Uger = AC 400 V 1.3A A 1.9A 24 A 35A 50A 6.7 A 7.3A
Vystupné napatie Uy |0—Uger
Vystupna frekvencia |f, 2-120 Hz
RozliSenie 0.01 Hz
Pracovny bod 400 V pri 50/100 Hz
Vychodiskovy In AC 1.6 AC AC AC AC AC AC AC
menovity prad A 20A 25A 3.2A 40A 55A 7.3A 8.7A
Vykon motora S1 Puot |0.37 kW | 0.55 kW |0.75 kW | 1.1 kW | 1.5kW | 2.2 kW | 3.0 kW | 4.0 kW
0.5HP [0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 40HP | 54 HP
Frekvencia PWM 4 (nastavenie z vyroby)/8/16 kHz "
Obmedzenie pradu |l ., | motorické: 160 % pri L a A
generatorické: 160 % pri L a A
Maximalna dizka 15 m pri montazi frekvenéného meniéa MOVIMOT® v blizkosti motora
motoroveho kabla (s hybridnym kablom SEW-EURODRIVE)
Externy brzdovy od- |R,;. 150 Q 68 Q
por
Odolnost’ proti ru- vyhovuje norme EN 61800-3
Seniu
Rusivé vyzarovanie Spifa kategériu C2 podra EN 61800-3 (trieda medznej hodnoty A podla
EN 55011 a EN 55014)
Teplota prostredia o -25 — +40 °C v zavislosti od motora

Py znizenie: 3 % Iy na K do max. 60 °C

Klimaticka trieda

EN 60721-3-3, trieda 3K3

Teplota skladovania
2)

-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, trieda 3K3)
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Technické udaje
Motor s pracovnym bodom 400 V/50 Hz alebo 400 V/100 Hz

Typ MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 @ 503-00
Katalégové éislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Konstrukéna velkost’ 1 2 2L

Maximalne pripustné
zat'azenie vibraciami
a narazmi

podla EN 61800-5-1

Krytie
(zavisi od motora)

IP54, IP55, IP65, IP66 (mozZno zvolit, uvedte pri objednavke)

(Pripajacie skrinky uzavreté a vSetky kablové vyvodky utesnené, pri nizSom
kryti motora sa zniZuje stupefi ochrany krytim pohonu MOVIMOT®)

Prevadzkovy rezim

S1 (EN 60034-1), S3 max. pracovny cyklus 10 minut

Spdsob chladenia

Samochladenie (DIN 41751)

Nadmorska vyska in-
Stalacie

h < 1000 m: Ziadna redukcia
h > 1000 m: Iy znizenie 0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Znizenie U, 0 AC 6 V na 100 m, prepatova trieda 2 podla
EN 60664-1

himax = 4000 m
Pozri aj kapitolu "InStalacia v nadmorskej vySke nad 1000 m n. m." (— B 41).

Hmotnost’

Rozmery, rozmerové
obrazky

Vystupné krutiace
momenty

Pozri kataldg "Prevodové motory MOVIMOT®"

Nevyhnutné

ochranné opatrenia

Uzemnenie zariadenia

1) Frekvencia PWM 16 kHz (nehluéna): Pri nastaveni prepinaca DIP S1/7 = ON pracuju jednotky s frekvenciou PWM 16 kHz (nehlug-
ne) a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa a zataze prepinaju po krokoch spat na nizsiu taktovu frekvenciu.
2) Pri dlhodobom skladovani zariadenie pripojte kazdé 2 roky najmenej na 5 minut na napajacie napatie. Inak sa skrati Zivotnost za-

riadenia.

13
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Technické udaje

Motor s pracovnym bodom 460 V/60 Hz

13.2 Motor s pracovhym bodom 460 V/60 Hz
Typ MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 @ 503-00  503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Katalégové éislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Konstrukéna velkost’ 1 2 2L
Vystupny Sn 1.1 kVA | 1.4kVA| 1.8 kVA | 2.2 kVA | 2.8 kVA | 3.8 kVA | 5.1 kVA | 6.7 KVA
zdanlivy vykon pri
Ugiee = AC 380 — 500 V
Pripojovacie napdtia | U, |3 x AC 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V
Pripustny rozsah Uger = 3X AC 380 V -10 % — AC 500 V +10 %
Siet'ova frekvencia fsev |90—60Hz £ 10 %
Menovity prud siete ||, AC AC AC AC AC AC AC AC
pri Uger = AC 460 V 1T1A 14 A 1.7A 21A 3.0A 43A 5.8A 6.9A
Vystupné napatie Uy |0—Uger
Vystupna frekvencia |f, 2—-120 Hz
RozliSenie 0.01 Hz
Pracovny bod 460 V pri 60 Hz
Vychodiskovy In AC AC AC AC AC AC AC AC
menovity prad 16 A 20A 25A 3.2A 40A 55A 7.3A 8.7A
Vykon motora Pwot [0.37 kKW |0.55 kW |0.75 kW | 1.1 kW | 1.5 kW | 2.2 kW | 3.7kW | 4 kW
0.5HP [0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 5.0HP | 54 HP
Frekvencia PWM 4 (nastavenie z vyroby)/8/16 kHz "
Obmedzenie pradu lhax | motorické: 160 % pri L a A
generatorické: 160 % pri L a A
Maximalna dizka 15 m pri montazi frekvenéného meniéa MOVIMOT® v blizkosti motora
motorového kabla (s hybridnym kablom SEW-EURODRIVE)
Externy brzdovy od- |R,;, 150 Q 68 Q
por
Odolnost’ proti ru- vyhovuje norme EN 61800-3
Seniu
Rusivé vyzarovanie Spifa kategériu C2 podra EN 61800-3 (trieda medznej hodnoty A podfa
EN 55011 a EN 55014)
Teplota prostredia o -25 — +40 °C v zavislosti od motora

Py znizenie: 3 % Iy na K do max. 60 °C

Klimaticka trieda

EN 60721-3-3, trieda 3K3

Teplota skladovania
2)

-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, trieda 3K3)

Maximalne pripustné
zat’azenie vibraciami
a narazmi

Podla EN 68100-5-1
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Technické udaje
Motor s pracovnym bodom 460 V/60 Hz

Typ MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 @ 503-00
Katalégové éislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Konstrukéna velkost’ 1 2 2L

Krytie
(zavisi od motora)

IP54, IP55, IP65, IP66 (moZno zvolit, uvedte pri objednavke)

(Pripajacie skrinky uzavreté a vSetky kablové vyvodky utesnené, pri nizSom
kryti motora sa zniZuje stupefi ochrany krytim pohonu MOVIMOT®)

Prevadzkovy rezim

S1 (EN 60034-1), S3 max. pracovny cyklus 10 minut

Spdésob chladenia

Samochladenie (DIN 41751)

Nadmorska vyska in-
Stalacie

h < 1000 m: Ziadna redukcia
h > 1000 m: Iy znizenie 0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Znizenie U, 0 AC 6 V na 100 m, prepatova trieda 2 podla
EN 60664-1

himax = 4000 m
Pozri aj kapitolu "InStalacia v nadmorskej vySke nad 1000 m n. m." (— B 41).

Hmotnost’

Rozmery, rozmerové
obrazky

Vystupné krutiace
momenty

Pozri kataldg "Prevodové motory MOVIMOT®"

Nevyhnutné ochran-
né opatrenia

Uzemnenie zariadenia

1) Frekvencia PWM 16 kHz (nehluéna): Pri nastaveni prepinaca DIP S1/7 = ON pracuju jednotky s frekvenciou PWM 16 kHz (nehlug-
ne) a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa a zataze prepinaju po krokoch spat na nizsiu taktovu frekvenciu.

2) Pri dlhodobom skladovani zariadenie pripojte kazdé 2 roky najmenej na 5 minut na napdjacie napatie. Inak sa skrati Zivotnost za-

riadenia.

13
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Technické udaje

Motor s pracovnym bodom 230 V/60 Hz

13.3  Motor s pracovhym bodom 230 V/60 Hz
Typ MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Katalégové éislo 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130
Konstrukéna velkost’ 1 2
Vystupny Sn 1.0 kKVA 1.3 kVA 1.7 kKVA 2.0 kVA 2.9 kVA 3.4 kVA
zdanlivy vykon pri
Ugiee = AC 200 — 240 V
Pripojovacie napitia Usee |3 xAC 200 V/230V/240V
Pripustny rozsah Uger =3 XAC 200V -10 % — AC 240 V +10 %
Siet'ova frekvencia fsiet 50-60Hz+10 %
Menovity prud siete lgiet AC19A | AC24A | AC35A | AC50A | ACB.7A | AC7.3A
pri Uger = AC 230 V
Vystupné napatie U, 0 — Ugier
Vystupna frekvencia fa 2-120 Hz
RozliSenie 0.01 Hz
Pracovny bod 230V pri 60 Hz
Vystupny menovity In AC25A | AC32A | AC40A | AC55A | AC73A | ACB8.7A
prud
Vykon motora S1 Pt 0.37kW | 0.55kW | 0.75 kW 1.1 kW 1.5 kW 2.2 kW
0.5 HP 0.75 HP 1.0 HP 1.5 HP 2.0HP 3.0HP
Frekvencia PWM 4 (nastavenie z vyroby)/8/16 kHz "
Obmedzenie pradu lhax | Motorické: 160 % pri La A
generatorické: 160 % pri L a A
Maximalna dizka moto- 15 m pri montazi frekvenéného meni¢éa MOVIMOT® v blizkosti motora
rového kabla (s hybridnym kablom SEW-EURODRIVE)
Externy brzdovy odpor R, 150 Q 68 Q
Odolnost’ proti ruseniu vyhovuje norme EN 61800-3
Rusivé vyzarovanie Spifia kategériu C2 podra EN 61800-3 (trieda medznej hodnoty A podla
EN 55011 a EN 55014)
Teplota prostredia o -25 — +40 °C v zavislosti od motora

Py znizenie: 3 % Iy na K do max. 60 °C

Klimaticka trieda

EN 60721-3-3, trieda 3K3

Teplota skladovania ?

-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, trieda 3K3)

Maximalne pripustné
zat’azenie vibraciami
a narazmi

Podla EN 61800-5-1

Krytie
(zavisi od motora)

IP54, IP55, IP65, IP66 (mozno zvolit, uvedte pri objednavke)

(Pripajacie skrinky uzavreté a vSetky kablové vyvodky utesnené, pri niz-
gom kryti motora sa zniZuje stuperi ochrany krytim pohonu MOVIMOT®)

Prevadzkovy rezim

S1 (EN 60034-1), S3 max. pracovny cyklus 10 minut
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Technické udaje
Motor s pracovnym bodom 230 V/60 Hz

Typ MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D-

233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Katalégové éislo 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130
Konstrukéna velkost’ 1 2

Spoésob chladenia

Samochladenie (DIN 41751)

Nadmorska vyska in-
Stalacie

h <1000 m: Ziadna redukcia

h > 1000 m: Iy znizenie 0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Znizenie Ug,, 0 AC 3 V na 100 m, prepatova trieda 2 podla

EN 60664-1
Aerax = 4000 M

Pozri aj kapitolu "InStalacia v nadmorskej vySke nad 1000 m n.

m." (— B 41).

Hmotnost’

Rozmery, rozmerové
obrazky

Vystupné krutiace
momenty

Pozri kataldg "Prevodové motory MOVIMOT®"

Nevyhnutné ochranné
opatrenia

Uzemnenie zariadenia

1) Frekvencia PWM 16 kHz (nehluéna): Pri nastaveni prepinaca DIP S1/7 = ON pracuju jednotky s frekvenciou PWM 16 kHz (nehlug-

ne) a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa a zataze prepinaju po krokoch spat na nizsiu taktovu frekvenciu.

2) Pri dlhodobom skladovani zariadenie pripojte kazdé 2 roky najmenej na 5 minut na napdjacie napatie. Inak sa skrati Zivotnost za-

riadenia.
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1 Technické udaje
Technické udaje AS-Interface

13.4 Technické udaje AS-Interface
13.4.1  Technické udaje AS-Interface MLK30A, MLK31A

AS-Interface MLK30A, MLK31A

Externé napajanie |Svorka 24V  AS-Interface: 295-316V
elektroniky Svorka | (sietovy zdroj AS-Interface podfa EN 50295)

AUX-PWR (volitefne): 24V + 25 %, EN 61131-2
Zvy8kové zvinenie max. 13 %
Vstupna kapacita: 120 uF

Pre napajanie pomocnym napatim AUX-
PWR je predpisany sietovy zdroj PELV
(Protective Extra Low Voltage) podla IEC-
60364-4-41 s bezpecnym odpojenim.

lc iba AS-Interface: < 200 mA" (typicky 120 mA pri 30 V)
Iz AS-Interface + AUX-PWR: <40 mA (typicky 25 mA pri 30 V)
+ 200 mA" (typicky 120 mA pri 24 V)

Riadiaci vstup Svorka AS +  Pripojenie datového vedenia AS Interface

Svorka AS -  Pripojenie datového vedenia AS Interface

Pripojenie snimaca | Svorka DI2 Externy vstup snimaca

Svorka DI3 Externy vstup snimaca

Svorka V024 24V pre napajanie snimaca

Svorka V01  Vztazny potencial pre napajanie snimaca
Vstupy snimaca PLC kompatibilné podla EN 61131-2

R, cca 3.0 kQ
Il cca 10 mA

Uroven signalu +15-+30 V "
-3-+5V "o"

Maximalna dizka ve- |15 m

denia snimaca

1) Ked je meni¢ MOVIMOT® napajany cez kabel AS-Interface a kabel AUX-PWR, st snimage napdjané z kabla AUX-PWR. Prud sa
zvySuje o potrebu pripojenych snimacov (max. 100 mA).
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Technické udaje 1
Technické udaje AS-Interface

13.4.2 Technické udaje AS-Interface MLK32A

AS-Interface MLK32A

Externé napajanie
elektroniky

Svorka 24V
Svorka L

Iz AS-Interface:

AS-Interface: 295-316V

(sietovy zdroj AS-Interface podla
EN 50295)

AUX-PWR (volitelne): 24V + 25 %, EN 61131-2
ZvySkové zvinenie max. 13 %
Vstupna kapacita: 120 yF
Pre napajanie pomocnym napatim AUX-
PWR je predpisany sietovy zdroj PELV
(Protective Extra Low Voltage) podla IEC-
60364-4-41 s bezpecnym odpojenim.

< 50 mA" (typicky 30 mA pri 30 V)

le AUX-PWR: <200 mA (typicky 120 mA pri 24 V)
Riadiaci vstup Svorka AS + Pripojenie datového vedenia AS Interface

Svorka AS - Pripojenie datového vedenia AS Interface
Pripojenie snimaca | Svorka DI2 Externy vstup snimaca

Svorka DI3 Externy vstup snimaca

Svorka V024 24 V pre napajanie snimaca

Svorka VO L Vztazny potencial pre napajanie snimaca
Vstupy snimaca PLC kompatibilné podla EN 61131-2

R, cca 3.0 kQ

Il cca 10 mA
Uroven signalu +15-+30 V "1

3-+5V "o"
Maximélna dizka ve- |15 m

denia snimaca

1) Snimace su napajané z kabla AS-Interface. Prud sa zvySuje o potrebu pripojenych snimacov (max. 100 mA).
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13.4.3

13.4.4

13.4.5

Technické udaje AS-Interface

AS-Interface binarny slave MLK30A

AS-Interface MLK30A

Variant protokolu

AS-Interface binarny slave s profilom S-7.F "Four Bit 1/O-Mode
Slave"

Profil AS-Interface |S-7.F

Konfiguracia I/O 7 hex

ID kod F rex

Ext. ID-Code2 Eex

Ext. ID-Code1 Frex

Adresa 1 — 31 (nastavenie z vyroby: 0), mozno menit lubovolne ¢asto

AS-Interface dvojity slave MLK31A

AS-Interface
MLK31A

Slave A Slave B

Variant protokolu

AS-Interface dvojity slave v rozSirenom reZzime adresy

Specifikacia AS-Interface V3.0, Rev.02 v spojeni s profilom
mastera M4

Profil AS-Interface |S-7.A.7.7 S-7.A5.F
Konfiguracia I/0 7 hex Thex
ID kéd Apex Avex
Ext. ID-Code2 7hox 5hex
Ext. ID-Code1 7hex 7 hex
Funkcia 4DI/4DO cyklicka sériovo acyklicka
4PDI/3PDO
Adresa 1 — 31 (nastavenie z vyroby: 0), mozno menit lubovolne ¢asto

AS-Interface binarny slave MLK32A

AS-Interface MLK32A

Variant protokolu

AS-Interface binarny slave v roz§irenom rezime adresy

Specifikacia AS-Interface V3.0, Rev.02 v spojeni s profilom
mastera M4

Profil AS-Interface |S-7.A.7.7

Konfiguracia I/O 7 ex

ID kod Ao

Ext. ID-Code2 7 ex

Ext. ID-Code1 7 hex

Adresa 1A - 31A a 1B — 31B, mdze sa menit lubovolne Casto
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Technické udaje 1
Technické udaje Volitelné jednotky a prislusenstvo

13.5 Technické udaje Volite'né jednotky a prislusenstvo

13.51 MLU13A

Volitelna jednotka MLU13A

Katalégové ¢Eislo 18205968

Funkcia 24 V napajacie napatie

Vstupné napitie AC 380 —500V % 10 % (50/60 Hz)

Vystupné napétie DC24V+25%

Vystupny vykon max. 8 W

Krytie IP20

Teplota prostredia —-25-+85°C

Teplota skladovania —-25-+85°C

13.5.2 MNF21A

Volitelna jednotka MNF21A
(len pre MM03D-503-00 — MM15D-503-00)

Katalégové ¢Eislo 08042659

Funkcia 3-fazovy sietovy filter (umoziuje kategériu C1 podfa
EN 61800-3)

Vstupné napatie 3 x AC 380 V £10 %/50 — 60 Hz

Vstupny prud 4 A

Krytie IP20

Teplota prostredia -25-+60 °C

Teplota skladovania -25-+85°C

13.5.3 URM

Volitel'na jednotka URM

Katalégové ¢Eislo 08276013

Funkcia Napatové relé, realizuje rychle zabrzdenie mechanickej
brzdy

Menovité napatie Uy DC 36 — 167 V
(brzdova cievka AC 88 — 400 V)

Brzdovy prud I, 0.75A

Krytie IP20

Teplota prostredia —-25-+460 °C

Teplota skladovania —-25-+485°C

Cas vypinania tp cca. 40 ms (bez volitelnej jednotky URM: 100 ms)
(odpojenie na strane jednosmerného prudu)
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13.5.4

BEM

POZOR

Technické udaje Volitelné jednotky a prislusenstvo

Pri prili§ vysokom pripajacom napéati sa mdze poskodit brzdovy usmerfiovaé BEM
alebo k nemu pripojena brzdova cievka.

Po&kodenie brzdového usmerfiovaca BEM alebo brzdovej cievky.

* Vyberte brzdu, ktorej menovité napatie brzdy zodpoveda menovitému sietovému

napatiu!
Volitelna jednotka BEM
Katalégové Eislo 08296111

Funkcia

Brzdovy usmerniovag, uskuto€riuje rychle prepnutie
(brzdenie a odbrzdenie) mechanickej brzdy.

Menovité pripajacie na-
patie

AC 230V —-AC 500 V +10 %/-15 %
50-60Hz+5 %

Pripojovacie kable Cierne

Riadiace napatie

DCO-5V

Pripojenie MOVIMOT®: Platinovy konektor X10

Brzdny prud max. DC 0.8 A
Pripojenie brzdy 13, 14, 15
Krytie IP20
Teplota prostredia —-25-+60 °C
Teplota skladovania —-25-+85°C
Cas vypinania t,,, 10 — 20 ms
13.5.5 DBG
Volitena jednotka DBG60B-01 | DBG60B-02 DBG60B-03 DBG60B-04
Katalégové ¢Cislo 18204031 18204058 18204066 18208509

Funkcia Ovladacia jednotka
Pripojenie Konektor RJ10
na pripojenie diagnostického rozhrania X50
Krytie IP40 (EN 60529)
Teplota prostredia 0-+40°C
Teplota skladovania -20 - +80 °C

256 | Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM. D s AS-Interface

22168036/SK — 04/2016



22168036/SK — 04/2016

Technické udaje 1
Diagnostické rozhranie

13.5.6 Externy ventilator V

Volitelna jednotka Externy ventilator V

pre vel'kost’ motora DR.. 71 80 90 100 112/132
Vstupné napitie DC 24V

Odber pradu 0.35A 05A 0.75A | 0.75/11A| 164A
Prikon 10w 12W 14 W 14/19 W 20W
Prietok vzduchu 60 m*h 170 m*h | 210 m*h | 295 m*h
Pripojenie Svorkovnica

Max. prierez vodi¢ov 3x 1.5 mm?

Kablova vyvodka M16 x 1.5

Krytie IP66

Teplota prostredia -20 - +60 °C

13.6 Diagnostické rozhranie

Diagnostické rozhranie X50

Standard RS485 podla normy EIA
(s integrovanym dynamickym zakon€ovacim odporom)

Prenosova rychlost’ 9.6 kBd
Startovacie bity 1 Startovaci bit
Stop bity 1 stop bit
Datové bity 8 datovych bitov
Parita 1 paritny bit,
doplneny na pérnu paritu (even parity)
Smerovanie dat Obojsmerné
Prevadzkovy rezim Asynchrénny, poloduplexny
Pripojenie RJ10 zasuvka
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Spinaci vykon, pracovna vzduchova medzera, brzdny moment brzdy

13.7  Spinaci vykon, pracovna vzduchova medzera, brzdny moment brzdy

Typ brz-| Spinacia Pracovna Nosi¢ Nastavenie brzdnych momentov
dy praca v ram-| vzduchova | brzdo-
ci medzera vého
jedného in- obloze-
tervalu udrz- nia
by [mm] [mm] Brzdny Druh a pocet Objednavacie Cisla
moment | brzdovych pruzin brzdovych pruzin
[106 J] min.” | max. | min. [Nm] Normal | Modra | Normal Modra
5.0 2 4
3.5 2 2
BEO5 120 0.25 | 0.6 9.0 05 6 0135017X | 13741373
1.8 - 3
10 6 -
BE1 120 0.25 | 0.6 9.0 7.0 4 2 0135017X | 13741373
5.0 2 4
20 6 -
14 2 4
BE2 165 0.25 | 0.6 9.0 13740245 | 13740520
10 2 2
7.0 - 4
55 6 -
40 2 4
BE5 260 0.25 | 0.9 9.0 13740709 | 13740717
28 2 2
20 - 4
110 6 -
80 2 4
BE1 640 0.3 1.2 10.0 13741837 | 13741847
55 2 2
40 - 4

1) Pri skuSani pracovnej vzduchovej medzery zohladnite: Po skiSobnej prevadzke mézu na zaklade tolerancii rovnobeznosti nosi¢a
brzdového oblozenia vzniknut odchylky vo vySke + 0,15 mm.
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13.8 Priradenie brzdného momentu

Typ Typ brzdy Odstupnovanie brzdného momentu [Nm]
motora
BEO5 1.8 | 25| 35 | 5.0
DR.71
BE1 50| 70| 10
BEO5 1.8 | 25 | 35 | 5.0
DR.80 BE1 50| 70| 10
BE2 70| 10 | 14 | 20
BE1 50| 70| 10
DR.90 BE2 70| 10 | 14 | 20
BES5 20 | 28 | 40 | 55
BE2 70 | 10 | 14 | 20
DR.100
BES5 20 | 28 | 40 | 55
BES5 28 | 40 | 55
DR.112
BE11 40 | 55
BE5 28 | 40 | 55
DR.132
BE11 40 | 55 |80 110
Prednostné brzdové napitie
Typ MOVIMOT® Prednostné brzdové napitie
MOVIMOT® MM..D-503, velkost' 1 (MMO03.. az MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, velkost 2 (MM22.. az MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233 ", Velkost' 1 a 2 (MMO03.. az MM40..)

1) V spojeni s MOVIMOT® MM..D-233 su pripustné len brzdy s menovitym napatim 120 V.

13.9 Priradenie internych brzdovych odporov

Typ MOVIMOT® Brzdovy odpor Katalogové cislo
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00

BWA1 08228973
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
MM22D-503-00 — MM40D-503-00

BW2 08231362 "

MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
1) V rozsahu dodavky su zahrnuté 2 skrutky M4 x 8.
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13.10 Priradenie externych brzdovych odporov

Typ MOVIMOT® Brzdovy odpor Katalégo- | Ochranna
vé Cislo mreza
BW200-003/K-1.5 | 08282919 | 0813152X
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00
BW200-005/K-1.5 | 08282838 -
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
BW150-006/T 17969565 -
BW100-003/K-1.5 | 08282935 | 0813152X
MM22D-503-00 — MM40D-503-00 BW100-005/K-1.5 | 08282862 -
MM11D-233-00 — MM22D-233-00 BWO068-006/T 17970008 -
BWO068-012/T 17970016 -
13.10.1 BW100.. BW200..
BW100-003/ | BW100-005/ | BW200-003/ | BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Katalogové cislo 08282935 08282862 08282919 08282838
Funkcia Odvadzanie generatorickej energie
Krytie IP65
Odpor 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Vykon 100 W 200 W 100 W 200 W
pri S1, 100 % ED
Rozmery S xVx H 146 x 15 x 252 x 15 x 146 x 15 x 252 x 15 x
80 mm 80 mm 80 mm 80 mm
Dizka vedenia 1.5m

260 | Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM. D s AS-Interface

22168036/SK — 04/2016



22168036/SK — 04/2016

Technické udaje 1
Odpor a priradenie brzdovej cievky

13.10.2 BW150.. BW068..

BW150-006-T BW68-006-T BW68-012-T
Katalégové Cislo 17969565 17970008 17970016
Funkcia Odvadzanie generatorickej energie
Krytie IP66
Odpor 150 Q 68 Q 68 Q
Vykon podla UL 600 W 600 W 1200 W
pri S1, 100 % ED
Vykon podla CE 900 W 900 W 1800 W
pri S1, 100 % ED
Rozmery SxV xH | 285x75x 174 mm | 285 x 75 x 174 mm | 635 x 75 x 174 mm
Maxi’mélne pripust- 15m
né dizky kablov

UPOZORNENIE

Spravidla nie je pri pouziti snimaca teploty potrebny odpor brzdy. V pripade potreby
mdze nadradené riadenie vyhodnotit signal snimaca teploty a vypnut napajanie na-
patia pohonu.

jde

13.11 Odpor a priradenie brzdovej cievky

Brzda Odpor brzdovej cievky "

120 V 230V 400 V
BEO3 76 Q 378 Q 1197 Q
BEO05 78 Q 312 Q 985 Q
BE1 78 Q 312 Q 985 Q
BE2 58 Q 232 Q 732Q
BE5 51Q 200 Q 640 Q
BE11 33Q 130 Q 412 Q

1) Menovita hodnota namerana medzi ¢ervenym a modrym vyvodom (svorka 13 a 15), pri 20 °C, kolisanie
odporu v zavislosti od teploty v rozsahu -25 %/+40 %.
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13.12 Priradenie modulu Drive-ldent

Motor Modul Drive Ident
Typ sietové napatie Sietova Oznacenie Identifi- Katalogové
frekvencia kacéna far- cislo
ba
vl [Hz]
DRS 230/400 50 DRS/400/50 Biela 18214371
DRE 230/400 50 DRE/400/50 Oranzova 18214398
DRS 266/460 60 DRS/460/60" ZIta 18214401
DRE 266/460 60 DRE/460/60" Zelena 18214428
DRS/DRE 220/380 60 DRS/DRE/380/60" | Cervena 18234933
220 —240/380 — 415 50
DRS/DRE DRS/DRE/50/60 Fialova 18214444
254 — 277/440 — 480 60
DRP 230/400 50 DRP/230/400 Hneda 18217907
DRP 266/460 60 DRP/266/460" Bézova 18217915
DRU...J 230/400 50 DRU...J/400/50 Siva 28203194
DRN 230/400 50 DRN/400/50 Bledomod- 28222040
ra
DRN 266/460 60 DRN/460/60 Modroze- 28222059
lena
220 — 230/380 — 400 50 Bieloze-
DRS/DRN DRS/DRN/50/60 . 28222067
266/460 60 lena

1) Tento modul Drive Ident Modul je kombinovatelny aj s MOVIMOT® MM..D-233.
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Vyhlasenie o zhode

Vyhlasenie o zhode EU

Preklad originalneho dokumentu 900030310/SK

SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal

prehlasuje vo vyluénej zodpovednosti zhodu nasledujucich vyrobkov

Frekvenény meni¢ produktového radu MOVIMOT® MM..D-..3-..
MOVIMOT® .../MM../...

podla

Smernica o strojoch 2006/42/ES

(L 157, 9.6.2006, 24-86)

To zahffia splnenie ochrannych cielov pre ,Elektrické napéajanie” podra prilohy | €. 1.5.1 podla smernice o nizkom napéti
73/23/EHS — poznamka: aktualne plati 2006/95/ES (do 19. 4. 2016), resp. 2014/35/EU (od 20. 4. 2016).

Smernica o EMC 2004/108/ES (platny do 19. aprila 2016) 4)
2014/30/EU (platny od 20. aprila 2016) 4)
(L 96, 29.03.2014, 79-106)

pouzité harmonizované normy: EN ISO 13849-1:2008/AC:2009

EN 61800-5-2:2007
EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2004/A1:2012

4) Uvedené vyrobky nie si v zmysle Smernice o EMC samostatne prevadzkovatelné vyrobky. AZ po zaéleneni vyrobkov do
komplexného systému sa méze tento systém posudit ohladne EMC. Posudenie bolo preukazané pre typicku konstelaciu
zariadenia.

Bruchsal 19.4.2016

Miesto Datum Johann Soder
Technicky riaditel a) b)

a) Splnomocnenec pre vyhotovenie tohto vyhlasenia v mene vyrobcu
b) Autorizovany zastupca zostavenie technickych podkladov s rovnakou adresou ako vyrobca
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‘Nemecko
Hlavné zastupenie Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Vyrobny zavod Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Distribucia 76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de
Vyrobny zavod / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Priemyselnych prevo- Christian-Pahr-Str. 10 Fax +49 7251 75-2970
doviek 76646 Bruchsal
Vyrobny zavod Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Stralle 1 Fax +49 7251-2970
76676 Graben-Neudorf
Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Tel. +49 7253 9254-0

Ostringen
Franz-Gurk-Strale 2
76684 Ostringen

Fax +49 7253 9254-90
oestringen@sew-eurodrive.de

Service Competence  Mechanics /

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

Tel. +49 7251 75-1710

Center Mechatronics  Ernst-Blickle-Stralle 1 Fax +49 7251 75-1711
76676 Graben-Neudorf scc-mechanik@sew-eurodrive.de
Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 43 Fax +49 5137 8798-55
30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-20
08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Juh SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909551-21
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909551-50
85551 Kirchheim (Miinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-10
Siemensstralie 1 Fax +49 2173 8507-50
40764 Langenfeld (Disseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Fax +49 306331131-36
12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Hamburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 40298109-60
Hasselbinnen 44 Fax +49 40298109-70
22869 Schenefeld dc-hamburg@sew-eurodrive.de
Ludwigshafen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75 3759
c/o BASF SE Fax +49 7251 75 503759
c/o BASF SE Gebaude W130 dc-ludwigshafen@sew-eurodrive.de
67056 Ludwigshafen
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralle 4 Fax +49 6831 48946 13
66773 Schwalbach Saar — Hulzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralte 18 Fax +49 7348 9885-90
89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
97076 Wirzburg-Lengfeld

Fax +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna sluzba

0 800 SEWHELP
0800 7394357

Francuzsko

Vyrobny zavod Haguenau SEW USOCOME Tel. +33 388 73 67 00

Distribucia 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00

Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com

Vyrobny zavod Forbach SEW USOCOME Tel. +33 387 29 38 00

Zone industrielle
Technopble Forbach Sud
B. P. 30269

57604 Forbach Cedex
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Francuzsko ‘
Brumath SEW USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 00
1 Rue de Bruxelles
67670 Mommenheim Cedex
Montazny zavod Bordeaux SEW USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Distribucia Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan — B. P. 182
33607 Pessac Cedex
Lyon SEW USOCOME Tel. +33 4 74 99 60 00
75 rue Antoine Condorcet Fax +33 4 74 99 60 15
38090 Vaulx-Milieu
Nantes SEW USOCOME Tel. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 24078 42 20
4 rue des Fontenelles
44140 Le Bignon
Paris SEW USOCOME Tel. +33 164 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
77390 Verneuil I'Etang
Argentina
Montazny zavod Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Distribucia Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Australia
Montazny zavod Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Distribucia 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Bangladés
Distribucia Bangladés SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgicko
Montazny zavod Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Distribucia Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be

3001 Leuven

info@sew-eurodrive.be

Service Competence

Priemyselnych

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.

Tel. +32 84 219-878

Center prevodoviek  Rue du Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
info@sew.be
Bielorusko
Distribucia Minsk Foreign unitary production enterprise SEW- Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58
EURODRIVE Fax +375 17 298 47 54
RybalkoStr. 26 http://www.sew.by
220033 Minsk sales@sew.by
Brazilia
Vyrobny zavod Sé&o Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Distribucia Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Servis Santos Dumont Km 49
Indaiatuba — 13347-510 — SP
Montazny zavod Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100

Distribucia
Servis

Rodovia Washington Luiz, Km 172
Condominio Industrial Conpark
Caixa Postal: 327

13501-600 — Rio Claro / SP

Fax +55 19 3524-6653
montadora.rc@sew.com.br
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Brazilia
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Jvl / Ind Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulharsko
Distribucia Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
1606 Sofia bever@bever.bg
‘Ceské republika
Montazny zavod Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Distribucia Florianova 2459 Fax +420 235 350 613
Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Chorvatsko
Distribucia Zahreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Cile
Montazny zavod Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Distribucia Las Encinas 1295 Fax +56 2 2757 7001
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Santiago de Chile
Adresa postovej schranky
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Cina
Vyrobny zavod Tchien-tin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montéazny zavod No. 78, 13th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Distribucia Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Servis info@sew-eurodrive.cn
Montazny zavod Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Distribucia 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Fax +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Wou-chan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Si-an SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Distribucia Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Servis Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211

Hong Leong Industrial Complex
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
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Dansko ‘
Montazny zavod Kodan SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Distribucia Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servis 2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Servis Vejle SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585 00
Bgdkervej 2 http://www.sew-eurodrive.dk
7100 Vejle sew@sew-eurodrive.dk
Egypt
Distribucia Kahira Copam Egypt Tel. +202 44812673 / 79 (7 lines)
Servis for Engineering & Agencies Fax +202 44812685
Building 10, Block 13005, First Industrial Zone, http://www.copam-egypt.com
Obour City Cairo copam@copam-egypt.com
Estonsko
Distribucia Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Loomé&e tee 1, Lehmja kiila Fax +372 6593231
75306 Rae vald Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
info@alas-kuul.ee
Filipiny
Distribucia Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Fax +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finsko
Montazny zavod Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Distribucia Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servis 15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Tornio SEW-EURODRIVE Oy Tel. +358 201 589 300
Lossirannankatu 5 Fax +358 3 780 6211
95420 Tornio http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Vyrobny zavod Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300

Montazny zavod

Santasalonkatu 6, PL 8
03620 Karkkila, 03601 Karkkila

Fax +358 201 589-310
http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi

‘Gabon

znazornenie: Kamerun

‘Grécko ‘
Distribucia Atény Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
18545 Piraeus info@boznos.gr
Holandsko
Montazny zavod Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Distribucia Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis 3044 AS Rotterdam Servis: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
India
Sidlo Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Montazny zavod Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 3045300
Distribucia POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Servis Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
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India
Montazny zavod Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Distribucia Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il  Fax +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35 628700
Plant: Plot No. D236/1, Fax +91 21 35 628715
Chakan Industrial Area Phase- I, salespune@seweurodriveindia.com
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Distribucia Gurgaon SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 99588 78855
Servis Drive Center Gurugram salesgurgaon@seweurodriveindia.com
Plot no 395, Phase-IV, UdyogVihar
Gurugram , 122016 Haryana
Indonézia
Distribucia Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Fax +62 61 6871429/ +62 61 6871458 / +62
Il 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Fax +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra In-  Fax +62 21 2921-8988
dustri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap Ill, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai Fax +62 31 5962666
G6 No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Fax +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
irsko
Distribucia Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
Island
Distribucia Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Fax +354 585)1071
104 Reykjavik https://vov.is/
vOv@Vov.is
Izrael
Distribucia Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www_.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Japonsko
Montazny zavod Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Distribucia 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka 438-0818
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Juhoafricka republika

Montazny zavod
Distribucia
Servis

Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000

Eurodrive House

Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads

Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013

Fax +27 11 248-7289
http://www.sew.co.za
info@sew.co.za

Kapské Mesto

SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820

Rainbow Park
Cnr. Racecourse & Omuramba Road

Fax +27 21 552-9830
Telex 576 062

Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Juzna Koérea
Montazny zavod Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Distribucia 7, Dangjaengi-ro, Fax +82 31 492-8056
Servis Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-gil, Fax +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Kamerun
Distribucia Douala SEW-EURODRIVE S.A.R.L. Tel. +237 23339 02 10
Ancienne Route Bonabéri Fax +237 233 39 02 10
Adresa postovej schranky sew@sew-eurodrive-cm
B.P 8674
Douala-Cameroun
Kanada
Montazny zavod Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Distribucia 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2001 Ch. de I'Aviation Fax +1 514 367-3677
Dorval n.paradis@sew-eurodrive.ca
Quebec HIP 2X6
Kazachstan
Distribucia Alma-Ata SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 350 5156
Servis 291-291A, Tole bi street Fax +7 (727) 350 5156
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411

Representative office in Uzbekistan
96A, Sharaf Rashidov street,
Tashkent, 100084

Fax +998 71 2359412
http://www.sew-eurodrive.uz
sew@sew-eurodrive.uz

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D s AS-Interface = 2 (59



15 Zoznam adries

Ulanbatar IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Olympic street 28B/3 Fax +976-77109997
Sukhbaatar district, imt@imt.mn
Ulaanbaatar 14230, MN
Kolumbia
Montazny zavod Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Distribucia Calle 17 No. 132-18 Fax +57 1 54750-44
Servis Interior 2 Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Libanon

Distribucia (Libanon ) Bejrut

Gabriel Acar & Fils sarl
B. P. 80484
Bourj Hammoud, Beirut

Tel. +961 1 510 532
Fax +961 1 494 971
ssacar@inco.com.lb

Distribucia (Jordansko, Bejrut
Kuvaijt, Saudska Ara-

Middle East Drives S.A.L. (offshore)
Sin EI Fil.

Tel. +961 1 494 786
Fax +961 1 494 971

bia, Syria) B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com
Litva
Distribucia Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
63431 Alytus http://www.irseva.lt
irmantas@irseva.lt
‘Loty§sko
Distribucia Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
1073 Riga http://www.alas-kuul.lv
info@alas-kuul.com
‘ Luxembursko

znazornenie: Belgicko

‘Macedénsko
Distribucia Skopje Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Fax +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Mad’arsko
Distribucia Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis Csillaghegyi ut 13. Fax +36 1 437 06-50
1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
Montazny zavod Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Distribucia No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Maroko
Distribucia Bouskoura SEW-EURODRIVE Morocco SARL Tel. +212 522 88 85 00
Servis Parc Industriel CFCIM, Lot. 55/59 Fax +212 522 88 84 50

Montazny zavod

27182 Bouskoura
Grand Casablanca

http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma

Mexiko

Montazny zavod Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 442 1030-300

Distribucia SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301

Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Querétaro, México

Distribucia Puebla SEW-EURODRIVE MEXICO S.A. de C.V. Tel. +52 (222) 221 248

Servis Calzada Zavaleta No. 3922 Piso 2 Local 6 http://www.sew-eurodrive.com.mx

Col. Santa Cruz Buenavista
C.P. 72154
Puebla, México
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Mongolsko ‘
Technicka kancelaria  Ulanbatar IM Trading LLC Tel. +976-77109997
Olympic street 28B/3 Tel. +976-99070395
Sukhbaatar district, Fax +976-77109997
Ulaanbaatar 14230, MN http://imt.mn/
imt@imt.mn
Namibia
Distribucia Swakopmund DB MINING & INDUSTRIAL SUPPLIES CC Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nigéria
Distribucia Lagos Greenpeg Nig. Ltd Tel. +234-701-821-9200-1
Plot 296A, Adeyemo Akapo Str. Omole GRA  http://www.greenpegltd.com
Ikeja Lagos-Nigeria bolaji.adekunle@greenpegltd.com
Noérsko
Montazny zavod Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Distribucia Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Servis 1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Novy Zéland
Montazny zavod Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Distribucia P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
30 Lodestar Avenue, Wigram Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Distribucia Karadi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Fax +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguaj
Distribucia Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncién Fax +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montazny zavod Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Distribucia Los Calderos, 120-124 Fax +51 1 3493002
Servis Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Pobrezie Slonoviny
Distribucia Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 21 21 81 05
Ivory Coast Fax +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Pol'sko
Montazny zavod todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Distribucia ul. Techniczna 5 Fax +48 42 293 00 49
Servis 92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 293 0030 24-hodinova telefonicka pohotovostna sluzba

Fax +48 42 293 0043

Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
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‘Portugalsko
Montazny zavod Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Distribucia Av. da Fonte Nova, n.° 86 Fax +351 231 20 3685
Servis 3050-379 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rakusko
Montazny zavod Vieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Distribucia Richard-Strauss-Stralle 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis 1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Rumunsko
Distribucia Bukurest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti http://www.sialco.ro
sialco@sialco.ro
Rusko
Montazny zavod Petrohrad 3A0 «CEB-EBPOPAV®» Tel. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
Distribucia 188660, Russia, Leningrad Region, Vsevo- Fax +7 812 3332523
Servis lozhsky District, Korabselki, Aleksandra Ne- http://www.sew-eurodrive.ru
vskogo str. sew@sew-eurodrive.ru
building 4, block 1
P.O. Box 36
195220 St. Petersburg
Senegal
Distribucia Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Singapur
Montazny zavod Singapur SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Distribucia No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovensko
Distribucia Bernolakovo ~ SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Priemyselna ulica 6267/7 Fax +421 2 33595 200
900 27 Bernolakovo http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Distribucia Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis UL XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
3000 Celje pakman@siol.net
Spanielsko
Montazny zavod Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Distribucia Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 http://www.sew-eurodrive.es
Servis 48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es

Spojené arabské emiraty

Drive Technology Dubay SEW-EURODRIVE FZE Tel. +971 (0)4 8806461
Center PO Box 263835 Fax +971 (0)4 8806464
Jebel Ali Free Zone — South, info@sew-eurodrive.ae
Adresa postovej schranky
Dubai, United Arab Emirates
Srbsko
Distribucia Belehrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288 0393

Ustanicka 128a
PC Ko$um, IV floor
11000 Beograd
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Sri Lanka ‘
Distribucia Colombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Fax +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Svajéiarsko
Montazny zavod Bazilej Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Distribucia Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Servis 4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svazijsko
Distribucia Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 7602 0790
Simunye street Fax +268 2 518 5033
Matsapha, Manzini charles@cgtrading.co.sz
www.cgtradingswaziland.com
Svédsko
Montazny zavod Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Distribucia Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 34 42 80
Servis 553 03 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-550 03 Jonkoping jonkoping@sew.se
‘Taiwan (R.O.C.)
Distribucia Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Fax +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Telex 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Fax +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Taliansko
Montazny zavod Milano SEW-EURODRIVE S.a.s. di SEW S.r.l. & Co. Tel. +39 02 96 980229
Distribucia Via Bernini,12 Fax +39 02 96 980 999
Servis 20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
milano@sew-eurodrive.it
Tanzania
Distribucia Dar es Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Fax +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam info@sew.co.tz
Thajsko
Montazny zavod Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Distribucia 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunisko
Distribucia Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turecko

Montazny zavod

Kocaeli-Gebze

SEW-EURODRIVE Ana Merkez

Tel. +90 262 9991000 04

Distribucia Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 Fax +90 262 9991009

Servis 41480 Gebze Kocaeli http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr

Ukrajina

Montazny zavod Dnepropetrov- SEW-EURODRIVE, LLC Tel. +380 56 370 3211

Distribucia sk Robochya str., bld. 23-B, office 409 Fax +380 56 372 2078

Servis 49008 Dnipro http://www.sew-eurodrive.ua

sew@sew-eurodrive.ua
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Tel. +598 2 21181-89
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Tel. +1 856 467-2277
Fax +1 856 845-3179
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Tel. +1 937 335-0036
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Tel. +1 214 330-4824
Fax +1 214 330-4724
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Zapad SEW-EURODRIVE INC.
30599 San Antonio St.
Hayward, CA 94544

Tel. +1 510 487-3560
Fax +1 510 487-6433
cshayward@seweurodrive.com

Wellford SEW-EURODRIVE INC.
148/150 Finch Rd.
Wellford, S.C. 29385

Tel. +1 864 439-7537
Fax +1 864 661 1167
1GOrders@seweurodrive.com

Dalsie adresy servisnych stredisk na poZiadanie.

Velka Britania

Montazny zavod

Normanton SEW-EURODRIVE Ltd.

Tel. +44 1924 893-855

Distribucia DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Vietnam
Distribucia Hoc¢iminovo =~ SEW-EURODRIVE PTE. LTD. RO at Hochi-  Tel. +84 937 299 700
Mesto minh City
Floor 8, KV |, Loyal building, 151-151 Bis Vo huytam.phan@sew-eurodrive.com
Thi Sau street, ward 6, District 3, Ho Chi Minh
City, Vietnam
Hanoj MICO LTD Tel. +84 4 39386666
Quang Tri - Severny Vietnam / VSetky odvet- Fax +84 4 3938 6888
via okrem Stavebny Material nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy  http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Zambia

znazornenie: Juhoafricka republika
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