MOVIMOT®

Beschreibung

6 MOVIMOT®
6.1 Beschreibung
HINWEIS

Fir MOVIMOT®-Antriebe finden Sie in diesem Katalog eine Kurziibersicht zur schnel-
len Antriebsauswahl.

jde

Ausfuhrliche Beschreibungen, Projektierungshinweise und MaRbilder finden Sie im
Katalog "MOVIMOT®-Getriebemotoren".

Das folgende Bild zeigt beispielhaft die MOVIMOT®-BaugréRe MM03 — MM15:

11908340235

MOVIMOT®, die Kombination aus den Drehstrom(brems)motoren DRS.., DRE.. oder
DRN.. und einem digitalen Frequenzumrichter, steht im Leistungsbereich 0,37 —
4,0 KW zur Verfigung. Vor allem dezentrale Antriebsaufgaben lassen sich hiermit ein-
fach und 6konomisch I6sen.

Mit MOVIMOT® lassen sich weitlaufige Anlagen einfach modular ausriisten oder be-
stehende Anlagen flexibel ergdnzen. MOVIMOT® ist auRerdem der elektronische Er-
satz fur polumschaltbare Motoren oder flir mechanische Verstellantriebe.

MOVIMOT® ist lieferbar als Motor, Bremsmotor, Getriebemotor oder Getriebebrems-
motor in vielen Standardausfiihrungen und -bauformen.
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MOVIMOT® 6

Beschreibung

6.1.1 Geriteeigenschaften MOVIMOT®
*  Frequenzumrichter mit vektororientierter Motorfiihrung
+ Leistungsbereich: 0,37 — 4,0 kW (0,37 — 2,2 kW)
» Spannungsbereich: 3 x 380 — 500 V (3 x 200 — 240 V)
» Applikationsspezifische Parametrierung moglich

» Steckbarer Parameterspeicher zur Datensicherung (Drive-ldent-Modul)

+ Umfangreiche Schutz- und Uberwachungsfunktionen

» Gerauscharm durch PWM-Taktfrequenz 16 kHz

» Status-LED zur Schnelldiagnose

+ Serienmalig Diagnoseschnittstelle mit Steckverbinder

« Diagnose und Handbedienung Giber MOVITOOLS® MotionStudio
+ Serienmalig 4-Quadranten-Betrieb

* Integriertes Bremsenmanagement:

— Bei Motoren mit mechanischer Bremse wird die Bremsspule als Bremswider-
stand genutzt.

— Bei Motoren ohne Bremse wird MOVIMOT® serienmafig mit einem internen
Bremswiderstand ausgeliefert.

» Die Ansteuerung erfolgt entweder Uber Binarsignale, iber die serielle Schnittstelle
RS485, optional mit AS-Interface oder einer der gangigen Feldbus-Schnittstellen
(PROFIBUS, PROFINET IO, INTERBUS, DeviceNet™, EtherCAT®).

« Auf Wunsch kann MOVIMOT® mit UL-Approbation (von UL gelistet) geliefert wer-
den.

MOVIMOT®-Optionen (/MO)

MOVIMOT® kann mit einer Reihe unterschiedlicher Optionen (— B 286) ergéanzt wer-
den.

Unabhangig ob eine oder mehrere der nachstehenden Optionen verwendet werden,
wird in der Typbezeichung /MO geflhrt.

Bezeichnung Beschreibung

BEM Bremsenansteuerung

URM Spannungsrelais

MLU13A Interne DC-24-V-Spannungsversorgung (380 — 500 V)

MNF21A Interner Netzfilteroption (MMO3 — MM15)

MLU11A DC-24-V-Spannungsversorgung (380 — 500 V)

MLU21A DC-24-V-Spannungsversorgung (200 — 240 V)

MLG11A Sollwertsteller mit DC-24-V-Spannungsversorgung (380 — 500 V)
MLG21A Sollwertsteller mit DC-24-V-Spannungsversorgung (200 — 240 V)
MFP... PROFIBUS-Schnittstelle

MFE... PROFINET-IO- oder EtherCAT®-Schnittstelle

MFI... INTERBUS-Schnittstelle

MFD... DeviceNet™-Schnittstelle
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Beschreibung

AS-Interface

MLK30A

MLK31A

MOVIMOT®-Antriebe sind auch mit integriertem AS-Interface lieferbar. Folgende Aus-
fuhrungen sind verfugbar:

* Option MLK30A (Slave am AS-Interface)
* Option MLK31A (Doppel-Slave am AS-Interface)
fur Antriebe mit mehreren Drehzahl-Sollwerten und Rampen.
Der AS-Interface-Slave befindet sich auf der Anschlussplatine im Anschlusskasten.

Die Option MLK30A arbeitet als Slave am AS-Interface wie ein Modul mit 4 Eingangen
und 4 Ausgangen.

Die zyklischen Ausgangs-Bits steuern den MOVIMOT®-Umrichter.

Die Eingangs-Bits Ubertragen den Zustand des Antriebs sowie 2 zusatzlich nutzbare
Sensorsignale an den AS-Interface-Master.

Die azyklischen Parameter-Bits dienen zur Anwahl von Drehzahl-Skalierungsfaktoren.

Die Option MLK30A ist kompatibel zu MOVIMOT® MM..C mit integriertem AS-Inter-
face.

Die Option MLK31A arbeitet als Doppel-Slave am AS-Interface gemaR der AS-Inter-
face-Spezifikation 3.0.

Die Verwendung der seriellen AS-Interface-Datenlibertragung (Analog-Profil) ermég-
licht das Schreiben und Lesen von MOVIMOT®-Parametern und Anzeigewerten.

Die Steuerung des MOVIMOT®-Umrichters erfolgt Uber die zyklischen Ausgangs-Bits.
Die Codierung der Daten-Bits ist in verschiedenen Funktionsmodi spezifiziert. Der
MOVIMOT®-Umrichter interpretiert diese Bits als unterschiedliche Steuer- und Status-
Codes. Mithilfe der azyklischen Parameter-Bits kdnnen Sie zwischen den Funktions-
modi umschalten.

Die Eingangs-Bits ubertragen den Zustand des Antriebs sowie 2 zuséatzlich nutzbare
Sensorsignale an den AS-Interface-Master.

6.1.2 Vorteile von MOVIMOT®

+ Geringes Gesamtvolumen

+ Stoérsichere Verbindung zwischen Umrichter und Motor

* Geschlossene Bauweise mit integrierten Schutzfunktionen

* Von der Motordrehzahl unabhangige Umrichterkiihlung

» Kein Schaltschrankplatz erforderlich

* Optimale Voreinstellung der Parameter fir die erwarteten Einsatzfalle
+ Einfache Installation, Inbetriebnahme und Wartung

« Servicefreundlich in Nachristung und Austausch
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MOVIMOT® 6
Installationstopologie MOVIMOT®

6.2 Installationstopologie MOVIMOT®

Das folgende Bild zeigt die prinzipielle Installationstopologie des MOVIMOT®-Antriebs
mit AS-Interface (DC-24-V-Versorgung uber AS-Interface):

400 vV

AS-Interface-Master n

=

{1 AS-Interface
‘ | h 1 | g 400V

MOVIMOT® MOVIMOT®
5255090315

Das folgende Bild zeigt die prinzipielle Installationstopologie des MOVIMOT®-Antriebs:

400V 24V

[] [1]

i

24V

400V

MOVIMOT® MOVIMOT®
9007204323709451

[11 Ansteuerung: Binar (+ RS485)
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MOVIMOT®

Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen

6.3 Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen
6.3.1 Motoridentifizierung fiir MOVIMOT® (/MI)

Zur einfachen und schnellen Inbetriebnahme enthalt jedes MOVIMOT® ein Motor-
Identifizierungsmodul (DIM-Modul). Dieses ist im Lieferumfang bei Bestellung des

MOVIMOT®-Motors oder MOVIMOT®-Getriebemotors enthalten.

Wenn ein Motor/Bremsmotor der Baureihe DR.. ohne MOVIMOT®-Umrichter bestellt
wird, kann fur den Motor entsprechend seiner Energieeffizienzklasse ein DIM-Modul
mitgeliefert werden. Das DIM-Modul wird im normalen Klemmenkasten des Motors
DR.. oder des Bremsmotors DR...BE befestigt. Das DIM-Modul wird in der Typenbe-

zeichnung des Motors/Bremsmotors DR.. mit /M|l gekennzeichnet.

Zuordnung Drive-ldent-Modul

Motor Drive-ldent-Modul
Typ Netzspannung Netzfrequenz | Kennzeichnung | Kennfarbe | Sachnummer
vl [Hz]
DRS 230/400 50 DRS/400/50 Weild 18214371
DRE 230/400 50 DRE/400/50 Orange 18214398
DRS 266/460 60 DRS/460/60" Gelb 18214401
DRE 266/460 60 DRE/460/60" Grin 18214428
DRS/DRE 220/380 60 DRS/DRE/380/60" Rot 18234933
DRS/DRE 220 - 240/380 ~ 415 %0 DRS/DRE/50/60 Violett 18214444
254 — 277/440 — 480 60
DRE...J 230/400 50 DRE...J/400/50 Orange 28203816
DRU...J 230/400 50 DRU...J/400/50 Grau 28203194
DRN 230/400 50 DRN/400/50 Hellblau 28222040
DRN 266/460 60 DRN/460/60 Blaugriin 28222059
DRe/DRN | 2207 230/380-400 >0 DRS/DRN/50/60 | Weilgrin | 28222067
266/460 60

1) Dieses Drive-ldent-Modul ist auch mit MOVIMOT® MM..D-233 kombinierbar.
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6.3.2 MOVIMOT®-Antriebe mit DRN..-Motoren

MMO03 — MM15

MM22 — MM40
9007200664175243
280 — 1400 min™ .\ 3 x 380 — 500 V (400 V, 50 Hz)
IEC oder UL
Typ P, M, M./M,, n, l., | cose Jrmot Mgpox | M | m?
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10* kgm?] [Nm] [kg] | [kg]
ohne Bremse | mit Bremse
DRN80M4/../MM07 0.75 5.1 1.5 1400 | 1.9 | 0.99 24.7 26.2 10 15.6 | 19.6
DRN90S4/../MM11 1.1 7.5 1.5 1400 | 2.4 | 0.99 54.0 58.7 20 21.6 | 25.6
DRN90L4/../MM15 1.5 10.2 1.5 1400 | 3.5 | 0.99 67.2 71.9 20 24.6 | 28.6
DRN100LS4/../MM22 2.2 15.0 1.5 1400 | 5.0 | 0.99 81.4 87.4 28 29.3 | 35.3
DRN100L4/../MM30 3.0 20.5 1.5 1400 | 6.7 | 0.99 112 118 40 36.3 | 42.3
DRN112M4/../MM40 4.0 27.3 1.5 1400 | 7.3 | 0.99 178 183 55 48.2 | 55.2
290 — 2900 min™ A 3 x 380 — 500 V (400 V, 50 Hz)
IEC oder UL
Typ P, M, M./M,, n, I, | cose Jimot Mg | mM" | m?
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10* kgm?] [Nm] [kg] | [kgl
ohne Bremse | mit Bremse
DRN80M4/../MM11 1.1 3.62 1.5 2900 | 24 | 0.99 24.7 26.2 10 15.6 | 19.6
DRN90S4/../MM15 1.5 | 4.95 1.5 2900 | 3.5 | 0.99 54.0 58.7 20 21.6 | 25.6
DRN90L4/../MM22 2.2 7.25 1.5 2900 | 5.0 | 0.99 67.2 71.9 20 25.3 | 29.3
DRN100LS4/../MM30 3.0 9.9 1.5 2900 | 6.7 | 0.99 81.4 87.4 28 29.3 | 35.3
DRN100L4/../MM40 4.0 13.2 1.5 2900 | 7.3 | 0.99 112 118 40 37.2 | 43.2

21914788/DE — 09/2015

1) Masse Motor ohne Bremse
2) Masse Motor mit Bremse

Warmeklasse F serienmaBig
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6.3.3 MOVIMOT®-Antriebe mit DRN..-Motoren und erhéhtem Kurzzeitmoment

MMO03 — MM15

MM22 — MM40
9007200664175243
280 — 1400 min™ .\ 3 x 380 — 500 V (400 V, 50 Hz)
IEC oder UL
Typ Pn Mn Ma/Mn n, In1 cos¢ Jmot MBmax m1) mZ)
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10* kgm?] [Nm] [kg] | [kg]
ohne Bremse | mit Bremse
DRN80M4/../MM11 1.1 5.1 2.1 1400 1.9 | 0.99 24.7 26.2 10 15.6 | 19.6
DRN90S4/../.MM15 1.5 7.5 2.1 1400 24 | 0.99 54.0 58.7 20 21.6 | 25.6
DRN90L4/../.MM22 2.2 10.2 2.1 1400 3.5 | 0.99 67.2 71.9 20 25.3 | 29.3
DRN100LS4/../MM30 3.0 15.0 2.1 1400 5.0 | 0.99 81.4 87.4 28 29.3 | 35.3
DRN100L4/../MM40 4.0 20.5 2.1 1400 6.7 | 0.99 112 118 40 37.2 | 423
290 — 2900 min™ A 3 x 380 — 500 V (400 V, 50 Hz)
IEC oder UL
Typ Pn Mn Ma/Mn nn In1 COS(p Jmot MBmax m1) mZ)
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10* kgm?] [Nm] [kg] | [kd]
ohne Bremse | mit Bremse
DRN80M4/../MM15 1.1 3.62 2.1 2900 2.4 | 0.99 24.7 26.2 10 15.6 | 19.6
DRN90S4/../MM22 1.5 4.95 2.1 2900 3.5 | 0.99 54.0 58.7 20 22.3 | 26.3
DRN90L4/../MM30 2.2 7.25 2.1 2900 50 | 0.99 67.2 71.9 20 25.3 | 29.3
DRN100LS4/../MM40 3.0 9.9 21 2900 6.7 | 0.99 81.4 87.4 28 30.2 | 36.2

1) Masse Motor ohne Bremse
2) Masse Motor mit Bremse

Warmeklasse F serienmiBig
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6.3.4

MMO03 — MM15

MOVIMOT®-Antriebe mit DRE..-Motoren

MOVIMOT®
Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen

MM22 — MM40
9007200664175243
280 — 1400 min™ .\ 3 x 380 — 500 V (400 V)
IEC oder UL
Typ P, M, M./M, n, I, | cosg ot Mgpmox | m” | m?
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10~* kgm?] [Nm] | [kg] | [kg]
ohne Bremse | mit Bremse
DRES80S4 /../.MM03 0.37 | 2.52 1.5 1400 | 1.3 | 0.99 14.9 16.4 5 12.7 | 15.7
DRE80M4 /../MM05 0.55 | 3.75 1.5 1400 | 1.6 | 0.99 21.5 23 10 155 | 18.5
DRE80M4 /../MM07 0.75 5.1 1.5 1400 | 1.9 | 0.99 21.5 23 10 15.5 | 18.5
DRE90M4 /../MM11 1.1 7.5 1.5 1400 | 24 | 0.99 35.5 40 20 19.6 | 24.2
DRE90L4 /../MM15 1.5 10.2 1.5 1400 | 3.5 | 0.99 43.5 48.5 20 22.6 | 27.2
DRE100M4 /../MM22 2.2 15 1.5 1400 | 5.0 | 0.99 56 62 28 28.3 | 34.2
DRE100LC4 /../MM30 3.0 | 205 1.5 1400 | 6.7 | 0.99 90 96 40 33.5| 394
DRE132S4 /...MM40 40 | 273 1.5 1400 | 7.3 | 0.99 190 195 55 49.2 | 56.4
290 — 2900 min™' A 3 x 380 — 500 V (400 V)
IEC oder UL
Typ P, M, M./M, n, I, | cosg ot Mgmax | m" | m?
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10~* kgm?] [Nm] | [kg] | [kd]
ohne Bremse | mit Bremse
DRES80S4 /../.MM03 0,37 | 1.22 1.5 2900 | 1.3 | 0.99 14.9 16.4 5 12.7 | 15.7
DRE80S4 /../MM05 0,55 | 1.81 1.5 2900 | 1.6 | 0.99 14.9 16.4 5 12.7 | 15.7
DRE80M4 /../MMO07 0.75 | 2.47 1.5 2900 | 1.9 | 0.99 21.5 23 10 15.5 | 18.5
DRE8OM4 /../.MM11 1.1 3.62 1.5 2900 | 2.4 | 0.99 21.5 23 10 15.5 | 18.5
DRE90M4 /../MM15 1.5 | 4.95 1.6 2900 | 3.5 | 0.99 35.5 40 20 19.6 | 24.2
DRE90L4 /../MM22 2.2 7.25 1.6 2900 | 5.0 | 0.99 43.5 48.5 20 23.7 | 28.2
DRE100M4 /../MM30 3.0 9.9 1.6 2900 | 6.7 | 0.99 56 62 28 28.3 | 34.2
DRE100LC4 /../MM40 4.0 13.2 1.6 2900 | 7.3 | 0.99 90 96 40 34.1 | 40.0

1) Masse Motor ohne Bremse
2) Masse Motor mit Bremse

Warmeklasse F serienmiBig
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6.3.5

MMO03 — MM15

MOVIMOT®-Antriebe mit DRE..-Motoren und erhéhtem Kurzzeitmoment

MM22 — MM40
9007200664175243
280 — 1400 min™ .\ 3 x 380 — 500 V (400 V)
IEC oder UL
Typ P, M, M./M,, n, l., | cose Jrmot Mgpox | M | m?
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10~* kgm?] [Nm] [kg] | [kg]
ohne Bremse | mit Bremse
DRE80S4 /../.MMO05 0.37 | 2.52 2.1 1400 | 1.3 | 0.99 14.9 16.4 5 12.7 | 15.7
DRE80M4 /../MM07 0.55 | 3.75 2.1 1400 | 1.6 | 0.99 21.5 23 10 15.5 | 18.5
DRE80M4 /../MM11 0.75 5.1 2.1 1400 | 1.9 | 0.99 21.5 23 10 15.5 | 18.5
DRE90M4 /../MM15 1.1 7.5 2.1 1400 | 2.4 | 0.99 35.5 40 20 19.6 | 24.2
DRE90L4 /../MM22 1.5 10.2 2.1 1400 | 3.5 | 0.99 43.5 48.5 20 23.7 | 28.3
DRE100M4 /../MM30 2.2 15.0 2.1 1400 | 5.0 | 0.99 56 62 28 28.3 | 34.2
DRE100LC4 /../MM40 3.0 20.5 2.1 1400 | 6.7 | 0.99 90 96 40 34.1 | 40.0
290 — 2900 min™ A 3 x 380 — 500 V (400 V)
IEC oder UL
Typ P, M, M./M,, n, l,, | cos@ ot Mg | MV | m?
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10~* kgm?] [Nm] [kg] | [kgl
ohne Bremse | mit Bremse
DRES80S4 /.../.MM05 0.37 | 1.22 2.2 2900 | 1.3 | 0.99 14.9 16.4 5 12.7 | 15.7
DRES80S4 /.../.MM07 0.55 | 1.81 2.2 2900 | 1.6 | 0.99 14.9 16.4 5 12.7 | 15.7
DRE80M4 /.../MM11 0.75 | 2.47 2.2 2900 | 1.9 | 0.99 21.5 23 10 15.5 | 18.5
DRE80M4 /...MM15 1.1 3.62 2.2 2900 | 24 | 0.99 21.5 23 10 15.5 | 18.5
DRE90M4 /.../MM22 1.5 4.95 2.2 2900 | 3.5 | 0.99 35.5 40 20 20.7 | 25.3
DRE90L4 /.../MM30 2.2 7.25 2.2 2900 | 5.0 | 0.99 43.5 48.5 20 23.7 | 28.3
DRE100M4 /.../.MM40 3.0 9.9 2.2 2900 | 6.7 | 0.99 56 62 28 28.9 | 34.8

1) Masse Motor ohne Bremse
2) Masse Motor mit Bremse

Warmeklasse F serienmaBig
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Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen

6.3.6 MOVIMOT®-Antriebe mit DRS..-Motoren

MMO03 — MM15

MM22 — MM40
9007200664175243
280 — 1400 min™ .\ 3 x 380 — 500 V (400 V)
IEC oder UL
Typ P, M, M./M, n, I, | cosg ot Mgpmox | m” | m?
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10* kgm?] [Nm] | [kg] | [kg]
ohne Bremse | mit Bremse
DRS71S4 /...MM03 0.37 | 2.52 1.5 1400 | 1.3 | 0.99 4.9 6.2 5 9.0 | 114
DRS71M4 /../MM05 0.55 | 3.75 1.5 1400 | 1.6 | 0.99 7.1 8.4 10 10.3 | 12.9
DRS80S4 /../MM07 0.75 5.1 1.5 1400 | 1.9 | 0.99 14.9 16.4 10 12.7 | 15.7
DRS80M4 /../.MM11 1.1 7.5 1.5 1400 | 24 | 0.99 21.5 26 14 15.5 | 19.2
DRS90M4 /../MM15 1.5 10.2 1.5 1400 | 3.5 | 0.99 35.5 40 20 19.6 | 24.2
DRS90L4 /../MM22 2.2 15.0 1.5 1400 | 5.0 | 0.99 43.5 49.5 40 23.7 | 29.6
DRS100M4 /../MM30 3.0 | 205 1.5 1400 | 6.7 | 0.99 56 62 40 28.3 | 34.2
DRS100LC4 /../MM40 40 | 273 1.5 1400 | 7.3 | 0.99 90 96 50 34.1 | 40.0
290 — 2900 min™' A 3 x 380 — 500 V (400 V)
IEC oder UL
Typ P, M, M./M, n, I, | cosg ot Mgmax | m" | m?
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10* kgm?] [Nm] | [kg] | [kd]
ohne Bremse | mit Bremse
DRS71S4 /...MMO05 0.55 | 1.81 2.0 2900 | 1.6 | 0.99 4.9 6.2 5 9.0 | 114
DRS71M4 /../MM07 0.75 | 2.47 2.0 2900 | 1.9 | 0.99 7.1 8.4 10 10.3 | 12.9
DRS80S4 /../MM11 1.1 3.62 2.0 2900 | 2.4 | 0.99 14.9 16.4 10 12.7 | 15.7
DRS80M4 /../MM15 1.5 | 495 1.6 2900 | 3.5 | 0.99 21.5 26 14 15.5 | 19.2
DRS90M4 /../MM22 2.2 7.25 1.6 2900 | 5.0 | 0.99 35.5 40 20 20.7 | 25.3
DRS90L4 /../MM30 3.0 9.9 1.6 2900 | 6.7 | 0.99 43.5 49.5 40 23.7 | 29.6
DRS100M4 /../MM40 4.0 13.2 1.6 2900 | 7.3 | 0.99 56 62 40 28.9 | 34.8

1) Masse Motor ohne Bremse
2) Masse Motor mit Bremse

Warmeklasse F serienmaBig
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6.3.7 MOVIMOT®-Antriebe mit DRS..-Motoren und erhéhtem Kurzzeitmoment

MMO03 — MM15

MM22 — MM40
9007200664175243
280 — 1400 min™ .\ 3 x 380 — 500 V (400 V)
IEC oder UL
Typ P, M, M./M,, n, l., | cose Jrmot Mgpex | M? | m?
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10~* kgm?] [Nm] [kg] | [kg]
ohne Bremse | mit Bremse
DRS71S4 /...MMO05 0.37 | 2.52 2.1 1400 | 1.3 | 0.99 4.9 6.2 5 9.0 | 114
DRS71M4 /...MM07 0.55 | 3.75 2.1 1400 | 1.6 | 0.99 7.1 8.4 10 10.3 | 12.9
DRS80S4 /../.MM11 0.75 5.1 2.1 1400 | 1.9 | 0.99 14.9 16.4 10 12.7 | 15.7
DRS80M4 /../MM15 1.1 7.5 2.1 1400 | 2.4 | 0.99 21.5 26 14 15.5 | 19.2
DRS90M4 /../MM22 1.5 10.2 2.1 1400 | 3.5 | 0.99 35.5 40 20 20.7 | 25.3
DRS90L4 /../MM30 2.2 15.0 2.1 1400 | 5.0 | 0.99 43.5 49.5 40 23.7 | 29.6
DRS100M4 /../MM40 3.0 20.5 2.0 1400 | 6.7 | 0.99 56 62 40 28.9 | 34.8
290 — 2900 min™ A 3 x 380 — 500 V (400 V)
IEC oder UL
Typ P, M, M/m," n, l,, | cos@ ot Mgy | M? | m?
[kW] | [Nm] | f>5Hz | [min"] | [A] [10~* kgm?] [Nm] [kg] | [kgl
ohne Bremse | mit Bremse
DRS7184 /...MM07 0.55 | 1.81 2.4 2900 | 1.6 | 0.99 4.9 6.2 5 9.0 | 114
DRS71M4 /../MM11 0.75 | 2.47 2.4 2900 | 1.9 | 0.99 7.1 8.4 10 10.3 | 12.9
DRS80S4 /...MM15 1.1 3.62 2.4 2900 | 24 | 0.99 14.9 16.4 10 12.7 | 15.7
DRS80M4 /../MM22 1.5 4.95 2.2 2900 | 3.5 | 0.99 21.5 26 14 16.6 | 20.3
DRS90M4 /../MM30 2.2 7.25 2.2 2900 | 5.0 | 0.99 35.5 40 20 20.7 | 25.3
DRS90L4 /../.MM40 3.0 9.9 2.0 2900 | 6.7 | 0.99 43.5 49.5 40 24.3 | 30.2

1) Erhohtes Kurzzeitmoment im S3-Betrieb, 25 % ED
2) Masse Motor ohne Bremse
3) Masse Motor mit Bremse

Warmeklasse F serienmiBig
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6.4 Funktionale Sicherheit
6.4.1 Bestellangaben

HINWEIS

+ Die SafetyDrive-Ausfihrung mussen Sie explizit bestellen.
(Bestellzusatz: "- SafetyDrive").

jde

* In Sicherheitsanwendungen durfen Sie nur Komponenten einsetzen,
die von SEW-EURODRIVE in dieser Ausfihrung geliefert wurden
und die mit dem FS-Logo fiir funktionale Sicherheit gekennzeichnet sind!

6.4.2 Zulassige SafetyDrive-Ausfiihrungen

In Anwendungen mit sicherheitsgerichteter Abschaltung des Antriebs (STO) bis Per-
formance-Level d gemal EN ISO 13849-1 sowie SIL 2 gemaf IEC 61800-5-2 sind nur
folgende Geratekombinationen mit MOVIMOT® MM..D zulassig:

Zugelassene Ausfiihrungen Typ MOVIMOT®

MOVIMOT® mit binarer Ansteuerung
(Steuerung tber Klemmen)

MOVIMOT® mit Option MBG11A
MOVIMOT® mit Option MWA 21A
MOVIMOT® mit MOVIFIT®-MC

MOVIMOT® mit Feldverteiler Z.6, Z.7
oder Z.8 (— B 265)

D../MM.. — SafetyDrive
MM..D-503-00 — SafetyDrive

Die Beschreibung der Sicherheitsfunktion und die sicherheitstechnischen Auflagen
entnehmen Sie dem Handbuch "MOVIMOT® MM..D — Funktionale Sicherheit".
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6.5 Anschlusstechnik

6.5.1 Ubersicht Anschlusstechnik MOVIMOT®-Standardausfiihrung

Ohne besondere Bestellangabe wird MOVIMOT® MM..D ohne Steckverbinder ausge-

liefert.

Die folgende Tabelle zeigt die verfiigbaren Steckverbinder-Varianten:

Bestellbezeichnung Funktion Herstellerbezeichnung
MM../AVT1 + RS485 Rundsteckverbinder M12 x 1
* Leistung Harting Han® 10 ES Stifteinsatz
(Anbaugehause mit 2 Bligeln)
* Leistung Harting Han® 10 ES Stifteinsatz
. RS485 (Anbaugehause mit 2 Blgeln)
+
Rundsteckverbinder M12 x 1
+ Leistung/RS485 | Harting Han-Modular®-Stifteinsatz
(Anbaugehause mit 2 Bligeln)
+ Leistung/RS485 | Harting Han-Modular®-Stifteinsatz

(Anbaugehause mit 1 Bugel)
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Mégliche Steckverbinderlagen (MOVIMOT®-Standardausfiihrung)

Fir die Steckverbinder sind folgende Lagen mdglich:

270° (T)

9007200711165707

Steckverbinder Mogliche Lagen

AVT1 X (normal)
2

ASA3 X (normal)
2

ASA3/AVT1 ASA3 = X (normal) + AVT1 = X (normal)
ASA3 =2+ AVT1=2

AMAG6 X (normal)

AMDG6 2
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6.5.2 Ubersicht Anschlusstechnik MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface
Ohne besondere Bestellangabe wird MOVIMOT® MM..D mit integriertem AS-Interface

mit der Steckverbinder-Variante AVSK ausgeliefert.

Die folgende Tabelle zeigt die verfliigbaren Steckverbinder-Varianten:

Bestellbezeichnung Funktion

Herstellerbezeichnung

MM../AVSK * AS-Interface

1 x Rundsteckverbinder M12 x 1

* AS-Interface

3 x Rundsteckverbinder M12 x 1

* Sensoranschluss

+  AUX-PWR
)@ «  Sensoranschluss
©
) @
+ Leistung Harting Han® Q8/0 Stifteinsatz
«  AS-Interface (Anbaugehause mit 1 Bigel)
- AUX-PWR *

3 x Rundsteckverbinder M12 x 1

e AS-Interface/

3 x Rundsteckverbinder M12 x 1

AUX-PWR
C/}[@ « Sensoranschluss
@ ,, » Sensoranschluss
» Leistung
e AS-Interface/
AUX-PWR

« Sensoranschluss

» Sensoranschluss

Harting Han® Q8/0 Stifteinsatz
(Anbaugehause mit 1 Bugel)

+

3 x Rundsteckverbinder M12 x 1
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Mégliche Steckverbinderlagen (MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface)

Fir die Steckverbinder sind die Lagen "X" oder "2" mdglich. Die Steckverbinder befin-
den sich immer auf einer Anschluss-Seite. Kombinierte Steckverbinder-Lagen sind

nicht moglich.
270° (T)
® 6
0
@ o
o= @ T |
—b o) .

9007200711165707
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6.6 Beispiel Typenbezeichnung
6.6.1 Standardausfiihrung
Typenschild

Das folgende Bild zeigt beispielhaft das Typenschild eines MOVIMOT®-Antriebs. Die-

ses Typenschild finden Sie am Motor.

e N
SWWe RIVE
%646 Brucrlég%@g@ [H[ C € c@us
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONTEQ.
[11—5—01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3-1IEC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 VvV 380-500 IP54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kw0.3S1  ©min 280117  Hz13 O
ThKI. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
T dCLP 220 Miner.01/0.65 |

kg 42.000 AwmB °C-20..40

1886177DE

Made in Germany
J

[11 Sachnummer

Typenbezeichnung

Die folgende Tabelle zeigt beispielhaft die Typenbezeichnung des MOVIMOT®-An-

triebs RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO:

18014399029659147

RF Baureihe Getriebe

47 GroBe Getriebe

DRE |Baureihe Motor (DRS.., DRE.., DRN..)

90L |GroRe Motor

J Rotor C = Kupfer-Rotor
J = LSPM-Rotor

4 Polzahl Motor

BE2 |Zusatzausfiihrung Motor (Bremse)

MM15 | MOVIMOT®-Umrichter

/

MO |Zusatzausfiihrung Umrichter”

1) Das Typenschild zeigt nur werkseitig installierte Optionen.
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6.6.2 MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface

Typenschild

Das folgende Bild zeigt beispielhaft das Typenschild eines MOVIMOT®-Antriebs. Die-

Typenbezeichnung

ses Typenschild finden Sie am Motor.

-
SEW-EURCDRIVE [ CE
76646 Bruchsal/Germany
RF47 DRE9OL4BE2/MM15/MO/AVSK
[11—— 01.1222143402.0001.11 Inverter duty VPWM 3~1EC60034
kw 1.5 S1 rimin - 1400/25 Hz 50 v 380-500 Ip 54
cT 1:5 Hz 50-60 A 3.5
Oww 0.381  umin 280/4.9  Hz 13 O
Th.KI.  155(F) ML 02
vbr 400 AC
i 56,73 Nm 580 M M1 Nm 20
7% CLP220 Miner.01/0.65! BEM1
kg 39.000  AmMB 188 617 7 DE Made in Germany

[11 Sachnummer

18014400195306635

Die folgende Tabelle zeigt beispielhaft die Typenbezeichnung des MOVIMOT®-An-

triebs RF47 DRE90L4BE2 /MM15/MO/AVSK:

RF Baureihe Getriebe

47 GroRe Getriebe

DRE |Baureihe Motor (DRS.., DRE.., DRN..)

90L |GroRe Motor

J Rotor C = Kupfer-Rotor

J = LSPM-Rotor

4 Polzahl Motor

BE2 |Zusatzausfiihrung Motor (Bremse)

MM15 | MOVIMOT®-Umrichter

/

MO | Zusatzausfithrung Umrichter" (z. B. MLK30A)

/

AVSK | Steckverbinder fiir AS-Interface

1) Das Typenschild zeigt nur werkseitig installierte Optionen.
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6.7

oT®

Optionen

Die folgenden Tabellen zeigen die Optionen fir MOVIMOT® MM..D.

Option Bild Beschreibung
DC-24-V-Versorgung Die Option MLU.1A wird in einer Kabel-
MLU11A verschraubung des MOVIMOT® mon-

(Eingangsspannung
AC 380 —500V)
Sachnummer: 08233837

MLU21A
(Eingangsspannung
AC 200 —240V)
Sachnummer:
0823387X

tiert.

Die Option dient zur DC-24-V-Span-
nungsversorgung eines MOVIMOT®-
Umrichters inklusive einer Option mit
einem Strombedarf von maximal 70 mA
(MBG11A, MWA21A). Eine externe 24-
V-Hilfsspannung ist nicht erforderlich.

Sollwertsteller mit
DC-24-V-Versorgung

MLG11A
(Eingangsspannung

AC 380 -500V)
Sachnummer: 08233845

MLG21A
(Eingangsspannung

AC 200 — 240 V)
Sachnummer: 08233888

Die Option MLG.1A wird in einer Kabel-
verschraubung des MOVIMOT® mon-
tiert.

Die Option bietet die Mdglichkeit, die
Antriebsdrehzahl im Bereich —100 % —
+100 % f... (Potenziometer f1) zu ver-
stellen. Eine externe 24-V-Hilfsspan-
nung ist nicht erforderlich.

Sollwertsteller
MBG11A
Sachnummer: 08225478

Der Sollwertsteller MBG11A besitzt 2
Tasten und ein Display. Die Tasten er-
mdglichen eine Drehzahl-Fernverstel-
lung im Bereich von —100 % — +100 %
f.ox (Potenziometer f1).

Sie kénnen bis zu 31 MOVIMOT®-An-
triebe gleichzeitig steuern (Broadcas-
ting).

Sollwertwandler
MWA21A
Sachnummer: 08230064

Der Sollwertwandler MWA21A wandelt
einen analogen Sollwert und Steuersi-
gnale in ein RS485-Protokoll.

Damit kdnnen Sie den MOVIMOT®-An-
trieb vom Schaltschrank aus fernsteu-
ern.

Sie koénnen bis zu 31 MOVIMOT®-An-
triebe gleichzeitig steuern (Broadcas-
ting).
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Option Beschreibung

Drehknopf Am Drehknopf MBK.. stellen Sie die
Drehzahl des Antriebs im Bereich von

?giJBrﬂgCIMOT® 0 — 100 % ein. Den Drehknopf MBK..

MMDO03 — MMD15..)
Sachnummer: 28230035

MBK12A

(far MOVIMOT®

MMD22 — MMDA40..)
Sachnummer: 28230043

montieren Sie anstelle der Verschluss-
Schraube auf dem Sollwert-Potenzio-
meter f1 des MOVIMOT®-Umrichters.

ACHTUNG
Der MOVIMOT®-Umrichter mit Dreh-
knopf hat die Schutzart IP 54.

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation DI2015 28 7



MOVIMOT®

Optionen

6.7.1 Optionen integriert im Anschlusskasten

HINWEIS
Die folgende Tabelle zeigt die Optionen fiir MOVIMOT® MM..D, die im Anschlusskas-
ten installiert sind:

+ Die Optionen BEM, BES, URM, MLU13A und MNF21A werden in den
MOVIMOT®-Anschlusskasten integriert.

» Die Optionen MLU13A und MNF21A kénnen nur in Kombination mit modularem
Anschlusskasten ausgefihrt werden.

jde

» Der modulare Anschlusskasten wird in Abhangigkeit von der bestellten Option und
der MOVIMOT®-GréRe zugeordnet.

Option Bild Beschreibung

Der Bremsgleichrichter BEM dient zur
Ansteuerung der Bremse des
MOVIMOT®-Antriebs.

Die Ansteuerung erfolgt durch Parame-
trierung oder Aktivierung der Zusatz-
funktion 7 oder 9.

Die Bremsenansteuerung BEM reali-
siert das schnelle Liften und das
schnelle Einfallen der mechanischen
Bremse.

ACHTUNG: Die Bremsspule muss
der Anschluss-Spannung entspre-
chen.

Bremsenansteuerung
BEM

Sachnummer: 08296111

Der Bremsgleichrichter BES dient zur
Ansteuerung der DC-24-V-Bremse
(nicht serienmaBig) des MOVIMOT®-
Antriebs.

Die Ansteuerung erfolgt durch Parame-
trierung oder Aktivierung der Zusatz-
funktion 7 oder 9.

Die Bremsenansteuerung BES reali-
siert das normale Liften und das
schnelle Einfallen der mechanischen
Bremse.

ACHTUNG: Die Bremsspule muss
als DC-24-V-Spule ausgefiihrt sein.

Bremsenansteuerung
BES

Sachnummer: 08298475

Spannungsrelais URM
Sachnummer: 08276013

Das Spannungsrelais URM realisiert
das schnelle Einfallen der mechani-
schen Bremse.

ACHTUNG: Die Bremsspule muss
dem MOVIMOT®-Standard entspre-
chen (AC 120 V oder AC 230 V).
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Option

Bild

Beschreibung

Interne
DC-24-V-Versorgung
MLU13A

Sachnummer: 18205968

Die Option MLU13A wird ab Werk im
modularen Anschlusskasten des
MOVIMOT®-Antriebs installiert.

Die Option dient zur DC-24-V-Span-
nungsversorgung eines MOVIMOT®-
Umrichters inklusive einer Option mit
einem Strombedarf von maximal 70 mA
(MBG11A, MWAZ21A). Eine externe 24-
V-Hilfsspannung ist nicht erforderlich.

Beachten Sie, dass bei MOVIMOT®
MMO3 bis MM15 sich die Hohe des An-
schlusskastens um 18 mm vergroRert.

Interner Netzfilter
MNF21A

Sachnummer: 08042659

Die Option MNF21A wird im Anschluss-
kasten des MOVIMOT® (MMO03 -
MM15) installiert.

Die Option ermdglicht den Aufbau ei-
nes Antriebssystems, das bezlglich
Storaussendung die Kategorie C1 ge-
maf EN 61800-3 erfiillt.

Die Option setzt den modularen An-
schlusskasten mit vergroRerten Ab-
messungen voraus.

Beachten Sie, dass bei MOVIMOT®
MMO3 bis MM15 sich die Hohe des An-
schlusskastens um 18 mm vergrof3ert.
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6.7.2 Ab Werk installierte externe Optionen

Ab Werk koénnen folgende Optionen auf Wunsch am Anschlusskasten installiert wer-
den (betriebsfahig montiert und verdrahtet):

» Lokale DC-24-V-Versorgung (MLU.1A)

* Lokaler Sollwertsteller mit DC-24-V-Versorgung (MLG.1A)
* Feldbus-Schnittstelle PROFIBUS (MFP../MQP..)

* Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10 (MFES52..)

+ Feldbus-Schnittstelle EtherCAT® (MFE72..)

+ Feldbus-Schnittstelle INTERBUS (MFI..)

* Feldbus-Schnittstelle DeviceNet™ (MFD../MQD..)

» Hybridkabel zur Verbindung zwischen Feldverteiler MF.../Z.3. oder MF../.6. und
MOVIMOT® (KPF6, 1 — 5 Meter)

Wichtige Bestellangaben
StandardmaRig kénnen die externen Optionen in folgenden Lagen installiert werden:
» Lage"2"
+ Lage "X" (normal)

o o—
® =@ |o

9007200711165707
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6.8 Bremswiderstande

6.8.1 Zuordnung interne Bremswiderstande

Die folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der internen Bremswiderstande zu
MOVIMOT®. Die generatorische Belastbarkeit der Bremswiderstande finden Sie im
Kapitel "4-Q-Betrieb mit integriertem Bremswiderstand BW.." (— B 356).

MOVIMOT®-Typ Bremswiderstand Sachnummer
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
MM22D-503-00 — MM40D-503-00
MM11D-233-00 — MM22D-233-00

1) 2 Schrauben M4 x 8 sind im Lieferumfang enthalten.

BW1 08228973"

BW2 08231362"

6.8.2 Zuordnung externe Bremswiderstinde

Die folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der externen Bremswiderstande zu
MOVIMOT®. Die generatorische Belastbarkeit der Bremswiderstande finden Sie im
Kapitel "4-Q-Betrieb mit Bremse und externem Bremswiderstand" (— B 358).

MOVIMOT®-Typ Bremswiderstand Sach- | Schutzgitter
nummer

BW200-003/K-1.5 08282919 | 0813152X
BW200-005/K-1.5 08282838 -
BW150-006/T 17969565 -
BW100-003/K-1.5 08282935 | 0813152X
MM22D-503-00 — MM40D-503-00 |BW100-005/K-1.5 08282862 -
MM11D-233-00 — MM22D-233-00 | BWO068-006/T 17970008 -
BWO068-012/T 17970016 -

MMO03D-503-00 — MM15D-503-00
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
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6.9 Zuordnung der Bremsspule

Die folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der Bremsspule zum jeweiligen Motor. Die
generatorische Belastbarkeit der Bremsspule finden Sie im Kapitel "4-Q-Betrieb bei
Motoren mit mechanischer Bremse" (— B 357).

Motor Zuordnung der Bremsspule
Standardbremse Optionsbremse
DR63L4 BRO3 -
DRS71S4 BEO5 BE1
DRES80S4
DRS71M4 BE1 BEO5
DRS80S4
DRE80M4
DRN80M4
DRS80M4 BE2 BE1
DRE90M4
DRN90S4
DRS90M4 BE2 BE1
DRE90L4
DRN90L4
DRS90L4 BE5 BE2
DRE100M4
DRE100L4
DRN100LS4
DRS100M4 BE5 BE2
DRS100L4
DRS100LC4
DRE100LC4
DRN100L4
DRE132S4 BE5 BE11
DRN112M4
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