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Observatii generale
Folosirea documentatiei

1 Observatii generale

1.1 Folosirea documentatiei

Aceastd documentatie este parte integranta a produsului. Documentatia se adreseaza
tuturor persoanelor care se ocupa de lucrarile de montaj, instalare, punere in functiu-
ne si service al produsului.

Puneti documentatia la dispozitia celor interesati intr-o stare lizibila. Asigurati-va ca
persoanele responsabile de instalatie, de functionarea acesteia, precum si persoanele
care lucreaza la aparat pe propria raspundere au citit in Tntregime si au inteles docu-
mentatia. Daca exista neclaritdti sau daca aveti nevoie de informatii suplimentare
adresatj-va la SEW-EURODRIVE.

1.2 Structura instructiunilor de avertizare

1.21 Semnificatia cuvintelor-semnal

Urmatorul tabel indica clasificarea si semnificatia cuvintelor-semnal utilizate in instru-
ctiunile de avertizare.

Cuvant-semnal Legenda Urmari in cazul nerespectarii

A PERICOL Pericol iminent Accidente mortale sau grave

A AVERTIZARE Situatie posibil periculoasa Accidente mortale sau grave

A ATENTIE Situatie posibil periculoasa Raniri usoare

ATENTIE Pericol de daune materiale Deteriorarea sistemului de actionare
sau a perifericelor sale

OBSERVATIE Observatie sau recomandare utila:

Faciliteaza manipularea sistemului

de actionare.

1.2.2 Structura instructiunilor de avertizare referitoare la o anumita situatie

Instructiunile de avertizare referitoare la o anumita situatie nu se aplica pentru o sigura
actiune, ci pentru mai multe actiuni apartinand aceleiasi teme. Simbolurile de pericol
utilizate indica fie un pericol general, fie unul specific.

Aceasta este structura formala a unei instructiuni de avertizare referitoare la o anumita
situatie:

CUVANT SEMNAL!

Tipul pericolului si sursa acestuia.

Posibile consecinte in caz de nerespectare.

* Masuri pentru evitarea pericolului.

1
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Structura instructiunilor de avertizare

Semnificatia simbolurilor de pericol

Simbolurile de pericol
catje:

utilizate n instructiunile de avertizare au urmatoarea semnifi-

Simbol de pericol

Legenda

Loc periculos in general

Atentie, tensiune electrica periculoasa

Atentie, suprafete fierbint;

Atentie, pericol de strivire

>PE>E

Atentie, sarcina suspendata

Atentie, demarare automata

1.2.3 Structura instructiunilor de avertizare inserate in text

Instructiunile de siguranta inserate in text sunt direct integrate in descrierea modului
de actionare, imediat inaintea operatiunii periculoase.

Aceasta este structura formala a unei instructiuni de avertizare inserate in text:

A CUVANT SEMNAL! Tipul pericolului si sursa acestuia. Posibile consecinte in caz
de nerespectare. Masuri pentru evitarea pericolului.
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1.4

1.5

1.6

1.7

Observatii generale 1

Dreptul la reclamatii in garantie

Dreptul la reclamatii in garantie

Respectati informatiile din aceasta documentatie. Aceasta reprezinta premisa pentru o
functionare fiabila si pentru onorarea eventualelor pretentii de garantie. Cititi mai intai
documentatia, Thainte de a utiliza aparatul!

Exonerarea de raspundere

Respectati informatiile din aceasta documentatie. Aceasta reprezinta conditia de baza
pentru o functionare sigura. Produsele Tsi pastreaza proprietaiile si caracteristicile de
performanta numai daca se respecta aceasta conditie. SEW-EURODRIVE nu-si asu-
ma nicio raspundere pentru accidentele, daunele materiale sau economice produse
din cauza nerespectarii manualului de utilizare. SEW-EURODRIVE exclude in acest
caz raspunderea pentru defectele aparute.

Documentatia aplicabila

Ea vine in completarea manualului de utilizare, restrictionand instructiunile de utilizare
in conformitate cu datele de mai jos. Puteti utiliza aceasta documentatie numai in
combinatie cu manualul de operare.

Informatii suplimentare se gasesc in urmatoarele documentatii:
« Manualul de operare "MOVIFIT®-MC"

« Manualul de operare "MOVIFIT®-SC"

« Manualul de operare "MOVIFIT®-FC"

« Manualul de operare "MOVIMOT® MM.D"

« Manualele "MOVIFIT® Siguranta functionald"

« Manual/asistenta online "MOVITOOLS® MotionStudio"

* Manualele modulelor de aplicatie

Denumiri de produse si marci

Denumirile de produs mentionate in prezenta documentatie sunt marci sau marci inre-
gistrate ale respectivului titular.

Drepturile de autor

© 2015 SEW-EURODRIVE. Toate drepturile rezervate.

Multiplicarea, modificarea, difuzarea sau alt tip de valorificare integrala sau partiala
este interzisa.
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Instructiuni de siguranta

Note preliminare

2 Instructiuni de siguranta

21 Note preliminare

Urmatoarele instructiuni principale de siguranta servesc la evitarea producerii unor ac-
cidente sau daune materiale. Beneficiarul va trebui sa se asigure ca aceste instructi-
uni principiale de siguranta sunt cunoscute si respectate. Verificati daca documentatia
a fost cititd si infeleasa complet de persoanele responsabile de instalatie si de produ-
ctie, precum si de cele care lucreaza pe proprie raspundere la acest aparat. Daca
existd neclaritati sau daca aveti nevoie de informatii suplimentare adresati-va SEW-
EURODRIVE.

Urmatoarele instructiuni de siguranta se refera cu precadere la utilizarea urmatoarelor
aparate: MOVIFIT®-FC, -SC, -MC

La utilizarea celorlalte componente SEW-EURODRIVE se vor respecta de asemenea
si instructiunile de siguranta specifice acestor componente, date in documentatia res-
pectiva.

Retineti va rugam si instructiunile de siguranta date ih completarea fiecarui capitol din
prezenta documentatie.

2.2 Generalitati

A AVERTIZARE

In timpul functionarii, aparatul poate avea, in functie de tipul de protectie, compo-
nente sub tensiune, neizolate, in anumite cazuri acestea fiind mobile sau rotative,
precum si suprafete fierbinti.

Accidente mortale sau grave.
* Toate lucrarile de transport, depozitare, amplasare/montare, conectare, punere 1

functiune, intretinere si reparatii trebuie efectuate numai de catre personal califi-
cat si respectand in mod obligatoriu

— documentatialiile detailata/e respectivale,
— placutele de avertizare si instructiunile de siguranta de la aparat,

— restul documentatiei de proiectare, instructiunile de dare in exploatare si
schemele electrice,

— normele si cerintele specifice instalatiei si

— prevederile nationale si regionale pentru siguranta si normele de prevenire a
accidentelor.

» Este interzisa instalarea unor produse defecte.
» Defectele se vor reclama imediat la transportatorului.

Demontarea nepermisa a capacului necesar, utilizarea necorespunzatoare, instalarea
sau deservirea inadecvata prezinta riscuri de accident si daune materiale grave.

Alte informatii se regasesc in capitolele urmatoare.
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Instructiuni de siguranta 2
Grupul-tinta

2.3 Grupul-{inta

Lucrarile la partea mecanicd sunt permise exclusiv specialistilor. In sensul prezentei
documentatii, personalul de specialitate reprezintd personalul familiarizat cu monta-
rea, instalarea, remedierea defectiunilor si intretinerea produsului si care dispune de
urmatoarele calificari:

* Pregatire in domeniul mecanicii (mecanic sau electromecanic) cu certificat de ab-
solvire a cursului de specialitate.

* Cunoasterea acestei documentatii.

Lucrarile electrotehnice sunt permise exclusiv specialistilor. In contextul acestei docu-
mentatii, prin electricieni se inteleg persoanele familiarizate cu instalatiile electrice, pu-
nerea lor in functiune, remedierea defectiunilor si intretinerea produsului, si care dis-
pun de urmatoarele calificari:

* Pregatire in domeniul electrotehnicii (electronist sau electromecanic) cu certificat
de absolvire a cursului de specialitate.

» Cunoasterea acestei documentatii.

Persoanele trebuie in plus sa fie familiarizate cu normele de securitate tehnica si legile
in vigoare, in special cu cerintele impuse pentru Performance Level cf.
DIN EN ISO 13849-1 si celelalte norme, directive si legi mentionate in aceasta docu-
mentatie. Persoanele amintite trebuie sa posede o autorizatie eliberata de unitatea be-
neficiarului pentru punerea in functiune, programarea, parametrizarea, inscriptionarea
si legarea la pamant a aparaturii, sistemelor si circuitelor electrice, cu respectarea nor-
melor de tehnica securitatii.

Lucrarile din celelalte domenii (transport, depozitare, deservire si eliminare ecologica)
se vor executa exclusiv de persoanele care au urmat instructajele corespunzatoare.

24 Sisteme fieldbus

Cu ajutorul unui sistem fieldbus este posibila ajustarea complexa a componentelor de
actionare la conditiile specifice de exploatare. In acest fel apare pericolul ca o modifi-
care a parametrilor, neobservabila din afara, sa duca la un comportament neasteptat,
insa nu si necontrolat, al sistemului.

25 Siguranta functionala
Este interzisa alocarea unor functii de siguranta aparatului, cu exceptia cazului in care
acestea sunt descrise si permise in mod explicit.

Verificati daca pentru aplicatiile de siguranta sunt respectate datele prevazute in ur-
matoarele documente:

«  MOVIFIT® - Siguranta functionala

n aplicatiile de tehnica securitatii se vor folosi exclusiv componente livrate de SEW-
EURODRIVE in mod explicit pentru acest scop.
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2 Instructiuni de siguranta

Utilizarea elevatorului

2.6 Utilizarea elevatorului
Nu este permisa utilizarea convertizorului de frecventa MOVIFIT®-FC nivel functional
"Technology" ca dispozitiv de siguranta pentru aplicatii ale elevatorului.

Pentru a evita posibile pagube materiale sau raniri, utilizati sisteme de monitorizare
sau dispozitive de protectie mecanice pe post de dispozitive de protectie.

Utilizarea elevatorului este posibila numai cu indeplinirea urmatoarei conditii prelimi-
nare:

+ S-a efectuat punerea in functiune a elevatorului.
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3.2

3.3

Introducere
Cuprinsul prezentei documentatii

Introducere

Cuprinsul prezentei documentatii

Prezenta documentatie descrise operarea urmatoarelor aparate de la sistemul fiel-
dbus EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP: MOVIFIT®-FC, -SC, -MC

Denumiri prescurtate in cadrul documentatiei

In prezenta documentatie se utilizeaza urmétoarea denumire prescurtata.

Denumire prescurtata
MOVIFIT®

Denumirea tipului
MOVIFIT®-FC, -SC, -MC

Nivel functional MOVIFIT®

Prin nivel functional se intelege complexul de functii executate de softul alocat apara-
telor MOVIFIT®, folosite in scopul operarii controlului instalatiei si al diagnozei.

Figura urmatoare prezinta o vedere de ansamblu a nivelului functional MOVIFIT®:

Classic
functii simple

Technology
programare open source

T
. )

A Concept cu biblioteci
mutietajate

v

Domeniul principal de
utilizare: constructji

Funciii

AT
w—

Comanda ca gateway
fieldbus via MOVILINK®

Operabilitate ugoara,
comparabila cu comanda
distribuitoarelor de camp
SEW (2.3, Z.6 etc.)

Classic

de masini

Module functionale
parametrizabile

Programarea se face in
conformitate cu IEC 61131
(de ex. in KOP, FUP, AWL,
ST, AS)

Technology

-

Nivel functional
18014399302397067

Nivel functional "Technology"

MOVIFIT® nivel functional "Technology" poate fi utilizat pe post de controller al unui
modul de masind sau ca aparat stand-alone. In ambele regimuri de functionare
MOVIFIT® nivel functional "Technology" poate executa cu usurinta functii de actionare
complexe.
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3 Introducere
Module de aplicatie in MOVITOOLS® MotionStudio

3.4 Module de aplicatie in MOVITOOLS® MotionStudio

3.41 Asistenta tehnica prin intermediul MOVITOOLS® MotionStudio

Cu ajutorul pachetului software MOVITOQLS® MotionStudio al SEW-EURODRIVE es-
te posibila o asistenta tehnica integrala. In software sunt disponibile de toate instru-
mentele necesare pentru automatizarea si punerea in functiune a mecanismelor de

actionare:
Plug-in Plug-in Plug-in
punere in functiune configurator gateway structura ramificata
i - - parametri
MotionStudio Plug-in
management date
Projekt  Ansicht  Modus  fLo Einstellungen e———

W B o

Geratebaum 2|

Scan Skip Chanel

7 Network

B 1 MOVIPLS
SBU

B 0 MXA-804-004-503-00
= flls PB-DPY1
= 5 MOP2xD
& 1 MMCOD03543

Plug-in
Application Builder

1§ 5 MDSEIANNS 543
= M@ 125 UFPT1A
B 3 MC 074005281
= % ETHERNET

Network

IEC-Editor
(compatibil CoDeSys)

9007200047617803

1 6 Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfata fieldous EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP

21362084/RO — 12/2015



21362084/RO — 12/2015

Introducere
Module de aplicatie in MOVITOOLS® MotionStudio

3.4.2 Module de aplicatie pentru un aparat parametrizabil

Descriere

La nivel industrial, este adesea necesar ca un convertizor de frecventa, pe langa re-
glarea turatiei unui motor, sa controleze procese de miscare complexe si sa preia sar-
cini tipice ale unui controler logic programabil (PLC).

Pentru aplicatiile din domeniul "Pozitionare" SEW-EURODRIVE va ofera diferite pro-
grame standardizate de comanda, asa-numitele module de aplicatie.

Modulul de aplicatie, cu interfata-utilizator usor de deservit, are rolul de asistent de pa-
rametrizare. Utilizatorul mai trebuie sa introduca numai parametrii necesari respectivei
aplicatii. Modulul de aplicatie genereaza pe baza acestor parametri programul de co-
manda si il incarca in convertizorul de frecventa.

MOVIFIT® nivel functional "Technology" preia apoi toate comenzile de miscare. in felul
acesta, modulul de aplicatie va scuti controlerul supraordonat de anumite operatiuni.

Avantajele modulelor de aplicatie

Modulele de aplicatie va ofera urmatoarele avantaje:

* Functionalitate ridicata

» Interfata-utilizator usor de folosit

* Introducere exclusiv a parametrilor necesari respectivei aplicatii
» Parametrizare asistata, in locul unei programari complexe

* Nu este necesara o experienta deosebita in programare

+ Invé&tarea rapid& a modului de utilizare, urmata de programarea rapid& si punerea
in functiune

» Control complet al migcarii direct in aparat

Setul livrat si documentatia

jde

Modulele de aplicatie reprezinta parti componente ale pachetului de software
MOVITOOLS® MotionStudio. Ele pot fi utilizate cu urméatoarele aparate: MOVIFIT® ni-
vel functional "Technology"

OBSERVATIE

Informatiile cu privire la modul de utilizare al modulelor de aplicatie se gasesc in ma-
nuale separate. Acestea sunt disponibile pentru descarcare sub forma de fisiere PDF
pe site-ul internet al SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com.

3
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Introducere

Module de aplicatie in MOVITOOLS® MotionStudio

343 Module de aplicatii disponibile

Transparent Mode

Modulele de aplicatie disponibile pentru MOVIFIT® nivel functional "Technology" sunt
urmatoarele.

+ Transparent Mode: Implementat standard din fabricatie.
« Pozitionare came: Numai pentru MOVIFIT®-FC/-MC.
» Pozitionare Bus: Numai pentru MOVIFIT®-FC.

Placheta de identificare a EBOX indica modulul de aplicatie care a fost setat din fabri-
ca. Urmatoarea figura reprezinta o imagine exemplificativa:

Type : MTM11A000-E31A-00

SO# : 01 . 1268153701 . 0001 . 08

[1] ——— SW-Mod : MSA1001A

Status: 10 10 —— —— —— 10 11 10 ——

9007200932270091

in tabelul de mai jos este indicat modul de identificare a modulelor de aplicatie [1] pe
placheta de identificare a EBOX:

SW-Mod Modul de aplicatie instalat din fabrica
Gol Transparent Mode

MSA1001A Pozitionare came

MSA1003A Pozitionare Bus

Modulul de aplicatie Transparent Mode este utilizat daca se doreste transmiterea ne-
modificatd a datelor de iesire ale proceselor de la comanda de rang superior (master)
prin intermediul controlerului (MOVIFIT® nivel functional "Technology") cétre aparatele
subordonate (modul de putere integrat, axe auxiliare externe etc.). Acelasi lucru este
valabil pentru comunicarea datelor de proces in directie inversa.

Modulul de aplicatie Transparent Mode are urmatoarele funciii:

» Transmiterea datelor de proces primite prin intermediul fieldbus

de la si spre intrarile/iesirile binare

de la gi spre modulul de putere integrat (numai la MOVIFIT®-FC/-SC)

de la si spre convertizorul MOVIMOT® conectat (numai la MOVIFIT®-MC)
de la si spre unitatile slave MOVIFIT® conectate

» Salvarea datelor in vederea inlocuirii ulterioare a aparatelor

* Monitor pentru datele de proces folosit ca asistent la diagnoza tehnica si punerea
in functiune pentru comunicarea cu controlerele supraordonate

1 8 Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfata fieldous EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP
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Pozitionare came

Pozitionare Bus

Introducere
Module de aplicatie in MOVITOOLS® MotionStudio

Modulul de aplicatie "Pozitionare came" este folosit in aplicatiile pentru came si in cele
de pozitionare.

Aplicatiile tipice ale modulului "Pozitionare came" sunt urmatoarele:
+ Benzi transportoare cu role sau lanturi

* Mese verticale

* Mese rotative

Modulul de aplicatie "Pozitionare came" are urmatoarele functii:

» Pozitionarea cu viteza mare / viteza redusa, pe 2 directii, cu cate un intrerupator
de sfarsit de cursa

» Controlul timpului de lucru la operatiunea de poziionare

* Monitorizarea reducerii turatiei la atingerea limitatorului de cursa si oprire
* Punere in functiune gi diagnoza tehnica asistata

Pentru functia de comanda sunt disponibile urmatoarele regimuri de lucru:

* Regim progresiv: Sistemul de actionare este controlat manual.

+ Control prin intermediul fieldbus sau cu ajutorul intrarilor binare

Modulul de aplicatie "Pozitionare BUS" este adecvat pentru aplicatiile in care deplasa-
rea are loc catre mai multe pozitii-tinta. La acest modul de aplicatie, blocurile de in-
structiuni de migcare sunt administrate in controlerul central. Destinatia si viteza de
miscare sunt date prin magistrala de camp.

Modulul de aplicatie "Pozitionare Bus" are urmatoarele functii:

» Definirea unui numar oricat de mare de pozitii-tinta si selectarea lor prin intermedi-
ul fieldbus

» Alegere libera a vitezei de deplasare pentru fiecare cursa de pozitionare
» Definirea si analiza intrerupatoarelor de sfarsit de cursa software

* Analiza tuturor encoderelor incorporate HTL si a traductoarelor atasate HTL, cu re-
zolutie mica (max. 96 incremente/turatie)

Pentru functia de comanda sunt disponibile urmatoarele regimuri de lucru:
* Regim progresiv: Sistemul de actionare este controlat manual.

* Cursa de referinta: Mecanismul de actionare va fi adus la un contactor de referinta
sau va fi referentiat fara activare.

* Regim automat: Automatul PLC supraordonat va controla mecanismul de actiona-
re.

3
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3 Introducere
Programare libera prin intermediul MOVI-PLC®

3.5 Programare libera prin intermediul MOVI-PLC®

Pentru solutionarea flexibila a unor sarcini complexe legate de automatizarea masini-
lor, SEW-EURODRIVE ofera controllerul Motion-Control MOVI-PLC®.

MOVI-PLC® permite transpunerea cerintelor specifice instalatiei in aplicatii de actiona-
re, prin programare directa. Functiile dorite se pot programa direct in unul dintre limba-
jele standard IEC 61131 (KOP, FUP, AWL, ST, AS). In plus, sistemul mai dispune de
blocuri functionale in biblioteci, care se pot combina liber intr-un singur program, per-
mitand astfel o punere n functiune rapida si realizarea unor procese de miscare com-
plexe.

3.5.1 Avantajele MOVI-PLC®
MOVI-PLC® va oferd urmatoarele avantaje:
* Manevrare simpla
» Programarea flexibila a aplicatiilor
» Limbajele de programare standardizate conform IEC 61131-3
+ Bibliotecile PLCopen pentru o automatizare confortabila
» La cerere: programe individualizate, specifice aplicatiilor

» Configurarea, punerea in functiune, monitorizarea, diagnoza tehnica si actualiza-
rea tuturor componentelor SEW-EURODRIVE

» Coordonarea mai multor axe

» Conectarea prin intermediul unei magistrale de sistem sincrone si rapide
« Concentrarea tuturor functjilor Motion Control intr-un MOVI-PLC®

+ Decongestionarea PLC-urilor centrale

* Diminuarea timpilor de reactie

* Cresterea performantei
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Introducere 3
Programare libera prin intermediul MOVI-PLC®

3.5.2 Biblioteci Motion pentru MOVIFIT® nivel functional "Technology"

Descriere
MOVIFIT® nivel functional "Technology" dispune de un controller MOVI-PLC®.
Software-ul de programare PLC-Editor reprezinta o parte componenta a pachetului
software MOVITOOLS® MotionStudio.

Functii

Bibliotecile MPLCMotion MTF §i MPLCMotion MM ofera pentru respectivul sistem de
actionare conectat urmatoarele funciii:

* Functii administrative

» Regim de convertizor (cu turatie data)
* Cursa de referinta

* Regim de pozitionare

Aplicatii de pozitionare

Pentru aplicatiile de pozitionare sunt necesari traductori cu semnale adecvate. Tra-
ductorul este conectat direct la controlerul integrat MOVI-PLC®. Informatii referitoare la
conectarea traductorului sunt disponibile in manualele de operare "MOVIFIT®-FC" gi
"MOVIFIT®-MC".

La alegerea traductorului se vor respecta urmatoarele instructiuni:

* Traductori admisi: Traductor incremental EI7.

* Rezolutie traductor: max. 96 incremente/rotatie

*  Numar traductoare: max. 3

* Analizorul de traductor trebuie activat pentru fiecare traductor in parte.

Modulele de programare necesare pentru pozitionare se afla in biblioteca MPL.CMoti -
on MTF. Biblioteca reprezintdi o parte componente a pachetului de software
MOVITOOLS® MotionStudio.
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Punere in functiune
Procedura de punere in functiune a MOVIFIT®-FC si -SC

4 Punere in functiune

A AVERTIZARE

Pericol din cauza deconectarii de siguranta gresite la aplicatii cu deconectare sigura.
Pericol de moarte sau de accidente grave.

« In cazul aparatului MOVIFIT® cu optiune Safety S12 respectati schemele de co-
nectare permise si normele de sigurantd din manualul "MOVIFIT®-MC/-FC — Si-
guranta functionala cu optiune Safety S12".

4.1 Procedura de punere in functiune a MOVIFIT®-FC si -SC

Urmatoarea serie de pasi ofera o privire de ansamblu asupra punerii in functiune a
MOVIFIT®-FC si -SC si face trimitere la documentatiile conexe:
— Puteti gasi informatii:

Punerea in functi- ° in manual de operare "Motoare de curent alternativ

[1] une a motorului DR..71 - 315, DRN8O — 315"
— Puteti gasi informatii:
. .+ in manualul de operare "MOVIFIT®-FC"
Punere in functiu-
[2] ne aparat « in manualul de operare "MOVIFIT®-SC"
MOVIFIT®
— Puteti gasi informatji:
] * in capitolul "Parametrizarea modulului de putere" (vezi
Parametrizare" (— B 158))
Programare cu . ) R )
[3] MOVITOOLS® * inmanualul de sistem "Programarea MOVI-PLC® in editorul
MotionStudio PLC"
* Tn manualul "Bibliotecile MPLCMotion_MCO07 si MPLC-Moti-
on_MM pentru MOVI-PLC®"
— Puteti gasi informatii:
» in capitolul "Proiectare si punere in functiune" (vezi
. o (—B45)si (— B92)
Configuratie fiel- . . ) R
[4] dbus * in capitolul "Descrierea datelor de proces in Transparent
Mode" (vezi (— B 120))

» in capitolul "Diagnoza erorilor in cazul operarii la EtherNet/
IP™ si Modbus/TCP" (vezi (— B 118))

1) Parametrizarea este necesara numai in "modul Expert".
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Punere in functiune 4
Procedura de punere in functiune MOVIFIT®-MC

4.2 Procedura de punere in functiune MOVIFIT®-MC

Urmatoarea serie de pasi ofera o privire de ansamblu asupra punerii Tn functiune a
MOVIFIT®-MC si face trimiteri la documentatiile conexe:
Punere in functiu- — Puteti gasi informatii:
ne convertizor . " e_pOn
MOVIMOT® in manualul de operare "MOVIFIT®-MC
« in manualul de operare "MOVIMOT® MM..D"

— Puteti gasi informatji:

N .+ n manualul de operare "MOVIFIT®-MC"
Punere Tn functiu-

[2] ne aparat
MOVIFIT®
— Puteti gasi informatii:
+ in capitolul "Module de aplicatie in MOVITOOLS®
MotionStudio"
. 1
E?gggﬂgﬁ:r& in capitolul "Configuratie in Transparent Mode" (vezi
3l MOVITOOLS® (—5209))
MotionStudio + in manualul de sistem "Programarea MOVI-PLC® in editorul
PLC"

* n manualul "Bibliotecile MPLCMotion_MCO07 si MPLC-Moti-
on_MM pentru MOVI-PLC®"

— Puteti gasi informatji:

» in capitolul "Proiectare si punere in functiune" (vezi
. o (—B45)si (— B92)
Configuratie fiel- R . . R
dbus » in capitolul "Descrierea datelor de proces in Transparent
Mode" (vezi (— & 120))

* 1n capitolul "Diagnoza erorilor in cazul operarii la EtherNet/
IP™ si Modbus/TCP" (vezi (— B 118))

1) Parametrizarea este necesara numai in "modul Expert".

[4]

4.3 Punerea in functiune cu traductoare

MOVIFIT® nivel functional "Technology" este compatibil cu aplicatii de pozitionare cu
traductor incremental EI7.

OBSERVATIE

Informatii suplimentare privitoare la programarea aplicatiilor de pozitionare se gasesc
in manualul "Bibliotecile MPLCMotion_MCO07 si MPLCMotion_ MM pentru MOVI-
pPLC®".

jde
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5 Instructiuni de instalare
Retele Ethernet industriale

5 Instructiuni de instalare
OBSERVATIE
i Descrierea modului de montare si instalare a aparatelor MOVIFIT® se gaseste in in-

structiunile de utilizare ale "MOVIFIT®-FC", "MOVIFIT®-SC" sau "MOVIFIT®-MC".

Capitolul cuprinde numai informatjile pentru instalarea Ethernet.

5.1 Retele Ethernet industriale

511 Adresare TCP/IP si subretelele

Descriere
Configurarea adreselor protocolului TCP/IP se realizeaza cu urmatorii parametri:
* Adresa MAC
* Adresa IP
* Subnet mask
+ Standard gateway (Gateway standard)
Pentru setarea corecta a acestor parametri, in acest capitol sunt descrise mecanisme-
le de adresare si modul de impartire a retelelor TCP/IP in subnetworks (subretele).
Adresa MAC
Baza pentru configurarea adreselor o reprezinta adresa MAC (Media Access Control-
ler). Adresa MAC a unui aparat Ethernet este un cod unic de 6 octeti (48 biti). Forma-
tul adresei MAC pentru Aparatele Ethernet ale SEW-EURODRIVE este 00-0F-69-xx-
XX-XX.
Adresa MAC este insa greu de folosit in retelele mai mari. Din acest motiv se folosesc
adrese IP liber alocabile.
Adresa IP

Adresa IP este un cod de 32 biti alocat in mod inconfundabil unui singur participant
din retea. Adresele IP sunt reprezentate prin 4 cifre zecimale, separate de cate un
punct.

Fiecare cifra zecimala reprezinta cate 1 octet (= 8 biti) din adresa, ea putand fi repre-
zentata si binar:

Exemplu adresa IP: 192.168.10.4
Octet Zecimal Binar
1 192 11000000
2 168 10101000
3 10 00001010
4 4 00000100

Adresa IP este alcatuita dintr-o adresa de retea si o adresa de participant.

Clasa de retea si subnetmask sunt parametrii care stabilesc cu care cifre din adresa
IP se identifica reteaua si cu care participantul.
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Retele Ethernet industriale

Clasa de retea

Primul octet din adresa IP defineste clasa de retea si in consecinta impartirea adresei
in adresa de retea si cea de participant:

Domeniu de va- Clasa de Exemplu: Adresa de retea Legenda
lori retea completa
(octet 1 al adresei
IP)
0—127 A 10.1.22.3 10 = adresa de retea

1.22.3 = adresa de participant

172.16 = adresa de retea
52.4 = adresa de participant

192.168.10 = adresa de retea
4 = adresa de participant

128 — 191 B 172.16.52.4

192 — 223 C 192.168.10.4

Adresele de participant, care in reprezentare binara constau numai din cifre de zero si
unu, nu sunt permise. Cea mai mica adresa (toti bitji sunt zero) descrie reteaua insasi
iar cea mai mare adresa (toti bitji sunt 1) este rezervata pentru broadcast.

In majoritatea retelelor nu este suficientd aceastd impartire aproximativa. Aceste rete-
le utilizeaza n plus o subnet mask cu configuratie explicita.

Masca de subretea

Cu subnet mask (masca de subretea) se pot imparti si mai exact clasele de retea.
Masca de subretea este reprezentata ca si adresele IP prin 4 cifre zecimale, separate
de cate un punct.

Fiecare cifra zecimala reprezinta cate 1 octet (= 8 biti) din adresa, ea putand fi repre-
zentata si binar:

Exemplul subnet mask: 255.255.255.128
Octet Zecimal Binar
1 255 11111111
2 255 11111111
3 255 11111111
4 128 10000000

Din reprezentarea binara a adresei IP si a subnet mask se poate observa ca in subnet
mask toti bitii din adresa de retea sunt setafi pe 1 si ca numai bitii adresei de partici-
pant au valoarea 0O:

Adresa IP: 192.168.10.129 Subnet mask: 255.255.255.128
Octet1-4 Octet1-4
11000000 11111111
Adresa de retea 10101000 11111111
00001010 11111111
Adresa de participant 10000001 10000000

Reteaua de clasa C cu adresa 192.168.10. este divizatd de masca de subretea
255.255.255.128. in urmatoarele 2 retele suplimentare:

Adresa de retea Adrese de participant
192.168.10.0 192.168.10.1 — 192.168.10.126
192.168.10.128 92.168.10.129 — 192.168.10.254

Participantii la retea vor stabili prin rotunjirea logica a adresei IP si a subnet mask da-
ca partenerul de comunicatie se afla in propria retea sau intr-o alta retea. Daca parte-
nerul de comunicatie se afla intr-o alta retea, se va activa parametrul "standard gate-
way" pentru transmiterea datelor in cealalta retea.
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Gateway standard

Gateway standard este contactat cu ajutorul unei adrese de 32 biti. Adresa de 32 bifj
este reprezentata prin 4 cifre zecimale, separate de cate un punct.

Exemplu gateway standard: 192.168.10.1

Gateway standard realizeaza legatura cu alte retele. Un participant la retea, care do-
reste sa comunice cu un alt participant, decide prin rotunjire logica a adresei IP si a
subnet mask daca participantul cautat se afla in propria sa retea. Daca nu, el va con-
tacta standard gateway (router), care trebuie sa se afle in propria retea. Standard Ga-
teway va prelua pachetele de date si le va transmite mai departe.

DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Tn locul setarii manuale a celor 3 parametri (adresa IP, masca de subretea si standard
gateway) se poate alege metoda automata de configurare a acestora in reteaua Et-
hernet, cu ajutorul unui server DHCP.

Adresa IP este alocata dintr-un tabel in serverul DHCP. Tabelul cuprinde o alocare a
adresei MAC adresei IP.

5.1.2 Conectare la refeaua Ethernet

Switch Ethernet integrat

jde

Auto-Crossing

Auto-Negotiation

Aparatul dispune pentru conectarea tehnologiei fieldbus de un switch Ethernet integrat
cu 2 porturi. Sunt suportate urmatoarele topologii de retea:

+ Topologie arbore

+ Topologie stea

+ Topologie magistrala
+ Topologie inel

OBSERVATIE

Timpul de telegrafiere depinde de numarul de comutatoare Industrial Ethernet Swit-
ches inseriate. Tn timpul trecerii telegramelor prin aparate, timpul de executie al tele-
gramei este temporizat cu ajutorul funciiei "Store-and-Forward" de care dispune swit-
ch-ul Ethernet:

» latelegramele de 64 octetj, cu cca. 10 us (la 100 Mbit/s)
+ latelegramele de 1500 octeti, cu cca. 130 us (la 100 Mbit/s)

— Aceasta inseamna ca timpul de telegrafiere creste odata cu numarul aparatelor.

Cele doua porturi orientate spre exterior de la comutatorul Ethernet au o functionalita-
te de tip "Auto Crossing". Puteti folosi pentru conectarea la urmatorul participant Et-
hernet atat cabluri "Patch" cat si "Cross Over".

La realizarea legaturii cu urmatorul participant, cei doi participanti Ethernet vor nego-
cia rata baud si modul duplex. Ambele porturi Ethernet ale conexiunii EtherNet/IP™
sunt compatibile cu functia Auto-Negotiation si lucreaza alternativ cu o rata baud de
100 Mbit sau 10 Mbit, in mod duplex integral sau semiduplex.
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Observatii privind Multicast Handling

« Switch-ul Ethernet integrat nu ofera functie de filtrare pentru telegramele Ethernet
Multicast. Telegramele Multicast sunt trimise de adaptoare (aparat) catre scannere
(PLC) si retransmise spre toate porturile switch.

* Functia IGMP Snooping (ca Tn Managed Switches) nu este disponibila.

OBSERVATIE

SEW-EURODRIVE recomanda sa conectafi aparatul numai cu urmatoarele compo-
nente de retea:

jde

» care suporta functia IGMP-Snooping (de ex. Managed Switch)

« care au integrate mecanisme de protectie contra unei sarcini Multicast prea ridica-
te (de ex. aparate ale SEW-EURODRIVE). Aparatele care nu dispun de aceste
functii pot functiona necorespunzator din cauza sarcinii prea ridicate a retelei.

Ecranarea si pozarea cablurilor Bus

ATENTIE!

Pericol de scurgeri ale curentului de compensare din cauza tipului incorect, a ecra-
narii incorecte si/sau a pozarii incorecte a cablurilor Bus.

Posibile daune materiale.

« In cazul unor variatji ale potentialului de legare la pamant, in stratul de ecranare
conectat la ambele capete si legat la potentialul de impamantare (PE) poate apa-
rea un curent de compensare. In acest caz se va asigura o compensare suficien-
ta a potentialului, conform normelor tehnice VDE relevante.

Se vor folosi exclusiv cabluri ecranate si elemente de imbinare din categoria 5, clasa
D, cf. standardului IEC 11801 editia 2.0.

Ecranarea corespunzatoare a cablurilor Bus are rolul de a reduce perturbatiile electri-
ce aparute in mediile industriale. Pentru a realiza o ecranare optima a cablurilor se vor
lua urmatoarele masuri:

» Strangeti cu mana suruburile de fixare de la conectoare, module si cablurile de
echilibrare a potentialului.

+ Folositi exclusiv conectoare cu carcasa metalica sau metalizata.
+ Intindet; firele de ecranare pe o suprafati cat mai mare a conectorului.
+ Aplicati firele de ecranare ale cablului Bus pe ambele parti.

* Nu instalati cablurile de semnal si cablurile Bus paralel cu cablurile de putere (ca-
bluri de motor), ci pe cat posibil in canale de cabluri separate.

+ Folositi in halele industriale console metalice pentru cabluri, legate la pamant.

» Ghidati cablurile de semnal si cablurile aferente de echilibrare a potentialului la o
distanta mica intre ele, pe cel mai scurt traseu.

» Evitati prelungirea cablurilor Bus cu ajutorul conectorilor cu figa.
* Instalati cablurile Bus cat se poate de aproape de masa.
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5.2 Setarea parametrilor de adresa IP

5.21 Prima punere in functiune

e

in functie de pozitia comutatorului DIP S11 sunt posibile urmatoarele setéri ale para-
metrilor adresei IP:

+ Aparatul MOVIFIT® are parametri de adresa IP ficsi, care nu pot fi modificati (DEF-
IP).

» Aparatul MOVIFIT® agteapté alocarea parametrilor de adresa IP de catre un server
DHCP.

+ Parametrii de adresa IP setati sunt corecti.

OBSERVATIE

Firma Rockwell Automation ofera gratuit pe pagina sa internet un server DHCP cu
denumirea "BOOTP Utility".

5.2.2 Modificarea adresei IP dupa prima punere in functiune

jde

Daca aparatul a fost pornit cu o adresa IP corecta, parametrii de adresa IP vor putea fi
accesati si modificati prin interfata Ethernet.

Parametrii de adresa IP pot fi modificati prin intermediul interfetei Ethernet in modul
urmator:

 cu ajutorul software-ului de asistenta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio

* prin intermediul TCP/IP-Interface-Object din EtherNet/IP™ (vezi capitolul "TCP/IP
Interface Object" (— B 86))

* cu ajutorul editorului de adrese al SEW-EURODRIVE (vezi capitolul "Address Edi-
tor" (— B 149))

 alte interfetei ale aparatului MOVIFIT®

Daca un server DHCP a alocat aparatului parametri de adresa IP, modificarea acesto-
ra este posibila numai prin modificarea setarilor serverului DHCP.

OBSERVATIE

Pentru toate tipurile de modificare a parametrilor de adresa IP se aplica urmatoarele:
Modificare are efect numai dupa oprirea si repornirea alimentarii cu tensiune (inclusiv
DC 24 V).
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5.2.3

5.24

5.2.5

5.2.6

Instructiuni de instalare
Setarea parametrilor de adresa IP

Dezactivare/activare din DHCP

Editorul de

Tipul de alocare a adresei IP poate fi setat cu ajutorul comutatorului DIP S11/1 din
EBOX.

Tipul de alocare a adresei IP poate fi afisat sau modificat in software-ul de asistenta
tehnica, in structura ramificata a parametrilor aparatului, la parametrul DHCP Startup
Control:

+ "Parametri IP salvati"
n acest caz se vor folosi parametrii de adresare IP salvati.
+ "DHCP"

Parametrii de adresare IP vor fi stabiliti de un server DHCP.

adrese al SEW-EURODRIVE

Pentru a avea acces la setarile IP ale interfetei fieldbus a aparatului, fara a fi necesara
adaptarea unele in functie de altele a setarilor Ethernet ale PC-ului si ale aparatului,
puteti utiliza editorul de adrese al SEW-EURODRIVE.

Editorul de adrese este instalat impreuna cu pachetul software MOVITOOLS®
MotionStudio, insa poate fi utilizat independent de acesta.

Avantaje ale editorului de adrese

Cu editorul de adrese pot fi afisate si configurate setarile IP ale tuturor aparatelor
SEW-EURODRIVE din subnetwork-ul local.

Editorul de adrese va oferd urmatoarele avantaje:

* Pentru ca software-ul de diagnoza si de asistenta tehnica sa poata avea acces la
aparat prin Ethernet, setarile necesare pentru PC se vor determina la instalatia
aflata in functiune.

* La punerea in functiune a aparatului setarile IP ale interfetei fieldbus a aparatului
sunt alocate si fara a fi necesara modificarea conexiunilor de retea sau a setarilor
PC.

Informatii suplimentare sunt disponibile Tn descrierea software-ului de asistenta tehni-
ca MOVITOOLS® MotionStudio (vezi capitolul "Address Editor" (— & 149)).

Resetarea parametrilor de adresa IP la valoarea standard

Cu comutatorul DIP "DEF IP" S11/2 puteti reseta parametrii de adresa IP la valoarea
standard.

Sunt setati urmatorii parametri de adresa IP:
» Adresa IP: 192.168.10.4

* Masca de subretea: 255.255.255.0

+ Gateway standard: 1.0.0.0

La schimbarea aparatelor

Toate setarile parametrilor de adresa IP si adresa MAC sunt stocate si in memoria
ABOX. Din acest motiv, la schimbarea EBOX aceste setari se pastreaza.

Comutatoarele DIP "DEF IP" si "DHCP" (S11) ale noului EBOX trebuie setate identic
cu cele ale vechiului EBOX.

5
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5.3 Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

Aparatul MOVIFIT® poate fi conectat la reteaua Ethernet prin intermediul urmétoarelor
interfete Ethernet din ABOX:

+  X30/X11 (conector RJ45)
+  X31/X12 (conector RJ45)
* X11 (conector M12)
+  X12 (conector M12)

Pentru conectarea aparatului la reteaua Ethernet, conectati una dintre interfetele Et-
hernet cu ceilalti participanti la retea, folosind un cablu ecranat de tip "twisted pair",
categoria 5, clasa D cf. IEC 11801 editia 2.0.

OBSERVATIE

i Standardul IEC 802.3 prevede pentru cablul 10/100 Mbaud Ethernet (10BaseT /
100BaseT) o lungime maxima de 100 m intre 2 participanti la retea.
OBSERVATIE

i Pentru a reduce solicitarea terminalelor din cauza transferurilor nedorite de date de

tip "multicast" aparute in retelele Ethernet, SEW-EURODRIVE recomanda ca termi-
nalele produse de alte firme sa nu fie conectate direct la aparatele SEW-
EURODRIVE.

» Conectati terminalele altor producatori prin intermediul unei componente de retea
(de ex. Managed Switch) care suporta functia IGMP-Snooping.

— Utilizarea Managed Switches cu functie IGMP-Snooping nu este necesara in ca-
zul retelelor Modbus/TCP si a retelelor PROFINET 10.
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5.3.1 X30/X11, X31/X12: Interfata Ethernet

Instructiuni de instalare
Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

Urmatorul tabel prezinta informatii privind aceasta conexiune:

Functie

* Interfata EtherNet/IP™
* Interfatda Modbus/TCP

Tip racord

Conector RJ45 cu sistem de blocare push-pull

Schema conexiunii

™)

Asignare
Nr. Denumire Functie
1 TX+ Linie de transmisie (+)
2 TX- Linie de transmisie (-)
3 RX+ Linie de receptie (+)
4 rez. Rezervat
5 rez. Rezervat
6 RX- Linie de receptie (-)
7 rez. Rezervat
8 rez. Rezervat
Cablul de alimentare
ATENTIE!

Deteriorarea mufei RJ45 prin introducerea unui cablu patch RJ45 din comert, care

nu dispune de mansonul cu sistem de blocaj push-pull.

Distrugerea mufei RJ45.

* Introduceti Tn mufa RJ45 cu sistem de blocaj push-pull numai conectori RJ45 po-
triviti, care la randul lor dispun de sistem de blocaj push-pull, conform

IEC 61076-3-117.

* Nu utilizati niciodata cabluri patch RJ45 din comert, care nu dispun de mansonul
cu sistem de blocaj push-pull. Acesti conectori nu se blocheaza audibil la conec-

tare.

Pentru acest racord utilizati numai cablu ecranat.

5
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Dop de inchidere, optional

ATENTIE!

Pierderea tipului de protectie asigurat prin montarea incorecta a dopurilor de inchi-
dere sau prin lipsa acestora.

Deteriorarea aparatului MOVIFIT®.

» Daca o mufa RJ45 nu este inchisa cu un conector, trebuie sa obturati mufa RJ45
cu urmatorul dop de inchidere.

Tip Figura Continut Cod articol
Dop de inchidere Ethernet 10 bucati 18223702

pentru mufa RJ45 cu sistem de
blocaj push-pull

30 bucati 18223710

Pentru a nu pierde dopul de inchidere il puteti insuruba de surubul de fixare frontal [1]
al mufei, vezi imaginea urmatoare.

(2]

9007202932076683

Nu utilizati surubul posterior [2] pentru fixarea dopului de inchidere.
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5.3.2 X11, X12: Interfata Ethernet

Urmatorul tabel prezinta informatii privind aceasta conexiune:

Functie

* Interfata EtherNet/IP™
* Interfatda Modbus/TCP

Tip racord

M12, 4 poli , mama, codare D

Schema conexiunii

Asignare

Nr. Denumire Functie

1 TX+ Linie de transmisie (+)
2 RX+ Linie de receptie (+)

3 TX- Linie de transmisie (-)
4 RX- Linie de receptie (-)

5.3.3 Conectarea SBus extern la unititi slave MOVIFIT®

jde

jde

OBSERVATIE

La un master SBus pot fi conectati maxim 6 slave SBus.

OBSERVATIE

Intre aparatele conectate la SBus nu trebuie s& apara niciun decalaj de potentjal.

* Pentru a evita decalajele de potential, conectati masa aparatelor cu cabluri sepa-
rate.

5
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Figura urmatoare prezintd conexiunea magistralei de sistem.

[3] [4]
| 2
MOVIFIT® ON MOVIFIT®  opf MOVIFIT® ON
[11+[ I |s3 [1+Il 1 ]|s3 11 S3
X35 X35 X35
CAN GND |1 IN [ CAN GND |1 |—— IN [CAN GND [1 [—
CAN H |2 CAN H|2 CAN H |2
CAN L |3 F— CAN L|[3 CANLE—
CAN_GND |11 OUT | CAN_GND |11 OUT | CAN_GND |11
CAN H |12 CAN H [12 CAN H [12
CAN_L (13 CAN_L |13 CAN_L |13
-2 RI-D—[1} d[-D-12 [21-@-1h
11— SBus(CAN) | T SBus(CAN) | 1

9007201040805131
[11 Comutator DIP S3 pentru conexiune [2] Garnitura de etansare cablu CEM
Bus
[3] Master SBus [4] Slave SBus 1-6
Retineti:

« Daca aparatul MOVIFIT® se gaseste la capatul unui segment SBus, conexiunea se
realizeaza numai prin linia SBus de intrare (CAN).

* Pentru a evita aparitia perturbatiilor in sistemul magistralei prin reflexii etc., seg-
mentul SBus trebuie prevazut la capetele de la primul si la ultimul participant cu re-
zistente terminale Bus.

« Rezistentele terminale Bus sunt montate deja in MOVIFIT®-ABOX si se pot activa
prin intermediul comutatorului DIP S3.

+ Se va folosi un cablu de cupru 2x2, trefilat si ecranat (cablu pentru transfer date cu
strat de ecranare din sarma de cupru). Conectati ecranajul cablului cu ajutorul
adaptorului garniturii de etansare cablu CEM la carcasa metalicd a MOVIFIT®-
ABOX. In cazul cablurilor bifilare, conectati capetele ecranajului si la masad GND.
Cablul va trebui sa aiba urmatoarele specificatii:

— Sectiunea conductorului 0,25 mm? (AWG23) — 0,75 mm? (AWG18)
— Rezistenta de linie 120 Q la 1 MHz

— Armatura capacitiva < 40 pF/mla 1 kHz

Sunt recomandate de ex. cabluri CAN-Bus sau DeviceNet.

* Lungimea totala admisibila a cablurilor este de 100 m, la o ratd baud SBus invaria-
bila de 500 kBaud.

« Este interzisa cablarea in forma de stea.
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Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

Setarea adreselor slave SBus

Adresele slave SBus le puteti seta in EBOX-ul corespunzator de la unitatile slave
MOVIFIT®, la comutatoarelor DIP S11/1 — S11/4. Adresele SBus Slave se calculeaza
cu ajutorul parametrului comutatorului DIP S11 si cu un offset invariabil de 16.

(1]

S11 S11
20 o1 22 23 20 o1 22 23
ON ON

0 00O 1040
0+16=16 5+16=21

14281754763
[1] Slave SBus1 -6

Fixati adresele slave SBus incepand cu 16, de la primul participant slave SBus, in or-
dine crescatoare.
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5.3.4 Setarea comutatoarelor DIP din EBOX

OBSERVATIE

Tnainte de orice modificare a comutatoarelor DIP, aparatul MOVIFIT® trebuie scos de
sub tensiune (regim retea si regim auxiliar 24 V). Modificarile aduse la comutatoarele
DIP vor fi preluate numai in timpul initializarii.

jde

La comutatoarele DIP S11/1 si S11/2 setati parametrii de adresa IP.
S11

9007200422438795
S11/1 S11/2 Reactie
"DHCP" | "DEF IP"
ON ON Aceasta combinatie de setari nu este permisa.

MOVIFIT® asteapta alocarea parametrilor de adresa IP de catre

ON OFF un server DHCP.
La pornirea tensiunii DC 24 V parametrii de adresa IP sunt se-
tati la urmatoarele valori standard:
Adresa IP: 192.168.10.4
OFF ON Masca de subretea: 255.255.255.0
Gateway standard: 1.0.0.0 la EtherNet/IP™

DHCP/Startup Configuration: Parametri de adresa IP salvati
(DHCP este dezactivat)

Se folosesc parametrii de adresa IP setati in structura ramifica-
OFF OFF |ta a parametrilor. In starea initiala, acestia sunt identici cu valo-
rile standard de mai sus.

Tn starea initial&, cei doi comutatori DIP S11/1 si S11/2 se afla pe "OFF".
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5.3.5

LED-uri generale

LED-uri "DI.."

LED-uri "DO.."

LED "24V-C"

LED-uri de stare

Instructiuni de instalare
Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

Figura de mai jos prezintd exemple cu LED-urile pentru MOVIFIT® nivel functional "Te-
chnology" cu interfata EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP.

n acest capitol sunt descrise LED-urile fieldbus si cele care nu depind de pachetele
optionale. Acestea sunt reprezentate in imagine cu o culoare inchisa.

AASSAL SRS AL VAL S I
O, <, 2 )
oo X o X o X o X o X o X6 D L P P ) b7, A
2222%%%2 Bkl < L 90

OOOO % SR lod‘

S

n urmatorul tabel sunt prezentate stérile LED-urilor "DI00 — DI15":

LED Legenda

Galben Semnal intrare existent la intrarea binara DI.

Aprins

Oprit Semnal intrare pe intrare binara DI.. deschisa resp. "0".

n urmatorul tabel sunt prezentate starile LED-urilor "DO00" — "DO03".
LED Legenda

Galben lesire DO.. comutata.

Aprins

Oprit lesire DO.. este logic "0".

Urmatorul tabel prezinta starile LED-ului "24V-C"™:

LED Legenda Masura

Verde 24V_C tensiune continua prezen- |-

Aprins ta.

Oprit 24V_C lipsa tensiune continua. \2/2\r/ificc::a§i alimentarea cu tensiune
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Instructiuni de instalare
Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

LED "24V-S"

LED "SF/USR"

Urmatorul tabel prezinta starile LED-ului "24V-S":

LED Legenda Masura

Verde 24V_C tensiune actuator prezen- |-

Aprins ta.

Oprit 24V _C lipsa tensiune actuator. Verifica{i alimentarea cu tensiune

24V_S.

In urmatoarele tabele sunt prezentate stérile LED-ului "SF/USR":

LED Legenda Masura
Oprit Program IEC in derulare. |-
Verde Program IEC in derulare. | Pentru explicatii vezi documentatia progra-
Aprins LED-ul verde este controlat mului [EC
de programul IEC.
Rosu Din cauza unei erori proi- | Logati-va prin MOVITOOLS® MotionStudio
ADri ectul boot nu a fost pornit |> PLC-Editor > Remote-Tool si porniti proi-
prins N
sau a fost intrerupt. ectul boot.
Eroare de initializare ID placa incorect.
®
MOVIFIT Verificatj tipul MOVIFIT®-EBOX. Montatj
Combinatie EBOX-ABOX |EBOX corect pe ABOX si executati toate
gresita probele de punere in functiune.
Rosu Niciun program IEC incar- |inc&rcati un program IEC si reporniti PLC-
Semnalize- | @t ul integrat.
aza
Galben Program IEC incarcat, dar | Verificati programul IEC cu MOVITOOLS®
Semnalize- neexecutat (PLC = stop). |MotionStudio si porniti din nou PLC-ul inte-
azi grat.
1 x rosi + |Stare eroare semnalizatd |Pentru detalii stare si remediere vezi docu-
n x verde |de programul IEC. mentatia programului IEC
Semnalize-
aza
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LED "RUN PS"

Instructiuni de instalare
Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

LED-ul "RUN PS" semnalizeaza starea demarorului (la MOVIFIT®-SC) sau a converti-
zorului de frecventa integrat (la MOVIFIT®-FC). MOVIFIT®-MC nu are niciun LED

"RUN PS".

Imaginea de mai jos prezinta LED-ul "RUN PS" (in culoare nchisa).

%
%A)
&

MOVIFIT®

LED "RUN PS" (LED de stare convertizor de frecventa)

14284418315

n urmatorul tabel sunt prezentate starile LED-ului "RUN PS" la MOVIFIT®-FC.

LED Legenda Cauza posibila
Stare de functiona-
re
Cod eroare
Oprit Ne operational Alimentarea 24 V lipseste.
Galben Ne operational Autotest sau sub tensiune 24 V, dar tensiunea de
Semnalize- linie nu este OK.
aza
Galben Operational Activat deblocare frane fara activare motor.
Clipeste
rapid
Galben Operational, dar Alimentare 24 V si tensiune de retea OK, dar nici-
Aprins aparatul este blocat |un semnal de deblocare.
Galben Operational, dar cu | Alimentarea cu 24 V si tensiunea de retea sunt in
Clipeste starea de regim ma- |reguld. Pentru activarea regimului automat in-
2 "~ . | nual de operare, fara | cheiati regimul manual de lucru.
X, pauza
deblocare aparat
Verde/gal- | Pregatit de functio- | Comunicatii intrerupte in timpul schimbului ciclic
ben nare, insa timeout de date.
Semnalize-
aza
Verde Aparat deblocat Motor in functiune.
Aprins
Verde Limita de curent Sistemul de actionare se afla la intensitatea limi-
Clipeste activa ta.
rapid
Verde Operational Activat functie amperaj la oprire.
Semnalize-
aza

5
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5 Instructiuni de instalare

Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

LED Legenda Cauza posibila
Stare de functiona-
re
Cod eroare
Rosu Neoperational Verificati alimentarea 24 V. Retineti ca sursa ge-
Aprins nereaza o tensiune continua filtratd cu amplitudini
reduse (amplitudine reziduala max. 13 %).
Aparatul MOVIFIT® a identificat o combinatie ne-
plauzibila a pozitiilor comutatoarelor DIP. Verifi-
cati alimentarea 24V_C.
Rosu Eroare 07 Tensiune prea mare in circuit intermediar.
Clipeste
2x, pauza
Rosu Eroare 08 Eroare monitorizare turatie
Clipeste Eroare 09 Punere in functiune/parametrizare incorecta
incet Eroare 15 Tensiune de alimentare 24 V prea redusa.
Eroare 17 — 24,37 |Erori CPU
Eroare 25 Eroare EEPROM
Eroare 26 Eroare contact extern (numai la slave)
Eroare 38, 45 Eroare date aparate, motor
Eroare 90 Alocare gresita motor - convertizor de frecventa.
Setare nepermisa comutator DIP.
Eroare 94 Eroare suma de control
Eroare 97 Eroare de copiere
Rosu Eroare 01 Supracurent treapta finala
Clipeste Eroare 11 Supratemperatura treapta finala
3%, pauza
Rosu Eroare 31 Senzorul de temperatura s-a declansat.
Clipeste Eroare 84 Suprasarcina motor
4x, pauza
Rosu Eroare 4 Supracurent chopper frana
Clipeste Eroare 89 Supratemperatura frana
5x, pauza s . .
Alocare gresita motor - convertizor de frecventa.
Rosu Eroare 06 Cadere faza retea
Clipeste Eroare 81 Conditie de start (numai in regim elevator)
6x, pauza Eroare 82 lesire deschisa
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LED "RUN PS" (LED de stare starter motor)

Instructiuni de instalare
Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

In urmétorul tabel sunt prezentate starile LED-ului "RUN PS" la MOVIFIT®-SC.

LED Legenda Cauza posibila
Stare de functiona-
re Cod eroare
Oprit Neoperational Alimentarea 24 V lipseste.
Galben Neoperational Autotest sau sub tensiune 24 V, dar tensiunea de
Semnalize- linie nu este OK.
aza
Galben Operatjonal Stare de functionare "Aerisire frana sistem de
Clipeste actionare 1 si/sau §|stem"de actionare 2, fara acti-
. vare sistem de actionare
rapid
Galben Operatjonal, Regim normal "neactivat";
Aprins gle:)rcaa?aratul este + Demaror operational (alimentare 24 V si tensi-
une de retea disponibila)
* Modul de putere starter motor nedeblocat
Galben Operational, dar cu | Alimentarea cu 24 V si tensiunea de retea sunt in
. starea de regim ma- |regula. Pentru activarea regimului automat in-
Clipeste o . S
2 "~ . | nual de operare, fara | cheiati regimul manual de lucru.
X, pauza
deblocare aparat
Verde/gal- | Operational, Comunicatii intrerupte n timpul schimbului ciclic
ben insa timeout de date.
Semnalize-
aza
Verde Aparat deblocat Regim normal "activat" in regim cu 1 motor:
Aprins + Demaror operational (alimentare 24 V gi tensi-
une de retea disponibila)
* Deblocare motor
Regim normal "activat" in regim cu 2 motoare:
+ Demaror operational (alimentare 24 V si tensi-
une de retea disponibilad)
* Deblocarea ambelor motoare
Verde Aparat deblocat Regim normal "activat" in regim cu 2 motoare:
Clipeste » Demaror operational (alimentare 24 V si tensi-
1x, pauza une de retea disponibila)
* Motor 1 deblocat
Verde Aparat deblocat Regim normal "activat" in regim cu 2 motoare:
Clipeste » Demaror operational (alimentare 24 V si tensi-
2x, pauza une de retea disponibila)
* Motor 2 deblocat
Rosu Neoperational Alimentare 24V_C si 24V_P OK. Defectiune la
Aprins placa de baza modul de putere starter motor
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5 Instructiuni de instalare

Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

LED Legenda Cauza posibila
Stare de functiona-
re Cod eroare
Rosu Eroare 09 » Eroare punere in functiune "Ordine conectare
Clipeste la retea gresita"
incet » Eroare punere in functiune "Monitorizare cu-
rent minim sistem de actionare 2 la actionare
cu un singur motor"
Eroare 17 — 23, 37  |Erori CPU
Eroare 25 Eroare EEPROM
Eroare 26 Eroare borna externa
Eroare 44 Incarcare Ixt, curent total sistem de actionare 1 si
2
Eroare 45 Initializare sistem
Eroare 94 Eroare suma de verificare parametri de performa-
nta
Rosu Eroare 01 Supracurent motor/treapta finala
Clipeste Eroare 11 Supratemperatura treapta finala
3x, pauza
Rosu Eroare 31 Senzorul de temperatura s-a declansat.
Clipeste Eroare 84 Suprasarcina motor
4x, pauza
Rosu Eroare 89 Supratemperatura frana
Clipeste Suprasolicitare termica frana la sistem de actjo-
5x, pauza nare 1/2.
Rosu Eroare 06 Cadere faza retea
Clipeste Eroare 82 lesire sistem de actionare 1/2 deschisa.
6x, pauza
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Instructiuni de instalare

Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

LED-uri specifice Bus pentru EtherNet/IP™ si Modbus/TCP

In prezentul capitol sunt descrise LED-urile specifice Bus pentru EtherNet/IP™ si
Modbus/TCP. Acestea sunt reprezentate in imaginea urmatoare cu o culoare inchisa.

MOVIFIT®

LED-urile "MS" si "NS"

14283737611

In urmatorul tabel se dau starile LED-urilor "MS" (Module Status) si "NS" (Network

Legenda

Masura

Aparatul MOVIFIT® nu este
operational.

Alimentarea DC 24 V lip-
segte.

Verificati alimentarea DC 24 V.
« Reporniti aparatul MOVIFIT®,

+ Daca eroarea apare frecvent
schimbati EBOX.

Aparatul MOVIFIT® derulea-
za un test al LED-urilor.

Aceasta stare poate fi acti-
va numai pentru scurt timp,
in timpul pornirii.

La alocarea adreselor IP s-
a depistat un conflict.

Un alt participant din retea
foloseste aceeasi adresa
IP.

» Verificati daca mai exista vreun
aparat in retea cu aceeasi
adresa IP.

» Schimbati adresa IP a
MOVIFIT®.

+ Verificati setarile DHCP pentru
alocarea adresei IP a serveru-
lui DHCP

(numai in cazul folosirii unui
server DHCP).

Eroare la hardware module
MOVIFIT®.

* Reporniti aparatul MOVIFIT®.

+ Resetati aparatul MOVIFIT® la
setarile din fabrica.

» Daca eroarea apare frecvent
schimbati EBOX.

Status):

LED
MS NS
Oprit Oprit
MS NS
Rosu/ Rosu/
verde verde
Semnali- | Semnali-
zeaza |zeaza
MS NS
Rosu Rosu
Semnali- | Aprins
zeaza
MS NS
Rosu X
Aprins
MS NS
Verde Verde
Semnali- | Semnali-
zeaza |zeaza

Aplicatia porneste.
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5 Instructiuni de instalare

Conexiune aparat MOVIFIT® — retea Ethernet

Legenda

Masura

Aparatul MOVIFIT®nu are
inca niciun parametru IP.

TCP IP Stack este initiali-
zat.

Daca starea persista iar co-
mutatorul DIP DHCP este
activat, aparatul MOVIFIT®
asteapta date de la serverul
DHCP.

» Setati comutatorul DIP S11/1 al
serverului DHCP pe "OFF".

» Verificafi conexiunea serverului
DHCP (numai cu DHCP activat
si daca starea persista).

Hardware module
MOVIFIT® OK.

Intervalul Timeout al cone-

Xiunii de comanda a expirat.

Starea poate fi resetata prin
reluarea comunicatiilor.

« Verificati conexiunea Bus a
aparatului MOVIFIT®.

» Verificati master/scaner.

+ Verificaii toate cablurile din Et-
hernet.

Nu exista nicio conexiune
de comanda.

LED

MS NS

Verde Oprit

Semnali-

zeaza

MS NS

Verde X

Aprins

MS NS

X Rosu
Semnali-
zeaza

MS NS

X Verde
Semnali-
zeaza

MS NS

X Verde
Aprins

Exista o conexiune de co-
manda cu un master/scan-
ner.

X stare oarecare

LED "link/act 1"

LED-ul "link/act 1" indica starile portului Ethernet 1

conform urmatorului tabel:

LED Legenda

Verde link = cablu Ethernet pentru conexiune aparat cu un alt participant Et-
Aprins hernet.

Galben act = active, comunicatie Ethernet activa.

Aprins

LED "link/act 2"

LED-ul "link/act 2" indica starile portului Ethernet 2 conform urmatorului tabel:

LED Legenda

Verde link = cablu Ethernet pentru conexiune aparat cu un alt participant Et-
Aprins hernet.

Galben act = active, comunicatie Ethernet activa.

Aprins
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™
Fisier de descriere a aparatului pentru EtherNet/IP™ (Fisier EDS)

6 Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™

In prezentul capitol se oferd informatii referitoare la proiectarea master-ului EtherNet/
IP™ (scanner) si la punerea in functiune a MOVIFIT® nivel functional "Technology"
pentru regimul fieldbus.

Conditii preliminare pentru o proiectare si punere in functiune corecta:
* conectarea corecta

» setarea corecta a parametrilor de adresa IP ai aparatului MOVIFIT® (vezi capitolul
"Instructiuni de instalare” (— B 24))

Proiectarea este explicata amanuntit pe baza exemplelor. Exemplele sunt realizate cu
software-ul de programare RSLogix 5000 al firmei Rockwell Automation.

6.1 Figier de descriere a aparatului pentru EtherNet/IP™ (Figier EDS)

jde

ATENTIE!

Deteriorarea aparatului din cauza functionarii defectuoase cauzate de un fisier EDS
modificat.

Deteriorarea aparatului.

* Nu modificati si nu completati informatiile din fisierul EDS. SEW-EURODRIVE
nu-si asuma nicio responsabilitate pentru functionarea defectuoasa a aparatului,
cauzata de un fisier EDS modificat.

Pentru functionarea corespunzatoare a MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu in-
terfata EtherNet/IP™ este necesar urmatorul fisier de descriere a aparatului (fisier
EDS):

* SEW MOVIFIT TECH ENIP.eds

OBSERVATIE

Versiunea curent3 a fisierului EDS pentru MOVIFIT® nivel functional "Technology" es-
te disponibila pentru descarcare pe site-ul internet al SEW-EURODRIVE —
www.sew-eurodrive.com.

6.2 Proiectare master EtherNet/IP™

Modalitatea de proiectare depinde de versiunea software-ului de programare RSLogix.

» Pentru versiuni ale RSLogix pana la V19 nu este posibila utilizarea in mod direct a
fisierului EDS. Utilizati in acest caz aparatul general GenericDevice si realizati ma-
nual setarile de comunicare.

* Pentru versiuni ale RSLogix de la V20 este posibila utilizarea Tn mod direct a figie-
rului EDS.

6
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™

Proiectare master EtherNet/IP™

6.2.1 Proiectare cu RSLogix 5000 pana la versiunea V19

Exemplul urmatorul descrie proiectarea controllerului Allen-Bradley ControlLogix
1756-L61 cu RSLogix 5000, versiunea V19.

Pentru comunicarea Ethernet se utilizeaza o interfatd EtherNet/IP™ 1756-EN2TR.

Procedati in felul urmator:

1. Activati RSLogix 5000 si selectafi modul de vizualizare "Controller Organi-
zer" (structura ramificata de pe jumatatea stanga a ferestrei).

Marcati in directorul "I/O Configuration" interfata EtherNet/IP™ (aici 1756-EN2TR).

Alegeti in meniul contextual comanda [New Module].

= Este afisat un catalog de module.

I Select Module

3

In-Sight Micro Series

DakaMan 200 Series 1D Reader

DakaMan 500 Series 1D Reader

Dakalan 5000 Seri... 1D Reader

DrivelogixS730 Ethe.. 10/100 Mbps Ethernet Part on DrivelogixS730

E1 Plus Electronic Overload Relay Communications Interface
ETHERMET-BRIDGE  Generic EtherMet/TP CIP Eridge

Vision Syskem

ETHERMET-MODULE  Gereric Ethernet Madule

EtherMet/IP SoftLogixSa00 EtherMet TP
In-Sight 1700 Series  Vision System
In-Sight 3400 Series  Vision System
In-Sight 5000 Series  Vision Syskem

Module |Descri|:|lion t‘Jendor |
1783-ETAP 3 Port Ethernet Tap, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1783-ETAPIF 3 Port Ethernet Tap, 1 Fiber|2 Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1783-ETAPZF 3 Port Ethernet Tap, 2 Fiber[1 Twisted-Pair Media Allen-Bradley
17E88-ENZDMN/A 1768 Ethernet ko DeviceMet Linking Device Allen-Bradley
1758-EMET/A 1765 10/100 Mbps Ethernet Eridge, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1794-AENT 1794 10/100 Mbps Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
Checker 451 Checker 4G Series Cognex Corpo
Checker 4G7 Checker 4G Series Cognex Corpo

Cognex Corpo
Cognex Corpo
Cognex Corpo
Allen-Bradley
Allen-Bradley
Allen-Bradley
Allen-Eradiey
Allen-Bradley
Cognex Corpo
Cognex Corpo
Cognex Corpo
Cognex Corpo =z

‘ >
[ Find. || AddFavorie |
By Cateqgory By endor Favarites
0k l l Cancel l [ Help ]
15107870731

4. Selectati in categoria "Communication" optiunea "ETHERNET-MODULE".
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™ 6
Proiectare master EtherNet/IP™

5. Apasati pe butonul [OK].
= Este afisata urmatoarea fereastra.

Type: ETHERMET-MODULE Generic Ethernet Module
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Scanner _
1] — Name: MOVIFIT techn Connection Parameters
Azzsembly .
Description: Instance: Siee:

Inpuat: (Bt -
Output: [B-bit)
2] —— : - n 0 .
g Eo;;rdnr;;lr:e;:lzi:aam:lNT v| Configuration: [B-bit]
[B] ——@® IP Address: ‘ . . . | |:| I:

(O Host Name: ‘ | |:|

[4] —-[] Open Module Properties [ oK. I [ Cancel ] [ Help l

15115585547

6. Tn campul de introducere a datelor [1] treceti numele interfetei EtherNet/IP™  sub
care vor fi stocate datele in tag-uri de controller.

7. Tn campul de introducere a datelor [3] treceti adresa IP dorit4 a interfetei EtherNet/
IP™,

8. In lista de selectie [2] alegeti ca format de date fie optiunea "Data-INT" sau "Da-
ta-SINT".

= Datele de proces sunt intotdeauna de 16 biti (INT). Numarul maxim de date de
proces este de 32 (pentru "Comm-Format" DATA-INT) sau 64 (pentru "Comm-
Format" DATA-SINT).

9. Tn grupa [5] introduceti urmatorii parametrii de conectare:

Element fereastra Valoare
Input Assembly Instance 170
Output Assembly Instance 160
Configuration Assembly Instance 1
Input Size 10
Output Size 10
Configuration Size 0

10. Activati caseta de selectare [4].
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™
Proiectare master EtherNet/IP™

11. Apasati pe butonul [OK].
= Este afisata urmatoarea fereastra.
(11

|
H Module Pro
General| Connection | Madule Info|
2] Requested Packet Interval (RPI: 100 Sms (1.0 3200.0 ms]

[T Inhibit Module

perties Report: Scanner (ETHERMET-MODULE 1.1)

[ tajor Fault On Controller IF Connection Fails Whils in Fun Mode

Usze Unizast Connection over Ethertet/IP

Mioduls Fault

Status: Offine [ ok ][ caneel | gy

15115056395

12. Deschideti tab-ul [1].

13. Treceti in campul de introducere a datelor [2] durata ciclului (rata de transfer).
Aparatul suporta o durata a ciclului de minim 5 ms. Sunt posibile si cicluri cu o du-
rata mai mare.

14. Apasati pe butonul [OK].
= Aparatul este acceptat in proiect iar setarile sunt preluate.
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™ 6
Proiectare master EtherNet/IP™

6.2.2 Proiectare cu RSLogix 5000 incepand cu versiunea V20

Exemplul urmatorul descrie proiectarea controllerului Allen-Bradley ControlLogix
1756-L71 cu Studio 5000 Logix Designer, versiunea V24 (pana la versiunea V20:
RSLogix 5000). Pentru comunicarea Ethernet se utilizeaza o interfata EtherNet/IP™
1756-EN2TR.

Procedati in felul urmator:

1. Activafi Studio 5000 Logix Designer si selectati modul de vizualizare "Controller
Organizer" (structura ramificata de pe jumatatea stanga a ferestrei).

Marcati in directorul "I/O Configuration" interfata EtherNet/IP™ (aici 1756-EN2TR).
Alegeti in meniul contextual comanda [New Module].

= Este afisat un catalog de module.

Select Module Type
Catalog | Module Discovery | Favorites
[1] rch Text for Modle Type. Clear Filters
Module Type Category Fiters £ Module Type Vendor Filters :
Analog Allen-Bradley
Communication Endress+Hauser
Communications Adapter FANUC CORPORATION
Controller FANUC Robotics Americe
Digtal v Mettler-Toledo
Catalog Number Description Vendor Category
0005_007B_0... SP&00 ER 600V Reliance Electic  DPlto EtherMet...
0005_007B_0... Liguflo 2.0 Reliance Electic  DPlto EtherMet...
0005_007F_0... MDe0D Reliance Blectic  MDlto EtherNet...
0005_007F_0... MD6&5 Reliance Electic  MDlto EtherNet...
013B_0065_0... SEW CONTROLLER SEW Eurodrive ...  Other
013B_0065_0.. SEW-MOVIDRIVE-DFE33B SEW Eurodrive ...  Other
013B_0065_0... SEW-GATEWAY-DFE23B SEW Eurodrive ...  Other
_0065_0... SEW-MOVIFIT-TECHNOLOGY SEW Eurodrive ... [2]
013B_0065_0... SEW MOVIPRO SEW Eurodrive ...  Other
013B_0065_0.. SEW-GATEWAY-MFEG2ZA SEW Eurodrive ...  Other
1305-ACDrive... AC Drive via 1203-EN1 Allen-Bradley Drive
423 of 423 Module Types Found
[[] Close on Create Create — [3]
15117187979

4. Tn campul de cautare [1] introduceti "Movifit" si ap&sati tasta <Enter>.

= Daca figierul EDS a fost instalat in mod corespunzator, aparatul MOVIFIT® este
afisat in catalog.

5. Selectati inregistrarea "SEW-MOVIFIT-TECHNOLOGY" [2].
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6. Efectuati clic pe butonul [Create] [3].
= Este afisata urmatoarea fereastra.

(1 (2]
(] New Module “
General” | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Configuration
Type: SEW-MOVIFIT-TECHNOLOGY
Vendor: SEW Eurodrive GmbH
Parent: Scanner
[3] Name: MOVIFIT_Techn| Ethemet Address
Description: ) Private Network:  192.168.1. =
®) |P Address:
) Host Name:
Module Definition
Revision: 11
Electronic Keying: Compatible Module
Connections: Exclusive Owner Connection
[4] Change ...
Status: Creating Cancel Help

15117191691

7. Tn campul de introducere a datelor [3] treceti numele interfetei EtherNet/IP™  sub
care vor fi stocate datele n tag-uri de controller.

8. Tn campul de introducere a datelor [2] treceti adresa IP dorit4 a interfetei EtherNet/
IP™,

9. Apasati butonul [4].

= Este afisata urmatoarea fereastra.

u Module Definition H
Revision: 1 v =
Blectronic Keying: Compatible Module w
Connections:
Name Size
Exclusive Owner Input: (32 PI SINT arra
; "]
Connection Output: 32 PO
SINT array
INT array
DINT array
REAL array
Gt ] [

15117195019
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10. Selectati formatul de comunicare si configuratia datelor de proces.

= Puteti alege pana la 32 PI/PO (cuvinte date de intrare proces/cuvinte date de
iesire proces) cu cate 16 biti. In mod normal aparatul MOVIFIT® utilizeaza 5 PI/
PO pentru comunicarea cu modulul de putere si cu controller. Astfel, prin selec-
tarea tipului de date SINT, software-ul genereaza un set de date cu 10 octef;.

11. Apasati pe butonul [OK].
= Este afisata urmatoarea fereastra.
12. Deschideti tab-ul [1].
(1] [2] (3]

i New Mod|ile ﬂ

General* | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Configurai|on

Name Reguested Pa:‘:E Interval (RPI) Input Type Input Trigger
(ms)

Exclusive Owner Connection miﬂ“’ -3200.0 Unicast w|| Cyclic )
[ nhibit Module
[“IMajor Fault On Controller If Connection Fails While in Run Mode

Module Fault

Status: Creating Cancel Help
15117198347

13. Treceti in campul de introducere a datelor [2] durata ciclului (rata de transfer).
Aparatul suporta o durata a ciclului de minim 5 ms. Sunt posibile si cicluri cu o du-
ratd mai mare.

14. Selectati din lista de selectie [3] tipul de date introduse. In functie de configuratia
retelei, daca de ex. in retea sunt integrate un master redundant sau un HMI-Panel,
puteti selecta fie conexiune "Unicast", fie conexiune "Multicast".

15. Apasati pe butonul [OK].

= Aparatul este acceptat in proiect iar setarile sunt preluate.
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6.3 Topologie Device-Level-Ring

6.3.1 Descriere
OBSERVATIE
i Aparatul MOVIFIT® suporta numai telegrame de tip Announce. Telegramele de tip
Beacon existente in fieldbus sunt ignorate de aparatul MOVIFIT®, care doar le tran-
smite mai departe.
La utilizarea topologiei Device-Level-Ring (topologie DLR) la fieldbus sunt afisate
2 noi telegrame. Pentru identificare unor puncte de eroare individuale in inel pot fi utili-
zate ambele telegrame.
+ Telegramele Announce sunt transmise ciclic la intervale de cate 1 s.
Pentru prelucrarea telegramelor de tip Announce nu este necesar un hardware
special al componentelor inelului.
Aparatul MOVIFIT® suportd numai telegrame de tip Announce.
+ Telegramele Beacon sunt transmise ciclic la intervale de cate 400 ys de catre
Ring-Supervisor (modul monitorizare inel).
Pentru prelucrarea telegramelor de tip Beacon este necesar un hardware special
al aparatelor din inel.
Telegramele de tip Beacon sunt ignorate de aparatul MOVIFIT®, care doar le tran-
smite mai departe.
6.3.2 Identificare erori inel
Daca telegramele Beacon, care sunt trimise catre primul port al Ring-Supervisor (mo-
dul monitorizare inel), nu sunt primite de al doilea port al Ring-Supervisor, acesta
identifica o eroare in inel.
Daca aceste telegrame nu trec prin intregul inel, Ring-Supervisor (modul monitorizare
inel) trimite o telegrama aciclica de tip Announce. Aceasta telegrama aciclica de tip
Announce duce la o modificare a starii interfetei EtherNet/IP™. Astfel, reteaua este
restabilitd automat.
OBSERVATIE
i Intr-o retea DLR utilizati mai putin de 50 de participanti la inel. Daca utilizati mai mult

de 50 de participanti la inel intr-o retea DLR, trebuie sa aveti in vedere urmatoarele:
» Riscul aparitiei unor erori multiple in refeaua DLR este mai mare.

* Intervalele de remediere in cazul unei retele DLR care prezinta erori sunt mai
mari.

— Daca aplicatia dumneavoastra necesita mai mult de 50 participanti la inel, Roc-
kwell Automation recomanda Tmpartirea participantilor in retele DLR individuale,
conectate intre ele."

1) Vezi principiile de aplicatii ale Rockwell Automation "EtherNet/IP Embedded Switch Technology — Linear
and Device-level Ring Topologies", Anexa A
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6.3.3 Remediere erori inel

Daca un singur punct de eroare din inel cauzeaza o eroare, a carei remediere dureaza
mai mult decét intervalul timeout fieldbus, puteti prelungi depasirea intervalului fiel-
dbus (interval de timeout) prin majorarea duratei ciclului.

Intervalul de timeout al aparatului se calculeaza in felul urmator:

TTimeout = RPIx32

Trimeout Interval Timeout (depasire interval fieldbus) in ms
RPI Durata ciclu RPI (Requested Packet Interval) in ms

Aparatul suporta o durata a ciclului de minim 5 ms.
Intervalul minim de timeout pentru fieldbus este astfel 160 ms (5 x 32).

6.3.4 Configuratii hardware software

jde

Pentru configurarea unei retele DLR nu este necesara efectuarea unor setari speciale
in interfata EtherNet/IP™. Toate configurarile se fac la nivelul Ring-Supervisor (modul
monitorizare inel).

OBSERVATIE

Informatii referitoare la configurare sunt disponibile in principiile de aplicatii Rockwell
Automation "EtherNet/IP Embedded Switch Technology — Linear and Device-level
Ring Topologies", pe care firma le pune la dispozitie pe pagina sa de internet.

6.4 Cerinte referitoare la aparatul MOVIFIT® pentru regimul fieldbus

Pentru regimul fieldbus al unui aparat MOVIFIT® trebuie puse in functiune urmatoarele
aparate:

« modul de putere integrat (la MOVIFIT®-SC/-FC)
« convertizor MOVIMOT® conectat (la MOVIFIT®-MC)
 unitati slave MOVIFIT® conectate

in plus, este necesar un program |IEC pe placa de circuite imprimate de comanda
MOVIFIT®.

In mod standard, unitatile MOVIFIT® nivel functional "Technology" sunt livrate cu pro-
gramul IEC "Transparent Mode". Alte programe IEC pot fi incarcate pe placa de circui-
te imprimate de comanda a MOVIFIT®, conform functiilor necesare.

In programul IEC este definit numé&rul necesar de cuvinte de date proces (vezi capito-
lul "Configurare in Transparent Mode" (— B 209)). LED-ul "SF/USR" indica daca este
incarcat sau initiat un program IEC (vezi capitolul "LED "SF/USR™ (— B 38)). Infor-
matii suplimentare privind programul IEC incarcat momentan sunt disponibile in vezi
structura ramificata de parametri a software-ului de asistentd tehnica MOVITOOLS®
MotionStudio, la punctul "Valori afisate" > "Date aparate”.

Puteti porni editorul PLC cu comanda de meniu contextual [Programare]. Tn editorul
MOVI-PLC® puteti genera programele, pe care le puteti incarca in aparatul MOVIFIT®.

6
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6.5 Exemple de proiectare

6.5.1 Proiectarea schimbului de date de proces

Exemplul de mai jos descrie proiectarea schimbului de date de proces intre masterul
EtherNet/IP™ si MOVIFIT® nivel functional "Technology" in Studio 5000 Logix Desig-
ner.

OBSERVATIE

Acest exemplu este valabil pentru toate versiunile software-ului de programare Stu-
dio 5000 Logix Designer (pana la versiunea V20: RSLogix 5000).

jde

Procedati in felul urmator:

1. Puneti in functiune aparatul MOVIFIT® (vezi capitolul "Punere in funciju-
ne" (— B 22)).

2. Setati parametrii de adresa IP ai aparatului MOVIFIT® (vezi capitolul "Setarea pa-
rametrilor de adresa IP" (— E 28)).

3. In Studio 5000 Logix Designer introduceti aparatul MOVIFIT® in configuratia pentru
"1/0O Configuration" (vezi capitolul "Proiectare master EtherNet/IP™" (— B 45)).

4. Generati un tip de date definit de utilizator. In acest fel puteti grupa datele de pro-
ces intr-o structura, simplificand accesul la elementele de date.

i Data Type: MOVIFIT_Data
Mame: MOVIFIT_Data
Description:
Members:
Marme Data Type Description
~ IN MOVIFIT_PI
L

Status_Controller - INT
Digital_Input - INT

Pl - INT[3]
-~ OUT MOVIFIT_PO
1,
Reserved - INT
Digital_Output - INT
PO - INT[3]

15123040267

= Cu ajutorul unui tip de date creat puteti accesa interfata de date de proces cu
denumiri de variabile reprezentative.
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Name -z2|% | Usage | Value € | Force Mask # | Style | Data Type Dlescription
—-MOVIFI_Techn Local {eun} [aual MOVIFIT_Data
—-MOVIFI_Techn.IN [ [aual MOVIFIT_PI
+-MOVIFI_Techn.IN.Status_Controller 1640000 Hex [INT Status Word control section
+-MOVIFI_Techn.IN Digital _Input 1640000 Hexe |INT Digital Inputs
—-MOVIFI_Techn.IM.PI [ [...]|Hex [INT[3]
+-MOVIFI_Techn.IN.PI[0] 16#0407 Hex |INT Status Word 1 MOVIFIT
+-MOVIFI _Techn.IN.PI[1] 16#005e Hexe |INT Actual Output Cument
+-MOVIFI_Techn.IN.PI[Z] 1e#0007 Hexe |INT Status Word 2 MOVIFIT
— -MOVIFI_Techn OUT ...} [...1 MOVIFIT_PO
+-MCOVIFI_Techn OUT Reserved 1640000 Hexx |INT
+-MOVIFI_Techn.OUT.Digital_Output 1640000 Hexe |INT Digital Outputs
— -MCOVIFI_Techn OUT.PO ...} [...1|Hex [INT[3]
+-MOVIFI_Techn OUT.PO[I] 16#0006 Hexx |INT Control Word
+-MOVIFI_Techn OUT.PO[1] w| 16§0400 Hexe |INT Speed [¥]
+-MOVIFI_Techn OUT.PO[2] 1le#0000 Hexx |INT Ramp
15123639563

5. Pentru a permite schimbul de date de proces intre aparatul MOVIFIT® si controller,
inserati o comanda CPS la inceputul MainRoutine. Indicarea lungimii in comenzile
CPS depinde de tipul de date al obiectivului.

= In timpul copierii datelor in structura de date definita de utilizator (de la control-
ler la aparatul MOVIFIT®) sunt copiate valorile unei structuri.

= Pe parcursul copierii datelor din structura de date definita de utilizator in datele
de iesire (din aparatul MOVIFIT® in controller) se copiaza 10 octeti (SINT).

& ah. W <abd

Process data from drive
l""PE‘

0 Synchronous Copy File —

Source MOVIFMT_Techn:| Data[0]

Dest MOVIFL_Techn.IN

Length 1

Process data to drive
PPE‘

1 Synchrencus Copy File —

Source MOVIFL_Techn.OUT

Dest MOWVIFIT_Techn:O.Data[0]

Length 10

15123043723

6. Salvati proiectul si transferati-I in controller.
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7. Treceti controller-ul in modul RUN.

Name =8| 7 | Usage | Value € | Force Mask * | Style | Data Type Description
[=[-MOVIFI_Techn Local [ [aual MOVIFIT_Data
El-MG\ﬂFI_Tedn.IN ...} [...1 MOVIFIT_PI
[+ -MOVIFI_Techn.IN_Status_Contraller 1640000 Hexe |INT Status Word control section
[+/-MOVIFI_Techn.IN.Digital _Input 1e#0000 Hexe |INT Digital Inputs
[—|-MOVIFI_Techn.IN.PI ...} [...1|Hex [INT[3]
[+/-MOWVIFI_Techn. IN.PI[0] 1640407 Hexe |INT Status Word 1 MOVIFIT
[+-MOVIFI_Techn.IN.PI[1] le#005e Hexe |INT Actual Output Cument
[+ MOWIFI_Techn IN.PI[2] 16#0007 Hex |INT Status Word 2 MOVIFIT
= -MOVIFI_Techn QUT {eun} [aual MOVIFIT_PO
[+/-MOVIFI_Techn.OUT.Reserved 1e#0000 Hexx  |INT
[+-MOVIFI_Techn OUT Digital_Cutput 16#0000 Hex |INT Digital Cutputs
= -MOVIFI_Techn OUT PO {eun} [...]|Hee [INT[3]
[+-MOVIFI_Techn.QUT.PO[O] 1e#000& Hexe |INT Control Word
[+ MOVIFI_Techn GUT.PO[1] w| 16#0400 Hex |INT Speed [%]
[+ MOWVIFI_Techn QUT PO[Z] 1640000 Hexe |INT Ramp
15123639563

8. Verificati daca datele de proces corespund cu urmatoarele valori:

= Cu valorile afigate In configuratorul Software Gateway.

Unit s

@ Gateway parameters ) ¥ Process data monitor | > 4

[Unnamed] (MTF...E31A__/05)

Process data started E¥

[Unnamed] (MTF._E31A_/0S)

Status (0000 PI1
o k001 FI2
Digital inputs/outputs
n

[Unnamed] (MTF..AD015-5A3)
T FI3
0K + 0000 Pld
20000 FI5
o
15123832459

= Cu valorile afigsate in structura ramificata de parametri din software-ul de asiste-
nta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio.

' EHFC parameters\Display values\Bus diagnostics =
B@ MOVIFIT FC parameters
=43 0.. Display values Default process data
= 00. Process values
= 01. Status displays
1= 03. Binary inputs Setpoints Actual values
= 05. Binary outputs
= 07. Unit data

&3 08. Fautt memory 04 054 PO1 setpoint
% 09. Bus diagnostics _—
[-{E8 1.. Setpoirts/ramp generators LD FER R
-3 3.. Motor parameters 096 PO3 setpoint 0000 085 P13 actual value
[-{E8 5.. Monitoring functions

097 PI1 actual value

098 P12 actual value

15123840395
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6.5.2 Acces la parametrii aparatului cu RSLogix 5000

Procedura de acces asupra parametrilor aparatului depinde de versiunea software-
ului de programare RSLogix 5000 si de versiunea firmware a aparatului MOVIFIT®
(suport pentru topologie DLR).

RSLogix 5000 pana la versiu- | RSLogix 5000 incepand cu
nea V19 versiunea V20
Service
Suport DLR Fara suport Suport DLR Fara suport
DLR DLR
GetAttributeSingle
X X - X
SetAttributeSingle
Custom - - X -

Canalul de parametri SEW este alcatuit din urmatoarele elemente:

Index Data Subindex Reserved Subaddress 1 | Subchannel 1 | Subaddress 2 | Subchannel 2

15214071179

In cazul MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfatd EtherNet/IP™ se utilizea-
za informatiile de routing Subaddress 1 si Subchannel 1. Un parametru de aparat poa-
te fi accesat numai cu index si subindex. Informatiile de routing Subaddress 2 si Sub-
channel 2 nu se utilizeaza.

Introduceti urmatoarele valori pentru informatiile de routing:

Informatie de routing Valoare
Echipament electronic de Modul de putere
comandal/fieldbus
Subaddress 1 0 1
Subchannel 1 0 2
Subaddress 2 0 0
Subchannel 2 0 0
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Acces la parametrii aparatului fara suport DLR cu RSLogix 5000 pana la versiunea V19

Exemplul urmatorul descrie proiectarea accesului de citire si scriere la parametrii apa-
ratului MOVIFIT® cu RSLogix 5000, versiunea V19.

Citirea parametrilor
Procedati in felul urmator:

1. Generati tipul de date definit de utilizator "SEW_Parameter_Channel". in acest fel
puteti grupa datele de proces intr-o structura, simplificand accesul la elementele
de date.

OBSERVATIE

Pentru asigurarea functionarii corespunzatoare a canalului de parametri, nu modifi-
cati ordinea variabilelor. Si tipurile de date trebuie sa corespunda celor din figura.

jde

1251 Cantraller MOYIFIT_Doku

i8] Controller Tags
(271 Controller Faulk Handler
[ Power-Up Handler .
-3 Tasks Description:
-3 Motion Groups
----- 7 Add-On Instructions
=5 Daka Types
= @, User-Defined

Mame: SE_Parameter_Channel

SEW_MOWIPLC
SEW_Parameter_Channel
_013B_18211615_I_ADESS X
tembers:
_0136_18211615_T_CIDAE
_0136_18211615_0_ADEA! Mame Data Type Style
0136 _18211615_0_Coba Reserved] IMT D ecimal
) 16 words Index INT Decimal
D"% itd”;%s befined Data DINT Hex
-n-Lerine: - N
[]--Cﬂ, Predefined Subindex SINT Decirmal
[]..C@o Madule-Defined Reserved? SIMT Decimal
..... £ Trends Subdddress1 SINT Decimal
[ 10 Configuration SubChannell SIMT Decimal
Subdddress? SINT Decirmal
4 | N SubChannel2 SIMT Decimal
15657786891
2. Generati urmatoarele tag-uri de controller:
Denumire Structura de date
ReadParameter MESSAGE
ReadParameterRequest SEW_Parameter_Channel
ReadParameterResponse SEW_Parameter_Channel
ReadParameterStart BOOL
3. Pentru a putea executa comanda de citire, ajustati programul controller-ului n felul
urmator:
ReadParameter Start WS
] F Message —CEM
hezzage Control ReadParameter |:| - Dl 3 —
—ER—
9007200127654795
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4. Tn modulul MSG apasati butonul [.-..
= Este afisata urmatoarea fereastra.
(1]

\ x

Eunfigurationl Cummunicatinnl Tag I
[2] Message Type:
3] _?ewice IGet Attribute Single j Source Element: |HeadParamelerFquu j

Ype:
Source Length: |1 2 3: [Bytes]

Semvice I_ . I_

Code: 2 (Hex) Llass: |7 (Hex) Destination |HeadParamelerFIesp LI

Instance: |1 Atlril_:nute:|4 [Hex] Mew Tag.. |

9007200127693963

5. Selectati din lista de seleciie [2] setarea "CIP Generic".
6. Realizati urmatoarele setari in ordinea restabilita.

= Dupa confirmarea datelor introduse, lista de selectie [3] afiseaza automat optiu-
nea "Get Attribute Single".

Element fereastra

Setare/valoare

Source Element

ReadParameterRequest.Index

Source Lenght (Bytes)

12

Destination ReadParameterResponse.Index
Service Code (Hex) e
Class (Hex) 7
Instance 1
Attribute (Hex) 4

7. Deschideti tab-ul [1].

Configuration  Communication® I Tag I
Path: | Browse. . | [2]
=
Commurication f
& op ¢p Fah [MOWIFT_Technoloay
I:'\F" i MOVIFT_Technology
Saurce | E‘ EEE E_thEth :J
8] —=——=T Eonnacied i EI 1786-EMBT 44 Ethemet_for_Logix
5 1734-4ENT 24 Flex_I0O
ﬂ ETHERMET-MODULE DFE22BGateway
~ o ETHERMET-MODULE MOVIFT _Technology
9007200881386635

6
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8. Apasati butonul [2].
= Este afisat un manager de module.

9. Tn meniul "I/O Configuration" > "Ethernet" selectati aparatul {int4 cu care doriti s&
realizati comunicarea.

10. Nu activati caseta de selectare [3]. Atat controlerul cat si aparatul MOVIFIT® nu
admit decat un numar limitat de conexiuni.

11. Salvati proiectul si transferati-l in controller.
12. Treceti urmatoarele valori in tag-urile de controller:

Name -a|= | Value * | Force Mask + | Style Data Type
ReadParameter_Start | 1 Decimal  |BOOL
—| ReadParameter_Response [...} [...} SEW_ParameterC...
+-ReadParameter_Response Index 8517 Decimal  [INT
+ ReadParameter_Response Data_LOW -~ -14656 "‘\ Decimal  |INT
+ F{eadPammeter_ﬂesponse.Data_HlGH\ 45 _._/ Decimal  [INT
+|-ReadParameter_Response Subindex 0 Decimal  |SINT
+ ReadParameter_Response Reserved 0 Decimal  |SINT
+|-ReadParameter_Response SubAddress1 2 Decimal  |SINT
+ ReadParameter_Response. SubChannell 1 Decimal  |SINT
+-ReadParameter_Response. SubAddress2 0 Decimal  |SINT
+/-ReadParameter_Respaonse SubChannel2 0 Decimal  |SINT
—| ReadParameter_Request [...} [...} SEW_ParameterC...
+/-ReadParameter_Request Index -—’ 8517 Decimal  [INT
+| ReadParameter_Request.Data_LOW 0 Decimal  [INT
+ ReadParameter_Request.Data_HIGH 0 Decimal  |INT
+|-ReadParameter_Request Subindex 0 Decimal  |SINT
+ ReadParameter_Request. Reserved 0 Decimal  |SINT
+ ReadParameter_Request.SubAddress | | melliie- 2 Decimal  |SINT
+|-ReadParameter_Request SubChannel1 —’ 1 Decimal  |SINT
+ ReadParameter_Request. SubAddress2 0 Decimal  |SINT
+|-ReadParameter_Request SubChannel2 e Decimal  |SINT
+/ ReadParameter_Data 3000000 ) Decimal  |DINT
__ |+ ReadParameter —--1 [...} MESSAGE
9007200845318155
Tag controller Valoare
ReadParameterStart 1
ReadParameterRequest.Index Index al parametrului de citit
ReadParameter_Request.SubAddress 1 2
ReadParameter_Request.SubChannel 1 1
ReadParameter_Request.SubAddress 2 0
ReadParameter_Request.SubChannel 2 0

13. Treceti controller-ul in modul RUN.
= Comanda de citire este executata o singura data.

= In cazul unui raspuns la comanda de citire, tag-ul de controller "ReadParame-
terResponse.Index" indica indexul citit. Tag-ul de controller "ReadParameter-
Response.Data" contine datele citite.

= In acest exemplu a fost cititd valoarea (3000 min™') parametrului P302 Turatie
maxima (Index 8517.0).
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14. Verificati ca datele de proces sa corespunda cu valorile afisate in structura ramifi-
cata de parametri a software-ului de asistentd tehnica MOVITOOLS®
MotionStudio.

% MOVIFIT FC parametersi\Maotor parametersiLimits 1
300 Start/stop speed 1 [rpm] 150
301 Minimum speed 1 [rpm] 0.0
302 Maximum speed 1 [rpm] 3000.0
303 Current limit 1 [*In] 160

15215579659

= Informatia contextuala indica indexul, subindexul, factorul etc. al parametrului.
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™
Exemple de proiectare

Scrierea parametrilor
Procedati in felul urmator:

1. Generati tipul de date definit de utilizator "SEW_Parameter_Channel". in acest fel
puteti grupa datele de proces intr-o structura, simplificand accesul la elementele
de date.

OBSERVATIE

Pentru asigurarea functionarii corespunzatoare a canalului de parametri, nu modifi-
cati ordinea variabilelor. Si tipurile de date trebuie sa corespunda celor din figura.

jde

=1+ Contraller MOYIFIT Dok
Controller T.
0 Cz:t:gllz: F:ﬁi Handier Mame: SEW_Parameter_Channel
[:I Pawer-p Handler .
G- Tasks Description:
-7 Motion Groups
----- 7 Add-On Instructions
EIB Daka Types
Eﬁ User-Defined
M SEW_MOVIPLC
SEW_Parameter_Channel
_0136_18211615_1_ADESS Members:
_013B_18711615_[_CODAS
_0136_18211615_0_ADEA! MHame [rata Type Style
_0136_18211615_0_CaDa Reserved] IMT Decimal
) _16_wards Index INT Decimal
D"% itg';%s Dot Data DINT Hex
.65 pro A Subindex SINT Decimal
[]..C@o Madule-Defined Reserved2 SINT Decimal
----- [ Trends Subdddress1 SIMNT Decimal
&3 1/0 Configuration SubChannell  [SINT Decimal
Subdddress2 SIMT Decimal
4 | N SubChannel2 SINT Decimal

15657786891

2. Generati urmatoarele tag-uri de controller:

Denumire Structura de date
WriteParameter MESSAGE
WriteParameterRequest SEW_Parameter_Channel

WriteParameterResponse

SEW_Parameter_Channel

WriteParameterStart

BOOL

3. Pentru a putea executa comanda de scriere, ajustati programul controller-ului in

felul urmator:

WiriteParameter=tart U
1 F Message —EM
Message Contral WiteParameter |I| Do) —
—ER—
9007200127838347
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™ 6
Exemple de proiectare

4. Tn modulul MSG apasati butonul [.-..
= Este afisata urmatoarea fereastra.

[1]

Message Configuraljon - WriteParameter ' W ﬂ

Eunfiguratiunl Eurnmunicatiunl Tag I

2 Mezzage Type: IEIF' Generic j
3] — . - - ) -
(3] ? Elr;:::e ISet Attribute Single j Source Element: |WnleParameterHEE|u LI
Saource Length: 12 : [Biytes]
Semvice I_ . I_
Code: 10 (Hex) Llass: |7 (Hex) Destination |WrileF"arameterFIesp :I
Instance: |2 Attril_:ute:le;l [Hex] Mew Tag |

9007200845377675
5. Selectati din lista de selectie [2] setarea "CIP Generic".
6. Realizati urmatoarele setari in ordinea restabilita.

= Dupa confirmarea datelor introduse, lista de selectie [3] afiseaza automat optiu-
nea "SetAttributeSingle".

Element fereastra Setare/valoare

Source Element WriteParameterRequest.Index
Source Lenght (Bytes) 12

Destination WriteParameterResponse.Index
Service Code (Hex) 10

Class (Hex) 7

Instance 2

Attribute (Hex) 4
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™
Exemple de proiectare

7. Deschideti tab-ul [1].

Configuratian Eummunicaliun"l Tag I

Path: |

i Message Path Browser

Communication f

[2]

Browse. . |

x|

Path: [MOYIFT_Technoloy
MOWIFT_Technology

= Cp €D

CIP it

Source |1

= E.E.g Ethernet

Bl —/———— T Connected

£ 1754-AENT 24 Flex_I0
b ﬂ ETHERMNET-MODIULE DFE33BG ateway
MET-tODULE MOVIFT _Technology

8. Apasati butonul [2].

= Este afisat un manager de module.

e ﬂ 1786-EMBT 44 Ethemet_for_Logix

=

|

9007200881386635

9. Tn meniul "I/O Configuration" > "Ethernet" selectati aparatul tint& cu care doriti s&

realizati comunicarea.

10. Nu activati caseta de selectare [3]. Atat controlerul cat si aparatul MOVIFIT® nu

admit decat un numar limitat de conexiuni.
11. Salvati proiectul si transferati-l in controller.

12. Treceti urmatoarele valori in tag-urile de controller:

Mame =3|7 | Value € | Force Mask € | Style Data Type
WriterParameter_Start 1 Decimal  |BOOL
—WriteParameter_Response ...} [...] SEW_ParameterC...
+-Write Parameter_FResponse Index 8517 Decimal  [INT
+ WriteParameter_Response Data_LOW /TG_#CGCU ™ Hex INT
+ WrteParameter_Response. Data_HIGH | '\ _164002d Hex INT
-+ WriteParameter_Response. Sublndex 0 Decimal  |SINT
+-Write Parameter_Response Reserved 1] Decimal  [SINT
-+ WriteParameter_Response SubAddress1 2 Decimal  |SINT
+-Write Parameter_Response. SubChannel 1 Decimal  [SINT
-+ WriteParameter_Response SubAddress2 0 Decimal  |SINT
+-Write Parameter_Response. SubChannel2 1] Decimal  [SINT
— WriteParameter_Reguest ...} [...] SEW_ParameterC...
+-Write Parameter_Request Index 8517 Decimal  [INT
+ WriteParameter_Request. Data_LOW //1_6#0600 ™ Hex INT
+ WrteParameter_Request Data_HIGH | \_1640024,/ Hex INT
-+ WriteParameter_Request. Sublndex 0 Decimal  |SINT
+-Write Parameter_Request Reserved 1] Decimal  [SINT
-+ WriteParameter_Regquest. SubfAddress 1 _’ 2 Decimal  |SINT
+-Write Parameter_Request. SubChannel1 —’ 1 Decimal  [SINT
-+ WriteParameter_Regquest. SubAddress2 0 Decimal  |SINT
+-Write Parameter_Request. SubChannel2 1] Decimal  [SINT
+ WriteParameter_Data 3000000 Decimal  |DINT
9007200845445515
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™ 6
Exemple de proiectare

Tag controller Valoare
WriteParameterStart 1
WriteParameterRequest.Index Index al parametrului care trebuie scris
WriteParameterRequest.Data Valoare care trebuie scrisa in parametru
WriteParameter_Request.SubAddress 1 2

WriteParameter_Request.SubChannel 1

1
WriteParameter_Request.SubAddress 2 0
0

WriteParameter_Request.SubChannel 2

13. Treceti controller-ul in modul RUN.
= Comanda de scriere este executata o singura data.

= n cazul unui réspuns la comanda de scriere, tag-ul de controller "WriteParame-
ter-Response.Index" indica indexul scris. Tag-ul de controller "WriteParameter-
Response.Data" contine datele scrise.

= In acest exemplu parametrul P302 Turatie maximé a fost setat la 3000 min™.

14. Verificati ca datele de proces sa corespunda cu valorile afisate in structura ramifi-
cata de parametri a software-ului de asistenta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio
sau n editorul PLC.

Acces la parametrii aparatului cu suport DLR cu RSLogix 5000 incepand cu versiunea V20

Exemplul urmatorul descrie proiectarea accesului de citire si scriere la parametrii apa-
ratului MOVIFIT® cu Studio 5000 Logix Designer, versiunea V24 (pana la versiunea
V20: RSLogix 5000).

Accesul la parametrii aparatului MOVITFIT® este posibil in felul urméator:

* prin intermediul canalului de parametri SEW (lungime date 12 octeti) in date de
proces

Accesul este posibil numai cu programul de Gateway al MOVIFIT® nivel functional
"Technology", incepand cu versiunea V13.2.

* prin intermediul serviciului de mesaje CIP
Accesul este posibil cu toate versiunile aparatului MOVIFIT®,

OBSERVATIE

Prezentul capitol descrie accesul la parametrii aparatului MOVIFIT® prin intermediul
serviciului de mesaje CIP. Informatii referitoare la accesul prin intermediul canalului
pentru parametri SEW sunt disponibile ih manualul "Application Configurator pentru
CCu".

jde

Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfata fieldbus EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP 65



Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™
Exemple de proiectare

Citirea parametrilor
Procedati in felul urmator:

1. Generati tipul de date definit de utilizator "SEW_ParameterChannel". in acest fel
puteti grupa datele de proces intr-o structura, simplificand accesul la elementele
de date.

OBSERVATIE

i Pentru asigurarea functionarii corespunzatoare a canalului de parametri, nu modifi-
cati ordinea variabilelor. Si tipurile de date trebuie sa corespunda celor din figura.
Mame: |SEW_ParameterChanneI | Data Type Size: 12 bytes
Description:
Members:
MName Data Type Description
Index INT Index of parameter
Data_LOW INT Low word for data
Data_HIGH INT High word for Data
Sublndex SINT Sublndex of parameter
Reserved SINT
SubAddress1 SINT Routing information: SubAddress 1
SubChannell SINT Routing information: SubChannel 1
SubAddress2 SINT Routing infermation: SubAddressl 2
SubChannel2 SINT Routing information: SubChannel 2
Aosty | [
156215509003
2. Generati urmatoarele tag-uri de controller;
Denumire Structura de date
ReadParameter_Start BOOL
ReadParameter_Response SEW_ParameterChannel
ReadParameter_Request SEW_ParameterChannel
ReadParameter_Data DINT
ReadParameter MESSAGE
3. Pentru a putea executa comanda de citire, ajustati programul controller-ului Tn felul
urmator:
ReadParameter_Start MSG
1 E Message I EN—
Mezzage Control [JEiastet=ey | ... | HOON—]

—CERI—

15215567499
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™

4. Tn modulul MSG apasati butonul [.-..
= Este afisata urmatoarea fereastra.

(1
|

Exemple de proiectare

Corfiguration | Communication | Tag

Message Type: CIP Generic

Service | custom ")
Type:

Service . |
Code: 34 {Hex) Class: | &5 (Hex)
Instance: | 0 Attribute: | 0 (Hex)

) Enable ) Enable Waiting i) Start

i) Emor Code: Extended Emor Code:

Emor Path:
Emor Texdt:

Message Configuration - ReadParameter ﬂ

Abbrechen Ubemehmen Hilfe:

Source Element: ReadParameter_Req «
Source Length: 12 L (Bytes)
Destination ReadParameter_Res| o
Element:
New Tag...
i) Done Done Length: 0
[ Timed Out «

15215569931

5. Realizati urmatoarele setari in ordinea restabilita.

Element fereastra

Setare/valoare

Source Element

ReadParameter_Request.Index

Source Lenght (Bytes) 12

Destination Element ReadParameter_Response.Index
Service Code (Hex) 34

Class (Hex) 65

Instance

Attribute (Hex) 0

6
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™
Exemple de proiectare

6. Deschideti tab-ul [1].
[11

Message Configuration - ReadParameter

Configuration | Communication | Tag

(@ Path: Browse.. — [2]
] Message Path Browser “
Bn
Path: \MOVIFIT_Techn
Comm
®Ci MOVIFIT_Techn
cl =433 1/0 Configuration Octal
Sq =] - 1756 Backplane, 1756-A7
{8 (0] 1756-L71 MOVIFIT_Doku _
(8] ———"LIc = § (2] 1756-EN2TR Scanner nection
E\----,g?; Ethemet
= ]0138_D065_0005 MOVIFIT_Techn
- ‘. f] 1756-ENZTR Scanner
i) Enable
3 Emor
Ermor Path
Emor Text
Hife
QK Cancel Help
16215572363

7. Apasati butonul [2].
= Este afisat un manager de module.

8. Tn meniul "I/O Configuration" > "Ethernet" selectati aparatul {int4 cu care doriti s&
realizati comunicarea.

9. Nu activati caseta de selectare [3]. Atat controlerul cat si aparatul MOVIFIT® nu
admit decat un numar limitat de conexiuni.

10. Inserati in programul controller-ului urmatoarea comanda "COP" suplimentara. Co-
manda "COP" copiazd ambele variabile INT "ReadParameter Request.Da-
ta_ LOW" si "ReadParameter Request.Data_HIGH" intr-o singura variabila DINT-
Variable "ReadParameter_Data":

ReadParameter_Start e
1 F Message BN ——
Message Control ReadParameter || —{DN»—
HER—
ReadParameter. DN COP.
1 F Copy File —
Source ReadParameter_Response Data LOW
Dest ReadParameter_Data
Length 1

15215574795
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™ 6
Exemple de proiectare

11. Salvati proiectul si transferati-l in controller.

12. Treceti urmatoarele valori in tag-urile de controller:

Name =z|7 | Value € | Force Mask € | Style Data Type
ReadParameter_Start | 1 Decimal  |BOOL
—| ReadParameter_Response [...] ...} SEW_ParameterC...
+-ReadParameter_Response Index /"—-_ 8517 ‘\ Decimal  [INT
+/ ReadParameter_Response Data_LOW N -14856 Decimal  |INT
+-ReadParameter_Response Data_HIGH 45 Decimal  [INT
+ | ReadParameter_Response. Sublndex 0 Decimal  |SINT
+-ReadParameter_Response Reserved 0 Decimal  |SINT
+ ReadParameter_Response. SubAddress 1 1 Decimal  |SINT
+-ReadParameter_Response SubChannel1 2 Decimal  |SINT
+ | ReadParameter_Response. SubAddress2 0 Decimal  |SINT
+-ReadParameter_Response SubChannel2 0 Decimal  |SINT
—| ReadParameter_Reguest [...] ...} SEW_ParameterC...
+-ReadParameter_Request Index ——’ 8517 Decimal ~ |INT
+ ReadParameter_Request Data_LOW 0 Decimal  |INT
+|-ReadParameter_Request Data_HIGH 0 Decimal  [INT
+ ReadParameter_Request. Sublndex 0 Decimal  |SINT
+-ReadParameter_Request Reserved 0 Decimal  |SINT
+ ReadParameter_Request. SubAddress| (el 1 Decimal  |SINT
+|-ReadParameter_Request SubChannel1 —’- 2 Decimal  |SINT
+ ReadParameter_Request. SubAddress2 0 Decimal  |SINT
+-ReadParameter_Request. SubChannel2 0 Decimal  |SINT
+/ ReadParameter_Data 3000000 :) Decimal  |DINT
156215577227
Tag controller Valoare
ReadParameter_Start 1
ReadParameter_Request.Index Index al parametrului de citit
ReadParameter_Request.SubAddress 1 1
ReadParameter_Request.SubChannel 1 2
ReadParameter_Request.SubAddress 2 0
ReadParameter_Request.SubChannel 2 0

13. Treceti controller-ul in modul RUN.
= Comanda de citire este executata o singura data.

= In cazul unui raspuns la comanda de citire, tag-ul de controller "ReadParame-
ter_Response.Index" indica indexul citit. Tag-urile de controller "ReadParame-
ter_Response.Data_ LOW" si "ReadParameter_Response.Data_HIGH" contin
Low-Word si High-Word pentru datele citite. Datele efective sunt indicate de
tag-ul de controller "ReadParameterResponse.Data".

= In acest exemplu a fost cititd valoarea (3000 min™') parametrului P302 Turatie
maxima (Index 8517.0).
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™
Exemple de proiectare

14. Verificati ca datele de proces sa corespunda cu valorile afisate in structura ramifi-
cata de parametri a software-ului de asistentd tehnica MOVITOOLS®
MotionStudio.

% MOVIFIT FC parametersi\Maotor parametersiLimits 1

300 Start/stop speed 1 [rpm] 150
301 Minimum speed 1 [rpm] 0.0
302 Maximum speed 1 [rpm] 3000.0
303 Current limit 1 [*In] 160

15215579659

= Informatia contextuala indica indexul, subindexul, factorul etc. al parametrului.

Scrierea parametrilor
Procedati in felul urmator:

1. Generati tipul de date definit de utilizator "SEW_ParameterChannel". in acest fel
puteti grupa datele de proces intr-o structura, simplificand accesul la elementele
de date.

OBSERVATIE

Pentru asigurarea functionarii corespunzatoare a canalului de parametri, nu modifi-
cati ordinea variabilelor. Si tipurile de date trebuie sa corespunda celor din figura.

jde

MName: |SEW,ParameterChanneI | Data Type Size: 12 bytes
Description:
Members:
MName Data Type Description
Index INT Index of parameter
Data_LOW INT Low word for data
Data_HIGH INT High word for Data
Sublndex SINT Sublndex of parameter
Reserved SINT
SubAddress1 SINT Routing information: SubAddress 1
SubChannell SINT Routing infermation: SubChannel 1
SubAddress2 SINT Routing information: SubAddressl 2
SubChannel2 SINT Routing information: SubChannel 2
Ao Help
15215509003
2. Generati urmatoarele tag-uri de controller:
Denumire Structura de date
WriteParameter_Start BOOL
WriteParameter_Response SEW_ParameterChannel
WriteParameter Request SEW_ParameterChannel
WriteParameter_Data DINT
WriteParameter MESSAGE
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™ 6
Exemple de proiectare

3. Pentru a putea executa comanda de scriere, ajustati programul controller-ului in
felul urmator:

WriteParameter_Start WMSG
1 E Message HCEM
Message Control WriteParameter [...| H{DN3—
HER>—
15215594891
4. Tn modulul MSG apasati butonul [
= Este afisata urmatoarea fereastra.
(1
Message Configuration - WriteParameter “

Configuration | Communication | Tag

Message Type: CIP Generic v

Service | custom w| Source Element: WriteParameter_Req

Type:

Source Length: 12 = (Bytes)
Service ,
Code: 35 (Hex) Class: | 65 (Hex) Destination WriteParameter_Res
; Element:

Instance: | 0 Attribute: |0 (Hex) New Tag...
) Enable ) Enable Waiting i) Start ) Done Done Length: 0
i} Emor Code: Extended Emor Code: [ ] Timed Out €
Emor Path:
Emor Texd:

OK Abbrechen Ubemehmen Hiffe

15215597323
5. Realizati urmatoarele setari in ordinea restabilita.
Element fereastra Setare/valoare
Source Element WriteParameter_Request.Index
Source Lenght (Bytes) 12
Destination Element WriteParameter_Response.Index
Service Code (Hex) 35
Class (Hex) 65
Instance
Attribute (Hex) 0
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6 Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™
Exemple de proiectare

6. Deschideti tab-ul [1].
(11

Message Configuration - WriteParameter

Configuration | Communication | Tag

@ Path: Browse.. — [2]
] Message Path Browser “
Path: | MOVIFIT_Techn
Con
& MOVIFIT_Techn -
E\---E /0 Configuration = ‘
=3 1756 Backplane, 1756-A7
b ﬁl [0] 1756-L71 MOVIFIT _Doku
3] 7:‘ - = pnnection
=~ 8 121 1756-EN2TR Scanner
EI--f.g Ethemet
2 — ] 013B_00D65_0005 MOVIFIT Techn
O Ba ‘- f 1756-EN2TR Scanner
O Emo
Emor P2
Emor Te
Hiffe:
oK Cancel Help
16215511435

7. Apasati butonul [2].
= Este afisat un catalog de module.

8. Tn meniul "I/O Configuration" > "Ethernet" selectati aparatul {int4 cu care doriti s&
realizati comunicarea.

9. Nu activati caseta de selectare [3]. Atat controlerul cét si aparatul MOVIFIT® nu
admit decat un numar limitat de conexiuni.

10. Inserati in programul controller-ului urmatoarea comanda COP suplimentara:

= Comanda COP copiaza variabila DINT "WriteParameter_Data" in variabilele
INT "WriteParameter_Request.Data LOW" si "WriteParameter Request.Da-

ta_HIGH".
Low word for data
WriteParameter_Start COP MSG
1 E Copy File Meszzage HCEN
Source WriteParameter_Data Meszage Control WriteParameter [...| HCDN3—
Dest WriteParameter_Reguest.Data_LOW HIER—
Length 2
15215513867
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Proiectare si punere in functiune EtherNet/IP™ 6
Exemple de proiectare

11. Salvati proiectul si transferati-l in controller.

12. Treceti urmatoarele valori in tag-urile de controller:

Mame -a|w|Value * |Force Mask ® | Style Data Type
WriteParameter_Start -l—' 1] Decimal  |BOOL
—|-‘Write Parameter_Fesponse Saa) Saa) SEW_Parameter...
+/ WriteParameter_Response Index 8517 Decimal  |INT
+-Write Parameter_Response Data_LOW /] lGcecl "\l Hex INT
+ WntePalameter_F{esponse.Data_HIGH\\ lag002d _/ Hex INT
+-WriteParameter_Response. Sublndex 0 Decimal  [SINT
-+ WriteParameter_Response Reserved 0 Decimal  |SINT
+-Write Parameter_Response SubAddress1 1 Decimal  [SINT
-+ WriteParameter_Response. SubChannel1 2 Decimal  |SINT
+-Write Parameter_Response SubAddressZ 0 Decimal  [SINT
-+ WriteParameter_Response. SubChannel2 0 Decimal  |SINT
—|-‘Write Parameter_Request Saa) Saa) SEW_Parameter...
-+ WriteParameter_Request. Index — 8517 Decimal  |INT
+-WriteParameter_Request Data_LOW /] l&#céch \ Hex INT
+ WiiteParameter_Request Data_HIGH . 1&#002d| / Hex INT
+-Write Parameter_Request. Subindex 0 Decimal  [SINT
+ WriteParameter_Regquest Reserved 0 Decimal  |SINT
+-Write Parameter_FRequest. SubAddress 1 1 Decimal  [SINT
-+ WriteParameter_Regquest. SubChannel1 2 Decimal  |SINT
+-Write Parameter_FRequest. SubAddress2 0 Decimal  [SINT
-+ Write Parameter_Request. SubChannel2 0 Decimal  |SINT
+|-WriteParameter_Data %00000 Decimal  |DINT
15219282443
Tag controller Valoare
WriteParameter_Start 1
WriteParameter_Request.Index Index al parametrului care trebuie scris
WriteParameter_Data Valoare care trebuie scrisa in parametru
WriteParameter_Request.SubAddress 1 1
WriteParameter_Request.SubChannel 1 2
WriteParameter_Request.SubAddress 2 0
WriteParameter_Request.SubChannel 2 0

13. Treceti controller-ul in modul RUN.
= Comanda de scriere este executata o singura data.

= In cazul unui rdspuns la comanda de scriere, tag-ul de controller "WriteParame-
ter_Response.Index" indica indexul scris. Tag-urile de controller "WriteParame-
ter_Response.Data_HIGH" si "WriteParameter_Response.Data_ LOW" contin
datele scrise.

= In acest exemplu parametrul P302 Turatie maximé a fost setat la 3000 rpm.

14. Verificati ca datele de proces sa corespunda cu valorile afisate in structura ramifi-
cata de parametri a software-ului de asistenta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio
sau in editorul PLC.
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Ethernet Industrial Protocol (EtherNet/IP™)
Descriere

7 Ethernet Industrial Protocol (EtherNet/IP™)

71 Descriere

Ethernet Industrial Protocol (EtherNet/IP) este un standard de comunicatii open sour-
ce, bazat pe protocoalele clasice Ethernet TCP/IP si UDP/IP.

EtherNet/IP™ a fost definit de organizatiile Open DeviceNet Vendor Association (OD-
VA) si ControlNet International (Cl).

Odata cu EtherNet/IP™, tehnologia Ethernet este completata cu protocolul de aplicatii
CIP (Common Industrial Protocol). CIP este un termen cunoscut in tehnica de auto-
matizare, acest protocol de aplicatii fiind folosit si la DeviceNet™ si ControlNet.

7.2 Schimbul de date de proces

in functie de destinatia aparatului MOVIFIT® se pot schimba maxim 32 cuvinte de date
proces cu un master EtherNet/IP™ (scaner). Lungimea datelor de proces va fi definita
de masterul EtherNet/IP™ l|a inceperea comunicatjei.

Tn afaré de o conexiune de control "Exclusiv Owner Connection" mai sunt posibile inca
max. 2 "Listen Only Connections". In felul acesta, controlerele standby sau aparatele
de vizualizare vor putea si ele citi valorile curente ale sistemului de actionare.

Daca s-a activat deja o conexiune de control prin intermediul Modbus/TCP, pana la un
nou "Power-On-Reset " nu se poate activa nicio "Exclusiv Owner Connection" prin Et-
herNet/IP™.,

7.3 Comportament timeout

Starea Timeout este declansata de aparat. Iptervalul de timeout este definit de mas-
ter-ul EtherNet/IP™ Ia stabilirea conexiunii. In specificatile EtherNet/IP™ nu se vor-
beste despre intervalul timeout, ci despre un "Requested Packet Interval (RPI)".

Intervalul timeout este indicat n structura ramificata de parametri a software-ului de
asistenta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio. Este interzisa insa modificarea interva-
lului timeout in software-ul de asistenta tehnica, deoarece acesta nu poate fi activat
decat prin intermediul fieldbus.

Intervalul timeout afisat in structura ramificata de parametri se calculeaza cu formula
"Requested Packet Interval (RPI)" x "Timeout Multiplier".

Controlerul stabileste factorul Timeout Multiplier (4, 8, 16, 32 etc.) in asa fel, incat in-
tervalul timeout > 100 ms.

Daca o conexiune de tip "Exclusiv Owner Connection" este intrerupta, intervalul time-
out raméne setat in aparat, acesta trecand in starea "timeout" dupa scurgerea respec-
tivului interval. Starea "Timeout" este semnalizatda de LED-ul rosu "NS" NS care cli-
peste pe partea frontala a aparatului.

Starea timeout declanseaza reactia definita in programul IEC.
Starea timeout poate fi resetata prin EtherNet/IP™ in modul urmator:

» cu serviciul de resetare al obiectului "identity" (clasa 0x01, instanta 0x01, atribut
oarecare)

* prin reinceperea comunicatiilor
* cu bitul de resetare din cuvantul de control
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7.4 Registru de obiecte CIP

in Common Industrial Protocol (CIP) sunt accesibile prin intermediul obiectelor toate
datele aparatelor.

In MOVIFIT® nivel functional "Technology" sunt integrate urmétoarele obiecte:

Clasa Denumire
hex
01 Identity Object
02 Message Router Object
04 Assembly Object
06 Connection Manager Object
07 Register Object
OF Parameter Object
64 Vardata Object
F5 TCP/IP Interface Object
F6 Ethernet Link Object
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7.41 Identity Object
+ Contine informatii generale despre aparatul EtherNet/IP™.
* Class Code: 01,

Clasa
Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
Get Revision UINT 0001 Revizie 1
2 Get Max Instance UINT 0001 Instantd maxima
Instanta 1

In tabelul de mai jos este prezentaté instanta 1 a obiectului "identity":

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
1 Get Vendor ID UINT 013B SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
2 Get Device Type UINT 0065 Tip specific producator
Produs nr. 5:
3 Get Product Code UINT 005 MOVIFIT® Technology
Revision STRUCT of

Revizuire Identity Object, in functie

4 Get Major Revision USINT - . .
de versiune firmware
Minor Revision USINT
5 Get Stare WORD _ Pentfu codificarea atributului vezi
urmatorul tabel
6 Get Serial Number UDINT - Seria unica
SEW-MOVIFIT- .
7 Get Product Name |SHORT_STRING TECHNOLOGY Denumire produs

Codificare atribut 5 "Stare"

Bit Denumire Descriere

0 Owned Conexiunea de comanda este activa.
1 — Rezervat

2 Configured Configurarea este incheiata.

3 — Rezervat

* Valoare 0000,,,: necunoscut

» Valoare 0010, s-a identificat cel putin o conexiu-
4-7 Extended Device Status ne 1/O defecta

* Valoare 0101, nu s-a realizat nici o conexiune /O
» Valoare 0110y, cel putin o conexiune I/O activa

8 Minor Recoverable Fault Eroare minora, remediabila

9 Minor Unrecoverable Fault Eroare minora, iremediabila

10 Major Recoverable Fault Eroare majora, remediabila

11 Major Unrecoverable Fault Eroare majora, iremediabila
12-15 - Rezervat

Servicii asistate

In tabelul de mai jos sunt indicate serviciile suportate de Identity Object:

Service Code Denumire serviciu Clasa Instanta
hex
01 Get_Attributes_All X X
05 Reset — X
OE Get_Attribute_Single X X
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7.4.2 Message Router Object
+ Contine informatii referitoare la obiectele implementate.
* Class Code: 02,

Clasa
Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
1 Get Revision UINT 0001 Revizie 1
Instanta 1

in tabelul de mai jos este prezentata instanta 1 a obiectului:

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
Object_List STRUCT of —
Number UINT 0009

Lista de obiecte, alcatuita din:

01 00 02 00 . ;
1 Get 04000600 | Numar obiecte
Classes AR&Q¥ of 07 00 OF 00 |* Lista de obiecte
64 00 F5 00
F6 00
2 Get |Number Available UINT 0009 Numar maxim de conexiuni

Servicii asistate

in tabelul de mai jos sunt date serviciile asistate de Message Router Object:

Service Code Denumire serviciu Clasa Instanta
hex
01 Get_Attributes_All X -
OE Get_Attribute_Single X X
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743

Clasa

Assembly Object

* Acceseaza datele de proces ale aparatului. Pentru efectuarea schimbului de date
de proces ciclice, se realizeaza conexiuni I/O cu instantele Assembly-Object.

* Class Code: 04,

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
1 Get Revision UINT 0002 Revizie 2
2 Get Max Instance UINT 0082 Instantd maxima

Instanta 160 — domeniu de date PO

Aceasta instantd acceseazé datele de iesire ale proceselor aparatului MOVIFIT®. Cu
aceasta instania se realizeaza numai o0 singura conexiune deoarece aparatul
MOVIFIT® este controlat doar de un singur master EtherNet/IP™.

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
3 Get Data Array of BYTE - OUTPUT Assembly

Instanta 121 — "Heartbeat"

Prin intermediul acestei instante masterul EtherNet/IP™ realizeaza o conexiune de
timpul "Input Only Connection". La acest tip de conexiuni nu se trimit date de iesire
proces, ci doar sunt introduse date de intrare proces.

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
OUTPUT Assembly
3 Get Data Array of BYTE - Data Size 0

Instanta 170 — domeniu de date PE

jde

Servicii asistate

Aceasta instantd acceseaza datele de intrare ale proceselor aparatului MOVIFIT®. Cu
aceasta instanta se pot realiza mai multe conexiuni MULTICAST sau punct-cu-punct.

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
3 Get Data Array of BYTE - INPUT Assembly
OBSERVATIE

Denumirile INPUT Assembly si OUTPUT Assembly sunt indicate din perspectiva
retelei. Un INPUT Assembly produce date in retea, un OUTPUT Assembly utilizeaza

date din retea.

In tabelul de mai jos sunt indicate serviciile suportate de Assembly Object:

Service Code Denumire serviciu Clasa Instanta Instanta Instanta
hex 160 121 170
OE Get_Attribute_Single X X — X
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Clasa

Register Object

Ethernet Industrial Protocol (EtherNet/IP™)

» Acceseaza un index de parametri SEW.
* Class Code: 07,

Registru de obiecte CIP

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
2 Get Max Instance UINT 0009 Instanta maxima

n cele 9 instante ale Register Object sunt reprezentate servicile MOVILINK®. Servicii-
le "Get_Attribute_Single" si "Set_Attribute_Single" sunt folosite Tn timpul accesului.

Register Object este specificat in asa fel incat obiectele INPUT sa fie doar citite si obi-
ectele OUTPUT sa fie citite si scrise. Din acest motiv, accesarea canalului de parame-
tri este posibil numai in modul urmator:

Inst?- INPUT/OUTPUT : Serv-iciu MOVILINK® rezultat le :
nta Get_Attribute_Single Set_Attribute_Single
1 INPUT READ Parameter Invalid
2 OUTPUT READ WRITE Parameter
3 OUTPUT READ WRITE VOLATILE Parameter
4 INPUT READ MINIMUM Invalid
5 INPUT READ MAXIMUM Invalid
6 INPUT READ DEFAULT Invalid
7 INPUT READ SCALING Invalid
8 INPUT READ ATTRIBUTE Invalid
9 INPUT READ EEPROM Invalid
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Descrierea canalului de parametri:

)

Get_Attribute_Single

Input
(Instance 1)

—
)

Get_Attribute_Single

Set_Attribute_Single

Output
(Instance 2)

<

READ

il

WRITE

—
)

Get_Attribute_Single

s[4y 4>

Set_Attribute_Single

Output
(Instance 3)

L

WRITE VOLATILE

—
)

Get_Attribute_Single

Input
(Instance 4)

—

Get_Attribute_Single

Input

(Instance 5)

—
)

Get_Attribute_Single

Input
(Instance 6)

—
)

Get_Attribute_Single

Input

(Instance 7)

—
)

Get_Attribute_Single

Input

(Instance 8)

—
T )

Get_Attribute_Single

Input

S AN SN AN

EtherNet/IP™

(Instance 9)

/L READ MINIMUM

DPRAM

7

READ MAXIMUM

/L READ DEFAULT

/L READ SCALING

/L READ ATTRIBUTE

/L READ EEPROM

—

Profil fieldbus al SEW-EURODRIVE
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Instanta1 -9
In tabelul de mai jos este prezentata o vedere de ansamblu a instantelor 1 - 9 ale Re-
gister Object:
Atri- | Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
but dard
hex
» Valoare 0: good
1 | Get Bad Flag BOOL 00 g
» Valoare 1: bad
L 00 Input-Register
2 Get Direction BOOL 01 Output-Register
3 Get Size UINT 0060 Lungime date, n biti (96 biti = 12 oc-
teti)
4 |Get/Set Data ARRAY of BITS - Date in format canal parametri SEW

Atributele au urmatoarele funciii:

+ Atributul 1 semnalizeaza aparitia unei erori la accesarea anterioara a cdmpului de
date.

* Atributul 2 indica directia instantei.
* Atributul 3 indica lungimea datelor, in bij.

» Atributul 4 prezinta datele parametrilor. La accesarea atributului 4, la telegrama de
serviciu va trebui atagat canalul de parametri SEW.

Canalul de parametri SEW este alcatuit din urmatoarele elemente:

Denumire Tip date Descriere
Index UINT Index aparate SEW
Data UDINT Date (32 bitj)
Subindex BYTE Subindex aparate SEW
Reserved BYTE Rezervat (trebuie sa fie "0")
Subaddress 1 BYTE In functie de optiunea implementats sau de sistemul de magistrala su-

bordonat al MOVIFIT® nivel functional "Technology" au aplicabilitate di-

Subcanal 1 BYTE verse subcanale si subadrese (vezi tabelul urmator)
Subaddress 2 BYTE Rezervat (trebuie sa fie "0")
Subcanal 2 BYTE Rezervat (trebuie sa fie "0")

Exista urmatoarele subcanale si subadrese:

Subcanal 1 Subaddress 1 Optiunel/interfata
0 0 Controller MOVIFIT® cu interfata fieldbus
1 16 — 21 Unitati slave MOVIFIT® la CAN-Bus extern
2 1 Modul de putere MOVIFIT®-SC/-FC
3 2 MOVIMOT® 1 (numai la MOVIFIT®-MC)
4 3 MOVIMOT® 2 (numai la MOVIFIT®-MC)
5 4 MOVIMOT® 3 (numai la MOVIFIT®-MC)

Servicii asistate

Tn tabelul de mai jos sunt date serviciile asistate de Register Object:

Service Code Denumire serviciu Instanta
hex
0x0E Get_Attribute_Single X
0x10 Set_Attribute_Single X
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7.4.5 Parameter Object
» Acceseaza de asemenea un index de parametri SEW.
* Class code: OF,,
i Accesul la un index de parametri SEW pin intermediul Parameter Object este compli-
cat si prezinta un risc ridicat de erori.
Din acest motiv, utilizarea Parameter Object se recomanda numai in cazuri exceptio-
nale, cand master EtherNet/IP™ nu suporta parametrizarea prin intermediul meca-
nismelor Register Object.
Clasa
Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
1 Get Revision UINT 0001 Revizie 1
2 Get Max Instance UINT 0005 Instanta maxima
+ Bit 0: Suporta instante parametri
8 Get Pargmetgr Class UINT 0009 + Bit 3: Salvare permanenta (me-
escriptor
morie permanenta)
9 Get Configuration As- UINT 0000 Configuration Assembly" nu este
sembly Interface suportat.

Accesul la parametrii SEW cu instantele Parameter Object este permis numai daca
master EtherNet/IP™ utilizat nu permite atasarea propriilor date la serviciile "Get_Attri-
bute_Single" si "Set_Attribute_Single".

Adresarea unui index de parametri cu Parameter Object are loc in mai multi pasi:

1. Ininstantele 1 — 4 setati adresa parametrului dorit.

2. Prin intermediul instantei 5 accesati parametrul caruia i s-a setat adresa in insta-
ntele 1 —4.

Instanta 1 — indexul de parametri SEW

In tabelul de mai jos este prezentaté instanta 1 a "Parameter Object":

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere

dard
hex

1 Set | Parameter Value UINT 207A Index parametru

2 Get Link Path Size USINT 00 Nici un link specificat

3 Get Link Path Packed EPATH 00 Neutilizat

4 Get Descriptor WORD 0000 Read/Write-Parameter

5 Get Data Type EPATH 00C7 UINT

6 Get Data Size USINT 02 Lungime date in octeti
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In tabelul de mai jos este prezentaté instanta 2 a "Parameter Object":

Atri- | Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
but dard
hex
1 Set | Parameter Value UINT 0000 Low Byte contine subindexul.
2 Get Link Path Size USINT 00 Nici un link specificat
3 Get Link Path Packed EPATH 00 Neutilizat
4 Get Descriptor WORD 0000 Read/Write-Parameter
5 Get Data Type EPATH 0oc7 UINT
6 Get Data Size USINT 02 Lungime date in octeti

Instanta 3 — subparametrul 1 SEW

in tabelul de mai jos este prezentats instanta 3 a "Parameter Object":

Atri- |Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
but dard
hex
* Low-Byte: Contine subadresa 1.
1 Set | Parameter Value UINT 0000 . .
» High-Byte: Contine subcanalul 1.
2 Get Link Path Size USINT 00 Nici un link specificat
3 Get Link Path Packed EPATH 00 Neutilizat
4 Get Descriptor WORD 0000 Read/Write-Parameter
5 Get Data Type EPATH 00C7 UINT
6 Get Data Size USINT 02 Lungime date in octeti

Instanta 4 — subparametrul 2 SEW

Tn tabelul de mai jos este prezentats instanta 4 a "Parameter Object":

Atri- |Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
but dard
hex
+ Low-Byte: Contine subadresa 2.
1 Set | Parameter Value UINT 0000 . .
» High-Byte: Contine subcanalul 2.
2 Get Link Path Size USINT 00 Nici un link specificat
3 Get Link Path Packed EPATH 00 Neutilizat
4 Get Descriptor WORD 0000 Read/Write-Parameter
5 Get Data Type EPATH 00C7 UINT
6 Get Data Size USINT 02 Lungime date in octefi
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Instanta 5 — SEW Read/Write
In tabelul de mai jos este prezentaté instanta 5 a "Parameter Object":

Atri- |Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
but dard
hex

» Set Service: Acceseaza pentru scri-
ere parametrul care a fost adresat
in instantele 1 - 4.

1 Set |Parameter Value UDINT i . "
» Get Service: Acceseaza pentru citi-

re parametrul pentru care a fost
adresat in instantele 1 - 4.

2 Get Link Path Size USINT 00 Nici un link specificat

3 Get Link Path Packed EPATH 00 Neutilizat

4 Get Descriptor WORD 0000 Read/Write-Parameter

5 Get Data Type EPATH 00C8 UDINT

6 Get Data Size USINT 04 Lungime date in octeti

Servicii asistate
In tabelul de mai jos sunt date serviciile asistate de "Parameter Object":

Service Code Denumire serviciu Clasa Instanta
hex
OE Get_Attribute_Single X X
10 Set_Attribute_Single — X
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7.4.6 Vardata Object

* Acest obiect specific producatorului permite asistenta tehnica cu instrumente sof-
tware ale SEW-EURODRIVE.

* Class Code: 64,

Clasa

Fara suport atribute din aceasta clasa.

Instanta 1

In tabelul de mai jos este prezentaté instanta 1 a "Vardata Object":

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
Get Data ARRAY OF SINT — -
2 Get Size UINT 00F2 Lungime maxima date in octeti

Servicii asistate

In tabelul de mai jos sunt date serviciile asistate de Vardata Object:

Service Code Denumire serviciu Atribut instanta 1 Atribut instanta 2
hex
OE Get_Attribute_Single X X
32 Vardata (Custom) X -

Serviciul standardizat "Get_Attribute_Single" (Service Code Ox0E) raspunde la acce-
sarea atributului de instanta 1 cu un flux de date cu lungimea maxima (atribut 2). Da-
tele sunt incarcate cu zerouri. Daca la mesajul de solicitare se ataseaza un flux de da-
te ("Service Type Custom"), aceste date vor fi trimise Thapoi intr-o forma simetrica
(mod test Vardata).

Serviciul Vardata (Service Code 0x32) este un serviciu specific producatorului. Re-
quest (solicitare) si Response (raspuns) in cazul acestui serviciu prezinta aceeasi
structura a telegramei. Telegrama contine informatii de routing, lungimea datelor din
telegrama de utilizator Vardata si telegrama propriu-zisa Vardata Layer 7. Lungimea
datelor din telegrama Vardata Layer 7 este variabila.

Tn tabelul urmator este dat4 structura complet a telegramei.

Denumire Tip date
Subaddress 1 BYTE
Subcanal 1 BYTE
Subaddress 2 BYTE
Subcanal 2 BYTE
Data Len Low BYTE
Data Len High BYTE
Reserved BYTE
Reserved BYTE
FC BYTE

Vardata Array of BYTE
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747 TCP/IP Interface Object
» Permite configurarea parametrilor IP prin EtherNet/IP™,
* Class Code: F5,,,
Clasa
Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
Get Revision UINT 0001 Revizie 1
2 Get Max Instance UINT 0001 Instantd maxima
3 Get ll\lnusrpabne::rezf UINT 0001 ﬁ:‘?aratul dispune de o interfata TCP/
Instanta 1
Tabelul de mai jos prezinta a vedere de ansambilu a instantei 1 a TCP/IP Interface Ob-
ject:
Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
1 Get Stare DWORD 00000001 Configuratje valida
Configuration AtributL_JI Inte_rface-Conf_igurat_ion (5)
2 Get Capability DWORD 00000014  |poate fi mpdlflcat. Configuratia se
poate realiza cu DHCP.
» Valoare 0: Aparatul foloseste la
i ) pornire parametrii IP stocati.

3 | set C°”Cffnﬂ;2}'°” DWORD 00000002 |- Valoare 1: Aparatul asteapts Ia
pornire configuratia IP de la ser-
verul DHCP.

Phycs)lbcjaeICthk STRUCT of - Referint4 la Ethernet Link Object

4 Get Path Size UINT 0002 gﬁl:tss Code 0xF6), folosit ca sub-

Path Padded EPATH | 20 F6 24 01 '
Colmiegrzer];teion STRUCT of B B
IP Address UDINT — Adresa IP actuala
Network Mask UDINT - Masca de subretea folosita actual
5 Set Gateway Address UDINT — Standard Gateway actual
Name Server UDINT 00000000 |Fara suport DNS.
Name Server 2 UDINT 00000000  |Fara suport DNS.
Domain Name STRING SEW.ro —
6 Get Host Name STRING — Neutilizat

Servicii asistate

In tabelul de mai jos sunt indicate serviciile suportate de "TCP/IP Interface Object":

Service Code Denumire serviciu Clasa Instanta
hex
01 Get_Attributes_All X -
OE Get_Attribute_Single X X
10 Set_Attribute_Single — X
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+ Contine informatii referitoare la interfata de comunicare Ethernet.
* Class Code: F6,,,

Clasa

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
Get Revision UINT 0001 Revizie 1
2 Get Max Instance UINT 0001 Instantd maxima
3 Get Number of UINT 0001 Aparatul dispune de o interfata TCP/
Instances IP.

Instanta 1 - conexiune Ethernet X30/X11

In tabelul de mai jos este prezentata instanta 1 a obiectului:

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
Viteza de transfer in MBit/s
1 Get | Interface Speed UDINT 00000064 Valoare standard = 100
» Bit 0: Indica link-ul activ.
« Bit 1: Indica regimul Full Duplex.
* Bit 2 — 4: Semnalizeaza starea
Negotiation.
2 Get Interface Flags DWORD - . 9 L. .
» Bit 5: Indica daca setarea manua-
Ia necesita si o resetare.
» Bit 6: Semnalizeaza o eroare har-
dware locala.
. ARRAY of 6 00 OF 69 MAC ID
3 | Get |Physical Address| \;q)NTs xxxxxx__ |SEW MAC OUI: 00 OF 69

Instanta 2 - conexiune Ethernet X31/X12

Tn tabelul de mai jos este prezentats instanta 2 a obiectului:

Atribut| Acces Denumire Tip date Valoare stan- Descriere
dard
hex
Viteza de transfer in MBit/s
1 Get | Interface Speed UDINT 00000064 Valoare standard = 100
» Bit 0: Indica link-ul activ.
+ Bit 1: Indica regimul Full Duplex.
* Bit 2 — 4: Semnalizeaza starea
Negotiation.
2 Get Interface Flags DWORD - . 9 L. .
» Bit 5: Indica daca setarea manua-
I3 necesita si o resetare.
» Bit 6: Semnalizeaza o eroare har-
dware locala.
) ARRAY of 6 00 OF 69 MAC ID
3 | Get |Physical Address| g \Tg xxxxxx  |SEW MAC OUI: 00 OF 69
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Servicii asistate

In tabelul de mai jos sunt date serviciile asistate de Ethernet Link Object:

Service Code Denumire serviciu Atribut instanta 1 Atribut instanta 2
hex
01 Get_Attributes_All X -
OE Get_Attribute_Single X X

7.4.9 Coduri de eroare la parametrizare cu "Explicit Messages"

Tn cazul in care interogarea unui parametru prin intermediul "Explicit Messages" esue-
aza, cauza poate fi identificata cu ajutorul unui cod de eroare.

O eroare este generata in felul urmator:
» de catre master EtherNet/IP™

* de catre slave EtherNet/IP™

e printr-un timeout

Din registrele de stare ale tag-urilor de mesaj se pot citi "General Error Code" (ERR) si
"Additional Code" (EXERRY):

'# Controller Tags - Sample{controller) ! ]

Scope: “@\Sample :I S'N;WI Show Al
Name £ | Value €| Style | Data Type |
—-ReadParameter [ MESSAGE
}J-ReadParametet.Flags | 16#0290 Hex ’INT
|| [~ReadParameter E'W 0 Decimal |BOOL ,
—ReadParameter.ER 1|Decimal |BOOL
—ReadParameter. DN 0 Decimal |BOOL
—ReadParameter. ST 0 |Decimal |BOOL
—ReadParameter.EN 1|Decimal |BOOL
ReadParameter.TO 0 |Decimal |BOOL
ReadParametel ENCC 1 Decimal BOOL
[1] +/-ReadParameter.ERR 16§001f |Hex INT
[2] = Z-&-] ReadParameter. EXERR | 16#0000_0810 ‘Hex \DINT
14310226443

[11 General Error Code (ERR): valoare 16#001f
[2] Additional Code (EXERR): valoare 16#0000_0810

Coduri de eroare de la master EtherNet/IP™

Daca nu se respecta formatul datelor in timpul transferului acestora sau daca se exe-
cutd un serviciu neimplementat, in telegrama de eroare se trimit coduri de raspuns
specifice EtherNet/IP™. Codificarea acestui cod de eroare este descrisa in capitolul
"General Error Codes (coduri de eroare generale)" (— B 90). Informatii suplimentare
referitoare la codurile de eroare sunt disponibile in specificatiile EtherNet/IP™.

"General Error Code" al unui cod de eroare specific producatorului este 1F,,.
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Ethernet Industrial Protocol (EtherNet/IP™)
Registru de obiecte CIP

Coduri de eroare de la slave EtherNet/IP™

In capitolul urmator sunt descrise codurile de eroare pe care le returneaza slave Et-
herNet/IP™ sau aparatele subordonate in cazul unei parametrizari gresite: "Coduri de
eroare specifice MOVILINK®" (— B 90).

Codurile de eroare sunt livrate cu EtherNet/IP™ in formatul de mai jos:

Byte Offset Functie Exemplu: Telegrama de raspuns parametri
1 Fhex
0 General Error Codes Vendor Specific
1 Additional Code 011ex
Length (words) Numai Low-Word (Word 1)
9 Additional Code 10pex
Word 1 (Low-Byte) MOVILINK® Additional Error Code
3 Additional Code 0816x
Word 1 (High-Byte) MOVILINK® Error Class

Codul de eroare 16#0000 0810 (exemplu din capitolul "Coduri de eroare la parame-
trizare cu "Explicit Messages™ (— B 88)) are urmatoarea semnificatie:

«  "MOVILINK® Error Class" 08 din High-Byte al "Additional Codes" semnifica "Gene-
ral Error".

«  "MOVILINK® Additional Error Code" 10 din Low-Byte al "Additional Codes" semnifi-
ca "Index invalid"

Asadar codul de eroare indica faptul ca s-a incercat accesul la un index de aparat ine-
xistent.

Reactia la timeout a "Explicit Messages"

Starea timeout este declansata de slave EtherNet/IP™. Intervalul de timeout este defi-
nit de master-ul EtherNet/IP™ l|a stabilirea conexiunii. In specificatiile EtherNet/IP™
nu se vorbeste despre un interval timeout, ci despre "Expected Packet Rate". "Expec-
ted Packet Rate" se calculeaza pe baza intervalului timeout in modul urmator:;

tTimeout_ ExpliciteMessages = 4x Z‘Expected _ Packet _ Rate__ ExpliciteMessages

"Expected Packet Rate" configureaza "Forward Open Telegram” la stabilirea conexiu-
nii.

Daca apare un timeout pentru "Explicit Messages", acest tip de conexiune este intre-
rupt automat in setarile standard ale EtherNet/IP™. Pentru a putea comunica din nou
cu "Explicit Messages", va trebui restabilit acest tip de conexiune. Timeout-ul nu este
trimis mai departe la programul IEC.
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Registru de obiecte CIP

General Error Codes (coduri de eroare generale)

General Denumire Descriere
Error Codes
(coduri de
eroare gene-
rale)
hex
00 Success Succes
01 Connection failure Serviciu de conectare defectuos.
. Resursa necesara pentru executarea serviciului este indisponi-
02 Ressource unavailable bils
03 — Rezervat
04 Path segment error .Patl'? Segment Identifier sau .smtaxa de segment nu pot fi
identificate de nodul de serviciu.
"Path" (calea) trimite spre o clasa de obiecte, instanta de obiect
05 Path destination unknown |sau element de structura, care nu sunt suportate de nodul de
serviciu.
06 — 07 - Rezervat
08 Service not supported  [Serviciul nu este suportat pentru clasa / instanta selectata.
09 Invalid attribute value |Nu s-au trimis atribute corecte.
0A-0B — —
oc Object state conflict tC;blectul selectat nu poate executa serviciul in starea sa curen-
0D — Rezervat
OE Attribute not settable  |La obiectul ales se poate accesa cu scriere.
10 Device state conflict Sct)?il:[ea curenta a aparatului nu permite executarea serviciului
11-12 — Rezervat
13 Not enough data Lungimea da_te_lor transmise este prea scurta pentru a putea
executa serviciul.
14 Attribut not supported  |Atributul ales este incompatibil.
15 Too much data Lung|mea_\ <_jatelor transmise este prea luna pentru a putea exe-
cuta serviciul.
16 Object does not exist  |Obiectul ales nu este implementat in aparat.
17 -1D — Rezervat
1E Embedded Service Error |Eroare interna de procesare
1F Vendor specific error  |Eroare specifica producatorului
Parametru invalid. Acest mesaj de eroare este utilizat daca un
20 Invalid parameter parametru nu indeplineste cerintele specificatiei si/sau cerintele
aplicatiei.
21-FF — Rezervat

Coduri de eroare specifice MOVILINK®

Codurile de eroare specifice MOVILINK® sunt structurate conform EN 50170. O des-
criere detaliatd a codurilor de eroare este disponibila in capitolul "Coduri de eroare la
parametrizare".
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Ethernet Industrial Protocol (EtherNet/IP™)

Datele tehnice ale interfetei EtherNet/IP™

7.5 Datele tehnice ale interfetei EtherNet/IP™

EtherNet/IP™

MOVIFIT® nivel functional "Technology"

Recunoastere
automata a ratei baud

10 MBaud/100 MBaud

Elemente de conectare

M12, RJ45 (push-pull) si conector fisd RJ45
(in ABOX)

Switch integrat

Suporta Auto-Crossing, Auto-Negotiation.

Lungimi maxime cabluri

100 m cf. IEEE 802.3

Adresare

Adresa IP de 4 octeti sau MAC-ID
(00-0F-69-xx-xx-xX)

Configurabila prin DHCP-Server sau
MOVITOOLS® MotionStudio

Valoare standard adresa (in functie de pozitia
comutatorului DIP S11): 192.168.10.4

Identificare producator
(Vendor ID)

013B,,

Denumire figsiere EDS

SEW_MOVIFIT TECH ENIP.eds

Denumire figiere icon

SEW_MOVIFIT TECH ENIP.ico

7
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Proiectare si punere in functiune Modbus/TCP
Fisier de descriere a aparatului pentru Modbus/TCP

8 Proiectare si punere in functiune Modbus/TCP

In prezentul capitol se oferd informatii referitoare la proiectarea master-ului Modbus/
TCP si la punerea in functiune a MOVIFIT® nivel functional "Technology" pentru regi-
mul fieldbus.

Conditii preliminare pentru o proiectare si punere in functiune corecta:
* conectarea corecta

» setarea corecta a parametrilor de adresa IP ai aparatului MOVIFIT® (vezi capitolul
"Instructiuni de instalare” (— B 24))

Proiectarea este explicata amanuntit pe baza exemplelor. Exemplele sunt realizate cu
software-ul de programare PL7 PRO al firmei Schneider Electric.

8.1 Fisier de descriere a aparatului pentru Modbus/TCP

Pentru Modbus/TCP nu sunt specificate fisiere de descriere a aparatelor.

8.2 Proiectare master Modbus/TCP

Urmatorul exemplu descrise proiectarea si programarea cu PL7 PRO a master-ului
Modbus/TCP (Scanner) intr-un controller TSX Premium P57203 al firmei Schneider
Electric. Componenta Ethernet este ETY4103.

Retineti:

» Indicatiile si ilustratiile din cadrul exemplului se raporteaza la versiunea in limba
engleza a PL7 PRO.

« Cifrele se vor introduce in PL7 PRO din blocul numeric al tastaturii.

» Utilizati ca fieldbus master numai module Ethernet ale firmei Schneider Electric,
care suporta functia "IO Scanning" pentru comunicarea Modbus/TCP. Sistemele
de actionare SEW-EURODRIVE nu pot fi accesate cu functia "Peer Cop". Cu toate
acestea, fieldbus master, care suporta numai "Peer Cop", pot avea totusi acces la
sistemele de actionare prin intermediul comenzilor Read si Write ale programului
PLC.

Proiectarea master-ului Modbus/TCP are loc in mai mulii pasi:

1. "Configurare hardware (structura controller)" (— B 93)

2. "Configurare modul Ethernet" (— E 94)

3. "Accesarea sistemului de actionare cu functia "IO Scanning™ (— B 95)
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Proiectare si punere in functiune Modbus/TCP
Proiectare master Modbus/TCP

8.21 Configurare hardware (structura controller)
Procedati in felul urmator:
1. Porniti programul PL7 PRO si alegeti tipul controler.
2. In Application Browser introduceti la "STATION" > "Configuration" > "Hardware
Configuration" structura hardware a controllerului.

COCT =

File Edit Utiities \iew Tools PIC Debug Optiors Window 2

AlS|HE| o|&| 2| Blae & 2ml 2] BEm 2

=0 Y —
(sl TIS] — o D 2

%g Siructute Yiew
iy STATON
= _§ Configustion
0 Hardware Configu ation
EI Sobtware Configuration
=] Program
] OFE Tipss
=) Warisbles
|| Animation Table:
- |-_'| Dimcumrentation Fis
[ Funime Screens

7'

[y TT I
[G=o0 oo] [wmoor |

COFFLINE Lisys [ o |

9007200885717899
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Proiectare master Modbus/TCP

8.2.2 Configurare modul Ethernet
Procedati in felul urmator:
1. Deschideti configuratorul hardware din PL7 PRO.
2. Efectuati dublu clic pe modulul Ethernet (aici: ETY4103).

= Este afisata fereastra de proiectare.

(1112] [3] [4]
i 1sxETY 4103[{ladko posmmion4] | =
Configuration _ a
"Designation: TCFHIP| 081 IMODULE ‘
Module IP address Moduls
IP address Subnetwork mask. Gateway address v i & [ Globaldata
‘ 182 188, 10 2 ‘ ‘ 255, 255 255, O ‘ ‘ w2 .s w0 ‘ I_ Address server I_ Bandwidth
Messaging I 10|5canning I Address s|'rver I SNMP I Global Data I Bandwidth I Bridge I
HWAY address — Connection configuration
’7 Metwork. Il Station |-| fesasseie) (M
Xway | IP add P 1| A | Mode [4]
IP address configuration Addr_ ‘
[5] — 35— configuied 1 UMTE  w| ¥ MULTI v
2 UNITE  ~| ¥ MULT
IP add [z ez Jio | —— -l e
‘ address ({192 182 [0 f2 = UNTE  w| & MULTI v
6 Subnetwork mask  |[255 [255 [265 [0 |+ | UNTE  w| & MULTI |
(61 . : . 5 UNITE  ~| ¥ MULTI |
Gateway address |132 IIIGS IIIIJ III 13 UNITE hdl o MULTI  w |
7 UNITE  ~| ¥ MULTI |
" Client!Server configuration - UNTE  w| & MULTI |
3 UNITE  ~| ¥ MULTI |
10 UNITE  ~| ¥ MULT
E|hernet configuratic 1 UMITE T v MULTI T
( & Ethemetll 2023 ‘ © UNTE | ¥ MULTI v ||
(71 8]
9007200084294155

3. Daca nu dispuneti de un rack extensibil, introduceti in cadmpul de introducere a da-
telor [2] valoarea "1".

4. Tn campul de introducere a datelor [3] treceti numarul slotului in care este introdus
modulul Ethernet (aici: 4).

= Astfel, in exemplu adresa XWAY este 1.4.
Activati butonul de optiuni [5].

Introduceti adresa IP si parametrii de retea in campurile de introducere a datelor

[6].

7. Tn cazul in care controllerul primeste parametrii de adresa prin intermediul DHCP,
activati butonul de optiuni [7].

Activati butonul de optiuni [8].
Activati caseta de selectare [4].
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Proiectare master Modbus/TCP

8.2.3 Accesarea sistemului de actionare cu functia "IO Scanning”
Procedati in felul urmator:
1. Deschideti modulul Ethernet in configuratorul hardware al PL7 PRO.

2. Deschideti tab-ul [1]. Indicati Tn acest tab participantii Modbus/TCP cu care se face
schimbul de date ciclice.

(1 (2]
I TSXETY 4103 [RCK O POSITION 4]
Configuration - I
" Designation: TCFYIP |1400 MODULE
Module IP address — Module utilities
IP address Subnetwork mask Gateway address p 10 Seanning I_ Global data
‘ 192 .88, 10 (2 ‘ ‘ 255,285 256, 0 ‘ ‘ 192 168, 10, 1 ‘ ¥ Address server | Bandwidth
Messaging 10 Scanning I Address server I SNMP I Global Data I B andwidth I Bridge I
r— Input fall-back. Si ing settings [ms] Paster %MW zones
& Fallbackto Slow: Normal: Fast: Fiead Ref. Write Fief.
s s 0 100 = 110 400 - I-HD
£~ Maintain |l50 3- IBq .I IWU ’;mm I j te I ’;mm I j ©
— Scanned peripherals
IP address Unit | Repetitive | RD ref. | RD ref. | R WRref. | WRrel.  WR Description
[u} rate master | slave count | master | slave count
1 | 192168104 0 NORMAL | 100 4 1 400 4 1
2 NOME | |
3 NOME | |
4 MNOME | |
5 MNOME | |
E MNOME | = |
7 MNOME | |
2 MONE -
K|
[ L I ) 6] [7] B8] 9]

9007200084992139

3. Indicati in sectiunea [2], sectoarele de memorie ale controllerului prin care are loc
schimbul ciclic de date cu participantii Modbus/TCP. Aceste adrese de memorie le
veti folosi mai tarziu in programul PLC.

4. Treceti In campul de introducere a datelor [3] adresa IP a sistemului de actionare
SEW-EURODRIVE.

Treceti in cAmpul de introducere a datelor [4] valoarea "0".
6. In campul de selectie [5] alegeti durata ciclului cu care va fi accesat participantul.

Dat fiind ca datele de proces ciclice sunt disponibile de la offset 4, treceti in cam-
purile de introducere a datelor [6] si [8] valoarea "4".

8. Treceti in campurile de introducere a datelor [7] si [9] humarul de cuvinte cu care
se va face schimbul. Valorile trebuie sa fie identice.

= Pentru aparatul MOVIFIT® puteti seta 1 — 32 cuvinte.

9. Pentru a confirma atat configuratia rack-ului, cat si configuratia globala, efectuati
clic pe butonul [Confirm].

= La repornirea programului dupa transferul setarilor, culoare LED-ului "NS" (Net-
work Status) al aparatului MOVIFIT® devine verde (vezi capitolul "LED-uri specifice
Bus pentru EtherNet/IP™ si Modbus/TCP" (— B 43)).
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Cerinte referitoare la aparatul MOVIFIT® pentru regimul fieldbus

8.3 Cerinte referitoare la aparatul MOVIFIT® pentru regimul fieldbus
Pentru regimul fieldbus al unui aparat MOVIFIT® trebuie puse in functiune urmétoarele
aparate:
« modul de putere integrat (la MOVIFIT®-SC/-FC)
« convertizor MOVIMOT® conectat (la MOVIFIT®-MC)
 unitati slave MOVIFIT® conectate

In plus, este necesar un program |IEC pe placa de circuite imprimate de comanda
MOVIFIT®.

In mod standard, unitatile MOVIFIT® nivel functional "Technology" sunt livrate cu pro-
gramul IEC "Transparent Mode". Alte programe IEC pot fi incarcate pe placa de circui-
te imprimate de comanda a MOVIFIT®, conform functiilor necesare.

In programul IEC este definit numérul necesar de cuvinte de date proces (vezi capito-
lul "Configurare in Transparent Mode" (— B 209)). LED-ul "SF/USR" indica daca este
incarcat sau initiat un program IEC (vezi capitolul "LED "SF/USR"™ (— B 38)). Infor-
matii suplimentare privind programul IEC incarcat momentan sunt disponibile in vezi
structura ramificatd de parametri a software-ului de asistenta tehnica MOVITOOLS®
MotionStudio, la punctul "Valori afisate" > "Date aparate”.

Puteti porni editorul PLC cu comanda de meniu contextual [Programare]. in editorul
MOVI-PLC® puteti genera programele, pe care le puteti incarca in aparatul MOVIFIT®.

8.4 Exemple de proiectare

8.41 Proiectarea schimbului de date de proces

Exemplul urmator descrie proiectarea in PL7 PRO a schimbului de date de proces in-
tre master-ul Modbus/TCP si aparat.

Procedati in felul urmator:

1. Seta{i adresa IP a aparatului (vezi capitolul "Setarea parametrilor de adresa
IP" (— B 28)).

2. Tn Application Browser din PL7 PRO introduceti aparatul in configuratia hardware
pentru functia "IO Scanning" (vezi capitolul "Proiectare master Modbus/
TCP" (— B 92)).
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Exemple de proiectare

3. Generaii 0 noua sectiune in "STATION" > "Programm" > "Mast Task" > "Secti-

ons".
= In cadrul exemplului, valorile de referintd pentru sistemul de actionare incep de

la MW150.
®={PL7 PRO : <Untitled> =10 x|
File Edit LRiites WYiew Tools PLC Debug Options ‘Window 7
BSE@ <V & Beel s Lo vre] BEm 2e
e Application Brows -0 x|
[ | 0| 5|

%8 Strcture ¥ie
x
By stanon 74 5T: MAST - Mainsew ‘ =10l =|
B} Configurstion ZMW150:=16#0006: (* Enable Drive *
. B Hardware Candigation %MW151:=16#7FFF; (* Yax speed *)
[ee] software Conhguation %MW152 =16#0000:(* not used =)
= f_jPrugrarn
o b MAST Task
|:_i Sections
! [ET] Mainsew
e
[oFFLINE | 575 [ MODIF, | e
18014400140553099

Salvatii proiectul si transferati-l in controller.
Treceti controller-ul in modul RUN.

= Schimbul de date de proces prin intermediul Modbus/TCP este activ. Valorile
efective ale aparatului pot fi citite iar valorile de referinta pot fi scrise.

6. Verificati ca datele de proces sa corespunda cu valorile afigsate n structura ramifi-
cata de parametri sau in plug-in-ul de diagnoza pentru programul IEC activ din ca-
drul software-ului de asistenta tehnicd MOVITOOLS® MotionStudio.

8.4.2 Schimb de date prin intermediul Modbus/TCP

Dat fiind ca pentru Modbus/TCP sunt disponibile o mare varietate de sisteme master
si de solutji software pentru PC-uri standard, nu exista un anumit "controler de referi-
nta" care s poata fi utilizat pentru elaborarea tuturor exemplelor. in capitolul de fata
sunt disponibile exemple detailate privind structura telegramelor.

Structura telegramelor din aceste exemple poate fi comparata cu structura telegrame-
lor din propriile aplicatii, In scopul identificarii erorilor. Pentru inregistrarea telegrame-
lor prin intermediul retelei Ethernet pot fi utilizate utilitare simple, ca de ex. Wireshark,
Packetizer etc. Acestea sunt disponibile gratuit pe internet.

Inregistrarea ("tracing") a tuturor telegramelor Ethernet dintr-o retea nu este posibila
decat daca aveti un tab, un hub sau un switch cu functie "port mirror". Telegramele tri-
mise de la si catre PC-ul folosit pentru inregistrare, pot fi si ele inregistrate.
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Figura de mai jos prezinta scrierea (FC16) unor valori de referinta la unitatea slave
Modbus/TCP, cu adresa IP 10.3.71.163. Cele 5 cuvinte de date sunt localizate ince-
pand cu offset 4 (reference number), fiind adresate prin unit ID 255.

Filter: ]tcp.por‘t = 502 ~  Expression.. |
Mao.. Time Source Destination Protocol Info
10 4.316944 10.3.71.163 10.3.71.169 Modbus/TCP response
+ Frame 9 (77 bytes on wire, 77 bytes captured)
+ Ethernet II, Src: Intel_49:66:c3 (00:d0:b7:49:66:c3), Dst: Sewl
+# Internet Protocol, src: 10.3.71.169 (10.3.71.169), Dst: 10.3.7
@ Transmission Control Protocol, Src Port: 50014 ({50014}, Dst Po
= Modbus /TCP
transaction identifier: 0
protocol identifier: 0
length: 17
unit identifier: 255
-1 Modbus
function 16: write Multiple Registers
reference number: 4
word count: 5
byte count: 10
Data
0000 00 Of 69 00 40 51 00 d0O b7 49 66 c3 08 00 45 00 A I Ta T
0010 00 3f 02 04 40 00 BO 06 55 63 0a 03 47 a9 Oa 03 e
0020 47 a3 c3 5e 01 f6 f8 ac eb 36 28 10 ae 32 50 18 R VR
0030 f6 b5 Bd 07 00 00 00 00 OO0 00 00 11 ff iE 00 04 ........
0040 00 05 0a 00 Q0 Q0 00 00 00 00 00 00 0O  ceeeeeas

9007200886408715

In celelalte exemple este descrisd numai componenta Modbus/TCP din telegramé.
Componenta TCP/IP a telegramei si modul de realizare si intrerupere a unei conexiuni
TCP/IP nu mai sunt descrise in detaliu.

Schimbul de date de proces

Schimbul de date de proces se realizeaza fie prin FC3 (citire) si FC16 (scriere), sau
prin FC23 (scriere si citire).
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Schimbul de date de proces prin intermediul FC16

Exemple de proiectare

Componenta Modbus/TCP pentru scrierea a cate 5 cuvinte de date de proces (valori
de referintd) prin intermediul FC16 la portul 502 al unui slave Modbus/TCP are urma-
toarea structura:

Octet | Valoare Semnificatie Interpretare Ajutor
0
] 0x00 Transaction Identifier
> - -
3 0x00 Protocol Identifier
4 0x00 Numar de octeti dupa octetul 5
Length Field Valoare: Numar PD x 2 +7 . .
5 0x11 i _ Pentru o descriere detalia-
(aici: 5x2+7=17) “ . e
ta vezi specificatiile Mod-
6 OxFF Unit Identifier Trebuie sa fie 0 sau 255. bus/TCP si capitolul "Pro-
7 0x10 Function Code Serviciu: FC16 (Write Register) _|tocolul Modbus (Modbus/
8 0x00 . Offset de la care incep PD. TCP)" (— [104).
9 0x04 Write Reference Number |op e s5 fie intotdeauna 4.
10 0x00 . Numar PD (1 - 32)
Write Word Count ici: 5
11 | o0x05 (aici: 5)
. Numar PD x 2 (2 — 64)
12 0x0A Write Byte Count (aici: 5 x 2 = 10)
13 0x00 R -
Data Cuvant date de iesire proces 1
14 0x11
15 0x22 A -
Data Cuvant date de iesire proces 2
16 0x33
17 0x44 Pentru data-mapping si da-
Data Cuvant date de iesire proces 3 ta-definition vezi programul
18 0x55 IEC.
19 0x66 A -
Data Cuvant date de iesire proces 4
20 0x77
21 0x88 R -
Data Cuvant date de iesire proces 5
22 0x99

n telegrama de raspuns de la portul 502 al unitatii slave Modbus/TCP se trimit inapoi
numai octetii 0 - 11. Toate valorile, pana la octetul 5, raman neschimbate. Octetul 5
(Low Byte in Length Field) este corectat la valoarea 6.
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Exemple de proiectare

Schimbul de date de proces prin intermediul FC23

La schimbul de date de proces prin intermediul FC23 componenta Modbus/TCP pen-
tru scrierea si citirea a cate 5 cuvinte de date de proces (PD) are urmatoarea structu-

ra:
Octet | Valoare Semnificatie Interpretare Ajutor
0
] 0x00 Transaction Identifier
> - -
3 0x00 Protocol Identifier
4 0x00 Numar de octeti dupa octetul 5:
Length Field Valoare: Numar PD x 2 + 11
5 | Ox15 (aici: 5 x 2 + 11 = 21)
6 OxFF Unit Identifier Trebuie sa fie 0 sau 255.
7 0x10 Function Code Serviciu: FC23 (Read und Write  |peniry o descriere detalia-
Register) ta vezi specificatiile Mod-
8 0x00 Offset de la care incep PD. bus/TCP si capitolul "Pro-
9 0x04 Read Reference Number |rrepjie 3 fie intotdeauna 4. tocolul Modbus (Modbus/
- TCP)" (— B 104).
10 0x00 Numar PD (1 —32)
Read Word Count ici: 5
11| 0x05 (aici: 5)
12 0x00 . Offsetul de unde incepe PD:
13 0x04 Write Reference Number 1rgp e s fie intotdeauna 4.
14 0x00 Numar PD
Write Word Count Vezi Read Word Count
15 | 0x05 (aici: 5)
. Numar PD x 2 (2 — 64)
16 0x0A Write Byte Count (aici: 5 x 2 = 10)
17 0x00 N -
Data Cuvant date de iesire proces 1
18 0x11
19 0x22 R Lo
Data Cuvant date de iesire proces 2
20 0x33
21 Ox44 A o PentrL_l (_:Igta-mapping si da-
Data Cuvant date de iesire proces 3 ta-definition vezi programul
22 0x55 IEC.
23 0x66 R Lo
Data Cuvant date de iesire proces 4
24 0x77
25 0x88 N -
Data Cuvant date de iesire proces 5
26 0x99
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Proiectare si punere in functiune Modbus/TCP
Exemple de proiectare

Telegrama de raspuns schimb de date de proces

In telegrama de raspuns de la unitatea slave Modbus/TCP sunt returnati urmatorii oc-

teti de date:
Octet | Valoare Semnificatie Interpretare Ajutor
0
] 0x00 Transaction Identifier
> - -
3 0x00 Protocol Identifier
- - - Pentru o descriere detalia-
4 0x00 Numar de octeti dupa octetul 5 ta vezi specificatiile Mod-
5 0x09 Length Field Valoare: Numar PD x 2 + 3 bus/TCP si capitolul "Pro-
X e -
(aici: 5 x 2 + 3 = 13) tocolul Modbus (Modbus/
6 OxFF Unit Identifier Trebuie sa fie 0 sau 255. TCP)" (— B 104).
7 0x17 Function Code Ser\{lcm: FC23 (Read und Write
Register)
. Numar PD x 2 (2 — 64)
8 0x06 Write Byte Count (aici: 5 x 2 = 10)
9 0x00 . )
Data Cuvant date de intrare proces 1
10 OxAA
11 0xBB N .
Data Cuvant date de intrare proces 2
12 0xCC
13 0xDD . . Pentrg Qgta-mapping si da-
Data Cuvant date de intrare proces 3 ta-definition vezi programul
14 OxEE IEC.
15 OxFF N .
Data Cuvant date de intrare proces 4
16 0x01
17 0x02 . )
Data Cuvant date de intrare proces 5
18 0x03
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Proiectare si punere in functiune Modbus/TCP

Exemple de proiectare

Accesul la parametri

Accesul la parametri prin intermediul canalului de parametri MOVILINK® se realizeaza
prin intermediul FC23 (scriere si citire). Comanda pentru serviciul MOVILINK® si pre-
luarea raspunsului se realizeaza intr-un serviciu Modbus/TCP.

Accesul la parametri prin intermediul FC23

Pentru citirea unui parametru, telegrama TCP/IP are urmatoarea structura:

Oc- |Valoa- Semnificatie Interpretare Ajutor
tet re
0 ) -
p 0x00 Transaction Identifier
2 » -
3 0x00 Protocol Identifier
4 0x00 Numar de octeti dupa octetul 5:
Length Field Pentru MOVILINK® trebuie sa fie
5 | x13 egal cu 19.
. - Acces la parametrii placii de co-
6 | OxFF Unit Identifier mand ai aparatului MOVIFIT® !
7 | ox17 Function Code Serviciu = FC23 (Read and Write |pentry o descriere detalia-
Register) t& vezi specificatiile Mod-
8 0x02 Offsetul de unde incepe canalul  |bus/TCP si capitolul "Pro-
Read Reference Number |de parametri MOVILINK®: tocolul Modbus (Modbus/
9 | 0x00 Trebuie sa fie intotdeauna 512.  |[TCP)" (— B 104).
10 | Ox00 Pentru canalul de parametri
11 | oxo4 Read Word Count M(.)VILINK® trebuie sa fie obliga-
toriu 4.
12 | 0x02 Offsetul de unde incepe canalul
Write Reference Number  |de parametri MOVILINK®:
13 | 0x00 Trebuie s fie intotdeauna 512.
14 | 0x00 Pentru canalul de parametri
15 | ox04 Write Word Count MQVILINK® trebuie sa fie obliga-
toriu 4.
16 | 0x08 Write Byte Count 8 octeti MOVILINK®
Data:
17 | 0x31 Canal de parametri Octeti administrativi: 0x31 = citire
MOVILINK®
Data:
18 | 0x00 Canal de parametri Subindex parametri
MOVILINK® Pentru data-mapping si da-
19 | 0x20 Data: Indexuri parametri: ta-definition vezi programul
Canal de parametri 0x206¢ = 8300 = cod firmware IEC si profilul aparatelor
20 | Ox6C MOVILINK® SEW-EURODRIVE.
21 | 0x00
22 | 0x00 Data: ) Valoare parametru fira importanta
Canal de parametri entru serviciul de citire
23 | 0x00 MOVILINK® P :
24 | 0x00

1) Tn cazul altor valori ale "Unit Identifier" interogarea este transmisa mai departe, catre un aparat subordo-

nat. Alocarea de "Unit Identifier" aparatelor subordonate la magistralele de sistem este stabilita prin in-

termediul tabelului de routing din configuratia de comanda a aparatului MOVIFIT® (vezi capitolul "Proto-
col Modbus (Modbus/TCP)" > "Structura protocol" > "Header").
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Proiectare si punere in functiune Modbus/TCP
Exemple de proiectare

Telegrama de raspuns acces parametri

Telegrama de raspuns contine raspunsul pentru serviciul de citire MOVILINK®.

Octet |Valoa- Semnificatie Interpretare Ajutor
re
0 , -
p 0x00 Transaction Identifier
2 . -
0x00 Protocol Identifier

3 Pentru o descriere deta-
4 0x00 Numér de octeti dupa octetul 5:  |liaté vezi specificatiile

Length Field Pentru MOVILINK® trebuie sa fie |Modbus/TCP si capitolul
5 Ox11 egal cu 11. "Protocolul Modbus
6 OXFF Unit Identifier Acces la parametrii placii de co- %.“écl):,d).t.)l;i 104)

manda ai aparatului MOVIFIT®." )
7 ox17 Function Code Ser\{|C|u = FC23 (Read and Write
Register)
8 0x02 Read Reference Number |8 octeti MOVILINK®
Data:

17 0x31 Canal de parametri Octeti administrativi: 0x31 = citire

MOVILINK®

Data:

18 0x00 Canal de parametri Subindex parametri

MOVILINK® Pentru data-mapping si
19 | 0x20 Data: Index parametri: data-definition vezi seta-

Canal de parametri 0x206¢ = 8300 = cod firmware [rile si profilul aparatelor
20 0x6C MOVILINK® SEW-EURODRIVE.
21 0x00
22 0x00 Data: . Valoarea de parametru ‘
Canal de parametri 0xA82e5b0d corespunde codului

23 | 0x00 MOVILINK® firmware 28216102.53
24 | 0x00

1) La alte valori ale "Unit Identifier" interogarea este transmisa mai departe unui aparat subordonat. Alo-

carea de "Unit Identifier" aparatelor subordonate la magistralele de sistem este stabilita prin intermediul
tabelului de routing din configuratia de comanda a aparatului MOVIFIT® (vezi capitolul "Protocol Mod-
bus (Modbus/TCP)" > "Structura protocol" > "Header").
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Protocolul Modbus (Modbus/TCP)
Descriere

9 Protocolul Modbus (Modbus/TCP)

9.1 Descriere

Modbus/TCP este un protocol open source, bazat pe tehnologia TCP/IP. Acest proto-
col a fost printre primele care au devenit un standard pentru conexiunile Ethernet in-
dustriale, pentru transferuri de date de proces.

Modbus/TCP are urmatoarele caracteristici:
» Transferul Modbus Frames are loc prin portul TCP/IP 502.
+ Este acceptata orice adresa IP de master.

* Modbus foloseste exclusiv codificarea "Big Endian" (format de date Motorola sau
high byte first).

* Accesul prin "Peer Cop" nu este posibil. Din acest motiv trebuie sa va asigurati ca
fieldbus master utilizat suporta functia "IO Scanning".

9.1.1 Mapping si adresare

Domeniul logic de adrese Modpus cuprinde 64 k cuvinte, fiind adresat prin intermediul
numarului de referinta (offset). In domeniul de adrese pot exista 4 tabele diferite:

* Intrari binare (RO)

» lesiri binare (RW)

* Registru de intrare (RO)

* Registru de iesire (RW)

Tabelele pot fi plasate separat sau suprapus.

Aparatul MOVIFIT® pune la dispozitie urmatoarele sectoare de date:

+ Pentru transferul datelor de proces s-a generat un tabel, care permite atat scrierea
(pentru valori de referinta) cat si citirea (pentru valori efective).

Acest tabel incepe la offsetul 4 si se termina la offsetul OFF,,. In acesta se gésesc
cuvintele de date de proces transferate ciclic 1 — 32.

* Pentru cuvintele de date de iesire proces, controllerul genereaza un alt tabel. Ta-
belul permite unuia sau mai multor clienti citirea valorilor de referinta curente, de
ex. pentru vizualizare.

Acest tabel incepe la offsetul 104, si se termina la offsetul 1FF,.,.
» Pentru accesul la parametri este generat un al treilea tabel.

Acest tabel incepe la offsetul 200,.,, se termina la offsetul 2FF,,, si contine 4 cu-
vinte din canalul de parametri MOVILINK®.

» Spatiul de adresa ramas, de la offset 400,,, pana la FFFF,.,, este rezervat si nu
poate fi adresat.

Cuvantul de date de la offset 219, (8606,,.) reprezinta un caz special, acesta per-
mitand scrierea (si citirea) perioadei de monitorizare timeout.

OBSERVATIE

In cazul controllerelor de la firma Schneider Electric, tineti seama de faptul c& dome-
niul de adrese incepe adesea la 40001,.,. Aceasta corespunde valorii "0" pentru of-
fset.

jde

1 04 Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfata fieldbus EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP

21362084/RO — 12/2015



21362084/RO — 12/2015

9.1.2

9.1.3

9.2

Servicii (Function Codes)

Pentru schimbul de date de proces si de parametri, precum si pentru identificarea

Protocolul Modbus (Modbus/TCP)

Structura protocolului

aparatelor, aparatul ofera urmatoarele 4 servicii FC.. (Function Codes).
+ FCO03 — Read Holding Registers

Permite citirea unuia sau mai multor registre.
+ FC16 — Write Multiple Registers

Permite scrierea unuia sau mai multor registre.

+ FC23 — Read/Write Multiple Registers
Permite citirea si scrierea simultana a unui bloc de registre.
* FC43 — Read Device Identification

Permite identificarea aparatului prin citirea Identity Object.

Accesul asupra serviciil

Tn tabelul urmétor sunt prezentate registrele implementate si serviciile posibile (Functi-

or

on Codes) pentru schimbul de date:

Offset Semnificatie la Acces Comentariu
hex Citire (Read) Scriere (Write)
0-3 — — — Rezervat
_ Date de intrare proces |Date de iesire proces |FCO03, FC16,|, .
4-FF | Valori efective) (valori de referint3) FCo3 |0~ 32cuvinte
100 — 103 - — — Rezervat
Date de iesire proces Pentru citirea valorilor nomina-
104 — 1FF i@ lesire pro - FCO3 |le de catre un alt client decat
(valori de referinta) -
cel de comanda
200 — 2FF Rezm_JItat_ cgnal para- Instruc_;iun_e _canal pa- [FC03, FC16, 4 cuvinte
metri aciclic rametri aciclic FC23
300 — FFFF — — — Rezervat
Caz special: [Interval timeout fiel-  |Interval timeout fiel- Parametru P819: valoare 16
219E (8606,,.) |[dbus, dbus, FCO03, FC16 |biti, interval timeout in ms
citire valoare scriere valoare

Structura protocolului

Protocolul Modbus este alcatuit dintr-un header si datele Function Codes.

Header-ul este acelasi la toate mesajele de solicitare si raspuns, precum si la mesaje-

le de eroare (exceptions).

In functie de "Function Code", la header este atasat un numar diferit de date.

| MBAP Header Ij | Function Code Data Ij
Transaction ID | Protocol ID |Length (1+1+N)| Unit ID FC N Data
9007200887174411
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Protocolul Modbus (Modbus/TCP)
Structura protocolului

9.2.1 Header

In tabelul de mai jos sunt descrisi octetii de protocol din header.

Octet Denumire Semnificatie
0 . e i i f _
Transaction Identifier Valoare: Adesea "0" (este pur si simplu copiat de ser
1 ver (slave).)
2 o
3 Protocol Identifier Valoare: 0
4 Length Field (Upper Byte) |Valoare: 0
5 Length Field (Lower Byte) [Numarul de Function Code Data Bytes + 1 ("Unit Iden-
tifier")
Adresa slave.
Pentru accesul la datele de proces ale aparatului
MOVIFIT® trebuie setata pe 0 (0x00) sau 255 (OxFF).
5 Unit Identifier (Slave Ad- In cazul accesulyl la cianalul de parametrl (offset 200,
dress) - 203,,,) se aloca urmatoarele adrese:
« 0 sau 255 pentru parametri ai aparatului MOVIFIT®
* 1 — 254 pentru parametrii unei aparat subordonat
aparatului MOVIFIT®
7 Function Code Serviciul dorit
8-N Data Datele folosite in serviciul dorit

Tineti seama de urmatoarele:

* "Transaction Identifier" (octetul O si 1) este copiat de la slave. Acesta poate ajuta
masterul la identificarea unor actiuni conexe.

* "Protocol Identifier" (octetul 2 si 3) trebuie sa aiba intotdeauna valoarea "0".

* Octetii pentru stabilirea lungimii (octetul 4 si 5) indica numarul de octeti care urme-
aza. Dat fiind ca lungimea maxima a telegramei este 255 octeti, "Upper Byte" tre-
buie sa aiba valoarea "0".

+ Unit Identifier (octetul 6) este utilizat pentru diferentierea mai multor participanti co-
nectati (de ex. Bridges sau Gateways). El are rolul unei subadrese, care la apara-
tele SEW este folosita numai pentru accesarea parametrilor. Datele de proces
sunt reprezentate intotdeauna in aparatul care este apelat prin intermediul Unit
Identifier cu valorile "0" sau "FF,.,".

Modul de alocare a Unit Identifiers la aparatele subordonate sau la modulul de pu-
tere integrat este stabilit in tabelul de routing al configuratiei de comanda din edito-
rul PLC. "Unit Identifier" sunt alocati conform tabelului de mai jos:

Unit Identifier Optiune/interfata
0 sau 255 Controler MOVIFIT®
1 Modul de putere MOVIFIT®-SC/-FC
2 MOVIMOT® 1 (numai la MOVIFIT®-MC)
3 MOVIMOT® 2 (numai la MOVIFIT®-MC)
4 MOVIMOT® 3 (numai la MOVIFIT®-MC)
16 — 21 Unitati slave MOVIFIT® la CAN-Bus extern

» Dupa cei 7 octeti din header urmeaza "Function Code" si datele.
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9.2.2

Exemplu

Serviciul FC03 — Read Holding Registers

Protocolul Modbus (Modbus/TCP)
Structura protocolului

Cu serviciul "FC03 — Read Holding Registers" se poate citi un numar variabil de regis-

tre.
| MBAP Header ] Function Code Data (FC03) ﬂ
Transaction ID Protocol ID . FC
Length (1+5) | Unit ID Read Add Read Word Count
(0x00) (0x00) ength (1+5) ni (0x03) ea ress | Read Word Coun
9007200887224075
Request:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— B 106)
) Serviciul dorit
7 Function Code Valoare: 03 (Read Holding Register)
8 Reference Number (High) |Valoare: Offset
9 Reference Number (Low) [Valoare: Offset
10 Word Count (High) Numar cuvinte (registre)
11 Word Count (Low) Numar cuvinte (registre)
Response:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— B 106)
. Serviciu
7 Function Code Valoare: 03 (Read Holding Register)
Numarul urmator de octefi
8 Byte Count Valoare: 2 x NV
Continutul respectivului registru
- "
9-9+2xN) Data Valoare: 2 — 2 x N octeti de date in functie de lungime
1) Numarul registrelor
Exception:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— B 106)
7 Function Code 83ex
8 Exception Code Cod eroare
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Protocolul Modbus (Modbus/TCP)
Structura protocolului

9.2.3 Serviciul FC16 — Write Multiple Registers

Cu serviciul "FC16 — Write Multiple Registers" se poate scrie un numar variabil de re-
gistre.

| MBAP Header Ij | Function Code Data (FC16) Ij

Transaction ID [Protocol ID| Length | Unit ID FC |\Write Address| VVrite Word | Bytes| Write Data

(0x00) (0x00) (1+6+N) | (0x00) |J |(0x10) Count (N) (1= N)
9007200887293707
Exemplu
Request:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— B 106)
; Serviciul dorit
Y Function Code Valoare: 16 (Write Multiple Registers)
8 Reference Number (High) |Valoare: Offset
9 Reference Number (Low) [Valoare: Offset
10 Word Count (High) Numar cuvinte (registre)
11 Word Count (Low) Numar cuvinte (registre)
Numarul urmator de octeti
12 Byte Count Valoare: 2 x N
. Valoare, care este scrisa in respectivul registru
- 1)
13-13+(2xN) Register Values Valoare: 2 — 2 x N octeti de date in functie de lungime

1) Numarul registrelor

Response:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— B 106)
7 Function Code \S/gg;?g: 16 (Write Multiple Registers)
8 Reference Number (High) |Valoare: Offset
9 Reference Number (Low) [Valoare: Offset
10 Word Count (High) Numar cuvinte (registre)
11 Word Count (Low) Numar cuvinte (registre)
Exception:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— B 106)
7 Function Code 90,6x
8 Exception Code Cod eroare
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Protocolul Modbus (Modbus/TCP)
Structura protocolului

9.24 Serviciul FC23 — Read/Write Multiple Registers

Cu serviciul "FC23 — Read/Write Multiple Registers" se poate scrie si citi simultan un
numar variabil de registre. Prima operatiune este cea de scriere. Acest serviciu este
folosit cu prioritate pentru date de proces.

MBAP Header |j | Function Code Data (FC23) Ij
Tran(zi((:)t(i;n D Pr(o(;)(:(():gl) D ( 1';(31%9::‘) Unit ID (OI):(?7) Read Address |Read Word Count | Write Address | Write Word Count B(y'z(;s W(r1itei S)ata ‘
9007200887389707
Exemplu
Request:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— B 106)
. Serviciul dorit
Y Function Code Valoare: 23 (Read/Write Multiple Registers)
8 Read Reference Number (High) |Valoare: Offset
9 Read Reference Number (Low) |Valoare: Offset
. Numar de cuvinte (registru) citite.
10 Read Word Count (High) Valoare: intotdeauna 0
11 Read Word Count (Low) Numar de cuvinte (registru) citite.
12 Write Reference Number (High) [Valoare: Offset
13 Write Reference Number (Low) [Valoare: Offset
. . Numar de cuvinte (registru) scrise.
14 Write Word Count (High) Valoare: intotdeauna 0
15 Write Word Count (Low) Numar de cuvinte (registru) scrise.
16 Write Byte Count \N/;JIrg :rr;l lz'l r)r(nsf?r de octeti
17 - . . Valoare, care este scrisa in respectivul registru
17+(2 x Ny» | V'ite Register Values Valoare: 2 — 2 x N octetj de date in functie de lungime
1) Numarul registrelor scrise.
Response:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— & 106)
' Serviciu
Y Function Code Valoare: 23 (Read/Write Multiple Registers)
Numarul urmator de octeti
8 Byte Count Valoare: 2 x n" :
9 Data Continutul respectivului registru
Valoare: 2 — 2 x n octeti de date in functie de lungime
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1) Numarul registrelor citite.

Exception:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— & 106)
7 Function Code 97 ex
8 Exception Code Cod eroare




Protocolul Modbus (Modbus/TCP)
Structura protocolului

9.2.5 Serviciul FC43 — Read Device Identification
Serviciul "FC43 — Read Device Identifications" poarta si denumirea MEI-Transport
(Modbus Encapsulated Interface Transport). Acesta poate realiza tunelarea (tunne-
ling) serviciilor si a apelurilor la metoda (MethodCalls). Cu MEI Type OxOE se va reali-
za tunelarea (tunneling) serviciului "Read Device ldentification". Conform specificatiilor
Modbus, exista 3 blocuri care pot fi citite: "Basic", "Regular" si "Extended".
Aparatul este compatibil cu blocurile "Basic" si "Regular" (Confirmity Level 02). Se ci-
teste de fiecare data intregul bloc (steaming). in "Read Device ID Code" sunt admise
astfel valorile "01" si "02". "Object ID” trebuie sa aiba valoarea "0". Raspunsul nu este
fragmentat.
Exemplu
Request:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— B 106)
Y Function Code \S/:Irglacrlszl 2gr(I:?ead Device |dentification)
8 MEI Type Valoare: OxOE
9 Read Device ID Code Valoare: 01 sau 02
10 Object ID Valoare: 0
Response:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— B 106)
! Function Code Veleare. 43 (Read Device Identification)
8 MEI Type Valoare: OxOE
9 Read Device ID Code Valoare: 01 sau 02
10 Conformity Level Valoare: 02
Daca datele de identificare nu incap intr-un singur ras-
11 More Follows rpgjsnpsd::.nt necesare mai multe tranzactii interogare/
Valoare: 0 (nu exista alte interogari)
12 Next Object ID Valoare: 0
13 Number of Objects \N/SIrcT)]:rreo(beligﬁplu): 3
14 Object ID ID al primului obiect
15 Object Length Lungime a primului obiect in octeti
16 Object Value Valoare a primului obiect
17 — Number of Objec-|Object ID, Object Lenght si
ts x 2" Object Value ale tuturor -
celorlalte obiecte?

1) Tn exemplu pana la 22
2) Tn exemplu incé alte 2 obiecte

Exception:
Octet Denumire Semnificatie/valori admisibile
0-6 MBAP Header Vezi capitolul "Header" (— B 106)
7 Function Code 43,0,
8 Exception Code Cod eroare
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Protocolul Modbus (Modbus/TCP)

Managementul conexiunilor

Obiectele
MOVIFIT® Technology
Object ID Denumire Tip M/O Categorie Valoare (exemplu)
0x00 |VendorName SEW-EURODRIVE
0x01 ProductCode Mandatory Basic |SEW MOVIFIT TECHNOLOGY
0x02 MajorMinorRevisisons | ASCII- 823 568 0.10
0x03  |VendorUrl String WWW.SEeW.ro
0x04  |ProductName Optional Regular |SEW MOVIFIT
0x05 ModelName TECHNOLOGY
9.3 Managementul conexiunilor

Sunt posibile pana la 8 conexiuni Modbus simultan. Dintre acestea numai una are ac-
ces de scriere in sectorul cu date de proces (conexiune de comanda).

Conexiunile care nu mai sunt folosite trebuie inchise de catre master. In cazul desco-
peririi unei conexiuni inactive de catre slave, acesta pleaca de premisa ca masterul
aferent nu mai este activ. in aceasta situatie, unitatea slave intrerupe unilateral cone-
xiunea neutilizata. Abia apoi poate fi realizata o a 9-a conexiune. Daca exista deja 8
conexiuni active, este respinsa incercarea de a realiza o a 9-a conexiune (socket n-
chis de server).

Conexiunile 1 - 8 au urmatoarele caracteristici:
* Functioneaza independent unele de altele.
» Ele nu sunt prioritizate intr-o anumita ordine.

+ Este permisa o singura conexiune de comanda. Aceasta conexiune poate modifica
datele de proces.

Daca s-a realizat deja o conexiune de comanda via EtherNet/IP™, nu mai poate fi re-
alizata o a doua conexiune de comanda via Modbus/TCP.

La primirea sau trimiterea datelor, serverul slave poate salva temporar cel putin un fra-
me cu lungimea maxima Modbus.

9.3.1 Trimitere date de iesire proces (solicitarea unei conexiuni de comanda)
Datele de proces pot fi trimise numai in urmatoarele situatii:
+ Conexiunea este deja o conexiune de comanda.
« Tnca nu exista nici o conexiune de comanda.

Daca aparatul accepta conexiunea, el va prelua datele de iesire ale procesului in dia-
grama de proces sau va trimite mai departe datele de proces catre programul IEC.
Cata vreme aceasta conexiune este activa, niciun alt master nu poate modifica datele
de iesire ale procesului (datele PO).

Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfata fieldbus EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP 1 1 1



Protocolul Modbus (Modbus/TCP)

Managementul conexiunilor

9.3.2  Inchiderea unei conexiuni
O conexiune este stearsa din lista internad de conexiuni in urmatoarele conditii:
* Intervalul Keepalive a expirat. Apoi serverul nu mai primeste nici un raspuns.
+ De la socket nu se primeste nici un mesaj de eroare.
» Conexiunea cu clientul a fost intrerupta.

Daca aceasta conexiune a fost una de comanda, poate fi realizata o noua conexi-
une de comanda. Daca in intervalul de timeout nu se trimit date de iesire proces
corecte, se declanseaza un fieldbus-timeout.

Intervalul Keepalive este setat in mod standard la 10 s. Daca existd o conexiune de
comanda iar intervalul timeout este mai mare de 5 secunde, atunci intervalul Keepali-
ve va fi marita la o valoare dubla fata de cel de timeout.

Tn cazul ruperii unui cablu sau dacd apare o defectiune in socket, la expirarea duratei
timeout setate, timeout-ul din magistrala de camp va fi afisat pe displayul aparatului.
Dupa aceea se va putea realiza 0 noua conexiune de control.

9.3.3 Comportament timeout
Durata de monitorizare timeout se poate fixa in intervalul 0 s — 650 s, din 10 in 10 ms.
* 0 ssi650 s iInseamna: functia de monitorizare timeout este dezactivata.
+ 10 ms — 649,09 s inseamna: functia de monitorizare timeout este activata.
Intervalul timeout poate fi setat in felul urmator:
* prin intermediul Register-Object 219E,,., (8606,,.)
» prin accesul la parametri la indexul 8606 via Register-Object 200, — 203,

« prin parametrii din software-ul de asistentd tehnica MOVITOOLS® MotionStudio
(plug-in sau structura ramificatd de parametri)

Modificarea intervalului timeout (scriere in index 8606) devine activa numai dupa re-
pornire.

Functia de monitorizare timeout va incepe in momentul activarii unei conexiuni de
control. Driverul fieldbus verifica ciclic daca ultima actualizare a datelor de iesire pro-
ces a fost primita n intervalul timeout dat.

Daca intervalul timeout este setat la 0 s sau 65000 s, monitorizarea timeout este de-
zactivata. In aceasta situatie nu mai este recunoscut fieldbus-timeout. Acest lucru este
valabil si in cazul in care conexiunea de comanda este intrerupta.

Tn caz de timeout se va executa reactia specificd daté in programul IEC.
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9.4

9.4.1

9.4.2

Protocolul Modbus (Modbus/TCP)
Accesul la parametri via Modbus/TCP

Accesul la parametri via Modbus/TCP

Pentru accesul la parametri prin canalul de parametri MOVILINK® in registrele 200, —
203,., via Modbus/TCP sunt necesare serviciile FC03, FC16 sau FC23 (acces de scri-
ere si citire). Accesul la scriere este folosit pentru a salva interogarile aciclice Tn regis-
trele respective. Serviciile de citire citesc raspunsurile din aceleasi registre.

Aceasta metoda corespunde conceptului alternativ prevazut in specificatile Modbus
"Network Messaging Specification for the Modbus/TCP Protocol: Version 1.1" (capitol
Anexa A).

Procedura cu FC16 si FC03

Master/client Slave/server
Modbus Modbus

I FC16 Request cu
instructiune aciclica

FC16 Response,
acces scriere 0.k.

I

I

I

i FCO03 Request,
L pentru citire
rezultat aciclic

FCO03 Response
cu rezultat aciclic

9007200887627659

n cazul in care se constata un acces de scriere eronat, se va transmite codul de eroa-
re corespunzator (vezi capitolul "Coduri de eroare (Exception Codes)" (— B 116)).
Aceasta varianta are avantajul ca serviciile de scriere sunt procesate deja prin trimite-
rea o singura data a unei solicitari Write Request (FC16) iar confirmarea serviciului se
realizeaza prin analiza Write Response. Masterul va trimite ulterior un Read Request
(FCO03) pentru a citi valorile care au fost scrise intre timp n registru.

Procedura cu FC23

Master/client Slave/server
Modbus Modbus

| FC23 Request cu |
instructiune aciclica ‘

FCO03 Response cu
\ rezultat aciclic

9007200887695115

La FC23, rezultatul va fi trimis odata cu raspunsul.
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Accesul la parametri via Modbus/TCP

9.4.3

Write
Request:

Write
Response:

Read
Request:

Read
Response:

Write/Read
Request:

Write/Read
Response:

9.4.4

Structura protocolului

| MBAP Header Ij | Function Code Data U
Transaction ID| Protocol ID Length [ UnitID FC |Write Address|Write Word Count|Byte Count MOVILINK®
(0x00) (0x00) (1+6+8) *) (0x10) (0x200) (0x04) (0x8) |Parameter Data
Transaction ID| Protocol ID Length | UnitID FC |Write Address|Write Word Count
(0x00) (0x00) (1+5) *) (0x10)|  (0x200) (0)
Transaction ID| Protocol ID Length [ UnitID FC |Read Address|Read Word Count
(0x00) (0x00) (1+5) *) (0x03)|  (0x200) (0x04)
Transaction ID| Protocol ID Length [ UnitID FC |Write Address|Write Word Count|Byte Count MOVILINK®
(0x00) (0x00) (1+6+8) *) (0x03)|  (0x200) (0x04) (0x8) |Parameter Data
9007200887841291
sau.
Transaction ID| Protocol ID Length | Unit ID FC |Read Address|Read Word Count|Write Address|Write Word Count|Byte Count MOVILINK®
(0x00) (0x00) (1+10+8) *) (0x17)|  (0x200) (0x04) (0x200) (0x04) (0x8)  |Parameter Data
Transaction ID| Protocol ID Length  [Unit ID FC |Read Address|Read Word Count|Byte Count MOVILINK®
(0x00) (0x00) (1+6+8) *) (0x17)|  (0x200) (0x04) (0x8) |Parameter Data
9007200887888267

* "Unit Identifier" este utilizat in regim Gateway, pentru a mapa registrele Register
200, — 203, la participantii subordonati (vezi capitolul "Header" (— & 106)).

Descrierea datelor de parametri MOVILINK® (8 octeti) si maparea acestora la registre-
le 200, - 203, sunt disponibile in capitolul "Canal de parametri
MOVILINK®" (— B 114).

Canal de parametri MOVILINK®

In urmétorul tabel este prezentatd structura canalului de parametri aciclic MOVILINK®
(8 octeti). Structura este explicatd amanuntit pe baza unui exemplu. Tn exemplul de
fata se solicita scrierea unui interval timeout (index 8606) de 500 ms prin canalul de
parametri MOVILINK®.

Offset Semnificatie Exemplu
2000, Administrare 32, 0x
20004 Subindex 00,
207 ey Index High 21,
20116 Index Low 9E, o«
202, ., Date MSB 00,
202, ., Date 00,
203, Date 0146
203, Date LSB F4, .

Canalul de parametri se poate accesa cu FC03, FC16 si FC23. Tn cazul unui acces de
scriere, canalului de parametri i se da o instructiune in octetul administrativ. Instructiu-
nea in sine reprezintd un serviciu MOVILINK®, cum ar fi "Write", "WriteVolatile" sau
"Read". Rezultatul poate fi citit cu un acces de citire.
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Protocolul Modbus (Modbus/TCP)
Accesul la parametri via Modbus/TCP

Valorile din exemplu (scriere fieldbus-timeout) au urmatoarea semnificatie:

Offset 200, = 3200, (administrare = scriere 4 octeti/subindex = 0)
Offset 201, = 219E,., (index = 8606)

Offset 202, = 0 (date High)

Offset 203,, = 01F4,,, (date Low = 500)

Octet administrativ

Octetul administrativ din canalul de parametri MOVILINK® (octet 0) este definit in felul

urmator:
Octet administrativ (1 octet)
Bit Semnificatie Codificare si functie
0 0000 = No Service
(LSB) 0001 = Read Parameter

1 0010 = Write Parameter
0011 = Write Parameter Volatile

2 Cod identificare serviciu 0100 = Read Minimum
0101 = Read Maximum

3 0110 = Read Default
0111 = Read Scale
1000 = Read Attribute

4 00 =1 octet

Lungime date 01 =2 octet

5 10 = 3 octet

11 = 4 octet
. Trebuie schimbat la transferul ciclic odata cu noua in-

6 Lungime date :
structiune (toggle).

7 Bit de stare 0 = Nici o eroare la executarea serviciului

(MSB) 1 = Eroare la executarea serviciului

Bitii individuali au urmatoarele funciii:

Biti0 -3
Contin codul de identificare al serviciului. Ei stabilesc serviciul care urmeaza sa fie
executat.

Bit4si 5
Indica lungimea datelor in octefi. Pentru convertizoarele de frecventa ale SEW-
EURODRIVE aceasta valoare trebuie setata in general la 4 octeti.

Bit 6 (Handshake-Bit)

Are rolul de bit de validare intre client si server. in cazul in care canalul de para-
metri MOVILINK® este transmis ciclic, executia serviciului trebuie dispusé prin actj-
onare pe front, prin intermediul Handshake-Bit. in acest sens, valoarea acestui bit
este schimbata odata cu fiecare nou serviciu care trebuie executat (toggle). Con-
vertizorul de frecventd semnalizeaza prin intermediul Handshake-Bit daca serviciul
a fost executat sau nu. In momentul in care la nivelul controllerului Handshake-Bit
primit si cel transmis corespund, serviciul este executat.

Bit 7 (bit de stare)

Indica daca serviciul a putut fi executat corect sau au existat erori.

OBSERVATIE

Indexul, subindexul, factorul etc. ai unui parametru se afla in structura ramificata
de parametri a software-ului de asistenta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio.

Descrierea parametrilor este disponibila in capitolul "Parametrizarea modulului de
putere" (— B 158).
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Coduri de eroare (Exception Codes)

9.5 Coduri de eroare (Exception Codes)

Daca in timpul procesarii unui "Function Code" apare o eroare, aceasta va fi comuni-
cata clientului Modbus intr-un "Exception Response".

Un aparat SEW-EURODRIVE returneaza urmatoarele "Exception Codes™:

Exception
Code Denumire Semnificatie
hex
01 ILLEGAL FUNCTION Sla\_/e_ nu suporta "Function Code" transmis in request
(solicitare).
S-a mentionat o adresa de date invalida pentru accesul
la modbus slave. Acest lucru poate avea urmatoarea
explicatie:
* Adresa de start invalida la accesarea registrelor Mod-
02 ILLEGAL DATA ADDRESS bus-Slave (adresa inexistenta sau "Function Code"

imposibil de utilizat pentru aceasta adresa)
+ Combinatie invalida adresa de start - lungime
+ Lipsa acces simetric la "Read/Write"
» Object ID incorect (la accesul via FC43)

O parte a campului de date din Modbus-Request contj-
ne o valoare invalida pentru Modbus Slave. Acest lucru
poate avea urmatoarea explicatjie:

» "Word Count" contine o valoare invalida (mai mica

03 ILLEGAL DATA VALUE decat 1 sau mai mare decat 125)

* Lungimea PDU receptionata este prea mica sau prea
mare (in functie de "Word Count" indicat)

» Eroare interna la citire sau scriere date de proces

- o o -
04 SLAVE DEVICE FAILURE Eroare de acces la parametrii MOVILINK® (timeout in-
tern, etc.)
Exista deja o conexiune de comanda, realizata fie de un
06 SLAVE DEVICE BUSY alt controler Modbus, fie de un alt sistem fieldbus.
0A GATEWAY PATH UNAVAILABLE Si:tt::ﬁ nu pot fi transmise mai departe unui anumit sub-
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Protocolul Modbus (Modbus/TCP)
Datele tehnice ale interfetei Modbus/TCP

Datele tehnice ale interfetei Modbus/TCP

Modbus/TCP MOVIFIT® nivel functional "Technology"
Recur]oastere automata 10 MBaud/100 MBaud
a ratei baud

Elemente de conectare

M12, RJ45 (push-pull) si conector fisd RJ45
(in ABOX)

Switch integrat

Suporta Auto-Crossing, Auto-Negotiation.

Lungimi maxime cabluri

100 m cf. IEEE 802.3

Adresare

Adresa IP de 4 octeti sau MAC-ID
(00-0F-69-xx-xx-xX)

Configurabila cu DHCP-Server sau
MOVITOOLS® MotionStudio incepand cu ver-
siunea 5.5

Valoare standard a adresei (in functie de po-
zitia comutatorului DIP S11): 192.168.10.4

Identificare producator
(Vendor ID)

SEW-EURODRIVE

Servicii asistate

FCO03, FC16, FC23, FC43
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Diagnoza erorilor la operarea cu EtherNet/IP™ si Modbus/TCP
Verificarea LED-urilor de stare ale aparatului

1

10 Diagnoza erorilor la operarea cu EtherNet/IP™ si Modbus/TCP
Procesul de diagnoza descris mai jos prezintd procedura de integrare a aparatului
MOVIFIT® intr-o retea Ethernet si analiza erorilor pentru urmatoarele probleme:
» Convertizorul de frecventa nu este corect integrat in EtherNet/IP™ sau Modbus/
TCP.
« Convertizorul de frecventa nu poate fi controlat prin intermediul master-ului (scan-
ner).
Alte indicatii specifice programarii aparatului MOVIFIT® sunt disponibile in manualul
de sistem "MOVI-PLC® Programarea in editorul PLC"
Pentru informatii suplimentare privind diagnoza vezi mesajele de stare online de la
masterul EtherNet/IP™ (scaner), masterul Modbus/TCP, precum si asistenta online
specifica.
Diagnoza are loc Tn mai multi pasi:
1. "Verificarea LED-urilor de stare ale aparatului" (— B 118)
2. "Verificarea LED-ului de stare si a afisajului de stare la master fieldbus" (— & 119)
3. "Verificarea surselor de eroare" (— B 119)
10.1  Verificarea LED-urilor de stare ale aparatului

Explicatii privind semnificatia LED-urilor sunt disponibile in capitolul "LED-uri de sta-
re" (— B 37). In tabelul de mai jos sunt prezentate se dau starile rezultate ale aparatu-
lui si posibilele cauze:

LED de stare Stare ope- c . ibil3
MS NS rationala auza posibila
Oprit Oprit Off Lipsa tensiune de alimentare.
Rosu Rosu Reset Aparatul se afla in stare Reset (resetare).
Rosu =" Error Aparatul are o defectiune interna.
Verde Oprit IP-Stack star-|Daca DHCP este activat, aparatul ramane in aceasta
Clipeste ting stare pana i se aloca o adresa IP.
Rosu Rosu IP Conflict  |Conflict la adresa IP.
Clipeste Un alt participant din retea foloseste aceeasi adresa
IP.
Rosu - verde Cli- [Rosu - verde Cli- |[LED Test Sistemul activeaza scurt toate starile LED-urilor.
peste alternativ peste alternativ
Verde Verde Application  [Sunt activate toate functiile aparatului (de ex. date de
Clipeste Clipeste starting proces si conexiuni cu masterul).
Verde Verde Operational |Aparatul este activ la fieldbus, insa fara conexiune de
Clipeste comanda cu masterul.
Verde Verde Connected  |S-a realizat o conexiune de comanda cu un master.
Verde Rosu Timeout Vechea conexiune de control se afla in regim "timeo-
Clipeste ut".

1) Starea acestui LED nu are nici o importanta.

Daca este identificat un conflict la adresa IP, verificati parametrii de adresa IP si, daca
este necesar, setati-i din nou. Respectati in acest sens indicatiile din capitolul "Seta-
rea parametrilor de adresa IP" (— B 28) sau utilizati software-ul de asistenta tehnica
MOVITOOLS® MotionStudio.

Daca nu exista o conexiune de comanda cu master, verificati comunicarea prin Ether-
net. Executati Tn acest sens din Command Prompt (DOS-Box) comenzile PING si IP-
CONFIG.
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10.2

10.3

Diagnoza erorilor la operarea cu EtherNet/IP™ si Modbus/TCP
Verificarea LED-ului de stare si a afisajului de stare la master fieldbus

Verificarea LED-ului de stare si a afigsajului de stare la master fieldbus

Pentru verificarea LED-ului de stare si a afisajului de stare utilizati documentatia con-
trollerului sau a componentei master.

Daca pentru testarea sau pentru punerea in functiune a aparatului nu este inca dispo-
nibil un master EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP functional, puteti utiliza SEW-
EURODRIVE Ethernet Master Simulator. Versiunea curenta a Ethernet Master Simu-
lator este disponibila pentru descarcare pe site-ul internet al SEW-EURODRIVE —
www.sew-eurodrive.com. Cu ajutorul Ethernet Master Simulator puteti face schimb
de date de proces sau de parametri, cu profil EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP, cu o in-
terfata fieldbus SEW-EURODRIVE.

Verificarea surselor de eroare

Daca aparatul se afla in starea "Connected", schimbul de date intre master (scanner)
si slave este activat. Daca datele nu sunt transmise fara erori via EtherNet/IP™ sau
Modbus/TCP catre programul IEC al aparatului, verificati urmatoarele posibile surse
de erori:

Sursa eroare Masura

Sunt afisate valorile corecte pentru cuvintele
de date de proces in structura ramificata de Daca da, continuati diagnoza cu ran-
parametri sau Tn plug-in-ul pentru modulul de | dul 6.

aplicatie?

Este activ schimbul de date de proces in mas- B

ter?

Datele de proces sunt scrise in pozitia corecta | Verificati tag-urile si master-map-
din master? ping.

Controlerul se afla in mod RUN sau forcing-ul
activ (prestabilirea valorilor de referinta) su-
prascrie datele de proces dorite catre sistemul
de actionare?

Pentru ajutor suplimentar adresati-va

Controllerul trimite date catre aparat? N ; )
producatorului controllerului.

Se folosesc corect cuvintele de date de proces
in programul IEC?

Ce stare este afisata in programul IEC pentru
interfata de comunicare prin intermediul blocu- -
lui functional "FBusGetInfo"?

10
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Diagrama de proces

11 Descrierea datelor de proces in Transparent Mode

11.1 Diagrama de proces

Diagrama de proces schimbata intre masterul fieldbus si aparatul MOVIFIT® depinde
de tipul aparatului MOVIFIT®.

In figurile de mai jos sunt prezentate diagramele de proces intre masterul fieldbus si
aparatul MOVIFIT®.

in figuri sunt utilizate urmatoarele abrevieri:

Notiune Abreviere
Intrare binara (Digital Input) DI
lesire binara (Digital Output) DO
Date de proces (Process Data) PD
Cuvant date de intrare proces (Process Input Data Word) PI
Cuvant date de iesire proces (Process Output Data Word) PO
MOVIFIT®-MC
Alocare PD

MOVIMOT® 1 MOVIMOT® 2 MOVIMOT® 3

ez | Do | Pot | Poz | Po3 | o1 | Po2 | Pos | Pot | Po2 | Po3_
] ]

]

Fieldbus master
il
i

OWN-eLlIdINOIN

]

PD1 PD2 PD3 PD4 PD5 PD6 PD7 PD8 PD9 | PD10 | PD11

Numerotare PD

9007200223270923
MOVIFIT®-SC
Alocare PD

3

® MOVIFIT®-SC =

: g

2 o) =

8 3

S¢= [smel o [em[rme]em] b4

PD1 PD2 PD3 PD4 PD5

Numerotare PD
9007200223966603
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Descrierea datelor de proces in Transparent Mode

Cuvant de stare al aparatului MOVIFIT®

MOVIFIT®-FC
Alocare PD
=Y —
(]
k7] =
: S
0= | rez | DO | PO1 | PO2 | PO3 D —)
3 3
E — ’Stare | DI | PI1 I PI2 | PI3 H &P 3
| Po1 | Po2 | Pp3 | P4 | PDS ﬂ
Numerotare PD
9007200223971083
MOVIFIT®-SC/-FC cu de ex. 6 unitati slave MOVIFIT®-FC
Alocare PD
]
g =
® l o
z £=) [rez | DO | P01 Po2] P03 PO1] PO2] P03 | PO1] Po2| PO3 ]| [Po1[ Po2[ PO3 | =3 %
3 . =
i@’: [Stre [ DI [P [ Pi2 [PI3 [P [ P2 [PI3 [PH [Pl2 [P3 ]| [P | Pi2]Pi3] C:D;'nf
= max. 6 participanti externi SBus
[PD1 [ PD2 [ PD3 [ PD4 | PD5 | PD6 | PD7 | PD8 | PD9 [PD10]PD11]]  [PD21[PD22[PD23])
Numerotare PD
9007200223975563

11.2

Cuvant de stare al aparatului MOVIFIT®

Cuvantul de stare al aparatului MOVIFIT® contine informatii de diagnozéa pentru apara-
tul MOVIFIT®, care sunt procesate in vederea evaluérii in aplicatia PLC supraordona-
ta. Semnalele sunt transmise controlerului prin intermediul parametrilor sau prin cana-

lul de date de proces.
Cuvantul de date al aparatului MOVIFIT® este definit in felul urmétor:

Cuvantul de stare MOVIFIT® (2 octeti)

Bit

Semnificatie

Codificare si functie

Comutator de revizie (tensiune de
retea OPRITA)

1 = comutatorul de revizie a fost actionat. Deconectare
de la retea.
0 = comutatorul de revizie nu a fost actionat (OK).

Subtensiune 24V-S

1 = valoare tensiune sub valoarea limita pentru tensiu-
ne actuatori DO00 — DOO03.
0 = valoarea nu a scazut sub valoarea limita (OK).

Lipsa tensiune convertizor (24V-P)

1 = 24V-P pentru convertizor de frecventa integrat
(MOVIFIT®-FC) sau convertizor MOVIMOT®extern ine-
xistenta.

0 = 24V-P existenta (OK).

Rezervat =0

Eroare de sistem MOVIFIT®

1 = exista o eroare de sistem MOVIFIT®."
0 = nu exista o eroare de sistem MOVIFIT®.

Suprasarcina tensiune actuatori DO00

1 = scurtcircuit/suprasarcina la alimentare actuatori
pentru iesire binara DOO0O.

0 = nu exista scurtcircuit/suprasarcina (alimentare ac-
tuatori OK).

11
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Cuvantul de stare MOVIFIT® (2 octeti)

Bit

Semnificatie

Codificare si functie

Suprasarcina tensiune actuatori DO01

1 = scurtcircuit/suprasarcina la alimentare actuatori
pentru iesire binara DO01.

0 = nu exista scurtcircuit/suprasarcina (alimentare ac-
tuatori OK).

10

Suprasarcina tensiune actuatori DO02

1 = scurtcircuit/suprasarcina la alimentare actuatori
pentru iesire binara DO02.

0 = nu exista scurtcircuit/suprasarcina (alimentare ac-
tuatori OK).

11

Suprasarcina tensiune actuatori DO03

1 = scurtcircuit/suprasarcina la alimentare actuatori
pentru iegire binara DOO03.

0 = nu exista scurtcircuit/suprasarcina (alimentare ac-
tuatori OK).

12

Suprasarcina tensiune senzori grupa |

1 = scurtcircuit/suprasarcina la alimentare senzori gru-
pa | (VO24-I).

0 = nu exista scurtcircuit/suprasarcina (alimentare sen-
zori OK).

13

Suprasarcina tensiune senzori grupa Il

1 = scurtcircuit/suprasarcina la alimentare senzori gru-
pa Il (VO24-1).

0 = nu exista scurtcircuit/suprasarcina (alimentare sen-
zori OK).

14

Suprasarcina tensiune senzori grupa Il

1 = scurtcircuit/suprasarcina la alimentare senzori gru-
pa Il (VO24-I1).

0 = nu exista scurtcircuit/suprasarcina (alimentare sen-
zori OK).

15

Suprasarcina tensiune senzori grupa
\Y,

1 = scurtcircuit/suprasarcina la alimentare senzori gru-
pa IV (VO24-1V).

0 = nu exista scurtcircuit/suprasarcina (alimentare sen-
zori OK).

1) Vezi parametru P012, index 8310 (stare eroare) in capitolul "Parametrizarea modulului de putere".

Starea logica de comunicare "0" semnalizeaza la fiecare semnal starea OK. La porni-
rea sistemului (pornire bus cu date utilizator = 0) nici o secventa asincrona de pornire
a masterului Bus si a PLC nu duce la mesaje de diagnoza eronate.

OBSERVATIE

jde

Daca sursa de alimentare a actuatorilor 24V_S nu este conectata, bitul 1 ramane
permanent in starea "1".
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11.3 Intrari si iesiri digitale

Octetii de intrare/iesire ai aparatului MOVIFIT® pentru 12D1/4DIO (intrari digitale/iesiri
digitale) sunt definiti in felul urmator:

‘g =)  |15]14]13]12[11]10] e8] 7]6 54 ]3|2J1]0D — <
E(}D ]17;|71:17i71;]”1;|h11]10]glsl7]6|5|4|3|2|1|o|j <):D_é

Intrarile digitale (DI)

Intrarile digitale (2 octeti)

Bit Semnificatie
0 Intrare digitala DI 00

1 Intrare digitala DI 01

2 Intrare digitala DI 02

3 Intrare digitala DI 03

4 Intrare digitala DI 04

5 Intrare digitala DI 05

6 Intrare digitala DI 06

7 Intrare digitala DI 07

8 Intrare digitala DI 08

9 Intrare digitala DI 09

10 Intrare digitala DI 10

11 Intrare digitala DI 11

12 Intrare digitala DI 12/stare iesire digitala DO 00
13 Intrare digitala DI 13/stare iesire digitala DO 01
14 Intrare digitala DI 14/stare iesire digitala DO 02
15 Intrare digitala DI 15/stare iesire digitala DO 03

lesiri digitale (DO)

lesiri digitale (1 octet)
Bit Semnificatie
lesire digitala DO 00
lesire digitala DO 01
lesire digitala DO 02
lesire digitala DO 03
4-15 |Rezervat=0

w [N |~ (O
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11.4 Date de proces intre un convertizor MOVIMOT® si MOVIFIT®-MC

In Transparent Mode, un convertizor MOVIMOT®, conectat via RS485 la MOVIFIT®-
MC, este apelat cu 3 cuvinte de date de proces.

Alocare PD
g
2 5
£ <
0 ) | rez. | po | Pot | Poz | Po3 | Pot | Poz | Pos | POt | Po2 | PO3 U =) 3
3 2
e = ’Starel DI | PI1 | PI2 | PIs | Pt | P2 | P38 | Pt | P2 | PI3 D &3
’ PD1 l PD2 l PD3 I PD4 I PD5 l PD6 l PD7 I PD8 I PD9 |PD10 I PD11 U
Numerotare PD
9007200223270923
Date de proces MOVIMOT® 1
Date iesire proces Date de intrare proces
PO1: Cuvant de comanda PI1: Cuvant de stare 1
PO2: Turatie in % PI2: Curent
PO3: Rampa PI13: Cuvant de stare 2

In figura sunt utilizate urmatoarele abrevieri:

Notiune Abreviere

Intrare binara (Digital Input) DI

lesire binara (Digital Output) DO

Date de proces (Process Data) PD

Cuvant date de intrare proces (Process Input Data Word) PI

Cuvant date de iesire proces (Process Output Data Word) PO

11.41 Alocare cuvant de comanda la MOVIMOT®

Cuvantul de comanda de la MOVIMOT® este definit in felul urméator:

Cuvantul de comanda MOVIMOT® (2 octeti)
Bit Semnificatie Codificare si functie

0 Stop/deblocare

011 = Deblocare

Deblocare/oprire N .
in caz contrar oprire

2 Deblocare/oprire
3-5 — Rezervat =0
in cazul in care exista o eroare a aparatului, se solicita
6 Reset eroare M S
resetarea erorii prin trecerea acestui bitla 0 la 1.
7-15 — Rezervat =0

Modul de alocare al cuvantului de comanda depinde de configuratia comutatorului
DIP pentru functiile suplimentare MOVIMOT®. Bitji 8 - 15 sunt in acest caz partial alo-
cati. Informatii suplimentare sunt disponibile in instructiunile de utilizare "MOVIMOT®
MM..D".

jde
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11.4.2 Codificarea valorii de referinta a turatiei

Valoarea de referinta a turatiei este indicata relativ, sub forma procentuala. Ea se ra-
porteaza la turatia maxima setata cu potentiometrul pt. valoare de referinta f1 al con-
vertizorului MOVIMOT®,
Codificare: C000,., = -100 % (sens de rotatie spre stanga)

4000, = +100 % (sens de rotatie spre dreapta)

1 digit = 0.0061 %
Exemplu: 80 % n,,, sens de rotatie spre stanga

80 %

Calcul: " 0.0061

= -13115,,, = CCC5}¢,

11.4.3 Codificarea rampei

Rampa de integrator curentad este transferatd in cuvantul de date de iesire proces
PO3. Valoarea temporala transferatd se raporteaza la modificare a turatiei de

1500 rpm.

Codificare: 1 Digit=1ms

Interval: 100 ms — 10000 ms

Exemplu: 2.0 s =2000 ms = 2000, = 07D0y,

11.4.4 Alocare cuvant de stare 1 la MOVIMOT®

Cuvantul de stare 1 la MOVIMOT® este definit in felul urméator:

Cuvantul de stare 1 MOVIFIT® (2 octeti)
Bit Semnificatie Codificare si functie
1 = MOVIMOT® este deblocat.
0 = MOVIMOT® nu este deblocat.
1 = MOVIMOT®este operational.
0 = MOVIMOT®nu este operational.

1= Datele de proces sunt validate. Sistemul de actiona-
re poate fi controlat via fieldbus.

0 = Datele de proces sunt blocate. Sistemul de actio-
nare nu poate fi controlat via fieldbus.

3-4 - Rezervat = 0

1 = Defectiune/avertizare prezente.

0 = Defectiune/avertizare nu sunt prezente.
6-—-7 - Rezervat = 0

0 =Regim 24 V

2 = Lipsa semnal deblocare

4 = Deblocare
18= Regim manual activat

0 Treapta finala deblocata

1 Convertizor operational

2 Date PO validate

5 Defectiune/Avertizare

Daca nu exista nici o defectiune/averti-
zare (bit 5 = 0): stare modul de putere
8_15 |convertizor

Daca exista o defectiune/avertizare (bit

5=1): Cod de eroare Cod de eroare
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11.4.5 Codificarea valorii curentului

Modulul de putere returneaza in mod relativ valoarea efectivd momentana a curentului
de iesire, sub forma procentuala. Curentul de iesire se raporteaza la intensitatea no-
minala a curentului la aparat |.

Codificare: 1digit=0.1% Iy
Interval: numar intreg de 16 biti cu semn
Exemplu: 0320, =800 x 0.1 % Iy =80 % Iy

11.4.6 Alocare cuvant de stare 2 la MOVIMOT®

Cuvantul de stare 2 la MOVIMOT® este definit in felul urmator:

Cuvantul de stare 2 MOVIFIT® (2 octeti)

Bit Semnificatie Codificare si functie
P . 1 = MOVIMOT® este deblocat.
0 |Treaptafinala deblocata 0 = MOVIMOT® nu este deblocat.
- ® q
1 Convertizor operational 1 = MOVIMOT® este operational.

0 = MOVIMOT®nu este operational.

2 Date PO validate

1= Datele de proces sunt validate. Sistemul de actiona-
re poate fi controlat via fieldbus.

0 = Datele de proces sunt blocate. Sistemul de actio-
nare nu poate fi controlat via fieldbus.

3-4 - Rezervat = 0
5 Defectiune/Avertizare 1 i Defect!une/avert!zare prezente.
0 = Defectiune/avertizare nu sunt prezente.
6-—-7 - Rezervat = 0

8 Frana DO1

1 = frana este inchisa.
0 = frana este eliberata.

9 DO2 (operational)”

1 = Intrare DO1 setata.
0 = Intrare DO1 nesetata.

10 DI1 (dreapta)

1 = Intrare DI1 setata.
0 = Intrare DI1 nesetata.

11 DI2 (stanga)

1 = Intrare DI2 setata.
0 = Intrare DI2 nesetata.

12 DI3 (nominal f2)

1 = Intrare DI3 setata.
0 = Intrare DI3 nesetata.

13-15 -

Rezervat = 0

1) Functionalitatea iesirii poate varia odata cu functiile suplimentare configurate.
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11.5 Date de proces intre demarorul integrat si MOVIFIT®-SC

Demarorul poate fi folosit pentru actionarea cu un singur motor sau cu doua motoare.
Asignarea datelor de proces este aceeasi in ambele variante de regim.

In Transparent Mode pentru actionarea cu un singur motor SC sau actionarea cu doud
motoare SC se transfera 1 cuvant de date de iesire proces si 3 cuvinte de date de in-
trare proces cu valoarea efectiva a curentului:

Alocare PD
S
2
n =
< (@)
£ <
® E:} ’ rez. l DO l PO1 | rez. | rez. I:I> T
2 3
R m— ’Stare | DI | PI1 | PI2 I PI3 H gl
L
’ PD1 l PD2 l PD3 | PD4 I PD5 D
Numerotare PD
9007200223966603
Date de proces
Date iesire proces Date de intrare proces
PO1: cuvant de control SC PI1: cuvant de stare motor 1

— P12: cuvant de stare motor 2
- PI13: Curent motor 1 si 2

in figura sunt utilizate urmétoarele abrevieri:

Notiune Abreviere
Intrare binara (Digital Input) DI
lesire binara (Digital Output) DO
Date de proces (Process Data) PD
Cuvant date de intrare proces (Process Input Data Word) PI
Cuvant date de iesire proces (Process Output Data Word) PO

11.5.1  Alocare cuvint de comanda MOVIFIT®-SC

Cuvantul de comanda MOVIFIT®-SC contine bitjii de control pentru actionare cu un
singur motor cu schimbarea sensului de rotatie, precum si pentru actionare cu doua
motoare cu cate un sens de rotatie separat.

Cuvantul de comanda MOVIFIT®-SC este definit in felul urmator:
Cuvant de comanda MOVIFIT®-SC (2 octeti)
Bit Semnificatie Codificare si functie

1 = deblocare sistem de actionare 1.
0 = blocare sistem de actionare 1.

0 Deblocare / stop sistem de actionare 1

Regim monomotor: bit fara functie

Regim bimotor:
1 = deblocare sistem de actionare 2.
0 = blocare sistem de actionare 2.

Regim monomotor:

R . 1 = solicitare sens de rotatie "antiorar".
2 Rotatie in sens orar/sens antiorar 0 = solicitare sens de rotatie "orar".

1 Deblocare / stop sistem de actionare 2

Regim bimotor: bit fara functie
3-5 — Rezervat = 0

n cazul in care existd o eroare a aparatului, se solicita
resetarea erorii prin trecerea acestui bitla 0 la 1.

7 - Rezervat =0

6 Reset eroare
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Cuvant de comanda MOVIFIT®-SC (2 octeti)

Bit

Semnificatie

Codificare si functie

Deschidere frana motor 1 fara debloca-
re motor

Functia poate fi blocata cu un parametru.

1 = eliberare frana la sistem de actionare 1 fara activa-
re sistem de actionare.

0 = frana de la sistem de actionare 1 nu este eliberata.

Eliberare frana la sistem de actionare 2
fara activare sistem de actionare

Regim monomotor: bit fara functie

Regim bimotor":

1 = eliberare frana la sistem de actionare 2 fara activa-
re sistem de actionare.

0 = frana de la sistem de actionare 2 nu este eliberata.

10

Dezactivare monitorizare secvente fa-
ze

Regim bimotor:
1 = monitorizare succesiune faze este dezactivata.
0 = monitorizare succesiune faze nu este dezactivata.

11-15

Rezervat = 0

1) Functia poate fi blocata cu un parametru.

11.5.2

Alocare cuvant de stare MOVIFIT®-SC

CuvénAtuI de stare MOVIFIT®-SC este disponibil separat pentru fiecare sistem de actio-
nare. In felul acesta, in regim bimotor, fiecare canal de serviciu va putea semnaliza
cate un mesaj de stare separat.

Cuvantul de stare MOVIFIT®-SC este definit in felul urmator:

Cuvant de stare MOVIFIT-SC® (2 octeti)

Bit

Semnificatie

Codificare si functie

0

deblocare motor

= sistem de actionare deblocat.
= sistem de actionare blocat.

Motor operational

= modul de putere demaror MOVIFIT® este pregatit.
= modul de putere demaror MOVIFIT® nu este prega-

Stare iesire frana

1 = iegire frana setata.
0 = iesire frana nesetata.

n regim de functionare ca slave SBus:
intrare DI100

1 = intrare DI100 setata.
0 = intrare DI100 nesetata.

in alte situatii: nici o functie

Rezervat = 0

n regim de functionare ca slave SBus:
intrare DI101

1 = intrare DI101 setata.
0 = intrare DI101 nesetata.

in alte situatii: nici o functie

Rezervat = 0

Defectiune/Avertizare

1 = Defectiune/avertizare prezente.
0 = Defectiune/avertizare nu sunt prezente.

in regim de functionare ca slave SBus:
intrare DI102

1 = intrare DI102 setata.
0 = intrare DI102 nesetata.

in alte situatii: nici o functie

Rezervat =0

n regim de functionare ca slave SBus:
intrare DI103

1 = intrare DI103 setata.
0 = intrare DI103 nesetata.

in alte situatii: nici o functie

Rezervat = 0

8-15

Daca nu exista nici o defectiune/averti-
zare (bit 5 = 0): stare demaror sau sis-
tem de actionare

0 = Demarorul nu este pregatit
2 = Lipsa semnal deblocare

4 = Deblocare

18= Regim manual activat

Daca exista o defectiune/avertizare (bit
5 =1): Cod de eroare

Cod de eroare
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11.5.3 Codificarea valorii curentului

Cu cel de-al treilea cuvant de date de intrare proces, aparatul MOVIFIT® returneaza
informatii despre curentul de iesire pentru sistemul de actionare 1 si 2. In regim de
actionare cu un singur motor valoarea curentului pentru sistemul de actionare 2 este
setata pe "0".

In urmatorul tabel se dau codurile pentru curenti:

Cuvant date de intrare proces curent (2 octeti)
Curent sistem de actionare 2 Curent sistem de actionare 1
Codificare cu 8 biti: Codificare cu 8 biti:
0 — (25-1) corespunde 0 — 200% Iy aparat 0 — (25-1) corespunde 0 — 200% Iy aparat

11.6 Date de proces intre convertizorul de frecventa integrat si MOVIFIT®-FC

jde

Convertizorul de frecventa integrat functioneaza cu o interfata pentru datele de proces
comparabila cu cea de la MOVIMOT®.

In Transparent Mode se transfera intre MOVIFIT®-FC si convertizorul de frecventa in-
tegrat 3 cuvinte de date de iesire proces si 3 cuvinte de date de intrare proces:

Alocare PD
§ -
. 5
£ <
o I | rez. | o | pot | Poz | Po3 H i
2 ;.
@ (= ] Stare | DI | PI1 | PI2 | PI3 U e 3
’ PD1 l PD2 l PD3 I PD4 I PD5 U
Numerotare PD
9007200223971083
Date de proces
Date iesire proces Date de intrare proces
PO1: Cuvant de comanda PI1: Cuvant de stare 1
PO2: Turatie in %" P12: Curent"
PO3: Rampa PI3: Cuvant de stare 2
1) Parametrizabil
Tn figura sunt utilizate urmatoarele abrevieri:
Notiune Abreviere
Intrare binara (Digital Input) DI
legire binara (Digital Output) DO
Date de proces (Process Data) PD
Cuvant date de intrare proces (Process Input Data Word) PI
Cuvant date de iesire proces (Process Output Data Word) PO

OBSERVATIE

PO2 si PI2 sunt parametrizabili in combinatie cu MOVIFIT®-FC. In acest capitol este
descrisa structura datelor de proces, cu setarile implicite. Alte informatii sunt disponi-
bile in capitolul "Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC" (— B 186).
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11.6.1  Alocare cuvant de comanda MOVIFIT®-FC

MOVIFIT®-FC este controlat prin intermediul cuvantului de comanda.

Cuvantul de comandad MOVIFIT®-FC este definit in felul urmator:

Cuvant de comanda MOVIFIT®-FC (2 octeti)
Bit Semnificatie Codificare si functie

0 = Deblocare

0 Blocare/deblocare regulator 1 = Blocare regulator, activare frana.
. i 0 = Oprire rapida
1 Deblocare/Oprire rapida 1 = Deblocare
2 Deblocare/oprire 0 f Stop la rampa normala
1 = Deblocare
3-4 - Rezervat = 0
5 Comutare set parametri 0 = Set parametri 1

1 = Set parametri 2

n cazul in care apare o defectiune in modulul de pute-
6 Reset eroare re al convertizorului, trecerea acestui bitde la 0 la 1
duce la solicitarea unui reset de eroare.

7 — Rezervat = 0

Aceasta functie nu este activa in modul Easy. Functia
trebuie activata prin intermediul unui parametru supli-
mentar.

1 = eliberare frana fara activare sistem de actionare.
0 = frna nu este eliberata.

9-15 — Rezervat = 0

Eliberare frana fara activare sistem de
actionare

La analiza bitilor din cuvantul de control, relevanti pentru operatiunea de deblocare, se
va respecta urmatoarea prioritate:

Deblocare

Stop —
T

Oprire rapida — (
T

i

/blocare regulator —/ (
T

Procesare
activare

9007200047677707
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Codificarea valorii de referinta a turatiei

Valoarea de referinta a turatiei este indicata relativ, sub forma procentuala. Se refera
la turatia maxima, prestabilita in parametrii P302, index 8517 (set de parametri 1) si
parametrii P312, index 85217 (set de parametri 2).

Pentru modul Easy turatia maxima este setata din fabricatie la 3000 rpm.

Codificare: C000,,, = -100 % (sens de rotatie spre stanga)
4000, = +100 % (sens de rotatie spre dreapta)
1 digit = 0.0061 %

Exemplu: 80 % n,., sens de rotatie spre stanga
80 %
Calcul: ~0.0061 =-13115,,, = CCC5y

Codificarea rampei

Rampa de integrator curenta este transferata in cuvantul de date de iesire proces
PO3. Valoarea temporala transferatd se raporteaza la modificare a turatiei de
1500 rpm. Odata cu prestabilirea rampei prin intermediul datelor de proces, setarile
parametrilor P130/P140 si P131/P141 nu mai sunt valabile.

Codificare: 1 Digit =1 ms
Interval: 100 ms —-65s
Exemplu: 2.0 s =2000 ms = 2000,,, = 07D0,,
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11.6.4 Alocare cuvant de stare 1 pentru MOVIFIT®-FC

Cuvantul de stare 1 se foloseste la afisarea starii aparatului si a codului de eroare in
cazul aparitiei unei defectiuni.
Cuvantul de stare 1 MOVIFIT®-FC este definit in felul urmator:

Cuvant de stare 1 MOVIFIT®-FC (2 octeti)

Bit Semnificatie Codificare si functie
1 = treapta finala convertizor MOVIFIT® este deblocata.
0 Treapta finala deblocata 0 = treapta finala convertizor MOVIFIT® nu este deblo-
cata.

1 = modul de putere convertizor operational.
0 = modul de putere convertizor neoperational.

1= Datele de proces sunt validate. Sistemul de actiona-
re poate fi controlat via fieldbus.

0 = Datele de proces sunt blocate. Sistemul de actio-
nare nu poate fi controlat via fieldbus.

3 - Rezervat = 0

0 = Set parametri 1
1 = Set parametri 2

1 = Defectiune/avertizare prezente.

0 = Defectiune/avertizare nu sunt prezente.
6-7 — Rezervat = 0

0 =Regim 24V

1 = Blocare reglare

2 = Lipsa semnal deblocare

3 = Curent de repaus

4 = Deblocare

18= Regim manual activat

1 Convertizor operational

2 Date PO validate

4 Set actual de parametri

5 Defectiune/Avertizare

Daca nu exista nici o defectiune/averti-
zare (bit 5 = 0): stare modul de putere
8 — 15 |convertizor

Daca exista o defectiune/avertizare (bit 5

=1): Cod de eroare Cod de eroare

11.6.5 Codificarea valorii curentului

Modulul de putere returneaza in mod relativ valoarea efectiva momentana a curentului
de iesire, sub forma procentuala. Curentul de iesire se raporteaza la intensitatea no-
minald a curentului la aparat |

Codificare: 1digit=0.1% Iy
Interval: numar intreg de 16 biti cu semn
Exemplu: 0320, =800 x 0.1 % Iy =80 % Iy
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11.6.6  Alocare cuvant de stare 2 pentru MOVIFIT®-FC

Bornele de intrare digitale DI100 — DI103 sunt disponibile numai la unitatile slave
MOVIFIT® care comunica via SBus cu un aparat MOVIFIT® central cu interfata fiel-
dbus.

Cuvantul de stare 2 MOVIFIT®-FC este definit in felul urmator:
Cuvant de stare 2 MOVIFIT®-FC (2 octeti)

Bit Legenda Codificare si functie
1 = treapta finala convertizor MOVIFIT® este deblocata.
0 Treapta finala deblocata 0 = treapta finala convertizor MOVIFIT® nu este deblo-
cata.
1 Convertizor operational 1 = modul de putere convertizor operational.

0 = modul de putere convertizor neoperational.

1= Datele de proces sunt validate. Sistemul de actiona-
re poate fi controlat via fieldbus.

0 = Datele de proces sunt blocate. Sistemul de actio-
nare nu poate fi controlat via fieldbus.

3 - Rezervat = 0

0 = Set parametri 1

2 Date PO validate

4 Set actual de parametri 1 = Set parametri 2
5 Defectiune/Avertizare 1 i Defect!une/avert!zare prezente.
0 = Defectiune/avertizare nu sunt prezente.
6-7 — Rezervat =0
A x 1 = Frana este inchisa.
8 Frana

0 = Frana este eliberata.
in regim de functionare ca slave SBus: |1 = intrare DI100 setata.

9 intrare DI100 0 = intrare DI100 nesetata.
in alte situatii: nici o functie Rezervat =0
in regim de functionare ca slave SBus: |1 = intrare DI101 setaté.
10 intrare DI101 0 = intrare DI101 nesetata.
in alte situatii: nici o functie Rezervat =0
in regim de functionare ca slave SBus: |1 = intrare DI102 setaté.
11 intrare DI102 0 = intrare DI102 nesetata.
in alte situatii: nici o functie Rezervat = 0
n regim de functionare ca slave SBus: |1 = intrare DI103 setaté.
12 intrare DI103 0 = intrare DI103 nesetata.
in alte situatii: nici o functie Rezervat = 0
13-15 — Rezervat = 0
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11.7 Date de proces intre un slave MOVIFIT® si MOVIFIT®-SC/-FC

Alocare PD
S
[
-.‘;; g
o - o
E =) [ez. | DO | PO1 | PO2| PO3| PO1] PO2| PO3 | POT]| PO2| PO3 || | PO1] PO2] PO3 || S
3 - 3
E:’: Istare | DI [Pt [ P2 [Pi3 [Pt P2 | Pi3[P1[P2][P3 ]| |[P1]P2]P3 |] C:D-'C.-).@
= ——— max. 6 participanti externi SBus
[PD1 [ PD2 [ PD3 [ PD4 | PD5 | PD6 | PD7 | PD8 | PD9 [PD10]PD11]]  |PD21]PD22[PD23])
Numerotare PD
9007200223975563
In figura sunt utilizate urmatoarele abrevieri:
Notiune Abreviere
Intrare binara (Digital Input) [0]]
lesire binara (Digital Output) DO
Date de proces (Process Data) PD
Cuvant date de intrare proces (Process Input Data Word) PI
PO

Cuvant date de iesire proces (Process Output Data Word)

OBSERVATIE

jde

demarorul integrat si MOVIFIT®-SC" (— & 127).

« Diagrama de proces a unitatilor slave MOVIFIT®-SC corespunde celei de la
MOVIFIT®-SC. Alte informatji sunt disponibile in capitolul "Date de proces intre

« Diagrama de proces a unitatilor slave MOVIFIT®-FC corespunde celei de la
MOVIFIT®-FC. Alte informatji sunt disponibile in capitolul "Date de proces intre

convertizorul de frecventa integrat si MOVIFIT®-FC" (— & 129).
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12  Utilizarea MOVITOOLS® MotionStudio
12.1  Pregatiri la aparatul MOVIFIT®

jde

jde

OBSERVATIE

in timpul lucrarilor la aparatul MOVIFIT® respectati neap&rat manualul de operare
aferent si mai ales instructiunile de siguranta si avertizarile continute de acesta.

La punerea in functiune a aparatului MOVIFIT®, puteti realiza in modul Expert o para-
metrizare extinsa prin intermediul fieldbus sau al interfetei de diagnoza. Cu ajutorul
software-ului de asistenta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio puteti ajusta parametrii
in functie de aplicatie.

Pentru a activa modul Expert procedati dupa cum urmeaza:
1. Instalati versiunea curenta a software-ului MOVITOOLS® MotionStudio pe PC/lap-

top.
2. Activati modul Expert la MOVIFIT®-SC si MOVIFIT®-FC plasand comutatorul DIP
S10/1 pe "ON".
S10
9007200092341131
OBSERVATIE

Daca in modul Expert comutatoarele DIP S10/2 — S10/6 au fost setate corespunzator
aplicatiei, se poate renunta la operatiunea de punere in functiune a motorului/franei
cu ajutorul MOVITOOLS® MotionStudio.

Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfata fieldbus EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP 1 35



1 Utilizarea MOVITOOLS® MotionStudio
Informatii referitoare la MOVITOOLS® MotionStudio

12.2  Informatii referitoare la MOVITOOLS® MotionStudio

12.21  Functii
Pachetul de soft va ajuta la realizarea urmatoarelor functii:
» Stabilirea comunicatiei cu aparatele
« Executarea functiilor cu ajutorul aparatelor

12.2.2 Canale de comunicare

Pentru configurarea comunicarii cu aparatele, in pachetul software MOVITOOLS®
MotionStudio este integrat SEW-Communication-Server.

Cu ajutorul SEW-Communication-Server putefi configura canalele de comunicare.
Odata configurate, acestea sunt utilizate de aparate pentru comunicarea cu ajutorul
optiunilor de comunicare de care dispun. Se pot folosi simultan maxim 4 canale de co-
municare.

MOVITOOLS® MotionStudio suporta urmatoarele canale de comunicare:
+ serial (RS485) prin adaptor de interfata

* magistrala de sistem (SBUS), via adaptor de interfata

+ Ethernet TCP/IP, PROFINET IO, EtherNet/IP™, MODBUS TCP

+ EtherCAT

+ fieldbus (PROFIBUS DP-V1)

+ interfata software independenta de producator - Tool Calling Interface

Canalele de comunicare disponibile pentru selectie depind de aparat si de optiunile de
comunicare ale acestuia.

12.2.3 Executarea functiilor cu ajutorul aparatelor
Pachetul de soft va ajuta la realizarea urmatoarelor funciii:
» parametrizarea (de exemplu Tn structura ramificatd de parametri ai unitatii)
» punere in functiune
* vizualizarea si diagnoza tehnica
* programare

Pentru a executa aceste funciii cu ajutorul aparatelor, in pachetul software
MOVITOOLS® MotionStudio sunt integrate urméatoarele componente de baza:

¢ MotionStudio
+ MOVITOOLS®

MOVITOOLS® MotionStudio ofera instrumentele adecvate pentru fiecare tip de aparat
si functiile acestuia.
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12.3  Primii pasi
12.3.1 Pornirea softului si generarea unui proiect

Procedati in felul urmator:

1. Alegeti In meniul de start Windows urmatorul punct: [Start] > [Programe] >
[SEW] > [MOVITOOLS-MotionStudio] > [MOVITOOLS-MotionStudio]

= MOVITOOLS® MotionStudio este pornit.

2. Generati un nou proiect, cu o noua denumire si un loc de memorie.

12.3.2 Stabilirea comunicatiilor si scanarea retelei
Procedati in felul urmator:
1. Pentru a comunica cu aparatele setati un canal de comunicare.

= Informatii detailate referitoare la configurarea unui canal de comunicare si la ti-
pul de comunicare respectiv se regasesc in sectiunea "Comunicare prin Fiel-
dbus/Industrial Ethernet”.

2. Scanatj reteaua (scan aparate) cu simbolul [1] din bara de simboluri.

De-E © | ‘ + + X | [ 5can

|
(]
27021598896943499

12.3.3 Modul de conectare

Generalitati

In MOVITOOLS® MotionStudio se face diferenta intre modul de conectare "Online" si
"Offline". Modul de conectare este stabilit de catre utilizator. Instrumentele offline sau
online disponibile vor fi afisate specific aparatelor in functie de modul de conectare se-
lectat.

12
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Figura urmatoare prezinta ambele tipuri de tools (utilitare):

(1] [2] (3]

Offline-Tool l

Online-Tool

[4]

>

18014399752675211
[11 Harddisk PC inginerie [2] Memorie de lucru PC inginerie
[3] PC de asistenta tehnica [4] Aparat
Tools Descriere

Online-
Tools

Modificarile realizate cu Online-Tools (utilitare online) au efect intai "NU-
MAI" asupra aparatului [4].

« Daca doriti sa transferati modificarile in memoria de lucru [2], executati
functia "Upload (aparat --> PC)".

» Prin salvarea proiectului modificarile sunt stocate pe harddisc-ul [1]
PC-ului de asistenta tehnica [3].

Offline
Tools

Modificarile realizate cu Offline-Tools (utilitare offline) au efect intai "NU-
MAI" asupra memoriei de lucru [2].

» Prin salvarea proiectului modificarile sunt stocate pe harddisc-ul [1]
PC-ului de asistenta tehnica [3].

« Daca vreii sa transferati modificarile si Tn aparatul dvs. [4], executat;
functia "Download (PC --> aparat)". Verificati apoi parametrizarea.
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OBSERVATIE
i Modul de conectare "Online" NU reprezintd un mesaj de raspuns care sa indice daca
sunteti conectat cu aparatul sau daca acesta poate comunica.
» Daca aveti nevoie de acest mesaj de raspuns, vezi sectiunea "Configurarea testu-
lui ciclic de accesibilitate” din modulul de asistenta online (sau din manualul)
MOVITOOLS® MotionStudio.
OBSERVATIE
i Comenzile de administrare a proiectului (de ex. "Download" (Descarcare),

"Upload" (incarcare) etc.), cele referitoare la starea online a aparatelor si cele de tip
"scanare aparate" ruleaza indiferent de modul de conectare selectat.

MOVITOOLS® MotionStudio porneste in modul de conectare setat de utilizator inain-
te de oprirea programului.

Setarea modului de conectare (online sau offline)
Procedati in felul urmator:
1. Alegeti modul de comunicare:

» Pentru functii (Online-Tools) cu efect direct asupra aparatului, treceti in modul On-
line cu simbolul [1].

» Pentru functii (Offline-Tools) cu efect direct asupra proiectului, treceti in modul Of-
fline cu simbolul [2].

NDE-H § | + + X | [*5can

1 [2
18014399643939211
Marcati nodul aparatului.

3. Tn meniul contextual selectatj utilitarele pentru configurarea aparatului.
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12.3.4 Configurarea aparatelor

in cele ce urmeaza se va prezenta, plecand de la exemplul unui aparat MOVIFIT®,
modul in care sunt apelate utilitarele pentru configurarea aparatului.

Modul de conectare este "Online". Aparatul a fost scanat la vizualizarea retelei.
Procedati in felul urmator:

1. Marcati aparatul in vizualizarea retelei (in exemplu modulul de putere [1]).
2. Deschideti meniul contextual cu tasta din dreapta a mouse-ului.

% L

=% Ethemet
E\ﬂ ENIP-152.168.10.4: MTF._.E31A
-y SBus 1
=Y Intemal
[1] ——————— & 1: MTF.AD015:543
BE 1. Parameter
z Comparison
| Startup v [ stertur
Application modules » ||BE  Parametertree
Programming » ||“® Manual operation
Diagnostics » =@ Technology activation
& Shel
MOVITOOLS >
B |
B Manage component (Default - Power section) »
Properties...

9007201701091851

3. Selectati utilitarul pentru configurarea aparatului (in exemplu comanda [Punere in
functiune] > [Structura ramificata parametri]).

El Tool start page EE Farameter tree [Default - Power section (MTF. AD003-543)]

O }5 Tres ﬂ
g =25 MOVIFIT FC parameters
= % {% 0.. Display values
W +-{E8 1.. Setpoints/ramp generators
a {% 3., Motor parameters
3 % &.. Monitoring functions
-4 6.. Teminal assignment
E, % 7.. Control functions
+ [+-{E3 8.. Unit functions
[t
[E

9007201701096203
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12.4 Comunicare seriala (RS485) cu adaptor de interfata

12.41 Asistenta tehnica via adaptor de interfata (serial)

Dat fiind ca aparatul suporta optiunea de comunicare "seriald", puteti utiliza pentru
asistenta tehnica un adaptor de interfata.

Adaptorul de interfata reprezinta un element hardware suplimentar, cu care conectati
PC-ul/laptop-ul de asistenta tehnica cu optiunea de comunicare corespunzatoare a
aparatului.

Adaptorul de interfata adecvat pentru aparatele SEW-EURODRIVE este USB11A, ca-
re se bazeaza pe standardul de interfatd RS485.

Adaptorul de interfatda USB11A poate fi procurat de la SEW-EURODRIVE:

Nr. comanda Pachet de livrare

2 cabluri de conectare:
Cablu de racord TAE cu doi conectori RJ10
» Cablu de racord USB cu conector USB-A si conector USB-B

08248311

12.4.2 Punerea in functiune a adaptorului de interfata USB11A

Adaptorul de interfata USB11A functioneaza cu ajutorul unui redirector COM. Acesta
aloca adaptorului de interfata primul port COM liber.

Racordarea adaptorului de interfata USB11A

jde

A AVERTIZARE

Pericol de ardere din cauza suprafetelor fierbinti ale aparatului MOVIFIT® sau ale
dispozitivelor optionale externe (de ex. rezistor franare).

Pericol de accidente grave.

« Nu atingeti aparatul MOVIFIT® si componentele optionale externe decat dupa ce
s-au racit suficient.

OBSERVATIE

In cazul unei conexiuni cu un adaptor de interfatd, nu puteti incdrca aplicatii de pe
PC-ul de asistenta tehnica in aparat.

Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfaté fieldbus EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP 7| 4.7



1

Utilizarea MOVITOOLS® MotionStudio
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Urmatoarea figura prezinta modul in care adaptorul de interfata USB11A [2] este co-
nectat cu aparatul [4] si PC-ul/laptop-ul [1] prin intermediul mufei de diagnoza [3]. In-
terfata de diagnoza X50 a aparatului MOVIFIT® se afla la ABOX, sub un dop filetat.

MOVIFIT®
M4 —
I & X50
=)
(2] T
1] USB11A
USB w1 = RS485 [3]
RJ10
14629359499
[11 PCllaptop [3] Mufa de diagnoza a aparatului

[2] USB11A cu doua cabluride racord [4] Aparat
(cuprinse Tn volumul de livrare)

Procedati in felul urmator:
1. Desurubati dopul filetat de la interfata de diagnoza X50.

2. Conectati adaptorul de interfatd USB11A [2] cu cele doua cabluri de racord furni-
zate:

* Introduceti conectorul RJ10 al primului cablu de racord in mufa de diagnoza [3] a
aparatului [4].

» Introduceti conectorul USB-A al celui de-al doilea cablu de racord intr-o interfata
USB libera a PC-ului/laptop-ului [1].

3. Daca  utilizati  pentru prima oara adaptorul de interfatd cu
MOVITOOLS® MotionStudio, instalati driver-ele necesare.
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Comunicare seriala (RS485) cu adaptor de interfata

Drivere-le pentru adaptorul de interfata USB11A sunt copiate pe PC/laptop la instala-
rea MOVITOOLS® MotionStudio.

Procedati in felul urmator:

1.
2.

=

Asigurati-va ca PC-ul/laptop-ul dispune de drepturi locale de administrator.

Conectati adaptorul de interfata USB11A cu unul dintre porturile USB libere PC-
ului/laptop-ului.

= Noua componenta hardware va fi recunoscuta, iar asistentul hardware va insta-
la driver-ul.

Adaptorul de interfata este operational.

Verificarea portului COM al USB11A de la PC/laptop

Procedati in felul urmator:

1.

Selectati din meniul de start Windows instalat pe PC/laptop comanda: [Start] >
[Settings] > [Control Panel] > [System]

Deschideti tab-ul "Hardware".
Executati un clic pe butonul [Device manager].
Deschideti registrul "Connections (COM and LPT)".

= Este afigsata portul COM virtual, care i-a fost alocat adaptorului de interfata (de
ex. "USB Serial Port (COM3)").

Pentru a evita conflictele cu un alt port COM, modificati portul COM al adaptorului
de interfata USB11A:

Marcati in "Device manager" portul COM al adaptorului USB11A.

Alegeti din meniul contextual comanda [Properties] si alocati adaptorului USB11A
un alt port COM.

Reporniti sistemul pentru a asigura preluarea setarilor modificate.

12
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12.4.3 Configurare comunicare seriala
Procedati in felul urmator:

v" Prin intermediul adaptorului de interfata USB11A este realizatd o conexiune seria-
Ia intre PC/laptop si aparatele pe care doriti sa le configurati.

1. Efectuati un clic in bara de simboluri pe simbolul [1].

- b | & B |dk + + X | [#5can 1i]
|

1]
18014399642823819

= Este afisata urmatoarea fereastra.
(11 [2] 13

V' activate
Serial LI COM port: 1, Baud rate: AUTO | __|
| B Edit..

SBus
Ethe_rnet IV Activate
g%ﬂg‘f& COM port: 3, Baud rate: AUTO P
[ ===
I _I = Activate
Edit
J I | &ictivate
Edit

MOVITOOLS®-MationStudio | 0K | Abbrechen |y

9007200201683979

2. Alegeti din lista [1] tipul de comunicatje "Serial".

= In exemplu este activat primul canal de comunicare cu tipul de comunicare "Se-

ral” [2].
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3. Apasati butonul [3].
= Sunt afigate setarile tipului de comunicare "Serial".

L x|

Bazic settings | Extended settings |

COM port: I‘I j
Baudrate:  [4UTO | Defaur aUTD)

W oK H Abbrechen h

9007200201689739

4. Daca este necesar, modificati parametrii de comunicare prestabiliti in tab-urile "Ba-
sic settings" si "Extended settings". O descriere detaliata a parametrilor de comu-
nicare este disponibila Tn capitolul "Parametri de comunicare seriala
(RS485)" (— B 146).
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Parametri de comunicare seriala (RS485)

Tabelul urmator prezinta setarile "Basic settings" pentru canalul de comunicare seriala

(RS485):
GleluliiC JE Descriere Observatie
municare
Port serial t » Daca aici nu este notata nicio
orl serial, cu care es'e co- valoare, SEW Communication
Port COM nectat adaptorul de inter- ) .
= Server va lua primul port dispo-
fata. o
nibil.
» Valori setabile:
— 9.6 kBit/s
— 57.6 kBit/s
— AUTO (setare standard)
. * Valoarea corecta se va lua din
Viteza de transfer date, cu documentatia unitatii conecta-
care PC-ul comunica prin
Rata baud te.

canalul de comunicatii cu
unitatea din retea. + Daca se va lua "AUTO", unitati-

le vor fi scanate succesiv cu
ambele rate baud.

» Setati valoarea de start pentru
identificarea automata a ratei
baud, folosind meniul [Settings]

> [Options] > [Communication].

Tabelul urmator prezinta setarile "Extended settings" pentru canalul de comunicare
seriala (RS485):

Parametri de co-

. Descriere Observatie
municare

Telegrame para- | Telegrama cu un singur pa- | Este folosita pentru transferul unui
metru rametru singur parametru al aparatului.

Este folosita pentru transferul unui
set complet de parametri ai apa-
ratului

Telegrame multi- | Telegrama cu mai multi pa-
byte rametri

e Setare standard:

— 100 ms (telegrama parame-
tru)

— 350 ms (telegrama multiby-

: te)
Timpul de asteptare in ms, . ,
pe care il asteapta masterul | Daca la o scanare a retelei nu

Timeout pana cand primeste de la sunt gasite toate aparatele sau
slave raspunsul la o intero- exista probleme de comunica-

gare. re,v majorati valorile in felul ur-
mator:

— 300 ms (telegrama parame-
tru)

— 1000 ms (telegrama multi-

byte)
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Parametri de co-

out

depasirea intervalului time-

. Descriere Observatie
municare
Numarul de repetari ale in-
Repetari terogarii trimise initial, dupa Setare standard: 3

Setarea interfetei seriale pentru MOVIFIT®-MC

Daca in combinatie cu MOVIFIT®-MC nu au putut fi detectate toate convertizoarele
MOVIMOT®, SEW-EURODRIVE recomanda setarea urmatorilor parametri de comuni-

care pentru interfata seriala:

Grupa Parametri de comunicare Valoare
Timeout 350 ms
Telegrame parametru :
Repetari 3
Timeout 3500 ms
Telegrame multibyte
Repetari 1

12
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12.5 Comunicare via Ethernet

12.5.1 Racordarea interfetei de service a aparatului MOVIFIT® la PC/laptop

ATENTIE!

Deteriorarea mufei RJ45 prin introducerea unui cablu patch RJ45 din comert, care
nu dispune de mansonul cu sistem de blocaj push-pull.

Distrugerea mufei RJ45 cu sistem de blocaj push-pull.

* Introduceti Tn mufa RJ45 cu sistem de blocaj push-pull numai conectori RJ45
adecvati, care la randul lor dispun de sistem de blocaj push-pull, conform
IEC 61076-3-117.

* Nu utilizati niciodata cabluri patch RJ45 din comert, care nu dispun de mansonul
cu sistem de blocaj push-pull. Acesti conectori nu se blocheaza audibil la conec-
tare.

Figura urmatoare prezinta conectarea unui PC/laptop la o interfata de asistenta tehni-
ca a aparatului MOVIFIT®:

Push-Pull RJ45

[4] 5] 3]
1654212363

[1] Interfatd (M12) a aparatului MOVIFIT®[2] Cablu Ethernet uzual
[3] Interfata Ethernet a PC-ului/laptop- [4] Interfata (push-pull RJ45)
ului a aparatului MOVIFIT®
[5] Cablu Ethernet cu conector RJ45 cu
sistem de blocaj push-pull
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12.5.2 Address Editor

Vedere de ansamblu

Editorul de adrese este un soft utilitar gratuit produs al SEW-EURODRIVE. Acesta va
fi disponibil dupa instalarea software-ului de asistentd tehnica MOVITOOLS®
MotionStudio, dar poate fi folosit si independent de acesta.

Editorul de adrese este folosit la stabilirea comunicarii aparatelor prin intermediul Et-
hernet si la adresarea acestora.

Dupa conectarea la reteaua Ethernet a interfetei Ethernet de la PC-ul de asistenta
tehnica, cu ajutorul unui cablu patch, Address Editor va identifica toti participantii Et-
hernet din segmentul de retea conectat (retea locala).

Spre deosebire de MOVITOOLS® MotionStudio, in acest caz nu este necesara seta-
rea adresei IP a PC-ului de asistenta tehnica in reteaua locala.

Daca ati adaugat participanti Ethernet intr-o retea, executati urméatorii pasi:
1. "Pornirea Address Editor" (— B 149)
2. "Cautare participanti Ethernet" (— B 150)

3. Dupa ce au fost identificati noii participanti Ethernet, continuati cu una dintre urma-
toarele doua variante:

= "Setarea participantilor Ethernet identificati, in functie de specificul retelei (adre-
sare)" (— B 151)

= "Setarea PC-ului de asistenta tehnica in functie de specificul retelei" (— & 151)

Pornirea Address Editor
Editorul de adrese poate fi folosit imediat dupa instalarea MOVITOOLS® MotionStudio.
Procedati in felul urmator:
1. Tnchideti programul MOVITOOLS® MotionStudio.

2. Alegeti in meniul de start Windows urmatorul punct: [Start] > [Programe] > [SEW]
> [MOVITOOLS MotionStudio] > [Address Editor]
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Cautare participanti Ethernet

Cu editorul de adrese se pot identifica participantii dintr-o retea Ethernet. In felul aces-
te se vor putea identifica in primul rand participantii nou veniti in reteaua Ethernet. in
plus, editorul de adrese va ajuta la localizarea interfetei Ethernet a participantilor Et-
hernet identificati.

Procedati in felul urmator:

1.
2.

Porniti editorul de adrese.

Alegeti interfata "Ethernet" pentru unitate si PC. Activati in acest sens butonul de
optiuni corespunzator.

Apasati pe butonul [Next].

4. Asteptati pana cand functia de scanare retea porneste automat. Setarea standard

7.

pentru timpul de asteptare este 3 s (caAmp de introducere date [2]).

= Este afisata adresarea curenta a tuturor participantilor Ethernet din reteaua co-
nectata.

Daca dupa scanarea retelei nu s-a gasit niciun aparat, verificati cablajul sau daca
nu cumva ati montat (activat) mai multe placi de retea in PC.

Pentru a cauta aparatele cu o anumita placa de retea, procedati in felul urmator:
Selectati placa dorita. Efectuati un clic in bara de simboluri pe simbolul [3].

Porniti manual operatiunea de scanare a retelei. Efectuati un clic in bara de sim-
boluri pe simbolul [1].

(1] (2] [3]

M [+ Scan Timeout[s] 3 &# Address ChangeTimeout [s] S E=| Select network card

anfiguration

Unit ‘ Communication parameters

# 0K
MaC D 00-0F-B9-FF-FF-EE IP address 10.3.71.131
Signature  dfs21b-gateway 1 Subnetwork mask  255.255.252.0
Tupe Gateway DFS21B Standard Gateway 10.3.68.1

@ [ Locate

1
1
i
i
]
2 g
i
{
-l . e

. e il

[4]
18014400023008779
Pentru a localiza un participant Ethernet, activati caseta de selectare [4].

= In acest moment LED-ul "link/act" de la prima interfatd Ethernet a respectivului
participant Ethernet va clipi in culoarea verde.
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Utilizarea MOVITOOLS® MotionStudio

Comunicare via Ethernet

Setarea participantilor Ethernet identificati, in functie de specificul retelei (adresare)

12.5.3

Procedati in felul urmator:

1.
2.

Porniti editorul de adrese si scanati reteaua.

Efectuati dublu clic Tn campul [1] pe setarea pe care doriti sa o modificati. Puteti
modifica urmatoarele setari:

Adresa IP a participantului
Adresa IP a mastii de subretea
Adresa IP a gateways standard

IP address . 2.71.151
Subnetwork mask 25,255,252, 0 [—— [1]
Standard Gateway 10, 3.68,. 1

Download [2]

18014400041285899
Confirmati modificarile cu tasta Enter.

Pentru a transfera modificarile de adresare si participantului Ethernet, dati clic pe
butonul [2].

Obpriti si reporniti aparatul pentru a activa setarile modificate.

Setarea PC-ului de asistenta tehnica in functie de specificul retelei

Procedati in felul urmator:

1.

N o o koo

In Windows Control Panel selectati "Network and Internet" (in Classic View "Net-
work and Sharing Center").

Dati clic pe butonul [Manage network connection].

= Sunt afisate toate conexiunile de retea disponibile.
Marcati conexiune de retea respectiva.

Alegeti din meniul contextual [Properties].

Marcati protocolul de internet "IPv4".

Executati un clic pe butonul [Properties].

Introduceti in subnet mask si standard gateway aceleasi adrese IP ca si la ceilalti
participanti Ethernet din aceasta retea locala.

Introduceti pentru PC o adresa IP care satisface urmatoarele conditii:

In grupa care defineste Reteaua, partea de adres& pentru PC-ul de asistent teh-
nica trebuie sa fie identica cu cea a celorlalfi participanti Ethernet.

In grupa care defineste participantii, partea de adres& pentru PC-ul de asistenta
tehnica trebuie sa fie diferita de cea a celorlalii participanti.

In ultima grupa nu este permisé folosirea valorilor "0", "4", "127" si "255".

12
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OBSERVATIE

in adresa IP a subnet mask (de ex. 255.255.255.0) valorile din cadrul grupurilor au
urmatoarea semnificatie:

jde

» "255" defineste adresa retelei in care se afla participantii.

» "0" defineste adresa participantului respectiv, pentru a-l putea distinge de ceilalti.

9. Confirmati cu [OK].

10. Pentru a inchide fereastra, dati din nou clic pe butonul [OK].

12.5.4 Configurarea canalului de comunicare via Ethernet
Procedati in felul urmator:
1. Efectuati un clic in bara de simboluri pe simbolul [1].

he-B D D5 + + X | [#5can

(1
18014399642823819

= Este afisata fereastra "Configure communications connections".
[1] [2] (3]

|
Canfigure communication c[ynnections I éj
| v Activ
| | IEth ot - Activate Ethercat: No W Activate
Em Activate SMLP: Yes —
— ‘ Edit... |
Serial I
SBus
Ethemet [ Activ
Profibus L Fetvae
A el kST e - et ”_’w_@ gy ‘rf—l_ e
27021598908604299

2. Selectati din lista [1] tipul de comunicare "Ethernet".

= In exemplu este activat primul canal de comunicare cu tipul de comunicare "Et-
hernet" activat [2].

3. Apasati butonul [3].
= Sunt afigate setarile tipului de comunicare "Ethernet".

4. Setati protocolul SMLP fin tabul "Setari SMLP". SMLP finseamna Simple
MOVILINK® Protocol. Acesta este protocolul pentru aparate al SEW-EURODRIVE,
transmis direct via TCP/IP.

5. Setati parametrii. Procedati conform descrierii din capitolul "Setarea parametrilor
de comunicare pentru SMLP" (— B 153).
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Comunicare via Ethernet

Setarea parametrilor de comunicare pentru SMLP

Procedati in felul urmator:

1. Modificati, daca este necesar, parametrii de comunicare prestabiliti. O descriere
detaliata a parametrilor de comunicare este disponibila in capitolele "Parametrii de

comunicare pentru SMLP" (— 154) si "Porturi de comunicare utiliza-

te" (— B 155).

OBSERVATIE

jde

La scanarea aparatelor vor fi identificate numai aparatele aflate in acelasi segment
de retea (locald) cu PC-ul/laptop-ul pe care ruleazd MOVITOOLS® MotionStudio.

2. Daca aveti aparate In afara segmentului de retea local, adaugati adresele IP ale
acestor aparate n lista serverelor SMLP. Pentru aceasta procedati in felul urma-

tor:

* Marcati lista de adrese.

» Alegeti in meniul contextual comanda [Add IP Address] [1].

Timeout:

Broadcast IP address:

Broadcast scan duration [z]: |5 3: S

IP addresses of SMLP servers | Excluded IP addresses |

MOVITOD,

B asic settings

1000 ~mz [Default: 1000 mz)
| 255.255.255.255

| Metwark adapter...

[Default: Bz

Address listings

R
< I Chrl+U
-~ P P ¥
¥  Down ChrlH+-Down
| |
| Add IP address N Chrl+a i 1]
. Delete IP eut:ldresé/‘S Cel )4

e O

+ Tn campul de introducere a datelor [2] treceti adresa IP si dati clic pe butonul [OK].

Add IP address

IP address: I

X

12
Cancel l-

OIS e ¢ H

27021599086907147

12
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Comunicare via Ethernet

Parametrii de comunicare pentru SMLP

Utilizarea MOVITOOLS® MotionStudio

In tabelul urmator sunt prezentati parametrii de comunicare pentru SMLP:

Parametri de co-
municare

Descriere

Observatie

Timeout

Timpul Tn ms pe care 1l
asteapta clientul pana cand
primeste de la server ras-
punsul la o interogare.

¢ Setare standard: 1000 ms

* Daca intarzierea comunicarii
provoaca erori, majorati valoa-
rea.

Broadcast
adresa IP

Adresa IP a segmentului
local de retea in cadrul ca-
ruia se realizeaza scana-
rea unitatilor.

In starile standard, la scanarea
aparatelor vor fi identificate numai
acele aparate aflate in segmentul
local de retea.

Adresa IP
Server SMLP

Adresa IP a serverului
SMLP sau a altor aparate
care trebuie incluse la sca-
narea unitatilor, dar care se
afla in afara segmentului
local de retea.

* Introduceti aici adresa IP a apa-
ratelor care trebuie incluse in
scanare, dar care se afla in afa-
ra segmentului local de refea.

» Daca realizati o comunicare in-
directa intre Ethernet si
PROFIBUS, introduceti aici
adresa IP a controler-ului.

Adresa IP
exclusa

Adrese IP ale aparatelor
care nu trebuie incluse in
scanarea aparatelor.

Introduceti aici adresa IP a aparate-
lor care nu vor trebui incluse la
scanarea retelei. Aceste aparate ar
putea fi unitatile cu care inca nu se
poate comunica (de ex. fiindca nu
au fost inca puse in functiune).
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Porturi de comunicare utilizate

Utilizarea MOVITOOLS® MotionStudio

Comunicare via Ethernet

Urmatorul tabel prezintd porturile de comunicare utilizate de MOVITOOLS®
MotionStudio:
Nr.
Aplicatie portului de comunica- Descriere
re
Pentru servicii ale SMLP si pentru
ETH Server 300 (TCP/UDP) utilizarea unui PC ca gateway Et-
hernet.
C Pentru comunicarea intre
ggrvvvefomm“”'cat'on 301 (TCP) MOVITOOLS® MotionStudio si
SEW Communication Server
. Pentru comunicarea MOVITOOLS®
Offline Data Server 302 (TCP) MotionStudio fn mod offline
Pentru comunicarea cu un PC cu
®
MOVIVISION® Server 303 (TCP) server MOVIVISION®
Rezervat 304 -
Pentru comunicare via TCI (Tool
TCl-Server 305 (TCP) Calling Interface a firmei Siemens)
EcEngineeringServer Pentru comunicarea directa (fara
306 (UDP) o
RemoteControl master) cu unitétile slave
Pentru comunicarea directa (fara
EcEngineeringServer master) cu unitafjle slave si pentru
. 307 (UDP) : 2 . ;
gateway Mailbox comunicarea prin intermediul unui
gateway Mailbox
Vizualizare Pentru comunicarea intre
MOVI-PLC® 308 (TCP/UDP) MOVI-PLC® si simulation 3D din
MOVITOOLS® MotionStudio

12
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12.6 Executarea functiilor cu ajutorul aparatelor

12.6.1 Citirea sau modificarea parametrilor aparatelor

Procedati in felul urmator:

1. Treceti in modul de vizualizare dorit (proiect sau retea)
2. Alegeti modul de comunicare:
+ Daca doriti sa cititi/modificati parametrii direct in aparat, treceti in modul online cu
simbolul [1].
» Daca doriti sa cititi/modificati parametrii in proiect, treceti in modul offline cu sim-
bolul [2].
De-B & OO + + X | [ Scan
|
11 2
18014399643939211
Marcati aparatul pe care vreti sa il parametrizati.
Alegeti din meniul contextual comanda [Startup] > [Parameter tree] (structura rami-
ficata parametri).
= Modul de vizualizare "Structura ramificata parametri" este afisat in partea dre-
apta a ecranului.
5. Deschideti structura ramificata pana la nodul dorit.
BE Parameter tree [diive3 (MCO7B0004-281)] | xdbx
s/ EXll = 10vITRAC®E ParametersiMok =
o}
2 ||| =23 MOVITRACSE Parameters 310 Start/stop speed 2 [1/min] [50.0
= = 2 0. Display values 311 Mirimum speed 2 [1/min][15.0
% #-{z2 1.. Setpoints / ramp generators ; )
-3 2. Controller parameters 32 Mazimum speed 2 [1 e‘lmln]I'IEDD_D
8 42 3. Motor parameters 313 Current limit 2 Zn] 127
30, Limits 1
-~ 31. Limits 2
-5 32 Motar adjustment 1
= 33, Motor adjustment 2
= 34. In-UL monitoring
+-{z3 4.. Reference signals
[#-z4 5.. Monitoring functions
24 B.. Terminal azzignment
#-{z3 7.. Control functions
E -z 8.. Unit functions
@ 24 9. IPOS parameters
&
. Limits 2 | 32, Motor adjustment 1 I
9007200201958155
6. Pentru a afisa o anumita grupa de parametri ai aparatului, efectuati dublu clic pe
grupa.
7. Dupa ce ati schimbat anumite valori din cAmpurile de date, confirmati aceasta cu
tasta enter.

jde

Pentru informatji detailate despre parametrii aparatelor, vezi lista de parametri a apa-
ratului.
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12.6.2

12.6.3

Utilizarea MOVITOOLS® MotionStudio

Executarea functiilor cu ajutorul aparatelor

Punerea in functiune a aparatelor (online)

Procedati in felul urmator:

1.
2.

Treceti Tn modul de vizualizare "retea".

Treceti in modul online cu simbolul [1].
De-E © | + + X  [*5can
|
(11
18014399693512203

Marcati aparatul pe care doriti sa il puneti in functiune.

4. Alegeti din meniul contextual comanda [Startup] > [Startup].

= Este afisat asistentul de punere in functiune.

Urmati instructiunile date de asistent si incarcati apoi in aparat datele pentru pune-
re in functiune.

Configurarea si diagnoza tehnica in Transparent Mode

Pentru modulele de aplicatie SEW-EURODRIVE sunt disponibile plugin-uri de configu-
rare si diagnoza (vezi capitolul "Configurare in Transparent Mode" (— B 209)).

12
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13 Parametrizarea modulului de putere

13.1  Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-SC

jde

Punerea in functiune a motorului/franei este posibila numai daca s-a activat modul Ex-
pert. Activati modul Expert al MOVIFIT®-SC plasand comutatorul DIP S10/1 pe "ON".

MOVIFIT®-SC este prevazut cu parametri configurabili. Pentru punerea in functiune
corecta trebuie setati cel putin urmatorii parametri:

+ Parametru 200 - tensiune nominala refea

» Parametru 620/621 —iegiri binare DB0O0 si DB0O1

+ Parametru 700 — regim de functionare la start

+ Parametru 736 — tensiune nominalé fréna sistem de actionare 1
» Parametru 737 - tensiune nominalé fréna sistem de actionare 2

Tofi ceilalti parametri sunt prezentati in mod detaliat in capitolele "Lista de parametri
modul de putere MOVIFIT®-SC" si "Descrierea parametrilor MOVIFIT®-SC".

OBSERVATIE

Pentru informatii privind punerea in functiune in modul Easy, cu comutatoarele DIP,
vezi manualul de operare "MOVIFIT®-SC".

13.1.1 Parametru 200 - tensiune nominala retea

Adapteaza aparatul in functie de tensiunea nominala de intrare a retelei de alimenta-
re.

Daca reteaua de alimentare furnizeaza tensiune 3 x AC 380 V, 3 x AC 400 V sau 3 x
AC 415V, trebuie sa selectati setarea 400 V.

Daca reteaua de alimentare furnizeaza tensiune 3 x AC 460 V, 3 x AC 480 V sau 3 x
AC 500 V, trebuie sa selectati setarea 500 V.
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Parametru 620/621 - iesiri binare DB00/DB01

A AVERTIZARE

Comportament imprevizibil al instalatiei daca iesirile binare DB0OO sau DB01 sunt uti-
lizate pentru comanda franei iar parametrii sunt setati gresit.

Deces, raniri grave si pagube materiale.

» Daca iesirile binare DB00 sau DB01 sunt utilizate pentru comanda franei, setatj
parametrul P620/621 pe "Frana eliberatd" si luati masuri ca aceasta setare sa nu

mai fie modificata.

« Tnainte de utilizarea iesirilor binare pentru comanda franei verificati setarea para-

metrilor.

Setare

Semnal "0"

Semnal "1"

: Fara functie

: Eroare motor 1

Nicio defectiune

Eroare motor 1

: Eroare motor 2

Nicio defectiune

Eroare motor 2

: Operational

Neoperational

Operational

: Motor 1 Pornit

Motor 1 nedeblocat

Motor 1 deblocat

: Motor 2 Pornit

Motor 2 nedeblocat

Motor 2 deblocat

: Deschide frana 1

Frana motor 1 coborata

Frana motor 1 deschisa

N (O[O W|IN|[=~|O

: Deschide frana 2

Frana motor 2 coborata

Frana motor 2 deschisa

13

13.1.3 Parametru 700 — regim de functionare

A AVERTIZARE

Comportament imprevizibil al instalatiei din cauza conectarii gresite. Conectarea
gresita are ca urmare un sens de rotatie gresit al motorului si/sau activarea necon-
trolata a acestuia.

Deces, raniri grave si pagube materiale.

« Inainte de pornirea motorului verificati cablajul conform manualului de operare.

Aparatul are posibilitatea de a controla separat maxim 2 motoare. Daca se utilizeaza
sisteme de actionare cu modul de comanda al franei cu 2 bobine SEW-EURODRIVE,
franele sunt si ele controlate independent prin intermediul aparatului MOVIFIT®.

Regim monomotor

A AVERTIZARE

Comportament imprevizibil al instalatiei din cauza conectarii gresite. In cazul operarii
cu un singur motor, bornele X9 si X91 sau conectorul fisa X9 nu trebuie sa fie co-
nectate.

Deces, raniri grave si pagube materiale.

« In regim de actionare cu un singur motor folositi exclusiv bornele X8 si X81 sau
conectorul figa X8.

In regimul de functionare cu un singur motor, motorul conectat la X8 poate fi operat cu
"Rotatie in sens orar" si "Rotatie in sens antiorar".

Daca este utilizat un motor de franare cu modulul de comanda al franei cu 2 bobine
SEW-EURODRIVE, frana trebuie conectata la X8.
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Daca in regimul de functionare cu un singur motor curentul masurat la iesire pentru
sistemul de actionare 2 depaseste 10 % din intensitatea nominala a curentului la mo-
tor Iy, aparatul este oprit si blocat.

Regim bimotor

n regimul de functionare bimotor sistemul de actionare 1, conectat la X8, si sistemul
de actionare 2, conectat la X9, pot functiona intr-un sens de rotatie, independent unul
de altul.

Daca se utilizeaza motoare de franare cu modulul de comanda al franei cu 2 bobine
SEW-EURODRIVE, franele trebuie conectate in felul urmator:

» Fréana sistemului de actionare 1 la X8
* Frana sistemului de actionare 2 la X9

Parametru 736/737 — tensiune nominala frana sistem de actionare 1/2

Daca la X8/X9 este conectata o frana cu modulul de comanda al franei cu 2 bobine
SEW-EURODRIVE, aparatul este adaptat cu ajutorul acestui parametru la tensiunea
nominala a franei utilizate la sistemul de actionare 1/2.

La comandarea motorului si a frAnei asigurati-va ca tensiunea nominala a franei si
tensiunea nominala a retelei corespund.
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13.2

Parametrizarea modulului de putere 1 3
Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-FC

Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-FC

Punerea in functiune a motorului/frinei este posibila numai daca s-a activat modul Ex-
pert. Activati modul Expert al MOVIFIT®-FC, plasand comutatorul DIP S10/1 pe "ON".

OBSERVATIE

Pentru informatii privind punerea in funcfiune in modul Easy, cu comutatoarele DIP,

jde

vezi manualul de operare "MOVIFIT®-SC".

Procedati in felul urmator:
1. Marcati aparatul in modul de vizualizare retea din MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Alegeti din meniul contextual comanda [Setup] > [Setup].

= Este afisat asistentul de punere in functiune. Urmati instructiunile date de asis-
tentul de punere in functiune. Cu butoanele [Next] si [Back] puteti naviga printre
dialoguri.

Motor startup MOVIFIT®

You will be guided step by step:

= Motor startup

= Application parameter

= System limits

Parameter set

@ Parameter set 1
0 Parameter set 2

[

Back

T
SEY-Eurodrive GmbH & Co. KG gg

18014399302425355
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3. Alegeti setul de parametri cu care vreti sa efectuati procedura de punere in functi-
une.

= Este afisata o vedere de ansamblu cu informatjile curente referitoare la aparat
(numai valori afisate).

i Firmware of basic unit 1821 087 2.15 Operating mode VEC '59
7 =
Signature MOVIFIT FC

Rated voltage 400 ¥

Rated output current 4 A %
Rated mains voltage 400 ¥
Rated motor speed 1395 1/min

Rated motor power 1.500 kw Rated frequency 50 Hz

[

[e Back I Mest @

SEYY-Eurodrive GmbH & Co. KG

18014399302427019

4. Selectati configuratia iesirii motorului.

Motor output

l ! Fined l l | Switchable

M N N MY

(

SEW-Eurodrive GmbH & Co. KG

18014399302428683
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Setare

Descriere

Fixed (fix)

In configuratia standard motoarele sunt conectate fix la
MOVIFIT®-FC.

Switchable (comuta-

bil)

Conexiunea comutabild a motoarelor la MOVIFIT®-FC este po-
sibild numai la variantele speciale, cu regim bimotor."

1) Informatii referitoare la variantele speciale MOVIFIT® pentru regim bimotor sunt disponibile in manualul

de operare "Varianta speciala MOVIFIT®-FC pentru regim bimotor".

5. Selectati configuratia de sistem.

System configuration

Single drive

"

Drives

9]
:3
5

Identical Different

l +/| One motor

l [ Rigid coupling l [ l

-

CNE N NN N N NENENENENEM YW

i
!

- e @

m

l No/loose connection l

- &
& &

[

SEVW-Eurodrive GmbH & Co. KG

[@ Back | Mest G_z]

9007200047689355

Setare

Descriere

Single drive (actio-
nare individuala)

In varianta "One motor" (monomotor), MOVIFIT®-FC va con-
trola un singur motor (setare standard).

Identical (identic)

In varianta "Rigid coupling” (cuplare rigida) MOVIFIT®-FC va
controla mai multe motoare de aceeasi putere, ale caror axe
sunt cuplate rigid."”

In varianta "No/loose connection” (necuplat/cuplat flexibil)
MOVIFIT®-FC va controla mai multe motoare de aceeasi pute-
re, ale caror axe nu sunt cuplate, sau sunt cuplate flexibil.”

Different (diferit)

Aceasta varianta nu este posibild pentru aparatul MOVIFIT®.

1) Tn cazul acestei selectii trebuie ca ulterior s& selectati in dialogul "Fran&" modulul alternativ de comanda

al franei "cu tensiune constanta”.
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1 Parametrizarea modulului de putere

Punerea in functiune a motorului/franelor cu

MOVIFIT®-FC

6. Alegeti metoda de reglaj.

Control mode

o4UT ¢y

[ﬁ Flux vector control l [J Standard {v/F) l

Up u
Us
. . 8 f
'

I
— Back Mext }
SEYW-Eurodrive GmbH & Co. KG a I: 6

9007200047691019

Setare

Descriere

Flux vector control
(cu reglaj vectorial)

Regimul de lucru cu reglaj vectorial (reglaj VFC) a fost ajustat
pentru utilizarea motoarelor SEW-EURODRIVE.

Standard (v/f)

Daca la motoarele altor producatori nu se obtin rezultate mu-
ltumitoare cu reglajul VFC, puteti alege metoda de reglaj
curba caracteristica U/f.

7. Selectati regimul de functionare.

Operaingmede ¢

Application

oI (B

lﬁ Speed control ]

e N

m

[J DC braking

l lJ Flying start function ]

o < (D " Sl

—

[
— Back et 1
SEW-Eurodrive GmbH & Co. KG e I= e

18014399302435339
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Parametrizarea modulului de putere
Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-FC

A AVERTIZARE

Pericol de moarte la caderea elevatorului.

Deces sau raniri extrem de grave.

» Pentru aplicaiii ale elevatorului selectati neaparat regimul de functionare "Eleva-

tor".

« Nu este permisa utilizarea aparatului MOVIFIT® ca dispozitiv de siguranta pentru
aplicatji ale elevatorului.

» Folositi pentru siguranta instalatiei sistemele de control sau dispozitivele mecani-

ce de proteciie.

Setare

Descriere

Speed control (con-
trol turatie)

Turatia este prestabilitd de aparatul MOVIFIT®.

DC braking (franare
DC)

Regimul de functionare "Franare DC" (franare cu curent conti-
nuu) serveste la frnarea unui sistem de actionare fara ceda-
rea energiei regenerative pe una dintre bobinele de franare
SEW-EURODRIVE conectate sau pe rezistorul de franare.
Energia de frnare astfel generata se va transforma in motor
in caldura, la acest mod de franare.

Hoist (elevator)

Aceasta selectie este disponibilda numai cu reglaj VFC.

Flying start function
(functie captura)

Aceasta varianta nu este posibild pentru aparatul MOVIFIT®.

13
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1 Parametrizarea modulului de putere
Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-FC

8. Alegeti tipul motorului conectat.

Motor type

Standard motors

oju1 ][ @ |

[ DR | [ orovoasen | | DZ DX |
[+ DRS ] [LlEc | [ _Ierasi ]
[ | DRE | [ ] csa Nema ]

— [ |orp ] [J2ec ]

Explosion-proof standard motors

[ EDR: IEC-EX ] [ EDR: Hazloc-NA ]

B

DR...J synchronous motors (LSPM technology)

CMENEMENEMENENEMENCWENEYE WENE Y

ﬁLSP’? —
Non-SEW motors
Eﬁ | Measwe |
[ — ] =)
SEY-Eurodrive GmbH & Co. KG [@ Eac | et eé]
27021598557174667
Setare Descriere

Standard motors (mo- | Motor standard SEW-EURODRIVE
toare standard)

Explosion-proof stan- | Motor standard SEW-EURODRIVE pentru mediu cu risc de
dard motors (motoare |explozie

standard cu protectie
contra exploziei)

Synchronous motors | Aceasta varianta nu este posibila pentru aparatul MOVIFIT®,
(motoare sincron)

Non-SEW motors Pentru a determina toate datele motorului necesare, motoa-
(motoare de la un alt |rele de la un alt producator trebuie masurate.
producator)

9. La selectarea unui motor standard sau al unui motor standard cu protectie contra
exploziei SEW-EURODRIVE indicati datele motorului.
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Parametrizarea modulului de putere 1 3
Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-FC

Motor selection E]
a2
5
SEW-EVREDRIVE C¢[ERUReRVE 3N | @ 3
76646 Bruchsal / Germany ;T:::;Em:m:gmu - L
AraT o 7 DRST ISUTFIL
A m':;f:ﬁ"";ﬂi’; Frzic 7R 001 13 Ity VPN
W 05581 thin2900/15 Rz 100 | VoA
rpm 1425 /88 [\ 1.4 1 i 46%2 o 110 B
V. 230/400A 7 a8 Y09 MW 0.0551 rimin 28015 Hz 13 VRA
A 445/2.55 ThK. 155(F) MLO3 4215 PROT0
MM P55 NOVITFC $PDT1S

DRS90M4 1500 W I Usr 220..240 AC Nm 20 BGE15 kg 41 i 198 Nm 300

Rated motor voltage

= 400 V| W
=g
S :]

(1

HHD' Protective model of motor
l Not active x

SEW-Euredrive GmbH & Co. KG

C

27021598557177995

Setare Descriere

Tip motor

Frecventa nominala
a motorului

— Aceste date sunt disponibile pe placheta de identificare a mo-
Putere nominald a | ory|ui.
motorului

Tensiune nominala a
motorului

Pentru motoare standard indicati optional datele functie de

Protectie motor . g !
protectie termica a motorului.

10. La selectarea unui motor de la un alt producator indicati datele suplimentare ale
motorului.
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1

Calibration process

Parametrizarea modulului de putere
Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-FC

Status

Non-SEW motor @
Motor data ;o
EY 5}
Rated speed 1395 1/min
=

— i G5 T R 1.500 Typ XYZNA/234/TFIAVTY 3~ IEC34
Nr. 013210064101000201 | 1
s 0.82 rirmin 1380 Nm

=  ann kw 0.75 51 +0.73
Rated motor voltage (& 400 v V. 230 A 40040 Y B.652.10 cos Hz 50
EV e I — S 2.20008 B3 kg 15.670 1P 54 lsokiF
Rated motor frequency 50 Hr Bremse V 230AC Nm10  Geichichter BG1.5
Madein Garmany 181 068 6.13
g

Rated output current 4 A

p

=

@] Glagaihalion Invalid measurement

[

)

SEW-Eurodrive GmbH & Co. KG

[@ Back [ Next g;]

18014399302438667

A AVERTIZARE

Pericol de electrocutare din cauza alimentarii cu energie electrica a motorului in tim-
pul procesului de calibrare.

Deces sau raniri extrem de grave.

« In timpul procesului de calibrare asigurati-vd c& cutia de conexiuni a motorului
conectat este inchisa.

Setare

Descriere

Turatie nominala

Putere nominala a
motorului

cos (phi)

Tensiune nominala a
motorului

Intensitatea nomina-
1a a curentului la mo-
tor

Frecventa nominala
a motorului

Curent de iesire no-
minal

Aceste date sunt disponibile pe placheta de identificare a mo-
torului.
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Parametrizarea modulului de putere
Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-FC

Setare

Descriere

Proces de calibrare

Pentru determinarea altor parametri ai motorului procedati in
felul urmator:

1. Verificati urmatoarele:
* motorul este conectat
* motorul este pus sub tensiunea de retea
» aparatul este in stare de functionare
2. Initiati un proces de calibrare cu butonul [Start calibrare].

11. La motoarele de franare selectati frana conectata.

Brake

Standard SEW brake control system

-

0
?

[ «/| SEW brake

| ( SEWREVREREIVE @ @

Manual selection

BE1A 120V A 4

Alternative brake control

76646 Bruchsal / Germany

RF47 DRESOM4BETF/Z/C
01.300123456.0002.06
pm 1425/88  kw 1.1184 i 16.22

V2307400 A /Y cosg 0,79
A 445/255

m o M1 IP55 Hz 50
—~{ Usr 220.240AC Nm 20 BGE1S5 kg 41

m

[ via constant voltage l an Ve £} (40 V=

[ via binary output

l Binary output DBOO with fixed setting to “Brake released 71

E)ECMENCWEWEWCWEWCWCWEWCUENCND

XB1

[ No brake

4

1 }

[

SEVW-Eurodrive GmbH & Co. KG

[@ Back | Mant G_!J

9007200047699339

Setare

Descriere

Standard SEW bra-
ke control system
(comanda frane
SEW standard)

Daca la nivelul motorului frana prevazuta pentru sistemul de
actionare MOVIFIT® este montatd de SEW-EURODRIVE, in
campul de selectie "manual selection” (selectie manuala) se-
lectati frana conform informatjilor de pe placheta de identifica-
re.

Frana conectata este alimentata direct din circuitul interme-
diar, servind astfel la cedarea energiei regenerative. Tempera-

tura franei este controlata.
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1 Parametrizarea modulului de putere
Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-FC

Setare

Descriere

Alternative brake
control (comanda al-
ternativa a franei)

Tn cazul acestei setéri sistemul de actionare trebuie sa dispu-
na de un rezistor de franare intern sau extern. Rezistorul de
frAnare serveste la disiparea energiei regenerative.

Modulul alternativ de comanda al franei este prevazut pentru
urmatoarele situatii:

* Motorul este prevazut cu o alta frana decat cea prevazuta
pentru sistemul de actionare MOVIFIT®.

« La un aparat MOVIFIT® sunt operate in paralel mai multe
motoare/frane."

In cazul selectiei "via constant voltage” (cu tensiune constan-
ta) introduceti tensiunea de alimentare a franei: alternativa sau
continua.

Tn cazul selectiei "via binary output” (via iesire binara) este ne-
cesar un redresor de frana, care elibereaza frana in momentul
ajungerii semnalului respectiv la iesirea binara.

In cazul selectiei "No brake” (fara fran&), in motor nu este
montata o frana.

1) Tn acest caz este necesar s fi selectat deja in dialogul "Configuratie sistem" setarea sisteme de actio-

nare "identice".

12. Selectati datele aplicatiei.

Application

303 Current limit
B 1249 156 %

NG NP e e

(i) G DN D GG G G L )

4

-

500 Speed monitoring
Off = |off -

0
,;3

1L k1 n-solln-ist

1
m

et L

! t[s]

501 Delay
2 1009 1005

Accept sEw £

suggestion w

m 3

[

SEM-Eurodrive GmbH & Co. KG

[@ Back | Hext G!J

18014399397866635

Setare/buton

Descriere

Speed monitoring
(monitorizare tu-
ratie)"

Daca monitorizare turatiei este activata iar curentul de iegire
atinge in mod continuu limita setata, este declangata o eroare
dupa scurgerea unui interval de temporizare setat.
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Parametrizarea modulului de putere
Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-FC

Setare/buton

Descriere

Current limit (limita
curent)

Limita curentului se raporteaza procentual la curentul nominal
din aparat. Pentru protectia motorului, la atingerea curentului
limita se va reduce frecventa de iesire.

Pentru a asigura protectia la blocare, se recomanda sa accep-
tati valoarea recomandata pentru limita curentului.

Sageata neagra

Cu sageata neagra preluati respectiva valoare recomandata.

Pentru o obtine si alte optiuni de introducere date deschideti
meniul contextul al cAmpului de introducere a datelor.

Accept SEW sug-
gestion (preluare re-
comandare SEW)

Cu acest buton preluati dintr-o data toate valorile recomanda-
te.

1) In regim elevator, functia de control turatie este activata din fabricatie.

13. Selectati limitele de sistem.

System limits

= i

n/min

=]

302 Maximum speed 131 Ramp t11 down =
3

&) 30004 3000 Rev./min 2 1o0% 100s E;

1500

CUCUEWCNEWCYC WE WC)

301 Minimum speed

5 eo% 60 Rey./min
EY
By
B .
EY .l — —
Y
= 130 Ramp t11 up 136 Stop ramp
B 1w+ 1005 2 pws 0205
=
Acceptsew {7
suggestion w
i — ¥
SEW-Euradrive GmbH & Co. KG [g Eack I et t!]
18014399412964363
Setare/buton Descriere

Timpi de rampa
(rampa sus, rampa
oprire, rampa jos)

Timpii de rampa se raporteaza intotdeauna la o modificare a
turatiei de iesire de 1500 rpm.

Timpii de rampa se aplica daca nu exista un timp de rampa
prestabilit de datele de proces si daca s-a primit semnalul de
activare / dezactivare.

Rampa oprire devine activa la comanda "Oprire rapida" si in
cazul unor anumite erori.

Limite de turatie (tu-
ratia minima, turatie
maxima)

Turatia minima si cea maxima sunt setate in aparatul
MOVIFIT®.
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Parametrizarea modulului de putere
Punerea in functiune a motorului/franelor cu MOVIFIT®-FC

Setare/buton

Descriere

Sageata neagra

Cu sageata neagra preluatij respectiva valoare recomandata.

Pentru o obtine si alte optiuni de introducere date deschideti
meniul contextul al cAmpului de introducere a datelor.

Accept SEW sug-
gestion (preluare re-

comandare SEW)

Cu acest buton preluati dintr-o data toate valorile recomanda-
te.

14. Alegeti optiunile de descarcare.

Download

C\C)

"Finish".

19 (Y e Y e Y e Y Y e Y Y Y e Y O

o1 ] @ |

Calculation of startup parameters is complete!

Press "Load into unit" to transmit the calculated data to the inverter without
finishing startup.

Load into unit {(PC - > target system) 3\_‘]

To transmit the calculated data to the inverter and to finish startup, press

[

SEVY-Euradrive GmbH & Co. KG

[@ Back | hinish G!J

18014399415899787

Buton

Descriere

Back (inapoi)

Cu acest buton treceti in dialogul anterior. Setarile efectuate
se pastreaza.

Load into unit (PC ->
target system (incar-
care in aparat (PC -
> sistem {inta))

Cu acest buton transferati tofi parametrii setati in aparat.

Finish (finalizare)

Cu acest buton transferati toti parametrii setati in aparat si in-
cheiati operatiunea de punere in functiune.
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Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-SC

13.3 Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-SC
0.. Valori afigate
00. Valori de proces
Nr. |Index zec. e o Denumire Plaja de valori/setare implicita el o
zec. MOVILINK
000 10096 11 Curent de iesire motor 1 % 1 digit = 0.001 %
001 10096 12 Curent de iesire motor 2 % 1 digit = 0.001 %
0: 50 Hz
002 10096 13 Frecventa nominala retea 1: 60 Hz -
2: Nerecunoscut
0: Nerecunoscut
003 10096 14 Succesiune faze retea 1: Camp invartitor in sens orar -
2: Camp invartitor in sens antiorar
0.. Valori afigate
01. Afisaje de stare
Nr. |Index zec. Bl Denumire Plaja de valori/setare implicita Bl o
zec. MOVILINK
010 8310 0 Stare demaror Text -
011 8310 0 Stare de functionare Text —
012 8310 0 Stare eroare Text -
014 8327 0 Temperatura corpului de racire °C 1 digit=1°C
015 10096 10 Pozitile comutatoarelor DIP S10 Camp de biti -
016 8328 0 Ore de conectare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
017 8328 0 Ore de deblocare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
0.. Valori afisate
03. Intrari binare (numai in modul de lucru "SBus-Slave")
Nr. |Index zec. Sulz):::(.iex Denumire Plaja de valori/setare implicita Mg%?:j:‘ﬁ(@
031 8334 bit 1 0 Pozitie intrare binara DI100 Camp de biti —
8335 0 Asignare intrare binara DI1100 Fara functie (setare din fabrica) —
032 8334 bit 2 0 Pozitie intrare binara DI101 Camp de biti —
8336 0 Asignare intrare binara DI101 Fara functie (setare din fabrica) —
033 8334 bit 3 0 Pozitie intrare binara DI102 Camp de biti —
8337 0 Asignare intrare binara DI1102 Fara functie (setare din fabrica) —
034 8334 bit 4 0 Pozitie intrare binara DI103 Camp de biti -
8338 0 Asignare intrare binara DI103 Fara functie (setare din fabrica) —
0.. Valori afisate
05. lesiri binare
Nr. |Index zec. S B Denumire Plaja de valori/setare implicita SCEIED ®
zec. MOVILINK
8349 bit 0 0 Pozitie iesire binara DB00 Camp de bii —
050 8350 0 Asignare iesire binara DB00 Frana eliberata (setare din fabri- -
ca)
8349 bit 1 0 Pozitie iesire binara DB01 Camp de biti -
051 8351 0 Asignare iegire binara DB01 Frana eliberata (setare din fabri- -
ca)
0.. Valori afigate
07. Date aparat
Nr. |Index zec. e o Denumire Plaja de valori/setare implicita el o
zec. MOVILINK
070 8301 0 Tip aparat Text —
— — Familia de aparate Text —
071 8361 0 Curent de iesire nominal A 1 digit = 0.001 A
076 8300 0 Firmware aparat de baza Cod articol si versiune —
8314-8317 0 Semnatura electronica Text -
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1 Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-SC

0.. Valori afisate

08. Memorie de erori

Eroare t-0: Informatii suplimentare pentru erorile care au aparut la momentul t-0

re 1

Nr. |Index zec. Su:;rrex Denumire Plaja de valori/setare implicita M(s)‘\:l?llj:‘le@
8366 0 Cod eroare Cod eroare -
9304 0 Cod secundar eroare — —
8883 0 Eroare interna — —
080 8371 0 Stare intrari binare Camp de biti bit 0, bit 1, bit 2, bit 3 —
8381 0 Stare iesiri binare Camp de biti bit 0, bit 1 -
8391 0 Stare convertizor Text —
8396 0 Temperatura corpului de racire °C 1digit=1°C
0.. Valori afisate
09. Diagnoza BUS
Nr. |Index zec. Sl Denumire" Plaja de valori/setare implicita el ®
zec. MOVILINK
094 8455 0 PO1 valoare prescrisa hex —
095 8456 0 PO2 valoare prescrisa hex —
096 8457 0 PO3 valoare prescrisa hex -
097 8458 0 PI1 valoare efectiva hex —
098 8459 0 PI2 valoare efectiva hex —
099 8460 0 PI3 valoare efectiva hex —
1) PI = cuvant date de intrare proces, PO = cuvant date de iesire proces
1.. Valori nominale/integratori
13. Timp de demarare usoara 1
Nr. |Index zec. Sulza;r::c-iex Denumire Plaja de valori/setare implicita M(s)(\:l?ll_z::‘leK@’
130" 10096 1 Timp de demarare ugoara pentru actio-|0 —0.2-1s 1 digit=0.001's
narea 1
1317 10096 2 Timp de demarare ugoara pentru actio-[0-0.2-1s 1 digit=0.001 s
narea 2
1) Valoarea standard depinde de pozitia comutatorului DIP.
1.. Valori nominale/integratori
14. Schimbare sens de rotatie
Nr. |Index zec. Sulza;r::c-iex Denumire Plaja de valori/setare implicita M(s)(\:l?ll_z::‘leK@’
140 10096 20 Timp de inversare 0.05-0.2-10s 1 digit = 0.001 s
2.. Alimentare de la retea
Nr. |Index zec. Bl B Denumire Plaja de valori/setare implicita SCElElE ®
zec. MOVILINK
200" 10096 19 Tensiune nominala de retea (1) 288 x -
06 = Dezactivat: Este posibila
dezactivarea monitorizarii suc-
Monitorizarea succesiunii fazelor rete- |cesiunii fazelor retelei
201 8927 0 lei : 18 = Activat: Nu estte posibila de- -
zactivarea monitorizarii succesiu-
nii fazelor retelei
1) Valoarea standard depinde de pozitia comutatorului DIP.
3.. Parametri motor
30. Restrictii motor 1
Nr. |Index zec. el o Denumire Plaja de valori/setare implicita el o
zec. MOVILINK
300 10096 6 Curent de oprire motor 1 1-150 % 1digit=1%
301 10096 8 Interval temporizare sistem de actiona-|0-2-10s 1 digit = 0.001 s
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Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-SC

3.. Parametri motor

31. Restrictii motor 2

Subindex . - . . Ly Scalare
Nr. |Index zec. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
310 10096 7 Curent de oprire motor 2 1-150 % 1digit=1%
31 10096 9 Interval temporizare sistem de actiona-|0-2-10s 1 digit=0.001 s
re 2
3.. Parametri motor
34. Protectie motor
Nr Index zec Sl Denumire Plaja de valori/setare implicita Scalare
. . zec. MOVILINK®
340 8533 0 Protectie motor 1 ‘1’5 F?p"f‘ -
: Pornit
341 9114 0 Curent nominal motor 1 01 -10A 1 digit = 0.001 A
342 8535 0 Protectie motor 2 0: Oprit -
1: Pornit
343 9115 0 Curent nominal motor 2 01 —-10A 1 digit = 0.001 A
6.. Alocarea bornelor
60. Intrari binare (numai in modul de lucru "SBus-Slave")
Subindex . s . . Lo Scalare
Nr. Index zec. — Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
600 8335 0 Intrare binara DI100
601 8336 0 Intrare binara DI101 0: Nicio functie _
— 11: Eroare externa (0-activ) -
602 8337 0 Intrare binara DI102 12: Reset eroare
603 8338 0 Intrare binara DI103
6.. Alocarea bornelor
62. legiri binare
Subindex . - . . L s Scalare
Nr. |Index zec. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
0: Fara functie
1: Eroare motor 1
2: Eroare motor 2
R 3: Operational
620 8350 0 lesire binara DB00 4: Motor 1 Pornit -
5: Motor 2 Pornit
6: Deschide frana 1
7: Deschide frana 2
0: Fara functie
1: Eroare motor 1
2: Eroare motor 2
N 3: Operational
621 8351 0 lesire binara DBO1 4: Motor 1 Pornit -
5: Motor 2 Pornit
6: Deschide frana 1
7: Deschide frana 2
7.. Functii de comanda
70. Regimuri de functionare
Subindex . s . . L s Scalare
Nr. |Index zec. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
700" | 10096 3 Regim de functionare 0- Regim monomotor -
1: Regim bimotor
1) Valoarea standard depinde de pozitia comutatorului DIP.
7.. Functii de comanda
73. Functia de franare
Nr Index zec ol o Denumire Plaja de valori/setare implicita el
. . zec. ) P MOVILINK®
731 10096 4 Timp de coborare frana motor 1 0-10s 1 digit = 0.001 s
734 10096 5 Timp de coborare frana motor 2 0-10s 1 digit = 0.001 s
Tensiune nominala frana 2:400V
1) _
736 9400 0 sistem de actionare 1 3: 500 V

Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfata fieldbus EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP

13

175



1 Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-SC

7.. Functii de comanda
73. Functia de franare
Nr Index zec Bl 5 Denumire Plaja de valori/setare implicita SElEE
. . zec. MOVILINK®
Tensiune nominala frana 2:400V
1) -
737 9401 0 sistem de actionare 2 3: 500 V
738 8893 0 A_ctlvare ellbe_rare frane fara activare 0 Oprlt_ _
sistem de actionare 1: Pornit
1) Valoarea standard depinde de pozitia comutatorului DIP.
8.. Functii de aparat
80. Setup
Subindex . - . . T Scalare
Nr. |Index zec. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
0: Nu
802 8594 0 Setare implicita 1: Standard -
2: Stare la livrare
803 8595 0 Blocare parametri 0 oP"F -
1: Pornit
8.. Functii de aparat
81. Comunicatie seriala
Nr Index zec ol o Denumire Plaja de valori/setare implicita el
. . zec. ) P MOVILINK®
Adresa SBus (valori afisate) Master: 1
813 8600 0 Slave: 16 — 31 B
816 8603 0 Rata baud SBus (valori afigate) 2: 500 kBaud -
8.. Functii de aparat
83. Reactii la erori
Nr Index zec Bl 5 Denumire Plaja de valori/setare implicita SCElElE
. . zec. MOVILINK®
0: Nicio reactie
830 8609 0 Reactie la erori externe 2: Oprire imediata/defectiune -
5: Oprire imediata/avertizare
. ) = |0: Nicio reactie
835 8616 0 Reactie mesaj senzor de temperatura 2: Oprire imediats/defectiune -
836 | 8615 0 Reactie la timeout SBus 2: Oprire imediatd/defectiune -
5: Oprire imediata/avertizare
. L s 0: Nicio reactie
839 10454 1 Reactie la eroare iegire deschisa 2: Oprire imediaté/defectiune -
8.. Functii de aparat
84. Comportament la reset
Subindex . i . . L Scalare
Nr. |Index zec. — Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
840 8617 0 Resetare manuala (1) Nu —
:Da
8.. Functii de aparat
87. Asignare date proces (valori afigate)
Subindex ) s . . Ly Scalare
Nr. |Index zec. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
870 8304 0 Descriere valoare prescrisa PO1 Cuvant de comanda SC —
871 8305 0 Descriere valoare prescrisa PO2 Nicio functie —
872 8306 0 Descriere valoare prescrisa PO3 Nicio functie -
873 8307 0 Descriere valoare efectiva Pl1 Cuvant de stare SC —
874 8308 0 Descriere valoare efectiva P12 Cuvant de stare SC —
875 8309 0 Descriere valoare efectiva PI3 Curent de iegire SC —

1) Pl = cuvant date de intrare proces, PO = cuvant date de iesire proces
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Parametrizarea modulului de putere 1 3
Descriere parametri MOVIFIT®-SC

13.4  Descriere parametri MOVIFIT®-SC
13.41 0.. Valori afigate

Parametru 000/001 — curent de iesire sistem de actionare 1/2

Curent aparent de la sistem de actionare 1/2 in plaja 0 - 200 % din curentul nominal al
aparatului.

Parametru 002 — frecventa nominala retea

Afisarea frecventei de retea determinate automat.

Parametru 003 — succesiune faze retea

A AVERTIZARE

Comportament imprevizibil al instalatiei din cauza conectarii gresite. Conectarea
gresita are ca urmare un sens de rotatie gresit al motorului si/sau activarea necon-
trolata a acestuia.

Deces, raniri grave si pagube materiale.

+ Tnainte de pornirea motorului verificati cablajul conform manualului de operare.

Afigsarea succesiunii de conectare a fazelor de intrare de la retea, determinata auto-
mat.

Se va face diferentierea intre un camp Tnvéartitor in sens orar si un cdmp Tnvartitor in
sens antiorar.

In regimul de lucru bimotor, fazele de retea L1, L2 si L3 trebuie conectate la clemele
aparatului astfel incat sa producé un camp invartitor in sens orar. In cazul nerespecta-
rii acestei ordini, dupa conectarea aparatului la retea acesta va transmite mesajul de
eroare "Pornire, nr. 9, eroare interna 3", blocand in acelasi timp si modulul de putere.

Monitorizarea poate fi dezactivata prin intermediul parametrului P207, impreuna cu bi-
tul 10 din cuvantul de comanda.

Parametru 010 — stare demaror
Sunt posibile urmatoarele stari ale etajului final al aparatului:
* Blocat
+ Deblocat

Parametru 011 — stare de functionare
Sunt posibile urmatoarele stari de functionare:
* Regim24V
* Nicio deblocare
» Deblocare
+ Setare implicita
* Eroare
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1 Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-SC

Parametru 012 — stare eroare

Stare eroare sub forma de text.

Parametru 014 — temperatura corp de racire

Temperatura corpului de racire al aparatului.

Parametru 015 — setare comutator DIP comutator S10

Afisarea setarii comutatorului DIP S10.

Comutator Bit in index Functii
DIP 10087.135
. - . 0: Mod easy
S10/1 Bit 2 Modul de punere in functiune 1: Mod expert
S10/2 Bit 3 Regim de functionare 0 Reg!m monomotor
1: Regim bimotor
. . S 0: 400 V (380/400/415 V)
S10/3 Bit 4 Tensiune nominala de retea 1: 500 V (460/480/500 V)
S10/4 Bit 5 Tensiune nominala frana bit 0 |Bit 0 = 0 si bit 1 = 0: 400 V
] ] o Bit 0 =1 si bit 1 =1: 500 V
S10/5 Bit 6 Tensiune nominala frana bit 1 |zjte combinatii: rezervat
. « 0: Activat
S10/6 Bit 7 Demarare ugoara 1- Dezactivat

Parametru 016 — ore de conectare
Totalul orelor in care aparatul a fost conectat la alimentarea externa de 24 V DC.

Parametru 017 — ore de deblocare

Totalul orelor in care treapta finala a aparatului a fost deblocata.
Parametru 031 pana la 034 — pozitie/alocare intrare binara DI100 pana la DI103
Afisarea starii intrarii binare DI100 pana la DI103 (numai in regimul de functionare

"SBus-Slave").

Parametru 050/051 — pozitie/alocare iesire binara DB00/DB01
Afigarea starii iesirii binare DB00/DBO01.

Parametru 070 - tip aparat
Afisarea tipului si familiei aparatului.

Parametru 071 - intensitate nominala a curentului la iegire

Curent nominal al aparatului in A.
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Descriere parametri MOVIFIT®-SC

Parametru 076 — firmware aparat de baza

Cod articol, versiune si semnatura firmware a aparatului de baza.

Parametru 080 — eroare t-0

Aparatul stocheaza date de diagnoza la momentul producerii erorii. Ultima eroare din

memoria de erori.

Parametru 094 pana la 096 — PO1 pana la PO3 valoare de referi

Cuvant date de iesire proces 1 pana la 3.

Parametru 097 pana la 099 — PI1 pana la PI3 valoare efectiva

Cuvant date de intrare proces 1 pana la 3.

13.4.2 1.. Valoare de referinta/integratori

Parametru 130/131 — timp pornire lenta sistem de actionare 1/2

Timp de pornire lenta pentru limitarea curentului de pornire la sistem de actionare 1/2.

nta

Dupa deblocare are loc in acest interval o variatie a unghiului de faza.

Parametru 140 — timp de inversare

Durata de timp pentru care se opreste alimentarea cu energie electrica a sistemului de
actionare 1 in regimul de functionare cu un singur motor, atunci cand are loc o schim-
bare a sensului de rotatie, inainte de a incepe alimentarea cu energie electrica nece-

sara noului sens de rotatie.

A
1

Deblocare sistem de actionare
0

Stanga

Timp de inversare

Sens de rotatie dorit

L

Dreapta

Alimentare cu energie sistem de actionare
pt. sens antiorar

0

. S . 1
Alimentare cu energie sistem de actionare
pt. sens orar

9007200047659403
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Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-SC

13.4.3

2.. Alimentare de la retea

Parametru 200 — tensiune nominala refea

Adapteaza aparatul in functie de tensiunea nominala de intrare a retelei de alimenta-
re.

Daca reteaua de alimentare furnizeaza tensiune 3 x AC 380 V, 3 x AC 400 V sau 3 x
AC 415V, trebuie sa selectati setarea 400 V.

Daca reteaua de alimentare furnizeaza tensiune 3 x AC 460 V, 3 x AC 480 V sau 3 x
AC 500 V, trebuie sa selectati setarea 500 V.

Parametru 201 — monitorizarea succesiunii fazelor retelei

13.4.4

Daca acest parametru are valoarea "Oprit", puteti dezactiva monitorizarea succesiunii
fazelor refelei in regim bimotor, setand bitul 10 din cuvantul de date de iesire proces
PO1.

Dezactivarea trebuie facuta Thainte ca alimentarea de la retea sa fie pornita in regim
bimotor cu un camp invartitor antiorar.

3.. Parametri motor

Parametru 300/310 — curent de oprire sistem de actionare 1/2

Limita de oprire pentru sistemul de actionare 1/2.

Parametru 301/311 - interval de temporizare sistem de actionare 1/2

Stabileste cat timp poate fi depasit curentul de oprire pentru sistemul de actionare 1/2,
fara sa aiba loc oprirea cu eroarea "Temperatura excesiva motor".

Parametru 340/342 — protectie motor sistem de actionare 1/2

Activarea / dezactivarea modelului de protectie termica pentru sistemul de actionare
1/2.

La activarea functie aparatul MOVIFIT® preia la nivel electronic functia de protectie
termica a sistemului de actionare 1/2. Gradul de solicitare al motorului este determinat
pe baza curentului de iesire al convertizorului, a timpului si a curentului nominal al sis-
temului de actionare 1/2, care se deduce in functie de parametrul P341/P343.

Parametru 341/343 — curent nominal sistem de actionare 1/2

Curent nominal al sistemului de actionare conectat, necesar la calcularea modelului
de protectie termica pentru sistemul de actionare 1/2.

Curentul nominal este specificat pe placheta de identificare a motorului.
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13.4.5 6.. Alocarea bornelor

Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-SC

Parametru 600 pana la 603 — intrari binare DI100 pana la DI103 (numai in varianta de aparat "SBus-

Slave")

Setare

Semnal "0"

Semnal "1"

0: Nicio functie

11: Eroare externa

Eroare externa

12: Reset eroare

Resetare la front pozitiv de pe 0 pe 1

Resetare la front pozitiv de pe 0 pe 1

Parametru 620/621 - iegiri binare DB00/DB01

A AVERTIZARE

Comportament imprevizibil al instalatiei daca iesirile binare DB00 sau DB01 sunt uti-
lizate pentru comanda franei iar parametrii sunt setati gresit.

Deces, raniri grave si pagube materiale.

» Daca iegirile binare DB00 sau DBO01 sunt utilizate pentru comanda franei, setati

parametrul P620/621 pe "Frana eliberata
mai fie modificata.

si luati masuri ca aceasta setare sa nu

« Tnainte de utilizarea iesirilor binare pentru comanda franei verificati setarea para-

metrilor.

Setare

Semnal "0"

Semnal "1"

: Fara functie

: Eroare motor 1

Nicio defectiune

Eroare motor 1

: Eroare motor 2

Nicio defectiune

Eroare motor 2

: Operational

Neoperational

Operational

: Motor 1 Pornit

Motor 1 nedeblocat

Motor 1 deblocat

: Motor 2 Pornit

Motor 2 nedeblocat

Motor 2 deblocat

: Deschide frana 1

Frana motor 1 coborata

Frana motor 1 deschisa

N[O |~ |w| N |~ (O

: Deschide frana 2

Frana motor 2 coborata

Frana motor 2 deschisa
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1 Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-SC

13.4.6 7.. Functii de comanda

Parametru 700 — regim de functionare

A AVERTIZARE

Comportament imprevizibil al instalatiei din cauza conectarii gresite. Conectarea
gresita are ca urmare un sens de rotatie gresit al motorului si/sau activarea necon-
trolata a acestuia.

Deces, raniri grave si pagube materiale.

« Tnainte de pornirea motorului verificati cablajul conform manualului de operare.

Aparatul are posibilitatea de a controla separat maxim 2 motoare. Daca se utilizeaza
sisteme de actionare cu modul de comanda al franei cu 2 bobine SEW-EURODRIVE,
franele sunt si ele controlate independent prin intermediul aparatului MOVIFIT®,

Regim monomotor

a AVERTIZARE

Comportament imprevizibil al instalatiei din cauza conectarii gresite. In cazul operarii
cu un singur motor, bornele X9 si X91 sau conectorul fisa X9 nu trebuie sa fie co-
nectate.

Deces, raniri grave si pagube materiale.

« In regim de actionare cu un singur motor folositi exclusiv bornele X8 si X81 sau
conectorul figa X8.

Tn regimul de functionare cu un singur motor, motorul conectat la X8 poate fi operat cu
"Rotatie in sens orar" si "Rotatie in sens antiorar".

Daca este utilizat un motor de franare cu modulul de comanda al franei cu 2 bobine
SEW-EURODRIVE, frana trebuie conectata la X8.

Daca in regimul de functionare cu un singur motor curentul masurat la iesire pentru
sistemul de actionare 2 depaseste 10 % din intensitatea nominala a curentului la mo-
tor Iy, aparatul este oprit si blocat.

Regim bimotor

n regimul de functionare bimotor sistemul de actionare 1, conectat la X8, si sistemul
de actionare 2, conectat la X9, pot functiona intr-un sens de rotatie, independent unul
de altul.

Daca se utilizeaza motoare de franare cu modulul de comanda al franei cu 2 bobine
SEW-EURODRIVE, franele trebuie conectate in felul urmator:

* Fréna sistemului de actionare 1 la X8
* Frana sistemului de actionare 2 la X9

Parametru 731/734 — timp de activare a franei sistem de actionare 1/2

Interval de temporizare intre anularea activarii sistemului de actionare 1/2 si activarea
franei. Acest interval de temporizare are efect asupra urmatoarelor componente:

» frana cu modul de comanda cu 2 bobine SEW-EURODRIVE, conectata la X8/X9
* iesirea binara cu functia "Frana 1/2 eliberata"
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Deblocare sistem
de actionare

Modulul de control
al franei

lesire binara DBOx

0

0

1

Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-SC

Timp de cadere frana

Lt

Parametru 736/737 — tensiune nominala frédna sistem de actionare 1/2

Daca la X8/X9 este conectata o frana cu modulul de comanda al franei cu 2 bobine
SEW-EURODRIVE, aparatul este adaptat cu ajutorul acestui parametru la tensiunea

nominala a franei utilizate la sistemul de actionare 1/2.

La comandarea motorului si a frAnei asigurati-va ca tensiunea nominala a franei si

tensiunea nominala a retelei corespund.

Parametru 738 — activare eliberare frana fara activare sistem de actionare

Daca acest parametru este setat pe "Pornit", puteti elibera frana fara activarea siste-
mului de actionare.A Setati In acest sens bitii corespunzatori in cuvantul de date de
iesire proces PO1. In regim bimotor puteti elibera independent una de alta frana siste-

mului de actionare 1 si cea a sistemului de actionare 2.

Daca aparatul nu este operational frana va fi intotdeauna inchisa.

9007200047661067
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Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-SC

13.4.7 8.. Functii de aparat

Parametru 802 — setare din fabrica

Daca acest parametru este setat pe "Stare la livrare", toti parametrii care au o setare
din fabrica si care nu pot fi setati prin intermediul comutatorului DIP S10 vor primi va-
lorile corespunzatoare setarii din fabrica.

In cazul setarii din fabricd "Stare la livrare", pentru urmétorii parametri, care pot fi se-
tati in modul Easy de la comutatorul DIP S10, se activeaza setarile stabilite prin comu-
tatorul DIP.

+ Parametru 200 - tensiune nominala refea

» Parametru 700 — regim de functionare la start

» Parametru 736 — tensiune nominala fréna sistem de actionare 1
» Parametru 737 — tensiune nominala fréna sistem de actionare 2

Parametru 803 — blocare parametri

Daca acest parametru este setat pe "Pornit", nu este posibila modificarea parametri-
lor. Exceptia o reprezinta parametrul "Blocare parametri".

Aceasta setare este utila dupa ce s-a facut darea in exploatare a aparatului si s-a fina-
lizat cu succes optimizarea parametrilor. Abia dupa ce acest parametru este setat pe
"Oprit", redevine posibila modificarea parametrilor.

Parametru 813 — adresa SBus

Adresa SBus a modulului de putere al demarorului.

Parametru 816 — rata baud SBus

Rata baud pentru comunicarea Bus cu modulul de putere al demarorului.

Parametru 830 — reactie la eroare externa

Programeaza reactia la eroare, declansatd de o borna de intrare programata la "11:
Eroare externa" (numai in regim de functionare "SBus-Slave").

Parametru 835 — reactie la mesaj senzor de temperatura

Daca in bobinajul motorului este montat un senzor de temperatura, acest parametru
programeaza reactia la eroarea declansata la depasirea temperaturii.

Parametru 836 — reactie la timeout SBus

Programeaza reactia la o eroare declansata de monitorizarea timeout SBus.
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Parametrizarea modulului de putere 1 3
Descriere parametri MOVIFIT®-SC

Parametru 839 — reactie la iesire deschisa

Daca demarorul identifica eroarea "lesire deschisa", acest parametru programeaza re-
actia la eroare.

Parametru 840 — resetare manuala

Daca exista o stare de eroare la modulul de putere puteti valida eroarea setadnd acest
parametru pe "da". Dupa resetarea erorii, parametrul revine automat pe "nu". Daca nu
exista nici o defectiune la modulul de putere, setarea pe "Da" a acestui parametru nu
are nici un efect.

Parametru 870 pana la 872 — descriere valoare de referinta PO1 pana la PO3

Alocarea cuvintelor de date de iesire proces PO1 pana la PO3.

Parametru 873 pana la 875 — descriere valoare efectiva PI1 pana la PI3

Alocarea cuvintelor de date de iesire proces PI1 pana la PI3.
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1 Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC

13.5 Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC
0.. Valori afigate
00. Valori de proces
Nr. |Index zec. e o Denumire Plaja de valori/setare implicita el o
zec. MOVILINK
000 8318 0 Turatie (cu semn) rpm 1 digit = 0.001 rpm
002 8319 0 Frecventa (cu semn) Hz 1 digit = 0.001 Hz
004 8321 0 Curent de iegire %ly 1 digit = 0.001 %l
005 8322 0 Curent activ (cu semn) Yol 1 digit = 0.001 %ly
006 8323 0 Grad de solicitare motor 1 % 1 digit = 0.001 %
007 8342 0 Grad de solicitare motor 2 % 1 digit = 0.001 %
008 8325 0 Tensiune in circuitul intermediar \ 1 digit = 0.001 V
009 8326 0 Curent de iesire A 1 digit = 0.001 A
0.. Valori afisate
01. Afisaje de stare
Nr. |Index zec. Sl Denumire Plaja de valori/setare implicita el ®
zec. MOVILINK
010 8310 0 Stare convertizor Text —
011 8310 0 Stare de functionare Text —
012 8310 0 Stare eroare Text -
013 | 8310 hit4 — Set actual de parametri Set parametri 1 sau 2 —
014 8327 0 Temperatura corpului de racire °C 1 digit=1°C
015 10087 135 Pozitiile comutatoarelor DIP S10 Camp de bifi —
016 8328 0 Ore de conectare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
017 8329 0 Ore de deblocare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
0.. Valori afisate
03. Intrari binare (numai in modul de lucru "SBus-Slave")
Nr. |Index zec. Sulz):::c'lex Denumire Plaja de valori/setare implicita Mg(\:/allll_&::\leK‘@
031 8334 % 11 0 Pozitie intrare binard DI100 Camp de biti —
8335 0 Asignare intrare binara DI1100 Fara functie (setare din fabrica) —
032 8334 %12 0 Pozitie intrare binara DI101 Camp de biti —
8336 0 Asignare intrare binara DI1101 Fara functie (setare din fabrica) —
033 8334 % 13 0 Pozitie intrare binara DI102 Camp de bii —
8337 0 Asignare intrare binara DI1102 Fara functie (setare din fabrica) —
034 8334 % 14 0 Pozitie intrare binara DI103 Camp de biti -
8338 0 Asignare intrare binara DI103 Fara functie (setare din fabrica) —
0.. Valori afigate
05. lesiri binare
Nr. |Index zec. ST Denumire Plaja de valori/setare implicita SCEIETD ®
zec. MOVILINK
8349 % 10 0 Pozitie iesire binara DBOO Camp de biti —
050 8350 0 Asignare iesire binara DB00 Frana eliberata (setare din fabri- -
ca)
0.. Valori afigate
07. Date aparat
Nr. |Index zec. e Denumire Plaja de valori/setare implicita el o
zec. MOVILINK
070 8301 0 Tip aparat Text —
— — Familia de aparate Text —
071 8361 0 Curent de iesire nominal A 1 digit = 0.001 A
076 8300 0 Firmware aparat de baza Cod articol si versiune —
8314-8317 0 Semnatura electronica Text -
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Parametrizarea modulului de putere

Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC

0.. Valori afisate

07. Date aparat

Nr. |Index zec. Sulz):::(.iex Denumire Plaja de valori/setare implicita Mg%?:j:‘ﬁ(@
700 8574 0 Regim de functionare 1 0: VFC
2: Elevator & VFC
3: VFC & Franare cu curent conti-
701 | 8575 0 |Regim de functionare 2 21 Caracteristics UJf B
22: U/f & Franare cu curent conti-
nuu
013 | 8310 bit4 — Set actual de parametri Set parametri 1 sau 2 —
- 10000 0 Denumire -
- 8652 0 Tensiunea nominala —
- 8640 0 . Frecventa nominala —
Date curente motor set de parametri 1 - ——
- 8642 0 Turatie nominala —
- 10016 0 Putere nominala -
— 10076 13 Tip de frna -
— 10019 0 Denumire —
- 8653 0 Tensiunea nominala —
- 8641 0 . |Frecventa nominala —
Date curente motor set de parametri 2 - .
- 8643 0 Turatie nominala —
— 10017 0 Putere nominala —
- 10076 113 Tip de frana -
0.. Valori afigate
08. Memorie de erori
Eroare t-0: Informatii suplimentare pentru erorile care au aparut la momentul t-0
Nr. |Index zec. Su::::c.lex Denumire Plaja de valori/setare implicita Mg‘\;/?ll_al;\leK‘@
8366 0 Cod eroare Cod eroare —
9304 0 Cod secundar eroare — —
8883 0 Eroare interna - —
8371 0 Stare intrari binare Camp de biti bit 0, bit 1, bit 2, bit 3 —
8381 0 Stare iesiri binare Camp de biti bit 0, bit 1 —
8391 0 Stare convertizor Text —
080 8396 0 Temperatura corpului de racire °C 1 digit=1°C
8401 0 Turatie rpm 1 digit = 0.001 rpm
8406 0 Curent de iegire % |y 1 digit = 0.001 % Iy
8411 0 Curent activ % ly 1 digit = 0.001 % Iy,
8416 0 Solicitare aparat % Iy 1 digit = 0.001 % Iy
8421 0 Tensiune in circuitul intermediar \ 1 digit = 0.001 V
8426 0 Ore de conectare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
8431 0 Ore de deblocare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
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1 Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC

0.. Valori afisate
08. Memorie de erori
Eroare t-1: Informatii suplimentare pentru erorile care au aparut la momentul t-1
Nr. |Index zec. SuIzJ;r:Sex Denumire Plaja de valori/setare implicita M(S)%?B:ﬁ(@
8367 0 Cod eroare Cod eroare -
9305 0 Cod secundar eroare — —
8884 0 Eroare interna — —
8372 0 Stare intrari binare Camp de biti bit 0, bit 1, bit 2, bit 3 —
8382 0 Stare iesiri binare Camp de bitj bit 0, bit 1 —
8392 0 Stare convertizor Text —
081 8397 0 Temperatura corpului de racire °C 1 digit=1°C
8402 0 Turatie rpm 1 digit = 0.001 rpm
8407 0 Curent de iesire Yoly 1 digit = 0.001 % Iy
8412 0 Curent activ %ly 1 digit = 0.001 % Iy
8417 0 Solicitare aparat % 1 digit = 0.001 % Iy
8422 0 Tensiune in circuitul intermediar \V 1 digit = 0.001 V
8427 0 Ore de conectare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
8432 0 Ore de deblocare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
0.. Valori afisate
08. Memorie de erori
Eroare t-2: Informatii suplimentare pentru erorile care au aparut la momentul t-2
Nr. |Index zec. Sulza;r::c.iex Denumire Plaja de valori/setare implicita M(s)%?ﬁ:‘ﬁ(@
8368 0 Cod eroare Cod eroare -
9306 0 Cod secundar eroare — -
8885 0 Eroare interna — —
8373 0 Stare intrari binare Camp de biti bit 0, bit 1, bit 2, bit 3 —
8383 0 Stare iesiri binare Camp de biti bit 0, bit 1 -
8393 0 Stare convertizor Text -
082 8398 0 Temperatura corpului de racire °C 1 digit=1°C
8403 0 Turatie rpm 1 digit = 0.001 rpm
8408 0 Curent de iesire Yoly 1 digit = 0.001 % Iy
8413 0 Curent activ Yol 1 digit = 0.001 % Iy
8418 0 Solicitare aparat % 1 digit = 0.001 % Iy
8423 0 Tensiune in circuitul intermediar V 1 digit = 0.001 V
8428 0 Ore de conectare h 1 digit =1 min =1/60 h
8433 0 Ore de deblocare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
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Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC

0.. Valori afisate

08. Memorie de erori

Eroare t-3: Informatii suplimentare pentru erorile care au aparut la momentul t-3

Nr. |Index zec. SuIzJ;r:Sex Denumire Plaja de valori/setare implicita M(S)‘\:/?E:prqe@
8369 0 Cod eroare Cod eroare -
9307 0 Cod secundar eroare — —
8886 0 Eroare interna — —
8374 0 Stare intrari binare Camp de biti bit 0, bit 1, bit 2, bit 3 —
8384 0 Stare iesiri binare Camp de biti bit 0, bit 1 -
8394 0 Stare convertizor Text —
083 8399 0 Temperatura corpului de racire °C 1 digit=1°C
8404 0 Turatie rpm 1 digit = 0.001 rpm
8409 0 Curent de iesire Yoly 1 digit = 0.001 % Iy
8414 0 Curent activ %ly 1 digit = 0.001 % Iy
8419 0 Solicitare aparat % 1 digit = 0.001 % Iy
8424 0 Tensiune in circuitul intermediar \V 1 digit = 0.001 V
8429 0 Ore de conectare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
8434 0 Ore de deblocare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
0.. Valori afisate
08. Memorie de erori
Eroare t-4: Informatii suplimentare pentru erorile care au aparut la momentul t-4
Nr. |Index zec. Sulza;r::c.iex Denumire Plaja de valori/setare implicita M(s)tl?ll_‘:;leK@’
8370 0 Cod eroare Cod eroare -
9308 0 Cod secundar eroare — -
8887 0 Eroare interna — —
8375 0 Stare intrari binare Camp de biti bit 0, bit 1, bit 2, bit 3 —
8385 0 Stare iesiri binare Camp de biti bit 0, bit 1 -
8395 0 Stare convertizor Text -
084 8400 0 Temperatura corpului de racire °C 1 digit=1°C
8405 0 Turatie rpm 1 digit = 0.001 rpm
8410 0 Curent de iesire Yoly 1 digit = 0.001 % Iy
8415 0 Curent activ Yol 1 digit = 0.001 % Iy
8420 0 Solicitare aparat % 1 digit = 0.001 % Iy
8425 0 Tensiune in circuitul intermediar V 1 digit = 0.001 V
8430 0 Ore de conectare h 1 digit =1 min =1/60 h
8435 0 Ore de deblocare h 1 digit = 1 min = 1/60 h
0.. Valori afigate
09. Diagnoza BUS
Nr. |Index zec. ST E Denumire” Plaja de valori/setare implicita SCEIETD o
zec. MOVILINK
094 8455 0 PO1 valoare prescrisa hex —
095 8456 0 PO2 valoare prescrisa hex —
096 8457 0 PO3 valoare prescrisa hex —
097 8458 0 PI1 valoare efectiva hex -
098 8459 0 PI2 valoare efectiva hex -
099 8460 0 PI3 valoare efectiva hex —
- 15801 bit 0 0 Oprire solicitati? Camp de bitj -
- 15801 bit 1 0 Limitare ramp3 solicitata" Camp de biti -
— 15801 bit 2 0 Limitare turatie solicitata" Camp de biti -
- 15801 bit 7 0 Limitare activa" Camp de biti -
- 15802 0 Timp rampa maxim? 8;50;3g ;%?t(;o(: nactiv) 1 digit = 0.001 s
- 15803 0 Turatie maxima dreapta” gggfgﬁ%ﬂg% inactiv) 1 digit = 0.2 rpm
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1 Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC

0.. Valori afisate
09. Diagnoza BUS
Nr. |Index zec. Slelile Denumire" Plaja de valori/setare implicita el ®
zec. MOVILINK
- 15804 0 Turatie maximé stanga’ ggégsd?gitfg nactiv) 1 digit = 0.2 rpm
1) PI = cuvant date de intrare proces, PO = cuvant date de iesire proces
2) Numai la operare cu optiune Safety S12.
1.. Valori nominale/integratori
13. Rampe turatie 1
Nr. |Index zec. Bl Denumire Plaja de valori/setare implicita el o
zec. MOVILINK
130 8807 0 Rampa t11 Sus 0.1-1-2000s 1 digit = 0.001 s
131 8808 0 Rampa t11 Jos 0.1-1-2000s 1 digit = 0.001 s
134 8474 0 Rampa t12 Sus = Jos 0.1 -10-2000 s 1 digit = 0.001 s
0: Oprit
. 1: Nivel 1
135 8475 0 Netezire S t12 > Nivel 2 -
3: Nivel 3
136 8476 0 Rampa de oprire t13 01-02-1s 1 digit = 0.001 s
1.. Valori nominale/integratori
14. Rampe turatie 2
Nr. |Index zec. SlliG Denumire Plaja de valori/setare implicita Sl B ®
zec. MOVILINK
140 9264 0 Rampa t21 Sus 0.1-1-2000s 1 digit = 0.001 s
141 9265 0 Rampa t21 Jos 0.1-1-2000s 1 digit = 0.001 s
144 8482 0 Rampa t22 Sus = Jos 0.1-10-2000 s 1 digit = 0.001 s
0: OFF
1: Nivel 1
145 8483 0 Model S t22 0. Nivgl 2 -
3: Nivel 3
146 8484 0 Rampa oprire t23 01-02-1s 1 digit = 0.001 s
3.. Parametri motor
30. Limitari 1
Nr. |Index zec. Su:;rrex Denumire Plaja de valori/setare implicita M(s)‘\:l?llj:‘le@
300 8515 0 Turatje start / stop 1 0-150 rpm 1 digit = 0.001 rpm
301 8516 0 Turatie minima 1 0 — 60 — 6000 rpm 1 digit = 0.001 rpm
302 8517 0 Turatie maxima 1 0 — 3000 — 6000 rpm 1 digit = 0.001 rpm
303 8518 0 Limita curent 1 0-160 % Iy 1 digit = 0.001 % Iy
3.. Parametri motor
31. Limitari 2
Nr. |Index zec. Sulzo:::(.iex Denumire Plaja de valori/setare implicita M(s)%?ﬁ:‘ﬁ(@
310 8519 0 Turatie start / stop 2 0—150 rpm 1 digit = 0.001 rpm
311 8520 0 Turatie minima 2 0 — 60 — 6000 rpm 1 digit = 0.001 rpm
312 8521 0 Turatie maxima 2 0 — 3000 — 6000 rpm 1 digit = 0.001 rpm
313 8522 0 Limita curent 2 0-160 % Iy 1 digit = 0.001 % Iy
3.. Parametri motor
32. Ajustare motor 1
Nr. |Index zec. L Denumire Plaja de valori/setare implicita SElEe ®
zec. MOVILINK
320 | 8523 0 Ajustare automats 1 ¢ gg:'rt‘it -
321 8524 0 Amplificare 1 0-100 % 1 digit = 0.001 %
322 8525 0 Ajustare IxXR 1 0-100 % 1 digit = 0.001 %
323 8526 0 Magnetizare preliminara 1 0 — 2000 ms 1 digit = 0.001 s
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Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC

3.. Parametri motor

32. Ajustare motor 1

Subindex . e . . T Scalare
Nr. |Index zec. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
324 8527 0 Compensare alunecare 1 0 - 500 rpm 1 digit = 0.001 rpm
325 8834 0 Atenuare wbrgtu la mers in gol pentru 0 Oprllt _
sistem de actionare 1 si 2 1: Pornit
3.. Parametri motor
33. Ajustare motor 2
Index zec. | Subindex - - - - o Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
330 8528 0 Ajustare automata 2 (1) Sprlt_ -
: Pornit
331 8529 0 Amplificare 2 0-100 % 1 digit = 0.001 %
332 8530 0 Ajustare IXR 2 0-100 % 1 digit = 0.001 %
333 8531 0 Magnetizare preliminara 2 0 - 2000 ms 1 digit = 0.001 s
334 8532 0 Compensare alunecare 2 0 —500 rpm 1 digit = 0.001 rpm
3.. Parametri motor
34. Protectie motor 1
Index zec. | Subindex . - . . T Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
340 | 8533 0 Protectie motor 1 0: Oprit -
1: Pornit
S 0: Ventilatie proprie
341 8534 0 Tip racire 1 1: Ventilatie fortatd -
342 8535 0 Protectie motor 2 0 Opri.t -
1: Pornit
S 0: Ventilatie proprie
343 8536 0 Tip racire 2 1: Ventilatie fortatd -
347 10096 32 Lungime cablu motor 1 0-15m 1digit=1m
348 10096 37 Lungime cablu motor 2 0-15m 1digit=1m
— 10465 100 Temperatura mediu ambiant motor 1 |-30 — 30 — 80 °C 1 digit=1°C
— 10465 101 Temperatura mediu ambiant motor 2 |-30 — 30 — 80 °C 1 digit=1°C
- 8323 0 Grad de solicitare motor 1 % 1 digit = 0.001 %
- 8324 0 Grad de solicitare motor 2 % 1 digit = 0.001 %
5.. Functii de control
50. Monitorizare turatie
Index zec. | Subindex . A . . s Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
o . 0: Oprit
500 8557 0 Monitorizare turatie 1 3: Motorizat/regenerativ -
501 8558 0 Interval temporizare 1 01-1-10s 1 digit = 0.001 s
o : 0: Oprit
502 8559 0 Monitorizare turatie 2 3: Motorizat/regenerativ -
503 8560 0 Interval temporizare 2 01-1-10s 1 digit = 0.001 s
5.. Functii de control
53. Verificare prezenta tensiune retea
Subindex - - - - e Scalare
Nr. |Index zec. — Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
522 | 8927 0 Verificarea caderii fazelor retelei?  |2: OPrit. -
1: Pornit
0: Functionarea la reteaua de
523 10096 26 Verificare prezenta tensiune retea curent alternativ -

1: Functionare cu MOVITRANS®

1) Dezactivarea funciiei de verificare a caderii fazelor retelei poate duce la deteriorarea aparatului in conditji de functionare defavorabi-

le.
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Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC

5.. Functii de cont

rol

59. Identificare

Subindex . e . . T Scalare
Nr. |Index zec. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
500 | 10537 1 Localizare 0: Oprit -
1: Pornit
6.. Alocarea bornelor
60. Intrari binare (numai in modul de lucru "SBus-Slave")
Index zec. | Subindex . i . . L Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
600 8335 0 Intrare binara DI100
601 8336 0 Intrare binars DI101 0: Nicio functie ~
— 11: Eroare externa 0-activ -
602 8337 0 Intrare binara DI102 12: Reset eroare
603 8338 0 Intrare binara DI103
6.. Alocarea bornelor
62. lesiri binare
Index zec. | Subindex . - . . —— Scalare
Nr. I Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
0: Nicio functie
2: Operational
3: Activare treapta finala
620 8350 0 lesire binara DB00 4: Activare camp Tnvartitor -
5: Deschide frana
6: Inchidere frana
7: Set de parametri
7.. Functii de comanda
70. Regimuri de functionare
Index zec. | Subindex . - . . N Scalare
Nr. I Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
700 8574 0 Regim de functionare 1 0: VFC
2: Elevator & VFC
3: VFC & Franare cu curent conti-
nuu -
701 8575 0 Regim de functionare 2 21: Caracteristica U/f
22: U/f & Franare cu curent conti-
nuu
7.. Functii de comanda
71. Curent de repaus
Index zec. | Subindex . - . . N Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
710 8576 0 Curent de repaus 1 0 —50% lye 1 digit = 0.001 % |y
711 8577 0 Curent de repaus 2 0 — 50% Iy 1 digit = 0.001 % |y
7.. Functii de comanda
72. Functie de oprire la valoarea nominala
Index zec. | Subindex - - - - o Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
720 8578 0 Functie de oprire la valoarea nominala 0 Oprlfc _
1 1: Pornit
721 8579 0 Valoare de referinta pt. stop 1 0 —30-500 rpm 1 digit = 0.001 rpm
722 8580 0 Offset pornire 1 0-30-500 rpm 1 digit = 0.001 rpm
723 8581 0 Functie de oprire la valoarea nominala 0 Oprif( _
2 1: Pornit
724 8582 0 Valoare de referinta pt. stop 2 0 —30-500 rpm 1 digit = 0.001 rpm
725 8583 0 Offset pornire 2 0-30-500 rpm 1 digit = 0.001 rpm
7.. Functii de comanda
73. Functia de franare
Index zec. | Subindex - - - - o Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
731 8749 0 Timp de eliberare frana 1 0 — 2000 ms 1 digit = 0.001 s
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Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC

7.. Functii de coma

nda

73. Functia de franare

Index zec. | Subindex . - . . A Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
732 8585 0 Timp de activare frana 1 0—-100 — 2000 ms 1 digit = 0.001 s
734 8750 0 Timp de eliberare frana 2 0 — 2000 ms 1 digit = 0.001 s
735 8587 0 Timp de activare frana 2 0-100 — 2000 ms 1 digit = 0.001 s
738 8893 0 A_ctlvare ellbe_rare frane fara activare 0 Oprlt_ _
sistem de actionare 1: Pornit
17 Optiune frana 1 0: Frana SEW
1: Frana de la alt producator
(semnal de comanda binar de
- 10076 . . 24 V) -
117 Optiune frana 2 2: Nicio frana
3: Frana altui producator, cu tens.
constanta
10076 10 Tensiune continud constantd 1" 40 — 250 V DC 1 digit=1V
110 Tensiune continua constanta 2" 40 -250V DC 1 digit=1V
1) Numai pentru MOVIFIT®-FC cu frana cu tensiune constanta.
7.. Functii de comanda
77. Functia de economisire energie
Nr Iefenize, | o ek Denumire Plaja de valori/setare implicita Sk
: zec. ! MOVILINK®
770 (8925 Functia de economisire energie 0 Opﬂft -
1: Pornit
8.. Functii de aparat
80. Setup
Index zec. | Subindex . - . . T Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
0: Nu
802 8594 0 Setare implicita 1: Standard -
2: Stare la livrare
803 8595 0 Blocare parametri 0 oP"F —
1: Pornit
8.. Functii de aparat
81. Comunicatie seriala
Index zec. | Subindex . i . . L Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
813 8600 0 Adresa SBus (valoare afigata) - —
0: 125 kBaud
« . 1: 250 kBaud
816 8603 0 Rata baud SBus (valoare afigata) 2. 500 kBaud -
3: 1 MBaud
8.. Functii de aparat
83. Reactii la erori
Index zec. | Subindex . - . . S Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
830 8609 0 Reaciie la erori externe 2: Oprire imediata/defectiune
4: Oprire rapida/defectiune
. ) . |7: Oprire rapida/avertizare -
835 8616 0 Reactie mesaj senzor de temperatura |44. Oprire normala/avertizare
12: Oprire normala/defectiune
2: Oprire imediata/defectiune
4: Oprire rapida/defectiune
836 8615 0 Reactie la timeout SBus 7: Oprire rapida/avertizare -

11: Oprire normala/avertizare
12: Oprire normala/defectiune
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1 Parametrizarea modulului de putere
Lista de parametri modul de putere MOVIFIT®-FC

8.. Functii de aparat
84. Comportament la reset
Index zec. | Subindex . - . . A Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
840 8617 0 Resetare manuala 0 Nu —
1: Da
8.. Functii de aparat
86. Modulatie
Index zec. | Subindex . i . . L Scalare
Nr. zec. Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
860 8620 0 Frecventa PWM 1 0: 4 kHz
1: 8 kHz _
861 8621 0 Frecventa PWM 2 3: 16 kHz
8.. Functii de aparat
87. Asignare date proces (valori afisate)
Index zec. | Subindex ) - . ooy~ a2 Scalare
Nr. —— Denumire Plaja de valori/setare implicita MOVILINK®
870 8304 0 Descriere valoare prescrisa PO1 0: Cuvant de comanda —
. . 1: Turatie de referinta in rpm
871 8305 0 Descriere valoare prescrisa PO2 11: Turatie de referinta in % n, .. -
0: Nicio functie
1: Turatie de referinta in rpm
872 8306 0 Descriere valoare prescrisa PO3 5: Turatia maxima in rpm -
8: Rampa
11: Turatie de referinta in rpm
873 8307 0 Descriere valoare efectiva Pl1 6: Cuvant de stare 1 -
1: Turatie efectiva in rpm
874 | 8308 0 Descriere valoare efectivd P12 2: Curent aparent de iesire -
3: Curent activ de iesire
8: Turatie efectiva in % n,,.,
0: Nicio functie
1: Turatie efectiva in rpm
2: Curent aparent de iesire
875 8309 0 Descriere valoare efectiva PI3 3: Curent activ de iesire —
6: Cuvant de stare 1
7: Cuvant de stare 2
8: Turatie efectiva in % n,.,
876 | 8622 0 |Validare date PO 0: Nu -
1: Da
- 15802 0 Timp rampa maxim 0-10s 1 digit = 0.001 s
— 15803 0 Turatie maxima dreapta 0 — 3800 min 1 digit = 0.001 s
- 15804 0 Turatie maxima stanga 0 — 3800 min 1 digit = 0.001 s

1) PI = cuvant date de intrare proces, PO = cuvant date de iesire proces
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Parametrizarea modulului de putere 1 3
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

13.6  Descriere parametri MOVIFIT®-FC
13.6.1  0.. Valori afigate

Parametru 000 — turatie

Turatie efectiva calculata (cu semn).

Parametru 002 — frecventa

Frecventa de iesire a convertizorului de frecventa (cu semn).

Parametru 004 — curent de iesire

Curent aparent in plaja 0 — 200 % din curentul nominal al aparatului.

Parametru 005 — curent activ

Curent activ in plaja -200 % — +200 % din curentul nominal al aparatului (cu semn).
Semnul curentului activ depinde de sensul de rotatie si de tipul sarcinii:

Sens de rotatie Sarcina Turatie Curent activ
A motorizat . pozitiv (I, > 0)
Rotatie in sens orar — pozitiv (n > 0) -
regenerativa negativ (I, < 0)
L . motorizat . negativ (I, < 0)
Rotatie in sens antiorar — negativ (n < 0) —
regenerativa pozitiv (I, > 0)

Parametru 006/007 — grad de solicitare motor 1/2

Gradul de solicitare a motorului determinat in % cu ajutorul unui model pentru tempe-
ratura motorului.

Parametru 008 — tensiune a circuitului intermediar

Tensiunea masurata in circuitul intermediar in V.

Parametru 009 — curent de iegire

Curent aparent in A.

Parametru 010 — stare convertizor

Sunt posibile urmatoarele stari ale etajului final al aparatului:
* Blocat
» Deblocat
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1 Parametrizarea modulului de putere

Descriere parametri MOVIFIT®-FC

Parametru 011 — stare de functionare

Sunt posibile urmatoarele stari operationale:

Regim 24 V

Blocare reglare

Nicio deblocare

Curent de repaus

Deblocare

Setare implicita

Eroare

Parametru 012 — stare eroare

Stare eroare sub forma de text.

Parametru 013 — set de parametri curent

Afisare set de parametri 1 sau 2.

Parametru 014 — temperatura corp de racire

Temperatura corpului de racire al aparatului.

Parametru 015 — setare comutator DIP comutator S10

Afisarea setarii comutatorului DIP S10.

Comutator Bit in index ..
DIP 10087.135 Functl
. - . 0: Mod easy
S10/1 Bit 2 Modul de punere in functiune 1: Mod expert
. . . 0: Sistem de comanda VFC
S10/2 Bit 3 Regim de functionare 1- Sistemul de comanda U/f
S10/3 Bit 4 Tip de frand 0- Frana standard
1: Frana optionala
S10/4 Bit 5 M_odul de conectare al motoru- 0 Stfea _
lui 1: Triunghi
0: Motor adaptat
S10/5 Bit 6 Treapta de putere 1: Puterea motorului cu o treapta
mai jos
. 0: Oprit, S10/2 activ
S10/6 Bit 7 Elevator & VFC 1- Elevator & VFC

Parametru 016 — ore de conectare

Totalul orelor in care aparatul a fost conectat la alimentarea externa de 24 V DC.

Parametru 017 — ore de deblocare

Totalul orelor in care treapta finala a aparatului a fost deblocata.
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Parametrizarea modulului de putere 1 3
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

Parametru 031 pana la 034 — pozitie/alocare intrare binara DI100 pana la DI103

Afisarea starii intrarii binare DI100 pana la DI103 (numai in regimul de functionare
"SBus-Slave").

Parametru 050 — pozitie/alocare iesire binara DB00

Afisarea starii iesirii binare DBOO.

Parametru 070 — tip aparat

Afigarea tipului si familiei aparatului.

Parametru 071 — intensitate nominala a curentului la iegire

Curent nominal al aparatului in A.

Parametru 076 — firmware aparat de baza

Cod articol, versiune si semnatura firmware a aparatului de baza.

Parametru 700/701 — regim de functionare 1/2

Afisarea regimului de functionare al convertizorului de frecventa.

Set parametri 07. — date curente motor set de parametri 1/2

Afisarea datelor motorului pentru setul de parametri 1/2.

Parametru 080 pana la 084 — eroare t-0 pana la t-4

Aparatul stocheaza date de diagnoza la momentul producerii erorii. In memoria pentru
erori se prezinta ultimele 5 erori.

Parametru 094 pana la 096 — PO1 pana la PO3 valoare de referinta

Cuvant date de iesire proces 1 pana la 3.

Parametru 097 pana la 099 — PI1 pana la PI3 valoare efectiva

Cuvant date de intrare proces 1 pana la 3.

Index parametri 15801 bit 0 — oprire solicitata
Parametrului nu Ti este alocat un numar de parametru.
Indica daca optiunea Safety solicitd actualmente o oprire a sistemului de actionare.

Index parametri 15801 bit 1 — limitare rampa solicitata
Parametrului nu i este alocat un numar de parametru.

Indica daca optiunea Safety solicita actualmente o limitare a timpului de rampa pentru
0 rampa descendenta.

Index parametri 15801 bit 2 — limitare turatie solicitata
Parametrului nu ii este alocat un numar de parametru.
Indica daca optiunea Safety solicita actualmente o limitarea turatiei de referinta.
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Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

Index parametri 15801 bit 7 — limitare activa

Parametrului nu 1i este alocat un numar de parametru.

Indica daca limitarile solicitate de optiunea Safety (oprire, limitare turatie, limitare ram-
pa) au un efect asupra valorilor de referin{d Bus curente.

Bitul nu este utilizat in urmatoarele cazuri:

» Valorile de referinta Bus curente se situeaza in cadrul limitarilor solicitate de optiu-
nea Safety.

+ Oprirea solicitata de optiunea Safety este solicitata si prin intermediul valorilor de
referinta Bus.

Index parametri 15802 — timp rampa maxim

Parametrului nu 1i este alocat un numar de parametru.
Indica valoarea curenta a limitarii timpului de rampa solicitate de optiunea Safety.

Index parametri 15803 — turatie maxima dreapta
Parametrului nu i este alocat un numar de parametru.
Indica valoarea curenta a limitarii turatiei in sens orar, solicitata de optiunea Safety.

Index parametri 15804 — turatie maxima stanga
Parametrului nu ii este alocat un numar de parametru.

Indica valoarea curenta a limitarii turatiei Tn sens antiorar, solicitata de optiunea Safe-
ty.

13.6.2 1.. Valoare de referinta/integratori

Parametru 130/140 — rampa t11/t21 sus
Rampa de accelerare.
Timpul de rampa se raporteaza la o variatie a valorii nominale de 1500 rpm.

Parametru 131/141 — rampa t11/t21 jos
Rampa de decelerare.
Timpul de rampa se raporteaza la o variatie a valorii nominale de 1500 rpm.

Parametru 134/144 — rampa t11/t21 sus = jos

Acest timp de rampa stabileste rampa de accelerare si rampa de decelerare daca pa-
rametrul rotunjire S t12/t22 este setat pe nivel 1, nivel 2 sau nivel 3.

Timpul de rampa se raporteaza la o variatie a valorii nominale de 1500 rpm.

Daca parametrul P135/145 — rotunjire S t12/t22 este activat, timpul de rampa nu poate
fi prestabilit prin intermediul datelor de proces.
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Parametru 135/145 — Rotunjire S t12/t22

Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

Acest parametru stabileste nivelul de rotunjire a rampei (1 = slab, 2 = mediu, 3 = pu-
ternic). Rotunjirea S serveste la rotunjirea rampei si permite o acceleratie lina a siste-
mului de actionare la modificarea valorilor de referinta prestabilite.

Figura de mai jos prezinta efectul rotunijirii S:

n

A

A

(1]

(2]

3]

[11 Valoare de referinta prestabilita

[2] Turatie fara rotunjire S
[3] Turatie cu rotunjire S

t

898213899

Daca parametrul P135/145 — rotunjire S t12/t22 este activat, timpul de rampa nu poate
fi prestabilit prin intermediul datelor de proces.

Parametru 136/146 — rampa de oprire t13/t23

Are efect in urmatoarele cazuri:

» la erori pentru care reactia a fost stabilita la Oprire la rampa de oprire

+ daca rampa de oprire este selectata prin intermediul bitului corespunzator din da-

tele de proces

Timpul de rampa se raporteaza la o variatie a valorii nominale de 1500 rpm.

13
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Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

13.6.3 3.. Parametri motor

Parametru 300/310 - turatie de start/oprire 1/2

Turatia de start stabileste cea mai mica turatie cu care motorul trebuie sa porneasca
dupa activare. Trecerea la valoarea de referinta a turatiei are loc apoi prin intermediul
rampei de accelerare active.

Turatia de oprire stabileste turatia cu care motorul se opreste dupa anularea activarii
la rampa. Apoi este aplicata frana.

Parametru 301/311 — turatie minima 1/2
Stabileste turatia minima n,,,,a sistemului de actionare.

Chiar daca valoarea de referinta prestabilita pentru turatie este mai mica decéat turatia
minima, sistemul de actionare nu ajunge la o valoarea a turatiei mai mica decat ace-
asta.

Parametru 302/312 - turatie maxima 1/2
Stabileste turatia maxima n,,,, a sistemului de actionare.

Chiar daca valoarea de referinta prestabilita pentru turatie este mai mare decét turatia
maxima, sistemul de actionare nu depaseste aceasta valoarea a turatjei.

Daca n,,, > n.. pentru turatia minima si turatia maxima se aplica valoarea setata in

nmin-

Parametru 303/313 — limita curent 1/2

Limitarea interna de curent se refera la curentul aparent. Pentru a realiza protectie la
blocare pentru motorul conectat, convertizorul de frecventd scade automat limita de
curent.

Parametru 320/330 — ajustare automata 1/2

Daca este activata ajustarea, la fiecare trecere in starea de functionare "Deblocare”
se face o calibrare a motorului.

Parametru 321/331 — amplificare 1/2

Daca parametrul P320/330 - ajustare automata 1/2 este activat, convertizorul de frec-
venta activeaza in mod automat parametrul P321/P331 - amplificare 1/2. In mod nor-
mal nu este nevoie sa se faca o setare manuala a acestui parametru.

In cazuri speciale e posibil si aibé sens o setare manuald pentru a creste cuplul de
pornire.

Parametru 322/332 — ajustare IxR 1/2

Daca parametrul P320/330 - ajustare automata 1/2 este activat, convertizorul de frec-
venta activeaza in mod automat parametrul P322/P332 - ajustare IxR 1/2. Modificari
manuale ale acestei configurari se vor face numai la optimizari efectuate de specia-
listi.

Parametru 323/333 — magnetizare preliminara 1/2

Permite crearea unui camp magnetic in motor dupa deblocarea convertizorului de
frecventa.
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Parametrizarea modulului de putere 1 3
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

Parametru 324/334 — compensare alunecare 1/2

Mareste precizia turatiei motorului. La setare manuala introduceti alunecarea nomina-
Ia a motorului conectat.

Compensarea alunecarii este proiectatd pentru un raport moment inertial al sarcinii /
moment inertial al motorului mai mic decat 10. Daca reglajul ajunge sa oscileze va tre-
bui sa reduceti compensarea alunecarii sau chiar sa o setati pe "0".

Parametru 325 — atenuare vibratii la mers in gol

Daca comportamentul motorului la mers in gol tinde sa fie instabil, puteti obtine o
ameliorare activand atenuarea vibratiilor la mers in gol.

Parametru 340/342 — protectie motor 1/2

Activarea / dezactivarea modelului de protectie termica pentru sistemul de actionare
1/2.

La activarea functie aparatul MOVIFIT® preia la nivel electronic functia de protectie
termica a sistemului de actionare 1/2.

Parametru 341/343 - tip racire 1/2

Tipul racirii (ventilator propriu, ventilator cu racire fortatd), care sta la baza calcularii
temperaturii motorului.

Parametru 347/348 — lungime cablu motor 1/2

Lungimea cablului hibrid SEW-EURODRIVE dintre convertizor de frecventa si motor,
care sta la baza calcularii temperaturii motorului. Acest parametru trebuie modificat
numai la montajul in apropierea motorului (incastrat).

Index parametri 10465 — temperatura mediu ambiant motor 1/2
Parametrului nu 1i este alocat un numar de parametru.

Ca valoare pentru acest parametru treceti temperatura medie a mediului ambiant al
motorului, in °C.

Index parametri 8323/8324 — grad de solicitare motor 1/2
Parametrului nu i este alocat un numar de parametru.
Indica solicitarea termica curenta a motorului in %.
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Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

5.. Functii de control

Parametru 500/502 — monitorizare turatie 1/2

O monitorizare a turatiei se face pe baza analizei functionarii la limita de curent. Daca
limita de curent este atinsa constant pe durata intervalului de temporizare setat, moni-
torizarea turatiei se activeaza.

Parametru 501/503 - interval temporizare 1/2

Previne o sensibilitate nedorit de mare a monitorizarii turatjei.

In cazul accelerérilor sau al decelerérilor sau la varfuri de sarcina se poate ajunge la
curentul limita configurat. Curentul limita trebuie sa fie atins in mod neintrerupt pe toa-
ta durata fixata a temporizarii pentru ca monitorizarea sa genereze un semnal de
eroare.

Parametru 522 - verificarea caderii fazelor retelei

Dezactivarea acestei functii de monitorizare impiedica in cazul retelelor asimetrice ac-
tivarea verificarii caderii fazelor retelei.

ATENTIE!

Deteriorarea aparatului prin dezactivarea verificarii caderii fazelor retelei in conditji
de operare defavorabile.

Deteriorarea aparatului.
* Nu dezactivati functia de verificare a prezentei fazelor tensiunii de retea.

Parametru 523 — verificarea caderii retelei

Adapteaza verificarea caderii retelei de la convertizorul de frecventa la operarea cu
MOVITRANS®.

Parametru 590 — localizare

Localizeaza aparatul MOVIFIT® in instalatie.

in cazul functie de localizare active LED-ul RUN/PS al aparatului MOVIFIT® se aprin-
de intermitent verde/rosu/verde. Dupa 5 min aparatul MOVIFIT® dezactiveaza automat
functia de localizare.
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13.6.5

6.. Alocarea bornelor

Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

Parametru 600 pana la 603 — intrari binare DI100 pana la DI103 (numai in varianta de aparat "SBus-

Slave")

Setare

Semnal "0"

Semnal "1"

0: Nicio functie

11: Eroare externa

Eroare externa

12: Reset eroare

Resetare la front pozitiv de pe 0 pe 1

Resetare la front pozitiv de pe 0 pe 1

Parametru 620 — iegire binara DB00

A AVERTIZARE

Comportament imprevizibil al instalatiei daca iesirile binare DB00 sau DB01 sunt uti-
lizate pentru comanda franei iar parametrii sunt setati gresit.

Deces, raniri grave si pagube materiale.

» Daca iegirile binare DB00 sau DBO01 sunt utilizate pentru comanda franei, setati
parametrul P620/621 pe "Frana eliberatd" si luati masuri ca aceasta setare sa nu

mai fie modificata.

« Tnainte de utilizarea iesirilor binare pentru comanda franei verificati setarea para-

metrilor.

A AVERTIZARE

Daca parametrii setafi fac sa nu se genereze un camp invartitor la instalatie, este
posibil ca la aparatul MOVIFIT® sau la sistemele de actionare conectate sa existe in-

ca tensiune de retea.

Accidente mortale sau vatamari corporale foarte grave prin electrocutare.

+ Tnaintea oricaror lucrari la aparat deconectati alimentarea cu tensiune a acestuia.

Setare

Semnal "0"

Semnal "1"

0: Nicio functie

2: Operational

Neoperational

Operational

3: Activare treapta finala

Aparat blocat

Aparat deblocat, motorul primeste cu-
rent.

4: Activare camp invartitor

Niciun camp invartitor

Camp magnetic prezent

5: Deschide frana

Frana coborata

Frana deschisa

6: Inchidere frana

Frana deschisa

Frana coborata

8: Set parametri 2

Set de parametri 1 este activ.

Set de parametri 2 este activ.
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1 Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

13.6.6 7.. Functii de comanda

Parametru 700/701 — regim de functionare 1/2
Seteaza regimul de functionare de baza al convertizorului de frecventa:
* VFC / curba caracteristica U/f

Este configuratia standard pentru motoare asincrone. Aceasta configurare este
adecvata pentru aplicatii uzuale precum benzi transportoare, mecanisme de tran-
sport etc.

* Elevator & VFC

Functia de elevator pune la dispozitie Tn mod automat toate funciiile de care este
nevoie la operarea unei aplicatii simple de tip elevator. Pentru desfasurarea corec-
ta a functiei de elevator comanda franei motorului trebuie sa se faca prin converti-
zorul de frecventa.

« VFC & franare cu curent continuu / U/f & franare cu curent continuu

Cu aceasta setare motorul asincron franeaza prin injectare cu curent. Franarea
motorului se realizeaza fara rezistenta de franare la convertizorul de frecventa.

A PERICOL! Pericol din cauza franarii necontrolate. La franare cu curent continuu
nu se pot face opriri ghidate si nu se pot respecta rampe prestabilite. Deces, raniri
grave si pagube materiale. Folositi un alt regim de functionare.

Parametru 710/711 — curent de repaus 1/2

A AVERTIZARE

Pericol de electrocutare din cauza curentului de repaus in cazul unui timeout de co-
municare. Curentul de repaus nu se intrerupe in cazul unui timeout de comunicare.
Intreruperea curentului in caz de eroare depinde de reactia la eroare stabilita prin in-
termediul parametrilor.

Deces sau raniri extrem de grave.

+ Opriti tensiunea de alimentare a aparatului MOVIFIT® prin intermediul unui dispo-
zitiv extern de deconectare adecvat si asigurati-l contra reconectarii accidentale.

» Asteptati apoi cel putin 1 minut Thainte de a deschide spatiul de conectare al apa-
ratului MOVIFIT® sau al sistemului de actionare conectat sau fnainte de a atinge
contactele unui conector figa.

Cand este activata functia curent de repaus, convertizorul de frecventa injecteaza cu-
rent in motor si cand acesta este n repaus.

Curentul de repaus indeplineste urmatoarele funciii:

+ daca temperatura ambianta este scazuta impiedica formarea condensului la motor
si Inghetarea franei.

Fixati nivelul de curent in asa fel incat sa nu se ajunga la supraincalzirea motoru-
lui.

» permite deblocarea motorului fara magnetizare preliminara.

* permite ca la injectarea curentului de repaus al motorului treapta finala sa raméana
deblocata si in starea "Fara deblocare". Nu este posibila comutarea setului de pa-
rametri.

in caz de eroare, alimentarea cu curent a motorului se intrerupe.
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Parametrizarea modulului de putere 1 3
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

Parametru 720/723 — functiie de oprire la valoarea de referinta 1/2, 721/724 — valoare de referinta pt.
stop 1/2, 722/725 — start-offset 1/2

Daca functia de oprire la valoarea de referinta este activa, convertizorul de frecventa
este deblocat in urmatorul caz:

Valoare de referinta turatie > (valoare de referinta stop + start-offset)
Deblocarea convertizorului este dezactivata in urmatorul caz:
Valoare de referinta turatie < valoare de referinta stop

Parametru
nominal
integrator

»

>
Turatie nominala

Parametru nominal stop  Parametru nominal start

Start offset

9007200047651083

Parametru 731/734 — timp de eliberare frana 1/2

Stabileste pentru cat timp va continua motorul sa se roteasca la turatia minima dupa
incheierea magnetizarii preliminare. Acest timp este necesar pentru a deschide com-
plet frana.

Parametru 732/735 — timp de activare frana 1/2

Timpul de care are nevoie frana mecanica pentru inchidere.

Parametru 738 — activare eliberare frana fara activare sistem de actionare

Daca acest parametru este setat pe "Activat", puteti elibera frana fara activarea siste-
mului de actionare.

Daca aparatul nu este operational frana va fi intotdeauna inchisa.
Aceasta functie nu este disponibila in urmatoarele cazuri:

+ frdna motorului nu este controlata de convertizorul de frecventa
* lafunctia de elevator
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Descriere parametri MOVIFIT®-FC

Index parametri 10076, subindex 17/117 - optiune frana 1/2

Parametrului nu 1i este alocat un numar de parametru.

Acest index de parametri poate fi modificat numai daca etajul final al convertizorului
de frecventd MOVIFIT®-FC nu este deblocat.

Activeaza functionalitatea franei pentru setul de parametri 1/2.

Setare Semnificatie
0: Frana SEW MOVIFIT®-FC comanda o frana SEW-EURODRIVE.

MOVIFIT®-FC comanda o frana prin iegirea binara DB0O (DC 24 V). Parametrul
P620 — iegire binard DB0O0 este setat pe "5: Eliberare frana".

2: Nicio frana MOVIFIT®-FC nu comanda nicio frana.

3: Frana altui producator,
cu tensiune const.

1: Frana a altui producator

MOVIFIT®-FC comanda o frana cu ajutorul unei tensiuni constante.

Index parametri 10076, subindex 10/110 - tensiune continua constanta 1/2
Parametrului nu i este alocat un numar de parametru.

Stabileste tensiunea constanta folosita la comanda franei cu tensiune constanta pen-
tru setul de parametri 1/2.

Acest index de parametri poate fi modificat numai daca etajul final al convertizorului
de frecventd MOVIFIT®-FC nu este deblocat.

Frana cu tensiune constanta este comandatad numai daca indexul de parametri este
setat pe "3: frAna altui producator, cu tens. constanta" (valoare standard = DC 0 V).

Parametru 770 - functie de economisire energie

Daca acest parametru are valoarea "Activat", convertizorul de frecventa reduce curen-
tul de mers in gol.

13.6.7 8.. Functii de aparat

Parametru 802 — setare din fabrica

Daca acest parametru este setat pe "Stare la livrare", toti parametrii care au o setare
din fabrica si care nu pot fi setati prin intermediul comutatorului DIP S10 vor primi va-
lorile corespunzatoare setarii din fabrica.

In cazul setérii din fabrica "Stare la livrare", pentru urmétorii parametri, care pot fi se-
tati in modul Easy de la comutatorul DIP S10, se activeaza setarile stabilite prin comu-
tatorul DIP.

» Parametru 700 — regim de functionare
+ Tip motor

» Modul de conectare al motorului

* Treapta de putere

Parametru 803 — blocare parametri

Daca acest parametru este setat pe "Pornit", nu este posibila modificarea parametri-
lor. Exceptia o reprezinta parametrul "Blocare parametri".

Aceasta setare este utila dupa ce s-a facut darea in exploatare a aparatului si s-a fina-
lizat cu succes optimizarea parametrilor. Abia dupa ce acest parametru este setat pe
"Oprit", redevine posibila modificarea parametrilor.
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Descriere parametri MOVIFIT®-FC

Parametru 813 — adresa SBus

Adresa SBus a modulului de putere al convertizorului.

Parametru 816 — rata baud SBus

Rata baud pentru comunicarea Bus cu modulul de putere al convertizorului.

Parametru 830 — reactie la eroare externa

Programeaza reactia la eroare, declansata de o borna de intrare programata la "11:
Eroare externa" (numai in regim de functionare "SBus-Slave").

Parametru 835 — reactie la mesaj senzor de temperatura

Daca in bobinajul motorului este montat un senzor de temperatura, acest parametru
programeaza reactia la eroarea declansata la depasirea temperaturii.

Parametru 836 — reactie la timeout SBus

Programeaza reactia la o eroare declansata de monitorizarea timeout SBus.

Parametru 840 — resetare manuala

Daca exista o stare de eroare la modulul de putere puteti valida eroarea setadnd acest
parametru pe "da". Dupa resetarea erorii, parametrul revine automat pe "nu". Daca nu
exista nici o defectiune la modulul de putere, setarea pe "Da" a acestui parametru nu
are nici un efect.

Parametru 860/861 — frecventa PWM 1/2

Seteaza frecventa de ciclu nominala la iesirea convertizorului. Frecventa de tact se
poate schimba de la sine in functie de incarcarea aparatului.

Parametru 870 pana la 872 — descriere valoare de referinta PO1 pana la PO3

Alocarea cuvintelor de date de iesire proces PO1 pana la PO3.

Parametru 873 pana la 875 — descriere valoare efectiva PI1 pana la PI3

Alocarea cuvintelor de date de iesire proces PI1 pana la PI3.

Parametru 876 — date PO activate

Daca parametrul este setat pe "da", datele de iesire proces transmise de sistemul de
comanda devin imediat active.

Daca parametrul este setat pe "nu", raman active ultimele datele de iesire proces vali-
de.

Daca alocarea cuvantului de date de iesire de proces PO2 sau PO3 este modificata,
datele PO sunt blocate. Acestea trebuie activate din nou cu parametrul P876 — activa-
re date PO.
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1 Parametrizarea modulului de putere
Descriere parametri MOVIFIT®-FC

Index parametri 15802 — timp rampa maxim
Parametrului nu 1i este alocat un numar de parametru.
Indica valoarea curenta a limitarii timpului de rampa solicitate de optiunea Safety.

Index parametri 15803 — turatie maxima dreapta
Parametrului nu i este alocat un numar de parametru.
Indica valoarea curenta a limitarii turatiei in sens orar, solicitata de optiunea Safety.

Index parametri 15804 — turatie maxima stanga
Parametrului nu i este alocat un numar de parametru.

Indica valoarea curenta a limitarii turatiei in sens antiorar, solicitata de optiunea Safe-
ty.
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14.1

Configurare in Transparent Mode
Modul de aplicatie Transparent Mode

Configurare in Transparent Mode

Modul de aplicatie Transparent Mode

jde

[

OBSERVATIE

Informatiile urmatoare se bazeaza pe programul de gateway al MOVIFIT® nivel functj-
onal "Technology", incepand cu versiunea V13.2.

Cu modulul de aplicatie Transparent Mode MOVIFIT® nivel functional "Technology"
este controlat ca un gateway fieldbus. In modul gateway MOVIFIT® nivel functional
"Technology" reprezinta un simplu participant fieldbus, care pune la dispozitie intrari si
iesiri digitale si permite transmiterea in mod transparent a datelor de proces la modu-
lele de putere conectate.

Pentru operarea unui MOVIFIT® nivel functional "Technology" in modul gateway utili-
zati configuratorul Gateway ca utilitar central de punere in functiune si de service.

* Funciiile de baza le puteti pune in functiune direct in configuratorul gateway.

* Funciiile extinse trebuie activate intdi Tn structura ramificatd de parametri
MOVIFIT®.

Atat configuratorul gateway, cat si structura ramificata de parametri reprezinta parii
componente ale software-ului de asistenta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio.

OBSERVATIE

Pentru funcitii extinse ale sistemului de actionare, cum ar fi pozitionarea sau comenzi-
le secventiale simple, puteti utiliza module de aplicatie deja elaborate si verificate de
SEW EURODRIVE.

Informatiile cu privire la modul de utilizare al modulelor de aplicatie se gasesc in ma-
nuale separate. Acestea sunt disponibile pentru descarcare sub forma de fisiere PDF
pe site-ul internet al SEW-EURODRIVE — www.sew-eurodrive.com.

14
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Pornire configurator Gateway

14.2  Pornire configurator Gateway

Procedati in felul urmator:

1. Conectati PC-ul/laptop-ul cu MOVIFIT® nivel functional "Technology" (in functie de
tipul de conexiune, vezi capitolul "Racordarea adaptorului de interfatda US-
B11A" (— B 141) sau "Racordarea interfetei de service a aparatului MOVIFIT® la
PCllaptop" (— & 148)).

2. Efectuati o scanare online (vezi capitolul "Stabilirea comunicatiilor si scanarea
retelei" (— B 137)).

Marcati unitatea de comunicare.

4. Alegeti din meniul contextual comanda [Startup] > [MOVIFIT® Gateway Configura-
tor].

E' Network
=P '?i Ethemet

=B - ] PNIO-192.168.10.4: Default

EI'} Intemal |[BE 1. Parameter tree (Offline)

....... 2 1
....... (o 15 : Comparisen (Offling)
| Startup + | g Datamanagement (Offline)
Application modules v |BE Parameter tree (Offling)
Prograrmming » |m MOVIFIT®E Gateway Configurator (Offline)
Lo e ' m System variable backup (Offline)
Documentation »

15326973835
= Este afisat configuratorul gateway MOVIFIT®.
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(6] .

[9] —

Configurare in Transparent Mode
Activarea functiilor de baza

(1 2] 3 4 6] 61 [

Fi} MOVIFIT® Gateway Configurator [U|named (MTF ..E31A)]
MOVIFIT® Gateway (onfigurator

Unit - 2

O: Process data

ﬁ Gatg.« 1y parameters es | ‘data menitor } i 39 Data backy; l

.. Process dal|s word utilization- 8from 64 . . . |.

CEEE I R I

(0;\
4 : : ‘ :
] Au‘toseiup ’ ‘ ' Data backup \’ | Reset 1

v ot

Unittype . MTF..E31A
Signature . .

FBus timeout, Process data started, Systemis o

18218105.12 . .
-Unit replacementfunction  On . 0 w0
Fault "Fieldbus tmeout”

Firmware gateway

Application error

.

. Fieldbustjpe ~ (BheNet/IP +MedbusTCP
Fieldbus timeout interval [ms] ~ '3200 o

32PDW

PD configuration
IP address.
Subnet mask
. Stendardgateway
MAC address
EtherNet/IP startup config

CAN cycle time [ms] -10 o

Release i

‘00-0f-69-00-40-51
‘Saved IP

18014399660921739

Nr.

Descriere

(1]

Cu acest buton initiati Auto-Setup.

(2]

Tn acest tab puteti citi configuratia datelor de proces de la aparatul MOVIFIT® si
ale unitatilor slave SBus.

(3]

Cu acest buton initiati salvarea datelor. Datele sunt salvate in ABOX.

(4]

In acest tab putetj citi si modifica datele de proces.

(3]

Cu acest buton resetati mesajele de eroare.

(6]

In acest tab puteti vedea pentru care aparate este disponibild salvarea datelor.
In plus, aici puteti initia o descarcare manuala a datelor.

[7]

Tn acest camp de afisaj puteti citi starea gateway.

(8]

n acest camp de selectie puteti alege daca in cazul unei schimbari a aparatului
datele actualmente salvate se vor incarca in noul aparat. Dupa salvarea datelor
valoarea este setata automat pe "Activat".

9]

In aceste campuri de afisaj si de introducere a datelor puteti citi si modifica pa-
rametrii fieldbus.

14.3

Activarea functiilor de baza

Pentru activarea functiilor de baza utilizati configuratorul gateway.
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1 Configurare in Transparent Mode
Activarea functiilor de baza

14.3.1 Efectuarea Auto-Setup

OBSERVATIE

Daca la aparatul MOVIFIT® se conecteaza unitati slave externe, adresarea acestora
trebuie sa inceapa la adresa 16.

jde

Procedati in felul urmator:
1. Porniti configuratorul gateway (vezi "Pornire configurator Gateway" (— B 210)).
(1 2] [3] 4] [5] 6] [7]

Fif MOVIFIT® Gateway Configurator [U|named (MTF...E314]

MOVIFIT® Gateway (

Unit : 2| & Gatew|sy parameters | : “{ Process data |onfiguration } W Proces ‘data monitor k 1] D_a!a backys

L - . . - Process dai|s word utilizabior- 2from64 . . . |.

|@ __—I

Auwsetup ’ ‘ - Data backup \’ | \’

Umnype MTF E31A FBus timeout, Process data started, Systemuscv
Sagnature. .
j Firmware gateway 1321 8105.12 . .

Application error Faul "Feldbus timeout”

Fieldbus parameters

Fieldbus fimecutinterval [ms] 3200 : o
PD configuration 32PDW

IP address,

Subnet mask

. Sendardgateway

MAC address |

EtherNet/IP startup config ‘Saved IP :
CAN qcl; time [ms] I 10 .
R e T T

Release i

18014399660921739
2. Apasati butonul [1].

= Programul va scana interfetele si optiunile. Aparatele conectate sunt memorate
in lista de aparate interna iar in diagrama de proces este stocat un bloc de date
de proces.

3. Verificati parametrii fieldbus [9] si comparati-i cu setarile din fieldbus master. in
functie de sistemul fieldbus utilizat, puteti seta parametrii fieldbus in aceste cam-
puri sau in fieldbus master.
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Activarea functiilor de baza

4. Daca este necesar, resetati mesajele de eroare din Transparent Mode cu butonul
[3]-
5. Apasati butonul [3].
= Datele aparatului, stabilite pentru salvare, sunt stocate in ABOX. Cu aceste da-
te se poate efectua un Auto-Setup in cazul defectarii aparatului.

= Dupa ce configurarea s-a terminat cu succes, in caAmpul de afigaj [7] este afisat
mesajul "Date proces pornite". Unitatea MOVIFIT® nivel functional "Technology"
este operationala.

14.3.2 Afisarea schimbului de date de proces

jde

[ 0

jde

In configuratorul gateway MOVIFIT®, pe lang& datele de proces transmise intre con-
troller si toate aparatele configurate, registrul "Monitor date proces" prezinta si infor-
matiile de stare pentru Transparent Mode.

OBSERVATIE

In monitorul de date de proces sunt prezentate numai datele de proces ale functiilor
de baza. Puteti consulta diagrama de proces a functiilor extinse in structura ramifica-
ta de parametri MOVIFIT®.

OBSERVATIE

In monitorul de date de proces puteti prestabili numai valori de referinta pentru date
de iesire proces (forcing). Datele de intrare proces nu pot fi modificate.

OBSERVATIE

La cuantificarea datelor de proces tineti seama de urmatoarele neconcordante exis-
tente la nivelul vizualizarii:

» Configuratorul gateway incepe numaratoarea cu POQO1/PI0O1 (cuvant de date de
iesire proces / cuvant de date de intrare proces).

+ In structura ramificata de parametri din MOVITOOLS® Motion Studio numéré&toa-
rea incepe cu POO0O0/PIOO0.

Procedati in felul urmator:

1. Porniti configuratorul gateway (vezi capitolul "Pornire configurator Gate-
way" (— B 210)).

14
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1 Configurare in Transparent Mode
Activarea functiilor de baza

2. Deschideti tab-ul [2].

[1] 2 B M
m MOVIFIT® Gateway Configurator [Un|amed (MTF...E31A)] x
MOVIFIT® Gateway C pnfigurator
Unit 4 " §¥ Gateway parameters W Frocess data monitor x4

—
V 4 by Force On -
AV

# Gateway status

‘F‘rocas data started E

[3]

[Unnamed] (MTF...E314)

PO1  |(x0000 Status 0x0002 P11
(0000 (0000 PIZ

(7]

[Unnamed] (MTF..AD015-5A3)

POz [2000 R <0004 P2

PO4  [22000 oKl s 0x0000 Pl
PO5 (G038 00104 PIS (6]

9007200557843723

3. La punerea in functiune verificati schimbul de date de proces. Daca este necesar,
realizati in meniul contextual al cAmpurilor numerice individuale comutarea pe di-
verse formate numerice.

4. Pentru a afisa in campurile de afisaj [5] si [6] informatii de stare mai detaliate, in
format text, efectuati clic in coltul din dreapta sus al respectivului camp pe simbolul
[+].

5. Daca doriti s& controlati aparatul MOVIFIT® prin intermediul datelor de proces, di-
rect din configuratorul gateway, datele controller-ului supraordonat sunt ignorate.
Pentru a activa modul de comanda al configuratorului gateway, procedati dupa
cum urmeaza:

* Pentru activarea modului Forcing (prestabilirea valorilor de referin{d) dati clic pe
butonul [4].

* Introduceti valorile in campul de introducere a datelor [7], care a devenit accesibil.

» Pentru transferul valorilor catre modulul de putere intern sau la cele externe, dati
clic pe butonul [3].
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Activarea functiilor de baza

14.3.3 Exemple de diagrame de proces

OBSERVATIE

La cuantificarea datelor de proces {ineti seama de urmatoarele neconcordante exis-
tente la nivelul vizualizarii:

jde

» Configuratorul gateway incepe numaratoarea cu PO01/PI01 (cuvant de date de
iesire proces / cuvant de date de intrare proces).

+ In structura ramificatd de parametri din MOVITOOLS® Motion Studio numéar&toa-
rea incepe cu POO0O0/PI0O0.

MOVIFIT®-FC
Alocare PD

MOVIFIT®-FC

Fieldbus master
I
]
Od-e1lIdINOIN

PD1 PD2 PD3 PD4 PD5

Numerotare PD
9007200223971083

MOVIFIT®-FC cu un slave SBus suplimentar
Alocare PD

MOVIFIT®-FC ext. SBus adr. 16

=) (T T 00 [ por | roz | ros | por | poz | ros || =
]

Fieldbus master
|
d-eLIdINOIN

B

PD1 PD2 PD3 PD4 PD5 PD6 PD7 PD8

Numerotare PD

15285978251

In figuri sunt utilizate urmatoarele abrevieri:

Notiune Abreviere
Intrare binara (Digital Input) DI
lesire binara (Digital Output) DO
Date de proces (Process Data) PD
Cuvant date de intrare proces (Process Input Data Word) PI
Cuvant date de iesire proces (Process Output Data Word) PO
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Activarea functiilor extinse

14.4  Activarea functiilor extinse

Pentru activarea functiilor extinse este necesar sa le activati intai in structura ramifica-
ta de parametru a aparatului MOVIFIT®. Utilizati in acest sens software-ul de asistenta
tehnicd MOVITOOLS® MotionStudio.

Puteti activa urmatoarele functii extinse:
» "Diagnoza optiunii Safety S12" (— & 217)
» "Diagnoza aparatelor cu canalul de parametri MOVILINK de 12 octeti" (— B 222)

14.41 Apelare structura ramificata parametri
Procedati in felul urmator:

1. Conectati PC-ul/laptop-ul cu MOVIFIT® nivel functional "Technology" (in functie de
tipul de conexiune, vezi capitolul "Racordarea adaptorului de interfata US-
B11A" (— B 141) sau "Racordarea interfetei de service a aparatului MOVIFIT® la
PCllaptop" (— & 148)).

2. Efectuati o scanare online (vezi capitolul "Stabilirea comunicatiilor si scanarea
retelei" (— B 137)).

3. Apelafi structura ramificatd de parametri (vezi capitolul "Configurarea aparate-
lor" (— B 140)).

Network q
E‘ Metwork
E'E Ethemet
(=R — ] PNIO-152.168.10.4: Defa
B"'ﬁ Intemal BE 1. Parameter tree (Offling)
- 1:Defautl]| c o (O
. o 15: Defaut H omparisen (Offling)
Startup 3 |g Datamanagement (Offling)
Application modules 3 “.'EE Parameter tree (Offline)
Programming * B MOVIFIT® Gateway Cenfigurater (Offline]
Diagnostics y ﬁ System variable backup (Offling)
Documentation 3

15326970123

2 1 6 Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfata fieldbus EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP

21362084/RO — 12/2015



21362084/RO — 12/2015

Configurare in Transparent Mode 1 4

Activarea functijilor extinse

14.4.2 Diagnoza opt{iunii Safety S12

Prin selectarea diagnozei Safety puteti transfera si vizualiza in controller-ul supraordo-
nat starea curenta si functiile de siguranta selectate ale optiunii Safety S12, prin inter-
mediul unor date de proces care nu prezinta siguranta.

Activare diagnoza

A AVERTIZARE

Pericol prin interpretarea gresita a datelor diagnozei.
Deces sau raniri extrem de grave.

» Datele de diagnoza ale opfjiunii Safety S12 nu sunt dotate cu funciji de siguranta,
reutilizarea lor Tn alte scopuri nefiind permisa.

OBSERVATIE

O descriere detaliata a opfiunii Safety S12 este disponibila in manualul
"MOVIFIT®-FC Siguranta functionala cu optiune Safety S12".

e

Procedati in felul urmator:
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Activarea functiilor extinse

1. Apelati structura ramificatda de parametri a echipamentului electronic de comanda
MOVIFIT®.

2. Tn structura ramificatéd de parametri selectati nodul "S12 safety options — Diagnos-
tics".
= Este afisata urmatoarea fereastra.

Tree % MOVIFIT® FC Technology E31A parameter\Display values'S12 safety option - Diagnostics
[=&8 MOVIFIT® FC Technology E314 parameter Disable diagnostics of the 12 safety option [ 1]
wa DBD';;‘;:'EZW 512 diagnostics start-PDO 5 2]
Unit data
Bus diagnostics Active safety functions [3]
Communication driver Bit0: STO active [ |
= Eli'gzaels:llgata Bit 1: STO error [#]
% 512 safety option - Diagnostics Bit 2: SS1(a) active [ |
i | 12+byte parameter channel diagnostics Bit 3: 551(c) active [ |
=z Parameters and functions Bit4: SLSDactive [ ]
=/ Setup and control
&8 Fiekdbus Bit5: SLS1actve [ ]
Bit 6: SLS2 active =]
Bit 7: 5L53 active =]
Bit & FDO-5TO
Bit 9: FDO-0 =]
Bit 10: FDO-1 [¥]
Bits 11 - 15: reserved
512 safety option status [4]
512 status RUN
Bit & FDI-0 =]
Bit 9: FDI-1 =]
Bit 10: FDI-2 =]
Bit 11: FDI-3 =]
Bit 12: FDI-4 =]
Bit 13: FDI-5 [¥]
Bit 14: FDI-6 [¥]
Bit 15: FDI-7 [=]
Current fault number
512 fault number 0032 ErrorCodes [5]
512 process data inppt —— F [6]
(H21) PE 5 <0100
(H22)PE ¢ 0004
(HZ3) PE 7 <0000
[7]
15269209867
Nr. Descriere

[1]1 |Cu aceasta caseta de selectare puteti activa/dezactiva diagnoza Safety.

Daca diagnoza Safety este activa, in diagrama de proces sunt atasate, pe lan-
ga datele de proces ale ultimului slave, 3 date de proces cu date de diagnoza.

[2] |Tn acest camp de afisaj puteti vedea de la care cuvant de date incep sa fie emi-
se datele de diagnoza ale functiei de siguranta. Numerotarea incepe la 0.

Aceasta valoare este dinamica si este influentatd de intreaga diagrama de pro-
ces a aparatului MOVIFIT®. Dacé de ex. un MOVIFIT®-FC este utilizat cu un
modul de putere intern, fara unitati slave SBus suplimentare, cuvantul de start
al datelor de diagnoza este egal cu 5.
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Nr.

Descriere

(3]

n aceastd grupé puteti citi starea functiilor de sigurants si a iesirilor digitale.

Starea functiilor de siguranta este prezentata 1-activ. Activarea efectiva a functi-
ilor de siguranta are loc 0-activ.

(4]

In aceast& grupé puteti citi starea optiunii Safety S12 si a intrarilor digitale.

(3]

Cu acest buton puteti apela un fisier PDF, care contine o lista cu erorile optiunii
Safety S12.

(6]

In aceast& grupéa este disponibila o vedere de ansamblu a datelor de diagnoza
ale optiunii Safety S12.

[7]

n acest camp de afisaj puteti citi in cazul unei erori numarul de eroare al optiu-
nii Safety S12.

Exemple de diagrame de proces

OBSERVATIE

jde

La cuantificarea datelor de proces tineti seama de urmatoarele neconcordante exis-
tente la nivelul vizualizarii:

Configuratorul gateway incepe numaratoarea cu POO01/PI01 (cuvant de date de
iesire proces / cuvant de date de intrare proces).

« In structura ramificatd de parametri din MOVITOOLS® Motion Studio numar&toa-

rea incepe cu POOO0/PI0O0.

MOVIFIT®-FC

Alocare PD

:\>’ rez. l DO l PO1 | PO2 I PO3 | PO1 | PO2 | PO3 DI:

~oLIdINOIN

Fieldbus master
|

<:I’Stare l DI l PI1 I PI2 I PI3 I PI1 I PI2 I PI3 D

.

’ PD1 l PD2 l PD3 I PD4 I PD5 l PD6 l PD7 I PD8|]

Numerotare PD
15285989131
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MOVIFIT®-FC cu un slave SBus suplimentar
Alocare PD

Fieldbus master
|

MOVIFIT®-FC ext. SBus adr. 16 | Optiune Safety S12 =
(o]
<
=) (Cer | 00 [ por | poz | poa | por | poz | pos | por | roe | ros || ==b 3
1 ] ]
= [swe [ o [ [ mz | eo | e [ P2 | oo | oo | pe | pa || 608
PD1 PD2 PD3 PD4 PD5 PD6 PD7 PD8 PD9 | PD10 | PD1
Numerotare PD
15285985803
in figuri sunt utilizate urmatoarele abrevieri:
Notiune Abreviere
Intrare binara (Digital Input) DI
lesire binara (Digital Output) DO
Date de proces (Process Data) PD
Cuvant date de intrare proces (Process Input Data Word) PI
Cuvant date de iesire proces (Process Output Data Word) PO

Accesarea optiunii Safety S12 cu Studio 5000 Logix Designer

OBSERVATIE

jde

datele de diagnoza ale optiunii Safety S12.

In regim de functionare independent al aparatului MOVIFIT® sunt disponibile numai

Functiile de siguranta nu pot fi controlate activ prin intermediul controller-ului (fara

functie de siguranta).

Urmatorul exemplu descrie proiectarea accesului la parametrii optiunii Safety S12 cu
software-ul de programare Studio 5000 Logix Designer, versiunea V24, al firmei Roc-

kwell Automation.
Procedati in felul urmator:
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Activarea functijilor extinse

1. Generati tipul de date definit de utilizator "S12_Diagnostics". in acest fel puteti gru-
pa elementele de date ale canalului de parametri intr-o structura, simplificand ac-
cesul la elementele de date.

= 1

EH| Data Type: 512_Diagnostics ===

Mame: 512_Diagnostics Data Type-GriBe: 8 bytes

Beschreibung:

Mitglieder:
[ Name Data Type Beschreibung
512_Functions SINT
S12_FDO SINT
S12_Status SINT
$12_FDI SINT
S12_Error_LOW SINT

512 _Emor_HIGH SINT

15297365259

2. Generati urmatoarele tag-uri de controller:

Denumire Structura de date
S12_Functions SINT

S12_FDO SINT

S12_Status SINT

S12_FDI SINT
S12_Error_LOW SINT
S12_Error_HIGH SINT

3. Pentru a copia datele de proces din aparat in structura definita de utilizator este
necesara ajustarea programului controller-ului in felul urmator:

PPE"
Synchronous Copy File
Source MOVIFT_Techn:|.Data[10]
Dest 512_Diagnostics
Length 1

15301597835

4. Salvati proiectul si transferati-l in controller.
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5. Treceti controller-ul in modul RUN.

= Sunt citite datele de diagnoza ale optiunii Safety S12.

MName -z|7 |Usage |Value & | Force & | Style Data Type Description

—|-512_Diagnostics Local R I | 512_Diagnostics
+/-512_Diagnostics.512_Functions 240000_0000 Binany SINT 512 Safety Functions
+-512_Diagnostics 512_FDO 240000_0111 Binary  [SINT 512 Safety Outputs
+/-512_Diagnostics.S12_Status 240000_0100 Binary SINT 512 Status
+/-512_Diagnostics.512_FDI 240000_0111 Binany SINT 512 Safety Inputs
+-512_Diagnostics.512_Emor_LOW 240000_0000 Binary  [SINT 512 Emor LOW
+/-512_Diagnostics.512_Emor_HIGH 240000_0000 Binany SINT 512 Emor HIGH

156301601163

6. Verificali ca datele de proces sa corespunda cu valorile afisate in structura ramifi-
catd de parametri a software-ului de asistentd tehnicdc MOVITOOLS®
MotionStudio.

14.4.3 Diagnoza aparatelor cu canalul de parametri MOVILINK® de 12 octeti

Canalul de parametri MOVILINK® de 12 octeti trebuie activat si dezactivat prin inter-
mediul cuvantului de date de iesire proces (POQO) al cuvantului de comanda
MOVIFIT®:

* Daca bitul 3 al cuvantului de date de iesire proces are valoarea TRUE, canalul de
parametri MOVILINK® de 12 octeti este activat.

» Daca bitul 3 al cuvantului de date de iesire proces are valoarea FALSE, canalul de
parametri MOVILINK® de 12 octeti este dezactivat.

Dupa activare cuvantul de stare MOVIFIT® (PI0) transmite un mesaj de raspuns prin
intermediul bitului 3 al cuvantului de date de intrare proces "Canal parametri activ".

Cuvant de comanda MOVIFIT®

%E:} [16]1a]13]12[11[10] 9[8[ 7|6 ]5]4|3]2]1]0]) :;
§:' ]15|14|13|12|11|1o|9|8\7|6|5|4|3|2|1IOU Cji
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Structura canalului de parametri MOVILINK® de 12 octeti

jde

OBSERVATIE

Canalul de parametri MOVILINK® de 12 octeti este implementat conform specificatji-
lor. Informatii suplimentare sunt disponibile Th manualul "Application Configurator
pentru CCU".

Canalul de parametri MOVILINK® de 12 octeti permite un acces independent de Bus
la toti parametrii. In cadrul acestui canal de parametri sunt disponibile servicii speciale,
pentru a putea citi sau scrie diverse informatii despre parametri.

Canalul de parametri MOVILINK® de 12 octeti are urméatoarea structura:

| MOVILINK® Ij | Routing Information Ij

’ Byte 0 | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 ‘ Byte 4 l Byte 5 l Byte 6 I Byte 7 I Byte 8 l Byte 9 lByte 10|Byte 11|]

15394395531

Octet Denumire Semnificatie

o

Administrare -

Subindex _

Index High

Index parametri
Index Low

Date MSB

Date

4 octeti date
Date

Date LSB

Subaddress 1

O o |N[Oo|Og |~ |Ww (N |~

Subchannel 1

Informatii de routing (subrouting)

-
o

Subaddress 2

11 Subchannel 2

Octetii individuali au urmatoarele functii:
* Octet 0 (octet administrativ)

Coordoneaza intregul proces de parametrizare. Cu acest octet sunt pusi la dispo-
zifie parametri de serviciu importanti, cum ar fi cod de identificare serviciu, lungime
date, executia si starea serviciului executat.

* Octeti1-3

Stabilesc parametrul citit sau scris prin intermediul sistemului fieldbus. Fiecarui pa-
rametru i este alocat un numar special (index). Indexul poate fi determinat cu usu-
rinta, cu ajutorul MOVITOOLS® MotionStudio (vezi capitolul "Exemplu: Citire cod
firmware cu serviciul "Read Parameter™ (— & 229)).

* Octetid -7

Cuprind datele canalului de parame’Eri MOVILINK® de 12 octeti. Astfel se pot tran-
smite 4 octeti de date per serviciu. In principiu, datele Tnregistrate sunt aliniate la
dreapta, ceea ce inseamna ca octetul 7 contine datele cu importanta cea mai mica
(date LSB), iar octetul 4 in datele cu importanta cea mai mare (Date MSB).

* Octeti 8 — 11 (informatii de routing)

Permit accesul la aparatul MOVIFIT® si la aparatele subordonate.
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Octet administrativ

Octetul administrativ din canalul de parametri MOVILINK® de 12 octeti (octet 0) este

definit Tn felul urmator:

Octet administrativ (1 octet)

Cod identificare serviciu

Bit Semnificatie Codificare si functie
= No Service
0 0000 = No Servi
(LSB) 0001 = Read Parameter
1 0010 = Write Parameter
5 0011 = Write Parameter Volatile

0100 = Read Minimum
0101 = Read Maximum
0110 = Read Default

3 0111 = Read Scale

1000 = Read Attribute
4 00 = 1 octet

Lungime date ot f 2 octet

5 10 = 3 octet

11 =4 octet

. Trebuie schimbat la transferul ciclic odata cu fiecare

6 Lungime date o .

noua instructiune (toggle).
7 Bit de stare 0 = Nici o eroare la executarea serviciului

(MSB) 1 = Eroare la executarea serviciului

Bitii individuali au urmatoarele functii:

Contin codul de identificare al serviciului. Ei stabilesc serviciul care urmeaza sa fie

« Bitio-3
executat.
+ Bit4si5

Indica lungimea datelor in octeti. Pentru convertizoarele de frecventa ale SEW-
EURODRIVE aceasta valoare trebuie setata in general la 4 octeti.

+ Bit 6 (Handshake-Bit)

Are rolul de bit de validare intre client si server. In cazul in care canalul de para-
metri MOVILINK® este transmis ciclic, executia serviciului trebuie dispusa prin actj-
onare pe front, prin intermediul Handshake-Bit. in acest sens, valoarea acestui bit
este schimbata odata cu fiecare nou serviciu care trebuie executat (toggle). Con-
vertizorul de frecventa semnalizeaza prin intermediul Handshake-Bit daca serviciul
a fost executat sau nu. Tn momentul in care la nivelul controllerului Handshake-Bit
primit si cel transmis corespund, serviciul este executat.

+ Bit 7 (bit de stare)

Indica daca serviciul a putut fi executat corect sau au existat erori.

Servicii asistate

Prin intermediul bitilor 0 - 3 ai octetului administrativ sunt definite serviciile individuale.

Sunt suportate urmatoarele servicii:

Serviciu

Functie

No Service

Semnalizeaza faptul ca nu exista nici un serviciu.

Read Parameter

Citeste parametrul.

Write Parameter

Scrie parametrul. Valoarea scrisa a parametrului se salveaza in memoria
non-volatila (de ex. intr-un EEPROM).

Aceasta functie nu trebuie utilizata pentru accesul ciclic in vederea scrierii,
pentru ca aceste componente ale memoriei nu permit decat un numar limi-
tat de cicluri de scriere.

Write Parameter Volatile

Daca parametrul o permite, serviciul scrie parametrul in memoria volatila

RAM a convertizorului de frecventa. Valoarea parametrului se pierde odata
cu oprirea convertizorului de frecventa. Dupa repornirea convertizorului de
frecventd, redevine disponibila ultima valoare scrisa cu "Write Parameter"”.
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Serviciu Functie

Read Minimum Determina cea mai mica valoare de parametru care poate fi setata.

Scalarea se face in acelasi fel ca valoarea parametrului.

Read Maximum Determina cea mai mare valoare de parametru care poate fi setata.

Scalarea se face in acelasi fel ca valoarea parametrului.

Read Default Determina setarea din fabrica a unui parametru.

Scalarea se face in acelasi fel ca valoarea parametrului.

Read Scale Vezi descrierea detaliata a serviciului de mai jos.

Read Attribute Vezi descrierea detaliata a serviciului de mai jos.

Cu aceasta functie se poate determina scalarea unui parametru. In acest context, con-
vertizorul returneaza in octetul administrativ un asa-numit index de marimi si un index
de conversie.

Octet Denumire Semnificatie
4 Date MSB
Rezervat
5 Date
6 Date Index de marimi
7 Date LSB Index de conversie

Octetii individuali au urmatoarele funciii:
* Octet 6 (index de marimi)

Serveste codificarii marimilor fizice. Prin acest index se transmite unui partener de
comunicare informatia despre ce marime fizica reprezinta valoarea parametrului
aferent. Codificarea se face conform profilului Senzori/Actuatori al organizatiei de
utilizatori PROFIBUS (PNO). Optiunea FF,,, inseamna ca nu este indicat niciun in-
dex de marimi. Indexul de marimi este disponibil si in lista de parametrii a converti-
zorului de frecventa.

* Octet 7 (index de conversie)

Serveste conversiei valorii transmise a parametrului intr-o unitate de baza Sl. Co-
dificarea se face conform profilului Senzori/Actuatori al organizatiei de utilizatori
PROFIBUS (PNO).

in exemplul de mai jos este explicat in detaliu serviciul "Red Scale":
Parametru de actionare: P131 rampa t11 Jos (dreapta)

Index de marimi: 4 (interval cu unitatea secunda)

Index de conversie: -3 (10 = mili)

Valoare numerica determinata de fieldbus: 3000,

Valoare numerica primita de aparat: 3000 x 10°s=3s

Cu acest serviciu pot fi citite indexul, precum si atributele de acces ale urmatorului pa-
rametru.

Tabelul urmator prezinta modul in care sunt codate datele din octetul administrativ
pentru acest serviciu:

Octet Denumire Semnificatie
4 Date MSB N . . _
Urmatorul index disponibil
5 Date
6 Date .
Atribute acces
7 Date LSB
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Atributele de acces sunt codificate specific aparatului. Tabelul urmator prezinta defi-
nitia atributelor de acces pentru convertizoarele de frecventa SEW-EURODRIVE:

Octet 6 | Octet 7
Bit Bit Semnificatie

1 = parametrul permite accesul pentru scriere.

1 = parametrul este salvat permanent pe EEPROM.

1 = setarea din fabrica suprascrie valoarea RAM.

1 = setarea din fabrica suprascrie valoarea EEPROM.

1 = dupa initializare este valabila valoarea EEPROM.

1 = starea Blocare regulator nu este necesara pentru accesul de scriere.
1 = este necesara parola.

00 = parametrul este general valabil.

01 = parametrul este alocat setului de parametri 1.

10 = parametrul este alocat setului de parametri 2.

11 = parametrul este alocat ambelor seturi de parametri.

|
O (W IN |- O

9-15 - Rezervat

Accesul la parametri la aparatele/subsistemele subordonate (subrouting)

Informatii de rou-
ting

Figura urmatoare prezintda in software-ul de asistentd tehnica MOVITOOLS®
MotionStudio subsistemele "SBus 1" si "Internal”, prin intermediul carora trebuie sa ai-
ba loc rutarea, pentru a accesa parametrii modulului de putere ai unui aparat
MOVIFIT® nivel functional "Technology".

Prin intermediul valorilor pentru Subchannel 1 si Subaddress 1 se prestabileste daca
valorile vor fi rutate la modulul de putere MOVIFIT® ca fieldbus subordonat sau ca
aparat conectat la aparatul MOVIFIT® (subsistem).

MNetwork 1

E‘ MNetwork
2.1 Ethemet
=B =) PNIO-192.168.10.4: Defautt
—'E Intemal
L@ 1:DefautlLT
f|@ 15 DefauttFs

15932022155

n cazul MOVIFIT® nivel functional "Technology” cu interfats EtherNet/IP™ se utilizea-
za informatjile de routing Subaddress 1 si Subchannel 1. Parametrii efectivi sunt ape-
lati cu index si subindex. Informatiile de routing Subaddress 2 si Subchannel 2 nu se
utilizeaza.

Tabelul urmator prezinta valorile de octet 8 (Subaddress 1) si octet 9 (Subchannel 1)
ale canalului de parametri MOVLINK de 12 octeti. Octetul 10 (Subaddress 2) si octetul
11 (Subchannel 2) sunt setati pe "0".

Octet 9 (Subchannel 1) Octet 8 (Subaddress 1)
0 |Echipament electronic de comanda MOVIFIT® 0
SBus 1 16— 23
1 = modul de putere
2 Intern -
15 = optiune Safety
3 |Serial 1 (numai MOVIFIT®-MC) 1
4 |Serial 2 (numai MOVIFIT®-MC) 1
Serial 3 (numai MOVIFIT®-MC) 1
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Exemplul urmator prezinta valorile pe care trebuie sa le introduceti pentru informatiile
de routing, pentru a realiza rutarea la modulul de putere subordonat:

Informatie de routing Valoare
Subaddress 1 (octet 8) 1
Subchannel 1 (octet 9) 2
Subaddress 2 (octet 10) 0
Subchannel 2 (octet 11) 0

Informatii detaliate referitoare la codificare si atributele de acces ale tuturor parametri-
lor sunt disponibile in lista de parametri din documentatia aparatului.

Response pentru controller

Codurile de eroa-
re la parametriza-
re

Error Class

Error Code

Raspunsul (Response) convertizorului de frecventa catre controller in urma unei inte-
rogari de parametrizare (Request) este structurat dupa cum urmeaza:

* Octetul administrativ al telegramei Response este structurat ca in telegrama Re-
quest.

« Bitul de stare al octetului administrativ indica daca serviciul a fost executat cu suc-
ces:

— Daca bitul de stare are valoarea "0", in domeniul de date (octet 4 - 7) al telegra-
mei Response sunt continute datele solicitate.

— Daca bitul de stare are valoarea "1", in domeniul de date (octet 4 - 7) al telegra-
mei Response este returnat un cod de eroare.

In cazul parametrizarii eronate a canalului de parametri MOVILINK® de 12 octeti, con-
vertizorul de frecventa returneaza un cod de eroare controller-ului care desfasoara pa-
rametrizarea, care oferd informatii detaliate despre cauza erorii. in general, un cod de
eroare sunt structurate conform EN 50170.

Codul de eroare consta din urmatoarele elemente:
* Error Class

» Error Code

+ Additional Code

Cu elementul Error Class este clasificat mai exact tipul erorii. Conform EN 50170 se
diferentiaza intre urmatoarele clase de erori:

Clasa (hex) Denumire Semnificatie
1 vfd-state Eroarea de stare a aparatului de camp virtual
2 application-reference Eroare in programul aplicatie
(referinta aplicatie)
3 definition (definitie) Eroare definitie
4 resource (resursa) Eroare resursa
5 service (serviciu) Eroare la executia serviciului
6 access (acces) Eroare acces
7 ov Eroare in registrul de obiecte
8 other (altele) Alta eroare (vezi Additional Code)

Codurile de eroare cu Error Class 1 - 7 sunt generate software-ul de comunicare al in-
terfetei fieldbus daca exista o eroare de comunicare.

Codurile de eroare cu Error Class 8 (alta eroare) sunt generate direct de catre conver-
tizorul de frecventa. Clasificarea mai precisa a erorii are loc cu elementul Additional
Code. In acest caz elementul Error Code are valoarea "0".

Elementul Error Code (cod de eroare) permite o clasificare mai precisa a cauzei erorii
in cadrul Error Class (clasa de eroare) si este generat de software-ul de comunicare al
interfetei fieldbus, daca exista o eroare de comunicare.
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Additional Code Tabelul urmator prezinta Additional Codes (coduri suplimentare).
MOVILINK® Denumire
Error Class Additional Code

0x00 Unknown error
0x01 lllegal Service
0x02 No Response
0x03 Different Address
0x04 Different Type
0x05 Different Index
0x06 Different Service
0x07 Different Channel
0x08 Different Block
0x09 No Scope Data
0x0A lllegal Length
0x0B lllegal Address

0x05 0x0C lllegal Pointer
0x0D Not enough memory
0xO0E System Error
O0xOF Communication does not exist
0x10 Communication not initialized
0x11 Mouse conflict
0x12 lllegal Bus
0x13 FCS Error
0x14 PB Init
0x15 SBus - lllegal Fragment Count
0x16 SBus - lllegal Fragment Type
0x17 Access denied

- Not used

0x00 No Error
0x10 lllegal Index
0x11 Not yet implemented
0x12 Read only
0x13 Parameter Blocking
0x14 Setup runs
0x15 Value too large
0x16 Value too small
0x17 Required Hardware does not exist
0x18 Internal Error
0x19 Access only via RS485
0x1A Access only via RS485

0x08
0x1B Parameter protected
0x1C "Controller inhibit" required
0x1D Value invalid
Ox1E Setup started
Ox1F Buffer overflow
0x20 "No Enable" required
0x21 End of File
0x22 Communication Order
0x23 "IPOS Stop" Required
0x24 Autosetup
0x25 Encoder Nameplate Error
0x29 PLC State Error
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Exemplul urmator prezinta codul de eroare in cazul in care la executarea unui serviciu
de citire sau de scriere a fost inregistrat un index gresit.

Element Code (hex) Semnificatie
Error Class 0x08 Other (altele)
Error Code 0x00 -
Additional-Code High 0x00 -
Additional-Code Low 0x10 lllegal Index

Exemplu: Citire cod firmware cu serviciul "Read Parameter”

Exemplul urmator prezinta proiectarea accesului de citire asupra parametrului de apa-
rat MOVIFIT® "cod firmware" prin intermediul canalului de parametri MOVILINK® de
12 octeti. Accesul de citire are loc cu serviciul "Read Parameter" din octetul adminis-
trativ (octet 0) al canalului de parametri MOVILINK® de 12 octeti.

nainte de a incepe citirea unui index, stabiliti numarul acestuia cu software-ul de asis-
tenta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio.

Procedati in felul urmator:

1. Deschideti software-ul de asistenta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Deschideti structura ramificata de parametri a aparatului.

3. Deschideti grupa de parametri "Display values" > "Unit data" (valori afisate > date

aparat).
4. Activaii informatia contextuala pentru campul de afisaj "Basic unit firmware" (cod
firmware).
Tree =] MOVIFIT FC parameters\Display values'Unit data
=428 MOVIFIT FC parameters
=423 0. Display values Basic unit
/=] 00. Process values
J=| 01. Status displays 070 Unit type MTF..ADD15-543
/=] 03. Binary input
= AN IMPLLS Unit series MOVIFITS

= 05. Binary outputs

o[z 08. Fault memory 0-4
.../=| 09. Bus diagnostics
m-{E3 1.. Setpoints/ramp generators
m-{E3 3.. Motor parameters

&3 5.. Monitoring functions
-{E3 6.. Terminal assignment
m-{E3 7.. Control functions

m-E3 8. Unit functions

071 Rated output current [A] 4.0

076 Basic unit firmware

Signature

700 Operating mode 1 ‘uf_
701 Operating mode 2 'V

013 Current parameter set E

1821 087 217

Index(8300,0)= 0xaB26 5ffl (DxaB26 5ffl1)
Minirmurm= 00000 (0]

Standard= 00000 (0}

Masxirmum= Oxffff ffff (4294967295)

Read access: OBSERVER
Write access: NOBODY

Can be used in scope

ting:

15934728587

= Informatia contextuala indica indexul, subindexul, factorul etc. al parametrului.

= In acest exemplu indexul are valoarea "8300" iar subindexul valoarea "0".

5. Introduceti in canalul de parametri MOVILINK® de 12 octeti al controller-ului su-
praordonat urmatoarele valori:
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Octet Bit Valoare Semnificatie
0 0
1 0 . - -
5 0 Cod identificare serviciu: 0001 = Read Parameter
3 1
0 4 1 )
5 1 Lungime date: 11 = 4 octet
6 0/1 Handshake-Bit: Trebuie schimbat la transferul ciclic odata cu fiecare
noua instructiune (toggle)
7 0 Bit de stare: 0 = Nici o eroare la executarea serviciului
1 0 Subindex
2 — 83 Index High
3 — 00 Index Low
5_7 _ _ Octeti _de date: telegrama Response prezinta aici valorile citite ale pa-
rametrilor.
8 — 1 Subaddress 1: modul de putere al aparatului MOVIFIT®
9 - 2 Subchannel 1: subsistem "Internal”
10 - 0 Subaddress 2
11 - 0 Subchannel 2

Pe post confirmare a serviciului de citire, aparatul returneaza in telegrama Response
un Handshake-Bit cu aceeasi valoare cu care acesta a fost primit de aparat.

n telegrama Response aparatul transmite confirmarea serviciului de citire. Confirma-
rea o reprezinta un Handshake-Bit cu aceeasi valoare cu care acesta a fost primit de

aparat.

Daca au existat erori la derularea serviciului, in octetul administrativ al telegramei
Response bitul de stare (bit 7) este setat pe "1". In acest caz, in bitii de date (bit 5 —7)
este notificat un cod de eroare (vezi "Cddigos de retorno de la parametrizacion").
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Urmatorul proces prezintd parametrizarea intre controller-ul supraordonat si aparatul
MOVIFIT®, folosind ca exemplu un serviciu de citire. Pentru simplificarea procesului
este reprezentat numai octetul administrativ (octet 0) al canalului de parametri
MOVILINK® de 12 octeti.

= (00110001 | 1 >
u z
R — (00110001 | o
) <
H (00110001 | I s
e : 3
o

[ — (00110001 |
= (01110001 | — )
. =
e— (00110001 | o
.
5 (01110001 | |:§>;@
[}

[ — (00110001 |
= (01110001 | : — )
[ =
e— (01110001 | ()
) s
H (01110001 | =3
) ‘ 3
o

[ — (01110001 ]

15467349131

Parametrizarea are loc in mai multi pasi:

1.

In timp ce masterul fieldbus (controller supraordonat) pregateste canalul de para-
metri MOVILINK® de 12 octeti pentru serviciul de citire, canalul de parametrii este
doar receptionat si returnat de aparat.

Activarga serviciului are loc abia in momentul Tn care s-a schimbat Handshake-Bit
(bit 6). In exemplul de fata schimbarea s-a facut de la "0" la "1".

Acum aparatul interpreteaza canalul de parametri MOVILINK® de 12 octeti si pre-
gateste serviciul de citire. In acest moment incé nu exista date valide in telegrama
Response a aparatului. Tuturor telegramelor Request care sosesc li se raspunde
in continuare cu Handshake-Bit = 0.

Abia cand Handshake-Bit din telegrama Response este acelasi cu Handshake-Bit
din telegrama Request, datele din telegrama Response sunt valide. Daca bitul de
stare (bit 7) din telegrama Response este "0", executarea serviciului a prezentat
erori.

Prin faptul ca Handshake-Bits sunt egali masterul fieldbus intelege ca interogarea
parametrilor este complet procesara si poate fi pregatita o noua parametrizare.
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Activare diagnoza aparate

Configurare in Transparent Mode

Procedati in felul urmator:

1. Apelati structura ramificatd de parametri a echipamentului electronic de comanda

MOVIFIT®.

2. Selectafi in structura ramificatd de parametri nodul "12-byte parameter channel

dignostics".

= Este afisata urmatoarea fereastra.

Tree

=23 MOVIFIT® FC Technology E31A parameter
: 23] Digplay values

=/ Status displays

Unit data

Bus diagnostics

Communication driver

Digital 10

Process data

% 512 safety option - Diagnostics

-423) Parameters and functions
=/ Setup and control

% MOVIFIT® FC Technology E31A parameter\Display values'12-byte parameter channel diagneostics

12-byte parameter channel diagnostics

12-byte parameter channel active [] [1]
Parameter channel start-PDOD 2 [2]
Request data from PLC [3]
Service No Service
Subindex 0
{5 12:byte parameter channe! diagnostics Index 0
WiteData 0
Subchannel 0
Subaddress 0
Response data to PLC [4]
ReadData 0
Fault present D[@] [5]
Handshake response [
Local control of the 12-byte parameter channel ——— [6]
Activate local control
Local service No Service -
Local subindex 0
Local index 0
Local write data 0
Local subchannel 0
Local subaddress 0
Execute single service (toggle) D [7]
156269202059
Nr. Descriere

[1] |Aceasta caseta de selectare nu are nici o functie. Canalul de parametri
MOVILINK® de 12 octeti trebuie activat si dezactivat prin intermediul primului
cuvant de date de proces (POO):

Daca este activat canalul de parametri MOVILINK® de 12 octeti, in diagrama de
proces sunt atasate, pe langa datele de proces ale ultimului slave si ale optiunii
Safety S12, sase date de proces cu date de diagnoza.
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Nr.

Descriere

(2]

Tn acest camp de afisaj puteti vedea de la care cuvant de date incep sa fie emi-
se datele de diagnoza ale canalului de parametri MOVILINK® de 12 octeti. Nu-
merotarea incepe la 0.

Aceasta valoare este dinamica si este influentata de intreaga diagrama de pro-
ces a aparatului MOVIFIT®:

« Daca un MOVIFIT®-FC este utilizat cu un modul de putere intern, fara unitatji
slave SBus suplimentare si fara diagnoza cu optiunea Safety S12, cuvantul
de start al datelor de diagnoza este egal cu 5.

« Daca un MOVIFIT®-FC este utilizat cu un modul de putere intern, fara unitati
slave SBus suplimentare si cu diagnoza cu opfiunea Safety S12, cuvantul
de start al datelor de diagnoza este egal cu 8.

(3]

n aceasta grupé puteti citi interogarea controller-ului cétre canalul de parametri
MOVILINK® de 12 octeti.

(4]

In aceastd grupa puteti citi rdspunsul canalului de parametri MOVILINK® de
12 octeti catre controller.

» Daca serviciul de citire MOVILINK® a fost executat cu succes, puteti citi ras-
punsul in cdmpul de afisaj "ReadData".

» Daca exista o eroare in asteptare, puteti citi numarul erorii in cdmpul de
afisaj "Fault number".

(3]

Cu acest buton puteti apela un fisier PDF, care contine o lista cu erorile canalu-
lui de parametri MOVILINK® de 12 octeti.

6]

n aceasta grupé puteti prestabili direct valorile parametrilor pentru executarea
serviciului MOVILINK®.

[7]

Cu aceasta casetd de selectare puteti executa o data serviciul MOVILINK® se-
tat. Rezultatul este afisat in grupa [4].
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Exemple de diagrame de proces

OBSERVATIE

La cuantificarea datelor de proces {ineti seama de urmatoarele neconcordante exis-
tente la nivelul vizualizarii:

jde

» Configuratorul gateway incepe numaratoarea cu PO01/PI01 (cuvant de date de
iesire proces / cuvant de date de intrare proces).

+ In structura ramificatd de parametri din MOVITOOLS® Motion Studio numéar&toa-
rea incepe cu POO0O0/PI0O0.

MOVIFIT®-FC

Alocare PD

Canal de parametri
MOVILINK® de 12 octeti

=) [T [ 50 [ ror [ poz | pos | ror | roz | ros
]

R —]

MOVIFIT®-FC

Fieldbus master
|
I
d4-eLI4INOIN

B

PD1 PD2 PD3 PD4 PD5 PD6 PD7 PD8

Numerotare PD

15286842891
MOVIFIT®-FC cu diagnoza Safety
Alocare PD
g MOVIFIT®-FC Optiune Safety S12 MSSI‘E‘.L“.fc-»'Z“S?Z‘Zie . =
2 5= [Tex [ 00 [ ror [ ror ] oo ror [ oz [ ron [ ror [ vor | ros || =
o ] 1
S ¢==[sme [ o0 [ o [Pz [P [ pn [ e [ oo | o [ vo [ b ]| = @

PD1 PD2 PD3 PD4 PD5 PD6 PD7 PD8 PD9 | PD10 | PD11

Numerotare PD

15286839563

in figurile de mai jos sunt utilizate urmatoarele abrevieri:

Notiune Abreviere
Intrare binara (Digital Input) DI
lesire binara (Digital Output) DO
Date de proces (Process Data) PD
Cuvant date de intrare proces (Process Input Data Word) PI
Cuvant date de iesire proces (Process Output Data Word) PO
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Accesarea canalului de parametri MOVILINK® de 12 octeti cu Studio 5000 Logix Designer

jde

Urmatorul exemplu descrie proiectarea accesului la parametrii canalului de parametri
MOVILINK® de 12 octeti cu software-ul de programare Studio 5000 Logix Designer,
versiunea V24, al firmei Rockwell Automation.

OBSERVATIE

SEW-EURODRIVE utilizeaza pentru canalul de parametri MOVILINK® de 12 octeti
formatul de date Little-Endian. Firma Rockwell Automation utilizeaza formatul de date
Middle-Endian.

Este necesar sa ajustati in felul urmator alocarea octetilor in canalul de parametri
MOVILINK® de 12 octeti:

SEW-EURODRIVE | Byte 3 | Byte 2 | Byte 1 | Byte 0 ﬂ

o<

Rockwell Automation ’ Byte 2 l Byte 3 l Byte 0 | Byte 1 Ij

Procedati in felul urmator:

1. Generati tipul de date definit de utilizator "SEW_Parameterchannel_12BYTE". in
acest fel putefi grupa elementele de date ale canalului de parametri intr-o structu-
ra, simplificand accesul la elementele de date.

MName: SEW_Parameterchannel_12BYTE Data Type-Graiie: 12 bytes

Beschreibung:

Mitglieder:

[ Mame Data Type Beschreibung
Sublndex SINT
Management SINT
Index_LOW SINT
Index_HIGH SINT
Data BYTE2 SINT
Data_BYTE3 SINT
Data_BYTED SINT
Data_BYTE1 SINT
SubChannell SINT
SubAddress] SINT
SubChannel2 SINT
SubAddress2 SINT

15307634187
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2. Generatfi tag-uri de controller cu denumiri de variabile reprezentative. Canalul de
parametri MOVILINK® de 12 octeti este structurat in asa fel, incat controller-ul tri-
mite un Request la aparat si primeste un Response de la acesta in functie de ser-
viciul selectat. Ambele structuri sunt construite identic, astfel incat puteti utiliza
acelasi tip de date definit de utilizator.

Name -g|& |Usage | Value * | Force & | Style Data Type
+-MOVIFIT_Techn Local [ G O | MOVIFIT_Data
—-Parameterchannel_12Byte_Request Local {aw-d| [---1 SEW_Parameterchannel _12BYTI
+|-Parameterchannel_12Byte_Request.Sublndex 16§00 Hex SINT
+|-Parameterchannel_12Byte_Request. Management 16400 Hex SINT
+| Parametenchannel_12Byte_Request.Index_LOW 16400 Hex SINT
+-Parameterchannel_12Byte_Request.Index_HIGH 16400 Hex SINT
+|-Parameterchannel_12Byte_Request.Data_BYTEZ 16§00 Hex SINT
+|-Parameterchannel_12Byte_Request.Data_BYTE3 16400 Hex SINT
+| Parameterchannel_12Byte_Request.Data_BYTED 16400 Hex SINT
+-Parameterchannel_12Byte_Request.Data_BYTE1 16400 Hex SINT
+|-Parameterchannel_12Byte_Regquest.SubChannell 16§00 Hex SINT
+|-Parameterchannel_12Byte_Request. SubAddress1 16400 Hex SINT
+|- Parameterchannel_12Byte_Regquest. SubChannel2 16400 Hex SINT
+-Parameterchannel_12Byte_Request.SubAddress2 16400 Hex SINT
—-Parameterchannel_12Byte_Response Local {awad| {eaal SEW_Parameterchannel _12BYTI
+|-Parameterchannel_12Byte_Response. Sublindex 16400 Hex SINT
+/ Parameterchannel_12Byte_Response Management 16400 Hex SINT
+| Parameterchannel_12Byte_Response Index_LOW 16400 Hex SINT
+-Parameterchannel_12Byte_Response.Index_HIGH 16400 Hex SINT
+|-Parameterchannel_12Byte_Response Data_BYTEZ 16§00 Hex SINT
+|-Parameterchannel_12Byte_Response Data_BYTE3 16400 Hex SINT
+| Parametenchannel_12Byte_Response Data_BYTED 16400 Hex SINT
+-Parameterchannel_12Byte_Response Data_BYTE1 16400 Hex SINT
+|-Parameterchannel_12Byte_Response.SubChannel1 16§00 Hex SINT
+/-Parameterchannel_12Byte_Response. SubAddress1 16400 Hex SINT
+| Parametenchannel_12Byte_Response SubChannel2 16400 Hex SINT
+-Parameterchannel_12Byte_Response SubAddress2 16400 Hex  w [SINT
15307650315

3. Pentru a copia interogarea parametrilor in diagrama de proces a aparatului este
necesara ajustarea programului controller-ului Tn felul urmator:

PPE"
Synchronous Copy File
Source Parameterchannel_12Byte_Request
Dest WMOVIFM_Techn:0 Data[10]
Length 12

15307653643

4. Pentru a copia raspunsul din diagrama de proces in structura definita de utilizator
este necesara ajustarea programului controller-ului in felul urmator:

CPS

Synchroencus Copy File

Source MOVIFIT_Techn:|.Data[10]
Dest Parameterchannel_12Byte_Response
Length 1

15307656971

5. Salvati proiectul si transferati-I in controller.
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14.5
14.5.1

6. Treceti controller-ul in modul RUN.

= Sunt citite datele de diagnoza ale canalului de parametri MOVILINK® de 12 oc-

Configurare in Transparent Mode
Schimbarea aparatelor

teti.

Mame =5|s | Usage | Value € | Force € | Style Data Type
+-MOVIFIT_Techn Local fooal| focal MOVIFIT_Data
—|-Parameterchannel_12Byte_Request Local P I P | SEW_P hannel_12BYTE

+-P hannel_12Byte_Request. Sublndex 16400 Hex SINT

+ -Parameterchannel_12Byte_Request. Management 2#0100_0001 Binary  |SINT

+|-P; hannel_12Byte_Request.Index_LOW 16845 Hex SINT

+|-P; hannel_12Byte_Request.Index_HIGH 16821 Hex SINT

+-Parameterchannel_12Byte_Regquest.Data_EBYTEZ2 16%#00 Hex SINT

+|-P; hannel_12Byte_Request.Data_BYTE3 16400 Hex SINT

+|-P; hannel_12Byte_Request.Data_BYTED 16400 Hex SINT

+-Parameterchannel_12Byte_Request.Data_BYTE1 16400 Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Request. SubChannel 1 16§02 Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Request. SubAddress 1 16401 Hex SINT

+-Parameterchannel_12Byte_Request. SubChannel2 16#00 Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Request. SubAddress2 16400 Hex SINT
—|-Parameterchannel_12Byte_Response Local P I P | SEW_P hannel_12BYTE

+|-Parameterchannel_12Byte_Response. Sublndex 16400 Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Response.Management 240111_0001 Binary SINT

+-P hannel_12Byte_Response.Index_LOW 16§45 Hex SINT

+|-Parameterchannel_12Byte_Response.Index_HIGH 16821 Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Response. Data_BYTEZ lag2d Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Response. Data_BYTE3 16400 Hex SINT

+|-Parameterchannel_12Byte_Response.Data_BYTED 16#cO Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Response.Data_BYTE1 16#ce Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Response. SubChannel 1 16§02 Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Response.SubAddress1 16401 Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Response. SubChannel2 16400 Hex SINT

+-P hannel_12Byte_Response. SubAddress2 16400 Hex SINT

15307700491

= In acest exemplu a fost cititd valoarea (3000 rpm) a parametrului P302 Maxi-

mum Speed (Index 8517.0).

7. Verificali ca datele de proces sa corespunda cu valorile afisate in structura ramifi-
tehnica MOVITOOLS®

catd de parametri a software-ului

MotionStudio.

Schimbarea aparatelor

Schimbarea unor aparate MOVIFIT® nivel functional "Technology" identice

Pentru MOVIFIT® nivel functional "Technology" este disponibila o functie de monitori-
zare. Aceasta verifica dupa o repornire sau dupa un timeout al unei unitati slave daca
a fost schimbat EBOX-ul MOVIFIT®-FC/-SC nivel functional "Technology" sau al unui

aparat de pe magistrala CAN externa.

Daca a fost schimbat un EBOX, atunci programul transmite datele stocate de la

de asistenta

ABOX-ul MOVIFIT® nivel functional "Technology" la noul EBOX.

Functia de schimbare aparat trebuie activata manual.

Procedati in felul urmator:

v Noul EBOX este de acelagi tip si aceeasi putere ca EBOX-ul inlocuit (MOVIFIT®-

FC/-SC).

v" Noul EBOX a incarcat acelasi modul de aplicatie ca si EBOX-ul inlocuit. Modulul
de aplicatie setat din fabrica este mentionat pe placheta de identificare a EBOX

(vezi capitolul "Module de aplicatji disponibile" (— B 18)).

v' Comutatorul DIP S11 pentru activarea DHCP sau parametrul de adresa IP stan-

dard din noul EBOX au aceleasi setari ca in EBOX-ul inlocuit.
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v Tn cazul unitatilor slave MOVIFIT®, la comutatoarele DIP S11 sunt setate aceleasi
adrese slave SBus ca si in EBOX-ul inlocuit.

1. Porniti configuratorul gateway si executati un Auto-Setup (vezi capitolul "Efectua-
rea Auto-Setup” (— B 212)).

(11 21 [3] [4] 3] 61 [71]
Fif MOVIFIT® Gateway Configurator [U|named (MTF...E31A)]

MOVIFIT® Gateway ((onfigurator

9“‘! 2 za Ga(g-a 3y parameters Ot Process data onfiguration ‘[ i

oces | ‘data monitor } (39 Data backyg l

- - Process dal|s word utilizabor- 2from 64 . . . -

€ I — — —
Q _

AJ.;tosetuo ’ ‘ :Daubackup \’ ‘ Reset 1

Goove st

Unit type M:TF...ENA FBus timeout, Process data started, Systemis o
Signature . . . .
Firmware gateway 18218105.12
[8] o Unitreplacementfunction . . 00 . . . .. ... LvoL LDl
Application error Fault "Fieldbus timeout”
9] — g .
i . Feldustype  [BheNet/IP+ModbusTCP | T 0
Fieldbus tiimecut interval [ms] 3200 : o
PD configuration 32PDW
IP address.
Subnet mask
§ . Sendedgdtewsy
MAC address !
EtherNet/IP startup configuration Saved IP p :
CAN cyele time [ms] 10 :
e T S

Release il

18014399660921739
2. Selectati din lista de selectie [8] setarea "Activat".
3. Apasati butonul [3].

= Dupa incheierea salvarii datelor, in cAmpul de afisaj [7] este afisat mesajul "Siste-
mul este proiectat”.

in ABOX sunt salvate urmatoarele date:

« seturi de date ale modulului de putere integrat (numai MOVIFIT®-SC si MOVIFIT®-
FC)

» seturi de date ale unitatilor slave la CAN-Bus extern

» parametrii de configurare si codul de identificare al modulului de aplicatie Transpa-
rent Mode

Urmatoarele date nu sunt salvate in ABOX:

«  modulul de aplicatie Transparent Mode propriu-zis. In mod standard, modulul de
aplicatie este deja instalat la livrarea aparatului MOVIFIT®.

« parametrii convertizorului MOVIMOT® conectat. Convertizoarele MOVIMOT® fie nu
au parametri, fie dispun de un propriu modul de parametri.
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jde

jde

Configurare in Transparent Mode
Schimbarea aparatelor

OBSERVATIE

Daca in timp ce functia schimbare aparat este activa plasati pe ABOX un EBOX inco-
rect, ca tip sau ca putere, EBOX va genera eroarea "F121: Eroare la schimbare apa-
rat" (vezi capitolul "Diagnoza tehnicd" (— B 241)).

OBSERVATIE

Informatii cu privire la functia de schimbare aparat pentru alte module de aplicatie se
gasesc in manualul aferent modulului de aplicatie.

Schimbarea MOVIFIT® nivel functional "Classic" cu MOVIFIT® nivel functional "Technology"

A AVERTIZARE

Pericol de strivire din cauza componentelor mobile ale instalatiei.
Deces sau raniri extrem de grave.

» Tineti seama de faptul ca datele de proces nu sunt oprite prin oprirea programu-
lui IEC cu butonul [Stop] sau printr-o resetare cu butonul [Reset warm]. Un motor
care este deblocat la momentul opririi va continua sa functioneze.

» Evitati accesul la parti mobile ale instalatiei sau manevrarea acestora.

Aparatul MOVIFIT® monitorizeaza plauzibilitatea schimbarii aparatului. La schimbarea
unui MOVIFIT® nivel functional "Classic" cu un MOVIFIT® nivel functional "Technolo-
gy" aparatul MOVIFIT® va genera o eroare. Ledul "RUN" va lumina permanent rosu.

Incepand cu versiunea V6.1 a software-ului de asistentd tehnicd MOVITOOLS®
MotionStudio exista posibilitatea de modificare a noii alocari si, in consecinta, de re-
mediere a erorii.

Procedati in felul urmator:
v' Editorul PLC este delogat.

1. Schimbati aparatul MOVIFIT® nivel functional "Classic" cu un MOVIFIT® nivel fun-
ctional "Technology" de acelasi tip.

2. Conectati PC-ul/laptop-ul cu MOVIFIT® nivel functional "Technology" (in functie de
tipul de conexiune, vezi capitolul "Racordarea adaptorului de interfatd US-
B11A" (— B 141) sau "Racordarea interfetei de service a aparatului MOVIFIT® la
PCllaptop" (— & 148)).

3. Efectuati o scanare online (vezi capitolul "Stabilirea comunicatiilor si scanarea
retelei" (— B 137)).

4. Apelati structura ramificata de parametri a unitatii de comunicare.
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5. Selectati in structura ramificata de parametri nodul "Parameters and Functions" >
"Setup and control" (parametri si funciji > Setup si control).

(1] (2]

=-48 MOVIFIT® FC Technology EJ1A parameter
[#-{8 Display values

Tree %) | [ MOVIFIT® FC Technolc|sy E31A F and functions!Setup x
B ¥ (=[x]

Device setup

=428 Parameters and functions
% Setup and control

‘ Factory setting | | Delivery state [ Set the assignment of ABOX to EBO ] ‘

F-{E8 Fieldbus

System variables NOT deleted in case of reset original |:|
DDE NOT deleted in case of reset original |:|

Delete system variables H/l variables
Delete DDB variables

Program execution

PLC reset

PLC configuration

PLC initialization

IEC runtime control

[ Reset warm ] [ Reszet cold ] l Reset original ]

Apasati butonul [2].
Apasati butonul [1].

Setup and cortrol ‘

9007200889709195

Asteptati pana cand aparatul MOVIFIT® nivel functional "Technology" finalizeaza

repornirea independenta.

9. Selectati in structura ramificata de parametri nodul "Parametri si functii" > "Fiel-

dbus" > "Ethernet".

=-428 MOVIFIT® FC Technology E31A parameter
{E8 Display values

Tree [ MOVIFIT® FC Technelegy E31A parameteriParameters and functiens\Fieldbus\Ethernet =

IP parameter

E @élas’“;‘;ﬁa:;‘i“rm’“ IP address 192,168, 10, 61
453 Fieldbus Subnet mask [255, 255, 255, 0 St default IF parameters
=] Cther parameters Standard gateway 192,168, 10, 1
MAC address 00-0-69414e-13
DHCP startup contral Saved IP parameters -
i - ) Read
PROFINET device name
- __Wme
Device Level Ring
Ethemet

10. Setati parametrii de adresa IP ai aparatului MOVIFIT® (vezi capitolul "Setarea pa-

rametrilor de adresa IP" (— E 28)).

11. Deconectati si reconectati alimentarea de 24 V a aparatului MOVIFIT® si conectatj-

o Tnapoi (resetare 24 V).
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14.6 Diagnoza tehnica

A AVERTIZARE

Pericol de strivire prin repornirea accidentala a sistemului de actionare dupa un ti-
meout de comunicare sau dupa remedierea unei defectiuni.

Deces, raniri grave si pagube materiale.

Retineti ca timeout-ul de comunicare se reseteaza automat din momentul in care
aparatul subordonat este din nou accesibil. Aceasta inseamna ca, dupa restabili-
rea comunicarii la nivelul magistralei de sistem, sistemele de actionare primesc
imediat de la controller datele de iesire proces curente.

Daca, din ratiuni de siguranta, in cazul remedierii unei erori nu este permisa re-
pornirea automata a masinii actionate, decuplati de la retea controllerul de actio-
nare Tnainte de remedierea erorii.

Daca exista deranjamente de comunicare interna sau externa la nivelul magistralei de
sistem cu aparatele subordonate (Timeout comunicare), este generata eroarea de sis-
tem "F111: Participant inaccesibil". Acele aparate si intrarile/iesirile binare care Tsi pri-
mesc in continuare datele de proces aferente, pot fi insa controlate in continuare.

Daca sistemul de actionare prezinta defectiuni apare codul de eroare "F111:; Parti-
cipant inaccesibil" Tn cuvantul de stare 1 al cuvantului de date de intrare proces
PI1.

La MOVIFIT®-SC codul de eroare apare in ambele cuvinte de stare ale cuvintelor
de date de intrare proces PI1 si PI2. Un bloc functional monitorizeaza in programul
de aplicatie starea si starile de eroare ale aparatelor subordonate. Acest bloc fun-
ctional detecteaza si o eroare de sistem.

In cazul in care existd deranjamente in comunicarea RS485 dintre MOVIFIT®-MC
si convertizoarele MOVIMOT® iar acestea nu primesc date, aparatele se opresc
automat dupa 1 s. Ele fsi reiau functionarea abia dupa ce reprimesc date de pro-
ces valabile. La MOVIMOT® MM..D intervalul de timeout este parametrizabil.

Un sistem de actionare MOVIFIT®-FC sau MOVIFIT®-SC se opreste in decurs de
100 ms in cazul unui timeout de comunicare. Nu modificati setarea din fabrica, de
100 ms, pentru a nu periclita siguranta instalatiei.

Figura urmatoare prezinta numarul de eroare inclus in cuvantul de stare al aparatului
MOVIFIT®:

Cuvant de stare MOVIFIT®

Byte n+1 Ij l Byte n Ij

Cod eroare: 111 (6Fqy)

Cod eroare: 121 (79,,) Bit 5 = 1: Defectiune/Avertizare

Alocare cuvant de stare
16019911051

111 (6F.,) Participant inaccesibil
121 (79e4) Eroare la schimbare aparate
Octetn: bit0—4 sibit6 -7 Stari la ultimul schimb de PD subordonate
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Tabelul urmator prezinta numerele de eroare incluse in cuvantul de stare al aparatelor

respective:

Aparat

Cuvant date de intrare
proces (PI)

Semnificatie

MOVIMOT®

PI1: Cuvant de stare 1

Daca exista o defectiune (bit5=1), la
eroarea de sistem "Participant inaccesibil"
este emis codul de eroare 111 (6F,.,).

Toate celelalte informatiji de stare raman
nemodificate.

MOVIFIT®-FC

PI1: Cuvant de stare 1

MOVIFIT®-SC

PI1: Cuvant de stare SC/
cuvant de stare SC mo-
tor 1

Daca exista o defectiune (bit 5 = 1), la
eroarea de sistem "Participant inacce-
sibil" este emis codul de eroare 111
(GFhex)-

Toate celelalte informatii de stare ra-
man nemodificate.

Daca exista o defectiune (bit 5= 1), la
eroarea de sistem "Eroare la schimba-

re aparat" este emis codul de eroare
121 (79 ex)-

Toate celelalte informatji de stare ra-

man nemodificate.
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15

15.1
15.1.1

15.1.2

15.1.3

Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG

Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG

Descriere tastatura DBG

Functie

Tastatura DBG va permite parametrizarea aparatului MOVIFIT® si s& il comandati in
regim manual. De asemenea, tastatura DBG prezinta informatii importante despre sta-

rea aparatului MOVIFIT®,

Caracteristici

Afigaj text cu iluminare

Se pot seta pana la 7 limbi

Tastatura cu 21 de taste

Descriere tastatura DBG

Conectare posibila si prin cablu prelungitor DKG60B (5 m lungime)
Corespunde gradului de protectie IP 40 (EN 60529)

Versiuni de tastatura

Tastatura

Limba

Cod articol

DBG60B-01

DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL

(germana / engleza / franceza / italiana /
spaniola / portugheza / olandeza)

1820403 1

DBG60B-02

DE/EN/FR/FI/SV/DA/TR

(germana / engleza / franceza / finlandeza /
suedeza / daneza / turca)

18204058

DBG60B-03

DE/EN/FR/RU/PL/CS

(germana / engleza / franceza / rusa /
poloneza / ceha)

1820 406 6

15
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1 Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG

Descriere tastatura DBG

15.1.4 Asignare taste DBG

(1]
(2]
(3]

(4]
(3]
(6]

(7]
(8]
(9]
(10]
(1]
[12]

Tasta
Tasta
Tasta

Tasta
Tasta
Tasta

Tasta
Tasta
Tasta
Tasta
Tasta

Tasta

ClCCw)

o
|
©

OEOBEEO

(7]
[8]
[9]

(1]

(2]

Oprire
Anuleaza ultima valoare tastata
Selectie limba

Schimbare meniu
Cifrele 0 -9
Schimbare semn

Sageata in sus, trecere cu o pozitie in sus in meniu
Start

OK, confirma valoarea introdusa

Activarea meniului contextual

Sageata in jos, trecere cu o pozitie in jos in meniu

Virgula zecimala
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15.1.5

Conectarea tastaturii DBG

Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG

A AVERTIZARE

Pericol de ardere din cauza suprafetelor fierbinti ale aparatului MOVIFIT® sau ale
dispozitivelor optionale externe (de ex. rezistor franare).

Pericol de accidente grave.

Descriere tastatura DBG

» Nu atingeti aparatul MOVIFIT® si componentele optionale externe decéat dupa ce
s-au racit suficient.

Aparatul MOVIFIT® este prevéazut cu o interfatd de diagnoza X50 (conector fisd RJ10)
pentru parametrizare si regim manual. Interfaia de diagnoza X50 a aparatului
MOVIFIT® se afla la ABOX, sub un dop filetat.

SISy

TR

<)

T

DKG60B

Procedati in felul urmator:

1. Desurubati dopul filetat de la interfata de diagnoza X50.

T

9IOIQIOXSIOIS)

0000 ed®
0000 @@

DBG
793024907

2. Introduceti conectorul RJ10 al cablului de racord in mufa de diagnoza a aparatului

MOVIFIT®.

3. Optional, tastatura DBG poate fi conectata la aparatul MOVIFIT® si cu elementul
optional DKG60B (cablul prelungitor cuprins in volumul de livrare).

Optiune Descriere Cod articol
* cablu prelungitor de 5 m
DKG60B . 08175837
» cablu ecranat cu 4 fire (AWG26)
ATENTIE!

Pierderea tipului de protectie asigurat din cauza lipsei sau a montarii eronate a do-
purilor filetate la interfata de diagnosticare X50.

Deteriorarea aparatului MOVIFIT®.

» Dupa incheierea parametrizarii, diagnozei sau a regimului manual, Thsurubati la
loc dopul filetat al interfetei de diagnoza, impreuna cu garnitura.

15
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1 Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea aparatului MOVIFIT® cu tastatura DBG

15.2 Operarea aparatului MOVIFIT® cu tastatura DBG

15.2.1 Selectarea limbii dorite

Ope-
rafiune

Procedura

Figura

1

La prima pornire sau dupa activarea starii la livrare
a tastaturii DBG. pe afisajul acesteia apare pentru
cateva secunde sigla SEW-EURODRIVE.

EURODR IVE
Apoi, pe afisaj apare simbolul pentru selectarea lim-
bii.
2
Apasati tasta pana cand apare limba dorita. |
Confirmati selectia cu tasta . ENGLISCH
FRANZOSISCH

Tastatura grafica DBG va cauta aparatele conectate
si le prezinta pe acestea in lista de selectie a apara-
tului.

15.2.2 Meniu contextual DBG

Cu tasta comuta’gi in meniul contextual.

Pentru modulul de putere al aparatului MOVIFIT® meniul contextual al tastaturii DBG

ofera urmatoarele puncte de meniu:
[BASIC DISPLAY]
[PARAMETER MODE]
[MANUAL OPERATION]
[COPY TO DBG]

[COPY TO FIT]

[DBG DELIVERY]

[UNIT SETTINGS]
[SIGNATURE]

[EXIT]

246 Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfata fieldbus EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP

21362084/RO — 12/2015



21362084/RO — 12/2015

15.2.3

Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG 1 5
Operarea aparatului MOVIFIT® cu tastatura DBG

Activare regim manual

jde

A AVERTIZARE

Pericol de strivire prin pornirea accidentala a sistemului de actionare conectat la
aparatul MOVIFIT® la dezactivarea regimului manual. La dezactivare devin operante
datele de proces ale masterului. Datele de proces pot contine semnalul de debloca-
re.

Deces sau raniri extrem de grave.

« Tnainte de dezactivarea regimului manual setati in asa fel datele de proces, incat
sistemul de actionare conectat la aparatul MOVIFIT® s& nu fie deblocat.

* Modificati datele de proces numai dupa dezactivarea regimului manual.

OBSERVATIE

Daca motorul este deblocat sau fréna este eliberata nu puteti trece in regim manual.

Mesajul "NOTE 17: INVERTER ENABLED" este afigat timp de 2 s iar tastatura DBG
revine in meniul contextual.

Ope- Procedura Figura
ratiune

1

Activati meniul contextual cu ajutorul tastei .

PARAMETER MODE
MANUAL OPERATION

2 Selectati comanda [MANUAL OPERATION] cu tasta || paraveTER MODE

COPY TO DBG
COPY TO FIT

3
Initiati regimul manual cu tasta .

Tastatura este acum in modul de regim manual.
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1 Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea aparatului MOVIFIT® cu tastatura DBG

15.2.4 Copiere set de parametri

Puteti copia cu tastatura DBG setul complet de parametri al modulului de putere inte-
grat de pe un aparat MOVIFIT®-FC/SC pe un alt aparat MOVIFIT®de acelasi tip.

Ope- Procedura Figura
ratiune

1

Activati meniul contextual cu ajutorul tastei .

PARAMETER MODE
MANUAL OPERATION

2 Selectati comanda [COPY TO DGB] cu tasta MANUAL OPERATION

COPY TO FIT
DBG DELIVERY

3
Confirmati selectia cu tasta . COPYING

Datele se copiaza din aparatul MOVIFIT® in tastatu- DATA. ..

ra DBG.

4 Dupa incheierea procesului de copiere conectati
tastatura DBG la un alt aparat MOVIFIT®. Aparatul
MOVIFIT® trebuie sa fie de acelasi tip iar comuta-
toarele sale DIP trebuie sa aiba aceeasi pozitie.

5
Selectati comanda [COPY TO FIT] cu tasta @ |COPY 1o e
DBG DELIVERY
UNIT SETTING
6
Confirmati selectia cu tasta .
Este afisatda denumirea tipului pentru aparatul
MOVIFIT®.
7
Apasati tasta .
Este afisata o vedere de ansamblu a tipului 1. MITF
MOVIFIT®. A0015503A
EASY-MODE
8
Apasati tasta . COPYING
Datele se copiaza de pe tastatura DBG in aparatul DATA....
MOVIFIT®.
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Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-SC cu tastatura DBG

15.3 Operarea MOVIFIT®-SC cu tastatura DBG
15.3.1 Selectarea modulului de putere al MOVIFIT®-SC

Ope- Procedura
rafiune

Figura

1 Selectatii limba dorita (vezi capitolul "Selectarea lim-
bii dorite" (— B 246)).

2 Selectati modulul de putere (adresa SBus 1) al

MOVIFIT®-SC cu tasta @ sau )

Tastatura DBG cauta aparatele conectate si le pre-
zinta in lista de selectie a aparatelor.

3
Confirmati selectia cu tasta .
Este afisat meniu [BASIC DISPLAY].

PARAMETER MODE

MANUAL OPERATION

15.3.2  Afisaj principal

Meniul [BASIC DISPLAY] serveste prezentarii unor marimi caracteristice importante.

Afisaj principal Figura

Afisaj cu demaror blocat in regim de actionare cu un singur

motor O %In
NO ENABLE

Afisaj cu demaror blocat in regim de actionare cu doua mo-

O %lIn

toare
O %In
NO ENABLE
Afisaj la demaror deblocat
53 %lIn
ENABLE
Mesaj indicator
NOTE 17:

INVERTER ENABLED

Afisaj eroare

O %lIn

ERROR

82
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Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-SC cu tastatura DBG

15.3.3

Configurare mod parametri

in meniul [PARAMETER MODE] puteti verifica si modifica setarile parametrilor.

OBSERVATIE
i Parametrizarea este posibila numai in modul Expert.
Ope- Procedura Figura
rafiune
1
Activati meniul contextual cu ajutorul tastei . |
PARAMETER MODE
MANUAL OPERATION
2 Selectati comanda [PARAMETER MODE] cu tasta
BASIC DISPLAY
MANUAL OPERATION
3
Initiati mod parametri cu tasta .
Este afisat primul parametrul de afigsaj PO00 "OUT-
PUT CURRENT 1".
4 Selectaii grupele principale de parametri 0 — 9 cu P3.. MOTOR
PARAMETERS
tasta sau
NO ENABLE
5 Tn grupa principald de parametri activati selectia P3.. MOTOR
PARAMETERS
subgrupului de parametri cu tasta .
Cursorul se deplaseaza cu o pozitie spre dreapta.
NO ENABLE
6 P30. LIMITS 1
Selectati subgrupul de parametri dorit cu tasta @ -
sau
Cursorul este acum sub cifra 2 a numarului parame- || NO ENABLE
trului.
7 Tn subgrupul de parametri dorit activati selectia pa- P30, LIMITS 1
rametrului cu tasta .
Cursorul se deplaseaza cu o pozitie spre dreapta.
NO ENABLE
8 P300 %
Selectati parametrul dorit cu tasta @ sau @ SWITCH-OFF CURR 1
Cursorul este acum sub cifra 3 a numarului parame- 150
trului.
NO ENABLE
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Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-SC cu tastatura DBG

Ope- Procedura Figura
ratiune
9 Activati modul de setare pentru parametrul selectat P300 %
SWITCH-OFF CURR. 1
cu tasta . 150_
Cursorul se afla sub valoarea parametrului.
NO ENABLE
10 _ N _ @ P300 %
Setati valoarea doritd a parametrului cu tasta SWITCH-OFE CURR 1
135_
sau
NO ENABLE
11 o o P30Q %
Confirmati setarea cu tasta si parasiti modul de || SWITCH-OFF CURR 1
135
setare cu tasta .
Cursorul este acum iarasi sub cifra 3 a numarului NO ENABLE
parametrului.
12 _ @ @ P30. LIMITS 1
Selectati un alt parametru cu tasta sau
sau reveniti iTn meniul subgrupei de parametri cu
tasta .
NO ENABLE
13 L § , @ P3.. MOTOR
Selectati o alta subgrupa de parametri cu tasta PARAMETERS
sau @ sau reveniti in meniul grupelor principale
de parametri cu tasta : NO ENABLE
Reveniti in meniul contextul cu tasta .
BASIC DISPLAY
MANUAL OPERATION

15

Manual — MOVIFIT® nivel functional "Technology" cu interfata fieldbus EtherNet/IP™ sau Modbus/TCP 25 1



1 Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-SC cu tastatura DBG

15.3.4 Regim manual

Procedati in felul urmator:
+ Treceti in regimul manual (vezi capitolul "Activare regim manual" (— B 247)).

Funcitii in regim de actionare cu un singur motor

In regim manual apar alternativ, la un interval de aproximativ 2 s, urmatoarele doua

afisaje:
l— 1 DRIVE 1 DRIVE
Nz Ny
[2]—| APPLIED — BRAKE — APPLIED — BRAKE —
s N 111N
Bl— < DIRECTION <-ees DIRECTION
[4]—] NO ENABLE -«——p | MANUAL OPERATION  [=—[5]
793011595
[1]1 Sistem de actionare [4] Stare sistem de actionare
[2] Stare frana [6] Afisare regim manual
[8] Sens de rotatie "
1) "<----" = sens antiorar, "----> " = sens orar

In regimul de actionare cu un singur motor puteti efectua urmatoarele functii in meniul
[MANUAL OPERATIONJ:

+ Setare sens de rotatie

* Pornire sistem de actionare

*  Oprire sistem de actionare

» Eliberare frana fara activare sistem de actionare

Setare sens de rotatie

Procedati in felul urmator:

1. Selectati comanda [DIRECTION] (sens) cu tasta @
= Comanda [DIRECTION] (sens) clipeste.

2. Confirmati selectia cu tasta .

= Comanda [DIRECTION] (sens) este afisata invers.

3. Selectati sensul de rotatie dorit cu tasta @ sau @

Pornire sistem de actionare

Procedati in felul urmator:

« Porniti sistemul de actionare cu tasta .

In timpul functionérii tastatura DBG afiseaza in mod relativ curentul efectiv al mo-
torului, sub forma procentuala. Curentul motorului se raporteaza la intensitatea no-
minala a curentului la motor .

Oprire sistem de actionare

Procedati in felul urmator:

»  Opriti sistemul de actionare cu tasta .
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Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-SC cu tastatura DBG

Eliberare fréna fara activare sistem de actionare

Procedati in felul urmator:

1.

Selectati comanda [BRAKE] cu tasta @
= Comanda [BRAKE] clipeste.

Deschideti sau inchideti frana, fara a debloca sistemul de actionare, cu tasta @

Sau

Confirmati selectia cu tasta .

Funcitii in regim de actionare cu doua motoare

In regim manual apar alternativ, la un interval de aproximativ 2 s, urmatoarele doua

afisaje:

(1]
(2]

(3]

n regimul de actionare cu doud motoare puteti efectua urmatoarele functii in meniul

RN I I

(11—
[2]—
[3]—
[4]—

1 — DRIVE — 2
2110\
APPL BRAKE APPL
NO ENABLE
NO ENABLE

Sistem de actionare
Stare frane

Stare actionare 1

[MANUAL OPERATIONJ:
Selectie motor

Pornire sistem de actionare

Oprire sistem de actionare

[4]
[5]

[6]

1.

[
1 — DRIVE — 2
LN
APPL BRAKE APPL
MANUAL OPERATION

-4—— | MANUAL OPERATION

~—[3]
<—[6]

Stare actionare 2

793013259

Afisare regim manual sistem de actjio-

nare 1

Afigare regim manual sistem de actjo-

nare 2

Eliberare frana fara activare sistem de actionare

Dezactivare regim manual
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1 Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-SC cu tastatura DBG

Selectie motor

Ope- Procedura Figura
ratiune
1 Selectati comanda [SISTEM DE ACTIONARE] cu
tasta .
Comanda [SISTEM DE ACTIONARE] clipeste.
2
Confirmati selectia cu tasta .
3
Cu ajutorul tastei @ sau al tastei @ selectati sis-
temul de actionare care trebuie controlat:
» sistem de actionare 1 (1 DRIVE [
APPL BRAKE APPL
NO ENABLE
NO ENABLE
+ sistem de actionare 2 B DRIVE 2|
APPL BRAKE APPL
NO ENABLE
NO ENABLE

* Ambele sisteme de actionare

APPL BRAKE APPL
NO ENABLE
NO ENABLE

Pornire sistem de actionare

Procedati in felul urmator:

* Porniti sistemul/sistemele de actionare cu tasta .

Oprire sistem de actionare

Procedati in felul urmator:

+  Opriti sistemul/sistemele de actionare cu tasta .
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Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-SC cu tastatura DBG

Eliberare fréna fara activare sistem de actionare

OBSERVATIE

Daca aparatul MOVIFIT® comandd ambele sisteme de actionare in regim manual,
atunci aparatul MOVIFIT® deschide sau inchide franele ambelor sisteme de actiona-

jde

Resetare erori

re.

15

Procedati in felul urmator:

1. Selectati comanda [BRAKE] cu tasta @
= Comanda [BRAKE] clipeste.

2. Deschideti sau inchideti frana, fara a debloca sistemul de actionare, cu tasta @

sau

3. Confirmati selectia cu tasta .

Daca in regimul manual apare o eroare, afigajul prezinta urmatorul mesaj. Afisajul se
modifica la fiecare aprox. 2 s.

MANUAL OPERATION MANUAL OPERATION
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
ERROR NUMBER -———» | ERROR TEXT
793021579
Ope- Procedura Figura
ratiune

1

Pentru a reseta eroarea apasati tasta .

In timpul resetarii erorii este afisat un mesaj.

MANUAL OPERATION
PLEASE WAIT ...

Dupa resetarea erorii regimul manual ramane activ.

Se revine la afigsarea regimului manual.
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1 Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-SC cu tastatura DBG

Dezactivare regim manual

A AVERTIZARE

Pericol de strivire prin pornirea accidentala a sistemului de actionare conectat la
aparatul MOVIFIT® la dezactivarea regimului manual. La dezactivare devin operante
datele de proces ale masterului. Datele de proces pot contine semnalul de debloca-

re.

Deces sau raniri extrem de grave.

« Tnainte de dezactivarea regimului manual setati in asa fel datele de proces, incat
sistemul de actionare conectat la aparatul MOVIFIT® s& nu fie deblocat.

* Modificati datele de proces numai dupa dezactivarea regimului manual.

Ope- Procedura Figura
ratiune
1 T . ACTIVATE
Dezactivati regimul manual folosind tasta sau AUTOMATIC MODE ?
tasta .
Este afisata o interogare. BELSS SICIES
Apasati tasta .
Este afisat meniul contextual.
PARAMETER MODE
MANUAL OPERATION
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15.4
15.4.1

15.4.2

Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-FC cu tastatura DBG

Operarea MOVIFIT®-FC cu tastatura DBG
Selectarea modulului de putere al MOVIFIT®-FC

Ope- Procedura
rafiune

Figura

1 Selectatii limba dorita (vezi capitolul "Selectarea lim-
bii dorite" (— B 246)).

2 Selectati modulul de putere (adresa SBus 1) al

MOVIFIT®-FC cu tasta @ sau )

Tastatura DBG cauta aparatele conectate si le pre-
zinta in lista de selectie a aparatelor.

3
Confirmati selectia cu tasta .

Este afisat meniu [BASIC DISPLAY].

PARAMETER MODE
MANUAL OPERATION

Afisaj principal

Meniul [BASIC DISPLAY] serveste prezentarii unor marimi caracteristice importante.

Afisaj principal Figura
Afisaj la convertizor de frecventa nedeblocat
0.0+
0 %in
NO ENABLE
Afisaj la convertizor de frecventa deblocat
28 Hz
53 %lIn
ENABLE
Mesaj indicator
NOTE 17:

INVERTER ENABLED

Afigaj eroare

OO Hz
O %ln

ERROR 8
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Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-FC cu tastatura DBG

15.4.3

Configurare mod parametri

in meniul [PARAMETER MODE] puteti verifica si modifica setarile parametrilor.

OBSERVATIE
i Parametrizarea este posibila numai in modul Expert.
Ope- Procedura Figura
rafiune
1 ®
Activati meniul contextual cu ajutorul tastei . |
PARAMETER MODE
MANUAL OPERATION
2 Selectati comanda [PARAMETER MODE] cu tasta
BASIC DISPLAY
MANUAL OPERATION
3 ®
Initiati mod parametri cu tasta .
Este afisat primul parametrul de afigaj PO00 "SPE-
ED” (turatie).
4 Selectaii grupele principale de parametri 0 — 9 cu P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS
tasta sau
NO ENABLE
5 Tn grupa principald de parametri activati selectia P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS
subgrupului de parametri cu tasta .
Cursorul se deplaseaza cu o pozitie spre dreapta.
NO ENABLE
6 P13. SPEED
Selectati subgrupul de parametri dorit cu tasta @ RAMPS 1
sau
Cursorul este acum sub cifra 2 a numarului parame- || NO ENABLE
trului.
7 Tn subgrupul de parametri dorit activati selectia pa- P13.SPEED
RAMPS 1
rametrului cu tasta .
Cursorul se deplaseaza cu o pozitie spre dreapta.
NO ENABLE
) - orina Do ®. [Bllormoom
Selectati parametrul dorit cu tasta sau . RAMP T11 DOWN
Cursorul este acum sub cifra 3 a numarului parame- 10
trului.
NO ENABLE
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Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-FC cu tastatura DBG

Ope- Procedura Figura
ratiune
9 Activati modul de setare pentru parametrul selectat || p131 s
RAMP T11 DOWN
cu tasta . 1.0_
Cursorul se afla sub valoarea parametrului.
NO ENABLE
10 _ N _ @ P131 s
Setati valoarea doritd a parametrului cu tasta RAMP T11 DOWN
1.3_
sau
NO ENABLE
11 o o P131 s
Confirmati setarea cu tasta si parasiti modul de || RAMP T11 DOWN
1.3
setare cu tasta .
Cursorul este acum iarasi sub cifra 3 a numarului NO ENABLE
parametrului.
12 _ @ @ P13. SPEED
Selectati un alt parametru cu tasta sau RAMPS 1
sau reveniti iTn meniul subgrupei de parametri cu
tasta .
NO ENABLE
13 . . . @ P1.. SETPOINTS/
Selectati o alta subgrupa de parametri cu tasta RAMP GENERATORS
sau @ sau reveniti in meniul grupelor principale
de parametri cu tasta : NO ENABLE
14 Reveniti in meniul contextul cu
tasta . BASIC DISPLAY
MANUAL OPERATION
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1 Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-FC cu tastatura DBG

15.4.4 Regim manual
Procedati in felul urmator:
+ Treceti in regimul manual (vezi capitolul "Activare regim manual" (— B 247)).

Funcitii in regim manual

In regim manual apar alternativ, la un interval de aproximativ 2 s, urmatoarele doua

afisaje:
(1] 2 [
o !L! - -
In% — RAMP — SPEED In% — RAMP — SPEED
LN LN
0.0 100 0 0.0 100 0
[6]—| BRAKE APPLIED BRAKE APPLIED
[5]— NO ENABLE -4——p | MANUAL OPERATION  |=—[4]
792873483
[11 Curent de iesire n % raportat la | [4] Afisare regim manual
[2] Acceleratie " [5] Stare convertizor
[3] Turatie in rpm [6] Stare frane

1) Rampe de turatie in s raportate la un increment al valorii de referinta de 1500 rpm

Puteti efectua urmatoarele functii in meniul [MANUAL OPERATION]:
» Setare timp rampa

* Trecerea la alt parametru

» Setarea turatiei

» Pornire sistem de actionare

* Oprire sistem de actionare

» Eliberare frana fara activare sistem de actionare

* Dezactivare regim manual

Setare timp rampa

Procedati in felul urmator:
1. Apasati tasta .
2. Setati timpul de rampa dorit cu tasta @ sau @

3. Confirmati valoarea introdusa cu tasta .

Trecerea la alt parametru
Procedati in felul urmator:
1. Puteti naviga intre parametrii "RAMP" (rampa), "SPEED" (turatie) si "BRAKE" (fra-

na) cu tasta .

2. Confirmati valoarea introdusa cu tasta .
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Operarea MOVIFIT®-FC cu tastatura DBG

Setarea turatiei

Procedati in felul urmator:

1. Treceti la parametrul "SPEED" (turatie) cu tasta @

= Tastatura DBG va afisa intermitent valoarea actualmente setata a parametrului
"SPEED" (turatie).

2. Introduceti turatia dorita pentru regimul manual folosind tastele numerice 0 - 9. Al-

ternativ, puteti modifica turatia cu tasta @sau .

OBSERVATIE

Semnul stabileste sensul de rotatie al motorului conectat la aparatul MOVIFIT®.

jde

3. Confirmati valoarea introdusa cu tasta .

Pornire sistem de actionare

Procedati in felul urmator:

» Porniti sistemul de actionare cu tasta .

In timpul functionarii tastatura DBG afiseaz& in mod relativ curentul efectiv al mo-
torului, sub forma procentuala. Curentul motorului se raporteaza la intensitatea no-
minald a curentului la motor .

Oprire sistem de actionare

Procedati in felul urmator:

»  Opriti sistemul de actionare cu tasta .

Eliberare fréna fara activare sistem de actionare

Procedati in felul urmator:

1. Selectati comanda [BRAKE] cu tasta @
= Comanda [BRAKE] clipeste.

2. Deschideti sau inchideti frana, fara a debloca sistemul de actionare, cu tasta @

sau

3. Confirmati selectia cu tasta .
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Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG

Operarea MOVIFIT®-FC cu tastatura DBG

Resetare erori

Daca in regimul manual apare o eroare, afisajul prezinta urmatorul mesaj. Afisajul se

modifica la fiecare aprox. 2 s.

MANUAL OPERATION MANUAL OPERATION
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
ERROR NUMBER -4¢——p | ERROR TEXT

793021579

Ope- Procedura Figura
ratiune

1

MANUAL OPERATION
PLEASE WAIT ...

Pentru a reseta eroarea apasati tasta .

in timpul resetarii erorii este afisat un mesaj.

Dupa resetarea erorii regimul manual ramane activ.
Se revine la afisarea regimului manual.

Dezactivare regim manual

A AVERTIZARE

Pericol de strivire prin pornirea accidentalda a sistemului de actionare conectat la
aparatul MOVIFIT® la dezactivarea regimului manual. La dezactivare devin operante
datele de proces ale masterului. Datele de proces pot contine semnalul de debloca-
re.

NN\
7.7

Deces sau raniri extrem de grave.

« Tnainte de dezactivarea regimului manual setati in asa fel datele de proces, incat
sistemul de actionare conectat la aparatul MOVIFIT® sa nu fie deblocat.

* Modificati datele de proces numai dupa dezactivarea regimului manual.

Ope- Procedura Figura
ratiune

1

ACTIVATE

Dezactivati regimul manual folosind tasta sau AUTOMATIC MODE ?

tasta .

Este afisata o interogare. DEL=NY CleI=s

2 Apasati tasta .

Este afisat meniul contextual.

PARAMETER MODE
MANUAL OPERATION
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15.5
15.5.1

15.5.2

Parametrizare si regim manual cu tastatura DBG
Operarea MOVIFIT®-MC cu tastatura DBG

Operarea MOVIFIT®-MC cu tastatura DBG
Selectarea modulului de putere al MOVIMOT®-MC

Ope-
rafiune

Procedura

Figura

1

Selectati limba dorita (vezi capitolul "Selectarea lim-
bii dorite" (— B 246)).

Selectati modulul de putere MOVIMOT® dorit cu tas-

ta @ sau @ Pot fi conectate pana la 3 module
de putere MOVIMOT®.

Tastatura DBG cauta aparatele conectate si le pre-
zinta in lista de selectie a aparatelor.

0: MTMP10A/OS

2: MMDO0015-5A3
3: MMDO0015-5A3

Confirmati selectia cu tasta .

Este afisat meniu [BASIC DISPLAY].

PARAMETER MODE
MANUAL OPERATION

Executarea altor functii

Alte funciii si posibilitati de selectie sunt disponibile Tn manualul de operare al respecti-

vului convertizor MOVIMOT®,.

15
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Lista de erori MOVIFIT®-MC

16

16.1

Service

ATENTIE!

Deteriorarea aparatului MOVIFIT® din cauza lucrarilor necorespunzatoare.

Deteriorarea aparatului MOVIFIT®.

Lucrérile de intretinere si mentenanta trebuie efectuat numai de catre personal
de specialitate calificat.

In cazul aparitiei unor probleme, consultati SEW-EURODRIVE.

Erorile la aparatul MOVIFIT® sunt afigate in urmatoarele locuri:

la MOVIFIT®-FC/-SC si MOVIMOT® in cuvantul de stare al modulului de putere
(vezi capitolul "Descrierea datelor de proces in Transparent Mode" (— B 120))

in software-ul de asistentd tehnicd MOVITOOLS® MotionStudio, la prezentarea
starii online a modulului de putere

in software-ul de asistenta tehnica MOVITOOLS® MotionStudio, in structura ramifi-
cata de parametri a modulului de putere, la urmatorii parametri:

— PO012 stare eroare
— PO080 - P084 memorie erori 0 — 4

in combinatie cu modulul de aplicatie Transparent Mode in configuratorul gateway
MOVIFIT®

Lista de erori MOVIFIT®-MC

Erorile legate de MOVIFIT®-MC apar in convertizorul MOVIMOT® conectat.
Lista de erori ale convertizorului MOVIMOT® se gaseste in instructiunile de utilizare

ale convertizorului MOVIMOT®.
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Lista de erori MOVIFIT®-SC

16.2 Lista de erori MOVIFIT®-SC
Tabelul urmator prezinta erorile care pot aparea la MOVIFIT®-SC:
In coloana "Reactie" este listaté reactia setatd implicit. Indicatia (P) aratd ca reactia
este programabila.
Cod | Legenda Reactie |sub- Legenda Cauza posibila Masura
cod
00 [Fara eroare - - - - -
3 Eroare supracurent / limitare |Curentul de iesire masurat la o .
Oorire ime- sistem de actionare 1 actionarea 1 sau 2 a depasit cu- |*  Verificati parametrizare.
01 |Supracurent digté . rentul de oprire fixat prin para- |+ Reduceti solicitarea sistemu-
4 |Eroare supracurent/limitare | et pe durata de temporizare lui de actionare.
sistem de actionare 2 stabilita prin parametri .
Eroare cidere fazé retea/ |In timpul identificarii retelei a
1 |cadere faza retea in timpul |avut loc o cadere a fazei retelei.
Cadere fazi |Oorire ime- fazei de initializare INDICATIE: La caderea a 2 fa- |Verificati cablul de alimentare
06 retea digté N N ze nu apare eroarea "Cadere |de la retea dupa o cadere de fa-
Eroare cadere faza retea / \fazj retea”, ci, fara afisarea  |za.
2 |cadere faza retea in timpul |, nej erori, mesajul "Inoperant,
functionarii sistemului 24 V",
in regimul de lucru bimotor, fa-
zele de retea L1, L2 si L3 trebu- o )
ie conectate la clemele aparatu- [+ Verificati succesiunea de co-
Oprire ime- Eroare la punere in functiu- lui in ordinea corectd. Cele doua  nectare a fazelor de retea.
A - : motoare se vor roti ambele Tn . - L.
diata (P) 99 |ne/in succesiunea de co- " " . » Asigurati existenta unui camp
P201 t tazelor d sens "Orar" numai la conectarea
nectare a fazelor deretea | . 02 foooior nvartitor in sens orar inver-
Aparatul MOVIFIT® identifica o sand cele 2 faze ale retelei.
succesiune gresita a fazelor si
09 Punere in genereaza eroarea.
functiune » Conectati motorul la borna
L . corecta (X8).
Numai in regimul de lucru mo- D lati ol | doi
. ] nomotor: » Decuplati clema pentru al doi-
Obrire ime- Eroare la punere in functiu- . lea motor (X9)
diZté 100 |ne / conectare motor sistem |* Motorul a fost conectat gresit ATENTIE: | imul de |
de actionare 2 (la borna X9 in loc de X8). TIE: In regimul de ucru
monomotor nu este permisa
* Sunt conectate 2 motoare.  |gecat conectarea unui singur
motor, la clemele prevazute
pentru motorul 1.
» Diminuati temperatura am-
bianta.
Eroare temp?ratura excesiva Temupgratura m:’:ls_ur_ata_l la corpu_l « Tmpiedicati acumularea caldu-
1 |modul de axa / temperatura |de racire a depasit limita admisi- N
L o corp de ricire depasita bila. rit.
41 |Supraincal- gp:[re Ime- + Reduceti solicitarea sistemu-
re ata
“! ! lui/sistemelor de actionare.
Eroare temperaturé excesiva gl:_ma' in regimul de lucru bimo- |+ Diminuatj sarcina.
4 |modul de axa / solicitare in -~ = *» Asigurati racirea.
: Sarcina totala a motoarelor este
regim de lucru S3
prea mare.
0 |Eroare Stack Overflow Echipamentul electronic al de- Z;r;fr']?glfg?{riii g t%?ti?; §clia-
Defectiune |Oprire ime- marorului prezinta defectiuni, de | _; jele s ’
17 |~ s ; M ca este necesar.
sistem diata 35 |Non Maskable Interrupt ex. din cauza unor perturbatii

electromagnetice.

in cazul aparitiei repetate, con-
sultati SEW-EURODRIVE.

16
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sistem de actionare 2

Cod | Legenda Reactie |sub- Legenda Cauza posibila Masura
cod
1g |Defectiune |Oprire ime- | 444 intrerupere ilegali
sistem diata
20 D_etfec'glune gp:[re 'Me- 1 0 |Eroare Undefined Opcode
sistem lata ) ) Verificati legarea la pamant i
D - . Echipamentul electronic al de- . AN Soxpi
efectiune |Oprire ime- . ) o . ecranajele si imbunatatiti-le, da-
21 . s 0 |Eroare Protection Fault marorului prezinta defectiuni, de |~
sistem diata ex. din cauza unor perturbati ca este necesar.
Defecti Obrire i llegal Word Operand Ac- eléctromagnetice. P In caz_ul aparitiei repetats, con-
gp |Defectiune |Oprireime- | o |0 oo (Acces ilegal la opera- sultati SEW-EURODRIVE.
sistem diata A
tor cuvant)
Defectiune |Oprire ime- lllegal Instruction Access
23 |- o 0 ] ) 0o
sistem diata (Acces ilegal la instructiuni)
Readuceti echipamentul in sta-
rea de la livrare (parametru
25 |[EEPROM |OPfireime- | ¢ o are EEPROM Eroare de accesare EEPROM | 802)- Apoi repetali punerea in
diata functiune.
In cazul aparitiei repetate, con-
sultati SEW-EURODRIVE.
Borna exter- Oprire ime- Eroare contact extern (nu- Semnal "0" la o clema care a Eliminati cauza erorii. Daca este
26 na diata (P) 0 mai la slave SBus) fost programata sa aiba functia |necesar, programati borna pen-
P830 "/Eroare externa". tru o alta funciie.
Eroare protectie termica mo- « La&sati motorul s& se raceas-
100 Loer e?(-:l;i/;)rr?a/r én1esaj ST sistem ca. Apoi resetati eroarea.
* Motorul este prea fierbinte, |» Verificati conexiunile dintre
ST/TS a declangat. aparatul MOVIFIT® si ST/TS.
Oprire ime- » ST/TS nu este conectat sau [+ Daca nu se conecteaza nici
Declangator | .7 . .
31 STITS diata (P) ) L nu este conectat corect. un ST/TS, instalati puntea
P835 Eroare protectie t‘ermlc.a mo- | . ) . ] )
101 |tor ST/TS / mesaj ST sistem Conexiunea dintre aparatul X81:1 cu X81:2 (sistem de
de actionare 2 MOVIFIT® gi ST/TS este intre-| actionare 1) si X91:1 cu
rupta la motor. X91:2 (sistem de actionare 2).
» Setati parametrul P835 pe va-
loarea "Nici o reactie".
Utilitar su- Obrire ime- Eroare depasire utilitar su- Eroare in executia software-ului Consultati SEW-EURODRIVE.
37 |praveghere P 0 |praveghere sistem .
. diata de sistem
sistem
» Reduceti solicitarea sisteme-
Eroare solicitare Ixt / solicita-|CUreNt! total rezultat din suma | - jor de actionare.
Solicitare Oprire ime- . curentilor de iesire masurati la - . =
44 s 100 [re Ixt (curent total sistem de | . . .  Evitati deblocarea simultana a
aparat diata : 1si2 sistemele de actionare 1 si 2 de-
actionare 1 si 2) paseste 180 % . ambelor sisteme de actiona-
re.
Verificati conectarea la retea a
aparatului. Asigurati-va de co-
Initializare nectarea corecta la o retea trifa-
45 |identificare Oprire ime- 9 |Eroare initializare sistem Ordinea fazelor de refeanua  |zata.
retea diata putut fi identificata. INDICATIE: Aparatul
MOVIFIT® identifica in mod
automat succesiunea fazelor
de retea.
Verificati la slave conexiunea
Timeout ma- |Oprire ime- Eroare timeout SBus 1 / ti- Eroare la comunicatia prin ma- magistralei de sistem intre mas-
47 |gistrala sis- |diata (P) 0 |meout magistrala sistem istrala sistem intern P ter si slave.
tem 1 P836 (CAN) 1 9 In cazul aparitiei repetate, con-
sultati SEW-EURODRIVE.
L 9 Eroare iesire/iesire deschisa N - e . .
legire Oprire ime- sistem de actjonare 1 Curentul masurat venit catre Verificati conexiunea dintre apa-
82 deschis diata (P) — . —motor este mai mic decat 1 % |ratul MOVIFIT® si motor (motoa-
P839 3 Eroare iesirefiesire deschisa | i, Iy re).
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Cod | Legenda Reactie |sub- Legenda Cauza posibila Masura
cod
Eroare simulare temperatura
5 motor / solicitare in regim de o .
lucru S3 sistem de actionare * Reduceti solicitarea sistemu-
1 Declansare timp monitorizare ci-| Iui de actionare.
Eroare simulare temperatura|Clu la sistem de actionare 1/2. | Reducetj frecventa de comu-
6 motor / so!icitare in regim de tare.
lucru S3 sistem de actionare
2
Eroare simulare temperatura o . .
7 |motor  Eliminati blocare sistemului
Alarma UL pentru motorul 1 |Monitorizarea UL pentru Iya de- | de actionare.
g4 |Protectie  (Oprire ime- Eroare simulare temperatura [clansat o alarma. * Reduceti solicitarea sistemu-
motor diata 8 |motor lui de actionare.
Alarma UL pentru motorul 2
Eroare simulare temperatura + Reduceti solicitarea sistemu-
9 ”?°t°' . lui de actionare.
sistem de actionare 1 o i
) ) ) » Diminuati temperatura am-
La atingerea unei valori de 110 .
% din sarcina termicd a motoru- P|anta.
Eroare simulare temperatura |lui 1/2 are loc deconectarea * Impiedicati acumularea caldu-
10 |motor aparatului. rii.
sistem de actionare 2 INDICATIE: inainte de reseta-
rea erorii motorul trebuie la-
sat sa se raceasca.
9 Eroare frana suprasolicitata Red f g ¢
incalzire ex- |Oprire ime- termic/sistem de actionare 1 |Declansare monitorizarea ciclu |\ ~c uceti frecventa de comutare
89 cesiva frana |diata . e lfrana 1/2 la eliberarea franei fara debloca-
3 |Eroare fréna suprasolicitata : rea sistemului de actionare.
termic/sistem de actionare 2
Suma de Echipamentul electronic al de- |Expediati aparatul pentru repa-
94 |control Oprire ime- 0 Eroare suma de verificare/  |marorului prezinta defectiuni, de |ratii la SEW-EURODRIVE.
diata parametru modulul de putere|ex. din cauza unor perturbatii
EEPROM -
electromagnetice.
» Repetati procesul de copiere.
* Readuceti echipamentul in
Lo starea de la livrare (parame-
97 Erogre de O_pnfe Me- 1 0 |Eroare copiere parametri Eroare la transferul datelor ; ;
copiere diata tru P802). Apoi repetati pro-

cesul de copiere.
in cazul aparitiei repetate, con-
sultati SEW-EURODRIVE.
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16.3 Lista de erori MOVIFIT®-FC
Tabelul urmator prezinta erorile care pot aparea la MOVIFIT®-FC:
In coloana "Reactie" este listatd reactia setatd implicit. Indicatia (P) arata ca reacftia
este programabila.
Cod | Legenda Reactie |sub- Legenda Cauza posibila Masura
cod
00 [Fara eroare - - - - -
+ Scurtcircuit la iesire. « Eliminati scurtcircuitul.
o * Motorul este prea mare. + Conectati un motor mai mic.
01 ;_Seun;:racu- ggge IMe- 1 0 |Eroare supracurent + Etajul final este defect. « Tn cazul defectarii treptei finale
» Timpul de rampa este prea consultati SEW-EURODRIVE.
scurt. * Majorati timpul de rampa.
L » Majorati rampele de decelera-
» Puterea regenerativa este e
rea mare. )
p. . . . . . |+ Verificati cablurile de alimen-
 Circuitul rezistentei de frana .
o este intrerunt tare ale chopperelor de frana.
04 ?bopper O.prlvre Me | 0 |Eroare chopper frana o ? S ) « Verificati datele tehnice ale re-
rana diata « Scurtcircuit in circuitul reziste- . ) N
. L zistorului de franare.
ntei de frana. - N .
) L « Inlocuiti aparatul MOVIFIT® in
* Rezistenta de frana este prea )
cazul unui defect la chopperul
mare. A x
de frana.
06 C?dere fa- Qpr[re ime- | |Eroare cadere fazi retea Cadere faza retea Verificati cablul de alimentare de
za retea diata la refea.
* Majorati rampele de decelera-
Supratensi- re. o ) ]
07 |une incir- |Oprire ime- 0 Eroare supratensiune in cir- [Tensiunea in circuitul interme- |* Verificati cablul rezistorului de
cuitul inter- |diata cuitul intermediar diar este prea mare. franare.
mediar » Verificati datele tehnice ale re-
zistorului de franare.
* Diminuati sarcina.
» Majorati intervalul temporizare
(parametru P501/P503.
Monitoriza- |Oprire ime- . _ |Functia de monitorizare a turatiei\, erificati limitarea curentului.
08 turati diats 0 |Eroare monitorizare turatie |motorii si regenerative a decla- ) o N
re turatie lata nsat o alarma. * Majorati timpii de rampa.
» Verificati cablul de alimentare
a motorului.
» Verificati fazele retelei.
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Cod | Legenda Reactie |sub- Legenda Cauza posibila Masura
cod
Efectuati punerea in functiune a
0 Eroare punere in functiune/ |Lipseste punerea in functiune a |motorului in modul Easy (comu-
lipseste punerea in functiune|motorului. tator DIP) sau in modul Expert
(MOVITOOLS © MotionStudio).
* Repetati punerea in functiune
S-a facut punerea in functiune a | g motorului.
Eroare punere in functiune/ |unui motor nepermis in Expert |, P . )
4 putere motor nepermisa Mode (MOVITOOLS® Verificafi datele motorului. Da
MotionStudio). ca este necesar, corectati da-
tele.
Parametrii unui aparat
Eroare punere in functiune/ |MOVIFIT®-FC de versiune mai . - .
. ) N Repetati punerea in functiune a
. o 7 unctia de selectare automa- |veche au fost incarcati intr-un MOVIFIT®-FC (punere in functiu-
09 Punere in  |Oprire ime- ta a franei indisponibila in fir-|aparat MOVIFIT®-FC de versiu- ne motor si frana)
functiune |diata mware-ul actual. ne curenta. Pot aparea erori in § '
functie de constelatie.
Tipul de conectare al motorului  |[Efectuati punerea in functiune a
1 Tip conectare motor neper- |nu este alocat acestei combinatii |motorului in modul Easy (comu-
mis de motor - convertizor de frec- |tator DIP) sau in modul Expert
venta. (MOVITOOLS® MotionStudio).
Functia de protectie a motorului Dezactlvgy functia de protecpe a
A " . motorului sau efectuati punerea
. setata pe "ACTIVAT", desinu |, . A
13 |Date motor nevalide exista factori de protectie a mo- in functiune a motorului in modul
! protect Expert (MOVITOOLS®
torului in setul de date intern. . .
MotionStudio).
Retineti faptul ca sunt permise
15 |Putere aparat SK25 invalida |Putere aparat gresita la SK25 exclusiv aparate cu o putere de
1,5 KW sau 4,0 KW.
Suprafncal- |Oprire rapi- L Suprasolicitare termica a conver-|* Diminuati sarcina.
1 . M 10 |Eroare supraincalzire - ) < . o
zire da tizorului de frecventa « Asigurati ricirea.
15 Allmentgr_e_za O_prlje ime- | o |Eroare 24 V intern Tensiune constanta < 18 V (min. |Verificati alimentarea cu tensiu-
electronicii |diata 1s) ne24\V.
17 pefecpune Qpr[re IMe- 1" 0 |Eroare Stack Overflow
sistem diata
1g |Defectiune |Oprireime- | |2 e Stack Underflow
sistem diata
19 |Defectiune |Oprireime- | o | oo External NMI
sistem diata
Defectiune |Oprire ime- ! Echipamentul electronic al con- | ¥ erificali legarea la pamant si
20 |~ s 0 |Eroare Undefined Opcode p “ Atatiti- -
sistem diata P vertizorului prezinta defectiuni, ecranajele si imbunatatigi-le, da
Defectiune |Oprire ime- de ex. din cauza unor perturbatji ca este necesar.
21 |t dint3 0 |Eroare Protection Fault electromagnetice In cazul aparitiei repetate, con-
sistem lata : sultati SEW-EURODRIVE.
22 Qefecpune Qpr[re IMe- 1 0 |Eroare lllegal Word Operand
sistem diata
Defectiune |Oprire ime- Eroare lllegal Instruction
23 |~ R 0
sistem diata Access
Defectiune [Oprire ime- Eroare lllegal External Bus
24 |~ s 0
sistem diata Access
» Readuceti echipamentul in
starea de la livrare (parametru
Obrire ime- P802). Apoi repetati punerea
25 |[EEPROM dizté 0 |Eroare EEPROM Eroare de accesare EEPROM in functiune.
« Tnlocuiti ABOX.
in cazul aparitiei repetate, con-
sultati SEW-EURODRIVE.
Borns Oprire ime- Un semnal extern de deblocare |Eliminati cauza erorii. Daca este
orna ex- s “ « « . .
26 terns diata (P) 0 |Eroare clema externa a fost vazut pe intrarea progra- |necesar, programati borna pen-
erna s M h
P830 mabila. tru o alta functie.

16
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Service
Lista de erori MOVIFIT®-FC

Cod | Legenda Reactie |sub- Legenda Cauza posibila Masura
cod
» Lasati motorul sa se raceas-
» Motorul este prea fierbinte, ca. Apoi resetati eroarea.
ST/TS a declangat. » Verificati conexiunile dintre
Declansator Oprire ime- Eroare protectie termica mo- |* ST/TS nu este conectat sau aparatul MOVIFIT® si ST/TS.
31 STITS § diata (P) 8 |tor ST/TS / temperatura ex- nu este conectat corect. » Daca nu se conecteaza nici
P835 cesiva motor (ST/TS) + Conexiunea dintre aparatul un ST/TS, instalati puntea
MOVIFIT® gi ST/TS este intre-| X81:1 cu X81:2.
rupta la motor. » Setati parametrul P835 pe va-
loarea "Nici o reactie".
Utilitar su- Obrire i Eroare depasire utilitar su- |Eroare in executia softului de Consultati SEW-EURODRIVE.
prire ime- . .
37 |praveghere diats 0 |praveghere sistem sistem.
sistem
38 S_oftware de O_pnje 'Me 1" 0 |Eroare software de sistem Defectiune sistem Consultati SEW-EURODRIVE.
sistem diata
* Readuceti echipamentul in
starea de la livrare (parametru
45 |Initializare Oprire ime- 0 Eroare initializare sistem/ Date incorecte sau lipsa in mo- fDBOQ)' Apm repetali punerea
diata eroare generala la initializare|dulul de putere in functiune.
+ Tnlocuiti ABOX.
in cazul aparitiei repetate, con-
sultati SEW-EURODRIVE.
Verificati la slave conexiunea
Timeout Oprire ime- Eroare timeout SBus 1 / ti- o magistralei de sistem intre mas-
; s . . Eroare la comunicatia prin ma- .
47 |magistrala |diata (P) 0 |meout magistrala sistem istrala sistem interna ter si slave.
sistem 1 P836 (CAN) 1 9 In cazul aparitiei repetate, con-
sultati SEW-EURODRIVE.
80 |Test RAM O_pnfe ime- | o |Eroare test RAM Eroare interna in apglrat, memo- |Consultati SEW-EURODRIVE.
diata ria RAM este defecta.
Numai in regim de functionare |+ Verificati datele de punere in
AEI(.avator VFC™ R functiune. Daca este necesar,
In timpul premagnetizarii nu s-a . R ]
putut injecta suficient de mult cu-| repetati punerea n functiune.
o rent in motor: « Verificati conexiunea dintre
Conditie de [Oprire ime- Eroare Cond.'t.'e de start/ * puterea motorului este prea convertizorul de frecventa si
81 start diats 0 |eroare conditie de start la mics in com . ter
elevator FC icaf .co pallratle cu puterea| motor.
convertizorului. - Verificati sectiunea cablului de
* Sectiunea conductorilor pen- |  alimentare a motorului. Maritj-
tru alimentarea motorului este | o, daca este necesar.
prea mica.
o |Eroare iesirefiesire deschisa :)nct;mnz;luizbllg;zrg n:r:;(dlsta nict|+ Verificati conexiunea dintre
la elevator VFC Tooi P aparatul MOVIFIT® si motor.
lesire Oprire ime- MOVIFIT® si motor. o R
82 o= s  Verificati datele de punere in
deschisa |diata L N N ) .
4 Eroare iesire/cadere faza de [Caderea cel putin unei faze la functiune. Daca este necesar,
iegire motor. repetati punerea in functiune.
. . » Reduceti solicitarea sistemului
» Sarcina motorului este prea .
de actionare.
P mare. + Verificati daca exista un blocaj
Protectie Oprire ime- Eroare simulare temperatura |* Monitorizarea UL a declansat e .
84 diata (P) 0 . e al motorului. Eliminati blocajul,
motor P340 motor o alarm4, valoarea limita a

fost depasita mai mult de 1
minut.

daca acesta exista.
» Faceti pauze mai lungi.
« Utilizati un motor mai mare.
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Service

Lista de erori MOVIFIT®-FC

Cod | Legenda Reactie |sub- Legenda Cauza posibila Masura
cod
* Verificati combinatia motor -
convertizor de frecventa.
~ » Supratemperatura frana » Daca motorul lucreaza rege-
Incalzire ex-|Oprire ime- Eroare frana incalzita exce- . . R .
89 AN g 0 . » Alocarea motor — convertizor nerativ, utilizati un rezistor de
cesiva frana|diata siv
de frecventa este gresita. franare sau mariti-I pe cel
existent.
» Prelungiti rampa de oprire.
 Verificati datele de punere in
functiune. Repetati punerea in
& functiune, daca este necesar.
Identlflcgre Oprire ime- Eroare identificare treapta fi- |Combinatie motor — convertizor .
90 [treapta fina- diats 0 - o o . * Motorul nu este cel potrivit
5 iata nala gresita de frecventa nepermisa )
pentru convertizorul de frec-
venta. Din acest motiv este
necesara inlocuirea motorului.
Suma de Echipamentul electronic al con- |Expediati aparatul pentru repa-
04 control Oprire ime- 0 Eroare suma de verificare/ |vertizorului prezinta defectiuni, |ratii la SEW-EURODRIVE.
EEPROM |diata parametru modulul de putere|de ex. din cauza unor perturbatii
electromagnetice.
0 |Eroare copiere parametri + Repetati procesul de copiere.
o * Readuceti echipamentul in
g7 |Eroarede |Oprire ime- Eroare copiere set de para- |Ergare |a transferul datelor starea de la livrare (parametru
copiere diata 1 |metri/intreruperea unei des- ) X
carcari de date P802). Apoi repetati procesul
de copiere.
gg |Eroare Oprire ime- |, Eroare CRC la memoria + Eroare interna aparat Expediati aparatul pentru repa-
CRC diata flash interna « Memoria flash este defects. |ratii la SEW-EURODRIVE.

16
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Lista de erori Transparent Mode

16.4 Lista de erori Transparent Mode

16.4.1 Instructiuni

Prescurtarea "LT" din tabelul cu erori desemneaza, in functie de instalatie, modulul de
putere al unuia dintre urmatoarele aparate:

«  Modul de putere al MOVIFIT®-FC/-SC
+  MOVIMOT® (la instalatii cu MOVIFIT®-MC)
« Modul de putere al unor aparate MOVIFIT® slave SBus

Exemplu: MOVIFIT®-FC si 6 slave SBus

Modul de putere "LT" Aparat

1 Modul de putere integrat (MOVIFIT®-FC)

Slave SBus 1

Slave SBus 2

Slave SBus 3

Slave SBus 4

Slave SBus 5

N|ojfoa|b~|[W[N

Slave SBus 6

Exemplu: MOVIFIT®-MC cu 3 MOVIMOT® si 6 slave SBus

Modul de putere "LT" Aparat

1 MOVIMOT® 1

MOVIMOT® 2

MOVIMOT® 3

Slave SBus 1

Slave SBus 2

Slave SBus 3

Slave SBus 4

Slave SBus 5

Ol oo | Nl |lwW|DN

Slave SBus 6
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16.4.2 Lista erori
Tabelul urmator prezinta erorile care pot aparea in conjunctie cu modulul de aplicatie
Transparent Mode.
Cod Legenda subcod Legenda Cauza posibila Masura
00 |Fara eroare - - - -
Timeout de comunicare la Comunicatia cu modulul de pu- P ; i
Timeout comuni- pornire la un participant . ) PU~ I+ Verificati instalatia electrica.
111 catie 0xMP02 confiqurat/ particioant tere intern configurat sau un L )
configurat” particip slave extern nu functioneaza. |* Verificati configurarea.
inaccesibil
Consultati SEW-EURODRIVE.
Eroare la accesul mediului . = Daca eroarea apare in mod repetat,
0x28 Eroare interna aparat o "
de stocare expediati aparatul pentru reparatii la
SEW-EURODRIVE.
0x29 Date invalide pe mediul de |in ABOX sunt memorate date |Efectuati o salvare a datelor.
stocare invalide.
+ Verificati solicitarea suplimentara
Eroare la actualizare auto- Versi de fi a SBus.
mata/nu a putut fi citits ersiunea de firmware a apara- |, piminuyati solicitarea SBus, de ex.
0xMP20 identifi tului | tului slave nu se potriveste. . ) L
identificarea aparatului la oo suprasolicitat. oprind asistenta tehnica prin
un participant subordonat.
SBus.
« Tnlocuiti modulul de putere.
Consultati SEW-EURODRIVE.
0xMP22 |Eroare interna aparat Eroare interna aparat Daca eroarea apare in mod repe.t.at,
expediati aparatul pentru reparatii la
121 Schimbarea apa- SEW-EURODRIVE.
ratelor » Verificati solicitarea suplimentara
. N a SBus.
* Magistrala SBus este prea in- . .
carcatd » Diminuati solicitarea SBus, de ex.
Eroare la actualizare auto- '. . . oprind asistenta tehnica prin
maté/nu s-a putut face » Este activata functia blocare
0xMP23 - . SBus.
descarcare datelor la un parametri. Activati modul Expert | wl
ici + Activati modul Expert la aparatu
participant subordonat. |, | aparatul MOVIFIT® este I p p
. MOVIFIT®.
activat modul Easy. L )
* Dezactivati blocarea parametrilor
(parametru P803).
+ Verificati solicitarea suplimentara
Eroare la salvarea datelor/ a SBus.
OxMP24 Nu s-a putut _face incarca- Mvaglstvrala SBus este preain- |, Diminuat solicitarea SBus, de ex.
rea datelor dintr-un partici- |carcata.
pant subordonat. oprind asistenta tehnica prin
SBus.
0x00
0x01
OxMPO1 Consultati SEW-EURODRIVE.
0x10600 3 "

239 |Eroare interna Eroare interna aparat Eroare interna aparat Daca eroarea apare in mod repe.t.at,
0x10610 expediati aparatul pentru reparatii la
0x10620 SEW-EURODRIVE.
0x10630
0x10710
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Acces la parametri prin intermediul EtherNet/IP™
Coduri de eroare .........occoeeveeeviieie e 88
Coduri de eroare MOVILINK™ ___.........ccccoo. 90
General Error Codes (coduri de eroare genera-
1) e 90
ODbiIeCte CIP ..o 75

Accesul la parametri via Modbus/TCP .............. 113
Canal de parametri MOVILINK®................... 114
Procedura cu FC23 ... 113
Procedura cu FC16 si FCO3.............ooeoeees 113
Structura protocolului ............ccccciiveieenneeen. 114

Accesul la parametrii aparatului
Citire parametri (RSLogix 5000)..........cccee...... 58
Citire parametri (Studio 5000 Logix Designer) 66
Scriere parametri (RSLogix 5000).................. 62

Scriere parametri (Studio 5000 Logix Designer) .
70
Activare diagnoza

Cu canal de parametri MOVILINK® de 12 octeti..
232

cu optiune Safety S12.........ccoccciiviieeeeeee, 217
Activare mod Expert ... 135
Adaptor de interfata, vezi USB11A.................... 141
Address Editor

Adresare participanti Ethernet...................... 151

Cautare participanti Ethernet........................ 150

POrNire ... 149

Utilizare conforma ..........cccociiiiiiinie 29
AdreSa IP ... 24
Adresa MAC ... 24
Aparat MOVIFIT®

Cerinte pentru regimul fieldbus ................ 53, 96

Conexiune retea Ethernet .........cccccvvveeeeneenn. 30

Cuvantde stare ........ccccceeeiiiiiiiiiiiiiieeeeee, 121

Diagrama de proces in Transparent Mode... 120

Interfete Ethernet...........coooe 30

INtrari SiieSir v 123

LED-uri generale ..........cccceeiiiieeiiiniieeeee 37

LED-uri pentru EtherNet/IP™ si Modbus/TCP 43

Module de aplicatie .........ccccoociveviiiiiiieeeee 18

Nivel functional "Technology"..............cooune. 15

Schimbarea aparatelor..............ccccccceeeeeen. 237

Siguranta functionala................ccccooiveeeeneennn. 13

Valori standard ale parametrilor de adresa IP 29

Apelare structura ramificata parametri .............. 156
Asistenta tehnica, MOVITOOLS® MotionStudio 136
AULO-CroSSINgG.....cceiiiiiiiiieiiiiiee e 26
Auto-Negotiation...........ccciiii 26
B

Biblioteci Motion
Aplicatie de pozitionare .............ccccccvvvvveeeeennn. 21

Pentru MOVIFIT® nivel functional "Technology"..
21

C
Canal de comunicare
Configurare comunicare seriala ................... 144
Configurarea comunicarii via Ethernet ......... 152
Canal de parametri MOVILINK® de 12 octeti
Acces parametri la aparate ... 226
Activare diagnoza aparate............ccccceevvennns 232
Diagrama de proces in Transparent Mode... 234
Exemplu de utilizare ..............ooevvviiicicinnnnn. 229
Octet administrativ............cccooiiic. 224
SEIVICii.eeviiiiiiiiiie e 224
StrUCtUra ... 223
Subrouting .......ccccciiiii 226
CIP
Assembly Object .........cceevveiieiiiiiieee, 78
Ethernet Link Object..........cccoeviiiiiiiiiiiiee, 87
Identity Object .......ccooviiiiie e, 76
Message-Router Object ..........cccooiiieeiiiinnenn. 77
Parameter Object.........cccccvveeeeveeeeiiiicie, 82
Register Object........oocoviiiiii, 79
Registrul obiectelor.............ooevviviiiiciiiiiieen. 75
TCP/IP Interface Object ..........cocoveeiiiiiiienenns 86
Vardata Object ........cccovvveeviiiiiiee, 85
Clasaderetea.......ccoeeeiiiiiiiiiiiiic e, 25
Coduri de eroare Explicit Messages.................... 88
De catre master EtherNet/IP™ ....................... 88
De catre slave EtherNet/IP™ ...........ccccoonneee. 89
General Error Codes (coduri de eroare genera-
1) e s 90
Prin timeout ... 89
Specifice MOVILINK® ..........ccoviveiieeeiee 90
Coduri de eroare in telegrama de eroare............. 88
De catre master EtherNet/IP™ ....................... 88
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De catre slave EtherNet/IP™ .............cccc....e. 89
General Error Codes (coduri de eroare genera-
1) et 90
Prin timeout ..o 89
Specifice MOVILINK® ..........ccocoovieieeieeieee. 90
Coduri de eroare Modbus/TCP ..........ccccceeenneee. 116
Common Industrial Protocol, vezi CIP................. 75
Comportament timeout
EtherNet/IP™ ..., 74
ModbUS/TCP ... 112
Comutator DIP
Configurarea modului Expert............cccc....... 135
Setare In EBOX........ovviiviiiiiiiiieeeeeeeeen 36
Setarea adreselor slave SBus............cc.......... 35
Setarea tipului de alocare a adresei............... 28
Setarea valorilor standard ale parametrilor de
adresa P ... 29
Conectarea interfetei de asistenta tehnica......... 148
Conector fisa Ethernet................cccccovnneeee. 31, 33
Configurare
Comunicare seriald ..........ccceovcvieeeeiiiiieeeeens 144
Comunicare via Ethernet...........ccccccceeeeeenn. 152
In Transparent Mode ...........cccovevvceveicenene. 209
Configurator Gateway .........ccccooceveiiiiieeennnne 210
Afisarea schimbului de date de proces ........ 213
Efectuarea Auto-Setup........ccccceviiinnnn 212
Cuvant de comanda
MOVIFITO-FC ..o, 130
MOVIFIT®-SC ....coviiieececeeee e, 127
MOVIMOT ... 124
Cuvant de stare
Aparat MOVIFIT® ..o 121
MOVIFIT®-FC ...ooovveieeieeeeee e 132, 133
MOVIFITO-SC ..., 128
MOVIMOT®. ... 125, 126
Cuvintele-semnal in instructiunile de siguranta..... 9
D
Date tehnice
Interfata EtherNet/IP™ ..............cccoiiiiinnnn. 91
Interfatd Modbus/TCP .........cccceevveiiieeee 117
DBG, vezi Tastatura DBG ...........ccoeieeiiviieeeen 243
Denumiri de produse ..........cccocceeeeeiiiiieneenniieenn. 11
Descrierea datelor de proces Transparent Mode......
120
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