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Observatii generale
Volumul prezentei documentatii

1 Observatii generale

1.1 Volumul prezentei documentatii

Prezenta documentatie cuprinde indicatiile generale de siguranta si o serie de infor-
matji referitoare la MOVIMOT® MM..D.

Retineti faptul ca aceasta documentatie nu inlocuieste manualul de utilizare deta-
liat.

Cititi cu atentie manualul de utilizare detaliat inainte de a utiliza MOVIMOT® MM..D.

Respectati si urmatii informatiile, instructiunile si indicatiile din manualul de utilizare
detaliat si din manualul de utilizare "Motoare trifazate DR.71 — 315". Aceasta repre-
zintd premisa pentru functionarea fiabila a MOVIMOT® MM..D si pentru onorarea
eventualelor pretentii de garantie.

Manualul de utilizare detaliat precum si alte documentatii referitoare la MOVIMOT®
MM..D sunt disponibile Tn format PDF pe CD-ul sau DVD-ul atagat.

Intreaga documentatie tehnicad a SEW-EURODRIVE este disponibil& in format PDF
pentru a fi descarcatd de pe pagina de internet a SEW-EURODRIVE: www.sew-
eurodrive.com.

1.2 Structura instructiunilor de avertizare

1.21 Semnificatia cuvintelor-semnal

Urmatorul tabel indica clasificarea si semnificatia cuvintelor-semnal utilizate in instruc-
tiunile de avertizare.

Cuvant-semnal Legenda Urmari in cazul nerespectarii

A PERICOL! Pericol iminent Accidente mortale sau grave

A AVERTIZARE Situatie posibil periculoasa Accidente mortale sau grave

A ATENTIE! Situatie posibil periculoasa Réniri usoare

ATENTIE! Pericol de daune materiale Deteriorarea sistemului de actionare
sau a perifericelor sale

OBSERVATIE Observatie sau recomandare utila:

Faciliteaza manipularea sistemului
de actionare.

1.2.2 Structura instructiunilor de avertizare referitoare la o anumita situatie

Instructiunile de avertizare referitoare la 0 anumita situatie nu se aplica pentru o sigura
actiune, ci pentru mai multe actiuni apartinand aceleiasi teme. Simbolurile de pericol
utilizate indica fie un pericol general, fie unul specific.

Aceasta este structura formala a unei instructiuni de avertizare referitoare la 0 anumita
situatie:

CUVANT SEMNAL!

Tipul pericolului si sursa acestuia.

Posibile consecinte in caz de nerespectare.

Masuri pentru evitarea pericolului.

1
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Observatii generale
Documentatia aplicabila

Semnificatia simbolurilor de pericol

Simbolurile de pericol utilizate in instructiunile de avertizare au urmatoarea semnifica-
tie:

Simbol de pericol |Legenda

Loc periculos n general

Atentie, tensiune electrica periculoasa

Atentie, suprafete fierbinti

Atentie, pericol de strivire

Atentie, sarcina suspendata

Atentie, demarare automata

>R E>>

1.2.3 Structura instructiunilor de avertizare inserate in text

Instructiunile de siguranta inserate in text sunt direct integrate in descrierea modului
de actionare, imediat Tnaintea operatiunii periculoase.

Aceasta este structura formala a unei instructiuni de avertizare inserate in text:
« A CUVANT SEMNAL! Tipul pericolului si sursa acestuia.
Posibile consecinte in caz de nerespectare.

— Masuri pentru evitarea pericolului.

1.3 Documentatia aplicabila

Suplimentar trebuie sa respectati urmatoarele documente:

+ Catalogul motoreductoare "MOVIMOT®"

* Manualul de operare "Motoare cu curent alternativ DR.71 — 315"

+ Manualul de operare al reductorului (doar la motoreductoarele MOVIMOT®)

Aceste documentatii pot fi descarcate si comandate de pe internet (http://www.sew-
eurodrive.com, la rubrica "Documentation" (Documentatii)).

6 Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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2.2

23

Instructiuni de siguranta
Note preliminare

Instructiuni de siguranta

Urmatoarele instructiuni principale de siguranta servesc la evitarea producerii unor ac-
cidente sau daune materiale. Beneficiarul va trebui sa se asigure ca aceste instructiu-
ni principiale de siguranta sunt cunoscute si respectate. Asigurati-va ca persoanele
responsabile de instalatie, de functionarea acesteia, precum si persoanele care lu-
creaza la aparat pe propria raspundere au citit in intregime si au inteles instructiunile
din manualul de utilizare. Daca exista neclaritati sau daca aveti nevoie de informatji
suplimentare adresati-va SEW-EURODRIVE.

Note preliminare

Urmatoarele instructiuni de siguranta se refera cu precadere la utilizarea sistemelor de
actionare MOVIMOT?®. La utilizarea celorlalte componente SEW se vor respecta de
asemenea si instructiunile de siguranta specifice acestor componente, date in docu-
mentatia respectiva.

Retineti va rugam si instructiunile de siguranta date ih completarea fiecarui capitol din
prezenta documentatie.

Generalitati

Nu instalati si nu puneti in functiune niciodata produse deteriorate. Deteriorarile tre-
buie reclamate imediat la transportator.

In timpul functionarii, sistemele de actionare MOVIMOT® pot avea atat piese mobile
sau aflate in rotatie, cat si suprafete fierbinti.

Demontarea nepermisa a capacului necesar, utilizarea necorespunzatoare, instalarea
sau deservirea inadecvata prezinta riscuri de accident si daune materiale grave. Alte
informatii pot fi gasite in documentatie.

Grupul-tinta

Toate lucrarile de instalare, punere in functiune, depanare si intretinere vor fi realizate
de un electrician autorizat (se vor respecta IEC 60364 si CENELEC HD 384 sau
DIN VDE 0100 si IEC 60664 sau DIN VDE 0110 si normele de prevenire a accidente-
lor).

Electricienii, in sensul acestor instructiuni de siguranta, sunt persoane familiarizate cu
instalarea, montarea, punerea in functiune si exploatarea produsului si care dispun de
calificarea corespunzatoare activitatji lor.

Lucrarile din celelalte domenii precum transportul, depozitarea, deservirea, eliminarea
ecologica se vor realiza de persoane instruite in mod corespunzator.

Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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Instructiuni de siguranta

Utilizarea adecvata

24 Utilizarea adecvata

Convertizoarele MOVIMOT® sunt componente menite s& fie montate in instalatii elec-
trice sau masini.

La montarea in masini, punerea in functiune a convertizorului MOVIMOT® (adica ince-
perea exploatarii conform destinatjei) este interzisa pana la in momentul constatarii ca
masina corespunde prevederilor directivei CE 2006/42/CE.

Punerea in functiune (adica inceperea exploatarii conform destinatiei) este permisa
numai Tn cazul respectarii directivei privind compatibilitatea electromagnetica (CEM)
2004/108/CE.

Convertizorul MOVIMOT® indeplineste cerintele directivei 2006/95/CE privind echipa-
mentele de joasa tensiune. Normele mentionate in declaratia de conformitate sunt
aplicate pentru convertizorul MOVIMOT®.

Datele tehnice precum si cele privind conditile de racordare se gasesc in placuta de
identificare si Tn documentatie si trebuie neaparat respectate.

241 Funcitii de siguranta

Convertizorul MOVIMOT® nu trebuie sa realizeze functii de siguranta, cu exceptia ca-
zului Tn care acestea sunt descrise si aprobate in mod explicit. Componentele cu rol in
siguranta sunt marcate cu logoul FS pentru siguranta functionala.

2.4.2 Utilizarile elevatorului

Convertizoarele MOVIMOT® sunt adecvate numai restrictiv pentru utilizarile elevatoru-
lui, vezi manualul de operare capitolul "Functie suplimentara 9".

Este interzisa utilizarea convertizorului MOVIMOT® drept dispozitiv de siguranta pen-
tru utilizarile elevatorului.

2.5 Transport, depozitare

Se vor respecta instructiunile de transport, depozitare si manipulare corespunzatoare.
Conditiile climatice se vor respecta conform capitolului "Date tehnice" din manualul de
operare. Strangeti ochiurile de ridicare insurubate. Acestea sunt proiectate pentru ma-
sa sistemului de actionare MOVIMOT®. Nu este permisd montarea greutatilor supli-
mentare. La nevoie se vor utiliza mijloace de transport dimensionate corespunzator
(de ex. ghidaje de cablu).

8 Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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2.6

2.7

2.8

Instructiuni de siguranta
Instalarea

Instalarea

Instalarea si racirea aparatelor se va realiza conform prescriptiilor din documentatia
aferenta.

Convertizorul MOVIMOT®trebuie protejat impotriva solicitarii inadmisibile.
Daca nu s-a specificat explicit altceva, urmatoarele aplicatii sunt interzise:
» Utilizarea in zone unde exista pericol de explozie.

+ Utilizarea Tn medii expuse cu uleiuri periculoase, acizi, gaze, aburi, pulberi, radiatii
etc.

« Utilizarea in aplicatii nestationare, la care survin sarcini mecanice mari prin oscila-
tie si impact, vezi capitolul "Date tehnice" din manual de operare.

Racord electric

La lucréri efectuate la convertizor MOVIMOT® aflat sub tensiune se vor respecta pre-
vederile nationale pentru prevenirea accidentelor (de ex. BGV A3).

Instalatia electrica se va executa conform prescriptiilor tehnice In materie (de ex. sec-
tiuni cabluri, sigurante fuzibile, conductori de protectie etc.). Instructiuni suplimentare
se gasesc In documentatie.

Indicatji privind instalarea conform compatibilitatii electromagnetice, cum ar fi ecrana-
rea, pamantarea, dispunerea filtrelor si pozarea cablurilor, sunt disponibile n capitolul
"Instructiuni de instalare". Respectarea valorilor limitd impuse de legislatia privind
compatibilitatea electromagnetica (CEM) intra in raspunderea producatorului instala-
tiei sau masinii.

Masurile de protectie si dispozitivele de protectie trebuie sa corespunda prevederilor
in vigoare (de ex. EN 60204-1 sau EN 61800-5-1).

Pentru asigurarea izolarii inainte de punerea in functiune se vor realiza verificari de
tensiune la mecanismele de actionare MOVIMOT® conform EN 61800-5-1:2007, capi-
tolul 5.2.3.2.

Deconectarea sigura

Convertizoarele MOVIMOT® respecta toate cerintele pentru deconectarea sigura a
contactelor de putere si electronice conform EN 61800-5-1. Pentru a garanta o deco-
nectare sigura, toate circuitele electrice conectate trebuie sa respecte aceleasi cerinte.

Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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Instructiuni de siguranta

Functionarea

29 Functionarea

Instalatjile montate in convertizorul MOVIMOT® trebuie dotate, in caz de nevoie, cu
dispozitive suplimentare de supraveghere si protectie conform prevederilor de securi-
tate in vigoare, de ex. legea privind mijloacele tehnice de lucru, prevederi pentru pre-
venirea accidentelor etc. La aplicatiile cu un potential mare de risc pot fi necesare
masuri suplimentare de protectie.

Dupé deconectarea de la tensiunea de alimentare a convertizorului MOVIMOT® partile
conductoare ale aparatului si racordurile de putere nu trebuie atinse imediat din cauza
posibilei incarcari a condensatorilor. Dupa scoaterea de sub tensiune se va astepta
cel putin 1 minut.

Imediat ce sunt aplicate tensiunile de alimentare la convertizorul MOVIMOT® cutia de
conexiuni trebuie s& fie inchisa, aceasta inseamna ca si convertizorul MOVIMOT® i
eventualele figse ale cablului hibrid trebuie sa fie fixate si insurubate cu toate cele 4 su-
ruburi. Sistemul de actionare MOVIMOT® asigura gradul de protectie si rezistenta la
vibratii i socuri numai daca convertizorul MOVIMOT® este ingurubat ferm cu 4 suru-
buri pe cutia de conexiuni. Operarea cu convertizorul fixat dar neingurubat complet
poate sa scurteze considerabil durata de viata a sistemului de actionare.

Stingerea LED-urilor de serviciu si a altor elemente de afisaj nu semnalizeaza separa-
rea aparatului de la retea si scoaterea sa de sub tensiune.

Blocarea mecanica sau o functie interna de sigurantad pot declansa oprirea motorului.
Dupa remedierea defectiunii sau resetarea aparatului, motorul poate porni automat din
nou. Dacd, din motive de sigurantd, acest lucru nu este permis pentru masina actio-
nata, deconectati aparatul de la retea inainte de a incepe remedierea defectiunilor.

ATENTIE! Pericol de arsuri: Temperaturile suprafetelor sistemului de actionare de ac-
tionare MOVIMOT®, precum si optiunile externe, cum ar fi corpul de r&cire al rezisten-
tei la franare, pot avea in timpul exploatarii peste 60 °C!

1 O Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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Denumirea tipului 3
Denumire tip sistem de actionare MOVIMOT®

3 Denumirea tipului

3.1 Denumire tip sistem de actionare MOVIMOT®

3141 Placuta de identificare

Urmatoarea imagine prezinta exemplificativ placuta de identificare a sistemului de ac-
tionare MOVIMOT®. Aceasta placuta de identificare o gasiti la motor.

-
SEVEEURODRIVERAI1| SR ON
76646 Bruchsal/Germany LSTED
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONTEQ.
[11—5—01.1398407701.0001.14  Inverter dutyVPWM 3-1EC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 Vv 380-500 P54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kw0381  ©min 280/17  Hz13 @)
Th.Kl. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AmB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014399029659147

[1 Cod articol

3.1.2 Denumirea tipului

Urmatorul tabel ilustreaza exemplificativ denumirea tipului sistemului de actionare
MOVIMOT® RF47 DRE90OL4BE2/MM15/MO:

RF |Serie de fabricatie reductor

47 Dimensiune reductor
DRE |Serie de fabricatie motor (DRS, DRE, DRP, DRN)

90L |Dimensiune motor

J Rotor C = rotor de cupru
J = rotor LSPM

4 Numarul de poli ai motorului

BE2 |Varianta suplimentara motor (frana)

MM15 | Convertizor MOVIMOT®
/

MO | Varianta suplimentara convertizor "

1) Placuta de identificare indica numai optiunile instalate din fabricatie.

Variantele livrabile pot fi gasite in catalogul "Motoreductoare MOVIMOT®".

Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D 1 1



Denumirea tipului
Denumire tip convertizor MOVIMOT®

3.2 Denumire tip convertizor MOVIMOT®

3.21 Placuta de identificare
Urmatoarea imagine prezinta exemplificativ placuta de identificare a convertizorului
MOVIMOT®:
A 0 A A NN ECErTE Y e i
Status: 17 10 -- A -- - 1510 16 08/14 829
| rd VY4 Typ_e: MM15D-503-00 C € [H[
3 ?‘ " Eﬁgar‘lgzl‘llgggg S#,A‘u157g5r:17n191/OOutput
EURODRIVE U= 3x380. 500V AC |U= 3x0V.. .Uin o
Vacen Gomary {2 80601tz {2 9o,
MO Lo 15001 2 NN
Drive Inverter c us
18014400467409291

[11 Cod articol

3.2.2 Denumirea tipului

Urmatorul tabel ilustreaza exemplificativ denumirea tipului de convertizor MOVIMOT®,
MM15D-503-00:

MM |Seria MM = MOVIMOT®
15 Puterea motorului 15=1,5 kW

D Versiunea D

50 Tensiune de alimenta- 50 = CA 380 — 500 V
re 23 = CA 200 — 240 V
3 Tip racord 3 =3 faze

00 Varianta de executie 00 = standard

Variantele livrabile pot fi gasite in catalogul "Motoreductoare MOVIMOT®".

1 2 Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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Denumirea tipului 3
Denumire tip convertizor MOVIMOT®

3.23 Identificarea aparatului

Identificarea aparatului [1] la partea superioaréd a convertizorului MOVIMOT® ofera in-
formatii despre tipul de convertizor [2], seria de produs a convertizorului [3] si puterea
aparatului [4].

Il

FJ

©

[2] kMMOBI -503-00 1
7 | ® {182%991/@ 3KW e
X50 <> @):i

<> SIEN ]
|
|
|

030-503-00
/\ 8214991/0.37KW 1]

1 min

®

®

j—
f—

9007199712657547

Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D 1 3



Denumirea tipului
Denumire tip varianta de executie "Montaj Tn apropierea motorului"

3.3 Denumire tip varianta de executie "Montaj in apropierea motorului”

3.31 Placuta de identificare

Figura de mai jos ilustreaza exemplificativ montajul in apropierea motorului (incastrat)
a convertizorului MOVIMOT® cu plécuta de identificare aferenta:

S& o

EURODRIVE - 500V AC
Made in Germany SO#: 01.1234567890.0001.14
MOVIMOT Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

AR R AR YL 0 O RLIGHAETO e ML 0001

9007199712662539

3.3.2 Denumirea tipului

Urmatorul  tabel indicd denumirea tipului  convertizorului  MOVIMOT®
MM15D-503-00/0/P21/RO1A/APG4 |a montajul in apropierea motorului:

MM15D-503-00 |Convertizor MOVIMOT®
/
0 Tip racord 0=
=A
/
P21A Adaptor pentru montare in apropierea motorului
/
RO1A Varianta de executie cutie de conexiuni
/
APG4 Conector pentru conectarea la motor

1 4 Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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Instalare mecanica
Observatii generale

4 Instalare mecanica

4.1 Observatii generale

Respectati neaparat instructiunile generale privitoare la siguranta.

Respectati in mod obligatoriu toate informatijile privind datele tehnice, precum si
conditiile admise la locul de utilizare a aparatelor.

La montarea sistemului de actionare MOVIMOT® utilizati numai posibilitatile de fi-
xare prevazute in acest sens.

Utilizati numai elemente de fixare si de siguranta care se potrivesc in orificiile, file-
tele si adancirile existente.

4.2 Scule necesare

Setul de chei

Cheie fixa, SW8 mm

Cheia dinamometrica

Setul de chei

Elemente de compensare in caz de necesitate (saibe, inele de distantare)

4.3 Conditii pentru montare

Verificati inainte de montaj daca sunt indeplinite urmatoarele puncte:

Datele de pe placuta de identificare a sistemului de actionare corespund tensiunii
de retea.

Sistemul de actionare nu este deteriorat (nu exista deteriorari din cauza transportu-
lui sau a depozitarii).

Temperatura ambianta corespunde datelor din capitolul "Date tehnice" al manualu-
lui de operare. Retineti faptul ca si domeniul de temperatura al reductorului poate fi
limitat, vezi manualul de operare al reductorului.

Montarea angrenajelor MOVIMOT® nu se va efectua in urmatoarele conditii am-
biante:

— atmosfera cu pericol de explozie
— uleiuri

— acizi

— gaze

— abur

— radiatii

— etc.

n cazul unor conditii ambiante abrazive, protejati contra uzurii garnituré de etansa-
re arbore de pe partea antrenata.

Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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4 Instalare mecanica

Montaj motoreductor MOVIMOT®

4.4 Montaj motoreductor MOVIMOT®

441 Tolerante la lucrarile de montaj

Urmatorul tabel indica tolerantele admisibile ale capetelor de arbore si flangei sistemu-
lui de actionare MOVIMOT®.

Capat de arbore Flansa
Toleranta diametrului conform EN 50347 Toleranta de concentricitate conform
EN 50347

ISO j6la @ <26 mm
ISO k6 la @ = 38 mm pana la <48 mm
ISOm6 la @ >55mm

Gaura centrata conform DIN 332, forma
DR..

ISO j6 la @ <250 mm
+ I1ISOh6la@>300 mm

442 Instalare MOVIMOT®

ATENTIE!

Pierderea gradului de protectie asigurat prin montarea incorecta a convertizorului.

Deteriorarea convertizorului MOVIMOT®,

Daca detasati convertizorul MOVIMOT® de la cutia de conexiune, trebuie sa il
protejati de umezeala si praf.

In cazul montérii sistemului de actionare MOVIMOT® respectati urmatoarele indicatii:

Instalati sistemul de actionare MOVIMOT®-numai pe o baza constructiva plana, cu
vibratii reduse si rigida la torsiune.

Respectati pozitia de montare admisa pe placuta de identificare a sistemului de ac-
tionare.

purégati temeinic capetele de arbore de substanta de protectie impotriva coroziunii.
In acest scop, utilizai solventi uzuali din comert. Solventul nu trebuie sa ajunga pe
rulmenti si inelele de etansare (deteriorarea materialelor).

Pentru a nu solicita in mod nepermis arborii de motor, aliniati motorul cu grija. Res-
pectati fortele transversale si axiale admisibile din catalogul motoreductoare
"MOVIMOT®"!

Evitati socurile si ciocnirile Tn capatul arborelui.

Formele constructive verticale trebuie protejate Tmpotriva patrunderii corpurilor
straine sau a lichidelor.

Aveti in vedere o alimentare neingraditd a aerului de racire. Evitati aspirarea aeru-
lui evacuat al altor agregate.

Piesele care au fost montate pe arbore trebuie echilibrate cu jumatati de arcuri de
reglare (arborii motorului sunt echilibrati cu jumatati de arc de reglare).

Orificile de evacuare existente pentru condens sunt inchise cu dopuri de plastic.
Deschideti-le doar in caz de necesitate.

Nu sunt permise orificiile de evacuare deschise pentru condens. In cazul orificiilor
de evacuare deschise pentru condens nu mai sunt valabile gradele de protectie
mai mari.

1 6 Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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Instalare mecanica
Montarea in apropierea motorului a convertizorului MOVIMOT®

4.4.3 Instalarea in locuri umede sau in aer liber

La montarea sistemului de actionare MOVIMOT® in spatii umede sau in aer liber, res-
pectati urmatoarele indicatji:

Pentru alimentare utilizati imbinarile filetate adecvate ale cablului. Daca este nece-
sar, utilizati piese de reductie.

Ungeti filetul de la Tmbinarile filetate ale cablului si suruburile de inchidere cu masa
de etangare si strangeti-le pana la capat. Apoi mai aplicati inca o data pe imbinari-
le filetate ale cablului.

Etansati bine intrarile cablului.

Curatati suprafetele de etansare ale convertizorului MOVIMOT® inainte de remon-
tare.

Tn cazul in care sunt prezente deterioréri la stratul anticoroziv, imbunatétiti stratul.

Verificati daca gradul de protectie este admisibil conform datelor de pe placuta de
identificare in conditiile ambientale prezente.

4.5 Montarea in apropierea motorului a convertizorului MOVIMOT®

Imaginea urmatoare prezinta dimensiunea de fixare pentru montarea in apropierea
motorului (incastrata) a convertizorului MOVIMOT®:

9007199713018763
Marime Tip A B
1 MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm

MMO03D233-00 — MM07D-233-00

MM22D503-00 — MM40D-503-00
22 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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Instalare mecanica
Cupluri de strangere

4.6
4.6.1

4.6.2

4.6.3

464

Cupluri de strangere

Convertizor MOVIMOT®

Strangeti in cruce suruburile pentru fixarea convertizorului MOVIMOT® cu 3,0 Nm
(27 Ib.in).

9007199713318923

Suruburi de obturare

Strangeti suruburile de inchidere ale potentiometrului f1 si ale racordului X50 cu
2,5Nm (22 Ib.in).

9007199713311371

imbinari filetate ale cablului
Pentru imbinarile filetate ale cablului respectati indicatiile [1]
producatorului si urmatoarele indicatii:
» Acordati atentie inelului O de la filet [1].

» Filetul trebuie sa fie lung de 5 — 8 mm [2]. 5 8 2
—omm

Suruburi de inchidere pentru ghidajele cablurilor

Strangeti suruburile de inchidere cu 2,5 Nm (22 Ib.in).

322777611

1 8 Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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Instalare mecanica 4
Cupluri de strangere

4.6.5 Cutie de conexiuni modulara

Strangeti suruburile pentru fixarea cutiei de conexiuni pe placa de montaj cu 3,3 Nm
(29 Ib.in).

322786187

4.6.6 Cupluri de strangere pentru borne

La lucrarile de instalare respectati urmatoarele cupluri de strdngere pentru borne:

{ \

@) ~ @)
/% B TETETNT T §

[3] [1] 21 [3]

9007199713346059

1] 0,8—1,5Nm (7 - 13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11— 14 Ib.in)
3] 2,0-2,4Nm (18 — 21 Ib.in)

Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D 1 9



5 Instalatia electrica

Observatii generale

5 Instalatia electrica

51 Observatii generale

La instalarea electrica trebuie respectate urmatoarele indicatii:

Respectati instructiunile generale privitoare la siguranta.

Respectati in mod obligatoriu toate informatiile privind datele tehnice, precum si
conditiile admise la locul de utilizare a aparatelor.

Pentru cabluri utilizat imbinari filetate potrivite (daca este necesar utilizati piese de
reductie). In cazul variantelor cu racord de tip stecher utilizati fise de contact potri-
vite.

Orificiile prevazute pentru cabluri, care nu sunt folosite, trebuie etansate cu capace
filetate.

Conectorii figa neutilizati trebuie etansati cu capace de proteciie.

5.2 Instructiuni de instalare

5.21 Conectarea cablurilor de retea

Tensiunea si frecventa de masurare a convertizorului MOVIMOT® trebuie sa coin-
cida cu datele retelei de alimentare.

Pentru asigurarea cablului, instalati dispozitivele de sigurantd F11/F12/F13 la
capatul cablului de alimentare in spatele derivatiei spre sina colectoare, vezi capi-
tolul "Racordul sistemului de actionare MOVIMOT®".

Pentru F11/F12/F13 sunt permise urmatoarele dispozitive de siguranta:
— Sigurantele fuzibila din clasa de functionare gG

— Disjunctoare de sarcina din clasa B sau C

— Intrerupator de protectie a motorului

Dimensionati dispozitivele de siguranta corespunzator sectiunii cablului.

SEW-EURODRIVE recomanda in cazul retelelor de alimentare cu tensiune cu
punct stea fara impamantare (retele IT) sa se foloseasca relee de izolatie ce folo-
sesc pentru masurare metoda modulatiei in cod de impulsuri. In acest fel se evitd
declansari eronate ale releului de izolatie datorate capacitatilor de paméantare ale
convertizorului.

Dimensionati sectiunea transversala a cablului: conform curentului de intrare Iz,
la puterea de referinta (vezi manual de operare, capitolul "Date Tehnice").

20 Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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Instalatia electrica
Instructiuni de instalare

5.2.2 Sectiunea permisa a cablului pentru bornele MOVIMOT®

Borne de putere

Borne de comanda

In cazul lucrarilor de instalare, respectati sectiunile de cablu admisibile:

Borne de putere

Sectiune cablu

1,0 mm?-4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)

AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)

Mansoane de protectie a ca-
blurilor

in cazul alocarii simple:

Conectati numai conductorii cu un fir sau conduc-
torii flexibili cu manson de capat de cablu
(DIN 46228, material E-CU) cu sau fara guler de
plastic.

in cazul alociri duble:

Conectati numai conductorii cu manson de capat
de cablu (DIN 46228-1, material E-CU) fara guler
de plastic.

Lungimea admisa a mangonului de capat de ca-
blu: cel putin 8 mm

Tn cazul lucrérilor de instalare, respectati sectiunile de cablu admisibile:

Borne de comanda

Sectiune cablu

» Conductor cu un fir
(conductor neizolat)

» Conductor flexibil
(lita neizolata)

» Conductor cu manson de
capat de cablu fara guler
de plastic

0.5 mm?— 1.0 mm?
AWG20 - AWG17

+ Conductor cu manson de
capat de cablu cu guler de
plastic

0.5 mm?—0.75 mm?

AWG20 - AWG19

Mansoane de protectie a ca-
blurilor

.

Conectati numai conductorii cu un fir sau conduc-
torii flexibili cu mangon de capat de cablu
(DIN 46228, material E-CU).

Lungimea admisa a mansonului de capat de ca-
blu: cel putin 8 mm

5
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Instalatia electrica
Instructiuni de instalare

5.2.3

5.24

intrerupétor

de protectie la curenti reziduali

A AVERTIZARE

Electrocutare din cauza tipului gresit de comutator de protectie contra curentilor rezi-
duali.

Accidente mortale sau grave.

» Aparatul poate genera un curent continuu in cablul de protectie. Dacéa pentru pro-
tectia la atingere directa sau indirecta se foloseste un comutator de protectie
contra curentilor reziduali (FI), pe partea de alimentare de la refea a convertizo-
rului de frecven{a este permisa utilizarea numai a unui singur comutator de pro-
tectie contra curentilor reziduali (FI) de tip B.

Este interzisa folosirea intrerupatoarelor conventionale de protectie la curenti rezi-
duali ca dispozitiv de protectie. Se pot Insa folosi pentru aceasta intreruptoare de
protectie la curenti reziduali sensibile la orice fel de curent. In regim normal de lu-
cru al aparatului, pot aparea curenti reziduali > 3,5 mA.

SEW-EURODRIVE recomanda sa se renunte la folosirea intreruptoarelor de pro-
tectie la curenti reziduali. Daca utilizarea unui astfel de dispozitiv pentru protectia la
atingere directa sau indirecta este totusi prescrisa, respectati urmatoarele indicatia
de mai sus.

Contactor de retea

ATENTIE!

Deteriorarea convertizorului MOVIMOT®-prin regimul de functionare in impulsuri al
contactorului de retea K11.

Deteriorarea convertizorului MOVIMOT®.

* Nu utilizati contactorul de retea K11 pentru regim de lucru in impulsuri (vezische-
ma electrica (-~ B 26)), ci numai pentru pornirea / oprirea convertizorului. Pen-
tru regimul de lucru in impulsuri, utilizai comenzile "Dreapta/Oprire" sau "Stanga/
Oprire".

* Respectati pentru contactorul de retea K11 un timp minim de deconectare de 2 s.

Utilizati numai un contactor de retea din categoria de utlizare AC-3
(EN 60947-4-1).

22 Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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Instalatia electrica 5

Instructiuni de instalare

5.2.5 Indicatie pentru racordul PE

A AVERTIZARE

Electrocutare din cauza racordarii incorecte a impamantarii.

Accidente mortale sau grave.

» Cuplul de strangere admisibil al surubului este de 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).
» Respectati urmatoarele indicatii la conectarea racordului de impamantare.

Montaj inacceptabil

Recomandare: Montaj cu conductor masiv

Montaj cu papuci Admisibil pentru sectiuni transver-

Ans 2
Permis pentru toate sectiunile SN E [Pl BV RS 2 Tl

9007199577783435 9007199577775243 9007199577779339

transversale
M5 % M&

;49

[1 \/

[11 Papuc potrivit pentru suruburi de impaméantare M5

In regim normal de lucru pot aparea curenti reziduali = 3,5 mA. Pentru conformitatea
cu EN 61800-5-1 trebuie sa respectati urmatoarele:

« Impamantarea de protectie (PE) trebuie instalatd in asa fel, incat s& corespunda
cerintelor pentru instalatii care manifesta curenti de scurgere de mare intensitate.

» Acest lucru inseamna de obicei,
— sainstalati un cablu de racord PE cu o sectiune de cel putin 10 mm?

— sau sa instalati un al doilea cablu de racord PE, paralel cu conductorul de pro-
tectie.
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Instalatia electrica
Instructiuni de instalare

5.2.6

5.2.7

5.2.8

5.2.9

5.2.10

5.2.11

Instalarea conform cerintelor CEM

OBSERVATIE

Acest sistem de actionare nu este prevazut pentru utilizare intr-o retea publica de
joasa tensiune, care alimenteaza cartiere de locuinte.

[0

Acesta este un produs cu disponibilitate redusa (categoriile C1 pana la C4 ponform
EN 61800-3). Acest produs poate produce interferente electromagnetice. In acest
caz, beneficiarul va trebui sa ia masuri corespunzatoare.

Convertizoarele de frecventa nu pot functiona de sine statator, in sensul legii compati-
bilitatii electromagnetice. Ele pot fi evaluate CEM de-abia dupa integrarea intr-un sis-
tem de actionare. Conformitatea se declara pentru un sistem de actionare descris, ti-
pic CE. Mai multe informatii gasiti in acest manual de utilizare.

inaltimi de montaj de peste 1000 m deasupra nivelului marii

Sisteme de actionare MOVIMOT® cu tensiuni de retea de 200 — 240 V sau 380 —
500 V puteti sa utilizati si la inaltimi de 1000 — 4000 m deasupra nivelului marii. Supli-
mentar trebuie sa respectati urmatoarele conditii la limita.

* La inaltimi de peste 1000 m deasupra nivelului marii se reduce puterea nominala
continua din cauza raciri diminuate: Reductie I, cu 1 % la 100 m.

* La Tnaltimi cuprinse intre 2000 — 4000 m deasupra nivelului marii trebuie sa luafj
masuri restrictive pentru intreaga instalatie, care sa reduca supratensiunile pe par-
tea de retea de la categoria lll la categoria Il.

Racordul alimentarii 24 V

Alimentati convertizorul MOVIMOT® fie cu o tensiune externa de 24 V CC sau cu op-
tiunile MLU..A sau MLG..A.

Comanda binara
Racordati cablurile de comanda necesare.

Utilizati numai cabluri ecranate cu rol de cabluri de comanda. Dispuneti cablurile de
comanda separat de cablurile de alimentare.

Dispozitive de protectie

Sistemele de actionare MOVIMOT® dispun de dispozitive de protectie integrate contra
suprasarcinii. Dispozitivele de suprasarcina externe nu sunt necesare.

Instalarea conform cerintelor UL

Borne de forta cablaj fieldbus

Pentru instalarea in conformitate cu cerintele UL respectati urmatoarele indicatii:
 Utilizati numai conductori din cupru rezistenti la 60/75 °C.
* Cuplul de strangere admis al bornelor este de 1.5 Nm (13.3 Ib.in)

Rezistenta la scurtcircuit

Adecvate pentru a fi utilizate in circuite electrice cu un curent alternativ de scurtcircuit
maxim CA de 200.000 A,; cu urmatoarea siguranta:
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Instalatia electrica
Instructiuni de instalare

La sisteme de 240 V:

250 V min., 25 A max., siguranta fuzibila

sau 250 V min., 25 A max., disjunctor de sarcina
La sisteme de 500 V:

500 V min., 25 A max., siguranta fuzibila

sau 500 V min., 25 A max., disjunctor de sarcina
Tensiunea maxima este limitata la 500 V.

Asigurarea circuitelor electrice de derivatie

Protectia integrata a semiconductoarelor in caz de scurtcircuit nu Tnlocuieste siguran-
tele necesare circuitelor electrice de derivatie. Asigurati circuitele electrice de derivatie
conform Codului Electric National SUA si a normelor locale in vigoare.

In urmatorul tabel gasiti valorile maxime pentru asigurarea circuitelor electrice de deri-
vatie.

Serie constructiva Siguranta fuzibila Disjunctor de sarcina
MOVIMOT® MM..D 250 V/500 V minim, 250 V/500 V minim,
25 A maxim 25 A maxim

Protectie la suprasarcina pentru motor

MOVIMOT® MM..D este dotat cu o protectie la suprasarcina in functie de turatie si de
sarcina si cu memorie termica in cazul unei deconectari si pierderi de tensiune.

Pragul de declansare este de 140 % din intensitatea nominala a motorului.

Temperatura ambianta

jde

MOVIMOT® MM..D este adecvat pentru utilizarea la temperaturi ambiante de 40 °C si
max. 60 °C Tn cazul curentului de iesire redus. Pentru a determina intensitatea nomi-
nald a curentului de iesire la temperaturi de peste 40 °C, curentul de iesire trebuie re-
dus cu cate 3 % pentru fiecare °C intre 40 °C si 60 °C.

OBSERVATIE

+ Ca sursa externa de tensiune 24 V CC utilizati numai aparate verificate, cu tensiu-
ne de iegire limitata (U,,,, = 30 V CC) si curent de iesire limitat (1 < 8 A).

+ Certificarea UL este valabila numai pentru operarea in retele de alimentare cu
tensiuni de max. 300 V fata de pamant. Omologarea UL nu este valabila pentru
operarea in retele de alimentare cu punct stea fara paméantare (retele IT).

Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D
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5.3

L1
L2
L3

(1]

[2]
[3]

[4]

[3]

[6]

[7]

8]

Instalatia electrica
Racordul sistemului de actionare MOVIMOT®

Racordul sistemului de actionare MOVIMOT®

RS LI ﬁj%ﬁ/w_ _________

MOVIMOT®

(11 [2](3](4] [5] [6] I

@
N_.
s
x
>
<
8y

BE/BR

RS485

—c

RS- X5:29,30 [~a—

RS+ X5: 31,32
1

:I_____________________________

1 X6:456 ]

ROYX6: 11,12
L¢ ) X6: 9,10
1/f2X6:7,8
HT1 X5: 21,22
HT2 X5: 23,24
Kia X5: 25,26
Kib X5: 27,28

+

lw]
(@)
n
=
<

27021598390283787

Alimentare 24 V CC
(extern sau optiunea MLU..A / MLG..A)
Dreapta/Oprire (intrare binara)

Stanga/Oprire (intrare binara)

Comutare pe valoarea nominala f1/f2 (intrare
binara)

HT1/HT2: Borne intermediare pentru scheme
electrice specifice

Mesaj "gata de functionare"
(Contact inchis = pregatit de functionare)

Rezistenta de franare BW.. (numai la sistemul
de actionare MOVIMOT® fara frana mecanica)

Conectorul pentru racordul optiunii BEM sau
BES
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Functii ale blocului de borne Dreapta/Oprire si
Stanga/Oprire in cazul comenzii binare:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Sens de rotire
Stanga activ

Sens de rotire
Dreapta activ

Functiile bornelor f1/f2:

o Yo ) Jo
o — =) o — =]
— - o N - —| o~
© ©| ol o © o| ©o|©
X X[ X| < = x| X<| X<
zl €G] zl |CGlE
Y ooz Y oclalz
V) V)
90071995783553 9007199578382091
39

Functii ale blocului de borne Dreapta/Oprire si
Stanga/Oprire in cazul comenzii cu interfata/
fieldbus RS485:

(o] [¥]o Ambele sensuri de rotatie
By B o sunt validate.
© ©|o
x X |X
3z |CC
N [a g
NI
(o] [¥]o Numai sensul de rotire in sens
o ) S orar este deblocat.
SR Y Setarea parametrilor nominali pe
§ g:: « rotatie spre stdnga duce la opri-
— . o e
rea actionarii.
1 ¢
(o] [¥]o Numai sensul de rotatie spre
o o= A ;
B B i stanga este validat.
AR Setarea parametrilor nominali pe
E g:: « rotire in sens orar duce la opri-
rea sistemului de actionare.
j t

Sistemul de actionare este blo-
cat sau este oprit.

R(VYX6: 11,12
L¢X6:9,10

@
N
=
s
>
>
S
[aV]
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5.4

5.41

Instalatia electrica 5

Conectare intre MOVIMOT® si motor in cazul montarii in apropierea motorului

Conectare intre MOVIMOT® si motor in cazul montarii in apropierea
motorului

n cazul montarii (incastrate) in apropierea motorului a convertizorului MOVIMOT®, co-
nectarea la motor se realizeaza cu cablul hibrid confectionat.

Pentru conectarea intre convertizorul MOVIMOT® si motor pot fi utilizate numai cabluri
hibride de la SEW-EURODRIVE.

Pe pagina MOVIMOT® sunt posibile urmatoarele variante de executie:
 A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

MOVIMOT® cu conector APG4

La varianta de executie APG4 rezulta urmatoarele posibilitati de conectare in functie
de cablul hibrid utilizat:

Varianta de |[A1 A2 A3
executie
MOVIMOT® APG4 APG4 APG4
Motor Imbinare file- |ASB4 ISU4
tata a cablului/
borne

Cablu hibrid | 01867423 05930766 |08163251 A pentru DR.63

0816326X A pentru DR.71 — DR.
132

05932785 . pentru DR.63
05937558 L pentru DR.71 — DR.132

N S
S =

", N 2
3 S

~ oW

/L

9007199713407627

[1] Racord prin borne
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5 Instalatia electrica

Conectare intre MOVIMOT® si motor in cazul montarii in apropierea motorului

5.4.2 MOVIMOT® cu conector ALA4

La varianta de executie ALA4 rezulta urmatoarele posibilitati de conectare in functie

de cablul hibrid utilizat:

Varianta de |B1 B2
executie

MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Motor Imbinare filetatd a cablului/borne |ASB4
Cablu hibrid |08179484 08162085

[1] Racord prin borne
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Instalatia electrica

Conectare intre MOVIMOT® si motor in cazul montarii in apropierea motorului

5.4.3 Conectare cablu hibrid

Urmatorul tabel indica alocarea firelor cablului hibrid cu codurile de articol 01867423 si
08179484 si bornele motorului aferente ale motorului DR..:

Borna motor DR.. Culoare fire/denumire cablu hibrid

U1 Negru/U1

V1 Negru/V1

w1 Negru/W1

4a Rosu/13

3a Alb/14

5a Albastru/15

1b Negru/1

2b Negru/2

impamantarea Verde/galben + capat ecranat (ecranare interioara)

Urmatoarea imagine prezinta racordul cablului hibrid la cutia de borne a motorului

DR..:

BK/W1

BK/V1

BK/U1

P R R KRR R KRR RR R

00002000 0000 0000000 000 0 0 00 e e

LR RRRRRRRIRRRRIIIZ
A 0.0.24

BK/1

BK/2

©C_© O
)\ w2 u2 v2

Ul V1w

O O O

9007200445548683
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5 Instalatia electrica

Conectare intre MOVIMOT® si motor in cazul montarii in apropierea motorului

OBSERVATIE

In cazul motoarelor cu frana electricd nu este permisa instalarea redresorului de
frana.

jde

in cazul motoarelor cu frana electrica, convertizorul MOVIMOT® comanda direct fra-
na.
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Instalatia electrica 5
Conectare PC/laptop

5.5 Conectare PC/laptop
Sistemele de actionare MOVIMOT® sunt dotate cu o interfatd de diagnosticare X50
(conector RJ10) pentru punerea in functiune, parametrizare si service.

Interfata de diagnoza [1] se gaseste sub surubul de inchidere sus pe convertizorul
MOVIMOT®.

Tnainte de a introduce conectorul in interfata de diagnoza, desurubati surubul de inchi-
dere.

A AVERTIZARE! Pericol de arsuri din cauza suprafetelor fierbinti ale sistemului de
actionare MOVIMOT® (in special ale corpului de racire).

Pericol de accidente grave.

+ Asteptati pana cand sistemul de actionare MOVIMOT® este suficient racit inainte
de a-l atinge.

Conectarea interfetei de diagnosticare cu un PC/laptop obisnuit se realizeaza cu
adaptorul de interfata USB11A (cod articol 08248311).

Setul livrat:

+ Adaptor de interfatd USB11A
» Cablu cu conector fisga RJ10
» Cablu de interfata USB

(1]

®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

AAA ]

Q)

9007199713527051
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Punere in functiune "Easy"
Indicatii generale de punere in functiune

6
6.1

Punere in functiune "Easy"

Indicatii generale de punere in functiune

> B B -

>

OBSERVATIE

La punerea in functiune respectati neaparat instructiunile generale privind siguranta
din capitolul "Instructiuni de siguranta”.

A AVERTIZARE

Pericol de strivire din cauza mastilor de protectie absente sau defectuoase.
Accidente mortale sau grave.

» Montati mastile de protectie ale instalatiei conform prescriptiilor, vezi manualul de
operare al reductorului.

* Nu puneti niciodata aparatul in functiune fara mastile de protectie montate.

A AVERTIZARE

Pericol de electrocutare din cauza condensatoarelor, care nu s-au descarcat com-
plet.

Accidente mortale sau grave.

» Scoateti convertizorul de sub tensiune. Dupa deconectare de la reteaua de ali-
mentare respectati timpul de deconectare minim urmator:

— 1 minut

A AVERTIZARE

Comportament gresit al aparatelor din cauza setarii incorecte.
Accidente mortale sau grave.

* Respectati instructiunile de punere in functiune.

» Instalarea poate fi facuta numai de personal calificat si instruit.
» Folositi numai setari potrivite functiei respective.

A AVERTIZARE

Pericol de arsuri din cauza suprafetelor fierbin{i ale aparatului (de ex. al radiatorului
de racire).

Pericol de accidente grave.
» Atingeti abia atunci cand s-a racit suficient.

OBSERVATIE

Pentru a garanta regimul de functionare fara defectiuni nu scoateti cablurile de putere
si de semnal pe parcursul functionarii sau fixati-le.
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Punere in functiune "Easy" 6

Descrierea elementelor de operare

OBSERVATIE
i + TInainte de punerea in functiune, scoateti masca de protectie la lacuire de la LED-
ul de stare. Inainte de punerea in functiune, scoateti folile de protectie la lacuire
de la placutele de identificare.
* Pentru contactorul de retea K11 trebuie sa respectati un timp de deconectare de
2s.
6.2 Descrierea elementelor de operare
6.2.1 Potentiometru valoare nominala f1
ATENTIE!

Pierderea tipului de protectie asigurat din cauza lipsei sau a montarii gresite a suru-
burilor de inchidere la potentiometrul valorii nominale f1 si la interfata de diagnosti-
care.

Deteriorarea convertizorului MOVIMOT®.

» Strangeti surubul de inchidere al potentiometrului valorii nominale impreuna cu
garnitura dupa ce ati reglat valoarea nominala.

Potentiometrul f1 are diverse funciii in functie de regimul de functionare:

+ Comanda binara: Reglare valoare nominala 1
(f1 este selectat cu borna f1/f2 X6:7,8 = "0")
» Comanda prin RS485: Reglaj frecventa maxima f,,
L e o o

75 AT

® 1.

5 g R S e S

0123456 7 8 910 [1]
18014398838894987

[11 Pozitia potentiometrului

6.2.2 Comutator 2

Potentiometrul f2 are diverse functii in functie de regimul de functionare:

+ Comanda binara: Reglare valoare nominala f2
(f2 este selectat cu borna f1/f2 X6:7,8 = "1")
» Comanda prin RS485: Reglaj frecventa minima f,,
% Comutator 2
Pozitie de repaus 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10
o Valoare nominala f2 5 7 |10 | 15|20 | 25| 35| 50 | 60 | 70 | 100
[Hz]
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Punere in functiune "Easy"
Descrierea elementelor de operare

Comutator f2

Frecventa minima
[Hz]

10

12

15

20

25

30

35

40

6.2.3 Comutator t1

Comutatorul t1 este utilizat pentru reglarea accelerarii sistemului de actionare
MOVIMOT®. Timpul de rampa se raporteaza la o variatie a valorii nominale de

1500 1/min (50 Hz).

Comutator t1
Pozitie de repaus 0 1 2 3 4 5 6 8 9 | 10
Timp de rampati[s] | 0,1/02|03|05|0, 7| 1 3 10
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Punere in functiune "Easy" 6

Descrierea elementelor de operare

6.2.4 Comutator DIP S1 si S2

ATENTIE!

Deteriorarea comutatorului DIP din cauza sculei inadecvate.
Deteriorarea comutatorului DIP.

» Setati comutatorii DIP numai cu unelte potrivite, de ex. surubelnite cu laimea la-
mei <3 mm.

» Forta cu care actionati un comutator DIP nu are voie sa depaseasca 5 N.

21326894/RO — 10/2014

9007199881389579
Comutator DIP S1:
S1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Legenda Codare binara Protectie | Treapta de pute-| Frecventa Amortizare
Adresa aparat RS485 motor re motor PWM merg in gol
2° 2 22 23
ON 1 1 1 1 Oprit Motor o treapta Variabil Pornit
mai jos (16,8,4 kHz)
OFF 0 0 0 0 Pornit Motor 4 kHz Oprit
adaptat
Comutator DIP S2:
S2 1 2 3 4 5 6 7 8
Legenda Tip de frana Aerisire frane | Mod de lu- | Monitorizare Codare binara
fara deblocare cru turatie functii suplimentare
20 | 2t | 22 | 23
ON Frana optionala Pornit u/f Pornit 1 1 1 1
OFF Frana standard Oprit VFC Oprit 0 0 0 0
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Punere in functiune "Easy"
Descrierea comutatorului DIP S1

6.3 Descrierea comutatorului DIP S1

6.3.1 Comutator DIP S1/1 - S1/4

Selectarea adresei RS485 a sistemului de actionare MOVIMOT® cu codarea bi-

nara

Adresa 0 1,23/ 45|67 |8|9 (1011|1213 14|15
zecimala

S1/1 - X |- X| - | X|-|X|-[X|-|X|-|X|-1]X
S$1/2 - = X[ X|-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]|X|X
S$1/3 - |- -] X| X[ X|X|-|-|=-]-]|X|X|X|X
S1/4 - =-]=-]=-]=-]=-]=-]=-[X|X|X|X|X|X|X|X

X |=oN - |=OFF

Tn functie de comanda convertizorului MOVIMOT® setati urmétoarea adresa:

Comanda Adresa
RS485

Comanda binara 0

Prin dispozitivul de operare (MLG..A, MBG..A) 1

Prin interfata fieldbus (MF..) 1

Prin MOVIFIT®-MC (MTM..) 1

Prin interfata fieldbus cu sistem de comanda integrat (MQ..) 1-15

Prin masterul RS485 1-15

Prin convertizorul de valoare nominalda MWF11A 1-15

6.3.2 Comutator DIP S1/5
Protectia motorului pornita/oprita

In cazul montajului in apropierea motorului (incastrat) a convertizorului MOVIMOT®
trebuie sa dezactivati protectia motorului.

Pentru a garanta totusi protectia motorului, trebuie utilizat un TH (releu de temperatura
cu bimetal). Totodata TH-ul deschide circuitul de curent al senzorului in cazul atingerii
temperaturii nominale de raspuns (vezi manualul distribuitorului de camp).

36 Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D

21326894/RO - 10/2014



Punere in functiune "Easy"
Descrierea comutatorului DIP S1

6

6.3.3 Comutator DIP S1/6

Treapta de putere pentru motor mai mica

« Comutatorul DIP S1/6 permite la activare alocarea convertizorului MOVIMOT® unui
motor cu o treapta de putere mai mica. Puterea nominala a echipamentului raméne
astfel nemodificata.

« La utilizarea unui motor cu putere mai mica, convertizorul MOVIMOT® este cu o
treapta de putere mai mare din perspectiva motorului. Astfel puteti creste capacita-
tea de suprasarcina a sistemului de actionare. Pe perioade scurte de timp se poate
aplica un curent mai mare, care duce la cupluri mai mari.

» Scopul comutatorului DIP S1/6 este folosirea cuplului maxim al motorului pe inter-
vale scurte de timp. Limita de curent a aparatului respectiv este totdeauna aceeasi
indiferent de pozitia comutatorului. Functia de protectie a motorului este adaptata
in functie de pozitia comutatorului.

+ Tn acest regim de functionare la S1/6 = "ON" nu este posibila o protectie a motoru-
lui la rasturnare.

+ Setarea necesara a comutatorului DIP S1/6 depinde de tipul de motor si de aceea
si de modulul Drive Ident din convertizorul MOVIMOT®.

Verificati mai intai tipul de modul Drive Ident din convertizorul MOVIMOT®. Setati
comutatorul DIP S1/6 conform urmatorului tabel.

Motor cu punct de lucru 400 V/50 Hz

Valabil pentru MOVIMOT® cu urméatoarele module Drive Ident:

21326894/RO — 10/2014

Modul Drive Ident Motor
Identificare Culoare de mar- Cod articol Tensiune de retea [V]| Frecventa de re-
care tea [Hz]
DRS/400/50 Alb 18214371 230/400 50
DRE/400/50 Portocaliu 18214398 230/400 50
DRP/230/400 Maro 18217907 230/400 50
DRN/400/50 Albastru deschis 28222040 230/400 50
Setare comutator DIP S1/6:
Putere Tip motor Convertizor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor in montaj A Motor in montaj A
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
DR63L4/..
0.25 DRES0S4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
DRS71S4/..
0.37 DRES0S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
DRS71M4/..
0.55 DRESOMA4/. . MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0.75 DRPIOMA4/. . MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1.1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE9OL4/..
1.5 DRP100M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN9OL4/..
DRS90L4/..
DRE100M4/..
2.2 DRP100L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100LS4/..
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Punere in functiune "Easy"
Descrierea comutatorului DIP S1

Putere Tip motor Convertizor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor in montaj .\ Motor in montaj A
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.0 DRP112M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE132S84/.. MM40D.. - -
DRN112M4/..

Motor cu punct de lucru 460 V/60 Hz

Valabil pentru MOVIMOT® cu urméatoarele module Drive-ldent:

Modul Drive-ldent

Motor

Identificare Culoare de mar- Cod articol Tensiune de linie [V] | Frecventa de re-
care tea [Hz]
DRS/460/60 Galben 18214401 266/460 60
DRE/460/60 Verde 18214428 266/460 60
DRP/266/460 Bej 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Albastru-verzui 28222059 266/460 60

Setare comutator DIP S1/6:

Putere

[kW]

Tip motor

Convertizor MOVIMOT® MM..D-503-00

Motor in montaj X
S1/6 = ON

S$1/6 = OFF

Motor in
S$1/6 = OFF

montaj A
S1/6 = ON

0.37

DRS7184/..

MMO3D..

MMO5D..

MMO5D..

MMO7D..

0.55

DRS71M4/..

MMOS5D..

MMO7D..

MMO7D..

MM11D..

0.75

DRS80S4/..
DRE80OM4/..
DRPO0M4/..
DRN80M4/..

MMO7D..

MM11D..

MM11D..

MM15D..

1.1

DRS80M4/..
DREQOM4/..
DRPOOLA4/..

DRNO90S4/..

MM11D..

MM15D..

MM15D..

MM22D..

1.5

DRS90M4/..
DREQOLA4/..
DRP90L4/..
DRNO9OL4/..

MM15D..

MM22D..

MM22D..

MM30D..

2.2

DRS90LA4/..
DRE100L4/..
DRP112M4/..
DRN100L4/..

MM22D..

MM30D..

MM30D..

MM40D..

3.7

DRS100M4/..
DRE100LCA4/..
DRP132S4/..
DRN100L4/..

MM30D..

MM40D.. -

DRS100LC4/..
4.0 DRE13284/..

DRN112M4/..

MM40D..
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Punere in functiune "Easy" 6

Descrierea comutatorului DIP S1

Motor cu domeniu de tensiune 50/60 Hz

Valabil pentru MOVIMOT® cu urmatoarele module Drive-ldent:

Modul Drive-ldent Motor
Identificare Culoare de mar- Cod articol Tensiune de linie [V] | Frecventa de re-
care tea [HZz]
DRS/DRE/50/60 Violet 18214444 220 — 240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Alb-verde 28222067 220 —230/380 — 400 50
266/460 60
Setare comutator DIP S1/6:
Putere Tip motor Convertizor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor in montaj A Motor in montaj A
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0.25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80M4/..
0.75 DRNSOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
1.1 DRN90S4/. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE90L4/..
1.5 DRN9OLA/ . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LC4/..
3.0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4.0 DRN112M4/.. MM40D.. - - -

Motor cu punct de lucru 380 V/60 Hz (prescriptie ABNT pentru Brazilia)

Valabil pentru MOVIMOT® cu urmatoarele module Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Identificare Culoare de mar- Cod articol Tensiune de retea [V]| Frecventa de re-
care tea [Hz]
DRS/DRE/380/60 Rosu 18234933 220/380 60

Setare comutator DIP S1/6:
Putere Tip motor Convertizor MOVIMOT® MM..D-503-00

Motor in montaj .\ Motor in montaj A
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DREB80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRE8OM4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DRE90L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4.0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -

Motor cu punct de lucru 400 V/50 Hz si tehnologie LSPM

Valabil pentru MOVIMOT® cu urmatoarele module Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Identificare Culoare de mar- Cod articol Tensiune de retea [V]| Frecventa de re-
care tea [Hz]
DRE...J/400/50 Portocaliu 28203816 230/400 50
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Modul Drive Ident Motor
Identificare Culoare de mar- Cod articol Tensiune de retea [V]| Frecventa de re-
care tea [HZz]
DRU...J/400/50 Gri 28203194 230/400 50
Setare comutator DIP S1/6:
Putere Tip motor Convertizor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor in montaj X Motor in montaj A

[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON

0.25 DRU718J/.. - - MMO3D.. -
DRE71SJ4/..

0.37 DRU71MJ4/ . MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..

0.55 DRUSOSJ4/. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..

0.75 DRUSOMJ4/. . MMO7D.. - MM11D.. -
DRES80SJ4/..

1.1 DRU9OMJ4/ . MM11D.. - MM15D.. -
DRESOMJ4/..

1.5 DRU9OLJ4/. MM15D.. - MM22D.. -
DRE90OMJ4/..

2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DRE90LJ4/..

3.0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -

4.0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - - -

6.3.4 Comutator DIP S1/7

Setarea frecventei maxime PWM

+ La setarea comutatorului DIP S1/7 = "OFF", MOVIMOT® functioneaza la frecventa
PWM de 4 kHz.

« La setarea comutatorului DIP S1/7 = "ON", MOVIMOT® functioneaza la frecventa
PWM de 16 kHz (zgomot redus). MOVIMOT® cupleaza in functie de temperatura
radiatorului de racire si de solicitarea convertizorului treptat pe frecvente de tact
mai mici.

6.3.5 Comutator DIP S1/8

Atenuare vibratii la mers in gol

La setarea comutatorului DIP S1/8 = "ON", aceasta functie reduce vibratiile de rezo-
nanta Tn regimul de mers in gol.
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6.4 Descrierea comutatorului DIP S2

6.4.1 Comutator DIP S2/1

Punere in functiune "Easy"
Descrierea comutatorului DIP S2

Tip de frana
+ La utilizarea franei standard, comutatorul DIP S2/1 trebuie sa fie pozitionat pe
"OFF".
+ La utilizarea franei optionale, comutatorul DIP S2/1 trebuie sa fie pozitionat pe
IIONII-
Motor Frana standard | Frana optionala
[model] [model]
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S2/1 = OFF S2/1 =ON
460 V/60 Hz ABNT Tehnologie

Domeniu de tensiune 50/60 Hz Brazilia LSPM
DR.63L4 BRO3 -
DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1
DRES80S4 DRU71MJ4
DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRE80S4 DRU80SJ4
DRE8OM4 DRU8OMJ4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE8OM4 DRES80SJ4 BE2 BE1
DRE90M4 DRU90MJ4
DRP90L4
DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4 DRE9OL4 DRE90MJ4 BE5 BE2
DRE100M4 DRU100MJ4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4  |DRE90LJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4
DRS100LC4 DRU100LJ4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE132S4
DRP112S4
Tensiune de franare preferentiala
Model MOVIMOT® (convertizor) Tensiune de franare

preferentiala

MOVIMOT® MM..D-503, marime 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, marime 2 (MM22.. — MMA40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, marimi 1 si 2 (MMO3.. — MMA40..)

6
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Punere in functiune "Easy"
Descrierea comutatorului DIP S2

6.4.2 Comutator DIP S2/2
Aerisirea franei fara deblocare

La setarea comutatorului DIP S2/2 = "ON" este posibila aerisirea franei si atunci cand
nu exista o deblocare a sistemului de actionare.

Funcitii la comanda binara

La comanda binara puteti dezaera frana prin aplicarea semnalului la borna f1/f2
X6:7,8 in urmatoarele conditji:

Starea bornelor Stare Stare |Functia de franare

RO L £1/£2 deblocare |de
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8 eroare

" "o" "0" | Aparat Nicio Convertizorul MOVIMOT®
"o" " deblocat eroare |controleaza frana.
de apa- |\ z10are nominala 1
rat
""" "o" "1" | Aparat Nicio Convertizorul MOVIMOT®
"o" " deblocat eroare |controleaza frana.
de apa- |\ a10are nominala 2
rat
""" """ "0" | Aparat nede- |Nicio Frana este inchisa.
"0" "0" blocat eroare
de apa-
rat
" " "1" | Aparat nede- |Nicio Frana este inchisa.
blocat eroare
de apa-
rat
"0" "0" "1" |Aparat ne- |Nicio |Frana este deschisa pentru
deblocat eroare |deplasarea manuala.”
de apa-
rat
Toate starile sunt posibile | Aparat nede- | Erori Frana este inchisa.
blocat ale apa-
ratelor

1) In acest scop, in modul Expert trebuie s fie setat parametrul P600 (configurare borne) = "0" (Default) =>
"Comutare valoare nominala Stanga/Oprire - Dreapta/Oprire".
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Funcitii la comanda prin RS485

Punere in functiune "Easy"

Descrierea comutatorului DIP S2

La comanda prin RS485, deschiderea franei se realizeaza prin comanda cu cuvantul

de comanda:
Master MOVIMOT®
[E e oo oo oo oo oo oo oo | PO
'W'”T'[" | Pot PO2 |  PO3
| pn P2 | P3
-t PI
329547915
PO = date de iesire proces Pl = date de intrare proces
PO1 = cuvant de comanda PI1 = cuvant de stare 1
PO2 = turatie [%] P12 = curent de iesire
PO3 =rampa PI3 = cuvant de stare 2
DO =iegiri binare DI =intrari binare

Prin stabilirea bitului 8 in cuvantul de comanda, puteti sa dezaerati frana in urmatoare-

le conditii:

Bloc de control de baza

15 |14 | 13 | 12 | 11 | 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Cuvant de comanda
Nealocat " Bit | Bit | Nealo- | "1"= Nealocat "1 1 0" = deblocare,
"9" | "8" | cat" |reseta- in caz contrar oprire
re

1) Recomandare pentru toti

- . . A e = -
Borne virtuale pentru aerisirea franei fara deblocarea sis-
temului de actionare

Borna virtuala pentru inchidere frana si blocare treapta
finala impuls de comanda "Oprire"

bitii nealocati = "0"

Stare deblocare Stare de eroare Biti de stare 8 Functia de franare

in cuvantul de

comanda
Aparat Nicio eroare de aparat/ "o" Convertizorul MOVIMOT®
deblocat niciun timeout de comunicatie controleaza frana.
Aparat Nicio eroare de aparat/ """ Convertizorul MOVIMOT®
deblocat niciun timeout de comunicatie controleaza frana.
Aparat Nicio eroare de aparat/ "0" Frana este inchisa.
nedeblocat niciun timeout de comunicatie
Aparat Nicio eroare de aparat/ " Frana este deschisa pentru
nedeblocat niciun timeout de comunicatie deplasarea manuala.
Aparat Eroare aparat/ "1" sau "0" Frana este inchisa.
nedeblocat timeout comunicatie
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Descrierea comutatorului DIP S2

Selectie valori nominale la comanda binara

Selectarea valorilor nominale la comanda binara in functie de starea bornei f1/f2 X6:

7,8:

Stare deblocare Borna f1/f2 X6:7,8 Valoare nominala activa

Aparat deblocat Borna f1/f2 X6:7,8 = "0" Potentiometru valoare nominala
f1 activ

Aparat deblocat Borna f1/f2 X6:7,8 = "1" Potentiometru valoare nominala
f2 activ

Reactia in cazul aparatului nepregatit de functionare

In cazul aparatului nepregatit de functionare, frana este intotdeauna inchisa indepen-
dent de starea bornei f1/f2 X6:7,8 sau de la bitul 8 din cuvantul de comanda.

Afisaj cu LED-uri

LED-ul de stare se aprinde rapid intermitent si periodic (t o : topr = 100 ms : 300 ms),
daca frana pentru deplasarea manuala a fost deschisa. Acest lucru este valabil atat
pentru comandabinara cat si pentru comanda prin RS485.

6.4.3 Comutator DIP S2/3

Mod de lucru
« Comutator DIP S2/3 = "OFF": Mod de operare VFC pentru motoare cu 4 poli
» Comutator DIP S2/3 = "ON": Mod de operare U/f rezervat pentru cazuri speciale

6.4.4 Comutator DIP S2/4
Monitorizare turatie

Monitorizarea turatiei (S2/4 = "ON") este utilizata pentru protectia sistemului de actio-
nare in cazul unui blocaj.

Daca sistemul de actionare este actionat mai mult de 1 secunda la limita de curent cu
monitorizarea turatiei activa (S2/4 = "ON"), convertizorul MOVIMOT® genereazéa eroa-
rea de monitorizare turatie. LED-ul de stare al convertizorului MOVIMOT® semnali-
zeaza eroare prin aprinderea lenta intermitenta (cod de eroare 08). Aceasta eroare

apare acum daca este atinsa fara intreruperi limita de curent a intervalului de tempori-
zare.
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Punere in functiune "Easy"
Descrierea comutatorului DIP S2

6.4.5 Comutator DIP S2/5 — S2/8
Functii suplimentare

Prin intermediul codarii binare a comutatorului DIP S2/5 — S2/8 puteti activa functiile
suplimentare. Gasiti descrierea functiilor suplimentare in instructiunile de utilizare. Ac-
tivati functiile suplimentare posibile dupa cum urmeaza:

Valoare 0(1(2(3|4|5/6|7|8|9|10(11(12|13|14 |15

zecimala

S2/5 - X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X]|-]|X

S2/6 - -] X|X|-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-|X]|X

S2/7 - -] =-]=-|X|X|X|X|-|-|-|-|X|X|X|X

S2/8 - =] =-]=-]=-]=-]-]-[X|X|X|X|X|X|X|X
X |=ON — |=OFF
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6.5 Punere in functiune cu comanda binara

A AVERTIZARE

Pericol de electrocutare din cauza condensatoarelor, care nu s-au descarcat com-
plet.
Accidente mortale sau grave.

» Scoateti convertizorul de sub tensiune. Dupa deconectare de la reteaua de ali-
mentare respectafi timpul de deconectare minim urmator:

— 1 minut

1. Demontati convertizorul MOVIMOT® de la cutia de conexiuni.

2. Verificati daca sistemul de actionare MOVIMOT® este instalat conform mecanic gi
electric conform prescriptiilor.

Vezi capitolul "Instalare mecanica" si "Instalare electrica".

3. Asigurati-va ca si comutatoarele DIP S1/1 — S1/4 sa fie pozitionate pe "OFF"
(= adresa 0). MOVIMOT® este controlat binar prin intermediul bornelor.

4. Setati trapta 1 de turatie la potentiometrul valorii nominale f1 (activ, daca borna
f1/f2 X6:7,8 = "0"), setare din fabrica: aprox. 50 Hz (1500 1/min).

f1 [Hz]100%-

oAy :

012345678910 [
18014398838894987

[1] Pozitie potentiometru

5. ATENTIE! Pierderea tipului de protectie asigurat din cauza lipsei sau a montarii
gresite a suruburilor de inchidere la potentiometrul valorii nominale f1 si la interfata
de diagnosticare X50.

Deteriorarea convertizorului MOVIMOT®.

» Strangeti din nou surubul de inchidere de la potentiometrul valorii nominale, fo-
losind si garnitura prevazuta.

6. Setati comutatorul f2 (activ, daca borna f1/f2 X6,7,8 = "1") la treapta 2 de turatie.

Comutator f2
Pozitie de repaus 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
Valoare nominala 2 [Hz] 517 |10|15|20|25 |35 |50 |60 |70]|100
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Punere in functiune "Easy" 6

Punere in functiune cu comanda binara

OBSERVATIE

Pe parcursul functionarii, turatia 1. Poate fi modificata progresiv cu potentiometrul va-
lorii nominale 1 accesibil din exterior.

jde

Turatiile f1 si f2 pot fi setate independent una de cealalta.

7. Setati timpul de rampa la comutatorul t1.

Timpul de rampa se raporteaza la o variatie a valorii nominale de 1500 1/min

(50 Hz).
Comutator t1
Pozitie de repaus 0/ 1|2 |3 |4|5|6|7|8]9]10
Timp de rampa t1 [s] 0,1]02(03|05(07| 1|2 |3 |5 ] 7]10

8. Asezati convertizorul MOVIMOT® pe cutia de conexiuni si fixati-l ferm in suruburi.
9. Cuplati tensiunea de comanda 24 V CC si tensiunea de retea.

6.5.1 Comportamentul convertizorului in functie de nivelul bornelor

Urmatorul tabel indicd comportamentul convertizorului MOVIMOT® in functie de nivelul
la bornele de comanda:

Comportamen- Nivel borne LED de
tul | Retea 24V | /2 | Dreaptal | stangas | Stare
convertizorului
Stop Stop
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Convertizor oprit 0 0 X X X Oprit
Convertizor oprit 1 0 X X X Oprit
Oprire, reteaua 0 1 X X X Se
lipseste aprinde
intermi-
tent gal-
ben
Oprire 1 1 X 0 0 Galben
Rotatie in sens 1 1 0 1 0 Verde
orar f1
Rotatie in sens 1 1 0 0 1 Verde
antiorar cu f1
Rotatie in sens 1 1 1 1 0 Verde
orar f2
Rotatie in sens 1 1 1 0 1 Verde
antiorar cu 2
Oprire 1 1 X 1 1 Galben
Legenda:

0 = nicio tensiune
1 =tensiune

X = oricare
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Indicatii suplimentare la montarea in apropierea motorului (incastrat)

6.6 Indicatii suplimentare la montarea in apropierea motorului (incastrat)

Respectati suplimentar urmatoarele indicatii Tn cazul montajului in apropierea motoru-
lui (incastrat) a convertizorului MOVIMOT®:

6.6.1 Verificati tipul de racord al motorului racordat

Verificati conform urmatoarei imagini ca tipul de racord al convertizorului MOVIMOT®
sa corespunda cu cel al motorului racordat.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi

O O O

337879179

La motoarele cu frana electrica nu poate fi montat niciun redresor de frana al
motorului!

6.6.2 Protectia motorului si deblocarea sensului de rotatie
Motorul racordat trebuie sa fie dotat cu un TH.
» La comanda prin RS485, TH trebuie sa fie cablat dupa cum urmeaza:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

™ N o) [N o) o~

o =2 N hE = o -|e

- | - | - e

> > >

N & g H N & g— N & (_:n -

H H TH
483308811

[A] Ambele sensuri de rotatie sunt validate.
[B] Numai sensul de rotatie in sens antiorar este deblocat.
[C] Numai sensul de rotire in sens orar este deblocat.

+ In cazul comenzii binare, SEW-EURODRIVE recomanda cuplarea TH in serie cu
releul "Notificare stare operationald" (vezi urmatoarea imagine).

— Notificarea de stare operationala trebuie monitorizata de la un sistem de co-
manda extern.
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Punere in functiune "Easy" 6

Indicatii suplimentare la montarea in apropierea motorului (incastrat)

— Imediat ce notificarea de stare operationala nu mai este prezenta, sistemul de
actionare trebuie deconectat (borne R (¥ X6:11,12 si L ¢ X6:9,10 = "0").

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.6.3 Comutator DIP

La montajul (incastrat) al convertizorului MOVIMOT®, comutatorul DIP S1/5 trebuie sa
fie pozitionat pe "ON" cu abatere fata de setarea din fabrica:

S1 1] 2| 3] 4 5 6 7 8
Legenda Codare binara Protectie | Treapta de pute-| Frecventa Amortizarea
Adresa aparat RS485 motor re motor PWM mersului in
gol
2° 2 2? 2
ON 1 1 1 1 Oprit Motor o treapta Variabil Pornit
mai jos (16,8,4 kHz)
OFF 0 0 0 0 Pornit Adaptat 4 kHz Oprit

21326894/RO — 10/2014

Manual de operare compact — MOVIMOT® MM..D 49



Punere in functiune "Easy"
Indicatii suplimentare la montarea in apropierea motorului (incastrat)

6.6.4 Rezistenta de franare

+ La motoarele fara frana trebuie conectata o rezistenta de franare in cutia de co-
nexiuni MOVIMOT®.

BW1/BW2

+ La motoarele cu frana fara optiune BEM nu poate fi conectata nicio rezistenta de
franare la MOVIMOT®.

» La motoarele cu frana cu optiunea BEM si rezistenta de franare externa, rezis-
tenta de franare externa si frana trebuie sa fie conectate dupa cum urmeaza.

BEM

00(00(20
ANAC|O

BE/BR

o3} s}
225

9007199895472907

6.6.5 Montarea convertizorului MOVIMOT® in distribuitorul de camp

La montarea in apropierea motorului (incastrata) a convertizorului MOVIMOT® in dis-
tribuitorul de cadmp, respectati indicatiile din manualele fieldbus corespunzatoare.
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Punerea in functiune "Easy" cu interfata RS485/fieldbus 7

Indicatii generale de punere in functiune

7 Punerea in functiune "Easy" cu interfata RS485/fieldbus
71 Indicatii generale de punere in functiune
OBSERVATIE

La punerea in functiune respectati neaparat instructiunile generale privind siguranta
din capitolul "Instructiuni de siguranta”.

A AVERTIZARE

Pericol de strivire din cauza mastilor de protectie absente sau defectuoase.
Accidente mortale sau grave.

» Montati mastile de protectie ale instalatiei conform prescriptiilor, vezi manualul de
operare al reductorului.

* Nu puneti niciodata aparatul in functiune fara mastile de protectie montate.

A AVERTIZARE

Pericol de electrocutare din cauza condensatoarelor, care nu s-au descarcat com-
plet.

Accidente mortale sau grave.

» Scoateti convertizorul de sub tensiune. Dupa deconectare de la reteaua de ali-
mentare respectati timpul de deconectare minim urmator:

— 1 minut

A AVERTIZARE

Comportament gresit al aparatelor din cauza setarii incorecte.

Accidente mortale sau grave.

> B B -

* Respectati instructiunile de punere in functiune.
» Instalarea poate fi facuta numai de personal calificat si instruit.
» Folositi numai setari potrivite functiei respective.

A AVERTIZARE

Pericol de arsuri din cauza suprafetelor fierbin{i ale aparatului (de ex. al radiatorului
de racire).

>

Pericol de accidente grave.

» Atingeti abia atunci cand s-a racit suficient.

OBSERVATIE

1 Pentru a garanta regimul de functionare fara defectiuni nu scoateti cablurile de putere
si de semnal pe parcursul functionarii sau fixati-le.
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Punerea in functiune "Easy" cu interfata RS485/fieldbus
Procedura de punere in functiune

OBSERVATIE
i + TInainte de punerea in functiune, scoateti masca de protectie la lacuire de la LED-
ul de stare. inainte de punerea in functiune, scoateti foliile de protectie la lacuire
de la placutele de identificare.

* Pentru contactorul de retea K11 trebuie sa respectati un timp de deconectare de

2s.
7.2 Procedura de punere in functiune

A AVERTIZARE

Pericol de electrocutare din cauza condensatoarelor, care nu s-au descarcat com-

plet.

Accidente mortale sau grave.

» Scoateti convertizorul de sub tensiune. Dupa deconectare de la reteaua de ali-
mentare respectati timpul de deconectare minim urmator:
— 1 minut

1. Demontati convertizorul MOVIMOT® de la cutia de conexiuni.

2. Verificati daca sistemul de actionare MOVIMOT® este instalat conform mecanic gi
electric conform prescriptiilor. Vezi capitolul "Instalare mecanica" si "Instalare elec-
trica".

3. Setati adresa corecta RS485 la comutatoarele DIP S1/1 — S1/4.
in combinatie cu interfetele fieldbus SEW (MF../MQ..) sau cu MOVIFIT®, setati
intotdeauna adresa "1".

Adresa 0(/1/2 3|4 |56 |7 /|8|9/ (1011|1213 (14|15

zecimala

S1M1 - X| =/ X| - | X|-|X|-[X|-|X|-|X|-]|X

S$1/2 - = X|X|=-]|-|X|X|-|=-|X|X|-|-]X]|X

S$1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]-]-|X[X|X]|X

S1/4 - -] ==-1=-]-]-]-|X[X|X|X|X|[X|X]|X

X |=ON ~ |=OFF
4. Setati frecventa minima de la comutatorul f,,,, de la comutatorul f2.
% Comutator 2
Pozitie de repaus 0| 1 213|456 |7 |8]9]10
= Frecventa minima f,,,[Hz] | 2 | 5 | 7 [10 |12 | 15|20 | 25 | 30 | 35 | 40

5. Daca timpul de rampa nu este prestabilit cu fieldbus-ul, setati-l la comutatorul t1.

Timpul de rampa se raporteaza la o variatie a valorii nominale de 1500 1/min

(50 Hz).
Comutator t1
Pozitie de repaus 0| 1 2|34 |56 |7 |8]9]10
Timp de rampa t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 2131|5710
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Punerea in functiune "Easy" cu interfata RS485/fieldbus 7

Procedura de punere in functiune

6. Verificati daca sensul de rotatie dorit este posibil.

Dreapta/Stop | Stanga/Stop |Legenda

R(YX6: 11,12
L) X6:9,10

24V X6:1,2,3

Activat Activat * Ambele sensuri de rotatie sunt validate.

.

Activat Neactivat

validat.

tionare.

RV X6: 11,12
L¢ ) X6:9,10

24V X6:1,2,3

Numai sensul de rotatie rotire in sens orar este

» Valorile nominale prescrise pentru functionarea in
sens antiorar determina oprirea sistemului de ac-

Neactivat Activat

te validat.

24V X6:1,2,3
R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

Numai sensul de rotatie rotire in sens antiorar es-

» Setarea parametrilor nominali pentru rotatia in
sensul acelor de ceasornic determina oprirea sis-
temului de actionare.

Neactivat Neactivat

este oprit.

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L¢)X6:9,10

Aparatul este blocat sau sistemul de actionare

7. Asezati convertizorul MOVIMOT® pe cutia de conexiuni si fixati-I ferm in suruburi.

8. Setati turatia maxima necesara la potentiometrul valorii nominale f1.

[1] Pozitia potentiometrului

f1 [Hz] 1007

X

754

18014398838894987

9. ATENTIE! Pierderea tipului de protectie asigurat din cauza lipsei sau a montarii
gresite a suruburilor de inchidere la potentiometrul valorii nominale f1 si la interfata

de diagnosticare X50.
Deteriorarea convertizorului MOVIMOT®.

» Strangeti din nou surubul de inchidere de la
losind si garnitura prevazuta.

potentiometrul valorii nominale, fo-
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Punerea in functiune "Easy" cu interfata RS485/fieldbus
Procedura de punere in functiune

10.Cuplati tensiunea de comanda 24 V CC si tensiunea de retea.

Informatii despre functionarea in combinatie cu masterul RS485 gasiti in capitolul
"Functionare cu master RS485" din manualul de exploatare.

Informatii despre functionarea in combinatie cu interfetele fieldbus gasiti in manualele
fieldbus corespunzatoare.
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8 Service
8.1

Afisaj de stare si de erori

Service
Afisaj de stare si de erori

8.1.1 Semnificatia LED-ului de stare
LED-ul de stare se gaseste pe partea superioara a convertizorului MOVIMOT®.
LED-ul de stare in 3 culori semnalizeaza starile de functionare si de eroare ale con-
vertizorului MOVIMOT®,
LED Legenda Cauza posibila
Culoare Cod de eroare
Stare Stare de functio-
nare
Oprit Ne operational Alimentarea 24 V lipseste.
Galben Ne operational Faza autotest sau alimentarea de 24 V este prezenta, dar ten-

Se aprinde intermitent
regulat

siunea de retea nu este OK.

Galben Operational Aerisirea franei fara deblocarea sistemului de actionare (nu-
Se aprinde intermitent mai la S2/2 = "ON").

regulat

Galben Pregatit de func- |Alimentare 24 V si tensiune de retea OK, dar niciun semnal de

Se aprinde permanent

tionare, dar apa-
ratul este blocat

deblocare.

Daca sistemul de actionare nu functioneaza la deblocare, veri-
ficati punerea n functiune!

Galben
2x intermitent, pauza

Operational,

dar stare regim
manual fara de-
blocare

Alimentare 24 V si tensiune retea OK.

Pentru activarea regimului automat incheiati regimul manual
de lucru.

Verde/galben
Se aprinde intermitent
cu alternarea culorii

Operational, Tnsa
timeout

Comunicatia la schimbul de date ciclic este perturbata.

Verde Aparat Motor in functiune.
Se aprinde permanent | deblocat
Verde Limita de curent |Motorul se afla |a intensitatea limita.

Se aprinde intermitent
regulat

activa

Verde Operational Functia curentului de repaus este activa.

Se aprinde regulat

Verde/Rosu/Verde Functie de locali- |Functia de localizare a fost activata.

Se apr_mde |nterm|te!'_1t zare activa Vezi parametrul 590.

cu schimbarea culorii,

pauza

Rosu Eroare 07 Tensiunea in circuitul intermediar este prea mare.

2x intermitent, pauza
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LED Legenda Cauza posibila
Culoare Cod de eroare
Stare Stare de functio-
nare
Rosu Eroare 08 Eroare monitorizare turatie (numai la S2/4 = "ON")
Se aprinde lent intermi- sau functia suplimentara 13 este activa.
tent Eroare 09 Eroare punere in functiune
Functia suplimentara 4, 5, 12 (S2/5 — S2/8) nu este admisibila.
Eroare 15 Eroare alimentare 24 V
Eroare 17 - 24, Erori CPU
37
Eroare 25, 94 Eroare EEPROM
Eroare 38, 45 Eroare date aparate, motor
Eroare 44 Limita de curent a fost depasitd mai mult de 500 ms (humai la
functia suplimentara 2).
Eroare 90 Alocarea motor — convertizor este gresita.
Eroare 97 Eroare la transferul unui set de parametri
Eroare 99 Firmware-ul nu suporta optiunea MLK31A
(numai la MOVIMOT® cu interfata AS).
Rosu Eroare 01 Supracurent treapta finala
3xintermitent, pauza Eroare 11 Supratemperatura treapta finala
Rosu Eroare 84 Suprasarcina motor
4x intermitent, pauza
Rosu Eroare 4 Eroare chopper frana
Sxintermitent, pauza Eroare 89 Supratemperatura frana
Alocarea motor — convertizor este gresita.
La bornele X1:13 — X1:15 sunt conectate concomitent frana si
rezistenta la frnare. Acest lucru nu este admisibil.
Rosu Eroare 06 Cadere faza retea
6x intermitent, pauza Eroare 81 Conditie de pornire"
Eroare 82 Fazele de iesire sunt intrerupte.

Rosu
Se aprinde permanent

Ne operational

Verificati alimentarea 24 V.

Trebuie sa fie prezenta o tensiune continua cu o variatie rezi-
duala de maxim 13 %.

1) Numai la utilizarile elevatorului

Coduri lumina intermitenta stare LED-uri

Se aprinde intermitent regulat:

Se aprinde rapid intermitent si regulat:

Se aprinde intermitent cu

Se aprinde intermitent cu
pauza:

alternarea culorii:

alternarea culorii,

LED 600 ms aprins, 600 ms oprit
LED 100 ms aprins, 300 ms oprit
LED 600 ms verde, 600 ms galben

LED 100 ms verde, 100 ms rosu, 100 ms verde, 300 ms
pauza
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N x intermitent, pauza:

Service 8
Afisaj de stare si de erori

LED N x (600 ms rosu, 300 ms oprit), apoi LED-ul este oprit
timpde 1s
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Service

Lista erori
8.2 Lista erori
Urmatorul tabel va este de ajutor la detectarea erorilor:
Cod Eroare Cauza posibila Masura
- Timeout Conexiune absenta L, RS | Verificati si realizafi conexiunea, in special

comunicatie

(motorul se opreste,
fara cod eroare)

+, RS- intre MOVIMOT® si
master RS485-Master

masa.

Influenta electromagnetica

Verificati ecranarea cablurilor de date si im-
bunatatiti daca este necesar.

Tip gresit (aciclic) la traficul
de date aciclic, interval de

timp protocol intre telegra-

mele individuale mai mare

decat timpul de timeout se-
tat.

Verificati numarul sistemelor de actionare co-
nectate la master MOVIMOT®. La un timp de
timeout de 1 s de ex., pot fi conectate maxim
sisteme de actionare 8 MOVIMOT® ca slave-
uri Tn cazul comunicatiei ciclice.

Reduceti ciclul unei telegrame, cresteti durata
de timeout sau alegeti telegrama de tip "aci-
clic".

Nu exista tensiune
de alimentare

(motorul se opreste,
fara cod eroare)

Tensiune circuit interme-
diar prea mica,

s-a identificat o cadere de
retea.

Controlati cablurile de alimentare, tensiunea
de retea referitor la intreruperi.

Alimentarea de 24 V
nu este prezenta

(motorul se opreste,
fara cod eroare)

Alimentarea de 24 V nu es-
te prezenta.

Controlati alimentarea de 24 V referitor la in-
treruperi.

Verificati valoarea tensiunii de alimentare de
24 V.

Tensiune permisa: CC 24 V £ 25 %,
EN 61131-2, variatie reziduald max. 13 %)

Motorul porneste singur din nou dupa ce ten-
siunea a revenit in limitele normale.

Nu exista tensiune de ali-
mentare AUX-Power.

(numai la MOVIMOT® cu
AS-Interface)

Controlati tensiunea de alimentare AUX Power
referitor la intreruperi.

Verificati tensiunea de alimentare AUX Power.

Tensiune permisa: CC 24 V 1 25 %,
EN 61131-2, variatie rezidualda max. 13 %)

Motorul porneste singur din nou dupa ce ten-
siunea a revenit in limitele normale.

01

Supracurent treapta
finala

Scurtcircuit pe iesire con-
vertizor

Verificati conexiunea dintre iesirea convertizo-
rului si motor precum si infasurarea motorului
referitor la scurtcircuit.

Resetati eroarea. "

04

Chopper frana

Supracurent la iesire frana,
rezistenta defecta, rezis-
tenta prea mica

Controlati/schimbati legarea rezistentei.

Scurtcircuit bobina de fra-
nare

Schimbati frana.
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Service
Lista erori

Cod Eroare Cauza posibila Masura
06 Cadere faza Cadere faza Verificati cablurile de alimentare.
(Puteti detecta eroare Resetati eroarea ".
numai la solicitarea
sistemului de actio-
nare)
07 Tensiune prea mare | Timpul de rampa este prea | Prelungiti timpul de rampa.
in circuit interme- | scurt. Resetatj eroarea "
diar :
Contact defect bobina Verificati/corectati contactul rezistenta frana/
frana/rezistenta frana bobina frana.
Resetati eroarea ".
Rezistenta interna inco- Verificaii rezistenta interna bobina frana/rezis-
recta bobina de frana/rezis- | tenta de franare (vezi manualul de operare,
tenta de franare capitolul "Date tehnice").
Resetati eroarea ".
Suprasolicitare termica a | Dimensionati corect rezistenta de franare.
rc_amsten;el deﬁfranafe, re- Resetati eroarea "
zistenta de franare incorect
dimensionata
Domeniu nepermis de ten- | Verificati domeniul de tensiune permis la ten-
siune pentru tensiune de | siunea de intrare refea.
intrare refea Resetati eroarea "
08 Monitorizare turatie | Abatere turatie prin opera- |Reduceti sarcina motorului.
reala Ilmllta de intensitate a Resetatj eroarea "\
curentului
09 Punere in functiune |Modul Drive Ident inadmisi- | La MOVIMOT® cu alimentare de 230 V nu
bil la MOVIMOT® cu ali- sunt permise toate modulele Drive Ident (vezi
mentare de 230 V manualul de exploatare, capitolul "Alocare mo-
dul Drive Ident").
Verificati / corectati modulul Drive Ident.
La MOVIMOT® MM..D cu | Corectati setarea comutatorului DIP S2/5 —
AS-Interface, functiile supli- | S2/8.
mentare 4, 5, 12 nu sunt
admisibile.
1 Suprasolicitare Radiator de racire murdarit. | Curatati radiatorul de racire.
termica a treptel. fi- Resetati eroarea ".
nale sau defect in-
tern al aparatului Temperatura ambianta Reduceti temperatura ambianta.
prea ridicata. Resetatj eroarea ".
Acumulare de caldura la Evitati aparitia caldurii statice.
:/llsg\a/rn\t/iloql%actlonare Resetati eroarea .
Solicitare prea mare a mo- | Reduceti sarcina motorului.
torului. Resetati eroarea "
15 Monitorizare 24 V Cadere de tensiune a ali- | Verificati alimentarea 24 V.

mentarii de 24 V

Resetati eroarea ".
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8 Service
Lista erori
Cod Eroare Cauza posibila Masura
17 - 24 |Erori CPU Erori CPU Resetatji eroarea ".
37
25 Eroare EEPROM Eroare de accesare Setati parametrul P802 pe "Stare la livrare".
EEPROM Resetatji eroarea ".
Parametrizati din nou convertizorul
MOVIMOT®.
Daca eroarea (re)apare frecvent contactati
SEW Service.
26 Borna externa Semnal extern la borna X6: | Eliminati/resetati eroarea externa.
9,10 nu este prezent
38 Cod eroare 38 Eroare interna Luati legatura cu Service-ul SEW.
43 Timeout comunica- | Timeout comunicatie la co- | Verificati/realizati linia de comunicatie dintre
tie municatia ciclica prin masterul RS485 si convertizorul MOVIMOT®.
RS485. ATENTIE! Daca comunicatia este din nou rea-
La aceasta eroare este fra- | lizata, sistemul de actionare este din nou vali-
nat si blocat sistemul de dat.
actionare cu rampa setata. Verificati numarul de dispozitive slave conec-
tate la masterul RS485. Daca timpul de
timeout al convertizorului MOVIMOT®este se-
tat pe 1 s, puteti conecta maxim 8 convertizoa-
re MOVIMOT® (Slaves) la masterul RS485.
Eroare interna de comuni- |Luati legatura cu Service-ul SEW.
catie
(la MOVIMOT® MM..D cu
AS-Interface)
44 Limita de curent Limita de curent a fost Reduceti solicitarea sau limita de curent la co-
depasita depasita mai mult de mutatorul f2 (numai la functia suplimentara 2).
500 ms. Eroarea numai la
functia suplimentara 2 ac-
tiva. LED-ul de stare se
aprinde rosu intermitent.
81 Eroare conditie de |Convertizorul nu a reusit sa | Verificafi legatura intre convertizorul
pornire furnizeze motorului curen- | MOVIMOT® si motor.
tul necesar pe parcursul in-
tervalului de premagnetiza-
re.
Puterea de referinta a mo-
torului Tn raport cu puterea
nominala a convertizorului
este prea redusa.
82 Eroare iesire des- |2 sau toate fazele de iesire | Verificai legatura intre convertizorul
chisa sunt intrerupte. MOVIMOT® si motor.
Puterea de referinta a mo- | Verificati legatura intre convertizorul
torului Tn raport cu puterea | MOVIMOT® gi motor.
nominala a convertizorului
este prea redusa.
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Lista erori

Cod Eroare Cauza posibila Masura
84 Suprasolicitare La montarea in apropierea |Pozitionati comutatorul DIP S1/5 pe "ON".
termica a motorului | motorului a convertizorului : 1
Resetati eroarea "
MOVIMOT®, protectia mo- t
torului este activa.
La combinatiile convertizor | Controlati pozitia comutatorului DIP S1/6.
MOVIMOT® si motor, Resetati eroarea "
treapta de putere este gre-
sit setata.
Temperatura ambianta Reduceti temperatura ambianta.
prea ridicata. Resetati eroarea "
Acumulare de caldura la Evitati aparitia caldurii statice.
sistemul de actionare ; 1)
Resetatji eroarea .
MOVIMOT®. ¢
Solicitarea motorului este | Reduceti sarcina motorului.
prea mare. Resetatji eroarea ".
Turatie prea scazuta. Mariti turatia.
Resetatj eroarea ".
Daca eroarea este semna- | Verificati combinatia dintre motor si converti-
lata la scurt timp dupa pri- | zorul MOVIMOT®.
ma validare. Resetati eroarea "
La utilizarea unui converti- | Reduceti sarcina motorului.
® .
zor MOVIMQT cu furlc’;la Resetati eroarea ".
suplimentara selectata 5,
monitorizarea temperaturii
din motor (termostatul bo-
binei TH) a reactionat.
89 Supratemperatura |Suprasolicitare termica bo- | Prelungiti timpul de rampa.
frana bina de franare Resetati eroarea "
Bobina de franare este de- | Luati legatura cu Service-ul SEW.
fecta.
Bobina de franare si rezis- | Conectati frAna sau rezistenta de franare la
tenta de franare sunt co-  |sistemul de actionare.
nectate.
Convertizorul nu se potri- | Verifica{i combinatia dintre motor (bobina de
veste cu motorul. franare) si convertizorul MOVIMOT®.
(numai daca eroarea a Verificati/corectati setarile comutatorului DIP
aparut dupa prima deblo- | S1/6 si S2/1.
care) Resetati eroarea "
90 Identificare treapta |Alocarea convertizorului la | Verificati/corectati setarile comutatorului DIP

finala

motor nu este admisibila.

S1/6 si S2/1.

Verificati/corectati tipul de racord al motorului.

Verificati daca modulul Drive Ident se potrives-
te cu motorul si daca este introdus corect.

Utilizati un convertizor MOVIMOT® sau un mo-
tor cu alta putere.
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Schimbarea aparatelor

Cod Eroare Cauza posibila Masura
91 Timeout comunica- | Timeout intre interfata Verificati/realizati linia de comunicatie dintre
tie modul de magis- |fieldbus si convertizorul masterul interfata fieldbus si convertizorul
trala - MOVIMOT® | MOVIMOT®. MOVIMOT®. Interfata fieldbus semnaleaza o
eroare numai la sistemul de comanda supraor-
donat.
94 Eroare suma de EEPROM defect. Luati legatura cu Service-ul SEW.
control EEPROM
97 Eroare de copiere Scoaterea terminalului de |inainte de confirmarea erorii, incarcati setarea
operare DBG sau a PC- din fabrica sau setul de date complet de la ter-
ului/laptopului la procesul | minalul de operare DBG sau de la softul
de copiere. MOVITOOLS® MotionStudio.
Oprirea si pornirea ali- inainte de confirmarea erorii, incarcati setarea
mentarii cu tensiune de din fabrica sau setul de date complet de la ter-
24 V la procesul de copie- |minalul de operare DBG sau de la softul
re. MOVITOOLS® MotionStudio.
99 Firmware-ul Firmware-ul MOVIMOT® nu | Luati legatura cu Service-ul SEW.
MOVIMOT®-nu este |este compatibil cu optiunea
compatibil cu optiu- | MLK3.A.
nea MLK3.A
(numai la MOVIMOT®
cu AS-Interface)

1) La Standard-MOVIMOT®), resetati eroare prin deconectarea tensiunii de alimentare de 24 V sau prin resetare erorii. La MOVIMOT®
cu interfata AS resetati eroare cu semnalele AS-Interface sau cu resetarea erorii prin priza de diagnosticare.

8.3

Schimbarea aparatelor

A AVERTIZARE

Pericol de electrocutare din cauza condensatoarelor, care nu s-au descarcat com-
plet.
Accidente mortale sau grave.

» Scoateti convertizorul de sub tensiune. Dupa deconectare de la refeaua de ali-
mentare respectati timpul de deconectare minim urmator:

— 1 minut

1. Tnl&turati suruburile si scoateti convertizorul MOVIMOT® de la cutia de conexiuni.

2. Comparati datele de pe placuta de fabricatie a convertizorului anterior MOVIMOT®
cu datele de pe noul convertizor MOVIMOT®.

OBSERVATIE

Convertizorul MOVIMOT® trebuie inlocuit numai cu un convertizor MOVIMOT® cu

jde

acelasi cod de articol.

3. Setati toate elementele de operare
» Comutator DIP S1
+ Comutator DIP S2

» Potentiometru valoare nominala f1
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Service 8
Schimbarea aparatelor

« Comutator 2
«  Comutator t1

la noul convertizor MOVIMOT® conform elementelor de operare ale convertizorului
precedent MOVIMOT®.

4. Deblocati modulul Drive Ident al noului convertizor MOVIMOT® si scoateti-l cu pre-
cautje.

18014399028685579

5. Deblocati modulul Drive Ident al convertizorului MOVIMOT® utilizat pana acum si
scoateti-l cu precautie.

Introduceti acest modul Drive Ident in noul convertizor MOVIMOT®.
Aveti in vedere ca modulul Drive Ident sa se fixeze.

6. Asezati noul convertizor MOVIMOT® pe cutia de conexiuni i prindeti-l bine in suru-
buri.

7. Alimentati convertizorul MOVIMOT® cu tensiune.

OBSERVATIE

La prima conectare dupa schimbarea aparatului trebuie ca tensiunea de 24 V sa fie
prezenta cel putin 10 secunde, stabil si neintrerupt.

Dupa schimbarea aparatului pot sa treaca pana la 6 s pana cand convertizorul
MOVIMOT® semnalizeaza mesajul de stare operationala.

8. Verificati functionalitatea noului convertizor MOVIMOT®.
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9 Declaratie de conformitate

9

Declaratie de conformitate

Declaratie de conformitate CE EURODRIVE

900030110
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . -
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal X =

declara pe propria raspundere ca urmatoarele produse

Convertizoare de frecventa din seria constructiva MOVIMOT® D
daca este cazul in combinatie cu motorul trifazic

in conformitate cu

Directiva privind echipamentele tehnologice 2006/42/CE 1)
Directiva pentru echipamente de joasa tensiune 2006/95/CE
Directiva pentru compatibilitate electromagnetica 2004/108/CE 4)

standarde armonizate aplicate: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)
EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007

1) Produsele sunt destinate montajului in utilaje. Punerea in functiune este interzisa atat timp cat
echipamentele tehnice in care trebuie incorporate aceste produse corespund dispozitiilor directivei
privind echipamentele tehnice indicate mai sus.

4) Produsele prezentate nu sunt produse de sine statatoare in sensul Directivei CEM. Abia dupa
incorporarea produselor intr-un sistem complet, acesta poate fi evaluat in ceea ce priveste
compatibilitatea electromagnetica. Evaluarea a fost efectuata pentru o instalatie tipica, insa nu
pentru produsul individual.

5) Toate conditiile tehnice de siguranta ale documentatiei specifice produsului (manualul de utilizare,
manualul, etc.), se vor respecta cu strictete pe durata intregului ciclu de viata al produsului.

Bruchsal 12.08.10

Johann Soder
Localitatea Data Director tehnic a) b)

a) Insarcinat cu elaborarea prezentei declaratjii in numele producatorului
b) Insarcinat cu elaborarea documentatiei tehnice
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