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Vseobecné pokyny
Rozsah tejto dokumentacie

1 VSeobecné pokyny

1.1 Rozsah tejto dokumentacie
Tato dokumentécia obsahuje vSeobecné bezpelnostné pokyny a vyber informécii
ohladne pohonnych systémov MOVIMOT® MM..D.
* Nezabudnite, Ze tato dokumentacia nenahradza podrobny navod na obsluhu.

+ Pred tym, ako za¢nete pracovat so systémami MOVIMOT® MM..D, najprv si predi-
tajte navod na obsluhu.

» Prihliadajte a dbajte na informacie, pokyny a upozornenia v podrobnom navode na
obsluhu a v navode na obsluhu "Trojfazové motory DR.71-315". Toto je predpokla-
dom pre bezporuchovu prevadzku systémov MOVIMOT® MM..D a splnenie pripad-
nych narokov na zaruéné plnenie.

+ Podrobny navod na obsluhu ako aj dalSie podklady tykajuce sa systémov
MOVIMOT® MM..D néjdete vo formate PDF na prilozenom CD alebo DVD.

+ Celu technicku dokumentaciu SEW-EURODRIVE najdete na stiahnutie vo formate
PDF na internetovej stranke firmy SEW-EURODRIVE: www.sew-eurodrive.com.

1.2 Struktidra vystraznych upozorneni

1.21 Vyznam signalnych slov
Nasledujuca tabulka uvadza odstupfiovanie a vyznam signalnych slov vystraZznych
upozorneni.
Signalne slovo Vyznam Nasledky pri nereSpektovani po-
kynov
A NEBEZPECENSTVO Bezprostredne hroziace nebezpe- Smrt alebo tazké poranenia

¢enstvo

A UPOZORNENIE

Mozna, nebezpecna situacia

Smrt alebo tazké poranenia

A POZOR

Mozna, nebezpecna situacia

Lahké poranenia

POZOR

Nebezpecéenstvo vzniku hmotnych

Poskodenie systému pohonu alebo

Skod jeho okolia

UPOZORNENIE Uzito¢na informacia alebo tip: Ulah-
Cuje zaobchadzanie s pohonnym sy-

stémom.

21326800/SK — 10/2014

1.2.2 Struktura vystraznych upozorneni vzt'ahujtcich sa na uréity odsek

Vystrazné pokyny vztahujuce sa na urcity odsek neplatia iba pre Specialnu manipula-
ciu, ale pre viacero manipulacii v ramci jednej témy. PouZzité vystrazné symboly upo-
zorfiuju na vSeobecné alebo Specifické nebezpecenstvo.

Tu je uvedena formalna Struktura vystrazného upozornenia tykajuceho sa urcitého od-
seku:
SIGNALNE SLOVO!
Druh a zdroj nebezpecenstva.
) Mozny(é) dbsledok(ky) pri nereSpektovani pokynu.
* Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.

Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D | 5



Vseobecné pokyny
Suvisiace podklady

Vyznam vystraznych symbolov

Vystrazné symboly pouzité vo vystraznych upozorneniach maju nasledujuci vyznam:

Vystrazny symbol |Vyznam

V8eobecné nebezpelné miesto

Vystraha pred nebezpeé&nym elektrickym napatim

Vystraha pred horucim povrchom

Vystraha pred nebezpeéenstvom pomliazdenia

Vystraha pred zavesenym bremenom

Vystraha pred automatickym spustanim stroja

>R E>>

1.2.3 Struktura vlozenych vystraznych pokynov

Vlozené vystrazné pokyny su viozené priamo do navodu na manipulaciu pred nebez-
pecnym Ukonom.

Tu je uvedena formalna Struktura vlioZeného vystrazného pokynu:
« A SIGNALNE SLOVO! Druh a zdroj nebezpe&enstva.
Mozny(¢é) dosledok(ky) pri nereSpektovani pokynu.
— Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.

1.3 Suvisiace podklady
Zaroven je nutné riadit’ sa aj nasledujucimi publikaciami:
+ Katalog "Prevodové motory MOVIMOT®"
» Navod na obsluhu "Trojfazové motory DR.71-315"
+ Navod na obsluhu prevodovky (len pri prevodovych motoroch MOVIMOT®)

Tato publikaciu si mdzete stiahnut a objednat prostrednictvom internetu (http://
www.sew-eurodrive.sk, poloZka "Dokumentacia").
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Bezpecnostné pokyny
Uvodné poznamky

2 Bezpecénostné pokyny

Nasledujuce zakladné bezpecCnostné pokyny sluZia na predchadzanie poskodeniu
zdravia oséb a vecnych $kéd. Prevadzkovatel musi zabezpedit, aby sa reSpektovali a
dodrziavali zakladné bezpeénostné pokyny. Uistite sa, Ze pracovnici zodpovedni za
zariadenie a jeho prevadzku, ako aj pracovnici, ktori pracuju na zariadeni na vlastnu
zodpovednost, tento navod na obsluhu cely precitali a porozumeli jeho obsahu. Pri
nejasnostiach alebo dalSej potrebe informacii sa obratte, prosim, na SEW-
EURODRIVE.

2.1 Uvodné poznamky

Nasledujuce bezpe€nostné pokyny sa prednostne vztahuji na pouzivanie pohonov
MOVIMOT®. Okrem toho dodrziavajte pri pouzivani dal$ich komponentov SEW bez-
pecnostné pokyny jednotlivych komponentov v prisluSnych dokumentaciach.

Zohladnite aj doplfiujuce bezpe&nostné pokyny uvedené v jednotlivych kapitolach tejto
dokumentacie.

2.2 VsSeobecne

Nikdy nemontujte a neuvadzajte do prevadzky poskodené vyrobky. PoSkodenia pro-
sim ihned reklamujte u dopravcu.

Pohony MOVIMOT® mdZzu pocas prevadzky obsahovat pohyblivé alebo rotujice diel-
ce alebo mat horuci povrch.

Pri nepripustnom odstraneni potrebnych krytov, pri neodbornom pouziti, pri nesprav-
nej inStalacii alebo pri nespravne;j 9bsluhe hrozi nebezpec€enstvo tazkého ubliZzenia na
zdravi alebo vznik vecnych 8kdd. DalSie informacie najdete v dokumentacii.

2.3 Cielova skupina

VSetky prace suvisiace s instalaciou, uvedenim do prevadzky, odstrafiovanim poruch
a s udrzbou méze vykonavat len kvalifikovany elektrotechnik (je nutné dodrziavat
IEC 60364 a/alebo CENELEC HD 384 alebo DIN VDE 0100 a IEC 60664 alebo
DIN VDE 0110 a narodné predpisy o ochrane zdravia pri praci).

Odbornymi elektrotechnikmi su v zmysle tychto zasadnych bezpecnostnych pokynov
osoby, ktoré su oboznamené s instalaciou, montazou, uvedenim do prevadzky
a s prevadzkou vyrobku a na vykonavanie svojej Cinnosti maju prislusnu kvalifikaciu.

VSetky prace v ostatnych oblastiach, akymi su preprava, skladovanie, prevadzka, likvi-
dacia odpadu, musia vykonavat' pracovnici, ktori boli naleZitym spésobom pouceni.

Kompaktny prevadzkovy navod - MOVIMOT® MM.D [



Bezpecnostné pokyny
Pouzivanie zodpovedajuce ucelu

24 Pouzivanie zodpovedajuce ucéelu

Meni¢e MOVIMOT® s komponenty uréené na zabudovanie do elektrickych zariadeni
alebo do elektrickych strojov.

Pri montazi do elektrickych strojov a zariadeni je uvedenie menitov MOVIMOT® do
prevadzky (t. j. pri uvedeni do riadnej prevadzky) nepripustné dovtedy, kym sa ne-
preukaze, Ze stroj zodpoveda poziadavkam smernice o strojoch 2006/42/ES.

Uvedenie do prevadzky (t.j. zaCatie pouzivania na stanoveny ucel) je povolené len pri
dodrzani Smernice o EMC (2004/108/ES).

Meni¢e MOVIMOT® spifaju poziadavky Smernice o nizkom napéati 2006/95/ES. Nor-
my uvedené vo Vyhlaseni o zhode su aplikované na meni¢och MOVIMOT®.

Technické udaje, ako aj udaje o podmienkach pripojenia, su uvedené na vyrobnom
Stitku a v dokumentécii a musia byt bezpodmiene&ne dodrzané.

241 Bezpecénostné funkcie

Na meniGoch MOVIMOT® sa nesmu vyuzivat Ziadne bezpecnostné funkcie okrem
tych, ktoré su vyslovne opisané a povolené. Bezpecnostné komponenty musia byt oz-
nacené logom FS pre funkénu bezpecénost.

242 Pouzitie v zdvihacej technike

Menic¢e MOVIMOT® je mozné v zdvihacej technike pouzit len obmedzene, pozri Na-
vod na obsluhu, kapitolu "Doplnkova funkcia 9".

Meni¢e MOVIMOT® sa v zdvihacej technike nesmu pouzivat ako bezpeénostné zaria-
denia.

2.5 Preprava, skladovanie

Je nutné dodrziavat pokyny na prepravu, skladovanie a odbornd manipulaciu. Klima-
tické podmienky je nutné dodrziavat' v sulade s kapitolou "Technické udaje". Zaskrut-
kované nosné oka musia byt pevne utiahnuté. Su dimenzované na hmotnost pohonu
MOVIMOT®. Nesmu byt namontované Ziadne dodato¢né bremena. V pripade potreby
musia byt pouzité vhodné, dostatoCne dimenzované prepravné prostriedky (napr.
vedenie lanami).

8 Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D
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2.6

2.7

2.8

InStalacia

Bezpecnostné pokyny
InStalacia

InStalacia a chladenie zariadeni je nutné realizovat v sulade s predpismi prisludnej do-
kumentacie.

Menite MOVIMOT® je potrebné chranit pred nepripustnym namahanim.

Pokial nie je vyslovne uvedené inak, su nasledujice spdsoby pouzitia zakazané:

» Pouzitie v prostredi s nebezpe€enstvom vybuchu.

+ Pouzitie v prostredi so Skodlivymi olejmi, kyselinami, plynmi, parami, prachmi, Zia-
reniami atd'.

* Poutzitie v nestacionarnom pouzivani, pri ktorom vznika silné mechanické namaha-
nie vibraciami a raézom, pozri Navod na obsluhu, kapitolu "Technické udaje".

Elektrické pripojenie

Pri pracach na meni¢och MOVIMOT® nachadzajucich sa pod napatim sa riadte plat-
nymi narodnymi predpismi o bezpecnosti a ochrane zdravia pri praci (napr. BGV A3).

Elektricku inStalaciu je nutné zrealizovat' v sulade s prisluSnymi predpismi (napr. prie-
rezy kablov, istenie, pripojenie ochranného vodica). Zarover je nutné dodrzat’ naleZité
pokyny uvedené v dokumentacii.

Pokyny pre instalaciu v sulade s EMC ako tienenie, uzemnenie, usporiadanie filtrov a
poloZenie vedenia sa nachadzaju v kapitole "InStalacné predpisy". DodrZiavanie hra-
niénych hodnét pozadovanych legislativou o EMC je v zodpovednosti vyrobcu zaria-
denia alebo stroja.

Ochranné opatrenia a ochranné zariadenia musia vyhovovat platnym predpisom (na-
pr. EN 60204-1 alebo EN 61800-5-1).

Na zabezpedenie izolacie je na pohonoch MOVIMOT® pred ich uvedenim do prevadz-
ky nutné vykonat skuSky podfa napatia v sulade s EN 61800-5-1:2007, kapitola
5.2.3.2.

Bezpeéné odpojenie

Meniée MOVIMOT® spifiaju vSetky poziadavky na bezpe&né odpajanie vykonovych a
elektronickych pripojok podfa EN 61800-5-1. Na zaru€enie bezpe&ného odpojenia mu-
sia v8etky pripojené elektrické obvody spifat poZziadavky na bezpe&né odpojenie.

Kompaktny prevadzkovy navod - MOVIMOT® MM.D | §



Bezpecnostné pokyny

Prevadzka

2.9 Prevadzka

Zariadenia, v ktorych st zabudované meni¢e MOVIMOT® musia byt v danom pripade
vybavené pridavnymi monitorovacimi a ochrannymi zariadeniami podla prislusnych
platnych bezpeénostnych predpisov, napr. Zakona o technickych pracovnych pro-
striedkoch, predpisoch ochrany zdravia pri praci atd. Pri pouziti so zvySenym poten-
cialom ohrozenia mézu byt potrebné pridavné ochranné opatrenia.

Po odpojeni meniéa MOVIMOT® od napajacieho napéatia sa nesmiete hned dotykat je-
ho &asti pod napatim a pripojok vedenia kvéli potencialne nabitym kondenzatorom. Po
odpojeni sietového napéatia pockajte minimalne 1 minutu.

Pri privedeni napajacieho napatia na meni¢ MOVIMOT® musia byt spinacie skrine za-
tvorené, t. j. meni¢ MOVIMOT® ako aj pripadny konektor hybridného kabla musia byt
pripojené a zaskrutkované vetkymi 4 skrutkami. Pohon MOVIMOT® je dostatotne
chraneny a odolny vodi vibraciam a narazom len vtedy, ked je meni¢ MOVIMOT® o
pripajaciu skrifiu pevne pripevneny Styrmi skrutkami. Prevadzka, pri ktorej nebude me-
ni¢ dostatoCne pevne priskrutkovany, méze znacéne skratit jeho zivotnost.

Zhasnutie prevadzkovej LED kontrolky ako aj ostatnych indikatorov neznamena, Ze
zariadenie je odpojené od siete a bez napatia.

Mechanické blokovanie alebo interné bezpeénostné funkcie pristroja mézu mat za na-
sledok odstavenie motora. Odstranenie pri€iny poruchy alebo reset mézu viest k to-
mu, Ze sa pohon znova samocinne spusti. Ak to pre pohafany stroj nie je z bezpec-
nostnych dévodov pripustné, tak pred tym, ako zaénete s odstranenim poruchy, zaria-
denie najprv odpojte od siete.

POZOR! Nebezpedéenstvo popalenia: Povrch pohonu MOVIMOT® a externych volitel-
nych jednotiek, napr. chladi¢ brzdového odporu, mézu pocas prevadzky dosahovat te-
plotu vyssSiu nez 60 °C!

1()  Kompakiny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D
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Typové oznacenie 3
Typové oznacenie pohonu MOVIMOT®

3 Typové oznacenie

3.1 Typové oznacéenie pohonu MOVIMOT®

3141 Typovy stitok

Nasleduijlci obrazok znazorfiuje priklad typového &titku pohonu MOVIMOT®. Tento ty-
povy §titok najdete na motore.

-
SEVEEURODRIVERAI1| SR ON
76646 Bruchsal/Germany LSTED
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONTEQ.
[11—5—01.1398407701.0001.14  Inverter dutyVPWM 3-1EC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 Vv 380-500 P54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kw0381  ©min 280/17  Hz13 @)
Th.Kl. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AmB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014399029659147

[1] Katalégové Cislo

31.2 Typové oznacenie

Nasledujlca tabulka ukazuje priklady typovych oznaéeni pohonu MOVIMOT® RF47
DRE90L4BE2/MM15/MO:

RF | Konstrukény rad prevodovky

47 Velkost’ prevodovky
DRE |Konstrukény rad motora (DRS, DRE, DRP, DRN)
90L |Velkost motora

J Rotor C = medeny rotor
J = rotor LSPM

4 Pocet pélov motora

BE2 |Doplnkové vyhotovenie motora (brzdy)

MM15 |Meni¢ MOVIMOT®
/

MO |Dalsie vyhotovenie meni¢a"

1) Na typovom $§titku su uvedené len moznosti nainstalované vo vyrobe.

Dodavané vyhotovenia najdete v katalogu "Prevodové motory MOVIMOT®".

Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D | 7



Typové oznacenie
Typové oznaéenie meni¢a MOVIMOT®

3.2 Typové oznacéenie pohonu MOVIMOT®
3.21 Typovy stitok

Nasleduijuci obrazok znazorriuje priklad typového $titku meniéa MOVIMOT®:

Status: 17 10 - A - -- 1510 16 08/14 829
Type: MM15D-503-00
[1]—%%: 18215033 S#: 1757110 C € [H[

?‘ " Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= 3380 500V AC |U= 3x0V.. .Uin

D-76646 Bruchsal | = 3.5A AC | = 4A AC N2936
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz

e
MOVIMOT T= -30.. +40°C \
ntriebsumrichter
Drive Invertor P-Motor 1.5kW / 2HP c us

18014400467409291
[11 Katalégoveé Eislo

3.2.2 Typové oznacenie

Nasledujica tabulka ukazuje priklad typovych oznaéeni pohonu MOVIMOT®
MM15D-503-00:

MM |Typovy rad MM = MOVIMOT®
15 |Vykon motora 15=1,5 kW
D Verzia D
50 Napajacie napatie 50 = AC 380-500 V
23 = AC 200-240 V
3 Druh pripojenia 3 = 3 fazovy
00 Vyhotovenie 00 = &tandard

Dodavané vyhotovenia najdete v katalogu "Prevodové motory MOVIMOT®".

12 | Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D
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Typové oznacenie 3
Typové oznaéenie meni¢a MOVIMOT®

3.2.3 Oznacenie zariadenia

Oznacenie zariadenia [1] na hornej strane meni¢a MOVIMOT® informuje o type meni-
¢a [2], identifikanom Cisle menica [3] a o vykone zariadenia [4].

=~ 'S | @{MHMo30-503-00 |
7 | ® {182%991/@) 3TKW < )
X50 <> @):i

() SIEN ]
|
|
|

(1]

030-503-00
8214991/0.37KW

1 min

E

o

9007199712657547
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Typové oznacenie
Typové oznalenie vyhotovenia "Montaz v blizkosti motora"

3.3 Typové oznacenie vyhotovenia "Montaz v blizkosti motora™

3.31 Typovy stitok

Nasledujuci obrazok znazornuje priklad montaze v blizkosti (mimo) motora menica
MOVIMOT® s prisludnym typovym Stitkom:

S& o

EURODRIVE - 500V AC
Made in Germany SO#: 01.1234567890.0001.14
MOVIMOT Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

AR R AR YL 0 O RLIGHAETO e ML 0001

9007199712662539

3.3.2 Typové oznacenie

Nasledujica tabufka  ukazuje typové oznaenie menica MOVIMOT®
MM15D-503-00/0/P21/RO1A/APG4 pri montazi v blizkosti motora:

MM15D-503-00 |Meni¢ MOVIMOT®
/
0 Druh pripojenia 0= _\
1=A

/

P21A Adaptér na montaz v blizkosti motora
/

RO1A Vyhotovenie pripajacej skrinky
/

APG4 Konektor na pripojenie k motoru

1 4 Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D
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V8eobecné upozornenia

4 Mechanicka instalacia

4.1 VsSeobecné upozornenia

Bezpodmieneéne dodrzujte v8eobecné bezpeénostné pokyny.

Dodrzujte v8etky udaje tykajuce sa technickych dat a pripustnych podmienok na
mieste pouzitia.

Pri montazi pohonu MOVIMOT® pouzivaijte len moznosti upevnenia uréené na ten-
to ucel.

Pouzivajte len také upevriovacie a zabezpedovacie prvky, ktoré sa hodia do existu-
jucich otvorov, zavitov a dier.

4.2 Potrebné naradie

Suprava klu¢ov na skrutky

Nastrékovy kla¢, SW8 mm

Momentovy klué

Sada skrutkovacov

Pripadné vyrovnavacie prvky (podloZky, diStanéné kruzky)

4.3 Predpoklady na montaz

Pred montazou skontrolujte, €i su splnené nasledujuce body:

Udaje na typovom &titku pohonu sa zhoduju s parametrami napajacej siete.

Pohon nie je poskodeny (bez poSkodenia spdsobeného prepravou alebo uskladne-
nim).

Teplota okolitého prostredia zodpoveda udajom v navode na obsluhu, kapitole
"Technické udaje". Pamatajte, Zze teplotny rozsah prevodovky mdze byt obmedze-
ny, pozri navod na obsluhu prevodovky.

Montaz pohonu MOVIMOT® sa nesmie vykonavat za pritomnosti tychto Skodlivych
podmienok prostredia:

— prostredie s nebezpecenstvom vybuchu
— oleje

— kyseliny

— plyny

— vypary

— Ziarenia

— atd.

Pokial sa v okoli vyskytuju abrazivne latky, chrarite hriadelové tesniace kruzky na
vystupnej strane proti opotrebeniu.

Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D
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Mechanicka instalacia
Montaz prevodového motora MOVIMOT®

4.4 Montaz prevodového motora MOVIMOT®

441 Tolerancie pri montaznych pracach

Nasledujuca tabulka uvadza povolené tolerancie koncov hriadelov a prirub pohonu

MOVIMOT®.
Koniec hriadela Priruby
Tolerancia priemeru podfa EN 50347 Tolerancia vystredenia osadenia,

podla EN 50347
+ I1SO 6 pri @ <250 mm
* ISO h6 pri @ > 300 mm

ISO j6 pri @ < 26 mm
ISO k6 pri @ = 38 mm do <48 mm
ISO m6 pri @ > 55 mm

Vystredovaci otvor podla DIN 332, tvar
DR..

442 In§talacia meni¢éa MOVIMOT®

POZOR

Strata potrebného krytia pri nenamontovanych alebo nespravne namontovanych
meni¢och MOVIMOT®.

Poskodenie typového &titka meni¢a MOVIMOT®.

Ked vyberiete meni¢ MOVIMOT® z pripajacej skrinky, musite ho chranit pred
vihkost'ou a prachom.

Pri montazi pohonu MOVIMOT® dodrZiavajte nasledovné pokyny a predpisy:

Pohon MOVIMOT?® inétalujte len na rovnu, pevnu konstrukciu odolnt voci otrasom
a vibraciam.

Dodrzujte povolenu priestorovu poziciu uvedenu na typovom §titku pohonu.
Doékladne ogistite konce hriadela od prostriedku na ochranu pred koréziou. Pouzi-

vajte bezné rozpustadla. Rozpustadlo sa nesmie dostat na loziska a tesnenia (po-
Skodenie materialu).

Aby ste predchadzali nepovolenému pretazeniu hriadelov, désledne motor vyrov-
najte. Dbajte na povolené prieCne a osové sily v katalogu "Prevodové motory
MOVIMOT®"!

Zabrante narazom a uderom na koniec hriadefla.

Vertikalne vyhotovenia chrarte pred vniknutim cudzieho telesa alebo kvapaliny
vhodnymi krytmi.

Dbajte na to, aby privod vzduchu nebol ni¢im blokovany. Zabrarte tomu, aby bol
nasaty zohriaty vzduch z inych agregatov.

Vyvazte dielce, ktoré boli dodatoéne nasunuté na hriadel, polovicnym perom (vy-
stupné hriadele su vyvazené poloviénym perom).

Existujuce otvory na odvadzanie kondenzatu su uzatvorené plastovymi zatkami.
Otvarajte ich len v pripade potreby.

Nezakryté otvory na odvadzanie kondenzatu nie su pripustné. V pripade nezakry-
tych otvorov na odvadzanie kondenzatu neplati potrebné ochranné krytie.
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Montaz meni¢éa MOVIMOT® v blizkosti motora

443 InStalacia vo vihkych priestoroch alebo na volnom priestranstve

Pri montazi pohonu MOVIMOT® vo vihkych priestoroch a na volnom priestranstve
dodrziavajte tieto pokyny:

Na privod pouzivajte vhodné kablové priechodky. V pripade potreby pouzite reduk-
cie.

Zavit kablovych vyvodiek a zaslepiek natrite tesniacou hmotou a pevne ich utiahni-
te. Nasledne ich opatovne skontrolujte.

Dobre utesnite kablové vyvody.
Pred opatovnou montazou dokladne odistite tesniace plochy meni¢a MOVIMOT®.
Ak sa ochranny antikorézny nater poskodi, opravte ho.

Skontrolujte, &i je podla udajov na typovom §titku ochranné krytie v existujucich
podmienkach prostredia povolené.

4.5 Montaz meniéa MOVIMOT® v blizkosti motora

Na nasledujucom obrazku su znazornené montazne rozmery pre montaz menica
MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora:

9007199713018763
Velkost’ Typ A B
1 MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm

MMO03D233-00 — MM07D-233-00

MM22D503-00 — MM40D-503-00
22 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D 7| 7/



Mechanicka instalacia
Utahovacie momenty

4.6 Ut'ahovacie momenty

4.6.1 Meni¢éa MOVIMOT®

Skrutky na upevnenie menitéa MOVIMOT® utiahnite do kriZza utahovacim momentom
3,0 Nm (27 Ib.in).

9007199713318923

4.6.2 Uzatvaracie skrutky

Uzatvaracie skrutky potenciometra f1 a vstupu X50 utiahnite momentom 2,5 Nm
(22 Ib.in).

9007199713311371

4.6.3 Kablové priechodky
Pri kablovych priechodkach dbajte na udaje vyrobcu a na- [1]
sledovné pokyny:
» Dbaijte na okruhly prstenec na zavite [1].

» Zavit musi byt dlhy 5-8 mm [2]. 5 8 2
—omm

46.4 Zavitové zaslepky pre kablové vyvodky

Zavitové zaslepky utiahnite momentom 2,5 Nm (22 Ib.in).

322777611

18 Kompakiny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D
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Mechanicka instalacia 4

Utahovacie momenty

4.6.5 Modularna pripajacia skrinka

Skrutky na upevnenie pripajacej skrinky na montaznu dosku utiahnite momentom
3,3 Nm (29 Ib.in).

322786187

4.6.6 Ut'ahovacie momenty svoriek

Pri montaznych pracach dodrZujte nasledujuce utahovacie momenty svoriek:

{ \

@) ~ @)
/% B TETETNT T §

[3] [1] 21 [3]

9007199713346059

1]  0,8-1,5Nm (7-13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11-14 Ib.in)
3] 2,0-2,4 Nm (18-21 Ib.in)
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Elektricka instalacia

VSeobecné pokyny

5 Elektricka instalacia

5.1 VSeobecné pokyny

Pri elektrickej inStalacii dodrzujte tieto pokyny:

Dodrzujte vSeobecné bezpeénostné pokyny.

BezpodmienecCne treba dodrzat’ v8etky udaje tykajuce sa technickych parametrov
a pripustnych podmienok na mieste pouzitia.

Na kable musia byt pouzité vhodné priechodky (v pripade potreby pouzite reduk-
cie). Pri vyvodoch konektorov pouzite len vhodné konektory.

Nepouzité kablové vyvodky sa musia uzavriet' zaslepovacimi skrutkami.
Nepouzité konektory sa musia zaslepit vhodnymi zaslepkami.

5.2 Instalaéné predpisy

5.21 Pripojenie sietovych privodov

Menovité napéatie a frekvencia menia MOVIMOT® sa musia zhodovat' s Gdajmi na-
pajacej siete.
Na istenie vedenia nain$talujte na zaciatok sietového vedenia za rozvod pripojnice

zabezpelovacie zariadenie F11/F12/F13, pozri kapitolu "Pripojenie motora
MOVIMOT®".

Na F11/F12/F13 su pripustné nasledovné zabezpec€ovacie zariadenia:
— Tavna poistka prevadzkovej skupiny gG

— Isti€¢ vedenia charakteristik B alebo C

— Motorovy isti¢

Nadimenzujte bezpe&nostné zariadenie podla prierezu kabla.

SEW-EURODRIVE odporuc¢a pouzivat v napatovych sietach s uzlovym bodom (IT
siete) sledovace izolaéného stavu s impulzne kédovym spésobom merania. Zabra-
ni sa tak chybnej aktivacii sledovaca izolacie vplyvom kapacit meni¢a voci zemi.

Nadimenzuijte prierez kabla podla vstupného prudu I, pri menovitom vykone (po-
zri Navod na obsluhu, kapitolu "Technické udaje").

2()  Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D
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InStalaéné predpisy

5.2.2 Dovoleny prierez kabla pre svorky MOVIMOT®

Vykonové svorky

Riadiace svorky

Pri intalacii dodrzujte povolené prierezy vodicov:

Vykonové svorky

Prierezy vodicov

1,0 mm?—4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)

AWG17-AWG12 (2 x AWG12)

Koncové dutinky

Pri jednoduchom osadeni:

Pripajajte len jednodrétové vodi¢e alebo pruzné
vodiCe s koncovymi dutinkami (DIN 46228, mate-
rial E-CU) s izolaénym golierom alebo bez ne-
ho.

Pri dvojitom osadeni:

Pripajajte len pruzné vodi¢e s koncovymi dutinka-
mi (DIN 46228-1, material E-CU) bez izolaéného
goliera.

Dovolena dizka koncovych dutiniek: minimalne
8 mm

Pri in&talacii dodrzujte povolené prierezy vodicov:

Riadiace svorky

Prierezy vodic¢ov

+ Jednodrétovy vodi¢
(holy drot)

* Flexibilny vodi¢
(holé vildkna)

* Vodi¢ s koncovymi dutinka-
mi bez izolaéného goliera

0,5 mm?-1,0 mm?
AWG20-AWG17

* Vodi¢ s koncovymi dutinka-
mi s izolaénym golierom

0,5 mm?-0.75 mm?

AWG20-AWG19

Koncové dutinky

Pripajajte len jednodrétové vodice alebo pruzné
vodiCe s koncovymi dutinkami alebo bez nich
(DIN 46228, material E-CU).

Dovolena dizka koncovych dutiniek: minimalne
8 mm

5
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Elektricka instalacia

InStala&né predpisy

5.2.3 Prudovy chranic¢

A VYSTRAHA

Nebezpefenstvo urazu elektrickym pradom kvéli nespravnemu typu prudového
chranica.
Smrt alebo tazké poranenia.

» Zariadenie mdze zapri€init jednosmerné prudenie elektriny do ochranného vodi-
¢a. Ak sa na ochranu pred nebezpe&nym priamym ¢&i nepriamym dotykom pouzi-
je prudovy chranic¢ (Fl), je nutné na stranu privodu sietového napajania zariade-
nia nainstalovat’ len prudovy chrani¢ (FI) typu B.

Konvenény prudovy chrani¢ nie je pripustny ako ochranné zariadenie. Ako ochran-
né zariadenie su pripustné univerzalne citlivé pradové chranice. Pri beznej pre-
vadzke mdzu vznikat vybojové prudy > 3,5 mA.

SEW-EURODRIVE neodporuc¢a pouzivat prudovy chrani¢. Ak je vSak pouzivanie
prudového chrani¢a (FI) na priamu alebo nepriamu ochranu pred nebezpecnym
dotykom napriek tomu predpisané, je nutné dodrzat’ uvedené pokyny.

5.24 Siet'ovy stykaé

POZOR

Poskodenie meni¢a MOVIMOT® krokovanim sietového stykaca K11.
Poskodenie typového $titka menita MOVIMOT®.

* Nepouzivajte sietovy stykac¢ K11 (pozri schému zapojenia (— B 26)) na kroko-
vanie, ale len na zapnutie a vypnutie meni¢a. Na krokovanie pouzivajte pokyny
"vpravo/stop" alebo "vlavo/stop".

» Pri sietovom stykaci K11 treba dodrzat minimalny ¢as vypnutia 2 s.

Ako sietovy styka¢ pouzivajte iba sietovy styka¢ kategérie AC-3 (EN 60947-4-1).
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InStalaéné predpisy

5.2.5 Pokyny tykajuce sa pripojky PE

A VYSTRAHA

Zasah elektrickym pradom spbésobeny chybnym zapojenim PE.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Povoleny utahovaci moment skrutky je 2,0-2,4 Nm (18-21 Ib.in).
* Pri zapajani pripojky PE dodrziavajte nasledujuce pokyny.

Nepripustna montaz Odporucéanie: Montaz s masivnym pripojnym vo-
Montaz s vidlicovou koncovkou vo- dicom
dica Pripustné pri prie€nych rezoch do

2
Pripustné pre vsetky prierezy max. 2,5 mm

X
& S
;49 g5 \/

9007199577783435 9007199577775243 9007199577779339
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[1]1 Vidlicova koncovka vodi¢a pre skrutky M5-PE
V normalnej prevadzke moézu vznikat vybojové prudy = 3,5 mA. Za u€elom splnenie
EN 61800-5-1 musite dbat na nasledujuce pokyny:

+ Ochranné uzemnenie (PE) musite instalovat tak, aby spifialo poziadavky zariadeni
s vysokymi vybojovymi pradmi.

» To v8eobecne znamenj,
— Ze nainstalujete pripojovaci kabel PE s prierezom najmenej 10 mm?,

— alebo Ze paralelne s ochrannym vodi¢om nain&talujete druhy PE privodny vo-
dic.
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Elektricka insStalacia
InStala&né predpisy

5.2.6

5.2.7

5.2.8

5.2.9

5.2.10

5.2.11

Instalacia v sulade s EMC

UPOZORNENIE

Tento systém pohonu nie je uréeny na pouzitie vo verejnych nizkonapéatovych sie-
tach napajajucich obytné oblasti.

[0

Tento vyrobok ma obmedzenu dostupnost’ (kategérie C1 az C4 podla EN 61800-3).
Tento vyrobok mézZe spbsobit poruchy EMC. Preto je nevyhnutné, aby v takychto pri-
padoch prevadzkovatel zariadenia vykonal prislusné opatrenia.

Frekvenéné menice nie je v zmysle Zakona o EMC mozné prevadzkovat samostatne.
AZ po vcleneni pohonného systému je mozné tento systém posudit vzhladom na
EMC. Konformita je pre opisany pohonny systém potvrdena oznagenim CE. DalSie in-
formacie najdete v tomto navode na obsluhu.

InStalacia v nadmorskej vyske nad 1000 m n.m.

Pohony MOVIMOT® so sietovym napatim 200-240 V alebo 380-500 V mozno pouzi-
vat' aj v nadmorskych vySkach 1000—4000 m n.m. Zaroven je nutné riadit sa nasle-
dovnymi doplnkovymi podmienkami.

* V nadmorskych vySkach nad 1000 m sa dlhodoby vykon z dévodu znizeného chla-
denia znizuje: ly-znizenie 0 1 % na 100 m.

* Vo vySkach 2000—4000 m n.m. je potrebné pre celé zariadenia vykonat opatrenia,
ktoré znizia priliSné napatie siete z kategodrie Il na kategériu .

Pripojenie 24 V napdjania

Meni¢ MOVIMOT® napajajte bud’ externym napatim 24 V DC alebo volitelnymi jednot-
kami MLU..A alebo MLG..A.

Binarne riadenie

Zapnite funkciu vyhrievania oleja.

Ako prudovy privod pouZite len netienené vodi€e. Riadiace vedenia ukladajte oddele-
ne od sietovych privodov.

Ochranné zariadenia

Pohony MOVIMOT® disponuju integrovanym ochrannym zariadenim proti pretazeniu.
Externé zariadenia proti pretazeniu nie su potrebné.

Instalacia v sulade s UL

Prevadzkova kabelaz vykonovych svoriek

Na in&talaciu podla UL dodrZujte nasledujuce pokyny:
* Pouzivajte len medené vedenia na 60/75 °C.
» Dovoleny utahovaci moment vykonovych svoriek je 1,5 Nm (13,3 Ib.in).

Odolnost’ voci skratu

Vhodné na pouZitie v prudovych obvodoch s maximalnym striedavym skratovym pru-
dom 200 000 A pri nasledovnych isti€och:
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21326800/SK — 10/2014



21326800/SK — 10/2014

Elektricka insStalacia
InStalaéné predpisy

Pri 240 V:

min. 250 V, max. 25 A, tavna poistka

alebo min. 250 V, max. 25 A, isti¢ vedenia
Pri 500 V:

min. 500 V, max. 25 A, tavna poistka

alebo min. 500 V, max. 25 A, isti¢ vedenia
Maximalne napéatie je obmedzené na 500 V.

Istenie vetvenych okruhov

Integrovana polovodi¢ova ochrana pred skratom nenahradza istenie vetvenych okru-
hov. Zaistite vetvené okruhy podla National Electrical Code Spojenych Statov americ-
kych a v sulade so vSetkymi nalezitymi miestnymi predpismi.

V nasledujucej tabulke najdete maximalne hodnoty istenia vetvenych okruhov.

Konstrukény rad Tavna poistka Isti€ vedenia
MOVIMOT® MM..D 250 V/500 V minimum, 250 V/500 V minimum,
25 A maximum 25 A maximum

Ochrana motora pred pretazenim

Teplota prostredia

jde

MOVIMOT® MM..D je vybaveny ochranou pred pretazenim, ktora zavisi od zatazenia
a poctu otaCok. Zaroven je pre pripad vypnutia a straty napatia vybaveny termickou
pamatou.

Prah vypinania je pri 140 % menovaného prddu motora.

MOVIMOT® MM..D je vhodny na pouzitie v prostredi s teplotou 40 °C a max. 60 °C pri
znizenom vystupnom prude. Na urCenie menovitého vystupného prudu pri teplotach
nad 40 °C sa musi vystupny prud znizit o 3 % na °C medzi 40 °C a 60 °C.

UPOZORNENIE

+ Ako externy zdroj napajania 24 V DC pouzite len preverené zdroje napatia s ob-
medzenym vystupnym napatim (U,,,, = DC 30 V) a obmedzenym vystupnym pru-
dom (I<8A)

» Certifikacia UL plati len pre prevadzku v napatovych sietach s napatim proti zemi
do max. 300 V. Schvalenie UL neplati pre prevadzky v sietach napajania s ne-
uzemnenym nulovym bodom (IT siete).

5
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Elektricka insStalacia
Pripojenie pohonu MOVIMOT®

5.3

L1

Pripojenie pohonu MOVIMOT®

L2

L3

(1]

(2]
[3]
[4]

[5]

[6]
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DC 24 V
27021598390283787

Napajanie 24 V DC

(externé alebo volitelnou jednotkou MLU..A/
MLG..A)

Vpravo/stop (binarny vstup)
VTavo/stop (binarny vstup)

Prepinanie pozadovanej hodnoty f1/f2 (binarny
vstup)

HT1/HT2: Spajacie svorky na Specificku sché-
mu

Hlasenie o pripravenosti na prevadzku

(kontakt zatvoreny = pripraveny na prevadzku)
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Funkcie svoriek vpravo/stop a vlavo/stop pri
binarnom riadeni:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Smer otaCania  Smer ota€ania
doprava aktivny dolava aktivny

Funkcie svoriek f1/f2:
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Funkcie svoriek vpravo/stop, vlavo/stop pri ria-
deni cez rozhranie RS485/priemyselnu zberni-
cu:

Obidva smery otacania
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Brzdovy odpor BW.. (len pri pohone
MOVIMOT® bez mechanickej brzdy)

Konektor na pripojenie volitefnych jednotiek
BEM alebo BES
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Elektricka insStalacia 5
Pripojenie pohonu MOVIMOT®

Pohon je zablokovany alebo
sa zastavi.

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10
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Elektricka instalacia

Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

54 Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

Pri montazi v blizkosti (mimo) motora meni¢a MOVIMOT® sa tento pripaja k motoru

pomocou sériovo vyrabaného hybridného kabla.

Na spojenie menitéa MOVIMOT® a motora sa mozu pouzivat' len hybridné kable SEW-

EURODRIVE.

Na strane meni¢a MOVIMOT® st mozné tieto vyhotovenia:
+ A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.4.1 MOVIMOT® s konektorom APG4

Pri vyhotoveni APG4 su podla pouzitého hybridného kabla tieto moznosti pripojenia

k motoru:
Vyhotovenie |A1 A2 A3
MOVIMOT® |APG4 APG4 APG4
Motor Kablova prie- |ASB4 ISU4
chodka/svorky
Hybridny ka- | 01867423 05930766 |08163251 A pre DR.63
bel

0816326X A pre DR.71-DR.132
05932785 .\ pre DR.63
05937558 A pre DR.71-DR.132

[1] Pripojenie cez svorky

78 Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D

9007199713407627

21326800/SK — 10/2014



21326800/SK — 10/2014

Elektricka inStalacia 5

Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

5.4.2 MOVIMOT® s konektorom ALA4

Pri vyhotoveni ALA4 existuju v zavislosti od pouzitého hybridného kabla nasledovné
moznosti pripojenia k motoru:

Vyhotovenie |B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Motor Kéablové priechodka/svorky ASB4
Hybridny ka- | 08179484 08162085
bel

9007199713429131

[11  Pripojenie cez svorky
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Elektricka insStalacia
Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

5.4.3 Pripojenie hybridného kabla

Nasledujuca tabulka uvadza priradenie vodiCov hybridného kabla s katalégovym &is-
lom 01867423 a 08179484 k prisluSnym svorkam motora DR..:

Svorky motora DR.. Farba dutiniek/oznacenie hybridného kabla
u1 Cierna/U1

V1 Cierna/V1

w1 Cierna/W1

4a Cervena/13

3a Biela/14

5a Modra/15

1b Cierna/1

2b Cierna/2

Pripojka PE Zelena/zlta + koniec tienenia (vnutorné tienenie)

Nasledujuci obrazok znazorfiuje pripojenie hybridného kabla na svorkovnicu motora
DR..:

BK/W1
BK/V1
BK/U1

RD RIS RIS
WH | e.z.z.z.z::.:.z.z.z.:.:.:.:.:,:g;;g&;.
BK/1
BK/2

©_©O O

)\ w2 U2 V2 f
ur vi wi
O O O
9007200445548683

Pri brzdovych motoroch nie je povolené instalovat brzdovy usmerfiovac.

jde

Pri brzdovych motoroch je brzda ovladana priamo menitom MOVIMOT®.

3()  Kompakiny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D
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Elektricka insStalacia
Pripojenie PC/notebook

Pripojenie PC/notebook

Pohony MOVIMOT® maju diagnostické rozhranie X50 (konektor RJ10) pre uvedenie
do prevadzky, parametrizaciu a servis.

Diagnostické rozhranie [1] sa nachadza pod zaslepkou, hore na meni¢i MOVIMOT®.
Pred tym, ako do diagnostického rozhrania pripojite konektor, odskrutkujte zaslepku.

A VYSTRAHA! Nebezpedéenstvo popalenia spdsobeného horticim povrchom menica
MOVIMOT® (obzvlast chladica).

Tazké poranenia.

+ Pred tym, ako sa meni¢a dotknete, nechajte meni¢ MOVIMOT® dostatotne vy-
chladnut.

Spojenie diagnostického rozhrania s beznym PC/notebookom sa realizuje pomocou
prevodnika rozhrania USB11A (katalogové Cislo 08248311).

Obsah dodavky:

* Prevodnik rozhrania USB11A
+ Kabel s konektorom RJ10

+ USB kabel rozhrania

1]
®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

9007199713527051
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

6 Uvedenie do prevadzky "Easy"

6.1 VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

> B> P o

>

UPOZORNENIE

Pri uvadzani do prevadzky bezpodmieneéne dodrzujte vSeobecné bezpelnostné po-
kyny uvedené v kapitole "Bezpecnostné pokyny".

A VYSTRAHA

Nebezpeéenstvo pomliazdenia kvoli chybajucim alebo poSkodenym ochrannym kry-
tom.

Smrt alebo tazké poranenia.

» Riadne namontujte ochranné kryty zariadenia, pozri Navod na obsluhu k prevo-
dovke.

» Zariadenie sa nesmie uviest do prevadzky bez namontovanych ochrannych kry-
tov.

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom neuplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuta

A VYSTRAHA

Chybné reakcie zariadeni sp6sobené nespravnym nastavenim zariadeni.
Smrt alebo tazké poranenia.

» Dodrzujte pokyny na uvedenie do prevadzky.

* InStalaciu zverte len vySkolenému odbornému personalu.

* Pouzivajte len nastavenia vhodné pre danu funkciu.

A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo popalenia spdsobené hortdcim povrchom zariadenia (napr. chladi-
¢a).
Tazké poranenia.

» Zariadenia sa dotykajte az po jeho dostato€nom vychladnuti.

UPOZORNENIE

Na zabezpeclenie bezporuchovej prevadzky neodpdjajte a nepripajajte vykonové ale-
bo signalové vedenia po&as prevadzky.

32 Kompakiny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6

Opis ovladacich prvkov

UPOZORNENIE

* Pred uvedenim do prevadzky stiahnite lakovanu krytku zo stavovej LED kontrolky.
Pred uvedenim do prevadzky stiahnite z typovych &titkov lakované ochranné félie.

jde

+ Pri siefovom stykaci K11 musite dodrzat’ minimalny vypinaci €as 2 s.

6.2 Opis ovladacich prvkov

6.2.1 Potenciometer pozadovanej hodnoty f1

POZOR

Strata potrebného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namontovanymi za-
slepkami na potenciometri poZzadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom rozhrani.
) Poskodenie typového &titka meni¢a MOVIMOT®,

» Po nastaveni pozadovanej hodnoty naskrutkujte naspat zaslepku potenciometra
pozadovanych hodnét s tesnenim.

Potenciometer f1 ma rézne funkcie v zavislosti od prevadzkového rezimu:

» Binarne riadenie: Nastavenie poZadovanej hodnoty f1
(f1 sa navoli cez svorku f1/f2 X6:7,8 = "0")
* Riadenie cez rozhranie Nastavenie maximalnej frekvencie f,,.,
RS485:

f1 [Hz] 100

0123456 7 8 910 [1]
18014398838894987

[1] Poloha potenciometra

6.2.2 Prepinac f2

PrepinaC f2 ma rézne funkcie v zavislosti od prevadzkového rezimu:

* Binarne riadenie: Nastavenie pozadovanej hodnoty 2
(f2 sa navoli cez svorku f1/f2 X6:7,8 = "1")
* Riadenie cez rozhranie Nastavenie minimalnej frekvencie f,
RS485:
% Prepina¢ f2
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10

=y Pozadovana hodnota| 5 | 7 |10 | 15 | 20 | 25 | 35 | 50 | 60 | 70 |100

f2 [Hz]

Kompaktny prevadzkovy néavod - MOVIMOT® MM.D = 33



Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis ovladacich prvkov

Prepinac f2

Minimalna frekvencia
[Hz]

10

12

15

20

25

30

35

40

6.2.3 Prepinac t1

Prepinad t1 sluZi na nastavenie zrychlenia pohonu MOVIMOT®. Cas rampy sa vztahu-
je na skok pozadovanej hodnoty z 1500 1/min (50 Hz).

Prepina¢ t1
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 7 8 9 | 10
Cas rampy t1 [s] 01(02|03[05|0,7| 1 10

34 Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D

21326800/SK — 10/2014



21326800/SK — 10/2014

Uvedenie do prevadzky "Easy" 6

Opis ovladacich prvkov

6.2.4 DIP prepinace S1 a S2

POZOR

PoSkodenie DIP prepinatov nevhodnym nastrojom.
Poskodenie DIP prepinacov.

» DIP prepinage prepinajte len vhodnym nastrojom, napr. skrutkovatom so Sirkou
Cepele < 3 mm.

» Sila, ktorou prepinate DIP prepinace, nesmie prekroCit 5 N.

9007199881389579
DIP prepina€ S1:
s1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Vyznam Binarne kédovanie Ochrana | Vykonnostny Frekvencia Timenie
pristrojovej adresy roz- | motora stupen motora PWM pri vol'nobe-
hrania RS485 hu
2° 2 2? 2
ON 1 1 1 1 Vyp. O jeden stuperi Premenliva Zap.
mensi (16, 8, 4 kHz)
motor
OFF 0 0 0 0 Zap. Motor 4 kHz Vyp.
je prispésobeny
DIP prepinac S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Vyznam Typ brzdy Odbrzdenie | Prevadzko-| Sledovanie Binarne kédovanie
brzdy bez vy rezim otacok dopinkové funkcie
uvolnenia
2° | 2" | 22 | 28
ON Volitelna brzda Zap. U/t Zap. 1 1 1 1
OFF Standardna Vyp. VFC Vyp. 0| 0[O0/ O
brzda

Kompaktny prevadzkovy navod - MOVIMOT® MM.D = 35



Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinacov S1

6.3
6.3.1

6.3.2

Opis DIP prepinacov S1
Prepinaé DIP S1/1-S1/4

Navolenie adresy rozhrania RS485 pohonu MOVIMOT® cez binarne kédovanie.

Desiatko- | 0 (1 |2 | 3| 4|5 |6 |7 8|9 (10({11|12|13 (14|15

va adresa

S1/1 - X[ -/ X|=-|X|=-|X|=-|X|-|X|-|X|-]X

S1/2 - =X | X|=-|=-|X|X|-]|-|X|X|-|-[X|X

S1/3 - -] =] X|X|X|X|-]|-]-]-|X|X|[X|X

S1/4 - -] =] =|=-|=-|=-|X[|X|X|X|X|X|[X|X

X [=ON — |=OFF

Podra riadenia meni¢a MOVIMOT® nastavte tieto adresy:

Riadenie Adresa
rozhrania
RS485

Binarne riadenie 0

Ovladacou jednotkou (MLG..A, MBG..A)

1

Prostrednictvom rozhrania komunikacnej zbernice (MF..)

1

O systéme MOVIFIT®-MC (MTM..)

1

Rozhranim priemyselnej zbernice s integrovanym miniautomatom
(MQ..)

1-15

O jednotke Master RS485

1-15

Prevodnikom pozadovanej hodnoty MWF11A

1-15

Prepina¢ DIP S1/5

Ochrana motora zapnuta/vypnuta

Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora musite deaktivovat' ochranu

motora.

Na zaru€enie ochrany motora je nutné pouzit TH (bimetalna regulacia teploty). Pritom
sa TH otvori, ked menovana teplota snimaca pradového okruhu dosiahne danu hod-

notu (pozri priru¢ku k priemyselnému rozdelovacu).

36 | Kompakiny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinacov S1

6.3.3 Prepinaé DIP S1/6

Nizsi vykonovy stupen motora

DIP prepina¢ S1/6 pri aktivacii umozfiuje priradenie meni¢a MOVIMOT® motoru
mensieho o jeden vykonovy stuper. Menovity vykon zariadenia sa tym nemeni.

Pri pouziti motora s niz8im vykonom je meni¢ MOVIMOT® z pohladu motora o jed-
nu vykonnostnu uroven vyssie. Tymto sa mbze zvysit' pretaZitelnost pohonu. Krat-
kodobo je mozné pouZit' vy8Si prud, ktory bude mat’ za nasledok vys3ie otackove
momenty.

Ciel DIP prepinacov S1/6 je kratkodobé vyuzitie najvysSich momentov motora.

Hranica prudu daného zariadenia je bez ohladu na polohu prepinaca vzdy rovna-
ka. Ochranna funkcia motora je prispdsobena v zavislosti od polohy prepinaca.

V takomto prevadzkovom rezime pri S1/6 = "ON" nie je mozna ochrana proti pre-
klopeniu motora.

Potrebné nastavenie DIP prepinaga S1/6 zavisi od typu motora, a tym aj od modu-
lu Drive Ident v meni¢i MOVIMOT®.

Najprv skontrolujte typ modulu Drive Ident v meni¢i MOVIMOT®. Nastavte DIP pre-
pina¢ S1/6 podla nasledujucich tabuliek.

Motor s pracovnym bodom 400 V/50 Hz

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Sietové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRS/400/50 Biela 18214371 230/400 50
DRE/400/50 Oranzova 18214398 230/400 50
DRP/230/400 Hneda 18217907 230/400 50
DRN/400/50 Bledomodra 28222040 230/400 50
Nastavenie prepinaca DIP S$1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v X zapojeni Motor v A zapojeni
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
DR63L4/..
0.25 DRES0SA4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
DRS7184/..
0.37 DRES0S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
DRS71M4/..
0.55 DRESOMA4/. . MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0.75 DRPIOMA4/. . MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80OM4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1.1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE90L4/..
1.5 DRP100M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100M4/..
2.2 DRP100L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100LS4/..

6
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinacov S1

Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v X zapojeni Motor v A zapojeni
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.0 DRP112M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE132S4/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..

Motor s pracovhnym bodom 460 V/60 Hz
Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové Cislo | Sietové napitie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRS/460/60 Zlta 18214401 266/460 60
DRE/460/60 Zelena 18214428 266/460 60
DRP/266/460 Bézova 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Modrozelena 28222059 266/460 60
Nastavenie prepinac¢a DIP $1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v X zapojeni Motor v A zapojeni
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80OM4/..
0.75 DRPIOM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1.1 DRPOOL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE9O0LA4/..
1.5 DRP9OL4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100L4/..
2.2 DRP112M4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.7 DRP132S4/. MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LCA4/..
4.0 DRE13284/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6
Opis DIP prepinacov S1

Motor s 50/60 Hz rozsahom napatia

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Sietové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRS/DRE/50/60 Fialova 18214444 220 —240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Bielozelena 28222067 220 - 230/380 — 400 50
266/460 60
Nastavenie prepinaca DIP S$1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v .\ zapojeni Motor v A zapojeni
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON $1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80M4/..
0.75 DRNSOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
1.1 DRN90S4/. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DREQOL4/..
1.5 DRN9OLA/ . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LC4/..
3.0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE132S4/..
4.0 DRN112M4/.. MMA40D.. - - B

Motor s pracovhym bodom 380 V/60 Hz (predpis ABNT tykajuci sa Brazilie)

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Siet'ové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]

DRS/DRE/380/60 Cervena 18234933 220/380 60
Nastavenie prepinaca DIP $1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00

Motor v _\ zapojeni Motor v A zapojeni

[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.37 DRS7134/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DRE80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRE80OM4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DRE90L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4.0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -

Motor s pracovhym bodom 400 V/50 Hz a s technolégiou LSPM

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Siet'ové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRE...J/400/50 Oranzova 28203816 230/400 50
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Opis DIP prepinacov S1

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Sietové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRU...J/400/50 Siva 28203194 230/400 50
Nastavenie prepinaca DIP S$1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v .\ zapojeni Motor v A zapojeni
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON $1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.25 DRU718J/.. - - MMO3D.. -
DRE71SJ4/..
0.37 DRU71MJ4/ . MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..
0.55 DRUSOSJ4/. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..
0.75 DRUSOMJ4/. . MMO7D.. - MM11D.. -
DRES80SJ4/..
1.1 DRU9OMJ4/ . MM11D.. - MM15D.. -
DRE80MJ4/..
1.5 DRU9OLJ4/. MM15D.. - MM22D.. -
DRE90OMJ4/..
2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DRE9OLJA4/..
3.0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -
4.0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - - -

Nastavenie maximalnej frekvencie PWM

« Pri nastaveni DIP prepinaca S1/7 = "OFF" pracuje MOVIMOT® s frekvenciou PWM
4 kHz.

* Pri nastaveni DIP prepinac¢a S1/7 = "ON" pracuje MOVIMOT® s frekvenciou PWM
16 kHz (nehlu¢na prevadzka). MOVIMOT® sa prepina v zavislosti od teploty chladi-

Ca a zataZenia menica, a to stupnovito po malych taktovych frekvenciach.

6.3.4 Prepinaé DIP S$1/7
6.3.5 Prepinaé DIP S1/8

TImenie kmitania pri volnobehu

Tato funkcia pri nastaveni DIP prepinata S1/8 = "ON" zniZzuje rezonan&né kmity pri
volnobehu.
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6.4
6.4.1

Opis DIP prepinacov S2
DIP prepinaé S2/1
Typ brzdy

Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinacov S2

» Pri pouziti Standardnej brzdy musi byt DIP prepina¢ S2/1 vzdy v polohe "OFF".

» Pri pouziti volitefnej brzdy musi byt DIP prepina¢ S2/1 vzdy v polohe "ON".

Motor Standardna brzda | Volitefna brzda
[Typ] [Typ]
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S$2/1 = "OFF" S2/1 ="ON"
460 V/60 Hz ABNT Technolégia
Rozsah napétia 50/60 Hz Brazilia LSPM

DR.63L4 BRO03 -

DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1

DRE80S4 DRU71MJ4

DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO05

DRS80S4 DRE80S4 DRU80SJ4

DRE80M4 DRU80OMJ4

DRP90M4 BE1 BE2

DRS80M4 DRN90S4 DRE80M4 DRES80SJ4 BE2 BE1

DRE90M4 DRU90MJ4

DRP90L4

DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1

DRE90L4

DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5

DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2

DRE100M4 DRU100MJ4

DRE100L4

DRP100L4

DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90LJ4 BE5 BE2

DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4

DRS100LC4 DRU100LJ4

DRE100LC4

DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11

DRE13254

DRP112584

Prednostné brzdové napatie

Typ MOVIMOT® (meni¢) Prednostné

Brzdové napatie

MOVIMOT® MM..D-503, velkost 1 (MMO03.. - MM15..) 230V

MOVIMOT® MM..D-503, velkost 2 (MM22.. — MM40..) 120V

MOVIMOT® MM..D-233, velkost 1 a 2 (MMO3.. - MM40..)

Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D | 2]




Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinaCov S2

6.4.2 DIP prepinac S2/2
Odbrzdenie brzdy bez odpojenia

Pri nastaveni DIP prepinaca S2/2 = "ON" je odbrzdenie brzdy mozné aj vtedy, ked po-
hon nie je odblokovany.

Funkcie binarneho riadenia

Pri binarnom riadeni mdZete odbrzdit’ brzdu privedenim signalu na svorku f1/f2 X6:7,8
pri spineni tychto predpokladov:

Stav svoriek Stav Chybo- | Funkcia brzdenia
RO Lo /52 uvolnenia |vy stav
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8
" "0" "0" Jednotka Ziadna |Brzdu ovlada meni¢
"0" "1 je uvolnena |chyba |MOVIMOT®.
i?a”ade' PoZadovana hodnota f1
" "0" " Jednotka Ziadna |Brzdu ovlada meni¢
"o" " je uvolnena |chyba |MOVIMOT®.
i?a”ade' PoZadovana hodnota 2
""" """ "0" |Zariadenie |Ziadna |Brzda je zablokovana.
"o" "o" nie je uvol- |chyba
nené zariade-
nia
"1 "1 """ Zariadenie Ziadna |Brzda je zablokovana.
nie je uvol- | chyba
nené zariade-
nia
"0" "0" "{" |Zariadenie |Ziadna |Brzda sa odblokuje na ma-
nie je uvol- |chyba |nuélne ovladanie."
nené zaria-
denia
VSetky ostatné stavy Zariadenie Chyba |Brzda je zablokovana.
nie je uvol- |zariade-
nené nia

1) V rezime "Expert" je potrebné nastavit’ aj parameter P600 (konfiguracia svoriek) na = "0" (Default) =>
"Prepinanie poZzadovanej hodnoty Dol'ava/Stop — Doprava/Stop".
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Funkcie pri riadeni cez rozhranie RS485

Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinacov S2

Pri riadeni cez rozhranie RS485 sa brzda odbrzdi aktivaciou v riadiacom slove:

Master MOVIMOT®
[E e oo oo oo oo oo oo oo | PO
'W'”T'[" [ _pot | P2 [ PoO3
[ en [ P2 | p3
-t PI
329547915
PO = procesné vystupné data Pl = procesné vstupné data
PO1 = riadiace slovo PI1 = stavové slovo 1
PO2 = otacky [%] P12 = vystupny prud
PO3 =rampa PI3 = stavové slovo 2
DO = binarne vystupy DI = binarne vstupy

Nastavenim bitu 8 v riadiacom slove mozZno brzdu odbrzdit' za tychto predpokladov:

Zakladny riadiaci blok

15 | 14 | 13

12

6 5 4 3 2 1 0

Riadiace slovo

Nepriradené"

1 |10 | 9 8 7
Bit | Bit | Neprira-
llgll ll8ll dené1)

"1 1 0" = uvolnenie
inak zastavenie

II1 n =
Reset

Nepriradeng"

honu

— Virtualne svorky na odbrzdenie brzdy bez uvolnenia po-

Virtualna svorka pre zabrzdenie brzdy a zablokovanie
koncového stupna riadiacim prikazom "Zastavenie"

1) Odporucanie pre vSetky nepriradené bity = "0"

Stav uvolnenia Chybovy stav Stavovy bit 8 Funkcia brzdenia

v ovladacom

stave
Jednotka Ziadna chyba zariadenia/ "o" Brzdu ovlada menic
je uvolnena ziadny komunikaény timeout MOVIMOT®.
Jednotka Ziadna chyba zariadenia/ """ Brzdu ovlada meni¢
je uvolnena Ziadny komunikacny timeout MOVIMOT®.
Zariadenie Ziadna chyba zariadenia/ "0" Brzda je zablokovana.
nie je uvolnené Ziadny komunikaény timeout
Zariadenie Ziadna chyba zariadenia/ " Brzda sa odblokuje na ma-
nie je uvolnené ziadny komunikacény timeout nualne ovladanie.
Zariadenie Chyba zariadenia/ "1" alebo "0" Brzda je zablokovana.
nie je uvolnené komunikaény timeout
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinaCov S2

Vol'ba pozadovanej hodnoty pri binarnom riadeni

Volba pozadovanej hodnoty pri binarnom riadeni podla stavu svorky f1/f2 X6: 7,8:

Stav uvolnenia Svorka f1/f2 X6:7,8 Aktivha pozadovana hodnota
Jednotka je uvolne- |Svorka f1/f2 X6:7,8 ="0" Potenciometer poZadovanej hod-
na noty f1 je aktivny

Jednotka je uvolne- |Svorka f1/f2 X6:7,8 ="1" Potenciometer poZadovanej hod-
na noty f2 je aktivny

Postup v pripade, ze zariadenie nie je pripravené na prevadzku

V zariadeni, ktoré nie je pripravené na prevadzku, je brzda vzdy zabrzdena nezavisle
od stavu svorky f1/f2 X6:7,8 alebo bitu 8 v riadiacom slove.

LED kontrolky

Stavova LED kontrolka blika rychlo a v pravidelnych intervaloch (t,, : t,,; = 100 ms :
300 ms), ked sa brzda odblokuje na manualnu obsluhu. Toto plati aj pre binarne ovla-
danie ako aj pre ovladanie prostrednictvom RS485.

6.4.3 DIP prepina¢ S2/3
Prevadzkovy rezim
+ DIP prepinag S2/3 = "OFF": Prevadzka VFC (len pre 4-p6lové motory)
» DIP prepinac¢ S2/3 = "ON": Prevadzka U/f rezervovana na vynimoc¢né pripady

6.4.4 DIP prepinac¢ S2/4
Sledovanie otacok
Sledovanie otacok (S2/4 = "ON") slizi na ochranu pohonu pri zablokovani.

Ked je pohon pri aktivnom sledovani otacok (S2/4 = "ON") v prevadzke dlhsie ako
1 sekundu na hrani¢nej hodnote pradu, zaéne meni¢ MOVIMOT® hlasit chybu v sledo-
vani otacok. Stavova LED kontrolka na meni¢i MOVIMOT® signalizuje chybu vtedy,
ked blika na ¢erveno (Chybové hlasenie 08). Tato chyba nastane len vtedy, ked je
hraniéna hodnota pradu dosiahnuta nepretrzite po dobu omeskania.

6.4.5 DIP prepinace S2/5-S2/8
Doplnkové funkcie

Binarnym kddovanim prepinacov DIP S2/5-S2/8 mbzete aktivovat’ doplnkové funkcie.
Popis doplnkovych funkcii najdete v navode na obsluhu. Dostupné dopinkové funkcie
aktivujete takto:

Desiatko- | 0 |1 | 2 (3 |4 |56 |7 8|9 |10({11 12|13 |14 |15
va hodno-

ta

S2/5 - X[ - X|-[X| -/ X|-|X|-|X|-]|X|-]X
S2/6 - - [X|X|-|-|X[|X|-|-]|X|X|-]-|X]|X
S2/7 - === X[X| X[ X|-|-]-|-]X[|X|X]|X
S2/8 - == =-]=--|=-1-|X|X[|X|X|X[|X|X]|X
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6
Opis DIP prepinacov S2
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Uvedenie do prevadzky s binarnym riadenim

6.5 Uvedenie do prevadzky s binarnym riadenim

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netpline vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

) * Meni¢€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minata

1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z napajacej skrine.

2. Skontrolujte, & pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podfa
predpisov.

Pozri kapitolu "Mechanicka inStalacia" a "Elektricka inStalacia".

3. Zaistite, aby DIP prepinace S1/1 - S1/4 boli v polohe "OFF" (= adresa 0). T.j.
MOVIMOT® bude binarne riadeny cez svorky.

4. Nastavte 1. otacky na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 (aktivny, ked svorka
f1/f2 X6:7,8 = "0") (Standardné nastavenie: cca 50 Hz (1500 1/min).

e

=
T o

I

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[1] pozicia potenciometra

5. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi zaslepkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom
rozhrani X50.

Poskodenie typového &titka menica MOVIMOT®.

+ Opétovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesne-
nim.

6. Nastavte 2. otacky na prepinadi f2 (aktivny, ked svorka f1/f2 X6,7,8 = "1").

Prepinac f2
Aretovana poloha 0 1 2134 5|6 |7|8]|9]10
Pozadovana hodnotaf2[Hz]| 5 | 7 |10 | 15|20 | 25| 35 | 50 | 60 | 70 [100
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6

Uvedenie do prevadzky s binarnym riadenim

UPOZORNENIE

Poclas prevadzky mdze byt 1. polet otd€ok je mozné plynule menit potenciometrom
pozadovanej hodnoty, ktory je dostupny zvonka.

jde

Otacky f1 a f2 mozno nastavit nezavisle od seba.

7. Na spinaci t1 nastavte ¢as rampy.

Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty z 1500 1/min (50 Hz).

Prepinac t1
Aretovana poloha 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
Cas rampy t1 [s] 0102|0305 (0,7| 1 2 1315|7110

8. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
9. Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napajacie napatie.

6.5.1 Reakcie menic¢a v zavislosti od stavu svoriek

Nasledujlca tabulka uvadza ¢innost meni¢a MOVIMOT® v zavislosti od stavu riadia-

cich svoriek:
Spravanie Stav svoriek Stavové
S S0 5 Siet 24v | fi2 | vpravol | vravor | LEP
Stop Stop
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Meni¢ vypnuty 0 0 X X X Vyp.
Meni¢ vypnuty 1 0 X X X Vyp.
Stop, chyba siet 0 1 X X X Blika ZI-
ta
Stop 1 1 X 0 0 Zlta
Chod doprava 1 1 0 1 0 Zelena
s f1
Chod dofava s f1 1 1 0 0 1 Zelena
Chod doprava 1 1 1 1 0 Zelena
s f2
Chod dolava s 2 1 1 1 0 1 Zelena
Stop 1 1 X 1 1 Zlta
Legenda:

0 = Zziadne napatie
1 = napatie

X = lubovolny stav
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Doplfiujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

6.6 Dopliiujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora dodrZujte nasledujtce poky-
ny:

6.6.1 Skontrolujte spoésob zapojenia pripojeného motora

Podla nasledujuceho obrazku skontrolujte, €i zvoleny spdésob zapojenia menica
MOVIMOT® zodpoveda zapojeniu pripojeného motora.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi

O O O

337879179

Pri brzdovych motoroch nesmie byt v svorkovej skrini namontovany brzdovy
usmernovac!

6.6.2 Ochrana motora a odpojenie smeru otacania
Pripojeny motor musi byt vybaveny ochranou TH.

* Pririadeni cez rozhranie RS485 musi byt TH zapojené nasledujucim spésobom:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

™ N ™ N ™ N
R IR IR
~ -~ | o ~ ~ | o ~ -~ | o
X E<: 3 > Z<: = < E <
> > >
N & g H N & g— N & C_:n—

TH TH TH

483308811

[A] Obidva smery otacania su uvolnené.
[B] Uvolneny je len smer ota¢ania dolava.
[C] Uvolneny je len smer ota¢ania doprava.

* Pri binarnom riadeni SEW-EURODRIVE odporuc¢a zapojit TH sériovo s relé "HIa-
senie prevadzkovej pripravenosti" (pozri nasledujuci obrazok).

— Hlasenie prevadzkovej pripravenosti musi byt kontrolované externym riadenim.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Doplfiujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

— Pokial hldsenie prevadzkovej pripravenosti nie je k dispozicii, pohon sa musi
odpoijit (svorky R (¥ X6:11,12 a L ¢ X6:9,10 = "0").

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26

K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.6.3 DIP prepinaé
Pri montazi meni¢éa MOVIMOT® v blizkosti motora musi byt DIP prepina¢ S1/5, odlis-
ne od nastavenia z vyroby, v polohe "ON":
S1 1] 2| 3] 4 5 6 7 8
Vyznam Binarne kédovanie Ochrana | Vykonnostny Frekvencia | TImenie vol-
pristrojovej adresy roz- | motora stupen motora PWM nobehu
hrania RS485
2° 2! 2? 2
ON 1 1 1 1 Vyp. O jeden stupen Premenliva Zap.
mensi motor (16, 8, 4 kHz)
OFF 0 0 0 0 Zap. Prisp6sobeny 4 kHz Vyp.

6
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Doplfiujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

6.6.4 Brzdovy odpor
+ Pri motoroch bez brzdy sa v pripajacej skrinke MOVIMOT® musi pripojit brzdovy

BW1/BW2

+ Pri brzdovych motoroch bez volitel'nej jednotky BEM sa na meni¢ MOVIMOT®
nesmie pripojit brzdovy odpor.

* Pri brzdovych motoroch s volitelnou jednotkou BEM a externym brzdovym od-
porom sa externy brzdovy odpor BW a brzda musia pripojit nasledovne.

BEM

00(00(20
ANAC|O

o3} s}
225

BE/BR

9007199895472907

6.6.5 Montaz meniéa MOVIMOT® v priemyselnom rozdelovaéi

Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora v priemyselnom rozdelovadi
sa riadte pokynmi uvedenymi v prisludnych priru¢kach k priemyselnej zbernici.
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71

Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou 7
VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou
zbernicou

VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

UPOZORNENIE

Pri uvadzani do prevadzky bezpodmieneéne dodrzujte vSeobecné bezpelnostné po-
kyny uvedené v kapitole "Bezpecnostné pokyny".

A VYSTRAHA

Nebezpeéenstvo pomliazdenia kvoli chybajucim alebo poSkodenym ochrannym kry-
tom.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Riadne namontujte ochranné kryty zariadenia, pozri Navod na obsluhu k prevo-

dovke.

» Zariadenie sa nesmie uviest do prevadzky bez namontovanych ochrannych kry-
tov.

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom neuplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuta

A VYSTRAHA

Chybné reakcie zariadeni sp6sobené nespravnym nastavenim zariadeni.
Smrt alebo tazké poranenia.

» Dodrzujte pokyny na uvedenie do prevadzky.

* InStalaciu zverte len vySkolenému odbornému personalu.

* Pouzivajte len nastavenia vhodné pre danu funkciu.

A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo popalenia spdsobené hortcim povrchom zariadenia (napr. chladi-
¢a).

> B B b -

Tazké poranenia.

» Zariadenia sa dotykajte az po jeho dostato€nom vychladnuti.

UPOZORNENIE

1 Na zabezpedenie bezporuchovej prevadzky neodpdjajte a nepripajajte vykonové ale-
bo signalové vedenia po&as prevadzky.
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou

Priebeh uvedenia do prevadzky

UPOZORNENIE

jde

+ Pri siefovom stykaci K11 musite dodrzat’ minimalny vypinaci €as 2 s.

* Pred uvedenim do prevadzky stiahnite lakovanu krytku zo stavovej LED kontrolky.
Pred uvedenim do prevadzky stiahnite z typovych &titkov lakované ochranné félie.

7.2 Priebeh uvedenia do prevadzky

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netplne vybitymi kondenzatormi.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni¢ odpojte od napéatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny €as vy-

pnutia:

— 1 minuta

1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z napajacej skrine.

2. Skontrolujte, & pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla

predpisov. Pozri kapitolu "Mechanicka instalacia" a "Elektricka inStalacia".

3. Nastavte spravnu adresu rozhrania RS485 pomocou DIP prepinacov S1/1-S1/4.

V spojeni s rozhraniami priemyselnej zbernice SEW (MF../MQ..) alebo
s MOVIFIT® vzdy nastavte adresu "1".

Desiatko- | 0 |1 |2 |3 |4 |56 7|8 10 (11|12 |13 ({14 | 15
va adresa
S1M1 - X| = X| - | X|-|X|-[X|-|X|-|X|-]X
S$1/2 - = X | X|=-]|-|X| X |- X|X|-|-|X|X
S$1/3 - -] ==X | X|X| X |- - |- X | X | X ]| X
S1/4 - -] ==-1=-]-]-]1-|X[X|X|X|X[X|X]|X
X |=ON ~ |=OFF

4. Na spinadi f2 nastavte minimalnu frekvenciu f,.

% Prepinac f2

Aretovana poloha 0 1 6 | 7189110

,5' Minimalna frekvencia f.,, 2| 5|7 10|12 (15|20 |25 |30 | 35|40

[Hz]

5. Ak sa €as rampy nezadava cez priemyselnu zbernicu, nastavte ho na prepinadi t1.

Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty z 1500 1/min (50 Hz).

Prepina¢ t1
Aretovana poloha 0|1 213|415 7 9 110
Cas rampy t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 3 10

6. Skontrolujte, €i je uvolneny pozadovany smer otacania.
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou

Priebeh uvedenia do prevadzky 7

Vpravo/Stop

VFavo/Stop

Vyznam

aktivovany

aktivovany

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

» Obidva smery otacania su uvolnené.

aktivovany

neaktivovany

24V X6:1,2,3

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

Uvolneny je len smer ota¢ania doprava.

+ Zadanie poZadovanej hodnoty pre ota¢anie dola-
va spdsobi zastavenie pohonu.

neaktivovany | aktivovany
«© Yo
N bt
— )
x X[ X
zl ICG
N [a g N}

Povoleny je len smer otéd€ania dolava.

» Zadania ziadanej hodnoty pre otacanie doprava
vedu k zastaveniu pohonu.

Zariadenie je zablokované alebo sa zastavi po-

neaktivovany | neaktivovany
@ Yo
o ==
— —|o®
© I
x X[ X
zl [CG
N o

hon.

7. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkuijte.
8. Potenciometrom pozadovanej hodnoty f1 nastavte potrebné maximalne otacky.

[1] Poloha potenciometra

9. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi zaslepkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom
rozhrani X50.

Poskodenie typového &titka menica MOVIMOT®.
+ Opatovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesne-

nim.

A

f1 [Hz] 1007
751
501

251

18014398838894987

10.Pripojte riadiace napétie DC 24 V a sietové napajacie napéatie.
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou
Priebeh uvedenia do prevadzky

Informacie o funkcii v spojeni s jednotkou master RS485 najdete v kapitole "Funkcia
so zariadenim RS485-Master" navodu na obsluhu.

Informacie o funkcii v spojeni s rozhraniami priemyselnych zbernic najdete v prislus-
nych priru¢kach k priemyselnej zbernici.
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8 Servis
8.1

Servis
Stavové a chybové hlasenia

Stavové a chybové hlasenia

8.1.1 Vyznam stavovych LED
Stavova LED kontrolka sa nachadza na hornej strane meni¢a MOVIMOT®.
3-farebna stavova LED kontrolka signalizuje prevadzkové a chybové stavy menica
MOVIMOT®.
LED Vyznam Mozna pric¢ina
Farba Stav prevadzky
Stavu Chybového ko-
du
Vyp. Nie je pripraveny |Nie je pripojené 24 V napajanie.
na prevadzku
Zlta Nie je pripraveny |Prebieha faza autotestu alebo je pripojené 24 V napajanie, ale
pravidelne blikajuca na prevadzku sietové napétie nie je v poriadku.
ZIta Pripraveny na Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu aktivne (len pri S2/2

pravidelne rychlo blika-
juca

prevadzku

= "ON")

ZIta Pripraveny na Napajacie napatie 24 V a sietové napatie su v poriadku, ale
stale svieti prevadzku, ale Ziaden signal uvolnenia.
zazladkenle J(,e Ak pohon pri uvolneni nebezi, skontrolujte uvedenie do pre-
zablokované vadzky!
ZIta Pripraveny na Napajacie napatie 24 V a sietové napatie su v poriadku,

2 x zablika, prestavka

prevadzku,

ale stav manual-
nej prevadzka
bez uvolnenia

Na aktivaciu automatického rezimu ukondite manualnu obslu-
hu.

Zelena/zita
so striedajucou sa far-
bou blikajuce

Pripraveny na
prevadzku, ale
Casovy limit

Porucha komunikacie pri cyklickej vymene dat.

Zelena Jednotka je uvol- |Motor je v prevadzke.
stéle svieti nena
Zelena Hrani¢na hodnota | Motor sa nachadza na prudovej medzi.

pravidelne rychlo blika-
juca

prudu aktivna

Zelena
pravidelne blikajuca

Pripraveny na
prevadzku

Je aktivna funkcia pokojového prudu.

Zelenalcervenalzelena

Lokaliza¢na funk-

Lokaliza¢na funkcia bola aktivovana.

SO strifedgj,Ucou sa fat:- cia aktivna Pozri Parameter 590

bou blikajuca s prestav-

kami

Zlta Chyba 07 Prili§ vysoké medziobvodové napétie.

2 x zablika, prestavka
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8 Servis
Stavové a chybové hlasenia

LED Vyznam Mozna pric¢ina
Farba Stav prevadzky
Stavu Chybového ko-
du
Cervena Chyba 08 Chyba sledovania otacok (len pri S2/4 = "ON")
pomaly blikajuca alebo pri aktivnej doplnkovej funkcii 13).
Chyba 09 Chyba pri uvadzani do prevadzky
Doplnkova funkcia 4, 5, 12 (S2/5-S2/8) nie je povolena.
Chyba 15 Chyba napajania 24 V
Chyba 17-24, 37 |Chyba CPU
Chyby 25, 94 Chyba EEPROM
Chyby 38, 45 Chyba dat jednotky, motorov
Chyba 44 Hrani¢na hodnota prudu je prekro¢ena po dobu dlhdiu ako
500 ms (len pri doplnkovej funkcii 2)
Chyba 90 Nespravne priradenie motor - menic.
Chyba 97 Chyba pri prenose sady parametrov
Chyba 99 Firmvér nepodporuje volitefnu jednotku MLK31A
(len MOVIMOT® s rozhranim AS)
Cervena Chyba 01 Nadprud koncového stupfia
3 x zablika, prestavka Chyba 11 Prehriatie koncového stupnia
Cervena Chyba 84 PretaZenie motora
4 x zablika, prestavka
Cervena Chyba 4 Chyba brzdového strieda¢a
5 xzablika, prestavka [~ 1o gg Prehriatie brzdy
Nespravne priradenie motor - menic.
Na svorkach X1:13-X1:15 je su€asne pripojena brzda a
brzdovy odpor. Toto je nepripustné.
Cervena Chyba 06 Vypadok sietovych faz
6 x zablika, prestavka [ p, g1 Podmienka Startu”
Chyba 82 Vychodiskové fazy su prerusené.

Cervena
stale svieti

Nie je pripraveny
na prevadzku

Skontrolujte 24 V napadjanie.

Musi byt pripojeny vyrovnany rovnaky prud so zvySkovym
zvinenim min. 13 %.

1) len pri pouziti v zdvihacej technike

Kédy blikania stavovych LED

Rovnomerné blikanie:

Rovnomerné rychle blikanie:

Blika s meniacimi sa farbami:

Blika s meniacimi sa farbami a s prestav-

kou:

N x blika, pauza:

LED 600 ms svieti, 600 ms nesvieti
LED 100 ms svieti, 300 ms nesvieti
LED 600 ms zelena, 600 ms Zlta

LED 100 ms zelena, 100 ms ¢ervena, 100 ms zelena, 300 ms
prestavka

LED N x (600 ms Cervena, 300 ms nesvieti), potom LED 1 s
nesvieti
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Servis
Zoznam chyb

8.2 Zoznam chyb
Nasledujuca tabufka vam pomdze pri vyhfadavani chyb:
Kod Chyba Mozna pric¢ina Opatrenie
- Casovy limit Chybajuce spojenie L, RS | Skontrolujte a obnovte spojenie.
komunikacie +, RS- medzi meni¢om
®
(Motor zostal stat, g@gg/m a masterom
bez chybového kddu)
P&sobenie EMC Skontrolujte, prip. opravte tienenie datovych
kablov.
Nespravny typ (cyklicky) pri| Skontrolujte pocet pohonov MOVIMOT® pripo-
acyklickom datovom preno- | jenych na master. Pri asovom limite s diZkou
se, protokolovaci interval  |napr. 1 s m6Ze byt ako slave pri cyklickej ko-
medzi jednotlivymi telegra- | munikacii pripojenych maximalne 8 pohonov
mami je vacsi ako nastave- | MOVIMOT®.
ny cas timeoutu. Skratte cyklus telegramu, predizte ¢as timeou-
tu alebo zvolte typ telegramu "acyklicky".
- Napajacie napatie Napatie medziobvodu je Skontrolujte, & napajacie vedenie a napatie
nie je k dispozicii prili§ nizke, siete 24 V nie su prerusené.
(Motor zostal stat, bol zisteny vypadok fazy.
bez chybového kddu)
- Napajacie napatie Napajacie napatie 24 V nie | Skontrolujte, ¢i napajacie napatie 24 V nie je
24 V nie je k dispo- |je k dispozicii. prerusené.
zicil Skontrolujte hodnotu 24 V napajacieho napa-
(Motor zostal stat, tia.
bez chyboveho kodu) Pripustné napatové siete: DC 24 V + 25 %,
EN 61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %.
Motor sa samocinne rozbehne, akonahle sie-
tové napéatie dosiahne normalne hodnoty.
Napajacie napatie AUX Po- | Skontrolujte, €i napajacie napatie AUX Power
wer nie je k dispozicii. nie je prerusené.
(len MOVIMOT® s rozhra- | Skontrolujte hodnotu napajacieho napéatia
nim AS) AUX Power.
Pripustné napatové siete: DC 24 V £ 25 %,
EN 61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %.
Motor sa samocinne rozbehne, akonahle sie-
tové napatie dosiahne normalne hodnoty.
01 Nadprud koncové- | Skrat na vystupe menica Skontrolujte spojenie medzi vystupom menica
ho stupna a motorom, ako aj vinutie motora na skrat.
Resetovanie chyby. "
04 Brzdovy strieda¢ Nadprud v brzdovom vy- Skontrolujte/vymente pripojenie odporu.

stupe, chybny odpor, odpor
ma nizku ohmicku hodnotu

Skrat brzdovej cievky

Vymena brzdy.
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Servis

Zoznam chyb
Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatrenie
06 Vypadok fazy Vypadok fazy Skontrolujte, &i v sietovych privodoch nedoslo
(Chybu mbzete roz- k vypadku fazy.
poznat len pri zata- Odstranenie chyby".
zeni pohonu)
07 Napatie na medzi- | Prili§ kratky ¢as rampy. Predizte &as rampy.
obvode je prilis vy- Odstranenie chyby".
soké
Nespravne pripojena Skontrolujte/opravte pripojenie brzdového od-
brzdova cievka/brzdovy od- | poru/brzdovej cievky.
por Odstranenie chyby".
Nespravny vnutorny odpor | Skontrolujte vnutorny odpor brzdovej cievky/
brzdovej cievky/brzdového |brzdového odporu (pozri navod na obsluhu,
odporu kapitolu "Technické udaje").
Odstranenie chyby".
Tepelné pretazenie brzdo- | Spravne dimenzujte brzdovy odpor.
vého odporu, nespravne di- Odstranenie chyby”
menzovany brzdovy odpor '
Nedovoleny rozsah napatia | Skontrolujte sietové vstupné napatie, i sa na-
chadza v dovolenom rozsahu.
Odstranenie chyby".
08 Sledovanie otaéok |Odchylka otacok vplyvom |Znizte zatazenie pohonu.
prevadzky na pradovej me- Odstranenie chyby".
dzi
09 Uvedenie do pre- Nedovoleny modul Drive Pri pohone MOVIMOT® s napajanim 230 V su
vadzky Ident pri zariadeni pripustné vSetky moduly Drive Ident (pozri na-
MOVIMOT® napdjanim vod na obsluhu, kapitolu "Priradenie modulu
230V Drive Ident")
Skontrolujte/opravte modul Drive Ident.
Pri pohone MOVIMOT® Nastavenia prepinacov DIP S2/6 a S2/8.
MM..D s rozhranim AS nie
su doplinkové funkcie 4, 5,
12 pripustné.
1 Tepelné pret'azenie |Znecisteny chladic. Vycistite chladic.
koncového stupna : ; 1
t h ),
alebo vnutorna chy- Odstranenie chyby
ba jednotky Teplota okolia je prili§ vy- | Znizte teplotu okolia.
soka. Odstranenie chyby".
Hromadenie tepla na meni- | Zabrarte hromadeniu tepla.
- ®
¢ MOVIMOT Odstranenie chyby".
Prili§ vysoké zataZenie po- | Znizte zataZenie pohonu.
honu. Odstranenie chyby".
15 Sledovanie 24 V Pokles napéatia 24 V napa- | Skontrolujte napatie 24 V.
jania Odstranenie chyby".
17 - 24 |Chyba CPU Chyba CPU Odstranenie chyby".
37
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Servis
Zoznam chyb

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatrenie
25 Chyba EEPROM Chyba pri pristupe na Parameter P802 nastavte na vyrobné nastave-
EEPROM nie.
Odstranenie chyby".
Meni¢ MOVIMOT® nanovo parametrovat’.
Pri opakovanom/viacnasobnom vyskyte chyby
kontaktujte servis SEW.
26 Externa svorka Externy signal na svorke Odstrarite/resetujte externu chybu.
X6: 9,10 nie su prilozené
38 Kod chyby 38 Interna chyba Kontaktujte servis SEW.
43 Komunikaény Komunikaény timeout pri Skontrolujte/opravte komunikaéné spojenie
timeout cyklickej komunikacii cez | medzi mastrom RS485 a meni¢om
rozhranie RS485. MOVIMOT®.
Pri tejto chybe sa pohon POZOR! Po obnoveni komunikacie sa znovu
zabrzdi podfa nastavenej | pohon znovu uvolni.
rampy a zablokuje. Skontrolujte pocet slaves pripojenych k mastru
RS485. Ked je ¢asovy limit menica
MOVIMOT® nastaveny na 1 s, mdZete na ma-
ster RS485 pri cyklickej komunikacii pripojit’
maximalne 8 meni¢ov MOVIMOT® (slaves).
Interna komunikaéna chy- | Kontaktujte servis SEW.
ba
(len MOVIMOT® MM..D s
rozhranim AS)
44 Prekroéena medzna | Nastavena hrani¢na hod- | Znizte zatazenie alebo na prepinadi f2 zvyste
hodnota pradu nota pridu je prekro€ena |hodnotu medzného prudu (len pri doplnkovej
po dobu dlhSiu ako funkcii 2).
500 ms. Chyba len pri ak-
tivnej doplnkovej funkcii 2.
Stavova LED kontrolka bli-
ka na Cerveno.
81 Chyba Startovacej |Menic nebol schopny Skontrolujte spojenie meni¢a MOVIMOT®
podmienky v priebehu predmagnetiza- | s motorom.
cie dodat’ do motora poza-
dovany prud.
Menovity vykon motora je
prili§ maly v porovnani
s vykonom menica.
82 Chyba vstup otvo- |Prerudené 2 alebo v3etky | Skontrolujte spojenie meni¢éa MOVIMOT®

reny

fazy na vystupe.

s motorom.

Menovity vykon motora je
prili§ maly v porovnani
s vykonom menica.

Skontrolujte spojenie meni¢a MOVIMOT®
s motorom.
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Servis

Zoznam chyb
Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatrenie
84 Tepelné pret'azenie |Pri montazi menica Prepinac¢ DIP S1/5 nastavte na "ON".
® s .
motora MOVIM(?T v blizkosti mo- Odstranenie chyby".
tora, aktivna ochrana mo-
tora.
Pri kombinacii menica Skontrolujte polohu prepina¢ DIP S1/6.
© .
MOVIMOT a motora je Odstranenie chyby".
nespravne nastaveny vyko-
novy stuper.
Teplota okolia je prili§ vy- | ZniZte teplotu okolia.
soka. Odstranenie chyby".
Hromadenie tepla na meni- | Zabrarte hromadeniu tepla.
" ®
¢ MOVIMOT Odstranenie chyby".
Prili§ vysoké zatazZenie Znizte zataZenie motora.
LS Odstranenie chyby".
Prili§ nizke otacky. Zvyste otacky.
Odstranenie chyby".
Ak sa chyba objavi kratko | Skontrolujte kombinaciu motora a menica
po prvom uvolneni. MOVIMOT®.
Odstranenie chyby".
Pri pouziti menica Znizte zatazenie motora.
MOVIMOT® so zvolenou A 1
t h ),
doplinkovou funkciou 5 sa Odstranenie chyby
aktivovalo sledovanie te-
ploty motora (termostat vi-
nutia TH).
89 Prehriatie brzdy Tepelné pretaZzenie brzdo- |Predizte &as rampy.
vej cievky Odstranenie chyby".
Vada na brzdovej cievke. | Kontaktujte servis SEW.
Brzdova cievka a brzdovy | Na pohon pripojte brzdu alebo brzdovy odpor.
odpor su pripojené.
Meni¢ sa nehodi k motoru. | Skontrolujte kombinaciu motora (brzdove;j
i iX ®
(len ked sa chyba vyskytne cievky) a meni¢a MOVIMOT®.
po prvom uvolneni) Skontrolujte/opravte nastavenia prepinacov
DIP S1/6 a S2/1.
Odstranenie chyby".
90 Rozpoznanie vyko- |Nedovolené priradenie me- | Skontrolujte/opravte nastavenia prepinatov
nového stupina ni¢a k motoru. DIP S1/6 a S2/1.
Skontrolujte/opravte spdsob zapojenia pripoje-
ného motora.
Skontrolujte, & modul Drive Ident je vhodny
a Ci je spravne zasunuty.
Pouzite meni¢ MOVIMOT® alebo motor s inym
vykonom.

6()  Kompaktny prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D

21326800/SK — 10/2014



21326800/SK — 10/2014

Servis 8
Vymena meniéa

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatrenie
91 Komunikaény éaso- | Casovy limit rozhrania prie- | Skontrolujte/opravte komunika&né spojenie
vy limit zbernice myselnej zbernice a meni¢ | medzi rozhranim zbernice a meni¢om
MOVIMOT® MOVIMOT®. MOVIMOTP®. Rozhranie zbernice signalizuje
chybu len nadradenému riadenia.
94 Chyba kontrolného |Chybna EEPROM. Kontaktujte servis SEW.
suc¢tu EEPROM
97 Chyba kopirovania |Odpojenie ovladacej jed- |Pred potvrdenim chyby naditajte vyrobné na-
notky DBG alebo PC/note- |stavenie alebo kompletnu datovu sadu z ovla-
booku poc&as kopirovania. |dacej jednotky DBG alebo z programu
MOVITOOLS® MotionStudio.
Vypnite a zapnite 24 V na- | Pred potvrdenim chyby naditajte vyrobné na-
pajanie pri kopirovani. stavenie alebo kompletnu datovu sadu z ovla-
dacej jednotky DBG alebo z programu
MOVITOOLS® MotionStudio.
99 Firmvér MOVIMOT® |Firmvér MOVIMOT® nie je | Kontaktujte servis SEW.

nie je kompatibilny |kompatibilny s volitelnou
s volitel'nou jednot- |jednotkou MLK3.A.
kou MLK3.A

(len MOVIMOT®
s rozhranim AS)

1) Pri Standardnom pohone MOVIMOT® odstrarite chybu vypnutim napajania 24 V alebo resetovanim chyby.Pri pohone MOVIMOT® a
rozhranim AS odstrarite chybu prostrednictvom signalov rozhrania AS alebo resetovanim chyby prostrednictvom diagnostickej zdierky.

8.3

Vymena menica

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni¢ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuta

1. Odstrante skrutky a meni¢ MOVIMOT® odpojte z pripajacej skrinky.

2. Udaje na typovo $titku doterajieho meniéa MOVIMOT® porovnajte s idajmi na ty-
povom §titku nového meniéa MOVIMOT®.

UPOZORNENIE

Meni¢ MOVIMOT® mézete vymenit len za meni¢ MOVIMOT® s rovnakym typovym
Cislom.

jde

3. Nastavte v8etky ovladacie prvky
+ DIP prepinag S1
* DIP prepina¢ S2
» Potenciometer pozadovanej hodnoty f1

* Prepinac f2
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Servis
Vymena menica

* Prepinac t1

na novom meni¢i MOVIMOT® podla obsluznych prvkov predchadzajuceho menica
MOVIMOT®.

4. Odblokujte modul Drive Ident nového meniéa MOVIMOT® a opatrne ho stiahnite.

18014399028685579

5. Takisto odblokujte modul Drive Ident nového meni¢a MOVIMOT® a opatrne ho
stiahnite.

Tento modul Drive Ident nasadte do nového meni¢a MOVIMOT®.

Dbaijte na to, aby modul Drive Ident zaskogil.
6. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
7. Meni¢ MOVIMOT® pripojte na napajanie.

UPOZORNENIE

Pri prvom zapnuti po vymene zariadenia musi byt privedené stabilné a neprerusené
24 V napajanie po¢as minimalne 10 sekund.

jde

Po vymene zariadenia moze trvat az 6 s, kym bude meni¢ MOVIMOT® signalizovat
pripravenost na prevadzku.

8. Skontrolujte funkciu nového meni¢éa MOVIMOT®.
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9

Vyhlasenie o zhode

Prehlasenie o zhode ES

Vyhlasenie o zhode 9

EURODRIVE

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG

900030110

Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal % i
prehlasuje vo vyluénej zodpovednosti zhodu nasledujucich vyrobkov
Meni¢ frekvencie typového radu MOVIMOT® D
v danom pripade v spojeni s trojfazovym motorom
podra
smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES 1)
Smernice o nizkom napati 2006/95/ES
Smernice o EMC 2004/108/ES 4)
pouzité harmonizované normy: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)
EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007
1) Vyrobky su uréené na montaz do strojov. Uvedenie do prevadzky je zakazané tak diho, kym sa

neskonstatuje, Ze stroje, do ktorych sa maju vyrobky namontovat, zodpovedaju ustanoveniam
vy$Sie uvedenej Smernice o strojovych zariadeniach.

4) Uvedené vyrobky nie su v zmysle Smernice o EMZ Ziadne samostatne prevadzkovatelné vyrobky.
AZ po v€leneni vyrobkov do komplexného systému sa mdze tento systém posudit ohladne EMZ.
Posudenie bolo preukazané pre typicku konstelaciu zariadenia, ale nie pre samostatny vyrobok.

5) VSetky bezpecnostno-technické podmienky dokumentacie Specifickej pre vyrobok (navod na
obsluhu, priru¢ka atd.), musia byt dodrziavané pocas celého Zivotného cyklu vyrobku.

Bruchsal 12.08.10

Miesto Datum

Johann Soder
Hlavny technik

a) Splnomocnenec pre vystavenie tohto prehlasenia v mene vyrobcu
b) Splnomocnenec pre zostavovanie technickej dokumentacie

Kompaktny prevadzkovy néavod - MOVIMOT® MM.D (53
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