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Observagoes gerais
Conteudo desta documentagao

1 Observagoes gerais

1.1 Conteudo desta documentagao

Esta documentacao contém indicagdes gerais de seguranga e informacgdes seleciona-
das sobre o MOVIMOT® MM..D.

Observar que esta documentagdo nao substitui as instrugcbes de operacdo deta-
Ihadas.

Por isso, ler atentamente as instru¢gdes de operagao detalhadas antes de operar o
MOVIMOT® MM..D.

Observar e seguir as informacgdes, instru¢gdes e notas nas instrugdes de operacao
detalhadas e nas instrugdes de operacao "Motores CA DR.71 — 315", Isso é o pré-
-requisito para a operagdo sem falhas do MOVIMOT® MM..D e para o atendimento
a eventuais reivindicagdes dentro do prazo de garantia.

As instrugbes de operagdo detalhadas, bem como outras documentagdes do
MOVIMOT® MM..D, encontram-se no CD ou DVD fornecido, no formato PDF.

A documentagao técnica completa da SEW-EURODRIVE esta disponivel para
download no formato PDF na homepage da SEW-EURODRIVE:
www.sew-eurodrive.com.

1.2 Estrutura das adverténcias

1.21 Significado das palavras de aviso

A seguinte tabela mostra a sub-diviséo e o significado das palavras do sinal e das ad-

verténcias.

Palavra de aviso Significado Consequéncias em caso de nao
observacgao

A PERIGO Perigo iminente Morte ou ferimentos graves

A AVISO Possivel situagéo de risco Morte ou ferimentos graves

A CUIDADO Possivel situagao de risco Ferimentos leves

ATENCAO Possiveis danos no material Dano no sistema do acionamento ou
no seu ambiente

NOTA Informacao util ou dica: Facilita o

manuseio do sistema do acionamen-
to.

1.2.2 Estrutura das adverténcias especificas a determinados capitulos

As adverténcias especificas se aplicam ndo somente a uma determinada agdo, mas
também a varias agdes dentro de um assunto especifico. Os simbolos de perigo usa-
dos advertem para um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia especifica a determinados capitulos:

PALAVRA DE AVISO!

Tipo de perigo e sua causa.

Possiveis consequéncias em caso de ndo observagao.

Medida(s) para prevenir perigos.

1
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Observagoes gerais
Documentos validos

Significado dos simbolos de perigo

Os simbolos de perigo que se encontram nas adverténcias tém o seguinte significado:

Simbolo de perigo |Significado

Ponto de perigo geral

Aviso de tenséo elétrica perigosa

Aviso de superficies quentes

Aviso de perigo de esmagamento

Aviso de carga suspensa

Aviso de arranque automatico

>R E>>

1.2.3 Estrutura das adverténcias integradas

As adverténcias integradas estao diretamente integradas na agéo antes do passo que
representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia integrada:

« A PALAVRA DE AVISO! Tipo de perigo e sua causa.
Possiveis consequéncias em caso de nao observagao.
— Medida(s) para prevenir perigos.

1.3 Documentos validos

Para além disso, deve ter em conta as seguintes documentagdes

+ Catalogo "Motoredutores MOVIMOT®"

* Instrugdes de operagao "Motores CA DR.71 — 315"

 Instrugdes de operagado do redutor (somente para motoredutores MOVIMOT®)

Estas publicagdes estdo disponiveis para o download na internet
(http://www.sew-eurodrive.com, item "Documentacgdes").
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Indicagbes de seguranga 2

Observagdes preliminares

2 Indicagdes de seguranga

As seguintes indicagdes de seguranga tém como objetivo evitar danos em pessoas e
danos materiais. O usuario deve garantir que as indicagcdes de seguranca basicas se-
jam observadas e cumpridas. Certificar-se que os responsaveis pelo sistema e pela
operagao bem como pessoas que trabalham por responsabilidade prépria na unidade
leram e compreenderam as instru¢des de operagao inteiramente. Em caso de duvidas
ou necessidade de informacdes adicionais, contate a SEW-EURODRIVE.

21 Observagoes preliminares

As indicacdes de seguranga a seguir referem-se principalmente a utilizagao de acio-
namentos MOVIMOT®. Na utilizagdo de outros componentes SEW, também observar
as indicagbes de seguranga para os respectivos componentes nas respectivas docu-
mentagdes.

Favor observar também as indica¢des de seguranga adicionais constantes nos diver-
sos capitulos desta documentacgao.

2.2 Informacao geral

Nunca instalar ou colocar em operagéo produtos danificados. Em caso de danos, fa-
vor informar imediatamente a empresa transportadora.

Durante a operagio, os acionamentos MOVIMOT® podem possuir pegas em movi-
mento ou rotativas ou superficies quentes.

Em caso de remocao da cobertura necessaria sem autorizagao, de uso desapropria-
do, instalagdo ou operacgao incorreta existe o perigo de ferimentos graves e avarias
no equipamento. Para mais informagdes, deve consultar a documentagao.

2.3 Grupo alvo

Os trabalhos de instalagéo, colocagdo em operagao, eliminagédo de irregularidades e
manutencéo s6 devem ser realizados por pessoal técnico qualificado (sob conside-
racéo das seguintes normas e regulamentos: IEC 60364 e/ou CENELEC HD 384, ou
DIN VDE 0100 e IEC 60664, ou DIN VDE 0110 e as normas de prevengao de aciden-
tes).

Pessoal técnico qualificado no contexto destas indicagcbes de seguranga sao pessoas
que tém experiéncia com a instalagdo, montagem, colocagao em operagao e opera-
¢ao do produto e que possuem as qualificagdes adequadas para estes servigos.

Todos os trabalhos relacionados ao transporte, armazenamento, a operagéo e des-
carte devem ser realizados por pessoas que foram instruidas e treinadas adequada-
mente para tal.

Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D 7
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Indicagdes de seguranga
Utilizagao recomendada

24

2.41

242

2.5

Utilizagao recomendada

Os conversores MOVIMOT® sdo componentes destinados @ montagem em sistemas
ou maquinas elétricas.

Quando instalado em maquinas, é proibida a colocagdao em operagédo do conversor
MOVIMOT® (inicio da operagéo correta) antes de garantir que as maquinas cumprem
os regulamentos da diretiva de maquinas 2006/42/CE.

A colocacdo em operacao (ou seja, inicio da utilizagdo conforme as especificagdes)
s6 é permitida se a diretriz EMC 2004/108/CE for cumprida.

Os conversores MOVIMOT® cumprem as exigéncias da diretriz de baixa tensdo
2006/95/CE. As normas contidas na declaragdo de conformidade sdo aplicadas para
o conversor MOVIMOT®.

Os dados técnicos e as especificagdes sobre as condigdes de ligagédo estédo indicadas
na plaqueta de identificacdo e na documentacéo e é fundamental que sejam cumpri-
dos.

Funcgoes de seguranca

Os conversores MOVIMOT® nZo podem assumir fungdes de segurancga, a ndo ser
que estas fungdes estejam descritas e que sejam expressamente permitidas para tal.
Componentes relacionados a seguranga séo assinalados com o logétipo FS para um
funcionamento seguro.

Aplicagoes de elevagao

Os conversores MOVIMOT® sdo adequados para a utilizagdo em sistemas de eleva-
¢ao apenas em casos especificos limitados, ver capitulo "Funcao adicional 9" das ins-
trugdes de operagao.

Os conversores MOVIMOT® n&o podem ser utilizados para aplicagbes de elevagao
como dispositivo de seguranga.

Transporte, Armazenamento

Observar as instrugdes para transporte, armazenamento e manuseio correto. Obser-
var intempéries climaticas de acordo com o capitulo "Dados Técnicos" das instrugdes
de operacao. Aperte firmemente os olhais de suspenséo instalados para o transporte.
Estes foram concebidos para suportar o peso do acionamento MOVIMOT®. N&o mon-
tar nenhuma carga adicional. Caso necessario, usar equipamento de transporte apro-
priado e devidamente dimensionado (p. ex., guias do cabo).

8 Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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2.6

2.7

2.8

Indicagbes de seguranga
Instalacao

Instalagao

A instalagéo e refrigeracao das unidades devem ser realizadas de acordo com as nor-
mas da documentacgao correspondente.

Os conversores MOVIMOT® devem ser protegidos contra esforgos excessivos.

As seguintes utilizacbes séo proibidas, a menos que tenham sido tomadas medidas
expressas para torna-las possiveis:

» Uso em areas potencialmente explosivas.

+ Uso em areas expostas a substancias nocivas como 6leos, acidos, gases, vapo-
res, pos, radiacoes, etc.

+ O uso em aplicagbes ndo estacionarias sujeitas a oscilagdes mecanicas e impac-
tos fortes, ver instrucdes de operagéo, capitulo "Dados técnicos".

Conexao elétrica

Nos trabalhos em conversores MOVIMOT® sob tenséo, observar as normas nacionais
de prevencao de acidentes em vigor (p. ex., BGV A3).

A instalagao elétrica deve ser realizada de acordo com as normas adequadas (p. ex.,
secdes transversais de cabo, protegcbes, conexao do condutor de protegcdo). Demais
instrugbes encontram-se na documentagéo.

Indicagdes para instalagdo adequada conforme EMC tais como blindagem, conexao a
terra, distribuicdo de filtros e instalacdo dos cabos encontram-se no capitulo "Normas
de instalagéo". O cumprimento dos valores limites exigidos pela legislagdo EMC esta
sob a responsabilidade do fabricante do sistema ou da maquina.

As medidas de prevengao e os dispositivos de protegdo devem atender aos regula-
mentos aplicaveis (p. ex., EN 60204-1 ou EN 61800-5-1).

Para a garantia da isolagédo, € necessario realizar os testes de tensdo nos aciona-
mentos MOVIMOT® antes da colocagdo em operagdo, de acordo com
EN 61800-5-1:2007, capitulo 5.2.3.2.

Desligamento seguro

Os conversores MOVIMOT® cumprem todas as exigéncias de isolamento seguro de
conexdes de poténcia e eletrénicas segundo a norma EN 61800-5-1. Do mesmo mo-
do, para garantir um desligamento seguro, todos os circuitos de corrente conectados
também devem atender as exigéncias de desligamento seguro.

Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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2 Indicagdes de seguranga

Operagao

29 Operagao

Sistemas com conversores MOVIMOT® integrados tém que ser equipados, caso ne-
cessario, com dispositivos de monitoragdo e protegao adicionais de acordo com as
respectivas medidas de segurancga validas, p. ex., lei sobre equipamentos de trabalho
técnicos, normas de prevencao de acidentes, etc. Nas aplicagbes sujeitas a perigos
acrescidos podem eventualmente requerer medidas de prevengao suplementares.

Apos desligar os conversores MOVIMOT® da tens&o de alimentagdo, componentes e
conexdes de poténcia sob tensdo ndo devem ser tocados imediatamente devido a
possivel carregamento dos capacitores. Apds desligar a tensdo de alimentacao,
aguardar pelo menos 1 minuto.

Antes de ligar a tens&o de alimentagéo ao conversor MOVIMOT®, é necessario que a
caixa de ligagdo esteja fechada, i.e., o conversor MOVIMOT® e, se necessario, 0s co-
nectores do cabo hibrido devem estar ligados e aparafusados com todos os quatro
parafusos. O acionamento MOVIMOT® atinge o grau de protecdo garantido e resis-
téncia contra oscilagbes e solavancos apenas se o conversor MOVIMOT® for aparafu-
sado firmemente com 4 parafusos na caixa de ligagdo. A operagdo com conversor en-
caixado, mas nao completamente aparafusado, pode encurtar claramente a vida util
do acionamento.

O fato de os LEDs operacionais e outros dispositivos de indicagdo estarem apagados
nao significa que a unidade esteja desligada da rede elétrica.

As fungbes internas de seguranga da unidade ou o bloqueio mecanico podem levar a
parada do motor. A eliminagdo da causa da falha ou o reset pode provocar a partida
automatica do acionamento. Se, por motivos de seguranga, isso néo for permitido, a
unidade devera ser desligada da rede elétrica antes da eliminagcdo da causa da irre-
gularidade.

ATENCAO! Perigo de queimaduras: Durante a operacao, as temperaturas das super-
ficies do acionamento MOVIMOT® e dos opcionais externos, por ex., do dissipador de
calor da resisténcia de frenagem, podem atingir temperaturas superiores a 60 °C!

1 O Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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Denominacgao do tipo 3
Denominacgao do tipo acionamento MOVIMOT®

3 Denominagao do tipo

31 Denominagéo do tipo do acionamento MOVIMOT®

3141 Plaqueta de identificagao

A figura abaixo mostra um exemplo de plaqueta de identificagdo de um acionamento
MOVIMOT®: Esta plaqueta de identificagdo esta afixada no motor.

-
SEVEEURODRIVERAI1| SR ON
76646 Bruchsal/Germany LSTED
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONTEQ.
[11—5—01.1398407701.0001.14  Inverter dutyVPWM 3-1EC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 Vv 380-500 P54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kw0381  ©min 280/17  Hz13 @)
Th.Kl. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AmB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014399029659147
[1] Codigo

3.1.2 Denominagao do tipo

A tabela seguinte mostra a denominagdo do tipo do acionamento MOVIMOT®
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO:

RF |Tipo do redutor

47 Tamanho do redutor
DRE |Tipo motor (DRS, DRE, DRP, DRN)
90L |Tamanho do motor

J Rotor C = Rotor Cobre
J = Rotor LSPM

4 Numero de polos do motor

BE2 |Opcional do motor (freio)

MM15 | Conversor MOVIMOT®
/

MO |Conversor caracteristica adicional "

1) Na plaqueta de identificagdo apenas estao especificados os opcionais instalados de fabrica.

As versdes disponiveis encontram-se no catalogo "Motoredutores MOVIMOT®".

Instrugdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D 1 1



Denominagao do tipo
Denominagao do tipo conversor MOVIMOT®

3.2 Denominagéo do tipo do conversor MOVIMOT®
3.21 Plaqueta de identificagao

A figura abaixo mostra um exemplo de plaqueta de identificagdo de um conversor

MOVIMOT®:
A0 O E 0 00 000 0 0 AR RO
Status: 177 10 - A - -- 1510 16 08/14 829
| rd VY4 Typ_e: MM15D-503-00 C € [H[
3 ?‘ " Eﬁgar‘lgzl‘llgggg S#,A‘u157g5r:17n191/OOutput
EURODRIVE U= 3380 500V AC |U= 3x0V.. .Uin o
e L S RV
Antisbsuntictter PNcior 1.5k / 2HP N
Drive Inverter c us
18014400467409291
[1] Cdbdigo

3.2.2 Denominagao do tipo

A tabela seguinte mostra, a titulo de exemplo, a denominagéo do tipo do conversor
MOVIMOT® MM15D-503-00:

MM | Série MM = MOVIMOT®
15 Poténcia do motor 15=1,5kW
D Versao D

50 Tensao de alimenta- 50 =CA 380-500V

gdo 23 = CA 200 — 240 V
3 Tipo de conexdo 3 = trifasico
00 Versao 00 = padrao

As versdes disponiveis encontram-se no catalogo "Motoredutores MOVIMOT®".

1 2 Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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Denominacgao do tipo 3
Denominagao do tipo conversor MOVIMOT®

3.23 Cédigo de identificagao da unidade

A identificagdo da unidade [1] no lado superior do conversor MOVIMOT® fornece in-
formacgdes sobre o tipo do conversor [2], o cédigo do conversor [3] e a poténcia da
unidade [4].

Il

FJ

©

[2] kMMOBI -503-00 1
7 | ® {182%991/@ 3KW e
X50 <> @):i

() SIEN ]
|
|
|

030-503-00
/\ 8214991/0.37KW 1]

1 min

®

®

j—
f—

9007199712657547

Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D 1 3



Denominagao do tipo
Denominagéo do motor da versdo "Montagem préxima ao motor"

3.3 Denominagao do motor da versao "Montagem préxima ao motor"

3.31 Plaqueta de identificagao

A figura abaixo mostra um exemplo de instalagdo do conversor MOVIMOT® proxima
ao motor (rebaixada), com a respectiva plaqueta de identificagao:

S& o

EURODRIVE - 500V AC
Made in Germany SO#: 01.1234567890.0001.14
MOVIMOT Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

AR R AR YL 0 O RLIGHAETO e ML 0001

9007199712662539

3.3.2 Denominagao do tipo

A tabela seguinte mostra a denominagdo do tipo do conversor MOVIMOT®
MM15D-503-00/0/P21/RO1A/APG4 com montagem préxima ao motor:

MM15D-503-00 |Conversor MOVIMOT®
/
0 Tipo de conexdao 0=_L
1=A

/

P21A Adaptador para montagem préxima ao motor
/

RO1A Verséo da caixa de conexdes
/

APG4 Conector para a ligagdo ao motor

1 4 Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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Instalagao mecanica
Informacgdes gerais

4 Instalagdo mecanica

4.1 Informagoes gerais

E imprescindivel observar as indicagdes gerais de seguranca.

Respeite todas as indicacdes referentes aos dados técnicos e condigdes admitidas
no local de operagao.

Durante a montagem do acionamento MOVIMOT®, utilizar apenas as opgdes de fi-
xagao previstas para tal.

Utilizar apenas elementos de fixagdo e de travamento que se adequem aos orifi-
cios, as roscas e aos buracos escareados disponiveis.

4.2 Ferramentas necessarias

Jogo de chave de boca

Chave de caixa, SW8 mm

Torquimetro

Jogo de chaves de parafusos

Caso necessario, elementos de compensacéo (arruelas, anéis distanciadores)

4.3 Pré-requisitos para a montagem

Antes da montagem, verifique se estdo cumpridos os seguintes pontos:

Os dados na plaqueta de identificagdo do acionamento correspondem a rede de
alimentacgao.

O acionamento n&o esta danificado (nenhum dano resultante do transporte ou ar-
mazenamento).

A temperatura ambiente corresponde a indicada no capitulo "Dados técnicos" das
instrugcdes de operacao. Observar que a faixa de temperatura do redutor também
pode ser limitada; ver as instrugbes de operacao do redutor.

O acionamento MOVIMOT® nao deve ser instalado sob as seguintes condigbes
ambientais prejudiciais:

— Ambientes com perigo de explosao
— Oleos

— Acidos

— Gases

— Vapores

— Radiagdes

— etc.

Em condi¢cdes ambientais abrasivas, proteja os retentores do lado de saida contra
0 seu desgaste.

Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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4 Instalagdo mecanica
Montagem do motoredutor MOVIMOT®

4.4 Instalagdo do motoredutor MOVIMOT®

441 Toleréancias de instalacao

A tabela abaixo mostra as tolerancias permitidas das extremidades dos eixos e flan-
ges do acionamento MOVIMOT®.

Extremidade do eixo Flanges

Tolerancia de didmetro segundo a norma|Tolerancia de encaixe de centragéo
EN 50347 de acordo com EN 50347

* 1SO j6 para @ <26 mm * IS0 j6 para @ <250 mm

« ISO k6 para @ = 38 mm até < 48 mm * ISO h6 para @ > 300 mm

ISO m6 para @ > 55 mm

Furo de centragem de acordo com
DIN 332, forma DR..

4.4.2 Instalagdo do MOVIMOT®

ATENCAO

Perda do tipo de protecdo garantido devido a instalacdo incorreta do conversor
MOVIMOT® ou a néo instalagéo.

Danificagédo do conversor MOVIMOT®.

Se remover o conversor MOVIMOT® da caixa de conexdes, é necessario prote-
gé-lo contra umidade e poeira.

Observe as seguintes informacgdes e regulamentos ao efetuar a montagem do aciona-
mento MOVIMOT®:

Instale o acionamento MOVIMOT® apenas em uma superficie plana, que absorva
as vibragdes e que seja rigida a torgao.

Observe a forma construtiva aprovada na plaqueta de identificagdo do acionamen-
to.

Limpar bem as extremidades dos eixos, eliminando completamente a presencga de
agentes anticorrosivos. Para tanto, usar um solvente disponivel no comércio. Nao
permita que o solvente se infiltre nos rolamentos nem nos anéis de vedagao (da-
nos no material).

Alinhar cuidadosamente o motor para evitar colocar cargas inadmissiveis nos ei-
xos do motor. Observar as forgas radiais e axiais permitidas no catalogo "Motore-
dutores MOVIMOT®"!

Evitar choques ou batidas na extremidade do eixo.

Proteger os motores nas formas construtivas verticais com uma cobertura para
evitar a entrada de corpos estranhos e a penetragao de liquidos.

Garantir a livre passagem do ar de refrigeracdo. Evite a reaspiracdo de ar quente
expelido de outras unidades.

Balancear os componentes que foram montados posteriormente no eixo com meia
chaveta (os eixos de saida sao balanceados com meia chaveta).

Os furos de condensacgéo existentes estdo fechados com tampdes de plastico. Es-
tes devem ser abertos apenas quando necessario.

Furos de condensacao abertos ndo sdo permitidos. Em caso de furos de conden-
sacao abertos, os graus de protecdo mais elevados ndo sao mais validos.

1 6 Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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443 Instalagcido em areas umidas ou locais abertos

Em caso de instalagdo do acionamento MOVIMOT® em areas umidas, observar as
seguintes notas:

Utilizar prensa cabos adequados para a linha de alimentagdo. Caso necessario,
utilize pecas redutoras.

Aplique uma pequena camada de lubrificante nas prensas cabos e dos bujdes e
aperte-os firmemente. Em seguida, aplique o vedante mais uma vez nos prensa
cabos.

Vedar corretamente as entradas de cabos.

Limpar bem as superficies de vedagéo do conversor MOVIMOT® antes da remon-
tagem.

Se a pintura anticorrosiva apresentar danos, retoque-a.

Verificar se o grau de protegdo especificado nos dados da plaqueta de identifica-
¢ao é permitido para as condigbes ambientais presentes.

4.5 Montagem do conversor MOVIMOT® préxima ao motor

A figura abaixo mostra as medidas de fixagao para a montagem préxima ao motor (re-
baixada) do conversor:

9007199713018763
Tamanho Tipo A B
1 MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm

MMO03D233-00 — MM07D-233-00

MM22D503-00 — MM40D-503-00
22 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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4 Instalagdo mecanica
Torques

4.6 Torques
4.6.1 Conversor MOVIMOT®

Apertar os parafusos para fixagdo do conversor MOVIMOT® com 3,0 Nm (27 Ib.in) em
sequéncia cruzada.

9007199713318923

4.6.2 Tampoes

Apertar os tamp6es do potenciémetro f1 e da conexao X50 com 2,5 Nm (22 Ib.in).

9007199713311371

4.6.3 Prensa cabos
Tenha em consideragao as especificagdes das prensas ca- [1]
bos do fabricante e as seguintes informacgdes:
» Preste ateng¢éo ao o-ring na rosca [1].

* Arosca deve possuir um comprimento de 5 — 8 mm [2].
5-8mm[2]

46.4 Tampoes para entradas de cabos

Apertar os tampdes com 2,5 Nm (22 Ib.in).

322777611

1 8 Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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4.6.5 Caixa de conexdes modular

Apertar os parafusos para fixagdo da caixa de conexdes na placa de montagem com
3,3 Nm (29 Ib.in) em sequéncia cruzada.

322786187

4.6.6 Torques para bornes

Durante os trabalhos de instalag&o, observar os seguintes torques para os bornes:

{ \

@) ~ @)
/% B TETETNT T §

[3] [1] 21 [3]

9007199713346059

1] 0,8—1,5Nm (7 - 13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11— 14 Ib.in)
3] 2,0-2,4Nm (18 — 21 Ib.in)

Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D 1 9



5 Instalacgao elétrica

Observagdes gerais

5 Instalacao elétrica

51 Observagoes gerais

Favor seguir as seguintes observagdes durante a instalagao elétrica:

E fundamental observar as indicagdes gerais de seguranga.

E essencial observar os dados técnicos e as informacdes sobre as condicdes ad-
missiveis no local de utilizagao.

E necessario utilizar prensa cabos adequados para os cabos (se necessario, utili-
zar pegas redutoras). Nas versdes com conectores, é necessario utilizar os contra-
-conectores apropriados.

As entradas de cabos que ndo forem utilizadas devem ser vedadas com tampdes.

Conectores que nao forem utilizados tém que ser vedados com tampas de prote-
gao.

5.2 Normas de instalagao

5.2.1 Conexao dos cabos do sistema de alimentagao

A tens3o e a frequéncia de dimensionamento do conversor MOVIMOT® devem es-
tar de acordo com os dados da rede de alimentagao.

Instale as configuracao de seguranga F11/F12/F13 nos fusiveis de prote¢ao no ini-
cio do cabo do sistema de alimentagéo apds a jungdo do sistema de alimentacéo,
ver capitulo "Conexao do acionamento MOVIMOT®",

Sao aprovadas as seguintes configuragbes de seguranga para F11/F12/F13:

— Fusiveis da classe de utilizagdo gG

— Disjuntores de protecao da caracteristica B ou C

— Disjuntor de prote¢do do motor

Dimensione as configuragdes de seguranga segundo a segao transversal do cabo.

A SEW-EURODRIVE recomenda a utilizagdo de monitores de isolagdo com medi-
¢ao por pulsos em redes de alimentagdo com o ponto neutro nao ligado a terra (re-
des IT). Assim vocé pode eliminar os disparos errdbneos do monitor da isolagéo pe-
la capacitancia a terra do conversor.

Dimensione a sec¢ao transversal do cabo segundo a corrente de entrada |4 com
poténcia nominal (ver instru¢gdes de operagao, capitulo "Dados técnicos").

20 Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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5.2.2 Secio transversal do cabo permitida para bornes do MOVIMOT®

Bornes de poténcia

Durante os trabalhos de instalagdo, observar as secdes transversais permitidas para
cabos:

Bornes de poténcia

Secao transversal do cabo 1,0 mm?-4,0 mm?(2 x 4,0 mm?)
AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)
Terminais » Para atribuigao simples:

Ligue apenas condutores de um fio ou conduto-
res flexiveis com terminal para cabos (DIN
46228, material E-CU), com ou sem colarinhos
de plastico.

* Em caso de dupla atribuigao:

Ligue apenas condutores flexiveis com terminais
para cabos (DIN 46228-1, material E-CU), sem
colarinhos de plastico.

» Comprimento permitido do terminal para cabos:
pelo menos 8 mm

Bornes de controle

Durante os trabalhos de instalagdo, observar as sec¢des transversais permitidas para
cabos:

Bornes de controle

Secéo transversal do cabo 0.5 mm? - 1.0 mm?

» Condutor de um fio AWG20 — AWG17
(fio descarnado)

+ Condutor flexivel
(cabo flexivel descarnado)

» Condutor com terminal pa-
ra cabos sem colarinhos

de plastico
« Condutor com terminal pa- 0.5 mm?-0.75 mm?
(rjae cpellggt?ccc:)om colarinhos AWG20 — AWG19
Terminais » Conectar apenas condutores de um fio ou condu-

tores flexiveis com ou sem terminal para cabos
(DIN 46228, material E-CU).

* Comprimento permitido do terminal para cabos:
pelo menos 8 mm

Instrugdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D 2 1
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Normas de instalagao

5.2.3 Dispositivo de protecao de fuga a terra

A AVISO

Choque elétrico devido a um tipo incorreto de dispositivo de protegédo de fuga a ter-
ra.

Morte ou ferimentos graves.

* A unidade pode causar uma corrente continua no condutor de protegao. Se for
utilizado um disjuntor de corrente de irregularidade (FI) para uma protegéo con-
tra contato acidental direto ou indireto, s6 é permitido um disjuntor de corrente
de irregularidade (FI) do tipo B no lado da alimentagéo de corrente do conversor
de frequéncia.

N&o é permitido utilizar dispositivos de protegdo de fuga a terra convencionais. E
permitido utilizar disjuntores de corrente de irregularidade universais como disposi-
tivos de protecdo. Durante a operagao normal da unidade podem ocorrer correntes

de fuga > 3,5 mA.

A SEW-EURODRIVE recomenda dispensar o uso de dispositivos de protecdo de
fuga a terra. Se, no entanto, for estipulado o uso de um disjuntor de corrente de
irregularidade (Fl) para a protegao contra contato acidental direta ou indireta, deve

ser observada a informacéo anterior.

5.24 Contator de alimentacgao

ATENCAO

Danificagdo do conversor MOVIMOT® devido ao modo Jog do contator de alimenta-
cao K11.

Danificacdo do conversor MOVIMOT®.

» Na&o use o contator de rede K11 (ver Esquema de ligagéo (- B 26)) para a mo-
do manual, use somente este contator para ligar e desligar o conversor. Na ope-
ragdo manual, utilize os comandos "S.Hor./Parada" ou "S.A-Hor/Parada".

» Aguarde, pelo menos, 2 s antes de ligar de novo o contator de rede K11.

Use apenas um contator da categoria de utilizacdo AC-3 (EN 60947-4-1) como

contator de rede.

22 Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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Normas de instalagao

5.2.5 Instrugdes para a conexao ao terra de protegcao PE

A AVISO

Choque elétrico devido a conexao incorreta do PE.

Morte ou ferimentos graves.

» O torque de aperto permitido para o parafuso é 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).

» Observar as seguintes instrugdes ao realizar a conexao ao terra de protecao PE.

Montagem inadmissivel Recomendagao: Montagem com fio de conexao sé-

Montagem com terminal de cabo ti- lido
po garfo S6 permitido para se¢des trans-

- ra 2
Admissivel para todas as se¢oes versais até 2,5 mm

- | =X
;49 * \/
(1]

9007199577783435 9007199577775243 9007199577779339
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[11 Terminal de cabo do tipo garfo para parafusos M5-PE

Durante a operagéo normal é possivel ocorrer correntes de fuga a terra =2 3,5 mA. Pa-
ra atender as exigéncias da EN 61800-5-1, é necessario observar as seguintes instru-
coes:

* A conexao ao terra de protecdo (PE) deve ser instalada de modo que ela cumpra
os requisitos para unidades com elevadas correntes de fuga a terra.

* Normalmente isso significa

— instalar o cabo de conexao ao terra de protegdo PE com uma sec¢ao transversal
de no minimo 10 mmZ.

— ou instalar um segundo cabo de conex&o ao terra de protecao PE paralelo ao
condutor de protecao.

Instrugdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D 2 3



5

24

Instalacgao elétrica
Normas de instalagao

5.2.6 Instalagido conforme EMC
NOTA
i Este sistema de acionamento ndo é projetado para a utilizagdo na rede publica de
baixa tensdo que fornece energia para areas residenciais.

Este € um produto com distribuicdo limitada (Categoria C1 a C4, segundo a norma
EN 61800-3). Este produto pode causar interferéncias EMC. Neste caso, o usuario
deve tomar as providéncias necessarias correspondentes.

No ambito da legislagdo EMC, conversores de frequéncia ndo podem ser operados
independentemente. Somente quando estiverem integrados em um sistema de acio-
namento é que podem ser avaliados de acordo com a EMC. A conformidade é decla-
rada para um sistema de acionamento CE tipico descrito. Informagdes mais detalha-
das encontram-se nestas instru¢des de operagao.

5.2.7 Altitudes de instalagao maiores que 1000 m acima do nivel médio do mar

Acionamentos MOVIMOT® com tensdes da alimentagcdo de 200 — 240 V ou 380 —
500 V também podem ser utilizadas em altitudes de 1000 — 4000 m acima do nivel
médio do mar. Para tal, € necessario ter em conta as seguintes condigoes:

+ Em altitudes de 1000 m acima do nivel do mar a poténcia continuo reduz-se devi-
do a refrigeragéo reduzida: redugéo de Iy em 1 % por 100 m.

+ Em altitudes de 2000 — 4000 m acima do nivel do mar deve encontrar medidas li-
mitadas para todo o sistema, que reduz as sobretensoes ligadas a alimentacao da
categoria lll para a categoria Il.

5.2.8 Conectar a alimentagao 24 V

Alimentar o conversor MOVIMOT?® através de uma tensdo externa de 24 VCC ou atra-
vés dos opcionais MLU..A ou MLG..A.

5.2.9 Controle digital
Ligar os cabos de sinal necessarios.

Utilize apenas cabos blindados para os cabos de sinal. Instale os cabos de sinal se-
parados dos cabos de alimentagao.

5.2.10 Dispositivos de protecao

Os acionamentos MOVIMOT® dispéem de dispositivos de protegdo integrados contra
sobrecarga. Dispositivos externos de sobrecarga ndo sdo necessarios.

5.2.11 Instalagao conforme UL

Cablagem de borne de poténcia
Observe também na instalagdo em conformidade UL as seguintes informacdes:
» Utilizar apenas condutores de cobre a 60/75 °C.
» O torque de aperto admitido para os bornes é de 1.5 Nm (13.3 Ib.in)

Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D
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Resisténcia a corrente de curto-circuito

Apropriado para utilizagdo em circuitos de interferéncia com uma corrente alternada
de curto-circuito maxima de 200.000 A, para o seguinte fusivel:

Nos sistemas 240 V:

250 V min., 25 A max., fusivel

ou 250 V min., 25 A max., disjuntor

Nos sistemas 500 V:

500 V min., 25 A max., fusivel

ou 500 V min., 25 A max., disjuntor

A tensdo maxima esta limitada em 500 V.

Protecao de circuitos derivados

A protegao contra curto-circuito do semicondutor integrada nao substitui a fusdo dos
circuitos de derivagéo. Proteger os circuitos derivados de acordo com o cédigo nor-
teamericano National Electrical Code e com todas as respectivas normas locais.

Na tabela seguinte encontra o valor maximo para a fusao dos circuitos de derivagao.

Tipo Fusivel lento Disjuntor
MOVIMOT® MM..D 250 V/500 V minimo, 250 V/500 V minimo,
25 A maximo 25 A maximo

Protecao contra sobrecarga para o motor

MOVIMOT® MM..D é fornecido com uma protegédo contra sobrecarga dependente da
rotagdo e da carga e memoria térmica em caso de desligamento e perda de tensao.

O limite de atuagao fica a 140 % da corrente nominal do motor.

Temperatura ambiente

j=de

O MOVIMOT® MM..D é adequado para a utilizagdo em temperaturas ambientes entre
40 °C e max. 60 °C com corrente de saida reduzida. Para determinar a corrente de
saida nominal com temperaturas acima de 40 °C, deve-se reduzir 3 % da corrente de
saida por °C entre 40 °C e 60 °C.

NOTA

+ Como fonte de tensdo externa de 24 VCC, utilize apenas unidades aprovadas
com tenséo de saida limitada (U,,;, = 30 VCC) e corrente de saida também limita-
da (1<8A).

* O certificado UL s6 é valido para a operagdo em sistemas de alimentagdo com
tensdes contra aterramento até max. 300 V. Esta aprovagédo UL nao ¢é valida para
a operagao em sistemas de alimentagdo sem o ponto neutro ligado a terra (redes
IT).

Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D 2 5
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[3]

[4]

[5]

[6]

Instalacgao elétrica
Conexao do acionamento MOVIMOT®

Conexao do acionamento MOVIMOT®
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MOVIMOT®

(11 [2](3](4] [5] [6] I
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RS485
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RS+ X5: 31,32
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:I_____________________________

1 X6:456 ]

ROYX6: 11,12
L¢ ) X6: 9,10
1/f2X6:7,8
HT1 X5: 21,22
HT2 X5: 23,24
Kia X5: 25,26
Kib X5: 27,28
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<

27021598390283787

Alimentacdo 24 VCC
(externa ou opcional MLU..A / MLG..A)
Sentido horario/parada (entrada digital)

Sentido antihorario/parda (entrada digital)

Comutacao do valor nominal f1/f2 (entrada di-
gital)

HT1/HT2: Bornes intermediarios para esque-
mas de ligagéo especificos

Sinal de pronto para funcionar
(contato fechado = pronto para funcionar)
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Funcoes dos bornes S.Hor./Parada e S.A-Hor./
Parada com controle digital:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Sentido de rota- Sentido de rotagao
¢ao sentido ho- sentido antihorario ativo
rario ativo

Funcgodes dos terminais f1/f2:

o Yo ) Jo
o — =) o — =]
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X X[ X| X< = x| X<| X<
zl €G] zl |CGlE
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90071995783553 9007199578382091
39

Funcgodes dos bornes S.Hor./Parada e S.A-Hor./
Parada com controle através de interface
RS485/fieldbus:

(o] [¥]o Os dois sentidos de rotagéo
By B e estéo liberados.
© ©|©
x X |X
zl ICIC
N [a g
NI
(o] [ Apenas sentido de rotac&o sen-
T A o - ry = . .
o ) S tido horario esta liberado.
SR Y Selecionar um valor nominal pa-
§ g:: « ra a rotacdo antihoraria pode
— .
causar uma parada do aciona-
1 P
mento.
(o] [ Apenas sentido de rotagdo no
-2 - - ol - .
it B g it sentido antihorario esta libera-
© ©|o do.
X XX
E g « As selegdes dos valores nomi-
- . . o]
nais para o sentido horario pro-
T p p

vocam a parada do acionamen-
to.
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[7]

(8]

Resisténcia de frenagem BW.. (somente no
acionamento MOVIMOT® sem freio mecanico)

Conector para conexao do opcional
BEM ou BES

Instalacao elétrica 5
Conexao do acionamento MOVIMOT®

O acionamento esta inibido
ou parado.

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

«,
N
-
s
X
>
A
(aV]
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Conexao entre MOVIMOT® e motor com montagem proxima ao motor

54 Conexao entre o MOVIMOT® e o motor em montagem préxima ao motor
Na montagem proxima ao motor (rebaixada) do conversor MOVIMOT®, a conex&o
com o motor é feita através de um cabo hibrido pré-fabricado.

Para a conexao entre o conversor MOVIMOT® e o motor s6 é permitido usar cabos
hibridos da SEW-EURODRIVE.

S&o possiveis as seguintes versdes para MOVIMOT®:
+ A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.4.1 MOVIMOT® com conector APG4

Na versdo APG4 dependendo do cabo hibrido utilizado resultam as seguintes possibi-
lidades de conexao com o motor:

Versao A1 A2 A3

MOVIMOT® APG4 APG4 APG4

Motor Prensa cabos/ | ASB4 ISU4
bornes

Cabo hibrido |01867423 05930766 |08163251 A para DR.63
0816326X A para DR.71 - DR.132
05932785 . para DR.63
05937558 A para DR.71 — DR.132

9007199713407627

[11  Conexao através de bornes
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Conexao entre MOVIMOT® e motor com montagem préxima ao motor

5.4.2 MOVIMOT® com conector ALA4

Na versdo ALA4, dependendo do cabo hibrido utilizado resultam as seguintes possibi-
lidades de conexao com o motor:

Verséao B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Motor Prensa cabos/bornes ASB4
Cabo hibrido | 08179484 08162085

9007199713429131

[11  Conexao através de bornes
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5.4.3 Conexao do cabo hibrido

A tabela seguinte mostra a atribuigdo dos condutores dos cabos hibridos com os codi-

Conexao entre MOVIMOT® e motor com montagem proxima ao motor

gos 01867423 e 08179484 e respectivos bornes do motor DR..

Borne do motor DR.. Cor do condutor/denominacao do cabo hibrido
u1 Preto/U1

Al Preto/V1

w1 Preto/W1

4a Vermelho/13

3a Branco/14

5a Azul/15

1b Preto/1

2b Preto/2

Conexao ao terra de pro- |Verde/Amarelo + extremidade da blindagem (blindagem
tecao PE interna)

A figura seguinte mostra a conexao do cabo hibrido a caixa de ligagdo do motor DR..:

BK/W1

BK/V1

BK/U1

R D P R R KRR R KRR RR R
00002000 0000 0000000 000 0 0 00 e e
WH | LR RRRRRRRIRRRRIIIZ
A} 09.0.24

©C_© O
)\ w2 u2 v2

Ul V1w

O O O

A

NOTA

jde

9007200445548683

Nao deve instalar nenhuns retificadores de freios no motor com freio.
Nos motores com freio, o conversor MOVIMOT® controla o freio diretamente.
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Instalacao elétrica 5
Conexao do PC/laptop

5.5 Conexao do PC/laptop
Os acionamentos MOVIMOT® possuem uma interface de diagnéstico X50 (conector
RJ10) para a colocagdo em operagéao, parametrizagcdo e manutencgao.

A interface de diagndstico [1] esta localizada sob o tampao no topo do conversor
MOVIMOT®.

Antes de inserir o conector na interface de diagndstico, desaparafuse o tampao.

A AVISO! Perigo de queimaduras devido a superficies quentes do acionamento
MOVIMOT® (sobretudo do dissipador).

Ferimentos graves.

+ Aguarde até que o acionamento MOVIMOT?® arrefeca suficientemente antes de to-
car nele.

A conexao da interface de diagnéstico com um PC/laptop disponivel é configurada
com o conversor de interface USB11A (codigo 08248311).

Fornecimento:

* Interface serial USB11A
» Cabo com conector RJ10
» Cabo de interface USB

(1]

®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

Q)

9007199713527051
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Instrugbes gerais para a colocagdo em operacao

6 Colocacao em operagao "Easy"
6.1 Instrugoes gerais para a colocagao em operagao
NOTA

> B> P o

>

Durante a colocagdo em operagéo, € fundamental cumprir as indicagdes gerais de
seguranga no capitulo "Indicagdes de seguranca”.

A AVISO

Perigo de esmagamento devido a tampas de prote¢cao danificadas ou devido a sua
auséncia.

Morte ou ferimentos graves.

* Instale as tampas de protegdo do sistema corretamente (consulte as instru¢des
de operacgéo do redutor).

* Nunca colocar a unidade em operagao se as tampas protetoras nao estiverem
instaladas.

A AVISO

Choque elétrico devido a capacitores que ndo estdo descarregados completamente.
Morte ou ferimentos graves.

» Desligar o conversor da rede de alimentagdo. Cumpra, apds a desconexdo da
alimentagdo, o seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

A AVISO

Mau funcionamento das unidades devido ao ajuste incorreto da unidade.
Morte ou ferimentos graves.

» Observar as instrugdes de colocagcdo em operagao.

» Ainstalacao deve ser realizada somente por pessoal técnico qualificado.
» Utilizar apenas ajustes adequados para a fungao.

A AVISO

Perigo de queimaduras devido a superficies quentes da unidade (por exemplo, do
dissipador de calor).

Ferimentos graves.

» Na&o toque na unidade até ela ter arrefecido suficientemente.

NOTA

Para garantir uma operagao sem falhas, ndo remova nem insira conectores de po-
téncia ou de sinal durante a operagéo.
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Colocagao em operacao "Easy" 6

Descrigao dos elementos de controle

NOTA

* Antes da colocagdo em operagao, remova o revestimento de protegao de pintura
do LED de estado. Antes da colocagcdo em operagao, retirar as peliculas de prote-
¢ao da pintura das plaquetas de identificagao.

* Respeite o tempo minimo de 2 segundos para voltar a ligar o contator de alimen-
tacao K11.

6.2 Descricao dos elementos de controle

6.2.1 Potenciometro de valor nominal f1

6.2.2 Chave 2

ATENCAO

Perda do grau de protecdo garantido se os bujdes do potencidmetro de referéncia
f1e da interface de diagndstico ndo estiverem instalados ou estiverem instalados
com irregularidade.

Danificagdo do conversor MOVIMOT®,

* Apo6s o ajuste do valor nominal, reaparafusar o tampao do potencidmetro de va-
lor nominal com vedagéo.

Dependendo do modo de operagéo, o potencidmetro f1 assume fungdes diferentes:

» Controle digital: Configuragéo do valor nominal f1
(f1 é selecionado através do borne f1/f2 X6:7,8 =
IIOII)

» Controle via RS485: Ajuste da frequéncia maxima f_,,

f1 [Hz] 100

0123456 7 8 910 [1]
18014398838894987

[11 Ajuste do potencidmetro

Dependendo do modo de operagéo, a chave f2 assume fungbes diferentes:

» Controle digital: Configuragéo do valor nominal 2
(f2 é selecionado através do borne f1/f2 X6:7,8 =
ll1 ll)

» Controle via RS485: Ajuste da frequéncia minima f.,,
Chave f2
Posicao 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10

Valor nominal f2[Hz] | 5 7 |10 15|20 | 25 | 35| 50 | 60 | 70 | 100
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Chave f2

Frequéncia minima
[Hz]

10

12

15

20

25

30

35

40

6.2.3 Chave t1

A chave t1 permite o ajuste da aceleragdo do acionamento MOVIMOT®. Os tempos
de rampa referem-se a um salto de valor nominal de 1500 rpm (50 Hz).

[s]

Chave t1
Posicao 0 1 2 3 4 5 7 8 9 | 10
Tempo de rampa t1 01(02|03[05|0,7| 1 10
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Descrigao dos elementos de controle

6.2.4 Chaves DIP S1 e S2

ATENCAO
Danos as chaves DIP devido a ferramenta inadequada.
Danificagdo das chaves DIP.

» Comutar as chaves DIP apenas com ferramenta apropriada, p. ex., uma chave
de fenda com a I&mina de largura < 3 mm.

» Aforga com a qual é comutada a chave DIP nao deve exceder 5 N.

9007199881389579
Chave DIP S1:
S1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Significado Codificagao digital Protecao | Nivel de desem-| Frequéncia Amorteci-
do enderec¢o de unidade | do motor | penho do motor PWM mento opera-
RS485 ¢ao em vazio
2° 2 22 23
ON 1 1 1 1 Desligado Motor Variavel Ligado
um estagio me- | (16, 8, 4 kHz)
nor
OFF 0 0 0 0 Ligado Motor ajustado 4 kHz Desligado
Chave DIP S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Significado Tipo de freio Desbloquea- Modo de | Monitoracao Codificagao digital
mento do freio | operacgao da rotagao das fungoes adicio-
sem liberagao nais
20 | 2t | 22 | 23
ON Freio opcional Ligado V/f Ligado 1 1 1 1
OFF Freio padrao Desligado VFC Desligado 0 0 0 0

21326770/PT-BR — 10/2014
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6.3 Descrigao das chaves DIP $1
6.3.1  Chaves DIP S1/1 -S1/4

Sele¢ao do enderego RS485 do acionamento MOVIMOT® através de codificagao

digital

Endereco | 0 |1 |2 |3 | 4|5 |6 |7 10 |11 |12 |13 ({14 | 15
decimal

S11 - X| - X |- X|-]|X - X| -] X|-]X
S$1/2 - = X[ X|=-]-]1X]|X X[ X|-|-1X|X
S$1/3 - -]=-1=-1X|X|X| X - = X[ X | X | X
S1/4 - =-]=-]=-]1=-1=-1-1- X|X|X|X|X|X

X |=oN - |=OFF

Dependendo do controle do conversor MOVIMOT®, ajustar os seguintes enderegos:

Controle Enderec¢o
RS485

Controle digital 0

Através do painel de operagdo (MLG..A, MBG..A) 1

Através da interface fieldbus (MF..) 1

Através do MOVIFIT®-MC (MTM..) 1

Através da interface fieldbus com microcomando integrado (MQ..) 1-15

Via mestre RS485 1-15

Através do conversor de valor nominal MWF11A 1-15

6.3.2 Chave DIP S1/5

Protecao do motor ligada / desligada

Em caso de montagem do conversor MOVIMOT® préxima ao motor, é necessario de-

sativar a protegao do motor.

Para garantir protegao completa do motor, deve ser usado um TH (termostato bimeta-
lico). Neste processo, o TH abre o circuito apos ser atingida a temperatura de respos-

ta nominal (ver manual do distribuidor de campo).
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Colocagao em operacao "Easy" 6

Descrigao das chaves DIP S1

6.3.3 Chave DIP S1/6
Motor de menor poténcia nominal

» Se for ativada, a chave DIP S1/6 permite a atribuigdo do conversor MOVIMOT®
para um motor de menor poténcia nominal. A poténcia nominal da unidade perma-
nece inalterada.

Ao utilizar um motor com uma poténcia menor, o conversor MOVIMOT® possui, em
relagdo ao motor, um nivel de poténcia maior. Como tal, deve ser aumentada a ca-
pacidade de sobrecarga do accionamento. Uma corrente maior pode ser fornecida
por um curto periodo de tempo, resultando em torques maiores.

» A finalidade do micro-interruptor S1/6 € o aproveitamento por alguns instantes, do
maior binario do motor. O limite de corrente da respectiva unidade é sempre o
mesmo, independente da posicdo da chave. A fungdo de protecdo do motor é
ajustada dependendo da posic&o desta chave.

* Neste modo de operagédo, com S1/6 = "ON" n&o é possivel a protegcao do motor
contra enfraquecimento.

* A configuragao necessaria do micro-interruptor S1/6 depende do tipo do motor e,
por isso, também do maédulo Drive-ID no conversor MOVIMOT®.

Verifique primeiro o tipo do modulo Drive-ID no conversor MOVIMOT®. Configure a
chave S1/6 segundo as seguintes tabelas.

Motor com ponto de operagao 400 V/50 Hz

Valido para MOVIMOT® com os seguintes médulos Drive-ID:

Moédulo de identificagao do acionamento Motor
Identificagao Cor de identifica- Codigo Tensao de entrada |Frequéncia de re-
gdo [Vl de [Hz]
DRS/400/50 Branco 18214371 230/400 50
DRE/400/50 Laranja 18214398 230/400 50
DRP/230/400 Marrom 18217907 230/400 50
DRN/400/50 Azul claro 28222040 230/400 50
Configuragao da chave DIP S1/6:
Poténcia Tipo do motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor com conexao A Motor com conexdao A
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
DR63L4/..
0.25 DRES0SA4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
DRS71S4/..
0.37 DRES0S4/ . MMO3D.. MMO5D.. MMOS5D.. MMO7D..
DRS71M4/..
0.55 DRESOM4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE8OM4/..
0.75 DRP9OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80OM4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1.1 DRPYOL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE9OL4/..
1.5 DRP100M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100M4/..
2.2 DRP100L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100LS4/..
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Poténcia Tipo do motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor com conexao X Motor com conexido A
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.0 DRP112M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE13284/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..

Motor com ponto de operagao 460 V/60 Hz

Valido para MOVIMOT® com os seguintes médulos Drive-ID:

Modulo de identificagado do acionamento Motor
Identificagao Cor de identifica- Caodigo Tensao de entrada |Frequéncia de re-
cao \"/] de [Hz]
DRS/460/60 Amarelo 18214401 266/460 —60
DRE/460/60 Verde 18214428 266/460 60
DRP/266/460 Beije 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Verde-agua 28222059 266/460 60
Configuragao da chave DIP $1/6:
Poténcia Tipo do motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor com conexao A Motor com conexdao A
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80OM4/..
0.75 DRPIOM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE90OM4/..
1.1 DRPOOL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE9O0LA4/..
1.5 DRP9OL4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100L4/..
2.2 DRP112M4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.7 DRP132S4/. MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE13284/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..

38 Instrucdes de operagdo compactas — MOVIMOT® MM..D

21326770/PT-BR — 10/2014



21326770/PT-BR — 10/2014

Colocagao em operacao "Easy" 6

Descrigao das chaves DIP S1

Motor com faixa de tensao 50/60 Hz

Valido para MOVIMOT® com os seguintes médulos Drive-ID:

Modulo de identificagao do acionamento Motor
Identificagao Cor de identifica- Codigo Tensao de entrada |Frequéncia de re-
cao [Vl de [Hz]
DRS/DRE/50/60 Violeta 18214444 220 — 240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Verde esbranqui- 28222067 220 —230/380 — 400 50
cado 266/460 60
Configuragao da chave DIP S1/6:
Poténcia Tipo do motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor com conexao A Motor com conexdo A
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0.25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80M4/..
0.75 DRNSOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
1.1 DRN90S4/. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE90L4/..
1.5 DRNOOL4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LCA4/..
3.0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4.0 DRN112M4/.. MM40D.. - - -

Motor com ponto de operagao 380 V/60 Hz (ABNT-regulamentagao para Brasil)

Valido para MOVIMOT® com os seguintes médulos Drive-ID:

Modulo de identificagao do acionamento Motor
Identificagao Cor de identifica- Codigo Tensao de entrada |Frequéncia de re-
cao \"/] de [Hz]

DRS/DRE/380/60 Vermelho 18234933 220/380 60
Configuragao da chave DIP S1/6:
Poténcia Tipo do motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00

Motor com conexao A\ Motor com conexdao A

[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DREB80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRE8OM4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DRE90L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4.0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -

Motor com ponto de operagao 400 V/50 Hz e tecnologia LSPM

Valido para MOVIMOT® com os seguintes médulos Drive-ID:

Modulo de identificagao do acionamento Motor
Identificagao Cor de identifica- Codigo Tensao de entrada |Frequéncia de re-
cao "] de [Hz]
DRE...J/400/50 Laranja 28203816 230/400 50
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Modulo de identificagao do acionamento Motor
Identificagao Cor de identifica- Codigo Tensao de entrada |Frequéncia de re-
cao [Vl de [Hz]
DRU...J/400/50 Cinza 28203194 230/400 50
Configuragao da chave DIP S1/6:
Poténcia Tipo do motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor com conexao A Motor com conexido A

[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON

0.25 DRU71SJ/.. - - MMO3D.. -
DRE71SJ4/..

0.37 DRU71MJ4/.. MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..

0.55 DRUS0SJ4/.. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..

0.75 DRUSOMJ4/.. MMO7D.. - MM11D.. -
DRES80SJ4/..

1.1 DRU9OMJ4/. . MM11D.. - MM15D.. -
DRE8OMJ4/..

1.5 DRU9OLJ4/ . MM15D.. - MM22D.. -
DRE90OMJ4/..

2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DRE9OLJ4/..

3.0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -

4.0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - -

6.3.4 Chave DIP S1/7

Ajuste da frequéncia maxima PWM

« Com ajuste da chave DIP S1/7 = "OFF", o MOVIMOT® opera com a frequéncia

PWM de 4 kHz.

« Com ajuste da chave DIP S1/7 = "ON", o MOVIMOT® opera com a frequéncia
PWM de 16 kHz (baixo nivel de ruido). O MOVIMOT® comuta para uma frequéncia

menor, em func¢do da temperatura do dissipador e da carga do conversor.

6.3.5 Chave DIP S1/8

Fungao amortecimento sem carga

Com o ajuste da chave DIP S1/8 = "ON", esta fungdo reduz as oscilagdes ressonan-

tes na operagdo sem carga.
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Descricdo das chaves DIP S2

6.4 Descrigao das chaves DIP S2
6.41  Chave DIP S2/1

Tipo de freio
* Em caso de utilizagédo do freio padréo, a chave DIP S2/1 deve estar em "OFF".
+ Em caso de utilizagdo do freio opcional, a chave DIP S2/1 deve estar em "ON".

Motor Freio standard |Freio opcional [Ti-
[Tipo] po]
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S2/1 = OFF S2/1=ON
460 V/60 Hz ABNT LSPM-
Faixa de tensao 50/60 Hz Brasil Tecnologia
DR.63L4 BRO3 -
DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1
DRE80S4 DRU71MJ4
DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRE80S4 DRU80SJ4
DRE8OM4 DRU80MJ4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE8OM4 DRE80SJ4 BE2 BE1
DRE90M4 DRU90MJ4
DRP90L4
DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2
DRE100M4 DRU100MJ4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90LJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4
DRS100LC4 DRU100LJ4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE13254
DRP11284
Tensao do freio preferida
Tipo de MOVIMOT® (conversor) Tensao do freio
Tenséo do freio
MOVIMOT® MM..D-503, tamanho 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, tamanho 2 (MM22.. — MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, tamanho 1 e 2 (MMO03.. - MM40..)
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6.4.2 Chave DIP S2/2
Soltar freio sem liberagao

Com o ajuste da chave DIP S2/2 = "ON", o freio também pode ser liberado sem que o
sinal de liberacdo do acionamento esteja presente.

Fungoes com controle digital

Em caso de controle digital, vocé pode liberar o freio colocando o sinal no borne f1/f2
X6:7,8, sob as seguintes condigdes:

Estado do borne Estado de |Estado |Fungao de frenagem

DO EN f1/f2 liberagao da irr_e-
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8 (TUETTS
dade
" "0" "0" Unidade Nenhu- | O conversor MOVIMOT® con-
"o" " liberada ma irre- |trola o freio.
gularida-
de na
unidade

" "0" " Unidade Nenhu- | O conversor MOVIMOT® con-
"o" " liberada ma irre- |trola o freio.

gularida-
de na
unidade

" " "0" Unidade ndo |Nenhu- | O freio esta fechado
"o" "o" liberada ma irre-
gularida-
de na
unidade

Valor nominal f1

valor nominal f2

" " " Unidade nao |Nenhu- | O freio esta fechado
liberada ma irre-
gularida-
de na
unidade

"0" "0" "1" |Unidade Nenhu- | O freio é desbloqueado para
nao liberada | ma irre-| agdo manual.”

gulari-
dade
na uni-
dade

Todos os estados possiveis | Unidade néo |Irregu- |O freio esta fechado
liberada laridade
na uni-
dade

1) No modo "Expert", o pardmetro P600 (configuragéo de bornes) = "0" (padrdo) também tem que ser ajus-
tado => "Selecéo do valor nominal Anti-horario/Parada - Horario/Parada".
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lo via RS485

Em caso de controlo via RS485, o desbloqueio do travao da-se através do comando
na palavra de controlo:

Master MOVIMOT®
[E e oo oo oo oo oo oo oo | PO
'W'”T'[" [ _pot | P2 [ PoO3
[ en [ P2 | p3
-t PI
329547915
PO = Dados de saida do processo Pl = Dados de entrada do processo
PO1 = Palavra de controle PI1 = Palavra de estado 1
PO2 = Rotacéo [%] PI2 = Corrente de saida
PO3 = Rampa P13 = Palavra de estado 2
DO = Saidas digitais DI = Entradas digitais

Colocando o bit 8 na palavra de controle permite que o freio seja liberado sob as se-

guintes condicbes:

Bloco de controle basico
15 14 |13 |12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Palavra de comando
N&o ocupado " Bit | Bit | N&o "t = N&o ocupado” "1 10" = liberagéo,
"9" | "8" | ocupa- | reset caso contrario para-
do" da

- . . . = . - =
Bornes virtuais para liberagao do freio sem liberagao do
acionamento

Borne virtual para aplicar freio e para bloquear o estagio
de saida no comando "Parada"

1) Recomendacgao para todos os bits nao ocupados = "0"

Estado de libera- Estado da irregularidade Bit de status 8 |Func¢ao de frenagem
cao na palavra de
comando

Unidade Nenhuma irregularidade na uni- |"0" O conversor MOVIMOT® con-
liberada dade/ trola o freio.

nenhum timeout na comunicagao
Unidade Nenhuma irregularidade na uni- |"1" O conversor MOVIMOT® con-
liberada dade/ trola o freio.

nenhum timeout na comunicagao
Unidade Nenhuma irregularidade na uni- |"0" O freio esta fechado
néo liberada dade/

nenhum timeout na comunicagao
Unidade Nenhuma falha na unidade/ " O freio é desbloqueado para
nao liberada nenhum timeout na comunica- agao manual.

cao
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6 Colocagao em operacao "Easy"

Descrigcao das chaves DIP S2

Estado de libera- Estado da irregularidade Bit de status 8 |Funcgédo de frenagem
cao na palavra de

comando
Unidade Irregularidade na unidade/ "1" ou "0" O freio esta fechado
nao liberada timeout na comunicagao
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Colocagao em operacao "Easy" 6

Descricdo das chaves DIP S2

Selegédo do valor nominal para controle digital

A selegéo do valor nominal para controle digital depende do estado do borne f1/f2 X6:

7,8:

Estado de libera- Borne f1/f2 X6:7,8 Valor nominal ativo

cao

Unidade liberada Borne f1/f2 X6:7,8 = "0" Potencidbmetro de valor nominal
f1 ativado

Unidade liberada Borne f1/f2 X6:7,8 = "1" Potencidbmetro de valor nominal
f2 ativo

Comportamento da unidade sem operagao

No caso da unidade nao estar pronta para funcionar, o freio é aplicado independente
do estado do borne f1/f2 X6:7,8 ou do bit 8 na palavra de controle.

Indicagao por LED

O LED de status pisca em intervalos curtos (tg, : teesigsr = 100 ms : 300 ms), se o freio
for liberado para processo manual. Isto aplica-se, tanto para o controle digital, como
para o controle via RS485.

6.4.3 Chave DIP S2/3

Modo de operagéao

+ Chave DIP S2/3 = "OFF": operacédo VFC para motores de 4 polos

* Chave DIP S2/3 = "ON": operacgao V/F reservada para casos especiais

6.4.4 Chave DIP S2/4

Monitoracao da rotacao

A monitoragdo da rotagdo (S2/4 = "ON") é usada para protegdo do acionamento em

caso de bloqueio.

Se o acionamento funcionar no limite de corrente durante mais de 1 segundo com a
monitorag&o da rotagéo ativa (S2/4 = "ON"), o conversor MOVIMOT® emite a irregula-
ridade "Monitoragdo da rotagéo". O LED de status do conversor MOVIMOT® sinaliza a
irregularidade, piscando a vermelho em intervalos lentos (codigo de irregularidade
08). Essa irregularidade s6 ocorre quando o limite de corrente tiver sido atingido du-
rante todo o tempo de atraso.
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Colocagao em operacao "Easy"
Descrigcao das chaves DIP S2

6.4.5 Chaves DIP S2/5 — S2/8
Fun¢des adicionais

A codificagédo digital das chaves DIP S2/5 — S2/8 permite a ativagdo de fun¢des adi-
cionais. A descrigdo das fungdes adicionais encontram-se nas instrugbes de opera-
¢ao. Proceder da seguinte maneira para ativar possiveis fungbes adicionais:

Valorde- | 0 |1 |2 |3 |4 |5 |6|7|8|9/|10|11|12|13|14|15

cimal

S2/5 - X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X]|-]|X

S2/6 - -] X|X|-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-|X]|X

S2/7 - -] =-]=-|X|X|X|X|-|-|-|-|X|X|X|X

S2/8 - =] =-]=-]=-]=-]-]-[X|X|X|X|X|X|X|X
X |=ON — |=OFF
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Colocacado em operacao "Easy"
Colocagao em operagédo com controle digital

6.5 Colocagao em operagao com controle digital

A AVISO

Choque elétrico devido a capacitores que ndo estdo descarregados completamente.
Morte ou ferimentos graves.

) » Desligar o conversor da rede de alimentagdo. Cumpra, apds a desconexao da
alimentagao, o seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

1. Desmontar o conversor MOVIMOT® da caixa de ligagéo.

2. Verificar, se o acionamento MOVIMOT® esta instalado de modo correto tanto me-
canicamente quanto eletricamente.

Ver capitulo "Instalagdo mecanica" e "Instalagao elétrica".

3. Certifique-se de que as chaves DIP S1/1 — S1/4 estejam em "OFF" (= endereco 0).
Ou seja, 0 MOVIMOT® ¢ controlado digitalmente através dos bornes.

4. Ajustar a 12 rotacdo no potencibmetro do valor nominal f1 (ativo, se borne f1/f2
X6:7,8 ="0"), ajuste de fabrica: aprox. 50 Hz (1500 rpm).

f1 [Hz] 100}

75

T o

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[1] Posicao do potencidmetro

5. ATENGAO! Perda de garantia do grau de protecéo devido & auséncia de tampdes
ou a sua montagem incorreta no potenciémetro de valor nominal f1 e na interface
de diagndstico X50.

Danificagéo do conversor MOVIMOT®.
* Reaparafusar o tampao do potencidmetro de valor nominal com vedacgéo.
6. Ajustar a 22 rotagédo na chave f2 (ativa se borne f1/f2 X6,7,8 = "1").

Chave 2
Posicao 0 1 2 3| 4 5167 |8]| 9110
Valor nominal 2 [Hz] 5|7 |10(15|20| 25|35 |50 |60 |70 |100
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Colocagao em operacao "Easy"
Colocagéo em operagédo com controle digital

NOTA
i Durante a operacéo, a 12 rotagdo pode ser alterada gradualmente utilizando o poten-
ciométro de valor nominal f1, que é acessivel externamente.
As rotagbes f1 e f2 podem ser ajustadas independentes uma da outra, em qualquer
valor desejado.
7. Ajustar o tempo de rampa na chave t1.
O tempo de rampa refere-se a um salto de valor nominal de 1500 1/min (50 Hz).
% Chave t1
-
B Posicao 0O(1]12|3|4|5|6|7|8]9]10
= Tempo de rampa t1 [s] 01]02(03]05[07| 1|23 ]5]7]10

8. Colocar o conversor MOVIMOT® sobre a caixa de conexdes e aparafusa-lo bem.
9. Ligar a tensao de controle 24 VCC e a tensao de entrada.

6.5.1 Resposta do conversor conforme o nivel do borne

A tabela abaixo mostra o comportamento do conversor MOVIMOT® dependendo do
nivel nos bornes de controle:

Comportamento do con- Nivel do borne LED de
versor Rede 24V f1/f2 | Horario/ | Antihora- | ©Stade
parada rio/parada
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 X6:7,8 X6:11,12 X6:9,10
Conversor desl. 0 0 X X X Desligado
Conversor desl. 1 0 X X X Desligado
Parado, falta aliment. 0 1 X X X Piscando
amarelo
Parada 1 1 X 0 0 Amarelo
Rotagao horaria com f1 1 1 0 1 0 Verde
Rotagao anti-horaria com 1 1 1 0 0 1 Verde
Rotagao horaria com f2 1 1 1 1 0 Verde
Rotacao anti-horaria com 2 1 1 1 0 1 Verde
Parada 1 1 X 1 1 Amarelo

Legenda:

0 = Sem tensao
1 =Tensao

X = Aleatério
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Colocagao em operacao "Easy" 6

Instrugdes adicionais para a montagem préxima ao motor

6.6 Instrugoes adicionais para a montagem préxima ao motor

Observar as seguintes instru¢des adicionais para a montagem préxima ao motor (re-
baixada) do conversor MOVIMOT®:

6.6.1 Verificagao do tipo de conexado do motor conectado

De acordo com a figura abaixo, verificar se o tipo de conexdo do conversor
MOVIMOT® que foi selecionada esta de acordo com o motor conectado.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi
O O O

337879179

Em caso de motofreios, ndao se deve utilizar retificadores de freio na caixa de li-
gacao do motor!

6.6.2 Protec¢ao do motor e liberagado do sentido de rotagao
O motor conectado deve ser equipado com dispositivo TH.
* Em caso de controle através do RS485, o TH deve ser instalado da seguinte ma-

neira:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®
™ N o) [N o) o~
NS N2 RS
= —|@ < | o = o
> > >
N & g - N & g— N & (_:n -

TH TH TH
483308811

[A] Os dois sentidos de rotagdo sao liberados.
[B] S6 o sentido de rotacéo sentido antihorario esta liberado.
[C] Apenas sentido de rotagédo sentido horario esta liberado.

+ Em caso de controle digital, a SEW-EURODRIVE recomenda instalar o TH em sé-
rie com o relé "Sinal de pronto para funcionar" (ver figura abaixo).

— O sinal de pronto para funcionar deve ser monitorado por um comando externo.
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Colocagao em operacao "Easy"
Instrugbes adicionais para a montagem préxima ao motor

— Se o sinal de pronto para funcionar nao estiver mais presente, o acionamento

deve ser desligado (bornes R (¥ X6:11,12 e L ¢ X6:9,10 ="0").
MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26

K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.6.3 Chave DIP
Na montagem préxima ao motor do conversor MOVIMOT®, a chave DIP S1/5 deve
ser mudada do ajuste de fabrica para "ON":
S1 1] 2| 3] 4 5 6 7 8
Significado Codificagao digital Protecao | Nivel de desem-| Frequéncia Amorteci-
do enderec¢o de unidade | do motor | penho do motor PWM mento sem
RS485 carga
2° 2 2? 2
ON 1 1 1 1 Desligado Motor Variavel Ligado
um estagio me- | (16, 8, 4 kHz)
nor
OFF 0 0 0 0 Ligado Adaptado 4 kHz Desligado
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Colocagao em operacao "Easy"
Instrugdes adicionais para a montagem préxima ao motor

6.6.4 Resisténcia de frenagem

+ Em motores sem freio, é necessario conectar um resistor de frenagem na caixa
de conexdes do MOVIMOT®.

(xi:14]

BW1/BW2

*  Em motofreios sem opcional BEM, ndo se deve conectar um resistor de frena-
gem ao MOVIMOT®.

+  Em motofreios com opcional BEM e resistor de frenagem externo, é necessario
conectar o resistor de frenagem externo BW e o freio da maneira indicada a se-
guir.

@
S
=
x

X10:1

—C— X10:2

L1 L2

(—
S
(—

BEM
RD
U|NJ‘r BU
U ' FBR
L RD
14 ] WH BE/BR
= BU
©

9007199895472907

6.6.5 Montagem do conversor MOVIMOT® no distribuidor de campo

Em caso de montagem proxima ao motor do conversor MOVIMOT® no distribuidor de
campo, observar as instrugdes nos respectivos manuais de fieldbus.

6
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Colocagao em operagao "Easy" com interface RS485/fieldbus
Instrugbes gerais para a colocagdo em operacao

7 Colocacao em operagao "Easy" com interface RS485/fieldbus
71 Instrugoes gerais para a colocagao em operagao
NOTA

> B> P o

>

Durante a colocagdo em operagéo, € fundamental cumprir as indicagdes gerais de
seguranga no capitulo "Indicagdes de seguranca”.

A AVISO

Perigo de esmagamento devido a tampas de prote¢cao danificadas ou devido a sua
auséncia.

Morte ou ferimentos graves.

* Instale as tampas de protegdo do sistema corretamente (consulte as instru¢des
de operacgéo do redutor).

* Nunca colocar a unidade em operagao se as tampas protetoras nao estiverem
instaladas.

A AVISO

Choque elétrico devido a capacitores que ndo estdo descarregados completamente.
Morte ou ferimentos graves.

» Desligar o conversor da rede de alimentagdo. Cumpra, apds a desconexdo da
alimentagdo, o seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

A AVISO

Mau funcionamento das unidades devido ao ajuste incorreto da unidade.
Morte ou ferimentos graves.

» Observar as instrugdes de colocagcdo em operagao.

» Ainstalacao deve ser realizada somente por pessoal técnico qualificado.
» Utilizar apenas ajustes adequados para a fungao.

A AVISO

Perigo de queimaduras devido a superficies quentes da unidade (por exemplo, do
dissipador de calor).

Ferimentos graves.

» Na&o toque na unidade até ela ter arrefecido suficientemente.

NOTA

Para garantir uma operagao sem falhas, ndo remova nem insira conectores de po-
téncia ou de sinal durante a operagéo.
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Colocagao em operagao "Easy" com interface RS485/fieldbus
Sequéncia de colocagdo em operagao

NOTA

* Antes da colocagdo em operagao, remova o revestimento de protegao de pintura
do LED de estado. Antes da colocagcdo em operagao, retirar as peliculas de prote-
¢ao da pintura das plaquetas de identificagao.

jde

* Respeite o tempo minimo de 2 segundos para voltar a ligar o contator de alimen-
tacao K11.

7.2 Sequéncia de colocagao em operagao

A AVISO

Choque elétrico devido a capacitores que ndo estdo descarregados completamente.
Morte ou ferimentos graves.

» Desligar o conversor da rede de alimentagdo. Cumpra, apds a desconexao da
alimentagao, o seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

1. Desmontar o conversor MOVIMOT® da caixa de ligagéo.

2. Verificar, se o acionamento MOVIMOT® esta instalado de modo correto tanto me-
canicamente quanto eletricamente. Ver capitulo "Instalagdo mecénica" e "Instala-
¢ao elétrica".

3. Ajustar o enderego RS485 correto nas chaves DIP S1/1 — S1/4.

Em conjunto com as interfaces fieldbus SEW (MF../MQ..) ou com MOVIFIT®
ajusta-se sempre o endereco "1".

Endereco | 0 (1 |2 | 3|4 |56 |7 |8|9(10(11(12|13|14 |15
decimal
S11 - X| - | X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-]X
S$1/2 - =X | X|-]|=-[X|X|-]|-|X|[X|-|-|X|X
S1/3 - == |- | X[ X[ X|X|-]|-]|-|—-|X|X|X|X
S1/4 - = =|=-]-]1=-]=-|—-|X|X[X|[X|X|X|X|X
X |=ON ~ |=OFF
4. Ajustar a frequéncia minima f,,;, na chave f2.

% Chave f2

.

B Posicao 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10

= Frequéncia f,, [Hz] 2 (5|7 |10]12|15|20 2530/ 35|40

5. Se o tempo de rampa nao é definido pelo bus de campo, ajuste o tempo de rampa
com o comutador t1.

O tempo de rampa refere-se a um salto de valor nominal de 1500 rpm (50 Hz).

Chave t1
Posicao 0|1 21 3|4 |5|6|7|8|9]10
Tempo de rampa t1 [s] 0,1/02|03(05(0,7] 1 213 |5]|7]10
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Colocagao em operagao "Easy" com interface RS485/fieldbus
Sequéncia de colocagdo em operagao

6. Verificar se o sentido de rotagdo desejado esta liberado.

Horario/para- | Antihorario/ |Significado

da parada
Ativado Ativado * Os dois sentidos de rotacao séo liberados.
@ Yo
N -
— —|o®
X XX
zl [CG
[a\] [a g |

.

Ativado Desativado S6 o sentido de rotagao horario esta liberado.

» Selecionar um valor nominal para a rotagao anti-
horaria pode causar uma parada do acionamen-
to.

RV X6: 11,12
L¢ ) X6:9,10

24V X6:1,2,3

S6 o sentido de rotagéo antihorario esta liberado.

Desativado Ativado

» Selecionar um valor nominal para a rotagao hora-

0 Yo . .

o == ria pode causar uma parada do acionamento.
> XX

zl ICIC

[V} [a g |

A unidade esta bloqueada ou o acionamento &
parado.

Desativado Desativado

RV X6: 11,12
L¢)X6:9,10

24V X6:1,2,3

7. Colocar o conversor MOVIMOT® sobre a caixa de conexdes e aparafusa-lo bem.
8. Ajustar a rotacdo maxima necessaria no potencidmetro de valor nominal f1.
I e

ropb bttt

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[11 Ajuste do potenciémetro

9. ATENGAO! Perda de garantia do grau de protegéo devido & auséncia de tampdes
ou a sua montagem incorreta no potenciémetro de valor nominal f1 e na interface
de diagndstico X50.

Danificagéo do conversor MOVIMOT®.
* Reaparafusar o tampao do potencidmetro de valor nominal com vedacao.
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Colocagao em operagao "Easy" com interface RS485/fieldbus 7

Sequéncia de colocagdo em operagao

10.Ligar a tenséo de controle 24 VCC e a tensao de entrada.

Informacdes sobre a fungao em conjunto com o mestre RS485 constam no capitulo
"Fungédo com mestre RS485" das instrugbes de operagao.

Maiores informagdes sobre a operagdo em conjunto com as interfaces fieldbus encon-
tram-se nos respectivos manuais do fieldbus.
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8 Service

8.1 Indicagao de estado e de irregularidade

8.11 Significado dos LEDs de estado
O LED de estado encontra-se no lado superior do conversor MOVIMOT®.
O LED de estado de 3 cores sinaliza os estados operacionais e de irregularidade do
conversor MOVIMOT®.
LED Significado Possivel causa
Cor Estado operaci-
Estado onal do cédigo
de irregularida-
de
Desligado Nao Sem alimentagao 24 V.
esta pronto para
funcionar
Amarelo Nao Fase de autoteste ou abastecimento de 24 V correto, mas ten-
pisca com regularidade |esta pronto para |s&o de entrada ndo esta OK
funcionar

Amarelo
pisca rapidamente com
regularidade

Pronto para fun-
cionar

Liberacao do freio esta ativa, sem liberagao do acionamento
(somente com S2/2 = "ON").

Amarelo
aceso continuamente

Pronto para fun-
cionar, mas uni-
dade
bloqueada

Tensao de entrada e abastecimento de 24 V esta OK, mas
sem sinal de liberacao.

Se o acionamento nao funcionar com a liberagéo, verificar a
colocagao em operagao!

Amarelo
piscando 2 vezes, pau-
sa

Pronto para fun-
cionar,

mas estado "Mo-
do manual" sem
liberacao

Tenséao de alimentagao e alimentagao de 24 V estéo o.k.

Para ativar o modo automatico, concluir a manual.

Verde/amarelo
piscando com cor

Pronto para fun-
cionar, mas com

Falha de comunicagao na troca ciclica de dados.

alternada timeout

Verde Unidade Motor esta em operagao.

aceso continuamente liberada

Verde Limite de corren- | O acionamento encontra-se no limite de corrente.

pisca rapidamente
com regularidade

te ativo

Verde
pisca com regularidade

Pronto para fun-
cionar

Fungao corrente em repouso esta ativa.

Verde/vermelho/verde
com cor alternada
piscando, pausa

Funcgao de locali-
zacao ativa

Funcéo de localizagao foi ativada.

Ver parametro 590.

Vermelho
piscando 2 vezes, pau-
sa

Irregularidade 07

Tensao do circuito intermédio é demasiado alta.
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Indicacéo de estado e de irregularidade

LED Significado Possivel causa
Cor Estado operaci-
Estado onal do cédigo
de irregularida-
de
Vermelho Irregularidade 08 |Irregularidade na monitoragéo da rotagéo (s6 com S2/4 =

piscando lentamente

"ON") ou fungéo adicional 13 esta ativa.

Irregularidade 09

Irregularidade na colocagcdo em operacao

Fungdes adicionais 4, 5, 12 (S2/5 — S2/8) ndo sao permitidas

Irregularidade 15

Irregularidade Alimentacao de 24 V

Irregularidade 17
— 24,37

Irregularidade CPU

Irregularidades
25,94

Irregularidade da EEPROM

Irregularidades
38, 45

Irregularidade dados da unidade, dados do motor

Irregularidade 44

O limite de corrente foi excedido para além de 500 ms. (ape-
nas na fung¢ao adicional 2)

Irregularidade 90

Atribuicdo motor - conversor esta incorreta.

Irregularidade 97

Irregularidade na transmissdo de um jogo de parametros

Irregularidade 99

Firmware n&o suporta o opcional MLK31A
(apenas no MOVIMOT® com AS-Interface).

Vermelho
piscando 3 vezes, pau-
sa

Irregularidade 01

Sobrecorrente no estagio de saida

Irregularidade 11

Sobreaquecimento no estagio de saida

Vermelho
piscando 4 vezes, pau-
sa

Irregularidade 84

Sobrecarga do motor

Vermelho
piscando 5 vezes, pau-
sa

Irregularidade 4

Irregularidade chopper de frenagem

Irregularidade 89

Sobreaquecimento do freio
Atribuicdo motor - conversor de frequéncia esta incorreta.

Nos bornes X1:13 — X1:15 estdo conectados simultaneamente
o freio e a resisténcia de frenagem. Isto é permitido.

Vermelho
piscando 6 vezes, pau-
sa

Irregularidade 06

Falha de fase da rede

Irregularidade 81

Condigao de partida®

Irregularidade 82

Fases de saida estdo interrompidas.

Vermelho
aceso continuamente

Nao
esta pronto para
funcionar

Verificar a alimentagdo 24 V.

Deve existir uma tensao continua filtrada com uma ripple resi-
dual de no max. 13 %.

1) Apenas para aplicagbes de elevagéo

Cédigos de acendimento do LED de estado

Piscando regularmente:

Piscando rapida e regularmente:

LED 600 ms ligado, 600 ms desligado
LED 100 ms ligado, 300 ms desligado
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Piscando em cores alternadas: LED 600 ms verde, 600 ms amarelo

Piscando em cores alternadas, pausa: LED 100 ms verde, 100 ms vermelho, 100 ms verde, 300 ms
pausa

N x piscando, pausa: LED N x (600 ms vermelho, 300 ms desligado), em seguida

LED desligado por 1 s
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8.2 Lista de irregularidades
A tabela abaixo Ihe oferece ajuda durante a busca de irregularidades:
Codi- |Irregularidade Possivel causa Acao
go
- Timeout de Falta de ligagéo L1, RS+, Verificar e estabelecer a comunicacdo, em es-
comunicagao RS- entre 0 MOVIMOT® e | pecial o terra.
(Motor permanece 0 mestre RS485.
parado, sem codigo | Efeitos de EMC Verificar a blindagem dos cabos de dados,
de irregularidade) melhora-las se necessario.
Tipo incorreto (ciclico) em | Verificar a quantidade de acionamentos
trafego de dados aciclico, |MOVIMOT® conectados no mestre. Com um
intervalo de protocolo entre | tempo de timeout de p. ex. 1 s, s6 é possivel
as diversas mensagens conectar no maximo 8 acionamentos
maior que o tempo de MOVIMOT® como escravos em uma comuni-
timeout ajustado. cagao ciclica.
Encurtar o ciclo de mensagem, aumentar o
tempo de timeout ou selecionar tipo de tele-
grama "aciclico".
- Tensao de alimenta- | Tens&o do circuito interme- | Controlar se ndo ha interrupgdes nas redes de
¢ao nao esta pre- diario periodicamente bai- |alimentagcéo e na tenséo de entrada.
sente xa demais,
(Motor permanece desligar a rede detectada.
parado, sem cédigo
de irregularidade)
- Alimentagao de Nao existe tensdo de ali- | Controlar tensdo de alimentacdo de 24 V
24 V nao existe mentacgao de 24 V. quanto a interrupgao.
(Motor permanece Verificar o valor da tensao de alimentacao de
parado, sem cédigo 24 V.
de irregularidade) Tensao permitida: 24 VCC + 25 %,
EN 61131-2. Ripple residual max. 13 %.
O motor volta a funcionar automaticamente
assim que a tensao alcangar valores normais.
Tensao de alimentacao Controlar tensao de alimentagao AUX Power
Aux Power nao existe. quanto a interrupgao.
(apenas para MOVIMOT® | Verificar o valor da tenséo de alimentagao
com AS-interface) AUX Power.
Tenséao permitida: 24 VCC + 25 %,
EN 61131-2. Ripple residual max. 13 %.
O motor volta a funcionar automaticamente
assim que a tenséao alcangar valores normais.
01 Sobrecorrente no Curto-circuito na saida do | Verificar se ndo ha curto-circuito no enrola-

estagio de saida

conversor

mento do motor ou na ligagao entre a saida
do conversor e o motor.

Resetar irregularidade. "
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Codi- |lIrregularidade Possivel causa Acao
go
04 Chopper de frena- |Sobrecorrente na saida do | Verificar/trocar a conexao da resisténcia.
gem freio, resisténcia defeituo-
sa, resisténcia com impe-
dancia muito baixa
Curto-circuito da bobina de | Trocar o freio.
freio
06 Falta de fase Falta de fase Verificar se nao ha falta de fase nas redes de
(A irregularidade so alimentagao.
pode ser identificada Resetar irregularidade”.
em caso de carga do
acionamento)
07 Tensao do circuito | Tempo de rampa curto de- | Aumentar o tempo de rampa.
intermediario dema- | mais. Resetar irregularidade”.
siadamente elevada
Irregularidade na ligagéo Controlar/corrigir a conexao da resisténcia da
bobina do freio/resisténcia |bobina do freio/bobina de freio.
de frenagem Resetar irregularidade™.
Irregularidade na resistén- | Verificar resisténcia interna da bobina do freio/
cia interna da bobina do resisténcia de frenagem (ver instrugdes de
freio/resisténcia de frena- |operagéao, capitulo "Dados técnicos").
gem Resetar irregularidade™.
Sobrecarga térmica do re- | Dimensionar o resistor de frenagem correta-
sistor de frenagem, resistor | mente.
de frenagem com dimen- | gogotar irregularidade™.
sionamento incorreto.
Faixa de tensdo da tensédo | Verificar a tensao de entrada da rede para
de entrada da rede ndo é |uma faixa de tens&o permitida.
permitida Resetar irregularidade™.
08 Monitoragao da ro- |Diferenca de rotagédo devi- | Reduzir a carga do acionamento.
tacao do a operagéao no limite de Resetar irregularidade”,
corrente.
09 Colocagdo em ope- | Modulo de identificagdo do |No MOVIMOT® com alimentagdo de 230 V
racao acionamento nao autoriza- |ndo sao permitidos todos os médulos de iden-
do para MOVIMOT® com | tificagdo do acionamento (ver instrugdes de
alimentagao 230 V operagao, capitulo "Atribuicao do médulo d
identificacdo do acionamento").
Verificar/corrigir o médulo de identificagéo do
acionamento.
No MOVIMOT® MM..D com | Corrigir o ajuste das chaves DIP S2/5 - S2/8.
AS-Interface, as fung¢des
adicionais 4, 5, 12 ndo sao
permitidas.
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Codi- |Irregularidade Possivel causa Acao
go
1 Sobrecarga Dissipador sujo. Limpar o dissipador.
:?r::l"ca do estagio Resetar irregularidade™.
ou defeito interno | Temperatura ambiente Baixar a temperatura ambiente.
da unidade muito alta. Resetar irregularidade”.
Acumulo de calor no acio- |Impedir acumulo de calor.
®
namento MOVIMOT®. Resetar irregularidade”.
Carga do acionamento alta | Reduzir a carga do acionamento.
demais. Resetar irregularidade™.
15 Monitoragao 24 V Queda de tenséao na ali- Controlar a alimentacao de 24 V.
mentagao de 24 V. Resetar irregularidade™.
17 - 24 |Irregularidade CPU |Irregularidade CPU Resetar irregularidade™.
37
25 Irregularidade da Irregularidade no acesso | Colocar parametro P802 em "Delivery state"
EEPROM ao EEPROM (Estado de fornecimento).
Resetar irregularidade®.
Parametrizar novamente o conversor
MOVIMOT®
Se esta irregularidade voltar a aparecer, con-
sultar a SEW Service.
26 Borne externo Sinal externo no borne X6: | Eliminar/resetar a irregularidade externa.
9,10 nao esta presente
38 Codigo de irregula- |Irregularidade interna Entrar em contato com a SEW Service.
ridade 38
43 Timeout de comuni- | Timeout de comunicagao | Verificar/estabelecer a conexao de comunica-
cagao durante comunicacgao cicli- | cdo entre o mestre RS485 e o conversor
ca via RS485. MOVIMOT®.
Se esta irregularidade ATENCAO! Se a comunicacéo for restabeleci-
ocorrer, o acionamento é |da, o acionamento sera novamente liberado.
];;erid: :_Lt;lstigct;aeado coMa | erificar a quantidade de escravos conecta-
pa aj ) dos no mestre RS485. Se o tempo de timeout
do conversor MOVIMOT® estiver ajustado em
1 s, é possivel conectar no maximo 8 conver-
sores MOVIMOT® (escravos) no mestre
RS485 para comunicagéo ciclica.
Irregularidade de comuni- | Entrar em contato com a SEW Service.
cacgao interna
(no MOVIMOT® MM..D
com AS-Interface)
44 Limite de corrente | O limite de corrente ajusta- | Reduzir carga ou aumentar limite de corrente

foi excedido

do foi excedido para além
de 500 ms. A irregularida-
de esta ativa apenas na

fungéo adicional 2. O LED
de estado pisca vermelho.

na chave f2 (apenas na fungao adicional 2).

8
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motor esta ativa.

Codi- |Irregularidade Possivel causa Acao
go
81 Irregularidade na Durante a fase de prémag- | Verificar a conexao entre o conversor
condigédo de partida | netizagao, a corrente ndo | MOVIMOT®e o motor.
pode ser injetada no motor
a um nivel suficientemente
elevado:
Poténcia nominal do motor
muito baixa em relacéo a
poténcia nominal do con-
Versor.
82 Irregularidade Interrupgéo de 2 ou de to- | Verificar a conexao entre o conversor
saida aberta das as fases de saida. MOVIMOT®e o motor.
Poténcia nominal do motor | Verificar a conexao entre o conversor
muito baixa em relagdoa |MOVIMOT®e o motor.
poténcia nominal do con-
Versor.
84 Sobrecarga Em caso de montagem do | Colocar a chave DIP S1/5 na posigao "ON".
- = ® z
térmica conversor MOVIMOT 'Pro- | Resetar irregularidade”.
do motor Xximo ao motor, protecéo do

O estagio de poténcia esta
ajustado incorretamente
em combinagdes de con-
versor MOVIMOT® e mo-
tor.

Controlar ajuste da chave DIP S1/6.

Resetar irregularidade™.

Temperatura ambiente
muito alta.

Baixar a temperatura ambiente.

Resetar irregularidade™.

Acumulo de calor no acio-
namento MOVIMOT®.

Impedir acumulo de calor.

Resetar irregularidade™.

Carga do motor muito alta.

Reduzir a carga do motor.
Resetar irregularidade™.

Rotacgdo baixa demais.

Aumentar a rotagao.
Resetar irregularidade™.

Caso a irregularidade seja
comunicada logo apés a
primeira liberagao.

Verificar a combinagédo de motor e conversor
MOVIMOT®.

Resetar irregularidade™.

Em caso de utilizacado de
um conversor MOVIMOT®
com a funcao adicional 5
selecionada, foi acionada a
monitoragédo da temperatu-
ra no motor (termdstato de
enrolamento TH).

Reduzir a carga do motor.
Resetar irregularidade®.
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Codi- |lIrregularidade Possivel causa Acao
go
89 Sobreaquecimento |Sobrecarga térmica na bo- | Aumentar o tempo de rampa.
do freio bina de freio Resetar irregularidade”.
Bobina de freio tem defei- |Entrar em contato com a SEW Service.
to.
Bobina de freio e resistén- | No acionamento conectar ou o freio ou a re-
cia de frenagem conecta- |sisténcia de frenagem.
das.
O conversor ndo é compa- | Verificar a combinagdo motor (bobina de freio)
tivel com o motor. e conversor MOVIMOT®.
(apenas se a irregularidade | Verificar/corrigir os ajustes das chaves DIP
surgir depois da primeira li- | S1/6 e S2/1.
berag&o) Resetar irregularidade™.
90 Identificagido dos Atribuicdo do conversor Verificar/corrigir os ajustes das chaves DIP
estagios de saida para o motor nao é permiti- | S1/6 e S2/1.
da. Verificar/corrigir o tipo de conexao do motor.
Verificar se 0 médulo de identificagdo do acio-
namento € compativel com o motor e se esta
inserido corretamente.
Utilizar conversor MOVIMOT® e motor com
outra poténcia.
91 Timeout de comuni- | Timeout entre a interface | Verificar/estabelecer a conexao de comunica-
cacao modulo de fieldbus e o conversor ¢ao entre a interface fieldbus e o conversor
rede - MOVIMOT® | MOVIMOT®. MOVIMOT®. A interface fieldbus comunica a
irregularidade somente para o comando de ni-
vel superior.
94 Irregularidade do EEPROM com defeito. Entrar em contato com a SEW Service.
checksum da
EEPROM
97 Erro de cépia Painel de operacdo DBG | Antes de confirmar a irregularidade, carregar

ou PC/notebook desconec-
tado durante o processo de
copia.

0 ajuste de fabrica ou o registro completo de
dados do painel de operagédo DBG ou do soft-
ware MOVITOOLS® MotionStudio.

Desligar e voltar a ligar a
tensao de alimentagao
24 V durante o processo
de copia.

Antes de confirmar a irregularidade, carregar
0 ajuste de fabrica ou o registro completo de
dados do painel de operagédo DBG ou do soft-
ware MOVITOOLS® MotionStudio.
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nao é compativel

com o opcional

MLK3.A

(apenas para

MOVIMOT® com

AS-interface)

nal MLK3.A.

Codi- |lIrregularidade Possivel causa Acao

go

99 Firmware Firmware MOVIMOT® ndo |Entrar em contato com a SEW Service.
MOVIMOT® € compativel com o opcio-

1) No MOVIMOT® padronizado a irregularidade é reposta, desconectando a tensdo de alimentacédo de 24 V ou através de um reset de
irregularidade. No MOVIMOT® com AS-Interface, a irregularidade é reposta através dos sinais de AS-Interface ou através de um reset

de irregularidade da bucha de diagnéstico.

8.3

Troca da unidade

A AVISO

Choque elétrico devido a capacitores que nao estdo descarregados completamente.

Morte ou ferimentos graves.

1 minuto

Desligar o conversor da rede de alimentagdo. Cumpra, apdés a desconexao da
alimentagdo, o seguinte intervalo minimo:

1.

2. Comparar os dados na plaqueta de identificagdo do conversor MOVIMOT® anterior

jde

Remover os parafusos e retirar o conversor MOVIMOT® da caixa de conexdes.

com os dados na plaqueta de identificagdo do novo conversor MOVIMOT®.

NOTA

S6 é possivel substituir o conversor MOVIMOT® por um conversor MOVIMOT® do
mesmo codigo.

3.

Ajustar todos os elementos de controle

no novo conversor MOVIMOT® de acordo com os elementos de controle do con-

Chave DIP S1
Chave DIP S2

Potencidmetro de valor nominal 1

Chave f2
Chave t1

versor MOVIMOT® anterior.
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4. Destravar o modulo de identificagdo do acionamento do novo conversor
MOVIMOT® e retira-lo com cuidado.

18014399028685579

5. Destravar o mddulo de identificagdo do acionamento do conversor MOVIMOT® an-
terior da mesma forma e retira-lo com cuidado.

Inserir este modulo de identificagdo do acionamento no novo conversor
MOVIMOT®.

Certificar-se de que o médulo de identificagdo do acionamento travou no lugar cor-
reto.

6. Colocar o novo conversor MOVIMOT® sobre a caixa de conexdes e aparafusa-lo
bem.

7. Alimentar o conversor MOVIMOT® com tenséo.

NOTA

Ao ligar a unidade pela primeira vez apés a sua troca, a alimentagéo 24 V deve estar
presente de modo estavel e ininterrupto ha pelo menos 10 segundos.

Apés a troca da unidade, é possivel que haja um intervalo de até 6 s até que o con-
versor MOVIMOT® comunique um sinal de pronto para funcionar.

8. Verificar se o novo conversor MOVIMOT® funciona corretamente.
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9 Declaragao de conformidade

Declaracao de conformidade CE EURODRIVE

900030110

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG 5 “
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal % i
declara sob sua inteira responsabilidade a conformidade dos seguintes produtos
Conversor de frequéncia do tipo MOVIMOT® D
e necessario em combinagdo com motor CA
conforme a
Diretiva de maquinas 2006/42/CE 1)
Diretiva de baixa tensao 2006/95/CE
Diretriz EMC 2004/108/CE 4)
Normas harmonizadas aplicadas: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007

1) Os produtos s&o destinados & montagem em maquinas. E proibida a sua colocagao em
operagao antes de garantir que as maquinas, nas quais esses produtos devem ser instalados,
cumprem as determinacdes da diretriz a ser aplicada.

4) Os produtos listados ndo séo produtos que possam ser operados individualmente, conforme
a Diretriz EMC. Somente ap6s a integragéo dos produtos no sistema geral é que eles podem
ser considerados avaliaveis de acordo com a EMC. A avaliagdo foi comprovada para um conjunto
de sistema tipico, mas ndo para o produto individualmente.

5) Todas as condigdes relativas a seguranga técnica da documentagao especifica do produto
(instrucdes de operagdo, manual, etc) devem ser cumpridas durante todo o ciclo de vida util
do produto.

Bruchsal 12.08.10

Johann Soder
Local Data Diretor Executivo de Tecnologia a) b)

a) Agente autorizado para a emissdo desta declaragdo em nome do fabricante
b) Agente autorizado para a compilagdo dos documentos técnicos
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