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Genel uyarilar
Bu dokimanin kapsami

1 Genel uyarilar

1.1 Bu dokiimanin kapsami

Bu dokiimanda MOVIMOT® MM..D igin genel emniyet uyarilari ve segilmis bazi bilgiler
bulunmaktadir.

Bu dokiimanin kapsamli igletme kilavuzunun yerine gegcemeyecegini unutmayiniz.

Bu nedenle, MOVIMOT® MM..D ile galismaya baglamadan énce ayrintili igletme ki-
lavuzu dikkatlice okunmalidir.

Ayrintili isletme kilavuzlarindaki ve "DR.71 — 315 AC Motorlar" isletme kilavuzun-
daki bilgilere, uyarilara ve talimatlara uyunuz. Bunlara uyulmasi, MOVIMOT®
MM..D cihazinin arizasiz olarak ¢alismasi ve garanti haklarinin kaybolmamasi igin
sarttir.

MOVIMOT® MM..D ile ilgili ayrintili igletme kilavuzunu ve diger dokiimanlari, PDF
dosyasi olarak birlikte verilen CD veya DVD uzerinde bulunmaktadir.

SEW-EURODRIVE tarafindan PDF formatinda yayimlanan tim teknik dokimanlari
SEW-EURODRIVE internet sitesinden indirebilirsiniz; www.sew-eurodrive.com.

1.2 Uyari talimatlarinin yapisi

1.21 Sinyal sozciiklerin anlamlan
Uyari talimatlarinin sinyal sézciklerinin siniflandirmasi ve anlamlari agagidaki tabloda
verilmigtir:

Sinyal sozciik Anlami Uyulmadiginda

A TEHLIKE Dogrudan bir tehlike Olim veya agir yaralanmalar

A UYARI Olasi tehlikeli durum Olim veya agir yaralanmalar

A DIKKAT Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar

DIKKAT Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda ha-

sar olugsmasi
UYARI Faydali bir uyar1 veya ipucu: Tahrik

sisteminin kullaniimasini kolaylasti-
rir.

1.2.2 Boélliimlere goére verilen uyari talimatlarinin yapilar

Bolumlere goére verilen uyari talimatlari sadece 6zel bir islem igin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gecerlidir. Kullanilan tehlike simgeleri genel tehlike-
lere ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bdlimlere goére verilen bir uyari talimatlarinin yapisi gérilmektedir:

SINYAL SOzCUK!

Tehlike turd ve kaynagi.

Uyulmadiginda:

Tehlike 6nleme 6nlemi(leri).

1

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D 5



Genel uyarilar
Gegerli olan diger dokimanlar

Tehlike sembollerinin anlami

Uyar talimatlarinda bulunan tehlike sembollerinin anlamlari:

Tehlike sembolu Anlami

Genel tehlike yeri

Tehlikeli elektrik soku uyarisi

Sicak ylizeylere karg! uyari

Ezilme tehlikesi uyarisi

Havada asili olan ylke karg! uyari

Otomatik ilk hareket uyarisi

>R E>

1.2.3 Dahil edilmis uyar talimatlarinin yapilari

Dahil edilmis uyari talimatlari tehlikeli islem adiminin dogrudan dniine entegre edilmis-
tir.

Burada dahil edilmis uyari talimatlarinin yapisi gérilmektedir:
+ A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi.
Uyulmadiginda:
— Tehlike 6nleme 6nlemi(leri).

1.3 Gegerli olan diger dokumanlar

Ayrica asagida verilen dokiimanlar da g6z dninde bulundurulmalidir:

+  "MOVIMOT® rediiktorli motorlar” katalogu

» "AC Motorlar DR.71 — 315" isletme kilavuzu

+ Rediktorun igletme kilavuzu (sadece MOVIMOT® red(iktdrlli motorlarinda)

Bu dokiimanlar internet'ten (http://www.sew-eurodrive.com, Bélim "Dokimanlar")
indirilebilir ve siparis edilebilir.

6 Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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2.2

23

Emniyet uyarilari
On Bilgiler

Emniyet uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarilari mal ve can kaybini énlemek igin énemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve igsletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz
Uzerinde galisan kisilerin cihaza erigsebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durum-
da olmasini saglayin. Agikliga kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi var-
sa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

On Bilgiler

Asagidaki emniyet uyarilar 6ncelikle MOVIMOT® tahrik tiniteleri kullanildiinda geger-
lidir. Bagka SEW komponentleri de kullanildiginda, ayrica bu komponentler igin ilgili
dokiimanlarinda verilen emniyet uyarilarina da dikkat edilmelidir.

Bu dokiimanin her bdlimunde verilen ilave emniyet talimatlari da ayrica dikkate alin-
malidir.

Genel bilgiler

Hasar gérmus Urdnler kesinlikle monte edilmemeli veya devreye alinmamalidir. Hasar-
lar derhal nakliye firmasina bildirilmelidir.

isletme esnasinda MOVIMOT® rediiktérler hareketli ve déner parcalara sahip olabilir
veya yuzeyleri isinabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldirilmasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur. Ayrin-
tili bilgileri dokiimanlardan almaniz gerekir.

Hedef grup

Montaj ve isletmeye alma ile ariza giderme galismalari bir elektrik teknisyeni tarafin-
dan yapilmal (IEC 60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve / veya
IEC 60664 veya DIN VDE 0110 ve ulusal kaza 6nleme talimatlari dikkate alinmalidir).

Bu emniyet talimatlarina goére, elektrik teknisyenleri Griinlin yerlestiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve igletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik toplama galismalari bu konularda egitil-
mis kisiler tarafindan yapilmahdir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Emniyet uyarilari
Amacina uygun kullanim

24 Amacina uygun kullanim

MOVIMOT® frekans geviricileri makinelere ve elektrik sistemlerine komponent olarak
monte etmek icin tasarlanmigtir.

Bir makine igerisine monte edildiginde MOVIMOT® frekans geviricilerin igletmeye alin-
masi (amacina uygun isletmenin baslamasi), Makine Direktifi 2006/42/EC’ye uygun-
lugu tespit edilene kadar yasaktir.

Devreye alinmasina (amacina uygun isletmenin baslamasi) sadece EMU Direktifi
2004/108/EC'ye uyulmasi durumunda izin verilir.

MOVIMOT® frekans geviricileri Algak Gerilim Direktifi 2006/95/EC talimatlarina uygun-
dur. MOVIMOT?® frekans geviriciler igin uygunluk beyaninda belirtilen standartlar uygu-
lanir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokimantasyonda belirtil-
mistir ve bunlara uyulmalidir.

241 Giuvenlik iglevleri

MOVIMOT?® frekans geviriciler kesinlikle tanimlanmayan ve agikga izin verilmeyen gi-
venlik islevleri icin kullanilmamalidir. Emniyetli bilesenler islevsel givenlik i¢in FS lo-
gosu ile isaretlenmistir.

242 Kaldirma diizeni uygulamalari

MOVIMOT® frekans geviriciler kaldirma uygulamalari igin sadece kisitl olarak kullani-
labilir, isletme kilavuzunun "Ek islev 9" béliimiine bakiniz.

MOVIMOT® frekans geviriciler kaldirma diizeni uygulamalarinda giivenlik tertibati ola-
rak kullanilamazlar.

2.5 Tasima, depolama

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilari dikkate alinmalidir. isletme kila-
vuzunun "Teknik Bilgiler" bélimunde belirtilen iklim kosullarina uyulmalidir. Vidalan-
mis olan tagima halkalarini sikin. Bu halkalar sadece MOVIMOT® tahrik Unitesinin kit-
lesini tagiyabilecek sekilde boyutlandiriimistir. Ayrica yik baglanmamaldir. Gerek-
tiginde uygun, yeterli sekilde boyutlandiriimis tasiyicilar (6r. halat kilavuzlari) kullanil-
malidir.

& | Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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2.6

2.7

2.8

Emniyet uyarilari
Yerlestirme

Yerlestirme

Cihazlarin montaji ve sodutulmalari ilgili dokimanlardaki talimatlara uygun olarak ger-
ceklesmelidir.

MOVIMOT?® frekans geviricileri izin veriimeyen yiiklere karsi korunmalidir.

Kullaniimasi 6zellikle 6ngoérilmedigi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi ya-
saktir:

« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

« Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1sinimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

+ Kuvvetli mekanik ve darbe yiiklerinin olustugu portatif uygulamalarda, isletme Kila-
vuzu'ndaki "Teknik bilgiler" blimuane bakiniz.

Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki MOVIMOT® frekans geviricilerde galisma yaparken gegerli ulusal ka-
za 6nleme talimatlari (6r. BGV A3) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati gegerli talimatlara gére yapilmalidir (6r. kablo kesitleri, sigortalar, koru-
yucu iletken baglantilar). Bunlarin disindaki uyarilar dokimanlarda verilmistir.

EMU'ya uygun montaj galismalari (ekranlama, topraklama, filtre diizenleri ve kablo se-
rimleri) "Montaj Talimatlan" boéliminde verilmektedir. EMU yasasi tarafindan belirle-
nen sinir degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin Ureticisi sorumludur.

Koruma onlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmalidir (6r.
EN 60204-1 veya EN 61800-5-1).

MOVIMOT® tahrik (initelerinde izolasyonun saglanmasi igin devreye almadan 6nce EN
61800-5-1:2007, Bélim 5.2.3.2 uyarinca gerilim kontrolleri yapiimahdir.

Guvenli ayirma

MOVIMOT® frekans gevirici, glic ve elektronik baglantilari igin EN 61800-5-1'e uygun
emniyetli olarak ayirma sartlarini yerine getirmektedir. Emniyetli olarak ayriimasini
saglamak igin, bagh olan tim akim devreleri de ayni zamanda emniyetli ayirma sartla-
rini yerine getirmelidir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Emniyet uyarilari

isletme

29

isletme

MOVIMOT® frekans geviricilerin monte edildigi tesisler ayrica gézetim ve koruma terti-
batlar ile donatilmalidir. Bu tertibatlar gegerli yasal uygulamalara (6r. teknik donanim
yasasl, kaza 6nleme talimatlari vb.) uygun olmalidir. Tehlike potansiyeli ylksek olan
uygulamalarda ayrica koruma dnlemleri alinmasi gerekebilir.

MOVIMOT?® frekans geviricilerin besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatér-
ler sarjli olabileceginden, gerilim altinda olan cihaz parcalarina ve gl¢ baglantilarina
hemen temas edilmemelidir. Besleme gerilimini kapattiktan sonra en az 1 dakika bek-
leyin.

MOVIMOT® frekans geviricilerde besleme gerilimi oldugu miiddetge, baglanti kutusu
bagli olmalidir, yani MOVIMOT® frekans gevirici ile gerektiginde hibrit kablonun fisi ta-
kilmis ve 4 vidanin hepsi vidalanmis olmalidir. MOVIMOT® tahrik Unitesinin garanti
edilen koruma sinifi ve titresim ile darbelere karsi dayaniklihdina erigebilmesi igin,
MOVIMOT® frekans gevirici 4 vida ile baglanti kutusuna vidalanmasi gerekir. Takil
olan, fakat tam olarak vidalanmamis frekans gevirici tahrik Gnitesinin kullanim dmrini
oldukga kisaltabilir.

isletme LED’i veya diger gostergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve en-
erjisiz oldugunu gostermez.

Cihazin dahili guivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru dur-
durabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak
tekrar calismasina neden olunabilir. Bir emniyet geregdi olarak tahrik edilen makine icgin
bu duruma izin verilmiyorsa, ariza giderilmeden dnce cihazin sebekeden ayrilmasi ge-
rekir.

DIKKAT! Yanma tehlikesi: MOVIMOT® tahrik iinitesinin ve sogutma plakasi ve fren
direnci gibi harici opsiyonlarin ylizey sicakliklari igletme esnasinda 60 °C'den fazla
olabilir!

1)  Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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3 Tip tanimi

Tip tanimi
MOVIMOT® tahrik Unitesinin tip tanimi

3

31 MOVIMOTP® tahrik (initesinin tip tanimi
3141 Etiket
Asagidaki resimde 6rnek olarak bir MOVIMOT® tahrik Unitesinin etiketi gortilmektedir.
Bu etiket motor izerinde bulunur.
e
SEWLEURCODRIVE
76646 Bruchsal/Germany [H[ c € c@)us
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO INDSONEEQ:
[11—5—01.1398407701.0001.14  Inverter dutyVPWM 3-1EC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz50 VvV 380-500 P54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kwo0.3S1  ©min 280/17  Hz13 O
Th.Kl. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AMB °C-20..40 1886177DE Made in Germany )
18014399029659147
[11 Parca numarasi
3.1.2 Tip tanimi

Asagidaki tabloda 6rnek olarak MOVIMOT® frekans gevirici RF47 DRE90L4BE2/
MM15/MO icin tip tanimi gosterilmektedir:

RF Rediiktor serisi

47 Rediiktor buyuklugii

DRE |Motor serisi (DRS, DRE, DRP, DRN)
90L |Motor boyu
J Rotor C = Bakir rotor

J = LSPM rotor

4 Motor kutup sayisi

BE2 |Ozel tip motor (fren)
/
MM15 | MOVIMOT® frekans gevirici
/
MO |Ek uygulama frekans cevirici "

1) Etiket Gizerinde sadece fabrika tarafindan takilan opsiyonlar yazihdir.

Siparig edilebilen tipleri igin "MOVIMOT® rediiktorlii motorlar" kataloguna bakiniz.

Kompakt isletme kilavuzu - MOVIMOT® MM.D | ] ]



Tip tanimi
MOVIMOT® frekans geviricinin tip tanimi

3.2 MOVIMOT® frekans geviricinin tip tanimi

3.21 Etiket
Asagidaki resimde drnek olarak bir MOVIMOT® frekans geviricinin etiketi gorilmekte-
dir:
D 0 A A
Status: 1710 -- A - -- 1510 16 08/14 829
| rd VY4 Typ_e: MM15D-503-00 C € [H[
3 ?‘ " Eﬁgar‘lgzl‘llgggg S#,A‘u157g5r:17n191/OOutput
EURODRIVE U= 3x380. 500V AC |U= 3x0V.. .Uin o
Mace Gl 1 2 36601t 2 % e
MO Lo 15001 2 NN
Drive Inverter c Us
1801440046;7409291

[1] Parga numarasi

3.2.2 Tip tanimi

Asagidaki tabloda MOVIMOT® frekans gevirici MM15D-503-00 igin tip tanimi gdsteril-

mektedir:
MM | Seri MM = MOVIMOT®
15 Motor giicii 15=1.5 kW

D D versiyonu

50 Besleme gerilimi 50 = AC 380 - 500 V
23=AC200-240V

3 Baglant tiri 3=3faz

00 Tip 00 = Standart

Siparis edilebilen tipleri icin "MOVIMOT® rediiktorli motorlar" kataloguna bakiniz.

12 Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Tip tanimi 3
MOVIMOT® frekans geviricinin tip tanimi

3.2.3 Cihaz tanimi

MOVIMOT® frekans geviricinin Ust ylizeyinde bulunan tanim isaretinde [1], frekans ge-
virici tipi [2], par¢a numarasi [3] ve cihazin glcu [4] bilgileri bulunur.

> & | @{MHMo30-503-00 |
o | ©-pB2Ikosn 03Tk o

<> SIEN ]
|
|
|

(1]

030-503-00

A & 8214991/0.37KW
1 min

@

I

9007199712657547

Kompakt isletme kilavuzu - MOVIMOT® MM.D | | 3



Tip tanimi

"Motora yakin montaj" uygulamasi igin tip tanimi

3.3 "Motora yakin montaj" uygulamasi igin tip tanimi

3.31 Etiket

Asagidaki resimde 6rnek olarak MOVIMOT® frekans geviricinin motora yakin montaji
ve ilgili etiket gosterilmektedir

EURODRIVE

Made in Germany
MOVIMOT

3.3.2 Tip tanimi

S& o I

= ...500V AC
SO#:01.1234567890.0001.14
Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

AR R AR YL 0 O RLIGHAETO e ML 0001

J

9007199712662539

Asagidaki tablo MOVIMOT® MM15D-503-00/0/P21/RO1A/APG4 frekans geviricinin
motora yakin montaj uygulamasi tipi tanimini géstermektedir:

MM15D-503-00

MOVIMOT® frekans cevirici

/

0

Baglanti tiirii 0=A

P21A

Motora yakin montaj i¢in adaptor

RO1A

Baglanti kutulu tip

APG4

Motor baglantisi igin fis konnektor

14 Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D

21326762/TR — 10/2014



21326762/TR — 10/2014

Mekanik montaj
Genel uyarilar

4 Mekanik montaj

4.1 Genel uyarilar

Genel emniyet uyarilari mutlaka dikkate alinmalidir.

Cihazin kullanildigi yerde, izin verilen kosullara ve teknik bilgilere mutlaka uyulmali-
dir.

MOVIMOT® tahrik Ginitesi monte edilirken sadece 6ngorilen baglanti olanaklari kul-
laniimalidir.

Sadece mevcut olan deliklere, vida dislerine ve girintilere uyan baglanti ve gtivenlik
elemanlari kullaniimahdir.

4.2 Gerekli aletler

Agzi acik anahtar takimi

Lokma anahtar, SW8 mm

Tork anahtari

Tornavida seti

Gerektiginde kullanmak igin rondelalar, mesafe halkalari

4.3 Montaj kosullari

Montaja baslamadan 6nce, asagidaki noktalarin yerine getirilmis olmasina dikkat edin:

Tahrik Gnitesinin etiketi tGzerindeki bilgiler, mevcut besleme sebekesine uygun ol-
maldir.

Tahrik Unitesinde hasar olmamalidir (tasima veya depolama hasarlarti).

Ortam sicakhigi isletme kilavuzundaki "Teknik Bilgiler" bélimundeki bilgilere uygun
olmalidir. Reduktérin sicaklik araliginin da sinirlandirilabilecegini dikkate alin (re-
diktoérin isletme kilavuzuna bakiniz)

MOVIMOT® tahrik tnitesi agagidaki zararli ortam kosullarinda monte edilmemeli-
dir:

— Patlama tehlikesi olan atmosferler

— Yaglar

— Asitler

— Gazlar

— Buharlar

— Radyasyon

— vb.

Asindirici ortam kosullarinda ¢ikis tarafi mil kecelerini asinmaya karsi koruyun.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D 1 5



Mekanik montaj
MOVIMOT® reduktdrli motorun montaiji

44 MOVIMOT® rediiktorlii motorun montaiji

441 Montaj ¢aligmalarindaki toleranslar
MOVIMOT® tahrik Unitesi igin izin verilen flang ve mil ucu toleranslari asagidaki tablo-
da verilmigtir.
Mil ucu Flans
EN 50347’ye uygun ¢ap toleransi EN 50347'ye uygun merkezleme ke-
. <26 mmdeISOj6 nari toleransi

+ @<250 mm'de ISO j6
* @ >300 mm'de SO h6

e @238 mmile £48 mm arasinda ISO k6
s @>55mm'de ISO m6
* Merkezleme deligi, DIN 332, DR.. seklinde

4.4.2 MOVIMOT®'un montaiji

DIKKAT

MOVIMOTP® frekans gevirici takilmadiginda veya yanls takildiginda garanti edilen
koruma sinifi gecerli degildir.

MOVIMOT® frekans geviricide hasar olusur.

+  MOVIMOT® frekans gevirici baglanti kutusundan alindiginda, neme ve toza karsi
korunmalidir.

MOVIMOT® tahrik initesi montajinda asagidaki bilgilere dikkat edilmelidir:

+  MOVIMOT® tahrik Unitesi sadece dliz, titresimsiz ve burulmaya karsi saglam bir alt
yap!i Uzerine yerlestiriimelidir.

* Motor etiketindeki izin verilen montaj konumuna dikkat edin.

* Millerin uglarindaki korozyon o6nleyici maddeler temizlenmelidir. Piyasada yaygin
olarak bulunan bir solvent kullaniimalidir. Yataklara ve sizdirmaz contalara solvent
temas etmemelidir (malzeme hasarlari).

» Motor millerine gereksiz yere yuk binmemesi icin, motorun itina ile hizalanmasi ge-
rekmektedir. izin verilen gapraz ve eksenel kuvvetler dikkate alinmalidir. Bu konu-
da, "MOVIMOT® reduiktorli motorlan” kataloguna bakiniz.

* Milin ucunda darbe olusmamali ve gekigle vurulmamalidir.

+ Ddusgey sekilde monte edildiginde, sivi veya yabanci madde girmemesi i¢in kapakla
korunmalidir.

+ Sogutma havasi beslemesinin 6ni kapali olmamahdir. Diger cihazlarin sicak tahli-
ye havalarinin emilmemesine dikkat edin.

» Sonradan mile gegirilecek olan parcgalarda yarim mil kamasi ile balans ayari yapin
(¢ikis millerinin balanslari yarim mil kamalari ile yapilmistir).

+ Mevcut terleme suyu delikleri plastik tapalarla kapatiimistir. Bu delikleri sadece ge-
rektiginde agin.

Kondens suyu deliklerinin agik olmasina izin verilmez. Kondens suyu delikleri agik
oldugunda, daha yiiksek koruma turleri artik gecgerli degildir.

16 Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Mekanik montaj
MOVIMOT® frekans ¢eviricinin motora yakin montaji

443 Yas mekanlara veya disariya yerlestirme

MOVIMOT® yas mekanlara ve digariya monte edildiginde asagidaki bilgilere dikkat
edilmelidir:

Besleme kablosuna uygun rakorlar kullaniniz. Gerektiginde rediksiyon pargalari
kullaniniz.

Kablo rakorlarinin vidalarina ve koér tapalara sizdirmazlik mastigi strtlmeli ve iyice
sikilmalidir. Kablo rakorlarina daha sonra yeniden mastik surun.

Kablo girigleri iyice sizdirmaz nitelikte olmalidir.

Tekrar monte etmeden 6nce, MOVIMOT® frekans geviricinin sizdirmazlik yiizeyleri-
ni iyice temizleyin.

Korozyon koruma boyasinda hasar varsa, boyaya rétus yapin.

Etiketine bakarak koruma sinifinin icinde bulundugu ortam icin onayli olup olma-
digini kontrol edin.

4.5 MOVIMOT® frekans geviricinin motora yakin montaiji

Asagidaki resimde MOVIMOT® frekans geviricinin motora yakin olarak monte edilmesi
icin gerekli montaj dlglleri veriimektedir:

9007199713018763
Boyut Tip A B
1 MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm

MMO03D233-00 — MM07D-233-00

MM22D503-00 — MM40D-503-00
22 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D 1 7



Mekanik montaj
Sikma momentleri

4.6 Sikma momentleri

4.6.1 MOVIMOTP® frekans cevirici

MOVIMOT® frekans geviricinin baglanti kutusu kapaginin vidalari 3,0 Nm (27 Ib.in) ile
gapraz sirada sikilmahdir.

9007199713318923

4.6.2 Vidali kapaklar

f1 potansiyometresinin ve X50 baglantisinin vidali kapaklarini 2,5 Nm (22 Ib.in) ile si-
kin.

9007199713311371
4.6.3 Kablo rakorlan
Kablo rakorlarinda Uretici bilgileri ile asagidaki bilgilere dik- [1]
kat edilmelidir:
» Vida disindeki O-ring'e [1] dikkat ediniz.
» Vida disinin uzunlugu 5 — 8 mm olmalidir [2].
5-8 mm [2]
46.4 Kablo kanallari igin vidali tapalar
Vidali kapaklari 2,5 Nm (22 Ib.in) ile sikin.
322777611
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Mekanik montaj
Sikma momentleri

4.6.5 Modiiler baglanti kutusu

Baglanti kutusunu montaj plakasina baglayan vidalari 3,3 Nm (29 Ib.in) ile sikin.

322786187

4.6.6 Klemensler i¢in sikma momentleri

Montaj calismalarinda klemensler i¢cin asagdidaki sikma momentlerine dikkat edilmeli-

dir:
o ~ @)
/% . fmanaaimiain §

[3] [1] 21 [3]

9007199713346059

1] 0,8—1,5Nm (7 - 13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11— 14 Ib.in)
3] 2,0-2,4Nm (18 — 21 Ib.in)
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Elektrik baglantisi

Genel uyarilar

5 Elektrik baglantisi

5.1 Genel uyarilar

Elektriksel montajda asagidaki uyarilari géz éniinde bulundurunuz:

Genel giivenlik uyarilari mutlaka dikkate alinmalidir.

Cihazin kullanildi§i yerde, aranan sartlara ve teknik bilgilerde belirtilen verilere,
mutlaka uyulmalidir.

Kablolar igin uygun rakorlar kullaniimalidir (gerektiginde rediiksiyon pargalari kulla-
niniz). Fis-soket tiplerinde uygun karsi figler kullanin.

Kullaniimayan kablo gegislerini kor tapalarla kapatin.
Kullaniimayan fig-soket yerlerini kapaklarla kapatin.

5.2 Montaj talimatlar

5.21 Sebeke besleme kablolarinin baglanmasi

MOVIMOT® frekans geviricinin anma gerilimi ve frekansi sebeke verilerine uygun
olmalidir.

Kablo korunmasi icin sebeke besleme kablosunun bas tarafina, toplama c¢ubugu
baglanti noktasinin arka tarafina, F11/F12/F13 sigorta tertibatlar takin,
"MOVIMOT® Tahrik Unitesinin Baglanmas!" bolimiine bakiniz.

F11/F12/F13 igin izin verilen sigorta tertibatlar::

— Isletme sinifi gG eriyen sigortalar

— B veya C sinifi gi¢ kesici anahtari

— Motor koruma salteri

Sigorta tertibatlarini kablo kesitine gore boyutlandiriniz.

SEW-EURODRIVE, yildiz noktasi topraklanmamis gerilim sebekelerinde (IT sis-
temleri) darbe-kod 6lgiim prensipli toprak kagagdi denetleyicileri kullaniimasini 6ner-
mektedir. Bu sayede toprak kagagi denetleyicide frekans geviricinin topraga gore
kapasitansi nedeniyle hatalar olugsmaz.

Kablo kesitini anma glcindeki lgqe. giris akimina gore boyutlandirin (Isletme Kila-
vuzu'ndaki "Teknik Bilgiler" boliimine bakiniz).
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5.2.2

Gig¢ klemensleri

Elektrik baglantisi

Montaj talimatlari

MOVIMOT® klemensleri igin izin verilen kablo kesitleri

Montaj calismalarinda igin izin verilen kablo kesitlerine dikkat edilmelidir:

Gii¢ klemensleri

Kablo kesiti

1,0 mm?- 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)

AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)

Damar sonlandirma kovan-
lan

Tekli baglantida:

Sadece tek telli iletken veya izolasyon yakali ve-
ya yakasiz damar sonlandirma kovanli esnek
kablo (DIN 46228, Malzeme E-CU) baglanmalidir

Cift kontakta:

Sadece izolasyon yakasiz damar sonlandirma
kovanli esnek kablo (DIN 46228-1, Malzeme E-
CU) baglanmalidir

izin verilen damar sonlandirma kovani uzunlugu
en az 8 mm

Kumanda klemensleri

Montaj calismalarinda icin izin verilen kablo kesitlerine dikkat edilmelidir:

Kumanda klemensleri

Kablo kesiti
* Tek telli iletken
(ciplak tel)

+ Esnek iletken
(ciplak kablo damari)

iletken

+ izolasyon yakasi olmayan
damar sonlandirma kovanli

0.5 mm?—1.0 mm?
AWG20 - AWG17

+ izolasyon yakali
damar kovanli iletken

0.5 mm?—-0.75 mm?

AWG20 - AWG19

Damar sonlandirma kovan-
lan

Sadece tek damarli iletken veya damar sonlandir-
ma kovanli veya kovansiz esnek kablo
(DIN 46228, Malzeme E-CU) baglanmahdir

izin verilen damar sonlandirma kovani uzunlugu
en az 8 mm

5
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Elektrik baglantisi

Montaj talimatlar

5.2.3 Topraklama kagagi devre kesicisi

A UYARI

Yanlis tip topraklama kacagi devre kesicisi (FI) kullanilmasi sonucu elektrik soku
tehlikesi olusur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

» Bu cihaz koruyucu iletkende (PE) dogru akima sebep olabilir. Dogrudan veya do-
layli dokunma korumasi igin bir topraklama kacagi devre kesicisi (FI) kullanil-
diginda, frekans geviricinin akim beslemesi tarafinda sadece B tipi bir topraklama
kacgagi devre kesicisi (FI) kullaniimasina izin verilir.

+ Koruyucu donanim olarak normal topraklama kagagi devre kesiciler kullaniimasi
yasaktir. Koruyucu donanim olarak Universal topraklama kagagi devre kesiciler kul-
lanilabilir. Normal isletmede cihazda > 3,5 mA toprak kagagi akimi olusabilir.

+ SEW-EURODRIVE topraklama kagagdi devre kesicileri kullaniimasini tavsiye et-
mez. Dogrudan ya da dolayli olarak dokunma korumasi igin topraklama kacagi
devre kesicisi (FI) kullaniimasi sart ise, yukarida verilen bilgi dikkate alinmalidir.

5.24 Sebeke kontaktorii

DIKKAT

Sebeke kontaktéri K11 adim adim galistiriidiginda MOVIMOT® frekans geviricide
hasar olusabilir.

MOVIMOT?® frekans geviricide hasar olugur.

+ Sebeke kontaktéri K11 (bkz. Devre semasi (- B 26)) adim adim ¢alistirma igin
degil, sadece frekans geviriciyi agip kapatmak i¢in kullaniimalidir. Adim adim mo-
du igin "Sag/Dur" veya "Sol/Dur" komutlarini kullanin.

»  Sebeke kontaktori K11 i¢in 2 saniyelik minimum kapanma slresine uyulmahdir.

+ Sebeke kontaktdri olarak sadece kullanim kategorisi AC-3 kontaktorler
(EN 60947-4-1) kullaniimahdir.
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5.2.5

PE baglanti semasi uyarilari

A UYARI
PE yanlis baglandiginda elektrik soku tehlikesi mevcuttur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

Elektrik baglantisi

Montaj talimatlari

» Vidalarin izin verilen sikma momentleri 2,0 — 2,4 Nm (18 - 21 Ib.in) arasindadir.

* PE baglantisinda asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir.

izin verilmeyen montaj
sekli

Oneri:
Catal kablo pabucu ile montaj

Tim kesitler i¢in izin verilir

Som baglanti teli ile montaj

Maksimum 2,5 mm? kesit
icin izin verilir

5

=

%
S
;49

[1 \/

9007199577775243 9007199577779339

9007199577783435

[11 M5-PE vidalara uygun gatal kablo pabucu

Normal isletmede = 3,5 mA kacgak akim olusabilir. EN 61800-5-1 tarafindan istenen
kosullari yerine getirmek igin:

» Koruyucu topragi (PE), ylksek kagak akimlara sahip tesislerden istenen kosullari
yerine getirebilecek sekilde baglayin.

*  Bunun normal durumlardaki anlami:
— PE baglanti kablosunun kesiti en az 10 mm? olmali
— veya toprak hattina paralel ikinci bir PE baglanti kablosu baglanmalidir.
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Elektrik baglantisi

Montaj talimatlar

5.2.6

5.2.7

5.2.8

5.2.9

5.2.10

5.2.11

EMU’ya uygun montaj

UYARI

Bu tahrik sistemi yasam alanlarini besleyen kamuya ait disuk gerilim sebekelerinde
kullanilamaz.

[0

Bu Uriin EN 61800-3’e gore sinirli bir sekilde satisa sunulan cihazlar grubuna aittir
(EN 61800-3'ye gore C1 ile C4 arasindaki kategoriler). Bu trin EMU girisimlerine se-
bep olabilir. Bu durumda gerekli 6nlemlerin alinmasi isletmenin sorumlulugundadir.

EMU yasasi uyarinca frekans geviriciler stand-alone cihaz olarak kullanilamazlar. Bu
cihazlarin EMU uyumlulugu ancak bir tahrik sistemine baglandiktan sonra degerlendi-
rilebilir. Uygunluk beyani tanimlanmisg bir tipik CE tahrik sistemine gore verilir. Ayrintili
bilgileri bu isletme kilavuzundan alabilirsiniz.

Deniz seviyesinden 1000 m yiikseklikte montaj

MOVIMOT® tahrik Uniteleri 200 — 240 V veya 380 — 500 V sebeke gerilimlerinde deniz
seviyesinden 1000 — 4000 m ylksekliklerde de kullanilabilir. Bunun igin asagidaki ko-
sullarin yerine getirilmesi sarttir.

+ Bu seviyelerde sogutma guicu azaldigindan, deniz seviyesinden 1000 m'nin tzerin-
deki yuksekliklerde strekli anma giicii azalir: Iy, disimi her 100 m igin %1'dir.

» Deniz seviyesinden 2000 — 4000 m yuksekliklerde, tim tesis i¢in sebeke tarafi asiri
gerilimleri Kategori lll'ten Kategori IlI'ye diisiren dnlemler alinmahdir.

24 V besleme kablosunun baglanmasi

MOVIMOT® frekans gevirici harici 24 V gerilim Uzerinden veya MLU..A veya MLG..A
opsiyonlarindan herhangi biri Gzerinden beslenmelidir.

dijital kontrol
Gerekli kumanda kablolarini baglayin.

Kumanda kablolari igin sadece ekranli kablolar kullaniimalidir. Kumanda kablolari se-
beke kablolarindan ayri olarak désenmelidir.

Koruyucu donanimlar

MOVIMOT® tahrik Unitelerine asiri yiiklenmeleri 6nlemek igin koruyucu donanimlar en-
tegre edilmistir. Harici asiri yuk korumalarina gerek yoktur.

UL'ye uygun montaj

Saha kablolamasi gli¢ klemensleri

UL'ye uyumlu montaj igin asagidaki bilgilere de mutlaka dikkat edilmelidir:
» Sadece 60°/75°C bakir iletkenler kullanin.
» Klemenslerin izin verilen sikkma momenti 1,5 Nm’dir (13.3 Ib.in).

Kisa devre akimi dayanikliligi

Asagidaki sigortalarla maksimum kisa devre alternatif akimi 200.000 A, olan akim
devrelerinde kullanima uygun:
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Elektrik baglantisi

Montaj talimatlari

240 V sistemlerde:

250 V min., 25 A maks., eriyen sigorta

250 V min., 25 A maks., gu¢ kesici anahtari
500 V sistemlerde:

500 V min., 25 A maks., eriyen sigorta

500 V min., 25 A maks., gu¢ kesici anahtari
Maksimum gerilim 500 V ile sinirhdir.

Kollara ayrilmig akim devrelerinin sigortalari

Entegre edilmis olan yari iletken kisa devre korumasi kollara ayriimis akim devreleri
sigortasi olarak kullanilamaz. Kollara ayrilmig akim devrelerinde ABD National Electri-
cal Code ve ilgili tim yerel talimatlara uygun sigortalar kullaniimahdir.

Brangsman devrelerini korumak igin kullanilacak sigortalarin maksimum degerleri
asagidaki tablodan alinabilir.

Seri Eriyen sigorta Gii¢ kesici anahtari
MOVIMOT® MM..D 250 V/500 V minimum, 250 V/500 V minimum,
25 A maksimum 25 A maksimum

Motor icin asir yilklenme korumasi

Ortam sicakligi

jde

MOVIMOT® MM..D yiike ve hiza bagl bir asiri yiik korumasi ile ayirma ve gerilim kay-
binda kullanmak Uzere bir termik bellek ile donatilmistir.

Burada devreye girme esigi anma motor akiminin % 140" kadardir.

MOVIMOT® MM..D dusirilmus gikis akiminda 40 °C ile maks. 60 °C arasindaki ortam
sicakliklarinda kullanima uygundur. 40 °C (izerindeki sicakliklarda anma ¢ikis akimini
tespit etmek icin, cikis akimi 40 °C ile 60 °C arasindaki her °C igin de % 3 azaltilmali-
dir.

UYARI

» Harici DC 24 V gerilim kaynagdi olarak sadece ¢ikis gerilimi sinirli (U e =
DC 30 V) ve cikis akimi (I < 8 A) sinirli test edilmis cihazlar kullaniimahdir.

» UL sertifikasI sadece topraga karsi gerilimleri maks. 300 V'ye kadar olan gerilim
sebekeleri icin gegerlidir. UL sertifikasi topraklanmamis yildiz noktali (IT sebekele-
ri) igin gegerli degildir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Elektrik baglantisi
MOVIMOT® tahrik Unitesinin baglanmasi

5.3

L1
L2
L3

(1]

(2]
[3]

[4]
[3]

[6]

[7]

(8]

MOVIMOTP® tahrik (initesinin baglanmasi
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DC 24 V
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DC 24 V besleme

(harici veya opsiyon MLU..A / MLG..A)
Sag/Dur = (dijital girig)

Sol/Dur = (dijital girig)

istenen deger degistirme f1/f2 (dijital giris)

HT1/HT2: Ozel baglanti semalari igin ara kle-
mensleri

Hazir mesajl
(kontak kapali = isletmeye hazir)

Fren direnci BW.. (sadece mekanik frensiz
MOVIMOT® igin)

BEM beya BES opsiyonunun baglanmasi igin
fis konnektor

26  Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D

Dijital kontrolde sag/dur ve sol/dur klemensle-
rinin fonksiyonlari:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Dénme yoni Dénme yonl
Sag aktif Sol aktif

f1/f2 klemenslerinin agiklamasi:
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RS-485 arabirimi/fieldbus lizerinden kontrolde
sag/dur ve sol/dur klemenslerinin fonksiyonla-
ri.

Her iki ddnme y6nuninde
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2 22 Saatin aksi yonde istenen deger

§ g:: « girisi yapildiginda tahrik Gnitesi
—

T ] durur.

(o] [N[o Sadece saatin aksi yonde

o 3: > dénme yonu etkin.

2 LI Saatin aksi yonde istenen deger
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—

T ] durur.
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&) I

X XX

2l GG

(a\] [a g B

T

21326762/TR — 10/2014



21326762/TR — 10/2014

Elektrik baglantisi 5

Motora Yakin Montajda MOVIMOT® ile Motor Arasi Baglanti

54 Motora yakin montajda MOVIMOT® ile motor arasi baglanti

MOVIMOT® frekans gevirici motora yakin montajda motora hazir bir hibrit kablo ile

baglanir.

MOVIMOT® frekans gevirici ile motor arasindaki baglanti igin sadece SEW-
EURODRIVE urlna hibrit kablolar kullaniimahdir.

MOVIMOT® tarafinda agagidaki uygulamalar mimkindur:
+ A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.41 APG4 fig konnekto6rlii MOVIMOT®

APG4 uygulamasinda kullanilan hibrit kabloya bagli olarak motora asagidaki baglanti
olanaklari vardir:

Tip A1 A2 A3
MOVIMOT® |APG4 APG4 APG4
Motor Kablo rakoru/ |ASB4 ISU4
klemensler
Hibrit kablo |01867423 05930766 |DR.63icin 08163251 A

DR.71 - DR.132 i¢in 0816326X A
DR.63 icin 05932785\
DR.71 — DR.132 icin 05937558

[1] Klemens (izerinden baglanti

9007199713407627
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5.4.2 ALA4 fig konnektorlii MOVIMOT®

ALA4 tipinde kullanilan hibrit kabloya bagl olarak motora asagidaki baglanti olanaklari

vardir:
Tip B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Motor Kablo rakoru/klemensler ASB4
Hibrit kablo |08179484 08162085

[11  Klemens lGzerinden baglanti
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Elektrik baglantisi 5

Motora Yakin Montajda MOVIMOT® ile Motor Arasi Baglanti

5.4.3 Hibrit kablo baglantisi

Asagidaki tabloda 01867423 ve 08179484 parca numaral ve ilgili DR.. motoru kle-
mensli hibrit kablonun damar baglantilari gdsterilmektedir:

DR.. motor i¢in motor Damar rengi/tanim hibrit kablo
klemensi

u1 Siyah/U1

V1 Siyah/V1

w1 Siyah/W1

4a Kirmizi/13

3a Beyaz/14

5a Mavi/15

1b Siyah/1

2b Siyah/2

PE baglantisi Yesil/sari + ekran ucu (i¢ ekran)

Asagidaki resimde hibrit kablonun DR... motoru klemens kutusuna baglantisi gésteril-

mektedir:

BK/W1

BK/V1

BK/U1

PR IR KK KR RRRRS
00009000 060.%:% 0“‘00.

L 19699 %% XXX
WH | LR RRRRRRRIRRRRIIDIR
KRR

BK/1

BK/2

GC_© O
)\ w2 u2 v2

Ul V1w

O O O

UYARI

jde

9007200445548683

Frenli motorlarda fren redreséri takilmamalidir.
Frenli motorlarda MOVIMOT®frekans gevirici freni dogrudan kontrol eder.
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5.5 PCllaptop baglantisi

MOVIMOT® tahrik tnitelerinde, devreye alma, parametre ayari ve servis igin bir diyag-
noz arabirimi X50 (RJ10 fis konnektér) bulunur.

Diyagnoz arabirimi [1] MOVIMOT® frekans gevirici (izerinde vidali, kapagin altinda bu-
lunur.

Fisi diyagnoz arabirimine takmadan once, vidali kapagi sokuin.

A UYARI! Sicak MOVIMOTP® tahrik nitesi ylizeyinde (6zellikle sogutma plakasinda)
yanma tehlikesi mevcuttur.

Agir yaralanmalar.

+  MOVIMOT® tahrik tnitesine dokunmadan 6nce yeterli dereceye kadar sogumasini
bekleyin.

Diyagnostik arabirimi piyasada yaygin olarak bulunan bir PC/laptopa arabirim adapto-
ri USB11A (Parca numarasi 08248311) uzerinden baglanir.

Teslimat icerigi:

+ USB11A arabirim adaptoru
* RJ10 fig konnektorli kablo
» USB arabirim kablosu

(]

®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

AAA ]

Q)

9007199713527051
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6.1

Devreye alma "Easy" 6

Genel devreye alma bilgileri

Devreye alma "Easy"
Genel devreye alma bilgileri

UYARI

Devreye alirken "Emniyet Uyarilari" béliminde verilen genel emniyet uyarilari mutla-
ka dikkate alinmaldir.

A UYARI

Koruyucu kapaklar yoksa veya hasarli ise, ezilme tehlikesi mevcuttur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Tesisin koruyucu kapaklarini dogru olarak monte ediniz, reduktorin isletme kila-
vuzuna bakiniz.

» Bu cihaz kesinlikle koruyucu kapaklari sékilmis halde calistirimayacaktir.

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi agagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

A UYARI

Cihazlarin yanhs ayarlanmasi davranislarinda hata olusturur.

Oluim veya agir yaralanmalar.

> B P -

» Devreye alma uyarilarini géz éninde bulundurun.
» Montaj sadece ustalar tarafindan yapiimaldir.
» Sadece isleve uygun olan ayarlari kullanin.

A UYARI

Sicak cihazin yizeyinde (6zellikle sogutma plakasinda) yanma tehlikesi mevcuttur.
Agir yaralanmalar.
» Cihaza dokunmadan 6nce yeterli derecede sogumasini bekleyin.

UYARI

Arizasiz bir isletme saglayabilmek igin, calisirken glg¢ ve sinyal kablolarini ¢ikartma-
yin veya takmayin.

UYARI

» Devreye almadan 6nce durum LED'indeki boya koruma kapagini ¢ikartin. Devre-
ye almadan Once etiketlerdeki boya koruma folyolarini ¢ikartin.

e e >

+  Sebeke kontaktori K11 igin 2 saniyelik minimum kapanma siresine uyulmaldir.
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6.2 Kontrol elemanlarinin agiklanmasi
6.2.1 istenen deger potansiyometresi f1
DIKKAT

istenen deger potansiyometresi f1 veya bir diyagnostik arabiriminin kapak vidalari
dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi artik gegersizdir.

MOVIMOT?® frekans geviricide hasar olugur.

- Istenen deger potansiyometresinin istenen degeri ayarlandiktan sonra, vidal ka-
pagini contasi ile birlikte tekrar yerine takin.

Potansiyometrenin (f1) islevi calisma sekline gére farkhdir:

+ Dijital kontrol: istenen deger f1'in ayarlanmasi
(f1 ayari klemens f1/f2 X6:7,8 = "0" Gzerinden segilir)

» RS485 lizerinden kontrol:  Maksimum f,_,,.. frekansinin ayarlanmasi

f1 [Hz] 100

01234548678 910 [
18014398838894987

[11 Potansiyometre konumu

6.2.2 Anahtar f2

Anahtarin (f2) iglevi ¢calisma sekline gére farkhdir:

+ Dijital kontrol: istenen deger f2'nin ayarlanmasi
(f2 ayari klemens f1/f2 X6:7,8 = "1" Gzerinden segilir)

» RS485 lizerinden kontrol:  Minimum f_,, frekansinin ayarlanmasi

Anahtar f2

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10

istenen degerf2[Hz] | 5 7 |10 15|20 | 25 |35 | 50 | 60 | 70 | 100

Minimum frekans 2 | 5|7 |10[12| 15|20 |25 |30 |35 |40
[Hz]

6.2.3 Anahtar t1

MOVIMOT® tahrik Unitesinin hizlanma ayarlari igin t1 anahtari kullanilir. Rampa siresi,
istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degismeyi dikkate alir.

Anahtar t1

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10

Rampa zamanit1[s] | 0,1 (02|03 |05 |0,7| 1 2 3 5 7 | 10
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Kontrol elemanlarinin agiklanmasi

6.2.4 DIP anahtarlari S1 ve S2

DIKKAT

Yanlis alet kullanildiginda DIP anahtarda hasar olusabilir.
DIP anahtari S4’te hasar

» DIP anahtar degistirmek icin sadece uygun bir alet, 6rnegin < 3 mm'lik bir diz
basli tornavida kullaniimaldir.

* DIP anahtar Uzerinde sadece 5 N degerinde kuvvet kullaniimaldir.

9007199881389579
DIP anahtar S1:
S1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Anlami RS485 cihaz adresinin | Motor ko- Motorun PWM Yiksiiz calig-
dijital kodlanmasi rumasi giic kademesi frekansi ma titresim
s6niimlenme-
si
2° 2 22 23
ON 1 1 1 1 Kapali Motor Degisken (16, Acik
bir kademe daha 8, 4 kHz)
kiguk
OFF 0 0 0 0 Acik Motor 4 kHz Kapali
ayarlandi
DIP anahtan S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Anlami Fren tipi Frenin serbest Calisma Hiz denetimi Ek iglevler igin
birakilmadan sekli dijital kodlama
ayrilmasi
20 | 2t | 22 | 23
ON Opsiyon freni Acik U/t Acik 1 1 1 1
OFF Standart fren Kapali VFC Kapali 0 0 0 0

21326762/TR — 10/2014
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6.3 DIP anahtari S1’in agiklanmasi

6.3.1 DIP anahtarlar S1/1 — S1/4
MOVIMOT® tahrik linitesi icin RS485 adresinin dijital kodlama lizerinden segil-

mesi

Ondalik 0(/1/2 3|4 |56 7/|8|9 (1011|1213 (14|15
adres

S11 - X |- X| - | X|-|X|-[X|-|X|-|X|-1]X
S$1/2 - = X[ X|-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]|X|X
S$1/3 - |- -] X| X[ X|X|-|-|=-]-]|X|X|X|X
S1/4 - =-]=-]=-]=-]=-]=-]=-[X|X|X|X|X|X|X|X

X |=oN - |=OFF

MOVIMOT?® frekans geviriciyi kontrole gore asagidaki adresleri ayarlayin:

Kontrol RS485
adresi
Dijital kontrol 0
Tus takimi Gzerinden (MLG..A, MBG..A) 1
Fieldbus arabirimi tGzerinden (MF..) 1
MOVIFIT®-MC (MTM..) Gzerinden 1
Kiiglk kontrol sistemi ile fieldbus arabirimi Gizerinden (MQ..) 1-15
RS485 master lzerinden 1-15
istenen deger konvertorii MWF11A 1-15

6.3.2 DIP anahtar S1/5
Motor korumasi agik/kapali

MOVIMOT® frekans geviricinin motora yakin montajinda motor korumasi devre disi bi-
rakilmalidir.

Motorun buna ragmen korunabilmesi igin TH (termik termostat) kullaniimalidir. Burada
anma agilma sicakhginda erisildiginde, TH duyar eleman akim devresini agar (alan
dagiticinin el kitabina bakiniz).
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DIP anahtari S1’in agiklanmasi

6.3.3 DIP anahtar S1/6
Motor gii¢ kademesi daha diisiik

» DIP anahtar S1/6 aktive edildiginde, MOVIMOT® frekans gevirici daha dusik gui¢
kademesindeki bir motora atanabilir. Bu durumda cihazin anma gucunde bir
degisiklik olmaz.

+ Glicli MOVIMOT?® frekans geviricinin giictinden daha kiglk bir motor kullanildigin-
da, frekans ceviricinin glici motora goére bir kademe daha fazladir. Bu sebepten
tahrik Gnitesinin agir yuklenme kapasitesini yukseltebilirsiniz. Bu durumda, kisa bir
sure igin daha yiuksek moment degerleri verebilen akim olusabilir.

« DIP anah’gar S1/6, kisa sureli olarak pik motor momentlerinden yararlanmak igin
kullanihir. llgili cihazin akim siniri anahtar konumuna bagh degildir ve surekli ayni-
dir. Motoru koruma fonksiyonu anahtarin konumuna gére ayarlanir.

* Buisletme tiirinde S1/6 = "ON" ise, motorun devrilme korumasi yoktur.

+ DIP anahtar S1/6 ile yapilmasi gereken ayar motor tipine ve buna bagl olarak da
MOVIMOT® frekans geviricideki Drive-ldent moduiliine baghdir.

Once MOVIMOT® frekans geviricinin Drive-ldent modiili tipini kontrol edin. DIP
anahtari (S1/6) asagidaki tabloya goére ayarlayin.

400 V/50 Hz gcalistirma noktali motor
Asagidaki Drive-ldent modiillerine sahip MOVIMOT® icin gecerlidir:

Drive-ldent modiilii Motor
isaret Tanim rengi Parca numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]
DRS/400/50 Beyaz 18214371 230/400 50
DRE/400/50 Turuncu 18214398 230/400 50
DRP/230/400 Kahverengi 18217907 230/400 50
DRN/400/50 Acik mavi 28222040 230/400 50
DIP anahtar S1/6'nin ayari:
Giig Motor tipi MOVIMOT?® frekans gevirici MM..D-503-00
A baglantih motor A baglantih motor
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
DR63L4/..
0.25 DRES0SA4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
DRS71S4/..
0.37 DRES0S4/ . MMO3D.. MMO5D.. MMOS5D.. MMO7D..
DRS71M4/..
0.55 DRESOM4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE8OM4/..
0.75 DRP9OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80OM4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1.1 DRPYOL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE9OL4/..
1.5 DRP100M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100M4/..
2.2 DRP100L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100LS4/..
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Gii¢ Motor tipi MOVIMOT® frekans cevirici MM..D-503-00
X baglantili motor A baglantili motor
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.0 DRP112M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE132S4/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..

460 V/60 Hz calistirma noktali motor

Asagidaki Drive-ldent modiillerine sahip MOVIMOT® icin gegerlidir:

Drive-ldent modiilii Motor
i§aret Tanim rengi Pargca numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]
DRS/460/60 Sari 18214401 266/460 60
DRE/460/60 Yesil 18214428 266/460 60
DRP/266/460 Bej 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Mavimsi yesil 28222059 266/460 60
DIP anahtar S1/6'nin ayari:
Gii¢ Motor tipi MOVIMOT® frekans cevirici MM..D-503-00
X baglantili motor A baglantili motor
[kW] S1/6=OFF | S16=ON | S1/6=OFF | S1/6=0N
0.37 DRS71S4/.. MMO03D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO05D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
0.75 Bsﬁggmx: MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN8OMA4/..
DRS80M4/..
1.1 nggg'ﬁ"ﬂ:' MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN9OS4/..
DRS90M4/..
15 BEESth: MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN9OLA4/..
DRS90L4/..
2.2 3551%41)1_ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
37 Bsﬁggéﬁl - MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LCA4/..
4.0 DRE132S4/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Motor gerilim arahigi 50/60 Hz
Asagidaki Drive-ldent modiillerine sahip MOVIMOT® igin gecerlidir:

Drive-ldent modiilii Motor
isaret Tanim rengi Parca numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]
DRS/DRE/50/60 Mor 18214444 220 — 240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Beyaz yesil 28222067 220 —230/380 — 400 50
266/460 60
DIP anahtar S1/6'nin ayari:
Giig Motor tipi MOVIMOT® frekans gevirici MM..D-503-00
X baglantili motor A baglantih motor
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0.25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80M4/..
0.75 DRNSOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
1.1 DRN90S4/. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE90L4/..
1.5 DRN9OLA/ . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LC4/..
3.0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4.0 DRN112M4/.. MM40D.. - - -
Calisma noktasi 380 V/60 Hz olan motor (Brezilya icin ABNT Direktifi)
Asagidaki Drive-ldent modiillerine sahip MOVIMOT® igin gecerlidir:
Drive-ldent modiilii Motor
isaret Tanim rengi Parga numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]
DRS/DRE/380/60 Kirmizi 18234933 220/380 60
DIP anahtar S1/6'nin ayari:
Giig Motor tipi MOVIMOT® frekans gevirici MM..D-503-00
A baglantih motor A baglantili motor
[kW] S1/6 = OFF S$1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0.37 DRS7134/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DRE80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRE80OM4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DRE90L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4.0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -
Calisma noktasi 400 V/50 Hz olan LSPM teknolojili motor
Asagidaki Drive-ldent modiillerine sahip MOVIMOT® igin gegerlidir:
Drive-ldent modiilii Motor
isaret Tanim rengi Parga numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]
DRE...J/400/50 Turuncu 28203816 230/400 50
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Drive-ldent modiilii Motor
isaret Tanim rengi Parca numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]
DRU...J/400/50 28203194 230/400 50
DIP anahtar S1/6'nin ayari:
Giig Motor tipi MOVIMOT® frekans gevirici MM..D-503-00
X baglantili motor A baglantih motor
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
0.25 DRU718J/.. - - MMO3D.. -
DRE71SJ4/..
0.37 DRU71MJ4/.. MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..
0.55 DRUS0SJ4/.. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..
0.75 DRUSOMJ4/.. MMO7D.. - MM11D.. -
DRE80SJ4/..
1.1 DRU9OMJ4/. . MM11D.. - MM15D.. -
DRE8OMJ4/..
1.5 DRU9OLJ4/ . MM15D.. - MM22D.. -
DRE90OMJ4/..
2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DRE90LJA4/..
3.0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -
4.0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - - -

6.3.4 DIP anahtar S1/7

Maksimum PMW frekansinin ayarlanmasi

« MOVIMOT® frekans gevirici DIP anahtar S1/7 = "OFF" ayarinda 4 kHz-PWM fre-

kansinda galigir.

+ MOVIMOT?® frekans gevirici DIP anahtar S1/7 = "ON" ayarinda 16 kHz-PWM fre-
kansinda calisir (sessiz). MOVIMOT® sogutma plakasi sicakligina ve yiike bagli

olarak daha dusuk frekansa geri doner.

6.3.5 DIP anahtar S1/8

Yiiksiiz ¢aligma titresim soniimlenmesi

DIP anahtar S1/8 = "ON" olarak ayarlandiginda, bu islev yiksiz c¢alistirmada rezo-

nans titresimlerini azaltir.
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Fren tipi

DIP anahtar S2’nin tanimlanmasi

Devreye alma "Easy"
DIP anahtar S2’nin tanimlanmasi

« Standart fren kullanildiginda DIP anahtar S2/1 "OFF" konumunda olmalidir.
* Opsiyonel fren kullanildidinda DIP anahtar S2/1 "ON" konumunda olmalidir.

21326762/TR — 10/2014

Motor Standart fren Opsiyon fren
[Tip] [Tip]
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S2/1 = OFF S2/1=ON
460 V/60 Hz ABNT LSPM-
Gerilim aralig1 50/60 Hz Brezilya Teknolojisi
DR.63L4 BRO3 -
DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1
DRE80S4 DRU71MJ4
DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRES80S4 DRU80SJ4
DRE8OM4 DRU80MJ4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE8OM4 DRE80SJ4 BE2 BE1
DRE90M4 DRU90MJ4
DRP90L4
DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2
DRE100M4 DRU100MJ4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90LJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4
DRS100LC4 DRU100LJ4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE13254
DRP11284
Tercih edilen fren gerilimi
MOVIMOT® tipi (frekans gevirici) Oncelikli
fren gerilimi

MOVIMOT® MM..D-503, Boyut 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, Boyut 2 (MM22.. — MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, Boyut 1 ve 2 (MMO03.. - MM40..)
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6.4.2 DIP anahtar S2/2
Frenin etkinlestirmeden ayrilmasi

DIP anahtar S2/2 = "ON" konumuna ayarlandidinda, fren tahrik Gnitesi etkin olmadan
da ayrilabilir.

Dijital kontrol iglevleri

Dijital kontrolde, asagidaki kosullar yerine getirildiginde, f1/f2 klemensi X6:7,8 Uzerin-
den sinyal verildiginde fren asagidaki kosullarda ¢alistirilabilir:

Klemens durumu Etkinlesir- |Hata Fren fonksiyonu
RO | Lo | g |me duru-
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8 |“4™M mu
" "0" "0" |Cihaz Cihaz | MOVIMOT® frekans gevirici
"o" """ etkin hatasi | freni kontrol ediyor.
yok istenen deger f1
" "0" "1" |Cihaz Cihaz |MOVIMOT® frekans gevirici
"o" " etkin hatasi | freni kontrol ediyor.
yok istenen deger 2
" " "0" |Cihaz etkin |Cihaz |Fren kapall.
"0" "0" degil hatasi
yok
" " "1" |Cihaz etkin |Cihaz |Fren kapall.
degil hatasi
yok
"o" "o" "1" |Cihaz etkin |[Cihaz |Fren manuel igslem igin agi-
degil hatasi |lir."
degil
Tdm durumlar miimkindir |Cihaz etkin | Cihaz | Fren kapali.
degil hatasi

1) "Expert" modunda P600 (klemens konfiglirasyonu) parametresi = "0" (varsayilan) olarak ayarlanmalidir
=> "[stenen deger degisimi Sol / Dur - Sag / Dur".

A()  ompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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RS485 lizerinden kontrolde iglevier

Devreye alma "Easy"

DIP anahtar S2’nin tanimlanmasi

RS485 uzerinden kontrolde, fren kontrol kelimesi Gzerinden kumanda edilerek c¢alistiri-

lir:

Master MOVIMOT®
[E e oo oo oo oo oo Joo oo | PO
'W'”T'[" | po1 | Po2 | PO3
[ en | P2 | p3
- PI
329547915
PO =islem gikis verileri Pl = islem giris verileri
PO1 = Kontrol kelimesi PI1 = Durum kelimesi 1
PO2 = Hiz [%] PI2 = Cikis akimi
PO3 = Rampa PI3 = Durum kelimesi 2
DO = Dijital ¢ikiglar DI = Dijital girigler

Kontrol kelimesinde Bit 8 igin bir deger verilirse, asagdidaki kosullar yerine getirildigin-
de, fren f1/f2 klemensi tzerinden ayrilabilir:

Temel kumanda blogu
15 |14 |13 |12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Kontrol kelimesi
Bagh degil " Bit | Bit | Bagh "= Bagh degil ” "1 1 0" = Etkin, yoksa
"9" | "8" | degil” | Reset Dur

— Frenin tahrik iinitesi etkin yapilmadan ayrilmasi igin sa-
nal klemensler

"Dur" kontrol komutunda fren uygulamak ve ¢ikis kade-
mesini kilitlemek i¢in sanal klemens

1) Bagl olmayan tiim bit'ler igin éneri = "0"

Etkinlestirme duru- | Hata durumu Kontrol kelime- |Fren fonksiyonu

mu sinde durum biti

Cihaz Cihaz hatasi degil/ "o" MOVIMOT® frekans gevirici
etkin iletisim zamanasimi yok freni kontrol ediyor.

Cihaz Cihaz hatasi degil/ """ MOVIMOT® frekans gevirici
etkin iletisim zamanasimi yok freni kontrol ediyor.

Cihaz Cihaz hatasi degil/ "o" Fren kapali.

etkin degil iletisim zamanasimi yok

Cihaz Cihaz hatasi degil/ " Fren manuel iglem igin agi-
etkin degil iletisim zamanasimi yok lir.

Cihaz Cihaz hatasl/ "1" veya "0" Fren kapali.

etkin degil iletisim zamanasimi

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D 4 1
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Dijital kontrolde istenen deger segimi

Dijital kontrolde istenen deger secimi f1/f2 X6:7,8 klemensinin durumuna gore:

Etkinlestirme duru- | Klemens f1/f2 X6:7,8 Aktif olan istenen deger

mu

Cihaz etkin Klemens f1/f2 X6:7,8 ="0" |istenen deger potansiyometresi
f1 aktif

Cihaz etkin Klemens f1/f2 X6:7,8 ="1" |istenen deger potansiyometresi
f2 aktif

Cihaz igsletmeye hazir degilse

Cihaz isletmeye hazir degilse, fren f1/f2 X6:7,8 klemensinin durumuna veya kontrol
kelimesindeki Bit 8'e bagl olmadan surekli kapalidir.

LED gosterge

Durum LED'i aralikli olarak hizli yanip sonuyor (t, : tapa, = 100 msn: 300 msn), eger
fren manuel islem icin acgiksa. Bu durum hem dijital kontrol ve hem de RS485 (izerin-
den kontrol igin gecerlidir.

6.4.3 DIP anahtar S2/3
Calisma sekli
* DIP anahtar S2/3 = "OFF": 4 kutuplu motorlarda VFC igletmesi
* DIP anahtar S2/3 = "ON": U/f isletmesi 6zel durumlar i¢in ayriimistir

6.4.4 DIP anahtar S2/4
Hiz denetimi
Hiz denetimi (S2/4 = "ON") blokaj durumunda tahrik tnitesini korumak i¢in kullanilir.

Hiz denetimi etkinlestirildiginde (S2/4 = "ON") tahrik Unitesi 1 saniyeden fazla bir siire
akim sinirinda galisirsa, MOVIMOT®-frekans gevirici hiz denetimini devreye alir.
MOVIMOT® frekans geviricinin durum LED'i, yavas yavag kirmizi renkte yanip sénerek
hataya isaret eder (hata kodu 08). Bu hata sadece, yavaslama siresi igerisinde akim
sinirina kesintisiz olarak erisildiginde olusur.

6.4.5 DIP anahtarlar S2/5 — S2/8
Ek fonksiyonlar

DIP anahtarlar S2/5 - S2/8 dijital kodlari Uzerinden ek islevler etkinlestirilebilir. Ek fonk-
siyonlarin tarifi icin isletme kilavuzuna basvurun. Olasi ek fonksiyonlari etkinlestirmek

igin:

Ondalik 0|/ 1|23 (4, 5|67 |8|9]|10(11[12(13|14|15
deger

S2/5 - X| - | X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X
S2/6 - |- X|X|-]|-|X|X|-]|-|X|X|-|-|X|X
S2/7 - == |- | X[ X[ X|X|-]|-]|-|-|X|X|X|X
S2/8 - == =-]-]1=-]-|-|X|X[|[X|X|X|X|X|X

A7) Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy"
Dijital kontrol ile devreye alinmasi

6.5

Dijital kontrol ile devreye alinmasi

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Olim veya agir yaralanmalar.

» Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi agsagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

. MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusundan ayirin.

2. MOVIMOT?® tahrik Uinitesi mekanik ve elektriksel olarak dogru baglandigini kontrol

edin.

"Elektrik Tesisati - Montaj Talimatlar" bélimune bakin.

3. S1/1 - S1/4 DIP anahtarlarinin "OFF" konumunda bulunduklarindan emin olun

(= Adres 0). Yani MOVIMOT?® dijital olarak klemensler izerinden kontrol edilir.

4. 1. hizi, istenen deder potansiyometresi f1'de ayarlayin (klemens f1/f2 X6:7,8 = "0"

ise aktiftir), fabrika ayari yakl. 50 Hz (1500 de/dk).
L e

=
T o

I

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[1] Potansiyometre konumu

5. DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin ka-

pak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi ar-
tik gecgersizdir.

MOVIMOT® frekans geviricide hasar olusur.
« lIstenen deger potansiyometresinin vidali kapagini contasi ile birlikte tekrar yeri-

ne takin.
6. 2. hizi, istenen deger potansiyometresi f2'de ayarlayin (klemens f1/f2 X6:7,8 = "1"
ise, aktif).
Anahtar f2
Anahtar pozisyonu 0 1 2134 5|6 |7|8]|9]10
istenen deger 2 [Hz] 5|7 1015120 | 25|35 |50 |60 |70 (100

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy" 6

Dijital kontrol ile devreye alinmasi

UYARI
i ilk devir sayis, isletme esnasinda disaridan erisilebilen istenen deger potansiyome-
tresi f1 ile kademesiz olarak degistirilebilir.
Devir sayilari f1 ve 2 igin birbirlerinden bagimsiz olarak degerler ayarlanabilir.
7. Rampa suresi t1 anahtarinda ayarlanir.
Rampa suresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degismeyi dikkate alir.
% Anahtar t1
Anahtar pozisyonu 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
> Rampa zamani t1 [s] 01]02(03]05[07| 1|23 ]5]7]10

8. MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.

9. Sebeke gerilimini ve gerektiginde DC 24 V kontrol gerilimini ve gerilim beslemesini
acin.

6.5.1 Klemens seviyesine bagl frekans gevirici davraniglan

Asagidaki tabloda MOVIMOT® frekans geviricinin kontrol klemenslerindeki seviyeye
bagh olan davranisi gésterilmektedir:

Frekans cgevirici- klemens seviyesi Durum
nindavranist | gopere | 24v | ff2 | sagibur | solbur | EP
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Frekans gevirici 0 0 X X X Kapall
kapall
Frekans gevirici 1 0 X X X Kapali
kapall
Dur, sebeke yok 0 1 X X X Sari ya-
nip so6-
ndyor
Stop 1 1 X 0 0 Sari
f1 ile saga donus 1 1 0 1 0 Yesil
f1 ile sola donis 1 1 0 0 1 Yesil
f2 ile saga donus 1 1 1 1 0 Yesil
f2 ile sola dénus 1 1 1 0 1 Yesil
Stop 1 1 X 1 1 Sari
Aciklama:
0 = gerilim yok

1 = gerilim var

X =rastgele
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6.6 Motora yakin montaj i¢in ek uyarilar

MOVIMOT® frekans geviricinin motora yakin montajinda ayrica asagidaki uyarilar da
dikkate alinmahdir:

6.6.1 Bagh olan motorun baglanti tiiriiniin kontrolii

Asagidaki sekle bakarak, secilen MOVIMOT® frekans gevirici baglanti tiriiniin moto-
run baglanti tiriine uygun olup olmadigini kontrol edin.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi

O O O

337879179

Frenli motorlarda motorun klemens kutusuna fren redresérii baglanmamalidir!

6.6.2 Motorun korunmasi ve dénme yoéniiniin ayarlanmasi
Baglanmis olan motor TH ile donatiimis olmaldir.
* RS8485 lizerinden kontrol edildiginde, TH asagidaki sekilde baglanmis olmaldir:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

™ N ™ [N o) o~

~ z|= w: Z|2 N =S

- —|@ - | = —| o

> > >

N & g - N & g— N & (_:n -

TH TH TH
483308811

[A] Her iki yon de etkin.
[B] Sadece saatin aksi yonde donme yonu etkin.
[C] Sadece saat yoniinde dénme yonu etkin.

+ Dijital kontrolde SEW-EURODRIVE TH'nin "Hazir" rdlesi ile seri olarak baglanir

(asagidaki resim).

— Haazir sinyali bir st seviyedeki bir kontrol sistemi tarafindan denetlenmelidir.

A  Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Motora yakin montaj icin ek uyarilar

— Haazir sinyali silindikten sonra, tahrik tinitesi kapatiimalidir ((Klemens R ("
X6:11,12 ve L ) X6:9,10 = "0").

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.6.3 DIP anahtar

MOVIMOT?® frekans gevirici motora yakin monte edildiginde, DIP anahtari S1/5 fabrika
ayarindan farkl olarak "ON" konumuna getirilmelidir:

S1 1] 2| 3] 4 5 6 7 8
Anlami RS485 cihaz adresinin | Motor ko- Motorun PWM Yuksuz calig-

dijital kodlanmasi rumasi guc kademesi frekansi ma séniumle-

mesi
2° 2! 2? 2
ON 1 1 1 1 Kapali Motor Degisken (16, Aclk
bir kademe daha 8, 4 kHz)
kliguk

OFF 0 0 0 0 Acik Uyumlu 4 kHz Kapal

21326762/TR — 10/2014
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6.6.4 Fren direnci

+ Frensiz motorlarda MOVIMOT® baglanti kutusuna bir dahili fren direnci baglan-
malidir.

BW1/BW2

+ BEM opsiyonsuz frenli motorlarda MOVIMOT®a kesinlikle fren direnci baglan-
mamalidir.

+ BEM opsiyonlu frenli motorlar ve harici fren direncinde harici fren direnci BW ve
fren asagidaki gibi baglanmahdir.

2

@
S
=
x

X10:1

—C— X10
(—

L1 L2

BEM

00(00(0
ANAC|O

BE/BR

s} s}
225

9007199895472907

6.6.5 MOVIMOT® frekans geviricinin alan dagiticisina montaji

MOVIMOT® frekans gevirici motora yakin monte edildiginde, ilgili fieldbus el kitaplarin-
da verilen uyarilar dikkate alinmalidir:

A8 Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Genel devreye alma bilgileri

RS485 arabirimi/fieldbus ile isletmeye alma "Easy"
Genel devreye alma bilgileri

UYARI

Devreye alirken "Emniyet Uyarilari" béliminde verilen genel emniyet uyarilari mutla-
ka dikkate alinmaldir.

A UYARI

Koruyucu kapaklar yoksa veya hasarli ise, ezilme tehlikesi mevcuttur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Tesisin koruyucu kapaklarini dogru olarak monte ediniz, reduktorin isletme kila-
vuzuna bakiniz.

» Bu cihaz kesinlikle koruyucu kapaklari sékilmis halde calistirimayacaktir.

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi agagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

A UYARI

Cihazlarin yanhs ayarlanmasi davranislarinda hata olusturur.

Oluim veya agir yaralanmalar.

> B P -

» Devreye alma uyarilarini géz éninde bulundurun.
» Montaj sadece ustalar tarafindan yapiimaldir.
» Sadece isleve uygun olan ayarlari kullanin.

A UYARI

Sicak cihazin yizeyinde (6zellikle sogutma plakasinda) yanma tehlikesi mevcuttur.
Agir yaralanmalar.
» Cihaza dokunmadan 6nce yeterli derecede sogumasini bekleyin.

UYARI

Arizasiz bir isletme saglayabilmek igin, calisirken glg¢ ve sinyal kablolarini ¢ikartma-
yin veya takmayin.

UYARI

» Devreye almadan 6nce durum LED'indeki boya koruma kapagini ¢ikartin. Devre-
ye almadan Once etiketlerdeki boya koruma folyolarini ¢ikartin.

e e >

+  Sebeke kontaktori K11 igin 2 saniyelik minimum kapanma siresine uyulmaldir.
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Devreye alma

7.2 Devreye alma

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.

Olim veya agir yaralanmalar.

> .

kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

Frekans geviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi asagidaki minimum

1. MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusundan ayirin.

2. MOVIMOT?® tahrik Uinitesi mekanik ve elektriksel olarak dogru baglandigini kontrol
edin. "Elektrik Tesisati - Montaj Talimatlan" bélimuane bakin.

3. Dogru RS485 adresi DIP anahtarlar S1/1 — S1/4 ile ayarlanmalidir.

SEW fieldbus arabirimleri (MF.. / MQ..) veya MOVIFIT® ile baglantili olarak
daima Adres "1" ayarlanmalidir.

Ondalik 01|23 |4|5 6|78 10 |11 |12 |13 {14 | 15
adres

S11 - X| =X |- | X|-| X |- - X| - X|-]|X
S$1/2 - = X | X|=-]|-|X| X |- X| X | -|-]1X|X
S$1/3 - -] =- =X | X|X| X |- - |- X | X | X ]| X
S1/4 - =-]=-1=-1=-1-1-1-1X X| X | X[ X|X|X
X |=ON — |=OFF

4. Anahtar f2 ile minimum frekansi f,,, ayarlayin.

Anahtar f2

Anahtar pozisyonu 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
Minimum frekans f,;, [Hz] 2 5|7 (1012|1520 | 25|30 | 35| 40

5. Rampa siresi fieldbus izerinden veriimemisse, rampa siresini t1 anahtari ile ayar-

layin.

Rampa suresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degismeyi dikkate alir.

Anahtar t1
Anahtar pozisyonu 0|1 2 1 3|4 5|67 9 110
Rampa zamani t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 315|710

6. Istenen dénme yéninin etkin olup olmadigini kontrol edin.

Sag/Dur Sol/Dur Anlami
Aktif Aktif » Her iki yon de etkin.
@ Yo
N -
— — |
gl g2
3l €
[a\] [a g
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Devreye alma 7

Sag/Dur Sol/Dur

Anlami

Aktif Aktif degil

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

24V X6:1,2,3

Sadece saga donus etkin.

istenen sola déniis degerleri ayarlandiginda tah-
rik Gnitesi durur.

Aktif degil Aktif

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3

Sadece sola donus etkin

istenen saga déniis degerleri ayarlandiginda tah-
rik Gnitesi durur.

Aktif degil Aktif degil

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

24V X6:1,2,3

Tahrik Gnitesi bloke edilir veya durur.

[1]1 Potansiyometre konumu

7. MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.

8. Gerekli istenen maksimum degeri istenen deger potansiyometresi f1 ile ayarlayin.

f1 [Hz] 100}

751

S R S e

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

9. DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin ka-
pak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi ar-

tik gecersizdir.

MOVIMOT® frekans ceviricide hasar olusur.

+ Istenen deger potansiyometresinin vidali kapagini contasi ile birlikte tekrar yeri-

ne takin.

10.Sebeke gerilimini ve DC 24 V kontrol gerilimini agin.
RS485 master ile baglantili iglev bilgileri i¢in, bkz. Bélim "RS485 master ile galistir-

ma-.

Fieldbus arabirimleri ile ilgili bilgiler ilgili fieldbus el kitaplarinda verilmigtir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIMOT® MM..D 5 1
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8 Servis

8.1 Durum ve hata gostergesi

8.1.1 Durum LED’inin anlami
Durum LED’i MOVIMOT?® frekans geviricinin Ust tarafindadir.
MOVIMOT® frekans geviricinin galisma ve hata durumlari tg renkli durum LED'i tara-
findan gdsterilir.
LED Anlami Muhtemel nedeni
Renk Calisma durumu
Durum Hata kodu
Kapali Calismaya 24 V beslenme gerilimi yok.
hazir degil
Sari Calismaya Kendini sinama fazi veya 24 V besleme gerilimi var, fakat se-
Esit araliklarla yanip s6- | hazir degil beke gerilimi yok.

niyor

Sari
Esit araliklarla hizl
yanip sénuyor

Calismaya hazir

Frenin tahrik tnitesi etkinlestiriimeden ayriimasi aktif (sadece
S2/2 ="ON" ise)

Devamli Calismaya hazir, |24 V besleme ve sebeke gerilimi OK, fakat etkinlestirme sinya-
sari yaniyor fakat cihaz li yok.
kil Tahrik Unitesi etkinlestirmeye ragmen calismazsa, devreye al-
may! kontrol edin!
Sari Calismaya hazir, |24 V besleme gerilimi ve sebeke gerilimi OK.

2x yanip sénuyor, Ara

fakat etkinlestir-
meden manuel
isletme durumu

Otomatik igletmeyi etkinlestirmek igin mantel isletmeyi sona
erdirin.

Yesil/Sari
Farkli renklerde
yanip sénuyor

Calismaya hazir,
fakat zamanasimi

Periyodik veri aligverisi iletisimi arizali.

Yesil Cihaz etkin Motor calisiyor.

Devamli yaniyor.

Yesil Akim siniri Tahrik Unitesi akim sinirina ulasti.
Esit araliklarla hizl aktif

yanip sénuyor

Yesil
Esit araliklarla yanip s6-
ndyor

Calismaya hazir

Durma akimi fonksiyonu aktif.

Yesil/Kirmizi/San
Degisen renklerde
yanip sénuyor, Ara

Yer belirleme
fonksiyonu etkin

Yer belirleme fonksiyonu etkinlestirildi.
Bkz. Parametre 590.

Kirmizi
2x yanip sénuyor, ara

Hata 07

DC link (DL) gerilimi gok yuksek.
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Servis
Durum ve hata géstergesi

LED Anlami Muhtemel nedeni
Renk Calisma durumu
Durum Hata kodu
Kirmizi Hata 08 Hiz denetimi hatasi (sadece S2/4 = "ON")
Yavasca yanip sénuyor veya ek islev 13 aktif
Hata 09 Devreye alma hatasi
4,5, 12 ( S2/5 — S2/8) ek islevlerine izin verilmez.
Hata 15 24 V besleme hatasi
Hata 17 — 24, 37 |CPU hatasi
Hata 25, 94 EEPROM hatasi
Hata 38, 45 Cihaz, motor verileri hatasi
Hata 44 Akim sinirt 500 msn'den daha uzun bir sire agildi. (sadece ek
fonksiyon 2'de)
Hata 90 Motor — frekans gevirici koordinasyonu yanlis.
Hata 97 Bir parametre seti aktariminda olugan hata
Hata 99 Bellenim MLK31A opsiyonunu desteklemiyor
(sadece AS-Interface'li MOVIMOT®).
Kirmizi Hata 01 Cikis katinda asiri akim
3xyanip sonyor, ara Hata 11 Cikis katinda asiri sicakhk
Kirmizi Hata 84 Motorda asiri yiklenme
4x yanip sénuyor, ara
Kirmizi Hata 4 Fren kiyici hatasi
Sx'yanip sonuyor, ara Hata 89 Frende asiri sicaklik
Motor — frekans gevirici koordinasyonu yanlis.
X1:13 — X1:15 klemenslerine hem fren hem de fren direnci
bagl. Buna izin verilmez.
Kirmizi Hata 06 Sebekede faz hatasi
6x yanip sontyor, ara Hata 81 Baslama sart1"
Hata 82 Gikis fazlarinda kesinti var "
Kirmizi Calismaya 24 V beslemesini kontrol edin.
Devamli yaniyor. hazir degil

Maksimum % 13 artik dalgalanmali diizlestirilmis bir dogru ge-
rilim mevcut olmahdir.

1) sadece kaldirma diizeni uygulamalarinda

Durum LED’i yanip s6nme kodlari

Esit araliklarla yanip sénuyor:

Esit araliklarla hizli olarak yanip séntyor:

Doénusumli olarak yanip sénuyor:

Farkh renklerde yanip sénuyor, ara:

N x yanip sonuyor, ara:

LED 600 msn yaniyor, 600 msn sénuyor
LED 100 msn yaniyor, 300 msn sonuyor
LED 600 msn yesil, 600 msn sari

LED 100 msn yesil, 100 msn kirmizi, 100 msn yesil, 300 mn
ara

LED N x (600 msn kirmizi, 300 msn kapali), daha sonra da
LED 1 sn kapali
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Servis

Hata listesi
8.2 Hata listesi
Hata aramada asagidaki tablodan yararlanilabilir:
Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
- iletigim MOVIMOT® ile RS485 ara- | Baglantiyi, 6zellikle sasiyi, kontrol edin ve di-
zamanasimi sinda 1, RS+, RS- baglan- |zeltin.

(Motor duruyor, hata
kodu yok)

tisi yok

EMU etkisi

Veri hatlarinin ekranlarini kontrol edin ve ge-
rektiginde duzeltin.

Cevrimsel olmayan veri tra-
figinde yanhs tip (¢cevrim-
sel), mesajlar arasindaki
protokol slresi ayarlanmis
olan zamanasimi suresin-
den daha uzun.

Master cihaza bagli MOVIMOT®tahrik tnitesi
sayisini kontrol edin. Zamanasimi, érnegin

1 sn'dn fazla ise, ¢evrimsel iletisimde maksi-

mum 8 MOVIMOT® tahrik tnitesi slave olarak
baglanabilir.

Mesaj ¢cevrim siresini kisaltin, zamanasimi
suresini uzatin veya "gevrimsel degil" mesaj ti-
pini segin.

Sebeke gerilimi yok

(Motor duruyor, hata
kodu yok)

DC link (DL) gerilimi gok
diisuk
Sebeke kapali tespit edildi.

Sebeke besleme kablolarinda ve sebeke geri-
liminde temassizlik kontrold yapin.

24 V beslemesi yok

(Motor duruyor, hata
kodu yok)

24 V besleme gerilimi yok

24\ besleme geriliminde temassizlik kontrolU
yapin.
24V besleme gerilimini kontrol edin.

izin verilen gerilim: DC 24 V + % 25,
EN 61131-2, artik dalgalanma maks. %13).

Gerilim normal degerlere ulastiginda motor
kendiliginden calisir.

AUX-Power besleme gerili-
mi yokg

(sade AS-Interface'li
MOVIMOT® ile)

AUX-Power 24 V besleme geriliminde temas-
sizlik kontrol yapin.

AUX-Power 24 V besleme gerilimini kontrol
edin.

izin verilen gerilim: DC 24 V + % 25,
EN 61131-2, artik dalgalanma maks. %13).

Gerilim normal degerlere ulastiginda motor
kendiliginden calisir.

(Bu hata sadece tah-
rik Unitesi yiklen-
diginde taninabilir)

01 Cikis katinda asin Frekans cevirici ¢cikisinda | Motor ile motor sargisi ve frekans gevirici ¢iki-
akim kisa devre sl arasinda kisa devre kontroll yapin.
Hatayi resetleyin. "
04 Fren kiyici Frenleme igleminde asiri Direng baglantisini kontrol edin/degistirin.
akim, direng arizali, direng
distk
Fren bobininde kisa devre |Freni degistirin.
06 Faz hatasi Faz hatasi Sebeke besleme kablolarinda faz hatasi kon-

trolU yapin.
Hatay sifirlayin .
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Servis
Hata listesi

Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
07 DC Link (DL) gerili- |Rampa siresi ¢ok kisa. Rampa suresini uzatin.
mi ok yuksek Hatay sifirlayin .
Fren bobini/direnci baglan- | Fren direnci/bobini baglantisini kontrol edin/
tis1 hatali duzeltin.
Hatay sifirlayin .
Fren bobini/fren direnci da- | Fren bobini/fren direnci dahili direncini kontrol
hili direnci yanlis edin (Isletme Kilavuzu'nun "Teknik Bilgiler" bo-
[imine bakin).
Hatayi sifirlayin .
Fren direncinde asiri termik | Fren direncini dogru boyutlandirin.
yuklenme, fren direncinin Hat firl 1
boyutu dogru degil atayl sitiriayin =
Sebeke giris gerilimi izin Sebeke giris geriliminin izin verilen gerilim ara-
verilmeyen bir aralikta llgini kontrol edin.
Hatayi sifirlayin .

08 Hiz denetimi Akim sinirinda isletme ne- | Tahrik Unitesinin yakina azaltin.
deniyle hiz sapmasi Hatayi sifirlayin .

09 Devreye alma 230 V beslemeli 230 V beslemeli MOVIMOT® cihazda Drive-
MOVIMOT® cihazda izin Ident modullerinin hepsine izin veriimez (islet-
verilmeyen Drive-ldent mo- | me kilavuzundaki "Drive-ldent Modulinin
dala kullanihyor Koordinasyonu" bélimune bakiniz).

Drive-ldent modulinu kontrol edin/dizeltin.
AS-Interface'li MOVIMOT® | DIP anahtar S2/5 - S2/8'in ayarlarini kontrol
MM..D modulinde 4, 5, 12 | edin/dizeltin.
ek fonksiyonlarina izin ve-
rilmez.
1 Cikis katinda termik | Sogutma plakasi kirlenmis. | Sogutma plakasini temizleyin.

asin yiiklenme Hat firl 1

veya dahili cihaz ey stindyin -

arizasi Ortam sicakhgi ¢ok yuk- Ortam sicakhigini dusurdn.
sek. Hatayi sifirlayin .
MOVIMOT® tahrik tnitesin- | Isi birikimini 6nleyin.
de 1s1 birikimi. Hatayi sifirlayin .
Tahrik Gnitesinin yikt ¢ok | Tahrik Unitesinin yakuna azaltin.
yuksek. Hatay sifirlayin .

15 24V denetimi 24 V beslemesinde gerilim |24 V beslemesini kontrol edin.
kesintisi Hatay sifirlayin .

17 - 24 |CPU hatasi CPU hatasi Hatay sifirlayin .

37
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Servis

Hata listesi
Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
25 EEPROM hatasi EEPROM'a erisimde hata | P802 parametresini "teslimat durumuna" geti-
rin.
Hatay sifirlayin .
MOVIMOT® frekans geviricinin parametrelerini
yeniden ayarlayin.
Bu hata yeniden, tekrar tekrar olustugunda
SEW servisine haber verin.
26 Harici klemens X6: 9,10 klemensinde hari- | Harici hatayi giderin/resetleyin.
ci sinyal mevcut degil.
38 Hata kodu 38 Dahili hata SEW servisine bagvurun.
43 iletisim zaman asi- |RS485 {izerinden cevrim- | RS485 master ile MOVIMOT® frekans cevirici
mi yok sel iletisimde iletisim zama- | arasindaki iletisim baglantisini kontrol edin/
nasimi. hazirlayin.
Bu hatada tahrik Unitesi DIKKAT! iletisim tekrar saglandiginda, tahrik
ayarlanmis olan rampada | Unitesi yeniden etkinlesir.
frenlenir ve kilitlenir. RS485 master cihaza bagli slave sayisini kon-
trol edin. MOVIMOT®frekans geviricide zama-
nasimi 1 sn olarak ayarlandiginda, ¢evrimsel
iletisimde RS485 master cihaza maksimum 8
MOVIMOT?® frekans gevirici (slave) baglanabi-
lir.
Dahili iletisim hatasi SEW servisine basvurun.
(AS-Interface'li MOVIMOT®
MM..D'de)
44 Akim sinin Ayarlanmis olan akim siniri | YUkU azaltin veya f2 anahtarinda akim sinirini
asildi 500 msn'den daha uzun bir | ylkseltin (sadece k fonksiyon 2'de).
sure aslildi. Bu hata sadece
ek fonksiyon 2'de etkin.
Durum LED'i kirmizi yanip
sonuyor.
81 Calistirma Frekans gevirici 6n mikna- | Motor ile MOVIMOT® frekans gevirici arasin-
kosulu hatasi tislama zamaninda motora | daki baglantiyi kontrol edin.
yeterli akim génderemedi.
Anma motor glicii anma
frekans gevirici giicine go6-
re ¢ok dusuk.
82 Cikis acik 2 veya tiim gikig fazlarinda | Motor ile MOVIMOT® frekans gevirici arasin-
hatasi kesinti var. daki baglantiyi kontrol edin.
Anma motor glicii anma Motor ile MOVIMOT® frekans gevirici arasin-
frekans gevirici glicine go- | daki baglantiyi kontrol edin.
re cok disuk.
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Servis
Hata listesi

Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
84 Motorda asiri termik | MOVIMOT® frekans gevirici | DIP anahtar S1/5'i "ON" konumuna getirin.
kin.
MOVIMOT® frekans gevirici | DIP anahtar S1/6'nin konumun kontrol edin.
Irﬁ(;gog;%z;klfe:gzlrgzssxi/?/gﬁ]g Hatayi sifirlayin .
ayarlanmis.
Ortam sicakhgi ¢ok yuk- Ortam sicakhigini dusurdn.
sek. Hatayi sifirlayin .
MOVIMOT® tahrik tnitesin- | Isi birikimini 6nleyin.
de is1 birikimi. Hatay sifirlayin .
Motorun yUkd ¢ok ylksek. |Motorun yukinu azaltin.
Hatay sifirlayin .
Hiz disuk. Hizi ylkseltin.
Hatayi sifirlayin .
Bu hata ilk devreye alma- | motor ve MOVIMOT?® frekans gevirici kombi-
dan kisa bir slire sonra ve- | nasyonunu kontrol edin.
rilirse, Hatayi sifirlayin .
Ek fonksiy%n 5 segili bir Motorun yikinu azaltin.
caklik denetimi (sargi ter-
mostati TH) devreyi kesti.
89 Frende asiri sicaklik | Fren bobininde asiri termik | Rampa suresini uzatin.
yuklenme Hatayi sifirlayin .
Fren bobini arizali. SEW servisine basvurun.
Fren bobini ve fren direnci | Bir tahrik Unitesine sadece fren veya fren
bagli. direnci baglayin.
Frekans gevirici motora uy- | Motor (fren bobini) ve MOVIMOT® frekans ge-
gun degil. virici kombinasyonunu kontrol edin.
(sadece hata ilk etkinlestir- | DIP anahtar S1/6 ve S2/1'in ayarlarini kontrol
meden sonra meydana ge- | edin/dizeltin.
lirse) Hatayi sifirlayin .
90 Son katin taninmasi | Frekans gevirici - motor DIP anahtar S1/6 ve S2/1'in ayarlarini kontrol

koordinasyonuna izin veril-
miyor.

edin/dizeltin.

Motorun baglanti tirind kontrol edin/dizeltin.

Drive-ldent modulinin motora uygun olup ol-
madidini ve dogru takilip takilimadigini kontrol
edin.

Baska bir glicte MOVIMOT® frekans gevirici
veya motor kullanin.

8
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Servis

Cihaz degistirme
Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
91 Bus modiilii - Fieldbus arabirimi ile Fieldbus arabirimi ile MOVIMOT® frekans ¢evi-

MOVIMOT® iletigimi
zamanasimi

MOVIMOT® frekans gevirici
arasinda zamanasimi.

rici arasindaki iletisim baglantisini kontrol edin/
hazirlayin. Fieldbus arabirimi bu hatay sadece
bir st seviyedeki kontrol Unitesine bildirir.

bellenimi MLK3.A
opsiyonuna
uyumlu degil
(sade AS-Interface'li
MOVIMOT® ile)

MLK3.A opsiyonuna uyum-
lu degil

94 EEPROM kontrol EEPROM arizali. SEW servisine basvurun.
toplami hatasi
97 Kopyalama hatasi | Tus takimi DBG veya PC/ |Hatayi resetlemeden dnce, tus takimi
laptop kopyalama islemi DBG'den ya da MOVITOOLS®
esnasinda cikartiliyor. MotionStudio'dan fabrika ayarini veya komple
veri setini yukleyin.
Kopyalama islemi esnasin- | Hatayi resetlemeden dnce, tus takimi
da 24 V gerilim beslemesi |DBG'den ya da MOVITOOLS®
kapatildi veya acild1. MotionStudio'dan fabrika ayarini veya komple
veri setini yukleyin.
99 MOVIMOT® MOVIMOT® bellenimi SEW servisine bagvurun.

1) Standart MOVIMOT® cihazda 24 V besleme gerilimini kapatarak veya hata-resetlemesi Uzerinden hatayi sifirlayin.AS-Interface'li
MOVIMOT® cihazda hatay1 AS-Interface sinyalleri veya diyagnoz soketinde hata-resetleme uzerinden sifirlayin.

8.3

Cihaz degistirme

A UYARI

Kondansatdrlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.

Olim veya agir yaralanmalar.

* Frekans geviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi asagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

1. Vidalari sokiin ve MOVIMOT?® frekans geviriciyi baglanti kutusundan gikartin.

2. Eski MOVIMOT® frekans geviricinin etiketi (izerindeki verileri yeni MOVIMOT® fre-

kans c¢eviricinin Uzerindeki verilerle karsilastirin.

UYARI

jde

MOVIMOT?® frekans gevirici sadece ayni parga numarasina sahip bir MOVIMOT® fre-
kans cevirici ile degistirilebilir.

3. Tam kontrol elemanlarini ayarlayin

+ DIP anahtar $1
* DIP anahtar S2
+ [stenen deger potansiyometresi f1
* Anahtar 2
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jde

Servis i;
Cihaz degistirme

* Anahtar t1

yeni MOVIMOT® (izerindeki tim kontrol elemanlarini eski MOVIMOT® frekans gevi-
rici ile ayni olarak ayarlayin.

4. Yeni MOVIMOTP® frekans geviricideki Drive-ldent modiiltiniin kilidini agin ve itina ile
disariya gekin.

18014399028685579

5. Eski MOVIMOT® frekans ceviricideki Drive-ldent modulinin de kilidini agin ve itina
ile disariya gekin.

Bu Drive-ldent modulini yeni MOVIMOT® frekans geviriciye takin.

Drive-ldent moduliinin yerine tam oturmasina dikkat edin.
6. Yeni MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.
7. MOVIMOT® frekans geviriciyi gerilim beslemesine baglayin.

UYARI

Cihaz degistirildikten sonra 24 V beslemesi en az 10 saniye kararli olarak kalmali ve
kesilmemelidir.

Cihazlar degistirildikten sonra, MOVIMOT® frekans ceviricinin hazir sinyali vermesi
6 sn surebilir.

8. Yeni MOVIMOT® frekans geviricinin galigmasini kontrol edin.
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9 Uygunluk Beyani

9 Uygunluk Beyani

AB Uygunluk Beyani §m

900030110
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . -
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal x =

tek sorumlu olarak asagida adi gegen lrinlerin uygunlugunu beyan ederiz

MOVIMOT ®D serisi frekans gevirici

ve gerektiginde bagl olan AC motor

ile

Makine Direktifi 2006/42/EC 1)

Alcak Gerilim Yonergesi 2006/95/EC

EMU Direktifi 2004/108/EC 4)

uygulanan harmonize standartlar: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007

1) Uriinler makinelere takilmak igin éngériilmiistiir. Devreye alinmalari, bu Griinlerin monte edilecegi
makinelerin yukarida adi gegen Makine Y&nergesine uygunlugu tespit edilene kadar yasaktir.

4) Listelenen Griinler EMU yénergesine gore bagimsiz igletilebilen riinler degildir. Uriinler bir komple
sisteme dahil edildikten sonra bu dederlendirme EMU y&nergesine gére yapilabilir. Degerlendirme
tek bir Griin icin degil, sadece tipik bir sistem kombinasyonu igin onaylanmistir.

5) Uriine ait dokiimanlarda (isletme kilavuzu, el kitabi vb.) verilen tiim giivenlik teknigi kosullarina
Urdnln tim servis 6mri boyunca uyulmahdir.

Bruchsal 12.08.10

Johann Soder
Yeri Tarih Teknik Genel Midir a) b)

a) Uretici adina isbu beyani tanzim etmeye yetkilidir
b) Teknik belgeleri derlemeye yetkilidir
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