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Vseobecné pokyny
Rozsah této dokumentace

1 VSeobecné pokyny

1.1 Rozsah této dokumentace

Tato dokumentace obsahuje v8eobecné bezpecnostni pokyny a vybér informaci
k zafizeni MOVIMOT® MM..D.

+ Upozoriiujeme, Ze tato dokumentace nenahrazuje podrobny navod k obsluze.

+ Pted zahajenim prace se zafizenim MOVIMOT® MM..D si nejdfive piectéte pod-
robny navod k obsluze.

* Respektujte informace, pokyny a upozornéni v podrobném navodu k obsluze a v
navodu k obsluze , Tfifazové motory DR.71 — 315% To je pfedpokladem pro bezpo-

ruchovy provoz zafizeni MOVIMOT® MM..D a spIné&ni moznych naroka vyplyvaji-
cich ze zaruky.

» Podrobny navod k obsluze a také dal$i dokumentaci k zafizeni MOVIMOT® MM..D
najdete ve formatu PDF na dodavaném disku CD ¢&i DVD.

«  Uplnou technickou dokumentaci spoleénosti SEW-EURODRIVE najdete ve formatu
PDF ke stazeni na webovych strankach SEW-EURODRIVE: www.sew-
eurodrive.de.

1.2 Struktura varovnych upozornéni

1.21 Vyznam vystraznych hesel

V nasledujici tabulce najdete odstupriovani a vyznam vystraznych hesel jednotlivych

21326746/CS — 10/2014

upozornéni.

Vystrazné heslo Vyznam Dusledky pri nerespektovani
A NEBEZPECI Bezprostfedné hrozici nebezpedi Smrt nebo tézka poranéni
A VAROVANI Mozny vznik nebezpecné situace Smrt nebo tézka poranéni
A POZOR Mozny vznik nebezpecné situace Lehka zranéni
POZOR! MozZnost vzniku hmotnych Skod Po&kozeni pohonu nebo jeho okoli
UPOZORNENI UZite&né upozornéni nebo tip:

Usnadfuje manipulaci se systémem

pohonu.
1.2.2 Struktura varovnych upozornéni pro dany odstavec

Varovna upozornéni pro dany odstavec neplati jen pro jeden specialni ukon, nybrz pro
nékolik ukond v ramci jednoho tématu. Pouzité piktogramy upozorfiuji bud na vSeo-
becné nebo na specifické nebezpedi.

Zde vidite formalni strukturu varovného upozornéni pro dany odstavec:

VYSTRAZNE HESLO!

Druh nebezpeci a jeho zdroj.

Mozné nasledky pfi nerespektovani.

Opatfeni pro odvraceni nebezpedi.

Strugny navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D | 5



Vseobecné pokyny
Soucasné platné dokumenty

Vyznam piktogramu

Piktogramy obsazené ve varovnych upozornénich maji nasledujici vyznam:

Piktogram Vyznam

V8eobecné nebezpelné misto

Varovani pfed nebezpecnym elektrickym napétim

Varovani pfed horkymi povrchy

Varovani pfed nebezpe€im pohmozdéni

Varovani pfed zavéSenym bfemenem

Varovani pfed automatickym rozbéhem

>R E>>

1.2.3 Struktura vlozenych varovnych upozornéni

Vlozena varovna upozornéni jsou integrovana pfimo v navodu pfed pfisluSnym nebez-
pecnym krokem.

Zde vidite formalni strukturu vioZeného varovného upozornéni:
« A VYSTRAZNE HESLO! Druh nebezpesi a jeho zdroj.
Mozné nasledky pfi nerespektovani.
— Opatteni pro odvraceni nebezpedi.

1.3 Soucasné platné dokumenty

Navic je nutné dodrzet nize uvedené tiskopisy:

+ Katalog ,Pfevodové motory MOVIMOT®

* Navod k obsluze , Tfifazovy motor DR.71 — 315*

+ Navod k obsluze pievodovky (pouze u pfevodovych motori MOVIMOT®)

Tyto tiskopisy mlzete stahnout a objednat na adrese http://www.sew-eurodrive.de
v rubrice ,Dokumentace*.

6 strueny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Bezpecnostni pokyny
Uvodni poznamky

2 Bezpecénostni pokyny

Nasledujici zasadni bezpecnostni pokyny slouzi k zamezeni vzniku hmotnych Skod
a ohrozeni osob. Provozovatel musi zajistit respektovani a dodrzovani zakladnich
bezpecnostnich pokynu. Ujistéte se, Ze osoby odpovédné za funkci a provoz zafizeni
a osoby, které na zafizeni pracuji na vlastni odpovédnost, si kompletné precetly na-
vod k obsluze a porozumély mu. V pfipadé nejasnosti, nebo pokud potiebujete dalSi
informace, se obratte na firmu SEW-EURODRIVE.

2.1 Uvodni poznamky

Nasledujici bezpe¢nostni pokyny plati pfedevsim pfi pouzivani pohoni MOVIMOT®.
PFi pouzivani dalSich komponent SEW respektujte navic také bezpe€nostni pokyny
pro jednotlivé komponenty v pfislusné dokumentaci.

Kromé toho respektujte také doplriujici bezpe&nostni pokyny v jednotlivych kapitolach
této dokumentace.

2.2 VSeobecné informace

Nikdy neinstalujte ani neuvadéjte do provozu poskozené produkty. PoSkozeni nepro-
dlené reklamujte u pfepravni spole¢nosti.

B&hem provozu mize dochazet k pohybu &i otadeni souéasti pohond MOVIMOT® ne-
bo zde mohou byt horké povrchy.

V pfipadé nepfipustného odstranéni potfebnych krytl, nespravného pouziti a pfi chyb-
né instalaci nebo obsluze vznika riziko vazného poskozeni zdravi osob a rovnéz mulze
dojit k hmotnym Skodam. DalSi informace je nutné vyhledat v dokumentaci.

2.3 Cilova skupina

Veskeré prace pfi instalaci, uvedeni do provozu, odstrafiovani poruch a udrzbé musi
byt provadény odbornym elektrotechnikem (respektujte predpisy IEC 60364 a/nebo
CENELEC HD 384 ¢i DIN VDE 0100 a IEC 60664 nebo DIN VDE 0110 a mistni
predpisy na prevenci uraz().

Kvalifikovanymi elektrikafi ve smyslu téchto zakladnich bezpecénostnich pokynd jsou
osoby, které jsou s instalaci, montazi, uvadénim do provozu a s provozem produktu
divérné obeznameny a maji pro tyto ¢innosti odpovidajici kvalifikaci.

VSechny prace v ostatnich oblastech, jako je transport, uskladnéni, provoz a likvidace,
musi vykonavat osoby, které byly odpovidajicim zplsobem proskoleny.

Struény navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D | [/



Bezpecnostni pokyny
PouZiti v souladu s uréenym uéelem

24 Pouziti v souladu s uréenym ucelem

Ménice MOVIMOT® jsou komponenty uréené k montazi do elektrickych zafizeni ¢i
stroja.

Pfi montazi do strojl je zakazano uvadét ménite MOVIMOT®do provozu (tj. pfi zaha-
jeni provozu v souladu s ur€enym ucelem), dokud nebude shledano, ze stroje odpovi-
daji ustanovenim smérnice pro stroje 2006/42/ES.

Uvedeni do provozu (tj. zahajeni provozu k uréenému Ucelu) je povoleno pouze pfi do-
drzeni smérnice pro zajisténi elektromagnetické kompatibility (2004/108/ES).

Ménite MOVIMOT® spliiuji pozadavky smérnice 2006/95/ES pro nizka napéti. U mé-
nict MOVIMOT® byly pouzity normy uvedené v prohlaseni o shodé.

Technické udaje i udaje tykajici se pfipojovacich podminek jsou uvedeny na typovém
Stitku a v dokumentaci a musi byt bezpodmine&né dodrzeny.

241 Bezpeénostni funkce

Ménite MOVIMOT® nesmi spliiovat Zadné bezpeénostni funkce, nejsou-li takové funk-
ce popsany a vyslovné povoleny. Bezpecnostni komponenty jsou oznaceny logem FS
funkéni bezpecnosti.

24.2 Aplikace ve zvedaci technice

Ménic¢e MOVIMOT® jsou jen v omezené mife vhodné pro aplikace ve zvedaci techni-
ce, viz navod k obsluze, kapitola ,Dodate¢na funkce 9°.

Ménice MOVIMOT® nesméji byt pouzivany jako bezpeénostni zafizeni v aplikacich ve
zvedaci technice.

2.5 Preprava, skladovani

Ridte se pokyny pro transport, skladovani a odborné zachazeni. Je nutné dodrzet kli-
matické podminky dle kapitoly ,Technické udaje“ v navodu k obsluze. ZaSroubovana
nosna oka je nutné pevné utahnout. Oka jsou dimenzovana na hmotnost pohonu
MOVIMOT®. Nesmi byt namontovana zadna dodatecna bifemena. V pfipadé potfeby
je nutné pouzit vhodné, dostate¢né dimenzované prepravni prostfedky (napfiklad ve-
deni lana).

& | strucny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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2.6

2.7

2.8

Instalace

Bezpecnostni pokyny
Instalace

Instalace a chlazeni jednotky musi byt provedeny podle pfedpist uvedenych v pfislus-
né dokumentaci.

Ménite MOVIMOT® je nutné chranit pfed nedovolenym namahanim.

Pokud neni vyslovné uvedeno jinak, jsou zakazany nasledujici zpasoby pouziti:

» pouziti v oblastech ohrozenych explozi,

» pouziti v prostfedich s vyskytem S$kodlivych oleji, kyselin, plynd, par, prachu,
zareni apod.

+ Pfi pouZiti v nestacionarnich aplikacich, u nichZz dochazi k vysokym mechanickym
zatézim pfi vibracich a narazech, viz kapitola ,Technické udaje“.

Elektrické pripojeni

Pfi praci na ménicich MOVIMOT®, které jsou pod napétim, se fidte platnymi narodnimi
predpisy pro prevenci urazu, napi. BGV A3.

Elektrickou instalaci je nutno provést podle pfislusnych predpist (napf. dimenzovani
kabeld, pojistek, zapojeni ochrannych vodi¢t). Pokyny nad ramec téchto pfedpisu jsou
uvedeny v dokumentaci.

Pokyny pro instalaci v souladu se zdsadami elektromagnetické kompatibility — jako je
odstinéni, uzemnéni, usporadani filtrd a pokladani vedeni — se nachazeji v kapitole
.Predpisy pro instalaci”. Dodrzeni zakonnych limitt pro elektromagnetickou kompatibi-
litu je na zodpovédnosti vyrobce zafizeni nebo stroje.

Ochranna opatfeni a ochranna zafizeni musi vyhovovat platnym predpisum, napf.
EN 60204-1 nebo EN 61800-5-1.

Pro zaiji$téni izolace je nutné na pohonech MOVIMOT® provést pfed uvedenim do pro-
vozu napétové zkousky dle normy EN 61800-5-1:2007, kapitola 5.2.3.2.

Bezpeéné odpojeni

Ménice MOVIMOT® spliiuji véechny pozadavky na bezpeéné odpojeni vykonovych
i Fidicich pfivodu podle EN 61800-5-1. Pro zajisténi bezpecného odpojeni musi
i vSechny napojené proudové okruhy splfiovat poZzadavky na bezpeéné odpojeni.

Struény navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D = §



Bezpecnostni pokyny

Provoz

29

Provoz

Zaftizeni, do nichZ se méni¢e MOVIMOT® montuji, musi byt pfip. vybavena pfidavnymi
kontrolnimi a bezpecnostnimi prvky v souladu s pravé platnymi bezpe€nostnimi usta-
novenimi, napf. se zakonem o technickych pracovnich prostfedcich, s pfedpisy pro
prevenci Urazl atd. U aplikaci se zvySenym potencialnim rizikem mohou byt nutna
dalSi ochranna opatfeni.

Po odpojeni ménicd MOVIMOT® od napajeciho napéti se nesmite okamzité dotykat
dild pod napétim a vykonoveé pfipojky s ohledem na moznou pfitomnost nabitych kon-
denzatord. Po vypnuti napajeciho napéti vyckejte alespori 1 min.

Jakmile bude méni¢ MOVIMOT® pod napajecim napétim, musi byt pfipojovaci skfifika
zaviena, tj. méni¢ MOVIMOT® a popf. konektor hybridniho kabelu musi byt zastréeny
a pfisroubovany viemi 4 Srouby. Pohon MOVIMOT® dosahne zaru¢eného stupné
ochrany a odolnosti vu¢i vibracim a narazim pouze v pfipadé, kdyz bude ménic
MOVIMOT® pevné pfisroubovan pomoci 4 Sroubl k pfipojovaci skfifice. PFi provozu
se zastréenym, avsak nikoliv zcela pfiSroubovanym méniem muze dojit k vyznamné-
mu zkraceni zivotnosti pohonu.

Zhasnuti provoznich kontrolek LED a dalSich zobrazovacich prvki neni indikatorem
toho, Ze je zafizeni odpojeno od sité a Ze neni pfitomno napéti.

Mechanické blokovani nebo aktivace internich bezpeénostnich funkci zafizeni mohou
mit za nasledek zastaveni motoru. Odstranéni pfi¢iny poruchy nebo reset mohou vést
k tomu, Ze se pohon samocinné znovu rozbéhne. Pokud toto chovani neni pro poha-
nény stroj z bezpecnostnich diivodl pfipustné, odpojte nejprve zafizeni od sité, nez
zaCnete poruchu odstrariovat.

POZOR Nebezpedi popaleni: Teplota povrchii pohond MOVIMOT® a externich do-

plfikd, napf. chladie brzdového odporu mize béhem provozu prekrocit teplotou
60 °C!

1)  strueny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Typové oznaceni 3
Typové oznacéeni pohonu MOVIMOT®

3 Typové oznaceni

3.1 Typové oznacéeni pohonu MOVIMOT®
3141 Typovy stitek

Na nasledujicim obrazku je uveden pfiklad typového &titku pohonu MOVIMOT®. Tento
typovy Stitek najdete na motoru.

e N
SEVEEURODRIVERAI1| R ON
76646 Bruchsal/Germany LISTED
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONTEQ.
[11—5—01.1398407701.0001.14  Inverter dutyVPWM 3-1EC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 Vv 380-500 IP54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kw0381  ©min 280/17  Hz13 O
Th.Kl. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AmB°C-20..40 1886177DE Made in Germany )
18014399029659147

[11 Objednaci ¢islo

31.2 Typové oznaceni

V nasledujici tabulce najdete pfiklad typového oznadéeni pohonu MOVIMOT® RF47
DRE90L4BE2/MM15/MO:

RF Konstrukéni fada, prevodovka

47 Velikost pfevodovky
DRE |Konstrukéni fada motoru (DRS, DRE, DRP, DRN)
90L |Velikost motoru

J Rotor C = médény rotor
J = rotor LSPM

4 Pocet polii motoru

BE2 |Doplikové provedeni motoru (brzda)

MM15 |Méni¢ MOVIMOT®
/

MO | Dopliikové provedeni méniée "

1) Na typovém Stitku jsou uvedeny pouze doplfiky namontované z vyroby.

Provedeni, ktera Ize dodat, najdete v katalogu ,Pfevodové motory MOVIMOT®“.

Strugny navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D | | ]



Typové oznaceni
Typové oznaeni ménice MOVIMOT®

3.2 Typové oznaceni ménice MOVIMOT®
3.21 Typovy stitek

Na nasledujicim obrazku je uveden pfiklad typového &titku ménice MOVIMOT®,

Status: 17 10 - A - -- 1510 16 08/14 829
Type: MM15D-503-00
[1]—%%: 18215033 S#: 1757110 C € [H[

?‘ " Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= 3380 500V AC |U= 3x0V.. .Uin

D-76646 Bruchsal | = 3.5A AC | = 4A AC N2936
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz

L\\A(t)_{E/LMOT_ e T= -30...+40°C \
Anirisbsumrichter P-Motor '1.5kW / 2HP c us
18014400467409291

[1]1 Objednaci Cislo

3.2.2 Typové oznaceni

V nasledujici tabulce najdete priklad typového oznaceni ménice MOVIMOT®
MM15D-503-00:

MM |Typova fada MM = MOVIMOT®
15 |Vykon motoru 15=1,5 kW
D Verze D

50 Pripojovaci napéti 50 = AC 380 -500V
23=AC200-240V

3 Zpusob pripojeni 3 = 3fazové

00 Provedeni 00 = standard

Provedeni, ktera Ize dodat, najdete v katalogu ,Pfevodové motory MOVIMOT®,

12 | strueny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Typové oznaceni 3
Typové oznaeni ménice MOVIMOT®

3.2.3 Identifikace zafizeni

V identifikaci zafizeni [1] na horni strané méni¢e MOVIMOT® jsou uvedeny informace
o typu ménice [2], objednacim Cisle ménice [3] a vykonu zafizeni [4].

=~ 'S | @{MMo30-503-00 |
7 | ® {182%991/@) 37KW < )
X50 <> @):i

() SIEN ]
|
|
|

(1]

030-503-00
8214991/0.37KW

1 min

E

o

9007199712657547

Strugny navod k obsluze - MOVIMOT®* MM..D | 3



Typové oznaceni
Typoveé oznaleni provedeni ,Montaz pobliZz motoru®

3.3 Typové oznacéeni provedeni ,,Montaz pobliz motoru*

3.31 Typovy stitek

Na nasledujicim obrazku je uveden pfiklad (odsazené) montaze pobliz motoru meénice
MOVIMOT® s piislusnym typovym Stitkem.

“y

EURODRIVE U =3x38 0V AC [ H [
1.14

Made in Germany SO#: 01.1234567890.0001.1
MOVIMOT Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

AR AR YL 0 O RRIGHAETO e ML 0001

9007199712662539

3.3.2 Typové oznaceni

V nasledujici tabulce je uvedeno typové oznaéeni ménite MOVIMOT®
MM15D-503-00/0/P21/RO1A/APG4 pfi montazi pobliz motoru:

MM15D-503-00 | Méni¢ MOVIMOT®
/
0 Zpusob pripoje- 0=_L
ni 1= A

/

P21A Adaptér pro montaz pobliz motoru
/

RO1A Provedeni pripojovaci skrifky
/

APG4 Konektor pro pfipojeni k motoru

14 strueny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Mechanicka instalace
VSeobecné pokyny

4 Mechanicka instalace

4.1 VSeobecné pokyny

Bezpodmineéné respektujte vdeobecné bezpe&nostni pokyny.

Dodrzujte veskeré informace k technickym udajim a pfipustnym podminkam
v misté montaze.

Pfi montazi pohonu MOVIMOT® pouzivejte pouze moznosti upevnéni zamyslené
pro tento pohon.

Pouzivejte pouze upeviiovaci a zabezpeCovaci prvky, které pasuji do stavajicich
vrtani, zavitt a zahloubeni.

4.2 Potrebné nastroje

Sada kli¢d na Srouby

Nastrény kli¢, SW8 mm

Momentovy kli¢

Sada Sroubovaku

V pfipadé potfeby vyrovnavaci ¢lanky (podlozky, distanéni krouzky)

4.3 Predpoklady montaze

Pfed montazi ovéfte, zda jsou spinény tyto body:

Udaje na typovém §titku pohonu souhlasi s hodnotami napajeci sité.
Pohon je nepo$kozen (zadna poskozeni v dusledku prepravy ¢i skladovani).

Teplota okoli odpovida udajim v kapitole ,Technické udaje” v navodu k obsluze.
Upozorfiujeme, Ze teplotni rozsah pfevodovky miize byt omezen, viz navod k ob-
sluze pfevodovky.

Montaz pohonu MOVIMOT® nesmi byt provadéna za nasledujicich Skodlivych
okolnich podminek:

— atmosféra s nebezpedim exploze
— oleje

— kyseliny

— plyny

— vypary

— zareni

— atd.

V abrazivnich okolnich podminkach chrarite radialni tésnici krouzky hfidele na vy-
stupni strané pred opotfebenim.

Struény navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Mechanicka instalace
Montaz pfevodového motoru MOVIMOT®

4.4 Montaz prevodového motoru MOVIMOT®

441 Tolerance pfi montaznich pracich

V nasledujici tabulce jsou uvedeny pfipustné tolerance koncu hfidele a pfiruby poho-

nu MOVIMOT®.
Konec hridele Priruby
Tolerance praméru dle normy EN 50347 Tolerance stfediciho okraje dle nor-

my EN 50347
. 1S0 6 pii @ < 250 mm
« 1SO h6 pfi @ > 300 mm

ISO j6 pfi J < 26 mm
ISO k6 pfi @ <38 mm az <48 mm
ISO m6 pfi @ > 55 mm

Stredici dllek dle normy DIN 332, tvar
DR..

442 Instalace zafizeni MOVIMOT®

POZOR

Pfi nenamontovani nebo nespravném namontovani ménice MOVIMOT® dojde ke
ztraté stupné ochrany.

Poskozeni ménice MOVIMOT®.

Po sejmuti ménice MOVIMOT® z pfipojovaci skfifiky je nutné jej chranit pied
vihkosti a prachem.

Pfi montazi pohonu MOVIMOT® respektujte nize uvedené pokyny a predpisy:

Pohon MOVIMOT® nainstalujte na rovnou nosnou konstrukci, na niz nedochazi
k pfilisnym vibracim a je odolna proti deformacim.

Respektujte pfipustnou pracovni polohu na typovém stitku pohonu.

Z koncu hfidele fadné odstrarite antikorozni prostfedky. K tomu pouzijte bézné do-
stupna rozpoustédla. Rozpoustédlo nesmi proniknout k loziskim a té€snicim krouz-
kiim (poskozeni materialu).

Motor peclivé vyrovnejte do pfislusné polohy, aby nedochazelo k nepfipustnému
zatizeni hfideli motoru. Respektujte pfipustné pfi¢né a axialni sily uvedené v kata-
logu ,Pfevodové motory MOVIMOT®!

Vyhybejte se narazim a uderlim na konce hfidele.
PFikrytim chrarite svislé konstrukce pfed vniknutim cizich téles &i tekutin.

Dbejte na neomezeny pfisun chladiciho vzduchu. Vyhnéte se nasavani horkého
odpadniho vzduchu z jinych agregatu.

Vyvazte soucasti, které byly na hfidel nasunuty nasledné, pomoci polovi¢niho lico-
vaného pera (vystupni hfidele jsou vyvazeny poloviénim licovanym perem).
Stavajici otvory pro odvod kondenzatu jsou uzavieny plastovou zatkou. Otvory
oteviete pouze v pfipadé potieby.

Oteviené otvory pro odvod kondenzatu nejsou pfipustné. Pfi otevienych otvorech
pro odvod kondenzatu jiz neplati vy3Si stupné ochrany.
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Mechanicka instalace 4
Montaz ménice MOVIMOT® pobliz motoru

443 Instalace ve vihkych nebo venkovnich prostorach

Pfi montazi pohonu MOVIMOT® ve vihkych &i venkovnich prostorach dbejte nasledu;ji-
cich pokyna:

Pro pfivody pouZivejte vhodna kabelova Sroubeni. V pfipadé potfeby pouZijte re-
dukce.

Natiete zavit kabelového Sroubeni a uzaviraci Srouby tésnici hmotou a pevné je
utahnéte. Kabelové Sroubeni poté pretiete jesté jednou.

Vstupy kabelll dobfe utésnéte.
Pfed opé&tovnou montazi fadné odistéte tésnici plochy ménice MOVIMOT®.
Je-li ochrana proti korozi poskozena, natér dodate¢né opravte.

Ovéfte, zda je stupefi ochrany dle udaji na typovém S§titku ve stavajicich okolnich
podminkach pfipustny.

4.5 Montaz méni¢e MOVIMOT® pobliz motoru

Na nasledujicim obrazku jsou uvedeny rozmeéry pro upevnéni pfi montazi pobliz moto-
ru (odsazené) ménite MOVIMOT®:

9007199713018763

Konstrukéni Typ A B
velikost

1 MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm
MMO03D233-00 — MM07D-233-00

MM22D503-00 — MM40D-503-00
22 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Strugny navod k obsluze - MOVIMOT®* MM..D | /7
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4.6 Utahovaci momenty

4.6.1 Méni¢ MOVIMOT®

Srouby k upevn&ni ménite MOVIMOT® utahujte kfizem s momentem 3,0 Nm
(27 Ib.in).

9007199713318923

4.6.2 Uzaviraci Srouby

Uzaviraci Srouby potenciometru f1 a pfipojeni X50 utahujte momentem 2,5 Nm
(22 Ib.in).

9007199713311371

4.6.3 Kabelova Sroubeni
U kabelovych Sroubeni respektujte udaje vyrobce a nasle- [1]
dujici pokyny:
» Dbejte na O-krouzek na zavitu [1].

» Zavit musi byt 5 — 8 mm dlouhy [2]. A 2
—omm

4.6.4 Uzaviraci Srouby kabelovych vstupt

Uzaviraci Srouby utahnéte momentem 2,5 Nm (22 Ib.in).

322777611
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Mechanicka instalace 4

Utahovaci momenty

4.6.5 Modularni pripojovaci skfinka

Srouby k upevnéni pfipojovaci skfitiky na montazni desce utahujte momentem 3,3 Nm
(29 Ib.in).

322786187
4.6.6 Utahovaci moment svorek
Pfi instalaénich pracich dbejte na nasledujici utahovaci momenty svorek:
VO ~ O\
/% . femznzamia §
B hho R egoge oo e e e e oo oo ol OJ D
PR AL
== 4
HIL_@ (G lilH
1 U@° 4@l
N E %
ol 1%
[3] [1] 2] (3]
9007199713346059

1]  0,8—1,5Nm (7 - 13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11— 14 Ib.in)
3] 2,0-2,4Nm (18 — 21 Ib.in)
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VVSeobecné pokyny

5 Elektricka instalace

5.1 VSeobecné pokyny

P¥i elektrické instalaci dbejte na dodrzeni nasledujicich pokynd:

Respektujte vSeobecné bezpecnostni pokyny.

Bezpodminecné dodrzujte veSkeré informace k technickym udajum a pfipustnym
podminkam v misté montaze.

Pro kabel je nutné pouzit vhodné priichodky (v pfipadé potfeby pouzijte redukce).
U vyvodl konektort je nutné pouzit vhodné protikusy konektoru.

Nevyuzité vstupy kabell je nutné utésnit uzaviracimi Srouby.
Nevyuzité konektory je nutné utésnit krytkami.

5.2 Instala¢ni predpisy

5.2.1 Pripojeni sitovych privodu

Jmenovité napéti a frekvence ménice MOVIMOT® se musi shodovat s udaji napa-
jeci sité.

Jako sitové zajisténi nainstalujte na za¢atku sitového pfivodu za odboc¢kou pfipoj-
nice zabezpelovaci zafizeni F11/F12/F13, viz kapitola ,Pfipojeni pohonu
MOVIMOT®.

U F11/F12/F13 jsou pFipustna nasledujici zabezpelovaci zafizeni:
— Tavné pojistky provozni tfidy gG

— Vykonovy ochranny spina¢ charakteristiky B nebo C

— Spinac ochrany motoru

Nadimenzujte zabezpecfovaci zafizeni dle prufezu kabelu.

Spole¢nost SEW-EURODRIVE doporu€uje v napétovych sitich s neuzemné&nym
nulovym bodem (IT sité) pouZivat indikatory zemniho spojeni s méfici metodou
puls code. Tim se vyhnete nezadoucim spusténim indikatoru zemniho spojeni zpu-
sobenych kapacitou ménice proti zemi.

Nadimenzujte prufez kabelu dle vstupniho proudu Ig; u jmenovitého vykonu (viz na-
vod k obsluze, kapitola ,Technické udaje”).
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5.2.2 Pfipustny priiez kabelu svorek MOVIMOT®

Vykonové svorky

Ridici svorky

Elektricka instalace
Instalaéni pfedpisy

PFi instalacnich pracich respektujte pfipustné prarezy kabelu:

Vykonové svorky

Pruaiez kabelu

1,0 mm?- 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)

AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)

Koncové objimky zily

Pfi jednoduchém usporadani:

Pfipojte pouze jednozilové vodice nebo flexibilni
vodic¢e s koncovou objimkou zily (DIN 46228, ma-
terial E-CU) s plastovou objimkou nebo bez ni.

Pii dvojitém usporadani:
Pfipojte pouze flexibilni vodi¢e s koncovou objim-

kou Zily (DIN 46228-1, material E-CU) bez pla-
stové objimky.

Pripustna délka koncové objimky zZily: alesponi
8 mm

PFi instalacnich pracich respektujte pfipustné prirezy kabelu:

Ridici svorky

Prurez kabelu

+ Jednozilovy vodi¢
(neizolovany drat)

* Flexibilni vodi¢
(neizolovany drét Zily)

* Vodi¢ s koncovou objimkou
Zily bez plastové objimky

0,5 mm? - 1,0 mm?
AWG20 - AWG17

* Vodi¢ s koncovou objimkou
Zily s plastovou objimkou

0,5 mm?—-0,75 mm?

AWG20 - AWG19

Koncové objimky zily

PFipojte pouze jednozilové vodiCe nebo flexibilni
vodi¢e s koncovou objimkou zily nebo bez ni
(DIN 46228, material E-CU).

Pfipustna délka koncové objimky zily: alespon
8 mm

5
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Elektricka instalace
Instalaéni pfedpisy

5.2.3 Jisti¢ svodového proudu

A VAROVANI

Hrozi uraz elektrickym proudem kvali nespravnému typu jisti¢e svodového proudu.

Smrt nebo tézka poranéni.

» Zarizeni mlze v ochranném vodici zpUsobit stejnosmérny proud. Je-li pro ochra-
nu v pfipadé pfimého &i nepfimého dotyku pouzivan jisti¢ svodového proudu (Fl),
je na strané napajeni frekvenéniho ménice pfipustny pouze jisti¢ svodového
proudu (FI) typu B.

+ Bé&zny jisti¢ svodového proudu neni jako ochranné zafizeni pfipustny. Jisti¢ svodo-
vého proudu pro stfidavé i stejnosmérné napéti je jako ochranné zafizeni pfipust-
ny. PFi béZzném provozu zafizeni se mlze objevit svodovy proud > 3,5 mA.

+ Spoleénost SEW-EURODRIVE doporucuje nepouzivat jistice svodového proudu.
Je-li pouziti jistiCe svodového proudu (FI) pro ochranu pfed pfimym nebo
nepfimym dotykem pfesto pfedepsano, respektujte vySe uvedené upozornéni.

5.24 Sit'ovy stykaé

POZOR

Poskozeni ménite MOVIMOT® impulzovym provozem sitového stykace K11.
Poskozeni ménice MOVIMOT®.

Y * Nepouzivejte sitovy styka¢ K11 (viz schéma (- B 26)) k impulzovému provozu,
nybrz pouze k zapnuti a vypnuti ménice. K impulzovému provozu pouzivejte
ptikazy ,Vpravo/Zastavit“ nebo ,Vlevo/Zastavit®.

» U sitového stykae K11 dodrzujte minimalni dobu vypnuti 2 s.

+ Jako sitovy stykaC pouzivejte pouze stykaC spotfebni kategorie AC-3
(EN 60947-4-1).

7 strucny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Instalaéni pfedpisy

5.2.5 Upozornéni k pfipojce uzemnéni

A VAROVANI

Hrozi uraz elektrickym proudem kvdli chybnému pfipojeni uzemnéni.
Smrt nebo tézka poranéni.

» Pfipustny utahovaci moment Sroubu je 2,0 — 2,4 Nm
(18 — 21 Ib.in).

» U pfipojky uzemnéni respektujte nasledujici upozornéni.

Nepfipustna montaz Doporuceni: Montaz s masivnim pfipojovacim

Montaz s kabelovou vidlickou dratem

Pfipustné pro prirezy az do

PFipustné pro véechny prirezy max. 2.5 mm?

o =X
.4'

: \/

9007199577783435 9007199577775243 9007199577779339

21326746/CS — 10/2014

[11 Kabelova vidlicka vhodna pro Srouby M5-PE

PFi bézném provozu se muzZe objevit svodovy proud > 3,5 mA. Ke spInéni normy
EN 61800-5-1 je nutné respektovat nasledujici upozornéni:

* Ochranou zem (PE) je nutné nainstalovat tak, aby odpovidala poZzadavkim na
zarizeni s vysokym svodovym proudem.

* To obvykle znamena,

— Ze nainstalujete pfipojovaci kabel pfipojky uzemnéni s prafezem alespori
10 mm?

— nebo Ze nainstalujete druhy pfipojovaci kabel pfipojky uzemnéni paralelné
k ochrannému vodici.

Strugny navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D | 2 3



Elektricka instalace
Instalaéni pfedpisy

5.2.6

5.2.7

5.2.8

5.2.9

5.2.10

5.2.11

Instalace s ohledem na elektromagnetickou kompatibilitu

UPOZORNENI

Tento systém pohonu neni uren pro pouziti ve vefejné nizkonapétové siti napajejici
obytné oblasti.

[

Jedna se o produkt s omezenou dostupnosti (kategorie C1 az C4 dle normy
EN 61800-3). Tento produkt muze zpusobovat poruchy elektromagnetické kompatibi-
lity. V tomto pfipadé miize byt nutné, aby provozovatel zavedl pfislusna opatfeni.

Frekvenéni ménice nejsou samostatné provozovatelné ve smyslu zakona o elektro-
magnetické kompatibilité. Ve smyslu elektromagnetické kompatibility je 1ze posuzovat
teprve po pfipojeni do systému pohonu. Prohlaseni o shodé je vydavano pro popsany

k obsluze.

Instalaéni vyska presahujici 1000 m n. m.

Pohony MOVIMOT® se sitovym napétim 200 — 240 V nebo 380 — 500 V Ize pouzivat
i ve vySkach 1000 — 4000 m n. m. K tomu je nutné dodrzet nize uvedené mezni pod-
minky:

* Ve vyskach presahujicich 1000 m n. m. se snizuje trvaly vykon kvili omezenému
chlazeni. Snizeni Iy 0 1 % kazdych 100 m.

* Ve vyskach 2000 — 4000 m n. m. je nutné u celého zafizeni zavést omezujici
opatfeni snizujici pfepéti na strané sité z kategorie Ill na kategorii Il.

Pfipojeni napajeni 24 V
Ménite MOVIMOT® napajejte pomoci externiho stejn. napéti 24 V nebo pomoci do-
plikd MLU..A & MLG..A.

Binarni fizeni
Pfipojte nezbytné fidici kabely.

Jako fidici kabely pouzivejte pouze stinéné vodice. Ridici kabely pokladejte oddélené
od sitovych kabelu.

Ochranna zarizeni

Pohony MOVIMOT® jsou vybaveny integrovanymi ochrannymi zafizenimi proti pretize-
ni. Externi zafizeni proti pretizeni nejsou nutna.

Instalace podle standardi UL

Provozni kabelaz vykonovych svorek

PFi instalaci podle standardd UL respektujte nasledujici upozornéni:
* Pouzivejte pouze médéné vodice 60°/75 °C.
» Pfipustny utahovaci moment svorek je 1,5 Nm (13,3 Ib.in).

Zkratuvzdornost

Vhodné pro pouZiti v proudovych obvodech s maximalnim stfidavym zkratovym
proudem 200 000 A pfi nasledujicim jisténi:

D/ strueny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Elektricka instalace
Instalaéni pfedpisy

U systémii 240 V:

250 V min., 25 A max., tavna pojistka

nebo 250 V min., 25 A max., vykonovy ochranny spinac
U systému 500 V:

500 V min., 25 A max., tavna pojistka

nebo 500 V min., 25 A max., vykonovy ochranny spinac
Maximalni napéti je omezeno na 500 V.

Jisténi okruhd s proudem ve vétveni

Integrovana polovodi¢ova pojistka proti zkratu nenahrazuje jisténi okruht s proudem
ve vétveni. Okruhy s proudem ve vétveni zajistéte dle americké normy National Elec-
trical Code a dle pfislusnych mistnich pfedpisu.

V nasledujici tabulce najdete maximalni hodnoty jisténi okruh(i s proudem ve vétveni.

Konstrukéni rada Tavna pojistka Vykonovy ochranny spina¢
MOVIMOT® MM..D 250V /500 V minimum, 250 V /500 V minimum,
25 A maximum 25 A maximum

Ochrana proti pretizeni motoru

Teplota okoli

jde

Zatizeni MOVIMOT® MM..D je vybaveno ochranou proti pietizeni zavislou na zatizeni
a otackach a tepelnou paméti pro pfipad odpojeni a ztraty napajeni.

Zafizeni MOVIMOT® MM..D je vhodné k pouziti pfi teplot& okoli 40 °C a max. 60 °C
pfi snizeném vystupnim proudu. Chcete-li jmenovity vystupni proud urgit pfi teplotach
presahujicich 40 °C, musi byt vystupni proud snizen o 3 % na °C mezi 40 °C a 60 °C.

UPOZORNENI

+ Jako externi zdroj stejn. napéti 24 V pouzivejte pouze ovéfena zafizeni s omeze-
nym vystupnim napétim (U, = stejn. nap 30 V) a omezenym vystupnim proudem
(I<8A).

+ Certifikace UL plati pouze pro provoz v napétovych sitich s napétim proti zemi az

do max. 300 V. Certifikace UL neplati pro provoz v napétovych sitich
s neuzemnénym nulovym bodem (IT sité).

5
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Elektricka instalace
Pfipojeni pohonu MOVIMOT®

5.3

L1
L2
L3

[1]

(2]
[3]

[4]

[5]
[6]

[7]

[8]

Pfipojeni pohonu MOVIMOT®

RS LI ﬁj%ﬁ/w_ _________

MOVIMOT®

(11 [2](3](4] [5] [6] I

@
N_.
s
x
>
<
8y

BE/BR

RS485

—c

RS- X5:29,30 [~a—

RS+ X5: 31,32
1

:I_____________________________

1 X6:456 ]

ROYX6: 11,12
L¢ ) X6: 9,10
1/f2X6:7,8
HT1 X5: 21,22
HT2 X5: 23,24
Kia X5: 25,26
Kib X5: 27,28

+

DC 24V

27021598390283787

Napajeni stejn. nap. 24 V
(externi nebo dopinék MLU..A/ MLG..A)
Vpravo/Zastavit (binarni vstup)

Vlevo/Zastavit (binarni vstup)

Pfepina¢ pozadované hodnoty f1/f2 (binarni
vstup)

HT1/HT2: Mezisvorky pro specificka schémata
Hlaseni provozni pohotovosti
(Kontakt uzavfen = pfipraveno k provozu)

Brzdovy odpor BW.. (pouze u pohonu
MOVIMOT® bez mechanické brzdy)
Konektor k pfipojeni doplfiku

BEM nebo BES
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Funkce svorek Vpravo/Zastavit a Vlevo/Zasta-
vit pfi binarnim fizeni:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Smér otaceni
Vlevo aktivni

Smér otaceni
Vpravo aktivni

Funkce svorek f1/f2:

o Yo ) Mo
o — =) o — =]
— - o N - —| o~
© ©| ol o © ©| ©o|©
X X[ X| < = x| X<| X<
zl IC[ClE zl [CGlE
Y ooz I3V oz
V) V)
90071995783553 9007199578382091
39

Funkce svorek Vpravo/Zastavit a Vlevo/Zasta-
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Elektricka instalace 5

Propojeni mezi zafizenim MOVIMOT® a motorem pfi montazi pobliZ motoru

54 Propojeni mezi zafizenim MOVIMOT® a motorem pfi montazi poblizZ motoru

Pfi montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru (odsazené) je propojeni s motorem rea-
lizovano pomoci hybridniho kabelu osazeného standardnimi prvky.

Pro pfipojeni mezi mé&nitem MOVIMOT® a motorem je dovoleno pouzivat pouze hy-

bridni kabel SEW-EURODRIVE.

Na strané zafizeni MOVIMOT® jsou mozna nize uvedena provedeni:

+ A:MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.4.1 Zafizeni MOVIMOT® s konektorem APG4

U provedeni APG4 jsou k dispozici podle pouzitého hybridniho kabelu nasledujici mo-
Znosti pfipojeni k motoru:

Provedeni A1 A2 A3
MOVIMOT® APG4 APG4 APG4
Motor Kabelové ASB4 ISU4
Sroubeni /
svorky
Hybridni ka- |01867423 05930766 |08163251 A pro DR.63
bel 0816326X A pro DR.71 — DR.132
05932785 A pro DR.63
05937558 .\ pro DR.71 — DR.132

[11  Pfipojeni pfes svorky

9007199713407627
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Elektricka instalace

Propojeni mezi zafizenim MOVIMOT® a motorem pfi montaZzi pobliz motoru

5.4.2 Zafizeni MOVIMOT® s konektorem ALA4

U provedeni ALA4 jsou k dispozici podle pouzitého hybridniho kabelu nasledujici mo-
Znosti pfipojeni k motoru:

Provedeni B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Motor Kabelové Sroubeni / svorky ASB4
Hybridni ka- |08179484 08162085
bel

[1] Pfipojeni pfes svorky

28 stugny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Elektricka instalace 5

Propojeni mezi zafizenim MOVIMOT® a motorem pfi montazi pobliZ motoru

5.4.3 Pripojovaci hybridni kabel

V nasledujici tabulce je uvedeno obsazeni Zil v hybridnim kabelu s objednacim &islem
01867423 a 08179484 a pfisluSnymi motorovymi svorkami motoru DR...:

Svorka motoru, motor Barva vodice/oznaceni, hybridni kabel
DR..

U1 cerna/U1

Al cerna/V1

w1 cerna/W1

4a Cervenda/13

3a bila/14

5a modra/15

1b Cerna/1

2b cerna/2

Pripojka uzemnéni zelena/zluta + konec stinéni (vnitini stinéni)

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni hybridniho kabelu na svorkové skfini
motoru DR...:

PE (L
/
O O
L
— (O
NN———7
O
\J
U1 BK/W1
BK/V1
BK/U1
3 9.9,
BU
RD POCIXIXIIIITIIIITR
S A0SO
WH | ;ztztztzt:t:2:2ztztzt:t:2:::::;:;::;3:5?.
1b BK/1
% BK/2
)\ w2 U2 V2
ur vi wi
O O O
9007200445548683

U brzdovych motort neni dovoleno instalovat brzdovy usmérrfiovag.

jde

U brzdovych motor( fidi méni¢ MOVIMOT® brzdu piimo.
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Pfipojeni stolniho/pfenosného poditade

5.5 Pripojeni stolniho/pfenosného pocitace
Pohony MOVIMOT®jsou vybaveny diagnostickym rozhranim X50 (konektor RJ10) pro
uvedeni do provozu, parametrizaci a servis.

Diagnostické rozhrani [1] se nachazi pod uzaviracim Sroubem nahofe na ménici
MOVIMOT®.

Pfed zasunutim konektoru do diagnostického rozhrani odSroubujte uzaviraci Sroub.

A VAROVANI Hrozi riziko popaleni o povrchové plochy pohonu MOVIMOT® (obzvla-

8té o chladic).

TéZka zranéni.

+ Pfed manipulaci s pohonem vyckeijte, nez pohon MOVIMOT® dostateéné vychlad-
ne.

Propojeni diagnostického rozhrani s béznym stolnim &i pfenosnym pocitacem je reali-
zovano pomoci pfevodniku rozhrani USB11A (objednaci Cislo 08248311).

Rozsah dodavky:

+ Pfevodnik rozhrani USB11A
+ Kabel s konektorem RJ10

+ Kabel rozhrani USB

(]

®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

AAA FRE]

Q)

9007199713527051
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Uvedeni do provozu , Easy* 6

VSeobecné pokyny k uvedeni do provozu

6 Uvedeni do provozu , Easy*“
6.1 VSeobecné pokyny k uvedeni do provozu
UPOZORNENI

Pfi uvedeni do provozu bezpodminecné respektujte vSeobecné bezpecnostni pokyny
v kapitole ,Bezpecnostni pokyny*.

A VAROVANI

Nebezpeli zhmozdéni pfi chybé&jicich nebo poskozenych ochrannych krytech.
Smrt nebo tézka poranéni.

» Namontujte ochranné kryty zafizeni podle pfedpisu, viz navod k obsluze prevo-
dovky.

* Nikdy neuvadéjte do provozu méni¢ bez namontovanych ochrannych kryta.

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kviili ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo tézka poranéni.

» Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrZujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

A VAROVANI

Nespravné reakce zafizeni kvuli nespravnému nastaveni zafizeni.

Smrt nebo tézka poranéni.

> B P -

* Respektujte pokyny k uvedeni do provozu.
» Instalaci nechte provést pouze proskolenym odbornym personalem.
» Pouzivejte pouze nastaveni vhodné pro danou funkci.

A VAROVANI
Hrozi nebezpedi popaleni o horké povrchy pfistroje (napfiklad chladice).
Tézka poranéni.

« Zafizeni se dotykejte pouze poté, co dostatecné vychladne.

UPOZORNENI

Bé&hem provozu nevytahujte ani nezasunujte vykonové ani signélni vedeni — pfedej-
dete tak porucham.

UPOZORNENI

+ Pfed uvedenim do provozu sejméte krytku ochrany pfed lakovanim ze stavového
indikatoru LED. Pfed uvedenim do provozu sejméte ochranné félie pro lakovani
z typovych §titka.

e e >

+ U sitového stykace K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 2 s.

Strugny navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D | 3]



Uvedeni do provozu ,,Easy*“
Popis ovladacich prvk

6.2 Popis ovladacich prvki
6.2.1 Potenciometr zadanych hodnot f1
POZOR

Ztrata zaruc¢eného stupné ochrany kvali nenasroubovanému nebo nespravné na-
Sroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru zadanych hodnot f1 a na dia-
gnostickém rozhrani.

Poskozeni mé&ni¢e MOVIMOT®.

» Po nastaveni zadané hodnoty znovu zaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru
Zadanych hodnot spolu s t&ésnénim.

Potenciometr f1 ma podle provozniho rezimu rizné funkce:

» Binarni fizeni: Nastaveni zadané hodnoty f1
(f1 je zvoleno pomoci svorky f1/f2 X6:7,8 = ,0%)

+ Rizeni pfes RS485: Nastaveni maximalni frekvence f,,.,

f1 [Hz] 100

18014398838894987
[11 Nastaveni potenciometru

6.2.2 Pirepinac€ f2

Prepinac¢ f2 ma podle provozniho rezimu rGizné funkce:

» Binarni fizeni: Nastaveni zadané hodnoty 2
(f2 je zvoleno pomoci svorky f1/f2 X6:7,8 = ,1%)
+ Rizeni pfes RS485: Nastaveni minimalni frekvence f,,
W Piepinag 2
Klidova poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
f Zadana hodnotaf2 | 5 | 7 | 10 | 15 | 20 | 25 | 35 | 50 | 60 | 70 | 100
[Hz]
Minimalni frekvence 2 5 7 |10 |12 |15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40
[Hz]

372 strueny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Uvedeni do provozu , Easy* 6

Popis ovladacich prvki

6.2.3 Prepinac t1

PFepina¢ t1 slouzi k nastaveni zrychleni pohonu MOVIMOT®. Cas rampy se vztahuje
na skok zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Prepinac t1
Klidova poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Cas rampy t1 [s] 01(02|103|05(0,7| 1 2 3 5 7 10

Strugny navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D | 33



Uvedeni do provozu , Easy“
Popis ovladacich prvk

6.2.4 Pfepinace DIP S1 a S2

POZOR
Poskozeni pfepinact DIP pfi pouziti nevhodného nastroje.
Poskozeni pfepinacu DIP.

» Pfepinejte pfepinate DIP pouze pomoci vhodného nastroje, napf. Sroubovaku
s drazkou se Sifkou ¢epele < 3 mm.

» Sila, kterou prepinate prepina¢ DIP, muze byt maximalné 5 N.

9007199881389579
Prepina¢ DIP S1:
s1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Vyznam Binarni kodovani Ochrana | Vykonovy stu- Frekvence Tlumeni pfi
adresy zafizeni RS485 motoru pen PWM chodu na-
motoru prazdno
2° 2 2? 2
ON 1 1 1 1 Vyp. Motor Variabilni Zap.
o jeden stupen (16,8,4 kHz)
nizsi
OFF 0 0 0 0 Zap. Motor 4 kHz Vyp
prizplisoben
Prepinac DIP S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Vyznam Typ brzdy Odbrzdéni Provozni | Kontrola ota- Binarni kodovani
brzdy rezim cek dodatecnych funkci

bez uvolnéni
20 | 2t | 22 | 28

ON Doplrikova brzda Zap. u/f Zap. 1 1 1 1
OFF Standardni Vyp VFC Vyp 0 0 0 0
brzda

34 strueny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Uvedeni do provozu , Easy* 6
Popis prepinact DIP S1

6.3 Popis prepinacu DIP S1
6.3.1 Prepinace DIP S1/1 — S1/4
Vybér adresy RS485 pohonu MOVIMOT® pomoci binarniho kédovani

Desitkova | 0 |1 |2 |3 | 4|5 |6 |7 |8|9|10(11[12|13 |14 |15
adresa

S11 - X| = | X|=-|X|-|X|-[X|-|X|-|X|-]|X
S$1/2 - = X|X|=-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]X]|X
S1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]|-]-|X[X|X]|X
S1/4 - | - - == -]/ X[X|X|X|X|X|[X|X

X |=oN - |=OFF

Podle fizeni mé&nie MOVIMOT® nastavte nasledujici adresy:

Rizeni Adresa
RS485
Binarni Fizeni 0
Pomoci ovladaciho zafizeni (MLG..A, MBG..A) 1
Pomoci rozhrani priimyslové sbérnice (MF..) 1
Pomoci MOVIFIT®-MC (MTM..) 1
Pomoci rozhrani priimyslové sbérnice s integrovanou logikou (MQ..) |1-15
Pomoci mastera RS485 1-15
Pomoci pfevodniku Zadanych hodnot MWF11A 1-15

6.3.2 Prepina¢ DIP S1/5
Ochrana motoru zapnuta/vypnuta

U montaze (odsazené) pobliz mé&nice MOVIMOT® je nutné deaktivovat ochranu moto-
ru.

Chcete-li i pfesto zarug€it ochranu motoru, je nutné pouzit TH (bimetalové teplotni ¢i-
dlo). Pfitom otevie TH pfi dosazeni jmenovité teplota odezvy proudovy okruh ¢idla (viz
pfiru¢ka pramyslovy distributor).

Strugny navod k obsluze - MOVIMOT* MM.D |~ 35



Uvedeni do provozu ,,Easy*“

Popis prepinacl DIP S1

6.3.3 Pfepina¢ DIP S1/6

Vykon motoru je nizsi

Pomoci pfepinace DIP S1/6 Ize pfi aktivaci pfifadit méni¢ MOVIMOT® k motoru
s nizSim vykonem motoru. Vykon zafizeni tim zGstava nezménén.

Pfi nasazeni motoru s niz8im vykonem je méni¢ MOVIMOT® z pohledu motoru
o jeden vykonovy stupen vétsi. Tim Ize zvysit pfetiZitelnost pohonu. Kratkodobé Ize
pouzit vyssi proud, ktery zplsobi vy$si kroutici moment.

Cilem prepinace DIP S1/6 je kratkodobé vyuziti Spickového momentu motoru. Me-
zni proud pfislusného zafizeni je nezavisle na nastaveni pfepinaCe vzdy stejny.
Ochranna funkce motoru je pfizplsobena v zavislosti na nastaveni prepinace.

V tomto provoznim rezimu pfi S1/6 = ,ON“ neni mozné zarudit ochranu proti
preklopeni motoru.

Nezbytné nastaveni pfepinace DIP S1/6 zavisi na typu motoru, a tim také na mo-
dulu Drive-ldent v mé&ni¢i MOVIMOT®.

Nejdfive ovéite typ modulu Drive-ldent v méni¢i MOVIMOT®. Nastavte prepinac
DIP S1/6 dle nasledujicich tabulek.

Motor s jmenovitym pracovnim bodem 400 V / 50 Hz

Plati pro zafizeni MOVIMOT® s nasledujicimi moduly Drive-ldent:

Modul Drive-ldent Motor
Oznaceni Oznacovaci bar- | Objednaci ¢islo Sitové napéti [V] | Sit'ova frekvence
va [Hz]
DRS/400/50 bila 18214371 230/400 50
DRE/400/50 oranzova 18214398 230/400 50
DRP/230/400 hnéda 18217907 230/400 50
DRN/400/50 svétle modra 28222040 230/400 50
Nastaveni prepinace DIP S$1/6:
Vykon Typ motoru Ménié MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v zapojeni A Motor v zapojeni A
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
DR63L4/..
0,25 DRES0S4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
DRS7184/..
0,37 DRES0S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
DRS71M4/..
0,55 DRESOMA4/. . MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0,75 DRPYOMA4/. . MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1,1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE90L4/..
1,5 DRP100M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100M4/..
2,2 DRP100L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100LS4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3,0 DRP112M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRN100L4/..
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Uvedeni do provozu , Easy* 6
Popis prepinact DIP S1

Vykon Typ motoru Méni¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v zapojeni A Motor v zapojeni A
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
DRS100LC4/..
4,0 DRE13254/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..

Motor s jmenovitym pracovnim bodem 460 V / 60 Hz

Plati pro zafizeni MOVIMOT® s nasledujicimi moduly Drive-ldent:

Modul Drive-ldent Motor
Oznaceni Oznacovaci bar- | Objednaci éislo Sitové napéti [V] | Sit'ova frekvence
va [Hz]
DRS/460/60 Zluta 18214401 266/460 60
DRE/460/60 zelena 18214428 266/460 60
DRP/266/460 bézova 18217915 266/460 60
DRN/460/60 modrozelena 28222059 266/460 60
Nastaveni prepinace DIP S$1/6:
Vykon Typ motoru Ménié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v zapojeni A Motor v zapojeni A
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
0,37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0,55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80OM4/..
0,75 DRP9OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1,1 DRPYOL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE90L4/..
1,5 DRPYOL4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100L4/..
2.2 DRP112M4/ . MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3,7 DRP132S4/.. MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4,0 DRE13284/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Uvedeni do provozu , Easy“

Popis prepinacl DIP S1

Motor s rozsahem napéti 50/60 Hz

Plati pro zafizeni MOVIMOT® s nasledujicimi moduly Drive-ldent:

Modul Drive-ldent

Motor

Oznaceni Oznacovaci bar- | Objednaci ¢islo Sitové napéti [V] | Sit'ova frekvence
va [Hz]
DRS/DRE/50/60 fialova 18214444 220 — 240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 bilozelena 28222067 220 —230/380 — 400 50
266/460 60
Nastaveni prepinace DIP S1/6:
Vykon Typ motoru Méni¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v zapojeni X Motor v zapojeni A
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0,25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0,37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0,55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80OM4/..
0,75 DRNSOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
1,1 DRN90S4/. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE90L4/..
1,5 DRN9OLA/. . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LC4/..
3,0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4,0 DRN112M4/.. MM40D.. - - -

Motor s jmenovitym pracovnim bodem 380 V / 60 Hz (predpis ABNT pro Brazilii)

Plati pro zafizeni MOVIMOT® s nasledujicimi moduly Drive-ldent:

Modul Drive-ldent

Motor

Oznaceni Oznacovaci bar- | Objednaci cislo Sitové napéti [V] | Sit'ova frekvence
va [Hz]
DRS/DRE/380/60 cervend 18234933 220/380 60

Nastaveni prepinace DIP S$1/6:

Vykon Typ motoru Méni¢ MOVIMOT® MM..D-503-00

Motor v zapojeni A Motor v zapojeni A
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0,37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0,55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0,75 DRES80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1,1 DRE80M4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1,5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2,2 DREQOL4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3,0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4,0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -

Motor s jmenovitym pracovnim bodem 400 V/50 Hz a technologii LSPM

Plati pro zafizeni MOVIMOT® s nasledujicimi moduly Drive-ldent:

Modul Drive-ldent

Motor

Oznaceni Oznacovaci bar- | Objednaci cislo Sitové napéti [V] | Sit'ova frekvence
va [Hz]
DRE...J/400/50 oranzova 28203816 230/400 50
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Uvedeni do provozu , Easy* 6
Popis prepinact DIP S1

Modul Drive-ldent Motor
Oznaceni Oznacovaci bar- | Objednaci ¢islo Sitové napéti [V] | Sit'ova frekvence
va [Hz]
DRU...J/400/50 Seda 28203194 230/400 50
Nastaveni prepinace DIP S1/6:
Vykon Typ motoru Ménié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v zapojeni A Motor v zapojeni A
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0,25 DRU71SJ/.. — — MMO3D.. —
DRE71SJ4/..
0,37 DRU71MJ4/.. MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..
0,55 DRUS0SJ4/.. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..
0,75 DRUSOMJA/.. MMO7D.. - MM11D.. -
DRE80SJ4/..
1,1 DRU9OMJ4/.. MM11D.. - MM15D.. -
DRE8OMJ4/..
1,5 DRU9OLJ4/.. MM15D.. - MM22D.. -
DRESOMJ4/..
2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. —
DRE9OLJ4/..
3,0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -
4,0 DRE100MJ4/.. MM40D.. — — —

6.3.4 Prepina¢ DIP S1/7
Nastaveni maximalni frekvence PWM

« Pri nastaveni pfepinace DIP S1/7 = ,OFF“ pracuje zafizeni MOVIMOT® s frekvenci
PWM 4 kHz.

« Pri nastaveni prepinate DIP S1/7 = ,ON* pracuje zafizeni MOVIMOT® s frekvenci
PWM 16 kHz (nizka hladina hluku). Zatizeni MOVIMOT® pfepina v zavislosti na te-
ploté chladiciho vzduchu a zatizeni ménice stupnovité na nizsi taktovaci frekvence.

6.3.5 Prepinac DIP S1/8
Tlumeni pfi chodu naprazdno

Pfi nastaveni pfepinale DIP S1/8 = ,ON“ omezuje tato funkce rezonanéni kmity pfi
chodu naprazdno.
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Uvedeni do provozu ,,Easy*“
Popis prepinacu DIP S2

6.4 Popis prepinacu DIP S2
6.4.1 Prepina¢ DIP S2/1
Typ brzdy

» Pfi pouziti standardni brzdy musi byt pfepinac DIP S2/1 v poloze ,OFF*.
+ Pfi pouziti doplfikové brzdy musi byt pfepinag DIP S2/1 v poloze ,ON®.

Motor Standardni brzda | Dopliikova brzda
[typ] [typ]
400 V /50 Hz 380V /60 Hz | 400 V/50 Hz S$2/1 = OFF S2/1=ON
460 V / 60 Hz ABNT LSPM
Rozsah napéti 50/60 Hz Brazilie technologie
DR.63L4 BRO3 -
DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1
DRE80S4 DRU71MJ4
DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRE80S4 DRU80SJ4
DRE80OM4 DRU80MJ4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE80M4 DRE80SJ4 BE2 BE1
DRE90M4 DRU90MJ4
DRP90L4
DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2
DRE100M4 DRU100MJ4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90LJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4
DRS100LC4 DRU100LJ4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE13254
DRP11284
Prednostni brzdové napéti
Typ MOVIMOT® (méni¢) Uprednostiiované
brzdové napéti
MOVIMOT® MM..D-503, konstrukéni velikost 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, konstrukéni velikost 2 (MM22.. — MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, konstrukéni velikost 1a2  (MMO03.. — MM40..)

A() ' struény navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Uvedeni do provozu , Easy* 6
Popis prepinacu DIP S2

6.4.2 Prepinac DIP S2/2
Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni

PFi nastaveni pfepinate DIP S2/2 = ,ON*“ je odbrzdéni brzdy mozné i tehdy, neni-li
k dispozici Zzadné uvolnéni motoru.

Funkce binarniho fizeni

PFi binarnim Fizeni mizete brzdu odbrzdit nastavenim signalu na svorce f1/f2 X6:7,8
za nize uvedenych podminek:

Stav svorky Stav Chybo- | Funkce brzdy
RO Lo f1/f2 uvolnéni vy stav
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8
o1 »0° »0° Uvolnéni Zadna | Méni¢ MOVIMOT® Fidi brzdu.
0 1 zarizeni chyba |5 44ana hodnota f1
zafizeni
o1 0" ,1° | Uvolnéni Zadna |Méni¢ MOVIMOT® fidi brzdu.
0 a1 zarizeni chyba |4 4ana hodnota f2
zafizeni
o1 o1 ,0° | Zafizeni neni |Z4dna |Brzda je zavfena.
,0° 0" uvolnéno chyba
zarizeni
o1 o1 ,21“ | Zafizeni neni |Z4dna |Brzda je zavfena.
uvolnéno chyba
zarizeni
L0¢ L0 1% |Zafizeni ne- |Zadna |Brzda je oteviena k manual-
ni uvolnéno |chyba |nimu pojizdéni."”
zarizeni
VSechny stavy jsou mozné. |Zafizeni neni |Chyba |Brzda je zavfena.
uvolnéno zafizeni

1) V rezimu Expert musi byt navic nastaven parametr P600 (konfigurace svorky) = ,0 (vychozi) =>
.Pfepnuti na Zadanou polohu Vlevo/Zastavit - Vpravo/Zastavit".
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Popis prepinacu DIP S2

Funkce pfi fizeni pres RS485

PFi fizeni pfes RS485 dochazi k otevieni brzdy na zakladé Fizeni v Fidicim slové.

Master MOVIMOT®
[E e oo oo oo oo oo Joo oo | PO
'W'”T'[" [ _po1t | P2 [ PoO3
[ en | P2 | p3
-t PI
329547915
PO = data vystupu procesu Pl = data vstupu procesu
PO1 =ridici slovo PI1 = stavové slovo 1
PO2 = otacky [%] P12 = vystupni proud
PO3 =rampa PI3 = stavové slovo 2
DO = binarni vystupy DI = binarni vstupy
Po nastaveni bitu 8 v fidicim slové muzete odbrzdit brzdu za nize uvedenych podmi-
nek:
Zakladni ridici blok
15 14 |13 |12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Ridici slovo
Neni obsazeno " Bit | Bit | Neob- | ,1“= Neobsazeno” | ,1 1 0“= uvolnéni, ji-
»9% | ,,8% | sazeno | reset nak zastaveni
1

— Virtualni svorky k odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu

Zablokovat virtualni svorku k zavieni brzdy a koncovy
stupen, fidici prikaz ,,Zastavit*.

1) Doporuceni pro vSechny neobsazené bity = ,0*

Stav uvolnéni Chybovy stav Stavové bity 8 |Funkce brzdy
v fidicim slové
Uvolnéni Z&dna chyba zafizeni / »0° Méni¢ MOVIMOT® ¥idi brzdu.
zarizeni nedoslo k vyprseni intervalu ko-
munikace
Uvolnéni Z&dna chyba zafizeni / o1 Méni¢ MOVIMOT® Fidi brzdu.
zarizeni nedoslo k vyprseni intervalu ko-
munikace
Zarizeni neni Z&dna chyba zafizeni / ,0° Brzda je zaviena.
uvolnéno. nedoslo k vyprseni intervalu ko-
munikace
Zarizeni neni Zadna chyba zarizeni / » 1 Brzda je oteviena k manual-
uvolnéno nedoslo k vyprseni intervalu nimu pojizdéni.
komunikace
Zarizeni neni Chyba zafizeni / »1“ nebo ,,0 Brzda je zavfena.
uvolnéno. vyprsel €asovy interval komunika-
ce

A | strueny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Uvedeni do provozu , Easy“
Popis prepinacu DIP S2

Vybér zadanych hodnot pfi binarnim fizeni

Vybér zadanych hodnot pfi binarnim Fizeni podle stavu svorky f1/f2 X6: 7,8:

Stav uvolnéni Svorka f1/f2 X6:7,8 Aktivni Zzadana hodnota

Uvolnéni zafizeni Svorka f1/f2 X6:7,8 = ,,0* Potenciometr Zadanych hodnot f1
aktivni

Uvolnéni zafizeni Svorka f1/f2 X6:7,8 = ,1“ Potenciometr Zadanych hodnot 2
aktivni

Chovani u zarizeni, které neni pfipraveno k provozu

U zafizeni, které neni pfipraveno k provozu, je brzda bez ohledu na stav svorky f1/f2
X6:7,8 nebo bitu 8 v fidicim slové vzdy zaviena.

Indikator LED

Stavovy indikator LED periodicky rychle blika (t,,, : t,,, = 100 ms : 300 ms), pokud byla
brzda oteviena k manualnimu fizeni. To plati pro binarni fizeni a také pro fizeni pfes
RS485.

6.4.3 Prepinac DIP S2/3
Provozni rezim
+ Pfepina¢ DIP S2/3 = ,OFF*: Provoz VFC pro 4pd6lové motory
» Prepinac DIP S2/3 = ,ON“: Provoz U/f rezervovan pro zvlastni pfipady

6.4.4 Prepinac DIP S2/4
Kontrola otacek
Kontrola otacek (S2/4 = ,ON®) slouzi k ochrané pohonu pfi zablokovani.

Je-li pohon pfi aktivni kontrole otacek (S2/4 = ,ON®) pohanén po dobu del$i nez 1 s pfi
meznim proudu, aktivuje méni¢ MOVIMOT® chybu kontroly otagek. Stavovy indikator
LED méni¢e MOVIMOT® signalizuje chybu tim, ze pomalu ¢ervené blika (chybovy kod
08). Tato chyba se objevi pouze tehdy, je-li dosazeno mezniho proudu bez preruseni
po dobu zpozdéni.

6.4.5 Prepinaé DIP S2/5 — S2/8
Dodatecné funkce

Pomoci binarniho kédovani prepinact DIP S2/5 — S2/8 Ize aktivovat dodate¢né funk-
ce. Popis dodate¢nych funkci najdete v navodu k obsluze. Dodate¢né funkce aktivuje-

te takto:
Desitkova | 0 |1 |2 |3 |4 | 5|6 |7 8|9 (1011|1213 |14 |15
hodnota
S2/5 - X |- | X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-1]X
S2/6 - =X | X|-|-|X|X|-|-|X|X|-]|-|X|X
S2/7 - =] =] - X|X|X|X|-|-]|-|-|X|X|X|X
S2/8 -l =]l =]=-=-]=-|-|-|X|X[|X|X|X|X|X|X
X |=ON - |=OFF
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Uvedeni do provozu ,,Easy*“
Uvedeni do provozu s binarnim fizenim

6.5 Uvedeni do provozu s binarnim fizenim

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvdli ne zcela vybitym kondenzatordm.
Smrt nebo tézka poranéni.

) » Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

1. Demontujte méni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skfiriky.

2. Ovéite, zda je pohon MOVIMOT® mechanicky i elektricky nainstalovan dle predpi-
sU.

Viz kapitola ,Mechanicka instalace* a ,Elektricka instalace®.

3. Ujistéte se, ze prepinace DIP S1/1 — S1/4 jsou v poloze ,OFF (= adresa 0). Tj.
zafizeni MOVIMOT® bude fizeno binarné pomoci svorek.

4. Nastavte 1. otaCky na potenciometru zadanych hodnot f1 (aktivni, je-li svorka f1/f2
X6:7,8 = ,0), vyrobni nastaveni: cca 50 Hz (1500 1/min).

f1 [Hz] 100}

751

T

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[1] nastaveni potenciometru

5. POZOR Ztrata zaruc¢eného stupné ochrany kvali nenasroubovanému nebo ne-
spravné nasroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru zadanych hodnot
f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Poskozeni ménite MOVIMOT®.
« ZaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru Zadanych hodnot spolu s tésnénim.
6. Nastavte 2. otacky na prepinaci f2 (aktivni, je-li svorka f1/f2 X6,7,8 = ,1%),

Prepinac f2
Klidova poloha 0O|1,2 3|4 |5|6|7|8]|9]10
Z&dana hodnota 2 [Hz] 5|7 1015|120 | 25|35 |50 |60 |70 100

A/ struény navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Uvedeni do provozu , Easy* 6

Uvedeni do provozu s binarnim fizenim

UPOZORNENI
i Bé&hem provozu Ize 1. otacky plynule ménit pomoci potenciometru Zadanych hodnot
f1 pfistupného z vnéjSku.
Otacky f1 a 2 Ize nastavit nezavisle.
7. Nastavte ¢as rampy na prepinadi t1.
Cas rampy se vztahuje na skok Zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).
% Piepina¢ t1
Klidova poloha 0|1 2 13| 4|56 |7|8|9]10
> Gas rampy t1 [s] 01]02(03]05[07| 1235|710

8. Nasadte méni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pevné jej pfisroubuite.
9. Zapnéte fidici stejn. napéti 24 V a sitové napéti.

6.5.1 Chovani ménice v zavislosti na stavu na svorkach

V nasledujici tabulce je uvedeno chovani méni¢e MOVIMOT® v zavislosti na stavu na
fidicich svorkach:

Chovani ménice Stav na svorkach Stavova
res kontrol-
Sit 24V f1/f2 | Vpravo/ | Vlevo/ ka LED
Zastavit | Zastavit | "2
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Ménic vyp. 0 0 X X X Vyp
Mé&nic vyp. 1 0 X X X Vyp
Zastaveni, chybi 0 1 X X X Blika
sit Zluté
Zastaveni 1 1 X 0 0 Zluta
Chod vpravo s f1 1 1 0 1 0 Zelena
Chod vlevo s f1 1 1 0 0 1 Zelena
Chod vpravo s 2 1 1 1 1 0 Zelena
Chod vlevo s 2 1 1 1 0 1 Zelena
Zastaveni 1 1 X 1 1 Zluta
Legenda:

0 = zadné napéti
1 =napéti

X =libovolné
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Doplfiujici informace k montazi pobliz motoru (odsazené)

6.6 Doplnujici informace k montazi pobliz motoru (odsazené)

Pfi montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru (odsazené) respektujte nasledujici upo-
zornéni:

6.6.1 Ovéreni zplGsobu pfipojeni pfipojeného motoru

Ovéite dle nasledujiciho obrazku, ze zvoleny zptsob pfipojeni ménice MOVIMOT® se
shoduje s pfipojenim motoru.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi

O O O

337879179

Brzdové motory nesmi mit ve svorkové skfiini namontovan zadny brzdovy
usmeérnovac!

6.6.2 Ochrana motoru a uvolnéni sméru otaceni
Pfipojeny motor musi byt vybaven &idlem TH.
» Pfifizeni pfes RS485 musi byt ¢idlo TH zapojeno takto:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

™ N ™ N ™ N

o =2 N hE = o -|e

- | - | - o

> > >

N & g H N & g— N & (_:n -

TH TH TH
483308811

[A] Oba sméry otaceni jsou uvolnény.
[B] Je uvolnén pouze smér otaceni Chod vievo.
[C] Je uvoInén pouze smér otaceni Chod vpravo.

+ V pfipadé binarniho fizeni doporucuje spole¢nost SEW-EUDRODRIVE zapojit &i-
dlo TH sériové s relé ,hladSeni provozni pohotovosti (viz nasledujici obrazek).

— HIaSeni provozni pohotovosti musi byt kontrolovano externim fizenim.

A  struény navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Doplfujici informace k montazi pobliZz motoru (odsazené)

— Jakmile jiZ neni hldSeni provozni pohotovosti k dispozici, musi byt pohon vypnut
(svorky R (¥ X6:11,12 a L ) X6:9,10 = ,,0).

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26

K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.6.3 Prepina€ DIP
Pfi montazi ménie MOVIMOT® pobliz motoru (odsazené) musi byt pfepina¢ DIP S1/5
na rozdil od vyrobniho nastaveni v poloze ,ON*.
S1 1] 2| 3] 4 5 6 7 8
Vyznam Binarni kédovani Ochrana | Vykonovy stu- Frekvence Tlumeni pfi
adresy zarizeni RS485 motoru pen PWM chodu na-
motoru prazdno
2° 2! 2? 2
ON 1 1 1 1 Vyp Motor Variabilni Zap.
o0 jeden stupen (16,8,4 kHz)
nizsi
OFF 0 0 0 0 Zap. Prizptisobeno 4 kHz Vyp

6
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Doplfiujici informace k montazi pobliz motoru (odsazené)

6.6.4 Brzdovy odpor

* U motorti bez brzdy musi byt pfipojen brzdovy odpor v pfipojovaci skfifice
MOVIMOT®.

BW1/BW2
+ U brzdovych motorti bez dopliiku BEM nesmi byt k MOVIMOT® pfipojen Zzadny
brzdovy odpor.

* U brzdovych motori s dopliikem BEM a externim brzdovym odporem musi byt
pfipojen externi brzdovy odpor BW a brzda podle udaji nize.

BEM

00(00(20
ANAC|O

o3} s}
E2Z5

BE/BR

9007199895472907

6.6.5 Montaz méniée MOVIMOT® v pramyslovém distributoru

Pfi montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru (odsazené) v pramyslovém distributoru
respektujte pokyny v pfislusnych pfiruckach primyslové sbérnice.

A8 ' strueny navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D

21326746/CS - 10/2014



21326746/CS — 10/2014

71

Uvedeni do provozu — , Easy“ s rozhranim RS485 / priimyslovou sbérnici 7
VSeobecné pokyny k uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu — ,Easy“ s rozhranim RS485 / primyslovou
sbérnici

VSeobecné pokyny k uvedeni do provozu

UPOZORNENI

Pfi uvedeni do provozu bezpodminecné respektujte vSeobecné bezpecnostni pokyny
v kapitole ,Bezpecnostni pokyny*“.

A VAROVANI

Nebezpe€i zhmozdéni pfi chybé&jicich nebo poskozenych ochrannych krytech.
Smrt nebo téZka poranéni.

» Namontujte ochranné kryty zafizeni podle pfedpisu, viz navod k obsluze pfevo-
dovky.

* Nikdy neuvadéjte do provozu méni¢ bez namontovanych ochrannych kryta.

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kviili ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo téZka poranéni.

» Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrZujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

A VAROVANI

Nespravné reakce zafizeni kvuli nespravnému nastaveni zafizeni.
Smrt nebo tézka poranéni.

* Respektujte pokyny k uvedeni do provozu.

» Instalaci nechte provést pouze proskolenym odbornym personalem.
» Pouzivejte pouze nastaveni vhodné pro danou funkci.

A VAROVANI

Hrozi nebezpedi popaleni o horké povrchy pfistroje (napfiklad chladice).
Tézka poranéni.

» Zafizeni se dotykejte pouze poté, co dostate¢né vychladne.

UPOZORNENI

Bé&hem provozu nevytahujte ani nezasunujte vykonové ani signalni vedeni — pfedej-
dete tak porucham.

= > D D D =
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Uvedeni do provozu — ,,Easy“ s rozhranim RS485 / primyslovou sbérnici
Postup pfi uvedeni do provozu

UPOZORNENI
i . _Pfe_d ’uvedem’m dov provozu S(?jméte krytku ochr.an}/ pred Iakov’émim ze stavové’ho’
indikatoru LED. Pfed uvedenim do provozu sejméte ochranné fdlie pro lakovani
z typovych §titka.
+ U sitového stykace K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 2 s.
7.2 Postup pfi uvedeni do provozu
A VAROVANI
Uraz elektrickym proudem kviili ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo tézka poranéni.
+ Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta
1. Demontujte méni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skfiriky.
2. Ovéite, zda je pohon MOVIMOT® mechanicky i elektricky nainstalovan dle pfedpi-
sU. Viz kapitola ,Mechanicka instalace” a ,Elektricka instalace"”.
3. Nastavte spravnou adresu RS485 na prepinacich DIP S1/1 — S1/4.
Ve spojeni s rozhranim priimyslové sbérnice SEW (MF../MQ..) nebo se zarize-
nim MOVIFIT® nastavte vzdy adresu ,,1“.
Desitkova | 0 |1 |2 (3 | 4|5 |6 (7 |8|9 /(1011|1213 /14|15
adresa
S1/1 - X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-]X
S1/2 - =X | X|-]|-[X|X|-]|-|X|[X|-]|-]|X|X
S1/3 - |- - |- | X[ X[ X|X|-]|-]|-|-|X|X|X|X
S1/4 - == -]-1=-]-|-|X|X[|X|X|X|X|X|X
X |=ON — |=OFF
4. Nastavte minimalini frekvenci f;, na pfepinaci f2.
% Pfepinac f2
Klidova poloha 0|1 2/ 3|4 /5|6 |7|8]|9]|10
,5' Minimalni frekvencef,,,[Hz] | 2 | 5 | 7 |10 12| 15|20 | 25|30 | 35|40

5. Neni-li €as rampy zadan pfes pramyslovou sbérnici, nastavte ¢as rampy na pfepi-
nadci t1.

Cas rampy se vztahuje na skok zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Pirepinac t1
Klidova poloha 0|1 213|456 |7|8|9]10
Cas rampy t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 213 |5]|7]10

6. Zkontrolujte, zda je uvolnén pozadovany smér otaceni.

Struény navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Uvedeni do provozu — , Easy“ s rozhranim RS485 / priimyslovou sbérnici 7

Postup pfi uvedeni do provozu

Vpravo/ Vlevo/Zasta- |Vyznam
Zastavit vit

Aktivovano Aktivovano |+ Oba sméry otaceni jsou uvolnény.
@ Yo
N -
- - o
x XX
3l |CC
S\ [a s

Aktivovano | Neaktivovano |+ Je uvolnén pouze smér otaceni vpravo.
- ~ » Pfi zadani pozadovanych hodnot pro chod vlevo
- ~—|O . ,
o P dojde k zastaveni pohonu.
© ©|o
X X[ X
2zl |CC
[a\] o

Neaktivovano | Aktivovano |« Je uvolnén pouze smér otaceni vievo.
o S . PFi_ zadani poiadgvanych hodnot pro chod vpravo
o -|= dojde k zastaveni pohonu.
x XX
3zl |CC
S\ [a s

Neaktivovano | Neaktivovano |+ Zafizeni je zablokovano nebo se zastavil pohon.
@ Yo
o ==
— —|o®
© CIe)
X X[ X
2zl |CC
[\ o

7. Nasadte mé&ni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pevné jej pfisroubujte.

8. Nastavte pozadované maximalni otacky na potenciometru zadanych hodnot f1.

[11 Nastaveni potenciometru

9. POZOR Ztrata zaru¢eného stupné ochrany kvili nenasroubovanému nebo ne-
spravné nasroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru Zadanych hodnot
f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Poskozeni ménice MOVIMOT®.

A

f1 [Hz] 1004
751

50+

18014398838894987

» ZaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru Zadanych hodnot spolu s tésnénim.

10.Zapnéte Fidici stejn. napéti 24 V a sitové napéti.
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Uvedeni do provozu — ,,Easy“ s rozhranim RS485 / priimyslovou sbérnici
Postup pfi uvedeni do provozu

Informace k funkci ve spojeni s masterem RS485 najdete v kapitole ,Funkce s maste-
rem RS485" v navodu k obsluze.

Informace k funkci ve spojeni s rozhranim priimyslové sbérnice najdete v pfislusnych
priruc¢kach primyslové sbérnice.

52 strueny navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D
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Servis 8
Zobrazeni stavu a chyb

8 Servis

8.1 Zobrazeni stavu a chyb

8.1.1 Vyznam stavového indikatoru LED
Stavovy indikator LED se nachazi na horni stran& méni¢e MOVIMOT®.
3barevny stavovy indikator LED signalizuje provozni a chybové stavy ménice

MOVIMOT®.
LED Vyznam Mozna pric¢ina
Barva Provozni stav —
stav chybovy kéd
Vyp. Neni pfipraveno | Chybi napajeni 24 V.
k provozu
Zluta Neni pfipraveno | Trva faze vlastniho testu nebo je k dispozici napajeni 24 V, av-
Rovnomeérné blika k provozu Sak sitové napéti neni OK.
Zluta Pripraveno k pro- | Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu je aktivni (pouze pfi
Rovnomérné rychle vozu S2/2 ,ONY).
blika
Zluta Pripraveno k pro- | Napajeni 24 V a sitové napéti jsou OK, av8ak zadny signal
Sviti nepferusované vozu, avsak uvolnéni.
zarllzem je zablo- Jestlize pohon pfi uvolnéni nebézi, ovéite uvedeni do provo-
kovano 2ul
Zluta Pripraveno k pro- | Napajeni 24 V a sitové napéti jsou OK.
2x blikne, pauza vozu, Pro aktivaci automatického provozu ukoncete ruéni provoz.
avsSak stav rucni-
ho provozu bez
uvolnéni
Zelenal/zluta Pfipraveno k pro- | Komunikace pfi cyklické vyméné dat je ruSena.
Blika se stfidavou vozu, avSak vy-
barvou prsel Casovy in-
terval
Zelena Uvolnéni zafizeni | Motor je v provozu.
Sviti nepferuSované
Zelena Mezni proud je Pohon pracuje s meznim proudem.
Rovnomérné rychle aktivni
blika
Zelena Pfipraveno k pro- | Funkce klidového proudu je aktivni.
Rovnomérné blika vozu
Zelena/€ervenalzelena | Lokalizagni funk- |LokalizaCni funkce byla aktivovana.
Blika stfidavou barvou |ce je aktivni Viz Parametr 590
, pauza
Cervena Chyba 07 Napéti meziobvodu je pfili§ vysoké.
2x blikne, pauza

21326746/CS — 10/2014
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8 Servis
Zobrazeni stavu a chyb

LED Vyznam Mozna pric¢ina
Barva Provozni stav —
stav chybovy kaéd
Cervena Chyba 08 Chyba kontroly otacek (pouze pfi S2/4 = ,,0N") nebo je doda-
pomalu blika te€na funkce 13 aktivni.
Chyba 09 Chyba uvedeni do provozu
Dodate¢na funkce 4, 5, 12 (S2/5 — S2/8) neni pfipustna.
Chyba 15 Chyba napajeni 24 V
Chyba 17 =24, |Chyba CPU
37
Chyba 25, 94 Chyba EEPROM
Chyba 38, 45 Chyba dat zafizeni, motoru
Chyba 44 Mezni proud byl pfekroen po dobu delSi nez 500 ms. (pouze
u dodatec¢né funkce 2)
Chyba 90 Pfifazeni k motoru — Spatny ménic.
Chyba 97 Chyba pfi pfenosu sady parametrd
Chyba 99 Firmware nepodporuje doplnék MLK31A (pouze u zafizeni
MOVIMOT® s rozhranim AS-Interface).
Cervena Chyba 01 Nadproud koncového stupné
3x blikne, pauza Chyba 11 Nadmérna teplota koncového stupné
Cervena Chyba 84 PFetiZeni motoru
4x blikne, pauza
Cervena Chyba 4 Chyba brzdového spinace
Sx blikne, pauza Chyba 89 Nadmérna teplota brzdy
Pfifazeni k motoru — Spatny ménic.
Na svorkach X1:13 — X1:15 jsou soucasné pfipojeny brzda
a brzdovy odpor. To je nepfipustné.
Cervena Chyba 06 Vypadek sitovych fazi
6x blikne, pauza Chyba 81 Podminka spusténi”
Chyba 82 Vystupni faze jsou prerusené.
Cervena Neni pfipraveno | Ovéfte napajeni 24 V.
Sviti nepferuSované k provozu

Musi byt k dispozici vyhlazené stejnosmérné napéti se zbytko-
vym zvinénim max. 13 %.

1) pouze u aplikace ve zvedaci technice

Koédy blikani stavového indikatoru LED
Rovnomérné blika:

Rovnomérné rychle blika:

Blika stfidavou barvou:

Blika stfidavou barvou, pauza:

N x blikne, pauza:

54 struény navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D

LED 600 ms zapnuta, 600 ms vypnuta
LED 100 ms zapnuta, 300 ms vypnuta
LED 600 ms zelena, 600 ms Zluta

LED 100 ms zelena, 100 ms ¢ervena, 100 ms zelena, 300 ms
pauza

LED N x (600 ms &ervena, 300 ms vyp.), poté LED 1 s vyp.
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Servis
Seznam chyb

8.2 Seznam chyb
Nasledujici tabulka je uzite€na pfi vyhledavani chyb:
Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatieni
- Vyprseni ¢asového |Chybéjici spojeni L, RS+, |Ovérfte a zajistéte spojeni, obzvlasté kostru.
limitu RS- mezi zafizenim
komunikace MOVIMOT® a masterem
(motor se zastavi, RS485
bez chybového kodu) | Elektromagnetické ruseni | Ovéfte stinéni datovych vedeni a v pfipadé
potfeby je opravte.
Nespravny typ (cyklicky) pfi| Zkontrolujte po¢et pohont MOVIMOT® pfipoje-
acyklickém datovém provo- | nych k masteru. Pfi nastaveném vyprseni ¢a-
zu, ¢asovy interval protoko- | sového intervalu v délce napf. 1 s je povoleno
lu mezi jednotlivymi zpra- | pfi cyklické komunikaci pfipojit maximalné 8
vami je vétsi nez nastave- |pohond MOVIMOTP® jako slave.
Ea _dct)ba vlyprsem Casove- | zkratte cyklus zprav, prodluzZte €asovy interval
O Intervald. nebo zvolte ,acyklicky” typ zpravy.
- Napajeci napéti ne- |P¥iliS nizké napéti meziob- | Zkontrolujte, zda nejsou pferusena sitova ve-
ni k dispozici vodu, deni, sitové napéti.
(motor se zastavi, byl rozpoznan vypadek si-
bez chybového koédu) | té.
- Napajeni 24 V neni | Napajeci napéti 24 V neni | Zkontrolujte, zda neni pferuSeno napajeci na-
k dispozici k dispozici. péti 24 V.
(motor se zastavi, Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti 24 V.
bez chyboveho kodu) PFipustné napéti: DC 24 V £ 25 %,
EN 61131-2, zbytkové zvinéni max. 13 %
Po dosazeni normalnich hodnot napéti se mo-
tor opét sam spusti.
Napajeci napéti AUX-Po- | Zkontrolujte, zda neni pferuSeno napajeci na-
wer neni k dispozici. péti AUX-Power.
(pouze u zafizeni Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti AUX-
MOVIMOT® s rozhranim Power.
AS-Interface) Pipustné napéti: DC 24 V/ + 25 %,
EN 61131-2, zbytkové zvinéni max. 13 %
Po dosazeni normalnich hodnot napéti se mo-
tor opét sam spusti.
01 Nadproud koncové- | Zkrat vystupu ménice Zkontrolujte pfipadny zkrat na propojeni mezi
ho stupné vystupem méniCe a motorem a také na vinuti
motoru.
Reset chyby. "
04 Brzdovy spinac Nadproud v brzdovém vy- | Zkontrolujte/vyménite pfipojeni odporu.

stupu, vadny odpor, odpor
je pfili§ nizkoohmicky

Zkrat brzdoveé civky

Vyménte brzdu.

Struény navod k obsluze — MOVIMOT® MM.
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Servis

Seznam chyb

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatieni
06 Vypadek faze Vypadek faze Zkontrolujte, zda nedoslo k vypadku faze v si-
(Chybu rozpoznate tovych vedenich.
pouze pfi zatizeni po- Resetujte chybu V.
honu.)
07 PFili$ vysoké napéti | Cas rampy je piili$ kratky. |Prodluzte éas rampy.
meziobvodu Resetujte chybu ".
Chybné pfipojeni brzdové | Zkontrolujte/opravte pfipojeni brzdového od-
civky / brzdového odporu |poru / brzdové civky.
Resetujte chybu V.
Chybny vnitfni odpor Zkontrolujte vnitini odpor brzdové civky /
brzdové civky / brzdového |brzdového odporu (viz navod k obsluze, kapi-
odporu tola ,Technické udaje).
Resetujte chybu V.
Tepelné pretizeni brzdové- | Spravné dimenzujte brzdovy odpor.
ho odporu, brzdovy odpor Resetujte chybu "
je chybné dimenzovan '
Nepfipustny rozsah napéti | Zkontrolujte pfipustny rozsah napéti sitového
sitového vstupu vstupu.
Resetujte chybu V.

08 Kontrola otacek Odchylka otacek kvuli pro- | Snizte zatizeni pohonu.
vozu pfi meznim proudu Resetuite chybu ".

09 Uvedeni do provozu | Nepfipustny modul Drive- | U zafizeni MOVIMOT® s napajenim 230 V nej-
Ident u zafize- sou v8echny moduly Drive-ldent pfipustné (viz
ni MOVIMOT® s napdjenim | navod k obsluze, kapitola ,Pfifazeni modulu
230V Drive-ldent®).

Zkontrolujte/opravte modul Drive-ldent.
U zafizeni MOVIMOT® Opravte nastaveni pfepinacu DIP S2/5 — S2/8.
MM..D s rozhranim AS-In-
terface nejsou dodatecné
funkce 4, 5, 12 pfipustné.
1 Tepelné Chladi€ je znedistén. Vydistéte chladi€.

pretizeni koncové- Resetujte chybu "

ho stupné '

nebo vnitini zavada | Teplota okoli je pFili§ vyso- | Snizte teplotu okoli.

zarizeni ka. Resetujte chybu ".
Hromadéni tepla na poho- |Zabrarte hromadéni tepla.
nu MOVIMOT®, Resetujte chybu ".
Zatizeni pohonu je pfilis Snizte zatizeni pohonu.
vysoke. Resetujte chybu ".

15 Kontrola 24 V Pokles napéti napajeni Zkontrolujte napajeni 24 V.
24V Resetujte chybu ".

17 - 24 |Chyba CPU Chyba CPU Resetujte chybu ".

37

56  strueny navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D

21326746/CS - 10/2014



21326746/CS — 10/2014

Servis
Seznam chyb

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatieni
25 Chyba EEPROM Chyba prfistupu k EEPROM | Nastavte parametr P802 na hodnotu ,stav pfi
expedici”.
Resetujte chybu V.
Parametrizujte mé&ni¢ MOVIMOT® znovu.
Pfi opakovaném vyskytu chyby kontaktujte se-
rvis spolec¢nosti SEW.
26 Externi svorka Externi signal na svorce Odstrarite/resetujte externi chybu.
X6: 9,10 neni k dispozici
38 Chybovy kéd 38 Vnitfni chyba Kontaktujte servis spole¢nosti SEW.
43 Vyprseni ¢asového |Vyprseni Casového interva- | Zkontrolujte/navazte komunikacni spojeni
intervalu komunika- | lu komunikace pfi cyklické | mezi masterem RS485 a ménicem
ce komunikaci pfes RS485. MOVIMOT®.
P¥i této chybé je pohon po- | POZOR Jakmile je komunikace opét navaza-
moci nastavené rampy na, dojde k uvolnéni pohonu.
brzdén a blokovan. Zkontrolujte pocet slavu pfipojenych k masteru
RS485. Je-li Casovy interval ménice
MOVIMOT® nastaven na 1 s, je dovoleno pfi
cyklické komunikaci pfipojit k masteru RS485
max. 8 ménicd MOVIMOT?® (slave).
Interni chyba komunikace |Kontaktujte servis spole¢nosti SEW.
(u zatizeni MOVIMOT®
MM..D s rozhranim AS-In-
terface)
44 Prekro¢en mezni Nastaveny mezni proud byl | Snizte zatizeni nebo zvyste mezni proud na
proud prekro€en po dobu delsi prepinadi f2 (pouze u dodatecné funkce 2).
nez 500 ms. Chyba je ak-
tivni pouze u dodatecné
funkce 2. Stavovy indikator
LED blika ¢ervené.
81 Chyba Mé&ni¢ nemohl do motoru | Zkontrolujte propojeni mezi méni¢em
spoustéci podmin- |b&hem doby piedmagneti- | MOVIMOT® a motorem.
ky zace dodat potfebny proud.
Jmenovity vykon motoru je
ve vztahu ke jmenovitému
vykonu ménice pfili§ nizky.
82 Chyba 2 nebo v8echny vystupni | Zkontrolujte propojeni mezi mé&ni¢em

vystup otevien

faze jsou preruseny.

MOVIMOT® a motorem.

Jmenovity vykon motoru je
ve vztahu ke jmenovitému
vykonu ménice pfili§ nizky.

ZKkontrolujte propojeni mezi méniCem
MOVIMOT® a motorem.

Struény navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Servis
Seznam chyb

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatieni
84 Tepelné PFi montazi ménice Nastavte prepinac DIP S1/5 na hodnotu ,ON*.
v rw re ® r»
pretizeni MOVIMOT pobl_|z mo_tory, Resetujte chybu ",
motoru ochrana motoru je aktivni.
U kombinaci méni¢ Zkontrolujte nastaveni pfepinace DIP S1/6.
® Co
MOVIMOT a [notorje vy- Resetuite chybu ",
konovy stupef nastaven
chybné.
Teplota okoli je pfilis vyso- | Snizte teplotu okoli.
ka. Resetujte chybu "
Hromadéni tepla na poho- |Zabrarite hromadéni tepla.
nu MOVIMOT®, Resetujte chybu ".
Zatizeni motoru je pfili§ vy- | Snizte zatizeni motoru.
soke. Resetujte chybu V.
Otacky jsou pfilis nizké. ZvySeni otacek.
Resetujte chybu ".
Bude-li chyba ohlasena Zkontrolujte kombinaci motoru a ménice
kratce po prvnim uvolnéni. | MOVIMOT®.
Resetujte chybu V.
PFi pouziti ménice Snizte zatiZeni motoru.
®
MOVVIMOT S vy,branou do- Resetuite chybu ".
datec¢nou funkci 5 zareago-
vala kontrola teploty v mo-
toru (termostat kontroly vi-
nuti TH).
89 Nadmeérna teplota | Tepelné pretizeni brzdové |Prodluzte ¢as rampy.
brzdy civky Resetujte chybu V.
Brzdova civka je vadna. Kontaktujte servis spolecnosti SEW.
Brzdova civka a brzdovy K pohonu pfipojte brzdu nebo brzdovy odpor.
odpor jsou pfipojeny.
Ménic je pro motor nevhod- | Zkontrolujte kombinaci motoru (brzdova civka)
ny. a méni¢e MOVIMOT®.
(pouze pokud se chyba ob- | Zkontrolujte/opravte nastaveni pfepinaéu DIP
jevi po prvnim uvolnéni) S1/6 a S2/1.
Resetujte chybu "
90 Identifikace konco- |Pfifazeni ménie k motoru | Zkontrolujte/opravte nastaveni pfepinacu DIP
vého stupné neni pfipustné. S1/6 a S2/1.
Ovérte/opravte zplsob pfipojeni motoru.
Ovéfte, zda je modul Drive-ldent vhodny pro
motor a je spravné zasunut.
Pouzijte jiny méni¢ MOVIMOT® nebo motor
s jinym vykonem.
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Servis
Vyména zafizeni

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatieni
91 Vyprseni ¢asového |VyprSeni Casového interva- | Zkontrolujte/navazte komunikacni spojeni
intervalu komunika- |lu mezi rozhranim primys- | mezi rozhranim pramyslové sbérnice a méni-
ce modulu sbérnice |lové sbérnice a ménitem | &em MOVIMOT®. Rozhrani priimyslové sbér-
— MOVIMOT® MOVIMOT®. nice ohlasi chybu pouze do nadfazeného Fize-
ni.
94 Chyba kontrolniho |EEPROM je vadna. Kontaktujte servis spole¢nosti SEW.
souctu EEPROM
97 Chyba kopirovani | Odpojeni ovladaciho Pfed potvrzenim chyby nactéte vyrobni nasta-
zafizeni DBG nebo stolni- | veni nebo Uplny datovy zaznam z ovladaciho
ho ¢&i pfenosného poditate |zafizeni DBG nebo ze softwaru MOVITOOLS®
bé&hem kopirovani. MotionStudio.
Vypnuti a opétovné zapnuti | Pfed potvrzenim chyby nactéte vyrobni nasta-
napajeciho napéti 24 V pfi |veni nebo uplny datovy zaznam z ovladaciho
kopirovani. zatizeni DBG nebo ze softwaru MOVITOOLS®
MotionStudio.
99 Firmware zafizeni Firmware MOVIMOT® neni | Kontaktujte servis spoleénosti SEW.

MOVIMOT®-
neni kompatibilni
s doplinkem MLK3.A

(pouze u zafizeni
MOVIMOT® s rozhra-
nim AS-Interface)

kompatibilni s doplfikem
MLKS3.A.

1) U standardniho zafizeni MOVIMOT® resetujte chybu vypnutim napajeciho napéti 24 V nebo resetem chyby. U zafizeni MOVIMOT®
s rozhranim AS-Interface resetujte chybu pomoci signald rozhrani AS-Interface nebo resetem chyby pres diagnostickou zdirku.

8.3

Vyména zarizeni

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kviili ne zcela vybitym kondenzatoram.

Smrt nebo tézka poranéni.

» Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

1. VySroubuijte Srouby a sejméte méni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skfifiky.

2. Porovnejte udaje na typovém §titku dosavadniho méni¢e MOVIMOT® s udaiji na ty-
povém §titku nového méniée MOVIMOT®.

UPOZORNENI

jde

Mé&ni¢ MOVIMOT® je dovoleno vyménit pouze za jiny mé&ni¢ MOVIMOT® se stejnym
objednacim Cislem.

3. Nastavte v8echny ovladaci prvky
+ Pfepina¢ DIP S1
» Prepinac¢ DIP S2

» Potenciometr zadanych hodnot 1

Strugny navod k obsluze - MOVIMOT®* MM.D = 50




Servis
Vyména zafizeni

» Prepinac f2
+ Prepinac t1

na novém méni¢i MOVIMOT® dle ovladacich prvkd dosavadniho ménice
MOVIMOT®.

4. Odblokujte modul Drive-ldent nového ménice MOVIMOT® a opatrné jej vysuiite
ven.

18014399028685579

5. Odblokujte modul Drive-ldent doposud pouzivaného méni¢e MOVIMOT® a opatrné
jej také vysunte ven.

Zasuiite tento modul Drive-ldent do nového méni¢e MOVIMOT®.

Dbejte na to, aby modul Drive-ldent zacvakl.
6. Nasadte novy méni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skifiku a pevné jej pfisroubujte.
7. Pripojte k méni¢i MOVIMOT® napéti.

UPOZORNENI

Pfi prvnim zapnuti po vyméné zafizeni musi byt napéti 24 V dodavano stabilné
a nepretrzité po dobu alespor 10 s.

jde

Po vyméné zafizeni miize ub&hnout az 6 s, nez méni¢ MOVIMOT® za¢ne signalizo-
vat hlaseni provozni pohotovosti.

8. Zkontrolujte funkci nového ménicée MOVIMOT®.
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Prohlaseni o shodé

Prohlaseni o shodé

Prohlaseni o shodé dle ES EURODRIVE

900030110
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG : P
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal % s A

prohlasuje ve své vyhradni zodpovédnosti za shodu nize uvedenych produktt

Frekvenéni ménic konstrukéni Fady, MOVIMOT’ D

eventualné ve spojeni se zafizenim tifazovy motor

die

Smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES 1)
smérnice pro nizka napéti 2006/95/ES

Smérnice o elektromagnetické 2004/108/ES 4)

kompatibilité

poutzité harmonizované normy: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)
EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007

1) Produkty jsou uréeny k zamontovani do stroji. Uvedeni do provozu je zakdzéno, dokud nebude zajisténa
shoda zafizeni, do nichZ maji byt zamontovany tyto produkty, s ustanovenimi vySe uvedené smérnice pro
stroje.

4) Uvedené produkty nelze ve smyslu smérnice o elektromagnetické kompatibilité provozovat samostatné. Ve

smyslu elektromagnetické kompatibility je lze posuzovat teprve po pfipojeni produktt do celého systému.
Hodnoceni bylo doloZeno pro typickou konfiguraci zafizeni, nikoliv vSak pro jednotlivy produkt.

5) Po celou dobu Zivotniho cyklu vyrobku je nutné dodrzovat veskera bezpecnostné technicka opatteni
uvedena ve specifické dokumentaci k produktu (ndvod k obsluze, pfirucka atd.).

Bruchsal 12.08.10

Johann Soder
Misto Datum vedouci technického oddéleni a) b)

a) Osoba zplnomocnéna k vystaveni tohoto prohlaseni ve jménu vyrobce
b) Osoba zplnomocnéna ke zkompletovani technickych podkladd

Strugny navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D | (5]
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