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Wskazoéwki ogdine
Zakres niniejszej dokumentacji

1 Wskazowki ogéine

1.1 Zakres niniejszej dokumentaciji

Niniejsza dokumentacja zawiera ogolne wskazéwki bezpieczeristwa i wybor informacji
dotyczgcych MOVIMOT® MM..D.

Nalezy pamietaé o tym, ze niniejsza dokumentacja nie moze zastgpic¢ petnej wersji
instrukcji obstugi.

Przed rozpoczeciem pracy z urzgdzeniem MOVIMOT® MM..D nalezy przeczytac¢
szczegotowg instrukcje obstugi.

Nalezy przestrzegac i stosowac sie do informaciji, zalecen i wskazéwek ze szcze-
gotowej instrukcji obstugi oraz z instrukcji obstugi ,Silniki tréjfazowe DR.71 — 315”.
Jest to warunkiem bezawaryjnej eksploatacji urzgdzenia MOVIMOT® MM..D oraz
uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwaranciji.

Szczegotowg instrukcje obstugi, jak rowniez pozostate dokumentacje dotyczace
urzadzenia MOVIMOT® MM..D, mozna znalez¢ na dotgczonej ptycie CD lub DVD w
formacie PDF.

Petna dokumentacja techniczna SEW-EURODRIVE w formacie PDF do pobrania
znajduje na stronie internetowej SEW-EURODRIVE: www.sew-eurodrive.de.

1.2 Budowa wskazéwek ostrzegawczych

1.21 Znaczenie stéw sygnalizacyjnych

W ponizszej tabeli przedstawiono klasyfikacje i znaczenie stoéw sygnalizacyjnych os-

trzezen.
Stowo sygnalizacyjne Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
A ZAGROZENIE Bezposrednie zagrozenie Smieré lub powazne obrazenia ciata
A OSTRZEZENIE Mozliwa niebezpieczna sytuacja Smieré lub powazne obrazenia ciata
A OSTROZNIE Mozliwa niebezpieczna sytuacja Lekkie obrazenia
UWAGA Mozliwe szkody materialne Uszkodzenie systemu napedowego
lub jego otoczenia
WSKAZOWKA Przydatna wskazoéwka lub rada: utat-
wia obstuge systemu napedowego.

1.2.2 Budowa wskazéwek ostrzegawczych odnoszacych sie do fragmentu tekstu

Wskazdéwki bezpieczehstwa odnoszace sie do fragmentu tekstu obowigzujg nie tylko
dla specjalnej czynnosci, lecz dla wielu czynnosci w ramach tematu. Zastosowane
symbole zagrozenia oznaczajg zagrozenie ogoélne albo specyficzne.

Ponizej podano formalng budowe wskazéwki ostrzegawczej odnoszacej sie do frag-
mentu tekstu.

SLOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodio.

) Mozliwe skutki nieprzestrzegania.

Srodki umozliwiajgce uniknigcie zagrozenia.

1
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Wskazowki ogdlne
Dokumentacja uzupetniajgca

Znaczenie symboli zagrozenia

Znajdujgce sie we wskazéwkach ostrzegawczych symbole zagrozenia majg nastepu-
jace znaczenie:

Symbol zagrozenia | Znaczenie

Ogodlne miejsce niebezpieczne

Ostrzezenie przed niebezpiecznym napieciem elektrycznym

Ostrzezenie przed gorgcymi powierzchniami

Ostrzezenie przed niebezpieczenstwem zmiazdzenia

Ostrzezenie przed zwisajgcym ciezarem

Ostrzezenie przed automatycznym rozruchem

>R E>>

1.2.3 Budowa przynaleznych wskazéwek ostrzegawczych

Przynalezne wskazéwki bezpieczenstwa sg podane w instrukcji postepowania bezpo-
Srednio przed niebezpiecznym krokiem.

Ponizej podano formalng budowe przynaleznej wskazéwki ostrzegawcze;.
« A SLOWO SYGNALIZACYJNE! Rodzaj zagrozenia i jego zrodto.
Mozliwe skutki nieprzestrzegania.

— Srodki umozliwiajgce uniknigcie zagrozenia.

1.3 Dokumentacja uzupetniajaca

Ponadto nalezy stosowac¢ sie do nastepujacych dokumentaciji:

+ Katalog ,Motoreduktory MOVIMOT®”

* Instrukcja obstugi ,Silniki trojfazowe DR.71 - 315”

* Instrukcja obstugi przektadni (tylko dla motoreduktorow MOVIMOT®)

Niniejszg dokumentacje mozna pobra¢ ze strony internetowej (http://www.sew-
eurodrive.de, dziat ,Dokumentacje”), a takze zamowié.
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Wskazowki bezpieczenstwa
Uwagi wstepne

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu uszko-
dzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zadba¢ o przestrzeganie
oraz stosowanie sie do podstawowych wskazéwek bezpieczenstwa. Nalezy upewnié
sie, ze pracownicy odpowiedzialni za urzgdzenie i jego eksploatacje, jak rowniez oso-
by pracujgce przy urzadzeniu na wilasng odpowiedzialno$¢, przeczytaty w catosci
i zrozumiaty instrukcje obstugi. W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych in-
formacji nalezy skonsultowac sie z firmg SEW-EURODRIVE.

Uwagi wstepne

Ponizsze wskazowki bezpieczenstwa odnoszg sie w pierwszej kolejnosci do uzytko-
wania napedow MOVIMOT®. W przypadku stosowania innych komponentéw SEW
nalezy dodatkowo przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa dla danego komponentu,
zawartych w odpowiedniej dokumentac;ji.

Nalezy przestrzegaé¢ rowniez uzupetniajgcych wskazéwek bezpieczenstwa, podanych
w poszczegolnych rozdziatach niniejszej dokumentacii.

Informacje ogdine

Nigdy nie wolno instalowaé ani uruchamia¢ produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjnej.

Podczas pracy napedow MOVIMOT® niektore czesci mogg sie poruszaé lub obracag,
a powierzchnie moga by¢ gorace.

W przypadku niedozwolonego usunigecia wymaganej ostony, zastosowania niezgodne-
go z przeznaczeniem, nieprawidtowej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie po-
wstania ciezkich obrazeh oraz szkdd materialnych. Szczegétowe informacje przedsta-
wione zostaty w dokumentaciji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynno$ci zwigzane z instalacjg, uruchamianiem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem sprawnosci technicznej urzgdzeh powinny byé wykonywane przez
wykwalifikowanych elektrykéw (przestrzega¢ IEC 60364 oraz/lub CENE-
LEC HD 384 lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych prze-
piséw BHP).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazéwek bezpieczen-
stwa, to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploatacji
danego urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje, pozwalajgce na wykonywa-
nie tych czynnosci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i ztomo-
wania muszg by¢ wykonywane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Wskazowki bezpieczenstwa
Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

24 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Falowniki MOVIMOT® to komponenty przeznaczone do montazu w instalacjach elek-
trycznych lub maszynach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia falownikow
MOVIMOT® (tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu
stwierdzenia zgodnosci maszyny z przepisami dyrektywy maszynowej 2006/42/WE.

Uruchamianie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest
wytgcznie przy zachowaniu zgodnosci z dyrektywg EMC 2004/108/WE.

Falowniki MOVIMOT® spetniajg wymagania dyrektywy niskonapieciowej 2006/95/WE.
Normy zawarte w deklaracji zgodnosci zastosowane zostaty w odniesieniu do falowni-
kéw MOVIMOT®.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ danych technicznych oraz danych odnoszacych sie
do warunkéw zastosowania, umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w doku-
mentacji.

241 Funkcje bezpieczenstwa

Falowniki MOVIMOT® nie mogg petni¢ zadnych funkcji bezpieczenstwa, chyba ze taka
mozliwos¢ zostata wyraznie opisana i dopuszczona. Elementy zabezpieczajgce ozna-
czone s3 logo FS, wskazujgcym na funkcje bezpieczenstwa.

242 Zastosowania dzwignicowe

Falowniki MOVIMOT® przystosowane sg do zastosowan dzwignicowych tylko w ogra-
niczonym zakresie, patrz instrukcja obstugi, rozdziat ,Funkcja dodatkowa 9”.

Falowniki MOVIMOT® nie mogg by¢ wykorzystywane w zastosowaniach dzwignico-
wych jako urzgdzenia zabezpieczajgce.

2.5 Transport, magazynowanie

Nalezy przestrzega¢ wskazoéwek dotyczgcych transportu, magazynowania oraz uzyt-
kowania zgodnego z przeznaczeniem. Ponadto nalezy przestrzega¢ norm dla warun-
kéw klimatycznych, zgodnie z rozdziatem ,Dane techniczne” w instrukcji obstugi.
Wkrecane uchwyty transportowe nalezy mocno dokreci¢. Sg one obliczone odpowied-
nio do masy napedu MOVIMOT®. Nie wolno montowa¢ zadnego dodatkowego obcig-
zenia. W razie potrzeby zastosowa¢ dodatkowe srodki transportowe (np. prowadnice
lin) o odpowiednich parametrach.

8 Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Wskazowki bezpieczenstwa
Ustawienie

Ustawienie

Ustawianie i chtodzenie urzadzenia powinno odbywaé sie zgodnie z przepisami, za-
wartymi w odpowiedniej dokumentacji.

Falowniki MOVIMOT® nalezy chroni¢ przed niedozwolonym obcigzeniem.

Jesli urzgdzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg naste-
pujgce zastosowania:

» zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem,

+ zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami, py-
tami, promieniowaniem, itd.

+ stosowanie w obiektach niestacjonarnych, w przypadku ktérych wystepujg silne ob-
cigzenia mechaniczne w postaci drgan i uderzen, patrz instrukcja obstugi, rozdziat
,Dane techniczne”.

Przylacze elektryczne

Podczas wykonywania prac przy falownikach MOVIMOT® pod napigciem nalezy prze-
strzega¢ obowigzujgcych w danym kraju przepiséw BHP.

Instalacja elektryczna musi zosta¢ wykonana zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
(np. w odniesieniu do przekroju przewoddéw, zabezpieczen, potaczen przewoddw
ochronnych). Pozostate wskazowki zawarte sg w dokumentac;ji.

Wskazowki dotyczgce instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania, uziemie-
nia, rozmieszczenia filtréw i utozenia przewoddéw zostalty zamieszczone w rozdziale
.Przepisy dotyczace instalacji’. Odpowiedzialnos¢ za przestrzeganie wartosci granicz-
nych, ustanowionych przez przepisy EMC, spoczywa na producencie instalacji lub
maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne muszg odpowiadaé obowigzujgcym przepisom (np.
EN 60204-1 lub EN 61800-5-1).

W celu zapewnienia prawidtowej izolacji przy napedach MOVIMOT®, przed urucho-

mieniem nalezy przeprowadzi¢ kontrole napigcia zgodnie z EN 61800-5-1:2007, roz-
dziat 5.2.3.2.

Bezpieczne odigczenie

Falowniki MOVIMOT® spetniajg wymogi bezpiecznego odtgczenia przytgczy mocy
i uktadow elektronicznych zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowa¢ bez-
pieczne odtgczenie, wszystkie podigczone obwody pragdowe powinny rowniez spetniac
wymogi bezpiecznego odigczenia.

Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Wskazowki bezpieczenstwa

Eksploatacja

29 Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty falowniki MOVIMOT®, powinny by¢, w ra-
zie koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzgadzenia kontrolne i ochronne zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych srodkach
roboczych, przepisami BHP, itp. W przypadku zastosowan o podwyzszonym stopniu
ryzyka moze by¢ konieczne uzycie dodatkowych srodkéw ochronnych.

Bezposrednio po odtgczeniu falownikow MOVIMOT® od napiecia zasilania nalezy, ze
wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu z elementami
urzagdzenia przewodzacymi napiecie oraz przytgczami przewoddw. Po odigczeniu
napiecia zasilania nalezy odczekac przynajmniej 1 minute.

Gdy tylko napiecie zasilania zostanie przytgczone do falownika MOVIMOT®, nalezy
zamknaé skrzynke zaciskowa, tzn. falownik MOVIMOT® oraz ew. wtyczka kabla hy-
brydowego muszg by¢ podtagczone i przykrecone za pomoca wszystkich 4 srub. Na-
ped MOVIMOT® osigga zapewniony stopien ochrony oraz odpornos$é na drgania i ude-
rzenia tylko wtedy, gdy falownik MOVIMOT® jest mocno przykrecony za pomocyg 4
srub do skrzynki zaciskowej. Eksploatacja z podtgczonym, ale nie catkowicie przykre-
conym falownikiem moze spowodowac¢ znaczne skrécenie zywotnosci napedu.

Zgasniecie diody LED, oraz innych elementéw sygnalizujgcych nie stanowi potwier-
dzenia, ze urzadzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje sie pod napigciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wtasciwe dla urzadzenia moga
spowodowac zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zakiocenia lub zresetowanie
moze prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku pod-
taczonej do napedu maszyny jest to niedopuszczalne ze wzgledéw bezpieczenstwa,
przed usunieciem zakidcenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.

UWAGA! Niebezpieczenstwo oparzenia: temperatura na powierzchni napedu
MOVIMOT® oraz na powierzchni zewnetrznych, opcjonalnych elementéw wyposaze-
nia, np. radiatora rezystora hamujgcego, moze przekroczy¢ w trakcie eksploataciji
60°C!
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Oznaczenie typu 3
Oznaczenie typu napedu MOVIMOT®

3 Oznaczenie typu
3.1 Oznaczenie typu napedu MOVIMOT®

311 Tabliczka znamionowa

Na ponizszym rysunku przedstawiona jest przyktadowa tabliczka znamionowa napedu
MOVIMOT®. Tabliczka znamionowa znajduje sie na silniku.

-
SEVEEURODRIVERAI1| SR ON
76646 Bruchsal/Germany LSTED
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONTEQ.
[11—5—01.1398407701.0001.14  Inverter dutyVPWM 3-1EC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 Vv 380-500 P54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kw0381  ©min 280/17  Hz13 @)
Th.Kl. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AmB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014399029659147

[11 Numer katalogowy

31.2 Oznaczenie typu

Ponizsza tabela przedstawia przykladowe oznaczenie typu systemu napedu
MOVIMOT® RF47 DRE90OL4BE2/MM15/MO:

RF Seria przektadni

47 Wielkos¢ przektadni
DRE |Seria silnika (DRS, DRE, DRP, DRN)
90L |Wielkosé¢ silnika

J Wirnik C = wirnik miedziany
J = wirnik LSPM
4 Liczba biegunéw silnika

BE2 |Dodatkowe wyposazenie silnika (hamulec)

MM15 |Falownik MOVIMOT®
/

MO |Dodatkowe wyposazenie falownika"

1) Na tabliczce znamionowej umieszczone sg tylko informacje na temat opcji zainstalowanych fabrycznie.

Dostepne wersje mozna znalez¢ w katalogu ,Motoreduktory MOVIMOT®”.

Skrocona instrukcja obstugi - MOVIMOT® MM.D | 7 ]



Oznaczenie typu
Oznaczenie typu falownika MOVIMOT®

3.2 Oznaczenie typu falownika MOVIMOT®

3.21 Tabliczka znamionowa

Na ponizszym rysunku przedstawiona jest przyktadowa tabliczka znamionowa falowni-
ka MOVIMOT®:

Status: 177 10 - A - -- 1510 16 08/14 829
(1] c-‘.' Type: MM15D-503-00 C € [H[
e weww — P# 18215033 S#: 1757110
?‘ " Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= 3380 500V AC |U= 3x0V.. .Uin o
D-76646 Bruchsal | = 3.5A AC | = 4A AC N2936
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz ®
k/ln(t)r'\ééy?n-lr-'chter L= =30.. +40°C
I Ul |
Drive Invertor P-Motor 1.5kW / 2HP c Us
18014400467409291

[11 Numer katalogowy

3.2.2 Oznaczenie typu

Ponizsza tabela przedstawia przyktadowe oznaczenie typu falownika MOVIMOT®
MM15D-503-00:

MM |Seria MM = MOVIMOT®
15 Moc silnika 15=1,5 kW
D Wersja D
50 Napiecie przylgczeniowe 50 = AC 380 - 500 V
23=AC200-240V
3 Rodzaj potaczenia 3 = 3-fazowe
00 |Wersja 00 = Standard

Dostepne wersje mozna znalez¢ w katalogu ,Motoreduktory MOVIMOT®”.

12 | skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Oznaczenie typu 3
Oznaczenie typu falownika MOVIMOT®

3.23 Oznaczenie urzadzenia

Oznaczenie [1] na gérze falownika MOVIMOT® zawiera informacje o typie falownika
[2], numerze katalogowym falownika [3] oraz o mocy urzgdzenia [4].

=~ 'S | @{MHMo30-503-00 |
7 | ® {182%991/@) 3TKW < )
X50 <> @):i

() SIEN ]
|
|
|

(1]

030-503-00
8214991/0.37KW

1 min

E

o

9007199712657547
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Oznaczenie typu
Oznaczenie typu w wersji ,montaz przysilnikowy”

3.3 Oznaczenie typu w wersji ,montaz przysilnikowy”

3.31 Tabliczka znamionowa

Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowy montaz przysilnikowy (osadzany)
falownika MOVIMOT® wraz z odpowiednig tabliczkg znamionowa:

S& o

EURODRIVE - 500V AC
Made in Germany SO#: 01.1234567890.0001.14
MOVIMOT Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

AR R AR YL 0 O RLIGHAETO e ML 0001

9007199712662539

3.3.2 Oznaczenie typu

Ponizsza tabela przedstawia oznaczenie typu falownika MOVIMOT®
MM15D-503-00/0/P21/RO1A/APG4 w przypadku montazu przysilnikowego:

MM15D-503-00 |Falownik MOVIMOT®
/
0 Rodzaj potaczenia 0=A
=A

/

P21A Adapter do montazu przysilnikowego
/

RO1A Wersja skrzynki zaciskowej
/

APG4 Zlgcze wtykowe do potgczenia z silnikiem

1 4 Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Instalacja mechaniczna
Wskazdéwki ogdlne

4 Instalacja mechaniczna

4.1 Wskazéwki ogdélne

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ ogdlnych wskazéwek bezpieczenstwa.

Nalezy przestrzega¢ wszelkich informacji dotyczacych danych technicznych i wa-
runkéw dopuszczalnych w miejscu zastosowania.

Podczas montazu napedu MOVIMOT® nalezy stosowaé wytgcznie przeznaczone
do tego celu sposoby mocowan.

Stosowac wylgcznie te elementy mocujgce i zabezpieczajgce, ktére pasujg do ist-
niejacych otwordw, gwintéw i wpustéw.

4.2 Potrzebne narzedzia

Zestaw kluczy do $rub

Klucz nasadowy, SW8 mm

Klucz dynamometryczny

Zestaw wkretakow

Ewentualnie elementy wyréwnawcze (podktadki, pierscienie dystansowe)

4.3 Wymagania montazowe

Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢, czy ponizsze punkty zostaty
spetnione:

Dane na tabliczce znamionowej napedu zgadzajg sie z parametrami sieci zasilaja-
cej.

Naped nie jest uszkodzony (brak uszkodzeh powstatych na skutek transportu lub
magazynowania).

Temperatura otoczenia odpowiada wartosciom podanym w rozdziale ,Dane tech-
niczne” w instrukcji obstugi. Nalezy wzig¢ pod uwage, ze zakres temperatury prze-
ktadni moze by¢ réwniez ograniczony, patrz instrukcja obstugi przektadni.

Montaz napedu MOVIMOT® nie moze by¢ przeprowadzony w wymienionych poni-
zej, szkodliwych warunkach otoczenia:

— wybuchowa atmosfera
— oleje

— kwasy

— gazy

— opary

— promieniowanie

— itd.

W przypadku warunkéw otoczenia powodujgcych korozje, promieniowe pierscienie
uszczelniajgce wat po stronie wyjsciowej nalezy zabezpieczy¢ przed zuzyciem.

Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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4 Instalacja mechaniczna
Montaz motoreduktora MOVIMOT®

4.4 Montaz motoreduktora MOVIMOT®

441 Tolerancje podczas prac montazowych

W ponizszej tabeli przedstawiono dopuszczalne wartosci tolerancji dla czopéw konco-
wych watow i kotnierzy napedu MOVIMOT®,

Czop koncowy watu Kotnierze
Tolerancja srednicy wg EN 50347 Tolerancja krawedzi centrujgcej wg
EN 50347

+ I1SO 6 przy @ <26 mm
* ISO K6 przy & < 38 mm do <48 mm
* ISO m6 przy @ > 55 mm

» Otwor centrujgcy wedtug DIN 332, ksztatt
DR..

+ I1SO |6 przy @ <250 mm
* ISO h6 przy @ > 300 mm

442 Ustawianie MOVIMOT®

UWAGA

Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nieprawidtowe-
go zamontowania falownika MOVIMOT®.
Uszkodzenie falownika MOVIMOT®.

+ W przypadku zdjecia falownika MOVIMOT® ze skrzynki zaciskowej, nalezy za-
bezpieczy¢ go przed wilgocig i kurzem.

Podczas montazu napedu MOVIMOT® nalezy stosowac sie do ponizszych zalecen:

+ Naped MOVIMOT® nalezy instalowa¢ wytgcznie na rownej, odpornej na wstrzgsy
i skrecenia podstawie.

* Nalezy przestrzega¢ dozwolonego potozenia pracy, okreslonego na tabliczce zna-
mionowej napedu.

» Oczyscic¢ doktadnie czopy koncowe watdéw ze srodka antykorozyjnego. Nalezy uzy¢
w tym celu rozpuszczalnika dostepnego w handlu. Rozpuszczalnik nie moze prze-
nikng¢ do tozysk oraz pierscieni uszczelniajgcych (mozliwe uszkodzenie).

* Aby nie obcigza¢ niepotrzebnie watdéw silnika, nalezy starannie ustawi¢ silnik.
Przestrzega¢ dopuszczalnych wartosci sit poprzecznych i osiowych, podanych w
katalogu ,Motoreduktory MOVIMOT®”!

* Unika¢ uderzen w czopy kofcowe watéw.

* W przypadku pionowych pozycji pracy chroni¢ urzgdzenie za pomocg ostony przed
przedostaniem sie ciat obcych lub cieczy.

+ Nalezy zwrdci¢ uwage na swobodny doptyw powietrza chtodzgcego. Unikaé zasy-
sania cieptego powietrza wylotowego z innych agregatow.

» Elementy, ktére zostaly pdzniej natozone na wat, nalezy wywazy¢ za pomoca klina
(waty wyjsciowe wywazane sg za pomocg klina).

» Istniejgce otwory odptywowe skroplin zamknigte sg za pomocg zatyczek z tworzy-
wa sztucznego. Nalezy je otwieraé tylko w razie potrzeby.

Nie wolno pozostawiaé¢ otwartych otworéw odptywowych skroplin. W przeciwnym
razie urzadzenie nie bedzie spetnia¢ wymogow wyzszego stopnia ochrony.

16 skrocona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Instalacja mechaniczna 4
Przysilnikowy montaz falownika MOVIMOT®

443 Ustawianie w pomieszczeniach wilgotnych lub na wolnym powietrzu

Podczas montazu napedu MOVIMOT® w pomieszczeniach wilgotnych lub na wolnym
powietrzu nalezy stosowac sie do nastepujgcych zaleceh:

Nalezy zastosowac dtawiki kablowe odpowiednie do przewodu doprowadzajgcego.
W razie potrzeby zastosowaé ksztattki redukcyjne.

Posmarowac¢ gwinty dtawikéw kablowych i zaslepek gwintowanych masg uszczel-
niajgcg i mocno dokreci¢. Nastepnie posmarowac jeszcze raz dtawiki kablowe.

Nalezy doktadnie uszczelni¢ wpusty kabli.

Oczysci¢ doktadnie powierzchne uszczelniajgce falownika MOVIMOT® przed po-
nownym montazem.

W razie stwierdzenia uszkodzenia powtoki antykorozyjnej, nalezy jg naprawic.

Sprawdzi¢, czy stopien ochrony, podany w instrukcji obstugi i na tabliczce znamio-
nowej, jest dopuszczalny dla danych warunkéw otoczenia.

4.5 Przysilnikowy montaz falownika MOVIMOT®

Na ponizszym rysunku przedstawione sg wymiary mocowan dla montazu przysilniko-
wego (osadzanego) falownika MOVIMOT®:

9007199713018763
Wielko$é Typ A B
] MM03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm

MMO03D233-00 — MM07D-233-00

MM22D503-00 — MM40D-503-00
22 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Skrocona instrukcja obstugi - MOVIMOT®MM.D | 7| 7/



4 Instalacja mechaniczna
Momenty dokrecania

4.6
4.6.1

4.6.2

4.6.3

464

Momenty dokrecania

Falownik MOVIMOT®

Sruby do mocowania falownika MOVIMOT® nalezy dokrecaé¢ na krzyz z momentem
3,0 Nm (27 Ib.in).

9007199713318923

Zaslepki gwintowane

Zaslepke gwintowang potencjometru f1 oraz przylgcza X50 dokreci¢ z momentem
2,5Nm (22 Ib.in).

9007199713311371

Dtawiki kablowe
Nalezy stosowac sie do zalecen producenta dtawikéw kab- [1]
lowych oraz nastepujacych wskazowek:

» Zwracac uwage na pierscien samouszczelniajgcy na
gwincie [1].

«  Gwint musi mieé dlugo$é 5 — 8 mm [2]. 5-8mm 2]

Zaslepki gwintowane do wpustow kabli

Dokreci¢ zaslepki gwintowane z momentem 2,5 Nm (22 Ib.in).

322777611

18 skrocona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Instalacja mechaniczna 4
Momenty dokrecania

4.6.5 Modutowa skrzynka zaciskowa

Sruby do mocowania skrzynki zaciskowej na ptycie montazowej nalezy dokrecaé z
momentem 3,3 Nm (29 Ib.in).

322786187

4.6.6 Momenty dokrecania dla zaciskéw

Podczas prac instalacyjnych przestrzega¢ podanych ponizej momentéw dokrecania

dla zaciskow:
(@) ~ O
% . kmznza imoia i) §

[3] [1] 21 [3]

9007199713346059

1] 0,8—1,5Nm (7 - 13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11— 14 Ib.in)
3] 2,0-2,4Nm (18 — 21 Ib.in)
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5 Instalacja elektryczna

Wskazdwki ogdlne

5 Instalacja elektryczna

51 Wskazéwki ogdélne

Podczas instalacji elektrycznej nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazowek:

Nalezy przestrzega¢ ogdinych wskazéwek bezpieczenstwa.

Nalezy bezwzglednie przestrzegac¢ wszelkich informaciji dotyczgcych danych tech-
nicznych i warunkéw dopuszczalnych w miejscu zastosowania.

Do kabli zastosowaé odpowiednie diawiki (w razie potrzeby uzy¢ ksztattek reduk-
cyjnych). W przypadku wersji ze ztgczami wtykowymi nalezy zastosowaé odpo-
wiednie wtyczki wspotpracujace.

Nieuzywane wpusty kabli nalezy uszczelni¢ za pomocg zaslepek gwintowanych.
Nieuzywane ztgcza wtykowe nalezy uszczelni¢ za pomocg kapturkéw ochronnych.

5.2 Przepisy instalacyjne

5.2.1 Podtaczanie przewodow zasilajgcych

Napiecie i czestotliwo$¢ znamionowa falownika MOVIMOT® muszg by¢ zgodne
z danymi sieci zasilajacej.

W celu zabezpieczenia przewodu nalezy zainstalowaé na poczgtku przewodu zasi-
lajgcego, za odgatezieniem szyny zbiorczej, urzadzenia zabezpieczajgce F11/F12/
F13, patrz rozdziat ,Podtgczanie napedu MOVIMOT®”.

Dla F11/F12/F13 dozwolone sg nastepujace urzadzenia zabezpieczajgce:

— bezpieczniki topikowe klasy roboczej gG

— wylgcznik ochronny mocy o charakterystyce B lub C

— wylgcznik ochronny silnika

Urzadzenia zabezpieczajgce nalezy dobra¢ odpowiednio do przekroju kabla.

Firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby w sieciach napieciowych z nieuziemionym
punktem zerowym (sieci IT) stosowac czujniki izolacyjne z impulsowo-kodowa me-
todg pomiaru. W ten sposéb mozna unikng¢ nieprawidtowego wyzwolenia czujnika
izolacyjnego w wyniku pojemnosci doziemnej falownika.

Przekréj kabla nalezy dobra¢ odpowiednio do pradu wejsciowego | .. i mocy zna-
mionowej (patrz instrukcja obstugi, rozdziat ,Dane techniczne”).

2()  skrocona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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5.2.2

Zaciski kabli mocy

Zaciski sterownicze

Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

Dopuszczalny przekréj kabla dla zaciskéw MOVIMOT®

Podczas prac instalacyjnych przestrzega¢ dopuszczalnych przekrojéw kabla:

Zaciski kabli mocy

Przekroj kabla

1,0 mm?- 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)

AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)

Koncowki izolacyjne zyt

Pojedyncze podtaczenie:

Podigcza¢ wytgcznie przewody jednozytowe lub
przewody elastyczne z koncowkg izolacyjng zyt
(DIN 46228, materiat E-CU) z kotnierzem lub
bez kotnierza z tworzywa sztucznego.

Podwdjne podtaczenie:

Podtgczaé wytacznie przewody elastyczne z koh-
cowka izolacyjng zyt (DIN 46228-1, materiat E-
CU) bez kotnierza z tworzywa sztucznego.

Dopuszczalna dtugos¢ koncowki izolacyjnej zyt:
€O najmniej 8 mm.

Podczas prac instalacyjnych przestrzega¢ dopuszczalnych przekrojéw kabla:

Zaciski sterownicze

Przekroj kabla

*  Przewdd jednozytowy
(nieostoniety drut)

* Przewdd elastyczny
(nieostonieta skretka)

* Przewody z koncéwkg izo-
lacyjng zyt bez kotnierza z

tworzywa sztucznego

0,5 mm?—1,0 mm?
AWG20 - AWG17

* Przewody z koncéwkg izo-

lacyjng zyt
z kotnierzem z tworzywa
sztucznego

0,5 mm?—0,75 mm?

AWG20 - AWG19

Koncoéwki izolacyjne zyt

Podtgczaé wylgcznie przewody jednozytowe lub
przewody elastyczne z lub bez koricowki izolacyj-
nej zyt (DIN 46228, materiat E-CU).

Dopuszczalna dtugos¢ koncdwki izolacyjnej zyt:
CO najmniej 8 mm.

5
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5 Instalacja elektryczna

Przepisy instalacyjne

5.2.3 Wylacznik ochronny réznicowo-pradowy

A OSTRZEZENIE

Porazenie prgdem na skutek uzycia nieprawidtowego wytgcznika ochronnego rézni-
cowo-prgdowego.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Urzagdzenie moze wzbudzi¢ prad staty w przewodzie ochronnym. Jesli w celu
bezposredniego lub posredniego zabezpieczenia przed dotykiem uzyty zostanie
wytgcznik ochronny réznicowo-prgdowy (Fl), wowczas po stronie zasilajgce;j
przetwornicy czestotliwodci dopuszcza sie zastosowanie tylko wytgcznika
ochronnego réznicowo-pradowego (Fl) typu B.

+ Zastosowanie konwencjonalnego wytgcznika réznicowo-prgdowego jako jedynego
urzgdzenia ochronnego jest niedozwolone. Uniwersalne wytgczniki réznicowo-prg-
dowe sg dozwolone jako urzadzenie zabezpieczajgce. W przypadku normalne;j
eksploatacji urzadzenia mogg wystepowac prady uptywowe > 3,5 mA.

* Firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowac¢ wytgcznikéw ochronnych rézni-
cowo-prgdowych. Jesli jednak konieczne jest zastosowanie wytgcznika réznicowo-
prgdowego (FI) do bezposredniej lub posredniej ochrony, woéwczas nalezy prze-
strzega¢ powyzszej wskazowki.

5.24 Stycznik sieciowy

UWAGA

Uszkodzenie falownika MOVIMOT® w nastepstwie trybu impulsowego stycznika sie-
ciowego K11.

Uszkodzenie falownika MOVIMOT®.

+ Stycznika sieciowego K11 (patrz Schemat elektryczny (- B 26)) nie wolno sto-
sowac do pracy w trybie impulsowym, lecz tylko do wigczania lub wytgczania fa-
lownika. Do pracy w trybie recznym nalezy korzysta¢ z polecen ,W prawo/Stop”
lub ,W lewo/Stop”.

* W przypadku stycznika sieciowego K11 nalezy zachowac¢ minimalny czas wyla-
czenia 2 sek.

+ Jako styczniki sieciowe nalezy stosowacC wylgcznie styczniki kategorii uzytkowej
AC-3 (EN 60947-4-1).

) skrocona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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5.2.5

Wskazowki dot. przytacza PE

A OSTRZEZENIE

Porazenie pradem na skutek wadliwego przytgczenia PE.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

» Dopuszczalny moment dokrecania dla sruby wynosi 2,0 — 2,4 Nm
(18 — 21 Ib.in).

* Podczas wykonywania przytgcza PE nalezy przestrzegaé nastepujgcych wskazo-
wek.

Montaz niedopuszczalny

Zalecenie:

Montaz z rozwidlong koncéwka
kablowag

Dopuszczalny dla wszystkich prze-
krojow

Montaz z pethym kablem przyta-
czeniowym

Dopuszczalny dla przekroju do
maksymalnie 2,5 mm?

9007199577783435

M5
<
<
<P
(1]
9007199577775243

9007199577779339

[11 Rozwidlona koncéwka kablowa, pasujgca do srub M5-PE

W trakcie normalnej pracy mogg wystepowac prady uptywowe = 3,5 mA. Aby spetni¢
wymogi wg EN 61800-5-1, nalezy przestrzegaé nastepujgcych wskazéwek:

» Uziemienie ochronne (PE) nalezy zamontowaé w taki sposéb, aby spetnione byty
wymogi dla instalacji, w ktérych wystepujg wysokie prady uptywowe.

* Oznacza to,

— ze nalezy zainstalowac przewdd przytgczeniowy PE o przekroju min. 10 mm?

— lub tez drugi przewdd przytgczeniowy PE réwnolegle do przewodu ochronnego.
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

5.2.6

5.2.7

5.2.8

5.2.9

5.2.10

5.2.11

Instalacja spetniajaca warunki EMC

WSKAZOWKA

Ten system napedowy nie jest przewidziany do uzytku w publicznej sieci niskiego
napiecia, zasilajgcej obszary mieszkalne.

[0

Jest to produkt o ograniczonej dostepnosci (kategorie C1 do C4 wg EN 61800-3).
Produkt ten moze wywotaé zaktocenia elektromagnetyczne EMC. W takim przypadku
uzytkownik jest zobowigzany do zastosowania odpowiednich srodkéw zaradczych.

W mysl przepisdw EMC przetwornice czestotliwosci nie sg urzgdzeniami przeznaczo-
nymi do samodzielnej eksploatacji. Dopiero po wigczeniu do systemu napedowego
mozliwa jest ocena zgodnosci z normg EMC. Deklaracja zgodnosci odnosi si¢ do opi-
sanego systemu napedowego, zgodnego z normg CE. Blizsze informacje mozna zna-
lez¢ w niniejszej instrukcji obstugi.

Wysokosci ustawienia powyzej 1000 m n.p.m.

Napedy MOVIMOT® o napieciu sieciowym od 200 do 240 V lub od 380 do 500 V mo-
g3 by¢ stosowane réwniez na wysokosci od 1000 do 4000 m n.p.m. Nalezy w zwigzku
z tym przestrzegaé ponizszych warunkéw granicznych.

+ Na wysokosci powyzej 1000 m n.p.m. ciggta moc znamionowa ulega zmniejszeniu
ze wzgledu na pogorszenie chtodzenia: Redukcja Iy 0 1% na 100 m.

* Na wysokosci od 2000 do 4000 m n.p.m. nalezy zastosowa¢ srodki ograniczajgce
w odniesieniu do catej instalacji, ktére majg na celu zredukowanie przepiec po stro-
nie sieci z kategorii Il do kategorii Il.

Podiaczanie zasilania 24 V

Do zasilania falownika MOVIMOT® nalezy zastosowaé zewnetrzne zrédto napigcia
DC 24 V lub podigczy¢ zasilanie za posrednictwem opcji MLU..A lub MLG..A.

Sterowanie binarne
Podtgczy¢ niezbedne przewody sterownicze.

Jako przewody sterownicze nalezy stosowaé wytgcznie przewody ekranowane. Ukta-
dac przewody sterownicze oddzielnie od przewoddw zasilajgcych.

Urzadzenia ochronne

Napedy MOVIMOT® wyposazone sg w zintegrowane urzgdzenia zabezpieczajgce
przed przecigzeniem. Podigczanie zewnetrznych urzgdzen przeciwprzecigzeniowych
nie jest konieczne.

Instalacja zgodna z wymogami UL

Okablowanie zaciskow mocy

W odniesieniu do instalacji zgodnej z wymogami UL nalezy przestrzega¢ nastepuja-
cych wskazéwek:

» Uzywac tylko przewodow miedzianych, odpowiednich do temperatury 60°/75°C.
» Dopuszczalny moment dokrecania dla zaciskéw wynosi 1,5 Nm (13,3 Ib.in).

24 Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

Odpornos¢ na zwarcie pragdowe

Urzadzenie nadaje sie do stosowania w obwodach prgdowych z maksymalng wartos-
cig zwarciowego pradu przemiennego rzedu 200 000 A.; w przypadku nastepujgcego
bezpiecznika:

W przypadku instalacji 240 V:

min. 250 V, maks. 25 A, bezpiecznik topikowy
lub min. 250 V, maks. 25 A, wylgcznik mocy

W przypadku instalacji 500 V:

min. 500 V, maks. 25 A, bezpiecznik topikowy
lub min. 500 V, maks. 25 A, wytgcznik mocy
Maksymalne napiecie ograniczone jest do 500 V.

Zabezpieczenie rozgatezionych obwodow pradowych

Zintegrowane, potprzewodnikowe zabezpieczenie przeciwzwarciowe nie zapewnia
ochrony dla rozgatezionych obwodoéw prgdowych. Rozgatezione obwody prgdowe
nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z amerykanskg normg National Electrical Code i odpo-
wiednimi przepisami lokalnymi.

W ponizszej tabeli przedstawione zostaty maksymalne wartosci zabezpieczenh rozga-
tezionych obwoddéw pradowych.

Seria Bezpiecznik topikowy Wyltacznik mocy
MOVIMOT® MM..D minimum 250 V/500 V, minimum 250 V/500 V,
maksimum 25 A maksimum 25 A

Zabezpieczenie przed przecigzeniem silnika

Urzadzenie MOVIMOT® MM..D jest wyposazone w zalezne od obcigzenia lub pred-
kosci obrotowej zabezpieczenie przed przecigzeniem oraz uktad pamieci termicznej
na wypadek wytgczenia i awarii napiecia.

Prog wyzwalajgcy wynosi 140% pradu znamionowego silnika.

Temperatura otoczenia

jde

Urzgdzenie MOVIMOT® MM..D przystosowane jest do eksploatacji w temperaturze
otoczenia od 40°C do maks. 60°C przy zredukowanym pradzie wyjsciowym. W celu
okredlenia wartosci znamionowego pradu wyjsciowego przy temperaturach powyzej
40°C, prad znamionowy nalezy redukowac o 3% na kazdy stopien °C w zakresie po-
miedzy 40°C i 60°C.

WSKAZOWKA

+ Jako zewnetrzne zrédto napiecia 24 V DC nalezy stosowaé wytacznie sprawdzo-
ne urzadzenia o ograniczonym napieciu wyjsciowym (U,... = 30 V DC) i ograni-
czonym natezeniu wyjsciowym (I < 8 A).

» Certyfikacja UL dotyczy tylko sieci napieciowych z napieciami doziemnymi do
maks. 300 V. Dopuszczenie UL nie obowigzuje w przypadku eksploatacji w sie-
ciach napigciowych o nieuziemionym punkcie zerowym (sieci IT).

Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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5

5.3

L1
L2
L3

(1]

(2]
[3]
[4]

[5]

[6]

Instalacja elektryczna
Przytgcze napedu MOVIMOT®

Przytacze napedu MOVIMOT®

RS LI ﬁj%ﬁ/w_ _________

! MOVIMOT®
BE/BR |
: 0
I o)
' &
:[ﬂ[mmww]w]!!
:T\ ﬁ]
: ™ [a\] NIARCIE =3
8 |2 2] S 22
Iﬂ"— —| I N|N|N[N|N|M
Moo e|o|d|n|b|n|n|n|n T
X[ X Z<t><>cfl><>(\<‘><><><>i
> N~ ©| Q.
4l EEEEE§§2$
+
DC 24 V
27021598390283787

Zasilanie 24 V DC

(zewnetrzne lub za pomoca opcji MLU..A /
MLG..A)

W prawo/Stop (wejscie binarne)
W lewo/Stop (wejscie binarne)

Przetgczanie wartosci zadanych f1/f2 (wejscie
binarne)

HT1/HT2: Zaciski posrednie do specyficznych
schematéw elektrycznych

Komunikat o stanie gotowosci
(styk zamkniety = gotowy do pracy)

76  skrocona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D

Funkcje zaciskow W prawo/Stop i W lewo/Stop
w przypadku sterowania binarnego:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Kierunek obro-  Kierunek obrotow

téw W lewo aktywny
W prawo aktyw-
ny
Funkcje zaciskow f1/f2:
o Yo ! Yo
o — =@ o — =@
— —| | N — —| |~
x X| X| X X x| X| X
= I [ N - [ [
N ocialz [\l [a s U (o
) 1)
90071995783553 9007199578382091
39

Funkcje zaciskéw W prawo/Stop i W lewo/Stop
w przypadku sterowania za posrednictwem zia-
cza RS485/magistrali polowej:

(o] [~[o Oba kierunki obrotow

o S sg dostepne.

© ©|©

x X |X

zl ICIC

N [a g

NI

(o] [¥]o Dostepny jest tylko kierunek ob-

o ) S rotow

o g|g Kierunek w prawo.

§ g:: « Wartosci zadane dla kierunku w

T - lewo prowadzg do zatrzymania

napedu.

(o] [¥]o Dostepny jest tylko kierunek ob-

o °% rotow

o g|g Kierunek w lewo.

3 gC Wartosci zadane dla kierunku w
- .

T prawo prowadzg do zatrzymania

napedu.
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[7]

(8]

Rezystor hamujagcy BW.. (tylko dla napedu
MOVIMOT® bez hamulca mechanicznego)

Zitgcze wtykowe do podigczania opciji
BEM lub BES

Instalacja elektryczna 5
Przytgcze napedu MOVIMOT®

«,
N
-
s
X
>
A
(aV]

Naped jest zablokowany
lub zostanie zatrzymany.

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10
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5 Instalacja elektryczna
Potgczenie miedzy MOVIMOT i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

54 Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu
przysilnikowego
W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT®, do potg-
czenia z silnikiem stosowany jest konfekcjonowany kabel hybrydowy.

Do potaczenia falownika MOVIMOT® z silnikiem wolno stosowac wytgcznie kabel hy-
brydowy firmy SEW-EURODRIVE.

Po stronie urzadzenia MOVIMOT® mozliwe sg nastepujgce wersje:
+ A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.4.1 MOVIMOT® ze ztgczem wtykowym APG4

Wersja APG4, w zaleznosci od zastosowanego kabla hybrydowego, umozliwia naste-
pujgce potgczenia z silnikiem:

Wersja A1 A2 A3

MOVIMOT® | APG4 APG4  |APG4

Silnik Diawik kablo- | ASB4 ISU4

wy/zaciski

Kabel hybry- |01867423 | 05930766 |08163251 A dla DR.63

dowy 0816326X A dla DR.71 — DR.132
05932785 L dla DR.63
05937558 L dla DR.71 — DR.132

1)

(X
N
N
N
N
\

~ oW

9007199713407627

[11  Podigczanie za pomocg zaciskéw
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Instalacja elektryczna 5

Potgczenie miedzy MOVIMOT i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

5.4.2 MOVIMOT® ze ztaczem wtykowym ALA4

Wersja ALA4, w zaleznosci od zastosowanego kabla hybrydowego, umozliwia naste-
pujgce potgczenia z silnikiem:

Wersja B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Silnik Dtawik kablowy/zaciski ASB4
Kabel hybry- | 08179484 08162085
dowy

[11  Podigczanie za pomocg zaciskéw

9007199713429131
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Instalacja elektryczna

5

5.4.3 Podiaczanie kabla hybrydowego

Potgczenie miedzy MOVIMOT i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

W ponizszej tabeli przedstawiono podtgczenie zyt kabli hybrydowych o numerach ka-
talogowych 01867423 i 08179484 wraz z odpowiednimi zaciskami silnika DR..:

Zacisk silnika DR.. Kolor zyly / oznaczenie kabla hybrydowego

U1 Czarny/U1

V1 Czarny/V1

w1 Czarny/WA1

4a Czerwony/13

3a Biaty/14

5a Niebieski/15

1b Czarny/1

2b Czarny/2

Przytacze PE Zielony/zotty + koncowka ekranu (ekran wewnetrzny)

Na ponizszej ilustracji przedstawiony jest sposéb podtgczania kabla hybrydowego do
skrzynki zaciskowej silnika DR..:

BK/W1

BK/V1

BK/U1

R D P R R KRR R KRR RR R
00002000 0000 0000000 000 0 0 00 e e
WH | LR RRRRRRRIRRRRIIIZ
A} 09.0.24

A

©C_© O

)\ w2 U2 V2

Ut V1w

O O O
WSKAZOWKA

jde

Srednio.

9007200445548683

W przypadku silnikéw z hamulcem nie wolno instalowac¢ prostownika hamulca.
W przypadku silnikow z hamulcem falownik MOVIMOT® steruje hamulcem bezpo-

3()  skrocona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Instalacja elektryczna 5
Podtgczanie PC/laptopa

5.5 Podtaczanie PCl/laptopa
Napedy MOVIMOT® wyposazone sg w ztgcze diagnostyczne X50 (ztgcze wtykowe
RJ10) wykorzystywane do uruchamiania, parametryzacji i serwisowania.

Zigcze diagnostyczne [1] znajduje sie pod zaslepka gwintowang na gorze falownika
MOVIMOT®.

Przed podigczeniem wtyczki do zlgcza diagnostycznego nalezy odkreci¢ zaslepke
gwintowana.

A OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo oparzenia ze wzgledu na gorgce powierzch-
nie napedu MOVIFIT® (zwfaszcza radiatora).

Ciezkie obrazenia ciata.

+ Nalezy zaczeka¢, az naped MOVIMOT® ostygnie w wystarczajgcym stopniu, wow-
czas mozna go dotkngc.

Potaczenie ztgcza diagnostycznego z komputerem PC/laptopem mozna zrealizowac
za pomocg konwertera ztgcza USB11A (nr katalogowy 08248311).

Zakres wyposazenia:

+ Konwerter ztgcza USB11A

+ Kabel ze ztgczem wtykowym RJ10
+ Kabel do ztgcza USB

(1]

®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

AAA PEE]

Q)

9007199713527051
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Uruchamianie ,Easy”
Ogodlne wskazowki dotyczgce uruchamiania

6
6.1

Uruchamianie ,,Easy”

Ogdlne wskazoéwki dotyczace uruchamiania

> B> P o

>

WSKAZOWKA

Podczas uruchamiania nalezy przestrzega¢ ogolnych wskazowek bezpieczenhstwa,
zawartych w rozdziale ,Wskazowki bezpieczenstwa”.

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek braku lub uszkodzenia pokryw ochron-
nych.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Pokrywy ochronne instalacji nalezy zamontowa¢ zgodnie z przepisami, patrz in-
strukcja obstugi przektadni.

* Nie wolno eksploatowaé urzgdzen bez zamontowanych pokryw ochronnych.

A OSTRZEZENIE

Porazenie pradem na skutek niecatkowitego roztadowania kondensatoréw.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Odtagczy¢ napiecie od falownika. Po odtgczeniu napiecia sieciowego odczekaé
przez minimum:

— 1 min

A OSTRZEZENIE

Btad dziatania urzgdzen na skutek nieprawidtowego ustawienia urzgdzenia.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Nalezy przestrzega¢ wskazowek dot. uruchamiania.

+ Wykonanie instalacji powierzy¢ przeszkolonemu personelowi.

+ Stosowac tylko te ustawienia, ktére odpowiadajg danej funkgiji.

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo oparzenia ze wzgledu na gorgce powierzchnie urzgdzenia
(zwtaszcza radiatora).

Ciezkie obrazenia ciata.

» Urzagdzenia wolno dotyka¢ dopiero po jego wystarczajgcym ostygnieciu.

WSKAZOWKA

Aby zapewni¢ bezawaryjng prace, nie odtgczaé ani nie podtgczaé przewodéw mocy
lub sygnatowych w trakcie eksploatacji.

32 skrocona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Uruchamianie ,,Easy” 6

Opis elementdw obstugi

WSKAZOWKA

* Przed uruchomieniem zdjgé kapturek ochronny z diody statusu. Przed uruchomie-
niem nalezy zdjg¢ folie ochronne z tabliczek znamionowych.

jde

* W przypadku stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wyta-
czenia ok. 2 s.

6.2 Opis elementoéw obstugi

6.2.1 Potencjometr wartosci zadanych f1

UWAGA

Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nieprawidtowe-
go zamontowania zaslepek gwintowanych na potencjometrze wartosci zadanych f1
oraz na zigczu diagnostycznym.

Uszkodzenie falownika MOVIMOT®.

» Po ustawieniu wartosci zadanej nalezy z powrotem wkreci¢ zaslepke potencjo-
metru warto$ci zadanych z uszczelka.

W zaleznosci od trybu pracy urzgdzenia potencjometr f1 spetnia rézne funkcje:

» Sterowanie binarne: Ustawianie wartosci zadanej f1
(wybér f1 za pomocg zacisku f1/f2 X6:7,8 = ,07)

» Sterowanie za posrednic- Ustawienie czestotliwosci maksymalnej f, ..
twem RS485:

T

e
S0t

I

0123456 7 8 910 [1]
18014398838894987

[11 Pozycja potencjometru

6.2.2 Przelgcznik f2
W zalezno$ci od trybu pracy urzadzenia przetgcznik f2 spetnia rézne funkcje:

» Sterowanie binarne: Ustawianie wartosci zadanej f2
(wybor f2 za pomoca zacisku f1/f2 X6:7,8 = ,17)

» Sterowanie za posrednic-  Ustawienie czestotliwosci minimalnej f,,,

twem RS485:
\rs Przetacznik 2
Pozycja ustalona 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
4 Warto$é zadana f2 5 | 7 [10/15| 20| 25| 35|50 |60 70 |100
[HZz]
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Uruchamianie ,Easy”
Opis elementdw obstugi

Przetacznik 2

Czestotliwo$¢ mini-
maina [Hz]

10

12

15

20

25

30

35

40

6.2.3 Przetacznik t1

Przetgcznik t1 stuzy do ustawiania przyspieszenia napedu MOVIMOT®. Czas rampy

odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 obr./min (50 Hz).

Przetacznik t1

Pozycja ustalona

10

Czas rampy t1 [s]

0,1

0,2

0,3

0,5

0,7

10
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Uruchamianie ,,Easy” 6

Opis elementdw obstugi

6.2.4 Przetagcznik DIP S1i S2

UWAGA

Uszkodzenie przetacznikdow DIP wskutek uzycia nieodpowiedniego narzedzia.
Uszkodzenie przetgcznikéw DIP.

* Przefgczniki DIP nalezy przetgczaé tylko za pomocg specjalnego narzedzia,
np. srubokreta ptaskiego o szerokosci < 3 mm.

» Sita, jakiej mozna uzy¢ do aktywacji przetgcznika DIP, nie moze przekroczy¢ 5 N.

21326738 /PL — 10/2014

9007199881389579
Przetacznik DIP S1:
S1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Znaczenie Kodowanie binarne Ochrona | Stopien mocy |Czestotliwosé¢ | Tiumienie
Adres urzadzenia RS485 | silnika silnika PWM podczas
biegu jatlowe-
go
2° 2 22 23
ON 1 1 1 1 Wyt Moc silnika Zmienna Wi
o jeden stopienh (16,8,4 kHz)
nizsza
OFF 0 0 0 0 Wi Moc silnika 4 kHz Wyt
dostosowana
Przelgcznik DIP S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Znaczenie Typ hamulca | Zwalnianie ha- | Tryb pracy Kontrola Kodowanie binarne
mulca predkosci Funkcje dodatkowe
bez zezwolenia obrotowej
20 | 2t | 22 | 23
ON Hamulec opcjo- Wi u/f Wt 1 1 1 1
nalny
OFF Hamulec stan- Wyt VFC Wyt 0 0 0 0
dardowy
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Uruchamianie ,Easy”
Opis przetgcznikéow DIP S1

6.3 Opis przetacznikéw DIP S1
6.3.1 Przetaczniki DIP S1/1 — S1/4

Wybér adresu RS485 napedu MOVIMOT® za pomoca kodowania binarnego

Adres 0 1,23/ 45|67 |8|9 (1011|1213 14|15
dziesietny

S1/1 - X |- X| - | X|-|X|-[X|-|X|-|X|-1]X
S$1/2 - = X[ X|-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]|X|X
S$1/3 - |- -] X| X[ X|X|-|-|=-]-]|X|X|X|X
S1/4 - -] ==-1=-]-]1-]1-|X[X|X|X|X[|X|X]|X
X |=oN - |=OFF

W zaleznosci od sposobu sterowania falownika MOVIMOT® nalezy ustawi¢ nastepuijg-

cy adres:

Sterowanie Adres
RS485

Sterowanie binarne 0

Za pomocg panelu sterowania (MLG..A, MBG..A)

1

Za pomocg ztgcza magistrali polowej (MF..)

1

Za pomocg MOVIFIT®-MC (MTM..)

1

Za pomocg ztgcza magistrali polowej ze zintegrowanym mikrostero-
waniem (MQ..)

1-15

Za pomocg urzgdzenia RS485-Master

1-15

Za pomoca przetwornika wartosci zadanych MWF11A

1-15

6.3.2 Przelgcznik DIP S1/5

Ochrona silnika wigczona/wytaczona

W przypadku przysilnikowego (osadzanego) montazu falownika MOVIMOT® nalezy

dezaktywowac funkcje ochrony silnika.

Aby zagwarantowa¢ mimo to poprawng ochrone silnika, nalezy zamontowaé czujnik
TH (bimetalowy czujnik temperatury). W przypadku osiggniecia znamionowej tempe-
ratury progowej, czujnik TH otwiera obwdd pragdowy czujnika (patrz podrecznik do roz-

dzielacza polowego).

36 | skrocona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Uruchamianie ,,Easy” 6
Opis przetgcznikéow DIP S1

6.3.3 Przelgcznik DIP S1/6
Nizszy poziom mocy silnika

* Przetgcznik DIP S1/6 umozliwia aktywacje funkcji przyporzadkowania falownika
MOVIMOT® do silnika o nizszym poziomie mocy. Moc znamionowa urzgdzenia po-
zostaje bez zmian.

« W przypadku zastosowania silnika o mniejszej mocy falownik MOVIFIT® moze by¢
- z perspektywy pracy silnika - o jeden poziom mocy za duzy. W zwigzku z tym mo-
ze zwiekszy¢ sie zdolnos¢ przecigzeniowa napedu. Przez krotki czas moze byc¢
osiggniete wyzsze natezenie prgdu, w wyniku czego powstajg wyzsze momenty
obrotowe.

» Zadaniem przetgcznika DIP S1/6 jest krétkotrwate wykorzystanie momentu szczy-
towego silnika. Wartos¢ graniczna prgdu dla danego urzgdzenia jest zawsze taka
sama, niezaleznie od potozenia przetgcznika. Funkcja ochrony silnika dopasowy-
wana jest w zaleznosci od potozenia przetgcznika.

» W trybie pracy z S1/6 = ,ON” nie jest mozliwe zabezpieczenie przed przejsciem sil-
nika w niestabilng czes¢ charakterystyki.

* Niezbedne ustawienie przetgcznika DIP S1/6 zalezy od typu silnika i w zwigzku
Z tym réwniez od modutu Drive Ident w falowniku MOVIMOT®.

Sprawdzi¢ najpierw typ modutu Drive Ident w falowniku MOVIMOT®. Ustawi¢ prze-
tacznik DIP S1/6 zgodnie z zaleceniami z ponizszych tabeli.

Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz

Dotyczy urzadzen MOVIMOT® z nastepujacymi modutami Drive Ident:

Modut Drive Ident Silnik
Oznaczenie Kolor oznaczenia | Numer katalogo- | Napiecie sieci [V] Czestotliwos¢
wy sieci [Hz]
DRS/400/50 Biaty 18214371 230/400 50
DRE/400/50 Pomaranczowy 18214398 230/400 50
DRP/230/400 Brazowy 18217907 230/400 50
DRN/400/50 Jasnoniebieski 28222040 230/400 50
Ustawienie przetacznika DIP S1/6:
Moc Typ silnika Falownik MOVIMOT® MM..D-503-00
Silnik w uktadzie A Silnik w ukfadzie A
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
DR63L4/..
0,25 DRES0S4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
DRS71S4/..
0,37 DRES0S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
DRS71M4/..
0,55 DRESOMA4/. . MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0,75 DRPIOMA4/. . MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80OM4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1,1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE9OL4/..
1,5 DRP100M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN9OL4/..
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Moc

[kW]

Typ silnika

S$1/6 = OFF

Falownik MOVIMOT® MM..D-503-00

Silnik w uktadzie A

$1/6 = ON

Silnik w uktadzie A
S1/6 = OFF

$1/6 = ON

2,2

DRS90L4/..
DRE100M4/..
DRP100L4/..
DRN100LS4/..

MM22D..

MM30D..

MM30D..

MM40D..

3,0

DRS100M4/..
DRE100LCA4/..
DRP112M4/..
DRN100L4/..

MM30D..

MM40D..

MM40D..

4,0

DRS100LCA4/..
DRE132S84/..
DRN112M4/..

MM40D.. -

Silnik z punktem znamionowym pracy 460 V/60 Hz

Dotyczy urzadzen MOVIMOT® z nastepujacymi modutami Drive Ident:

Modut Drive Ident Silnik
Oznaczenie Kolor oznaczenia | Numer katalogo- | Napiecie sieci [V] Czestotliwos¢
wy sieci [Hz]
DRS/460/60 Zoty 18214401 266/460 60
DRE/460/60 Zielony 18214428 266/460 60
DRP/266/460 Bezowy 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Niebiesko-zielony 28222059 266/460 60
Ustawienie przetacznika DIP S$1/6:
Moc Typ silnika Falownik MOVIMOT® MM..D-503-00
Silnik w uktadzie A Silnik w ukfadzie A
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0,37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0,55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0,75 DRP9OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1,1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE90L4/..
1,5 DRPYOLA4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100L4/..
2,2 DRP112M4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3,7 DRP132S4/. MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4,0 DRE13284/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Silnik o zakresie napiecia 50/60 Hz
Dotyczy urzadzen MOVIMOT® z nastepujacymi modutami Drive Ident:

Modut Drive Ident Silnik
Oznaczenie Kolor oznaczenia | Numer katalogo- | Napiecie sieci [V] Czestotliwos¢
wy sieci [Hz]
DRS/DRE/50/60 Fioletowy 18214444 220 — 240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Biato-zielony 28222067 220 —230/380 — 400 50
266/460 60
Ustawienie przetacznika DIP S1/6:
Moc Typ silnika Falownik MOVIMOT® MM..D-503-00
Silnik w uktadzie A Silnik w ukfadzie A
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0,25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0,37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0,55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80M4/..
0,75 DRNSOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
11 DRN90S4/. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE90L4/..
1,5 DRN9OLA/ . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2,2 DRN100L4/ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LC4/..
3,0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4,0 DRN112M4/.. MM40D.. - - -

Silnik z punktem znamionowym pracy 380 V/60 Hz (przepisy ABNT dla Brazylii)
Dotyczy urzadzen MOVIMOT® z nastepujacymi modutami Drive Ident:

Modut Drive Ident Silnik
Oznaczenie Kolor oznaczenia | Numer katalogo- | Napiecie sieci [V] Czestotliwos¢
wy sieci [Hz]
DRS/DRE/380/60 Czerwony 18234933 220/380 60

Ustawienie przetagcznika DIP S1/6:
Moc Typ silnika Falownik MOVIMOT® MM..D-503-00

Silnik w ukfadzie A Silnik w uktadzie A
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0,37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0,55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0,75 DRE80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1,1 DRE80OM4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1,5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2,2 DRE90L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3,0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4,0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -

Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz i technologiag LSPM

Dotyczy urzadzen MOVIMOT® z nastepujacymi modutami Drive Ident:
Modut Drive Ident Silnik

21326738 /PL — 10/2014

Oznaczenie Kolor oznaczenia | Numer katalogo- | Napiecie sieci [V] Czestotliwos¢
wy sieci [Hz]
DRE...J/400/50 Pomaranczowy 28203816 230/400 50
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Modut Drive Ident Silnik
Oznaczenie Kolor oznaczenia | Numer katalogo- | Napiecie sieci [V] Czestotliwos¢
wy sieci [Hz]
DRU...J/400/50 28203194 230/400 50
Ustawienie przetacznika DIP S1/6:
Moc Typ silnika Falownik MOVIMOT® MM..D-503-00
Silnik w uktadzie X Silnik w ukfadzie A
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
0,25 DRU71SJ!.. - - MMO3D.. -
DRE71SJ4/..
0,37 DRU71MJ4/ . MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..
0,55 DRUSOSJ4/. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..
0,75 DRUSOMJ4/. . MMO7D.. - MM11D.. -
DRE80SJ4/..
1,1 DRU9OMJ4/ . MM11D.. - MM15D.. -
DRESOMJ4/..
1,5 DRU9OLJ4/. MM15D.. - MM22D.. -
DRE90MJ4/..
2,2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DRE90LJ4/..
3,0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -
4,0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - - -

6.3.4 Przelgcznik DIP S1/7

Ustawianie maksymalnej czestotliwosci PWM

« W przypadku ustawienia przetgcznika DIP S1/7 = ,OFF”, urzadzenie MOVIMOT®

bedzie pracowac¢ z czestotliwoscig PWM 4 kHz.

« W przypadku ustawienia przetgcznika DIP S1/7 = ,ON”, urzgdzenie MOVIMOT®
bedzie pracowaé z czestotliwoscig PWM 16 kHz (tryb cichobiezny). Urzgdzenie
MOVIMOT® przetgcza sie stopniowo na nizsze czestotliwosci w zaleznosci od tem-

peratury radiatora i obcigzenia falownika.

6.3.5 Przetacznik DIP $1/8

Tlumienie drgan podczas biegu jalowego

W przypadku ustawienia przetgcznika DIP S1/8 = ,ON”, funkcja ta redukuje drgania

rezonansowe podczas biegu jalowego.
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6.4
6.4.1

Opis przetacznikéw DIP S2

Przetacznik DIP S2/1
Typ hamulca

* W przypadku zastosowania hamulca standardowego, przetgcznik DIP S2/1 musi

Uruchamianie ,,Easy”
Opis przetgcznikéw DIP S2

by¢ zawsze ustawiony w pozycji ,OFF”.

+ W przypadku zastosowania hamulca opcjonalnego, przetgcznik DIP S2/1 musi by¢

zawsze ustawiony w pozycji ,ON”.

Silnik Hamulec standar-| Hamulec opcjo-
dowy nalny
[Typ] [Typ]
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S2/1 = OFF S2/1 =ON
460 V/60 Hz ABNT Technologia
Zakres napiecia 50/60 Hz Brazylia LSPM
DR.63L4 BR03 -
DRS7184 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1
DRE80S4 DRU71MJ4
DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRE80S4 DRUB80SJ4
DRE8OM4 DRU80MJ4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE80M4 DRE80SJ4 BE2 BE1
DRE90M4 DRU90MJ4
DRP90L4
DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2
DRE100M4 DRU100MJ4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90LJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4
DRS100LC4 DRU100LJ4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE132584
DRP11284
Napigcie hamulca reostatycznego
Typ MOVIMOT® (falownik) Napiecie
hamulca reostatycznego
MOVIMOT® MM..D-503, wielko$¢ 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, wielko$¢ 2 (MM22.. — MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, wielko$¢ 1 2 (MMO03.. — MM40..)

6
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6.4.2 Przelgcznik DIP S2/2
Zwalnianie hamulca bez zezwolenia

W przypadku ustawienia przetgcznika DIP S2/2 = ,ON” zwalnianie hamulca mozliwe
jest rowniez wtedy, gdy wystepuje brak zezwolenia pracy dla napedu.

Funkcje w przypadku sterowania binarnego

W przypadku sterowania binarnego, hamulec mozna zwolni¢ za pomocg sygnatu na
zacisku f1/f2 X6:7,8, jesli spetnione zostang nastepujgce wymagania:

Stan zaciskéow Stan Stan Funkcja hamulca
RO Lo 1/f2 zezwolenia |btedu
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8
w17 ,0” ,0” |Zezwolenie |Brak Falownik MOVIMOT® steruje
,0” w1 dla urzgdze- |btedu hamulcem.
nia Urza- | warto$¢ zadana 1
dzenia
o1 ,0” ,1" | Zezwolenie |Brak Falownik MOVIMOT® steruje
,0” w1 dla urzgdze- |btedu hamulcem.
nia Urza8 |\warto$¢ zadana f2
dzenia
o1 w1 ,0” Brak zezwo- |Brak Hamulec jest zamkniety.
,0” ,0” lenia dla btedu
urzadzenia |urza-
dzenia
w1 w1 o1 Brak zezwo- |Brak Hamulec jest zamkniety.
lenia dla btedu
urzadzenia |urza-
dzenia
,0” ,0” »17 | Brak zezwo- | Brak Hamulec zostanie otwarty w
lenia dla btedu |celu przesuniecia recznego.
urzadzenia |urza- |"
dzenia
Mozliwe sg wszystkie stany | Brak zezwo- |Bfad Hamulec jest zamkniety.
lenia dla urza-
urzgdzenia |dzenia

1) W trybie Ekspert nalezy w tym celu ustawi¢ parametr P600 (konfiguracja zaciskéw) = ,0” (Default) =>
,Przetgczanie wartosci zadanych W lewo/Stop - W prawo/Stop”.
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Funkcje w przypadku sterowania za posrednictwem RS485

W przypadku sterowania za posre

dnictwem zlgcza RS485 hamulec zostaje otwarty

w nastepstwie wigczenia przez stowo sterujgce:

Master MOVIMOT®
[E e oo oo oo oo oo oo oo | PO
'ﬂ'FFF'F' [ _pot | P2 [ PoO3
[ en [ e | p3
- PI

PO = Wyjsciowe dane procesowe
PO1 = Stowo sterujace

PO2 = Predkosc¢ obrotowa [%]
PO3 = Rampa

DO = Wyjscia binarne

329547915
Pl = Wejsciowe dane procesowe
PI1 = Stowo statusu 1
P12 = Prad wyjsciowy
PI3 = Stowo statusu 2
DI = Wejscia binarne

Ustawienie bitu 8 w stowie sterujgcym umozliwia zwalnianie hamulca po spetnieniu

nastepujgcych warunkow:

Bazowy blok sterujacy

15|14 |13 |12 | 11 | 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Stowo sterujace
Nieprzyporzgdkowane™ Bit | Bit | Nie- ,17= | Nieprzyporzadko- | ,1 1 0" = zezwolenie,
»,9” | ,,8” | przypo- | Reset wane" W przeciwnym wy-
rzadko- padku zatrzymanie
wane”

Wirtualne zaciski do zwalniania hamulca bez zezwolenia
dla napedu

Zamkniecie wirtualnego zacisku dla hamulca i zabloko-
wanie stopnia wyjsciowego poleceniem ,,Stop”

1) Zalecenie dla wszystkich nieprzyporzgdkowanych bitéw = ,0”

Stan zezwolenia Stan btedu Bit statusu 8 Funkcja hamulca
w stowie steru-
jacym
Zezwolenie Brak btedu urzgdzenia/ ,Q” Falownik MOVIMOT® steruje
dla urzadzenia brak przekroczenia limitu czasu hamulcem.
komunikacji
Zezwolenie Brak btedu urzgdzenia/ w17 Falownik MOVIMOT® steruje
dla urzadzenia brak przekroczenia limitu czasu hamulcem.
komunikacji
Brak zezwolenia Brak btedu urzgdzenia/ ,Q” Hamulec jest zamkniety.
dla urzadzenia brak przekroczenia limitu czasu
komunikacji
Brak zezwolenia Brak btedu urzadzenial/ w17 Hamulec zostanie otwarty
dla urzadzenia brak przekroczenia limitu cza- w celu przesuniecia reczne-
su komunikacji go.

6
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Stan zezwolenia

Stan btedu

Bit statusu 8
w stowie steru-

Jacym

Funkcja hamulca

Brak zezwolenia
dla urzadzenia

Btad urzadzenia/
przekroczenie limitu czasu komu-
nikacji

,1"lub ,,0”

Hamulec jest zamkniety.
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Wybor wartosci zadanej w przypadku sterowania binarnego

Wybdr wartosci zadanej w przypadku sterowania binarnego w zaleznosci od stanu za-
cisku f1/f2 X6: 7,8:

Stan zezwolenia Zacisk f1/f2 X6:7,8 Aktywna wartos¢ zadana
Zezwolenie dla urzg- | Zacisk f1/f2 X6:7,8 = ,,0” Potencjometr warto$ci zadanych
dzenia f1 aktywny

Zezwolenie dla urzg- | Zacisk f1/f2 X6:7,8 = ,1” Potencjometr wartosci zadanych
dzenia f2 aktywny

Reakcje w przypadku urzadzenia niegotowego do pracy

Jesli urzadzenie nie jest gotowe do pracy, hamulec jest zawsze zamkniety, niezalez-
nie od pozycji zacisku f1/f2 X6: 7,8 lub bitu 8 w stowie sterujgcym.

Wskaznik diodowy

Dioda statusu miga periodycznie szybko (t,; : t,, = 100 ms: 300 ms), w przypadku gdy
hamulec zostat otwarty w celu przesuniecia recznego. Taki stan odnosi sie zaréwno
do sterowania binarnego, jak i sterowania za posrednictwem ztgcza RS485.

6.4.3 Przelacznik DIP S2/3
Tryb pracy
* Przefgcznik DIP S2/3 = ,OFF”: tryb VFC dla silnikdéw 4-biegunowych

* Przelgcznik DIP S2/3 = ,ON”: tryb U/f zarezerwowany dla przypadkéw szczegdl-
nych

6.4.4 Przelgcznik DIP S2/4
Kontrola predkosci obrotowej

Kontrola predkosci obrotowej (S2/4 = ,ON”) stuzy jako ochrona napedu w przypadku
wystgpienia blokady.

W przypadku, gdy naped z uaktywniong kontrolg predkosci obrotowej (S2/4 = ,ON”)
jest wigczony przy wartosci granicznej pradu dtuzej niz 1 sekunde, falownik
MOVIMOT® sygnalizuje btgd kontroli predkosci obrotowej. Dioda statusu falownika
MOVIMOT® sygnalizuje btad, migajgc powoli na czerwono (kod btedu 08). Btad ten
wystepuje tylko wtedy, gdy wartos¢ graniczna pradu zostanie osiggnieta w sposob
ciagty przez czas opdznienia.

6.4.5 Przetaczniki DIP S2/5 — S2/8

Funkcje dodatkowe

Kodowanie binarne przetacznikdéw DIP S2/5 — S2/8 umozliwia aktywowanie funkcji do-
datkowych. Opis funkcji dodatkowych mozna znalez¢é w instrukcji obstugi. Dostepne
funkcje dodatkowe aktywowane sg w nastepujacy sposob:

Wartos¢ 0(/1(2|3|4|5[67/|8|9/ (1011|1213 (14|15
dziesietna

S2/5 - X| = X| - | X|-|X|-[X|-|X|-|X|-]|X
S2/6 - = X|X|=-]|-|X|X|-|=-|X|X|-|-]X]|X
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46 Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D

Wartos¢ 0|1 4 10 (11|12 |13 |14 | 15

dziesietna

S2/7 - | - X - |- | X|X|X|X

S2/8 - | - - X| X | X[ X|[X|X
X [=ON OFF
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Uruchamianie za pomocg sterowania binarnego

6.5 Uruchamianie za pomoca sterowania binarnego

A OSTRZEZENIE

Porazenie pradem na skutek niecatkowitego roztadowania kondensatoréw.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

) » Odtaczy¢ napiecie od falownika. Po odigczeniu napiecia sieciowego odczekaé
przez minimum:

— 1 min

1. Zdemontowac falownik MOVIMOT® ze skrzynki zaciskowe;.

2. Sprawdzi¢, czy naped MOVIMOT® jest zainstalowany zgodnie z zaleceniami pod
wzgledem mechanicznym i elektrycznym.

Patrz rozdziat ,Instalacja mechaniczna” oraz ,Instalacja elektryczna”.

3. Upewni¢ sie, ze przetgcznik DIP S1/1 — S1/4 ustawiony jest na ,OFF” (=adres 0).
Tzn. MOVIMOT® sterowany jest w sposéb binarny za pomocg zaciskow.

4. Ustawié¢ pierwszg predkos¢ obrotowg za pomocg potencjometru warto$ci zadanych
f1 (aktywny, jesli zacisk f1/f2 X6:7,8 = ,0”) jest wigczony, ustawienie fabryczne:
ok. 50 Hz (1500 obr./min).

f1 [Hz] 1007

=

012345678910 [
18014398838894987

[1] Pozycja potencjometru

5. UWAGA! Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nie-
prawidtowego zamontowania zaslepek gwintowanych na potencjometrze wartosci
zadanych f1 oraz na ztgczu diagnostycznym X50.

Uszkodzenie falownika MOVIMOT®.

» Wkreci¢ ponownie zaslepke gwintowang potencjometru wartosci zadanych wraz
z uszczelka.

6. Ustawic¢ drugg predkos¢ obrotowg za pomocg przetagcznika f2 (aktywny, jesli zacisk
f1/f2 X6,7,8 = ,17) jest wiaczony.

Przetacznik f2
Pozycja ustalona 0 1 2|13 |4 5|6 |7|8]|9]10
Wartos¢ zadana 2 [Hz] 517 |10|15|20|25 |35 |50 |60 |70]|100
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WSKAZOWKA

Podczas pracy pierwsza predkosé obrotowa moze byé zmieniania bezstopniowo za
pomoca dostepnego z zewnatrz potencjometru wartosci zadanej f1.

jde

Predkosci obrotowe 1 i f2 moga by¢ ustawiane niezaleznie.

7. Ustawic czas rampy na przetgczniku t1.

Czas rampy odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 obr./min (50 Hz).

Przetacznik t1

Pozycja ustalona 0 1 21 3|4 5|6 |7|8]|9]10

Czas rampy t1 [s] 0102|0305 (0,7| 1 2 1315|7110

8. Umiesci¢ falownik MOVIMOT® na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecic.
9. Podtaczy¢ napiecie sterujgce 24 V DC i napiecie sieciowe.

6.5.1 Reakcje falownika w zaleznosci od poziomu sygnatu zaciskow

Ponizsza tabela przedstawia reakcje falownika MOVIMOT® w zaleznosci od poziomu
sygnatu na zaciskach sterowniczych:

Reakcja Poziom zacisku Dioda
falownika Sie¢ 24V | ff2 | Wpra- | Wiewoy | Statusu
wo/Stop Stop
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Falownik wytg- 0 0 X X X Wyt
czony
Falownik wyta- 1 0 X X X Wit
czony
Stop, brak sieci 0 1 X X X Miga na
z6tto
Stop 1 1 X 0 0 Zoty
Obroty w prawo 1 1 0 1 0 Zielony
przy f1
Obroty w lewo 1 1 0 0 1 Zielony
przy f1
Obroty w prawo 1 1 1 1 0 Zielony
przy f2
Obroty w lewo 1 1 1 0 1 Zielony
przy f2
Stop 1 1 X 1 1 2oty
Legenda:

0 = brak napiecia
1 = napiecie

X =dowolne
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6.6 Wskazéwki uzupetniajace dot. montazu przysilnikowego (osadzanego)

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT® nalezy
dodatkowo przestrzegac¢ nastepujgcych wskazéwek:

6.6.1 Sprawdzi¢ rodzaj potaczenia podtaczonego silnika

Korzystajgc z ponizszego rysunku nalezy sprawdzié¢, czy wybrany rodzaj potgczenia
urzgdzenia MOVIMOT?® jest zgodny z faktyczng konfiguracjg podtgczonego silnika.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi
O O O

337879179

W przypadku silnikéw z hamulcem nie wolno montowaé prostownika hamulca w
skrzynce zaciskowej silnika!

6.6.2 Ochrona silnika i udostepnienie kierunku obrotéw
Podtgczony silnik musi by¢ wyposazony w czujnik TH.
* W przypadku sterowania za pomocg RS485, czujnik musi by¢ okablowany w na-

stepujacy sposoéb:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®
™ N o) [N o) o~
NS I RIS ~ Iz S
- | - | - e
> > >
N & g H N & g— N & (_:n -

TH TH TH
483308811

[A] Oba kierunki obrotéw sg dostepne.
[B] Dostepny jest tylko kierunek obrotéw Kierunek w lewo.
[C] Dostepny jest tylko kierunek obrotéw Kierunek w prawo.

+ W przypadku sterowania binarnego, firma SEW-EURODRIVE zaleca zastosowanie
szeregowego potgczenia czujnika TH z przekaznikiem ,Komunikat stanu gotowos-
ci” (patrz ponizsza ilustracja).

— Komunikat stanu gotowosci musi by¢ nadzorowany przez sterownik zewnetrz-
ny.

Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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— Gdy nastgpi wytgczenie komunikatu stanu gotowosci, naped musi zosta¢ odta-
czony (zaciski R (¥ X6:11,12i L ) X6:9,10 = ,0").

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.6.3 Przetacznik DIP

W przypadku montazu przysilnikowego falownika MOVIMOT®, przetgcznik DIP S1/5
musi by¢ ustawiony przeciwnie do ustawienia fabrycznego, w pozyc;ji ,ON”:

S1 1] 2| 3] 4 5 6 7 8
Znaczenie Kodowanie binarne Ochrona | Stopien mocy |Czestotliwosé | Tilumienie

Adres urzadzenia RS485 | silnika silnika PWM podczas bie-

gu jatowego
2° 2! 2? 2
ON 1 1 1 1 Wyt. Moc silnika Zmienna Wt
o0 jeden stopien (16,8,4 kHz)
nizsza

OFF 0 0 0 0 Wi Dostosowany 4 kHz Wyt
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6.6.4 Rezystor hamujacy

« W przypadku silnikobw bez hamulca nalezy podigczy¢é rezystor hamujgcy
w skrzynce zaciskowej MOVIMOT®.

BW1/BW2

* W przypadku silnikéw z hamulcem bez opcji BEM nie wolno podigczac rezystora
hamujacego do urzgdzenia MOVIMOT®.

* W przypadku silnikow z hamulcem, z opcja BEM oraz z zewnetrznym rezysto-
rem hamujgcym, rezystor BW oraz hamulec nalezy poditgczaé w podany ponizej
sposob.

2

@
S
=
x

X10:1

—C— X10
(—

L1 L2

BEM
RD
U|NJ‘r BU
U ' FBR
L RD
14 ] WH BE/BR
= BU
©

9007199895472907

6.6.5 Montaz falownika MOVIMOT® w rozdzielnicy

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT® w roz-
dzielnicy nalezy przestrzega¢ wskazéwek zawartych w odpowiednich podrecznikach
dot. magistrali polowe;.
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7 Uruchamianie ,,Easy” za pomoca ztagcza RS485/magistrali
polowej
71 Ogdlne wskazéwki dotyczace uruchamiania
WSKAZOWKA

Podczas uruchamiania nalezy przestrzega¢ ogodlnych wskazéwek bezpieczenhstwa,
zawartych w rozdziale ,Wskazowki bezpieczenstwa”.

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek braku lub uszkodzenia pokryw ochron-
nych.

Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Pokrywy ochronne instalacji nalezy zamontowa¢ zgodnie z przepisami, patrz in-
strukcja obstugi przektadni.

* Nie wolno eksploatowaé urzgdzen bez zamontowanych pokryw ochronnych.

A OSTRZEZENIE

Porazenie pradem na skutek niecatkowitego roztadowania kondensatoréw.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Odtagczy¢ napiecie od falownika. Po odtgczeniu napiecia sieciowego odczekaé
przez minimum:

— 1 min

A OSTRZEZENIE

Btad dziatania urzgdzen na skutek nieprawidtowego ustawienia urzgdzenia.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Nalezy przestrzega¢ wskazowek dot. uruchamiania.

» Wykonanie instalacji powierzy¢ przeszkolonemu personelowi.

+ Stosowac tylko te ustawienia, ktére odpowiadajg danej funkgiji.

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo oparzenia ze wzgledu na gorgce powierzchnie urzgdzenia
(zwtaszcza radiatora).

> B B b -

Ciezkie obrazenia ciata.

» Urzadzenia wolno dotyka¢ dopiero po jego wystarczajgcym ostygnieciu.

WSKAZOWKA

1 Aby zapewni¢ bezawaryjng prace, nie odtgczaé ani nie poditgczaé przewodéw mocy
lub sygnatowych w trakcie eksploatacji.

52 Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D

21326738 /PL — 10/2014



21326738 /PL — 10/2014

Uruchamianie ,,Easy” za pomocg ztacza RS485/magistrali polowej 7

Procedura uruchamiania

WSKAZOWKA
i * Przed uruchomieniem zdjgé kapturek ochronny z diody statusu. Przed uruchomie-
niem nalezy zdjg¢ folie ochronne z tabliczek znamionowych.

* W przypadku stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wyta-
czenia ok. 2 s.

7.2 Procedura uruchamiania
A OSTRZEZENIE
Porazenie prgdem na skutek niecatkowitego roztadowania kondensatorow.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.
» Odfigczy¢ napiecie od falownika. Po odtgczeniu napigcia sieciowego odczekaé
przez minimum:
— 1 min

1. Zdemontowac falownik MOVIMOT® ze skrzynki zaciskowe;.

2. Sprawdzi¢, czy naped MOVIMOT® jest zainstalowany zgodnie z zaleceniami pod
wzgledem mechanicznym i elektrycznym. Patrz rozdziat ,Instalacja mechaniczna”
oraz ,Instalacja elektryczna”.

3. Ustawi¢ prawidlowy adres RS485 na przetgcznikach DIP S1/1 — S1/4.

W potaczeniu ze ztagczami magistrali polowej SEW (MF../MQ..) lub z MOVIFIT®
adres powinien by¢é zawsze ustawiony na wartos¢ ,,1”.

Adres 0| 1|23 (4, 5|6 |7 |8|9]|10(11 1213 |14|15

dziesietny

S1/1 - X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-]X

S1/2 - =X | X|-]|-[X|X|-]|-|X|[X|-]|-]|X|X

S1/3 - - —- |- | X[ X[ X|X|-]|-]|-|-|X|X|X|X

S1/4 - =-l=-|-]-1=-]-|-|X|X[|X|X|X|X|X|X

X |=ON — |=OFF
4. Ustawié¢ czestotliwos¢ minimalng f;,, za pomocg przetgcznika f2.
% Przetacznik f2
Pozycja ustalona 0| 1 213|456 |7 |8]9]10
= Czestotliwosé minimalnaf,, | 2 | 5 | 7 | 10|12 | 15|20 [ 25 | 30 | 35 | 40
[Hz]

5. Jesli czas rampy nie jest definiowany przez magistrale polowa, ustawi¢ czas rampy
na przetgczniku t1.

Czas rampy odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 obr./min (50 Hz).

Przetacznik t1

Pozycja ustalona 0|1 21 3|4 |5|6|7|8|9]10

Czas rampy t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 2131|5710
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6. Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotéw jest dostepny.

24V X6:1,2,3

R(YX6: 11,12
L) X6:9,10

W prawo/ W lewo/Stop |Znaczenie
Stop
Aktywowany | Aktywowany |+ Oba kierunki obrotéw sg dostepne.

ny

24V X6:1,2,3

L¢X6:9,10

Ry X6: 11,12

Aktywowany | Nieaktywowa- |+ Dostepny jest tylko kierunek obrotéw w prawo.
ny «  Wartosci zadane dla obrotéw w lewo prowadza
p ~ do zatrzymania napedu.
- — 9
b I b
© ©|o
x XX
2zl €6
N {2 g |
Nieaktywowa- | Aktywowany |+ Dostepny jest tylko kierunek obrotéw w lewo.

Wartosci zadane dla obrotéw w prawo prowadzg

do zatrzymania napedu.

Nieaktywowa-
ny

Nieaktywowa-
ny

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L¢)X6:9,10

Urzgdzenie jest zablokowane lub naped zostanie

zatrzymany.

7. Umiesci¢ falownik MOVIMOT® na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecic.

8. Za pomocg potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ wymagang maksymalng
predkos¢ obrotowa.

[1] Pozycja potencjometru
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Uruchamianie ,,Easy” za pomocg ztacza RS485/magistrali polowej 7

Procedura uruchamiania

9. UWAGA! Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nie-
prawidtowego zamontowania zaslepek gwintowanych na potencjometrze warto$ci
zadanych f1 oraz na ztgczu diagnostycznym X50.

Uszkodzenie falownika MOVIMOT®.

*  Wkreci¢ ponownie zaslepke gwintowang potencjometru wartosci zadanych wraz
z uszczelka.

10.Podtaczyé napiecie sterujace 24 V DC i napiecie sieciowe.

Informacje na temat dostepnych funkcji w potgczeniu z RS485-Master mozna znalez¢
w rozdziale ,Dziatanie z RS485-Master” w instrukcji obstugi.

Informacje dotyczgce dziatania w potgczeniu ze zigczami magistrali polowej mozna
znalez¢ w odpowiednich podrecznikach dot. magistrali polowe;j.
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Wskazanie statusu oraz btedéw

8 Serwis
8.1

Wskazanie statusu oraz btedow

8.1.1 Znaczenie diody statusu
Dioda statusu umieszczona jest w gornej czesci falownika MOVIMOT®,
3-kolorowa dioda statusu sygnalizuje stany robocze oraz btedy falownika MOVIMOT®.
Dioda Znaczenie Mozliwa przyczyna
Kolor Stan napedu,
Stan kod btedu
Wyt Brak Brak zasilania 24 V.
gotowosci do
pracy
Zolty Brak Faza testu samoczynnego lub zasilanie 24 V jest wigczone,
Réwnomierne miganie | gotowo$ci do ale napiecie sieciowe nieprawidtowe.
pracy
Zolty Gotowos¢ do Aktywne zwalnianie hamulca bez zezwolenia dla napedu (tyl-
Réwnomierne, pracy ko przy S2/2 = ,ON”)

szybkie miganie

Zolty
Swiecenie ciggte

Urzgdzenie goto-
we do pracy,
ale zablokowane

Zasilanie 24 V i napiecie sieciowe OK, ale brak sygnatu zez-
wolenia.

Jesli po przestaniu sygnatu zezwolenia naped nie zacznie
dziata¢, nalezy sprawdzi¢ proces uruchamiania!

Zolty
2x miganie, przerwa

Gotowos¢ do
pracy,

ale w stanie
pracy recznej
bez odblokowa-
nia

Zasilanie 24 V oraz napiecie sieciowe OK.

W celu wtgczenia trybu automatycznego zakonczyé tryb recz-
ny.

Zielony/zolty
Miganie ze zmiennym
kolorem

Gotowy do pracy,
ale przekroczenie
limitu czasu

Zaktocenie komunikacji podczas cyklicznej wymiany danych.

Zielony
Swiecenie ciggte

Zezwolenie
dla urzadzenia

Silnik dziata.

Zielony
Réwnomierne,
szybkie miganie

Aktywna wartosc¢
graniczna pradu

Naped pracuje z wartoscig graniczng pradu.

Zielony Gotowosc¢ do Aktywna funkcja pradu postojowego.
Réwnomierne miganie |pracy

Zielony/czerwony/ Funkcja lokaliza- | Uaktywniona zostata funkcja lokalizacji.

Z|glon_y . cji aktywna Patrz parametr 590.

Miganie zmiennym

kolorem, przerwa

Czerwony Biad 07 Napiecie obwodu posredniego jest zbyt wysokie.

2x miganie, przerwa
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Dioda Znaczenie Mozliwa przyczyna
Kolor Stan napedu,
Stan kod btedu
Czerwony Btad 08 Btad kontroli predkosci obrotowej (tylko w przypadku S2/4 =
Wolne miganie ,ON”) lub funkcja dodatkowa 13 jest aktywna.
Bfad 09 Btad uruchamiania
Funkcja dodatkowa 4, 5, 12 (S2/5 — S2/8) jest niedozwolona.
Btad 15 Btad zasilania 24 V

Bledy 17 — 24, 37

Btad CPU

Btedy 25, 94 Btad EEPROM
Bledy 38, 45 Btad danych urzadzenia, danych silnika
Biad 44 Wartos¢ graniczna pradu zostata przekroczona przez czas
dtuzszy niz 500 ms (tylko w przypadku funkcji dodatkowej 2).
Biad 90 Nieprawidtowe przyporzgdkowanie silnik - falownik.
Btad 97 Btad podczas transmisji zestawu parametrow
Bfad 99 Oprogramowanie sprzetowe nie obstuguje opcji MLK31A
(tylko w przypadku MOVIMOT® z interfejsem AS).
Czerwony Btad 01 Prad przecigzeniowy stopnia wyjsciowego
3x miganie, przerwa Bfad 11 Nadmierna temperatura stopnia wyjsciowego
Czerwony Biad 84 Przecigzenie silnika
4x miganie, przerwa
Czerwony Biad 4 Btad choppera hamujgcego
Sxmiganie, przerwa Biad 89 Zbyt wysoka temperatura hamulca
Nieprawidtowe przyporzgdkowanie silnika do przetwornicy
czestotliwosci.
Na zaciskach X1:13 — X1:15 podtgczone sg réwnoczesnie ha-
mulec oraz rezystor hamujacy. Jest to niedozwolone.
Czerwony Bfad 06 Zanik fazy w sieci
6x miganie, przerwa Btad 81 Warunek startu®
Btad 82 Przerwanie faz wyj$ciowych."
Czerwony Brak Sprawdzi¢ zasilanie 24 V.

Swiecenie ciggte

gotowosci do
pracy

Musi by¢ dostepne wygtadzone napiecie state o tetnieniu
resztkowym maks. 13%.

1) tylko w przypadku zastosowan dzwignicowych

Kody migania diody statusu

Réwnomierne miganie:

Réwnomierne, szybkie miganie:

Miganie zmiennym kolorem:

Miganie zmiennym kolorem, przerwa:

Nx miganie, przerwa

Dioda 600 ms wigczona, 600 ms wytgczona
Dioda 100 ms wigczona, 300 ms wytgczona
Dioda 600 ms zielona, 600 ms z6tta

Dioda 100 ms zielona, 100 ms czerwona, 100 ms zielona
300 ms przerwa

Dioda N x (600 ms czerwona, 300 ms wyt.), nastepnie dioda
1 s wyt
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8.2 Lista btedow
Ponizsza tabela stanowi pomoc w wyszukiwaniu btedow:
Kod Biad Mozliwa przyczyna Dziatanie
- Przekroczenie limi- |Brak potgczenia 1, RS+, Sprawdzi¢ i przywroci¢ potgczenie, zwtaszcza
tu czasu komunika- | RS- pomiedzy MOVIMOT® | potgczenie z masg.
cji a ztgczem RS485-Master.
(Silnik zatrzymuje Wplyw EMC Sprawdzi¢ i w razie potrzeby poprawi¢ ekrano-
sie, bez kodu btedu) wanie przewoddéw do transmisji danych.
Nieprawidtowy typ (cyklicz- | Sprawdzi¢ liczbe napedow MOVIMOT® podta-
ny) w przypadku acyklicz- |czonych do urzadzenia master. W przypadku
nego przetwarzania da- limitu czasu rzedu np. 1 s jako urzgdzenia sla-
nych, czas protokotu mie- |ve mozna podtgczy¢é maks. 8 napeddw
dzy poszczegolnymi tele- | MOVIMOT® w przypadku komunikacji cyklicz-
gramami dtuzszy niz usta- |nej.
wiony limit czasu. Skroci¢ cykl telegramu, zwiekszy¢ limit czasu
lub wybra¢ ,acykliczny” typ telegramu.
- Brak napiecia zasi- |Napiecie obwodu posred- | Sprawdzi¢, czy nie nastgpito przerwanie prze-
lania niego zbyt niskie, wodow sieciowych lub napiecia sieciowego.
(Silnik zatrzymuje rozpoznany zostat zanik
sie, bez kodu btedu) |sieci.
- Brak napiecia 24 V |Brak napiecia zasilania Sprawdzi¢, czy nie nastgpito przerwanie
(Silnik zatrzymuje 24 V. napiecia zasilania 24 V.
sie, bez kodu btedu) Sprawdzi¢ wartos¢ napiecia zasilania 24 V.
Dozwolone napigcie: DC 24 V £ 25%,
EN 61131-2, maks. tetnienie resztkowe 13%).
Silnik uruchomi sie z powrotem samoczynnie,
gdy napiecie osiggnie prawidtowe wartos$ci.
Brak napiecia zasilania Sprawdzi¢, czy nie nastgpito przerwanie
AUX Power napiecia zasilania AUX Power.
(tylko w przypadku Sprawdzi¢ warto$é napiecia zasilania AUX Po-
MOVIMOT® z interfejsem | wer.
AS). Dozwolone napiecie: DC 24 V + 25%,
EN 61131-2, maks. tetnienie resztkowe 13%).
Silnik uruchomi sie z powrotem samoczynnie,
gdy napiecie osiagnie prawidtowe wartos$ci.
01 Prad przecigzenio- |Zwarcie na wyjsciu falowni- | Sprawdzi¢ pod wzgledem zwarcia potgczenie
wy stopnia wyjscio- |ka. pomiedzy wyjsciem falownika a silnikiem oraz
wego uzwojeniem silnika.
Resetowanie btedéw."
04 Chopper hamujacy |Prad przecigzeniowy na Sprawdzi¢ podtaczenie rezystora, ew. wymie-
wyjsciu hamulca, uszko- nic.
dzony rezystor, zbyt mata
opornos¢ rezystora.
Zwarcie cewki hamulcowej. | Wymieni¢ hamulec.
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Kod Biad Mozliwa przyczyna Dziatanie
06 Zanik fazy Zanik fazy Skontrolowa¢ przewody sieciowe pod wzgle-
(Btad ten mozna roz- dem zaniku fazy.
pozna¢ tylko podczas Zresetowac bigd".
pracy napedu z ob-
cigzeniem)
07 Napiecie obwodu Zbyt krotki czas rampy. Wydtuzyé czas rampy.
posredniego zbyt Zresetowac bigd".
wysokie
Niewtasciwe podigczenie | Sprawdzi¢/skorygowac podtgczenie rezystora
cewki hamulcowej/rezysto- | hamujgcego/cewki hamulcowe;.
ra hamujacego. Zresetowac bigd".
Nieprawidlowa rezystancja | Sprawdzi¢ rezystancje wewnetrzng cewki ha-
wewnetrzna cewki hamul- | mulcowej/rezystora hamujgcego (patrz instruk-
cowej/rezystora hamujgce- | cja obstugi, rozdziat ,Dane techniczne”).
go. Zresetowac bigd".
Termiczne przecigzenie re- | Dobra¢ odpowiednig wartos¢ rezystora hamu-
zystora hamujgcego, Zle jacego.
dobrany rezystor hamujg- Zresetowaé biad".
cy.
Niedozwolony zakres Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe sieci pod
napiecia wejsciowego sie- |wzgledem dopuszczalnych wartosci.
cl. Zresetowac btad".
08 Kontrola predkosci | Odchylenie predkosci obro- | Zmniejszy¢ obcigzenie napedu.
obrotowej towej ze wzgledu na prace Zresetowaé btad"
z warto$cig graniczng pra- '
du.

09 Uruchamianie Niedozwolony modut Drive | W przypadku urzadzen MOVIMOT® z zasila-
Ident w przypadku urzg- niem 230 V nie wszystkie moduty Drive Ident
dzenia MOVIMOT® z zasi- |sg dozwolone (patrz instrukcja obstugi, roz-
laniem 230 V. dziat ,Przyporzadkowanie modutu Drive

Ident”).
Sprawdzi¢/skorygowa¢ modut Drive Ident.
W przypadku MOVIMOT® | Skorygowac ustawienie przetgcznikow DIP
MM..D z interfejsem AS S2/5 - S2/8.
funkcje dodatkowe 4, 5, 12
sg niedozwolone.
1 Termiczne Zanieczyszczony radiator. | Oczy$ci¢ radiator.

przeciazenie stop-
nia wyjsciowego
lub wewnetrzna us-
terka urzadzenia

Zresetowac bigd".

Zbyt wysoka temperatura
otoczenia.

Obnizyé temperature otoczenia.

Zresetowac bigd".

Spietrzenie ciepta w nape-
dzie MOVIMOT®.

Unika¢ nadmiernego gromadzenia sie ciepfa.

Zresetowac bigd".

Zbyt wysokie obcigzenie
napedu.

Zmniejszy¢ obcigzenie napedu.

Zresetowac bigd".
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Serwis

Lista btedéw

Kod Biad Mozliwa przyczyna Dziatanie
15 Kontrola 24 V Przepiecie tgczeniowe Skontrolowac zasilanie 24 V.
hapiecia 24 V. Zresetowac bigd".
17 - 24 |Blad CPU Btad CPU Zresetowac bigd".
37
25 Blad EEPROM Biad podczas dostepu do | Ustawi¢ parametr P802 na ,Stan fabryczny”.
EEPROM. Zresetowac bigd".
Zdefiniowa¢ ponownie parametry falownika
MOVIMOT®.
W razie ponownego, wielokrotnego wystepo-
wania btedu skontaktowac sie z serwisem
SEW.
26 Zewnetrzny zacisk |Zewnetrzny sygnat na zaci- | Usungé/zresetowac btgd zewnetrzny.
sku X6: 9,10 niedostepny.
38 Kod btedu 38 Btad wewnetrzny Skontaktowac sie z serwisem SEW.
43 Przekroczenie limi- |Przekroczenie limitu czasu | Sprawdzi¢/przywréci¢ komunikacje pomiedzy
tu czasu komunika- |podczas cyklicznej komuni- | zZtgczem RS485-Master oraz falownikiem
cji kacji za posrednictwem MOVIMOT®.
RS485. UWAGA! Po przywroceniu komunikacji naste-
W przypadku tego btedu puje ponowne zezwolenie dla napedu.
?aavsiiijezmham%ﬁ%;;& Sprawdzié liczbe urzadzen slave, podtgczo-
: arampg nych do ztacza RS485-Master. Jesli limit cza-
y su falownika MOVIMOT® ustawiony zostat na
1 s, wowczas w przypadku cyklicznej komuni-
kacji mozna podtgczy¢ do ztgcza RS485-Mas-
ter maksymalnie 8 falownikéw MOVIMOT®
(slave).
Wewnetrzny btad komuni- | Skontaktowac sie z serwisem SEW.
kaciji
(w przypadku MOVIMOT®
z interfejsem AS).
44 Wartos¢ graniczna |Ustawiona wartos¢ gra- Zredukowac obcigzenie lub podwyzszy¢ war-
pradu przekroczona | niczna prgdu zostata prze- |to$¢ graniczng pragdu na przetgczniku f2 (tylko
kroczona przez czas diuz- |w przypadku funkcji dodatkowej 2).
szy niz 500 ms. Bfad ak-
tywny tylko w przypadku
funkcji dodatkowej 2. Dioda
statusu miga na czerwono.
81 Biad Falownik nie mogt wysta¢ | Sprawdzi¢ potgczenie pomiedzy falownikiem
Warunek startu odpowiedniego prgdu do | MOVIFIT® a silnikiem.
silnika podczas magneso-
wania wstepnego.
Moc znamionowa silnika
zbyt mata w stosunku do
mocy znamionowej falow-
nika.
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Serwis
Lista btedéw

Kod Biad Mozliwa przyczyna Dziatanie
82 Biad Przerwane 2 lub wszystkie | Sprawdzi¢ potgczenie pomiedzy falownikiem
Wyijscie otwarte fazy wyjsciowe. MOVIFIT® a silnikiem.
Moc znamionowa silnika Sprawdzi¢ potgczenie pomiedzy falownikiem
zbyt mata w stosunku do MOVIFIT® a silnikiem.
mocy znamionowej falow-
nika.
84 Termiczne W przypadku przysilniko- | Ustawi¢ przetgcznik DIP S1/5 w pozycji ,ON”.
przeciazenie wego montazu falownika 7 t < btad"
silnika MOVIMOT® ochrona jest |~ o0 oac Prad™
silnika aktywna.
W przypadku kombinacji Sprawdzi¢ ustawienie przetgcznika DIP S1/6.
: ©:
falown|ll<a’MOVIF.IT i silni- Zresetowaé biad".
ka stopieh mocy jest usta-
wiony nieprawidtowo.
Zbyt wysoka temperatura | Obnizy¢ temperature otoczenia.
otoczenia. Zresetowac bigd".
Spietrzenie ciepta w nape- | Unika¢ nadmiernego gromadzenia sie ciepta.
H ®
dzie MOVIMOT®. Zresetowac bigd".
Zbyt duze obcigzenie silni- | Zmniejszy¢ obcigzenie silnika.
ka. Zresetowac bigd".
Zbyt mata predkosc¢ obroto- | Zwiekszy¢ predkos¢ obrotowa.
wa. Zresetowac bigd".
W przypadku gdy btad zos- | Sprawdzi¢ kombinacje silnika i falownika
tanie zasygnalizowany za- |MOVIMOT®.
raz po pierwszym zezwole- | .. 40\ btad"
niu. '
W przypadku stosowania | Zmniejszy¢ obcigzenie silnika.
falownika MOVIMOT® . 1
z t btad".
z wybrang funkcjg dodatko- resefowac bia
wa 5 zadziatata funkcja
kontroli temperatury w silni-
ku (termostat uzwojenia
TH).
89 Zbyt wysoka tempe- | Termiczne przecigzenie Wydtuzy¢ czas rampy.

ratura hamulca

cewki hamulcowej.

Zresetowac bigd".

Cewka hamulcowa uszko-
dzona.

Skontaktowac sie z serwisem SEW.

Podtagczona cewka hamul-
cowa i rezystor hamujacy.

Podtgczy¢ do napedu albo hamulec, albo re-
zystor hamujacy.

Falownik nie pasuje do sil-
nika

(tylko w przypadku, gdy
btad zostanie zasygnalizo-
wany po pierwszym zezwo-
leniu).

Sprawdzi¢ kombinacje silnika (cewka hamul-
cowa) i falownika MOVIMOT®.

Sprawdzi¢/skorygowac ustawienia przetgczni-
kow DIP S1/6 oraz S2/1.

Zresetowac bigd".

8
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Serwis
Wymiana urzgdzenia

Kod Biad Mozliwa przyczyna Dziatanie
90 Oznaczenie stopnia | Przyporzgdkowanie falow- | Sprawdzi¢/skorygowac ustawienia przetgczni-
wyjsciowego nika do silnika jest niedo- | kow DIP S1/6 oraz S2/1.
zwolone. Sprawdzi¢/skorygowac¢ sposob podtgczenia
silnika.
Sprawdzi¢, czy modut Drive Ident pasuje do
silnika i czy jest prawidtowo podtgczony wtyko-
wo.
Zastosowac falownik MOVIMOT® lub silnik
0 innej mocy.
91 Przekroczenie limi- | Przekroczenie limitu czasu | Sprawdzi¢/przywréci¢ komunikacje pomiedzy
tu czasu komunika- |pomiedzy ztgczem magi- | ztagczem magistrali polowej a falownikiem
cji modut magistrali |strali polowej a falownikiem | MOVIMOT®. Ztgcze magistrali polowej zgtasza
- MOVIMOT® MOVIMOT®. btad tylko do nadrzednego ukfadu sterowania.
94 Biad sumy kontrol- |Uszkodzony EEPROM. Skontaktowac sie z serwisem SEW.
nej EEPROM
97 Blad kopiowania Odtgczenie panelu stero- | Przed potwierdzeniem btedu nalezy zatado-
wania DBG lub PC/laptopa |wac ustawienie fabryczne lub petny zestaw
w trakcie kopiowania. parametréw z panelu sterowania DBG lub
z oprogramowania MOVITOOLS®
MotionStudio.
Wylgczenie i ponowne wig- | Przed potwierdzeniem btedu nalezy zatado-
czenie zasilania 24 V wac ustawienie fabryczne lub petny zestaw
w trakcie kopiowania. parametréw z panelu sterowania DBG lub
z oprogramowania MOVITOOLS®
MotionStudio.
99 Oprogramowanie Oprogramowanie sprzeto- | Skontaktowac sie z serwisem SEW.
sprzetowe we MOVIMOT® jest nie-
MOVIMOT?® jest nie- | kompatybilne z opcjg
kompatybilne z op- |MLK3.A.
cja MLK3.A
(tylko w przypadku
MOVIMOT® z interfej-
sem AS)

1) W przypadku standardowego urzadzenia MOVIMOT® zresetowa¢ btad poprzez wytgczenie napiecia zasilania 24 V lub za pomoca
funkcji resetowania btedu. W przypadku urzgdzenia MOVIMOT® z interfejsem AS zresetowac¢ btad za posrednictwem sygnatow inter-
fejsu AS lub za pomoca funkcji resetowania btedu przy uzyciu gniazda diagnostycznego.

8.3 Wymiana urzadzenia

A OSTRZEZENIE

Porazenie pradem na skutek niecatkowitego roztadowania kondensatoréw.
Smier¢ lub powazne obrazenia ciata.

» Odtgczy¢ napiecie od falownika. Po odigczeniu napiecia sieciowego odczekaé
przez minimum:

— 1 min

21326738 /PL — 10/2014
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Serwis
Wymiana urzgdzenia

1. Wykreci¢ sruby i zdjg¢ falownik MOVIMOT® ze skrzynki zaciskowej.

2. Poréwnaé dane z tabliczki znamionowej dotychczasowego falownika MOVIMOT®
z informacjami zawartymi na tabliczce znamionowej nowego falownika
MOVIMOT®.

WSKAZOWKA

Falownik MOVIMOT® wolno wymienia¢ wytgcznie na falownik MOVIMOT® o takim sa-
mym numerze katalogowym.

3. Ustawi¢ wszystkie elementy obstugi:
» przetgcznik DIP S1
» przetgcznik DIP S2
» potencjometr wartosci zadanych f1
+ przetgcznik 2
+ przetgcznik t1

na nowym falowniku MOVIMOT® zgodnie z ustawieniem elementéw poprzedniego
falownika MOVIMOT®.

4. Odblokowa¢ modut Drive Ident nowego falownika MOVIMOT® i ostroznie wycigg-
nac.

18014399028685579

5. Odblokowa¢ modut Drive Ident stosowanego dotychczas falownika MOVIMOT®
i ostroznie wyciggnac.

Podtgczy¢ wtykowo modut Drive Ident do nowego falownika MOVIMOT®.
Zwracac¢ uwage na zablokowanie modutu Drive Ident.
6. Zatozy¢ nowy falownik MOVIMOT® na skrzynke zaciskowg i mocno dokrecic.
7. Podtgczy¢ napiecie do falownika MOVIMOT®.

Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Serwis
Wymiana urzgdzenia

WSKAZOWKA

Podczas pierwszego witgczenia po wymianie urzgdzenia napiecie 24 V musi by¢ do-
starczane przez co najmniej 10 sekund w sposoéb stabilny i nieprzerwany.

jde

Po wymianie urzgdzenia moze uptyng¢ nawet do 6 s, zanim falownik MOVIMOT® za-
sygnalizuje gotowos¢.

8. Sprawdzi¢ dziatanie nowego falownika MOVIMOT®.

64 Skrécona instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D
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Deklaracja zgodnosci

Deklaracja zgodnosci WE

Deklaracja zgodnosci 9

EURODRIVE

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG

900030110

Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal G
deklaruje z petng odpowiedzialnoscia, ze wymienione nizej produkty
falownik z serii ewentualnie w MOVIMOT’ D
potaczeniu z silnikiem tréjfazowym
sg zgodne z
dyrektywa maszynowa 2006/42/WE 1)
dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/WE
dyrektywa EMC 2004/108/WE 4)
spetniaja wymogi zastosowanych norm EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)
EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007
1) Produkty sg przeznaczone do zamontowania w maszynach. Uruchamianie produktow jest zabronione dopdki

nie zostanie stwierdzone, ze maszyna, w ktérej majg by¢ zamontowane, jest zgodna z postanowieniami ww.

dyrektywy maszynowej.

4) W $wietle dyrektywy EMC ww. produkty nie sg przeznaczone do samodzielnej pracy. Dopiero po wigczeniu do
systemu napedowego mozliwa jest ocena zgodnosci z dyrektywa EMC. Ocena zostata potwierdzona dla

typowego uktadu urzadzen, ale nie dla pojedynczego produktu.

5) Catg specyficzng dla danego produktu dokumentacje, dotyczaca bezpieczenistwa technicznego instalacji
(instrukcja obstugi, podrecznik itp.) nalezy zachowac przez caty okres uzytkowania produktu.

Bruchsal 12.08.10

Miejscowos¢ Data

Johann Soder
dyrektor zarzadzajacy ds. technicznych

a) b)

a) Osoba uprawniona do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Osoba uprawniona do sporzadzania dokumentacji technicznej
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