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1 Yleisia ohjeita

1.1 Taman dokumentaation laajuus

Tama dokumentaatio sisaltaa yleiset turvaohjeet ja MOVIMOT® MM..D:ta koskevia tie-

t

oja.

Yleisia ohjeita
Taman dokumentaation laajuus

Huomaa, ettd tdma dokumentaatio ei korvaa yksityiskohtaista kayttdohjetta.
Lue ensin yksityiskohtainen kayttdohje, ennen kuin kaytat MOVIMOT® MM..D:t3.

Yksityiskohtaisessa kayttoohjeessa seka kayttdohjeessa "Kolmivaihemoottorit DR.
71 - 315" olevat tiedot ja ohjeet on otettava huomioon ja niitd on noudatettava. Se
on edellytys MOVIMOT® MM..D:n hairiéttdmalle toiminnalle ja mahdollisten takuu-

vaatimusten tayttymiselle.

Yksityiskohtainen kayttoohje ja muita MOVIMOT® MM..D:ta koskevia dokumentteja

on PDF-muodossa oheisella CD:lla tai DVD:lla.

SEW-EURODRIVE:n koko teknisen dokumentaation voi ladata PDF-muodossa

SEW-EURODRIVE:n internetsivulta: www.sew-eurodrive.com.

1.2 Varoitusten rakenne

1

1.21 Merkkisanojen merkitys
Seuraavassa taulukossa on ndhtavissa varoitusten merkkisanojen luokittelu ja merki-
tys.
Merkkisana Merkitys Laiminly6nnin seuraukset
A VAARA Valittdmasti uhkaava vaara Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen
A VAROITUS Mahdollinen vaaratilanne Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen
A VARO Mahdollinen vaaratilanne Lieva loukkaantuminen
HUOMIO Mahdolliset esinevahingot Kayttolaitejarjestelman tai sen ympa-
ristdn vahingoittuminen
HUOM Hyddyllinen ohje tai vihje: Helpottaa
kayttolaitejarjestelman kasittelya
1.2.2 Osiokohtaisten varoitusten rakenne

Osiokohtaiset varoitustekstit eivat koske vain yksittaisia toimenpiteitd, vaan useita sa-
man aihepiirin toimenpiteita. Kaytetyt varoitussymbolit viittaavat joko yleiseen tai erityi-
seen vaaraan.

Seuraavassa on esitetty osiokohtaisen varoituksen rakenne:

MERKKISANA!
Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.

Laiminlyénnin mahdollisia seurauksia.

Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

Kompaktikayttoohje - MOVIMOT® MM..D = 5



Yleisia ohjeita
Muut voimassa olevat dokumentit

Vaarasymbolien merkitys

Varoituksissa olevilla vaarasymboleilla on seuraava merkitys:

Vaarasymboli Merkitys

Yleinen vaarakohta

Vaarallista sdhkoista jannitettd koskeva varoitus

Kuumia pintoja koskeva varoitus

Puristumisvaaraa koskeva varoitus

Roikkuvaa kuormaa koskeva varoitus

Automaattista kaynnistysta koskeva varoitus

>R E>>

1.2.3 Sisallytettyjen varoitusten rakenne

Sisallytetyt varoitukset sijaitsevat suoraan kasittelyohjeessa ennen vaarallista tyovai-
hetta.

Seuraavassa nakyy sisallytetyn varoituksen rakenne:
« A MERKKISANA! Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.
Laiminlydénnin mahdollisia seurauksia.

— Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

1.3 Muut voimassa olevat dokumentit

Sen lisdksi on noudatettava seuraavia julkaisuja:

* Luettelo "MOVIMOT®-vaihdemoottorit"

+ Kayttoohje "Kolmivaihemoottorit DR.71 — 315"

« Vaihteen kayttéohje (vain MOVIMOT®-vaihdemoottoreissa)

Kyseiset painotuotteet voi ladata ja tilata Internetistd (http://www.sew-
eurodrive.com, kohta "Dokumentaatio").
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2

2.1

2.2

2.3

Turvaohjeet
Huomautuksia

Turvaohjeet

Seuraavia perusturvallisuusohjeita noudattamalla valtetdan henkilé- ja omaisuusvahin-
got. Kayttdjan on huolehdittava siitd ettd naitd periaatteellisia turvaohjeita noudate-
taan. Varmista, etta laitteistosta ja kaytosta vastaavat seka omalla vastuullaan laitteen
parissa tyOskentelevat ovat lukeneet ja ymmartaneet kayttbohjeen kokonaisuudes-
saan. Epaselvissa tapauksissa ja lisatietojen saamiseksi kehotamme kaantymaan
SEW-EURODRIVE:n puoleen.

Huomautuksia

Seuraavat turvaohjeet liittyvat etupaassd MOVIMOT®-kayttolaitteiden kayttéon. Muita
SEW-komponentteja kaytettdessa tulee noudattaa lisaksi kyseisten komponenttien do-
kumenteissa olevia turvaohjeita.

Ota my6s huomioon naiden dokumenttien yksittaisissa luvuissa olevat lisdturvaohjeet.

Yleista
Al koskaan asenna tai ota kayttéon viallisia tuotteita. limoita vaurioista viipymatta kul-
jetusliikkeelle.
MOVIMOT®-kayttolaitteissa voi olla kdytdn aikana liikkuvia tai pyorivia osia seké kuu-
mia pintoja.
Suojakansien luvattomasta poistosta, epaasiallisesta kaytdsta, virheellisestd asennuk-
sesta tai kaytdstd voi aiheutua vakavia henkild- ja omaisuusvahinkoja. Lisatietoja on
laitteita koskevissa dokumenteissa.

Kohderyhma

Asennus-, kayttéonotto-, korjaus- ja huoltotbita saavat suorittaa vain patevat sahko-
alan ammattilaiset (noudata standardia IEC 60364 ja/tai CENELEC HD 384 tai
DIN VDE 0100 ja IEC 60664 tai DIN VDE 0110 seka kansallisia tapaturmien torjunta-
maarayksia).

Naiden perusturvaohjeiden mukaisia sahkdalan ammattilaisia ovat henkil6t, jotka ovat
perehtyneet tuotteen kayttokuntoon saattamiseen, asennukseen, kayttéonottoon ja
kayttdon ja joilla on tehtavan edellyttama ammatillinen koulutus.

Muille kuljetuksesta, varastoinnista, kaytdsta ja havittdmisesta vastaaville henkil6ille
on annettava tehtavan vaatima opastus.

Kompaktikayttdohje — MOVIMOT® MM..D |/



Turvaohjeet

Maaraysten mukainen kaytto

24 Maaraysten mukainen kaytto

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat ovat sahkojarjestelmiin tai koneisiin asennettavia kom-
ponentteja.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajien kayttéonotto (ts. maaraysten mukaisen kaytén aloitta-
minen) on kielletty koneisiin asennuksen yhteydessa niin kauan, kunnes on todettu,
etta kone tayttaa konedirektiivin 2006/42/EY vaatimukset.

Kayttoonotto (ts. maaraysten mukaiseen kayttoon ottaminen) on sallittu vain, mikali
EMC-direktiivin 2004/108/EY vaatimukset tayttyvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat  ja  lisdvarusteet  tayttavat  pienjannitedirektiivin
2006/95/EY vaatimukset. MOVIMOT®-taajuusmuuttajissa sovelletaan vaatimuksenmu-
kaisuusvakuutuksessa mainittuja standardeja.

Tekniset tiedot seka liitdntatiedot kayvat ilmi tyyppikilvestad ja dokumenteista, ja niita
on ehdottomasti noudatettava.

241 Turvatoiminnot

MOVIMOT®-taajuusmuuttajia ei saa kayttaa turvatoiminnoissa, paitsi mikali niiden toi-
minta on kuvattu ja niiden salliminen on mainittu erikseen. Turvallisuuteen vaikuttavat
komponentit on merkitty toiminnallisen turvallisuuden FS-logolla.

242 Nostinkayttosovellukset

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat soveltuvat nostinkayttésovelluksiin vain rajoitetusti, ks.
kayttéohjeen luku "LIsatoiminto 9".

MOVIMOT®-taajuusmuuttajia ei saa kayttaa nostinkayttésovellusten turvalaitteina.

2.5 Kuljetus, varastointi

Kuljetusta, varastointia ja asianmukaista kasittelyd koskevia ohjeita on noudatettava.
limasto-olojen on vastattava kayttdohjeen luvun "Tekniset tiedot" mukaisia olosuhteita.
Ruuvikiinnityksella kiinnitetyt kuljetussilmukat on kiristettava tiukasti. Ne on suunniteltu
kestdmaan MOVIMOT®-kayttolaitteen painoa. Lisdkuormia ei saa asentaa. Tarvittaes-
sa on kaytettava sopivia ja riittdvasti mitoitettuja kuljetusvalineita (esim. koysia).

8 | Kompaktikayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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2.6

2.7

2.8

Asennus

Turvaohjeet
Asennus

Laitteet on pystytettava ja jadhdytettdva asianomaisiin dokumentteihin sisaltyvien oh-
jeiden mukaisella tavalla.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat on suojattava liian suurelta kuormitukselta.

Seuraavat sovellukset ovat kiellettyja, ellei laitetta ole erityisesti suunniteltu kyseiseen
tarkoitukseen:

+ Kayttd rajahdysvaarallisissa tiloissa.

+  Kayttd ymparistdissa, joissa on haitallisia 6ljyja, happoja, kaasuja, hdyryja, polyja,
sateilya jne.

+  Kaytto siirreltavissa sovelluksissa, joissa esiintyy voimakkaita mekaanisia tarina- ja
iskukuormituksia, ks. kayttdohjeen luku "Tekniset tiedot".

Sahkoinen liitanta

Kun kasitelldan jannitteisia MOVIMOT®-taajuusmuuttajia, on noudatettava voimassa
olevia kansallisia tapaturmien torjuntamaarayksia (esim. BGV A3).

Sahkoiset asennukset on tehtédva asianomaisten maaraysten mukaisesti (esim. johdin-
poikkipinta-alojen, varokkeiden, suojamaakytkenttjen osalta). Tuotedokumentit sisal-
tavat tdydentavia ohjeita.

EMC-kelpoista asennustapaa — suojausta, maadoitusta, suodattimien sijoitusta ja joh-
dotusta — koskevat ohjeet ovat luvussa "Asennusmaaraykset". EMC-lainsaadannoén
mukaisten raja-arvojen noudattaminen on laitteiston/koneen valmistajan vastuulla.

Turvatoimenpiteiden ja -laitteiden on oltava voimassa olevien maaraysten mukaisia
(esim. EN 60204-1 tai EN 61800-5-1).

MOVIMOT®-kayttolaitteille on suoritettava eristyksen varmistamiseksi ennen kayttéon-
ottoa standardin EN 61800-5-1:2007, luku 5.2.3.2, mukaiset jannitetarkastukset.

Turvallinen galvaaninen erotus

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat tayttavéat kaikki standardin EN 61800-5-1 mukaiset teho-
ja elektroniikkaliitdnt6jen turvallista erottamista koskevat vaatimukset. Turvallisen erot-
tamisen varmistamiseksi myds kaikkien liitettyjen virtapiirien on taytettdva samat tur-
vallista erottamista koskevat vaatimukset.

Kompaktikayttsohje - MOVIMOT® MM.D |



Turvaohjeet

Kayttd

29

Kaytto

Laitteistot, joihin MOVIMOT®-taajuusmuuttajat asennetaan, on mahdollisesti lisaksi va-
rustettava kulloinkin voimassa olevien turvamaaraysten, kuten teknisid tydvalineita
koskevien lakien ja tapaturmien torjuntamaaraysten, mukaisilla valvonta- ja suojajar-
jestelmilla. Lisasuojatoimenpiteet voivat olla tarpeen, mikali kaytetddn sovelluksia,
joista voi aiheutua lisdvaaroja.

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajat on irrotettu syottéjannitteesta, laitteiden jannitteisiin
osiin tai johtojen liitantdihin ei saa koskea valittdmasti, koska kondensaattorit voivat ol-
la varautuneita. Odota syéttojannitteen pois paalta kytkemisen jalkeen vahintaan 1 mi-
nuutti.

Heti kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa on kayttdjannite, kytkentakotelon on oltava
kiinni, eli MOVIMOT®-taajuusmuuttajan sekd mahdollisten hybridikaapeleiden pistok-
keiden on oltava kytkettyind ja Kkiinnitettyind kaikkia neljaa ruuvia kayttaen.
MOVIMOT®-kayttolaite saavuttaa luvatun kotelointiluokan ja varahtely- ja iskulujuuden
vain, mikali MOVIMOT®-kayttSlaite on kiinnitetty neljalla ruuvilla tiukasti liitantakote-
loon. Kaytté paikalleen tyonnetyn mutta riittamattomasti kiinnitetyn taajuusmuuttajan
kanssa voi lyhentaa kayttolaitteen kayttdéikaa huomattavasti.

Kayttotilan LED-merkkivalojen tai muiden nayttdlaitteiden sammuminen eivat tarkoita
sitd, ettd laite olisi erotettu sdhkoverkosta ja jannitteetdn.

Moottorin pysdhtyminen voi johtua mekaanisesta juuttumisesta tai laitteen siséisista
turvatoiminnoista. Hairién aiheuttajan poistaminen tai kuittaus voivat aiheuttaa kaytto-
laitteen automaattisen uudelleen paalle kytkeytymisen. Jos kaytettava kone ei saa tur-
vallisuussyista kaynnistya itsestdan, erota laite verkosta ennen hairién korjaamista.

HUOMIO! Palovamman vaara: MOVIMOT®-kayttolaitteen ja ulkoisten lisdlaitteiden,
kuten jarruvastuksen jaahdytyselementin, pintalampétila voi ylittaa kaytén aikana
60 °C!

1)  Kompaktikayttoohje - MOVIMOT® MM..D
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3 Tyyppimerkinta

Tyyppimerkinta 3
MOVIMOT®-kayttolaitteen tyyppimerkinta

31 MOVIMOT®-kayttolaitteen tyyppimerkinta

3.11 Tyyppikilpi

Oheisessa kuvassa on esimerkkinda MOVIMOT®-kayttolaitteen tyyppikilpi. Tyyppikilpi

on moottoris

11—

sa.
-
SEWEEUREDRIVE ]l € € @
76646 Bruchsal/Germany LSTED
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONEES-
—01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3-IEC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 Vv 380-500 P54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kw0.3S1  r/min 280/17  Hz13 @)
Th.Kl. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AmB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014399029659147

[11 Tuotenumero

31.2 Tyyppimerkinta

Seuraavassa taulukossa on esimerkkind MOVIMOT®-kayttolaitteen
DRE90L4BE2/MM15/MO tyyppimerkinta:

RF47

RF | Vaihteiston sarja

47 Vaihteiston koko

DRE |Moottorin rakennesarja (DRS, DRE, DRP, DRN)

90L | Suuri moottori

J Roottori C = kupariroottori

J = LSPM-roottori

4 Moottorin napaluku

BE2 |Moottorin lisavaruste (jarru)

MM15 | MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

/

MO |Taajuusmuuttajan lisamalli "

1) Tyyppikilpi osoittaa vain tehtaalla asennetut lisélaitteet.

Toimitettavat mallit ovat luettelossa "MOVIMOT®-vaihdemoottorit".

Kompaktikéyttéohje — MOVIMOT® MM..D 7| ]



Tyyppimerkinta
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppimerkinta

3.2
3.21

3.2.2

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppimerkinta
Tyyppikilpi

Oheisessa kuvassa on esimerkkind MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppikilpi:

Status: 177 10 - A - -- 1510 16 08/14 829
(1] c-‘.' Type: MM15D-503-00 C € [H[
e weww — P# 18215033 S#: 1757110
?‘ " Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= 3380 500V AC |U= 3x0V.. .Uin
D-76646 Bruchsal | = 3.5A AC | = 4A AC N2936
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz ®
k/ln(t)r'\ééy?n-lr-'chter B 51020, . +40°C
I Ul |
Drive Invertor P-Motor 1.5kW / 2HP c Us
18014400467409291

[1] Tuotenumero

Tyyppimerkinta

Seuraavassa taulukossa nakyy esimerkkinda ~ MOVIMOT®-taajuusmuuttajan
MM15D-503-00 tyyppimerkinta:

MM |Tyyppisarja MM = MOVIMOT®
15 Moottoriteho 15=1.5kW
D Versio D
50 Liitantajannite 50 = AC 380 - 500 V
23=AC 200 -240V
3 Liitantatapa 3 = 3-vaiheinen
00 Malli 00 = vakio

Toimitettavat mallit ovat luettelossa "MOVIMOT®-vaihdemoottorit".

12 | Kompaktikayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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3.23

Tyyppimerkinta 3

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppimerkinta

Laitetunniste

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ylapuolella oleva laitetunniste [1] ilmoittaa taajuusmuut-
tajan tyypin [2], taajuusmuuttajan nimikekoodin [3] ja laitteen tehon [4].

[

FJ

@) o—

\
|

<> SEW

030-503-00
8214991/0.37KW
1 min
N\
@ 1O

|
|
|
|

[2] kMM@BI -503-00 }
[3] {182%991/@) STKW q [4]

(1]

9007199712657547
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Tyyppimerkinta

Mallin "Moottorinldheinen asennus" tyyppimerkinta

3.3 Mallin "Moottorinlaheinen asennus” tyyppimerkinta

3.31 Tyyppikilpi

Seuraava kuva esittda tyyppikilvelld varustetun MOVIMOT®-taajuusmuuttajan asen-
nusta moottorin lahelle (alas):

EURODRIVE

Made in Germany
MOVIMOT

3.3.2 Tyyppimerkinta

AR R AR YL 0 O RLIGHAETO e ML 0001

S& o

= ...500V AC
SO#:01.1234567890.0001.14
Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

9007199712662539

Seuraavassa taulukossa nakyy MOVIMOT®-taajuusmuuttajan MM15D-503-00/0/P21/
RO1A/APG4 tyyppimerkintd moottorin Iaheisessa asennuksessa:

MM15D-503-00

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

/

0

Liitantatapa 0=
1=A

P21A

Moottorin laheisen asennuksen adapteri

RO1A

Kytkentakotelon malli

APG4

Pistoliitin moottoriin menevaa liitantaa varten

14 kompaktikayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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Mekaaninen asennus
Yleisia ohjeita

4 Mekaaninen asennus

4.1 Yleisia ohjeita

Kaikkia yleisia turvaohjeita on ehdottomasti noudatettava.

Kaikkia teknisten tietojen ja asennuspaikalle maaritettyjen edellytysten ohjeita on
noudatettava.

MOVIMOT®-kayttolaitteen asennuksessa saa kayttaa vain siihen tarkoitettuja kiinni-
tysmahdollisuuksia.

Kayta vain kiinnitys- ja varmistuselementteja, jotka sopivat olemassa oleviin po-
rauksiin, kierteisiin ja upotuksiin.

4.2 Tarvittavat tyokalut

Ruuviavainsarja

Pistoavain, SW8 mm

Momenttiavain

Ruuviavainsarja

Tarvittavat tasauselementit (aluslevyt, vélirenkaat)

4.3 Asennustyohon ryhtymisen edellytykset

Tarkasta ennen asennusta, etta:

Kayttolaitteen tyyppikilven tiedot vastaavat syéttdverkon arvoja.
Kayttolaite on ehja (ei kuljetuksen tai varastoinnin aikana syntyneita vaurioita).

Ympariston l1ampdtila on kayttéohjeen luvun "Tekniset tiedot" mukainen. Ota huo-
mioon, ettd vaihteen lAmpédtila-alue voi olla rajoitettu, ks. vaihteen kayttéohje.

MOVIMOT®-kayttolaitetta ei saa asentaa seuraavissa haitallisissa ymparistéolo-
suhteissa:

— rajahdysvaarallinen ilmapiiri
— ymparistdssa esiintyy oljyja
— happoja

— kaasuja

— hoyryja

— sateilya

— tms.

Suojaa toisionpuoleiset sateisakselin tiivisteet hiovilta aineilta, mikali ymparistéolo-
suhteet ovat kuluttavia.

Kompaktikayttéohje — MOVIMOT® MM..D
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MOVIMOT®-vaihdemoottorin asennus

44 MOVIMOT®-vaihdemoottorin asennus

441 Toleranssit kokoonpanotoissa

Seuraavasta taulukosta kay ilmi MOVIMOT®-kayttlaitteen akseleiden paiden ja laip-
pojen sallitut toleranssit.

Akselin paa Laippa

Standardin EN 50347 mukainen lapimittatole- | Standardin EN 50347 mukainen kes-
ranssi kiéreunan toleranssi

* 1SOj6 kun @ <26 mm * IS0 j6 kun @ <250 mm

« ISO K6 kun @ =38 mm - <48 mm + 1SO h6 kun @ > 300 mm

* 1SOmM6 kun @ > 55 mm

» Keskioreika normin DIN 332 mukaan,
muoto DR..

4.4.2 MOVIMOT®:in pystytys

HUOMIO

Luvattua kotelointiluokkaa ei voida taata, mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan ei
ole asennettu tai sita ei ole asennettu oikein.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.

+ Mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttaja irrotetaan kytkentakotelosta, se on suojattava
kosteudelta ja polylta.

Ota MOVIMOT®-kayttolaitteen asennuksessa huomioon seuraavat ohjeet ja maarayk-
set:

+  MOVIMOT®-kayttolaitteen saa asentaa vain tasaiselle, varahtelemattémalle ja
kaantojaykalle alustarakenteelle.

* Noudata kayttolaitteen tyyppikilvessa olevia sallittua asennusasentoa koskevia
merkintoja.

» Akselin paista on poistettava korroosiosuoja-aine. Kayta puhdistukseen normaaleja
liuottimia. Liuotinta ei saa paasta laakereihin ja tiivisteisiin (materiaalivaurioiden ris-
ki).

» Kohdista moottori huolellisesti moottoriakseleiden liiallisen kuormituksen valttami-
seksi. Noudata sallittuja poikittais- ja aksiaalivoimia, ks. luettelo "MOVIMOT®-vaih-
demoottorit"!

+ Suojaa akselinpaata iskuilta.

+ Pystyasentoon asennettavat mallit on suojattava suojuksella vieraita esineitd ja
nesteita vastaan.

+ Varmista, ettd jadhdytysilma paasee kiertdmaan esteettd. Valtd muiden laitteiden
poistoilman imemista sisaan.

+ Tasapainota akseliin jalkikdteen asennetut osat puolikkaalla kiilalla (toisioakselit on
tasapainotettu puolikkaalla kiilalla).

+ Olemassa olevat tiivistevesiporaukset on suljettu muovitulpilla. Ne saa avata vain
tarvittaessa.

Avoimia kondenssivesireikia ei saa olla olemassa. Mikali avoimia kondenssivesirei-
kia on, korkeammat kotelointiluokat eivat ole enaa voimassa.

16 Kompaktikayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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Mekaaninen asennus 4

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinldheinen asennus

443 Asennus kosteisiin tiloihin tai ulos

Ota MOVIMOT®-kayttolaitteen asennuksessa huomioon seuraavat ohjeet, mikali kayt-
tolaite asennetaan kosteisiin tiloihin tai ulos:

+ Kayta vain syoéttdjohtoon sopivia kaapelin lapivienteja. Tarvittaessa on kaytettava
supistuskappaleita.

+ Voitele kaapeleiden lapivientiholkkien ja sulkuruuvien kierteet tiivistemassalla ja ki-
rista ruuviliitokset tiukalle. Sivele kaapeleiden lapivientiholkit sen jalkeen viela ker-
taalleen.

+ Tiivistd kaapeleidenn lapiviennit viela huolellisesti.

+ Puhdista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tiivistepinnat huolellisesti ennen uutta
asennusta.

» Mikali korroosiosuojauksessa on vaurioita, korjaa suojapinta.

» Tarkista, soveltuuko tyyppikilven tietojen mukainen kotelointiluokka ympéaristéolo-
suhteisiin.

4.5 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlaheinen asennus

Seuraavasta kuvasta kay ilmi MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlaheisen (alas
tehtavan) asennuksen kiinnitysmitat:

9007199713018763
Rakennekoko Tyyppi A B
1 MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm

MMO03D233-00 — MM07D-233-00

MM22D503-00 — MM40D-503-00
22 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm
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Kiristysmomentit

4.6 Kiristysmomentit

4.6.1 MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan  kiinnitykseen kaytettavat ruuvit kiinnitetdan ristiin
3,0 Nm:n tiukkuuteen (27 Ib.in).

9007199713318923

4.6.2 Sulkutulpat

Kirista potentiometrin f1 ja liitnnan X50 sulkutulpat 2,5 Nm:n tiukkuuteen (22 Ib.in).

9007199713311371
4.6.3 Kaapelilapiviennit
Ota kaapeleiden lapivienneissd huomioon valmistajan tie- [1]
dot ja seuraavat ohjeet:
» Tarkista kierteessa [1] oleva O-rengas.
» Kierteen on oltava 5 — 8 mm pitka [2].
5-8mm[2]
46.4 Kaapelien lapivientiaukkojen sulkutulpat
Sulkutulpat kiristetdan 2,5 Nm:n (22 Ib.in) tiukkuuteen.
322777611
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Kiristysmomentit

4.6.5 Modulaarinen kytkentékotelo

Kytkentakotelon asennuslevylle kiinnittdmiseen kaytettavat ruuvit kiristetdan 3,3 Nm:n
tiukkuuteen (29 Ib.in).

322786187

4.6.6 Liitinten kiristysmomentit

Ota seuraavat liitinten kiristysmomentit huomioon asennustdiden yhteydessa:

{ \

@) ~ @)
/% B TETETNT T §

[3] [1] 21 [3]

9007199713346059

1] 0,8—1,5Nm (7 - 13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11— 14 Ib.in)
3] 2,0-2,4Nm (18 — 21 Ib.in)
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5 Sahkoasennus

51 Yleisia ohjeita

Sahkoisessd asennuksessa on otettava huomioon seuraavat ohjeet:

Kaikkia yleisia turvaohjeita on noudatettava.

Kaikkia teknisten tietojen ja asennuspaikalle maaritettyjen edellytysten ohjeita on
noudatettava.

Kaapeleille on kaytettava soveltuvia kierreliitoksia (kayta tarvittaessa supistimia).
Pistoliitinmallien yhteydessa on kaytettava sopivia liitinvastikkeita.

Kayttamattomat kaapelilapiviennit on suljettava tiiviisti sulkutulpilla.
Kayttamattdomat pistoliittimet on suljettava tiiviisti peitekansilla.

5.2 Asennusohjeet

5.2.1 Verkkokaapelien liitanta

MOVIMOT®-muuttajan nimellisjannitteen ja -taajuuden on vastattava syéttavan ver-
kon arvoja.

Asenna johdonsuoja tulevan verkkojohdon alkupddhan varokelaitteiden
F11/F12/F13 virtakiskojen haarakohdan jalkeen, ks. luku "MOVIMOT®-kayttolait-
teen liittdminen".

F11/F12/F13 sallivat seuraavat varokelaitteet:

— Kayttdluokan gG sulakevarokkeet

— Ominaisuuksien B tai C tehonsuojakytkin:

— Moottorinsuojakytkin

Mitoita varokelaitteet kaapelin poikkipinnan mukaisesti.

SEW-EURODRIVE suosittelee kayttdmaan pulssikoodimenetelmalla mittaavia eris-
tystilan valvontalaitteita janniteverkoissa, joissa on maadoittamaton tahtipiste (IT-
verkot). Siten valtetdan eristystilan valvontalaitteiden mahdolliset turhat laukaisut
taajuusmuuttajan maakapasitanssin vuoksi.

Mitoita kaapelin poikkipinta tulovirran I, mukaisesti mitoitusteholla (ks. kayttéoh-
je, luku "Tekniset tiedot").

2()  Kompaktikayttdohje — MOVIMOT® MM..D
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Asennusohjeet

5.2.2 MOVIMOT®-liitinten sallittu kaapelipoikkipinta
Teholiittimet

Noudata asennustdissa sallittuja kaapelipoikkipintoja:

Teholiittimet

Kaapelin poikkipinta 1,0 mm?- 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)

AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)
Paateholkit * Yksinkertaisessa kytkennassa:

Vain yksipiuhaisia johtimia tai paateholkilla varus-
tettuja joustavia johtimia (DIN 46228, materiaali
E-CU), eristekauluksella tai ilman, saa kytkea.

+ Kaksinkertaisessa kytkennéssa:

Vain paateholkilla varustettuja joustavia johtimia
(DIN 46228-1, materiaali E-CU), ilman eriste-
kaulusta, saa kayttaa.

» Paateholkin sallittu pituus: vahintdan 8 mm

Ohjausliittimet

Noudata asennustdissa sallittuja kaapelipoikkipintoja:

Ohjausliittimet

Kaapelin poikkipinta 0.5 mm? - 1.0 mm?

* Yksisaikeinen johdin AWG20 - AWG17
(paljas johdin)

+ Joustava johdin
(paljas saie)

« Paateholkilla varustettu
johdin ilman eristekaulusta

+ Paateholkilla varustettu 0.5 mm?-0.75 mm?
johdin varustettuna eriste- AWG20 - AWG19
kauluksella
Paateholkit » Vain yksipiuhaisia johtimia tai paateholkilla va-

rustettuja tai ilman sita olevia joustavia johtimia
(DIN 46228, materiaali E-CU) saa kytkea.

» Paateholkin sallittu pituus: vahintdan 8 mm
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Asennusohjeet

5.2.3 Vikavirtasuojakytkimet

A VAROITUS

Sahkodisku vaaran tyyppisen vikavirtasuojakytkimen vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

» Laite voi aiheuttaa tasavirran suojajohtimessa. Jos suoralta tai valilliseltd koske-
tukselta suojataan vikavirtasuojakytkimella (Fl), taajuusmuuttajan syéttdpuolella
saa kayttaa vain tyypin B vikavirtasuojakytkinta (FI).

+ Tavallisen vikavirtasuojakytkimen kayttd suojalaitteena ei ole sallittua. Seka tasa-
ettd vaihtovirralle herkkid vikavirtasuojakytkimia saa kayttda suojalaitteina. Laitteen
normaalissa kaytdssa saattaa esiintyd vuotovirtoja > 3,5 mA.

+ SEW-EURODRIVE suosittelee vikavirtasuojakytkinten kayton valttamista. Mikali vi-
kavirtasuojakytkimen (FI) kayttd on pakollista suoraa tai epasuoraa kosketussuojaa
varten, on otettava huomioon ylla oleva ohje.

5.24 Verkkokontaktori

HUOMIO

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen verkkokontaktorin K11 rydmityskayton
VUOKsi.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.

« Ala kayta verkkokontaktoria K11 (ks. Kytkentikaavio (— B 26)) rydémittdmiseen,
vaan kayta sitd ainoastaan taajuusmuuttajan virran kytkemiseen/katkaisemiseen.
Kayta ryomityskaytdossa komentoja "Oikealle/Pysaytys" tai "Vasemmalle/Pysay-

tys".
» Pida jannite verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi vahintaan 2 s. poiskytkettyna.

» Kayta verkkokontaktorina vain kayttéluokan AC-3 (EN 60947-4-1) mukaisia kontak-
toreita.

7 Kompaktikayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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Asennusohjeet

5.2.5 PE-liitdntaa koskevia ohjeita

A VAROITUS

Sahkoisku PE:n virheellisen liitdnnan vuoksi.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

* Ruuvin sallittu kiristysmomentti on 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).
* PE-litdnnassa on otettava huomioon seuraavat ohjeet.

Ei-sallittu asennustapa Suositus: Asennus massiivista liitéantajoh-
Asennus haarukkakaapelikenkaa dinta kayttamalla
kayttamalla Sallittu enintdan 2,5 mm?:n poikki-
pinnoille

Sallittu kaikille poikkipinnoille

x
& S
;49

[1 \/

9007199577783435 9007199577775243 9007199577779339

[11 M5-PE-ruuveille sopiva haarukkakaapelikenkd

Normaalissa kaytdssd saattaa esiintyd vuotovirtoja = 3,5 mA. Standardin
EN 61800-5-1 vaatimusten tayttdmiseksi on noudatettava seuraavia ohjeita:

» Suojamaadoitus (PE) on asennettava siten, ettd se tayttaa sellaisille laitteistoille,
joissa esiintyy korkeita vuotovirtoja, asetetut vaatimukset.

+ Se tarkoittaa yleensa,
— ettd asennetaan PE-litantakaapeli, jonka poikkipinta on vahintaan 10 mm?.

— tai ettd rinnakkain suojajohtimen kanssa asennetaan toinen PE-liitantakaapeli.
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5.2.6 EMC-mukainen asennus

OHJE

Tata jarjestelmaa ei ole tarkoitettu liitettdvaksi yleiseen pienjanniteverkkoon, josta
syotetaan virtaa asuinalueille.

[0

Kyseessa on tuote, jonka saatavuus on rajoitettua (kategoriat C1 - C4 standardin
EN 61800-3 mukaisesti). Kyseinen tuote voi aiheuttaa EMC-hairi6itad. Kayttdjan on
tarvittaessa estettava hairiét sopivilla toimilla.

Taajuusmuuttajat eivat ole EMC-lain mukaan itsenaisesti toimivia laitteita. Niita voi-
daan kayttda EMC-lain mukaan vasta yhdessa kayttolaitejarjestelman kanssa. Yh-
teensopivuus todetaan kuvatun kaltaiselle CE-tyyppiselle kayttolaitejarjestelmalle. Li-
satietoja on oheisessa jarjestelmakasikirjassa.

5.2.7 Asennuskorkeus yli 1000 m merenpinnan ylapuolella

MOVIMOT®-kéayttolaitteita, joissa on verkkovirta 200 — 240 V tai 380 — 500 V, voi kayt-
tdd myds 1000-4000 m korkeudella merenpinnasta. Seuraavat olosuhteet on otettava
huomioon.

* Yli 1000 m:n korkeudessa meren pinnasta jatkuva nimellisteho alenee vahenty-
neen jaahdytyksen vuoksi: I-redusointi 1 % / 100 m

» Asennuskorkeuden ollessa 2000 — 4000 m meren pinnan ylapuolella koko laitteis-
tolle on tehtava rajoittavia toimenpiteitd, jotka rajoittavat verkon puoleiset ylijannit-
teet kategoriasta Il kategoriaan Il.

5.2.8 Kytke 24 V kayttojannite

Sy6td MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan jannitettd joko ulkopuolisen DC-24-V-jannitteen
tai lisalaitteiden MLU..A tai MLG..A kautta.

5.2.9 Binadariohjaus
Kytke tarvittavat ohjausjohdot.

Kayta ohjausjohtoina vain suojattuja johtoja. Sijoita ohjausjohdot erikseen verkon sy6t-
téjohdoista.

5.2.10 Turvalaitteet

MOVIMOT®-kayttolaitteissa on sisdanrakennetut turvalaitteet ylikuormituksen varalta.
Ulkopuolisia ylikuormituslaitteita ei tarvita.

5.2.11 UL-vaatimusten mukainen asennus

Teholiitinten kenttikaapelointi
Noudata seuraavia ohjeita UL-vaatimusten mukaisessa asennuksessa:
+ Kayta vain 60°-/75-°C-kuparijohtimia.
« Liitinten sallittu kiristysmomentti on 1.5 Nm (13.3 Ib in).

Oikosulkuvirran kesto

Soveltuvat kaytettaviksi virtapiireissa, joiden maksimaalinen oikosulkuvaihtovirta on
200 000 A, kaytettdessa seuraavaa varoketta:

D/ Kompaktikayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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240-V-jarjestelmissa:

250 V min., 25 A maks., sulake
tai 250 V min., 25 A maks., tehokytkin

500-V-jarjestelmissa:

500 V min., 25 A maks., sulake
tai 500 V min., 25 A maks., tehokytkin
Suurin jannite on rajoitettu 500 volttiin.

Haaroitettujen virtapiirien suojaaminen

Sahkoasennus 5

Asennusohjeet

Sisaanrakennettu puolijohdin-oikosulkusuoja ei korvaa haaroitettujen virtapiirien suo-
jausta. Haaroitetut virtapiirit on suojattava US-amerikkalaisen National Electrical Co-
den ja kaikkien paikallisten maaraysten mukaisesti.

Seuraavassa taulukossa on maksimaaliset arvot haaroitettujen virtapiirien suojauksel-

le.

Sarja Sulake Tehokytkin

MOVIMOT® MM..D 250 V/500 V minimi, 250 V/500 V minimi,
25 A maksimi 25 A maksimi

Moottorin ylikuormitussuoja

MOVIMOT® MM..D on varustettu kuorma- ja pydrimisnopeusriippuvaisella ylikuormi-
tussuojalla ja termiselld muistilla poiskytkennan ja jannitehdvién tapauksissa.

Laukaisukynnys on 140 % moottorin mitoitusvirrasta.

Ympariston lampétila

jde

MOVIMOT® MM..D soveltuu kayttddn ymparistdissa, joiden lampétila on vahintdan
40 °C ja enintdan 60 °C, kun lahtdvirtaa on rajoitettu. Jotta nimellislahtévirta voidaan
maarittaa lampdotilojen ylittdessa 40 °C, lahtbvirtaa on pienennettava 3 % jokaista cel-
ciusastetta kohden 40 °C:een ja 60 °C:een valilla.

OHJE

+ Kayta ulkoisena DC 24 V -jannitelahteena vain testattuja laitteita, joissa on rajoi-
tettu 1aht6jannite (U, = 30 V DC) ja rajoitettu l1ahtévirta (1 < 8 A).

» UUL-sertifiointi patee vain, jos laitetta kdytetdan janniteverkoissa, joissa jannite on
enintddn 300 V maata vasten. UL-hyvaksynta ei koske kaytt6a janniteverkoissa,
joissa on maadoittamaton tahtipiste (IT-verkot).
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5.3

L1

MOVIMOT®-kayttolaitteen liitanta

L2

L3
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DC-24-V-sy6ttod
(ulkoinen tai lisalaite MLU..A / MLG..A)
Oikealle/seis (bindaritulo)

Vasemmalle/seis (binaaritulo)

Ohjearvon vaihto f1/f2 (bin&aritulo)

HT1/HT2: Erityisten liitantakaavioiden valiliitti-
met

Valmiusilmoitus
(kosketin kiinni = toimintavalmis)

Jarruvastus BW.. (vain MOVIMOT®-kayttolait-
teessa, jossa ei ole mekaanista jarrua)

Pistoliitin lisalaitteen
BEM tai BES liitantaa varten
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Liitinten oikeal/seis ja vasen/seis toiminta bi-
naariohjausta kaytettaessa:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Pydrimissuunta Pyoérimissuunta
oikealle aktiivi- vasemmalle aktiivinen
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Liitinten f1/f2 toiminnot:
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Liitinten oikea/seis ja vasen/seis toiminnot
RS-485-liitanta-/kenttavdylaohjausta kaytet-
taessa:

Molemmat pydrimissuunnat
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Kayttolaite on lukittu
tai sita ollaan pysayttamassa.
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MOVIMOT®:in ja moottorin valinen yhteys moottorinldheisessa asennuksessa

54 MOVIMOT®:in ja moottorin valinen yhteys moottorinldheisessa
asennuksessa

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja asennetaan moottorinldheisesti (alas), moottorin ja
taajuusmuuttajan valinen yhteys saadaan aikaan valmista hybridikaapelia kayttamalla.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja moottorin véliseen liitintdan saa kayttda vain SEW-
EURODRIVERN hybridikaapelia.

MOVIMOT®-puolella voidaan kayttaa seuraavia malleja:
« A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.41 MOVIMOT® jossa pistoliitin APG4

Mallin APG4 yhteydessa voidaan kayttaa kaytettavasta hybridikaapelista riippuen seu-
raavia liitAntdmahdollisuuksia moottoriin:

Malli A1 A2 A3
MOVIMOT® |APG4 APG4 APG4
Moottori Kaapelin lapi- |ASB4 ISU4
vientiholkki/liit-
timet

Hybridikaa- |01867423  |05930766 |08163251 A DR.63:lle
peli 0816326X A DR.71:lle — DR.132:lle
05932785 L DR.63:lle
05937558 L DR.71:lle — DR.132:lle

9007199713407627

[1]  Liitanta liittimia kayttamalla
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MOVIMOT®:in ja moottorin valinen yhteys moottorinldheisessa asennuksessa

5.4.2 MOVIMOTP® jossa pistoliitin ALA4

Mallin ALA4 yhteydessa voidaan kayttaa kaytettavasta hybridikaapelista riippuen seu-
raavia liitAntdmahdollisuuksia moottoriin:

Malli B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Moottori Kaapelin lapivientiholkki/liittimet | ASB4
Hybridikaa- |08179484 08162085
peli

[11  Liitanta liittimia kayttamalla
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Sahkoasennus 5

MOVIMOT®:in ja moottorin valinen yhteys moottorinldheisessa asennuksessa

5.4.3 Hybridikaapelin liitdnta
Seuraava taulukko osoittaa hybridikaapelin johdinten kytkennan (tuotenumerot

01867423 ja 08179484) ja DR..-moottorin liittimet:

Moottoriliitin moottori
DR..

Johtimen véri/hybridikaapelin merkinta

u1 Musta/U1

Al Musta/V1

w1 Musta/W1

4a Punainen/13

3a Valkoinen/14

5a Sininen/15

1b Musta/1

2b Musta/2

PE-liitanta Vihred/keltainen + suojauksen loppu (sisdsuojaus)

jde

Seuraava kuva esittda hybridikaapelin liitdntda DR..-moottorin liitinkoteloon.

BK/W1

BK/V1

BK/U1

BK/1

BK/2

©C_© O
)\ w2 u2 v2
Ul V1w
O O O

OHJE

Jarrumoottoreissa ei saa asentaa jarrun tasasuuntajaa.

A

P R R KRR R KRR RR R

00002000 0000 0000000 000 0 0 00 e e

LR RRRRRRRIRRRRIIIZ
A 0.0.24

9007200445548683

Jarrumoottoreissa MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ohjaa jarrua suoraan.
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PC:n / kannettavan tietokoneen liitanta

5.5 PC:n / kannettavan tietokoneen liitanta

MOVIMOT®-kayttolaitteissa on diagnoosiliitynta X50 (RJ10-pistoliitanta) kayttéonottoa,
parametrointia ja huoltoa varten.

Diagnoosiliitynta [1] on ylhaalla MOVIMOT®-taajuusmuuttajan paalla sulkutulpan alla.
Irrota sulkutulppa ennen pistokkeen tyontamista diagnoosiliityntaan.

A VAROITUS! MOVIMOT®-kayttdlaitteen kuumien pintojen (erityisesti jaahdyttimen)
aiheuttama palovaara.

Vakava loukkaantumisvaara.

+ Odota kunnes MOVIMOT®-kayttolaite on jaahtynyt riittdvasti ennen siihen koske-
mista.

Diagnoosiliitynnan yhteys tavalliseen tietokoneeseen / kannettavaan tietokoneeseen
tapahtuu liityntatyypin muuntimella USB11A (tuotenumero 08248311).

Toimituksen laajuus:

+ Liittymatyypin muunnin USB11A
+ Kaapeli ja pistoliitanta RJ10

» Liityntakaapeli USB

(1]

®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

9007199713527051
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6
6.1

Kayttoonotto "Easy" 6

Yleisia kayttdonotto-ohjeita

Kayttoonotto "Easy"
Yleisia kayttoonotto-ohjeita

OHJE

Kayttonotossa on ehdottomasti noudatettava luvun "Turvaohjeet" yleisia turvallisuus-
ohjeita.

A VAROITUS

Puristumisvaara puuttuvien tai vaurioituneiden suojusten vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

» Laitteiston suojukset on asennettava maaraysten mukaisesti, ks. myds vaihteis-
ton kayttdohje.

+ Al4 koskaan ota kayttodn laitetta ilman asennettuja suojuksia.

A VAROITUS

Sahkdiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Kytke taajuusmuuttaja jannitteettdmaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

A VAROITUS

Laitteiden virheellinen kayttdytyminen vaarien laiteasetusten johdosta.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

> B P -

* Noudata kayttéonotto-ohjeita.
* Asennuksen saa antaa vain koulutetun ammattihenkiloston suoritettavaksi.

» Vain toimintoon sopivia asetuksia saa kayttaa.

A VAROITUS

Laitteen kuumien pintojen (erityisesti jadhdyttimen) aiheuttama palovaara.
Vakava loukkaantumisvaara.

» Koske laitteeseen vasta kun se on jaahtynyt tarpeeksi.

OHJE

Al irrota tai kiinnita teho- tai signaalijohtoja kaytén aikana hairittéman kayton var-
mistamiseksi.

OHJE

+ lrrota tilatieto-LED:in maalinsuojakansi ennen kayttéonottoa. Irrota tyyppikilpien
maalinsuojakelmut ennen kayttddnottoa.

e e >

+ Pida jannite poiskytkettynd vahintdan 2 s. verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi.
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Hallintalaitteiden kuvaus

6.2 Hallintalaitteiden kuvaus

6.2.1 Ohjearvopotentiometri f1

HUOMIO

Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa f1 ja diag-
noosiliitynnassa on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.

» Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen ohjearvon
asettamisen jalkeen.

Potentiometrilla f1 on kayttétavasta riippuen erilaisia toimintoja:

* Binaariohjaus: Ohjearvon asetus f1
(f1 valitaan liittimesta f1/f2 X6:7,8 = "0")
* Ohjaus RS485:n kautta: Enimmaistaajuuden f_,,. asettaminen
f1 [Hz] 100
751
50+
251
2-
0
18014398838894987
[11 Potentiometrin asento
6.2.2 Kytkin 2
Kytkimella f2 on kayttétavasta riippuen erilaisia toimintoja:
» Binaariohjaus: Ohjearvon asetus 2
(f2 valitaan liittimesta f1/f2 X6:7,8 = "1")
* Ohjaus RS485:n kautta: Minimitaajuuden f;, asetus
/R Kytkin f2
o] Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
= Ohjearvo f2 [Hz] 5 7 |10 | 15|20 | 25| 35|50 |60 | 70 |100
Minimitaajuus [Hz] 2 5 7 1|10 |12 | 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40

6.2.3 Kytkin t1

Kytkinta t1 kaytetdan MOVIMOT®-kayttolaitteen kiihdytyksen saatamiseen. Ramppiai-
ka perustuu ohjearvon askelmuutokseen, jonka suuruus on 1500 1/min (50 Hz).

Kytkin t1
Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Ramppiaika t1 [s] 01(02|03]05|0,7| 1 2 3 5 7 |10
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Kayttoonotto "Easy"

Hallintalaitteiden kuvaus

6

6.2.4 DIP-kytkimet S1 ja S2
HUOMIO
DIP-kytkinten vaurioituminen soveltumattoman tytkalun vuoksi.
DIP-kytkinten vaurioituminen.
» DIP-kytkimia saa kytkea vain niihin sopivilla tydkaluilla, esim. ruuviavaimella, jon-
ka teran leveys on < 3 mm.
* Voima, jolla DIP-kytkin vaihtokytketdan, saa olla enintdan 5 N.
9007199881389579
DIP-kytkin S1:
s1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Merkitys Binaarikoodaus Moottorin- Moottorin PWM- Tyhjakaynti-
RS485-laiteosoite suoja tehoaste taajuus vaimennus
2° 2 2? 2
PAALLA 1 1 1 1 Pois Moottori Muuttuva Paalla
astetta pienempi | (16,8,4 kHz)
POIS 0 0 0 0 Paalla Moottori 4 kHz Pois
sovitettu
DIP-kytkin S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Merkitys Jarrutyyppi [Jarrun tuuletus | Kayttotapa | Pyorimisno- Binadrikoodaus
ilman aktivoin- peuden val- Lisdtoiminnot
tia vonta
2° | 2" | 22 | 28
PAALLA Lisalaitteen jarru Paalla U/ Paalla 1 1 1 1
POIS Vakiojarru Pois VFC Pois 0 0 0 0

Kompaktikayttsohje - MOVIMOT® MM.D | 33



Kayttoonotto "Easy"
DIP-kytkinten S1 kuvaus

6.3 DIP-kytkinten S1 kuvaus
6.3.1  DIP-kytkimet S1/1 — S1/4

RS485-osoitteen valinta MOVIMOT®-kayttolaitteelle bindirikoodausta kayttamal-

I
Desimaa- | 0 |1 |2 |3]4a|5]6|7]8]09/[10]11/12]13]14]15
liosoite

s11 SIx - Ix = x |- x]-[x|-[x|-[x|-]x
S1/2 o Ix x| == x x| -]-[x[x|-]-]x]x
S1/3 ool = x [x I x x| -]=-]-]-Ix|x|x]|x
s1/4 ool el = e = x I x I x [ x x| x| x]|x
X |=0N - |=OFF

Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjauksesta riippuen seuraavat osoitteet:

Ohjaus RS485-
osoite
Binaariohjaus 0
Ohjauslaitteen kautta (MLG..A, MBG..A) 1
Kenttavaylalitynnan kautta (MF..) 1
MOVIFIT®-MC:n kautta (MTM..) 1
Sisaanrakennetulla pienohjauksella (MQ..) varustetun kenttavaylalii- |1-15
tynnan kautta
RS485-masterilla 1-15
Ohjearvomuuntimen MWF11A kautta 1-15

6.3.2 DIP-kytkin S1/5

Moottorinsuoja paalla/pois paalta

Moottorinsuoja on deaktivoitava MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinléheisessa

asennuksessa (alas).

Moottorinsuoja saadaan kuitenkin aikaan kayttamalla TH:ta (bimetallista Iampokytkin-
td). TH avaa anturivirtapiirin, kun nimellislaukaisulampétila saavutetaan (ks. kenttaja-

kolaitteen kasikirja).
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Kayttoonotto "Easy" 6
DIP-kytkinten S1 kuvaus

6.3.3 DIP-kytkin S1/6
Moottoritehotaso alhaisempi

+ Kun DIP-kytkin S1/6 aktivoidaan, MOVIMOT® voidaan kohdistaa moottoriin, jonka
moottoritehotaso on alhaisempi. Laitteiden nimellisteho ei talléin muutu.

« Mikali kaytetaan moottoria, jolla on pienempi teho, MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on
moottorin kannalta yhden tehotason verran suurempi. Kayttdlaitteen ylikuormitetta-
vuutta saa siksi korottaa. Virtaa voidaan nostaa lyhyeksi ajaksi, mika johtaa korke-
ampiin vaantdmomentteihin.

» Kytkimen S1/6 tarkoituksena on saada moottorin huippumomentti kayttdon lyhyeksi
ajaksi. Kulloinkin kyseessa olevan laitteen virtaraja on kytkimen asennosta riippu-
matta aina sama. Moottorinsuojatoiminto sovitetaan kytkimen asennon mukaiseksi.

*  Kun kytkin S1/6 = "ON" kyseisessa kayttdétavassa, moottorin kippaussuoja ei ole
mahdollinen.

+ DIP-kytkimen S1/6 tarvittava asetus riippuu moottorin tyypistd ja siksi myods
MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa olevasta Drive-ldent-moduulista.

Tarkista ensin MOVIMOT®-taajuusmuuttajan Drive-ldent-moduulin tyyppi. Aseta
DIP-kytkin S1/6 seuraavien taulukkojen mukaan.

Moottori jonka toimintapiste on 400 V/50 Hz

Koskee MOVIMOT®-kayttolaitetta, jossa on seuraavat Drive-ldent-moduulit:

Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]
DRS/400/50 Valkoinen 18214371 230/400 50
DRE/400/50 Oranssi 18214398 230/400 50
DRP/230/400 Ruskea 18217907 230/400 50
DRN/400/50 Vaaleansininen 28222040 230/400 50
DIP-kytkimen S1/6 asetus:
Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00
Moottori A-kytkenndssa Moottori A-kytkennassa
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
DR63L4/..
0.25 DRES0SA4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
DRS7184/..
0.37 DRES0S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
DRS71M4/..
0.55 DRESOMA4/. . MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0.75 DRPIOMA4/. . MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80OM4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1.1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE90L4/..
1.5 DRP100M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100M4/..
2.2 DRP100L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100LS4/..
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Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00
Moottori A-kytkennassa Moottori A-kytkennadssa

[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
DRS100M4/..
DRE100LC4/..

3.0 DRP112M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..

4.0 DRE132S4/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..

Moottori jonka toimintapiste on 460 V/60 Hz

Koskee MOVIMOT®-kayttolaitetta, jossa on seuraavat Drive-ldent-moduulit:

Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]
DRS/460/60 Keltainen 18214401 266/460 60
DRE/460/60 Vihred —18214428 266/460 60
DRP/266/460 Beige 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Sinivihred 28222059 266/460 60
DIP-kytkimen S1/6 asetus:
Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00
Moottori K-kytkennassa Moottori A-kytkennassa
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80OM4/..
0.75 DRPIOM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1.1 DRPOOL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE9O0LA4/..
1.5 DRP9OL4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100L4/..
2.2 DRP112M4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.7 DRP132S4/. MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LCA4/..
4.0 DRE13284/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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DIP-kytkinten S1 kuvaus

Moottori 50-/60-Hz-jannitealueella

Koskee MOVIMOT®-kayttolaitetta, jossa on seuraavat Drive-ldent-moduulit:

Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]
DRS/DRE/50/60 Violetti 18214444 220 — 240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Valkovihrea 28222067 220 - 230/380 — 400 50
266/460 60
DIP-kytkimen S1/6 asetus:
Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00
Moottori A-kytkenndssa Moottori A-kytkennassa
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0.25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80M4/..
0.75 DRNSOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
1.1 DRN90S4/. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE90L4/..
1.5 DRN9OLA/ . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LC4/..
3.0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4.0 DRN112M4/.. MM40D.. - - -

Moottori jonka toimintapiste on 380 V/60 Hz (ABT-maarays Brasilialle)

Koskee MOVIMOT®-kayttolaitetta, jossa on seuraavat Drive-ldent-moduulit:

Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]

DRS/DRE/380/60 Punainen 18234933 220/380 60
DIP-kytkimen S1/6 asetus:
Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00

Moottori \-kytkennadssa Moottori A-kytkennédssa

[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DRE80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRE8OM4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DRE90L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4.0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -

Moottori jonka toimintapiste on 400 V/50 Hz ja LSPM-teknologia

Koskee MOVIMOT®-kayttolaitetta, jossa on seuraavat Drive-ldent-moduulit:

Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]
DRE...J/400/50 Oranssi 28203816 230/400 50
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Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]
DRU...J/400/50 Harmaa 28203194 230/400 50
DIP-kytkimen S1/6 asetus:
Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00
Moottori A-kytkenndssa Moottori A-kytkenndssa
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON $1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.25 DRU718J/.. - - MMO3D.. -
DRE71SJ4/..
0.37 DRU71MJ4/ . MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..
0.55 DRUSOSJ4/. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..
0.75 DRUSOMJ4/. . MMO7D.. - MM11D.. -
DRES80SJ4/..
1.1 DRU9OMJ4/ . MM11D.. - MM15D.. -
DRE80MJ4/..
1.5 DRU9OLJ4/. MM15D.. - MM22D.. -
DRE90OMJ4/..
2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DRE9OLJA4/..
3.0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -
4.0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - - -

6.3.4 DIP-kytkin $1/7

Suurimman sallitun PWM-taajuuden asettaminen

+ Kun DIP-kytkin S1/7 = "OFF", MOVIMOT® toimii 4 kHz:n PWM-taajuudella.

+ Kun DIP-kytkin S1/7 = "ON", MOVIMOT® toimii 16 kHz:n PWM-taajuudella (hiljai-
nen). MOVIMOT® kytkee jaahdytyselementeisté ja taajuusmuuttajan kuormitukses-
ta riippuen vaiheittain alhaisemmille tahtitaajuuksille.

6.3.5 DIP-kytkin S1/8

Joutokdynnin varahtelyvaimennus

Kyseinen toiminto vahentaa DIP-kytkimen S1/8 asetuksella = "ON" joutokaynnin yh-
teydessa esiintyvia resonanssivarahtelyja.
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6.4
6.4.1

DIP-kytkinten S2 kuvaus

DIP-kytkin S2/1
Jarrutyyppi

Kayttoonotto "Easy"
DIP-kytkinten S2 kuvaus

+ DIP-kytkimen S2/1 on oltava asennossa "OFF" vakiojarrua kaytettaessa.

» DIP-kytkimen S2/1 on oltava asennossa "ON" lisalaitteen jarrua kaytettdessa.

Moottori Vakiojarru Lisdjarru
[tyyppil [tyyppil
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S2/1 = OFF S2/1=ON
460 V/60 Hz ABNT LSPM-
50-/60-Hz-jannitealue Brasilia Teknologia
DR.63L4 BRO3 -
DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1
DRE80S4 DRU71MJ4
DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRES80S4 DRU80SJ4
DRE8OM4 DRU80MJ4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE8OM4 DRE80SJ4 BE2 BE1
DRE90M4 DRU90MJ4
DRP90L4
DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2
DRE100M4 DRU100MJ4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90LJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4
DRS100LC4 DRU100LJ4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE13254
DRP11284
Suositeltava jarrun jannite
MOVIMOT®-tyyppi (taajuusmuuttaja) Suositeltava
Jarrun jannite

MOVIMOT® MM..D-503, rakennekoko 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, rakennekoko 2 (MM22.. — MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, rakennekoot 1 ja 2 (MMO03.. - MM40..)
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6.4.2 DIP-kytkin S2/2
Jarrun vapautus ilman aktivointia

Kun DIP-kytkimen S2/2 asetuksena = "ON", jarrun vapautus on mahdollista myos sil-
loin, kun kayttdlaitetta ei ole aktivoitu.

Toiminnot binaariohjauksessa

Jarru voidaan vapauttaa bindariohjauksessa asettamalla liittimen f1/f2 X6:7,8 signaali
seuraavien edellytysten tayttyessa:

Liittimen tila Aktivointi- | Vikatila | Jarrutoiminto
RO | Lo | fe |f1R
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8
" "o" "o" Laite Ei laite- | MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
"o" " aktivoitu virhettd |ohjaa jarrua.
Ohjearvo f1
" "o" " Laite Ei laite- | MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
"0" " aktivoitu virhettd |ohjaa jarrua.
Ohjearvo f2
" " "o" Laitetta ei Ei laite- |Jarru on kiinni.
"0" "o" ole aktivoitu |virhetta
" " " Laitetta ei Ei laite- |Jarru on kiinni.
ole aktivoitu |virhetta
"0" "0" "1" | Laitetta ei Ei laite- | Jarru vapautetaan manuaa-
aktivoitu virhetta | lista ajoa varten.”
Kaikki tilat mahdollisia Laitetta ei Laitevi- |Jarru on kiinni.

ole aktivoitu |ka

1) Expert-tilassa parametrin P600 (liitinten konfigurointi) on lisaksi oltava = "0" (oletus) => "Ohjearvon vaih-
to vasen/seis - oikea/seis".
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Toiminnot, kun ohjaus tapahtuu RS485:n kautta

Kayttoonotto "Easy"
DIP-kytkinten S2 kuvaus

Kun ohjaus tapahtuu RS485:n kautta, jarru vapautetaan ohjaussanalla ohjaamalla:

Master MOVIMOT®
[E e oo oo oo oo oo oo oo | PO
'W'”T'[" | POt Ppo2 |  PO3
| pn P2 | P3
-t PI
329547915
PO = prosessin lahtddata Pl = prosessin tulodata
PO1 = ohjaussana PI1 =tilatietosana 1
PO2 = pyorimisnopeus [%] P12 = lahtdvirta
PO3 = ramppi PI3 = tilatietosana 2
DO = binaarilahdot DI = bin&aritulot
Jarru voidaan vapauttaa seuraavien edellytysten tayttyessa asettamalla ohjaussanan
bitiksi 8:
Perusohjauslohko
15 14 |13 |12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Ohjaussana
Ei varattu " Bitti | Bitti| Eiva- | "1"= Ei varattu® "1 10" = vapautus
"9" | "8" | rattu” | reset muuten seis

— Virtuaaliliittimet jarrun vapauttamiseksi ilman kayttolait-
teen aktivointia

Virtuaaliliittimet jarrun sulkemiseksi ja paateasteen lukit-
semiseksi, ohjauskomento "seis"

1) Suositus kaikille vapaille biteille = "0"

Aktivointitila Vikatila Tilabitit 8 Jarrutoiminto
ohjaussanassa

Laite Ei laitevirhetta/ "o" MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

aktivoitu ei tiedonsiirto-aikavalvontaa ohjaa jarrua.

Laite Ei laitevirhetta/ """ MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

aktivoitu ei tiedonsiirto-aikavalvontaa ohjaa jarrua.

Laitetta Ei laitevirhetta/ "o" Jarru on Kiinni.

ei aktivoitu ei tiedonsiirto-aikavalvontaa

Laitetta Ei laitevirhetta/ " Jarru vapautetaan manuaa-

ei aktivoitu ei tiedonsiirto-aikavalvontaa lista ajoa varten.

Laitetta Laitevirhe/ "1" tai "0" Jarru on Kiinni.

ei aktivoitu tiedonsiirto-aikavalvonta
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Ohjearvon valinta binadriohjauksessa

Ohjearvon valinta bindariohjauksessa liittimen f1/f2 X6 tilasta riippuen: 7,8:

Aktivointitila Liitin f1/f2 X6:7,8 Aktiivinen ohjearvo

Laite aktivoitu Liitin f1/f2 X6:7,8 = "0" Ohjearvopotentiometri f1 aktiivi-
nen

Laite aktivoitu Liitin f1/f2 X6:7,8 = "1" Ohjearvopotentiometri f2 aktiivi-
nen

Menettely, kun laite ei ole kdyttovalmis

Mikali laite ei ole kayttdvalmis, jarru suljetaan aina liittimen f1/f2 X6:7,8 tilasta tai oh-
jaussanan bitista 8 riippumatta.

LED-naytto

Tila-LED vilkkuu kausittain nopeasti (t,ss5 : t,s = 100 ms : 300 ms), kun jarru on va-
pautettu manuaalista ajoa varten. Se koskee seka binaariohjausta ettda RS485:n kaut-
ta tapahtuvaa ohjausta.

6.4.3 DIP-kytkin S2/3
Kayttotapa
+ DIP-kytkin S2/3 = "OFF": VFC-kayttd nelinapaisille moottoreille
» DIP-kytkin S2/3 = "ON": U/f-kayttd varattu erikoistapauksille

6.4.4 DIP-kytkin S2/4
Pyorimisnopeuden valvonta

Kayntinopeuden valvontaa (S2/4 = "ON") kaytetdan kayttolaitteen suojaamiseen sen
jumiutuessa.

Mikali kayttolaitetta kaytetdan virtarajalla kauemmin kuin 1 sekunnin ajan kdyntinopeu-
den valvonnan (S2/4 = "ON") ollessa aktiivinen, MOVIMOT®-taajuusmuuttaja laukai-
see kayntinopeuden valvonnan virheen. MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tila-LED osoit-
taa virheen vilkkumalla hitaasti punaisena (virhekoodi 08). Kyseinen virhe ilmenee
vain, kun virtaraja on saavutettu jatkuvasti viiveajan keston ajan.

6.4.5 DIP-kytkimet S2/5 - S2/8
Lisatoiminnot

DIP-kytkinten S2/5 - S2/8 bindarikoodauksen johdosta voidaan aktivoida lisatoiminto-
ja. Lisatoiminnot on kuvattu yksityiskohtaisesti kayttéohjeessa. Mahdolliset lisatoimin-
not aktivoidaan seuraavalla tavalla:

Desimaali-| 0 (1 |2 |3 |4 |56 |7 |8 |9 [10(11/12|13|14 |15
arvo

S2/5 - X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-]X
S2/6 - |- X|X|-|-[X|X|-]|-|X|X|-]|-|X|X
S2/7 - - -|-|X| X[ X|X|-]|-]|-|-|X|X|X|X
S2/8 - =-l-|-]-1-]-|-|X|X[|X|X|X|X|X|X

A) | Kompaktikayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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Kayttddnotto bindariohjauksella

6.5 Kayttoonotto binaariohjauksella

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

) + Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

1. Irrota MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelosta:

2. Tarkista, ettda MOVIMOT®-kayttolaite on asennettu mekaanisesti ja sahkoisesti
maaraysten mukaisesti.

Ks. luku "Mekaaninen asennus" ja "Sahkbdasennus".

3. Varmista, ettéd DIP-kytkimet S1/1-S1/4 ovat asennossa "OFF" (= osoite 0). Eli
MOVIMOT®:ia ohjataan bin&arisesti liitinten kautta.

4. Aseta 1. pydrimisnopeus ohjearvopotentiometristd f1 (aktiivinen, kun liitin f1/f2
X6:7,8 ="0") paalle, tehdasasetus: n. 50 Hz (1500 1/min).

f1 [Hz]100%-

75

T o

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[1] Potentiometriasetus

5. HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa
f1 ja diagnoosiliitynndssa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.
+ Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.
6. Aseta 2. pyorimisnopeus kytkimesta f2 (aktiivinen, kun liitin f1/f2 X6,7,8 = "1").

Kytkin f2
Asento 0|12 3|45 |6|7|8]9]10
Ohjearvo f2 [Hz] 57 |10|15|20 | 2535|5060 |70|100

Kompaktikayttéohje — MOVIMOT® MM..D
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Kayttoonotto "Easy"
Kayttdonotto bindariohjauksella

Kaytén aikana 1. pydrimisnopeutta voi muuttaa ulkoa pain paasylld varustetulla oh-
jearvopotentiometrilld f1 portaattomasti.

Kayntinopeudet f1 ja f2 voidaan asettaa toisistaan riippumatta.

7. Aseta ramppiaika kytkimella t1.

Ramppiaika perustuu ohjearvon askelmuutokseen, jonka suuruus on 1500 1/min

(50 Hz).
Kytkin t1

Asento o|1]|2|3|4|5|6|7|8]9]10
Ramppiaika t1 [s] 0,1/0,2/0,3|05|0,7]| 1 3|5 10

8. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelolle ja ruuvaa se kiinni.

9. Kytke ohjausjannite DC 24 V ja verkkojannite paalle.

Taajuusmuuttajan kytkentatasosta riippuvainen kayttaytyminen

Seuraavassa taulukossa nakyy MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kayttdytyminen ohjaus-
liitinten tasosta riippuen:

Taajuusmuutta- Liitintaso Tilatie-
[ ka‘f"t;ralytym" Verkko | 24v | f1/i2 | mysts- | vasta- | 1OLED
paivaan/ | paivaan/
Seis Seis
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Taajuusmuuttaja 0 0 X X X Pois
pois
Taajuusmuuttaja 1 0 X X X Pois
pois
Seis, ei verkkoa 0 1 X X X Vilkkuu
keltaise-
na
Stop 1 1 X 0 0 Keltai-
nen
Pyo6rimissuunta 1 1 0 1 0 Vihrea
oikealle f1:l1a
Pyo6rimissuunta 1 1 0 0 1 Vihrea
vasemmalle f1:11a
Pydrimissuunta 1 1 1 1 0 Vihrea
oikealle f2:lla
Pyo6rimissuunta 1 1 1 0 1 Vihrea
vasemmalle f2:lla
Stop 1 1 X 1 1 Keltai-
nen
Selitykset:

0 = eijannitetta

6
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Kayttddnotto bindariohjauksella

1 =jannite

X = mika tahansa
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Kayttoonotto "Easy"
Taydentavia ohjeita moottorinldheisessa (alastehdyssad) asennuksessa

6.6 Taydentavia ohjeita moottorinlaheisessa (alastehdyssa) asennuksessa

Ota MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlaheisessa (alas tehdyssa) asennuksessa
huomioon liséksi seuraavat ohjeet:

6.6.1 Tarkista liitetyn moottorin liitantatapa

Tarkasta oheisesta kuvasta, ettda MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valittu liitintatapa vas-
taa litetyn moottorin liitdntatapaa.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi

O O O

337879179

Jarrumoottoreissa ei moottorin liitintarasiaan saa asentaa jarrun tasasuuntaa-
jaa!

6.6.2 Moottorinsuoja ja pyorimissuunnan aktivointi
Liitetyn moottorin on oltava varustettu TH:lla

* TH:n on oltava johdotettu seuraavalla tavalla RS485:n kautta tapahtuvassa ohjauk-
sessa:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

A gl |T|e 3T e
< D st < | @ < e
g |glg gl |glg g |g|¢
LGS g6 LGS
TH TH TH
483308811

[A] Molemmat pyérimissuunnat on aktivoitu.
[B] Vain pyoérimissuunta vastapaivaan on aktivoituna.
[C] Vain pyoGrimissuunta myotapaivaan on aktivoitu.

+ SEW-EURODRIVE suosittelee, ettd TH kytketdan bindariohjauksessa rivissa "Val-
miusilmoitus"-releen kanssa (ks. seuraava kuva).

— Ulkoisen ohjauksen on valvottava valmiusilmoitusta.

6
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— Heti kun valmiusilmoitusta ei ole enda olemssa, kayttolaite on kytkettava pois
paalta (littimet R (3 X6:11,12 ja L ) X6:9,10 ="0").

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26

K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.6.3 DIP-kytkin
DIP-kytkimen S1/5 on oltava MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlédheisesséa (alas
tehdyssa) asennuksessa tehdasasetuksesta poiketen asennossa "ON":
S1 1 2 3 4 5 6 7 8
Merkitys Binaarikoodaus Moottorin- Moottorin PWM- Joutokaynti-
RS485-laiteosoite suoja tehoaste taajuus vaimennus
2° 2! 2? 2
PAALLA 1 1 1 1 Pois Moottori Muuttuva Paalla
astetta pienempi | (16,8,4 kHz)
POIS 0 0 0 0 Paalla Sovitettu 4 kHz Pois

A8 kompaktikayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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Taydentavia ohjeita moottorinldheisessa (alastehdyssad) asennuksessa

6.6.4 Jarruvastus

« Jarruvastus on kytkettava jarruttomissa moottoreissa MOVIMOT®-kytkentékote-
loon.

(xi:14]

BW1/BW2

+ Jarrumoottoreissa, joissa ei ole lisalaitetta BEM, ei saa kytked jarruvastusta
MOVIMOT®:iin.

+ Jarrumoottoreissa, joissa on lisdlaite BEM ja ulkoinen jarruvastus, ulkoinen jar-
ruvastus BW ja jarru on liitettdva seuraavalla tavalla.

(xi:14]

BW

BEM

00(00(20
ANAC|O

BE/BR

o3} s}
225

9007199895472907

6.6.5 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan asennus kenttijakolaitteessa

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja asennetaan kenttijakolaitteessa moottorinlaheisesti
(alas), on otettava huomioon kyseessa olevien kenttéavaylakasikirjojen ohjeet.
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Yleisia kayttéonotto-ohjeita

7 Kayttoonotto "Easy" RS485-liitantaa/kenttavaylaa kayttamalla

71 Yleisia kayttoonotto-ohjeita

> B P -

e e >

OHJE

Kayttonotossa on ehdottomasti noudatettava luvun "Turvaohjeet" yleisia turvallisuus-
ohjeita.

A VAROITUS

Puristumisvaara puuttuvien tai vaurioituneiden suojusten vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

» Laitteiston suojukset on asennettava maaraysten mukaisesti, ks. myds vaihteis-
ton kayttdohje.

+ Al4 koskaan ota kayttodn laitetta ilman asennettuja suojuksia.

A VAROITUS

Sahkdiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Kytke taajuusmuuttaja jannitteettdmaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

A VAROITUS

Laitteiden virheellinen kayttdytyminen vaarien laiteasetusten johdosta.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

* Noudata kayttéonotto-ohjeita.

» Asennuksen saa antaa vain koulutetun ammattihenkiléston suoritettavaksi.

» Vain toimintoon sopivia asetuksia saa kayttaa.

A VAROITUS

Laitteen kuumien pintojen (erityisesti jadhdyttimen) aiheuttama palovaara.
Vakava loukkaantumisvaara.

» Koske laitteeseen vasta kun se on jaahtynyt tarpeeksi.

OHJE

Al irrota tai kiinnita teho- tai signaalijohtoja kaytén aikana hairittéman kayton var-
mistamiseksi.

OHJE

+ lrrota tilatieto-LED:in maalinsuojakansi ennen kayttéonottoa. Irrota tyyppikilpien
maalinsuojakelmut ennen kayttddnottoa.

+ Pida jannite poiskytkettynd vahintdan 2 s. verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi.

5() ' Kompaktikayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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Kayttddnotto

7.2 Kayttoonotto

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

) + Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen

seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

1. Irrota MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelosta:

2. Tarkista, ettda MOVIMOT®-kayttolaite on asennettu mekaanisesti ja sahkoisesti
maaraysten mukaisesti. Ks. luku "Mekaaninen asennus" ja "Sahkdasennus".

3. Aseta DIP-kytkimistd S1/1 - S1/4 oikea RS485-0soite.

SEW-kenttavaylojen (MF../MQ..) tai MOVIFIT®:in yhteydessa asetetaan aina

osoite "1".

Desimaa- | 0 |1 (2 |3 |4 |5 6|78 10 |11 |12 |13 {14 | 15
liosoite

S11 - X| =X |- | X|-| X |- - X| - X|-]|X
S$1/2 - = X | X|=-]|-|X| X |- X| X | -|-]1X|X
S$1/3 - -] =- =X | X|X| X |- - |- X | X | X ]| X
S1/4 - =-]=-1=-1=-1-1-1-1X X| X | X[ X|X|X

X |=ON = OFF
4. Aseta minimitaajuus f.,, kytkimella f2.

Kytkin 2

Asento 0|1 213|456 |7|8|9]10
Minimitaajuus f;, [Hz] 2 5|7 (1012|1520 | 25|30 | 35| 40

5. Mikali ramppiaikaa ei maariteta kenttavaylan kautta, aseta ramppiaika kytkimesta

t1.

Ramppiaika koskee ohjearvohyppya 1500 1/min (50 Hz).

Kytkin t1
Asento 0| 1 2|1 3|4 |5 |6 |7 9 |10
Ramppiaika t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 315|710

6. Tarkista, onko toivottu pydrimissuunta aktivoitu.

Myotapai- Vastapai- |Merkitys
vaan/Seis vaan/Seis
Aktivoitu Aktivoitu *  Molemmat pydrimissuunnat on aktivoitu.
« Yo
N -
— —|o
x XX
2l €
[a\] o

Kompaktikayttsohje - MOVIMOT® MM.D | 51



Kayttoonotto "Easy" RS485-liitantaa/kenttavaylaa kayttamalla
Kayttdonotto

Myotapai- Vastapai- |Merkitys

vaan/Seis vaan/Seis

Aktivoitu Ei aktivoitu |+ Vain pydrimissuunta oikealle on aktivoituna.
- ~ » Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kayton pysahty-
N misen.
- - o
© ©|o
x XX
3zl |CC
N [0 N}

Ei aktivoitu Aktivoitu * Vain pyoérimissuunta vastapaivaan on aktivoituna.
=y S . Myétépéivéén-ohjearvo aiheuttaa kaytén pysahty-
N I misen.
— — [
x X[ X
2zl |CG
8\ o

Ei aktivoitu Ei aktivoitu |+ Laite on lukittu tai kayttolaite pysaytetaan.

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

@,
Nn
s
X
>
A
[§\]

7. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentékotelolle ja ruuvaa se kiinni.
8. Aseta ohjearvopotentiometristd f1 vaadittava suurin py6rintdnopeus.
T 3T L S e

—— (=) =
\J:LWWW 2] AR RE RN

012345678910 [
18014398838894987

[11 Potentiometrin asento

9. HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa
f1 ja diagnoosiliitynndssa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.
+ Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.
10.Kytke ohjausjannite DC 24 V ja verkkojannite paalle.

Toimintaa koskevia ohjeita yhdessa RS485-masterin kanssa on kayttdohjeen luvussa
"Toiminta RS485-masterin kanssa".

Toimintaa koskevia ohjeita yhdessa kenttavaylaliityntdjen kanssa on kyseessa olevis-
sa kenttavaylakasikirjoissa.
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8 Huolto
8.1

Tila- ja virhenaytto

Huolto
Tila- ja virhenayttd

8

8.1.1 Tila-LEDin merkitys
Tilatieto-LED on MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ylapuolella.
Kolmivérinen tilatieto-LED signalisoi MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kaytto- ja virhetilo-
ja.

LED Merkitys Mahdollinen syy

Vari Kayttotila Virhe-

Tila koodi

Pois Ei kayttdvalmis 24 V-kayttdjannite puuttuu.

Keltainen Ei kayttdvalmis Itsetestausvaihe kdynnissa tai 24-V-kayttéjannite paalla, mutta

tasaisesti vilkkuva

verkkojannite ei OK.

Keltainen
tasaisesti nopeasti vilk-
kuva

Kayttovalmis

Jarrun vapautus kayttolaitteen ollessa aktivoimaton (vain kun
S2/2 ="ON")

Keltainen
palaa jatkuvasti

Kayttovalmis,
mutta laite lukittu

24 V -sy6tto ja verkkojannite OK, mutta ei vapautussignaalia.

Mikali kayttolaite ei toimi aktivoinnin yhteydessa, tarkista kayt-
téonotto!

Keltainen
vilkkuu 2 x, tauko

Kayttovalmis,

mutta tilana kasi-
kaytto ilman akti-
vointia

24 V -kayttojannite ja verkkojannite OK.
Lopeta kasikayttd automaattikayton aktivoimiseksi.

Vihreéal/keltainen
vaihtuvalla varilla

Kayttovalmis,
mutta aikavalvon-

Hairi6 syklisessa tiedonsiirrossa.

vilkkuva ta

Vihred Laite aktivoitu Moottori on kdynnissa.
palaa jatkuvasti

Vihrea Virtaraja Kaytto toimii virtarajalla.
tasaisesti nopeasti vilk- | aktiivinen

kuva

Vihrea
tasaisesti vilkkuva

Kayttovalmis

Seisonta-virtatoiminto on aktiivinen.

Vihred/punainen/
vihred

vaihtuvalla varilla
vilkkuva, tauko

Lokalisointitoi-
minto aktiivinen

Lokalisointitoiminto on aktivoitu.

Ks. parametri 590.

Punainen
vilkkuu 2 x, tauko

Vika 07

Valipiirin jannite liian suuri.
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LED Merkitys Mahdollinen syy
Vari Kayttotila Virhe-
Tila koodi
Punainen Vika 08 Vika pyorimisnopeuden valvonnassa (vain kun S2/4 = "ON")
vilkkuu hitaasti tai lisdtoiminto 13 on aktiivisena.
Vika 09 Kayttddnottovika
Lisatoiminto 4, 5, 12 (S2/5 — S2/8) ei ole sallittu.
Vika 15 Virhe 24-V-kayttdjannite
Viat 17 — 24, 37 |CPU-vika
Viat 25, 94 EEPROM-vika
Viat 38, 45 Vika laite-, moottoritiedoissa
Vika 44 Virtaraja on ylitetty kauemmin kuin 500 ms:n ajan. (vain lisatoi-
minnossa 2)
Vika 90 Moottori-muuntajayhdistelméa on vaara.
Vika 97 Vika parametritietueen siirrossa
Vika 99 Laiteohjelmisto ei tule lisalaitetta MLK31A
(vain MOVIMOT® jossa on AS-Interface).
Punainen Vika 01 Paateasteen ylivirta
vilkkuu 3 , tauko Vika 11 Paateasteen ylikuumeneminen
Punainen Vika 84 Moottorin ylikuormitus
vilkkuu 4 x, tauko
Punainen Vika 4 Jarruhakkurin vika
vilkkuu 5 x, tauko Vika 89 Jarrun ylilampétila

Moottori—taajuusmuuttajayhdistelma on vaara.

Liittimiin X1:13 — X1:15 on yhdistetty samanaikaisesti jarru ja
jarruvastus. Se ei ole sallittua.

Punainen Vika 06 Verkkovaiheen puuttuminen
vilkkuu 6 x, tauko Vika 81 Kaynnistysehto"

Vika 82 Lahtovaiheet on keskeytetty. "
Punainen Ei kayttévalmis Tarkasta 24 V syotto.

palaa jatkuvasti Tarkasta, ettd kaytdssa on suodatettu tasajannite (jaanndsaal-

toisuus enintaan 13 %).

1) vain nostinkayttdsovelluksissa

Tilatieto-LED:in vilkkukoodit

Tasaisesti vilkkuva: LED 600 ms paalla, 600 ms pois paalta

Tasaisesti nopeasti vilkkuva: LED 100 ms paalla, 300 ms pois paalta

Vilkkuu varia vaihtaen: LED 600 ms vihred, 600 ms keltainen

Vilkkuu varia vaihtaen, tauko: LED 100 ms vihrea, 100 ms punainen, 100 ms vihrea, 300 ms
tauko

N x vilkkuva, tauko: LED N x (600 ms punainen, 300 ms pois paalta), sen jalkeen

LED 1 s pois paalta
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8.2 Vikaluettelo
Seuraavasta taulukosta on apua vian etsinnassa:
Koodi |Virhe Mahdollinen syy Toimenpide
- Tiedonsiirron Puuttuva yhteys L, RS+, Tarkasta liitdnnat, erityisesti maa, ja korjaa se.
aikavalvonta RS- MOVIMOT®:in ja
(Moottori pysahtyy, ei RS485-masterin valilla
vikakoodia) EMC-vaikutus Tarkasta datakaapelien suojaus ja paranna si-
ta tarvittaessa.
Vaara tyyppi (syklinen) Tarkista masteriin liitettyjen MOVIMOT®-kéayt-
asyklisessa datasiirrossa, |tdlaitteiden lukumaara. Mikali aikavalvonnan
protokolla-aikavali yksittais- | aika on esim. 1 s., enintdan 8 MOVIMOT®-
ten sanomien valilld suu- | kayttdlaitetta saa liittda slave-yksikkdina sykli-
rempi kuin aikavalvonnan |sessa tiedonsiirrossa.
asetettu aika. Lyhenné sahkejakson pituutta, pidenné aika-
valvonnan aikaa tai valitse sahkeen tyypiksi
"asyklinen".
- Syottojannitetta ei | Valipiirin jannite liian pieni, | Tarkasta verkkokaapeleiden ja -jannitteen kat-
ole olemassa verkkokatkos havaittu. kos.
(Moottori pysahtyy, ei
vikakoodia)
- 24-V-virransyottoa |24-V-syottojannitetta ei ole- | Tarkasta 24-V-syoéttojannitteen mahdollinen
ei olemassa massa. katkos.
(Moottori pysahtyy, ei Tarkasta 24-V-sy6ttojannitteen arvo.
vikakoodia) Sallittu jannite: DC 24 V + 25 %, EN 61131-2,
jaanndsaaltoisuus enint. 13 %
Moottori kdynnistyy uudelleen automaattisesti
heti, kun verkkojannite saavuttaa normaalit ar-
vot.
AUX-Power-syéttojannitet- | Tarkasta AUX-Power-syéttdjannitteen mahdol-
ta ei olemassa. linen katkos.
(vain MOVIMOT® jossa on | Tarkasta AUX-Power-sy6tt6jannitteen arvo.
AS-liitynta) Sallittu jannite: DC 24 V + 25 %, EN 61131-2,
jdanndsaaltoisuus enint. 13 %
Moottori kaynnistyy uudelleen automaattisesti
heti, kun verkkojannite saavuttaa normaalit ar-
vot.
01 Paateasteen ylivirta | Oikosulku taajuusmuutta- | Tarkasta, ettei muuttajan 1ahdon ja moottorin
jan lahddssa valisessa yhteydessa tai moottorin kaamityk-
sessa ole oikosulkuja.
Kuittaa virhe. "
04 Jarruhakkuri Ylivirta jarrulahddssa, vas- | Tarkista/vaihda vastuksen liitanta.

tus viallinen, vastus liian
pieniresistanssinen

Jarrukelan oikosulku

Vaihda jarru.
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Koodi |Virhe Mahdollinen syy Toimenpide

06 Vaihekatkos Vaihekatkos Tarkasta, puuttuuko verkon tulojohdoista vai-

(Vian voi tunnistaa he.
kayttolaitteen ollessa Kuittaa virhe".
kuormitettuna)
07 Vilipiirijannite lilan |Ramppiaika liian lyhyt. Pidenna ramppiaikoja.
suun Kuittaa virhe".
Jarrukelan/jarruvastuksen | Tarkista/korjaa jarruvastuksen/jarrukelan liitan-
virheellinen liitanta ta.
Kuittaa virhe".
Jarrukelan/jarruvastuksen | Tarkista jarrukelan/jarruvastuksen sisainen re-
vaara sisainen resistanssi | sistanssi (katso kayttdohje, luku "Tekniset tie-
dot").
Kuittaa virhe".
Jarruvastuksen terminen Mitoita jarruvastus oikein.
ylikuormitus, jarruvastus Kuittaa virhe?
mitoitettu vaarin '
Verkon tulojannitteen vaara | Tarkista verkon tulojannitteen jannitealue.
jannitealue Kuittaa virhe".
08 Pyorimisnopeuden |Pydrimisnopeuspoikkeama | Vahenna kayton kuormitusta.
valvonta virtarajalla kayton vuoksi Kuittaa virhe”

09 Kayttéonotto Virheellinen Drive-ldent- MOVIMOT®:issa, jossa on 230-V-virransyotto,
moduuli MOVIMOT®:issa, | kaikki Drive-ldent-moduulit eivat ole sallittuja
jossa on 230-V-virransyotto | (ks. kayttdohje, luku "Drive-ldent-moduulin yh-

teensopivuus").

Tarkista/korjaa Drive-ldent-moduuli.
AS-liitynnalla varustetussa | Korjaa DIP-kytkimen S2/5 — S2/8 asetus.
MOVIMOT® MM..D:ss4 li-
satoiminnot 4, 5, 12 eivat
ole sallittuja.

1 Paateasteen Jaahdytyselementti likaan- | Puhdista jadhdytyselementti.

terminen ylikuormi- |tunut. Kuittaa virhe”

tus tai laitteen sisai- i

nen vika Ympariston Iampdtila lian | Alenna ymparistdn lampdtilaa.
korkea. Kuittaa virhe".
MOVIMOT®-kayttolaitteen | Esta ylikuumeneminen.
ylikuumeneminen. Kuittaa virhe".
Kayttolaitteen kuormitus Vahenna kayton kuormitusta.
liian suuri. Kuittaa virhe".

15 24-V-valvonta 24 V -kayttojannitteen jan- | Tarkista 24 V-jannitesyotto.
nitekatkos Kuittaa virhe".

17 - 24 |CPU-vika CPU-vika Kuittaa virhe.

37
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Koodi |Virhe Mahdollinen syy Toimenpide
25 EEPROM-vika Vika paasyssa Aseta parametri P802 tilaan "Toimitustila".
EEPROMeiin Kuittaa virhe".
Parametroi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja uu-
delleen.
Mikali vika toistuu, ota yhteys SEW-huoltopal-
veluun.
26 Ulkoinen liitin Liittimessa X6: 9,10 ei ole |Korjaa/kuittaa ulkoinen virhe.
ulkoista signaalia
38 Vikakoodi 38 Siséinen vika Ota yhteyttd SEW-huoltopalveluun.
43 Tiedonsiirto-aika- | Tiedonsiirto-aikavalvonta | Tarkista RS485:masterin ja MOVIMOT®-taa-
valvonta RS485:n kautta tapahtu- juusmuuttajan valinen tiedonsiirtoyhteys.
vassa syklisessa tiedonsiir- | y,;omi01 Kayttolaite aktivoidaan jalleen kun
rossa. tiedonsiirto on taas luotu.
I’;‘I’tseft'zef:s;'tszz krzﬁto_' Tarkista RS485-masteriin liitettyjen slave-yksi-
neta | e P | kéiden lukumaara. Mikali MOVIMOT®-taajuus-
pia jarrutetaan ja se luki- : : .
taan muuttajan aikavalvonta-aika on asetettu
) 1 s:ksi, RS485-masteriin saa liittaa syklisessa
tiedonsiirrossa enintdan 8 MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajaa (slave-yksikkoa).
Sisainen tiedonsiirtovirhe | Ota yhteyttda SEW-huoltopalveluun.
(vain MOVIMOT® MM..D
jossa on AS-liitynta)
44 Virtaraja Asetettu virtaraja on ylitetty | Pienenna kuormitusta tai korota kytkimen 2
ylitetty kauemmin kuin 500 ms:n | virtarajaa (vain lisdtoiminnossa 2).
ajan. Virhe on aktiivinen
vain lisatoiminnossa 2. Ti-
la-LED vilkkuu punaisena.
81 Kaynnistysehdon Muuttaja ei saanut mootto- | Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja
vika riin esimagnetointiajan ai- | moottorin valinen yhteys.
kana tarvittavaa virtaa.
Moottorin mitoitusteho liian
pieni muuttajan nimelliste-
hoon nahden.
82 Virhe 1aht6 auki Kaksi laht6vaihetta tai kaik- | Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja

ki lahtovaiheet katkenneet.

moottorin valinen yhteys.

Moottorin mitoitusteho liian
pieni muuttajan nimelliste-
hoon nahden.

Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja
moottorin valinen yhteys.
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Koodi |Virhe Mahdollinen syy Toimenpide

84 Moottorin MOVIMOT®-taajuusmuutta- | Kytke DIP-kytkin S1/5 asentoon "ON".
terminen jan moottorinlaheisessa

ylikuormitus

asennuksessa, moottorin-
suoja aktiivinen.

Kuittaa virhe".

Tehoaste on saadetty vaa-
rin MOVIMOT®-taajuus-
muuttajan ja moottorin yh-
distelmissa.

Tarkista DIP-kytkimen S1/6 asento.

Kuittaa virhe".

Ympariston lampdtila liian
korkea.

Alenna ymparistdn lampétilaa.

Kuittaa virhe".

MOVIMOT®-kaytt6laitteen
ylikuumeneminen.

Esta ylikuumeneminen.

Kuittaa virhe".

Moottorin kuormitus liian
suuri.

Vahenna moottorin kuormitusta.

Kuittaa virhe".

Pyorimisnopeus liian alhai-
nen.

Suurenna pyo6rimisnopeultta.
Kuittaa virhe".

Mikali virhe ilmoitetaan het-
ki ensimmaisen vapautuk-
sen jalkeen.

Tarkista moottorin ja MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajan yhdistelma.

Kuittaa virhe".

Moottorin lampétilan val-
vonta (kdamityksen TH-ter-
mostaatti) on lauennut kay-
tettdessd MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajaa lisatoimin-
non 5 ollessa valittuna.

Vahenna moottorin kuormitusta.

Kuittaa virhe".

tus

tus moottorille ei ole sallit-
tua.

89 Jarrun ylilampétila |Jarrukelan terminen yli- Pidenna ramppiaikoja.
kuormitus Kuittaa virhe.
Jarrukela on viallinen. Ota yhteytta SEW-huoltopalveluun.
Jarrukela ja jarruvastus lii- | Kytke kayttolaitteeseen joko jarru tai jarruvas-
tetty. tus.
Taajuusmuuttaja ei sovi Tarkista moottorin (jarrukela) ja MOVIMOT®-
moottoriin. taajuusmuuttajan yhdistelma.
(vain kun virhe esiintyy en- | Tarkista/korjaa DIP-kytkinten S1/6 ja S2/1
simmaisen aktivoinnin jal- |asetukset.
keen) Kuittaa virhe".

90 Paateasteen tunnis- | Taajuusmuuttajan kohdis- | Tarkista/korjaa DIP-kytkinten S1/6 ja S2/1

asetukset.

Tarkista/korjaa liitetyn moottorin kytkentatapa.

Tarkista, sopiiko Drive-ldent-moduuli moottoril-
le ja onko se kiinnitetty oikein.

Kayta muun tehoista MOVIMOT®-taajuus-
muuttajaa tai moottoria.

58 ' Kompaktikayttsohje - MOVIMOT® MM..D

21326711/FI1 — 10/2014



21326711/FI — 10/2014

Huolto
Laitteen vaihto

Koodi |Virhe Mahdollinen syy Toimenpide
91 Tietoliikenteen aika- | Kenttavaylaliitynnan ja Tarkista/luo kenttavaylaliitynnan ja
valvonta viylamo- | MOVIMOT®-taajuusmuutta- | MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vélinen tiedon-
duuli - MOVIMOT® |jan valinen aikavalvonta. siirtoyhteys. Kenttavaylaliityntd ilmoittaa virhe-
estad vain ylempiarvoiselle ohjaukselle.
94 EEPROM:in tarkis- |EEPROMissa vika. Ota yhteyttd SEW-huoltopalveluun.
tussumman vika
97 Kopiointivirhe Ohjauslaitteen DBG tai Lataa tehdasasetukset tai koko tietue ohjaus-
PCn/kannettavan irrottami- | laitteesta DBG tai MOVITOOLS® MotionStudio
nen kopioinnissa. -ohjelmistosta ennen virheen kuittaamista.
24 voltin jannitteensy6tdon |Lataa tehdasasetukset tai koko tietue ohjaus-
pois paalta tai paalle kytke- | laitteesta DBG tai MOVITOOLS® MotionStudio
minen kopioinnissa. -ohjelmistosta ennen virheen kuittaamista.
99 MOVIMOT®- MOVIMOT®-laiteohjelmisto | Ota yhteyttda SEW-huoltopalveluun.

laiteohjelmisto ei
ole yhteensopiva
lisalaitteen MLK3.A
kanssa

(vain MOVIMOT® jos-
sa on AS-liitynta)

ei ole yhteensopiva lisalait-
teen MLK3.A kanssa.

1) Vakio-MOVIMOT®:issa virhe kuitatataan kytkemalla 24-V-syéttéjannite pois paalta tai virhe-resetilla. AS-liitynnalla varustetussa
MOVIMOT®:issa virhe kuitataan AS-liityntasignaaleilla tai virhe-resetilla diagnoosiholkin kautta.

8.3

Laitteen vaihto

A VAROITUS

Sahkdiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

1. Poista ruuvit ja vedd MOVIMOT®-taajuusmuuttaja irti kytkentékotelosta.

2. Vertaa siihenastisen MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppikilven tietoja uuden
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppikilven tietoihin.

OHJE

jde

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan saa korvata vain sellaisella MOVIMOT®-taajuusmuutta-
jalla, jolla on sama nimikekoodi.

3. Saada kaikki ohjauslaitteet
* DIP-kytkin S1
« DIP-kytkin S2
» Ohjearvopotentiometri f1
»  Kytkin f2
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+  Kytkin t1

uudessa MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa entisen MOVIMOT®-taajuusmuuttajan
kayttolaitteiden mukaisiksi.

4. Irrota uuden MOVIMOT®-taajuusmuuttajan Drive-ldent-moduulin lukitus ja veda se
varovasti ulos.

18014399028685579

5. Irrota entisen MOVIMOT®-taajuusmuuttajan Drive-ldent-moduulin lukitus samalla
tavalla ja veda se varovasti ulos.

Aseta kyseinen Drive-ldent-moduuli uuteen MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan.
Huolehdi siita, ettd Drive-ldent-moduuli kiinnittyy kuuluvasti.
6. Aseta uusi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentékotelolle ja ruuvaa se kiinni.

7. Syétd MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan jannitetta.

OHJE

24-\/-virransyo6ton on oltava ensimmaisessa kaynnistyksessa laitteen vaihdon jalkeen
vahintaan 10 sekunnin ajan jatkuvasti ja tasaisesti paalla.

jde

Laitteiden vaihdon jélkeen voi kulua jopa 6 s., kunnes MOVIMOT®-taajuusmuuttaja il-
moittaa valmiustilan.

8. Tarkista uuden MOVIMOT®-taajuusmuuttajan toiminta.
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9 Vaatimustenmukaisuusvakuutus

EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus §R°,,R“,E

900030110
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . -
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal X =

vakuuttaa yksinomaisella vastuullaan, ettd seuraavat tuotteet ovat
vaatimustenmukaisia

Taajuusmuuttaja sarjasta MOVIMOT® D
mahdollisesti liitettyna kolmivaihemoottoriin

seuraavan direktiivin / seuraavien direktiivien mukaan:

Konedirektiivi 2006/42/EY 1)

Pienjannitedirektiivi 2006/95/EY

EMC-direktiivi 2004/108/EY 4)

Sovelletut harmonisoidut standardit: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007

1) Tuotteet on tarkoitettu asennettaviksi koneisiin. Kayttdonotto on kielletty niin kauan, kunnes on
todettu, ettd koneet, joihin kyseiset tuotteet on tarkoitus asentaa, tayttavat yllamainitun
konedirektiivin vaatimukset.

4) Kuvatut tuotteet eivat ole EMC-direktiivin mukaisesti itsendisesti kaytettavia tuotteita. Niiden
EMC-ominaisuuksia voidaan arvioida vasta niiden kokonaisjarjestelmaan siséllyttdmisen jalkeen.
Arviointi koskee tyypillista laitteistototeutusta, ei kuitenkaan yksittaista tuotetta.

5) Tuotekohtaisen dokumentaation kaikkia turvallisuusteknisia maarayksia ja ohjeita (kayttdohje,
kasikirja, jne.), on noudatettava tuotteen koko elinian ajan.

Bruchsal 12.08.10

Johann Soder
Paikka Paivamaara Tekninen toimitusjohtaja a) b)

a) Valtuutettu tdman vakuutuksen antamiseen valmistajan nimisséa
b) Valtuutettu teknisten dokumenttien kokoamiseen
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