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Genel uyarilar

Dokimanin kullaniimasi

1 Genel uyarilar

1.1 Dokiimanin kullanilmasi

Bu dokiman Urdindn bir pargasidir. Bu dokiiman Uriin Gzerinde montaj, tesisatinin ha-
zirlanmasi, devreye alinmasi ve servis galismalari ile ilgili herkes igin hazirlanmistir.

Bu dokimani okunabilir bir durumda bulundurun. Sistem ve isletme sorumlularinin ve
kendi sorumluluklari altinda cihaz Gzerinde galisan Kigilerin cihaza erigebilmelerini ve
dokumanin okunabilecek bir durumda olmasini saglayin. Agikliga kavusmasi gereken
durumlar veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

1.2 Uyari talimatlarinin yapisi

1.21 Sinyal sbzciiklerin anlamlar

Uyar talimatlarinin sinyal sézciklerinin siniflandirmasi ve anlamlari asagidaki tabloda
verilmigtir:

Sinyal sozciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE Dogrudan bir tehlike Olim veya agir yaralanmalar
A UYARI Olasi tehlikeli durum Olim veya agir yaralanmalar
A DIKKAT Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda ha-
sar olugsmasi
UYARI Faydali bir uyari veya ipucu: Tahrik
sisteminin kullaniimasini kolaylasti-
rir.

1.2.2 Boliimlere gore verilen uyari talimatlarinin yapilan

Bolimlere gore verilen uyari talimatlari sadece 6zel bir islem igin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gecerlidir. Kullanilan tehlike simgeleri genel tehlike-
lere ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bdlimlere goére verilen bir uyari talimatlarinin yapisi gériimektedir:
SINYAL SOzCUK!
Tehlike turd ve kaynagu.

Uyulmadiginda:
» Tehlike 6nleme onlemi(leri).

6 | isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Genel uyarilar 1

Uyari talimatlarinin yapisi

Tehlike sembollerinin anlami

1.23

Uyar talimatlarinda bulunan tehlike sembollerinin anlamlari:

Tehlike sembolu Anlami

Genel tehlike yeri

Tehlikeli elektrik soku uyarisi

Sicak ylizeylere karg! uyari

Ezilme tehlikesi uyarisi

Havada asili olan ylke karg! uyari

Otomatik ilk hareket uyarisi

>R E>>

Dahil edilmis uyar talimatlarinin yapilari

Dahil edilmis uyari talimatlari tehlikeli islem adiminin dogrudan dniine entegre edilmis-
tir.

Burada dahil edilmis uyari talimatlarinin yapisi gérilmektedir:
+ A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi.
Uyulmadiginda:
— Tehlike 6nleme 6nlemi(leri).

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC [



Genel uyarilar
Garanti kosullari

1.3 Garanti kosullari

Dokimantasyona uyulmasi, kusursuz igletme ve garanti kosullarinin yerine getirilebil-
mesi i¢in sarttir. Bu nedenle, Urtinle ¢calismaya baslamadan énce bu dokiiman dikkatli-
ce okunmalidir!

14 Sorumsuzluk

Givenli bir isletim ve 6ngorilen Griin 6zellikleri ile glic degerlerine erigilmesi icin doku-
manlara uyulmasi sarttir. isletme kilavuzuna uyulmamasi sonucu olusabilecek kisisel,
mal veya varlik hasarlarindan SEW-EURODRIVE sorumlu degildir. Bu gibi durumlarda
malzeme hatasi sorumlulugu kabul edilmez.

1.5 Gegerli olan diger dokiimanlar

Bunun disinda, asagidaki dokimanlar da g6z dniinde bulundurulmalidir:
+ "AC Motorlar DR.71 — 315" isletme kilavuzu
+ ve fieldbus arabirimi el kitabi
— orn. "MOVIFIT® iglev seviyesi "Classic" .."
— Orn. "MOVIFIT® iglev seviyesi "Technology" .."
+ ve islevsel glvenlik icin el kitabi
— 6rn. "MOVIFIT®-MC/-FC — islevsel Giivenlik"

— 6rn. "MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu islevsel Guvenlik"
(sadece S12 Safety opisyonlu MOVIFIT® igin)

Bu dokiimanlar internet'ten (http://www.sew-eurodrive.com, Bélim "Dokiimanlar")
karsidan yUklenebilir ve siparis edilebilir.

1.6 Uriin adlarn ve ticari markalar

Bu dokiimanda kullanilan markalar ve Grtn adlari ilgili firmalarin ticari markalari veya
kayith ticari markalaridir.

1.7 Telif hakki bildirimi

© 2015 SEW-EURODRIVE. Tim haklar saklidir.

Her tarll — 6zet olarak dahi — ¢odaltiimasi, dizenlenmesi, dagitiimasi ve diger deger-
lendirme yasaklanmistir.

8 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Emniyet Uyarilari 2
On Bilgiler

2 Emniyet Uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarilari mal ve can kaybini énlemek igin énemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve igletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz
Uzerinde galisan kisilerin cihaza erigsebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durum-
da olmasini saglayin. Agikliga kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi var-
sa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

21 On Bilgiler

Asagidaki emniyet uyarilari 6ncelikle MOVIFIT® cihazlari igin gegerlidir. Baska SEW
komponentleri de kullanildidinda, ayrica bu komponentler igin ilgili dokimanlarinda ve-
rilen emniyet uyarilarina da dikkat edilmelidir.

Bu dokiimanin her bdlimunde verilen ilave emniyet talimatlari da ayrica dikkate alin-
malidir.

2.2 Genel bilgiler

Hasar gérmus Urdnler kesinlikle monte edilmemeli veya devreye alinmamalidir. Hasar-
lar derhal nakliye firmasina bildirilmelidir.

MOVIFIT® isletme esnasinda korunma siniflarina gore, gerilim tasiyan veya giplak me-
tal pargalara sahip olabilir veya yuzeyi isinabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldirilmasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur. Ayrin-
tili bilgileri dokiimanlardan almaniz gerekir.

23 Hedef grup

Montaj ve devreye alma ile ariza giderme calismalar bir elektrik teknisyeni tarafin-
dan yapilmali (IEC 60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve IEC 60664
veya DIN VDE 0110 ve ulusal kaza 6nleme talimatlari dikkate alinmahdir).

Bu emniyet talimatlarina goére, elektrik teknisyenleri Griiniin yerlestiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve isletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik toplama galismalari bu konularda egitil-
mis kisiler tarafindan yapiimahdir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC =



Emniyet Uyarilan
Amacina uygun kullanim

24 Amacina uygun kullanim
MOVIFIT® makinelere ve elektrik sistemlerine komponent olarak monte etmek igin ta-
sarlanmistir.

Bir makine igerisine monte edildiginde MOVIFIT® cihazin isletmeye alinmasi (amacina
uygun isletmenin baslamasi), Makine Direktifi 2006/42/EC’ye uygunlugdu tespit edilene
kadar yasaktir.

Devreye alinmasina (amacina uygun isletmenin baslamasi) sadece EMU Direkiifi
2004/108/EC'ye uyulmasi durumunda izin verilir.

MOVIFIT® Algak Gerilim Direktifi 2006/95/EC taleplerini yerine getirmektedir.
MOVIFIT® igin uygunluk beyaninda belirtilen standartlar uygulanir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokimantasyonda belirtil-
mistir ve bunlara uyulmalidir.

241 Giuvenlik iglevleri

MOVIFIT® kesinlikle tanimlanmayan ve agikga izin verilmeyen giivenlik islevleri igin
kullanilmamaldir.

Guvenlik uygulamalarinda kullanildijinda asagidaki dokiimanlar dikkate alinmalidir:
« STO ile MOVIFIT® igin (S11 PROFIsafe opsiyonlu/opsiyonsuz):

El kitabi "MOVIFIT®-MC/-FC — iglevsel Giivenlik"
+ S12 Safety opsiyonlu MOVIFIT® igin:

El kitabi "MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu islevsel Giivenlik"

Guvenlik uygulamalarinda sadece SEW-EURODRIVE tarafindan, agik olarak bu uygu-
lama igin, teslim edilen komponentler kullaniimalidir! Emniyetli bilesenler islevsel gu-
venlik igin FS logosu ile isaretlenmistir.

242 Kaldirma diizeni uygulamalari

MOVIFIT®-FC ile kaldirma diizeni uygulamalarina sadece bir kaldirma diizenini devre-
ye alma iglemi yerine getirildiginde izin verilir.

MOVIFIT®-FC kaldirma diizenlerinde giivenlik tertibati olarak kullanilamaz. Mal ve can
kaybini 6énlemek igin, bu uygulamalarda emniyet donanimi olarak denetim sistemleri
veya mekanik koruma tertibatlari kullanilabilir.

2.5 Tasima, depolama

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilar dikkate alinmahdir. "Teknik veri-
ler" bélimlerinde belirtilen iklim kosullarina uyulmahdir.

10  istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Emniyet Uyarilari 2

Yerlestirme

2.6 Yerlestirme
Cihazlarin montaji ve sodutulmalari ilgili dokimanlardaki talimatlara uygun olarak ger-
ceklesmelidir.
MOVIFIT® izin veriimeyen yiiklere karsi korunmalidir.

Kullaniimasi 6zellikle 6ngoérilmedigi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi ya-
saktir:

« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

« Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1sinimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

» Kuvvetli mekanik ve darbe yiiklerinin olustugu portatif uygulamalarda, "Teknik bilgi-
ler" bolimune bakiniz.

2.7 Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki MOVIFIT® lizerinde galisma yaparken gegerli ulusal kaza 6nleme tali-
matlari (6rn. BGV A3) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati gegerli talimatlara gére yapilmalidir (6r. kablo kesitleri, sigortalar, koru-
yucu iletken baglantilar). Bunlarin disindaki uyarilar dokimanlarda verilmistir.

Ekranlama, topraklama, filtre dizenleri ve kablo serimleri gibi EMU'ya uygun montaj
c¢alismalarina iliskin bilgiler, "Montaj Talimatlar" béliminde verilmektedir. EMU yasasi
tarafindan belirlenen sinir degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin Ureticisi so-
rumludur.

Koruma onlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmalidir (6r.
EN 60204-1 veya EN 61800-5-1).

2.8 Guvenli ayirma

MOVIFIT®, gu¢ ve elektronik baglantilari igin EN 61800-5-1'e uygun emniyetli olarak
ayirma sartlarini yerine getirmektedir. Emniyetli olarak ayrilmasini saglamak igin, bagh
olan tim akim devreleri de ayni zamanda emniyetli ayirma sartlarini yerine getirmeli-
dir.

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC = 7| 1



Emniyet Uyarilan

isletme

29

isletme

MOVIFIT® monte edildigi tesisler duruma gore ek izleme ve koruma tertibatlari ile do-
natilmaldir. Bu tertibatlar gecerli, teknik ekipmanlar yasasi, kaza 6énleme yénetmeligi
gibi glvenlik mevzuatina uygun olarak donatiimis olmalidir. Tehlike potansiyeli yuksek
olan uygulamalarda ayrica koruyucu 6nlemler alinmasi gerekebilir. MOVIFIT® cihazda
kullanici yazilimi ile degisiklik yapilmasina izin verilmez.

MOVIFIT® besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatorler sarjli olabilecegin-
den, gerilim altinda olan cihaz parcalarina ve gu¢ baglantilarina hemen temas edilme-
melidir. Besleme gerilimini kapattiktan sonra en az 1 dakika bekleyin.

MOVIFIT® (lizerinde besleme gerilimi oldugu miiddetce, ABOX kapali olmalidir, yani
MOVIFIT®-EBOX ile gerektiginde hibrit kablonun fisi takilmis ve vidalanmig durumda
olmalidir.

MOVIFIT® cihazinin EBOX'u ve gerektiginde glic fis konnektorii cihaz galigirken kesin-
likle cekilmemelidir! Tehlikeli bir ark olusabilir ve cihazlar tahrip olabilir (yangin tehlike-
si, hasar goren kontaklar)!

Dikkat: MOVIFIT® bakim salteri sadece bagh olan frekans geviriciyi sebekeden ayirir.
MOVIFIT® klemensleri bakim salterine basildiktan sonra da sebeke gerilimi ile besle-
nir.

isletme LED’leri veya diger gostergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve
enerjisiz oldugunu géstermez.

Cihazin dahili giivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru dur-
durabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak
tekrar calismasina neden olunabilir. Bir emniyet geregi olarak tahrik edilen makine igin
bu duruma izin verilmiyorsa, ariza gideriimeden 6nce cihazin sebekeden ayrilmasi ge-
rekir.

Dikkat yanma tehlikesi: MOVIFIT® ile fren direncinin sogutucu govdesi gibi harici opsi-
yonlarin dis ylzeyleri isletme esnasinda 60 °C'ye kadar isinabilir!

12 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Cihazin dizayni
MOVIFIT®-FC

3 Cihazin dizayni
31 MOVIFIT®-FC

MOVIFIT®-FC rediiktorlii motorlara kumanda etmek icin kullanilan frekans gevirici en-
tegre edilmis bir dagitik tahrik kumandasidir.

Asagidaki resimde Boyut 1 bir standart tip MOVIFIT®-FC cihaz gorilmektedir:

Omep

4285969931

[11 EBOX (aktif elektronik birimi)
[2] ABOX (pasif baglanti birimi)

3.141 MOVIFIT®-FC cihazinin 6zellikleri

Parametre ayari yapilabilen (open-loop) frekans geviriciler
Glg aralig1 0,37 ila 4 kW (2 farkh boyutta)

Entegre edilmis enerji dagihmi

Entegre edilmis fren yonetimi

Opsiyonel fren direnci

Opsiyonel bakim salteri

Entegre edilmis fieldbus arabirimi

PROFIBUS EtherNet/IP™
PROFINET 10 Modbus/TCP
PROFINET POF DeviceNet™

Fieldbus arabirimi SBus-Slave olmayan opsiyonel tip

Dijital giris / ¢cikiglar

CAN/SBus arabirimi

"Gulvenli olarak tork kapatma" (STO) islevi

Emniyetli giris ve gikigli S11 PROFIsafe opsiyonu ve S12 Safety opsiyonu
DIP anahtar lizerinden kolay ve hizli programlama olanagi (Easy modu)

Fieldbus veya diyagnoz arabirimi Uzerinden genisletiimis parametre ayarlama ola-
nagi (Expert modu)

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Cihazin dizayni
Genel bakis - Baglanti konfiglirasyonu

3.2 Genel bakis - Baglanti konfiglirasyonu

Asagidaki resimlerde bu igletme kilavuzunda tanimlanan MOVIFIT®-FC tipleri gdsteril-
mektedir:

EBOX ABOX Tip

MTA...-S02.-...-00"

Klemensli ve kablo gegcisli
standart ABOX

MTA...-S42.-...-00?

Hybrit ABOX
M12i, I/O'lar igin

MTA...-S§52.-...-00"

Hybrit ABOX
M12'i , I/O'lar ve Bus igin

MTA...-S53.-...-00/L10°

Boyut 2
Entegre edilmis
frekans ceviricili

MOVIFIT®-FC

Hybrit ABOX
L10 POF opsiyonlu,

M12'li, I/O'lar, Bus ve 24 V ¢ikis igin
MTA...-S62.-...-00%

Hibrit ABOX

I/O'lar ve Bus igin Push-Pull RJ45 igin M12'li
[A] POF opsiyonu L10 baglantisi igin 3 M12 fis soket (Bus + 24 V) fabrikada baglanmistir.

1) DeviceNet™ ile birlikte: DeviceNet™ baglantisi igin Micro-Style-Connector

2) DeviceNet™ ile birlikte kullanilamaz

3) DeviceNet™ ve PROFIBUS ile birlikte kullanilamaz

Diger tipler i¢in bir sonraki sayfaya bakiniz.

14 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Cihazin dizayni
Genel bakis - Baglanti konfigiirasyonu

Motoru baglamak igin yuvarlak soketli (Intercontec) tipler:

EBOX ABOX

Tip

Boyut 2
Entegre edilmis
frekans geviricili

MOVIFIT®-FC

MTA...-155.-...-00"

Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit ABOX
1x motor ¢ikigI asagiya dogru,
I/0O + Bus igin M12

MTA...-G55.-...-00"

( @@@@@@@

Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit ABOX
1x motor ¢ikigi 6ne dogru,
I/O + Bus i¢in M12

MTA...-165.-...-00%

Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit ABOX
1x motor ¢ikigI asagiya dogru,
I/Os igin M12,
Bus i¢in Push-Pull RJ45

MTA...-G65.-...-00?

@@‘@* O
CEGLAN]

Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit ABOX
1x motor ¢ikisi 6ne dogru,
I/Os igin M12,
Bus igin Push-Pull RJ45

1) DeviceNet™ ile birlikte: DeviceNet™ baglantisi igin Micro-Style-Connector
2) DeviceNet™ ve PROFIBUS ile birlikte kullanilamaz

isletme kilavuzu —- MOVIFIT-FC = ] 5




Cihazin dizayni

EBOX (aktif elektronik birimi)

3.3 EBOX (aktif elektronik birimi)

MOVIFIT®-FC-EBOX bir iletisim arabirimli, dijital giris/cikisli (I/O) ve frekans geviricileri
kontrol etmekte kullanilan kapali bir elektronik modulduar:

[A]
(B]
(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]

[7]
(8]

EBOX "MTF...-....-00"

18014399322004747

Boyut 1

Boyut 2

Merkezi agma/kapatma mekanizmasi

iletisim, 1/O'lar (etiketlenebilir) ve cihaz durumu igin calisma LED'leri
EBOX dis etiketi

EBOX cihaz tanimlayicisi

Cihazin islevleri icin DIP anahtar S10

IP parametreleri icin DIP anahtar S11

(sadece PROFINET IO, EtherNet/IP™, Modbus/TCP icin)
EBOX ic etiketi

ABOX (baglanti kutusu) baglantisi

16  isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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3.4

Cihazin dizayni
ABOX (Passive Anschlusseinheit)

ABOX (Passive Anschlusseinheit)

Asagidaki resimde bir MOVIFIT® ABOX goriilmektedir.
ABOX "MTA...-....-00"

EEE
NO

(1]
(2]
3]
[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]

18014399322006411

Montaj rayi

EBOX'a baglanti

Komple cihaz etiketi

ABOX ic etiketi

Koruma kapag

Bus adresi igin DIP anahtar S2 (sadece PROFIBUS ve DeviceNet™ tipi)
SBus bus sonlandirmasi igin DIP anahtar S3

Bus sonlandirmasi igin DIP anahtar S1

Bakim salteri (3 kilitli)

[10] Topraklama vidalari

[11] ABOX cihaz tanimlayicisi

[12] ABOX dis etiketi

[13] Diyagnoz arabirimi (vidali tapanin altinda)

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Cihazin dizayni
Hygienic® tipi (istege bagl)

3.5 HygienicP" tipi (istege bagh)
3.5.1 Ozellikler
Hygienic™s tipinin 6zellikleri:

« 1P66, EN 60529 ve DIN 40050-9 uyarinca IP69K (MOVIFIT® mahfazasi kapall ve
tim kablo gegcisleri ilgili koruma turiine gore sizdirmaz)

* Mahfazasi kolay temizlenir (Self-Draining-Design)

* Yapismaz 6zellikli ylzey kaplamasi

* Ylzeyi mekanik hasarlara karsi dayaniklidir

+ Asagidaki 6zelliklere sahip deterjanlara dayaniklidir:
— bazik
— asidik
— dezenfekte eden

Temizlik ve dezenfeksiyon maddeleri kesinlikle birbirlerine karigtirlmamali-
dir!

Zehirli klor gazi olustugundan, asitler ve klor alkaliler kesinlikle birbirlerine
kanstinimamalidir.

Deterjan ireticilerinin emniyet talimatlarina mutlaka uyulmalidir.
» Sicaklk degisimlerine karsi dayanikli
+ Kaplamali baglanti platinlerinde olusan kondensat birikimine karsi dayaniklidir

UYARI
Hygienic™* tipi sadece standart ABOX ile baglantili olarak siparis edilebilir.

[

Hygienic™s tipinin diger dzellikleri icin, ilerideki sayfalara ve "Teknik Bilgiler" bolimii-
ne bakiniz.

18  isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Cihazin dizayni 3
Hygienic® tipi (istege bagh)

Asagidaki resimde opsiyonel Hygienic™s tipli MOVIFIT® cihazlar igin ek 6zellikler veril-
mektedir:

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]
(9]

EBOX "MTF12...-....-00"

(2] (3] (4] 51 [6]

ABOX "MTA12...-S02.-...-00"

(1]
9007200067232139

Yizey kaplamali EBOX (sadece tek bir renkte siparis edilebilir)
Contali sinyal fis konnektoriu

ABOX ile kapak saci arasindaki conta

Contali gug fig-soketi

Sizdirmaz digli vidalar

Degistirilebilen profil conta

Yizey kaplamali montaj rayi (sadece bir renkte siparis edilebilir)
Nem yogusmasina dayanikli baglanti platini (kaplamali)

Yizey kaplamali ABOX (sadece tek bir renkte siparis edilebilir)

[10] Hygienic™s tipi ile baglantili olarak: Genelde bakim salteri olmadan
[11] Paslanmaz gelik vidal tapalar (istege bagli)

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC = 1 9



Cihazin dizayni

SCRJ/POF L10 PROFINET arabirimli MOVIFIT®

3.6 SCRJ/POF L10 PROFINET arabirimli MOVIFIT®

3.6.1 Cihazin yapisi

Asagidaki resimde SCRJ/POF L10 PROFINET arabirimli (POF opsiyonu L10)
MOVIFIT® gorulmektedir:

(1]
(2]
3]
(4]
3]
(6]

(1] 2] [

9007202682186763

MOVIFIT®

Ozel montaj gubugu

POF opsiyonu L10 (POF = Polymere optische Faser)
Durum LED’leri

X30/X31 baglantilari PROFINET POF

POF opsiyonu L10 ile ABOX arasindaki elektriksel baglanti

Bu baglantilar fabrika tarafindan yapilmistir.

3.6.2 Fonksiyon agiklamasi

POF opsiyonu L10 polimer optik fiber kablolar (POF) lzerinden aktarilan optik sinyal-
leri PROFINET protokollli elektrik sinyallerine ve elektrik sinyallerini de optik sinyallere
doénastardr.

Boylece, POF opsiyonu L10 sayesinde ABOX optik PROFINET 10'ya baglanabilir.

2()  isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Cihazin dizayni 3
MOVIFIT®-FC tip tanimi

3.7 MOVIFIT®-FC tip tanimi
3.71 EBOX
Etiketler EBOX

EBOX cihaz tanimlayicisi
Asagidaki resimde ornek olarak MOVIFIT®-FC'nin EBOX etiketi gorilmektedir:

FC/Class/1,5 kW/------- y—

13324613771
EBOX dis etiketi
Asagidaki resimde ornek olarak MOVIFIT®-FC'nin dig EBOX etiketi gériilmektedir:
[1]1—MTF11A015-503-P10A-11 Y
[2]-TSO#  01.1776722501.0001.12 ﬁ
[3]FStatus: 1513151112 —— —— 1114
9007203920804107
[1]1 Tip tanimi EBOX
[2] Seri numarasi
[3] Durum alani
EBOX ig etiketi
Asagidaki resimde 6rnek olarak MOVIFIT®-FC'nin ig¢ EBOX etiketi goriilmektedir:
~
1T0E e ven e iie ey i
Type: MTF11A015-503-P10A-11
SO#: 01.1776722501.0001.12 ( € ome
Eingang / Input Ausgang / Output
U = 3x380...500VAC U =23x0...UN
ST IIVE | - SoAne ol B
ade In German o =
MOVIFIT - Robid Feitas  Broiacs / Gabiel | 20HP
Elektronikbox
Mo as T8 13 15 A1 42 == == 17 12 ML0001 EH[
wlIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII‘IIIIIIIII‘I|IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII|IIIIIIIIIIIIIIIIIIIII )

2 @
27021598576802315
[11 EBOX durum alani

[2] Kontrol biriminin belleniminin durumu
[3] Gug bélumu bellenim durumu

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC = ]



Cihazin dizayni
MOVIFIT®-FC tip tanimi

Tip tanimi EBOX

Asagidaki tabloda 6rnek olarak MOVIFIT® EBOX MTF11A015-503-P10A-00/S11 igin

tip tanimi verilmistir:

MT |Seri MT = MOVIFIT®
F Cihaz tipi F = MOVIFIT®-FC (Frekans Cevirici)
11 Seri 11 = Standart (IP65)
12 = Hygienic™* (IP69K)
A Suriim A
015 |Cihazin gici 003 = 0.37 kW
005 = 0.55 kW
007 = 0.75 kW
011 =1.1 kW
015=1.5kW
022 = 2.2 kW
030 = 3.0 kW
040 = 4.0 kW
50 Besleme gerilimi 50 = AC 380 — 500 V
3 Baglanti tiirii 3=3faz
P1 Fieldbus P1 = PROFIBUS
E2 = PROFINET IO
D1 = DeviceNet™
E3 = EtherNet/IP™, Modbus/TCP"
Z1 = SBus-Slave
0 islev seviyesi 0 = Classic
1 = Technology
A Yapi durumu A

77 isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC
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Cihazin dizayni 3
MOVIFIT®-FC tip tanimi

00

EBOX tipi

01 = DAS-Motor 400 V, 50 Hz

10 = DRS-Motor 400 V, 50 Hz

11 = DRE-Motor 400 V, 50 Hz

12 = DRS-Motor 460 V, 60 Hz

13 = DRE-Motor 460 V, 60 Hz

14 = DRS-DRE-Motor 380 V, 60 Hz
15 = DRS-DRE-Motor 50 — 60 Hz
16 = DRP-Motor 400 V, 50 Hz

17 = DRP-Motor 460 V, 60 Hz

18 = DRN-Motor 400 V, 50 Hz

19 = DRN-Motor 460 V, 60 Hz

20 = DRN-Motor 50 — 60 Hz

S11

EBOX opsiyonu

S11 = PROFIsafe-Option S11 2
S12A = Safety opsiyonu S12A
S12B = Safety opsiyonu S12B

1) Sadece "Technology" islev seviyeleri ile mevcuttur
2) Sadece PROFIBUS veya PROFINET IO ile baglantili olarak

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC = 2 3



Cihazin dizayni
MOVIFIT®-FC tip tanimi

3.7.2 ABOX
Etiketler ABOX

ABOX cihaz tanimlayicisi
Asagidaki resimde 6rnek olarak MOVIFIT®-FC'nin ABOX etiketi gorilmektedir:

[1]—— MTA11A-503-5021-D01-00
[2]—— MAC-ID: FF—FF-FF-FF-FF—FF

13458059019

[11 Tip tanimi ABOX
[2] Fieldbus arabirimi MAC-ID

ABOX dis etiketi
Asagidaki resimde 6rnek olarak MOVIFIT®-FC'nin dig ABOX etiketi goriilmektedir:
[1] —MTF11A015-503-P10A-11 .
[2] -~MTA11A-503-5021-D01-00 ¢ @ us
IND.CONT.EQ.2D06 LISTED
13458448395
[1]1 Tip tanimi EBOX
[2] Tip tanimi ABOX
ABOX ig¢ etiketi
Asagidaki resimde 6rnek olarak MOVIFIT®-FC'nin i¢ ABOX etiketi gériilmektedir:
~
T neen i e e e e g
Type: MTA11A-503-S021-D01-00
SO#: 01.1776725501.0001.12 C € Ostse
Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE ] = 3x380 ...500VAC U = --
D-76646 Bruchsal } = 50...60Hz } - __
MOVIFIT " oo Pt (B UL ¥35C)  WRGID: FrF P PF-FF—FF
Anschlussbox
M- Sormesionon — 13 12 ——12-—13 10— — —— MLO0O1 [H[
wlIIII|IIII|IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII|IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII|II|IIIIIIIIIIIIIIIIII y,
36028797831544971

[11 ABOX durum alani

24 isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC

21317151/TR - 12/2014



21317151/TR — 12/2014

Cihazin dizayni 3
MOVIFIT®-FC tip tanimi

Komple cihaz etiketi
Asagidaki sekilde drnek olarak MOVIFIT®-FC komple cihazin (EBOX ve ABOX) etiketi
gOsterilmektedir:

(000 A 0 O h

SO#: 01.1785033001.0001.12

Type: MTF11A015-503-P10A-11

EURODRIVE MTA11A-503-5021-D01-00
MOVIFIT VLo c us
e ©.. H 0200
L N2936 IND. CONT. EQ.2D06 )

9007206145755019

Bu etiket sadece, EBOX ile ABOX birlikte bir Gnite olarak siparis edildiginde mevcuttur.

UYARI

i Givenlik uygulamalarinda sadece (izerinde islevsel givenlik igin FS logosu olan ci-
hazlar kullanilabilir. FS logosu olmayan cihaz kombinasyonlarinda (EBOX ve ABOX
birlikte) giivenlik teknigi islevi dokiimanda agiklanmis olmalidir!

Tarif FS logo
MOVIFIT® komple cihaz etiketinde FS logosu agagdidaki tiplerde yer alabilir:

[ STO ile MOVIFIT® igin (S11 PROFIsafe opsiyonlu/opsiyonsuz)

Q 01 FS01 logolu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — islevsel Giivenlik" el kitabini dikka-
te alin.

Q% S12 Safety opsiyonlu MOVIFIT®

80 FS80 logolu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu islevsel Gii-

venlik".

POF opsiyonu L10 etiketi
Asagidaki resimde POF opsiyonu L10'un etiketi gosterilmektedir:

L10 (POF-Option)

EURODRIVE " 18246761 Kikiit
Made in S#: 0001536 -

Germany
39/11 835 Status : 71

For use with MOVIFIT only

9007203097977995

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC = 2 5



Cihazin dizayni
MOVIFIT®-FC tip tanimi

Tip tanimi ABOX

Asagidaki  tabloda  6rnek olarak  MOVIFIT®>-ABOX MTA11A-503-S021-
D01-00/BW1/M11 icin tip tanimi verilmistir:
MT |Seri MT = MOVIFIT®
A Cihaz tipi A = ABOX (baglanti kutusu)
1 Seri 11 = Standart (IP65)
12 = Hygienic™* (IP69K)
A Sirim A
50 Besleme gerilimi 50 = AC 380 - 500 V
3 Baglanti turii 3=3faz
S02 |Baglanti konfigiirasyo- S02 = Klemensli ve kablo gegcisli standart ABOX
nu
S42 = |/O'lar igin M12'li Hibrit-ABOX
S52 = |I/O'lar igin M12'li + Bus'li Hibrit-ABOX
S53 = |I/Q'lar + Bus + 24 V gikis igin M12'li Hybrit ABOX"
S62 = [/O'lar ve Bus igin Push-Pull RJ45 icin M12'li Hibrid-ABOX
155 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 1x motor ¢ikisi
asagiya dogru, I/Os + Bus igin M12
G55 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 1x motor gikigl 6ne
dogru, 1/Os + Bus igin M12
165 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 1x motor ¢ikisi
asagiya dogru, I/Os igin M12, Bus igin Push-Pull RJ45
G65 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 1x motor ¢ikisi 6ne
dogru, I/O'lar igin M12, Bus igin Push-Pull RJ45
1 Fieldbus 1 = PROFIBUS
2 = DeviceNet™
3 = EtherNet/IP™, PROFINET IO, Modbus/TCP
D01 |Bakim salteri D01 = yuk ayirma salteri
M11 = yik ayirma salteri ve hat korumasi 4 A'e kadar?
M12 = yiik ayirma salteri ve kablo korumasi 9 A'e kadar?
00 |ABOX tipi 00 = Seri
/
BW1 |ABOX opsiyonu 1 BW1/BW2 = entegre fren direnci
/

26 | isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Cihazin dizayni 3
MOVIFIT®-FC tip tanimi

M11 |ABOX opsiyonu 2 00S = Fis konnektér STO

M11 = Paslanmaz g¢elik montaj rayi

M1S = Paslanmaz ¢elik montaj rayi ve fis konnektori STO
M2A = Paslanmaz celik montaj rayi

M2S = Korozyona dayanikli montaj rayi ve fis konnektér STO
L10 = PROFINET arabirimi SCRJ / POF (L10 POF opsiyonu)"

1) L10 POF opsiyonu ve S53 baglanti konfiglirasyonu sadece kombinasyon olarak kullanilabilir.
2) Sadece UL ile birlikte kullanilabilir.

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC = 9/



Mekanik montaj
Genel uyarilar

4 Mekanik montaj
41 Genel uyarilar
A VORSICHT

Disariya sarkan pargalarda yaralanma tehlikesi, 6zellikle montaj rayinda.
Kesik yaralari veya ezilmeler.

Disariya sarkan ve keskin pargalarda, 6zellikle montaj rayinda, yaralanma tehli-
kesi, kapaklarla emniyete alin.

MOVIFIT® sadece egitiimis personel tarafindan monte edilecektir.

Mekanik kurulumda asagidaki uyarilari géz 6ninde bulundurunuz:

Genel emniyet uyarilari mutlaka dikkate alinmalidir.

MOVIFIT® sadece diiz, titresimsiz ve burulmaya karsi saglam bir alt yapi lzerine
yerlestiriimelidir, "Montaj konumu" bdlimune bakiniz.

Cihazin kullanildigi yerde, aranan sartlara ve teknik bilgilerde belirtilen verilere,
mutlaka uyulmalidir.

Cihaz monte edilirken sadece 6ngorilen baglanti olanaklari kullaniimahdir.

Baglanti ve guvenlik elemanlarinin segiminde gecerli olan standartlara, cihazin tek-
nik bilgilerine ve yerel kosullara dikkat edin.

Kablo igin uygun rakorlar kullaniimalidir (gerektiginde redulksiyon pargalari kullani-
niz). Fig-soket tiplerinde uygun karsi figler kullanin.

Kullanilmayan kablo gegisleri vidali kapaklarla kapatin.
Kullaniimayan fis-soket yerlerini tapalarla kapatin.

4.2 Gerekli aletler

AJz! acik anahtar takimi
Lokma anahtar, SW8 mm
Tork anahtari

Tornavida seti

28 | isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Mekanik montaj
izin verilen montaj konumu

4.3 izin verilen montaj konumu

jde

MOVIFIT® bir montaj levhasi yardimiyla montaj yerinde hazir olan 4 vida ile monte edi-
lir. Ayrintili bilgiler igin, "Montaj" bélimune (- B 30) bakiniz.

MOVIFIT® igin izin verilen montaj konumlari asagidaki sekilde gosterilmektedir.

9007204406580235

[0] Montaj konumu 0 (standart)
[11 Montaj konumu 1 (egik)
[2] Montaj konumu 2 (egik)

UYARI

Bu bolimde oOrnek olarak klemensli ve kablo gegisli standart tipi gosteriimektedir.
Montaj uyarilari tim tipler igin gegerlidir.
Montaj konumlari 0, 1 ve 2 arasinda her tirli egik montaj konumuna izin verilmez.

EBOX MTF11A-040-503..'li MOVIFIT® igin egimli montaj konumlarinda ¢ikis anma
akimi |l duser, "Teknik Bilgiler" bélimiine bakiniz.

isletme kilavuzu —- MOVIFIT-FC = 20



Mekanik montaj
Montaj

4.4 Montaj
441 Montaj rayi

MOVIFIT® mekanik montaj igin montaj raylarina sahiptir ve bu raylar M6 civatalarla
diz, ¢ok az sarsintili montaj ylzeylerine vidalanir. Civatalarin delik olguleri igin
asagidaki sekillere bakiniz.

Standart montaj rayi delik resmi

27021598522763275

Bu delik semasi M2A korozyona karsi korumali montaj rayi i¢in de gecerli.

* [1] EBOX'un ABOX'tan gikartilabilmesi igin gerekli minimum mesafeleri g6z 6niinde
bulundurun.

+ [2] Bakim salterine basilabilmesi ve cihazin isisinin dagilabilmesi i¢in gerekli mini-
mum montaj mesafesine dikkat edin.

» Kablolari baglarken kullanilan kablolarin biikiilme yarigaplarinin altina dismemeye
dikkat edin.

* [3] Yuvarlak figli (Intercontec) tum ABOX'larda, motor ¢ikisi alttan, asagiya dogru
minimum 104 mm mesafeye dikkat edin.

* Yuvarlak figli (Intercontec) tim ABOX'larda, motor ¢ikisi dnden, éne dogru mini-
mum 191 mm mesafeye dikkat edin.

Ayrintili boyut gizimleri "Teknik bilgiler" > "Boyut ¢izimleri" bolimunde verilmistir.

30  istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Mekanik montaj
Montaj

Opsiyonel montaj rayi /M11 delik resmi

18014399308791819

+ [1] EBOX'un ABOX'tan ¢ikartilabilmesi igin gerekli minimum mesafeleri géz éniinde
bulundurun.

» [2] Bakim salterine basilabilmesi ve cihazin i1sisinin dagilabilmesi i¢in gerekli mini-
mum montaj mesafesine dikkat edin.

* [3] Yuvarlak figli (Intercontec) tim ABOX'larda, motor ¢ikisi alttan, asagiya dogru
minimum 104 mm mesafeye dikkat edin.

* Yuvarlak figli (Intercontec) tim ABOX'larda, motor ¢ikisi dnden, éne dodru mini-
mum 191 mm mesafeye dikkat edin.

Ayrintili boyut gizimleri "Teknik bilgiler" > "Boyut ¢izimleri" béliminde verilmistir.
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Mekanik montaj
Montaj

Opsiyonel montaj ray1 (POF opsiyonu L10) delik resmi
MOVIFIT® cihazin 6zel montaj rayi ile montaji, montaj rayi /M11 ile montaji gibidir.

Bu montaj rayinda ayrica, POF opsiyonunun arkasinda bir tespit vidasi daha gerekli-
dir, asagidaki sekle bakiniz.

9007204017858571

+ [1] EBOX’'un ABOX'tan ¢ikartilabilmesi i¢in gerekli minimum mesafeleri g6z éniinde
bulundurun.

+ [2] Bakim salterine basilabilmesi ve cihazin isisinin dagilabilmesi i¢in gerekli mini-
mum montaj mesafesine dikkat edin.

+ Kablolari baglarken kullanilan kablolarin blkulme yarigaplarinin altina digsmemeye
dikkat edin.

* [3] Yuvarlak figli (Intercontec) tum ABOX'larda, motor ¢ikisi alttan, asagiya dogru
minimum 104 mm mesafeye dikkat edin.

* Yuvarlak figli (Intercontec) tim ABOX'larda, motor ¢ikisi 6nden, éne dogru mini-
mum 191 mm mesafeye dikkat edin.

Ayrintili boyut ¢izimleri "Teknik bilgiler" > "Boyut ¢izimleri" bolumuinde verilmigtir.

32 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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4.4.2

Baglanti

Mekanik montaj
Montaj

A VORSICHT

Asagiya disen yuk altinda ezilme tehlikesi.

Oliim veya agir yaralanmalar.

Yukudn altinda durmayin.

Tehlikeli bélgeyi emniyete alin.

A VORSICHT

Disariya uzanan pargalarda yaralanma tehlikesi.

Kesik yaralari veya ezilmeler.

Disariya sarkan ve keskin parcalari kapaklarla emniyete alin.

Montaj sadece ustalar tarafindan yapilimalidir.

1.

Montaj levhasina en az 4 vida takmak i¢in gerekli deligi yukaridaki delik resimlerine
gore delin.

SEW-EURODRIVE 6nerisi:
+ M6 boyu civatalar

* ve zemine gore uygun dubeller.

. Montaj plakasina en az 4 vida takin.

Hygienic™* tipindeki kaplama montaj plakalarinda uygun rondelalar veya kombi vi-
dalar kullanmak zorundasiniz.

9007200013291403
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Mekanik montaj
Montaj

3. ABOX'u montaj levhasi ile vidalara asin.

9007200013306891
4. Vidalari sikin.
A DIKKAT! Asagiya diisen yiik nedeniyle yaralanma tehlikesi.
Hafif yaralanmalar.

+ Emniyetli bir sekilde tespit edebilmek icin astiktan sonra duvar vidalarinin en
azindan 4'Gna sikin.

9007200013331723

34 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Mekanik montaj
Merkezi agma/kapatma mekanizmasi

4.5 Merkezi agmal/kapatma mekanizmasi

A UYARI

Sicak MOVIFIT® cihazinin sicak yiizeylerinde yanma tehlikesi mevcuttur.
AQir yaralanmalar.
+  MOVIFIT® cihaza tamamen soguduktan sonra dokunun.

A VORSICHT
Asagiya disen EBOX nedeniyle yaralanma tehlikesi.

Hafif yaralanmalar.

+ EBOX'un agilip kapatilirken asagiya dismemesine dikkat edin.

DIKKAT

Teknik verilerde belirtilen korunma tirt sadece cihaz dogru olarak monte edildiginde
gecerlidir. EBOX ABOX'tan gikartildiktan sonra, MOVIFIT® nem, toz veya yabanci
maddelerden zarar gorebilir.

MOVIFIT® cihazinda hasar olusur.
* Acik cihazda ABOX ve EBOX'u koruyun.

DIKKAT

Merkezi agma/kapatma mekanizmasinda hasar olabilir.
Merkezi agma/kapatma mekanizmasi tahrip olabilir.

> B B P

+ EBOX'u sadece izin verilen montaj konumlarinda agip kapatirken, EBOX'un egil-
memesine dikkat edin ve EBOX'u elinizle yonlendirin.

451 Acilmasi
Merkezi tespit vidasi igin lokma anahtar (SW8) gerekir.

1. Orta tespit vidasini gevsetin ve EBOX artik yukariya hareket etmeyene kadar saa-
tin aksi yonde donduirdn.

813086859
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Mekanik montaj
Merkezi agma/kapatma mekanizmasi

2. EBOX'u yukaridan ABOX'tan ¢ikartin. EBOX'u bikmeyin.

1. —_

—A SR
‘ 8 900
o i
l
ABOX
3

813353099

45.2 Kapatilmasi
Merkezi tespit vidasi icin lokma anahtar (SW8) gerekir.

1. DIKKAT! Yanlis oturan bir EBOX contasi MOVIFIT® kapatilirken giiglii karsi kuv-
vetler olusturur.

Merkezi agma/kapatma mekanizmasinda hasar olabilir.

+ Contanin ABOX yivine dogru oturup oturmadigini kontrol edin.
Bunun anlami,

— contanin tim gevresi boyunca yive maksimum bir sekilde yerlesmesi

— ve herhangi bir yerden yivden digariya ¢cikmamasi demektir.

2. EBOX'u ABOX lizerine yerlestirin.

+  EBOX'u bikmeyin.

+ EBOX'u yerlestirirken sadece kenarlarindan tutun.
Asagidaki resme bakin.

8133620

3. EBOX'un konumunun dogru oldugunu kontrol edin.

21317851/TR — 12/2014

DIKKAT! Merkezi agma/kapatma mekanizmasinda hasar olabilir.
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Mekanik montaj
Merkezi agma/kapatma mekanizmasi

Merkezi agma/kapatma mekanizmasi tahrip olabilir.
» Tum egimli montaj konumlarinda EBOX'u kapatirken elle yonlendirin.
+ EBOX'un egilmemesine dikkat edin.

4. Tespit vidasini sikma momenti 7 Nm ile sonuna kadar sikin.

813384075
DIKKAT! Tork cok yiiksek ise, merkezi agma/kapatma mekanizmasi tahrip olabilir.
+ Tespit vidasini maks. 7 Nm tork ile sonuna kadar sikin.

« Bir kars! tork hissedilirse, EBOX'u yeniden ¢ikartin ve contanin yerini kontrol
edin. Gerektiginde contay! yive bastirin.

+ Tespit civatasini kesinlikle izin verilmeyen asiri tork degderlerine kadar sikmayin.

5. MOVIFIT®in dogru kapanmasi igin kapatma mekanizmasi yon degistirmesinin [2]
montaj sacina [1] temas etmesi gerekir.

2 2l

@

2

&7
N

813392395
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Mekanik montaj
Sikma momentleri

4.6 Sikma momentleri

4.6.1 Kor tapa vidalar
SEW-EURODRIVE tarafindan teslim edilen vidali kor tapalari 2,5 Nm ile sikin:

758614667

38  isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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4.6.2 EMU kablo rakorlari

Mekanik montaj
Sikma momentleri

SEW-EURODRIVE tarafindan teslim edilen opsiyonel EMU kablo rakorlarinin sikma

momentleri:
758624523
Rakor Par¢a numa- Boyut Sikma momenti
rasi
EMU kablo rakorlari (piring ni- 18204783 M16 x 1,5 3,5Nm-45Nm
kel kaplama) 18204791 | M20x15| 50Nm-6,5Nm
18204805 M25 x 1,5 6,0 Nm-7,5 Nm
EMU kablo rakorlari (paslan- 18216366 M16 x 1,5 3,5Nm-4,5Nm
maz gelik) 18216374 | M20x15| 50Nm-6,5Nm
18216382 M25x 1,5 6,0 Nm-7,5 Nm

Kablo rakorundaki kablo baglantisinin kablodan ¢ekis giici degerleri:
+ Kablo dis ¢api > 10 mm: 2160 N
+ Kablo dis ¢api <10 mm: =100 N
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Mekanik montaj

MOVIFIT® Hygienicplus tipi

4.7 Hygienic®"s tipi MOVIFIT®

UYARI

jde

SEW-EURODRIVE teslim edilen HygienicPs kaplamanin kusursuz oldugunu garanti
eder. Nakliye hasarlari derhal teslimat esnasinda haber verilmelidir.

Kaplama ylizey darbelere dayanikli olmasina ragmen c¢ok itina ederek kullaniimahdir.
Tasimada, montajda, isletmede, temizlik yaparken vb. durumlarda yanlis kullanim so-
nucu kaplamada hasar olugsmasi korozyon korumasini etkileyebilir. Bu durumlarda
SEW-EURODRIVE tarafindan verilen garanti gegersizdir.

471 Montaj uyarilari

MOVIFIT® Hygienic™s tipinde ayrica asagidaki uyarilara da dikkat edilmelidir:

Montaj esnasinda cihaza nem veya pislik girmemelidir.

Elektrik baglantisi yapildiktan sonra parcgalar birlestirilirken contalarin ve sizdirmaz-
lik ylzeylerinin temiz ve hasarsiz olmasina dikkat edin.

Bakim calismalarinda EBOX icindeki profil contanin durumunu kontrol edin. Hasar
durumunda: SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir.

MOVIFIT® igin koruma sinifi IP69K sadece asagidaki durumlarda gegerlidir:

— seri olarak birlikte verilen plastik kér tapalar, uygun IP69K rakorlarla degistiril-
diginde

— ve asagidaki sekilde belirtildigi gibi izin verilen montaj konumuna uyuldugunda.

Kablo gecisinde bir damlama ddngusu olduguna dikkat edin, asagidaki resme ba-
kin:

9007199767510539

A  isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC
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Mekanik montaj
MOVIFIT® Hygienicplus tipi

4.7.2 HygienicP"s tipi icin sikma torklari

DIKKAT

Kor kapaklar takilmadiginda veya yanlis takildiginda garanti edilen koruma sinifi
IP69K gecerli degildir.

MOVIFIT® cihazinda hasar olusur.

MOVIFIT® cihazin IP69K koruma sinifina erigebilmesi igin, seri olarak birlikte veri-
len plastik kor tapalar, uygun IP69K rakorlarla degistiriimesi gerekir.

Bunun icin gerekli rakorlar igin, bkz. "Opsiyonel Metal Rakorlar" bdoli-
mi (- B 194). IP69K koruma sinifi igin sadece bu bdlimde verilen paslanmaz
celik rakorlar uygundur.

Kor tapa vidalar

SEW-EURODRIVE tarafindan teslim edilen opsiyonel kér tapa vidalarini 2,5 Nm ile
sikin:

512774539
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Mekanik montaj
MOVIFIT® Hygienicplus tipi

EMU kablo rakorlari

SEW-EURODRIVE tarafindan teslim

edilen opsiyonel EMU kablo rakorlarinin sikma

torklart:
512772875
Rakor Par¢a numa- Boyut Sikma torku
rasi

EMU kablo rakorlari (piring ni- 18204783 M16 x 1,5 3,0Nm-4,0 Nm
kel kaplama) 18204791 | M20x15| 3,5Nm-5,0Nm

18204805 M25 x 1,5 4,0Nm -5,5Nm
EMU kablo rakorlari (paslan- 18216366 M16 x 1,5 3,5Nm-4,5Nm
maz gelik) 18216374 | M20x15| 50Nm-6,5Nm

18216382 M25 x 1,5 6,0 Nm-7,5 Nm

Kablo rakorundaki kablo baglantisinin kablodan ¢ekis giici degerleri:
+ Kablo dis ¢api > 10 mm: 2160 N
+ Kablo dis ¢api <10 mm: =100 N

A2 isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi

Genel uyarilar

5 Elektrik baglantisi

5.1 Genel uyarilar

Elektriksel montajda asagidaki uyarilari géz éniinde bulundurunuz:
* Genel giivenlik uyarilart mutlaka dikkate alinmaldir.

» Cihazin kullanildigi yerde, aranan sartlara ve teknik bilgilerde belirtilen verilere,
mutlaka uyulmalidir.

» Kablolar igin uygun rakorlar kullaniimalidir (gerektiginde rediiksiyon pargalari kulla-
niniz). Fis-soket tiplerinde uygun karsi figler kullanin.

» Kullaniimayan kablo gegislerini kor tapalarla kapatin.
+ Kullanilmayan fig-soket yerlerini kapaklarla kapatin.

5.2 EMU acgisindan tesisat planlamasi
UYARI
3 Bu tahrik sistemi meskun bdlgeleri besleyen kamusal algak gerilim sebekelerinde kul-
1 lanilamaz.

MOVIFIT® EN 61800-3 tarafindan izin verilen sinirlar arasinda EMU girigimlerine se-
bep olabilir. Bu durumda gerekli 6nlemlerin alinmasi isletmenin sorumlulugundadir.

EMU'ya uygun montaj ile ilgili ayrintili bilgiler SEW tarafindan yayimlanan "Tahrik Tek-
nigi Pratigi - Tahrik Tekniginde EMU" adli yayindan alinabilir.

Merkezi olmayan tahrik Unitelerinin basarili bir sekilde monte edilmesinde kablo segi-
mi, dogru topraklama ve isleyen bir es potansiyel dengeleme énemli faktorlerdir.

Esas itibari ile gegerli normlari uygulamalisiniz.
Burada 6zellikle asagdidaki bolimlerde verilen uyarilar dikkate alinmalidir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC = 4.3



Elektrik baglantisi

EMU acisindan tesisat planlamasi

5.2.1 Es potansiyel baglanti

Koruyucu topraklama baglantisindan bagimsiz olarak, asagida belirtildigi gibi, disuk

empedansli, HF uyumlu bir es potansiyel baglanti hazirlanmalidir (bkz. EN 60204-1
veya DIN VDE 0100-540):

+  MOVIFIT® montaj rayini sisteme ylizeysel te-
masini saglayin (islenmemis, boyanmamis,
kaplanmamis ylzey).

« Bunun igin MOVIFIT® ile sistemin topraklama
noktasi arasina bir topraklama bandi (HF tel)
yerlestirin.

[11 MOVIFIT® cihaz ile montaj plakasi arasinda
diz ve iletken bir baglanti

[2] Sebeke besleme kablosunda PE iletkeni

[3] Ayri klemensler Uizerinden 2. PE iletkeni

—
D

2

S
CCERRRRKESSS

S

[4] EMU'ya uygun es potansiyel baglanti, érn.
topraklama bandi (HF tel) Gizerinden

KK

(4] Bl &
9007200851970059

Veri kablolarinin ekranlama iletkenini es potansiyel baglanti igin kullanmayin.

5.2.2 Veri kablolari ve 24 V gii¢ beslemesi

Veri kablolari ve 24 V besleme kablosu girisime sebep olabilecek kablolardan (6rn. so-

lenoid valflara kumanda kablolari, motor besleme kablolari vb.) ayri olarak désenmeli-
dir.

5.2.3 Motor ile MOVIFIT® arasindaki baglanti

MOVIFIT® ile motor arasindaki baglanti icin sadece SEW-EURODRIVE (rlni hibrid
kablolar kullanin.

5.24 Kablo ekranlari

«  EMU uyumlu olmalidir (yiksek ekran sGnimlenmesi).

Kablonun sadece mekanik olarak korunmasi igin tasarlanmamig olmalidir.

Kablolari uglarinda cihazin metalik gévdesine genis yuzeyli olarak baglanmalidir
(ayrica bkz. "Standart ABOX .." > "Ek Montaj Talimatlar" > "PROFIBUS Kablosu
Baglantisi" (-~ B 62) ve "Hibrit Kablo Baglantisi" (— & 63) bagslikli bélimler).

A4 | isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi

Montaj talimatlari (batln tipler igin)

5.3 Montaj talimatlan (biitiin tipler igin)

5.31 Sebeke besleme kablolarinin baglanmasi
+  MOVIFIT® cihazinin nominal gerilimi ve frekansi sebeke verilerine uygun olmalidir.

* Kablo kesitini anma giiciindeki lgee. giris akimina gore boyutlandirin ("Teknik bilgi-
ler" bélimine bakiniz).

+ Kablo korumasi igin sebeke besleme hattinin baslangicina toplama gubugu
baglanti noktasinin arkasina guvenlik dizenekleri takin.

Asagidaki sigorta dizeneklerine izin verilmigtir:

— Igletme sinifi gG eriyen sigortalar

— B veya C sinifi gii¢ kesici anahtari

— Motor koruma salteri

Sigorta tertibatlarini kablo kesitine gére boyutlandirin.

«  MOVIFIT® tahrik tnitelerinin anahtarlanmasi igin EN 60947-4-1’e uygun AC-3 kate-
gorisi kontaktorli agma-kapama anahtarlari kullaniimalidir.

« MOVIFIT® cihazinin gikisina baglanmasina sadece ¢ikis kati aktif degilse izin veri-
lir.

5.3.2 Topraklama kagagi devre kesicisi

A UYARI

Yanlis tipte topraklama kacagi devre kesicisi oldugunda glivenilir koruma yoktur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

Y » 3-fazh frekans gevirici igin sadece B tipi tim akimlara duyarl topraklama kacagdi
devre kesicisi (RCD rdlesi) kullanin!

» 3-fazh bir frekans cevirici toprak kagagi akiminda bir dogru akim payi olusturur ve
A tipi topraklama kagagi devre kesicisinin duyarlihdini énemli 6lglide dustrebilir.
Bu nedenle A tipi bir topraklama kagagi devre kesicisinin koruyucu donanim olarak
kullaniimasina izin verilmemektedir.

Sadece B tipi topraklama kagagi devre kesicisi kullanin.

+ Topraklama kagagi devre kesicisi kullanimi zorunlu olarak sart kosulmamissa
SEW-EURODRIVE topraklama kagagi devre kesicisi kullanilmamasini énerir.

5.3.3 Sebeke kontaktorii

+ Sebeke besleme kablosunun anahtarlanmasi icin EN 60947-4-1’e uygun AC-3 ka-
tegorisi kontaktorli agma-kapama anahtarlari kullaniimahdir.

5
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Elektrik baglantisi

Montaj talimatlari (batln tipler igin)

5.3.4

PE baglantisi ve / veya es potansiyel baglanti uyarilari

A UYARI
PE yanlis baglandiginda elektrik soku tehlikesi mevcuttur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

» Vidanin izin verilen sikma torku 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in) arasindadir.

* PE baglantisinda asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir:

izin verilmeyen montaj sekli

Oneri:
Catal kablo pabucu ile montaj

Tum kesitler igin izin verilir

Som baglanti teli ile montaj

Maksimum 2,5 mm? kesit igin

9007199577783435

M5
o
<) '
s
(1]
9007199577775243

W
S
2

<2.5mm? \/

9007199577779339

[1] M5-PE vidalara uygun gatal kablo pabucu

Normal isletmede = 3,5 mA kagak akim olusabilir. EN 61800-5-1 tarafindan istenen
kosullari yerine getirmek icin:

» Koruyucu toprag! (PE), yiksek kagak akimlara sahip tesislerden istenen kosullari
yerine getirebilecek sekilde baglayin.

e Bunun normal durumlardaki anlami:

— PE baglanti kablosunun kesiti en az 10 mm? olmali

— veya toprak hattina paralel ikinci bir PE baglanti kablosu baglanmalidir.

A6  isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi 5

Montaj talimatlari (batln tipler igin)

5.3.5 PE, FE tanimi

A UYARI

PE kablosu "FE" (Fonksiyon toprag!" ile isaretli olan klemens yerlerine baglandigin-
da elektrik soku tehlikesi mevcuttur. FE baglantilari bunun igin éngdrilmemistir. Bu
durumda elektriksel glivenlik saglanamaz.

Oliim veya agir yaralanmalar.
» Tespit vidasi icin izin verilen sikma torku 2,0 — 2,4 Nm'dir.

* PE baglantisinda asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir:

* PE ile sebeke tarafi koruyucu topraklama baglantisi tanimlanir. Sebeke baglanti
kablosundaki PE iletkeni sadece lzerinde "PE" yazan klemens parcalarina baglan-
malidir. Bu pargalar izin verilen sebeke baglanti kesitine gére boyutlandiriimigtir.

+ FE ile "islev toprag!" baglantilari tanimlanir. Burada 24 V baglanti kablosunda mev-
cut olan topraklama hatti kullanilabilir.

5.3.6 24-V gerilim seviyelerinin anlami

MOVIFIT® toplam 4 farkli 24 V potansiyel seviyesine sahiptir, bunlarin her biri birbirle-
rinden yahtilarak ayrilmigtir:

* 1) 24V_C: C = Continuous

+ 2)24V_S: S = Switched

» 3)24V_P: P = Power Section (= glg pargasi)
* 4)24V_0O: O = Option

Bunlar uygulamanin geregine bagli olarak disaridan ayri ayri beslenebilir veya X29
¢ogaltici klemensi Gzerinden birbirlerine baglanabilir.

24V_C = Elektronik modiil ve sensor beslemesi
24V _C gerilim seviyesi tarafindan beslenen cihazlar:
«  MOVIFIT® kontrol elektronigi moduli
+ ve V024 1,V0O24_llile VO24_lIIl sensor besleme cikislarina bagl olan sensorler.

24V _C gerilim seviyesi isletmede kapatiimamalidir. Aksi takdirde MOVIFIT® cihaza
fieldbus veya ag lizerinden kumanda edilemez. Ayrica, sensor sinyalleri de islenemez.

Tekrar galistirildiginda, MOVIFIT® cihazin kalkisi da belirli bir siire alir.

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC | 4./
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Montaj talimatlari (batln tipler igin)

24V_S = Aktor beslemesi
24V _S gerilim seviyesi tarafindan beslenen cihazlar:
« dijital gikiglar DO.. ,
* bunlara bagli olan ayar elemanlari
* ve sensor besleme ¢ikisi VO24_|V.

Dijital DI12 — DI15 gikislar alternatif olarak ayni baglantilara baglanabildikleri igin, re-
ferans potansiyel 0V24_S (izerinde bulunurlar.

Sistemdeki ayar elemanlarini merkezi olarak devre disi birakabilmek igin, gerilim sevi-
yesi 24V _S'yi isletmede kapatilabilir.

24V_P = Frekans ¢evirici beslemesi
Entegre frekans cevirici gerilim seviyesi 24V_P ile beslenir.

24V _P gerilim seviyesi uygulamaya bagli olarak 24V_C ya da 24V_S (X29 tzerindeki
koprtler) Gzerinden veya harici olarak beslenebilir. Gerekli kdpruler baglanmigtir.

A UYARI

Gulvenli ayirmali uygulamalarda, acil stop rélesinin veya guvenlik kontrol sisteminin
hatali baglanmasi sonucunda tehlike var.

Oliim veya agir yaralanmalar.

* Emniyetli ayirmada 24V_P uygun bir acil stop rdlesi veya emniyetli kontrol Unitesi
Uzerinden baglanmalidir.

+ 811 PROFIsafe opsiyonlu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — iglevsel Gliven-
lik" el kitabindaki izin verilen baglanti semalarini ve givenlik gerekliliklerini dikka-
te alin!

+ S12 Safety opsiyonlu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu
islevsel Gulvenlik" el kitabindaki izin verilen baglanti semalarini ve giivenlik ge-
rekliliklerini dikkate alin!

Burada gerilim kapatildiginda frekans geviricinin artik 24 V ile beslenmedigini dikkate
alin. Bu durumda normalde bir hata mesaji verilir.

A8  isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC
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Montaj talimatlari (batln tipler igin)

24V_0O = Opsiyon beslemesi

24V _0O gerilim seviyesi tarafindan beslenen cihazlar:
» entegre opsiyon karti S11, S12A veya S12B
» ve bunlarin izerindeki mevcut olan sensor / ayar elemani arabirimleri

PROFIsafe S11 ve S12 Safety opsiyonunda komple glivenlik elektronigi ve guvenli gi-
ris ¢cikislar 24V_Q'dan beslenirler.

A UYARI

Gulvenli ayirmali uygulamalarda hatali glivenlik ayirma sonucunda tehlike var.
Oliim veya agir yaralanmalar.

+ S11 PROFIsafe opsiyonlu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — islevsel Giiven-
lik" el kitabindaki izin verilen baglanti semalarini ve glvenlik gerekliliklerini dikka-
te alin!

+ S12 Safety opsiyonlu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu
islevsel Giivenlik" el kitabindaki izin verilen baglanti semalarini ve giivenlik ge-
rekliliklerini dikkate alin!

Gerilim seviyesi 24V_0O uygulama durumuna bagh olarak beslenir:

» 24V _C gerilim beslemesinden,

» 24V_S gerilim beslemesinden (X29 klemensindeki kdpri Gizerinden)
* veya harici olarak.

Burada gerilid seviyesi 24V_O ayrildiginda, komple opsiyon kartt S11/S12'in bagli
olan sensor ve aktorlerle birlikte artik elektrikle beslenmemesine dikkat edin. Bu du-
rumda normalde bir hata mesaji verilir.

Gerilimlerin baglanmasi

jde

24V_C ve 24V_S gerilim seviyelerini genis bir kablo kesiti ile X20 klemensine bagla-
yin. 24V_C ve 24V_S gerilim seviyelerini "24 V enerji bus" olarak genig bir kablo kesiti
ile bir sonraki MOVIFIT® cihaza aktarin.

24V _P ve 24V_0O gerilim seviyelerini X29 klemensine baglayin.
UYARI

» Baglanti érnekleri igin "Enerji bus baglanti érnekleri" bolimine (- B 113) bakiniz.

« izin verilen baglanti kesitini "Standart ABOX .." > "Ek montaj talimatlar" > "izin ve-
rilen baglanti kesiti" (- B 60) boéliminde bulabilirsiniz.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC = 4.9
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Montaj talimatlari (batln tipler igin)

5.3.7 Projelendirme 24 V besleme gerilimi
Bu bdlim, DC 24 V beslemesini projelendirmenizde yardimci olur.
Asagidaki cizelgede MOVIFIT® DC 24 komponentlerinin akim ve guig gereksinimi veril-

mistir:
24V Komponent- |islev seviyesi fieldbus Akim Uy=24V
gerilim ler gereksini- | igin giig"
diizeyi mi
24V _C MOVIFIT® "Classic" PROFIBUS 100 mA 24W
zfe”;{gnigi "Classic” DeviceNet™ 100mA | 24W
"Classic”" PROFINET IO 250 mA 6,0 W
"Technology" PROFIBUS 250 mA 6,0 W
"Technology" DeviceNet™ 200 mA 4.8 W
"Technology" PROFINET IO | 250 mA 6,0 W
"Technology" ModbusTCP 250 mA 6,0 W
"Technology" EtherNet/IP™ 250 mA 6,0 W
POF-opsiyonu L10 180 mA 40W
DI.. (VO24_1 — VO24_lll) iizerindeki sensor- 2 2
ler
24V_S Dl.. iizerindeki sensor (VO24_1V) 2 2
DO.. lizerinde aktor (VO24_1V) 2 2
24V _P MOVIFIT®-MC, n x MOVIMOT® MM..D ile nx120mA| nx2,9W
MOVIFIT®-SC (motor baglatici) 100 mA 24W
MOVIFIT®-FC (frekans gevirici) 180 mA 4,3 W
24V_0O PROFIsafe opsiyonu S11 100 mA 24W
S12A Safety opsiyonu 100 mA 24W
S12B Safety opsiyonu 100 mA 24W
F-DI.. Gizerindeki sensorler 2 2
F-DO.. Uzerindeki aktorler 2 2

1) Farkli gerilim girisi icin glg ihtiyaci buna gore daha yuksek/dusuktir.
2) Bur deger igin sensor/aktor ureticisinin bilgilerini dikkate alin. MOVIFIT® uzerinde birden gok sensor/
aktor oldugundan degeri sensorlerin/aktorlerin sayisiyla garpin.

Frekans gevirici gi¢ kaynaginin 24 V beslemesi 24V_P devreye alindiginda veya STO
guvenlik islevi devre digl birakildiginda kisa slreli olarak yiksek kapasitif sarj akimlari
ortaya c¢ikabilir.

Sarj akimlarinin siresi ve yuksekligi sunlara baghdir:
+ Hattin uzunlugu ve Kkesiti
* Ayni anda devreye alinan katilimci sayisi

+ 24 V sebeke adaptdrinun dahili direnci ve akim sinirlamasi ayrica asiri yiklenme
kapasitesi

24 V beslemesi ve hatlar cihazlarda kisa sureli de olsa daima en az 18 V olacak sekil-
de planlamaniz gerekir.

50  istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Ornek 1

jde

Elektrik baglantisi 5

Montaj talimatlari (batln tipler igin)

MOVIFIT®-FC:
« Islev seviyesi "Classic"
+ PROFIBUS arabirimi

Tip tanimi
EBOX: MTF11A015-503-P10A-15
ABOX: MTA11A-503-S023-D01-00/BW1

Bagh olan komponentler

MOVIFIT® cihazinda asagidaki komponentler bagl:
* 6 sensor, her biri 50 mA (1,2 W)

» 2 aktuator, her biri 100 mA (2,4 W)

Akim ve gii¢ gereksinimi

Asagidaki gizelgede 24 V beslemesini projelendirirken dikkate almaniz gereken kom-
ponentlerin akim ve gug¢ gereksinimi verilmistir:

24 V- Komponentler Akim
gerilim dii- gereksini- | Uy =24V
zeyi mi icin giic
24V _C MOVIFIT® kontrol elektronik (initesi 100 mA 2,4 W
"Classic" PROFIBUS
6 sensor, DIOO, DI0O1, DI02, DI03, DI04, 300 mA 72W
DI05 (VO24_I — VO24_lll) izerinde
24V_S F-DI.. tzerindeki 0 sensor (VO24_1V) - -
2 aktér DO00, DO01 (VO24_1V) Uzerinde 200 mA 4.8 W
24V_P MOVIFIT®-FC (frekans gevirici) 180 mA 4,3 W
24V _O 0 Opsiyon - -
F-Dl.. Gzerinde 0 sensér - -
F-DO.. uzerinde 0 aktor - -

MOVIFIT® cihazin toplam gereksinimi: 780 mA 18,7 W

UYARI

Bagh olan motorun akim ve gli¢ gereksinimi (400 V) burada dikkate alinmamistir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC = 5
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Montaj talimatlari (batln tipler igin)

Ornek 2

jde

MOVIFIT®-FC:

+ lIslev seviyesi "Technology
+ PROFIBUS IO arabirimi

+ POF-opsiyonu L10

» S12A Safety opsiyonu

Tip tanimi
EBOX: MTF11A015-503-E21A-15/S12A
ABOX: MTA11A-503-S533-D01-00/BW1/L10

Bagh olan komponentler

MOVIFIT® cihazinda asagidaki komponentler bagl:
* 4 sensor, her biri 50 mA (1,2 W)

+ 0 aktor

* 2 sensor (emniyetli), her biri 50 mA (1,2 W)

» 2 aktdr (emniyetli), her biri 100 mA (2,4 W)

Ust diizey kontrol sisteminin baglantisi L10 POF opsiyonunun PROFINET-IO arabirim-
lerinde gercgeklestirilir.

Akim ve gii¢ gereksinimi

Asagidaki gizelgede 24 V beslemesini projelendirirken dikkate almaniz gereken kom-
ponentlerin akim ve gug¢ gereksinimi verilmistir:

24 V- Komponentler Akim

gerilim dii- gereksini- | Uy=24V

zeyi mi icin glic

24V _C MOVIFIT® kontrol elektronik Unitesi 250 mA 6,0 W
"Technology" PROFINET IO
POF-opsiyonu L10 180 mA 4.0W
4 sensor, DIOO, DIO1, DI02, DIO3 (VO24_1 — | 200 mA 4,8 W
VO24_lIl) Gzerinde

24V_S F-DI.. tzerindeki 0 sensor (VO24_1V) - -
DO.. Gzerinde 0 aktér (VO24_1V) - -

24V_P MOVIFIT®-FC (frekans gevirici) 180 mA 4,3 W

24V_0O S12A Safety opsiyonu 100 mA 24W
2 sensor F-DI00, F-DI03 Uzerinde 100 mA 24W
2 aktoér F-DO00 FDO1 Uzerinde 200 mA 4,8 W

MOVIFIT® cihazin toplam gereksinimi: 1210 mA 28,7W

UYARI

Bagh olan motorun akim ve glic gereksinimi (400 V) burada dikkate alinmamistir.

52 istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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5.3.8

5.3.9

5.3.10

5.3.11

5.3.12

Elektrik baglantisi 5

Montaj talimatlari (batln tipler igin)

Fis konnektor

Bu igletme kilavuzunda butiin MOVIFIT® cihazin figli konnektérleri temas tarafindan
gOsterilmektedir.

Fren direncleri

Fren direngleri frenleme esnasinda olusan reaktif glici dagitmak i¢in kullanilir ve bu
esnada isinirlar.

A UYARI

Py ile yiklendiginde, fren direnglerinin sicak yiizeylerinde yaralanma tehlikesi mev-
cuttur.

Agir yaniklar.
» Fren direngleri igin uygun bir montaj yeri segin.
» Fren direnglerine yeterli derecede soguduklarinda dokunun.

Fren direnci besleme kablolarinda yiiksek ¢evrimli DC gerilimler mevcuttur.

Koruyucu donanimiar

MOVIFIT® tahrik Gnitelerine agir yiklenmeleri 6nlemek igin koruyucu donanimlar en-
tegre edilmistir. Harici asiri yik korumalarina gerek yoktur.

Deniz seviyesinden 1000 m'nin lizerine montaj

Sebeke gerilimleri 380 ile 500 V arasinda olan MOVIFIT®, asadidaki kosullar yerine
getirildiginde, deniz seviyesinden 1000 m — maks. 4000 m yukseklige monte edilebilir-
ler. Bunun i¢in asagidaki kosullarin yerine getiriimesi sarttir.

+ Bu seviyelerde sogutma guicu azaldigindan, deniz seviyesinden 1000 m'nin tzerin-
deki yuksekliklerde sirekli anma glict azalir: I, disimi her 100 m igin % 1

» Deniz seviyesinden 2000 — 4000 m yuksekliklerde, tim tesis icin sebeke tarafi agiri
gerilimleri Kategori lll'ten Kategori IlI'ye diisiren énlemler alinmahdir.

EMU'ya uygun montaj

UYARI

Bu tahrik sistemi yasam alanlarini besleyen kamuya ait disuk gerilim sebekelerinde
kullanilamaz.

[0

Bu Urin EN 61800-3’e gore sinirli bir sekilde satisa sunulan cihazlar grubuna aittir
(EN 61800-3'ye gore C1 ile C4 arasindaki kategoriler). Bu trin EMU girigimlerine se-
bep olabilir. Bu durumda gerekli 6nlemlerin alinmasi isletmenin sorumlulugundadir.

EMU yasasi uyarinca frekans geviriciler stand-alone cihaz olarak kullanilamazlar. Bu
cihazlarin EMU uyumlulugu ancak bir tahrik sistemine baglandiktan sonra degerlendi-
rilebilir. Uygunluk beyani tanimlanmis bir tipik CE tahrik sistemine goére verilir. Ayrintili
bilgileri bu igletme kilavuzundan alabilirsiniz.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC = 573
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5.3.13 UL-compliant installation

UYARI

i Asagidaki bdlim, UL talepleri geregince sizin elinizde bulunan baskinin dilinden
bagimsiz olarak daima ingilizce basilir.

Field Wiring Power Terminals
Observe the following notes for UL-compliant installation:
+ Use 75°C copper wire only
+  MOVIFIT® uses cage clamp terminals.

Short Circuit Current Rating

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms symme-
trical amperes when protected as follows:

For 240 V systems:

250 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 250 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers
For 500 V systems:

+  MOVIFIT®-FC, max. voltage is limited to 500 V.

Branch Circuit Protection

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.

For maximum branch circuit protection see table below.

Series non-semiconductor fuses inverse time circuit breaker

MOVIFIT®-FC | 500 V minimum, 25 A maximum | 500 V minimum, 25 A maximum

Motor Overload Protection

MOVIFIT®-FC is provided with load and speed-sensitive overload protection and ther-
mal memory retention upon shutdown or power loss.

The trip current is adjusted to 140% of the rated motor current.

Device and Line Protection

MOVIFIT®-FC: Units in connection with ABOXes MTA...-M11-.. or MTA....-M12-.. are
provided with device protection and line protection.

54 isietme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Ambient Temperature

MOVIFIT®-FC (except model rated 4 kW) is suitable for an ambient temperature of
40 °C, max. 60 °C with derated output current. To determine the output current rating
at higher than 40 °C, the output current should be derated 3.0% per °C between 40 °C
and 60 °C.

MOVIFIT®-FC (model rated 4 kW only) is suitable for an ambient temperature of
35 °C, max. 55 °C with derated output current. To determine the output current rating
at higher than 35 °C, the output current should be derated 3.0% per °C between 35 °C
and 55 °C.

ABOX-EBOX Combination

For UL-compliant installation, only the EBOX specified on the ABOX nameplate may
be mounted to the ABOX. The UL certification refers only to the ABOX/EBOX combi-
nation stated on the nameplate.

The UL certification only applies for operation on voltage supply systems with voltages
to ground of max. 300 V. UL approval does not apply for operation on voltage supply
systems with a non-grounded star point (IT systems).

isletme kilavuzu - MOVIFITFC = 55
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Grup frekans ceviriciler icin ek montaj talimatlari

54 Grup frekans cgeviriciler igin ek montaj talimatlari

MOVIFIT®-FC'li grup frekans geviricilerin montaji asagidaki sekilde gosterilmektedir:

MOVIFIT®
8

et
—
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e
=
j—

1
é (G
[T ]

1240954123

Bu gibi grup frekans cgeviriciler monte edilirken ayrica asagidaki montaj talimatlarina
da dikkat edilmelidir:

* Motor anma akimlarinin toplami, MOVIFIT®-FC cihaz anma akimini gegmemelidir.

+  MOVIFIT®-FC cihaza paralel olarak maksimum 3 motor baglanabilir. Motor anma
akimlarinin toplami, MOVIFIT®-FC cihaz anma akimini gegmemelidir.

+  MOVIFIT®-FC ile motorlar arasindaki kablo kesitlerinin toplami maksimum 15 m ol-
malidir.

» Birer adet sicaklik duyar elemani TF ile 2 motorda sicaklik denetimine izin verilir.

ikiden fazla motorda sicaklik denetimi her motorda bir adet sicaklik salteri TH bu-
lunmahdir.

Bu TF/TH'lar MOVIFIT®-FC cihaza seri olarak baglanmalidir.

* Motor frenleri sadece sabit gerilimle kontrol edilmelidir (devreye almada alternatif
fren kontrolii MOVITOOLS® MotionStudio ile yapilir). Bagl olan tim frenlerin anma
gerilimleri ayni olmalidir.

UYARI

« Motorun/frenin devreye alinmasi ile ilgili daha genis bilgiler igin "MOVIFIT® iglev
seviyesi "Classic" .." veya "MOVIFIT® iglev seviyesi "Technology" .." el kitaplarina
bakiniz.

jde

 Birden fazla motor bir MOVIFIT®-FC frekans gevirici tizerinden kontrol edildiginde
(grup frekans gevirici) bagl olan motorlar dahili motor koruma modeli tarafindan
asiri 1Isinmaya kargi korunmazlar.
Bu sebepten frekans gevirici dahili veya harici bir fren direnci ile donatiimalidir.
Fren direngleri frenleme esnasinda olusan reaktif glici dagitmak i¢in kullanilir.

56  istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Kurulum topolojisi (6rnek)

5.5 Kurulum topolojisi (6rnek)

Asagidaki resimde MOVIFIT®-FC igin prensip kurulum topolojisi gortilmektedir:

=_J

gl
400V 24V | [ PLC

BUS
24V
400V

MOVIFIT® MOVIFIT®

5068774155
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5.6 Standart ABOX MTA...-S02.-...-00
5.6.1 Aciklama

Asagidaki resimde standart ABOX klemensleri ve kablo gegcisleri gortilmektedir:

T 9 8 93
T S

P | sm— ——— e = T
L 9 3 N
N T .

3 R R
S & & S5
M@ 3
9007200067288715

[11 Bakim salteri (opsiyonel)
[2] PE baglantisi
[3] Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)

EURODRIVE
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Elektrik baglantisi 5
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

Baglanti tipleri

MOVIFIT®-FC (MTF) igin asagidaki standart ABOX tipleri mevcuttur:
+ MTA11A-503-S02.-...-00:

— Opsiyonel entegre veya harici fren direnci

— Opsiyonel yiik ayirma anahtari

— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi

Asagidaki resimde standart ABOX igin, fieldbus arabirimine bagli olarak rakor ve fig-
soketler gosteriimektedir:

PROFIBUS MTA11A-503-S021-...-00
PROFINET IO
Ethernet/IPTM} MTA11A-503-S023-...-00
Modbus/TCP

M‘25 M‘16
1
I
Eoeewe |
SeSRISISOSY

*\‘Y\\

DeviceNet™ MTA11A-503-S022-...-00

M16

Micro-Style-
M25 Connector X11 ~ M16

—] |— ==\
Sooscess: )
O(*XT@T*%II
DEILIEI )

\‘Y\\

18014399531832075
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5.6.3 MTA...-S02.-...-00 i¢in ek montaj talimatlari

Klemensler igin izin verilen baglanti kesiti ve yiiklenebilirlik

Klemens verileri X1, X20 X8, X9 X25, X30, X31, X29
X35, X45, X81, X91

Baglanti Kesiti 0,2 -6 mm? 0,08 — 4" mm? 0,08 — 2,5" mm? 0,2-1,5" mm?

AWG 24 — AWG10 | AWG 28 — AWG12" | AWG 28 — AWG14" | AWG 24 — AWG16"
Akim yiklenebilirligi X1:32 A 20 A 10 A 10A
(maks. sirekli akim) X20 16 A
Kablo izolasyonunu 13-15mm 8-9mm 5-6mm 9-10 mm
ayirma uzunlugu

1) Damar sonlandirma kovanlari kullanildiginda, kullanilabilen maksimum kesit bir kademe duger (6rn. 2,5 — 1,5)
Damar sonlandirma kovanlari

X1, X20, X8 ve X9 klemenslerinde izolasyon yakasi olmayan damar kovanlari kullanil-
malidir (DIN 46228-1, E-CU Malzemeler).

B0 | istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

Klemenslerin bastirilmasi

Klemens X1, X20
iletkeni baglayin iletkeni baglayin
tornavida olmadan” tornavida kullanarak?®

@aqf

812406283 812407947

1) Nominal kesitin en az 2 kesit kademesi altinda olan tek telli kablolarla damar sonlandirma kovanli esnek
kablolar dogrudan takilabilir (alet kullanmadan).

2) islenmemis esnek kablolar veya kiigiik kesitli kablolar dogrudan klemense takilamazlar. Bu kablolar
baglanirken klemens yayini agabilmek icin, delige bir tornavida sokun.

X8 /X81 /X9 /X91/X29 /X45/X25/ X30 / X31 / X35 klemensleri"

@adi

812404619

1) Bu klemenslerde baglanti iletken tipinden bagimsiz olarak daima tornavida ile yapilir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC | (5]
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PROFIBUS kablosunun MOVIFIT® iginde baglanmasi

PROFIBUS montajinda asagidaki PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. kurulusu yénet-

meliklerini dikkate alin (internet: www.profibus.com):

+ "PROFIBUS-DP/FMS Montaj Talimatlar", Siparis numarasi 2.111 (Almanca) veya
2.112 (ingilizce)

+ "PROFIBUS Montaj Onerileri", Siparis numarasi 8.021 (Almanca) veya 8.022 (ingi-
lizce)

PROFIBUS kablosunun ekranlanmasi igin:

812446219

UYARI

« MOVIFIT® cihazin i¢ kismindaki PROFIBUS baglanti damarlarinin mimkin ol-
dugu kadar kisa tutulmasina ve gelen ve giden buslar i¢in ayni uzunlukta olmalari-
na dikkat edin.

+ EBOX ABOX'tan ¢ikartilirken PROFIBUS baglantisi kesilmez.

[0
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Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

Hibrit kablosunun baglantisi

jde

SEW-EURODRIVE tarafindan MOVIFIT® ile motor arasinda 6zellikle bu amag igin
tasarlanmis ve kilifi soyulmus hazir SEW hibrit kablolar kullaniimasi 6nerilmektedir.

"Elektrik Tesisat!" / "Hibrit Kablolar" bolimine bakin.

Hibrid kablonun dis ekrani cihazin dis mahfazasina EMU'ya uygun bir kablo rakoru
ile baglanmalidir.

Hibrit kablolarin i¢ ekrani MOVIFIT®-ABOX taki ekran sacina agagidaki gibi baglan-
malidir.

9007200067175563

UYARI

ran plakasi mevcut olmadigindan, kablo ekranlari EMU kablo rakorlari tzerinden
baglanmalidir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC = (53



Elektrik baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

5.6.4 Klemens pozisyonlari
Asagidaki resimde ABOX klemenslerinin pozisyonlari gosterilmektedir:

[1] [2] [B1 [4]
X1 X8 X81 X29

[

- 1 = | Dﬁ% :::
| /)

[12] [11] (10 91  [8]
X9 X9 X20 X45 X25
3633204619
M x1 Sebeke klemensleri
[2] X8 Fren, motor fazlari ve motor 1 baglanti klemensleri
[3] X881 Fren cikisi, TH / TF ve motor 1 baglanti klemensleri
[4] X29 24V dagitma klemensleri

[5] X30, (X31) Fieldbus'a bagli olarak fieldbus klemensleri veya fis konnektorleri
Fieldbus'a bagli olan bélim taranmis olarak gosterilmistir.

[6] X35 SBus klemensleri (CAN)

[71  X50 Diyagnoz arabirimi (RJ10, disi)

[8] X25 Dijital giris/cikiglar i¢in I/O klemensleri (sensérler/aktorler baglantisi)

[91 X45 Emniyetli dijital giris ve ¢ikislar icin I/O klemensleri
(sadece PROFIsafe S11 opsiyonu veya S12 Safety opsiyonuyla bir-
likte)

[10] X20 24 V besleme klemensleri (24 V enerji bus)

[11] X91 Rezerve edildi

[12] X9 Fren direnci baglanti klemensleri

B4 | istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi 5
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

5.6.5 Klemens kontaklari

A UYARI
ABOX'taki tehlikeli gerilimler elektrik sokuna sebep olabilir.

Bakim salteri sadece bagl olan frekans geviriciyi sebekeden ayirir. MOVIFIT® ciha-
zin kelmenslerinde halen gerilim mevcuttur.

« MOVIFIT® cihazin gerilimini uygun bir harici kapatma cihazi ile kapatin ve
baglanti kutusunu agmadan 6nce en az 1 dakika bekleyin.

Bu bélimde gdsterilen klemens resimleri kullanilan fieldbus sistemine gore degisebilir.
Bu sebepten fieldbus'a bagli olan bélimleri sekilde taranmis olarak gosteriimektedir
ve bunlar ilerideki bolimlerde agiklanacaktir.

i

X1: Sebeke klemensleri (enerji bus)

O O O N
0 X29 W
X8—[5| [ [7] _X81 000060600,
o) L 181 17 ek
O O O O i | | X45 X25
(0 O O O E2EE O
I i Y I ©|0|0/0®I®BB| |V|v|v|v v "\Jll\j‘l\/]‘\}ll\/H\JH\JH\Jl \
A 1 21 (5] [a] %91 112]3]4]5(|1|2|3|4|5|6|7]8] [\
X20 N ) L L S3
O O JEaas= N 1112113 14115| [11[12[13|14[1506 1718 | L I LTI )
O O (g sl s Xsxe) ouuUU UUUIUUIUUI | []12]35]4)8
OOy~ ' M2\ 13AAN15116) [211210324l55| [3127 78l DTG
X951 [5l [7 (11012)13)14)15X16) [21|22[23[24[25| [21|22]23]24|25]26]27]28| | [
' ) L L L e A 2
O O 9 [ 3132333435/ [31|32/33|34|35(36(37(38| | iy
1 2 3 4 O‘I:l;
X50
812531083
Sebeke klemensi (enerji bus)
No. Ad Fonksiyon
X1 1 PE PE sebeke baglantisi (IN)
2 L1 Sebeke baglantisi faz L1 (IN)
3 L2 Sebeke baglantisi faz L2 (IN)
4 L3 Sebeke baglantisi faz L3 (IN)
11 PE PE sebeke baglantisi (OUT)
12 L1 Sebeke baglantisi faz L1 (OUT)
13 L2 Sebeke baglantisi faz L2 (OUT)
14 L3 Sebeke baglantisi faz L3 (OUT)
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-00

X20: 24-V besleme klemensleri (24-V enerji bus)

T HF xe9
—I1 1 1 1Yo Y2 YT CAL)
xt Xl lo| |7 = HZaEsers
oEmcmemmel= === X45 X25
%%%4 O B 5 JuEBE Feseleiel MUY [CUUUUUU
14) 14 2 3 4 X91 112|3|4/5(|1]2|3|4|5(/6|7|8
X20 UIUIUTUUHUIUITUIUTUTU S3
O 0O QO =Raoo Y Y aYsYeY [2[13(14115) 1111211311411516/17 18 N L[N
olololo] o F B sl Rt [UUIUIUJUUUUIUUY), 1112151415
X951 [6l [7 11X12)13)14X15X16) [21/22|23(24(25| [21/22|23[24/|25(26(27/28| | [ L)
| U | 1214311415
O O 9 O 31/|32|33|34/35| [31(32/33|34/35(36/37/38| | [y
E E E E @@@@@@ i | e e X35
1 2 8 4 OI:L:
X50
812532747
24 V besleme klemensi (24 V enerji bus)
No. Ad Fonksiyon
X20 1 FE Fonksiyon topragi (IN)
2 +24V_C +24 V daimi besleme gerilimi (IN)
3 0v24_C 0V24-referans potansiyel — daimi gerilim (IN)
4 FE Fonksiyon topragi (IN)
5 +24V_S +24 V-besleme — anahtarlanmig (IN)
6 0V24_S 0V24 referans gerilimi — anahtarlanmig (IN)
11 FE Fonksiyon topragi (OUT)
12 +24V_C +24 V daimi besleme gerilimi (OUT)
13 0v24 C 0V24-referans potansiyel — daimi gerilim (OUT)
14 FE Fonksiyon topragi (OUT)
15 +24V_S +24 \V/-besleme — anahtarlanmis (OUT)
16 0vV24_S 0V24 referans gerilimi — anahtarlanmis (OUT)

66  isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC
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X8, X81, X9 ve X91: Motor baglanti klemensleri

A UYARI

Dijital ¢cikis DB0OO parametreleri yanhs ayarlandiginda ezilme tehlikesi mevcuttur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

* Fren kontrolu i¢in dijital ¢cikis DBOO kullanirsaniz, ¢ikis sinyalinin iglevsel parame-
trelerini degistirmeyin.

* Fren kontrolU icin dijital ¢ikis kullanmadan 6nce, parametre ayarini kontrol edin!

H 5 H X29
X1 X8—[5s| f6| [7] X81_ [E@sewnE
| DEEOECEUE
8 8 8 8 e e e X45 X25
G H B B OMEER Ssehkiies OO OUUUOTTD
] ] 3] [of X9t X20 yysus eSS N
N 0L L L N N O N N [ 1S3
8 8 8 ‘1"2w3||4| N NG C ‘1112131415 1112113141506 [17[18| | [ LI
ololole 0 5 B X243 42 1558 UV UUUIUIUIUUU) | [712131%) 5
X9—[5| [51 |7 (11X12(13)14)15X16) [21[22[23[24[25| [21|22]2324|25[26(27[28] | [T
| UUTUOHUOOIUIOIUIO! | |112)13]14/15
8 8 8 8 31(32|33|34|35| |31/32/33|34/35|36/37/38| | (I
Y e O e O EIEIENE](@)(@] ! ! s sm) ! 1 ] 1 ! _ X35
1 2 3 4
I
X50
812534411
Motor baglanti klemensleri (hibrit kablo lizerinden baglant)
No. Ad SEW standart frenli motor fonksiyo- |2 telli sabit DC frenli motorunda fonksiyo-
nu nu"
X8 1 PE Motorun PE baglantisi
2 U Motor U fazi gikisi
3 V Motor V fazi gikigl
4 W Motor W fazi cikigi
5 15 SEW fren klemensi 15 (mavi) DC fren baglantisi (+)
6 14 SEW fren klemensi 14 (beyaz) islevsiz
7 13 SEW fren klemensi 13 (kirmizi) DC fren baglantisi (-)
X81 1 TF+ Sicaklik sensorii TF/sicaklik salteri TH (+) motor baglantisi?
2 TF- Sicaklik sensori TF/sicaklik salteri TH (-) motoru?
3 DB00 "Fren acik" dijital ¢ikisi = Fabrika ayari (anahtarlama sinyali 24 V)
4 ov24 C Fren cikisi icin 0V24 referans potansiyeli
X9 1 PE PE baglantisi
2 - rezerve edildi
3 - rezerve edildi
4 - rezerve edildi
5 -R Fren direnci "-R" baglantisi
6 - rezerve edildi
7 +R Fren direnci "+R" baglantisi
X91 1-4 - rezerve edildi

1) Sabit DC frenli MOVIFIT®-FC frekans cevirici devreye alinmadan énce MOVIFIT®-FC'ye harici bir ilave fren direnci baglamalisiniz.
Fren direnci rejeneratif enerjiyi dagitmak icin kullanihr.

2) TF/TH olmayan motorlarda X81/1 klemensini S81/2 klemensiyle képrilemeniz gerekir. Ardindan elektronik motor korumasini P340
ve P342 parametrelerini "ON" degerine ayarlayarak etkinlestirin.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC = 5/
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X29: 24-V dagitma klemensleri

A UYARI

Cihazin beklenmedik davranisi tehlike olusturur. Emniyetli ayirma igin X29/5, X29/6,
X29/15, X29/16 klemensleri kullanildiginda, "MOVIFIT®-MC/-FC — iglevsel Giiven-
lik" el kitabi dikkate alinmahdir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

+ "MOVIFIT®-MC/-FC — islevsel Giivenlik" el kitabindaki glvenlik kosullarina ve
izin verilen baglanti semalarini dikkate alin!

T H B xz9 X
. | [ © ©
O O O O (o [ [ [ X45 X25
%%% D= = = = | AR s e O ) 0
] Jo] Js] Jo] X9 X20 ooooolGEe oS 1S3
O 0 B e o sl el [h2e s iliasia e sl | OO
ololole O O (O [lalslal fip2Xsfa 35 X6 ) UUCIULHUUIOIUIOIUIUIY)] |1512) 3145
X9-[5| [6| |7 (11012)13)14f15)16)  [21|22]23[24]25| [21[22]23[4|25[26(27/28| | [l ]I
' U0 DOIJIOIJIOIUIT) | [12]12[13]14]15
O O 9 © 31/32|33|34|35| |31(32/33|34/35|36/37/38| | (I
E E E E EIEIEIEI(E©)(@] ) =!ims!!mnim)imn| Y m]im]imn! s =} = =)= X35
1 2 8 4
X50
812536075
24 V dagitma klemensi (besleme gerilimini/gerilimlerini entegre edilmis frekans geviriciye ve opsiyon kartina dagitmak igin)
No. Ad Fonksiyon
X29 1 +24V_C  |Dijital girigler icin +24 V beslemesi — daimi gerilim (X20/2 ile kdprilenmistir)
2 0V24_C |Dijital girigler icin 0V24 referans potansiyeli — daimi gerilim (X20/3 ile kdprilenmistir)
3 +24V_S |Dijital ¢ikiglar icin +24 V beslemesi — anahtarlanmig (X20/5 ile koprilenmistir)
4 0v24 S Dijital ¢ikislar icin 0V24 referans potansiyeli — anahtarlanmis (X20/6 ile képriulenmistir)
5 +24V_P  |Entegre frekans gevirici igin +24 V besleme (IN)
6 0v24_P Entegre edilmis frekans gevirici icin 0V24 referans potansiyel (IN)
7 +24V_0O  |Opsiyon karti igin +24 V besleme, giris
8 0V24_O |Opsiyon karti icin 0V24 referans potansiyeli, besleme
11 +24V_C  |Dijital girigler icin +24 V beslemesi — daimi gerilim (X20/2 ile kdprilenmistir)
12 0V24_C |Dijital girigler icin 0V24 referans potansiyeli — daimi gerilim (X20/3 ile kdprilenmistir)
13 +24V_S  |Dijital gikiglar icin +24 V beslemesi — anahtarlanmig (X20/5 ile koprilenmistir)
14 0v24_ S Dijital ¢ikislar icin 0V24 referans potansiyeli — anahtarlanmis (X20/6 ile képriulenmistir)
15 +24V_P  |Entegre frekans gevirici i¢in +24 V besleme (OUT)
16 ov24 P Entegre edilmis frekans gevirici icin 0V24 referans potansiyel (OUT)
17 +24V_0O  |Opsiyon karti igin +24 V besleme, giris
18 0V24_O |Opsiyon karti icin 0V24 referans potansiyeli, besleme
UYARI
i + Burada gdsterilen klemens atamasi "X29" kablolama devre kartinin 11 durumun-
dan itibaren gecerlidir. Durumu 11'den baska olan bir kablolama devre karti kulla-

nildiginda SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir. Kablolama devre kartlarinin du-
rumlari ABOX etiketinin ilk durum alaninda belirtilir:

Status: %11 - 10 - 10 10 - -
Status der Verdrahtungsplatine

21317151/TR - 12/2014
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X25: 1/0 klemensleri

Elektrik baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

N
5 H B X29 N
x8—[5| [s| [7] _X81 00006600,
i | el 18] 17 R e
o | X45
a0 B pEREE sleleleleeleel U
W Rl Gl 6] X91 23|45 \
X20 U 1S3
OO = === 1111213114115 )L L
Slolelel .. Bl B oz (2Ys a5 X6} UL 1]3]34)5
X9-(5| [¢] [7] (10X42)13)14X15X16) |21 22123120125 U
' IO 11|12|13|14[15
O 9 O O 31|32/33/34/35 |
O O o O
= =5 H M Pl IOl N - X35
1 2 3 4 Oll
X50
812537739

Dijital giris/cikislar i¢in /O klemensleri (sensorler/aktorler baglantisi)

No. islev seviyesi "Technology™:
PROFIBUS
PROFINET IO, EtherNet/IP™ veya Modbus/TCP
islev seviyesi "Classic": islev seviyesi "Classic"
PROFINET IO PROFIBUS
DeviceNet™
Ad Fonksiyon Ad Fonksiyon
X25 1 DI0O0 Dijital giris DIOO (anahtarlama sinyali) DI00 Dijital giris DIOO (anahtarlama sinyali)
2 DI02 Dijital giris D102 (anahtarlama sinyali) DIO1 Dijital giris DI0O1 (anahtarlama sinyali)
3 DI04 Dijital giris DI04 (anahtarlama sinyali) DI102 Dijital giris DI02 (anahtarlama sinyali)
Enkoder 1 baglantisi, A izi
4 DI06 Dijital giris DI06 (anahtarlama sinyali) DI03 Dijital giris DIO3 (anahtarlama sinyali)
Enkoder 2 baglantisi, A izi
5 DI08 Dijital giris DIO8 (anahtarlama sinyali) DI04 Dijital giris DI04 (anahtarlama sinyali)
Enkoder 3 baglantisi, A izi
6 DI10 Dijital giris D110 (anahtarlama sinyali) DI05 Dijital giris DI0O5 (anahtarlama sinyali)
7 DI112/DO00 Dijital giris DI12 / dijital ¢ikis DOOO (anahtar- |DI06/DO00 Dijital giris D106 / dijital gikis DO0O (anahtar-
lama sinyali) lama sinyali)
8 DI114/DO02 Dijital giris DI14 / dijital ¢ikis DO02 (anahtar- |DI07/DO01 Dijital giris DI07 / dijital ¢cikis DOO01 (anahtar-
lama sinyali) lama sinyali)
11 |DIO1 Dijital giris DIO1 (anahtarlama sinyali) "Classic" iglev seviyesi (PROFIBUS veya DeviceNet™)
12 |DIO3 Dijital giris DIO3 (anahtarlama sinyali) gz_ll:);glf_r:'tlll olarak X25/11 — X25/18 klemensleri reserve
ilmigtir!
13 |DI05 Dijital giris DIO5 (anahtarlama sinyali) $
Enkoder 1 baglantisi, B izi
14 |DIO7 Dijital giris DIO7 (anahtarlama sinyali)
Enkoder 2 baglantisi, B izi
15 |DI09 Dijital giris DI09 (anahtarlama sinyali)
Enkoder 3 baglantisi, B izi
16 |DI11 Dijital giris DI11 (anahtarlama sinyali)
17 |DI13 /D001 |Dijital giris DI13 / dijital ¢ikis DO01 (anahtar-
lama sinyali)
18 |DI15/DO0O03 |Dijital giris DI15 / dijital cikis DO03 (anahtar-
lama sinyali)

5
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Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

O O O N
sl X29 N
X1 X8—[5| [6| [7] _X81 mo@EEms)
| DOECEETE
O O O O i X45
4 112|134
0000 =l=== olelelelelelele] [\WVILUL N
X2 ] ] [5] [af _X91 ¥|3|5|4]5 N
O O O > ‘1‘#'%%‘%‘2“1%] o ?f)
N
O O o= (exs s ) ouuU 3|5|4|5
OO xg-[- H H 112)13Y14)15)16) |1 Y I INL
' N 2|13|14|15
SiNelNeNe 31/3233(34/35 ]
— H H = OOl ClClC] I = - _ X35
1 2| (3] |4 O‘I:
@
X50
812537739
Dijital giris/cikislar igin 1/0O klemensleri (sensérler/aktorler baglantisi)
No. islev seviyesi "Technology":
PROFIBUS
PROFINET 1O, EtherNet/IP™ veya Modbus/TCP
islev seviyesi "Classic": islev seviyesi "Classic":
PROFINET 1O PROFIBUS
DeviceNet™
Ad Fonksiyon Fonksiyon
X25 [21 |VO24-1 |[+24 V sensor beslemesi Grup | (DIOO - DIO3) +24 V sensor beslemesi Grup | (DIOO - DIO1)
+24\/_C'den +24V_C'den
22 |VO24-1 |+24 V sensor beslemesi Grup | (DIOO - DI0O3) +24 V sensor beslemesi Grup | (DIOO - DIO1)
+24V_C'den +24V_C'den
23 |VO24-1 [+24 V sensor beslemesi Grup Il (DI04 - DI07) +24 V sensor beslemesi Grup Il (DI02 - DI03)
+24\/_C'den +24\/_C'den
24 |VO24-Il [+24 V sensor beslemesi Grup Il (DI04 - DI07) +24 V sensor beslemesi Grup Il (DI02 - DIO3)
+24V_C'den +24V_C'den
25 |VO24-lll |+24 V sensor beslemesi Grup Il (DIO8 - DI11) +24 V sensor beslemesi Grup 1l (DI04 - DIO5)
+24V_C'den +24V_C'den
26 |VO24-lll |+24 V sensor beslemesi Grup Il (DIO8 - DI11) +24 V sensor beslemesi Grup 1l (D104 - DIO5)
+24\/_C'den +24\/_C'den
27 |VO24-IV |+24 V sensor beslemesi Grup IV (D112 - DI15) +24 V sensor beslemesi Grup 1V (DI06 - DI07)
+24V_C'den +24V_C'den
28 |VO24-IV [+24 V sensor beslemesi Grup IV (D112 - DI15) +24 V sensor beslemesi Grup IV (DI06 - DI07)
+24\/_C'den +24\/_C'den
31 |0V24_C |Sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
32 |0V24_C |Sensodrler icin 0V24 referans potansiyeli
33 |0V24_C |Sensodrler icin 0V24 referans potansiyeli
34 |0V24_C |Sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
35 |0V24_C |Sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
36 |0V24_C |Sensodrler icin 0V24 referans potansiyeli
37 |0V24_S |Aktorler ve Grup IV sensorleri icin 0V24 referans potansiyeli
38 |0V24_S |Aktorler ve Grup IV sensorleri igin 0V24 referans potansiyeli

7 istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi 5
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X35: SBus klemensleri

oS
(I I [ X29
X8—[5| [g] [7] _X81 00006606
X1 7870s] el Ir SPErarie
O O O O (| | X45 X25
4
O B 5 JiEBE Feskleel MUY [CUUUUUU
14) 14 2 3 4 X91 112|3]|4/5(|1]2|3|4|5(/6/7|8
X20 UIUIUTUUHUIUITUIUTUTUIU
O O OE==g |~~~ 11(12]13[14[15] |11[12|13[14[1516[17[18
ool .. Bl B Bl frxaxssa $sfe) CUUU UJUJUNUU
X9—[:1 [g] |71 213 14X15 16) [21]22[23|24[25( [21[22]23[24|25(26[27|28
| UL UL
O O 9 O 31/|32|3334/35| [31(32/33|34|35(36/37/38
E E E E @@@@@@ i o o e e e e
1 2 8 4
X50
812539403
SBus klemensleri (CAN)
No. Ad Fonksiyon
X35" 1 CAN_GND SBus (CAN) igin 0 V referans potansiyeli
2 CAN_H SBus CAN_H — gelen
3 CAN_L SBus CAN_L — gelen
4 +24V_C_PS +24 V beslemesi — periferi cihazlari igin daimi gerilim
5 0v24_C Periferi cihazlari igin 0V24 referans potansiyeli — daimi gerilimi (X20/3 ile képrulenmis-
tir)
11 CAN_GND SBus (CAN) icin 0 V referans potansiyel
12 CAN_H SBus CAN_H — giden
13 CAN_L SBus CAN_L — giden
14 +24V_C_PS +24 V beslemesi — periferi cihazlari igin daimi gerilim
15 ov24 C Periferi cihazlari igin 0V24 referans potansiyeli — daimi gerilimi (X20/3 ile koprilenmis-
tir)
1) X35 klemensleri sadece "Technology" islev seviyesi ile kullanilabilir.
X50: Diyagnostik arabirimi
Fonksiyon
Diyagnostik arabirimi
Baglant tiirii
RJ10, disi
Baglanti semasi
1 2 3 4
Terminal baglantisi
No. Ad Fonksiyon
X50 1 +5V 5V beslemesi
2 RS+ RS485 diyagnostik arabirimi
3 RS- RS485 diyagnostik arabirimi
4 ov5 RS485 igin 0 V referans potansiyeli
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Standart ABOX MTA...-S02.-..

.-00

X45: S11 PROFIsafe opsiyonu igin I/O klemensleri

A UYARI

(sadece PROFlsafe opsiyon karti S11 ile baglantili olarak)

Cihazin beklenmedik davranisi tehlike olusturur. Emniyetli ayirma igin X45 klemensi
kullanildiginda, "MOVIFIT® MC / FC — islevsel Glivenlik" el kitabi dikkate alinmalidir.

Olim veya agir yaralanmalar.

+ S11 PROFIsafe opsiyonlu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — Islevsel Giiven-
lik" el kitabindaki izin verilen baglanti semalarini ve glvenlik gerekliliklerini dikka-

te alin!
H 8 X29
x1  X8-[s| [o] [7] X8 [os@eere
I WGl W
T O O Qe nas
00001 0 5 QiR Seceleleee UIUUUUUU
34 1 B B [l X9 AR RN
X20 I 1S3
CD) (D) (D) 10060066 1112113141516 [17[18| | [ LI
olololo 0 8 B QOO U 2|3|4|5
s o] [ [HEEEEO sz || JULS
T H @ R 313213334 35|36/37/38| | [EIElEImIm
i Y e e e o|olo|o/o|® e = X35
1 2 8 4
Il
X50
812541067
Emniyetli girig / gikislar igin I/O klemensleri (sadece PROFIsafe opsiyon karti S11 ile baglantili olarak)
No. Ad Fonksiyon
X45 1 F-DIO0 Emniyetli dijital giris F-DI00 (anahtarlama sinyali)
2 F-DI02 Emniyetli dijital giris F-DI02 (anahtarlama sinyali)
3 F-DO00_P Emniyetli dijital cikis F-DO0O0 (P anahtarlama sinyali)
4 F-DO01_P Emniyetli dijital cikis F-DO01 (P anahtarlama sinyali)
5 F-DO_STO_P Tahrik Unitesi torkunun glivenli olarak durdurulmasi igin
emniyetli dijital ¢ikigs F-DO_STO (P-anahtarlama sinyali) (STO)
11 F-DI01 Emniyetli dijital giris F-DI01 (anahtarlama sinyali)
12 F-DI03 Emniyetli dijital giris F-DI03 (anahtarlama sinyali)
13 F-DO00_M Emniyetli dijital ¢cikis F-DOO00 (M anahtarlama sinyali)
14 F-DO01_M Emniyetli dijital cikis F-DO01 (M anahtarlama sinyali)
15 F-DO_STO_M Tahrik Unitesi torkunun glvenli olarak durdurulmasi igin
emniyetli dijital ¢cikis F-DO_STO (M-anahtarlama sinyali) (STO)
21 F-SS0O Guvenli F-DIO0 ve F-DIO2 girigleri igin +24 V sensdr beslemesi
22
23 F-SS1 Guvenli F-DI01 ve F-DIO3 girisleri igin +24 V sensoér beslemesi
24
25
31 0v24_0O Guvenli girig/cikislar icin 0V24 referans potansiyeli
32
33
34
35

[ 7 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

5

X45: S12A Safety opsiyonu igin I/O klemensleri
(sadece Safety opsiyon karti S12A ile baglantili olarak)

A UYARI

Cihazin beklenmedik davranisi tehlike olusturur. Emniyetli ayirma icin X45 klemensi
kullanildiginda, "MOVIFIT® MC / FC - Safety Opsiyonlu islevsel Givenlik" el kitabi
dikkate alinmaldir.

Olim veya agir yaralanmalar.

+ S12 Safety opsiyonlu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu
islevsel Giivenlik" el kitabindaki izin verilen baglanti semalarini ve giivenlik ge-

21317151/TR — 12/2014

rekliliklerini dikkate alin!

H 8 X29
x1  X8-[s| [o] [7] X8 [os@eere
I WGl W
T O O Qe nas
909 0]= 0 5 QiR Seceleleee UIUUUUUU
XS [1] o] [o] [o] Xo1 X20 OO N
omeomelZ==" PN Hﬁﬁﬁ%%?ﬁé T IHJSE:J
sloele 0 B O 2lslal (123 faXsfe) UIUUUIUIUIIO [T 1213141 5
s o] [ [HEEEEO sz || JULS
T H @ R 313213334 35|36/37/38| | [EIElEImIm
i Y e e e o|olo|o/o|® e = X35
1 2 8 4
Il
X50
812541067
Emniyetli giris / cikislar igin I/O klemensleri (sadece Safety opsiyon karti S12A ile baglantili olarak)
No. Ad Fonksiyon
X45 1 F-DIO0 Emniyetli dijital giris F-DI00 (anahtarlama sinyali)
2 F-DI02 Emniyetli dijital giris F-DI02 (anahtarlama sinyali)
3 F-DO00_P Emniyetli dijital cikis F-DO0O0 (P anahtarlama sinyali)
4 F-DO01_P Emniyetli dijital cikis F-DO01 (P anahtarlama sinyali)
5 F-DO_STO_P Tahrik Unitesi torkunun glivenli olarak durdurulmasi igin
emniyetli dijital ¢ikigs F-DO_STO (P-anahtarlama sinyali) (STO)
11 F-DI01 Emniyetli dijital giris F-DI01 (anahtarlama sinyali)
12 F-DI03 Emniyetli dijital giris F-DI03 (anahtarlama sinyali)
13 F-DO00_M Emniyetli dijital ¢cikis F-DOO00 (M anahtarlama sinyali)
14 F-DO01_M Emniyetli dijital cikis F-DO01 (M anahtarlama sinyali)
15 F-DO_STO_M Tahrik Unitesi torkunun glvenli olarak durdurulmasi igin
emniyetli dijital ¢cikis F-DO_STO (M-anahtarlama sinyali) (STO)
21 F-SS0O Guvenli F-DIO0 ve F-DI02 girigleri igin +24 V sensdr beslemesi
22
23 F-SS1 Guvenli F-DI01 ve F-DIO3 girisleri igin +24 V sensoér beslemesi
24
25
31 0v24_0O Guvenli girig/cikislar icin 0V24 referans potansiyeli
32
33
34
35
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Elektrik baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X45: S12B Safety opsiyonu igin I/O klemensleri

A UYARI

(sadece Safety opsiyon karti S12B ile baglantili olarak)

Cihazin beklenmedik davranisi tehlike olusturur. Emniyetli ayirma icin X45 klemensi
kullanildiginda, "MOVIFIT® MC / FC - Safety Opsiyonlu islevsel Givenlik" el kitabi
dikkate alinmaldir.

Olim veya agir yaralanmalar.

+ S12 Safety opsiyonlu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu
islevsel Giivenlik" el kitabindaki izin verilen baglanti semalarini ve giivenlik ge-
rekliliklerini dikkate alin!

oS
[ I X29
X1 X8—[5| [6| [7] _X81 mo@ses)
I DEECEEOE
i X25
@y H H HEZE
i O e O e B ololololololo/e UIUUUUUU N
DB B bl (o] _xet RN
X20 UUUUOUOU 1S3
ommeomel===" =~ 111213|14{15016[1718] | [l L)
O 0 0l AT23 1f2X3 )4 56 Y1315 (4
elofolel - [ 0" et st | O
T H @ R 313213334 35|36/37/38| | [EIElEImIm
i Y e e e o|olo|o/o|® e = X35
1 2 8 4 J:
@
X50
812541067
Giivenlige yonelik girig / gikiglar igin I/O klemensleri (sadece Safety opsiyon karti S12B ile baglantili olarak)
No. Ad Fonksiyon
X45 1 F-DIO0 Emniyetli dijital giris F-DI00 (anahtarlama sinyali)
2 F-DI02 Emniyetli dijital giris F-DI02 (anahtarlama sinyali)
3 F-DI04 Emniyetli dijital giris F-DI04 (anahtarlama sinyali)
4 F-DI06 Emniyetli dijital giris F-DI06 (anahtarlama sinyali)
5 F-DO_STO_P Tahrik Unitesi torkunun glivenli olarak durdurulmasi igin
emniyetli dijital ¢ikigs F-DO_STO (P-anahtarlama sinyali) (STO)
11 F-DI01 Emniyetli dijital giris F-DI01 (anahtarlama sinyali)
12 F-DI03 Emniyetli dijital giris F-DI03 (anahtarlama sinyali)
13 F-DI05 Emniyetli dijital giris F-DI05 (anahtarlama sinyali)
14 F-DI07 Emniyetli dijital giris F-DI07 (anahtarlama sinyali)
15 F-DO_STO_M Tahrik Unitesi torkunun glvenli olarak durdurulmasi igin
emniyetli dijital ¢cikis F-DO_STO (M-anahtarlama sinyali) (STO)
21 F-SS0 Givenli F-DI00, F-DI02, F-DI04 ve F-DI06
22 girisleri icin +24 V sensor baglantisi
23 F-SS1 Gvenli F-DI01, F-DI03, F-DI05 ve F-DI0O7
24 girigleri icin +24 V sensor baglantisi
25
31 0v24_0O Guvenli girig/cikislar icin 0V24 referans potansiyeli
32
33
34
35
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Elektrik baglantisi 5
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X30 ve X31: PROFIBUS klemensleri
(sadece PROFIBUS tiplerinde)

H H B X29 SE L
= =1 =1 X81 Y RY Y EY R YR 1]12[3
xt_ Xe-ls| o] s T e e\ 2
4 2 H H B I1”2”3”4I
%%% s = Sosleebe [P DU | Ead -
OInRaEDEAERCL 11213|4(5||1]2|3|4|5|6(7 (8] |[1[2[3]X31
T X0 givvveleveeeeee s3
8] B [leielal et [
@O yo-H H H e
X9-s| 5l |7 (11X12)13X14)15X16) |21[22[23|24|25| |21[22|23}24|25(26]27]28| | [T
| UUU UUUU 11112|13[14[15
O O O O 31/32|33|34/35| [31(32/33|34/35(36/37/38| | (Uil
E E E E @@@@@@ i | e O e e X35
1 2 S 4 J:L
X50
812542731
PROFIBUS klemensleri
No. Ad Fonksiyon
X30 1 A_IN PROFIBUS Kablo A - gelen
2 B_IN PROFIBUS Kablo B — gelen
3 0v5_PB PROFIBUS igin OV5 referans potansiyeli (sadece 6lgme amagh!)
X31 1 A _OUT PROFIBUS Kablo A — giden
2 B_OUT PROFIBUS Kablo B — giden
3 +5V_PB PROFIBUS +5 V ¢ikisi (sadece dlgum igin!)

Isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC = [ 5



Elektrik baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X30 ve X31: Ethernet fig baglantisi
(sadece PROFINET-IO, EtherNet/IP™ veya Modbus/TCP tiplerinde)

O O O
[ I X29 X30
X8—[5| [¢| [7] _X81 fm\fa\%@%wg
xt X8| o] [r SeErerue ) xst
O O O O [ | | [ | [ ] X45 X25 (:l
4 112|3[4
O B 0 Fuzs elelelelelelole [VIVIIVHUIILIUILIUILIU
4 2] (3] 4] X91 11213141511712131415161718]| — g3
o BB Tt i) ek | OO
N N
ololblel .. Pl B H 2k fifafsfefsie) TOUo] DUUIUUIJUR | [X121514]s
X9-[5] 6l [7 (11X12)13X14)15X16) |21[22[23|24|25| |21[22|23}24|25(26]27]28| | [T
I UU U ) UUUU 11]12|13[14[15
O O O 9 31(32|33|34/35| |31(32/33|34/35|36/37/38| | (i
E E E E @@@@@@ i | e O e e X35
1 2 8 4 J:Ic
X50
812544395
Fonksiyon
Ethernet baglantisi
* PROFINET IO
+ EtherNet/IP™
* Modbus/TCP
Baglanti tiirii
RJ45
Baglanti semasi
9007201609174667
Terminal baglantisi
No. Ad Fonksiyon
X30 1 TX+ Gonderme kablosu (+) Ethernet Port1
2 TX- Gonderme kablosu (-)
3 RX+ Alma kablosu (+)
4 rez. 75 Ohm tahliye
5 rez. 75 Ohm tahliye
6 RX- Alma kablosu (-)
7 rez. 75 Ohm tahliye
8 rez. 75 Ohm tahliye
X31 1 TX+ Gonderme kablosu (+) Ethernet Port2
2 TX- Gonderme kablosu (-)
3 RX+ Alma kablosu (+)
4 rez. 75 Ohm tahliye
5 rez. 75 Ohm tahliye
6 RX- Alma kablosu (-)
7 rez. 75 Ohm tahliye
8 rez. 75 Ohm tahliye

76  isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi 5

Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X11, X30: DeviceNet™ fig konnektor / klemensler

(sadece DeviceNet™ tiplerinde)

il:l: X29 ] —
-z sl [7] X81 TY5Y3YTYEYEY 7Y E) :
X1 X7l Lol 7 S EerrEe camen
O O O O [ X45 X25 1Z[312]5
%%%4 O B 5 GE2B84 Sieiseleelelel MUY UTULUTUDUILUL] | S
1] 2] [s] |4 _X91 112|3|4|5||7|2|3|4|5|6]|7 |8
et o POOROTEoon | e
| /\ /\ /\
] | L] [112(3]4 12 3 X4 L15)6 UUUUUUUU UUUU RN
©0[ojo X9-l5| [¢] [7] 612614 15@ 21[22(23[24[25| [21|22|23[24|25/26]27(28| | [T ML)
| UCUUONCIOUUOUU] | [ ftsials
‘el 31/32[33|34(35| [31]|32[33|34/35/36(37(38| | {401
19 g g ? ©|0|0|0|0|0| EEAO—| |maCmCmE— 11 |x35
Is'e
£40
Micro-Style-Connector [@J}
X11 QI!I
812546059
Fonksiyon

DeviceNet™ baglantisi

Baglanti tiirii

X30 klemensleri veya X11 Micro-Style-Connector (A-kodlama)

Terminal baglantisi

No. Ad Fonksiyon Damar rengi
X11 1 X30|3 DRAIN Es potansiyel baglanti Kahverengi
2 5 V+ DeviceNet™ besleme gerilimi +24 V Beyaz
3 1 V- DeviceNet™ referans potansiyel 0V24 Mavi
4 4 CAND_H CAN_H-Veri Hatti Siyah
5 2 CAND L CAN_L-Veri Hatti Yesil/sari
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Elektrik baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S42.-...-00

5.7 Hibrit-ABOX MTA...-S42.-...-00

UYARI

» Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 lzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

fude

kin. (— B 58)

+ ABOX icindeki X25 klemens grubuna burada agiklanan fig-soketler baghdir ve
misteri tarafindan artik kullanilamaz.

5.71 Aciklama

Asagidaki resimde dijital giris / ¢ikis baglantilari i¢in M12 fis konnektorll hibrit ABOX
gOrulmektedir:

(4]
9007200170028939

[1] Bakim salteri (opsiyonel)

[2] PE baglantisi

[3] Dijital giris / ¢ikiglar igin M12 fis konnektori
[4] Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)

78 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S42.-...-00

5.7.2 Baglanti tipleri
MOVIFIT®-FC (MTF) igin asagidaki hibrit ABOX tipleri mevcuttur:
+ MTA11A-503-S42.-...-00:
— Opsiyonel entegre veya harici fren direnci
— Opsiyonel yiik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi
Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri ve rakorlar gosterilmektedir:

PROFIBUS MTA11A-503-S421-...-00
PROFINET 10

EtherNetIIPTM} MTA11A-503-S423-...-00
Modbus/TCP
M25 M16
QQQQQOQO \\
O/ Hv M12, A kodlu, disi
el @O‘ﬁ. ||

|—|:@%$:@ij M12, Akodlu, disi
w’\ﬂ/

M20
18014399424799755
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Elektrik baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S42.-...-00

5.7.3 Fis konnektor pozisyonlari

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

@@@@@@@@ w

vvv [1] X21 — X24
Q R |
~— 7 X25 — X28
\— [2] X50
3570049547
[11 X21 —X28 Dijital giris / gikislar (M12, 5-pin, disi, A kodlamalr)
[2] X50 Diyagnostik arabirimi (RJ10, disi, vidali kapak altinda)

UYARI

» Takil olan M12 fis konnektodrler rastgele ydnlendiriimistir. Bu nedenle sadece diz
M12 karsi figler kullaniimalidir.

jde

» Fis konnektorlerin fis baglantilari icin "Elektrik baglantilari" bolimine bakin.

« Bir M12 fis konnektériine 2 sensdr / aktér baglamak igin uzatmali bir Y adaptér
kullanin, bkz. "Y adaptér" bélima (- B 101).

80  istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi 5
Hibrit-ABOX MTA...-S52.-...-00

5.8 Hibrit-ABOX MTA...-S52.-...-00
UYARI

fude

Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 Uzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bakiniz.

ABOX igindeki X25, X30 ve X31 klemens grubuna ve burada agiklanan fis kon-
nektorleri baglidir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.

5.8.1 Aciklama

Asagidaki resimde dijital giris / ¢ikis baglantilari ve fieldbus icin M12 fig-soketli hibrit
ABOX gorulmektedir:

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

@ (3] [4] (5]
9007200189509131

Bakim salteri (opsiyonel)

PE baglantisi

Dijital giris / gikislar icin M12 fig konnektori
Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)
Fieldbus baglantisi icin M12 fig konnektorleri
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Elektrik baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S52.-...-00

5.8.2 Baglanti tipleri
MOVIFIT®-FC (MTF) igin asagidaki hibrit ABOX tipleri mevcuttur:
+ MTA11A-503-852.-...-00:
— Opsiyonel entegre veya harici fren direnci
— Opsiyonel yiik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi

Asagidaki resimde fieldbus arabirimine bagli olarak hibrit ABOX rakorlari ve fig kon-
nektorleri gosterilmektedir:

PROFIBUS MTA11A-503-S521-...-00 M12, B kodlu,
erkek/disi

M25

M12, A kodlu, disi
M16 @% 1 M12, A kodlu, disi
< M20
PROFINET |
EtherNetlng} MTA11A-503-S523-...-00 M12, D kodlu,
Modbus/TCP d|§|
M25 M16
—]
@@@QQ%@
o ® @
M20 M12, A kodlu, disi
= |@:f0 8|

|—| :i?’)%b A0 :ib)\) M12, A kodlu, disi
w?,\—c \/

M20

DeviceNet™ MTA11A-503-S522-...-00 Micro-Style-
Connector X11

M25 M16
// | \\ \\ ' ﬁj\
CERCIEERETE
g 15 & » y
::12;) ” bl |@OH ” M12, A kodlu, disi

L :@% o M12, A kodlu, disi
w?,\—c /

M20
18014399425164811
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Elektrik baglantisi 5
Hibrit-ABOX MTA...-S52.-...-00

5.8.3 Fis konnektor pozisyonlari

[

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:
PROFIBUS: [1] X11 —[Q—@F [2] X12
Ethernet:  [3] X11 l@@ [4] X12
DeviceNet™: [5] X11 EIZI'@

9007202824943627

[11 X11 PROFIBUS girisi (M12, 5-pin, erkek, B kodlamal)
[2] X12 PROFIBUS cikisi (M12, 5-pin, disi, B kodlamali)
[3] X11 Ethernet arabirimi, Port 1 (M12, 4-pin, disi, D kodlamali)

(PROFINET 1O, EtherNet/IP™,

Modbus/TCP)
[4] X12 Ethernet arabirimi, Port 2 (M12, 4-pin, disi, D kodlamali)

(PROFINET IO, EtherNet/IP™,

Modbus/TCP)
[5] X11 DeviceNet™ arabirimi (Micro-Style-Connector, erkek, A

kodlamalr)

[6] X21 —X28 Dijital giris / ¢ikislar (M12, 5-pin, disi, A kodlamal)
[71 X50 Diyagnostik arabirimi (RJ10, disi, vidah kapak altinda)

UYARI

» Takili olan M12 fig konnektdrler rastgele ydnlendiriimistir. Bu nedenle sadece diz
M12 karsi figler kullaniimahdir.

+ Fis konnektorlerin fis baglantilari icin "Elektrik baglantilar" bélimine bakin.

+ Bir M12 fis konnektoriine 2 sensor / aktor baglamak igin uzatmali bir Y adaptor
kullanin, bkz. "Y adaptér" bélimi (- B 101).
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Elektrik baglantisi

Hibrit-ABOX MTA...-S533-...-00/L10

5.9

5.9.1

(1]
(2]
[3]
[4]
[5]

[6]
[7]

Hibrit-ABOX MTA...-S533-...-00/L10
UYARI

jde

Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 Uzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bakiniz.

ABOX igindeki X25, X30, X31 klemens gruplarina ve X35/4 ile X35/5 klemensleri-
ne burada aciklanan fis konnektorleri baglidir ve musteri tarafindan artik kullanila-
maz.

POF opsiyonu L10'un tim elektrik baglantilari fabrika tarafindan yapilmistir.

Aciklama

Asagidaki resimde

Hibrit-ABOX ve

— PROFINET 10 baglantisi icin M12 fis konnektorler (fabrika tarafindan takilmistir)
gorulmektedir.

— POF opsiyonu L10 DC 24 V beslemesi igin M12 fig konnekttr (fabrika tarafin-
dan takilmistir)

— Dijital giris/gikiglara baglamak igin M12 fig konnektorler

ve POF opsiyonu L10 ile
— PROFINET POF baglantisi igin M12 push-pull fis konnektorler:

(3] [4] (5] 6] [7]
18014403568045579

Bakim salteri (opsiyonel)

PE baglantisi

Dijital giris / ¢ikiglar igin M12 fis konnektoru

Diyagnoz soketi (RJ10) (kér tapanin altinda)

PROFINET-IO arabirimi ve DC 24 V beslemesi igin fis konnektor
(fabrika tarafindan takilmistir)

PROFINET-POF arabirimi, Port 2 icin push-pull SCRJ fis konnektor
PROFINET-POF arabirimi, Port 1 icin push-pull SCRJ fis konnektor
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jde

Elektrik baglantisi 5
Hibrit-ABOX MTA...-S533-...-00/L10

Asagidaki resimde montaj rayi ve POF opsiyonu L10 arkadan gorilmektedir:

[11 DC 24V besleme igin
[2] PROFINET IO, Port 1
[3] PROFINET IO, Port 2

[4] POF-opsiyonu L10
[5] Montaj rayi
[6] ABOX

UYARI

6]

e

X13 . X12 | X11
I

5057677451

Kablo rakoru (fabrika tarafindan takilmistir)
Kablo rakoru (fabrika tarafindan takilmistir)
Kablo rakoru (fabrika tarafindan takilmistir)

POF opsiyonu L10 fis konnektérleri ABOX'taki X11, X12 ve X13'e yukaridaki resme

gore takilmis olmalidir.

X11 ve X12 fig konnektorleri karigtirilirsa, bir Ust seviyedeki master kontrol Unitesi ag
topolojisini dogru olarak taniyamaz.

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC = 8 5
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5.9.2 Baglanti tipleri
MOVIFIT®-FC (MTF) igin asagidaki hibrit ABOX tipleri mevcuttur:
+ MTA11A-503-853.-..-00/L10:
— Opsiyonel entegre veya harici fren direnci
— Opsiyonel yiik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi

Asagidaki resimde POF opsiyonu L10'lu hibrit ABOX rakorlari ve fis konnektorleri gés-
terilmektedir:

PROFINET I0 MTA11A-503-S533-...-00/L10  M12, M12,
D kodlu, Akodlu,
disi disi M16

M25

Ne=)

= I@ZYO YRS |
M16 X

=i

Push-Pull SCRJ

Push-Pull SCRJ

M20 M12, Akodlu,
disi
9007204925754507
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5.9.3

Elektrik baglantisi 5

Hibrit-ABOX MTA...-S533-...-00/L10

Fis konnektor pozisyonlari

j=de

Asagidaki resimde POF opsiyonu L10'lu MOVIFIT® zerindeki fis konnktorler gosteril-

mektedir:

(1]
(2]
(3]
(4]

3]
6]

UYARI

X1

X12

X13

MTA11A-503-S533-...-../L10 M 21 @

[4] (3] [6]

PROFINET-IO arabirimi, Port 1
(fabrika tarafindan takilmistir)
PROFINET-IO arabirimi, Port 2
(fabrika tarafindan takilmistir)

POF opsiyonu L10 DC 24 V beslemesi
(fabrika tarafindan takilmistir)

X21 — X28 Dijital giris / ¢ikiglar

X30
X31

PROFINET-POF arabirimi, Port 1
PROFINET-POF arabirimi, Port 2

5048967563
M12, D kodlu, digi

M12, D kodlu, disi
M12, A kodlu, disi
M12, A kodlu, disi

Push-Pull SCRJ
Push-Pull SCRJ

Takil olan M12 fis konnektdrler rastgele yonlendirilmistir. Bu nedenle sadece duz
M12 karsi figler kullaniimalidir.

Fis konnektorlerin fis baglantilari igin "Elektrik Baglantilar" bolimane bakin.

Bir M12 fis konnektériine 2 sensoér/aktor baglamak igin uzatmali bir Y adaptér kul-
lanin, bkz. "Y adaptor” bolima (- B 101).
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Hibrit-ABOX MTA...-S62.-...-00

5.10 Hibrit-ABOX MTA...-S62.-...-00
UYARI

jde

Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 Uzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bakiniz.

ABOX igindeki X25, X30 ve X31 klemens grubuna ve burada agiklanan fis kon-
nektorleri baglidir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.

5.10.1 Aciklama

Asagidaki resimde dijital giris/gikis baglantisi icin M12 fis konnektorli ve Ethernet
baglantisi igin Push-Pull RJ45 fis konnektorll hibrit ABOX gorilmektedir:

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

@ (3] [4] [5]
9007200170414987

Bakim salteri (opsiyonel)

PE baglantisi

Dijital giris / gikislar icin M12 fis konnektori

Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)

Ethernet arabirimleri icin Push-Pull RJ45 fis konnektor(

88  isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S62.-...-00

5.10.2 Baglant tipleri
MOVIFIT®-FC (MTF) igin asagidaki hibrit ABOX tipleri mevcuttur:
+ MTA11A-503-S62.-...-00:
— Opsiyonel entegre veya harici fren direnci
— Opsiyonel yiik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi
Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri ve rakorlar gosterilmektedir:

PROFINET IO
EtherNetlIPT""} MTA11A-503-S623-...-00
Modbus/TCP

Push-Pull
RJ45

M25

l /—L\M16
/11\\.\ﬂ%
= =

” @ |@Zf@ e ;\ ” M12, Akodlu, digi

*)%%g%;:{;)@/ M12, A kodlu, disi
W"@?

M20
27021598698999051

5
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Hibrit-ABOX MTA...-S62.-...-00

5.10.3 Fis konnektor pozisyonlari

DIKKAT

Piyasada yaygin olarak bulunan push-pull fis muhafazasi olmayan RJ45 patch kablo
takildiginda RJ45-soket hasar gordr.

RJ45-soket hasar gorur.

* Push-pull RJ45 soketi sadece IEC PAS 61076-3-117'ye gore olan uygun push-
pull RJ45 karsi fislere takin.

» Kesinlikle push-pull fis mahfazasi olmayan piyasadaki yaygin RJ45 patch kablo-
lar kullanmayin. Bu fis konnektérler takilirken tam yerlerine oturmazlar. Sokete
zarar verebilecekleri igin uygun dedgillerdir.

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

(1 [
X11 X12

X24
[3] X25 — X28
9007202824956043
[11 X11 Ethernet arabirimi, Port 1 (push-pull RJ45, disi)
(PROFINET 10, EtherNet/IP™,
Modbus/TCP)
[2] X12 Ethernet arabirimi, Port 2 (push-pull RJ45, disi)
(PROFINET 10, EtherNet/IP™,
Modbus/TCP)
[3] X21 —X28 Dijital giris / ¢ikiglar (M12, 5-pin, disi, A kodlamal)
[4] X50 Diyagnostik arabirimi (RJ10, disi, vidal kapak altinda)

UYARI

» Takili olan M12 fig konnektodrler rastgele ydnlendirilmistir. Bu nedenle sadece diz
M12 karsi figler kullaniimahdir.

e

» Fis konnektorlerin fis baglantilari icin "Elektrik baglantilar" bélimine bakin.

+ Bir M12 fis konnektoriine 2 sensor / aktor baglamak igin uzatmali bir Y adaptor
kullanin, bkz. "Y adaptér" bélimi (- B 101).
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Elektrik baglantisi 5
Hybrit-ABOX MTA...-I55.-...-00, MTA...-G55.-...-00

5.11  Hybrit-ABOX MTA...-I55.-...-00, MTA...-G55.-...-00

UYARI

» Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 lzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

jde

bakiniz.

+ Hibrit ABOX'lar MTA 155....-I..-...-00 ve MTA...-G55.-...-00'da standart ABOX'un
aksine ekran saci mevcut olmadigindan, kablo ekranlari EMU kablo rakorlar tize-
rinden baglanmalidir.

+ ABOX igindeki X8, X81, X25, X30 ve X31 klemens grubuna ve burada agiklanan
fis konnektorleri baghdir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.

5111 Aciklama
Asagidaki resimde Hibrit ABOX goérilmektedir:
+ 1 yuvarlak soket (Intercontec) ile:
— Motor gikisi asaglya dogru (sadece MTA...-155.-...-00)
— Motor ¢ikisi 6ne dogru (sadece MTA...-G55.-...-00)
+ Dijital giris/cikiglar icin M12 fis konnektoérleri
+ Fieldbus i¢in M12 fis konnektorleri
MTA...-155.-...-00 MTA...-G55.-...-00

@ (3] (4] (5] (6] (3]
18014403265392907

[11 Bakim salteri (opsiyonel)

[21 PE baglantisi

[3] Motor fis konnektori

[4] Dijital giris / gikislar igin M12 fig konnektori
[6] Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)
[6] Fieldbus baglantisi igcin M12 fis konnektorleri

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC = 9
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5.11.2 Baglanti tipleri
MOVIFIT®-FC (MTF) igin asagidaki hibrit ABOX tipleri mevcuttur:
*+ MTA11A-503-155.-...-00/MTA11A-503-G55.-...-00
— Opsiyonel entegre veya harici fren direnci
— Opsiyonel yiik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi

Asagidaki resimde fieldbus arabirimine bagli olarak hibrit ABOX rakorlari ve fig kon-
nektorleri gosterilmektedir:
PROFIBUS MTA11A-503-1551-...-00
MTA11A-503-G551-...-00 MA12, B kodlu,
Intercontec erkek/disi

5252

M12, A kodlu, disi

LX)
SN

PROFINET |
EtherNet/IP™ - MTA11A-503-1553-...-00

M12, A kodlu, disi

M20

Modbus/TCP MTA11A-503-G553-...-00 M12, D l.(odlu,
Intercontec disi
M25 M25 L M16
] ; /
Sl UL
g T Ieeee
M20 — = = M12, A kodlu, disi
= preeee| -~ "
M16 :{’E’)—@%’E’K‘:{’E’)@/ M12, A kodlu, disi
T'"—\f;//_\
< M20
. MTA11A-503-1552-...-00
DeviceNet™  \TA11A-503-G552-...-00 Micro-Style-
Intercontec Connector X11
M25 M25 M16
M20 M12, A kodlu, disi
M16 M12, A kodlu, disi

M20
9007204010656267
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Elektrik baglantisi
Hybrit-ABOX MTA...-I55.-...-00, MTA...-G55.-...-00

5.11.3 Fis konnektor pozisyonlari
Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

PROFIBUS: [1] x11—@@ [2] X12

MTA11A-503-G55.-...-00: [6] X80

MTA11A-503-155.-...-00: [6] X80 —=&3

O

O

9007204012971787
11 X11 PROFIBUS girisi (M12, 5-pin, erkek, B kodlu)
[2] X12 PROFIBUS cikigl (M12, 5-pin, disi, B-kodlu)
[3] X11 Ethernet arabirimi, Port 1 (M12, 4-pin, disi, D-kodlu)
(PROFINET 10, EtherNet/IP™,
Modbus/TCP)
[4] X12 Ethernet arabirimi, Port 2 (M12, 4-pin, disi, D-kodlu)
(PROFINET 10, EtherNet/IP™,
Modbus/TCP)
[5] X11 DeviceNet™ arabirimi (Micro-Style-Connector, erkek,
A kodlamal)
[6] X80 Motor baglantisi (Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3-pin, disi)
[71 X21 —X28 Dijital girig / ¢cikiglar (M12, 5-pin, disi, A-kodlu)
[8] X50 Diyagnostik arabirimi (RJ10, disi, kor tapanin altinda)

UYARI

» Takili olan M12 fis konnektorler rastgele yonlendirilmistir. Bu nedenle sadece diiz
M12 karsi fisler kullaniimahdir.

jde

» Fis konnektorlerin fis baglantilari igin "Elektrik Baglantilar" bolimiine bakin.

+ Bir M12 fig konnektoriine 2 sensdér/aktor baglamak igin uzatmali bir Y adaptér kul-
lanin, bkz. "Y adaptor” bolimi (- B 101).
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Hibrit-ABOX MTA...-165.-...-00, MTA...-G65.-...-00

5.12

Hibrit-ABOX MTA...-165.-...-00, MTA...-G65.-...-00
UYARI

jde

Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 Uzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bakiniz.

Hibrit ABOX'lar MTA 165....-I..-...-00 ve MTA...-G65.-...-00'da standart ABOX'un
aksine ekran saci mevcut olmadigindan, kablo ekranlari EMU kablo rakorlar tize-
rinden baglanmalidir.

ABOX igindeki X8, X81, X25, X30 ve X31 klemens grubuna ve burada agiklanan
fis konnektorleri baghdir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.

5.121 Aciklama

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]
(6]

Asagidaki resimde Hibrit ABOX goérilmektedir:

1 yuvarlak soket (Intercontec) ile:
— Motor gikisi asaglya dogru (sadece MTA...-165.-...-00)
— Motor cikisi 6ne dogru (sadece MTA...-G65.-...-00)
Dijital girig/¢ikislar igin M12 fig konnektorleri
Ethernet baglantisi igin Push-Pull RJ45 fis konnektori
MTA...-165.-...-00 MTA...-G65.-...-00

(3] (4] (5] (6] 3]
18014403267716875

Bakim salteri (opsiyonel)

PE baglantisi

Motor fis konnektori

Dijital giris / gikislar igin M12 fis konnektori

Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)

Ethernet baglantisi icin Push-Pull RJ45 fis konnektoru
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Elektrik baglantisi 5
Hibrit-ABOX MTA...-165.-...-00, MTA...-G65.-...-00

Baglanti tipleri
MOVIFIT®-FC (MTF) igin asagidaki hibrit ABOX tipleri mevcuttur:
* MTA11A-503-165.-...-00/MTA11A-503-G65.-...-00:
— Opsiyonel entegre veya harici fren direnci
— Opsiyonel yiik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi
Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri ve rakorlar gosterilmektedir:

PROFINET I
EtherNet/IP™ . MTA11A-503-1653-...-00

Modbus/TCP MTA11A-503-G653-...-00 Push-Pul

Intercontec RJ45
M25 M16

i
S
D@ QQ@ @JO
M20 E @:)_Ovu M12, A kodlu, disi
M16 ” bl | 11 ” M12, A kodlu, disi

M25

o

M20
9007204012979979
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5.12.3 Fis konnektor pozisyonlari

DIKKAT

Piyasada yaygin olarak bulunan push-pull fis muhafazasi olmayan RJ45 patch kablo

takildiginda RJ45-soket hasar gordr.
RJ45-soket hasar gorur.

* Push-pull-RJ45 soketi sadece IEC 61076-3-117'ye gore olan uygun push-pull-

RJ45 karsi figlere takin.

» Kesinlikle push-pull fis mahfazasi olmayan piyasadaki yaygin RJ45 patch kablo-
lar kullanmayin. Bu fis konnektoérler takilirken tam yerlerine oturmazlar. Sokete

zarar verebilecekleri igin uygun dedgillerdir.

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

MTA11A-503-G65.-...-00: [1] X80

MTA11A-503-165.-...-00: [1] X80

21 3
X11 X12

[1] X80 Motor baglantisi

[2] X11 Ethernet arabirimi, Port 1
(PROFINET IO, EtherNet/IP™,
Modbus/TCP)

[3] X12 Ethernet arabirimi, Port 2
(PROFINET IO, EtherNet/IP™,
Modbus/TCP)

[4] X21 —X28 Dijital giris / ¢ikiglar

[5] X50 Diyagnostik arabirimi

UYARI

[

M12 karsi fisler kullaniimahdir.

4758511883

(Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3-pin, disi)
(Push-Pull RJ45, disi)

(Push-Pull RJ45, disi)

(M12, 5-pin, disi, A-kodlu)
(RJ10, disi, kor tapanin altinda)

» Takili olan M12 fis konnektorler rastgele yonlendirilmistir. Bu nedenle sadece diiz

» Fis konnektorlerin fis baglantilari igin "Elektrik Baglantilar" bolimiine bakin.

+ Bir M12 fig konnektoriine 2 sensdér/aktor baglamak igin uzatmali bir Y adaptér kul-

lanin. Bkz. "Y-Adaptor" (-~ B 101) bolimd.
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Elektrik baglantisi 5
Elektrik baglantilari

5.13 Elektrik baglantilan
5.13.1 Baglanti kablosu

Baglanti kablolari teslimat igerigine dahil degildir.

SEW komponentleri arasinda kullanilan hazir kablolari her zaman SEW-
EURODRIVE'dan siparis edebilirsiniz. Bu kablolar ilrideki bélimlerde agiklanmaktadir.
Sipariste lltfen parga numarasini ve istenen kablo uzunlugunu belirtiniz.

Gerekli olan baglanti kablosu adeti ve tipi cihazlarin ve cihazlara baglanacak olan
komponentlerin tiplerine baglidir. Bu nedenle burada belirtilen kablolarin timd gerekli
degildir.

Asagida ilgili kablo tiplerine bir genel bakis verilmektedir:

Kablo Uzunluk Doéseme tipi

Sabit uzunluk |Kablo tasiyici-

J lara uygun

@ Degisken Kablo taglyici-
lara uygun

uzunluk
—b degi

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC = 977
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5.13.2 X80, X90: Motor baglantisi
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

Motor baglantisi

Baglanti turii

Intercontec 723 H-Tec, 7 + 3-pin, disi (agsagdlya veya 6ne)

Baglanti semasi

4312557451

Terminal baglantisi

No. Ad Fonksiyon

PE PE Koruyucu topraklama baglantisi

A U Motor U fazi ¢ikigi

B \% Motor V fazi ¢ikisi

C w Motor W fazi ¢ikisi

D 13 SEW fren 13 (kirmizi)

E 14 SEW fren 14 (beyaz)

F 15 SEW fren 15 (mavi)

1 +24 V Sicaklik sensori baglantisi TF/TH (+)
2 bagh degil Baglanti yok

3 TF - Sicaklik sensorl baglantisi TF/TH (-)

O8  istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantilari

5.13.3 X21 — X28: Dijital giris / ¢ikiglar
Baglant tipleri

Dijital girig/cikislarin sayisi ve terminal baglantilart MOVIFIT® cihazinin iglev seviyesi-
ne ve fieldbus arabirimine baghdir.

/O tipi MOVIFIT® tipi
islev seviyesi Fieldbus
4 DI yok + SBus-Slave
6 DI + + PROFIBUS
2 DI/O Classic

e DeviceNet™

+ PROFIBUS
*+ PROFINET 10

12 DI + Technology .
4 DI/O EtherNet/IP
*  Modbus/TCP
Classic « PROFINET IO

Baglantisi

Bu baglantilarla ilgili bilgiler agagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

Hibrit ABOX dijital giris / ¢ikislar
Baglant: tiirt

M12, 5 pin, disi, A kodlamali

Baglanti semasi

9007201519557259
1/0 tipi Terminal baglantisi
No. X21 X22 X23 — X28
1 V024 V024 rez.
2 DI101 DI103 rez.
4 DI 3 0v24_C 0v24_C rez.
4 DI100 DI102 rez.
5 bagh degil bagh degil rez.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC = 90
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No. X21 X22 X23 X24
1 VO24-| VO24-| VO24-II VO24-I1
2 rez. rez. rez. rez.
3 ov24 C ov24 C 0v24 C ov24 C
4 DIOO DI01 D102 DI03
6 DI 5 bagli degil bagh degil bagh degil bagh degil
+ 2 DI/O No. X25 X26 X27 X28
1 VO24-IIl VO24-Ili VO24-1V VO24-1V
2 rez. rez. rez. rez.
3 0vz4 C ovz24 C 0v24_S 0vz24_ S
4 DI04 DI05 DI106/DO00 |DIO7/DO01
5 bagl degil bagli degil bagl degil bagli degil
No. X21 X22 X23 X24
(Enkoder 1 | (Enkoder 2
baglantisi) baglantisi)
1 VO24- VO24-| VO24-II VO24-I1
2 DI01 DI03 DI05 DI0o7
Enkoder izi B | Enkoder izi B
ov24 C ov24 C ov24 C ov24 C
4 DIOO D102 DI04 DI06
Enkoder izi A | Enkoder izi A
12 DI 5 bagli degil bagli degil bagh degil bagh degil
+ 4 DI/O No. X25 X26 X27 X28
(Enkoder 3
baglantisi)
1 VO24-IIl VO24-Ili VO24-1V VO24-1V
2 DI09 DI11 DI13 /D001 |DI15/ D003
Enkoder izi B
ov24 C ov24 C 0v24 S 0ov24 S
4 DI08 DI10 DI12/DO00 |DI14/DO02
Enkoder izi A
5 bagli degil bagli degil bagli degil bagli degil

1 OO isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Y adaptor

Elektrik baglantisi
Elektrik baglantilari

Bir M12 fis konnektdriine 2 sensor/aktdr baglamak icin uzatmali bir Y adaptor kullanin.

Cesitli Ureticilere ait Y adaptdrler mevcuttur.

1180386571

Uretici fir-
ma:

Tip:

Uretici fir-
ma:

Tip:

Uretici fir-
ma:

Tip:

Uretici fir-
ma:

Tip:

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC ] ()]

Escha

WAS4-0,3-2FKM3;/..

Binder

79 5200 ..

Phoenix Contact

SAC-3P-Y-2XFS SCO/.. ...

Kablonun dis izolasyonu
PVC'dir. UV korumasinin
uygun olmasina dikkat
edin.

Murrelektronik

7000-40721-..
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Elektrik baglantilari

5.13.4 X70F: STO (opsiyon)

A UYARI
MOVIFIT® tahrikinin emniyetli kapatmasi yok.

Oliim veya agir yaralanmalar.

« 24 V cikigini (pin 1 ve pin 2), MOVIFIT® tahrikleriyle emniyetli uygulamalar igin
kullanamazsiniz.

+ STO baglantisi, sadece MOVIFIT® tahriki bir giivenlik islevi saglamayacaksa
24 V ile koprulenebilir.

STO fis konnektdéri sadece opsiyonel olarak temin edilebilir.

STO fis konnektdri X50 diyagnoz arabiriminin sol yaninda yer almaktadir.

Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

Tahrik Gnitesi torkunun givenli olarak durdurulmasi i¢in emniyetli dijital gikis F-
DO_STO (STO)

Baglant: tiru

M12, 5-pin, disi, A kodlamali

Baglanti semasi

9007201519557259

Terminal baglantisi

No. isim Fonksiyon

1 +24V_C Dijital girigler i¢in +24 V beslemesi — daimi gerilim

2 ov24 C Dijital girigler igin 0V24 referans potansiyeli — daimi ge-
rilim

3 F-DO_STO_M | Tahrik Ginitesi torkunun glivenli olarak durdurulmasi
icin emniyetli dijital cikis F-DO_STO (M-anahtarlama
sinyali) (STO)

4 F-DO_STO_P | Tahrik Gnitesi torkunun glvenli olarak durdurulmasi
icin emniyetli dijital ¢cikis F-DO_STO (P-anahtarlama
sinyali) (STO)

5 bagli degil Baglanti yok

1 02 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Kopriileme figi STO

Elektrik baglantisi
Elektrik baglantilari

A UYARI

MOVIFIT® tahrikinin emniyetli kapatiimasi koprileme fisi STO kullanildiginda mim-
kin degildir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

+ Koprileme fisi STO sadece MOVIFIT® tahriki bir glivenlik islevi saglamayacaksa
kullanilabilir.

A UYARI

STO koéprileme fisi kullanildiginda gerilim gecikmesi nedeniyle diger tahrik Uniteleri-
nin emniyetli kapatilmasi devre disi kalir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

+ STO kopruleme fisini sadece tahrik Unitesinde tim gelen ve giden STO baglanti-
lari cikartildiktan sonra kullanabilirsiniz.

STO koprileme fisi, MOVIFIT® cihazinin X70F STO fis konnektoriinde baglanabilir.
STO koprileme fisi MOVIFIT® cihazinin giivenlik iglevlerini devre disi birakir.

Asagidaki resimde STO kopruleme fisi gosterilmistir, par¢a numarasi 11747099:

63050395932099851

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC |~ ()3



Elektrik baglantisi
Elektrik baglantilari

5.13.5 X11: PROFIBUS girisi

Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon
PROFIBUS girigi
Baglanti tiirii
(M12, 5-pin, erkek, B kodlamali)
Baglanti semasi
2\“/1
@
3/<}\4
5
Terminal baglantisi
No. isim Fonksiyon
1 rez. Rezerve edildi
2 A_IN PROFIBUS veri hatti A
3 rez. Rezerve edildi
4 B_IN PROFIBUS veri hatti B
5 rez. Rezerve edildi

104 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi 5
Elektrik baglantilari

5.13.6 X12: PROFIBUS cikisI
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

PROFIBUS cikisl

Baglanti tiirii

(M12, 5-pin, disi, B kodlamal)

Baglanti semasi

9007201609172107
Terminal baglantisi
No. isim Fonksiyon
1 +5V DC 5V gikisi
2 A_OUT PROFIBUS veri hatti A
3 ov5 0V5 referans potansiyel
4 B_OUT PROFIBUS veri hatti B
5 rez. Rezerve edildi

isletme kilavuzu - MoVIFIT-Fc |~ 1 ()5



Elektrik baglantisi
Elektrik baglantilari

5.13.7 X11: DeviceNet™ arabirimi
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon
DeviceNet™ arabirimi
Baglanti tiirii
(Micro-Style-Connector, erkek, A kodlamali)
Baglanti semasi

2 b"? §1

~,

5
9007201519559179

Terminal baglantisi
No. isim Fonksiyon
1 Drain Ekran/es potansiyel topraklama
2 V+ DC 24V giris
3 V- Referans potansiyel
4 CAN_H CAN veri hatti (high)
5 CAN_L CAN veri hatti (low)

1 06 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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5.13.8

X11, X12: Ethernet arabirimi
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Elektrik baglantisi
Elektrik baglantilari

5

Fonksiyon

« PROFIBUS IO arabirimi
e EtherNet/IP™ arabirimi
*  Modbus/TCP arabirimi

Baglanti tirii

M12, 4-pin, disi, D kodlamal

Baglanti semasi

9007201719341963

Terminal baglantisi

No. isim Fonksiyon

1 TX+ Gonderme kablosu (+)
2 RX+ Alma kablosu (+)

3 TX- Gonderme kablosu (-)
4 RX- Alma kablosu (-)

isletme kilavuzu - MoVIFIT-FC |~ 1 ()7



Elektrik baglantisi
Elektrik baglantilari

5.13.9 X11, X12: Ethernet arabirimi
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

« PROFIBUS IO arabirimi
e EtherNet/IP™ arabirimi
*  Modbus/TCP arabirimi

Baglant: tiirt

Push-pull RJ45

Baglanti semasi

I
b

9007201609174667

Terminal baglantisi

No. isim Fonksiyon

1 TX+ Gonderme kablosu (+)

2 TX- Gonderme kablosu (-)

3 RX+ Alma kablosu (+)

4 rez. Rezerve edildi

5 rez. Rezerve edildi

6 RX- Alma kablosu (-)

7 rez. Rezerve edildi

8 rez. Rezerve edildi
Baglanti kablosu

DIKKAT

Piyasada yaygin olarak bulunan push-pull fis muhafazasi olmayan RJ45 patch kablo
takildiginda RJ45-soket hasar gordr.

RJ45-soket hasar gorur.

* Push-pull RJ45 soketi sadece IEC 61076-3-117'ye gore olan uygun push-pull
RJ45 karsi figlere takin.

» Kesinlikle push-pull fis mahfazasi olmayan piyasadaki yaygin RJ45 patch kablo-
lar kullanmayin. Bu fis konnektérler takilirken tam yerlerine oturmazlar. Sokete
zarar verebilecekleri igin uygun dedgillerdir.

Bu baglanti icin sadece ekranlanmis kablolar kullanin.

1 08 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi 5
Elektrik baglantilari

Tapa, opsiyonel

DIKKAT

Tapalar takilmadiginda veya yanlis takildiginda garanti edilen koruma sinifi gegerli
degildir.
MOVIFIT® cihazinda hasar olusur.

» Bir RJ45 soket bir fis ile kapatiimadiginda, RJ45 soketleri asagida belirtilen tapa-
larla kapatmalisiniz.

Tip Resim icindekiler | Parga numara-
sl

Ethernet tapasi 10 adet 18223702

Push-pull RJ45 soket icin 30 adet 18223710

Tapanin kaybolmamasi icin soketin 6n tespit vidasiyla [1] sabitleyebilirsiniz, asagdidaki
resme bakiniz.

(2]

9007202932076683

Tapayi tespit etmek igin arka vidayi [2] kullanmayin.

isletme kilavuzu - MoVIFIT®-FC |~ 1 ()9



Elektrik baglantisi
Elektrik baglantilari

5.13.10 X30, X31: PROFINET-POF arabirimi
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

PROFINET arabirimi SCRJ/POF (POF opsiyonu L10 lizerinde)

Baglanti turii

Push-Pull SCRJ

Baglanti semasi

Terminal baglantisi

No. Ad Fonksiyon
1 X Goénderme kablosu (POF)
2 RX Alma kablosu (POF)

5.13.11 X13: DC-24-V besleme i¢in
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

POF opsiyonu L10 DC 24 V beslemesi (ABOX Uzerinde, fabrika tarafindan takiimis-
tir)

Baglanti tiirii

M12, 5 pin, disi, A kodlamali

Baglanti semasi

1 /\/2
-
5
9007201519557259
Terminal baglantisi
No. Ad Fonksiyon
1 +24V _C 24 V beslemesi
2 rez. Rezerve edildi
3 ov24 _C Referans potansiyel
4 rez. Rezerve edildi
5 rez. Rezerve edildi

1 1 O isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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5.14 Enkoder baglantisi
5.14.1 Artimsal enkoder EI7.

Ozellikler

Kurulum

Artimsal enkoder EI7. 6zellikleri:

HTL veya sin/cos arabirimi (MOVIFIT®

EI71: 1 darbe/devir
El72: 2 darbe/devir
EI76: 6 darbe/devir
EI7C: 24 darbe/devir

1) 4'li degerlendirme Gzerinden

Elektrik baglantisi 5

Enkoder baglantisi

sin/cos sinyallerini degerlendirmez)

=>4 artirnnm/devir"
=> 8 artirim/devir"
=> 24 artinm/devir"

=> 96 artinm/devir"

Enkoder denetimi ve degerlendirmesi MOVIFIT® iglev seviyesi "Technology" ile

mimkinddr.

Artirrmli enkoder EI7.'i ekranli bir kablo Gzerinden uygun MOVIFIT® enkoder girigle-

rine baglayin:
— Standart ABOX icin, bkz. "Klemens

baglantisi" > "X25: I/O klemensleri"

— Hibrit ABOX igin, bkz. Bolim "Elektrik Baglantilan" > "X21 — X28: Dijital Girig /
Cikiglar".

9007200250108171

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC ] 1



Elektrik baglantisi
Enkoder baglantisi

Klemenslerle baglanti

EI7.
_ _ 5 :+UB ; (1]
(ﬁ; o ¢ 6 :GND 2]
12345678910 7 A (3]
9 :B [4]
® d
[11 24V besleme gerilimi
[2] 0V24 Referans potansiyel
[8] MOVIFIT® A izi enkoder girisi
[4] MOVIFIT® B izi enkoder girisi
AVSE fig konnektoriiyle baglanti
2 pin1: +UB
Pin 2: B —
Pin 3: GND .
Pin 4: A ‘g\
® @
[11 +24V besleme gerilimi VO24
[2] MOVIFIT® B izi enkoder girisi
[3] 0V24 referans potansiyeli 0V24
[4] MOVIFIT® A izi enkoder girisi
AVRE fig konnektoriiyle baglanti
Pin 1: +UB F
Pin2: GND +—
Pin3:A  ——
Pin 4: o
Pin 5: B e
Pin 6: Y
@ @

[11 +24V besleme gerilimi VO24
[2] 0V24 referans potansiyeli 0V24 _C
[8] MOVIFIT® A izi enkoder girisi
[4] MOVIFIT® B izi enkoder girisi

1 1 2 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC

]
(2]
(3]
4]

(1]
(2]
(3]

(4]

MOVIFIT®
BenB

8

13204802315

MOVIFIT®
B3

=
W, \
)

13262062859

MOVIFIT®
BB

13262287499
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Elektrik baglantisi

Enerji bus baglanti érnekleri

5.15 Enerji bus baglanti ornekleri

5.15.1 Ortak bir 24 V gerilim devresi i¢cin baglanti 6rnegi

Asagidaki resimde enerji bus igin sensor/aktor beslemesi ortak 24 V gerilim devresinin
prensip semasi gosteriimektedir: Ornekteki entegre edilmis olan frekans gevirici
24V _C uzerinden beslenir.

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - - R PE

X L
- X1 1] 2] 3T4T11112[13[14] moviFITe-FC
N ™

W w
a5 99a3 99

X29[1[2[3[4]5]6] 7] 811[12][13[14]15]16]17[18 |%
24V/4A

X20
1|2|3|4| 5| 6 11|12|13|14|15|16
[ I
FE - —! == —{—-FE
+24V
L ov24v

9007200067298699

[11 Ornek (24 V / 4 A sigorta) UL uyumlu montaj igin
[2] Entegre edilmis frekans geviricinin 24V_C'den beslenmesi ornegi

5.15.2 2 ayni 24 V gerilim devresi i¢in baglanti 6rnegi

Asagidaki resimde enerji bus icin sensoér/aktér beslemesi 2 ayri 24 V gerilim devresi-
nin prensip semasi gosterilmektedir: Ornekteki entegre edilmis olan frekans gevirici
24V_C Uzerinden beslenir.

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — = — - — - - e el el PE

L |

= X112 3T4T11T12[13[14] movIFIT®e-FC
W - o o W « o ™
o - - - o - - -

|_ 24V/4A
M]— 2
_____________ R
1|2|3|4|5|611|12|13|14|15|16
| | ! |
FE- —! I '—|——4——1—-FE
+24V C ——— ' ' +24V_C
0V24V C | | 0V24V C
FE- — - — - — - ! l— | — 4 —-FE
+24V S +24V_S
0V24V_S 0V24V_S
9007200067300363

[11 Ornek (24 V / 4 A sigorta) UL uyumlu montaj igin
[2] Entegre edilmis frekans geviricinin 24V_C'den beslenmesi ornegi

5

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC = ] 1] 3



Elektrik baglantisi

Fieldbus sistemleri igin baglanti érnekleri

5.16  Fieldbus sistemleri igin baglanti ornekleri

5.16.1 Klemens lizerinden PROFIBUS

UYARI
Ornek, PROFIBUS klemensli ABOX'lar igin gegerlidir.

j=de

Asagidaki sekilde klemensler tizerinden PROFIBUS baglantisi gérilmektedir:

«  MOVIFIT® cihaz bir PROFIBUS segmentinin sonunda bulunuyorsa, PROFIBUS se-
bekesi baglantisi yalnizca gelen PROFIBUS hatti Gzerinden yapilir.

* Bus sistemindeki yansimalar gibi parazitlerin 6énlenebilmesi igin, PROFIBUS seg-
mentine fiziksel olarak ilk ve son katilimcilarda sonlandirma direngleri baglanmali-
dir.

+ Bus sonlandirma direngleri MOVIFIT® ABOX Uzerinde hazirdir ve DIP anahtar S1
Uzerinden etkinlestirilebilirler.

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT® ON
(1] 1 M st (1] St
X30 X30 X30
IN A_INT1 IN AIN[1}— IN A N1 —
B_IN|2 I B_IN] 2 B_IN[2
3 3 3
X31 [ X31 x31[
out A_OUT[ 1 out A_OUT|[ 1 out[ A OUTJ1
B_OUT| 2 B_OUT| 2 B_OUT|2
3 3 3
PROFIBUS DP : : PROFIBUS DP |1 i|]is—\_ PROFIBUSDP ‘
- uiuiiuiebubeiebubbutely " Sulubuiuin (S Sl 0 ) S ) eSS i E O ~
—— ] e —— N ] —— ]
2@ 2@ 2@ 2@ 21

812474507

[1] Bus sonlandirmasi igin DIP anahtar S1 = "ON"
[2] Ekran saci igin "PROFIBUS kablosunun baglanmasi" bolimiine (- & 62) bakiniz

114 istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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5.16.2

Elektrik baglantisi 5

Fieldbus sistemleri igin baglanti érnekleri

M12 fis konnektorii lizerinden PROFIBUS

[0

UYARI
Ornek, PROFIBUS fig konnektorlli ABOX'lar igin gegerlidir.

Asagidaki resimde PROFIBUS'un M12 fis konnektéri Gzerinden baglanti toplojisi gés-
teriimektedir:

+ ABOX'arda PROFIBUS baglantisi igin M12 fis konnektorleri mevcuttur. Bunlar
PROFIBUS Direktifi No. 2.141 "Profibus igin Baglanti Teknigi" uygundur

» Bus sistemindeki yansimalar gibi parazitlerin énlenebilmesi icin, PROFIBUS seg-
mentine fiziksel olarak ilk ve son katilimcilarda sonlandirma direngleri baglanmali-
dir.

« Bus sonlandirma direngleri MOVIFIT® ABOX (zerinde hazirdir ve DIP anahtar S1
Uzerinden etkinlestirilebilirler.

[ ]
MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
A B
T THT R
(1]
TIHT]
SRas | gRem | o
NN _L
PROFIBUS DP

9007200067225483

[11 Kontrol Gnitesindeki bus sonlandirma direnci
[2] Bus sonlandirmasi i¢in DIP anahtar S1 = "ON"

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC |~ 115



Elektrik baglantisi

Fieldbus sistemleri igin baglanti érnekleri

5.16.3 Ethernet (PROFINET IO, EtherNet/IP™, Modbus/TCP)

UYARI

[0

cerlidir.

Ornek, PROFINET-IO, Ethernet/IP™ veya Modbus/TCP arabirimli ABOX'lar igin ge-

Asagidaki resimde RJ45 fis konnektorl tGzerinden Ethernet (PROFINET 10, EtherNet/
IP™ Modbus/TCP) baglanti topolojisi gosterilmektedir:

[ ]
MOVIFIT®
8.5
I
[_II]
PROFINET

MOVIFIT®
[o -

MOVIFIT®

1 1 6 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC

9007200067227147
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5.16.4

Elektrik baglantisi 5

Fieldbus sistemleri igin baglanti érnekleri

DeviceNet™

[0

UYARI
Ornek, DeviceNet™ arabirimli ABOX'lar igin gegerlidir.

Asagidaki resimde DeviceNet™ icin bir Micro-Style-Connector tzerinden ilkesel

baglanti topolojisi gosteriimektedir (resimdeki érnekte bir standart ABOX gérilmekte-

dir):

+ Baglanti bir Multiport veya T fis (izerinden yapilabilir. DeviceNet™ Teknik Ozellikle-
ri 2.0‘da verilen kablolama talimatlarina dikkat edin.

» Bus sistemindeki yansimalar gibi parazitlerin énlenebilmesi icin, DeviceNet™ seg-
mentine fiziksel olarak ilk ve son katilimcilarda sonlandirma direngleri baglanmali-
dir.

» Harici bus sonlandirma direngleri kullaniniz.

[]

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®

B 8P Bl

©

(1]

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
8B 8P 8.5

il Eﬁi i

(LLTTTTT T977ITT
11 [

bt}
—C

|
I

A T 1T 1] D11
17

2 [2]
. (1]

812472843

[1]1 Bus sonlandirma direnci 120 Q
[2] T soketi
[3] Multi-Port

isletme kilavuzu - MOVIFITFC {117



Elektrik baglantisi
Hibrid kablo

5.17 Hibrid kablo

5.171 Genel bakis
MOVIFIT®-FC ile motor baglantisi igin hibrid kablolar mevcuttur.

MOVIFIT®-FC Baglanti kablosu Uzun- Tahrik
luk
tip
Standart ABOX: |Parca no. DR63/DT71 — DRI0 (.L): 08199671 degis- | 1SU4 fis konnektorlii
MTA...-S02.-...-00 |Parca no. DR63/DT71 — DRIO (A ): 08199698 ken motor (02CI)
Hibrit ABOX:  |Parca no. DV100, DV112 DR.71-132 (.L): Tip A

MTA...-S42.-..-00 | 08199701
MTA...-S52.-...-00 |Par¢a no. DV100, DV112 DR.71-132 (A):
08198748

%:Q

MTA...-S62.-...-00
8

[©9)

—m ]

Parca numarasi: 08199728 degdis- | ASB4 fis konnektorll
ken motor (BAO1AB04DA)

9007200067198859

Parca numarasi: 08198756 degis- | AMBA4 fis konnektorll
ken motor (MAO1AB04DA)

9007200067155595 Tip A

Parca numarasi: 08199736 degis- APG4 fig
ken konnektorlli motor

Tip A

Parga no.: DR.71 — 100 (M4 halka tipi kablo pabu- | degis- Kablo rakorlu
cu): 08199752 ken motor
Parga no.: DR.112 — 132 (M5 halka tipi kablo pabu- Tio A = =
cu): 18143199 'p ) ©

F— = N\
XZQ ——

21317151/TR - 12/2014

1 1 8 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC



21317151/TR — 12/2014

Elektrik baglantisi

Hibrid kablo
MOVIFIT®-FC Baglanti kablosu Uzun- Tahrik
luk
tip
Parca numarasi: 08179530/30 m 30m Kablo rakorlu
Parca numarasi: 08179530/100 m 100 m motor
Tip A
) @
F— = _ I\
(hibrit kablo tamburu)
Parca numarasi: 13230409 30m Harici
Tip A fren direnci

(Kablo bagi)

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC |~ 11 9

5



Elektrik baglantisi

Hibrid kablo
MOVIFIT®-FC Baglanti kablosu Uzun- | Tahrik
luk
tip
Hibrit ABOX: Parga no. DR63 (.L): 18138411 degis- | 1SU4 fis konnektorli
MTA..-I55.-..-00 |Parca no. DR63 (A): 18138438 ken motor (02Cl)
MTA...-G55.-...-00 | Parga no. DR.71 — 132 (_.): 18138330 Tip A
MTA...-165.-...-00 |Parga no. DR.71 — 132 (A\): 18138365
MTA...-G65.-...-00
8B
ivinvimatiiil S
Parca numarasi: 18142257 degis- | ASB4 fis konnektorli
ken motor (BAO1AB04DA)
9007200067198859 = Tip A
- B )
S N
Parga no.: DR.71 — 100 (M4 halka tipi kablo pabu- | degis- Kablo rakorlu
cu): 18141870 ken motor
i Parca no.: DR.112 — 132 (M5 halka tipi kablo pabu- Tip A = =
9007200067155595 | 1) 18142230 %)
S — =_ _IN
) - e
Parga numarasi: 18141056 (= uzatma kablosu) degis- Hibrit kablo
ken
Tip A

|

—=

il -1

1 20 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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5.17.2 Hibrid kablo baglantisi
Acik kablo ucu (MOVIFIT® tarafi) ve fig konnektorlii (motor tarafi)

Tabloda asagidaki kablolarin baglantilari verilmistir:

Parga numara- 08199671

St 08199698 =

08199701
08198748

Parca numara- 08199728

sl
XZQ S—

Pargca numara- 08198756

) XCQ — (T

Parca numara- 08199736

> XCQ — g

Elektrik baglantisi
Hibrid kablo

MOVIFIT®-FC baglanti klemensi

Hibrit kablo

Damar rengilyazisi

ekran ise bir EMU kablo rakoru tizerinden MOVIFIT®
ABOX govdesine baglanir; "Hibrit kablonun baglan-
masl" (- B 63) bélimine bakiniz.

X8/1 yesil - sari
X8/2 siyah/U1
X8/3 siyah/V1
X8/4 siyah/W1
X8/5 mavi/15
X8/6 beyaz/14
X8/7 kirmizi/13
X81/1 siyah/1
X81/2 siyah/2

ic ekran, bir ekran plakasi izerinden takilir. Toplam | Ekran sonu

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Elektrik baglantisi
Hibrid kablo

Acik kablo ucu (MOVIFIT® ve motor tarafi)

Tabloda asagidaki kablolarin baglantilari verilmistir:

Par¢ca numara- 08199752

Sl (M4 halka tipi kablo

pabucu) % —

——

18143199

(M5 halka tipi kablo

pabucu)
Pargca numara- 08179530/30 m
Sl (kablo bagi)

08179530/100 m

(kablo bagr)
Baglanti klemensi Hibrit kablo Baglanti klemensi
MOVIFIT®-FC Damar rengi Motor

yazisi

X8/1 yesil - sari PE klemensi
X8/2 siyah/U1 U1
X8/3 siyah/V1 V1
X8/4 siyah/W1 W1
X8/5 mavi/15 5a
X8/6 beyaz/14 3a
X8/7 kirmizi/13 4a
X81/1 siyah/1 1a
X81/2 siyah/2 2a
ic ekran, bir ekran plakasi (izerin- | Ekran sonu ic ekran, PE klemensi (izerin-
den takilir. Toplam ekran ise bir den takilir. Toplam ekran bir
EMU kablo rakoru tizerinden EMU kablo rakoru tizerinden
MOVIFIT® ABOX govdesine motor gévdesine baglanir.
baglanir; "Hibrit kablonun baglan-
mas!" (- B 63) bdlumune bakiniz.
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Fis konnektér (MOVIFIT® tarafi) ve agik kablo uglu (motor tarafi)

Tabloda asagidaki kablolarin baglantilari verilmigtir:

Par¢a numara-

18141870

Elektrik baglantisi 5
Hibrid kablo

Sl (M4 halka tipi kablo =
pabucu) —
18142230 t]%
(M5 halka tipi kablo
pabucu)
Hibrit kablo Baglanti klemensi
Damar rengilyazisi Motor
yesil - sari PE klemensi
siyah/U1 U1
siyah/V1 V1
siyah/W1 W1
mavi/15 Sa
beyaz/14 3a
kirmizi/13 4a
siyah/1 1a
siyah/2 2a
Ekran sonu ic ekran, PE klemensi (izerinden takilir. Toplam ek-
ran bir EMU kablo rakoru izerinden motor govdesi-
ne baglanir.
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Elektrik baglantisi

Kablolama talimatlari

5.18 Kablolama talimatlari

5.18.1 Motor baglantisi i¢in kablolama uyarilar

Motorun dénme yoéninin istenen dénme yoni ile ayni olmasi igin, motorun U, V, W
fazlari ABOX'un X8/X81 klemenslerine dogru baglanmalidir. Motor ve sicaklik sen-
sori ABOX'un X8 ile X81 klemenslerine baglanmalidir.

A UYARI! Motor fazlarinin yanls baglanmasi ezilme tehlikesi olusturur. Motor fazi
baglantilarinin yanlis yapilmasi motorun ters yénde dénmesine ve/veya kontrolsiiz
olarak etkinlesmesine sebep olur.

Olim veya agir yaralanmalar.

— Motoru galistirmadan dnce kablolamasini kontrol edin.

5.18.2 Fren kablolama uyarilan

Gerilimleri 40 V'den az olan frenler MOVIFIT®-FC ile baglantil olarak kullanilamaz-
lar.

SEW motorlarinda frenler baska énlem almadan (fren redresérleri kullanmadan)
ABOX!'un fren baglanti klemenslerine baglanabilir. Bunun igin SEW freninin gerilimi
110V, 120 V, 230 V veya 400 V olmalidir.

Yabanci motorlarda fren ve dijital ¢ikis DBOO ve ilgili dnlemler alinarak (6rn. fren
redresdri) frene kumanda edilebilir.

A UYARLI! Dijital gikis DB00 parametreleri yanhs ayarlandiginda ezilme tehlikesi
mevcuttur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

— Fren kontrolu igin dijital ¢ikis DBOO kullanirsaniz, ¢ikis sinyalinin islevsel para-
metrelerini degistirmeyin.

— Fren kontrolU igin dijital ¢gikis kullanmadan 6nce, parametre ayarini kontrol edin!
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5.19

5.19.1

Elektrik baglantisi 5

Kablolamanin Kontrolt

Kablolamanin Kontroli

Sisteme ilk defa gerilim vermeden 6nce, kablolama hatasi nedeniyle insanlara, tesise
ve cihazlara zarar verilmemesi icin kablolama kontrol edilmelidir.

EBOX'u ABOX'tan ¢ekip cikartin.

Kablo izolasyonunu gecerli ulusal normlara gére kontrol edin

Topraklamayi kontrol edin

Sebeke besleme kablosu ile DC 24 V kablo arasindaki izolasyonu kontrol edin
Sebeke besleme hatti ile iletisim kablosu arasindaki izolasyonu kontrol edin
DC 24 V kablonun kutuplarini kontrol edin

iletisim kablosunun kutuplarini kontrol edin

MOVIFIT® cihazlari arasindaki es potansiyeli glivence altina alin.

Kablolama kontroliinden sonra

EBOX'u ABOX'a takin ve vidalayin.
Kullanilmayan kablo gegislerini ve fis baglantilarini kapatin.
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Devreye alma
Genel uyarilar

6 Devreye alma
6.1 Genel uyarilar
UYARI

Devreye alirken "Emniyet uyarilar" béliminde verilen genel emniyet uyarilari mutla-
ka dikkate alinmaldir.

A UYARI
ABOX'taki tehlikeli gerilimler elektrik sokuna sebep olabilir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

«  MOVIFIT® cihazini enerjisiz duruma getirin. Sebeke kesilmesi sonrasi asagidaki
minimum kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

A UYARI

Acil Stop devresi etkin olmadigindan cihazin davranisi kontrol edilemez.
Olim veya agir yaralanmalar.

* Montaj uyarilari dikkate alinmalidir.

» Montaj sadece ustalar tarafindan yapiimahdir.

A UYARI

Cihazlarin yanhs ayarlanmasi davranislarinda hata olusturur.
Oluim veya agir yaralanmalar.

» Devreye alma uyarilarini géz éninde bulundurun.

» Montaj sadece ustalar tarafindan yapiimaldir.

» Parametreleri ve veri setlerini kontrol edin.

» Sadece isleve uygun olan ayarlari kullanin.

A UYARI

Sicak cihazin ylzeyinde (6zellikle sogutma plakasinda) yanma tehlikesi mevcuttur.
Agir yaralanmalar.
» Cihaza dokunmadan 6nce yeterli derecede sogumasini bekleyin.

DIKKAT

Ark olusumu tehlike yaratir.
Elektronik moddller hasar gorir.

> B B B D -

+ Isletme esnasinda gii¢ baglantilarini cikartmayin veya takmayin.
+ EBOX kutusunu ¢alisma esnasinda kesinlikle ¢ikartmayin.
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6.2

6.3
6.3.1

6.3.2

Devreye alma 6
On kosullar

UYARI

i Arizasiz bir isletme saglayabilmek icin, calisirken sinyal kablolarini ¢ikartmayin veya
takmayin.

On kosullar

Devreye alma i¢in agsagidaki kosullar gegerlidir:

«  MOVIFIT® cihazi ve tahrik Gniteleri mekanik ve elektriksel olarak dogru monte edil-
mis olmahdir.

» Tahrik Unitelerinin yanhslikla hareket etmeleri uygun glvenlik énlemleri ile dnlendi.
+ Insanlar ve makineler igin tehlike olusmasi olana@i uygun énlemlerle énlendi.
Devreye almak i¢in agsagidaki donanimlar mevcut olmahidir:

+ PC veya Laptop

* Arabirim adaptéri

+ PC ile MOVIFIT® arasindaki baglanti kablosu

Devreye alabilmek i¢in PC veya laptop lizerinde asagidaki yazilimlar mevcut ol-
mahdir:

+  MOVITOOLS® MotionStudio, Versiyon 5.60 ve (st

DIP anahtari agiklanmasi

Bilgiler
DIKKAT
Uygun olmayan aletler tehlike olusturur.
DIP anahtarlarinda hasar
» DIP anahtarlari icin sadece uygun bir alet, drnedin < 3 mm'lik bir diz baglh torna-
vida kullaniimahdir.
* DIP anahtari Uzerinde sadece 5 N degerinde kuvvet kullaniimalidir.
UYARI
i DIP anahtar S10 ve S11 pozisyonlari ile ilgili bilgiler igin, bkz. "EBOX" béluma.

DIP anahtar S1, S2 ve S3 pozisyonlari ile ilgili bilgiler igin, bkz. "ABOX" béluma.

DIP anahtar S1
PROFIBUS i¢in bus sonlandirma direnci
» DIP anahtar S1 = OFF: Bus sonlandirma direnci aktif degil.
+ DIP anahtar S1 = ON: Bus sonlandirma direnci aktif.

isletme kilavuzu - MOVIFITFC 1 277



Devreye alma
DIP anahtari agiklanmasi

6.3.3 DIP anahtar S2
DIP anahtar S2'nin iglevi fieldbus tipine baghdir.

PROFIBUS'ta DIP anahtar S2'nin iglevi
PROFIBUS adresi
DIP anahtarlar S2/1 — S2/7 ile bir PROFIBUS adresi ayarlayin.

S2
(1] % 20x1= 1|
2'x0= 0
2x0= 0
28x0= 0 1
24 x 1 =16 ]
25x0= 0
26x0= 0
(2] 17
9007200092252555

[11 Ornek: sdres 17

[2] Anahtar 8 = rezerve edilmistir

Adres 1 ila 125: gegerli adresler

Adres 10, 126, 127: desteklenmez

DeviceNet™ i¢in S2 DIP anahtarin iglevi
DeviceNet™ adresi (MAC-ID) ve baud hiz
S2/1 — S2/6 DIP anahtarlarinda bir DeviceNet™ adresi (MAC-ID) ayarlayin.
S2/7 — S2/8 DIP anahtarlarinda DeviceNet™ baud hizini ayarlayin.
S2

|llCZ> 20 x 1 =
21x 0
[ | ] 22x 0
[ ] ] 23 x 1
24x 0
0
0
1

(1]

[ | |
1] 25x0= 0
[ ] ] 20 x

[ | | 21 x

} (2]

NN OWOO O 00 O O =

9007200092311435

[1] DeviceNet™ adresinin ayari
[2] Baud hizinin ayarlanmasi

6.3.4 DIP anahtar S3
SBus icin Bus sonlandirma direnci
+ DIP anahtar S3 = OFF: Bus sonlandirma direnci aktif degil.
+ DIP anahtar S3 = ON: Bu sonlandirma direnci aktif.
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6.3.5

DIP anahtar S10/1

DIP anahtar S10/2

DIP anahtar S10
DIP anahtarlar S10/2 — S10/6 ile cihaz parametrelerini ayarlayin.
S$10

Devreye alma
DIP anahtari agiklanmasi

6

9007203904936587
$10 1 2 3 4 5 6
Anlami Devreye | Calisma | Motor/fren Motor Motor | Kaldirma
almamo-| sekli tipi baglanti tii- | giici diizeni
du rii
ON "Expert" u/f Motor tipi 2 / Ucgen bir kade- VFC/
modu opsiyon fre- me daha | Kaldirma
ni kiiguk dizeni
OFF "Easy" VFC Motor tipi 1/ Yildiz uyumlu S10/2
modu modu " | standart fren aktif

1) Sadece 4 kutuplu SEW motorlarda

Devreye alma modu
+ DIP anahtari S10/2 = ON: "Expert" modu

Devreye alma sekli olarak "Expert" secildigine, daha fazla parametre kullanilabilir.
MOVITOOLS® MotionStudio yazilimi kullanildiginda, parametreler uygulamaya gé-
re ayarlanabilir.

* DIP anahtari S10/2 = OFF: "Easy" modu

"Easy" devreye alma ile MOVIFIT®, S10/2 — S10/6 DIP anahtariyla hizli bir sekilde
devreye alinabilir.

Calisma sekli
+ DIP anahtari S10/2 = ON: Diger motorlar igin U/f modu
» DIP anahtari $S10/2 = OFF: 4 kutuplu motorlar igin VFC isletmesi

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC = ] 20



Devreye alma
DIP anahtari agiklanmasi

DIP anahtar S10/3
Motor/fren tipi

+ |EC ve NEMA motorlarda (DT/DV) DIP anahtar S10/3 daima OFF olarak ayarlan-
malidir.

* Anma gerilimleri 220/380 V, 60 Hz olan DX/DZ motorlarda (sadece Brezilya’da sa-
tilir) ve Aseptic motorlarda (DAS) DIP anahtar S10/3 daima ON konumunda olmali-
dir.

+ MOVIFIT® standart frenli DR.. motorlarinda S10/3 DIP anahtari daima OFF konu-
muna ayarlanmalidir.

* Opsiyon frenli DR.. motorlarda S10/3 DIP anahtari daima ON konumuna ayarlan-
malidir.

DIP anahtar S10/4

Motor baglanti tipi

+ DIP anahtari S10/4 = ON: Motor Gg¢gen baglantili olarak ¢alistirilacak ise, bu ayar
secilmelidir (ilerideki sayfalardaki tablolara bakin).

+ DIP anahtari S10/4 = OFF: Motor yildiz baglantili olarak ¢alistirilacak ise, bu ayar
segcilmelidir (ilerideki sayfalardaki tablolara bakin).

DIP anahtar S10/5
Motor gii¢ kademesi daha diisiik

 DIP anahtari etkinlestirildiginde, MOVIFIT® daha dlsiik glic kademesindeki bir mo-
tora atanabilir. Bu durumda cihazin anma giciinde bir degisiklik olmaz.

« GUlcl MOVIFIT® cihazin giclnden daha kiglk bir motor kullanildiginda, cihazin
glcu motora goére bir kademe buyuktir. Bu sebepten tahrik Unitesinin asiri yiklen-
me kapasitesini yukseltebilirsiniz. Bu durumda, kisa bir sire i¢in daha yiksek tork
degerleri verebilen akim olusabilir.

» S10/5 anahtari, kisa sireli olarak pik motor momentlerinden yararlanmak icin kulla-
nilir. Cihazin akim siniri anahtar konumuna baglh degildir ve strekli aynidir. Moto-
run blokaj korumasi anahtar konumuna gére ayarlanir.

+ DIP anahtar S10/5 etkinlestirildiginde, motorda devrilme korumasi mimkin degil-
dir.

UYARI

Bagl olan fren tipi icin motorun etiketine bakiniz.
Frenin fren momentleri "Fren momentleri" béliminde verilmektedir.

jde
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Devreye alma
DIP anahtari agiklanmasi

MTF..-01
DAS U=AC 3x400V, 50 Hz
MOVIFIT® Eslestirilmis motor ve fren"
$10/5 = OFF $10/5 = ON
A baglanti A baglanti A baglanti A baglanti

Motor Fren Motor Fren Motor Fren Motor Fren
MTF..003..-01 |[DAS80N4 BR1 DAS80K4 BR1 DAS80K4 BR1 - -
MTF..005..-01 |DAS90S4 BR2 DAS80N4 BR1 DAS80N4 BR1 DAS80K4 BR1
MTF..007..-01 |DAS90L4 BR2 DAS90S4 BR2 DAS90S4 BR2 DAS80N4 BR1
MTF..011..-01 |DAS100M4 BR2 DAS90L4 BR2 DAS90L4 BR2 DAS90S4 BR2
MTF..015..-01 |DAS100L4 BR2 DAS100M4 BR2 DAS100M4 BR2 DAS90L4 BR2
MTF..022..-01 |- - DAS100L4 BR2 DAS100L4 BR2 DAS100M4 BR2
MTF..030..-01 |- - - - - - DAS100L4 BR2
MTF..040..-01 |- - - - - - - -

1) Olasi fren gerilimleri: BR1: 230 V, BR2: 230 V ve 400 V

MTF..-10 ve MTF..-12

DRS U= AC 3 x400V, 50 Hz veya AC 3 x 460 V, 60 Hz
MOVIFIT® Eslestirilmis motor ve fren"
$10/5 = OFF $10/5 =ON
A baglanti A baglanti A baglanti A baglanti
Motor Fren Motor Fren Motor Fren Motor Fren

Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi-

dart | yon dart | yon dart | yon dart | yon
MTF..003..-10 |DRS71S4 BEO5 | BE1 |DR63L4 BRO03 - |DR63L4 BRO3 - - -
MTF..003..-12
MTF..005..-10 |DRS71M4 BE1 | BEO5 [DRS71S4 BEO5 | BE1 |DRS71S4 BEO5 | BE1 |DR63L4 BRO3 -
MTF..005..-12
MTF..007..-10 |DRS80S4 BE1 | BEO5 |DRS71M4 BE1 | BEO5 |DRS71M4 BE1 | BEO5 |DRS7154 BEO05 | BE1
MTF..007..-12
MTF..011..-10 |DRS80M4 BE2 | BE1 |DRS80S4 BE1 | BEO5 [DRS80S4 BE1 | BEO5 |DRS71M4 BE1 | BEO5
MTF..011..-12
MTF..015..-10 [DRS90M4 BE2 | BE1 |DRS80M4 BE2 | BE1 |DRS80M4 BE2 | BE1 |DRS80S4 BE1 | BEO5
MTF..015..-12
MTF..022..-10 |DRS90L4 BE5 | BE2 |DRS90M4 BE2 | BE1 |DRS90M4 BE2 | BE1 |DRS80M4 BE2 | BE1
MTF..022..-12
MTF..030..-10 |DRS100M4 | BE5 | BE2 |[DRS90L4 BE5 | BE2 |DRS90L4 BE5 | BE2 |DRS90M4 BE2 | BE1
MTF..030..-12
MTF..040..-10 |DRS100LC4 | BE5 | BE2 |DRS100M4 | BE5 | BE2 |DRS100M4 | BE5 | BE2 [DRS90L4 BE5 | BE2
MTF..040..-12

1) Olasi fren gerilimleri: 120 V, 230 V, 400 V
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Devreye alma
DIP anahtari agiklanmasi

MTF..-11 ve MTF..-13

DRE U= AC 3 x 400V, 50 Hz veya AC 3 x 460 V, 60 Hz
MOVIFIT® Eslestirilmis motor ve fren"
$10/5 = OFF $10/5 = ON
A baglanti A baglanti A baglanti A baglanti
Motor Fren Motor Fren Motor Fren Motor Fren

Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi-

dart | yon dart | yon dart | yon dart | yon
MTF..003..-11 |DRE80S4 BEO5 | BE1 |DRE80S4 BEO5 | BE1 |DRE80S4 BEO5 | BE1 |- - -
MTF..003..-13 |0.37 kW 0.25 kW 0.25 kW
MTF..005..-11 |DRE80OM4 BE1 | BEO5 |DRE80S4 BEO5 | BE1 |DRE80S4 BEO5 | BE1 |DRE80S4 BEO5 | BE1
MTF..005..-13 |0.55 kW 0.37 kW 0.37 kW 0.25 kW
MTF..007..-11 |DRE80M4 BE1 | BEO5 [DRE8OM4 BE1 | BEO5 [ DRE80OM4 BE1 | BEO5 |DRE80S4 BE5 | BE1
MTF..007..-13 |0.75 kW 0.55 kW 0.55 kW 0.37 kW
MTF..011..-11 |DRE9OM4 BE2 | BE1 |DRE80M4 BE1 | BEO5 [ DRE8OM4 BE1 | BEO5 [DRE8OM4 BE1 | BEO5
MTF..011..-13 0.75 kW 0.75 kW 0.55 kW
MTF..015..-11 |DRE90L4 BE2 | BE1 |DRE90OM4 BE2 | BE1 |DRE90OM4 BE2 | BE1 |DRE80M4 BE1 | BEO5
MTF..015..-13 0.75 kW
MTF..022..-11 |DRE100M4 | BE5 | BE2 |DRE90L4 BE2 | BE1 |DRE90L4 BE2 | BE1 |DRE9OM4 BE2 | BE1
MTF..022..-13
MTF..030..-11 |DRE100LC4 | BE5 | BE2 |DRE100M4 | BE5 | BE2 |DRE100M4 | BE5 | BE2 |DRE90L4 BE2 | BE1
MTF..030..-13
MTF..040..-11 |DRE132S4 BE5 | BE11 [IDRE100LC4 | BE5 | BE2 |DRE100LC4 | BE5 | BE2 |DRE10M4 BE5 | BE2
MTF..040..-13
1) Olasi fren gerilimleri: 120 V, 230 V, 400 V
MTF..-14
DRS - DRE U= AC 3 x380V, 60 Hz
MOVIFIT® Eslestirilmis motor ve fren”

$10/5 = OFF S$10/5 = ON
A baglanti A baglanti A baglanti A baglanti
Motor Fren Motor Fren Motor Fren Motor Fren

Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi-

dart | yon dart | yon dart | yon dart | yon
MTF..003..-14 |DRS71S4 BEO5 | BE1 |- - - |- - - |- - -
MTF..005..-14 |DRS71M4 BE1 | BEO5 [DRS71S4 BEO5 | BE1 |DRS71S4 BEO5 | BE1 |- - -
MTF..007..-14 |DRE80S4 BE1 | BEO5 [ DRS71M4 BE1 | BEO5 [ DRS71M4 BE1 | BEO5 [DRS71S4 BEO5 | BE1
MTF..011..-14 |DRE80M4 BE2 | BE1 |DRE80S4 BE1 | BEO5 |IDRE80S4 BE1 | BEO5 [ DRS71M4 BE1 | BEO5
MTF..015..-14 |DRE9OM4 BE2 | BE1 |DRE80M4 BE2 | BE1 |DRE80M4 BE2 | BE1 |DRE80S4 BE1 | BEO5
MTF..022..-14 |DRE90L4 BE5 | BE2 |DRE9OM4 BE2 | BE1 |DRE9OM4 BE2 | BE1 |DRE80M4 BE2 | BE1
MTF..030..-14 |DRE100M4 | BE5 | BE2 |DRE90L4 BE5 | BE2 |DRE90L4 BE5 | BE2 |DRE9OM4 BE2 | BE1
MTF..040..-14 |DRE100L4 BE5 | BE2 |DRE100M4 | BE5 | BE2 |DRE100M4 | BE5 | BE2 |DRE90L4 BE5 | BE2

1) Olasi fren gerilimleri: 120 V, 230 V, 400 V
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Devreye alma
DIP anahtari agiklanmasi

MTF..-15
DRS - DRE U= AC 3 x 400V, 50 Hz veya AC 3 x 460 V, 60 Hz
MOVIFIT® Eslestirilmis motor ve fren"
$10/5 = OFF $10/5 = ON
A baglanti A baglanti A baglanti A baglanti
Motor Fren Motor Fren Motor Fren Motor Fren

Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi-

dart | yon dart | yon dart | yon dart | yon
MTF..003..-15 |DRS71S4 BEO5 | BE1 |DR63L4? BR03 | BR03 |DR63L4? BRO3 | BRO3 |- - -
MTF..005..-15 |DRS71M4 BE1 | BEO5 [DRS71S4 BEO5 | BE1 |DRS71S4 BEO5 | BE1 |DR63L4? BRO3 | BR03
MTF..007..-15 |DRE80M4 BE1 | BEO5 [DRS71M4 BE1 | BEO5 [DRS71M4 BE1 | BEO5 [DRS71S4 BEO5 | BE1
MTF..011..-15 |DRE90M4 BE2 | BE1 |DRE80M4 BE1 | BEO5 |DRE80M4 BE1 | BEO5 |DRS71M4 BE1 | BEO5
MTF..015..-15 |DRE90L4 BE2 | BE1 |DRE9OM4 BE2 | BE1 |DRE90M4 BE2 | BE1 |DRE80M4 BE1 | BEO5
MTF..022..-15 |DRE100L4 BE5 | BE2 |DRE90L4 BE2 | BE1 |DRE90L4 BE2 | BE1 |DRE90OM4 BE2 | BE1
MTF..030..-15 |DRE100LC4 | BE5 | BE2 |DRE100L4 | BE5 | BE2 |DRE100L4 | BE5 | BE2 |DRE90 L4 BE2 | BE1
MTF..040..-15 |DRE13284 BE5 | BE11 |DRE100LC4 | BE5 | BE2 |[DRE100LC4 | BE5 | BE2 |DRE100L4 BE5 | BE2

1) Olasi fren gerilimleri: 120 V, 230 V, 400 V

2) Bu motor veri setinde mevcuttur. Fakat motor sadece U = 3 x 400 V, 50 Hz 6zellikli IEC motoru olarak kullanilabilir (50/60 Hz gerilim
araliginda motor olarak mevcut degildir).

MTF..-16
DRP U=AC 3x400V, 50 Hz
MOVIFIT® Eslestirilmis motor ve fren”
$10/5 = OFF S$10/5 = ON
A baglanti A baglanti A baglanti A baglanti
Motor Fren Motor Fren Motor Fren Motor Fren

Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi-

dart | yon dart | yon dart | yon dart | yon
MTF..003..-16 |- - - |- - - |- - - |- - -
MTF..005..-16 |- - - |- - - |- - - |- - -
MTF..007..-16 |DRP90M4 BE1 | BE2 |- - - |- - - |- - -
MTF..011..-16 |DRP90L4 BE2 | BE1 |DRP90M4 BE1 | BE2 |DRP90M4 BE1 | BE2 |- - -
MTF..015..-16 |DRP100M4 | BE2 | BE5 |DRP90L4 BE2 | BE1 |DRP90L4 BE2 | BE1 |DRP90M4 BE1 | BE2
MTF..022..-16 |DRP100L4 BE5 | BE2 |DRP100M4 | BE2 | BE5 |[DRP100M4 | BE2 | BE5 |DRP90L4 BE2 | BE1
MTF..030..-16 |[DRP112M4 | BE5 | BE11 |DRP100L4 BE5 | BE2 |DRP100L4 BE5 | BE2 |DRP100M4 | BE2 | BE5
MTF..040..-16 |DRP132M4 | BE5 | BE11 |DRP112M4 | BE5 | BE11 |DRP112M4 | BE5 | BE11 |DRP100L4 BE5 | BE2

1) Olasi fren gerilimleri: 120 V, 230 V, 400 V
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MTF..-17
DRP U= AC 3 x 460V, 60 Hz
MOVIFIT® Eslestirilmis motor ve fren"
$10/5 = OFF $10/5 = ON
A baglanti A baglanti A baglanti A baglanti
Motor Fren Motor Fren Motor Fren Motor Fren

Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi-

dart | yon dart | yon dart | yon dart | yon
MTF..003..-17 |- - - |- - - |- - - |- - -
MTF..005..-17 |- - - |- - - | - - | - -
MTF..007..-17 |DRP90OM4 BE1 | BE2 |- - - | - - | - -
MTF..011..-17 |DRP90L4 BE2 | BE1 |DRP90M4 BE1 | BE2 |DRP90M4 BE1 | BE2 |- - -

1.1 kW
MTF..015..-17 |DRP90L4 BE2 | BE1 |DRP90L4 BE2 | BE1 |DRP90L4 BE2 | BE1 |DRP90M4 BE1 | BE2
1.5 kW 1.1 kW 1.1 kW
MTF..022..-17 |DRP112M4 | BE5 | BE11 |DRP90L4 BE2 | BE1 |DRP90L4 BE2 | BE1 |DRP90L4 BE2 | BE1
1.5 kW 1.5 kW 1.1 kW
MTF..030..-17 |DRP132S4 BE5 | BE11 DRP112M4 | BE5 | BE11 |DRP112M4 | BE5 | BE11 |DRP90L4 BE2 | BE1
1.5 kW
MTF..040..-17 |- - - |- - - |DRP132S4 BE5 | BE11 [DRP112M4 | BE5 | BE11
1) Olasi fren gerilimleri: 120 V, 230 V, 400 V
MTF..-18
DRN U= AC 3 x400V, 50 Hz
MOVIFIT® Eslestirilmig motor ve fren"
$10/5 = OFF S$10/5 = ON
A baglanti A baglanti A baglanti A baglanti
Motor Fren Motor Fren Motor Fren Motor Fren

Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi-

dart | yon dart | yon dart | yon dart | yon
MTF..003..-18 |- - - |- - - |- - - |- - -
MTF..005..-18 |- - - |- - - | - - | - -
MTF..007..-18 |DRN80M4 BE1 | BEO5 |- - - |- - - |- - -
MTF..011..-18 |DRN90S4 BE2 | BE1 |DRN80M4 BE1 | BEO5 |IDRN80M4 BE1 | BEO5 |- - -
MTF..015..-18 |DRN90L4 BE2 | BE1 |DRN90S4 BE2 | BE1 |DRN90S4 BE2 | BE1 |DRN80M4 BE1 | BEO5
MTF..022..-18 |DRN100LS4 | BE5 | BE2 |DRN90L4 BE2 | BE1 |DRN90L4 BE2 | BE1 |DRN90S4 BE2 | BE1
MTF..030..-18 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100LS4 | BE5 | BE2 |DRN100LS4 | BE5 | BE2 |DRN90L4 BE2 | BE1
MTF..040..-18 |DRN112M4 | BE5 | BE11 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100LS4 | BE5 | BE2

1) Olasi fren gerilimleri: 120 V, 230 V, 400 V
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DIP anahtari agiklanmasi

MTF..-19
DRN U= AC 3 x 460V, 60 Hz
MOVIFIT® Eslestirilmis motor ve fren"
$10/5 = OFF $10/5 = ON
A baglanti A baglanti A baglanti A baglanti
Motor Fren Motor Fren Motor Fren Motor Fren
Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi-
dart | yon dart | yon dart | yon dart | yon
MTF..003..-19 |- - - |- - - |- - - |- - -
MTF..005..-19 |- - - |- - - | - - | - -
MTF..007..-19 |DRN80M4 BE1 | BEOQ5 |- - - | - - | - -
MTF..011..-19 |DRN90S4 BE2 | BE1 |DRN80M4 BE1 | BEO5 [DRN80M4 BE1 | BEQ5 |- - -
MTF..015..-19 |DRN90L4 BE2 | BE1 |DRN90S4 BE2 | BE1 |DRN90S4 BE2 | BE1 |DRN80M4 BE1 | BEO5
MTF..022..-19 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN90L4 BE2 | BE1 |DRN90L4 BE2 | BE1 |DRN90S4 BE2 | BE1
2.2 kW
MTF..030..-19 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN90 L4 BE2 | BE1
3.7 kW 2.2 kW 2.2 kW
MTF..040..-19 |DRN112M4 | BE5 | BE11 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100L4 BE5 | BE2
3.7 kW 3.7 kW 2.2 kW

1) Olasi fren gerilimleri: 120 V, 230 V, 400 V

MTF..-20
DRN U= AC 3 x 400V, 50 Hz veya AC 3 x 460 V, 60 Hz
MOVIFIT® Eslestirilmis motor ve fren"
$10/5 = OFF $10/5 = ON
A baglanti A baglanti A baglanti A baglanti
Motor Fren Motor Fren Motor Fren Motor Fren
Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi- Stan- | Opsi-
dart | yon dart | yon dart | yon dart | yon
MTF..003..-20 |DRS71S4 BEO5 | BE1 |DR63L4? BR03 | BR03 |DR63L4? BRO3 | BRO3 |- - -
MTF..005..-20 |DRS71M4 BE1 | BEO5 [DRS71S4 BEO5 | BE1 |DRS71S4 BEO5 | BE1 |DR63L4? BRO3 | BR03
MTF..007..-20 |DRN80M4 BE1 | BEO5 [ DRS71M4 BE1 | BEO5 [ DRS71M4 BE1 | BEO5 [DRS71S4 BEO5 | BE1
MTF..011..-20 |DRN90S4 BE2 | BE1 |DRN80M4 BE1 | BEO5 [DRN80M4 BE1 | BEO5 [DRS71M4 BE1 | BEO5
MTF..015..-20 |DRN90L4 BE2 | BE1 |DRN90S4 BE2 | BE1 |DRN90S4 BE2 | BE1 |DRN80M4 BE1 | BEO5
MTF..022..-20 [DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN90L4 BE2 | BE1 |DRN90L4 BE2 | BE1 |DRN90S4 BE2 | BE1
2.2 kW
MTF..030..-20 [DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN90L4 BE2 | BE1
3.0 kW 2.2 kW 2.2 kW
MTF..040..-20 |DRN112M4 | BE5 | BE11 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100L4 BE5 | BE2 |DRN100L4 BE5 | BE2
3.0 kW 3.0 kW 2.2 kW

1) Olasi fren gerilimleri: 120 V, 230 V, 400 V

2) Bu motor veri setinde mevcuttur. Fakat motor sadece U = 3 x 400 V, 50 Hz 6zellikli IEC motoru olarak kullanilabilir (50/60 Hz gerilim
araliginda motor olarak mevcut degildir).
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DIP anahtar S10/6

Kaldirma diizeni uygulamalari

« DIP anahtari S10/6 = ON: MOVIFIT® bir kaldirma dizeni uygulamasinda kullanil-
diginda bu ayar secilmelidir. Kaldirma dlzeni ve 4 kutuplu SEW motorlari i¢in kon-
trol ydntemi VFC modu'dur.

* DIP anahtari S10/6 = OFF: Calistirma sekli DIP anahtar S10/2'ye gore segilir.

6.3.6 DIP Anahtan S11

PROFINET IO, EtherNet/IP™ ve Modbus/TCP igin IP parametreleri

PROFINET 10, EtherNet/IP™ ve Modbus/TCP igin IP parametrelerini S11/1 — S11/2
DIP anahtarlariyla ayarlayin.

S11

9007200422438795
S11/1 S11/2 |Davranis sekli
"DHCP" | "DEF IP"
ON ON Bu ayar kombinasyonuna izin verilmez.
ON OFF |MOVFIT® cihaz bir DHCP sunucudan IP parametreleri atanma-
sini bekliyor.
OFF ON DC 24 V gerilimi agildiginda, IP parametreleri asagida verilen
varsayllan degerlere ayarlanir:
IP adresi: 192.168.10.4
Alt ag maskesi: 255.255.255.0
Default Gateway: EtherNet/IP™ igin 1.0.0.0
DHCP/Startup konfigirasyonu: Kayitli IP-parametreleri
(DHCP aktif degil)
OFF OFF |Parametre agacinda ayarlanmis olan IP parametreleri kullanilir.
Bunlar teslimat durumunda yukarida belirtilen varsayilan deger-
lerdir.
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Devreye alma

6.4 Devreye alma

A UYARI

Guvenli ayirmali uygulamalarda hatali glivenli ayirma yapilmasi tehlikelidir.

Olim veya agir yaralanmalar.

Y + S11 PROFIsafe opsiyonlu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — islevsel Giiven-
lik" el kitabindaki izin verilen baglanti semalarini ve givenlik gerekliliklerini dikka-
te alin!

+ S12 Safety opsiyonlu MOVIFIT® igin, "MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu
islevsel Glivenlik" el kitabindaki izin verilen baglanti semalarini ve giivenlik ge-
rekliliklerini dikkate alin!

Asagida MOVIFIT®-FC'nin devreye alinmasina bir genel bakis veriimekte ve birlikte
gecerli olan dokinalara isaret edilmektedir:
— Bilgileri bulabileceginiz yerler:

"AC Motorlar DR.71 - 315" igletme kilavuzunda
Motorun devreye

[1] alinmasi - "AC Motorlar DR/DV/DT/DTE/DVE / Asenkron Servo Motor-
lar CT/CV" isletme kilavuzunda
— Bilgileri bulabilecegdiniz yerler:
* "Devreye alma" > "Genel uyarilar" bélumunde
[2] '[\’A‘g\r/‘fzﬁg'ma « "Fieldbus tizerindeki MOVIFIT®" béliimiinde
+ "MOVIFIT® frekans geviricinin devreye alinmasi" bélimii
— Bilgileri bulabilecegdiniz yerler:
Parametre belir- . L i
leme” + "MOVITOOLS® MotionStudio ile ilk adimlar" bolim
[3] MOVITOOLS® + "MOVIFIT® islev seviyesi Classic .." el kitabi ?
MotionStudioile w5y FTe islev seviyesi Technology .." el kitabi ?
programlama
+ "PLC-Editor ile MOVI-PLC® programlama" el kitabi
— Bilgileri bulabileceginiz yerler:
[4] Fieldbus » "Fieldbus Uzerindeki MOVIFIT®" béliminde
konfiglirasyonu . "MOVIFIT® islev seviyesi Classic .." el kitabi ?

+ "MOVIFIT® iglev seviyesi Technology .." el kitabi 2

1) Parametre belirleme sadece "Expert" modu etkinse gereklidir.
2) "MOVIFIT® islev seviyesi Classic" ve "MOVIFIT® islev seviyesi Technology" birden ¢ok fieldbusa 6zel tipte mevcuttur.
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6.5 MOVIFIT® cihazin fieldbus lizerinde devreye alinmasi
UYARI
i Tdm fieldbus devreye alma tamamen yazilim araclari tzerinden yapilir ve nasil yapi-
lacaq ilgili el kitaplarinda agiklanmaktadir:

Birden fazla fieldbusa 6zel "MOVIFIT® iglev seviyesi Classic" ve "MOVIFIT® iglev se-
viyesi Technology" el kitablI mevcuttur.

« "MOVIFIT® islev seviyesi Classic .." el kitabi
« "MOVIFIT® islev seviyesi Technology .." el kitabi

6.5.1 PROFIBUS ile baglantil olarak devreye alma

1. MOVIFIT® baglantisini kontrol edin.
2. MOVIFIT® ABOX lizerindeki DIP anahtar S2 ile PROFIBUS adresini ayarlayin.

20x 1= 1
21x0= 0
22x0= 0
2Zx0= 0 ]
24 x 1 =16 u
25x0= 0
26 x 0 =
[2] 17
9007200092252555
[1]1 Ornek: adres 17
[2] Anahtar 8 = rezerve edilmistir
Adres 1 ila 125: gecerli adresler

Adres 10, 126, 127: desteklenmez

Herhangi bir Bus adresi i¢in DIP anahtar konumunun nasil ayarlanacagi asagida, ad-
res 17 6rneginde gosterilmektedir.

DIP anahtar konumu |Deger
DIP 1=0ON 1

DIP 2 = OFF 2

DIP 3 = OFF 4

DIP 4 = OFF 8

DIP 5=0ON 16
DIP 6 = OFF 32
DIP 7 = OFF 64

3. Son katiimcidaki MOVIFIT® bus sonlandirmasini devreye alin.

«  MOVIFIT® cihaz bir PROFIBUS segmentinin sonunda bulunuyorsa, PROFIBUS
sebekesi baglantisi yalnizca gelen PROFIBUS hatti Gzerinden yapllir.

+ Bus sistemindeki refleksiyon vb. parazitlerin dnlenebilmesi icin, PROFIBUS seg-
mentine fiziksel olarak ilk ve son katilimcilar sonlandirmalidir.
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jde

Bus sonlandirma

Devreye alma 6
Fieldbus'ta MOVIFIT® devreye alma

UYARI

EBOX (elektronik birimi) ABOX’tan (baglanti birimi) ¢ikartihirken PROFIBUS baglanti-
sI kesilmez.

4. MOVIFIT® frekans geviriciyi devreye alin, "MOVIFIT® frekans geviricinin devreye
alinmasi" (- B 143) bolimuine bakiniz.

5. EBOX'u ABOX uizerine yerlestirin ve kapatin.

6. 24V_C ve 24V _S besleme gerilimlerini agin. ilgili kontrol LED’leri yesil renkte yan-
malidir.

Bus sonlandirma direngleri ABOX lzerinde hazirdir ve DIP anahtar S1 lzerinden et-
kinlegtirilebilirler:

Bus sonlandirma ON = agik Bus sonlandirma OFF = kapali
(fabrika ayan)
S1 S1
s " BE
Bus sonlandirma salterinin nasil galistigi asagdidaki tabloda gosterilmektedir:
Bus sonlandirma salteri S1
Bus sonlandirma ON = a¢ik Bus sonlandirma OFF = kapali
Bus- Bus-
abschluss abschluss
Schalter Schalter
EIN EIN
AUS AUS
Ankommendes Abgehendes Ankommendes Abgehendes
Kabel Kabel Kabel Kabel
837562251 837566347
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6.5.2 PROFINET IO, EtherNet/IP™ veya Modbus/TCP ile baglantili olarak devreye alma
1. MOVIFIT® baglantisini kontrol edin.

2. MOVIFIT® frekans geviriciyi devreye alin, "MOVIFIT® frekans geviricinin devreye
alinmasi" (- B 143) béliumune bakiniz.

3. S11/2 "DEF IP" DIP anahtarini "ON" konumuna getirin.

S11

DEF IP
res. (OFF)
res. (OFF)

9007200422438795

Adres parametreleri asagidaki varsayilan degerlere ayarlanir:

IP adresi: 192.168.10.4
Alt ag maskesi:  255.255.255.0
Gateway: 1.0.0.0

4. EBOX'u ABOX lizerine yerlestirin ve kapatin.

5. 24V_C ve 24V_S besleme gerilimlerini acin. ilgili kontrol LED’leri yesil renkte yan-
maldir.
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6.5.3

DeviceNet™ adresi (MAC-ID) ve baud hizinin ayarlanmasi

Ao b~

o

DeviceNet™ ile birlikte devreye alma
MOVIFIT® baglantisini kontrol edin.
DeviceNet™ adresini ABOX'un S2 DIP anahtariyla ayarlayin.

Devreye alma 6
Fieldbus'ta MOVIFIT® devreye alma

Baud hizini ABOX Uzerindeki DIP anahtar S2 ile ayarlayin.

MOVIFIT® frekans geviriciyi devreye alin, "MOVIFIT® frekans geviricinin devreye
alinmas!" (- B 143) bdlumune bakiniz.

EBOX'u ABOX lizerine yerlestirin ve kapatin.

6. 24V_C ve 24V_S besleme gerilimlerini agin. ilgili kontrol LED’leri yesil renkte yan-

malidir.

DeviceNet™ adresi S2/1 — S2/6 DIP anahtarlar ile ayarlanir.
Baud hizi S2/7 — S2/8 DIP anahtarlar ile ayarlanir.
S2

[1] DeviceNet™ adresinin ayari
[2] Baud hizinin ayarlanmasi

} (2]

(1]

NN OOO O 00 O O =

9007200092311435

Herhangi bir Bus adresi i¢cin DIP anahtar konumunun nasil ayarlanacagdi asagidaki

tabloda, Adres 9 drneginde gosterilmektedir.

DIP anahtar Anahtar konu- Deger

mu
S2/1 ON 1
S2/2 OFF 2
S2/3 OFF 4
S2/4 ON 8
S2/5 OFF 16
S2/6 OFF 32
Asagidaki tablo DIP anahtarlar Gzerinden Baud hizinin nasil ayarlanabilecegini goster-
mektedir:
Baud hizi Deger S2/7 S2/8
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
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Baud hizi

Deger

S2/7

S2/8

(rezerve edilmis-
tir)

ON

ON
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6.6 MOVIFIT® frekans geviricinin devreye alinmasi

6.6.1 Devreye alma modu

MOVIFIT® frekans geviriciyi devreye alirken asagidaki devreye alma modlarindan biri
segcilebilir:

MOVIFIT®-FC, Easy modunda S10 DIP anahtariyla kolay ve hizli bir sekilde devre-
ye alinabilir.

S10/1 DIP anahtarini "ON" konumuna getirerek Expert modunu etkinlestirebilirsi-
niz. "Expert" devreye alma modunda, daha fazla parametre kullanilabilir.
"MOVITOOLS® MotionStudio" yazilimi araci kullanildi§inda, parametreler uygula-
maya gore ayarlanabilir (islev seviyesi "Classic" ve "Technology").

Expert modu etkinlestirildikten sonra, MOVIFIT® cihazi ve cihaz parametreleri sa-
dece bir kez S10/2 ile S10/6 arasindaki DIP anahtarlarininkonumuna gére baglan-
gi¢c durumuna getirilir.

Expert modu etkin oldugunda, S10/2 ile S10/6 arasindaki DIP anahtarlar sadece,
P802 Fabrika ayari parametresi "Teslimat durumu" olarak ayarlanmigsa yeniden
etkinlesir. Aksi takdirde, DIP anahtar konumu degisikligi dikkate alinmaz.

6.6.2 "Easy Modu" ile devreye alma

1.

3.
4.

DIP anahtar S10/1'i "OFF" konumuna getirin.
S$10

. $10/2 ile S10/6 arasindaki DIP anahtarlarla cihaz parametrelerini ayarlayin,

asagidaki "DIP anahtarlarin tanimlanmasi" > "DIP anahtar S10" (- & 129) bélumi-
ne bakin.

EBOX'u ABOX lizerine yerlestirin ve kapatin.
24 V besleme gerilimini agin. "24V_C" LED’i yesil renkte yanmalidir.

Boylece motor kolay bir sekilde devreye alinabilir, bagka bir isleme gerek yoktur.

6.6.3 MOVIFIT® tahrik iinitesinin sabit gerilim freni ile devreye alinmasi

UYARI

jde

Sabit gerilim frenli bir MOVIFIT® tahrik (initesi baglarken, fren baglantisi igin 6zel
klemens baglantisina dikkat edin, bkz. "Standart ABOX..." > "Klemens baglantisi"
> "Motor baglanti klemensleri" (- B 67) bolimu.

Sabit gerilim frenli MOVIFIT® tahrik Gnitesini devreye alma ile ilgili uyarilar igin
"MOVIFIT® iglev seviyesi Technology..." el kitabina bakiniz

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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6.6.4 "Expert-Modu" ile genisletilmis devreye alma ve parametre ayari

PC/Laptop baglanmasi

PC/Laptop'un MOVIFIT® ariza teshis arabirimi X50'ye baglanmasi agsagidaki resimde
gOsterilmektedir:

Diyagnoz arabirimi asagdidaki resimde goérunen vidal kapagin altinda bulunur.
Fisi diyagnoz arabirimine takmadan once, vidali kapagi sokun.

A UYARI! Sicak MOVIFIT® cihazin ylizeyinde veya harici opsiyonlarinda yanma tehli-
kesi mevcuttur.

Agir yaralanmalar.
+  MOVIFIT® cihaz ve harici opsiyonlara tamamen soguduktan sonra dokunulmalidir.

Diyagnostik arabirimi piyasada yaygin olarak bulunan bir PC/laptopa arabirim adapto-
ri USB11A (Parca numarasi 08248311) uzerinden baglanir.

Teslimat icerigi:

» USB11A arabirim adaptori
* RJ10 fis konnektorli kablo
» USB arabirim kablosu

MOVIFIT®
& X50
USB11A
USB
. = RS485
RJ10
45035997086149515

"Expert" modunun etkinlestirilmesi
1. MOVIFIT® baglantisini kontrol edin.
2. DIP anahtar S10/1'i "ON" konumuna getirin.
$10

3. EBOX'u ABOX Uzerine yerlestirin ve kapatin.
4. 24\ besleme gerilimini agin. "24V C" LED'’i yesil renkte yanmalidir.
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Devreye alma
MOVIFIT® frekans geviricinin devreye alinmasi

MOVITOOLS® MotionStudio ile ilk adimlar

Yazilimin baglatiimasi ve bir proje hazirlanmasi

MOVITOOLS® MotionStudio programini baslatmak ve bir proje hazirlamak igin yapil-
masi gerekenler:

1. Windows baslat menisu altinda agsagida verilen ment noktasindan MOVITOOLS®
MotionStudio programini baslatin:

[Baslat] > [Programlar] > [SEW] > [MOVITOOLS-MotionStudio] > [MOVITOOLS-
MotionStudio]

2. Yeni proje igin isim ve bellek yeri belirleyin.

lletisim kurulmasi ve agin taranmasi

MOVITOOLS® MotionStudio ile bir iletisim kurabilmek ve ag taramak igin yapilmasi
gerekenler:

1. Cihazinizla iletisim kurmak icin bir iletisim kanali ayarlayin.

Ayrintili bilgiler icin, bkz. "MOVIFIT® islev Seviyesi Classic.." veya "MOVIFIT®-iglev
Seviyesi Technology .." el kitab.

2. Aginizi tarayin (cihaz taranmasi). Bunun icin ara¢ cubugundaki ag taramasini bag-
lat [Start network scan] [1] butonuna tiklayin.

Oe- + + X DSc‘an

(1
9007200387461515

MOVITOOLS® MotionStudio ile devreye alma

Expert modu igin diger devreye alma / parametre ayarlama islemleri segilen MOVIFIT®
islev seviyesine gore degisir ve bu islemler asadidaki el kitaplarinda agiklanmaktadir:

+ "MOVIFIT® iglev Seviyesi "Classic" .." "
« "MOVIFIT® islev Seviyesi "Technology" .." "

1) "MOVIFIT® iglev seviyesi Classic" ve "MOVIFIT® islev seviyesi Technology" birden ¢ok fieldbusa 6zel
tipte mevcuttur.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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7 isletme
MOVIFIT®-FC durum LED'leri

7 isletme

71 MOVIFIT®-FC durum LED'leri
711 Genel LED'ler

Bu boélimde fieldbus ve opsiyona bagl olmayan LED'ler agiklanmaktadir. Bunlar re-
simlerde koyu olarak gosterilmektedir. Beyaz olarak gésterilen LED'ler kullanilan field-
bus tipine bagl olarak degisirler ve asagidaki bolimlerde agiklanmaktadirlar: Asagida-
ki resimlerde PROFIBUS tipi drnekleri gdsteriimektedir:

PROFIBUS veya DeviceNet™ ile islev seviyesi "Classic"

e 6 o o e o6 o o o ([ X J

%Y %Y %Y 9 %Y 9% 9 9 % %3

% % % % 2 % % 2 z%
5 % &

SN e

9007200090648715
PROFINET IO ile iglev seviyesi "Classic™
PROFIBUS veya PROFINET IO ile islev seviyesi "Technology™
eeo0o00000 00000000 o o0
/00/00/0060 % av
AN\ XXX&@X MOVIFIT®
9007200090653963

LED'ler "DI.."
Asagidaki tabloda "DIOQ" — "DI15" LED’lerinin durumlari verilmigtir:
LED Anlami
Sarn Dl.. dijital girisinde girig sinyali var.
yaniyor
Kapali Dl.. dijital girisindeki giris sinyali agik veya "0".
LED'ler "DO.."
Asagidaki tabloda "DO00" — "DO02" LED'lerinin durumlari verilmigtir:
LED Anlami
Sari DO.. ¢ikisi devrede.
yaniyor
Kapah DO.. ¢cikigi mantiksal "0".
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"SF/USR" LED'i

isletme
MOVIFIT®-FC durum LED'leri

"SF/USR" LED'i islev seviyesine bagl olarak ¢esitli durumlari gdsterir.

Islev seviyesi Classic

Asagidaki tabloda "SF/USR" LED'lerinin durumlari gérilmektedir:

LED

Anlami

Onlem

Kapali

Normal ¢alisma durumu.
MOVIFIT® ile bagl olan
tahrik sistemi (entegre edil-
mis frekans gevirici) arasin-
da veri aktarimi.

Kirmizi

Yaniyor

MOVIFIT® ile entegre edil-
mis frekans gevirici arasin-
da veri aktarimi yok.

Entegre edilmis frekans geviricinin DC 24 V
beslemesini kontrol edin.

Kirmizi

Yanip s6-
ndyor
(2 saniye-
de bir)

MOVIFIT® baglangig duru-
muna dénme hatasi veya
agir bir cihaz hatasi

Yanlis kart tanimi.

MOVIFIT®i tekrar galistirin. Bu hata tekrar-
landiginda EBOX'u degistirin veya SEW-
EURODRIVE servisine basvurun.

Kirmizi

Yanip s6-
nayor

Diger bir cihaz hatasi

MOVITOOLS® MotionStudio ile hata duru-
munu okuyun.

Hatayi giderin ve onaylayin.

Islev seviyesi Technology

Asagidaki tabloda "SF/USR" LED'lerinin durumlari gorilmektedir:

LED

Anlami

Onlem

Kapali

IEC programi galisiyor.

Yesil
Yaniyor

IEC programi galigiyor.

Yesil yanan LED'e IEC
programi uUzerinden ku-
manda edilir.

Anlamlari i¢in IEC programinin dokiiman-
tasyonuna bakin.

Kirmizi

Yaniyor

Yeniden caligtirma iglemi
bir hatadan dolayi baslati-
lamadi veya yarida kesildi.

MOVITOOL® > PLC-Editor > Remote-Tool
Uzerinden bir oturum agin ve Boot-Project'i
baslatin.

MOVIFIT® Baglangi¢ duru-
muna getirme hatasi

Yanlhis EBOX-ABOX kom-
binasyonu

Yanlis kart tanimi.

MOVIFIT® EBOX tipini kontrol edin.
EBOX'u ABOX lizerine yerlestirin ve tam
bir devreye alma basglatin.

Kirmizi

Yanip s6-
ndyor

IEC uygulama programi
yuklenmemis

IEC uygulama programini yukleyin ve en-
tegre edilmis PLC’yi yeniden baslatin.

Sari

Yanip s6-
ndyor

IEC programi yuklendi, fa-
kat ¢calistiriimiyor (PLC =
Stop).

IEC uygulama programini MOVITOOLS®
Motion-Studio ile tekrar kontrol edin ve en-
tegre edilmis PLC’yi yeniden baslatin.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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LED Anlami Onlem

1 x kirmizi | IEC programindan bildirilen | Durum ve hata giderme igin IEC programi-
ve n x ye- |hata durumu. nin dokiimantasyonuna bakin.

sil

Yanip s6-

nadyor

LED "24V-C"
"24V-C" LED’inin durumlari asagidaki tabloda verilmistir:
LED Anlami Onlem
Yesil 24V _C daimi gerilim var. -
yaniyor
Kapali 24V _C daimi gerilim yok. 24V _C'nin gerilim beslemesini kon-
trol edin.
LED "24V-S"

"24V-S" LED’inin durumlari asagidaki tabloda verilmigtir:

LED Anlami Onlem

Yesil 24V _S aktor gerilimi var. -

yaniyor

Kapali 24V _S aktor gerilimi yok. 24V _S'nin gerilim beslemesini kon-
trol edin.
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71.2 PROFIBUS icin Bus'a 6zel LED'ler

Bu bolimde PROFIBUS igin Bus'a 6zel LED'ler agiklanmaktadir. Bunlar asagidaki re-
simde koyu olarak gosterilmektedir.

isletme 7
MOVIFIT®-FC durum LED'leri

()
<&
%
2

%
%

MOVIFIT®

"BUS-F" LED'i

9007200090845963

Asagidaki tabloda "BUS-F" LED'inin durumlari gorilmektedir:

LED

Anlami

Onlem

Kapali

MOVIFIT® ile DP-Master arasinda
veri aligverisi (Data-Exchange)

Kirmizi

yanip s6-
ndyor

Baud hizi taniniyor. MOVIFIT® ise
DP-Master tarafindan taninmiyor.

DP-Master'da MOVIFIT® proje-
lendiriimemis veya yanlis proje-
lendirilmis

DP-Master’in projelendirmesini
kontrol edin.

* Projelendirilmis olan tim modiille-
rin, MOVIFIT® tipi (MC, FC, SC)
icin gecerli olup olmadigini kon-
trol edin.

Kirmizi

yaniyor

DP-Master baglantisi kesildi.

MOVIFIT® Baud hizini tanimiyor.
Bus kesintisi

DP-Master devre disl.

*  MOVIFIT® cihazin PROFIBUS-
DP baglantisini kontrol edin.

¢ DP-Master’t kontrol edin.

* PROFIBUS-DP aginizdaki tim
kablolari kontrol edin.

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC |~ 1 4.9
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7

"RUN" LED'i

"RUN" LED’inin durumlari asagidaki tabloda verilmistir:

LED

Anlami

Onlem

Kapal

MOVIFIT® galigmaya hazir degil.

24 V beslenme gerilimi yok.

DC 24 V beslemesini kontrol
edin.

MOVIFIT®i tekrar acin. Bu hata
tekrarlanirsa EBOX'u degistirin.

Yesil
Yaniyor

MOVIFIT® modiil donanimlari TA-
MAM.

Yesil
Yaniyor

"BUS-F" LED'i kapali oldugunda:
MOVIFIT® normal galigiyor.

MOVIFIT® ile DP-Master ve tiim
alt seviyedeki tahrik sistemleri ve-
ri aligverisi

Yesil

Yanip s6-
ndyor

PROFIBUS adresi 0 ya da
125'ten daha biyik olarak ayar-
lanmis.

MOVIFIT® ABOX Uzerinde ayarlan-
mis olan PROFIBUS adresini kontrol
edin.

Sari
Yaniyor

MOVIFIT® baglangi¢ durumuna
dontyor.

Kirmizi

Yaniyor

dahili cihaz hatasi

MOVIFIT®i tekrar agin. Bu hata tek-
rarlanirsa EBOX’u degistirin.
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71.3 DeviceNet™ igin Bus'a 6zel LED'ler
Bu bélimde DeviceNet™ icin Bus'a 6zel LED'ler agiklanmaktadir. Bunlar asagidaki re-
simde koyu olarak gésterilmektedir.
s %
O AN
€00 O%/
MOVIFIT®
9007200090866955
"BUS-F" LED'i

"BUS-F" LED'’i ile bus digimdinin fiziksel durumu gosterilir. Bu islevsellik asagdidaki

tabloda agiklanmaktadir:

LED Muhte- | Anlami Onlem
mel ne-
deni
Kapali No Error |Yol hatalarinin sayisi normal si- |-
nirlar icinde (Error-Active-State).
Kirmizi Bus Cihaz DUP-MAC-Check yapiyor |+ Aga ek bir
- Warning |ve bus’a bagl bagka katilimci ol- DeviceNet™ katilimci-
yanip s6- N s ; -
niiyor madigi i¢in mesaj gOnderemiyor sI baglayin.
_ (Error-Passiv-State). «  Kablolamay! ve son-
(1s'de bir) ; -
landirma direnglerini
kontrol edin.
Kirmizi Bus Error | Bus-Off durumu. « Kablo, sonlandirma di-
yaniyor "Error-Passive" durumuna gegil- Lenglerl, adres \I:e t;auld
mesine ragmen fiziksel bus hata- :jz.mm ayarini kontro
sI sayisI artmaya devam ediyor. edin.
Bus’a erisim kapatilir.
Sari Power Off | Harici gerilim beslemesi kapatildi [+ Cihazin harici gerilim
veya bagh degil. beslemesini ve kablo-
yaniyor lamasini kontrol edin.

7
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"MOD/Net" LED'i

Asagidaki tabloda agiklanan "MOD/Net" LED’inin islevi DeviceNet™ teknik 6zelliklerin-

de verilmigtir.

LED Muhte- | Anlami Onlem
mel ne-
deni
Kapali Acik Cihaz gevrimdisi. + DeviceNet™ figi Gize-
degil / Cihaz DUP-MAC kontrolii yapi- rinden besleme gerili-
Offline mini agin.
yor.
Cihaz kapali.
Yesil Online ve | Cihaz online ve baglanti kurulu « Katilimciy1 master ci-
yanip so- (;alljm:z\j degil. Eaz(ljn ;tja_lrama I|st?sme
ndyor modunda | hyp-MAC kontrolii basari ile ta- xaydecin ve master
_ mamlandi Uzerinden iletisime
(1 s'de bir) ' baslayin.
Master cihaza baglanti kurulama-
di.
Konfigurasyon yapiimamis (yanhs
yapilmig) veya tam degil.
Yesil Online, Cihaz online. -
calisma | gasiants aktif (Established Stat
yaniyor modunda aglanti aktif (Established State).
ve baglh
Kirmizi Minor Giderilebilen bir hata olustu. * DeviceNet™ kablosu-
yanip s6- 5:“” Ve~ | 24v_S aktér gerilimi eksik. nu kontrol edin.
niyor Connec- | Polled /0 velveya Bit-Strobe 1/0- | rzn‘m—kso :tfg:ee”;ﬁ]ge”'"
(1 s'de bir) |tion Connection zamanagimi durumu. '
Timeout . o . e Zamanasimi yanitini
Cllhatzda giderilebilecek bir hata (P836) kontrol edin.
olust. Hatali bir yanit ayar-
lanmig ise, hatayi gi-
derdikten sonra cihazi
resetleyin.
Kirmizi Critical Giderilemez bir hata olugtu. * DeviceNet™ kablosu-
yaniyor Czlgtri\t/ii;I BusOff-Status. nu kontrol edin.
Link Eai. | DUP-MAC-Check bir hata buldu. ?,\jl’/rfcsll'g’)”g‘;';g'gir
lure cihazda da ayni adres
mi kullanihyor?
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"PIO" LED'i

"PIO" LED'i ile Polled 1/0O baglantisi kontrol edilir (islem

isletme

MOVIFIT®-FC durum LED'leri

asagidaki tabloda agiklanmaktadir.

veri kanal). Bu islevsellik

du.

LED Muhtemel |Anlami Onlem
nedeni
Yesil DUP-MAC- |Cihaz DUP-MAC kontrolti ya- |» Aga en az bir adet ek
yanip sé- Check degil |piyor. Det\’/icu(TNetTM katihmci-
nayor Katihmci yakl. 2 saniye sonra St bagiayin.
; bu durumda kalmaya devam
500 ms’'d
E)ir) msde ederse, baska bir katilimci bu-
lunmadi demektir.
Kapali Acik degil/ | Cihaz kapal. » Cihazi galistirin.
Offline, feg(at Cihaz gevrimdigi konumunda. |+ Master cihazda PIO
DUP-MA " baglant tipinin etkin
Check degil olup olmadigini kontrol
edin.
Yesil Cevrimici ve | Cihaz Online. » Master'da cihazin kon-
yanip s6- |c¢alisma mo- | DUP-MAC kontrolii basari ile f|gyrasyonunu kontrol
ndyor dunda tamamlandi. edin.
(1 s'de bir) Bir master’a PIO baglantisi
kuruldu (Configuring State).
Konfiglrasyon yapilmamisg,
yanlis yapiimis veya tam
degil.
Yesil Online, Cihaz Online. -
yaniyor gallzma MO~ 1 Bir PIO baglantisi kuruldu (Es-
undave ltablished State).
bagli
Kirmizi Minor Fault | Giderilebilen bir hata olugtu. |+ DeviceNet™ kablosu-
- veya ; nu
yanip soO- . DIP anahtarlarda gegersiz .
ndyor _IC_:_onnectlon baud hizi ayarlandi. kontrol edin.
. imeout . + DIP anahtarlarda baud
(1 s'de bir) Polled I/O-Connection zama- ;
hizini kontrol edin.
nasimi durumu.
* Zamanagimi yanitini
(P836) kontrol edin.
Hatali bir yanit ayar-
lanmis ise, hatay! gi-
derdikten sonra cihazi
resetleyin.
Kirmizi Critical Fault | Giderilemez bir hata olustu. * DeviceNet™ kablosu-
yaniyor veya BusOff-Status. Eu trol edi
Critical Link | p\yp_MAG-Check bir hata bul- | o
Failure + Adresi kontrol edin

(MAC-ID). Bagka bir
cihazda da ayni adres
mi kullanihyor?

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC = 1 53
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"BIO" LED'i

MOVIFIT®-FC durum LED'leri

"BIO" LED’i ile Bit-Strobe 1/0O baglantisi kontrol edilir. Bu islevsellik asagidaki tabloda

aciklanmaktadir.

du.

LED Muhtemel |Anlami Onlem
nedeni

Yesil DUP-MAC- |Cihaz DUP-MAC kontrolii ya- |+ Aga en az bir adet ek

yanip sé- Check degil |piyor. Det\;/ic“?NetTM katihmci-

nayor Katihmci yakl. 2 saniye sonra St bagiayin.
; bu durumda kalmaya devam
500 ms’'d
E)ir) msde ederse, baska bir katilimci bu-
lunmadi demektir.

Kapali Acik degil/ | Cihaz kapal. » Cihazi galistirin.
Cevrimdisi, |Cihaz gevrimdisi konumunda. |+ Master cihazda BIO
fakat baglanti tipinin etkin
DUP-MAC- olup olmadigini kontrol
Check degi edin.

Yesil Cevrimigi ve | Cihaz Online. * Master'da cihazin kon-

yanip s6- |c¢alisma mo- | DUP-MAC kontrolii basari ile flgyrasyonunu kontrol

ndyor dunda tamamlandi. edn.

(1 s'de bir) Bir master’a BIO baglantisi

kuruldu (Configuring State).
Konfiglrasyon yapilmamisg,
yanlis yapiimis veya tam
degil.

Yesil Online, ¢a- |Cihaz Online. -

yaniyor |C;$m: mo- Bir BIO baglantisi kuruldu (Es-
undave | tablished State).
bagli

Kirmizi Minor Fault | Giderilebilen bir hata olustu. * DeviceNet™ kablosu-

yanip s6- | /€Y@ Bit-Strobe 1/O baglantisi za- nu kontrol edin.

ndyor Connection |managiminda. « Zamanagimi yanitini

' .+ | Timeout (P836) kontrol edin.

(1 s'de bir) Hatali bir yanit ayar-
lanmig ise, hatayi gi-
derdikten sonra cihazi
resetleyin.

Kirmizi Critical Fault | Giderilemez bir hata olustu. * DeviceNet™ kablosu-

yaniyor veya BusOff-Status. nu kontrol edin.
Critical Link . * Adresi kontrol edin
Failure DUP-MAC-Check bir hata bul- (MAC-ID). Baska bir

cihazda da ayni adres
mi kullanihyor?
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714 PROFINET IO igin Bus'a 6zel LED'ler
Bu bélimde PROFINET IO igin Bus'a 6zel LED'ler agiklanmaktadir. Bunlar asagidaki
resimde koyu olarak gdsterilmektedir.
e oo °
P
MOVIFIT®
9007200090850059
"BUS-F" LED'i

Asagidaki tabloda "BUS-F" LED'inin durumlari gorilmektedir:
LED Anlami Onlem
Kapali MOVIFIT® ile PROFINET master |-

arasinda veri aligverisi (Data-Exc-

hange).
San STEP 7 donanim yapilandiriima- |STEP 7 donanim yapilandiriimasini
Y sinda izin verilmeyen bir modil ONLINE yapin ve MOVIFIT® cihaz

aniyor, N .

yanip s6- takilmigtir. yyvalarlnln moduil durumunu incele-
ndyor ym.
Yesil, Kullaniciyi optik olarak tespit et- |-
yesil/ mek i¢cin PROFINET - Master pro-
kirmizi jelendirmede yanip s6nme islevi
Yanip s6- etkinlestirilmistir.
ndyor
Kirmizi PROFINET master baglantisi ke- [« MOVIFIT® PROFINET baglantisi-
Yaniyor sildi. ni kontrol edin.

MOVIFIT® baglantiyi tamimiyor.  |* PROFINET-Master’i kontrol edin.

Bus kesintisi. *  PROFINET aginizdaki tim kablo-

PROFINET master devre disi. lar kontrol edin.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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"RUN" LED'i

"RUN" LED’inin durumlari asagidaki tabloda verilmistir:

LED

Anlami

Onlem

Kapal

MOVIFIT® galigmaya hazir degil.

24 V beslenme gerilimi yok.

DC 24 V beslemesini kontrol edin.
MOVIFIT®i tekrar agin.

Bu hata tekrarlanirsa EBOX'u degis-
tirin.

Yesil
yaniyor

MOVIFIT® modiil donanimlari TA-
MAM.

"BUS-F" LED'i kapali oldugunda:
MOVIFIT® normal g¢aligiyor.

MOVIFIT® ile PROFINET master
ve tim alt seviyedeki tahrik sis-
temleriyle veri aligverigi yapiyor
(Data-Exchange).

Kirmizi

yaniyor

MOVIFIT® modil donanimi hata-
Sl.

MOVIFIT®i tekrar agin.

Bu hata tekrarlanirsa EBOX'u degis-
tirin.

Yesil
yanip so6-
ndyor
Sar
yaniyor,
yanip so-
ndyor

MOVIFIT® modil donanimi galig-
miyor.

MOVIFIT®i tekrar agin.

Bu hata tekrarlanirsa EBOX'u degis-
tirin.

"link/act 1" LED'i

"link/act 1" LED'i, Ethernet Port 1 durumlarina asagidaki tabloya gére goérintiler:

LED

Anlami

Yesil
Yaniyor

link = Ethernet kablosu cihazi baska Ethernet katilimcisina baghyor.

Sari

Yaniyor

act = active, Ethernet iletisimi aktif.

"link/act 2" LED'i

"link/act 2" LED'i, Ethernet Port 2 durumlarina asagidaki tabloya goére gorintiler:

LED

Anlami

Yesil
Yaniyor

link = Ethernet kablosu cihazi baska Ethernet katilimcisina baghyor.

Sari
Yaniyor

act = active, Ethernet iletisimi aktif.

1 56 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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71.5

Modbus/TCP ve EtherNet/IP™ igin Bus'a 6zel LED'ler

isletme
MOVIFIT®-FC durum LED'leri

7

Bu bdélimde Modbus/TCP ve EtherNet/IP™ icin Bus'a 6zel LED'ler agiklanmaktadir.
Bunlar asagidaki resimde koyu olarak gdsterilmektedir.

"MS" ve "NS" LED’leri

sece
%% %,
@Q} @O@
MOVIFIT®
9007200083954187

"MS" (Module Status) ve "NS" (Network Status) LED'lerinin durumlari asagidaki tablo-

da verilmektedir:

Anlami

Onlem

MOVIFIT® galismaya hazir
degil.

DC 24 V besleme gerilimi
yoKk.

« DC 24 V beslemesini kontrol
edin.

»  MOVIFIT®i tekrar agin.

« Bu hata tekrarlanirsa EBOX’u
degistirin.

MOVIFIT® bir LED testi yap-
maktadir.

Bu durum sadece kalkis es-
nasinda kisa sureli olarak et-
kin olmahdir.

IP adresi verilirken bir gakig-
ma algilanmistir.

Agdaki bagka bir katiimci ay-
ni IP adresini kullanmaktadir.

* Agda ayni IP adresli bagka bir
cihaz olup olmadigini kontrol
edin

MOVIFIT® IP adresini degisti-
rin.

*  DHCP sunucunun IP adresi
vermek icin DHCP ayarlarini
kontrol edin

(sadece bir DHCP sunucu
kullanildiinda).

MOVIFIT® modul donanimi
hatasi.

MOVIFIT®i tekrar agin.

+  MOVIFIT® cihazi fabrika ayar-
larina getirin.

* Bu hata tekrarlanirsa EBOX’u
degistirin.

LED LED

MS NS
Kapal | Kapal

Kirmizi/ | Kirmizi/
yesil yesil
Yanip Yanip

sénlyor | sGnlyor

Kirmizi | Kirmizi

Yanip Yaniyor

sonuyor

Kirmizi | X

Yaniyor

Yesil Yesil

Yanip Yanip

sonuyor |sonuyor

Uygulama baslatiliyor.
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LED LED Anlami Onlem
MS NS
Yesil Kapali |MOVIFIT® henliz higbir IP pa- |+ DHCP sunucudaki S11/1 DIP
Yanip rametresine sahip degildir. anahtarini "OFF" konumuna
sonuyor TCP-IP Stack baslatiliyor. getirin.
Bu durum uzun siirerse ve » DHCP sunucu baglantisini
DHCP DIP anahtari etkin ise, Z?Q:‘\’/'eegg;ésgfsz‘;e DHCP
MOVIFIT® DHCP sunucudan yorsa).
veri bekler.
Yesil X MOVIFIT® modil donanimlari |-
Yaniyor TAMAM.
X Kirmiz1 | Kontrol eden baglanti igin +  MOVIFIT® Bus baglantisini
Yanip Timeout suresi doldu. kontrol edin.
sonlyor |Durum, iletigsimin tekrar bagla- |+ Master/tarayici kontrol edin.
masi sonucu sifirlanir. + Ethernet agindaki tiim kablo-
lari kontrol edin.
X Yesil Kontrol baglantisi yok. -
Yanip
sénuyor
X Yesil Master/tarayici ile bir kontrol |-
Yaniyor baglantisi var.

X herhangi bir durumda

"link/act 1" LED'i

"link/act 1" LED'i, Ethernet Port 1 durumlarina asagidaki tabloya gére goérintiler:

LED

Anlami

Yesil
Yaniyor

link = Ethernet kablosu cihazi baska Ethernet katilimcisina baghyor.

Sari
Yaniyor

act = active, Ethernet iletisimi aktif.

"link/act 2" LED'i

"link/act 2" LED'i, Ethernet Port 2 durumlarina asagidaki tabloya goére gorintiler:

LED

Anlami

Yesil
Yaniyor

link = Ethernet kablosu cihazi baska Ethernet katilimcisina baghyor.

Sari

Yaniyor

act = active, Ethernet iletisimi aktif.
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"RUN PS" LED'leri (frekans geviricinin durum LED'i))

"RUN PS" LED'i asagidaki resimde gosteriimektedir (koyu renkli). Resimde drnek ola-
rak "Technology" islev seviyesindeki PROFIBUS tipi gdsterilmektedir:

A
%/o
Y
MOVIFIT®
9007200090875531

"RUN PS" LED’inin durumlari asagidaki tabloda verilmistir:

LED Anlami Muhtemel nedeni
Calisma durumu
hata kodu
Kapali Calismaya 24V beslenme gerilimi yok.
hazir degil.
Sari Calismaya Kendini sinama fazi veya 24 V besleme gerilimi
Yanip s6- hazir degil. var, fakat sebeke gerilimi yok
nadyor
San Calismaya hazir. Tahrik Gnitesi etkin degil, fakat fren ayriliyor.
Hizli yanip
sénuyor
Sari Calismaya hazir fa- |24 V besleme ve sebeke gerilimi var,
Yaniyor kat cihaz kilitli. fakat etkinlestirme sinyali yok.
Sari Calismaya hazir, fa- |24 V besleme gerilimi ve sebeke gerilimi tamam.
Yanip s6- kat cihaz etkinlestir- | Otomatik isletmeyi etkinlestirmek igin manuel is-
niiyor 2x meden manuel ¢alig- | letmeyi sona erdirin.
duraklatma tirma konumunda.
Yesil/sarni |Calismaya hazir, fa- |Periyodik veri aligverisi arizali.
Yanip s6- kat zamanagimi var.
ndyor
Yesil Cihaz etkin. Motor galisiyor.
Yaniyor
Yesil Akim siniri aktif. Tahrik Gnitesi akim sinirina ulasti.
Hizh yanip
soénuyor
Yesil Calismaya hazir. Durma akimi fonksiyonu aktif.
Yanip s6-
ndyor

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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MOVIFIT®-FC durum LED'leri

LED Anlami Muhtemel nedeni
Calisma durumu
hata kodu
Kirmizi Calismaya hazir 24 V beslemesini kontrol edin. Hafif dalgali diiz
Yaniyor degil. bir dogru akim mevcut oldugu dikkate alinmalidir
(artik dalgalanma maks. % 13).
MOVIFIT® anlamli olmayan bir DIP anahtar ko-
numlari kombinasyonu algiladi. 24V_C besleme-
sini kontrol edin.
Kirmizi Hata 07 DC-link gerilimi ¢ok yUksek.
Yanip s6-
nayor 2x,
duraklatma
Kirmizi Hata 08 Hata hiz denetimi
Yavas Hata 09 Hatali devreye alma/parametre belirleme.
yanip so- . o
niiyor Hata 15 24 V besleme gerilimi ¢ok dusuk.
Hata 17 — 24, 37 CPU hatasi
Hata 25 EEPROM hatasi
Hata 26 Harici klemens hatasi (sadece Slave cihaz)
Hata 38, 45 Cihaz, motor verileri hatasi
Hata 90 Motor - frekans gevirici eslemesi yanlis.
DIP anahtar ayari gegersiz.
Hata 94 Saglama toplami hatasi
Hata 97 Kopyalama hatasi
Kirmizi Hata 01 Cikis katinda asiri akim
Yanip s6- |Hata 11 Cikis katinda asiri sicakhk
nayor 3,
duraklatma
Kirmizi Hata 31 Sicaklik duyar elemani devreye girdi.
Yanip s6- |Hata 84 Motorda asiri yiklenme
nayor 4x,
duraklatma
Kirmizi Hata 4 Fren kiyicida agiri akim
Yanip s6- |Hata 89 Frende asiri sicakhk
nayor 5x, _ I .
duraklatma Motor — frekans cevirici eslemesi yanls.
Kirmizi Hata 06 Sebekede faz hatasi
Yanip s6- |Hata 81 Baslama kosulu (sadece kaldirma diizeni ¢alis-
niyor 6X, maya baslarken)
duraklatma Hata 82 Cikis agik.
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71.7 Opsiyona 6zel LED'ler
PROFIsafe opsiyonu S$11

A UYARI

PROFIsafe opsiyonu S11 kullanildiginda, "MOVIFIT®-MC/-FC — islevsel Givenlik"
el kitabi dikkate alinmalidir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

* PROFIsafe opsiyonu S11 kullanildijinda, ilave diyagnoz ve cgalistirma uyarilari
ile giivenlik talimatlari igin "MOVIFIT®-MC/-FC — islevsel Giivenlik" el kitabina
bakin.

A UYARI

"FDL", "FDO.", "STO" ve "F-STATE" LED'lerinin yanlis yorumlanmasi tehlike olustu-
rur.

AQJir yaralanmalar veya 6lum.

» Bu LED’ler emniyetli degildir ve emniyet teknigi bakimindan kullanilamazlar!

Bu bdélimde PROFINET opsiyonu S11 icin opsiyona 6zel LED'ler agiklanmaktadir.
Bunlar asagidaki resimde koyu olarak gésterilmektedir. Resimde 6rnek olarak "Tech-
nology" islev seviyesindeki PROFIBUS tipi gdsterilmektedir:

9007200090871051

"FDI.." LED'leri
Asagidaki tabloda "FDIO0" — "FDI03" LED'lerinin durumlari verilmistir.

LED Anlami

Sar F-DI.. girisin HIGH seviyesi

yaniyor

Kapali F-DI.. girisinde LOW seviyesi veya acik

"FDO.." LED'leri
Asagidaki tabloda "FDOO00" — "FDOO01" LED'lerinin durumlari verilmigstir.

LED Anlami

Sari F-DO.. ¢ikisi aktif.

yaniyor

Kapali F-DO.. cikigi aktif degil (kapal).

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC = ] 5]
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"STO"LED'i

"STO" LED’inin durumlari asagidaki tabloda verilmistir:

LED

Anlami

Sari

yaniyor

Tahrik, givenli kapatilan tork degerinde ("STO aktif").

Kapali

Tahrik, givenli kapatilan tork degerinde degil ("STO aktif" degil).

"F-STATE" LED'i

Asagidaki tabloda "F-STATE" LED'inin durumlari gérulmektedir:

LED

Anlami

Onlem

Yesil
Yaniyor

S11 opsiyonu ile F-Host arasin-
da gevrimsel veri alis verisi
(Data-Exchange) var.

Normal ¢alisma durumu.

Kirmizi
Yaniyor

Emniyet parcasindaki hata duru-
mu.

24V_0O besleme gerilimi yok.

F-Hostundaki diyagnozu okuyun.

+ Hata nedenini giderin ve daha son-
ra F-Host'ta onaylayin.

Kapali

S11 opsiyonu
ilkendirme evresinde.

S11 opsiyonu yok veya Bus
Master'da projelendiriimemis
(Slot 1 bos).

+ Besleme gerilimini kontrol edin.

+ Busmaster projelendiriimesini kon-
trol edin.

Kirmizi/
yesil
Yanip s6-
ndyor

Emniyet parcasinda hata vardi,
hata nedeni giderildi, onaylama
gerekli.

+ F-Host'daki hatayi onaylayin
(tekrar birlestirme).
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isletme
MOVIFIT®-FC durum LED'leri

A UYARI

S12A Safety opsiyonu kullanildiginda, "MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu
islevsel Giivenlik" el kitabi dikkate alinmalidir.

Olim veya agir yaralanmalar.

+ S12 Safety opsiyonu kullanildiginda, ilave diyagnoz ve cgalistirma uyarilari ile gi-
venlik talimatlari igin "MOVIFIT®-MC/-FC — S12 Safety Opsiyonlu iglevsel Gii-
venlik" el kitabina bakin.

A UYARI

"FDL.", "FDO.", "F-FUNC" ve "F-STATE" LED'lerinin yanlis yorumlanmasi tehlike
olusturur.

Agir yaralanmalar veya olim.

* Bu LED’ler emniyetli degildir ve emniyet teknigi bakimindan kullanilamazlar!

Bu bélimde S12 Safety opsiyonu igin opsiyona 6zel LED'ler agiklanmaktadir. Bunlar
asagidaki resimde koyu olarak gosteriimektedir. Resimde érnek olarak "Technology"
islev seviyesindeki PROFIBUS tipi gosterilmektedir:

Resimde S12A Safety opsiyonlu MOVIFIT® igin 6rnek LED'ler gosterilmektedir:

o000
LOROROR?)
NN
% %%

9007207954077579

S12A ile MOVIFIT®:
Logo yesil arka plan tzerindedir.

Resimde S12B Safety opsiyonlu MOVIFIT® igin 6rnek LED'ler gosterilmektedir:

9007207954081291

S12B ile MOVIFIT®:
Logo mavi arka plan Uzerindedir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC



7 isletme
MOVIFIT®-FC durum LED'leri

"FDI.." LED'leri
Asagidaki tabloda "FDI.." LED'lerinin durumlari gérilmektedir:

LED Anlami

Kapali F-DI.. girisinde LOW seviyesi veya aglk
Parametre belirleme aktif.

Sar F-DI.. girisin HIGH seviyesi

yaniyor Gosterge tesi, reset sonrasi 2 s igerisinde.

Kirmizi F-Dl.. girisinde hata (asiri sapma hatalari harig)

yaniyor

"FDO.." LED'leri
Asagidaki tabloda "FDO.." LED'lerinin durumlari gérilmektedir:

LED Anlami

Kapali F-DO.. ¢ikigi aktif degil (kapali).

Sari F-DO.. ¢ikisi aktif.

yaniyor Gosterge tesi, reset sonrasi 2 s igerisinde.
Kirmizi F-DO.. ¢ikisinda hata

yaniyor

UYARI

i "FDO.." LED'leri sadece S12A Safety opsiyonu igin 6nem tasir.
"F-FUNC" LED'i

Asagidaki tabloda "F-FUNC" LED'inin durumlari gorilmektedir:
LED Anlami

Kapali Guvenlik islevi etkin degil veya F-DO_STO cikisinda hata var.
Sari Tahrik, givenli kapatilan tork degerinde, F-DO_STO gerilimsiz.
yaniyor

San Frenleme rampasi etkin (SLS, SS1a).

yanip so6-

nuyor,

250 ms'de

bir

San Hiz denetimi etkin (SLS).

yanip s6-

niyor

1 s'de bir

164 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC

21317151/TR - 12/2014



21317151/TR — 12/2014

"F-STATE" LED'i

isletme
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7

Asagidaki tabloda "F-STATE" LED'inin durumlari gértlmektedir:

LED Anlami Onlem
Kapali S12 Safety opsiyonu ilklendirme evre- |+ Busmaster projelendirmesi-
sinde. ni kontrol edin.
S12 Safety opsiyonu mevcut degil. » Cihaz kapatip agin.
Teslim alma tamamlanmadi (kapatip ag-
ma veya Bus 6nyiikleme yoluyla)
Sari S12 Safety opsiyonu RUN durumunda, |+ Guvenlik parametrelerinin
yaniyor guvenlik parametrelerini teslim alinma- tesl!rp alinmasini gergek-
du. lestirin.
Sari Kimlik dogrulamasi sirasinda cihazin ta-
= |mmlanmasi igin yanip sonme kodu
%335 s0 ("Assist S12" igerisinde seri numara giri-
$i)
Yesil S12 Safety opsiyonu RUN durumunda, |-
yaniyor guvenlik parametreleri teslim alindi.
Sarilyesil |Tahrik glivenlik islevleri icin test modu |-
yanip s6- etkin.
ndyor
Kirmizi Hata ortaya cikti » Hata diyagnozu.
yanip s6- | (hata onaylanabilir). « Hata nedenini giderin ve F-
ndyor Host veya programlanmis
giris F-DI Uzerinden onay-
layin.
Kirmizi Hata ortaya c¢ikti. + Hata diyagnozu
yaniyor (hata resetlenemiyor) + Besleme gerilimini kontrol
24 V_0O beslenme gerilimi yok edin.

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC = 1655
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POF opsiyonu L10'un LED'leri

Bu bélimde POF opsiyonu L10'un durum LED'leri agiklanmaktadir:

LED "24V"

==

r24v() SEW

= QFO02 (x31)

2
3
<
S
8

FO1 (X30)
L QOFo1 (x30)

9007204216501003

"24V" LED'i ile 24 V beslemesinin durumu gosterilir.

LED

Anlami

Onlem

Kapali

POF opsiyonu i¢in 24 V
beslemesi mevcut degil-
dir.

MOVIFIT® cihazin agik olup olmadigini
kontrol edin.

« L 10 POF opsiyonu ile MOVIFIT® arasin-
daki baglantiyi kontrol edin.

Yesil

Yaniyor

POF opsiyonu i¢in 24 V
beslemesi mevcut.

LED "FO2"

"FO2" LED'i Port 2'deki (X31) FO ariza teshisi durumuna isaret eder.

LED

Anlami

Onlem

Kapali

POF-Port 2 TAMAM.

Kirmizi

Yaniyor

POF-Port 2'de bakim
gereklidir.

POF-Port 2'de bir bakim ¢alismasi yapin, 6r-
negin POF kablosunu degistirin.

LED "FO1"

"FO1" LED'i Port 1'deki (X30) FO ariza teshisi durumuna isaret eder.

LED

Anlami

Onlem

Kapali

POF-Port 1 TAMAM.
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LED Anlami Onlem
Kirmizi POF-Port 1'de bakim POF-Port 1'de bir bakim ¢alismasi yapin, 6r-
Yaniyor gereklidir. negin POF kablosunu degistirin.

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC = 16/
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isletme
Tus takimi DBG ile manuel isletme

7.2
7.21

7.2.2

Tus takimi DBG ile manuel igletme

Baglanti

Calistirma

jde

MOVIFIT® cihazlarda parametre ayari ve elle igletme igin bir diyagnoz arabirimi X50
(RJ10 fis konnektord) bulunur.

X50 diyagnoz arabirimi asagidaki resimde gortinen kér tapanin altinda bulunur.
Fisi diyagnoz arabirimine takmadan 6nce, vidali kapagi sokun.

A TEHLIKE! Sicak MOVIFIT® cihazin yiizeyinde veya harici opsiyonlarinda yanma
tehlikesi mevcuttur.

Agir yaralanmalar.
«  MOVIFIT® cihaz ve harici opsiyonlara tamamen soguduktan sonra dokunulmalidir.

-

-)

SO

AN ANED
D

= $38
@

T @06
0J6]0)
0J0JO)
0J0J0)
cjoje)

DKG60B DBG
793024907

DKG60B opsiyonlu tus takimi DBG'yi opsiyonel olarak (5 m uzatma kablosu)
MOVIFIT® cihaza baglanabilir.

DIKKAT! Diyagnostik arabirimi X50'nin kapak vidalari dogru sikiimazsa veya mevcut
degilse, garanti edilen koruma sinifi artik gegersizdir.

MOVIFIT® cihazinda hasar olusur.

* Manduel isletme sonrasi, ariza teshis arabirimi kapagdini bir conta kullanarak yeni-
den takin.

UYARI

MOVIFIT® tahrik tnitesini manuel isletmede kullanma ile ilgili uyarilar igin "MOVIFIT®
islev seviyesi Technology..." veya "MOVIFIT® iglev seviyesi "Classic" .." el kitabina
bakiniz.
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Servis
Cihaz diyagnozu

8 Servis

8.1 Cihaz diyagnozu
UYARI

i Kullanilan islev seviyesine bagh olarak MOVITOOLS® Motion-Studio tizerinden bagka

diyagnoz olanaklari mevcuttur. Bu olanaklar ilgili el kitaplarinda agiklanmaktadir.
Bu el kitaplari farkli fieldbus'a 6zel tiplerde mevcuttur.
« "MOVIFIT® islev seviyesi Classic .." el kitabi
« "MOVIFIT® islev seviyesi Technology .." el kitabi

8.2 Hata listesi

Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem

- iletisim zama- | Dahili SBus iizerinden ileti- | Dahili SBus baglantisini kontrol edin.
nasimi simde hata.

(motor
duruyor.)

- DC link gerilimi | Sebeke gerilimi yok. Sebeke besleme kablolarinda, sebeke geriliminde
cok diisiik, ve 24 V elektronik modiil beslemesinde kesinti
sebeke kapan- kontroll yapin.
masi algilands 24 V elektronik besleme ge- |24 V elektronik besleme gerilimini kontrol edin.
(motor duruyor, |rilimi TAMAM degil. izin verilen gerilim: DC 24 V + % 25, EN 61131-2.
hata kodu yok) Artik dalgalanma maks. % 13.

Gerilim normal degerlere ulastiginda motor kendiliginden caligir.
01 Cikis katinda Frekans cevirici ¢ikiginda ki- | Motor ile frekans cevirici arasindaki baglantida ve
asiri akim sa devre motor sargisinda kisa devre kontroll yapin.
Hatayi resetleyin "
04 Fren kiyici Frenleme igleminde asiri Direng baglantisini kontrol edin/degistirin.
akim, direng arizali, direng
dislk.
06 Faz hatasi Faz hatasi Sebeke besleme kablolarinda faz hatasi kontrol(

Bu hata sadece tahrik Unite-
si yUklendiginde taninabilir.

yapin.

Hatayi, DC 24 V besleme gerilimini kapatarak ve-
ya iletisim Gzerinden resetleyin.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Hata listesi
Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
07 DC-link gerilimi |Rampa siresi ¢ok kisa. Rampa suresini uzatin.
ok buytk Hatayi resetleyin®.
Fren bobini/direnci baglanti- | Fren direnci/bobini baglantisini kontrol edin/
sI hatali dizeltin.
Hatayi resetleyin®.
Fren bobini/fren direnci dahi- | Fren bobini/fren direnci i¢ direncini kontrol edin
li direnci yanhs ("Teknik Bilgiler" bolimiine bakin).
Hatayi resetleyin®.
Fren direncinde asiri termik | Fren direncini dogru boyutlandirin.
yuklenme, fren direncinin Hat tlevin®
boyutu dogru degil. atay! resetieyin™
Sebeke giris gerilimi izin ve- | Sebeke giris geriliminin izin verilen gerilim ara-
rilmeyen bir aralikta llgini kontrol edin.
Hatayi resetleyin®.
08 Devir sayisi de- | Akim sinirinda isletme nede- | Tahrik Unitesinin ylkind azaltin.
netimi niyle hiz sapmasi N-denetleme gecikme suresini uzatin.
Hatay! resetleyin.
09 Devreye alma |Hatali devreye alma/para- | Ayarlari dizelterek devreye almayi tekrarlayin.
metre belirleme (orp. . |Bu basarili olmazsa (6rn. "Expert" modunda):
MOVITOOLS® MotionStudio . ) o
ile). » Bir kez P802 Factory setting parametresini
teslimat durumuna "Delivery state" getirin.
» Bir kez "Easy" moduna gegin (DIP anahtar
S10/2 = OFF).
Hatayi resetleyin.
11 Cikis katinda Ortam sicakligi cok yuksek. |Ortam sicakligini disurin.
;%rlr(rll::];%” Hatayi resetleyin®.
veya dabhili ci- MOVIFIT® cihazda 1si biriki- |Isi birikimini 6nleyin.
haz arizasi mi Hatayi resetleyin®.
Tahrik Gnitesinin yikt ¢ok | Tahrik Unitesinin yakina azaltin.
yuksek. Hatayi resetleyin®.
15 24 V besleme 24V_C velveya 24V_P bes- |24 V besleme gerilimlerini 24V_C ve 24V_P kon-
leme gerilimleri cok dusuk. |trol edin.
Hatayi resetleyin®.
17 - 24 |CPU hatasi CPU hatasi Hatayi resetleyin®.
37
25 EEPROM EEPROM'a erisimde hata P802 parametresini "teslimat durumuna" getirin.
hatasi Hatayi resetleyin®.
Cihaz parametrelerini yeniden ayarlayin.
Bu hata yeniden, olustugunda SEW servisine ha-
ber verin.
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Hata listesi

Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
26 Harici "/Harici Hata" islevselligi ile | "Harici hata" klemensinde sinyal tarafindan olus-
klemens programlanmis olan kle- turulan harici hatayi giderin/resetleyin.
menste dusuk sinyal (sade-
ce SBus-Slave'de).
38 Sistem Cihaz verileri hatasi SEW servisine basvurun.
yazilimi
45 Baslangi¢ duru- | Motor verileri hatasi SEW servisine bagvurun.
muna getirme
47 SBus Dahili SBus uzerinden ileti- |Kumanda bdlimundn gerilim beslemesini kontrol
iletigimi simde hata. edin.
81 Baslama sarti | Frekans gevirici 5n miknatis- | Motor ile MOVIFIT® frekans gevirici arasindaki
lama zamaninda motora ye- |baglantiyi kontrol edin.
terli akim génderemedi.
2 veya tim ¢ikis fazlarinda | Motor ile MOVIFIT® frekans gevirici arasindaki
kesinti var. baglantiyi kontrol edin.
82 Cikis acik Frekans gevirici 6n miknatis- | Motor ile MOVIFIT® frekans gevirici arasindaki
lama zamaninda motora ye- |baglantiyi kontrol edin.
terli akim génderemedi.
Anma motor giicii anma fre- | Motor ile MOVIFIT® frekans gevirici arasindaki
kans cevirici gictne gore baglantiyi kontrol edin.
cok dusuk.
84 Motorda asiri Motordaki ortam sicakligi Motordaki ortam sicakligini dusurin.
::;mlk yuklen- |cok ylksek. Hatayi resetleyin”.
Motorda 1s1 birikimi. Motorda 1s1 birikimi olmasini énleyin.
Hatayi resetleyin.
Motorun yiku ¢ok yiksek. Motorun yUkinu azaltin.
Hatayi resetleyin.
Motorun hizi gok disuk. Hizi ylkseltin.
Hatayi resetleyin®.
89 Fren bobininde |Ayarlanmis olan rampa za- |Ayarlanmis olan rampa zamanini uzatin.

termik asiri
yuklenme
veya fren bobi-
ni anizali,

fren bobini
baglantisi yan-

hs

mani ¢ok kisa.

Hatayi resetleyin®.

Motorda fren kontroli gerek-
lidir

Fren muayenesi (bkz. motorun igletme kilavuzu)
Hatayi resetleyin®.

Fren bobini baglantisi hatal.

Fren bobininin baglantisini kontrol edin.
Hatayi resetleyin®.

Tabhrik Gnitesi (fren bobini)
ve MOVIFIT®-FC frekans ge-
virici kombinasyonu mim-
kin degil.

Bu hata ilk etkinlestirmeden sonra verilirse,
MOVIFIT®-FC frekans gevirici ile tahrik Unitesi
(fren bobini) kombinasyonunu kontrol edin. Hatayi
resetleyin®.

"MOVIFIT®" ve "Gii¢ kade-
mesi daha dlsuk bir motor"
kombinasyonlarinda S10/5
DIP anahtarinin konumu

yanlis.

"MOVIFIT®-FC" ve "Gli¢ kademesi bir kademe
daha dusik motor" kombinasyonlarinda S10/5
DIP anahtar konumunu kontrol edin/diizeltin.

Hatayi resetleyin®.

SEW servisine bagvurun

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Servis

Kontrol/Bakim

Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
90 Cikis kati Motor - frekans gevirici esle- | DIP anahtarin konumunu diizeltin.

tanimlayicisi mesi yanlig, DIP anahtar ko- | Hatayi resetleyin.

numu gegersiz.

94 EEPROM EEPROM arizali. SEW servisine bagvurun.

hatasi
97 Kopyalama ha- |Veri aktariminda hata var. Kopyalama islemini tekrar edin.

tasi Teslimat durumuna getirin ve cihaz parametreleri-

ni yeniden ayarlayin.

1) Hatayi 24 V besleme gerilimini kapatarak veya iletisim sistemi tizerinden resetleyin.

8.3
8.3.1

8.3.2

8.3.3

8.4

Kontrol/Bakim

MOVIFIT® cihaz

Motor

MOVIFIT® cihaz bakim igin bakim gerekmez. SEW-EURODRIVE, MOVIFIT® cihazi

icin sabit muayene/bakim c¢alismalari belirlenmemistir.

Kumanda edilen motor igin diizenli kontrol/bakim ¢alismalari gereklidir. Motorun islet-
me kilavuzundaki "Kontrol/Bakim" boélimiinde verilen talimatlara ve bilgilere dikkat

edin.

Rediiktor (sadece rediiktorlii motorlarda)

Kumanda edilen motorun rediktéri igin dizenli kontrol/bakim ¢alismalari gereklidir.
Reduktorin isletme kilavuzundaki "Kontrol/Bakim" boliminde verilen talimatlara ve

bilgilere dikkat edin.

SEW-EURODRIVE-Service

Olusan bir hatayi kendiniz gideremezseniz SEW-EURODRIVE-Service'e basvurunuz

(bkz. "Adres Listesi" bolimi).

SEW-EURODRIVE misteri servisine bagvuruldugunda, asagidaki bilgiler verilmelidir:

Tip tanimi EBOX [1]

Seri numarasi [2]

Durum alanindaki sayilar [3]
Kisa uygulama agiklamasi

Hata tipi

Olus sekli (6rn. ilk isletmeye almada)

Hata ile ilgili kendi diisiinceleriniz

Hata 6ncesi olusan anormal durumlar

1 72 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Servis 8
Devre digl birakma

[1]1--MTF11A015-503-P10A-11 .
[2]—SO#  01.1776722501.0001.12 ﬁ

[8] Status: 15131511 12—— ——11 14

9007203920804107

[1]1 Tip tanimi EBOX
[2] Seri numarasi
[3] Durum alani

8.5 Devre disi birakma

MOVIFIT® cihazi devre disi birakmak igin, uygun onlemler alarak cihazin enerjisini ke-
sin.

A UYARI

Kondansatdrlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

* Enerji beslemesini kapattiktan sonra en az 1 dakika bekleyin.

8.6 Depolama
MOVIFIT® tahrik Gnitesi kullanim disi birakildiginda veya depolandiginda asagidaki
uyarilara dikkat edin:

«  MOVIFIT® cihaz uzun bir sire kullanim digi birakildiginda veya depolandiginda
acik kablo gecisleri kapatiilmali ve baglantilara koruyucu kapaklar takilmahdir.

* Depolama esnasinda mekanik darbelere maruz kalmamasina dikkat edin.
"Teknik bilgiler" bélimundeki depolama sicaklidi ile ilgili uyarilara bakin.

8.7 Uzun sireli depolama

Uzun sureli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine
baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin dmra kisalir.

8.71 Bakim eksik yapildiginda alinmasi gereken é6nlemler

Frekans ceviricilerde gerilim altinda olmadiklari zaman da asinan kapasitorler kullanil-
maktadir. Bu durum uzun bir sire depolamadan sonra dogrudan anma gerilimine
baglanan kondansatdrleri tahrip olmalarina sebep olabilir. Bakim ihmal edildidinde,
SEW-EURODRIVE sebeke geriliminin maksimum gerilime yavas yavas artiriimasini
Onerir. Bunun igin ¢ikis gerilimleri agagida verilen degerlere gére ayarlanmis olan bir
degisken transformator kullanilarak yapilabilir. Bu rejenerasyon islemi tamamlandiktan
sonra cihaz derhal kullanilabilir veya bakim yapilacak sekilde uzun sureli olarak depo-
lanabilir.

Asagidaki kademeler nerilir;

AC 400/500 V cihazlar:

+ Kademe 1: AC 0 V ild AC 350 V birkag saniye icerisinde
+ Kademe 2: 15 dakika i¢cin AC 350 V

isletme kilavuzu - MOVIFIT®-FC |~ | /3



Servis
Atik toplama

Kademe 3: 15 dakika icin AC 420 V
Kademe 4: 1 saat icin AC 500 V

8.8 Atik toplama

Bu Urliinde kullanilan malzemeler:

Bu parcalari gecerli atik toplama ydnetmeliklerine uygun olarak toplama yerlerine veri-

Demir

Aliminyum

Bakir

Plastik

Elektronik moduller

niz!

174 istetme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Teknik bilgiler
Uyumluluk

9 Teknik bilgiler
9.1 Uyumluluk
9.1.1 CE isareti
» Algak Gerilim Yénetmeligi:
MOVIFIT® tahrik sistemi Duglk Gerilim Ydnetmeligi 2006/95/EC tarafindan istenen
sartlari yerine getirmektedir.
» Elektromanyetik Uyumluluk (EMC):
MOVIFIT®-FC sebeke geri besleme cihazlari makinelere ve tesislere komponent
olarak monte etmek icin tasarlanmistir. Bu cihazlar EMU Uriin Standardi
EN 61800-3'e "Devir Sayisi Degistirilebilen Elektrikli Tahrikler" uygundur. Montaj
uyarilari yerine getirildiginde, tim makinenin/tesisin, EMU Direktifi 2004/108/EC
bazinda istenen CE-isareti verme kosullari da yerine getirilmis olur. EMU’ya uygun
monta;j ile ilgili ayrintili bilgiler SEW-EURODRIVE tarafindan yayimlanan "Tahrik
Tekniginde EMU" adli yayindan alinabilir.
Etiket lzerindeki CE-isareti, Algak Gerilim Direktifi 2006/95/EC ve EMU Direktifi
2004/108/EC'ye uyumlulugunu gosterir.
9.1.2 EAC isgareti
[H[ MOVIFIT® cihaz serisi Rusya, Kazakistan ve Belarus arasindaki giimriik birligi tarafin-
dan belirlenen teknik diizenlemelere uygundur.
Etiket Gzerindeki EAC isareti gimrik birliginin glivenlik taleplerine uygunlugunu gdste-
rir.
9.1.3 UL Uygunlugu
U UL ve cUL onayi tim MOVIFIT®-FC cihaz serisi igin alinmistir.
c\YL)us
LISTED
9.1.4 C-Tick
C-Tick onayi tim MOVIFIT®-FC cihaz serisi igin alinmistir. C-Tick ACA'ya (Australian
Communications Authority) uygunlugu belgelemektedir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Teknik bilgiler
isletme noktasi 400 V/50 Hz olan tipleri

9.2 isletme noktasi 400 V/50 Hz olan tipleri

MOVIFIT® tipi MTF MTF MTF MTF MTF MTF MTF MTF

11A 11A 11A 11A 11A 11A 11A 11A
003-503 | 005-503 | 007-503 | 011-503 | 015-503 | 022-503 | 030-503 | 040-503
Boyut 1 Boyut 2

Goriinen gikig Sy 1.1 kVA | 1.4 kVA | 1.8 KVA | 2.2 kVA | 2.8 kVA | 3.8 kVA | 5.1 kVA | 6.7 kVA

guci

(U

sebeke = AC 380 —

500 V)

Besleme Usevrere | AC 3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V

gerilimleri

izin verilen aralik Usepere = AC 380 V -% 10 —AC 500 V +% 10

Sebeke frekansi |(fge. [50—-60Hz + % 10

Nominal gebeke |lsqexe AC AC AC AC AC AC AC AC

akimi 1.3A 16 A 19A 24 A 35A 50A 6.7 A 7.3A

Usepere = AC 400 V

igin

Cikis gerilimi Ua 0 — Ugepexe

Cikis frekansi fa 2—-120Hz

Coziiniirlik 0.01 Hz

Calisma noktasi 400V, 50 Hz/100 Hz i¢in

Anma cikis akimi |l AC AC AC AC AC AC AC AC

1.6 A 20A 25A 3.2A 40A 55A 7.3A 8.7A

Motor giicii S1 Phot 0.37 kW [0.55 kW | 0.75 kW | 1.1 kKW | 1.5 kW | 2.2 kW | 3.0 kW | 4.0 kW
0.5HP |0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 40HP | 52HP

PWM frekansi 4/8/16" kHz (fabrika ayari 16 kHz)

Akim siniri Imaks motor ve reaktif: A ve A igin % 160

Harici fren Rin 150 Q 68 Q
direnci

MOVIFIT® ile maks. 15 m (SEW hibrit kablo, A tipi ile)

motor arasindaki
kablo uzunlugu

Hibrit kablo ekra- Dis ekrani EMU kablo rakoruna, i¢ ekrani EMU ekran kizadi Gzerinden bagla-
ni yin (yuvarlak Intercontec figli ABOX'ta degil), — "Montaj Talimatlar" bdlimu
EMU dayanikli- EN 61800-3'e uygun

hgi

EMU emisyonu EN 61800-3'e gbre C3 sinir degerlerini saglamaktadir

Motor korumasi Termistor

Calisma sekli S1 (EN 60034-1), S3 maks. salinim suresi 10 dakika

Sogutma sekli Kendiliginden sogutmali (DIN 41751)

1 76 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Teknik bilgiler
isletme noktasi 400 V/50 Hz olan tipleri

MOVIFIT® tipi

MTF MTF MTF MTF MTF MTF MTF MTF
11A 11A 11A 11A 11A 11A 11A 11A
003-503 | 005-503 | 007-503 | 011-503 | 015-503 | 022-503 | 030-503 | 040-503

Boyut 1 Boyut 2

Koruma sinifi

Standart: IP65 EN 60529 uyarinca
(MOVIFIT® mahfazasi kapali ve tim kablo gegisleri ve fis baglantilari sizdir-
mazdir)

Hygienic™s: IP66, EN 60529 ve DIN 40050-9 uyarinca IP69K
(MOVIFIT® mahfazasi kapall ve tiim kablo gegisleri ilgili koruma tlriine goére
sizdirmaz)

Ortam sicakligi

-25 ile +40 °C arasinda (P, dusumu: % 3 I\/K, maks. 60 °C'ye kadar)

iklim sinifi

EN 60721-3-3, Sinif 3K3

Depolama sicak-
hg?

-25 — +85 °C (EN 60721-3-3, Sinif 3K3)

izin verilen mak-
simum titregsim
ve darbe yiikii

EN 50178’e gore

Asin gerilim
kategorisi

I, IEC 60664-1’e gore 1l (DIN VDE 0110-1)

Kirlenme sinifi

IEC 60664-1’e gore 2 (DIN VDE 0110-1) mahfaza i¢inde

Kurulum yiiksek- | h
ligi
(bkz. "Elektrik Te-

sisat" > "Montaj
Talimatlan™)

h <1000 m: sinirlama yok

h > 1000 m: I, didsimi her 100 m i¢in % 1

h > 2000 m: Ugdistmi her 100 migin AC6 V
hyax = 4000 m

Egimli montaj
konumunda de-
rating

(bkz. "Mekanik
Montaj" / "Montaj
Konumu" bolimi)

S1 modu: Iy= % 100 S1 mo-
du:

IN=%

90

S3 modu: Iy= % 100

Agirhik

EBOX "MTF...-....-00" (MOVIFIT®-FC) Boyut 1: yakl. 3.5 kg
EBOX "MTF...-....-00" (MOVIFIT®-FC) Boyut 2: yakl. 5.6 kg
Standart ABOX: yakl. 4.5 kg

Hibrit ABOX: yakl. 4.8 kg

1) 16-kHz-PWM frekans (az guriltilu): Bu cihaz sogutucu eleman sicakligina ve yiike gére kademeli olarak daha dusiik frekanslara

diger.

2) Uzun siireli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin émru kisalir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Teknik bilgiler
isletme noktasi 460 V/60 Hz olan tipleri

9.3 isletme noktasi 460 V/60 Hz olan tipleri

MOVIFIT® tipi MTF MTF MTF MTF MTF MTF MTF MTF
11A 11A 11A 11A 11A 11A 11A 11A
003-503 | 005-503 | 007-503 | 011-503 | 015-503 | 022-503 | 030-503 | 040-503
Boyut 1 Boyut 2

Gorunen cikis Sy 1.1 kVA |14 kVA|1.8kVA|2.2kVA|2.8kVA|3.8kVA|5.1kVA|6.7kVA

gucu

(Usepere = AC 380 —

500 V)

Besleme U AC 3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V

gerilimleri Sebeke

izin verilen aralik Usepeke = AC 380 V -% 10 — AC 500 V +% 10

Sebeke frekansi fsepee | 90 — 60 Hz = % 10

Nominal gebeke aki- |lg.| AC AC AC AC AC AC AC AC

mi 1.1A 14 A 1.7A 21A 3.0A 43A 58A 6.9A

Useveke = AC 400 V igin

Cikis gerilimi Usr |0 = Usepere

Cikis frekansi fa 2-120 Hz

Coziiniirlik 0.01 Hz

Calisma noktasi 400V, 50 Hz/100 Hz i¢in

Anma ¢ikis akimi Iy AC AC AC AC AC AC AC AC

1.6 A 20A 25A 3.2A 40A 55A 7.3A 8.7A

Motor giicii S1 Pyvot 10.37 kW|0.55 kW |0.75 kW | 1.1 kW | 1.5 kW | 2.2 kW | 3.7 kW | 4.0 kW
0.5HP |0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 5.0 HP | 54 HP

PWM frekansi 4/8/16" kHz (fabrika ayari 16 kHz)

Akim siniri Imaks | Motor ve reaktif: A ve A igin % 160

Harici fren direnci R.in 150 Q 68 Q

MOVIFIT® ile motor maks. 15 m (SEW hibrit kablo, A tipi ile)

arasindaki kablo

uzunlugu

Hibrit kablo ekrani Dis ekrani EMU kablo rakoruna, i¢ ekrani EMU ekran kizagi Gzerinden
baglayin (yuvarlak Intercontec figli ABOX'ta degil), — "Montaj Talimatlan"
bolimi

EMU dayanikliligi EN 61800-3'e uygun

EMU emisyonu EN 61800-3'e gore C3 sinir degerlerini saglamaktadir

Motor korumasi Termistor

Calisma sekli S1 (EN 60034-1), S3 maks. salinim suresi 10 dakika

Sogutma sekli Kendiliginden sogutmali (DIN 41751)

1 78 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Teknik bilgiler 9
isletme noktasi 460 V/60 Hz olan tipleri

MOVIFIT® tipi MTF MTF MTF MTF MTF MTF MTF MTF
11A 11A 11A 11A 11A 11A 11A 11A
003-503 | 005-503 | 007-503 | 011-503 | 015-503 | 022-503 | 030-503 | 040-503
Boyut 1 Boyut 2
Koruma sinifi Standart: IP65 EN 60529 uyarinca
(MOVIFIT® mahfazasi kapali ve tiim kablo gegisleri ve fig baglantilari sizdir-
mazdir)
Hygienic”™s: EN 60529 uyarinca IP66 / DIN 40050-9 uyarinca IP69K
(MOVIFIT® mahfazasi kapali ve tiim kablo gegisleri ilgili koruma tiirtine gére
sizdirmaz)
Ortam sicakligi -25 ile +40 °C arasinda (P, dusumi: % 3 I/K, maks. 60 °C'ye kadar)
iklim sinifi EN 60721-3-3, Sinif 3K3
Depolama sicaklig? -25 — +85 °C (EN 60721-3-3, Sinif 3K3)
izin verilen maksi- EN 50178’e gore
mum titresim ve dar-
be yukii
Asini gerilim 11, IEC 60664-1’e gore Il (DIN VDE 0110-1)
kategorisi
Kirlenme sinifi IEC 60664-1’e gore 2 (DIN VDE 0110-1) mahfaza iginde
Kurulum yiiksekligi | h h <1000 m: sinirlama yok
(bkz. "Elektrik Tesisat" h > 1000 m: |l disimu her 100 migin % 1
> "Montaj Talimatlari”) h > 2000 m: U diistimii her 100 m igin AC 6 V
Pimax = 4000 m
Egimli montaj S1 modu: Iy= % 100 S1 mo-
konumunda derating du:
(bkz. "Mekanik Mon- b %
taj" / "Montaj Konumu"
bolima) S3 modu: Iy= % 100
Agirlik EBOX "MTF...-....-00" (MOVIFIT®-FC) Boyut 1: yakl. 3.5 kg
EBOX "MTF...-....-00" (MOVIFIT®-FC) Boyut 2: yakl. 5.6 kg
Standart ABOX: yakl. 4.5 kg
Hibrit ABOX: yakl. 4.8 kg

21317151/TR — 12/2014

1) 16-kHz-PWM frekans (az guriltili): Bu cihaz sogutucu eleman sicakhgina ve yike gére kademeli olarak daha dusik frekanslara
diger.
2) Uzun siireli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin émri kisalir.
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Teknik bilgiler

Elektronik modul verileri

9.4

Elektronik modiil verileri

Genel elektronik verileri

Elektronik ve
sensor beslemesi
24V_C(ontinous)

Un=DC 24V -% 15 /[+% 20, EN 61131-2 uyarinca
Akim gereksinimi:
I < 500 mA, tipik 200 mA (MOVIFIT® elektronigi igin)

» ayrica 1500 mA'ya kadar (sensor adetine ve tipine bagli olarak sensoér
beslemesi igin)

« ayrica 2000 mA'ya kadar (her biri 500 mA 4 ¢ikis veya 1 sensdr besle-
mesi )

 ayrica 250 mA'ya kadar (frekans gevirici elektronigi igin)

Aktor beslemesi
24V_S(witched)

Uy =DC 24V -% 15 /+% 20, EN 61131-2 uyarinca

I 2000 mA (her biri 500 mA olan 4 ¢ikis veya 1 x 500 mA ile sensor
beslemesi - Grup 4)

Frekans geviricinin beslenme-
si24V_P

Uy=DC 24V -% 15 /+% 20, EN 61131-2 uyarinca
le <250 mA, tipik 180 mA

24V_0O opsiyon beslemesi
Kendi tiiketimi
Toplam akim tiiketimi

Uy =DC 24 V -%15 /+%20, EN 61131-2 uyarinca
I <250 mA

Kendi tiketimi + ¢ikis akimi FDOOO + FDOO1 + STO + F sensor besleme-
Si

Elektrik yalitimi

Potansiyel ayrimi:
* Fieldbus baglantisi (X30, X31) potansiyelsiz
» SBus baglantisi (X35/1-3) potansiyelsiz

«  MOVIFIT® elektronigi, diyagnoz arabirimi (X50) ve dijital girigler (DI..)
icin 24V_C - Grup | -1l

* 24V_S, dijital ¢ikiglar (DO..) ve dijital girisler (DI..) - Grup IV
* 24V _P Entegre edilmis frekans gevirici igin

» Safety elektronik (24V_Q) ile tim diger besleme gerilimleri arasinda
ayirma

Bus kablolarinin ekranlanma-
]

EMU metal kablo rakorlari ya da EMU ekran kizagi zerinden (bkz. B6-
[Gm "Montaj Talimatlan™)

1) 24V_C’den 24V_S ve 24V _P ile beslenirken bu akimlar toplanmalidir!

1 80 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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9.5 Dijital girisler

Teknik bilgiler
Dijital girigler

Dijital girigler PROFIBUS veya DeviceNet™ PROFIBUS ile iglev seviyesi "Tech-
ile islev seviyesi "Classic" nology"
PROFINET IO, EtherNet/IP™ veya
Modbus/TCP ile islev seviyeleri
"Classic" veya "Technology™
Giris sayisi 6-8 12-16
Girisg tipi EN 61131-2’ye gore PLC uyumlu (dijital giris tipi 1)

R, yakl. 4 kQ, tarama ¢evrimi < 5 msn

Sinyal seviyesi:

+15V-+30V "1" = Kontak kapall

3V-+5V "0" = Kontak aglk
Ayni zamanda kumanda 8 24 \/'de 16
edilebilen giris sayisi 28.8 \/'de 8

Sensor beslemesi
(4 grup)
Nominal akim

izin verilen toplam akim

DC 24 V, EN 61131-2’ye gore, harici gerilim ve kisa devre korumali

Her grup igin 500 mA

2 A/1 A, 30 °C Uzerindeki ortam sicakliklarinda

Dahili gerilim diigiimu maks. 2 V
Potansiyel referansi Grup Il —24V_C
Grup IV — 24V_S

9.6 Dijital ¢ikiglar DO00 — DO03

Dijital cikislar PROFIBUS veya DeviceNet™ PROFIBUS ile iglev seviyesi "Tech-
ile islev seviyesi "Classic" nology"
PROFINET IO, EtherNet/IP™ veya
Modbus/TCP ile iglev seviyeleri
"Classic" veya "Technology"
Cikis sayisi 0-2 0-4
Cikisg tipi EN 61131-2’ye goére PLC uyumlu, harici gerilim ve kisa devre korumali

Nominal akim

izin verilen toplam akim

500 mA

2 A/1 A, 30 °C lzerindeki ortam sicakliklarinda

Kacgak akim maks. 0.2 mA
Dahili gerilim diigiimii maks. 2 V
Potansiyel referansi 24V_S
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Teknik bilgiler
Dijital ¢ikis DB0OO

9.7 Dijital ¢cikis DB00

Dijital cikis

Cikisg tipi EN 61131-2’ye gore SPS uyumlu, harici gerilim ve kisa devre korumali
Nominal akim 150 mA

Kacgak akim maks. 0.2 mA

Dahili gerilim diigiimi maks. 2 V

Potansiyel referansi 24V _C

9.8 Arabirimler

9.8.1 SBus arabirimi

SBus

SBus arabirimi

(Classic iglev seviyesinde degil)

Diger SBus uyumlu SEW cihazlar i¢in arabirim
CAN-Bus, CAN Teknik Ozelligi 2.0, Bélim A ve B'ye gore

Baglanti teknigi

Klemensler, M12

iletisim teknigi

ISO 11898’e uygun

Bus sonlandirma

Sonlandirma direnci 120 Q, DIP-anahtar S3 lizerinden devreye girer

9.8.2 RS485 arabirimi

RS485

RS485 arabirimi

Diyagnostik arabirimi, MOVIFIT® elektronik moduiliinden galvanik olarak
ayrik degildir

Baglanti teknigi

RJ10 soket

1 82 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Teknik bilgiler

Arabirimler

9

9.8.3 Fieldbus arabirimleri

iletisim icin EBOX ve ABOX'un tiplerine bagh olarak asagidaki protokollerden biri kul-
lanilabilir:

PROFIBUS arabirimi

PROFIBUS

islev seviyesi Classic Technology

PROFIBUS Protokol tiirii PROFIBUS-DP/DPV1

Desteklenen Baud hizlari 9,6 kBaud — 1,5 MBaud/3 — 12 MBaud (otomatik algilamali)

Bus sonlandirma DIP-anahtar S1 Uzerinden devreye alinabilir

Maksimum kablo uzunlugu

9,6 kBaud:

19,2 kBaud:

93,75 kBaud:

187,5 kBaud:

500 kBaud:

1,5 MBaud:

12 MBaud:

1200 m
1200 m
1200 m
1000 m
400 m
200 m
100 m

Daha fazla genisletmek icin birden fazla segment Repeater tizerinden
baglanabilir. Maks. genisletme/kaskad derinligi DP-Master veya Repea-
ter modillerinin el kitaplarinda verilmistir.

Adres ayarlari Adres 1 — 125 baglanti kutusundaki DIP anahtar izerinden ayarlanabilir

DP-ldent Numarasi Classic Technology
600A,., (24586) 600B;,, (24587 4)
GSD dosyasinin adi Classic Technology

SEW_600A.GSD SEW_600B.GSD

Bitmap dosyasinin adi Classic Technology

21317151/TR — 12/2014

SEW600AN.BMP SEW600AS.BMP

SEW600BN.BMP SEW600BS.BMP
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Teknik bilgiler

Arabirimler

PROFIBUS IO arabirimi

PROFINET IO
islev seviyesi Classic Technology
PROFINET Protokol tiirii PROFINET-IO RT
Desteklenen Baud hizlan 100 MBit/sn (vollduplex)
SEW Tanim Numarasi 010A
Cihaz Tanim Numarasi 2
Baglanti teknigi M12, RJ45 (push-pull) ve RJ45-fig konnektort (ABOX'ta)
Entegre anahtar Autocrossing, Autonegotiation desteklenir
izin verilen kablo tipleri Kategori 5, sinif D'den itibaren, IEC 11801 uyarinca
Maksimum kablo uzunlugu 100 m, IEEE 802.3 uyarinca
(Switch'ten Switch'e)
GSD dosyasinin adi GSDML-V2.2-SEW-MTX- GSDML-V2.1-SEW-MTX-
yyyyaagg.xml yyyyaagg.xml
Bitmap dosyasinin adi SEW-MTX-Classic.bmp SEW-MTX-Technology.bmp
POF-opsiyonu L10
Opsiyon POF-opsiyonu L10
Fonksiyon Arabirim adaptoéri
Giris gerilimi DC 24 V 1% 25 (ABOX 24_C ile besleme)
Akim gereksinimi tipik 150 mA
maks. 300 mA
Optik arabirimler X30 ve X31

Aktarim IEEE 802-3'e gore
Ethernet 100BASE-TX vollduplex ve Ethernet 100BASE-FX

Maksimum segment uzunlugu |MOVIFIT® cihazlar arasinda 50 m mesafe

Koruma sinifi IP65
Ortam sicakligi -25—-+50 °C
Depolama sicakligi -25—-+85°C

184 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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EtherNet/IP™ arabirimi

Teknik bilgiler

Arabirimler

EtherNet/IP™

islev seviyesi

Technology

Otomatik
baud hizi algilamasi

10 MBaud/100 MBaud

Baglant teknigi

M12, RJ45 (push-pull) ve RJ45-fis konnektdérld (ABOX'ta)

Entegre anahtar

Autocrossing, Autonegotiation desteklenir

Maksimum kablo uzunlugu

100 m, IEEE 802.3 uyarinca

Adresleme

4 Bayt IP Adresi veya MAC-ID (00-0F-69-xx-xx-XX)

DHCP-sunucu veya MOVITOOLS® MotionStudio Versiyon 5.5 ve (zeri,
Uzerinden konfiglre edilebilir

Varsayilan adres 192.168.10.4
(S11 DIP anahtarinin konumuna bagl olarak)

Uretici tanimi
(Vendor-ID)

013B,,

EDS dosyalarinin adlari

SEW _MOVIFIT TECH ENIP.eds

Icon dosyalarinin adlari

SEW MOVIFIT TECH ENIP.ico

Modbus/TCP arabirimi

Modbus/TCP
islev seviyesi Technology
Otomatik 10 MBaud/100 MBaud

baud hizi algilamasi

Baglanti teknigi

M12, RJ45 (push-pull) ve RJ45-fis konnektori (ABOX'ta)

Entegre anahtar

Autocrossing, Autonegotiation desteklenir

Maksimum kablo uzunlugu

100 m, IEEE 802.3 uyarinca

Adresleme

4 Bayt IP Adresi veya MAC-ID (00-0F-69-xx-xx-XX)

DHCP-sunucu veya MOVITOOLS® MotionStudio Versiyon 5.5 ve (izeri,
Uzerinden konfiglire edilebilir

Varsayilan adres 192.168.10.4
(S11 DIP anahtarinin konumuna bagl olarak)

Uretici tanimi
(Vendor-ID)

013B,,,

Desteklenen servisler

FC3, FC16, FC23, FC43

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Arabirimler

DeviceNet™ arabirimi

DeviceNet™

islev seviyesi

Classic Technology

protokol tipi Polled I/O ve Bit-Strobe I/O ile birlikte Master-Slave baglanti seti
Desteklenen Baud hizlari 500 kBaud
250 kBaud
125 kBaud
DeviceNet™ kablo uzunlugu bkz. DeviceNet™ Teknik Ozellikleri V 2.0
500 kBaud | 100 m
250 kBaud [ 250 m
125 kBaud | 500 m

Bus sonlandirma

120 Q (haricen baglamak igin)

islem verilerinin yapilandirnima-
sl

"MOVIFIT® iglev seviyesi Classic .." | "MOVIFIT® iglev seviyesi Techno-
el kitabina bakiniz logy .." el kitabina bakiniz

Bit-Strobe Response

Cihazinin durumunun Bit-Strobe 1/O verileri tizerinden geribildirimi

Adres ayarlari

DIP anahtar

EDS dosyalarinin adlari

SEW MOVIFIT Classic.eds SEW MOVIFIT TECH DNET.eds

Icon dosyalarinin adlari

SEW MOVIFIT Classic.ico SEW MOVIFIT TECH DNET.ico

1 86 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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9.9 Hibrit kablo, "A" tipi kablo
9.9.1 Mekanik yapi

(1]

(2]

[11 Toplam ekran
[2] Ekran

Kablo tipi
* Besleme damarlarr:

» Kumanda damari gifti:

* Damar izolasyonu:

+ lletken:
* Ekran:
» Toplam ¢ap:

» Dis izolasyonun rengi:

+  Dis kilif
izolasyonu:

9.9.2 Elektriksel ozellikler

T

T

Teknik bilgiler
Hibrit kablo, "A" tipi kablo

Sl

S

S

839041931

A

8179530

7 x1,5mm?

2 x 0,75 mm?
TPE-E (polyester)

E-CU-¢iplak damar, 0,1 mm tek tek ince damarlardan
olusur

E-Cu tel, kalay kaplama
maks. 15,9 mm

Siyah

TPE-U (Politretan regine)

« 1,5mm? (20 °C) igin iletken direnci: maks. 13 Q/km
+ 0,75 mm? (20 °C) igin iletken direnci: maks. 26 Q/km
« 1,5 mm? damar igin isletme gerilimi: maks. 600 V, B“ us

« 0,75 mm? damar igin igletme gerilimi: maks. 600 V, c“ us

* Yalitim direnci, 20 °C igin:

min. 20 MQ x km

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Teknik bilgiler
Hibrit kablo, "A" tipi kablo

9.9.3 Mekanik ozellikler

+ Kablo tasiyicilara uygun
— Bukdm cevrimleri > 2,5 milyon
— Hareket hizi = 3 m/sn
» Bilkulme yarigap! kablo tasiyicida: 10 x ¢ap
sabit kablolama igin: 5 x ¢ap
* Burulma mukavemeti (6rn. doner tabla uygulamalarinda)
— Kablo uzunlugu > 1 m igin torsiyon £180°
— Torsiyon g¢evrimleri > 100.000

UYARI

Hareket esnasinda < m uzunlukta torsiyon ve bukulme degisimi olustugunda, meka-
nik kosullar kontrol edilmelidir. Bu durumda liitfen SEW-EURODRIVE ile gérisiniz.

jde

9.94 Termik o6zellikler

+ Isleme ve calistirma: -30 °C — +90 °C (DIN VDE 0298-4 uyarinca yUklene-
bilirlilik)
-30—+80 °C c“ us

+ Tasima ve depolama: -40 °C — +90 °C (DIN VDE 0298-4 uyarinca yUklene-
bilirlilik)

-30 - +80 °C c“ us

» UL1581 Vertical Wiring Flame Test (VW-1) uyarinca yanici degil
* CSA C22.2 Vertical Flame Test (FT-1) uyarinca yanici degil

9.9.5 Kimyasal o6zellikler

+ DIN VDE 0472 Paragraf 803 Kontrol tipi B uyarinca yaglara dayanikli

* Genel yakit dayanikhlidi (6rn. dizel, benzin)
DIN ISO 6722 Bolim 1 ve 2 uyarinca

» Asitlere, alkalilere, temizlik maddelerine genel dayanikhlik
* Tozlara (6rn. Bauxit, Magnesit) genel dayanikli
* Yalitim ve gémlek maddesi halojensizdir, DIN VDE 0472 Bolum 815 uyarinca

» Belirtilen sicaklik araliginda ylizey aktif maddelerle reaksiyona girmez (silikon icer-
mez)

1 88 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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9.10

Teknik bilgiler 9

Mekanik frenli motorlarda 4Q isletme

Mekanik frenli motorlarda 4Q igletme

4Q isletmede fren direnci olarak fren bobini kullanilir.
Fren gerilimi cihaz igerisinde olustugundan sebekeden bagimsizdir.

Fren bobinlerinin rekatif yiklenmeleri asadidaki resimlerde gosterilmektedir. Bu re-
jeneratif yikler uygulama icin yeterli degilse, ayrica bir fren direnci baglanmalidir,
asagidaki bolime bakin.

Asagidaki resimde DR.. motorlarda fren bobinlerinin yiklenebilirlikleri gorulmekte-
dir:
BES5 (120V)

25.000

[9] \

20.000 \

15.000 \\
B BE2 (230V)
—
S
10.000 N
A
\\
E——— BEO5 (230V
5.000 = \t\\ (2300
/ AL
BE1 (230V) NS
0 l l [
1 10 [c/h] 100 1.000 10.000

1583372939
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Dahili fren direngleri

9.11  Dahili fren direncleri
9.11.1 Atamalar

839084939
MOVIFIT® tipi Fren direnci Parg¢a numarasi
MFT11A003... - MFT11A015... BWA1T 18207057
MFT11A022... - MFT11A040... BW2T 18207545

9.11.2 Reaktif yiiklenme

BW2 BW1
1200 600

[J1
1000 500 1
800 4001
600 3001

400 2001

200 1001

0 10 50 100 200 500 1000 2000 3000 4000 5000 6000
[c/h]

839089035
[c/h] Cevrim/saat
1] Fren rampasi 10 sn.

[2] Fren rampasi 4 sn.
[3] Fren rampasi 0.2 sn.

1 90 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Teknik bilgiler

Harici fren direngleri

9.12 Harici fren direngleri
9.12.1 Atamalar
MOVIFIT® tipi Fren direnci Parca numarasi Koruyucu izgara
MFT11A003... BW200-003/K-1.5 08282919 0813152X
- BW200-005/K-1.5 08282838 -
MFT11A015... BW150-006-T 17969565 -
MFT11A022... BW100-003/K-1.5 08282935 0813152X
- BW100-005/K-1.5 08282862 -
MFT11A040... BW068-006-T 17970008 -
BW068-012-T 17970016 -
9.12.2 BW100..., BW200...
BW100-003/ | BW100-005/ | BW200-003/ | BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Pargca numarasi 08282935 08282862 08282919 08282838
Fonksiyon Rejeneratif enerjinin alinmasi
Koruma sinifi IP65
Direng 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Gig 100 W 200 W 100 W 200 W
S1,'de, % 100 CFD
Boyutlar 146 x 15 x 252 x 15 x 146 x 15 x 252 x 15 x
GxYxD 80 mm 80 mm 80 mm 80 mm
Kablo uzunlugu 1.5m
9.12.3 BW150..., BW068...
BW150-006-T BW68-006-T BW68-012-T
Par¢a numarasi 17969565 17970008 17970016
Fonksiyon Rejeneratif enerjinin alinmasi
Koruma sinifi IP66
Direng 150 Q 68 Q 68 Q
Giig, UL uyarinca 600 W 600 W 1200 W

S1,'de, % 100 CFD

Boyutlar
GxYxD

285 x 75 x 174 mm

285 x 75 x 174 mm

635 x 75 x 174 mm

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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Teknik bilgiler
Hygienicplus tipi

9.13  Hygienic™s tipi
9.13.1  Sizdirmazlik malzemelerinin ve yuzeylerin 6zellikleri

Conta malzemesinin 6zelligi

Hygienic™* tipi icin genelde EPDM contalar kullaniimaktadir. Asagidaki tabloda EPDM
Ozelliklerinden bazilari verilmektedir. Tesisat planlamasi yaparken bu verileri g6z
Ooniinde bulundurunuz.

Ozellik EPDM'nin dayanikliligi
Bazik maddelere dayaniklilik coKk iyi
Yaslanmaya karsi dayaniklilik cok iyi

Amonyak (su igermeyen) cok iyi

Etanol coKk iyi

Benzine dayaniklilik az

Buhar 130 °C'ye kadar
Sicak su cok iyi

Potasyum hidroksit cok iyi

Karbonik asit cok iyi

Metanol cok iyi

Sodyum kloriir cok iyi

Yag (bitkisel, eterli) iyi ile orta arasinda

Yaglara ve greslere dayaniklilik az

Ozona dayaniklilik cok iyi
Fosforik asit (% 50) cok iyi
Nitrik asit (% 40) iyi
Hidroklorik asit (% 38) cok iyi
Asitlere dayaniklihk GokK iyi
Siilfurik asit (% 30) GoKk iyi
Silikon yaglar ve gresler cok iyi
icme suyu ok iyi
Camasir suyu cok iyi
Seker (sulu) cok iyi
izin verilen sicaklik aralig -25-+150 °C
UYARI

EPDM'nin madeni yaglara, benzine ve yadlara vb. karsi az dayanikli olmasina,
EPDM'nin bu maddelere temas ettijinde sismesinden kaynaklanmaktadir. Bu kimya-
sal maddelerin etkisi EPDM'yi tahrip etmez.

jde
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Teknik bilgiler 9
Hygienicplus tipi

Yiizey kaplamasinin ozellikleri

Kaplamanin Ustlin yapismazlik 6zelligi
Yuzey plruzlugi

- R,<16-2

Bazik ve asidik deterjanlara kargi dayaniklilik
— Siilfurik asit (% 10)

— Kostik soda (% 10)

Temizlik ve dezenfeksiyon maddeleri kesinlikle birbirlerine karigtirimamal-
dir!

Zehirli klor gazi olustugundan, asitler ve klor alkaliler kesinlikle birbirlerine
kanstiriimamahdir.

Deterjan ureticilerinin emniyet talimatlarina mutlaka uyulmahidir.
Kullanim yerindeki maddelere dayaniklilik

— Yaglar

— Madeni yaglar

— Besiyaglan

— Benzin

— Alkol

— Solvent

Darbe ve vurma yiklerine kargi dayaniklihk
Darbelere dayanikli

Sicaklik degisimine dayanikhilk

- -25-60°C

— temizlik galismalarinda yuksek sicakliklar: 80 °C
Piskurtme suyuna dayanikli

— vyakl. 100 I/dak

Buharla temizleme (DIN 40050 Bolim 9 uyarinca)
— maks. 80 — 100 bar (yakl. 15 l/dak)

— maks. 80 °C (30 saniye)

Isida karsi dayaniklilik

— Dogrudan gines isinlari
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Aksesuar

9.13.2 Opsiyonel metal rakorlar ve koruyucu kapaklar

Tip Koru- Resim igindekiler Boyut Par¢a numa-
ma si- rasi
nifi
Paslanmaz ¢elik IP69K 10 adet M16 x 1,5 18202233

vidal kapaklar 10 adet M20 x 1.5 18202241

©

10 adet M25x 1.5 18202268

EMU kablo rakoru IP66 10 adet M16 x 1,5 18204783

=

(nikel kaplama piring) 10 adet M20 x 1.5 18204791

10 adet M25x 1.5 18204805

EMU kablo rakoru IP6OK 10 adet M16 x 1,5 18216366

(paslanmaz cgelik) 10 adet M20 x 1.5 18216374

10 adet M25x 1.5 18216382

9.14 Aksesuar

Rakor tipi Resim igindekiler Boyut Par¢a numa-
rasi

Dis vida disli 10 adet M12x1.0 18202799

fis konnektor igin

M12 kapak

(paslanmaz celikten)

(paslanmaz celikten)

Basin¢ dengleme rakoru 1 adet M16 x 1.5 18204090

(paslanmaz celikten)

Dis vida disli 10 adet M12 x 1.0 18202276
fis konnektor icin
M12 kapak

Ethernet tapasi 10 adet 18223702
Push-pull RJ45 soket igin 30 adet 18223710
Ethernet adaptorii RJ45-M12 1 adet 13281682

RJ45 (cihaz iginde)
M12 (cihaz disinda)
Her cihaz i¢in 2 adet gereklidir.

9007200853487883

194 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC
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9.15 Boyut resimleri
9.15.1 Standart montaj rayl boyut 1 MOVIFIT®
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Teknik bilgiler 9

Boyut resimleri

.
o007

!
o

Q'Um \
@

" &

179.7 min. 191 |
-
[2]

27021598603385995

Motor ¢ikisi alttan, asagiya dogru minimum 104 mm mesafe sadece yuvarlak fisli (Intercontec) ABOX'lar

icin gereklidir.

Motor ¢ikisi 6nden, 6ne dodru minimum 191 mm mesafe sadece yuvarlak figli (Intercontec) ABOX'lar

icin gereklidir.
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Boyut resimleri

9.15.2 Opsiyonel paslanmaz gelik montaj rayi /M11 ile boyut 1 MOVIFIT®-SC

min. 40,

4
T

304.1
252.5

e :

I
189.7 min. 191 |
-

(2]

(114

min. 104

-

i

ol
o | ey H- ‘
. |
of e S A
N~ % \
i -/
. 66
9007202920497803
[11 Motor cikisi alttan, asagiya dodru minimum 104 mm mesafe sadece yuvarlak figli (Intercontec) ABOX'lar
icin gereklidir.
[2] Motor ¢ikisli dnden, 6ne dodru minimum 191 mm mesafe sadece yuvarlak figli (Intercontec) ABOX'lar
icin gereklidir.
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Teknik bilgiler 9

Boyut resimleri

9.15.3 Standart montaj rayli boyut 2 MOVIFIT®
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27021598603390347

(1]
[2]

Motor ¢ikisi alttan, asagiya dogru minimum 104 mm mesafe sadece yuvarlak fisli (Intercontec) ABOX'lar

icin gereklidir.

Motor ¢ikisi 6nden, 6ne dogru minimum 191 mm mesafe sadece yuvarlak fisli (Intercontec) ABOX'lar

icin gereklidir.
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Boyut resimleri

9.15.4 Opsiyonel paslanmaz gelik montaj rayi /M11 ile boyut 2 MOVIFIT®-SC
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. 66
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[11 Motor cikisi alttan, asagiya dogru minimum 104 mm mesafe sadece yuvarlak fisli (Intercontec) ABOX'lar
icin gereklidir.
[2] Motor cikisi 6nden, 6ne dogru minimum 191 mm mesafe sadece yuvarlak figli (Intercontec) ABOX'lar
icin gereklidir.
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9.15.5 MOVIFIT® boyut 1, L10 POF opsiyonlu
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Teknik bilgiler

Boyut resimleri

9.15.6 MOVIFIT® boyut 2, L10 POF opsiyonlu
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Teknik bilgiler 9

Boyut resimleri

9.15.7 Yuvarlak soketli (Intercontec) ABOX, motor ¢ikigi asagiya

Asagidaki resimde yuvarlak figli (Intercontec) Hibrit ABOX, motor ¢ikisi asagidan, igin
minimum montaj mesafesi verilmektedir:
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[11 Ham kablo igin izin verilen minimum bikulme yaricapi: 75 mm
[2] ABOX'a alttan minimum mesafe: 104 mm
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Teknik bilgiler

Boyut resimleri

9.15.8 Yuvarlak soketli (Intercontec) ABOX, motor ¢ikisi 6ne

Asagidaki resimde yuvarlak fisli (Intercontec) Hibrit ABOX, motor ¢ikisi 6ne, igin mini-

mum montaj mesafesi verilmektedir:
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[11 Ham kablo igin izin verilen minimum bikulme yarigapi: 75 mm
[2] ABOX'a 6nden minimum mesafe: 191 mm

202 isletme kilavuzu — MOVIFIT®-FC

21317151/TR - 12/2014



21317151/TR — 12/2014

10

Uygunluk beyani 1 0

Uygunluk beyani

EC Declaration of Conformity EURODRIVE

Translation of the original text 900070110
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG N p
Ernst-Blickle-Strae 42, D-76646 Bruchsal S #
declares under sole responsibility that the
units of the series MOVIFIT® FC

MOVIFIT® MC

are in conformity with

Machinery Directive 2006/42/EC

This includes the fulfillment of the protection targets for "electrical power supply" in accordance with
annex | No. 1.5.1 according to the Low Voltage Directive 73/23/EEC and 2006/95/EC.

EMC Directive 2004/108/EC 4)

Applied harmonized standards: EN ISO 13849-1:2008
EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2004 + A1:2012

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. For the
assessment, the product was installed in a typical plant configuration.

Bruchsal 12.01.2015

Johann Soder
Place Date Managing Director Technology a) b)

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents with same address as manufacturer

isletme kilavuzu - MOVIFIT-FC = 2 ()3
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EC Declaration of Conformity

EURODRIVE
Translation of the original text 900080110
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG . *
Ernst-Blickle-Strale 42, D-76646 Bruchsal B w8
declares under sole responsibility that the
units of the series MOVIFIT® FC
MOVIFIT® MC
in combination with S11 PROFlsafe®
are in conformity with
Machinery Directive 2006/42/EC

This includes the fulfillment of the protection targets for "electrical power supply” in accordance with
annex | No. 1.5.1 according to the Low Voltage Directive 73/23/EEC and 2006/95/EC.

EMC Directive

Applied harmonized standards:

2004/108/EC 4)

EN ISO 13849-1:2008

EN 62061:2005

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2004 + A1:2012

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. For the
assessment, the product was installed in a typical plant configuration.

Bruchsal 12.01.2015

Place Date

Johann Soder
Managing Director Technology a) b)

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents with same address as manufacturer
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21317151/TR - 12/2014



21317151/TR — 12/2014

EC Declaration of Conformity

Uygunluk beyani

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal

declares under sole responsibility that the

units of the series
in connection with

are in conformity with

Machinery Directive
Low Voltage Directive
EMC Directive

Applied harmonized standards:

MOVIFIT® FC
MOVIFIT® MC

S12A/812B

2006/42/EC 1)
2006/95/EC
2004/108/EC 4)

EN ISO 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2:2007

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007 + A1:2012

902070013

Drive Safety Option

1) The products are intended for installation in machines. Startup is prohibited until it has been
established that the machinery into which these products are to be incorporated complies with the
provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,
manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

Bruchsal 11.07.13

Place Date

Johann Soder
Managing Director Technology

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents

10
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11 Adres listesi

Almanya

Genel merkez Bruchsal
Fabrika

Satig

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Stralle 42

D-76646 Bruchsal

Posta kutusu

Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0

Faks +49 7251 75-1970
http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de

Uretim fabrikasi / En- Bruchsal
distriyel rediiktorler

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Christian-Pahr-Str.10
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0
Faks +49 7251 75-2970

Service Competence Mechanik / Mec-
Center hatronik

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Stralle 1
D-76676 Graben-Neudorf

Tel. +49 7251 75-1710
Faks +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Elektronik

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-1780
Faks +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Technology Kuzey

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

Tel. +49 5137 8798-30

Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faks +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (bei Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (bei Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Giiney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Faks +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (bei Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Faks +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (bei Disseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / 24 saat telefon edebilir +49 800 SEWHELP
+49 800 7394357
Almanya'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek zerine verilebilir.
ABD
Fabrika Southeast Region SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaj tesisi 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Satisg P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566

Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Montaj tesisleri Northeast Region

SEW EURODRIVE./INC.

Tel. +1 856 467-2277

Satig Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Midwest Region SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Faks +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Southwest SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 214 330-4824
Region 3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Western Region SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
ABD'deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tzerine verilebilir.
Arjantin

Montaj tesisi Buenos Aires

Satis

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.
Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35
(B1619IEA) Centro Industrial Garin
Prov. de Buenos Aires

Tel. +54 3327 4572-84

Faks +54 3327 4572-21
sewar@sew-eurodrive.com.ar
http://www.sew-eurodrive.com.ar
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Avustralya
Montaj tesisleri Melbourne SEW EURODRIVE./PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satig 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW EURODRIVE./PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Avusturya
Montaj tesisi Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satis Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Viyana http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgika
Montaj tesisi Briiksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satig Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be

BE-3001 Leuven

info@sew-eurodrive.be

Service Competence Endiistriyel re-

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.

Tel. +32 84 219-878

Center diktorler Rue de Parc Industriel, 31 Faks +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Beyaz Rusya
Satis Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58

RybalkoStr. 26
BY-220033 Minsk

Faks +375 17 298 47 54
http://www.sew.by
sales@sew.by

Birlesik Arap Emirlikleri

Satig Sharjah Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488
Servis Sharjah Airport International Free Zone Faks +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah
Brezilya
Fabrika Séao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Satig Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Presi-  Faks +55 11 2480-3328
Servis dente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Montaj tesisleri Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Satis Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faks +55 19 3524-6653
Servis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faks +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP
Bulgaristan
Satig Sofya BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9151166
BG-1606 Sofya bever@bever.bg
Cezayir
Satig Cezayir (Bagkent) REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91

16, rue des Fréres Zaghnoune
Bellevue
16200 El Harrach Alger

Faks +213 21 8222-84
info@reducom-dz.com
http://www.reducom-dz.com
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Cek Cumbhuriyeti
Satig Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Montaj tesisi Florianova 2459 Faks +420 235 350 613
Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Drive Service Hot- HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Servis:
line / 24 saat tele- Tel. +420 255 709 632
fon edebilir Faks +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz
Cin
Fabrika Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj tesisi No. 46, 7th Avenue, TEDA Faks +86 22 25323273
Satig Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew-eurodrive.cn
Montaj tesisi Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satig 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Faks +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faks +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Development shenyang@sew-eurodrive.cn
Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faks +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faks +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Cin’deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek izerine verilebilir.
Danimarka
Montaj tesisi Kopenhag SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Satis Geminivej 28-30 Faks +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonya
Satis Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Faks +372 6593231
EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Fas
Satis Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Servis 2 bis, Rue Al Jahid Faks +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma
http://www.sew-eurodrive.ma
Fildisi Kiyisi
Satis Abidian SICA Tel. +225 21 25 79 44
Société Industrielle & Commerciale pour I'Afrique Faks +225 21 25 88 28
165, Boulevard de Marseille sicamot@aviso.ci
26 BP 1173 Abidjan 26
Finlandiya
Montaj tesisi Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi

sew@sew.fi
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Finlandiya
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faks +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabrika Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaj tesisi Valurinkatu 6, PL 8 Faks +358 201 589-310
FI-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Fransa
Fabrika Hagenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Satis 48-54 route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrika Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopble Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montaj tesisi Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satis Parc d'activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Faks +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 24078 42 00
Parc d’activités de la forét Faks +33 2 40 78 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Fransa'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Gzerine verilebilir.
Gabon
Satis Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059

Feu Rouge Lalala
1889 Libreville
Gabon

Faks +241 741059
esg_services@yahoo.fr
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No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong

Giiney Afrika
Montaj tesisleri Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Satis Eurodrive House Faks +27 11 494-3104
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faks +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Faks +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Giiney Kore
Montaj tesisi Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Satisg B 601-4, Banweol Industrial Estate Faks +82 31 492-8056
Servis #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Faks +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Hindistan
Firmanin yeri Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200, +91 265 2831086
Montaj tesisi Plot No. 4, GIDC Faks +91 265 3045300 +91 265 2831087
Satis POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Servis Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
Montaj tesisi Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Satis Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase I Faks +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Hirvatistan
Satig Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Faks +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Hollanda
Montaj tesisi Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satis Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam Servis: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Hong Kong
Montaj tesisi Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Satis Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 36902211
Servis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
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ingiltere

Montaj tesisi Normanton SEW EURODRIVE./Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satig DeVilliers Way Faks +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / 24 saat telefon edebilir Tel. 01924 896911
irlanda
Satig Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Ispanya
Montaj tesisi Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Satig Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faks +34 94 43184-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satis Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faks +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
isveg
Montaj tesisi Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Satis Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 3442 80
Servis S-55303 JOonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jénkdping jonkoping@sew.se
isvigre
Montaj tesisi Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Satig Jurastrasse 10 Faks +41 61 417 1700
Servis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
italya
Montaj tesisi Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Satis Via Bernini,14 Faks +39 02 96 980 999
Servis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Japonya
Montaj tesisi Ilwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satisg 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373855
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.be
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Satis Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Faks +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Montaj tesisleri Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satis 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faks +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

2555 Rue Leger
Lasalle, PQ H8N 2V9

Faks +1 514 367-3677
a.peluso@sew-eurodrive.ca

Kanada'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tizerine verilebilir.
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Kazakistan

Satig Almaata TOO "CEB-EBPOJPAINB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Panbimbeka, 348 dakc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmarbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecnybnvka KasaxcrtaH sew@sew-eurodrive.kz

Kenya

Satisg Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5
Kamutaga Place Faks +254 20 6537096
Commercial Street info@barico.co.ke
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi

Kolombiya

Montaj tesisi Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50

Satis Calle 22 No. 132-60 Faks +57 1 54750-44

Servis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co

Letonya

Satig Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com

info@alas-kuul.com

Litvanya

Satis Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Faks +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt

http://www.sew-eurodrive.lt
Liibnan
Liibnan - Satig Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532

B. P. 80484
Bourj Hammoud, Beyrut

Faks +961 1 494 971
ssacar@inco.com.lb

After Sales Service

service@medrives.com

Urdiin / Kuveyt / Suu- Beyrut

di Arabistan /Suriye -

Middle East Drives S.A.L. (offshore)
Sin EI Fil.

Tel. +961 1 494 786
Faks +961 1 494 971

Satis B. P. 55-378 info@medrives.com
Beyrut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Liiksemburg
Montaj tesisi Briiksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satis Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Macaristan
Satig Budapeste SEW EURODRIVE./Kft. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Madagaskar
Satis Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Faks +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Malezya
Montaj tesisi Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Satis No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my

West Malaysia
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Meksika
Montaj tesisi Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Satis SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Misir
Satis Kahire Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servis for Engineering & Agencies Faks +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Mogolistan
Satis Ulaanbaatar SEW-EURODRIVE Representative Office Mon- Tel. +976-70009997
golia Faks +976 -70009997
Olympic street 8, http://www.sew-eurodrive.mn
2nd floor Juulchin corp bldg., sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14253
Nambiya
Satis Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Faks +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund
Nijerya
Satig Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, Ikeja Industrial Estate ( Ogba team.sew@eisnl.com
Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, Ikeja, Lagos
Nijerya
Norvec¢
Montaj tesisi Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Satis Solgaard skog 71 Faks +47 69 24 10 40
Servis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Pakistan
Satis Karagi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com-  Faks +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Satig Fernandodela  SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Faks +595 21 3285539
Departamento Central sew-py@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montaj tesisi Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES  Tel. +51 1 3495280
Satis S.A.C. Faks +51 1 3493002
Servis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonya
Montaj tesisi todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Satisg ul. Techniczna 5 Faks +48 42 676 53 49
Servis PL-92-518 t6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H

Faks +48 42 6765346

Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
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Portekiz
Montaj tesisi Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Satig Apartado 15 Faks +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Romanya
Satisg Biuikres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Faks +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusya
Montaj tesisi St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Satis P.O. Box 36 Faks +7 812 3332523
Servis RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Satis Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faks +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Sirbistan
Satig Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC KoSum, IV sprat Faks +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapur
Montaj tesisi Singapur SEW EURODRIVE./PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Satis No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakya
Satig Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Faks +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Faks +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Faks +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Faks +421 55 671 2254
SK-040 01 KoSice sew@sew-eurodrive.sk
Slovenya
Satis Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Svaziland
Satig Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Faks +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Sile
Montaj tesisi Santiago de Chile SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Satis Las Encinas 1295 Faks +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Posta kutusu
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
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Tansania

Satis Daressalam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA  Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Faks +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 uroos@sew.co.tz
Dar Es Salaam

Tayland

Montaj tesisi Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281

Satis 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faks +66 38 454288

Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000

Tunus

Satig Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faks +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn

Turkiye

Montaj tesisi

Kocaeli-Gebze

SEW-EURODRIVE

Tel. +90-262-9991000-04

Satis Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. $ti. Fax +90-262-9991009

Servis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr

Ukrayna

Montaj tesisi

Dnipropetrowsk

000 «CEB-EBpopgpaiiB»

Ten. +380 56 370 3211

Satis yn.Pabouas, 23-B, oduc 409 dakc. +380 56 372 2078
Servis 49008 [JHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua

sew@sew-eurodrive.ua
Venezuella

Montaj tesisi

Valencia

SEW-EURODRIVE Venezuela S.A.

Tel. +58 241 832-9804

Satig Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faks +58 241 838-6275
Servis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietnam
Satis Ho Chi Minh Kenti Liman ve Offshore harig tiim branslar: Tel. +84 8 8301026

Nam Trung Co., Ltd

250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town,
Binh Duong Province

HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City

Faks +84 8 8392223
namtrungco@hcm.vnn.vn
truongtantam@namtrung.com.vn
khanh-nguyen@namtrung.com.vn

Liman ve Offshore

DUC VIET INT LTD

Industrial Trading and Engineering Services
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City

Tel. +84 8 62969 609
Faks +84 8 62938 842
totien@ducvietint.com

Hanoi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342
R.205B Tung Duc Building Faks +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City
Yeni Zelanda
Montaj tesisleri Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Satis P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Yunanistan
Satisg Atina Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34

12, K. Mavromichali Street
P.O. Box 80136
GR-18545 Piraeus

Fax +30 2 1042 251-59
http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
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Zambiya

Satis Kitwe

EC Mining Limited

Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road, Off
Mutentemuko Road,

Heavy Industrial Park,

P.0.BOX 2337

Kitwe

Tel. +260 212 210 642
Faks +260 212 210 645
sales@ecmining.com
http://www.ecmining.com
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