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1 VSeobecné upozornenia

1 VSeobecné upozornenia
UPOZORNENIE
i V predlozenom dodatku k prevadzkovému navodu pre trojfazové motory DR.71 — 315
sa zohladhuju len zvlastnosti Specifické pre DR..J.

Pouzite, prosim, tu uvedené udaje. Tento dokument nenahradza podrobny, spolu-
platny prevadzkovy navod "Trojfazové motory DR.71 — 315",

4 Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J — DR.100.J
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Nebezpecenstva vyvolané magnetickymi polami 2

Nebezpeéenstva vyvolané magnetickymi polami

Rotor motora je osadeny permanentnymi magnetmi. Pri demontaZzi pamatajte na to, ze
rotor je zdrojom silného magnetického pola. Po€as prevadzky sa vyskytuju dodato¢né
elektromagnetické pola.

V Nemecku sa pre pracoviska, na ktorych su osoby vystavené magnetickym poliam,
musi dodrziavat predpis urazovej zabrany BVG B 11 "Elektromagnetické polia".
V inych krajinach platia prisluSné vnutroStatne a miestne ustanovenia a predpisy.
Magnetické polia, vychadzajuce z permanentnych magnetov demontovaného rotora,
spOsobuju silné pritazlivé sily pri magnetizovatelnych materialoch, ako napr. inych su-
Castiach motora alebo nastrojoch. Pritiahnutie inych predmetov moze spésobit tazké
pomliazdenia.

Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J - DR.100.J | 5



Konstrukcia motora
Principialna konstrukcia

3 Konstrukcia motora

31 Principialna konstrukcia

18014398682814731

[1] Rotor [30] Tesniaci kruzok [107] Odstrekovaci kruzok [129] Uzatvéracia skrutka s O-

[2] Poistny kraZok hriadela [108] Typovy &titok
[32] Poistny krdzok 14091 Ryhovany Kiinec
[35] Kryt ventilatora [111] Tesnenie spodnej

[3] Licované pero

[7] Prirubovy loziskovy

Stit [36] Ventilator Casti
[9] Uzatvaracia skrutka [41] Distanéna podloz- [112] Spodna Cast svor-
[10] Poistny kruzok ka kovnicovej skrine

[42] Loziskovy §tit B [113] Skrutka so SoSovko-

[11] Radiélne gulgko-

vé lozisko [44] Radiéine gufégko- ViU hlavou
[12] Poistny kruzok V€ 10Zisko [115] Svorkovnica
[90] Podporna platiia  [116] Strmeri

[13] Skrutka s valco-
vou hlavou [93] Skrutky so SoSov- [117] Skrutka so Sest-
[16] Stator kovitou hlavou hrannou hlavou

[22] Skrutka so Sest- [100] Sesthranna ma- [118] Pruzna podlozka

tica

hrannou hlavou [119] Skrutka so SoSovko-

[24] Skrutka so zaves- [103] Zavrtna skrutka  vitou hlavou

nym okom [106] Tesniaci kruzok  [123] Skrutka so Sest-
hriadela hrannou hlavou

6 Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J — DR.100.J

krazkom
[131] Tesnenie veka
[132] Veko skrinky svorkovnice

[134] Uzatvaracia skrutka s O-
kruzkom

[156] Informacny Stitok

[262] Spojovacia svorka kom-
pletna

[392] Tesnenie
[705] Ochranna strieSka
[706] DiStanéna vliozka

[707] Skrutka so SoSovkovitou
hlavou

21282005/SK — 09/2014
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Konstrukcia motora
Typove §titky

Usporiadanie magnetov v rotore:
[2]

12836699659

[1] Magnety [2] Zvazok plechov rotora

3.2 Typové stitky
POZOR

Ak sa nepouziju napéatie a typ zapojenia podla udajov na typovom Stitku, méze déjst
k posSkodeniu motora.

Poskodenie motora.

Motor pouzivajte len v uvedenom type zapojenia.

Udaje uvedené na typovom $titku motora:

Symbol na typovom §titku oznacuje motory s technolé-
giou LSPM a poukazuje na inStalované permanentné

U
(LSPM
=

Technolégia LSPM umozriuje synchrénne otacky, neza-
vislé na zatazeni az po synchronny moment zvratu

Myeyn-
6529361163 "
Mgsyn/M, Maximalne pripustny sucinitel pretazenia

*  My,n= synchronny moment zvratu, max. pripustny krutiaci mo-
ment

* M, = menovity kratiaci moment

Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J — DR.100.J
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Konstrukcia motora
Typové §titky

3.21 Typovy stitok - prevadzka menica frekvencie 50 Hz

Nasledujuci obrazok znazorfuje priklad typového Stitku pre vyluéne s meniCom fre-

kvencie prevadzkovany motor.
(1]

(2]

SEWSEURODRIV(E

76646 Bruchsal / Germany
KA19B DRU71SJ4/TH

50 Hz r/min1500/62 [V 4007
kW 0.25 S1 A0,59

kg10.449 AMB

124,06 Nm 35 M M4A
_7OCLP PG-460-NSF-H1 Lebmi.01/0.381
1886142DE Made in Germany )

Th.K1.130(B) MnO03 MKsyn/Mn 1.8

01.1959555901.0001.14 | [faverter duty only]

C€

IP 54
eff$ 81,1
eff$ 0.0

3~IEC60034

%
GLSPM

12842757259

[1] Menovité napatie 400 V 2 motor 230/400 V v 50 Hz, len v zapojeni do hviezdy

[2] Lern prevadzka s meni¢om

Dodatocny typovy stitok - prevadzka menica frekvencie 50 Hz

Ak na motore nie je instalovany menic¢ frekvencie, pouzije sa dodato¢ny typovy Sstitok

na svorkovnici motora.

Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad dodato&ného typového Stitku:

SEW-EURODRIVE C€
76646 Bruchsal/Germany
KA19B DRU71S8J4/TH
01.1959555901.0001.14 188 662 2 DE
Hz |ymin| V Nm
10 | 300| 95 | 16
20 | 600 | 170 | 1.6
30 (900 | 240 | 1.6
50 |1500( 400 | 1.6
| |
(11 [2]

[1] Charakteristika U/ f

[2] Konstantny kratiaci moment v rozsahu nastavenia 1 ku 5

8 Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J — DR.100.J
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3.2.2

Typovy stitok - prevadzka menica frekvencie 87 Hz

Konstrukcia motora
Typove §titky

Pri vyhotoveni 87 Hz je vykon pri rovnakej velkosti o jeden stupen vy3si ako pri vyho-

toveni 50 Hz.

Nasledujuci obrazok znazortiuje priklad typového Stitku pre vyluéne s meniCom fre-

kvencie prevadzkovany motor.

[2] [1]
|
~
SEW-ERODRIVE CE
76646 Bruchsal / Germany
KH37/T DRU8OSJ4BE1HR/ASB8
01.1974571001.0001.14  [faverter auty only 3~IEC60034
87 Hz r/min2610/87 V 400A IP 54
kW 0.75 S1 Al,31
%)
LSPM
Th.K1.155(F) MLO03 MKsyn/Mn 2.6
30-0858/M26 Vbr230 AC
129,96 Nm 82 M M3A Nm 5
7 OCLP 220Miner.01/1.01 OHNE/BCU
L kg 28.200 1886142DE  Made in Germany )

12842764939

[1] Kryt ventilatora Low Noise (LN), pri Standardnom vyhotoveni 87 Hz

[2] Menovité napatie 400 V 2 motor 230/400 V v 87 Hz, len v zapojeni do trojuholni-
ka

Dodatocny typovy stitok - prevadzka menica frekvencie 87 Hz

Ak na motore nie je indtalovany meni¢ frekvencie, pouZije sa dodato¢ny typovy Stitok
na svorkovnici motora.

Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad dodatoéného typového Stitku:

SEW-EURODRIVE C €
76646 Bruchsal/Germany

K29 DRU90LJ4/TF/C/LN
01.1963217401.0001.14 188 662 2DE

L
Hz | r/min v Nm
10 | 300 | 55 2.7
20 | 600 | 98 | 27
30 | 900 | 140 | 2.7
87 |2610| 400 | 2.7
100*

|
11 [2
12843407883

[1] Charakteristika U/ f
[2] Konstantny kratiaci moment v rozsahu nastavenia 1 ku 8.7

*len pre niektoré velkosti motorov v 100 Hz. V pripade potreby otacok nad 2610 1/min
kontaktujte SEW-EURODRIVE.

Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J — DR.100.J
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Konstrukcia motora
MozZnosti a doplnkové vyhotovenia

3.23 Typovy stitok na motore v siet'ovej prevadzke

Nasledujuci obrazok znazoriiuje priklad typového Stitku pre motor prevadzkovany na

sieti.
(11 [2]
-
FW-EURCDRIE CE
76646 Bruchsal / Germany
R47 DRUSOMJ4
01.1962471001.0001.14 Inverter duty VEWM 3~IEC60034
50 Hz r/min 1500/64 v230/400 A/Y IP 54
kW 0.75 S1 A2.2/1,25 Cos(0,97 eff% 87,4 IE4
T
LSPM
Th.K1.130(B) MLO02 MKsyn/Mn 2.3
123,59 Nm 113 M M1
7 OCLP 220 Miner.01/0.71
L kg 26.780 AMB 1886142DE  Made in France )
12843412107

[1] Menovité napéatie

[2] Sietova prevadzka a prevadzka s meni€om su pripustné

3.3 Moznosti a doplnkové vyhotovenia

Ako sucast stavebnice motora typu DR.. pouziva motor typu DR..J s technoldgiou

LSPM tiez dostupné doplinky.

Az na 2 vynimky je mozné pouzit vSetky doplnkové vyhotovenia prisluSnej velkosti

z existujucej motorovej stavebnice.

Nasledujuce doplnkové vyhotovenia nie su dostupné pre motor typu DR..J s technolé-

giou LSPM:

+ Uzavierka spatného chodu /RS

* Namontovany snimac

1 O Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J — DR.100.J
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Uvedenie do prevadzky
MozZnosti a doplnkové vyhotovenia

4 Uvedenie do prevadzky
Pri uvedeni do prevadzky motorov DR.. s ozna¢enim rotora "J" sa m6Zu napriek bez-
chybnej funkcii pohonu vyskytovat technologicky podmienené kmity a zvuky.

Pre vertikalne a horizontalne aplikacie (zdvihacie zariadenie), ktorych stupanie prekra-
Cuje 10°, sa trojfazové motory DR..J nesmu pouzit!

Generatoricka prevadzka:
Pri pohybe vystupného prvku vznika napatie na otvorenych svorkach motora.

A POZOR

Zasah elektrickym pradom pri generatorickej prevadzke.

Lahké zranenie.

\

» Nedotykajte sa kolikovych kontaktov v konektore.

» Umiestnenie ochrany proti dotyku na konektor pri nenasadenom protikuse.

POZOR

Pri zatazeni motora nad synchrénny moment zvratu (My,,,) prechadza motor zo syn-
chrénneho do asynchrénneho rezimu. V asynchronnom rezime sa vyskytuju silné vi-
bracie a razy.

Mbze dbjst k poSkodeniu motora, prevodovky a zariadenia.

+ Nesmie sa prekracovat uvedeny maximalny medzny moment (My,,,), ako aj ma-
ximalny prud (1,.,.), ani pri zrychlovani.

» Motor neprevadzkujte asynchrénne.

Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J - DR.100.J 7



Uvedenie do prevadzky
Uvedenie do prevadzky na menic¢och frekvencie

4.1 Uvedenie do prevadzky na meni¢och frekvencie

jde

Motory DR..J su koncipované pre prevadzku s meniom s nasledujiucimi nastavenia-
mi:

* Prevadzkovy rezim: skalarne U/f
» Kompenzacia sklzu: off

» Doplnkové napatie / aktivovany boost Na dosiahnutie maximalneho krutiaceho mo-
mentu pri nizkych otackach je potrebné manualne zvySenie vystupného napatia
menic¢a v dolnej oblasti rozsahu otacok. V zavislosti od zatazenia a Zelaného zry-
chlenia mbze byt potrebné prispdsobenie v oblasti od 10 % do 30 % menovitého
napatia motora.

+ Dbaijte na pracovné body U/f motora (pozri dodato¢ny typovy Stitok na svorkovnici).

POZOR

Prevadzkovanie motora pri prekro€eni a poklese pod uvedené otacky méze mat za
nasledok posSkodenie motora.

Nebezpecfenstvo vzniku vecnych skéd!

» Na menici obmedzte maximalne otacky. Pokyny k postupu najdete v dokumenta-
cii menica.

» Na meni¢i obmedzte maximalny prud.

» Zabrante nepretrzitému rezimu pod 300 1/min.

* Rozsah otacok pod 300 1/min pocas fazy zrychlovania alebo spomalovania pre-
jst v priebehu max. 1 sekundy.

* Neprekracovat uvedeny maximalny medzny moment (M), ako aj maximalny
prud (l ), @ni pri zrychlovani.

UPOZORNENIE

Pri postupoch rozbehu alebo zvratu sa mdzu vyskytovat prudoveé Spicky.
V tomto pripade sa musia prispdsobit pridové hranice na menici frekvencie.

Pohon s viacerymi motormi alebo skupinovy pohon:

Pri prevadzke viacerych motorov na jednom menici frekvencie nie je pripustnd pevna
vazba pohonov. Pouzivat' sa smu len motory s rovnakym vykonom a rovnakého typu.
Pri dimenzovani meni€a frekvencie sa musi stanovit vykonova rezerva. Vykon menica
musi byt min. 25 % vacési ako sucet vykonov jednotlivych pohonov.

411 Motor na menici frekvencie SEW-EURODRIVE

Motor DR..J je mozné pouzivat ako jednotlivy alebo skupinovy pohon na nasleduju-
cich meniCoch SEW EURODRIVE:

« MOVIMOT®

« MOVIFIT® FC

« MOVITRAC®B

« MOVITRAC® LTP-B.

41.2 Motor na cudzom menici frekvencie

Prevadzka motorov DR..J na menicoch frekvencie inych vyrobcov je pripustna.

1 2 Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J — DR.100.J
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4.2

Uvedenie do prevadzky
Sietova prevadzka

Musia sa reSpektovat’ zvlastnosti typické pre LSPM.

Dodrziavajte pracovné body na dodato¢nom typovom Stitku.

Siet'ova prevadzka

Aby bolo mozné motor typu DR..J s technoldgiou LSPM prevadzkovat podla zamysla-
ného Uc€elu na sieti, musi sa po asynchrénnom rozbehu zosynchronizovat na prevadz-
kovu frekvenciu a potom prejst do synchrénneho rezimu. Tento postup sa oznacuje
ako synchronizacia.

Sietova prevadzka je mozna len za urcitych podmienok:

Synchronizacia je mozna len pri malych externych hmotnostnych zotrvaénostiach
(faktor zrychlenia hmoty J /J ot < 5).

Cim vagsi faktor zrychlenia hmoty, tym mensi synchronizaény moment. Medze
synchronizmu su individualne podla motora, kontaktujte, prosim, SEW-
EURODRIVE.

Synchronizacny moment lezi CiastoCne pod menovitym kratiacim momentom pri-
sluSného motora.

Pri vy&Sich hmotnostnych zotrvagnostiach méze synchronizatny moment (M,) vy-
razne poklesnut.

Pri rozbehu na sieti sa vyskytuju kmitanie / kyvné momenty a razy podmienené
konstrukénym typom, ktoré spbsobuju dodatocné zataZenie prevodovky.

— Musi sa zohladnit prirazka na strane pohonu k prevadzkovému faktoru f;, = 1,6.
— fomn2fg x fg;

Pripustna frekvencia preradovania je max. 5 radeni za hodinu.

Ak sa zvoli moznost Z ventilator, zvySi sa externa zotrvacnost hmoty (J.,) a prejavi sa
preto nepriaznivo na synchroniza¢né spravanie.

Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J -DR.100.J | 3



5 Prehliadka/Gdrzba

5 Prehliadka/udrzba
POZOR

Z demontovaného rotora vychadza silné magnetické pole. Pritahovanie inych mag-
netizovatelnych materialov!

Nebezpeéenstvo vzniku vecnych $kod!

» Pri demontazi pre prehliadky / udrzbu chrarte pred kovovymi predmetmi, napr.
nastrojmi.

» Chrante rotor pred znecistenim, napr. kovovymi trieskami.

* Rotor pred opatovnou montazou o istite.

14 Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J — DR.100.J
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Technické udaje 6
Motory DRE..J

6 Technické udaje
6.1 Motory DRE..J
6.1.1 Prevadzka menica frekvencie 400 V / 50 Hz

Typ motora Py | My ny Iy | Trie= | Nio |Meya/My| Juot | Ivoree | Muoe | My e |Std. br.|Std. br.| Uy,

DRE kW | Nm | 1/min | A |dalE| % pri 10+ 10+ kg kg typ mo- \'
10Hz | kgm? | kgm? ment
20Hz Nm
50Hz

DRE 71SJ 4 0,37 | 2,35 | 1500 | 0,87 - 77,1 1,1 5,14 6,44 7.8 10,2 | BEO5 5 150
1,2
1,3

DRE 71MJ 4 0,55 | 35 1500 | 1,32 - 79,1 1,3 7,28 8,58 9,1 11,7 BE1 7 163
1,5
1,6

DRE 71MJ 4 0,75 | 4,75 | 1500 | 1,76 | IE2 | 80,1 1,1 7,28 8,58 9,1 11,7 BE1 10 156
1,2
1,3

DRE 80SJ 4 1,1 7 1500 | 2,1 IE2 | 82,3 1.1 15,41 | 19,91 11,5 15,2 BE2 14 270
1,2
1,3

DRE 80MJ 4 1,5 9,5 1500 | 2,8 IE2 | 83,9 1,3 22,08 | 26,58 14,3 18 BE2 20 270
1,5
1,6

DRE 90MJ 4 2,2 14 1500 | 4,2 IE2 | 85,5 1,3 35,49 | 41,49 18,6 24,5 BE5 28 248
1,5
1,6

DRE 90LJ 4 3 19,1 | 1500 | 5,8 IE2 | 86,5 1,5 43,73 | 49,73 | 21,4 27,3 BE5 40 262
1,7
1,8

DRE 100MJ 4 4 255 | 1500 | 7,8 IE2 | 87,3 1,5 56,05 | 62,05 26 31,9 BE5 55 248
1,7
1,8

21282005/SK — 09/2014
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Technické udaje

Motory DRE..J

6.1.2 Prevadzka menica frekvencie 400 V / 87 Hz

Typ motora Py M, ny [ MgyoMy | e T Moy Myo e | Std. br. | Std.br. | U,
DRE kW Nm | 1/min A pri 10* 104 kg kg typ moment Y
10Hz kgm? kgm? Nm
20Hz
87Hz
DRE 71SJ 4 0,55 2 2610 1,29 1,3 5,14 6,44 7,8 10,2 BEO5 5 151
1,4
1,5
DRE 71MJ 4 0,75 | 2,75 | 2610 1,79 1,7 7,28 8,58 9,1 11,7 BE1 7 164
1,9
2,0
DRE 71MJ 4 1,1 4 2610 2,55 1,3 7,28 8,58 9,1 11,7 BE1 10 157
1,5
1,5
DRE 80SJ 4 1,5 55 2610 29 14 15,41 19,91 11,5 15,2 BE2 14 271
1,6
1,7
DRE 80MJ 4 2,2 8 2610 4.1 1,6 22,08 26,58 14,3 18 BE2 20 271
1,8
1,9
DRE 90MJ 4 3 11 2610 5,7 1,7 35,49 41,49 18,6 24,5 BE5 28 249
1,9
2,0
DRE 90LJ 4 4 14,6 | 2610 7,6 1,9 43,73 49,73 21,4 27,3 BE5 28 264
2,2
2,3
DRE 100MJ 4 55 20 2610 10,7 1,9 56,05 62,05 26 31,9 BE5 40 249
2,1
2,2

1 6 Dodatok k prevadzkovému navodu — DR.71.J — DR.100.J
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Technické udaje 6
Motory DRE..J

6.1.3 Siet'ova prevadzka 400 V / 50 Hz

Typ motora Py M, ny Iy cos @ Trieda IE Nsos 1/1y M,/M,
DRE kW Nm 1/min A N7so Myn/My
N100%
%
DRE 71SJ 4 0,37 2,35 1500 0,87 0,78 - 73,0 3,6 1,8
76,8 1,4
77,1
DRE 71MJ 4 0,55 3,5 1500 1,32 0,74 - 72,8 4,3 2,4
77,8 1,7
79,1
DRE 71MJ 4 0,75 4,75 1500 1,76 0,77 IE2 76,4 3,6 2,1
80,0 1,4
80,1
DRE 80SJ 4 1,1 7 1500 2,1 0,90 IE2 81,2 4,2 1,8
83,4 1,4
82,3
DRE 80MJ 4 1,5 9,5 1500 2,8 0,90 IE2 82,8 52 2,5
84,6 1,7
83,9
DRE 90MJ 4 2,2 14 1500 4,2 0,87 IE2 85,2 5,0 2,5
86,4 1,7
85,5
DRE 90LJ 4 3 19,1 1500 5,8 0,86 IE2 85,7 53 2,6
87,2 1,9
86,5
DRE 100MJ 4 4 25,5 1500 7,8 0,84 IE2 86,0 5,6 2,3
87,5 1,9
87,3
Dalsie udaje
Typ motora Py M, Ny M/M, ot Jrenge Myoe | Myoee | Std. br. | Std. br. | U,
DRE kW Nm 1/min pri 10+ 10+ kg kg typ moment| V
Jexi=V2%d ot kgm? kgm? Nm
Jext=JMot
Jext=5xJMot
DRE 71SJ 4 0,37 2,35 1500 1,1 5,14 6,44 7,8 10,2 BE05 5 150
1,0
0,6
DRE 71MJ 4 0,55 3,5 1500 1,1 7,28 8,58 9,1 11,7 BE1 7 163
1,0
0,6
DRE 71MJ 4 0,75 4,75 1500 1,0 7,28 8,58 9,1 11,7 BE1 10 156
0,9
0,5
DRE 80SJ 4 1.1 7 1500 1,2 15,41 19,91 11,5 15,2 BE2 14 270
1,0
0,6
DRE 80MJ 4 1,5 9,5 1500 1,6 22,08 26,58 14,3 18 BE2 20 270
1,4
0,9
DRE 90MJ 4 2,2 14 1500 1,4 35,49 41,49 18,6 24,5 BES5 28 248
1,2
0,8
DRE 90LJ 4 3 19,1 1500 1,6 43,73 49,73 21,4 27,3 BE5 40 262
1,4
0,9
DRE 100MJ 4 4 25,5 1500 1,5 56,05 62,05 26 31,9 BE5 55 248
1,4
1,0
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Technické udaje

Motory DRP..J

6.2 Motory DRP..J
6.2.1 Prevadzka menica frekvencie 400 V / 50 Hz

Typ motora Py | My ny I | Trie= | Nioow | Mkoyo/My | Juor | Ivoree | Mot | Myt e |Std. br.|Std. br.| Uy,

DRP kW | Nm [ 1/min | A |dalE| % pri 10+ 10+ kg kg typ mo- Vv
10Hz | kgm? | kgm? ment
20Hz Nm
50Hz

DRP 71SJ 4 0,37 | 2,35 | 1500 | 0,87 - 79,3 1.1 5,14 6,44 78 10,2 | BEO5 5 150
1,2
1,3

DRP 71MJ 4 055 | 3,5 1500 | 1,32 - 81,8 1,3 7,28 8,58 9,1 11,7 BE1 7 163
1,5
1,6

DRP 80SJ 4 0,75 | 4,75 | 1500 | 1,35 | IE3 | 84,1 1,4 15,41 | 16,91 11,5 14,5 BE1 10 300
1,6
1,7

DRP 80MJ 4 1,1 7 1500 | 2,05 | IE3 | 85,6 1,5 22,08 | 26,58 14,3 18 BE2 14 285
1,7
1,8

DRP 90MJ 4 1,5 9,5 1500 | 2,85 | IE3 | 87,2 1,8 35,49 | 40,19 18,4 23 BE2 20 262
2,0
2,1

DRP 90LJ 4 2,2 14 1500 | 4,05 | IE3 | 88,3 1,9 43,73 | 49,73 | 21,4 27,3 BE5 28 270
21
2,2

DRP 100MJ 4 3 19,1 | 1500 | 5,3 IE3 | 89,1 1,8 56,05 | 62,05 26 31,9 BE5 40 277
2,0
2,1

DRP 100LJ 4 4 255 | 1500 | 7,3 IE3 | 90,4 1,9 63,24 | 69,24 29 34,9 BE5 55 270
2,1
2,2
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Technické udaje 6
Motory DRP..J

6.2.2 Prevadzka menica frekvencie 400 V / 87 Hz

Typ motora Py M, ny [ MgyoMy | e T Moy Myo e | Std. br. | Std.br. | U,
DRP kW Nm | 1/min A pri 10* 104 kg kg typ moment Y
10Hz kgm? kgm? Nm
20Hz
87Hz
DRP 71SJ 4 0,55 2 2610 1,29 1,3 5,14 6,44 7,8 10,2 BEO5 5 151
1,4
1,5
DRP 71MJ 4 0,75 | 2,75 | 2610 1,79 1,7 7,28 8,58 9,1 11,7 BE1 7 164
1,9
2,0
DRP 80SJ 4 1,1 4 2610 1,97 1,7 15,41 16,91 11,5 14,5 BE1 10 301
1,9
2,0
DRP 80MJ 4 1,5 55 2610 2,8 1,9 22,08 26,58 14,3 18 BE2 14 286
2,1
2,2
DRP 90MJ 4 2,2 8 2610 4,2 2,1 35,49 40,19 18,4 23 BE2 20 264
2,4
2,5
DRP 90LJ 4 3 11 2610 55 2,4 43,73 49,73 21,4 27,3 BE5 28 271
2,7
2,8
DRP 100MJ 4 4 14,6 | 2610 7 2,4 56,05 62,05 26 31,9 BE5 28 279
2,6
2,8
DRP 100LJ 4 55 20 2610 10 2,0 63,24 69,24 29 34,9 BE5 40 271
2,7
2,8
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Technické udaje

Motory DRP..J
6.2.3 Siet'ova prevadzka 400 V / 50 Hz
Typ motora Py M, ny Iy cos @ Trieda IE Nsos 1/1y M,/M,
DRP kW Nm 1/min A Nrso Myeyn/My
N1o0%
%
DRP 71SJ 4 0,37 2,35 1500 0,87 0,78 - 74,5 3,6 1,8
78,4 1,4
79,3
DRP 71MJ 4 0,55 3,5 1500 1,32 0,73 - 76,4 4,3 2,4
80,7 1,7
81,8
DRP 80SJ 4 0,75 4,75 1500 1,35 0,94 IE3 82,0 5,6 2,8
84,3 1,8
84,1
DRP 80MJ 4 1,1 7 1500 2,05 0,89 IE3 82,4 6,3 2,8
85,3 1,9
85,6
DRP 90MJ 4 1,5 9,5 1500 2,85 0,85 IE3 84,3 6,8 3,4
86,8 2,3
87,2
DRP 90LJ 4 2,2 14 1500 4,05 0,87 IE3 86,1 6,2 2,7
88,1 24
88,3
DRP 100MJ 4 3 19,1 1500 5,3 0,90 IE3 88,2 6,7 2,6
89,3 2,3
89,1
DRP 100LJ 4 4 25,5 1500 7,3 0,87 IE3 89,2 6,7 3,3
90,5 24
90,4
Dalsie udaje
Typ motora Py M, Ny M/M, Jutot Jrenge Myoe | Myoee | Std. br. | Std. br. | U,
DRP kW Nm 1/min pri 10* 10* kg kg typ |moment| V
Jox="2%d ot kgm? kgm? Nm
Jext=JMot
Jext=5xJMot
DRP 71SJ 4 0,37 2,35 1500 1,1 5,14 6,44 7,8 10,2 BEO5 5 150
1,0
0,6
DRP 71MJ 4 0,55 3,5 1500 1,1 7,28 8,58 9,1 11,7 BE1 7 163
1,0
0,6
DRP 80SJ 4 0,75 4,75 1500 1,3 15,41 16,91 11,5 14,5 BE1 10 300
1,1
0,6
DRP 80MJ 4 1,1 7 1500 1,8 22,08 26,58 14,3 18 BE2 14 285
1,5
1,0
DRP 90MJ 4 1,5 9,5 1500 1,7 35,49 40,19 18,4 23 BE2 20 262
1,4
0,9
DRP 90LJ 4 2,2 14 1500 1,7 43,73 49,73 21,4 27,3 BE5 28 270
1,5
1,0
DRP 100MJ 4 3 19,1 1500 1,6 56,05 62,05 26 31,9 BE5 40 277
14
1,0
DRP 100LJ 4 4 25,5 1500 1,6 63,24 69,24 29 34,9 BES 55 270
1.4
1,0
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Technické udaje 6
Motory DRU..J

6.3 Motory DRU..J
6.3.1 Prevadzka menica frekvencie 400 V / 50 Hz

Typ motora Py | My ny Iy | Trie=| Nio |Meeya/My| Juor | Ivoree | Mot | Myt e |Std. br.|Std. br.| Uy,
DRU kW | Nm [ 1/min | A |dalE| % pri 10+ 10+ kg kg typ mo- Vv
10Hz | kgm? | kgm? ment
20Hz Nm
50Hz

DRU 71SJ 4 0,18 | 1,15 | 1500 | 0,43 | IE4 | 80,8 5,14 6,44 7,8 10,2 | BEOS 2,5 180

DRU 71SJ 4 0,25 | 1,59 | 1500 | 0,59 | IE4 | 81,1 5,14 6,44 7,8 10,2 | BEO5 35 165

DRU 71MJ 4 0,37 | 2,35 | 1500 | 0,78 | IE4 | 84,2 7,28 8,58 7.8 10,2 | BEO5 5 195

DRU 80SJ 4 0,55 | 3,5 | 1500 | 0,97 | IE4 | 86,0 15,41 | 16,91 | 11,5 14,5 BE1 7 315

DRU 80MJ 4 0,75 | 4,75 | 1500 | 1,26 | IE4 | 87,4 22,08 | 23,58 | 14,3 17,3 BE1 10 322

DRU 90MJ 4 1.1 7 1500 | 1,96 | IE4 | 89,2 35,49 | 40,19 | 18,4 23 BE2 14 285

N N N e [ I e e Nl | N NN
WO |00 | OON|O0(0NOTIN=©

N
D

DRU 90LJ 4 1,5 | 95 | 1500 | 2,75 | IE4 | 90,1 43,73 | 4843 | 214 26 BE2 20 285

NN NP
ah -

DRU 100MJ 4 2,2 14 1500 | 4.1 IE4 | 91,2

N
N

56,05 | 62,05 26 31,9 BES 28 285

N
N

2,5

DRU 100LJ 4 3 19,1 | 1500 | 54 | IE4 | 91,8 21 63,24 | 69,24 29 34,9 BES 40 277
2,4
2,5
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Technické udaje

Motory DRU..J

6.3.2 Prevadzka menica frekvencie 400 V / 87 Hz

Typ motora
DRU

Py
kW

M,
Nm

Ny
1/min

A

MKsyn/MN
pri
10Hz
20Hz
87Hz

JMot
10+
kgm?

JMot_BE
10+
kgm?

Myt
kg

Myot_ge

kg

Std. br.

typ

Std. br.
moment
Nm

DRU 71SJ 4

0,25

0,91

2610

0,6

2,4
2,6
2,7

5,14

6,44

7,8

10,2

BE05

1,8

181

DRU 71SJ 4

0,37

1,35

2610

0,87

1,8
2,0
2,1

5,14

6,44

7,8

10,2

BE05

3,5

166

DRU 71MJ 4

0,55

2610

2,1
2,4
25

7,28

8,58

7,8

10,2

BEO5

196

DRU 80SJ 4

0,75

2,75

2610

1,31

2,2
2,5
2,6

15,41

16,91

14,5

BE1

316

DRU 80SJ 4

0,95

3,5

2610

1,67

1,8
2,0
2,0

15,41

16,91

14,5

BE1

316

DRU 80MJ 4

1.1

2610

1,83

21
2,4
25

22,08

23,58

14,3

17,3

BE1

10

324

DRU 90MJ 4

1,5

5,5

2610

2,65

2,6
2,9
3.1

35,49

40,19

18,4

23

BE2

14

286

DRU 90LJ 4

2,2

2610

4,05

2,5
2,8
3,0

43,73

48,43

21,4

26

BE2

20

286

DRU 100MJ 4

1"

2610

5,6

2,7
3,0
3,2

56,05

62,05

26

31,9

BE5

28

286

DRU 100LJ 4

14,6

2610

71

24
31
3,3

63,24

69,24

29

34,9

BE5

28

279
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Technické udaje

Motory DRU..J

6.3.3 Siet'ova prevadzka 400 V / 50 Hz
Typ motora Py M, ny Iy cos @ Trieda IE Nsos 1/1y M,/M,
DRU kW Nm 1/min A Nrso Myeyn/My
N100%
%
DRU 71SJ 4 0,18 1,15 1500 0,43 0,75 IE4 741 5,2 2,5
78,8 2,4
80,8
DRU 71SJ 4 0,25 1,59 1500 0,59 0,75 IE4 74,5 4,5 2,3
79,5 1,9
81,1
DRU 71MJ 4 0,37 2,35 1500 0,78 0,82 IE4 80,1 4.8 2,2
83,5 2,3
84,2
DRU 80SJ 4 0,55 3,5 1500 0,97 0,94 IE4 81,9 6,6 29
85,2 2,2
86,0
DRU 80MJ 4 0,75 4,75 1500 1,26 0,97 IE4 84,6 7,8 3.1
87,1 2,3
87,4
DRU 90MJ 4 1,1 7 1500 1,96 0,90 IE4 86,0 8,1 3,8
88,5 2,5
89,2
DRU 90LJ 4 1,5 9,5 1500 2,75 0,86 IE4 86,5 8,9 3,8
89,2 2,5
90,1
DRU 100MJ 4 2,2 14 1500 4,1 0,85 IE4 88,0 8,6 3,6
90,5 2,5
91,2
DRU 100LJ 4 3 19,1 1500 5,4 0,88 IE4 89,4 9,2 4,6
91,4 2,5
91,8
Dalsie udaje
Typ motora Py My ny M,/M, Jnot rengs Myot | Myoree | Std.br. | Std.br. | Uy,
DRU kW Nm 1/min pri 10+ 10+ kg kg typ moment Vv
Jext=V2%Xd ot kgm? kgm? Nm
Jext=JMnt
Jexl=5xJMot
DRU 71SJ 4 0,18 1,15 1500 1,2 5,14 6,44 7,8 10,2 BEOS 2,5 180
1,1
0,7
DRU 71SJ 4 0,25 1,59 1500 1,1 5,14 6,44 7,8 10,2 BEOS 3,5 165
1,0
0,6
DRU 71MJ 4 0,37 2,35 1500 1,3 7,28 8,58 7,8 10,2 BEO5 5 195
1,2
0,7
DRU 80SJ 4 0,55 3,5 1500 1,4 15,41 16,91 11,5 14,5 BE1 7 315
1,2
0,7
DRU 80MJ 4 0,75 4,75 1500 1,8 22,08 23,58 14,3 17,3 BE1 10 322
1,6
1,0
DRU 90MJ 4 1,1 7 1500 1,7 35,49 40,19 18,4 23 BE2 14 285
1,4
0,9
DRU 90LJ 4 1,5 9,5 1500 1,8 43,73 48,43 21,4 26 BE2 20 285
1,6
1,0
DRU 100MJ 4 2,2 14 1500 1,7 56,05 62,05 26 31,9 BE5 28 285
1,5
1,1
DRU 100LJ 4 3 19,1 1500 1,7 63,24 69,24 29 34,9 BE5 40 277
1,5
1,1
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Prevadzkové poruchy

Poruchy motora

7 Prevadzkové poruchy

71 Poruchy motora

Porucha Mozna pric¢ina Opatrenie
Hluénost * Nie je mozna synchronizacia Znizit zataz

* Vypadnutie zo synchronizmu
pretazenim

* Nespravne nastaveny menic

* Nespravny prevadzkovy rezim
menica

Skontrolovat’ a prispdsobit nastavenia menica
(boost, Easy ramp)

Motor sa nerozbieha

Nespravne nastaveny menic

* Nespravny prevadzkovy rezim
menica

Skontrolovat’ a prispdsobit nastavenia menica
(boost, ¢asy ramp)

Prilis vysoka zataz

Znizit zataz

Motor silne vibruje

* Nie je mozna synchronizacia

* Vypadnutie zo synchronizmu
pretazenim

» Znizit zataz
» Skontrolovat nastavenia menica
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SEW-EURODRIVE—Driving the world

SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.0. Box 3023

76642 BRUCHSAL

GERMANY

Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251-1970
sew@sew-eurodrive.com

- Www.sew-eurodrive.com
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