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1 VSeobecné pokyny

1 VSeobecné pokyny
UPOZORNENI

V tomto dodatku k navodu k obsluze pro tfifazové motory DR.71 - 315 jsou popsany
pouze specialni vlastnosti motori DR..J.

jde

Pouzivejte prosim zde uvedené udaje. Tento dokument nenahrazuje podrobny navod
k obsluze "Trifazové motory DR.71 - 315", ktery je rovné&z nadale platny.

/l ' Dodatek k navodu k obsluze — DR.71.J — DR.100.J
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Nebezpeci kvuli ptisobeni magnetickych poli 2

Nebezpedi kviili pisobeni magnetickych poli

Rotor motoru je osazen permanentnimi magnety. Pfi demontazi pamatujte na to, ze z
rotoru vychazi silné magnetické pole. BEhem provozu se tvofi dal§i magneticka pole.

V Némecku je tfeba pro pracovisté, na kterych jsou osoby vystaveny magnetickym po-
lim, respektovat pfedpisy pro prevenci Urazu podle BVG B 11 "Elektromagneticka po-
le". V ostatnich zemich plati pfislusné narodni a mistni vyhlasky a predpisy.

Magneticka pole generovana permanentnimi magnety v demontovaném rotoru pfita-
huji zna€nou silou vSechny feromagnetické materidly, napf. ostatni soucasti motoru
nebo nastroje. PfitaZeni jinych pfedmétd mize vést k silnym pohmozdéninam.

Dodatek k navodu k obsluze - DR.71.J - DR.100J = 5



Konstrukce motoru
Princip konstrukce

3

Konstrukce motoru

3

Princip konstrukce
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[11 Rotor
[2] Pojistna podlozka
[3] Licované pero

[7] Stit pfirubového
loZiska

[9] Uzaviraci Sroub
[10] Pojistné podlozka

[11] Radialni kulickové
lozisko

[12] Pojistna podlozka
[13] Valcovy Sroub
[16] Stator

[22] Sroub se $esti-
hrannou hlavou

[24] Sroub se zavés-
nym okem

[30] Hfidelovy tésnici
krouzek

[32] Pojistna podloz-
ka

[35] Viko ventilatoru
[36] Ventilator

[41] Distanéni pod-
loZka

[42] Stit loZiska B
[44] Radialni kuli¢ko-
vé lozisko

[90] Patni deska

[93] Srouby s &oéko-
vou hlavou

[100] Sestihranna ma-
tice

[103] Zavrtny Sroub
[106] Hfidelovy tésnici
krouzek

[107] VytlaCovaci kotoué

[108] Typovy stitek
[109] Ryhovany hfeb

[111] Tésnéni spodni &as-

i

[112] Spodni &ast svorko-

vé skfiné

[113] Sroub s Eockovou
hlavou

[115] Svorkova deska

[116] Svérka

[117] Sroub se $estihran-

nou hlavou
[118] Pruzna podlozka

[119] Sroub s ogkovou
hlavou

[123] Sroub se $estihran-

nou hlavou

Usporadani magnett v rotoru:

(2]

Konstrukce motoru
Princip konstrukce

[129] Uzaviraci Sroub s O-
krouzkem

[131] Tésnéni vika
[132] Viko svorkové skFiné

[134] Uzaviraci Sroub s O-
krouzkem

[156] Stitek s upozorné&nim

[262] Spojovaci svorka, kom-
pletni

[392] Tésnéni

[705] Ochranné zastfeSeni
[706] Distan&ni drzak

[707] Sroub s &o¢kovou hlavou

[1] Magnety

12836699659

[2] Svazek rotorovych plech

Dodatek k navodu k obsluze — DR.71.J —DR.100.J | [



Konstrukce motoru
Typove §titky

3.2 Typové stitky
POZOR

Pokud neni pouzito napéti a zplsob zapojeni uvedené na typovém Stitku, mize dojit
k posSkozeni motoru.
PoSkozeni motoru.

Pouzivejte motor pouze v uvedeném zapojeni.

Informace uvedené na typovém §titku motoru:

Symbol na typovém Stitku oznacuje motory s technolo-
gii LSPM a upozoriuje, Ze se jedna o motory se zabu-

—(LS P M dovanymi permanentnimi magnety.

Technologie LSPM umoznuje provoz se synchronnimi
otackami nezavisle na zatézi az do dosazeni synchron-
niho klopného momentu M.

6529361163

Mysyn/M,, Maximalni pfipustny faktor pfetizeni

*  Myg,,= synchronni klopny moment, maximalni pfipustny kroutici
moment

* M, = jmenovity kroutici moment

& | Dodatek k navodu k obsluze — DR.71.J — DR.100.J
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Konstrukce motoru
Typove §titky

3.21 Typovy stitek pro provoz na frekvenénim ménici 50 Hz
Nasledujici obrazek znazornuje typovy Stitek motoru provozovaného vyhradné na
frekvenénim ménici.
(11 [2

-
SEW-EURCDRINVE CE
76646 Bruchsal / Germany
KA19B DRU71SJ4/TH
01.1959555901.0001.14 | [taverter duty only] 3~IEC60034
50 Hz r/min 1500/62 VvV 400Y IP 54
kW 0.25 S1 A0,59 eff% 81,1
eff% 0.0

%
GLSPM

Th.K1.130(B) MnO03 MKsyn/Mn 1.8

124,06 Nm 35 M M4A
_7OCLP PG-460-NSF-H1 Lebmi.01/0.381
L kg 10.449 AMB 1886142DE  Made in Germany )

12842757259

[1] Jmenovité napéti 400 V 2 motor 230/400 V na frekvenci 50 Hz, pouze v zapojeni
do hvézdy

[2] Pouze provoz na ménici
Doplnujici typovy Stitek pro provoz na frekvenénim ménici 50 Hz

Pokud na motoru neni instalovan zadny frekvenéni ménic, je na svorkové skfifice na-
montovan doplfujici typovy Stitek.
Nasledujici obrazek znazorriuje pfiklad doplriujiciho typového Stitku.

SEW-EURODRIVE C€

76646 Bruchsal/Germany
KA19B DRU71SJ4/TH
01.1959555901.0001.14 v 188 662 2 DE

Hz |tmin| V Nm
10 | 300 | 95 | 16
20 | 600 | 170 | 1.6
30 | 900 | 240 | 16
50 [1500] 400 [ 1.6

|
(1] (2]
12842761867

[1] Charakteristika U/f

[2] Konstantni kroutici moment v regulaénim rozsahu 1 : 5

Dodatek k navodu k obsluze — DR.71.J — DR.100.J
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Konstrukce motoru
Typove §titky

3.2.2 Typovy stitek pro provoz na frekvenénim ménici 87 Hz

U provedeni pro 87 Hz je vykon pfi stejné konstrukéni velikosti o jeden stupen vyssi
nez u provedeni pro 50 Hz.

Nasledujici obrazek znazornuje typovy Stitek motoru provozovaného vyhradné na
frekvenénim ménici.

(21 11]
|

~
SEW-ERODRIVE CE
76646 Bruchsal / Germany
KH37/T DRU8OSJ4BE1HR/ASB8
01.1974571001.0001.14  [faverter auty only 3~IEC60034
87 Hz r/min2610/87 V 400A IP 54
kW 0.75 S1 Al,31
%)
LSPM
Th.K1.155(F) MLO03 MKsyn/Mn 2.6
30-0858/M26 Vbr230 AC
129,96 Nm 82 M M3A Nm 5
7 OCLP 220Miner.01/1.01 OHNE/BCU
L kg 28.200 1886142DE  Made in Germany )

12842764939

[1] Viko ventilatoru Low Noise (LN), pro frekvenci 87 Hz, standardni provedeni

[2] Jmenovité napéti 400 V 2 motor 230/400 V na frekvenci 87 Hz, pouze v zapojeni
do trojuhelniku

Doplnujici typovy Stitek pro provoz na frekvenénim ménici 87 Hz

Pokud na motoru neni instalovan Zzadny frekvenéni ménic, je na svorkové skfifice na-
montovan dopliujici typovy Stitek.

Nasledujici obrazek znazorriuje pfiklad doplriujiciho typového Stitku.

SEW-EURODRIVE C€

76646 Bruchsal/Germany

K29 DRU90LJ4/TF/C/LN
01.1963217401.0001.14 188 662 2DE

i

Hz | r/min v Nm
10 | 300 [ 55 2.7
20 | 600 | 98 | 2.7
30 | 900 | 140 | 2.7
87 |2610| 400 | 2.7
100*

|
11 [2
12843407883

[1] Charakteristika U/f
[2] Konstantni kroutici moment v regulaénim rozsahu 1 : 8.7

*pouze pro nékteré konstrukeni velikosti motoru pfi frekvenci 100 Hz. Pokud jsou za-
potfebi otacky nad 2 610 1/min, kontaktujte prosim SEW-EURODRIVE.

1() ' Dodatek k navodu k obsluze — DR.71.J — DR.100.J
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Konstrukce motoru 3

Doplfiky a volitelna provedeni

3.23 Typovy stitek na motoru pfi provozu na siti
Nasledujici obrazek znazorfiuje pfiklad typového Stitku motoru provozovaného na siti.
(1] [2]

SEW-EIRCDRIVE CE
76646 Bruchsal / Germany
R47 DRUSOMJ4
01.1962471001.0001.14 Inverter duty VEWM 3~IEC60034
50 Hz r/min 1500/64 v230/400 A/Y IP 54
kW 0.75 S1 A2.2/1,25 Cos(0,97 eff% 87,4 IE4
T
QLSPM
Th.K1.130(B) MLO02 MKsyn/Mn 2.3
123,59 Nm 113 M M1
7 OCLP 220 Miner.01/0.71
L kg 26.780 AMB 1886142DE  Made in France )
12843412107

[1] Jmenovité napéti

[2] Je pfipustny provoz na siti a na meénici

3.3 Doplriky a volitelna provedeni
Jako soucast modularniho systému motortl DR.. je motor typu DR..J s technologii
LSPM ovladan rovnéz prostrednictvim pfisluSsného doplfikového vybaveni.

Az na dvé vyjimky je mozné pouzit vSechna doplfikova provedeni v pfislusné kon-
strukéni velikosti, ktera patfi do daného modularniho systému.

Nasledujici doplrfikova provedeni nejsou pro motory typu DR..J s technologii LSPM k
dispozici:

* uzavér zpétného chodu /RS

* nastavbovy snimac.

Dodatek k navodu k obsluze — DR.71.J - DR.100.J 7



Uvedeni do provozu
Doplfiky a volitelna provedeni

4 Uvedeni do provozu
PFi uvedeni do provozu mohou u motorti DR.. s ozna¢enim rotoru "J" vznikat i pfi bez-
vadné funkci pohonu vibrace a hluk.

Pro vertikalni a horizontalni aplikace (zvedaci zafizeni), jejichz stoupani je vétSi nez
10°, se tfifazové motory DR..J nesmi pouzivat!

Provoz v generatorovém rezimu:
Pohybem vystupnich prvkl vznika na otevienych svorkach motoru elektrické napéti.

A POZOR

Nebezpeci urazu elektrickym proudem pfi generatorovém provozu.

Lehké poranéni.

\

* Nedotykejte se kolikovych kontaktt v konektoru.

» Pokud konektor neni pfipojen do zastrcky, pouZijte ochranu proti dotyku.

POZOR

V pfipadé zatizeni motoru pfes synchronni klopny moment (M,,,) se motor preklopi
ze synchronniho do asynchronniho provozu. V asynchronnim provozu dochazi k sil-
nym vibracim a razdm.

Muze dojit k poSkozeni motoru, pfevodovky a zafizeni.

* Uvedeny maximalni mezni moment (M) a maximalni proud (ly.,) nesmi byt
prekro€eny, a to ani pfi zrychlovani.

* Neprovozujte motor v asynchronnim reZimu.

12  Dodatek k navodu k obsluze — DR.71.J — DR.100.J
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41.2

Uvedeni do provozu 4

Uvedeni do provozu na frekvennich ménicich

Uvedeni do provozu na frekven¢nich ménicich

Motory DR..J jsou navrzeny pro provoz na ménici s nasledujicim nastavenim:

Provozni rezim: skalarni charakteristika U/f

Kompenzace skluzu: vypnuta

Doplfikové napéti / Boost: Aby bylo dosazeno maximalniho krouticiho momentu pfi
nizkych otackach, je zapotfebi ruéné zvysit vystupni napéti ménice ve spodnim
rozsahu otacek. V zavislosti na zatizeni a pozadovaném zrychleni je mozné pro-
vést Upravu nastaveni v rozsahu od 10 % do 30 % jmenovitého napéti motoru.

Respektujte provozni body U/f motoru (viz doplikovy typovy Stitek na svorkové
skFini).

POZOR

Provoz motoru v pfipadé prekroceni nebo podkro€eni uvedenych otacek muize vést
k jeho poSkozeni.

MozZnost vzniku hmotnych Skod!

Omezte na ménici maximalni otacky. PFislusné pokyny naleznete v dokumentaci
ménice.

Omezte na ménici maximalni proud.

Neni mozny dlouhodoby provoz pfi otackach pod 300 1/min.

Bé&hem zrychlovani nebo zpomalovani pfejdéte pasmo otacek pod 300 1/min bé-
hem nejvySe 1 sekundy.

Uvedeny maximalni mezni moment (My,,,) @ maximalni proud (ly,) nepiekracuj-
te, a to ani pfi zrychlovani.

UPOZORNENI

jde

PFi rozbéhu nebo pfeklopeni mohou vznikat proudové Spicky.

V takovém pfipadé je tfeba upravit omezeni proudu na frekvenénim ménici.

Vicemotorovy nebo skupinovy pohon:

PFi provozu nékolika motort na jednom frekvenénim ménici neni pfipustna pevna vaz-
ba mezi jednotlivymi pohony. Smi se pouzivat pouze motory stejného typu o stejném
vykonu. Pfi dimenzovani frekvenéniho ménice je tfeba poditat s vykonovou rezervou.
Vykon méni¢e musi byt nejméné o 25 % vys$Si nez soucet vykonu jednotlivych poho-

na.

Motor na frekvenénim ménici SEW-EURODRIVE

Motor DR..J mUze byt provozovan jako jednotlivy nebo skupinovy pohon na nasleduji-
cich ménic¢ich SEW-EURODRIVE:

MOVIMOT®
MOVIFIT® FC
MOVITRAC® B
MOVITRAC® LTP-B.

Motor na cizim frekvenénim ménici

Provoz motortd DR..J na frekvenénich ménicich jinych vyrobcu je pfipustny.

Dodatek k névodu k obsluze - DR.71.J -DR.100.J = | 3



Uvedeni do provozu
Provoz na siti

Je tfeba respektovat typické parametry technologie LSPM.
Respektujte provozni body uvedené na doplrikovém typovém Stitku.

4.2 Provoz na siti

Aby bylo mozné motor DR..J s technologii LSPM provozovat na siti v souladu s urce-
nym ucelem, musi se motor po asynchronnim rozbé&hu sesynchronizovat podle provo-
zni frekvence a pfejit do synchronniho provozu. Tento proces se nazyva synchroniza-
ce.

Provoz na siti je moZny pouze pfi splnéni specialnich podminek:

» Synchronizace je mozna pouze pfi nizkych externich setrvacnych momentech (po-
mér momentyd setrvacnosti Jg/Jnot < 5).

Mezni hodnoty pro synchronizaci zavisi na konkrétnim motoru, konzultujte prosim
s SEW-EURODRIVE.

* Synchronizaéni moment z¢asti lezi pod jmenovitym momentem pfislusného moto-
ru.

» PFi vy$Sich momentech setrvacnosti mize synchronizaéni moment (M,) vyrazné
klesnout.

+ Pfirozb&hu na siti vznikaji chvéni / kyvné momenty a razy podminéné danou kon-
strukci, které vedou k dodate¢nému zatizeni pfevodovky.

— Je tfeba respektovat navySeni provozniho faktoru ze strany pohonu fg; = 1.6.
— fomn2fg x fg;
» Prfipustna Cetnost spinani Cini nejvySe 5 sepnuti za hodinu.

Pokud je zvolen doplnék "ventilator Z", zvySuje se tim externi moment setrvacnos-
ti (Jex) @ dochazi tim k negativnimu ovlivnéni synchronizaéniho chovani.

14 ' Dodatek k navodu k obsluze — DR.71.J — DR.100.J
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Inspekce / udrzba 5

Inspekce / udrzba

POZOR

Z demontovaného rotoru vychazi silné magnetické pole. Nebezpedi pfitahu jinych
feromagnetickych materiald!

MozZnost vzniku hmotnych Skod!

* V pfipadé demontaze kvuli inspekcim a udrzbé rotor chrarnte pfed kovovymi
prfedméty, napf. naradim.

» Chranite rotor pred znecisténim nap¥. kovovymi tfiskami.

* Pred opétovnou montazi rotor vycCistéte.

Dodatek k navodu k obsluze - DR.71.J-DR.100.J = | 5



Technické udaje

Motory DRE..J

6 Technické udaje

6.1 Motory DRE..J

6.1.1 Provoz na frekvenénim ménici 400 V / 50 Hz
Typ motoru Py M, Ny Iy [Tfida| Ny | Meoyo/My | Jmor | Jmorse | Muot | Myoree | TYP Mo- Ugo
DRE kW | Nm | 1/min A IE % pri 10+ 10+ kg kg zast. | ment \'
10Hz | kgm? | kgm? brzdy | zast.
20Hz brzdy
50Hz Nm
DRE 71SJ 4 0.37 | 2.35 | 1500 | 0.87 - 771 1.1 5.14 6.44 7.8 10.2 | BEO5 5 150
1.2
1.3
DRE 71MJ 4 055 | 35 1500 | 1.32 - 79.1 1.3 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 163
1.5
1.6
DRE 71MJ 4 0.75 | 4.75 | 1500 | 1.76 | IE2 | 80.1 11 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 10 156
1.2
1.3
DRE 80SJ 4 1.1 7 1500 | 2.1 IE2 | 82.3 11 15.41 | 19.91 11.5 15.2 BE2 14 270
1.2
1.3
DRE 80MJ 4 15 9.5 1500 | 2.8 IE2 | 83.9 1.3 22.08 | 26.58 14.3 18 BE2 20 270
1.5
1.6
DRE 90MJ 4 2.2 14 1500 | 4.2 IE2 | 85.5 1.3 35.49 | 41.49 18.6 24.5 BE5 28 248
1.5
1.6
DRE 90LJ 4 3 19.1 | 1500 | 5.8 IE2 | 86.5 1.5 43.73 | 49.73 | 21.4 27.3 BE5S 40 262
1.7
1.8
DRE 100MJ 4 4 255 | 1500 | 7.8 IE2 | 87.3 1.5 56.05 | 62.05 26 31.9 BES 55 248
1.7
1.8

16 | Dodatek k navodu k obsluze — DR.71.J — DR.100.J
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Technické udaje 6
Motory DRE..J

6.1.2 Provoz na frekvenénim ménici 400 V / 87 Hz

Typ motoru Py M, Ny Iy Myeyn/My ot Jvot_se My Myt ge Typ Moment Uy,
DRE kW | Nm | 1/min A pri 10+ 10+ kg kg zast. zast. Vv
10Hz kgm? kgm? brzdy brzdy
20Hz Nm
87Hz
DRE 71SJ 4 0.55 2 2610 1.29 1.3 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 5 151
1.4
1.5
DRE 71MJ 4 0.75 | 2.75 | 2610 1.79 1.7 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 164
1.9
2.0
DRE 71MJ 4 1.1 4 2610 2.55 1.3 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 10 157
1.5
1.5
DRE 80SJ 4 15 5.5 2610 29 1.4 15.41 19.91 11.5 15.2 BE2 14 271
1.6
1.7
DRE 80MJ 4 2.2 8 2610 4.1 1.6 22.08 26.58 14.3 18 BE2 20 271
1.8
1.9
DRE 90MJ 4 3 11 2610 5.7 1.7 35.49 41.49 18.6 24.5 BES 28 249
1.9
2.0
DRE 90LJ 4 4 14.6 | 2610 7.6 1.9 43.73 49.73 21.4 27.3 BES 28 264
2.2
2.3
DRE 100MJ 4 5.5 20 2610 10.7 1.9 56.05 62.05 26 31.9 BE5 40 249
21
2.2

21281939/CS - 09/2014

Dodatek k navodu k obsluze — DR.71.J - DR.100.J = 7| 7/



Technické udaje

Motory DRE..J

6.1.3 Provoz na siti 400 V / 50 Hz

Typ motoru Py M, ny Iy cos @ Trida IE Nsoss 1/1y M,/M,
DRE kW Nm 1/min A Nrsy, Myeyo/My
N100%
%
DRE 71SJ 4 0.37 2.35 1500 0.87 0.78 - 73.0 3.6 1.8
76.8 14
771
DRE 71MJ 4 0.55 3.5 1500 1.32 0.74 - 72.8 4.3 2.4
77.8 1.7
79.1
DRE 71MJ 4 0.75 4.75 1500 1.76 0.77 IE2 76.4 3.6 21
80.0 14
80.1
DRE 80SJ 4 1.1 7 1500 2.1 0.90 IE2 81.2 4.2 1.8
83.4 1.4
82.3
DRE 80MJ 4 15 9.5 1500 2.8 0.90 IE2 82.8 5.2 25
84.6 1.7
83.9
DRE 90MJ 4 2.2 14 1500 4.2 0.87 IE2 85.2 5.0 25
86.4 1.7
85.5
DRE 90LJ 4 3 19.1 1500 5.8 0.86 IE2 85.7 5.3 2.6
87.2 1.9
86.5
DRE 100MJ 4 4 25.5 1500 7.8 0.84 IE2 86.0 5.6 23
87.5 1.9
87.3
Dalsi udaje
Typ motoru Py M, ny M/M, Jutot ot s My Myt ge Typ Moment| U,
DRE kW Nm 1/min pfi 10+ 10+ kg kg zast. zast. \"
Jeoi=V2%Xd ot kgm? kgm? brzdy brzdy
Jext=JMo! Nm
Jext=5x Mot
DRE 71SJ 4 0.37 2.35 1500 1.1 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 5 150
1.0
0.6
DRE 71MJ 4 0.55 3.5 1500 1.1 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 163
1.0
0.6
DRE 71MJ 4 0.75 4.75 1500 1.0 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 10 156
0.9
0.5
DRE 80SJ 4 1.1 7 1500 1.2 15.41 19.91 11.5 15.2 BE2 14 270
1.0
0.6
DRE 80MJ 4 15 9.5 1500 1.6 22.08 26.58 14.3 18 BE2 20 270
14
0.9
DRE 90MJ 4 2.2 14 1500 14 35.49 41.49 18.6 24.5 BES5 28 248
1.2
0.8
DRE 90LJ 4 3 19.1 1500 1.6 43.73 49.73 21.4 27.3 BES5 40 262
14
0.9
DRE 100MJ 4 4 25.5 1500 15 56.05 62.05 26 31.9 BES5 55 248
14
1.0
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Technické udaje 6
Motory DRP..J

6.2 Motory DRP..J

6.2.1 Provoz na frekvenénim ménici 400 V / 50 Hz

Typ motoru Py M, Ny Iy [TFida| Niow | Mkeyo/My | Jmor | Jworse | Muot | Myoree | TYP Mo- Ugo

DRP kW | Nm | 1/min | A IE % pri 10+ 10+ kg kg zast. | ment \'
10Hz | kgm? | kgm? brzdy | zast.
20Hz brzdy
50Hz Nm

DRP 71SJ 4 0.37 | 2.35 | 1500 | 0.87 - 79.3 1.1 5.14 6.44 7.8 10.2 | BEO5 5 150
1.2
1.3

DRP 71MJ 4 055 | 35 1500 | 1.32 - 81.8 1.3 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 163
1.5
1.6

DRP 80SJ 4 0.75 | 4.75 | 1500 | 1.35 | IE3 | 841 1.4 15.41 | 16.91 11.5 14.5 BE1 10 300
1.6
1.7

DRP 80MJ 4 1.1 7 1500 | 2.05 | IE3 | 85.6 1.5 22.08 | 26.58 14.3 18 BE2 14 285
1.7
1.8

DRP 90MJ 4 15 9.5 1500 | 2.85 | IE3 | 87.2 1.8 35.49 | 40.19 18.4 23 BE2 20 262
2.0
2.1

DRP 90LJ 4 2.2 14 1500 | 4.05 | IE3 | 88.3 1.9 43.73 | 49.73 | 21.4 27.3 BE5 28 270
2.1
2.2

DRP 100MJ 4 3 19.1 | 1500 | 5.3 IE3 | 89.1 1.8 56.05 | 62.05 26 31.9 BE5 40 277
2.0
2.1

DRP 100LJ 4 4 255 | 1500 | 7.3 IE3 | 90.4 1.9 63.24 | 69.24 29 34.9 BE5S 55 270
21
2.2
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Technické udaje
Motory DRP..J

6.2.2 Provoz na frekvenénim ménici 400 V / 87 Hz

Typ motoru Py M, Ny Iy Myeyn/My ot Jvot_se My Myt ge Typ Moment Uy,
DRP kW | Nm | 1/min A pri 10+ 10+ kg kg zast. zast. Vv
10Hz kgm? kgm? brzdy brzdy
20Hz Nm
87Hz
DRP 71SJ 4 0.55 2 2610 1.29 1.3 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 5 151
1.4
1.5
DRP 71MJ 4 0.75 | 2.75 | 2610 1.79 1.7 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 164
1.9
2.0
DRP 80SJ 4 1.1 4 2610 1.97 1.7 15.41 16.91 11.5 14.5 BE1 10 301
1.9
2.0
DRP 80MJ 4 15 5.5 2610 2.8 1.9 22.08 26.58 14.3 18 BE2 14 286
21
2.2
DRP 90MJ 4 2.2 8 2610 4.2 21 35.49 40.19 18.4 23 BE2 20 264
2.4
2.5
DRP 90LJ 4 3 11 2610 5.5 2.4 43.73 49.73 21.4 27.3 BES 28 271
2.7
2.8
DRP 100MJ 4 4 14.6 | 2610 7 2.4 56.05 62.05 26 31.9 BES 28 279
2.6
2.8
DRP 100LJ 4 5.5 20 2610 10 2.0 63.24 69.24 29 34.9 BE5 40 271
27
2.8
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21281939/CS - 09/2014



21281939/CS - 09/2014

Technické udaje 6
Motory DRP..J

6.2.3 Provoz na siti 400 V / 50 Hz

Typ motoru Py M, ny Iy cos @ Trida IE Nsoss 1/1y M,/M,
DRP kW Nm 1/min A Nrsy, Myeyo/My
N100%
%
DRP 71SJ 4 0.37 2.35 1500 0.87 0.78 - 74.5 3.6 1.8
78.4 1.4
79.3
DRP 71MJ 4 0.55 3.5 1500 1.32 0.73 - 76.4 4.3 2.4
80.7 1.7
81.8
DRP 80SJ 4 0.75 4.75 1500 1.35 0.94 IE3 82.0 5.6 2.8
84.3 1.8
84.1
DRP 80MJ 4 1.1 7 1500 2.05 0.89 IE3 82.4 6.3 2.8
85.3 1.9
85.6
DRP 90MJ 4 15 9.5 1500 2.85 0.85 IE3 84.3 6.8 3.4
86.8 2.3
87.2
DRP 90LJ 4 2.2 14 1500 4.05 0.87 IE3 86.1 6.2 2.7
88.1 2.4
88.3
DRP 100MJ 4 3 19.1 1500 53 0.90 IE3 88.2 6.7 2.6
89.3 2.3
89.1
DRP 100LJ 4 4 25.5 1500 7.3 0.87 IE3 89.2 6.7 3.3
90.5 2.4
90.4
Dalsi udaje
Typ motoru Py M, ny M/My ot Jvot_BE Myt Myt ge Typ Moment| U,
DRP kW Nm 1/min pfi 10+ 10* kg kg zast. zast. Y
Jext="2%d ot kgm? kgm? brzdy brzdy
Jext=JMo! Nm
Jext=5x Mot
DRP 71SJ 4 0.37 2.35 1500 1.1 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 5 150
1.0
0.6
DRP 71MJ 4 0.55 3.5 1500 1.1 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 163
1.0
0.6
DRP 80SJ 4 0.75 4.75 1500 1.3 15.41 16.91 11.5 14.5 BE1 10 300
1.1
0.6
DRP 80MJ 4 1.1 7 1500 1.8 22.08 26.58 14.3 18 BE2 14 285
1.5
1.0
DRP 90MJ 4 1.5 9.5 1500 1.7 35.49 40.19 18.4 23 BE2 20 262
1.4
0.9
DRP 90LJ 4 2.2 14 1500 1.7 43.73 49.73 21.4 27.3 BE5 28 270
1.5
1.0
DRP 100MJ 4 3 19.1 1500 1.6 56.05 62.05 26 31.9 BE5 40 277
1.4
1.0
DRP 100LJ 4 4 25.5 1500 1.6 63.24 69.24 29 34.9 BE5 55 270
1.4
1.0
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Technické udaje

Motory DRU..J

6.3 Motory DRU..J

6.3.1 Provoz na frekvenénim ménici 400 V / 50 Hz

Typ motoru Py My Ny Iy |Tfida| nNio | Mkeyn/My | Jmot | Imotee | Muot | Myotee | TYP Mo- U,

DRU kW | Nm | 1/min | A IE % pri 10+ 10+ kg kg zast. | ment \'
10Hz | kgm? | kgm? brzdy | zast.
20Hz brzdy
50Hz Nm

DRU 71SJ 4 0.18 | 1.15 | 1500 | 0.43 | IE4 | 80.8 1.9 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 2.5 180
21
2.2

DRU 71SJ 4 025|159 | 1500 | 0.59 | IE4 | 811 1.5 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 3.5 165
1.7
1.8

DRU 71MJ 4 0.37 | 2.35 | 1500 | 0.78 | IE4 | 84.2 1.8 7.28 8.58 7.8 10.2 BEO5 5 195
2.0
2.1

DRU 80SJ 4 0.55| 35 1500 | 0.97 | IE4 | 86.0 1.7 1541 | 16.91 11.5 14.5 BE1 7 315
1.9
2.0

DRU 80MJ 4 0.75 | 475 | 1500 | 1.26 | IE4 | 874 1.8 22.08 | 23.58 14.3 17.3 BE1 10 322
2.0
2.1

DRU 90MJ 4 1.1 7 1500 | 1.96 | IE4 | 89.2 2.0 35.49 | 40.19 18.4 23 BE2 14 285
2.3
2.4

DRU 90LJ 4 1.5 9.5 1500 | 2.75 | IE4 | 901 21 43.73 | 4843 | 214 26 BE2 20 285
24
2.5

DRU 100MJ 4 2.2 14 1500 | 41 IE4 | 91.2 21 56.05 | 62.05 26 31.9 BE5 28 285
24
2.5

DRU 100LJ 4 3 19.1 | 1500 5.4 IE4 | 91.8 21 63.24 | 69.24 29 34.9 BE5 40 277
24
2.5
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Technické udaje 6
Motory DRU..J

6.3.2 Provoz na frekvenénim ménici 400 V / 87 Hz

Typ motoru Py M, Ny Iy Myeyn/My ot Jvot_se My Myt ge Typ Moment Uy,
DRU kW | Nm | 1/min A pri 10+ 10+ kg kg zast. zast. Vv
10Hz kgm? kgm? brzdy brzdy
20Hz Nm

87Hz

DRU 71SJ 4 0.25 | 0.91 | 2610 0.6 24 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 1.8 181
2.6
2.7

DRU 71SJ 4 0.37 | 1.35 | 2610 | 0.87 1.8 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 3.5 166
2.0
2.1

DRU 71MJ 4 0.55 2 2610 1.15 21 7.28 8.58 7.8 10.2 BEO5 5 196
24
2.5

DRU 80SJ 4 0.75 | 2.75 | 2610 1.31 2.2 15.41 16.91 11.5 14.5 BE1 7 316
2.5
2.6

DRU 80SJ 4 095 | 35 2610 1.67 1.8 15.41 16.91 11.5 14.5 BE1 7 316
2.0
2.0

DRU 80MJ 4 1.1 4 2610 1.83 2.1 22.08 23.58 14.3 17.3 BE1 10 324
24
2.5

DRU 90MJ 4 1.5 5.5 2610 | 2.65 2.6 35.49 40.19 18.4 23 BE2 14 286
2.9
3.1

DRU 90LJ 4 2.2 8 2610 | 4.05 25 43.73 48.43 214 26 BE2 20 286
2.8
3.0

DRU 100MJ 4 3 1" 2610 5.6 2.7 56.05 62.05 26 31.9 BE5 28 286
3.0
3.2

DRU 100LJ 4 4 146 | 2610 71 24 63.24 69.24 29 34.9 BE5 28 279
3.1
3.3
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Technické udaje
Motory DRU..J

6.3.3 Provoz na siti 400 V / 50 Hz

Typ motoru Py M, ny Iy cos @ Trida IE Nsoss 1/1y M,/M,
DRU kW Nm 1/min A N7s% My.,./My
N100%
%
DRU 71SJ 4 0.18 1.15 1500 0.43 0.75 IE4 741 5.2 25
78.8 24
80.8
DRU 71SJ 4 0.25 1.59 1500 0.59 0.75 IE4 74.5 4.5 23
79.5 1.9
81.1
DRU 71MJ 4 0.37 2.35 1500 0.78 0.82 IE4 80.1 4.8 2.2
83.5 23
84.2
DRU 80SJ 4 0.55 35 1500 0.97 0.94 IE4 81.9 6.6 29
85.2 22
86.0
DRU 80MJ 4 0.75 4.75 1500 1.26 0.97 IE4 84.6 7.8 3.1
87.1 23
87.4
DRU 90MJ 4 1.1 7 1500 1.96 0.90 IE4 86.0 8.1 3.8
88.5 2.5
89.2
DRU 90LJ 4 1.5 9.5 1500 2.75 0.86 IE4 86.5 8.9 3.8
89.2 25
90.1
DRU 100MJ 4 2.2 14 1500 4.1 0.85 IE4 88.0 8.6 3.6
90.5 25
91.2
DRU 100LJ 4 3 19.1 1500 5.4 0.88 IE4 89.4 9.2 4.6
91.4 2.5
91.8
Dal$i udaje
Typ motoru Py My Ny M/My ot Jvot_se Myqt Myt ge Typ Moment U,
DRU kW Nm 1/min pfi 10+ 10+ kg kg zast. zast. Vv
Jext="2%d ot kgm? kgm? brzdy brzdy
Jext=JMot Nm
Jext=5xJMnt
DRU 71SJ 4 0.18 1.15 1500 1.2 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 2.5 180
1.1
0.7
DRU 71SJ 4 0.25 1.59 1500 1.1 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 3.5 165
1.0
0.6
DRU 71MJ 4 0.37 2.35 1500 1.3 7.28 8.58 7.8 10.2 BEO5 5 195
1.2
0.7
DRU 80SJ 4 0.55 3.5 1500 1.4 15.41 16.91 11.5 14.5 BE1 7 315
1.2
0.7
DRU 80MJ 4 0.75 4.75 1500 1.8 22.08 23.58 14.3 17.3 BE1 10 322
1.6
1.0
DRU 90MJ 4 1.1 7 1500 1.7 35.49 40.19 18.4 23 BE2 14 285
1.4
0.9
DRU 90LJ 4 1.5 9.5 1500 1.8 43.73 48.43 21.4 26 BE2 20 285
1.6
1.0
DRU 100MJ 4 2.2 14 1500 1.7 56.05 62.05 26 31.9 BES 28 285
15
1.1
DRU 100LJ 4 3 19.1 1500 1.7 63.24 69.24 29 34.9 BE5 40 277
15
1.1
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Poruchy provozu
Poruchy motoru

7 Poruchy provozu
71 Poruchy motoru
Stérung Mogliche Ursache MaBnahme

Hluénost

Neni mozZna synchronizace

Porucha synchronizace kvuli
pretizeni

Snizte zatéz

Ménic je chybné nastaven
Chybny provozni rezim ménice

Zkontrolujte a upravte nastaveni ménice
(boost, rampy)

Motor se nerozbéhne

3

Ménic je chybné nastaven
Chybny provozni rezim ménice

Zkontrolujte a upravte nastaveni ménice
(boost, rampy)

PFilis vysoka zatéz

Snizte zatéz

Motor silné vibruje

Neni mozna synchronizace

Porucha synchronizace kvuli
pretizeni

* Snizte zatéz
» PFekontrolujte nastaveni ménice

Dodatek k névodu k obsluze - DR.71.J—-DR.100.J = 25
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