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1 Wskazowki ogdlne

1 Wskazowki ogéine
WSKAZOWKA
i W niniejszym uzupetnieniu do instrukcji obstugi silnikéw tréjfazowych DR.71 — 315
zostaty opisane tylko cechy specyficzne DR..J.

Prosimy zastosowaé podane tu dane. Niniejszy dokument nie zastepuje szczegéto-
wej, obowigzujgcej instrukcja obstugi "Silniki tréjfazowe DR.71 - 315",
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Zagrozenia powodowane przez pola magnetyczne 2

Zagrozenia powodowane przez pola magnetyczne

Wirnik silnika jest wyposazony w magnesy trwate. Prosze uwzgledni¢ podczas de-
montazu, ze wirnik emituje silne pole magnetyczne. Podczas pracy wystepujg dodat-
kowe pola magnetyczne.

W Niemczech w przypadku stanowisk pracy, przy ktérych ludzie sg narazeni na dzia-
tanie pdl magnetycznych nalezy przestrzega¢ przepisy w zakresie zapobiegania wy-
padkom BVG B 11 "Pola magnetyczne". W pozostatych krajach obowigzujg wtasciwe
krajowe i lokalne regulacje i przepisy.

Pola magnetyczne emitowane przez magnesy trwate wymontowanego wirnika powo-
dujg silne sity przyciggania wobec materiatdbw magnetycznych jak np. innych elemen-
téw silnika lub narzedzi. Przycigganie innych przedmiotéw moze spowodowac powaz-
ne zmiazdzenia.

Uzupetnienie do instrukcji obstugi — DR.71.J — DR.100.J 5



Budowa silnika
Zasadnicza budowa

3

Budowa silnika

3

Zasadnicza budowa
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[1] Wirnik
2]
[3]
[7]

[9] ZaSlepka gwinto-
wana

Klin

Tarcza kotnierza

[10] Pierscien osadczy

[11] Lozysko kulkowe

[12] Pierscien osadczy

[13] Sruba imbusowa
[16] Stojan

[22] Sruba

[24] Sruba z uchem

Pierscien osadczy

[30] Pierscien usz-
czelniajacy wat

[32] Pierscien osad-
czy

[35] Ostona wentyla-
tora

[36] Wentylator

[41] Podkfadka kom-
pensacyjna

[42] Tarcza fozysko-
wa B

[44] tozysko kulkowe
[90] Podstawa tap

[93] Sruba z tbem so-
czewkowym

[100] Nakretka

[103] Sruba dwustron-
na

[106] Pierscien usz-
czelniajgcy wat

[107] Odrzutnik oleju

[108] Tabliczka znamio-
nowa

[109] Nitokotek
[111] Uszczelka podstawy

[112] Dolna czes$¢ skrzyn-
ki zaciskowej

[113] Sruba z tbem so-
czewkowym

[115] Ptytka zaciskowa
[116] Kabtgk zaciskowy
[117] Sruba

[118] Podkiadka sprezys-
ta

[119] Sruba z tbem so-
czewkowym

[123] Sruba

Rozmieszczenie magneséw w wirniku:
(2]

Budowa silnika
Zasadnicza budowa

[129] Zaslepka gwintowana z
pierscieniem uszczelniajgcym
okragtym

[131] Uszczelka pokrywy

[132] Pokrywa skrzynki zacis-
kowej

[134] Zaslepka gwintowana z
pierscieniem uszczelniajgcym
okragtym

[156] Tabliczka informacyjna

[262] Zacisk taczeniowy kom-
pletny

[392] Uszczelka
[705] Daszek ochronny
[706] Przektadka dystansowa

[707] Sruba z tbem soczewko-
wym

[1] magnesy

12836699659

[2] pakiet blach wirnika

Uzupetnienie do instrukcji obstugi — DR.71.J — DR.100.J 7



Budowa silnika
Tabliczki znamionowe

3.2 Tabliczki znamionowe

UWAGA

W przypadku stosowania napiecia i sposobu potgczenia innego niz opisany na tab-

liczce znamionowej moze doj$¢ do uszkodzenia silnika.

Uszkodzenie silnika.

Silnik nalezy eksploatowac tylko zgodnie z okre$lonym rodzajem potgczenia.

Dane znajdujgce sie na tabliczce znamionowe;j silnika:

U
—LSPM

Mysyn/M,, Maksymalny

Symbol na tabliczce znamionowe;j jest oznaczeniem sil-
nikéw z technologig LSPM i wskazuje na zamontowane
magnesy trwate.

Technologia LSPM umozliwia uzyskanie predkosci ob-
rotowych niezaleznych od obcigzenia do osiggniecia
maksymalnego momentu elektromagnetycznego Mg,

dopuszczalny wspoétczynnik przecigzenia

My,,»= maksymalny moment elektromagnetyczny, maks. dopusz-
czalny moment obrotowy

* M, = znamionowy moment obrotowy

8 Uzupetnienie do instrukcji obstugi — DR.71.J — DR.100.J

21281920/PL — 09/2014



21281920/PL — 09/2014

Budowa silnika
Tabliczki znamionowe

3.21 Tabliczka znamionowa trybu pracy z falownikiem 50 Hz

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktad tabliczki znamionowej dla silnika napedzane-
go wylgcznie falownikiem.

(11 [2]
-
SEW-EURODRIVE CE
76646 Bruchsal / Germany
KA19B DRU71SJ4/TH
01.1959555901.0001.14 | [taverter duty only 3~IEC60034
50 Hz r/min 1500/62 v 400Y IP 54
kW 0.25 S1 A0,59 eff$ 81,1
eff% 0.0
(D)}
Th.K1.130(B) MnO03 MKsyn/Mn 1.8
124,06 Nm 35 M M4A
7 8CLP PG-460-NSF-H1 Lebmi.01/0.381
L kg 10.449 AMB 1886142DE  Made in Germany )

12842757259

[1] Napiecie znamionowe 400 V 2 silnik 230/400 V przy 50 Hz, tylko potgczenie w
gwiazde

[2] Praca tylko z falownikiem

Dodatkowa tabliczka znamionowa praca z falownikiem 50 Hz

Jezeli na silniku nie jest zamontowany falownik, to na skrzynce zaciskowej silnika jest
zamontowana dodatkowa tabliczka znamionowa.

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktadowg dodatkowg tabliczke znamionowa.

SEW-EURODRIVE C€

76646 Bruchsal/Germany
KA19B DRU71SJ4/TH
01.1959555901.0001.14 v 188 662 2 DE

Hz |tmin| V Nm
10 | 300 | 95 | 16
20 | 600 | 170 | 1.6
30 | 900 | 240 | 16
50 [1500] 400 [ 1.6

|
(1] (2]
12842761867

[1] Charakterystyka U/f

[2] Staty moment obrotowy w zakresie nastaw 1 do 5

Uzupetnienie do instrukcji obstugi — DR.71.J — DR.100.J
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Budowa silnika
Tabliczki znamionowe

3.2.2 Tabliczka znamionowa trybu pracy z falownikiem 87 Hz

W wersji 87 Hz przy zachowaniu tej samej wielkosci moc jest o jeden stopieh wyzsza,

niz w przypadku wersji 50 Hz.

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktad tabliczki znamionowej dla silnika napedzane-

go wylgcznie falownikiem.

[2] [1]
|
~
SEW-ERODRIVE CE
76646 Bruchsal / Germany
KH37/T DRU8OSJ4BE1HR/ASB8
01.1974571001.0001.14  [faverter auty only 3~IEC60034
87 Hz r/min2610/87 V 400A IP 54
kW 0.75 S1 Al,31
%)
LSPM
Th.K1.155(F) MLO03 MKsyn/Mn 2.6
30-0858/M26 Vbr230 AC
129,96 Nm 82 M M3A Nm 5
7 OCLP 220Miner.01/1.01 OHNE/BCU
kg 28.200 1886142DE  Made in Germany )

[1] Ostona wentylatora Low Noise (LN), 87 Hz wersja stan

dardowa

12842764939

[2] Napiecie znamionowe 400 V 2 silnik 230/400 V przy 87 Hz, tylko potaczenie w

trojkat

Dodatkowa tabliczka znamionowa praca z falownikiem

87 Hz

Jezeli na silniku nie jest zamontowany falownik, to na skrzynce zaciskowej silnika jest

zamontowana dodatkowa tabliczka znamionowa.

Ponizsza ilustracja przedstawia przykltadowg dodatkowg tabliczke znamionows.

SEW-EURODRIVE

76646 Bruchsal/Germany
K29 DRU90LJ4/TF/C/LN
01.1963217401.0001.14

/

(€

188 662 2DE

Hz | r/min v Nm

10 [ 300 | 55 | 27

20 | 600 | 98 | 27

30 | 900 | 140 | 2.7

87 |2610] 400 | 2.7

100"

(1]

[1] Charakterystyka U/f

[2] Staty moment obrotowy w zakresie nastaw 1 do 8.7

12843407883

*tylko dla niektérych wielkosci silnika przy 100 Hz. W razie potrzeby uzyskania pred-
kosci obrotowych powyzej 2610 obr./min prosimy o kontakt z SEW-EURODRIVE.

1) uzupetienie do instrukji obstugi — DR.71.J — DR.100.J
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Budowa silnika 3

Opcje i wersje dodatkowe

3.23 Tabliczka znamionowa na silniku przy zasilaniu z sieci

Ponizsza ilustracja przedstawia przykfad tabliczki znamionowej dla silnika zasilanego

Z sieci.
(11 [2]
-
FW-EURCDRIE CE
76646 Bruchsal / Germany
R47 DRUSOMJ4
01.1962471001.0001.14 Inverter duty VEWM 3~IEC60034
50 Hz r/min 1500/64 v230/400 A/Y IP 54
kW 0.75 S1 A2.2/1,25 Cos(0,97 eff% 87,4 IE4
T
LSPM
Th.K1.130(B) MLO02 MKsyn/Mn 2.3
123,59 Nm 113 M M1
7 OCLP 220 Miner.01/0.71
L kg 26.780 AMB 1886142DE  Made in France )
12843412107

[1] Napiecie znamionowe

[2] Dozwolone zasilanie sieciowe i falownikiem

3.3 Opcije i wersje dodatkowe
Jako czesc¢ zestawu silnika modutowego typu DR.. silnik typu DR..J obstuguje techno-
logie LSPM réwniez z dostepnych opcji.

Oprécz 2 wyjatkdbw moga by¢ stosowane wszystkie wersje dodatkowe we wtasciwych
wielkosciach z istniejgcego zestawu silnika modutowego.

Nastepujgce wersje dodatkowe nie sg dostepne dla silnika typu DR..J z technologig
LSPM:

» Sprzegto jednokierunkowe /RS
* Enkodery montazowe.

Uzupetnienie do instrukcji obstugi — DR.71.J - DR.100.J = 7] 7



Uruchomienie
Opcje i wersje dodatkowe

4 Uruchomienie

Podczas uruchamiania silnikow DR..z oznaczeniem wirnika "J", pomimo prawidtowego
dziatania napedu, mogg wystepowa¢ uwarunkowane technologicznie szumy oraz wi-
bracje.

Nie wolno stosowac silnikow tréjfazowych DR..J do aplikacji pionowych i poziomych
(mechanizm podnoszenia) o nachyleniu wigkszym od 10°!

Praca w trybie generatorowym:

Podczas obracania sie elementu wyjsciowego na otwartych zaciskach silnika jest wy-
twarzane napiecie.

A OSTROZNIE

Ryzyko porazenia prgdem wskutek pracy generatorowej.
Lekkie uszkodzenia ciata.

\

» Nie dotyka¢ bolcéw stykowych ztgczy wtykowych.

» Zaktadanie ostony przed dotykiem, kiedy wtyczka przeciwna nie jest wetknigta na
ztgcza wtykowe.

UWAGA

W przypadku przekroczenia przez silnik maksymalnego momentu elektromagne-
tycznego (My,,) silnik przechodzi z trybu synchronicznego do trybu asynchroniczne-
go. W trybie asynchronicznym wystepujg silne wibracje i uderzenia.

Moga one spowodowac¢ uszkodzenie silnika, przektadni i urzgdzenia.

» Nie wolno przekroczy¢ wartosci podanego maksymalnego momentu granicznego
(Msyn) Oraz maksymalnego natezenia pragdu (ly.s), rbwniez podczas przyspiesza-
nia.

» Nie uzytkowac silnika w trybie asynchronicznym.

12 Uzupemienie do instrukcji obstugi — DR.71.J — DR.100.J
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Uruchomienie 4

Uruchamianie z falownikami

4.1 Uruchamianie z falownikami

Silniki DR..J zostaty zaprojektowane do eksploatacji z falownikiem przy nastepujgcych
ustawieniach:

Rodzaj pracy: skalarny U/f
Kompensacja poSlizgu: wyt.

Napiecie dodatkowe / boost aktywowane: Aby uzyska¢ maksymalny moment obro-
towy przy niskich predkosciach obrotowych konieczne jest reczne zwiekszenie
napiecia wyjsciowego falownika w dolnym zakresie predkosci obrotowych. W za-
leznosci od obcigzenia i zadanego przyspieszenia moze by¢ konieczna regulacja
napiecia znamionowego silnika w zakresie 10 % do 30 %.

Przestrzegaé punkty znamionowe U/f pracy silnika (patrz dodatkowa tabliczka zna-
mionowa na skrzynce zaciskowej).

UWAGA

Praca silnika ponizej lub powyZej okreslonej predko$ci obrotowej moze spowodowac
uszkodzenie silnika.

Mozliwe szkody materialne!

Ograniczy¢ maksymalng predkos¢ obrotowg na falowniku. Wskazowki dotyczgce
sposobu postepowania znajdujg sie w dokumentacji falownika.

Ograniczy¢ maksymalne natezenie pradu na falowniku.
Bez pracy ciggtej ponizej 300 obr./min.

Zakres predkos$ci obrotowych ponizej 300 obr./min podczas fazy przyspieszania
lub opdZniania moze trwaé maks. 1 sekunde.

Nie przekracza¢ wartosci podanego maksymalnego momentu granicznego
(Mks,n) Oraz maksymalnego natezenia pradu (ly.), takze podczas przyspiesza-
nia.

WSKAZOWKA

jde

Podczas rozruchu lub hamowania mogg wystepowac¢ prady szczytowe.
W takiej sytuacji nalezy dostosowac limity prgdu na falowniku.

Napedy wielosilnikowe lub naped grupowy:

Podczas eksploatacji wielu silnikow z jednym falownikiem sztywne sprzeganie nape-
dow jest niedozwolone. Mozna stosowac tylko silniki tej samej mocy i tego samego ty-
pu. Przy wymiarowaniu falownika nalezy przewidzie¢ rezerwe mocy. Moc falownika
musi by¢ co najmniej 25 % wyzsza od sumy mocy pojedynczych napedow.

411 Silnik z falownikiem SEW-EURODRIVE

Silnik DR..J moze by¢ eksploatowany jako naped pojedynczy badz grupowy z naste-
pujgcymi falownikami SEW-EURODRIVE:

MOVIMOT®
MOVIFIT® FC
MOVITRAC® B
MOVITRAC® LTP-B.

Uzupetnienie do instrukcji obstugi — DR.71.J -DR.100.J | 3



Uruchomienie
Praca sieciowa

4.1.2 Silnik z falownikami innych producentéow
Eksploatacja silnikow DR..J z falownikami innych producentéw jest dozwolona.
Nalezy przestrzega¢ szczegdlnych wtasciwosci LSPM.
Przestrzega¢ punkty znamionowe na dodatkowej tabliczce znamionowe;.

4.2 Praca sieciowa

Aby silnik typu DR..J wyposazony w technologie LSPM mégt byé uzytkowany zgodnie
z przeznaczeniem przy zasilaniu sieciowym po asynchronicznym rozruchu musi sie
zsynchronizowa¢ z czestotliwoscig roboczg i przejs¢ do trybu synchronicznego. Ta
operacja jest zwana momentem synchronizaciji.

Praca z zasilaniem sieciowym jest mozliwa tylko po spetnieniu okreslonych warunkéw:

* Moment synchronizacji jest mozliwy tylko przy niewielkich zewnetrznych bezwtad-
nosciach masy (wspotczynnik przyspieszenia masy J,eun/Jsin. < 5).

* Im wiekszy jest wspotczynnik przyspieszenia masy, tym nizszy jest moment syn-
chronizacji. Granice synchronizacji sg indywidualne dla kazdego silnika, prosze
skontaktowac¢ sie z SEW-EURODRIVE.

» Czesciowo moment synchronizacji lezy ponizej znamionowego momentu obroto-
wego danego silnika.

* W przypadku wyzszej bezwladnosci masy moment (M,) synchronizacji moze
znacznie spasc.

* Podczas rozruchu z sieci wystepujg drgania / konstrukcyjne momenty oscylacyjne i
uderzenia powodujgce dodatkowe obcigzenie przektadni.

— Nalezy uwzgledni¢ nadwyzke po stronie napedu w stosunku do wspotczynnika
pracy fg; = 1.6.

- mein 2 fB x fBZ

» Dopuszczalna maksymalna czestotliwos¢ przetgczania wynosi 5 przetagczen na go-
dzine.

Po wybraniu opcji wentylator chtodzgcy Z zwigksza on zewnetrzng bezwtadno$¢ masy
(J,ewn) 1 tym samym bardzo niekorzystnie wptywa na charakterystyke momentu syn-
chronizacji.

1 4 Uzupetnienie do instrukcji obstugi — DR.71.J — DR.100.J

21281920/PL — 09/2014



21281920/PL — 09/2014

Przeglady / konserwacja 5

5 Przeglady / konserwacja

UWAGA

Zdemontowany wirnik emituje silne pole magnetyczne. Przycigganie innych magne-
tycznych materiatéw!

Mozliwe szkody materialne!

* Przy demontazu do przegladu / konserwacji chronié przed metalowymi przedmio-
tami jak np. narzedzia.

» Chroni¢ wirnik przed zanieczyszczeniami jak np. metalowe wiory.

* Przed ponownym montazem oczysci¢ wirnik.

Uzupetnienie do instrukcji obstugi — DR.71.J — DR.100.J 1 5



Dane techniczne
Silniki DRE..J

6 Dane techniczne

6.1 Silniki DRE..J
6.1.1 Tryb pracy z falownikiem 400 V / 50 Hz

Typ silnika Py My ny in Kla- | Ny | Mggy/My | Jsin. | Jsin_ge | Msiin. m Stand. | Stand. | U,
DRE KW | Nm [obr/m| A |salE| % przy 10* 10* kg sinse | typ typ Vv
in 10Hz | kgm? | kgm? kg ha- ha-
20Hz mulca | mow.
50Hz Nm
DRE 71SJ 4 0.37 | 2.35 | 1500 | 0.87 - 771 1.1 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 5 150
1.2
1.3
DRE 71MJ 4 055 | 35 1500 | 1.32 - 79.1 1.3 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 163
1.5
1.6
DRE 71MJ 4 0.75 | 4.75 | 1500 | 1.76 | IE2 | 80.1 11 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 10 156
1.2
1.3
DRE 80SJ 4 1.1 7 1500 2.1 IE2 | 82.3 1.1 1541 | 19.91 115 15.2 BE2 14 270
1.2
1.3
DRE 80MJ 4 1.5 9.5 1500 2.8 IE2 | 83.9 1.3 22.08 | 26.58 14.3 18 BE2 20 270
1.5
1.6
DRE 90MJ 4 2.2 14 1500 | 4.2 IE2 | 85.5 1.3 35.49 | 41.49 18.6 24.5 BE5 28 248
1.5
1.6
DRE 90LJ 4 3 19.1 | 1500 58 IE2 | 86.5 15 43.73 | 49.73 | 214 27.3 BE5 40 262
1.7
1.8
DRE 100MJ 4 4 25.5 | 1500 7.8 IE2 | 87.3 15 56.05 | 62.05 26 31.9 BE5 55 248
1.7
1.8

16 | Uzupetienie do instrukji obstugi — DR.71.J — DR.100.J
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Dane techniczne

Silniki DRE..J
6.1.2 Tryb pracy z falownikiem 400 V / 87 Hz
Typ silnika Py M, Ny iy Myeyn/My Jsin. Jain_se Mgjin, m, s | Stand. Stand. Uy,
DRE kW Nm | obr./m A przy 10* 104 kg kg typ ha- | typ ha- Y
in 10Hz kgm? kgm? mulca mow.
20Hz Nm
87Hz
DRE 71SJ 4 0.55 2 2610 1.29 1.3 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 5 151
14
1.5
DRE 71MJ 4 0.75 | 2.75 | 2610 1.79 1.7 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 164
1.9
2.0
DRE 71MJ 4 1.1 4 2610 2.55 1.3 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 10 157
1.5
1.5
DRE 80SJ 4 1.5 55 2610 29 14 15.41 19.91 1.5 15.2 BE2 14 271
1.6
1.7
DRE 80MJ 4 2.2 8 2610 4.1 1.6 22.08 26.58 14.3 18 BE2 20 271
1.8
1.9
DRE 90MJ 4 3 11 2610 5.7 1.7 35.49 41.49 18.6 24.5 BE5 28 249
1.9
2.0
DRE 90LJ 4 4 14.6 | 2610 7.6 1.9 43.73 49.73 21.4 27.3 BE5 28 264
2.2
2.3
DRE 100MJ 4 5.5 20 2610 10.7 1.9 56.05 62.05 26 31.9 BE5 40 249
21
2.2

Uzupetnienie do instrukcji obstugi — DR.71.J — DR.100.J

6

17



Dane techniczne

Silniki DRE..J

6.1.3 Praca sieciowa 400 V / 50 Hz

Typ silnika Py M, ny in cos @ Klasa IE Nsoss 1/1y M,/M,
DRE kW Nm obr./min A N7se My.,./My
N100%
%
DRE 71SJ 4 0.37 2.35 1500 0.87 0.78 - 73.0 3.6 1.8
76.8 1.4
771
DRE 71MJ 4 0.55 3.5 1500 1.32 0.74 - 72.8 4.3 2.4
77.8 1.7
79.1
DRE 71MJ 4 0.75 4.75 1500 1.76 0.77 IE2 76.4 3.6 2.1
80.0 1.4
80.1
DRE 80SJ 4 1.1 7 1500 21 0.90 IE2 81.2 4.2 1.8
83.4 1.4
82.3
DRE 80MJ 4 15 9.5 1500 2.8 0.90 IE2 82.8 52 25
84.6 1.7
83.9
DRE 90MJ 4 2.2 14 1500 4.2 0.87 IE2 85.2 5.0 25
86.4 1.7
85.5
DRE 90LJ 4 3 19.1 1500 58 0.86 IE2 85.7 53 2.6
87.2 1.9
86.5
DRE 100MJ 4 4 25.5 1500 7.8 0.84 IE2 86.0 5.6 2.3
87.5 1.9
87.3
Dodatkowe dane
Typ silnika Py M, ny M/My Jsiin, Jeiin. e Mg, mg;, g | Stand. | Stand. Uy,
DRE kW Nm obr./mi przy 10+ 10* kg kg typ ha- | typ ha- Y
n Joewun="2%dgn. | kgm? kgm? mulca mow.
zewn.= siln. Nm
Jzewn.=5x siln.
DRE 71SJ 4 0.37 2.35 1500 1.1 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 5 150
1.0
0.6
DRE 71MJ 4 0.55 3.5 1500 1.1 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 163
1.0
0.6
DRE 71MJ 4 0.75 4.75 1500 1.0 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 10 156
0.9
0.5
DRE 80SJ 4 1.1 7 1500 1.2 15.41 19.91 11.5 15.2 BE2 14 270
1.0
0.6
DRE 80MJ 4 1.5 9.5 1500 1.6 22.08 26.58 14.3 18 BE2 20 270
1.4
0.9
DRE 90MJ 4 2.2 14 1500 1.4 35.49 41.49 18.6 24.5 BE5 28 248
1.2
0.8
DRE 90LJ 4 3 19.1 1500 1.6 43.73 49.73 21.4 27.3 BE5 40 262
1.4
0.9
DRE 100MJ 4 4 25.5 1500 1.5 56.05 62.05 26 31.9 BE5 55 248
1.4
1.0
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Dane techniczne 6
Silniki DRP..J

6.2 Silniki DRP..J
6.2.1 Tryb pracy z falownikiem 400 V / 50 Hz

21281920/PL — 09/2014

Typ silnika Py My ny in Kla- | Ny | Misyn/My | Jsiin. | Jsiin_ge | Maiin. m Stand. | Stand. | U,
DRP kW | Nm [(obr/m| A |salE| % przy 10+ 10+ kg sin.se | typ typ Vv
in 10Hz | kgm? | kgm? kg ha- ha-
20Hz mulca | mow.
50Hz Nm
DRP 71SJ 4 0.37 | 2.35 | 1500 | 0.87 - 79.3 1.1 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 5 150
1.2
1.3
DRP 71MJ 4 055 | 35 1500 | 1.32 - 81.8 1.3 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 163
15
1.6
DRP 80SJ 4 0.75 | 4.75 | 1500 | 1.35 | IE3 | 841 1.4 15.41 | 16.91 11.5 14.5 BE1 10 300
1.6
1.7
DRP 80MJ 4 1.1 7 1500 | 2.05 | IE3 | 85.6 1.5 22.08 | 26.58 14.3 18 BE2 14 285
1.7
1.8
DRP 90MJ 4 1.5 9.5 1500 | 2.85 | IE3 | 87.2 1.8 35.49 | 40.19 18.4 23 BE2 20 262
2.0
2.1
DRP 90LJ 4 2.2 14 1500 | 4.05 | IE3 | 88.3 1.9 4373 | 49.73 | 214 27.3 BE5 28 270
21
2.2
DRP 100MJ 4 3 19.1 | 1500 53 IE3 | 89.1 1.8 56.05 | 62.05 26 31.9 BE5 40 277
2.0
2.1
DRP 100LJ 4 4 25.5 | 1500 7.3 IE3 | 90.4 1.9 63.24 | 69.24 29 34.9 BE5 55 270
2.1
2.2
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Dane techniczne

Silniki DRP..J

6.2.2 Tryb pracy z falownikiem 400 V / 87 Hz

Typ silnika Py M, Ny iy Myeyn/My Jsin. Jain_se Mgjin, m, s | Stand. Stand. Uy,
DRP kW | Nm |obr./m A przy 10+ 10+ kg kg typ ha- | typ ha- Vv
in 10Hz kgm? kgm? mulca mow.
20Hz Nm
87Hz
DRP 71SJ 4 0.55 2 2610 1.29 1.3 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 5 151
1.4
1.5
DRP 71MJ 4 0.75 | 2.75 | 2610 1.79 1.7 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 164
1.9
2.0
DRP 80SJ 4 1.1 4 2610 1.97 1.7 15.41 16.91 11.5 14.5 BE1 10 301
1.9
2.0
DRP 80MJ 4 15 5.5 2610 2.8 1.9 22.08 26.58 14.3 18 BE2 14 286
21
2.2
DRP 90MJ 4 2.2 8 2610 4.2 21 35.49 40.19 18.4 23 BE2 20 264
2.4
2.5
DRP 90LJ 4 3 11 2610 5.5 2.4 43.73 49.73 21.4 27.3 BES 28 271
2.7
2.8
DRP 100MJ 4 4 14.6 | 2610 7 2.4 56.05 62.05 26 31.9 BES 28 279
2.6
2.8
DRP 100LJ 4 5.5 20 2610 10 2.0 63.24 69.24 29 34.9 BE5 40 271
27
2.8
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Dane techniczne 6
Silniki DRP..J

6.2.3 Praca sieciowa 400 V / 50 Hz

21281920/PL — 09/2014

Typ silnika Py M, ny in cos @ Klasa IE Nsoss (N[ M,/M,
DRP kW Nm obr./min A Nyso My.,./My
N1oo0%
%
DRP 71SJ 4 0.37 2.35 1500 0.87 0.78 - 74.5 3.6 1.8
78.4 14
79.3
DRP 71MJ 4 0.55 3.5 1500 1.32 0.73 - 76.4 4.3 2.4
80.7 1.7
81.8
DRP 80SJ 4 0.75 4.75 1500 1.35 0.94 IE3 82.0 5.6 2.8
84.3 1.8
84.1
DRP 80MJ 4 1.1 7 1500 2.05 0.89 IE3 82.4 6.3 2.8
85.3 1.9
85.6
DRP 90MJ 4 1.5 9.5 1500 2.85 0.85 IE3 84.3 6.8 3.4
86.8 2.3
87.2
DRP 90LJ 4 2.2 14 1500 4.05 0.87 IE3 86.1 6.2 2.7
88.1 2.4
88.3
DRP 100MJ 4 3 19.1 1500 53 0.90 IE3 88.2 6.7 2.6
89.3 2.3
89.1
DRP 100LJ 4 4 25.5 1500 7.3 0.87 IE3 89.2 6.7 3.3
90.5 24
90.4
Dodatkowe dane
Typ silnika Py M, ny M/My Jsitn, Jein,_se Mgy, m;, s | Stand. | Stand. U,
DRP kW Nm obr./mi przy 10+ 10+ kg kg typ ha- | typha- | V
n Joewun="2%dgn. | kgm? kgm? mulca | mow.
Jzewn.=JsiIn. Nm
Jzewn.=5x siln.
DRP 71SJ 4 0.37 2.35 1500 1.1 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 5 150
1.0
0.6
DRP 71MJ 4 0.55 3.5 1500 1.1 7.28 8.58 9.1 11.7 BE1 7 163
1.0
0.6
DRP 80SJ 4 0.75 4.75 1500 1.3 15.41 16.91 11.5 14.5 BE1 10 300
1.1
0.6
DRP 80MJ 4 1.1 7 1500 1.8 22.08 26.58 14.3 18 BE2 14 285
1.5
1.0
DRP 90MJ 4 15 9.5 1500 1.7 35.49 40.19 18.4 23 BE2 20 262
14
0.9
DRP 90LJ 4 2.2 14 1500 1.7 43.73 49.73 21.4 27.3 BES5 28 270
1.5
1.0
DRP 100MJ 4 3 19.1 1500 1.6 56.05 62.05 26 31.9 BES5 40 277
14
1.0
DRP 100LJ 4 4 25.5 1500 1.6 63.24 69.24 29 34.9 BES5 55 270
14
1.0
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Dane techniczne
Silniki DRU..J

6.3 Silniki DRU..J
6.3.1 Tryb pracy z falownikiem 400 V / 50 Hz

Typ silnika Py My ny in Kla- | Ny | Mygyo/My | Jsin. | Jsin_ge | Main. m Stand. | Stand. | U,
DRU kW | Nm (obr/m| A |salE| % przy 10+ 10+ kg sin.se | typ typ Vv
in 10Hz | kgm? | kgm? kg ha- ha-
20Hz mulca | mow.
50Hz Nm
DRU 71SJ 4 0.18 | 1.15 | 1500 | 0.43 | IE4 | 80.8 1.9 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 2.5 180
21
2.2
DRU 71SJ 4 025|159 | 1500 | 0.59 | IE4 | 811 1.5 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 3.5 165
1.7
1.8
DRU 71MJ 4 0.37 | 2.35 | 1500 | 0.78 | IE4 | 84.2 1.8 7.28 8.58 7.8 10.2 BEO5 5 195
2.0
2.1
DRU 80SJ 4 0.55| 35 1500 | 0.97 | IE4 | 86.0 1.7 15.41 | 16.91 11.5 14.5 BE1 7 315
1.9
2.0
DRU 80MJ 4 0.75 | 475 | 1500 | 1.26 | IE4 | 874 1.8 22.08 | 23.58 14.3 17.3 BE1 10 322
2.0
2.1
DRU 90MJ 4 1.1 7 1500 | 1.96 | IE4 | 89.2 2.0 35.49 | 40.19 18.4 23 BE2 14 285
2.3
2.4
DRU 90LJ 4 1.5 9.5 1500 | 2.75 | IE4 | 901 21 43.73 | 4843 | 214 26 BE2 20 285
24
2.5
DRU 100MJ 4 2.2 14 1500 | 41 IE4 | 91.2 21 56.05 | 62.05 26 31.9 BE5 28 285
24
2.5
DRU 100LJ 4 3 19.1 | 1500 5.4 IE4 | 91.8 21 63.24 | 69.24 29 34.9 BE5 40 277
24
2.5
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Dane techniczne 6
Silniki DRU..J

6.3.2 Tryb pracy z falownikiem 400 V / 87 Hz

Typ silnika Py M, Ny iy Myeyn/My Jsin. Jain_se Mgjin, m, s | Stand. Stand. Uy,
DRU kW Nm | obr./m A przy 10* 104 kg kg typ ha- | typ ha- Y
in 10Hz kgm? kgm? mulca mow.
20Hz Nm
87Hz

DRU 71SJ 4 0.25 | 0.91 | 2610 0.6 24 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 1.8 181
2.6
2.7

DRU 71SJ 4 0.37 | 1.35 | 2610 | 0.87 1.8 5.14 6.44 7.8 10.2 BEO5 3.5 166
2.0
2.1

DRU 71MJ 4 0.55 2 2610 1.15 21 7.28 8.58 7.8 10.2 BEO5 5 196
24
2.5

DRU 80SJ 4 0.75 | 2.75 | 2610 1.31 2.2 15.41 16.91 11.5 14.5 BE1 7 316
2.5
2.6

DRU 80SJ 4 095 | 35 2610 1.67 1.8 15.41 16.91 11.5 14.5 BE1 7 316
2.0
2.0

DRU 80MJ 4 1.1 4 2610 1.83 2.1 22.08 23.58 14.3 17.3 BE1 10 324
24
2.5

DRU 90MJ 4 1.5 5.5 2610 | 2.65 2.6 35.49 40.19 18.4 23 BE2 14 286
2.9
3.1

DRU 90LJ 4 2.2 8 2610 | 4.05 25 43.73 48.43 214 26 BE2 20 286
2.8
3.0

DRU 100MJ 4 3 1" 2610 5.6 2.7 56.05 62.05 26 31.9 BE5 28 286
3.0
3.2

DRU 100LJ 4 4 146 | 2610 71 24 63.24 69.24 29 34.9 BE5 28 279
3.1
3.3
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Dane techniczne
Silniki DRU..J

6.3.3 Praca sieciowa 400 V / 50 Hz

Typ silnika Py M, ny in cos @ Klasa IE Nsoss 1/1y M,/M,
DRU kw Nm obr./min A N7s9 My.,./My
N100%
%
DRU 71SJ 4 0.18 1.15 1500 0.43 0.75 IE4 74.1 5.2 2.5
78.8 2.4
80.8
DRU 71SJ 4 0.25 1.59 1500 0.59 0.75 IE4 74.5 4.5 2.3
79.5 1.9
81.1
DRU 71MJ 4 0.37 2.35 1500 0.78 0.82 IE4 80.1 4.8 2.2
83.5 2.3
84.2
DRU 80SJ 4 0.55 3.5 1500 0.97 0.94 IE4 81.9 6.6 2.9
85.2 2.2
86.0
DRU 80MJ 4 0.75 4.75 1500 1.26 0.97 IE4 84.6 7.8 3.1
87.1 2.3
87.4
DRU 90MJ 4 1.1 7 1500 1.96 0.90 IE4 86.0 8.1 3.8
88.5 2.5
89.2
DRU 90LJ 4 1.5 9.5 1500 2.75 0.86 IE4 86.5 8.9 3.8
89.2 2.5
90.1
DRU 100MJ 4 2.2 14 1500 41 0.85 IE4 88.0 8.6 3.6
90.5 2.5
91.2
DRU 100LJ 4 3 19.1 1500 5.4 0.88 IE4 89.4 9.2 4.6
91.4 2.5
91.8
Dodatkowe dane
Typ silnika Py M, ny M/M, Jsiin. Jsiin_BE mg;,. mg;, ge | Stand. | Stand.typ | U,
DRU kW Nm | obr./mi przy 10+ 10+ kg kg typ ha- | hamow. \'
n Joewn=V2%dgn. | kgm? kgm? mulca Nm
Jzewn.=‘jsiln.
Jzewn.=5x‘jsiln.
DRU 71SJ 4 0.18 1.15 1500 1.2 5.14 6.44 7.8 10.2 BE05 2.5 180
1.1
0.7
DRU 71SJ 4 0.25 1.59 1500 1.1 5.14 6.44 7.8 10.2 BE05 3.5 165
1.0
0.6
DRU 71MJ 4 0.37 2.35 1500 1.3 7.28 8.58 7.8 10.2 BE05 5 195
1.2
0.7
DRU 80SJ 4 0.55 3.5 1500 14 15.41 16.91 11.5 14.5 BE1 7 315
1.2
0.7
DRU 80MJ 4 0.75 4.75 1500 1.8 22.08 23.58 14.3 17.3 BE1 10 322
1.6
1.0
DRU 90MJ 4 1.1 7 1500 1.7 35.49 40.19 18.4 23 BE2 14 285
1.4
0.9
DRU 90LJ 4 1.5 9.5 1500 1.8 43.73 48.43 214 26 BE2 20 285
1.6
1.0
DRU 100MJ 4 2.2 14 1500 1.7 56.05 62.05 26 31.9 BE5 28 285
15
1.1
DRU 100LJ 4 3 19.1 1500 1.7 63.24 69.24 29 349 BE5 40 277
15
1.1
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Usterki podczas eksploatacji 7

Usterki silnika

7 Usterki podczas eksploataciji
71 Usterki silnika

Usterka Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
Hatas * Niemozliwy moment synchroni- | Zmniejszy¢ obcigzenie
zacji

« Utrata synchronizacji z powodu
przecigzenia

» Falownik niewlasciwie ustawio- | Sprawdzi¢ i dostosowac¢ ustawienia falownika

ny (boost, czas rampy)
* Niewlasciwy tryb pracy falowni-
ka
Silnik nie uruchamia » Falownik niewlasciwie ustawio- | Sprawdzi¢ i dostosowac ustawienia falownika
sie ny (boost, czas rampy)
+ Niewfasciwy tryb pracy falowni-
ka
Zbyt wysokie obcigzenie Zmniejszy¢ obcigzenie

Silne wibracje silnika Niemozliwy moment synchroni- |« Zmniejszy¢ obcigzenie

zacji «  Sprawdzi¢ ustawienia falownika
» Utrata synchronizacji z powodu

przecigzenia
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