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Genel uyarilar
Dokimanin kullaniimasi

1 Genel uyarilar

1.1 Dokiimanin kullanilmasi

Bu dokiman Urdindn bir pargasidir. Bu dokiiman Uriin Gzerinde montaj, tesisatinin ha-
zirlanmasi, devreye alinmasi ve servis galismalari ile ilgili herkes igin hazirlanmistir.

Bu dokimani okunabilir bir durumda bulundurun. Sistem ve isletme sorumlularinin ve
kendi sorumluluklari altinda cihaz Gzerinde galisan Kigilerin cihaza erigebilmelerini ve
dokumanin okunabilecek bir durumda olmasini saglayin. Agikliga kavusmasi gereken
durumlar veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

1.2 Uyari talimatlarinin yapisi

1.21 Sinyal sbzciiklerin anlamlar

Uyar talimatlarinin sinyal sézciklerinin siniflandirmasi ve anlamlari asagidaki tabloda
verilmigtir:

Sinyal sozciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE Dogrudan bir tehlike Olim veya agir yaralanmalar
A UYARI Olasi tehlikeli durum Olim veya agir yaralanmalar
A DIKKAT Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda ha-
sar olugsmasi
UYARI Faydali bir uyari veya ipucu: Tahrik
sisteminin kullaniimasini kolaylasti-
rir.

1.2.2 Boliimlere gore verilen uyari talimatlarinin yapilan

Bolimlere gore verilen uyari talimatlari sadece 6zel bir islem igin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gecerlidir. Kullanilan tehlike simgeleri genel tehlike-
lere ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bdlimlere goére verilen bir uyari talimatlarinin yapisi gériimektedir:
SINYAL SOzCUK!
Tehlike turd ve kaynagu.

Uyulmadiginda:
» Tehlike 6nleme onlemi(leri).

1.2.3 Dahil edilmis uyari talimatlarinin yapilari

Dahil edilmis uyari talimatlari tehlikeli islem adiminin dogrudan dniine entegre edilmis-
tir.

Burada dahil edilmis uyari talimatlarinin yapisi goérilmektedir:
+ A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi.
Uyulmadiginda:
— Tehlike 6nleme 6nlemi(leri).

1
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Genel uyarilar
Garanti kosullari

1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

Garanti kosullari

Dokimantasyona uyulmasi, kusursuz igletme ve garanti kosullarinin yerine getirilebil-
mesi i¢in sarttir. Bu nedenle, Urtinle ¢calismaya baslamadan énce bu dokiiman dikkatli-
ce okunmalidir!

Dokumanin igerigi

MOVITRAC® LTP-B isletme kilavuzunun eldeki versiyonu orijinal versiyondur.

Bu dokiiman, glivenli uygulamalarda kullaniimasinda, emniyet teknigi ile ilgili ekleri ve
kosullari igerir.

Sorumsuzluk

Guvenli bir isletim ve éngorilen Urin 6zellikleri ile glic degerlerine erisilmesi igin doku-
manlara uyulmasi sarttir. isletme kilavuzuna uyulmamasi sonucu olusabilecek kigisel,
mal veya varlik hasarlarindan SEW-EURODRIVE sorumlu degildir. Bu gibi durumlarda
malzeme hatasi sorumlulugu kabul edilmez.

Uriin adlarn ve ticari markalar

Bu dokiimanda kullanilan markalar ve Griin adlari ilgili firmalarin ticari markalari veya
kayith ticari markalaridir.

Telif hakki bildirimi

© 2015 SEW-EURODRIVE. Tum haklari sakhdir.

Her turli — 6zet olarak dahi — ¢ogaltilmasi, dizenlenmesi, dagitilmasi ve diger deger-
lendirme yasaklanmistir.
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2
21

2.2

23

Emniyet uyarilari
On Bilgiler

Emniyet uyarilan
On Bilgiler

Asagida belirtilen temel emniyet uyarilari mal ve can kaybini énlemek i¢in dnemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklar altinda cihaz
Uzerinde c¢alisan Kisilerin cihaza erigebilmelerini ve dokiimanlarin okunabilecek bir du-
rumda olmasini saglayin. Agikliga kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi
varsa, SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir.

Asagidaki emniyet uyarilari 6ncelikle isbu isletme kilavuzunda tarif edilen cihaz icin
gecerlidir. Baska SEW-EURODRIVE komponentleri de kullanildiginda, ayrica bu kom-
ponentler icin ilgili dokiimanlarinda verilen emniyet uyarilarina da dikkat edilmelidir.

Bu dokiimanin her béliminde verilen ilave emniyet talimatlari da ayrica dikkate alin-
maldir.

Genel bilgiler

A UYARI

Cihaz isletme esnasinda korunma siniflarina gére, gerilim tasiyan, agik veya hare-
ketli ve doner pargalara sahip olabilir veya Uzerinde sicak ylzeyler olusabilir.

Oluim veya agir yaralanmalar.

+ Tasima, depolama, yerlestirme veya montaj, baglanti, igletmeye alma, bakim ve
onarim galismalari sadece uzman elemanlar tarafindan ve asagidaki noktalar
mutlaka dikkate alinarak gergeklestiriimelidir:

— llgili ayrintih agiklamal dokiiman(lari).
— cihazda bulunan ikaz ve emniyet etiketleri,
— ilgili diger tim proje dokumanlari, devreye alma kilavuzlari ve devre semalari,
— sisteme 0zgu talimatlar ve gereksinimler ve
— emniyet ve kazalardan korunma ile ilgili ulusal ve yerel yonetmelikler.
* Hasar gérmus urUnler kesinlikle monte edilmemelidir.

» Hasarlar derhal nakliye firmasina bildiriimelidir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldirilmasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur.

Konu ile ilgili ayrintili bilgiler asagidaki bélimlerde verilmistir.

Hedef grup

Her turld mekanik calismalar sadece egitimini almig uzman kigilerce yapilacaktir. Bu
dokiimantasyona gore, teknisyenler Grinun yapisini, mekanik montajini, ariza gideril-
mesi ve onarimini bilen ve agagidaki konularda yeterlilik belgelerine sahip kisilerdir:

* Mekanik (6rnegin mekaniker veya mekatronik teknisyeni) boélimindeki egitimini bi-
tirmis ve yeterlik belgesine sahip.

* Bu dokimanla ilgili bilgiler.
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Emniyet uyarilari
Amacina uygun kullanim

Tum elektroteknik calismalar sadece egitim gérmus bir elektronik ustasi tarafindan ya-
pilabilir. Bu dokiimana gore, elektrik teknisyenleri trinun elektrik baglantisini, ariza gi-
derilmesini ve onarimini bilen ve asagidaki konularda yeterlilik belgelerine sahip kisi-
lerdir:

» Elektroteknik (6rnegin elektrik veya mekatronik teknisyeni) bélimuindeki egitimini
bitirmis ve yeterlik belgesine sahip.

» Bu dokimanla ilgili bilgiler.

Bunun disinda ayrica, gecerli emniyet talimatlarini ve yasalari, 6zellikle DIN EN ISO
13849-1'e gore Performance Level ve bu dokiimanda belirtilen diger normlar, yénet-
melikler ve yasalar tarafindan istenen kosullari tanimalidir. Bu kigiler igletme tarafin-
dan cihazlari, sistemleri ve akim devrelerini emniyet standartlarina uygun olarak dev-
reye alma, programlama, parametre ayarlama, tanimlama ve topraklama c¢alismalari
icin acikga yetkilendirilmis olmahdir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik toplama ¢alismalari sadece bu konularda
egitilmis kisiler tarafindan yapilmalidir.

24 Amacina uygun kullanim

Frekans ceviriciler asenkron AC motorlara kumanda etmek i¢in kullanilan komponent-
lerdir. Frekans geviriciler makinelere ve elektrik tertibatlarina monte etmek igin tasar-
lanmistir. Frekans ceviriciye kapasitif ylukler baglanmamalidir. Kapasitif yUkler altinda
galistirma asin gerilimlere ve cihazin harap olmasina sebep olabilir.

AB/EFTA ulkelerinde satilan frekans geviriciler icin asagidaki standartlar gecerlidir:

» Bir makine igerisine monte edildiginde frekans ceviricilerin isletmeye alinmasi
(amacina uygun isletmenin baslamasi), AB Direktifi 2006/42/AT’ye (Makine Direkti-
fi) uygunlugu tespit edilene kadar yasaktir; EN 60204 dikkate alinmahdir.

» Devreye alinmasina (amacina uygun igsletmenin baslamasi) sadece EMU Direktifi
2004/108/EC'ye uyulmasi durumunda izin verilir.

» Frekans geviriciler Diglk Gerilim Yoénetmeligi 2006/95/EG tarafindan istenen sart-
lari yerine getirmektedir. Frekans geviriciler igin, harmonize edilen EN
61800-5-1/DIN VDE T105 serisi normlar EN 60439-1/VDE 0660 Bolim 500 ve EN
60146/VDE 0558 ile baglantili olarak kullanilir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu igletme kilavuzunda belirtil-
migtir ve bunlara uyulmahdir.

241 Giuvenlik iglevleri

Frekans gevirici MOVITRAC® LTP-B bir st seviyedeki guivenlik sistemi olmadan gi-
venlik iglevleri igin kullanilamaz.

Makinelere ve insanlara zarar vermemek icin Ust seviyede bir givenlik sistemi kullanil-
maldir.

25 Gegerli olan diger dokumanlar

Bagl olan tim cihazlar igin bunlara ait dokimanlar gegerlidir.
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Emniyet uyarilari 2

Tasima ve Depolama

2.6 Tasima ve Depolama

Uriin teslim alinirken igeriginin tagima siirecinde hasar gériip gérmedigi derhal kontrol
edilmelidir. Olasi hasarlar derhal nakliye sirketine bildiriimelidir. Gerektiginde devreye
alma galismasi yapiimamalidir.

Tasinirken asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir:
+ Tasimak igin birlikte verilen koruyucu kapaklari baglantilara takin.

+ Cihaz tasirken sadece sogutma kanatgiklari Uzerine veya fis olmayan tarafina ya-
tirin!

+ Tasima esnasinda mekanik darbelere maruz kalmamasina dikkat edin.

Gerektiginde uygun ve yeterli boyutta bir tasiyici kullanin. Mevcut tasima emniyetleri
devreye almadan dnce ¢ikartiimalidir.

Kullaniimayan frekans geviriciyi kullanana kadar ambalajinda saklayin.

Ayrica iklim kosullari ile ilgili olarak "Teknik Bilgiler" (- B 169)bdlimunde verilen uya-
rilari da dikkate alin.

2.7 Yerlestirme / Montaj
Cihazin yerlestirilmesi ve sogutulmasi ilgili dokimanlardaki talimatlara uygun olarak
gerceklesmelidir.

Cihazi izin verilmeyen zorlamalara kargi koruyunuz. Ozellikle nakliye sirasinda ve tagi-
nirken modiller deforme olmamali veya yalitim mesafeleri degistiriimemelidir. Elektrikli
komponentler mekanik olarak hasar gérmemeli veya tahrip edilmemelidir.

Kullaniimasi ozellikle 6ngoériimedigi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi ya-
saktir:

« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

» Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1sinimlarin vb. bulundugu
alanlarda,

+ 61800-5-1 tarafindan talep edilen mekanik ve darbe yiklerinin olustugu portatif uy-
gulamalarda.

"Mekanik Montaj" (- B 32) bolimiindeki uyarilar dikkate aliniz.

271 IP20 cihazlarinin gévdeye montaja iligkin direktifler

IP20 cihazlari bir elektrik kabinine montaj icin 6ngorilmustir. Elektrik kabininin koru-
ma sinifi en az IP54 olmak zorundadir. Elektrik kabininde kirlenme derecesi 2 korun-
mak zorundadir.

2.7.2 IP55 cihazlarinin govdeye montaja iligskin direktifler

IP55 cihazlari sadece i¢ mekanlarda montaj igin éngdorilmustar.

2.8 Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki tahrik kontrol Unitesi Uzerinde ¢alisma yaparken gecerli ulusal kaza
Onleme ybnetmeliklerine uyun.

Elektriksel montaj gecerli talimatlara gére yapilmahdir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar,
koruyucu iletken baglantilari). Bunlarin disindaki uyarilar dokiimanlarda verilmistir.
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Emniyet uyarilari

Guvenli ayirma

Koruma 6nlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmahdir (6rn. EN
60204-1 veya EN 61800-5-1).

Seyyar kullanimda gerekli koruma 6énlemleri:

Enerji aktarim tiri Koruma 6nlemi
Dogrudan sebekeden besleme Koruyucu topraklama
29 Guvenli ayirma

Bu cihaz, gug ve elektronik baglantilari icin EN 61800-5-1 normuna uygun glvenli ola-
rak ayirma sartlarini yerine getirmektedir. Emniyetli olarak ayrilmasini saglamak igin,
bagh olan tim akim devreleri de ayni zamanda emniyetli ayirma sartlarini yerine getir-
melidir.

210 Devreye alma/ Calistirma

A VORSICHT

Cihazin ve fren direnci gibi harici opsiyonlarin ylzeyleri igsletme esnasinda ¢ok fazla
Isinabilir.

Yanma tehlikesi.

» Calismaya baslamadan 6nce cihazin ve harici opsiyonlarin sogumasini bekleyin.

Denetleme ve koruma donanimlari deneme ¢alistirmasinda da devre digi birakilima-
maldir.

Normal igletmeden farkh bir durum olustugunda (yiiksek sicakliklar, sesler, salinimlar)
cihaz kapatiimalidir. Ariza sebebini tespit ederek, gerektiginde SEW-EURODRIVE'a
danisin.

Bu cihazin monte edildigi tesisler ayrica gézetim ve koruma tertibatlari ile donatiimali-
dir. Bu tertibatlar gegerli yasal uygulamalara (6rn. teknik donanim yasasi, kaza onle-
me talimatlari vb.) uygun olmalidir.

Tehlike potansiyeli yliksek olan uygulamalarda ayrica koruyucu dnlemler alinmasi ge-
rekebilir. Konfiglirasyonda yapilan her degisiklikten sonra koruma donanimlarinin et-
kinlikleri kontrol edilmelidir.

isletme esnasinda kullaniimayan baglantilar birlikte verilen kapaklarla kapatiimalidir.

Cihaz besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondansatoérler sarjli olabileceginden,
gerilim altinda olan cihaz pargalarina ve gl¢ baglantilarina hemen temas edilmemeli-
dir. Kapatmadan 6nce minimum 10 dakika bekleyin. Bu konuda cihaz tzerindeki ilgili
uyari etiketleri dikkate alinmalidir.

Baglanmis durumda tim gug¢ baglantilarinda ve bunlara baglanmis olan kablolarda ve
motor klemenslerinde tehlikeli gerilimler olusmaktadir. Bu durum cihaz bloke edildigin-
de ve motor dururken de gegerlidir.

isletme LED’i veya diger gdstergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve en-
erjisiz oldugunu gdstermez.

Cihazin dahili giivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru dur-
durabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak
tekrar galismasina neden olunabilir. Tahrik edilen makine i¢in bu duruma, bir emniyet
geregi olarak, izin verilmiyorsa, ariza giderilmeden dnce cihazin sebekeden ayrilmasi
gerekmektedir.
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2.1

Emniyet uyarilari 2

Kontrol / bakim

Kontrol / bakim

A UYARI

Cihaz icindeki korunmamis elektrik enerjisi tasiyan parcalar elektrik sokuna sebep
olur.

Olum veya agir yaralanmalar.
» Cihazn icini kesinlikle agmayin.
* Onarim galismalari sadece SEW-EURODRIVE tarafindan yapilir.

Frekans cevirici planli bakim programina dahil edilerek kurulumun uygun bir isletme
ortami garanti etmesi saglanmalidir. Bakima asagidaki noktalar dahil olmalidir:

* Cevre sicakhgi "Ortam kosullar" (-~ B 169) baslikli altbdlimde verilen deger kadar
veya altinda olmaldir.

+ Sogutma maddesi fani serbest donebiliyor ve tozsuz.

* Frekans geviricinin monte edildidi mahfazada toz ve terleme olmamalidir. Ayrica fa-
nin ve fan filtresinin kusursuz bir hava akimi saglayip saglamadigi givence altina
alinmahdir.

Ayrica tum elektriksel baglantilar kontrol edilerek tim vidali klemenslerin siki oldugun-
dan ve besleme hatlarinda sicaklik hasari belirtisi olmadigindan emin olun.
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Genel teknik 6zellikler
Giris gerilimi araliklari

3 Genel teknik ozellikler

31 Girig gerilimi araliklari

Frekans ceviriciler, modellerine ve anma kapasitelerine bagli olarak agagidaki gerilim
kaynaklarina baglamak Gzere tasarlanmistir:

MOVITRAC® LTP-B

380-480V =% 10

500-600V + % 10

Anma gerilim Boyut Baglanti taru Anma frekansi
200-240V +% 10 2 1 fazl’* 50 - 60 Hz = %5
200-240V +% 10 timu 3 faz

3 fazl sebekelere baglanan cihazlar, fazlar arasi maksimum %3 sebeke dengesizligi
olacak sekilde tasarlanmistir. Sebeke dengesizligi %3'ten fazla olan besleme sebeke-
lerinde (6zellikle Hindistan ile Cin dahil Asya/Pasifik bélgesinde) SEW-EURODRIVE
giris sok bobinleri kullaniimasini énermektedir.

UYARI
i * Tek fazli frekans geviriciyi Ug¢ fazli 200 ... 240 V sebekesinin iki fazina baglama ola-
nagi vardir.
3.2 Etiket
Tip etiketi asagidaki resimde gorilmektedir.
é:aution! s Ew
angerous
o EURODRIVE
present ror
10min after|0.75kW 1HP MOVITRAC LTP
switch off
witch of MCLTPB00082B1410
Guide before
installation
MDA T
C us | Input: 200-240V *10%,50/60Hz 1ph
Listed2ADO | Output:0-250V, 4.3A,0.75kW/ 1HP,3ph
E15°0° | Serial No.: 14011111111111_Made in UK

N2936 [ H[
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3.3

3.4

3.5

Genel teknik ozellikler

Tip tanimi
Tip tanimi
Ornek: MCLTP-B 0015-2B1-4-00 (60 Hz)

Uriin adi MCLTP |MOVITRAC® LTP-B
Sdrim B Cihaz serisinin versiyon durumu
Onerilen motor gici 0015 [0015=1.5 kW
Besleme gerilimi 2 + 2=200-240V

+ 5=380-480V

+ 6=500-600V
Girisim 6nlenmesi giriste B « 0=8Smf0

+ A=SinfC2

+ B=Sinif C1
Baglanti tipi 1 + 1=1faz

+ 3=3faz
Calisma bdlgeleri 4 4 = 4 bolgeli isletme, fren kiyici ile
Tip 00 + 00 = Standart IP20 mahfaza

+ 10 = IP55- / NEMA-12K mahfaza
Ulkeye dzel varyant (60 Hz) |60 Hz = 60 Hz tipi

Asin yuklenme kapasitesi

MOVITRAC® LTP-B %100'luk bir kalici gikis akimi saglar.
Frekans geviriciler
Frekans gevirici anma akimina gore asiri yiik- 60 saniye 2 saniye
lenme kapasitesi
MOVITRAC® LTP-B % 150 % 175
Motorlar
Motor anma akimi bazinda asir yiiklenebilirlik 60 saniye 2 saniye
Asenkron motor (fabrika ayari) % 150 % 175
Senkron motorlar (CMP ve yabanci motorlar) % 200 % 250"
1) BG 3 icin sadece % 200; 5.5 kW
Motor anma akimi bazinda asin yiiklenebilirlik 60 saniye
LTP-B'li MGF..2-DSM, 1,5 kW % 200
LTP-B'li MGF..4-DSM, 2,2 kW
MGF..4/XT-DSM"LTP-B'li, 4,0 kW

1) Hazirlaniyor.

Koruma fonksiyonu

* Cikis kisa devre, faz-faz, faz-toprak

isletme Kilavuzu
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Genel teknik 6zellikler
Koruma fonksiyonu

* Cikig asirt akim
* Asiri yuk korumasi

— Frekans gevirici asiri yuki "Asiri yiklenme kapasitesi" (- B 15) altinda agiklan-
digi gibi ele alir.

* Asiri gerilim hatasi
— Frekans cgeviricinin maksimum sebeke geriliminin %123'Une ayarland.
» Dusguk gerilim hatasi
* Asin sicaklk hatasi
+ Ddusuk sicaklik hatasi
— Sicaklik -10 °C'nin altina diistigiinde frekans gevirici kapanir.
+  Sebekede faz hatasi

— AC akim sebekesinin bir fazi 15 saniyeden daha uzun bir siire kesildiginde, ¢a-
lismakta olan bir frekans gevirici kapatilr.

+ Termik motor asiri yik korumasi NEC (National Electrical Code, US) uyarinca
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Givenli olarak tork kapatma (STO)

Entegre edilmis emniyet teknigi

Guvenli olarak tork kapatma (STO)

Guvenli olarak kapatilan tork, isbu altbélimin devaminda "STO" (Safe Torque Off)
olarak kisaltilacaktir.

Entegre edilmis emniyet teknigi

Burada tanimlanan MOVITRAC® LTP-B giivenlik teknigi asagida belirtilen giivenlik ta-
limatlarina gore gelistirildi ve kontrol edildi:

Standartlarin temeli Giivenlik sinifi
EN 61800-5-2:2007 SIL

EN ISO 13849-1:2006 PL d

EN 61508:2010 Bolim 1 -7 SIL 2

EN 60204-1:2006 StopKategorisi 0
EN 62061:2005 SILCL2

STO sertifikasi TUV Rheinland sirketinden alindi. Sertifika sadece tip plaketinde TUV
logosu olan cihazlar igin gegerlidir. Bu TUV sertifikasinin bir kopyasini SEW-
EURODRIVE'dan isteyebilirsiniz.

Giuvenli durum

MOVITRAC® LTP-B'nin glivenlikle ilgili uygulamalarda kullaniimasi i¢in kapal tork du-
rumu guvenli durum olarak tespit edilmistir (STO gulvenlik islevine bakin). Glvenlik ta-
sarimi i¢in bu durum temel alinmigtir.

Emniyet tasarimi

+ Tehlikeli bir durumda makineyi tehlikeye sokabilecek durumlar derhal giderilmelidir.
Tehlikeli durumlarda, tehlike yaratabilecek makine hareketlerinin dnlenmesi igin ge-
nelde en tehlikesiz durum, duran makinenin tekrar ¢alismasini 6nleyici tedbirler al-
maktir.

+ STO islevi igletme tlrl ve parametre ayarlarindan bagimsiz olarak kullanilabilir.

» Frekans geviricide harici bir giivenlik anahtarlama cihazini baglama olanagi vardir.
Bu cihaz bagh olan bir komut diizenegine (6rnegin, kilitenme iglevli ACIL STOP
digmesi) basildiginda STO iglevini etkinlestirir. Motor yavaslayip durur ve simdi
"Safe Torque Off" durumundadir.

+ STO etkin ise frekans ceviricinin motora bir doner alan olusturan tork saglamasi
Onlenir.
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Givenli olarak tork kapatma (STO)

Entegre edilmis emniyet teknigi

Giuvenli ayirma islevi (STO) ¢alisma prensibi

Glvenli ayirma iglevi frekans geviricinin gi¢ kademesini bloke eder. Bu sayede moto-
ra tork olusturan bir déner alan saglanmasi engellenir. Motor kendiliginden durur.

Motorun yeniden ¢alismasi asagidaki durumlarda mimkuinddr:

* STO+ ve STO- arasinda 24 V gerilim oldugunda; "Sinyal klemensleri genel goriini-
mi" (—» B 49) boélimiinde gosterildigi gibi.

* TUm hata iletileri resetlenmis/onaylanmis oldugunda.

STO islevi kullanilarak tahrik, "glivenli olarak tork kapatma" islevinin timuyle saglan-
mis gerektigi bir glvenlik sistemine entegre etmek mimkundur.

STO iglevi, giivenlik islevlerini gergeklestirmek icin kendilerini kontrol eden yardimci
kontaklari olan elektro-mekanik kontaktorlerin kullaniimasini gereksiz kilar.

"Givenli olarak tork kapatma" islevi

jde

UYARI

STO iglevi, frekans cgeviricinin beklenmedik olarak yeniden baslamasini énlemez.
STO girisleri gegerli bir sinyal aldiginda (parametre ayarlarina bagh olarak), otomatik
bir yeniden baslatma olanakli olabilir. Bu nedenle bu islev kisa vadeli elektriksel ol-
mayan g¢alismalarin (6rnegin temizlik veya bakim g¢alismalari) yarutilmesi igin kulla-
nilmasi yasaktir.

Frekans ceviriciye entegre edilmis STO iglevi IEC 61800-5-2:2007 uyarinca olan "gu-
venli olarak tork kapatma" tanimini saglamaktadir.

STO iglevi, IEC 60204-1 uyarinca kategori 0 (Acil-Stop) kontrolsiiz durmaya karsilik
gelmektedir. STO islevi etkinlestiriimis oldugunda motor durana kadar déner. Bu dur-
durma yéntemi, motoru tahrik eden sistemle uyumlu olmalidir.

STO iglevi, STO sinyali mevcut olmadiginda ve tahrikte tek bir hata ortaya ¢iktigi du-
rumda dahi hata emniyetli yéntem olarak kabul edilir. Frekans gevirici belirtilen giiven-
lik standartlarina gére kontrol edilmistir:

SIL PFH, SFF Varsayilan ga-
Giivenlik tiim-| Saat basina tehlike olusturabile- | Giivenli hatala- lisma omri
lesiklik sevi- | cek bir iptalin gergceklesme ola- rin payi
yesi siligi
EN 61800-5-2 2 1,23 x10° 1/h %50 20 yil
(0.12 % of SIL 2)
PL CCF (%)
Performance Level (perfor- Ortak sebeble ortaya cikan iptal
mans diizeyi)
EN ISO 13849-1 PLd 1
SILCL
EN 62061 SILCL 2

Uyari: Yukarida belirtilen degerler, frekans cgevirici sinir degerleri "Ortam Kosulla-
r" (- B 169) bashkli bélimde belirtilen dederlerin disinda bir ortamda kurulu oldugun-
da saglanmaz.
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Giivenli olarak tork kapatma (STO) 4

Entegre edilmis emniyet teknigi

UYARI

Bazi uygulamalarda sistemin guvenlik islevinin gerekliliklerini saglamak igin ek 6n-
lemler alinmasi gereklidir. STO iglevi motor freni sunmaz. Motor frenlemesi gerekli ol-
dugunda, geciktirilmis bir givenlik rolesi ve/veya mekanik bir frenleme diizeni veya
benzer bir ydntemin kullaniimasi gerekir. Frenleme sirasinda hangi koruma islevine
gerek duyuldugu belirlenmelidir. Frekans geviricinin fren kontroli giivenlik teknigi agi-
sindan degerlendiriimemis durumdadir ve ek tedbirler olmadan frenin kumanda edil-
mesi i¢in kullanilamaz.

jde

Glivenlik islevieri

Asagidaki resimde STO islevi gosterilmektedir:

A |

\"

2463228171
v Hiz
Zaman
t, STO'nun tetiklendigi zaman
Kapanma alani
STO durumu ve teshisi
Frekans cevirici Frekans gevirici gostergesi "Inhibit": STO islevi giivenlik girislerindeki mevcut sinyal-
gostergesi leri nedeniyle aktiftir. Frekans gevirici ayni zamanda hata durumunda oldugunda "Inhi-

bit" yerine ilgili hata mesaji géruntilenir.
Frekans cevirici gostergesi "STo-F": "Hata kodlan" (- B 103) bolimune bakin.

Frekans gevirici Frekans gevirici rolesi 1: P2-15, "9" de@erine ayarliysa STO iglevi etkin oldugunda roéle
cikisg rolesi acilir.

Frekans gevirici rolesi 2: P2-18, "9" degerine ayarliysa STO iglevi etkin oldugunda réle
acllir.

isletme Kilavuzu - MOVITRAC®LTP-B ] §



Givenli olarak tork kapatma (STO)

Entegre edilmis emniyet teknigi

STO iglevi tepki verme siireleri

Tum yanit suresi, sistemin komponentlerinde ortaya c¢ikan guvenlikle ilgili bir olaydan
(yekun), givenli durugsa kadar olan zamandir (stop kategorisi 0, IEC 60204-1 uyarin-
ca).

Yanit suresi Aciklama

=1ms Baslangi¢ zamani

* bu zamandan itibaren STO girislerine akim veriimez
Bitis zamani

* bu zamandan itibaren motor tork tretmez.

=20 ms Baslangi¢c zamani

* bu zamandan itibaren STO giriglerine akim verilmez
Bitis zamani

* bu zamandan itibaren STO izleme durumu degistirilir.

=20 ms Algilamadan itibaren

» STO devresindeki bir hatanin

Goriintilenmesine kadar

» hatanin frekans cevirici géstergesinde veya dijital ¢ikista
Durum: "Frekans cevirici hatasi"

41.3 Sinirlamalar

A UYARI

Bu guvenlik tasarimi sadece, tahrik edilen tesis / makine pargalarinda mekanik galig-
malar yapmak i¢in uygundur.

STO sinyali kapatildiginda, frekans gevirici DC link devresinde halen sebeke gerilimi
mevcuttur.

» Tahrik sisteminin elektrikli parcalari Gzerinde calisma yaparken uygun bir harici
kapatma tertibati ile besleme gerilimini kapatin ve yanlislikla yeniden acilmamasi
icin emniyete alin.

» STO islevi beklenmedik bir sekilde ¢alismaya baslamayi 6nlemez. STO girisleri
ilgili sinyali aldiklarinda, otomatik yeniden ¢alisma derhal baslayabilir. STO islevi
bakim ve onarim g¢alismalari i¢in kullanilamaz.

+ STO iglevi motor freni sunmaz. Motorun kapatildiktan sonra dénmeye devam etme-
si baska bir tehlikeye yol agmamalidir. Bu durum, tesisin / makinenin riziko deger-
lendirmesi yapilirken g6z éninde bulundurulmali ve ek glvenlik teknigi dnlemleri
ile (6rn. guvenli fren sistemi) emniyete alinmalidir.

Tehlikeli bir hareketin aktif olarak yavaslatiimasini (frenleme) gerektiren uygulama-
ya ait glivenlik iglevlerinde, frekans gevirici ayrica bir fren sistemi olmadan tek basi-
na kullanilamaz!

» Sirekli miknatisli motorlarin galismasinda ¢ok ender goériinen bir durumda, ¢oklu
bir ¢cikis kati hatasi durumunda rotor 180°/p (p= kutup cifti sayisi) kadar dénebilir.

UYARI

DC-24-V besleme gerilimi klemens 12'de guvenli olarak kapatildiginda (STO etkin)
fren daima uygulanir. Frekans cgevirici igindeki fren kumandasi glvenlik korumal
degildir.

e
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Givenli olarak tork kapatma (STO)
Emniyet Teknigi Kosullari

4.2 Emniyet Teknigi Kosullari

Guvenli bir galisma icin frekans geviricinin guvenlik iglevlerinin uygulamaya bagl bir
Ust seviye guvenlik islevine baglanmasi gerekmektedir. Tesis/makine ureticisi tarafin-
dan tesise / makineye 6zel bir riziko degerlendirmesi yaptiriimali ve bu analizde fre-
kans ceviricili tahrik sistemi ile birlikte kullanilacagi g6z éntnde bulundurulmalidir.

Tesisin veya makinenin gecerli guvenlik talimatlarina uygun olmasindan tesis veya
makine Ureticisi ve igletme sahibi sorumludur.

izin verilen cihazlar
izin verilen MOVITRAC® LTP-B frekans geviricileri bu STO islevine sahiptir.

Frekans ceviricinin givenlik uygulamalarina montaji ve ¢alistiriimasi i¢cin asagidaki gu-
venlik kosullarina kesinlikle uyulmalidir.

421 Depolamadan istenen kosul

Yanlislikla hasar olugsmasini 6nlemek icin, SEW-EURODRIVE tarafindan frekans cevi-
ricinin kullanillacagi zamana kadar orijinal ambalaji icinde birakiimasi 6nerilir. Depola-
ma yeri kuru ve temiz olmalidir. Depolama yerinin sicaklik arahdi -40 °C ile +60 °C
arasinda olmalidir.

422 Montaj kosullarn

DIKKAT

STO kablolamasi istenmeyen kisa devrelere veya harici etkilere karsi korunmak zo-
rundadir aksi durumda STO giris sinyali devre digi kalabilir.

STO devresinin kablolama yonergelerine olarak "Elektromanyetik Uyumlu-
luk" (- B 55) baslikli blime de uyulmak zorundadir.

Genel kural olarak ekranlanmis Twisted-Pair kablolari énerilir.
Kosullar:

* Emniyetli DC-24-V besleme gerilimi EMU’ya uygun olmali ve asagidaki sekilde do-
senmelidir:

— Elektrikli montaj alani digindaki ekranli kablolar sabit bir baglanti ile strekli ola-
rak baglanmali ve dis etkenlere karsi korunmalidir.

— Montaj alani igerisindeki kablolarin damarlari teker teker baglanabilir.
— llgili uygulama igin gegerli ydnetmelikler dikkate alinmalidir.

»  Emniyetli DC-24 V besleme kablosu ekranlamasinin her iki taraftan da baglanma-
sina Ozellikle dikkat edilmelidir.

» Enerji kablolari ve emniyetli kontrol kablolari ayri kablolar tGizerinden désenmelidir.

+ Emniyet igin kullanilan kumanda kablolarina potansiyel aktarimi olusmamasina ke-
sinlikle dikkat edilmelidir.

+ Kablolarin serilmesi EN 60204-1'e uygun olarak yapiimaldir.

+ Sadece VDEO100 ve EN 60204-1’e uygun, topraklanmis emniyetli ayirmal gerilim
kaynaklari (PELV) kullaniimahdir. Ayrica, sadece bir hatada dahi, ¢ikiglar veya be-
lirli bir ¢ikis ile topraklanmis pargalar arasindaki bir 60 V DC degerini gegmemelidir.

*  Emniyetli DC-24 V besleme gerilimi geribildirimler igin kullaniimamaldir.
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Givenli olarak tork kapatma (STO)
Emniyet Teknigi Kosullari

» 24-V-STO giriginin beslenmesi i¢in harici bir 24-V gli¢ kaynagi veya frekans geviri-
cinin dahili 24-V gu¢ kaynagi kullanilabilir. Harici bir gerilim kaynagi kullanildiginda
bunlarin frekans ceviriciye olan kablo uzunlugu 25 metreyi asmamalidir.

— Anma gerilimi: DC 24 V
— STO Logic High: DC 18 — 30 V (Safe torque off in standby)
— Azami gug¢ tiketimi: 100 mA
+ Tesisat planlamada frekans geviricinin Teknik Verilerine dikkat edilmelidir.
+ Devre seciminde emniyetle ilgili parcalara verilen degerlere kesinlikle uyulmalidir.

» Koruma sinifi IP20 olan frekans cgeviriciler, bir IP54 elektrik panosundaki (minimum
gereksinim) kirlenme derecesi 1 veya 2 olan bir ortama monte edilebilir.

» Acil stop rélesi ile STO+ girisi arasindaki guvenli 24 V baglantisi bir hata diglana-
cak sekilde uygulanmak zorundadir.

"Herhangi 2 kablo arasinda kisa devre" hatasi olasiligi EN ISO 13849-2: 2008'e
gOre asagidaki kosullar altinda dislanabilir:

Kablolar:

— daimi (sabit) olarak dosenmis ve dis etkenlere karsi korunmus (6rneg@in kablo
kanali, zirh boru vb.) olmalidir.

— elektriksel montaj yerinde farkli kablo kiliflarina désenmis ve hem kablolar hem
de kablo montaj yeri gecerli taleplere uygun, bkz. EN 60204-1

— teker teker toprak baglantisi ile korunmus durumda

"Herhangi bir kablo ile korunmamis iletken parga veya toprak veya koruyucu iletken
baglantisinda kisa devre" hatasinin olusmasi asagidaki kosullar altinda yok kabul
edilebilir;

— Bir montaj yeri igerisinde kablo ile korunmamis iletken parca arasindaki kisa
devreler.
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4.2.3

Givenli olarak tork kapatma (STO)
Emniyet Teknigi Kosullari

Harici giivenli kontrol linitelerinde aranan sartlar
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Acil stop rdlesi (ruhsat belgeli)

DC 24 V besleme gerilimi

Sigortalar acil stop rdlesi Ureticisinin bilgilerine goredir

Emniyetli DC 24 V besleme gerilimi

Mantuel reset icin reset digmesi
Onayli ACIL-STOP kumanda elemani

Guvenlik kontrol Unitesi yerine bir acil stop rélesi de kullanilabilir. Asagdidaki kosullar
bu baglamda gegerlidir.

Givenli kumanda Unitesi ve diger tim glvenlik uygulamasinda kullanilan kismi sis-
temler en az, tum sistemde ilgili uygulamaya ait talep edilen guvenlik iglevlerinin de
sahip oldugu givenlik sinifina sahip olmaldir.

Gerekli givenli kumanda emniyet siniflari asadidaki tabloda érnek olarak verilmek-

tedir:

Uygulama

Gilvenlik kontrol tinitesinden istenen
kosul

EN ISO 13849-1'e gore Performance Le- | EN ISO 13849-1’e gore Performance Le-

veld

vel d
EN 61508'e gore SIL 2

Guvenli kontrol Unitesi istenen glvenlik sinifina uygun olmalidir ( Uretici dokiman-

larina bakin).

— Kapali durumdayken besleme hattinda test impulslari olmamalidir.

Devre segiminde guvenlik kontrol Unitesi igin verilen degerlere kesinlikle uyulmali-

dir.
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Givenli olarak tork kapatma (STO)
Emniyet Teknigi Kosullari

Acil stop rélelerinin veya guvenlik kontrol Unitesinin ¢ikis rélelerinin tetikleme kapa-
siteleri izin verilen, sinirlandiriimis 24 V DC besleme gerilimine uygun olmalidir.

Ureticilerin izin verilen kontak yiikleri ve sigortalari ile ilgili uyarilari dikkate alinmali-
dir. Bu konuda Uretici tarafindan bir deger belirtiimemigse, kontaklar Uretici tarafin-
dan belirtilen anma yukinin 0,6 kati bir degerde emniyete alinmalidir.

EN 1037'ye gore yanlislikla yeniden g¢alismasini 6nlemek igin, glvenlik kontrol Gni-
teleri sadece komut cihazinin resetlenmesi ile ¢calisamayacak sekilde tasarlanmal
ve baglanmaldir. Bu da, yeniden calistirmak igin kontrol devresinin ayrica manuel
olarak resetlenmesi gerekmektedir, demektir.

UYARI

jde

STO giriglerine, guvenli kontrol Unitelerindeki kendi kendini sinayan dijital ¢ikislarda
oldugu gibi, darbeli sinyallerle kumanda edilmesi mimkun dedildir.

424 Acil Stop Rolelerinde Aranan Sartlar

Acil stop roleleri (6rnegin ¢ikis kontaklarinin yapismaya karsi korunmasi) veya diger
emniyet bilesenleri Ureticilerinin kosullarina tamamen uyulmalidir. Kablo désenmesi
icin bu dokiimanda agiklanan temel kosullar gegerlidir.

Acil stop rolesi ureticisi tarafindan verilen diger uyarilar (ilgili uygulama durumunda
kullanilan) dikkate alinmalidir.

Acil stop rdlesini, uygulama igin talep edilen PLd / SIL ile en azindan ayni guvenlik
standartlarina sahip olacak sekilde segin.

Asgari sartlar SIL2 veya PLd SC3 veya Usti
(zorunlu kapatmali kontaklr).

Cikis kontaklarinin sayisi 2 bagimsiz

Anma anahtarlama gerilimi 30vDC

Anahtarlama akimi 100 mA

4.2.5 Devreye alma kosullari

Gergeklestirilen givenlik islevlerinin ispati icin devreye alindiktan sonra, glvenlik
islevleri test edilmeli ve bu testin sonuglari kaydedilmelidir (dogrulama).

Burada glivenlik iglevlerindeki "Kisitlamalar" (- & 20) boliiminde verilen kisitlama-
lar g6z 6nliinde bulundurulmalidir. Onay ispatini etkileyebilecek olan guvenlikle ilgili
olmayan bolimler ve komponentler (6rn. motor freni) gerektiginde devre disi bira-
kilmahdir.

MOVITRAC® LTP glvenlikle ilgili uygulamalarda kullanildiginda, prensip olarak
ayirma tertibatlari ve dogru kablolanmalari devreye almada test edilmeli ve bir ra-
por hazirlanmalidir:

4.2.6 Calistirma kosullari

Sadece teknik bilgi foylerinde belirtilen sinirlar igerisinde calistirilabilir. Bu kosul
hem harici gtivenlik kumanda cihazlari igin, hem de MOVITRAC® LTP ve izin veri-
len opsiyonlari igin gecerlidir.

Fanlar serbest olarak dénebilmelidir. Sogutma gdvdesinin tozsuz ve kirsiz halde ol-
masini saglayin.
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Givenli olarak tork kapatma (STO)
Emniyet Teknigi Kosullari

» Frekans ceviricinin montaj yerinde toz ve terleme olmamalidir. Fanin ve fan filtresi-
nin arizasiz olarak ¢alistigini dizenli olarak kontrol edin.

» Tum elektrik baglantilari ve klemenslerin sikma momentlerinin dogru olmasi diizen-
li olarak kontrol edilmelidir.

» Guc kablolarinin isi etkisi ile hasara ugrayip ugramadiklarini kontrol edin.

STO iglevini sinama

STO islevi, sistem her devreye alindiginda asagidaki testler yapilarak dogru fonksiyo-
nu agisindan kontrol edilecektir. Burada ayarli olan etkinlestirme kaynagdi P7-15 igeri-
sindeki ayarlara gore dikkate alinmalidir.

* 1. Cikis durumu:
Frekans cevirici etkinlestiriimedi, motor sabit durma durumunda.
— STO girislerine akim verilmiyor (frekans gevirici gostergesi "Inhibit" gésteriyor).

— Frekans ceviriciyi serbest birakin. STO girisleri akim almaya devam etmedigi
icin, frekans gevirici gostergesi "Inhibit" gostermeye devam ediyor.

* 2. Cikis durumu:
Frekans cevirici etkinlestirilmistir. Motor déntyor.
— STO girislerini enerjisiz duruma getirin.

— Frekans cevirici gostergesinde "Inhibit" géruntilendiginden, motorun durdugun-
dan ve isletimin "Guveli ayirma islevi (STO) ¢alisma prensibi" (-~ B 18) ve "STO
durumu ve teshisi" (- B 19) altbdlimleri uyarinca gergeklestiginden emin olun.

STO iglevinin bakimi

Guvenlik iglevlerini diizenli araliklarla (yilda en az bir kez) kusursuz ¢alismalari agisin-
dan kontrol edin. Kontrol araliklari bir riziko degerlendirmesi yapilarak tespit edilmeli-
dir.

Buna ek olarak STO iglevini, glivenlik sisteminde yapilan her degisiklikten veya bakim
calismalarindan sonra islerlik kontroliinden gegirin.

Hata mesajlari ortaya ¢iktiginda "Servis ve hata kodlan" (- B 102) altb6liminde an-
lamlarina bakabilirsiniz.
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Givenli olarak tork kapatma (STO)

Baglanti sekilleri

4.3 Baglanti sekilleri

4.31 Genel uyarilar

Bu dokiimanda aciklanan tim baglanti sekilleri prensip olarak sadece, temel emniyet
tasarimlari yerine getirilen glivenlik uygulamalari icin gecgerlidir. Bu, DC-24 V emniyet
girislerinin her durumda uygun harici bir acil stop rolesi veya glivenli kumanda cihazi
Uzerinden kesilmesi ve kendiliginden tekrar ¢calismasinin énlenmesi anlamindadir.

Acil stop rolesi, ACIL STOP salteri gibi glivenlik komponentlerinin temel secimi, mon-
taji ve kullanimi ile izin verilen baglanti sekilleri igin, bu dokiimanin 2., 3. ve 4. bolim-
lerinde belirtilen emniyet teknigi kosullari dncelikle yerine getirilmelidir.

Devre semalari sadece prensip semalaridir ve sadece givenlik islevlerini ve bu islev-
ler icin gerekli komponentleri gdstermek icin verilmektedir. Burada daha iyi bir goru-
nim saglamak igin, genelde daima ayrica gergeklestiriimeleri gereken dokunma koru-
masli saglamak, asiri ve dusuk gerilimleri karsilayabilmek, harici olarak désenen kab-
lolarda toprak hatalarini ve kisa devreleri tespit etmek veya elektromanyetik uyum
saglamak i¢in gerekli anahtarlama dnlemleri burada gdsteriimemistir.

MOVITRAC® LTP-B iinitesindeki baglantilar

Asagidaki resimde sinyal klemenslerine bir genel bakis gérilmektedir.

4.3.2 Tekli ayirma

EN ISO 13849-1 uyarinca STO

jde

~ N
< o] o O
Q s 2 &8°¢2
> > Z = = Q£
<t T N M o - o~ O O
Y5887202202255
1 2 3 4 56 7 8 9 1011 1213
Qoo o
7952931339
Yapilacak islemler:
» STO girisi 12 ayrilir.
» Fren yoksa motor tavsamayla kapanir.
STO - Safe Torque Off (EN 61800-5-2)
A
n" 1
12 4 \ ¢
e
9007207216418059
*  Guvenli giris (Klemens 12)
n Hz
UYARI

Gosterilen STO ayirmalari EN ISO 13849-1 uyarinca PL d'ye kadar "Acil stop roleleri
icin sartlar" (- B 24) bélumu g6z éninde bulundurularak kullanilabilir.
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Giivenli olarak tork kapatma (STO) 4
Baglanti sekilleri

Harici 24-V beslemesinde acil stop réleli dijital kontrol

bek Bir iist seviyedeki
Sebeke +24V kontrol iinitesi
Acil Stop PLC
oD g ) A\ | our

LTP-B ana
klemensleri
Geribildirim
acil stop 1 = Etkin
Reset 0 = Stop

Acil stop rélesi ;J -

= = = = e e = = = =

/
/
@ @..........

+ ; ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
27021606287707531
Dahili 24-V beslemesinde acil stop réleli dijital kontrol
Seteke 724 v
- Acil Stop Stop | Baslat | PLC
7 p-- N[ out
LTP-B ana
klemensleri
(1) v
‘ Ggribildirim 1 = Etkin
acil stop — 0 = Stop
Reset

Acil stop rélesi ¢|J

@ GND
:ﬁ\ji 77777777777777 N\ N r @ STO+
(13) sto

27021606287717643

UYARI

Tek kanalli ayirmada belirli hata olasiliklari kabul edilmeli ve hata dislama yoluyla
ayiklanmaldir. "Acil stop rélesi kullanimi" bélimuane dikkat edin.

jde
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Givenli olarak tork kapatma (STO)

Baglanti sekilleri

SS1(c), PL d (EN ISO 13849-1) uyarinca

i

Yapilacak islemler:
+ Klemens 2 ayrilir, 6rn. Acil Stop/Acil Dur'da.
* Motor t, uzunlugunda bir emniyet suresi sonunda hizi boyunca bir rampada durur.

* t, slresi tamamlandiginda, emniyet girisi klemens 12 kapanir. Glvenli slre t; moto-
run bu sure igerisinde durabilecegi sekilde projelendiriimesi gerekir.

S$81(c) — Safe Stop 1 (EN 61800-5-2)

A
;
2* |
I
I
‘ ; -
12 ‘
I
| ‘ ~
n T I t
\\ 1
I I .
T T -
| t1 | t
-

9007207780912011

*

Dijital giris 1 (Klemens 2)
Guvenli giris (Klemens 12)
n Hiz

UYARI

Gosterilen SS1(c) ayirmalari PL d'ye kadar "Kosullar" (- B 24) bélimi géz 6ninde
bulunduruldugunda EN ISO 13849-1 uyarinca kullanilabilir.

*%

Harici 24-V beslemesinde acil stop réleli ikili kontrol (nitesi

Bir uist seviyedeki

ebeke
$ +24V kontrol iinitesi
— Acil Stop PLC
GND - | our
LTP-B ana
klemensleri
Geribildirim
acil stop 1 = Etkin
Reset 0= Stop

Acil stop rélesi ¢|J -
|t

_——— = = = = = == =

@ @0000000000

18014407033340427
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Dahili 24-V beslemesinde acil stop réleli dijital kontrol

jde

Givenli olarak tork kapatma (STO)

Sebeke 24V
Acil Stop

Baglanti sekilleri

Bir iist seviyedeki
kontrol iinitesi

PLC

LTP-B ana
klemensleri

Geribildirim
acil stop

@ 24V

1 = Etkin
0 = Stop

Reset

Acil stop rélesi ¢lj
$7 t1

@ GND
N N\ 0 r @ STO+

UYARI

Lﬂ”*”””””’ﬂu I_@ STO -

18014407033350923

Tek kanalli kapanmada belirli bir hata olasiligi kabul edilmeli ve hata dizeltme yolu
ile giderilmelidir. "Acil stop rdlesi kullanimi" bélimune dikkat edin.
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Givenli olarak tork kapatma (STO)

Guvenlik tanim degerleri

44 Guvenlik tanim degerleri

Tanim degerleri: EN 61800-5-2 EN ISO 13849-1 EN 62061
Siniflandirma / Standar- SIL 2 PL d (Performance Level) SILCL 2
din temeli (Safety Integrity Level)

(PFHd degeri)" 1.23 x 107 1/n

Kullanim suresi / Mis- 20 yil, komponent daha sonra yenisi ile degistiriimelidir.

sion time

Proof-test araligi 20 yil - 20 yil
Guvenli durum Guvenli olarak tork kapatma (STO)

Guvenlik iglevleri STO, SS1?EN 61800-5-2 uyarinca

1) Saat basina tehlike olusturabilecek bir kesinti olasiligi.
2) Uygun bir harici kontrol Unitesi ile

4.5 STO i¢in guivenlik kontagi sinyal klemensi grubu

MOVITRAC® LTP-B Kle- Fonksi- |Genel elektronik verileri
mens yon
Emniyet kontagi 12 STO+ |DC +24-V-gikisi, maks. 100 mA, STO-glvenlik kontagi
13 STO- |DC +24-V-girig igin referans potansiyeli
izin verilen kablo kesiti Her klemens igin bir kablo damari: 0.05 — 2.5 mm? (AWG
30-12).
Min. Tipik Maks.
Giris gerilimi araligi DC 18V DC 24V DC 30V
Simdilik ¢ikis katinin kilitlenmesi igin - - 1ms
STO aktif durumda iken, ekranda Inhi- - - 20 ms
bit gériinene kadar gegen sure
Bir STO-anahtarlama siiresi hatasinin - - 20 ms
tespit edilip gosterilmesine kadar ge-
¢en slre
UYARI
i STO girislerine, guvenli kontrol unitelerindeki kendi kendini sinayan dijital ¢ikislarda
oldugu gibi, darbeli sinyallerle kumanda edilmesi mimkuin degildir.
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5

5.1

Kurulum

Kurulum
Genel uyarilar

Asagidaki bélumde kurulum agiklanmaktadir.

Genel uyarilar

1734567800010

Montaj dncesinde frekans geviricisinde itinali bir sekilde hasar kontroll yapin.

Frekans ceviricisini ihtiyag duyana kadar ambalajinda saklayin. Depolanacak yer
kuru ve temiz, ortam sicakligi ise -40 °C ile +60 °C arasinda olmalidir.

Frekans geviriciyi uygun bir mahfaza iginde diz, dusey, tutusmaz, titresimsiz bir y0-
zeye monte edin. Belirli bir IP koruma sinifi talep edildiginde EN 60529 g6z 6niinde
bulundurulmak zorundadir.

Yanici maddeleri frekans geviricisinden uzak tutun.

icerisine iletken veya yanici madde girmemesine dikkat edin.

Havadaki bagil nem orani % 95'in altinda tutulmak zorundadir (yogusmaya izin ve-
rilmez).

IP55 frekans c¢eviriciyi dogrudan giines isinlarina maruz birakmayin. Dis alanlarda
bir kapak kullaniniz.

Frekans ceviricileri yan yana monte edilebilir. Cihazlar arasinda yeterli havalandir-
ma boslugu saglanmistir. Frekans cevirici baska bir frekans ¢eviricinin veya baska
bir 1s1 yayan cihazin Ustliine monte edilecek ise, minimum disey mesafe 150 mm
olmalidir. Kendi sogumasini olanakli kilmak igin elektrik panosunun ya cebri
sogutulmali veya gerekli sekilde boyutlandiriimis olmaldir. Bkz. bdlim "IP20 Mah-
fazalar: Montaj ve Montaj Yeri" (- B 36).

Calisma esnasinda izin verilen maksimum ortam sicakligi IP20 frekans cgeviriciler
igin +50 °C ve IP55 / IP66 frekans geviriciler igin +40 °C degerindedir. Calisma es-
nasinda izin verilen minimum ortam sicakligi -10 °C'dir.

"Ortam Kosullar" (- B 169) bolimindeki 6zel bilgilere de dikkat edin.
Taslyicl raya montaj sadece Boyut 2 (IP20) frekans geviricilerde mimkinduir.
Frekans gevirici sadece asagidaki sekilde gdsterildigi gibi monte edilecektir:

l A
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EICITTONNG/ocved
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5.2 Mekanik montaj
5.21 Mahfaza tipleri ve boyutlar

Boyutlar
MOVITRAC® LTP-B, 2 — 7 boyutlari (BG) ile temin edilebilir.

Mahfaza tipleri
MOVITRACP®LTP-B igin 2 mahfaza tipi mevcuttur:
» Elektrik panolarina monte etmek igin standart IP20 / NEMA-1 mahfaza
+ IP55- / NEMA-12K gbévde

IP55 ve NEMA 12K gbévde neme ve toza karsl korumalidir Bu sayede frekans cevirici
ic mekanlarda agir kosullar altinda galistirilabilir. Frekans geviricinin elektronigi ve is-
levleri aynidir. Tek fark mahfaza boyutlarinda ve kitlededir.
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IP20 mahfazanin olgiileri

Boyut 2 ve 3

i
<
I 5661660

Boyut Boyut 2 Boyut 3

Ylkseklik (A) mm 221 261
ing 8.70 10.28

Geniglik (B) mm 110 131
ing 4.33 5.16

Derinlik (C) mm 185 205
ing 7.28 8.07

Agirhk kg 1.8 3.5

Ib 3.97 7.72

a mm 63.0 80.0
ing 2.48 3.15

b mm 209.0 247
ing 8.23 9.72

c mm 23 25.5
ing 0.91 1.01

d mm 7.00 7.75
ing 0.28 0.30

Onerilen civata boyutlari 4 x M4
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IP55/NEMA 12K g6vdenin boyutlari (LTP xxx—10)

Boyut 2 ve 3

Y

A

i iE
[
4766970251

Boyut Boyut 2 Boyut 3
Yikseklik (A) mm 257 310

ing 10.12 12.20
Genislik (B) mm 188 211

ing 7.40 8.31
Derinlik (C) mm 239 251

ing 9.41 2.88
Agirlik kg 4.8 7.3

Ib 10.58 16.09

a mm 178 200

ing 7.09 7.87
b mm 200 252

ing 7.87 9.92
c mm 5 5.5

ing 0.20 0.22
d mm 28.5 29

ing 1.12 1.14
Onerilen civata boyutlari 4 x M4
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Boyut4-7
Boyut 4 - 7 frekans geviriciler bir temel plaka ve kablo gegisi icin delikler agilmadan
teslim edilir.
\ @ - @ S~ i i A
® ®
000
&ha
X < ® ®
] )
SEW
. 5 5
Y i —— °
1 —f} - fr| :'r"'\ Y : fr |
L—J -~ - B
9007203911092235
Boyut Boyut 4 Boyut 5 Boyut 6 Boyut 7
Yikseklik (A) mm 450 540 865 1280
ing 17.32 21.26 34.06 50.39
Geniglik (B) mm 171 235 330 330
ing 6.73 9.25 12.99 12.99
Derinlik (C) mm 235 268 335 365
ing 9.25 10.55 13.19 14.37
Agirhk kg 11.5 22.5 50 80
Ib 25.35 49.60 110.23 176.37
a mm 110 175 200 200
ing 4.33 6.89 7.87 7.87
b mm 423 520 840 1255
ing 16.65 20.47 33.07 49.41
c mm 61 60 130 130
ing 2.40 2.36 5.12 5.12
d mm 8 8 10 10
ing 0.32 0.32 0.39 0.39
Onerilen civata boyutlari 4 x M8 4 x M10
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5.2.2 IP20 mahfaza: Montaj ve Montaj Yeri

P20 koruma sinifindan daha ylksek bir koruma sinifi gerektiren uygulamalarda, fre-
kans cevirici bir elektrik kabinine yerlestiriimelidir. Bu galismalari yaparken asagidaki
bilgiler g6z éniinde bulundurulmahdir:

Elektrik panosu cebri havalandirmali degilse, malzemesi 1s1 iletme &6zelligine sahip
olmaldir.

Havalandirma delikleri olan bir elektrik panosunda bu delikler frekans geviricinin alt
ve Ust tarafinda kalmali ve bu sayede iyi bir hava sirkilasyonu saglanmalidir. Ha-
va, frekans c¢eviricinin altindan girip Ustiinden tekrar disariya ¢ikmalidir.

Dis ortamda pislik pargaciklari (6rn. toz) varsa, havalandirma deliklerine uygun fil-
treler takilmali ve cebri havalandirma uygulanmalidir. Filtre gereginde bakiimali ve
temizlenmelidir.

Yuksek derecede nem, tuz ve kimyasal madde iceren ortamlarda, uygun ve kapali
(havalandirma delikleri olmayan) bir elektrik panosu kullaniimahdir.

IP20 sinifindaki frekans ceviricileri dogrudan ve mesafe birakilmadan yan yana
monte edilebilir.

Havalandirma delikleri oimayan metal panonun boyutlari

P

3

400 V: 0.75 kW, 1.5 kW, 2.2 kW

A 1%
% ]D
Y /\h7\
\
3080168459
Gug degerleri Sizdirmaz olarak kapanan elektrik panosu
A B Cc D
mm ing mm ing mm ing mm ing
Boyut2 |230V:0.75 kW, 1.5 kW 400 | 15.75 | 300 | 11.81 | 250 | 9.84 60 2.36

Boyut2 |230V: 2.2 kW

600 | 23.62 | 450 | 17.72 | 300 | 11.81 | 100 | 3.94

Boyut 3 | Tum glc araliklarinda 800 | 31.50 | 600 | 23.62 | 350 | 13.78 | 150 | 5.91
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Havalandirma delikli elektrik panosunun boyutlari

Gug degerleri Havalandirma delikli elektrik panosu
A B Cc D
mm ing mm ing mm ing mm ing
Boyut2 |230 V:0.75 kW, 1.5 kW 400 | 15.75 | 300 | 11.81 | 250 | 9.84 60 2.36
400 V: 0.75 kW, 1.5 kW, 2.2 kW
Boyut2 |230 V: 2.2 kW 600 | 23.62 | 400 | 15.75 | 300 | 11.81 | 100 | 3.94
Boyut 3 | Tim gli¢ araliklarinda 800 | 31.50 | 600 | 23.62 | 350 | 13.78 | 150 | 5.91

Cebri havalandirmali elektrik panosunun boyutlari

Gug degerleri Cebri sogutmali elektrik panosu
A B C D Hava de-
mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing )
Bo- [230V: 0.75 kW, 1.5 kW 400 |15.75| 300 [11.81| 250 | 9.84 | 60 | 2.36 | >45m¥
YUt2 | 400 V: 0.75 KW, 1.5 kW, 2.2 kW saat
Bo- |230V:2.2kW 400 |15.75| 300 |[11.81| 250 | 9.84 | 100 | 3.94 | >45m¥
yut 2 saat
Bo- | Tum glg araliklarinda 600 |23.62| 400 |15.75| 250 | 9.84 | 150 | 591 | >80 m¥
yut 3 saat

5.2.3 IP55 mahfaza: Montaj ve Elektrik Panosu Boyutlari

Elektrik panolarinda veya panelde asagidaki asgari mesafelerin altina distlmemelidir.

A
9656147979
Boyut A B
mm ing mm ing
2-7 200 7.87 10 0.39
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UYARI

IP55 frekans cevirici bir elektrik kabinine/panosuna monte edildiginde kabinin yeterin-
ce havalandiriimasi saglanmis olmak zorundadir.

jde

5.3 Elektrik baglantisi

Montaj yaparken Boliim 2'de verilen emniyet talimatlar dikkate alinmalidir!

A UYARI

Kondansatérlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur. Aks sistemi se-
bekeden tamamen ayrildiktan sonra, cihaz iginde ve klemenslerde, kapatildiktan 10
dakika sonra da yuksek gerilimler bulunabilir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

» Frekans geviricisini gerilimsiz duruma getirdikten, sebeke gerilimini ve DC 24-V
gerilimini kapattiktan sonra 10 dakika bekleyin. Ardindan cihazin enerjisiz durum-
da olup olmadidini kontrol edin. Ancak bundan sonra cihazla ¢alismaya baglayin,

A UYARI

Kaldirma dizeni asagiya dustigunde hayati tehlike mevcuttur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Frekans cevirici kaldirma dizenlerinde guvenlik tertibati olarak kullanilamaz. Bu
uygulamalarda emniyet donanimi olarak denetim sistemleri veya mekanik koru-
ma tertibatlari kullanilabilir.

» Frekans ceviricileri sadece elektrik teknisyenleri tarafindan ilgili yonetmelikler ve
mevzuatlar dikkate alinarak monte edilmelidir.

+ Topraklama kablosu, normalde sigortalar veya motor koruma salterleri tarafindan
sinirlandirilan, maksimum kagak sebeke akimina gore boyutlandiriimahdir.

» Frekans ceviricinin IP20 koruma sinifina sahiptir. Daha yiksek bir [P koruma sinifi
icin uygun kasalar veya IP55 / NEMA 12K tipi kullaniimahdir.

» Cihazlarin toprak baglantilarinin dogru oldugundan emin olun. "Frekans geviriciyi
ve motoru baglama" (- B 45) bolimiindeki devre semasini dikkate alin.

5.31 Montaj 6ncesi

» Frekans geviricinin besleme geriliminin, frekansin ve faz adetinin (bir veya lg¢ faz)
frekans geviricinin teslimattaki anma degerlerine esit oldugunu kontrol edin.

» Gerilim beslemesi ile frekans cevirici arasinda bir ayirma salteri veya benzeri ayir-
ma elemani takilmig olmalidir.

+ Sebeke gerilimi kesinlikle frekans geviricinin U, V ve W ¢ikis klemenslerine baglan-
mamalidir.

+ Frekans cevirici ile motor arasina otomatik anahtarlama kontaktérleri takmayin. Ku-
manda kablolari ile kuvvetli akim kablolari birbirlerine ¢ok yakin olarak serildiginde,
aralarinda en az 100 mm mesafe birakilmali ve kablolarin birbirlerinin Gzerinden
90° a¢ida gecmesi saglanmalidir.

+ Kablolar atil yiksek kapasiteli sigortalar veya motor koruma galteri Gzerinden koru-
nur. Ayrintil bilgiler icin, bkz. Bélim "izin verilen gerilim sebekeleri" (- B 41) .
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» Gug kablolarinin ekranlarinin ve kiliflarinin "Frekans gevirici ile motorun baglanma-
sI" (- B 45) alt bolimindeki baglanti semasina uygun olmasina dikkat edin.

+ Tum klemenslerin sikma momentlerinin dogru olmasini saglayin, bkz. "Teknik Bilgi-
ler" (- B 169) bolumu.

Genel bilgiler

Besleme sebekesinde dogrudan isletime karsin frekans geviricileri motorda hizla
anahtarlayan c¢ikis gerilimleri (PWM) olustururlar. Degisken hizl tahriklerin isletiimesi
icin gelistirilen motorlar igin baska onleyici eylemlerin alinmasi gerekli degildir. Fakat
izolasyonun kalitesi bilinmiyorsa motorun Ureticisine basvurun ¢linki duruma gére 6n-
leyici eylemler gereklidir.

Sebeke kontaktorii

Sadece kullanma kategorileri AC-3 (EN 60947-4-1) olan kontaktorler kullaniimahdir.
2 anahtarlama arasinda 120 saniyelik bir siire gegmesi gerektigine dikkat edin.

Sebeke sigortalari
Sigorta tipleri:
* gL, gG sinifi kablo koruma tipleri:
— Anma sigorta gerilimi = Anma sebeke gerilimi

— Anma sigorta akimi frekans geviricinin yiikiine baglh olarak frekans geviricinin
anma akiminin % 100'Une gore tasarlanmalidir.

+ B karakteristikli kablo koruma salterleri:
— Koruma anahtarinin anma akimi = $ebeke anma akimi

— Gug kesici anahtarlarin anma akimlari frekans ¢eviricinin anma akiminin %10
Uzerinde olmalidir.

Topraklama kagagi devre kesicisi

A UYARI

Yanlis tipte topraklama kagagi devre kesicisi oldugunda givenilir koruma yoktur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» 3-fazh frekans cevirici igin sadece B tipi tim akimlara duyarl topraklama kagagi
devre kesicisi (RCD rolesi) kullanin!

» 3-fazl bir frekans cevirici toprak kagagi akiminda bir dogru akim pay! olusturur ve
A tipi topraklama kagagi devre kesicisinin duyarlihdini énemli élglide dusurebilir.
Bu nedenle A tipi bir topraklama kagagi devre kesicisinin koruyucu donanim olarak
kullaniimasina izin veriimemektedir.

Sadece B tipi topraklama kagagi devre kesicisi kullanin.

+ Topraklama kagagi devre kesicisi kullanimi zorunlu olarak sart kosulmamigsa
SEW-EURODRIVE topraklama kagagi devre kesicisi kullaniimamasini 6nerir.
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IT sistemlerinde galigtirma

IP20 cihazlar agagida tarif edildigi gibi IT aginda isletilebilir. Tum dider cihazlar igin
SEW-EURODRIVE firmasina basvurun. Bu amagla asiri gerilim bastirmasi ve filtreler
icin olan komponentlerin baglantisi ayrilmalidir. EMU ve VAR civatasini yanal olarak
cihazdan cikartin.

A UYARI

Elektrik soku tehlikesi. Aks sistemi sebekeden tamamen ayrildiktan sonra, cihaz
icinde ve klemenslerde, kapatildiktan 10 dakika sonra da ylksek gerilimler bulunabi-
lir.

Agir yaralanmalar veya élum.

+ EMU vidasini sbkmeden en az 10 dakika 6nce frekans geviricinin enerjisi kesil-

mig olmalidir.
(1121
3034074379
[1] EMU vida
[2] VAR civata
HL1 e dahili b
NL2 @1 My iltresi aﬁgiugrﬁgls'fn
L3 &—|
EMU VAR
PE @
9007204745593611

SEW-EURODRIVE, yildiz noktasi topraklanmamis gerilim sebekelerinde (IT sistemle-
ri) darbe-kod 6lgiim prensipli toprak kagagi denetleyicileri kullaniimasini énermektedir.
Bu sayede toprak kacagi denetleyicide, frekans geviricinin topraga gore kapasitansi
nedeniyle hatalar olusmaz.

Fl salteriyle TN sebekesinde igletme (IP20)

EMU filtresi monteli IP20 frekans geviricilerin (6rn. MOVITRAC® LT xxxx xAx-x-00 ve-
ya MOVITRAC® LT xxxx xBx-x-00) toprak kagagi akimlari EMU filtresi olmayan cihaz-
lardan daha yuksektir. EMU filtresi, FI koruma salterleriyle birlikte isletildiginde hatalar
tetikleyebilir. Toprak kagagi akimini azaltmak i¢cin EMU filtresini devre digi birakin. Bu
amagla EMU civatasini yanal olarak cihazdan ¢ikartin. Bkz. resim Bélim "IT Sistemle-
rinde isletme" (- B 40).
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izin verilen gerilim sebekeleri

Yardim karti

+ Toprakh yildiz noktali gerilim gebekeleri

Frekans ceviricisi yildiz noktasi dogrudan topraklanmis TN ve TT sebekelerinde
kullanilmak Uzere tasarlanmistir

» Toprakh yildiz noktasiz gerilim gebekeleri

Yildiz noktasi topraklanmamis sebekelerde (6rnegin IT sistemlerinde) sadece 1P20
koruma sinifinda olan frekans ceviricileri galistirilabilir. Bkz. Bélim "IT Sistemlerin-
de isletme" (- & 40).

* Dis iletkeni topraklanmig gerilim sebekeleri

Frekans ceviriciler sadece faz-toprak alternatif gerilimleri 300 V olan sebekelerde
calistinimaldir.

Yardim kartinda klemens kontaklarinin agiklamasi, ayrica parametre grubu 1 igerisin-
deki temel parametrelerin genel gérinimu yer alir.

IP55 mahfaza iginde, gikartilabilen 6n kapak arkasinda bir yardim karti yapistiriimistir.
Yardim karti IP20 govdede gdstergenin tst kismindaki bir yuvada bulunur
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5.3.2

Kurulum

jde

Frekans ceviriciyi asagidaki semalara goére baglayin. Motor klemens kutusunun
baglantilarinin dogru olmasina dikkat edin. 2 farkli sekilde baglanti yapilabilir: Uggen
ve yildiz baglanti Motorun dogru isletme gerilimi ile beslenecegi bir gerilim kaynagina
baglandigindan emin olunuz.

Diger bilgiler "Motor klemens kutusundaki baglanti" (- B 44) bolimindeki sekilden
alinabilir.

Gug kablosu olarak 4 damarli bir PVC ile yalitilmis ekranh bir kablo kullaniimasi éneril-
mektedir. Bu kablo ulusal talimatlara ve mevzuatlara gére désenmis olmalidir. Glg
kablosunu frekans geviriciye baglamak igin damar sonlandirma kovanlari gereklidir.

Her frekans ceviricinin toprak klemensi teker teker ve dogrudan, bulundugu yerdeki
topraklama gubuguna (baraya) baglanmalidir (eger mevcutsa bir filtre Gzerinden).

Bkz. "Frekans ceviricinin ve motorun baglanmasi” (- B 45).

MOVITRAC®-LT frekans geviricinin topraklama baglantilari frekans geviriciden frekans
geviricisine zincirlenmemelidir. Topraklama baglantilarinin baska frekans geviricilerden
frekans geviricilere aktarilmasi da yasaktir.

Toprak devresinin empedansi sektordeki yerel talimatlara uygun olmalidir.

UL kosullarinin yerine getirilebilmesi icin, tim toprak baglantilari UL'de belirtilen crimp-
halka kablo pabuglari ile donatilmalidir.

UYARI

Toprak baglantilarinin dogru oldugundan emin olun. Frekans gevirici 3.5 mA degerin-
den buyUk toprak kagagi akimlari olusturabilir. Topraklama kablosunun kesiti, sigorta-
lar veya hat koruma salteri ile sinirlandirilan azami besleme kagak akimini tagiyacak
kadar blylk olmalidir. Frekans geviriciye olan sebeke beslemesinde yerel olarak ge-
cerli yasar ve/veya yonetmeliklere gore yeterince kapasitesi olan sigortalar ve hat ko-
ruma salterleri mevcut olmahdir.

Frekans ceviriciye olan sebeke beslemesinde yerel olarak gegerli yasar ve/veya yo6-
netmeliklere gdre yeterince kapasitesi olan sigortalar ve hat koruma salterleri mevcut
olmalidir.

Klemens kapaginin gikartiimasi

Baglanti klemenslerine erisebilmek icin frekans geviricinin 6n kapagi ¢ikartiimahdir.
Klemens kapagini agmak icin sadece yildiz veya diiz tornavida kullanin.

Uriniin 6n tarafindaki 2 veya 4 vida gosterildigi gibi ¢6zlliirse baglanti klemenslerine
erisilebilir.
On kapak ters sirada yeniden takilir.
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Boyut 2 ve 3

18014404157319307

Boyut 4 -7

BG7

BG 6

BG5

=

s

BG4

GL0¢/10 —dl/LSkLcle

13354747915
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Frenleme direncinin baglanmasi ve kurulmasi

A UYARI

Elektrik soku tehlikesi. Fren direnci besleme kablolarinda ylksek DC gerilim (yakl.
900 V) mevcuttur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

Besleme kablosunu s6kmeden en az 10 dakika 6nce frekans geviricinin enerjisi
kesilmis olmalidir.

A VORSICHT

Yanma tehlikesi. Fren direngleri Py ile yuklendiklerinde ylzeylerinde yiiksek sicaklik-
lar olugmaktadir.

Hafif yaralanmalar.

Bu duruma uygun bir montaj yeri segin.
Fren direnclerine dokunmayin.

Uygun bir dokunma korumasi takin.

Fren direncinin baglantisi frekans cevirici klemensleri "BR" ve "+" arasinda gercekle-
sir. Klemensler yeni bir cihazda kirilabilir kapaklarla donatiimistir. ilk kullandiginizda
kapaklari kirip sokun.

Kablolari gerekli uzunluga kisaltin.

iki adet sikica biikiilmiis kablo veya 2 damarl, ekranlanmis gii¢ kablosu kullanin.
Kablo kesiti frekans geviricinin nominal giiciine uygun olmalidir.

Fren direncini bir bimetal rdleyle koruyun ve ilgili frenleme direncinin tetikleme aki-
mini | ayarlayin.

Yassi tip fren direncglerinde termik asiri yik korumasi (degistirilemez eriyen sigorta)
bulunur. Yassi tip fren direnglerini uygun bir sekilde dokunmaya kargi korumali ola-
rak monte edin.

ranlanmis gug¢ kablolu timlesik sicaklik anahtari baglanabilir.

BR

OO0O0OO

F16
L1 [
BW... = éé L | k10w
etkiler
L] L
]
9007202440373003

Motor klemens kutusundaki baglanti

Motorlar yildiz, G¢gen, ¢ift yildiz veya NEMA-yildiz baglanti ile bagdlanir. Frekans ¢evi-
ricinin isletme gerilimine uygun baglanti tipi ile ilgili gerilim arahdi bilgileri motor etike-
tinde bulunur.
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R13
W2 U2 V2 e o @
W2 U2 V2
ut v1i W1
W1
|
U v u v w
29333920711 2933393675
Dasuk gerilim A Yuksek gerilim A
R76
([ Te T4 Ts\ (T6 T4 715 )
w2 w2 U2 w2
T9 T7 T8 w3 U3 V3
Us Vv3 w3 O O O
™ T2 T3 ™ T2 T3
ut w1 W1 ut vl wit
L1 L2 L1 L1 L2 L1
2933395339 2933397003
Algak gerilim LA Yuksek gerilim
DR /DT /DV
([ Cmw— ) (T4 QT5QT6 )
T4 T5 T6 u2 Vo w2
Ve ve iw iT8 iTQ
T7 T9 us Ov3 Ows
us
T T3
il ) | ol ol ol |
u Vv W u Vv W
2933398667 2933400331
Algak gerilim AL Yuksek gerilim A

Frekans geviricinin ve motorun baglanmasi

A UYARI

Elektrik soku tehlikesi. Yanlis baglantilar yiksek gerilimlerden dolayi tehlike olustu-
rabilir.
) Agir yaralanmalar veya 6luim.

* Asagida gosterilen baglanti sirasina uyun.
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jde

Asagida belirtilen uygulamalarda daima AC ve DC taraflarindaki freni kapatin.
+ Tum kaldirma dizeni uygulamalarinda.
« Hizli bir fren yanit suresi gerektiren uygulamalarda.

UYARI

Yeni cihazlarda DC-, DC+ ve BR klemens noktalari ilk olarak kirilabilir kapaklarla or-
tilmustir. ihtiyag oldugunda bunlar kirihp sékulebilir.

Tdm IP55 govdeli frekans geviricilerde frekans geviricinin altinda bir sebeke ve motor
kablosu girisi mevcuttur.

Fren redresérini ayri bir sebeke kablosu Uzerinden baglayin.

Motor gerilimi Gzerinden beslenmesine izin verilmez!
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F14/F15 F14/F15 F14/F15

[2]
K11 K11 v+ K11 .
(AC-3) (AC-3) (AC-3) Gug bolumu

Kurulum

Elektrik baglantisi
L1
L2/N
L3 1-faz degil 230 V
’’’’’’’’’’’’’’’’’ PE
K10 1]
(AC-3)

Opsiyon ND.. Girig sok bobini

L1' L2 L3’
T

Ve (BMY)

)

)

)

'

]

]

)

)

)

'

]

]

)

)

)

Vv AC \% AC (BMK) V ac H
]
)
)

DC Bus "-" erigimi

C

17|
V+ [4] V+
U \ w BR +
18
17 17| H I
4] 4 )
18 r 18 BW ./BW.-T
K12 GND K12 - Fren direnci baglantisi*
(AC-3) (AC-3) DC Bus "+" erigimi
3] [3]
GND GND
1 beyaz 1 beyaz
BG :23 kirmizi BG :23 kirmizi BW
BGE[; ] BGE|; .
mavi mavi
5 kirmizi 5
DR/DT/DV: beye? DR/DT/DV:
DC ve AC tarafindan kapatma Ll Alternatif akim tarafinin ayriimasi

(1]
(2]
(3]

[4]
V+
Vo (BMV)
V¢ (BMK)

27021600767321739

Besleme sebekesi ve frekans gevirici arasinda sebeke kontaktori

Fren redresorinin sebeke beslemesi, ayni anda K10 tarafindan salterlenir

Kontrol koruma / rolesi, frekans ceviricinin dahili réle kontagi [4] gerilimi ile iligkili olup bununla
fren redresorini besler.

Frekans geviricinin potansiyelsiz réle kontagi

Maks. 5 A'daki harici besleme gerilimi AC 250 V/DC 30 V

Dogru gerilim beslemesi BMV

Alternatif gerilim beslemesi BMK
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Motor sicaklik korumasi (TF/TH)

i

Dahili sicaklik sensorli (TF, TH veya benzeri) motorlar dogrudan frekans geviriciye
baglanabilir.

Sicaklik korumasi tetiklendiginde frekans ¢evirici bir hata goérintuler.

Sicaklik sensori klemens 1'e (+24 V) ve klemens 10'a (2 nolu analog giris) baglanir.
Sicaklik sensorinin degerlendirilebilmesi icin parametre P71-15 igerisinde analog giris
2'de "Harici hata" isleviyle bir giris konfiglirasyonu segilmek zorundadir (6rn. P71-15 =
6). Ek olarak analog giris 2 igin olan "Harici hata", P2-33 parametresinde "PTC-th"
degerine ayarlanmak zorundadir. Tetikleme esik degeri 2.5 kQ kadardir. Motor termis-
tora ile ilgili bilgiler igin bkz. Bolum "P1-15 Dijital girisler igin islev se¢cimi" (- B 165) ve
parametre "P2-33 analog giris 2 formatl" (- B 131) acgiklamasi.

UYARI

TF'yi baglamadan 6nce yukarida anilan parametreyi yapilandirin. Dahili bir direng
TF'yi konfigirasyon sonrasinda asiri gerilime karsi korur.

Cok motorlu igletme/grup tahrigi

Motor akimlarinin toplami, frekans geviricinin anma akimini gegmemelidir. Grubun izin
verilen maksimum kablo uzunlugu tek bir baglantinin degerleri ile sinirlidir. Bkz. "Tek-
nik Bilgiler" (- B 169) bolimu.

Motor grubu 5 motor ile sinirlidir ve boyutlar arasinda en fazla 3 boyut farki olmalidir.

Cok motorlu igletme, senkron motorlarla degil, sadece AC asenkron motorlarla mim-
kundar.

3 motordan fazlasi olan gruplar icin SEW-EURODRIVE, "HD LT xxx" ¢ikis sok bobinini
ve ek olarak ekranlanmamis hatlar ile azami 4 kHz kadar izin verilen bir ¢ikis frekansi
Onerir.

Motor besleme kablolari ve sigortalar

Sebeke ve motor kablolari segiminde ulusal ve sisteme 6zgi talimatlar dikkate alinma-
lidir.

Paralel bagl tim motor besleme kablolarinin izin verilen uzunlugunu asagidaki sekilde
tespit edebilirsiniz:

Imax

Iges <
3172400139

liopi Paralel baglanmis motor kablolarinin toplam uzunlugu.

n

Onerilen maksimum motor kablosu uzunlugu.

maks

Paralel baglanmis motor sayisi.

Motor beslemesinin kesiti sebeke kablosuna denkse ek sigorta gerekmez. Motor bes-
leme kablosunun kesiti sebeke kablosundan kiglkse motor besleme kablosunu ilgili
kesitte kisa devreye karsi sigortalamak zorundasiniz. Motor koruma salterleri bu
amagla uygundur.

Frenli AC motorlarin baglanmasi

SEW fren sistemleri igin genis bilgiyi, "AC motorlar" katalogunda bulabilirsiniz. Bu ka-
talog SEW-EURODRIVE'dan siparis edilebilir.
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5.3.3

jde

Ana klemensler

SEW-EURODRIVE fren

Kurulum
Elektrik baglantisi

sistemleri dogru akimla calisan, elektromanyetik olarak ayiran

ve yay kuvveti ile kavrayan diskli frenlerdir. Fren redresoéru frenin dogru akimla beslen-

mesini saglar.

UYARI

Fren redresord, frekans
dir. Motor gerilimi Gzerin

cevirici isletiminde kendi sebeke beslemesine sahip olmali-
den beslenmesine izin verilmez!

Sinyal klemenslerine genel bakis

A VORSICHT

Sinyal klemenslerine 30 Uzerinde gerilim verildiginde, kontrol Gnitesi hasar gorebilir.

Maddi hasar olusabilir.

» Sinyal klemenslerindeki gerilim 30 V Uzerinde olmamalidir.

Klemens kontaklari P1-15 parametresiyle ayarlanabilir. Ek bilgi i¢in, bkz. "P1-15 Dijital
Girisler Fonksiyon Secimi" (- B 165).

IP20 ve IP55
~ N
<~ @] v O
o 5 2 &8¢t
> > — - \N+|
JF T Yo > > o © 0
$DDD+<_(OQO<_(255
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 12 13
VoY © o

—90
—0

12745191051

Sinyal klemens blogunda asagidaki sinyal baglantilari mevcuttur:

Kle- |Sinyal |Baglanti Aciklama
mens
No.
1 +24 +24 V: Referans gerilimi | DI1 - DI3 (maks. 100 mA) etkinlestirme igin
VIO referans gerilimi.
2 DI 1 Dijital girig 1 Pozitif mantik
DI 2 Dijital giris 2 "Mantiksal 1" girig gerilimi arahdi: DC 8 — 30 V
DI 3 Dijital giris 3 "Mantiksal 0" giris gerilimi arahdi: DC 0 -2V
0 V Klemens 7 veya 9'a baglandiginda PLC talebini yerine
getirir.
5 +10V | Cikis +10 V: Referans ge- | 10 V: Analog giris referans gerilimi
rilimi (Potansiyel beslemesi +, 10 mA maks., 1 kQ — 10 kQ)
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Kle- |Sinyal |Baglanti Aciklama
mens
No.
6 Al 1/ Analog giris 1 (12 Bit) analog:0-10V,10-0V,-10-10V, 0 — 20 mA,
Dl 4 Dijital giris 4 4-20mA, 20-4 mA
"Mantiksal 1" giris gerilimi araligi: DC 8 - 30V
7 oV 0 V: Referans potansiyel |0 V: Referans potansiyel
8 AO 1/ |Analog cikis 1 (10 Bit) analog: 0—-10V,10-0V, 0-20 mA, 20 — 0 mA,
DO 1 Dijital cikis 1 4-20mA, 20—-4 mA
dijital: 0 / 24 V, maksimum ¢ikis akimi: 20 mA
oV 0 V: Referans potansiyel |0 V: Referans potansiyel
10 Al 2/ Analog giris 2 (12 Bit) analog:0-10V, 10-0V, PTC-th, 0 — 20 mA, 4 — 20 mA,
DI'5 Dijital girig 5 / termistor 20 -4 mA
kontagi "Mantiksal 1" giris gerilimi araligi: DC 8 - 30V
11 AO 2/ |Analog cikis 2 (10 Bit) analog:0-10V,10-0V, 0—-20 mA, 20 — 0 mA,
dijital: 0 / 24 V, maksimum ¢ikis akimi: 20 mA
12 STO+ | Cikis kati etkinlestirme DC +24-V girisi, akim ¢ekisi: maks 100 mA
STO emniyet kontagi, High =DC 18 —30 V
13 STO- DC +24-V-giris icin referans potansiyel
STO emniyet kontagi
Tam dijital girisler 8 V — 30 V araliginda bir giris geriliminde etkinlegtirilir ve +24 V
uyumludurlar.
Dijital ve analog giriglerin yanit siresi 4 ms degerinden kiguktir. Analog giriglerin ¢o-
zUnirligu 12 Bit'dir ve bunun dog@rulugu ayarlanan maksimum 6&lgege gore % 12 ka-
dardir.
UYARI
i Frekans cevirici PLC Uzerinden kumanda edildiginde 7 ve 9 numarali klemensler
GND referans potansiyeli olarak kullanilabilir. Gig ¢ikis katini etkinlestirmek igin,

STO+'y1 +24 V'ye ve STO-yi 0 V'ye baglayin; aksi takdirde frekans gevirici "Inhibit"
goruntaler. STO bir guvenlik teknigi ile ilgili tertibat icin gerceklesecekse isbu belge-
deki uyarilara ve baglantilara dikkat edilmelidir.

Klemens 12 surekli olarak 24 V ile beslenirse ve klemens 13 surekli olarak GND'ye
baglh ise, "STO" islevi surekli olarak devre disidir.
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Kurulum

Elektrik baglantisi
Role klemensi genel goriiniimii
X é X
= 8§ 5§ = 8
e 5§ £ 2 §
e < 3 2 3
S =< Q g =<
22 25 5g 58 55
X9 T ¥D X9 £D
o5 of oF of of
ze g2 2o e
14 15 16 17 18
© o oo
T
9007202258353547
Kle- |Sinyal Role fonksiyonu se¢imi | Agiklama
mens
No.
14 Role cikisi 1 referans P2-15 Roéle kontagi (AC 250V /DC 30V,
15 Roéle ¢ikisi 1 normalde agik maks. 5 A)
kontak
16 Roéle ¢ikisi 1 normalde kapali
konak
17 Roéle ¢ikisi 2 referans P2-16
18 Réle ¢ikisi 2 normalde agik
kontak
5.3.4 lletigsim soketi RJ45

Cihazdaki yuva

(1]
(2]
3]
(4]
5]
(6]
[7]
(8]

SBus-/ CAN-Bus-
SBus+/ CAN-Bus+

ov

RS485- (mihendislik)
RS485+ (miihendislik)
+24 V (cikig gerilimi)
RS485- (Modbus RTU)
RS485+ (Modbus RTU)

13515899787
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5.3.5 UL'ye uygun montaj

UL'ye uygun montaj igin asagidaki uyarilar dikkate alinmahdir:

Ortam sicakliklari

Frekans geviriciler agsagida verilen ortam sicakliklarinda galistirilabilir:

Koruma sinifi Ortam sicaklig:
IP20 / NEMA 1 -10°Cila 50 °C
IP55 / NEMA 12K -10°Cila 40 °C

Burada sadece 75 °C'ye kadar ortam sicakliklarina uygun olan bakir baglanti kablolari
kullaniimahdir.

Gi¢ klemenslerinin sikma momentleri

Frekans cevirici gli¢ klemensleri icin izin verilen sikma momentleri "Teknik Bilgi-
ler" (- B 169) boliminde verilmistir.

Kumanda klemensleri i¢gin stkkma momenti

Kumanda klemenslerinin izin verilen sikma momenti 0.8 Nm’dir (7 Ibing).

Harici DC-24-V beslemesi

Harici DC-24-V gerilim kaynagi olarak sadece ¢ikis gerilimi sinirli (U,,,,,c = DC 30 V) ve
cikis akimi (I < 8 A) sinirli test edilmis cihazlar kullaniimahdir.

Gerilim sebekeleri ve sigortalar

Frekans ceviriciler, asagidaki tablolara gére maks. sebeke akimi ve maksimum gerili-
mi belirtilen yildiz noktasi topraklanmis gerilim sebekelerinde kullaniilmaya uygundur
(TN ve TT sebekeleri). Asagidaki tablolarda verilen sigorta degerleri, ilgili frekans cevi-
ricilerin izin verilen maksimum degerleridir. Sadece eriyen sigortalar kullaniimahdir.

UL sertifikasi, topraklanmamis yildiz nokta baglantili gerilim sebekeleri (IT sistemleri)
icin gecerli degildir.

1 x 200 — 240-V cihazlar

1 % 200 - Eriyen sigorta veya Maks. sebeke kisa |Maks. sebeke ge-
240V MCB (tip B) devre alternatif aki- | rilimi

mi
0008 15 A 100 kA rms (AC) 240V
0015 20 A
0022 25A
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3 x 200 — 240-V cihazlar

Kurulum
Elektrik baglantisi

3 x200 - Eriyen sigorta veya Maks. sebeke kisa |Maks. sebeke ge-
240V MCB (tip B) devre alternatif aki- | rilimi
mi
0008 10 A 100 kA rms (AC) 240V
0015 15A
0022 175A
0030 30A
0040 30A
0055 40 A
0075 50 A
0110 70 A
0150 90 A
0185 110 A
0220 150 A
0300 175 A
0370 225 A
0450 250 A
0550 300 A
0750 350 A

5
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3 x 380 — 480-V cihazlar

3 x 380 - Eriyen sigorta veya Maks. sebeke kisa |Maks. sebeke ge-

480 V MCB (tip B) devre alternatif aki- | rilimi
mi

0008 6A 100 kA rms (AC) 480V

0015 10A

0022 10A

0040 15A

0055 25 A

0075 30A

0110 40 A

0150 50 A

0185 60 A

0220 70 A

0300 80 A

0370 100 A

0450 125 A

0550 150 A

0750 200 A

0900 250 A

1100 300 A

1320 350 A

1600 400 A
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3 x 500 — 600-V cihazlar
3 x 500 - Eriyen sigorta veya Maks. sebeke kisa |Maks. sebeke ge-
600 V MCB (tip B) devre alternatif aki- | rilimi
mi
0008 6A 100 kA rms (AC) 600 V
0015 6 A
0022 10A
0040 10A
0055 15A
0075 20 A
0110 30A
0150 35A
0185 45 A
0220 60 A
0300 70 A
0370 80 A
0450 100 A
0550 125 A
0750 150 A
0900 175 A
1100 200 A

Termik motor korumasi

NEC'ye (National Electrical Code, US) kurallarina uygun bir 1sil agiri motor yuklenmesi
korumasina sahiptir.

Isil agir motor yuklenmesi korumasi agsagidaki 6nlemlerden biri ile saglanmalidir:

* NEC'ye uygun bir motor sicaklik senséri takilmalidir, bu konunda "Motor sicaklik
korumasi (TF/TH)" (- B 48) bolimiine de bakin.

* P4-17 parametresi etkinlestirilerek termik motor asiri gerilim korumasi kullaniimali-
dir.

5.3.6 Elektromanyetik Uyumluluk (EMU)

EMU filtreli frekans geviricileri makinelerde ve tahrik sistemlerinde kullanim igin tasar-
lanmistir. Degisken hizli tahrik Uniteleri igcin EN 61800-3 EMU uriin standardina uygun-
durlar. Tahrik sisteminin EMU’ya uygun montaji igin 2004/108/EG (EMU) direktifindeki
ifadelere dikkat edilmesi gerekmektedir.

EMU dayanikliligi

EMU dayanikhhgdi ile ilgili olarak EMU filtreli frekans gevirici, EN 61800-3 standardinin
sinir deg@erlerini yerine getirmekte ve bundan dolayi hem endistride hem de mesken-
de (hafif endistri) kullanilabilmektedir.
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EMU emisyonu

EMU yayini konusunda EMU filtreli frekans ¢evirici EN 61800-3 ve EN 55014 normla-
rinin sinir deg@erlerini saglamaktadir. Frekans ceviricileri hem endistride hem de mes-
kende (hafif endustri) kullanilabilirler.

En iyi elektromanyetik uyumlulugun saglanabilmesi icin, frekans ceviriciler "Mon-
taj" (- B 31) béliminde verilen baglanti talimatlarina gére monte edilmelidir. Frekans
ceviriciler icin topraklama baglantilarinin iyi olmasina dikkat edilmelidir. Bozucu yayin
kurallarinin saglanabilmesi icin ekranlanmis motor kablolari kullanin.

Asagidaki cizelgelerde tahrik uygulamalarindaki kullanim i¢in sartlar belirlenmistir.

Frekans cgevirici tipi Kat. C1 (sinif B) Kat. C2 (sinif A) Kat. C3
EN 61800-3’e gore

230V, 1 faz ilave filtreleme gerekmez.

LTP-B xxxx 2B1-x-xx Ekranlanmis bir motor kablosu kullanin.

230V, 3 faz NF LTxxx xxx tipi hari- | ilave filtreleme gerekmez.

LTP-B xxxx 2A3-x-xx ci bir filtre kullanin. Ekranlanmig bir motor kablosu

LTP-B xxxx 5A3-x-xx

575V, 3 faz Duruma gére NF LT xxx tipi sebeke filtreleri, elektroman-
LTP-B 3000 803-X-XX yetik girisim emisyonunu daha da disirmek igin kullanila-
bilir. Yukaridaki sinir degeri siniflarinin saglanmasi ga-
ranti edilemez.

Ekranlanmis bir motor kablosu kullanin.

Motor ekranlamasinin yerlestiriimesine iligkin genel kurallar

LTX uygulamalarinda ekran plakasinin kullaniimasi ézellikle tavsiye edilir.

Ekrani en kisa yoldan déseyin ve toprak baglantisinin mimkin oldugu kadar genis bir
alanda olmasina dikkat edin. Bu birden fazla ekranlanmis damar igin de gecerlidir.

9007200661451659
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Elektrik baglantisi
IP20 frekans ceviricilerinde motor ekranlamasi tavsiyesi
Boyut 2 ve 3 1\ o) & 0
(ri L/L L2IN L3 T + /L L2/N uﬁ\
O 000 | 000
[ — [ —]
| " | | " | /&
& ) ‘ & _J
J 123466789 0H1MN12®N [ 12348678 8NWPN1RN
og [5]
> L“_g_‘v
v w
41 4]
(el @ |I@ (AE))//® @
[2] [ 2] 1]
(3]
12903068427
[11 Motor besleme kablosu [4] lletisim kablosu RJ45
[2] Ek PE baglantisi [5] Kumanda kablolari

[3] Enkoder kablosu

Ekran plakasi istege bagli olarak 2 ve 3 boyutlari i¢in IP20 tipinde kullanilabilir. Uyarla-
ma isleminde agagidaki yontemi izleyin:

1. Uzun deliklerdeki 4 civatayi ¢6zun.

2. Gerekli boyut icin saci tahdide kadar hareket ettirin.

3. Vidalari tekrar sikin.

Plakanin kurallara uygun olarak PE baglantisina bagl oldugundan emin olun.
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IP55 frekans ceviricilerinde motor ekranlamasi tavsiyesi

Motor ekranini cihaza yerlestirmek icin metal vidalamalar énerilir. Boyut 2 ve 3 igin vi-
da disi boynu uzunlugu en az 8 mm olmalidir.

Boyut 2 ve 3 © ©

[olfo]a]
{

123456789 0M2E
_—_—
CO000000OOOOV
[[e]le]] —— [H
e I

© — ©

\
Ll
A

\ \
(2]

LTP-B

[4] —

12903070603
[11 Metalden kontra somun [4] LTX moduli
[2] Metal rakor [5] Motor besleme kablosu
[3] ekindeki kauguk conta [6] Sebeke besleme kablosu
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Elektrik baglantisi

Enkoder, kumanda ve iletisim kablosunun désenmesi icin tavsiyeler.

13131624587

[11 Enkoder kablosu, LTX moduli ise [4] Sinyal klemensi / iletisim
[2] Sinyal klemensi / iletisim [5] Sebeke besleme kablosu
[3] Motor besleme kablosu
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Boyut 4 ve 5

2PRPFRR

ool I00 s Te s ewhaR[wanas
3 I

14172961163

[11 Sebeke besleme kablosu
[2] Metal rakor
[3] Motor besleme kablosu
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Boyut 6 ve 7

Kurulum

Y — P —
L
G @ T @
N 7
W
B\ /A
B 8

[11 Sebeke besleme kablosu
[2] Metal rakor
[3] Motor besleme kablosu
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5.3.7 Ara plaka

ilgili IP / NEMA koruma sinifinin gegerli olabilmesi icin uygun bir kablo rakoru sistemi
kullaniimahdir. Agilacak olan kablo delikleri bu sisteme uygun olmalidir.

DIKKAT

Kablo giris deliklerinin delinmesi sonucunda urln igerisinde talas parcalari kalabilir.
Maddi hasar olusabilir.
+ Uriinde pargacik kalmamasi igin delik acarken dikkat edin.

- Talas pargaciklarini temizleyin.

Bazi direktiflere uygun boyutlar asagida verilmektedir:
Kablo rakorlari i¢in 6nerilen delik boyutlar ve tipleri

Delik boyu ingiliz-Amerikan Metrik sistem
sistemi
Boyut 2 ve 3 25 mm PG16 M25

Esnek elektro montaj borulari igin delik boylari

Delik boyu Piyasadaki boyut |Metrik sistem
Boyut 2 ve 3 35 mm 1in M25

Bir IP koruma sinifi sadece, kablo gerekli koruma sinifina sahip esnek elektro montaji
boru sistemi igin UL onayli bir soket veya manson ile takildiginda gegcerlidir.

Elektro montaj borulari monte edilirken boruya giris delikleri NEC verilerine uygun
standart delikler olmalidir.

Rijit elektro montaj boru sistemleri i¢in dngérulmemistir.

B2  isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTP-B

21271151/TR - 01/2015



21271151/TR - 01/2015

Devreye alma 6

Uygulayici arabirimi

6 Devreye alma

6.1 Uygulayici arabirimi

6.1.1 Tus takimi

Her MOVITRAC® LT frekans gevirici standart olarak bir tus takimi ile donatilmistir. Bu
sayede ayri bir cihaz kullaniimadan isletme ve ayar yapmak mimkunddr.

1

B

2933664395
[11 6 haneli 7 segmentli gosterge [4] Navigasyon tusu
[2] Starttusu [5] Yukar tusu
[3] Stop/Reset tusu [6] Asagdi tusu

Tus takiminda asagidaki islevleri iceren 5 tus bulunur:

Tus o Navigasyon + Meni degistirme
[4] » Parametre degerlerini kaydet
» Gergek zamanl bilgileri gérintile

Tus 0 Yukari [5] » Devir sayisinin artiriimasi
» Parametre degerlerini artir
Tus o Asagi [6] + Hizi azaltin

» Parametre degerlerini azalt

Tus@ Stop [3] + Tahrik durdur
» Hata onaylanmasi

Tus @ Start [2] * Tahrik etkinlegtir
*  Do6nme yoninl degistir
Parametreler fabrika ayarina sifirlandiginda tus takiminin <Start>/<Stop> tuslari devre
disidir. Tus takiminin <Start>/<Stop> tuslari kullanimini etkinlestirmek i¢in, LTE-B igin
P-12 parametresini veya LTP-B i¢in P1-12 parametresini "1" veya "2" dederine ayarla-
yin.
Parametre degistirme menlsine sadece <Navigasyon> [4] tusu Uzerinden erisilebilir.

» Parametre degistirme menisu ile gergcek zaman goéstergesi (isletme devir sayisi /
isletme akimi) Tusa 1 saniyeden uzun basin.

* Calismakta olan frekans geviricide isletme akimi ile igletme hizi arasinda degisme:
Tusa kisaca dokunun (1 saniyenin altinda).
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6.1.2 Parametreleri fabrika ayarlarina geri ayarlama
Parametreleri fabrika ayarlarina geri ayarlamak igin, asagidaki yontemi izleyin:
1. Frekans gevirici etkinlegtiriimemis olmalidir ve gdstergede "Inhibit" (engelle) yazisi
gOruntilenmelidir.
2. Ug adet 0 0ve @tusuna ayni anda en az 2 s basin.
Gostergede "P-deF" gorintilenir.
3. "P-deF" iletisini resetlemek igin @ tusuna basin.
6.1.3 Fabrika ayari
isletme hizi sadece P1-10 parametresinde motorun anma hizi belirtilmisse gériintiile-
nir. Diger durumda elektrikli déner alan hizi géruntalenir.
6.1.4 Genigletilmis tug kombinasyonlari
Fonksiyon Cihaz sunlar [Suna basin: Sonug Ornek
goruntiileni-
yor:
Parametre grup- [Px-xx <Navigasyon> + <Yukariya> |Bir sonraki en yuksek |"P1-10" gorintilenir.
larinin hizh ola- tuslar parametre grubu segilir. |« <Navigasyon> + <Yukariya> tuslarina ba-
rak segilmesi" o O
sin.
* » Ekranda simdi "P2-01" gérundir.
Px-xx <Navigasyon> + <Asagiya> |Bir sonraki en disik "P2-26" goruntilenir.
tuglari parametre grubu segcilir. |« <Navigasyon> + <Asagiya> tuslarina ba-
C.0
* » Ekranda simdi "P1-01" gorundr.
En disUk para- |Px-xx <Yukariya> + <Asaglya> tus- |Bir gruptaki ilk parame- |"P1-10" gorintlenir.

metre grubunun
secilmesi

lari

AKXV

tre segilir.

* <Yukariya> + <Asagiya> tuslarina basin.
« Ekranda simdi "P1-01" gérinur.

Parametreyi en
disik degere
ayarlayin

Sayisal deger

(bir parametre

degerini degis-
tirirken)

<Yukariya> + <Agagiya> tus-
lari

Q.0

Parametre en disuk
degere ayarlanir.

P1-01 degistiriliginde:

» "50.0" gosterilir.

» <Yukariya> + <Asagiya> tuslarina basin.
» Ekranda simdi "0.0" gorin(r.

Bir parametrenin
rakamlarini teker
teker degistirme

Sayisal deger

(bir parametre

degerini degis-
tirirken)

<Stop / Reset> + <Navigas-
yon> tuslari

+

Parametrenin rakamlari
teker teker degistirilebi-
lir.

P1-10 degistiriliginde:

+ "0" gosterilir.

+ <Stop / Reset> + <Navigasyon> tuslarina
basin.

» Ekranda simdi "_0" goriinir

* <Yukariya> tuguna basin.

» Ekranda simdi "10" gérinur.

+ <Stop / Reset> + <Navigasyon> tuslarina
basin.

» Ekranda simdi "_10" gorinar

* <Yukariya> tuguna basin.

» Ekranda simdi "110" gorinar
vb.

1) Parametre grubuna erisim P1-14 igin "101" veya "201" ayarlanarak etkinlestirilmelidir.
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6.1.5 LT-Shell yazilimi

LT-Shell yazilimi, MOVITRAC® LT frekans geviricilerinin basit ve hizla devreye alin-
masina olanak saglar. SEW-EURODRIVE web sitesinden indirilebilir. Kurulumdan
sonra duzenli araliklarla bir yazihm gincellemesi yapin.

Engineering paketi (Kabelset C) ve arabirim adaptéri USB11A ile frekans gevirici ya-
zilima baglanabilir.

Yazilimla ayrica asagidaki ¢calismalar yapilabilir:

Parametre gézleme, yiukleme ve indirme

Parametre gekme

Firmware-Update (manuel ve otomatik)

Frekans gevirici parametrelerini Microsoft® Word olarak disari aktarma
Motorun ve girig ve ¢ikiglarin durumunu gézleme

Frekans cevirici kontrolii / manuel isletim

Scope (hazirlaniyor).

6.1.6 MOVITOOLS® MotionStudio yazilimi

Yazilim, frekans geviriciye asagidaki sekilde baglanabilir:

PC ve frekans gevirici arasinda bir SBus baglantisi Gizerinden. Bu amagla bir CAN-
Dongle gereklidir. Hazirlanmis bir kablo mevcut degil ve bu nedenle frekans gevirici
arabirimindeki RJ45 kontak atamalarina uygun olarak kendiniz tarafindan hazirlan-
malidir.

PC'nin bir Gateway veya bir MOVI-PLC® zerinden baglantisi aracihgiyla. PC-Ga-
teway / MOVI-PLC® baglantiasi 6rnegin USB11A, USB veya Ethernet Uzerinden
gergeklesebilir.

Asagidaki islevler MOVITOOLS® MotionStudio ile sunulmaktadir:

Parametre gézleme, yikleme ve indirme
Parametre ¢ekme
Motorun ve giris / ¢ikiglarin durumunu izleme.
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6.2 Otomatik olgiimleme yontemi "Auto-Tune™

Frekans cevirici motor veri tabanlari esas alinarak hazirlanmamistir. Neredeyse her
motoru otomatik élgimleme ydntemiyle dlgiimleyerek motor verilerini tespit edebilmek-
tedir. Olgiimleme yéntemini kesintiye ugratmadan mutlaka yuritin. Olgiimleme yénte-
mi fabrika ayarindan sonra ilk etkinlestirme sonrasinda otomatik olarak baslar ve regu-
lasyon tUrtne gore 2 dakika kadar surebilir. Frekans ¢eviriciyi, tim motor anma verileri
dogru ve parametreler girildikten sonra etkinlestirin. "Auto-Tune" otomatik dlgiimleme
yontemini motor verilerini girdikten sonra manuel olarak P4-02 parametresiyle de bag-
latabilirsiniz. STO i¢in 12 ve 13 numarali klemensler gerilimle beslenmek zorundadir.
Etkinlestirme gerekli degildir. Gdsterge "Stop" goruntilenmelidir.

UYARI

i ilk isletmeye alma sonrasinda veya kontrol yéntemini degistirdikten sonra P4-01 pa-
rametresinde sodtuk motor durumunda "Auto-Tune" otomatik dlgiimleme ydntemini
uygulayin. Autotuning, gerektiginde her zaman i¢in P4-02 parametresi lUzerinden bas-
latilabilir.

6.3 Motorlarla devreye alma
A UYARI
P4-02 parametresi "1" ("Auto-Tune") degerine ayarli oldugunda motor otomatik ola-
rak calismaya baglayabilir.
AQir yaralanmalar veya olim.
* Motor miline dokunmayin.
UYARI

i MOVITRAC® LTP-B unitesinde P1-03 ve P1-04 parametresindeki rampa sureleri

50 Hz degerine goéredir. P1-16 parametresi "In-Syn" olarak ayarlandiginda, asiri yik-

lenme kapasitesi P7-08 ayarina bagli olarak "% 150" degerine ayarlanir.

6.3.1 U/f kontrollii asenkron motorlarin devreye alinmasi
1. Motoru frekans ceviriciye baglayin. Baglarken motorun anma gerilimine dikkat edin.
2. Motorun tip plakasindaki motor bilgilerini girin:
* P1-07 = Motorun anma gerilimi
» P1-08 = Motorun anma akimi
+ P1-09 = Motorun anma frekansi
* (P1-10 = motorun anma hizi, kayma kompanzasyonu aktif).
3. Maksimum ve minimum hizlari P1-01 ve P1-02 parametreleri ile ayarlayin.
4. P1-03 ve P1-04 ile hizlanma ve yavaglama rampalarini ayarlayin.

5. "Auto-Tune" otomatik élgiimleme ydntemini "Otomatik Olglimleme Yéntemi ("Auto-
Tune")" (-~ B 66) igerisinde tarif edildigi gibi baslatin.

6.3.2 VFC hiz kontrollii asenkron motorlarda devreye alma

1. Motoru frekans geviriciye baglayin. Baglarken motorun anma gerilimine dikkat edin.
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. Motorun tip plakasindaki motor bilgilerini girin:

* P1-07 = Motorun anma gerilimi

* P1-08 = Motorun anma akimi

*  P1-09 = Motorun anma frekansi

* P1-10 = Motorun anma hizi

* P1-14 = 201 (genigletiimis parametre menusi)

*  P4-01 =0 (VFC hiz kontrol()

* P4-05 = Kapasite katsayisi.

Maksimum ve minimum hizlari P7-01 ve P1-02 parametreleri ile ayarlayin.

4. P1-03 ve P1-04 ile hizlanma ve yavaslama rampalarini ayarlayin.

5. "Auto-Tune" otomatik dlgiimleme yontemini "Otomatik Olglimleme Ydéntemi ("Auto-

Tune")" (- B 66) icerisinde tarif edildigi gibi baslatin.

. Gerekliyse kontrol davranisinin optimizasyonu igin P7-10 parametresini uyarlayin.

6.3.3 VFC tork kontrollii asenkron motorlarda devreye alma

1.
2.

Motoru frekans geviriciye baglayin. Baglarken motorun anma gerilimine dikkat edin.
Motorun tip plakasindaki motor bilgilerini girin:

* P1-07 = Motorun anma gerilimi

* P1-08 = Motorun anma akimi

» P1-09 = Motorun anma frekansi

* P1-10 = Motorun anma hizi

* P1-14 = 201 (genigletiimis parametre mendsi)

* P4-01=1 (VFC tork kontroll)

* P4-05 = Kapasite katsayisi.

3. Maksimum ve minimum hizlari P1-01 ve P1-02 parametreleri ile ayarlayin.

4. "Hizlanma" satirindaki uygulayici birimini ondalik 2 basamaga ayarlayin.

6.

. "Auto-Tune" otomatik élglimleme ydntemini "Otomatik Olglimleme Yéntemi ("Auto-

Tune")" (- B 66) igerisinde tarif edildigi gibi baslatin.
Gerekliyse kontrol davraniginin optimizasyonu i¢in P7-10 parametresini uyarlayin.

Asagidaki 6rnekte analog giris 2 tork referans kaynagi olarak kullaniimaktadir. Analog
giris 1 Uzerinden hiz ayarlanmaktadir:

P1-15 = 3 (giris klemensi atamasi)
P4-06 = 2 (analog giris 2 Gzerinden tork referansi)
P6-17 = 0 (tork zaman asimi kaynagini kapat)

= >0 (maksimum tork Ust siniri icin zaman agimi zamanini uyarlama)
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6.3.4 PM hiz kontrollii senkron motorlarda devreye alma

Senkron motorlari daimi miknatish motorlardir (PM).

UYARI

Enkodersiz senkron motorlarin isletimi bir test uygulamasi tzerinden kontrol edilmek
zorundadir. Bu igletim turindeki saglam isletim, tim uygulama durumlari igin garanti
edilemez. Bu nedenle igletim turindn kullanimi kullanicinin kendi sorumlulugundadir.

jde

1. Motoru frekans cgeviriciye baglayin. Baglarken motorun anma gerilimine dikkat edin.
2. Motorun tip plakasindaki motor bilgilerini girin:

* P1-07 = EMK — Senkron motorlarda sistem gerilimi degil, anma hizindaki kutup
tekeri gerilimi P7-07 parametresinde girilir. Motorun gerilimi.

* P1-08 = Motorun anma akimi

» P1-09 = Motorun anma frekansi

*  P1-10 = Motorun anma hizi

* P1-14 = 201 (genigletiimis parametre mendsi)

* P4-01 =3 (PM hiz kontroll)

* P2-24 = PWM frekansi (en az 8-16 kHz).
3. Maksimum ve minimum hizlari P1-01 ve P1-02 parametreleri ile ayarlayin.
4. P1-03 ve P1-04 ile hizlanma ve yavaslama rampalarini ayarlayin.

5. "Auto-Tune" otomatik élglimleme yéntemini "Otomatik Olglimleme Yéntemi ("Auto-
Tune")" (—» B 66) igerisinde tarif edildigi gibi baslatin.
6. Gerekliyse kontrol davraniginin optimizasyonu igin P7-10 parametresini uyarlayin.

Motor kilavuzunda beklenmedik sorunlar varsa asagidakilerin kontrol edilmesi ve ayar-
lanmasi gerekir:

+ Alt hiz araliginda daha fazla tork elde etmek icin, her iki paramatre P7-14 ve P7-15
artinlmalidir. Motorun daha yuksek akim nedeniyle daha fazla 1sinabilecegini dik-
kate alin.

» Kalkis torkunda bir (O-Torque hata iletisi) ortaya ¢ikarsa genelde bir frekans geviri-
ci resetlemesinden sonra arizasiz bir ilk hareket saglanir.

+ Kismen yuksek atalate olan motorlarin rotorunu galigtirma éncesinde hizalama ge-
regi vardir. Bu amagla 6n miknatislanma zamani P7-12 ve 6n miknatislanma za-
mani igerisindeki alan kuvveti P7-14 parametresinde biraz yukari veya asagi dogru
uyarlanabilir.

Ender durumlarda otomatik motor dlcimleme ydntemiyle elde edilen parametreleri
motor verileriyle karsilastirmak ve duruma gére dizeltmek gerekebilir. Motor besleme
kablolari uzun oldugundan degerlerin sapabilecegdini dikkate alin.

Yeni bir 6lcimleme yontemi gerekli degildir:

* P7-01 = motorun stator direnci (Ry,,.r., veya 2XR; -c))
*  P7-02 =0 (motorun rotor direnci)

+ P7-03 = Stator endiiksiyonu (Lsd)

» P7-06 = Stator enduksiyonu (Lsq).
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6.3.5 LSPM motorlari devreye alma

SEW-EURODRIVE firmasinin "LSPM" tipi motorlari Line-Start daimi miknatisli motor-
lardir.

1.
2.

Motoru frekans geviriciye baglayin. Baglarken motorun anma gerilimine dikkat edin.
Motorun tip plakasindaki motor bilgilerini girin:

* P1-07 = Motorun anma gerilimi

*  P1-08 = Motorun anma akimi

» P1-09 = Motorun anma frekansi

* P1-10 = Motorun anma hizi

* P1-14 = 201 (genigletiimis parametre menusi)

* P4-01 =0 (VFC hiz regililasyonu).

3. Maksimum hizi P1-01 ve minimum hizi P7-02 = 300 1/dak ayarlayin.

4. P1-03 ve P1-04 ile hizlanma ve yavaglama rampalarini ayarlayin.

. "Auto-Tune" otomatik élglimleme ydntemini "Otomatik Olgiimleme Yéntemi ("Auto-

Tune")" (-~ B 66) igerisinde tarif edildigi gibi baslatin.

6. "Auto-Tune" sonrasinda rotor direncini 0 Q (P7-02 = 0) olarak ayarlayin.

7. Boost parametrelerini uyarlayin. Standart ayar sunlardir;

* P7-14=%10
+ P7-15=%10.

. Gerekliyse kontrol davranisinin optimizasyonu igin P7-10 parametresini uyarlayin.

6.3.6 Onceden ayarli senkron motorlarin devreye alinmasi

Frekans gevirici LSPM gibi daimi miknatisli motorlar icin uygundur. CMP motorlari igin
AKOH enkoderi ve LTX servo modull gereklidir.

6.3.7 On ayarli SEW-EURODRIVE motorlari igin devreye alma

Devreye alma asagidaki CMP motorlarindan (hiz sinifi 4500 1/dak) veya MGF..-DSM
motorlarindan (hiz sinifi 2000 1/dak) biri frekans geviriciye bagl oldugunda gergekles-

tirilebilir:

Motor tipi Gosterge
CMP40M 40M
CMP50S / CMP50M /CMP50L 50S / 50M / 50L
CMP63S / CMP63M / CMP63L 63S/63M /63L
CMP71S / CMP71M / CMP71L 71S/71M [/ 71L
MGF..2-DSM of-2
MGF..4-DSM of-4
MGF..4/XT-DSM" gf-4Ht

1) Hazirlaniyor.
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Yapilacak iglemler
* LTX'e 6zel parametrelere erismek igin P71-14 "1" olarak ayarlanmalidir.

*+ P1-16 parametresini Onceden ayarlanmig olan motora ayarlayin; bkz.
"MOVITRAC® LTX isletme kilavuzuna ek" igindeki "LTX'e 6zel parametreler (Sevi-

ye 1)".
Ornek
[l I A N
Ornek: l=f L Y L
CMP boyutu 50S [40M, 50S, 50M, 50L, 63S, 63M, 63L, 71S, 71M, 71L
Motor sistem gerilimi 4 |- 2=230V
e 4=400V
Frenli motorlar b |b = fren motorlarinda yanip séniyor

Gerekli tim parametreler (gerilim, akim, vs.) otomatik olarak ayarlanir.

UYARI

Onceden ayarli motorlarda "Auto-Tune" gerekli degildir.

jde

Elektronik tip etiketi olan bir CMP motoru frekans geviriciye baglanirsa P7-16 otoma-
tik olarak segilir.

Bir MGF..-DSM segilirse P4-07 icerisindeki tork Ust sinir otomatik olarak % 200
degerine ayarlanir. Bu deger, "LTP-B frekans ceviricide MGF..-DSM tahrik Unitesi ig-
letme kilavuzu igin ek" belgesindeki rediiksiyon oranina uygun olarak uyarlanmak zo-
rundadir.

Gerekli tim motor verileri otomatik olarak ayarlanir. Motorun korunmasi i¢in KTY si-
caklik duyar elemani harici bir denetleme cihazina bagh olmaldir.

Motoru harici bir koruma donanimi ile koruyun.

» Ayrintil bir liste i¢in, "Servoya 6zel parametreler" (- B 121) bolimine bakiniz.

6.4 Kontroliu devreye alma

A UYARI

Klemenslere sensorler veya salterler baglanarak bir etkinlestirme yapilabilir. Motor
otomatik olarak galisabilir.

Agir yaralanmalar veya 6lim.
* Motor miline dokunmayin.
+ Salteri agcik durumda kurma.

» Bir potansiyometre monte ettiginizde dnceden 0 degerine ayarlayin.
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6.4.1 Klemens lizerinden igletme (fabrika ayari) P1-12=0

Klemens modunda isletme (fabrika ayari) igin:

P1-12"0" olarak ayarlanmalidir (fabrika ayari).

Giris klemensi konfiglrasyonunu gerekliliklerinize uygun olarak P7-15 icerisinde
degistirin. Olasi ayarlar igin bkz. "P1-15 Dijital Girigler Fonksiyon Segi-
mi" (- B 165) baglikh boélim.

Uygulayici klemens blogundaki 1 ile 2 klemensleri arasina bir anahtar baglayin.

Klemens 5, 6 ve 7 arasina bir potansiyometre (1 k ... 10 k) baglayin. Siurtiinme
kontagi Pin 6'ya baglanir.

STO girisi 12 ve 13 klemenslerini Bolim "Tekli Ayirma" (- & 26) uyarinca baglayin.
Klemens 1 ile 2 arasinda baglanti kurarak frekans geviriciyi etkinlestirin.
Potansiyometre ile hizi ayarlayin.

6.4.2 Tus takimi modu (P7-12 =1 veya 2)

Tus takimi modunda isletme igin:

jde

P1-12yi "1"e (tek yonlu) veya "2"ye (iki yonli) ayarlayin.

Frekans ceviriciyi etkinlestirmek icin uygulayici klemensindeki 1 ve 2 klemensleri
arasina bir tel kdpru veya anahtar baglayin.

STO girisi 12 ve 13 klemenslerini Bolim "Tekli Ayirma" (- & 26) uyarinca baglayin.
Simdi <start> tusuna basin. Frekans cevirici 0.0 Hz ile etkinlestirilir.

Hizi artirmak i¢in <yukariya> tusuna basin. Hizi azaltmak i¢in <asagiya> tusuna
basin.

Frekans geviriciyi durdurmak igin <Stop / Reset> tusuna basin.

Daha sonra tekrar <Start> tusuna basildidinda tahrik Unitesi eski hizina déner. Cift
yonli mod (P-12 = 2) etkin ise, <Start> tusuna yeniden basildiginda yon tersine dé-
ner.

UYARI

istenen hiz, dururken <Stop/Reset> tusuna basilarak ayarlanabilir. Daha sonra
<Start> tusuna basildiginda, tahrik Unitesi ayarlanan rampa boyunca bu hiza kadar
yukselir.
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6.4.3  PID-denetleyici modu (P1-12 = 3)

Cihazda bulunan PID denetleyici sicaklik ve basing kontrolinde veya diger baska uy-
gulamalarda kullanilabilir.

Asagdidaki resimde PID denetleyicinin yapilandirma olanaklari gésterilmektedir.

PID denetleyici etkinlestirme,

P1-12=3 ile
PID PID - - PD
Roferans segimi Galisma sekii | PID denetleyicinin Gst siniri: | Hatast esik deger
. . N 3D cenetieyicinin Ust sinir:
Sabit nominal deger P3-05 P3-04 P3-07den sabit deger: (P3-09=0)
referansi .

Analog giris 1: (P3-09=1)

|
C)—g [ | [ PID ayar degeri + Analog giris 1: (P3-09=3) :
B |
! |
)

Analog giris 1 |
1

P kazanci P3-01 l Istenen deger

|-Zaman sabiti P3-02 Hiz kontroléri

Analog giris 2 D-Zaman sabiti P3-03 P0-04
-6
I Hizlanma rampasi
Fieldbus PID referansi PID denetleyici alt siniri: P1-03
: 3 P3-08'den sabit deger: (P3-09=0) Fren rampasi
Geribesleme Analog girig 1: (P3-09=2) P1-04
Analog giris 2 P0-09
Ekran
Analog giris 1 4 C\ Gosterge
@l T XX
PID geribesleme OIQ?kLe?djrme
segimi P3-10 aktori
P3-12
Stand-by iglevi Aciklama

Gosterge degerleri
P2-27 <>0

Caligtirma gecikmesi

Minimum hiz/
frekans — S Parametreler
P1-02
—— Stand-by modu etkin
PID uyandirma seviyesi R o Parametre segimi
P3-13 >
Kontrol farki

18014401513769355

Kullanima iligkin Sensord P3-10 kontrol degerine bagli olarak analog giris 1 veye 2'ye baglayin. Sensdr
genel konular degeri P3-12 parametresi Uzerinden, kullanici bu degeri, frekans c¢evirici ekraninda
dogru olarak gérebilecek sekilde dlgeklendirilebilir, rnegdin 0 — 10 bar.

PID denetleyici igin istenen deger referansi P3-05 ile ayarlanabilir.

PID denetleyicisi aktif durumda ise, standart olarak devir sayisi rampa sureleri ayarla-
rinin etkisi yoktur. Kontrol farkina (istenen deger - gercek deger) bagl olarak, P3-11
Uzerinden hizlanma ve yavaslama rampalari etkinlestirilebilir.

Sabit hedef refe- P3-05 = 0 ayariyla P3-06 igerisinde kayitli sabit istenen referans kullanilir. P9-34 ve
rans P9-35 parametrelerine "OFF" degerinden farkli bir deger yazilir yazilmaz 3 adet ek sa-
bit istenen referanslar P3-14 ila P3-16 etkindir ve asagidaki tabloya goére segcilir:

Klemensleri P9-34 iizerin- | Klemensleri P9-35 lizerin-| Sabit hedef referans
den se¢me den se¢me
0 (LOW) 0 (LOW) P3-06
1 (HIGH) 0 (LOW) P3-14
0 (LOW) 1 (HIGH) P3-15
1 (HIGH) 1 (HIGH) P3-16

Fieldbus PID refe- Bu amagla frekans geviricide asagidaki parametrelerin ayarlanmasi gerekir:

ransi
P1-12

P1-14

5 (6rn. kontrol sinyali kaynagi SBus)

201 (genisletilmis parametre menisi)

[ 7 isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTP-B
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Devreye alma 6

Kontroll devreye alma

P1-15 = 0 (dijital girigler igin serbest fonksiyon secgimi)

P3-05 = 3 (fieldbus tzerinden PID referansi)

P5-09 - 11 = 4 (PID referansi igin islem gikis verisi kelimesinin segimi)
P9-01 = Frekans gevirici etkinlestirmesi icin dijital giris segimi
P9-10 = PID (frekans geviricinin hiz sinyali kaynagr)

6.4.4 Master-slave modu (P71-12 = 4)

Master Slave 1 Slave 2

13354805899

[11  RJ45 fisinden RJ45 kabloyu
[21 Kablo dagitici

Frekans ceviricinin timlesik bir Master-Slave fonksiyonu var. Ozel bir protokol yardi-
miyla Master-Slave iletisimine izin verilir. Bu durumda frekans gevirici RS485-Enginee-
ring arabirimi Gzerinden iletisim kurar. Bir iletisim agi icindeki 63 adete kadar frekans
cevirici RJ45 figleri lizerinden birbirlerine baglanabilir. Bir frekans gevirici Master ola-
rak ve digerleri Slave olarak yapilandirilir. Her ag icin sadece bir frekans gevirici Mas-
ter olabilir. Bu Master frekans gevirici isletme durumunu (6rn. duruyor, calisiyor) ve
kendi istenen frekansini her 30 ms'de bir aktarir. Slave frekans ceviricileri Master Uni-
tenin durumunu takip ederler.

Master frekans ¢evirici konfigiirasyonu

Her agin Master Unitesinin konfiglirasyon adresi "1" olmahldir. Asagidaki ayarlar ya-
pin:

+ P1-12#4

» P1-14 =201 (genisletilmis parametre menusu)

» P5-01 frekans gevirici adresi (iletisim) "1" degerinde.

Slave frekans gevirici konfigiirasyonu

» Bagli olan her Slave benzersiz bir Slave iletisim adresine sahip olmalidir. Bu adres
P5-01 parametresinde ayarlanir. Slave adresleri 2 ile 63 arasinda atanabilir.
Asagidaki ayarlari yapin:

. P1-12="4"
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Kontroll devreye alma

P1-14 = 201 (genigletilmis parametre menusu)

P2-28 parametresinde hiz dlgeklendirme turtni ayarlayin.

P2-29 parametresinde Olgeklendirme faktoériini ayarlayin.

UYARI

Master-Slave agini kurmak igin kablo seti B kullanilabilir. Bir sonlandirma direnci kul-
lanilmasi gerekmez.

jde

6.4.5 Fieldbus modu (P1-12 = 5, 6 veya 7)
Bkz. Bolim "Fieldbus isletmesi" (- & 88).

6.4.6 MultiMotion modu (P1-12 = 8)
Bkz. "MOVITRAC® LTX igletme Kilavuzu igin EK".

[ 4 isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTP-B
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6.5

Devreye alma 6

Kaldirma fonksiyonu

Kaldirma fonksiyonu

MOVITRAC® LTP-B bir kaldirma fonksiyonuyla donatiimigtir. Kaldirma fonksiyonu aktif
oldugunda iligkili olan tim parametreler ve fonksiyonlar aktiftir ve duruma gore Kilitlidir.
Dogru isleyebilmesi i¢cin motorun dogru olarak devreya alinmasi gereklidir; bkz. “Dev-
reye alma kilavuzu® (- B 76) baslikli bolimdeki tarif.

Ayrica asagidaki noktalari dikkate alin:

Motor freni kontroll frekans cevirici Uzerinden gergeklesmek zorundadir: Frekans
cevirici rolesi 2 (klemens 17 ve 18) ve fren arasina bir fren redresdri baglayin; bkz.
bdlum "Elektriksel Montaj" “ (- B 38).

Yeterli boyutlandiriimis bir fren direnci kullanin.

SEW-EURODRIVE, fren uygulanmadan motoru ¢ok diisiik hizlarda siirmemeyi ve-
ya sifir hizinda yiki korumamayi onerir.

Yeterli bir torka ihtiyag duydugunuzda motoru anma aralgi igerisinde isletin.

Guvenli bir igletimi glivence altina almak i¢in, kaldirma fonksiyonu aktifken asagidaki
parametreler 6nceden ayarlanir veya degistirildiklerinde bellenim (Firmware) tarafin-
dan yoksayilr:

P1-06: Enerji tasarrufu fonksiyonu devre disi.

P2-09 / P2-10: Atlama frekanslari yok sayiliyor.

P2-26: Yakalama fonksiyonu devre disi.

P2-27: Standby modu devre disi.

P2-36: Baslatma modu sinyal kenari kontrolli (Edgr-r).

P2-38: Sebeke geriliminin iptal olmasi tavsamayla durmasina yol acgar.
P4-06 / P4-07: Tork Ust sinirlari maksimum degerlere ayarli.

P4-08: Tork alt sinirlari "0" de@erine ayarl.

P4-09: Rejeneratif tork i¢in olan Ust sinir izin verilen maksimum degere ayarli.

Asagidaki kaldirma duzeni parametreleri ayni gug¢ sinifindaki motorlar i¢in dnceden
ayarlidir fakat sistem optimizasyonu i¢in her zaman uyarlanabilir:

P2-07: Onceden ayarlanan hiz 7 fren ayirma hizi olur.
P2-08: Onceden ayarlanan hiz 8 fren uygulama hizi olur.
P2-23: Sifir hizda durma siresi.

P4-13: Motor freninin ayrilma suresi.

P4-14: Motor freninin uygulanma stresi.

P4-15: Fren ayirma igin tork esik degeri.

P4-16: Zaman asimi (Timeout) igin tork esik degeri.

Asagidaki parametreler sabit kilitlidir:

P2-18: Fren redresori kontroll igin réle kontagi 2.

Isletme Kilavuzu - MOVITRAC®LTP-B | [/ 5
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Kaldirma fonksiyonu

6.5.1 Genel uyarilar

+ Saga hareket yukariya yoniine esittir.
+ Sola hareket agsagiya yonine esittir.

+ DoOnme yoninu tersine gevirmek icin motoru durdurun. Bu amagla freni etkinlestirin.
Dénme yoninu terslemeden dnce denetleyici kilidini uygulayin.

6.5.2 Kaldirma fonksiyonu devreye alma

jde

Asagida devreye alma ile ilgili bazi éneriler veriimektedir.
Motor verileri:

*  P1-03/04: Mimkin oldukga kisa rampa suresi
* P1-07: Anma motor gerilimi

* P1-08: Anma motor akimi

» P1-09: Anma motor frekansi

*  P1-10: Motorun anma hizi

Parametre etkinlestirme:

* P1-14 = 201 (genigletiimis parametre menisii)
Motor regiilasyonu:

* P4-01 =0 (VFC hiz kontrol()

* P4-05 = Cos Phi

VFC isletiminde otomatik ol¢iimleme fonksiyonunun yiiritiilmesi gerekir. Bu
amagla motorun miimkiin oldugunca soguk olmasi gerekir!

Kaldirma parametreleri:
P4-12 = 1 (kaldirma fonksiyonu aktif)
Termik frenleme direnci korumasi:

Fren direncinin korunmasi i¢in bir sensoér kullaniimazsa istege bagl olarak fren direnci
asiri Isinmalarina karsi asagidaki parametreler ayarlanabilir. Garanti korumayi sadece
bir sensor saglar.

* P6-19: Fren direnci degeri
* P6-20: Fren direnci gucu

UYARI

Kaldirma modu aktif oldugunda frekans geviricinin etkinlestirme yoluyla baslatiimasi
gerekir. Etkinlestirme STO ile ayni zamana veya 6ncesine olusturulursa frekans cevi-
rici "STOP" modunda kalir.
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6.5.3 Kaldirma diizeni

Devreye alma
Kaldirma fonksiyonu

Kaldirma dizeni asagidaki grafikte gdsterilmektedir.

Anma hizi

Fren agma
hizi P2-07

Fren kapama
hizi P2-08

Etkinlestirme (DI01)
Mekanik fren

Réle 2 kontagi

STO

A

\j

\j

\j

t2 t3 t4 t5 te  t7
18014401720170891

Frekans gevirici etkinlestirme

Motorun hizi fren ayirma hizina kadar yukselir
(6nceden ayarlanan hiz 7).

Fren ayirma hizina ulasildi.

Tork esik degeri P4-15 ispatlandi. Tork esik degeri ayarlanmis olan zamanasi-
mi slresi P4-16 igerisinde asilmazsa frekans cevirici bir hata bildirir.

Role agilir.

Fren, ayrilma suresi P4-13 igerisinde ayrilir.
Fren ayrik. Tahrik istenen hiza kadar hizlanir.
Normal igletme

Frekans cevirici kilidi

Tahrik Unitesinin hizi fren uygulama hizina kadar duser
(6nceden ayarlanan hiz 8).

Roéle kapanir.
Fren, fren uygulama sliresi P4-14 igerisinde uygulanir.

Fren kapali ve tahrik Gnitesi duruyor.

6
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Yangin modu

6.5.4 Kaldirma fonksiyonu optimizasyonu ve hata giderme
SP-Err/ ENCO02:
Bu hata mesaji gorlintilenirse P6-07 igerisindeki hiz araligini artirin.

Kaldirma mekanizmasinin bosalmasi gibi sorunlarda asagidaki parametreleri kontrol
edin ve/veya uyarlayin:

P1-03/04 = Rampa sirelerini kisalt, yavas hiz araliklarini mimkin oldugunca
hizl geg.

P7-10 = Rijitlik uyarlamasi, yliksek degerler uygulamayi daha rijit kilar.

P4-15 = Fren ayirma icin tork esigini artir.

P7-14/15 = Kaldirma mekanizmasi bosaliyorsa Boost parametrelerinin artirilma-
siI Onerilir.

P7-07 = 0. Dusuk algaltma donls hizlarinda sorunlar ortaya ¢ikiyorsa bu pa-

rametreye 1 degerini verin.

6.6 Yangin modu

Yangin modu girisi etkinlestirildiginde frekans gevirici motoru énceden ayarlanmis olan
degerlerde calistirir. Frekans gevirici bu ¢alisma modunda tim hatalari ve ayirmalari
(kapanmalari) dikkate almaz ve motoru tahrip olana veya besleme gerilimi kesilene
kadar caligtirir.

Yangin modunu ayarlamak igin:

Bir motor devreye alma islemi gergeklestirin.
Diger parametrelere erismek i¢in, P1-14 parametresini "201" olarak ayarlayin.

Dijital girislerde kendi konfigirasyonunuzu yapmak igin, P1-15 parametresini "0"
olarak ayarlayin.

Uygulamaya bagli olarak girisleri P9-xx parametre grubunda ayarlayin. Klemensler
Uzerinden kontrolde P9-09 parametresi "9 = Klemensle kontrol" olarak ayarlanmali-
dir.

P9-33 Yangin modu giris se¢imi parametresini istenen girise ayarlayin.
P6-13 parametresini kablolamaya bagli olarak "0" veya "1"e ayarlayin.

P6-14 parametresini, yangin modunda kullaniimasini istediginiz bir hiza ayarlayin.
Pozitif veya negatif istenen hiz degeri tanimlayabilirsiniz.
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Devreye alma 6

87-Hz tanim egrisi ile ¢alistirma

6.7 87-Hz tanim egrisi ile galistirma

jde

87-Hz tanim egrisi ile galistirmada U/f orani dedismez. Fakat, daha yuUksek hizlar ve
gugler Uretilir ve bu da daha fazla akim akisina sebep olur.

u

400 vV

230V

-

50 Hz 87 Hz f
9007206616827403

"87-Hz tanim egrisi" isletim modunu ayarlamak igin:

* P1-07 parametresini yildiz gerilime ayarlayin.

* P1-08 parametresini i¢gen akima ayarlayin.

*  P1-09 parametresini "87 Hz" olarak ayarlayin.

«  P1-10 parametresini V3 x anma hiz olarak ayarlayin.

UYARI

P1-01 maksimum hiz parametresini gerekliliklerinize gore ayarlayin. 87-Hz modunda
frekans gevirici \ 3-kati daha yiiksek bir akim sunmak zorundadir. Bu amagla duruma
gore frekans gevirici icin daha yuksek bir yapim boyutu secilmelidir.

6.8 Motor potansiyometresi iglevi - Ving uygulamasi

jde

Motor potansiyometresi bir elektro-mekanik potansiyometre gibi galigir, fakat girislerin
sinyal degerine bagl olarak dahili degeri ve boylece motor hizini artirir veya azaltir.

Bir onceki frekans gevirici modeli MOVITRAC®LTP-A ile ayni iglevselligi elde etmek
icin, devreye alma asagida aciklandigi gibi gerceklestirilmelidir:

UYARI

Klemens kontaklari bagka ise, giriglerin yapilandiriimasi bireysel olarak da yapilabilir.
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Motor potansiyometresi islevi - Ving uygulamasi

6.8.1 Motor potansiyometresi igsletmesi

Motor potansiyometresinin temel fonksiyonu asagidaki grafikte gOsteriimektedir. "Pa-
rametre ayarlan" (- B 81) bolimindeki aciklamalar genelde kullanilan ving islevine
baglidir ve "Klemens kontaklar™ (- B 81)boliminde verilen klemens kontaklarina
baglh olarak calisir.

A
\ \ \ [ [ \

Maksimum hiz T— — T ﬁ [7 — ‘7 ’7 _

Onceden ayarlananhiz1 +— — 1 L L 0 _1__

Minimum hiz — —

\J

Giris kaynagi enable

Giris kaynagi CW/CCW

Giris kaynagi
motor potansiyometresi
yukariya

Giris kaynagi
motor potansiyometresi
asaglya

Giris kaynagi
Varsayilan hiz 1

9007207085491979

t, Frekans gevirici etkinlestirme

t -t Motor ayarlanmis olan minimum hiza (P7-02) kadar ¢alisir.

-1 Motor minimum hizda galisir.

ts Motor potansiyometresi yukariya (P9-28) basildi.

t;-1, P9-28 sinyali mevcut oldugu stirece, motor hizi P7-03 hizlanma rampasi boyunca yiikselir.

ty - s P9-28'de artik sinyal mevcut degdilse gincel hiz degismez.

ts Motor potansiyometresi yukariya (P9-28) basildi.

ts - g P9-28 sinyali mevcut oldugu surece, motor hizi hizlanma rampasi (P7-03) boyunca yeniden maksi-
mum hiza (P1-01) kadar yukselir.

ts-t; P9-28'de artik sinyal yoksa maksimum hiz gecilmez ve degismez

t; Motor potansiyometresi asagiya'ya (P9-29) basildi

t; - tg P9-29 sinyali mevcut oldugu surece, motor hizi P7-04 yavaglama rampasi boyunca azalir

tg - tg P9-28'de artik sinyal mevcut degilse gincel hiz degismez.

ty Onceden ayarlanmis olan hiza basild.

tg -t Sinyal dnceden ayarlanmis olan hiza bulundugu sirece, motor hizi P1-04 yavaslama rampasi bo-
yunca, énceden ayarlanmis olan hiza erisilene kadar azalir ve bu hizda tutulur.

tiq Motor potansiyometresi asagiya'ya (P9-29) basildi

ti1-t,  P9-29 sinyali mevcut oldugu sirece, motor hizi P1-04 yavaslama rampasi boyunca azalir, fakat mi-
nimum hizin P7-02 altina dismez.
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Devreye alma 6

Motor potansiyometresi islevi - Ving uygulamasi

6.8.2 Klemens kontaklari

(1]
(2]
(3]
(4]

1 2 3 5 6
200 @@?
AR

L

12 B M

4
Zj
|

7834026891
DI1 etkinlestirme / hiz azaltma
DI2 hiz artirma
DI3 énceden ayarlanan hiz 1

DI4 yon degistirme (saat yoniinde / saatin aksi yonde)

6.8.3 Parametre ayarlari

Motoru "Kolay devreye alma" (- B 66) béliminde agiklandidi gibi devreye alin.

Motor potansiyometresini kullanabilmek i¢in, asagida belirtilen ayarlarin yapilmasi ge-
rekir.

P1-12 = 0 (kontrol sinyali kaynagi klemens modu)
P1-14 = 201 (genigletilmis parametre menisi)
P1-15 = 0 (dijital giris fonksiyon segimi)

P2-37 = 6 (tus takimi yeniden baslatim hiz).

Giriglerin yapilandiriimasi:

P9-01 = din-1 (ektinlestirme giris kaynagt)

P9-03 = din-1 (saat yoniinde donis igin giris kaynagi)

P9-06 = din-4 (donus yonu degistirme)

P9-09 = on (klemens kontroli etkinlestirme kaynagi)

P9-10 = d-Pot (hiz sinyali kaynagi 1)

P9-11 = PrE-1 (hiz sinyali kaynagi 2)

P9-18 = din-3 (hiz secimi girisi 0)

P9-28 = din-2 (giris kaynagi motor potansiyometresi-yukariya).

Uygulayici ayarlari

P1-02 = Minimum hiz

P1-03 = Hizlanma rampasi slresi
P1-04 = Yavaglama rampasi suresi
P2-01 = Onceden ayarlanan hiz 1
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Analog girisi ve ofset ayarini dl¢ceklendirme drnegi

6.9 Analog girisi ve ofset ayarini dlgeklendirme o6rnegi

Analog giris formati, dlgeklendirme ve ofset birbirlerine bagli.
Frekans cevirici ayart:

P1-01 =50 Hz

Analog girig 6lgeklendirme 6rnegi

Kontrol 0 — 40 Hz, 0 — 10 V analog girisli:

n,=0Hz n,=40Hz

p2-31="12"M 1009, - 20HZ=0HZ 1440, _goo,
P1-01 50Hz
13624278667
P2-31 = 80%
Hz
50
40
30 /
N
T 2 //
. ]
0 /
0 2 4 6 8 10 V
Analog giris
13627147915
Analog giris ofset 6rnegi
Kontrol 15 — 35 Hz, 0 — 10 V analog girisli:
Ny = Ngger = 20 Hz, n, = 30 Hz
P2-31="27M 4009, =30HZ—1SHZ 4450, _ 409
P1-01 50Hz
13624281611
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Hiz

Devreye alma 6

Fan ve pompa

P2-31 = 40%, P2-32 = -75%

Hz
50
45
40
35

25  —

20 p——
15
10

Analog giris
13627144971

—Noitset «x100% —15Hz
P2-32=P1-01 _ S0Hz
P2-31 0.40

x100%

=-75%

13624284555

6.10 Fan ve pompa

Pompa ve fanlarla olan uygulamalar igin asagidaki fonksiyonlar kullanilabilir:

Gerilim yukseltimi / Boost (P1-11)

U/f karakteristik egri uyarlama (P4-10, P4-11)

Eneriji tasarrufu fonksiyonu (P7-06)

Yakalama fonksiyonu (P2-26)

Sifir hizda durma siresi (P2-23)

Standby modu (P2-27)

PID denetleyici ("Parametre grubu 3: PID denetleyici (Seviye 2) (- B 133)
Yangin modu ("Yangin modu" (- B 78))
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7 isletme
Frekans ceviricinin durumu

7 isletme
Frekans ceviricinin isletme durumunu her zaman okuyabilmek igin asagidaki bilgiler
gosterilir:
Durum Kisa gosterim
Drive OK Frekans geviricinin statik durumu
Drive running Frekans geviricinin ¢alisma durumu
Fault / trip Hata
71 Frekans geviricinin durumu
711 Frekans ceviricinin statik durumu

Asagidaki listede motor dururken frekans cgeviricilerin durum bilgilerinin hangi kisalt-
malarla gosterildigi agiklanmaktadir.

Kisaltma | Agiklama

StoP Frekans ceviricinin gii¢ kademesi kapali. Frekans gevirici duruyor ve bir hata yoksa bu mesaj g6-
runlr. Frekans gevirici normal ¢calismaya hazir. Frekans gevirici etkinlestirilmistir.

P-deF Ayarlanmis olan parametreler yuklendi. Bu mesaj, uygulayici fabrika ayari parametrelerin yuk-
lenmesi komutunu verdiginde gortinir. Frekans geviricinin yeniden galisabilmesi igin, énce
<Stop/Reset> tusuna basiimalidir.

Stndby | Frekans cgevirici stand-by modunda hazir bekliyor. Frekans gevirici durduktan sonra ve istenen
deger "0" ise, P2-27 > 0 s'de bu mesaj gériuntulenir.

Inhibit STO kontaklarinda 24 V ve GND yoksa gosterilir. Cikis kati kilitli.

ETL 24 |Harici besleme gerilimi bagl

71.2 Frekans geviricinin galisma durumu

Asagidaki listede motor calisirken frekans cevirici durumlarinin hangi kisaltmalarla
gOsterildigi agiklanmaktadir.

Tus takimindaki "Navigasyon" tusu ile c¢ikis frekansi, ¢ikis akimi, ¢ikis gucu ve hiz
arasinda degistirilebilir.

Kisaltma |Aciklama

H xxx Frekans geviricinin ¢ikis frekansi (Hz olarak). Bu mesaj frekans gevirici calisirken gérintilenir.

A Xxx Frekans ceviricinin ¢ikis akimi (Ampere olarak). Bu mesaj frekans gevirici calisirken gorintile-
nir.

P xxx Frekans ceviricinin anlik ¢ikis guicli (kW olarak). Bu mesaj frekans gevirici calisirken gorintile-
nir.

Auto-t Motor parametrelerini yapilandirmak igin motor parametreleri otomatik olarak oélguldr. "Auto-Tu-
ne", fabrikada ayarli parametrelerle ¢calismadan sonra ilk etkinlestirmede otomatik olarak ger-
ceklesir. "Auto-Tune" gergeklestiriimesi igcin donanimi etkinlestirmeye gerek yoktur.

Ho-run Referans sirisi basladi. Frekans gevirici referans konumuna erigsene kadar bekleyin. Refe-
rans sirusu basari ile tamamlandiginda, ekranda "Stop" gorintilenir.

XXXX Frekans ceviricinin ¢ikis hizi (1/dak olarak). Bu mesaj isletme esnasinda, P7-10 parametresin-
de motorun anma hizi girildiginde géruntulenir.
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isletme 7
Gug disuma

Kisaltma |Acgiklama

C xxx "Hiz" 6lgeklendirme faktoridir (P2-21 / P2-22).

...... Frekans ceviricinin ¢ikis akimi P7-08 parametresinde verilen akim degerinin Gzerinde.

(yanip so-
nen nokta-
lar)

Frekans cevirici, asir yukin yuksekligini ve suresini izler. Frekans gevirici asiri yiklenmenin
yuksekligine bagli olarak "l.t-trP" hatasi verir.

71.3 Hata reseti

Bir hata olustugunda, <Stop/Reset> tusuna basilarak veya dijital giris 1 agilip kapatila-
rak resetlenebilir. Ayrintili bilgiler "Hata Kodlar" bélimiande verilmistir (- & 103).

7.2 Gug diisimu

Frekans cgeviricinin maksimum surekli ¢ikis akiminin azaltilmasi asagidaki durumlarda
gereklidir:

*  Cevre sicakligi 40 °C / 104 °F Ustiinde oldugunda igletim.
+ 1000 m/ 3281 ft rakimdan daha ylksek kurulum rakimlarinda igletim.
+ Minimal degerden daha yiiksek olan efektif bir anahtarlama frekansiyla igletim.

isletim bu kosullarin disinda gergeklestiginde giic azaltimi icin asagidaki faktorleri uy-
gulayin.

7.21 Ortam sicakligi icin gli¢ azaltimi

Muhafaza tipi | Gli¢ azaltimi olmadan maks. or- Azaltim orani Maks. izin verilen sicakhk
tam sicakligi

IP20, Boyut 2 — 50°C /122 °F % 2.5 her °C (1.8 °F) 60 °C

3 icin

IP55, Boyut 2 — 40 °C /104 °F % 2.5 her °C (1.8 °F) 50 °C

3 icin

IP55, Boyut 40 °C /104 °F % 1.5 her °C (1.8 °F) 50 °C

4 -7 icin

7.2.2 Kurulum rakimi igin gli¢ azaltimi

Muhafaza tipi Gii¢ azaltimi oimadan | Azaltim orani | Maks. izin verilen ra- | Maks. izin verilen ra-
maks. rakim kim kim
(UL onayh) (UL onaysiz)

P20, Boyut 2 — 1000 m (3281 ft) %1 /100 m 2000 m (6562 ft) 4000 m (13123 ft)
3 (328 ft)

IP55, Boyut 2 — 1000 m (3281 ft) %1 /100 m 2000 m (6562 ft) 4000 m (13123 ft)
3 (328 ft)

IP55, Boyut 4 — 1000 m (3281 ft) %1 /100 m 2000 m (6562 ft) 4000 m (13123 ft)
7 (328 ft)
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7 isletme
Gug¢ disumu

7.2.3 Kullanilan efektif PWM anahtarlama frekanslari ve standart ayarlar

230 V cihazlar

230V, 1 faz
kW HP Standart Maks.
0.75 1 8 kHz 16 kHz
1.5 2 8 kHz 16 kHz
2.2 3 8 kHz 16 kHz

230V, 3 faz
kW HP Standart Maks.
0.75 1 8 kHz 16 kHz
1.5 2 8 kHz 16 kHz
2.2 3 8 kHz 16 kHz
3 4 8 kHz 16 kHz
4 5 8 kHz 16 kHz
5.5 7.5 8 kHz 8 kHz
7.5 10 4 kHz 12 kHz
11 15 4 kHz 12 kHz
15 20 4 kHz 12 kHz
18.5 25 4 kHz 12 kHz
22 30 4 kHz 8 kHz
30 40 2 kHz 8 kHz
37 50 2 kHz 6 kHz
45 60 2 kHz 4 kHz
55 75 2 kHz 8 kHz
75 100 2 kHz 6 kHz

400-V cihazlar

400 V, 3 faz
kW HP Standart Maks.
0.75 1 4 kHz 16 kHz
1.5 2 4 kHz 16 kHz
2.2 3 4 kHz 16 kHz
3 4 4 kHz 16 kHz
4 5 4 kHz 16 kHz
5.5 7.5 4 kHz 12 kHz
7.5 10 4 kHz 12 kHz
11 15 4 kHz 8 kHz
15 20 4 kHz 12 kHz
18.5 25 4 kHz 12 kHz
22 30 4 kHz 12 kHz
30 40 4 kHz 12 kHz
37 50 4 kHz 12 kHz
45 60 2 kHz 8 kHz
55 75 2 kHz 8 kHz
75 100 2 kHz 6 kHz
90 150 2 kHz 4 kHz
110 175 2 kHz 8 kHz
132 200 2 kHz 6 kHz
160 250 2 kHz 4 kHz
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575-V cihazlar

isletme

Gug disumi
575V, 3 faz

kW HP Standart Maks.
0,75 1 8 kHz 12 kHz
1.5 2 8 kHz 12 kHz
2.2 3 8 kHz 12 kHz
4 5 8 kHz 12 kHz
5.5 7.5 8 kHz 12 kHz
7.5 10 8 kHz 12 kHz
11 15 8 kHz 12 kHz
15 20 8 kHz 12 kHz
18.5 25 8 kHz 12 kHz
22 30 8 kHz 12 kHz
30 40 8 kHz 12 kHz
37 50 8 kHz 12 kHz
45 60 8 kHz 12 kHz
55 75 4 kHz 8 kHz
75 100 4 kHz 8 kHz
90 125 4 kHz 6 kHz
110 150 4 kHz 6 kHz

7
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Fieldbus modu
Genel bilgiler

8 Fieldbus modu
8.1 Genel bilgiler

8.1.1 Mevcut olan kontrol iiniteleri, Gateway'ler veya kablo setleri

Fieldbus Gateway'ler

Fieldbus Gateway'ler standart fieldbus'lari SEW-EURODRIVE SBus'larina dénusturdr-
ler. Burada bir Gateway ile her biri 3 islem verisine sahip 8 frekans gevirici adreslene-
bilir.

Kontrol Unitesi (PLC veya PC) ile frekans cevirici arasinda kontrol kelimeleri veya hiz
gibi igslem verilerini fieldbus tGzerinden aktarilir.

SBus Uzerinden prensipte diger SEW-EURODRIVE cihazlari da (6rnegin sirict inver-
teri MOVIDRIVE®) Gateway'e baglanip calistirilabilir.

Mevcut olan Gateway'ler

Fieldbus arabiriminde asagidaki Bus sistemleri igin Gateway'ler kullanilabilir:

Bus Kendi mahfazasi
PROFIBUS DFP21B / UOH11B
EtherCAT® DFE24 / UOH11B
DeviceNet DFD11/UOH11B
PROFINET DFE32/UOH11B
EtherNet/IP™ DFE33B/UOH11B
Interbus UFI11A

Mevcut kontrol lniteleri

Tip Fieldbus arabirimleri
UOH11B'de DHE21B / 41B » Ethernet TCP/IP
+ UDP

UOH11B'de DHE21B / 41B » Ethernet TCP/IP
+ UDP

* PROFIBUS DP-V1
* DeviceNet
UOH21B'de DHR21B / 41B » Ethernet TCP/IP
+ UDP

* PROFINET

+ EtherNet/IP™

* Modbus TCP/IP

Mevcut kablo setleri

Kontrol Gnitelerini,Gateway'leri ve LT frekans ceviricileri baglamak i¢in uygun bilesen-
lere sahip kablo setleri mevcuttur. Ayrintil bilgiler "MOVITRAC® LTP-B" katalogundan
alinabilir.
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8.1.2

Kontrol ve durum kelimeleri sabit olarak verilmistir. Kalan islem verisi kelimeleri P5-xx

Frekans geviricinin fabrika ayarindaki islem verisi kelimelerinin yapisi

parametre grubu Uzerinden istege gore yapilandirilabilir.

islem verisi kelimelerinin yapisi hem SBus / Modbus RTU / CANopen igin hem de taki-

I1 olan iletisim devre kartlarinda aynidir.

Fieldbus modu
Genel bilgiler

8

Higher-Byte Lower-Byte
15-8 7-0
Aciklama Bit Ayarlar
PO1  [Kontrol kelimesi|0 Cikis kati kilidi" Frenli motorlarda fren hemen |0: Baslat
uygulanir. 1: Stop
1 2. yavaslama rampasi/hizli durma rampasi  |0: Hizh stop
boyunca hizli stop (P2-25) 1: Baglat
2 islem rampasi boyunca durma P71-03/ P1-04 |0: Stop
veya PA3 1: Baglat
3-5 Rezerve edildi 0
6 Hata reseti Kenar O'dan 1'e = Hata
Reset
7—-15 |Rezerve edildi 0
PO2 |Istenen hiz Olgeklendirme: P1-01'de ayarlandigi gibi maksimum hizin 0x4000 = %100'G.
0x4000 Uzerindeki veya 0xC000 altindaki degerler 0x4000/0xC000 ile sinirlidir.
PO3 |islev yok (yapilandirilabilir)
PO4 |islevsiz (sadece Modbus RTU / CANopen igin kullanilabilir)

1) Cikis kati kilidi uygulanmis oldugunda motor tavsamayla durur.

Frekans ceviriciden Gateway'e giden islem veri kelimeleri (16 bit) (PI):

Aciklama Bit Ayarlar bayt
PI1 Durum kelimesi |0 Cikis kati etkinlestirme 0: Kilitli Low-Byte
1: Enable yapildi
1 Frekans gevirici calismaya hazir |0: GCalismaya hazir
degil
1: Hazir
2 PO verileri “enable” P1-12=5ise 1
3-4 Rezerve edildi
5 Hata /Uyari 0: hata yok
1: Hata
6 Limit anahtar sag aktif V 0: Kilitli
1: Enable yapildi
7 Sol limit anahtari aktif" 0: Kilitli
1: Enable yapildi
8-15 |Bit5 =0 ise, frekans geviricinin durumu High-Byte
0x01 = STO — guvenli durdurulan moment etkin
0x02 = etkin degil
0x05 = Hiz kontroll
0x06 = Moment kontroli
0x0A = Teknoloji fonksiyonu
0x0C = Referans suiriisu
8-15 |Bit5 =1 ise, frekans geviricinin durumu
"Hata kodlan" (» B 103) boélimiine bakiniz.
PI2 istenen hiz Olgeklendirme: P1-01'de ayarlandigi gibi maksimum hizin 0x4000 = %100'.
PI3 Gercek akim Olgeklendirme: Frekans gevirici anma akiminin 0x4000 = %100'i
Pl4 islevsiz (sadece Modbus RTU / CANopen igin kullanilabilir)

1) Limit anahtar baglantisi P1-15'te ayarlanabilir, bu konu ile ilgili olarak, bkz. isletme kilavuzu eki
"MOVITRAC® LTP-B igin MOVITRAC® LTX servo modulu".
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Fieldbus modu
Genel bilgiler

8.1.3 lletisim 6rnegi
Asagidaki bilgilerin frekans geviriciye aktariimasi igin:

+ Frekans cgeviriciyi etkinlestirmek igin dijital girisler dogru yapilandiriimali ve baglan-
malidir.

Aciklama Deger Aciklama

PO1 |Kontrol kelime- |0x0000 2. yavaslama rampasi boyunca durma (P2-25).
si 0x0001 Kendiliginden kapanma

0x0002 islem rampasi boyunca stop (P7-04).

0x0003 - Rezerve edildi

0x0005

0x0006 Bir rampa boyunca kalkis (P7-03) ve istenen hizda hareket (PO2).
PO2 |istenen hiz 0x4000 = 16384 = Maksimum hiz, 6rn. 50 Hz (P1-01) saga

0x2000 = 8192 = Maksimum hizin % 50'si, 6rn. 25 Hz saga

0xC000 =-16384 = Maksimum hiz, 6rn. 50 Hz (P1-01) sola

0x0000 = 0 = Minimum hiz, ayarlandigi yer P1-02

Frekans cevirici tarafindan aktarilan islem verilerinin isletme esnasindaki goriinusleri:

Aciklama Deger Aciklama
PI1 Durum kelime- |{0x0407 Durum = galisiyor; ¢ikis kati etkin;

Si Frekans gevirici hazir; PA verileri etkin
P12 istenen hiz PO2'ye (istenen hiz) esit olmalidir

PI3 Gercek akim  |Hiza ve yike bagli

8.1.4 Frekans geviricideki parametre ayarlari

» Frekans ceviriciyi "Kolay devreye alma" (» B 66) boliminde agiklandigi gibi devre-

ye alin.

» Kullanilan bus sistemine bagli olarak asagidaki parametreleri ayarlayin:
Parametre SBus CANopen Modbus RTU"
P1-12 (kontrol sinyali kaynag1) 5 6 7
P1-14 (genisletilmis parametre meniisi) 201 201 201
P-15 (dijital girigler igin iglev segimi) 12) 12) 12)
P5-01 (frekans gevirici adresi) 1-63 1-63 1-63
P5-02 (SBus baud hizi) Baud hizi Baud hizi --
P5-03 (Modbus baud hizi) -- - Baud hizi
P5-04 (Modbus veri bigimi) -- - Veri bigimi
P5-05° (iletisim kesildigindeki davranigi) 0-1-2-3 0-1-2-3 0-1-2-3
P5-06° (iletisim kesintisi zaman agimi) 0.0-1.0-50s iletisim izlemesi CANopen igeri- 0.0-1.0-50s

sinde entegre olan Lifetime veya
Heartbeat fonksiyonlar tarafin-
dan karsilanmaktadir.

P5-07° (Fieldbus lzerinden rampa 6n tanimi) |P71-03/04 (izerinden giris =|  P71-03/04 (izerinden giris =0 | P7-03/04 lizerinden giris

0, fieldbus lizerinden giris | Fieldbus® lzerinden girig = 1 =0
=149 Fieldbus® tizerinden giris
=1
P5-XX (Fieldbus parametreleri) Diger ayar olanaklar® Diger ayar olanaklari® Diger ayar olanaklar®

1) LTX enkoder modulu takil ise, Modbus RTU kullanilamaz.

2) Standart ayar, ayarlama olanaklari ile ilgili diger ayrintilar i¢in, P1-15 parametreleri agiklamasina bakiniz.

3) Bu parametreler simdilik standart degerlerde kalabilirler.

4) Rampa fieldbus Uzerinden girildiginde P5-10 =3 olarak ayarlanmalidir (PA3 = Rampa slresi).

5) Dider ayar olanaklari ve ayrintili islem verisi tanimlamalari P5-xx parametre grubunda yapilabilir, bkz. Bélim "Parametre grubu 5".
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CAN-High
RT émo Q
CAN-Low

Fieldbus modu 8
Bir Gateway veya kontrol Unitesi (SBus MOVILINK) baglantisi

Frekans cgeviricilerindeki sinyal klemenslerini baglama

Bus isletmesi igin sinyal klemensleri, "Sinyal klemenslerine genel bakis" (- B 49) bolu-
minde 6rnek olarak goésterilen P71-15 standart ayarinda oldugu gibi baglanabilir. DI3

sinyal seviyesi degistiginde, fieldbus hedef hiz kaynagi (low) ile sabit hedef deger 1
(yUksek) arasinda degistirilebilir.

Bir CANopen / SBus aginin yapisi

Asagidaki sekilde gosterildigi gibi, bir CAN agi daima brangmansiz bir dogrusal bus
yapisi [1] veya sadece ¢ok az brangsmanl kablo [2] olarak gergeklestirilebilir. Bus'in
her iki ucunda daima tam bir sonlandirma direnci R; = 120 Q mevcut olmalidir. Buna
benzer bir agin kolayca kurulabilmesi igin, "MOVITRAC® LTP-B" katalogunda agikla-
nan kablo setleri mevcuttur.

L] ] & éé <.>\
| | | ]

11 [2]

7338031755 7338031755

Kablo uzunlugu

8.2
8.2.1

izin verilen toplam kablo uzunlugu P5-02 parametresinde ayarlanmis olan baud hizina
baghdir:

- 125 kBaud: 500 m (1640 ft)
. 250 kBaud: 250 m (820 ft)
- 500 kBaud: 100 m (328 ft)
- 1000 kBaud: 25 m (82 ft)

Bir Gateway veya kontrol iinitesi (SBus MOVILINK®) baglantisi

Teknik 6zellik

CAN/SBus lizerinden MOVILINK® profili 6zel olarak bir SEW-EURODRIVE frekans ge-
viriciye gore ayarlanmis bir SEW-EURODRIVE uygulama profilidir. Protokol yapisi ile
ilgili ayrintih bilgiler "MOVIDRIVE® MDX60B/61B iletisim ve fieldbus cihaz profili" el ki-
tabindan bakilabilir.

SBus'un kullanilabilmesi igin, frekans cgevirici "Frekans cgeviricide parametre ayarla-
rn" (- B 90) boliminde agiklandigi gibi yapilandirilabilir. Durum ve kontrol kelimeleri
sabittir, diger islem verisi kelimeleri P5-xx parametre grubunda istege bagl olarak ya-
pilandirilabilir.

islem veri kelimelerinin yapilari ile ilgili ayrintil bilgiler "Frekans cevirici fabrika ayarin-
daki islem veri kelimelerinin yapisi" (- B 89) béliminden alinabilir. Gerekli indeksler
ve Olceklendirme de dahil olmak Uzere, tim parametrelerin ayrintili listesi "Parametre
yazmaglari" (- B 113) boliminde verilmistir.
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Fieldbus modu
Bir Gateway veya kontrol Unitesi (SBus MOVILINK) baglantisi

8.2.2 Elektrik baglantisi
Gateway ve MOVI-PLC® baglantisi

E!‘.{ 5
A e
. \emy)
B D
c
D
| F
7338662155
[A] Bus baglantisi [D] Dagrtici
[B] Gateway, 6rn. DFx/UOH [E] Baglanti kablosu
[C] Baglanti kablosu [F1 Sonlandirma direngli Y fis
i Sebeke kesintisi oldujunda iletisimin korunmasi igin destek isletimi.
Sonlandirma fisi [F], 2 sonlandirma direnciyle donatiimistir ve bu sekilde CAN/SBus
ve Modbus RTU i¢in sonlandirmayi olusturur.
Kablo seti A'da bulunan bir sonlandirma fisi yerine Mihendislik Kablo Seti C'nin Y
adaptdru de kullanilabilir. Buna bir sonlandirma direnci de dahildir. Kablo setleri ile ilgi-
li ayrintili bilgiler "MOVITRAC® LTP-B" katalogundan alinabilir.
Kontrol Unitesinden frekans cgeviricinin RJ45 iletisim soketine (- B 51) kadar kablola-
ma.
Yandan goriiniis Tanim CCU / PLC iistiindeki Sinyal RJ45 soketi" Sinyal
klemens
MOVI-PLC® veya Gate- X26:1 CAN 1H 2 SBus/CAN-Bus h
way (DFX/UGH) X26:2 CAN 1L 1 SBus/CAN-Bus |
X26:3 DGND 3 GND
X26:4 Rezerve edildi
X26:5 Rezerve edildi
X26:6 DGND
X26:7 DC24V
Harici kumanda X:? Modbus RTU+ 8 RS485+ (Modbus RTU)
X:? Modbus RTU- 7 RS485- (Modbus RTU)
X:? DGND 3 GND

1) Lutfen dikkat edin: Yukarida klemens kontaklari atamasi frekans geviricinin soketi i¢in verilmistir, fis icin degil.
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Fieldbus modu
Bir Gateway veya kontrol Unitesi (SBus MOVILINK) baglantisi

8.2.3 Gateway'de devreye alma

Gateway'i "Elektriksel Montaj" (- B 92) bolimiine gore baglayin.
Gateway'in tim ayarlarini fabrika ayarlarina sifirlayin.

intiyag oldugunda bagh olan frekans geviricilerini, "Frekans geviricide parametre
ayarlarl" (- B 90) bolimiinde agiklandigi gibi SBus-MOVILINK® igletimine ayarla-
yin. Benzersiz SBus adresleri (# 0!) atayin ve Gateway'e uygun bir baud hizi ayar-
layin (standart = 500 kBaud).

Fieldbus Gateway icin otomatik ayar gergeklestirmek icin, DFx / UOH-Gateway
Uzerindeki AS (Auto-Setup) DIP anahtarini "OFF" konumundan "ON" konumuna
getirin.

Gateway uzerindeki "H" LED'i tekrar tekrar yanar ve sonunda soner. "H1" LED'i
yandiginda, Gateway veya SBus'a bagl frekans geviricilerden biri yanlhis baglanmis
veya yanlig devreye alinmistir.

DFx / UOH-Gateway ile bus master arasindaki fieldbus iletisiminin kurulmasi ilgili
DFx el kitabinda agiklanmaktadir.

Aktarilan verilerin denetimi

Gateway Uzerinden aktarilan veriler agsagidaki sekilde denetlenebilir:

MOVITOOLS® MotionStudio ile Gateway'in X24-Miihendislik arabirimi veya opsi-
yon olarak Ethernet tzerinden.

Gateway web sitesi lizerinden (6rn. DFE3x Ethernet-Gateway'ler Gizerinden).

Hangi islem verilerinin aktarilacagi, frekans geviricide parametre grubu 0'daki ilgili
parametreler Uzerinden kontrol edilebilir.

8.24 Bir CCU ile devreye alma

Frekans cevirici MotionStudio Gzerinden "Drive Startup" ile devreye alinmadan &énce,
asagidaki parametreler dogrudan frekans geviricide ayarlanmalidir:

LTX'e 6zel P1-01 — P1-20 parametre grubuna erigsmek icin P1-14 parametresini "1"
olarak ayarlayin.

Enkoder kartina bir Hiperface® enkoder bagl ise P7-16 parametresinin dogru motor
tipini gdstermesi gerekir. Degilse, dogru motor tipi <Yukari> ve <Asagi> tuslari ile
secilmelidir.

P1-19 parametresine benzersiz bir frekans gevirici adresi girin. Bu parametrelerin
degistiriimesi dogrudan P5-01 ve P5-02 parametrelerini etkiler.

SBus baud hizi (P1-20) 500 kBaud olarak ayarlanmalidir.
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Modbus RTU

8.2.5 MOVI-PLC® Motion Protocol (P1-12 = 8)

Frekans gevirici, LTX enkoder moddillii veya moddlstiz, MOVI-PLC® veya CCU ile igle-
tildiginde, frekans geviricide asagidaki parametrelerin ayarli olmasi gerekir:

LTX'e 6zel parametre grubuna erismek igin P7-14 parametresini "1" olarak ayarla-
yin. Bu durumda P7-01 — P1-20 parametreleri géranurddr.

Enkoder kartina bir Hiperface® enkoder bagl ise P71-16 parametresi dogru motor ti-
pini gdsterir. Diger durumda ilgili motor tipini "Yukariya" ve "Asagiya" tuslari ile se-
Gin.

P1-19 parametresinde benzersiz bir frekans gevirici adresi girin.

SBus baud hizini (P7-20) "1000 kBaud" olarak ayarlayin.

MOVITOOLS® MotionStudio yazilimi (izerinden Drive-Startup gergeklestirin.

8.3 Modbus RTU

Frekans geviriciler Modbus RTU Uzerinden iletisimi desteklerler. Burada okumak igin
Holding Register (03) yazmaglari ve yazmak igin de Single Holding Register (06) yaz-
maglari kullanihr. Modbus RTU'nun kullanilabilmesi igin, frekans cevirici "Frekans gevi-
ricide parametre ayarlan" (- B 90) boliminde agiklandigi gibi yapilandiriimalhdir.

Uyari: LTX enkoder moduilu takili ise, Modbus RTU kullanilamaz.

8.3.1 Teknik 6zellik

Protokol Modbus RTU

Hata kontrolu CRC

Baud hizi 9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, 57600 bps, 115200 bps
(standart)

Veri bigimi 1 baslat, 8 veri, 1 stop biti, parite yok

Fiziksel bigim RS485 iki damarli

Uygulayici arabirimi RJ45

8.3.2 Elektrik baglantisi
Yapisi CAN/SBus aginda oldugu gibidir. Maksimum bus katilimci sayisi 32'dir. izin ve-

rilen kablo uzunlugu baud hizina bagldir. Baud hizi 115 200 Bd/s oldugunda 0,5 mm

2

bir kablo kullanildiginda, maksimum kablo uzunlugu 1200 m'dir. RJ45 iletisim soketin-
deki baglanti atamasi "iletisim soketi RJ45" (- B 51) boliimiinden alinabilir.
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8.3.3 islem veri kelimesi sayilarinin kayit listesi atama semasi

jde

islem veri kelimeleri tabloda gosterilen modbus yazmaglar listesinden alinabilir. Du-
rum ve kontrol kelimeleri sabittir. Diger islem verisi kelimeleri P5-xx parametre grubun-
da istege gore yapilandirilabilir.

Tabloda islem verisi kelimeleri icin standart baglantilar verilmektedir. Diger tim yaz-
magclar parametre numaralarina gére (101 = P71-01) baglanmistir. Fakat bu pametre
grubu 0 icin gecerli degildir.

Yazmaglar |iist bayt |alt bayt Komut Tip
1 PO1 kontrol kelimesi (sabit) 03, 06 Read / Write
2 PO2 (standart ayar P5-09 =1; istenen hiz degeri) 03, 06 Read / Write
3 PO3 (Standart ayar P5-10 =7; iglevsiz) 03, 06 Read / Write
4 PO4 (Standart ayar P5-11 =7; islevsiz) 03, 06 Read / Write
5  |Rezerve edildi - 0,3 Read
6 PI1 durum kelimesi (sabit) 0,3 Read
7 PI2 (standart ayar P5-12 =1; gergek hiz) 0,3 Read
8 PI3 (standart ayar P5-13 =2; gergek akim) 0,3 Read
9 Pl4 (standart ayar P5-14 =4; gug) 0,3 Read
Diger yazmaglar icin, "Parametre yazmaglan" (- B 113) bélumiine bakin.

Tdm parametre yazmag eslemelerini ve verilerin élgeklendiriimesi "Parametre yazmag-
lar" (-~ B 113) bélimindeki bellek yerlesim planindan alinabilir.

UYARI

GCogu Bus-Master cihazlar ilk yazmaci Yazmag 0 olarak adreslerler, bu sebepten
dogru yazmag adresini elde etmek icin, asagida verilen yazma¢ numarasindan "1"
degerini ¢gikartmak gerekebilir.

8.34 Veri akigl 6rnegi

Yazmag bilgileri
okuma

Asagidaki ornekte asagidaki parametreler kontrol Unitesi tarafindan okunuyor (PLC
adres temeli = 1):

* P1-07 (anma motor gerilimi, Modbus yazmaci 107)
+  P1-08 (anma motor akimi, Modbus yazmaci 108)
Master — Slave (Tx) talebi

Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
Baslangi¢ adresi Yazmag sayisi
okuma High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte crc16
01 03 00 6A 00 02 E4 17

Slave — Master (Rx) yaniti

Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
Veri bayt sayisi bilgi
(n) n/2 yazmac
okuma High-Byte ‘ Low-Byte Yazmag 107 / 108 crc16
01 03 04 00E6 | 0028 58 DB

iletisim 6rnegine iliskin agiklamalar:
Bus-Master agisindan Tx = gébnderme

Adres Cihaz adresi 0x01 = 1

Fonksiyon 03 okuma / 06 yazma

Baslangi¢ adresi Yazmag baslangi¢ adresi =0x006A = 106

Yazmag sayisi Baslangig adresinden itibaren talep yazmag sayisi (yazmag 107 / 108).
2 x CRC baytlar CRC_high, CRC_low
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Bus-Master agisindan Rx = alma
Adres Cihaz adresi 0x01 =1
Fonksiyon 03 okuma / 06 yazma
Veri baytl sayisi 0x04 = 4
Yazmag 108 High-Byte 0x00 =0
Yazmag 108 Low-Byte 0x2B = Frekans geviricinin anma akiminin % 43'u
Yazmag 107 High-Byte 0x00 =0
Yazmag 107 Low-Byte OxE6 =230 V
2 x CRC baytlar CRC_high, CRC_low
Asagidaki drnekte frekans geviricinin ikinci islem verisi kelimesi yazilir (PLC adres te-
meli = 1):
islem gikis kelimesi 2 = Modbus yazmag 2 = istenen hiz.
Master — Slave (Tx) talebi
Yazmag bilgilerini Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
gonderme Baslangig adresi bilgi
yazma High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Slave — Master (Rx) yaniti

Adres Fonksiyon Veriler CRC-Check
Baslangig¢ adresi bilgi
yazma High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

iletisim 6rnegine iligkin agiklamalar:
Bus-Master agisindan Tx = gdnderme

Adres Cihaz adresi 0x01 =1

Fonksiyon 03 okuma / 06 yazma

Baslangic adresi Yazmag baslangi¢ adresi =0x0001 = 1 (yazilacak ilk yazmaglar = 2 PA2)
bilgi 0700 (istenen hiz)

2 x CRC baytlar CRC_high, CRC_low

8.4 CANopen

Frekans ceviriciler CANopen Uzerinden iletisimi desteklerler. CANopen'un kullanilabil-
mesi i¢in, frekans ¢evirici "Frekans geviricide parametre ayarlar" (- B 90) béliminde
aciklandidi gibi yapilandirilabilir.

Asagida CANopen uzerinden iletisim baglantisi kurulumu ve iglem verileri iletisimi hak-
kinda genel bakis verilmistir. CANopen yapilandirmasinin Ustiine yaziimaz.

CANopen profili ile ilgili ayrintili bilgiler "MOVIDRIVE® MDX60B/61B iletisim ve field-
bus cihaz profili" el kitabindan alinabilir.

8.41 Teknik 6zellik

CANopen iletisimi otomasyona CAN Spesifikasyonu Versiyon 4.02'yve goére (bkz.
www.can-cia.de) uygulanir. DS 402 gibi bir 6zel cihaz profili gergeklestiriimemistir.

8.4.2 Elektrik baglantisi
"Bir CANopen-/SBus aginin yapisi (- B 91)" béliumune bakiniz.
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8.4.3 COB-ID'ler ve frekans ¢eviricide fonksiyonlar
CANopen profilinde asagidaki COB-ID (Communication Object Identifier) ve islevler
mevcuttur.
Mesajlar ve COB-ID'leri
Tip COB-ID Fonksiyon
NMT 000h Ag yonetimi
Sync 080h Dinamik olarak yapilandirilabilen COB-ID'li senkron mesaj
Emergency 080h + Cihaz adresi Dinamik olarak yapilandirilabilen COB-ID'li emergency (acil) mesaiji
PDO1"(Tx) 180h + Cihaz adresi PDO (Process Data Object) PDO1 6nceden eslestirildi ve varsayilan olarak et-
PDO1 (Rx) 200h + Cihaz adresi kinlestirildi. PDO2 6nceden eslestirildi ve varsayilan oI:aralf etkvinle§_tirildi. Akta-
- - rim modu (senkron, asenkron, olay), COB-ID ve Mapping istege gore yapilandi-
PDO2 (Tx) 280h + Cihaz adresi rilabilir.
PDO2 (Rx) 300h + Cihaz adresi
SDO (Tx)? 580h + Cihaz adresi CANopen master ile parametre verisi aligverisi igin bir SDO kanali
SDO (Rx)? 600h + Cihaz adresi

Error Control

700h + Cihaz adresi

Guarding ve Heartbeat islevleri desteklenir. COB-ID baska bir degere ayarlana-
bilir.

1) Frekans cgevirici 2 adete kadar Process Data Object (PDO) destekler. Tium PDO'lar 6nceden eslestiriimistir "pre-mapped" ve aktarim
modu 1'de aktiftir (gcevrimsel ve senkron). Yani, her SYNC darbesinden sonra TX-PDO igeriginde bir degisiklik olup olmadigina bakma-
dan bu TX-PDO goénderilir.
2) Frekans gevirici SDO kanali sadece "expedited”" iletimi destekler. SDO mekanizmalarinin aciklamalari CANopen teknik 6zelligi
DS301'de ayrintili olarak agiklanmaktadir.

jde

UYARI

Tx-PDO Uzerinden devir sayisi, akim, pozisyon gibi ¢ok ¢cabuk degisen parametreler
gonderilmesi oldukga yuksek bir yol trafijine sebep olur.

Bus yukunu kabul edilebilir degerlere kadar kisitlayabilmek icin, Inhibit-Time kullanila-
bilir. Bunun igin, "MOVIDRIVE® MDX60B/61B iletisim ve Fieldbus" el kitabindaki "In-
hibit-Time" bolimune bakiniz.

+ Tx (transmit) ve Rx (receive) burada slave agisindan gdsterilmektedir.

8.4.4 Desteklenen iletim modlari
Her islem verisi nesnesi (PDO) igin farkli iletim modlari ag yonetiminde (NMT) segilebi-
lir.
Rx-PDOQ'lar i¢in asadida belirtilen iletim modlar desteklenir:
Rx-PDO iletim modu
Aktarim tipi Mode Aciklama
0-240 Senkron Bir sonraki senkronizasyon mesaji alinir alinmaz, alinan veriler derhal frekans geviriciye ile-
tilir.
254, 255 Asenkron Alinan veriler gecikme olmaksizin frekans ceviriciye iletilir.
Tx-PDQ'lar icin asagida belirtilen iletim tirleri desteklenir:
Tx-PDO iletim modu
Aktarim tipi Mode Aciklama
0 Cevrimsel olmayan |Tx-PDO sadece, islem verileri degistiginde ve bir SYNC nesne alindiginda degisir.
senkron
1-240 Cevrimsel senkron  |Tx-PDO'lar senkron ve gevrimsel olarak gonderilir. lletim tipi, Tx-PDO'lari géndermek igin
gerekli olan SYNC nesnenin numarasini gosterir.
254 Asenkron Tx-PDO'lar sadece ilgili Rx-PDO alindiginda génderilir.
255 Asenkron Tx-PDOQ'lar, PDO verileri degistiginde daima gonderilir.
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8.4.5 islem verisi nesnelerinin (PDO) standart atama semasi
Varsayilan PDO eslestirmeleri asagidaki tabloda verilmektedir:
PDO Varsayilan Mapping
Nesne No. | Eslestiril- Uzunluk Standart ayarda eslestirme Aktarim tipi
mis nesne
Rx PDO1 1 2001h Unsigned 16 PO1 kontrol kelimesi (sabit) 1
2 2002h Integer 16 PA2 (standart ayar P5-09 =1; istenen hiz degeri)
3 2003h Unsigned 16 PA3 (Standart ayar P5-10 =7; iglevsiz)
4 2004h Unsigned 16 PA4 (Standart ayar P5-11 =7; islevsiz)
Tx PDO1 1 2101h Unsigned 16 PI1 durum kelimesi (sabit) 1
2 2102h Integer 16 PI2 (standart ayar P5-12 =1; gergek hiz)
3 2103h Unsigned 16 P13 (standart ayar P5-13 =2; gergek akim)
4 2104h Integer 16 Pl4 (standart ayar P5-14 =4; glig)
Rx PDO 2 1 2016h Unsigned 16 Fieldbus analog ¢ikis 1 1
2 2017h Unsigned 16 Fieldbus analog ¢ikis 2
3 2015h Unsigned 16 Fieldbus PID referansi
4 0006h Unsigned 16 Dummy
Tx PDO2 1 2118h Unsigned 16 Analog giris 1 1
2 2119h Integer 16 Analog giris 2
3 211Ah Unsigned 16 Dijital giris/cikiglarin durumlari
4 2116h Unsigned 16 Frekans cevirici sicakligi
i Tx (transmit) ve Rx (receive) burada slave agisindan gosteriimektedir.

Asagidaki noktalar dikkate alinmalidir: Degistirilen varsayilan ayarlar bir sebeke acip
kapatma esnasinda bellege kaydedilmez. Yani, sebeke acip kapatmada yeniden
standart degerler kullanilir.
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8.4.6 Veri akigi 6rnegi
Varsayilan ayardaki iglem verileri iletisimi 6rnegi:
word 1 word 2 word 3 word 4
COB-ID| D | DB | Bayt1 | Bayt2 | Bayt 3 | Bayt4 | Bayt 5 | Bayt 6 | Bayt 5 | Bayt 6 Aciklama
1 0x701 | Tx | 1 "00" - - - - - - - BootUpMessage
2 0x000 | Rx | 2 "01" "01" - - - - - - Node Start (operational)
3 | 0x201 | Rx | 8 "06" "00" "00" "20" "00" "00" "00" "00" |Enable + istenen hiz
4 | 0x080 | Rx | O - - - - - - - - |SYNC mesaji
5 | 0x181 | Tx | 8 | "C7" "05" "00" "20" "A2" "00" "28" "00" |Process Data Object 1
6 | 0x281 | Tx | 8 "29" "09" "00" "00" "01" "{F" | "AC" | "0D" |Process Data Object 2
ByteSwap yapildiktan sonra, tablonun gorinimu:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID [D |DB |Bayt8 |Bayt7 |Bayt6 |Bayt5 |Bayt4 |Bayt3 |Bayt2 |Bayt1 |Aciklama
1 0x701 | Tx | 1 - - - - - - "00" |[BootUpMessage
2 0x000 | Rx | 2 - - - - - - "01" "01" [Node Start (operational)
3 | 0x201 | Rx | 8 "00" "00" "00" "00" "20" "00" "00" "06" |Etkinlestir + istenen hiz (byteswap)
4 0x080 | Rx | O - - - - - - - - SYNC mesaiji
5 | 0x181 | Tx | 8 "00" "28" "00" "A2" "20" "00" "05" "C7" |Process Data Object 1
6 | 0x281 | Tx | 8 | "OD" | "AC" | "F" "01" "00" "00" "09" "29" |Process Data Object 2
Verilerin agiklanmasi:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID | COB-ID'lerin aciklanma-| Bayt 8 Bayt 7 Bayt 6 Bayt 5 Bayt 4 Bayt 3 Bayt 2 Bayt 1
sl
1 0x701 | BootUp-Message + cihaz - - - - - - - Yer imi
adresi 1
2 0x000 NMT servisi - - - - - - Bus duru- | Cihazin
mu adresi
3 0x201 |Rx-PDO1 + cihaz adresi 1 - - Rampa girisi istenen hiz Kontrol kelimesi
4 0x080 SYNC mesaji - - - - - - - -
5 0x181 | Tx-PDO1 + cihaz adresi Cikis glict Cikis akimi istenen hiz Durum kelimesi
6 0x281 | Tx-PDO2 + cihaz adresi |Frekans gevirici sicak- 10 durumu Analog giris 2 Analog giris 1
g
Service Device Objects (SDO) yardimi ile endeks atanmasi okunmasi:
Kontrol initesi — frekans gevirici talebi (indeks: 1A00h)
Frekans gevirici Kontrol dnitesi yaniti 10 00 01 21h — ByteSwap: 2101 00 10 h.
Yanitin agiklanmasi:
— 2101 = Manufacturer specific Object table indeksi
— 00h = Subindex
— 10h = Veri genigligi = 16 Bit x 4 = 64 Bit = 8 byte mapping length.
8.4.7 CANopen 6zel nesneleri tablosu
CANopen 6zel nesneleri
indeks Sub- |Fonksiyon Access [Tip PDO Map |Varsayilan deger
Index
1000h 0 Device type RO Unsigned 32 N 0
1001h 0 Error register RO Unsigned 8 N 0
1002h 0 Manufacturer status register RO Unsigned 16 N 0
1005h 0 COB-ID Sync RW Unsigned 32 N 00000080h
1008h 0 Manufactor device name RO String N LTPB
1009h 0 Manufacturer hardware version RO String N x.xx (6rn. 1.00)
100Ah 0 Manufacturer software version RO String N Xx.xx (6rn. 1.12)
100Ch 0 Guard time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
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CANopen 6zel nesneleri
indeks Sub- |[Fonksiyon Access |[Tip PDO Map (Varsayilan deger
Index
100Dh 0 Life time factor RW Unsigned 8 N 0
1014h 0 COB-ID EMCY RW Unsigned 32 N 00000080h+Node ID
1015h 0 Inhibit time emergency [100us] RW Unsigned 16 N 0
1017h 0 Producer heart beat time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
1018h 0 Identity object No. of entries RO Unsigned 8 N 4
1 Vendor ID RO Unsigned 32 N 0x00000059
2 Product code RO Unsigned 32 N Frekans ceviriciye bagli
3 Revision number RO Unsigned 32 N x.xx (IDL Version: 0.33)
4 Serial number RO Unsigned 32 N orn. 1234/56/789 1)
1200h 0 SDO parameter No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 COB-ID client -> server (Rx) RO Unsigned 32 N 00000600h+Node ID
2 COB-ID server -> client (Tx) RO Unsigned 32 N 00000580h+Node 1D
1400h 0 Rx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000580h+Node ID
2 Rx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1401h 0 Rx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000300h+Node ID
2 Rx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1600h 0 Rx PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20010010h
2 Rx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20020010h
3 Rx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20030010h
4 Rx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 20040010h
1601h 0 Rx PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20160010h
2 Rx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20170010h
3 Rx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20150010h
4 Rx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
1800h 0 Tx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000180h+Node ID
2 Tx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO1 Inhibit time [100us] RW Unsigned 16 N 0
1801h 0 Tx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000280h+Node ID
2 Tx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO2 Inhibit time [100us] RW Unsigned 16 N 0
1A00h 0 Tx PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21010010h
2 Tx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21020010h
3 Tx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 21030010h
4 Tx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21040010h
1A01h 0 Tx PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21180010h
2 Tx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21190010h
3 Tx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 211A0010h
4 Tx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21160010h

1) Seri numarasinin son 9 rakami
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8.4.8 Ureticiye 6zel nesneler tablosu

Frekans ceviricinin dreticiye 6zel nesnelerinin tanimlamalari su sekildedir:

Ureticiye 6zel nesneler
indeks | Sub- Fonksiyon Access Tip PDO Not
Index Map
2000h 0 Reserved / no function RW Unsigned 16 Y |0 olarak okundu, yazmak mimkuin degil
2001h 0 PO1 RW Integer 16 Y |Komut olarak tespit edildi
2002h 0 PO2 RW Integer 16 Y |P5-09'ten yapilandirildi
2003h 0 PO3 RW Integer 16 Y |P5-10'ten yapilandirildi
2004h 0 PO4 RW Integer 16 Y |P5-11'ten yapilandirildi
2010h 0 Control command register RW Unsigned 16 Y
2011h 0 Speed reference (RPM) RW Integer 16 Y [|1=0.2RPM
2012h 0 Speed reference (percentage) RW Integer 16 Y |[4000HEX = %100 P1-01
2013h 0 Torque reference RW Integer 16 Y |1000DEC = %100
2014h 0 User ramp reference RW Unsigned 16 Y |1=1ms (50 Hz icin referans)
2015h 0 Fieldbus PID reference RW Integer 16 Y |1000HEX = %100
2016h 0 Fieldbus analog output 1 RW Integer 16 Y |1000HEX = %100
2017h 0 Fieldbus analog output 2 RW Integer 16 Y 1000HEX = %100
2100h 0 Reserved / no function RO Unsigned 16 Y |0 olarak okundu
2101h 0 PI1 RO Integer 16 Y  [Durum olarak tespit edildi
2102h 0 P12 RO Integer 16 Y P5-12'den yapilandirildi
2103h 0 PI3 RO Integer 16 Y |P5-13'ten yapilandirildi
2104h 0 P14 RO Integer 16 Y  |P5-14'ten yapilandirildi
2110h 0 Drivestatus-Register RO Unsigned 16 Y
2111h 0 Speed reference (RPM) RO Integer 16 Y 1=0.2 RPM
2112h 0 Speed reference (percentage) RO Integer 16 Y |4000HEX = %100 P1-01
2113h 0 Motor current RO Integer 16 Y 1000DEC = Frekans gevirici anma akimi
2114h 0 Motor torque RO Integer 16 Y [1000DEC = anma motor torku
2115h 0 Motor power RO Unsigned 16 Y 1000DEC = Frekans ¢evirici anma glicu
2116h 0 Inverter temperature RO Integer 16 Y |1DEC=0.01°C
2117h 0 DC bus value RO Integer 16 Y |1DEC=1V
2118h 0 Analog giris 1 RO Integer 16 Y [1000HEX = tim alan
2119h 0 Analog giris 2 RO Integer 16 Y |1000HEX = tim alan
211Ah 0 Digital input & output status RO Unsigned 16 Y |LB=input, HB = output
211Bh 0 Analog ¢ikis 1 RO Integer 16 Y
211Ch 0 Analog ¢ikis 2 RO Integer 16 Y
2121h 0 Scope channel 1 RO Unsigned 16 Y
2122h 0 Scope channel 2 RO Unsigned 16 Y
2123h 0 Scope channel 3 RO Unsigned 16 Y
2124h 0 Scope channel 4 RO Unsigned 16 Y
2AF8h" 0 SBus parametreleri baglangig in- RO - N |11000d
deksi
0 SBus parametreleri RO /RW |- N
2C6F 0 SBus parametreleri bitig indeksi RW - N 11375d

21271151/TR - 01/2015

1) 2AF8h ile 2C6EFarasindaki nesneler 11000d — 11375d arasindaki SBus parametre indekslerine karsilik gelir, bunlardan sadece ba-
zilari okunabilir

8.4.9 Emergency-Code nesneleri
"Hata kodlar" (- B 103) bolimine bakin.
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Hata diyagnostigi

9 Servis ve hata kodlari

Kusursuz bir isletme saglanabilmesi icin, SEW-EURODRIVE tarafindan frekans c¢eviri-
ci mahfazasindaki havalandirma deliklerinin diizenli olarak kontrol edilip gerektiginde
temizlenmesi onerilir.

9.1 Hata diyagnostigi

Ariza belirtisi Nedeni ve ¢6ziimii

YUksuz motorda hizlanma esnasinda | Motorun yildiz / Gggen klemens baglantisini kontrol edin. Motorun

asiri yuk veya asiri akim hatasi ve frekans geviricinin anma isletme gerilimleri ayni olmalidir. Kutup
degistirilebilen motorlarda, tiggen baglanti daima daha dustk gerili-
mi verir.

Asin yik veya asiri akim - Motor don- | Rotorun kilitlenip kilitlenmedigini kontrol edin. Mekanik frenin daima
muyor uygulandigindan emin olun (eger varsa).

Frekans cgevirici i¢in etkinlestirme yok Dijital giris 1'de donanimi etkinlestirme sinyali olup olmadigini
— Ekranda daimi "StoP" gostergesi var kontrol edin.

» Uygulayici +10-V ¢ikis geriliminin (veya 5 ile 7 klemensleri ara-
sinda) dogru olmasina dikkat edin.

» Eger hatal ise, uygulayici klemens grubunun baglantisini kon-
trol edin.

* P1-12 klemens / tusg takimi modlarini kontrol edin.
» Tus takimi modu secilmis ise, "Start" tusuna basin.
» Sebeke gerilimi teknik spesifikasyonlara uygun olmalidir.

Frekans cevirici cok soguk kosullarda | Ortam sicakligi —10 °C'nin altinda ise, frekans gevirici calismayabi-
calismiyor lir. Bu kosullar altinda yerinde bir 1s1 kaynagi ile, ortam sicakligi —
10 °C'nin Uzerinde tutulmalidir.

Genisletilmis menllere erisilemiyor P1-14 genisletilimis erisim koduna ayarlanmis olmalidir. Eger kod
uygulayici tarafindan P2-40 parametresinde degistiriimediyse, bu
kod normalde "101"dir.

9.2 Hata gegcmisi

Parametre modunda P1-13 parametresi son 4 hatayi ve /veya olay! arsivler. Her hata
kisaltilmis bir sekilde gdsterilir. En son ortaya ¢ikan hata en 6nce gosterilir (P1-13 pa-
rametresi segildiginde).

Her yeni hata listenin bagina getirilir ve digerleri bir sira arkaya kayarlar. En eski hata
olayi, hata protokolinden silinir.

+ BILGI
Hata protokollindeki en yeni hata bir "dusik gerilim" hatasi ise, hata protokolliine
artik daha yeni disuk gerilim hatalari kaydedilmez. Bu sayede, hata protokoliniin

distk gerilim hatalari ile dolmasi 6nlenir. Ginkii MOVITRAC® LTP-B her seferinde
kapandiginda dusuk gerilim olugur.
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Servis ve hata kodlari
Hata kodlari

9.3 Hata kodlari
hata mesaji Hata kodu du- | CANopen Aciklama Coziim
Frekans gevirici gos- | rum kelimesi, Emer-
tergesi P0-13 hata Bit5 =1 ol- gency
gecmisi dugunda Code
Frekans |MotionStu| onluk | heks heks
gevirici dio kodla-
gosterge | masi on-
luk
4-20 F 18 113 | 0x71 | 0x1012 |Sinyal kaybi « Girig akiminin, P2-30 ve P2-33 parametrelerinde tanimlan-
4-20mA mis olan aralikta olup olmadigini kontrol edin
« Baglanti kablosunu kontrol edin.
AtF-01 40 81 0x51 0x1028 |Olgiilen stator Motorun 6lgulen stator direnci simetrik degil. Sunlari kontrol
direnci fazlar ara- |edin:
sinda dalgalani- |+ motorun dogru olarak bagli ve hatasiz olmasini
yor. « sargilarin dogru dirence ve simetriye sahip olmasini
AtF-02 41 81 0x51 0x1029 |Olgiilen stator Motorun dlgiilen stator direnci ¢ok yiiksek. Sunlari kontrol edin:
direnci fazla bli- |- motorun dogru olarak bagli ve hatasiz olmasin
yUk. » motorun ¢ikis gliclinlin, baglanan frekans gevirici gliciine
uygun olmasini
AtF-03 42 81 0x51 0x102A |Olgiilen motor en- |Olgiilen motor endiiktansi ¢ok diisiik.
duktansi fazla di- |Motorun dogru olarak baglandigindan ve hatasiz oldugundan
suk. emin olun.
AtF-04 43 81 0x51 0x102B |Olgiilen motor en- |Olgiilen motor endiiktansi gok yiiksek. Sunlari kontrol edin:
diktansi fazla yiik-|s motorun dogru olarak bagli ve hatasiz olmasini
sek. « motorun ¢ikis gliciinun, baglanan frekans gevirici glicine
uygun olmasini
AtF-05 44 81 0x51 0x102C |Zaman asimi en- |Olciilen motor parametreleri yakinsak degil. Sunlari kontrol
diktans 0lgimi  |edin:
* motorun dogru olarak bagh ve hatasiz olmasini
» motorun gikis giiciinlin, baglanan frekans gevirici gliciine
uygun olmasini
dAtA-E 19 98 0x62 0x1013 |Dahili bellek hatasi|SEW-EURODRIVE servisine bagvurun.
(DSP)
dAtA-F 17 98 0x62 0x1011 |Dahili bellek hatasi|SEW-EURODRIVE servisine bagvurun.
(19)
E-triP 11 26 0x1A | 0x100B |Dijital giris 5'te ha- [Normalde kapali kontak agcildi.
rici hata. + Motor termistériinii kontrol edin (bagl ise).
Enc-01 30 14 Ox0E | Ox101E |Enkoder karti ve
frekans gevirici
arasinda iletisim
hatasi.
ENCO02/ 31 14 Ox0E | O0x101F |Hiz hatasi (P6-07) |Gergek ve istenen hiz arasindaki fark, P6-07 igerisinde ayarla-
SP-Err nan degerden blyuk (ylzde olarak). Bu hata sadece vektor
kontroliinde veya enkoder geribildirimi ile kontrolde aktiftir.
P6-07 icerisindeki degeri yikseltin.
Enc-03 32 14 0x0E 0x1020 |Yanhs enkoder ¢6-|P6-06 ve P1-10 igerisindeki parametre ayarlarini kontrol edin.
zunarlugl parame-
trelendirildi.
Enc-04 33 14 Ox0E | 0x1021 |Enkoder kanal A
hatasi
Enc-05 34 14 OxO0E | 0x1022 |Enkoder kanali B
hatasi
Enc-06 35 14 OxOE | 0x1023 |Enkoder kanali A
ve B hatasi
Enc-07 36 14 OxOE | 0x1024 |RS485 veri kanal
hatasi, Hiperface®
veri kanall hatasi
Enc-08 37 14 OxOE | 0x1025 |Hiperface®-IO ileti-
sim kanali hatasi
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Servis ve hata kodlari

Hata kodlari
hata mesaji Hata kodu du- | CANopen Aciklama Coziim
Frekans gevirici gos- | rum kelimesi, Emer-
tergesi P0-13 hata Bit5 =1 ol- gency
gecmisi dugunda Code
Frekans |MotionStu| onluk | heks heks
cevirici dio kodla-
gosterge | masi on-
luk
Enc-09 38 14 OxOE | 0x1026 |Hiperface® tipi Smart Servo Package kullanildiginda yanlis bir motor-frekans
desteklenmez. gevirici kombinasyonu kullanildi. Sunlari kontrol edin:

* CMP motorunun hiz sinifinin 4500 1/dak oldugunu

» anma motor geriliminin frekans gevirici anma gerilimine denk
oldugunu

« bir Hiperface® enkoderinin kullaniimakta oldugunu

Enc-10 39 14 0x0E 0x1027 |Tetikleme: KTY KTY tetiklendi veya baglanmadi.
Er-LED Display hatasi SEW-EURODRIVE servisine basvurun.
Etl-24 Harici 24-V besle- |Sebekesi besleme gerilimi bagdl degil. Frekans cevirici harici
mesi. olarak 24 V ile besleniyor.
F-Ptc 21 31 Ox1F 0x1015 |PTC tetiklemesi Baglanan PTC termistori frekans geviricinin kapatiimasina yol
actl.
FAN-F 22 50 0x32 0x1016 |Dahili fan hatasi. |SEW-EURODRIVE servisine bagvurun.
FLt-dc 13 7 0x07 | 0x320D |DC link dalgalan- |Enerji beslemesini kontrol edin
masi fazla ylksek.
Ho-trP 27 39 0x27 0x101B |Referans si]r[]§i]n- « Referans kamlarini kontrol edin
de hata var. « Limit anahtarlarinin baglantisini kontrol edin
» Referans sirisu tipini ve gerekli parametreleri kontrol edin
Inhibit STO emniyet dev- [Klemens 12 ve 13 baglantilarinin nizami olup olmadigini kon-
resi agik. trol edin.
Lag-Er 28 42 0x2A | 0x101C |Senkronizasyon |Sunlari kontrol edin:
hatasi + enkoder baglantisi

» enkoder, motor ve sebeke fazlari arasindaki kablolama

* mekanik komponentlerin bloke olmadigini ve serbest hare-
ket ettigini

Rampalari uzatin.

P-payini daha yuksek bir degere ayarlayin.

Hiz kontrol6riini yeniden parametrelendirin.

Senkronizasyon hatasi toleransini biyatin.

l.t-trp 04 8 0x08 0x1004 |Frekans gevirici/  |Asagidakilerin saglandigindan emin olun:
motor asir yikdi |« motor tip etiketi parametrelerinin P1-07, P1-08 ve P1-09 ige-
(12t hatasi) risinde dogru girildiginden emin olun.

« Vektér modu isletiminde (P4-01 = 0 veya 1), P4-05 igerisin-
deki motor guci faktériniin dogru olup olmadigini kontrol
edin.

« Auto-Tuning isleminin basariyla gergeklestigini

Sunlari kontrol edin:

» ondalik hanelerin yanip séniyor (frekans geviricide asirt yuk
var) durumda olup olmadigini kontrol edip hizlanma rampa-
sini (P1-03) artirin veya motor yikini azaltin

» kablo uzunlugunun spesifikasyonlara oldugunu

» yukun serbestge hareket ettigini ve blokaj veya baska meka-
nik arizalarin mevcut olmadigini (yiki mekanik olarak kon-
trol edin)
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Servis ve hata kodlari
Hata kodlari

hata mesaji Hata kodu du- | CANopen Aciklama Coziim
Frekans gevirici gos- | rum kelimesi, Emer-
tergesi P0-13 hata Bit5 =1 ol- gency
gecmisi dugunda Code
Frekans [MotionStu| onluk | heks heks
cevirici dio kodla-
gosterge | masi on-
luk
O-l 03 1 0x01 0x2303 |Frekans gevirici ¢I-|Stop islemi sirasinda hata:
kiginda kisa sireli |[Fren uygulama zamaninin fazka erken olup olmadigini kontrol
asiri akim. edin.
Motorda agiri yik. |[Frekans gevirici etkinlestirilirken hata olustu:
ho-I 15 1| 0x01 | Ox230F |Frekans gevirici gi-|Sunlar kontrol edin:
kisinda donanim |* motor tip etiketi parametrelerinin P7-07, P1-08 ve P1-09 ige-
asiri ak_!m hatasi risinde dogru girildiginden emin olun.
(asin ykte IGBT |, \/o1t6r modu igletiminde (P4-01 = 0 veya 1), P4-05 ierisin-
0z korumasi). . . o . .
deki motor glicu faktériiniin dogru olup olmadigini kontrol
edin.
» Auto-Tuning isleminin basariyla gerceklestigini
» yukun serbestge hareket ettigini ve blokaj veya baska meka-
nik arizalarin mevcut olmadigini (yuki mekanik olarak kon-
trol edin)
* motorun ve motor baglanti kablosunun fazla arasinda kisa
devresi veya bir fazda topraklama hatasi olup olmadigini
« frenin dogru bagh oldugunu, kontrol edildigini ve yeniden
dogru olarak ayrildigini (motorun tutma freni varsa)
P1-11 igerisindeki gerilim kuvvetlendirmesinin ayarini azaltin.
P1-03 igerisindeki kalkis siresini artirin.
Motoru frekans geviriciden ayirin. Frekans geviriciyi yeniden
serbest birakin. Bu hata yeniden ortaya ¢iktiginda, frekans ge-
viriciyi komple degistirin ve daha 6nce komple sistemi kontrol
edin.
isletme esnasinda hata:
Sunlari kontrol edin:
« ani asiri yuklenmeler veya hatali gcalisma olmasi
« frekans cevirici ile motor arasindaki kablo baglantisi
Hizlanma/yavaglama suresi ¢ok kisa ve bu sebepten ¢ok fazla
glg gerektiriyor. P1-03 ya da P1-04 yiikseltilemiyorsa ise daha
buylk bir frekans gevirici kullanin.
O-hEAt 23 124 | 0x7C | 0x4117 |Ortam sicakhgi Ortam kosullarinin frekans gevirici icin 6ngoruilen spesifikas-
cok yuksek. yonlar dahilinde olup olmadigini kontrol edin.
O-t 8 11 0x0B Heatsink over tem-|Sogutma elemani sicakliyi PO-21 igerisinde goriintllenebilir.
perature Bir hata sonucu ayirma durumunda bir ge¢gmis guinligu 30 s
araliklarla P0-38 parametresi igerisinde kaydedilir. Bu hata me-
sajl sogutma elemani sicakligi 290 °C oldugunda géruntilenir.
Sunlari kontrol edin:
« frekans geviricinin ¢evre sicakhgi
« frekans gevirici sogutmasi ve muhafaza ebatlar
« frekans cevirici igerisindeki sogutma faninin iglerligi
Efektif gevrim frekansi ayarini P2-24 parametresinde azaltin
veya motordaki / frekans geviricideki yuku azaltin.
O-torq 24 52 0x34 0x1018 |Ust tork siniri za- |Motora binen yiikii kontrol edin.
manasgimi. Gerekirse P6-17 igerisindeki degeri yukseltin.
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Hata kodlari
hata mesaji Hata kodu du- | CANopen Aciklama Coziim
Frekans gevirici gos- | rum kelimesi, Emer-
tergesi P0-13 hata Bit5 =1 ol- gency
gecmisi dugunda Code
Frekans |MotionStu| onluk | heks heks
cevirici dio kodla-
gosterge | masi on-
luk
O-Volt 06 7 0x07 0x3206 |Asiri DC link gerili- |Bu hata, yiksek bir volan kditlesi yUku veya gekici bir yik bagl
mi olup fazla rejeneratif enerjiyi frekans geviriciye geri aktardigin-
da ortaya cikar.
Hata, durma sirasinda veya geciktirme sirasinda ortaya cik-
tiginda, yavaslama rampa stresini P7-04 artirin ve pesinden
frekans geviriciye uygun bir fren direnci takin.
Vektdr modu isletiminde P4-03 oransal kazang degerini azal-
tin.
PID kontrol modunda, P3-11 de@erini azaltarak rampalarin ak-
tif oldugundan emin olun.
Ek olarak, besleme geriliminin spesifikasyonlar dahilinde olup
olmadidini kontrol edin.
Uyari: DC-Bus geriliminin degeri P0O-20 igerisinde gorintilene-
bilir. Bir hata sonucu ayirma durumunda bir gegmis gunligu
256 ms araliklarla PO-36 parametresi icerisinde kaydedilir.
Ol-b 01 4 0x04 0x2301 |Fren kanali asin  |Bagli olan fren direncinin, frekans gevirici igin izin verilen asga-
akimi, ri degerin ustlinde oldugundan emin olun (bkz. teknik bilgiler).
Asiri yik fren Fren direncinde ve kablolamada kisa devre olup olmadigini
direnci kontrol edin.
OL-br 02 4 0x04 0x1002 |Fren direncinde |Yazilim, fren direncine asiri yuk bindigini belirledi ve direnci ko-
asiri yuk var rumak icin kapatma uyguladi. Parametre veya sistem degisik-
likleri yapmadan 6nce, fren direncinin kendisi igin éngorilen
parametreleri dahilinde isletildiginden emin olun. Direngteki yu-
ki azaltmak igin, yavaslama suresini artirin veya yukin atalet
momentini azaltin veya bagka fren direnclerini paralel olarak
ekleyin. Kullanilan frekans gevirici icin asgari direng degerini
dikkate alin.
OF-01 60 28 0x1C | 0x103C |Opsiyon modiiliine [ SEW-EURODRIVE servisine basvurun.
dahili baglantida
hata.
OF-02 61 28 0x1C | 0x103D |Opsiyon modulin- |[SEW-EURODRIVE servisine basvurun.
de hata
Out-F 26 82 0x52 0x101A |Frekans gevirici ¢I- SEW-EURODRIVE servisine bagvurun.
kis kademesi hata
P-LOSS 14 6 0x06 | Ox310E |Giris fazi iptali 3 fazl besleme igin 6ndgrulmus olan frekans gevirici icin bir gi-
ris fazindan ayrildi veya kesildi.
P-dEF 10 9 0x09 | O0x100A |[Fabrika ayarlan
uygulandi.
PS-trP 05 200 | OxC8 | 0x1005 |Cikis kademesi Bkz. hata O-l.
hatasi (asiri yukte
IGBT 6z korumasi)
SC-F03 52 41 0x29 0x1034 |iletisim hatasi SEW-EURODRIVE servisine basvurun.
fieldbus moduli
(fieldbus tarafinda)
SC-F04 53 41 0x29 0x1035 |iletisim hatasi IO |SEW-EURODRIVE servisine basvurun.
opsiyon karti
SC-F05 54 41 0x29 0x1036 |iletisim hatasi LTX [SEW-EURODRIVE servisine bagvurun.
modulu
SC-Fo01 50 43 0x2B | 0x1032 |[iletisim hatasi lletisim ayarlarini kontrol edin.
Modbus
SC-F02 51 47 0x2F | 0x1033 |[SBus/CANopen [Sunlar kontrol edin:
iletisim hatasi « frekans cevirici ile harici cihazlar arasindaki iletisim baglanti-
sini
» agda her frekans gevirici i¢in benzersiz olarak atanmis adre-
sini
Sto-F 29 115 | 0x73 | 0x101D |[STO anahtarlama |Cihazi degistirin, frekans gevirici bozuk.
devresi hata
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Servis ve hata kodlari
SEW-EURODRIVE elektronik servisi

hata mesaji Hata kodu du- | CANopen Aciklama Coziim
Frekans gevirici gos- | rum kelimesi, Emer-
tergesi P0-13 hata Bit5 =1 ol- gency
gecmisi dugunda Code
Frekans |MotionStu| onluk | heks heks
cevirici dio kodla-
gosterge | masi on-
luk
StoP Frekans cevirici et-|Etkinlestirmeyi aktiflestirin. Kaldirma fonksiyonunda, etkinlestir-
kinlestiriimemis.  |menin zamansal olarak STO sonrasinda devreye alinmasi gu-
vence altina alinmis olmalidir.
SC-0b5 12 29 1D Frekans cevirici ile [Frekans cevirici ile kontrol cihazi arasinda baglanti mevcut
kontrol cihazi (tus |olup olmadigini kontrol edin.
takimi) arasindaki
baglanti kesik.
th-Flt 16 31 O0x1F | 0x1010 |Sogutucu gévde- |SEW-EURODRIVE servisine bagvurun.
deki termistor ari-
zall.
U-torq 25 52 0x34 0x1019 |Alt tork sinirt za-  |Tork esigi zamaninda asiimadi.
managimi (kaldir- |P4-16 igerisindeki sureyi veya P4-15 icerisindeki tork sinirini
ma diizeni). artirin.
U-t 09 17 0x75 0x4209 |Dusuk sicaklik Ortam sicakligi -10 °C'nin altina ise olusur. Frekans geviriciyi
cahstirmak igin sicakligi -10 °C’nin Uzerine yukseltin.
U-Volt 07 198 | 0xC6 | 0x3207 |Duslk DC link ge- |Frekans gevirici kapatildiinda her zaman olusur.
rilimi Bu durum frekans gevirici galisirken olustugunda sebeke gerili-
mini kontrol edin.
94 SEW-EURODRIVE elektronik servisi

Olugan bir hatay! kendiniz gideremezseniz SEW-EURODRIVE Elektronik Servisi'ne
basvurunuz.

Cihaz onarim igin gonderildiginde asagidaki bilgiler de verilmelidir:

» Seri numarasi (— Etiket)

+  Tip tanimi

* Uygulamanin kisa agiklamasi (uygulama sekli, klemens veya seri arabirim Uzerin-
den kontrol)

» Bagli olan komponentler (motor vb.)

+ Hata tipi

* Cevresel kosullar

» Hataile ilgili kendi dusunceleriniz

* Hata 6ncesi olusan anormal durumlar vb.
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Servis ve hata kodlari
Uzun sureli depolama

9.5 Uzun sireli depolama
Uzun sureli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine
baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin émra kisalir.
Bakim yapilmadiginda yapilacaklar:

Frekans geviricilerde gerilim altinda olmadiklari zaman da yaslanan elektrolit kapasi-
torler kullaniimaktadir. Bu durum uzun bir siire depolamadan sonra dogrudan anma
gerilimine baglanan elektrolit kapasitorlerin tahrip olmalarina sebep olabilir.

Bakim ihmal edildiginde, SEW-EURODRIVE sebeke geriliminin maksimum gerilime
yavas yavas artirilmasini énerir. Bunun igin ¢ikis gerilimleri asagida verilen degerlere
gOre ayarlanmis olan bir degisken transformatér kullanilarak yapilabilir.

Asagidaki kademeler énerilir:

AC-230-V cihazlar:

+ Kademe 1: 15 dakika igin AC 170 V

+ Kademe 2: 15 dakika i¢in AC 200 V

+ Kademe 3: 1 saat igin AC 240V

AC-400-V cihazlar:

+ Kademe 1: AC 0 V ila AC 350 V birkag saniye igerisinde
+ Kademe 2: 15 dakika i¢in AC 350 V

+ Kademe 3: 15 dakika igin AC 420 V

+ Kademe 4: 1 saaticin AC 480 V

AC-575-V cihazlar:

+ Kademe 1: AC 0 Vila AC 350 V birkag saniye icerisinde
+ Kademe 2: 15 dakika icin AC 350 V

+ Kademe 3: 15 dakika i¢cin AC 420 V

+ Kademe 3: 15 dakika i¢cin AC 500 V

» Kademe 4: 1 saat icin AC 600 V

Bu rejenerasyon islemi tamamlandiktan sonra cihaz derhal kullanilabilir veya bakim
yapilacak sekilde uzun sureli olarak depolanabilir.

9.6 Atik toplama

Gegerli olan giincel yonetmelikleri dikkate aliniz. Atik malzemeler gegerli yonetmelik-
lere uygun olarak, ayri ayri toplanmalidir:

» Elektronik atiklar (Baskili devreler)
* Plastik (Muhafaza)

+ Sac

+ Bakir

*  Aliminyum
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Parametreler 1 0
Parametrelere genel bakis

10 Parametreler

10.1  Parametrelere genel bakis

10.1.1  Gergek zamanli denetim parametreleri (sadece okuma erigimi)

Parametre grubu 0, izleme amacli olarak dahili frekans gevirici parametrelerine erisim
saglar. Bu parametreler degistirilemez.

Parametre grubu 0 sadece P71-14"101" veya "201" de@erinde olursa géruntilenir.

21271151/TR - 01/2015

Para- SEW- | Modbus |Agiklama Gosterge alani Aciklama
metre Index |yazmag-
lar
10 Cikis glict 100 = 1.00 kW
18 Scope kanali 1 LT-Shell Scope segilen kanal (kalici).
19 Scope kanali 2 LT-Shell Scope segilen kanal (kalici).
P0-01 11210 20 Analog giris 1'nin degeri 0-%100 1000 = %100 £ maks. girig gerilimi veya akimi.
P0-02 11211 21 Analog giris 2'nin degeri 0- %100 1000 = %100 £ maks. girig gerilimi veya akimi.
P0-03 11212 11 Dijital girisin durumu Dijital deger Temel cihaz ve opsiyon dijital girislerin durumu
DI8*; DI7*; DI6*; DI5; DI4; DI3; DI2; DI1
* Sadece uygun opsiyon moduilu ile kullanilabilir.
P0-04 11213 22 istenen deger hiz kontrolii  |% -100.0 — 100.0 68 = 6.8 Hz; %100 = temel frekans (P7-09)
P0-05 11214 41 istenen deger tork kontrolii |% 0 —100.0 2000 = % 200.0 ; % 100= anma motor torku
P0-06 11215 Tus alani modunda dijital is-|-P71-01 — P1-01, Hz ola- |Hiz gOstergesi Hz veya 1/dak
tenen hiz degeri rak
P0-07 11216 iletisim baglantisi Gzerinden |-P1-01 — P1-01, Hz ola- |-
istenen hiz degeri rak
P0-08 11217 PID referans 0-%100 PID referans
P0-09 11218 PID gergek deger 0 - %100 PID gercek deger
P0O-10 11219 PID ¢ikigl 0 - %100 PID ¢ikisi
P0-11 11270 Mevcut motor gerilimi V rms Motordaki efektif gerilim degeri.
P0-12 11271 Cikis mili torku % 0 —200.0 Tork ¢ikisi % olarak
P0-13 | 11272 - Hata protokoll Zaman kaseli glincel son |En son 4 hatayi gosterir.
11281 4 hata mesaji <Yukariya> / <Asagiya> tuslari ile alt noktalar ara-
sinda degistirilebilir.
PO-14 11282 Miknatislanma akimi (Id)  |A rms A rms olarak miknatislanma akimi.
P0-15 11283 Rotor akimi (Iq) A rms Rotor akimi A rms.
P0-16 11284 Manyetik alan kuvveti 0—%100 Manyetik alan kuvveti
P0-17 11285 Stator direnci (Rs) Q Fazlar arasi stator direnci
P0-18 11286 Stator enduktansi (Ls) H Stator endiiktansi
P0-19 11287 Rotor direnci (Rr) Q Rotor direnci
P0-20 11220 23 DC link gerilimi VvV DC 600 = 600 V (dahili DC link gerilimi)
P0-21 11221, 24 Frekans gevirici sicakligi °C 40 = 40 °C (frekans ceviricinin i¢ sicakligr)
11222
P0-22 11288 DC link devresi gerilim dal- |V rms Dahili DC link devresinde gerilim dalgalanmasi
galanmasi
P0-23 11289, 80 °C lizerindeki toplam si- |Saat ve dakika Frekans ceviricinin > 80 °C sicaklikta ¢alistig su-
11290 re (sogutucu goévde) re.
P0-24 11237, 60 °C Uzerindeki toplam sii- [Saat ve dakika Frekans ceviricinin > 60 °C sicaklikta galistigi su-
11238 re (ortam) re.
P0-25 11291 Rotor hizi (motor modeli Hz Sadece vektér modu igin gegerlidir.
Uzerinden hesaplanir)
P0-26 11292, 30 kWh sayag metre (sifirlana- |0.0 — 999.9 kWh 100 = 10.0 kWh (kiimdilatif enerji tiketimi)
11293 bilir)
32 kWh sayag¢ metre
P0-27 11294, 31 MWh sayaci 0.0 — 65535 MWh 100 = 10.0 MWh (kiimulatif enerji tiiketimi)
11295 33 |MWh sayag (sifirlanabilir)
P0-28 | 11247 — Yazilim versiyonu ve sagla- [6rn. "1 1.00", "1 4F3C"  [Versiyon numarasi ve kontrol toplami, bellenim.
11250 ma toplami "2 1.00", "2 Ed8A"
P0-29 | 11251 — Frekans gevirici tipi orn. "HP 2", "2 400", "3- |Versiyon numarasi ve kontrol toplami.
11254 PhASE"
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Para- SEW- | Modbus |Aciklama Gosterge alani Aciklama
metre Index |yazmag-
lar
P0-30 11255 25 Frekans gevirici seri numa- |{000000 — 000000 31 — 561723/01/031
rasi 4 (SNgrp 1)
26 Frekans gevirici seri numa- 000-00 — 999-99 1 — 561723/01/031
rasi 3 (SNgrp 2, 3)
27 Frekans gevirici seri numa- 1723 — 561723/01/031
rasi 2
28 Frekans gevirici seri numa- 56 — 561723/01/031
rasi 1
29 Roéle gikigi durum —-;—;—;RL5; RL4; RL3; RL2; RL1
Roéle durumu, réle opsiyonu olmadan da P5-15ila
P5-20 icerisindeki ayara bagl olarak gérintulenir.
P0-31 11296, 34 Frekans gevirici caligma su- |Saat ve dakika Orn: 6 = 6h 39m 07s
11297 resi (saat)
35 Frekans gevirici galisma su- Orn: 2347 = 2347s = 39m 07s — 6h 39m 07s
resi (dakika / saniye)
P0-32 11298, Son hatadan sonra gegen [Saat / Dakika / Saniye Frekans gevirici etkinlestirildikten sonra ilk hataya
11299 stre (1) kadar olan galisma suresi. Frekans gevirici etkin-
lestiriimezse galisma suresi saati durdurulmustur.
Sayacin sifirlanmasi, hatanin resetlenmesinden
sonra ilk etkinlestirme veya sebeke iptalinden son-
ra ilk etkinlestirme iglemiyle birlikte gerceklesir.
P0-33 11300, Son hatadan sonra gegen [Saat / Dakika / Saniye Frekans gevirici etkinlestirildikten sonra ilk hataya
11301 sire (2) kadar olan calisma suresi. Frekans gevirici etkin-
lestirilmezse galisma suresi saati durdurulmustur.
Sayacin sifirlanmasi, hatanin resetlenmesinden
sonra ilk etkinlestirme veya sebeke iptalinden son-
ra ilk etkinlestirme iglemiyle birlikte gerceklesir.
P0-34 11302, 36 En son denetleyici kilidin-  |Saat / Dakika / Saniye 6 = 6h 11s — Frekans cgevirici kilitlendikten sonra
11303 den sonra frekans gevirici calisma suresi saati sifirlanir.
calisma suresi (saat)
37 En son denetleyici kilidin- 11 = 6h 11s - Frekans cevirici kilitlendikten sonra
den sonra frekans gevirici calisma suresi saati sifirlanir.
calisma suresi (dakika/sani-
ye)
P0-35 11304, Frekans cevirici kilitlemesi, |Saat/ Dakika / Saniye Dahili fan igin galigma suresi.
11305 frekans gevirici fani galisma
suresi
P0-36 | 11306 — DC link gerilimi protokolti  |Hatadan énceki son 8 Hatadan 6nceki son 8 deger.
11313 (256 ms) deger
P0-37 | 11314 — DC link devresi gerilim dal- |Hatadan 6nceki son 8 Hatadan 6nceki son 8 deger.
11321 galanmasi protokoli deger
(20 ms)
P0-38 | 11322 - Sogutucu goévde sicakhgr  |Hatadan 6nceki son 8 Hatadan 6nceki son 8 deger.
11329 protokolu (30 s) deger
P0-39 | 11239 - Ortam sicakhgi protokolii  [Hatadan 6nceki son 8 Hatadan 6nceki son 8 deger.
11246 (30 s) deger
P0-40 | 11330 - Motor akimi protokolii (256 |Hatadan 6nceki son 8 Hatadan 6nceki son 8 deger.
11337 ms) deger
P0-41 11338 Kritik hata sayaci - Asirt akim hatasi sayaci.
-O-1
P0-42 11339 Kritik hata sayaci - Asiri gerilim hatasi sayaci.
-O-Volt
P0-43 11340 Kritik hata sayaci - Distuk gerilim hatasi sayaci. Sebeke-kapal du-
-U-Volt rumlari icin de gecerlidir.
P0O-44 11341 Kritik hata sayaci = Sogutucu govdedeki asin sicaklk hatasi sayaci.
-O-T
P0-45 11342 Kritik hata sayaci — Fren kiyicida kisa devre hatasi sayaci.
-b O-l
P0-46 11343 Kritik hata sayaci - Ortamdaki asin sicaklik hatasi sayaci.
O-heat
P0-47 11223 Dahili I/O iletisim hatasi sa- |0 — 65535 —
yacl
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Para- SEW- | Modbus |Aciklama Gosterge alani Aciklama
metre Index |yazmag-
lar
P0-48 11344 Dahili DSP iletisim hatasi |0 — 65535 —
sayacl
P0-49 11224 Dahili Modbus iletisim hata- |0 — 65535 —
sI sayacl
P0-50 11225 Dahili CAN-Bus iletisim ha- |0 — 65535 —
tas| sayaci
P0-51 11256 — Gelen iglem verileri Hex degeri 3 girig; kontrol Unitesi agisindan gelen islem verile-
11258 PE1, PE2, PE3 ri.
P0-52 | 11259 — Giden iglem verileri Kontrol Unitesi agisindan |3 giris; kontrol Unitesi agisindan gelen iglem verile-
11261 PA1, PA2, PA3 gelen islem verileri. ri.
P0-53 Akim fazi kaymasi ve U re- [Dahili deger 2 giris; birincisi referans deger, ikincisi ise 6lgiim
ferans degeri degeridir; her iki degerde ondalik basamak bulun-
maz.
P0-54 Akim fazi kaymasi ve V re- |[Dahili deger 2 giris; birincisi referans deger, ikincisi ise 6lgim
ferans degeri degeridir; her iki degerde ondalik basamak bulun-
maz.
P0-55 Akim fazi kaymasi ve W re- [Dahili deder (bazi frekans|2 giris; birincisi referans deger, ikincisi ise 6lgim
ferans degeri geviriciler icin mevcut degeridir; her iki degerde ondalik basamak bulun-
degildir) maz.
P0-56 Maks. fren direnci agma za- |Dahili deger 2 giris
mani, fren direnci galisma
cevrimi
P0-57 Ud/Uq Dahili deger 2 giris
P0-58 11345 Enkoder hizi Hz, 1/dak 3000 = 50.0 Hz ile élgceklendirme, virgulden sonra
bir basamak.
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
P1-10 # 0 oldugunda 1/dak olarak géruntilenebilir.
P0-59 11226 Hiz frekans girisi Hz, 1/dak 3000 = 50.0 Hz ile dlgeklendirme, virgulden sonra
bir basamak.
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
P1-10 # 0 oldugunda 1/dak olarak goérintilenebilir.
P0-60 11346 Hesaplanan kayma hizi Dahili deger (sadece U/f 3000 = 50.0 Hz ile 6lgeklendirme, virglilden sonra
degeri kontroliinde) bir basamak.
Hz, 1/dak 0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
P1-10 # 0 oldugunda 1/dak olarak goérintilenebilir.
P0-61 11227 Hiz histerezisi / réle kuman- |Hz, 1/dak 3000 = 50.0 Hz ile dlgeklendirme, virglilden sonra
dasi degeri bir basamak.
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
P1-10 # 0 oldugunda 1/dak olarak goérintilenebilir.
P0-62 11347, Hiz statigi Dahili deger 3000 = 50.0 Hz ile élgceklendirme, virgulden sonra
11348 bir basamak.
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
P1-10 # 0 oldugunda 1/dak olarak géruntilenebilir.
P0-63 11349 Rampa arkasinda istenen |Hz, 1/dak 3000 = 50.0 Hz ile 6lgeklendirme, virgulden sonra
hiz degeri bir basamak.
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
P1-10 # 0 oldugunda 1/dak olarak gorintilenebilir.
P0-64 11350 Dahili PWM frekansi 4 - 16 kHz 0=2kHz
1=4kHz
2=6kHz
3=8kHz
4 =12 kHz
5=16 kHz
P0-65 11351, Frekans gevirici servis dmru |Saat / Dakika / Saniye 2 giris; birincisi saat i¢in, ikincisi dakika ve saniye
11352 igin.
P0-66 11353 Yedek
P0-67 11228 Fieldbus tork istenen Dahili deger

degeri / sinir degeri
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Parametrelere genel bakis

Para- SEW- | Modbus |Aciklama Gosterge alani Aciklama
metre Index |yazmag-
lar
P0-68 11229 Uygulayici rampa degeri Frekans cevirici gostergesinde gésterim dogrulugu
fieldbus lzerinden gelen rampa suresine baglidir.
Boyut 2 ve 3
Rampa <0.1 s: 2 ondalik haneli gésterge
0.1 s srampa <10 s: 1 ondalik haneli gosterge
10 s <rampa <65 s: 0 ondalik haneli gosterge
Boyut4 -7
0.0 s srampa <10 s: 1 ondalik haneli gosterge
10 s <rampa <65 s: 0 ondalik haneli gosterge
P0-69 11230 I12C hata sayaci 0 ~ 65535
PO0-70 11231 Moddl tanima kodu Liste PL-HFA: Hiperface® enkoder moddili
PL-Enc: Enkoder modulu
PL-EIO: |0 Ek donanim moduli
PL-BUS: HMS fieldbus modiili
PL-UnF: herhangi bir modul bagli degil
PL-UnA: taninmayan bir modul bagl
PO-71 Fieldbus modiilli ID / Field- |Liste / De@er N.A.: fieldbus modulli baglh degil.
bus moduli durumu Prof-b: Profibus modulu bagh.
dE-nEt: DeviceNet modulu bagli.
Eth-IP: Ethernet / IP modull bagh.
CAN-OP: CANopen modili bagl.
SErCOS: Sercos-IIl modilt bagli.
bAc-nt: BACnet modulu bagli.
nu-nEt: Yeni tip bir modil (taninmad).
PO-72 | 11232 39 [islemci sicakligi C 42 =42 °C
Oda sicakligi
PO-73 11354 Enkoder durumu / hata kod-|Dahili deger Ondalikh deger olarak gosterilir.
lari
Artimsal enkoder igin:
1=EnC-04 sinyali A/A hatasi
2=EnC-05 sinyali B/B hatasi
3=EnC-06 sinyali A+B hata-
s
LTX-Hiperface® enkoder
icin:
Bit 0=EnC-04 analog sinyal
hatasi (sin/cos)
Bit 1=EnC-07 RS485 ileti-
sim hatasi
Bit 2=EnC-08 IO iletisim ha-
tasi
Bit 3=EnC-09 enkoder tipi
desteklenmiyor
Bit 4=EnC-10 KTY hatasi
Bit 5=yanlis motor kombi-
nasyonu
Bit 6=sistem referansl
Bit 7=sistem hazir
PO-74 L1 girigi Dahili deger
PO0-75 L2 girisi Dahili deger
PO-76 L3 girisi Dahili deger
PO-77 Pozisyon geri beslemesi Dahili deger Pozisyon geri beslemesi
P0O-78 Pozisyon referansi Dahili deger Pozisyon referansi
PO0-79 11355, Motor kumandasi igin Lib anek: L 1.00 2 giris; birincisi motor kumandasi lib versiyonu
11356 versiyonu ve DSP-Bootloa- [Ornek: b 1.00 icin, digeri DSP-Bootloader versiyonu igin.
der versiyonu Virglilden sonra 2 basamak.
P0-80 11233, Gegerli motor verileri isareti 2 giris; LTX moddll tGzerinden servo motora ge-
11357 Servo modiil versiyonu cerli motor verileri aktarildiginda, birinci deger 1.
Ikinci deger LTX kartinin SW versiyonudur.
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Parametreler
Parametrelere genel bakis

10.1.2 Parametre kayitlari
Asagidaki tabloda fabrika ayarli tim parametreler gésterilmektedir (kalin yazitip-
li). Sayisal degerler komple ayar araligi ile birlikte verilir.
Modbus SBus/ |ligili parametre Alan / Fabrika ayari
yazmag- |CANopen-
lar Indeks
101 11020 |P1-01 Maksimum hiz (- B 118) P1-02-50.0 Hz — 5 x P1-09
102 11021 |P1-02 Minimum hiz (- B 118) 0-P1-01 Hz
103 11022 |P1-03 Hizlanma rampasi siresi (— B 118) Boyut 2 ve 3: 0.00 - 2.0 - 600 s
Boyut 4-7: 0.0 — 2.0 — 6000 s
104 11023 |P1-04 Yavaslama rampasi siresi (-~ B 118) BG 2 ve 3: coast/0.01 —2.0 - 600 s
BG 4-7: coast/0.1 — 2.0 — 6000 s
105 11024  |P1-05 Stop modu (- B 118) 0 / Dur rampasi / 1/ Kendiliginden kapanma
106 11025 |P1-06 Eneriji tasarrufu fonksiyonu (- & 119) 0/ kapali / 1/ agik
107 11012 |P1-07 Anma motor gerilimi (-~ & 119) « 230-V frekans gevirici: 20 — 230 - 250 V
* 400-V frekans gevirici: 20 — 400 — 500 V
» 575-V frekans gevirici: 20 — 575 — 600 V
108 11015 |P1-08 anma motor akimi (- & 119) Frekans gevirici akiminin % 20 - 1000
109 11009 |P1-09 Motorun anma frekansi (- B 119) 25 —50/60 — 500 Hz
110 11026 |P1-10 Motorun anma hizi (- B 119) 0 — 30 000 1/dak
111 11027  |P1-11 Gerilim artirimi, boost (- & 120) % 0 — 30 (fabrika ayari frekans geviriciye baglidir)
112 11028 |P1-12 kontrol sinyali kaynagi (-~ B 120) 0/ klemensli igletim
113 11029 |P1-13 Hata protokolll (- B 121) en son 4 hata
114 11030 |P1-14 Genisletiimis parametre erigimi (- B 121) 0 —30 000
115 11031 |P1-15 Dijital giris fonksiyon segimi (- B 121) 0-1-26
116 11006 |P1-16 Motor tipi (- B 121) In-Syn
117 11032 |P1-17 Servo modill islev segimi (- B 122) 0-1-8
118 11033  |P1-18 Motor termistorii segimi (- B 123) 0 / Inhibit
119 11105 |P1-19 frekans gevirici adresi (-~ B 123) 0-1-63
120 11106 |P1-20 SBus baud hizi (-~ B 123) 125, 250, 500, 1 000 kBaud
121 11017 |P1-21 Gerginlik (stiffness) (— B 123) 0.50 - 1.00 — 2.00
122 11034 |P1-22 Motor yiiki - atalet orani (- & 123) 0-1-30
201 11036 |P2-01 Onceden ayarlanan hiz 1 (- B 124) -P1-01 — 5.0 Hz — P1-01
202 11037 |P2-02 Onceden ayarlanan hiz 2 (- B 124) -P1-01 —10.0 Hz — P1-01
203 11038 |P2-03 Onceden ayarlanan hiz 3 (— B 124) -P1-01 — 25.0 Hz — P1-01
204 11039 |P2-04 Onceden ayarlanan hiz 4 (— B 124) -P1-01 — 50.0 Hz — P1-01
205 11040 |P2-05 Onceden ayarlanan hiz 5 (— B 124) -P1-01 — 0.0 Hz — P1-01
206 11041 |P2-06 Onceden ayarlanan hiz 6 (- B 124) -P1-01 - 0.0 Hz — P1-01
207 11042 |P2-07 Onceden ayarlanan hiz 7 (- B 124) -P1-01 - 0.0 Hz - P1-01
/Fren ayirma hizi
208 11043 |P2-08 Onceden ayarlanan hiz 8 (— B 124) -P1-01 - 0.0 Hz - P1-01
/Fren uygulama hizi
209 11044 |P2-09 atlama frekansi (- 2 125) P1-02 — P1-01
210 11045 |P2-10 atlama frekans bandi (- B 125) 0.0 Hz — P1-01
211 11046 |P211 Analog cikis 1 islev segimi (- B 125) 0-8-12
212 11047 |P2-12 Analog ¢ikis 1 bigimi (-~ B 125) 0-10V
213 11048 |P211 Analog cikis 2 islev segimi (—» B 126) 0-9-12
214 11049 |P2-14 Analog ¢ikis 2 bicimi (-~ B 126) 0-10V
215 11050 |P2-15 Uygulayici réle ¢ikisi 1 fonksiyon segi- 0-1-11
mi (-~ B 127)
216 11051 |P2-16 Uygulayici rolesi 1 / Analog ¢ikis 1 Ust sini- % 0.0 —100.0 — 200.0
ri (- B 127)
217 11052 |P2-17 Uygulayici rolesi 1 / Analog ¢ikis 1 alt sini- 0.0 - P2-16
ri (- B 127)
218 11053 |P2-18 Uygulayici réle gikisi 2 fonksiyon segi- 0-3-11

mi (> B 127)
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Parametrelere genel bakis

Modbus SBus/ |ilgili parametre Alan / Fabrika ayari
yazmag- |CANopen-
lar Indeks
219 11054 |P2-19 Uygulayici rélesi 2 / Analog ¢ikis 2 Ust sini- % 0.0 —100.0 — 200.0
r (- 2127)
220 11055 |P2-20 Uygulayici rolesi 2 / Analog ¢ikis 2 alt sini- 0.0 - P2-19
r (- B 127)
221 11056 |P2-21 Olgeklendirme katsayisi géstergesi (- B 127) -30.000 — 0.000 — 30 000
222 11057 |P2-22 Olgeklendirme kaynagi géstergesi (- B 127) 0-2
223 11058 |P2-23 Sifir hizda durma siresi (- & 127) 0.0-0.2-60.0s
224 11003 |P2-24 darbe genislik modulasyonu anahtarlama frekan- |2 — 16 kHz (frekans geviriciye bagli)
sl (- 2 128)
225 11059 |P2-25 ikinci yavaslama rampasi, hizli durma rampa- BG 2 ve 3: coast/0.01 —2.0 - 600 s
sl (- B128) BG 4-7: coast/0.1 — 2.0 — 6000 s
226 11060 |P2-26 Yakalama islevinin etkinlestiriimesi (-~ & 128) 0/ devre disi
227 11061 |P2-27 Standby modu (- B 128) 0.0-250s
228 11062 |P2-28 Slave hizinin dlgeklendiriimesi (-~ B 129) 0/ devre disi
229 11063 |P2-29 Slave hizi élgeklendirme katsayisi (= B 129) % -500 — 100 — 500
230 11064 |P2-30 Analog girig 1'nin bigimi (-~ B 129) 0-10V
231 11065 |P2-31 Analog giris 1'in lgeklendiriimesi (- & 130) % 0 —100 — 500
232 11066 |P2-23 Analog giris 1 ofseti (» B 130) % -500 — 0 — 500
233 11067 |P2-33 Analog cikis 2 bigimi (-~ B 131) 0-10V
234 11068 |P2-34 Analog girig 2'nin dlgeklendiriimesi (-~ B 131) % 0 —100 — 500
235 11069 |P2-35 Analog giris 2 ofseti (- B 131) % -500 — 0 — 500
236 11070  |P2-36 Baslat modu secimi (- B 131) Auto - 0
237 11071 |P2-37 Tus takimi yeniden galistirma hizi (-~ B 132) 0-7
238 11072  |P2-38 Sebeke kesintisinde durma kontrolii (-~ & 133) |0-3
239 11073  |P2-39 Parametre kilidi (-~ B 133) 0/ devre disi
240 11074 |P2-40 Geligtiriimis parametre erigsim kodu tanimlama- |0 — 101 — 9999
sl (-~ 2 133)
301 11075 |P3-01 PID Oransal kazang (- B 133) 0-1-30
302 11076 |P3-02 PID entegrasyonlu zaman sabiti (— B 133) 0-1-30
303 11077 |P3-03 PID farkli zaman sabiti (-~ B 133) 0.00 - 1.00
304 11078 |P3-04 PID Calisma modu (- B 133) 0 / Direkt caligma
305 11079 |P3-05 PID Referans se¢imi (- 2 134) 0 / Sabit hedef referans
306 11080 |P3-06 PID Sabit hedef referans 1 (— B 134) % 0.0 — 100.0
307 11081 |P3-07 PID-denetleyici Ust siniri (-~ & 134) P3-08 — % 100.0
308 11082 |P3-08 PID-denetleyici alt siniri (-~ B 134) % 0.0 — P3-07
309 11083 |P3-09 PID-ayar degeri sinirlandirmasi (- B 134) 0/ Sabit hedef deger sinirlamasi
310 11084 |P3-10 PID geri besleme segimi (- B 134) 0/ Analog giris 2
311 11085 |P3-11 PID Rampa etkinlestirme hatasi (—» B 134) % 0.0 — 25.0
312 11086 |P3-12 PID gergek deger gostergesi 6lgeklendirme kat- |0.000 — 50.000
sayisi (- 2 135)
313 11087 |P3-13 PID-Kontrol farki uyandirma seviyesi (-~ B 135) (% 0.0 — 100.0
314 11088 |P3-14 PID Sabit hedef hiz 2 (- B 135) % 0.0 — 100.0
315 11376 |P3-15 PID Sabit hedef hiz 3 (- B 135) % 0.0 — 100.0
316 11377 |P3-16 PID Sabit hedef hiz 4 (- B 135) % 0.0 — 100.0
401 11089 |P4-01 Kontrol (-~ B 136) 2 | Hiz kontrolii — genisletilmis U/f
402 11090 |P4-02 "Auto-Tune" (- B 137) 0 / Inhibit
403 11091  |P4-03 Hiz kontrolli oransal kazanci (- B 137) % 0.1 —50 — 400
404 11092 |P4-04 Hiz reglilatéri entegral zaman sabiti (-~ 5 137) |0.001 - 0.100 — 1.000 s
405 11093  |P4-05 Motor gli¢ faktori (- B 137) 0.50 — 0.99 (frekans ceviriciye bagl)
406 11094 |P4-06 Tork referans (sinir deder) kaynagi (— B 138) 0 / Sabit tork referans / sinir degeri
407 11095 |P4-07 tork Ust siniri (— B 139) P4-08 — % 200 — 500
408 11096 |P4-08 Alt tork siniri (- B 140) % 0.0 — P4-07
409 11097 |P4-09 Reaktif tork st siniri (- B 140) P4-08 — % 200 — 500
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Modbus SBus/ |ilgili parametre Alan / Fabrika ayari
yazmag- |CANopen-
lar Indeks
410 11098 |P4-10 U/f tanim egrisi uyum frekansi (- & 141) P1-09'nin % 0,0 — 100,0'U
411 11099  |P4-11 U/f tanim egrisi uyum gerilimi (- B 141) P1-07'nin % 0,0 — 100,0'u
412 11100 |P4-12 Motor freni kumandasi (- B 141) 0/ devre disi
413 11101  |P4-13 Fren ayirma siresi (- B 141) 0.0-50s
414 11102 |P4-14 Fren uygulama zamani (- 2 141) 0.0-50s
415 11103 |P4-15 Frenin agilmasi igin gerekli tork esik % 0.0 — 200
degeri (- B 142)
416 11104 |P4-16 Kaldirma dizeni tork siniri zaman agi- 0.0-250s
mi (- B 142)
417 11357 |P4-17 UL508C uyarinca termik motor koruma- 0/ devre disi
sl (- 2 142)
501 11105 |P5-01 frekans gevirici adresi (- B 143) 0-1-63
502 11106 |P5-02 SBus baud hizi (-~ B 143) 125 - 500 - 1 000 kBd
503 11107  |P5-03 Modbus Baud hizi (- & 143) 9.6 —115.2/115 200 Bd
504 11108 |P5-04 Modbus veri formati (- B 143) n-1/ parite yok, 1 dur biti
505 11109  |P5-05 iletisim kesilmesi yaniti (- B 143) 2 / Dur rampasi (hatasiz)
506 11110 |P5-06 SBus ve Modbus igin zaman agimi iletisim ipta- |0.0-1.0-5.0s
li(>B143)
507 11111 |P5-07 Fieldbus lzerinden rampa girisi (— B 144) 0/ devre disi
508 11112 |P5-08 Senkronizasyon siresi (- B 144) 0,5-20ms
509 11369 |P5-09 Fieldbus-PO2 tanimlamasi (- B 144) 0-7
510 11370 |P5-10 Fieldbus-PO3 tanimlamasi (- & 144) 0-7
511 11371 |P5-11 Fieldbus-PO4 tanimlamasi (- B 144) 0-7
512 11372 |P5-12 Fieldbus-PI2 tanimlamasi (- & 145) 0-11
513 11373 |P5-13 Fieldbus-PI3 tanimlamasi (- & 145) 0-11
514 11374 |P5-14 Fieldbus-Pl4 tanimlamasi (- & 145) 0-11
515 11360 |P5-15 Genisletme rolesi 3 islev segimi (-~ B 146) 0-10
516 11361 |P5-16 Role 3 Ust siniri (- B 146) % 0.0 —100.0 — 200.0
517 11362 |P5-17 Role 3 alt sinin (- B 146) % 0.0 — 200.0
518 11363 |P5-18 Genisletme rolesi 4 islev segimi (-~ B 146) P5-15ile ayni
519 11364 |P5-19 Role 4 Ust siniri (- B 146) % 0.0 —100.0 — 200.0
520 11365 |P5-20 Role 4 alt sinin (- B 146) % 0.0 — 200.0
601 11115 |P6-01 Firmware-Upgrade etkinlestirme (— B 147) 0/ devre disi
602 11116 |P6-02 Otomatik Termik Yonetim (- B 147) 1/ etkin
603 11117 |P6-03 Yavaslama siresi Auto-Reset (- B 147) 1-20-60s
604 11118 |P6-04 Uygulayici rolesi histeri bandi (— B 147) % 0.0 - 0.3 -25.0
605 11119 |P6-05 Enkoder geri beslemesinin etkinlestiriime- 0/ devre disi
si (- B 148)
606 11120  |P6-06 Enkoderin ¢dzinirlGliga (- B 148) 0 - 65 535 PPR
607 11121 |P6-07 Hiz hatasi igin tetikleme esigi (-~ B 148) % 1.0 - 5.0 — 100
608 11122 |P6-08 istenen devir sayisi degeri igin maks. fre- 0; 5-20 kHz
kans (- & 148)
609 11123  |P6-09 Hiz statigi / ylk dagimi kontroli (- & 149) 0.0 -25.0
610 11124 |P6-10 Rezerve edildi (- B 149)
611 11125 |P6-11 Kilittemede hizi sabit tutma suresi (varsayilan hiz |0.0 — 250 s
7) (- B149)
612 11126 |P6-12 Kilittemede hizi sabit tutma stresi (6n ayarli hiz  |0.0 — 250 s
8) (- B 149)
613 11127 |P6-13 Atesleme modu mantigi (—» B 150) 0/ Trigger a¢: Yangin modu
614 11128 |P6-14 Yangin modu hizi (- B 150) -P1-01 - 0—-P1-01 Hz
615 11129 |P6-15 Analog ¢ikis 1'nin dlgeklendiriimesi (» B 150) % 0.0 —100.0 — 500.0
616 11130 |P6-16 Analog cikis 1 ofseti (- B 151) % -500.0 — 100.0 — 500.0
617 11131  |P6-17 Maks. tork siniri zamanagimi (- B 151) 0.0-0.5-250s

10
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Modbus SBus/ |ilgili parametre Alan / Fabrika ayari
yazmag- |CANopen-
lar Indeks
618 11132 |P6-18 Dogru akim frenlemesi gerilim seviyesi Auto, % 0.0 — 30.0
(- B151)
619 11133 |P6-19 Fren direnci degeri (- B 151) 0, Min-R — 200 Q
620 11134  |P6-20 Fren direnci giicl (- B 152) 0.0 — 200 kW
621 11135 |P6-21 Dislk sicaklikta fren kiyici calisma gevri- % 0.0 — 20.0
mi (- B 152)
622 11136 |P6-22 Fan calisma siresinin resetlenmesi (-~ B 152) 0/ devre disi
623 11137 |P6-23 kWh-sayacinin sifirlanmasi (- & 152) 0/ devre disi
624 11138 |P6-24 Parametrelerin fabrika ayarlari (- B 152) 0/ devre disi
625 11139  |P6-25 Erigim kodu diizlemi (- B 152) 0-201-9999
701 11140 |P7-01 Motorun stator direnci (Rs) (—» B 153) motora bagl
702 11141 |P7-02 Motorun rotor direnci (Rr) (» B 153) motora baglh
703 11142 |P7-03 Motorun stator endiiktansi (Lsd) (—» B 153) motora bagh
704 11143 |P7-04 Motorun miknatislanma akimi (Id rms) (-~ & 153) (% 10 x P1-08 — % 80 x P1-08
705 11144 |P7-05 Motorun sagihm kaybi katsayisi (Sig- 0.025-0.10-0.25
ma) (—» B 153)
706 11145 |P7-06 Motorun stator enduktansi (Lsq) - sadece PM motora bagli
motorlar igin (- B 154)
707 11146 |P7-07 Genisletiimis jenerator kontroll (-~ B 154) 0/ devre disi
708 11147 |P7-08 Parametre ayari (- B 154) 0/ devre disi
709 11148 |P7-09 Asiri gerilim akim siniri (- B 154) % 0.0-1.0 - 100
710 11149 |P7-10 Motor yiik{ - atalet orani/rijitlik (- B 155) 0-10-600
711 11150 |P7-11 Darbe genigligi alt siniri (- B 155) 0-500
712 11151 |P7-12 On miknatislanma zamani (- & 155) 0-2000ms
713 11152  |P7-13 Vektor hiz diizenleyici D-kazanci (» B 155) % 0.0 — 400
714 11163 |P7-14 Dislik frekans tork ylkseltmesi/én miknatislan- (% 0.0 — 100
ma zamani (- B 156)
715 11154 |P7-15 Tork yiikseltmesi frekans siniri (- B 156) % 0.0 — 50
716 11155 |P7-16 Motor tip plakasina gore hiz (-~ B 156) 0.0 — 6 000 1/dak
801 11156 |P8-01 Simiile edilen enkoder dlgeklendirmesi (- B 156) |2° — 2°
802 11157 |P8-02 Girig darbesinin 6lgeklendirilebilen 20218
degeri (- B 156)
803 11158 |P8-03 Senkronizasyon hatasi Low-Word (- B 156) 0 - 65 535
804 11159 |P8-04 Senkronizasyon hatasi High-Word (- & 156) 0 - 65 535
805 11160 |P8-05 Referans surlsu tip (- 2 157) 0/ devre disi
806 11161 |P8-06 Pozisyon dlizenleyici oransal kazanci (= & 157) |% 0.0 —1.0 —400
807 11162 |P8-07 Touch-Probe-Trigger modu (- B 157) 0/TP1 P kenar TP2 P kenar
808 11163 |P8-08 Rezerve edildi (~ B 157)
809 11164 |P8-09 Hiz 6n kontrolii kazanci (- B 157) % 0 —100 — 400
810 11165 |P8-10 Hizlanma 6n kontrolli kazanci (—» B 157) % 0 — 400
811 11166 |P8-11 Low-Word referans ofset (- B 158) 0 -65535
812 11167 |P8-12 High-Word referans ofset (~ B 158) 0 - 65535
813 11168 |P8-13 Rezerve edildi (-~ & 158)
814 11169 |P8-14 Referans etkinlestirme tork (— B 158) % 0 —100 — 500
901 11171 |P9-01 Etkinlestirme giris kaynagdi (- & 160) SAFE, din-1 — din-8
902 11172  |P9-02 Hizli durma giris kaynagi (—» B 160) OFF, din-1 — din-8, On
903 11173 |P9-03 Saat yoniinde donus igin giris kaynagdi OFF, din-1 —din-8, On
(CW) (- B 160)
904 11174 |P9-04 Saatin aksi yoniinde donUs igin giris kaynagi OFF, din-1 —din-8, On
(CCW) (- B 160)
905 11175  |P9-05 durma islevinin etkinlestiriimesi (-~ & 161) OFF, On
906 11176  |P9-06 Donls yoni degistirme (- 2 161) OFF, din-1 — din-8, On
907 11177 |P9-07 Reset giris kaynagi (-~ & 161) OFF, din-1 — din-8, On
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Modbus SBus/ |ilgili parametre Alan / Fabrika ayari
yazmag- |CANopen-
lar Indeks
908 11178 |P9-08 Harici hata icin giris kaynagi (— B 161) OFF, din-1 — din-8, On
909 11179 |P9-09 Klemens kontrollu etkinlestirme kay- OFF, din-1 —din-8, On
nadi (-~ B 161)
910 11180 |P9-10 Hiz kaynagi 1 (- & 161) Ain-1, Ain-2, Hiz 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
911 11181 |P9-11 Hiz kaynagi 2 (- B 161) Ain-1, Ain-2, Hiz 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
912 11182 |P9-12 Hiz kaynagdi 3 (- B 162) Ain-1, Ain-2, Hiz 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
913 11183 |P9-13 Hiz kaynagi 4 (—» B 162) Ain-1, Ain-2, Hiz 1 - 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
914 11184 |P9-12 Hiz kaynadi 5 (- & 162) Ain-1, Ain-2, Hiz 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
915 11185 |P9-15 Hiz kaynagi 6 (— B 162) Ain-1, Ain-2, Hiz 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
916 11186 |P9-16 Hiz kaynagi 7 (- B 162) Ain-1, Ain-2, Hiz 1 - 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
917 11187 |P9-17 Hiz kaynagi 8 (- B 162) Ain-1, Ain-2, Hiz 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
918 11188 |P9-18 Hiz secimi girisi 0 (- B 163) OFF, din-1 —din-8, On
919 11189  |P9-19 Hiz segimi girisi 1 (-~ B 163) OFF, din-1 — din-8, On
920 11190 |P9-20 Hiz segimi girisi 2 (-~ B 163) OFF, din-1 — din-8, On
921 11191 |P9-21 Varsayilan hiz segimi igin giris 0 (» B 163) OFF, din-1 — din-8, On
922 11192 |P9-22 Varsayilan hiz segimi igin giris 1 (— B 164) OFF, din-1 — din-8, On
923 11193 |P9-23 Varsayilan hiz segimi igin giris 2 (-~ B 164) OFF, din-1 — din-8, On
924 11194  |P9-24 Pozitif adim adim galistirma girisi (-~ 2 164) OFF, din-1 — din-8
925 11195 |P9-25 Negatif adim adim galistirma girisi (- B 164) OFF, din-1 — din-8
926 11196 |P9-26 Referans galistirmayi etkinlestirme giri- OFF, din-1 —din-8
si (- 3164)
927 11197 |P9-27 Referans kam girisi (— B 164) OFF, din-1 — din-8
928 11198 |P9-28 Motor potansiyometresi yukariya giris kay- OFF, din-1 —din-8
nagi (- B 164)
929 11199 |P9-29 Motor potansiyometresi asagiya giris kay- OFF, din-1 — din-8
nagdi (- B 164)
930 11200 |P9-30 Hiz siniri anahtari CW (- & 165) OFF, din-1 — din-8
931 11201  |P9-31 Hiz siniri anahtari CCW (- & 165) OFF, din-1 —din-8
932 11202 |P9-32 Ikinci yavaglama rampasinin etkinlestiriimesi, hiz-|OFF, din-1 — din-8
Il durma rampasi (- B 165)
933 11203 |P9-33 Yangin modu girigi segimi (— B 165) OFF, din-1 —din-5
934 11204 |P9-34 PID Sabit hedef referans segim girisi 0 (— B 165) |OFF, din-1 —din-8
935 11205 |P9-35 PID Sabit hedef referans segim girisi 1 (= B 165) |OFF, din-1 —din-8

10
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10.2 Parametrelerin agiklanmasi

10.2.1  Parametre grubu 1: Temel parametreler (Seviye 1)

P1-01 Maksimum hiz

P1-02 Minimum hiz

Ayar arahgi: P1-02 — 50.0 Hz — 5 x P1-09 (en fazla 500 Hz)

Motor i¢in her igletme tlrinde frekans Ust sinir (hiz) girisi. Fabrika ayarlari kullanil-
diginda veya anma motor hizi parametresi (P71-10) sifir ise, bu parametre Hz olarak
gosterilir. Anma motor hizi P7-10 parametresinde dev/dak olarak gdsterildiginde, bu
parametre de dev/dak olarak gdsterilir.

Maksimum hiz P2-24 parametresinde ayarlanan salt sikhigi degeri ile sinirlandirilir. Si-
nir motora olan maksimum cikis frekansi tarafindan belirlenir = P2-24 / 16.

Ayar aralgi: 0 — P1-01 Hz

Motor icin her isletme tiriinde frekans alt siniri (hiz) girisi. Fabrika ayarlar kullanil-
diginda veya anma motor hizi parametresi (P7-10) sifir ise, bu parametre Hz olarak
gOsterilir. Anma motor hizi P7-10 parametresinde dev/dak olarak gosterildiginde, bu
parametre de dev/dak olarak gosterilir.

Hiz sadece frekans ceviricinin etkinlestiriimesi geri alindiginda ve frekans gevirici ¢ikis
frekansi sifira distigunde bu sinirin altina diger.

P1-03 Hizlanma rampasi suresi

Ayar aralhgi:
Boyut 2 ve 3: 0.00 - 2.0 - 600 s
Boyut4 —7: 0.0 - 2.0 - 6000 s

Cikis frekansinin (hiz) 0'dan 50 Hz'e yikseldigi zamani saniye olarak tespit eder.
Rampa suresi hiz P1-01 / P1-02 ile degil, 50 Hz'e gore verildiginden rampa stiresi hiz
Ust veya alt sinirlarinin degistirilmesinden etkilenmez.

P1-04 Yavaglama rampasi siiresi

P1-05 Stop modu

Ayar aralgi:
Boyut 2 ve 3: Coast (tavsama) — 0.01 — 2.0 - 600 s
Boyut 4 — 7: Coast (tavsama) — 0.1 — 2.0 — 6000 s

Cikis frekansinin (hiz) 50'den 0 Hz'ye distigu zamani saniye olarak tespit eder. Ram-
pa suresi, P1-01 / P1-02 ile degil, 50 Hz'e gére verildiginden rampa slresi hiz Ust veya
alt sinirlarinin degistiriimesinden etkilenmez.

0 s'lik bir rampa gostergede "coast" (tavsama) olarak gorintilenir ¢linkii bu deger tav-
samaya yol acar.

+ 0/ Durma rampasi: Frekans gevirici etkinlestirmesi geri alindiginda hiz P1-04'te
ayarlanmis olan rampa boyunca sifirlanir. Cikis kati sadece c¢ikis frekansi sifir ise
kilitlenir. P2-23'te devir sayisi i¢cin durma suresi sifir olarak ayarlandi ise frekans
cevirici kilitlenmeden dnce, bu sire igerisinde hizi sifir olarak tutar.

* 1/ Kendiliginden kapanma: Bu durumda, etkinlestirme geri alinir ainmaz frekans
cevirici ¢ikigi kilitlenir. Motor kontrolstiz olarak kendiliginden durana kadar tavsar.
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P1-06 Enerji tasarrufu fonksiyonu
+ 0/ kapah
« 1/acgk

Bu islev etkinlestirildiginde frekans gevirici, ¢ikis akimini anma motor akimiyla karsi-
lastirarak, surekli bicimde motor yik durumunu izler. Motor sabit hizla kismi yik duru-
munda donuyorsa frekans gevirici ¢ikis gerilimini otomatik olarak azaltir. Bu sayede
motorun enerji tiketimi azaltilir. Motor yiki arttiginda veya frekans hedef degeri

degistiginde cikis gerilimi derhal yikseltilir. Enerji tasarrufu fonksiyonu sadece frekans
cevirici istenen degeri belirli bir stre icin sabit kaldiginda calisir.

Uygulama érnekleri érnedin fan uygulamalari veya sevk bantlaridir. Bunlarda ener;ji ih-
tiyaci tam, rélanti veya kismi yiik hareketlerinde optimize edilir.

Bu fonksiyon sadece asenkron motorlar igin kullanilabilir.

P1-07 Anma motor gerilimi
Ayar arahgi:
+ 230-V frekans cevirici: 20 — 230 — 250 V
* 400-V frekans cevirici: 20 — 400 — 500 V
» 575-V frekans gevirici: 20 — 575 — 600 V

Frekans ceviriciye bagl olan motorun anma gerilimini belirler (motor tip plakasina go-
re). Bu parametre degderi motora bagh ¢ikis geriliminin U/f hiz diizenlemesine kuman-
da etmek i¢in kullanilir. U/f hiz dizenlemesinde ¢ikis hizi P1-09 parametresinde ayar-
lanmis olan motor kdse frekansina erigilirse, frekans ceviricinin ¢ikis gerilimi P71-07 pa-
rametresinde ayarlanmis olan degere esittir.

"0V" = DC-link kompanzasyonu kapali. frenleme islemi esnasinda, DC-link gerilimi ar-
tis1 U/f oraninin kaymasina sebep olur, bu durumda motorda daha yiiksek kayiplar
olusur. Motor daha fazla isinir. Frenleme esnasindaki ilave motor kayiplari nedeniyle,
fren direnci kullaniimasina gerek kalmayabilir.

P1-08 anma motor akimi

Ayar arahdi: Frekans gevirici ¢ikisindaki akimin %20 — 100'G Amper olarak mutlak
deger girisi
Frekans ceviriciye bagli olan motorun anma akim degerini belirler (motor tip plakasina

gore). Bu sayede frekans gevirici dahili motor korumasini (I x t koruma) motora gore
ayarlayabilir.

Frekans cevirici ¢ikis akimi anma motor akimindan >%100 ise frekans gevirici, motor-
da 1sil hasarlar ortaya gikmadan motoru belirli siire sonra kapatir (l.-trP).

P1-09 Motorun anma frekansi

Ayar arali§i: 25 — 50/60"— 500 Hz

Frekans ceviriciye bagli olan motorun anma frekansini belirler (motor tip plakasina g6-
re). Bu frekansta motora maksimum (anma) cikis gerilimi uygulanir. Bu frekansin lze-
rinde motora uygulanan gerilim maksimum degerinde sabit kalir.

1) 60 Hz (sadece Amerika versiyonu)

P1-10 Motorun anma hizi
Ayar arahgi: 0 — 30 000 1/dak
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Buraya motorun anma hizi girilebilir. Bu parametre degeri # 0 ise, minimum hiz, mak-
simum hiz gibi hiza bagh tim parametreler "1/dak" biriminde gosterilir.

Ayni zamanda kayma kompanzasyonu da etkinlestirilir. Frekans geviricinin ekraninda
gosterilen frekans veya hiz degerleri hesaplanan rotor frekansi veya hizina esittir.

P1-11 Gerilim artirnmi, boost

Ayar araligi: Auto / % 0 — 30 (standart deger frekans cevirici gerilimine ve giciine
baglidir)

Dusuk hizlardaki gerilim artimini belirleyerek yapiskan yuklerin ayrilmasini kolaylasti-
rir. U/f sinir degerini %2 P1-07 ve Y2 P1-09 kadar degistirir.

Up1.07]

P1-07

2
20 %
10 %

0% >

P1-09 P1-09
2 f
18014401443350923

"Auto" ayarinda otomatik olarak bir deder ayarlanir. Bu degder otomatik dlgimleme
yontemi sirasinda 6l¢ilen motor verilerine dayanir.

P1-12 kontrol sinyali kaynagi
Bu parametreyle uygulayici frekans geviricinin
* kullanici klemensleri
+ cihazin 6n yuzindeki tus takimi
+ dahili PID denetleyicisi
+ fieldbus

Uzerinden kumanda edilmesini belirler. Ayrica bkz. bu konuda "Kontrol Sistemini Dev-
reye Aima" (- & 70).

+ 0/ Klemens modu

e 1/ Tus takimi modu unipolar
» 2/ Tus takimi modu bipolar
» 3/ PID denetleyici modu

* 4/ Master-Slave modu

« 5/SBus MOVILINK®

+ 6/ CANopen
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» 7/ Fieldbus, Modbus, iletisim opsiyonu
+ 8/ MultiMotion

UYARI

Opsiyon karti soketinde bir iletisim opsiyonu veya enkoder karti kullanildiginda Mod-
bus Uzerinden iletisim artik mimkin olmaz.

P1-13 Hata protokolii

En son olusan 4 hata ve/veya olay! igeren bir protokol igerir. Her hata kisaltiimis me-
tinle gdruntllenir. En son ortaya ¢ikan hata ilk olarak. Yeni bir hata olustugunda bu ha-
ta listenin tepesine yerlestirilir. Diger hatalar birer basamak asagiya kayarlar. En eski
hata olayi, hata protokoliinden silinir. Algak gerilim hatalar sadece frekans cevirici et-
kinlestirildiginde arsivlenir. Frekans cgevirici etkinlestirme olmadan sebekeden ayrilirsa
alcak gerilim hatalari arsivienmez.

P1-14 Genigletilmis parametre erigimi

Ayar arahgi: 0 — 30 000

Bu parametre ile temel parametrelerin disindaki parametre gruplarina (parametre
P1-01 — P1-15) erisim saglanir. Asadida verilen degerler gecerli ise, erisim mimkun-
ddr.

+ 0/P1-01 — P1-15 (temel parametreler)

* 1/P1-01 - P1-22 (temel + Servo parametreler)

* 101/ P0-01 — P5-20 (genigletilmis parametreler)

+ 201/ P0-01— P9-33 (genigletilmis parametre mendsi — tam erisim)

P1-15 Dijital giris fonksiyon segimi

Ayar arahgi: 0—1-26

Dijital girislerin islevini tanimlar. "P1-15 Dijital Giriglerde Iislev Secimi" (- & 165) boli-
miine bakiniz.

10.2.2 Parametre grubu 1: Servoya 6zel parametreler (Seviye 1)

P1-16 Motor tipi

Motor tipi ayari:

Gosterge degeri

Motor tipi Aciklama

In-Syn Endiiksiyon motoru Standart ayar. Diger sec¢im olanaklari uygun degilse, degistirmeyin.
P4-01 parametresinde endiiksiyon motorunu veya daimi miknatisli motoru segin.
Syn Belirsiz servo motor Belirsiz servo motor. Devreye alma esnasinda 6zel servo parametreleri ayarlanmalidir. Bu

durumda P4-01 PM-motor diizenlemesi olarak ayarlanmalidir.

isletme Kilavuzu - MOVITRAC®LTP-B | 2]



Parametreler
Parametrelerin agiklanmasi

Gosterge degeri [Motor tipi Aciklama
40M 2 230V /400V On ayarli SEW-EURODRIVE CMP motorlari. Bu motor tipleri segildiginde, motora ait 6zel
40M 4 CMP40M parametreler otomatik olarak ayarlanir. Asiri yliklenme davranisi 60 s igin % 200 ve 2 s igin
40M 2b 230V /400 V % 250 olarak ayarlanlr.
40M 4b Frenli CMP40M Sadece hiz sinifi 4500 1/dak olan AKOH enkoderli CMP motorlarinin motor verileri dahildir.
Smart-Servo-Package dikkate alin.
50S 2 230V / 400V
50S 4 CMP50S
50S 2b 230V /400 V
50S 4b Frenli CMP50S
50M 2 230V /400 V
50M 4 CMP50M
50M 2b 230V /400 V
50M 4b Frenli CMP50M
50L 2 230V /400 V
50L 4 CMP50L
50L 2b 230V /400 V
50L 4b Frenli CMP50L
63S 2 230V /400 V
63S 4 CMP63S
63S 2b 230V /400 V
63S 4b Frenli CMP63S
63M 2 230V /400V On ayarli SEW-EURODRIVE CMP motorlari. Bu motor tipleri segildiginde, motora ait 6zel
63M 4 CMP63M parametreler otomatik olarak ayarlanir. Asiri yliklenme davranisi 60 s igin % 200 ve 2 s igin
63M 2b 230V /400V % 250 olarak ayarlanlr.
63M 4b Frenli CMP63M Sadece hiz sinifi 4500 1/dak olan AKOH enkoderli CMP motorlarinin motor verileri dahildir.
Smart-Servo-Package dikkate alin.
63L 2 230V /400 V
63L 4 CMP63L
63L 2b 230V /400 V
63L 4b Frenli CMP63L
71S 2 230V /400 V
71S 4 CMP71S
71S 2b 230V /400 V
71S 4b Frenli CMP71S
71M 2 230V /400 V
71M 4 CMP71M
71M 2b 230V /400 V
71M 4b Frenli CMP71M
71L 2 230V /400 V
71L 4 CMP71L
71L 2b 230V /400 V
71L 4b Frenli CMP71L
gf-2 MGF..2-DSM Bir MGF..-DSM segilirse P4-07 igerisindeki tork siniri otomatik olarak % 200 deg@erine ayarla-
gf-4 MGF..4-DSM nir. Bu deger, "LTP-B frekans geviricide MGF..-DSM tahrik unitesi isletme kilavuzu igin ek"
belgesindeki rediiksiyon oranina uygun olarak uyarlanmak zorundadir.
Gerekli tim motor verileri otomatik olarak ayarlanir.
gf-4Ht MGF..4/XT-DSM"

1) Hazirlaniyor.

P1-17 Servo modiil islev se¢imi

Bu parametre ile 6nceden ayarlanmig olan motorlari (CMP ve MGF..-DSM) segebilirsi-
niz. LTX enkoder karti (izerinden Hiperface® enkoder bilgileri okundugunda, bu para-

metre otomatik olarak ayarlanir.

Bir daimi miknatisli motor baglandiginda ve frekans cevirici ile isletildiginde, P7-16
degistiriimemelidir. Bu durumda motor tipi P4-01 tarafindan belirlenir (otomatik ayar

"Auto-Tune" gereklidir).

Ayar arahd:0-1-8

Servo modil G/C islevini belirler. Bkz. MOVITRAC® LTX ek igletme kilavuzu Balim

"P1-17 Servo modul islev segimi".
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Parametrelerin agiklanmasi

P1-18 Motor termistorii segimi
* 0/ Inhibit
« 1/KTY

Bir motor P1-16 izerinden segildiginde bu parametrenin degeri 1 olarak degisir. Sade-
ce LTX servo moduluyle iligkili olarak mimkunddr.

P1-19 frekans gevirici adresi
Ayar arahidi: 0 -1 - 63
P5-01'in yansima parametresi. P7-19 degistirildiginde P5-01 de dogrudan degisir.

P1-20 SBus baud hizi

Ayar arahgi: 125, 250, 500, 1 000 kBd

Bu parametre P5-02'nin bir yansima parametresidir. P71-20 degistirildiginde P5-02 de
dogrudan degisir.

P1-21 Gerginlik (stiffness)
Ayar arahgi: 0.50 — 1.00 — 2.00

Sadece LTX enkoder moduliyle kullanilir. Acik kontrol devresinde daima P7-10 para-
metresini kullanin.

P1-22 Motor yiikii - atalet orani

Ayar arahgi: 0.0-1.0 - 30.0

Bu parametrede motor ve bagli olan ylk arasindaki atalet orani kaydedilir. Bu deger
normal durumda "1.0" standart degerinde ayarlanmis olarak kalabilir. Atalet orani, fre-
kans ceviricinin kontrol algoritmasi tarafindan P7-16'daki CMP/PM motorlarin 6n kon-
trol degeri olarak kullanilir ve yukin hizlanmasi igin optimum tork / optimum akim
degeri olarak sunulur. Bu sebepten atalet orani tam olarak ayarlandiginda, sistemin di-
namizmi ve yanit davranigi da degisir. Kapali bir kontrol devresinde bu degerin hesap-
lanmasi:

P1-22 = ek
J

mot
9007202712688907

Bu deger bilinmiyorsa 6n ayar olan "1.0" de@erini degistirmeyin.
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10.2.3 Parametre grubu 2: Genisletilmis parametre ayar (Seviye 2)
P2-01 - P2-08

Parametre P1-10, "0" olarak ayarlandijinda P2-01 il& P2-08 parametreleri 0.1-Hz
adimlarla degistirilebilir.

Parametre P7-10 # O olarak ayarlandiginda, daha sonra gelen P2-01 ile P2-08 arasin-
daki parametreler asagida verilen adimlarla degistirilebilir:

*+ P1-09 <100 Hz — 1'de (1/dak)

* 100 Hz < P1-09 < 200 Hz — 2'de (1/dak)

* P1-09 > 200 Hz — 4'de (1/dak).

Negatif hizlar veya frekanslar da ayarlanabilir.

P2-01 Onceden ayarlanan hiz 1
Ayar arahgi: -P1-01 — 5.0 Hz — P1-01
Tipp hizi olarak da kullanilir.

P2-02 Onceden ayarlanan hiz 2
Ayar arahgi: -P1-01 - 10.0 Hz — P1-01

P2-03 Onceden ayarlanan hiz 3
Ayar arahgi: -P1-01 — 25.0 Hz — P1-01

P2-04 Onceden ayarlanan hiz 4
Ayar arahdi: -P7-01 — 50.0 Hz — P1-01

P2-05 Onceden ayarlanan hiz 5
Ayar arahgi: -P1-01 - 0.0 Hz - P1-01
Referans surlsu hizi olarak da kullantlir.

P2-06 Onceden ayarlanan hiz 6
Ayar aralgi: -P1-01 - 0.0 Hz - P1-01
Referans slrlsu hizi olarak da kullanilir.

P2-07 Onceden ayarlanan hiz 7
Ayar araligi: -P1-01 - 0.0 Hz - P1-01
Kaldirma dizeninde fren ayirma hizi olarak kullanilir.

P2-08 Onceden ayarlanan hiz 8
Ayar arahgi: -P1-01 - 0.0 Hz - P1-01
Kaldirma diizeninde fren uygulama hizi olarak kullanilir.
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P2-09 atlama frekansi
Ayar arahgi: P1-02 — P1-01

Atlama bandinin ortasi ve genigli§i miktar degerleridir ve etkinlestirildiginde otomatik
olarak pozitif ve negatif degerleri etkilerler. Bu iglev atlama bandi genisligi = 0 ile devre

disi birakilir.
Atlanan frekans

Parametreler
Parametrelerin agiklanmasi

bandi, sinir degerlerin altinda kalindiginda veya Ustune ¢ikildiginda

P1-03 / P1-04 igerisinde ayarli olan rampa streleriyle gegilir.

(P28 -

istenen

n deger N|

P2-10 atlama frekans bandi
Ayar arahgi: 0.0 Hz — P1-01

P2-11/ P2-13 Analog cikislar
Dijital ¢ikis modu: 0V /24 V

Acikis hizi

77777777777777777777777777 4 [ P2-10
y Rampalar
istenen n istenen
- > degeri deger
Istenen pozitif (entegrator (entegrator
ve negatif n degeri | girisi) girisi)
9007202718207243

Ayar Fonksiyon Aciklama

0 Frekans gevirici etkinlestirildi Mantik 1, frekans gevirici etkinlestirildiginde (calisiyor).

1 Frekans cevirici tamam (dijital) Mantik 1, frekans geviricide hi¢bir hata yoksa.

2 Motor istenen hizda galigiyor (dijital)  [Mantik 1, motor hizi istenen deg@ere esitse.

3 Motor hizi = 0 (dijital) Mantik 1, motor 0'in Gizerinde bir dederde galigiyorsa.

4 Motor hizi > Sinir deger (dijital) Dijital ¢ikis, "Uygulayici rélesi / analog gikis Ust sinir" ve "Uygulayici rélesi / analog

5 Motor akimi = Sinir deger (dijital) cikis alt sinin" seviyeleriyle ile etkinlestirildi.

6 Motor torku = Sinir deger (dijital)

7 Analog giris 2 = Sinir deger (dijital)

Analog ¢ikis modu: 0 —10 Vveya 0/4 - 20 mA

Ayar Fonksiyon Aciklama

8 Motor hizi (analog) Analog ¢ikis sinyalinin genligi motor hizini gésterir. Olgeklendirme 0 degerinden
P1-01'de ayarlanmis olan hiz Ust sinirina kadar erisir.

9 Motor akimi (analog) Analog ¢ikis sinyalinin genligi motorun yiiklenme akimini gésterir (tork). Olgeklendir-

10 Motor torku (analog) me sifirdan P7-08'de ayarlanmig olan anma motor akiminin % 0'indan % 200'Une ka-
dar ulasir.

11 Motor giicti (analog) Analog cikis sinyalinin genligi frekans geviricinin gikis aktif giiciinii gosterir. Olgeklen-
dirme, frekans geviricinin anma giiciiniin %0 ila 200 de@erine kadar ulasir.

12 Fieldbus / SBus (analog) P1-12 = 5 veya 8 oldugunda, SBus lzerinden kumanda edilen analog ¢ikis degeri.

P211 Analog ¢ikis 1 iglev seg¢imi

Ayar arahgr: 0 -8 — 12
Bkz. tablo "P2-11 / P2-13 Analog cikislar" (- B 125).

P2-12 Analog ¢ikis 1 bigimi

0o-10V

10
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10-0V
0-20mA, 20-0mA
4-20mA, 20-4 mA

P211 Analog cikis 2 iglev segimi
Ayar arahgi: 0—9-12
Bkz. Tablo P2-11 — P2-14 (- B 125).

P2-14 Analog ¢ikis 2 bigimi
0-10V
10-0V
0-20mA, 20-0mA
4-20mA, 20-4 mA

P2-15 — P2-20 Role gikiglan

Roéle c¢ikislarinin fonksiyonu asagidaki tabloya gére segilebilir. Réle, bir sinir degerine
bagh olarak kumanda edilirse asagidaki sekilde davranir:

,,,,,,,,, Réle kapali
\) A
Roéle acik %
Alt sinir Ust sinir

(P2-17/20) (P2-16/19)

12715030283
Ayarlar Fonksiyon Aciklama
0 Frekans cevirici etkinlestirildi Frekans cevirici etkinlestirildiyse role kontaklari kapanir.
1 Frekans gevirici tamam (dijital) = hata yok Frekans cevirici saglamsa (hata yok) role kontaklari kapanir.
2 Motor istenen hizda caligiyor (dijital) Cikis frekansi = Istenen frekans + 0.1 Hz ise, role kontaklari kapanir.
3 Motor hizi = 0 (dijital) Cikis frekansi "sifir frekanstan” fazla ise (kése frekansinin % 0,3'0), ré-
le kontaklari kapanir.
4 Motor hizi = Sinir deger (dijital) Role kontaklari gikis frekansi "Uygulayici rélesi Ust sinir" parametre-

sinde ayarlanmis olan degerden biyukse kapanir. Réle kontaklari
deger "Uygulayici rélesi alt sinin" degerinden kiiglikse agilir.

5 Motor akimi = Sinir deger (dijital) Role kontaklari motor akimi / motor torku "Uygulayici rélesi st sinin”

6 Motor torku = Sinir deger (dijital) paranletresinde ayarlapmls olan akim snlnlrldegerinden bvijyi.jkse kaPa-
nir. Réle kontaklar deger "Uygulayici rélesi alt sinir" degerinden k-
cukse acilr.

7 Analog giris 2 = Sinir deger (dijital) Role kontaklari ikinci analog giris degeri "Uygulayici rélesi st sinir”

parametresinde ayarlanmis olan degerden buiyiikse kapanir. Réle kon-
taklar deger "Uygulayici rélesi alt siniri" degerinden kiiglikse agilir.
8 Kaldirma diizeni (sadece P2-18 igin) P4-12 Kaldirma dizeni iglevi igin 1 ayarlandidinda bu deger gosterilir.

Frekans gevirici simdi kaldirma dizeni modu igin réle kontagina ku-
manda eder. (P4-12'de degistirilemeyen deger = 1)

9 STO durumu STO anahtarlama devresi agik ise (frekans gevirici gdstergesi "inhibit"),
role kontaklari agik
10 PID hatasi = sinir degeri Kontrol hatasi "Uygulayici rélesi Ust sinirdan” biylkse role gikisi kapa-

tilir. Kontrol hatasi "Uygulayici rélesi alt sinirdan” kigiikse role cikisi
acilir. Role, negatif kontrol hatalarinda da agar.

119 Siruci referansli LTX servo modulu bagli oldugunda ve frekans gevirici referanslandigin-

da role gikis kontadi kapanir. Bu segenek sadece boyut 2 ve 3 igin kul-
lanilabilir.

1) Sadece LTX ile baglantili olarak.
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P2-15 Uygulayici role gikisi 1 fonksiyon segimi
Ayar arah@i: 0 -1 - 11
Bkz. tablo "P2-15 — P2-20 Rdéle ¢ikislari" (- B 126).

P2-16 Uygulayici rolesi 1 / Analog ¢ikis 1 Uist siniri
Ayar arahgi: % 0.0 —100.0 — 200.0

P2-17 Uygulayici rélesi 1 / Analog ¢ikis 1 alt siniri
Ayar arahgi: 0.0 — P2-16

P2-18 Uygulayici réle gikisi 2 fonksiyon seg¢imi
Ayar arahgdi: 0 - 3 — 11
Bkz. tablo "P2-15 — P2-20 Rdéle ¢ikislar" (- B 126).

P2-19 Uygulayici rolesi 2 / Analog ¢ikis 2 list siniri
Ayar arahdi: % 0.0 —100.0 — 200.0

P2-20 Uygulayici rolesi 2 / Analog gikis 2 alt siniri
Ayar arahgi: 0.0 — P2-19

P2-21 /| P2-22 Gosterge olgeklendirme

Uygulayici P2-21 ile segilen bir kaynaktan alinan verileri 6lgeklendirerek kumanda edi-
len prosese daha uygun bir gdsterge degeri elde edebilir. Olgeklendirme hesaplama-
sinda kullanilacak kaynak degeri P2-22'de belirlenir.

P2-21 # 0 oldugunda, o6lgeklendirilen degerin disinda ekranda ayrica motor hizi, motor
akimi ve motor glici de goruntilenir. "Navigasyon" tusuna kisaca basildiginda, gos-
terge gercek zamanl degerler arasinda degisir. Ekranin sol tarafinda bulunan kigik
bir "¢" harfi, 0 anda 6lgeklendirilen degerin gésterildigini belirtir. Olgeklendirilen gdster-
ge degderinin hesaplanmasinda kullanilan formdal:

Olgeklendirilen gésterge degeri = P2-21 x Olgeklendirme kaynagi

P2-21 Olgeklendirme katsayisi géstergesi

Ayar arahgi: -30.000 — 0.000 — 30.000

Bir CCU veya Multimotion ile baglantili olarak doénis yona degistirme icin faktor olarak
da hizmet eder. Deger negatif oldugunda hiz girisi tam tersine yorunlanir. Degistirme-
den sonra CCU yeniden baglatma gereklidir.

P2-22 Olgeklendirme kaynagi géstergesi

+ 0 Olgeklendirme kaynagi olarak motor hizi bilgileri kullanilir.
+ 1 Olgeklendirme kaynagi olarak motor akimi bilgileri kullanilir.

+ 2 Olgeklendirme kaynagi olarak ikinci analog girisin degeri gosterilir. Bu durumda
giris degerleri 0 ile 4096 arasinda degisir.

P2-23 Sifir hizda durma siiresi

Ayar arahdi: 0.0-0.2-60.0 s
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Bu parametre ile motorun bir dur komutu ve daha sonra durana kadar yavaglayarak
tamamen kapanmadan 6nce, belirli bir stre sifir hizinda (0 Hz) beklemesi ayarlanabi-
lir.

P2-23 = 0 oldugunda, ¢ikis hizi sifira erigildiginde, frekans ceviricinin ¢ikisi derhal ka-
patilir.

P2-23 # 0 oldugunda, frekans geviricinin ¢ikisi kapatiimadan 6nce, tahrik Gnitesi belirli
bir stire (P2-23'te saniye olarak verilir) sifir hizinda bekler. Bu islev normalde réle giki-
sl islevi ile kullanilir ve frekans geviricinin ¢ikisi kapatiimadan énce frekans geviricinin
bir réle kumanda sinyali vermesi saglanir.

P2-24 darbe genislik modiilasyonu anahtarlama frekansi

Ayar araldi: 2 - 16 kHz (frekans gevirici anma guctine bagli olarak)

Darbe genislik modilasyonlu anahtarlama frekansinin ayari. Daha ylksek bir anahtar-
lama frekansi, motorda daha az ses olusmasi, ancak ¢ikis katinda kayiplarin daha
yuksek olmasi anlamina gelmektedir. Maksimum anahtarlama frekansi frekans geviri-
cinin gtctne baghdir.

Frekans ceviricinin anahtarlama frekansi gok yiiksek sogutucu gévde sicakligina bagli
olarak otomatikman dusarular.

P2-25 ikinci yavaglama rampasi, hizli durma rampasi

Ayar aralgi:
Boyut 2 ve 3: Coast (tavsama) — 0.01 — 2.0 - 600 s
Boyut 4 — 7: Coast (tavsama) — 0.1 — 2.0 — 6000 s

Rampa slresi 2. Yavaslama rampasi, hizli stop rampasi P2-38 = 2 ise, sebeke kesinti-
sinde otomatik olarak segilir.

Parametre ayarlarina bagli olarak dijital girisler Gzerinden de segcilebilir. Ayar "0" ilse,
motor agiri gerilim hatasi olusmadan mimkuin oldudu kadar hizl bir sekilde yavaglar.

P2-26 Yakalama iglevinin etkinlestiriimesi

Etkinlestirildiginde motor tespit edilen rotor hizi ile baslar. Rotor duruyorsa kisa bir ge-
cikme olabilir. Sadece P4-01 = 0 veya 2 oldugunda mimkunduar. Motor, frekans ceviri-
ci tarafindan etkinlestirilen hizin tersine dénduglinde motor yakalanir, sifir hizina fren-
lenir ve tersi yonde hizlandirilir.

* 0/devre digi
* 1/etkin

P2-27 Standby modu

Ayar arahgi: 0.0 — 250 s

P2-27 > 0 oldugunda, P2-27'de tespit edilen zaman araldi minimal hizdan ileri hareket
ediyorsa frekans gevirici Standby moduna (cikis bloke) gecer. P2-23 > 0 veya P4-12 =
1 ise, bu iglev devre disidir.

P2-28 /| P2-29 Master/Slave parametreleri

Frekans cevirici sebekedeki Master cihazdan aldigi istenen hizi dlgeklendirmek igin
P2-28 / P2-29 parametresini kullanir.

Bu islev 6zellikle bir sebeke igindeki tim motorlarin senkron, fakat sabit bir élgeklen-
dirme katsayisina gore farkl hizlarda ¢alismasi gereken uygulamalarda kullanilir.
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Ornegin bir slave motorda P2-29 = % 80 ve P2-28 = 1 ise, ve sebekedeki master
motor 50 Hz'de calisiyorsa, slave motor da etkinlegtirildikten sonra 40 Hz ile ¢aligir.

P2-28 Slave hizinin élgeklendirilmesi

+ 0/devre disi

+ 1/ Gergek hiz = dijital hiz x P2-29

» 2/ Gergek hiz = (dijital hiz x P2-29) + Analog giris 1 referansi
» 3/ Gergek hiz = dijital hiz x P2-29 x analog giris 1 referans

P2-29 Slave hizi 6lgeklendirme katsayisi
Ayar arahgi: % -500 — 100 — 500

P2-30 — P2-35 Analog girisler

Uygulayici bu parametrelerle analog giris 1 ve 2'yi analog giris kumanda klemenslerin-
deki sinyal bicimine goére ayarlayabilir. 0 — 10 V ayarinda tim negatif giris gerilimleri
sifir olur. Ayar -10 — 10 V ise, tim negatif gerilimler giris gerilimi yiksekligine oransal
olan bir negatif hiz degerine erigir.

P2-30 Analog girig 1'nin bigimi
0-10V,10-0 V//tek kutuplu gerilim girigi
-10 — 10 V / iki kutuplu gerilim girisi
0 —20 mA / Akim girigi
t4 — 20 mA, t20-4 mA
r4 — 20 mA, r20-4 mA

"t" ile frekans geviricinin, frekans geviri enable iken sinyal geri alindiginda kapandigini
gosterir. r4 — 20 mA, 20 — 4 mA

"r" ile frekans geviricinin, tahrik tnitesi etkinlestiriimisken sinyal geri alindidinda, P1-02
rampasi boyunca hareket ettigini gésterir. r4 — 20 mA, r20-4 mA
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P2-31 Analog giris 1'in 6lgeklendirilmesi
Ayar arahgi: % 0 —100 — 500

a
100%
é\°
N 55
// N
~ Z
P N
QY ¥
N 50%
T B 600]0
A7
022
0% >
0% 50% 100%
Analog girig

9007206625474443

P2-23 Analog girig 1 ofseti
Ayar araligi: % -500 — 0 — 500

Tdam giris arahidi boyunca gecgerli bir ofset degerini ylizde olarak belirler ve analog giris
sinyaline uygular.

100% -

50% -

N 0%
T

-50%

-100%
18014401443356939
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P2-33 Analog ¢ikis 2 bigimi

0-

10V, 10 — 0 V / / tek kutuplu gerilim girigi

PTC-th / Motor termistoru girigi

O_
—20mA, t20-4 mA

t4

20 mA / Akim girisi

"t" ile frekans cgeviricinin, frekans gevirici etkinlestiriimisken sinyal geri alindiginda ka-
pandigini gésterir.

r4 —20 mA, r20 -4 mA

llrll

ile frekans ceviricinin, frekans cevirici etkinlestiriimigsken sinyal geri alindiinda,

P1-02 rampasi boyunca hareket ettigi gosterilir.

Motorda termik koruma saglayabilmek igin, PTC-th'nin P7-15 ile birlikte harici bir hata-
ya yanit olarak secilmesi gerekir.

P2-34 Analog giris 2'nin 6lgceklendirilmesi
Ayar arahgi: % 0 - 100 — 500

P2-35 Analog girig 2 ofseti
Ayar araligi: % -500 — 0 — 500

Tdam giris arahdi boyunca gecerli bir ofset degerini ylizde olarak belirler ve analog giris
sinyaline uygular.

P2-36 Baslat modu seg¢imi

Frekans ceviricinin etkinlestirme dijital girisine bagli davranisini tanimlar ve otomatik
yeniden galisma islevini de yapilandirir.

Edge-r .

Auto-0

Edge-r: Dijital giris 1 kapali olarak kalirsa, frekans gevirici agildiginda veya bir sifir-
lama (reset) sonrasi ¢calismaz. Frekans ceviriciyi ¢alistirmak igin giris bir ¢alistirma
veya sifirlama (reset) sonrasi kapatiimalidir.

A UYARI

"Auto-0" ayarli ve etkinlestirme sinyali aktif oldugunda, bir hata iletisi resetlendikten
veya acma isleminden (eneriji verildikten) sonra tahrikin kendiliginden baslamasi teh-
likesi var.

Olum, agir yaralanmalar ve maddi hasar

Bir ariza giderilirken, tahrik edilen makine igin kendiliginden yeniden ¢alismasina
glvenlik nedeniyle izin yoksa, arizay! gidermeden 6nce cihazi sebekeden ayir-
maniz gerekir.

Ayara bagl olarak resetleme sonrasinda tahrikin kendiliginden yeniden ¢alisma-
ya baslayabilecegini dikkate alin.

istenmeyen bir yeniden galismayi drnegin STO islevini etkinlestirerek engelleyin.

Auto-0: Dijital giris 1 kapali ise, ¢alistirildiktan sonra veya bir sifirlama (reset) son-
rasi ve etkinlestirme sinyali aktif oldugunda frekans cevirici otomatik olarak ¢alisir.
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Auto-1 — Auto-5

A UYARI

"Auto-1 — Auto-5" ayarinda ve etkinlestirme sinyali aktif oldugunda, bir ariza nedeni
giderildikten sonra veya calistirma (enerji verilmesi) sonrasinda tahrikin kendiligin-
den yeniden galisma tehlikesi var ¢linki frekans gevirici 1 - 5 kez hatayi resetlemeyi

dener.

Oliim, agir yaralanmalar ve maddi hasar

Bir ariza giderilirken, tahrik edilen makine icin kendiliginden yeniden calismasina
glvenlik nedeniyle izin yoksa, arizay! gidermeden 6nce cihazi sebekeden ayir-
maniz gerekir.

Ayara bagli olarak resetleme sonrasinda tahrikin kendiliginden yeniden calisma-
ya baslayabilecegini dikkate alin.

istenmeyen bir yeniden galigmayi érnegin STO islevini etkinlestirerek engelleyin.

Auto-1 — Auto-5: Hata kapatmasi (trip) sonrasinda frekans gevirici, 5 kadar (20 sa-
niye araliklarla) yeniden baslama denemesi yapar. Araliklarin siiresi P6-03 igerisin-
de tanimhdir. Yeniden baglama denemeleri sayisi sayilir. Frekans cevirici en son
denemede calismaya baslayamazsa frekans cevirici hata durumuna gecer ve kul-
lanicidan bu hatayl maniel olarak resetlemesini ister. Resetleme islemiyle sayac¢
sifirlanir.

P2-37 Tus takimi yeniden ¢aligtirma hiz

Bu parametre sadece P1-12 = "1" veya "2" ise aktiftir.

0 / minimum hiz. Bir durma veya yeniden ¢alisma sonrasi, motor 6nce minimum
hizda P1-02 calisir.

1 / son hiz Bir durma veya yeniden calismadan sonra frekans cevirici, durmadan
once klavye Uzerinden girilen en son dedere doner.

2 / Guncel hiz. Frekans cevirici birden fazla hiz referansina yapilandirildiginda ge-
nelde manuel/otomatik kontrol veya lokal/merkezi olmayan kontrol, klavye modu
degistirildiginde, bir dijital giris Gzerinden en son ¢alisma hizi ile ¢alistirilabilir.

3 / Onceden ayarlanan hiz 8. Frekans gevirici bir durma veya yeniden ¢alisma son-
rasi daima 6nceden ayarlanmig olan Hiz 8 (P2-08) ile ¢aligir.

4 / minimum hiz (klemenli igletim). Bir durma veya yeniden c¢alisma sonrasi, fre-
kans g¢evirici daima minimum hizda P7-02 ¢aligir.

5 / en son hiz (klemensli isletimi). Bir durma veya yeniden ¢alismadan sonra fre-
kans cevirici, durmadan dnce girilen en son degere doner.

6 / guincel hiz (klemensli isletimi). Frekans gevirici birden fazla hiz referansina yapi-
landirildiginda genelde maniel/otomatik kontrol veya lokal/merkezi olmayan kon-
trol, klavye modu degistirildiginde, bir dijital giris GUzerinden en son ¢alisma hizi ile
calistirilabilir.

7 / Onceden ayarlanan hiz 8 (klemensli isletim). Frekans gevirici bir durma veya ye-
niden galisma sonrasi daima 6nceden ayarlanmig olan Hiz 8 (P2-08) ile ¢aligir.

Segenek 4 — 7 "Klemensle galistirma" tim c¢alisma sekilleri igin gecerlidir.
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P2-38 Sebeke kesintisinde durma kontrolii

Frekans cevirici etkinlestirildiginde bir sebeke kesintisine yanit olarak frekans gevirici-
nin kontrol davranisi.

» 0/ Frekans gevirici yuk altindaki motordan enerji geri kazanarak ¢alismaya devam
etmeyi dener. Sebeke kesintisi gok kisa bir stre ise ve kumanda elektronik modulu
kapatmadan 6nce yeterli miktarda enerji geri kazanilabildiyse sebeke gerilimi gel-
diginde frekans gevirici derhal galismaya baslar.

* 1/ Frekans gevirici motora giden c¢ikisi derhal kilitler ve yuk kendiliginden kapanir
veya serbest hareket eder. Bu ayar yiksek kutle ataletine sahip yuklerde kullanilir-
sa, yakalama iglevinin (P2-26) etkinlestiriimesi de gerekebilir.

» 2/ Frekans cevirici P2-25 ile ayarlanmis olan hizli durma rampasi boyunca durur.

+ 3/ DC-Bus beslemesi, frekans gevirici dogrudan DC+ ve DC klemensi lizerinden
beslendiginde bu fonksiyonla sebeke iptal algilamasi devre digi birakilabilir.

P2-39 Parametre kilidi
Kilit etkinlestirildiginde hicbir parametre degistirilemez ("L" gorintilenir).
+ 0/devre disi
* 1/etkin

P2-40 Gelistirilmis parametre erisim kodu tanimlamasi
Ayar arahgi: 0 — 101 — 9999

Genisletiimis mentye (Parametre gruplari 2, 3, 4, 5) erisebilmek igin, P1-14'te verilen
degerin P2-40'ta kaydedilen degere esit olmasi gerekir. Bu sayede uygulayici kodu
standart ayardan "101" istedigi bagka bir degere degistirebilir.

10.2.4 Parametre grubu 3: PID-denetleyici (Seviye 2)

P3-01 PID Oransal kazang

Ayar arahgi: 0.0-1.0 - 30.0

PID-denetleyicinin oransal kazanci. Daha ylksek oransal kazang degerleri, geri besle-
me sinyalinin kiguk degisimlerine tepki olarak frekans geviricinin ¢ikis frekansinin da-
ha buylk degismesine etki eder. Cok yiksek bir deger kararsizliga neden olabilir.

P3-02 PID entegrasyonlu zaman sabiti
Ayar arahgi: 0.0 - 1.0 — 30.0

PID regllatéri entegral zamani Daha yiksek degerler, tim surecin yavas yanit verdigi
sistemler icin sdbnimlemeli bir reaksiyona neden olur.

P3-03 PID farkli zaman sabiti
Ayar arahgi: 0.00 — 1.00

P3-04 PID Calisma modu

+ 0/ dogrudan galistirma — Motor hizi geri besleme sinyali arttikga azalir.
+ 1/ Ters galistirma - Motor hizi geri besleme sinyali yikseldikge artar.

10
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P3-05 PID Referans segimi
PID referansi / istenen deger i¢in kaynak segimi.

+ 0/ Sabit hedef referans (P3-06) veya P3-06, P3-14 - P3-16 (PID denetleyici ayari-
na baghdir).

* 1/ Analog giris 1
* 2/ Analog giris 2

3/ Fieldbus-PID referansi bkz. "P5-09 — P5-11 Fieldbus islem Cikis Verileri (PAXx)
Tanimi" (- B 144).

P3-06 PID Sabit hedef referans 1

Ayar araligi: % 0.0 — 100.0
Verilen PID referansi / istenen degerini ayarlar.

P3-07 PID-denetleyici st siniri

Ayar araligi: P3-08 — % 100.0

PID denetleyicinin ¢ikis Ust siniri. Bu parametre PID denetleyicinin maksimum c¢ikis
degerini tespit eder. Ust sinirn hesaplanmasi:

Ust sinir = P3-07 x P1-01
%100'ltk bir deger, P1-01'de tanimlanmis olan maksimum hiz sinirina esittir.

P3-08 PID-denetleyici alt siniri
Ayar arahdi: % 0.0 - P3-07
PID denetleyicinin minimum ¢ikis degerini tespit eder. Alt sinirin hesaplanmasi:
Alt sinir = P3-08 x P1-01.

P3-09 PID-ayar degeri sinirlandirmasi

« 0/ Sabit hedef referans sinirlamasi - P3-07 ve P3-08 tarafindan sinirlandirilan
PID cikigi arahgr.

* 1/ Analog giris 1 degisken st sinir - PID ¢ikigi analog giris 1'deki sinyal Gzerinden
yukariya dogru sinirlandirilir.

» 2/ Analog giris 1 degisken alt sinir - PID ¢ikisi analog giris 1'deki sinyal Gzerinden
asaglya dogru sinirlandirilir.

+ 3 /PID ¢ikisi + analog giris 1 - PID gikisi analog giris 1'deki hiz referansina eklenir.

P3-10 PID geri besleme segimi
PID geri besleme sinyali icin kaynagi seger.
* 0/ Analog giris 2
* 1/ Analog giris 1

P3-11 PID Rampa etkinlestirme hatasi

Ayar araldi: % 0.0 — 25.0

Bir PID hatasi esik degeri belirler. istenen ve gergek degerler arasindaki fark bu esik
degerin altinda ise, frekans ceviricinin dahili rampalari devre disi birakilir.
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Daha buylk bir PID sapmasinda, motorun hizinin daha buyuk PID sapmalarinda
degisme oranini sinirlandirmak ve kugiuk sapmalara daha ¢abuk yanit verebilmek icin
rampalar devre digi birakilir.

P3-12 PID gergek deger gostergesi olgeklendirme katsayisi
Ayar arahgi: 0.000 — 50.000

Uygulayicinin PID gdstergesi degerini sinyal dénastlricunin glincel sinyal seviyesin-
de gosterebilmesi icin PID gdstergesinin gergek degerini 6lgeklendirir, 6rn. 0 - 10 Bair,
vb. Olgeklendirilmis gésterge degeri = P3-12 x PID geribildirim degeri (rxxx).

P3-13 PID-Kontrol farki uyandirma seviyesi

Ayar araligi: % 0.0 — 100.0

Programlanabilen bir seviye ayarlar. Frekans gevirici standby veya PID modunda ise,
frekans cgeviricinin normal moda donebilmesi icin segilen geri bildirim sinyalinin bu
degerin altinda olmasi gerekir.

P3-14 PID Sabit hedef referans 2

Ayar araligi: % 0.0 — 100
Verilen PID referansi / istenen degerini ayarlar.

P3-15 PID Sabit hedef referans 3

Ayar araligi: % 0.0 — 100
Verilen PID referansi / istenen degerini ayarlar.

P3-16 PID Sabit hedef referans 4

Ayar arahgi: % 0.0 - 100
Verilen PID referansi / istenen degerini ayarlar.
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10.2.5 Parametre grubu 4: Motor kontrolii (Seviye 2)

P4-01 Kontrol

0 / VFC hiz kontroli

Enduksiyon motorlari igin hesaplanmis rotor hizi kontrolli vektdr hiz kontroli.
Motor hizi kontrolu igin alan uyumlu kontrol algoritmalari kullanilir. Hesaplanan ro-
tor hizi ile hiz devresi dahili olarak kapandigindan, bu kontrol sekli fiziksel bir enko-
der kullanmadan kapali bir kontrol devresi sunar. Hiz kontroli dogru olarak ayar-
landiginda, statik hiz degisimleri genelde %1'den daha iyidir. MUmkin olan en iyi
kontrol igin, Auto-Tune (P4-02) ilk ¢calistirmadan énce gerceklestiriimelidir.

1/ VEC tork kontroll

Motor hizi yerine motor torku dogrudan kontrol edilir. Bu ¢alisma modunda hiz be-
litilmez, yuke baglh olarak degisir. Maksimum hiz degeri P7-01 ile sinirlandirilir. Bu
calisma sekli genelde, kabloyu gergin tutmak icin sabit bir tork degeri gerektiren
sargl uygulamalarinda kullanilir. MUmkin olan en iyi kontrol igin, Auto-Tune
(P4-02) ilk cahstirmadan once gergeklestiriimelidir.

2 | Hiz kontrolii — genisletilmis U/f

Bu galisma sekli prensip olarak gerilim kontroll ile aynidir ve torku olusturan akim
yerine motor gerilimi kontrol edilir. Miknatislastirma gerilimi dogrudan kontrol edil-
diginden, gerilim ylkseltiimesine gerek yoktur. Gerilim karakteristigi P7-06'da eneriji
tasarrufu iglevi Uzerinden segilebilir. Standart ayarda lineer bir karakteristik elde
edilir ve gerilim frekansa orantilidir; miknatislastirma gerilimi bu durumdan bagim-
siz olarak kontrol edilir. Enerji tasarrufu iglevi etkinlestirildiginde, dusumlu bir geri-
lim karakteristigi secilir. Burada uygulanan motor gerilimi distk hizlarda duisuk
olur. Bu genelde eneriji tiketimini azaltmak i¢in fanlarda uygulanir. Bu ¢alisma mo-
dunda da otomatik ayar (Auto-Tune) secilmelidir. Bu durumda ayar prosesi daha
kolay ve ¢ok hizli olarak gergeklestirilebilir.

3 / PM Motor hizi kontrolU

Daimi miknatish motorlarda hiz kontrolt. VFC hiz kontroll ile ayni 6zelliklere sahip-
tir.

4 /| PM Motor tork kontrolu

Daimi miknatisl motorlarda tork kontroli. VFC tork kontroll ile ayni 6zelliklere sa-
hiptir.

5/ PM Motor yatagi kontroli

Daimi miknatisli motorlarda yatak kontrolii. istenen hiz ve tork verileri Motion Pro-
tocol (P1-12=8) islem verileri Gzerinden sunulur. Bunun igin bir enkoder gereklidir.

UYARI

[

Kontrol yontemi degistirildiginde "Auto-Tune" yapilmak zorundadir.
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P4-02 "Auto-Tune"

i

Parametreler
Parametrelerin agiklanmasi

* 0/ Inhibit
+ 1/ Etkin

Frekans ceviriciyi, tum motor anma verileri dogru ve parametreler girildikten sonra et-
kinlestirin. "Auto-Tune" otomatik dlgimleme ydntemini motor verilerini girdikten sonra
manuel olarak P4-02 parametresiyle de baslatabilirsiniz.

Olglimleme ydntemi fabrika ayarindan sonra ilk etkinlestirme sonrasinda otomatik ola-
rak baslar ve reglilasyon turiine goére 2 dakika kadar strebilir.

UYARI

Motor anma verileri degisttirildikten sonra "Auto-Tune" yeniden baslatiimak zorunda-
dir. Frekans gevirici "inhibit" modunda olmamalidir.

P4-03 Hiz kontrollii oransal kazanci

i

Ayar arahdi: % 0.1 — 50 — 400

Hiz kontroldru icin oransal kazanci belirler. Yiksek degerlerle daha iyi bir ¢ikis frekan-
sI kontroli ve yaniti elde edilir. Cok yiksek bir deder kararsizliga ya da asiri akim ha-
tasina neden olabilir. En iyi bir kontrol isteyen uygulamalar igin: Deder yavas yavas
yukseltilerek bagli olan yike goére ayarlanir ve yukun gercek hizi gdzetlenebilir. Bu
proses istenen dinamik kontrol alani gok az veya hi¢ asilmadan (gikis hizlari istenen
degeri asar) erisilene kadar devam eder.

Yiksek surtinmeli ylkler genelde oransal kazangta dahi daha yuksek degerlere tole-
rans gosterirler. YUksek kutlesel atalette ve dusik surtinme degerlerinde kazancinda
dusurulmesi gerekebilir.

UYARI

Kontroldér optimizasyonu baslangigta daima P7-10 parametresi Gzerinden yapilmali-
dir. Bu parametre dahili olarak P4-03 / P4-04 parametrelerine etkimektedir.

P4-04 Hiz regiilatorii entegral zaman sabiti

i

Ayar arahgi: 0.001 — 0.100 — 1.000 s

Hiz kontrolorl igin entegral suresini belirler. Daha kuguk degerler motor yiki degisim-
lerine daha hizli yanit verirler, fakat bu durumda dengesizlik riski artar. En iyi dinamik
icin bagh olan yuke uygun duruma getirilmelidir.

UYARI

Kontrolor optimizasyonu baslangigta daima P7-10 parametresi Uzerinden yapilmali-
dir. Bu parametre dahili olarak P4-03 / P4-04 parametrelerine etkimektedir.

P4-05 Motor gii¢ faktori

Ayar arahgi: 0.00, 0.50 — 0.99 (motora bagh)
Motor tip plakasindaki gli¢ faktord, vektor kontroli igin gereklidir (P4-07 = 0 veya 1).

10
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P4-06 Tork referans (sinir deger) kaynagi

P4-01 = 0 veya 3 (VFC hiz kontroli) oldugunda bu parametre azami tork sinir degeri
icin olan kaynagi tanimlar.

P4-01 = 1 veya 4 (VFC hiz kontroli) oldugunda bu parametre tork referans degeri (is-
tenen deger) icin olan kaynagi tanimlar.

P4-01 = 2 (U/f hiz kontroli) oldugunda bu parametre azami tork sinir degeri igin olan
kaynagi tanimlar.

U/f ydnteminde tork sinirinin korunmasi ¢ok daha az dinamiktir.

Tork referansi / sinir deger kaynagi asagida siralanan segim olanaklariyla belirlenebi-
lir.

Motor torku referans degeri, P4-07 icerisindeki motor anma torkunun yizdesi olarak
belirlenir. Bu esnada sonuncusu otomatik olarak "Auto-Tune" tarafindan belirlenir.

Motor torku sinir degeri 6n tanimlamasi daima 0 — P4-07 ylUzdesi olarak gergeklesir.
* 0/P4-07 igerisinde tanimli olan sabit tork referansi / sinir.

» 1/ Analog giris 1, tork referansini/siniri tanimliyor.

» 2/ Analog giris 2, tork referansini/siniri tanimliyor.

Bir analog giris tork referansi / sinir deger kaynagi olarak kullanildiginda, asagidaki
noktalara dikkat edilmelidir:

— Arzulanan analog giris sinyal formati P2-30 / P2-33 parametresinde secilmelidir.
Girig formati tek kutuplu olmalidir. Olgeklendirme P4-07'de ayarlanmis olan
degere baghdir. 0 — 10 V = P4-07'in % 0 ... 200'u

— Arzu edilen dijital giris fonksiyonu 6rnegin P71-15 = 3 (analog giris 2 Gizerinden
tork tanimlamasi) secilmelidir.

— P6-17 analog giris 2 icerisinde maksimum tork st siniri igin zaman asimi zama-
nini uyarlama.

+ 3/ Fieldbus iletigimi

istenen fieldbus tork degeri. Bu opsiyon segildiginde, motor torku siniri fieldbus
master tarafindan belirlenir. P4-07 parametresinin %0 ila 200'G girilebilir.

* 4/ Master frekans cevirici

istenen tork degeri bir master-slave sebekesi igindeki master tahrik nitesi tarafin-
dan belirlenir.

+ 5/PID ¢ikisl
istenen tork degeri PID denetleyici gikisi tarafindan belirlenir.
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P4-07 — P4-09 Motor tork sinirlari ayarlari

P4-07 tork list sinin

Bu parametrelerle motorun tork sinirlari ayarlanir.
Tork Ust siniri dogrudan islem verileri iletisimi Uzerinden de tanimlanabilir.

AM
P4-09 _ _ _ _ _ _ _ _ _ S P4-07
L _ P4-08
=n
P4-08 _
P4-07 _ _ _ _ L _ _ _ _ S B P4-09
18014401982492939

Ayar arahgi: P4-08 — % 200 — 500

Bu parametre ile tork Ust siniri ayarlanir. Sinir deger kaynagi P4-06 parametresinde
tanimlanir.

Calisma sekline bagh olarak parametre tork olusan akima (vektor isletimi) veya cikis
gorundr akima (U/f isletimi) goredir.

Vektor isletimi: P4-07, tork olusturan akimi Ig (PO-15) sinirlar.

U/f isletimi: P4-07, frekans gevirici ¢ikis frekansi akim sinirlamasi igin azaltilmadan on-
ce, frekans gevirici ¢ikis akimini tanimli sinir degerine sinirlar.

Asenkron motorlar 6rnegi:
Asenkron motorlar igin tork sinirini (P4-07) ayarlama ve dogrulama:
Asenkron motorun verileri:
P,=1.1kW, I, =1,=2.4A, n,=1420 1/dak, cos phi = 0.79.
1.1 kW x9550
" 4420 1

min

=7.4 Nm

Tork M,,.., = 8.1 Nm degerine sinirlandirilir.

P407=% x100% =109.45%

n

P0-15 icerisindeki tork olusturan frekans g¢evirici akiminin dogrulanmasi igin:
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P4-08 Alt tork sinin

i

I, = cos(phi) x I, = cos(0.79) x 2.4 A =1.89 A.
Hesaplanan tork degeri siniri % 109.45 oldugunda PO-15 asagidaki degerleri goster-
melidir
Mxl =2.06 A
M q

n

PO-15=

Senkron motorlar 6rnegi:

Senkron motorlar i¢in tork sinirini (P4-07) ayarlama ve dogrulama:
Tork M., = 1.6 Nm degerine sinirlandirilir.

Senkron motorun verileri: I, = 1.5 A, M, = 0.8 Nm.

P4O7=M x100% =200%
Mo

P0-15 icerisindeki tork olugturan frekans gevirici akiminin dogrulanmasi igin:

Iy = 0, vektdr kontrollli senkron motorlar i¢in standart; I, = M durumuna yol agar.

IcI
Hesaplanan tork degeri sinirt % 200 oldugunda PO-15 asagidaki degerleri gdstermeli-
dir

PO-15=1,x % 200 = 3 A.

Ayar arahgi: % 0.0 — P4-07

Torkun alt sinir degerini belirler. Motor hizi P1-01 igerisinde tanimli maksimum hizin
altinda kaldigi surece frekans ¢evirici bu torku motorda galistigi siirece daima koruma-
ya caligir.

Bu parametre >0 olarak ayarlanir ve ek olarak frekans geviricinin maksimum hizi, si-
ris ¢evrimi sirasinda maksimum hiza ulasilamiyacak sekilde artirilirsa, frekans gevirici
daima motorlu olarak igletilir. Yani uygulamaya bagl olarak bir fren direnci kullaniima-
yabilir.

UYARI

Frekans ceviricinin gikis frekansi yukselebilecegi (tork degerine erismek icin) ve seci-
len istenen hiz agilabilecedi icin, bu parametrenin ¢ok dikkatli kullaniimasi gerekir.

P4-09 Reaktif tork list siniri

Ayar arahgi: P4-08 — % 200 — 500

Reaktif isletmede kontrol akimi sinirini belirler. Bu parametrenin degeri P1-08 parame-
tresinde belirlenen motor anma akiminin ylzdesi kadardir. Motor reaktif olarak galis-
tiginda, bu parametrede belirlenen akim siniri tork olusumu igin sinir degerini devre
digi birakir. Yuksek bir deger daha buyuk bir motor akimi girisimine sebep olabilir ve
motor rejeneratif isletmede daha agresif bir davranis gdsterebilir. Bu parametre degeri
¢cok kiglk ise rejeneratif isletmede motorun ¢ikis torku azalabilir.

P4-10 / P4-11 U/f tanim egrisi ayarlari

Gerilim-frekans tanim egrisi, verilen frekansta motora uygulanan gerilim seviyesini be-
lirler. Kullanici P4-10 ve P4-11 degerleri ile gerektiginde U/f tanim egrisini degistirebi-
lir.

140  isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTP-B

21271151/TR - 01/2015



21271151/TR - 01/2015

Parametreler
Parametrelerin agiklanmasi

P4-10 parametresi O ile ek frekansi (P71-09) arasinda belirli bir degere ayarlanabilir.
P4-11'de ayrlanmis olan oransal ayar seviyesinin frekansini belirler. Bu fonksiyon sa-
dece P4-01 = 2 ise etkindir.

u,
P1-07 =230 V
3] /
/
= P4-11=165V
/
1/
[2]
/
/
/
P1-11 = P1-07'den %X f- P4-11=40V
Boost -
(Boost) Pz N
P4-10 = 10 Hz P1-09=50Hz |

18014401982491019

[1] Normal U/f tanim egrisi
[2] Uyarlanmig U/f tanim egrisi
[3] Uyarlanmis U/f tanim egrisi

P4-10 U/f tanim egrisi uyum frekansi
Ayar araligi: P7-09'un 0,0 — % 100,0'U

P4-11 U/f tanim egrisi uyum gerilimi
Ayar arahgi: P71-07'nin 0,0 — % 100,0'U

P4-12 Motor freni kumandasi
Frekans geviricinin kaldirma fonksiyonunu etkinlegtirir.
P4-13 ile P4-16 arasindaki parametreleri etkinlestirir.
Roéle kontagi 2 kaldirma diizeni ayarina getirilmis. Bu fonksiyon degistirilemez.
+ 0/devre disi
+ 1/etkin

Ayrintili bilgiler "Kaldirma duizeni iglevi" (- B 75) béliminde verilmistir.

P4-13 Fren ayirma siiresi
Ayar aralidi: 0.0-5.0s

Bu parametre ile mekanik frenin ayrilmasi (agilmasi) i¢in ihtiya¢ duydugu zaman ayar-
lanabilir. Bu parametre ile dzellikle kaldirma dizenlerinde tahrik Unitesinin kendiligin-
den durmasi énlenir.

P4-14 Fren uygulama zamani
Ayar arahdi: 0.0-5.0s

Bu parametre ile mekanik frenin uygulanmasi (kapanmasi) igin ihtiyag duydugu zaman
ayarlanabilir. Bu parametre ile 6zellikle kaldirma dizenlerinde tahrik Unitesinin kendi-
liginden durmasi énlenir.
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P4-15 Frenin agilmasi igin gerekli tork esik degeri

Ayar arahgdi: 0.0 — 200 s

Torku maksimum tork degerinin ytzdesi (%) olarak belirler. Motor freni ayrilmadan 6n-
ce, bu oransal torkun olusturulmasi gerekir.

Bu sayede fren acildiginda yukte bir dsisme olmasini énlemek igcin motorun baglan-
masi ve tork oluisturulmasi saglanir. U/f kontroliinde tork ispati etkin degildir. Bu sade-
ce yatay hareketli uygulamalar igin énerilir.

P4-16 Kaldirma diizeni tork siniri zaman agimi

Ayar arahdi: 0.0 -25.0 s

Frekans geviricinin, bir baglat komutundan sonra Parametre P4-15'te ayarlanmis olan
fren agilmasi esik degerini gegcmek igin motorda yeterli tork olusturmayi ne kadar de-
neyecegi belirlenir. Tork esik dederine bu stire igerisinde erigilemez ise frekans gevirici
bir hata bildirir.

P4-17 UL508C uyarinca termik motor korumasi

+ 0/devre digi
* 1/etkin

Motorun asin yiklere kargl korunmasi igin, frekans geviriciler NEC uyarinca bir termik
motor korumasi fonksiyonuna sahiptir. Zaman igerisindeki motor akimi dahili bir bel-
lekte toplanir.

Sicaklik siniri gegcilir gecilmez, frekans gevirici hata durumuna (I.t-trP) gecer.

Frekans cevirici ¢cikis akimi ayarlanmig olan anma motor akiminin altina distuginde,
dahili bellek ¢ikis akimina bagli olarak azaltilr.

P4-17 devre disi ise, sebeke acip kapatildiginda, termik asiri yuk bellegi sifirlanir.
P4-17 etkin ise, bellek sebeke acgip kapatilsa dahi degismez.
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10.2.6 Parametre grubu 5: Fieldbus iletisimi (seviye 2)

P5-01 frekans ¢evirici adresi
Ayar arahdi: 0 -1 - 63
SBus, Modbus, Fieldbus ile Master / Slave igin genel frekans gevirici adresini belirler.

P5-02 SBus baud hizi

SBus baud hizini belirler. Bu parametre SEW-Gateway veya MOVI-PLC® ile igletmede
kullaniimahdir.

+ 125/125KkBd
+ 250/250 kBd
+ 500/500 kBd
+ 1000/ 1 000 kBd

P5-03 Modbus Baud hizi
Beklenen Modbus baud hizini belirler.
+ 9.6/9600Bd
*+ 19.2/19200 Bd
+ 38.4/38400Bd
+ 57.6/57 600 Bd
+ 115.2/115 200 Bd

P5-04 Modbus veri formati
Beklenen Modbus veri formatini belirler.
* n-1/ parite yok, 1 dur biti
* n-2/ parite yok, 2 dur bitleri
* O-1/tek parite, 1 dur biti
« E-1/ift parite, 1 dur biti

P5-05 iletigsim kesilmesi yaniti

Bir iletisim kesintisinden ve bundan sonra gelen P5-06'da ayarlanmis olan zamanasi-
mi sliresinden sonraki frekans gevirici davranisini belirler.

* 0/ Hata ve kendiliginden kapanma
* 1/ Dur rampasi ve hata

* 2/ Dur rampasi (hatasiz)

+ 3/ Onceden ayarlanan hiz 8

P5-06 SBus ve Modbus i¢in zaman asimi iletigim iptali

Ayar arahdi: 0.0-1.0-5.0s

Frekans geviricinin tamamlandiginda P5-05'te ayarlanmis olan reaksiyonu gostermesi
icin gegecek olan zamani saniye olarak belirler. Burada "0,0 s" ayarlandiginda, iletisim
kesilse dahi, frekans gevirici gercek hizini kaybetmez.
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P5-07 Fieldbus lizerinden rampa girisi

Bu sekilde dahili veya harici rampa kumandalari etkinlegtirilebilir. Etkinlestirildiginde,
frekans gevirici MOVILINK® islem verileri tarafindan belirlenen harici rampalari (PO3)
takip eder.

0/ devre disi
1/ etkin

P5-08 Senkronizasyon siiresi

Ayar arahgi: 0, 5 - 20 ms

MOVI-PLC®den gelen senkr. mesajin siresini belirler. Bu deger MOVI-PLC®de ayar-
lanmig olan degere esit olmalidir. P5-08 = 0 oldugunda, frekans gevirici senkronizas-
yonu g6z énunde bulundurmaz.

P5-09 — P5-11 Fieldbus iglem ¢ikig verileri (PAx) tanimi

PLC / Gateway'den frekans geviriciye aktarilan iglem veri kelimelerinin tanimlamasidir.

0/ hiz dev/dak (1 = 0.2 1/dak) — sadece P1-10 # 0 ise mUmkunddr.
1/hiz % (0x4000 = % 100 P1-07)

2 [ tork hedef/sinir deger % (1 = % 0.1) — Frekans cgeviriciyi P4-06 = 3 degerine
ayarlayin.

3 / Rampa suresi (1 = 1 ms) en ¢ok 65535 ms kadar.

4 / PID referans (0x1000 = % 100) — P1-12 = 3 (kontrol sinyali kaynagi)
5/ Analog ¢ikis 1 (0x1000 = % 100)"

6 / Analog ¢ikis 2 (0x1000 = % 100)"

7 | islevsiz

1) Analog ¢ikiglar fieldbus veya SBus uzerinden kumanda edilirse ek olarak P2-11 veya P2-13 = 12 (Field-
bus/SBus(analog)) parametresinin ayarlanmasi gerekir.

P5-09 Fieldbus-PO2 tanimlamasi

Aktarilan iglem verileri icin ¢ikis 2, 3, 4 tanimlanmasi.

P5-09 — P5-11 gibi parametrelerin tanimlanmasi.

P5-10 Fieldbus-PO3 tanimlamasi

Aktarilan iglem verileri i¢in ¢ikis 2, 3, 4 tanimlanmasi.

P5-09 — P5-11 gibi parametrelerin tanimlanmasi.

P5-11 Fieldbus-PO4 tanimlamasi

Aktarilan iglem verileri icin ¢ikis 2, 3, 4 tanimlanmasi.

P5-09 — P5-11 gibi parametrelerin tanimlanmasi.

P5-12 — P5-14 Fieldbus iglem giris verileri (Plx) tanimlamasi

Frekans ceviriciden PLC / Gateway'e aktarilan islem veri kelimelerinin tanimlamasidir.

0"/ hiz: dev/dak (1 = 0.2 1/dak)
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« 2/akim % (1 =% 0.1 |,,ma Frekans gevirici anma akimi)

* 3/Tork% (1=%0.1)

+ 4/Gug % (1=%0.1)

+ 5/ Sicaklik (1=0.01°C)

+ 6/DC Link gerilimi (1 =1V)

+ 7/ Analog giris 1 (0x1000 = % 100)

» 8/ Analog giris 2 (0x1000 = % 100)

* 9/ Temel cihaz ve opsiyon i¢in GG durumu

High-Byte

Low-Byte

- | -] - |rs| R4 R3] R2]|RLT | DIg*

DI7* | DI6*

pi5 | b4 | D13 | pi2 | DIt

* Sadece uygun opsiyon modiiliyle kullanilabilir.
RL = Role

+ 10?/ LTX-Position Low-Byte (bir dénls turu igerisinde artirim sayisi)

+ 112/ LTX-Position High-Byte (d6nlis turu sayisi)

1) Sadece P1-10 # 0 ise olanakhdir.
2) Sadece LTX modiili takilysa.

P5-12 Fieldbus-PI2 tanimlamasi

Aktarilan islem verileri icin giris 2, 3, 4 tanimlanmasi.

P5-12 — P5-14 gibi parametrelerin tanimlanmasi.

P5-13 Fieldbus-PI3 tanimlamasi

Aktarilan iglem verileri igin giris 2, 3, 4 tanimlanmasi.

P5-12 — P5-14 gibi parametrelerin tanimlanmasi.

P5-14 Fieldbus-Pl4 tanimlamasi

Aktarilan iglem verileri igin giris 2, 3, 4 tanimlanmasi.

P5-12 — P5-14 gibi parametrelerin tanimlanmasi.
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P5-15 Genigletme rolesi 3 iglev segimi

UYARI

jde

Sadece GC genisletme moduili bagh ise mimkindir ve gérunirdur.

Genisgletme rolesi 3'Un islevini tanimlar.
* 0/ Frekans cevirici etkinlestirildi
* 1/ Frekans gevirici saglam

» 2/ Motor istenen hizda galigiyor.
* 3/ Motor hizi >0

* 4/ Motor hizi > Sinir deger

* 5/ Motor akimi> Sinir deger

* 6/ Motor torku > Sinir deger

* 7/ Analog giris 2 > Sinir deger

» 8/ Fieldbus kontrolu

*+ 9/STO durumu

* 10/ PID hatasi = sinir deger

P5-16 Role 3 list siniri
Ayar arahdi: % 0.0 —100.0 — 200.0

P5-17 Role 3 alt siniri
Ayar arahgi: % 0.0 — 200.0

P5-18 Genigletme rdlesi 4 iglev segimi

Genisletme rolesi 4'Un islevini tanimlar.
P5-15 oldugu gibi parametre tarifi.

P5-19 Role 4 list siniri
Ayar arahgi: % 0.0 —100.0 — 200.0

P5-20 Role 4 alt sinin
Ayar araligi: % 0.0 — 200.0

UYARI

jde

Genisletme rolesi 5'in islevi sabit olarak "Motor hizi >0" olarak ayarlanmistir.
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10.2.7 Parametre grubu 6: Genisletilmis parametreler (Seviye 3)

P6-01 Firmware-Upgrade etkinlestirme

Uygulayici arabirimi ve/veya ¢ikis kati kontrolQ i¢in olan bellenimlerinin gincellestirile-
bilecegi Firmware-Upgrade (bellenim glincelleme) modunu etkinlestirir. Genelde PC
yazihmi tarafindan gerceklestirilir.

* 0/devre digi

« 1/ aktif (DSP + 1/0)

» 2/ aktif (sadece 1/0O)

+ 3/ aktif (sadece DSP)

UYARI
i Bu parametre uygulayici tarafindan degistiriimemelidir. Firmware-Upgrade prosesi
PC yazilimi tarafindan otomatik olarak yapilir.

P6-02 Otomatik Termik Yonetim

Otomatik termik yonetimi etkinlestirir. Bir asin sicaklik hatasi tehlikesine karsi, frekans
cevirici yiksek sogutucu goévde sicakliklarinda ¢ikis anahtarlama frekansini otomatik
olarak dusurur.

* 0/devre disi

* 1/ etkin
Sicaklik sinirlari Eylem

70 °C 16 kHz'den 12 kHz'e otomatik azaltim.
75°C 12 kHz'den 8 kHz'e otomatik azaltim.
80 °C 8 kHz'den 6 kHz'e otomatik azaltim.
85°C 6 kHz'den 4 kHz'e otomatik azaltim.
90 °C 4 kHz'den 2 kHz'e otomatik azaltim.
97 °C Asin sicaklik hata mesaji

P6-03 Yavaslama siiresi Auto-Reset
Ayar arahdi: 1—-20-60 s

P2-36'da Auto-Reset ayarlandiginda, frekans cgeviriciyi resetleme denemeleri arasin-
daki gecikme slresini ayarlar.

P6-04 Uygulayici rolesi histeri bandi

Ayar arahdi: % 0.0 — 0.3 — 25.0

Bu parametre P2-11 ve P2-13 = 2 veya 3 ile birlikte, istenen hiz (P2-11 = 2) veya sifir
hiz (P2-11 = 3) etrafina bir bant ayarlamak igin kullanilir. Hiz bu aralik iginde ise fre-
kans gevirici istenen hizda veya sifir hizda caligir. isletme hizi, dijital/réle ¢ikisinin du-
rumunu degistiren bir degere cakistiginda, bu islev réle gikisinda "titresimi" énler. Or-
nek: P2-13 = 3, P1-01 = 50 Hz ve P6-04 = % 5 ise, role kontaklari 2.5 Hz lzerinde
kapanir.
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P6-05 Enkoder geri beslemesinin etkinlestiriimesi

1 ayarlandiginda enkoder geribildirimi aktiflestirilir. LTX modulu baglandidinda bu pa-
rametre otomatik olarak etkinlesir.

* 0/devre disi
* 1/etkin

P6-06 Enkoderin ¢oziiniirluliigii

i

Ayar arahdi: 0 — 65 535 PPR (Pulses Per Revolution)

LTX moduli veya baska enkoder kartlariyla birlikte kullanilir. Enkoder geri bildirim mo-
du aktiflestirildiginde (P6-05 = 1), parametreyi, bagh olan enkoder i¢in donis turu basi-
na olan impuls sayisina ayarlayin. Bu deger yanhs ayarlandiginda motor kontrol Unite-
si hasar gorur veya bir hata olusabilir. "0" ayarinda enkoder geri bildirimi devre disi bi-
rakihr.

UYARI
HTL- / TTL enkoderlerinde isletim icin en az 512 artirim gereklidir.

P6-07 Hiz hatasi i¢in tetikleme esigi

Ayar arahgi: % 1.0 — 5.0 — 100

Bu parametre, hiz hedef dederi ve hiz gergek degeri arasinda izin verilen maksimum
hiz hatasini belirler.

Bu parametre, enkoder geri bildirimli tim calisma sekillerinde (HTL/TTL/LTX) ve enko-
der geri bildirimsiz kaldirma fonksiyonunda aktiftir. Hiz hatasi bu sinir degeri astiginda
frekans cevirici kapatilir ve firmware versiyonuna bagl olarak hiz hatasi (SP-Err veya
ENCO02) durumuna geger. "% 100" ayarinda hiz hatasi devre disidir.

P6-08 istenen devir sayisi degeri igin maks. frekans

Ayar arahgi: 0; 5 — 20 kHz

Motor hizi hedef degeri bir frekans giris sinyali (dijital giris 3'e bagl) tarafindan kontrol
edilecekse bu parametreyi kullanin.

Bu parametre Gzerinden, maksimum motor hizina (P7-01 icerisinde ayarlidir) karsilik
gelen giris frekansini belirleyebilirsiniz. Bu parametrede ayarlanabilen maksimum fre-
kans 5 kHz ile 20 kHz arasinda olmalidir.

"0" ayarinda bu iglev devre disidir.

148  isletme Kilavuzu - MOVITRAC® LTP-B

21271151/TR - 01/2015



21271151/TR - 01/2015

Parametreler 10
Parametrelerin agiklanmasi

P6-09 Hiz statigi / yiik dagilimi kontrolii
Ayar arahgi: 0.0 — 25.0

Bu parametre sadece, frekans gevirici vektor hiz kontrolt (P4-01 = 0) ile ¢alistiginda
kullanilabilir. Sifira ayarlandidinda, hiz statigi/yak dagihmi igin kontrol iglevi devre disi
birakilir. P6-09 > 0 ise, bu parametre ile motor anma ¢ikis torklu bir ofset hizi tespit
edilir.

Hiz statigi P6-09 parametresi, ylizde olarak P7-09 anma motor frekansina goredir.
Motorun yliklenme durumuna bagli olarak, referans hiz devir sayisi denetleyiciye gir-
meden 6nce belirli bir statik deger kadar azaltilir. Hesaplama ydntemi:

Hiz istatistigi = P6-09 x P1-09
Statik deger = Hiz istatistigi x (gergek motor torku / anma motor torku)
Hiz diizenleyici girigi = istenen hiz degeri - Statik degeri

Statik kontrolii Gzerinden motor hizinin uygulanan yike goére bir miktar azaltiimasi
muimkuinddr. Bu durum birden fazla motor ortak bir ylki tahrik ettiginde ve ylkin mo-
torlara esit olarak dagitiimasi istendiginde 6zellikle anlamli olabilir. Genelde P6-09 ice-
risinde cok kuliglik bir deger yeterlidir. 1-2 dev/dak'lik bir hiz degisikligi tekdiize bir ylk
dagihmi elde etmek icin genelde yeterli olur.

P6-10 Rezerve edildi

P6-11 Kilitlemede hizi sabit tutma siiresi (varsayilan hiz 7)
Ayar arahgi: 0.0 — 250 s

Etkinlestirme sinyali frekans geviriciye verildiginde frekans ceviricinin dnceden ayar-
lanmig olan hizda 7 (P2-07) ¢alisma dénemini belirler. Onceden herhangi bir yonde alt
ve Ust frekanslar arasinda herhangi bir hiz degeri ayarlanabilir. Bu iglev normal sistem
¢alismasindan bagimsiz olarak kontrolll bir galismaya baslama davranisi gerekli olan
uygulamalarda yararl olabilir. Bu fonksiyon, uygulayicinin frekans c¢eviriciyi, normal
¢alismaya geri ddnmeden énce, belirli bir sure i¢in, daima ayni frekans ve dénme y6-
nd ile galisabilecek sekilde programlama olanagdi verir.

"0.0" ayarinda bu iglev devre disidir.

P6-12 Kilitlemede hizi sabit tutma suresi (6n ayarl hiz 8)

Ayar arahgi: 0.0 - 250 s

Etkinlestirme geri alindiktan sonra ve stop rampasindan 6nce frekans geviricinin dnce-
den ayarlanmis olan hizda 8 (P2-08) ¢alisma siresini belirler.

UYARI

Bu parametre > 0 olarak ayarlandiginda, etkinlestirme geri alindiginda frekans geviri-
ci ayarlanmis olan zamanda 6n ayarli hizda ¢alismaya devam eder. Bu iglev kullanil-
madan énce, bu isletme modunun emniyetli oldugundan mutlaka emin olunmalidir.

"0.0" ayarinda bu iglev devre disi birakilir.
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P6-13 Atesleme modu mantigi

Acil durum yangin modunu etkinlestirir. Bunun lzerinden frekans gevirici ¢cok sayidaki
hatayi yoksayar. Frekans gevirici hata durumunda oldugunda frekans gevirici 5 s'de bir
kez, komple iptal olana veya enerji beslemesi kesilene kadar kendisini resetler.

Bu fonksiyonu servo ve kaldirma uygulamalari igin kullanmayin.
+ 0/ Trigger ag: Yangin modu
» 1/ Trigger kapat: Yangin modu

P6-14 Yangin modu hiz
Ayar arahgi: -P1-01 -0 - P1-01 Hz
Yangin modunda kullanilan hiz.

P6-15 Analog ¢ikis 1'nin élgceklendirilmesi

Ayar arahgi: % 0.0 —100.0 — 500.0
Analog c¢ikis 1 icin kullanilacak olan élgeklendirme katsayisini % olarak belirler.

a
100%
é\°
(9 o\
// ,\QQ
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< N
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<
0% >
0% 50% 100%
Analog ¢ikis

13089609099
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P6-16 Analog ¢ikis 1 ofseti

Ayar arahgi: % -500.0 — 100.0 — 500.0
Analog c¢ikis 1 icin kullanilacak olan ofseti % olarak belirler.

100% -

50% -

0%

Hiz

-50%

-100%
13089606539

P6-17 Maks. tork siniri zamanasimi
Ayar arahdi: 0.0-0.5-25.0s

Motorun tetikleme 6ncesi ne kadar bir stire motor / jenerator (P4-07/P4-09) maksimum
tork sinirinda c¢alisabilecegini belirler. Bu parametre sadece vektoér kontroli ile ¢alis-
mada etkinlestirilir.

"0.0" ayarinda bu iglev devre disidir.

P6-18 Dogru akim frenlemesi gerilim seviyesi
Ayar arahgi: Auto, % 0.0 — 30.0

Dogru akim degerini bir dur komutunda motora verilen anma geriliminin (P7-07) ylz-
desi olarak belirler. Bu parametre sadece U/f kontroli ile galismada etkinlestirilir.

P6-19 Fren direnci degeri
Ayar arahgi: 0; Min-R — 200 Q

Fren direnci degerini Ohm olarak ayarlar. Bu deger termik fren direnci korumasi igin
kullanilir. Min-R, frekans geviriciye baglidir.

Burada "0" ayarlandidinda, fren direnci igin koruma iglevi devre disi birakilir.
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P6-20 Fren direnci giicu
Ayar arahgi: 0.0 — 200.0 kW

Fren direnci glcind kW olarak ve 0.1 kW ¢dzindrlikte ayarlar. Bu deger termik fren
direnci korumasi igin kullanilir.

Burada "0.0" ayarlandiginda, fren direnci igin koruma islevi devre digi birakilir.

P6-21 Diisuik sicaklikta fren kiyici galigma ¢evrimi
Ayar arahgi: % 0.0 — 20.0

Bu parametre ile frekans gevirici bir dislk sicaklik hata durumunda iken, fren kiyici
icin kullanilan ¢alisma ¢evrimi belirlenir. Frekans geviricinin 1sinmasi icin, frekans gevi-
ricinin sogutma elemanina, dogru isletme sicakligi saglanana kadar monte edin. Bu
parametre kullanilirken ¢ok dikkat edilmelidir. Yanhs bir ayar, direncin anma gucl ka-
pasitesini agsmasina yol agabilir. Bu tehlikeyi engellemek igin direng icin harici bir ter-
mik koruma kullanin.

"0.0" ayarinda bu iglev devre disidir.

P6-22 Fan galigma siiresinin resetlenmesi
* 0/devre disi
+ 1/ Calisma slresinin resetlenmesi

1 degeri ayarlandiginda dahili fanin ¢alisma sdresi sayaci "0" de@erine geri alinir
(PO-35'te gosterildigi gibi).

P6-23 kWh-sayacinin sifirlanmasi
+ 0/devre disi
* 1/ kWh-sayacinin sifirlanmasi
1 degeri ayarlandiginda dahili kWh sayaci "0" de@erine geri alinir (P0-26 ve P0-27'de
gosterildigi gibi).
P6-24 Parametrelerin fabrika ayarlari

Frekans cevirici fabrika ayarlar:

Frekans cevirici etkinlestiriimemis olmalidir ve gostergede "Inhibit" (engelle) yazisi go-
runtilenmelidir.

+ 0/devre disi
* 1/ Bus parametreleri hari¢ fabrika ayarlari.
* 2/ Tum parametreler igin fabrika ayarlari.

P6-25 Erisim kodu diizlemi
Ayar arahgi: 0 — 201 — 9 999

Grup 6 ile 9 arasindaki genisletiimis parametrelere erisebilmek igin, P7-14 parametre-
sine girilen uygulayici tarafindan tespit edilen erisim kodu.
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10.2.8 Parametre grubu 7: Motor ayar parametreleri (Seviye 3)

DIKKAT

Frekans geviricide hasar olugabilir.

Asagidaki parametreler optimum bir motor kontrolli saglamak icin frekans c¢evirici ta-
rafindan dabhili olarak kullanilir. Parametrelerin yanlis ayarlanmasi performansi disU-
rir ve motorun beklenmedik bir sekilde hareket etmesine sebep olur. Ayarlar sade-
ce, parametrelerin iglevlerini tam olarak anlayan deneyimli uygulayicilar tarafindan
yapilmahdir.

AC motorlar i¢in yedek baglanti semasi

7372489995

P7-01 Motorun stator direnci (Rs)
Ayar aralidi: motora baglidir (Q)

Stator direnci, bakir sarginin omik faz-faz direncidir. Bu deger "Auto-Tune" isleminde
otomatik olarak hesaplanir ve ayarlanir.

Bu degder manuel olarak da girilebilir.

P7-02 Motorun rotor direnci (Rr)

Ayar arahdi: motora baghdir (Q)
Enduksiyon motorlari igin: Faz-faz arasi diren¢ degeri (Ohm).

P7-03 Motorun stator endiiktansi (Lsd)
Ayar arahgi: motora baglidir (H)
Endiksiyon motorlari i¢in: Faz-stator endUktansi degeri.
Daimi miknatish motorlar igin: Faz-d ekseni stator endiktansi (Henry).

P7-04 Motorun miknatislanma akimi (Id rms)
Ayar arahgi: % 10 x P1-08 — % 80 x P1-08 (A)

Endiksiyon motorlari igin: Miknatislastirma akimi / rélanti akimi Otomatik ayar ("Auto-
Tune") 6ncesi bu deger motorun anma akiminin (P7-08) %60'ina yaklasir; burada mo-
torun gug faktérinin 0.8 oldugu varsayilir.

P7-05 Motorun sacilim kaybi katsayisi (Sigma)
Ayar arahgi: 0.025-0.10-0.25
Enduksiyon motorlari igin: Motorun sagilim endiktansi katsayisi.
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P7-06 Motorun stator endiiktansi (Lsq) — sadece PM motorlar igin

Ayar arahgi: motora baglidir (H)

Daimi miknatish motorlar igin: Faz-q ekseni stator endlktansi (Henry olarak).

P7-07 Genigletilmis jenerator kontrolii

Bu parametreler ¢ok glgliu rejeneratif uygulamalarda stabilite sorunlari olustugunda
kullanilir. Etkinlestirildiginde, dusuk hizlarda reaktif isletme mimkindar.

P7-08 Parametre ayari

0/ devre digi
1/ etkin

Bu parametreyi yiiksek empedansh kiiglik motorlarda (P < 0.75 kW) kullanin. Etkinles-
tirildiginde, termik motor modeli isletme esnasinda rotor ve stator direnclerini uyarlaya-
bilir. Bu sayede vektdr kontroliinde isinma esnasinda olugsan empedans etkileri karsi-
lanabilir.

0/ devre disi
1/ etkin

P7-09 Asin gerilim akim siniri

Ayar arahgi: % 0.0 —1.0 — 100

Bu parametre vektor hiz kontrolinde kullanilabilir ve frekans geviricinin DC Link gerili-
mi 6nceden ayarlanmis olan bir degeri gectiginde gdrevini yerine getirir. Bu gerilim si-
niri dahili olarak tetikleme esiginin tam altinda asiri gerilim icin ayarlanir.

"0.0" ayarinda bu iglev devre disidir.

islem akist:

En ylksek kiitle ataleti olan motor frenlenir. Bu sayede rejeneratif enerji frekans ¢e-
viriciye geri akar.

DC link gerilimi yUkselir ve U, Seviyesine erigir.

DC link devresini desarj etmek igin frekans gevirici akim (P7-09) verir ve bunun so-
nucunda motor yeniden hizlanir.

DC link gerilimi yeniden U, degerinin altina duser.
Motor otomatik olarak frenlenir.
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P7-10 Motor yiikii - atalet orani/rijitlik
Ayar arahgi: 0 — 10 — 600

P7-10, enkoder geri bildirimsiz kontrol tirlerinde kontrol davranisini iyilestirmeye hiz-
met eder. Bu parametrede motor ve bagl olan yik arasindaki atalet orani kaydedilir.
Bu deder normal durumda "10" standart degerinde ayarlanmig olarak kalabilir. Atalet
orani, frekans geviricinin kontrol algoritmasi tarafindan tim motorlarin 6n kontrol
degderi olarak kullanilir ve yikin hizlanmasi igin optimum tork/optimum akim degeri
olarak sunulur. Bu sebepten atalet orani tam olarak ayarlandiginda, sistemin dinamiz-
mi ve yanit davranisi da degisir. Kitle ataleti orani P7-10 kuvvetlendirmelere asagida-
ki sekilde dahili olarak etki eder.

p7.10 = [ Jext |10
Mot

12719854987
P7-10 kadar bir artirrm motoru daha rijit kilar. Azaltilmasi ters etkiye yol agar.

P7-11 Darbe genisligi alt siniri
Ayar arahgi: 0 — 500

Bu parametre ile minimum ¢ikis darbesi genisligi sinirlandirilir. Bu durum uzun kablolu
uygulamalarda kullanilabilir. Bu parametrenin degeri artinldiginda, gerilim kenari sayi-
sI ve boylece yikleme pik dederleri azaldigindan, uzun motor kablolarinda asiri akim
hatalari olmasi tehlikesi azalir. Ayni zamanda belirli bir giris gerilimi icin kullanilabilen
maksimum motor ¢ikis gerilimi de azaltilir.

Fabrika ayari frekans geviriciye baghdir.
Zaman = Deger x 16.67 ns

P7-12 On miknatislanma zamani
Ayar arahgi: 0 —2 000 ms

Bu parametreyle 6n miknatislanma zamani belirlenir. Bunun sonucunda frekans ceviri-
ci etkinlestirildiginde buna uygun baslatma gecikmesi ortaya ¢ikar. Cok kiguk bir
degder, hizlanma rampasinin ¢ok kisa oldugu durumlarda frekans ceviricinin bir asiri
akim arizasi vermesine sebep olur.

Senkron motorlar igin olan ¢alisma sekilleri igin bu parametre P7-14 ile birlikte rotorun
ilk hizalanmasina hizmet eder ve 6zellikle yuksek kitle ataletlerinde uyarlanmalidir.

Fabrika ayari frekans geviriciye baghdir.

P7-13 Vektor hiz diizenleyici D-kazanci

Ayar arahgi: % 0.0 — 400
Vektor kontrolu isletmesinde hiz dizenleyici igin oransal kazanci (%) ayarlar.
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P7-14 Diisiik frekans tork yiikseltmesi/on miknatislanma zamani
Ayar arahgi: % 0.0 — 100

Baslamada verilen yukseltme akimi, motor anma akiminin (P71-08) %'si olarak. Fre-
kans cgevirici bir artinm fonksiyonuna sahiptir. Dusik hizlarda, rotor hizasinin korun-
masinin givence altina almak igin motora akim verilebilir. Ayrica dusuk hizlarda moto-
run verimli ¢alisabilmesine olanak tanimak i¢in. Disuk hizda bir artis yapabilmek igin,
frekans geviriciyi uygulama igin gerekli olan en dusuk frekansta galistinnn. Hem gerekli
torku hem de sorunsuz galismayi giivence altina almak igin degerleri artirin.

P7-12 ile birlikte P7-14 parametresi, rotoru ilk olarak hizalamak igin etkir.

P7-15 Tork yiikseltmesi frekans siniri

Ayar arahgi: % 0.0 — 50

Motorun anma frekansinin (P71-09) %'si olarak verilen yikseltme akiminin (P7-14) fre-
kans araligi. Bu parametrede, motora bu sinir Gzerinde artik ylikseltme akimi verilme-
yen bir frekans sinir degeri ayarlanir.

P7-16 Motor tip plakasina gore hiz
Ayar arahgi: 0.0 — 6 000 1/dak

10.2.9 Parametre grubu 8: Uygulamaya 6zel parametreler (sadece LTX igin) (Seviye 3)

UYARI

i Ek bilgi i¢in, "MOVITRAC® LTP-B igin MOVITRAC® LTX Servo modili" isletme kila-
vuzu ekinde "LTX Fonksiyon parametresi seti (seviye 3)" bolimine bagvurun.

P8-01 Simiile edilen enkoder dl¢eklendirmesi

Ayar araligi;: 2° — 2°

P8-02 Giris darbesinin 6l¢eklendirilebilen degeri
Ayar araligi: 2° — 2"

P8-03 Senkronizasyon hatasi Low-Word
Ayar arahgi: 0 — 65 535
Bir donUs turu dahilindeki artirrm sayisi.

P8-04 Senkronizasyon hatasi High-Word
Ayar arahdi: 0 — 65 535
Doénds turu sayisi.
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P8-05 Referans siiriisii tip

0/ devre disi

1 / Negatif hareket yéniinde sifir darbesi.

2 | Pozitif hareket ydénuinde sifir darbesi.

3/ Negatif hareket yéninde referans kamin sonu.

4/ Pozitif hareket yoniinde referans kamin sonu.

5/ Referans surlsl; sadece tahrik Ginitesi etkinlestirmeden mimkindr.
6 / Sabit dayanak pozitif hareket yoninde.

7 | Sabit dayanak negatif hareket ydnunde.

P8-06 Pozisyon diizenleyici oransal kazanci
Ayar arahgi: % 0.0 — 1.0 — 400

P8-07 Touch-Probe-Trigger modu

P8-08 Rezerve edildi

0/TP1 P kenar TP2 P kenar
1/TP1 N kenar TP2 P kenar
2/ TP1 N kenar TP2 N kenar
3/TP1 P kenar TP2 N kenar

P8-09 Hiz 6n kontrolii kazanci

Ayar arahgi: % 0 —100 — 400
Klemensli igletimin kullanimi i¢in komut kaynagini tanimlar.

Bu parametre sadece P71-12 > 0 ise etkindir ve P1-12 parametresinde tanimlanan kon-
trol kaynagina Ustline yazma olanagini verir.

High: Frekans geviricinin kontroli P9-02 ila P9-07 parametrelerinde tanimli kaynaklar
Uzerinden gercgeklesir.

Low: P7-12 igerisinde ayarli olan kontrol sinyali kaynagi etkindir.

Frekans geviricinin kontrol sinyali kaynaklari agagdidaki énceliklerle dikkate alinir:

STO ayirma

Harici hata

Hizli stop

Etkinlesir

P9-09

ileriye hareket / geriye hareket / tersine hareket

reset

P8-10 Hizlanma 6n kontrolii kazanci
Ayar araligi: % 0 — 400
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P8-11 Low-Word referans ofset
Ayar arahgi: 0 — 65 535

P8-12 High-Word referans ofset
Ayar arahgi: 0 — 65 535

P8-13 Rezerve edildi

P8-14 Referans etkinlestirme tork
Ayar arahgi: % 0 - 100 — 500

10.2.10 Parametre grubu 9: uygulayici tarafindan tespit edilen dijital girisler (Seviye 3)

Parametre grubu 9 uygulayiciya, yerine getiriimesi igin 6zel parametre ayarlarinin ge-
rekli oldugu karmasik uygulamalarda frekans c¢evirici davranisin kontrolQ i¢in tam bir
esneklik kazandirmak i¢in tasarlanmistir. Bu grup icinde bulunan parametreler ¢ok dik-
katli olarak kullaniimalidir. Uygulayici bu gruptaki parametrelerde degisiklik yapmadan
Once, frekans geviricinin kullanimini ve kontrol islevlerini tamamen bildiginden emin ol-
malidir.

Fonksiyonlara genel bakis

Parametre grubu 9 ile frekans geviricide genigletilmis bir programlama yapilabilir ve
ayrica, uygulayici tarafindan tespit edilen frekans cgevirici dijital ve analog girisleri is-
levleri ile istenen hiz de@eri kaynagdi kontroll de programlanabilir.

Parametre grubu 9 icin asagidaki kurallar gecerlidir.
* Bu gruptaki parametreler sadece P7-15 = 0 ise, degistirilebilir.

» P1-15 degeri degistirildiginde, daha 6nce parametre grubu 9'da bulunan tim ayar-
lar silinir.

» Parametre grubu 9'un yapilandirilmasi uygulayici tarafindan gercgeklestirilmelidir.

UYARI

Ayarlarinizi not alin!

jde
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Uygulayici bir mantik kaynagi se¢gme parametreleri ile bir kontrol islevini frekans geviri-
cide dogrudan belirleyebilir. Bu parametreler sadece, islevin degerin durumuna bagh
olarak etkinlestirilebilecegi veya devre disi birakilacagi dijital degerlere baglanabilir.

Mantik kaynagi olarak tespit edilen parametreler olasi ayarlari asagidaki alana sahip-

tir:
Frekans gevirici gos- |Ayar Fonksiyon
tergesi
[l Nl STO girisi izin veriliyorsa, STO girislerinin durumu baglidir.
N
[ Wl Daima kapali islev daimi devre disi.
o
" Daima agik islev daimi etkin.
[NRX
( ( Dijital giris 1 islev dijital giris 1'in durumuna bagli.
DO |
( 1 Dijital giris 2 islev dijital giris 2'in durumuna bagl.
DO
( 1 Dijital giris 3 islev dijital giris 3'in durumuna bagli.
oot T
( ) Dijital giris 4 islev dijital giris 4'lin (Analog giris 1) durumuna bagli.
DO (
( nd Dijital giris 5 islev dijital giris 5'ln (Analog giris 2) durumuna bagl.
oo T
( g Dijital giris 6 Fonksiyon dijital giris 6 durumuyla ilisik (genisletilmis G/C op-
DO B X siyonu gerekli).
( 1 Dijital giris 7 Fonksiyon dijital giris 7 durumuyla ilisik (genisletilmis G/C op-
(I R | siyonu gerekli).
( I} Dijital giris 8 Fonksiyon dijital giris 8 durumuyla ilisik (genisletilmis G/C op-
DO N X siyonu gerekli).

Frekans cevirici i¢in kontrol kaynaklari agagdidaki 6ncelikle ele alinir (en yuksekten en
disuk éncelige dogru):

« STO anahtarlama devresi

* Harici hata
*  Hizh stop
» Etkinlesir

+ Klemens kontroll Uzerinden devre disi birakilir

+ Saat yoniinde / saatin tersi yoniinde

* reset
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Bir veri kaynagi se¢imi parametreleri

Bir veri kaynagi secimi parametreleri ile hiz kaynagi 1 — 8 igin bir sinyal kaynagi belir-
lenir. Veri kaynagi olarak tespit edilen parametreler olasi ayarlari asagidaki alana sa-

hiptir:
Frekans cevirici gos- |Ayar Fonksiyon
tergesi
I} ( Analog giris 1 Analog giris 1 sinyal seviyesi (P0-01)
R (
1~ 1 Analog giris 2 Analog giris 2 sinyal seviyesi (P0-02)
oo L
] Il nl Onceden ayarlanan hiz  |Onceden ayarlanan segilen hiz.
N

( I} [} Tus takimi (motorlu po- |Tus takimi istenen hiz degeri (P0-06)
D A tansiyometre)
I} ( PID denetleyici gikisi PID denetleyici gikisi (P0-10)
"o
~ ) ] istenen master hiz degeri|istenen master hiz degeri (master-slave modu).
o N By x )
g Y Fieldbus istenen hiz Fieldbus istenen hiz degeri P12.
| A | degeri
Yl Uygulayici tarafindan Uygulayici tarafindan tespit edilen istenen hiz degeri
wacr tespit edilen istenen hiz |(PLC iglevi).

degeri

N N Frekans girigi Darbe frekansi-Girig frekansi
L a0

P9-01 Etkinlestirme giris kaynagi
Ayar arahdi: SAFE, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Bu parametre frekans cgevirici etkinlestirme fonksiyonu icin kullanilacak kaynagi belir-
ler. Bu fonksiyon normalde dijital giris 1'e eslenmistir. Cesitli durumlarda bir donanim-
sal etkinlestirme sinyali, kullanilmasina olanak tanir. Fieldbus kontrol sinyalleri veya bir
PLC programi gibi harici kaynaklar tizerinden saat yoniinde veya saatin aksi ydéniinde
ya da ters yonde hareket gibi komutlar kullanilabilir.

P9-02 Hizhh durma giris kaynagi
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Hizli durma giriginin kaynagini belirler. Bir hizli dur komutuna yanit olarak, motor
P2-25'te ayarlanmig olan yavaglama suresi iginde durur.

P9-03 Saat yoniinde doniis i¢in giris kaynagi (CW)
Ayar arahdi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Saat yoniinde calistirma komutunun kaynagini belirler.

P9-04 Saatin aksi yéniinde doénis icin giris kaynagi (CCW)
Ayar arahgdi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Saatin aksi yoninde galistirma komutunun kaynagini belirler.
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UYARI

Saat ydninde ve saatin aksi yoninde calistirma komutlari motorda ayni zamanda
kullaniimasi durumunda frekans gevirici bir hizli durma gergeklestirir.

P9-05 durma iglevinin etkinlestirilmesi

Ayar arahgi: OFF, On
Dijital giriglerin durma iglevini etkinlegtirir.

Durma iglevi ile motorun herhangi bir ydnde c¢alismaya baslamasi veya durmasi igin
gegcici baslat sinyalleri kullanilabilir. Bu durumda etkinlestirme giris kaynagi (P9-07) bir
normalde kapali (stop icin agik) kontrol kaynagina bagl olmalidir. Motorun ¢alismaya
baslayabilmesi igin bu kontrol kaynaginin "1" olmasi gerekir. Frekans cevirici bu du-
rumda gegici veya darbeli baglatma ve stop sinyallerine P9-03 ve P9-04 parametrele-
rinde tespit edildigi gibi yanit verir.

P9-06 Doniis yonii degistirme

Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Donus yonu degistirme komutunun kaynagini belirler.

P9-07 Reset girig kaynagi

Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Reset komutunun kaynagini belirler.

P9-08 Harici hata icin giris kaynagi

Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Harici hata komutunun kaynagini belirler.

P9-09 Klemens kontrolii etkinlestirme kaynagi

Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Frekans ceviricinin klemens Uzerinden kontroli modunun segcildigi komutun kaynagini
belirler. Bu parametre sadece, P1-12 > 0 ise etkindir ve P7-12'de tespit edilen kontrol
kaynagini devre disi birakmak igin klemens kontrolinin secilmesini saglar.

P9-10 — P9-17 Hiz kaynagi

P9-10 Hiz kaynag 1

P9-11 Hiz kaynagi 2

Frekans gevirici icin 8 istenen hiz degderi kaynag tespit edilebilir ve ¢galisma esnasinda
P9-18 — P9-20 (izerinden segcilebilir. istenen deger kaynagi degistirildiginde, bu
degisiklik ¢galisma esnasinda derhal kabul edilir. Bunun igin frekans geviricinin durdu-
rulup yeniden baslatiimasina gerek yoktur.

Ayar arahdi: Ain-1, Ain-2, varsayilan hiz 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pulse
Hiz kaynagini belirler.

Ayar arahdi: Ain-1, Ain-2, varsayilan hiz 1 - 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pulse
Hiz kaynagini belirler.

10
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P9-12 Hiz kaynagi 3
Ayar arahdi: Ain-1, Ain-2, varsayilan hiz 1 - 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pulse
Hiz kaynagini belirler.

P9-13 Hiz kaynagi 4
Ayar arahdi: Ain-1, Ain-2, varsayilan hiz 1 - 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pulse
Hiz kaynagini belirler.

P9-12 Hiz kaynagi 5
Ayar arahdi: Ain-1, Ain-2, varsayilan hiz 1 - 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pulse
Hiz kaynagini belirler.

P9-15 Hiz kaynag 6
Ayar arahdi: Ain-1, Ain-2, varsayilan hiz 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pulse
Hiz kaynagini belirler.

P9-16 Hiz kaynag: 7
Ayar arahdi: Ain-1, Ain-2, varsayilan hiz 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pulse
Hiz kaynagini belirler.

P9-17 Hiz kaynag 8
Ayar araldi: Ain-1, Ain-2, varsayilan hiz 1 - 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User, Pulse
Hiz kaynagini belirler.
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P9-18 — P9-20 Hiz segimi girigi

Mantik kaynagi i¢gin, istenen etkin hiz degeri kaynagi isletme esnasinda yukarida sira-
lanan parametrelerin durumlarina gére segilebilir. istenen hiz degerleri asagidaki man-
tiga gore segilir:

P9-20 P9-19 P9-18 |istenen hiz degeri kaynag:
0 1 (P9-10)

P9-11)

P9-12)

P9-13)

P9-15)

P9-16)

0 0
0 0 1 2(
0 1 Y
0 1 1 4
1 0 0 |5(P9-14)
1 0 1 6 (
1 1 0 |7¢
1 1 1 8 (

P9-17)

P9-18 Hiz se¢imi girigi 0
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
istenen hiz degeri secimi igin mantik kaynagi "Bit 0".

P9-19 Hiz se¢imi girigi 1
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
istenen hiz degeri segimi igin mantik kaynagi "Bit 1".

P9-20 Hiz segimi girisi 2
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
istenen hiz degeri segimi igin mantik kaynagi "Bit 2".

P9-21 — P9-23 Onceden ayarl hizin segimi igin giris

istenen hiz degeri icin varsayilan bir hiz kullanilacak ise, varsayilan etkin hiz bu para-
metrenin durumuna goére segilebilir. Se¢im agagdida belirtilen mantiga gére yapilir:

P9-23 P9-22 P9-21 |Onceden ayarlanan hiz

0 0 1 (P2-01)

P2-02)

P2-03)

P2-04)

P2-06)

P2-07)

0
0
0
1
1
1
1

0
1
0
1
0
1
0
1

Al | OO~~~ O

2 (
3(
4 (
5 (P2-05)
6 (
7(
8 (

P2-08)

P9-21 Varsayilan hiz se¢imi igin girig 0
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
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Varsayilan hiz igin giris kaynagi 0'i tespit eder.

P9-22 Varsayilan hiz segimi igin giris 1
Ayar araldi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Varsayilan hiz i¢in giris kaynagi 1'l tespit eder.

P9-23 Varsayilan hiz segimi i¢in giris 2
Ayar arahdi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Varsayilan hiz i¢in giris kaynagi 2'1 tespit eder.

P9-24 Pozitif adim adim ¢aligtirma girigi
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Pozitif adim adim modu gergeklestirme sinyalinin kaynagini belirler.
Tipp hizi P2-01 parametresinde ayarlanir.

P9-25 Negatif adim adim galistirma girisi
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Negatif adim adim modu gercgeklestirme sinyalinin kaynagini belirler.
Tipp hizi P2-01 parametresinde ayarlanir.

P9-26 Referans galistirmayi etkinlestirme girisi
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Referans galistirma islevi igin etkinlestirme sinyalinin kaynagini belirler.

P9-27 Referans kam girisi
Ayar arahdi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Kam girisinin kaynagini belirler.

P9-28 Motor potansiyometresi yukariya giris kaynagi
Ayar arahdi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

istenen hiz degerinin tus takimi / motorlu potansiyometre {izerinden yiikseltildigi man-
tik sinyali kaynagini belirler. Belirlenen sinyal kaynagdi Mantik 1 ise, deger P1-03 para-

metresinden belirlenen sayi kadar artirilir.

P9-29 Motor potansiyometresi agagiya giris kaynagi
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

istenen hiz degerinin tus takimi / motorlu potansiyometre lizerinden azaltildigi mantik
sinyali kaynagini belirler. Belirlenen sinyal kaynadi Mantik 1 ise, deger P71-04'te belir-

lenen sayi kadar azaltilir.
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P9-30 Hiz sinin anahtari CW
Ayar arahdi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Hizin saat yoninde sinirlandirildigi mantik sinyalinin kaynagini belirler. Belirlenen sin-
yal kaynagi Mantik 1 ise ve motor saat yoninde galisiyorsa hiz 0.0 Hz degerine dusi-
ruldr.

P9-31 Hiz sinirt anahtari CCW
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Hizin geriye dogru yoninde sinirlandirildiyi mantik sinyalinin kaynagini belirler. Belir-
lenen sinyal kaynadi Mantik 1 ise ve motor saat yonu tersine galisiyorsa hiz 0.0 Hz
degerine dusurdlur.

P9-32 ikinci yavaslama rampasinin etkinlestirilmesi, hizli durma rampasi
Ayar arahgi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

P2-25'te belirlenen hizli yavaglama rampasinin etkinlestirildigi mantik sinyalinin kay-
nagini belirler.

P9-33 Yangin modu girigi segimi

Ayar araligi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5. Acil isletme yangin modunun etkin-
lestirildigi mantik sinyali kaynagini tespit eder. Frekans gevirici bu durumda tim hata-
lari ve/veya ayirmalari dikkate almaz ve tamamen bozulana veya enerijisi tikenene ka-
dar calisir.

P9-34 PID Sabit hedef referans se¢im girisi 0
Ayar arahdi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

P9-35 PID Sabit hedef referans segim girisi 1
Ayar arahdi: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

UYARI

P9-34 ve P9-35 parametreleri "OFF" oldugu surece P3-14 — P3-16 parametreleri kul-
lanilamaz.

jde

10.2.11 P1-15 dijital girigler igin iglev se¢imi

Frekans ceviricideki dijital girislerin fonksiyonu uygulayici tarafindan programlanabilir,
yani uygulama igin gerekli olan fonksiyonlar uygulayici tarafindan segilebilir.

Asagidaki tablolarda dijital giriglerin islevleri P1-12 (klemens /tus takimi/SBus kontrolu)
ve P1-15 (Dijital giris islevlerinin secimi) parametrelerinin degerlerine gére gdsteril-
mektedir.

UYARI

Dijital giriglerin bireysel olarak yapilandiriimalari

jde

Dijital giris baglantilarini bireysel olarak yapilandirmak igin, P1-15 parametresi "0"
olarak ayarlanmalidir. Bu durumda DI1 — DI5 giris klemensleri (LTX opsiyonu DI1 —
DI8 ile) "islevsiz" olarak ayarlanir.

10
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frekans cevirici ile galistirma

P1-15 |Dijital giris 1 Dijital giris 2 Dijital giris 3 Analog giris 1 / diji- |/Analog giris 2 / diji- [Notlar / 6nceden
tal giris 4 tal giris 5 ayarlanmis deger
0 islevsiz islevsiz islevsiz islevsiz islevsiz P9-xx parametre
P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx grubu Uzerinden ya-
pilandirma.
1 0: Dur (kontroldr |0: Saat yéniinde |0: Segilen istenen |Analog 1 istenen  |0: Onceden ayarla- |-
kilitli) 1: Saatin aksi yén- hiz_ hiz degeri nan hiz1
1: Baglat (Etkinles-|de 1: Onceden ayarla- 1: Onceden ayarla-
tir) nan hiz 1, 2 nan hiz 2
2 0: Dur (kontroldr ki- |0: Saat yéniinde 0: Acik 0: Acik 0: Agik Onceden ayarlanan
litli) 1: Saatin aksi yon- hiz 1
1: Baglat (Etkinles- |de 1: Kapali 0: Acik 0: Agik Onceden ayarlanan
tir) hiz 2
0: Agik 1: Kapal 0: Agik Onceden ayarlanan
hiz 3
1: Kapali 1: Kapali 0: Agik Onceden ayarlanan
hiz 4
0: Acik 0: Acik 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz 5
1: Kapali 0: Agik 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz 6
0: Acik 1: Kapali 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz7
1: Kapali 1: Kapal 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz 8
3 0: Dur (kontrolor ki- |0: Saat yoniinde 0: Segilen istenen  |Analog 1 istenen hiz |Analog tork ref. —
litli) 1: Saatin aksi yon- |hiz_ degeri Lutfen bu amagla
1: Baglat (Etkinles- |de 1: Onceden ayarla- P4-06 = 2 ayarlayin.
tir) nan hiz 1
4 0: Dur (kontroldr ki- |0: Saat yéniinde 0: Segilen istenen |Analog 1 istenen hiz |0: Yavaslama ram- |-
litli) 1: Saatin aksi yon- |hiz_ degeri pasi 1
1: Baslat (Etkinles- |de 1: Onceden ayarla- 1: Yavaslama ram-
tir) nan hiz 1 pasi 2
5 0: Dur (kontrolor ki- |0: Saat y6niinde 0: Segilen istenen  |Analog 1 istenen hiz |Analog 2 istenen hiz |-
litli) 1: Saatin aksi yon- |hiz degeri degeri
1: Baglat (Etkinles- |de 1: Analog giris 2
tir)
6 0: Dur (kontrol6r ki- |0: Saat yoniinde 0: Secilen istenen  [Analog 1 istenen hiz |Harici hata® -
litli) 1: Saatin aksi yon- |hiz_ degeri 0: Hata
1: Baglat (Etkinles- |de 1: Onceden ayarla- 1: Baslat
tir) nan hiz 1
7 0: Dur (kontrol6r ki- [0: Saat yoniinde 0: Acik 0: Acik Harici hata" Onceden ayarlanan
litli) 1: Saatin aksi yon- 0: Hata hiz 1
1: Baglat (Etkinles- |de 1: Kapali 0: Acik 1: Baslat Onceden ayarlanan
tir) hiz 2
0: Agik 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz 3
1: Kapal 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz 4
8 0: Dur (kontrol6r ki- |0: Saat yoniinde 0: Acik 0: Acik 0: Yavaslama ram- [Onceden ayarlanan
litli) 1: Saatin aksi yon- pasi 1 hiz 1
1: Baslat (Etkinles- |de 1: Kapall 0: Acik 1: Yavaglama ram-  |3nceden ayarlanan
tir) pasi 2 hiz 2
0: Agik 1: Kapal Onceden ayarlanan
hiz 3
1: Kapal 1: Kapal Onceden ayarlanan
hiz 4
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P1-15 |Dijital giris 1 Dijital giris 2 Dijital giris 3 Analog giris 1/ diji- |/Analog giris 2 / diji- [Notlar / 6nceden

tal giris 4 tal giris 5 ayarlanmis deger

9 0: Dur (kontroldr ki- |0: Saat yéniinde 0: Acik 0: Acik 0: Segilen istenen Onceden ayarlanan
litli) 1: Saatin aksi yon- hiz. hiz 1

1: Baglat (Etkinles- |de 1: Kapall 0: Acik 1: Onceden ayarla-  |3nceden ayarlanan
tir) nanhiz1-4 hiz 2

0: Agik 1: Kapal Onceden ayarlanan
hiz 3

1: Kapali 1: Kapali Onceden ayarlanan

hiz 4

10 0: Dur (kontroldr ki- |0: Saat yoniinde Normalde agik kon- [Normalde agik kon- |0: Segilen istenen —
litli) 1: Saatin aksi yon- |tak (N.O.) tak (N.O.) hiz
1: Baglat (Etkinles- |de Kapanirken hiz ylik-|{Kapanirken hiz aza- |1: Onceden ayarla-
tir) selir. lir. nan hiz 1
11 0: Dur (kontrolér ki- [0: Dur (kontrolér ki- [0: Secilen istenen  |Analog 1 istenen hiz |0: Onceden ayarla- |-
litli) litli) hiz degeri nan hiz 1
1: Saat yoniinde 1: Saatin aksi yén- |1: Onceden ayarla- 1: Onceden ayarla-
de nanhiz 1,2 nan hiz 2
12 0: Dur (kontrolor ki- |0: Dur (kontrolor ki- |0: Agik 0: Agik 0: Agik Onceden ayarlanan
litli) litli) hiz 1
1: Saatyoninde |1: Saatin aksi yon- |4. kapall 0: Acik 0: Acik Onceden ayarlanan
de hiz 2
0: Acik 1: Kapali 0: Acik Onceden ayarlanan
hiz 3
1: Kapali 1: Kapali 0: Agik Onceden ayarlanan
hiz 4
0: Acik 0: Acik 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz 5
1: Kapali 0: Acik 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz 6
0: Acik 1: Kapali 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz7
1: Kapali 1: Kapali 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz 8
13 0: Dur (kontrolér ki- [0: Dur (kontrolér ki- |0: Segilen istenen |Analog 1 Istenen hiz |Analog tork referansi |-
litli) litli) hiz. degeri Lutfen bu amagla
1: Saat yoniinde 1: Saatin aksi yon- |1: Onceden ayarla- P4-06 = 2 ayarlayin.
de nan hiz 1
14 0: Dur (kontrolér ki- [0: Dur (kontrolér ki- [0: Secilen istenen  |Analog 1 istenen hiz |0: Yavaslama ram- |-
litli) litli) hiz degeri pasi 1
1: Saat yonunde 1: Saatin aksi yon- [1: Onceden ayarla- 1: Yavaslama ram-
de nan hiz 1 pasi 2
15 0: Dur (kontrolér ki- [0: Dur (kontrolér ki- [0: Secilen istenen  |Analog 1 istenen hiz |Analog 2 Istenen hiz |-
litli) litli) hiz degeri degeri
1: Saat yoniinde 1: Saatin aksi yon- |1: Analog giris 2
de
16 0: Dur (kontrolér ki- [0: Dur (kontrolér ki- |0: Segilen istenen |Analog 1 Istenen hiz [Harici hata” —
litli) litli) hiz degeri 0: Hata
1: Saat yoniinde 1: Saatin aksi yon- [1: Onceden ayarla- 1: Baslat
de nan hiz 1
17 0: Dur (kontrol6r ki- |0: Dur (kontrolor ki- [0: Agik 0: Acik Harici hata” Onceden ayarlanan
litli) litli) 0: Hata hiz 1
1: Saat yoniinde 1: Saatin aksi yon- 4. Kapall 0: Acik 1: Baglat Onceden ayarlanan
de hiz 2
0: Acik 1: Kapal Onceden ayarlanan
hiz 3
1: Kapal 1: Kapal Onceden ayarlanan

hiz 4

10
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P1-15 |Dijital giris 1 Dijital giris 2 Dijital giris 3 Analog giris 1 / diji- |Analog giris 2 / diji- [Notlar / 6nceden
tal giris 4 tal giris 5 ayarlanmis deger
18 0: Dur (kontroldr ki- |0: Dur (kontrolor ki- |0: Agik 0: Acik 0: Yavaglama ram- |Onceden ayarlanan
litli) litli) pasi 1 hiz 1
1: Saat yoniinde 1: Saatin aksi yon- |. Kapall 0: Acik 1: Yavaglama ram- |3 caden ayarlanan
de pasi 2 hiz 2
0: Agik 1: Kapal Onceden ayarlanan
hiz 3
1: Kapali 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz 4
19 0: Dur (kontroldr ki- |0: Dur (kontrolor ki- [0: Agik 0: Acik 0: Segilen istenen Onceden ayarlanan
litli) litli) hiz hiz 1
1: Saat yoniinde 1: Saatin aksi yon- 4. Kapali 0: Acik 1: Onceden ayarla-  |3nceden ayarlanan
de nanhiz1-4 hiz 2
0: Acik 1: Kapali Onceden ayarlanan
hiz 3
1: Kapal 1: Kapal Onceden ayarlanan
hiz 4
20 0: Dur (kontrolor ki- |0: Dur (kontrolér ki- [Normalde agik kon- |Normalde agik kon- |0: Segilen istenen Motor potansiyome-
litli) litli) tak (N.O.) tak (N.O.) hiz tresi modu igin kulla-
1: Saat yonuinde 1: Saatin aksi yon- |Kapanirken hiz yik-|Kapanirken hiz aza- |1: Onceden ayarla- |nim.
de selir. lir. nan hiz 1
21 0: Dur (kontrolér ki- |0: Dur (kontrolér ki- [0: Dur (kontrolér ki- |Analog 1 Istenen hiz |0: Segilen istenen P1-12 = 0 ise islev
litli) litli) litli) degeri hiz etkinlestirilir.
1: Saat yoniinde 1: Baglat 1: Saatin aksi yo- 1: Onceden ayarla-
(kendini koruyan) ninde (kendini ko- nan hiz 1
ruyan)

1) Harici hata P2-33 parametresinde tanimlanmigtir.

jde

UYARI

Bir TF/TH kullanildiginda P2-33 parametresini PTC-th degerine ayarlayin. Ayrica
"Motor sicaklik korumasi (TF/TH)" (-» B 48) bolimindeki baglanti bilgilerini dikkate

alin.
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11 Teknik bilgiler
Asagidaki bélumde teknik bilgiler yer almaktadir.

111 Uyumluluk

Tum Urinler agagida belirtilen uluslararasi standartlara uygundur:

» Algak Gerilim Direktifi'ne gére CE isareti

+ UL 508C gug konvertoru

+ EN 61800-3 Hizi Degistirilebilen Elektrikli Tahrik Sistemleri - Bolim 3

+ EN61000-6 /-2, -3, -4 Girisimlere Dayaniklihk Temel Standardi / Girisim Emisyonu

(EMU)

+ Koruma sinifi, NEMA 250, EN55011:2007 uyarinca

* UL 94 uyarinca yanicilik sinifi

* C-Tick
« cUL
* RoHs

» EAC (Rusya, Kazakistan ve Belarus arasindaki gimrik birligi tarafindan belirlenen

teknik dizenlemeler)

UYARI
i STO iglevinin TUV izni, tip etiketinde TUV logosu bulunan tahriklerde énem tagir.
Ortam sartlari

isletme esnasinda ortam sicaklik
aralig

2 kHz darbe genigligi modilasyonu frekansi igin
-10ild +50 °C (IP20)

2 kHz darbe genisligi modilasyonu frekansi igin
-10 il4 +40 °C (IP55, NEMA 12K)

Ortam sicakligina bagh maksi-
mum Derating

% 2.5/°C ila 60 °C, BG 2 ve 3 icin IP20
% 2.5/°C ila 50 °C, BG 2 ve 3 i¢in IP55
% 1.5/°C ila 50 °C, BG 4 - 7 igin IP55

Depolama ortam sicakligi arahgi

-40 °C ila +60 °C

Anma isletmesi i¢cin maksimum
yerlestirme yuksekligi

1000 m

1000 m Gzerinde Derating

% 1/100 m ila maks. 2 000 m, UL ile ve maks.
4 000 m, UL olmadan

Havadaki maks. bagdil nem orani

%95 (yogusmaya izin veriimez)

Standart muhafazanin koruma si-
nifi

IP20

Frekans cevirici muhafazasi igin
daha yiksek koruma sinifi

IP55, NEMA 12K
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1 Teknik bilgiler

Cikis glicu ve akim yuku

11.3  Cikis gucii ve akim yuiku

"Horsepower" (HP) (beygir glicti) degeri su sekilde tanimlanir.
* 200 — 240-V cihazlar: NEC2002, Cizelge 430-150, 230 V
» 380 —480-V cihazlar: NEC2002, Cizelge 430-150, 460 V
» 500 — 600-V cihazlar: NEC2002, Cizelge 430-150, 575 V

11.3.1  1-fazli sistem AC 200 — 240 V

UYARI
i Asagida onerilen kablo kesitleri ve sigortalar PVC izolasyonlu bakir iletkenler ve bun-
larin kablo kanallarina désenmesi halinde 25 °C ortam sicakhdi igin gecerlidir. Sigorta

ve sebeke ve motor besleme kablolari seciminde ek olarak ulusal ve sisteme 6zgl
kurallar dikkate alinmalidir.

MOVITRAC® LTP-B — EMC Filtre Sinifi C1, EN 61800-3 Uyarinca
Giic [kW] 0.75 1.5 2.2
IP20-/NEMA-1 mahfaza Tip |MC LTP-B.. 0008-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
Parga numarasi 18251382 18251528 18251641
IP55-/NEMA-12K mahfaza  |Tip |MC LTP-B.. 0008-2B1-4-10 0015-2B1-4-10 0022-2B1-4-10
Parca numarasi 18251390 18251536 18251668
Sebeke gerilimi Ujy.n EN 50160'a gore V 1 x AC 200 — 240 * %10
Sebeke frekansi fiqyen Hz 50/60 + %5
Onerilen sebeke kablosu kesiti mm? 1.5 25
AWG 14 12
Sebeke sigortasi A 16 25 (35)"
Anma giris akimi A 8.5 13.9 19.5
Onerilen motor gicii kW 0.75 1.5 2.2
HP 1 2 3
Cikis gerilimi Uyoor \ 3 % 20 - Ujegeen
Cikis akimi A 43 7 | 10.5
Azami cikis frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, Cu 75C mm? 1.5 2.5
AWG 14 12
Maksimum motor kablosu ekranlanmig m 100
uzunlugu ekransiz 150
ewer ]
Boyut 2
Anma ¢ikis giiciinde sicaklik kaybi w 22 | 45 | 66
Minimum fren direnci degeri Q 27
Sikma momenti Nm / Ib.ing 1/9
Azami cihaz klemensi kesiti AWG 8
mm? 10
Azami kumanda klemensi kesiti AWG 30-12
mm? 0.05-2.5

1) UL uyumlulugu igin 6nerilen degerler
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Teknik bilgiler 1 1
Cikis glicu ve akim yiku

11.3.2 3-fazli sistem AC 200 — 240 V

Boyut 2 ve 3
MOVITRAC® LTP-B — EMC-Filtresi Sinifi C2, EN 61800-3 Uyarinca
Giig [kW] 0.75 1.5 2.2 3 4 5.5

IP20-/ Tip |MC LTP-B..|0008-2A3-4-00|0015-2A3-4-00|0022-2A3-4-00{0030-2A3-4-00|0040-2A3-4-00|0055-2A3-4-00
an';th:\Z; Parga numarasi 18251358 | 18251471 18251617 | 18251722 | 18251765 | 18251846
IP55-/ Tip |MC LTP-B.. |0008-2A3-4-10{0015-2A3-4-10|0022-2A3-4-10{0030-2A3-4-10|0040-2A3-4-10|0055-2A3-4-10
:Eth:;;ZK Parca numaras! 18251366 18251498 18251625 | 18251730 18251773 18251854
eiRis ]
Sebeke gerilimi Ujeyen \ 3 x AC 200 — 240 + %10
EN 50160'a gore
Sebeke frekansi fiqyen Hz 50 /60 + %5
Onerilen sebeke kablosu ~ [mm? 1.5 2.5 4.0 6.0
kesiti AWG 16 14 12 10
Sebeke sigortasi A 10 16 20 (35)" 25 (35)" 35
Anma giris akimi A 4.5 7.3 11 16.1 18.8 24.8
Onerilen motor giicii kW 0.75 1.5 22 3 4 55

HP 1 2 3 4 5 7.5
Cikis gerilimi Uyoior V 3 % 20 - Ujegeen
Cikis akimi A 43 7 10.5 | 14 18 24
Azami gikis frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, mm? 1.5 2.5 4.0 6.0
Cu75C AWG 16 14 12 10
Maks. ekranlanmig  [m 100
motor ekransiz 150
kablosu
uzunlugu
eewer ]
Boyut 2 3 3/4?
Anma ¢ikig gliciinde sicak- (W 22 45 66 90 120 165
Ik kaybi
Minimum fren direnci degeri |Q 27 22
Sikma momenti Nm / Ib;.ing 1/9
Azami cihaz klemensi kesiti |AWG 8 8/6?

mm? 10 10/16%
Azami kumanda klemensi |AWG 30-12
kesiti mm2 0.05-25

1) UL uyumlulugu icin énerilen degerler
2) IP20 mahfaza: boyut 3 / IP55 mahfaza: boyut 4
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Teknik bilgiler
Cikis guicu ve akim yiki

Boyut 4 ve 5
MOVITRAC® LTP-B — EMC-Filtresi Sinifi C2, EN 61800-3 Uyarinca
Giic [kW] 7.5 1 15 18.5
IP55-/NEMA-12K  |Tip |MC LTP-B..| 0075-2A3-4-10 0110-2A3-4-10 0150-2A3-4-10 0185-2A3-4-10
mahfaza Parca numarasi 18251919 18251978 18252036 18252060
Sebeke gerilimi Ujy., EN 50160'a |V 3 x AC 200 — 240 £ %10
gore
Sebeke frekansi figyen Hz 50/60 + %5
Onerilen sebeke kablosu kesiti mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Sebeke sigortasi A 50 63 80 100
Anma giris akimi A 40 471 62.4 74.1
Onerilen motor giici kW 7.5 11 15 18.5
HP 10 15 20 25
Cikis gerilimi Uyor \V 3 % 20 - Ujegeen
Cikis akimi A 39 46 | 61 72
Azami gikis frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, Cu 75C mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Maksimum motor  |ekranlanmis  |m 100
kablosu uzunlugu  |okransiz 150
Boyut 4 5
Anma ¢ikis glicinde sicaklik kaybr |W 225 330 450 555
Minimum fren direnci degeri Q 22 12 6
Sikma momenti Nm / Ib;.ing 4/35 15/133
Azami cihaz klemensi kesiti AWG 6 2
mm? 16 35
Azami kumanda klemensi kesiti AWG 30-12
mm? 0.05-2.5
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Teknik bilgiler

Cikis glicu ve akim yiku

Boyut 6
MOVITRAC® LTP-B — EMC-Filtresi Sinifi C2, EN 61800-3 Uyarinca
Giig [kW] 22 30 37 45

IP55-/NEMA-12K  |Tip |MC LTP-B..| 0220-2A3-4-10 0300-2A3-4-10 0370-2A3-4-10 0450-2A3-4-10
mahfaza Parga numaras! 18252087 18252117 18252141 18252176
Sebeke gerilimi Ujeyen EN 50160'a |V 3 x AC 200 — 240 + %10
gobre
Sebeke frekansi figyen Hz 50/60 + %5
Onerilen sebeke kablosu kesiti mm? 35 50 95

AWG 2 1 3/0
Sebeke sigortasi A 100 150 200
Anma giris akimi A 92.3 112.7 153.5 183.8
Onerilen motor giici kW 22 30 37 45

HP 30 40 50 60
Cikis gerilimi Uyor \V 3 % 20 - Ujegeen
Cikis akimi A 90 110 150 180
Azami gikis frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, Cu 75C mm? 35 50 95

AWG 2 1 3/0
Maksimum motor  |ekranlanmig  |m 100
kablosu uzunlugu  |okransiz 150
Boyut 6
Anma cikis giiciinde sicaklik kaybi |W 660 900 | 1110 | 1350
Minimum fren direnci degeri Q 6 3
Sikma momenti Nm / Ib;.ing 20/177
Azami cihaz klemensi kesiti AWG -

Saplama M10, somun maks. 95 mm? ile
Fren direnci baglantisi M8 maks. 70 mm?
Crimp kablo konnektérii DIN 46235

Azami kumanda klemensi kesiti AWG 30-12

mm? 0.05-2.5

EURODRIVE
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Teknik bilgiler
Cikis guicu ve akim yiki

11

Boyut 7
MOVITRAC® LTP-B — EMC-Filtresi Sinifi C2, EN 61800-3 Uyarinca
Giic [kW] 55 75
IP55-/NEMA-12K mahfaza Tip |MC LTP-B.. 0550-2A3-4-10 0750-2A3-4-10
Parga numarasi 18252206 18252230
Sebeke gerilimi Ujey., EN 50160'a gére \ 3 x AC 200 — 240 £ %10
Sebeke frekansi fiqyen Hz 50/60 + %5
Onerilen sebeke kablosu kesiti mm? 120 150
AWG 4/0 -
Sebeke sigortasi A 250 315
Anma giris akimi A 206.2 252.8
Onerilen motor giici kW 55 75
HP 75 100
Cikis gerilimi Uyoor Vv 3 % 20 - Ujeteen
Cikis akimi A 202 | 248
Azami cikis frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, Cu 75C mm? 120 150
AWG 4/0 -
Maksimum motor kablosu uzun-  |ekranlanmig m 100
lugu ekransiz 150
Boyut 7
Anma ¢ikig guciinde sicaklik kaybi W 1650 | 2250
Minimum fren direnci degeri Q 3
Sikma momenti Nm / Ib.ing 20/177
Azami cihaz klemensi kesiti AWG -
Saplama M10, somun maks. 95 mm? ile
Fren direnci baglantisi M8 maks. 70 mm?
Crimp kablo konnektori DIN 46235
Azami kumanda klemensi kesiti AWG 30-12
mm? 0.05-25
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Teknik bilgiler
Cikis gici ve akim yiki

11.3.3  3-fazli sistem AC 380 — 480 V
Boyut 2 ve 3
MOVITRAC® LTP-B — EMC-Filtresi Sinifi C2, EN 61800-3 Uyarinca

Giig [kW] 0.75 1.5 2.2 4 5.5 7.5 11
IP20-/ |Tip MC 0008-5A3-4-00{0015-5A3-4-00|0022-5A3-4-00|0040-5A3-4-00|0055-5A3-4-00(0075-5A3-4-00{0110-5A3-4-00
NEMA- LTP-B..
gagah' Parga numarasi| 18251412 18251552 18251684 18251803 18251870 18251927 18251986
IP55-/ |Tip MC 0008-5A3-4-10{0015-5A3-4-10|0022-5A3-4-10|0040-5A3-4-10|0055-5A3-4-10(0075-5A3-4-10{0110-5A3-4-10
NEMA- LTP-B..
r1112a}?1fa Parca numarasi| 18251420 18251560 18251692 18251811 18251889 18251935 18251994

Sebeke gerilimi

Ullelken
EN 50160'a g&-
re

\

3 x AC 380 — 480 + %10

Onerilen motor
glciu

0.75

1.5

4

5.5

7.5

Sebeke frekansi [Hz 50/60 + %5

fIIelken

Onerilen sebeke |mm? 1.5 25 6
kablosu kesiti AWG 16 14 10
Sebeke sigorta- |A 10 16 (15)" 16 20 35
s

Anma giris aki- |A 2.4 43 6.1 9.8 14.6 18.1 24.7

‘

5

7.5

10

Cikis gerilimi

u Motor

3x20- Uile\ken

Cikis akimi

A

9.5

18

Azami gikis fre-
kansi

500

Motor kablosu
kesiti, Cu 75C

mm?

1.5

2.5

AWG

16

14

Maks.
motor

ekran-
lanmig

kablosu
uzun-
lugu

ekran-
siz

Boyut

m

100

150

3/4%

Anma ¢ikis gi-
cuinde sicaklik
kaybi

W

120

165

225

330

Minimum fren
direnci degeri

Q

Sikma momenti

Nm/
Ib.in

1/9

1/9
(4/35)

Azami cihaz kle-
mensi kesiti

AWG

8/6%

mm?

10/16?

Azami kumanda
klemensi kesiti

AWG

30-12

mm?

0.05-25

1) UL uyumlulugu igin 6nerilen degerler
2) IP20 mahfaza: boyut 3 / IP55 mahfaza: boyut 4
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Teknik bilgiler

Cikis glicu ve akim yuku

Boyut 4 ve 5
MOVITRAC® LTP-B — EMC-Filtresi Sinifi C2, EN 61800-3 Uyarinca
Giig [kW] 15 18.5 22 30 37

IP55-/ Tip |MC LTP-B.. | 0150-5A3-4-10 | 0185-5A3-4-10 | 0220-5A3-4-10 | 0300-5A3-4-10 | 0370-5A3-4-10
NEMA-12K' |parca numarasi 18252044 18252079 18252095 18252125 18252168
mahfaza
Sebeke gerilimi Ujeyen \Y 3 x AC 380 — 480 + %10
EN 50160'a gore
Sebeke frekansi fiqyen Hz 50 /60 * %5
Onerilen sebeke kablosu ke- |mm? 6 10 16 25 35
siti AWG 10 8 6 4 2
Sebeke sigortasi A 35 50 63 80 100
Anma giris akimi A 30.8 40 47.1 62.8 73.8
Onerilen motor giici kW 15 18.5 22 30 37

HP 20 25 30 40 50
Cikis gerilimi Uyor \ 3 % 20 - Ujegeen
Cikis akimi A 30 39 46 61 72
Azami cikis frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, Cu 75C |mm? 6 10 16 25 35

AWG 10 8 6 4 2
Maks. ekranlanmig m 100
motor ekransiz 150
kablosu
uzunlugu
ewer ]
Boyut 4 5
Anma gikis giiciinde sicaklik (W 450 555 660 900 1110
kaybi
Minimum fren direnci degeri |Q 22 12
Sikma momenti Nm / Ib.ing 4135 15/133
Azami cihaz klemensi kesiti  [AWG 6 2

mm? 16 35
Azami kumanda klemensi ke- AWG 30-12
sit mm? 0.05-25

:
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Teknik bilgiler

Cikis glicu ve akim yiku

Boyut 6
MOVITRAC® LTP-B — EMC-Filtresi Sinifi C2, EN 61800-3 Uyarinca
Gii¢ [kW] 45 55 75 90

IP55-/ Tip |MC LTP-B.. 0450-5A3-4-10 0550-5A3-4-10 0750-5A3-4-10 0900-5A3-4-10
NEMA-12K' |parca numarasi 18252184 18252214 18252249 18252273
mahfaza
Sebeke gerilimi Ujyen \ 3 x AC 380 — 480 + %10
EN 50160'a gore
Sebeke frekansi fiqyen Hz 50 /60 *+ %5
Onerilen sebeke kablosu ke- |mm? 50 70 95 120
st AWG 1 2/0 3/0 410
Sebeke sigortasi A 125 150 200 250
Anma giris akimi A 92.2 112.5 153.2 183.7
Onerilen motor giici kW 45 55 75 90

HP 60 75 100 150
Cikis gerilimi Uygor \Y 3 % 20 - Ujeteen
Cikis akimi A 90 110 150 180
Azami cikis frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, Cu 75C |mm? 50 70 95 120

AWG 1 2/0 3/0 4/0
Maks. ekranlanmig m 100
motor ekransiz 150
kablosu
uzunlugu
ewer ]
Boyut 6
Anma ¢ikis giiciinde sicaklik [W 1350 1650 2250 2700
kaybi
Minimum fren direnci degeri |Q 6
Sikma momenti Nm / Ib.ing 20/177
Azami cihaz klemensi kesiti  [AWG -

Saplama M10, somun maks. 95 mm? ile
Fren direnci baglantisi M8 maks. 70 mm?
Crimp kablo konnektdri DIN 46235

Azami kumanda klemensi ke- AWG 30-12
siti mm? 0.05-25

EURODRIVE

11

isletme Kilavuzu - MOVITRAC®LTP-B | ] /7



11

Teknik bilgiler
Cikis guicu ve akim yiki

Boyut 7
MOVITRAC® LTP-B — EMC-Filtresi Sinifi C2, EN 61800-3 Uyarinca
Giig [kW] 110 132 160
IP55-/NEMA-12K mahfaza Tip |MC LTP-B.. 1100-5A3-4-10 1320-5A3-4-10 1600-5A3-4-10
Parca numarasi 18252303 18252311 18252346
Sebeke gerilimi Ujyn EN 50160'a gore V 3 x AC 380 — 480 + %10
Sebeke frekansi fiqyen Hz 50/60 + %5
Onerilen sebeke kablosu kesiti mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Sebeke sigortasi A 250 315 355
Anma giris akimi A 205.9 244.5 307.8
Onerilen motor giicii kW 110 132 160
HP 175 200 250
Cikis gerilimi Uyoor V 3 % 20 - Ujteen
Cikis akimi A 202 240 302
Azami ¢ikis frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, Cu 75C mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Maksimum motor kablosu ekranlanmig |m 100
uzunlugu ekransiz 150
Boyut 7
Anma gikis giiciinde sicaklik kaybi w 3300 | 3960 | 4800
Minimum fren direnci degeri Q 6
Sikma momenti Nm / Ib..ing 20/177
Azami cihaz klemensi kesiti AWG -
Saplama M10, somun maks. 95 mm? ile
Fren direnci baglantisi M8 maks. 70 mm?
Crimp kablo konnektori DIN 46235
Azami kumanda klemensi kesiti AWG 30-12
mm? 0.05-25
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Teknik bilgiler 1 1
Cikis glicu ve akim yiku

11.3.4 3-fazli sistem AC 500 — 600 V

Boyut 2

MOVITRAC® LTP-B — EMC filtresi sinifi 0, EN 61800-3'e gére

Giig [kW] 0.75 15 2.2 4 5.5

IP20-/ Tip IMC LTP-B..| 0008-603-4-00 | 0015-603-4-00 | 0022-603-4-00 | 0040-603-4-00 | 0055-603-4-00
NEMA-1  Iparca numarasi 18251447 18251587 18251714 18410812 18410839
mahfaza
IP55-/ Tip IMC LTP-B..| 0008-603-4-10 | 0015-603-4-10 | 0022-603-4-10 | 0040-603-4-10 | 0055-603-4-10
,ﬂEth:‘;;ZK Parca numaras! 18251455 18251595 18410804 18410820 18410847

Sebeke gerilimi Ujeye, EN 50160'a [V 3 x AC 500 — 600 £ %10
gore
Sebeke frekansi fiqyen Hz 50 /60 + %5
Onerilen sebeke kablosu kesiti mm? 1.5 2.5
AWG 16 14
Sebeke sigortasi A 10/ (6)" 10 16/ (15)"
Anma giris akimi A 2.5 3.7 4.9 7.8 10.8
Onerilen motor giicii kW 0.75 1.5 22 4 55
HP 1 2 3 5 7.5
Cikis gerilimi Uygior V 3 % 20 - Ujegeen
Cikis akimi A 2.1 3.1 4.1 | 6.5 9
Azami gikisg frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, Cu 75C mm? 1.5 2.5
AWG 16 14
Maks. ekranlanmig m 100
motor ekransiz 150
kablosu
uzunlugu
eeeo 0]
Boyut 2
Anma ¢ikis guciinde sicaklik kay- |W 22 45 66 120 165
bi
Minimum fren direnci degeri Q 68
Sikma momenti Nm / Ib;.ing 1/9
Azami cihaz klemensi kesiti AWG 8
mm? 10
Azami kumanda klemensi kesiti  |AWG 30-12
mm? 0.05-2.5

1) Parantez iginde UL uyumlulugu igin énerilen deger
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Teknik bilgiler
Cikis guicu ve akim yiki

Boyut 3 ve 4
MOVITRAC® LTP-B — EMC filtresi sinifi 0, EN 61800-3'e gore

Giig [kW] 7.5 1 15 18.5 22 30
IP20-/ Tip IMC LTP-B..|0075-603-4-00|0110-603-4-00|0150-603-4-00 - - -
NEMA-1 " Iparca numarasi 18410855 | 18410863 18410871 - - -
mahfaza
IP55 / Tip [MC LTP-B..|0075-603-4-10|0110-603-4-10|0150-603-4-10/0185-603-4-100220-603-4-10|0300-603-4-10
r’;‘]':th’;‘ZLZK Parca numaras! 18251951 18252028 18252052 18410898 18252109 18252133

Sebeke gerilimi Ujeyen \Y 3 x AC 500 — 600 + %10
EN 50160'a gore
Sebeke frekansi fiqyen Hz 50 /60 * %5
Onerilen sebeke kablosu  |mm? 2.5 4 6 10 14
kesiti AWG 14 12 10 8 6
Sebeke sigortasi A 20 25/ (30)" 35 40/ (45)" 50 / (60)" 63/ (70)"
Anma giris akimi A 14.4 20.6 26.7 34 41.2 49.5
Onerilen motor giici kW 7.5 11 15 18.5 22 30

HP 10 15 20 25 30 40
Cikis gerilimi Uyoor vV 3 % 20 - Ujegeen
Cikis akimi A 12 17 22 28 34 43
Azami cikig frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, mm? 2.5 4 6 10 14
Cu7sC AWG 14 12 10 8 6
Maks. ekranlanmis  |m 100
motor ekransiz 150
kablosu
uzunlugu
Boyut 3 3/4? 4
Anma ¢ikis glicinde sicak- (W 225 330 450 555 660 900
Ik kaybi
Minimum fren direnci degeri |Q 39 22
Sikma momenti Nm / Ibi.ing 1/9 1/9 4/35

(4 /35)?

Azami cihaz klemensi kesiti |AWG 8 8/6? 6

mm?2 10 10/16? 16
Azami kumanda klemensi |[AWG 30-12
kesiti mm? 0.05-25

1) Parantez iginde UL uyumlulugu igin dnerilen deger
2) IP20 mahfaza: boyut 3 / IP55 mahfaza: boyut 4
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Teknik bilgiler
Cikis gici ve akim yiki

Boyut 5 ve 6
MOVITRAC® LTP-B — EMC filtresi sinifi 0, EN 61800-3'e gore
Gilig [kW] 37 45 55 75 90 110

IP55-/ Tip |MC LTP-B.. |[0370-603-4-10 [0450-603-4-10|0550-603-4-10|0750-603-4-10|0900-603-4-10|1100-603-4-10
r’;‘":m:;;% Parga numarasi 18410901 18252192 | 18252222 | 18252257 | 18252281 18410928
Sebeke gerilimi Ujqyen \Y 3 x AC 500 — 600 + %10
EN 50160'a gore
Sebeke frekansi fiqyen Hz 50 /60 + %5
Onerilen sebeke kablosu  |mm? 25 35 50 70 95
kesiti AWG 4 2 1 2/0 3/0
Sebeke sigortasi A 80 100 125/ (150)" | 160/ (175)" 200
Anma giris akimi A 62.2 75.8 90.9 108.2 127.7 158.4
Onerilen motor giici kW 37 45 55 75 90 110

HP 50 60 75 100 125 150
Cikis gerilimi Uy, \Y 3 % 20 - Ujietien
Cikis akimi A 54 65 78 105 130 150
Azami cikis frekansi Hz 500
Motor kablosu kesiti, mm? 25 35 50 70 95
Cu7sC AWG 4 2 1 2/0 3/0
Maks. ekranlanmig  |m 100
motor ekransiz 150
kablosu
uzunlugu
eewer ]
Boyut 5 6
Anma gikis glicinde sicak- |W 1110 1350 1650 2250 2700 3300
Ik kaybi
Minimum fren direnci degeri |Q 22 12 6
Sikma momenti Nm / Ib.in¢ 15/133 20/177
Azami cihaz klemensi kesiti | AWG 2 -

mm? 35 Saplama M10, somun maks. 95 mm? ile

Fren direnci baglantisi M8 maks. 70 mm?
Crimp kablo konnektorii DIN 46235

Azami kumanda klemensi |AWG 30-12
kesiti mm? 0.05-25

1) Parantez iginde UL uyumlulugu igin dnerilen deger

11
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Uygunluk Beyani

12 Uygunluk Beyani

EC Declaration of Conformity

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

901790012

Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal % i
declares under sole responsibility that the
frequency inverters of the series MOVITRAC® LTP-B
are in conformity with
Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
Applied harmonized standards EN 61800-5-1:2007
EN 60204-1:2006 + A1:2009
EN 61800-3:2004 + A1:2012
EN 55011:2009 + A1:2010
4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC

assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

Bruchsal 19.03.13

Johann Soder

Place Date Managing Director Technology

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer

b) Authorized representative for compiling the technical documents
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|Almanya

Genel merkez Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Fabrika Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1970

Satis D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Posta kutusu sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 — D-76642 Bruchsal

Fabrika / Endistriyel ~ Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel.. +49 7251 75-0

eduktorler Christian-Pahr-Str. 10 Faks +49 7251 75-2970
D-76646 Bruchsal

Fabrika Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Stralle 1 Faks +49 7251-2970
D-76676 Graben-Neudorf
Posta kutusu
Postfach 1220 — D-76671 Graben-Neudorf

Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Tel. +49 7253 9254-0

Ostringen Faks +49 7253 9254-90
Franz-Gurk-Strafle 2 oestringen@sew-eurodrive.de
D-76684 Ostringen

Service Competence  Mechanics/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Center Mechatronics

Ernst-Blickle-Stralle 1
D-76676 Graben-Neudorf

Faks +49 7251 75-1711
scc-mechanik@sew-eurodrive.de

Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faks +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Giiney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Faks +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Muinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Faks +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (Dusseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Faks +49 306331131-36
D-12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralie 4 Faks +49 6831 48946 13
D-66773 Schwalbach Saar — Hilzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 18 Faks +49 7348 9885-90
D-89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
D-97076 Wirzburg-Lengfeld

Faks +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Siriict Servisi Hotline / 24 saat agik

+49 800 SEWHELP
+49 800 7394357

Fransa
Fabrika Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Satis 48-54 route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com

F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrika Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle

Technopdle Forbach Sud

B. P. 30269

F-57604 Forbach Cedex

Brumath SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 48

1 rue de Bruxelles
F-67670 Mommenheim
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Fransa
Montaj Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satig Parc d'activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan — B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 721537 00
Parc d'affaires Roosevelt Faks +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +332 4078 42 00
Parc d’activités de la forét Faks +33 240 78 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 164 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
ABD
Fabrika Gliney Dogu SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaj Bolgesi 1295 Old Spartanburg Highway Faks Satis +1 864 439-7830
Satis P.O. Box 518 Faks Fabrika +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Faks Montaj +1 864 439-0566
Faks Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montaj Kuzey Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Satis Bolgesi Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Orta Bati Bol- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
gesi 2001 West Main Street Faks +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Giiney Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Bolgesi 3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Bati Bolgesi SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
ABD deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tzerine verilebilir.
Arjantin
Montaj Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Satis Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Avustralya
Montaj Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satig 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sidney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Avusturya
Montaj Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satis Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Hirvatistan Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Zeleni dol 10 Faks +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Romanya Bukres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328

str. Brazilia nr. 36
011783 Bucuresti

Faks +40 21 230-7170
sialco@sialco.ro
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Sirbistan Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Faks +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Slovenya Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Ul. XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Bengaldes
Satig Bengaldes SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangla-
East Rampura desh.com
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgika
Montaj Briiksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satis Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Competence  Endustriyel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Center eduktorler Rue de Parc Industriel, 31 Faks +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Beyaz Rusya
Satis Minsk Foreign Enterprise Industrial Components Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58

RybalkoStr. 26
BY-220033 Minsk

Faks +375 17 298 47 54
http://www.sew.by
sales@sew.by

Birlesik Arap Emirlikleri

Satis Schardscha  Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488
Servis Sharjah Airport International Free Zone Faks +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah
Brezilya
Fabrika Sé&o Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Satis Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Servis Santos Dumont Km 49
Indaiatuba — 13347-510 — SP
Montaj Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Satis Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faks +55 19 3524-6653
Servis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faks +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulgaristan
Satis Sofya BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Cezayir
Satis Cezayir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Faks +213 21 8222-84
Bellevue http://www.reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger info@reducom-dz.com
|Cek Cumbhuriyeti
Montaj Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Satis Florianova 2459 Faks +420 235 350 613
Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz

sew@sew-eurodrive.cz

Suridci Servisi
Hotline / 24 sa-
at agik

+420 800 739 739 (800 SEW SEW)

Servis

Tel. +420 255 709 632
Faks +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz
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Gin
Fabrika Tientsin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj No. 78, 13th Avenue, TEDA Faks +86 22 25323273
Satis Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Servis info@sew-eurodrive.cn
Montaj Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satig 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Faks +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faks +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Faks +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Vuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faks +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faks +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Satis Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Servis Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 36902211
Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Danimarka
Montaj Kopenhag SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Satig Geminivej 28-30 Faks +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Endonezya
Satig Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Faks +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra In-  Faks +62 21 2921-8988
dustri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap Ill, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Faks +62 61 6871429 / +62 61
Il 6871458 / +62 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai G6 Faks +62 31 5962666
No. 11 sales@friagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Faks +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
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Estonya
Satis Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Faks +372 6593231
EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee
Fas
Satis Muhammediye SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Servis 2 bis, Rue Al Jahid Faks +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma
Fildisi Kiyisi
Satis Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 21 21 81 05
Ivory Coast Faks +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Filipinler
Satis Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Faks +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finlandiya
Montaj Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faks +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabrika Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaj Santasalonkatu 6, PL 8 Faks +358 201 589-310
FI1-03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
|Gabon |

ile temsil edilmektedir Almanya.

|Gi]ney Afrika |
Montaj Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000
Satis Eurodrive House Faks +27 11 248-7289
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faks +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007

Faks +27 13 752-8008
robermeyer@sew.co.za

7 Christie Crescent
Vintonia

P.0.Box 1942
Nelspruit 1200
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Giiney Kore
Montaj Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Satig 7, Dangjaengi-ro, Faks +82 31 492-8056
Servis Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-gil, Faks +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Hindistan
Merkez Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Montaj Plot No. 4, GIDC Faks +91 265 3045300
Satis POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Servis Gujarat salesvadodara@seweurodrivein-
dia.com
Montaj Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Satis Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il  Faks +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35301400
Plant: Plot No. D236/1, salespune@seweurodriveindia.com
Chakan Industrial Area Phase- I,
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Hirvatistan
Satig Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Faks +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Hollanda
Montaj Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satig Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam Servis: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
ingiltere
Montaj Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satig DeVilliers Way Faks +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Sirtict Servisi Hotline / 24 saat agik Tel. 01924 896911
irlanda
Satis Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
ispanya
Montaj Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Satis Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faks +34 94 43184-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satis Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511

Ahofer Str 34B / 228
58858 Holon
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isveg
Montaj Jonkdping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Satig Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 34 42 80
Servis S-55303 JOnkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkoping jonkoping@sew.se
isvigre
Montaj Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Satis Jurastrasse 10 Faks +41 61 417 1700
Servis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
italya
Montaj Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Satis Via Bernini, 14 Faks +39 02 96 79 97 81
Servis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
izlanda
Satis Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Faks +354 585)1071
IS-104 Reykjavik http://www.varmaverk.is
vov@vov.is
Japonya
Montaj Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satis 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
|Kamerun

ile temsil edilmektedir Almanya.

|Kanada
Montaj Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satis 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faks +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Faks +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Kazakistan
Satis Almati SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 238 1404
291-291A, Tole bi street Faks +7 (727) 243 2696
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Faks +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Ulan Batur SEW-EURODRIVE LLP Tel. +976-77109997
Representative office in Mongolia Faks +976-77109997
Suite 407, Tushig Centre http://www.sew-eurodrive.mn
Seoul street 23, sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14250
Kenya

ile temsil edilmektedir Tanzanya.
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Kolombiya
Montaj Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Satis Calle 22 No. 132-60 Faks +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Letonya
Satis Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.ee
info@alas-kuul.com
Litvanya
Satig Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Faks +370 315 56175
LT-63431 Alytus http://www.sew-eurodrive.lIt
irmantas@irseva.lt
Liibnan
Satis Libnan Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532

B. P. 80484
Bourj Hammoud, Beirut

Faks +961 1 494 971
ssacar@inco.com.lb

Satig / Urdiin / Kuveyt / Beyrut
Suudi Arabistan / Suri-

Middle East Drives S.A.L. (offshore)
Sin EI Fil.

Tel. +961 1 494 786
Faks +961 1 494 971

ye B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com

Liiksemburg

Montaj Briksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311

Satis Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336

Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be

Macaristan

Satis Budapeste SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58

Servis Csillaghegyi ut 13. Faks +36 1 437 06-50
H-1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu

office@sew-eurodrive.hu

Madagaskar

Satis Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Faks +261 20 2330330
Antananarivo oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar

Makedonya

Satis Uskiip Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Faks +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk

Malezya

Montaj Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409

Satig No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404

Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia

Meksika

Montaj Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300

Satis SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301

Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México

Misir

Satis Kahire Copam Egypt Tel. +20 222566299

Servis for Engineering & Agencies Faks +20 2 22594-757

33 El Hegaz ST
Heliopolis, Cairo
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Mogolistan
Teknik Buro Ulan Batur SEW-EURODRIVE LLP Tel. +976-77109997
Representative office in Mongolia Faks +976-77109997
Suite 407, Tushig Centre http://www.sew-eurodrive.mn
Seoul street 23, sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14250
Namibya
Satig Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Faks +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nijerya
Satig Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd  Tel. +234 1 217 4332
Plot 9, Block A, Ikeja Industrial Estate ( Ogba  http://www.eisnl.com
Scheme) team.sew@eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Norvec
Montaj Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Satig Solgaard skog 71 Faks +47 69 24 10 40
Servis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Ozbekistan
Teknik Biuro Taskent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Faks +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Pakistan
Satis Karagi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Faks +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Satis Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Faks +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montaj Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Satis Los Calderos, 120-124 Faks +51 1 3493002
Servis Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonya
Montaj todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Satis ul. Techniczna 5 Faks +48 42 293 00 49
Servis PL-92-518 t6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 293 0030 24 saat aglk
Faks +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW
SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portekiz
Montaj Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Satis Apartado 15 Faks +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt

infosew@sew-eurodrive.pt
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Romanya
Satig Bukres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Faks +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusya
Montaj St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
Satis P.O. Box 36 Faks +7 812 3332523
Servis RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Satig Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faks +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Sirbistan
Satig Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Faks +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapur
Montaj Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Satis No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakya
Satis Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybni¢na 40 Faks +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Faks +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice Cep tel. +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Slovenya
Satis Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis UL XIV. diviziie 14 Faks +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Sri Lanka
Satig Kolombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Faks +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Svaziland
Satis Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Faks +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
|sile
Montaj Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Satis Las Encinas 1295 Faks +56 2 2757 7001
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Posta kutusu
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Tanzanya
Satis Darisselam  SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780

Plot 52, Regent Estate
PO Box 106274
Dar Es Salaam
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Tayland
Montaj Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Satis 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faks +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
[Tayvan (R.0.C.)
Satis Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Faks +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Teleks 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Faks +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tunus
Satig Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faks +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turkiye
Montaj Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Hareket Tel. +90 262 9991000 04
Satis Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Faks +90 262 9991009
Servis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401  http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukrayna
Montaj Dnipropetrovsk OO0 «CEB-EBpogapais» Tel. +380 56 370 3211
Satis yn.Pabouas, 23-B, oduc 409 Faks +380 56 372 2078
Servis 49008 [HenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Uruguay
Montaj Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89
Satig Jose Serrato 3569 Esqina Corumbe Faks +598 2 21181-90
CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
Venezuela
Montaj Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Satig Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faks +58 241 838-6275
Servis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietnam
Satis Ho $i Min Ken- Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 8 8301026
ti Hué - Glney Vietnam / Yapi Maddeleri Faks +84 8 8392223
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, khanh-nguyen@namtrung.com.vn
Binh Duong Province http://www.namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hanoi MICO LTD Tel. +84 4 39386666
Quang Tri - Kuzey Vietnam / harig tim branglar Faks +84 4 3938 6888
Yapi1 Maddeleri nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Yeni Zelanda
Montaj Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Satis P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251

10 Settlers Crescent, Ferrymead
Christchurch

Faks +64 3 384-6455
sales@sew-eurodrive.co.nz

isletme Kilavuzu — MOVITRAC® LTP-B

13

193



1 3 Adres listesi

Yunanistan

Satis Atina Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr

Zambiya

ile temsil edilmektedir Gliney Afrika.
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