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Yleisia ohjeita
Dokumentaation kaytt6a koskevia huomatuksia

1 Yleisia ohjeita

1.1 Dokumentaation kayttoa koskevia huomatuksia

Tama dokumentaatio on tuotteen osa. Dokumentaatio on tarkoitettu kaikille henkildille,
jotka suorittavat tuotteeseen kohdistuvia pystytys-, asennus-, kayttéonotto- ja huolto-
toita.

Dokumentaation on oltava kaytossa luettavassa kunnossa. Varmista, etta laitteistosta
ja sen kaytosta vastaavat seka laitteen parissa omalla vastuullaan tydskentelevat hen-
kilot ovat lukeneet dokumentaation kokonaisuudessaan ja ymmartaneet sen sisallon.
Mikali sinulla on kysyttavaa tai tarvitset lisatietoja, ota yhteys SEW-EURODRIVEen.

1.2 Varoitusten rakenne

1.21 Merkkisanojen merkitys

Seuraavassa taulukossa on nahtavissa varoitusten merkkisanojen luokittelu ja merki-
tys.

Merkkisana Merkitys Laiminlyénnin seuraukset

A VAARA Valittdbmasti uhkaava vaara Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen

A VAROITUS Mahdollinen vaaratilanne Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen

A VARO Mahdollinen vaaratilanne Lieva loukkaantuminen

HUOMIO Mahdolliset esinevahingot Kayttolaitejarjestelman tai sen ympa-
ristdn vahingoittuminen

HUOM Hyddyllinen ohje tai vihje: Helpottaa

kayttolaitejarjestelman kasittelya

1.2.2 Osiokohtaisten varoitusten rakenne

Osiokohtaiset varoitustekstit eivat koske vain yksittaisia toimenpiteita, vaan useita sa-
man aihepiirin toimenpiteita. Kaytetyt varoitussymbolit viittaavat joko yleiseen tai erityi-
seen vaaraan.

Seuraavassa on esitetty osiokohtaisen varoituksen rakenne:

MERKKISANA!

Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.
Laiminlyénnin mahdollisia seurauksia.
* Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

1.2.3 Sisallytettyjen varoitusten rakenne

Sisallytetyt varoitukset sijaitsevat suoraan kasittelyohjeessa ennen vaarallista tyovai-
hetta.

Seuraavassa nakyy sisallytetyn varoituksen rakenne:
« A MERKKISANA! Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.

Laiminlydénnin mahdollisia seurauksia.

1
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1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

Yleisia ohjeita
Korvausvaatimukset

— Toimenpiteet vaaran valttdmiseksi.

Korvausvaatimukset

Kayttdohjeen noudattaminen on edellytyksena sille, etta laite toimii hairiditta ja mah-
dolliset takuuvaatimukset voidaan tayttda. Lue dokumentaatio ennen kuin kaytat tuo-
tetta!

Dokumentaation sisalto

MOVITRAC® LTP-B:n kayttéohjeen oheinen versio on alkuperiinen versio.

Oheinen dokumentaatio sisaltda turvateknisia tdydennyksia ja lisdyksia turvasovelluk-
sissa tapahtuvaa kaytt6a varten.

Vastuun rajoitus

Dokumentaation noudattaminen on perusedellytys turvalliselle kaytélle ja toiminnalle
seka ilmoitettujen ominaisuuksien ja suoritusarvojen saavuttamiselle. SEW-
EURODRIVE ei vastaa henkil6-, esine- tai omaisuusvahingoista, jotka aiheutuvat kayt-
téohjeen noudattamatta jattamisesta. Tuotevastuu raukeaa sellaisissa tapauksissa.

Tuotenimet ja merkit

Tassd dokumentaatiossa mainitut tuotenimet ovat haltijoidensa omistamia tavara-
merkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja.

Tekijanoikeusmerkinta

© 2015 SEW-EURODRIVE. Kaikki oikeudet pidatetaan.

Kaikenlainen — my@s osittainen — kopiointi, muokkaaminen, levittdminen tai muu hyo-
dyntaminen on kielletty.
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23

Turvaohjeita
Huomautuksia

Turvaohjeita

Huomautuksia

Seuraavia perusturvallisuusohjeita noudattamalla valtetdan henkil- ja omaisuusvahin-
got. Kayttdjan on huolehdittava siitd ettd naitd periaatteellisia turvaohjeita noudate-
taan. Varmista, ettd laitteistosta ja yrityksesta vastaavat seka laitteen parissa omalla
vastuullaan tydskentelevat henkilét ovat lukeneet asianomaiset dokumentit kokonai-
suudessaan ja ymmartaneet niiden sisallon. Epéaselvissa tapauksissa ja lisétietojen
saamiseksi kehotamme kadantymaan SEW-EURODRIVE:n puoleen.

Seuraavat turvaohjeet koskevat ensisijaisesti tassa kayttbohjeessa kuvattua laitetta.
Muita SEW-EURODRIVE-komponentteja kaytettaessa tulee noudattaa lisaksi kyseis-
ten komponenttien dokumenteissa olevia turvaohjeita.

Ota myo6s huomioon naiden dokumenttien yksittaisissa luvuissa olevat lisdturvaohjeet.

Yleista

A VAROITUS

Laitteessa voi olla kayton aikana sen kotelointiluokan mukaisesti jannitteisia, paljaita

ja mahdollisesti myds liikkuvia tai pyorivia osia sekd kuumia pintoja.

) Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

» Vain koulutetut henkilot saavat kuljettaa, varastoida, asentaa, liittéda, ottaa kayt-
toéon, huoltaa ja kunnostaa laitteita ja niiden osia, ja silloin on ehdottomasti otetta-
va huomioon:

— voimassa olevat yksityiskohtaiset dokumentit

— laitteen varoitus- ja ohjekilvet

— kaikki muut laitteeseen liittyvat suunnitteludokumentit, kayttdédnotto-ohjeet ja
litAntakaaviot

— laitteistokohtaiset maaraykset ja vaatimukset

— kansalliset/alueelliset turvallisuus- ja tapaturmantorjuntamaaraykset.

« Al3 koskaan asenna viallisia tuotteita.

» limoita vaurioista viipymatta kuljetusliikkeelle.

Suojakansien luvattomasta poistosta, epaasiallisesta kaytosta, virheellisesta asennuk-
sesta tai kaytosta voi aiheutua vakavia henkil®- ja omaisuusvahinkoja.
Lisatietoja on seuraavissa luvuissa.

Kohderyhma

Vain ammattitaitoiset henkildt saavat suorittaa mekaanisia t6itd. Ammattitaitoisilla hen-
kilGilla tarkoitetaan naissa dokumenteissa henkildita, jotka hallitsevat tuotteen raken-
teeseen, mekaaniseen asennukseen, vianpoistoon ja kunnossapitoon liittyvat seikat ja
joilla on naihin téihin vaadittu patevyys:

* Mekaniikkaan liittyva koulutus (esimerkiksi mekaanikko tai mekatronikko) ja hyvak-
sytty loppututkinto.

* Naiden dokumenttien tuntemus

2
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Turvaohjeita

Maaraysten mukainen kaytto

Vain ammattitaitoiset sdhkbasentajat saavat suorittaa sahkoteknisia téitd. Ammattitai-
toisilla sdhkdasentajilla tarkoitetaan naissa dokumenteissa henkilditd jotka hallitsevat
tuotteen sahkdasennukseen, kayttdédonottoon, vianpoistoon ja kunnossapitoon liittyvat
seikat ja joilla on naihin t6ihin vaadittu patevyys:

» Sahkotekniikkaan liittyva koulutus (esimerkiksi sahkomies tai mekatronikko) ja hy-
vaksytty loppututkinto

* Naiden dokumenttien tuntemus

Kyseisten henkildiden on lisdksi tunnettava kulloinkin voimassa olevat turvallisuus-
maaraykset ja lait, ja ennen kaikkea standardin DIN EN I1SO 13849-1 turvatoiminnan
tason mukaiset vaatimukset sekd muut naissa dokumenteissa mainitut normit, direktii-
vit ja lait. N&illa henkil6illd on oltava erityinen ammatillinen lupa turvateknisten standar-
dien mukaisten laitteiden, jarjestelmien ja virtapiirien kayttddnottoon, ohjelmointiin, pa-
rametrointiin, merkitsemiseen ja maadoittamiseen.

Muita kuljetukseen, varastointiin, kayttéon ja jatteiden havittamiseen liittyvia toita saa-
vat suorittaa vain henkil6t, jotka ovat saaneet kyseisen tehtavan vaatimaa opastusta.

24 Maaraysten mukainen kaytto

Taajuusmuuttajat ovat asynkronikolmivaihemoottoreiden ohjaukseen kaytettavia kom-
ponentteja. Taajuusmuuttajat ovat sahkojarjestelmiin tai koneisiin asennettavia kom-
ponentteja. Taajuusmuuttajiin ei saa missaan tapauksessa liittda kapasitiivisia kuor-
mia. Kayttdé kapasitiivisen kuormituksen alaisena aiheuttaa ylijannitteen ja voi tuhota
laitteen.

Mikali taajuusmuuttajat saatetaan liikkeelle EU-/EFTA-alueella, seuraavia standardeja
on noudatettava:

» Koneisiin asennettaessa taajuusmuuttajan kayttoonotto (ts. maaraysten mukaisen
kayton aloittaminen) on kielletty, kunnes on todettu, ettd kone tayttda direktiivin
2006/42/EY (konedirektiivi) vaatimukset; EN 60204 on otettava huomioon.

+ Kayttdonotto (ts. maaraysten mukaiseen kayttéon ottaminen) on sallittu vain, mikali
EMC-direktiivin 2004/108/EY vaatimukset tayttyvat.

+ Taajuusmuuttajat tayttavat pienjannitedirektiivin 2006/95/EU vaatimukset. Taajuus-
muuttajiin sovelletaan sarjan EN 61800-5-1/DIN VDE T105 harmonisoituja normeja
yhdessa EN 60439-1/VDE 0660 osan 500 ja EN 60146/VDE 0558 kanssa.

Tekniset tiedot seka liitantdedellytyksid koskevia ohjeita on tyyppikilvessa seka kayt-
téohjeessa. Niitd on ehdottomasti noudatettava.

241 Turvatoiminnot

MOVITRAC® LTP-B -taajuusmuuttajia ei saa kayttaa turvatoiminnoissa ilman ylemman
tason turvajarjestelmia.

Kayta ylemman tason turvajarjestelmia varmistamaan laitteiden ja ihmisten turvalli-
suus.

2.5 Muut voimassa olevat dokumentit

Kaikkia liitettyja laitteita koskevat niihin kuuluvat dokumentit.

1)  Kayttsohje - MOVITRAC® LTP-B
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Turvaohjeita 2

Kuljetus ja varastointi

2.6 Kuljetus ja varastointi
Tarkasta mahdolliset kuljetusvauriot heti toimituksen saavuttua. Niistd on ilmoitettava
valittdmasti kuljetusliikkeelle. Kayttoonotto on tarvittaessa estettava.
Kuljetuksessa on otettava huomioon seuraavat ohjeet:
+ Aseta mukana toimitetut suojakuvut ennen kuljetusta liittimien paalle.

+ Aseta laite kuljetuksen ajaksi vain jadhdytysripojen paalle tai toiselle kyljelle, jolla ei
ole pistoketta.

+ Varmista, ettei laite joudu alttiiksi kolhuille kuljetuksen aikana.

Kayta tarvittaessa tarkoitukseen sopivia ja riittdvasti mitoitettuja nosto- ja siirtovalinei-
ta. Poista kaytetyt kuljetusvarmistimet ennen kayttédnottoa.

Sailyta taajuusmuuttajaa sen laatikossa siihen asti, kunnes sita tarvitaan.

Noudata myds luvun "Tekniset tiedot" (- B 169) mukaisia ilmasto-oloja koskevia oh-
jeita.

2.7 Kokoonpano / asennus
Varmista, etta laite on asennettu ja sen jadhdytys tapahtuu tdman dokumentaation oh-
jeiden mukaisella tavalla.

Suojaa laite liian suurelta kuormitukselta. Kuljetuksen ja kasittelyn aikana on varottava
erityisesti rakenneosien taipumista ja/tai eristysvalien muuttumista. Sahkoisia kompo-
nentteja ei saa vahingoittaa mekaanisesti tai tuhota muulla tavoin.

Seuraavat sovellukset ovat kiellettyja, ellei laitetta ole erityisesti suunniteltu kyseiseen
tarkoitukseen:

» kayttd rajahdysvaarallisissa tiloissa

+ kaytto tiloissa, joissa esiintyy haitallisia 6ljyja, happoja, kaasuja, hdyryja, polyja, sa-
teilyja tms.

+ kayttd sovelluksissa, joissa varahtely- ja iskukuormitukset ylittdvat EN 61800-5-1
vaatimukset.

Noudata luvussa "Mekaaninen asennus" (- B 32) olevia ohjeita.

2.71 IP20-laitteiden koteloasennusta koskevia maarayksia

IP20-laitteet on tarkoitettu kytkentakaappiin tapahtuvaan asennukseen. Kytkentdkaa-
pin kotelointiluokan on oltava vahintaan IP54. Kytkentdkaapissa on noudatettava li-
kaantumisastetta 2.

2.7.2 IP55-laitteiden koteloasennusta koskevia maarayksia

IP55-laitteet on tarkoitettu ainoastaan sisatiloihin tapahtuvaan asennukseen.

2.8 Sahkoinen liitanta

Jannitteistd kayttdlaiteohjausta kasiteltdessad on noudatettava voimassa olevia kansal-
lisia tapaturmien torjuntamaarayksia.

Tee sahkoiset asennukset voimassa olevien maaraysten mukaisesti (esim. johdinpoik-
kipinta-alat, varokkeet, suojamaakytkennat). Dokumentit sisaltavat tdydentavia ohjeita.
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Turvaohjeita

Turvallinen galvaaninen erotus

Suojaustoimenpiteiden ja suojusten on oltava voimassa olevien maaraysten mukaiset
(esim. EN 60204-1 tai EN 61800-5-1).

Tarvittavia suojatoimenpiteita likkuvassa kaytdossa ovat:

Kaytetyn energiansiirtojarjestelman Turvatoimenpide

tyyppi

Sy6ttd suoraan verkosta Suojamaadoitus
29 Turvallinen galvaaninen erotus

Laite tayttda kaikki teho- ja elektroniikkaliitantdjen turvallista erottamista koskevat vaa-
timukset standardin EN 61800-5-1 mukaisesti. Turvallisen erottamisen varmistamisek-
si myds kaikkien liitettyjen virtapiirien on taytettdva samat turvallista erottamista koske-
vat vaatimukset.

210 Kayttoonotto / kaytto

A VARO

Laitteen ja siihen kytkettyjen elementtien, kuten jarruvastusten, pinnat olla erittain
kuumia kayton aikana.

Palovamman vaara.

* Anna laitteen ja ulkopuolisten lisélaitteiden jddhtya ennen tdiden aloittamista.

Ala poista valvonta- ja suojalaitteita kaytdsta koekayténkaan aikana.

Mikali havaitset normaalista toiminnasta poikkeavia muutoksia (esim. kohonneita 1am-
potiloja, melua, tarinda), laite on tarvittaessa pysaytettava. Selvita syy ja ota tarvittaes-
sa yhteys SEW-EURODRIVEen.

Laitteistot, joihin tama laite asennetaan, on tarvittaessa lisdksi varustettava kulloinkin
voimassa olevien turvamaaraysten, kuten teknisia tyovalineitd koskevien lakien ja ta-
paturmien torjuntamaaraysten, mukaisilla valvonta- ja suojajarjestelmilla.

Lisdsuojatoimenpiteet voivat olla tarpeen, mikali kaytetdan sovelluksia, joista voi ai-
heutua lisdvaaroja. Suojalaitteiden toiminta on tarkastettava aina kun konfigurointia on
muutettu.

Kayton aikana kayttdmattdémina olevat liitdnnat on peitettdvd mukana toimitetuilla suo-
jakuvuilla.

Kun laite on erotettu kayttdjannitteesta, laitteiden jannitetta johtaviin osiin tai teholiitti-
miin ei saa koskea heti, sillda kondensaattorit voivat olla varautuneita. Noudata vahin-
tdan 10 minuutin poiskytkentaaikaa. Noudata laitteessa olevia ohjekilpia.

Kun virta on kytkettyna, teholiittimissa seka niihin kytketyissa kaapeleissa ja mootto-
rien liittimissa on vaarallisia jannitteitd. Sama on voimassa my®os silloin kun laite on lu-
kittu ja moottori on pysaytetty.

Kayttotilan LED-merkkivalojen tai muiden nayttdlaitteiden sammuminen eivat tarkoita
sitd, ettd laite olisi erotettu sdhkdverkosta ja jannitteetdn.

Moottorin pysdhtyminen voi johtua mekaanisesta juuttumisesta tai laitteen siséisista
turvatoiminnoista. Hairidn aiheuttajan poistaminen tai kuittaus voivat aiheuttaa kaytto-
laitteen automaattisen uudelleen paalle kytkeytymisen. Ellei tdma ole kaytettdvan ko-
neen osalta turvallisuussyista sallittua, on laite erotettava sdhkdverkosta ennen hai-
rionpoiston aloittamista.

12 | Kayttoohje — MOVITRAC® LTP-B
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2.1

Turvaohjeita 2

Tarkastus / huolto

Tarkastus / huolto

A VAROITUS

Suojaamattomien, jannitetta johtavien laitteen osien aiheuttama sahkdiskun vaara.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

Y » Laitetta ei saa koskaan avata.
+ Vain SEW-EURODRIVE-henkildkunta saa suorittaa korjaustoita.

Taajuusmuuttaja on sisallytettava etukateen suunniteltuun huolto-ohjelmaan, jotta ra-
kenteella varmistetaan soveltuva kayttdymparistd. Huollon tulee sisaltda seuraavat
kohdat:

» Ymparistdn ldmpdtilan tlulee olla suunnilleen tai alhaisempi kuin osiossa "Ymparis-
toolosuhteet” (-~ B 169) ilmoitettu arvo.

+ Jaahdytyselementtituuletin vapaasti kdannettava ja polyton.

* Asennustilan, johon taajuusmuuttaja asennetaan, on oltava vapaa pdlysta ja lauh-
devedesta. Sen lisdksi on tarkistettava, varmistetaanko tuulettimella ja ilmansuo-
dattimella moitteeton ilmavirta.

Sen lisaksi tulee tarkistaa kaikki sdhkdiset liitokset, jotta varmistetaan, ettd kaikki ruu-
vilittimet on kiristetty eikd syodttdjohdoissa ole merkkejd kuumuudesta aiheutuvista
vaurioista.
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Yleinen erittely
Tulojannitealueet

3 Yleinen erittely

31 Tulojannitealueet

Taajuusmuuttajat on suunniteltu mallista ja nimellisjannitteesta riippuen kytkettavaksi

suoraan seuraaviin jannitelahteisiin:

MOVITRAC® LTP-B

380-480V 10 %

500-600V +10 %

Mitoitusjannite Rakenneko- | Liitantatapa Mitoitustaajuus
ko

200-240V +£10 % 2 1-vaiheinen* 50-60Hz+5%

200-240V +£10 % kaikki 3-vaiheinen

Kolmivaiheverkkoon liitettavat laitteet on tarkoitettu enintdan vaiheiden valiseen 3 pro-
sentin verkkoepasymmetriaan. Virransyottverkoissa, joiden verkkoepasymmetria on
yli 3 % (tyypillisia Intiassa seka osittain Aasian/Tyynen valtameren maiden alueilla Kii-

na mukaanlukien), SEW-EURODRIVE suosittelee tulokuristinten kayttoa.

OHJE

e

* Yksivaiheiset taajuusmuuttajat voi myds yhdistdad 200-240 voltin kolmivaiheverkko-
jen kahteen vaiheeseen.

3.2  Tyyppikilpi

Seuraavassa kuvassa nakyy tyyppikilpi.

14 | Kayttoohje — MOVITRAC® LTP-B
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Yleinen erittely

Tyyppimerkinta
3.3 Tyyppimerkinta
Esimerkki: MCLTP-B 0015-2B1-4-00 (60 Hz)
Tuotenimi MCLTP |MOVITRAC® LTP-B
Versio B Laitesarjan versio
Suositeltava moottoriteho 0015 |0015=1.5 kW
Liitantajannite 2 « 2=200-240V
+ 5=380-480V
+ 6=500-600V
Tulon hairiénpoisto B * 0=Iluokka O
* A =luokka C2
* B =luokka C1
Kytkentatapa 1 * 1 =1-vaiheinen
+ 3 = 3-vaiheinen
Kvadrantit 4 4 = 4-kvandranttikdytto jarruhakkurin avulla
Malli 00 + 00 = vakio-IP20-kotelo
+ 10 = IP55-/ Nema-12K-kotelo
Maakohtainen malli (60 Hz) |60 Hz = 60 Hz:n malli
3.4 Ylikuormitettavuus
MOVITRAC® LTP-B tuottaa jatkuvan 100 prosentin lahtévirran.
Taajuusmuuttaja
Moottorin nimellisvirtaan perustuva ylikuor- 60 sekuntia 2 sekuntia
mitettavuus
MOVITRAC® LTP-B 150 % 175 %
Moottorit
Moottorin nimellisvirtaan perustuva ylikuor- 60 sekuntia 2 sekuntia
mitettavuus
Asynkronimoottori (tehdasasetus) 150 % 175 %
Synkronimoottorit (CMP ja vierasmoottorit) 200 % 250 %Vvain
200 % raken-
nekoossa 3;
5.5 kW
Moottorin nimellisvirtaan perustuva ylikuor- 60 sekuntia
mitettavuus
MGF..2-DSM ja LTP-B, 1.5 kW 200 %

MGF..4-DSM ja LTP-B, 2.2 kW
MGF..4/XT-DSM"ja LTP-B, 4.0 kW

1) Valmisteilla.
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Yleinen erittely
Suojatoiminto

3.5 Suojatoiminto

Lahto-oikosulku, vaihe-vaihe, vaihe-maa
Lahtoylivirta
Ylikuormitussuoja

— Taajuusmuuttaja suhtautuu ylikuormitukseen kuten luvussa "Ylikuormitetta-
vuus" (- B 15) on kuvattu.

Ylijannitevirhe

— Asetettu 123 prosentiksi taajuusmuuttajan maksimaalisesta verkkonimellisjan-
nitteesta.

Alijannitevirhe

Ylildampétilavirhe

Alildmpétilavirhe

— Taajuusmuuttaja kytketdan paalta lampdétilan ollessa alle -10 °C.
Verkkovaiheen puuttuminen

— Mikali kolmivaihevirtaverkon vaihe katkeaa yli 15 sekunniksi, kdynnissa oleva
taajuusmuuttaja kytkeytyy pois paalta.

Terminen moottorin ylikuormitussuoja NEC:n mukaisesti (National Electrical Code,

us)
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Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Integroidut turvalaitteet

Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Pyo6rimisen turvallisesta pysaytyksesta kaytetdan taman osion muissa kohdissa lyhen-
netta "STO” (Safe Torque Off).

Integroidut turvalaitteet

Seuraavassa kuvattu MOVITRAC® LTP-B:n turvallisuustekniikka on kehitetty ja tarkas-
tettu seuraavien turvavaatimusten mukaisesti:

Standardiperusta Turvaluokka

EN 61800-5-2:2007 SIL

EN ISO 13849-1:2006 PL d

EN 61508:2010, osat 1 — 7 SIL 2

EN 60204-1:2006 Pysaytyskategoria 0
EN 62061:2005 SILCL2

STO-sertifiointi on tehty TUV Rheinlandin toimesta Sertifiointi koskee vain laitteita,
joissa on painettu TUV-logo. TUV-sertifikaation kopion voi tilata SEW-EURODRIVEIta.

Turvallinen tila

MOVITRAC® LTP-B:n turvaorientoituneelle kaytdlle on maaritetty poiskytketty vaanto-
momentti turvallisena tilana. Perustana oleva turvallisuuskonsepti perustuu siihen.

Turvakonsepti

+ Koneen potentiaaliset vaaratekijat on eliminoitava vaaratilanteissa mahdollisimman
pian. Vaaraa aiheuttavien liikkeiden osalta vaaraton tilanne on yleensa pysahdyk-
sissa olo, johon on yhdistetta uudelleenkaynnistymisen esto.

+ STO-toiminnallisuus on kaytettavissa kayttotavasta ja parametrien asennuksesta
riippumatta.

+ Taajuusmuuttajaan voidaan liittda ulkoinen turvakytkentalaite. Se kytkee STO-toi-
minnon aktiiviseen tilaan kytkettyd komentolaitetta (esim. lukitustoiminnolla varus-
tettu HATA-SEIS-painike) kaytettdessa. Moottori pysahtyy hiljalleen ja on nyt tilas-
sa "Safe Torque Off”.

+ STO:n ollessa aktiivinen estetaan, etta taajuusmuuttaja kytkee moottoriin vaanto-
momentin luovan kiertokentan.
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Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Integroidut turvalaitteet

Turvallisen poiskytkennan (STO) toimintatapa

Turvallisen poiskytkennan toiminta lukitsee taajuusuuttajan tehoasteen. Siten este-
taan, ettd moottoriin kytketddn vaantdmomentin luova kiertokentta. Moottori pysahtyy
hiljalleen.

Moottorin uudelleenkdynnistys on mahdollinen vasta taas, kun:

+ STO+:n ja STO-:n valilla on 24 voltin jannite, kuten luvussa "Signaaliliitinten yleis-
kuva" (- B 49) on kuvattu.

» Kaikki virheilmoitukset on kuitattu.

Toimintoa STO kayttamalla kayttolaitteen voi integroida turvajarjestelmaan, jolloin toi-
minnon "turvallisesti poiskytketty momentti” on taytyttava kokonaan.

Toiminto STO tekee elektromekaanisten kontaktoreiden kayton itsestdan tarkistavien
apukontaktien kanssa tarpeettomaksi turvatoimintojen toteuttamiseksi.

Toiminto "turvallisesti poiskytketty momentti”

jde

OHJE

Toiminto STO ei estd taajuusmuuttajan odottamatonta uudelleenkaynnistysta. Heti
kun STO-tulot saavat voimassa olevan signaalin, (parametriasetuksista riippuen) on
mahdollista, ettd tapahtuu automaattinen uudelleenkdynnistys. Siitd syystad kyseista
toimintoa ei saa kayttaa lyhytaikaisten ei-sahkdisten tdiden suorittamiseen (kuten
esim. puhdistus- tai huoltoty6t).

Taajuusmuuttajaan integroitu toiminto STO tayttda standardin IEC 61800-5-2:2007
mukaisen "turvallisesti poiskytketyn momentin” maaritelman.

Toiminto STO vastaa hallitsematonta pysahdysta kategorian 0 (hata-seis) mukaisesti
standardin IEC 60204-1 mukaan. Kun toiminto STO on aktivoitu, moottori pysahtyy.
Kyseisen pysahdysta koskevan menetelman on sovittava yhteen moottoria kayttavan
jarjestelman kanssa.

Toiminto STO tunnistetaan virheturvallisena menetelmana jopa siina tapauksessa, et-
td STO-signaalia ei ole olemassa ja kayttolaitteessa on ilmennyt yksittainen virhe.
Taajuusmuuttaja on tarkastettu ilmoitettujen turvastandardien mukaisesti.

SIL PFH, SFF Oletettu elinika

Turva-integri-| Vaaran aiheuttavan pysahdyk- | Turvallisten vir-
teettitaso sen todennakoisyys tuntia koh- | heiden osuus

den
EN 61800-5-2 2 1.23x10° 1/h 50 % 20 vuotta
(0.12 % of SIL 2)
PL CCF (%)
Turvatoiminnan taso Yhteisen syyn aiheuttama pysahtyminen

EN ISO 13849-1 PLd 1

SILCL
EN 62061 SILCL 2

OHJE: YlIa olevia arvoja ei saavuteta, mikali taajuusmuuttaja on asennettu ymparis-
toéon, jonka raja-arvot sijaitsevat luvussa "Ymparistoolosuhteet” (-» B 169) ilmoitettujen
arvojen ylapuolella.
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jde

Turvatoiminnot

Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)
Integroidut turvalaitteet

OHJE

Joissain sovelluksissa tarvitaan lisdtoimenpiteitd jarjestelman turvatoiminnon vaati-
musten tayttamiseksi. Toiminto STO ei sisalld moottorijarrua. Siina tapauksessa, ettd
moottorijarrutus on tarpeen, on kaytettava viivastettya turvarelettd ja/tai mekaanista
jarrulaitetta tai vastaavaa menetelmaan. On maaritettava, mitéd suojatoimintoa jarru-
tettaessa tarvitaan. Taajuusmuuttajan jarruohjaus ei ole turvateknisesti arvioitu eika
sita voi kayttaa jarru turvalliseen ohjaamiseen ilman lisdtoimenpiteita.

STO-toiminto ndkyy seuraavassa kuvassa:

A |

Vv

2463228171

\Y Nopeus
Aika

t, Ajankohta, jona STO laukaistaan
Poiskytkentaalue

STO-tila ja diagnostiikka

Taajuusmuuttaja-
naytto

Taajuusmuuttaja
lahtorele

Taajuusmuuttajandyttd "Inhibit": Toiminto STO on kytkettyjen signaalien johdosta ak-
tiivinen turvatuloissa. Mikali taajuusmuuttaja on samanaikaisesti virhetilassa, naytéssa
nakyy virheilmoitus tekstin "Inhibit” sijaan.

Taajuusmuuttajandytto "STo-F": Ks. luku “Virhekoodit* (-~ B 103).

Taajuusmuuttajarele 1: Kun parametriksi P2-15 asetetaan "9", rele aukeaa, kun toi-
minto STO on aktivoitu.

Taajuusmuuttajarele 2: Kun parametriksi P2-18 asetetaan "9", rele aukeaa, kun toi-
minto STO on aktivoitu.
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Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Integroidut turvalaitteet

Toiminnon STO vasteajat

Koko vasteaika on turvarelevantin tapahtuman aika, joka ilmenee jarjestelman kompo-
nenteissa (kokonaissumma), turvalliseen tilaan saakka (pysaytyskategoria O standar-
din IEC 60201-1 mukaisesti).

Vasteaika Kuvaus

<1ms Ajankohdasta

+ josta STO-tuloihin ei enaa syoteta virtaa
Ajankohtaan

« josta lahtien moottori ei enaa luo vaantdémomenttia.

<20 ms Ajankohdasta

» josta STO-tuloihin ei enaa syoteta virtaa
Ajankohtaan

» josta STO-valvontatila muuttuu.

<20 ms Tunnistettaessa

+ virhe STO-kytkentéapiirissa

Nayttdajankohtaan

» jossa virhe naytetdan taajuusmuuttajan naytdssa tai digitaalilahddssa.
Tila: “Taajuusmuuttaja virheessa“

413 Rajoituksia

A VAROITUS

Turvakonsepti soveltuu vain kayttolaitteen kayttdmissa laitos- ja konekomponenteis-
sa tehtdvien mekaanisten tdiden suorittamiseen.

Kun STO-signaali kytketdan pois paalta, taajuusmuuttajan valipiirissd on edelleenkin
verkkojannite.

+ Kytke syottdjannite kayttdlaitejarjestelman sahkoisiin osiin kohdistuvissa tdissa
jannitteettdomaan tilaan soveltuvaa ulkopuolista poiskytkentalaitetta kayttamalla ja
suojaa se syo6ttdjannitteen tahattomalta paallekytkennalla.

+ STO-toiminto ei esta odottamatonta uudelleenkaynnistysta. Heti kun STO-toimin-
to saa odottamattoman signaalin, voi tapahtua automaattinen uudelleenkaynnis-
tyminen. STO-toimintoa ei saa kayttaa huolto- ja kunnossapitotdita varten.

+ Toiminto STO ei sisalld moottorijarrua. Moottorin mahdollinen hidas pysahtyminen
ei saa aiheuttaa vaaraa. Se on otettava huomioon laitteiston/koneen riskiarvioinnis-
sa ja varmistettava tarvittaessa muiden turvateknisten lisdtoimenpiteiden avulla
(esim. turvajarrujarjestelmalla).

Taajuusmuuttajaa ei saa kayttaa yksin ilman lisgjarrujarjestelmaa sovelluskohtai-
sissa turvatoiminnoissa, jotka edellyttavat vaaraa aiheuttavan liikkeen aktiivista hi-
dastusta (jarrutusta)!

» Jatkuvatoimisia moottoreita kaytettdessa voi ilmeta erittain harvinaisissa, moninai-
sia lahtétasovirheita koskevissa tapauksissa roottorin pyorimista 180°/p (p = napa-
parien lukumaara).

OHJE

DC-24-V-syéttéjannitteen turvallinen katkaisu liittimesta 12 (STO aktivoitu) aiheuttaa
aina jarrun sulkeutumisen. Taajuusmuuttajan jarrun ohjaus ei ole turvallisuustekninen
toiminto.

e
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4.2

4.21

4.2.2

Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Turvateknisia lisdyksia

Turvateknisia lisayksia

Turvallinen kayttd edellyttdd taajuusmuuttajan turvatoimintojen asianmukaista kytken-
téa sovelluskohtaiseen ylemman tason turvatoimintoon. Laitoksen/koneen valmistajan
on joka tapauksessa laadittava laitteiston tai koneen tyypin mukainen riskiarviointi ja
otettava se huomioon kun kayttolaitetta kaytetdan taajuusmuuttajan kanssa.
Laitteiston tai koneen valmistaja ja omistajayritys ovat vastuussa siita, etta laitteisto tai
kone on voimassa olevien turvamaaraysten mukainen.

Sallitut laitteet:
Kaikissa saatavilla olevissa MOVITRAC® LTP-B-taajuusmuuttajissa on toiminto STO.

Kun taajuusmuuttaja asennetaan ja sitd kaytetdan turvakayttdoon tarkoitetuissa sovel-
luksissa, seuraavia vaatimuksia on ehdottomasti noudatettava.

Varastoinnille asetetut vaatimukset

Jotta estetdan vahingossa aiheutuvat vauriot, SEW-EURODRIVE suosittelee, etta taa-
juusmuuttajan annetaan olla sen alkuperaisessd pakkauksessa aina kayttdonoton
aloittamiseen saakka. Varastointipaikan on oltava kuiva ja puhdas. Lampétilan on olta-
va varastointipaikalla valilta -40 °C ja +60 °C.

Asennusta koskevat vaatimukset

HUOMIO

STO-johdotus on suojattava tahattomilta oikosuluilta tai vierasvaikutuksilta, koske se
voi muuten aiheuttaa STO-tulosignaalin katkeamisen.

STO-piirin johdotusmaaraysten lisdksi on noudatettava osiota “Elektromagneettinen
yhteensopivuus” (- B 55).

Periaatteellisesti suositellaan suojattujen Twisted-Pair-johtojen kayttoa.
Vaatimukset:

» DC-24-V-turvajannite on asennettava EMC-vaatimusten mukaisesti seuraavalla ta-
valla:

— Sahkdtilan ulkopuolella suojatut johdot on asennettu kestavasti (kiinteasti) ja
suojattu ulkoisilta vaurioilta.

— Asennustilan sisélle voidaan asentaa yksittaisia johtimia.
— Kulloinkin voimassa olevia maarayksia on noudatettava.

» Turvakayttdisen DC-24-V-syottdjohdon suojaus on ehdottomasti kytkettdva molem-
mista paista kotelon runkoon.

» Energiansyétto- ja turvaohjausjohdot on sijoitettava erillisiin kaapeleihin.

+ Joka tapauksessa on varmistettava, ettei turvaohjausjohdoissa esiinny hairiéjanni-
tetta.

« Johdotustekniikan on oltava standardin EN 60204-1 mukainen.

+ Vain maadoitettuja janniteldhteita, joissa on VDE0100:n ja standardin EN 60204-1
mukainen turvallinen erotus, saa kayttda. Lahtdjen tai jonkun 1dhdén ja maadoitet-
tujen osien valinen jannite ei saa silloin ylittdd yhden ainoan virheen yhteydessa 60
voltin tasajannitetta.

+ DC-24-V-turvakayttojannitetta ei saa kayttéda palautesignaaleille.

Kéyttdohje — MOVITRAC®LTP-B = ]



Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Turvateknisia lisdyksia

24-V-STO-tulon jannitteensyottoon voi kayttda joko ulkoista 24-V-jannitteensyottoa
tai taajuusmuuttajan 24-V-jannitteensyottéa. Mikali kaytetdan ulkoista jannitelah-
detta, niiden johtopituus taajuusmuuttajaan ei saa olla yli 25 m.

— Nimellisjannite: DC 24 V

— STO Logic High: DC 18 — 30 V (Safe torque off in standby)

— Maksimaalinen virrankulutus: 100 mA

Asennussuunnittelun yhteydessa tulee noudattaa taajuusmuuttajan teknisia tietoja.

Turvapiirien suunnittelussa on ehdottomasti noudatettava turvalaitteille tarkoitettuja
arvoja.

Kotelointiluokan IP20 taajuusmuuttajat on asennettava ymparistdéon, jonka likaan-
tumisaste on 1 tai 2 kotelointiluokan 1P54-kytkentakaappiin (vdhimmaisvaatimus).

Turvallisen 24 voltin jannitteen liittamiseksi turvakytkentalaitteen ja STO+-tulon va-
liin on toteutettava siten, etta virhetta ei voi syntya.

Virheoletus "Oikosulku kahden johtimen valilla" voidaan sulkea pois standardin EN
ISO 13849-2: 2008 mukaisesti seuraavien edellytysten tayttyessa.

Johtimet on:

— sijoitettu pysyvasti kiintedsti ja suojattu ulkoisilta vaurioilta (esim. kaapelikana-
valla, panssariputkella)

— sijoitettu erilaisiin suojajohtoihin sdhkodisen asennustilan sisdan edellyttaen, etta
seka johtimet ettd myds asennustila tayttavat kulloisetkin vaatimukset, ks. EN
60204-1

— suojattu yksittdin maayhteydella

Virheoletus "Oikosulku minka vain johtimen ja suojaamattoman johtavan osan tai
maan tai suojajohdinliitannan valilla" voidaan sulkea pois seuraavien edellytysten
tayttyessa:

— Oikosulku johtimen ja minka vain suojaamattoman johtavan osan valilla asen-
nustilassa.
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Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Turvateknisia lisdyksia

4.2.3 Ulkoista turvaohjausta koskevat vaatimukset
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Turvakytkinlaite ja hyvaksynta

DC-24-V-jannitteensyo6ttd

Turvakytkinlaitteen valmistajan antamien tietojen mukaiset varokkeet
24V DC:n turvajannite

Palautuspainike manuaalista kuittausta varten

Hyvaksytty HATA-SEIS-painike

Turvaohjauksen sijaan voidaan valinnaisesti kayttdd myds turvakytkintd. Seuraavat
vaatimukset patevat vastaavasti.

Turvaohjauksen seka kaikkien muiden turvakayttoisten osajarjestelmien on oltava
hyvaksytty vahintdan sit turvaluokkaa varten, jota vaaditaan kokonaisjarjestelmas-
sa kulloisellekin sovelluskohtaiselle turvatoiminnolle.

Seuraavassa taulukossa nakyy esimerkkina turvaohjauksen vaatima turvaluokka:

Sovellus Turvaohjausta koskeva vaatimus
Toiminnan taso d standardin Toiminnan taso d standardin
EN ISO 13849-1 mukaan EN ISO 13849-1 mukaan

SIL 2 standardin EN 61508 mukaan

Turvaohjauksen johdotuksen on oltava halutun turvaluokan mukainen (ks. valmis-
tajan dokumentaatio).

— Poiskytketyssa tilassa syoéttdjohdossa ei saa olla testi-impulsseja.

Kytkennan toteutuksen osalta on ehdottomasti noudatettava turvaohjaukselle maa-
ritettyja arvoja.
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Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Turvateknisia lisdyksia

Turvakytkinlaitteiden tai turvaohjauksen relelahtdjen kytkentdkapasiteetin on vas-
tattava vahintaan 24-V-syoéttdjannitteen suurinta sallittua, rajoitettua l1ahtévirtaa.

Valmistajan antamia, koskettimien sallittua kuormitusta ja turvakosketinten mahdol-
lisesti vaatimia sulakkeita koskevia ohjeita on noudatettava. Ellei valmistaja ole an-
tanut niista erityisia ohjeita, koskettimet on varustettava sulakkeilla, joiden arvo on
0.6-kertainen valmistajan ilmoittamaan kosketinten suurimpaan sallittuun kuormi-
tukseen nahden.

Jotta standardin EN 1037 mukainen odottamattoman uudelleenkaynnistymisen
suoja voidaan taata, ohjausjarjestelman on oltava siten suunniteltu ja kytketty, ettei
pelkkd komentolaitteen palautus aiheuta uudelleenkaynnistysta. Se tarkoittaa, etta
uudelleenkaynnistys saa olla mahdollinen vasta, kun turvapiiri on kuitattu manuaa-
lisesti.

OHJE

jde

STO-tulojen ohjaus pulssitetuilla signaaleilla, kuten esim. turvaohjausten itsestdan
testaavilla digitaalisilla 12hddilld, ei ole mahdollista.

42.4 Turvakytkentélaitteille asetetut vaatimukset

Turvakytkinten tai muiden laitteiden valmistajien vaatimuksia (esim. sulakesuojaus
lahtokoskettimien kiinnihitsautumisen varalta) on noudatettava tarkoin. Kaapeleiden si-
joituksessa on noudatettava tassa painotuotteessa kuvattuja perusvaatimuksia.

Kussakin sovelluksessa kaytetyn turvakytkimen valmistajan muita ohjeita on noudatet-
tava.

Valitse turvakytkentélaite siten, ettd silld on ainakin samat turvastandardit kuin sovel-
luksen vaaditut PLd / SIL.

Vahimmaisvaatimukset SIL2 tai PLd SC3 tai korkeampi
(pakko-ohjatuilla kontakteilla).

Lahtokontaktien lukumaara 2 riippumatonta

Nimelliskytkentdjannite 30vDC

Kytkentavirta 100 mA

4.2.5 Kayttoonottoa koskevat vaatimukset

Turvatoiminnot on tarkastettava ja dokumentoitava onnistuneen kayttéonoton jal-
keen todistuksena toteutetuista turvatoiminnoista (validointi).

Turvatoimintojen luvun "Rajoitukset” (— B 20) mukaiset rajoitukset on otettava sil-
loin huomioon. Ei turvallisuutta koskevat osat ja komponentit, jotka vaikuttavat vali-
diointitarkastukseen (esim. moottorin jarru), on tarvittaessa kytkettéava pois kaytos-
ta.

Mikali MOVITRAC® LTP-B:ta kaytetdan turvakayttdon tarkoitetuissa sovelluksissa,
on suoritettava katkaisujarjestelman ja johdotuksen oikeellisuuden kayttodnottotes-
taus, joka on myds dokumentoitava.

4.2.6 Kayttoa koskevat vaatimukset

Laitteistoa saa kayttda vain teknisissa tiedoissa maaritettyjen arvojen siséalla. Se
koskee sekéa ulkoista turvaohjausta ettd MOVITRAC® LTP-B:ta ja sallittuja lisalait-
teita.
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Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Turvateknisia lisdyksia

* Tuuletinten on pyorittdva vapaasti. Pida jadhdytyselementti polyttémana ja puhtaa-
na.

+ Asennustilan, johon taajuusmuuttaja asennetaan, on oltava vapaa polysta ja lauh-
devedesta. Tuulettimen ja ilmansuodatinten moitteeton toiminta on tarkastettava
saanndllisesti.

+ Kaikki sahkoiset litokset seka liitinten oikea kiristysmomentti on tarkastettava saan-
nollisesti.

+ Tehokaapelit on tarkastettava kuumuuden aiheuttamien vaurioiden varalta.

STO-toiminnon testaaminen

Toiminto STO tulee tarksstaa joka kerta ennen jarjestelman kayttéonottoa moitteetto-
man toimintotavan osalta. Ota huomioon asetettu aktivointiidhde parametrin P71-15
asetusten mukaisesti.

+ 1. Lahtétilanne:
Taajuusmuuttajaa ei ole aktivoitu, mista johtuen moottori on pysahdyksissa.
— STO-tuloihin ei enaa syoéteta virtaa (taajuusmuuttajassa nakyy “Inhibit”).

— Aktivoi taajuusmuuttaja. Koska STO-tuloihin ei edelleenkaan syoteta virtaa, taa-
juusmuuttajan naytéssa nakyy edelleen "Inhibit".

+ 2. Lahtétilanne:
Taajuusmuuttaja on aktivoitu. Moottori pyorii.
— Kytke STO-tulot jannitteettomiksi.

— Tarkista, nakyyko taajuusmuuttajan naytéssa "Inhibit", pysahtyykdé moottori ja
kayttd kaynnityy osioiden "Turvallisen poiskytkennan toimintatapa
(STO)" (-~ B 18) ja "STO-tila ja diagnoosi" (» B 19) mukaisesti.

STO-toiminnon huoltaminen

Tarkista turvatoiminnot sdanndllisin valiajoin (ainakin kerran vuodessa) moitteettoman
toiminnan osalta. Tarkastusvalit tulee maarittaa riskiarvioinnin mukaisesti.

Sen lisaksi tarkista toiminto STO jokaisen turvajarjestelman muutoksen tai huoltotoi-
den jalkeen sen moitteettoman toiminnan osalta.

Mikali virheilmoituksia ilmenee, katso niiden merkitys osiosta “Huolto ja virhekoo-
dit“ (- B 102).
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Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Lisalaiteversiot

4.3 Lisalaiteversiot

4.31 Yleisia ohjeita

Kaikki tassa dokumentissa kuvatut litantaversiot ovat yleisesti ottaen sallittuja turva-
tekniikkasovelluksissa, mikali perusturvakonseptin vaatimukset tayttyvat. Se tarkoittaa,
etta kaikissa tapauksissa on varmistettava, ettda DC-24-V-turvatulot kytketaan ulkoisel-
la turvakytkimella tai turvaohjauksella ja itsendinen uudelleenkaynnistyminen ei siten
ole mahdollista.

Ensisijaisena vaatimuksena on, ettd turvakomponenttien, kuten esim. turvakytkimen,
HATA-SEIS-kytkimen jne., seké salllittujen liitantaversioiden valinnassa, asennuksessa
ja kaytéssa on noudatettava kaikkia luvun 2, 3 ja 4 seka tdman painotuotteen kaikkia
turvateknisia maarayksia.

Kytkentdkaaviot ovat periaatteellisia kytkentdkaavioita, joiden tarkoituksena on ainoas-
taan nayttaa turvatoiminnot ja niissa tarvittavat olennaiset komponentit. Niissa ei nay-
tetd selkeyden vuoksi kytkentateknisia toimenpiteitd, jotka on yleensa toteutettava vie-
14 lisaksi, jotta varmistetaan esim. kosketussuoja, pystytdan hallitsemaan yli- ja alijan-
nitteitd, eristysvirheitd, havaitsemaan maa- ja oikosulkuja esim. ulkopuolelle sijoitetuis-
sa johdoissa tai takaamaan tarvittava hairidnsietokyky elektromagneettista vaikutusta
vastaan.

Liitdnnat MOVITRAC® LTP-B:ssa

Seuraavassa kuvassa nakyy signaaliliitinten yleiskuva:

~ N
< o] o O
e s 2 &8°¢2
> > Z = = Q£
< T N ™ o« o~ O O
Y5556372022032hb
1 2 3 4 56 7 8 9 1011 1213
oooovovoL O
7952931339
4.3.2 Yksittainen katkaisu
STO turvatoiminnan tason d mukaisesti (EN ISO 13849-1)
Tydvaiheet ovat seuraavat:
* STO-tulo 12 irrotetaan.
* Moottori pysahtyy vapaasti, mikali jarrua ei ole olemassa.
STO - Safe Torque Off (EN 61800-5-2)
A
n" 1
12 4 \ ¢
e
9007207216418059

*  Turvatulo (liitin 12)
n Kayntinopeus

76  Kayttsohje - MOVITRAC® LTP-B

21271119/FI - 01/2015



21271119/FI — 01/2015

Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Lisalaiteversiot

OHJE

Kuvattuja STO-poiskytkentdja voidaan kayttda turvatoiminnon tasoon d saakka stan-
dardin EN I1SO 13849-1 mukaisesti ottamalla huomioon luvun "Turvakytkentalaitteille
asetetut vaatimukset" (- B 24).

jde

Binaérinen ohjaus turvakytkinlaitteella kdytettdessé ulkoista 24-V-jannitteensyéttoa

Verkko Ylemman tason

+24V ohjausjérjestelma
— Hata-seis Stop PLC
oND (- I-- . N[ our

A
LTP-B-
paaliittimet
Palautesignaali
hata-seis 1 = Aktivointi
Turvakytkin -#-;J Reset 2/ 0=stop
&) :
| o
.
°
°
°
°
N T @ sros
] ]
— STO
T @
27021606287707531
Bin&érinen ohjaus turvakytkinlaitteella kdytettdessa siséista 24-V-jannitteensyottéa
Ylemman tason
Verkﬁ +24V ohjausjarjestelma
— Hata-seis Stop Start | PLC
eV f-- N [ out
LTP-B-
paaliittimet
@ 24V
‘ Palautesignaali 1 = Aktivointi
hata-seis —f 0= Stop
Turvakytkin ‘*‘7) _ Reset :
& :
.
@ onp
°
A N i ’4 °
- - (12) sTo+
S N W, W |
% L @ STO -
27021606287717643

OHJE

Yksikanavaisessa poiskytkennassa on laadittava tietyt virheoletukset ja ne on kyetta-
va hallitsemaan virheiden poissulkemisella. Ota huomioon luku "Turvakytkentalaittei-
den kaytto”.

[
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Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Lisalaiteversiot

S$S1(c) turvatoiminnon tason d mukaisesti (EN ISO 13849-1)
Tydvaiheet ovat seuraavat:
+ Liitin 2 kytketdan pois, esim. hatapysahdyksessa/hata-seis-toiminnossa.

* Moottori ajaa sen kierrosluvulla ramppia pitkin pysahdyksiin asti turva-ajan t, aika-
na.

* Ajan t, umpeuduttua katkaistaan turvatulo liittimesta 12. Turvallinen aika t, on mitoi-
tettava siten, ettd moottori ehtii pysahtya kyseisena aikana.

S$81(c) — Safe Stop 1 (EN 61800-5-2)

A
|
2 |
I
I
‘ ; -
12 ‘
I
| ‘ ~
n T I t
\\ 1
I I .
T T -
| t1 | t
-

9007207780912011

* Bin&aritulo 1 (liitin 2)
** Turvatulo (liitin 12)
n Kéayntinopeus

OHJE

Kuvattuja SS1(c)-poiskytkentdja voidaan kayttda turvatoiminnon tasoon d saakka
standardin EN ISO 13849-1 mukaisesti ottamalla huomioon luvun "Turvakytkentalait-
teille asetetut vaatimukset" (- B 24) ohjeet.

jde

Bin&érinen ohjaus turvakytkinlaitteella kdytettdessé ulkoista 24-V-jénnitteensyéttda

Ylemman tason

Verkko +24V ohjausjirjestelmé
— Hata-seis Stop pLC
GND - N[ our
A
LTP-B-
paaliittimet
Palautesignaali
J héta-seis 1 = Aktivointi
Turvakytkin $7 [ Reset ) 0=Str
&) :
| t1 °
.
°
°
°
°
,j*i ”””””””””” iffx CD STO*
1l 'l
777777777777777777777 STO
T ®
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Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO) 4

Lisalaiteversiot

Binaéarinen ohjaus turvakytkinlaitteella kdytettédessé siséista 24-V-jannitteensyottba

Verkko Ylemman tason

+24V ohjausjirjestelma
— Hata-seis Stop PLC
eV f-- N [ out
LTP-B-
padaliittimet
(D) 2av
‘ Palautesignaali 1 = Aktivointi
hata-seis — _
) 0 = Stop
Turvakytkin ® Reset :
r#-:J t1 .
°
o
(@) enp
°
A N i 2
= - () sTo+
\/ I S w—
L |—4 (13) sto
18014407033350923

OHJE

Yksikanavaisessa poiskytkenndssa on laadittava tietyt virheoletukset ja ne on kyetta-
va hallitsemaan virheiden poissulkemisella. Ota huomioon luku "Turvakytkentalaittei-
den kaytto”.

[0
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Pyorimisen turvallinen pysaytys (STO)

Turvatunnusarvot

44 Turvatunnusarvot

Tunnusarvot seuraa- EN 61800-5-2 EN ISO 13849-1 EN 62061
vien standardien mu-

kaisesti:

Luokitus / standardipe- SIL 2 PL d (Performance Level) SILCL 2
rusta (Safety Integrity Level)

(PFHd-arvo)" 1.23 x10° 1/h

Kayttéaika / Mission ti- 20 vuotta, jonka jalkeen komponentti on vaihdettava uuteen.
me

Proof-test-Intervall 20 vuotta - 20 vuotta
Turvallinen tila Pydrimisen pysaytys (STO)

Turvatoiminnot STO, SS1?standardin EN 61800-5-2 mukaisesti

1) Vaaraa aiheuttavan havion todennakdisyys tunnissa.
2) Varustettuna soveltuvalla ohjauksella

4.5 Elektroniikan liitinrima, STO:n turvakontakti

MOVITRAC® LTP-B Liitin Toiminto | Yleisia elektroniikkatietoja
Suojakosketin 12 STO+ |DC +24-V-tulo, maks. 100 mA, STO-turvakontakti
13 STO- |vertailupotentiaali DC +24-V-tulolle

Sallittu johtimen poikki- Yksi johdin liitinta kohden: 0.05 — 2.5 mm? (AWG 30 — 12).
pinta

Min. Tyypillinen Maks.
Tulojannitealue DC 18V DC 24V DC30V
Paateasteen lukituksen aika - - 1ms
Aika Inihibitin ndyttdmiseen naytdssa - - 20 ms
STO:n ollessa aktiivinen
Aika STO-kytkentaaikavirheen totea- - - 20 ms
miseen ja nayttdmiseen

OHJE

STO-tulojen ohjaus pulssitetuilla signaaleilla, kuten esim. turvaohjausten itsestaan
testaavilla digitaalisilla 1ahddilla, ei ole mahdollista.

jde
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Asennus 5
Yleisia ohjeita

5 Asennus

Seuraavassa luvussa on kuvattu asennus.

5.1 Yleisia ohjeita

+ Tarkista taajuusmuuttaja ennen asennusta tarkasti vaurioiden varalta.

« Sailytd taajuusmuuttaja sen pakkauksessa siihen asti, etta laitetta tarvitaan. Saily-
tyspaikan on oltava puhdas ja kuiva, ja ymparistéon lampétilan on oltava -40 °C -
+60 °C.

+ Asenna taajuusmuuttaja tasaiselle, pystysuoralle, liekinkestavalle, tarinattdmalle
pinnalle ja soveltuvaan koteloon sijoitettuna. Mikali tarvitaan jokin tietty IP-koteloin-
tiluokka, standardia EN 60529 on noudatettava.

+ Pida syttyvat aineet poissa taajuusmuuttajan Iahettyvilta.

* Huolehdi siita, etta laitteeseen ei paase johtavia tai syttyvia vieraita aineita tai esi-
neita.

» Suhteellisen ilmankosteuden on oltava aina alle 95 % (kondensaatio ei sallittu).

+ |IP55-taajuusmuuttaja on suojattava suoralta auringonpaisteelta. Ulkotiloissa on
kaytettava suojakatosta.

+ Taajuusmuuttajat voidaan asentaa vierekkain. Nain varmistetaan, ettd laitteiden
valissa on riittdva tuuletusvali. Mikali taajuusmuuttaja tarkoitus asentaa toisen kayt-
tolaitteen tai toisen 1ampda tuottavan laitteen ylapuolelle, vertikaalinen vahimmai-
setéisyys on 150 mm. Jotta mahdollistetaan vapaa tuuletus, kytkentakaapin on ol-
tava joko vierastuulettimella varustettu tai vastaavasti mitoitettu. Ks. luku "IP20-ko-
telo: asennus ja asennustila" (- & 36).

» Suurin sallittu ymparistélampdtila kayton aikana on +50 °C IP20-taajuusmuuttajissa
ja +40 °C IP55-taajuusmuuttajissa. Matalin sallittu ymparistén 1ampdtila kayton ai-
kana on -10 °C.

Noudata myds luvun "Ympaéristdolosuhteet" (-~ B 169) ohjeita.
» Hattukiskoasennus on mahdollista vain rakennekoon 2 (IP20) taajuusmuuttajissa.
+ Taajuusmuuttajan saa asentaa vain seuraavassa kuvassa esitetylla tavalla:
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Mekaaninen asennus

5.2 Mekaaninen asennus
5.21 Kotelovaihtoehdot ja mitat

Koot
MOVITRAC® LTP-B:té on saatavilla rakennekokoina (BG) 2 — 7.

Kotelovaihtoehdot
MOVITRAC® LTP-B:té on saatavilla kahtena eri kotelovaihtoehtona:
+ IP20- / NEMA-1-kotelo kytkentdkaapeissa tapahtuvaa kayttéa varten
* IP55- / NEMA-12K-kotelo

Kotelot IP55 ja NEMA 12K on suojattu kosteudelta ja polyltd. Sen ansiosta taajuus-
muuttajaa voidaan kayttaa sisatiloissa vaikeissa olosuhteissa. Taajuusmuuttajan elek-
troniikka ja toiminnot ovat identtisia. Taajuusmuuttajat poikkeavat toisistaan ainoas-
taan kotelon mittojen ja painon perusteella.
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Asennus
Mekaaninen asennus

IP20-kotelon mitat

Rakennekoot 2 ja 3

i
<
I 5661660

Mitta Rakennekoko 2 | Rakennekoko 3

Korkeus (A) mm 221 261
in 8.70 10.28

Leveys (B) mm 110 131
in 4.33 5.16

Sywvyys (C) mm 185 205
in 7.28 8.07

Paino kg 1.8 3.5
Ib 3.97 7.72

a mm 63.0 80.0
in 2.48 3.15

b mm 209.0 247
in 8.23 9.72

c mm 23 25.5
in 0.91 1.01

d mm 7.00 7.75
in 0.28 0.30

Suositeltu ruuvikoko 4 x M4
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Mekaaninen asennus

IP55- /| NEMA-12K-kotelon mitat (LTP xxx—10)

Rakennekoot 2 ja 3

B B . P C - T a -
Y
o
s R
a
i i
[
4766970251
Mitta Rakennekoko 2 | Rakennekoko 3
Korkeus (A) mm 257 310
in 10.12 12.20
Leveys (B) mm 188 211
in 7.40 8.31
Syvyys (C) mm 239 251
in 9.41 2.88
Paino kg 4.8 7.3
Ib 10.58 16.09
a mm 178 200
in 7.09 7.87
b mm 200 252
in 7.87 9.92
c mm 5 5.5
in 0.20 0.22
d mm 28.5 29
in 1.12 1.14
Suositeltu ruuvikoko 4 x M4
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Mekaaninen asennus

5

Rakennekoot 4 -7

Rakennekokojen 4 — 7 taajuusmuuttajat toimitetaan aina pohjalevyn kanssa, jossa jo-
ko on tai ei ole porauksia kaapelin lapivientia varten.

21271119/FI — 01/2015
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Mitta Rakennekoko 4 | Rakennekoko 5 | Rakennekoko 6 | Rakennekoko 7
Korkeus (A) mm 450 540 865 1280
in 17.32 21.26 34.06 50.39
Leveys (B) mm 171 235 330 330
in 6.73 9.25 12.99 12.99
Syvyys (C) mm 235 268 335 365
in 9.25 10.55 13.19 14.37
Paino kg 11.5 22.5 50 80
Ib 25.35 49.60 110.23 176.37
a mm 110 175 200 200
in 4.33 6.89 7.87 7.87
b mm 423 520 840 1255
in 16.65 20.47 33.07 49.41
c mm 61 60 130 130
in 2.40 2.36 5.12 5.12
d mm 8 8 10 10
in 0.32 0.32 0.39 0.39
Suositeltu ruuvikoko 4 x M8 4 x M10
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5.2.2 IP20-kotelo: Asennus ja asennustila

Taajuusmuuttaja on sijoitettava kytkentédkaappiin sovelluksissa, joissa tarvitaan kote-
lointiluokkaa IP20 korkeampi kotelointiluokka. Noudata seuraavia edellytyksia:

Kytkentékaapin on oltava [8mp6a johtavasta materiaalista, paitsi mikali kaytetdan
lisdtuuletusta.

Mikali kaytetdan tuuletusaukoilla varustettua kytkentakaappia, aukkojen on sijaitta-
va taajuusmuuttajan yla- ja alapuolella, jotta ilma paasee kiertdmaan hyvin. lima tu-
lee johdattaa sisdan taajuusmuuttajan alapuolelta ja ulos taajuusmuuttajan ylapuo-
lelta.

Mikali ulkoinen ymparisto sisaltaa likahiukkasia (esim. polya), tuuletusaukkoihin tu-
lee asentaa soveltuva hiukkassuodatin ja silloin tulee kayttaa lisatuuletusta. Suoda-
tin on huollettava ja puhdistettava tarvittaessa.

Ymparistoissa, joissa esiintyy paljon kosteutta, suolaa tai kemikaaleja, tulee kayt-
taa soveltuvaa suljettua kytkentdkaappia (ilman tuuletusaukkoja).

IP20-kotelointiluokan taajuusmuuttajat voidaan asentaa suoraan vierekkain ilman
etaisyytta.

Tuuletusaukottoman metallikaapin mitat

P

400 V: 0.75 kW, 1.5 kW, 2.2 kW

3080168459
Tehotiedot Tiiviisti sulkeutuva kytkentiakaappi
A B Cc D
mm in mm in mm in mm in
BG 2 230 V: 0.75 kW, 1.5 kW 400 | 15.75 | 300 | 11.81 | 250 | 9.84 60 2.36

BG 2 230 V: 2.2 kW

600 | 23.62 | 450 | 17.72 | 300 | 11.81 | 100 | 3.94

BG 3 Kaikki tehoalueet 800 | 31.50 | 600 | 23.62 | 350 | 13.78 | 150 | 5.91
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Tuuletusaukollisen kytkentakaapin mitat

Asennus

Mekaaninen asennus

Tehotiedot Tuuletusaukollinen kytkentéakaappi
A B C D
mm in mm in mm in mm in
BG 2 230 V: 0.75 kW, 1.5 kW 400 | 15.75 | 300 | 11.81 | 250 | 9.84 60 2.36
400 V: 0.75 kW, 1.5 kW, 2.2 kW
BG 2 230 V: 2.2 kW 600 | 23.62 | 400 | 15.75 | 300 | 11.81 | 100 | 3.94
BG 3 Kaikki tehoalueet 800 | 31.50 | 600 | 23.62 | 350 | 13.78 | 150 | 5.91
Lisatuuletuksella varustetun kytkentakaapin mitat
Tehotiedot Lisatuuletuksella varustettu kytkentakaappi
A B C D liman la-
mm in mm in mm in mm in pipaasy
BG 2 |230 V: 0.75 kW, 1.5 kW 400 |15.75| 300 [11.81| 250 | 9.84 | 60 | 2.36 | >45m*h
400 V: 0.75 kW, 1.5 kW, 2.2 kW
BG2 |230V: 2.2 kW 400 [15.75| 300 [11.81| 250 | 9.84 | 100 | 3.94 | > 45 m°h
BG 3 |Kaikki tehoalueet 600 |23.62| 400 |15.75| 250 | 9.84 | 150 | 5.91 | >80 m*h
5.2.3 IP55-kotelo: Asennus ja kytkentdakaapin mitat
Kytkentdkaapeissa tai kentassa ei saa alittaa minimietaisyyksia.
| —
\__/
\amin/
SEWR |
;‘_‘_!;\
A
9656147979
Rakennekoko A B
mm in mm in
2-7 200 7.87 10 0.39
OHJE
i Mikali IP55-taajuusmuuttaja asennetaan kytkentakaappiin, on huolehdittava riittavas-
ta kytkentakaapin tuuletuksesta.

5
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5.3 Sahkoasennus

Asennuksessa on noudatettava luvun 2 turvaohjeita!

\

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi. Liitimis-
sa ja laitteen sisalla voi esiintya korkeita jannitteita viela 10 minuutin kuluttua verkos-
ta irrottamisen jalkeen.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

* Odota 10 minuuttia taajuusmuuttajan jannitteettdémaksi kytkemisen ja verkkojan-
nitteen sekd 24 voltin DC-jannitteen poiskytkemisen jalkeen. Varmista sen jal-
keen laitteen jannitteeton tila. Tyot saa aloittaa vasta sen jalkeen.

A VAROITUS

Nostolaitteen putoamisen aiheuttama hengenvaara.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Taajuusmuuttajaa ei saa kayttaa nostosovellusten turvalaitteena. Kayta turvalait-
teina valvontajarjestelmia tai mekaanisia turvalaitteita.

Taajuusmuuttajat saa asentaa vain valtuutettu sdhkdalan ammattilainen voimassa

olevia maarayksia ja ohjeita noudattaen.

Maadoituskaapelin on oltava suunniteltu suurimmalle mahdolliselle verkon vikavir-

ralle, jota rajoittavat normaalisti varokkeet tai moottorinsuojakytkin.

Taajuusmuuttajan kotelointiluokka on IP20. Korkeampaan IP-kotelointiluokkaan on

kaytettava soveltuvaa suojausrakennetta tai IP55 / NEMA 12K -versiota.

Varmista, ettd laitteet on maadoitettu ohjeiden mukaisesti. Noudata luvun "Taa-

juusmuuttajan ja moottorin liitantd" (- B 45) kytkentakaaviota.

5.3.1 Ennen asennusta

Varmista, ettd kayttdjannite, taajuus ja vaiheiden lukumaara (yksi- tai kolmivaihei-

nen) vastaavat toimitettavan taajuusmuuttajan nimellisarvoja.

Jannitteensyoton ja taajuusmuuttajan valiin on asennettava erotuskytkin tai vastaa-

va erotuslaite.

Verkkojannitetta ei saa koskaan liittda taajuusmuuttajan lahtoliittimiin U, V tai W.

Ala asenna taajuusmuuttajan ja moottorin valiin automaattista kytkentakontaktoria.
Kohdissa, joissa ohjausjohdot ja voimajohdot on vedetty lahelle toisiaan, on huo-
lehdittava 100 mm:n vahimmaisetaisyydesta ja kaapeliristeyksissa 90 asteen kul-

masta.

Kaapelit on suojattu vain hitailla suurtehovarokkeilla tai moottorinsuojakytkimella.

Lisatietoja on osiossa "Sallitut janniteverkot" (- B 41).

Varmista, ettd tehokaapelien suojaukset ja eristykset on tehty osiossa "Taajuus-

muuttajan ja moottorin kytkenta" (— B 45) olevan kytkentakaavion mukaisesti.

Varmista, ettd kaikki liittimet on kiristetty oikeaan kiristysmomenttiin, ks. luku "Tek-

niset tiedot" (- & 169).
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Yleista

Verkkokontaktorit

Verkkosulakkeet

Asennus
Sahkoasennus

Toisin kuin syoéttdverkossa tapahtuvassa suorassa kaytdssa taajuusmuuttajan luovat
moottoriin yleensa nopeasti kytkevia Iahtéjannitteitda (PWM). Moottoreissa, jotka on
suunniteltu kaytettavaksi pyodrimisnopeusmuuttuvissa kayttolaitteissa, ei tarvitse tehda
muita ennaltaehkaisevia toimenpiteita. Mikali eristyksen laatu on kuitenkin tuntematon,
ota yhteyttd moottorin valmistajaan, koska ennaltaehkaisevia toimenpiteita ehka tarvi-
taan.

Vain kayttdluokan AC-3 (EN 60947-4-1) tulokontaktoreita saa kayttaa.
Varmista, ettd kahden kytkennan valilld noudatetaan 120 sekunnin vahimmaisvalia.

Sulaketyypit:
+ Kayttéluokkien gL./ gG johdonsuojatyypit:
— Sulakkeen nimellisjannite = verkon nimellisjannite

— Sulakkeiden nimellisvirta on mitoitettava taajuusmuuttajan kuormituksesta riip-
puen 100 prosentiksi taajuusmuuttajan nimellisvirrasta.

* Ominaisuuden B johdonsuojakytkin:
— Suojakytkimen nimellisjannite = verkon nimellisjannite

— Johdonsuojakytkimen nimellisvirtojen on oltava 10 % yli taajuusmuuttajan ni-
mellisvirran.

Vikavirtasuojakytkimet

A VAROITUS

Ei luotettavaa suojausta sahkdiskun varalta, mikali kaytetdan vaaran tyyppista vika-
virtasuojakytkinta.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Kaytd 3-vaiheisille taajuusmuuttajille ainoastaan kaikkivirtaherkkda B-luokan vi-
kavirtasuojakytkinta!

+ 3-vaiheinen taajuusmuuttaja luo tasavirtaosuuden poisjohtuvaan virtaan ja voi
alentaa tyypin A vikavirtasuojakytkimen herkkyyttd huomattavasti. Siksi tyypin A vi-
kavirtasuojakytkinta ei saa kayttda suojalaitteena.

Ainoastaan tyypin B vikavirtasuojakytkinta saa kayttaa.

+ Mikali vikavirtasuojakytkimen kayttdéa ei ole maaratty normatiivisesti, SEW-
EURODRIVE suosittelee, etta vikavirtasuojakytkinta ei kayteta.

5
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Kaytto IT-verkossa

IP20-laitteita voidaan kayttaa IT-verkossa, kuten seuraavassa on kuvattu. Muiden lait-
teiden kohdalla on pyydettava lisdtietoja SEW-EURODRIVEIta. Ylijannityksen kom-
pensoinnin komponenttien ja suodattimen yhteys on erotettava sitd varten. Veda
EMC- ja VAR-ruuvi ulos laitteen sivulta.

A VAROITUS

Sahkoiskun aiheuttama vaara. Liitimissa ja laitteen sisalla voi esiintyd korkeita jan-
nitteitad vield 10 minuutin kuluttua verkosta irrottamisen jalkeen.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaksi vahintdan 10 minuuttia ennen EMC-ruu-
vin kiertamista ulos.

112

3034074379
[1] EMC-ruuvi
[2] VAR-ruuvi
L1 @— Sissi
Sisainen otsanen
N/L2 @—] EMC-suodatin ylijannitesuoja
L3 @—
EMC VAR
PE @
9007204745593611

SEW-EURODRIVE suosittelee kayttamaan pulssikoodimenetelmallad mittaavia eristys-
tilan valvontalaitteita janniteverkoissa, joissa on maadoittamaton tahtipiste (IT-verkot).
Siten valtetdan eristystilan valvontalaitteiden mahdolliset turhat laukaisut taajuusmuut-
tajan maakapasitanssin vuoksi.

Kaytto TN-verkossa Fl-kytkimen kanssa (IP20)

IP20-taajuusmuuttajissa, joissa on sisaanrakennettu EMC-suodatin  (esim.
MOVITRAC® LT xxxx xAxx-x-00 tai MOVITRAC® LT xxxx xBxx-x-00) on korkeampi
maavuoto kuin laitteissa, joissa ei ole EMC-suodatinta. EMC-suodatin voi laukaista vir-
heen Fl-suojakytkinten kanssa tapahtuvassa kaytéssa. Deaktivoi EMC-suodatin maa-
vuodon pienentamiseksi. Veda sita varten EMC-ruuvi ulos laitteen sivulta. Ks. kuva lu-
vussa "Kaytto IT-verkoissa" (— B 40).
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Sallitut janniteverkot

Ohjekortti

Asennus
Sahkoasennus

Verkkojarjestelmat, joissa on maadoitettu tiahtipiste

Taajuusmuuttaja on tarkoitettu kaytettdvaksi TN- ja TT-verkoissa, joissa on suo-
raan maadoitettu tahtipiste.

Janniteverkot, joissa on maadoittamaton tahtipiste

Kayttd verkoissa, joissa on maadoittamaton tahtipiste (esim. IT-verkot), on sallittua
vain Kkotelointiluokan [1P20 taajuusmuuttajille. Ks. Iluku "Kaytté IT-verkois-
sa" (- B 40).

Ulkojohdin, maadoitetut janniteverkot

Taajuusmuuttajia saa kayttaa verkoissa vain vaihe-maata-vastaan-vaihtojannitteel-
14, joka on enintaan 300 V.

Ohjekortti sisaltaa liitinjarjestyksen yleiskuvan ja liséksi parametriryhman 1 peruspara-
metrien yleiskuvan.

Ohjekortti sijaitsee IP55-kotelossa irrotettavan etukannen takana.

IP20-kotelossa ohjekortti on sijoitettu nayton ylapuolella olevaan koloon.

5
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Asennus

Sahkoasennus
5.3.2 Asennus
[ ]
1

Liitd taajuusmuuttaja seuraavien kytkentadkaavioiden mukaisesti. Huolehdi siita, etta
moottorin kytkentdkotelon kytkennat ovat oikein. Yleisesti ottaen voidaan erottaa kaksi
peruskytkentaa: tahtikytkenta ja kolmiokytkentd. On ehdottomasti varmistettava, etta
moottori on kytketty jannitelahteeseen siten, etta syotettava kayttdjannite on oikea.

Lisatietoja on kuvassa, joka on osiossa "Kytkentd moottoriliitinkotelossa" (— & 44).

On suositeltavaa kayttda tehokaapelina 4-napaista, PVC-eristettya suojattua kaapelia.
Sen on oltava alalla voimassa olevien kansallisten ja yleisten maaraysten ja ohjeiden
mukainen. Tehokaapelin liittdmiseksi taajuusmuuttajaan tarvitaan paateholkit.

Jokaisen taajuusmuuttajan maadoitusliitin on liitettdva kuvan mukaisesti yksitellen ja
suoraan sijoituspaikan maadoituskiskoon (massa) (suodattimen kautta, mikali ole-
massa).

Ks. osio “Taajuusmuuttajan ja moottorin liitanta" (- B 45).

MOVITRAC®-LT-taajuusmuuttajan maaliitantdja ei saa tehda taajuusmuuttajasta taa-
juusmuuttajaan. Maaliitantéja ei saa myodskaan johdattaa taajuusmuuttajiin toisista
taajuusmuuttajista.

Maadoituspiirin impedanssin on oltava alalla hyvaksyttyjen paikallisten turvallisuus-
maaraysten mukainen.

Kaikki maadoitusliitdnnat tulee tehda UL-maaraysten tayttdmiseksi UL-luetteloissa ole-
via Crimp-rengaskaapelikenkia kayttaen.

OHJE

Varmista, etta laitteet on maadoitettu ohjeiden mukaisesti. Taajuusmuuttaja voi luoda
yli 3.5 mA:n maavuotoja. Maadoituskaapelin on oltava riittavasti mitoitettu johtaak-
seen maksimaalista syéttdvikavirtaa, jota rajoitetaan varokkeilla tai johdonsuojakytki-
milla. Taajuusmuuttajaan menevassa verkkovirransyotdssa on oltava asennettuna
rittdvasti mitoitetut varokkeet tai johdonsuojakytkimen asennuspaikassa voimassa
olevien lakien ja/tai maaraysten mukaisesti.

Taajuusmuuttajaan menevassa verkkovirransyotdssa on oltava asennettuna riittavas-
ti mitoitetut varokkeet tai johdonsuojakytkimen asennuspaikassa voimassa olevien la-
kien ja/tai maaraysten mukaisesti.

Liitinsuojuksen irrottaminen

Jotta kytkentaliittimiin paasee kasiksi, taajuusmuuttajan etusuojus on irrotettava ohjei-
den mukaisella tavalla. Kayta vain ristipadavainta tai tavallista ruuviavainta liitinsuojuk-
sen avaamiseksi.

Kytkentaliittimiin paasee kasiksi kiertamalla tuotteen etupuolella olevat kaksi tai nelja
ruuvia ulos alla olevan ohjeen mukaisesti.

Etusuojus kiinnitetdan paikoilleen vastakkaisessa jarjestyksessa.
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Sahkoasennus

Rakennekoot 2 ja 3
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Rakennekoot 4...7
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Jarruvastuksen liiténta ja asennus

A VAROITUS

Sahkoéiskun aiheuttama vaara. Jarruvastusten kaapeleissa kulkee nimelliskaytdéssa
suuri tasajannite (n. DC 900 V).

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Kytke taajuusmuuttaja jannitteettdmaksi vahintdan 10 minuuttia ennen syoéttdkaa-
pelin irrottamista.

A VARO

Palovamman vaara. Nimellisteholla P kuormitettaessa jarruvastusten pinnat voivat
olla erittain kuumia.

Lieva loukkaantuminen.
» Valitse soveltuva asennuspaikka.
« Al3 koske jarruvastuksiin.

» Kiinnita soveltuva kosketussuoja.

Jarruvastus liitetdan taajuusmuuttajaliitinten "BR” ja "+ valiin. Kyseiset liittimet on va-
rustettu uudessa laitteessa ulosmurrettavilla suojuksillta. Suojukset tulee murtaa ulos
ensimmaisen kaytén yhteydessa.

* Lyhenna johdot tarvittavat pituisiksi.

+ Kayta kahta keskenaan tiiviisti kierrettyd johdinta tai 2-napaista, suojattua tehokaa-
pelia. Poikkipinta vastaa taajuusmuuttajan mitoitustehoa.

» Suojaa jarruvastus bimetallireleella ja aseta vastaavan jarruvastuksen laukaisuvirta
IF-

+ Litteissa jarruvastuksissa on sisainen terminen ylikuormitussuojaus (ei-vaihdettava
sulake). Asenna litteisiin jarruvastuksiin niihin kuuluva kosketussuoja.

sesti sisdanrakennettu lampdotilakytkin 2-napaista, suojattua kaapelia kayttamalla.

BR

OO0 OO

F16
L1 [
BW... £ é é L, | vaikuttaa
K10:een
L] L
]
9007202440373003

Moottorin kytkentdkotelon kytkennét

Moottorit kytketddn joko tdhtimaisesti, kolmiona, kaksoistdhtend tai NEMA-tdhtena.
Moottorin tyyppikilpi antaa tietoa kulloinkin kyseessa olevan liitdntatavan jannitea-
lueesta, jonka on vastattava taajuusmuuttajan kayttéjannitetta.
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Taajuusmuuttajan ja moottorin liitanta

A VAROITUS

Sahkoiskun aiheuttama vaara. Vaara johdotus voi aiheuttaa vaaratilanteita liian kor-
keiden jannitteiden vuoksi.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

» Noudata alla ilmoitettua asennusjarjestysta.
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jde

Jarru on kytkettéva seuraavissa sovelluksissa aina pois paalta AC- ja DC-puolelta:
» kaikissa nostinkayttésovelluksissa
+ sovelluksissa, joissa tarvitaan nopea jarrun reagointiaika

OHJE

Uudessa laitteessa liitinpaikat DC-, DC+ ja BR on varustettu aluksi ulosmurrettavilla
suojuksilla. Ne tulee murtaa tarvittaessa ulos.

Kaikissa IP55-suojaluokan taajuusmuuttajissa on taajuusmuuttajan alapuolella verk-
ko- ja moottorikaapelin lapivienti.

Kytke jarrutasasuuntaaja verkkoon erilliselld verkkojohdolla.

Sy6ttd moottorin jannitteen kautta ei ole sallittual!
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L1

L2/N

Vaihtoehto ND.. tulokuristin
L1' L2 L3’

valkoinen

L3 Ei1-vaih. 230V

’’’’’’’’’ PE

K10
(AC-3)

M

DC Bus "-" paasy

L1 L2 L3
Paateaste
u Vv w BR +
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BW ../BW.-T

W m
(9N

IS

L~ punainen |

sininen

- BW
[\ 3-vaiheinen

DR/DT/DV:

Vaihtovirran puoleinen erotus

Taajuusmuuttajan potentiaalivapaa relekosketin
Ulkoinen jannitesyottd AC 250 V / DC 30 V virran ollessa enintdan 5 A
Tasajannitteensyoéttéo BMV

Virransyottoverkon ja taajuusmuuttajan valinen verkkokontaktori
Jarrutasasuuntaajan verkkosyottd, kytketty simultaanisesti K10:sta
Ohjauskontaktori / -rele, saa jannitteen taajuusmuuttajan sisaiselta releen koskettimelta [4] ja

Jarruvastuksen liitanta*
DC Bus "+" paasy

27021600767321739
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Moottorin lampétilasuojaus (TF/TH)

Sisaisella lampdétila-anturilla (TF, TH tai vastaava) varustetut moottorit voidaan kytkea
suoraan taajuusmuuttajaan.

Mikali lBmpdtilasuoja laukeaa, taajuusmuuttaja ilmoittaa virheesta.

Lampdtila-anturi kytketaan liittimeen 1 (+24 V) ja liittimeen 10 (analogitulo 2). Para-
metriin P71-15 on valittava tulokonfigurointi toiminolla "Ulkoinen virhe" analogituloon 2
(esim. P1-15 = 6), jotta lampédtila-anturi voidaan tulkita. Lisaksi on asetettava "Ulkoi-
nen virhe" analogituloon 2 parametrista P2-33 tilaan "PTC-th". Laukaisukynnys on
2.5 kQ. Moottoritermistoria koskevia lisatietoja on luvussa "P1-15 binaaritulojen toimin-
tojen valinta (-~ B 165)" ja parametrin "P2-33 analogitulo 2, formaatti” (-~ & 131) ku-
vauksessa.

OHJE

i Konfiguroi ensin ylla mainitut parametrit ennen TF:n liittamista. Sisdinen vastus suo-
jaa TF:aa ylijannitteeltd konfiguroinnin jalkeen.

Monimoottorinen kayttolaite / ryhmakaytto

Moottorivirtojen summa ei saa ylittda taajuusmuuttajan nimellisvirtaa. Ryhman suurin
sallittu kaapelipituus on rajoitettu yksittaisliitdnnan arvoiksi. Ks. luku "Tekniset tie-
dot" (- B 169).

Moottoriryhman koko on rajoitettu 5 moottoriksi eivatkd yhden ryhman moottorit saa
olla kolmea rakennekokoa kauempana toisistaan.

Monimoottorikayttdé on mahdollista vain kolmivaihe-asynkronimoottoreiden kanssa, ei
synkronimoottoreiden kanssa.

Ryhmissd, joissa on yli kolme moottoria, SEW-EURODRIVE suosittelee 1ahtdkuristi-
men "HD LT xxx" ja liséksi suojaamattomien johtojen kayttéa sekd 4 kHz:n suurinta
sallittua lahtétaajuutta.

Moottorijohdot ja suojaukset

Verkko- ja moottorijohtojen suojauksessa ja valinnassa on otettava huomioon maa- ja
laitteistokohtaiset maaraykset.

Kaikkien rinnakkain kytkettyjen moottorijohtojen suurin sallittu pituus kay ilmi seuraa-

vasti:
Ikok < Imax
n
3172400139
i« = Rinnakkain kytkettyjen moottorikaapeleiden kokonaispituus.
lhas. = Suositeltu maksimaalinen moottorijohdon pituus.
n = Rinnakkain kytkettyjen moottoreiden lukumaara.

Mikali moottorikaapeleiden poikkipinta vastaa verkkojohtojen poikkipintaa, lisdsuojaus-
ta ei tarvita. Mikali moottorikaapeleiden poikkipinta on pienempi kuin verkkokaapelin,
moottorikaapeli on ensin suojattava vastaavalta poikkipinnalta oikosulkua vastaan.
Moottorinsuojakytkimet soveltuvat siihen.

Kolmivaiheisten jarrumoottoreiden liitanta

Jarrujarjestelmaa koskevia yksityiskohtaisia tietoja on luettelossa "Kolmivaihemootto-
rit", jonka voi tilata SEW-EURODRIVEIta.
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SEW-EURODRIVERN jarrujarjestelmat ovat tasavirtaheratteisia levyjarruja, jotka on tuu-
letettu sdhkdmagneettisesti ja jotka jarruttavat jousivoiman avulla. Jarrun tasasuuntaa-
ja syo6ttaa jarruun tasajannitetta.

OHJE

Jarrun tasasuuntaajan tulee saada taajuusmuuttajakdytéssd oma verkkokaapeli.
Sy6ttdé moottorin jannitteen kautta ei ole sallittua!

jde

5.3.3 Signaaliliitinten yleiskuva

Pailiittimet
A VARO
Mikali signaaliliittimiin kytketdan yli 30 V:n jannite, ohjaus voi vaurioitua.
Mahdolliset esinevahingot.
+ Signaaliliittimiin kytketty jannite ei saa ylittaa 30 V.
Liitinten varauksen voi asettaa parametrilla P71-15. Lisatietoja on luvussa "P1-15 bi-
naaritulot, toimintovalinta" (- B 165).
IP20 ja IP55
— N
< o 0w O
Q s 2 &8¢
> > Z = - Qx|
S TN ™o« o~ O O
Yaab67y202222h65
1 2 3 4 56 7 8 91011 1213
ooV YO
] l R
12745191051
Signaaliliitinrimassa on seuraavat signaalilitannat:
Liitin |Signaa- | Liitanta Kuvaus
nro. |li

1 +24 +24 V: Vertailujannite Vertailujannite DI1:n — DI3:n aktivoinnille

VIO (enint. 100 mA).
2 DI 1 Binaaritulo 1 Positiivinen logiikka

DI 2 Binaaritulo 2 "Looginen 1" tulojannitealue: DC 8 — 30 V
4 DI 3 Bin&aritulo 3 "Looginen Q0" tulojannitealue: DC 0 -2V

Yhteensopiva PLC-vaatimuksen kanssa, kun 0 V on kytket-
ty liittimeen 7 tai 9.

5 +10V |Lahtd +10 V: Vertailujan- |10 V: Vertailujannite analogitulolle
nite (pot.-sy6ttd +, 10 mA maks., 1 — 10 kQ)

21271119/FI — 01/2015

6 Al 1/ Analogitulo 1 (12 bittia) Analoginen: 0-10V,10-0V, -10-10V, 0 — 20 mA,
Dl 4 4-20mA,20-4 mA

"Looginen 1" tulojannitealue: DC 8 — 30 V

Binaaritulo 4
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Liitin |Signaa- | Liitanta Kuvaus
nro. |li

7 oV 0 V: Vertailupotentiaali 0 V: Vertailupotentiaali

8 AO 1/ |Analogildhté 1 (10 bittid) |Analoginen: 0-10V,10-0V, 0 -20 mA, 20 — 0 mA,
DO 1 4-20mA,20-4mA

Digitaalinen: 0 / 24 V, maksimaalinen Iahtdvirta: 20 mA
ov 0 V: Vertailupotentiaali 0 V: Vertailupotentiaali
10 Al 2/ Analogitulo 2 (12 bittia) Analoginen: 0 - 10V, 10-0V, PTC-th, 0 —20 mA, 4 -

DIS | Binaaritulo 5/ termistori- | 20 MA, 20 =4 mA
kontakti "Looginen 1" tulojannitealue: DC 8 — 30 V

11 AO 2/ |Analogilaht6 2 (10 bittid) |Analoginen: 0-10V,10-0V, 0 —20 mA, 20 — 0 mA,
DO 2 4-20mA,20-4mA

Digitaalinen: 0 / 24 V, maksimaalinen lahtovirta: 20 mA

Binaarilahto 1

Bin&arilahto 2

12 STO+ |Paateasteen vapautus DC +24-V-tulo, virranotto: enint. 100 mA
STO-turvakontakti, High = DC 18 — 30 V

13 STO- GND-vertailupotentiaali DC +24-V-tulolle
STO-turvakontakti

Kaikki bindaritulot aktivoidaan tulojannitteelld alueella 8 - 30 V, eli ne ovat +24-V-yh-
teensopivia.

Binaari- ja analogitulojen reaktioaika on alle 4 ms. Analogitulojen resoluution on 12 bit-
tia tarkkuuden ollessa von 2 % asetettuun maksimiskaalaukseen verrattuna.

OHJE

Liittimia 7 ja 9 voi kayttdd GND-vertailupotentiaalina, kun taajuusmuuttajaa ohjataan
PLC:lIa. Liitd STO+ +24 volttiin ja STO- 0 volttiin tehopaateasteen aktivoimiseksi.
Muutoin taajuusmuuttajassa nakyy "Inhibit". Mikali STO-toiminnon on tarkoitus toimia
turvateknisena laitteena, on noudatettava tdman julkaisun ohjeita ja kytkentdja.

jde

Mikali liittimeen 12 sy6tetdan jatkuvasti 24 voltin jannitetta ja liitin 13 on kytketty pysy-
vasti GND:hen, toiminto "STO" on deaktivoitu pysyvasti.
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g o g
_ 2 3 _ 2
c o L] c 0
28 2 2 28 2
525 5 82 5
Q [4] [4) [0} [6]
2T @2 8 8t @
14 15 16 17 18
© 0 oo
R
9007202258353547
Liitin | Signaali Reletoimintojen valinta | Kuvaus
nro.
14 Relelahtd 1 vertailu P2-15 Relekosketin (AC 250V /DC 30V,
15 |Releldhts 1 sulkeutuva max. 5 A)
16 Relelahtd 1 avautuva
17 Relelahto 2 vertailu P2-16
18 Relelahto 2 sulkeutuva
5.34 Tiedonsiirtoliitanta RJ45

Liitin laitteessa

[11 SBus-/ CAN-Bus-
[2] SBus+/ CAN-Bus+

[3] OV

[4] RS485- (Engineering)
[5] RS485+ (Engineering)
[6] +24 V (lahtdjannite)

[7] RS485- (Modbus RTU)
[8] RS485+ (Modbus RTU)

13515899787
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5.3.5 UL-vaatimusten mukainen asennus

Noudata seuraavia ohjeita, jotta UL-vaatimukset tayttyvat:

Ympariston lampotilat

Taajuusmuuttajia voi kayttda seuraavissa ymparistolampdétiloissa:

Kotelointiluokka ympariston lampétila
IP20 / NEMA 1 -10°C-50°C
IP55 / NEMA 12K -10°C-40°C

Kayta ainoastaan kuparilitdntakaapelia, joka soveltuu enintdan 75 °C:een ymparisto-
lampétiloihin.

Teholiitinten kiristysmomentit

Taajuusmuuttajien teholiitinten sallitut kiristysmomentit kayvat ilmi luvusta "Tekniset
tiedot" (— B 169).

Ohjausliitinten kiristysmomentit

Ohjausliitinten sallittu kiristysmomentti on 0.8 Nm (7 Ibs-in).

Ulkoinen DC-24-V-syo6ttd

Kayta ulkoisena DC 24 V -jannitelahteena vain testattuja laitteita, joissa on rajoitettu
Iahtéjannite (U = 30 V DC) ja rajoitettu 1ahtdvirta (1 < 8 A).

Jéanniteverkot ja varokkeet

Taajuusmuuttajat soveltuvat kaytettavaksi janniteverkoissa, joissa on maadoitettu tah-
tipiste (TN- ja TT-verkot) ja jotka toimittavat suurimman sallitun verkkovirran ja suurim-
man sallitun verkkojannitteen seuraavien taulukoiden mukaisesti. Seuraavien taulukoi-
den varokkeita koskevat tiedot kuvaavat kunkin taajuusmuuttajan suurinta sallittua
etuvaroketta. Kayta vain sulakkeita.

UL-sertifiointi ei koske kayttdéa janniteverkoissa, joissa on maadoittamaton tahtipiste
(IT-verkot).

1 x 200 — 240-V-laitteet

1% 200 - Sulake tai MCB (tyyp- |Maksimaalinen ver- | Maks. verkkojan-
240V pi B) kon oikosulkuvaih- | nite

tovirta
0008 15 A 100 kA rms (AC) 240V
0015 20 A
0022 25A

52 kayttsohje - MOVITRAG® LTP-B
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3 x 200 — 240-V-laitteet
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Maksimaalinen ver-
kon oikosulkuvaih-
tovirta

Maks. verkkojan-
nite

3 x200 - Sulake tai MCB (tyyp-
240V pi B)
0008 10A
0015 15A
0022 175A
0030 30A
0040 30A
0055 40 A
0075 50 A
0110 70 A
0150 0 A
0185 110 A
0220 150 A
0300 175 A
0370 225 A
0450 250 A
0550 300 A
0750 350 A

100 kA rms (AC)

240V

5
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3 x 380 — 480-V-laitteet

Maksimaalinen ver-
kon oikosulkuvaih-
tovirta

Maks. verkkojan-
nite

3 x 380 - Sulake tai MCB (tyyp-
480 V pi B)
0008 6 A
0015 10 A
0022 10 A
0040 15 A
0055 25 A
0075 30 A
0110 40 A
0150 50 A
0185 60 A
0220 70 A
0300 80 A
0370 100 A
0450 125 A
0550 150 A
0750 200 A
0900 250 A
1100 300 A
1320 350 A
1600 400 A

100 kA rms (AC)

480V
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3 x 500 — 600-V-laitteet

3 x 500 - Sulake tai MCB (tyyp- |Maksimaalinen ver- | Maks. verkkojan-
600 V pi B) kon oikosulkuvaih- | nite
tovirta
0008 6A 100 kA rms (AC) 600 V
0015 6 A
0022 10A
0040 10A
0055 15A
0075 20 A
0110 30A
0150 35A
0185 45 A
0220 60 A
0300 70 A
0370 80 A
0450 100 A
0550 125 A
0750 150 A
0900 175 A
1100 200 A

Terminen moottorinsuoja

Taajuusmuuttajassa on terminen moottorin ylikuormitussuoja NEC:n mukaisesti (Na-
tional Electrical Code, US).

Terminen moottorin ylikuormitussuoja on varmistettava jollain seuraavista toimenpi-

teista:

* Moottorin lampétila-anturin NEC:n mukainen asennus, ks. myds luku "Moottorin
lampédtilasuojaus (TF / TH)" (- & 48).

+ Sisaisen termisen moottorin ylikuormitussuojan kaytté aktivoimalla parametri
P4-17.

5.3.6 Sahkomagneettinen yhteensopivuus (EMC)

EMC-suodattimella varustetut taajuusmuuttajat on suunniteltu kaytettavaksi koneissa
ja kayttolaitejarjestelmissd Ne tayttavat vaihtelevalla pydrimisnopeudella varustettuja
kayttolaitteita koskevan EMC-tuotestandardin EN 61800-3. Kayttolaitejarjestelman
EMC-kelpoisessa asennuksessa on noudatettava direktiivin 2004/108/EY (EMC) maa-
rayksia.

Hairionsieto
Hairidemissioiden osalta taajuusmuuttaja tayttaa standardin EN 61800-3 raja-arvot ja

sitd voidaan nain ollen kayttda seka teollisuudessa ettd kotitalouksissa (kevyt teolli-
suus).
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Hairidemissiot
Hairibemissioiden osalta EMC-suodattimella varustettu taajuusmuuttaja tayttaa stan-

dardien EN 61800-3 ja EN 55014 mukaiset raja-arvot. Taajuusmuuttajia voidaan kayt-
taa seka teollisuuden etta kotitalouksien (kevytteollisuus) tarpeisiin.

Jotta saavutetaan paras mahdollinen sdhkémagneettinen yhteensopivuus, kayttdlait-
teet on asennettava luvun "Asennus" (- B 31) ohjeiden mukaisesti. Samalla on huo-
lehdittava taajuusmuuttajan hyvistd maadoitusliitannoéista. Hairidemissiomaaraysten
tayttamiseksi tulee kayttaa suojattua moottorikaapelia.

Seuraavassa taulukossa on maaritetty olosuhteet kayttélaitesovelluksissa tapahtuvaa
kayttda varten.

Taajuusmuuttajatyyppi |Kat. C1 (luokka B) Kat. C2 (luokka A) |Kat. C3
standardin EN 61800-3 mukaan

230V, 1-vaiheinen Lisdsuodatusta ei tarvita.

LTP-B xxxx 2B1-x-xx Kayta suojattua moottorikaapelia

230V, 3-vaiheinen Kayta tyypin Lisasuodatusta ei tarvita.

LTP-B xxxx 2A3-x-xx NF LT>o0¢ xxx ulko- Kayta suojattua moottorikaapelia

puolista suodatinta.

400 V, 3-vaiheinen I .
Kayta suojattua moot-
LTP-B xxxx 5A3-x-xx torikaapelia

575V, 3-vaiheinen Mikali tarpeen, voidaan kayttaa tyypin NF LT xxx verkko-
LTP-B xxxX 603-X-XX suodattimia sdhkémagneettisen hairiGemission vahenta-
miseksi entisestaan. Ylla mainittujen raja-arvoluokkien
sailyttamista ei kuitenkaan voida taata.

Kayta suojattua moottorikaapelia

Moottorisuojauksen toteuttamista koskevia yleisid maarayksia

Suojapellin kayttd on ehdottoman suositeltavaa LTX-sovelluksissa.

Maadoita kaapelin hairidsuojajohdin laajapintaisesti lyhinta tietd molemmista paistaan.
Se koskee myds kaapeleita, joissa on useita suojattuja johdinhaaroja.

9007200661451659
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Suositus moottorisuojauksen toteuttamiseen IP20-kotelointiluokan taajuusmuuttajassa

Rakennekoot 2 ja A\ o) & 0
3 {ri L/L L2IN L3 T + L/L L2/N L3
O 000 (© 000
Lo L a
| " | | " | /&
& _J ‘ & _J
J 123466789 0H1MN12®N [ 12348678 8NWPN1RN
og [5]
> L“_g_‘s
v w
41 4]
(el @ |I@ (AE))//® @
[2] [ 2] 1]
©
@ (3]
12903068427
[11 Moottorikaapeli [4] Tiedonsiirtokaapeli RJ45
[2] PE-lisaliitanta [5] Ohjausjohdot

[3] Anturijohto

Suojapeltia voi kayttda valinnaisesti rakennekokoon 2 ja 3 IP20-mallissa. Menettele
sovituksessa seuraavasti:

1. Irrota 4 ruuvia pitkista rei'ista.

2. Liikuta tarvitun koon peltia aina vasteeseen asti.

3. Kirista ruuvit jalleen kiinni.

Varmista, etta pelti on kytketty asianmukaisesti PE-liitantaan.
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Suositus moottorisuojauksen toteuttamiseen IP55-kotelointiluokan taajuusmuuttajassa

Moottorisuojauksen toteuttamisessa laitteeseen on suositeltavaa kayttaa metalliruuvi-
litoksia. Kierrekaulan pituuden on oltava rakennekoossa 2 ja 3 vahintaan 8 mm.

Rakennekoot 2 ja © ©
3 \

== )

123456789 0M2E
_—_—
CO000000OOOOV
[[e]le]] —— [H
e I

© — ©

\
Ll
A

\ \
(2]

LTP-B

[4] —

\ \
12903070603
[11 Metallinen vastamutteri [4] LTX-moduuli
[2] Metalliruuviliitos [5] Moottorikaapeli
[3] Mukana oleva kumitiivisteren- [6] Verkkokaapeli
gas
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Suositus anturi-, ohjaus- ja tiedonsiirtojohdon sijoittamiseen.

13131624587
[11 Anturikaapeli, kun LTX-moduuli [4] Signaaliliitin/tiedonsiirto
[2] Signaaliliitin/tiedonsiirto [5] Verkkokaapeli
[3] Moottorikaapeli
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Rakennekoot 4 ja
5

[11 Verkkokaapeli
[2] Metalliruuviliitos
[3] Moottorikaapeli
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Rakennekoot 6 ja
7
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Sahkoasennus

i ——
Tl

[11 Verkkokaapeli
[2] Metalliruuviliitos
[3] Moottorikaapeli

(1]

14172963851
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5.3.7 Lapivientilevy

IP-/NEMA-suojauksen sailyminen edellyttda tarkoitukseen sopivan kaapelin lapivienti-
holkkijarjestelman kayttdéa. Porattavien kaapelin lapivientireikien on oltava kaytettavan
jarjestelman mukaisia.

HUOMIO

Kaapelilapivientireikien 1api poraaminen voi jattda tuotteeseen hiukkasia.
Mahdolliset esinevahingot.
» Poraa varovasti, jotta estetaan tuotteeseen jaavat hiukkaset.

- Poista loput hiukkaset.

Seuraavassa on lueteltu joitain suuntaa antavia kokoja:
Kaapelin lapivientiholkkien suositellut reikdkoot ja reikien tyypit

Reikakoko Angloamerikkalai- |Metrinen
nen
Rakennekoot 2 ja3 |25 mm PG16 M25

Joustavien sahkéasennusputkien reikakoot

Reikakoko Myyntikoko Metrinen
Rakennekoot 2 ja 3 |35 mm 1in M25

IP-kotelointiluokka voidaan taata vain silloin, kun kaapelit asennetaan UL-hyvaksyttya
litantaa tai joustavalle sahkdasennusputkijarjestelmalle tarkoitettua muhvia kayttaen.

Sahkodéasennusputkia asennettaessa on varmistetava, ettd sahkdasennusputken si-
saantydntorei'issa on vakioaukot, jotka vastaavat NEC-maaraysten mukaisia kokoja.

Ei tarkoitettu jaykille sdhkdasennusputkijarjestelmille.
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6 Kayttoonotto
6.1 Kayttoliittyma
6.1.1 Ohjauslaite

Jokainen MOVITRAC®-LT-taajuusmuuttaja on varustettu vakiona ohjauspaneelilla,
jonka ansiosta taajuusmuuttajaa voidaan kayttaa ilman erillisia laitteita.

1

B

2933664395
[1] 6-paikkainen seitsensegmenttinayttd [4] Navigate-painike
[2] Start-painike [5] Auki-painike
[3] Stop-/Reset-painike [6] Alas-painike

Ohjauspaneelissa on 5 painiketta, joilla on seuraavat toiminnot:

Paini- o Navigate [4] + Valikon vaihtaminen

ke » Parametriarvojen tallentaminen

* Reaaliaikaisten tietojen nayttdminen

Paini- 0 Y18s [5] + Suurenna kayntinopeutta
ke S ,
» Parametriarvojen korottaminen
Paini- o Alas [6] « Kayntinopeuden alennus
ke . . . P
 Parametriarvojen pienentaminen
Paini- @ Stop [3] « Kayttolaitteen pysaytys
ke » Virheiden kuittaus
Paini- @ Start [2] + Kayttolaitteen aktivointi
ke

* Pydrimissuunnan vaihtaminen

Ohjauslaitteen <Start>-/<Stop>-painikkeet on deaktivoitu silloin kuin parametrit on
asetettu tehdasasetustilaan. Parametreiksi P-12 mallissa LTE-B ja P71-12 mallissa
LTP-B tulee asettaa "1" tai "2" ohjauslaitteen <Start>-/<Stop>-painikkeiden aktivoimi-
seksi.

Parametrien muuttovalikkoon paasee vain navigointipainikkeella [4].

» Vaihtaminen parametrien muutosvalikon ja reaaliaikaisen nayton valilla (kaytténo-
peus / kayttovirta): Pida painiketta painettuna yli 1 sekunnin ajan.

* Vaihtaminen kaynnissd olevan taajuusmuuttajan kayttonopeuden ja kayttdvirran
valilla: Paina painiketta lyhyesti (alle 1 sekunti).
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6.1.2 Parametrien tehdasasetusten palauttaminen
Jotta parametrit voidaan palauttaa tehdasasetustilaan, menettele seuraavalla tavalla:
1. Taajuusmuuttaja ei saa olla aktivoituna ja ndytdssa taytyy lukea "Inhibit".
2. Paina 3 painiketta Q Oja @véhintéén 2 s. yhta aikaa.
"P-deF" nakyy naytossa.
3. Paina @-painiketta ilmoituksen "P-deF" kuittaamiseksi.
6.1.3 Tehdasasetus
Kayttdpyorimisnopeus ndytetdan vain, mikali parametriin P7-10 on syotetty moottorin
nimellispydérimisnopeus. Muuton naytetdan kiertokenttakierrosluku.
6.1.4 Laajennetut painikeyhdistelmat
Toiminto Laitteessa na- |Paina: Tulos Esimerkki
kyy:
Parametriryh-  [Px-xx Painikkeet <Navigate> + Seuraava korkeampi Naytdssa nakyy "P1-10":

mien pikavalinta
1

<Ylés>

C.0

parametriryhma vali-
taan.

« Paina painikkeita <Navigaten> + <Yl6s>.
* Nyt ndytdssa nakyy "P2-01".

parametrin valin-
ta

+

parametri valitaan.

Px-xx Painikkeet <Navigate> + Seuraava alempi para- |"P2-26" nakyy nayt0ssa:
<Alas> metriryhma valitaan. |- Paina painikkeita <Navigate> + <Alas>.
o o « Nyt néytetaan "P1-01".
+
Alimman ryhma- |Px-xx Painikkeet <YI8s> + <Alas> |Ryhman ensimmainen [Nayt6ssa nakyy "P1-10":

+ Paina painikkeita <Yl6s> + <Alas>.
* Nyt naytetaan "P1-01".

Aseta parametrit
alimmaksi arvok-

Numeerinen
arvo (paramet-

Painikkeet <Ylos> + <Alas>

ANV

Parametri asetetaan
alimmaksi arvoksi.

Muutettaessa parametri P71-01:
* naytéssa nakyy "50.0".

muuttaminen

taessa)

®.C

sl riarvoa muutet- + Paina painikkeita <Yl6s> + <Alas>.
taessa) R
* Nyt naytdssa nakyy "0.0".
Parametriarvo- |Numeerinen |Painikkeet <Stop / Reset> + |Yksittaisia parametrinu- |Muutettaessa parametri P7-10:
jen yksittaisten |arvo (paramet- [<Navigate> meroita voi muuttaa. + naytdssa nakyy "0".
numeroiden riarvoa muutet-

+ Paina painikkeita <Stop / Reset> + <Nauvi-
gate>.

* Nyt ndytdssa nakyy "_0".

» Paina painiketta <Yl6s>.

* Nyt ndytdssa nakyy "10".

+ Paina painikkeita <Stop / Reset> + <Nauvi-
gate>.

* Nyt ndytdssa nakyy "_10".

» Paina painiketta <Yl6s>.

* Nyt ndytdssa nakyy "110"
tms.

1) Parametriryhmiin paasyn on oltava aktivoituna asettamalla parametrin P1-14 arvoksi "101" tai "201”.

6.1.5 LT-Shell-ohjelmisto

LT-Shell-ohjelmisto mahdollistaa MOVITRAC® LT -taajuusmuuttajien helpon ja no-
pean kayttdéonoton. Sen voi ladata SEW-EURODRIVE-verkkosivulta. Suorita asennus
ja paivita ohjelmisto saanndllisin valiajoin.

Taajuusmuuttajan voi liittdd ohjelmistoon yhdessa engineering-paketin (kaapelisarja
C) ja liittymatyypin muuntimen USB11A kanssa.
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Ohjelmistolla voidaan lisaksi suorittaa seuraavia toita:

+ parametrien tarkkailu ja lataaminen

+ parametrien yhteenveto

+ laiteohjelmiston paivitys (manuaalisesti ja automaattisesti)
 taajuusmuuttajan eksportointi Microsoft® Word -ohjelmaan
* moottorin ja tulojen seka laht6jen tilan valvonta

» taajuusmuuttajan ohjaaminen / kasikaytto

+ Scope (valmisteilla)

6.1.6 Ohjelmisto MOVITOOLS® MotionStudio
Ohjelmiston voi liittda taajuusmuuttajaan seuraavasti:

+ Tietokoneen ja taajuusmuuttajan valiselld SBus-yhteydella. Siihen tarvitaan CAN-
dongeli. Esikonfektoitua kaapelia ei ole saatavilla ja se on siksi itse toteutettava
taajuusmuuttajan RJ45-varauksen mukaisesti.

+ Tietokoneen yhdyskaytavaan tai MOVI-PLC®:hen menevén yhteyden kautta. Tieto-
koneyhdyskaytavan / MOVI-PLC®-litannan voi tehdea esim. USB11A:n, USB:n tai
Ethernetin kautta.

Seuraavat toiminnot ovat saatavilla MOVITOOLS® MotionStudiota kaytettaessa:
» parametrien tarkkailu ja lataaminen

* parametrien yhteenveto

* moottorin ja tulojen seka lahtojen tilan valvonta
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6.2 Automaattinen mittausmenetelma ”’Auto-Tune”

Taajuusmuuttaja ei perustu moottoritietokantoihin. Se voi mitata 1ahes jokaisen moot-
torin automaattisella mittausmenetelmalld moottoritietojen selvittdmiseksi. Mittausme-
netelmad on ehdottomasti suoritettava lapi ilman keskeytysta. Mittausmenetelma kayn-
nistyy tehdasasetuksen mukaan automaattisesti ensimmaisen aktivoinnin jalkeen ja se
kestad saatelytavasta riippuen enintddn 2 minuuttia. Aktivoi taajuusmuuttaja vasta,
kun moottorin kaikki nimellistiedot on syotetty oikein parametreihin. Voit kdynnistaa
automaattisen mittausmenetelman "Auto-Tune” moottoritietojen syoéttamisen jalkeen
myds manuaalisesti parametrista P4-02. STO:n liittimiin 12 ja 13 on sy0tettava janni-
tetta. Aktivointia ei tarvita. Naytdssa tulee lukea "Stop”.

OHJE

i Suorita ensimmaisen kayttéonoton tai saatelymenetelman vaihtamisen jalkeen para-
metrista P4-01 automaattinen mittausmenetelma "Auto-Tune" moottorin ollessa kyl-
ma. Autotuning-toiminnon voi tarvittaessa kaynnistdd myds milloin vain manuaalisesti
parametrista P4-02.

6.3 Kayttoonotto moottoreiden kanssa
A VAROITUS
Mikali parametrin P4-02 arvoksi asetetaan "1" ("Auto-Tune"), moottori voi kdynnistya
automaattisesti.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.
« Al3 koske moottorin akseliin.
OHJE

i MOVITRAC® LTP-B:ssad ramppiajat koskevat parametreja P7-03 ja P1-04 50 Hz:n

taajuudella. Mikali parametriksi P71-16 asetetaan "In-Syn", ylikuormitettavuudeksi ase-

tetaan "150 %" riippuen parametrista P1-08.

6.3.1 Kayttoonotto asynkronimoottoreissa, joissa on U/f-ohjaus

1. Kytke moottori taajuusmuuttajaan. Ota kytkennassa huomioon moottorin nimellis-
jannite.

2. Syo6ta moottorin tiedot moottorin tyyppikilvesta:
* P1-07 = Moottorin mitoitusjannite
» P1-08 = Moottorin mitoitusvirta
+ P1-09 = Moottorin mitoitustaajuus
+ (P1-10 = moottorin mitoituskierrosluku, luistokompensointi aktivoitu).

3. Aseta suurin ja pienin kierrosluku parametreilla P1-01 ja P1-02.

4. Aseta hidastus- ja kiihdytysrampit parametreilla P7-03 ja P1-04.

5. Kaynnistd automaattinen moottorin mittausmenetelma "Auto-Tune" kuten luvussa
"Automaattinen mittausmenetelma ("Auto-Tune")" (- B 66) on kuvattu.
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6.3.2 Kayttoonotto asynkronimoottoreissa, joissa on VFC-pyodrimisnopeussaato
1. Kytke moottori taajuusmuuttajaan. Ota kytkennassad huomioon moottorin nimellis-
jannite.
2. Sy6ta moottorin tiedot moottorin tyyppikilvesta:
» P1-07 = Moottorin mitoitusjannite
+ P1-08 = Moottorin mitoitusvirta
* P1-09 = Moottorin mitoitustaajuus
* P1-10 = Moottorin mitoituskierrosluku
* P1-14 = 201 (laajennettu parametrivalikko)
* P4-01 =0 (VFC-py0rimisnopeussaately)
* P4-05 = Tehokerroin.
3. Aseta suurin ja pienin kierrosluku parametreilla P1-01 ja P1-02.
4. Aseta hidastus- ja kiihdytysrampit parametreilla P7-03 ja P1-04.

5. Kaynnistd automaattinen moottorin mittausmenetelma "Auto-Tune" kuten luvussa
"Automaattinen mittausmenetelma ("Auto-Tune")" (-~ B 66) on kuvattu.

6. Mikali tarpeen, parametri P7-10 tulee sovittaa saatelykayttaytymisen optimoimisek-
Si.

6.3.3 Kayttoonotto asynkronimoottoreissa, joissa on VFC-vaantomomenttisaato
1. Kytke moottori taajuusmuuttajaan. Ota kytkennassa huomioon moottorin nimellis-
jannite.
2. Sy6ta moottorin tiedot moottorin tyyppikilvesta:
* P1-07 = Moottorin mitoitusjannite
* P1-08 = Moottorin mitoitusvirta
+ P1-09 = Moottorin mitoitustaajuus
* P1-10 = Moottorin mitoituskierrosluku
* P1-14 = 201 (laajennettu parametrivalikko)
* P4-01 =1 (VFC-vaantdmomenttisaato)
*  P4-05 = Tehokerroin.
3. Aseta suurin ja pienin kierrosluku parametreilla P1-01 ja P1-02.
4. Aseta kayttajayksikaot riviltd "Kiihdytys" kahdeksi desimaaliluvuksi.

5. Kaynnista automaattinen moottorin mittausmenetelma "Auto-Tune" kuten luvussa
"Automaattinen mittausmenetelma ("Auto-Tune")" (-~ B 66) on kuvattu.

6. Mikali tarpeen, parametri P7-10 tulee sovittaa saatelykayttaytymisen optimoimisek-
Si.

Seuraavassa esimerkissa analogituloa 2 kaytetdan vaantomomentti-referenssilahtee-
na, pyorimisnopeus maaritetaan analogitulon 1 kautta:

+ P1-15 = 3 (tuloliitinten varaus)
* P4-06 = 2 (vaantdmomenttireferenssi analogitulon 2 kautta)
+ P6-17 = 0 (vaantdmomentti-aikavalvontakynnyksen poiskytkentd)

>0 (aikavalvonta-ajan sovitus maksimaaliselle vaantémomentin ylara-
jalle)
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6.3.4 Kayttoonotto synkronimoottoreissa, joissa on PM-pyodrimisnopeussaato

Synkronimoottorit ovat kestomagneettimoottoreita (PM).

OHJE

Anturittomien synkronimoottoreiden kayttd on tarkastettava testisovelluksella. Stabii-
lia kayttda kyseisella kayttotavalla ei voida taata kaikille sovellustapauksille. Kayttota-
van valinta tapahtuu siitd johtuen kayttajan omalla vastuulla.

jde

1. Kytke moottori taajuusmuuttajaan. Ota kytkenndssad huomioon moottorin nimellis-
jannite.
2. Sydta moottorin tiedot moottorin tyyppikilvesta:

+ P1-07 = EMK — Synkronimoottoreissa ei ilmoiteta jarjestelmajannitetta, vaan
napapyoérajannite nimellispydrimisnopeudella parametrissa P7-07. Moottorin
jannite.

* P1-08 = Moottorin mitoitusvirta

* P1-09 = Moottorin mitoitustaajuus

* P1-10 = Moottorin mitoituskierrosluku

* P1-14 =201 (laajennettu parametrivalikko)

* P4-01 = 3 (PM-pydrimisnopeussaato)

»  P2-24 = PWM-taajuus (vahintdan 8-16 kHz).

3. Aseta suurin ja pienin kierrosluku parametreilla P7-01 ja P1-02.
4. Aseta hidastus- ja kiihdytysrampit parametreilla P7-03 ja P1-04.

5. Kaynnista automaattinen moottorin mittausmenetelma "Auto-Tune" kuten luvussa
"Automaattinen mittausmenetelma ("Auto-Tune")" (- B 66) on kuvattu.

6. Mikali tarpeen, parametri P7-10 tulee sovittaa saatelykayttaytymisen optimoimisek-
Si.

Mikali moottorinohjauksessa ilmenee odottamattomia ongelmia, tulee tarkistaa seu-
raavat seikat ja tehda tarvittavat asetukset:

+ Jotta alemmalla pyérimisnopeusalueella saavutetaan enemman vaantémomenttia,
molempia parametreja P7-14 ja P7-15 on korotettava. Huomaa, ettd moottori voi
kuumentua voimakkaasti korkeamman virransy6tdn vuoksi.

+ Mikali ensimmaisen kaynnistysvaantdomomentin yhteydessa ilmenee O-Torque-vir-
heilmoitus, hairi6tdn kaynnistys onnistuu yleensd vasta taajuusmuuttajan resetin
jalkeen.

» Osittain voi olla tarpeen suunnata roottori ennen kaynnistystd moottoreissa, joilla
on korkeampi massahitaus. Esimagnetisointiaikaa P7-12 ja kentan voimakkuutta
esimagnetisointiajan aikana voidaan sovittaa parametrista P7-14 helposti ylos- tai
alaspain.

Harvinaisissa tapauksissa voi olla hyddyksi verrata automaattisella moottorinmittaus-
menetelmalla selvitettyja parametreja moottoritietojen vastaaviin ja tarvittaessa korjata
niitd. Huomaa, etta arvoissa voi ilmeta poikkeamia moottorikaapeleiden ollessa pitkia.

Uutta mittausmenetelmaa ei tarvita:

*  P7-01 = moottorin staattorivastus (R ie.vaine tai 2XR 30 <c))
*  P7-02 = 0 (moottorin roottorivastus)

+ P7-03 = staattori-induktiviteetti (Lsd)

+ P7-06 = staattori-induktiviteetti (Lsq).
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6.3.5 Kayttoonotto LSPM-moottoreiden kanssa

SEW-EURODRIVEN "LSPM”-tyypin moottorit sind Line-Start-kestomagneettimoottorei-
ta.

1. Kytke moottori taajuusmuuttajaan. Ota kytkenndssad huomioon moottorin nimellis-
jannite.
2. Sydta moottorin tiedot moottorin tyyppikilvesta:
* P1-07 = Moottorin mitoitusjannite
* P1-08 = Moottorin mitoitusvirta
*  P1-09 = Moottorin mitoitustaajuus
* P1-10 = Moottorin mitoituskierrosluku
* P1-14 =201 (laajennettu parametrivalikko)
* P4-01 =0 (VFC-py6rimisnopeussaately).
3. Aseta maksimipyorimisnopeus P7-071 ja minimipy6rimisnopeus P71-02 = 300 1/min.
4. Aseta hidastus- ja kiihdytysrampit parametreilla P7-03 ja P1-04.

5. Kaynnista automaattinen moottorin mittausmenetelma "Auto-Tune" kuten luvussa
"Automaattinen mittausmenetelma ("Auto-Tune")" (- B 66) on kuvattu.

6. Aseta "Auto-Tunen” jalkeen roottorivastukseksi 0 Q (P7-02 = 0).
7. Sovita boost-parametrit. Vakioasetus on:

e P7-14=10%

s P7-15=10 %.

8. Mikali tarpeen, parametri P7-10 tulee sovittaa saatelykayttaytymisen optimoimisek-
Si.

6.3.6 Kayttéonotto esiasetettujen synkronimoottoreiden kanssa

Taajuusmuuttaja soveltuu kaytettavaksi anturittomien kestomagneettimoottoreiden
kanssa (esim. LSPM). CMP-moottoreille tarvitaan AKOH-anturi ja LTX-servomoduuli.

6.3.7 SEW-EURODRIVE:n esiasetettujen moottoreiden kayttoonotto

Kayttoonoton voi suorittaa, mikali jonkin seuraavista CMP-moottoreista (pyorimisno-
peusluokka 4500 1/min) tai MGF..-DSM-moottoreista (pyorimisnopeusluokka 2000 1/
min) on kytketty taajuusmuuttajaan:

21271119/FI — 01/2015

Moottorityyppi Naytto
CMP40M 40M
CMP50S / CMP50M /CMP50L 50S / 50M / 50L
CMP63S / CMP63M / CMP63L 63S/63M /63L
CMP71S / CMP71M / CMP71L 71S/71M /[ 71L
MGF..2-DSM of-2
MGF..4-DSM of-4
MGF..4/XT-DSM" gf-4Ht

1) Valmisteilla.
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Tyon kulku
» Aseta parametrin P1-14 arvoksi "1" paastaksesi LTX-kohtaisiin parametreihin.

* Aseta parametri P1-16 esiasetetun moottorin mukaiseksi, ks. luku "LTX-kohtaiset
parametrit (taso 1)" dokumentissa "Kayttdohjeen lisdosa - MOVITRAC® LTX".

Esimerkki
e )
Esimerkki: l=f &( ¢ Ll
CMP-rakennekoko 50S [40M, 50S, 50M, 50L, 63S, 63M, 63L, 71S, 71M, 71L
Moottorin jarjestelma- 4 |- 2=230V
jannite . 4=400V
Jarrumoottorit b | b = vilkkuu jarrumoottoreissa

Kaikki tarvittavat parametrit (jannite, virta, jne.) asetetaan automaattisesti.

OHJE

Esiasetetuissa moottoreissa "Auto-Tune" ei ole tarpeen.

jde

Mikali taajuusmuuttajaan kytketdan sahkaoisella tyyppikilvella varustettu CMP-mootto-
ri, parametri P7-16 valitaan automaattisesti.

Mikali valitaan MGF..-DSM, vaantdbmomentin ylaraja asetetaan parametrista P4-07
automaattisesti 200 prosentiksi. Kyseinen arvo on sovitettava vaihteen kayttéohjeen
mukaisesti noudattaen julkaisua "Kayttdohjeen lisdosa, kayttoyksikkd MGF..-DSM
taajuusmuuttajassa LTP-B”.

Kaikki tarvittavat moottoritiedot asetetaan automaattisesti. KTY-lampétila-anturin on
oltava kytkettyna ulkopuoliseen valvontalaitteeseen moottorin suojaamiseksi.

Varmista moottorin suojaus ulkoisella suojalaitteella.

* Yksityiskohtainen luettelo on Iluvussa “Servokadyttdd koskevat paramet-
rit” (- B 122).

6.4 Ohjauksen kayttoonotto
A VAROITUS

Antureiden tai kytkinten asentaminen liittimiin voi aiheuttaa aktivoinnin. Moottori voi
kaynnistya automaattisesti.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.
« Ala koske moottorin akseliin.
» Asenna kytkimet avatussa tilassa.

* Mikali asennat potentiometrin, aseta se ensin tilaan 0.
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6.4.1 Liitinkaytto (tehdasasetus) P1-12=0

Liitintilassa tapahtuvaa kaytt6a varten (tehdasasetus):
» Parametrin P7-12 on oltava "0" (tehdasasetus).

+ Muuta tuloliitinkonfigurointi vaatimusten mukaisesti parametrista P7-15. Mahdolliset
asetukset kayvat ilmi luvusta "P1-15 bindaritulot, toimintovalinta" (- B 165).

» Kytke liitinrimaan liitinten 1 ja 2 valille kytkin.

» Kytke potentiometri (1 k — 10 k) liitinten 5, 6 ja 7 valiin. Liukuosa liitetaan nastalla 6.
+ Kytke STO-tulon liittimet 12 ja 13 luvun "Yksittaiskatkaisu” (- B 26) mukaisesti.

+ Aktivoi taajuusmuuttaja luomalla yhteys liitinten 1 ja 2 valille.

+ Saada kierrosluku potentiometrilla.

6.4.2 Painikekenttatila (P7-12 = 1 tai 2)

jde

Painikekenttatilassa tapahtuvaa kayttéa varten:
* Aseta parametriksi P1-12 "1" (yksisuuntainen) tai "2" (kaksisuuntainen).

+ Liitinriman liitinten 1 ja 2 valiin kytketddn hyppylanka tai kytkin taajuusmuuttajan
aktivoimiseksi.

+ Kytke STO-tulon liittimet 12 ja 13 luvun "Yksittaiskatkaisu” (- B 26) mukaisesti.
+ Paina seuraavaksi <Start>-painiketta. Taajuusmuuttaja aktivoidaan 0.0 Hz:lla.

+ Paina <YIl6s>-painiketta pydrimisnopeuden korottamiseksi. Paina <Alas>-painiketta
pyorimisnopeuden alentamiseksi.

+ Paina <Stop/Reset>-painiketta taajuusmuuttajan pysayttamiseksi.

+ Kun lopuksi painetaan <start>-painiketta, kayttolaite palaa entiselle pyérimisnopeu-
delle. Mikali kaksisuuntainen tila on aktivoitu (P1-12 = 2), pydrimissuunta muuttuu
painvastaiseksi, kun <Start>-painiketta painetaan uudelleen.

OHJE

Haluttu tavoitenopeus voidaan esisdatda painamalla <Stop>/Reset>-painiketta py-
sahtyneessa tilassa. Kun sen jalkeen painetaan <Start>-painiketta, kayttolaite siirtyy
ramppia pitkin kyseiseen pyérimisnopeuteen saakka.
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Ohjauksen kayttéonotto

6.4.3

Kayttdoa koskevia
yleisid ohjeita

Kiintea ohjerefe-
renssi

Kenttavayla PID-
referenssi

PID-saédintila (P1-12 = 3)

Asennettua PID-saadinta voi kayttaa lampdtilan, paineen tai muiden sovellusten saa-

telyyn.

Seuraavassa kuvassa nakyy PID-sdatimen konfigurointimahdollisuudet.

Esiasetettu

referenssijénnite (P3-05) Proportion- Integraa-
aalivahvistus livahvistus Erotteluaika
(P3-01) (P3-02) (P3-03) Lahto PI
Ohjearvo (oloarvo)
- - > - -
Al1 _
18014401513769355

Kytke sadatdsuureen anturi parametrista P3-10 riippuen analogituloon 1 tai 2. Anturiar-
von voi skaalata parametrin P3-12 avulla siten, ettd kayttaja ndkee suureen taajuus-
muuttajan naytdssa oikein, esim. 0-10 bar.

PID-saatimen ohjearvotaajuuden voi asettaa parametrista P3-05.

Mikali PID-saadin on aktiivinen, kierroslukuramppiaikojen saadolla ei ole yleisesti ot-
taen vaikutusta. Saatderosta (ohjearvo - oloarvo) riippuen kiihdytys- ja hidastusrampi
voi aktivoida parametrista P3-71.

Asetuksella P3-05 = 0 kaytetaan parametriin P3-06 syodtettya kiinteda ohjereferenssia.
Heti kun parametreihin P9-34 ja P9-35 kirjoitetaan muu arvo kuin "OFF”, 3 lisatavoi-
tearvoreferenssia P3-14 - P3-16 aktivoidaan ja valitaan alla olevan taulukon mukai-

sesti:
Liitinten valinta paramet- | Liitinten valinta paramet- | Kiintea ohjereferenssi
rista P9-34 rista P9-35
0 (LOW) 0 (LOW) P3-06
1 (HIGH) 0 (LOW) P3-14
0 (LOW) 1 (HIGH) P3-15
1 (HIGH) 1 (HIGH) P3-16

Seuraavat parametrit on asetettava sita varten taajuusmuuttajasta:

P1-12 =
P1-14 =
P1-15 =
P3-05 =
P5-09 — 11
P9-01

P9-10

/2 Kayttoohje - MOVITRAC® LTP-B

5 (esim. ohjauslahde SBus)
201 (laajennettu parametrivalikko)
0 (binaaritulojen vapaa toimintovalinta)

3 (PID-referenssi kenttédvaylan kautta)

PID (taajuusmuuttajan ohjearvolahde)

4 (prosessin lahtédatasanan valinta PID-referenssille)

Binaaritulon valinta taajuusmuuttajan aktivointia varten
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Kayttoonotto 6

Ohjauksen kayttdéonotto

6.4.4 Master-Slave-tila (P1-12 = 4)

Master

[pesiocs )

i

\
229

(1

max 63x
13354805899

[11 RJ45 RJ45-kaapeliin
[2] Kaapelijakaja

Taajuusmuuttajassa on sisdanrakennettu master-slave-toiminto. Master-slave-tiedon-
siito mahdollistetaan erityiselld protokollalla. Taajuusmuuttaja kommunikoi silloin
RS485-engineering-liitdnnan kautta. Enintdan 63 kayttdlaitetta voidaan liittda tiedon-
siirtoverkossa toisiinsa RJ45-pistokkeiden avulla. Yksi taajuusmuuttaja konfiguroidaan
masterina ja muut taajuusmuuttajat slave-laitteina. Yhta verkkoa kohden saa olla vain
yksi master-taajuusmuuttaja. Kyseinen master-taajuusmuuttaja lahettda sen kayttoti-
laa koskevat tiedot (esim. aktivoitu, deaktivoitu) ja sen Idhtétaajuuden aina 30 ms:n
valein. Slave-taajuusmuuttajat seuraavat silloin master-taajuusmuuttajan tilaa.

Master-taajuusmuuttajan konfiguroiminen

Jokaisen verkon master-taajuusmuuttajalla on oltava verkossa tiedonsiirto-osoite ”1”.
Aseta:

e P1-12#4
* P1-14 = 201 (laajennettu parametrivalikko)
* P5-01 taajuusmuuttajaosoite (tiedonsiirto) asentoon "1".

Slave-taajuusmuuttajien konfigurointi

jde

+ Jokaisella liitetylld slave-laitteella on oltava selked slave-tiedonsiirto-osoite, joka
asetetaan parametrista P5-01. Slave-osoitteet voivat olla valiltd 2 - 63. Aseta:

* P1-12 asentoon "4"

* P1-14 = 201 (laajennettu parametrivalikko)

» parametrista P2-28 kierroslukuskaalauksen tyyppi.
* parametrista P2-29 skaalauskerroin.

OHJE

Master-slave-verkon rakentamiseen voidaan kayttda kaapelisarjaa B. Yksittaisen
paatevastuksen kaytto ei ole mahdollista.

Kéyttdohje - MOVITRAC®LTP-B /3
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6.4.5 Kenttavaylatila (P1-12 = 5, 6 tai 7)
Ks. luku "Kenttavaylakayttd" (- & 88).

6.4.6 MultiMotion-tila (P1-12 = 8)
Ks. "Kayttéohjeen MOVITRAC® LTX lisdosa”.

[ Kayttsohie - MOVITRAC® LTP-B
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Kayttoonotto 6

Nostinkayttétoiminto

6.5 Nostinkayttotoiminto

MOVITRAC® LTP-B on varustettu nostinkayttotoiminnolla. Nostinkayttétoiminnon ol-
lessa aktiivinen kaikki olennaiset parametrit ja toiminnot on aktivoitu ja mahdollisesti
lukittu. Moitteeton toimintatapa edellyttdd moottorin ohjeiden mukaista kayttéénottoa,
kuten luvussa "Kayttdonotto-ohje” (» B 76) on kuvattu.

Noudata lisaksi seuraavia kohtia:

* Moottorijarrun ohjauksen on tapahduttava taajuusmuuttajan kautta. Taajuusmuut-
tajareleen 2 (liitin 17 ja 18) ja jarrun valiin kytketdan jarrutasasuuntaaja, ks. luku
"Sahkoasennus” (— B 38).

+ Kayta riittdvasti mitoitettua jarruvastusta.

+ SEW-EURODRIVE suosittelee, ettd moottoria ei ajeta alhaisilla pydrimisnopeusa-
lueilla tai kuorma pidetaan pydrimisnopeudella nolla ilman etta jarru sulkeutuu.

+ Mikali tarvitaan riittdva vaantdmomentti, moottoria tulee kayttaa sen nimellisalueen
sisapuolella.

Jotta taataan turvallinen kayttd, nostinkayttétoiminnon ollessa aktiivinen esiasetetaan
seuraavat parametrit tai niitd ei oteta huomioon laiteohjelmiston muutoksen yhteydes-
sa:

* P1-06: Energiansaastdtoiminto on deaktivoitu.

* P2-09/P2-10: Piilotustaajuuksia ei oteta huomioon.

+ P2-26: Vauhtikaynnistystoiminto on deaktivoitu.

» P2-27: Standby-tila on deaktivoitu.

+ P2-36: Kaynnistystila on reunaohjattu (Edgr-r).

+ P2-38: Verkkojannitekatkos johtaa vahitellen pysahtymiseen.

*  P4-06 / P4-07: Vaantdmomentin ylarajat on asetettu maksimiarvoiksi.
*  P4-08: Vaantdbmomentin alarajat on asetettu nollaksi.

*  P4-09: Generatorisen vaantdmomentin ylaraja on asetettu maksimaaliseksi salli-
tuksi arvoksi.

Seuraavat nostinkayttdparametrit on jo esiasetettu samojen teholuokkien moottoreille.
Niitéd voidaan kuitenkin kayttaa jarjestelman optimointiin milloin vain.

+ P2-07: Esiasetetusta pyorimisnopeudesta 7 tulee jarrun avauksen kierrosluku

+ P2-08: Esiasetetusta pyorimisnopeudesta 8 tulee jarrun kiinnimenon kierrosluku
+  P2-23: PyOrimisnopeus-nolla-pitoaika.

*  P4-13: Moottorijarrun avautumisaika.

* P4-14: Moottorijarrun kiinnimenoaika.

* P4-15: Vaantdémomenttikynnys jarrun avaukselle.

* P4-16: Aikavalvonnan vaantdmomenttikynnys.

Seuraavat parametrit on lukittu kiinteasti:

* P2-18: Releen kosketin 2 jarrun tasasuuntaajan ohjaamiseksi.

Kéyttohje - MOVITRAC®LTP-B . [ 5
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Nostinkayttétoiminto

6.5.1 Yleisia ohjeita

» Oikea tarkoittaa suuntaa yldspain.
+ Vasen tarkoittaa suuntaa alaspain.

+ Pysaytd moottori pydrimissuunnan vaihtamiseksi. Aktivoi jarru sitd varten. Aseta
saadinlukitus ennen py6rimisnopeuden muuttamista.

6.5.2 Nostinkayttétoiminnon kayttéonotto
Seuraavassa on kayttéonottoa koskevat suositukset.
Moottoritiedot:
» P1-03/04: Mahdollisimman lyhyt ramppiaika
* P1-07: Moottorin nimellisjannite
*  P1-08: Moottorin nimellisvirta
* P1-09: Moottorin mitoitustaajuus
*  P1-10: Moottorin nimellispy6rimisluku
Parametrien aktivoiti:
* P1-14 = 201 (laajennettu parametrivalikko)
Moottorin saitely:
* P4-01 =0 (VFC-py0Orimisnopeussaately)
* P4-05 = Cos Phi

VFC-kadytossa tulee suorittaa automaattinen mittaustoiminto. Moottorin tulee ol-
la mahdollisimman kylma sita varten!

Nostinkayttoparametrit:
P4-12 = 1 (nostinkayttdtoiminto aktivoitu)
Terminen jarruvastussuojaus:

Mikali mitdan anturia ei kayteta jarruvastuksen suojaukseen, voidaan asettaa valinnai-
sesti seuraavat parametrit jarruvastuksen ylilampdtilan suojaukseen: Varman suojauk-
sen saa kuitenkin aikaan vain anturilla.

* P6-19: Jarruvastusarvo
e P6-20: Jarruvastusteho

OHJE

Nostinkayttotilan ollessa aktivoituna taajuusmuuttaja on kaynnistettava aktivoinnilla.
Mikali aktivointi annetaan yhta aikaa tai ajallisesti aiemmin kuin STO, taajuusmuuttaja
pysyy "STOP”-tilassa.

jde

/6  Kayttohje — MOVITRAG® LTP-B
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6.5.3

Nostinkaytto

Kayttoonotto 6

Nostinkayttétoiminto

Seuraava grafiikka kuvaa nostolaitekayttoa.

Kierrosluvun ohjearvo _|

Jarrun avautumisen
pyorimisnopeus P2-07 _|

Jarrun sulkeutumisen
py6rimisnopeus P2-08

Aktivointi (DIO1)
Mekaaninen jarru

Kosketin rele 2

STO

A

\j

\j

\j

t2 t3 t4 t5 te  t7
18014401720170891

Taajuusmuuttajan aktivointi

Moottori ajetaan ylos jarrun avautumispyérimisnopeuteen asti
(esiasetettu pyOrimisnopeus 7).

Jarrunavautumisen pydrimisnopeus on saavutettu.

Vaantdmomenttikynnys P4-15 osoitettu. Mikali vaantdomomenttikynnysta ei yli-
teta asetetun aikavalvonta-ajan P4-16 aikana, taajuusmuuttaja ilmoittaa virhe-
esta.

Rele avautuu

Jarru avautuu jarrun avautumisaikana P4-13

Jarru on auki. Kayttolaite ajetaan ylos py6rimisnopeuden ohjearvoon saakka.
Normaali kayttd

Taajuusmuuttajan lukitus

Kayttolaite ajetaan alas jarrun sulkeutumispyérimisnopeuteen asti
(esiasetettu kierrosluku 8).

Rele menee kiinni
Jarru sulkeutuu jarrun avautumisajan sisalla P4-14

Jarru on kiinni ja kayttolaite pysahdyksissa

Kéyttsohje - MOVITRAC® LTP-B [ [
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6.5.4 Optimointi ja virheiden korjaaminen nostinkayttotoiminnossa

SP-Err / ENCO02:

Mikali kyseinen virheilmoitus ilmestyy nakyviin, korota pydrimisnopeusvirheikkunaa
parametrista P6-07.

Ongelmissa, esim. nostolaitteen pudotessa alaspain, on tarkastettava ja/tai sovitettava
seuraavat parametrit:

P1-03/04 = Lyhenna ramppiaikoja, aja alhaisten pyorimisnopeusalueiden lapi,
mikali mahdollista.

P7-10 = Jaykkyyden sovitus, korkeammat arvot tekevat sovelluksesta jay-
kemman.

P4-15 = Korota vaantdémomenttikynnysta jarrun avautumiselle.

P7-14/15 = Nostolaitteiden pudotessa alaspain on suositeltavaa korottaa boos-
parametreja.

P7-07 = 0. Mikali alhaisilla laskupyorimisnopeuksilla iimenee ohgelmia, aseta

taman parametrin arvoksi 1.

6.6 Laukaisutila

Laukaisutilan tuloa kaytettdessad taajuusmoottori kayttdd moottoria esiasetetuilla ar-
voilla. Taajuusmuuttaja jattda kyseisessa tilassa kaikki virheet ja poiskytkennat huo-
mioimatta ja kayttdd momenttia vaurioitumiseen tai jannitekatkokseen saakka.

Laukaisutila asetetaan seuraavasti:

» Suorita moottorin kayttéonotto.

* Aseta parametri P1-14 arvoksi "201" paastaksesi kasiksi muihin parametreihin.

* Aseta parametri P1-15 arvoksi "0" voidaksesi tehda binaaritulojen oman konfiguro-
innin.

» Konfiguroi tulot vaatimusten mukaan parametriryhmassa P9-xx. Liitinten kautta ta-
pahtuvassa ohjauksessa parametri P9-09 on asetettava arvoksi "9 = liitinohjaus".

+ Aseta parametri P9-33 Laukaisutilan tulovalinta haluttuun tuloon.

+ Aseta parametri P6-13 arvoksi "0" tai "1", johdotuksesta riippuen.

* Aseta parametri P6-14 kierrosluvuksi, jota on tarkoitus kayttda laukaisutilassa. Voit
maarittda positiivisen tai negatiivisen pydrimisnopeuden ohjearvon.

78  Kayttsohje - MOVITRAG® LTP-B
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Kayttoonotto
Kayttd 87-Hz-ominaiskayralla

6.7 Kayttd 87-Hz-ominaiskayralla

jde

87-Hz-kaytdssa suhde U/f pysyy samana. Syntyvat kierrosluvut ja tehot ovat kuitenkin
korkeampia, mikd aiheuttaa korkeamman sahkoévirtauksen.

u

400 vV

230V

-

50 Hz 87 Hz f
9007206616827403

"87-Hz-ominaiskayra"-kayttd asetetaan seuraavassa kuvatulla tavalla:
» Aseta parametri P71-07 tahtijannitteeksi.

» Aseta parametri P7-08 kolmiovirraksi.

* Aseta parametri P7-09 arvoksi "87 Hz".

+ Aseta parametri P7-10 nimelliskdyntinopeudeksi x V3.

OHJE

Aseta parametri P7-01 maksimipydrimisnopeus vaatimusten mukaiseksi. 87-Hz-kay-
t6ssa taajuusmuuttajalla on oltava kaytdssa \ 3 kertaa korkeampi virta. Sit4 varten on
tarvittaessa valittava taajuusmuuttajan suurempi rakennekoko.

6.8 Moottoripotentiometritoiminto - nosturisovellus

jde

Moottoripotentiometri toimii kuin sdhkdmekaaninen potentiometri, joka joko korottaa
tai laskee tulojen signaalista riippuen sisaista arvoa ja siten moottorin pydrimisnopeut-
ta.

Jotta saavutetaan sama toiminnallisuus kuin edeltdvassd taajuusmuuttajassa
MOVITRAC® LTP-A, menettele kayttbonotossa kuten seuraavassa on kuvattu.

OHJE

Tulojen konfiguroinnin voi tehda liitinjarjestyksen ollessa poikkeava myos yksil6llises-
ti.

Kayttéohje — MOVITRAC® LTP-B
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Moottoripotentiometritoiminto - nosturisovellus

6.8.1 Moottoripotentiometrikaytto

Moottoripotentiometrin perustoiminnallisuus kdy ilmi seuraavasta grafiikasta. Luvussa
"Parametriasetukset” (-~ B 81) oleva kuvaus on laadittu usein kaytetyn nosturitoimin-
non mukaan ja se toimii luvussa "Liitinjarjestys" (- B 81) kuvatun liitinjarjestyksen
mukaisesti.

[
\ \ \ [ [ \

Maksiminopeus - — T ﬁ [7 — ‘7 [7 _

|

Esiméaaritetty kierrosluku 1

Vahimmaisnopeus -— —

\J

Tuloldhde aktivointi

Tuloldhde CW/CCW

Tuloldhde
moottoripotentiometri ylés

Tuloldhde
moottoripotentiometri alas

Tuloldhde esiasetettu
pydrimisnopeus 1

9007207085491979

t, Taajuusmuuttajan aktivointi

t -1, Moottori ajetaan asetettuun minimipydrimisnopeuteen saakka (P71-02).

t, - 5 Moottori sailyttdd minimipy6rimisnopeuden

ts Moottoripotentiometria ylos (P9-28) kaytetaan.

t;-1, Niin kauan kuin signaali on parametrissa P9-28, moottorin py6érimisnopeutta korotetaan kiihdytys-
ramppia P7-03 pitkin.

t, - ts Mikali parametrissa P9-28 ei ole en&a signaalia, sen hetkinen pydrimisnopeus sailytetaan.

ts Moottoripotentiometrid ylos (P9-28) kaytetaan.

ts - tg Niin kauan kuin signaali on parametrissa P9-28, moottorin pyoérimisnopeutta korotetaan lisaa kiih-
dytysramppia (P1-03) pitkin aina maksimipydrimisnopeuteen (P1-07) saakka.

ts-t; Maksimipydrimisnopeutta ei yliteta ja se sailytetdan, kun signaali ei enda ole parametrissa P9-28.

t; Moottoripotentiometrig alas (P9-29) kaytetaan.

t; - tg Niin kauan kuin signaali on parametrissa P9-29, moottorin pyérimisnopeutta lasketaan hidastus-
ramppia P71-04 pitkin.

ts - to Mikali parametrissa P9-28 ei ole enda signaalia, sen hetkinen pydrimisnopeus sailytetaan.

ty Esiasetettua pyorimisnopeutta kaytetdan

tg -t Niin kauan kuin esiasetettu pydrimisnopeus on kaytdssa, moottorin pyérimisnopeutta lasketaan hi-
dastusramppia P1-04 pitkin esiasetettuun pyérimisnopeuteen saakka, jolla se sitten sailytetaan.

tiq Moottoripotentiometria alas (P9-29) kaytetaan.

t;1 -t Niin kauan kuin signaali on P9-29:ss8, moottorin pyérimisnopeutta lasketaan hidastusramppia
P1-04 pitkin, ei kuitenkaan minimipydrimisnopeuden P1-02 alapuolelle.
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Moottoripotentiometritoiminto - nosturisovellus

6.8.2 Liitinjarjestys

1 2 3 5 6
200 @@?
AR

L

12 B M

4
Zj
|

7834026891

[11 DI1 Aktivointi / pydrmisnopeuden alentaminen
[2] DI2 Pyérimisnopeuden korottaminen
[3] DI3 Esiasetettu pydrimisnopeus 1

[4] DI4 Pyo6rimissuunnan muutos (oikealle/vasemmalle)

6.8.3 Parametriasetukset
Ota moottori kayttodn luvussa "Kayttéonotto” (— B 66) kuvatulla tavalla.
Jotta moottoripotentiometria voidaan kayttaa, on tehtava seuraavat asetukset.
+  P1-12 =0 (liitinkaytdn ohjauslahde)
* P1-14 =201 (laajennettu parametrivalikko)
» P1-15 =0 (toimintovalinnan binaaritulo)
» P2-37 = 6 (painikekentta uudelleenkaynnistys kierrosluku).
Tulojen konfigurointi:
* P9-01 = din-1 (aktivoinnin tulolahde)
* P9-03 = din-1 (oikealle pydrimisen tulolahde)
*  P9-06 = din-4 (py6rimissuunnan vaihto)
*  P9-09 = on (liitinohjauksen aktivoinnin Iahde)
*  P9-10 = d-Pot (kierroslukuldhde 1)
* P9-11 = PrE-1 (kierroslukuldhde 2)
* P9-18 = din-3 (kierrosluvun valintatulo 0)
*  P9-28 = din-2 (tulolahde moottoripotentiometri ylos).
Kayttajaasetukset:
*  P1-02 = minimikierrosluku
* P1-03 = kiihdytysramppiaika
* P1-04 = hidastusramppiaika
» P2-01 = esiasetettu kierrosluku 1

Kéyttdohje - MOVITRAC®LTP-B | &
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Esimerkkeja analogitulon skaalauksesta ja erosuureen asetuksesta

6.9 Esimerkkeja analogitulon skaalauksesta ja erosuureen asetuksesta

Analogituloformaatti, skaalaus ja erosuure ovat kytkdksissa toisiinsa.
Taajuusmuuttaja-asetus:

P1-01 =50 Hz

Esimerkki analogitulon skaalauksesta

Saately 0 — 40 Hz analogitulolla 0 — 10 V:

n,=0Hz n,=40Hz

p2-31="22M 4009, =20H2=0HZ 1609, —80%
P1-01 50 Hz
13624278667
P2-31 =80%
Hz
50
@ 40
g
o
£ 30 —
g /
€ 20 //
0 _—
0 /
0 2 4 6 8 10 V
Analogitulo
13627147915
Esimerkki analogitulon erosuureesta
Saately 15 — 35 Hz analogitulolla 0 — 10 V:
Ny = Ngrosuure = 20 Hz, n, = 30 Hz
P2-31="27M 4009, =30HZ—1SHZ 4450, _ 409
P1-01 50 Hz
13624281611
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6.10  Tuuletin ja pumppu

Kayntinopeus

Hz
50
45
40
35
30
25
20
15
10

Kayttoonotto 6

Tuuletin ja pumppu

P2-31 = 40%, P2-32 = -75%

///
]
p——
4 6 8 10 V
Analogitulo
13627144971
—Nofrset «x100% _5105[—’[12 x100%
p2-32=-P1-01 = = —75%
P2-31 0.40
13624284555

Pumopuilla tai tuulettimilla varustettuihin sovelluksiin on olemassa seuraavat toiminnot:

Jannitteen korottaminen / boost (P1-11)

U/f-ominaiskayran sovitus (P4-10, P4-11)
Energiansaastétoiminto (P7-06)

Vauhtikaynnistystoiminto (P2-26)

Pydrimisnopeus-nolla-pitoaika (P2-23)

Standby-tila (P2-27)

PID-saadin ("Parametriryhmd 3: PID-saadin (taso 2)" (- B 133))
Laukaisutila ("Laukaisutila" (- B 78))
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Kayttd

Taajuusmuuttajan tila

7 Kaytto
Seuraavat tiedot nadytetdan, jotta taajuusmuuttajan kayttotila voidaan lukea milloin
vain:
Tila Lyhennenayttd
Drive OK Taajuusmuuttajan staattinen tila
Drive running Taajuusmuuttajan kayttotila
Fault / trip Virhe
71 Taajuusmuuttajan tila

711 Taajuusmuuttajan staattinen tila

Seuraava luettelo osoittaa, mita Iyhenteitéd taajuusmuuttajien tiloista naytetdan, kun
moottori on pysahdyksissa.

Lyhenne | Kuvaus

StoP Taajuusmuuttajan tehoaste on kytketty pois. llmoitus ilmestyy nakyviin, kun taajuusmuuttaja on
pysahdyksissa eika virheita ole ilmennyt. Taajuusmuuttaja on valmis normaalikayttdon. Taajuus-
muuttajaa ei ole aktivoitu.

P-deF Esimaaritetyt parametrit on ladattu. Kyseinen ilmoitus ilmestyy nakyviin, kun kayttaja aktivoi kas-
kyn ladata tehtaalla asetetu parametrit. <Stop / Reset>-painiketta on painettava ennen kuin taa-
juusmuuttaja otetaan uudelleen kayttdon.

Stndby | Taajuusmuuttaja on standby-tilassa. Kyseinen ilmoitus naytetdan kun parametri P2-27 > 0 s sen
jalkeen kun taajuusmuuttaja on pysahtynyt ja myds ohjearvo on "0".

Inhibit Naytetaan, kun 24 V ja GND eivat ole kiinni STO-koskettimissa. Paateaste on lukittu.

ETL 24 | Ulkoinen jannitteensyottd on kytketty

71.2 Taajuusmuuttajan kayttotila

Seuraava luettelo osoittaa, mitd lyhenteitd taajuusmuuttajien tiloista naytetdan, kun
moottori on kaynnissa.

Painikekentan "Navigate"-painikkeella voidaan vaihdella 1&ht6taajuuden, 1ahtovirran,
I&htdtehon ja kierrosluvun valilla.

Lyhenne |Kuvaus

H xxx Taajuusmuuttajan lahtétaajuus Hz Kyseinen ilmoitus ilmestyy naytté6n taajuusmuuttajan olles-
sa kaynnissa.

A Xxx Taajuusmuuttajan lahtétaajuus A Kyseinen ilmoitus ilmestyy nayttdon taajuusmuuttajan ollessa
kaynnissa.

P xxx Taajuusmuuttajan sen hetkinen lahtéteho kW Kyseinen ilmoitus ilmestyy nayttéon taajuus-

muuttajan ollessa kaynnissa.

Auto-t Moottorin parametrien automaattinen mittaus suoritetaan moottorin parametrien konfiguroimi-
seksi. "Auto-Tune” on kdynnissa automaattisesti ensimmaisen aktivoinnin yhteydessa tehtaalla
asetettuilla parametreilla tapahtuvan kayton jalkeen. "Auto-Tune”-vaiheen suorittamiseen ei
tarvita laitteiston vapautusta.

Ho-run Referenssiajo on kaynnistetty. Odota, kunnes taajuusmuuttaja on saavuttanut referenssiase-

man. Naytdssa nakyy onnistuneen referenssiajon jalkeen "Stop".
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Kaytto 7
Tehoalennus

Lyhenne |Kuvaus

XXXX Taajuusmuuttajan toisiopyorimisnopeus (in 1/min). Kyseinen ilmoitus ilmestyy nakyviin taa-
juusmuuttajan ollessa kdynnissa, kun moottorin mitoituskierrosluku on syétetty parametriin
P1-10.

C xxx Kierrosluvun skaalauskerroin (P2-21 / P2-22).

...... Taajuusmuuttajan I&htdvirta ylittdd parametriin P7-08 maaritetyn virta-arvon.
(vilkkuvat

pisteet) Taajuusmuuttaja valvoo ylikuormituksen korkeutta ja kestoa. Taajuusmuuttaja ilmoittaa ylikuor-

mituksen korkeudesta riippuen virheen "l.t-trP".

71.3 Virheen kuittaus

Mikali ilmenee virhe, sen voi kuitata painamalla <Stop/Reset>-painiketta tai avaamalla
ja sulkemalla binaaritulon 1. Lisatietoja on luvussa "Virhekoodit" (— B 103).

7.2 Tehoalennus

Taajuusmuuttajan maksimaalista jatkuvaa lahtévirtaa tulee alentaa, kun:
+ kayttd tapahtuu ympariston lampétilassa, joka on yli 40 °C / 104 °F
+ kayttoé tapahtuu pystytyskorkeudessa, joka on yli 1000 m / 3281 ft

» kayttd tapahtuu efektiiviselld kytkentataajuudella, joka on korkeampi kuin minimiar-
vo.

Seuraavia kertoimia tulee kayttaa tehonalennukseen, mikali kayttd tapahtuu kyseisten
olosuhteiden ulkopuolella.

7.21 Tehonalennus ympariston lampdatilalle

Kotelotyyppi Ympariston maksimilampétila Pienennys Suurin sallittu lampétila
ilman tehonalennusta

IP20,RK2 -3 50 °C /122 °F 25%/°C (1.8 °F) 60 °C

IP55, RK2 -3 40 °C /104 °F 25%/°C (1.8 °F) 50 °C

IP55, RK4 -7 40 °C /104 °F 1.5%/°C (1.8 °F) 50 °C

7.2.2 Tehonalennus pystytyskorkeudelle

Kotelotyyppi Maksimikorkeus ilman | Pienennys Suurin sallittu kor- | Suurin sallittu kor-
tehonalennusta keus keus
(UL-hyvaksytty) (ei UL-hyvéaksyntaa)
IP20, RK2 -3 1000 m (3281 ft) 1% /100 m 2000 m (6562 ft) 4000 m (13123 ft)
(328 ft)
IP55, RK2 -3 1000 m (3281 ft) 1% /100 m 2000 m (6562 ft) 4000 m (13123 ft)
(328 ft)
IP55, RK 4 -7 1000 m (3281 ft) 1% /100 m 2000 m (6562 ft) 4000 m (13123 ft)
(328 ft)
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Kaytto

Tehoalennus

7.2.3 Saatavilla olevat efektiiviset PWM-kytkentataajuudet ja vakioasetukset

230 V -laitteet

230 V, 1-vaiheinen
kW HV Vakio Maks.
0.75 1 8 kHz 16 kHz
1.5 2 8 kHz 16 kHz
2.2 3 8 kHz 16 kHz
230 V, 3-vaiheinen
kW HV Vakio Maks.
0.75 1 8 kHz 16 kHz
1.5 2 8 kHz 16 kHz
2.2 3 8 kHz 16 kHz
3 4 8 kHz 16 kHz
4 5 8 kHz 16 kHz
5.5 7.5 8 kHz 8 kHz
7.5 10 4 kHz 12 kHz
11 15 4 kHz 12 kHz
15 20 4 kHz 12 kHz
18.5 25 4 kHz 12 kHz
22 30 4 kHz 8 kHz
30 40 2 kHz 8 kHz
37 50 2 kHz 6 kHz
45 60 2 kHz 4 kHz
55 75 2 kHz 8 kHz
75 100 2 kHz 6 kHz

400-V-laitteet

400 V, 3-vaiheinen

kW HV Vakio Maks.
0.75 1 4 kHz 16 kHz
1.5 2 4 kHz 16 kHz
2.2 3 4 kHz 16 kHz
3 4 4 kHz 16 kHz
4 5 4 kHz 16 kHz
5.5 7.5 4 kHz 12 kHz
7.5 10 4 kHz 12 kHz
11 15 4 kHz 8 kHz
15 20 4 kHz 12 kHz
18.5 25 4 kHz 12 kHz
22 30 4 kHz 12 kHz
30 40 4 kHz 12 kHz
37 50 4 kHz 12 kHz
45 60 2 kHz 8 kHz
55 75 2 kHz 8 kHz
75 100 2 kHz 6 kHz
90 150 2 kHz 4 kHz
110 175 2 kHz 8 kHz
132 200 2 kHz 6 kHz
160 250 2 kHz 4 kHz
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575-V-laitteet

Kaytto 7
Tehoalennus

575V, 3-vaiheinen

kw HvV Vakio Maks.
075 1 8 kHz 12 KkHz
15 2 8 kHz 12 KHz
22 3 8 kHz 12 KkHz
4 5 8 kHz 12 kHz
5.5 7.5 8 kHz 12 kHz
7.5 10 8 kHz 12 KHz
! 15 8 kHz 12 kHz
15 20 8 kHz 12 kHz
18.5 25 8 kHz 12 KkHz
22 30 8 kHz 12 kHz
30 40 8 kHz 12 kHz
37 50 8 kHz 12 KkHz
45 60 8 kHz 12 KkHz
55 75 4 KHz 8 kHz
5 100 4 KHz 8 kHz
90 125 4 KHz 6 kHz
110 150 4 kHz 6 kHz
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Kenttavaylakaytto

Yleista tietoa

8 Kenttavaylakaytto

8.1 Yleista tietoa

8.11 Saatavilla olevat ohjaukset, yhdyskaytavat ja kaapelisetit

Kenttavayla-yhdyskaytavat

Kenttavayla-yhdyskaytavat muuntavat vakiokenttavaylat SEW-SBus-vaylalle sopiviksi.
Yhdelld yhdyskaytavalla voi ohjata jopa 8 taajuusmuuttajaa aina 3 prosessidatalla.

Ohjaus (PLC tai PC) ja taajuusmuuttaja vaihtavat kenttavaylan kautta prosessitietoja,

kuten esim. ohjaussanoja tai pyoérimisnopeutta.

SBus-vaylan kautta voi liittaa ja kayttaa periaatteessa myods muita SEW-EURODRIVE-

laitteita (esim. taajuusmuuttajaa MOVIDRIVE®).

Saatavilla olevat yhdyskaytavat

Kenttavaylaliityntda varten on olemassa yhdyskaytavia seuraaville vaylajarjestelmille:

Vayla Oma kotelo
PROFIBUS DFP21B / UOH11B
EtherCAT® DFE24 / UOH11B
DeviceNet DFD11/UOH11B
PROFINET DFE32 /UOH11B
EtherNet/IP™ DFE33B / UOH11B
Interbus UFI11A

Saatavilla olevat ohjaukset

Tyyppi

Kenttavaylaliityntayksikot

DHE21B / 41B in UOH11B

» Ethernet TCP/IP
- UDP

DHF21B / 41B in UOH21B

» Ethernet TCP/IP
+ UDP

* PROFIBUS DP-V1
* DeviceNet

DHR21B /41B in UOH21B

» Ethernet TCP/IP
+ UDP

* PROFINET

+ EtherNet/IP™

* Modbus TCP/IP

Saatavilla olevat kaapelitsetit

Ohjausten, yhdyskaytavien ja LT-taajuusmuuttajien kytkemiseen on olemassa kaapeli-
setteja, joissa on seuraavat komponentit. Lisatietoja on luettelossa "MOVITRAC® LTP-

B".
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8.1.2

Kenttavaylakaytto

Yleista tietoa

8

Prosessidatasanojen rakenne taajuusmuuttajan tehdasasetuksessa

Ohjaus- ja tilasana on maaritetty kiinteasti. Loput prosessidatasanat voi konfiguroida
vapaasti parametriryhmaa P5-xx kayttamalla.

Prosessidatasanojen rakenne on identtinen sek& Sbus:ille/Modbus RTU:lle/
CANopen:ille ettd myds kytketyille tiedonsiirtokorteille.
Higher-Byte Lower-Byte
15-8 7-0
Kuvaus Bittia Asetukset
PA1  |Ohjaussana 0 Paateasteen lukitus" . Jarrumoottoreissa jarru|0: Start
kytkeytyy heti paalle. 1: Stop
1 Pikapysaytys 2. hidastusrampilla/pikapysay- |0: Pikapysaytys
tysrampilla (P2-25) 1: Start
2 Pysahdys prosessirampilla P1-03 / P1-04 tai |0: Stop
PA3 1: Start
3-5 Varattu 0
6 Virheen kuittaus Reunaviiva 0 1:ksi = vian
kuittaus
7-15 |Varattu 0
PA2  [Kierrosluvun Skaalaus: 0x4000 = 100 % maksimipyérimisnopeudesta kuten parametrista P71-01
ohjearvo on asetettu
Arvoja, jotka ylittdvat 0x4000 tai alittavat 0xC000, on rajoitettu
0x4000:teen / 0xC000:aan.
PA3  |Ei toimintoa (konfiguroitavissa)
PA4  |Ei toimintoa (saatavilla vain mallissa Modbus RTU/CANopen)

1) Paateasteen lukituksessa moottori pysahtyy hiljalleen

Prosessidatasanat (16-bitin) taajuusmuuttajasta yhdyskaytavaan (PE):

Kuvaus Bittia Asetukset Tavua
PE1 |[Tilasana 0 Paateasteen vapautus 0: Lukittu Low-tavu
1: Aktivoitu
1 Taajuusmuuttaja kayttévalmis 0: ei kayttovalmis
1: Valmis
2 PA-datan aktivointi 1, kun P1-12=5
3-4 Varattu
5 Virhe / varoitus 0: ei virhetta
1: Virhe
6 Oikea paatekytkin aktiivinen” 0: Lukittu
1: Aktivoitu
7 Vasen paéatekytkin aktiivinen" 0: Lukittu
1: Aktivoitu
8 — 15 |Taajuusmuuttajan tila, kun bit 5 =0 High-tavu
0x01 = STO - turvallisesti poiskytketty momentti aktiivi-
nen
0x02 = ei aktivointia
0x05 = kierrosluvun saato
0x06 = vaantdmomentin saatoé
0x0A = teknologiatoiminto
0x0C = referenssiajo
8 — 15 |Taajuusmuuttajan tila, kun bit 5 = 1
Ks. luku "Virhekoodit" (-~ & 103).
PE2 [Kierrosluvun Skaalaus: 0x4000 = 100 % maksimipydrimisnopeudesta kuten parametrista P1-01
oloarvo on asetettu
PE3 |Olovirta Skaalaus: 0x4000 = 100 % taajuusmuuttajan nimellisvirrasta.
PE4 |Ei toimintoa (saatavilla vain mallissa Modbus RTU/CANopen)

1) Paatekytkinvarauksen voi asettaa parametrista P1-15, ks. sitéa koskien kayttdohjeen "MOVITRAC LTX -
servomoduuli MOVITRAC LTP-B:lle" lisdosa.
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Kenttavaylakaytto

Yleista tietoa

8.1.3 Tiedonsiirtoesimerkki
Seuraavat tiedot siirretdan taajuusmuuttajaan, kun:
* bin&aritulot on konfiguroitu ja kytketty asianmukaisesti taajuusmuuttajan aktivoimi-
seksi.
Kuvaus Arvo Kuvaus
PA1 Ohjaussana  |0x0000 Pysaytys 2. hidastusrampilla (P2-25)
0x0001 Vabhitellen pysahtyminen
0x0002 Pysaytys prosessirampilla (P71-04)
0x0003 -  [Varattu
0x0005
0x0006 Kaynnistyminen ramppia pitkin siirtymalla (P7-03) ja pyoriminen kier-
rosluvun ohjearvolla (PA2)
PA2  |Kierrosluvun |0x4000 = 16384 = maksiminopeus, esim. 50 Hz (P7-01) oikealle
ohjearvo 0x2000  |=8192 = 50 % suurimmasta sallitusta kierrosluvusta, esim. 25 Hz oi-
kealle
0xC000 = -16384 = maksiminopeus, esim. 50 Hz (P71-071) vasemmalle
0x0000 = 0 = vahimmaiskierrosluku, asetettu parametrista P71-02
Taajuusmuuttajan siirtdmien prosessitietojen tulisi nayttaa kayton aikana talta:
Kuvaus Arvo Kuvaus
PE1 |[Tilasana 0x0407 Tila = kaynnissa, paateaste aktivoitu,
taajuusmuuttaja valmis, PA-tiedot aktivoitu
PE2 [Kierrosluvun |Tulisi vastata PA2:ta (kierrosluvun ohjearvo)
oloarvo
PE3 |Olovirta Riippuvainen pyorimisnopeudesta ja kuormasta
8.1.4 Parametriasetukset taajuusmuuttajassa
+ Ota taajuusmuuttaja kayttoon luvussa "Yksinkertainen kayttéonotto" (- B 66) kuva-
tulla tavalla.
+ Aseta seuraavat parametrit kaytetysta vaylajarjestelmasta riippuen:
Parametrit SBus CANopen Modbus RTU"
P1-12 (ohjauslahde) 5 6 7
P1-14 (laajennettu parametrivalikko) 201 201 201
P1-15 (bin&aritulojen toimintovalinta) 12) 12) 12)
P5-01 (taajuusmuuttajaosoite) 1-63 1-63 1-63
P5-02 (SBus-tiedonsiirtonopeus) Siirtonopeus Siirtonopeus --
P5-03 (Modbus-siirtonopeus) -- - Siirtonopeus
P5-04 (Modbus-dataformaatti) -- - Datamuoto
P5-05+) Kyseiset parametrit voivat 0-1-2-3 0-1-2-3 0-1-2-3
ensin pysyad vakioarvona. (kayttaytymi-
nen tiedonsiirron katketessa)
P5-06° (tiedonsiirron katkeamisen aikavalvon- 0.0-1.0-50s Tiedonsiirtovalvonta toteutetaan 0.0-1.0-50s

ta)

CANopeniin sisélletyilla toimin-
noilla Lifetime tai Heartbeat.

P5-07° (ramppimaéritys kenttavaylan kautta)

0 = maaritys parametrista

0 = maaritys parametrista

0 = maaritys parametrista

P1-03/04 1 = Vorgabe P1-03/04 P1-03/04
Uber Feldbus® 1 = madritys kenttavaylan kautta® |1 = méaaritys kenttavaylan
kautta®
P5-XX (kenttavaylaparametrit) Muita asetusmahdolli- Muita asetusmahdollisuuksia® Muita asetusmahdolli-
suuksia suuksia®

1) Modbus RTU ei ole saatavilla, mikali LTX-anturimoduuli on asennettu.
2) Vakioasetus, asetuksia koskevia muita lisatietoja on parametrin P1-15 kuvauksessa.
3) Kenttavaylan kautta tapahtuvassa rampin maarityksessa on asetettava parametri P5-10=3 (PA3 = ramppiaika).

4) Muut kenttavaylaasetukset seka prosessidatan yksityiskohtaisen maarityksen voi tehda parametriryhmastéa P5-xx, ks. luku "Paramet-

riryhma 5".
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CAN-High
RT émo Q
CAN-Low

Kenttavaylakaytto 8
Yhdysvaylan tai ohjauksen liittdminen (SBus MOVILINK)

Signaaliliitinten kytkenta taajuusmuuttajassa

Liittimet voi kytkea vaylakayttoéa varten esimerkiksi parametrin P71-15 vakioasetuksella
kuten luvussa "Signaaliliitinten yleiskuva" (- B 49) on naytetty. DI3:n signaalitason
vaihdossa vaihdetaan kenttavaylan nopeuden ohjearvolahteen (low) ja kiintedn oh-
jearvon 1 (high) valilla.

CANopen-/SBus-verkon rakenne

Seuraavan kuvan mukainen CAN-verkko tulee aina toteuttaa lineaarisena vaylaraken-
teena ilman haarakaapeleita [1] tai vain lyhyilla haarakaapeleilla [2] varustettuna. Silla
on oltava aina tarkalleen yksi paatevastus R; = 120 Q vaylan molemmissa paissa Mai-
nitun kaltaisen verkon helppoon luomiseen voi kayttaa luettelossa "MOVITRAC® LTP-
B” mainittuja kaapelisarjoja.

i i i |
L] L ﬁ £ <>\
CAN-High
] | | \ ﬁmoo
CAN-Low

11 [2]

7338031755 7338031755

Kaapelin pituus

8.2
8.2.1

Sallittu kaapelin pituus on parametrista P5-02 asetetusta siirtonopeudesta riippuvai-
nen:

- 125 kBaud: 500 m (1640 ft)
. 250 kBaud: 250 m (820 ft)
- 500 kBaud: 100 m (328 ft)
- 1000 kBaud: 25 m (82 ft)

Yhdysvaylan tai ohjauksen liittiminen (SBus MOVILINK®)

Erittely

CAN-/SBus-vaylan kautta johdettu MOVILINK®-profiili on SEW-EURODRIVEnN valikoi-
miin kuuluva, erityisesti SEW-taajuusmuuttajia varten sovitettu sovellusprofiili. Proto-
kollan rakennetta koskevia yksityiskohtaisia tietoja on kasikirjassa "MOVIDRIVE®
MDX60B/61B, tiedonsiirto ja kenttavaylalaiteprofiili”.

Taajuusmuuttaja on konfiguroitava luvussa "Parametriasetukset taajuusmuuttajas-
sa" (- B 90) kuvatulla tavalla SBus-vaylan kayttéa varten. Tila- ja ohjaussana ovat
kiinteitd, muut prosessidatasanat voi konfiguroida vapaasti parametriryhmasta P5-xx.

Prosessidatasanan rakennetta koskevia yksityiskohtaisia tietoja on luvussa "Prosessi-
datasanojen rakenne taajuusmuuttajan tehdasasetuksessa" (- B 89). Kaikkien para-
metrien, tarvittavat indeksit mukaanlukien, yksityiskohtainen luettelo sek& skaalaus on
luvussa "Parametrirekisteri" (-~ B 113).
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Kenttavaylakaytto
Yhdysvaylan tai ohjauksen liittdminen (SBus MOVILINK)

8.2.2 Sahkoasennus
Yhdyskaytavan ja MOVI-PLC®:n liitanta

E!‘.{ 5
A e
\emy)
A B b
c
D
I F
7338662155
[A] Vayllitanta [D] Pilkkoja
[B] Yhdyskéytéva, esim. DFx/UOH [E] Liitantakaapeli
[C] Liitantakaapeli [F]1 Y-pistoke ja paatevastus
i Tukikayttd tiedonsiirron yllapitamiseksi verkkokatkoksen yhteydessa ei ole mahdollis-
ta.
Liitantapistoke [F] on varustettu kahdella paatevastuksella ja se muodostaa siten lii-
tannan CAN-/SBus-vaylaan ja Modbus RTU:hun.
Kaapelisarjan A liitdntapistokkkeen sijaan voidaan kayttdd myos engineering-C-kaape-
lisetin Y-adapteria Myds se sisaltdad paatevastuksen. Kaapelisettid koskevia yksityis-
kohtaisia tietoja on luettelossa "MOVITRAC® LTP-B".
Johdotus ohjauksesta taajuusmuuttajan tiedonsiirtoliitdntaan RJ45 (- B 51) saakka:
Kuva sivulta Nimike Liitin CCU:hun/ Signaali RJ45-liitanta" Signaali
PLC:hen
MOVI-PLC® tai Gate- X26:1 CAN 1H 2 SBus/CAN-Bus h
way (DFX/UGH) X26:2 CAN 1L 1 SBus/CAN-Bus |
X26:3 DGND 3 GND
X26:4 Varattu
X26:5 Varattu
X26:6 DGND
X26:7 DC24V
Vieras ohjaus X:? Modbus RTU+ 8 RS485+ (Modbus RTU)
X:? Modbus RTU- 7 RS485- (Modbus RTU)
X:? DGND 3 GND

1) Huomaa:YIla on kuvattu liitinjarjestys taajuusmuuttajan liittimelle, ei pistokkeelle.
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Kenttavaylakaytto 8
Yhdysvaylan tai ohjauksen liittdminen (SBus MOVILINK)

8.2.3 Kayttoonotto yhdyskaytavassa
+ Liita yhdyskaytava luvun "Sahkodasennus" (- B 92) ohjeiden mukaisesti.
+ Palauta yhdyskaytavan kaikki asetukset tehdasasetuksiksi.

+ Aseta tarvittaessa kaikki kytketyt taajuusmuuttajat luvussa "Parametriasetukset
taajuusmuuttajassa” (= B 90) kuvatulla tavalla SBus-MOVILINK®-k&yttdon. Anna
selkeat SBus-osoitteet (# 0!) ja aseta yhdyskaytavaa vastaava siirtonopeus (vakio
= 500 kBaud).

» Aseta DFx-/UOH-yhdyskaytavan DIP-kytkin AS (Auto-Setup) kenttavaylayhdyskay-
tavan auto-setupin suorittamiseksi OFF-tilasta ON-tilaan.

Yhdyskaytavan LED "H1" syttyy uudelleen palamaan ja sammuu sen jalkeen koko-
naan. Mikadli LED "H1" palaa, kyseinen yhdyskaytava tai jokin jarjestelmavaylan
taajuusmuuttajista on kytketty ohjeiden vastaisesti tai se on otettu kayttéén vaarin.

* DFx-/ UOH-yhdyskaytavan ja vaylamasterin valisen kenttavaylatiedonsiirron luomi-
nen kuvataan sitd vastaavassa Fx-kasikirjassa.

Siirrettyjen tietojen valvonta
Yhdyskaytavan kautta siirrettyja tietoja voidaan valvoa seuraavalla tavalla:

+  MOVITOOLS® MotionStudiolla yhdyskaytavan X24-engineering-litdnnan tai vaihto-
ehtoisesti Ethernetin kautta..

* Yhdyskaytavan internet-sivun kautta (esim. DFE3x Ethernet-yhdyskaytavat)

+ Sen, mita prosessidataa siirretdan, voi tarkistaa taajuusmuuttajasta parametriryh-
man 0 vastaavien parametrien avulla.

8.24 Kayttoonotto CCU:sta

Seuraavat parametrit on asetettava suoraan taajuusmuuttajasta ennen kuin MotionS-
tudion voi ottaa kayttddon "Drive Startup”illa:

* Aseta parametrin P1-14 arvoksi "1" saadaksesi paasyn LTX-kohtaiseen parametri-
ryhmaan P1-01 — P1-20.

 Mikali anturikorttiin on liitetty Hiperface®-anturi, parametrin P1-16 pitaisi nayttaa oi-
kea moottorityyppi. Mikali niin ei ole, oikea moottorityyppi on valittava <YI6s>- ja
<Alas>-painikkeilla.

+ Syo6td parametriin P1-19 selked taajuusmuuttajaosoite. Kyseisten parametrien
muutos vaikuttaa valittémasti parametreihin P5-01 ja P5-02.

+ SBus-siirtonopeudeksi (P7-20) on asetettava "500 kBaud".

Kéyttdohje - MOVITRAC®LTP-B O3



Kenttavaylakaytto
Modbus RTU

8.2.5 MOVI-PLC® Motion Protocol (P1-12 = 8)

Mikali taajuusmuuttajaa kaytetdan, LTX-anturimoduulin kanssa tai ilman sita, MOVI-
PLC® kanssa tai ilman sitd, taajuusmuuttajasta on asetettava seuraavat parametrit:

* Aseta parametrin P1-14 arvoksi "1" paastaksesi LTX-kohtaisiin parametreihin. Pa-
rametrit P1-01 — P1-20 ovat silloin nakyvilla.

+ Mikali anturikorttiin on liitetty Hiperface®-anturi, parametrin P7-16 pitaisi nayttaa oi-
kea moottorityyppi. Muutoin kulloinenkin moottorityyppi on valittava "YI6s"- ja

"Alas"-painikkeilla.

» Syo6ta parametriin P1-19 selked taajuusmuuttajaosoite.
» SBus-siirtonopeudeksi (P7-20) on asetettava "1000 kBaud".
« Suorita Drive-Startup MOVITOOLS® MotionStudio -ohjelmistoa kayttamalla.

8.3 Modbus RTU

Taajuusmuuttajat tukevat Modbus RTU:n kautta tapahtuvaa tiedonsiirtoa. Lukemiseen
kaytetaan Holding-rekisteria (03) ja kirjoittamiseen Single Holding -rekisteria (06). Taa-
juusmuuttaja on konfiguroitava luvussa "Parametriasetukset taajuusmuuttajas-
sa" (- B 90) kuvatulla tavalla Modbus RTU:n kayttda varten.

OHJE: Modbus RTU ei ole saatavilla, mikali LTX-anturimoduuli on asennettu.

8.3.1 Erittely

Protokolla

Modbus RTU

Virheen tarkistus

CRC

Siirtonopeus

9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, 57600 bps, 115200 bps
(vakio)

Datamuoto

1 kaynnistys- / 8 tieto- / 1 pysaytysbitti, ei pariteettia

Fysikaalinen formaatti

RS485 kaksijohtiminen

Kayttoliittyma

RJ45

8.3.2 Sahkoasennus

Rakenne on kuten CAN-/SBus-verkossa. Vaylan osallistujien maksimaalinen lukumaa-
ra on 32. Sallittu kaapelipituus on siirtonopeudesta riippuvainen. Siirtonopeuden olles-
sa 115 200 Bd/s ja poikkipinnaltaan 0,5 mm?%n kaapelia kaytettdesséa maksimaalinen
kaapelipituus on 1200 m. RJ45-tiedonsiirtoliitannan liitinvaraus kay ilmi luvusta "Tie-
donsiirtoliitantd RJ45" (- B 51).

94  Kayttohje - MOVITRAG® LTP-B

21271119/FI - 01/2015



21271119/FI — 01/2015

Kenttavaylakaytto 8
Modbus RTU

8.3.3 Prosessidatasanojen rekisterien varauskaavio

Prosessidatasanat sijaitsevat taulukossa kuvatussa Modbus-rekisterissa. Tila- ja oh-
jaussana ovat kiinteitd. Muut prosessidatasanat voi konfiguroida vapaasti parametri-
ryhmasta P5-xx.

Taulukossa on ilmoitettu prosessidatasanojen vakiovaraus. Kaikki muut rekisterit on
varattu yleisesti ottaen siten, ettd ne vastaavat parametrinumeroa (101 = P7-07). Se ei
kuitenkaan koske parametriryhmaa 0.

Rekisteri |Ylempi tavu |Alempi tavu Komento [Tyyppi
1 PA1 ohjaussana (kiinted) 03, 06 Read / Write
2 PA2 (vakioasetus parametrissa P5-09 =1; nopeuden ohjearvo) |03, 06 Read / Write
3 PA3 (vakioasetus parametrissa P5-10 =7; ei toimintoa) 03, 06 Read / Write
4 PA4 (vakioasetus parametrissa P5-11 =7; ei toimintoa) 03, 06 Read / Write
5  |varattu - 0,3 Read
6 PE1 tilasana (kiinted) 0,3 Read
7 PE2 (vakioasetus parametrissa P5-12 =1; nopeuden oloarvo) 0,3 Read
8 PE3 (vakioasetus parametrissa P5-13 =2; virran oloarvo) 0,3 Read
9 PE4 (vakioasetus parametrissa P5-14 =4; teho) 0,3 Read
Muut rekisterit, ks. luku "Parametrirekisterit” (- & 113)

Koko parametrien kohdistus seka tietojen skaalaus kay ilmi luvun "Parametrirekiste-
rit" (-~ B 113) muistipaikkojen varauskaaviosta.

OHJE

Useat vaylamasterit puhuttelevat ensimmaista rekisteria rekisterind 0, siksi voi olla
tarpeen vahentaa alla olevasta rekisterinumerosta arvo "1" oikean rekisteriosoitteen
saamiseksi.

jde

8.3.4 Esimerkki tietovirrasta

Seuraavassa esimerkissa luetaan seuraavat parametrit ohjauksesta (PLC-osoitepohja
=1):

* P1-07 (moottorin mitoitusjannite, Modbus-rekisteri 107)
» P1-08 (moottorin mitoitusjannite, Modbus-rekisteri 108)
Pyyntd Master — Slave (Tx)

Rekisteritietojen Osoite Toiminto Tiedot CRC-tarkis-
lukeminen Kéynnistysosoite Rekisterien lukumaara tus
Lukeminen High-tavu Low-tavu High-tavu Low-tavu crc16
01 03 00 6A 00 02 E4 17

Vastaus Slave — Master (Rx)

Osoite Toiminto Tiedot CRC-tarkis-
Tietotavujen lukumaira Tieto tus
(n) n/2-rekisteri
Lukeminen High-tavu ‘ Low-tavu Rekisteri 107 / 108 crc16
01 03 04 00E6 | 0028 58 DB

Tiedonsiirtoesimerkkia koskevat selitykset:
Tx = lahettdminen vaylamasterin kannalta katsottuna

Osoite Laiteosoite 0x01 = 1

Toiminto 03 lukeminen / 06 kirjoittaminen

Kaynnistysosoite Kaynnistysosoitteen rekisteri =0x006B = 106

Rekisterien lukumaara Tilattujen rekistereiden lukumaara kaynnistysosoitteesta alkaen (rekisteri
107 /108).

2 x CRC-tavut CRC_high, CRC_low

Kayttéohje - MOVITRAC®LTP-B | O 5
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Tx = vastaanottaminen vaylamasterin kannalta katsottuna
Osoite Laiteosoite 0x01 = 1
Toiminto 03 lukeminen / 06 kirjoittaminen
Tietotavujen lukumaara 0x04 = 4
Rekisteri 108 High-Byte 0x00 =0
Rekisteri 108 High-Byte 0x2B = 43 % taajuusmuuttajan nimellisvirrasta
Rekisteri 107 High-Byte 0x00 =0
Rekisteri 107 High-Byte OxE6 =230 V
2 x CRC-tavut CRC_high, CRC_low
Seuraavassa esimerkissa taajuusmuuttajan toinen prosessidatasana kuvataan (PLC-
osoitepohja = 1):
Prosessi lahtédatasana 2 = Modbus-rekisteri 2 = pydrimisnopeuden ohjearvo.
Pyynt6 Master — Slave (Tx)
Rekisteritietojen Osoite Toiminto Tiedot CRC-tarkis-
lahettaminen Kaynnistysosoite Tieto tus
Kirjoittaminen | High-tavu Low-tavu High-tavu Low-tavu crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Vastaus Slave — Master (Rx)

Osoite Toiminto Tiedot CRC-tarkis-
Kaynnistysosoite Tieto tus
Kirjoittaminen | High-tavu Low-tavu High-tavu Low-tavu crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Tiedonsiirtoesimerkkia koskeva selitys:
Tx = lahettaminen vaylamasterin kannalta katsottuna

Osoite Laiteosoite 0x01 = 1

Toiminto 03 lukeminen / 06 kirjoittaminen

Kéaynnistysosoite Rekisteri kdynnistysosoite =0x0001 = 1 (ensimmainen kuvattava rekisteri =
2 PA2)

Tieto 0700 (nopeuden ohjearvo)

2 x CRC-tavut CRC_high, CRC_low

8.4 CANopen

Taajuusmuuttajat tukevat CANopen:in kautta tapahtuvaa tiedonsiirtoa. Taajuusmuutta-
ja on konfiguroitava luvussa "Parametriasetukset taajuusmuuttajassa” (- B 90) kuva-
tulla tavalla CANopen:in kayttda varten.

Seuraavassa on yleinen yleiskatsaus koskien CANopen:in ja prosessidatatiedonsiirron
kautta tapahtuvan tiedonsiirtoyhteyden rakennetta. CANopen-konfigurointia ei ole ku-
vattu.

CANopen-profiilia koskevia yksityiskohtaisia tietoja on kasikirjassa "MOVIDRIVE®
MDX60B/61B, tiedonsiirto ja kenttavaylalaiteprofiili”.

8.4.1  Erittely

CANopen-tiedonsiirto on implementoitu maarityksen DS301 version 4.02 (CAN in Au-
tomation) mukaisesti (ks. www.can-cia.de). Erityista laiteprofiilia, kuten esim. DS 402,
ei ole toteutettu.

8.4.2 Sahkdasennus
Ks. luku "CANopen-/SBus-verkon rakenne (- B 91)".
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CANopen-profiilissa on kaytettavissa seuraavat COB-ID:t (Communication Object
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COB-ID:t ja toiminnot taajuusmuuttajassa

Identifier) ja toiminnot.

limoitukset ja COB-ID:t

Tyyppi COB-ID Toiminto

NMT 000h Verkkohallinta

Sync 080h Synkronoitu viesti dynaamisesti konfiguroitavalla COB-ID:lla

Emergency 080h + laiteosoite Emergency-viesti dynaamisesti konfiguroitavalla COB-ID:lla

PDO1"(Tx) 180h + laiteosoite PDO (Process Data Object) PDO1 esikuvattu ja aktivoitu oletusasetuksessa.

PDO1 (Rx) 200h + laiteosoite PDO2 on esikuvattu ja aktivoitu oletusasetuksessa. Transmission mode (synk-
- - roninen, asynkroninen, event), COB-ID ja mapping-kuvaus voidaan konfiguroi-

PDO2 (Tx) 280h + laiteosoite da vapaasti.

PDO2 (Rx) 300h + laiteosoite

SDO (Tx)? 580h + laiteosoite SDO-kanava CANopen-masterin kautta tapahtuvaa parametrien tiedonsiirtoa

SDO (Rx)? 600h + laiteosoite varten.

Error Control

700h + laiteosoite

Guarding- ja Heartbeat-toimintoa tuetaan. COB-ID:n voi asettaa toiseksi arvok-
Si.

1) Taajuusmuuttaja tukee enintdan 2 Process Data -objektia (PDO). Kaikki PDO:t on "esikuvattu" ja ne ovat aktiivisia Transmission
Mode 1:n kanssa ( syklinen ja synkronoitu). Eli jokaisen SYNC-impulssin jalkeen ldhetetaan TX-PDO, riippumatta siitd, onko jokin
muuttunut TX-PDO:n sisélléssa vai ei.
2) Taajuusmuuttajan SDO-kanava tukee vain "expedited"- tiedonsiirtoa. SDO-mekanismien kuvaus on kuvattu yksityiskohtaisesti
CANopen-erittelyssa DS301.

jde

8.44

OHJE

Mikali Tx-PDO:n kautta lahetetaan pyorimisnopeutta, virtaa, asemaa tai muita vas-
taavia seikkoja koskevia, nopeasti muuttuvia suureita, se aiheuttaa korkean vayla-
kuormituksen.

Jotta vaylakuormitusta rajoitetaan ennalta arvioitaviksi arvoiksi, voidaan kayttaa Inhi-

bit-aikaa, ks.

sitd koskien "Inhibit-Time" kasikirjasta "MOVIDRIVE® MDX60B/61B, tie-

donsiirto ja kenttavaylalaiteprofiili".

» Tx (transmit) ja Rx (receive) on kuvattu tdssa slaven kannalta katsottuna.

Tuetut siirtotilat

Eri siirtotilat voi valita jokaiselle prosessisanaobjektille (PDO) verkkohallinnasta

(NMT).

Rx-PDOQO:;ita tuetaan seuraaville siirtotavoille:

Rx-PDO-tiedonsiirtotila

Tiedonsiirtotyyp- Tila Kuvaus
pi
0-240 Synkronoitu Vastaanotetut tiedot siirretdan taajuusmuuttajaan heti kun seuraava synkronointiviesti ote-
taan vastaan.
254, 255 Asynkroninen Vastaanotetut tiedot siirretdan taajuusmuuttajaan ilman viivetta.

Tx-PDO:ita tuetaan seuraaville siirtotavoille:

Tx-PDO-tiedonsiirtotila

Tiedonsiirtotyyp- Tila Kuvaus
pi
0 Asyklisesti synkronoitu | Tx-PDO lahetetdan vain, mikali prosessidata on muuttunut ja SYNC-objekti on otettu vas-
taan.
1-240 Syklisesti synkronoitu |Tx-PDO:t lahetetaan synkronoidusti ja syklisesti. Tiedonsiirtotyyppi osoittaa SYNC-objektin
numeron, joka tarvitaan Tx-PDO:iden lahettdmisen laukaisun.
254 Asynkroninen Tx PDO:t siirretddn vain, mikali vastaava Rx-PDO on otettu vastaan.
255 Asynkroninen Tx-PDO:t lahetetaan aina heti kun PDO-data on muuttunut.
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8.4.5

Prosessidataobjektien (PDO) vakiovarauskaavio

Seuraavassa taulukossa nakyy PDO:den oletuskuvaus:

PDO-oletuskuvaus
Objektin- | Kuvattu Pituus Kuvaus vakioasetuksessa Tiedonsiirto-
ro. objekti tyyppi
Rx PDO1 1 2001h Unsigned 16 PA1 ohjaussana (kiinted) 1
2 2002h Integer 16 PA2 (vakioasetus parametrissa P5-09 =1; nopeuden ohjearvo)
3 2003h Unsigned 16 PA3 (vakioasetus parametrissa P5-10 =7; ei toimintoa)
4 2004h Unsigned 16 PA4 (vakioasetus parametrissa P5-11 =7; ei toimintoa)
Tx PDO1 1 2101h Unsigned 16 PE1 tilasana (kiinted) 1
2 2102h Integer 16 PE2 (vakioasetus parametrissa P5-12 =1; nopeuden oloarvo)
3 2103h Unsigned 16 PE3 (vakioasetus parametrissa P5-13 =2; virran oloarvo)
4 2104h Integer 16 PE4 (vakioasetus parametrissa P5-14 =4; teho)
Rx PDO 2 1 2016h Unsigned 16 Kenttavayla analogilahtd 1 1
2 2017h Unsigned 16 Kenttavayla analogilahto 2
3 2015h Unsigned 16 Kenttavayla PID-referenssi
4 0006h Unsigned 16 Dummy
Tx PDO2 1 2118h Unsigned 16 Analogitulo 1 1
2 2119h Integer 16 Analogitulo 2
3 211Ah Unsigned 16 Tulojen ja l&ht6jen tila
4 2116h Unsigned 16 Taajuusmuuttajan [dmpétila
OHJE
i Tx (transmit) ja Rx (receive) on kuvattu tdssa slaven kannalta katsottuna.

Huomaa: Muutettuja oletusasetuksia ei tallenneta verkkokytkennan aikana. Se tar-
koittaa, ettd verkkokytkennan jalkeen palautetaan jalleen vakioarvot.
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8.4.6 Esimerkki tietovirrasta
Prosessidata-tiedonsiirtoesimerkki oletusasetuksena:
word 1 word 2 word 3 word 4
COB-ID| D |DB |[Tavu1|Tavu2|Tavu 3| Tavu 4| Tavu5 | Tavu 6 |Tavu5 | Tavu6 Kuvaus
1 0x701 | Tx | 1 "00" - - - - - - - BootUpMessage
2 0x000 | Rx | 2 "01" "01" - - - - - - Node Start (operational)
3 | 0x201 | Rx | 8 "06" "00" "00" "20" "00" "00" "00" "00" |Vapautus + nopeuden ohjearvo
4 | 0x080 | Rx | O - - - - - - - - |SYNC-viesti
5 | 0x181 | Tx | 8 | "C7" "05" "00" "20" "A2" "00" "28" "00" |Process Data Object 1
6 | 0x281 | Tx | 8 "29" "09" "00" "00" "01" "{F" | "AC" | "0D" |Process Data Object 2
Taulukko nayttaa byte swappingin suorittamisen jalkeen seuraavalta:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID [D |DB |Tavu8 |Tavu7 |Tavu 6 |Tavu 5 |Tavu 4 |Tavu 3 |Tavu 2 |Tavu 1 |Kuvaus
1 0x701 | Tx | 1 - - - - - - "00" |[BootUpMessage
0x000 | Rx | 2 - - - - - - "01" "01" [Node Start (operational)
3 | 0x201 | Rx | 8 "00" "00" "00" "00" "20" "00" "00" "06" |Vapautus + nopeuden ohjearvo (By-
te-Swap)
0x080 | Rx | O - - - - - - - - SYNC-viesti
5 | 0x181 | Tx | 8 "00" "28" "00" "A2" "20" "00" "05" "C7" |Process Data Object 1
0x281 | Tx | 8 | "OD" | "AC" | "F" "01" "00" "00" "09" "29" |Process Data Object 2
Tietojen selitys:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID COB-ID:n selitys Tavu 8 Tavu 7 Tavu 6 Tavu 5 Tavu 4 Tavu 3 Tavu 2 Tavu 1
1 0x701 |BootUp-viesti + laiteosoite - - - - - - - Paikka-
1 merkKki
2 0x000 NMT-palvelu - - - - - - Vaylan tila|Laiteosoite
3 0x201 | Rx-PDO1 + -laiteosoite 1 - - Ramppimaaritys Kierrosluvun ohjearvo Ohjaussana
4 0x080 SYNC-viesti - - - - - - - -
5 0x181 Tx-PDO1 + -laiteosoite L&htoéteho Lahtbvirta Kierrosluvun oloarvo Tilasana
6 0x281 Tx-PDO2 + -laiteosoite Taajuusmuuttajan 10-tila Analogitulo 2 Analogitulo 1
lampétila
Esimerkki indeksivarauksen lukemisesta Service Device Object -kohteita (SDO) kayt-
tamalla:
pyynt6 ohjaus — taajuusmuuttaja (indeksi: 1A00h)
Vastaus taajuusmuuttaja — ohjaus: 10 00 01 21h — ByteSwap: 2101 00 10 h.
Vastauksen selitys:
— 2101 = Indeksi Manufacturer specific Object table:ssa
— 00h = Alaindeksi
— 10h = Dataleveys = 16 Bit x 4 = 64 Bit = 8 byte mapping length
8.4.7 CANopen kohtaisten objektien taulukko
CANopen-kohtaiset objektit
Indeksi | Ala- |Toiminto Paasy (Tyyppi PDO Map |Oletusarvo
indeksi
1000h 0 Device type RO Unsigned 32 N 0
1001h 0 Error register RO Unsigned 8 N 0
1002h 0 Manufacturer status register RO Unsigned 16 N 0
1005h 0 COB-ID Sync RW Unsigned 32 N 00000080h
1008h 0 Manufacturer device name RO String N LTPB
1009h 0 Manufacturer hardware version RO String N x.Xx (e.g. 1.00)
100Ah 0 Manufacturer software version RO String N X.XX (e.g. 1.12)
100Ch 0 Guard time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
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CANopen-kohtaiset objektit
Indeksi | Ala- |Toiminto Paasy (Tyyppi PDO Map |Oletusarvo
indeksi
100Dh 0 Life time factor RW Unsigned 8 N 0
1014h 0 COB-ID EMCY RW Unsigned 32 N 00000080h+Node ID
1015h 0 Inhibit time emergency [100us] RW Unsigned 16 N 0
1017h 0 Producer heart beat time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
1018h 0 Identity object No. of entries RO Unsigned 8 N 4
1 Vendor ID RO Unsigned 32 N 0x00000059
2 Product code RO Unsigned 32 N Taajuusmuuttajasta riippuen
3 Revision number RO Unsigned 32 N x.xx (IDL-versio: 0.33)
4 Serial number RO Unsigned 32 N e.g. 1234/56/789 1)"
1200h 0 SDO parameter No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 COB-ID client -> server (Rx) RO Unsigned 32 N 00000600h+Node ID
2 COB-ID server -> client (Tx) RO Unsigned 32 N 00000580h+Node 1D
1400h 0 Rx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000200h+Node ID
2 Rx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1401h 0 Rx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000300h+Node ID
2 Rx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1600h 0 Rx PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20010010h
2 Rx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20020010h
3 Rx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20030010h
4 Rx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 20040010h
1601h 0 Rx PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20160010h
2 Rx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20170010h
3 Rx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20150010h
4 Rx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
1800h 0 Tx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000180h+Node ID
2 Tx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO1 Inhibit time [100us] RW Unsigned 16 N 0
1801h 0 Tx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000280h+Node ID
2 Tx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO2 Inhibit time [100us] RwW Unsigned 16 N 0
1A00h 0 Tx PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21010010h
2 Tx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21020010h
3 Tx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 21030010h
4 Tx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21040010h
1A01h 0 Tx PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21180010h
2 Tx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21190010h
3 Tx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 211A0010h
4 Tx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21160010h

1) Sarjanumeron 9 viimeista lukua
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8.4.8 Valmistajakohtaisten objektien taulukko

Taajuumuuttajan valmistajakohtaiset objektit on maaritetty seuraavalla tavalla:

Valmistajakohtaiset objektit
Indeksi | Ala- Toiminto Paasy Tyyppi PDO Huomautus
indeksi Map
2000h 0 Reserved / no function RW Unsigned 16 Y |Luettu nollana, kirjoittaminen ei mahdollista
2001h 0 PO1 RW Integer 16 Y  |Maaritetty komentona
2002h 0 PO2 RW Integer 16 Y Konfiguroitu parametrilla P5-09
2003h 0 PO3 RW Integer 16 Y |Konfiguroitu parametrilla P5-10
2004h 0 PO4 RW Integer 16 Y |Konfiguroitu parametrilla P5-11
2010h 0 Control command register RW Unsigned 16 Y
2011h 0 Speed reference (RPM) RW Integer 16 Y [|1=02RPM
2012h 0 Speed reference (percentage) RW Integer 16 Y [4000HEX =100 % P1-01
2013h 0 Torque reference RW Integer 16 Y |1000DEC = 100 %
2014h 0 User ramp reference RW Unsigned 16 Y |1 =1 ms (referenssi 50 Hz:ille)
2015h 0 Fieldbus PID reference RW Integer 16 Y |1000HEX =100 %
2016h 0 Fieldbus analog output 1 RW Integer 16 Y 1000HEX =100 %
2017h 0 Fieldbus analog output 2 RW Integer 16 Y 1000HEX = 100 %
2100h 0 Reserved / no function RO Unsigned 16 Y |Luettu nollana
2101h 0 PI1 RO Integer 16 Y  [Maaritetty tilana
2102h 0 P12 RO Integer 16 Y |Konfiguroitu parametrilla P5-12
2103h 0 PI3 RO Integer 16 Y |Konfiguroitu parametrilla P5-13
2104h 0 P14 RO Integer 16 Y |Konfiguroitu parametrilla P5-14
2110h 0 Ajuritilarekisteri RO Unsigned 16 Y
2111h 0 Speed reference (RPM) RO Integer 16 Y 1=0.2 RPM
2112h 0 Speed reference (percentage) RO Integer 16 Y |4000HEX =100 % P1-01
2113h 0 Motor current RO Integer 16 Y 1000DEC = taajuusmuuttajan mitoitusvirta
2114h 0 Motor torque RO Integer 16 Y [1000DEC = moottorin mitoitusmomentti
2115h 0 Motor power RO Unsigned 16 Y 1000DEC = taajuusmuuttajan mitoitusteho
2116h 0 Inverter temperature RO Integer 16 Y |1DEC=0.01°C
2117h 0 DC bus value RO Integer 16 Y |1DEC=1V
2118h 0 Analog input 1 RO Integer 16 Y [1000HEX = koko alue
2119h 0 Analog input 2 RO Integer 16 Y |1000HEX = koko alue
211Ah 0 Digital input & output status RO Unsigned 16 Y |LB=input, HB = output
211Bh 0 Analog output 1 RO Integer 16 Y
211Ch 0 Analog output 2 RO Integer 16 Y
2121h 0 Scope channel 1 RO Unsigned 16 Y
2122h 0 Scope channel 2 RO Unsigned 16 Y
2123h 0 Scope channel 3 RO Unsigned 16 Y
2124h 0 Scope channel 4 RO Unsigned 16 Y
2AF8h" 0 SBus-parametri kdynnistysindek- RO - N  {11000d
si
SBus-parametri RO /RW |- N
2C6F 0 SBus-parametri lopetusindeksi RW - N 11375d

1) Objektit 2AF8h - 2C6EF kommunikoivat SBus-parametrien indeksi 11000d — 11375d kanssa, jotkut niistd ovat ainoastaan luettavis-
sa.

8.4.9 Emergency-Code-objektit
Ks. luku “Virhekoodit* (— B 103).
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9 Huolto ja virhekoodit

Jotta varmistetaan hairioton toiminta, SEW-EURODRIVE suosittelee, etta taajuus-
muuttajan kotelon tuuletusaukot tarkistetaan saannodllisesti ja puhdistetaan tarvittaes-

Ssa.

9.1 Virhediagnoosi

Oire

Syy ja korjaaminen

Kuormittamattoman moottorin ylikuor-
mitus- tai ylivirtavirhe kiihdytyksen ai-
kana.

Tarkista tahti- / kolmioliitdnnan liittimet moottorissa. Moottorin ja
taajuusmuuttajan kayttojannitteiden tulisi vastata toisiaan. Kolmio-
kytkennan ansiosta moottoria voidaan aina kayttaa alhaisemmalla
jannitteella.

Ylikuormitus tai ylivirta — moottori ei
pyori

Tarkista, onko roottori jumiutunut. Varmista, ettd mekaaninen jarru
on auki (mikali olemassa).

Ei taajuusmuuttajan vapautusta — nay-
tossa sailyy "StoP"

» Tarkista, onko binaaritulossa 1 laitteiston vapautussignaali.

* Huolehdi oikeasta kayttajan +10-V-lahtéjannitteesta (liitinten 5
ja 7 valilla).

+ Mikali jannite on vaara, tarkista kayttajan liitinkiskon johdotus.
+ Tarkista, onko parametrissa P7-12 liitin-/painikekenttatila.

+ Mikali painikekenttatila on valittu, paina kaynnistyspainiketta.
» Verkkojannitteen on oltava ohjeiden mukainen.

Taajuusmuuttaja ei kaynnisty erittain
kylmissa ymparistdolosuhteissa.

Mikali ympariston lampétila on alle —10 °C, voi olla, etta taajuus-
muuttaja ei kaynnisty. Em. kaltaisissa olosuhteissa on varmistetta-
va, etta jokin paikalla oleva lamménlahde pitaa ympariston lampoti
lan yli —10 °C:eessa.

Ei paasya laajennettuihin valikoihin

Parametrin P71-14 on oltava asetettuna laajennetuksi paasykoodik-
si. Koodin on "101", paitsi mikali kayttaja on muuttanut koodin pa-

rametrista P2-40.

9.2 Virhehistoria

Parametri P1-13 arkistoi parametritilassa 4 viimeista virhetta ja / tai tapahtumaa. Jo-
kainen virhe naytetdan lyhennetyssa muodossa. Viimeksi ilmennyt virhe naytetaan en-
simmaisena (avatessa P1-13).

Jokainen uusi vika asetetaan luettelon ylareunaan ja muut viat siirtyvat alaspain. Van-
hin vika poistetaan vikaprotokollasta.

+ HUOM

Mikali virheprotokollan viimeisin virhe on alijannitevirhe, virheprotokollaan ei oteta
enaa muita alijannitevirheitd. Nain valtetaan, etta virheprotokolla tayttyy alijannite-
poisvioista, joita esiintyy aina pakosta MOVITRAC® LTP-B:n jokaisen poiskytken-
nan yhteydessa.
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9.3 Virhekoodit
Virheilmoitus Virhekoodi ti- | CANopen Selitys Ratkaisu
Taajuusmuuttaja- lasana kun | Emergen-
naytt6é P0-13 virhe- Bit5 =1 cy Code
historia
Taajuus- |MotionStu| dez hex hex
muutta- dio Koo-
jaNaytto | daus dez
4-20 F 18 113 | 0x71 | 0x1012 |Signaalihdvikki |+ Tarkista, onko tulovirta parametreissa P2-30 ja P2-33 ilmoi-
4-20mA tetun alueen sisalla.
« Tarkista liitantakaapeli.
AtF-01 40 81 0x51 0x1028 |Mitattu staattori- |Moottorin mitattu staattorivastus on epasymmetrinen. Tarkista,
vastus hailyy vai- |josko:
heiden valilla. + moottori on kytketty oikein eik& siiné ole virheité
» kaamitysten vastus ja symmetria on oikea.
AtF-02 41 81 0x51 0x1029 |Mitattu staattori- |Moottorin mitattu staattorivastus on liian suuri. Tarkista, josko:
vastus on liian + moottori on kytketty oikein eik& siina ole virheité
suurl. * moottorin tehotiedot vastaavat kytketyn taajuusmuuttajan te-
hotietoja
AtF-03 42 81 0x51 0x102A |Mitattu moottorin  |Mitattu moottorin induktanssi on lilan matala.
induktanssi on Tarkista, onko moottori on kytketty oikein eika siiné ole virhe-
liian pieni. ita.
AtF-04 43 81 0x51 0x102B [Mitattu moottorin  |Mitattu moottorin induktanssi on liian korkea. Tarkista, josko:
induktanssi on + moottori on kytketty oikein eika siina ole virheité
liian suuri. * moottorin tehotiedot vastaavat kytketyn taajuusmuuttajan te-
hotietoja
AtF-05 44 81 0x51 0x102C |Induktanssimit- Mitatut moottoriparametrit eivat ole yhtenaisia. Tarkista, josko:
tauksen aikaval- | moottori on kytketty oikein eika siind ole virheita
vonta * moottorin tehotiedot vastaavat kytketyn taajuusmuuttajan te-
hotietoja
dAtA-E 19 98 0x62 | 0x1013 |Sisdisen muistin |Ota yhteyttd SEW-EURODRIVER huoltopalveluun.
virhe (DSP)
dAtA-F 17 98 0x62 | Ox1011 |Sisaisen muistin |Ota yhteyttd SEW-EURODRIVEn huoltopalveluun.
virhe (10)
E-triP 11 26 0x1A | 0x100B |Ulkopuolinen vika |Avautuva kosketin on avattu.
bindaritulossa 5. |« Tarkista moottorin termistori (mikali liitetty).
Enc-01 30 14 O0xOE | Ox101E |Koodinpurkukortin
ja taajuusmuutta-
jan valinen tiedon-
siirtovirhe
ENCO02/ 31 14 O0xOE | O0x101F |Kierrosluku Pyd&rimisnopeuden olo- ja ohjearvon valinen ero on suurempi
SP-Err (P6-07) kuin parametrista P6-07 asetettu arvo prosentteina. Kyseinen
virhe on aktiivinen vain vektorisaatelyssa tai anturitakaisinkyt-
kennalla tapahtuvassa saatelyssa. Korota arvoa parametrista
P6-07.
Enc-03 32 14 0x0E 0x1020 |Vaara anturin vii- |Tarkista parametriasetukset parametreista P6-06 ja P1-10.
valuku parametroi-
tu
Enc-04 33 14 OxOE | 0x1021 |Anturikanavan A
virhe
Enc-05 34 14 OxOE | 0x1022 |Anturikanavan B
virhe
Enc-06 35 14 OxO0E | 0x1023 |Anturikanavan A ja
B virhe
Enc-07 36 14 OxOE | 0x1024 |RS485-tietokana-
van virhe,
Hiperface®-tietoka-
navan virhe
Enc-08 37 14 OxOE | 0x1025 |Hiperface®-10-tie-
donsiirtokanavan
virhe
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Virheilmoitus Virhekoodi ti- | CANopen Selitys Ratkaisu

Taajuusmuuttaja- lasana kun | Emergen-

naytto P0-13 virhe- Bit5 =1 cy Code

historia

Taajuus- |[MotionStu| dez hex hex

muutta- dio Koo-

jaNaytto | daus dez

Enc-09 38 14 OxOE | 0x1026 |Hiperface®-tyyppia |Smart Servo Packagen kaytdssa on kaytetty vaaraa moottori-
ei tueta taajuusmuuttajayhdistelmaa. Tarkista:

« onko CMP-moottorin kierroslukuluokka 4500 1/min.

« onko moottorin nimellisjannite sama kuin taajuusmuuttajan
nimellisjannite.

« onko kaytdssa oleva anturi Hiperface®.

Enc-10 39 14 Ox0E | 0x1027 |Resoluutio: KTY |KTY on lauennut tai sitd ei ole kytketty.
Er-LED Nayttévirhe Ota yhteytta SEW-EURODRIVEN huoltopalveluun.
Etl-24 Ulkoinen 24 V Verkkojannitteen sy6ttoa ei ole kytketty. Taajuusmuuttajaan
kayttdjannite. syotetaan ulkoisesti 24 voltin jannitetta.
F-Ptc 21 31 0x1F | 0x1015 |PTC-resoluutio Kytketty PTC-termistori on aiheuttanut taajuusmuuttajan pois-
kytkennan.
FAN-F 22 50 0x32 | O0x1016 [Sisaisen tuuletti- |Ota yhteyttd SEW-EURODRIVEN huoltopalveluun.
men virhe.
FLt-dc 13 7 0x07 | 0x320D |Valipiirin aaltoi- Tarkista virransyo6tto
suus lilan korkea
Ho-trP 27 39 0x27 0x101B  |Virhe referenssia- |« Tarkista referenssirajat
jossa « Tarkista rajakytkinten liitanta
» Tarkista referenssiajotyypin asetukset ja tarvittavat paramet-
rit
Inhibit STO-turvakytken- |Tarkista, onko liittimet 12 ja 13 kytketty asianmukaisesti.
tapiiri auki.
Lag-Er 28 42 0x2A | 0x101C |Seurantavirhe Tarkista:

* anturiliitanta

« anturin, moottorin ja verkkovaiheiden johdotus

» ettd mekaaniset komponentit voivat liikkua vapaasti eivatka
ne ole jumissa

Pidenna ramppeja.

Aseta P-osuus suuremmaksi.

Parametroi kierroslukusaadin uudelleen.

Suurenna seurantavirheen toleranssia.

l.t-trp 04 8 0x08 0x1004 |Taajuusmuuttaja-/ [Varmista, etta:
moottoriylikuormi- |« moottori-tyyppikilpiparametrit on sydtetty oikein parametrei-
tus . .
(12t-virhe) hin P1-07, P108 _J_a P1-09.

« vektoritilakaytdssa (P4-01 = 0 tai 1) moottorin tehokerroin on
oikein parametrissa P4-05.

« Auto-Tuning on suoritettu onnistuneesti.

Tarkista:

« vilkkuvatko desimaalipaikat (taajuusmuuttaja ylikuormitettu)
ja korota kiihdytysramppia (P7-03) tai alenna moottorin kuor-
mitusta.

» onko kaapelin pituus ohjeiden mukainen.

 voiko kuorma likkkua vapaasti eikd jumiutumisia tai muita
mekaanisia hairidita ole ilmennyt (tarkista kuorma mekaani-
sesti).

104  Kayttsohje - MOVITRAC® LTP-B

21271119/FI - 01/2015



21271119/FI — 01/2015

Huolto ja virhekoodit
Virhekoodit

Virheilmoitus
Taajuusmuuttaja-
naytto P0-13 virhe-

historia

Virhekoodi ti-
lasana kun
Bit5 =1

CANopen
Emergen-
cy Code

Selitys

Ratkaisu

Taajuus-
muutta-
jaNaytto

MotionStu
dio Koo-
daus dez

dez

hex

hex

O-l

03

0x01

0x2303

Lyhytaikainen yli-
virta taajuusmuut-
tajan lahdossa.
Moottorin voima-
kas ylikuormitus.

Virhe pysaytysvaiheen aikana:

Tarkista lilan aikainen jarrun sulkeutuminen.

Virhe taajuusmuuttajan aktivoinnin yhteydessa:
Tarkista:

« onko moottori-tyyppikilpiparametrit syotetty oikein paramet-

hO-I

15

0x01

0x230F

Ohjelmiston ylivir-
tavirhe taajuus-
muuttajan 1&hdés-
sa (IGBT-itsesuo-
jaus ylikuormituk-
sen yhteydessa).

reihin P1-07, P1-08 ja P1-09.

» onko vektoritilakaytossa (P4-01 = 0 tai 1) moottorin tehoker-
roin oikein parametrissa P4-05.

« onko Auto-Tuning suoritettu onnistuneesti.

« voiko kuorma likkkua vapaasti eika jumiutumisia tai muita
mekaanisia hairidita ole ilmennyt (tarkista kuorma mekaani-
sesti).

« onko moottorilla ja moottorin liitdntakaapelilla oikosulku vai-
heiden valilla tai ynden vaiheen maasulku.

« onko jarru sulkeutunut kunnolla, sita ohjataan ja se aukeaa

taas oikein, kun moottorissa on pitojarru.
Pienennd asetusta jannitevahvistuksen asetuksesta paramet-
rista P1-11.
Korota ylésajoaikaa parametrista P71-03.
Erota moottori taajuusmuuttajasta. Aktivoi taajuusmuuttaja jal-
leen. Mikali virhe ilmenee uudelleen, vaihda koko taajuusmuut-
taja ja tarkista sitd ennen koko jarjestelma.
Vika kdyton aikana:
Tarkista:
« akillisen ylikuormituksen tai virheellisen toiminnan mahdolli-
suus.
« taajuusmuuttajan ja moottorin valinen kaapeliyhteys.
Kiihdytys- / hidastusaika on liian lyhyt ja tarvitsee liikaa tehoa.
Mikali parametria P71-03 tai P71-04 ei voi korottaa, on kaytettava
suurempaa taajuusmuuttajaa.

O-hEAt

23

124

0x7C

0x4117

Ympariston lampo-
tila liian korkea.

Tarkista, ovatko ymparistdolosuhteet taajuusmuuttajalle maari-
tettyjen erittelyiden sisdpuolella.

O-t

1"

0x0B

Heatsink over tem-
perature

Jaahdytyselementin [Ampdtila ndkyy parametrissa P0-21. His-
torian sisaltéava protokolla tallennetaan 30 sekunnin interval-
leissa ennen virhekytkentda parametriin P0-38. Kyseinen vir-
heilmoitus nakyy jaahdytyselementin lampétilan ollessa

290 °C.

Tarkista:

 taajuusmuuttajan ympariston lampatila.
 taajuusmuuttajan jadhdytys ja kotelon mitat.

« taajuusmuuttajan sisaisen jadhdytyspuhaltimen toiminta.

Pienenna efektiivisen tahtitaajuuden asetusta parametrista
P2-24 tai kuormaa moottorista/taajuusmuuttajasta.

O-torq

24

52

0x34

0x1018

Aikavalvonnan
ylempi vaantémo-

menttiraja

Tarkista moottorin kuormitus.
Korota tarvittaessa arvoa parametrista P6-17 .
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Virheilmoitus Virhekoodi ti- | CANopen Selitys Ratkaisu

Taajuusmuuttaja- lasana kun | Emergen-

naytto P0-13 virhe- Bit5 =1 cy Code

historia

Taajuus- |MotionStu| dez hex hex

muutta- dio Koo-

jaNaytto | daus dez

O-Volt 06 7 0x07 0x3206 |Valipiirin ylijannite |Virhe ilmenee, kun on kytketty liilan korkea vauhtimassakuorma

tai lapimeneva kuorma, joka siirtaa ylijaavaa regeneratiivista
energiaa takaisin taajuusmuuttajaan.

Mikali virhe iimenee pysahdyksen tai hidastuksen aikana, koro-
ta hidastusramppiaikaa P7-04 tai kytke soveltuva jarruvastus
taajuusmuuttajaan.

Alenna vektoritilakaytdssa proportionaalivahvistusta parmetris-
ta P4-03.

PID-saatelytilassa tulee varmistaa ramppien aktiivisena olo
alentamalla parametria P3-11.

Tarkista liséksi, onko syo6ttdjannite erittelyn sisdpuolella.
OHJE: DC-vaylajannitteen arvo nakyy parametrissa P0-20.
Historian sisaltava protokolla tallennetaan 256 millisekunnin in-
tervalleissa ennen virhekytkentaa parametriin P0O-36.

Ol-b 01 4 0x04 0x2301 |Jarrukanavan yli- |Varmista, etta kytketty jarruvastus on taajuusmuuttajalle salli-
virta, tun vahimmaisarvon ylapuolella (ks. tekniset tiedot). Tarkista
jarruvastuksen yli- |jarruvastus ja kaapelointi mahdollisten oikosulkujen osalta.
kuormitus

OL-br 02 4 0x04 0x1002 |Jarruvastus yli- Ohjelmisto on huomannut, etta jarruvastus on ylikuormitettu, ja
kuormitettu kytkee pois paalta vastuksen suojelemiseksi. Varmista, etta

jarruvastusta kaytetaan sille tarkoitettujen parametrien sisa-
puolella ennen kuin teet parametri- ja jarjestelmamuutoksia.
Korota hidastusaikaa vastuksen kuorman alentamiseksi, alen-
na kuorman hitausmomenttia ja kytke rinnalle lisda jarruvastuk-
sia. Noudata kadytetyn taajuusmuuttajan vahimmaisvastusar-
voa.

OF-01 60 28 0x1C | 0x103C |Optiomoduuliin Ota yhteyttd SEW-EURODRIVER huoltopalveluun.
menevan sisdisen
yhteyden virhe.

OF-02 61 28 0x1C | 0x103D |Optiomoduulin vir- |Ota yhteyttd SEW-EURODRIVEN huoltopalveluun.
he

Out-F 26 82 0x52 | 0x101A |Taajuusmuuttajan |Ota yhteyttda SEW-EURODRIVEN huoltopalveluun.
1&htétason virhe

P-LOSS 14 6 0x06 | O0x310E |[Tulovaiheen kat- |3-vaihesy6ttoon tarkoitetun taajuusmuuttajan tulovaihe on ero-
kos tettu tai katkaistu.

P-dEF 10 9 0x09 | O0x100A |Tehdasasetus on
suoritettu.

PS-trP 05 200 | OxC8 | 0x1005 |Lahtotason virhe |Ks. virhe O-l.

(IGBT-itsesuojaus
ylikuormituksen
yhteydessa)

SC-F03 52 41 0x29 | 0x1034 |Kenttdvaylamo- |Ota yhteyttd SEW-EURODRIVEN huoltopalveluun.
duulin tiedonsiirto-
virhe (kenttavaylan
puoleinen)

SC-Fo4 53 41 0x29 | 0x1035 [IO-lisdkortin tie- |Ota yhteyttd SEW-EURODRIVERN huoltopalveluun.
donsiirtovirhe

SC-F05 54 41 0x29 | 0x1036 |LTX-moduulin tie- |Ota yhteyttd SEW-EURODRIVEN huoltopalveluun.
donsiirtovirhe

SC-F01 50 43 0x2B | 0x1032 |Modbusin tiedon- |Tarkista tiedonsiirtoasetukset.
siirtovirhe

SC-F02 51 47 0x2F | 0x1033 |SBus-/CANopen- |Tarkista:
tiedonsiirtovirhe |« taajuusmuuttajan ja ulkopuolisten laitteiden vélinen tiedon-

siirtoyhteys.
» selkeasti kohdistettu osoite taajuusmuuttajaa kohden ver-
kossa.

Sto-F 29 115 | 0x73 | O0x101D |[STO-virtapiirin vir- [Vaihda laite, koska taajuusmuuttaja on rikki.
he

StoP Taajuusmuuttajaa |Aktivoi vapautus. Nostinlaitetoiminnossa on varmistettava, etta
ei ole aktivoitu. aktivointi kytketaan ajallisesti paalle STO:n jalkeen.
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SEW-EURODRIVE:n elektroniikkahuolto

Virheilmoitus Virhekoodi ti- | CANopen Selitys Ratkaisu
Taajuusmuuttaja- lasana kun | Emergen-
naytto P0-13 virhe- Bit5 =1 cy Code
historia
Taajuus- |[MotionStu| dez hex hex
muutta- dio Koo-
jaNaytto | daus dez
SC-0b5 12 29 1D Taajuusmuuttajan |Tarkista, onko taajuusmuuttajan ja ohjauslaitteen valilla yh-
ja ohjauslaitteen |teys.
vélinen yhteys kat-
kennut.
th-Flt 16 31 0x1F | 0x1010 |Jaahdytyselemen- |Ota yhteyttd SEW-EURODRIVER huoltopalveluun.
tin viallinen termis-
tori.
U-torq 25 52 0x34 0x1019 |Aikavalvonnan Vaantdmomenttikynnysta ei ole ylitetty ajoissa
alempi vaantémo- |Korota aikaa parametrista P4-16 tai vaantdmomenttirajaa pa-
menttiraja (nostin- [rametrista P4-15.
laite).
U-t 09 117 0x75 0x4209 |Alildampétila Esiintyy ympariston 1ampétilan ollessa alle -10 °C. Korota lam-
pétila taajuusmuuttajan kaynnistamiseksi siten, etta se on yli
-10 °C.
U-Volt 07 198 | 0xC6 | 0x3207 |[Valipiirin alijannite |llmenee rutiinimaisesti taajuusmuuttajan pysayttamisen yhtey-
dessa.
Tarkista verkkojannite, mikali katkaisu ilmenee taajuusmuutta-
jan ollessa kéynnissa.
94 SEW-EURODRIVE:n elektroniikkahuolto

Mikali virhetta ei voida poistaa, ota yhteyttd SEW-EURODRIVE-elektroniikkahuoltoon.
limoita seuraavat tiedot, kun toimitat laitteen korjattavaksi:

Sarjanumero (— tyyppikilpi)

Tyyppimerkinta

Sovelluksen lyhyt kuvaus (sovellus, liitin- vai sarjavayldohjaus)

Liitetyt komponentit (moottori, jne.)

Vian tyyppi
Muut olosuhteet

Omat oletukset vian syista

Vian ilmaantumista edeltaneet, tavanomaisesta poikkeavat seikat tms.
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Huolto ja virhekoodit

Pitkaaikaisvarastointi

9.5 Pitkaaikaisvarastointi

Kytke pitkdaikaisvarastoitava laite joka toinen vuosi vahintdan 5 minuutin ajaksi verk-
kojannitteeseen. Muutoin laitteen kestoika lyhenee.

Menettely laiminlyodyn huollon tapauksessa:

Taajuusmuuttajissa kaytetaan elektrolyyttikondensaattoreita, joissa esiintyy vanhene-
misilmidita jannitteettomassa tilassa. Elektrolyyttikondensaattorit voivat vaurioitua, kun
pitkaan varastoitu laite kytketaan suoraan verkkojannitteeseen.

Mikali huolto on lyéty laimin, SEW-EURODRIVE suosittelee verkkojannitteen nosta-
mista maksimiarvoonsa hitaasti. Se voi tapahtua esimerkiksi saatdmuuntimen avulla,
jonka lahtéjannitetta sdadetaan seuraavan esityksen mukaisella tavalla.

Suosittelemme seuraavanlaista janniteporrastusta:
AC-230-V-laitteet:

* Vaihe 1: 170 V AC 15 minuutin ajan

» Vaihe 2: 200 V AC 15 minuutin ajan

* Vaihe 3: 240 V AC 1 tunnin ajan

AC-400-V-laitteet:

* Vaihe 1: 0 V AC ... 350 V A muutaman sekunnin ajan
» Vaihe 2: 350 V AC 15 minuutin ajan

+ Vaihe 3: 420 V AC 15 minuutin ajan

* Vaihe 4: 480 V AC 1 tunnin ajan

AC-575-V-laitteet:

» Vaihe 1: 0 V AC ... 350 V A muutaman sekunnin ajan
+ Vaihe 2: 350 V AC 15 minuutin ajan

» Vaihe 3: 420 V AC 15 minuutin ajan

* Vaihe 3: 500 V AC 15 minuutin ajan

* Vaihe 4: 600 V AC 1 tunnin ajan

Taman regeneroinnin (elvytyksen) jalkeen laite voidaan ottaa valittdmasti kayttéon tai
jatkaa pitkaaikaisvarastointia ja huoltaa laitetta jatkossa.

9.6 Havittaminen

Noudata voimassa olevia maarayksia. Havitd osat jatetyypin ja voimassa olevien
maaraysten mukaan esim.:

» elektroniikkaromuna (piirilevyt)
* muovi (kotelo)

+ teraslevyna

* Kkuparina

e alumiinina
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10 Parametrit
10.1  Parametrien yleiskatsaus
10.1.1 Reaaliaikavalvonnan parametrit (vain lukuoikeus)
Parametriryhma 0 mahdollistaa valvontatarkoituksessa paasyn sisaisiin taajuusmuut-
tajaparametreihin. Kyseisia parametreja ei voi muuttaa.
Parametriryhma 0 on nakyvissa, kun parametriksi P7-14 on asetettu "101" tai "201”.
Para- SEW- |Modbus-|Kuvaus Nayttoosa Selitys
metrit | indeksi | rekisteri
10 Lahtéteho 100 = 1.00 kW
18 Scope-kanava 1 Valittu kanavavaraus LT-Shell Scope (pysyva).
19 Scope-kanava 2 Valittu kanavavaraus LT-Shell Scope (pysyva).
P0-01 11210 20 Arvo analogitulo 1 0-100 % 1000 = 100 % 2 maks. tulojannite tai -virta.
P0-02 11211 21 Arvo analogitulo 2 0-100 % 1000 = 100 % £ maks. tulojénnite tai -virta.
P0-03 11212 11 Bin&aritulon tila Binaariarvo Peruslaitteen ja lisalaitteen binaaritulojen tila
DI8*; DI7*; DI6%; DI5; DI4; DI3; DI2; DI1
* Saatavilla vain soveltuvan optiomoduulin kanssa.
P0-04 11213 22 Kierroslukusaatimen ohjear-|-100.0 — 100.0 % 68 = 6.8 Hz; 100 % = nurkkataajuus (P7-09)
Vo
P0-05 11214 41 Vaantdmomenttisaatimen (0 —100.0 % 2000 =200.0 %; 100 % = moottorin nimellismo-
ohjearvo mentti
P0-06 11215 Digitaalinen nopeuden oh- |-P1-01 — P1-01 Hz Nopeusnaytté Hz tai 1/min
jearvo painikekenttatilassa
P0-07 11216 Kierrosluvun ohjearvo tie- |-P71-01 - P1-01 Hz —
donsiirtoyhteyden kautta
P0-08 11217 PID-referenssi 0-100 % PID-referenssi
P0-09 11218 PID-oloarvo 0-100 % PID-oloarvo
P0-10 11219 PID-l&ht6 0-100 % PID-1&ht6
PO-11 11270 Moottorissa oleva jannite |V rms Moottorin efektiivinen jannitearvo.
P0-12 11271 Toisiovaantdmomentti 0-200.0 % Vaantdémomentin anto-%
P0-13 | 11272 - Virheprotokolla Nelja uusinta virheilmoi- [Nayttda nelja viimeisinta virhetta.
11281 tusta, joissa on aikaleima |Alakohtien valilla voi siirtya edestakaisin <Y16s>-/
<Alas>-painikkeilla.
PO-14 11282 Magnetisointivirta (Id) A rms Magnetisointivirta A rms
P0-15 11283 Roottorivirta (Iq) A rms Roottorivirta A rms
P0O-16 11284 Kentén magneettinen voi- |0 — 100 % Kentén magneettinen voimakkuus
makkuus
PO-17 11285 Staattorivastus (Rs) Q Vaihe-vaihe staattorin vastus
P0-18 11286 Staattori-induktiviteetti (Ls) |H Staattorin induktanssi
P0-19 11287 Roottorivastus (Rr) Q Roottorin vastus
P0-20 11220 23 |Valipiirijannite V DC 600 = 600 V (sisainen valipiirijannite)
P0-21 11221, 24 Taajuusmuuttajan lampétila [°C 40 = 40 °C (taajuusmuuttajan sisalampdtila)
11222
P0-22 11288 Valipiirin jnniteaaltoisuus [V rms Sisaisen valipiirin janniteaaltoisuus
P0-23 11289, Kokonaisuus yli 80 °C Tunnit ja minuutit Ajanjakso, jolla taajuusmuuttajaa on kaytetty >
11290 (jaahdytin) 80 °C:een lampdtilassa
P0-24 11237, Kokonaisaika yli 60 °C (ym- |Tunnit ja minuutit Ajanjakso, jolla taajuusmuuttajaa on kaytetty >
11238 paristo) 60 °C:een lampédtilassa
P0-25 11291 Roottorin pyérimisnopeus |Hz Koskee vain vektoritilaa
(laskettu moottorimallin
kautta)
P0-26 11292, 30 kWh-laskuri metria (nollatta-|0.0 — 999.9 kWh 100 = 10.0 kWh (kumulatiivinen energiankulutus)
11293 va)
32 kWh-laskuri metria
P0-27 11294, 31 MWh-mittari 0.0 — 65535 MWh 100 = 10.0 MWh (kumulatiivinen energiankulutus)
11295 33 MWh-laskuri (nollattavissa)
P0-28 | 11247 — Ohjelmistoversio ja tarkis- |esim. "1 1.00", "1 4F3C" |Versionumero ja tarkistussumma, laiteohjelmisto
11250 tussumma "2 1.00", "2 Ed8A"
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Para- SEW- |Modbus-|Kuvaus Nayttdosa Selitys
metrit | indeksi | rekisteri
P0-29 | 11251 — Taajuusmuuttajatyyppi esim. "HP 2", "2 400", "3- |Versionumero ja tarkistussumma.
11254 phASE"
P0-30 11255 25 Taajuusmuuttajan sarjanu- |000000 — 000000 31 — 561723/01/031
mero 4 (SNgrp 1)
26  |Taajuusmuuttajan sarjanu- |000-00 —999-99 1 - 561723/01/031
mero 3 (SNgrp 2, 3)
27  |Taajuusmuuttajan sarjanu- 1723 — 561723/01/031
mero 2
28 Taajuusmuuttajan sarjanu- 56 — 561723/01/031
mero 1
29 Relelahdon tila -;-;—; RL5; RL4; RL3; RL2; RL1
Reletila naytetdan myos ilman releoptiota para-
metrien P5-15 - P5-20 asetuksesta riippuen.
P0-31 11296, 34 Taajuusmuuttajan kayntiai- |Tunnit ja minuutit Ex: 6 = 6h 39m 07s
11297 ka (tuntia)
35 Taajuusmuuttajan kayntiai- Ex: 2347 = 2347s = 39m 07s — 6h 39m 07s
ka (minuuttia/sekuntia)
P0-32 11298, Kéyntiaika viimeisen vir- Tuntia / minuuttia / se-  |Kayntiaika taajuusmuuttajan aktivoinnin jalkeen
11299 heen jalkeen (1) kuntia ensimmaiseen ilmenneeseen virheeseen saakka.
Mikali taajuusmuuttajaa ei aktivoida, kayntiaikakel-
lo on pysaytetty. Laskurin nollaaminen tapahtuu
ensimmaisen aktivoinnin yhteydessa virheen kuit-
taamisen jalkeen tai verkkokatkoksen jalkeisen
ensimmaisen aktivoinnin yhteydessa.
P0-33 11300, Kayntiaika viimeisen vir- Tuntia / minuuttia / se- Kéayntiaika taajuusmuuttajan aktivoinnin jalkeen
11301 heen jalkeen (2) kuntia ensimmaiseen ilmenneeseen virheeseen saakka.
Mikali taajuusmuuttajaa ei aktivoida, kayntiaikakel-
lo on pysaytetty. Laskurin nollaaminen tapahtuu
ensimmaisen aktivoinnin yhteydessa virheen kuit-
taamisen jalkeen tai verkkokatkoksen jalkeisen
ensimmaisen aktivoinnin yhteydessa.
P0-34 11302, 36 Taajuusmuuttajan kdyntiai- |Tuntia / minuuttia/se- |6 = 6h 11s - kayntiaikakello nollataan taajuus-
11303 ka viimeisen saadinlukituk- |kuntia muuttajan lukituksen jalkeen.
sen jalkeen (tuntia)
37 Taajuusmuuttajan kayntiai- 11 = 6h 11s - kayntiaikakello nollataan taajuus-
ka viimeisen saadinlukituk- muuttajan lukituksen jalkeen.
sen jalkeen (minuuttia/
sekuntia)
P0-35 11304, Taajuusmuuttajalukitus, Tuntia / minuuttia / se-  [Sisaisen tuulettimen kayntiaikakello
11305 taajuusmuuttajan tuuletti-  |kuntia
men kayntiaika
P0-36 | 11306 — Valipiirijannitteen protokolla |8 viimeista arvoa ennen |8 viimeistd arvoa ennen virhetta
11313 (256 ms) virhetta
P0-37 | 11314 — Valipiirijannitteen aaltoisuu- |8 viimeista arvoa ennen |8 viimeista arvoa ennen virhetta
11321 den protokolla (20 ms) virhetta
PO-38 | 11322 — Jaahdytyselementtien lam- |8 viimeista arvoa ennen |8 viimeista arvoa ennen virhetta
11329 pétilan protokolla (30 s) virhetta
P0-39 | 11239 — Ympariston [dmpotilan pro- |8 viimeista arvoa ennen |8 viimeista arvoa ennen virhetta
11246 tokolla (30 s) virhetta
P0-40 | 11330 - Moottorivirran protokolla 8 viimeista arvoa ennen |8 viimeista arvoa ennen virhetta
11337 (256 ms) virhetta
P0-41 11338 Kriittisten virheiden laskuri |- Ylivirtavirheiden laskuri
-O-l
P0-42 11339 Kriittisten virheiden laskuri |- Ylijannitevirheiden laskuri
-O-Volt
P0-43 11340 Kriittisten virheiden laskuri |- Alijannitevirheiden laskuri My&s verkkokatkoksen
-U-Volt yhteydessa
P0-44 11341 Kriittisten virheiden laskuri |- Jaahdyttimen ylijannitevirheiden laskuri
-O-T
P0-45 11342 Kriittisten virheiden laskuri |- Jarruhakkurin oikusulkuvirheiden laskuri
-b O-I
P0-46 11343 Kriittisten virheiden laskuri - Ympariston ylildmpdtilavirheiden laskuri
O-heat
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Para- SEW- |Modbus-|Kuvaus Nayttoosa Selitys
metrit | indeksi | rekisteri
P0-47 11223 Sisaisten I/O-tiedonsiirtovir- |0 — 65535 —
heiden laskuri
P0-48 11344 Sisaisten DSP-tiedonsiirto- |0 — 65535 —
virheiden laskuri
P0-49 11224 Modbus-tiedonsiirtovirhei- |0 — 65535 —
den laskuri
P0-50 11225 CAN-Bus-tiedonsiirtovirhei- |0 — 65535 —
den laskuri
P0-51 11256 — Tuleva prosessidata Hex-arvo 3 merkintaa; tulevat prosessitiedot ohjauksen na-
11258 PE1, PE2, PE3 kékulmasta.
P0-52 | 11259 — Lahteva prosessidata Tulevat prosessitiedot 3 merkintaa; tulevat prosessitiedot ohjauksen na-
11261 PA1, PA2, PA3 ohjauksen nakokulmasta. [kbkulmasta.
P0-53 Virtavaihe erosuure ja ver- [Sisdinen arvo 2 merkintdd; Ensimmainen on vertailuarvo, toinen
tailuarvo U:lle on mittausarvo. Ei pilkun jalkeistéd merkkia kum-
mallekaan arvolle.
PO0-54 Virtavaihe erosuure ja ver- [Sisainen arvo 2 merkintda; Ensimmainen on vertailuarvo, toinen
tailuarvo V:lle on mittausarvo. Ei pilkun jalkeistéd merkkia kum-
mallekaan arvolle.
P0-55 Virtavaihe erosuure ja ver- |Sisdinen arvo (ei valtta- |2 merkintdd; Ensimmainen on vertailuarvo, toinen
tailuarvo W:lle matta olemassa joillekin  [on mittausarvo. Ei pilkun jalkeista merkkia kum-
taajuusmuuttajille) mallekaan arvolle.
P0-56 Jarruvastuksen maksimaali- |Siséinen arvo 2 merkintaa
nen paallekytkentaaika, jar-
ruvastuksen tyosykli
P0-57 Ud/Uq Sisdinen arvo 2 merkintaa
P0-58 11345 Anturin kierrosluku Hz, / 1/min Skaalaus 3000 = 50.0 Hz pilkun jalkeistd merkkia
kaytettdessa
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Voidaan nayttda arvona 1/min, mikali P1-10 # 0.
P0-59 11226 Taajuustulon kierrosluku Hz, / 1/min Skaalaus 3000 = 50.0 Hz pilkun jalkeista merkkia
kaytettaessa
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
VVoidaan nayttda arvona 1/min, mikali P71-10 # 0.
P0-60 11346 Laskettu luiston kierroslu-  |Sisadinen arvo (vain U/f- |Skaalaus 3000 = 50.0 Hz pilkun jalkeistéd merkkia
kuarvo saatelyssa) kaytettdessa
Hz, / 1/min 0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Voidaan nayttda arvona 1/min, mikali P7-10 # 0.
P0-61 11227 Releohjauksen / kierroslu- |Hz, / 1/min Skaalaus 3000 = 50.0 Hz pilkun jalkeistd merkkia
kuhystereesin arvo kaytettdessa
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Voidaan nayttéda arvona 1/min, mikali P1-10 # 0.
P0-62 11347, Kierroslukustatiikka Sisainen arvo Skaalaus 3000 = 50.0 Hz pilkun jalkeistd merkkia
11348 kaytettdessa
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Voidaan nayttda arvona 1/min, mikali P1-10 # 0.
P0-63 11349 Kierrosluvun ohjearvo ram- |Hz, / 1/min Skaalaus 3000 = 50.0 Hz pilkun jalkeistéd merkkia
pin takana kaytettaessa
0.0 Hz ~ 999.0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
\oidaan nayttda arvona 1/min, mikali P1-10 # 0.
P0-64 11350 Sisdinen PWM-taajuus 4 —16 kHz 0=2kHz
1=4kHz
2=6kHz
3=8kHz
4 =12 kHz
5=16 kHz
P0-65 11351, Taajuusmuuttajan elinikd  |Tuntia / minuuttia / se- 2 merkintaa; Ensimmainen tunnille, toinen minuu-
11352 kuntia teille ja sekunneille
P0-66 11353 Varalla
P0-67 11228 Kenttavaylan vaantdmo- Sisainen arvo

mentin ohjearvo / raja-arvo
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Para- SEW- |Modbus-|Kuvaus Nayttdosa Selitys
metrit | indeksi | rekisteri
P0-68 11229 Kayttajan ramppiarvo Nayttotarkkuus taajuusmuuttajandytdssa riippuu
kenttdvaylan kautta tulevasta ramppiajasta.
Rakennekoot 2 ja 3
Ramppi <0.1 s: Nayttd 2 desimaalipilkun jalkeista
merkkia kayttaen
0.1 s < ramppi <10 s: Nayttd 1 desimaalipilkun jal-
keistd merkkia kayttaen
10 s < ramppi <65 s: Naytté 0 desimaalipilkun jal-
keistd merkkia kayttaen
RK4 -7
0.0 s < ramppi <10 s: Nayttd 1 desimaalipilkun jal-
keistd merkkia kayttaen
10 s < ramppi <65 s: Naytto 0 desimaalipilkun jal-
keistd merkkia kayttaen
P0-69 11230 I12C-virheiden laskuri 0 ~ 65535
PO-70 11231 Moduulintunnistuskoodi Luettelo PL-HFA: Hiperface®-anturimoduuli
PL-Enc: Anturimoduuli
PL-EIO: 10-laajennusmoduuli
PL-BUS: HMS-kenttavaylamoduuli
PL-UnF: ei kytkettyd moduulia
PL-UnA: tuntematon moduuli liitetty
PO-71 Kenttavaylamoduuli-ID / Luettelo / arvo N.A.: kenttavaylamoduulia ei liitetty.
kenttavaylamoduulitila Prof-b: Profibus-moduuli kytketty
dE-nEt: DeviceNet-moduuli kytketty
Eth-IP: Ethernet / IP-moduuli kytketty
CAN-OP: CANopen-moduuli kytketty
SErCOS: Sercos-IlI-moduuli kytketty
bAc-nt: BACnet-moduuli kytketty
nu-nEt: Uuden tyyppinen moduuli (ei tunnistettu)
PO-72 11232 39 Prosessilampétila C 42=42°C
Huoneen lampétila
PO0-73 11354 Anturitila / virhekoodi Sisdinen arvo Desimaaliarvona naytetty
Inkrementtianturille:
1=EnC-04 signaali A/A-vir-
he
2=EnC-05 signaali B/B-vir-
he
3=EnC-06 signaali A+B-vir-
he
LTX-Hiperface®-anturille:
Bit 0=EnC-04 analogisig-
naalivirhe (sin/cos)
Bit 1=EnC-07 RS485-tie-
donsiirtovirhe
Bit 2=EnC-08 |0-tiedonsiir-
tovirhe
Bit 3=EnC-09 anturityyppia
ei tueta
Bit 4=EnC-10 KTY-virhe
Bit 5=vaara moottoriyhdis-
telma
Bit 6=jarjestelma referensoi
Bit 7=jarjestelma valmis
P0-74 L1-tulo Sisainen arvo
P0-75 L2-tulo Sisdinen arvo
P0-76 L3-tulo Siséinen arvo
PO-77 Aseman palautus Siséinen arvo Aseman palautus
P0-78 Paikkareferenssi Sisainen arvo Paikkareferenssi
PO0-79 11355, Lib-versio ja DSP-Bootloa- |Esimerkki: L 1.00 2 merkintda: ensimmainen moottorinohjauksen lib-
11356 der-versio moottorinohjaus- |Esimerkki: b 1.00 versiolle, toinen DSP-Bootloader-versiolle
ta varten 2 pilkun jalkeistd merkkia
P0-80 11233, Voimassa olevien moottorin 2 merkintda; Ensimmainen arvo on 1, kun servo-
11357 tietojen merkinta moottorin voimassa olevat tiedot luetaan LTX-mo-
Servomoduuliversio duulin kautta.
Toinen arvo on LTX-kortin SW-versio.
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10.1.2 Parametrirekisteri
Seuraava taulukko siséltaa kaikki parametrit ja niiden tehdasasetukset (lihavoi-
tu). Lukuarvot ilmoitetaan koko saitéalueena.
Modbus- | SBus-/ |Yhteenkuuluva parametri Alue/tehdasasetus
rekisteri |CANopen-
indeksi

101 11020 |P1-01 maksiminopeus (- B 118) P1-02 - 50.0 Hz - 5 x P1-09

102 11021  |P1-02 minimikierrosluku (- B 118) 0-P1-01 Hz

103 11022 |P1-03 kiihdytysramppiaika (- & 118) RK 2ja 3:0.00 —-2.0 - 600 s
RK4-7: 0.0 —2.0 — 6000 s

104 11023 |P1-04 hidastusramppiaika (— B 118) RK 2 ja 3: coast/0.01 — 2.0 - 600 s
RK 4-7: coast/0.1 — 2.0 — 6000 s

105 11024 |P1-05 Stop-tila (-~ & 119) 0 / pysaytysramppi / 1 / vahitellen pysahtyminen

106 11025 |P1-06 energiansaastotoiminto (- B 119) 0/ pois / 1/ paalle

107 11012 |P1-07 moottorin mitoitusjannite (-~ & 119) » 230-V-taajuusmuuttaja: 20 — 230 - 250 V
¢ 400-V-taajuusmuuttaja: 20 — 400 — 500 V
e 575-V-taajuusmuuttaja: 20 — 575 — 600 V

108 11015 |P1-08 moottorin mitoitusvirta (- & 119) 20 - 100 % taajuusmuuttajan virrasta

109 11009 |P1-09 moottorin mitoitustaajuus (- B 120) 25 —50/60 — 500 Hz

110 11026  |P1-10 moottorin mitoituspydrimisnopeus (- B 120) 0 — 30 000 1/min

111 11027 |P1-11 jannitteen korotus, Boost (—» B 120) 0 — 30 % (tehdasasetus riippu taajuusmuuttajasta)

112 11028 |P1-12 ohjausléhde (-» B 120) 0/ liitinkaytto

113 11029 |P1-13 virheprotokolla (- & 121) 4 viimeista virhettd

114 11030 |P1-14 laajennettu parametripaasy (- 2 121) 0 —30 000

115 11031  |P1-15 binaaritulo, toimintojen valinta (- B 121) 0-1-26

116 11006 |P1-16 moottorityyppi (- B 122) In-Syn

117 11032 |P1-17 servomoduulin toimintojen valinta (-~ B 123) 0-1-8

118 11033 |P1-18 moottoritermistorivalinta (— B 123) 0 / lukittu

119 11105 |P1-19 taajuusmuuttajaosoite (» B 123) 0-1-63

120 11106 |P1-20 SBus-tiedonsiirtonopeus (- & 123) 125, 250, 500, 1 000 kBaud

121 11017 |P1-21 jaykkyys (- B 123) 0.50 —1.00 — 2.00

122 11034  |P1-22 moottorikuorman hitaussuhde (- B 123) 0-1-30

201 11036 |P2-01 esiasetettu kierrosluku 1 (- B 124) -P1-01 — 5.0 Hz — P1-01

202 11037 |P2-02 esiasetettu kierrosluku 2 (- B 124) -P1-01 —10.0 Hz — P1-01

203 11038 |P2-03 esiasetettu kierrosluku 3 (- B 124) -P1-01 — 25.0 Hz — P1-01

204 11039 |P2-04 esiasetettu kierrosluku 4 (- B 124) -P1-01 — 50.0 Hz — P1-01

205 11040 |P2-05 esiasetettu kierrosluku 5 (—» B 124) -P1-01 — 0.0 Hz — P1-01

206 11041 |P2-06 esiasetettu kierrosluku 6 (— B 124) -P1-01 - 0.0 Hz — P1-01

207 11042 |P2-07 esiasetettu kierrosluku 7 (- B 124) -P1-01 - 0.0 Hz - P1-01

/jarrunavautumiskierrosluku
208 11043 |P2-08 esiasetettu kierrosluku 8 (—» B 124) -P1-01 - 0.0 Hz - P1-01
/jarrunsulkeutumiskierrosluku

209 11044  |P2-09 piilotustaajuus (- B 125) P1-02 — P1-01

210 11045 |P2-10 piilotustaajuusnauha (- B 125) 0.0 Hz — P1-01

211 11046 |P2-11 analogilahto 1 toimintojen valinta (- B 126) 0-8-12

212 11047 |P2-12 analogilaht6 1 formaatti (— B 126) 0-10V

213 11048 |P2-13 analogilahto 2 toimintojen valinta (» B 126) 0-9-12

214 11049  |P2-14 analogildhddn 2 muoto (- B 126) 0-10V

215 11050 |P2-15 kayttaja-relelahtd 1 toimintojen valinta (- B 127) [0-1-11

216 11051 |P2-16 ylaraja kayttajérele 1 / analogilahté 1 (-~ 2 127) 0.0 —100.0 — 200.0 %

217 11052 |P2-17 alaraja kayttéjarele 1/ analogilahtd 1 (- & 127) |0.0 — P2-16

218 11053  |P2-18 kayttaja-relelahtd 2 toimintojen valinta (- B 127) [0-3 - 11

219 11054  |P2-19 ylaraja kayttajérele 2 / analogilahtd 2 (-~ B 127) 0.0 —100.0 — 200.0 %

220 11055 |P2-20 alaraja kayttéjarele 2 / analogilahtd 2 (- B 127) 0.0 — P2-19

221 11056 |P2-21 naytdnskaalauskerroin (—» B 127) -30.000 — 0.000 — 30 000
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1 Parametrit

Parametrien yleiskatsaus

Modbus- | SBus-/ |Yhteenkuuluva parametri Alue/tehdasasetus
rekisteri |CANopen-
indeksi
222 11057  |P2-22 naytdnskaalausléhde (- B 128) 0-2
223 11058 |P2-23 pydrimisnopeus-nolla-pitoaika (- B 128) 0.0-0.2-60.0s
224 11003 |P2-24 PWM-kytkentataajuus (- & 128) 2 — 16 kHz (taajuusmuuttajasta riippuen)
225 11059 |P2-25 toinen hidastusramppi, pikapysaytysramp- RK 2 ja 3: coast/0.01 — 2.0 - 600 s
pi (- B 128) RK 4-7: coast/0.1 — 2.0 — 6000 s
226 11060 |P2-26 vauhtikdynnistystoiminnon vapautus (- B 128) |0 / deaktivoitu
227 11061 |P2-27 standby-tila (-~ B 129) 0.0 -250s
228 11062 |P2-28 slave-kierroslukuskaalaus (- & 129) 0 / deaktivoitu
229 11063 |P2-29 slave-kierrosluvun skaalauskerroin (- & 129) -500 — 100 — 500 %
230 11064 |P2-30 analogitulo 1 formaatti (- & 129) 0-10V
231 11065 |P2-31 analogitulo 1 skaalaus (- & 130) 0-100 - 500 %
232 11066 |P2-32 analogitulo 1 erosuure (— 2 130) -500 — 0 — 500 %
233 11067 |P2-33 analogitulo 2 formaatti (-~ & 131) 0-10V
234 11068 |P2-34 analogitulo 2 skaalaus (- & 131) 0-100 - 500 %
235 11069 |P2-35 analogitulo 2 erosuure (- 2 131) -500 — 0 — 500 %
236 11070 |P2-36 kaynnistystilan valinta (- B 131) Auto — 0
237 11071 |P2-37 painikekenttd uudelleenkaynnistys kierroslu- 0-7
ku (- B 132)
238 11072 |P2-38 verkkokatkos pysaytyssaato (— B 133) 0-3
239 11073 |P2-39 parametrilukitus (- B 133) 0 / deaktivoitu
240 11074 |P2-40 laajennettu parametripaasy koodimaaritel- 0-101-9999
ma (- B 133)
301 11075 |P3-01 PID-proportionaalivahvistus (- B 133) 0-1-30
302 11076 |P3-02 PID:n sisallyttava aikavakio (- B 133) 0-1-30
303 11077 |P3-03 PID:n erotteleva aikavakio (- B 133) 0.00 — 1.00
304 11078 |P3-04 PID-kayttotapa (- B 133) 0 / suorakéyttd
305 11079 |P3-05 PID-referenssivalinta (- B 134) 0 / kiinted tavoitereferenssi
306 11080 |P3-06 PID kiintea tavoitereferenssi 1 (- & 134) 0.0 — 100.0 %
307 11081 |P3-07 PID-saatimen yléraja (- B 134) P3-08 — 100.0 %
308 11082 |P3-08 PID-saatimen alaraja (—» B 134) 0.0 % — P3-07
309 11083  |P3-09 PID-s&atésuurerajoitus (- £ 134) 0/ kiinteé ohjearvorajoitus
310 11084 |P3-10 PID-palautuksen valinta (- B 134) 0 / analogitulo 2
311 11085 |P3-11 PID-rampinaktivointivirhe (- B 134) 0.0 - 25.0 %
312 11086 |P3-12 PID skaalauskertoinen oloarvonayttd (-~ & 135) |0 000 — 50 000
313 11087 |P3-13 PID-saatésuure-heratystaso (— B 135) 0.0 — 100.0 %
314 11088 |P3-14 PID kiinted pydrimisen ohjearvo 2 (- B 135) 0.0 — 100.0 %
315 11376 |P3-15 PID kiinted pydrimisen ohjearvo 3 (- B 135) 0.0 — 100.0 %
316 11377 |P3-16 PID kiinted pydrimisen ohjearvo 4 (—» B 135) 0.0 — 100.0 %
401 11089  |P4-01 saatd (—» B 136) 2 | kierroslukuséately — laajennettu U/f
402 11090 |P4-02 "Auto-Tune" (- B 137) 0 / lukittu
403 11091 |P4-03 kierrosluvun saatimen proportionaalivahvis- 0.1 -50— 400 %
tus (- B 137)
404 11092 |P4-04 kierrosluvunsaatimen sisallyttava aikava- 0001-0100-1000s
kio (- B 137)
405 11093  |P4-05 moottorin tehokerroin (—» B 137) 0.50 — 0.99 (taajuusmuuttajasta riippuen)
406 11094 |P4-06 vaantémomentin referenssi-(raja-arvo)-lah- 0 / kiinted vaantomomentin referenssi-/raja-arvo
de (- B 138)
407 11095 |P4-07 vaantdmomentin ylaraja (- 2 139) P4-08 — 200 — 500 %
408 11096 |P4-08 vaantdmomentin alaraja (— B 140) 0.0 % — P4-07
409 11097  |P4-09 generatorisen vaantdmomentin ylaraja (—» & 140) |P4-08 — 200 — 500 %
410 11098 |P4-10 sovitustaajuuden U/f-ominaiskayré (- B 141) 0.0 — 100.0 % von P1-09
411 11099 |P4-11 sovitusjannitteen U/f-ominaiskayra (— B 141) 0.0 — 100.0 % von P1-07
412 11100 |P4-12 moottorijarrutuksen ohjaus (- B 141) 0 / deaktivoitu
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Parametrit
Parametrien yleiskatsaus

Modbus- | SBus-/ |Yhteenkuuluva parametri Alue/tehdasasetus
rekisteri |CANopen-
indeksi

413 11101  |P4-13 jarrun avautumisaika (- B 141) 0.0-50s
414 11102  |P4-14 jarrun sulkeutumisaika (- B 142) 0.0-50s
415 11103 |P4-15 jarrun avautumisen vaantdémomenttikyn- 0.0 -200 %

nys (- B 142)
416 11104 |P4-16 nostinlaite-vaantdmomenttikynnys-aikavalvon- (0.0 -25.0 s

ta (- B 142)
417 11357 |P4-17 terminen moottorinsuoja UL508C:n mu- 0 / deaktivoitu

kaan (- B 142)
501 11105 |P5-01 taajuusmuuttajaosoite (- B 143) 0-1-63
502 11106 |P5-02 SBus-tiedonsiirtonopeus (- B 143) 125 - 500 - 1 000 kBd
503 11107 |P5-03 Modbus-tiedonsiirtonopeus (- B 143) 9.6 - 115.2/115 200 Bd
504 11108 |P5-04 Modbus-tietomuoto (— B 143) n-1/ ei pariteettia, 1 pysaytysbitti
505 11109 |P5-05 reaktio tiedonsiirron keskeytymiseen (— B 143) |2 / pysdytysramppi (ilman virhetta)
506 11110 |P5-06 tiedonsiirron katkeamisen aikavalvonta SBus:ille [0.0-1.0-5.0s

ja Modbus:ille (» B 143)
507 11111 |P5-07 rampin maarittdminen kenttavaylan kaut- 0 / deaktivoitu

ta (- B 144)
508 11112 |P5-08 synkronoinnin kesto (—» B 144) 0,5-20ms
509 11369 |P5-09 kenttavayla-PA2-maaritelma (- B 144) 0-7
510 11370 |P5-10 kenttavayla-PA3-maaritelma (— B 144) 0-7
511 11371  |P5-11 kenttavayla-PA4-maaritelma (- B 144) 0-7
512 11372  |P5-12 kenttavayla-PE2-maaritelma (- B 145) 0-11
513 11373 |P5-13 kenttavayla-PE3-méaritelmé (- B 145) 0-11
514 11374 |P5-14 kenttavayla-PE4-méaritelmé (- B 145) 0-11
515 11360 |P5-15 laajennusrele 3 toimintojen valinta (—» B 146) 0-10
516 11361 |P5-16 rele 3 ylaraja (— B 146) 0.0 —100.0 — 200.0 %
517 11362 |P5-17 rele 3 alaraja (- B 146) 0.0 — 200.0 %
518 11363 |P5-18 laajennusrele 4 toimintojen valinta (- B 146) kuten P5-15
519 11364 |P5-19 rele 4 ylaraja (— B 146) 0.0 —100.0 — 200.0 %
520 11365 |P5-20 rele 4 alaraja (- B 146) 0.0 — 200.0 %
601 11115 |P6-01 laiteohjelmiston paivityksen aktivointi (-~ B 147) |0 / deaktivoitu
602 11116  |P6-02 automaattinen terminen hallinta (- B 147) 1/ aktivoitu
603 11117  |P6-03 automaattisen resetin viiveaika (— B 147) 1-20-60s
604 11118 |P6-04 kayttajareleen hystereesinauha (- B 147) 0.0-0.3-25.0%
605 11119 |P6-05 anturin avulla tapahtuvan takaisinkytkennan akti- |0 / deaktivoitu

vointi (-~ B 148)
606 11120  |P6-06 anturin viivaluku (— B 148) 0 - 65 535 PPR
607 11121 |P6-07 kierroslukuvirheen laukaisukynnys (- B 148) 1.0-5.0-100 %
608 11122 |P6-08 kierrosluvun ohjearvon maksimaalinen taa- 0; 5-20 kHz

juus (- 2 148)
609 11123 |P6-09 kierroslukustatistiikan saately / kuorman jakautu- (0.0 — 25.0

minen (- B 149)
610 11124 |P6-10 varattu (-~ B 149)
611 11125 |P6-11 kierroslukupitoaika aktivoinnissa (esiasetettu 0.0-250s

kierrosluku 7) (- B 149)
612 11126 |P6-12 kierroslukupitoaika lukituksessa (esiasetettu kier- (0.0 — 250 s

rosluku 8) (—» B 149)
613 11127  |P6-13 laukaisutilalogiikka (-~ & 150) 0 / liipaisimen avaaminen: Laukaisutila
614 11128 |P6-14 laukaisutilakierrosluku (— B 150) -P1-01 -0 - P1-01 Hz
615 11129 |P6-15 analogilaht6 1 skaalaus (—» B 150) 0.0 —100.0 — 500.0 %
616 11130 |P6-16 analogilahto 1 erosuure (- B 151) -500.0 — 100.0 — 500.0 %
617 11131 |P6-17 maksimaalinen vaantdbmomenttiraja aikavalvon- |0.0-0.5-25.0s

ta (- B 151)
618 11132 |P6-18 jannitetaso tasavirtajarrutus (- B 151) Auto, 0.0 — 30.0 %
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1 Parametrit

Parametrien yleiskatsaus

Modbus- | SBus-/ |Yhteenkuuluva parametri Alue/tehdasasetus
rekisteri |CANopen-
indeksi
619 11133  |P6-19 jarruvastusarvo (- & 151) 0, Min-R — 200 Q
620 11134 |P6-20 jarruvastusteho (- 2 152) 0.0 — 200 kW
621 11135 |P6-21 jarruhakkuritydsykli alilampétilassa (- B 152) 0.0 —20.0 %
622 11136 |P6-22 tuulettimen kayntiajan nollaaminen (—» B 152) 0 / deaktivoitu
623 11137  |P6-23 kWh-laskurin nollaaminen (- B 152) 0 / deaktivoitu
624 11138 |P6-24 parametrien tehdasasetukset (-~ B 152) 0 / deaktivoitu
625 11139 |P6-25 paasykooditaso (- B 152) 0-201-9999
701 11140 |P7-01 moottorin staattorivastus (Rs) (- B 153) riippuu moottorista
702 11141 |P7-02 moottorin roottorivastus (Rr) (- B 153) riippuu moottorista
703 11142 |P7-03 moottorin staattori-induktiviteetti (Lsd) (-~ & 153) [riippuu moottorista
704 11143  |P7-04 moottorin magnetisointivirta (Id rms) (= B 153) {10 % x P1-08 — 80 % x P1-08
705 11144  |P7-05 moottorin vuotokoeffisientti (Sigma) (-~ B 153) 0025-0.10 - 0.25
706 11145 |P7-06 moottorin staattori-induktiviteetti (Lsq) — vain PM- [riippuu moottorista
moottoreille (- B 154)
707 11146 |P7-07 laajennettu generaattorisaately (— B 154) 0 / deaktivoitu
708 11147 |P7-08 parametrisovitus (- B 154) 0 / deaktivoitu
709 11148 |P7-09 ylijannitteen virtaraja (- B 154) 0.0-1.0-100 %
710 11149 |P7-10 moottorikuorman hitaussuhde/jayk- 0-10-600
kyys (- B 155)
711 11150 |P7-11 impulssileveyden alaraja (— B 155) 0-500
712 11151 |P7-12 esimagnetisointiaika (- & 155) 0-2000ms
713 11152 |P7-13 vektori-pydrimisnopeussaadin D-vahvis- 0.0 — 400 %
tus (- B 155)
714 11153 |P7-14 matalataajuus-vaantdomomenttikorotus/esimagne-|0.0 — 100 %
tisointivirta (- B 156)
715 11154 |P7-15 taajuusraja vadantdmomenttikorotus (- & 156) 0.0 - 50 %
716 11155 |P7-16 moottorin tyyppikilven mukainen kierroslu- 0.0 — 6 000 1/min
ku (- B 156)
801 11156 |P8-01 simuloitu anturiskaalaus (- B 156) 2023
802 11157 |P8-02 skaalausarvo tuloimpulssi (— B 156) 20218
803 11158 |P8-03 seurantavirhe Low-Word (- B 156) 0—65 535
804 11159 |P8-04 seurantavirhe High-Word (- B 156) 0 -65 535
805 11160 |P8-05 referenssiajon tyyppi (— B 157) 0 / deaktivoitu
806 11161 |P8-06 proportionaalivahvistuksen asentosaa- 0.0-1.0-400 %
din (- B 157)
807 11162 |P8-07 Touch-Probe-liipaisintila (- B 157) 0/TP1 P reuna TP2 P reuna
808 11163  |P8-08 varattu (- B 157)
809 11164 |P8-09 vahvistus kierrosluvun esiohjauksella (-~ B 157) [0 — 100 —400 %
810 11165 |P8-09 vahvistus kiihdytyksen esiohjauksella (-~ B 157) [0 — 400 %
811 11166 |P8-11 Low-Word referenssierosuure (— B 158) 065535
812 11167 |P8-12 High-Word referenssierosuure (- B 158) 0 -65535
813 11168 |P8-13 varattu (-~ B 158)
814 11169 |P8-14 referenssiaktivointivadntdmomentti (- B 158) 0-100 — 500 %
901 11171 |P9-01 aktivointituloldhde (- & 160) SAFE, din-1 — din-8
902 11172 |P9-02 pikapysaytys-tuloldahde (- & 160) OFF, din-1 — din-8, On
903 11173  |P9-03 oikealle pydrimisen tulolahde (CW) (- & 160) OFF, din-1 — din-8, On
904 11174 |P9-04 vasemmalla py6rimisen tulolahde OFF, din-1 —din-8, On
(CCW) (- B 160)
905 11175 |P9-05 pitotoiminnon aktivointi (—~ B 161) OFF, On
906 11176  |P9-06 pydrimissuunnan vaihto (- B 161) OFF, din-1 —din-8, On
907 11177 |P9-07 reset tuloldhde (— B 161) OFF, din-1 —din-8, On
908 11178 |P9-08 ulkoisen virheen tulolahde (- B 161) OFF, din-1 —din-8, On
909 11179  |P9-09 Iahde liitinohjauksen aktivointiin (- B 161) OFF, din-1 — din-8, On
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Parametrien yleiskatsaus

Modbus- | SBus-/ |Yhteenkuuluva parametri Alue/tehdasasetus
rekisteri |CANopen-
indeksi
910 11180 |P9-10 kierroslukuldhde 1 (- B 161) Ain-1, Ain-2, kierrosluku 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
bus, User, Pulse
911 11181 |P9-11 kierroslukuldhde 2 (- B 162) Ain-1, Ain-2, kierrosluku 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
bus, User, Pulse
912 11182 |P9-12 kierroslukuldhde 3 (- B 162) Ain-1, Ain-2, kierrosluku 1 -8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
bus, User, Pulse
913 11183  |P9-13 kierroslukuldhde 4 (- B 162) Ain-1, Ain-2, kierrosluku 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
bus, User, Pulse
914 11184  |P9-14 kierroslukuldhde 5 (- B 162) Ain-1, Ain-2, kierrosluku 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
bus, User, Pulse
915 11185 |P9-15 kierroslukuldhde 6 (- B 162) Ain-1, Ain-2, kierrosluku 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
bus, User, Pulse
916 11186 |P9-16 kierroslukulahde 7 (—» B 162) Ain-1, Ain-2, kierrosluku 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
bus, User, Pulse
917 11187 |P9-17 kierroslukulédhde 8 (- B 162) Ain-1, Ain-2, kierrosluku 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-
bus, User, Pulse
918 11188 |P9-18 kierrosluvun valintatulo 0 (- B 163) OFF, din-1 —din-8, On
919 11189  |P9-19 kierrosluvun valintatulo 1 (- B 163) OFF, din-1 —din-8, On
920 11190 |P9-20 kierrosluvun valintatulo 2 (~ B 163) OFF, din-1 —din-8, On
921 11191 |P9-21 tulo 0 esiasetetun kierrosluvun valitsemisek- OFF, din-1 — din-8, On
si (- B 164)
922 11192 |P9-22 tulo 1 esiasetetun kierrosluvun valitsemisek- OFF, din-1 —din-8, On
si (- B 164)
923 11193 |P9-23 tulo 2 esiasetetun kierrosluvun valitsemisek- OFF, din-1 — din-8, On
si (- B 164)
924 11194  |P9-24 positiivisen rydmintékayton tulo (- B 164) OFF, din-1 — din-8
925 11195  |P9-25 negatiivisen rydmintakayton tulo (- B 164) OFF, din-1 — din-8
926 11196  |P9-26 referenssipydrimisen aktivoinnin tulo (- B 164) |OFF, din-1 —din-8
927 11197 |P9-27 referenssinokkatulo (— B 164) OFF, din-1 — din-8
928 11198 |P9-28 moottoripotentiometrin ylos tuloldhde (- B 164) |OFF, din-1 —din-8
929 11199 |P9-29 moottoripotentiometrin alas tulolahde (- B 164) |OFF, din-1 — din-8
930 11200 |P9-30 kierroslukurajakytkin CW (- B 165) OFF, din-1 —din-8
931 11201 |P9-31 kierroslukurajakytkin CCV (- B 165) OFF, din-1 — din-8
932 11202 |P9-32 toisen hidastusrampin, pikapysaytysrampin akti- |OFF, din-1 — din-8
vointi (-~ B 165)
933 11203 |P9-33 laukaisutilan tulovalinta (— B 165) OFF, din-1 —din-5
934 11204 |P9-34 PID kiintea tavoitereferenssi valintatulo OFF, din-1 — din-8
0 (» B 165)
935 11205 |P9-35 PID kiintea tavoitereferenssi valintatulo OFF, din-1 — din-8

1 (> B 165)
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Parametrit

Parametrien selitykset

10.2 Parametrien selitykset

10.21 Parametriryhma 1: Perusparametrit (taso 1)

P1-01 maksiminopeus

Asetusalue: P1-02 — 50.0 Hz — 5 x P1-09 (enintaan 500 Hz)

Moottorin taajuuden ylarajan syottd (kierrosluku) kaikissa kayttdtavoissa. Kyseinen pa-
rametri naytetdan Hz:eind, kun kaytetdan tehdasasetuksia tai kun moottorin mitoitus-
kierrosluvun parametri (P7-10) on nolla. Mikali moottorin mitoituskierrosluku on syotet-
ty muodossa P17-10, kyseinen parametri ndytetdan muodossa U/min.

Maksimaalista pydrimisnopeutta rajoitetaan myds kytkentataajuudella, joka on asetet-
tu parametrilla P2-24. Raja maaritetddn maksimaalisella lahtétaajuudella moottoriin =
P2-24/16.

P1-02 minimikierrosluku

Asetusalue: 0 — P1-01 Hz

Moottorin taajuuden alarajan syo6ttd (kierrosluku) kaikissa kayttdtavoissa. Kyseinen pa-
rametri naytetdan Hz:eind, kun kaytetaan tehdasasetuksia tai kun moottorin mitoitus-
kierrosluvun parametri (P7-10) on nolla. Mikali moottorin mitoituskierrosluku on syétet-
ty muodossa P1-10, kyseinen parametri naytetdan muodossa U/min.

Kierrosluku alittaa kyseisen rajan vain kun taajuusmuuttajan aktivointi on peruttu ja
taajuusmuuttaja ajaa lahtétaajuuden alas nollaksi.

P1-03 kiihdytysramppiaika

Asetusalue:
RK2ja 3:0.00-2.0-600s
RK4-7:0.0-2.0-6000s

Maarittad sekunteina sen ajan, jona lahtétaajuus (kierrosluku) nousee 0 -> 50 Hz.
Huomaa, etta kierrosluvun ylarajan tai alarajan muutoksella ei ole vaikutusta ramppiai-
kaan, koska ramppiaika perustuu 50 Hz:iin eika kierroslukuun P1-01 / P1-02.

P1-04 hidastusramppiaika

Asetusalue:
RK 2 ja 3: Coast (hiljalleen pysahtyminen) — 0.01 — 2.0 — 600 s
RK 4 — 7: Coast (hiljalleen pysahtyminen) — 0.1 — 2.0 — 6000 s

Maarittdd sekunteina sen ajan, jona lahtétaajuus (kierrosluku) laskee 50 -> 0 Hz. Huo-
maa, ettd kierrosluvun ylarajan tai alarajan muutoksella ei ole vaikutusta ramppiai-
kaan, koska ramppiaika perustuu 50 Hz:iin eika parametriin P7-01 / P1-02.

0 sekunnin ramppi naytetaan naytdéssa muodossa "coast" (hiljalleen pysahtyminen),
koska kyseinen arvo johtaa hiljalleen pysahtymiseen.
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P1-05 Stop-tila

Parametrit
Parametrien selitykset

» 0/ pysaytysramppi: Kierrosluku alennetaan parametrista P7-04 asetettua ramp-
pia pitkin nollaksi, kun taajuusmuuttajan aktivointi poistetaan. Paateaste lukitaan
vasta kun lahtétaajuus on nolla. Mikali parametrista P2-23 on asetettu kierrosluku
nollan pitoaika, taajuusmuuttaja pitda kierrosluvun nollana kyseisen ajan ennen
kuin se lukitaan.

+ 1/ vahitellen pysdhtyminen: Taajuusmuuttajan 1ahtd lukitaan kyseisessd tapauk-
sessa heti kun aktivointi perutaan. Moottori pysahtyy hallitsemattomasti pysahdyk-
siin asti.

P1-06 energiansaastotoiminto

* 0/ pois
+ 1/ paalle

Mikali kyseinen toiminto on aktivoitu, taajuusmuuttaja valvoo jatkuvasti moottorin kuor-
mitustilaa siten, ettd taajuusmuuttaja vertaa lahtoévirtaa moottorin nimellisvirran kans-
sa. Mikali moottori pyorii vakionopeudella osakuormitusalueella, taajuusmuuttaja pie-
nentaa lahtéjannitetta automaattisesti. Siten pienennetaan moottorin energiankulutus-
ta. Mikali moottorin kuormitus nousee tai taajuuden ohjearvo muuttuu, lahtoéjannitetta
korotetaan heti. Energiansaastotoiminto toimii vain, kun taajuusmuuttajan taajuuden
ohjearvo sailyy tasaisena tietyn ajan.

Kayttoesimerkkeja ovat esim. tuuletinsovellukset tai kuljetushihnat, joissa energiantar-
ve optimoidaan tayden, tyhjan ja osittaisen kuormituksen valisella alueella.

Toimintoa voi kdyttaa vain asynkronimoottoreissa.

P1-07 moottorin mitoitusjannite

Asetusalue:

+ 230-V-taajuusmuuttaja: 20 — 230 - 250 V
* 400-V-taajuusmuuttaja: 20 — 400 — 500 V
+ 575-V-taajuusmuuttaja: 20 — 575 — 600 V

Maarittda taajuusmuuttajaan liitetyn moottorin mitoitusjannitteen (moottorin tyyppikil-
ven mukaan). Parametriarvoa kaytetaan U/f-kierrosluvun saaddssa moottoriin kytketyn
lahtdjannitteen ohjaukseen. U/f-kierroslukusaadossa taajuusmuuttajan lahtdjannite
vastaa parametriin P71-07 asetettua arvoa, kun lahtdkierrosluku vastaa parametriin
P1-09 asetettua moottorin nurkkataajuutta.

"OV" = valipiirin kompensointi on pois paalta. Jarrutusvaiheessa valipiirissa ilmeneva
j@nnitteen nousu muuttaa U/f-suhdetta, mista johtuen moottorissa ilmenee suurempaa
havikkia. Moottorin kuumenee voimakkaammin. Lisdmoottorihdvikki jarrutusvaiheen
aikana mahdollistaa tietyissa tilanteissa, etta jarruvastusta ei tarvitse kayttaa.

P1-08 moottorin mitoitusvirta

Asetusalue: 20 — 100 % taajuusmuuttajan Iahtdvirrasta. Tieto ilmoitettu absoluuttisena
arvona ampeereina.

Maarittaa taajuusmuuttajaan liitetyn moottorin mitoitusvirran (moottorin tyyppikilven
mukaan). Taajuusmuuttaja voi siten sovittaa sisdisen termisen moottorinsuojansa (I x
t-suoja) moottorin mukaiseksi.

Mikali taajuusmuuttajan I&htdvirta >100 % moottorin nimellisvirrasta, taajuusmuuttaja
kytkee moottorin tietyn ajan kuluttua pois paalta (l.-trP), ennen kuin moottoriin voi syn-
tya termisia vaurioita.

Kayttdohje — MOVITRAC® LTP-B
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Parametrit

Parametrien selitykset

P1-12 ohjauslahde

P1-09 moottorin mitoitustaajuus

Asetusalue: 25 — 50/60" — 500 Hz

Maarittdd taajuusmuuttajaan liitetyn moottorin mitoitustaajuuden (moottorin tyyppikil-
ven mukaan). Moottoriin kytketdan kyseiselld taajuudella maksimaalinen (mitoi-
tus-)lahtdjannite. Moottoriin kytketty jannite pysyy kyseiselld taajuudella tasaisesti sen
maksimaalisella arvolla.

1) 60 Hz (vain amerikkalainen versio)

P1-10 moottorin mitoituspyoérimisnopeus

Asetusalue: 0 — 30 000 1/min

Tanne voi syottad moottorin mitoituspydrimisnopeuden. Mikali parametri ei ole nolla,
kaikki pyorimisnopeutta koskevat parametrit, kuten esim. minimipydrimisnopeus, mak-
simipy6rimisnopeus naytetaan yksikkéna ”1/min”.

Samalla aktivoidaan luiston kompensointi. Taajuusmuuttajan naytéssa nakyva taajuus
tai pyorimisnopeus vastaa laskettua roottoritaajuutta tai -kierroslukua.

P1-11 jannitteen korotus, Boost

Asetusalue: Auto / 0 — 30 % (vakioarvo riippuu taajuusmuuttajan jannitteesta ja tehos-
ta)

Maarittdd jannitteen korotuksen alhaisilla pydrimisnopeuksilla kiinnilimautuneiden
kuormien irtoamisen helpottamiseksi. Muuttaa U/f-raja-arvoja seuraavasti: 2 P1-07 ja
Y2 P1-09.

Y
Up1-07%
P1-07
2
20 %
10 %
0% >
P1-09 P1-09
2 f
18014401443350923

Asetuksessa "Auto" arvo asetetaan automaattisesti. Se perustuu automaattisen mit-
tausmenetelman aikana mitattuihin moottoritietoihin.

Talla parametrilla kayttaja voi maarittda, ohjataanko taajuusmuuttajaa:
+ kayttgjaliitinten

+ laitteen etupuolella olevan painikekentan

12() Kayttsohje - MOVITRAC® LTP-B
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Parametrit 1 0
Parametrien selitykset

+ sisdisen PID-sdatimen

+ kenttavaylan

kautta. Ks. sitd koskien myos luku "Ohjauksen kayttéonotto" (- B 70).
« 0/ liitintila

» 1/ unipolaarinen painikekenttatila

* 2/ bipolaarinen painikekenttatila

+ 3/ PID-saadintila

* 4/ Master-Slave-kayttod

« 5/SBus MOVILINK®

+ 6/ CANopen

« 7/ kenttavayla, Modbus, tiedonsiirtolisalaite
* 8/ MultiMotion

OHJE

i Heti kun lisakorttipaikassa kaytetdan tiedonsiirtolaitetta tai anturikorttia, tiedonsiirto
Modbusin kautta ei ole enaa mahdollista.

P1-13 virheprotokolla

Sisaltda neljan viimeksi esiintyneen virheen ja/tai tapahtuman protokollan. Jokainen
virhe naytetaan lyhennetyssa muodossa. Viimeksi ilmennyt virhe ensin. Mikali uusi vir-
he iimenee, se asetetaan luettelon ylaosaan. Muut virheen siirtyvat alaspain. Vanhin
vika poistetaan vikaprotokollasta. Ylijannitevirheet arkistoidaan vain kun taajuusmuut-
taja on aktivoitu. Mikali taajuusmuuttaja kytketaan irti verkosta ilman aktivointia, alijan-
nitevirhetta ei arkistoida.

P1-14 laajennettu parametripaasy
Asetusalue: 0 — 30 000

Kyseinen parametri mahdollistaa paasyn vakioparametrit ylittaviin parametriryhmiin
(parametrit P1-01 — P1-15). Paasy on mahdollinen, mikali seuraavat syottetyt arvot
ovat voimassa.

+ 0/P1-01 - P1-15 (perusparametrit)

+ 1/P1-01 - P1-22 (perus- + servoparametrit)

* 101/ P0-01 - P5-20 (laajennetut parametrit)

+ 201/ P0-01 - P9-33 (laajennettu parametrivalikko — taysi paasy)

P1-15 binaaritulo, toimintojen valinta
Asetusalue: 0 — 1 - 26

Maarittda bindaritulojen toiminnan. Ks. luku "P1-15 binaaritulojen toimintojen valin-
ta" (- B 165).

Kayttsohje - MOVITRAC®LTP-B | 1] 2]



1

1 22 Kayttéohje — MOVITRAC® LTP-B

Parametrit

Parametrien selitykset

10.2.2

P1-16 moottorityyppi

Parametriryhma 1: Servokohtaiset parametrit (taso 1)

Moottorityypin asetusten tekeminen:

Nayttéarvo Moottorityyppi Selitys
In-Syn Induktiomoottori Vakioasetus. Ei saa muuttaa, mikali mikdan muista valintamahdollisuuksista ei sovi.
Valitse induktiomoottori tai kestomagneettimoottori parametrista P4-01.
Syn Maarittdmaton servo- [Maarittamatdn servomoottori. Kayttddnoton aikana on asetettava erityiset servoparametrit.
moottori Siina tapauksessa parametri P4-01 on asetettava PM-moottorinsaatoa vastaavaksi.
40M 2 230V /400 V SEW-EURODRIVER esiasetetut CMP-moottorit. Kun jokin kyseisistd moottorityypeista vali-
40M 4 CMP40M taan, kaikki moottorikohtaiset parametrit asetetaan automaattisesti. Ylikuormituskayttaytymi-
40M 2b 230V /400 V nen asetetaan 200 prosentiksi 60 s. ajaksi ja 250 prosentiksi 2 s. ajaksi.
40M 4b CMP40M ja jarru Vain pyorimisnopeusluokan 4500 1/min CMP-moottoreiden moottoritiedot AKOH-antureiden
kanssa on sisallytetty.
50S 2 230 V7 400V Ota huomioon Smart-Servo-Package.
50S 4 CMP50S
508 2b 230V /400 V
50S 4b CMP50S ja jarru
50M 2 230V /400 V
50M 4 CMP50M
50M 2b 230V /400 V
50M 4b CMP50M ja jarru
50L 2 230V /400 V
50L 4 CMP50L
50L 2b 230V /400 V
50L 4b CMPS50L ja jarru
63S 2 230V /400 V
63S 4 CMP63S
63S 2b 230V /400 V
63S 4b CMP63S ja jarru
63M 2 230V /400 V SEW-EURODRIVER esiasetetut CMP-moottorit. Kun jokin kyseisistd moottorityypeista vali-
63M 4 CMP63M taan, kaikki moottorikohtaiset parametrit asetetaan automaattisesti. Ylikuormituskayttaytymi-
63M 2b 230V / 400V nen asetetaan 200 prosentiksi 60 s. ajaksi ja 250 prosentiksi 2 s. ajaksi.
63M 4b CMP63M ja jarru Vain pyorimisnopeusluokan 4500 1/min CMP-moottoreiden moottoritiedot AKOH-antureiden
kanssa on sisallytetty.
63L 2 230 V /400 V Ota huomioon Smart-Servo-Package.
63L 4 CMP63L
63L 2b 230V /400 V
63L 4b CMP63L ja jarru
7182 230V /400 V
71S 4 CMP71S
71S 2b 230V /400 V
71S 4b CMP71S ja jarru
71M 2 230V /400 V
71M 4 CMP71M
71M 2b 230V /400 V
71M 4b CMP71M ja jarru
71L 2 230V /400 V
71L 4 CMP71L
71L 2b 230V /400 V
71L 4b CMP71L ja jarru
gf-2 MGF..2-DSM Mikali valitaan MGF..-DSM, vaantdémomentin ylaraja asetetaan parametrista P4-07 auto-
of-4 MGE..4-DSM maattisesti 200 prosentiksi. Kyseinen arvo on sovitettava vaihteen kayttdohjeen mukaisesti
noudattaen julkaisua "Kayttdohjeen lisdosa, kayttdyksikkd MGF..-DSM taajuusmuuttajassa
LTP-B".
Kaikki tarvittavat moottoritiedot asetetaan automaattisesti.
gf-4Ht MGF..4/XT-DSM"

1) Valmisteilla.

Talla parametrilla voi valita esiasetetut moottorit (CMP und MGF..-DSM). Kyseinen pa-
rametri asetetaan automaattisesti, kun Hiperface®-anturitiedot luetaan LTX-anturikortin

kautta.
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Parametrit
Parametrien selitykset

Kun kestomagneettimoottori liitetdan ja sitd kdytetdan taajuusmuuttajassa, parametria
P1-16 ei tarvitse muuttaa. Silloin parametri P4-01 maarittda moottorityypin ("Auto-Tu-
ne” tarvitaan).

P1-17 servomoduulin toimintojen valinta

Asetusalue:0-1-8

Maarittdd servomoduuli-I/O-toiminnot. Ks. luku "P7-17 servomoduulin toimintojen va-
linta" kayttdohjeen MOVITRAC® LTX lisdosasta.

P1-18 moottoritermistorivalinta
e 0/ lukittu
« 1/KTY

Mikali moottori valitaan parametrilla P71-16, kyseinen parametri muuttuu arvoksi 1.
Mahdollinen vain LTX-servomoduulin yhteydessa.

P1-19 taajuusmuuttajaosoite
Asetusalue: 0 - 1-63

Parametrin P5-01 peiliparametri. Parametrin P7-79 muutos vaikuttaa valittémasti para-
metriin P5-01.

P1-20 SBus-tiedonsiirtonopeus
Asetusalue: 125, 250, 500, 1 000 kBd

Kyseinen parametrin on parametrin P5-02 peiliparametri. Parametrin P71-20 muutos
vaikuttaa valittdbmasti parametriin P5-02.

P1-21 jaykkyys
Asetusalue: 0.50 —1.00 — 2.00

Vain kaytettdessa LTX-anturimoduulia. Kaytd avoimessa saatopiirissa aina parametria
P7-10.

P1-22 moottorikuorman hitaussuhde

Asetusalue: 0.0 - 1.0 — 30.0

Kyseiseen parametriin on merkitty moottorin ja kytketyn kuorman valinen hitaussuhde.
Kyseinen arvo voidaan yleensa asettaa vakioarvoksi “1.0”. Taajuusmuuttajan séatdal-
goritmi kayttaa sitéd kuitenkin CMP-/PM-moottoreiden esiohjausarvona parametrista
P1-16, jotta kuorman kiihdytykselle saadaan ihanteellinen vaantdmomentti / ihanteelli-
nen virta. Hitaussuhteen tarkka asetus parantaa siitd syysta jarjestelman reaktiokayt-
taytymista ja dynamiikkaa. Arvo lasketaan suljetussa s&atopiirissa seuraavasti:

P12 = Yo
J

mot
9007202712688907

Mikali arvo on tuntematon, se jatetdan esiasetukseksi "1.0".

10
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

10.2.3 Parametriryhma 2: Laajennettu parametrointi (taso 2)
P2-01 - P2-08

Mikali parametriksi P71-10 asetetaan arvo "0”, seuraavia parametreja P2-01 - P2-08 voi
muuttaa aina 0,1 Hz:in askelin.

Mikali parametri P1-10 # 0, seuraavia parametreja P2-01 - P2-08 voi muuttaa seuraa-
vin askelin:

*+ P1-09<100 Hz — in 1 (1/min)

*+ 100 Hz < P1-09 <200 Hz — in 2 (1/min)

+ P1-09> 200 Hz — in 4 (1/min).

Myds negatiivisia pydrimisnopeuksia tai taajuuksia voi asettaa.

P2-01 esiasetettu kierrosluku 1
Asetusalue: -P7-01 — 5.0 Hz - P1-01

Kaytetaan myos rydmitysajon pyorimisnopeutena.

P2-02 esiasetettu kierrosluku 2
Asetusalue: -P71-01 - 10.0 Hz — P1-01

P2-03 esiasetettu kierrosluku 3
Asetusalue: -P71-01 — 25.0 Hz — P1-01

P2-04 esiasetettu kierrosluku 4
Asetusalue: -P7-01 — 50.0 Hz — P1-01

P2-05 esiasetettu kierrosluku 5
Asetusalue: -P1-01 — 0.0 Hz — P1-01
Kaytetdan myos referenssiajon pyodrimisnopeutena.

P2-06 esiasetettu kierrosluku 6
Asetusalue: -P1-01 — 0.0 Hz — P1-01
Kéaytetdan myos referenssiajon pydrimisnopeutena.

P2-07 esiasetettu kierrosluku 7
Asetusalue: -P1-01 — 0.0 Hz - P1-01
Kayttd jarrun avauksen nopeutena nostinlaitekaytossa.

P2-08 esiasetettu kierrosluku 8
Asetusalue: -P1-01 — 0.0 Hz - P1-01
Kayttd jarrun sulkeutumisen nopeutena nostinlaitekaytdssa.

124  Kayttsohje - MOVITRAC® LTP-B
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P2-09 piilotustaajuus
Asetusalue: P1-02 - P1-01

Ohitettavan kaistan keskikohta ja ohitettavan kaistan leveys ovat itseisarvoja ja ne vai-
kuttavat aktivoinnin yhteydessa automaattisesti positiivisiin ja negatiivisiin ohjearvoi-
hin. Toiminto deaktivoidaan kun ohitusleveys = 0.

Parametrit
Parametrien selitykset

Piilotettu taajuusnauha ajetaan lapi alitettaessa tai ylitettdessa raja-arvot parametreis-

ta P1-03/ P1-04

asetetuilla ramppiajoilla.

P29 -

P2-10 piilotustaajuusnauha
Asetusalue: 0.0 Hz — P1-01

P2-11 / P2-13 analogildhdot

AToisiopydrimisnopeus
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, i P2-10

y —L..¥Y Rampit

n-ohjearvo Ohjearvo
—> (integraattori- (integraattori-
o . n-ohlj.egrvo tulo) lahtd)
positiivinen ja negatiivinen
9007202718207243

Bindarilahtétila: 0V /24 V
Asetus- |Toiminto Selitys
ten teke-
minen
0 Taajuusmuuttaja aktivoitu. Logiikka 1 aktivoidussa taajuusmuuttajassa (pyorii)
1 Taajuusmuuttaja kunnossa (digitaali- |Logiikka 1 kun taajuusmuuttajassa ei ilmene vikaa
nen)
2 Moottori toimii nopeuden ohjearvolla  |Logiikka 1 kun moottorin kierrosluku vastaa ohjearvoa
(digitaalinen)
3 Moottorin kierrosluku = O (digitaalinen) |Logiikka 1 kun moottori tydskentelee kierrosluvulla, joka on suurempi kuin 0
4 Moottorin py6rimisnopeus 2 raja-arvo |Binaarilahtd vapautettu tasolla, joka muodostuu seuraavista tekijoista "Kayttajareleen
(digitaalinen) |1ahdon / analogilahddn ylaraja” ja "Kayttajareleen lahdon / analogildhddn alaraja”
5 Moottorivirta > raja-arvo (digitaalinen)
6 Moottorin vaantémomentti = raja-arvo
(digitaalinen)
7 Analogitulo 2 = raja-arvo (digitaalinen)
Analogildhtotila: 0 - 10V tai 0/ 4 — 20 mA
Asetus- [Toiminto Selitys
ten teke-
minen
8 Moottorin kierrosluku (analoginen) Analogilahtésignaalin amplitudi nayttda moottorin kierrosluvun. Skaalaus riittda nol-
lasta parametrissa P7-01 maaritettyyn kierrosluvun ylarajaan saakka.
9 Moottorivirta (analoginen) Analogilahtdsignaalin amplitudi ndyttda moottorikuorman virran (vaantémomentti).
10 Moottorimomentti (analoginen) Skaalaus_ riittda nollasta 200 prosenttiin moottorin mitoitusvirrasta, joka on maaritetty
parametrissa P1-08.
11 Moottorin teho (analoginen) Analogilahtdsignaalin amplitudi ndyttaa taajuusmuuttajan 1&8htétehon. Skaalaus on O -
200 % taajuusmuuttajan mitoitustehosta.
12 Kenttavayla / SBus (analoginen) Analogilahtbéarvo ohjattu Sbus-vaylan kautta, kun P71-12 = 5 tai 8.

Kayttdohje — MOVITRAC® LTP-B
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

P2-11 analogilahto 1 toimintojen valinta

Asetusalue: 0 —8 — 12

Ks. taulukko "P2-11 / P2-13 analogilahdot” (— B 125).

P2-12 analogilahto 1 formaatti

0-10V
10-0V
0-20mA, 20 -0 mA
4-20mA, 20-4mA

P2-13 analogilahtd 2 toimintojen valinta

Asetusalue: 0 -9 -12

Ks. taulukko P2-11 — P2-14 (- B 125).

P2-14 analogilahddn 2 muoto

0-10V
10-0V
0-20mA,20-0mA
4-20mA, 20-4 mA

P2-15 — P2-20 releldhdo6t

Relelahtéjen toiminnan voi valita alla olevan taulukon mukaisesti. Mikali relettd ohja-
taan raja-arvosta riippuen, se kayttaytyy seuraavasti:

,,,,,,,,, _ Rele kiinni
\ A
Rele auki %
Alaraja Ylaraja
(P2-17/20)  (P2-16/19)
12715030283

Asetukset |Toiminto Selitys

0 Taajuusmuuttaja aktivoitu. Relekoskettimet suljettu taajuusmuuttajan ollessa aktivoituna.

1 Taajuusmuuttaja kunnossa (digitaalinen) = ei virhe- |Relekoskettimet suljettu, kun taajuusmuuttaja on kunnossa (ei virhe-

tta tta)..

2 Moottori toimii nopeuden ohjearvolla (digitaalinen) |Relekontaktit suljettu, kun laht6taajuus = tavoitetaajuus + 0.1 Hz.

3 Moottorin kierrosluku = 0 (digitaalinen) Relekontaktit suljettu kun lahtétaajuus on suurempi kuin "nollataajuus”
(0.3 % nurkkataajuudesta)

4 Moottorin pyérimisnopeus 2 raja-arvo (digitaalinen) |Relekontaktit suljettu kun lahtétaajuus on suurempi kuin parametrista
"ylaraja kayttajarele" asetettu arvo. Relekontaktit avattu kun arvo on al-
haisempi kuin "alaraja kayttajarele"

5 Moottorivirta = raja-arvo (digitaalinen) Relekontaktit suljettu kun moottorivirta / moottorin vaantémomentti on

6 Moottorin vaantdmomentti = raja-arvo (digitaalinen) suurempi kuin parametrista "ylaraja kayttajarele" asetettu virran raja-ar-
vo. Relekontaktit avattu kun arvo on alhaisempi kuin "alaraja kayttaja-
rele"

7 Analogitulo 2 > raja-arvo (digitaalinen) Relekontaktit suljettu kun toisen analogitulon arvo on suurempi kuin pa-
rametrista "ylaraja kayttajarele" asetettu arvo. Relekontaktit avattu kun
arvo on alhaisempi kuin "alaraja kayttajarele"

126  Kayttsohje - MOVITRAC® LTP-B
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Parametrit 1 0
Parametrien selitykset

Asetukset

Toiminto

Selitys

8

Nostolaite (vain parametrille P2-18)

Kyseinen parametri ndytetaan vain, kun parametriksi P4-12 nostolaite-
toiminto on asetettu 1. Taajuusmuuttaja ohjaa nyt nostinlaitekayton re-
lekontaktia. (arvo muuttumaton parametrissa P4-12 = 1)

STO-tila

Relekosketin auki, mikali STO-kytkentapiiri on auki (taajuusmuuttajan
nayttd "inhibit”)

10

PID-virhe 2 raja-arvo

Mikali saatelyvirhe on suurempi kuin "Kayttajareleen ylaraja”, relelahtoé
suljetaan. Mikali sdatelyvirhe on pienempi kuin "Kayttajareleen ylaraja”,
relelahtd avataan. Rele avautuu my0ds negatiivisten saatelyvirheiden
yhteydessa.

119

Kayttolaite referensoi

Mikali LTX-servomoduuli on kytketty ja taajuusmuuttaja referensoi-
daan, relelahddn kontakti suljetaan. Kyseinen optio on saatavilla vain

rakennekoossa 2 ja 3.

1) Vain LTX:n yhteydessa.

P2-15 kayttaja-releldhto 1 toimintojen valinta

Asetusalue: 0 -1 - 11

Ks. taulukko "P2-15 — P2-20 relelahdét” (- B 126).

P2-16 ylaraja kayttajarele 1 / analogilahto 1
Asetusalue: 0.0 — 100.0 — 200.0 %

P2-17 alaraja kayttajarele 1 / analogilahto 1
Asetusalue: 0.0 — P2-16

P2-18 kayttaja-relelahto 2 toimintojen valinta

Asetusalue: 0 -3 - 11

Ks. taulukko "P2-15 — P2-20 relelahdét” (- B 126).

P2-19 ylaraja kayttajarele 2 / analogildht6 2
Asetusalue: 0.0 —100.0 — 200.0 %

P2-20 alaraja kayttajarele 2 / analogilahto 2
Asetusalue: 0.0 — P2-19

P2-21 / P2-22 nayton skaalaus

Kayttaja voi skaalata parametrin P2-21 avulla tietyn lahteen tiedot saadakseen naytto-
arvon, joka vastaa paremmin ohjattua prosessia. Skaalauslaskennassa kaytettava lah-

téarvo on maaritetty parametrissa P2-22.

Kun P2-21 # 0, skaalattu arvo naytetdan naytdssa moottorin kierrosluvun, moottorivir-
ran ja moottorin tehon lisdksi. Kun "Navigate"-painiketta painetaan, nayttd vaihtelee
reaaliaikaisten arvojen valilla. Naytén vasemmalla puolella nadkyva "c" tarkoittaa, etta
skaalattu arvo naytetdan parhaillaan. Skaalattu nayttdéarvo lasketaan seuraavan kaa-

van perusteella:
Skaalattu nayttéarvo = P2-21 x skaalauslahde

P2-21 naytonskaalauskerroin
Asetusalue: -30 000 — 0 000 — 30 000
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

Kaytetdan CCU:n tai Multimotionin yhteydessa myo6s pydrimissuunnan vaihdon kertoi-
mena. Arvon ollessa negatiivinen pyorimisluvun maaritys tulkitaan juuri painvastoin.
Vaihdon jalkeen CCU tulee kaynnistaa uudelleen.

P2-22 naytonskaalauslahde

» 0 moottorin kierrosluvun tietoja kdytetdan skaalauslahteena.
* 1 moottorivirtatietoja kdytetdan skaalauslahteena.

+ 2 toisen analogitulon arvoa kaytetaan skaalauslahteena. Tuloarvot ovat siina ta-
pauksessa valilta 0 - 4 096.

P2-23 pydérimisnopeus-nolla-pitoaika
Asetusalue: 0.0-0.2-60.0 s

Tasta parametrista voi asettaa, ettd moottori pysyy pysaytyskomennon ja sita seuraa-
van hidastuksen aikana pysahtymiseen asti tietyn ajan kierrosluvulla nolla (0 Hz) en-
nen kuin se kytketdan kokonaan pois paalta.

Kun P2-23 = 0, taajuusmuuttajan 1&htd kytketaan heti pois paalta heti kun l1ahtdkierros-
luku on saavuttanut nollan.

Kun P2-23 ei ole nolla, moottori pysyy tietyn ajan (maaritetty parametrista P2-23 se-
kunteina) kierrosluvulla nolla ennen kuin taajuusmuuttajan lahtoé kytketdan pois paalta.
Kyseista toimintoa kaytetdan yleensa yhdessa relelahtétoiminnon kanssa, jolloin taa-
juusmuuttaja l1ahettda releohjaussignaalin ennen kuin taajuusmuuttajan 1&aht6 lukitaan.

P2-24 PWM-kytkentataajuus

Asetusalue: 2 — 16 kHz (riippuen taajuusmuuttajan nimellistehosta)

Pulssileveysmoduloidun kytkentataajuuden asetus. Korkeampi kytkentataajuus merkit-
see moottorin alhaisempaa melutasoa mutta myds paateasteen suurempaa havikkia.
Maksimaalinen kytkentataajuus riippuu taajuusmuuttajan tehosta.

Taajuusmuuttaja alentaa kytkentataajuutta automaattisesti, mikali jaahdyttimen I[ampo-
tila on erittain korkea.

P2-25 toinen hidastusramppi, pikapysaytysramppi
Asetusalue:
RK 2 ja 3: Coast (hiljalleen pysahtyminen) — 0.01 — 2.0 — 600 s
RK 4 — 7: Coast (hiljalleen pysahtyminen) — 0.1 — 2.0 — 6000 s

Ramppiaika 2. Hidastusramppi, pikapysaytysramppi. Avataan verkkokatkoksen yhtey-
dessa automaattisesti, kun P2-38 = 2.

Voidaan avata myods binaaritulojen kautta, riippumatta toisista parametriasetuksista.
Mikali asetus on "0", moottoria hidastetaan niin nopeasti kuin mahdolista ilman etta yli-
jannitevirhetta esiintyy.

P2-26 vauhtikaynnistystoiminnon vapautus

Aktivoinnissa moottori kaynnistyy mitatusta roottorin nopeudesta. Lyhyt viive mahdolli-
nen, mikali roottori on pysahdyksissa. Mahdollinen vain, kun P4-01 = 0 tai 2. Mikali
moottori pyorii vastoin taajuusmuuttajan aktivoimaa pyorimissuuntaa, moottori pysay-
tetdan, jarrutetaan pydrimisnopeudelle nolla ja kiihdytetdan vastakkaiseen suuntaan.

» 0/ deaktivoitu
« 1/ aktivoitu
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P2-27 standby-tila

Parametrit
Parametrien selitykset

Asetusalue: 0.0 — 250 s

Kun P2-27 > 0, taajuusmuuttaja siirtyy standby-tilaan (1ahtd lukittu), kun vahimmais-
pyOrimisnopeus sailytetddn parametrista P2-27 maaritetyn ajan jalkeenkin. Toiminto
on deaktivoitu, kun P2-23 > 0 tai P4-12=1.

P2-28 / P2-29 Master- / Slave-parametrit

Taajuusmuuttaja kayttda parametria P2-28 / P2-29 skaalatakseen nopeuden ohjear-
von, jonka se on saanut verkoston master-laitteelta.

Toiminto sopii erityisen hyvin sovelluksiin, joissa kaikkien moottoreiden on tarkoitus
toimia saman verkoston sisédlld synkronisesti mutta eri pydrimisnopeuksilla, jotka pe-
rustuvat kiintedan skaalauskertoimeen.

Mikali esimerkiksi slave-kayttolaitteessa P2-29 = 80 % ja P2-28 = 1 ja verkoston mas-
ter-kayttdlaite toimii 50 Hz:lla, silloin slave-kayttdlaite toimii vapautuksen jalkeen
40 Hz:lla.

P2-28 slave-kierroslukuskaalaus

* 0/ deaktivoitu
* 1/ nopeuden oloarvo = digitaalinen pydrimisnopeus x P2-29

* 2/ nopeuden oloarvo = (digitaalinen pydrimisnopeus x P2-29) + analogitulo 1 refe-
renssi

+ 3/ nopeuden oloarvo = digitaalinen pyérimisnopeus x P2-29) + analogitulo 1 refe-
renssi

P2-29 slave-kierrosluvun skaalauskerroin

Asetusalue: -500 — 100 — 500 %

P2-30 — P2-35 analogitulot

Kayttaja voi sovittaa kyseisilla parametreilla analogitulot 1 ja 2 analogilahtbohjausliitti-
missa olevaksi signaalimuodoksi. Mikali asetus on 0 - 10 V, kaikista negatiivisista tulo-
jannitteista tulee pyorimisnopeudeksi nolla. Mikali asetus on -10 — 10 V, kaikista nega-
tiivisista jannitteista tulee negatiivinen pyérimisnopeus, joka on proportionaalinen tulo-
jannitteen korkeuteen nahden.

P2-30 analogitulo 1 formaatti

0-10V, 10— 0 V / unipolaarinen jannitealue
-10 — 10 V / bipolaarinen jannitetulo

0 — 20 mA / virtatulo

t4 — 20 mA, t20-4 mA

r4 — 20 mA, r20-4 mA

"t" osoittaa, ettad taajuusmuuttaja kytkeytyy pois paalta, kun signaali kytketdan pois
paalta taajuusmuuttajan ollessa vapautettuna. t4 — 20 mA, 120 — 4 mA

"r" osoittaa, ettd taajuusmuuttaja ajaa ramppia pitkin parametriin P7-02, kun signaali
vapautetaan kayttolaitteen ollessa vapautettuna. r4 — 20 mA, r20-4 mA

10
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

P2-31 analogitulo 1 skaalaus
Asetusalue: 0 — 100 — 500 %
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P2-32 analogitulo 1 erosuure
Asetusalue: -500 — 0 — 500 %

Maarittaa kiintedn erosuureen kokonaistuloalueen prosenttilukuna, sovellettuna analo-
giseen tulosignaaliin.
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Parametrit
Parametrien selitykset

P2-33 analogitulo 2 formaatti
0-10V, 10 -0 V// unipolaarinen jannitetulo
PTC-th / moottoritermistoritulo
0 — 20 mA / virtatulo
t4 —20 mA, 120 —4 mA

"t" osoittaa, ettd taajuusmuuttaja kytkeytyy pois paalta, kun signaali kytketdan pois
paalta taajuusmuuttajan ollessa aktivoituna.

r4 —20 mA, r20 -4 mA

"r" osoittaa, ettd taajuusmuuttaja ajaa ramppia pitkin parametriin P7-02, kun signaali
kytketdan pois paalta taajuusmuuttajan ollessa aktivoituna.

PTC-th on valittava yhdessa parametrin P71-15 kanssa reaktiona ulkoiseen virheeseen
termisen moottorinsuojan varmistamiseksi.

P2-34 analogitulo 2 skaalaus
Asetusalue: 0 — 100 — 500 %

P2-35 analogitulo 2 erosuure

Asetusalue: -500 — 0 — 500 %

Maarittaa kiintedn erosuureen kokonaistuloalueen prosenttilukuna, sovellettuna analo-
giseen tulosignaaliin.

P2-36 kdynnistystilan valinta

Maarittelee taajuusmuuttajan kayttaytymisen suhteessa aktivointi-digitaalituloon ja
konfiguroi myOs automaattisen uudelleenkaynnistymistoiminnon.

Edge-r + Edge-r: Taajuusmuuttaja ei kdynnisty paallekytkennan tai palauttamisen (reset) jal-
keen, mikali bindaritulo 1 pysyy kiinni. Tulon taytyy olla paallekytkennan tai palaut-
tamisen (reset) jalkeen suljettuna taajuusmuuttajan kaynnistamiseksi.

Auto-0

A VAROITUS

Kun asetuksena on "Auto-0" ja aktivointisignaali on asetettuna, kayttolaite voi kdyn-
nistya itsestaan virheilmoituksen kuittaamisen (Reset) tai paallekytkennan (jannite
paalla) jalkeen.

Kuolema, vakava loukkaantuminen tai esinevahingot

» Mikali kaytetyn koneen itsenainen uudelleenkaynnistyminen virheiden korjauksen
yhteydessa ei ole sallittua, laite on kytkettava irti verkosta ennen virheen korjaa-
mista.

* Huomaa, ettd kayttolaite voi asetuksesta riippuen kaynnistya jalleen itsenaisesti
resetin yhteydessa.

» Esta tahaton kdynnistyminen, eism. aktivoimalla STO.

* Auto-0: Taajuusmuuttaja kaynnistyy paallekytkennan tai palauttamisen (reset) ja
asetetun aktivointisignaalin jalkeen automaattisesti, mikali binaaritulo 1 on kiinni.

10
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

Auto-1 — Auto-5

A VAROITUS

Kun asetuksena on "Auto-1 — Auto-5" ja aktivointisignaali on asetettuna, kayttolaite
voi kdynnistya itsestdan hairion syyn korjaamisen tai paallekytkennan (jannite paal-
18) jalkeen, koska taajuusmuuttaja yrittda kuitata virheen automaattisesti 1 - 5 ker-
taa.

Kuolema, vakava loukkaantuminen tai esinevahingot

Mikali kdytetyn koneen itsendinen uudelleenkaynnistyminen virheiden korjauksen
yhteydessa ei ole sallittua, laite on kytkettava irti verkosta ennen virheen korjaa-
mista.

Huomaa, etta kayttolaite voi asetuksesta riippuen kaynnistya jalleen itsenaisesti
resetin yhteydessa.

Esta tahaton kaynnistyminen, eism. aktivoimalla STO.

Auto-1 — Auto-5: Virhepoiskytkennan (Trip) jalkeen taajuusmuuttaja yrittaa enin-
téan 5 kertaa (20 sekunnin intervalleissa) kaynnistya uudelleen. Intervallien kesto
on maaritetty parametrista P6-03. Uudelleenkaynnistysyritysten lukumaara laske-
taan. Mikali taajuusmuuttaja ei kaynnisty viimeisellda yrityksella, taajuusmuuttaja
siirtyy virhetilaan ja edellyttda kayttajalta, ettd kayttaja nollaa virheen manuaalises-
ti. Laskuri nollataan jalleen resetilla.

P2-37 painikekenttd uudelleenkaynnistys kierrosluku

Parametri on aktiivinen vain, kun P7-12 ="1" tai "2".

0 / vahimmaispyorimisnopeus. Moottori pyorii pysahdyksen tai uudelleenkaynnis-
tyksen jalkeen aluksi minimipydrimisnopeudella P7-02.

1 / viimeinen pyorimisnopeus. Taajuusmuuttaja palaa pysahdyksen tai uudelleen-
kaynnistyksen jalkeen takaisin nappaimistosta asetetulle viimeiselle ennen pysah-
dysta asetettuna olleelle arvolle.

2 | sen hetkinen pydrimisnopeus. Mikali taajuusmuuttaja on konfiguroitu usealle
pyorimisnopeusreferenssille (yleensa manuaalinen/automaattinen ohjaus tai pai-
kallinen/hajautettu ohjaus), taajuusmuuttajaa kaytetdan painiketilan binaaritulolla
tehtavassa vaihtokytkennasa edelleen viimeisella kaytténopeudella.

3 / esiasetettu pydrimisnopeus 8 Taajuusmuuttajaa kaytetdan pysahdyksen tai uu-
delleenkaynnistyksen jalkeen aina esiasetetulla pyérimisnopeudella 8 (P0-08).

4 [ vahimmaispydrimisnopeus (liitinkdyttd). Taajuusmuuttajaa kaytetdan pysahdyk-
sen tai uudelleenkaynnistyksen jalkeen aina vahimmaispyorimisnopeudella P1-02.

5 / viimeinen pyoérimisnopeus (liitinkayttd). Taajuusmuuttaja palaa pysahdyksen tai
uudelleenkaynnistyksen jalkeen takaisin viimeiselle ennen pysahdysta asetettuna
olleelle arvolle.

6 / viimeinen pyodrimisnopeus (liitinkayttd). Mikali taajuusmuuttaja on konfiguroitu
usealle pyodrimisnopeusreferenssille (yleensd manuaalinen/automaattinen ohjaus
tai paikallinen/hajautettu ohjaus), taajuusmuuttajaa kaytetdan painiketilan binaaritu-
lolla tehtavassa vaihtokytkennasa edelleen viimeisella kayttonopeudella.

7 | esiasetettu pydrimisnopeus 8 (liitinkayttd). Taajuusmuuttajaa kaytetdan pysah-
dyksen tai uudelleenkaynnistyksen jalkeen aina esiasetetulla pyérimisnopeudella 8
(P0-08).

Optio 4 — 7 "Kayttd liittimelld" patee kaikissa kayttotavoissa.
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Parametrit
Parametrien selitykset

P2-38 verkkokatkos pysaytyssaato

Taajuusmuuttajan saatokayttaytyminen reaktiona verkkohairiodn taajuusmuuttajan ol-
lessa aktivoituna.

+ 0/ Taajuusmuuttaja yrittda pitaa kayton jatkuvana kayttdmalla moottorin energiaa
kuormituksen alaisena. Mikali verkkokatkos kestaa vain lyhyen ajan ja energiaa
saadaan riittdvasti ennen kuin ohjauselektroniikka kytkeytyy pois paalta, taajuus-
muuttaja kdynnistyy uudelleen heti kun verkkojannite on palautunut ennalleen.

» 1/ Taajuusmuuttaja sulkee heti moottoriin menevan Iahdoén, mik& johtaa vahitellen
pysahtymiseen tai kuorman vapaakayntiin. Mikali kyseista asetusta kaytetdan kuor-
mille, joilla on korkea massahitaus, vauhtikdynnistystoiminto (P2-26) on aktivoitava.

» 2/ Taajuusmuuttaja pysahtyy pikapysaytysrampilla, joka on asetettu parametrista
P2-25.

+ 3/ DC-vaylasyo6tto, kun taajuusmuuttajaan syotetdan virtaa suoraan liittimistd DC+
ja DC-. Kyseisella toiminnolla voidaan deaktivoida verkkokatkoksen tunnistus.

P2-39 parametrilukitus

Kun lukitus on aktivoitu, parametreja ei voi muuttaa (naytéssa nakyy "L").
* 0/ deaktivoitu
+ 1/ aktivoitu

P2-40 laajennettu parametripaasy koodimaaritelma
Asetusalue: 0 — 101 — 9999

Paéasy laajennettuun valikkoon (parametriryhmat 2,3,4,5) on mahdollista vain, mikali
parametriin P1-14 syotetty arvo vastaa parametriin P2-40 tallennettua arvoa. Kayttaja
voi silloin muuttaa koodin vakioasetuksesta "101" miksi vain halutuksi arvoksi.

10.2.4 Parametriryhmaé 3: PID-saadin (taso 2)

P3-01 PID-proportionaalivahvistus

Asetusalue: 0.0 - 1.0 - 30.0

PID-saatimen proportionaalivahvistus. Korkeammat arvot aiheuttavat taajuusmuutta-
jan lahtétaajuuden suuremman muutoksen reaktiona palautussignaalin pieniin muu-
toksiin. Liian korkea arvo voi aiheuttaa epavakautta.

P3-02 PID:n sisallyttéva aikavakio
Asetusalue: 0.0 - 1.0 — 30.0

PID-saatimen integraaliaika. Korkeammat arvot aiheuttavat vaimennetun reaktion jar-
jestelmissa, joissa kokonaisprosessi reagoi hitaasti.

P3-03 PID:n erotteleva aikavakio

Asetusalue: 0.00 — 1.00

P3-04 PID-kayttotapa
+ 0/ suorakaytto - moottorin kierrosluku laskee palautussignaalin korotuksen my6ta

+ 1/ kaanteinen kayttdé - moottorin kierrosluku nousee palautussignaalin korotuksen
myo6ta

10
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

P3-05 PID-referenssivalinta
Lahteen valinta PID-referenssille/ohjearvolle

+ 0/ kiintea tavoitereferenssi (P3-06) ja/tai P3-06, P3-14 - P3-16 (riippuen PID-
saadinasetuksesta).

+ 1/ analogitulo 1
* 2/ analogitulo 2

* 3 / kenttavayla-PID-referenssi, ks. "P5-09 — P5-11 kenttavayla-prosessitulodata
(PAX)-maaritelma@" (- & 144).

P3-06 PID kiintea tavoitereferenssi 1
Asetusalue: 0.0 — 100.0 %
Asettaa esimaaritetyn digitaalisen PID-referenssin / ohjearvon.

P3-07 PID-saatimen ylaraja
Asetusalue: P3-08 — 100.0 %

PID-saatimen lahtdarvon ylaraja. Kyseinen parametri maarittaa PID-saatimen maksi-
maalisen lahtdarvon. Ylaraja lasketaan seuraavasti:

Ylaraja = P3-07 x P1-01

Arvo 100 % vastaa py6rimisnopeuden maksimirajaa, joka on maaritetty parametrista
P1-01.

P3-08 PID-sadatimen alaraja
Asetusalue: 0.0 % - P3-07
Rajoittaa PID-s&atimen pieninta l1ahtdarvoa. Alaraja lasketaan seuraavasti:
Alaraja = P3-08 x P1-01.

P3-09 PID-sadatosuurerajoitus

* 0/ kiintedn ohjearvon rajoitus - PID-l3htdaluetta rajoitetaan parametreilla P3-07
ja P3-08

* 1/ analogitulo 1 muuttuva ylaraja - PID-1aht6a rajoitettu yléspain signaalilla, joka on
analogitulossa 1.

* 2/ analogitulo 1 muuttuva alaraja - PID-lahtda rajoitettu alaspain signaalilla, joka
on analogitulossa 1.

+ 3/ PID-1ahtd + analogitulo 1 - PID-1ahto lisdtdan analogitulossa 1 olevaan kierroslu-
kureferenssiin.

P3-10 PID-palautuksen valinta

Valitsee PID-palautussignaalin lahteen.
+ 0/ analogitulo 2
* 1/ analogitulo 1

P3-11 PID-rampinaktivointivirhe

Asetusalue: 0.0 — 25.0 %

Maarittaa PID-virhekynnyksen. Mikali ohjearvon ja oloarvon valinen ero on kynnyksen
alapuolella, taajuusmuuttajan sisaiset rampit on deaktivoitu.
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Parametrit 1 0
Parametrien selitykset

Mikali PID-poikkeama on suurempi, rampit aktivoidaan moottorin kierrosluvun muutos-
maaran rajoittamiseksi, mikali PID-poikkeamat ovat suuria, ja jotta pieniin poikkeamiin
voidaan reagoida nopeasti.

P3-12 PID skaalauskertoinen oloarvonayttd

Asetusalue: 0 000 — 50 000

Skaalaa PID-naytdn oloarvon. Kayttdja saa silloin muuntimen senhetkisen signaalita-
son nakyviin, esim. 0 - 10 baria, jne. Skaalattu nayttdarvo = P3-12 x PID-palautussuu-
re (= oloarvo), skaalattu nayttdarvo rxxx).

P3-13 PID-sadatosuure-heritystaso
Asetusalue: 0.0 — 100.0 %

Asettaa ohjelmoitavan tason. Mikali taajuusmuuttaja on standy-tilassa tai PID-kaytos-
s4a, valitun takaisinkytkentasignaalin on pudottava kyseisen kynnyksen alapuolelle en-
nen kuin taajuusmuuttaja palaa normaalikayttotilaan

P3-14 PID kiintea tavoitereferenssi 2

Asetusalue: 0.0 - 100 %
Asettaa esimaaritetyn digitaalisen PID-referenssin / ohjearvon.

P3-15 PID kiintea tavoitereferenssi 3

Asetusalue: 0.0 - 100 %
Asettaa esimaaritetyn digitaalisen PID-referenssin / ohjearvon.

P3-16 PID kiintea tavoitereferenssi 4

Asetusalue: 0.0 - 100 %
Asettaa esimaaritetyn digitaalisen PID-referenssin / ohjearvon.
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Parametrit
Parametrien selitykset

10.2.5 Parametriryhma 4: Moottorinsaito (taso 2)

P4-01 saato

0 / VFC-kierroslukusaato

Vektorikierrosluvun s&até induktiomoottoreille, joissa on laskettu roottorin kierroslu-
vun saatd. Moottorin kierrosluvun sdatéon kaytetdan kenttdsuuntautuneita sdatodal-
goritmeja. Koska kierroslukupiiri suljetaan sisédisesti laskettua roottorin pyérimisno-
peutta kadyttamalla, kyseiselld saatétavalla saavutetaan tavallaan suljettu saatopiiri
ilman fyysista anturia. Kun kierrosluvun s&atd on asetettu oikein, staattinen kierros-
luvun muutos on yleensa parempi kuin 1 %. Parhaan saatelyn saavuttamiseksi tu-
lee suorittaa "Auto-Tune” (P4-02) ennen ensimmaista kayttoa.

1/ VFC-kierroslukusaato

Moottorin kierrosluvun sijaan saadelldan suoraan moottorin vaantdmomenttia. Pyo6-
rimisnopeutta ei esimaaritetd kyseisessa kayttétavassa, vaan se muuttuu kuormas-
ta riippuen. Maksimaalista pyorimisnopeutta rajoitetaan parametrilla P7-01. Kyseis-
ta kayttdétapaa kaytetdan usein kdamisovelluksille, joissa tarvitaan tasainen vaanto-
momentti kaapelin pitdmiseksi jannitteen alaisena. Parhaan saatelyn saavuttami-
seksi tulee suorittaa "Auto-Tune” (P4-02) ennen ensimmaista kayttoa.

2 / kierrosluvun saaté — laajennettu U/f

Kyseinen kayttdétapa vastaa tavallaan jannitteensaatoa, jossa saadelldan kytkettya
moottorijannitetta vaantdmomentin luovan virran sijaan. Magnetisointivirtaa saadel-
Id4n suoraan, jolloin jannitettd ei tarvitse korottaa. Jannitteen luonteen voi valita
parametrin P71-06 energiansaastétoiminnon kautta. Vakioasetuksella saavutetaan
lineaarinen luonne, jossa jannite on proportionaalinen taajuuteen nahden. Magneti-
sointivirtaa saadellaan siita riippumatta. Energiansaastétoiminnon aktivoinnilla vali-
taan jannitteen alennettu luonne, jossa kytkettya moottorijannitetta alennetaan al-
haisilla pydrimisnopeuksilla. Sitd kaytetdan yleensa tuulettimissa energiankulutuk-
sen alentamiseksi. Myds "Auto-Tune” tulee avata kyseisessa kayttdtavassa. Ase-
tusprosessi on siina tapauksessa yksinkertaisempi ja erittdin nopeasti suoritettavis-
sa.

3 / PM moottorin pydrimisnopeuden saately

Kestomagneettimoottoreiden kierrosluvun saately. Samat ominaisuudet kuten
VFC-kierrosluvun saatelyssa.

4 /| PM moottorin vaantdmomentin saately

Kestomagneettimoottoreiden vaantdmomentin saately. Samat ominaisuudet kuten
VFC-vaantdmomentin saatelyssa.

5 / PM moottorilaakerin saately

Kestomagneettimoottoreiden asemansaaté. Kierrosluku- ja vaantdmomenttiohjear-
vot saadaan nakyviin Motion Protocol -prosessitietojen (P7-12=8) kautta. Siihen
tarvitaan anturi.

OHJE

jde

Jokaisen saatelymenetelman vaihdon jalkeen on suoritettava "Auto-Tune".
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P4-02 "Auto-Tune"

i

Parametrit
Parametrien selitykset

o 0/ lukittu
« 1/ aktivointi

Aktivoi taajuusmuuttaja vasta, kun moottorin kaikki nimellistiedot on syétetty oikein pa-
rametreihin. Voit kdynnistdd automaattisen mittausmenetelman "Auto-Tune” moottori-
tietojen syo6ttdmisen jalkeen myds manuaalisesti parametrista P4-02.

Mittausmenetelma kaynnistyy tehdasasetuksen mukaan automaattisesti ensimmaisen
aktivoinnin jalkeen ja se kestaa saatelytavasta riippuen enintaan 2 minuuttia.

OHJE

"Auto-Tune" on kaynnistettdva uudelleen moottorin nimellistietojen muuttamisen jal-
keen. Taajuusmuuttaja ei saa olla "Inhibit"-tilassa.

P4-03 kierrosluvun saatimen proportionaalivahvistus

i

Asetusalue: 0.1 — 50 — 400 %

Maarittaa kierrosluvun saadon proportionaalivahvistuksen. Korkeammilla arvoilla saa-
vutetaan parempi I1&htétaajuuden saato ja reaktio. Liian korkea arvo voi aiheuttaa epa-
vakautta ja jopa ylivirtavirheita. Sovelluksissa, joissa tarvitaan paras mahdollinen saa-
t6: Arvo sovitetaan kytketyn kuorman mukaiseksi korottamalla arvoa vahan kerrallaan
ja valvomalla kuorman senhetkistd nopeutta. Kyseista prosessia jatketaan niin kauan,
kunnes haluttu dynamiikka saavutetaan ilman saatdalueen ylityksia, joissa lahtdno-
peus ylittda ohjearvon, tai niiden pysyessa vain lievina.

Korkeakitkaisemmat kuormat sallivat yleensa myos korkeampia arvoja proportionaali-
vahvistuksessa. Kuormissa, joilla on korkea massahitaus ja vahainen kitka, vahvistus-
ta voi mahdollisesti joutua alentamaan.

OHJE

Saatimen optimointi tulee aina tehda parametrin P7-10 kautta. Se vaikuttaa sisaisesti
parametreihin P4-03 / P4-04.

P4-04 kierrosluvunsaatimen sisallyttava aikavakio

i

Asetusalue: 0.001 - 0.100-1.000 s

Maarittdd kierrosluvun sdadon integraaliajan. Pienemmat arvot aiheuttavat nopeam-
man reaktion moottorikuormamuutoksiin silla riskilla, ettd se aiheuttaa epavakautta.
Arvo on sovitettava kytketyn kuorman mukaiseksi parhaan mahdollisen dynamiikan
saavuttamiseksi.

OHJE

Saatimen optimointi tulee aina tehda parametrin P7-10 kautta. Se vaikuttaa sisaisesti
parametreihin P4-03 / P4-04.

P4-05 moottorin tehokerroin

Asetusalue: 0.00, 0.50 — 0.99 (riippuen moottorista)
Tehokerroin moottorin tyyppikilvessa, tarvitaan vektorisaatoon (P4-01 = 0 tai 1).

10
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Parametrit

Parametrien selitykset

P4-06 vaantomomentin referenssi-(raja-arvo)-lahde

Kun P4-01 = 0 tai 3 (VFC-kierroslukusaat®), kyseinen parametri maarittelee maksi-
maalisen vaantdémomenttiraja-arvon lahteen.

Kun P4-01 = 1 tai 4 (VFC-vdantdémomenttisdatd), kyseinen parametri maarittelee
vaantdmomenttireferenssiarvon (ohjearvo) ldhteen.

Kun P4-01 = 2 (U/f-kierroslukuohjaus), kyseinen parametri maarittelee maksimaalisen
vaantdmomenttiraja-arvon Iahteen.

U/f-menetelmassa vaantdmomenttirajan sailyttdminen on kuitenkin vahemman dynaa-
mista.

Vaantdmomenttireferenssi-/raja-arvolahde voidaan maarittdd alla mainituilla valinta-
mahdollisuuksilla.

Moottorin vaantdmomenttireferenssiarvo maaritetadan prosentteina moottorin mitoitus-
momentista parametria P4-07 kayttamalla. Viimeksi mainittu maaritetddn automaatti-
sesti "Auto-Tune":lla.

Moottorin vaantdmomentin raja-arvon maarittaminen tapahtuu aina prosentteina 0 -
P4-07.

* 0 / kiintea vaantomomenttireferenssi / raja maaritetty kuten parametrista
P4-07.

* 1 /analogitulo 1 maarittda vaantémomenttireferenssin / rajan.
+ 2/ analogitulo 2 maarittdd vaantdbmomenttireferenssin / rajan.

Mikali analogituloa kaytetdan vaantdmomenttireferenssi- / raja-arvolahteend, on
otettava huomioon seuraavat seikat:

— Halutun analogitulo-signaaliformaatin valinta parmetrista P2-30 / P2-33. Tulofor-
maatin on oltava unipolaarinen. Skaalaus riippuu parametrista P4-07 asetusta
arvosta. 0 — 10 V = 0 — 200 % parametrista P4-07.

— Halutun binaaritulotoiminnon valinta, kuten esim. P7-15 = 3 (vaantdmomentti-
maaritys analogitulolla 2).

— Aikavalvonta-ajan sovitus maksimaaliselle vaantémomentin ylarajalle paramet-
rista P6-17 analogitulo 2.

+ 3/ kenttavaylatiedonsiirto

Kenttavaylavaantdmomentin valinta. Mikali kyseinen optio on valittu, moottorin
vaantdmomenttiraja maaritetdan kenttavaylamasterilla. Arvo 0 - 200 % parametris-
ta P4-07 voidaan sy6ttaa.

* 4/ master-taajuusmuuttaja

Master-slave-verkoston master-taajuusmuuttaja maarittaa vaantdbmomentin ohjear-
von.

+ 5/PID-1aht6

PID-saatimen lahtd maarittda vaantdbmomentin ohjearvon.
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Parametrit 1 0
Parametrien selitykset

P4-07 — P4-09 moottorin vaantomomenttirajojen asetukset
Nailld parametreilla sovitetaan moottorin vaantdmomenttirajat.
Vaantdmomenttiylarajan voi maarittdd myds suoraan prosessidatatiedonsiirron kautta.

AM
P4-09 _ _ _ _ _ _ _ _ _ S P4-07
L _ P4-08
=n
P4-08 _
P4-07 _ _ _ _ L _ _ _ _ S B P4-09
18014401982492939

P4-07 vaantomomentin ylaraja
Asetusalue: P4-08 — 200 — 500 %

Talla parametrilla asetetaan vaantdmomenttiylaraja. Raja-arvolahde maaritetdan para-
metrista P4-06.

Kayttétavasta riippuen parametri koskee vaantémomentin muodostavaa virtaa (vekto-
rikayttd) tai ndennaislahtovirtaa (U/f-kaytto).

Vektorikayttd: P4-07 rajoittaa vaantdbmomentin muodostavaa virtaa Iq (P0-15).

U/f-kayttd: P4-07 rajoittaa taajuusmuuttajan lahtovirran maaritetyksi raja-arvoksi en-
nen kuin taajuusmuuttajan l1ahtétaajuutta alennetaan virran rajoittamiseksi.

Asynkronimoottoreiden esimerkki:
Vaantémomenttirajan asettaminen ja verifiointi (P4-07) asynkronimoottoreille:
Asynkronimoottorin tiedot:
P,=11kW, I, =1,=2.4A, n,=1420 1/min, cos phi = 0.79.
1.1 kW x9550
T ia0 L

min

=7.4 Nm

Vaantémomenttia rajoitetaan arvoksi M, = 8.1 Nm.

P407=% x100% =109.45%

n
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Parametrit

Parametrien selitykset

Vaantomomentin muodostavan taajuusmuuttajavirran verifioimiseksi paramet-
rista P0-15:

I, = cos(phi) x I, = cos(0.79) x 2.4 A =1.89 A.

Lasketun vaantdbmomenttirajan ollessa 109.45 % parametrissa P0O-15 tulisi ndkya seu-
raavat tiedot

Po-15="max ) _2 06 A
M

n

Synkronimoottoreiden esimerkki:

Vaantdémomenttirajan asettaminen ja verifiointi (P4-07) synkronimoottoreille:
Vaantdmomenttia rajoitetaan arvoksi M, = 1.6 Nm.

Synkronimoottorin tiedot: I, = 1.5 A, M; = 0.8 Nm.

P4O7=M x100% = 200%
My

Vaantomomentin muodostavan taajuusmuuttajavirran verifioimiseksi paramet-
rista P0-15:

ls = 0, vakio vektorisdadolla varustetuissa synkronimoottoreissa, sen seurauksena |, =
M.

Lasketun vaantdmomenttirajan ollessa 200 % parametrissa P0-15 tulisi ndkya seuraa-
vat tiedot:

PO-15=1,% 200 % = 3 A.

P4-08 vaantomomentin alaraja

jde

Asetusalue: 0.0 — P4-07 %

Maarittdd vaantdmomentin alarajan. Niin kauan kuin moottorin pyoérimisnopeus on alle
parametrista P7-01 maaritetyn maksimipydrimisnopeuden, taajuusmuuttaja yrittda pi-
téa kyseisen vaantdmomentin ennallaan milloin vain moottorin kaytdn aikana.

Mikali kyseiseksi parametriksi on asetettu >0 ja taajuusmuuttajan maksimipyorimisno-
peutta nostetaan niin paljon, etta sita ei saavuteta ajosyklin aikana, taajuusmuuttajaa
kaytetdan aina motorisesti. Se tarkoitaa, etta sovelluksesta riippuen voidaan olla kayt-
tamatta jarruvastusta.

OHJE

Kyseistd parametria tulee kayttéa erittain varovaisesti, koska taajuusmuuttajan lahto-
taajuus nousee sen my6ta (vaantdmomentin saavuttamiseksi) ja valittu kierrosluvun
ohjearvo voi ylittya.

P4-09 generatorisen vaantomomentin ylaraja

Asetusalue: P4-08 — 200 — 500 %

Maarittdd saadon virtarajan generatorisessa kaytdssa. Kyseisessa parametrissa oleva
arvo vastaa moottorin mitoitusvirran prosenttimaaraa, joka on maaritetty parametrista
P1-08. Kyseisestad parametrista maaritetty virtaraja kumoaa normaalin vdantémomen-
tin muodostuksen virtarajan, kun moottori toimii generatorisesti. Liian korkea arvo voi
aiheuttaa liian suuren moottorivirran vaaristyman, mista johtuen moottori voi kayttay-
tya agressiivisesti generatorisessa kaytdssa. Mikali kyseinen parametriarvo on liian al-
hainen, moottorin 1dhtévaantdmomentti voi laskea generatorisessa kaytossa.
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Parametrit 1 0
Parametrien selitykset

P4-10 / P4-11 U/f-ominaiskdyran asetukset

Jannite-taajuusominaiskayra maarittda jannitetason, joka moottorissa on kulloinkin il-
moitetulla taajuudella. Kayttaja voi tarvittaessa muuttaa U/f-ominaiskayraa paramet-
reilla P4-10 ja P4-11.

Parametrin P4-10 voi asettaa halutulle taajuudelle nollan ja nurkkataajuuden (P71-09)
valiltd. Se maarittda taajuuden, jolla parametrista P4-11 maaritttya prosentuaalista so-
vitustasoa kaytetaan. Kyseinen toiminto on aktiivinen vain, kun P4-01= 2.

u,
P1-07 =230 V
(3] 7
/4
= P4-11=165V /
/
m -
\ [2]
/
/
/
P1-11 = X% arvosta P1-07 L P4-11=40V
boost .
(boost) % N
P4-10 =10 Hz P1-09 =50 Hz f

18014401982491019

[1] Tavallinen U/f-ominaiskayra
[2] Sovitettu U/f-ominaiskayra

[3] Sovitettu U/f-ominaiskayra

P4-10 sovitustaajuuden U/f-ominaiskayra
Asetusalue: 0.0 — 100.0 % parametrista P1-09

P4-11 sovitusjannitteen U/f-ominaiskayra
Asetusalue: 0.0 — 100.0 % parametrista P1-07

P4-12 moottorijarrutuksen ohjaus
Aktivoi taajuusmuuttajan nostinlaitetoiminnon.
Parametrit P4-13 - P4-16 aktivoidaan.
Relekontakti 2 on asetettu nostinlaitteeksi. Toimintoa ei voi muuttaa.
* 0/ deaktivoitu
« 1/ aktivoitu
Lisatietoja on luvussa "Nostolaitetoiminto” (- B 75).

P4-13 jarrun avautumisaika
Asetusalue: 0.0-5.0s

Talla parametrilla voi maarittda sen ajan, jonka mekaaninen jarru tarvitsee avautuak-
seen. Talla parametrilla valtetdan kayttolaitteen putoaminen alaspéin kaikissa nostin-
laitteissa.
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Parametrit

Parametrien selitykset

P4-14 jarrun sulkeutumisaika

Asetusalue: 0.0-5.0s

Talla parametrilla voi maarittda sen ajan, jonka mekaaninen jarru tarvitsee sulkeutuak-
seen. Talld parametrilla valtetdan kayttolaitteen putoaminen alaspain kaikissa nosto-
laitteissa.

P4-15 jarrun avautumisen vaantomomenttikynnys

Asetusalue: 0.0 — 200 s

Maarittdd vaantdmomentin prosentteina maksimaalimomentista. Kyseinen prosentu-
aalinen vaantdémomentti on luotava ennen kuin moottorijarru tuuletetaan.

Siten varmistetaan, etta moottori on kytketty ja vaantémomentti muodostuu, jotta val-
tetddn kuorman aleneminen jarrun avaamisen yhteydessa. U/f-sddddssa vaantomo-
mentin tarkistusta ei ole aktivoitu. Suositellaan kaytettdvaksi vain horisontaalisia liik-
keita tekevissa sovelluksissa.

P4-16 nostinlaite-vaantomomenttikynnys-aikavalvonta

Asetusalue: 0.0 —25.0 s

Maarittda, kuinka kauan taajuusmuuttaja yrittaa luoda moottoriin kaynnistyskomennon
jalkeen riittavasti vaantdomomenttia parametrista P4-15 asetetun jarrun avauskynnyk-
sen aikaansaamiseksi. Mikali vaantdomomenttikynnysta ei saavuteta kyseisen ajan ai-
kana, taajuusmuuttaja ilmoittaa virheesta.

P4-17 terminen moottorinsuoja UL508C:n mukaan

« 0/ deaktivoitu
» 1/ aktivoitu

Taajuusmuuttajissa on NEC:n mukainen terminen moottorinsuojatoiminto moottorin
suojaamiseksi ylikuormitukselta. Moottorivirta akkumuloidaan ajan kuluessa sisaises-
sa akussa.

Heti kun terminen raja ylitetdan, taajuusmuuttaja siirtyy virhetilaan (1.t-trP).

Heti kun taajuusmuuttajan lahtévirta on asetetun moottorin nimellisvirran alapuolella,
sisaista muistia pienennetaan lahtovirrasta riippuen.

Mikali P4-17 on deaktivoitu, terminen ylikuormitusakku nollataan verkkoa kytkemalla.
Mikali P4-17 on aktivoitu, akku jad myds verkon kytkemisen jalkeen kayttdon.
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Parametrit 1 0
Parametrien selitykset

10.2.6 Parametriryhma 5: Kenttavaylatiedonsiirto (taso 2)

P5-01 taajuusmuuttajaosoite

Asetusalue: 0 -1 -63

Maarittaa yleisen taajuusmuuttajaosoitteen Sbus:ille, Modbus:ille, kenttavaylalle ja
masterille/slavelle.

P5-02 SBus-tiedonsiirtonopeus

Maarittdd SBus-tiedonsiirtonopeuden. Kyseinen parametri on asetettava SEW-yhdys-
kaytavaa tai MOVI-PLC®:ta kaytettaessa.

125/ 125 kBd
250/ 250 kBd
500/ 500 kBd
1000/ 1 000 kBd

P5-03 Modbus-tiedonsiirtonopeus

Maarittda odotetun Modbus-tiedonsiirtonopeuden.

9.6 /9 600 Bd
19.2/19 200 Bd
38.4 / 38 400 Bd
57.6 / 57 600 Bd
115.2/115 200 Bd

P5-04 Modbus-tietomuoto

Maarittaa odotetun Modbus-tietomuodon.

n-1/ ei pariteettia, 1 pysaytysbitti
n-2 / ei pariteettia, 2 pysaytysbittia
O-1/ ei pariteettia, 1 pysaytysbitti
E-1/ suora pariteetti, 1 pysaytysbitti

P5-05 reaktio tiedonsiirron keskeytymiseen

Maarittdaa taajuusmuuttajan kayttaytymisen tiedonsiirron katkeamisen jalkeen ja sita
seuraavan aikavalvonta-ajan, joka on asetettu parametrista P5-06.

0/ virhe ja vahitellen pysahtyminen
1/ pysaytysramppi ja virhe

2 | pysaytysramppi (ilman virhetta)
3 / esimaaritetty kierrosluku 8

P5-06 tiedonsiirron katkeamisen aikavalvonta SBus:ille ja Modbus:ille
Asetusalue: 0.0-1.0-5.0s

Maarittda sekunteina sen ajan, jonka kuluttua taajuusmuuttaja suorittaa parametrista
P5-05 asetetun reaktion. Mikali asetus on "0.0 s", taajuusmuuttaja sailyttaa sen hetki-
sen kierrosluvun ennallaan myds tiedonsiirron katketessa.
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

P5-07 rampin maarittaminen kenttavaylan kautta

Sen avulla voi aktivoida sisaisen tai ulkopuolisen ramppiohjauksen. Aktivoinnin yhtey-
dessé taajuusmuuttaja seuraa ulkoisia ramppeja, jotka on maaritetty MOVILINK®-pro-
sessitiedoilla (PO3).

0 / deaktivoitu
1 / aktivoitu

P5-08 synkronoinnin kesto

Asetusalue: 0, 5 —-20 ms

Maarittad MOVI-PLC®:n Sync-viestin kestoajan. Kyseisen arvon on vastattava MOVI-
PLC®:sta asetettua arvoa. Kun P5-08 = 0, taajuusmuuttaja ei ota synkronisaatiota huo-
mioon.

P5-09 — P5-11 kenttavayla-prosessilahtodata (PAx)-maaritelma

PLC:sta / yhdyskaytavasta taajuusmuuttajaan siirrettyjen prosessidatojen maaritelma.

0 / kierrosluku U/min (1 = 0.2 1/min) — mahdollinen vain, kun P7-10 # 0.
1/ kierrosluku % (0x4000 = 100 % P71-01)

2 [ vaantdmomentti ohje-/oloarvo % (1 = 0.1 %) — aseta taajuusmuuttaja arvoksi
P4-06 = 3.

3 / ramppiaika (1 = 1 ms) enint. 65535 ms. asti.

4 |/ PID-referenssi (0x1000 = 100 %) — P1-12 = 3 (ohjauslahde)
5 / analogilahtd 1 (0x1000 = 100 %)"

6 / analogilahto 2 (0x1000 = 100 %)"

7 / ei toimintoa

1) Mikali analogilahtdja ohjataan kenttévaylan tai SBus:in kautta, on asetettava lisdksi parametri P2-11 ja/tai
P2-13 = 12 (kenttavayla/SBus(analoginen)).

P5-09 kenttavayla-PA2-maaritelma

Lahdon 2, 3, 4 maaritelma siirretylle prosessidatalle.
Parametrikuvaus kuten P5-0 9 — P5-11

P5-10 kenttavayla-PA3-maaritelma

Lahdo6n 2, 3, 4 maaritelma siirretylle prosessidatalle.
Parametrikuvaus kuten P5-09 — P5-11.

P5-11 kenttdvayla-PA4-maaritelma

Lahdon 2, 3, 4 maaritelma siirretylle prosessidatalle.
Parametrikuvaus kuten P5-09 — P5-11.

P5-12 — P5-14 kenttavayla-prosessitulodata (PEx)-maaritelma

Taajuusmuuttajasta PLC:hen / yhdyskaytavaan siirrettyjen prosessidatasanojen maa-
ritelma.

0"/ kierrosluku: U/min (1 = 0.2 1/min)
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* 1/ kierrosluku % (0x4000 = 100 % P1-01)

e 2/virta % (1= 0.1 % | mens ta@juusmuuttajan n
» 3 /vaantdmomentti % (1 = 0.1 %)

* 4/teho % (1=0.1 %)

+ 5/lampdtila (1 =0.01 °C)

+ 6/ valipiirijannite (1=1YV)

» 7/ analogilahtd 1 (0x1000 = 100 %)

» 8/ analogilahtd 2 (0x1000 = 100 %)

+ 9/ peruslaitteen ja lisalaitteen 10-tila

Parametrit 1 0
Parametrien selitykset

imellisvirrasta)

High-tavu

Low-tavu

- | - | - [R5 | R4 | RL3[RL2]RL1 | DIs*

pi7* [ pi6* [ D15 [ D14 | pi3 | pi2 | pi1

* Saatavilla vain yhdessa soveltuvan lisdmoduulin
RL = rele

kanssa.

+ 10?/LTX-asema Low-Byte (Inkrementtien lukumé&ara yhden pyorahdyksen aikana)

+ 112/ LTX-asema High-Byte (kierrosten lukumaara)

1) Mahdollinen vain, kun P1-10 # 0.
2) Vain LTX-moduulin ollessa paikoillaan.

P5-12 kenttavayla-PE2-maaritelma
Tulon 2, 3, 4 maaritelma siirretylle prosessidatalle
Parametrikuvaus kuten P5-12 — P5-14

P5-13 kenttavayla-PE3-maaritelma

Tulon 2, 3, 4 maaritelma siirretylle prosessidatalle
Parametrikuvaus kuten P5-12 — P5-14.

P5-14 kenttavayla-PE4-maaritelma

Tulon 2, 3, 4 maaritelma siirretylle prosessidatalle
Parametrikuvaus kuten P5-12 — P5-14.
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

P5-15 laajennusrele 3 toimintojen valinta

OHJE

Mahdollinen ja nékyvissa vain, kun 10-laajennusmoduuli on liitetty.

jde

Maarittda laajennusreleen 3 toiminnan.

+ 0/ taajuusmuuttaja aktivoitu

» 1 /taajuusmuuttaja kunnossa

* 2/ moottori toimii kierrosluvun ohjearvolla
» 3/ moottorin kierrosluku > 0

* 4/ moottorin kierrosluku > raja-arvo

* 5/ moottorivirta > raja-arvo

* 6/ moottorin vdantdbmomentti > raja-arvo
* 7/ analogitulo 2 > raja-arvo

+ 8/ kenttavaylaohjaus

+ 9/STO-tila

* 10/ PID-virhe = raja-arvo

P5-16 rele 3 ylaraja
Asetusalue: 0.0 — 100.0 — 200.0 %

P5-17 rele 3 alaraja
Asetusalue: 0.0 — 200.0 %

P5-18 laajennusrele 4 toimintojen valinta

Maarittaa laajennusreleen 4 toiminnan.
Parametrikuvaus kuten P5-15

P5-19 rele 4 yldraja
Asetusalue: 0.0 — 100.0 — 200.0 %

P5-20 rele 4 alaraja
Asetusalue: 0.0 — 200.0 %

OHJE

Laajennusreleen 5 toiminnaksi on rajoitettu "moottorin kierrosluku > 0".

jde
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Parametrit 1 0
Parametrien selitykset

10.2.7 Parametriryhma 6: Laajennetut parametrit (taso 3)

P6-01 laiteohjelmiston paivityksen aktivointi

Aktivoi laiteohjelmiston paivitystilan, jossa kayttoliittyman laiteohjelmisto ja/tai paateas-
teen ohjauksen laiteohjelmisto voidaan paivittda. Suoritetaan yleensa tietokoneohjel-
mistolla.

* 0/ deaktivoitu

* 1/ aktivoitu (DSP + 1/0O)
« 2/ aktivoitu (vain 1/0O)

+ 3/ aktivoitu (vain DSP)

OHJE
i Kayttaja ei saa muuttaa tatéd parametria. Laiteohjelmiston paivitysprosessi tapahtuu
tdysautomaattisesti tietokoneen ohjelmistolla.

P6-02 automaattinen terminen hallinta

Aktivoi automaattisen termisen hallinnan. Taajuusmuuttaja pienentdd lahtokytkenta-
taajuutta automaattisesti jddhdytyselementin 1ampdtilan ollessa korkeampi, jotta valte-
téan ylildmpdtilavirheen vaara.

» 0/ deaktivoitu
« 1/ aktivoitu

Lampdotilarajat Action
70 °C Automaattinen redusointi 16 kHz > 12 kHz.
75°C Automaattinen redusointi 12 kHz > 8 kHz.
80 °C Automaattinen redusointi 8 kHz > 6 kHz.
85°C Automaattinen redusointi 6 kHz > 4 kHz.
90 °C Automaattinen redusointi 4 kHz > 2 kHz.
97 °C Ylilampétilavirheilmoitus

P6-03 automaattisen resetin viiveaika
Asetusalue: 1 -20-60s

Asettaa viiveajan, joka kuluu taajuusmuuttajan toisiaan seuraavien reset-yritysten va-
lilla, mikali automaattinen reset on aktivoitu parametrista P2-36.

P6-04 kayttijareleen hystereesinauha
Asetusalue: 0.0 - 0.3 - 25.0 %

T&ta parametria kaytetdan yhdessa parametrien P2-11 ja P2-13 = 2 tai 3 kanssa, jotta
kierrosluvun ohjearvon (P2-11 = 2) tai kierrosluvun nolla (P2-11 = 3) ymparille saa-
daan saadettya nauha. Mikali kierrosluku on kyseisella alueella, taajuusmuuttaja toimii
kierrosluvun ohjearvolla tai pydrimisnopeudella nolla. Talld toiminnolla estetdan "va-
vahtelu" relelahddssa, kun kierrosluku osuu kayton aikana yhteen sen arvon kanssa,
jolla binaari-/releldhddn tilaa muutetaan. Esimerkki: Kun P2-13 = 3, P1-01 = 50 Hz ja
P6-04 = 5 %, relekoskettimet sulkeutuvat 2.5 Hz:n ylapuolella.
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Parametrit

Parametrien selitykset

P6-05 anturin avulla tapahtuvan takaisinkytkennan aktivointi

Asetuksella 1 aktivoidaan anturitakaisinkytkenta. Kyseinen parametri aktivoidaan auto-
maattisesti heti kun LTX-moduuli on kytketty.

* 0/ deaktivoitu
« 1/ aktivoitu

P6-06 anturin viivaluku

i

Asetusalue: 0 — 65 535 PPR (Pulses Per Revolution)

Kaytetdaan yhdessa LTX-moduulin tai muiden anturikorttien kanssa. Mikali anturin ta-
kaisinkytkentatila on aktivoitu (P6-05 = 1), aseta parametri impulssien lukumaaralle
kierrosta kohden kytketylle anturille. Taman parametrin vaara asetus voi aiheuttaa
moottorin ohjauksen hallinnan menetyksen ja/tai virheen/hairién. Kun asetuksena on
0", anturitakaisinkytkenta deaktivoituu.

OHJE

HTL- / TTL-antureissa kayttdon tarvitaan vahintadan 512 inkrementtia.

P6-07 kierroslukuvirheen laukaisukynnys

Asetusalue: 1.0 — 5.0 — 100 %

Tama parametri maarittda suurimman sallitun kierroslukuvirheen kierroslukuohjearvon
ja kierroslukuoloarvon valilla.

Parametri on aktiivinen kaikissa kayttdtavoissa anturin takaisinkytkennan kanssa
(HTL/TTL/LTX) ja nostinlaitekaytdssa ilman anturin takaisinkytkentaa. Mikali pyorimis-
nopeusvirhe ylittd kyseisen raja-arvon, taajuusmuuttaja kytketdan pois paalta ja se
siirtyy laiteohjelmiston tilasta riippuen kierroslukuvirhetilaan (SP-Err tai ENC02). Kun
asetuksena on "100 %”, tdma kierroslukuvirhe on deaktivoitu.

P6-08 kierrosluvun ohjearvon maksimaalinen taajuus

Asetusalue: 0; 5 — 20 kHz

Mikali moottorin pydrimisnopeuden ohjearvoa on tarkoitus ohjata taajuustulosignaalilla
(liitetty binaarituloon 3), kayta tatd parametria.

Talld parametrilla voi maarittda tulotaajuuden, joka vastaa maksimaalista moottorin
pydrimisnopeutta (asetettu parametrista P7-07). Maksimaalisen taajuuden, jonka tasta
parametrista voi asettaa, on oltava valilta 5-20 kHz.

Kun asetuksena on ”0”, taméa toiminto on deaktivoitu.
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P6-09 kierroslukustatistiikan saately / kuorman jakautuminen

P6-10 varattu

Asetusalue: 0.0 — 25.0

T&ta parametria voi kayttda vain, mikali taajuusmuuttaja toimii vektorikierrosluvun saa-
dolla (P4-01 = 0). Mikali asetuksena on nolla, kierroslukustatistiikan saatelytoiminto
kuorman jakautuminen on deaktivoitu. Mikali P6-09 > 0, kyseisella parametrilld maari-
tetdan luistokierrosluku moottorin toisiovaantémomentilla.

Kierroslukustatiikka P6-09 koskee prosentuaalisesti moottorin mitoitustaajuutta P7-09.
Moottorin kuormitustilasta riippuen referenssikierroslukua alennetaan ennen tuloa kier-
roslukusaatimeen tietylla statiikka-arvolla. Laskenta suoritetaan seuraavalla tavalla:

Kierroslukustatiikka = P6-09 x P1-09

Statiikka-arvo = kierroslukustatiikka x (moottorin olovaantémomentti / moottorin mitoi-
tusvaantdémomentti)

Kierroslukusaadintulo = kierrosluvun ohjearvo - statiikka-arvo

Statiikkasaatelylla voi saavuttaa moottorin kierrosluvun pienen alentamisen suhteessa
kaytettyyn kuormaan. Se voi olla jarkevaa erityisesti silloin, kun usean moottorin on
tarkoitus kayttda samaa kuormaa ja kuorma on tarkoitus jakaa tasaisesti moottoreille.
Yleensa riittda erittdin pieni arvo parametrissa P6-09. Kierroslukumuutos 1-2 U/min
rittda jo usein kuorman tasaisen jakautumisen saavuttamiseksi.

P6-11 kierroslukupitoaika aktivoinnissa (esiasetettu kierrosluku 7)

Asetusalue: 0.0 — 250 s

Maarittéda ajanjakson, jolla taajuusmuuttaja pyorii esiasetetulla kierrosluvulla 7 (P2-07),
mikali taajuusmuuttaja on saanut aktivointisignaalin. Esiasetettu kierrosluku voi olla
mika vain arvo taajuusala- ja taajuusylarajan valiltd missa vain suunnassa. Tama toi-
minto voi olla hyddyllinen sovelluksissa, joissa tarvitaan valvottua kdynnistymiskayt-
tadytymistd normaalista jarjestelmakaytdsta riippumatta. Kyseisen toiminnon avulla
kayttdja voi ohjelmoida taajuusmuuttajan siten, ettd se kaynnistyy tietyn ajanjakson
ajan ennen normaalikayttdon palaamista aina samalla taajuudella ja samaan pyo6rimis-
suuntaan.

Kun asetuksena on ”"0.0”, tama toiminto on deaktivoitu.

P6-12 kierroslukupitoaika lukituksessa (esiasetettu kierrosluku 8)

Asetusalue: 0.0 — 250 s

Maarittdd ajanjakson, jolla taajuusmuuttaja pyorii aktivoinnin poistamisen jalkeen ja
ennen pysaytysramppia esiasetetulla kierrosluvulla 8 (P2-08).

OHJE

Mikali parametriksi asetetaan arvo, joka on > 0, taajuusmuuttaja jatkaa aktivoinnin
poistamisen jalkeen asetetun ajan keston verran pyoérimista esiasetetulla kierrosluvul-
la. Ennen tdman toiminnon kayttdmistd on ehdottomasti varmistettava, ettd kyseinen
kayttétila on turvallinen.

Kun asetuksena on ”"0”, toiminto deaktivoidaan.
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P6-13 laukaisutilalogiikka

Aktivoi hatakayttd-laukaisutilan. Taajuusmuuttaja ei ota silloin huomioon virheiden
suurta lukumaaraa. Mikali taajuusmuuttaja on virhetilassa, taajuusmuuttaja palauttaa
itsensd aina 5 sekunnin valein aina taydelliseen rikkoutumiseen tai energiansy6ton
katkeamiseen saakka.

Tata toimintoa ei tule kayttda servo- tai nostinlaitesovelluksissa.
* 0/ liipaisimen avaaminen: Laukaisutila
» 1/ liipaisimen sulkeminen: Laukaisutila

P6-14 laukaisutilakierrosluku

Asetusalue: -P1-01 -0 - P1-01 Hz
On laukaisutilassa kaytetty kierrosluku.

P6-15 analogildhto 1 skaalaus

Asetusalue: 0.0 — 100.0 — 500.0 %
Maarittda prosentteina skaalauskertoimen, jota kaytetdan analogitulolle 1.
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P6-16 analogildahto 1 erosuure

Asetusalue: -500.0 — 100.0 — 500.0 %
Maarittda prosentteina erosuureen, jota kaytetdan analogitulolle 1.

100% -
50% -

0%

Analogildhtd

Kayntinopeus

-50%

-100%
13089606539

P6-17 maksimaalinen vaantémomenttiraja aikavalvonta
Asetusalue: 0.0-0.5-25.0s

Maarittdd, kuinka kauan moottori saa enintdan toimia moottorin / generaattorin
(P4-07 / P4-09) vaantdmomenttirajalla, ennen kuin laukaisu tapahtuu. Tama parametri
on aktivoitu ainoastaan kaytettavaksi vektorisdadon kanssa.

Kun asetuksena on ”0.0”, tdma toiminto on deaktivoitu.

P6-18 jannitetaso tasavirtajarrutus

Asetusalue: Auto, 0.0 — 30.0 %

Maarittda tasajannitteen arvon moottoriin pysaytyskomennon yhteydessa kytketyn
verkkojannitteen (P7-07) prosentuaalisena osuutena. Tama parametri on aktivoitu ai-
noastaan U/f-saaddlle.

P6-19 jarruvastusarvo
Asetusalue: 0; Min-R — 200 Q

Maarittéda jarruvastuksen arvon ohmeissa. Tata arvoa kaytetdan termisessa jarruvas-
tussuojauksessa. Min-R riippuu taajuusmuuttajasta.

Mikali asetuksena on "0, jarruvastuksen suojatoiminto deaktivoidaan.
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

P6-20 jarruvastusteho
Asetusalue: 0.0 — 200.0 kW

Maarittéda jarruvastustehon kilowatteina resoluution ollessa 0.1 kW. Tata arvoa kayte-
tédan termisessa jarruvastussuojauksessa.

Mikali asetuksena on "0.0”, jarruvastuksen suojatoiminto deaktivoidaan.

P6-21 jarruhakkurity6sykli alilampétilassa
Asetusalue: 0.0 — 20.0 %

Talla parametrilla maaritetdan jarruhakkurille kaytettava tydsykli silloin kun taajuus-
muuttaja on alilampdtila-virhetilassa. Asenna taajuusmuuttajan lampiamiseksi jarru-
vastus taajuusmuuttajan jaahdytyselementtiin, kunnes oikea kayttélampaétila on saavu-
tettu. Tatd parametria tulee kayttaa erityisen varovaisesti, koska virheellinen asetus
voi aiheuttaa vastuksen mitoitustehokapasiteetin ylittamisen. Kayta ulkoista termista
suojausta vastukselle kyseisen vaaran estamiseksi.

Kun asetuksena on ”0.0”, tama toiminto on deaktivoitu.

P6-22 tuulettimen kdyntiajan nollaaminen
* 0/ deaktivoitu
* 1/ kayntiajan nollaaminen

Mikali asetuksena on ”1”, sisdinen tuulettimen kayntiaikalaskuri nollataan (kuten para-
metrissa P0-35 on naytetty).

P6-23 kWh-laskurin nollaaminen
* 0/ deaktivoitu
e 1/ kWh-laskurin nollaaminen

Mikali asetuksena on "1”, sisdinen kWh-laskuri nollataan (kuten parametreissa P0-26
ja P0-27 on naytetty.

P6-24 parametrien tehdasasetukset
Taajuusmuuttajan tehdasasetukset:
Taajuusmuuttaja ei saa olla aktivoituna ja naytossa taytyy lukea "Inhibit".
» 0/ deaktivoitu
+ 1 /tehdasasetukset muille paitsi vaylaparametreille
» 2 /tehdasasetuksen kaikille parametreille

P6-25 paasykooditaso
Asetusalue: 0 — 201 — 9 999

Kayttajan maarittdma paasykoodi, joka on syétettavd parametriin P71-14, jotta paas-
tédan kasiksi ryhmien 6-9 laajennettuihin parametreihin.
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10.2.8 Parametriryhma 7: Moottorinsaatoparametrit (taso 3)

HUOMIO

Taajuusmuuttajan mahdollinen vaurioituminen.

Taajuusmuuttaja kayttdd seuraavia parametreja sisdisesti mahdollisimman ihanteel-
lisen moottorin saatelyn mahdollistamiseksi. Parametrien virheelliselld asetuksella
voi olla negatiivinen vaikutus moottorin tehoon ja moottori voi kayttaytyd odottamat-
tomalla tavalla. Sovituksen on annettava kokeneiden kayttajien suoritettavaksi. Hei-
dan tulee tuntea parametrien kaikki toiminnot.

Kolmivaihemoottoreiden varakytkentakaavio.

[ ——a— .

7372489995

P7-01 moottorin staattorivastus (Rs)
Saatbalue: moottorista riippuvainen (Q)

Staattorivastus on kuparikdamin ohminen vaihe-vaihe-vastus. Kyseisen arvon voi las-
kea ja sovittaa automaattisesti "Auto-Tune”-toiminnolla.

Arvon voi sy6ttdd myOs manuaalisesti.

P7-02 moottorin roottorivastus (Rr)
Saatdalue: moottorista riippuvainen (Q)
Induktiomoottoreille: Vaihe-vaihe-roottorivastuksen arvo ohmeissa

P7-03 moottorin staattori-induktiviteetti (Lsd)
Saatbalue: moottorista riippuvainen (H)
Induktiomoottoreille: Vaihe-staattori-induktiviteetin arvo
Kestomagneettimoottoreille: Vaihe-d-akseli-staattori-induktiviteetti henrya

P7-04 moottorin magnetisointivirta (Id rms)
Asetusalue: 10 % x P7-08 — 80 % x P1-08 (A)

Induktiomoottoreille: Magnetisointivirta / tyhjakayntivirta. Tama arvo lahennetaan en-
nen Auto-Tune-toimintoa 60 prosentiksi moottorin mitoitusvirrasta (P7-08), ja lahtokoh-
tana pidetdan moottorin tehokerrointa 0.8.

P7-05 moottorin vuotokoeffisientti (Sigma)
Asetusalue: 0 025-0.10-0.25
Induktiomoottoreille: Moottorin vuotoinduktiviteettikoeffisientti
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P7-06 moottorin staattori-induktiviteetti (Lsq) — vain PM-moottoreille

Saatbalue: moottorista riippuvainen (H)
Kestomagneettimoottoreille: Vaihe-d-akseli-staattori-induktiviteetti henrya

P7-07 laajennettu generaattorisaately

Tata parametria kaytetdan, kun voimakkaasti generaattorisissa sovelluksissa ilmenee
vakausongelmia. Aktivoinnin yhteydessa mahdollistetaan generatorinen kaytté alhai-
silla kierrosluvuilla.

e 0/ deaktivoitu
« 1/ aktivoitu

P7-08 parametrisovitus

Kyseistd parametria kadytetdan pienemmissa moottoreissa (P < 0.75 kW), joissa on
korkea impedanssi. Aktivoinnin yhteydessa terminen moottorimalli voi sovittaa rootto-
rin ja staattorin vastuksen kayton aikana. Siten kompensoidaan my6s kuumenemisen
yhteydessa ilmenevat impedanssiefektit vektorisaatelyssa.

« 0/ deaktivoitu
« 1/ aktivoitu

P7-09 ylijannitteen virtaraja

Asetusalue: 0.0 —1.0 — 100 %

Tata parametria voi kayttda vain vektori-kierroslukusaatelyssa ja se toimii heti kun
kayttolaitteen valipiirijannite nousee esiasetetun rajan ylapuolelle. Tama janniteraja
asetetaan sisaisesti tarkalleen ylijannitteen laukaisukynnyksen alapuolelle.

Kun asetuksena on ”0.0”, tama toiminto on deaktivoitu.
Vaiheet:

» Suurella massahitaudella toimivaa moottoria jarrutetaan. Taajuusmuuttajaan virtaa
siten takaisin generatorista energiaa.

+ Valipiirijannite nousee ja saavuttaa U,,,.-tason.

+ Jotta valipiiri purkautuu, taajuusmuuttaja luovuttaa virtaa (P7-09), mistd johtuen
moottoria kiihdytetdan jalleen.

+ Valipiirijannite laskee jalleen alle Uz -
* Moottoria jarrutetaan lisaa.
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P7-10 moottorikuorman hitaussuhdel/jaykkyys
Asetusalue: 0 — 10 — 600

Paramtria P7-10 kaytetdan saatelykayttdytymisen parantamiseen saatelytavoissa,
joissa ei kaytetd anturin takaisinkytkentda. Kyseiseen parametriin on merkitty mootto-
rin ja kytketyn kuorman valinen hitaussuhde. Kyseinen arvo voidaan yleensa asettaa
vakioarvoksi “10”. Taajuusmuuttajan saatodalgoritmi kayttdad hitaussuhdetta kuitenkin
kaikkien moottoreiden esiohjausarvona, jotta kuorman kiihdytykselle saadaan ihan-
teellinen vaantémomentti / ihanteellinen virta. Hitaussuhteen tarkka asetus parantaa
siitd syystd jarjestelman reaktiokdyttdytymistd ja dynamiikkaa. Massahitaussuhde
P7-10 vaikuttaa vahvistuksiin sisdisesti kuten seuraavassa on kuvattu:

p7.10 = [ Jext |10
Mot

12719854987
Korotus P7-10 tekee moottorista hitaamman. Alennus vaikuttaa painvastoin.

P7-11 impulssileveyden alaraja
Asetusalue: 0 — 500

Talla parametrilla rajoitetaan minimaalista lahtéimpulssileveytta. Sita voidaan kayttaa
sovelluksissa, joissa on pitkat kaapelit. Parametrin arvoa korottamalla estetaan ylivir-
tavirheiden vaara pitkissa moottorikaapeleissa, koska jannitereunojen ja siten lataus-
piikkien lukumaaraa vahennetdan. Samalla pienennetdaan kuitenkin myds suurinta
saatavilla olevaa moottorin laht6jannitetta tiettya tulojannitetta varten.

Tehdasasetus riippuu taajuusmuuttajasta.
Aika = arvo x 16,67 ns

P7-12 esimagnetisointiaika
Asetusalue: 0 — 2 000 ms

Talla parametrilla maaritetddn esimagnetisointiaika. Sen seurauksena taajuusmuutta-
jan aktivoinnin yhteydessa tapahtuu vastaava kaynnistysviive. Liian pieni arvo voi joh-
taa siihen, ettd taajuusmuuttaja laukaisee liian lyhyen kiihdytysrampin yhteydessa yli-
virtavirheen, mikali kiihdytysramppi on hyvin lyhyt.

Synkronimoottoreiden kayttétavoissa kyseista parametria kaytetdan yhdessa paramet-
rin P7-14 kanssa alustavaan roottorin suuntaukseen ja se tulee sovittaa etenkin suuril-
la massahitauksilla.

Tehdasasetus riippuu taajuusmuuttajasta.

P7-13 vektori-pyorimisnopeussaadin D-vahvistus

Asetusalue: 0.0 — 400 %
Asettaa kierroslukusaatimen differentiaalivahvistuksen (%) vektorisaatda kaytettaessa.
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P7-14 matalataajuus-vaantomomenttikorotus/esimagnetisointivirta

Asetusalue: 0.0 — 100 %

Kaynnistyksen aikana kytketty korotusvirta % moottorin mitoitusvirrasta (P7-08). Taa-
juusmuuttajassa on korotustoiminto. Alhaisilla pyérimisnopeuksilla virtaa voidaan syot-
tdd moottoriin, jotta varmistetaan, ettd roottorin suuntaus sailyy ennallaan. Moottorin
tehokkaan kaytén mahdollistamiseksi matalilla pydrimisnopeuksilla. Jotta saavutetaan
korotus alhaisilla py6érimisnopeuksilla, anna taajuusmuuttajan pyoéria alhaisimmalla so-
vellukselle vaadittavalla taajuudella. Korota arvoa, jotta varmistetaan seka tarvittava
vaantdmomentti ettd myos sujuva kaytto.

Yhdessa parametrin P7-12 kanssa toimii P7-14 roottorin alustavaksi suuntaamiseksi.

P7-15 taajuusraja vdantémomenttikorotus
Asetusalue: 0.0 — 50 %

Kytketyn korotusvirran taajuusalue (P7-14) prosentteina moottorin mitoitustaajuudesta
(P1-09). Talla parametrilla asetetaan taajuuden raja-arvo, jonka ylapuolella moottoriin
ei enaa kytketa korotusvirtaa.

P7-16 moottorin tyyppikilven mukainen kierrosluku
Asetusalue: 0.0 — 6 000 1/min

10.2.9 Parametriryhma 8: Sovelluskohtaiset parametrit (vain LTX:lle kaytettavit) (taso 3)

OHJE

i Lisatietoja on kayttéohjeen “MOVITRAC® LTX servomoduuli MOVITRAC® LTP-B:lle*
lisdosan luvussa "LTX-toimintoparametrisarja (taso 3)".

P8-01 simuloitu anturiskaalaus

Asetusalue: 2° — 2°

P8-02 skaalausarvo tuloimpulssi

Asetusalue: 2° — 2'°

P8-03 seurantavirhe Low-Word

Asetusalue: 0 — 65 535
Inkrementtien lukumaara yhden pydrahdyksen aikana.

P8-04 seurantavirhe High-Word
Asetusalue: 0 — 65 535
Pyoérahdysten lukumaara.
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P8-05 referenssiajon tyyppi
» 0/ deaktivoitu
* 1/ Nollaimpulssi ajosuunnan ollessa negatiivinen
» 2/ Nollaimpulssi ajosuunnan ollessa positiivinen
+ 3/ Referenssirajan loppu, negatiivinen ajosuunta
* 4/ Referenssirajan loppu, positiivinen ajosuunta
* 5/ Ei referenssiajoa, mahdollinen vain ilman aktivoitua kayttolaitetta
» 6/ Kiinted vaste, positiivinen ajosuunta
+ 7/ Kiinted vaste, negatiivinen ajosuunta

P8-06 proportionaalivahvistuksen asentosaadin
Asetusalue: 0.0 — 1.0 — 400 %

P8-07 Touch-Probe-liipaisintila
* 0/TP1PreunaTP2P reuna
* 1/TP1 Nreuna TP2 P reuna
+ 2/TP1 Nreuna TP2 N reuna
+ 3/TP1PreunaTP2 N reuna

P8-08 varattu

P8-09 vahvistus kierrosluvun esiohjauksella
Asetusalue: 0 — 100 — 400 %
Maarittda komentolahteen liitink&yton kayttamiseksi.

Parametri on voimassa vain, mikali P1-12 > 0 ja se mahdollistaa parametrista P71-12
maaritetyn ohjausléhteen paalle kirjoittamisen.

High: Taajuusmuuttajaa ohjataan parametreista P9-02 - P9-07 maaritettyjen lahteiden
kautta.

Low: Parametrista P7-12 asetettu ohjauslahde vaikuttaa.

Taajuusmuuttajan ohjauslahteet otetaan huomioon seuraavalla prioriteetilla:
+ STO-poiskytkenta

* Ulkoinen virhe

+ Pikapysaytys

+ Aktivointi

+ P9-09

* Pyorimissuunta eteenpain / pydérimissuunta taaksepain / suunnanvaihto
* Reset

P8-09 vahvistus kiihdytyksen esiohjauksella
Asetusalue: 0 — 400 %
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

P8-11 Low-Word referenssierosuure
Asetusalue: 0 — 65 535

P8-12 High-Word referenssierosuure
Asetusalue: 0 — 65 535

P8-13 varattu

P8-14 referenssiaktivointivaantomomentti
Asetusalue: 0 — 100 — 500 %

10.2.10 Parametriryhma 9: Kayttiajan maarittamat binaaritulot (taso 3)

Parametriryhman 9 tarkoituksena on tarjota kayttajalle tayttd joustavuutta taajuus-
muuttajan kayttdytymisen ohjauksessa monimutkaisissa sovelluksissa, joiden toteu-
tuksessa tarvitaan erityisia parametriasetuksia. Taman ryhman parametreja tulee kayt-
taa erityisen varovasti. Kayttgjan on varmistettava, etta heilld on kaikki taajuusmuutta-
jan ja sen saatdétoimintojen kayttdmiseen tarvittavat tiedot ja taidot ennen kuin he teke-
vat muutoksia tdman ryhman parametreihin.

Toimintojen yleiskatsaus

Parametriryhmalla 9 taajuusmuuttajaan voidaan tehda laajempi ohjelmointi, mukaanlu-
kien kayttajan maarittdmat taajuusmuuttajan bindari- ja analogitulojen toiminnot seka
kierrosluvun ohjearvon Idhteen saately.

Parametriryhmaa 9 koskevat seuraavat sdannét.
* Taman ryhman parametreja voidaan muuttaa vain, mikali P1-15 = 0.

* Mikali parametrin P7-15 arvoa muutetaan, parametriryhman 9 kaikki aikaisemmat
asetukset tyhjennetaan.

+ Kayttajan on tehtava parametriryhman 9 konfigurointi yksildllisesti.

OHJE

Merkitse asetukset muistiin!

jde
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Parametrit logiikkalahteen valintaa varten

Parametrit

Parametrien selitykset

Kayttaja voi maarittda saatelytoiminnon lahteen logiikkaldhteen valintaan kaytettavilla
parametreilla suoraan taajuusmuuttajasta. Nama parametrit voidaan linkittda ainoas-
taan digitaalisten arvojen kanssa, joilla toiminto joko aktivoidaan tai deaktivoidaan ar-

votilasta riippuen.

Logiikkalahteind maaritetyilld parametreilla on seuraava mahdollisten asetusten alue:

Taajuusmuuttajan Asetusten tekemi- |Toiminto
naytto nen
Pl N el STO-tulo STO-tulojen tilan kanssa linkitetty, mikali sallittu
QN0 L
[ Wl Aina pois Toiminto deaktivoitu pysyvasti
o
[y Aina paalla Toiminto aktivoitu pysyvasti
(MR

( ( Bin&aritulo 1 Toiminto linkitetty bindaritulon 1 tilan kanssa
DO

( 1 Binaaritulo 2 Toiminto linkitetty binaaritulon 2 tilan kanssa
oo T C

( 1 Binaaritulo 3 Toiminto linkitetty bindaritulon 3 tilan kanssa
oot <

( ) Binaaritulo 4 Toiminto linkitetty bindaritulon 4 (analogitulo 1) tilan kanssa
DO (

( nd Bin&aritulo 5 Toiminto linkitetty bindaritulon 5 (analogitulo 2) tilan kanssa
ot <

( g Binaaritulo 6 Toiminto linkitetty binaaritulon 6 kanssa (laajennettu 1/O-toi-
D | minto tarvitaan)

( 1 Binaaritulo 7 Toiminto linkitetty bindaritulon 7 kanssa (laajennettu I/O-toi-
(I R | minto tarvitaan)

( I} Binaaritulo 8 Toiminto linkitetty bindaritulon 8 kanssa (laajennettu 1/O-toi-
D (| minto tarvitaan)

Taajuusmuuttajan saatelyldhteita kasitellddn seuraavassa tarkeysjarjestyksessa (kor-
keimmasta alimpaan prioriteettiin):

STO-kytkentapiiri

Ulkoinen virhe

Pikapysaytys

Aktivointi

Liitinohjauksella tapahtuva kumoaminen
Pyo6rimissuunta oikealle/vasemmalle
Reset

10
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Parametrien selitykset

1

Parametrit tietolahteen valintaa varten

Tietolahteen valitsemiseen kaytettdvien parametrien avulla maaritetddn kierrosluku-
I&hteen 1-8 signaalilahde. Tietolahteind maaritetyilld parametreilla on seuraava mah-
dollisten asetusten alue:

Taajuusmuuttajan Asetusten tekeminen |Toiminto
naytto
I} ( Analogitulo 1 Analogitulon 1 signaalitaso 1 (P0-07).
oo (
I} 1 Analogitulo 2 Analogitulon 2 signaalitaso 2 (P0-02).
e ot L
(] el ) Esiasetettu kierrosluku  |Valittu esiasetettu kierrosluku
U " N N
( I} [} Painikekenttd (motorisoi- |Painikekentta-kierroslukuohjearvo (P0-06).
[ A tu potentiometri)
I} ( PID-saadinlahto PID-s&aadinlahtoé (P0-10).
]
~ ) ] Master kierrosluvun oh- |Master kierrosluvun ohjearvo (master-slave-kaytto)
L0 T )7 | fjearvo
>~ Lo Kenttavayla kierrosluvun [Kenttavayla kierrosluvun ohjearvo PE2
| A | ohjearvo
- - Kayttajan maarittelema  |Kayttajan maarittelema kierrosluvun ohjearvo (PLC-toi-
wacr kierrosluvun ohjearvo minto)
ey 1T Taajuustulo Impulssitaajuus-tuloreferenssi
[

P9-01 aktivointitulolahde
Asetusalue: SAFE, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Talla parametrilla maaritetdan taajuusmuuttajan aktivointitoiminnon lahde. Tama toi-
minto on normaalitapauksessa kohdistettu bindarituloon 1. Mahdollistaa ohjelmiston
aktivointisignaalin kayton eri tilanteissa. Esimerkiksi eteenpain tai taaksepain pyorimi-
sen komentojen kayttd ulkoisten lahteiden, kuten esim. kenttdvayldohjaussignaalien
tai PLC_ohjelman kaultta.

P9-02 pikapysaytys-tulolédhde
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Maarittda pikapysaytystulon lahteen. Moottori pysahtyy reaktiona pikapysaytyskomen-
toon parametrista P2-25 asetettua viiveaikaa kayttaen.

P9-03 oikealle pyorimisen tuloldhde (CW)
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarittda oikealle pydérimisen komennon lahteen.

P9-04 vasemmalla pyorimisen tulolahde (CCW)
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarittda vasemmalle py6rimisen komennon ldhteen.
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Parametrit 1 0
Parametrien selitykset

OHJE

i Mikali oikealle pydrimisen ja vasemmalle pyérimisen komentoja kaytetdan taajuus-
muuttajassa yhtdaikaa, taajuusmuuttaja suorittaa pikapysaytyksen.

P9-05 pitotoiminnon aktivointi
Asetusalue: OFF, On
Aktivoi bindaritulojen pitotoiminnon.

Pitotoiminnolla voidaan kayttaa tilapaisia kaynnistyssignaaleja moottorin kaynnistami-
seksi ja pysayttamiseksi halutussa suunnassa. Silloin aktivointitulolahteen (P9-07) on
oltava liitettyna avautumisensaatelylahteen (avoinna pysaytykselle) kanssa. Kyseisella
saatelylahteella on oltava logiikka "1", jotta moottori voi kaynnistya. Taajuusmuuttaja
reagoi silloin tilapaisiin tai impulssi-kaynnistys- ja impulssi-pysaytys-signaaleihin para-
metrien P9-03 ja P9-04 maaritysten mukaisesti.

P9-06 pydrimissuunnan vaihto
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarittda pyorimissuunnan vaihdon tulon lahteen.

P9-07 reset tulolahde
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarittaa reset-komennon lahteen.

P9-08 ulkoisen virheen tuloldhde
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarittaa ulkoisten virheiden komennon lahteen.

P9-09 ldhde liitinohjauksen aktivointiin
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Maarittda sen komennon lahteen, jolla taajuusmuuttajan liitinohjauskaytto valitaan. Pa-
rametri on voimassa vain, mikali P1-12 > 0, ja se mahdollistaa liitinohjauksen valinnan
parametrista P7-12 maaritetyn ohjauslahteen kumoamiseksi.

P9-10 — P9-17 kierroslukulahde

Taajuusmuuttajalle voidaan maarittda enintdan 8 kierrosluvun ohjearvolahdetta ja ne
voidaan valita kdytdn aikana parametreilla P9-18 — P9-20. Mikali ohjearvoldhdetta
muutetaan, uusi arvo otetaan kayttdéon jo heti kaytdn aikana. Taajuusmuuttajaa ei tar-
vitse pysayttaa ja kdynnistda uudelleen sita varten.

P9-10 kierroslukulahde 1

Asetusalue: Ain-1, Ain-2, esiasetettu kierrosluku 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse

Maarittaa kierrosluvun lahteen.
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1 Parametrit

Parametrien selitykset

P9-11 kierroslukulahde 2

Asetusalue: Ain-1, Ain-2, esiasetettu kierrosluku 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse

Maarittaa kierrosluvun lahteen.

P9-12 kierroslukulahde 3

Asetusalue: Ain-1, Ain-2, esiasetettu kierrosluku 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse

Maarittaa kierrosluvun lahteen.

P9-13 kierroslukulahde 4

Asetusalue: Ain-1, Ain-2, esiasetettu kierrosluku 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse

Maarittaa kierrosluvun lahteen.

P9-14 kierroslukulahde 5

Asetusalue: Ain-1, Ain-2, esiasetettu kierrosluku 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse

Maarittaa kierrosluvun lahteen.

P9-15 kierroslukulahde 6

Asetusalue: Ain-1, Ain-2, esiasetettu kierrosluku 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse

Maarittaa kierrosluvun lahteen.

P9-16 kierroslukulahde 7

Asetusalue: Ain-1, Ain-2, esiasetettu kierrosluku 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse

Maarittaa kierrosluvun lahteen.

P9-17 kierroslukulahde 8

Asetusalue: Ain-1, Ain-2, esiasetettu kierrosluku 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse

Maarittaa kierrosluvun lahteen.
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Parametrit
Parametrien selitykset

P9-18 — P9-20 kierrosluvun valintatulo

Aktiivisen kierrosluvun ohjearvolahteen voi valita kdytén aikana ylla mainittujen logiik-
kalahteen parametrien tilan perusteella. Kierrosluku-ohjearvot valitaan seuraavan lo-
giikan perusteella:

P9-20 P9-19 P9-18 |Kierrosluvun ohjearvolahde
0 0 0 1 (P9-10)
2 (P9-11)
(P9-12)
(P9-13)
(P9-14)
(
(
(

P9-15)
P9-16)
P9-17)

0
0
0
1
1
1
1

A2 | OO~~~ O
= O OO -

3
4
5
6
7
8

P9-18 kierrosluvun valintatulo 0
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logiikkaldhde bitti 2” kierrosluvun ohjearvon valinnalle

P9-19 kierrosluvun valintatulo 1
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logiikkaldhde bitti 1” kierrosluvun ohjearvon valinnalle

P9-20 kierrosluvun valintatulo 2
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logiikkaldhde bitti 2” kierrosluvun ohjearvon valinnalle

P9-21 — P9-23 tulo esiasetetun kierrosluvun valitsemiseksi

Mikali kierrosluvun ohjearvolle on tarkoitus kayttda esiasetettua kierroslukua, aktiivi-
nen esiasetettu kierrosluku voidaan valita kyseisten parametrien tilaan perustuen. Va-
linta tehdaan seuraavan logiikan perusteella:

P9-23 P9-22 P9-21 Esiasetettu kierrosluku

0 0 0 1 (P2-01)

0
0
0
1
1
1
1

Al | OO~~~ O
= O OO -
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P9-21 tulo 0 esiasetetun kierrosluvun valitsemiseksi
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarittaa esiasetetun kierrosluvun tulolahteen 0.

P9-22 tulo 1 esiasetetun kierrosluvun valitsemiseksi
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarittaa esiasetetun kierrosluvun tulolahteen 1.

P9-23 tulo 2 esiasetetun kierrosluvun valitsemiseksi
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarittaa esiasetetun kierrosluvun tulolahteen 2.

P9-24 positiivisen rydmintakayton tulo
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Maarittda signaalin I&hteen ja suorittamisen positiivisessa rydmintakaytossa.
Ryémintakierrosluku maaritetaan parametrista P2-01.

P9-25 negatiivisen ryémintakayton tulo
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarittda signaalin Iahteen ja suorittamisen negatiivisessa rydomintakaytossa.

Ryomintakierrosluku maaritetdan parametrista P2-01.

P9-26 referenssipyorimisen aktivoinnin tulo
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Maarittéa referenssipydrimistoiminnon aktivointisignaalin 1&hteen.

P9-27 referenssinokkatulo
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Maarittaa nokkatulon lahteen.

P9-28 moottoripotentiometrin ylos tuloldhde
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarittaa logiikkasignaalin Iahteen, jolla painikekentan / motorisoiden potentiometrin
kierrosluvun ohjearvoa korotetaan. Mikali maaritetty signaalildhde on logiikka 1, arvoa

korotetaan parametrilla P1-03 maaritetyn arvon verran.

P9-29 moottoripotentiometrin alas tulolahde
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarittaa logiikkasignaalin Iahteen, jolla painikekentan / motorisoiden potentiometrin
kierrosluvun ohjearvoa alennetaan. Mikali maaritetty signaalilahde on logiikka 1, arvoa

alennetaan parametrilla P7-04 maaritetyn arvon verran.
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P9-30 kierroslukurajakytkin CW
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarittéda sen logiikkasignaalin lahteen, jolla kierroslukua rajoitetaan oikealle suuntau-
tuvassa suunnassa. Mikali maaritetty signaalilahde on logiikka 1 ja moottori pyorii oi-
kealle, kierrosluku alennetaan 0,0 hertsiksi.

P9-31 kierroslukurajakytkin CCV
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarittdd sen logiikkasignaalin |dhteen, jolla kierroslukua rajoitetaan vasemmalle
suuntautuvassa suunnassa. Mikali ma&aritetty signaalildhde on logiikka 1 ja moottori
pyorii vasemmalle, kierrosluku alennetaan 0,0 hertsiksi.

P9-32 toisen hidastusrampin, pikapysaytysrampin aktivointi
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarittda logiikkasignaalin sen lahteen, jolla parametrista P2-25 maaritetty nopea hi-
dastusramppi aktivoidaan.

P9-33 laukaisutilan tulovalinta

Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5. M&arittda sen logiikkasignaalin ah-
teen, jolla hatakayttd-laukaisutila aktivoidaan. Taajuusmuuttaja ei ota silloin mitdan vir-
heita ja/tai poiskytkeytymisid huomioon ja pydrii taydelliseen rikkoutumiseen tai ener-
giansyoéttdkatkokseen saakka.

P9-34 PID kiinted tavoitereferenssi, valintatulo 0
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

P9-35 PID kiinted tavoitereferenssi, valintatulo 1
Asetusalue: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
OHJE

Niin kauan kuin P9-34 ja P9-35 ovat asennossa "OFF", parametreja P3-14 - P3-16 ei
voi kayttaa.

jde

10.2.11 P1-15 bindaritulojen toimintovalinta

Kayttaja voi parametroida taajuusmuuttajan bindaritulojen toiminnan, eli kayttaja voi
valita toiminnot, joita sovellukseen tarvitaan.

Seuraavissa taulukoissa naytetaan binaaritulojen toiminnot, jotka ovat riippuvaisia pa-
rametrien P71-12 (Liitin- / painikekentta- / SBus-ohjaus) ja P71-15 (Binaaritulon toiminto-
jen valinta) arvoista.

OHJE

Binaaritulojen yksildllinen konfigurointi:

jde

Parametri P1-15 on asetettava arvoksi "0" bindaritulojen varauksen yksildlliseksi kon-
figuroimiseksi. Tuloliittimet DI1 — DI5 (LTX-lisalaitteella DI1 — DI8) on siten asetettu
tilaan “ei toimintoa”.

10
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1

Taajuusmuuttajakaytto

P1-15 |Binaaritulo 1 Binaaritulo 2 Binaéritulo 3 Analogitulo 1/ bi- [Analogitulo 2 /bi- |Huomautuksia/
naaritulo 4 nadritulo 5 esiasetettu arvo
0 ei toimintoa ei toimintoa ei toimintoa ei toimintoa ei toimintoa Konfigurointi para-
P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx metriryhman P9-xx
kautta.
1 0: Stop (saadinlu- |0: Oikealle 0: Valittu kierros- |Analoginen 1 kier- |0: Esimaaritetty -
kitus) 1: Vasemmalle luvun ohjearvo rosluvun ohjearvo |kierrosluku 1
1: Kéynnistys (ak- 1: Esimaaritetty 1: Esimadritetty
tivointi) kierrosluku 1, 2 kierrosluku 2
2 0: Stop (saatimen |0: Oikealle 0: Auki 0: Auki 0: Auki Esimaéritetty kier-
lukitus) 1: Vasemmalle rosluku 1
1: Kaynnistys (akti- 1: Suljettu 0: Auki 0: Auki Esimaaritetty kier-
vointi) rosluku 2
0: Auki 1: Suljettu 0: Auki Esimaaritetty kier-
rosluku 3
1: Suljettu 1: Suljettu 0: Auki Esimaéritetty kier-
rosluku 4
0: Auki 0: Auki 1: Suljettu Esimaaritetty kier-
rosluku 5
1: Suljettu 0: Auki 1: Suljettu Esimaaritetty kier-
rosluku 6
0: Auki 1: Suljettu 1: Suljettu Esimaaritetty kier-
rosluku 7
1: Suljettu 1: Suljettu 1: Suljettu Esimaéritetty kier-
rosluku 8
3 0: Stop (saatimen |0: Oikealle 0: Valittu kierroslu- |Analoginen 1 kierros-|Analoginen vaanté- |-
lukitus) 1: Vasemmalle vun ohjearvo luvun ohjearvo momenttiref.
1: Kéynnistys (akti- 1: Esimaaritetty Aseta sita varten pa-
vointi) kierrosluku 1 rametri P4-06 = 2.
4 0: Stop (saatimen |0: Oikealle 0: Valittu kierroslu- |Analoginen 1 kierros-|0: Hidastusramppi 1 |-
lukitus) 1: Vasemmalle vun ohjearvo luvun ohjearvo 1: Hidastusramppi 2
1: Kaynnistys (akti- 1: Esimaaritetty
vointi) kierrosluku 1
5 0: Stop (saatimen |0: Oikealle 0: Valittu kierroslu- |Analoginen 1 kierros-|Analoginen 2 kierros-|—
lukitus) 1: Vasemmalle vun ohjearvo luvun ohjearvo luvun ohjearvo
1: Kéynnistys (akti- 1: Analogitulo 2
vointi)
6 0: Stop (sdatimen |0: Oikealle 0: Valittu kierroslu- |Analoginen 1 kierros-|Ulkoinen virhe"
lukitus) 1: Vasemmalle vun ohjearvo luvun ohjearvo 0: Virhe
1: Kéynnistys (akti- 1: Esimaaritetty 1: Start
vointi) kierrosluku 1
7 0: Stop (sdatimen |0: Oikealle 0: Auki 0: Auki Ulkoinen virhe" Esimaaritetty kier-
lukitus) 1: Vasemmalle 0: Virhe rosluku 1
1: Kaynnistys (akti- 1: Suljettu 0: Auki 1: Start Esimadritetty kier-
vointi) rosluku 2
0: Auki 1: Suljettu Esimaaritetty kier-
rosluku 3
1: Suljettu 1: Suljettu Esimaéritetty kier-
rosluku 4
8 0: Stop (saatimen |0: Oikealle 0: Auki 0: Auki 0: Hidastusramppi 1 |Esimaaritetty kier-
lukitus) 1: Vasemmalle 1: Hidastusramppi 2 |rosluku 1
1: Kaynnistys (aki- 1: Suljettu 0: Auki Esiméaritetty kier-
vointi) rosluku 2
0: Auki 1: Suljettu Esimaéritetty kier-
rosluku 3
1: Suljettu 1: Suljettu Esimaéaritetty kier-
rosluku 4

166  Kayttsohie - MOVITRAC® LTP-B

21271119/FI - 01/2015



21271119/FI - 01/2015

Parametrit

Parametrien selitykset

P1-15 |Binaaritulo 1 Binaaritulo 2 Binaaritulo 3 Analogitulo 1/ bi- [Analogitulo 2 /bi- |Huomautuksia/
nadritulo 4 nadritulo 5 esiasetettu arvo
9 0: Stop (saatimen |0: Oikealle 0: Auki 0: Auki 0: Valittu kierroslu-  |Esimaaritetty kier-
lukitus) 1: Vasemmalle vun ohjearvo rosluku 1
1: Kéynnistys (aktl- 1: Suljettu 0: Auki 1: ES|maarltetty kier- ESlmaarltetty kier-
vointi) rosluku 1 -4 rosluku 2
0: Auki 1: Suljettu Esimaaritetty kier-
rosluku 3
1: Suljettu 1: Suljettu Esimaéritetty kier-
rosluku 4
10 0: Stop (sdatimen |0: Oikealle Sulkija (NO) Sulkija (NO) 0: Valittu kierroslu- |-
lukitus) 1: Vasemmalle Kierrosluku kasvaa |[Kierrosluku laskee |vun ohjearvo
1: Kéynnistys (akti- sulkemisen yhtey- |sulkemisen yhtey-  [1: Esimaaritetty kier-
vointi) dessa dessa rosluku 1
11 0: Stop (sdatimen |0: Stop (saatimen |0: Valittu kierroslu- |Analoginen 1 kierros-|0: Esimaaritetty kier- |—
lukitus) lukitus) vun ohjearvo luvun ohjearvo rosluku 1
1: Oikealle 1: Vasemmalle 1: Esimaaritetty 1: Esimaaritetty kier-
kierrosluku 1, 2 rosluku 2
12 0: Stop (saatimen |0: Stop (sadatimen |0: Auki 0: Auki 0: Auki Esimaéaritetty kier-
lukitus) lukitus) rosluku 1
1: Oikealle 1: Vasemmalle 1: Suljettu 0: Auki 0: Auki Esimaaritetty kier-
rosluku 2
0: Auki 1: Suljettu 0: Auki Esimaéritetty kier-
rosluku 3
1: Suljettu 1: Suljettu 0: Auki Esimaaritetty kier-
rosluku 4
0: Auki 0: Auki 1: Suljettu Esimaaritetty kier-
rosluku 5
1: Suljettu 0: Auki 1: Suljettu Esimaaritetty kier-
rosluku 6
0: Auki 1: Suljettu 1: Suljettu Esimaéritetty kier-
rosluku 7
1: Suljettu 1: Suljettu 1: Suljettu Esimaéaritetty kier-
rosluku 8
13 0: Stop (sdatimen |0: Stop (saatimen |0: Valittu kierroslu- |Analoginen 1 kierros-|Analoginen vaanto- |-
lukitus) lukitus) vun ohjearvo luvun ohjearvo momenttireferenssi
1: Oikealle 1: Vasemmalle 1: Esimaaritetty Aseta sita varten pa-
kierrosluku 1 rametri P4-06 = 2.
14 0: Stop (saatimen |0: Stop (sdatimen |0: Valittu kierroslu- |Analoginen 1 kierros-|0: Hidastusramppi 1 |-
lukitus) lukitus) vun ohjearvo luvun ohjearvo 1: Hidastusramppi 2
1: Oikealle 1: Vasemmalle 1: Esimaaritetty
kierrosluku 1
15 0: Stop (saatimen |0: Stop (sadatimen |0: Valittu kierroslu- |Analoginen 1 kierros-|Analoginen 2 kierros-|—
lukitus) lukitus) vun ohjearvo luvun ohjearvo luvun ohjearvo
1: Oikealle 1: Vasemmalle 1: Analogitulo 2
16 0: Stop (saatimen |0: Stop (sdatimen |0: Valittu kierroslu- |Analoginen 1 kierros-|Ulkoinen virhe" -
lukitus) lukitus) vun ohjearvo luvun ohjearvo 0: Virhe
1: Oikealle 1: Vasemmalle 1: Esimaaritetty 1: Start
kierrosluku 1
17 0: Stop (saatimen |0: Stop (sdatimen |0: Auki 0: Auki Ulkoinen virhe" Esimaéritetty kier-
lukitus) lukitus) 0: Virhe rosluku 1
1: Oikealle 1: Vasemmalle 1: Suljettu 0: Auki 1: Start Esimaaritetty kier-
rosluku 2
0: Auki 1: Suljettu Esimaaritetty kier-
rosluku 3
1: Suljettu 1: Suljettu Esimaéaritetty kier-
rosluku 4
18 0: Stop (sdatimen |0: Stop (saatimen  |0: Auki 0: Auki 0: Hidastusramppi 1 |Esimaaritetty kier-
lukitus) lukitus) 1: Hidastusramppi 2 |rosluku 1
1: Oikealle 1: Vasemmalle 1: Suljettu 0: Auki Esimaaritetty kier-
rosluku 2
0: Auki 1: Suljettu Esimaéritetty kier-
rosluku 3
1: Suljettu 1: Suljettu Esimaéritetty kier-
rosluku 4
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Parametrit
Parametrien selitykset

P1-15 |Binaaritulo 1 Binaaritulo 2 Binaaritulo 3 Analogitulo 1/ bi- |Analogitulo 2/ bi- |Huomautuksia /
nadritulo 4 nadritulo 5 esiasetettu arvo
19 0: Stop (saatimen |0: Stop (sdatimen |0: Auki 0: Auki 0: Valittu kierroslu-  |Esimaaritetty kier-
lukitus) lukitus) vun ohjearvo rosluku 1
1: Oikealle 1: Vasemmalle 1: Suljettu 0: Auki 1: Esimaaritetty kier- Esimadritetty kier-
rosluku 1 -4 rosluku 2
0: Auki 1: Suljettu Esimaaritetty kier-
rosluku 3
1: Suljettu 1: Suljettu Esimaéritetty kier-
rosluku 4
20 0: Stop (sdatimen |0: Stop (saatimen  [Sulkija (NO) Sulkija (NO) 0: Valittu kierroslu-  |Kayttdé moottoripo-
lukitus) lukitus) Kierrosluku kasvaa |[Kierrosluku laskee |vun ohjearvo tentiometrikaytossa
1: Oikealle 1: Vasemmalle sulkemisen yhtey- |sulkemisen yhtey-  [1: Esimaaritetty kier-
desséa desséa rosluku 1
21 0: Stop (saatimen |0: Stop (sdatimen |0: Stop (s&atimen |Analoginen 1 kierros-|0: Valittu kierroslu-  |Toiminto aktivoitu,
lukitus) lukitus) lukitus) luvun ohjearvo vun ohjearvo kun parametri
1: Oikealle (itses- |1: Start 1: Vasemmalle (it- 1: Esimaaritetty kier- [P1-12=0
taan pitava) sestaan pitava) rosluku 1

1) Ulkoinen virhe on maaritetty parametrista P2-33.

[

OHJE

Kaytettdessa TF:aa/TH:ta parametriksi P2-33 tulee asettaa PTC-th. Ota huomioon li-

sakytkentatiedot luvussa “Moottorin lampédtilasuojaus (TF/TH)* (- B 48).
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Tekniset tiedot

Tekniset tiedot
Yhteensopivuus

Seuraava luku sisaltaa tekniset tiedot.

Yhteensopivuus

Kaikki tuotteet ovat seuraavien kansainvalisten standardien mukaisia:

» Pienjannitedirektiivin mukainen CE-merkinta

« UL 508C tehomuunnin

+ EN 61800-3 Saadettavanopeuksiset sahkoiset kayttojarjestelmat - Osa 3
+ EN61000-6 /-2, -3, -4 alan perusstandardi Hairionsieto, hairionpaasté (EMC)
+  NEMA 250:n, EN55011:2007:n mukainen kotelointiluokka

* UL 94:n mukainen paloluokitus

* C-Tick
« cUL
* RoHs

+ EAC (Venajan, Kazakstanin ja Valko-Venajan muodostaman tulliunionin alueella

voimassa olevat tekniset sdannostoét)

OHJE

jde

vessa.

STO-toiminnon TUV-hyvaksynta patee kayttolaitteissa, joissa on TUV-logo tyyppikil-

Ymparistoolosuhteet

Ympariston lampdétila-alue kayton
aikana

-10 - +50 °C PWM-taajuudelle 2 kHz (IP20)

-10 - +40 °C PWM-taajuudelle 2 kHz (IP55,
NEMA 12K)

Maksimaalinen redusointi ympa-
riston lampdtilasta riippuen

2.5 %/°C 60 °C asti rakennekoolle 2 ja 3 IP20
2.5 %/°C 50 °C asti rakennekoolle 2 ja 3 IP55
1.5 %/°C 50 °C asti rakennekoolle 4 — 7 IP55

Varastointiympariston lampétila-
alue

-40 °C - +60 °C

Suurin sallittu pystytyskorkeus ni-
melliskaytdssa

1000 m

Redusointi yli 1000 m

1 %/100 m - enint. 2 000 m UL-hyvaksynnan
kanssa ja enint. maks. 4 000 m ilman UL-hyvak-
syntaa

Suurin sallittu suhteellinen ilman-
kosteus

95 % (kondensaatio luvaton)

Vakiokotelon kotelointiluokka

IP20

Taajuusmuuttajan kotelon korke-
ampi kotelointiluokka

IP55, NEMA 12K
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1 Tekniset tiedot

Lahtoteho ja virtakuorma

11.3 Lahtoteho ja virtakuorma

limoitettu tieto "Horsepower" (HP) maaritetdan seuraavasti.

* 200 — 240-V-laitteet: NEC2002, taulukko 430-150, 230 V
» 380 — 480-V-laitteet: NEC2002, taulukko 430-150, 460 V
» 500 — 600-V-laitteet: NEC2002, taulukko 430-150, 575 V

11.3.1 1-vaihejarjestelma AC 200 — 240 V

OHJE

i Alla ehdotetut kaapeleiden poikkipinnat ja varokkeet patevat kaytettdessa kuparijohti-

mia, joissa on PVC-eristys ja jotka on sijoitettu kaapelikanaviin ympariston lampdtilan
ollessa 25 °C. Verkko- ja moottorijohtojen suojauksessa ja valinnassa on otettava
huomioon liséksi maa- ja laitteistokohtaiset maaraykset.

MOVITRAC® LTP-B — EMC-suodatinluokka C2 standardin EN 61800-3 mukaan
Teho (kW) 0.75 1.5 2.2
IP20-/NEMA-1-kotelo Tyyppi |MC LTP-B.. 0008-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
Tuotenumero 18251382 18251528 18251641
IP55-/NEMA-12K-kotelo Tyyppi |MC LTP-B.. 0008-2B1-4-10 0015-2B1-4-10 0022-2B1-4-10
Tuotenumero 18251390 18251536 18251668
Verkkojannite Uy, standardin EN 50160 mu- |V 1 x AC 200 — 240 +10 %
kaan
Verkkotaajuus fi,apei Hz 50/60+5 %
Verkkokaapelin suositeltu poikkipinta mm? 1.5 2.5
AWG 14 12
Verkkosulake A 16 25 (35)"
Tulonimellisvirta A 8.5 13.9 19.5
Suositeltava moottoriteho kW 0.75 1.5 2.2
HV 1 2 3
Lahtdjannite U, oo \Y 3 % 20 - Usaapel
Lahtovirta A 4.3 7 10.5
Maksimilahtttaajuus Hz 500
Moottorikaapelin poikkipinta Cu 75C mm? 1.5 2.5
AWG 14 12
Maksimaalinen moottorikaa- |suojattu m 100
pelin pituus suojaamaton 150
Rakennekoko 2
Lampdohavikki lahténimellisteholla W 22 | 45 | 66
Minimaalinen jarruvastusarvo Q 27
Kiristysmomentti Nm / Ib.in 1/9
Laiteliitinten maksimaalinen poikkipinta AWG 8
mm? 10
Maksimaalinen ohjausliitinten poikkipinta AWG 30-12
mm? 0.05-2.5

1) Suositellut arvot UL-yhteensopivuudelle
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11.3.2

Rakennekoot 2 ja 3

3-vaihejarjestelma AC 200 — 240 V

Tekniset tiedot
Lahtdteho ja virtakuorma

MOVITRAC® LTP-B — EMV-suodatinluokka C2 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 0.75 1.5 2.2 3 4 55
IP20-/ Tyyppi IMC LTP-B..|0008-2A3-4-000015-2A3-4-00]0022-2A3-4-00|0030-2A3-4-00|0040-2A3-4-00|0055-2A3-4-00
Eo'ftg’l'g\'“ Tuotenumero 18251358 18251471 18251617 18251722 18251765 18251846
IP55-/ Tyyppi IMc LTP-B..|0008-2A3-4-10]0015-2A3-4-10{0022-2A3-4-10]0030-2A3-4-10|0040-2A3-4-10|0055-2A3-4-10
Ejg’l'g\'”K' Tuotenumero 18251366 18251498 18251625 18251730 18251773 18251854

Verkkojannite Uy, stan- [V 3 x AC 200 — 240 +10 %

dardin EN 50160 mukaan

Verkkotaajuus faapei Hz 50/60 £5 %

Verkkokaapelin suositeltu  |[mm? 1.5 2.5 4.0 6.0

poikkipinta AWG 16 14 12 10

Verkkosulake A 10 16 20 (35)" 25 (35)" 35

Tulonimellisvirta A 4.5 7.3 11 16.1 18.8 24.8

Suositeltava moottoriteho  |kW 0.75 1.5 2.2 3 4 5.5
HV 1 2 3 4 5 7.5

Lahtéjannite U, oouori \ 3 % 20 - Uygapei

Lahtovirta A 4.3 7 10.5 14 18 24

Maksimilahtttaajuus Hz 500

Moottorikaapelin poikkipinta |[mm? 1.5 2.5 4.0 6.0

Cu75C AWG 16 14 12 10

Suurin sal- [suojattu m 100

littu mootto- s njaamaton 150

rikaapelin

pituus

vesa ]

Rakennekoko 2 3 3/4?

Lampohavikki 1ahtonimellis- (W 22 45 66 90 120 165

teholla

Minimaalinen jarruvastusar- |Q 27 22

Vo

Kiristysmomentti Nm / Ib.in 1/9

Laiteliitinten maksimaalinen |[AWG 8 8/6?

poikkipinta mm2 10 10/ 162

Maksimaalinen ohjausliitin- [AWG 30-12

ten poikkipinta mm?2 0.05-25

1) Suositellut arvot UL-yhteensopivuudelle
2) IP20-kotelo: Rakennekoko 3 / IP55-kotelo: Rakennekoko 4
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Tekniset tiedot
Lahtoteho ja virtakuorma

Rakennekoot 4 ja 5

MOVITRAC® LTP-B — EMV-suodatinluokka C2 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 7.5 1 15 18.5
IP55-/NEMA-12K- | Tyyppi |MC LTP-B..| 0075-2A3-4-10 0110-2A3-4-10 0150-2A3-4-10 0185-2A3-4-10
kotelo Tuotenumero 18251919 18251978 18252036 18252060
Verkkojannite Uy, standardin \ 3 x AC 200 — 240 10 %
EN 50160 mukaan
Verkkotaajuus fapei Hz 50/60 5 %
Verkkokaapelin suositeltu poikkipin- |[mm? 10 16 25 35
ta AWG 8 6 4 2
Verkkosulake A 50 63 80 100
Tulonimellisvirta A 40 471 62.4 74.1
Suositeltava moottoriteho kW 7.5 11 15 18.5
HV 10 15 20 25
Lahtéjannite U ootiori \ 3 % 20 - Uyaapei
Lahtovirta A 39 46 61 72
Maksimilahtttaajuus Hz 500
Moottorikaapelin poikkipinta Cu 75C|mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Maksimaalinen suojattu m 100
moottorikaapelin pi- suojaamaton 150
tuus
vesa ]
Rakennekoko 4 S
Lampdhavikki 1ahtonimellisteholla  |W 225 330 450 555
Minimaalinen jarruvastusarvo Q 22 12 6
Kiristysmomentti Nm / Ibg.in 4/35 15/133
Laiteliitinten maksimaalinen poikki- [AWG 6 2
pinta mm? 16 35
Maksimaalinen ohjausliitinten poik- |AWG 30-12
kipinta mm? 0.05-25
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Tekniset tiedot
Lahtdteho ja virtakuorma

Rakennekoko 6

MOVITRAC® LTP-B — EMV-suodatinluokka C2 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 22 30 37 45

IP55-/NEMA-12K-  |Tyyppi |MC LTP-B..| 0220-2A3-4-10 0300-2A3-4-10 0370-2A3-4-10 0450-2A3-4-10
kotelo Tuotenumero 18252087 18252117 18252141 18252176
Verkkojannite Uy, Standardin \ 3 x AC 200 — 240 £+10 %
EN 50160 mukaan
Verkkotaajuus fapei Hz 50/60 5 %
Verkkokaapelin suositeltu poikkipin- |[mm? 35 50 95
ta AWG 2 1 3/0
Verkkosulake A 100 150 200
Tulonimellisvirta A 92.3 112.7 153.5 183.8
Suositeltava moottoriteho kW 22 30 37 45

HV 30 40 50 60
Lahtojannite U opori \ 3 % 20 - Uyaaei
Lahtovirta A 90 110 | 150 180
Maksimilahtttaajuus Hz 500
Moottorikaapelin poikkipinta Cu 75C|mm? 35 50 95

AWG 2 1 3/0
Maksimaalinen suojattu m 100
moottorikaapelin pi- suojaamaton 150
tuus

Rakennekoko 6

Lampdohavikki 1ahtonimellisteholla  |W 660 900 | 1110 | 1350

Minimaalinen jarruvastusarvo Q 6 3

Kiristysmomentti Nm / Ibg.in 20/177

Laiteliitinten maksimaalinen poikki- [AWG -

pinta Pultti M10 ja mutteri enint. 95 mm?
Jarruvastusliitantd M8 enint. 70 mm?
Puristettava kaapelikenkd DIN 46235

Maksimaalinen ohjausliitinten poik- |AWG 30-12

Kipinta mm? 0.05-25

EURODRIVE
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Tekniset tiedot
Lahtoteho ja virtakuorma
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Rakennekoko 7

MOVITRAC® LTP-B — EMV-suodatinluokka C2 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 55 75
IP55-/NEMA-12K-kotelo Tyyppi |MC LTP-B.. 0550-2A3-4-10 0750-2A3-4-10
Tuotenumero 18252206 18252230
Verkkojénnite Uyspei Standardin EN 50160 mukaan |V 3 x AC 200 - 240 +10 %
Verkkotaajuus fy,apei Hz 50/60 5 %
Verkkokaapelin suositeltu poikkipinta mm? 120 150
AWG 4/0 -
Verkkosulake A 250 315
Tulonimellisvirta A 206.2 252.8
Suositeltava moottoriteho kW 55 75
HV 75 100
Lahtojannite U, ooori \ 3 % 20 - Uygapeii
Lahtovirta A 202 | 248
Maksimildhtotaajuus Hz 500
Moottorikaapelin poikkipinta Cu 75C mm? 120 150
AWG 4/0 -
Maksimaalinen moottorikaapelin  [suojattu m 100
pituus suojaamaton 150
Rakennekoko 7
Lampdohavikki lahténimellisteholla W 1650 | 2250
Minimaalinen jarruvastusarvo Q 3
Kiristysmomentti Nm / Ibg.in 20/177
Laiteliitinten maksimaalinen poikkipinta AWG -
Pultti M10 ja mutteri enint. 95 mm?
Jarruvastusliitintad M8 enint. 70 mm?
Puristettava kaapelikenka DIN 46235
Maksimaalinen ohjausliitinten poikkipinta AWG 30-12
mm? 0.05-25
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11.3.3

Rakennekoot 2 ja 3

3-vaihejarjestelma AC 380 — 480 V

Tekniset tiedot
Lahtdteho ja virtakuorma

MOVITRAC® LTP-B — EMV-suodatinluokka C2 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 0.75 15 2.2 4 55 7.5 1
IP20-/ [Tyyppi [MC  |0008-5A3-4-00(0015-5A3-4-00/0022-5A3-4-00|0040-5A3-4-00|0055-5A3-4-00(0075-5A3-4-000110-5A3-4-00
NEMA- LTP-B..
1-kotelo| Ty otenumero 18251412 18251552 18251684 18251803 18251870 18251927 18251986
IP55-/ |Tyyppi [MC  [0008-5A3-4-10|0015-5A3-4-10|0022-5A3-4-10|0040-5A3-4-10|0055-5A3-4-10|0075-5A3-4-10/0110-5A3-4-10
NEMA- LTP-B..
::IOK"‘O' Tuotenumero 18251420 18251560 18251692 18251811 18251889 18251935 18251994

poikkipinta

Verkkojannite |V 3 x AC 380 — 480 +10 %

Uyaapeii Standar-

din EN 50160

mukaan

Verkkotaajuus |Hz 50/60 5 %

fkaageli

Verkkokaapelin |mm? 1.5 2.5 6

suositeltu pOIk- AWG 16 14 10

kipinta

Verkkosulake |A 10 16 (15)" 16 20 35

Tulonimellisvirta |A 2.4 4.3 6.1 9.8 14.6 18.1 24.7

Suositeltava kW 0.75 1.5 2.2 4 5.5 7.5 11

moottoriteho |y 1 2 3 5 75 10 15

Lahtojannite \Y 3 % 20 - Upaaper

Umoonori

Lahtovirta A 2.2 4.1 5.8 9.5 14 18 24

Maksimilahté- |[Hz 500

taajuus

Moottorikaapelin|mm? 1.5 2.5 6

poikkipinta  |AwG 16 14 10

Cu 75C

Suurin [suojat- [m 100

sallittu  |tu

mootto- |g,6iaa- 150

rikaape-|maton

lin pi-

tuus

Rakennekoko 2 3 3/4?

Lampohavikki (W 22 45 66 120 165 225 330

lahtonimelliste-

holla

Minimaalinen |Q 68 39

jarruvastusarvo

Kiristysmomentti|Nm/ 1/9 1/9
Ib.in (4/35)?

Laiteliitinten AWG 8 8/6?

maksimaalinen |,z 10 10/16?

poikkipinta

Maksimaalinen |AWG 30-12

ohjausliitinten mm?2 0.05-25

1) Suositellut arvot UL-yhteensopivuudelle
2) IP20-kotelo: Rakennekoko 3 / IP55-kotelo: Rakennekoko 4
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Tekniset tiedot

Lahtoteho ja virtakuorma

Rakennekoot 4 ja 5

MOVITRAC® LTP-B — EMV-suodatinluokka C2 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 15 18.5 22 30 37
IP55-/ Tyyppi IMC LTP-B.. | 0150-5A3-4-10 | 0185-5A3-4-10 | 0220-5A3-4-10 | 0300-5A3-4-10 | 0370-5A3-4-10
l’:‘(ﬁg’l'g"mK' Tuotenumero 18252044 18252079 18252095 18252125 18252168

Verkkojannite Uy,,,; standar- |V 3 x AC 380 — 480 +10 %

din EN 50160 mukaan

Verkkotaajuus fi,apei Hz 50/60+5 %

Verkkokaapelin suositeltu mm? 6 10 16 25 35

poikkipinta AWG 10 8 6 4 2

Verkkosulake A 35 50 63 80 100

Tulonimellisvirta A 30.8 40 471 62.8 73.8

Suositeltava moottoriteho kW 15 18.5 22 30 37
HV 20 25 30 40 50

Lahtojannite U otori V 3 % 20 - Uygapei

Lahtovirta A 30 39 46 61 72

Maksimilahtétaajuus Hz 500

Moottorikaapelin poikkipinta |mm? 6 10 16 25 35

Cu7sC AWG 10 8 6 4 2

Suurin sal- [suojattu m 100

littu mootto- |\ ,njaamaton 150

rikaapelin

pituus

Rakennekoko 4

Lampdhavikki lahtonimelliste- |W 450 555 660 900 1110
holla

Minimaalinen jarruvastusarvo |Q 22

Kiristysmomentti Nm / Ibg.in 4135 15/133
Laiteliitinten maksimaalinen |AWG 6

poikkipinta mm2 16

Maksimaalinen ohjausliitinten |AWG 30-12

poikkipinta mm?2 0.05-25

Kayttohje — MOVITRAC® LTP-B
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Tekniset tiedot

Lahtdteho ja virtakuorma

Rakennekoko 6

MOVITRAC® LTP-B — EMV-suodatinluokka C2 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 45 55 75 920
IP55-/ Tyyppi IMC LTP-B.. 0450-5A3-4-10 0550-5A3-4-10 0750-5A3-4-10 0900-5A3-4-10
E(EQ’I'Q'WK' Tuotenumero 18252184 18252214 18252249 18252273

Verkkojannite Uy,,,; standar- |V 3 x AC 380 — 480 +10 %
din EN 50160 mukaan
Verkkotaajuus fi,apei Hz 50/60 %5 %
Verkkokaapelin suositeltu mm? 50 70 95 120
poikkipinta AWG 1 2/0 3/0 410
Verkkosulake A 125 150 200 250
Tulonimellisvirta A 92.2 112.5 153.2 183.7
Suositeltava moottoriteho kW 45 55 75 90

HV 60 75 100 150
Lahtojannite U otori \ 3 % 20 - Uyapei
Lahtovirta A 90 110 150 180
Maksimilahtétaajuus Hz 500
Moottorikaapelin poikkipinta |mm? 50 70 95 120
Cu7sC AWG 1 2/0 3/0 410
Suurin sal- [suojattu m 100
littu mootto- | njaamaton 150
rikaapelin
pituus
vesa ]
Rakennekoko 6
Lampohavikki 1ahtonimelliste- |W 1350 1650 2250 2700
holla
Minimaalinen jarruvastusarvo |Q 6
Kiristysmomentti Nm / Ibs.in 20/177
Laiteliitinten maksimaalinen |AWG -
poikkipinta Pultti M10 ja mutteri enint. 95 mm?

Jarruvastusliitantd M8 enint. 70 mm?
Puristettava kaapelikenka DIN 46235

Maksimaalinen ohjausliitinten |AWG 30-12
poikkipinta mm2 0.05-25

EURODRIVE
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Tekniset tiedot
Lahtoteho ja virtakuorma

Rakennekoko 7

MOVITRAC® LTP-B — EMV-suodatinluokka C2 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 110 132 160
IP55-/NEMA-12K-kotelo Tyyppi |MC LTP-B.. 1100-5A3-4-10 1320-5A3-4-10 1600-5A3-4-10
Tuotenumero 18252303 18252311 18252346
Verkkojannite Uy, standardin EN 50160 \ 3 x AC 380 — 480 £10 %
mukaan
Verkkotaajuus fapei Hz 50/60 +5 %
Verkkokaapelin suositeltu poikkipinta mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Verkkosulake A 250 315 355
Tulonimellisvirta A 205.9 244.5 307.8
Suositeltava moottoriteho kW 110 132 160
HV 175 200 250
Lahtéjannite U ootiori Vv 3 % 20 - Uygapei
Lahtovirta A 202 240 302
Maksimilahtttaajuus Hz 500
Moottorikaapelin poikkipinta Cu 75C mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Maksimaalinen moottorikaa- [suojattu m 100
pelin pituus suojaamaton 150
Rakennekoko 7
Lampohavikki lahtanimellisteholla W 3300 | 3960 | 4800
Minimaalinen jarruvastusarvo Q 6
Kiristysmomentti Nm / Ib.in 20/177
Laiteliitinten maksimaalinen poikkipinta AWG -
Pultti M10 ja mutteri enint. 95 mm?
Jarruvastusliitantd M8 enint. 70 mm?
Puristettava kaapelikenka DIN 46235
Maksimaalinen ohjausliitinten poikkipinta AWG 30-12
mm? 0.05-25

Kayttohje — MOVITRAC® LTP-B
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11.3.4

Rakennekoko 2

1-vaihejarjestelma AC 200 — 240 V

Tekniset tiedot
Lahtdteho ja virtakuorma

MOVITRAC® LTP-B — EMC-suodatinluokka 0 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 0.75 15 2.2 4 5.5

IP20-/ Tyyppi IMC LTP-B..| 0008-603-4-00 | 0015-603-4-00 | 0022-603-4-00 | 0040-603-4-00 | 0055-603-4-00
Eo'ftg’l'g\'“ Tuotenumero 18251447 18251587 18251714 18410812 18410839
IP55-/ Tyyppi IMC LTP-B..| 0008-603-4-10 | 0015-603-4-10 | 0022-603-4-10 | 0040-603-4-10 | 0055-603-4-10
I’:‘jg’l'g\'”K' Tuotenumero 18251455 18251595 18410804 18410820 18410847

Verkkojannite Uy, Standardin |V 3 x AC 500 - 600 £10 %

EN 50160 mukaan

Verkkotaajuus faapei Hz 50/60 %5 %

Verkkokaapelin suositeltu poikki- |mm? 1.5 2.5

pinta AWG 16 14

Verkkosulake A 10/ (6)" 10 16/ (15)"

Tulonimellisvirta A 2.5 3.7 4.9 7.8 10.8

Suositeltava moottoriteho kW 0.75 1.5 2.2 4 5.5
HV 1 2 3 5 7.5

Lahtéjannite U, oouori \ 3 % 20 - Uyaapeii

Lahtovirta A 2.1 3.1 4.1 6.5 9

Maksimilahtttaajuus Hz 500

Moottorikaapelin poikkipinta mm? 1.5 2.5

Cu7sC AWG 16 14

Suurin sal- |suojattu m 100

littu mootto- |\ njaamaton 150

rikaapelin

pituus

vesra 0000000

Rakennekoko 2

Lampohavikki lahtonimellisteholla |W 22 45 | 66 | 120 165

Minimaalinen jarruvastusarvo Q 68

Kiristysmomentti Nm / Ibc.in 1/9

Laiteliitinten maksimaalinen poik- |AWG 8

kipinta mm? 10

Maksimaalinen ohjausliitinten AWG 30-12

poikkipinta mm? 0.05-25

1) UL-yhteensopivuutta koskevat suositellut arvot suluissa
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Tekniset tiedot

Lahtoteho ja virtakuorma

Rakennekoot 3 ja 4

MOVITRAC® LTP-B — EMC-suodatinluokka 0 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 7.5 11 15 18.5 22 30
1P20-/ Tyyppi IMC LTP-B..|0075-603-4-00|0110-603-4-00|0150-603-4-00 - - -
NEMA-1- I1yotenumero 18410855 18410863 18410871 - - -
kotelo
IP55-/ Tyyppi [MC LTP-B..|0075-603-4-10|0110-603-4-10|0150-603-4-10/0185-603-4-100220-603-4-10|0300-603-4-10
E(ﬁg’l'(’:"ﬁK' Tuotenumero 18251951 18252028 18252052 18410898 18252109 18252133

Verkkojannite Uy, stan- [V 3 x AC 500 — 600 +10 %
dardin EN 50160 mukaan
Verkkotaajuus fi,apei Hz 50/60 +5 %
Verkkokaapelin suositeltu  |mm? 2.5 4 6 10 14
poikkipinta AWG 14 12 10 8 6
Verkkosulake A 20 25/ (30)" 35 40/ (45)" 50 / (60)" 63/ (70)"
Tulonimellisvirta A 14.4 20.6 26.7 34 41.2 49.5
Suositeltava moottoriteho  |kW 7.5 11 15 18.5 22 30

HV 10 15 20 25 30 40
Lahtojannite U otori \ 3 % 20 - Uygapei
Lahtovirta A 12 17 22 28 34 43
Maksimildhtétaajuus Hz 500
Moottorikaapelin poikkipinta |[mm? 2.5 4 6 10 14
Cu7sC AWG 14 12 10 8 6
Suurin sal- |suojattu m 100
littu mootto-|g\,njaamaton 150
rikaapelin
pituus
vesra 00000000
Rakennekoko 3 3/4? 4
Lampohavikki 1ahténimellis- (W 225 330 450 555 660 900
teholla
Minimaalinen jarruvastusar- |Q 39 22
vo
Kiristysmomentti Nm / Ib..in 1/9 1/9 4/35

(4/35)?

Laiteliitinten maksimaalinen [AWG 8 8/6? 6
poikkipinta mm?2 10 10/ 162 16
Maksimaalinen ohjausliitin- [AWG 30-12
ten poikkipinta mm?2 0.05-25

1) UL-yhteensopivuutta koskevat suositellut arvot suluissa
2) IP20-kotelo: Rakennekoko 3 / IP55-kotelo: Rakennekoko 4
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Rakennekoot 5 ja 6

Tekniset tiedot
Lahtdteho ja virtakuorma

MOVITRAC® LTP-B — EMC-suodatinluokka 0 standardin EN 61800-3 mukaan

Teho (kW) 37 45 55 75 20 110
IP55-/ Tyyppi IMC LTP-B..|0370-603-4-10 |0450-603-4-10|0550-603-4-10|0750-603-4-10/0900-603-4-10| 1100-603-4-10
":‘521':'12'(' Tuotenumero 18410901 18252192 18252222 18252257 18252281 18410928

Verkkojannite Uy, stan- |V 3 x AC 500 — 600 +10 %

dardin EN 50160 mukaan

Verkkotaajuus fi,apei Hz 50/60 +5 %

Verkkokaapelin suositeltu  |mm? 25 35 50 70 95

poikkipinta AWG 4 2 1 2/0 3/0

Verkkosulake A 80 100 125/ (150)" | 160/ (175)" 200

Tulonimellisvirta A 62.2 75.8 90.9 108.2 127.7 158.4

Suositeltava moottoriteho kW 37 45 55 75 90 110
HV 50 60 75 100 125 150

Lahtéjannite U ootori V 3 % 20 - Uyaapei

Lahtovirta A 54 65 78 105 130 150

Maksimilahtétaajuus Hz 500

Moottorikaapelin poikkipinta|mm? 25 35 50 70 95

Cu7sC AWG 4 2 1 2/0 3/0

Suurin sal- |suojattu m 100

littu mootto- g, njaamaton 150

rikaapelin

pituus

Rakennekoko 5 6

Lampohavikki 1ahténimellis- (W 1110 1350 1650 2250 2700 3300

teholla

Minimaalinen jarruvastusar- |Q 22 12 6

Vo

Kiristysmomentti Nm / Ib..in 15/133 20/177

Laiteliitinten maksimaalinen |AWG 2 -

poikkipinta mm? 35 Pultti M10 ja mutteri enint. 95 mm?

Jarruvastusliitintd M8 enint. 70 mm?
Puristettava kaapelikenka DIN 46235
Maksimaalinen ohjausliitin- |AWG 30-12
ten poikkipinta mm? 0.05-25

1) UL-yhteensopivuutta koskevat suositellut arvot suluissa
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12 Vaatimustenmukaisuusvakuutus

EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus §mm‘,,

Alkuperaisen tekstin kadnnos

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal

vakuuttaa yksinomaisella vastuullaan, etta seuraavat tuotteet ovat vaatimustenmukaisia

Taajuusmuuttaja sarjasta MOVITRAC® LTP-B
seuraavan direktiivin / seuraavien direktiivien mukaan:
Pienjannitedirektiivi 2006/95/EY
EMC-direktiivi 2004/108/EY 4)
Sovelletut harmonisoidut standardit: EN 61800-5-1:2007

EN 60204-1:2006 + A1:2009

EN 61800-3:2004 + A1:2012
EN 55011:2009 +A1:2010

4) Kuvatut tuotteet eivat ole EMC-direktiivin mukaisesti itsenaisesti kaytettavia tuotteita. Niiden EMC-
ominaisuuksia voidaan arvioida vasta niiden kokonaisjarjestelmaan sisallyttdmisen jalkeen. Arviointi

koskee tyypillista laitteistototeutusta, ei kuitenkaan yksittaisté tuotetta.

Bruchsal 09.03.2015

Johann Soder
Paikka Paivamaara Tekninen toimitusjohtaja

a) b)

a) Valtuutettu tdméan vakuutuksen antamiseen valmistajan nimissa
b) Henkild, jolla on valtuudet laatia tekniset asiakirjat. Osoite sama kuin valmistajalla
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Osoitelista

13 Osoitelista

|Saksa

Paakonttori Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 7251 75-0
Tuotantolaitos Ernst-Blickle-Stralle 42 Faksi +49 7251 75-1970
Myynti D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de

Postilokero-osoite
Postfach 3023 — D-76642 Bruchsal

sew@sew-eurodrive.de

Tuotantolaitos / Teolli- Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh.. +49 7251 75-0

suusvaihteet Christian-Pahr-Str. 10 Faksi +49 7251 75-2970
D-76646 Bruchsal

Tuotantolaitos Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-StralRe 1 Faksi +49 7251-2970
D-76676 Graben-Neudorf
Postilokero-osoite
Postfach 1220 — D-76671 Graben-Neudorf

Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Puh. +49 7253 9254-0

Ostringen Faksi +49 7253 9254-90
Franz-Gurk-Strafie 2 oestringen@sew-eurodrive.de
D-76684 Ostringen

Huolto Competence Mechanics/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 7251 75-1710

Center Mechatronics

Ernst-Blickle-Stralle 1
D-76676 Graben-Neudorf

Faksi +49 7251 75-1711
scc-mechanik@sew-eurodrive.de

Elektroniikka

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42
D-76646 Bruchsal

Puh. +49 7251 75-1780
Faksi +49 7251 75-1769
scc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Technology Pohjoisosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faksi +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Itdosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faksi +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Eteldosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Faksi +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Muinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Lansiosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Faksi +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (Dusseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berliini SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Faksi +49 306331131-36
D-12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralie 4 Faksi +49 6831 48946 13
D-66773 Schwalbach Saar — Hilzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 18 Faksi +49 7348 9885-90
D-89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
D-97076 Wirzburg-Lengfeld

Faksi +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / Puhelinpéivystys 24 h

+49 800 SEWHELP
+49 800 7394357

Ranska
Tuotantolaitos Haguenau SEW-USOCOME Puh. +33 3 88 73 67 00
Myynti 48-54 route de Soufflenheim Faksi +33 3 88 73 66 00
Huolto B. P. 20185 http://www.usocome.com

F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Tuotantolaitos Forbach SEW-USOCOME Puh. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle

Technopdle Forbach Sud

B. P. 30269

F-57604 Forbach Cedex

Brumath SEW-USOCOME Puh. +33 3 88 37 48 48

1 rue de Bruxelles
F-67670 Mommenheim

Kayttdohje — MOVITRAC® LTP-B
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Ranska
Kokoonpano Bordeaux SEW-USOCOME Puh. +33 5 57 26 39 00
Myynti Parc d'activités de Magellan Faksi +33 5 57 26 39 09
Huolto 62 avenue de Magellan — B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Puh. +33 4 72 1537 00
Parc d'affaires Roosevelt Faksi +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Puh. +33 24078 42 00
Parc d’activités de la forét Faksi +33 2 40 78 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Puh. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Faksi +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Alankomaat
Kokoonpano Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Puh. +31 10 4463-700
Myynti Industrieweg 175 Faksi +31 10 4155-552
Huolto NL-3044 AS Rotterdam Huolto: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Algeria
Myynti Alger REDUCOM Sarl Puh. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Faksi +213 21 8222-84
Bellevue http://www.reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger info@reducom-dz.com
Argentiina
Kokoonpano Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Puh. +54 3327 4572-84
Myynti Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Faksi +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Australia
Kokoonpano Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Puh. +61 3 9933-1000
Myynti 27 Beverage Drive Faksi +61 3 9933-1003
Huolto Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Puh. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faksi +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Bangladesh
Myynti Bangladesh ~ SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangla-
East Rampura desh.com
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgia
Kokoonpano Bryssel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Puh. +32 16 386-311
Myynti Researchpark Haasrode 1060 Faksi +32 16 386-336
Huolto Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be

BE-3001 Leuven

info@sew-eurodrive.be

Huolto Competence

Teollisuusvaih-

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.

Puh. +32 84 219-878

Center teet Rue de Parc Industriel, 31 Faksi +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Brasilia
Tuotantolaitos Séao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Puh. +55 19 3835-8000
Myynti Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Huolto Santos Dumont Km 49

Indaiatuba — 13347-510 — SP
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Osoitelista

Brasilia
Kokoonpano Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Puh. +55 19 3522-3100
Myynti Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faksi +55 19 3524-6653
Huolto Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Puh. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faksi +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulgaria
Myynti Sofia BEVER-DRIVE GmbH Puh. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faksi +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Chile
Kokoonpano Santiagode =~ SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Puh. +56 2 2757 7000
Myynti Chile Las Encinas 1295 Faksi +56 2 2757 7001
Huolto Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Postilokero-osoite
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Egypti
Myynti Kairo Copam Egypt Puh. +20 222566299
Huolto for Engineering & Agencies Faksi +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST http://www.copam-egypt.com
Heliopolis, Cairo copam@copam-egypt.com
Espanja
Kokoonpano Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Puh. +34 94 43184-70
Myynti Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faksi +34 94 43184-71
Huolto E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Etela-Afrikka
Kokoonpano Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Puh. +27 11 248-7000
Myynti Eurodrive House Faksi +27 11 248-7289
Huolto Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Puh. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faksi +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleksi 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Puh. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faksi +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Puh. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Faksi +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Etela-Korea
Kokoonpano Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Puh. +82 31 492-8051
Myynti 7, Dangjaengi-ro, Faksi +82 31 492-8056
Huolto Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr

Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839

master.korea@sew-eurodrive.com
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Etela-Korea
Busan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Puh. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-qgil, Faksi +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Filippiinit
Myynti Makati P.T. Cerna Corporation Puh. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Faksi +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
|Gabon
edustaa Saksa.
|Indonesia
Myynti Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Puh. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Faksi +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Puh. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra Indu- Faksi +62 21 2921-8988
stri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap I, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Medan PT. Serumpun Indah Lestari Puh. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Faksi +62 61 6871429 / +62 61
Il 6871458 / +62 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Puh. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai G6 Faksi +62 31 5962666
No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Puh. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Faksi +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Intia
Paakonttori Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Puh. +91 265 3045200
Kokoonpano Plot No. 4, GIDC Faksi +91 265 3045300
Myynti POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Huolto Gujarat salesvadodara@seweurodrivein-
dia.com
Kokoonpano Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Puh. +91 44 37188888
Myynti Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Faksi +91 44 37188811
Huolto Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Puh. +91 21 35301400
Plant: Plot No. D236/1, salespune@seweurodriveindia.com
Chakan Industrial Area Phase- I,
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Irlanti
Myynti Alperton Engineering Ltd. Puh. +353 1 830-6277
Huolto 48 Moyle Road Faksi +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
Islanti
Myynti Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Puh. +354 585 1070
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Iso-Britannia

Kokoonpano Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Puh. +44 1924 893-855
Myynti DeVilliers Way Faksi +44 1924 893-702
Huolto Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / Puhelinpéivystys 24 h Puh. 01924 896911
Israel
Myynti Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Puh. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faksi +972 3 5599512
58858 Holon http://www_.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italia
Kokoonpano Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Puh. +39 02 96 9801
Myynti Via Bernini, 14 Faksi +39 02 96 79 97 81
Huolto 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Itavalta
Kokoonpano Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Puh. +43 1 617 55 00-0
Myynti Richard-Strauss-Strasse 24 Faksi +43 1 617 55 00-30
Huolto A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Kroatia Zagreb KOMPEKS d. o. 0. Puh. +385 1 4613-158
Zeleni dol 10 Faksi +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Romania Bukarest Sialco Trading SRL Puh. +40 21 230-1328
str. Brazilia nr. 36 Faksi +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Serbia Belgrad DIPAR d.o.o. Puh. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Faksi +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Slovenia Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Puh. +386 3 490 83-20
UL. XIV. divizije 14 Faksi +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Japani
Kokoonpano Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Puh. +81 538 373811
Myynti 250-1, Shimoman-no, Faksi +81 538 373814
Huolto Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
|Kamerun |

edustaa Saksa.

|Kanada |
Kokoonpano Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Puh. +1 905 791-1553
Myynti 210 Walker Drive Faksi +1 905 791-2999
Huolto Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Puh. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faksi +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Puh. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Faksi +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Kazakstan
Myynti Almaty SEW-EURODRIVE LLP Puh. +7 (727) 238 1404

291-291A, Tole bi street
050031, Almaty

Faksi +7 (727) 243 2696
http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz

Kayttdohje — MOVITRAC® LTP-B

13

187



1 3 Osoitelista

Taskent SEW-EURODRIVE LLP Puh. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Faksi +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Ulan Bator SEW-EURODRIVE LLP Puh. +976-77109997
Representative office in Mongolia Faksi +976-77109997
Suite 407, Tushig Centre http://www.sew-eurodrive.mn
Seoul street 23, sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14250
|Kenia
edustaa Tansania .
|Kiina
Tuotantolaitos Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Puh. +86 22 25322612
Kokoonpano No. 78, 13th Avenue, TEDA Faksi +86 22 25323273
Myynti Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Huolto info@sew-eurodrive.cn
Kokoonpano Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Puh. +86 512 62581781
Myynti 333, Suhong Middle Road Faksi +86 512 62581783
Huolto Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Puh. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Faksi +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Puh. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faksi +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop-  shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Puh. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Faksi +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Puh. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faksi +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Puh. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faksi +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Myynti Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Puh. +852 36902200
Huolto Unit No. 801-806, 8th Floor Faksi +852 36902211
Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Kolumbia
Kokoonpano Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Puh. +57 1 54750-50
Myynti Calle 22 No. 132-60 Faksi +57 1 54750-44
Huolto Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Kreikka
Myynti Ateena Christ. Boznos & Son S.A. Puh. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Faksi +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Kroatia
Myynti Zagreb KOMPEKS d. o. o. Puh. +385 1 4613-158
Huolto Zeleni dol 10 Faksi +385 1 4613-158
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Latvia
Myynti Riika SIA Alas-Kuul Puh. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faksi +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.ee
info@alas-kuul.com
Libanon
Myynti Libanon Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Puh. +961 1 510 532
B. P. 80484 Faksi +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Myynti / Jordania / Ku- Beirut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Puh. +961 1 494 786
wait / Saudi-Arabien / Sin EI Fil. Faksi +961 1 494 971
Syyria B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com
Liettua
Myynti Alytus UAB Irseva Puh. +370 315 79204
Statybininku 106C Faksi +370 315 56175
LT-63431 Alytus http://www.sew-eurodrive.lIt
irmantas@irseva.lt
Luxemburg
Kokoonpano Bryssel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Puh. +32 16 386-311
Myynti Researchpark Haasrode 1060 Faksi +32 16 386-336
Huolto Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Madagaskar
Myynti Antananarivo Ocean Trade Puh. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Faksi +261 20 2330330
Antananarivo oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Makedonia
Myynti Skopje Boznos DOOEL Puh. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Faksi +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Malesia
Kokoonpano Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Puh. +60 7 3549409
Myynti No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faksi +60 7 3541404
Huolto 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Myynti Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Puh. +212 523 32 27 80/81
Huolto 2 bis, Rue Al Jahid Faksi +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma
Meksiko
Kokoonpano Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Puh. +52 442 1030-300
Myynti SEM-981118-M93 Faksi +52 442 1030-301
Huolto Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Mongolia
Tekninen toimisto Ulan Bator SEW-EURODRIVE LLP Puh. +976-77109997

Representative office in Mongolia
Suite 407, Tushig Centre

Seoul street 23,

Sukhbaatar district,

Ulaanbaatar 14250

Faksi +976-77109997
http://www.sew-eurodrive.mn
sew@sew-eurodrive.mn

Kayttdohje — MOVITRAC® LTP-B

13

189



1 3 Osoitelista

Namibia
Myynti Swakopmund DB Mining & Industrial Services Puh. +264 64 462 738
Einstein Street Faksi +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nigeria
Myynti Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd ~ Puh. +234 1 217 4332
Plot 9, Block A, Ikeja Industrial Estate (Ogba  http://www.eisnl.com
Scheme) team.sew@eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Norja
Kokoonpano Moss SEW-EURODRIVE A/S Puh. +47 69 24 10 20
Myynti Solgaard skog 71 Faksi +47 69 24 10 40
Huolto N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Norsunluurannikko
Myynti Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Puh. +225 21 21 81 05
Ivory Coast Faksi +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Pakistan
Myynti Karachi Industrial Power Drives Puh. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Faksi +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Myynti Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Puh. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Faksi +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Kokoonpano Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Puh. +51 1 3495280
Myynti Los Calderos, 120-124 Faksi +51 1 3493002
Huolto Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Portugali
Kokoonpano Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Puh. +351 231 20 9670
Myynti Apartado 15 Faksi +351 231 20 3685
Huolto P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Puola
Kokoonpano tédz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Puh. +48 42 293 00 00
Myynti ul. Techniczna 5 Faksi +48 42 293 00 49
Huolto PL-92-518 £.6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Huolto Puh. +48 42 293 0030 Puhelinpéivystys 24 h
Faksi +48 42 293 0043 Puh. +48 602 739 739 (+48 602 SEW
SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Romania
Myynti Bukarest Sialco Trading SRL Puh. +40 21 230-1328
Huolto str. Brazilia nr. 36 Faksi +40 21 230-7170

190  Kayttsohje - MOVITRAC® LTP-B

011783 Bucuresti

sialco@sialco.ro

21271119/FI - 01/2015



21271119/FI — 01/2015

Osoitelista

Ruotsi
Kokoonpano Jonkdping SEW-EURODRIVE AB Puh. +46 36 34 42 00
Myynti Gnejsvagen 6-8 Faksi +46 36 34 42 80
Huolto S-55303 JOnkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkoping jonkoping@sew.se
|Sambia |
edustaa Etela-Afrikka.
|Senega| |
Myynti Dakar SENEMECA Puh. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faksi +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Serbia
Myynti Belgrad DIPAR d.o.o. Puh. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC KoSum, IV floor Faksi +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapore
Kokoonpano Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Puh. +65 68621701
Myynti No 9, Tuas Drive 2 Faksi +65 68612827
Huolto Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakia
Myynti Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Puh.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybni¢na 40 Faksi +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Puh. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Faksi +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice Matkapuh. +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Slovenia
Myynti Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Puh. +386 3 490 83-20
Huolto Ul. XIV. divizije 14 Faksi +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Sri Lanka
Myynti Colombo SM International (Pte) Ltd Puh. +94 1 2584887
254, Galle Raod Faksi +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Suomi
Kokoonpano Hollola SEW-EURODRIVE OY Puh. +358 201 589-300
Myynti Vesiméaentie 4 Faksi +358 3 780-6211
Huolto FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Huolto Hollola SEW-EURODRIVE OY Puh. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faksi +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Tuotantolaitos Karkkila SEW Industrial Gears Oy Puh. +358 201 589-300
Kokoonpano Santasalonkatu 6, PL 8 Faksi +358 201 589-310
FI-03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Sveitsi
Kokoonpano Basel Alfred Imhof A.G. Puh. +41 61 417 1717
Myynti Jurastrasse 10 Faksi +41 61 417 1700
Huolto CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch

info@imhof-sew.ch
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Swazimaa
Myynti Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Puh. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Faksi +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
[Taiwan (R.0.C.)
Myynti Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Puh. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Faksi +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Teleksi 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Puh. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Faksi +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tansania
Myynti Dar es Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Puh. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Faksi +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam central.mailbox@sew.co.tz
Tanska
Kokoonpano Kédpenhamina SEW-EURODRIVEA/S Puh. +45 43 95 8500
Myynti Geminivej 28-30 Faksi +45 43 9585-09
Huolto DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Thaimaa
Kokoonpano Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Puh. +66 38 454281
Myynti 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faksi +66 38 454288
Huolto Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunesia
Myynti Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Puh. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faksi +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turkki
Kokoonpano Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Hareket Puh. +90 262 9991000 04
Myynti Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Faksi +90 262 9991009
Huolto Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr

41480 Gebze Kocaeli

sew@sew-eurodrive.com.tr

Tsekin tasavalta

Kokoonpano Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Puh. +420 255 709 601
Myynti Florianova 2459 Faksi +420 235 350 613
Huolto 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Drive Service +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Huolto
Hotline / Puhe- Puh. +420 255 709 632
linpaivystys 24 Faksi +420 235 358 218
h servis@sew-eurodrive.cz
Ukraina
Kokoonpano Dnipropetrovsk OO0 «CEB-EBpoapans» Puh. +380 56 370 3211
Myynti yn.Pabouas, 23-B, oduc 409 Faksi +380 56 372 2078
Huolto 49008 iHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Unkari
Myynti Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Puh. +36 1 437 06-58
Huolto Csillaghegyi ut 13. Faksi +36 1 437 06-50
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Uruguay
Kokoonpano Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Puh. +598 2 21181-89
Myynti Jose Serrato 3569 Esgina Corumbe Faksi +598 2 21181-90
CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
USA
Tuotantolaitos Kaakkois-Yh- SEW-EURODRIVE INC. Puh. +1 864 439-7537
Kokoonpano dysvallat 1295 Old Spartanburg Highway Faksi Myynti +1 864 439-7830
Myynti P.O. Box 518 Faksi Tuotantolaitos +1 864 439-9948
Huolto Lyman, S.C. 29365 Faksi Kokoonpano +1 864 439-0566
Faksi +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Kokoonpano Koillis-Yhdys- SEW-EURODRIVE INC. Puh. +1 856 467-2277
Myynti vallat Pureland Ind. Complex Faksi +1 856 845-3179
Huolto 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Keskilansi SEW-EURODRIVE INC. Puh. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Faksi +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Lounais-Yh-  SEW-EURODRIVE INC. Puh. +1 214 330-4824
dysvallat 3950 Platinum Way Faksi +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Lansi-Yhdys- SEW-EURODRIVE INC. Puh. +1 510 487-3560
vallat 30599 San Antonio St. Faksi +1 510 487-6433

Hayward, CA 94544

cshayward@seweurodrive.com

Muiden huoltopisteiden yhteystiedot USA pyynnosta.

Uusi-Seelanti

Kokoonpano Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Puh. +64 9 2745627
Myynti P.O. Box 58-428 Faksi +64 9 2740165
Huolto 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Puh. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Faksi +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Uzbekistan
Tekninen toimisto Taskent SEW-EURODRIVE LLP Puh. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Faksi +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Valko-Venaja
Myynti Minsk Foreign Enterprise Industrial Components Puh. +375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Faksi +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by
sales@sew.by
Venezuela
Kokoonpano Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Puh. +58 241 832-9804
Myynti Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faksi +58 241 838-6275
Huolto Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Venija
Kokoonpano Pietari ZAO SEW-EURODRIVE Puh. +7 812 3332522 / +7 812
Myynti P.O. Box 36 5357142
Huolto RUS-195220 St. Petersburg Faksi +7 812 3332523

http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
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Vietnam
Myynti H& Chi Minhin Nam Trung Co., Ltd Puh. +84 8 8301026
kaupunki Hué - Etela-Vietnam / Rakennusaineet Faksi +84 8 8392223
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, khanh-nguyen@namtrung.com.vn
Binh Duong Province http://www.namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hanoi MICO LTD Puh. +84 4 39386666
Quang Tri - Pohjois-Vietnam / Kaikki alat paitsi Faksi +84 4 3938 6888
Rakennusaineet nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Viro
Myynti Tallin ALAS-KUUL AS Puh. +372 6593230
Reti tee 4 Faksi +372 6593231

EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa

http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee

Yhdistyneet arabiemiirikunnat

Myynti
Huolto

Sharjah Copam Middle East (FZC)
Sharjah Airport International Free Zone

P.O. Box 120709
Sharjah
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