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Generelle henvisninger
Anvendelse af denne vejledning

1 Generelle henvisninger

1.1 Anvendelse af denne vejledning

Denne vejledning er en del af produktet. Vejledningen er beregnet til alle personer, der
arbejder med montering, installation, idrifttagning og service af produktet.

Vejledningen skal stilles til radighed i laesbar tilstand. Serg for, at personer, der har
ansvaret for anlaegget og driften, samt personer, som pa eget ansvar arbejder pa ud-
styret, har laest og forstaet hele vejledningen. Kontakt SEW-EURODRIVE ved uklarhe-
der og yderligere behov for information.

1.2 Advarselshenvisningernes opbygning

1.21 Signalordenes betydning

Falgende tabel viser trindelingen og betydningen af signalordene for advarselshenvis-
ninger.

Signalord Betydning Folger af manglende overholdelse
A FARE Umiddelbar fare Dgad eller alvorlige kveestelser
A ADVARSEL Mulig farlig situation Dgad eller alvorlige kveestelser
A FORSIGTIG Mulig farlig situation Letter kvaestelser
OBS Mulige materielle skader Beskadigelse af drevsystemet eller
dets omgivelser
BEMARK Nyttig henvisning eller nyttigt tip: Ger
det lettere at betjene drevsystemet.

1.2.2 Opbygning af de afsnitsafhangige advarselshenvisninger

De afsnitsafhaengige advarselshenvisninger geelder ikke kun for en speciel handling,
men for flere handlinger inden for det samme tema. De anvendte faresymboler henvi-
ser enten til en generel eller en specifik fare.

Her ses den formelle opbygning af en afsnitsafheengig advarselshenvisning:
SIGNALORD!
Faretype og -kilde.

Mulig(e) felge(r) ved manglende overholdelse.
» Foranstaltning(er) til afvaergelse af fare.

1.2.3 Opbygning af de integrerede advarselshenvisninger

De integrerede advarselshenvisninger er direkte integreret i handlingsvejledningen far
den farlige aktivitet.

Her ses den formelle opbygning af en integreret advarselshenvisning:
+ A SIGNALORD! Faretype og -kilde.
Mulig(e) felge(r) ved manglende overholdelse.

— Foranstaltning(er) til afveergelse af fare.

1
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1 Generelle henvisninger
Garantikrav

1.3 Garantikrav

Overholdelse af dokumentationen er forudseetning for fejlfri drift og opfyldelse af even-
tuel reklamationsret. Laes derfor farst dokumentationen, inden du arbejder med pro-
duktet!

1.4 Vejledningens indhold

Nzervarende version af driftsvejledningen MOVITRAC® LTP-B er en oversattel-
se af den originale udgave pa tysk.

Denne vejledning indeholder sikkerhedstekniske supplerende bemaerkninger til og be-
tingelser for anvendelse i sikkerhedsapplikationer.

1.5 Ansvarsfraskrivelse

Overholdelse af vejledningen er en grundlaeggende forudsaetning for sikker drift og for
at opna de angivne produktegenskaber og effekter. SEW-EURODRIVE péatager sig in-
tet ansvar for personskader og materielle skader samt gkonomiske tab, som matte op-
sta som fglge af manglende overholdelse af driftsvejledningen. Mangelsansvar er ude-
lukket i sadanne tilfaelde.

1.6 Produktnavne og maerker

De produktnavne, der naevnes i denne vejledning, er maerker eller registrerede vare-
meerker, der tilhgrer den pagaeldende indehaver.

1.7 Ophavsret

© 2015 SEW-EURODRIVE. Alle rettigheder forbeholdes.

Enhver form for mangfoldiggarelse, bearbejdning, distribution og andre former for ud-
nyttelse — ogsa i uddrag — er forbudt.

8 Driftsvejledning — MOVITRAC® LTP-B
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Sikkerhedshenvisninger
Indledende bemaerkninger

Sikkerhedshenvisninger

Indledende bemaerkninger

Generelt

De folgende grundleeggende sikkerhedshenvisninger skal sikre, at personskader og
materielle skader undgéas. Operatgren skal sikre, at de grundlaeggende sikkerheds-
henvisninger falges og overholdes. Sgrg for at sikre, at personer, der har ansvar for
anlaegget og driften, samt personer, som pa eget ansvar arbejder pa udstyret, har laest
og forstaet hele vejledningen. Kontakt SEW-EURODRIVE i tilfeelde af uklarheder og
yderligere behov for information.

De fglgende sikkerhedshenvisninger refererer fortrinsvist til anvendelsen af det appa-
rat, der beskrives i denne driftsvejledning. Ved anvendelse af andre komponenter fra
SEW-komponenter skal sikkerhedshenvisningerne til disse komponenter i de tilhgren-
de dokumentationer ogsa overholdes.

Overhold ogsa de supplerende sikkerhedshenvisninger i de enkelte kapitler i denne
dokumentation.

A ADVARSEL

Under driften kan apparatet iht. IP-kapslingsklassen have spaendingsfgrende, blan-
ke og evt. og bevaegelige eller roterende dele samt varme overflader.

Dgd eller alvorlige kvaestelser.

+ Alt arbejde i forbindelse med transport, opbevaring, opstilling/montering, tilslut-
ning, idriftsaettelse, vedligeholdelse og service ma kun udfgres af kvalificerede
fagfolk og altid under overholdelse af:

— den/de tilhgrende udfgrlige dokumentation/-er
— advarsels- og sikkerhedsskiltene pa apparatet

— alle andre tilhgrende projekteringsdokumenter, idriftsaettelsesvejledninger og
eldiagrammer

— anleegsspecifikke bestemmelser og krav, og

— nationale og regionale bestemmelser om sikkerhed og forebyggelse af ar-
bejdsulykker.

» Beskadigede produkter ma aldrig installeres.

+ | tilfeelde af beskadigelser skal der omgaende reklameres over dette til spediti-
onsvirksomheden.

Der er fare for alvorlige personskader eller materielle skader ved ikke tilladt fiernelse
af ngdvendig afdaekning, ved uhensigtsmaessig anvendelse, ved forkert installation el-
ler betjening.

Yderligere informationer kan findes i de fglgende kapitler.

Driftsvejledning — MOVITRAC® LTP-B
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Sikkerhedshenvisninger

Malgruppe

2.3 Malgruppe

Alt mekanisk arbejde ma kun udferes af uddannede fagfolk. Fagfolk er i denne vejled-
ning personer, der er fortrolige med produktets konstruktion, mekanisk installation af
produktet, athjeelpning af fejl og service pa produktet, og som har fglgende kvalifikatio-
ner:

* En uddannelse inden for mekanik (f.eks. mekaniker eller mekatroniker) med besta-
et eksamen.

+ Kendskab til denne vejledning.

Alt elektroteknisk arbejde ma udelukkende udfgres af uddannede elektrikere. Elektri-
kere er i denne dokumentation personer, der er fortrolige med produktets elektriske in-
stallation, afhjeelpning af fejl og installation af produktet, og som har fglgende kvalifika-
tioner:

+ En uddannelse inden for elektroteknik (f.eks. elektrotekniker eller mekatroniker)
med bestaet eksamen.

+ Kendskab til denne vejledning.

Personerne skal desuden veere fortrolige med de pagaeldende sikkerhedsforskrifter og
love, isaer ogsa med kravene til Performance Level iht. DIN EN ISO 13849-1 og de an-
dre standarder, direktiver og love, som nzevnes i denne vejledning. De neevnte perso-
ner skal udtrykkeligt have faet en virksomhedsmaessig berettigelse til idriftsaettelse,
programmering, parametrering, maerkning og jordtilslutning af udstyr, systemer og
streamkredse iht. sikkerhedstekniske standarder.

Alt arbejde pa de @vrige omrader transport, opbevaring, drift og bortskaffelse skal
foretages af personer, der har faet en passende undervisning.

24 Korrekt anvendelse

Frekvensomformere er komponenter til styring af asynkrone vekselstremsmotorer.
Frekvensomformere er komponenter, der er beregnet til montering i elektriske anleeg
eller maskiner. Slut aldrig kapacitive belastninger til frekvensomformere. Drift med ka-
pacitive belastninger medfgrer overspaending og kan @delaegge apparatet.

Nar frekvensomformerne forhandles inden for EU/EFTA, geelder falgende standarder:

» Ved montering i maskiner er idriftseettelse af frekvensomformerene (altsa start af
korrekt drift) ikke tilladt, far det er konstateret, at maskinerne er i overensstemmel-
se med bestemmelserne i EU-direktiv 2006/42/EF (Maskindirektivet). Overhold EN
60204.

+ |driftseettelse (altsa start af korrekt drift) er kun tilladt ved overholdelse af EMC-di-
rektivet (2004/108/EF).

* Frekvensomformerne opfylder kravene i lavspaendingsdirektivet 2006/95/EF. De
harmoniserede standarder i serien EN 61800-5-1/DIN VDE T105 sammen med
EN 60439-1/VDE 0660, del 500, og EN 60146/VDE 0558 anvendes til frekvensom-
formere.

Tekniske data og angivelser til tilslutningskrav fremgar af typeskiltet samt driftsvejled-
ningen og skal altid overholdes.

2.4.1 Sikkerhedsfunktioner

Frekvensomformeren MOVITRAC®LTP B-ma ikke varetage sikkerhedsfunktioner uden
et overordnet sikkerhedssystem.

1()  Driftsvejledning — MOVITRAC® LTP-B
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Sikkerhedshenvisninger 2

Anden geeldende dokumentation

Anvend overordnede sikkerhedssystemer for at garantere maskinsikkerheden og den
personlige sikkerhed.

25 Anden galdende dokumentation

For alle tilsluttede apparater geelder de tilhgrende dokumentationer.

2.6 Transport og opbevaring

Kontrollér straks efter modtagelsen leverancen for eventuelle transportskader. Trans-
portfirmaet skal omgaende underrettes om eventuelle skader. Evt. beskadigede pro-
dukter ma ikke tages i brug.

Overhold fglgende henvisninger under transport:

» Seaet de medleverede beskyttelseskapper pa tilslutningerne far transporten.

+ Stil kun apparatet pa keleribberne eller pa en side uden stik under transporten.
+ Kontrollér, at apparatet ikke udseettes for mekaniske stad under transporten.

Om ngdvendigt skal der anvendes tilstraekkeligt dimensionerede transportmidler. Fjern
transportsikringerne inden idriftsaettelsen.

Opbevar omformeren i dens emballage, indtil den skal bruges.

Overhold desuden henvisningerne angaende de klimatiske betingelser i kapitlet "Tek-
niske data" (-~ B 169).

2.7 Opstilling / montering
Veer opmaerksom pa, at opstillingen og kglingen af apparatet sker iht. forskrifterne i
denne dokumentation.

Apparatet skal beskyttes mod ikke-tilladt belastning. Der ma iszer under transport og
handtering ikke bgjes nogen konstruktionselementer eller sendres isolationsafstande.
Elektriske komponenter mé ikke beskadiges mekanisk eller gdelsegges.

Folgende anvendelser er forbudt, medmindre frekvensomformeren udtrykkeligt er be-
regnet hertil:

» anvendelse i eksplosionsfarlige omrader

+ anvendelse i omgivelser med skadelige olier, syrer, gasser, dampe, stev, stralinger
OSV.

» anvendelse i applikationer, hvor der optraeder svingnings- og stgdbelastninger, der
overskrider greenseveerdierne iht. EN 61800-5-1.

Henvisningerne i kapitlet "Mekanisk installation" (- B 32) skal fglges!

271 Retningslinjer for husmontage pa IP20-apparater

IP20-apparaterne er beregnet til installation i et kontakiskab. Kontaktskabets IP-kaps-
lingsklasse skal i den forbindelse mindst vaere IP54. | kontaktskabet skal der overhol-
des en forureningsgrad pa 2.

2.7.2 Retningslinjer for husmontage pa IP55-apparater

IP55-apparaterne er udelukkende beregnet til indendgrs montage.
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Sikkerhedshenvisninger

Elektrisk tilslutning

2.8 Elektrisk tilslutning

Overhold de nationalt geeldende nationale forskrifter for forebyggelse af ulykker, nar
der arbejdes med drevstyringer, der star under spaending.

Udfgr den elektriske installation (f.eks. kabeltveersnit, sikringer, beskyttelsesledertil-
slutning) iht. de geeldende forskrifter. Dokumentationen indeholder desuden viderefa-
rende henvisninger.

Beskyttelsesforanstaltningerne og beskyttelsesanordningerne skal overholde de geel-
dende forskrifter (f.eks. EN 60204-1 eller EN 61800-5-1).

De nadvendige beskyttelsesforanstaltninger for mobil anvendelse er:

Typen af energioverferslen: Beskyttelsesforanstaltning

Direkte netforsyning Beskyttende jord

2.9 Sikker adskillelse

Apparatet opfylder alle krav med hensyn til sikker adskillelse af effekt- og elektroniktil-
slutninger iht. EN 61800-5-1. For at garantere sikker adskillelse skal alle tilsluttede
streamkredse ligeledes opfylde kravene for sikker adskillelse.

210 Idrifttagning / drift

A FORSIGTIG

Apparatets overflader og de tilsluttede elementer, f.eks. bremsemodstande, kan bli-
ve meget varme under driften.

Fare for forbraendinger.
» Lad apparatet og de eksterne optioner kgle af, inden arbejdet pabegyndes.

Overvagnings- og beskyttelsesanordningernes funktion ma ikke saettes ud af drift, hel-
ler ikke ved testdrift.

Ved aendringer i forhold til normal drift (f.eks. foreget temperatur, stgj, vibrationer) skal
apparatet tvivlstilfaelde frakobles. Find arsagen, og kontakt evt. SEW-EURODRIVE.

Anlzeg, hvor der er monteret disse apparater, skal evt. udstyres med ekstra overvag-
nings- og beskyttelsesanordninger iht. de geeldende sikkerhedsbestemmelser, f.eks.
loven om tekniske arbejdsmidler, ulykkesforebyggende forskrifter osv.

Ved anvendelser med forgget farepotentiale kan det veere ngdvendigt med ekstra be-
skyttelsesforanstaltninger. Efter hver sendring af konfigurationen skal beskyttelsesan-
ordningernes funktion kontrolleres.

Under driften skal de tilslutninger, der ikke anvendes, lukkes med de medleverede be-
skyttelseskapper.

Efter apparatet er blevet adskilt fra spaendingsforsyningen, ma de speendingsfarende
apparatdele og ledningstilslutninger ikke bergres med det samme som fglge af mulig-
vist opladede kondensatorer. Overhold en min. udskiftningstid pa 10 minutter. Veer i
den forbindelse i opmaerksom pa de pagaeldende henvisningsskilte pa apparatet.

| tilkoblet tilstand er der farlig spaending pa alle ledningstilslutninger og pa de dertil til-
sluttede kabler og motorklemmer. Dette geelder ogsa i tilfeelde af, at apparatet er
speerret og motoren er standset.
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Sikkerhedshenvisninger 2
Eftersyn / vedligeholdelse

At drifts-LED'en samt andre dioder og lignende er slukket, er ikke ensbetydende med,
at stremtilfarslen til omformeren er afbrudt, og at den er spaendingslgs.

Mekanisk blokering eller apparatinterne sikkerhedsfunktioner kan forarsage motorstil-
stand. Ved afhjeelpning af fejlarsagen eller reset kan motoren starte igen af sig selv.
Hvis dette af sikkerhedsmeessige arsager ikke er tilladt for den drevne maskine, skal
stregmitilfarslen til omformeren fagrst afbrydes, far fejlafhjeelpningen pabegyndes.

211  Eftersyn/ vedligeholdelse
A ADVARSEL

Fare som fglge af stramstgd som folge af ubeskyttede spaendingsfgrende dele i ap-
paratet.

Dad eller alvorlige kvaestelser.
» Apparatet ma aldrig abnes.
* Reparationer ma kun udfgres af SEW-EURODRIVE.

Omformeren skal inkluderes i det planmaessige vedligeholdelsesprogram, sa det sik-
res, at der etableres en egnet driftsomgivelse. Vedligeholdelsen skal omfatter falgen-
de punkter:

» Omgivelsestemperaturen skal veere pa eller under den angivne veerdi i afsnittet
~,Omgivelsesbetingelser” (-~ B 169).

+ Kaglelegemeventilatoren skal vaere drejelig og veere fri for stgv.

» Huset, som omformeren er installeret, skal veere fri for stgv og kondensation. Des-
uden skal det kontrolleres, om ventilatoren og luftfilteret sikrer en problemfri luft-
stram.

Desuden skal alle elektriske forbindelse kontrolleres for at sikre, at alle skrueklemmer
er speendt fast, og at forsyningsledningerne ikke har tegn pa varmeskader.
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Generel specifikation
Indgangsspeendingsomrader

3 Generel specifikation

Afhaengigt af model og nominel effekt er frekvensomformerne dimensioneret til direkte

Indgangsspandingsomrader

tilslutning til felgende spaendingskilder:

MOVITRAC® LTP-B

380-480V 10 %

500-600V +10 %

Nominel spaending Sterrelse | Tilslutnings- Nominel frekvens
type

200-240V +£10 % 2 1-faset” 50-60Hz+5%

200-240V +£10 % Alle 3-faset

Apparaterne, der er tilsluttet til et 3-faset net, er dimensioneret til en maks. netasym-
metri pa 3 % mellem faserne. Til forsyningsnet med en netasymmetri pa over 3 % (ty-
pisk i Indien og visse dele af Asien/Stillehavsregionen inklusive Kina) anbefaler SEW-

EURODRIVE at anvende indgangsdrosler.

BEMARK

* Det er ogsa muligt at tilslutte enkeltfasede frekvensomformere til to faser i et trefa-
set net med 200 — 240 V.

e

3.2 Typeskilt

Nedenstaende illustration viser et typeskilt.
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Generel specifikation

Typebetegnelse
3.3 Typebetegnelse
Eksempel: MCLTP-B 0015-2B1-4-00 (60 Hz)

Produktnavn MCLTP |MOVITRAC® LTP-B
Version B Apparatseriens version
Anbefalet motoreffekt 0015 |0015=1.5 kW
Tilslutningsspaending 2 + 2=200-240V

+ 5=380-480V

+ 6=500-600V
Stgjdeempning ved indgan- B * O0=klasse 0
gen + A=klasse C2

+ B =klasse C1
Tilslutningsart 1 + 1=1-faset

+ 3= 3-faset
Kvadranter 4 4 = 4-kvadratdrift med bremsechopper
Udfgrelse 00 » 00 = standard-IP20-hus

* 10 = IP55- / NEMA-12K-hus
Landespecifik variant (60 Hz) |60 Hz = 60-Hz-udfgrelse

34 Overbelastningsevne

MOVITRAC® LTP-B forsyner en permanent udgangsstrgm pa 100 %.

Frekvensomformer

Overbelastningsevne pa grundlag af fre- 60 sekunder 2 sekunder
kvensomformerens nominelle strem

MOVITRAC® LTP-B 150 % 175 %
Motorer

Overbelastningsevne pa grundlag af den no- 60 sekunder 2 sekunder
minelle motorstrem

Asynkronmotor (fabriksindstilling) 150 % 175 %
Synkronmotorer (CMP og ikke-SEW-motor) 200 % 250 %"
1) Kun 200 % for BG 3; 5.5 kW.

Overbelastningsevne pa grundlag af den no- 60 sekunder
minelle motorstrem

MGF..2-DSM med LTP-B, 1,5 kW 200 %

MGF..4-DSM med LTP-B, 2,2 kW
MGF..4/XT-DSM"med LTP-B, 4,0 kW

1) Under udarbejdelse.
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Generel specifikation

Beskyttelsesfunktion

3.5 Beskyttelsesfunktion

Udgangskortslutning, fase-fase, fase-jord
Udgangsoverstrgm
Overbelastningsbeskyttelse

— Frekvensomformeren behandler overbelastning som beskrevet i kapitlet "Over-
belastningsevne" (- B 15).

Overspandingsfejl

— Indstillet til 123 % af frekvensomformerens maksimale nominelle netspaending.
Underspaendingsfejl

Overtemperaturfejl

Undertemperaturfejl

— Der slukkes for frekvensomformeren ved en temperatur under -10 °C.
Netfasesvigt

— Hvis en fase i et trefaset elnet svigter i mere end 15 sekunder, slukkes en kgre-
nde frekvensomformer.

Termisk motorvaern iht. NEC (National Electrical Code, US)
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Sikkert frakoblet moment (STO)

Integreret sikkerhedsteknik

4 Sikkert frakoblet moment (STO)
Det sikkert frakoblede moment forkortes i dette afsnit til "STO" (Safe Torque Off).

4.1 Integreret sikkerhedsteknik

Den sikkerhedsteknik til MOVITRAC® LTP-B, der er beskrevet nedenfor, er udviklet og
testet ud fra fglgende sikkerhedskrav:

Grundlaeggende standarder Sikkerhedsklasse
EN 61800-5-2:2007 SIL

EN ISO 13849-1:2006 PL d

EN 61508:2010 del 1 -7 SIL 2

EN 60204-1:2006 Stopkategori 0

EN 62061:2005 SILCL2

STO-certificeringen er blevet foretaget af TUV. Certificeringen er kun gaeldende for
apparater med patrykt TUV-logo péa typeskiltet. Kopier af TUV-certifikatet kan rekvire-
res hos SEW-EURODRIVE.

411 Sikker tilstand

For sikker anvendelse af MOVITRAC® LTP-B er det frakoblet drejningsmoment be-
stemt som sikker tilstand. Det grundlaeggende sikkerhedskoncept er baseret herpa.

41.2 Sikkerhedskoncept

* En maskines potentielle farer skal i tilfaelde af fare fijernes sa hurtigt som muligt.
Farlige bevaegelser undgas som regel bedst, nar motoren ikke har genstart efter
stop.

+ STO-funktionen er til radighed uafhaengigt af driftsmodus eller parameterindstillin-
gerne.

+ Det er muligt at tilslutte et eksternt sikkerhedsrelae pa frekvensomformeren. Dette
tilkobler STO-funktionen, nar der trykkes pa et at de tilsluttede kommandoenhed
(f.eks. NODSTOP-knap med lasefunktion). Motoren kgrer i tomgang, indtil den
standser, og den befinder sig nu i tilstanden "Safe Torque Off".

* Ved aktiv STO forhindres det, at frekvensomformeren genererer et drejningsmo-
ment, der opretter et drejefelt pa motoren.
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Sikkert frakoblet moment (STO)

Integreret sikkerhedsteknik

Funktionsmade for den sikre frakobling (STO)

Funktionen sikker frakobling spaerrer frekvensomformerens effekttrin. Dermed forhin-
dres det, at der stilles et drejningsmoment til radighed pa motoren, som opretter et
drejefelt. Motoren karer frilgb, indtil den standser.

Det er forst muligt med en genstart af motoren, nar:

» der er en spaending pa 24 V mellem STO+ og STO- som vist i kapitlet "Oversigt
over signalklemmerne" (- & 49)

+ alle fejilmeddelelser er kvitterede.

Ved at anvende STO-funktionen er der mulighed for at integrere et drev i et sikker-
hedssystem, idet funktionen ,sikkert frakoblet moment” skal vaere fuldsteendig opfyldt.

STO-funktionen ger det overflgdigt at anvende elektromekaniske kontaktorer med
kontrollerende hjaelpekontakter for at udfagre sikkerhedsfunktionerne.

Funktionen ,,sikkert frakoblet moment*

jde

BEMARK

STO-funktionen forhindrer ikke, at frekvensomformeren genstarter uventet. Sa snart
STO-indgangene modtager et gyldigt signal, er det muligt (afhaengigt af paramete-
rindstillingerne), at der udfgres en automatisk genstart. Derfor ma denne funktion ik-
ke anvendes for at udfere kortvarige ikke-elektriske arbejder (f.eks. rengarings- eller
vedligeholdelsesarbejder).

Den integrerede STO-funktion i frekvensomformerne opfylder definitionen for ,sikkert
frakoblet moment" iht. IEC 61800-5-2:2007.

STO-funktionen svarer til et ukontrolleret stop iht. kategori O (nadstop) i IEC 60204-1.
Nar STO-funktionen er aktiveret, kerer motoren i frilgb, indtil den er standset. Denne
stopprocedure skal stemme overens med det system, som driver motoren.

STO-funktionen anerkendes som fejlsikker metode i selv de tilfeelde, hvor STO-signa-
let ikke findes, og der optraeder en enkelt fejl i drevet. Frekvensomformeren er kontrol-
leret iht. de angivne sikkerhedsstandarder:

SIL PFH, SFF Forventet leve-
Sikkerheds- | Sandsynlighed for et svigt, der | Antal sikre fejl tid
integritetsni- udger en fare pr. h
veau
EN 61800-5-2 2 1,23x10° 1/h 50 % 20 ar
(0,12 % af SIL 2)
PL CCF (%)
Performance Level Svigt som faelge af en falles arsag
EN ISO 13849-1 PLd 1
SILCL
EN 62061 SILCL 2

Bemeerk: De angivne veerdier foroven opnas ikke, hvis frekvensomformeren er instal-
leret i en omgivelse, hvor greenseveaerdierne ligger uden for de veerdier, der er angivet i
kapitlet ,Omgivelsesbetingelser” (-~ B 169).
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jde

Sikkerhedsfunktioner

Sikkert frakoblet moment (STO)
Integreret sikkerhedsteknik

BEMZARK

| enkelte anvendelser er det pakraeves med ekstra foranstaltninger for at opfylde kra-
vene til systemets sikkerhedsfunktion. STO-funktionen har ingen motorbremse. 1 til-
feelde af, at det er nadvendigt med en motorbremsning, skal der anvendes et forsin-
ket sikkerhedsrelae og/eller en mekanisk bremseanordning eller en lignende metode.
Det skal bestemme, hvilken beskyttelsesfunktion der er ngdvendig under bremsnin-
gen. Frekvensomformerens bremsestyring er ikke vurderet sikkerhedsteknisk og kan
ikke anvendes uden ekstraforanstaltninger for sikker styring af bremsen.

Folgende illustration viser STO-funktionen:

A |

\"

2463228171

V Hastighed

Tid

t, Tidspunkt, hvor STO udlgses
Omrade for frakoblingen

—

STO-status og diagnose

Frekvensomfor-
mervisning

Frekvensomfor-
mer udgangsrelae

Frekvensomformervisning "Inhibit": STO-funktionen er pga. de aktiverede signaler
aktiv pa sikkerhedsindgangene. Hvis frekvensomformeren samtidigt har fejltilstand, vi-
ses den tilhgrende fejlmeddelelse i stedet for "Inhibit".

Frekvensomformervisning "STo-F": Se kapitlet “Fejlkoder” (- B 103).

Frekvensomformerrelae 1: Hvis P2-15 indstilles pa "9", brydes relaeet, nar STO-funkti-
onen er aktiveret.

Frekvensomformerrelae 2: Hvis P2-18 indstilles pa "9", brydes relaeet, nar STO-funkti-
onen er aktiveret.
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Sikkert frakoblet moment (STO)

Integreret sikkerhedsteknik

Reaktionstid for STO-funktionen

Den samlede reaktionstid er tiden fra en sikkerhedsrelevant haendelse, som optraeder
pa systemet komponenter (samlet sum), indtil den sikre tilstand (stopkategori O iht.
IEC 60204-1).

Reaktionstid Beskrivelse

<1ms Fra tidspunktet,

» hvor STO-indgangene ikke leengere er stramfgrende

Indtil tidspunktet,

» hvor motoren ikke laengere genererer noget drejningsmoment.

<20 ms Fra tidspunktet,

» hvor STO-indgangene ikke laengere er stramfarende
Indtil tidspunktet,

» hvor STO-overvagningsstatussen aendres.

<20 ms Fra registrering

+ af en fejl i STO-kredsen

Indtil visning

« af fejlen i frekvensomformerdisplayet eller pa digitaludgangen.
Status: “Frekvensomformer pa fejl”

413 Begransninger

A ADVARSEL

Sikkerhedskonceptet er kun egnet til udfgrelse af mekaniske arbejder pa drevne an-
leegs-/maskinkomponenter.

Ved frakobling af STO-signalet er der fortsat netspeending pa frekvensomformerens
mellemkreds.

» Sla speendingsforsyningen fra via en egnet ekstern afbryder ved arbejde pa den
elektriske del af drevsystemet, og husk at sikre mod utilsigtet indkobling af spaen-
dingen.

» STO-funktionen forhindrer ikke en uventet genstart. Sa snart STO-indgangene
modtager det pageeldende signal, kan der udferes en automatisk genstart. STO-
funktionen ma ikke anvendes til vedligeholdelses- og reparationsarbejder.

» STO-funktionen har ingen motorbremse. Et muligt frilgb af motoren indtil stands-
ning ma ikke medfere yderligere fare. Dette skal tages i betragtning ved risikovur-
dering af anleegget/maskinen og evt. imgdegas gennem ekstra sikkerhedstekniske
foranstaltninger (f.eks. sikkerhedsbremsesystem).

Ved applikationsafhaengige sikkerhedsfunktioner, der kraever en aktiv forsinkelse
(deceleration) af den farlige bevaegelse, kan frekvensomformeren ikke anvendes
alene uden et ekstra bremsesystem!

* Ved drift af permanent magnetiserede motorer kan der i ekstremt sjaeldne tilfaelde
opsta situationer med multiple udgangstrinsfejl, hvor rotoren drejer 180°/p (p = an-
tal polpar).

BEMARK

Ved sikkerhedsfrakoblingen af DC-24V-forsyningsspaendingen pa klemme 12 (STO
aktiveret) aktiveres bremsen altid. Bremsestyringen i frekvensomformeren er ikke sik-
kerhedsrelateret.

e
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Sikkert frakoblet moment (STO)
Sikkerhedstekniske pabud

4.2 Sikkerhedstekniske pabud

Det er en forudsaetning for sikker drift, at sikkerhedsfunktionerne i frekvensomforme-
ren sluttes til en applikationsforbundet og overordnet sikkerhedsfunktion. | hvert tilfael-
de skal anleegs-/maskinproducenten foretage en anlaegs-/maskintypisk risikoanalyse,
der tager hensyn til anvendelsen af frekvensomformeren.

Anlaegs- eller maskinproducenten og den driftsansvarlige har ansvaret for, at anlaeg-
get eller maskinen er i overensstemmelse med gaeldende sikkerhedsbestemmelser.

Tilladte apparater:
Alle MOVITRAC® LTP-B-omformere har STO-funktion.

Ved installation og drift af frekvensomformeren i sikkerhedsrelevante applikationer
skal fglgende krav altid overholdes.

421 Krav til opbevaringen

For at undgéd uheldige beskadigelser anbefaler SEW-EURODRIVE at lade omforme-
ren blive i den originale emballage, indtil omformeren skal anvendes. Opbevaringsste-
det skal veere t@rt og rent. Temperaturomradet pa opbevaringsstedet skal vaere pa
mellem -40 °C og +60 °C.

4.2.2 Krav til installationen

OBS

STO-ledningsfaringen skal beskyttes for utilsigtede kortslutninger eller eksterne pa-
virkninger, da disse ellers kan medfare, at STO-indgangssignalet svigter.

Ud over retningslinjerne for ledningsfaringen til STO-kredsen skal man ogsa felge af-
snittet “Elektromagnetisk kompatibilitet (-~ & 55).

Grundleeggende anbefales skaermede Twisted-Pair-ledninger.
Krav:

* Den sikkerhedsrelaterede DC 24 V-forsyningsspaending skal veere EMC-kompati-
bel og fares pa felgende made:

— Ledninger, der ligger uden for et elektrisk monteringslokale, fast monteret og
beskyttet mod udvendige beskadigelser eller lignende foranstaltninger.

— Inden for et monteringslokale kan der treekkes enkeltledere.
— Overhold de gaeldende forskrifter for anvendelsen.

» Sgrg altid for, at skaermen pa den sikkerhedsrelevante DC 24 V-forsyningsledning
har kontakt pa begge sider.

» Stremledninger og sikkerhedsrelevante styreledninger skal fgres i separate kabler.

» Det skal altid sikres, at der ikke er spaendingsmedrivning pa de sikkerhedsoriente-
rede styreledninger.

* Ledningsfaringsteknikken skal vaere i overensstemmelse med EN 60204-1.

+ Der ma kun anvendes jordede spaendingskilder med sikker adskillelse (PELV) iht.
VDEO100 og EN 60204-1. Desuden méa spaendingen mellem udgangene eller mel-
lem en given udgang og jordede dele ikke overskride en 60 V-jaevnspaending i til-
feelde af en enkelt fejl.
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Sikkert frakoblet moment (STO)
Sikkerhedstekniske pabud

» Den sikkerhedsrelevante DC 24 V-forsyningsspaending ma ikke anvendes til tilba-
gemeldinger.

» Til forsyning af 24 V-STO-indgangen kan der enten anvendes en ekstern 24 V-for-
syning eller omformerens interne 24 V-forsyning. Hvis der anvendes en ekstern
spaendingskilde, ma ledningslaengden til omformeren ikke overstige 25 meter.

— Nominel spaending: DC 24 V
— STO Logic High: DC 18 — 30 V (Safe torque off in standby)
— Maks. strgmforbrug: 100 mA

» Under installationsplanlaegningen man vaere opmaerksom pa de tekniske data for
frekvensomformeren.

* Ved dimensionering af sikkerhedskredsene skal de vaerdier, der er specificeret for
sikkerhedskomponenterne, altid overholdes.

» Frekvensomformere med |IP-kapslingsklasse IP20 skal i en omgivelse med forure-
ningsgrad 1 eller 2 installeres i et IP54-kontaktskab (minimumskrav).

+ Forbindelsen til sikre 24 VV-forbindelse mellem sikkerhedsreleeet og indgangen STO
+ skal udfares, sa der kan udelukkes en fejl.

Antagelse af, at fejlen er "kortslutning mellem 2 ledere" kan iht. EN ISO 13849-2:
2008 udelukkes under fglgende forudsaetninger.

Lederne er:

— permanent (fast) fart og beskyttet mod udvendige beskadigelser (f.eks. trukket i
en kabelkanal, et armeret rgr)

— fort i forskellige kappeledninger i et elektrisk monteringslokale, under forudsaet-
ning af at bade ledninger og monteringslokale opfylder de geeldende krav, se
EN 60204-1

— beskyttet enkeltvis med en jordforbindelse.

Antagelsen af, at fejlen er "kortslutning mellem en leder og en ubeskyttet elektrisk
ledende del, jord eller en jordledning", kan udelukkes under fglgende forudseetning:

— Kortslutninger mellem leder og alle ubeskyttede elektrisk ledende del i et mon-
teringssted.
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4.2.3

Krav til den eksterne sikkerhedsstyring

Sikkert frakoblet moment (STO)
Sikkerhedstekniske pabud

3
[ﬁ ﬁ 4{ j ’//‘-(‘:‘ 7777777777777777777
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[11 Sikkerhedsrelae med godkendelse
[2] DC 24 V-spaendingsforsyning

[3] Sikringer iht. producentoplysninger for sikkerhedsrelee

[4] Sikkerhedsorienteret DC 24 V-spaendingsforsyning

[5] Reset-knap til manuelt reset

[6] Tilladt NODSTOP-aktiveringselement

Som alternativ til en sikkerhedsstyring kan der ogsa anvendes et sikkerhedsrelae. |
dette tilfaelde geelder folgende krav.

Sikkerhedsstyringen samt alle andre sikkerhedsrelaterede delsystemer skal som
minimum veere godkendt til den sikkerhedsklasse, der i det samlede system er
kraevet for den pageeldende applikationsrelaterede sikkerhedsfunktion.

Folgende tabel viser eksemplarisk den ngdvendige sikkerhedsklasse for sikker-

hedsstyringen:

Applikation

Krav til sikkerhedsstyring

Performance Level d int. EN ISO 13849-1

Performance Level d int. EN ISO 13849-1
SIL 2 iht. EN 61508

Sikkerhedsstyringens ledningsfering skal veere egnet til den tilstraebte sikkerheds-

klasse (se producentdokumentationen).

— | frakoblet tilstand ma der ikke veere testimpulser pa forsyningsledningen.

Ved kredslgbsdimensioneringen skal de specificerede vaerdier for sikkerhedsstyrin-

gen altid overholdes.
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Sikkert frakoblet moment (STO)
Sikkerhedstekniske pabud

» Sikkerhedsrelaeernes eller sikkerhedsstyringens releeudganges koblingsevne skal
mindst modsvare 24 V-forsyningsspeendingens maksimalt tilladte, begraensede ud-
gangsstrom.

Producenthenvisningerne vedrgrende godkendte kontaktbelastninger og evt. ngd-
vendige sikringer for sikkerhedskontakterne skal falges. Hvis der ikke foreligger sa-
danne henvisninger, skal kontakterne for-sikres med 0,6 gange den nominelle vaer-
di, som producenten har angivet som maksimal kontaktbelastning.

» For at garantere beskyttelse mod uventet genstart iht. EN 1037 skal det sikre sty-
ringssystem veere udformet og tilsluttes saledes, at nulstilling af kommandoenhe-
den alene ikke farer til genstart. Det betyder, at en genstart farst ma ske efter et
manuelt reset af sikkerhedskredsen.

BEMZAERK

En aktivering af STO-indgangene via pulserede signaler som f.eks. selvtestende digi-
tale udgange pa sikkerhedsstyringer er ikke muligt.

jde

4.2.4 Krav til sikkerhedsreleeerne

Kravene fra producenterne af sikkerhedsrelaeer, f.eks. sikring af udgangskontakterne
mod sammenklaebning, eller andre sikkerhedskomponenter skal overholdes pa det
strengeste. For ledningsfaringen geelder de grundleeggende krav som beskrevet i den-
ne dokumentation.

Producentens gvrige henvisninger til sikkerhedsrelaeet skal overholdes, alt efter an-
vendelse.

Veelg sikkerhedsreleeet, s& det som minimum har de samme sikkerhedsstandarder
som applikationens kraevede PLd / SIL.

Minimumskrav SIL2 eller PLd SC3 eller bedre
(med tvangsfarte kontakter).

Antal udgangskontakter 2 uafheengige

Nominel koblingsspanding 30vDC

Koblingsstrem 100 mA

4.2.5 Krav til idrifttagningen

» For pavisning af den realiserede sikkerhedsfunktion skal der efter vellykket idrift-
saettelse foretages en kontrol og dokumentation af sikkerhedsfunktionerne (valide-
ring).
| den forbindelse skal man veere opmeerksom pa begraensningerne for sikkerheds-
funktionerne, som findes i kapitlet "Begraensninger" (- B 20). Ikke-sikkerhedsrela-
terede dele og komponenter, der pavirker resultatet af valideringskontrollen (f.eks.
motorbremse), skal efter behov seettes ud af drift.

« For anvendelse af MOVITRAC® LTP-B i sikkerhedsapplikationer skal der generelt
foretages idriftsaettelseskontrol af afbryderen og den korrekte ledningsfering, og
derefter skal det fgres til protokols.

4.2.6 Krav til driften

» Drift er kun tilladt inden for de specificerede graenser, som naevnes i databladene.
Det geelder bade for den eksterne sikkerhedsstyring og for MOVITRAC® LTP-B
samt tilladt ekstraudstyr.
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Sikkert frakoblet moment (STO)
Sikkerhedstekniske pabud

+ Ventilatorerne skal kunne dreje frit. Kalelegemet skal frit for stav og smuds.

» Monteringsstedet, hvor omformeren er monteret, skal veere stgvfrit og uden kon-
densvand. Ventilatorerne og luftfiltre skal kontrolleres regelmaessigt med henblik
pa korrekt funktion.

+ Alle elektriske forbindelser som det korrekt tilspaendingsmoment for klemmerne
skal kontrolleres regelmeessigt.

+ Effektkabler skal kontrolleres for beskadigelser pga. varmeudvikling.

Test af STO-funktionen

STO-funktionen skal kontrolleres fgr hver idriftseettelse af systemet med henblik pa
korrekt funktionsmade med fglgende test. | den forbindelse skal der tages hensyn til
den indstillede frikoblingskilde i indstillingerne i P1-15.

* 1. udgangssituation:
Frekvensomformeren er ikke frikoblet, s& motoren befinder sig i stilstand.

— Der er ikke laengere strem pa STO-indgangene (frekvensomformerdisplayet vi-
ser "Inhibit").

— Frikobl frekvensomformeren. Da STO-indgangene fortsat ikke har stram, viser
frekvensomformerdisplayet fortsat "Inhibit".

» 2. udgangssituation:
Frekvensomformeren er frikoblet. Motoren drejer.
— Sla speendingen fra STO-indgangene.

— Kontrollér, om frekvensomformerdisplayet viser "Inhibit", om motoren stopper,
og om driften forlgber som angivet i afsnittene "Funktionsmade for den sikre fra-
kobling (STO)" (-~ B 18) og "STO-status og diagnose" (- & 19).

Vedligeholdelse af STO-funktionen

Kontrollér regelmeaessigt, om sikkerhedsfunktionerne fungerer korrekt (mindst en gang
om aret). Kontrolintervallerne skal fastsaettes iht. risikovurderingen.

Desuden skal det kontrolleres, om STO-funktionen er intakt efter hver aendring pa sik-
kerhedssystemet eller efter vedligeholdelsesarbejder.

Hvis der optraeder fejlmeddelelser, kan man se deres betydning i afsnittet “Service og
fejlkoder* (-~ B 102).
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Sikkert frakoblet moment (STO)

Opbygningsvarianter

4.3 Opbygningsvarianter

4.31 Generelle henvisninger

Det geelder grundlaeggende, at alle de tilslutningsvarianter, som er naevnt i denne do-
kumentation, kan bruges til sikkerhedsrelevante applikationer, safremt det basale sik-
kerhedskoncept er i orden. Det betyder, at det under alle omstaendigheder skal veere
sikret, at aktiveringen af DC 24 V-sikkerhedsindgangene sker ved hjaelp af et eksternt
sikkerhedsrelae eller en sikkerhedsstyring, og en automatisk genstart saledes ikke er
mulig.

For grundlzeggende valg, installation og anvendelse af sikkerhedskomponenterne som
f.eks. sikkerhedsrelae, NODSTOP-knap osv. og de godkendte tilslutningsvarianter
geelder overordnet, at alle sikkerhedstekniske krav i kapitel 2, 3 og 4 i denne doku-
mentation skal opfyldes.

Eldiagrammerne er principielle eldiagrammer, der udelukkende er begreenset til at vise
sikkerhedsfunktionen/-erne med de komponenter, der er ngdvendige i den forbindel-
se. For overskuelighedens skyld vises der ikke kontaktteknisk udstyr, der normalt altid
skal etableres yderligere for f.eks. at sikre afskeermning mod bergring, I@se problemer
med over- og underspaending, finde isoleringsfejl, jordafledning og kortslutning f.eks. i
eksternt trukne ledninger eller for at garantere den ngdvendige stgjimmunitet over for
elektromagnetiske forstyrrelser.

Tilslutninger pa MOVITRAC® LTP-B

Folgende billede viser en oversigt over signalklemmekortet.

4.3.2 Enkeltfrakobling

STO iht. PL d (EN ISO 13849-1)

~ N
< o] o O
o) s 2 &8°¢2
> > Z = = Q£
< T N ™ o« o~ O O
Y5556372022032hb
1 2 3 4 56 7 8 9 1011 1213
oooovovoL O
7952931339
Forlgbet er fglgende:
+ STO-indgangen 12 afbrydes.
» Motoren kommer langsomt til stilstand, nar der ikke er en bremse.
STO - Safe Torque Off (EN 61800-5-2)
A
n" 1
12 A \ ¢ >
e
9007207216418059

*

Sikkerhedsindgang (klemme 12)
n Omdrejningstal
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BEMZARK

i De viste STO-frakoblinger kan indstilles indtil PL d iht. EN ISO 13849-1 under hen-
syntagen til kapitlet "Krav til sikkerhedsreleeerne" (- B 24).

Sikkert frakoblet moment (STO)

Opbygningsvarianter

Binaer aktivering med sikkerhedsrelee ved ekstern 24 V-forsyning

Net

+24V
GND

Nadstop

Sikkerhedsrelae

Overordnet styring

PLC

Tilbagemelding
Ngdstop

LTP-B-
hovedklemmer

Reset

1 = Frikobling
0 = Stop

Binaer aktivering med sikkerhedsrelee med intern 24 V-forsyning

Net

+24 'V

@ @0000000000

BEMZARK

Ved enkanalsfrakobling skal der opstilles bestemte fejlantagelser, som skal behers-
kes ved fejludelukkelse. Falg anvisningerne i kapitlet "Anvendelse af sikkerhedsrelze-

jde

er.

Nadstop

Ve

Sikkerhedsrelae

L
27021606287707531
Overordnet styring
PLC
| our
LTP-B-
hovedklemmer
(1) v
Tilbagemelding e .
Ngdstop — 1 (1) ; g:g(:bllng
. Reset :
°
°
°
o
(@) enp
°
AN N\ @ sTor
L (3 sto

27021606287717643
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Sikkert frakoblet moment (STO)
Opbygningsvarianter

SS1(c) iht. PL d (EN ISO 13849-1)
Forlgbet er fglgende:
+ Klemme 2 frakobles f.eks. ved ngdstop / ngdstandsning
» | sikkerhedstiden t, karer motoren sit omdrejningstal langs med rampen til stilstand.

» Efter udlgb af t; frakobles sikkerhedsindgangen klemme 12. Den sikre tid t, skal
projekteres, som motoren standes inden for denne tid.

S$81(c) — Safe Stop 1 (EN 61800-5-2)

A
2* 1
12* : ‘ t
l t l t
9007207780912011
* Binaerindgang 1 (klemme 2)
> Sikkerhedsindgang (klemme 12)
n Omdrejningstal
BEMARK
i De viste SS1(c)-frakoblinger kan indstilles indtil PL d iht. EN ISO 13849-1 under hen-
syntagen til kapitlet "Krav til sikkerhedsreleeerne” (— B 24).
Bineer aktivering med sikkerhedsrelee ved ekstern 24 V-forsyning
Ni +24 Overordnet styring
— Nadstop PLC
N (N = | our
LTP-B-
hovedklemmer
Tilbagemelding
Nedstop 1 = Frikobling
Sikkerhedsrelae ¢|J - Reset : 0=Step
It .
,\77777777777777777777\ @STO+
e L\ ,,,,,,,,,,,,,,, \, o (13) sto
18014407033340427
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Sikkert frakoblet moment (STO)
Opbygningsvarianter

Binaer aktivering med sikkerhedsrelee med intern 24 V-forsyning

Net +24 V Overordnet styring
— Neadstop PLC
o o
LTP-B-
hovedklemmer
(1) v
Tilbagemelding e .
J Ngdstop — (1) ; gg(sbllng
°
Sikkerhedsrelee i ,J - Reset s
&/ t1 °
.
(@) enp
°
e o
| \j j N
STO+
T L
= (13 sto
18014407033350923

BEMZARK

Ved enkanalsfrakobling skal der opstilles bestemte fejlhypoteser, som skal beherskes
ved fejludelukkelse. Fglg anvisningerne i kapitlet "Anvendelse af sikkerhedsrelaeer".

jde
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Sikkert frakoblet moment (STO)

Sikkerhedsparametre

4.4 Sikkerhedsparametre

Parametre iht.: EN 61800-5-2 EN ISO 13849-1 EN 62061
Klassificering/grundlaeg- SIL 2 PL d (Performance Level) SILCL 2
gende standarder (Safety Integrity Level)

(PFHd-veerdi)" 1,23 x 107 1/n

Driftsvarighed / Mission 20 ar, derefter skal komponenten udskiftes med en ny komponent.
time

Proof-test-interval 20 ar - 20 ar
Sikker tilstand Frakoblet moment (STO)
Sikkerhedsfunktioner STO, SS1?2iht. EN 61800-5-2

1) Sandsynlighed for en farlig driftsafbrydelse pr. time.
2) Med egnet ekstern styring

4.5 Signalklemrakke sikkerhedskontakt for STO

MOVITRAC® LTP-B Klemme | Funktion | Generelle elektronikdata
Sikkerhedskontakt 12 STO+ |DC +24 V-indgang, maks. 100 mA, STO-sikkerhedskontakt
13 STO- |Referencepotentiale for DC +24 V-indgang

Till. kabeltvaersnit En leder pr. klemme: 0,05 — 2,5 mm? (AWG 30 — 12).
Min. Typisk Maks.

Indgangsspaendingsomrade DC 18V DC 24V DC 30V

Tid til blokering af sluttrin - - 1ms

Tid indtil visning af inhibit pa displayet - - 20 ms

ved aktiv STO

Tid indtil konstatering og visning af en - - 20 ms

STO-koblingstidfejl

BEMZARK

En aktivering af STO-indgangene via pulserede signaler som f.eks. selvtestende digi-
tale udgange pa sikkerhedsstyringer er ikke muligt.

jde
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5

5.1

Installation
Generelle henvisninger

Installation

Folgende kapitel beskriver installationen.

Generelle henvisninger

Kontrollér frekvensomformeren omhyggeligt for beskadigelser far installationen.

Opbevar frekvensomformeren i dens emballage, inden den skal anvendes. Opbe-
varingsstedet skal veere rent og tert og have en omgivelsestemperatur pa -40 °C il
+60 °C.

Installér frekvensomformeren pa en jaevn, lodret, ikke-braendbar, vibrationsfri over-
flade i et egnet hus. Hvis en bestemt IP-kapslingsklasse er ngdvendig, skal
EN 60529 overholdes.

Hold braendbare stoffer vaek fra frekvensomformeren.

Searg for, at der ikke kan traenge ledende eller breendbare fremmedlegemer ind i
kabinettet.

Den relative luftfugtighed skal veere under 95 % (befugtning er ikke tilladt).

Beskyt IP55-frekvensomformeren mod direkte sollys. Udenfor skal der anvendes
en afdeekning.

Frekvensomformerne kan installeres ved siden af hinanden. Tilstraekkelig ventilati-
onsspalte mellem de enkelte apparater er sikret. Hvis frekvensomformeren er in-
stalleret over en anden frekvensomformer eller et andet apparat, der afgiver var-
me, er den vertikale minimumsafstand 150 mm. For at muliggere egenkegling skal
kontaktskabet enten have ekstern ventilation eller vaere tilsvarende dimensioneret.
Se kapitlet "IP20-hus: Montage og monteringssted" (- & 36).

Den maksimalt tilladte omgivelsestemperatur under drift er pa +50 °C ved IP20-fre-
kvensomformere og +40 °C ved IP55-frekvensomformere. Den minimalt tilladte
omgivelsestemperatur under drift er pa -10 °C.

Overhold ogsa de seerlige angivelser i kapitlet "Omgivelsesbetingelser" (-~ B 169).
DIN-skinnemontering er kun mulig med frekvensomformere med starrelse 2 (IP20).
Frekvensomformeren ma kun monteres som vist i den efterfglgende illustration:
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5 Installation
Mekanisk installation

5.2 Mekanisk installation
5.21 Kabinetvarianter og dimensioner
Storrelser

MOVITRAC® LTP-B fas i starrelserne (BG) 2 — 7.

Kabinetvarianter

MOVITRAC® LTP-B fas med 2 husvarianter:
« |P20- / NEMA-1-hus til anvendelse i kontaktskabe
« |P55-/ NEMA-12K-hus

Huset IP55 og NEMA 12K er beskyttet mod fugtighed og stav. Det sikrer frekvensom-
formerens drift under vaskelige indendgrs betingelser. Frekvensomformerens elektro-
nik og funktioner er identiske. Den eneste forskel er husets mal og vaegt.
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Installation
Mekanisk installation

IP20-husets mal

Starrelse 2 og 3

i
<
I 5661660

Mal Storrelse 2 Storrelse 3

Hgjde (A) mm 221 261
in 8,70 10,28

Bredde (B) mm 110 131
in 4,33 5,16

Dybde (C) mm 185 205
in 7,28 8,07

Veegt kg 1,8 3,5
Ib 3,97 7,72

a mm 63,0 80,0
in 2,48 3,15

b mm 209,0 247
in 8,23 9,72

c mm 23 25,5
in 0,91 1,01

d mm 7,00 7,75
in 0,28 0,30

Anbefalede skruestgrrelser 4 x M4
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5 Installation
Mekanisk installation

Mal for IP55- / NEMA-12K-huset (LTP xxx—10)

Starrelse 2 og 3

Y

A

i iE
[
4766970251

Mal Storrelse 2 Storrelse 3
Hajde (A) mm 257 310

in 10,12 12,20
Bredde (B) mm 188 211

in 7,40 8,31
Dybde (C) mm 239 251

in 9,41 2,88
Veegt kg 4.8 7,3

Ib 10,58 16,09
a mm 178 200

in 7,09 7,87
b mm 200 252

in 7,87 9,92
c mm 5 55

in 0,20 0,22
d mm 28,5 29

in 1,12 1,14
Anbefalede skruestgrrelser 4 x M4

34 Driftsvejledning — MOVITRAC® LTP-B

21271070/DA - 01/2015



Installation 5
Mekanisk installation

Staorrelser 4 -7

Frekvensomformerne i starrelse 4 — 7 leveres med en grundplade med og uden borin-
ger til kabelgennemfaring.

\ @ . . @ A / it i
® @
000
H
i
. < ® ®
B J
SEVY)
Q Q
® e ()
, L o -
i nl |y ‘ ]
1 2 . c 5

9007203911092235

Mal Storrelse 4 Storrelse 5 Storrelse 6 Starrelse 7
Hgjde (A) mm 450 540 865 1280
in 17,32 21,26 34,06 50,39
Bredde (B) mm 171 235 330 330
in 6,73 9,25 12,99 12,99
Dybde (C) mm 235 268 335 365
in 9,25 10,55 13,19 14,37
Veegt kg 11,5 22,5 50 80
Ib 25,35 49,60 110,23 176,37
a mm 110 175 200 200
in 4,33 6,89 7,87 7,87
b mm 423 520 840 1255
in 16,65 20,47 33,07 49,41
c mm 61 60 130 130
in 2,40 2,36 5,12 5,12
d mm 8 8 10 10
in 0,32 0,32 0,39 0,39
Anbefalede skruestarrelser 4 x M8 4 x M10
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5 Installation
Mekanisk installation

5.2.2

IP20-hus: Montage og monteringssted

| forbindelse med anvendelser, der kreever en hgjere |P-kapslingsklasse end P20,
skal frekvensomformeren anbringes i et kontaktskab. Overhold i den forbindelse fgl-
gende angivelser.

Kontaktskabet skal besta af varmeledende materiale, medmindre det har en eks-
tern ventilation.

Ved anvendelse af en kontaktskab med ventilationsabninger skal abningerne vaere
anbragt under og over frekvensomformeren for at sikre en god luftcirkulation. Luf-
ten skal tilfgres under frekvensomformeren og bortledes over den igen.

Hvis de udvendige omgivelse indeholder smudspartikler (f.eks. stev), skal der an-
bringes et egnet partikelfilter pa ventilationsabningerne, og der skal anvendes en
ekstern ventilation. Filteret skal vedligeholdes og renses efter behov.

| omgivelse med hgj luftfugtighed, saltindhold eller kemikalieindhold, skal der an-
vendes et lukket kontaktskab (uden ventilationsabninger).

Frekvensomformerne i IP20 kan monteres direkte og uden afstand ved siden af hi-
nanden.

Dimensioner for metalkontaktskab uden ventilationsabninger

P

3080168459
Effektangivelse Taetsluttende kontaktskab
A B Cc D
mm in mm in mm in mm in
BG 2 230 V: 0,75 kW, 1,5 kW 400 | 15,75 | 300 | 11,81 | 250 | 9,84 60 2,36
400 V: 0,75 kW, 1,5 kW, 2,2 kW
BG 2 230 V: 2,2 kW 600 | 23,62 | 450 | 17,72 | 300 | 11,81 | 100 | 3,94
BG 3 Alle effektomrader 800 | 31,50 | 600 | 23,62 | 350 | 13,78 | 150 | 5,91
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Installation
Mekanisk installation

5

Dimensioner for kontaktskab med ventilationsabninger

Effektangivelse Kontaktskab med ventilationsabninger
A B Cc D
mm in mm in mm in mm in
BG 2 230 V: 0,75 kW, 1,5 kW 400 | 15,75 | 300 | 11,81 | 250 | 9,84 60 2,36
400 V: 0,75 kW, 1,5 kW, 2,2 kW
BG 2 230 V: 2,2 kW 600 | 23,62 | 400 | 15,75 | 300 | 11,81 | 100 | 3,94
BG 3 Alle effektomrader 800 | 31,50 | 600 | 23,62 | 350 | 13,78 | 150 | 5,91

Dimensioner for kontaktskab med ekstern ventilation

Effektangivelse Kontaktskab med ekstern ventilation
A B C D Luftflow
mm in mm in mm in mm in
BG 2 |230 V: 0,75 kW, 1,5 kW 400 |15,75| 300 [11,81| 250 | 9,84 | 60 | 2,36 | >45m*h
400 V: 0,75 kW, 1,5 kW, 2,2 kW
BG2 |230V: 2,2 kW 400 [15,75| 300 [11,81| 250 | 9,84 | 100 | 3,94 | > 45 m°h
BG 3 | Alle effektomrader 600 |23,62| 400 |15,75| 250 | 9,84 | 150 | 5,91 | >80 m*h
5.2.3 IP55-hus: Montage og kontaktskabsdimensioner
| kontaktskabe eller i feltet ma felgende minimumsafstande ikke underskrides.
| —
\ nrl/
\amin/
SEWR|
;‘_‘_!;\
A
9656147979
Storrelse A B
mm in mm in
2-7 200 7,87 10 0,39
BEMARK
i Hvis IP55-frekvensomformeren monteres i et kontaktskab, skal der sikres en tilstraek-
kelig ventilation i kontaktskabet.
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5.3 Elektrisk installation

Overhold sikkerhedshenvisningerne i kapitel 2 under installationen!

A ADVARSEL

Elektrisk stgd som fglge af kondensatorer, der ikke er afladet. Der kan fortsat veere
hgje speendinger pa klemmerne og indvendigt i apparatet i op til 10 minutter efter
afbrydelsen fra nettet.

\

Dgad eller alvorlige kveestelser.

* Venti 10 minutte, nar du har afbrudt speendingen til frekvensomformeren og fra-
koblet netspaendingen og DC 24 V-spaendingen. Kontrollér, at apparatet er uden
speending. Begynd farst derefter pa arbejdet pa apparatet.

A ADVARSEL

Livsfare som felge af nedfald af hejsevaerket.
Dad eller alvorlige kvaestelser.

* Frekvensomformeren ma ikke anvendes som sikkerhedsanordning til hejse-
vaerksapplikationer. Anvend overvagningssystemer eller mekaniske beskyttelses-
anordninger som sikkerhedsanordning.

» Frekvensomformerne ma kun installeres af fagspecialister (elektriske) under over-
holdelse af de gaeldende forskrifter og bestemmelser.

» Jordkablet skal vaere dimensioneret til den maksimale netfejlstream, der normalt be-
graenses med sikringer eller motorvaern.

» Frekvensomformeren har IP-kapslingsklasse IP20. Hvis en hgjere |P-kapslings-
klasse er pakraevet, skal der anvendes en egnet kapsling eller IP55/NEMA 12K-va-
rianten.

+ Kontrollér, at apparaterne er jordforbundet korrekt. Veer i den forbindelse opmeerk-
som pa koblingsdiagrammet i kapitlet "Tilslutning af frekvensomformer og mo-
tor" (— B 45).

5.3.1 Inden installationen

» Kontrollér, at forsyningsspeendingen, frekvensen og antallet af faser (en- eller trefa-
set) svarer til de nominelle veerdier for frekvensomformeren ved leveringen.

» Der skal veere installeret en skilleafbryder eller et lignende skilleelement mellem
spaendingsforsyningen og frekvensomformeren.

* Netforsyningen ma aldrig tilsluttes til udgangsklemmerne U, V eller W pa frekvens-
omformeren.

» Installér ikke automatiske koblingskontaktorer mellem frekvensomformeren og mo-
toren. P& de steder, hvor styreledningerne og steerkstrgmsledningerne fgres teet
ved hinanden, skal der overholdes en minimumsafstand pa 100 mm og ved kabel-
kryds en vinkel pa 90° .

+ Kablerne er kun beskyttede af treege og kraftige sikringer eller et motorvaern. Yder-
ligere informationer kan findes i afsnittet "Tilladte speendingsnet” (- B 41).

+ Kontrollér, at effektkablernes afskeermninger og isoleringer er udfert iht. koblings-
diagrammet i afsnittet "Tilslutning af frekvensomformer og motor" (- B 45).

+ Kontrollér, at alle klemmer er spaendt til med det pageeldende tilspaendingsmo-
ment, se kapitlet Tekniske data (- B 169).
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Generelt

Netsikringer

Netsikringer

Fejlstromsrelee

Installation
Elektrisk installation

I modsaetning til direkte drift pa forsyningsnettet oprettere frekvensomformere pa mo-
toren grundlaeggende hurtigt koblende udgangsspaendinger (impulsbreddemodula-
tion). For motorer, der er viklet til drift med drev med regulerbar hastighed, skal der
ikke treeffes yderligere forebyggende foranstaltninger. Hvis isoleringens kvalitet dog er
ukendt, skal man kontakte producenten af motoren, da eventuelle forebyggende for-
anstaltninger kan vaere ngdvendige.

Anvend udelukkende indgangsrelaeer i brugskategorien AC-3 (EN 60947-4-1).

Veer opmaerksom pa, at du mellem 2 koblinger overholder en tidsmaessig minimums-
afstand pa 120 sekunder.

Sikringstyper:
+ Ledningsbeskyttelsestyper i driftsklasserne gL, gG:
— nominel sikringsspaending = nominel netspaending

— Den nominelle sikringsstram skal dimensioneres til 100 % af frekvensomforme-
rens nominelle strgm afheengigt af anvendelsen af frekvensomformeren.

» Effektafbryder med karakteristik B:
— beskyttelsesrelaeets netspanding = nominel netspaending

— Effektafbrydernes nominelle stramme skal vaere 10 % over frekvensomforme-
rens nominelle strom.

A ADVARSEL

Ingen palidelig beskyttelse mod stremstad ved forkert type fejlstramsrelze.
Dad eller alvorlige kvaestelser.

* Anvend udelukkende universalstremsfglsomme fejlstremsreleeer af type B til 3-
fasede frekvensomformere!

+ En 3-faset frekvensomformer skaber en jeevnstreamsandel i afledningsstrammen og
kan reducere fglsomheden for et fejlstramsrelae af type A betydeligt. Derfor er et
fejlstreamsrelee af type A ikke tilladt som beskyttelsesanordning.

Anvend udelukkende et fejlstramsrelee af typen B.

* Hvis anvendelsen af et fejlstramsrelae ikke er normativt foreskrevet, anbefaler
SEW-EURODRIVE at give afkald pa et fejlstramsrelee.

5
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Drift pa it-net

IP20-apparater kan, som beskrevet efterfglgende, anvendes pa it-nettet. Kontakt
SEW-EURODRIVE for spgrgsmal vedrgrende alle andre apparater. | den forbindelse
skal komponenternes forbindelse for overspaendingsundertrykkelsen og filteret adskil-
les. Skru EMC- og VAR-skruen ud i siden pa apparatet.

A ADVARSEL

Fare pa grund af stad. Der kan fortsat vaere hgje spaendinger pa klemmerne og ind-
vendigt i apparatet i op til 10 minutter efter afbrydelsen fra nettet.

Dgd eller alvorlige kveestelser.

» Sla spaendingen fra pa frekvensomformeren mindst 10 minutter, far EMC-skruen
skrues ud.

112

3034074379
[1] EMC-skrue
[2] VAR-skrue
LIL1 @—
Internt Intern .
N2 e encaer || s
L3 &— y
EMC VAR
PE @
9007204745593611

SEW-EURODRIVE anbefaler, at der i spaendingsnet med ikke-jordet stjernepunkt (it-
net) anvendes isolationsvagter med pulskodemaling. Derved undgar du fejludigsnin-
ger af isolationsovervagningen som fglge af frekvensomformerens jordkapacitet.

Drift pa tn-net fejlstremsafbryder (1P20)

IP20-frekvensomformere med indbygget EMC-filter (f.eks. MOVITRAC® LT xxxx xAx-
x-00 eller MOVITRAC® LT xxxx xBx-x-00) har en hgjere afledningsstrgm end appara-
ter uden EMC-filter. EMC-filteret kan udlgse fejl ved drift med fejlstramsrelaeer. Deakti-
vér EMC-filteret for at reducere afledningsstremmen. Skru EMC-skruen ud i siden pa
apparatet. Se illustrationen i kapitlet "Drift pa it-net" (- & 40).
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Tilladte spaendingsnet

Hjeelpekort
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Spandingsnet med jordforbundet stjernepunkt

Frekvensomformeren er beregnet til drift med TN- og TT-net med direkte jordet
stjernepunkt.

Spandingsnet med ikke-jordforbundet stjernepunkt

Drift pa net med et ikke-jordforbundet stjernepunkt (f.eks. it-net) er kun tilladt for
frekvensomformere med |IP-kapslingsklasse IP20. Se kapitlet "Drift pa it-
net" (- B 40).

Jordforbundne spandingsnet med udvendig leder

Frekvensomformerne ma kun anvendes pa net med en fase-mod-jord-vekselspaen-
ding pa maks. 300 V.

Hjeelpekortet indeholder en oversigt over klemmetildelingen og desuden en oversigt
over basisparametrene for parametergruppe 1.

| IP55-huset sidder hjeelpekortet bag den aftagelige frontafskaermning.

Hjeelpekortet sidder i IP20-huset i en slids over displayet.

5
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5.3.2

Installation

jde

Tilslut frekvensomformeren iht. falgende koblingsdiagrammer. Veer opmeerksom pa
korrekt forbindelse i motorklemkassen. | den forbindelse skelnes der mellem 2 grund-
forbindelser: Stjerneforbindelse og trekantsforbindelse. Man skal kontrollere, at moto-
ren er forbundet med speendingskilden pa en saddan made, at den forsynes med den
korrekt driftsspaending.

Yderligere informationer kan findes i illustrationen i afsnittet "Forbindelse i motorklem-
kassen" (- B 44).

Det anbefales at anvende et PVC-isoleret skaermet kabel med 4 ledere som effektka-
bel. Det skal fgres iht. de nationale forskrifter og regelsaet. | forbindelse med tilslutning
af effektkablerne til frekvensomformeren er kabelsko ngdvendige.

Jordklemmen til hver frekvensomformer skal vaere forbundet enkeltvis og direkte med
stedets jordskinne (masse) (hvis det findes via et filter).

Se afsnittet “Tilslutning af frekvensomformer og motor (- B 45).

Jordforbindelserne til MOVITRAC® LT-omformeren ma ikke sleebes fra omformer til
omformer. Jordforbindelserne ma ikke fgres fra andre omformere til omformerne.

Jordkredsens impedans skal veaere i overensstemmelse med branchens sikkerheds-
forskrifter.

For at overholde UL-bestemmelserne skal alle jordtilslutninger udfares med UL-listede
crimp-ringkabelsko.

BEMZARK

Kontrollér, at jordtilslutningerne er udfart korrekt. Omformeren kan generere afled-
ningsstremme pa over 3,5 mA. Jordkablet skal vaere dimensioneret tilstraekkeligt for
at kunne lede den maksimale forsyningsfejlstream, som begraenses af sikringerne el-
ler effektafbrydere. | netforsyningen til omformeren skal der veere indbygget tilstreek-
keligt dimensionerede sikringer eller effektafbrydere iht. de lokalt geeldende love og/
eller bestemmelser.

| netforsyningen til omformeren skal der veere indbygget tilstraekkeligt dimensionere-
de sikringer eller effektafbrydere iht. de lokalt geeldende love og/eller bestemmelser.

Afmontering af klemmeafskaermningen

For at fa adgang til tilslutningsklemmerne skal frekvensomformerens frontafdeekning
afmonteres som vist i illustrationen. Anvend kun en stjerne- eller flad skruetraekker for
at abne klemmeafdaekningen.

Nar de 2 eller 4 skruer pa forsiden af produktet Iasnes som vist efterfelgende, er der
adgang til tilslutningsklemmerne.

Monteringen udferes i omvendt raekkefglge.
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Starrelse 2 og 3

18014404157319307

Starrelse 4 til 7

BG4 BG5 BG 6 BG7
4. N N AN n
O © o o o o
= =d o o
o o o
<. 5 ~3 :
ol O\ O\ O\ ;@ 9 o)
EW
| I\/ SEW [ i .
- To.\ <°~\ o o o=
= n \ M 0 o
e — 0
o o SEW
J - -
/3\ 4o\\‘\ = o\ [3) \\
- -
| o] |
13354747915

Driftsvejledning - MOVITRAC® LTP-B | 4.3



5 Installation
Elektrisk installation

Tilslutning og installation af bremsemodstanden

A ADVARSEL

Fare pa grund af sted. Bremsemodstandenes elledninger kerer med hgj jaevnspeen-
ding (ca. 900 V DC) ved nominel drift.

Dad eller alvorlige kvaestelser.

Sla spaendingen fra pa frekvensomformeren mindst 10 minutter, faor forsynings-
kablet fijernes.

A FORSIGTIG

Fare for forbraendinger. Bremsemodstandenes overflader opnar ved belastning med
P\ hgje temperaturer.

Lettere kveestelser

Veelg et dertil egnet monteringssted.
Rar ikke ved bremsemodstandene.

Monter en egnet bergringsbeskyttelse.

Bremsemodstandens tilslutning foretages mellem frekvensomformerklemmerne "BR"
og "+". Disse klemmer har afdaekninger, der kan breekkes af, hvis apparatet er nyt.
Breek afdaekningerne af ved den fgrste anvendelse.

Afkort ledningerne til den ngdvendige leengde.

Brug 2 stramt snoede ledninger eller et afskeermet ledningskabel med 2 ledere.
Tveersnit i henhold til frekvensomformerens nominelle udgangsstrgm.

Beskyt bremsemodstanden med et bimetalrelee, og indstil brydestrammen |- for
den pagaeldende bremsemodstand derefter.

Flade bremsemodstande har en intern, termisk overbelastningsbeskyttelse (smel-
tesikring, der ikke kan udskiftes). Montér de flade bremsemodstande med den pas-
sende bergringsbeskyttelse.

Ved bremsemodstande i serien BW...-...-T kan der i stedet for et bimetalrelee tilslut-
tes en integreret temperaturfaler med et afskaermet kabel med 2 ledere.

BR

OO0O0OQ

F16
1 r
BW... - éé L/ Pavirker
K10
L] L
L
9007202440373003

Forbindelse i motorklemkassen

Motorer skal enten forbindes i stjerne, trekant, dobbeltstjerne eller NEMA-stjerne. Mo-
torens typeskilt oplyser om spaendingsomradet for de forskellige tilslutninger, som fre-
kvensomformerens driftsspaending skal veere i overensstemmelse med.

A4 Driftsvejledning - MOVITRAC® LTP-B

21271070/DA - 01/2015



21271070/DA - 01/2015

Installation 5
Elektrisk installation
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Lavspeending .\ X Hgjspaending .\
Tilslutning af frekvensomformer og motor
A ADVARSEL
Fare pa grund af stad. Forkert ledningsfaring kan medfare farer som felge af for hg;j
spaending.

Dgad eller alvorlige kveestelser.
* Overhold den tilslutningsraekkefglge, der er angivet forneden.
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Frakobl altid bremsen pa AC- og DC-siden ved fglgende anvendelser:
+ ved samtlige hejseveerksapplikationer
+ ved anvendelse, som kraever hurtige bremsereaktionstider.

BEMZAERK

Ved et nyt apparat har klemmepladserne DC-, DC+ og BR til at starte med afdaknin-
ger, der kan braekkes af, og disse skal evt. braekkes af.

Alle frekvensomformere med kapslingsklasse IP55 har net- og motorkabelindfgring
pa undersiden af omformeren.

Slut bremseensretteren til via en separat netledning.

Forsyning via motorspaendingen er ikke tilladt!
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L1

L2/N

L3 lkke 1-faset 230 V
’’’’’’’’’’’’’’’’’ PE

K10
(AC-3)

(1]

Option ND.. Indgangsdrossel
L1' L2 L3’

DC-bus "-" adgang

FWF“—’[ H _@I_D_U{:: D

Effektdel
V+
BR +
18 BW ../BW..-T
- Tilslutning
3 bremsemodstand*
[ ] DC bus "+" adgang
GND
1 Hvid
2
BG 3 Rad BW
BGE
4 Bla
5
DR/DT/DV:

Adskillelse pa vekselstramssiden

27021600767321739

Netkontaktor mellem forsyningsnet og frekvensomformer
Bremseensretterens netforsyning, simultant aktiveret fra K10
Styresikring/-relee, far spaending fra frekvensomformerens interne relaekontakt [4] og forsyner

bremseensretteren med stregm herfra

[4]
V+
Ve (BMV)

Ve (BMK)  Vekselspaendingsforsyning BMK

Frekvensomformerens potentialfri relaekontakt
Ekstern spaendingsforsyning AC 250 V/ DC 30 V ved maks. 5 A
Jaevnspandingsforsyning BMV
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Termisk motorvarn (TF/TH)

Motorer med en intern temperatursfgler (TF, TH eller lignende) kan tilsluttes direkte til
frekvensomformeren.

Nar temperaturbeskyttelsen udlgses, viser frekvensomformeren en fejl.

Temperaturfgleren sluttes til klemme 1 (+24 V) og klemme 10 (analogindgang 2). | pa-
rameter P1-15 skal der veelges en indgangskonfiguration med funktionen "Ekstern fejl"
pa analogindgang 2 (f.eks. P1-15 = 6), sa temperaturfeleren kan analyseres. Desuden
skal den "Eksterne fejl" indstilles pa analogindgang 2 i parameter P2-33 pa "PTC-th".
Udlgsningsgraenseveerdien er pa 2,5 kQ. Oplysninger om motortermistoren findes i ka-
pitlet "P1-15 Binzerindgange, valg af funktion" (-~ B 165) og i beskrivelsen af parame-
teren "P2-33 analogindgang 2 format (- B 131).

BEMZAERK

i Konfigurér farst den foroven naevnte parameter, inden TF ftilsluttes. En intern mod-
stand er beskytter TF mod overspaending efter konfigurationen.

Drev med flere motorer/motordrev

Summen af motorstreammene ma ikke overskride frekvensomformerens nominelle
stramstyrke. Den maks. tilladte kabellzengde for grupperne er begraenset til vaerdierne
for enkelttilslutningen. Se kapitlet "Tekniske data" (- B 169).

Motorgruppen er begreenset til 5 motorer og méa ikke veere mere end 3 storrelser fra
hinanden.

Drev med flere motorer er kun muligt med asynkrone trefasemotorer, ikke med syn-
kronmotorer.

For grupper med mere end 3 motorer anbefaler SEW-EURODRIVE at anvende en ud-
gangsdrossel "HD LT xxx" og derudover uafskaermede ledninger samt en maksimalt
tilladt udgangsfrekvens pa 4 kHz.

Motorkabler og sikring
Overhold de lande- og anleegsspecifikke forskrifter ved valg af sikring og net- og mo-
torkabel.
Den tilladte lzengde for alle parallelforbundne motorkabler skal findes pa fglgende ma-
de:
b < Imaks.
n
3172400139
ltw = samlet laengde for de parallelforbundne motorkabler.
laks. = Anbefalet maksimal motorledningslaengde.
n = Antal parallelforbundne motorer.

Hvis motorkablets tvaersnit svarer til netledningens tvaersnit, er det ikke nadvendigt
med en ekstra sikring. Hvis motorkablets tveersnit er mindre end netledningens tveer-
snit, skal motorkablet sikres mod kortslutning iht. det pagaeldende tveersnit. | den for-
bindelse er motorvaernskontakter egnede.

Tilslutning af vekselstromsbremsemotorer

Du finder udfgrlige anvisninger til bremsesystemet fra SEW-EURODRIVE i kataloget
"Vekselstramsmotorer”, som kan bestilles hos SEW-EURODRIVE.
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jde

Installation
Elektrisk installation

Bremsesystemer fra SEW-EURODRIVE er jeevnstremsaktiverede skivebremser, der
udluftes elektromagnetisk og bremser med fjederkraft. En bremseensretter forsyner
bremsen med jeevnspaending.

BEMZARK

Bremseensretteren skal have sin egen netledning ved frekvensomformerdrift. Forsy-
ning via motorspeendingen er ikke tilladt!

Oversigt over signalklemmerne

Hovedklemmer

A FORSIGTIG

Hvis signalklemmerne sluttes til spaending over 30 V, kan styringen blive beskadiget.

Mulige materielle skader.

» Spaendingen til signalklemmerne ma ikke veere over 30 V.

Klemmetildelingen kan indstilles med parameteren P1-15. For yderligere oplysningen,
se kapitlet “P1-15 Bineerindgange, valg af funktion® (-~ B 165).

IP20 og IP55
~ N
<~ @] v O
o 5 2 &8¢t
> > — - \N+|
JF T Yo > > o © 0
$DDD+<_(OQO<_(255
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 12 13
VoY © o

—90
—0

12745191051

Signalklemblokken har fglgende signaltilslutninger:

Klem- |Signal |Tilslutning Beskrivelse
menr.
1 +24 +24 V: Referencespeen- |referencespaending til aktivering af DI1 — DI3
VIO ding (maks. 100 mA).
2 DI 1 Binaerindgang 1 Positiv logik
DI 2 Binaerindgang 2 "Logisk 1" indgangsspaendingsomrade: DC 8 — 30 V
4 DI 3 Binaerindgang 3 "Logisk 0" indgangsspaendingsomrade: DC 0 -2 V
Kompatibel med PLC-krav, nar 0 V tilsluttes til klemme 7 el-
ler 9.
5 +10V |Udgang +10 V: Referen- |10 V: Referencespaending til analogindgang
cespzending (potentialforsyning +, 10 mA maks., 1 — 10 kQ)
6 Al 1/ Analogindgang 1 (12 bit) |analog:0-10V,10-0V,-10-10V, 0 —20 mA,
Dl 4 Binzerindgang 4 4-20mA, 20—-4 mA
"Logisk 1" indgangsspaendingsomrade: DC 8 — 30 V
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Klem- |Signal |Tilslutning Beskrivelse
menr.
7 oV 0 V: Referencepotentiale |0 V: Referencepotentiale
8 AO 1/ |Analogudgang 1 (10 bit) |analog:0—-10V, 10-0V, 0—-20 mA, 20 -0 mA,
DO 1 Binaerudgang 1 4-20mA, 20-4 mA
digital: 0 / 24 V, maksimal udgangsstrgm: 20 mA
oV 0 V: Referencepotentiale |0 V: Referencepotentiale
10 Al 2/ Analogindgang 2 (12 bit) |analog: 0—10V, 10 -0V, PTC-th, 0 — 20 mA, 4 — 20 mA,
DI'5 Binaerindgang 5/termistor- 20 -4 mA
kontakt "Logisk 1" indgangsspaendingsomrade: DC 8 — 30 V
11 AO 2/ |Analogudgang 2 (10 bit) |analog:0—-10V,10-0V, 0—-20 mA, 20 - 0 mA,
DO 2 Bineer udgang 2 4-20mA, 20—-4 mA
digital: 0 / 24 V, maksimal udgangsstrem: 20 mA
12 STO+ | Sluttrinsfrikobling DC +24 V-indgang, stremforbrug: maks. 100 mA
STO-sikkerhedskontakt, High =DC 18 — 30 V
13 STO- GND-referencepotentiale for DC +24 V-indgang
STO-sikkerhedskontakt
Alle binzerindgange aktiveres med en indgangsspaending i omradet 8 — 30 V er +24 V-
kompatible.
Reaktionstiden for binzer- og analogindgange er under 4 ms. Oplgsningen af analo-
gindgangene er pa 12 bit ved en ngjagtighed pa +2 % i forhold til den indstillede mak-
simalskalering.
BEMARK
i Klemmerne 7 og 9 kan anvendes som GND-referencepotential, nar frekvensomfor-
meren styres af en PLC. Slut STO+ til +24 V og STO- til 0 V for at frigkoble effektud-

gangstrinnet; ellers markeres frekvensomformeren som "spaerret". Hvis STO skal ud-
fares i en sikkerhedsteknisk anordning, skal henvisningerne og tilslutningerne i den-
ne vejledning overholdes.

Hvis klemme 12 permanent forsynes med 24 V, og klemme 13 permanent er pa
GND, er STO-funktionen deaktiveret permanent.
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Oversigt over relaeklemmer

Installation 5
Elektrisk installation
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Klem- |Signal Valg af releefunktion Beskrivelse
menr.
14 Relzeudgang 1 reference P2-15 Relzekontakt (AC 250 V/DC 30V,
15 Relaeudgang 1 sluttekontakt maks. 5 A)
16 Relaeudgang 1 brydekontakt
17 Relaeudgang 2 reference P2-16
18 Relzeudgang 2 sluttekontakt
5.34 Kommunikationsstik RJ45

Stik pa apparatet

(1]
(2]
3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]

SBus-/ CAN-bus-

SBus+/ CAN-bus+

ov

RS485 — (engineering)
RS485+ (engineering)
+24 V (udgangsspaending)
RS485- (Modbus RTU)
RS485+ (Modbus RTU)

13515899787
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5.3.5 UL-kompatibel installation

Veer opmeerksom pa falgende henvisninger for at opna en UL-korrekt installation:

Omgivelsestemperaturer

Frekvensomformerne kan anvendes ved fglgende omgivelsestemperaturer:

IP-kapslingsklasse | Omgivelsestemperatur
IP20 / NEMA 1 -10 °C til 50 °C
IP55 / NEMA 12K -10 °Ctil 40 °C

Anvend kun tilslutningskabler i kobber, der er dimensioneret til en omgivelsestempera-
tur op til 75 °C.

Tilspandingsmomentrt for effektklemmer

Tilladte tilspeendingsmomenter for frekvensomformerens effektklemmer kan findes i
kapitlet "Tekniske data" (- B 169).

Tilspeendingsmomenter for styreklemmer

Det tilladte tilspaendingsmoment for styreklemmerne er pa 0,8 Nm (7 Ibsin).

Ekstern DC 24 V-forsyning

Anvend kun godkendte apparater med en begraenset udgangsspaending
(Unas. = DC 30 V) og begreenset udgangsstregm (I < 8 A) som ekstern DC 24 V-speen-
dingskilde.

Spandingsnet og sikringer

Frekvensomformerne er egnede til drift pa spaendingsnet med jordforbundet stjerne-
punkt (TN- og TT-net), som kan levere en maks. nominel strgam og en maks. netspaen-
ding iht. felgende tabeller. Sikringsangivelserne i de fglgende tabeller beskriver den
maks. tilladte forkoblede sikring for de pageeldende frekvensomformere. Anvend kun
smeltesikringer.

UL-certificeringen geelder ikke for drift ved spaendingsnet med ikke-jordet stjernepunkt
(it-net)

1 % 200 — 240 V-apparater

1 % 200 - Smeltesikring eller Maks. netkortslut- |Maks. netspaen-
240V MCB (type B) ningsvekselstram |ding

0008 15A 100 kA rms (AC) 240V
0015 20 A

0022 25 A

52 Driftsvejledning — MOVITRAC® LTP-B

21271070/DA - 01/2015



21271070/DA - 01/2015

3 x 200 — 240 V-apparater

Installation
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Maks. netkortslut-
ningsvekselstram

Maks. netspan-
ding

3 %200 - Smeltesikring eller
240V MCB (type B)
0008 10A

0015 15A

0022 17,5A

0030 30A

0040 30A

0055 40 A

0075 50 A

0110 70 A

0150 90 A

0185 110 A

0220 150 A

0300 175 A

0370 225 A

0450 250 A

0550 300 A

0750 350 A

100 kA rms (AC)

240V

5
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3 x 380 — 480 V-apparater

Maks. netkortslut-
ningsvekselstram

Maks. netspaen-
ding

3 x 380 - Smeltesikring eller
480 V MCB (type B)
0008 6 A
0015 10A
0022 10A
0040 15 A
0055 25A
0075 30A
0110 40 A
0150 50 A
0185 60 A
0220 70 A
0300 80 A
0370 100 A
0450 125 A
0550 150 A
0750 200 A
0900 250 A
1100 300 A
1320 350 A
1600 400 A

100 kA rms (AC)

480V
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3 x 500 — 600 V-apparater

3 x 500 - Smeltesikring eller Maks. netkortslut- | Maks. netspaen-
600 V MCB (type B) ningsvekselstrem |ding

0008 6A 100 kA rms (AC) 600 V
0015 6A

0022 10 A

0040 10 A

0055 15 A

0075 20A

0110 30A

0150 35A

0185 45 A

0220 60 A

0300 70A

0370 80 A

0450 100 A

0550 125A

0750 150 A

0900 175 A

1100 200 A

Termisk motorvearn

Frekvensomformeren har et termisk motorvaern iht. NEC (National Electrical Code,
us).

Det termiske motorvaern skal sikres vha. de fglgende foranstaltninger:

» NEC-korrekt installation af en motortemperaturfeler, se i den forbindelse ogsa ka-
pitlet "Termisk motorveern (TF/TH)" (- B 48)

* Anvendelse af det interne termiske motorvaern ved aktivering af parameteren
P4-17.

5.3.6 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC)

Frekvensomformerne med EMC-filter er udviklet til anvendelse i maskiner og drevsy-
stemer. De opfylder EMC-produktstandarden EN 61800-3 for drev med variabelt om-
drejningstal. | forbindelse med EMC-korrekt installation af drevsystemer skal kravene i
Radets direktiv 2004/108/EF (EMC).

Stgjimmunitet

Med henblik pa stgjimmunitet opfylder frekvensomformeren med EMC-filter graense-
veerdierne i standarden EN 61800-3 og kan derfor ogsa anvendes i industrien og i pri-
vate hjem (letindustri).
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Stejemmission

Med henblik pa stajemission opfylder frekvensomformeren med EMC-filter greense-
veerdierne i standarderne EN 61800-3 og EN 55014. Frekvensomformerne kan anven-
des bae i industrien og i private hjem (letindustri).

For at sikre den bedst mulige elektromagnetiske kompatibilitet skal det sikres, at fre-
kvensomformerne installeres iht. forskrifterne i afsnittet "Installation" (- B 31). Vaer op-
maerksom pa, at frekvensomformerne har gode jordforbindelser. Anvend afskaermede
motorkabler for at opfylde stgjemissionsforskrifterne.

| den fglgende tabel bestemmes betingelserne for anvendelse i drevapplikationer.

Omformertype Kat. C1 (klasse B) Kat. C2 (klasse A) |Kat. C3
iht. EN 61800-3

230V, 1-faset Anvendelse af ekstra filter ikke ngdvendigt.

LTP-B xxxx 2B1-x-xx Anvend et afskeermet motorkabel.

230V, 3-faset Anvend et eksternt fil- | Anvendelse af ekstra filter ikke

LTP-B xxxX 2A3-X-XX ter af typen NF LTxxx |ngdvendigt.

400 V, 3-faset xxXX. Anvend et afskaermet motorkabel.
Anvend et afskeermet

LTP-B xxxx 5A3-x-xx motorkabel.

575V, 3-faset Om ngdvendigt kan der anvendes neffiltre af typen

LTP-B 3000 603-X-XX NF L.T XXX f0|f at minimere den elektromagnetiske stgje-
mission yderligere. Overholdelse af de gvre graenseveer-
diklasser kan dog ikke garanteres.
Anvend et afskaermet motorkabel.

Generelle krav for anbringelse af motorskarm

Det anbefales pa det kraftigste at anvende skeermpladen ved LTX-applikationer.

Anbring skeermen pa begge sider med korteste vej med god fladekontakt til stel. Det
geelder ogsa for kabler med flere skeermede lederstrenge.

9007200661451659
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Anbefaling om anbringelse af motorskaermen ved frekvensomformere med IP20

Storrelse 2 og 3 A\ o) & 0
{ri L/L L2IN L3 T + /L L2/N Dj\
O 000 | 000
[ — [ —]
| " | | " | /&
& ) ‘ & _J
J 123466789 0H1MN12®N [ 12348678 8NWPN1RN
og [5]
> L“_g_‘v
v w
41 4]
1E| @ | @/ @ |[@
[2] [ 2] 1]
©
@ (3]
12903068427
[11 Motorkabel [4] Kommunikationskabel RJ45
[2] Ekstra PE-tilslutning [6] Styreledninger

[3] Encoderledning

Skaermpladen kan som option anvendes til stgrrelse 2 og 3 i IP20-udfgrelsen. Folg
denne fremgangsmade under tilpasningen:

1. Lasn de 4 skruer i de lange huller.

2. Bevaeg pladen indtil stoppet for den ngdvendige starrelse.

3. Speend skruerne fast igen.

Kontrollér, at pladen er forbundet korrekt med PE-tilslutningen.
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Anbefaling om anbringelse af motorskaermen ved frekvensomformere med IP55

For at anbringe motorskeermen anbefales det at anvende metalsamlinger. Gevindhals-
leengden skal ved BG 2 og 3 mindst veere pa 8 mm.

Storrelse 2 og 3 © ©

[olfo]a]
{

123456789 0M2E
_—_—
CO000000OOOOV
[[e]le]] —— [H
e I

© — ©

\
Ll
A

\ \
(2]

LTP-B

[4] —

12903070603

[11 Kontramgtrik af metal [4] LTX-modul
[2] Metalsamling [5] Motorkabel
[3] Vedlagt gummiteetningsring [6] Netledning
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Anbefaling angéende fgring af encoder-, styre- og kommunikationsledningen.

13131624587

[11 Encoder, ved LTX-modul [4] Signalklemme/kommunikation
[2] Signalklemme/kommunikation [5] Netledning
[3] Motorkabel

5
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Storrelse 4 og 5

2PRPFRR

ool I00 s Te s ewhaR[wanas
3 I

14172961163

[11 Netledning
[2] Metalsamling
[3] Motorkabel
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Storrelse 6 og 7

Installation 5
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o1 12 13| s 6 7

[11 Netledning
[2] Metalsamling
[3] Motorkabel

14172963851
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5.3.7 Gennemferingsplade

Det er ngdvendigt at anvende et egnet kabelforskruningssystem for at bevare IP-/
NEMA-kapslingsklassen. Der skal bores kabelindfgringshuller, som passer til syste-
met.

OBS

Under boringen af kabelindfaringshuller kan der komme partikler i produktet.
Mulige materielle skader.
» Bor forsigtigt for at forhindre, at der kommer partikler ind i produktet.

- Fjern de resterende partikler.

Se dimensioneringer iht. diverse forskrifter nedenfor:
Anbefalede hulstorrelser og -typer til kabelforskruning.

Hulsterrelse Amerikansk Metrisk
Starrelse 2 og 3 25 mm PG16 M25

Hulstarrelser til fleksible elinstallationsrar

Hulstorrelse Handelsstorrelse Metrisk
Starrelse 2 og 3 35 mm 1in M25

En IP-kapslingsklasse er kun sikret, nar kablerne installeres med et stik eller en muffe,
som er UL-godkendt til et fleksibelt elinstallationsrarsystem.

Ved installation af elinstallationsrer skal indfaringshullerne til elinstallationsrgret have
standardabninger til de kreevede starrelser iht. NEC's henvisninger.

Ikke beregnet til stive elinstallationsrgrsystemer.
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6 Idrifttagning

6.1 Brugerinterface

6.1.1 Betjeningsenhed

Hver MOVITRAC® LT-omformer er som standard udstyret med en betjeningsenhed,
som gar det muligt at anvende og indstille frekvensomformeren uden andre ekstra ap-

parater.
[11\
3
2933664395
[1] 6-cifret 7-segment-display [4] Navigationstast
[2] Starttast [5] Op-tast
[3] Stop-/reset-tast [6] Ned-tast

Betjeningsapparatet har 5 taster med falgende funktioner:

Tast o navigation [4] + Skift menu
+ Gem parametervaerdi
« Vis realtidsinformationer

Tast 0 op [5] + Forgg omdrejningstal
» Foreg parameterveerdier

Tast o ned [6] + Reducér omdrejningstal
* Reducér parameterveerdier

Tast @ stop [3] + Stop drev
» Kuittér fejl

Tast @ start [2] +  Aktivér motor
» Skift omdrejningsretning
Hvis parametrene er indstillet pa fabriksindstillingen, er betjeningsenhedens <start>-/
<stop>-taster deaktiveret. For at frigive anvendelsen af betjeningsenhedens <start>-/

<stop>-taster skal du indstille parameteren P-12 pa "1" eller "2" ved LTE-B eller P1-12
ved LTP-B.

Der er kun adgang til menuen for parameteraendring via tasten <navigation> [4].

» Skift mellem menuen for parameteraendringer og realtidsvisning (driftsomdrejnings-
tal / driftsstrem): Hold tasten trykket nede i leengere end 1 sekund.

» Skift mellem den kgrende frekvensomformers driftsomdrejningstal og driftsstrgm:
Tryk kort pa tasten (under 1 sekund).
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6.1.2 Nulstilling af parametre til fabriksindstillingen
Ga frem pa falgende made for at nulstille parametrene til fabriksindstillingen:
1. Frekvensomformeren ma ikke veere frigivet, og displayet skal vise "Inhibit".
2. Tryk pa de 3 taster O O og @ samtidigt i mindst 2 s.
"P-deF" vises pa displayet.
3. Tryk pa @-tasten for at kvittere meldingen "P-deF".
6.1.3 Fabriksindstilling
Driftsomdrejningstallet vises kun, nar det nominelle motoromdrejningstal er indtastet i
P1-10. Ellers vises det elektriske drejefeltomdrejningstal.
6.1.4 Udvidede tastekombinationer
Funktion Apparatet vi- |Tryk pa: Resultat Eksempel
ser:
Hurtigvalg af pa- [Px-xx Tasterne <Navigation> + Den neeste hgjere para-|Displayet viser "P1-10":
rametergrupper” <Op> metergruppe veelges. |« Tryk pa tasterne <Navigation> + <Op>.
O o * Nu viser displayet "P2-01".
+
Px-xx Tasterne <Navigation> + Den naeste lavere para- |Displayet viser "P2-26":
<Ned> metergruppe veelges. |« Tryk pa tasterne <Navigation> + <Ned>.
o o * Nu viser displayet "P1-01".
+
Valg af laveste  |Px-xx Tasterne <Op> + <Ned> Den fgrste parameter i |Displayet viser "P1-10":
gruppeparame- en gruppe veelges. » Tryk pa tasterne <Op> + <Ned>.
ter +

* Nu viser displayet "P1-01".

Indstilling af pa-
rameter til lave-
ste veerdi

Numerisk veer-
di (ved an-

dring af en pa-
rameterveerdi)

Tasterne <Op> + <Ned>

ANV

Parameteren indstilles
til laveste veerdi.

Ved aendring af P1-017:

« viser displayet "50.0".

» Tryk pa tasterne <Op> + <Ned>.
* Nu viser displayet "0.0".

AEndring af en-
kelte cifre i en
parametervaerdi

Numerisk vaer-
di (ved &en-

dring af en pa-
rameterveerdi)

Tasterne <Stop/Reset> +
<Navigation>

®.C

De enkelte parameter-
cifre kan aendres.

Ved eendring af P1-10:

 viser displayet "0".

» Tryk pa tasterne <Stop/Reset> + <Naviga-
tion>.

* Nu viser displayet "_0".

» Tryk pa tasten <Op>.

* Nu viser displayet "10".

» Tryk pa tasterne <Stop/Reset> + <Naviga-
tion>.

* Nu viser displayet "_10".

» Tryk pa tasten <Op>.

* Nu viser displayet "110"
oSsV.

1) Parametergruppeadgang skal veere aktiveret ved at indstille P1-14 pa "101" eller "201".

6.1.5

Software LT-Shell

Softwaren LT-Shell ger det muligt med en enkel og hurtig idriftseettelse af
MOVITRAC® LT-omformere. Den kan downloades fra SEW-EURODRIVE-hjemmesi-
den. Foretag en softwareopdatering efter installationen og derefter i regelmeessige af-
stande.
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Sammen med Engineering-pakken (kabelsaet C) og interfacekonverteren USB11A kan
man forbinde frekvensomformeren med softwaren.

Med softwaren kan der desuden udfares fglgende arbejder:

overvagning, upload og download af parametre
parameterfratraekning

firmwareopdatering (manuelt og automatisk)

eksport af frekvensomformerparametre til Microsoft® Word
overvagning af motorens og ind- og udgangenes tilstand
styring af frekvensomformer/manuel drift

Scope (under udarbejdelse).

6.1.6 Software MOVITOOLS® MotionStudio

Softwaren kan forbindes med frekvensomformeren pé falgende made:

Via en SBus-forbindelse mellem pc'en og frekvensomformeren. | den forbindelse
kan det veere ngdvendigt med en CAN-dongle. Der findes ikke noget forkonfektio-
neret kabel, og derfor skal frekvensomformerinterfacet oprettes pa egen hand iht.
RJ45-konfigurationen.

Via en forbindelse mellem pc'en og en gateway eller en MOVI-PLC®. Pc-gateway /
MOVI-PLC®-forbindelsen kan f.eks. udfgres via USB11A, USB eller Ethernet.

Fglgende funktioner er mulige med MOVITOOLS® MotionStudio:

overvagning, upload og download af parametre
parameterfratreekning
overvagning af motorens og ind-/ udgangenes tilstand
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6.2 Automatisk maleprocedure "Auto-Tune"

Frekvensomformeren er ikke baseret p4 motordatabaser. Den kan male nsesten enh-
ver motor med den automatiske maleprocedure for at beregne motordataene. Udfar
altid maleproceduren uden at afbryde det. Maleproceduren starter automatisk efter en
fabriksindstilling efter den farste frikobling og varer afhaengigt af reguleringsarten op til
2 minutter. Frikobl farst frekvensomformeren, nar alle motormaerkedata er indtastet
korrekt i parametrene. Du kan ogsa starte den automatiske maleprocedure "Auto-Tu-
ne" manuelt efter indtastning af motordatene via parameteren P4-02. Klemmerne 12
og 13 for skal forsynes med speending. Det er ikke ngdvendigt med en frikobling. Dis-
playet skal vise "Stop".

BEMZAERK

i Udfer en automatisk maleprocedure "Auto-Tune" ved kold motor efter den forste
idriftsaettelse eller et skift i requleringsmodien P4-01. Autotuningen kan om ngdven-
digt ogsa startes manuelt via parameteren P4-02.

6.3 Idriftseettelse med motorer
A ADVARSEL
Nar parameteren P4-02 er indstillet pa "1" ("Auto-Tune"), kan motoren starte auto-
matisk.
Dad eller alvorlige kvaestelser.
* Rar ikke ved motorakslen.
BEMARK

i Ved MOVITRAC® LTP-B refererer rampetiderne i parameter P71-03 og P1-04 til
50 Hz. Nar P1-16 indstilles pa "In-Syn", indstilles overbelastningsevnen til "150 %" af-
haengigt af P71-08.

6.3.1 Idriftsaettelse ved asynkronmotorer med U/f-styring

1. Tilslut motoren til frekvensomformeren. Vaer opmaerksom pa motorens nominelle
spaending under tilslutningen.

2. Indtast motordataene fra motorens typeskilt:

* P1-07 = motorens nom. spaending

* P1-08 = motorens nom. strgm

*  P1-09 = motorens nom. frekvens

+ (P1-10 = motorens nom. omdrejningstal, slipkompensation aktiveret).
3. Indstil maks. og min. omdrejningstal med P71-07 og P1-02.
4. Indstil accelerations- og forsinkelsesramperne med P71-03 og P1-04.

5. Start den automatiske motormaleprocedure "Auto-Tune" som beskrevet i kapitlet
"Automatisk maleprocedure ("Auto-Tune")" (- B 66).
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6.3.2 Idriftsaettelse ved asynkronmotorer med VFC-hastighedsregulering

1.

Tilslut motoren til frekvensomformeren. Veer opmaerksom pa motorens nominelle
spanding under tilslutningen.

Indtast motordataene fra motorens typeskilt:
* P1-07 = motorens nom. spaending

* P1-08 = motorens nom. strgm

* P1-09 = motorens nom. frekvens

* P1-10 = motorens nom. omdrejningstal

* P1-14 = 201 (udvidet parametermenu)

* P4-01 =0 (VFC-hastighedsregulering)

+ P4-05 = effektfaktor.

3. Indstil maks. og min. omdrejningstal med P71-07 og P1-02.

4. Indstil accelerations- og forsinkelsesramperne med P71-03 og P1-04.

. Start den automatiske motormaleprocedure "Auto-Tune" som beskrevet i kapitlet

"Automatisk maleprocedure ("Auto-Tune")" (- B 66).

. Tilpas om ngdvendigt P7-10 for at optimere reguleringsadfaerden.

6.3.3 Idriftsaettelse ved asynkronmotorer med VFC-momentregulering

1.

Tilslut motoren til frekvensomformeren. Vaer opmaerksom pa motorens nominelle
spaending under tilslutningen.

Indtast motordataene fra motorens typeskilt:

» P1-07 = motorens nom. spaending

* P1-08 = motorens nom. strgm

* P1-09 = motorens nom. frekvens

* P1-10 = motorens nom. omdrejningstal

* P1-14 =201 (udvidet parametermenu)

* P4-01 =1 (VFC-momentregulering)

» P4-05 = effektfaktor.

Indstil maks. og min. omdrejningstal med P1-01 og P1-02.

4. Indstil brugerenhederne i linjen "Acceleration” pa 2 cifre efter kommaet.

5. Start den automatiske motormaleprocedure "Auto-Tune" som beskrevet i kapitlet

6.

"Automatisk maleprocedure ("Auto-Tune")" (- B 66).

Tilpas om n@dvendigt P7-10 for at optimere reguleringsadfaerden.

| det efterfglgende eksempel anvendes analogindgang 2 som drejningsmomentrefe-
rencekilde, via analogindgang 1 indstilles omdrejningstallet:

P1-15 = 3 (indgangsklemmetildeling)
P4-06 = 2 (drejningsmomentreference via analogindgang 2)
P6-17 = 0 (frakobling af drejningsmoment-timeouttaerskel)

= >0 (tilpasning af timeouttid for den maksimale gverste graense for drej-
ningsmoment)
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6 Idrifttagning

Idriftsaettelse med motorer

6.3.4 Idriftsaettelse ved synkronmotorer med PM-hastighedsregulering

Synkronmotorerne er permanentmagnetmotorer (PM).

BEMZARK

Driften af synkronmotorer uden encoder skal kontrolleres med en testapplikation. En
stabil drift i denne driftsmodus kan ikke garanteres i alle applikationstilfaelde. Anven-
delsen af driftsmodien udfgres derfor pa brugerens eget ansvar.

jde

1. Tilslut motoren til frekvensomformeren. Vaer opmaerksom pa motorens nominelle
speending under tilslutningen.

2. Indtast motordataene fra motorens typeskilt:

+ P1-07 = EMK — Ved synkronmotorer er det ikke systemspaendingen men pol-
hjulsspaendingen ved nominelt omdrejningstal, der skal indtastes i P7-07. Moto-
rens spaending.

* P1-08 = motorens nom. strgm
* P1-09 = motorens nom. frekvens
* P1-10 = motorens nom. omdrejningstal
» P1-14 =201 (udvidet parametermenu)
+ P4-01 = 3 (PM-hastighedsregulering)
* P2-24 = PWM-frekvens (mindst 8-16 kHz).
3. Indstil maks. og min. omdrejningstal med P71-071 og P1-02.
4. Indstil accelerations- og forsinkelsesramperne med P71-03 og P1-04.

5. Start den automatiske motormaleprocedure "Auto-Tune" som beskrevet i kapitlet
"Automatisk maleprocedure ("Auto-Tune")" (- B 66).

6. Tilpas om ngdvendigt P7-10 for at optimere reguleringsadfeerden.

Hvis der optraeder uventede problemer under motorfgringen, skal man kontrolleres el-
ler indstille falgende:

* For at kunne fa et stgrre drejningsmoment i det lave omdrejningstalomrade, skal
begge parametre P7-14 og P7-15 forages. Vaer opmeerksom pa, at motoren kan
blive kraftigt opvarmet som folge af det hgjere streamflow.

* Hovis der ved det fgrste startmoment opstar en O-Torque-fejlmelding, udferes der
som regel en fejlfri start efter et reset af frekvensomformeren.

» Det kan delvist vaere ngdvendigt at justere rotoren pa motorer med hgjere masse-
inerti fgr start. | den forbindelse kan formagnetiseringstiden P7-12 samt feltstyrken
under formagnetiseringstiden tilpasses en lille smule op eller ned i P7-14.

| sjeeldne tilfaelde kan det hjeelpe at sammen ligne og evt. korrigere med de parametre,
der er fundet vha. den automatiske motormaleprocedure. Veer opmaerksom pa, at
veerdierne kan afvige, hvis motorkablerne er lange.

Det er ikke nadvendigt med en ny maleprocedure:

* P7-01 = motorens statormodstand (R 1ase €l1€r 2XR; (59-c))
» P7-02 = 0 (motorens statormodstand)

+ P7-03 = statorinduktans (Lsd)

* P7-06 = statorinduktans (Lsq).
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Idrifttagning

Idriftsaettelse med motorer

6.3.5 Idriftsaettelse med LSPM-motorer

Motorerne fra SEW-EURODRIVE af typen “LSPM* er Line-Start-permanentmagnet-
motorer.

1.

Tilslut motoren til frekvensomformeren. Veer opmaerksom pa motorens nominelle
speending under tilslutningen.

Indtast motordataene fra motorens typeskilt:
* P1-07 = motorens nom. spaending

* P1-08 = motorens nom. strgm

» P1-09 = motorens nom. frekvens

* P1-10 = motorens nom. omdrejningstal

» P1-14 =201 (udvidet parametermenu)

» P4-01 = 0 (VFC-hastighedsregulering).

Indstil maksimumsomdrejningstallet P7-07 og minimumsomdrejningstallet P1-02 =
300 o/min.

4. Indstil accelerations- og forsinkelsesramperne med P71-03 og P1-04.

5. Start den automatiske motormaleprocedure "Auto-Tune" som beskrevet i kapitlet

"Automatisk maleprocedure ("Auto-Tune")" (- B 66).

6. Efter "Auto-Tune" skal rotormodstanden indstilles pa 0 Q (P7-02 = 0).
7. Tilpas boost-parametrene. En standardindstilling er:

. P7-14=10%
- P7-15=10 %.

. Tilpas om ngdvendigt P7-10 for at optimere reguleringsadfeerden.

6.3.6 Idriftsaettelse ved forindstillede synkronmotorer

Omformeren er egnet til permanentmagnetmotorer uden encoder som LSPM. Til
CMP-motorer skal der anvendes AKOH-encoder og LTX-servomodul.

6.3.7 Idriftsaettelse af forindstillede motorer fra SEW-EURODRIVE

Idriftseettelsen kan udfgres, nar en af de felgende CMP-motorer (omdrejningstalklasse
4500 o/min) eller MGF..-DSM-motorer (omdrejningstalklasse 2000 o/min) er tilsluttet
pa frekvensomformeren:

Motortype Visning
CMP40M 40M
CMP50S / CMP50M /CMP50L 50S / 50M / 50L
CMP63S / CMP63M / CMP63L 63S/63M /63L
CMP71S / CMP71M / CMP71L 71S/71M /[ 71L
MGF..2-DSM of-2
MGF..4-DSM of-4
MGF..4/XT-DSM" gf-4Ht

1) Under udarbejdelse.
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6 Idrifttagning

Idriftseettelse af styringen

Forlgb
» Indstil P1-14 pa "1" for at fa adgang til LTX-specifikke parametre.

+ Indstil P1-16 pa den forindstillede motor, se kapitlet "LTX-specifikke parametre (ni-
veau 1)" i "Tillzeg til driftsvejledning MOVITRAC® LTX".

Eksempel
e
Eksempel: L Ll
CMP-stgrrelse 50S [40M, 50S, 50M, 50L, 63S, 63M, 63L, 71S, 71M, 71L
Motorsystemspaending 4 |- 2=230V
e 4=400V
Bremsemotorer b [b = blinker ved bremsemotorer

Alle ngdvendige parametre (spaending, stram osv.) indstilles automatisk.

BEMZAERK

Ved de forindstillede motorer er det ikke ngdvendigt med "Auto-Tune".

jde

Hvis der tilsluttes en CMP-motor med elektronisk typeskilt til frekvensomformeren,
veelges P1-16 automatisk.

Hvis der veelges en MGF..-DSM, indstilles den gverste greense for drejningsmomen-
tet i P4-07 automatisk pa 200 %. Denne veerdi skal tilpasses iht. gearudvekslingen
vha. dokumentationen "Tillaeg til driftsvejledningen, drevenhed MGF..-DSM pa fre-
kvensomformer LTP-B".

Alle ngdvendige motordata indstilles automatisk. KTY-temperaturfeleren skal veere
sluttet til en ekstern overvagningsenhed for at beskytte motoren.

Sarg for at sikre motoren med eksternt sikkerhedsudstyr.

+ En detaljeret opstilling kan findes i kapitlet "Servo-specifikke parame-
tre" (- B 122).

6.4 Idriftsaettelse af styringen
A ADVARSEL

Som fglge af installationen af sensorer eller kontakter pa klemmerne kan der foreta-
ges en frikobling. Motoren kan starte automatisk.

Dad eller alvorlige kvaestelser.
* Rar ikke ved motorakslen.
* Installér kontakter i brudt tilstand.

* Nar der installeres et potentiometer, skal det farst indstilles pa 0.
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Idrifttagning

Idriftseettelse af styringen

6.4.1 Klemmedrift (fabriksindstilling) P71-12=0
For drift i klemmetilstand (fabriksindstilling):

P1-12 skal veere indstillet til "0" (fabriksindstilling).

AEndr indgangsklemmekonfigurationen i P1-15 iht. dine krav. Mulige indstillinger,
se kapitlet "P1-15 Bineerindgange, valg af funktion" (- B 165).

Slut en afbryder til brugerklemblokken mellem klemme 1 og 2.

Tilslut et potentiometer (1 k — 10 k) mellem klemme 5, 6 og 7. Glidekontakten for-
bindes med pin 6.

Tilslut klemmerne 12 og 13 pa STO-indgangen iht. kapitlet "Enkeltfrakob-
ling" (» B 26).

Frikobl frekvensomformeren ved at etablere forbindelse mellem klemme 1 og 2.
Indstil omdrejningstallet med potentiometeret.

6.4.2 Tastaturmodus (P71-12 =1 eller 2)

For drift i tastaturmodus:

jde

Indstil P71-12 pa "1" (unidirektionel) eller "2" (bidirektionel).

Slut en kortslutningstrad eller en afbryder til mellem klemme 1 og 2 pa brugerklem-
blokken for at frikoble frekvensomformeren.

Tilslut klemmerne 12 og 13 pa STO-indgangen iht. kapitlet "Enkeltfrakob-
ling" (— B 26).
Tryk nu pa <Start>-tasten. Frekvensomformeren frikobles med 0,0 Hz.

Tryk pa <Op>-tasten for at forage omdrejningstallet. Tryk pa <Ned>-tasten for at
reducere omdrejningstallet.

Tryk pa <Stop/Reset>-tasten for at stoppe frekvensomformeren.

Hvis der trykkes pa <Start>-tasten igen, starter drevet igen med det oprindelige
omdrejningstal. Hvis den bidirektionelle modus er aktiveret (P7-12 = 2), aendres
omdrejningsretningen ved tryk pa <Start>-tasten igen.

BEMZAERK

Den gnskede nominelle hastighed kan forindstilles ved at trykke pa "Stop/Reset"-ta-
sten i stilstand. Tryk derefter pa <Start>-tasten for at accelerere drevet langs den ind-
stillede rampe indtil dette omdrejningstal.
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6 Idrifttagning

Idriftseettelse af styringen

6.4.3  PID-regulatortilstand (P1-12 = 3)

Den implementerede PID-regulator kan anvendes til temperatur- eller trykregulering
samt andre funktioner.

Nedenstaende illustration viser konfigurationsmulighederne for PID-regulatoren.

PID-regulator aktivering

PID-indstillingsveerdi + analogindgang 1: (P3-09=3) |

P-stigning P3-01 —_— 3 Nominel veerdi
I-tidskonstant P3-02 i o Omdrejningstalregulering
D-tidskonstant P3-03 - P0-04

med P1-12=3
PID- PID- - PID-
refelgg_coesv alg drgt;_tgge | PID-regulator gvre graense: “P3-11
Fast veerdi-reference | Fast vae(di fra P3-07: (P3-09=0)
(:—8 | Analogindgang 1: (P3-09=1) |

Analogindgang 1

Analogindgang 2 2

I Accelerationsrampe
Feltbus PID-reference PID-regulator nedre graense: P1-03
3 Fast veerdi fra P3-08: (P3-09=0) Bremserampe
D_O feedback Analogindgang 1: (P3-09=2) P1-04
Analogindgang 2 P0-09
Display
Analogindgang 1 1 Visning
| XXX
Valg af PID- Skaleringsfaktor
feedback P3-10 P3-12
Standby-funktion Forklaring

. . Visningsveerdier
Tilkoblingsforsinkelse
P2-27 <>0

Min. omdrejningstal/ &
frekvens — s Parametre
P1-02

—— Standby-modus aktiv

PID-opvagningsniveau R o] Parametervalg
P3-13 >

Reguleringsdifference

18014401513769355
Generelt om an- Tilslut sensoren for reguleringsstarrelsen pa analogindgang 1 eller 2 afheengigt af
vendelsen P3-10. Sensorveerdien kan skaleres via parameter P3-12, sa brugeren far vist den

korrekte stgrrelse pa frekvensomformerens display, f.eks. 0 — 10 bar.
Den nominelle referencevaerdi for PID-regulatoren kan indstilles med P3-05.

Nar PID-regulatoren er aktiv, har indstilling af rampetider for omdrejningstallet som
standard ingen virkning. Afhaengigt af reguleringsdifferencen (nom. veerdi - faktisk
veerdi) kan accelerations- og forsinkelsesramperne aktiveres via P3-11.

Fast nominel re- Med indstillingen P3-05 = 0 anvendes den angivne faste nominelle reference i P3-06.

ference Sa snart parametrene P9-34 og P9-35 beskrives med en anden veaerdi end "OFF", skal
der aktiveres 3 ekstra faste nominelle referencer P3-14 til P3-16, og de skal vaelges
ud fra tabellen forneden:

Valg af klemmer via Valg af klemmer via Fast nominel reference
P9-34 P9-35
0 (LOW) 0 (LOW) P3-06
1 (HIGH) 0 (LOW) P3-14
0 (LOW) 1 (HIGH) P3-15
1 (HIGH) 1 (HIGH) P3-16
Feltbus PID-refe- Folgende parametre skal i denne forbindelse indstilles i frekvensomformeren:
rence P1-12 = 5 (f.eks. styrekilde SBus)
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Idriftseettelse af styringen

P1-14 = 201 (udvidet parametermenu)

P1-15 = 0 (frit funktionsvalg af binzerindgange)

P3-05 = 3 (PID-reference via feltbus)

P5-09 - 11 = 4 (valg af procesudgangsdataordet for PID-referencen)
P9-01 = valg af bineerindgangen for frikobling af frekvensomformer
P9-10 = PID (frekvensomformerens omdrejningstalkilde)

6.4.4 Master-slave-tilstand (P71-12 = 4)

Master

{
[ — JLULJ

: 15|

B
u | | u ||______

max 63x

13354805899

[11 RJ45 pa RJ45-kabel
[2] Kabelfordeler

Frekvensomformeren har en indbygget master-slave-funktion. Master-slave-kommuni-
kationen muliggares med en speciel protokol. Frekvensomformeren kommunikerer via
RS485-Engineering-interfacet. Op til 63 frekvensomformere kan sluttes til et feelles
kommunikationsnetvaerk via RJ45-stik. En frekvensomformer konfigureres som master
og de gvrige frekvensomformere som slaves. Der ma kun vaere en master-frekvens-
omformer i hvert netveerk. Denne master-frekvensomformer sender sin driftstilstand
(f.eks. stoppet, kerer) og udgangsfrekvens hvert 30. ms. Slave-frekvensomformerne
falger derefter master-frekvensomformerens tilstand.

Konfiguration af master-frekvensomformer

Master-frekvensomformeren skal have kommunikationsadresse "1" i ethvert netvaerk.
Indstil:

« P1-12#4
+ P1-14 =201 (udvidet parametermenu)
* P5-01 frekvensomformer-adresse (kommunikation) pa "1".

Konfiguration af slave-frekvensomformere

« Hover tilsluttet slave skal have en entydig slavekommunikationsadresse, der indstil-
les i P5-01. Slaveadresser kan tildeles fra 2 til 63. Indstil:

+ P1-12pa"4"
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Idriftseettelse af styringen

* P1-14 = 201 (udvidet parametermenu)
» typen af omdrejningstalskaleringen i P2-28
+ skaleringsfaktoren i P2-29.

BEMZAERK

For at opbygge master-slave-netveerket kan man anvendes kabelsaettet B. Det er ik-
ke ngdvendigt at anvende en afslutningsmodstand.

jde

6.4.5 Feltbusmodus (P1-12 = 5, 6 eller 7)
Se kapitlet "Feltbusdrift" (- & 88).

6.4.6 MultiMotion-modus (P1-12 = 8)
Se "Tilleeg til driftsvejledningen MOVITRAC® LTX".
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Hejseveerksfunktion

Hejsevarksfunktion

MOVITRAC® LTP-B er udstyret med en hejsevaerksfunktion. Med aktiv hejsevaerks-
funktion er alle relevante parametre og funktioner aktiveret og evt. last. For at opna en
korrekt funktionsmade skal der udfagres en korrekt idriftsaettelse af motoren, som be-
skrevet i kapitlet “Idriftseettelsesvejledning“ (- B 76).

Veer desuden opmeaerksom pa felgende punkter:

Motorbremseaktiveringen skal udfgres via frekvensomformeren. Tilslut en bremse-
ensretter mellem omformerrelae 2 (klemme 17 og 18) og bremsen, se kapitlet “
Elektrisk installation® (- B 38).

Anvend en tilstreekkelig dimensioneret bremsemodstand.

SEW-EURODRIVE anbefaler, at motoren ikke kerer i et alt lavt hastighedsomrade,
eller at holde lasten ved omdrejningstal nul, uden at bremsen aktiveres.

Hvis du har brugt for et tilstraekkeligt drejningsmoment, skal du anvende motoren
inden for dens nominelle omrade.

For at kunne garantere en sikker drift, ignoreres fglgende parametre ved aktiv hejse-
veerksfunktion eller ved aendring af firmwaren:

P1-06: Energisparefunktionen er deaktiveret.

P2-09 / P2-10: Udbleendingsfrekvenser ignoreres.

P2-26: Fangningsfunktionen er deaktiveret.

P2-27: Standby-modus er deaktiveret.

P2-36: Startmodus er flankestyret (Edgr-r).

P2-38: Netspaendingssvigt fgrer til frilgb og efterfelgende standsning.

P4-06 / P4-07: De gverste graenser for drejningsmomentet er indstillet pa de mak-
simale veerdier.

P4-08: De nederste greenser for drejningsmomentet er indstillet pa "0".

P4-09: Den gverste greense for det generatoriske drejningsmoment er indstillet pa
den maks. tilladte veerdi.

De folgende hejsevaerksparametre er allerede indstillet for motorer i samme effekt-
klasse, de kan dog altid tilpasses for at optimere systemet:

P2-07: Forindstillet omdrejningstal 7 bliver til bremseabningsomdrejningstal.
P2-08: Forindstillet omdrejningstal 8 bliver til bremseaktiveringsomdrejningstal.
P2-23: Omdrejningstal-nul-stoptid.

P4-13: Motorbremsens &bnetid.

P4-14: Motorbremsens aktiveringstid.

P4-15: Drejningsmomenttaerskel for bremseabningen.

P4-16: Drejningsmomenttaerskel timeout.

Folgende parametre er fast indstillede:

P2-18: Releekontakt 2 til aktivering af bremseensretteren.
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Hejseveerksfunktion

6.5.1 Generelle henvisninger

* Hajre svarer til retningen opad.
* Venstre svarer til retningen nedad.

* For at vende omdrejningsretningen skal motoren stoppes. Aktivér i den forbindelse
bremsen. Anbring regulatorspaerren, inden omdrejningsretningen aendres.

6.5.2 Idriftsaettelse af hejsevaerksfunktion

jde

| det efterfglgende kan du finde anbefalinger for idriftsaettelsen.
Motordata:

» P1-03/04: Sa kort rampetid som muligt
* P1-07: Nominel motorspaending

* P1-08: Nominel motorstrgm

* P1-09: Nominel motorfrekvens

* P1-10: Nominelt motoromdrejningstal
Parameterfrikobling:

* P1-14 =201 (udvidet parametermenu)
Motorregulering:

» P4-01 =0 (VFC-hastighedsregulering)

* P4-05 = Cos Phi

Under VFC-drift skal den automatiske malefunktion udferes, i den forbindelse
skal motoren vare sa kold som muligt!

Hejsevaerksparametre:
P4-12 = 1 (hejsevaerksfunktion aktiveret)
Termisk bremsemodstandsbeskyttelse:

Hvis der ikke anvendes nogen sensor for at beskytte bremsemodstanden, kan der
som option indstille fglgende parametre for at beskytte mod en overtemperatur pa
bremsemodstanden. Det er dog kun en sensor, som kan give en garanteret beskyttel-
se.

*  P6-19: Bremsemodstandsveerdi
« P6-20: Bremsemodstandseffekt

BEMZARK

Ved aktiveret hejsevaerksmodus skal frekvensomformeren startes med frikoblingen.
Hvis frikoblingen er aktiv samtidigt med eller tidligere end STO, forbliver frekvensom-
formeren pa "STOP"-modus.
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6.5.3 Hejseveerksdrift

Idrifttagning

Hejseveerksfunktion

Folgende grafik viser hejsevaerksdrift.

Nominelt
omdrejningstal

Bremseabnings-
omdrejningstal P2-07 _|

Bremseaktiverings-
omdrejningstal P2-08

Frikobling (DI01)
Mechanisk bremse

Kontakt relee 2

STO

A

\j

\j

Y

\j

18014401720170891

Frikobling af frekvensomformer

Motoren accelererer til bremseabningsomdrejningstallet
(forindstillet omdrejningstal 7)

Bremseabningsomdrejningstallet er naet.

Drejningsmomenttaerskel P4-15 verificeret. Hvis drejningsmomenttaersklen ik-
ke overskrides inden for timeout-perioden P4-16, sender frekvensomformeren
en fejimeddelelse.

Relaeet bryder.

Bremsen abner i Igbet af bremseabnetiden P4-13.

Bremsen er abnet. Drevet accelererer indtil den nominelle omdrejningstal.
Normal drift

Frekvensomformerspeerre

Drevet decelererer til bremseaktiveringsomdrejningstallet
(forindstillet omdrejningstal 8)

Relzeet slutter.
Bremsen aktiveres inden for bremseaktiveringstiden P4-14.

Bremsen er aktiveret, og drevet er stoppet.
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Ngddrift

6.5.4 Optimering og fejlafhjeelpning ved hejsevarksfunktion
SP-Err/ ENCO02:
Hvis denne fejlmeddelelse vises, skal omdrejningstalomradet i P6-07 forages.

Ved problemer som f.eks. for svag hejseveerksfunktion skal felgende parametre kon-
trolleres og/eller tilpasses:

P1-03/04 = Forkort rampetiderne, kar igennem langsomme hastighedsomrader
sé hurtigt som muligt.

P7-10 = Tilpasning af stivheden, hgjere vaerdier ggr applikationen stivere.

P4-15 = Forgg drejningsmomentteersklen for bremseabningen.

P7-14/15 = Hyvis hejseveerksfunktionen er for svag, anbefales det at forgge
boost-parametrene.

P7-07 = 0. Hvis der optraeder problemer ved langsomme sankeomdrejnings-

6.6 Naddrift

tal, skal denne parameter indstilles pa 1.

Ved at aktivere ngddriftindgangen driver frekvensomformeren motoren med de forind-
stillede veerdier. Frekvensomformeren ignorerer alle fejl og frakoblinger i denne mo-
dus, og driver motoren, indtil den adelaegges, eller indtil spaendingsforsyningen afbry-
des.

Naddriften indstilles som beskrevet efterfglgende.

Saet motoren i drift.
Indstil parameteren P1-14 pa "201" for at fa adgang til yderligere parametre.

Indstil parameteren P1-15 pa "0" for at kunne foretage en egen konfiguration af bi-
naerindgangene.

Konfigurér indgangene iht. kravene i parametergruppen P9-xx. Ved styring via
klemmerne skal parameteren P9-09 indstilles pa "9 = klemmestyring".

Indstil parameteren P9-33 Indgangsvalg ved ngddrift pa en gnsket indgang.
Indstil parameteren P6-13 pa "0" eller "1" afhaengig af ledningsfaringen.

Indstil parameteren P6-14 pa det omdrejningstal, som skal anvendes under n@d-
driften. Du kan bade indstille en positiv eller en negativ nominel veerdi for omdrej-
ningstal.
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Drift pa 87-Hz-karakteristikken

6.7 Drift pa 87-Hz-karakteristikken

Under 87-Hz-driften er forholdet U/f det samme. Der genereres dog hgjere omdrej-
ningstal og effekter, hvilket medferer et hgjere stramflow.

u

400 vV

230V

-

50 Hz 87 Hz f
9007206616827403

Driften "87-Hz-karakteristik" kan indstilles som beskrevet efterfglgende.
* Indstil parameteren P1-07 pa stjernespaending.

* Indstil parameteren P1-08 pa trekantsstrgm.

* Indstil parameteren P1-09 pa "87 Hz".

« Indstil parameteren P7-10 pa V3 x nominelt omdrejningstal.

BEMZAERK

i Indstil P7-01 maksimalt omdrejningstal iht. dine krav. P& 87-Hz-drift skal frekvensom-
formeren have en v 3-dobbelt kraftigere strgm til radighed. | den forbindelse skal der
evt. veelges en starre starrelse for frekvensomformeren.

6.8 Funktionen motorpotentiometer — kranapplikation
Motorpotentiometeret fungerer som et elektromekanisk potentiometer, som forager el-
ler saenker den interne veerdi og dermed motoromdrejningstallet afhaengigt af signalet
pa indgangene.
For at opna den samme funktion som ved forgeengeromformeren MOVITRAC® LTP-A
skal du under idriftseettelsen gore fglgende.
BEMARK

i Konfigurationen af indgangene kan ogsa udferes individuelt ved afvigende klemme-
konfiguration.
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6 Idrifttagning

Funktionen motorpotentiometer — kranapplikation

6.8.1 Motorpotentiometer-drift

Folgende grafik viser motorpotentiometerets grundlzeggende funktion. Beskrivelsen i
kapitlet "Parameterindstillinger" (-~ B 81) er baseret pa den hyppigt anvendte kran-
funktion og fungerer iht. klemmekonfigurationen i kapitlet "Klemmekonfigurati-
on" (- B 81).

A
\ \ \ [ [ \

Maks. omdrejningstal — — T Jﬁ [7 — ‘7 ’7 S

Forindstillet omdrejningstal 1 4+ — — 11— L— - i _° _I __

Min. omdrejningstal -— —

\J

Indgangskilde frigivelse

Indgangskilde CW/CCW

Indgangskilde
Motorpotentiometer-op

Indgangskilde
Motorpotentiometer-ned

Indgangskilde
Forindstillet omdrejningstal 1

9007207085491979

t, Frekvensomformerfrikobling
t -1, Motoren accelererer indtil det indstillede min. omdrejningstal (P7-02).
t, - 5 Motoren holder det min. omdrejningstal.

ts Motorpotentiometer-op (P9-28) aktiveres.

t;-t, Sa leenge signalet er aktivt pa P9-28, forages motoromdrejningstallet langs med accelerationsram-
pen P1-03.

t, -t Hvis der ikke er noget aktivt signal pa P9-28 leengere, holdes det aktuelle omdrejningstal

ts Motorpotentiometer-op (P9-28) aktiveres.

ts - g Sa leenge signalet er aktivt pa P9-28, foreges motoromdrejningstallet langs med accelerationsram-
pen (P7-03) indtil det maks. omdrejningstal (P71-01).

ts-t; Det maks. omdrejningstal overstiges ikke og holdes, nar signalet ikke laengere er aktivt pa P9-28.

t; Motorpotentiometer-ned (P9-29) aktiveres.

t; - tg Sa leenge signalet er aktivt pa P9-28, reduceres motoromdrejningstallet langs med decelerations-
rampen P1-04.

ts - to Hvis der ikke er noget aktivt signal pa P9-28 laengere, holdes det aktuelle omdrejningstal

ty Det forindstillede omdrejningstal aktiveres.

tg -t Sa leenge det forindstillede omdrejningstal er aktivt, reduceres og holdes motoromdrejningstal
langs med decelerationsrampen P17-04, indtil det forindstillede omdrejningstal er naet.

thq Motorpotentiometer-ned (P9-29) aktiveres.

t;1-t,  Salaenge signalet er aktivt pa P9-29, reduceres motoromdrejningstallet langs med decelerations-
rampen P1-04, dog ikke under det min. omdrejningstal (P1-02).
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Funktionen motorpotentiometer — kranapplikation

6.8.2 Klemmekonfiguration

1 2 3 5 6
200 @@?
AR

L

12 B M

4
Zj
|

7834026891

[11 DI1 Reducér frikobling/omdrejningstal
[2] DI2 Forag omdrejningstal
[3] DI3 Forindstillet omdrejningstal 1

[4] DI4 Retningsskift (hgjrerotation/venstrerotation)

6.8.3 Parameterindstillinger
Tag motoren i drift som beskrevet i kapitlet "Idriftseettelse” (- E 66).
For at kunne anvende motorpotentiometeret skal falgende indstillinger udfgres:
*  P1-12 = 0 (styrekilde klemmedrift)
» P1-14 =201 (udvidet parametermenu)
* P1-15 =0 (bineerindgang, valg af funktion)
» P2-37 = 6 (tastatur genstart omdrejningstal).
Konfiguration af indgangene:
* P9-01 = din-1 (frikoblingsindgangskilde)
* P9-03 = din-1 (indgangskilde for hgjrerotation)
* P9-06 = din-4 (aendring af omdrejningsretning)
*  P9-09 = on (kilde til aktivering af klemmestyring)
* P9-10 = d-Pot (omdrejningstalkilde 1)
* P9-11 = PrE-1 (omdrejningstalkilde 2)
* P9-18 = din-3 (indgang til valg af omdrejningstal 0)
*  P9-28 = din-2 (indgangskilde motorpotentiometer-op).
Brugerindstillinger:
* P1-02 = min. omdrejningstal
* P1-03 = accelerationsrampetid
* P1-04 = decelerationsrampetid
* P2-01 = forindstillet omdrejningstal 1.
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6 Idrifttagning

Eksempler pa skalering af analogindgangen og offsetindstillingen

6.9 Eksempler pa skalering af analogindgangen og offsetindstillingen

Analogindgangsformat, skalering og offset er forbundet med hinanden.
Frekvensomformerindstilling:

P1-01 =50 Hz

Eksempel pa skalering af analogindgang

Regulering 0 — 40 Hz med analogindgang 0 — 10 V:

n,=0Hz n,=40Hz

p2-31="22M 4009, =20H2=0HZ 1609, —80%
P1-01 50 Hz
13624278667
P2-31 = 80%
Hz
50
g 40
2
£ 30 /
e)
S 20 //
. ]
0 /
0 2 4 6 8 10 V
Analogindgang
13627147915
Eksempal pa offset analogindgang
Regulering 15 — 35 Hz med analogindgang 0 — 10 V:
Ny = Nygeet = 20 Hz, n, = 30 Hz
P2-31="27M 4009, =30HZ—1SHZ 4450, _ 409
P1-01 50 Hz
13624281611
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6.10

Omdrejningstal

Idrifttagning 6

Ventilator og pumpe

P2-31 = 40%, P2-32 = -75%

Hz
50

45

40

35

30

25

20 p——

15

10

6 8 10 V

Analogindgang

—Noftset «x100%

p2-32=-P1-01 =

13627144971

-15Hz

x100%
50Hz

=-75%

P2-31

Ventilator og pumpe

0.40
13624284555

Folgende funktioner findes til anvendelser med pumper og ventilatorer:

Spaendingsforggelse / boost (P1-11)
U/f-karakteristiktilpasning (P4-10, P4-11)
Energisparefunktion (P7-06)
Fangningsfunktion (P2-26)
Omdrejningstal-nul-stoptid (P2-23)
Standby-modus (P2-27)

PID-regulator ("Parametergruppe 3: PID-regulator (niveau 2)" (- B 133))

Naddrift ("Naddrift" (- B 78))
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Drift

Frekvensomformerens status

7 Drift
Folgende oplysninger vises, sa frekvensomformerens driftstilstand hele tiden kan af-
leeses:
Status Visning af forkortelse
Drive OK Frekvensomformerens statiske tilstand
Drive running Frekvensomformerens driftstilstand
Fault / trip Fejl
71 Frekvensomformerens status
711 Frekvensomformerens statiske tilstand
Af fglgende liste fremgar det, hvilke forkortelser der vises som information om fre-
kvensomformerens tilstand, nar motoren star stille.
Forkor- |Beskrivelse
telse
StoP Frekvensomformerens effekttrin er frakoblet. Denne melding vises, hvis frekvensomformeren er

standset, og der ikke foreligger nogen fejl. Frekvensomformeren er parat til normal drift. Fre-
kvensomformeren er ikke frikoblet.

P-deF Forindstillede parametre er hentet. Denne meddelelse vises, nar brugeren aktiverer komman-
doen, der henter de fabriksindstillede parametre. Far frekvensomformeren kan seettes i drift
igen, skal der trykkes pa <Stop/Reset>"-tasten.

Stndby | Frekvensomformeren er pa standby-modus. Nar P2-27 > 0 sek., vises denne meddelelse, nar
frekvensomformeren star stille, og den nominelle veerdi ogsa er "0".

Inhibit Vises, nar der ikke er valgt 24 V og GND pa STO-kontakterne. Sluttrinet er spaerret.

ETL 24 | Der er tilsluttet ekstern spaendingsforsyning

71.2 Frekvensomformerens driftstilstand

Af fglgende liste fremgar det, hvilke forkortelser der vises som information om fre-
kvensomformerens tilstand, nar motoren kgrer.

Ved at trykke pa "Navigation"-tasten pa tastaturet kan der skiftes mellem udgangsfre-
kvens, udgangsstrem, udgangseffekt og omdrejningstal.

Forkortel- |Beskrivelse

se

H xxx Frekvensomformerens udgangsfrekvens (i Hz). Denne melding vises, nar frekvensomformeren
karer.

A xxx Frekvensomformerens udgangsstrem (i ampere). Denne melding vises, nar frekvensomforme-
ren kgrer.

P xxx Frekvensomformerens aktuelle udgangseffekt (i kW). Denne melding vises, nar frekvensom-
formeren karer.

Auto-t Der udfgres en automatisk maling af motorparametrene for at konfigurere motorparametrene.
"Auto-Tune" kgrer automatisk ved den farste frikobling efter drift med fabriksindstillede para-
metre. Det er ikke ngdvendigt med nogen hardwarefrikobling for at udfgre "Auto-Tune".
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Drift 7
Effektreduktion

Forkortel- |Beskrivelse

se

Ho-run Referencekarsel er startet. Vent, indtil frekvensomformeren har naet referencepositionen. Efter
korrekt afsluttet referencekarsel viser displayet "Stop".

XXXX Frekvensomformerens udgangsomdrejninger (i o/min). Denne melding vises, nar frekvensom-
formeren kgrer, og nar motorens nominelle omdrejningstal er indstillet i parameteren P71-10.

C xxx er skaleringsfaktoren for “omdrejningstal® (P2-21 / P2-22).

...... Frekvensomformerens udgangsstrem er hgjere end den stramveerdi, der er indstillet i P7-08.

(bllnkktende Frekvensomformeren overvager styrken og varigheden af overbelastningen. Afheengig af over-

punkter) belastningens styrke udlgser frekvensomformeren fejlen "l.t-trP".

713 Fejl-reset

Nar der opstar en fejl, kan den nulstilles ved at trykke pa "Stop/Reset"-tasten eller ved
at abne og lukke binaerindgang 1. Yderligere oplysninger herom findes i kapitlet "Feijl-
koder" (- B 103).

7.2 Effektreduktion

En reduktion af frekvensomformerens maks. konstante udgangsstrem er ngdvendigt
ved:

+ drift ved en omgivelsestemperatur pa over 40 °C/104 °F
+ drift ved en installationshgjde pa over 1000 m/3281 ft
+ drift med en effektiv koblingsfrekvens, der er hgjere end minimumsvaerdien.

De folgende faktorer for effektreduktion skal anvendes, nar driften sker uden for disse
betingelser.

7.21 Effektreduktion for omgivelsestemperatur

Hustype Maks. omgivelsestemperatur Reduktion med Maks. tilladt temperatur
uden effektreduktion

IP20,BG2-3 50°C /122 °F 2,5 % pr. °C (1,8 °F) 60 °C

IP55,BG2-3 40 °C /104 °F 2,5 % pr. °C (1,8 °F) 50 °C

IP55,BG4 -7 40 °C /104 °F 1,5 % pr. °C (1,8 °F) 50 °C

7.2.2 Effektreduktion for installationshgjden

Hustype Maks. hgjde uden ef- Reduktion Maks. tilladt hgjde |Maks. tilladt hgjde

fektreduktion med (UL-godkendt) (ikke UL-godkendt)

IP20,BG2-3 1000 m (3281 ft) 1% pr. 100 m 2000 m (6562 ft) 4000 m (13123 ft)
(328 ft)

IP55,BG2-3 1000 m (3281 ft) 1% pr. 100 m 2000 m (6562 ft) 4000 m (13123 ft)
(328 ft)

IP55,BG4-7 1000 m (3281 ft) 1% pr. 100 m 2000 m (6562 ft) 4000 m (13123 ft)
(328 ft)
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7.2.3 Effektive PWM-koblingsfrekvenser til radighed og standardindstillinger
230 V-enheder

230 V, 1-faset
kW HP Standard Maks.
0,75 1 8 kHz 16 kHz
1,5 2 8 kHz 16 kHz
2,2 3 8 kHz 16 kHz
230 V, 3-faset
kW HP Standard Maks.
0,75 1 8 kHz 16 kHz
1,5 2 8 kHz 16 kHz
2,2 3 8 kHz 16 kHz
3 4 8 kHz 16 kHz
4 5 8 kHz 16 kHz
5,5 7,5 8 kHz 8 kHz
7,5 10 4 kHz 12 kHz
11 15 4 kHz 12 kHz
15 20 4 kHz 12 kHz
18,5 25 4 kHz 12 kHz
22 30 4 kHz 8 kHz
30 40 2 kHz 8 kHz
37 50 2 kHz 6 kHz
45 60 2 kHz 4 kHz
55 75 2 kHz 8 kHz
75 100 2 kHz 6 kHz

400 V-enheder

400 V, 3-faset

kW HP Standard Maks.
0,75 1 4 kHz 16 kHz
1,5 2 4 kHz 16 kHz
2,2 3 4 kHz 16 kHz
3 4 4 kHz 16 kHz
4 5 4 kHz 16 kHz
5,5 7,5 4 kHz 12 kHz
7,5 10 4 kHz 12 kHz
11 15 4 kHz 8 kHz
15 20 4 kHz 12 kHz
18,5 25 4 kHz 12 kHz
22 30 4 kHz 12 kHz
30 40 4 kHz 12 kHz
37 50 4 kHz 12 kHz
45 60 2 kHz 8 kHz
55 75 2 kHz 8 kHz
75 100 2 kHz 6 kHz
90 150 2 kHz 4 kHz
110 175 2 kHz 8 kHz
132 200 2 kHz 6 kHz
160 250 2 kHz 4 kHz
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575 V-enheder

Drift

Effektreduktion
575V, 3-faset
kW HP Standard Maks.
0,75 1 8 kHz 12 kHz
1,5 2 8 kHz 12 kHz
2,2 3 8 kHz 12 kHz
4 5 8 kHz 12 kHz
5,5 7,5 8 kHz 12 kHz
7,5 10 8 kHz 12 kHz
11 15 8 kHz 12 kHz
15 20 8 kHz 12 kHz
18,5 25 8 kHz 12 kHz
22 30 8 kHz 12 kHz
30 40 8 kHz 12 kHz
37 50 8 kHz 12 kHz
45 60 8 kHz 12 kHz
55 75 4 kHz 8 kHz
75 100 4 kHz 8 kHz
90 125 4 kHz 6 kHz
110 150 4 kHz 6 kHz
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Generelle informationer

8 Feltbusdrift

8.1 Generelle informationer

8.1.1 Styringer, gateways og kabelset til radighed

Feltbus-gateways

De installerede feltbus-gateways omdanner standard-feltbusser til SEW-SBussen. Pa
den made kan man med én gateway aktivere op til 8 frekvensomformere med hver 3
procesdata.

Styringen (PLC eller pc) og frekvensomformeren udveksler procesdata som f.eks. sty-
reord og omdrejningstal via feltbussen.

Principielt kan andre apparater fra SEW-EURODRIVE (f.eks. omformeren
MOVIDRIVE®) ogsa sluttes til og anvendes via gatewayen.

Gateways til radighed

Der finde fglgende gateways til radighed for fglgende bussystemer:

Styringer til radighed

Bus Egent hus
PROFIBUS DFP21B /UOH11B
EtherCAT® DFE24 / UOH11B
DeviceNet DFD11/UOH11B
PROFINET DFE32/UOH11B
EtherNet/IP™ DFE33B /UOH11B
Interbus UFIM1A
Type Feltbusinterfaces
DHE21B /41B i UOH11B + Ethernet TCP/IP

+ UDP
DHF21B/41B i UOH21B  Ethernet TCP/IP

+ UDP

* PROFIBUS DP-V1

* DeviceNet
DHR21B /41B i UOH21B + Ethernet TCP/IP

+ UDP

+ PROFINET

« EtherNet/IP™
» Modbus TCP/IP

Kabelseet til radighed

Falgende kabelsaet med tilhgrende komponenter er til radighed for at forbinde styrin-
ger, gateways og LT-omformere. Yderligere informationer kan findes i kataloget

"MOVITRAC® LTP-B".
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8.1.2

Feltbusdrift

Generelle informationer

Opbygning af procesdataord ved frekvensomformer-fabriksindstilling

Styre- og statusord er kan ikke aendres. De resterende procesdataord kan konfigure-
res frit vha. parametergruppen P5-xx.

Opbygningen af procesdataordene er identisk for SBus / Modbus RTU / CANopen
samt for isatte kommunikationskort.

Higher-byte Lower-byte
15-8 7-0
Beskrivelse Bit Indstillinger
PA1 Styreord 0 Sluttrinsspeerre” . Ved bremsemotorer aktive- [0: Start
res bremsen med det samme. 1: Stop
1 Hurtigstop langs med 2. decelerationsrampe/ |0: Hurtigstop
hurtigstoprampe (P2-25) 1: Start
2 Stop langs med procesrampen P71-03/P1-04 |0: Stop
eller PA3 1: Start
3-5 Reserveret 0
6 Fejinulstilling Flanke 0 til 1 = fejl-reset
7-15 |Reserveret 0
PA2 [Nominelt om- |Skalering: 0x4000 = 100 % af det maksimale omdrejningstal, som er indstillet i
drejningstal P1-01.
Veerdier 0x4000 eller under 0xC000 er begreenset til 0x4000/0xC000
PA3 |Ingen funktion (kan konfigureres)
PA4 |Ingen funktion (findes kun ved Modbus RTU/CANopen)

1) Motoren kegrer i tomgang, indtil den standser ved sluttrinsspeerre

Procesdataord (16 bit) fra frekvensomformer til gateway (PE):

Beskrivelse Bit Indstillinger Byte
PE1 |[Statusord 0 Sluttrinsfrikobling 0: Speerret Low-byte
1: Frikoblet
1 Frekvensomformer driftsklar 0: ikke driftsklar
1: Parat
2 PA-data frikoblet 1, nar P1-12=5
3-4 Reserveret
5 Fejl/advarsel 0: ingen fejl
1: Fejl
6 Endestop i hgjre side aktiv" 0: Speerret
1: Frikoblet
7 Endestop i venstre side aktiv" 0: Spaerret
1: Frikoblet
8 — 15 |Frekvensomformerstatus, nar bit 5 = 0 High-byte
0x01 = STO - sikkert frakoblet moment aktiv
0x02 = ingen frikobling
0x05 = omdrejningsregulering
0x06 = drejningsmomentregulering
0x0A = teknologifunktion
0x0C = referencekersel
8 — 15 |Frekvensomformerstatus, nar bit 5 = 1
Se kapitlet "Fejlkoder" (- & 103).
PE2 |Faktisk omdrej- |Skalering: 0x4000 = 100 % af det maksimale omdrejningstal, som er indstillet i
ningstal P1-01.
PE3 |Faktisk stram |Skalering: 0x4000 = 100 % af den nominelle omformerstrgm.
PE4 |Ingen funktion (findes kun ved Modbus RTU/CANopen).

1) Endestopkonfigurationen kan indstilles i P1-15, se i den forbindelse tillaegget til driftsvejledningen
"MOVITRAC® LTX servomodul til MOVITRAC® LTP-B".
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Generelle informationer

8.1.3 Kommunikationseksempel
Folgende informationer sendes til frekvensomformeren, nar:
* bineerindgangene er korrekt konfigureret og tilsluttet for at kunne frikoble frekvens-
omformeren.
Beskrivelse Veardi Beskrivelse
PA1 Styreord 0x0000 Stop langs med 2. decelerationsrampe (P2-25).
0x0001 Langsom opbremsning
0x0002 Stop langs med procesrampen (P7-04).
0x0003 - Reserveret
0x0005
0x0006 Acceleration via en rampe (P71-03) og drift med nominelt omdrejnings-
tal (PA2).
PA2  [Nominelt om- |0x4000 = 16384 = maks. omdrejningstal, f.eks. 50 Hz (P1-01) i hgjre side
drejningstal  |0x2000  |= 8192 = 50 % af maks. omdrejningstal, f.eks. 25 Hz i hgjre side
0xC000 = -16384 = maks. omdrejningstal, f.eks. 50 Hz (P7-017) i venstre side
0x0000 = 0 = min. omdrejningstal, indstillet i P1-02
De procesdata, der sendes af frekvensomformeren, skal se ud pa falgende made un-
der driften:
Beskrivelse Veerdi Beskrivelse
PE1 |[Statusord 0x0407 Status = kerer; sluttrin frikoblet;
Frekvensomformer parat; PA-data frikoblet
PE2 |Faktisk om- Skal svare til PA2 (nom. omdrejningstal)
drejningstal
PE3 |Faktisk stream |Afhaengig af omdrejningstal og belastning
8.14 Parameterindstillinger pa frekvensomformeren
+ Tag frekvensomformeren i drift som beskrevet i kapitlet "Enkel idriftsaettel-
se" (- B 66).
» Indstil fglgende parametre afhaengigt af det anvendte bussystem:
Parametre SBus CANopen Modbus RTU"
P1-12 (styrekilde) 5 6 7
P1-14 (udvidet parametermenu) 201 201 201
P1-15 (valg af funktion, binserindgange) 12) 12) 12)
P5-01 (omformeradresse) 1-63 1-63 1-63
P5-02 (SBus-baudrate) Baudrate Baudrate --
P5-03 (Modbus baudrate) - -- Baudrate
P5-04 (Modbus dataformat) -- - Dataformat
P5-05% (Reaktion ved kommunikationssvigt) 0-1-2-3 0-1-2-3 0-1-2-3

P5-06% (timeout kommunikationssvigt) 0,0-1,0-5,0 sek. Kommunikationsovervagningen
daekkes via de integrerede funkti-
oner Lifetime eller Heartbeat i

CANopen.

0,0-1,0-5,0 sek.

P5-07° (rampeindstilling via feltbus)

0 = indstilling via P1-03/04
1 = indstilling via feltbus®

0 = indstilling via P1-03/04
1 = indstilling via feltbus®

0 = indstilling via
P1-03/04
1 = indstilling via feltbus®

P5-XX (feltbusparameter)

Yderligere indstillingsmu-
ligheder®

Yderligere indstillingsmuligheder®

Yderligere indstillingsmu-
ligheder®

1) Modbus RTU er ikke radighed, nar LTX-encodermodulet er installeret.
2) Standardindstilling, yderligere oplysninger om indstillingsmuligheder, se beskrivelsen til parameter P1-15.
3) Disse parametre kan blive pa standardveaerdien til at starte med.

4) Ved rampeindstilling via feltbus skal P5-10 =3 indstilles (PA3 = rampetid).
5) Yderligere feltbusindstillinger samt detaljeret definition af procesdata kan indstilles i parametergruppe P5-xx, se kapitlet "Parameter-

gruppe 5".
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8.1.5 Tilslutning af signalklemmer pa frekvensomformeren

For busdrift kan signalklemmerne tilsluttes som vist i standardindstillingen P7-75 som
vist eksemplarisk i kapitlet "Oversigt over signalklemmerne" (- B 49). Ved skift af sig-
nalniveauet fra DI3 skiftes der mellem kilden for nom. omdrejningstal feltbus (low) og
nom. fast veerdi 1 (high).

8.1.6 Opbygning af et CANopen-/SBus-netvark

CAN-High

RT émo Q
CAN-Low

7338031755

Ledningslaengde

Et CAN-netveerk skal altid udfgres som lineaer busstruktur uden [1] eller med kun me-
get korte stikledninger [2], som vist i det efterfglgende billede. Der skal vaere en ngjag-
tig afslutningsmodstand R; = 120 Q pa begge ender af bussen. For enkel opbygning
af et sadant netveerk findes de kabelsaet, som er beskrevet i kataloget "MOVITRAC®
LTP-B".

L] ] & éé <.>\
| | | ]

7338031755

11 [2]

Den tilladte samlede ledningslaengde afheenger af den indstillede baudrate i parame-
teren P5-02:

- 125 kBaud: 500 m (1640 ft)
. 250 kBaud: 250 m (820 ft)
- 500 kBaud: 100 m (328 ft)
- 1000 kBaud: 25 m (82 ft)

8.2 Integrering af en gateway eller en styring (SBus MOVILINK®)

8.21 Specifikation

MOVILINK®-profilen via CAN-/SBus er en specielt tilpasset applikationsprofil fra SEW-
EURODRIVE til frekvensomformere fra SEW-EURODRIVE. Detaljerede informationer
om protokolforlgbet kan findes i handbogen "MOVIDRIVE® MDX60B/61B kommunika-
tion og feltbus-apparatprofil".

For at kunne anvende SBus skal frekvensomformeren konfigureres som beskrevet i
kapitlet "Parameterindstillinger pa frekvensomformeren" (- B 90). Status og styreord
kan ikke aendres, de andre procesdataord kan konfigureres frit i parametergruppen
P5-xx.

Detaljerede informationer om opbygningen af procesdataord kan findes i kapitlet "Op-
bygning af procesdataord ved frekvensomformer-fabriksindstilling" (- B 89). En detal-
jeret oplistning af alle parametre inklusive de ngdvendige indicies samt skaleringen
kan findes i kapitlet "Parameterregister”" (-~ & 113).

Driftsvejledning - MOVITRAC® LTP-B | O
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Integrering af en gateway eller en styring (SBus MOVILINK)

8.2.2

jde

Elektrisk installation

Tilslutning af gateway og MOVI-PLC®.

[A] Bustilslutning

[B] Gateway, f.eks. DFx/UOH
[C] Forbindelseskabel

BEMZAERK

[D] Splitter
[E] Forbindelseskabel
[F1 Y-stik med afslutningsmodstand

| —— )
{5581660]

e

D
I F
7338662155

Stettedriften til opretholdelse af kommunikationen i tilfaelde af stremafbrydelse er ikke

muligt.

Afslutningsstikket [F] har to 2 afslutningsmodstande og danner dermed afslutningen

pa CAN-/SBus og Modbus RTU.

| stedet for et afslutningsstik fra kabelsaettet A kan man ogsa anvende Y-adapteren fra
Engineering-kabelsaettet C. Dette indeholder ogsa en afslutningsmodstand. Detaljere-
de informationer om kabelsasttene kan findes i kataloget "MOVITRAC® LTP-B".

Ledningsfaring fra styringen til frekvensomformerens kommunikationsstik
RJ45 (- B 51):
Set fra siden Betegnelse Klemme pa CCU / Signal RJ45-hunstik" Signal
PLC
MOVI-PLC® eller gate- X26:1 CAN 1H 2 SBus/CAN-bus h
m way (DFX/UOH) X26:2 CAN 1L 1 SBus/CAN-bus |
X26:3 DGND 3 GND
X26:4 Reserveret
X26:5 Reserveret
X26:6 DGND
X26:7 DC 24V
Ekstern styring X:? Modbus RTU+ 8 RS485+ (Modbus RTU)
X:? Modbus RTU- 7 RS485- (Modbus RTU)
X:? DGND 3 GND

1) Vaer opmeerksom pa falgende:Klemmekonfigurationen for hunstikket til frekvensomformeren er angivet foroven, ikke for hanstikket.
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8.2.3 Idriftsaettelse pa gateway

Tilslut gatewayen iht. kapitlet "Elektrisk installation" (- & 92).
Stil alle gatewayens indstillinger tilbage pa fabriksindstillingerne.

Indstil ved behov alle tilsluttede frekvensomformere, som beskrevet i kapitlet "Para-
meterindstillinger pa frekvensomformeren” (» 2 90), pa SBus-MOVILINK®-drift. Til-
del entydige SBus-adresser (# 0!), og indstil en tilsvarende baudrate iht. gatewayen
(standard = 500 kBaud).

Indstil DIP-switchen AS (auto-Setup) pa DFx/UOH-gatewayen fra "OFF" til "ON" for
at kunne udfgre et auto-setup til feltbus-gatewayen.

LED'en "H1" pa gatewayen lyser gentagne gange og slukker sa helt. Hvis LED'en
"H1" lyser, er gatewayen eller en frekvensomformeren pa SBus ikke tilsluttet kor-
rekt eller blev ikke taget i drift korrekt.

Etableringen af feltbuskommunikationen mellem DFx/UOH-gatewayen og busma-
steren beskrives i DFx-handbogen.

Overvagning af sendte data

De data, der overferes via gatewayen, kan overvages pa falgende made:

med MOVITOOLS® MotionStudio via gatewayens X24-Engineering-interface eller
alternativt via Ethernet.

via gatewayens webside, f.eks. paA DFE3x Ethernet-gateway.

Hvilke procesdata, der kan sendes, kan kontrolleres ved frekvensomformeren via
de pageeldende parametre i parametergruppen 0.

8.24 Idrifttagning pa en CCU

Inden frekvensomformeren tages i drift via MotionStudio med "Drive Startup", skal fal-
gende parametre indstilles direkte pa frekvensomformeren:

Indstil parameteren P1-14 pa "1" for at f& adgang til den LTX-specifikke parameter-
gruppe P1-01 — P1-20.

Hvis der er tilsluttet en Hiperface®-encoder pa encoderkortet, skal P1-16 vise den
rigtige motortype. Hvis dette ikke er tilfeeldet, skal man veelge den rigtige motortype
med <Op>- og <Ned>-tasterne.

Tildel en entydig frekvensomformeradresse i P1-19. /ndringen af denne parame-
ter pavirker umiddelbart parametrene P5-01 og P5-02.

SBus-baudraten (P7-20) skal indstilles pa 5000 kBaud.

Driftsvejledning - MOVITRAC® LTP-B = O3
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8.2.5 MOVI-PLC® Motion Protocol (P1-12 = 8)

Nar frekvensomformeren, med eller uden LTX-encodermodul, anvendes sammen med
MOVI-PLCP® eller CCU, skal frekvensomformeren vaere indstillet med fglgende para-
metre:

* Indstil P1-14 pa "1" for afgang til den LTX-specifikke parametergruppe. Parametre-
ne P1-01 — P1-20 kan ses derefter.

 Huvis der er tilsluttet en Hiperface®-encoder pa encoderkortet, viser P7-16 den rigti-
ge motortype. Ellers skal den pagaeldende motortype vaelges med tasterne "Op"-
og "Ned".

+ Tildel en entydig frekvensomformeradresse i P7-19.
* Indstil SBus-baudraten (P7-20) pa "1000 kBaud".
+ Udfgr et Drive-Startup via softwaren MOVITOOLS® MotionStudio.

8.3 Modbus RTU

Frekvensomformerne understgtter kommunikationen via Modbus RTU. For at leese
anvendes Holding-Register (03), og for at skrive anvendes Single-Holding-Register
(06). For at kunne anvende Modbus RTU skal frekvensomformeren konfigureres som
beskrevet i kapitlet "Parameterindstillinger pa frekvensomformeren” (- & 90).

Bemaerk: Modbus RTU er ikke tilgaengelig, nar LTX-encodermodulet er installeret.

8.3.1 Specifikation

Protokol Modbus RTU

Fejlkontrol CRC

Baudrate 9.600 bps, 19.200 bps, 38.400 bps, 57.600 bps, 115.200
bps (standard)

Dataformat 1 startbit, 8 databit, 1 stopbit, ingen paritet

Fysisk format RS-485 med to ledere

Brugerinterface RJ45

8.3.2 Elektrisk installation

Opbygningen udfgres som ved CAN-/SBus-netveerket. Det maks. antal busdeltagere
er pa 32. Den tilladte kabellaengde afheenger af baudraten. Ved en baudrate pa
115 200 Bd/s og ved anvendelse af et 0,5 mm? kabel er den maks. kabelleengde pa
1200 m. Tilslutningskonfigurationen af RJ45-kommunikationsstikket kan findes i kapit-
let "Kommunikationsstik RJ45" (- B 51).
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[

8.34

Leesning af regi-
sterinformationer

Feltbusdrift
Modbus RTU

Registerkonfigurationsplan over procesdataordene

Procesdataordene findes i det viste Modbus-registrene i tabellen. Status- og styreord
kan ikke aendres. De andre procesdataord kan konfigureres frit vha. parametergrup-
pen P5-xx.

| tabellen er procesdataordenes standardkonfiguration angivet. Alle andre registre er
generelt konfigureret, sa de svarer til parameternumrene (101 = P1-01). Dette geelder
dog ikke for parametergruppe 0.

Register Dverste byte Nederste byte Komman- |Type
do
1 PA1 styreord (fast) 03, 06 Read / Write
2 PA)2 (standardindstilling i P5-09 =1; nom. veerdi for omdrejnings- (03, 06 Read / Write
tal
3 PA3 (standardindstilling i P5-10 =7; ingen funktion) 03, 06 Read / Write
4 PA4 (standardindstilling i P5-11 =7; ingen funktion) 03, 06 Read / Write
5 Reserveret - 0,3 Read
6 PE1 statusord (fast) 0,3 Read
7 PE2 (standardindstilling i P5-12 =1; faktisk omdrejningstal) 0,3 Read
8 PE3 (standardindstilling i P5-13 =2; faktisk strgm) 0,3 Read
9 PE4 (standardindstilling i P5-14 =4; effekt) 0,3 Read
Yderligere registre, se kapitlet "Parameterregister” (- & 113).

Den samlede paramter-registertilordning samt skaleringen af dataene kan findes i pla-
nen for anvendelse af hukommelse i kapitlet "Parameterregister" (- & 113).

BEMZAERK

Mange bus-mastere kommunikerer med det forste register som register 0, derfor kan
det vaere ngdvendigt at treekke en vaerdi pa "1" fra registernumrene forneden for at fa
den korrekte registeradresse.

Eksempel pa dataflow

| den efterfglgende eksempel indlaeses falgende parametre fra styringen (PLC-adres-
sebasis = 1):

» P1-07 (nominel motorspaending, Modbus-register 107)
* P1-08 (nominel motorstream, Modbus-register 108).
Krav master — slave (Tx)

Adresse Funktion Data CRC-tjek
Startadresse Antal registre
Laesning High-byte Low-byte High-byte Low-byte crc16
01 03 00 6A 00 02 E4 17
Svar slave — master (Rx)
Adresse Funktion Data CRC-tjek
Antal databytes Information
(n) n/2-register
Laesning High-byte ‘ Low-byte Register 107 / 108 crc16
01 03 04 00 E6 00 2B 5B DB

Forklaringer til kommunikationseksemplet:

Tx = afsendelse set fra bus-masteren.

Adresse Apparatadresse 0x01 = 1

Funktion 03 lzesning/06 skrivning

Startadresse Register startadresse =0x006A = 106

Antal registre Antal kreevede registre fra startadressen (register 107 / 108).
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|2 x CRC-bytes [cRC_high, CRC_low
Rx = modtagelse set fra bus-masteren.
Adresse Apparatadresse 0x01 = 1
Funktion 03 leesning/06 skrivning
Antal databytes 0x04 =4
Register 108 High-byte 0x00 =0
Register 108 Low-byte 0x2B = 43 % af nom. strgm for frekvensomformer
Register 107 High-byte 0x00 =0
Register 107 Low-byte OxE6 =230 V
2 x CRC-bytes CRC_high, CRC_low
| det falgende eksempel beskrives frekvensomformerens andet procesdataord (PLC-
adressebasis = 1):
Procesudgangsord 2 = Modbus-register 2 = nominelt omdrejningstal.
Krav master — slave (Tx)
Afsendelse af re- Adresse Funktion Data CRC-tjek
gisterinformatio- Startadresse Information
ner Skrivning High-byte Low-byte High-byte Low-byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Svar slave — master (Rx)

Adresse Funktion Data CRC-tjek
Startadresse Information
Skrivning High-byte Low-byte High-byte Low-byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Forklaring til kommunikationseksemplet:
Tx = afsendelse set fra bus-masteren.

Adresse Apparatadresse 0x01 = 1

Funktion 03 lzesning/06 skrivning

Startadresse Register startadresse =0x0001 = 1 (ferste register, der beskrives = 2 PA2)
Information 0700 (nominelt omdrejningstal)

2 x CRC-bytes CRC_high, CRC_low

8.4 CANopen

Frekvensomformerne understgtter kommunikationen via CANopen. For at kunne an-
vende CANopen skal frekvensomformeren konfigureres som beskrevet i kapitlet "Pa-
rameterindstillinger pa frekvensomformeren” (- B 90).

Efterfglgende gives et generelt overblik over opbygningen af en kommunikationsfor-
bindelse via CANopen og procesdatakommunikation. CANopen-konfigurationen be-
skrives ikke.

Detaljerede informationer om CANopen-profil kan findes i handbogen "MOVIDRIVE®
MDX60B/61B kommunikation og feltbus-apparatprofil".

8.4.1 Specifikation

CANopen-kommunikationen er implementeret iht. specifikationen DS301, version 4.02
for CAN i automation (se www.can-cia.de). Der er ikke udfgrt en speciel apparatprofil,
som f.eks. DS 402.
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8.4.2 Elektrisk installation
Se kapitlet "Opbygning af et CANopen-/SBus-netvaerk (- B 91)".

8.4.3 COB-ID'er og funktioner i frekvensomformeren

I CANopen-profilen er fglgende COB-ID (Communication Object Identifier) og funktio-
ner til radighed.

Meldinger og COB-ID'er

Type COB-ID Funktion

NMT 000h Netvaerksstyring

Sync 080h Synkron-meddelelse med dynamisk konfigurerbar COB-ID

Emergency 080h + apparatadresse Emergency-meddelelse med dynamisk konfigurerbar COB-ID

PDO1"(Tx) 180h + apparatadresse PDO (Process Data Object) PDO1 er pre-mapped og aktiveres ved default.

PDO1 (Rx) 200h + apparatadresse PDO2 er pre-mapped og aktiveret ved default. Transmissionmode (synkron,
asynkron, event), COB-ID og Mapping kan konfigureres frit.

PDO2 (Tx) 280h + apparatadresse

PDO2 (Rx) 300h + apparatadresse

SDO (Tx)? 580h + apparatadresse En SDO-kanal til udveksling af parameterdata med CANopen-master

SDO (Rx)? 600h + apparatadresse

Error Control 700h + apparatadresse Guarding- og Heartbeat-funktion understattes. COB-ID kan indstilles pa en an-

den veerdi.

1) Frekvensomformeren understgtter op til 2 Process Data Objects (PDO).Alle PDO'er er "pre-mapped" og aktiv med Transmission
Mode 1 (cyklisk og synkront).Dvs. at TX-PDO sendes efter hver SYNC-impuls uafhaengigt af, at indholdet af TX-PDO har eendret sig
eller ej.

2) Frekvensomformer-SDO-kanalen understgtter kun "expedited"-overfarsel.Beskrivelsen af SDO-mekanismerne er beskrevet detalje-
ret i CANopen-specifikationen DS301.

BEMZARK

Hvis der via Tx-PDO sendes omdrejningstal, stram, position eller lignende sig hurtigt
&ndrende starrelser, farer det til en meget hgj busbelastning.

jde

For at begraense buslasten til forudsigelige veerdier kan man anvende Inhibit-Time,
se i den forbindelse "Inhibit-Time" i handbogen "MOVIDRIVE® MDX60B/61B kommu-
nikation og feltbus-apparatprofil".

+ Tx (transmit) og Rx (receive) er vist set fra slaven.

8.4.4 Understottede overferselsmodi

De forskellige overfarselstyper kan veelges for hvert procesdataobjekt (PDO) i net-
veerksstyringen (NMT).

For Rx-PDOs understattes fglgende overfgrselstyper:

Rx-PDO-overferselsmodus

Overforselstype Modus Beskrivelse
0-240 Synkron De modtagne data overferes til frekvensomformeren, s& snart det nseste synkroniseringste-
legram modtages.
254, 255 Asynkron De modtagne data sendes uden forsinkelse til frekvensomformeren.

For Tx-PDQO'er understgttes folgende overfarselstyper:

Tx-PDO-overferselsmodus

Overforselstype Modus Beskrivelse
0 Acyklisk synkron  |Tx-PDO afsendes kun, nar procesdataene har sendret sig, og der er modtaget et SYNC-
objekt.
1-240 Cyklisk synkron Tx-PDO'er sendes synkront og cyklisk. Overfarselstypen viser nummeret pa SYNC-objek-
tet, som er ngdvendigt for at udlgse afsendelse af Tx-PDO'er.
254 Asynkron Tx-PDOQO'er sendes kun, hvis den tilsvarende Rx-PDO er blevet modtaget.
255 Asynkron Tx-PDOQO'er sendes altid, sa snart PDO-dataene har sendret sig.
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8.4.5

Procesdataordenes standardkonfigurationsplan (PDO)

Nedenstaende tabelviser default-mapping for PDO'erne:

PDO-default-mapping
Objekt-nr. | Mapped Laengde Mapping ved standardindstilling Overforselsty-
Objekt pe

Rx PDO1 1 2001h Unsigned 16 PA1 styreord (fast) 1

2 2002h Integer 16 PA2 (standardindstilling i P5-09 =1; nom. veerdi for omdrej-

ningstal)

3 2003h Unsigned 16 PA3 (standardindstilling i P5-70 =7; ingen funktion)

4 2004h Unsigned 16 PA4 (standardindstilling i P5-11 =7; ingen funktion)
Tx PDO1 1 2101h Unsigned 16 PE1 statusord (fast) 1

2 2102h Integer 16 PE2 (standardindstilling i P5-12 =1; faktisk omdrejningstal)

3 2103h Unsigned 16 PE3 (standardindstilling i P5-13 =2; faktisk strgm)

4 2104h Integer 16 PE4 (standardindstilling i P5-14 =4; effekt)
Rx PDO 2 1 2016h Unsigned 16 Feltbus analogudgang 1 1

2 2017h Unsigned 16 Feltbus analogudgang 2

3 2015h Unsigned 16 Feltbus PID-reference

4 0006h Unsigned 16 Dummy
Tx PDO2 1 2118h Unsigned 16 Analogindgang 1 1

2 2119h Integer 16 Analogindgang 2

3 211Ah Unsigned 16 Status for ind- og udgange

4 2116h Unsigned 16 Frekvensomformertemperatur

BEMAERK
i Tx (transmit) og Rx (receive) er vist set fra slaven.

OBS: /ndrede defaultindstillinger gemmes ikke under en netkobling. Dvs., at stan-
dardveerdierne gendannes ved netkobling.
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8.4.6 Eksempel pa dataflow
Procesdata-lommunikationseksempel i default-indstilling:
word 1 word 2 word 3 word 4
COB-ID| D | DB | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 | Byte 5 | Byte 6 | Byte 5 | Byte 6 Beskrivelse
1 0x701 | Tx | 1 "00" - - - - - - - BootUpMessage
2 0x000 | Rx | 2 "01" "01" - - - - - - Node Start (operational)
3 | 0x201 | Rx | 8 "06" "00" "00" "20" "00" "00" "00" "00" |Frikobling + nom. omdrejningstal
4 0x080 | Rx | O - - - - - - - - SYNC-telegram
5 | 0x181 | Tx | 8 | "C7" "05" "00" "20" "A2" "00" "28" "00" |Process Data Object 1
6 | 0x281 | Tx | 8 "29" "09" "00" "00" "01" "{F" | "AC" | "0D" |Process Data Object 2
Efter gennemfort byte-swap ser tabellen ud pa fglgende méade:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID [D |[DB |Byte 8 |Byte 7 |Byte 6 |Byte 5 |Byte 4 |Byte 3 |Byte 2 |Byte 1 |Beskrivelse
1 0x701 | Tx | 1 - - - - - - "00" |[BootUpMessage
2 0x000 | Rx | 2 - - - - - - "01" "01" [Node Start (operational)
3 | 0x201 | Rx | 8 "00" "00" "00" "00" "20" "00" "00" "06" |Frikobling + nom. omdrejningstal (by-
te-swap)
4 0x080 | Rx | O - - - - - - - - SYNC-telegram
5 | 0x181 | Tx | 8 "00" "28" "00" "A2" "20" "00" "05" "C7" |Process Data Object 1
6 | 0x281 | Tx | 8 | "OoD" | "AC" | "F" "01" "00" "00" "09" "29" |Process Data Object 2
Forklaring af dataene:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID | Forklaring af COB-ID Byte 8 Byte 7 Byte 6 Byte 5 Byte 4 Byte 3 Byte 2 Byte 1
1 0x701 |BootUp-Message + appa- - - - - - - - Pladshol-
ratadresse 1 der
2 0x000 NMT-service - - - - - - Busstatus | Apparata-
dresse
3 0x201 |Rx-PDO1 + apparatadres- - - Rampeindstilling  |[Nominelt omdrejnings- Styreord
se 1 tal
4 0x080 SYNC-telegram - - - - - - - -
5 0x181 |Tx-PDO1 + apparatadres- Udgangseffekt Udgangsstrem Faktisk omdrejningstal Statusord
se
6 0x281 |Tx-PDO2 + apparatadres-| Omformertemperatur 10-status Analogindgang 2 Analogindgang 1
se
Eksempel pa udleesning af indekskonfigurationen vha. Service Device Objects (SDO):
Forespgargsel styring — frekvensomformer (indeks: 1A00h)
Svar frekvensomformer — styring: 10 00 01 21h — ByteSwap: 2101 00 10 h.
Forklaring af svaret:
— 2101 = indeks i Manufacturer specific Object table
— 00h = subindeks
— 10h = databredde = 16 Bit x 4 = 64 Bit = 8 byte mapping length.
8.4.7 Tabel over CANopen-specifikke objekter
CANopen-specifikke objekter
Indeks Sub- |Funktion Adgang |Type PDO Map |Default-vaerdi
indeks
1000h 0 Device type RO Unsigned 32 N 0
1001h 0 Error register RO Unsigned 8 N 0
1002h 0 Manufacturer status register RO Unsigned 16 N 0
1005h 0 COB-ID Sync RW Unsigned 32 N 00000080h
1008h 0 Manufacturer device name RO String N LTPB
1009h 0 Manufacturer hardware version RO String N x.xx (f.eks. 1.00)
100Ah 0 Manufacturer software version RO String N x.xx (f.eks. 1.12)
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CANopen
CANopen-specifikke objekter
Indeks Sub- |Funktion Adgang |Type PDO Map |Default-vaerdi
indeks
100Ch 0 Guard time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
100Dh 0 Life time factor RW Unsigned 8 N 0
1014h 0 COB-ID EMCY RW Unsigned 32 N 00000080h+Node ID
1015h 0 Inhibit time emergency [100us] RW Unsigned 16 N 0
1017h 0 Producer heart beat time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
1018h 0 Identity object No. of entries RO Unsigned 8 N 4
1 Vendor ID RO Unsigned 32 N 0x00000059
2 Product code RO Unsigned 32 N Afhaengig af omformeren
3 Revision number RO Unsigned 32 N x.xx (IDL-version: 0.33)
4 Serial number RO Unsigned 32 N f.eks. 1234/56/789 1)"
1200h 0 SDO parameter No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 COB-ID client -> server (Rx) RO Unsigned 32 N 00000600h+Node 1D
2 COB-ID server -> client (Tx) RO Unsigned 32 N 00000580h+Node ID
1400h 0 Rx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000200h+Node ID
2 Rx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1401h 0 Rx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000300h+Node ID
2 Rx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1600h 0 Rx PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20010010h
2 Rx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20020010h
3 Rx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20030010h
4 Rx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 20040010h
1601h 0 Rx PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20160010h
2 Rx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20170010h
3 Rx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20150010h
4 Rx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
1800h 0 Tx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000180h+Node ID
2 Tx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO1 Inhibit time [100us] RW Unsigned 16 N 0
1801h 0 Tx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000280h+Node ID
2 Tx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO2 Inhibit time [100us] RW Unsigned 16 N 0
1A00h 0 Tx PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21010010h
2 Tx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21020010h
3 Tx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 21030010h
4 Tx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21040010h
1A01h 0 Tx PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21180010h
2 Tx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21190010h
3 Tx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 211A0010h
4 Tx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21160010h

1) Udlaesning af de sidste 9 tal i serienummeret.
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Feltbusdrift
CANopen

8.4.8 Tabel over producentspecifikke objekter

De producentspecifikke objekter for frekvensomformeren er defineret pa felgende ma-

de:
Producentspecifikke objekter
Indeks | Sub- Funktion Adgang Type PDO Bemaerkning
indeks Map
2000h 0 Reserved / no function RW Unsigned 16 Y |Leest som 0, skrivning ikke muligt
2001h 0 PO1 RW Integer 16 Y |Fastlagt som kommando
2002h 0 PO2 RW Integer 16 Y Konfigureret af P5-09
2003h 0 PO3 RW Integer 16 Y  |Konfigureret af P5-10
2004h 0 PO4 RW Integer 16 Y |Konfigureret af P5-11
2010h 0 Control command register RW Unsigned 16 Y
2011h 0 Speed reference (RPM) RW Integer 16 Y [|1=02RPM
2012h 0 Speed reference (percentage) RW Integer 16 Y [4000HEX =100 % P1-01
2013h 0 Torque reference RW Integer 16 Y |1000DEC = 100 %
2014h 0 User ramp reference RW Unsigned 16 Y |1 =1 ms (reference iht. 50 Hz)
2015h 0 Fieldbus PID reference RW Integer 16 Y |1000HEX =100 %
2016h 0 Fieldbus analog output 1 RW Integer 16 Y 1000HEX =100 %
2017h 0 Fieldbus analog output 2 RW Integer 16 Y 1000HEX = 100 %
2100h 0 Reserved / no function RO Unsigned 16 Y |LeestsomO
2101h 0 Pl1 RO Integer 16 Y |Fastlagt som status
2102h 0 P12 RO Integer 16 Y |Konfigureret af P5-12
2103h 0 PI3 RO Integer 16 Y |Konfigureret af P5-13
2104h 0 P14 RO Integer 16 Y |Konfigureret af P5-14
2110h 0 Drivestatus-register RO Unsigned 16 Y
2111h 0 Speed reference (RPM) RO Integer 16 Y 1=0.2 RPM
2112h 0 Speed reference (percentage) RO Integer 16 Y |4000HEX =100 % P1-01
2113h 0 Motor current RO Integer 16 Y |1000DEC = nom. strgm for omformer
2114h 0 Motor torque RO Integer 16 Y [1000DEC = nominelt motormoment
2115h 0 Motor power RO Unsigned 16 Y 1000DEC = nom. effekt for omformer
2116h 0 Inverter temperature RO Integer 16 Y |1DEC=0.01°C
2117h 0 DC bus value RO Integer 16 Y |1DEC=1V
2118h 0 Analog input 1 RO Integer 16 Y |1000HEX = samlet omrade
2119h 0 Analog input 2 RO Integer 16 Y |1000HEX = samlet omrade
211Ah 0 Digital input & output status RO Unsigned 16 Y |LB=input, HB = output
211Bh 0 Analog output 1 RO Integer 16 Y
211Ch 0 Analog output 2 RO Integer 16 Y
2121h 0 Scope channel 1 RO Unsigned 16 Y
2122h 0 Scope channel 2 RO Unsigned 16 Y
2123h 0 Scope channel 3 RO Unsigned 16 Y
2124h 0 Scope channel 4 RO Unsigned 16 Y
2AF8h" 0 SBus Parameter Startindex RO - N  [11000d
0 SBus Parameter RO /RW |- N ...
2C6F 0 SBus Parameter Endindex RW - N  |11375d

1) Objekterne 2AF8h til 2C6EF svarer til SBus-parametrene indeks 11000d — 11375d, enkelte af disse kan kun laeses

8.4.9 Emergency-Code-objekter
Se kapitlet “Fejlkoder” (-~ & 103).
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Fejldiagnose

9 Service og fejlkoder
For at opna en fejifri drift anbefaler SEW-EURODRIVE at kontrollere ventilationsabnin-

gerne i omformernes hus og evt. rengare dem.

9.1 Fejldiagnose

Symptom

Arsag og lgsning

Overbelastnings- eller overstramsfejl
ved ubelastet motor under accelerati-
on

Kontrollér stjerne-/trekant-klemmetilslutningen i motoren. Nominel
driftsspaendingen mellem motoren og omformer skal stemmer
overens. Trekantforbindelsen giver altid den lavere spaending ved
en motor med mulighed for spaendingsomskiftning.

Overbelastning eller overstrgam — mo-
toren drejer ikke

Kontrollér, om rotoren er blokeret. Kontrollér, at den mekaniske
bremse er udluftet (hvis forefindes).

Ingen frikobling for omformeren — der
vises fortsat "StoP"

» Kontrollér, om hardware-frikoblingssignalet er aktivt pa den bi-
naere indgang 1.

+ Kontrollér, at +10 V-brugerudgangsspaendingen (mim. klemme
5 og 7) er korrekt.

» Hvis den ikke er korrekt, skal ledningsfaringen til brugerklem-
reekken kontrolleres.

+ Kontrollér P1-12 for klemmedrift/tastaturtilstand.
» Tryk pa "start"-tasten, hvis tastaturtilstand er valgt.
* Netspaendingen skal stemme overens med forskrifterne.

Omformeren starter ikke ved meget
kolde omgivelsesbetingelser

Ved en omgivelsestemperatur pa under —10 °C starter omformeren
muligvis ikke. Under sddanne betingelser skal der veere en varme-
kilde pa stedet, som holder omgivelsestemperaturen over -10 °C.

Ingen adgang til udvidede menuer

P1-14 skal veere indstillet til den udvidede adgangskode. Den hed-
der "101", medmindre koden er blevet aendret af brugeren i P2-40 .

9.2 Fejlhistorik

Parameter P1-13 i parametertilstand gemmer de seneste 4 fejl og/eller heendelser. Al-

le fejl vises i forkortet form. Den seneste fejl vises farst (ved visning af P1-13).

Enhver ny fejl seettes gverst pa listen, og de andre fejl skubbes nedad. Den zeldste fejl

slettes fra fejlprotokollen.

« BEMARK

Hvis den seneste fejl i fejlprotokollen er en "underspaendingsfejl”, registreres der ik-
ke yderligere underspaendingsfejl i fejlprotokollen. Pa den made forhindres det, at
fejlprotokollen fyldes med underspaendingsfeijl, der nadvendigvis opstar ved enhver
frakobling af MOVITRAC® LTP-B.
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9.3 Fejlkoder
Fejlmeddelelse Fejlkode sta- | CANopen Forklaring Lesning
Omformerdisplay tusord nar | Emergen-
P0-13 Fejlhistorik Bit5 =1 cy Code
Omformer |MotionStu| Dec Hex Hex
display dio kod-
ning dec
4-20 F 18 113 | 0x71 | 0x1012 |Signaltab 4-20mA |« Kontrollér, om indgangsstremmen ligger inden for det omra-
de, der er defineret i P2-30 og P2-33.
» Kontrollér forbindelseskablet.
AtF-01 40 81 0x51 0x1028 |Malt statormod-  |Motorens malte statormodstand er for asymmetrisk. Kontrollér,
stand svinger mel- jom:
lem faserne. + motoren er tilsluttet korrekt og fejlfri
« viklingerne har korrekt modstand og er symmetriske.
AtF-02 41 81 0x51 0x1029 |Malt statormod-  [Motorens malte statormodstand er for stor. Kontrollér, om:
stand er for stor. |« motoren er tilsluttet korrekt og fejlfri
» motorens effekt stemmer overens med den tilsluttede omfor-
mers effekt.
AtF-03 42 81 0x51 0x102A |Malt motorindukt- |Den malte motorinduktans er for lav.
ans er for lav. Kontrollér, om motoren er tilsluttet korrekt og fejlfri.
AtF-04 43 81 0x51 0x102B |Malt motorindukt- |Den malte motorinduktans er for hgj. Kontrollér, om:
ans er for hgj. + motoren er tilsluttet korrekt og fejlfri
» motorens effekt stemmer overens med den tilsluttede omfor-
mers effekt.
AtF-05 44 81 0x51 0x102C |Timeout induk- De malte motorparametre er ikke konvergente. Kontrollér, om:
tansmaling + motoren er tilsluttet korrekt og fejlfri
» motorens effekt stemmer overens med den tilsluttede omfor-
mers effekt.
dAtA-E 19 98 0x62 0x1013 |Fejl intern hukom- |Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
melse (DSP)
dAtA-F 17 98 0x62 0x1011 |Fejl intern hukom- |Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
melse (10)
E-triP 11 26 0x1A | O0x100B |Ekstern fejl pa bi- |Brydekontakten blev abnet.
nzerindgang 5. + Kontrollér motortermistoren (hvis tilsluttet).
Enc-01 30 14 OxOE | Ox101E |Kommunikations-
fejl mellem enco-
derkort og omfor-
mer.
ENCO02/ 31 14 OxOE | O0x101F |Omdrejningstalfejl |Forskellen mellem faktisk og nominelt omdrejningstal er storre
SP-Err (P6-07) end den veerdi, der er indstillet i P6-07, i procent. Denne fejl er
kun aktiv ved vektorregulering eller ved regulering med enco-
der-feedback. Forgg veerdien i P6-07.
Enc-03 32 14 OxOE | 0x1020 |Forkertencode- |Kontrollér parameterindstillingerne i P6-06 og P1-10.
rimpulstal parame-
treret.
Enc-04 33 14 OxO0E | 0x1021 |Fejl i encoderkanal
A
Enc-05 34 14 OxO0E | 0x1022 |Fejl i encoderkanal
B
Enc-06 35 14 OxOE | 0x1023 |Fejl i encoderkanal
A ogB
Enc-07 36 14 OxOE | 0x1024 |Fejl RS485-data-
kanal, fejl
Hiperface®-dataka-
nal
Enc-08 37 14 OxOE | 0x1025 |Fejl Hiperface®-10-
kommunikations-
kanal
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Fejlkoder

Fejlmeddelelse Fejlkode sta- | CANopen Forklaring Lasning
Omformerdisplay tusord nar | Emergen-
P0-13 Fejlhistorik Bit5 =1 cy Code
Omformer |MotionStu| Dec Hex Hex
display dio kod-
ning dec
Enc-09 38 14 OxOE | 0x1026 |Hiperface®type |Ved anvendelsen af Smart Servo Package blev der anvendt
understottes ikke. |en forkert motor-/omformerkombination. Kontrollér, om:

» omdrejningsklassen for CMP-motoren er pa 4500 o/min

« om den nominelle motorspaending stemmer overens med
den nominelle omformerspaending

« Hiperface®encoderen anvendes.

Enc-10 39 14 0xOE | 0x1027 |Oplgsning: KTY |KTY har udlgst eller er ikke tilsluttet.
Er-LED Displayfejl Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
Etl-24 Ekstern 24 V-for- |Netspaendingsforsyningen er ikke tilsluttet. Omformeren forsy-
syning. nes eksternt med 24 V.
F-Ptc 21 31 Ox1F | 0x1015 |PTC-oplasning Den tilsluttede PTC-termistor har udvirket en frakobling af om-
formeren.
FAN-F 22 50 0x32 0x1016 |Fejl intern ventila- |Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
tor.
FLt-dc 13 7 0x07 | 0x320D [Mellemkredsripple [Kontrollér stramforsyningen
for hgj.
Ho-trP 27 39 0x27 0x101B |Fejl under referen- |« Kontrollér referenceknasten
cekarslen. » Kontrollér endestoppenes tilslutning.

« Kontrollér indstillingen af referencekarselstypen og kraevede
parametre.

Inhibit STO-sikkerheds- |Kontrollér, om klemmerne 12 og 13 er tilsluttet korrekt.
kreds brudt.
Lag-Er 28 42 0x2A | 0x101C |Slaebefejl Kontrollér:

» encodertilslutningen

« ledningsfaringen fra encoder, motor og netfaser

» om de mekaniske komponenter kan beveege sig frit og ikke
er blokeret.

Forlaeng ramperne.

Indstil P-andelen pa en stgrre veerdi.

Parametrér omdrejningstalregulatoren pa ny.

Forag slaebefejlstolerancen.

l.t-trp 04 8 0x08 0x1004 |Omformer-/motor- |Kontrollér, at:
overbelastning « motor-typeskilt-parametrene er indtastet korrekt i P1-07,
(12t-fejl) P1-08 0gP1-09.

» vektormodusdriften (P4-01 = 0 eller 1) har indstillet korrekt
motoreffektfaktor i P4-05.

» Auto-Tuning er blevet foretaget korrekt.

Kontrollér, om:

« cifrene efter kommaet blinker (omformer overbelastet), og
forag accelerationsrampen (P1-03), eller reducér motorbe-
lastningen

« kabellaengden svarer til forskrifterne

« lasten kan beveege sig frit, og at der ikke er nogen blokader
eller andre mekaniske fejl (kontrollér lasten mekanisk)
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Fejlmeddelelse Fejlkode sta- | CANopen Forklaring Lesning
Omformerdisplay tusord nar | Emergen-
P0-13 Fejlhistorik Bit5 =1 cy Code
Omformer |MotionStu| Dec Hex Hex
display dio kod-
ning dec
O-l 03 1 0x01 0x2303 |Kortvarig over- Fejl under standsningen:
strgm pa omfor-  |Kontrollér for for tidligt bremseaktivering.
merudgangen. Fejl ved omformerfrikobling:
Kraftig overbelast- [Kontrollér, om:
ning af motoren. |« motor-typeskilt-parametrene er indtastet korrekt i P1-07,
hO-l 15 1 0x01 0x230F |Hardware-over- P1-08 ogP1-09.
stromsfejl pa on- |, | ey tormodusdriften (P4-01 = 0 eller 1) har indstillet korrekt
formerudgangen ]
(IGBT-selvsikring motoreffektfaktor i P4-05.
ved overbelast- |+ Auto-Tuning er blevet foretaget korrekt.
ning). « lasten kan bevzaege sig frit, og at der ikke er nogen blokader
eller andre mekaniske fejl (kontrollér lasten mekanisk)
* motoren og motortilslutningskabler har en kortslutning mel-
lem faserne eller en jordslutning til en fase
* bremsen er tilsluttet korrekt, styres og slippes korrekt, nar
motoren har en holdebremse.
Reducér indstillingen af spaendingsforstaerkningen i P1-11.
Forag accelerationstiden i P7-03.
Adskil motoren fra omformeren. Frikobl omformeren igen. Hvis
denne fejl optraeder igen, skal omformeren udskiftes komplet,
og det hele systemet kontrolleres farst.
Fejl under driften:
Kontrollér:
« for pludselig overbelastning eller fejlfunktion
« kabelforbindelsen mellem omformer og motor.
Accelerations-/bremsetiden er for kort og kreever for meget ef-
fekt. Hvis P1-03 eller P1-04 ikke kan forgges, skal der anven-
des en stgrre frekvensomformer.
O-hEAt 23 124 | 0x7C | 0x4117 |Omgivelsestempe-|Kontrollér, om omgivelsesbetingelserne har fart til, at omfor-
raturen er for hgj. |meren har beveeget sig uden for specifikationerne.
O-t 8 11 0x0B Heatsink over tem-|Kglelegemetemperaturen kan blive vist i PO-21. Der gemmes
perature en historikprotokol i intervaller pa 30 sek. i parameteren P0-38
for en fejlfrakobling. Denne fejlmeddelelse vises ved en kolele-
gemetemperatur 290 °C.
Kontrollér:
« omformerens omgivelsestemperatur
» omformerkglingen og husdimensionerne
« funktionen af kalebleeseren i omformeren.
Reducér indstillingen af den effektive taktfrekvens i paramete-
ren P2-24 eller lasten pa motoren/omformeren.
O-torq 24 52 0x34 | 0x1018 |Dverste moment- [Kontrollér motorbelastningen.
greense timeout.  |Forgg evt. veerdien i P6-17.
O-Volt 06 7 0x07 0x3206 |Overspaending Fejlen optraeder, nar der er tilsluttet en hgj svingmassebelast-
mellemkreds ning eller gennemtraekkende last, som overfgrer overskydende
regenerativ energi tilbage til omformeren.
Hyvis fejlen optraeder ved standsning eller under bremsningen,
skal decelerationsrampetiden P1-04 forgges, eller der skal til-
sluttes en passende bremsemodstand pa frekvensomforme-
ren.
| vektormodusdrift skal den proportionale forstaerkning reduce-
res i P4-03.
| PID-reguleringsdrift skal det sikres, at ramperne er aktive ved
at reducere P3-11.
Kontrollér desuden, om forsyningsspeendingen bevaeger sig in-
den for specifikationen.
Bemezerk: Vaerdien for DC-bus-spaendingen kan blive vist i
PO-20. Der gemmes en historikprotokol i intervaller pa 256 sek.
i parameteren P0-36 fgr en fejlfrakobling.
Ol-b 01 4 0x04 0x2301 |Overstrem brem- |Kontrollér, at den tilsluttede bremsemodstand er over den til-
sekanal. ladte minimumsveerdi for omformeren (se de tekniske data).
Overbelastning Kontrollér bremsemodstanden og kabelfgringen for eventuelle
bremsemodstand |kortslutninger.
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Fejlmeddelelse Fejlkode sta- | CANopen Forklaring Lasning
Omformerdisplay tusord nar | Emergen-
P0-13 Fejlhistorik Bit5 =1 cy Code
Omformer |MotionStu| Dec Hex Hex
display dio kod-
ning dec
OL-br 02 4 0x04 | O0x1002 (Bremsemodstand (Softwaren har konstateret, at bremsemodstanden er overbela-
overbelastet stet og frakobler for at beskytte modstanden. Kontrollér, at
bremsemodstanden anvendes inden for de beregnede para-
metre, inden du foretager aendringer af parametrene og syste-
met. For at reducere lasten pa modstanden skal decelerations-
tiden reduceres, lastens inertimoment reduceres, eller der skal
tilkobles yderligere bremsemodstande. Overhold minimums-
modstandsveaerdien for den anvendte frekvensomformer.
OF-01 60 28 0x1C | 0x103C [Fejl, intern forbin- |Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
delse til options-
modul.
OF-02 61 28 0x1C | 0x103D |Fejl optionsmodul |Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
Out-F 26 82 0x52 | 0x101A |[Fejl omformerud- |Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
gangstrin
P-LOSS 14 6 0x06 | O0x310E |Indgangsfasesvigt |En indgangsfase blev adskilt eller afbrudt for en 3-faseforsy-
ning.
P-dEF 10 9 0x09 | Ox100A |Fabriksindstilling
blev udfert.
PS-trP 05 200 | OxC8 | 0x1005 |Fejl udgangstrin |Se fejlen O-I.
(IGBT-selvsikring
ved overbelast-
ning)
SC-F03 52 41 0x29 | 0x1034 |Kommunikations- [Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
fejl feltbusmodul
(pa feltbussiden)
SC-Fo4 53 41 0x29 | 0x1035 |Kommunikations- [Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
fejl 10-optionskort
SC-F05 54 41 0x29 | 0x1036 |Kommunikations- [Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
fejl LTX-modul
SC-F01 50 43 0x2B | 0x1032 |Kommunikations- |Kontrollér kommunikationseindstillingerne.
fejl Modbus
SC-F02 51 47 0x2F | 0x1033 [SBus/CANopen- |Kontrollér:
kommunikations- |- kommunikationsforbindelsen mellem omformeren og ekster-
fejl ne enheder
» den entydigt tildelte adresse for hvert omformer i netvaerket.
Sto-F 29 115 0x73 | 0x101D |Fejl STO-kreds Udskift apparatet, da omformeren er defekt.
StoP Omformeren er ik- |Aktivér frikoblingen. Ved hejseveerksfunktionen skal det sikres,
ke frikoblet. at frikoblingen tilkobles pa et senere tidspunkt end STO.
SC-0b5 12 29 1D Forbindelse mel- |Kontrollér, om der er forbindelse mellem omformeren og betje-
lem omformer og |ningsenheden.
betjeningsenhed
afbrudt.
th-Flt 16 31 0x1F | 0x1010 |Defekt termistor |Kontakt kundeservice hos SEW-EURODRIVE.
pa kglelegemet.
U-torq 25 52 0x34 | 0x1019 [Nederste moment- [Momenttaerskelen blev ikke overskredet rettidigt.
greense timeout  |Forag tiden i P4-16 eller momentgraensen i P4-15.
(hejseveerk).
U-t 09 117 | 0x75 | 0x4209 |Undertemperatur |Optraeder ved omgivelsestemperaturer under -10 °C. Forgg
temperaturen til over -10 °C for at starte omformeren.
U-Volt 07 198 | 0xC6 | 0x3207 |[Mellemkreds un- |Optraeder regelmeaessigt ved frakobling af omformeren.
derspaending Kontrollér netspaendingen, hvis dette optraeder ved karende
omformer.
9.4 Elektronikservice hos SEW-EURODRIVE

Kontakt elektronikservice hos SEW-EURODRIVE, hvis en fejl ikke kan afhjeelpes.
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Elektronikservice hos SEW-EURODRIVE

Hvis apparatet indsendes til reparation, skal felgende angives:

Serienummer (— typeskilt)
Typebetegnelse

Kort applikationsbeskrivelse (applikation, styring via klemmer eller serielt)

Tilsluttede komponenter (motor, osv.)
Fejltype

Ledsagende omsteendigheder

Egne formodninger

Forudgaende uszedvanlige heendelser osv.
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9.5 Langtidsopbevaring
Tilslut netspaending til enheden i mindst 5 minutter hvert 2. ar ved langtidsopbevaring.
Ellers forkortes enhedens levetid.
Fremgangsmade ved undladt vedligeholdelse:

| frekvensomformerne anvendes der elektrolytkondensatorer, der er underlagt en ald-
ningseffekt i spaendingslgs tilstand. Denne effekt kan medfere en beskadigelse af
elektrolytkondensatorerne, hvis enheden tilsluttes direkte til nominel spaending efter
laengere opbevaring.

Ved manglende vedligeholdelse anbefaler SEW-EURODRIVE at forgge netspaendin-
gen langsomt indtil den maksimale spaending. Det kan f.eks. foretages ved hjaelp af en
reguleringstransformator, hvis udgangsspaending indstilles iht. falgende oversigt.

Folgende trindelinger anbefales:

AC 230 V-enheder:

e Trin 1: AC 170 Vi 15 minutter

* Trin 2: AC 200 V i 15 minutter

+ Trin3: AC240 Vi1 time

AC 400 V-enheder:

* Trin 1: AC 0 V til AC 350 V inden for fa sekunder
* Trin 2: AC 350 Vi 15 minutter

* Trin 3: AC 420 V i 15 minutter

* Trin4: AC480Vi1time

AC 575 V-enheder:

* Trin 1: AC 0 V til AC 350 V inden for fa sekunder
* Trin 2: AC 350 Vi 15 minutter

* Trin 3: AC 420 V i 15 minutter

e Trin 3: AC 500 Vi 15 minutter

* Trin4: AC600Vi1time

Efter denne regeneration kan enheden straks anvendes eller fortsat opbevares med
vedligeholdelse.

9.6 Bortskaffelse

Overhold de aktuelle bestemmelser. Bortskaf iht. beskaffenhed og eksisterende for-
skrifter, f.eks. som:

+ elektronikaffald (printkort)
* kunststof (hus)

+ plademetal

+ kobber

e aluminium
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10 Parametre
10.1  Parameteroversigt
10.1.1  Parametre for overvagning i realtid (kun laeseadgang)
Parametergruppe 0 gar det muligt med adgang til interne frekvensomformerparametre
med henblik pa overvagning. Disse parametre kan ikke aendres.
Parametergruppe 0 kan ses, nar P71-14 er indstillet pa "101" eller "201".
Para- SEW- |Modbus-|Beskrivelse Visningsomrade Forklaring
metre | indeks | register
10 Udgangseffekt 100 = 1.00 kW
18 Scopekanal 1 Valg kanalkonfiguration LT-Shell Scope (perma-
nent).
19 Scopekanal 2 Valg kanalkonfiguration LT-Shell Scope (perma-
nent).
PO0-01 11210 20 Veerdi analogindgang 1 0-100 % 1000 = 100 % 2 maks. indgangsspaending eller -
strgm.
P0-02 11211 21 Veerdi analogindgang 2 0-100 % 1000 = 100 % £ maks. indgangsspzaending eller -
strgm.
P0-03 11212 11 Status binaerindgang Binzerveerdi Status for binaerindgangene pa basisenhed og op-
tion
DI8*; DI7*; DI6*; DI5; DI4; DI3; DI2; DI1
* Kun til radighed med det passende optionsmo-
dul.
P0-04 11213 22 Nom. vaerdi omdr.-regulator [-100.0 — 100.0 % 68 = 6,8 Hz; 100 % = basisfrekvens (P71-09)
P0-05 11214 41 Nom. veerdi drejningsmo- |0 —100,0 % 2000 = 200,0 %; 100 % = nominelt motormoment
mentregulator
P0-06 11215 Digital nom. omdrejningstal-|-P71-01 — P1-01 i Hz Omdrejningstalvisning i Hz eller o/min
veerdi i tastaturtilstand
P0-07 11216 Nom. omdrejningstal via -P1-01 - P1-01iHz —
kommunikationsforbindelse
P0-08 11217 PID-reference 0-100 % PID-reference
P0-09 11218 Faktisk PID-veerdi 0-100 % Faktisk PID-veerdi
P0-10 11219 PID-udgang 0-100 % PID-udgang
PO-11 11270 Aktiveret motorspeending |V rms Effektiv spaendingsveaerdi pa motoren.
P0-12 11271 Udgangsmoment 0-200,0 % Drejningsmomentafgivelse i %
P0-13 | 11272 - Fejlprotokol Seneste 4 fejlmeddelel- |Viser de seneste 4 fejl.
11281 ser med tidsstempel Der kan skiftes mellem underpunkterne ved at
trykke pa <Op>-/<Ned>-tasterne.
PO-14 11282 Magnetiseringsstrem (Id)  |A rms Magnetiseringsstrem i A rms.
P0-15 11283 Rotorstrem (Iq) A rms Rotorstrgm i A rms.
P0-16 11284 Magnetisk feltstyrke 0-100 % Magnetisk feltstyrke
P0-17 11285 Statormodstand (Rs) Q Fase — fase statormodstand
P0-18 11286 Statorinduktans (Ls) H Statorinduktans
P0-19 11287 Rotormodstand (Rr) Q Rotormodstand
P0-20 11220 23 Mellemkredsspaending VvV DC 600 = 600 V (intern mellemkredsspaending)
P0-21 11221, 24 Omformertemperatur °C 40 = 40 °C (omformerens indvendige temperatur)
11222
P0-22 11288 Speendingsripple i mellem- |V rms Speaendingsripple i den interne mellemkreds
kredsen
P0-23 11289, Tid i alt over 80 °C (kglele- |Timer og minutter Tidsrum, som omformeren har kert ved > 80 °C.
11290 geme)
P0-24 11237, Tid i alt over 60 °C (omgi- |Timer og minutter Tidsrum, som omformeren har kert ved > 60 °C.
11238 velser)
P0-25 11291 Rotoromdrejningstal (bereg-|Hz Geelder kun for vektormodus.
net via motormodellen)
P0-26 11292, 30 kWh-teeller maler (kan nul- |0,0 —999,9 kWh 100 = 10.0 kWh (kumulativt energiforbrug)
11293 stilles)
32 kWh-teeller maler
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Para- SEW- |Modbus-|Beskrivelse Visningsomrade Forklaring
metre | indeks | register
PO0-27 11294, 31 MWh-teeller 0,0 — 65535 MWh 100 = 10,0 MWh (kumulativt energiforbrug)
11295 | 33 [Mwh-teeller (kan nulstiles)
P0-28 | 11247 — Softwareversion og kontrol- |f.eks. "1 1.00", "1 4F3C" |Versionsnummer og kontrolsum, firmware.
11250 sum "2 1.00", "2 Ed8A"
P0-29 | 11251 — Omformertype f.eks. "HP 2", "2 400" "3- |Versionsnummer og kontrolsum.
11254 PhASE"
P0-30 11255 25 Omformerserienummer 4 (000000 — 000000 31 — 561723/01/031
26 |Omformerserienummer 3 (SN grp 1) 1 561723/01/031
- 000-00 — 999-99
27 Omformerserienummer 2 (SN grp 2, 3) 1723 — 561723/01/031
28 Omformerserienummer 1 56 — 561723/01/031
29 Status relaeudgang -;—-;-;RL5; RL4; RL3; RL2; RL1
Relaestatussen vises ogsa uden relaeoption af-
haengigt af indstilling i P5-15 til P5-20.
P0O-31 11296, 34 Omformerfunktionstid (ti-  |Timer og minutter Ex: 6 = 6h 39m 07s
11297 mer)
35 Omformerfunktionstid (mi- Ex: 2347 = 2347s = 39m 07s — 6h 39m 07s
nutter/sekunder)
P0-32 11298, Funktionstid siden seneste |Time / min. / sek. Funktionstid efter omformerfrikobling inden ferste
11299 fejl (1) optradte fejl. Hvis omformeren ikke frikobles,
standses uret for funktionstid. Nulstilling af taelle-
ren foretages med den farste frikobling efter fejl-
kvitteringen eller med den farste frikobling efter
stremafbrydelse.
P0-33 11300, Funktionstid siden seneste |Time / min. / sek. Funktionstiden efter omformerfrikobling inden for-
11301 fejl (2) ste optradte fejl. Hvis omformeren ikke frikobles,
standses uret for funktionstid. Nulstilling af taelle-
ren foretages med den farste frikobling efter fejl-
kvitteringen eller med den farste frikobling efter
strgmafbrydelse.
P0-34 11302, 36 Omformerfunktionstid efter |Time / min. / sek. 6 = 6h 11s — uret for funktionstid nulstilles efter
11303 sidste regulatorspeerre (ti- omformerspaerren.
mer)
37 Omformerfunktionstid efter 11 = 6h 11s — uret for funktionstid nulstilles efter
sidste regulatorspeerre (mi- omformerspaerren.
nutter/sekunder)
P0-35 11304, Omformerspeerre, funkti-  [Time / min. / sek. Funktionstidsur for intern ventilator.
11305 onstid omformerventilator
P0-36 | 11306 — Protokol mellemkredsspaen-|De seneste 8 veerdier for |De seneste 8 veerdier far fejlen.
11313 ding (256 ms) fejlen
P0-37 | 11314 — Protokol mellemkredsspaen-|De seneste 8 veerdier far |De seneste 8 veerdier far fejlen.
11321 dingsripple (20 ms) fejlen
PO-38 | 11322 — Protokol kglelegemetempe- |De seneste 8 veerdier for |De seneste 8 veerdier for fejlen.
11329 ratur (30 sek.) fejlen
P0-39 | 11239 — Protokol omgivelsestempe- |De seneste 8 veerdier fgr |De seneste 8 veerdier for fejlen.
11246 ratur (30 sek.) fejlen
P0-40 | 11330 — Protokol motorstrem De seneste 8 vaerdier fgr De seneste 8 vaerdier far fejlen.
11337 (256 ms) fejlen
P0-41 11338 Teeller for kritiske fejl — Teeller for overstrgmsfejl.
-0-1
P0-42 11339 Teeller for kritiske fejl - Teeller for overspaendingsfejl.
-O-Volt
P0-43 11340 Teeller for kritiske fejl — Teeller for underspaendingsfejl. Ogsa ved net-OFF.
-U-Volt
P0O-44 11341 Teeller for kritiske fejl = Teeller for overtemperaturfejl pa keglelegemet.
-O-T
P0-45 11342 Teeller for kritiske fejl — Teeller for kortslutningsfejl pa bremsechopperen.
-bO-I
P0-46 11343 Teeller for kritiske fejl - Teeller for overtemperaturfejl i omgivelserne.
O-heat
P0-47 11223 Teeller for interne I/O-kom- |0 — 65535 —
munikationsfejl

110  Driftsvejledning - MOVITRAC® LTP-B

21271070/DA - 01/2015



21271070/DA - 01/2015

Parametre
Parameteroversigt

Para- SEW- |Modbus-|Beskrivelse Visningsomrade Forklaring
metre | indeks | register
P0-48 11344 Teeller for interne DSP- 0-65535 —
kommunikationsfejl
P0-49 11224 Teeller for Modbus-kommu- [0 — 65535 —
nikationsfejl
P0-50 11225 Teeller for CAN-bus-kom- [0 — 65535 —
munikationsfejl
PO0-51 11256 — Indgaende procesdata Hex-veerdi 3 poster; indgaende procesdata set fra styringen.
11258 PE1, PE2, PE3
P0-52 | 11259 — Udgaende procesdata Indgaende procesdata |3 poster; indgaende procesdata set fra styringen.
11261 PA1, PA2, PA3 set fra styringen
P0-53 Stremfase offset og refe-  |Intern veerdi 2 poster. Den fgrste er referenceveerdi, den anden
renceveerdi for U er en maleveerdi. Ingen cifre efter kommaet for de
2 veerdier.
P0-54 Stremfase offset og refe-  |Intern veerdi 2 poster. Den fgrste er referenceveerdi, den anden
renceveerdi for V er en maleveerdi. Ingen cifre efter kommaet for de
2 veerdier.
P0-55 Stremfase offset og refe-  |Intern veerdi (ikke til alle |2 poster. Den farste er referencevaerdi, den anden
renceveaerdi for W frekvensomformere) er en maleveerdi. Ingen cifre efter kommaet for de
2 veerdier.
P0-56 Maks. tilkoblingstid bremse- |Intern vaerdi 2 poster
modstand, arbejdscyklus
bremsemodstand
P0-57 Ud/Uq Intern veerdi 2 poster
P0-58 11345 Encoderomdrejningstal Hz, o/min Skalering med 3000 = 50,0 Hz med 1 ciffer efter
kommaet.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan vises i o/min, nar P1-10 er # 0.
P0-59 11226 Omdrejningstal frekvensind-|Hz, o/min Skalering med 3000 = 50,0 Hz med 1 ciffer efter
gang kommaet.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan vises i o/min, nar P1-10 er # 0.
P0-60 11346 Beregnet slipomdrejningstal |Intern vaerdi (kun med Skalering med 3000 = 50,0 Hz med 1 ciffer efter
U/f-regulering) kommaet.
Hz, o/min 0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan vises i o/min, nar P1-10 er # 0.
P0-61 11227 Veerdi for omdrejningstalhy- [Hz, o/min Skalering med 3000 = 50,0 Hz med 1 ciffer efter
steresen/relaestyringen kommaet.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan vises i o/min, nar P71-10 er # 0.
P0-62 11347, Omdrejningstalstatik Intern veerdi Skalering med 3000 = 50,0 Hz med 1 ciffer efter
11348 kommaet.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan vises i o/min, nar P1-10 er # 0.
P0-63 11349 Nom. omdrejningstal efter |Hz, o/min Skalering med 3000 = 50,0 Hz med 1 ciffer efter
rampe kommaet.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan vises i o/min, nar P1-10 er # 0.
P0-64 11350 Intern PWM-frekvens 4 —16 kHz 0=2kHz
1=4kHz
2 =6 kHz
3=8kHz
4 =12 kHz
5=16 kHz
P0-65 11351, Omformerlevetid Time / min. / sek. 2 poster, den farste for timer, den anden for minut-
11352 ter og sekunder
P0-66 11353 Reserve
P0-67 11228 Nominel veerdi for feltbus- |Intern veerdi

drejningsmoment/-graense-
veerdi

10
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Para- SEW- |Modbus-|Beskrivelse Visningsomrade Forklaring
metre | indeks | register
P0-68 11229 Rampeveerdi bruger Visningsngjagtigheden pa frekvensomformerens
display afheenger af den rampetid, der sendes via
feltbus.
BG2o0g3
Rampe <0,1 sek.: Visning med 2 cifre efter kom-
maet
0,1 sek. <srampe <10 sek.: Visning med 1 ciffer ef-
ter kommaet
10 sek. <rampe <65 sek.: Visning med O cifre efter
kommaet
BG4-7
0,0 sek. srampe <10 sek.: Visning med 1 ciffer ef-
ter kommaet
10 sek. <rampe <65 sek.: Visning med O cifre efter
kommaet
P0-69 11230 Teeller for 12C-fejl 0 ~ 65.535
PO-70 11231 Modulidentifikationskode Liste PL-HFA: Hiperface®-encodermodul
PL-Enc: Encodermodul
PL-EIO: 10-udvidelsesmodul
PL-BUS: HMS-feltbusmodul
PL-UnF: intet modul tilsluttet
PL-UnA: ukendt modul tilsluttet
PO-71 Feltbusmodul-id / feltbus- |Liste / vaerdi N.A.: intet feltbusmodul tilsluttet.
modulstatus Prof-b: Profibus-modul tilsluttet.
dE-nEt: DeviceNet-modul tilsluttet.
Eth-IP: Ethernet / IP-modul tilsluttet.
CAN-OP: CANopen-modul tilsluttet.
SErCOS: Sercos-lll-modul tilsluttet.
bAc-nt: BACnet-Modul tilsluttet.
nu-nEt: Modul af en ny type (ikke genkendt).
PO-72 11232 39 Processortemperatur C 42 =42 °C
Rumtemperatur
PO0-73 11354 Encoderstatus/fejlkoder Intern veerdi Vist som decimalveerdi.
For inkremental encoder:
1=EnC-04 signal A/A-fejl
2=EnC-05 signal B/B-fejl
3=EnC-06 signal A+B-fejl
For LTX-Hiperface®-enco-
der:
Bit 0=EnC-04 analogsignal-
fejl (sin/cos)
Bit 1=EnC-07 RS485 kom-
munikationsfejl
Bit 2=EnC-08 10 kommuni-
kationsfejl
Bit 3=EnC-09 encodertype
understettes ikke
Bit 4=EnC-10 KTY-fejl
Bit 5=forkert motorkombina-
tion
Bit 6=system referentieret
Bit 7=system parat
PO-74 L1-indgang Intern veerdi
P0-75 L2-indgang Intern vaerdi
PO-76 L3-indgang Intern veerdi
PO-77 Positions-feedback Intern veerdi Positions-feedback
PO0-78 Positionsreference Intern veerdi Positionsreference
P0-79 11355, Lib-version og DSP-boot-  |Eksempel: L 1.00 2 poster; den forste til motorstyringens lib-version,
11356 loader-version til motorsty- |Eksempel: b 1.00 den anden til DSP-bootloader-version.
ring 2 cifre efter kommaet.
P0-80 11233, Meerkning af gyldige motor- 2 poster; den ferste vaerdi er 1, nar gyldige motor-
11357 data data er blevet indleest til servomotoren via LTX-
Servomodulversion modulet.
Den anden veerdi er LTX-kortets SW-version.
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10.1.2 Parameterregistre
Den folgende tabel viser alle parametre med fabriksindstilling (markeret med fed
skrift). Talvaerdier angives med det komplette indstillingsomrade.
Modbus- | SBus/ |Tilherende parametre Omrade / fabriksindstilling
register |CANopen-
indeks
101 11020 |P1-01 Maks. omdrejningstal (- B 118) P1-02 - 50,0 Hz — 5 x P1-09
102 11021  |P1-02 Min. omdrejningstal (- B 118) 0-P1-01 Hz
103 11022 |P1-03 Accelerationsrampetid (- B 118) BG 2 og 3: 0,00 — 2,0 — 600 sek.
BG 4-7: 0,0 — 2,0 — 6000 sek.
104 11023 |P1-04 Forsinkelsesrampetid (- 2 118) BG 2 og 3: coast/0,01 — 2,0 — 600 sek.
BG 4-7: coast/0,1 — 2,0 — 6000 sek.
105 11024 |P1-05 Stopmodus (- B 119) 0 / Stoprampe / 1 / langsom opbremsning
106 11025 |P1-06 Energibesparende funktion (» B 119) 0/off/1/on
107 11012 |P1-07 Nominel motorspaending (- & 119) « 230 V-omformer: 20 — 230 - 250 V
* 400 V-omformer: 20 — 400 — 500 V
» 575 V-omformer: 20 — 575 — 600 V
108 11015 |P1-08 Nominel motorstrem (- 5 119) 20 - 100 % af omformerstremmen
109 11009 |P1-09 Nominel motorfrekvens (- B 120) 25 - 50/60 — 500 Hz
110 11026  |P1-10 Nominelt motoromdrejningstal (- & 120) 0 — 30 000 o/min
111 11027 |P1-11 Speendingsforggelse, boost (- & 120) 0 — 30 % (fabriksindstilling afheenger af omformeren)
112 11028 |P1-12 Styrekilde (- B 121) 0 / Klemmedrift
113 11029 |P1-13 Fejlprotokol (—» B 121) Sidste 4 fejl
114 11030 |P1-14 Udvidet parameteradgang (- B 121) 0 —30 000
115 11031 |P1-15 Bineerindgang, valg af funktion (- B 121) 0-1-26
116 11006 |P1-16 Motortype (- B 122) In-Syn
117 11032 |P1-17 Servomodul, valg af funktion (— B 123) 0-1-8
118 11033 |P1-18 Valg af motortermistor (- B 123) 0/ Spaerret
119 11105 |P1-19 Frekvensomformeradresse (- B 123) 0-1-63
120 11106 |P1-20 SBus-baudrate (- B 123) 125, 250, 500, 1 000 kBaud
121 11017 |P1-21 Stivhed (- & 123) 0,50 — 1,00 — 2,00
122 11034 |P1-22 Motorbelastningsinertiforhold (— & 123) 0-1-30
201 11036 |P2-01 Forindstillet omdrejningstal 1 (- B 124) -P1-01 - 5,0 Hz — P1-01
202 11037 |P2-02 Forindstillet omdrejningstal 2 (- B 124) -P1-01 - 10,0 Hz — P1-01
203 11038 |P2-03 Forindstillet omdrejningstal 3 (- B 124) -P1-01 — 25,0 Hz — P1-01
204 11039 |P2-04 Forindstillet omdrejningstal 4 (- B 124) -P1-01 - 50,0 Hz — P1-01
205 11040 |P2-05 Forindstillet omdrejningstal 5 (- B 124) -P1-01 - 0,0 Hz — P1-01
206 11041 |P2-06 Forindstillet omdrejningstal 6 (— B 124) -P1-01 - 0,0 Hz — P1-01
207 11042 |P2-07 Forindstillet omdrejningstal 7 (— B 124) -P1-01 - 0,0 Hz - P1-01
/Bremseabneomdrejningstal
208 11043 |P2-08 Forindstillet omdrejningstal 8 (- B 124) -P1-01 - 0,0 Hz - P1-01
/Bremseaktiveringsomdrejningstal
209 11044 |P2-09 Udbleendingsfrekvens (- B 125) P1-02 — P1-01
210 11045 |P2-10 Udbleendingsfrekvensband (- B 125) 0,0 Hz — P1-01
211 11046 |P2-11 Analogudgang 1 valg af funktion (—» B 125) 0-8-12
212 11047 |P2-12 Analogudgang 1 format (- B 126) 0-10V
213 11048 |P2-13 Analogudgang 2 valg af funktion (—» B 126) 0-9-12
214 11049 |P2-14 Analogudgang 2 format (- B 126) 0-10V
215 11050 |P2-15 Brugerreleeudgang 1 valg af funktion (- & 127) [0-1-11
216 11051 |P2-16 Qvre greense brugerrelae 1 / analogudgang 0,0 —100,0 — 200,0 %
1(->B127)
217 11052 |P2-17 Nedre graense brugerrelee 1 / analogudgang 0,0 - P2-16
1(->B127)
218 11053 |P2-18 Brugerreleeudgang 2 valg af funktion (- & 127) [0-3-11
219 11054 |P2-19 Qvre graense brugerrelae 2 / analogudgang 0,0 —100,0 — 200,0 %

2 (- B127)
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Modbus- | SBus/ |Tilhgrende parametre Omrade / fabriksindstilling
register |CANopen-
indeks
220 11055 |P2-20 Nedre graense brugerrelee 2 / analogudgang 0,0 - P2-19
2(->B127)
221 11056 |P2-21 Visningsskaleringsfaktor (—» B 127) -30,000 — 0,000 — 30 000
222 11057 |P2-22 Visningsskaleringskilde (- B 128) 0-2
223 11058 |P2-23 Omdrejningstal-nul-stoptid (— B 128) 0,0 - 0,2 - 60,0 sek.
224 11003 |P2-24 PWM-koblingsfrekvens (—» & 128) 2 — 16 kHz (afhesengig af omformeren)
225 11059 |P2-25 Anvenden forsinkelsesrampe, hurtigstopram- BG 2 og 3: coast/0,01 — 2,0 — 600 sek.
pe (- B 128) BG 4-7: coast/0,1 — 2,0 — 6000 sek.
226 11060 |P2-26 Frigivelse af fangningsfunktionen (- B 128) 0 / Deaktiveret
227 11061 |P2-27 Standby-tilstand (— B 128) 0,0 — 250 sek.
228 11062 |P2-28 Skalering af slaveomdrejningstallet (-~ & 129) 0 / Deaktiveret
229 11063 |P2-29 Slaveomdrejningstal skaleringsfaktor (-~ B 129) |-500 — 100 — 500 %
230 11064 |P2-30 Analogindgang 1 format (- & 129) 0-10V
231 11065 |P2-31 Analogindgang 1 skalering (— B 130) 0—-100 — 500 %
232 11066 |P2-32 Analogindgang 1 offset (- B 130) -500 — 0 — 500 %
233 11067 |P2-33 Analogindgang 2 format (- & 131) 0-10V
234 11068 |P2-34 Analogindgang 2 skalering (= B 131) 0—-100 — 500 %
235 11069 |P2-35 Analogindgang 2 offset (- & 131) -500 — 0 — 500 %
236 11070 |P2-36 Valg af starttilstand (-~ & 131) Auto - 0
237 11071 |P2-37 Tastatur genstart omdrejningstal (- B 132) 0-7
238 11072 |P2-38 Strgmafbrydelse stopregulering (-~ & 133) 0-3
239 11073 |P2-39 Parameterspeerre (- & 133) 0/ Deaktiveret
240 11074 |P2-40 Udvidet parameteradgang kodedefiniti- 0-101-9999
on (- 2 133)
301 11075 |P3-01 PID-proportional forstaerkning (- B 133) 0-1-30
302 11076 |P3-02 PID-integrerende tidskonstant (- & 133) 0-1-30
303 11077 |P3-03 PID-differentierende tidskonstant (— B 133) 0,00 - 1,00
304 11078 |P3-04 PID-driftsmodus (- & 133) 0/ Direkte drift
305 11079  |P3-05 PID-referencevalg (- E 134) 0/ Fast nominel reference
306 11080 |P3-06 Fast nominel PID-reference 1 (—» B 134) 0,0 — 100,0 %
307 11081 |P3-07 PID-regulator gvre graense (—» B 134) P3-08 —100,0 %
308 11082 |P3-08 PID-regulator nedre greense (- B 134) 0,0 % — P3-07
309 11083  |P3-09 PID-reguleringsstgrrelsesbegraensing (- E 134) |0/ Begraensning af fast nominel vaerdi
310 11084 |P3-10 Valg af PID-feedback (- B 134) 0/ Analogindgang 2
311 11085 |P3-11 PID-rampeaktiveringsfejl (- B 134) 0,0 — 25,0 %
312 11086 |P3-12 Visning af den faktiske PID-vaerdis skaleringsfak- {0,000 — 50,000
tor (- B 135)
313 11087 |P3-13 PID-reguleringsdifference-opvagningsni- 0,0 — 100,0 %
veau (- B 135)
314 11088 |P3-14 Fast nominelt PID-omdrejningstal 2 (-~ B 135) 0,0 — 100,0 %
315 11376 |P3-15 Fast nominelt PID-omdrejningstal 3 (— B 135) 0,0 — 100,0 %
316 11377 |P3-16 Fast nominelt PID-omdrejningstal 4 (- B 135) 0,0 — 100,0 %
401 11089 |P4-01 Regulering (- B 136) 2 /| Omdrejningsregulering — udvidet U/f
402 11090 |P4-02 "Auto-Tune" (- B 137) 0/ Spaerret
403 11091 |P4-03 Omdrejningsregulator proportionalforsteerk- 0,1-50—-400 %
ning (- B 137)
404 11092 |P4-04 Omdrejningsregulator integrerende tidskon- 0,001 - 0,100 — 1,000 sek.
stant (- B 137)
405 11093  |P4-05 Motoreffektfaktor (— B 137) 0,50 — 0,99 (afheengigt af omformeren)
406 11094 |P4-06 Kilde for fast drejningsmomentreference (green- |0 / Fast drejningsmomentreference-/greensevardi
seveerdi) (- B 138)
407 11095 |P4-07 Qvre greense for drejningsmoment (—» & 139) P4-08 — 200 — 500 %
408 11096 |P4-08 Nedre greense drejningsmoment (- B 140) 0,0 % — P4-07
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Modbus- | SBus/ |Tilhgrende parametre Omrade / fabriksindstilling
register |CANopen-
indeks
409 11097 |P4-09 Qvre graense generatorisk drejningsmo- P4-08 — 200 — 500 %
ment (- E 140)
410 11098 |P4-10 U/f-karakteristik tilpasningsfrekvens (— B 141) 0,0 — 100,0 % af P1-09
411 11099 |P4-11 U/f-karakteristik tilpasningsspeending (- B 141) 0,0 — 100,0 % af P1-07
412 11100 |P4-12 Motorbremseaktivering (- 2 141) 0 / Deaktiveret
413 11101 |P4-13 Bremseabnetid (- & 141) 0,0 — 5,0 sek.
414 11102  |P4-14 Bremselukketid (— & 142) 0,0 — 5,0 sek.
415 11103 |P4-15 Drejningsmomentteerskel for bremseab- 0,0 — 200 %
ning (- B 142)
416 11104 |P4-16 Timeout for hejsevaerksdrejningsmomentteer- 0,0 — 25,0 sek.
skel (- B 142)
417 11357 |P4-17 Termisk motorveern iht. UL508C (- B 142) 0 / Deaktiveret
501 11105 |P5-01 Frekvensomformeradresse (- B 143) 0-1-63
502 11106 |P5-02 SBus-baudrate (- B 143) 125 - 500 - 1 000 kBd
503 11107  |P5-03 Modbus-baudrate (- B 143) 9.6 - 115,2/115 200 Bd
504 11108 |P5-04 Modbus-dataformat (- & 143) n-1/Ingen paritet, 1 stopbit
505 11109 |P5-05 Reaktion pa kommunikationsafbrydel- 2 | Stoprampe (uden fejl)
se (- 2143)
506 11110 |P5-06 Timeout kommunikationssvigt for SBus og Mod- |0,0 — 1,0 — 5,0 sek.
bus (- B 143)
507 11111 |P5-07 Rampeindstilling via feltbus (— B 144) 0 / Deaktiveret
508 11112 |P5-08 Varighed synkronisering (- B 144) 0.5-20ms
509 11369 |P5-09 Feltbus-PA2-definition (- B 144) 0-7
510 11370 |P5-10 Feltbus-PA3-definition (- & 144) 0-7
511 11371 |P5-11 Feltbus-PA4-definition (- B 144) 0-7
512 11372 |P5-12 Feltbus-PE2-definition (- & 145) 0-11
513 11373  |P5-13 Feltbus-PE3-definition (- B 145) 0-11
514 11374  |P5-14 Feltbus-PE4-definition (- B 145) 0-11
515 11360 |P5-15 Udvidelsesrelze 3, valg af funktion (- & 146) 0-10
516 11361 |P5-16 Relze 3 gvre graense (- B 146) 0,0 —100,0 — 200,0 %
517 11362 |P5-17 Relze 3 nedre greense (- B 146) 0,0 — 200,0 %
518 11363 |P5-18 Udvidelsesrelee 4, valg af funktion (— B 146) som P5-15
519 11364 |P5-19 Relee 4 gvre greense (- B 146) 0,0 —100,0 — 200,0 %
520 11365 |P5-20 Relze 4 nedre greense (- B 146) 0,0 — 200,0 %
601 11115 |P6-01 Firmware-upgrade-aktivering (- & 147) 0/ Deaktiveret
602 11116 |P6-02 Automatisk termisk styring (= B 147) 1/ Aktiveret
603 11117  |P6-03 Forsinkelsestid auto-reset (— & 147) 1—20 - 60 sek.
604 11118 |P6-04 Brugerrelee-hystereseband (- B 147) 0,0-0,3-25,0%
605 11119 |P6-05 Aktivering af encoderfeedback (- B 148) 0 / Deaktiveret
606 11120 |P6-06 Encoderimpulstal (— B 148) 0 - 65 535 PPR
607 11121 |P6-07 Udlgsningsgreensevaerdi for fejl i omdrejnings- 1,0-5,0-100 %
tal (- B 148)
608 11122 |P6-08 Maks. frekvens for nom. omdrejnings- 0; 5—20 kHz
tal (- & 148)
609 11123 |P6-09 Regulering omdrejningstalstatik / lastopde- 0,0 - 25,0
ling (-~ B 149)
610 11124 |P6-10 Reserveret (— B 149)
611 11125 |P6-11 Stoptid for omdrejningstal med frigivelse (forind- (0,0 — 250 sek.
stillet omdrejningstal 7) (- B 149)
612 11126 |P6-12 Stoptid for omdrejningstal med spaerre (forindstil- |0,0 — 250 sek.
let omdrejningstal 8) (-~ B 149)
613 11127 |P6-13 Ngddriftslogik (~ B 150) 0/ Abn trigger: brand modus
614 11128 |P6-14 Neddriftsomdrejningstal (- B 150) -P1-01 -0 - P1-01 Hz
615 11129 |P6-15 Analogudgang 1 skalering (-~ B 150) 0,0 —100,0 — 500,0 %
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Parameteroversigt

Modbus- | SBus/ |Tilhgrende parametre Omrade / fabriksindstilling
register |CANopen-
indeks
616 11130 |P6-16 Analogudgang 1 offset (- & 151) -500,0 — 100,0 — 500,0 %
617 11131 |P6-17 Maks. drejningsmomentgraense 0,0 - 0,5 - 25,0 sek.
timeout (- B 151)
618 11132 |P6-18 Speendingsniveau ved jeevnstrgmsopbremsning |Auto, 0,0 — 30,0 %
(- B151)
619 11133  |P6-19 Bremsemodstandsveerdi (-~ & 151) 0, Min-R — 200 Q
620 11134 |P6-20 Bremsemodstandens effekt (- & 152) 0,0 — 200 kW
621 11135 |P6-21 Bremsechopper-arbejdscyklus ved undertempe- (0,0 — 20,0 %
ratur (- B 152)
622 11136 |P6-22 Nulstilling af ventilatorens driftstid (-~ B 152) 0 / Deaktiveret
623 11137  |P6-23 Nulstilling af kWh-teeller (- B 152) 0 / Deaktiveret
624 11138 |P6-24 Parameterfabriksindstillinger (- B 152) 0 / Deaktiveret
625 11139 |P6-25 Adgangskodeniveau (- B 152) 0-201-9999
701 11140 |P7-01 Motorens statormodstand (Rs) (- & 153) Afhaengigt af motoren
702 11141 |P7-02 Motorens rotormodstand (Rr) (- & 153) Afhaengigt af motoren
703 11142 |P7-03 Motorens statorinduktivitet (Lsd) (- & 153) Afhzengigt af motoren
704 11143 |P7-04 Motorens magnetiseringsstrem (Id 10 % x P1-08 - 80 % x P1-08
rms) (- B 153)
705 11144 |P7-05 Motorens overgangstabskoefficient (Sig- 0,025-0,10 - 0,25
ma) (—» 2 153)
706 11145 |P7-06 Motorens statorinduktivitet (Lsq) — kun for PM-  [Afhaengigt af motoren
motorer (— B 154)
707 11146 |P7-07 Udvidet generatorregulering (- B 154) 0 / Deaktiveret
708 11147 |P7-08 Parametertilpasning (- B 154) 0 / Deaktiveret
709 11148 |P7-09 Stregmgrzense for overspaending (- B 154) 0,0-1,0-100 %
710 11149 |P7-10 Motorbelastningsinertiforhold/stivhed (- & 155) |0 —10 — 600
711 11150 |P7-11 Nedre greense for impulsbredden (- B 155) 0-500
712 11151 |P7-12 Formagnetiseringstid (- B 155) 0-2000ms
713 11152 |P7-13 Vektoromdrejningstalregulator D-forsteerk- 0,0 — 400 %
ning (- B 155)
714 111563 |P7-14 Foregelse af lavfrekvensdrejningsmoment / for- (0,0 — 100 %
magnetiseringsstrem (- £ 156)
715 11154 |P7-15 Frekvensgraense for forggelse af drejningsmo- 0,0 — 50 %
mentet (- B 156)
716 11155 |P7-16 Omdrejningstal iht. motorens typeskilt (-~ & 156) [0,0 — 6 000 o/min
801 11156 |P8-01 Simuleret encoderskalering (- B 156) 2023
802 11157 |P8-02 Skaleringsveerdi indgangsimpuls (- & 156) 2021
803 11158 |P8-03 Slaebefejl Low-word (—» B 156) 0 - 65 535
804 11159  |P8-04 Sleebefejl High-word (- & 156) 0-65535
805 11160 |P8-05 Referencekearsel type (— B 157) 0 / Deaktiveret
806 11161 |P8-06 Positionsregulator til proportionalforsteerk- 0,0-1,0-400 %
ning (- B 157)
807 11162 |P8-07 Touch-probe-trigger-funktion (- B 157) 0/ TP1 P flanke TP2 P flanke
808 11163 |P8-08 Reserveret (- & 157)
809 11164 |P8-09 Forstaerkning ved forstyring af hastig- 0-100—-400 %
hed (- B 157)
810 11165 |P8-10 Forsteerkning ved forstyring af accelerati- 0-400 %
on (- 2 157)
811 11166 |P8-11 Low-word reference-offset (- B 158) 0 - 65535
812 11167 |P8-12 High-word reference-offset (- & 158) 0 - 65535
813 11168 |P8-13 Reserveret (- & 158)
814 11169 |P8-14 Drejningsmoment for referencefrikob- 0-100 - 500 %
ling (~ B 158)
901 11171 |P9-01 Frikoblingsindgangskilde (- B 160) SAFE, din-1 — din-8
902 11172 |P9-02 Hurtigstop-indgangskilde (- B 160) OFF, din-1 —din-8, On
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Modbus- | SBus/ |Tilhgrende parametre Omrade / fabriksindstilling
register |CANopen-
indeks
903 11173 |P9-03 Indgangskilde til hgjrerotation (CW) (-» B 160) OFF, din-1 — din-8, On
904 11174 |P9-04 Indgangskilde for venstrerotation OFF, din-1 —din-8, On
(CCW) (- B 160)
905 11175 |P9-05 Aktivering af stopfunktionen (- B 161) OFF, ON
906 11176 |P9-06 Andring af omdrejningsretning (— B 161) OFF, din-1 —din-8, On
907 11177  |P9-07 Reset-indgangskilde (- B 161) OFF, din-1 —din-8, On
908 11178 |P9-08 Indgangskilde til ekstern fejl (-~ & 161) OFF, din-1 —din-8, On
909 11179  |P9-09 Kilde til aktivering af klemmestyring (- B 161) OFF, din-1 — din-8, On
910 11180 |P9-10 Omdrejningstalkilde 1 (- B 161) Ain-1, Ain-2, omdrejningstal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse
911 11181  |P9-11 Omdrejningstalkilde 2 (-~ B 161) Ain-1, Ain-2, omdrejningstal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse
912 11182 |P9-12 Omdrejningstalkilde 3 (- B 162) Ain-1, Ain-2, omdrejningstal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse
913 11183 |P9-13 Omdrejningstalkilde 4 (-~ B 162) Ain-1, Ain-2, omdrejningstal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse
914 11184  |P9-14 Omdrejningstalkilde 5 (- B 162) Ain-1, Ain-2, omdrejningstal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse
915 11185 |P9-15 Omdrejningstalkilde 6 (- B 162) Ain-1, Ain-2, omdrejningstal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse
916 11186 |P9-16 Omdrejningstalkilde 7 (- B 162) Ain-1, Ain-2, omdrejningstal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse
917 11187  |P9-17 Omdrejningstalkilde 8 (- B 162) Ain-1, Ain-2, omdrejningstal 1 - 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse
918 11188 |P9-18 Indgang til valg af omdrejningstal 0 (- B 163)  |OFF, din-1 — din-8, On
919 11189 |P9-19 Indgang til valg af omdrejningstal 1 (- B 163) OFF, din-1 —din-8, On
920 11190 |P9-20 Indgang til valg af omdrejningstal 2 (- & 163) OFF, din-1 —din-8, On
921 11191  |P9-21 Indgang O til valg af det forindstillede omdrej- OFF, din-1 — din-8, On
ningstal (- & 164)
922 11192 |P9-22 Indgang 1 til valg af det forindstillede omdrej- OFF, din-1 —din-8, On
ningstal (- B 164)
923 11193 |P9-23 Indgang 2 til valg af det forindstillede omdrej- OFF, din-1 —din-8, On
ningstal (- B 164)
924 11194  |P9-24 Indgang til positiv jogging-drift (— & 164) OFF, din-1 —din-8
925 11195  |P9-25 Indgang til negativ jogging-drift (— B 164) OFF, din-1 — din-8
926 11196 |P9-26 Indgang til frigivelse af referenceker- OFF, din-1 — din-8
sel (- B 164)
927 11197 |P9-27 Referenceknastindgang (- B 164) OFF, din-1 — din-8
928 11198 |P9-28 Indgangskilde motorpotentiometer-op (- & 164) |OFF, din-1 —din-8
929 11199 |P9-29 Indgangskilde til motorpotentiometer- OFF, din-1 — din-8
ned (- B 164)
930 11200 |P9-30 Kontakt for begraesning af omdrejningtal OFF, din-1 —din-8
CW (- B 165)
931 11201 |P9-31 Kontakt for begraesning af omdrejningtal OFF, din-1 —din-8
CCW (- B 165)
932 11202 |P9-32 Frigivelse anden forsinkelsesrampe, hurtigstop- |OFF, din-1 — din-8
rampe (- B 165)
933 11203 |P9-33 Indgangsvalg ved ngdkersel (- B 165) OFF, din-1 — din-5
934 11204 |P9-34 PID fast nominel referenceveerdi valgindgang OFF, din-1 — din-8
0 (-~ B 165)
935 11205 |P9-35 PID fast nominel referenceveerdi valgindgang OFF, din-1 — din-8

1 (> B 165)
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Parametre

Forklaring af parametrene

10.2 Forklaring af parametrene

10.21 Parametergruppe 1: Basisparameter (niveau 1)

P1-01 Maks. omdrejningstal

Indstillingsomrade: P1-02 — 50.0 Hz — 5 x P71-09 (maks. 500 Hz)

Indtastning af den gvre frekvensgraense (omdrejningstal) for motoren i alle driftstyper.
Denne parameter vises i Hz, nar fabriksindstillingerne anvendes, eller nar paramete-
ren er nul for motorens nominelle omdrejningstal (P7-70). Nar det nominelle motorom-
drejningstal er indstillet i o/min. i P1-10, vises parameteren i o/min.

Det maksimale omdrejningstal begraenses ogsa af koblingsfrekvensen, der er indstillet
i P2-24. Greensen bestemmes af den maks. udgangsfrekvens til motoren = P2-24 / 16.

P1-02 Min. omdrejningstal

Indstillingsomrade: 0 — P1-01 Hz

Indtastning af den nedre frekvensgraense (omdrejningstal) for motoren i alle driftsty-
per. Denne parameter vises i Hz, nar fabriksindstillingerne anvendes, eller nar para-
meteren er nul for motorens nominelle omdrejningstal (P7-10). Nar det nominelle mo-
toromdrejningstal er indstillet i o/min. i P7-10, vises parameteren i o/min.

Omdrejningstallet kommer kun under denne graense, nar frekvensomformerens frikob-
ling er annulleret, og frekvensomformeren karer udgangsfrekvensen ned pa nul.

P1-03 Accelerationsrampetid

Indstillingsomrade:
BG 2 og 3: 0,00 — 2,0 — 600 sek.
BG4 -7:0,0-2,0-6000 sek.

Fastleeg tiden i sekunder, hvor udgangsfrekvensen (omdrejningstallet) stiger fra O til
50 Hz. Veer opmeerksom pa, at rampetiden ikke pavirkes af en eendring af den gvre og
nedre omdrejningstalgraense, da rampetiden refererer til 50 Hz og ikke til omdrejnings-
tallet P1-01/ P1-02.

P1-04 Forsinkelsesrampetid

Indstillingsomrade:
BG 2 og 3: Coast (langsom standsning) — 0,01 — 2,0 — 600 sek.
BG 4 — 7: Coast (langsom standsning) — 0.1 — 2,0 — 6000 sek.

Fastlaeg tiden i sekunder, hvor udgangsfrekvensen (omdrejningstallet) falder fra 50 til
0 Hz. Veer opmaerksom pa, at rampetiden ikke pavirkes af en aendring af den gvre og
nedre omdrejningstalgraense, da rampetiden refererer til 50 Hz og ikke til P7-07 /
P1-02.

En rampe pa 0 sek. vises som "coast" (langsom opbremsning) pa displayet, da veerdi-
en forer til en langsom opbremsning.
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P1-05 Stopmodus

Parametre
Forklaring af parametrene

+ 0/ Stoprampe: Omdrejningstallet saenkes til nul langs den rampe, der er indstillet i
P1-04, nar frekvensomformerens frikobling annulleres. Sluttrinet speerres farst, nar
udgangsfrekvensen er nul. Nar der er indstillet en stoptid for omdrejningstal pa nul i
P2-23, holder frekvensomformeren omdrejningstallet nul i denne periode, far den
speaerres)

+ 1/ Langsom opbremsning: | dette tilfeelde spaerres frekvensomformerudgangen
speerret, sa snart frikoblingen annulleres. Motoren bremser langsomt og ukontrolle-
ret, indtil den star stille.

P1-06 Energibesparende funktion

« 0/ off
 1/0on

Hvis denne funktion er aktiveret, overvager frekvensomformeren kontinuerligt motor-
lasttilstanden, idet frekvensomformeren sammenligner udgangsstremmen med den
nominelle motorstream. Hvis motoren kgrer med konstant hastighed i dellastomradet,
reducerer frekvensomformeren udgangsspaendingen automatisk. Derved forringes
motorens energiforbrug. Hvis motorlasten stiger eller den nominelle vaerdi for frekvens
endrer sig, forgges udgangsspaendingen med et samme. Energisparefunktionen ar-
bejder kun, nar den nominelle veerdi for omformerfrekvensen forbliver konstant i en
bestemt tid.

Anvendelseseksempler er f.eks. ventilatoranvendelser eller transportband, hvor ener-
gibehovet optimeres i omradet mellem fuld last, tomgang eller dellast.

Denne funktion kan kun anvendes ved asynkronmotorer.

P1-07 Nominel motorspanding

Indstillingsomrade:

» 230 V-frekvensomformer: 20 — 230 — 250 V
* 400 V-frekvensomformer: 20 — 400 — 500 V
» 575 V-frekvensomformer: 20 — 575 — 600 V

Fastlaegger den nominelle spaending for den motor, der er sluttet til frekvensomforme-
ren (iht. motorens typeskilt). Parametervaerdien anvendes ved U/f-omdrejningsregule-
ring til styring af motorens udgangsspaending. Med U/f-omdrejningsregulering er fre-
kvensomformerens udgangsspaending den veerdi, der er indstillet i P7-07, nar ud-
gangsomdrejningstallet svarer til den motorafskaeringsfrekvens, der er indstillet i
P1-09.

"0V" = kompensation for mellemkredsen er frakoblet. Under bremsningen forskubber
U/f-forholdet sig som fglge af spaendingsstigningen i mellemkredsen, derved opstar
der hgjere tab i motoren. Motoren opvarmes kraftigere. De ekstra motortab under
bremsningen gor det under visse omsteendigheder muligt at undvaere en bremsemod-
stand.

P1-08 Nominel motorstrem

Indstillingsomrade: 20 — 100 % af frekvensomformerens udgangsstrem. Angivelse
som absolutveerdi i ampere.

Fastleegger den nominelle strgm for den motor, der er sluttet til frekvensomformeren
(iht. motorens typeskilt). P4 den made kan frekvensomformeren tilpasse sit interne ter-
miske motorvaern (I x t-sikring) til motoren.
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Forklaring af parametrene

Hvis frekvensomformerens udgangsstrem er >100 % af den nominelle motorstrgm,
frakobler frekvensomformeren motoren efter en bestemt tid (l.-trP), inden der opstar
termiske skader pa motoren.

P1-09 Nominel motorfrekvens

Indstillingsomrade: 25 — 50/60" — 500 Hz

Fastlaegger den nominelle frekvens for den motor, der er sluttet til frekvensomforme-
ren (iht. motorens typeskilt). Ved denne frekvens sluttes den maksimale (nominelle)
udgangsspaending til motoren. Over denne frekvens er spaendingen til motoren kon-
stant lig med den maksimale veaerdi.

1) 60 Hz (kun amerikansk version)

P1-10 Nominelt motoromdrejningstal
Indstillingsomrade: 0 — 30 000 o/min

Her kan man indtaste det nom. omdrejningstal for motoren. Hvis parameteren er # 0,
vises alle omdrejningstalrelaterede parametre som f.eks. min. omdrejningstal, maks.
omdrejningstal i enheden "o/min".

Samtidigt aktiveres slipkompensationen. Den viste frekvens eller det viste omdrej-
ningstal pa frekvensomformerens display svarer til rotorfrekvensen eller -omdrejnings-
tallet.

P1-11 Spandingsforegelse, boost

Indstillingsomrade: Auto / 0 — 30 % (standardveerdien afhaenger af frekvensomformer-
speendingen og effekten)

Fastleegger speendingsforggelsen ved lave omdrejningstal for at geore det lettere at
lgsrive belastning, der sidder fast. £ndrer U/f-greenseveaerdierne med 2 P1-07 og V2
P1-09.

Up1.07%

P1-07

20 %

10 %

0 %

18014401443350923

Ved indstillingen "Auto" indstilles der automatisk en veerdi. Denne er baseret pa de
malte motordata under den automatiske maleprocedure.
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P1-12 Styrekilde

Parametre 1 0
Forklaring af parametrene

Med denne parameter kan brugeren bestemme, om frekvensomformeren skal styres
via:

brugerklemmer

tastaturfeltet pa apparatets forside
den interne PID-regulator

feltbus

. Se i den forbindelse ogsa kapitlet "Idriftsaettelse af styringen" (- B 70).

0 / Klemmemodus

1/ Tastaturmodus unipoleer

2 / Tastaturmodus bipolaer

3 / PID-regulatormodus

4 | Master-slave-drift

5/ SBus MOVILINK®

6 / CANopen

7 | Feltbus, Modbus, kommunikationsoption
8 / MultiMotion

BEMZARK

i Sa snart en kommunikationsoption eller et encoderkort anvendes i optionskortstik-
pladsen, er det ikke laengere muligt med kommunikation via Modbus.

P1-13 Fejlprotokol

Indeholder en protokol over de 4 seneste fejl og/eller haendelser. Hver fejl vises med
forkortet tekst. Den sidst optradte fejl farst. Hvis der optreeder en ny fejl, seettes denne
averst pa listen. De andre fejl rykker en plads nedad pa listen. Den eldste fejl slettes
fra fejlprotokollen. Underspaendingsfejl arkiveres kun, nar frekvensomformeren er fri-
koblet. Hvis frekvensomformeren adskilles fra nettet uden frikobling, arkiveres der ikke
nogen underspaendingsfejl.

P1-14 Udvidet parameteradgang

Indstillingsomrade: 0 — 30 000

Denne parameter giver adgang til parametergrupper, der gar ud over basisparametre-
ne (parameter P1-01 — P1-15). Adgangen er mulig, nar falgende indstillede veerdier er

gyldige.

0/ P1-01 — P1-15 (basisparameter)

1/ P1-01 - P1-22 (basis + servoparameter)

101 / PO-01 — P5-20 (udvidet parameter)

201 / P0O-01 — P9-33 (udvidet parametermenu — komplet adgang)

P1-15 Binaerindgang, valg af funktion

Indstillingsomrade: 0 — 1 — 26

Definerer binaerindgangenes funktion. Se kapitlet "P1-15 Binaerindgange, valg af funk-
tion" (- B 165).
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Forklaring af parametrene

P1-16 Motortype

Parametergruppe 1: Servo-specifikke parametre (niveau 1)

Indstilling af motortypen:

Visningsvardi- |Motortype Forklaring
er
In-Syn Induktionsmotor Standardindstilling. Ma ikke aendres, hvis ingen af de andre valgmuligheder passer.
Veelg induktionsmotor eller permanentmagnetmotor i parameter P4-01.
Syn Ubestemt servomotor |Ubestemt servomotor. Ved idriftseettelsen skal der indstilles specielle servoparametre. | dette
tilfeelde skal P4-01 indstilles pd PM-motorreguleringen.
40M 2 230V /400V Forindstillede CMP-motorer fra SEW-EURODRIVE. Ved valg af en disse motortyper indstil-
40M 4 CMP40M les alle de motorspecifikke parametre automatisk. Overbelastningsreaktionen indstilles pa
40M 2b 230V /400 V 200 % i 60 sek. og 250 % i 2 sek. ) - )
40M 4b CMP40M med bremse |Per flc?des kun motordata fra CMP-motorer i omdrejningstalklassen 4500 o/min med AKOH-
encoder.
50S 2 230 V 7400V Veer opmaerksom pa Smart-Servo-Package.
50S 4 CMP50S
508 2b 230V /400 V
50S 4b CMP50S med bremse
50M 2 230V /400 V
50M 4 CMP50M
50M 2b 230V /400 V
50M 4b CMP50M med bremse
50L 2 230V /400 V
50L 4 CMP50L
50L 2b 230V /400 V
50L 4b CMP50L med bremse
63S 2 230V /400 V
63S 4 CMP63S
63S 2b 230V /400 V
63S 4b CMP63S med bremse
63M 2 230V /400 V Forindstillede CMP-motorer fra SEW-EURODRIVE. Ved valg af en disse motortyper indstil-
63M 4 CMP63M les alle de motorspecifikke parametre automatisk. Overbelastningsreaktionen indstilles pa
63M 2b 230V /400 V 200 % i 60 sek. og 250 % i 2 sek. ) o ]
63M 4b CMP63M med bremse Src]eégldnéjres kun motordata fra CMP-motorer i omdrejningstalklassen 4500 o/min med AKOH-
63L 2 230 V /400 V Veer oprr-werksom pa Smart-Servo-Package.
63L 4 CMP63L
63L 2b 230V /400 V
63L 4b CMP63L med bremse
71S 2 230V /400 V
71S 4 CMP71S
71S 2b 230V /400 V
71S 4b CMP71S med bremse
71M 2 230V /400 V
71IM 4 CMP71M
71M 2b 230V /400 V
71M 4b CMP71M med bremse
71L 2 230V /400 V
71L 4 CMP71L
71L 2b 230V /400 V
71L 4b CMP71L med bremse
gf-2 MGF..2-DSM Hvis der veelges en MGF..-DSM, indstilles den gverste momentgraense i P4-07 automatisk
gf-4 MGF..4-DSM pé! 200 .%. Qenne veerdi skal tilpasses iht. ge?rudvekslingen vha. dokumentationen "Tillaeg til
driftsvejledningen, drevenhed MGF..-DSM pé frekvensomformer LTP-B".
Alle ngdvendige motordata indstilles automatisk.
gf-4Ht MGF..4/XT-DSM"

1) Under udarbejdelse.

Med denne parameter kan der veelges forindstillede motorer (CMP og MGF..-DSM).
Denne parameter indstilles automatisk, nar Hiperface®-encoderinformationer indlaeses

via LTX-encoderkortet.
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Ved tilslutning af en permanentmagnetmotor og drift med frekvensomformer skal
P1-16 ikke aendres. | dette tilfaelde bestemmer P4-01 motortypen ("Auto-tune" pakrae-
vet).

P1-17 Servomodaul, valg af funktion
Indstillingsomrade: 0 -1 -8

Bestemmer funktionen af servomodul-1/0. Se kapitlet "P7-17 Servomodul, valg af
funktion" samt driftsvejledningen MOVITRAC® LTX.

P1-18 Valg af motortermistor
* 0/ Sperret
« 1/KTY

Nar en motor veelges i P1-16, aendres denne parameter til 1. Kun mulig i sammen-
haeng med LTX-servomodul.

P1-19 Frekvensomformeradresse
Indstillingsomrade: 0 - 1 - 63
Spejlparameter til P5-01. En aendring af P1-19 pavirker P5-01 direkte.

P1-20 SBus-baudrate
Indstillingsomrade: 125, 250, 500, 1 000 kBd

Denne parameter er en spejlparameter pa P5-02. En aendring af P1-20 pavirker P5-02
direkte.

P1-21 Stivhed
Indstillingsomrade: 0,50 — 1,00 — 2,00

Kun ved anvendelse sammen med LTX-encodermodulet. Anvend altid P7-10 i brudt
reguleringskreds.

P1-22 Motorbelastningsinertiforhold
Indstillingsomrade: 0,0 — 1,0 — 30,0

| denne parameter indtastes inertiforholdet mellem motoren og den tilsluttede last.
Denne veerdi kan normalt bibeholdes med indstillingen pa standardveerdi "1,0". Inerti-
forholdet af frekvensomformerens reguleringsalgoritme som forstyringsveerdi il
CMP-/PM-motorer fra P1-16 for at stille det optimale drejningsmoment/den optimale
strgm til radighed for accelerationen af belastningen. Af den grund forbedrer den pree-
cise indstilling af inertiforholdet systemets reaktionsadfeerd og dynamik. Vaerdien be-
regnes pa falgende made med en lukket reguleringskreds:

P12 = Yo
J

mot
9007202712688907

Hvis veerdien er ukendt, skal denne vaerdi blive pa "1,0".
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10.2.3 Parametergruppe 2: Udvidet parametrering (niveau 2)

P2-01 - P2-08

Nar parameteren P71-10 er indstillet pa "0", kan parametrene P2-01 til P2-08 aendres i
trin pa 0,1 Hz.

Nar parameteren P1-10 # 0, kan parametrene P2-01 til P2-08 zendres i fglgende trin,
nar:

*+ P1-09 <100 Hz — til 1 (o/min)

* 100 Hz < P1-09 < 200 Hz — til 2 (0o/min)

+ P1-09 > 200 Hz — til 4 (o/min).

Der kan ogsa indstilles negative omdrejningstal eller frekvenser.

P2-01 Forindstillet omdrejningstal 1

Indstillingsomrade: -P71-01 — 5,0 Hz - P1-01
Anvendes ogsa som omdrejningstal for jogging-drift.

P2-02 Forindstillet omdrejningstal 2

Indstillingsomrade: -P71-01 — 10,0 Hz — P1-01

P2-03 Forindstillet omdrejningstal 3

Indstillingsomrade: -P71-01 — 25,0 Hz — P1-01

P2-04 Forindstillet omdrejningstal 4

Indstillingsomrade: -P71-01 — 50,0 Hz — P1-01

P2-05 Forindstillet omdrejningstal 5

Indstillingsomrade: -P71-01 — 0,0 Hz — P1-01
Anvendes ogsa som omdrejningstal for referencekarsel.

P2-06 Forindstillet omdrejningstal 6

Indstillingsomrade: -P71-01 — 0,0 Hz — P1-01
Anvendes ogsa som omdrejningstal for referencekgrsel.

P2-07 Forindstillet omdrejningstal 7

Indstillingsomrade: -P71-01 - 0,0 Hz — P1-01
Anvendelse som omdrejningstal for bremseabning til hejsevaerksapplikationer.

P2-08 Forindstillet omdrejningstal 8

Indstillingsomrade: -P71-07 - 0,0 Hz - P1-01
Anvendelse som omdrejningstal for bremseaktivering for hejseveerksapplikationer.
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P2-09 Udblandingsfrekvens
Indstillingsomrade: P1-02 — P1-01

Udbleendingsmidte og udblaendingsbredde er belgb og pavirker automatisk de positive
og negative nominelle veerdier ved aktivering. Funktionen deaktiveres ved udbleen-

dingsbredde = 0.

De udblaendede frekvensband gennemkgres ved over- eller underskridelse af graen-

Parametre
Forklaring af parametrene

sevaerdierne af de rampetider, der er indstillet i P7-03 / P1-04.

A Udgangsomdrejningstal
e 1| I S5 T
y Ramper
Nominel Nom. P Nom.
n-veerdi | n-veerdi veerdi
> (integrator- (integrator-
Nom. n-vaerdi indgang) udgang)
positiv og negativ
9007202718207243

P2-10 Udblendingsfrekvensband
Indstillingsomrade: 0,0 Hz — P1-01

P2-11 / P2-13 Analogudgange
Binaerudgangs-modus: 0V / 24V

Indstil- |Funktion Forklaring
ling
0 Frikobling af frekvensomformer Logik 1 ved frikoblet frekvensomformer (kgrer).
1 Frekvensomformer i orden (digital) Logik 1, nar frekvensomformeren har ikke tegn pa fejl.
2 Motoren arbejder med nominelt om- Logik 1, nar motoromdrejningstallet svarer til nominel vaerdi.
drejningstal (digital)
3 Motoromdrejningstal > 0 (digital) Logik 1, ndr motoren kerer med et omdrejningstal > 0.
4 Motoromdrejningstal = greenseveerdi  [Binserudgang frikoblet med niveau fra "@vre graense brugerrelee-/analogudgang” og
(digital) "nedre graense brugerrelae-/analogudgang".
5 Motorstrgm = graenseveerdi (digital)
6 Motordrejningsmoment = graenseveerdi
(digital)
7 Analogindgang 2 = graenseveerdi (digi-
tal)
Analogudgangs-modus: 0 —10 Veller 0/ 4 - 20 mA
Indstil- |Funktion Forklaring
ling
8 Motoromdrejningstal (analog) Analogudgangssignalets amplitude viser motoromdrejningstallet. Skaleringen raekker
fra O til den gvre omdrejningstalgreense, der er indstillet i P7-01.
9 Motorstrgm (analog) Analogudgangssignalets amplitude viser motorbelastningsstrammen (drejningsmo-
10 Motormoment (analog) ment). Skaleringen raekker fra 0 til 200 % af den nominelle motorstrgm, der er indstil-
leti P1-08.
11 Motoreffekt (analog) Analogudgangssignalets amplitude viser frekvensomformerens udgangseffekt. Ska-
leringen gar fra 0 til 200 % af frekvensomformerens nominelle effekt.
12 Feltbus / SBus (analog) Analogudgangsveerdi styret via SBus, nar P1-12 = 5 eller 8.

P2-11 Analogudgang 1 valg af funktion

Indstillingsomrade: 0 — 8 — 12

Driftsvejledning — MOVITRAC® LTP-B
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Se tabellen "P2-11 / P2-13 Analogudgange" (- B 125).

P2-12 Analogudgang 1 format
0o-10V
10-0V
0-20mA, 20-0mA
4-20mA,20-4 mA

P2-13 Analogudgang 2 valg af funktion
Indstillingsomrade: 0 —9 — 12
Se tabellen P2-11 — P2-14 (- B 125).

P2-14 Analogudgang 2 format
0-10V
10-0V
0-20mA, 20-0mA
4-20mA, 20-4 mA

P2-15 — P2-20 Relaeudgange

Releeudgangenes funktion kan veelges iht. tabellen forneden. Hvis relaeaet styres af-
haengigt af en graenseveerdi, reagerer det pa fglgende made:

fffffffff Relze sluttet
Y A
Relge brudt %
Nedre graense Jvre greense
(P2-17/20) (P2-16/19)
12715030283
Indstillin- |Funktion Forklaring
ger
0 Frikobling af frekvensomformer Relzekontakter sluttede ved frikoblet frekvensomformer.
Frekvensomformer i orden (digital) = ingen fejl Relaekontakter sluttede, nar frekvensomformer en i roden (ingen fejl).
2 Motoren arbejder med nominelt omdrejningstal (di- |Relaekontakter sluttede, nar udgangsfrekvensen er lig med den nomi-
gital) nelle frekvens + 0,1 Hz.
3 Motoromdrejningstal = 0 (digital) Relzaekontakter sluttede, nar udgangsfrekvensen er starre end "nulfre-
kvensen" (0,3 % af afskeeringsfrekvensen)
4 Motoromdrejningstal = greenseveerdi (digital) Relaekontakter sluttede, nar udgangsfrekvensen er starre end den vaer-

di, der er indstillet i parameteren "Brugerrelee gvre graense". Relaekon-
takter brudte, nar vaerdien er lavere end "Brugerrelae nedre graense”

5 Motorstrgm > graenseveerdi (digital) Relsekontakter sluttede, nar motorstrem/-drejningsmoment er starre

6 Motordrejningsmoment = greensevaerdi (digital) end den stremgraenseveerdi, der er indstillet i parameteren "Brugerrelee
gvre greense". Relaekontakter brudte, nar veerdien er lavere end "Bru-

gerrelee nedre greense”

7 Analogindgang 2 = greenseveerdi (digital) Relaekontakter sluttede, nar veerdien for den anden analogindgang er
starre end den vaerdi, der er indstillet i parameteren "Brugerrelee gvre
graense". Releekontakter brudte, nar veerdien er lavere end "Brugerrelae
nedre greense"

8 Hejseveerk (kun for P2-18) Denne parameter vises, nar P4-12 hejseveerksfunktion er indstillet pa
1. Frekvensomformeren aktiverer nu releekontakten for hejsevaerksdrift.

(Veerdien usendret ved P4-12 = 1)
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Indstillin- |Funktion Forklaring

ger

9 STO-status Relaekontakter brudte, nar STO-skredsen er brudt (omformervisning
"inhibit")

10 PID-fejl = graenseveerdi Hvis reguleringsfejlen er stgrre end ,Brugerrelae gvre greense®, sluttes

releeudgangen. Hvis reguleringsfejlen er mindre end ,Brugerrelee nedre
graense”, brydes relaeudgangen. Relaeet brydes ogsa ved negative re-
guleringsfejl.

117

Drev referentieret

Nar LTX-servomodulet er tilsluttet, og frekvensomformeren er referen-
tieret, sluttes relseudgangskontakten. Denne option findes kun til ster-

relserne 2 og 3.

1) Kun i forbindelse med LTX.

P2-15 Brugerrelaeudgang 1 valg af funktion

Indstillingsomrade: 0 — 1 — 11

Se tabellen "P2-15 — P2-20 Releeudgange" (- B 126).

P2-16 Qvre graense brugerrelae 1 / analogudgang 1
Indstillingsomrade: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P2-17 Nedre graense brugerrela 1 / analogudgang 1
Indstillingsomrade: 0,0 — P2-16

P2-18 Brugerrelaeudgang 2 valg af funktion
Indstillingsomrade: 0 — 3 — 11

Se tabellen "P2-15 — P2-20 Releeudgange” (- B 126).

P2-19 @vre graense brugerrelze 2 / analogudgang 2
Indstillingsomrade: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P2-20 Nedre grense brugerrelze 2 / analogudgang 2
Indstillingsomrade: 0,0 — P2-19

P2-21 / P2-22 Visningsskalering

Med P2-21 kan brugeren skalere dataene fra en udvalgt kildefor at f4 en visningsveer-
di, der svarer bedre til den styrede proces. Der kildevaerdi, der anvendes til skalerings-

beregningen, er indstillet i P2-22.

Nar P2-21 # 0, vises den skalerede vaerdi pa displayet sammen med motoromdrej-
ningstal, motorstram og motoreffekt. Ved at trykke pd "navigation"-tasten skifter vis-
ningen mellem veerdierne i realtid. Et lille "c" i venstre side af displayet betyder, at den

skalerede veerdi vises. Den skalerede visningsveerdi beregnes med fglgende formel:

Skaleret visningsveerdi = P2-21 x skaleringskilde

P2-21 Visningsskaleringsfaktor
Indstillingsomrade: -30,000 — 0,000 — 30,000

Er sammen med en CCU eller Multimotion ogsa faktor for aendringen af omdrejnings-
retning. Ved negativ veerdi fortolkes det indstillede omdrejningstal inverteret. Efter en

&ndring er det ngdvendigt med en genstart af CCU.

10
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P2-22 Visningsskaleringskilde

* 0 Motoromdrejningstal-informationer anvendes som skaleringskilde.
* 1 Motorstrgm-informationer anvendes som skaleringskilde.

+ 2 Den anden analogindgangs veerdi anvendes som skaleringskilde. | dette tilfaelde
gar indgangsveerdierne fra 0 til 4 096.

P2-23 Omdrejningstal-nul-stoptid

Indstillingsomrade: 0,0 — 0,2 — 60,0 sek.

Med denne parameter kan systemet indstilles, sa& motoren stér stille i en periode med
omdrejningstallet nul (0 Hz), nar der gives en stopkommando og efterfalgende forsin-
kelse til stilstand, fgr den slukkes komplet.

Nar P2-23 = 0, slukkes frekvensomformerens udgang straks, nar udgangsomdrej-
ningstallet er nul.

Nar P2-23 # 0, star motoren stille i en periode (fastlagt i P1-23 i sekunder) med om-
drejningstal nul, fgr frekvensomformerens udgang deaktiveres. Denne funktion anven-
des normalt sammen med relaeudgangsfunktionen, sa frekvensomformeren sender et
relaestyresignal, far frekvensomformerudgangen speerres.

P2-24 PWM-koblingsfrekvens

Indstillingsomrade: 2 — 16 kHz (afhaenger af omformerens nominelle effekt)

Indstilling af den impulsbreddemodulerede koblingsfrekvens. En hgjere koblingsfre-
kvens medfegrer mindre motorstgj, men ogsa starre tab fra sluttrinet. Den maks. ud-
gangskoblingsfrekvens afhaenger og omformerens effekt.

Frekvensomformeren reducerer automatisk koblingsfrekvensen, nar kglelegemetem-
peraturen er meget hgj.

P2-25 Anvenden forsinkelsesrampe, hurtigstoprampe

Indstillingsomrade:
BG 2 og 3: Coast (langsom standsning) — 0,01 — 2,0 — 600 sek.
BG 4 — 7: Coast (langsom standsning) — 0.1 — 2,0 — 6000 sek.

Rampetid 2. Forsinkelsesrampe, hurtigstoprampe. Aktiveres automatisk ved stremaf-
brydelse, nar P2-38 = 2.

Kan ogséa aktiveres via bineerindgange, afthaengig af andre parameterindstillinger. Med
indstillingen "0" bremses motoren hurtigst muligt, uden at der opstar en overspaen-
dingsfejl.

P2-26 Frigivelse af fangningsfunktionen

Ved aktivering starter motoren fra det registrerede rotoromdrejningstal. Ingen decele-
ration muligt, nar rotoren er standset. Kun muligt, nar P4-01 = 0 eller 2. Hvis motoren
drejer imod det omdrejningstal, der er frikoblet af frekvensomformeren, fanges moto-
ren, omdrejningstallet bremses til nul, og den modsatte retning accelereres.

« 0/ Deaktiveret
* 1/ Aktiveret

P2-27 Standby-tilstand

Indstillingsomrade: 0,0 — 250 sek.
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Nar P2-27 > 0, gar frekvensomformeren over pa standby (udgang speerret), nar der
kgres med minimumsomdrejningstal i en periode, der er laengere end tidsrummet, der
er defineret i P2-27. Nar P2-23 > 0 eller P4-12 = 1 er denne funktion deaktiveret.

P2-28 | P2-29 Master-/slaveparametre

Omformeren anvender parameteren P2-28 / P2-29 til skalering af det nominelle om-
drejningstal, som den har faet fra netveerksmasteren.

Denne funktion er isaer velegnet til applikationer, hvor alle motorer skal kare synkront i
et netvaerk, men med forskellige omdrejningstal pa grundlag af en fast skaleringsfak-
tor.

Nar f.eks. P2-29 = 80 % og P2-28 = 1 i et slavemotor og netvaerkets mastermotor ka-
rer med 50 Hz, sa karer slavemotoren med efter frikoblingen med 40 Hz.

P2-28 Skalering af slaveomdrejningstallet
* 0/ Deaktiveret

* 1/ Faktisk omdrejningstal = digitalt omdrejningstal x P2-29

» 2/ Faktisk omdrejningstal = (digitalt omdrejningstal x P2-29) + analogindgang 1 re-
ference

» 3/ Faktisk omdrejningstal = digitalt omdrejningstal x P2-29) x analogindgang 1 re-
ference

P2-29 Slaveomdrejningstal skaleringsfaktor
Indstillingsomrade: -500 — 100 — 500 %

P2-30 — P2-35 Analogindgange

Med disse parametre kan brugeren tilpasse analogindgang 1 og 2 til det signalformat,
der er indstillet pa analogindgangs-styreklemmerne. Med indstillingen 0 — 10 V giver
alle negative indgangsspaendinger omdrejningstallet nul. Med indstillingen -10 — 10 V
giver alle negative spaendinger et negativt omdrejningstal, som er proportionale til ind-
gangsspeaendingens hgjde.

P2-30 Analogindgang 1 format
0-10V, 10 — 0 V / unipoleert spaendingsomrade
-10 — 10 V / bipoleert speendingsomrade
0 —20 mA / stramindgang
t4 — 20 mA, t20-4 mA
r4 — 20 mA, r20-4 mA

"t" markerer, at der slukkes for frekvensomformeren, nar signalet fiernes ved frikoblet
omformer. 14 — 20 mA, t20 — 4 mA

"r" markerer, at frekvensomformeren karer ad en rampe til P7-02, nar signalet annulle-
res ved frikoblet omformer. r4 — 20 mA, r20-4 mA
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P2-31 Analogindgang 1 skalering
Indstillingsomrade: 0 — 100 — 500 %

a
100%
é\°
(9 o\
// ,\QQ
~ p
© » o\,
5 QY ¥
c
o
2 50%
e} E)Q"IO
A -
022
0% >
0% 50% 100%
Analogindgang
9007206625474443

P2-32 Analogindgang 1 offset
Indstillingsomrade: -500 — 0 — 500 %

Fastlaegger en offset som procentsats af det samlede indgangsomrade, anvendt pa

det analoge indgangssignal.

100% -

50% -

0%

Omdrejningstal

-50%

-100%
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P2-33 Analogindgang 2 format
0-10V, 10-0 V// unipoleer spaendingsindgang
PTC-th / motortermistorindgang
0 - 20 mA / stremindgang
t4 — 20 mA, 20 — 4 mA

"t" angiver, at der slukkes for frekvensomformeren, nar signalet fiernes ved den frikob-
lede frekvensomformer.

r4 —20 mA, r20 -4 mA

"r" angiver, at frekvensomformeren karer ad en rampe til P7-02, nar signalet fijernes
ved den frikoblede frekvensomformer.

PTC-th skal vaelges sammen med P7-15 som reaktion pa en ekstern fejl for at sikre
det termiske motorvaern.

P2-34 Analogindgang 2 skalering
Indstillingsomrade: 0 — 100 — 500 %

P2-35 Analogindgang 2 offset
Indstillingsomrade: -500 — 0 — 500 %

Fastlaegger en offset som procentsats af det samlede indgangsomrade, anvendt pa
det analoge indgangssignal.

P2-36 Valg af starttilstand

Definerer frekvensomformerens reaktion med henblik pa frikoblingsdigitalindgangen
og konfigurerer ogsa den automatiske genstartsfunktion.

Edge-r + Edge-r: Efter tilkoblingen eller tilbagestillingen (Reset) starter frekvensomformerem
ikke, hvis bineerindgang 1 forbliver sluttet. Indgangen skal sluttes efter tilkoblingen
eller tilbagestillingen (Reset), for at frekvensomformeren kan starte.

Auto-0

A ADVARSEL

Ved indstillingen "Auto-0" og indstillet frikoblingssignal er fare for, at drevet starter af
sig selv, efter fejimeddelelsen er blevet kvitteret (Reset) eller speendingen er slaet il
(speending on).

Dgad, alvorlige kvaestelser og materielle skader

» Hvis den selvsteendige genstart for den drevne maskine af sikkerhedsmaessige
arsager ikke er tilladt under en fejlafhjeelpning, skal apparatet adskilles fra nettet,
inden fejlafhjeelpningen pabegyndes.

» Veaer opmaerksom p4, at drevet kan starte af sig selv igen efter et reset athaengigt
af indstillingen.

+ Utilsigtet start skal forhindres, f.eks. ved at aktivere STO.

» Auto-0: Efter tilkoblingen eller tilbagestillingen (Reset) og indstillet frikoblingssignal
starter frekvensomformeren automatisk, hvis binaerindgang 1 er sluttet.
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Auto-1 — Auto-5

A ADVARSEL

Ved indstillingen "Auto-1 — Auto-5" og indstillet frikoblingssignal er der fare for, at
drevet starter af sig selv efter afslutning af en fejlarsag eller efter tilkobling (spaen-
ding on), da frekvensomformer prgver at kvittere fejlen automatisk 1 - 5 gange.

Dad, alvorlige kveestelser og materielle skader

» Hvis den selvsteendige genstart for den drevne maskine af sikkerhedsmaessige
arsager ikke er tilladt under en fejlafhjeelpning, skal apparatet adskilles fra nettet,
inden fejlafhjeelpningen pabegyndes.

» Veer opmaerksom p4a, at drevet kan starte af sig selv igen efter et reset afhaengigt
af indstillingen.

» Ultilsigtet start skal forhindres, f.eks. ved at aktivere STO.

Auto-1 — Auto-5: Efter en fejlfrakobling (Trip) foretager frekvensomformeren op til 5
forsgg 8i intervaller pa 20 sekunder) pa at genstarte. Varigheden for intervallerne
er defineret i P6-03. Antallet af genstartsforsgg teelles. Hvis omformeren ikke star-
ter ved det sidste forsagg, gar frekvensomformeren pa fejltilstand og kreever, at bru-

geren stiller denne fejl manuelt tilbage. Taelleren nulstilles igen med et reset.

P2-37 Tastatur genstart omdrejningstal

Denne parameter er kun aktiv, nar P71-12 ="1" eller "2".

0 / Min. omdrejningstal. Efter et stop eller genstart kerer motoren fgrst med min.

omdrejningstal P71-02.

1 / Sidste omdrejningstal. Efter et stop eller genstart vender frekvensomformeren

tilbage til den sidste veerdi, der blev indstillet pa tastaturet, inden standsningen.

2 | Aktuelt omdrejningstal. Hvis frekvensomformeren er konfigureret til flere omdrej-
ningstalreferencer (som regel manuel/automatisk styring eller lokal/decentral sty-
ring), anvendes frekvensomformeren ved omskiftningen af tastaturtilstanden fortsat

vha. en binaerindgang med det sidste driftsomdrejningstal.

3 / Forindstillet omdrejningstal 8. Efter et stop eller genstart anvendes frekvensom-

formeren altid med det forindstillede omdrejningstal 8 (P0-08).

4 |/ Min. omdrejningstal (klemmedrift). Efter et stop eller genstart anvendes fre-

kvensomformeren altid med min. omdrejningstallet (P71-02).

5 / Sidste omdrejningstal (klemmedrift). Efter et stop eller genstart vender frekvens-

omformeren tilbage til den sidste vaerdi inden standsningen.

6 / Aktuelt omdrejningstal (klemmedrift). Hvis frekvensomformeren er konfigureret
til flere omdrejningstalreferencer (som regel manuel/automatisk styring eller lokal/
decentral styring), anvendes frekvensomformeren ved omskiftningen af tastaturtil-

standen fortsat vha. en binaerindgang med det sidste driftsomdrejningstal.

7 | Forindstillet omdrejningstal 8 (klemmedrift). Efter et stop eller genstart anvendes

frekvensomformeren altid med det forindstillede omdrejningstal 8 (P0-08).

Option 4 — 7 "Drift med klemme" geelder for alle driftsmodi.
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P2-38 Stremafbrydelse stopregulering

Frekvensomformerens reguleringsadfeerd som reaktion pad en stremafbrydelse, nar
frekvensomformeren er frikoblet.

+ 0/ Frekvensomformeren forsgger at opretholde driften ved at genvinde energien
fra motoren under belastning. Nar strgmafbrydelsen kun varer kort tid, og der er
genvundet energi nok (far styreelektronikken slar fra), genstarter frekvensomforme-
ren, sa snart netspeendingen er genetableret.

* 1/ Frekvensomformeren speerrer straks udgangen til motoren, og det medfgrer en
langsom opbremsning eller fritlabende belastning. Ved anvendelse af denne ind-
stilling pa belastninger med stor inerti skal fangningsfunktionen (P2-26) eventuelt
aktiveres.

» 2/ Frekvensomformeren stopper langs med hurtigstoprampen, som er indstillet i
P2-25.

» 3 / DC-bus-forsyning, nar frekvensomformeren forsynes direkte via DC+ og DC-
klemme, kan streamsvigtsregistreringen deaktiveres med denne funktion.

P2-39 Parametersparre

Med aktiveret spaerre kan parametrene ikke aendres ("L" vises).
+ 0/ Deaktiveret
* 1/ Aktiveret

P2-40 Udvidet parameteradgang kodedefinition
Indstillingsomrade: 0 — 101 — 9999

Adgang til den udvidede menu (parametergruppe 2, 3, 4, 5) er kun mulig, nar den
veerdi, der er indstillet i P71-14, svarer til veerdien i P2-40. Sa kan brugeren aendre ko-
den fra standardindstillingen "101" til enhver gnsket veerdi.

10.2.4 Parametergruppe 3: PID-regulator (niveau 2)

P3-01 PID-proportional forstarkning
Indstillingsomrade: 0,0 — 1,0 — 30,0

PID-regulator proportionalforstaerkning. Hgjere veerdier medferer en stgrre forandring
af frekvensomformerens udgangsfrekvens end reaktion pa sméa aendringer i feedback-
signalet. En for hgj veerdi kan medfarer ustabilitet.

P3-02 PID-integrerende tidskonstant
Indstillingsomrade: 0,0 — 1,0 — 30,0

PID-regulator integraltid. Hgjere veerdier medfgrer en mere deempet reaktion for syste-
merne, hvor hele processen reagerer langsomt.

P3-03 PID-differentierende tidskonstant
Indstillingsomrade: 0,00 — 1,00

P3-04 PID-driftsmodus

» 0/ Direkte drift — Motoromdrejningstallet falder, nar feedbacksignalet @ges.
* 1/ Invers drift — motoromdrejningstallet stiger, nar feedback-signalet @ges.

10
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P3-05 PID-referencevalg
Valg af kilden for PID-referencen / nom. veerdi.

+ 0/ Fast nominel reference (P3-06) hhv. P3-06, P3-14 - P3-16 (afheengigt af PID-
regulatorindstillingen).

* 1/ Analogindgang 1
» 2/ Analogindgang 2

« 3/ Feltbus-PID-reference, se "P5-09 — P5-11 Feltbus-procesdataudgangsdata
(PAX)-definition" (- B 144).

P3-06 Fast nominel PID-reference 1
Indstillingsomrade: 0,0 — 100,0 %
Indstiller den fastsatte digitale PID-reference/nominelle vaerdi.

P3-07 PID-regulator gvre graense
Indstillingsomrade: P3-08 — 100,0 %

PID-regulator @vre greense udgang. Denne parameter fastleegger PID-regulatorens
maksimale udgangsveerdi. Den gvre greense beregnes pa felgende made:

@vre grense = P3-07 x P1-01

En veerdi pa 100 % svarer til den maksimale omdrejningstalgraense, der er defineret i
P1-01.

P3-08 PID-regulator nedre grense
Indstillingsomrade: 0,0 % - P3-07

Fastlaegger PID-regulatorens min. udgangsveerdi. Den nedre graense beregnes pa fol-
gende made:

Nedre greense = P3-08 x P1-01.

P3-09 PID-reguleringsstorrelsesbegransing

+ 0/ Begrensning af fast nominel vaerdi — PID-udgangsomradet begraenses af
P3-07 og P3-08.

* 1/ Analogindgang 1 variable @vre greense — PID-udgang opad begreenset af det
signal, der er modtages i analogindgang 1.

* 2/ Analogindgang 1 variable nedre greense — PID-udgang nedad begreenset af det
signal, der er modtages i analogindgang 1.

+ 3/ PID-udgang + analogindgang 1 — PID-udgang lzegges til den omdrejningstalre-
ference, der geelder for analogindgang 1.

P3-10 Valg af PID-feedback
Veelger kilden for PID-feedback-signalet.
+ 0/ Analogindgang 2
* 1/ Analogindgang 1

P3-11 PID-rampeaktiveringsfejl
Indstillingsomrade: 0,0 — 25,0 %
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Fastleegger en PID-fejlteerskel. Nar differencen mellem nominel vaerdi og faktisk veerdi
er under taersklen, er omformerens interne ramper deaktiveret.

| tilfeelde af en starre PID-afvigelse aktiveres ramperne for at begraense motoromdrej-
ningstallets eendringsrate ved store PID-afvigelser og for at kunne reagere hurtigt pa
mindre afvigelser.

P3-12 Visning af den faktiske PID-vaerdis skaleringsfaktor

Indstillingsomrade: 0,000 — 50,000

Skalerer den faktiske PID-visningsveerdi, sa brugeren kan vise en transducers aktuelle
signalniveau, f.eks. 0 — 10 bar, osv. Skaleret visningsveerdi = P3-12 x PID-feedback-
starrelse (= faktisk veerdi), skaleret display (rxxx).

P3-13 PID-reguleringsdifference-opvagningsniveau
Indstillingsomrade: 0,0 — 100,0 %

Indstiller et programmerbart niveau. Hvis frekvensomformeren star standby eller er i
PID-drift, skal det valgte feedback-signal falde til under denne teerskel, fgr frekvens-
omformeren vender tilbage til normal drift.

P3-14 Fast nominel PID-reference 2

Indstillingsomrade: 0,0 - 100 %
Indstiller den fastsatte digitale PID-reference/nominelle vaerdi.

P3-15 Fast nominel PID-reference 3
Indstillingsomrade: 0,0 - 100 %
Indstiller den fastsatte digitale PID-reference/nominelle vaerdi.

P3-16 Fast nominel PID-reference 4
Indstillingsomrade: 0,0 - 100 %
Indstiller den fastsatte digitale PID-reference/nominelle vaerdi.
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10.2.5 Parametergruppe 4: Motorregulering (niveau 2)

P4-01 Regulering

0/ VFC-hastighedsregulering

Vektor-omdrejningsregulering af induktionsmotorer med beregnet regulering af ro-
toromdrejningstallet. Til regulering af motoromdrejningstallet anvendes der felto-
rienterede reguleringsalgoritmer. Da omdrejningstalkredsen lukkes internt med det
beregnede rotoromdrejningstal, tilbyder denne reguleringsart pa sin vis en lukket
reguleringskreds uden fysisk encoder. Med en korrekt indstillet omdrejningsregula-
tor er den statiske omdrejningstalaendring normalt bedre end 1 %. For at opna
bedst mulig regulering skal "Auto-Tune" (P4-02) udfgres far den fgrste drift.

1/ VFC-momentregulering

Motordrejningsmomentet reguleres direkte i stedet for motoromdrejningstallet. Om-
drejningstallet indstilles ikke i denne driftstype, men aendres afhaengigt af belast-
ningen. Det maksimale omdrejningstal begreenses af P7-01. Denne driftstype an-
vendes ofte til spoleapplikationer, der kraever et konstant drejningsmoment for at
kunne holde et kabel under spaending. For at opna bedst mulig regulering skal
"Auto-Tune" (P4-02) udfares fgr den fgrste drift.

2 / Omdrejningsregulering — udvidet U/f

Denne driftstype varer i grunden til spaendingsregulering, hvor den indstillede mo-
torspaending reguleres i stedet for den drejningsmomentproducerende stramstyrke.
Magnetiseringsstremmen reguleres direkte, sa det ikke er ngdvendigt med en
spaendingsforggelse. Spaendingskarakteristikken kan veaelges via den energibespa-
rende funktion i parameter P71-06. Standardindstillingen har en linezer karakteristik,
hvor spaendingen er proportional med frekvensen. Magnetiseringsstremmen regu-
leres uafheengigt heraf. Ved aktivering af den energibesparende funktion veaelges
der en reduceres speendingskarakteristik, hvor den indstillede motorspaending re-
duceres, nar omdrejningstallet er lavt. Denne funktion anvendes typisk til ventilato-
rer for at seenke energiforbruget. "Auto-Tune" bar ogsa aktiveres i denne driftsmo-
dus. | dette tilfeelde er det nemmere og hurtigere at udfere indstillingsprocessen.

3 / PM-regulering af motoromdrejningstal

Omdrejningstalregulering til permanentmagnetmotorer. De samme egenskaber
som VFC-omdrejningstalregulering.

4 | PM-regulering af motordrejningsmoment

Drejningsmomentregulering til permanentmagnetmotorer. De samme egenskaber
som VFC-drejningsmomentregulering.

5 / PM-regulering af motorposition

Positionsregulering til permanentmagnetmotorer. Det nominelle omdrejningstal og
drejningsmoment stilles til radighed i Motion Protocol (P7-12=8) via procesdata.
Det kreever en encoder.

BEMZAERK

jde

Efter hvert skift af reguleringsmodien skal der udfgres et "Auto-Tune".
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* 0/ Sperret
» 1/ Frikobling

Frikobl farst frekvensomformeren, nar alle motormaerkedata er indtastet korrekt i para-
metrene. Du kan ogsa starte den automatiske maleprocedure "Auto-Tune" manuelt ef-
ter indtastning af motordatene via parameteren P4-02.

Maleproceduren starter automatisk efter en fabriksindstilling efter den farste frikobling
og varer afhaengigt af reguleringsarten op til 2 minutter.

BEMZAERK

Efter en aendring af de nominelle motordata skal "Auto-Tune" startes igen. Frekvens-
omformeren ma ikke veere pa "inhibit"-modus.

P4-03 Omdrejningsregulator proportionalforstaerkning

i

Indstillingsomrade: 0,1 — 50 — 400 %

Fastlaegger proportionalforstaerkningen for omdrejningsregulatoren. Hgjere vaerdier
sikrer en bedre udgangsfrekvensregulering og reaktion. En for hgj veerdi kan medfere
ustabilitet eller endda overstrgmsfejl. Til applikationer, der kreever den bedst mulige
regulering: Veerdien tilpasses til den tilsluttede belastning, idet veerdien gges lidt efter
lidt og belastningens faktiske hastighed overvages. Denne proces fortsaettes, indtil
den gnskede dynamik opnas uden eller med kun begraensede overskridelser af regu-
leringsomradet, hvor udgangshastigheden overstiger den nominelle veerdi.

Normalt taler belastninger med stgrre friktion ogsé hgjere veerdier ved proportionalfor-
steerkning. Hvis belastningerne har en stgrre inerti og begraenset friktion, skal for-
staerkningen eventuelt reduceres.

BEMARK

Reguleringsoptimeringen skal altid fgrst udferes via parameteren P7-10. Denne pa-
virker parametrene P4-03 / P4-04 internt.

P4-04 Omdrejningsregulator integrerende tidskonstant

i

Indstillingsomrade: 0,001 — 0,100 — 1,000 sek.

Fastleegger integraltiden for omdrejningsregulatoren. Mindre veerdier giver en hurtige-
re reaktion pa eendringer af motorbelastningen, med risiko for at det skaber ustabilitet.
For at opna den bedst mulige dynamik skal veerdien for den tilsluttede last tilpasses.

BEMZAERK

Reguleringsoptimeringen skal altid farst udfgres via parameteren P7-10. Denne pa-
virker parametrene P4-03 / P4-04 internt.

P4-05 Motoreffektfaktor

Indstillingsomrade: 0,00, 0,50 — 0,99 (afhaengigt af motoren)
Effektfaktor pa motorens typeskilt, pakraevet til vektorregulering (P4-01 = 0 eller 1).
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P4-06 Kilde for fast drejningsmomentreference (greensevaerdi)

Nar P4-01 = 0 eller 3 (VFC-hastighedsregulering), definerer denne parameter kilden
for den maks. drejningsmomentgraensevaerdi.

Nar P4-01 = 1 eller 4 (VFC-momentregulering), definerer denne parameter kilden for
referenceveerdien for drejningsmomentet (nominel vaerdi).

Nar P4-01 = 2 (U/f-omdrejningstalstyring), definerer denne parameter kilden for den
maks. drejningsmomentgreenseveerdi.

| U/f-proceduren er overholdelsen af momentgraensen dog mindre dynamisk.

Referencen for drejningsmomentet / greenseveerdikilden kan bestemmes vha. de for-
neden naevnte valgmuligheder.

Referencevaerdien for motordrejningsmoment bestemmes i procent af det nominelle
motormoment i P4-07. Det sidste bestemmes automatisk af "Auto-Tune".

Graensevaerdien for motordrejningsmomentet indstilles altid i procent fra 0 — P4-07.
* 0/ Fast reference for drejningsmoment / graense som defineret i P4-07.

* 1/ Analogindgang 1 bestemmer drejningsmomentreferencen / graensen.

+ 2/ Analogindgang 2 bestemmer drejningsmomentreferencen / graensen.

Hvis analogindgangen anvendes som drejningsmomentreference- / greenseveerdi-
kilde, skal man vaere opmaerksom pa fglgende:

— Valg af det gnskede analogindgangssignalformat i parameter P2-30 / P2-33.
Indgangsformatet skal vaere unipoleert. Skaleringen afhaenger af den veerdi, der
er indstilleti P4-07.0 - 10V = 0 — 200 % fra P4-07.

— Valg af den gnskede binaerindgangsfunktion som f.eks. P7-15 = 3 (drejnings-
momentindstilling via analogindgang 2).

— Tilpasning af timeouttiden for den maksimale gverste graense for drejningsmo-
mentet i P6-17 analogindgang 2.

« 3/ Feltbuskommunikation

Nominel veerdi for feltbus-drejningsmoment. Hvis denne funktion er valgt, indstilles
motordrejningsmomentgraensen af feltbusmasteren. Der kan indtastes en veerdi fra
0 til 200 % fra P4-07.

« 4 [ Master-frekvensomformer

Master-frekvensomformeren i et master-slave-netvaerk fastlaegger det nominelle
drejningsmoment.

+ 5/PID-udgang

PID-regulatorens udgang fastlaegger det nominelle drejningsmoment.
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P4-07 — P4-09 Indstillinger motordrejningsmomentgranser
Med disse parametre tilpasses motorens drejningsmomentgreenser.

Den gverste greense for drejningsmomentet kan ogsa indstilles direkte via procesdata-
kommunikationen.

AM
P4-09 _ _ _ _ _ _ _ _ _ S P4-07
L _ P4-08
=n
P4-08 _
P4-07 _ _ _ _ L _ _ _ _ S B P4-09
18014401982492939

P4-07 @vre graense for drejningsmoment
Indstillingsomrade: P4-08 — 200 — 500 %

Med denne parameter indstilles den gvre graense for drejningsmomentet. Graense-
veerdikilden indstilles via parameteren P4-06.

Afhaengigt af driftsmodien refererer parameteren til den strem, der genererer drej-
ningsmomentet (vektordrift), eller til den tilsyneladende udgangsstrem (U/f-drift).

Vektordrift: P4-07 begraenser den strgm, der genererer drejningsmomentet, Iq
(PO-15).

U/f-drift: P4-07 begraenser frekvensomformerens udgangsstrem til en fastlagt veerdi,
inden frekvensomformerens udgangsfrekvens reduceres med henblik pa strembe-
greensning.

Eksempel med asynkronmotorer:
Indstilling og verificering af momentgraensen (P4-07) for asynkronmotorer:
Asynkronmotorens data:
P,=1,1kW, |, =1,=24A, n,=1420 o/min, cos phi =0,79.
1.1 kW x9550
T ia0 L

min

=7.4 Nm

Drejningsmomentet reduceres til M, = 8,1 Nm.
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P4O7=M x100% =109.45%

n

For verificering af omformerstrommen, der genererer drejningsmomentet, i
P0-15:

I, = cos(phi) x I, = cos(0,79) x 2,4 A = 1,89 A.
Ved en beregnet momentgreense pa 109,45 % skal P0O-15 vise felgende:

Mxlq =2.06 A
M

n

PO-15=

Eksempel med synkronmotorer:

Indstilling og verificering af momentgraensen (P4-07) for synkronmotorer:
Drejningsmomentet reduceres til M., = 1.6 Nm.

Synkronmotorens data: I, = 1,5 A, M; = 0,8 Nm.

P4O7=M x100% = 200%
Mo

For verificering af omformerstrommen, der genererer drejningsmomentet, i
P0-15:

ls = 0, standard for synkronmotorer med vektorregulering, dette farer til |, = M.
Ved en beregnet momentgreense pa 200 % skal P0O-15 vise fglgende:
PO-15=1,%x 200 % = 3 A.

P4-08 Nedre graense drejningsmoment

jde

Indstillingsomrade: 0.0 — P4-07 %

Indstiller den nedre graense for drejningsmomentet. S& lsenge motoromdrejningstallet
befinder sig under det maksimale omdrejningstal, der er indstillet i P7-01, forseger
omformeren hele tiden at opretholde dette drejningsmoment under drift af motoren.

Hvis denne parameter er indstillet pa >0 og omformerens maksimale omdrejningstal
samtidigt haeves sa meget, at dette ikke nas under kgrecyklussen, drives omformeren
fortsat af motoren. Det vil sige, at man kan undlade en bremsemodstand afhaengigt af
anvendelsen.

BEMZARK

Denne parameter skal anvendes med yderste forsigtighed, da den kan medfgre, at
frekvensomformerens udgangsfrekvens stiger (for at nd op pa drejningsmomentet)
og det valgte nominelle omdrejningstal eventuelt overskrides.

P4-09 Qvre graense generatorisk drejningsmoment

Indstillingsomrade: P4-08 — 200 — 500 %

Fastlaegger reguleringens stremgraense ved generatorisk drift. Veerdien i denne para-
meter svarer til en procentsats af motorens nominelle strgm, der er indstillet i P71-08.
Den stremgreense, der er fastlagt i denne parameter, szetter den normale stremgraen-
se for dannelse af drejningsmomentet ud af kraft, nar motoren arbejder generatorisk.
En for hgj veerdi kan medfare en stor motorstremsforvraengning, hvilket kan give mo-
toren en aggressiv adfeerd i generatorisk drift. Nar denne parameter er for lav, kan
motorens udgangsdrejningsmoment falde ved generatorisk drift.
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Parametre 1 0
Forklaring af parametrene

P4-10 / P4-11 Indstillinger U/f-kurve

Speendings-frekvens-kurven bestemmer det spaendingsniveau, der anvendes i moto-
ren ved den indstillede frekvens. Med parameter P4-10 og P4-11 kan brugeren om
ngdvendigt aendre U/f-kurven.

Parameteren P4-10 kan indstilles til en frekvens mellem 0 og basisfrekvens (P7-09).
Her fastlaegges den frekvens, hvor det procentuelle tilpasningsniveau, der er indstillet i
P4-11, anvendes. Denne funktion er kun aktiveret, nar P4-01 = 2.

U,
P1-07 =230V
[3] 7
/4
= P4-11=165V /
/
m -
\ [2]
/
/
/
P1-11 = X% af P1-07 - P4-11=40V
Boost .
(Boost) P2 N
P4-10 =10 Hz P1-09 =50 Hz f

18014401982491019
[1] Normal U/f-kurve
[2] Tilpasset U/f-kurve
[3] Tilpasset U/f-kurve

P4-10 U/f-karakteristik tilpasningsfrekvens
Indstillingsomréade: 0,0 — 100,0 % fra P71-09

P4-11 U/f-karakteristik tilpasningsspanding
Indstillingsomrade: 0,0 — 100,0 % fra P1-07

P4-12 Motorbremseaktivering
Aktiverer frekvensomformerens hejsevaerksfunktion.
Parameter P4-13 til P4-16 aktiveres.
Releekontakt 2 er indstillet pa hejsevaerk. Denne funktion kan ikke aendres.
» 0/ Deaktiveret
» 1/ Aktiveret
Detaljerede informationer kan findes i kapitlet "Hejsevaerksfunktion" (- B 75).

P4-13 Bremsedabnetid
Indstillingsomrade: 0,0 — 5,0 sek.

Med denne parameter kan tiden indstilles, som den mekaniske bremse skal bruge til
at abne. Med denne parameter undgas det, at drevet nar en kritisk hastighed, iseer i
hejseveerker.
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P4-14 Bremselukketid

Indstillingsomrade: 0,0 — 5,0 sek.

Med denne parameter kan tiden indstilles, som den mekaniske bremse skal bruge til
at lukke. Med denne parameter undgas det, at drevet nar en kritisk hastighed, iseer i
hejseveerker.

P4-15 Drejningsmomenttaerskel for bremseabning

Indstillingsomrade: 0,0 — 200 sek.

Fastleegger et drejningsmoment i % af det maksimale moment. Dette procentvise drej-
ningsmoment skal opnas, far motorbremsen udluftes.

Denne funktion sikrer, at motoren er tilsluttet, og at drejningsmomentet dannes, for at
undga et fald i belastningen, nar bremsen abnes. Ved U/f-regulering er drejningsmo-
mentverifikation ikke aktiveret. Det anbefales kun i applikationer med horisontale be-
veegelser.

P4-16 Timeout for hejsevarksdrejningsmomenttaerskel

Indstillingsomrade: 0,0 — 25,0 sek.

Fastleegger, hvor laeange omformeren efter en startkommando forsgger at danne et til-
streekkeligt drejningsmoment i motoren til at kunne overskride den bremseabningstaer-
skel, der er indstillet i parameter P4-15. Hvis drejningsmomenttzersklen ikke nas inden
for denne periode, sé& sender omformeren en fejimeddelelse.

P4-17 Termisk motorvaern iht. UL508C

« 0/ Deaktiveret
* 1/ Aktiveret

Frekvensomformerne har et termisk motorvaern iht. NEC for at beskytte motoren mod
overbelastning. Motorstrammen akkumuleres i Igbet af tiden i en akkumulator.

Sa snart den termiske graense overskrides, gar frekvensomformeren pa fejltilstand (l.t-
trP).

Sa snart frekvensomformerudgangsstrammen ligger under den indstillede nominelle
motorstrem, seenkes den interne akkumulator udgangsstremsafhaengigt.

Nar P4-17 er deaktiveret, nulstilles den termiske overbelastningsakkumulator ved kob-
ling af nettet.

Nar P4-17 er aktiveret, opretholdes akkumulatoren ogsa efter kobling af nettet.
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10.2.6 Parametergruppe 5: Feltbuskommunikation (niveau 2)

P5-01 Frekvensomformeradresse

Indstillingsomrade: 0 - 1 — 63

Parametre 1 0
Forklaring af parametrene

Fastleegger den generelle frekvensomformeradresse for SBus, Modbus, feltbussen og
master/slave.

P5-02 SBus-baudrate

Fastlaegger SBus-baudraten. Denne parameter skal indstilles til drift med gateways el-
ler MOVI-PLC®.

125/ 125 kBd
250/ 250 kBd
500/ 500 kBd
1000/ 1 000 kBd

P5-03 Modbus-baudrate

Fastlaegger den forventede Modbus-baudrate.

9,6 /9 600 Bd

19,2 /19 200 Bd
38,4 / 38 400 Bd
57,6 / 57 600 Bd
115,2 /115 200 Bd

P5-04 Modbus-dataformat

Fastlaegger det forventede Modbus-dataformat.

n-1/ Ingen paritet, 1 stopbit
n-2 / Ingen paritet, 2 stopbits
O-1/ Ulige paritet, 1 stopbit
E-1/ Lige paritet, 1 stopbit

P5-05 Reaktion pa kommunikationsafbrydelse

Bestemmer frekvensomformerens adfaerd efter en kommunikationsafbrydelse og den
efterfglgende timeout-periode, der er indstillet i P5-06.

0/ Fejl og langsom opbremsning
1/ Stoprampe og fejl

2 | Stoprampe (uden fejl)

3 / Forindstillet omdrejningstal 8

P5-06 Timeout kommunikationssvigt for SBus og Modbus
Indstillingsomrade: 0,0 — 1,0 — 5,0 sek.

Fastleegger den periode i sekunder, som skal forlgbe, for frekvensomformeren udferer
den reaktion, der er indstillet i P5-05. Med indstillingen "0,0 sek." beholder frekvens-
omformeren den faktiske hastighed, selv nar kommunikationen afbrydes.
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P5-07 Rampeindstilling via feltbus

Med denne funktion kan intern eller ekstern rampestyring aktiveres. Ved aktivering fal-
ger frekvensomformeren de eksterne ramper, som er fastlagt af MOVILINK®-proces-
data (PO3).

0 / Deaktiveret
1 / Aktiveret

P5-08 Varighed synkronisering

Indstillingsomréade: 0, 5 — 20 ms

Fastlaegger varigheden af synk-telegrammet fra MOVI-PLC®. Denne vaerdi skal svare
til den, der er indstillet i MOVI-PLC®. Ved P5-08 = 0 tager omformeren ikke hajde for
synkronisationen.

P5-09 — P5-11 Feltbus-procesudgangsdata (PAx)-definition

Definitionen af de procesdataord, der er sendt fra PLC'en/gatewayen til frekvensom-
formeren.

0 / Omdrejningstal o/min (1 = 0,2 o/min) — kun muligt, nar P1-10 er # 0.
1/ Omdrejningstal % (0x4000 = 100 % P1-071)

2 / Nom. og greenseveerdi for drejningsmoment % (1 = 0,1 %) — indstil frekvens-
omformeren pa P4-06 = 3.

3 / Rampetid (1 = 1 ms) op til maks. 65535 ms.

4 |/ PID-reference (0x1000 = 100 %) — P171-12 = 3 (styrekilde)
5 / Analogudgang 1 (0x1000 = 100 %)"

6 / Analogudgang 2 (0x1000 = 100 %)"

7 / Ingen funktion

1) Hvis analogudgangene styres via feltbus eller SBus, skal man grundlaeggende indstille parameteren
P2-11 hhv. P2-13 = 12 (felt/SBus(analog)).

P5-09 Feltbus-PA2-definition

Definition af udgang 2, 3, 4 for overfgrte procesdata.

Parameterbeskrivelse som P5-12 — P5-14.

P5-10 Feltbus-PA3-definition

Definition af udgang 2, 3, 4 for overfgrte procesdata.

Parameterbeskrivelse som P5-09 — P5-11.

P5-11 Feltbus-PA4-definition

Definition af udgang 2, 3, 4 for overfarte procesdata.

Parameterbeskrivelse som P5-09 — P5-11.
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P5-12 — P5-14 Feltbus-procesindgangsdata (PEx)-definition

Definitionen af de procesdataord, der er sendt fra frekvensomformeren til PLC'en/
gatewayen.

0"/ Omdrejningstal: o/min (1 = 0,2 o/min)

1/ Omdrejningstal % (0x4000 = 100 % P1-01)

Parametre 1 0
Forklaring af parametrene

2/ Strem % (1 = 0,1 % l,,,, nominel stram for frekvensomformer)

3/ Drejningsmoment % (1 = 0.1 %)

4 | Effekt % (1 =0.1 %)

5/ Temperatur (1 = 0.01 °C)

6 / Mellemkredsspaending (1 =1 V)

7 / Analogindgang 1 (0x1000 = 100 %)
8 / Analogindgang 2 (0x1000 = 100 %)
9 / 10-status for basisenhed og option

High-byte

Low-byte

-1 -] - [rR5|R4[R3[R2][RLI

DI8*

DI7* | DI6*

pi5 [ Di4 | D13 | D12 | DIt

* Kun til radighed med passende optionsmodul.

RL = relee

10?/ LTX-position Low-byte (antal inkrementer inden for en omdrejning)

112 / LTX-position High-byte (antal omdrejninger)

1) Kun muligt, nar P1-10 er # 0.
2) Kun ved isat LTX-modul.

P5-12 Feltbus-PE2-definition

Definition af indgang 2, 3, 4 for overfgrte procesdata.

Parameterbeskrivelse som P5-12 — P5-14.

P5-13 Feltbus-PE3-definition

Definition af indgang 2, 3, 4 for overfgrte procesdata.

Parameterbeskrivelse som P5-12 — P5-14.

P5-14 Feltbus-PE4-definition

Definition af indgang 2, 3, 4 for overfgrte procesdata.

Parameterbeskrivelse som P5-12 — P5-14.
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P5-15 Udvidelsesrelz 3, valg af funktion

BEMARK

Kun mulig og synlig, nar 1/0O-udvidelsesmodulet er tilsluttet.

jde

Definerer funktionen af udvidelsesrelae 3.

* 0/ Frekvensomformer frikoblet.

* 1/ Frekvensomformer i orden

» 2/ Motoren kgrer med nominelt omdrejningstal.
+ 3/ Motoromdrejningstal > 0

* 4/ Motoromdrejningstal > graenseveerdi

* 5/ Motorstrgm > graenseveerdi

* 6/ Motordrejningsmoment > greenseveerdi
* 7/ Analogindgang 2 > graenseveerdi

» 8/ Feltbusstyring

» 9/ STO-status

* 10/ PID-fejl 2 greenseveerdi

P5-16 Rela 3 gvre graense
Indstillingsomrade: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P5-17 Rela 3 nedre granse
Indstillingsomrade: 0,0 — 200,0 %

P5-18 Udvidelsesrela 4, valg af funktion
Definerer funktionen af udvidelsesrelee 4.
Parameterbeskrivelse som P5-15.

P5-19 Rela 4 gvre graense
Indstillingsomrade: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P5-20 Rela 4 nedre graense
Indstillingsomrade: 0,0 — 200,0 %

BEMARK

Udvidelsesrelee 5's funktion er indstillet til "Motoromdrejningstal > 0".

jde
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10.2.7 Parametergruppe 6: Udvidet parameter (niveau 3)

P6-01 Firmware-upgrade-aktivering

i

Aktiverer firmware-upgrade-funktionen, hvor brugerinterfacets firmware og/eller fir-
mwaren til sluttrinsstyring kan opdateres. Udfgres normalt af pc-software.

* 0/ Deaktiveret

» 1/ Aktiveret (DSP + I/O)
» 2/ Aktiveret (kun 1/O)

» 3/ Aktiveret (kun DSP)

BEMZAERK

Denne parameter bgr ikke sendres af brugeren. Firmware-upgrade-processen udfg-
res fuldautomatisk af pc-software.

P6-02 Automatisk termisk styring

Aktiverer den automatiske termiske styring. Frekvensomformeren reducerer udgangs-
koblingsfrekvensen automatisk ved hgjere kalelegemetemperatur for at reducere fa-
ren for en overtemperaturfejl.

* 0/ Deaktiveret
* 1/ Aktiveret

Temperaturgran- Handling
ser

70 °C Automatisk reducering fra 16 kHz til 12 kHz.
75°C Automatisk reducering fra 12 kHz til 8 kHz.
80 °C Automatisk reducering fra 8 kHz til 6 kHz.
85 °C Automatisk reducering fra 6 kHz til 4 kHz.
90 °C Automatisk reducering fra 4 kHz til 2 kHz.
97 °C Overtemperatur-fejimeddelelse

P6-03 Forsinkelsestid auto-reset

Indstillingsomrade: 1 — 20 — 60 sek.

Indstiller den forsinkelsestid, som gar mellem forsgg pé reset, som frekvensomforme-
ren foretager efter hinanden, nar auto-reset er aktiveret i P2-36.

P6-04 Brugerrelae-hystereseband

Indstillingsomrade: 0,0 — 0,3 — 25,0 %

Denne parameter anvendes sammen med P2-11 og P2-13 = 2 eller 3 for at nulstille et
band til det nominelle omdrejningstal (P2-11 = 2) eller omdrejningstal (P2-11 = 3). Nar
omdrejningstallet ligger i dette omrade, karer frekvensomformeren med nominelt om-
drejningstal og omdrejningstal nul. Med denne funktion forhindres det, at releeudgan-
gen "rasler", nar driftsomdrejningstallet er det samme som den vaerdi, hvor binaer-/
releeudgangens tilstand sendres. Eksempel: Nar P2-13 = 3, P1-01 = 50 Hz og P6-04 =
5 %, sluttes releekontakterne over 2,5 Hz.

10
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P6-05 Aktivering af encoderfeedback

Med indstillingen 1 deaktiveres encoder-feedbacken. Denne parameter aktiveres auto-
matisk, nar LTX-modulet er tilsluttet.

* 0/ Deaktiveret
« 1/ Aktiveret

P6-06 Encoderimpulstal

i

Indstillingsomrade: 0 — 65 535 PPR (Pulses Per Revolution)

Anvendes sammen med LTX-modulet eller andre encoderkort. Nar encoder-feedback-
modien er aktiveret (P6-05 = 1), skal parameteren indstilles pa antallet af impulser pr.
omdrejning for den tilsluttede encoder. Forkert indstilling af denne parameters kan
medfere mistet motorstyring og/eller udlgse en fejl. Ved indstillingen "0" deaktiveres
encoder-feedbacken.

BEMARK

Ved HTL- / TTL-encodere er det som minimum ngdvendigt med 512 inkrementer for
driften.

P6-07 Udlgsningsgransevardi for fejl i omdrejningstal

Indstillingsomrade: 1,0 — 5,0 — 100 %

Denne paramter fastlaeegger de maks. tilladte omdrejningstalfejl mellem den nominelle
veerdi for omdrejningstal og den faktiske veerdi for omdrejningstal.

Parameteren er aktiv ved alle driftsmodi med encoder-feedback (HTL/TTL/LTX) og
ved hejseveerksfunktionen uden encoder-feedback. Hvis omdrejningstalfejlen overskri-
der denne graenseveerdi, frakobles frekvensomformeren og gar pa omdrejningstalfej|
(SP-Err eller ENCO02) afhaengigt af firmwareversionen. Ved indstillingen "100 %" er
omdrejningstalfejlen deaktiveret.

P6-08 Maks. frekvens for nom. omdrejningstal

Indstillingsomrade: 0; 5 — 20 kHz

Hvis den nominelle vaerdi for motoromdrejningstallet skal styres via et frekvensind-
gangssignal (tilsluttes pa binaerindgang 3), skal man anvendes denne parameter.

Via denne parameter kan du fastleegge den indgangsfrekvens, som svarer det det
maks. motoromdrejningstal (indstillet i P7-07). Den maks. indstillelige frekvens i denne
parameter skal veere inden for omradet mellem 5 kHz og 20 kHz.

Ved indstillingen "0" er denne funktion deaktiveret.
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P6-09 Regulering omdrejningstalstatik / lastopdeling

P6-10 Reserveret

Indstillingsomrade: 0,0 — 25,0

Denne parameter kan kun anvendes, nar frekvensomformeren kgrer i vektorhastig-
hedsregulatoren (P4-07 = 0). Med indstillingen nul er reguleringsfunktionen for om-
drejningstalstatik/lastopdeling deaktiveret. Med indstillingen P6-09 > 0 fastseettes der
med denne parameter et slipomdrejningstal med nominelt motorudgangsmoment.

Omdrejningstalstatikken P6-09 refererer til den procentmaessige nominelle motorfre-
kvens P71-09. Afheengig af motorbelastningen reduceres referenceomdrejningstallet
foran indgang til hastighedsregulatoren med en bestemt statikveerdi. Beregningen
foretages pa folgende made:

Omdrejningstalstatik = P6-09 x P1-09

Statikveerdi = omdrejningstalstatik x (faktisk motordrejningsmoment/nom. motordrej-
ningsmoment)

Hastighedsregulatorindgang = nom. omdrejningstal — statikvaerdi

Med statikreguleringen kan der opnds en mindre reduktion af motoromdrejningstallet i
forhold til den anvendte belastning. Det kan isaer vaere praktisk, nar flere motorer dri-
ver en felles last, og lasten skal fordeles ensartet pa motorerne. Generelt er en lille
veerdi i P6-09 tilstraekkeligt. En eendring af omdrejningstallet pa 1-2 o/min er som regel
tilstreekkeligt for at opna en ensartet lastopdeling.

P6-11 Stoptid for omdrejningstal med frigivelse (forindstillet omdrejningstal 7)

Indstillingsomrade: 0,0 — 250 sek.

Fastleegger et tidsrum, hvor frekvensomformeren karer med forindstillet omdrejnings-
tal 7 (P2-07), nar frekvensomformeren modtager frikoblingssignalet. Det forindstillede
omdrejningstal kan veere en given vaerdi mellem frekvensunder- og -overgraensen i en
given retning. Denne funktion kan veere praktisk i applikationer, hvor en kontrolleret
opstart er pakraevet uafthaengigt af den normale systemdrift. Denne funktion ger det
muligt for brugeren at programmere frekvensomformeren, sa den altid starter med
samme frekvens og samme omdrejningsretning i et bestemt tidsrum, far den vender
tilbage til normal drift.

Ved indstillingen "0,0" er denne funktion deaktiveret.

P6-12 Stoptid for omdrejningstal med spaerre (forindstillet omdrejningstal 8)

Indstillingsomrade: 0,0 — 250 sek.

Fastleegger et tidsrum, hvor frekvensomformeren karer med forindstillet omdrejnings-
tal 8 (P2-08) efter deaktivering af frikoblingen og fgr stoprampen.

BEMARK

Nar denne parameter er indstillet til > 0, kerer frekvensomformeren videre med det
forindstillede omdrejningstal i den indstillede periode, nar frikoblingen er deaktiveret.
For anvendelse af denne funktion skal det under alle omstaendigheder sikres, at den-
ne driftstilstand er sikker.

Ved indstillingen "0,0" deaktiveres funktionen.
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P6-13 Noddriftslogik

Aktiverer ngddrift. Frekvensomformeren ignorerer derefter mange af fejlene. Hvis fre-
kvensomformeren befinder sig pa fejltilstand, resetter frekvensomformeren sig selv
hvert 5. sek., indtil der opstar et totalt svigt eller energiforsyningen svigter.

Denne funktion ma ikke anvendes til servo- eller hejseveerksanvendelser.
+ 0/ Abn trigger: brand modus
* 1/ Luk trigger: brand modus

P6-14 Naddriftsomdrejningstal
Indstillingsomrade: -P71-01 — 0 — P1-01 Hz
Er det anvendte omdrejningstal i ngddrift.

P6-15 Analogudgang 1 skalering
Indstillingsomrade: 0,0 — 100,0 — 500,0 %
Fastleegger den skaleringsfaktor i %, som anvendes til analogudgang 1.
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P6-16 Analogudgang 1 offset
Indstillingsomrade: -500,0 — 100,0 — 500,0 %
Fastleegger den offset i %, som anvendes til analogudgang 1.

100% -
50% -

0%

Omdrejningstal

-50%

-100%
13089606539

P6-17 Maks. drejningsmomentgranse timeout
Indstillingsomrade: 0,0 — 0,5 - 25,0 sek.

Fastleegger, hvor l&enge motoren maksimalt ma karer pd motorens/generatorens drej-
ningsmomentgraense (P4-07/P4-09), for der sker en udlgsning. Denne parameter er
kun aktiveret for drift med vektorregulering.

Ved indstillingen "0.0" er denne funktion deaktiveret.

P6-18 Spandingsniveau ved jaavnstremsopbremsning
Indstillingsomrade: Auto, 0,0 — 30,0 %

Fastlaegger veerdien for jeevnspaendingen som en procentvis andel af den nominelle
speending, som anvendes ved en stopkommando til motoren (P7-07). Denne parame-
ter er kun aktiveret til U/f-regulering.

P6-19 Bremsemodstandsveerdi
Indstillingsomrade: 0; Min-R — 200 Q

Indstiller bremsemodstandsveaerdien i ohm. Denne veerdi anvendes til den termiske be-
skyttelse af bremsemodstanden. Min-R afhaenger af frekvensomformeren.

Ved indstillingen "0" deaktiveres beskyttelsesfunktionen for bremsemodstanden.
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P6-20 Bremsemodstandens effekt
Indstillingsomrade: 0,0 — 200,0 kW

Indstiller bremsemodstandens effekt i kW med en oplasning pa 0.1 kW. Denne veerdi
anvendes til den termiske beskyttelse af bremsemodstanden.

Ved indstillingen "0.0" deaktiveres beskyttelsesfunktionen for bremsemodstanden.

P6-21 Bremsechopper-arbejdscyklus ved undertemperatur
Indstillingsomréade: 0,0 — 20,0 %

Med denne parameter fastleegges den arbejdscyklus, der anvendes til bremsechoppe-
ren, mens frekvensomformeren er pa undertemperatur-fejltilstand. For at opvarme fre-
kvensomformeren skal der monteres en bremsemodstand pa frekvensomformerens
kolelegeme, indtil den korrekte driftstemperatur er naet. Denne parameter skal anven-
des med starste forsigtighed, da en forkert indstilling kan medfere, at modstandens
nominelle effektkapacitet overskrides. Anvend en ekstern termisk sikring for modstan-
den for at forhindre denne fare.

Ved indstillingen "0,0" er denne funktion deaktiveret.

P6-22 Nulstilling af ventilatorens driftstid
* 0/ Deaktiveret
* 1/ Nulstil driftstid

Ved indstillingen "1" stilles den interne teeller for ventilatorens driftstid tilbage pa "0"
(som vist i PO-35).

P6-23 Nulstilling af kWh-tzeller
* 0/ Deaktiveret
e 1/ nulstil kWh-teeller

Ved indstillingen "1" stilles den interne kWh-teeller tilbage pa "0" (som vist i PO-26 og
P0-27).

P6-24 Parameterfabriksindstillinger
Frekvensomformerens fabriksindstillinger:
Frekvensomformeren ma ikke vaere frikoblet, og displayet skal vise "Inhibit".
» 0/ Deaktiveret
+ 1/ Fabriksindstillinger bortset fra for busparametre.
» 2/ Fabriksindstillinger for alle parametre.

P6-25 Adgangskodeniveau

Indstillingsomrade: 0 — 201 — 9 999

Den af brugeren fastlagte adgangskode, som indtastes i P71-14 for at fa adgang til de
udvidede parametre i gruppe 6 til 9.
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10.2.8 Parametergruppe 7: Motorreguleringsparameter (niveau 3)

OBS

Mulig beskadigelse af frekvensomformeren.

Falgende parametre anvendes internt af omformeren for at muliggere en s& optimal
motorregulering som muligt. Forkert indstilling af parametrene kan medfgre darlig ef-
fekt og uventet motoradfaerd. Tilpasninger mé kun udferes af erfarne brugere, som
har fuld indsigt i parametrenes funktioner.

Reserve-eldiagram vekselstrgmsmotorer.

Rg Lsd Lsq R
I I I I

7372489995

P7-01 Motorens statormodstand (Rs)

Indstillingsomrade: afhaengig af motoren (Q)

Statormodstanden er den ohmske fase-fase-modstand for kobberviklingen. Denne
veerdi beregnes og indstilles automatisk ved "Auto-Tune".

Veerdien kan ogsa indtastes manuelt.

P7-02 Motorens rotormodstand (Rr)

Indstillingsomrade: afheaengig af motoren (Q)
Til induktionsmotorer: Veerdi for fase-fase-rotormodstand i ohm.

P7-03 Motorens statorinduktivitet (Lsd)
Indstillingsomrade: afhaengig af motoren (H)
Til induktionsmotorer: Fase-statorinduktansens veerdi.
Til permanentmagnetmotorer: Fase-d-akse-statorinduktans i Henry.

P7-04 Motorens magnetiseringsstrom (Id rms)
Indstillingsomrade: 10 % x P71-08 — 80 % x P1-08 (A)

Til induktionsmotorer: Magnetiseringsstrem / tomgangsstream. Fgr "Auto-Tune" brin-
ges denne veerdi neermere pa 60 % af motorens nominelle strgm (P71-08), idet der gas
ud fra en motoreffektfaktor pa 0,8.

P7-05 Motorens overgangstabskoefficient (Sigma)
Indstillingsomrade: 0.025-0.10-0.25
Til induktionsmotorer: Motorens overgangsinduktanskoefficient.
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P7-06 Motorens statorinduktivitet (Lsq) — kun for PM-motorer

Indstillingsomrade: afhaengig af motoren (H)
Til permanentmagnetmotorer: Fase-g-akse-statorinduktans i Henry.

P7-07 Udvidet generatorregulering

Anvend denne parameter, nar der optraeder stabilitetsproblemer ved kraftig generato-
riske anvendelser. Ved aktivering bliver det muligt med generatorisk drift ved lave om-
drejningstal.

* 0/ Deaktiveret
« 1/ Aktiveret

P7-08 Parametertilpasning

Anvend denne parameter ved mindre motorer (P < 0,75 kW) med hgj impedans. Ved
aktivering kan den termiske motormodel tilpasse rotor- og statormodstanden under
driften. Dermed kompenseres der for impedanseffekterne, der skyldes opvarmning,
ved vektorregulering.

« 0/ Deaktiveret
« 1/ Aktiveret

P7-09 Stremgranse for overspanding

Indstillingsomrade: 0,0 — 1,0 — 100 %

Denne parameter kan kun anvendes til vektor-hastighedsregulering og opfylder sin
funktion, sa snart frekvensomformerens mellemkredsspaending stiger til over en for-
indstillet greenseveerdi. Denne spaendingsgraense indstilles internt lige under udlgs-
ningsgraenseveerdien for overspaending.

Ved indstillingen "0,0" er denne funktion deaktiveret.
Forlab:

* Motoren bremses med stor inerti. Derved sendes generatorisk energi tilbage til fre-
kvensomformeren.

* Mellemkredsspaendingen stiger og nar U, -niveauet.

+ For at aflade mellemkredsen, afgiver frekvensomformeren strgam (P7-09), hvorved
motoren igen accelereres.

* Mellemkredsspaendingen falder igen til under U -
+ Motoren bremses leengere ned.
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P7-10 Motorbelastningsinertiforhold/stivhed

Indstillingsomrade: 0 — 10 — 600

P7-10 er beregnet til at forbedre reguleringsadfeerden ved reguleringstyperne uden
encoder-feedback. | denne parameter indtastes inertiforholdet mellem motoren og den
tilsluttede last. Denne veerdi kan normalt bibeholdes med indstillingen pa standard-
veerdi "10". Inertiforholdet anvendes af frekvensomformerens reguleringsalgoritme
som forstyringsveerdi for alle motorer for at stille det optimale drejningsmoment/den
optimale strgm til radighed for accelerationen af belastningen. Af den grund forbedrer
den praecise indstilling af inertifornoldet systemets reaktionsadfeerd og dynamik. Inerti-
forholdet P7-10 pavirker forstaerkningerne intern pa felgende made:

p7.10 = [ Jext |10
Mot

12719854987

En forggelse af P7-10 gar motoren stivere. En reduktion bevirker det modsatte.

P7-11 Nedre greense for impulsbredden
Indstillingsomrade: 0 — 500

Med denne parameter begraenses den minimale udgangsimpulsbredde. Det kan an-
vendes til applikationer med lange kabler. Ved at gge denne parameterveerdi reduce-
res risikoen for overstrgmsfejl pa grund af lange motorkabler, da antallet af spaen-
dingsflankerne og dermed ladespidserne reduceres. Samtidig reduceres dog ogsa
den maksimalt tilgeengelige motorudgangsspaending for en bestemt indgangsspaen-
ding.

Fabriksindstillingen afhaenger af frekvensomformeren.
Tid = veerdi x 16,67 ns

P7-12 Formagnetiseringstid
Indstillingsomrade: 0 — 2 000 ms

Med denne parameter fastleegges formagnetiseringstiden. Som fglge af dette opstar
der ved frekvensomformerfrikoblingen en tilsvarende startforsinkelse. En for lav vaerdi
kan medfere, at frekvensomformeren udlgser en fejl i tilfaelde af overstrem, nar acce-
lerationsrampen er meget kort.

Ved driftsmodier for synkronmotorer er denne parameter sammen med P7-14 bereg-
net til initial rotorjustering og skal isaet tilpasses ved hgije inertier.

Fabriksindstillingen afhaenger af frekvensomformeren.

P7-13 Vektoromdrejningstalregulator D-forstarkning

Indstillingsomrade: 0.0 — 400 %

Indstiller differentialforstaerkningen (%) for hastighedsregulatoren i drift med vektorre-
gulering.
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P7-14 Forogelse af lavfrekvensdrejningsmoment / formagnetiseringsstrem

Indstillingsomrade: 0.0 — 100 %

Stigningsstrem i % af den nominelle motorstram, som er oprettet ved start (P7-08).
Frekvensomformeren har en forggelsesfunktion. Ved lavt omdrejningstal kan strgm-
men forsynes til motoren for at sikre, at rotorjusteringen bibeholdes. Ogsa for at gere
det muligt med en effektiv drift af motoren ved lave omdrejningstal. For at foretage en
forggelse ved lave omdrejningstal skal frekvensomformeren kare med den laveste fre-
kvens, der er ngdvendig for anvendelsen. Forag veerdierne for at sikre bade det nad-
vendige drejningsmoment samt en problemfri drift.

Sammen med P7-12 fungerer ogsa P7-14 for at justere rotoren initialt.

P7-15 Frekvensgranse for forggelse af drejningsmomentet
Indstillingsomrade: 0,0 — 50 %

Frekvensomrade for den indstillede stigningsstrem (P7-14) i % af den nominelle mo-
torfrekvens (P7-09). | denne parameter indstilles den frekvensgraensevaerdi, hvorefter
der ikke sendes stigningsstrem lzengere til motoren, nar denne veerdi overskrides.

P7-16 Omdrejningstal iht. motorens typeskilt
Indstillingsomréade: 0,0 — 6 000 o/min

10.2.9 Parametergruppe 8: Anvendelsesspecifikke parametre (kun til LTX) (niveau 3)

BEMZARK

Yderligere informationer kan findes i tillaegget til driftsvejledningen “MOVITRAC®
LTX-servomodul til MOVITRAC® LTP-B* i kapitlet "LTX-funktionsparametersaet (ni-
veau 3)".

jde

P8-01 Simuleret encoderskalering

Indstillingsomrade: 2° — 2°

P8-02 Skaleringsveerdi indgangsimpuls

Indstillingsomrade: 2° — 2

P8-03 Slzbefejl Low-word

Indstillingsomrade: 0 — 65 535
Antal inkrementer inden for en omdrejning.

P8-04 Slaebefejl High-word
Indstillingsomrade: 0 — 65 535
Antal omdrejninger.
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P8-05 Referencekgarsel type

0 / Deaktiveret

1 / Nulimpuls ved negativ kgrselsretning.

2 / Nulimpuls ved positiv kgrselsretning.

3 / Afslutning af referenceknasten, negativ karselsretning.
4 |/ Afslutning af referenceknasten, positiv karselsretning.

5/ Ingen referencekarsel; kun mulig uden frikoblede drev.
6 / Fastanslag, positiv karselsretning.

7 | Fastanslag, negativ kgrselsretning.

P8-06 Positionsregulator til proportionalforstarkning
Indstillingsomrade: 0,0 — 1,0 — 400 %

P8-07 Touch-probe-trigger-funktion

P8-08 Reserveret

0/ TP1 P flanke TP2 P flanke
1/TP1 N flanke TP2 P flanke
2/ TP1 N flanke TP2 N flanke
3/TP1 P flanke TP2 N flanke

P8-09 Forstaerkning ved forstyring af hastighed

Indstillingsomrade: 0 — 100 — 400 %
Definerer kommandokilden for anvendelse af klemmedriften.

Denne parameter er kun aktiv, nar P1-12 > 0, og ger muligt at veelge klemmestyring til
at overskrive den definerede styrekilde i P1-12.

High: Styringen af frekvensomformeren sker via de definerede kilder i parametrene
P9-02 til P9-07.

Low: Den indstillede styrekilde i P71-12 er aktiv.

Frekvensomformerens styrekilder har fglgende prioritet:

STO-frakobling

Ekstern fejl

Hurtigstop

Frikobling

P9-09

Karsel fremad / karsel baglaens / tilbage
Reset

P8-10 Forstaerkning ved forstyring af acceleration
Indstillingsomrade: 0 — 400 %
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P8-11 Low-word reference-offset
Indstillingsomrade: 0 — 65 535

P8-12 High-word reference-offset
Indstillingsomrade: 0 — 65 535

P8-13 Reserveret

P8-14 Drejningsmoment for referencefrikobling
Indstillingsomrade: 0 — 100 — 500 %

10.2.10 Parametergruppe 9: Brugerfastlagte binzerindgange (niveau 3)

Parametergruppe 9 skal give brugeren fuld fleksibilitet i styringen af frekvensomfor-
merdriften i mere komplekse applikationer, hvor det er ngdvendigt at anvende speciel-
le parameterindstillinger. Parametrene i denne gruppe begr anvendes med sterste for-
sigtighed. Brugerne skal sikre, at de er fuldt fortrolige med anvendelse af frekvensom-
formeren og dens reguleringsfunktioner, far de foretager aendringer af parametrene i
denne gruppe.

Funktionsoversigt

Med parametergruppe 9 er avanceret programmering af frekvensomformeren mulig,
inkl. af de brugerfastlagte funktioner af frekvensomformerens binzer- og analogindgan-
ge og af reguleringen af kilden til nominelle omdrejningstal.

Falgende regler geelder for parametergruppe 9.

» Parametrene i denne gruppe kan kun andres, nar P1-15= 0.

« Nar veerdien P1-15 aendres, slettes alle tidligere indstillinger i parametergruppe 9.
+ Konfigurationen af parametergruppe 9 skal udfgres individuelt af brugeren.

BEMZAERK

Notér indstillingerne!

jde
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Parameter til valg af en logisk kilde

Med parameteren til valg af en logisk kilde kan brugeren direkte fastleegge kilden til en
reguleringsfunktion i frekvensomformeren. Denne parameter kan kun knyttes til digita-
le veerdier, som enten aktiverer eller deaktiverer funktionen afthaengig af veerdiens til-

stand.
Parametre, der er fastlagt som logisk kilde, har falgende mulige indstillinger:
Omformervisning Indstilling Funktion
Il el STO-indgang Knyttet til STO-indgangenes status, hvis det er tilladt.
2070070
[ Wl Altid OFF Funktion permanent deaktiveret.
-
" Altid ON Funktion permanent aktiveret.
(MR
] ( Binaerindgang 1 Funktion knyttet til status af binaerindgang 1.
DO (
(] 1 Bineerindgang 2 Funktion knyttet til status af binaerindgang 2.
oore
] ] Binaerindgang 3 Funktion knyttet til status af binaerindgang 3.
oo o
( Y] Bineerindgang 4 Funktion knyttet til status af binaerindgang 4 (analogindgang
DO ( 1).
] e Binaerindgang 5 Funktion knyttet til status af binaerindgang 5 (analogindgang
DO 2).
( nd Binaerindgang 6 Funktion knyttet til status af binaerindgang 6 (udvidet I/O-op-
D (| tion pakraevet).
( 1 Bineerindgang 7 Funktion knyttet til status af binaerindgang 7 (udvidet I/0-op-
0o T i tion pakraevet).
( ] Binaerindgang 8 Funktion knyttet til status af binaerindgang 8 (udvidet I/O-op-
oo T tion pakreevet).

Reguleringskilderne til frekvensomformeren behandles i felgende prioritetsraekkefalge
(fra hgjeste til laveste prioritet):

» STO-kreds

» Ekstern fejl

» Hurtigstop

* Frikobling

» Deaktivering med klemmestyring
* Hgijrerotation / venstrerotation

* Reset
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Parametre til valg af en datakilde

Med parametrene til valg af en datakilde fastleegges signalkilden for omdrejningstalkil-
de 1 — 8. Parametre, der er fastlagt som datakilde, har fglgende mulige indstillinger:

Omformervisning Indstilling Funktion
I} ( Analogindgang 1 Signalniveau analogindgang 1 (P0-01)
UL (
1 1 Analogindgang 2 Signalniveau analogindgang 2 (P0-02)
oo g
] Il ndl nll) Forindstillet omdrejnings- |Valgt forindstillet omdrejningstal.
T 2| (jtal
( (] ) Tastatur (motoriseret po- |Tastatur til nominel veerdi for omdrejningstal (P0-06).
[ A tentiometer)
~ ( PID-regulatorudgang PID-regulatorudgang (P0-10)
U
") ] Nominelt master-omdrej- |[Nominelt master-omdrejningstal (master-slave-drift).
200000 7000 ningstal
g Y Nominelt feltbusomdrej- |Nominelt feltbusomdrejningstal PE2.
D O ningstal
X el nd Brugerfastlagt nominelt |Brugerfastlagt nominelt omdrejningstal (PLC-funktion).
W r omdrejningstal

Frekvensindgang Impulsfrekvens-indgangsreference.

P9-01 Frikoblingsindgangskilde
Indstillingsomrade: SAFE, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Denne parameter fastlaegger kilden for frikoblingsfunktionen til frekvensomformeren.
Denne funktionen er normalt tilknyttet til binaerindgang 1. Den ggr det muligt at anven-
de et hardware-frikoblingssignal i forskellige situationer. For eksempel kommandoer til
karsel fremad eller karsel tilbage via eksterne kilder som f.eks. via feltbus-styresigna-
ler eller et PLC-program.

P9-02 Hurtigstop-indgangskilde
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Fastleegger kilden til hurtigstopindgangen. Som reaktion pa en hurtigstopkommando
stopper motoren med den stoptid, der er indstillet i P2-25.

P9-03 Indgangskilde til hgjrerotation (CW)
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Fastlaegger kilden til kommando for hgjrerotation.

P9-04 Indgangskilde for venstrerotation (CCW)
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Fastleegger kilden til kommando fir venstrerotation.

BEMARK

Nar kommandoerne til hgjrerotation og venstrerotation sendes samtidigt til omforme-
ren, udfarer frekvensomformeren et hurtigstop.

jde
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P9-05 Aktivering af stopfunktionen
Indstillingsomrade: OFF, ON
Aktiverer bingerindgangenes stopfunktion.

Med stopfunktionen kan midlertidige startsignaler anvendes til at starte og stoppe mo-
toren i en given retning. | dette tilfaelde skal frikoblingsindgangskilden (P9-01) veere
forbundet med en hvilekontakt-reguleringskilde (aben for stop). Denne reguleringskil-
de skal have logisk veerdi "1", s& motoren kan starte. Frekvensomformeren reagerer
sa pa midlertidige eller impuls-start- og -stopsignaler som fastlagt i parametrene P9-03
og P9-04.

P9-06 A£ndring af omdrejningsretning
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Fastlaegger kilden for indgangen for aendring af omdrejningsretning.

P9-07 Reset-indgangskilde
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Fastleegger kilden til reset-kommandoen.

P9-08 Indgangskilde til ekstern fejl
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Fastlaegger kilden til kommando til eksterne fejl.

P9-09 Kilde til aktivering af klemmestyring
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Fastlaegger kilden til den kommando, som anvendes til at vaelge frekvensomformerens
klemmestyringsdrift. Denne parameter er kun aktiv, nar P7-12 > 0, og ger muligt at
veelge klemmestyring til at deaktivere den styringskilde, der er valgti P7-12.

P9-10 — P9-17 Omdrejningstalkilde

Der kan fastlaegges op til 8 kilder til det nominelle omdrejningstal for frekvensomfor-
meren, som kan veaelges under driften via P9-18 — P9-20. Nar kilden til den nominelle
veerdi eendres, overtages dette omgaende under den Igbende drift. Frekvensomforme-
ren skal i denne forbindelse ikke stoppes og genstartes.

P9-10 Omdrejningstalkilde 1

Indstillingsomrade: Ain-1, Ain-2, forindstillet omdrejningstal 1—- 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Fastleegger kilden til omdrejningstallet.

P9-11 Omdrejningstalkilde 2

Indstillingsomrade: Ain-1, Ain-2, forindstillet omdrejningstal 1— 8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Fastlaegger kilden til omdrejningstallet.
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P9-12 Omdrejningstalkilde 3

Indstillingsomrade: Ain-1, Ain-2, forindstillet omdrejningstal 1- 8, d-Pot,
F-bus, User, Pulse

Fastleegger kilden til omdrejningstallet.

P9-13 Omdrejningstalkilde 4

Indstillingsomrade: Ain-1, Ain-2, forindstillet omdrejningstal 1— 8, d-Pot,
F-bus, User, Pulse

Fastlaegger kilden til omdrejningstallet.

P9-14 Omdrejningstalkilde 5

Indstillingsomrade: Ain-1, Ain-2, forindstillet omdrejningstal 1- 8, d-Pot,
F-bus, User, Pulse

Fastlaegger kilden til omdrejningstallet.

P9-15 Omdrejningstalkilde 6

Indstillingsomrade: Ain-1, Ain-2, forindstillet omdrejningstal 1— 8, d-Pot,
F-bus, User, Pulse

Fastlaegger kilden til omdrejningstallet.

P9-16 Omdrejningstalkilde 7

Indstillingsomrade: Ain-1, Ain-2, forindstillet omdrejningstal 1- 8, d-Pot,
F-bus, User, Pulse

Fastleegger kilden til omdrejningstallet.

P9-17 Omdrejningstalkilde 8

Indstillingsomrade: Ain-1, Ain-2, forindstillet omdrejningstal 1- 8, d-Pot,
F-bus, User, Pulse

Fastleegger kilden til omdrejningstallet.
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P9-18 — P9-20 Indgang til valg af omdrejningstal

Den aktive kilde til det nominelle omdrejningstal kan veelges under driften via status
for de ovenneevnte parametre til den logiske kilde. De nominelle omdrejningstal veel-
ges ud fra fglgende logik:

P9-20 P9-19 P9-18 |Kilde til nominelt omdrejningstal
0 0 0 P9-10)

P9-11)

P9-12)

P9-13)

5 (P9-14)

6 (P9-15)

7 (P9-16)

8 (P9-17)

1
2(
3(
4 (

0
0
0
1
1
1
1

A la | O|lO| A~ O
| O DO | O -

P9-18 Indgang til valg af omdrejningstal 0
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logisk kilde "bit 0" til valg af nom. omdrejningstal.

P9-19 Indgang til valg af omdrejningstal 1
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logisk kilde "bit 1" til valg af nom. omdrejningstal.

P9-20 Indgang til valg af omdrejningstal 2
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logisk kilde "bit 2" til valg af nom. omdrejningstal.

P9-21 — P9-23 Indgang til valg af det forindstillede omdrejningstal

Nar et forindstillet omdrejningstal skal anvendes til det nom. omdrejningstal, kan det
aktive forindstillede omdrejningstal veelges pa grundlag af denne parameters status.
Valget sker ud fra falgende logik:

P9-23 P9-22 P9-21 |Forindstillet omdrejningstal
0 0 0 1 (P2-01)

0
0
0
1
1
1
1

Al | OO~~~ O
= O OO -
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Parametre
Forklaring af parametrene

P9-21 Indgang 0 til valg af det forindstillede omdrejningstal
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Fastlaegger indgangskilde O til det forindstillede omdrejningstal.

P9-22 Indgang 1 til valg af det forindstillede omdrejningstal
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Fastlaegger indgangskilde 1 til det forindstillede omdrejningstal.

P9-23 Indgang 2 til valg af det forindstillede omdrejningstal
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Fastleegger indgangskilde 2 til det forindstillede omdrejningstal.

P9-24 Indgang til positiv jogging-drift
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Fastlaegger kilden for signalet til udfgrelse i positiv jogging-drift.
Omdrejningstallet for jogging-drift fastlaegges i parameteren P2-01.

P9-25 Indgang til negativ jogging-drift
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Fastleegger kilden for signalet til udferelse i negativ jogging-drift.
Omdrejningstallet for jogging-drift fastlaegges i parameteren P2-01.

P9-26 Indgang til frigivelse af referencekersel
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Fastlaegger kilden til frikoblingssignalet for referencekarselsfunktionen.

P9-27 Referenceknastindgang
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Fastlaegger kilden til knastindgangen.

P9-28 Indgangskilde motorpotentiometer-op
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Fastlaegger kilden til det logiksignal, som det nom. omdrejningstal sges med pa tasta-
turet/det motoriserede potentiometer. Nar den fastlagte signalkilde er logik 1, @ges
vaerdien med den rampe, der er fastlagt i P7-03.

P9-29 Indgangskilde til motorpotentiometer-ned
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Fastleegger kilden til det logiksignal, som det nom. omdrejningstal reduceres med pa
tastaturet/det motoriserede potentiometer. Nar den fastlagte signalkilde er logik 1,
gges veerdien med den veaerdi, der er fastlagt i P71-04.

164  oriftsvejledning - MOVITRAC® LTP-B

21271070/DA - 01/2015



21271070/DA - 01/2015

Parametre
Forklaring af parametrene

P9-30 Kontakt for begrasning af omdrejningtal CW
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Fastlaegger kilden til det logiksignal, som omdrejningstallet begraenses med ved hgjre-
rotation. Nar den fastlagte signalkilde er logik 1, og motoren har hgjrerotation, reduce-
res omdrejningstallet til 0,0 Hz.

P9-31 Kontakt for begraesning af omdrejningtal CCW
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Fastlaegger kilden til det logiksignal, som omdrejningstallet begraenses med ved ven-
strerotation. Nar den fastlagte signalkilde er logik 1, og motoren har venstrerotation,
reduceres omdrejningstallet til 0,0 Hz.

P9-32 Frigivelse anden forsinkelsesrampe, hurtigstoprampe
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Fastleegger kilden til det logiksignal, som den hurtige forsinkelsesrampe, der er fast-
lagt i P2-25, frikobles med.

P9-33 Indgangsvalg ved ngdkearsel

Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5. Fastleegger kilden til det lo-
giksignal, som ngddriftstilstanden aktiveres med. Derefter ignorerer frekvensomforme-
ren alle fejl og/eller frakobler og kgrer indtil totalt svigt eller energimangel.

P9-34 Nominel fast PID-reference valgindgang 0
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

P9-35 Nominel fast PID-reference valgindgang 1
Indstillingsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

BEMAERK

Sa leenge P9-34 og P9-35 star pa "OFF", kan parametrene P3-14 - P3-16 ikke aen-
dres.

jde

10.2.11 P1-15 Valg af funktion, binaerindgange

Binaerindgangenes funktion pa frekvensomformeren kan parametreres af brugeren,
dvs. at brugeren kan veelge de funktioner, der skal bruges til applikationen.

| de felgende skemaer vises binzerindgangenes funktioner athaengigt af veerdien af
parameteren P71-12 (klemme-/tastatur-/SBus-styring) og P171-15 (valg af bineerind-
gangsfunktioner).

BEMAERK

Individuel konfiguration af binaerindgange:

jde

For at kunne udfere en individuel konfiguration af binserindgangene skal parameteren
P1-15 indstilles pa "0". Indgangsklemmerne for DI1 — DI5 (med LTX-option DI1 — DI8)
er dermed indstillet pa "ingen funktion".
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Parametre
Forklaring af parametrene

Frekvensomformerdrift
P1-15 |Binzrindgang1 |Binzrindgang2 |Binarindgang3 [Analogindgang 1/ |Analogindgang 2/ (Bemaerkninger/
binaerindgang 4 binazrindgang 5 forindstillet vaerdi
0 Ingen funktion Ingen funktion Ingen funktion Ingen funktion Ingen funktion Konfiguration via pa-
P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx rametergruppe P9-
XX.
1 0: Stop (regulator- |0: Hojrerotation  [0: Valgt nom. om- |Analog 1 nom. om- |0: Forindstillet om- |-
sparre) 1: Venstrerotation |drejningstal drejningstal drejningstal 1
1: Start (frikobling) 1: Forindstillet 1: Forindstillet om-
omdrejningstal 1, drejningstal 2
2
2 0: Stop (regulator- |0: Hgjrerotation 0: Brudt 0: Brudt 0: Brudt Forindstillet omdrej-
speerre) 1: Venstrerotation ningstal 1
1: Start (frikobling) 1: Sluttet: 0: Brudt 0: Brudt Forindstillet omdrej-
ningstal 2
0: Brudt 1: Sluttet: 0: Brudt Forindstillet omdrej-
ningstal 3
1: Sluttet: 1: Sluttet: 0: Brudt Forindstillet omdrej-
ningstal 4
0: Brudt 0: Brudt 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 5
1: Sluttet: 0: Brudt 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 6
0: Brudt 1: Sluttet: 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 7
1: Sluttet: 1: Sluttet: 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 8
3 0: Stop (regulator- |0: Hgjrerotation 0: Valgt nom. om- |Analog 1 nom. om- |Analog drejningsmo- |-
spaerre) 1: Venstrerotation |drejningstal drejningstal mentref.
1: Start (frikobling) 1: Forindstillet om- Indstil i den forbin-
drejningstal 1 delse P4-06 = 2.
4 0: Stop (regulator- |0: Hajrerotation 0: Valgt nom. om- |Analog 1 nom. om- |0: Fors.-rampe 1 —
speerre) 1: Venstrerotation |drejningstal drejningstal 1: Fors.-rampe 2
1: Start (frikobling) 1: Forindstillet om-
drejningstal 1
5 0: Stop (regulator- |0: Hgjrerotation 0: Valgt nom. om- |Analog 1 nom. om- |Analog 2 nom. om- |-
speerre) 1: Venstrerotation |drejningstal drejningstal drejningstal
1: Start (frikobling) 1: Analogindgang 2
6 0: Stop (regulator- |0: Hgjrerotation 0: Valgt nom. om-  [Analog 1 nom. om- |Ekstern fejl" -
spaerre) 1: Venstrerotation |drejningstal drejningstal 0: Fejl
1: Start (frikobling) 1: Forindstillet om- 1: Start
drejningstal 1
7 0: Stop (regulator- |0: Hgjrerotation 0: Brudt 0: Brudt Ekstern fejl" Forindstillet omdrej-
speaerre) 1: Venstrerotation 0: Fejl ningstal 1
1: Start (frikobling) 1: Sluttet: 0: Brudt 1: Start Forindstillet omdrej-
ningstal 2
0: Brudt 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 3
1: Sluttet: 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 4
8 0: Stop (regulator- |0: Hgjrerotation 0: Brudt 0: Brudt 0: Fors.-rampe 1 Forindstillet omdrej-
spaerre) 1: Venstrerotation 1: Fors.-rampe 2 ningstal 1
1: Start (frikobling) 1: Sluttet: 0: Brudt Forindstillet omdrej-
ningstal 2
0: Brudt 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 3
1: Sluttet: 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 4

166 | Driftsvejledning - MOVITRAC® LTP-B

21271070/DA - 01/2015



21271070/DA - 01/2015

Parametre

Forklaring af parametrene

P1-15 |Binzrindgang1 |Binzrindgang2 |Binarindgang3 [Analogindgang 1/ |Analogindgang 2/ (Bemaerkninger/
binaerindgang 4 binarindgang 5 forindstillet vaerdi
9 0: Stop (regulator- |0: Hgjrerotation 0: Brudt 0: Brudt 0: Valgt nom. om- Forindstillet omdrej-
speerre) 1: Venstrerotation drejningstal ningstal 1
1: Start (frikobling) 1: Sluttet: 0: Brudt 1: Forindstillet om- £ oringstillet omdrej-
drejningstal 1 - 4 ningstal 2
0: Brudt 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 3
1: Sluttet: 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 4
10 0: Stop (regulator- |0: Hgjrerotation Sluttekontakt (N.O.) |Sluttekontakt (N.O.) |0: Valgt nom. om- -
spaerre) 1: Venstrerotation |Ved slutning gges |Ved slutning reduce- |drejningstal
1: Start (frikobling) omdrejningstallet. |res omdrejningstal- |1: Forindstillet om-
let. drejningstal 1
11 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- |0: Valgt nom. om- |Analog 1 nom. om- |0: Forindstillet om- |-
speaerre) spaerre) drejningstal drejningstal drejningstal 1
1: Hajrerotation 1: Venstrerotation |1: Forindstillet om- 1: Forindstillet om-
drejningstal 1, 2 drejningstal 2
12 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- |0: Brudt 0: Brudt 0: Brudt Forindstillet omdrej-
spaerre) spaerre) ningstal 1
1: Hejrerotation |1: Venstrerotation  |4. gittet: 0: Brudt 0: Brudt Forindstillet omdrej-
ningstal 2
0: Brudt 1: Sluttet: 0: Brudt Forindstillet omdrej-
ningstal 3
1: Sluttet: 1: Sluttet: 0: Brudt Forindstillet omdrej-
ningstal 4
0: Brudt 0: Brudt 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 5
1: Sluttet: 0: Brudt 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 6
0: Brudt 1: Sluttet: 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 7
1: Sluttet: 1: Sluttet: 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 8
13 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- [0: Valgt nom. om- |Analog 1 nom. om- |Analog drejningsmo- |-
speerre) speerre) drejningstal drejningstal mentreference
1: Hajrerotation 1: Venstrerotation |1: Forindstillet om- Indstil i den forbin-
drejningstal 1 delse P4-06 = 2.
14 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- |0: Valgt nom. om- |Analog 1 nom. om- |0: Fors.-rampe 1 =
spaerre) spaerre) drejningstal drejningstal 1: Fors.-rampe 2
1: Hajrerotation 1: Venstrerotation |1: Forindstillet om-
drejningstal 1
15 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- |0: Valgt nom. om- |Analog 1 nom. om- |Analog 2 nom. om- |-
spaerre) spaerre) drejningstal drejningstal drejningstal
1: Hgjrerotation 1: Venstrerotation |1: Analogindgang 2
16 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- |0: Valgt nom. om- |Analog 1 nom. om- |Ekstern fejl” —
spaerre) spaerre) drejningstal drejningstal 0: Fejl
1: Hajrerotation 1: Venstrerotation |1: Forindstillet om- 1: Start
drejningstal 1
17 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- |0: Brudt 0: Brudt Ekstern fejl" Forindstillet omdrej-
speerre) speerre) 0: Fejl ningstal 1
1: Hajrerotation 1: Venstrerotation 1: Sluttet: 0: Brudt 1: Start Forindstillet omdrej-
ningstal 2
0: Brudt 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 3
1: Sluttet: 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 4
18 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- |0: Brudt 0: Brudt 0: Fors.-rampe 1 Forindstillet omdrej-
spaerre) spaerre) 1: Fors.-rampe 2 ningstal 1
1: Hgjrerotation 1: Venstrerotation  |4. gyttet: 0: Brudt Forindstillet omdrej-
ningstal 2
0: Brudt 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 3
1: Sluttet: 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 4
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Parametre
Forklaring af parametrene

P1-15 |Binzrindgang1 |Binzrindgang2 |Binazrindgang3 [Analogindgang 1/ |Analogindgang 2/ (Bemaerkninger/
binaerindgang 4 binarindgang 5 forindstillet vaerdi
19 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- |0: Brudt 0: Brudt 0: Valgt nom. om- Forindstillet omdrej-
speerre) speerre) drejningstal ningstal 1
1: Hajrerotation 1: Venstrerotation  |1. gjttet: 0: Brudt 1: F_o_rlndstlllet OM-  |Forindstillet omdrej-
drejningstal 1 - 4 ningstal 2
0: Brudt 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 3
1: Sluttet: 1: Sluttet: Forindstillet omdrej-
ningstal 4
20 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- [Sluttekontakt (N.O.) |Sluttekontakt (N.O.) |0: Valgt nom. om- Anvendelse til mo-
speerre) speerre) Ved slutning eges [Ved slutning reduce- [drejningstal torpotentiometerdrift.
1: Hajrerotation 1: Venstrerotation |omdrejningstallet. |res omdrejningstal- |1: Forindstillet om-
let. drejningstal 1
21 0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- |0: Stop (regulator- |Analog 1 nom. om- |0: Valgt nom. om- Funktion aktiveret,
speaerre) spaerre) spaerre) drejningstal drejningstal nar P1-12=0.
1: Hajrerotation 1: Start 1: Venstrerotation 1: Forindstillet om-
(selvldsende) (selvlasende) drejningstal 1

1) Den eksterne fejl er defineret i parameter P2-33.

[

BEMZAERK

Ved anvendelse af en TF/TH skal P2-33 indstilles pa PTC-th. Vaer den forbindelse
opmeerksom pa tilslutningsinformationerne i kapitlet “Termisk motorveern (TF/

TH)* (> B 48).
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Overensstemmelse

11

11 Tekniske data
Folgende kapitel indeholder de tekniske data.

11.1 Overensstemmelse

Alle produkter opfylder fglgende internationale standarder:

* CE-meerkning iht. lavspaendingsdirektivet

+ UL 508C effektomformer

« EN 61800-3 Elektriske enheder med variabel hastighed — del 3

+ EN 61000-6 / -2, -3, -4 teknisk grundstandard vedr. modstandsdygtighed over for
stej/stajemission (EMC)

» |P-kapslingsklasse iht. NEMA 250, EN55011:2007
» Braendbarhedsklasse iht. UL 94

+ C-Tick

« cUL

* RoHs

» EAC (krav i det tekniske reglement i toldunionen mellem Rusland, Kasakhstan og
Hviderusland)

BEMZAERK

En TUV-godkendelse af STO-funktionen er relevant ved drev med TUV-logoet pé ty-
peskiltet.

jde

11.2 Omgivelsesbetingelser

Omgivelsestemperaturomrade un- [-10 °C til +50 °C for PWM-frekvens pa 2 kHz
der driften (IP20)

-10 °C til +40 °C for PWM-frekvens pa 2 kHz
(IP55, NEMA 12K)

Maks. derating afhaengigt af omgi- |2,5 %/°C til 60 °C for BG 2 og 3 IP20
velsestemperaturen 2,5 %/°C til 50 °C for BG 2 og 3 IP55
1,5 %/°C til 50 °C for BG 4 - 7 IP55

Temperaturomrade i opbevarings- |-40 °C til +60 °C
omradet

Maksimal opstillingshgjde til nomi- |1 000 m
nel drift

21271070/DA - 01/2015

Derating over 1.000 m

1 %/100 m til maks. 2 000 m med UL og op til
maks. 4 000 m uden UL

Maksimal relativ luftfugtighed

95 % (befugtning er ikke tilladt)

Standardhusets IP-kapslingsklas-
se

IP20
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1 Tekniske data

Udgangseffekt og strambelastning

11.3

11.3.1

Frekvensomformerhusets hgjere |IP55, NEMA 12K

IP-kapslingsklasse

Udgangseffekt og strambelastning

Angivelsen "Horsepower" (HP) fastlaegges pa falgende made.
* 200 — 240 V-apparater: NEC2002, tabel 430-150, 230 V

+ 380 - 480 V-apparater: NEC2002, tabel 430-150, 460 V

* 500 - 600 V-apparat: NEC2002, tabel 430-150, 575 V

1-fasesystem AC 200 — 240 V

BEMZAERK

De forneden foreslaede kabeltveersnit og sikringer geelder ved anvendelse af kobber-
ledninger med PVC-isolering og fgring i kabelkanaler ved en omgivelsestemperatur
pa 25 °C. Overhold desuden de lande- og anlaegsspecifikke forskrifter ved sikring og
valg af net- og motorkabel.

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse C1 iht. EN 61800-3
Effekt i kW 0,75 1,5 2,2
IP20-/NEMA-1-hus Type |MC LTP-B.. 0008-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
Varenummer 18251382 18251528 18251641
IP55-/NEMA-12K-hus Type |MC LTP-B.. 0008-2B1-4-10 0015-2B1-4-10 0022-2B1-4-10
Varenummer 18251390 18251536 18251668
Netspaending U,qgning iht. EN 50160 \ 1 x AC 200 — 240 10 %
Netfrekvens figning Hz 50/60 %5 %
Anbefalet tveersnit netkabel mm? 1,5 2,5
AWG 14 12
Netsikring A 16 25 (35)"
Nom. indgangsstrgm A 8,5 13,9 19,5
Anbefalet motoreffekt kW 0,75 1,5 2,2
HP 1 2 3
Udgangsspaending U,,q o \ 3 % 20 - Upegning
Udgangsstrgm A 4,3 7 10,5
Maks. udgangsfrekvens Hz 500
Tveersnit motorkabel Cu 75C mm? 1,5 2,5
AWG 14 12
Maks. motorkabellzengde skaermet m 100
ikke skeermet 150
eeNeRELT ]
Starrelse 2
Varmetab ved nominel udgangseffekt W 22 | 45 | 66
Min. bremsemodstandsveerdi Q 27
Tilspaendingsmoment Nm / Ib.in 1/9
Maks. klemmetveersnit pa enheden AWG 8
mm? 10
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Tekniske data 1 1
Udgangseffekt og strambelastning

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse C1 iht. EN 61800-3
Effekt i kW 0,75 1,5 2,2
Maks. styreklemmetveersnit AWG 30-12
mm? 0,05-25

1) Anbefalede veerdier for UL-overensstemmelse

Driftsvejledning - MOVITRAC® LTP-8 | | /1



1

Tekniske data

Udgangseffekt og strambelastning

11.3.2

Storrelse 2 og 3

3-fasesystem AC 200 — 240 V

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse C2 iht. EN 61800-3

Effekt | kW 0,75 1,5 2,2 3 4 55
IP20-/ Type IMC LTP-B..|0008-2A3-4-000015-2A3-4-00]0022-2A3-4-00|0030-2A3-4-00|0040-2A3-4-00|0055-2A3-4-00
EESMA'“ Varenummer 18251358 18251471 18251617 18251722 18251765 18251846
IP55-/ Type IMc LTP-B..|0008-2A3-4-10]0015-2A3-4-10{0022-2A3-4-10]0030-2A3-4-10|0040-2A3-4-10|0055-2A3-4-10
I’;‘ESMA'”K' Varenummer 18251366 18251498 18251625 18251730 18251773 18251854

Netspaending Ujegning iht. \ 3 x AC 200 — 240 +10 %
EN 50160
Netfrekvens fiquing Hz 50/60 +5 %
Anbefalet tveersnit netkabel [mm? 1,5 2,5 4,0 6,0
AWG 16 14 12 10
Netsikring A 10 16 20 (35)" 25 (35)" 35
Nom. indgangsstrem A 4.5 7,3 11 16,1 18,8 24,8
Anbefalet motoreffekt kW 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5
HP 1 2 3 4 5 7,5
Udgangsspeending U oo, |V 3 % 20 - Upegning
Udgangsstrgm A 4,3 7 10,5 14 18 24
Maks. udgangsfrekvens Hz 500
Tveersnit motorkabel mm? 1,5 2,5 4,0 6,0
Cu7sC AWG 16 14 12 10
Maks. skeermet m 100
motorkabel- i ke skaermet 150
leengde
eeNeRELT ]
Starrelse 2 3 3/4?
Varmetab ved nominel ud- (W 22 45 66 90 120 165
gangseffekt
Min. bremsemodstands- Q 27 22
veerdi
Tilspaendingsmoment Nm / Ib.in 1/9
Maks. klemmetveersnit pa  |[AWG 8 8/6%
enheden mm?2 10 10/ 162
Maks. styreklemmetvaersnit AWG 30-12
mm? 0,05-2,5

1) Anbefalede veerdier for UL-overensstemmelse
2) IP20-hus: Starrelse 3 / IP55-hus: Starrelse 4
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Tekniske data

Udgangseffekt og strambelastning

Storrelse 4 og 5

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse C2 iht. EN 61800-3

Effekt i kW 7,5 11 15 18,5
IP55-/NEMA-12K- [Type |MC LTP-B..| 0075-2A3-4-10 0110-2A3-4-10 0150-2A3-4-10 0185-2A3-4-10
hus Varenummer 18251919 18251978 18252036 18252060
Netspaending U,ggning iht. EN 50160 |V 3 x AC 200 — 240 +10 %
Netfrekvens figning Hz 50/60 +5 %
Anbefalet tveersnit netkabel mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Netsikring A 50 63 80 100
Nom. indgangsstrgm A 40 47,1 62,4 74,1
Anbefalet motoreffekt kW 7,5 11 15 18,5
HP 10 15 20 25
Udgangsspaending U V 3 x 20 - Upegning
Udgangsstrgm A 39 46 | 61 72
Maks. udgangsfrekvens Hz 500
Tveersnit motorkabel Cu 75C mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Maks. motorkabel- |skaermet m 100
lzengde ikke skaermet 150
Starrelse 4 5
Varmetab ved nominel udgangsef- |W 225 330 450 555
fekt
Min. bremsemodstandsvaerdi Q 22 12 6
Tilspaendingsmoment Nm / Ib.in 4/35 15/133
Maks. klemmetvaersnit pa enheden [AWG 6 2
mm? 16 35
Maks. styreklemmetvaersnit AWG 30-12
mm? 0,05-2,5

EURODRIVE
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Tekniske data

Udgangseffekt og strambelastning

Storrelse 6

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse C2 iht. EN 61800-3

Effekt i kW 22 30 37 45
IP55-/NEMA-12K- [Type |MC LTP-B..| 0220-2A3-4-10 0300-2A3-4-10 0370-2A3-4-10 0450-2A3-4-10
hus Varenummer 18252087 18252117 18252141 18252176
Netspaending U,ggning iht. EN 50160 |V 3 x AC 200 — 240 +10 %
Netfrekvens figning Hz 50/60 +5 %
Anbefalet tveersnit netkabel mm? 35 50 95

AWG 2 1 3/0
Netsikring A 100 150 200
Nom. indgangsstrgm A 92,3 112,7 153,5 183,8
Anbefalet motoreffekt kW 22 30 37 45

HP 30 40 50 60
Udgangsspaending U V 3 x 20 - Upegning
Udgangsstrgm A 90 110 | 150 180
Maks. udgangsfrekvens Hz 500
Tveersnit motorkabel Cu 75C mm? 35 50 95

AWG 2 1 3/0
Maks. motorkabel- |skaermet m 100
lzengde ikke skaermet 150
Starrelse 6
Varmetab ved nominel udgangsef- |W 660 900 1110 1350
fekt
Min. bremsemodstandsvaerdi Q 6 3
Tilspaendingsmoment Nm / Ib.in 20/177
Maks. klemmetvaersnit pa enheden [AWG -

Bolt M10 med mgtrik maks. 95 mm?
Bremsemodstandstilslutning M8 maks. 70 mm?
Preskabelsko DIN 46235

Maks. styreklemmetvaersnit AWG 30-12

mm? 0,05-2,5
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Tekniske data
Udgangseffekt og strambelastning

Storrelse 7
MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse C2 iht. EN 61800-3
Effekt i kW 55 75
IP55-/NEMA-12K-hus Type |MC LTP-B.. 0550-2A3-4-10 0750-2A3-4-10
Varenummer 18252206 18252230
Netspaending U,qgnin iht. EN 50160 \ 3 x AC 200 — 240 +10 %
Netfrekvens figning Hz 50/60 +5 %
Anbefalet tveersnit netkabel mm? 120 150
AWG 4/0 -
Netsikring A 250 315
Nom. indgangsstrgm A 206,2 252,8
Anbefalet motoreffekt kW 55 75
HP 75 100
Udgangsspaending U V 3 % 20 - Ujegning
Udgangsstrgm A 202 248
Maks. udgangsfrekvens Hz 500
Tveersnit motorkabel Cu 75C mm? 120 150
AWG 4/0 -
Maks. motorkabelleengde skaermet m 100
ikke skeermet 150
Starrelse 7
Varmetab ved nominel udgangseffekt W 1650 | 2250
Min. bremsemodstandsvaerdi Q 3
Tilspaendingsmoment Nm / Ibg.in 20/177
Maks. klemmetveersnit pa enheden AWG -
Bolt M10 med magtrik maks. 95 mm?
Bremsemodstandstilslutning M8 maks. 70 mm?
Preskabelsko DIN 46235
Maks. styreklemmetveersnit AWG 30-12
mm? 0,056-25

EURODRIVE
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Tekniske data
Udgangseffekt og strambelastning

11.3.3

Storrelse 2 og 3

3-fasesystem AC 380 — 480 V

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse C2 iht. EN 61800-3

Effekt i kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5 7,5 11

IP20-/ |Type [MC 0008-5A3-4-00|0015-5A3-4-00{0022-5A3-4-00|0040-5A3-4-00|0055-5A3-4-00(0075-5A3-4-00|0110-5A3-4-00
NEMA- LTP-B..

1-hus  lvarenummer 18251412 18251552 18251684 18251803 18251870 18251927 18251986
IP55-/ (Type |MC 0008-5A3-4-10{0015-5A3-4-10|0022-5A3-4-10|0040-5A3-4-10|0055-5A3-4-10(0075-5A3-4-10{0110-5A3-4-10
NEMA- LTP-B..

:]28'(' Varenummer 18251420 18251560 18251692 18251811 18251889 18251935 18251994

u

strgm

Netspaending |V 3 x AC 380 — 480 +10 %

Uledning Iht

EN 50160

Netfrekvens Hz 50/60 15 %

fIedninq

Anbefalet tvaer- |mm? 1,5 2,5 6
snit netkabel AWG 16 14 10
Netsikring A 10 16 (15)" 16 20 35
Nom. indgangs- (A 2,4 4,3 6,1 9,8 14,6 18,1 24,7

Anbefalet kW 0,75 1,5 2,2 4 55 7,5 11
motoreffekt  |p 1 2 3 5 75 10 15
Udgangsspaen- |V 3 % 20 - Ujegning
ding Umotor
Udgangsstrem |A 2,2 4.1 5,8 9,5 14 18 24
Maks. udgangs- [Hz 500
frekvens
Tveersnit motor- |mm? 1,5 2,5 6
Maks. |skeer- |m 100
motor- |met
kabel- ixye 150
leengde skaer-

met
Starrelse 2 3 3/4?
Varmetab ved |W 22 45 66 120 165 225 330
nominel ud-
gangseffekt
Min. bremse- |Q 68 39
modstandsveer-
di
Tilspaendings- |Nm/ 1/9 1/9
moment Ib.in (4 /35
Maks. klemme- |AWG 8 8/62
tveersnit pa en- |2 10 10/ 162
heden
Maks. styre- AWG 30-12
klemmetvaersnit mm? 005-25

1) Anbefalede vaerdier for UL-overensstemmelse
2) IP20-hus: Sterrelse 3 / IP55-hus: Starrelse 4
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Tekniske data
Udgangseffekt og strambelastning

Storrelse 4 og 5

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse C2 iht. EN 61800-3

Effekt i kW 15 18,5 22 30 37
IP55-/ Type IMC LTP-B.. | 0150-5A3-4-10 | 0185-5A3-4-10 | 0220-5A3-4-10 | 0300-5A3-4-10 | 0370-5A3-4-10
r’:‘EsMA'WK' Varenummer 18252044 18252079 18252095 18252125 18252168
u

Netspaending Uiegning iht. \% 3 x AC 380 — 480 +10 %

EN 50160

Netfrekvens figning Hz 50 /60 5 %

Anbefalet tveersnit netkabel |mm? 6 10 16 25 35
AWG 10 8 6 4 2

Netsikring A 35 50 63 80 100

Nom. indgangsstrgm A 30,8 40 47,1 62,8 73,8

Anbefalet motoreffekt kW 15 18,5 22 30 37
HP 20 25 30 40 50

Udgangsspaending U \ 3 % 20 - Ujegning

Udgangsstrgm A 30 39 46 61 72

Maks. udgangsfrekvens Hz 500

Tvaersnit motorkabel Cu 75C |mm? 6 10 16 25 35
AWG 10 8 6 4 2

Maks. skaermet m 100

motorkabel-fiye skaermet 150

leengde

Starrelse 4
Varmetab ved nominel ud- (W 450 555 660 900 1110
gangseffekt
Min. bremsemodstandsveerdi |Q 22
Tilspaendingsmoment Nm / Ib.in 4/35 15/133
Maks. klemmetveersnit pa en- AWG 6
heden mm2 16
Maks. styreklemmetvaersnit |AWG 30-12
mm? 0,05-2,5

EURODRIVE
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Tekniske data

Udgangseffekt og strambelastning

Storrelse 6
MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse C2 iht. EN 61800-3
Effekt i kW 45 55 75 90
IP55-/ Type IMC LTP-B.. 0450-5A3-4-10 0550-5A3-4-10 0750-5A3-4-10 0900-5A3-4-10
r’:‘fsMA'mK' Varenummer 18252184 18252214 18252249 18252273

Netspaending Uiegning iht. \Y 3 x AC 380 — 480 +10 %

EN 50160

Netfrekvens fiogning Hz 50 /60 5 %

Anbefalet tveersnit netkabel |mm? 50 70 95 120
AWG 1 2/0 3/0 4/0

Netsikring A 125 150 200 250

Nom. indgangsstrgm A 92,2 112,5 153,2 183,7

Anbefalet motoreffekt kW 45 55 75 90
HP 60 75 100 150

Udgangsspaending U g \ 3 % 20 - Ujegning

Udgangsstrgm A 90 110 150 180

Maks. udgangsfrekvens Hz 500

Tveersnit motorkabel Cu 75C |mm? 50 70 95 120
AWG 1 2/0 3/0 4/0

Maks. skaermet m 100

motorkabel-fiye skaermet 150

leengde

eeneRELT ]

Starrelse 6

Varmetab ved nominel ud-  |W 1350 1650 2250 2700

gangseffekt

Min. bremsemodstandsveerdi |Q 6

Tilspaendingsmoment Nm / Ib.in 20/177

Maks. klemmetveersnit pa en- AWG -

heden Bolt M10 med megtrik maks. 95 mm?

Bremsemodstandstilslutning M8 maks. 70 mm?
Preskabelsko DIN 46235

Maks. styreklemmetveersnit [AWG 30-12

mm? 0,05-2,5
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Tekniske data
Udgangseffekt og strambelastning

Storrelse 7
MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse C2 iht. EN 61800-3
Effekt i kW 110 132 160
IP55-/NEMA-12K-hus Type |MC LTP-B.. 1100-5A3-4-10 1320-5A3-4-10 1600-5A3-4-10
Varenummer 18252303 18252311 18252346
Netspaending U,qgnin iht. EN 50160 vV 3 x AC 380 — 480 +10 %
Netfrekvens figning Hz 50/60 +5 %
Anbefalet tveersnit netkabel mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Netsikring A 250 315 355
Nom. indgangsstrgm A 205,9 2445 307,8
Anbefalet motoreffekt kW 110 132 160
HP 175 200 250
Udgangsspaending U V 3 % 20 - Ujegning
Udgangsstrgm A 202 240 | 302
Maks. udgangsfrekvens Hz 500
Tveersnit motorkabel Cu 75C mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Maks. motorkabelleengde skaermet m 100
ikke skaermet 150
Starrelse 7
Varmetab ved nominel udgangseffekt W 3300 | 3960 | 4800
Min. bremsemodstandsveerdi Q 6
Tilspaendingsmoment Nm / Ib..in 20/177
Maks. klemmetveersnit pa enheden AWG -
Bolt M10 med magtrik maks. 95 mm?
Bremsemodstandstilslutning M8 maks. 70 mm?
Preskabelsko DIN 46235
Maks. styreklemmetveersnit AWG 30-12
mm? 0,056-2,5

EURODRIVE
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Tekniske data

Udgangseffekt og strambelastning

11.3.4 3-fasesystem AC 500 — 600 V
Storrelse 2
MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse 0 iht. EN 61800-3

Effekt i kKW 0,75 1,5 2,2 4 55
IP20-/ Type IMC LTP-B..| 0008-603-4-00 | 0015-603-4-00 | 0022-603-4-00 | 0040-603-4-00 | 0055-603-4-00
EESMA'“ Varenummer 18251447 18251587 18251714 18410812 18410839
IP55-/ Type IMC LTP-B..| 0008-603-4-10 | 0015-603-4-10 | 0022-603-4-10 | 0040-603-4-10 | 0055-603-4-10
r’:‘fsMA'”K' Varenummer 18251455 18251595 18410804 18410820 18410847

Netspaending U,ggning iht. EN 50160 |V 3 x AC 500 — 600 +10 %

Netfrekvens figning Hz 50/60 +5 %

Anbefalet tveersnit netkabel mm? 1,5 2,5
AWG 16 14

Netsikring A 10/ (6)" 10 16 / (15)"

Nom. indgangsstrgm A 2,5 3,7 4,9 7,8 10,8

Anbefalet motoreffekt kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5
HP 1 2 3 5 7,5

Udgangsspaending U, V 3 % 20 - Upegning

Udgangsstrgm A 2,1 3,1 4,1 6,5 9

Maks. udgangsfrekvens Hz 500

Tveersnit motorkabel Cu 75C mm? 1,5 2,5
AWG 16 14

Maks. skaermet m 100

motorkabel- ljxe skaermet 150

leengde

eeneRELT ]

Starrelse 2

Varmetab ved nominel udgangsef-|W 22 45 66 120 165

fekt

Min. bremsemodstandsvaerdi Q 68

Tilspaendingsmoment Nm / Ibc.in 1/9

Maks. klemmetveersnit pa enhe- |AWG 8

den mm2 10

Maks. styreklemmetveersnit AWG 30-12
mm? 0,056-2,5

1) Anbefalede veerdier for UL-overensstemmelse i parentes
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Storrelse 3 og 4

Tekniske data
Udgangseffekt og strambelastning

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse 0 iht. EN 61800-3

Effekt i kW 7,5 1 15 18,5 22 30
IP20-/ Type |MC LTP-B..|0075-603-4-00|0110-603-4-00|0150-603-4-00 - - -
EESMA'“ Varenummer 18410855 | 18410863 | 18410871 - - -
IP55-/ Type |MC LTP-B..|0075-603-4-10|{0110-603-4-10|0150-603-4-10|0185-603-4-10|0220-603-4-10|0300-603-4-10
r’:‘fsMA'“K' Varenummer 18251951 18252028 | 18252052 | 18410898 | 18252109 | 18252133
mwoeANG ]
Netspaending Ujegning iht. \Y 3 x AC 500 — 600 £10 %
EN 50160
Netfrekvens fiogning Hz 50/60 5 %
Anbefalet tvaersnit netkabel |mm? 2,5 4 6 10 14

AWG 14 12 10 8 6
Netsikring A 20 25/ (30)" 35 40/ (45)" 50 / (60)" 63/ (70)"
Nom. indgangsstrem A 14,4 20,6 26,7 34 41,2 49,5
Anbefalet motoreffekt kW 7,5 11 15 18,5 22 30

HP 10 15 20 25 30 40
Udgangsspaending U,oor |V 3 % 20 - Ujogning
Udgangsstrem A 12 17 22 28 34 43
Maks. udgangsfrekvens Hz 500
Tveersnit motorkabel mm? 2,5 4 6 10 14
Cu75C AWG 14 12 10 8 6
Maks. skeermet m 100
motorkabel- i ke skeermet 150
leengde
eeneRECT ]
Starrelse 3 3/42 4
Varmetab ved nominel ud- (W 225 330 450 555 660 900
gangseffekt
Min. bremsemodstands- Q 39 22
veerdi
Tilspaendingsmoment Nm / Ibg.in 1/9 1/9 4/35

(4 /35)?

Maks. klemmetveersnit pa [AWG 8 8/6? 6
enheden mm? 10 10/16? 16
Maks. styreklemmetvaersnit AWG 30-12

mm? 0,05-2,5

1) Anbefalede veerdier for UL-overensstemmelse i parentes
2) IP20-hus: Sterrelse 3 / IP55-hus: Starrelse 4
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Driftsvejledning - MOVITRAC® LTP-B | &



1

Tekniske data

Udgangseffekt og strambelastning

Storrelse 5 og 6

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklasse 0 iht. EN 61800-3

Effekt | kW 37 45 55 75 20 110
IP55-/ Type IMC LTP-B..|0370-603-4-10 |0450-603-4-10|0550-603-4-10|0750-603-4-10/0900-603-4-10| 1100-603-4-10
r’:‘EsMA'mK' \Varenummer 18410901 18252192 18252222 18252257 18252281 18410928
u

Netspaending Uiegning iht. \% 3 x AC 500 — 600 +10 %

EN 50160

Netfrekvens fiogning Hz 50 /60 5 %

Anbefalet tvaersnit netkabel |mm? 25 35 50 70 95
AWG 4 2 1 2/0 3/0

Netsikring A 80 100 125/ (150)" | 160/ (175)" 200

Nom. indgangsstrgm A 62,2 75,8 90,9 108,2 127,7 158,4

Anbefalet motoreffekt kW 37 45 55 75 90 110
HP 50 60 75 100 125 150

Udgangsspaending U, oor |V 3 % 20 - Ujegning

Udgangsstrgm A 54 65 78 105 130 150

Maks. udgangsfrekvens Hz 500

Tveersnit motorkabel mm? 25 35 50 70 95

Cu7sC AWG 4 2 1 2/0 3/0

Maks. skaermet m 100

motorkabel- i ke skeermet 150

leengde

eeneRELCT ]

Starrelse 5 6

Varmetab ved nominel ud- |W 1110 1350 1650 2250 2700 3300

gangseffekt

Min. bremsemodstands- Q 22 12 6

veerdi

Tilspaendingsmoment Nm / Ibc.in 15/133 20/177

Maks. klemmetveersnit pa |[AWG 2 -

enheden mm2 35 Bolt M10 med mgtrik maks. 95 mm?

Bremsemodstandstilslutning M8 maks. 70 mm?
Preskabelsko DIN 46235

Maks. styreklemmetvaersnit AWG 30-12

mm? 0,05-2,5

1) Anbefalede veerdier for UL-overensstemmelse i parentes
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Overensstemmelseserklaering 12

12 Overensstemmelseserklaring

EU-overensstemmelseserklaering EURODRIVE

Oversaettelse af den originale tekst 901790012
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . .
Ernst-Blickle-Strae 42, D-76646 Bruchsal S #
erklaerer som eneste ansvarlige overensstemmelsen af felgende produkter

frekvensomformer i serien MOVITRAC® LTP-B

i henhold til

Lavspandingsdirektivet 2006/95/EF

EMC-direktiv 2004/108/EF 4)

anvendte harmoniserede standarder: EN 61800-5-1:2007
EN 60204-1:2006 + A1:2009
EN 61800-3:2004 + A1:2012
EN 55011:2009 + A1:2010

4) De angivne produkter er i henhold til EMC-direktivet ikke produkter, der kan anvendes selvsteendigt.
Farst efter integrering i et komplet system kan disse vurderes med henblik pa EMC. Vurderingen er
blevet dokumenteret for en typisk anlaegsudferelse, dog ikke for det enkelte produkt.

Bruchsal 09.03.2015

Johann Soder
By Dato Teknisk direktar a) b)

a) Befuldmaegtiget til at udstede denne erkleering pa vegne af producenten
b) Befuldmaegtiget til at sammensaette den tekniske dokumentation og med samme adresse som producenten
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13 Adresseliste

|Tyskland

Hovedkontor Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf. +49 7251 75-0

Produktionsvaerk Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970

Salg D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postboksadresse sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 — D-76642 Bruchsal

Produktionsveerk / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf.. +49 7251 75-0

Industriafdelinger

Christian-Pahr-Str. 10
D-76646 Bruchsal

Fax +49 7251 75-2970

Produktionsvaerk Graben

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 1

D-76676 Graben-Neudorf
Postboksadresse

Postfach 1220 — D-76671 Graben-Neudorf

TIf. +49 7251 75-0
Fax +49 7251-2970

Ostringen

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk
Ostringen

Franz-Gurk-Strafle 2

D-76684 Ostringen

TIf. +49 7253 9254-0
Fax +49 7253 9254-90
oestringen@sew-eurodrive.de

Service Competence  Mechanics /

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

TIf. +49 7251 75-1710

Center Mechatronics  Ernst-Blickle-Stralie 1 Fax +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf scc-mechanik@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Syd SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Muinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Vest SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (Dusseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Fax +49 306331131-36
D-12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralie 4 Fax +49 6831 48946 13
D-66773 Schwalbach Saar — Hilzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf. +49 7348 9885-0
Dieselstrale 18 Fax +49 7348 9885-90
D-89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG TIf. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
D-97076 Wirzburg-Lengfeld

Fax +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-timers tilkaldevagt

+49 800 SEWHELP
+49 800 7394357

Frankrig
Produktionsvaerk Haguenau SEW-USOCOME TIf. +33 3 88 73 67 00
Salg 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com

F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Produktionsvaerk Forbach SEW-USOCOME TIf. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle

Technopdle Forbach Sud

B. P. 30269

F-57604 Forbach Cedex

Brumath SEW-USOCOME TIf. +33 3 88 37 48 48

1 rue de Bruxelles
F-67670 Mommenheim
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Frankrig
Montagevaerker Bordeaux SEW-USOCOME TIf. +33 5 57 26 39 00
Salg Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Service 62 avenue de Magellan — B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME TIf. +33 4 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME TIf. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 24078 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME TIf. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Algeriet
Salg Algier REDUCOM Sarl TIf. +213 21 8214-91

16, rue des Fréres Zaghnoune
Bellevue
16200 El Harrach Alger

Fax +213 21 8222-84
http://www.reducom-dz.com
info@reducom-dz.com

Forenede Arabiske Emirater

Salg Sharjah Copam Middle East (FZC) TIf. +971 6 5578-488
Service Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah
Argentina
Montagevaerk Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. TIf. +54 3327 4572-84
Salg Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Australien
Montagevaerker Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. TIf. +61 3 9933-1000
Salg 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Service Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enqguires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. TIf. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Ostrig
Montagevaerk Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. TIf. +43 1 617 55 00-0
Salg Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Service A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Kroatien Zagreb KOMPEKS d. o. o. TIf. +385 1 4613-158
Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Rumaenien Bukarest Sialco Trading SRL TIf. +40 21 230-1328
str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Serbien Belgrad DIPAR d.o.o. TIf. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC KoSum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Slovenien Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. TIf. +386 3 490 83-20
Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Bangladesh
Salg Bangladesh ~ SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309

345 DIT Road
East Rampura
Dhaka-1219, Bangladesh

salesdhaka@seweurodrivebangla-
desh.com
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Belgien
Montagevaerk Bruxelles SEW-EURODRIVE n.v./s.a. TIf. +32 16 386-311
Salg Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Service Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Competence  Industri- SEW-EURODRIVE n.v./s.a. TIf. +32 84 219-878
Center afdelinger Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Brasilien
Produktionsveerk Sé&o Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. TIf. +55 19 3835-8000
Salg Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Service Santos Dumont Km 49
Indaiatuba — 13347-510 — SP
Montagevaerker Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. TIf. +55 19 3522-3100
Salg Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Service Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. TIf. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Bulgarien
Salg Sofia BEVER-DRIVE GmbH TIf. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Canada
Montagevaerker Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. TIf. +1 905 791-1553
Salg 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Service Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. TIf. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montréal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. TIf. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Columbia
Montagevaerk Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. TIf. +57 1 54750-50
Salg Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Service Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Estland
Salg Tallin ALAS-KUUL AS TIf. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee
Egypten
Salg Kairo Copam Egypt TIf. +20 222566299
Service for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST http://www.copam-egypt.com
Heliopolis, Cairo copam@copam-egypt.com
Elfenbeinkysten
Salg Abidjan SEW-EURODRIVE SARL TIf. +225 21 21 81 05

Ivory Coast
Rue des Pécheurs, Zone 3
26 BP 916 Abidjan 26
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Filippinerne
Salg Makati P.T. Cerna Corporation TIf. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Fax +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
|Gabon |

er repreesenteret ved Tyskland.

|Kina |
Produktionsvaerk Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. TIf. +86 22 25322612
Montagevaerk No. 78, 13th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Salg Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Service info@sew-eurodrive.cn
Montagevaerk Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. TIf. +86 512 62581781
Salg 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. TIf. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. TIf. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. TIf. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Fax +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. TIf. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xian SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. TIf. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Salg Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. TIf. +852 36902200
Service Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Spanien
Montagevaerk Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. TIf. +34 94 43184-70
Salg Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Nederland
Montagevaerk Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. TIf. +31 10 4463-700
Salg Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Service NL-3044 AS Rotterdam Service : 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Kroatien
Salg Zagreb KOMPEKS d. o. o. TIf. +385 1 4613-158
Service Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158

HR 10 000 Zagreb

kompeks@inet.hr

Driftsvejledning — MOVITRAC® LTP-B

13

187



1 3 Adresseliste

Irland
Salg Dublin Alperton Engineering Ltd. TIf. +353 1 830-6277
Service 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
Israel
Salg Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. TIf. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Indien
Hovedkontor Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited TIf. +91 265 3045200
Montagevaerk Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 3045300
Salg POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Service Gujarat salesvadodara@seweurodrivein-
dia.com
Montagevaerker Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited TIf. +91 44 37188888
Salg Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
Service Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited TIf. +91 21 35301400
Plant: Plot No. D236/1, salespune@seweurodriveindia.com
Chakan Industrial Area Phase- I,
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Indonesien
Salg Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi TIf. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Fax +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari TIf. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra Indu- Fax +62 21 2921-8988
stri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap III, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Medan PT. Serumpun Indah Lestari TIf. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Fax +62 61 6871429 / +62 61
Il 6871458 / +62 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI TIf. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai G6 Fax +62 31 5962666
No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas TIf. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Fax +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Island
Salg Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. TIf. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Fax +354 585)1071
1S-104 Reykjavik http://www.varmaverk.is
vov@vov.is
Italien
Montagevaerk Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. TIf. +39 02 96 9801
Salg Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 79 97 81
Service 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
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Japan

Montagevaerk Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD TIf. +81 538 373811

Salg 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814

Service Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

|Cameroun |

er repreesenteret ved Tyskland.

|Kasakhstan |
Salg Almaty SEW-EURODRIVE LLP TIf. +7 (727) 238 1404
291-291A, Tole bi street Fax +7 (727) 243 2696
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Tasjkent SEW-EURODRIVE LLP TIf. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Fax +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Ulan Bator SEW-EURODRIVE LLP TIf. +976-77109997
Representative office in Mongolia Fax +976-77109997
Suite 407, Tushig Centre http://www.sew-eurodrive.mn
Seoul street 23, sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14250
|Kenya |

er repreesenteret ved Tanzania.

|Graeken|and

Salg Athen Christ. Boznos & Son S.A. TIf. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr

Letland

Salg Riga SIA Alas-Kuul TIf. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.ee

info@alas-kuul.com
Libanon
Salg Libanon Beirut Gabriel Acar & Fils sarl TIf. +961 1 510 532

B. P. 80484
Bourj Hammoud, Beirut

Fax +961 1 494 971
ssacar@inco.com.lb

Salg / Jordan / Kuwait / Beirut
Saudi-Arabien / Syrien

Middle East Drives S.A.L. (offshore)
Sin EI Fil.

TIf. +961 1 494 786
Fax +961 1 494 971

B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com
Luxembourg
Montagevaerk Bruxelles SEW-EURODRIVE n.v./s.a. TIf. +32 16 386-311
Salg Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Service Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Litauen
Salg Alytus UAB Irseva TIf. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus http://www.sew-eurodrive.lt
irmantas@irseva.lt
Sydafrika
Montagevaerker Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED TIf. +27 11 248-7000
Salg Eurodrive House Fax +27 11 248-7289
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za

Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013

info@sew.co.za

Driftsvejledning — MOVITRAC® LTP-B

13

189



1 3 Adresseliste

Sydafrika
Kapstaden SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED TIf. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED TIf. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED TIf. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Sydkorea
Montagevaerk Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. TIf. +82 31 492-8051
Salg 7, Dangjaengi-ro, Fax +82 31 492-8056
Service Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr
Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. TIf. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-gil, Fax +82 51 832-0230
Gangseo-gu,
Busan, Zip 618-820
Madagaskar
Salg Antananarivo Ocean Trade TIf. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Fax +261 20 2330330
Antananarivo oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Makedonien
Salg Skopje Boznos DOOEL TIf. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Fax +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Malaysia
Montagevaerk Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD TIf. +60 7 3549409
Salg No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Service 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Salg Mohammédia SEW-EURODRIVE SARL TIf. +212 523 32 27 80/81
Service 2 bis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma
Mexico
Montagevaerk Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV TIf. +52 442 1030-300
Salg SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Service Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Mongoliet
Teknisk kontor Ulan Bator SEW-EURODRIVE LLP TIf. +976-77109997

Representative office in Mongolia
Suite 407, Tushig Centre

Seoul street 23,

Sukhbaatar district,

Ulaanbaatar 14250
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Namibia
Salg Swakopmund DB Mining & Industrial Services TIf. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nigeria
Salg Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd  TIf. +234 1 217 4332
Plot 9, Block A, Ikeja Industrial Estate (Ogba  http://www.eisnl.com
Scheme) team.sew@eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Norge
Montagevaerk Moss SEW-EURODRIVE A/S TIf. +47 69 24 10 20
Salg Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Service N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Pakistan
Salg Karachi Industrial Power Drives TIf. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Fax +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Salg Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L TIf. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncién Fax +595 21 3285539
Departamento Central sewpy@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montagevaerk Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. TIf. +51 1 3495280
Salg Los Calderos, 120-124 Fax +51 1 3493002
Service Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polen
Montagevaerk todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. TIf. +48 42 293 00 00
Salg ul. Techniczna 5 Fax +48 42 293 00 49
Service PL-92-518 t6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Service TIf. +48 42 293 0030 24-timers tilkaldevagt
Fax +48 42 293 0043 TIf. +48 602 739 739 (+48 602 SEW
SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montagevaerk Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. TIf. +351 231 20 9670
Salg Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Sverige
Montagevaerk Jonkdping SEW-EURODRIVE AB TIf. +46 36 34 42 00
Salg Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 34 42 80
Service S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkoping jonkoping@sew.se
Rumaenien
Salg Bukarest Sialco Trading SRL TIf. +40 21 230-1328
Service str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Zambia

er repraesenteret ved Sydafrika.
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Senegal
Salg Dakar SENEMECA TIf. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Serbien
Salg Belgrad DIPAR d.o.0. TIf. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, 1V floor Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapore
Montagevaerk Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. TIf. +65 68621701
Salg No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Service Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakiet
Salg Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. TIf.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. TIf. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 KosSice Mobiltlf. +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Slovenien
Salg Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. TIf. +386 3 490 83-20
Service UL. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Finland
Montagevaerk Hollola SEW-EURODRIVE OY TIf. +358 201 589-300
Salg Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Service FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Service Hollola SEW-EURODRIVE OY TIf. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Produktionsvaerk Karkkila SEW Industrial Gears Oy TIf. +358 201 589-300
Montagevaerk Santasalonkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
FI1-03620 Karkkila, 03601 Karkkila http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Sri Lanka
Salg Colombo SM International (Pte) Ltd TIf. +94 1 2584887
254, Galle Raod Fax +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Storbritannien
Montagevaerk Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. TIf. +44 1924 893-855
Salg DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
Service Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / 24-timers tilkaldevagt TIf. 01924 896911
Swaziland
Salg Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd TIf. +268 2 518 6343

PO Box 2960
Manzini M200
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Schweiz
Montagevaerk Basel Alfred Imhof A.G. TIf. +41 61 417 1717
Salg Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Service CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Danemark
Montagevaerk Kgbenhavn SEW-EURODRIVEA/S TIf. +45 43 95 8500
Salg Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Thailand
Montagevaerk Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. TIf. +66 38 454281
Salg 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Service Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
|Taiwan (R.O.C.)
Salg Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. TIf. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Fax +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Telex 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. TIf. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Fax +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tanzania
Salg Daressalam  SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA TIf. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Fax +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam central.mailbox@sew.co.tz
Tunesien
Salg Tunis T. M.S. Technic Marketing Service TIf. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Tyrkiet
Montagevaerk Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Hareket TIf. +90 262 9991000 04
Salg Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Fax +90 262 9991009
Service Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401  http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr
Tjekkiet
Montagevaerk Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. TIf. +420 255 709 601
Salg Florianova 2459 Fax +420 235 350 613
Service 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Drive Service +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Service
Hotline / 24-ti- TIf. +420 255 709 632
mers tilkalde- Fax +420 235 358 218
vagt servis@sew-eurodrive.cz
Chile
Montagevaerk Santiago de ~ SEW-EURODRIVE CHILE LTDA TIf. +56 2 2757 7000
Salg Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 2757 7001
Service Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl

LAMPA

RCH-Santiago de Chile

Postboksadresse

Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile

ventas@sew-eurodrive.cl
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Ukraine
Montagevaerk Dniprope- 00O «CEB-EBpopgpans» TIf. +380 56 370 3211
Salg trowsk yn.Pabouas, 23-B, oduc 409 Fax +380 56 372 2078
Service 49008 OHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Ungarn
Salg Budapest SEW-EURODRIVE Kift. TIf. +36 1 437 06-58
Service Csillaghegyi ut 13. Fax +36 1 437 06-50
H-1037 Budapest http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Uruguay
Montagevaerk Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. TIf. +598 2 21181-89
Salg Jose Serrato 3569 Esqgina Corumbe Fax +598 2 21181-90
CP 12000 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
USA
Produktionsvaerk vDe sydgstlige SEW-EURODRIVE INC. TIf. +1 864 439-7537
Montagevaerk stater 1295 Old Spartanburg Highway Fax Salg +1 864 439-7830
Salg P.O. Box 518 Fax Produktionsveerk +1 864 439-9948
Service Lyman, S.C. 29365 Fax Montageveerk +1 864 439-0566
Fax +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montageveerker De nordgstlige SEW-EURODRIVE INC. TIf. +1 856 467-2277
Salg stater Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Service 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Midtvesten SEW-EURODRIVE INC. TIf. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
De sydvestlige SEW-EURODRIVE INC. TIf. +1 214 330-4824
stater 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
De vestlige SEW-EURODRIVE INC. TIf. +1 510 487-3560
stater 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Yderligere adresser pa service-stationer i USA fas pa forespergsel.
Usbekistan
Teknisk kontor Tasjkent SEW-EURODRIVE LLP TIf. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Fax +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
New Zealand
Montagevaerker Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. TIf. +64 9 2745627
Salg P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Service 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. TIf. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Hviderusland
Salg Minsk Foreign Enterprise Industrial Components TIf. +375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by
sales@sew.by
Rusland
Montagevaerk St. Petersborg ZAO SEW-EURODRIVE TIf. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
Salg P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Service RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
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Venezuela
Montagevaerk Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. TIf. +58 241 832-9804
Salg Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Service Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietnam
Salg Ho-Chi-Minh-  Nam Trung Co., Ltd TIf. +84 8 8301026
Stadt Hué - Sydvietnam / Bygningsmateriale Fax +84 8 8392223
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, khanh-nguyen@namtrung.com.vn
Binh Duong Province http://www.namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hanoi MICO LTD TIf. +84 4 39386666

Quang Tri - Nordvietnam / Alle brancher ud
over Bygningsmateriale

8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy
Anh St, Ha Noi, Viet Nam

Fax +84 4 3938 6888
nam_ph@micogroup.com.vn
http://www.micogroup.com.vn

Driftsvejledning - MOVITRAC®LTP-B = 1 5



Stikordsfortegnelse

Stikordsfortegnelse
Numerisk
87-Hz-karakteristik .........ccccccciiniiiiiiiiii, 79
A
Adskillelse, SIKKer.........ccuuuiiiiiiiiiiiieeee, 12
Afmontering af klemmeafdaekning ..............c........ 42
Afsnitsafhaengige sikkerhedshenvisninger............. 7
Ansvarsfraskrivelse ... 8
ANVENdEISE ...oooviiiiiiiii 10
Automatisk maleprocedure ...........cccoccceieiiiirnnenn. 66
B
Beskyttelsesfunktion ..........c.coocoiiiin 16
Binaerindgange, valg af funktion (P1-15)............ 165
Brand modus..........ceeviiieiiiiiiee e 78
Bremsemodstand
TilSIUtNING ..o 44
Brugerinterface.........ccccocovieiiiiiiie e 63
Betjeningsenhed ............ccccoiiiii . 63
D
Drev med flere motorer/motordrev....................... 48
Drevstatus ... 84
Statisk .oveeee e 84
D4 1 S USSR 84
Drevstatus........vvevee i 84
Pait-nettet.......ccoiviii e, 40
Sikkerhedshenvisninger............ccccoocvieeennnnen. 12
Drift pa 87-Hz-karakteristikken............................. 79
DIrift, KraV...uuee e 24
Driftstilstand ........cccccveviiiiie e 84
E
Effektreduktion ..., 85
Ekstern sikkerhedsstyring .........cccccvvveeeiiiiiiicnnns 23
Elektrisk installation..............cccoovveeiiieiiennnnn... 38,42
Inden installationen ............cccccevviiiieniiienn. 38
Elektrisk tilsIutning..........cooooiiiiii s 12
Elektromagnetisk kompatibilitet............................ 55
Drift pa tn-net fejlstramsafbryder (IP20).......... 40
StBEMISSION ..oooviiiiee i 56
Stajimmunitet ..., 55
EMC-normer for stgjemission ..........ccccccevvnnenn. 169
Emergency Code-objekter ..........cccoviiiiiininnenn. 101

196  oriftsvejledning - MOVITRAC® LTP-B

Enkeltfrakobling...........cooovciiiiiiei e, 26
SS1iht. PLd (EN 13849-1) ..ccoeiiiiiieiee, 28
STO iht. PLd (EN 13849-1).....ccoeviiiiiierien, 26

F

Fabriksindstilling...........coouviviiiiiiiiciiieieeee e, 64

Fabriksindstilling, nulstilling af parametre ............ 64

Fejlafhjaelpning.........cccoooiiiiiiiiiiieees 102

Fejldiagnose.........oeeeeiiiiiiiiiii e 102

FejlniStoriK.......cooeeeieeeeeeeeec e 102

FeJIKOET ... 103

Fejlnulstilling..........ooovveeiiice e, 85

Fejlstramsrelae ... 39

Feltbus-gateways........ccccvvvvviiiiiiiiiiiiieie e, 88
Gateways til radighed ...........occcoiiiiiiiiinnnee. 88

Funktionen sikker frakobling .............ccccccvvvvienee... 18

G

GruppedreV ........uuuiieieeieeee e 48

H

Hejsevaerksfunktion............cccoeiiiiiiiiniiiiiieee s 75

Henvisninger
Anvendte tegn i vejledningen...........cccccceeeeee. 7

Hjaelpekort... ..o 41

Hus
ML e 32

Husvarianter...........cccoooiiiiii e 32

|

IdriftsaettelSe.......oooeveeeeieeeee e, 63, 66
Idriftsaettelse ..., 66
Klemmedrift (fabriksindstilling) ...........cc.cc....... 71
PID-regulatortilstand .............cccccoviininiiinnnn, 72
Sikkerhedshenvisninger............ccccccccveveeeenee. 12
Tastaturmodus ........c..oeeeiiiiiiiiii e 71

Idriftsaettelse, Krav.........coouvveeiiiiieiieeeieeeeeeeeeeee 24

Indgangsspeendingsomrader .............ccceveeeennnenn. 14

Installation ... 31
ElektriSK ...ooovoveeeeeee e 38, 42
Henvisninger for fgring af styreledninger-........ 21
L= 1RSSR 21
MeKanisk...........eeeeiiiiiiiiii 32
Tilslutning af frekvensomformer og motor....... 45
UL-Korrekt .....ooooeeiiiiie e 52

21271070/DA - 01/15



21271070/DA - 01/15

Integrerede sikkerhedshenvisninger ..................... 7
IP20- / NEMA-1-hus

MoNtage ... 36

ML ..o 33
IP55-/NEMA 12-hus

ML ..o 34
IPS5-montage.........coooiiiiiiiiiiiieee e 37
Bnet . 40
K
Klemmedrift, idriftsaettelse........cccoeeveeiiiiieeeennennn. 71
Koblingsevne sikkerhedsrelee .............cccccoeinne 24
Kommunikationsstik RJ45..........ccccccveeeiiiiiiiinns 51
Konfiguration af master-frekvensomformer.......... 73
Konfiguration af slave-frekvensomformere .......... 73
Kontaktskab med ventilationsabninger

MAL ..o 37
Kontaktskab, montering ............ccccccceeiiiiiiiiiiinnns 36
Kontrol af afbryder.........ccoccoiiiie 24
Korrekt anvendelse ... 10
Krav

[ 1 S SRR 24

Ekstern sikkerhedsstyring ........ccccccccveviiiennn. 23

Idriftsaettelse .......coooveiieiiiii 24

Installation...........cooeveeciiiii e 21
L
Langtidsopbevaring...........ccccooevciiiiiiieeneeeeeee, 108
Ledningsleengde, tilladt ..., 91
LTX-encodermodul...........cceeviiieinieeinieeeirenee 41
M
Master-slave-tilstand..............ccooveiiiiiieinciieeen 73
Mekanisk installation ..............ccccooois 32
Montage

Sikkerhedshenvisninger............ccccocevieinnnnen. 11
Montage ved IP55-hus.......cccccooiiiiiiiiii, 37
MotortilSIutning ........coooiiiii 48
MEBIKET ... 8
Mal

IP20-DUS....coiiiiiiiiee e 33

IPS55-/NEMA 12-hUS .....cooiiiiiiiiiiiiiiecciiee 34

Kontaktskab med ekstern ventilation .............. 37

Kontaktskab med ventilationsabninger ........... 37

Metalkontaktskab uden ventilationsabninger.. 36
MAIGIUPPE ...vveeeee et 10

Stikordsfortegnelse

N

NetsIKINGer ... ..o 39
o

Omgivelsesbetingelser..........ccocvveiiiiiieiennnnen. 169
Omgivelsestemperatur.............ccccccvviiiveeeeeeeenn. 169
Opbygningsvarianter............ccccoviieieiiniiene e, 26
OPhaVSIet....ccce e 8
Optionskort.......oooi e 41
Overbelastningsevne .......ccccccccoevvevcviiiieieeeee e, 15
OverensstemmelSe .......ccccoeiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee 169
P

P04-07 Qvre greense motordrejningsmoment.... 139
P1-01 Maks. omdrejningstal..........cccccceeeeeinenn... 118
P1-02 Minimumsomdrejningstal..............ccccee.. 118
P1-03 Accelerationsrampetid.........ccccceeeeeeeeeenn.. 118
P1-04 Decelerationsrampetid..............ccoeeieeee 118
P1-05 Stopmodus ..........ccoccviiiiiiiiiieeee e 119
P1-06 Energibesparende funktion...................... 119
P1-07 Nominel motorspaending ........c.cccceeeeenn... 119
P1-08 Motorens nominelle strem....................... 119
P1-09 Nominel motorfrekvens.............cccccuueee.. 120
P1-10 Motorens nominelle omdrejningstal......... 120
P1-11 Spaendingsforagelse ..........cccccvevninnennn. 120
P1-12 Styrekilde.........ccovveiiiiiiiiee e 121
P1-13 Fejlprotokol .........covvveiiiiiiiiiiieieeee e 121
P1-14 Udvidet parameteradgang............ccccce.... 121
P1-15 Binaerindgang, valg af funktion................ 121
P1-15 Bineerindgange, valg af funktion.............. 165
P1-16 Motortype........cooevveiiiriiiiiciieieieee e 122
P1-17 Servomodul, valg af funktion ................... 123
P1-18 Valg af motortermistor.................ccccuuve 123
P1-19 Frekvensomformeradresse...................... 123
P1-20 SBus-baudrate...........cccceviviiiiiieiniiennn 123
P1-21 Stivhed........ccoooieeee e 123
P1-22 Motorbelastningsinerti ...........ccccceeeeee.. 123
P2-01 = P2-08......oeeeeeiiieee e 124
P2-01 Forindstillet omdrejningstal 1................... 124
P2-02 Forindstillet omdrejningstal 2................... 124
P2-03 Forindstillet omdrejningstal 3................... 124
P2-04 Forindstillet omdrejningstal 4................... 124
P2-05 Forindstillet omdrejningstal 5................... 124
P2-06 Forindstillet omdrejningstal 6................... 124
P2-07 Forindstillet omdrejningstal 7................... 124

Driftsvejledning - MOVITRAC®LTP-B | 1 97/



Stikordsfortegnelse

P2-08 Forindstillet omdrejningstal 8................... 124
P2-09 Udblaendingsbandets midte..................... 125
P2-10 Udblaendingsband ...........cccccoeovivveiinnnenn. 125
P2-11 / P2-13 Analogudgange.........cccccccevvuunneen. 125
P2-11 Analogudgang 1 valg af funktion ............. 125
P2-12 Analogudgangsformat ..............ccccoveneeee. 126
P2-13 Analogudgang 2 valg af funktion ............. 126
P2-14 Analogudgang 2 format.............ccceveneeen. 126
P2-15 — P2-20 Releseudgange .........ccccceeeeennnnee 126

P2-15 Brugerrelezeudgang 1, valg af funktion ..... 127

P2-16 Qvre greense brugerrelae 1 / analogudgang 1
...................................................................... 127

P2-17 Nedre greense brugerrelee 1 / analogudgang
...................................................................... 127

P2-18 Brugerreleeudgang 2 valg af funktion ...... 127
P2-19 @vre greense brugerrelae 2 / analogudgang 2

...................................................................... 127
P2-20 Nedre graense brugerrelae 2 / analogudgang
...................................................................... 127
P2-21 / 22 Visningsskalering..........c.cccccvevnvnnenn. 127
P2-21 Visningsskaleringsfaktor................ccc....... 127
P2-22 Visningsskaleringskilde ..............cccoocuueeee. 128
P2-23 Omdrejningstal-nul-stoptid....................... 128
P2-24 Koblingsfrekvens, PWM .............cccooenn. 128
P2-25 Anden decelerationsrampe..................... 128
P2-26 Frikobling af fangningsfunktionen............ 128
P2-27 Standby-tilstand............cccccoeiiiiineeneen. 128
P2-28 / 29 Master-/slaveparametre.................... 129
P2-28 Skalering af slaveomdrejningstallet......... 129
P2-29 Slaveomdrejningstal skaleringsfaktor-...... 129
P2-30 — P2-35 Analogindgange.......c.c..ccccceeuu.e. 129
P2-30 Analogindgang 1 format ............ccccoeueeee. 129
P2-31 Analogindgang 1 skalering ...................... 130
P2-32 Analogindgang 1 offset..........cccccceiinneee. 130
P2-33 Analogindgang 2 format ............cccceeuveeee. 131
P2-34 Analogindgang 2 skalering .............c....... 131
P2-35 Analogindgang 2 offset..........cccccceevennnenn. 131
P2-36 Valg af starttilstand ..., 131
P2-37 Tastatur genstart omdrejningstal............. 132
P2-38 Stramafbrydelse stopregulering .............. 133
P2-39 Parameterspaerre .......ccccceeveeeeeeeeeeeenenen, 133
P2-40 Udvidet parameteradgang kodedefinition.......
133

P3-01 PID-proportional forsteerkning ................. 133
P3-02 PID-integrerende tidskonstant................. 133
P3-03 PID-differentierende tidskonstant............. 133

198  Driftsvejledning - MOVITRAC® LTP-B

P3-04 PID-driftsmodus...........cccvvieienieeinienennne 133
P3-05 PID-referencevalg........ccccccoviiiieiiininnenenn. 134
P3-06 Digital PID-reference .........c.ccccceveveuvnennnn. 134
P3-07 PID-regulator gvre greense............cc..c..... 134
P3-08 PID-regulator nedre graense.................... 134
P3-09 PID-udgangsregulator ................ceeeunene 134
P3-10 Valg af PID-feedback...........cccccceevevrnennnn. 134
P3-11 PID-rampeaktiveringsfejl ............cccceee. 134
P3-12 Visning af den faktiske PID-veerdis skale-

MNGSTaKtor ....oooviiiieeec e, 135
P3-13 PID-feedback opvagningsniveau............. 135
P4-01 Regulering .........coooiiiiiiieiiiieieee e 136
P4-02 AUtO-TUNE ..o 137
P4-03 Omdrejningsregulator proportionalforsteerk-

01T o P PP PRUTPPR 137
P4-04 Omdrejningsregulator integrerende tidskon-

STANT .o 137
P4-05 Motoreffektfaktor............ccooceveniiiniennnnn 137
P4-06 — P4-09 Indstillinger motordrejningsmoment

...................................................................... 139
P4-06 Kilde for fast drejningsmoment................ 138
P4-08 Nedre graense drejningsmoment............. 140
P4-09 Qvre graense generatorisk drejningsmoment

...................................................................... 140
P4-10 U/f-kurve tilpasningsfrekvens .................. 141
P4-10/11 Indstillinger U/f-kurve..............ccuvee.. 141
P4-11 U/f-kurve tilpasningsspaending ................ 141
P4-12 Motorbremseaktivering...........cccoeeeeennene 141
P4-13 Motorbremsens abnetid................ccc....... 141
P4-14 Motorbremsens aktiveringstid.................. 142
P4-15 Drejningsmomenttaerskel for bremseabning

...................................................................... 142
P4-16 Timeout drejningsmomenttaerskel ........... 142
P4-17 Termisk motorveern iht. UL508C ............. 142
P5-01 Frekvensomformeradresse...................... 143
P5-02 SBus-baudrate............cccceevviiiiiiiniieen 143
P5-03 Modbus-baudrate ...........cccoociieiiiiiiinnen. 143
P5-04 Modbus-dataformat .............cccccceviiieenn. 143

P5-07 Rampeindstilling via SBus.............c......... 144
P5-08 Varighed synkronisering..........ccccoccueee.n. 144
P5-09 — P5-11 Feltbus-PDOx-definition............. 144
P5-09 Feltbus-PDO2-definition ...............ccee..... 144
P5-10 Feltbus-PDO3-definition ..............cccuveeee.. 144
P5-11 Feltbus-PDO4-definition ...........c.coccuveeeee. 144
P5-12 — P5-14 Feltbus-PDIx-definition............... 145

21271070/DA - 01/15



21271070/DA - 01/15

P5-12 Feltbus-PDI2-definition..............ccccevueeee 145
P5-13 Feltbus-PDI3-definition..............cccccoeeee.e 145
P5-14 Feltbus-PDI4-definition.............cccoevveeee 145
P5-15 Funktion udvidelsesrelee 3....................... 146
P5-16 Relee 3 gvre graense........ccccovcvveeeeinnnnenn. 146
P5-17 Relee 3 nedre graense.......c.cocvveeeeiiinnenn. 146
P5-18 Funktion udvidelsesrele 4....................... 146
P5-19 Relee 4 gvre graense.........cccoocvveeeeinnnnene. 146
P5-20 Relee 4 nedre graense..........cccccveeeeeeeeenee 146
P6-01 Firmware-upgrade-aktivering................... 147
P6-02 Automatisk termisk styring....................... 147
P6-03 Forsinkelsestid auto-reset ....................... 147
P6-04 Brugerrelee-hystereseband...................... 147
P6-05 Aktivering af encoderfeedback ................ 148
P6-06 Encoderimpulstal.................coooeeeiiinn, 148
P6-07 Udlgsningsgraenseveerdi for fejl i omdrej-

NINGSTal.....eeeiiei 148

P6-08 Maks. frekvens for nom. omdrejningstal.. 148
P6-09 Regulering omdrejningstalstatik/lastopdeling

...................................................................... 149
P6-10 Reserveret ..., 149
P6-11 Stoptid for omdrejningstal med frikobling .......

149
P6-12 Stoptid for omdrejningstal med spaerre (for-

indstillet omdrejningstal 8) ............ccccceveennne 149
P6-13 Naddriftslogik...........cccoorieiiiiiieeeee, 150
P6-14 Ngddriftsomdrejningstal............cccccvveene 150
P6-15 Analogudgang 1 skalering.............cc...c... 150
P6-16 Analogudgang 1 offset...........cccccvevinnnen. 151

P6-17 Maks. drejningsmomentgraense timeout . 151
P6-18 Spaendingsniveau ved jeevnstremsopbrems-

NNG e 151
P6-19 Bremsemodstandsveerdi............ccccoeueeee.. 151
P6-20 Bremsemodstandens effekt..................... 152
P6-21 Bremsechopper-arbejdscyklus ved under-

temperatur.........ooooci 152
P6-22 Nulstilling af ventilatorens driftstid ........... 152
P6-23 Nulstilling af kWh-teeller............c.c..cec...... 152
P6-24 Parameterfabriksindstillinger ................... 152
P6-25 Adgangskodeniveau............c.ccceeeeinnnnenn. 152
P7-01 Motorens statormodstand (Rs)................ 153
P7-02 Motorens rotormodstand (Rr) .................. 153
P7-03 Motorens statorinduktans (Lsd)............... 153

P7-04 Motorens magnetiseringsstrgm (Id rms).. 153

P7-05 Motorens overgangstabskoefficient (Sigma)
...................................................................... 153

Stikordsfortegnelse

P7-06 Motorens statorinduktans (Lsq) - kun for

PM-MOtOrer.........ooviiiiiiiieie e 154
P7-07 Udvidet generatorregulering.................... 154
P7-08 Parametertilpasning.........cccccccceeeviniinnnnne 154
P7-09 Stremgraense for overspeending.............. 154
P7-10 Motorbelastning/stivhed...............cccec.... 155
P7-11 Nedre graense for impulsbredden............ 155
P7-12 Formagnetiseringstid..............ccccoiiinnnne 155
P7-13 Vektoromdrejningstalregulator D-forstaerk-

0110V USRI 155
P7-14 Forggelse af lavfrekvensdrejningsmomentet

...................................................................... 156
P7-15 Frekvensgraense for forggelse af drejnings-

MOMENTEL ......viiiiiiiieiii e 156
P7-16 Omdrejningstal iht. motorens typeskilt..... 156
P8-01 Simuleret encoderskalering...................... 156
P8-02 Skaleringsveerdi indgangsimpuls............. 156
P8-03 Slaebefejl [av.........cooiviiiiiiiiiee 156
P8-04 Slaebefejl hgj........cccovviiiiiiie 156
P8-05 Referencekarsel .........cccccevvviiieiiiiiinenenn. 157
P8-06 Positionsregulator til proportionalforsteerk-

01T o P PP PPUTPPR 157
P8-07 Touch-probe-trigger-funktion................... 157
P8-08 Reserveret........covvviiiiiiieiiiiiiecc e 157
P8-09 Forsteerkning ved forstyring af hastighed .......

157
P8-10 Forsteerkning ved forstyring af acceleration

...................................................................... 157
P8-11 Low-word reference-offset....................... 158
P8-12 High-word reference-offset............c......... 158
P8-13 Reserveret.......ocoooviiiiiiiiiiie e 158
P8-14 Drejningsmoment for referencefrikobling........

158
P9-01 Frikoblingsindgangskilde ......................... 160
P9-02 Hurtigstop-indgangskilde......................... 160

P9-03 Indgangskilde til hgjrerotation (CW)........ 160
P9-04 Indgangskilde for venstrerotation (CCW) .......

160
P9-05 Aktivering af stopfunktionen .................... 161
P9-06 Tilbageaktivering ..........cccccceveeeiiiiiiiine 161
P9-07 Reset-indgangskilde.............ccccccoviineeen. 161
P9-08 Indgangskilde til ekstern fejl .................... 161
P9-09 Kilde til deaktivering med klemmestyring .......

161
P9-10 — P9-17 Omdrejningstalkilde ................... 161
P9-10 Omdrejningstalkilde 1..........ccccceeviinennn. 161
P9-11 Omdrejningstalkilde 2...........ccccccevvvvneennn. 161

Driftsvejledning - MOVITRAC®LTP-B | 1 90



Stikordsfortegnelse

P9-12 Omdrejningstalkilde 3...........cccccvveiinnnen. 162
P9-14 Omdrejningstalkilde 5...........ccccceveiiinneen. 162
P9-15 Omdrejningstalkilde 6.............ccccceveveunnnenn. 162
P9-16 Omdrejningstalkilde 7.........cccccveiininneen. 162
P9-17 Omdrejningstalkilde 8............ccccvvevvinnnenn. 162
P9-18 — P9-20 Indgang til valg af omdrejningstal .....
163
P9-18 Indgang til valg af omdrejningstal O......... 163
P9-19 Indgang til valg af omdrejningstal 1......... 163
P9-20 Indgang til valg af omdrejningstal 2......... 163
P9-21 — P9-23 Indgang til valg af det forindstillede
omdrejningstal.........cccoooeiiiiii s 163
P9-21 Indgang 0 til valg af det forindstillede omdrej-
NINGStal......e e 164
P9-22 Indgang 1 til valg af det forindstillede omdrej-
NINGSTal.....eviiiii e 164
P9-23 Indgang 2 til valg af det forindstillede omdrej-
NINGStal...... e 164
P9-24 Indgang til positiv jogging-drift................. 164
P9-25 Indgang til negativ jogging-drift................ 164
P9-26 Indgang til frikobling af referencekarsel... 164
P9-27 Referenceknastindgang.............ccccoeuveee.. 164
P9-28 Indgangskilde til motorpotentiometer op.. 164
P9-29 Indgangskilde til motorpotentiometer ned.......
164
P9-30 Kontakt for begraesning af omdrejningtal CW
...................................................................... 165
P9-31 Kontakt for begraesning af omdrejningtal
COW L 165
P9-32 Frikobling af hurtig forsinkelsesrampe..... 165
P9-33 Indgangsvalg ved ngdkgrsel ................... 165
P9-34 Nominel fast PID-reference valgindgang O.....
165
P9-35 Nominel fast PID-reference valgindgang 1.....
165
Parameter til valg af en logisk kilde.................... 159
Parametergruppe 1
Basisparameter (niveau 1)........cccocceeeeennn 118
Parametergruppe 2
Udvidet parametrering (niveau 2) ................. 124
Parametergruppe 3
PID-regulator (niveau 2).........ccccccevivveeeennen 133
Parametergruppe 4
Motorregulering (niveau 2)..........cccceeeeenee 136
Parametergruppe 5
Feltbuskommunikation (niveau 2)................. 143

200  oriftsvejledning — MOVITRAC® LTP-B

Parametergruppe 6

Udvidet parameter (niveau 3) ..........cccceeueeee. 147
Parametergruppe 7
Motorreguleringsparameter (niveau 3).......... 153

Parametergruppe 8

Anvendelsesspecifikke (kun anvendelige til LTX)
parametre (niveau 3)........ccccccceeveeeeeeiieiecenns 156

Parametergruppe 9
Brugerfastlagte binzerindgange (niveau 3).... 158

Parametre ... 109
Binzerindgange, valg af funktion (P1-15) ...... 165
Overvagningirealtid............coccoeveeiiiiieeennns 109

Parametre for overvagning i realtid..................... 109

Parametre til valg af en datakilde....................... 160

PID-regulatortilstand, idriftsaettelse....................... 72

Procesdata.........cccveeiiiiiiiiiii 90

Produktnavne........cccceeeeeiiiiiieeee e 8

Pavisning af sikkerhedsfunktioner........................ 24

R

Reklamationsret ... 8

Relaeklemme......c.oooveiiiiiicee e 51

Reparation.............coooviiiiiiiiicccece e, 106

RJ45-kommunikationsstiK ..........ccccccoeeeveccininnnnnn. 51

S

SEIVICE .oeiiiiiie et 102, 106
Elektronikservice SEW-EURODRIVE ........... 106
Fejldiagnose........ccoooeiieiciiiiiiiieeeee e 102
FejlnistoriK......ccuvvieieiiiee e, 102
FEIKOAEr ..uvvvviiieeeeeeeeeeeeee e, 103

Servo-specifikke parametre (niveau 1) .............. 122

Signalklemmer ..., 49

Signalord i sikkerhedshenvisninger........................ 7

Sikker adskillelse...........cccccoiiiiiiince s 12

Sikker tilstand.........cccc 17

Sikkerhedshenvisninger
Anvendte tegn i vejledningen..........ccccccccce. 7
Generelt ... 9
Indledende bemaerkninger ..........ccccceeevviieeeenns 9
MONtage .....eveviiiieiieee e 11
Opbygning af de afsnitsafheengige ................... 7
Opbygning af de integrerede .........cccc.cceevnnene 7

Sikkerhedskoncept.........ccooviiiiiiiiiiiii 17
Begraensninger ... 20

Sikkerhedsrelager, krav .........ccccoeeveeiiiieeieeeeennnnnn.. 24

21271070/DA - 01/15



21271070/DA - 01/15

Sikkerhedsstyring, ekstern

= 1Y USRI 23
Sikkerhedsteknik
Sikker tilstand..........ccccoveieiiiiii e 17
Sikkerhedstekniske pabud ...............cocceeeeeeeiinnn. 21
Sikkert frakoblet moment (STO)..........ccoceeeennen. 19
Software
MOVITOOLS® MotionStudio ...........ccceeveeeee. 65
Software LT-Shell..........cccovviiiiiiiie e, 64
SpecCifikation ... 14
SpaendingSOMIAdEr.........ccvviveeiiiiiee e 14
SS1iht. PLd (EN 13849-1)...cccciiiiiiiiiieeeceeene 28
Status, dreV......oooeiice e 84
Statusord........eeeeeeii 90
STO (Sikkert frakoblet moment).............ccceeene. 19
STO iht. PLd (EN 13849-1) ..o 26
SEYrEOrd. oo 90
T
Tastaturmodus, idriftseettelse..........ccccoeeviieiiennnnns. 71
Tastekombinationer............cccccovviiiinin e, 64
Tekniske data..........ooooci 169
Termisk motorvaern (TH/TF) ..o, 48
TH/TF termisk motorvaern..........ccccceeeevciieee e, 48
Tilslutning
Bremsemodstand.............cccooi 44
Frekvensomformer og motor............c.cccceeeeee. 45
Sikkerhedshenvisninger............cccccccccveeeennen. 12
TranSPOrt......cocveeeee et 11
Typebetegnelse.........ooooiii 15
U
Udgangseffekt og strambelastning .................... 170
1-fasesystem AC 200 — 240 V ......cccvveeeenen. 170
3-fasesystem AC 380 —480 V .......ccveveennnen 176
3-fasesystem AC 500 - 600V .......cceeeeeennes 180
3-fasesystem AC 200 —240 V .......ccveveennne 172
UL-korrekt installation ...........cccccovieiiieeiiienenne, 52
\'
Validering ....coooeeeeiieeeeeee 24
Vekselstramsbremsemotorer, tilslutning.............. 48

Stikordsfortegnelse

Driftsvejledning - MOVITRAC® LTP-8 | ()]









SEW-EURODRIVE—Driving the world

SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.0. Box 3023

76642 BRUCHSAL

GERMANY

Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- Www.sew-eurodrive.com




	Indhold
	1 Generelle henvisninger
	Anvendelse af denne vejledning
	Advarselshenvisningernes opbygning
	Signalordenes betydning
	Opbygning af de afsnitsafhængige advarselshenvisninger
	Opbygning af de integrerede advarselshenvisninger

	Garantikrav
	Vejledningens indhold
	Ansvarsfraskrivelse
	Produktnavne og mærker
	Ophavsret

	2 Sikkerhedshenvisninger
	Indledende bemærkninger
	Generelt
	Målgruppe
	Korrekt anvendelse
	Sikkerhedsfunktioner

	Anden gældende dokumentation
	Transport og opbevaring
	Opstilling / montering
	Retningslinjer for husmontage på IP20-apparater
	Retningslinjer for husmontage på IP55-apparater

	Elektrisk tilslutning
	Sikker adskillelse
	Idrifttagning / drift
	Eftersyn / vedligeholdelse

	3 Generel specifikation
	Indgangsspændingsområder
	Typeskilt
	Typebetegnelse
	Overbelastningsevne
	Beskyttelsesfunktion

	4 Sikkert frakoblet moment (STO)
	Integreret sikkerhedsteknik
	Sikker tilstand
	Sikkerhedskoncept
	Funktionsmåde for den sikre frakobling (STO)
	Funktionen „sikkert frakoblet moment“
	Sikkerhedsfunktioner
	STO-status og diagnose
	Reaktionstid for STO-funktionen

	Begrænsninger

	Sikkerhedstekniske påbud
	Krav til opbevaringen
	Krav til installationen
	Krav til den eksterne sikkerhedsstyring
	Krav til sikkerhedsrelæerne
	Krav til idrifttagningen
	Krav til driften
	Test af STO-funktionen
	Vedligeholdelse af STO-funktionen


	Opbygningsvarianter
	Generelle henvisninger
	Tilslutninger på MOVITRAC LTP-B

	Enkeltfrakobling
	STO iht. PL d (EN ISO 13849-1)
	Binær aktivering med sikkerhedsrelæ ved ekstern 24 V-forsyning
	Binær aktivering med sikkerhedsrelæ med intern 24 V-forsyning
	SS1(c) iht. PL d (EN ISO 13849-1)
	Binær aktivering med sikkerhedsrelæ ved ekstern 24 V-forsyning
	Binær aktivering med sikkerhedsrelæ med intern 24 V-forsyning


	Sikkerhedsparametre
	Signalklemrække sikkerhedskontakt for STO

	5 Installation
	Generelle henvisninger
	Mekanisk installation
	Kabinetvarianter og dimensioner
	Størrelser
	Kabinetvarianter
	IP20-husets mål
	Størrelse 2 og 3
	Mål for IP55- / NEMA-12K-huset (LTP xxx–10)
	Størrelse 2 og 3
	Størrelse 4 – 7

	IP20-hus: Montage og monteringssted
	Dimensioner for metalkontaktskab uden ventilationsåbninger
	Dimensioner for kontaktskab med ventilationsåbninger
	Dimensioner for kontaktskab med ekstern ventilation

	IP55-hus: Montage og kontaktskabsdimensioner

	Elektrisk installation
	Inden installationen
	Generelt
	Netsikringer
	Netsikringer
	Fejlstrømsrelæ
	Drift på it-net
	Drift på tn-net fejlstrømsafbryder (IP20)
	Tilladte spændingsnet
	Hjælpekort

	Installation
	Afmontering af klemmeafskærmningen
	Størrelse 2 og 3
	Størrelse 4 til 7
	Tilslutning og installation af bremsemodstanden
	Forbindelse i motorklemkassen
	Tilslutning af frekvensomformer og motor
	Termisk motorværn (TF/TH)
	Drev med flere motorer/motordrev
	Motorkabler og sikring
	Tilslutning af vekselstrømsbremsemotorer

	Oversigt over signalklemmerne
	Hovedklemmer
	Oversigt over relæklemmer

	Kommunikationsstik RJ45
	UL-kompatibel installation
	Omgivelsestemperaturer
	Tilspændingsmomentrt for effektklemmer
	Tilspændingsmomenter for styreklemmer
	Ekstern DC 24 V-forsyning
	Spændingsnet og sikringer
	1 × 200 – 240 V-apparater
	3 × 200 – 240 V-apparater
	3 × 380 – 480 V-apparater
	3 × 500 – 600 V-apparater
	Termisk motorværn

	Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC)
	Støjimmunitet
	Støjemmission
	Generelle krav for anbringelse af motorskærm
	Anbefaling om anbringelse af motorskærmen ved frekvensomformere med IP20
	Anbefaling om anbringelse af motorskærmen ved frekvensomformere med IP55

	Gennemføringsplade


	6 Idrifttagning
	Brugerinterface
	Betjeningsenhed
	Nulstilling af parametre til fabriksindstillingen
	Fabriksindstilling
	Udvidede tastekombinationer
	Software LT-Shell
	Software MOVITOOLS MotionStudio

	Automatisk måleprocedure Auto-Tune
	Idriftsættelse med motorer
	Idriftsættelse ved asynkronmotorer med U/f-styring
	Idriftsættelse ved asynkronmotorer med VFC-hastighedsregulering
	Idriftsættelse ved asynkronmotorer med VFC-momentregulering
	Idriftsættelse ved synkronmotorer med PM-hastighedsregulering
	Idriftsættelse med LSPM-motorer
	Idriftsættelse ved forindstillede synkronmotorer
	Idriftsættelse af forindstillede motorer fra SEW-EURODRIVE

	Idriftsættelse af styringen
	Klemmemodus (fabriksindstilling) P1-12 = 0
	Tastaturmodus (P1-12 = 1 eller 2)
	PID-regulatortilstand (P1-12 = 3)
	Master-slave-tilstand (P1-12 = 4)
	Konfiguration af master-frekvensomformer
	Konfiguration af slave-frekvensomformere

	Feltbusmodus (P1-12 = 5, 6 eller 7)
	MultiMotion-modus (P1-12 = 8)

	Hejseværksfunktion
	Generelle henvisninger
	Idriftsættelse af hejseværksfunktion
	Hejseværksdrift
	Optimering og fejlafhjælpning ved hejseværksfunktion

	Nøddrift
	Drift på 87-Hz-karakteristikken
	Funktionen motorpotentiometer – kranapplikation
	Motorpotentiometer-drift
	Klemmekonfiguration
	Parameterindstillinger

	Eksempler på skalering af analogindgangen og offsetindstillingen
	Ventilator og pumpe

	7 Drift
	Frekvensomformerens status
	Frekvensomformerens statiske tilstand
	Frekvensomformerens driftstilstand
	Fejl-reset

	Effektreduktion
	Effektreduktion for omgivelsestemperatur
	Effektreduktion for installationshøjden
	Effektive PWM-koblingsfrekvenser til rådighed og standardindstillinger
	230 V-enheder
	400 V-enheder
	575 V-enheder



	8 Feltbusdrift
	Generelle informationer
	Styringer, gateways og kabelset til rådighed
	Feltbus-gateways
	Gateways til rådighed
	Styringer til rådighed
	Kabelsæt til rådighed

	Opbygning af procesdataord ved frekvensomformer-fabriksindstilling
	Kommunikationseksempel
	Parameterindstillinger på frekvensomformeren
	Tilslutning af signalklemmer på frekvensomformeren
	Opbygning af et CANopen-/SBus-netværk
	Ledningslængde


	Integrering af en gateway eller en styring (SBus MOVILINK)
	Specifikation
	Elektrisk installation
	Idriftsættelse på gateway
	Overvågning af sendte data

	Idrifttagning på en CCU
	MOVI-PLC Motion Protocol (P1-12 = 8)

	Modbus RTU
	Specifikation
	Elektrisk installation
	Registerkonfigurationsplan over procesdataordene
	Eksempel på dataflow

	CANopen
	Specifikation
	Elektrisk installation
	COB-ID'er og funktioner i frekvensomformeren
	Understøttede overførselsmodi
	Procesdataordenes standardkonfigurationsplan (PDO)
	Eksempel på dataflow
	Tabel over CANopen-specifikke objekter
	Tabel over producentspecifikke objekter
	Emergency-Code-objekter


	9 Service og fejlkoder
	Fejldiagnose
	Fejlhistorik
	Fejlkoder
	Elektronikservice hos SEW-EURODRIVE
	Langtidsopbevaring
	Bortskaffelse

	10 Parametre
	Parameteroversigt
	Parametre for overvågning i realtid (kun læseadgang)
	Parameterregistre

	Forklaring af parametrene
	Parametergruppe 1: Basisparameter (niveau 1)
	P1-01 Maks. omdrejningstal
	P1-02 Min. omdrejningstal
	P1-03 Accelerationsrampetid
	P1-04 Forsinkelsesrampetid
	P1-05 Stopmodus
	P1-06 Energibesparende funktion
	P1-07 Nominel motorspænding
	P1-08 Nominel motorstrøm
	P1-09 Nominel motorfrekvens
	P1-10 Nominelt motoromdrejningstal
	P1-11 Spændingsforøgelse, boost
	P1-12 Styrekilde
	P1-13 Fejlprotokol
	P1-14 Udvidet parameteradgang
	P1-15 Binærindgang, valg af funktion

	Parametergruppe 1: Servo-specifikke parametre (niveau 1)
	P1-16 Motortype
	P1-17 Servomodul, valg af funktion
	P1-18 Valg af motortermistor
	P1-19 Frekvensomformeradresse
	P1-20 SBus-baudrate
	P1-21 Stivhed
	P1-22 Motorbelastningsinertiforhold

	Parametergruppe 2: Udvidet parametrering (niveau 2)
	P2-01 – P2-08
	P2-01 Forindstillet omdrejningstal 1
	P2-02 Forindstillet omdrejningstal 2
	P2-03 Forindstillet omdrejningstal 3
	P2-04 Forindstillet omdrejningstal 4
	P2-05 Forindstillet omdrejningstal 5
	P2-06 Forindstillet omdrejningstal 6
	P2-07 Forindstillet omdrejningstal 7
	P2-08 Forindstillet omdrejningstal 8
	P2-09 Udblændingsfrekvens
	P2-10 Udblændingsfrekvensbånd
	P2-11 / P2-13 Analogudgange
	P2-11 Analogudgang 1 valg af funktion
	P2-12 Analogudgang 1 format
	P2-13 Analogudgang 2 valg af funktion
	P2-14 Analogudgang 2 format
	P2-15 – P2-20 Relæudgange
	P2-15 Brugerrelæudgang 1 valg af funktion
	P2-16 Øvre grænse brugerrelæ 1 / analogudgang 1
	P2-17 Nedre grænse brugerrelæ 1 / analogudgang 1
	P2-18 Brugerrelæudgang 2 valg af funktion
	P2-19 Øvre grænse brugerrelæ 2 / analogudgang 2
	P2-20 Nedre grænse brugerrelæ 2 / analogudgang 2
	P2-21 / P2-22 Visningsskalering
	P2-21 Visningsskaleringsfaktor
	P2-22 Visningsskaleringskilde
	P2-23 Omdrejningstal-nul-stoptid
	P2-24 PWM-koblingsfrekvens
	P2-25 Anvenden forsinkelsesrampe, hurtigstoprampe
	P2-26 Frigivelse af fangningsfunktionen
	P2-27 Standby-tilstand
	P2-28 / P2-29 Master-/slaveparametre
	P2-28 Skalering af slaveomdrejningstallet
	P2-29 Slaveomdrejningstal skaleringsfaktor
	P2-30 – P2-35 Analogindgange
	P2-30 Analogindgang 1 format
	P2-31 Analogindgang 1 skalering
	P2-32 Analogindgang 1 offset
	P2-33 Analogindgang 2 format
	P2-34 Analogindgang 2 skalering
	P2-35 Analogindgang 2 offset
	P2-36 Valg af starttilstand
	Auto-1 – Auto-5
	P2-37 Tastatur genstart omdrejningstal
	P2-38 Strømafbrydelse stopregulering
	P2-39 Parameterspærre
	P2-40 Udvidet parameteradgang kodedefinition

	Parametergruppe 3: PID-regulator (niveau 2)
	P3-01 PID-proportional forstærkning
	P3-02 PID-integrerende tidskonstant
	P3-03 PID-differentierende tidskonstant
	P3-04 PID-driftsmodus
	P3-05 PID-referencevalg
	P3-06 Fast nominel PID-reference 1
	P3-07 PID-regulator øvre grænse
	P3-08 PID-regulator nedre grænse
	P3-09 PID-reguleringsstørrelsesbegrænsing
	P3-10 Valg af PID-feedback
	P3-11 PID-rampeaktiveringsfejl
	P3-12 Visning af den faktiske PID-værdis skaleringsfaktor
	P3-13 PID-reguleringsdifference-opvågningsniveau
	P3-14 Fast nominel PID-reference 2
	P3-15 Fast nominel PID-reference 3
	P3-16 Fast nominel PID-reference 4

	Parametergruppe 4: Motorregulering (niveau 2)
	P4-01 Regulering
	P4-02 "Auto-Tune"
	P4-03 Omdrejningsregulator proportionalforstærkning
	P4-04 Omdrejningsregulator integrerende tidskonstant
	P4-05 Motoreffektfaktor
	P4-06 Kilde for fast drejningsmomentreference (grænseværdi)
	P4-07 – P4-09 Indstillinger motordrejningsmomentgrænser
	P4-07 Øvre grænse for drejningsmoment
	P4-08 Nedre grænse drejningsmoment
	P4-09 Øvre grænse generatorisk drejningsmoment
	P4-10 / P4-11 Indstillinger U/f-kurve
	P4-10 U/f-karakteristik tilpasningsfrekvens
	P4-11 U/f-karakteristik tilpasningsspænding
	P4-12 Motorbremseaktivering
	P4-13 Bremseåbnetid
	P4-14 Bremselukketid
	P4-15 Drejningsmomenttærskel for bremseåbning
	P4-16 Timeout for hejseværksdrejningsmomenttærskel
	P4-17 Termisk motorværn iht. UL508C

	Parametergruppe 5: Feltbuskommunikation (niveau 2)
	P5-01 Frekvensomformeradresse
	P5-02 SBus-baudrate
	P5-03 Modbus-baudrate
	P5-04 Modbus-dataformat
	P5-05 Reaktion på kommunikationsafbrydelse
	P5-06 Timeout kommunikationssvigt for SBus og Modbus
	P5-07 Rampeindstilling via feltbus
	P5-08 Varighed synkronisering
	P5-09 – P5-11 Feltbus-procesudgangsdata (PAx)-definition
	P5-09 Feltbus-PA2-definition
	P5-10 Feltbus-PA3-definition
	P5-11 Feltbus-PA4-definition
	P5-12 – P5-14 Feltbus-procesindgangsdata (PEx)-definition
	P5-12 Feltbus-PE2-definition
	P5-13 Feltbus-PE3-definition
	P5-14 Feltbus-PE4-definition
	P5-15 Udvidelsesrelæ 3, valg af funktion
	P5-16 Relæ 3 øvre grænse
	P5-17 Relæ 3 nedre grænse
	P5-18 Udvidelsesrelæ 4, valg af funktion
	P5-19 Relæ 4 øvre grænse
	P5-20 Relæ 4 nedre grænse

	Parametergruppe 6: Udvidet parameter (niveau 3)
	P6-01 Firmware-upgrade-aktivering
	P6-02 Automatisk termisk styring
	P6-03 Forsinkelsestid auto-reset
	P6-04 Brugerrelæ-hysteresebånd
	P6-05 Aktivering af encoderfeedback
	P6-06 Encoderimpulstal
	P6-07 Udløsningsgrænseværdi for fejl i omdrejningstal
	P6-08 Maks. frekvens for nom. omdrejningstal
	P6-09 Regulering omdrejningstalstatik / lastopdeling
	P6-10 Reserveret
	P6-11 Stoptid for omdrejningstal med frigivelse (forindstillet omdrejningstal 7)
	P6-12 Stoptid for omdrejningstal med spærre (forindstillet omdrejningstal 8)
	P6-13 Nøddriftslogik
	P6-14 Nøddriftsomdrejningstal
	P6-15 Analogudgang 1 skalering
	P6-16 Analogudgang 1 offset
	P6-17 Maks. drejningsmomentgrænse timeout
	P6-18 Spændingsniveau ved jævnstrømsopbremsning
	P6-19 Bremsemodstandsværdi
	P6-20 Bremsemodstandens effekt
	P6-21 Bremsechopper-arbejdscyklus ved undertemperatur
	P6-22 Nulstilling af ventilatorens driftstid
	P6-23 Nulstilling af kWh-tæller
	P6-24 Parameterfabriksindstillinger
	P6-25 Adgangskodeniveau

	Parametergruppe 7: Motorreguleringsparameter (niveau 3)
	P7-01 Motorens statormodstand (Rs)
	P7-02 Motorens rotormodstand (Rr)
	P7-03 Motorens statorinduktivitet (Lsd)
	P7-04 Motorens magnetiseringsstrøm (Id rms)
	P7-05 Motorens overgangstabskoefficient (Sigma)
	P7-06 Motorens statorinduktivitet (Lsq) − kun for PM-motorer
	P7-07 Udvidet generatorregulering
	P7-08 Parametertilpasning
	P7-09 Strømgrænse for overspænding
	P7-10 Motorbelastningsinertiforhold/stivhed
	P7-11 Nedre grænse for impulsbredden
	P7-12 Formagnetiseringstid
	P7-13 Vektoromdrejningstalregulator D-forstærkning
	P7-14 Forøgelse af lavfrekvensdrejningsmoment / formagnetiseringsstrøm
	P7-15 Frekvensgrænse for forøgelse af drejningsmomentet
	P7-16 Omdrejningstal iht. motorens typeskilt

	Parametergruppe 8: Anvendelsesspecifikke parametre (kun til LTX) (niveau 3)
	P8-01 Simuleret encoderskalering
	P8-02 Skaleringsværdi indgangsimpuls
	P8-03 Slæbefejl Low-word
	P8-04 Slæbefejl High-word
	P8-05 Referencekørsel type
	P8-06 Positionsregulator til proportionalforstærkning
	P8-07 Touch-probe-trigger-funktion
	P8-08 Reserveret
	P8-09 Forstærkning ved forstyring af hastighed
	P8-10 Forstærkning ved forstyring af acceleration
	P8-11 Low-word reference-offset
	P8-12 High-word reference-offset
	P8-13 Reserveret
	P8-14 Drejningsmoment for referencefrikobling

	Parametergruppe 9: Brugerfastlagte binærindgange (niveau 3)
	Funktionsoversigt
	Parameter til valg af en logisk kilde
	Parametre til valg af en datakilde
	P9-01 Frikoblingsindgangskilde
	P9-02 Hurtigstop-indgangskilde
	P9-03 Indgangskilde til højrerotation (CW)
	P9-04 Indgangskilde for venstrerotation (CCW)
	P9-05 Aktivering af stopfunktionen
	P9-06 Ændring af omdrejningsretning
	P9-07 Reset-indgangskilde
	P9-08 Indgangskilde til ekstern fejl
	P9-09 Kilde til aktivering af klemmestyring
	P9-10 – P9-17 Omdrejningstalkilde
	P9-10 Omdrejningstalkilde 1
	P9-11 Omdrejningstalkilde 2
	P9-12 Omdrejningstalkilde 3
	P9-13 Omdrejningstalkilde 4
	P9-14 Omdrejningstalkilde 5
	P9-15 Omdrejningstalkilde 6
	P9-16 Omdrejningstalkilde 7
	P9-17 Omdrejningstalkilde 8
	P9-18 – P9-20 Indgang til valg af omdrejningstal
	P9-18 Indgang til valg af omdrejningstal 0
	P9-19 Indgang til valg af omdrejningstal 1
	P9-20 Indgang til valg af omdrejningstal 2
	P9-21 – P9-23 Indgang til valg af det forindstillede omdrejningstal
	P9-21 Indgang 0 til valg af det forindstillede omdrejningstal
	P9-22 Indgang 1 til valg af det forindstillede omdrejningstal
	P9-23 Indgang 2 til valg af det forindstillede omdrejningstal
	P9-24 Indgang til positiv jogging-drift
	P9-25 Indgang til negativ jogging-drift
	P9-26 Indgang til frigivelse af referencekørsel
	P9-27 Referenceknastindgang
	P9-28 Indgangskilde motorpotentiometer-op
	P9-29 Indgangskilde til motorpotentiometer-ned
	P9-30 Kontakt for begræsning af omdrejningtal CW
	P9-31 Kontakt for begræsning af omdrejningtal CCW
	P9-32 Frigivelse anden forsinkelsesrampe, hurtigstoprampe
	P9-33 Indgangsvalg ved nødkørsel
	P9-34 Nominel fast PID-reference valgindgang 0
	P9-35 Nominel fast PID-reference valgindgang 1

	P1-15 Valg af funktion, binærindgange
	Frekvensomformerdrift



	11 Tekniske data
	Overensstemmelse
	Omgivelsesbetingelser
	Udgangseffekt og strømbelastning
	1-fasesystem AC 200 – 240 V
	3-fasesystem AC 200 – 240 V
	Størrelse 2 og 3
	Størrelse 4 og 5
	Størrelse 6
	Størrelse 7

	3-fasesystem AC 380 – 480 V
	Størrelse 2 og 3
	Størrelse 4 og 5
	Størrelse 6
	Størrelse 7

	3-fasesystem AC 500 – 600 V
	Størrelse 2
	Størrelse 3 og 4
	Størrelse 5 og 6



	12 Overensstemmelseserklæring
	13 Adresseliste
	Stikordsfortegnelse

