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Vseobecné pokyny
Soucasné platné dokumenty

1 VSeobecné pokyny

1.1 Soucasné platné dokumenty

V této pfirucce jsou pfedstavené specialni vlastnosti napajeciho modulu MXR s reku-
peraci.

Veskeré dalsi informace a funkce systému MOVIAXIS® naleznete v
+ navodu k obsluze "Viceosé servoménite MOVIAXIS®",
+ systémové priruéce "Viceosé servoménite MOVIAXIS®".

1.2 Struktura bezpecénostnich pokynu
1.21 Vyznam vystraznych hesel

Nasledujici tabulka znazorfiuje strukturu a vyznam vystraznych hesel pro bezpe&nost-
ni pokyny, upozornéni na nebezpeci vzniku hmotnych Skod a dalSi pokyny.

Vystrazné he- |Vyznam Dusledky pri nerespektovani
slo
A !\IEBEZPEC Bezprostfedné hrozici Smrt nebo tézka poranéni

Il nebezpedi

A VAROVANI! | Mozny vznik nebezpeéné Smrt nebo t&zka poranéni
situace

A POZOR! Mozny vznik nebezpeéné Lehka poranéni
situace

POZOR! MozZnost vzniku hmotnych Poskozeni pohonu nebo jeho okoli
Skod

UPOZORNENI | Uzite¢né upozornéni nebo
tip: Usnadriuje manipulaci se
systémem pohonu.

1.2.2 Struktura bezpecénostnich pokynt pro dany odstavec

Bezpelnostni pokyny pro dany odstavec neplati pouze pro specialni ukony, ale pro vi-
ce ukon(l v ramci jednoho tématu. Pouzité piktogramy upozorfiuji na vSeobecné nebo
specifické riziko.

NiZe je uvedena formalni struktura bezpecnostniho pokynu pro dany odstavec:
A VYSTRAZNE HESLO!
Druh nebezpeci a jeho zdroj.

Mozné dasledky v pfipadé nerespektovani.
» Opatfeni pro odvraceni nebezpedi.
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Vseobecné pokyny
Naroky vyplyvajici ze zaruky

1.2.3 Struktura vloZzenych bezpeénostnich pokynt
Vlozené bezpelnostni pokyny jsou uvedeny pfimo v navodu pfed pfisluSnym nebez-
pecnym krokem.
Nize je znazornéna formalni struktura viozeného bezpecénostniho pokynu:

« A VYSTRAZNE HESLO! Druh nebezpeéi a jeho zdroj.
Mozné dusledky v pfipadé nerespektovani.

— Opatreni pro odvraceni nebezpedi.

1.3 Naroky vyplyvajici ze zaruky

Respektovani této ptirucky a navodu k obsluze "Viceosé servoménice MOVIAXIS® je
predpokladem pro bezporuchovy provoz a pfipadné uplatiiovani narokl vyplyvajicich
ze zaruky. Nez zacnete se zafizenim pracovat, prectéte si nejprve pfiru¢ku a navod
k obsluze!

Zajistéte, aby pfiru¢ka a navod k obsluze byly v €itelné podobé pfistupné osobam od-
povédnym za zafizeni a provoz a také osobam, které se zafizenim pracuji na vlastni
zodpovédnost.

1.4 Vylouceni zaruky

Respektovani této pfirucky a navodu k obsluze "Viceosé servoménite MOVIAXIS® je
zakladnim predpokladem pro bezpecny provoz napajeciho modulu MXR s rekuperaci
v kombinaci s viceosym servoménitem MOVIAXIS® a pro dosazeni uvadénych vlast-
nosti a vykonovych charakteristik vyrobku. Za drazy, vécné nebo finanéni Skody, ke
kterym by doSlo v dusledku nedodrzeni pokynt uvedenych v pfirucce a v navodu
k obsluze, nepfebira firma SEW-EURODRIVE Zadnou zodpovédnost. Ruceni za vé-
cné vady je v takovych pripadech vylou¢eno.

1.5 Poznamka k autorskym pravim

© 2014 — SEW-EURODRIVE. V8echna prava vyhrazena.
Jakékoli — i dil€i — rozmnoZovani, editace, Sifeni a jiné komeréni vyuZiti je zakdzano.
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Bezpecnostni pokyny
V8eobecné

2 Bezpecénostni pokyny

Nasledujici zasadni bezpecnostni pokyny slouzi k zamezeni vzniku hmotnych Skod
a ohrozeni osob. Provozovatel musi zajistit respektovani a dodrzovani zakladnich
bezpecnostnich pokynu. Ujistéte se, Ze osoby odpovédné za funkci a provoz zafizeni
a osoby, které na zafizeni pracuji na vlastni odpovédnost, kompletné precetly pfirucku
i navod k obsluze a porozumély jim. V pfipadé nejasnosti, nebo pokud potfebujete
dalSi informace, se obratte na firmu SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENI

P¥i instalaci, uvadéni do provozu a provozu napajeciho modulu MXR s rekuperaci re-
spektujte rovnéz parametry jinych modull v ramci svazku os MOVIAXIS® které jsou
uvedeny v navodu "Viceosé servoménice MOVIAXIS® MX".

jde

2.1 VSeobecné

Nikdy neinstalujte poSkozené vyrobky a nikdy je neuvadéjte do provozu. PoSkozeni
prosim neprodlené reklamujte u firmy, ktera zajiStovala transport.

Béhem provozu se na viceosych servoméniCich mohou v zavislosti na pfisluSném
stupni ochrany vyskytovat sou€asti pod proudem, neizolované soucasti, nebo pripad-
né pohyblivé a rotujici dily, stejné jako horké plochy.

V pfipadé nepfipustného odstranéni potfebnych krytd, nespravného pouziti a pfi chyb-
né instalaci nebo obsluze vznika riziko vazného poskozeni zdravi osob a rovnéz muze
dojit k hmotnym Skodam.

DalSi informace naleznete v dokumentaci.

2.2 Cilova skupina

V38echny prace souvisejici s instalaci, uvedenim do provozu, odstranénim chyb
a opravami musi provadét odbornici v oboru elektrotechniky (pfi dodrzovani plat-
nych norem IEC 60364, pfip. CENELEC HD 384 nebo DIN VDE 0100, a IEC 60664
nebo DIN VDE 0110 a platnych mistnich pfedpist o bezpec¢nosti prace).

Kvalifikovanymi elektrikafi ve smyslu téchto zakladnich bezpecénostnich pokynl jsou
osoby, které jsou s instalaci, montazi, uvadénim do provozu a s provozem produktu
davérné obeznameni, a maiji pro tyto ¢innosti odpovidajici kvalifikaci.

VSechny prace v ostatnich oblastech, jako je transport, uskladnéni, provoz a likvidace,
musi vykonavat osoby, které byly odpovidajicim zplsobem proskoleny.

8 Prirucka MXR80.. — Viceosé servoménic¢e MOVIAXIS®



Bezpecnostni pokyny
Pouziti v souladu s uréenym ucelem

2.3 Pouziti v souladu s uréenym ucelem

Napajeci modul MXR s rekuperaci je uréen k montazi do soustavy zafizeni na viceo-
sém servoménici MOVIAXIS® MX.

Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS® MX jsou pfistroje pro primyslova a vyrobni zafizeni
urCené k provozu tfifazovych synchronnich motorli s permanentnim buzenim
a asynchronnich motord se zpétnou vazbou snimace. Tyto motory musi mit vhodné
parametry k provozu na servoménicich. Jiné zatéZe je mozno na zafizeni pfipojovat
pouze po dohodé s vyrobcem.

Viceosé servoménice MOVIAXIS® MX jsou uréené pro pouziti v kovovych rozvodnych
skfinich. Tyto kovové rozvodné skfiné poskytuji potfebny stuperi ochrany pro danou
aplikaci a zajistuji velkoploSné uzemnéni, které je zapotfebi pro dodrzeni zasad elek-
tromagnetické kompatibility.

PFi vestavbé do strojl je uvedeni viceosych servozesilova¢lt do provozu (tj. zahajeni
provozu v souladu s uréenym ucelem) zakazano do té doby, dokud neni zjisténo, ze
stroj odpovida ustanovenim smeérnice EG 2006/42/EWG (smérnice o strojich); zaro-
ven je nutno dbat i na smérnici EN 60204.

Uvedeni do provozu (tj. zahajeni provozu k ur€éenému ucelu) je povoleno pouze pfi do-
drZeni smérnice pro zajisténi elektromagnetické kompatibility (2004/108/EG).

Viceosé servozesilovace splnuji pozadavky smeérnice 2006/95/EG pro nizka napéti.
Pro viceosé servozesilovate se pouZivaji harmonizované normy fady
EN 61800-5-1/DIN VDE T105 ve spojeni s EN 60439-1/VDE 0660 Oddil 500
a EN 60146/VDE 0558.

Technické udaje i udaje tykajici se pfipojovacich podminek jsou uvedeny na typovém
Stitku a v dokumentaci a musi byt bezpodmine&né dodrzeny.

2.31 Bezpecnostni funkce

Viceosé servoménite MOVIAXIS® nesméji bez nadfazenych bezpecénostnich systému
pfebirat Zadné bezpelnostni funkce. PouZijte nadfazené bezpelnostni systémy pro
zajisténi ochrany stroji a osob.

U bezpec€nostnich aplikaci respektujte udaje uvedené v nasledujicim dokumentu:
+ Viceosé servoménice MOVIAXIS® — funkéni bezpeénost.

24 Transport, uskladnéni

Ridte se pokyny pro transport, skladovani a odborné zachazeni. Je tfeba dodrzet kli-
matické podminky podle kapitoly "VSeobecné technické udaje".

2.5 Instalace

Instalace a chlazeni jednotky musi byt provedeny podle pfedpisti uvedenych v pfislus-
né dokumentaci.

Viceosé servoménice je nutno chranit pfed nedovolenym namahanim. Zejména pfi
pfepravé a manipulaci nesmi dojit k ohnuti Zadnych soucasti a/nebo ke zméné izola¢-
nich vzdalenosti. Elektronickych sou¢astek a kontakt(i se nikdo nesmi dotykat.

Viceosé servomeénie obsahuji elektrostaticky choulostivé sou€astky, které by se mo-
hly pfi neodborném zachazeni poskodit. Elektrické komponenty nesméji byt mecha-
nicky poSkozeny nebo zni€eny, za urgitych okolnosti to mize zpUsobit i ohrozeni zdra-
vi.

Ptiru¢ka MXR80.. — Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS® 9



Bezpecnostni pokyny
Elektrické pfipojeni

Pokud neni vyslovné uvedeno jinak, jsou zakazany nasledujici zpisoby pouziti:
+ pouziti v oblastech ohroZenych explozi,

+ pouziti v prostfedich s vyskytem S$kodlivych oleji, kyselin, plynd, par, prachu,
zareni apod.,

» pouziti v nestacionarnich aplikacich, ve kterych vznikaji mechanicka chvéni a razo-
va zatiZzeni pfesahujici pozadavky normy EN 61800-5-1.

2.6 Elektrické pripojeni

Pfi praci na viceosych servozesilovacich, které jsou pod napétim, se fidte platnymi
narodnimi pfedpisy pro prevenci Urazu, napf. BGV A3.

Elektricka instalace se provadi podle pfisluSnych pfedpist (napf. dimenzovani
(prafezy) kabell, pojistek, zapojeni ochrannych vodict). Pokyny nad ramec téchto
predpist jsou uvedeny v dokumentaci.

Pokyny pro instalaci v souladu se zasadami elektromagnetické kompatibility — jako je
odstinéni, uzemnéni, usporadani filtrd a pokladani vedeni — se nachazeji v dokumen-
taci viceosych servoménicu. Témito pokyny se musite fidit i u viceosych servoménici
s oznacenim CE. Dodrzeni zakonnych limit pro elektromagnetickou kompatibilitu je
na zodpovédnosti vyrobce zafizeni nebo stroje.

Ochranna opatfeni a ochranna zafizeni musi vyhovovat platnym pfedpisim, napf. EN
60204 nebo EN 61800-5-1.

Nutné ochranné opatfeni: Uzemnéni zafizeni.
Zasouvani vedeni a aktivace spinacu jsou dovoleny pouze v beznapétovém stavu.

2.7 Bezpeéné odpojeni

Zafizeni spliiuje vSechny pozadavky na bezpeéné odpojeni vykonovych i fidicich
privodl podle EN 61800-5-1. Pro zajisténi bezpeéného odpojeni musi i vSechny napo-
jené proudové okruhy splfiovat poZzadavky na bezpe¢né odpojeni.

2.8 Provoz

Zarfizeni, do nichz se viceosé servozesilovace montuji, musi byt pfip. vybavena
pfidavnymi kontrolnimi a bezpecnostnimi prvky v souladu s pravé platnymi bezpec-
nostnimi ustanovenimi, napf. se zakonem o technickych pracovnich prostfedcich,
s predpisy pro prevenci Urazu atd. Zmény pohonovych ménicl softwarem jsou dovole-
ny.

Po odpojeni viceosych servoméni¢t od napajeciho napéti se nesmite okamzité doty-
kat dill pod napétim a vykonové pfipojky, s ohledem na moznou pfitomnost nabitych
kondenzator(l. V tomto sméru se fidte pokyny na prfislusném Stitku na viceosém se-
rvomeénici.

Zasouvani vedeni a aktivace spinacu jsou dovoleny pouze v beznapétovém stavu.
Béhem provozu je tfeba vSechny kryty a dvifka udrZzovat v uzavieném stavu.

Zhasnuti provoznich kontrolek LED a dalSich zobrazovacich prvkd neni indikatorem
toho, Ze je zafizeni odpojeno od sité a Ze neni pfitomno napéti.
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Bezpecnostni pokyny
Teplota zafizeni

Mechanické blokovani nebo aktivace internich bezpe&nostnich funkci zafizeni mohou
mit za nasledek zastaveni motoru. Odstranéni pfi€iny poruchy nebo reset mohou vést
k tomu, Ze se pohon samocinné znovu rozbéhne. Pokud toto chovani neni pro poha-
nény stroj z bezpecnostnich diivodl pfipustné, odpojte nejprve zafizeni od sité, nez
zaCnete poruchu odstrafiovat.

29 Teplota zarizeni
Viceosé servoménite MOVIAXIS® se zpravidla provozuji s brzdovymi odpory. Brzdové
odpory mohou byt vestavény i ve skfini napajecich moduld.
Brzdové odpory mohou mit na povrchu teplotu v rozmezi od 70 °C do 250 °C.

V zadném pfipadé se nedotykejte krytd moduld MOVIAXIS® a brzdovych odport pfi
provozu a ve fazi ochlazovani po odpojeni.
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Konstrukce zarizeni
Dulezita upozornéni

3 Konstrukce zarizeni

31 Dulezita upozornéni

Ochranna opatieni a ochranna zarizeni musi odpovidat pfisluSnym plathym narod-
nim predpistiim.

UPOZORNENI

Pfi instalaci a uvedeni do provozu motoru a brzdy dbejte na dodrzeni pfislusnych na-
vodu!

jde

A VAROVANI

NiZe znazornéné obrazky "Konstrukce zafizeni" znazorfiuji zafizeni bez dodaného
ochranného krytu (ochrana proti dotyku). Ochranny kryt chrani oblast sitovych pFivo-
dd a pfipojek brzdovych odporu.

Nezakryté vykonové pfipojky.

* Nikdy neuvadéjte do provozu méni¢ bez namontovanych ochrannych krytd.

» Ochranné kryty instalujte v souladu s predpisy.

3.2 Typovy stitek, typové oznaceni
3.21 Typovy stitek napajeciho modulu s rekuperaci

(1] 2

2]
[Sl\gs%og# MXR80A-075-503-00

01.0017353001.001.05
Status: )—— —— 55 51 —— — —— —.

1
[ ]\||II||III|I||IIIII|II||I|I|||IIII|IIIII||II|||I|I|I|IIII|I|III|I|I| IIIIIIII|||I|I|IIII||IIIIIIIIII||III|I|IIIIII|III|I||III|I|III||II|I|||II||III|IIII|II|||II|

SEw MOVIAXIS SO# )01. 0017353001 . 0001 . 05
Eingang / Input Ausgang / Output
U = 3x380-480V AC +/-10% U = 750V DC @ @
EURODRIVE : = 1108 Ac I = 100A (400V)
D-76646 Bruchsal P = 75kW (4kH=z) Iuw= 250 A  (400V) LISTED IND.
Versorgungsmodul f = 50...60Hz CONT.EQ.2D06
Supply module T = 0...45°C IP 10
Made in Germany Statu — —— —— ——— —
11RO T / |||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||
3
2 [
9007202200477451
I Cast "I" typového &titku: Instalace na horni [11 Typové oznaceni

upevihovaci patce modulu

I Cast "llI" typového $titku: Instalace boén& na [2] Vyrobni &islo
skfini modulu

[3] Stav
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Konstrukce zafizeni 3

Typovy Stitek, typové oznaceni

3.2.2 Typové oznaceni napajeciho modulu s rekuperaci

Pfiklad: MXR80A-075-503-00

Nazev produktu MX | MOVIAXIS®
Typ zafizeni R Napajeci modul s rekuperaci
Provedeni zafizeni 80 » 80 = sinusova rekuperace

* 81 = blokova rekuperace

Stav vyvoje A Stav vyvoje této fady zafizeni
Vykon 075 |+ 050 =50kW
« 075=75kW
Pfipojovaci napéti 50 U=AC400-480V
ZpUsob pfipojeni 3 3fazovy
Provedeni 00 * 00 = sériové provedeni

XX = zvlastni konstrukce
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Konstrukce zarizeni
Konstrukce napajeciho modulu s rekuperaci

3.3 Konstrukce napajeciho modulu s rekuperaci

Na nasledujicim obrazku je zafizeni znazornéno bez kryciho vika.

3.31 Napajeci modul s rekuperaci
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[16] —dl SE=

e

[

[14]

2945760907
A Pohled shora B Pohled zpfedu C Pohled zdola
[1]  Signaliza¢ni sbérnice [2]  Stinici svorky elektroniky [15] X18: Méfeni sitového napéti

X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu 3] x12: Systémova sbémice CAN [16] X19: Uvoliiovaci kontakt sitové-
X9b: Vystup, Eerveny konektor na kabelu ho stykade

[4] S1, S2: Prepinaé DIP
[5] S3, S4: Prepinac adres

[6]  X10: Binarni vstupy (piny 1 — 6)
X11: Binarni vystupy (piny 7 —11)

[71  X17: CAN2 Bus

[8] 2 x 7segmentovy displej

[9]  X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
[10] X4: Pfipojeni meziobvodu

[11] X1: Sitova pfipojka

[12] Zemnici bod skfiné

[13] Vykonova svorka stinéni

[14] X3: Pfipojeni brzdového odporu

34 Kombinace napajeciho modulu s rekuperaci a dalSich zarizeni

Zarizeni Mozné kombinace s modulem Pocet
MXR80

MXP - -
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Konstrukce zafizeni 3

Kombinace napajeciho modulu s rekuperaci a dalSich zafizeni

Zarizeni Mozné kombinace s modulem Pocet
MXR80

MXA X 8
MXC - -
MXB =N =
MXS - -
MXZ =N =
MXM X 1

1) Kontaktujte prosim SEW-EURODRIVE
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Konstrukce zarizeni
Sériové pfislusenstvi

3.5 Sériové prislusenstvi
Sériové pfisluSenstvi je pfiloZzeno k zakladnimu zafizeni pfi expedici.

i (1

O [2]

[16]

- [3]
& SEEEe [4]
S g1

P ‘“W: — [6]

[7]

(8]

[12]

\ [28]

[13]

= [29]

[31]

4]

[15]

2947343115

U veskerych konektort jsou pfislusné protikusy nasazeny z vyroby. Vyjimkou jsou ko-
nektory Sub-D, které jsou dodavany bez protikusu.
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Konstrukce zafizeni 3

Sériové pfislusenstvi

3.5.1 Tabulka pfifazeni sériového prislusenstvi

C. Rozmér" MXR80

Kryt na ochranu proti dotyku
M| :

Spojka meziobvodu

[2] 76 mm -
[3] 106 mm -
[4] 136 mm -
[5] 160 mm -
[6] 226 mm 3x
Stinici svorka elektroniky

[7] 60 mm 1x
[8] 90 mm -
[9] 120 mm -
[10] 150 mm 1x
[11] 210 mm -
Vykonova svorka stinéni

[12] 60 mm -

[13] 60 mm? -
[14] 60 mm® -
[15] 105 mm _

[16] 105 mm 1x

Nap3jeci vedeni 24 V

[17] 40 mm -

[18] 50 mm -

[19] 80 mm -

[20] 110 mm -

[21] 140 mm -

[22] 200 mm 1x

Spojovaci kabel signalizaéni sbérnice (vhodny pro systémové sbérnice kompatibilni s CAN /
EtherCAT®)

[23] 200 mm -
[24] 230 mm -
[25] 260 mm -
[26] 290 mm -
[27] 350 mm 1x
Spojovaci kabel CAN — modul master

(28]  |520 mm \ _
Zakoncovaci odpor CAN

[29] 1x
Kabelové svorky

[30] | | N
Konektor méficiho vedeni

B1 | | 1x

1) Délka kabelu: Délka samotnych kabel( bez konektorl
2) Svorka s kratkym zesilenim, 60 mm Siroka
3) Svorka s dlouhym zesilenim, 60 mm Siroka
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4 Instalace
Mechanicka instalace

4 Instalace
4.1 Mechanicka instalace

A POZOR

Neinstalujte vadné ani poskozené moduly viceosého servoménite MOVIAXIS® MX,
hrozi zranéni nebo poskozeni soucasti vyrobniho zafizeni.

» Pfed kazdou montazi zkontrolujte, zda nejsou moduly viceosého servomeénice
MOVIAXIS® MX poskozené, a poskozené moduly vyméiite.

A POZOR

V okoli povrchu sitove tlumivky hrozi riziko popaleni.

* Nedotykejte se horkého povrchu sitovych tlumivek. Teplota povrchu muaze byt
bé&hem provozu a po jeho skonc¢eni vyssi nez 100 °C.

* Nechte tlumivky dostate¢né vychladnout, nez se jich zanete dotykat.

POZOR

Montézni deska v rozvadéci musi pro montazni plochu zesilovace byt celoplosné
vodiva (kovové Cista, dobfe vést). Pouze s celoplosné vodivou montazni deskou je
mozné dosahnout odpovidajici elektromagnetické kompatibility namontovanych vi-
ceosych servozesilovaci MOVIAXIS® MX.

« Zkontrolujte, zda jsou vSechny dily dodavky zcela kompletni.

4.2 Instalace podle standarda UL

Pro instalaci v souladu s predpisy UL dbejte na dodrzeni nasledujicich pokyn(:
» Pro pfipojeni pouzivejte pouze médéné kabely s teplotnim rozsahem 60/ 75 °C.

» Dodrzujte pFipustné utahovaci momenty vykonovych svorek
MOVIAXIS® (- & 19).
POZOR

Riziko poskozeni napajeciho modulu s rekuperaci.

» Pouzivejte jen pfedepsané pfipojovaci prvky a dodrzujte pfedepsané utahovaci
momenty. Jinak hrozi nepfipustné zahrati, které mize vést k poskozeni viceosé-
ho servoménice s rekuperaci.

* Viceosé servoménite MOVIAXIS® MX Ize provozovat na napétovych sitich
s uzemnénym uzlem (sité TN a TT), které maji maximalni sitovy proud 42 000 A
a maximalni sitové napéti AC 480 V.

+ Maximalni pfipustna hodnota jisténi sité Cini:
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Instalace 4
Montéaz/demontaz napajeciho modulu s rekuperaci

Napajeci modul s napajenim a rekuperaci MXR80
PWM 8 kHz PWM 4 kHz
Py 50 kW 75 kW
Iy 73 A 110 A
Sitové pojistky 80 A 125 A

» Volba prafezu sitovych pfivod{l podle jmenovitého proudu zafizeni, viz kap. "Tech-
nické udaje".

* Kromé uvedenych pokynu dodrzujte predpisy pro instalaci a montaz platné pro
pfislusnou zemi.

+ Konektory napajeni 24 V jsou omezeny na 10 A.

UPOZORNENI

Respektujte technické parametry sitovych filtrd (- B 78), tlumivek (- B 82) a filtrG
EcoLine (— B 85) potfebnych k provozu.

jde

Prafez méficiho vedeni X18 sitového filtru musi byt nasledujici:
« 4 mm?(AWG12)

- Viz téZz schémata (- B 23)

Respektujte rovnéz dokument "Information regarding UL" na domovské strance
www.sew-eurodrive.com.

421 Pripustné utahovaci momenty
PFipustné utahovaci momenty &ini:
+ Sitova pfipojka X1: 6,0 — 10,0 Nm
+ Svorky nouzového brzdového odporu/brzdového odporu: 3,0 — 4,0 Nm
+ Signalni svorky X10, X11 pro vSechna zafizeni: 0,5 — 0,6 Nm
* Propojka meziobvodu X4: 3,0 — 4,0 Nm
» Svorky pro napajeci napéti 24 V: 0,5 - 0,6 Nm

4.3 Montaz/demontaz napajeciho modulu s rekuperaci

MontaZz modulu do osového svazku a jeho demontéz jsou popsany v navodu k obslu-
ze "Viceosé servoménite MOVIAXIS® MX". Pfi montazi a demontazi modulu se pro-
sim fidte timto navodem.
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4 Instalace
Elektricka instalace

4.4 Elektricka instalace

A VAROVANI

Po oddéleni kompletniho bloku osovych modult od sité se mohou uvnitf zafizeni
a na svorkovnicich dosud vyskytovat nebezpecna napéti az po dobu 10 minut po
odpojeni od sité.

Smrt nebo vazna zranéni v disledku zasazeni elektrickym proudem.

» Oddélte blok osovych modult od sité a vyckejte 10 minut, teprve potom mizete
odstranit kryci vika.

» Po ukonceni praci uvadéjte blok osovych modull do provozu jen s krytem
a ochranou proti dotyku, protozZe pfistroj ma pfi sejmutém krycim viku jen stuper
ochrany IP00.

A VAROVANI

U viceosého servoménite MOVIAXIS® MX muze pfi provozu vzniknout svodovy pro-
ud > 3,5 mA.

Smrt nebo vazna zranéni v disledku zasazeni elektrickym proudem.

+ U sitovych pfivodl < 10 mm? instalujte druhy zemnici kabel o priifezu odpovida-
jicimu sitovym pFivodim pomoci oddélenych svorek. Pfipadné muizete jako alter-
nativu pouzit médény ochranny kabel o prifezu = 10 mm? nebo hlinikovy kabel
o praiezu = 16 mm?,

+ U sitovych pfivodd =2 10 mm? postaéuje instalace jednoho mé&dé&ného ochranné-
ho kabelu o praifezu = 10 mm? nebo hlinikového kabelu o prifezu = 16 mm?.

» Tam, kde je v jednotlivém pfipadé mozno pouZit jisti€ Fl k ochrané proti pfimému
a nepfimému dotyku, musi byt citlivy na vSechny druhy (RCD typ B).

UPOZORNENI

Instalace s bezpe¢nym oddélenim.

jde

Zarizeni splfiuje vSechny pozadavky na bezpeéné oddéleni mezi vykonovymi a Fidici-
mi pfivody podle EN 61800-5-1. Pro zajisténi bezpecného oddéleni musi pfipojené
signalizacni elektrické obvody splhovat pozadavky podle SELV (Safe Extremly Low
Voltage) nebo PELV (Protective Extra Low Voltage). Instalace musi splfiovat poza-
davky bezpecného oddéleni.

441 Sit'ovy stykac a prurezy kabel

POZOR

+ Pouzijte sitovy stykac spotiebni kategorie AC-3 (IEC158-1) nebo vyssi. Ohled-
né proudové zatizitelnosti respektujte pokyny uvedené v kapitole "Radi¢ na-
pajeciho modulu s rekuperaci MXR" (- B 74).

+ Sitovy pfivod:Priifez podle vstupniho jmenovitého proudu I, pfi jmenovité za-
tézi.
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Instalace
Elektricka instalace

442 Pfipojeni brzdového odporu / nouzového brzdového odporu

POZOR

PFi pouziti brzdového odporu respektujte pokyny uvedené v kapitole "Konfigurace".

+ SEW-EURODRIVE doporuduje pfipojovat brzdovy odpor / nouzovy brzdovy odpor
tak, jak je znazornéno v kapitole "Schémata pfipojeni" (- & 22). Pfepina¢ F16 je
tfeba umistit v blizkosti svazku zafizeni. Pokud je pro spojeni mezi pfepinaem
F16 a napdjecim modulem s rekuperaci pouZito nestinéné vedeni, musi byt toto
vedeni co nejkratSi. Jako spojovaci kabel k brzdovému odporu / nouzovému brzdo-
vému odporu se doporucuje stinény kabel nebo zakroucené vodice. Prufez je tfeba
dimenzovat podle jmenovitého proudu brzdového odporu resp. nouzového brzdo-
vého odporu.

» Chrarite brzdovy odpor / nouzovy brzdovy odpor pomoci pretézovaciho relé. Na-
stavte vybavovaci proud podle technickych udaji nouzového brzdového od-
poru, viz navod k obsluze "Viceosé servoménice ® MX".

* Respektujte pokyny uvedené v kapitole "Instalace v souladu s UL" (» E 18).

443 Provoz brzdového odporu / nouzového brzdového odporu

» PFivodni kabel k brzdovému odporu / nouzovému brzdovému odporu vede pfi jme-
novitém provozu vysoké stejnosmérné napéti, které €ini az 970 V.

A VAROVANI

Povrch brzdovych odport / nouzovych brzdovych odporll ma pfi zatizeni vykonem
P\ vysokou teplotu, ktera maze €init az 250 °C.

Nebezpecéi popaleni a pozaru.

» Zvolte vhodné misto montaze. Obvykle se brzdové odpory / nouzové brzdové od-
pory montuji na spinaci skfin.

« Zadného brzdového odporu se nedotykejte.

444 Pfipustné napétové sité
« Méni¢ MOVIAXIS® je urcen pro provoz na napétovych sitich s pfimo uzemnénym
nulovym bodem (sité TN a TT).

* Provoz na napétovych sitich s neuzemnénym nulovym bodem (napfiklad sité IT)
neni pfipustny.

* l|zolované sité nejsou pFipustné.
Izolovana sit nema zadné spojeni s verejnou siti.

4
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4 Instalace
Pfipojovaci schémata

4.5 Pripojovaci schémata

451 Obecné pokyny ke schématim pripojeni

UPOZORNENI

Technické Udaje vykonovych pfivodl a kabelu fidici elektroniky jsou popsany v kapi-
tole "Technické udaje" v této pfiru¢ce a v navodu k obsluze "Viceosé servoménice
MOVIAXIS® MX".

j=de

* VSechna zafizeni v ramci bloku osovych modult musi byt vzajemné spojena pres
meziobvodovou listu (PE, + U,, —-U,), zdroj napéti 24 V (X5a, X5b) a signaliza¢ni
sbérnici (X9a, X9b).

+ Sitovy styka¢ "K11" musi byt umistén pred sitovym filtrem na strané sité.

4.5.2 Zapojeni ridici elektroniky

M ‘

L1 X9a X9b . Elektroniky
 — — Vstup Vystup ! Stinici svorky
PE Signaliza¢ni Signaliza¢ni

sbérnice shérnice
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—
| —
x
=
N

1
|
|
1
|
|
1
|
|
1
|
|
1
|
|
1
|
Fm e e m - —

-
AdA

Uvolnéni koncového stupné***<_ Digz |1 J- ‘
re* X/ CAN1 | (O Uvolnéni / Upload <¢—{pio1 |2 - }Binérni vystupy
A2 m . RESET nebo Pro zkusebni /-¢—Diz2 |3 T
ki [] DGND 6o *31 T AN obsazeno nouzovy provoz wxx @—IDi3 |4 |— -
CAN H 7% o2 CA Zpétna vazba sitového stykace
1 A £® o3I T DGND DCOM |5 ]
5® o4l | CANL DGND |6
NOT- d 77 Interni 2 o5
VYP Uzaviraci J X11 )
odpor 5055 1 PFvl.praveno Kk provozu ~ -
sbérnice @ boo1 [z | Eribraveno na zapnuti sité I, \' | o vet
X17 volné programovatelny —m=1D0z2 |3 —t - inami vstupy
VYP ‘7 77/ volné programovatelny —=D0Oz3 |4 T L
caN2 | O DGND +—bcom |5 [y
K—\ Binarni signaly DOz .. DOZ3
1N 1 neni obsazeno
e %o s2IT_CANL
GAN H s® «3l | _DGND
5® o4l | CANL
Interni 25
Uzaviraci @J X5a X5b
odpor 1 0] [o1]2ave
sbgrnice Q 201 ° 2 |DGND
30| o 3[24Vg
| Sitovy styka¢ Zap 4 o||o 4 |BGND
ZAP + A 13 o . Uvolfiovaci kontakt
K11 2 x 7segmentovy displej  sitovy styka¢
|_| |_| Provozni stavy V
14 __I'I_l| viz provozni indikace -+ Wyt
|_| |_| pro Osovy modul Sa Sb DGND  PE 24V 24-V-Vnapdjeni pro PLC
[ 2| X19 Napajeni brzdy™* a fidici elektronika**
27021600710310411
* . P P
F16 pouze u volitelného brzdového odporu
*k v . ’ , s , . , o
Pfipojeni pomoci dodavanych standardizovanych kabell
*kk

Také pfi fizeni pfes primyslovou sbérnici je tfeba hardwarové pfipojit signal.
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Instalace 4
Pfipojovaci schémata

4.5.3 Zapojeni vykonovych pfivodu bez filtru NFH EcoLine

POZOR

Zniceni napajeciho modulu s rekuperaci

Mezi sitovy styka¢ K11 a napdjeci modul s rekuperaci se kromé sitového filtru a tlu-
mivky nesmi zapojovat zadné dalSi komponenty. V opa&ném pfipadé neni mozné
fadné provést sekvenci zapnuti.

L1

L2
L3 —
PE —]—
N ||
DC24V — ||
F16*\/K/
NASANAYE Al
- I W i s S ) S | O A I3
A2 0
Vi
2 4 6 24 "aE)
NOUZOVE_(_ ,/ B
VYPNUTI ** ;
X10.4 §
u JOLUT 2w | T
v 2 X18 Sitovy filtr P |- —7
w 3
e |
£
q ©
15 13 ‘\;
o @[U1 V1 |wi1 2P | -
v Tlumivka K1 2
[ =
3 U2 (V2 [w2 14 ]
ki o]
> a
©
= X1
s | L L L LAYl _______.1
L1 L2 L3
X19
Sar—
[ s |
L2
op Xé L X4 DoXa
& FE@— FE@
M N } e S
. T —{z— —={z]
Napajeci m"’,dm 'Osovy modul! I Osovy modul!
s rekuperaci | | | |
PE +R -R ! ! ! !
g L | L .
eH O~ e S, e
X3 ‘
|
Pripojeni brzdového
odporu viz nasledujici
stranku.
® = PE (uzemnéni krytu)
= vykonova svorka
27021600710313099
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4 Instalace
Pfipojovaci schémata

*  Pokud dojde k vybaveni kontaktu F16 (vybavovaci kontakt na relé pro pfetizeni), musi se otevfit kon-
takt K11 a "uvolnéni koncového stupné" musi obdrzet signal "0". F16 je signalizaCni kontakt, tj. odporo-

vy obvod se nesmi prerusit.
**  Zpozdéni odpojeni pfi nouzovém vypnuti je mozné pouze pfi respektovani bezpecnostnich predpisu
a technickych pozadavku platnych v dané zemi a pro dané zafizeni.

Viz spinaci sekvenci MXR (- & 41)

POZOR

Pokud se ma pomoci zafizeni pro odpojeni sité (napf. hlavniho vypinace) vypinat
celé zafrizeni, je tfeba postupovat nasledujicim zpisobem:

» sjedte véemi osami dolu a zablokuijte je, odpojte z napajeciho modulu s rekupe-
raci signal "Uvolnéni / inicializace"
* na napajecim modulu s rekuperaci pferuste ovladani sitového stykace K11.
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Instalace 4
Pfipojovaci schémata

454 Zapojeni vykonovych pfivodu s filtrem NFH EcoLine

POZOR

Zniceni napajeciho modulu s rekuperaci

Mezi sitovy styka¢ K11 a napajeci modul s rekuperaci se kromé filtru NFH-EcoLine,
sitového filtru a tlumivky nesmi zapojovat Zadné dalSi komponenty. V opacném
pfipadé neni mozné fadné provést sekvenci zapnuti.

L1
L2
L3 —_—
PE e
N A R
DC 24V — || 2 d
AN F16*\/</
AN kn SN
2 |4 |6
OUZOVE ( _ .
Wosgowe - 7
1S
w
iiiiiiiiiiiiiii VI
L1 L2 L3| =
3
g
NFH S
o
13
L1° L2 L3 ©
Vi
| || :
,,,,,,,,,,,,,,,,,,, s ____3X
u 16@ L1 L2 L3 2
@
v % X18 sitovy filtr we|- -/ =
W 3
- & R R o
] | 1S
c @[ut vt w1 » 2
f’ Tlumivka ZAP + - \‘i:'
v K11 g
= U2 |V2 |w2 g
g 14 ©
Q =
> O
s (| L L L L2 _1____|________¥*____X a
>
[=]
X19
Sa =
| ‘ 77777777777777
X4 L X4 X4
PE | PE | | PE |
@1 — Q78] |
g B ]
~ [z ={21 —tr———{z]
Napajeci modul Osovy modul 10sovy modull 1 Osovy modul!
s rekuperaci | I | |
PE +R R PEU V W ! Lo !
- !1 !2 . ,,,,,,,,,,,,,,,,
X3 D I I ‘ X6 X2
|
. ) Ovladani brzdy:
Pfipojeni brzdového |
odporu viz nasledujici
stranku.
@ = PE (uzemnéni krytu)
= vykonova svorka
9007202200833803
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4 Instalace
Pfipojovaci schémata

*  Pokud dojde k vybaveni kontaktu F16 (vybavovaci kontakt na relé pro pfetizeni), musi se otevfit kon-
takt K11 a "uvolnéni koncového stupné" musi obdrzet signal "0". F16 je signalizaCni kontakt, tj. odporo-

vy obvod se nesmi prerusit.
**  Zpozdéni odpojeni pfi nouzovém vypnuti je mozné pouze pfi respektovani bezpecnostnich predpisu
a technickych pozadavku platnych v dané zemi a pro dané zafizeni.

Viz spinaci sekvenci MXR (- & 41)

POZOR

Pokud se ma pomoci zafizeni pro odpojeni sité (napf. hlavniho vypinace) vypinat
celé zafrizeni, je tfeba postupovat nasledujicim zpisobem:

» sjedte véemi osami dolu a zablokuijte je, odpojte z napajeciho modulu s rekupe-
raci signal "Uvolnéni / inicializace"
* na napajecim modulu s rekuperaci pferuste ovladani sitového stykace K11.
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4.5.5

Pfipojeni brzdového odporu

Napajeci modul
s rekuperaci

Napajeci modul
s rekuperaci

Instalace
Pfipojovaci schémata

Napajeci modul
s rekuperaci

Napajeci modul
s rekuperaci

Pokud se aktivuje signaliza¢ni kontakt F16,
musi se kontakt K11 otevfit. Pokud dojde
k vybaveni kontaktu F16 (vybavovaci kon-
takt na relé pro pretizeni nebo na teplotnim

Pokud se aktivuje interni teplotni spinac,
musi se otevfit K11. Pokud se aktivuje kon-
takt F16 (spoustéci kontakt na pfepétovém
relé nebo teplotnim spinaci), musi se otevfit

spinaci), musi se otevfit kontakt K11 a "uvol- K11 a vstup "uvolnéni koncového stupné"
néni koncového stupné" musi obdrzet signal musi obdrzet signal "0". F16 je signaliza¢ni
"0". F16 je signalizac¢ni kontakt, tj. odporovy kontakt, tj. odporovy obvod se nesmi preru-

obvod se nesmi prerusit.

Sit.

18014401455579147
BW..., BW...-01

Pokud se aktivuje externi bimetalové relé
(F16), musi se kontakt K11 otevfit. Kdyz se
aktivuje F16 (spoustéci kontakt na pfepéto-
vém relé nebo teplotnim spinaci), musi se
otevfit kontakt K11 a "uvolnéni koncového
stupné" musi obdrzet signal "0". F16 je sig-
naliza¢ni kontakt, tj. odporovy obvod se ne-
smi prerusit.

PFi pouziti vybijeciho modulu meziobvodu
bezpodminecné kontaktujte SEW-
EURODRIVE.

4
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4 Instalace
Pfipojovaci schémata

Ochrana proti pretizeni

pomoci externiho bimetalového relé F16

pomoci externiho bimetalového relé F16

* pomoci interniho teplotniho spinace nebo
» pomoci externiho bimetalového relé F16

Typ brzdového odporu
BW..

BW...-01

BW..-..-T

BW..-..-P

pomoci interniho bimetalového relé F16
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Instalace
Zapojeni svorek

4.6 Zapojeni svorek
UPOZORNENI
i Interni vztazné potencialy c:
Oznaceni vztaznych potencialt naleznete v nasledujici tabulce:
Oznaceni Vyznam
DGND Obecny referencni potencial fidici elektroniky. Existuje galvanic-
PE ké spojeni s PE.
BGND Vztazny potencial pro pfipojku brzdy
RGND Referen¢ni potencial pro bezpecnostni relé
DCOM Referen¢ni potencial pro binarni vstupy
UPOZORNENI
i Pripojovaci prvky:
VSechny pfipojovaci prvky v nasledujicich tabulkach jsou zobrazeny v pohledu na
Celni &ast zafizeni.
4.6.1 Zapojeni svorek napajeciho modulu s rekuperaci
UPOZORNENi
i Technické Qda!e 'vyk_onovyt'zh p‘l“l:\'/O(':i’CI a kabeI'L‘] fidici elektroniky j§ou pgpsény vvkaBi-
tole "Technické udaje" v této pfiru¢ce a v navodu k obsluze "Viceosé servoménice
MOVIAXIS®".
Svorka |Obsazeni |Stru¢ny popis
PE ? X1:PE PE Sitova pfipojka (MXR)
i) D2 [ X1:1 L1
[°] o] | X1:2 L2
X1:3 L3
X3:PE PE Pfipojeni brzdového odporu
X3:1 +R
X3:2 -R
X4:PE PE Meziobvodové listy
X4:1 +U,
X4:2 -U,
X5a:1 +24 V¢ Zdroj napéti pro elektroniku
Xb5a:2 DGND
X5a:3 +24 Vg Zdroj napéti pro napajeni brzdy
Xba:4 BGND
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4 Instalace
Zapojeni svorek

Svorka |Obsazeni |Stru¢ny popis
1 X5b:1 +24 V¢ Zdroj napéti pro elektroniku
X5b:2 DGND
X5b:3 +24 Vg Zdroj napéti pro napajeni brzdy
—4 X5b:4 BGND
X9a a = vstup: signaliza¢ni sbérnice, opatfena zelenym konektorem
X9a | X9b b = vystup: signaliza¢ni sbérnice, opatfena cervenym konektorem
X9b
] X10:1 DIGD Binarni vstup 1; pevné obsazen funkci "uvolnéni | Pfes opticky va-
L |meecen e
X103 DIg2 E;r;irgll)\;ztyp 2; pevné obsazeno funkci "uvolné- d&len od
X10:4 DIg3 L ] . | DCOM (X10:5).
Binarni vstup 3; volné programovatelné, defaultni
X10:5 DCOM nastaveni: "Reset"
® |x106 DGND Binarni vstup 4; volné programovatelné, defaultni
18014401455 nastaveni: "Zpétna vazba sitového stykace"
736203 Vztazny potencial pro binarni vstupy DIJJ — DIJ3
VSeobecny vztazny potencial fidici elektroniky
1 X11:1 DOYY Binarni vystup 1; pevné obsazeno funkci "pfipraveno k provozu"
X11:2 DOY1 Binarni vystup 2; pevné obsazeno funkci "pfipraveno pro zapnuti si-
X11:3 | DO@2 e
X11:4 DOJ3 Binarni vystup 3; volné programovatelny
5 X115 DGND Binarni vystup 4; volné programovatelny
Vztazny potencial pro binarni vystupy DOGJ — DOJ3
6,1 X12:1 n.c.CAN_L |-
x12:2  |CANH I spernice CANT Low
o, X12:3 gg’:lBL Vztazny potencial sbérmice CAN1
X12:4 Sbérnice CAN1 Low
X12:5 Rzakonseni Interni zakon&ovaci odpor datové sbérnice
x12:6 |PGND Vztazny potencial sbérnice CAN
x12:7  |CAN_H spermice CANT High
X12:8 Rezakoncent Sbérnice CAN1 High
X12:9 Interni zakon€ovaci odpor datové sbérnice
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Instalace
Zapojeni svorek

Svorka |Obsazeni |Stru¢ny popis
CNIE X17:1 n.c.CAN_L |-
x17:2  |CANH I caN2-Bus Low
o * s X17:3 ggl:jE)L Vztazny potencial shérnice CAN2
X17:4 CAN2-Bus Low
X17:5 Rezakonceni Interni zakon€ovaci odpor datové sbérnice
X17:6 DGND Vztazny potencial sbérnice CAN2
x17:7 |CAN_H o AN2-Bus High
X17:8 Rezakonceni CAN2-Bus High
X17:9 Interni zakon&ovaci odpor datové sbérnice
X18:1 U Méreni sitového napéti
X18:2 Vv
X18:3 W
1 X19:1 Sa Uvolriovaci kontakt sitového stykace
2 X19:2 Sb

4
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Uvedeni do provozu

VVSeobecné

5 Uvedeni do provozu
V této kapitole je popsan specificky postup uvedeni do provozu pro napajeci modul
s rekuperaci MXR.
Uvedeni do provozu pro svazek os MOVIAXIS® naleznete v navodu k obsluze "Viceo-
sé servoméni¢e MOVIAXIS®".

51 VSeobecné

A VAROVANI
Nezakryté vykonové pripojky.
Smrt nebo tézké poranéni elektrickym proudem.

» Nikdy neuvadéjte zafizeni do provozu bez nemontovanych krytl a ochran proti
dotyku.

* Instalaci krytd a ochran proti dotyku provadéjte v souladu s predpisy.

POZOR

Napajeci modul s rekuperaci MXR se smi pfipojovat pouze tehdy, pokud pohon sto-
ji.

51.1 Predpoklad

Predpokladem pro uspésné uvedeni do provozu je spravna konfigurace pohonu. Pod-
robné pokyny pro konfiguraci a vysvétleni parametrt naleznete v systémové pfirucce
"Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS®".

PFi uvadéni celého svazku os do provozu prosim respektujte kapitolu "Uvedeni do pro-
vozu" v navodu k obsluze "Viceosé servoménice MOVIAXIS®".

UPOZORNENI

i Kromé spinéni pfedpokladli uvedenych v navodu k obsluze a v systémové pfirucce
pro MOVIAXIS® jsou vybaveny firmwarem .24 nebo vy33im.
5.2 Nastaveni napajeciho modulu s rekuperaci u systémové sbérnice zalozené

na standardu CAN

Jsou nutna nasledujici nastaveni:

» Pfenosova rychlost sbérnice se na napajecim modulu s rekuperaci nastavuje po-
moci obou pfepinact DIP S1 a S2, viz navod k obsluze "Viceosé servoménice
MOVIAXIS®" odstavec "Zadavani pfenosové rychlosti CAN".

+ Adresa napajeciho modulu s rekuperaci se nastavuje pomoci obou adresnich
prepinal S3 a S4. Prifazovani dalSich adres os probiha na zakladé nastavené
adresy zafizeni automaticky.
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5.21

Uvedeni do provozu

Nastaveni napajeciho modulu s rekuperaci u systémové sbérnice zaloZzené na standardu CAN

i

Priklad

(1]
(2]
(3]

(]
(2]

(3]

S1, S2: Spina¢ DIP pro pfenosovou rychlost CAN1

S3: Prepinac adres os 10° (stav z vyroby: 1 x 10°)
S4: Prepinac adres os 10'(stav z vyroby: 0 x 107)

125 kbit/s | 250 kbit/s | 500 kbit/s 1 Mbit/s
S1

e MR e R
S2

3 WME MWE 50
UPOZORNEN:I

Implicitni nastaveni pfi expedici je 500 kbit/s.

2946599179

Na napajecim modulu s rekuperaci MXR se nastavuje adresa osy "1", viz nasledujici

obrazek.
Adresy os vSech ostatnich modull vyplynou z tohoto nastaveni.

5
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Uvedeni do provozu

Nastaveni napajeciho modulu s rekuperaci u systémové sbérnice zaloZené na standardu CAN

Zobrazeni: Nastaveni adres os.

sa| 8 2
7 3
6

MXR  Napajeci modul s rekuperaci
MXA  Osovy modul
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Uvedeni do provozu 5

Nastaveni napajeciho modulu s rekuperaci u systémové sbérnice XSE24A kompatibilni s EtherCAT

5.3 Nastaveni na napajecim modulu s rekuperaci pro systémovou sbérnici
XSE24A kompatibilni s EtherCAT®

Informace ohledné systémové sbérnice XSE24A kompatibilni s EtherCAT® naleznete
v navodu k obsluze "Viceosé servoménite MOVIAXIS®".

Moduly, které jsou dodavany se systémovou sbérnici XSE24A kompatibilni se systé-
mem EtherCAT®, jsou z vyroby nakonfigurovany.

U systémové sbérnice kompatibilni se systémem EtherCAT® jsou piepinaée DIP
[1] a prepinace adres os [2, 3] neaktivni.

B
==, .a
j ‘:‘
2946642571
[1] S1, S2: Prepinace DIP pro pfenosovou rychlost CAN:neaktivni
[2] S3: Spinace adres os 10%neaktivni
[3] S4: Prepinac adres os 10':neaktivni

[4] Spina¢ LAM
» Poloha spinace 0
[5] Spinac F1
» Poloha spinace 0: stav pfi dodani
» Poloha spinace 1: rezervovano pro funkéni rozsifeni
[6] Dioda RUN; barva: zelena / oranzova
[7] Dioda ERR; barva: ¢ervena
[8] Dioda Link IN; barva: zelena
[9] Dioda Link OUT; barva: zelena

Nastaveni pfenosové rychlosti a adres os viz kap. "Nastaveni napajeciho modulu s re-
kuperaci u systémové sbérnice zaloZzené na standardu CAN" (- B 32).
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Uvedeni do provozu
Nastaveni napajeciho modulu s rekuperaci u systémové sbérnice XSE24A kompatibilni s EtherCAT

UPOZORNENI

PFi pouziti karty XSE24A v osovych modulech musi byt napajeci modul s rekuperaci
MXR80 rovnéz vybaven kartou XSE24A.

jde
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Uvedeni do provozu 5

Nastaveni na napajecim modulu s rekuperaci u rozhrani pro primyslovou sbérnici EtherCAT XFE24A

54 Nastaveni na napajecim modulu s rekuperaci u rozhrani pro primyslovou
sbérnici EtherCAT® XFE24A

Informace ohledné rozhrani pro priimyslovou sbérnici EtherCAT® XFE24A naleznete
v navodu k obsluze "Viceosé servoménite MOVIAXIS®".

g ; @I | . " E
nE— A s
(] 3 S2
.RUN [5] %}
‘ .ERR [6]
i [7]
-lek.OUT (8l 9 0 4
| 8 2
S3
. EtherCAT 7 3
6 5 4
9 0 4
8 2 | 54
7 3
6 L 4
"
!._;.‘j o
51 ‘a‘
2946676235

[11  S1, S2: Pfepinace DIP pro pfenosovou rychlost CAN
[2] S3: Prepinace adres os 10°
[8] S4: Prepinace adres os 10'
[4] Spina¢ LAM
* Poloha spinace 0:
Spinac¢ F1
» Poloha spinace 0: stav pfi dodani
» Poloha spinace 1: rezervovano pro funkéni rozsifeni
[5] Dioda RUN; barva: zelena / oranzova
[6] Dioda ERR; barva: ¢ervena
[71  Dioda Link IN; barva: zelena
[8] Dioda Link OUT; barva: zelena
[9]  Vstup sbérnice
[10] Vystup sbérnice

Nastaveni pfenosové rychlosti a adres os viz kap. "Nastaveni napajeciho modulu s re-
kuperaci u systémové sbérnice zalozené na standardu CAN".
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Uvedeni do provozu
Uvedeni modulu MXR80 do provozu se systémem MOVITOOLS MotionStudio

5.5 Uvedeni do provozu pro modul MXR80 pomoci systému MOVITOOLS®
MotionStudio

Volba a navazani komunikace mezi PC a ménicem MOVIAXIS® jsou popsany v navo-
du k obsluze "Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS®", kap. "Volba komunikace".

5.5.1 Volba zafizeni / Vyvolani stromu parametru

Krok 1

Ve stromu zafizeni zvolte napajeci modul s rekuperaci MXR80A....

Krok 2

Pravym tlacitkem mysi oteviete kontextové menu a zvolte Startup / Parameter tree
(on-line).
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5.5.2
Krok 3

=-5l

[~k

Fel-Eel

Uvedeni do provozu

Uvedeni modulu MXR80 do provozu se systémem MOVITOOLS MotionStudio

Uvedeni do provozu

Ve stromu parametr(i zvolte skupinu "System data \ Startup" a zkontrolujte nastaveni
parametrd uvedeni do provozu.

Standardné jsou nastaveny nasledujici hodnoty:

MOVIARIS= MER

-8 Displey velues
-5 Syst=m dets

-2 Statup

4= Cortroler paramet=rs

-iZ8 Commuricatian

-8 Uit furciions

Mains parameters
Mzins freguency [Hz] B0 Hz -

Rated mzins wolizge [V 2400

Operaling mode

P freguency | power BkHz S SORW I

Dpermting mode Sinusaidal
konfigunierte erateleisiung [W] 75000

Monitoring
M=ins OFF folerance time [m=] 0.000
Timeout when cpeming the ine contsctor — [ms] {0000

Timseout irenitoring of charging procedure n -

Test and emergency mode

Test and emergency mode O -

Test and emergency mode ackve |

12010514699

+ Sitova frekvence [Hz]: Nastavte sitovou frekvenci napajeci sité:50 Hz / 60 Hz

* Jmenovité napéti sité [V]: Nastavte zde jmenovité napéti napajeci sité: 380 — 400

-480V.

POZOR

Nespravné nastaveni jmenovitého napéti sité mize vést k chybné funkci a poskoze-

ni zarizeni.

* Frekvence PWM: Nastavte frekvenci PWM [kHz], se kterou napajeci modul s reku-
peraci MXR pracuje.

5
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Uvedeni do provozu
Uvedeni modulu MXR80 do provozu se systémem MOVITOOLS MotionStudio

POZOR

V zavislosti na nakonfigurovaném vykonu zafizeni 50 nebo 75 kW je tfeba parametr
"frekvence PWM" nastavit na 8 nebo 4 kHz:

Viz rovnéz kapitolu Popis parametrt (— B 49).
* 4 kHz pfi jmenovitém vykonu zafizeni 75 kW

» 8 kHz pfi jmenovitém vykonu zafizeni 50 kW

SEW-EURODRIVE doporuéuje ponechat nize popsané parametry v zakladnim nasta-
veni.

+ Doba tolerance vypadku sité [ms]: Pomoci doby tolerance vypadku sité je mo-
Zné nastavit, po jaké dobé dojde v pfipadé chybégjiciho sitového napéti k vyhlaSeni
chyby: 0 — 20 ms. Hodnoty vy$Si nez nula je tfeba pfizpusobit konkrétni aplikaci.

+ Timeout pfi otevieni sitového stykace [ms]: Po odebrani uvolnéni se provadi
kontrola doby, po jejimz uplynuti zmizi signal "zpétna vazba sitového stykace". P¥i
pfekro€eni nastavené doby sledovani se objevi chyba: 0 —1 000 ms.

+ Sledovani timeoutu nabijeni [ms]: Po uvolnéni se sleduje, zda napéti meziobvo-
du dosahne béhem doby timeoutu (10 s) hodnoty 300 V. Rovnéz se po uvolnéni

fizeni sleduje, zda napéti meziobvodu béhem timeoutu 5 s dosahne pozadované
hodnoty. Zap / Vyp.

UPOZORNENI

Po kontrole a pfipadné upravé vySe popsanych parametrd je uvedeni modulu MXR
do provozu dokon&eno do stavu, ve kterém je mozny normalni provoz.

jde

OdliSna nastaveni parametrd pro aplikace se specialnimi naroky mizete nalézt v ka-
pitole Popis parametri (- 49). V pfipadé potieby se obratte na SEW-
EURODRIVE.
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Uvedeni do provozu 5

Spinaci/vypinaci sekvence napajeciho modulu s rekuperaci

5.6 Spinacilvypinaci sekvence napajeciho modulu s rekuperaci

POZOR

Je tfeba bezpodmineéné dodrzet nasledujici spinaci / vypinaci sekvenci.

DC 24V ‘ ‘
DC 24V ‘
(X5a) I DCOV !
|
|

Tlagitko nouzového vypnuti

Relé pro nouzové vypnuti

Nouzové vypnuti pferuseno

|
|
Uvolnéni koncového , |
stupné DIOO !

"Uvolnéni / Upload"
(X10.2)
PA1/1 **

Krok 3

Pfipraveno pro "zapnuti sité
(X11.2)
PE1/1 **

Uvolrfiovaci kontakt
pro sitovy stykac
(X19.1/X19.2)

Krok 4
Tlagitko

"Sitovy styka¢ zap"

Sitovy stykac
(K1)

Zpétna vazba
"Sitovy stykac zap"
(X10.4)

Krok 5

"MXR pfipraveno k provozu"
(X11.1)

PE1/0 **

Sitové napéti cca 750V

(X1.1 ... X1.3)
l
Napéti ZK* |
(X4.11X4.2) .
|
t——
36028800007954443

*  P¥i sitovém napéti 400 V AC

*%

PFi Fizeni pfes pramyslovou sbérnici
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Uvedeni do provozu
Spinaci/vypinaci sekvence napajeciho modulu s rekuperaci

*** Zpozdéni odpojeni pfi nouzovém vypnuti je mozné pouze pfi respektovani bezpecnostnich predpist
a technickych pozadavki platnych v dané zemi a pro dané zafizeni.

UPOZORNENI

Po obdrZeni signalu "Pfipraveno na zapnuti sité" dodrzujte prodlevu t = 100 ms.
Teprve po uplynuti této prodlevy smi dojit k pfipojeni sitového stykace.

jde

UPOZORNENI
Osy smi byt uvolnény teprve tehdy, pokud modul MXR vyslal signal "MXR ready".

jde

UPOZORNENI

Pfed vypnutim musi byt signal "Uvolnéni / upload" vypnuty a osy (motory) musi sjet
na nulové otacky a zablokovat se. Teprve poté smi byt provedeno odpojeni sitového
stykace.

jde

Je tfeba dodrzovat specifické predpisy pfislusného provozovatele a zemé.

Krokovy diagram pro spinaci sekvenci.

Obvod nouzového vypnuti uzavien —— e
» ’ DCE 24V ok — & Krok 1
Uvolnéni koncového stupné (DIGJ) —
Sitovy styka¢ zap (t; 2 10 s) —9 Start

Uvolnéni / Upload (DIg1/ PA1/1) ——————
Krok 2

upload ZK

Pfipraveno na "zapnuti sit¢" ——
(D01 / PE1/1)
Krok 3

I SE | Spustit timer t4

Pfipraveno na

zapnuti sité
Tlacgitko "Sitovy styka¢ zap" — & —
t; 2100 ms — Krok 4
Sit zap
Zpétna vazba "Sitovy styka¢ zap" — & P
MXR pfipraveno k provozu — Krok 5
(D0YY / PE1 /0) — Uvolnéni os
Provoz MXR

ZK : Meziobvod
SE : Nastaveni — zpozdéné zapnuti

9007204021958923
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Uvedeni do provozu 5

Obsazeni procesnich dat pfi provozu na primyslové sbérnici

5.6.1 Doplnéni k diagramu

Uvolnéni / upload
Pro provoz modulu MXR je zapotiebi provést uvolnéni. Uvolnénim dojde nejprve k na-
biti meziobvodu na cca 300 V, viz diagram spinaci sekvence (- B 41).
Nasleduje zkouska spravného zapojeni fazi u sitovych komponent a méfeni sitového
napéti. Viz téz tabulku chyb: Chyba 107 (- E 60).
Nasledné je mozné po obdrZeni signalu "pfipraveno pro zapnuti sité"
stykac.
Odpojeni modulu MXR:

PFi normalnim provozu se modul MXR odpoji odebranim signalu "uvolnéni / upload".
To ma za nasledek odpojeni "uvolhovaciho kontaktu sitového stykace", coz vede
k rozpojeni sitového stykace.

pfipojit sitovy

Pfipraveno pro zapnuti sité

Modul MXR nastavi tento signal, jakmile je mozné pfipaijit sitovy stykac.

Uvoliiovaci kontakt pro sit'ovy stykaé
Uvolfiovaci kontakt pro sitovy styka¢ X19.

Doba, béhem které smi byt aktivovan spinac "sitovy styka¢ zap", musi byt delSi nez
100 ms.

Modul MXR pfipraven k provozu

Jakmile napéti meziobvodu dosahne hodnoty cca 750 V a neni hlaSena Zadna chyba,
hlasi modul MXR "pfipraveno k provozu". S timto hlaSenim je mozné osy uvolnit.

5.6.2  Resenichyb

PFi vyskytu chyby podle kapitoly "Tabulka chyb" (- B 60) se signal "modul MXR
pfipraven k provozu" (X11.1 / PE1/0") odpoji.

V takovém pfipadé je tfeba zafizeni ve specifickém provozu podle dané aplikace
uvest do klidového stavu.

PFi volitelném pouziti nouzového brzdového odporu je mozné osy Fizenym zplisobem
zastavit, jinak je tfeba resetovat "uvolnéni koncového stupné” os.

Chybové reakce osovych modull mizete vycist v navodu k obsluze "Viceosé servo-
ménice MOVIAXIS®".

1) Provoz na primyslové sbérnici

5.7 Obsazeni procesnich dat pfi provozu na primyslové sbérnici

5.71 Rizeni napajeciho modulu s rekuperaci

Rizeni servoméniée je zajistovano pres max. 16 vstupnich a vystupnich procesnich
datovych slov.
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Uvedeni do provozu
Obsazeni procesnich dat pfi provozu na primyslové sbérnici

Pfiklad:
PA 3
PA2
PA1

“PAT] PAZ] PAS

| PI:E/1‘ PI:E/Z‘ P:é’s

: ol

9007202201555211

[1] Obraz procesu fizeni (master)
PE1 - PE16  Vstupni procesni data
PA1-PA16  Vystupni procesni data

A4 Pirutka MXR8O.. - Viceosé servoménide MOVIAXIS®



Uvedeni do provozu 5

Obsazeni procesnich dat pfi provozu na primyslové sbérnici

5.7.2 Vystupni procesni data PO (PA)

Pocet procesnich datovych slov 1 — 16

Obsazeni procesnich dat PA1 (fidici slovo) a PA2

Cislo
bitu

Vyznam

0

Uvolnéni koncového stupné

Uvolnéni / upload ("1" = uvolnéni / upload) *

Reset chyb

Neni obsazeno

Aktivace zkuSebniho a nouzového provozu

Neni obsazeno

Neni obsazeno

Neni obsazeno

O N |~ WIN|~

Neni obsazeno

©

Neni obsazeno

10

Neni obsazeno

11

Neni obsazeno

12

Neni obsazeno

13

Neni obsazeno

14

Neni obsazeno

15

Neni obsazeno

* pevné obsazeni

Obsazeni procesnich dat PO3 — PO16

Procesni datova slova PO3 — PO16 nejsou obsazena.
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5 Uvedeni do provozu

Obsazeni procesnich dat pfi provozu na primyslové sbérnici

Zadavaci maska ridiciho slova

Trese

=25 MOVIAXIS® MXR

[-{E8 Display values

[-{E8 System data

=25 Communication

-.|=/ Basic settings

-2 Control word CAN1

--|=/ Control word CANZ
--|=/ Control word com. option
--|=/ Status word CANT

--|=| OUT process data CANT
--|=/ Status word CANZ

--|=| OUT process data CANZ
--|=/ Status word com. option
--|=| OUT process data comm. op
-|=/ 140 basic unit

F-{E Unit functions

& MOVIAXIS® MXR\Communication\Control word CAN1 E]

Basic settings

Data source Mone -

Data block start 1]

Data block length [Mumber of words] 4

Timeout interval [ms] 20.000

Update On -

Caonfiguration error Mo fault

PDO never received before ]

Message 1D 1]

Data acceptance with Sync Mo

Endianess Big Endian
Actual values

Bit 0 Output stage inhibit ]

Bit 1 Enable ]

Bit2 Reset ]

Bit4 Testand emergency mode ||

9007204501934987
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Uvedeni do provozu 5

Obsazeni procesnich dat pfi provozu na primyslové sbérnici

5.7.3 Vstupni procesni data Pl

Obsazeni procesnich dat PI1 (fidici slovo) a P12

Cislo
bitu

Vyznam

0

PFipraveno k provozu ("1" = pfipraveno k provozu) *

Pfipraveno pro zapnuti sité *

Reset chyb nebo aktivace zkuSebniho a nouzového provozu

Parametrizovatelna

Parametrizovatelna

Parametrizovatelna

Parametrizovatelna

Parametrizovatelna

O I N |~ WIN|~

Parametrizovatelna

©

Parametrizovatelna

10

Parametrizovatelna

11

Parametrizovatelna

12

Parametrizovatelna

13

Parametrizovatelna

14

Parametrizovatelna

15

Parametrizovatelna

* standardni nastaveni

Obsazeni procesnich dat PI3 — PI16

Procesni datové slova PI3 — PI16 nejsou obsazena.
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5 Uvedeni do provozu

Obsazeni procesnich dat pfi provozu na primyslové sbérnici

Zadavaci maska stavového slova

Tree [ MOVIAXIS® MXR\Communication!Status word CAN1 =)
428 MOVIAXIS® MXR

[-[28 Display values timresil s
|58 System data Data sink Naone -
223 Commurnication Data block start 0
/= Basic settings
% Control word CAN1 Data block length [Mumber of words] 4
g Ez:ﬁﬁﬁ: xzs E:rr.zoption Configuration error No fault
& Status word CAN1 Message 1D 0
g g;z:ﬁzf;ziﬂ; CANT Send PDO after Sync Yes
/=] OUT process data CANZ Lock-out time [ms] 0.000
i Ereitea
—-[=] 1/0 basic unit Send PDO cyclically [ms] 0.000
23 Unitfunctions Send PDO after n Syncs 0
Send PDO after change Mo
Send PDO following receipt of IN-PDO Mo RxPDO
Data sources
Layout Programmable layout -
Bit no. Function Current value
Bit0 Ready ~[]
Bit 1 Ready for connecting line contactor -]
Bit 2 Test and emergency mode active -]
Bit 3 Malfunction -]
Bit 4 Mo function ~[]
Bit 5 Mo function -]
Bit& Mo function ~[]
Bit 7 Mo function -]
Bit 8 Mo function ~[]
Bit 3 Mo function ~[
Bit 10 Mo function ~[]
Bit 11 Mo function ~[
Bit 12 Mo function ~[]
Bit 13 Mo function ~[
Bit 14 Ma function ~[]
Bit 15 Mo function ~[
9007204501937419
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Uvedeni do provozu 5

Popis parametr(

5.8 Popis parametru
5.8.1 Zobrazované hodnoty
Procesni hodnoty koncového stupné

8325.0 napéti meziobvodu
Jednotka: V
Momentalni hodnota napéti meziobvodu Uy

9786.1 Vystupni proud
Jednotka: %
Momentalni hodnota sitového vystupniho proudu MXR vztazena na jmenovity proud
zarizeni.

8326.0 vystupni proud filtrovany

Jednotka: A
Momentalni filtrovana hodnota vystupniho sitového proudu.

10467.40 Cinny vykon
Jednotka: kW

Momentalni €inny vykon napajeciho modulu s rekuperaci MXR; negativni hodnoty
znamenaji generatorovy vykon, ktery je vracen do napajeci sité; pozitivni hodnoty
udavaji ¢inny vykon, ktery je odebiran z napajeci sité.

10467.42 Cinny vykon filtrovany
Jednotka: kW

Momentalni filtrovany &inny vykon napajeciho modulu s rekuperaci MXR; negativni
hodnoty znamenaji generatorovy vykon, ktery je vracen do napajeci sit&; pozitivni
hodnoty udavaji ¢inny vykon, ktery je odebiran z napajeci sité.

10467.41 Rekuperovana energie
Jednotka: kWh

Znazoriiuje rekuperované mnozstvi energie od posledniho resetu. Posledni hodnota
parametru se uklada s odolnosti proti nulovému napéti. Reset parametru je mozné
provést pfepsanim hodnotou "0".

Ve stromu parametrl programu MotionStudio se zobrazuje hodnota s rozliSenim
[kWh]. Pokud se hodnota &te pfimo ze zafizeni, napf. pfes priamyslovou sbérnici, je
rozliSeni ve Wh.

10467.14 Z4dana hodnota U,
Jednotka: V
Zadana hodnota ginného napéti.
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Uvedeni do provozu
Popis parametr(

10467.15 Zadana hodnota Uq
Jednotka: V
Zadana hodnota jalového napéti.

10467.8 Zadana hodnota Id
Jednotka: A
Zadana hodnota &inného proudu.

10467.9 Zédana hodnota Iq
Jednotka: A
Z&dana hodnota jalového proudu.

9859.1 Tepelné proudové omezeni

Jednotka: %

Zobrazeni aktualniho tepelného proudového omezeni napajeciho modulu s rekuperaci
MXR v %.

AZ do této maximalni hranice je mozné modul MXR kratkodobé zatéZovat (maximalni
pracovni bod). Tepelna proudova hranice se v zavislosti na zatizeni modulu MXR dy-
namicky méni. Za€ina na hodnoté 250 % a s rostoucim zatiZenim klesa.

9811.5 Celkové zatizeni
Jednotka: %
Momentalni zatiZzeni zafizeni vztazené na jmenovity vykon.

9811.1 Dynamické zatizeni ¢ipového slotu
Jednotka: %
Procentudlni hodnota dynamického zatizeni chipového slotu (zatizeni Ixt).

Parametr neni filtrovan.

9811.4 Zatizeni chladiciho télesa
Jednotka: %
Momentalni zatizeni chladiciho télesa.

9795.1 Teplota chladiciho télesa
Jednotka: °C
Momentalni teplota chladiciho télesa.

9811.3 Elektromechanické zatizeni
Jednotka: %
Momentalni elektromechanické zatizeni.
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Stav zafizeni

Data zafizeni

Uvedeni do provozu 5

Popis parametr(

Ve skupiné parametr( pro stav zafizeni je mozné vycist informace o momentalnim

stavu zarizeni.

Ve skupiné parametr(i pro udaje zafizeni je mozné vycist informace o provedeni
zarizeni a doplfikovych karet. Zobrazuje se zde stav zafizeni a Cisla verzi firmwaru.

10483.2 Konfigurovany vykon zafizeni

Jednotka: W

Typovy stitek zarizeni

Historie chyb

Ve skupiné parametra "typovy Stitek zafizeni" je mozné vycist informace jako je vyrob-
ni ¢islo a stavové informace o hardwaru a softwaru zafizeni MXR a doplfikového mo-

dulu.

Historie chyb se sklada celkem ze Sesti kruhovych paméti chyb, ve kterych jsou uloZe-
ny posledni chyby. Kromé toho jsou v kaZzdé paméti uloZzeny také procesni hodnoty ja-
ko jsou stavy binarnich vstup( a vystupd v okamziku chyby.

Procesni hodnoty sité

10467.16 U,

10467.17 U,,,

10467.3 I,

10467.4 1,,,

10467.12 U,

10467.13 U,

Jednotka: V
Ukazatel napéti realného dilu.

Jednotka: V
Ukazatel napéti imaginarniho dilu.

Jednotka: A
Ukazatel proudu realného dilu.

Jednotka: A

Ukazatel proudu imaginarniho dilu.

Jednotka: V
Cinné napéti.

Jednotka: V
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Uvedeni do provozu
Popis parametr(

Jalové napéti.

10467.50 I,
Jednotka: A
Cinny proud.
10467.51 I,
Jednotka: A

Jalovy proud.

5.8.2 Parametry zafizeni
Uvedeni do provozu

10470.10 Sitova frekvence
Jednotka: Hz
Rozsah hodnot: 50 Hz, 60 Hz
Pomoci tohoto parametru je mozné nastavit frekvenci napajeci sité.

10470.14 Sitové napéti
Jednotka: V
Rozsah hodnot: 380 — 400 — 480
Pomoci tohoto parametru je mozné nastavit jmenovité napéti napajeci sité.

10470.4 Regulace nastaveni
Rozsah hodnot:
» 0 = sinusovy provozni rezim
* 1 =blokovy provozni rezim
Pomoci tohoto parametru se nastavuje provozni rezim.

10470.2 frekvence PWM
Jednotka: kHz
Rozsah hodnot: 50 kW: 8 kHz, 75 kW: 4 kHz

Parametr nastavi frekvenci PWM [kHz], se kterou napajeci modul s rekuperaci MXR
pracuje. V zavislosti na nakonfigurovaném vykonu zafizeni 50 nebo 75 kW je tfeba
parametr nastavit:

50 kW: 8 kHz
75 kW: 4 kHz

Kvli pfedfazené tlumivce a sitovému filtru neni mozné frekvenci PWM zvolit libovol-
né, ale je uréena konfiguraci!

Viz téz str. 41 a nasl.

Pro pfepnuti frekvence PWM je zapotfebi vyména téchto predfazenych zafizeni
a pfipadné také uprava pouzitych prifezu kabel(l, pojistek a sitového stykace.
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Popis parametr(

10469.4 Tolerance vypnuti sité
Jednotka: ms
Rozsah hodnot: 0 — 20

Pomoci doby tolerance vypadku sité je mozné nastavit, po jaké dobé dojde v pfipadé
chybéjiciho sitového napéti k vyhlaseni chyby.

Pamatujte vSak na to, ze v pfipadé provozu v generatorovém rezimu musi byt mozné
jiz pfed uplynutim nastavené doby tolerance vypadku vyhlasit chybu, pokud jsou kon-
denzatory na meziobvodu pIné nabité a neni mozné ukladat zadnou dalSi generatoro-
vou energii a zaroven neni pfipojen brzdovy odpor.

10472.11 Timeout pfi otevieni sitového stykace
Jednotka: ms
Rozsah hodnot: 0 — 1 000

Po odebrani "uvolnéni" se provadi kontrola doby, po jejimz uplynuti zmizi signal "zpét-
na vazba sitového stykace". PFi pfekro€eni nastavené doby sledovani se objevi chy-
ba.

10472.1 Sledovani timeoutu pri nabijeni
Jednotka: ms
Rozsah hodnot: zap / vyp

Po uvolnéni se sleduje, zda napéti meziobvodu dosahne béhem doby timeoutu (10 s)
hodnoty 300 V. Rovnéz se po uvolnéni fizeni sleduje, zda napéti meziobvodu béhem
timeoutu 5 s dosahne pozadované hodnoty.

10472.7 ZkuSebni a nouzovy provoz
Rozsah hodnot:
+ 0=0ff
+ 1=0n
Pomoci tohoto parametru je mozné pfepinat mezi zkuSebnim a nouzovym provozem.

Parametry regulatoru

10467.2 Zédané hodnota U,
Jednotka: V
Tento parametr znazornuje pozadovanou hodnotu pro fizené napéti meziobvodu.

Zakladni nastaveni

Viz systémovou pfirucku "Viceosé servoménice MOVIAXIS®, kap. "Popis parametr(
komunikace"

5.8.3 Komunikace
Ridici slovo CAN1 / CAN2 / komunikaéni dopliiky

9514.1 CAN1/9515.1 CAN2 /9516.1 Zdroj dat komunikacniho doplriku
Rozsah hodnot: zadné / CAN1
Zde je mozné nastavit zdroj informaci pro fidici slovo.
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Popis parametr(

9514.3 CAN1/9515.3 CAN2 / 9516.3 Zacatek datového bloku komunikaéniho doplriku

Viz systémovou pfirucku "Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS®, parametr 9514.3

9514.4 CAN1/9515.4 CAN2 / 9516.4 Délka datového bloku komunikac¢niho doplriku
Jednotka: Pocet slov
Rozsah hodnot: 0 — 4 — 16
Pomoci tohoto parametru je mozné nastavit délku bloku dat.

9514.19 CAN1/9515.19 CAN2 / 9516.19 Cas timeoutu komunikacéniho doplriku
Jednotka: ms
Rozsah hodnot: 0 — 20 — 10 000

Zde je mozné nastavit dobu, po které se spusti chyba, pokud nejsou pfijimany zadné
dalSi zpravy. Pfi nastaveni 0 ms je sledovani vypnuto.

9514.5 CAN1/9515.5 CAN2 / 9516.5 Aktualizace komunikac¢niho doplriku

Viz systémovou pfirucku "Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS®, parametr 9514.5

9514.16 CAN1/9515.16 CAN2 / 9516.16 Chyba konfigurace komunika¢niho doplriku

Viz systémovou pfirucku "Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS®, parametr 9514.16

9514.2 CAN1/9515.2 CAN2 ID zpravy

Zde je mozné nastavit identifikator pfijaté zpravy CAN.

9514.14 CAN1/9515.14 CAN2 Prevzeti dat se synchronizaci

Zde se nastavuje, zda se pfevezmou data se synchronizacni zpravou.

9514.14 CAN1/9515.14 CAN2 nEndianess
Rozsah hodnot: Big Endian (format Motorola) / Little Endian (format Intel)
Znazornuje, jaky datovy format je nastaven pro zpravy CAN.

Stavové slovo CAN1 / CAN2 / komunikaéni doplfiky
9563.3 CAN1/9564.3 CAN2 / 9565.3 Data komunikacniho doplriku

Rozsah hodnot: zadné / systémova sbérnice CAN1
Tento parametr ur€uje, pfes ktery komunikacni kanal se odesilaji stavové informace.

9563.5 CAN1/9564.5 CAN2 / 9565.5 Zacatek datového bloku komunikaéniho doplriku

Viz systémovou pfirucku "Viceosé servoménice MOVIAXIS®, parametr 9563.5

9563.6 CAN1/9564.6 CAN2 / 9565.6 Délka datového bloku komunikac¢niho doplriku
Jednotka: Pocet slov
Rozsah hodnot: 0 — 4 — 16
Pomoci tohoto parametru je mozné nastavit délku bloku dat.
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Uvedeni do provozu 5

Popis parametr(

9563.16 CAN1/9564.16 CAN2 / 9565.16 Chyba konfigurace komunikacniho doplriku

Znazornuje, zda se vyskytla chyba konfigurace.

9563.4 CAN1/9564.4 CAN2 ID zpravy

Znéazornuje ID odeslané zpravy CAN.

9563.1 CAN1/9564.1 CAN2 Po synchronizaci odeslat PDO
Udava, zda se zpravy se stavovymi informacemi maji odesilat po synchronizacni zpra-
vé.

9563.17 CAN1/9564.17 CAN2 Doba blokovani

Viz systémovou pfirucku "Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS®, parametr 9563.17.

9563.21 CAN1/9564.21 CAN2 Endianess

Znazornuje, jaky datovy format je nastaven pro zpravy CAN: Big Endian (format Mo-
torola) / Little Endian (format Intel).

9563.2 CAN1/9564.2 CAN2 Cyklicky odesilat PDO
Jednotka: ms
Udava, v jakém casovém intervalu se odesilaji objekty procesnich dat (PDO).

9563.22 CAN1/9564.22 CAN2 Odesilat PDO po n synch.

Udava, po kolika synchroniza¢nich zpravach se odesilaji PDO.

9563.23 CAN1/9564.23 CANZ2 Odesilat PDO po zméné

Udava, zda se PDO odesilaji pouze po zméné odesilanych dat.

9563.19 CAN1/9564.19 CAN2 Odesilat PDO pro prijeti IN-PDO
Udava, zda se odchozi PDO odesilaji po pfichozich PDO.

9856.2 CAN1/9856.3 CAN2 Layout
Udav4, jaky layout se ma pouzit pro stavové slovo:
Programovatelny layout:
Obsazeni jednotlivych stavovych bith uréuje uzivatel.
Progr. Layout / chybovy kod:
+ Bit 0 — 7 uréeno uZivatelem
+ Bit 8 — 15 pfenasi se chybovy kod

8334.0/8334.1/8349.0/8349.1/9559.3 / 9559.4 Vstupy/vystupy zakladniho zafizeni

Zobrazuje se obsazeni a stav binarnich vstupl a vystupl. Dale je mozné nastavit
funkci binarnich vystupd DO-2 a DO-3. Nasledujici vstupy / vystupy jsou pevné obsa-
zeny:

+ DI-0: Uvolnéni koncového stupné DI-1: Uvolnéni (index 8334.0,0)
+ DI-3: Zpétna vazba sitového stykace (index 8334.0,1)
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Uvedeni do provozu
Popis parametr(

» DO-0: Pripraveno k provozu (index 8349.0,0)

+ DO-1: Pfipraveno na zapnuti sité (index 8349.0,1)

+ DO-2: k.fce (defaultné) / funkci mize nastavit uzivatel (index 9559.3)
+ DO-3: k.fce (defaultné) / funkci muze nastavit uzivatel (index 9559.4)

5.8.4 Funkce zarizeni

Setup

Viz systémovou pfirucku "Viceosé servoménice MOVIAXIS®, kap. "Popis parametr(
funkci zafizeni".

Chovani pri resetu

Viz systémovou pfirucku "Viceosé servoménice MOVIAXIS®", kap. "Popis parametrd
funkci zafizeni".
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Provoz 6
VSeobecné pokyny

6 Provoz

6.1 VSeobecné pokyny
A VAROVANI

Nebezpecéna napéti na kabelech a svorkach motoru.
Smrt nebo tézké poranéni elektrickym proudem.

» V zapnutém stavu vznikaji na vystupnich svorkach a na pfipojenych kabelech ne-
bezpecna napéti. Plati to i tehdy, pokud je pfistroj zablokovan a motor stoji.

» Zhasnuti provozni kontrolky na modulu neznamenad, Ze je tento modul odpojen
od sité a bez napéti.

* NeZ se dotknete vykonovych svorek, zkontrolujte, zda je napajeci modul s reku-
peraci MXR odpojen od sité.

* Respektujte vSeobecné bezpecnostni pokyny uvedené v kapitole 2 a bezpec-
nostni pokyny uvedené v kapitole "Elektricka instalace" navodu k obsluze "Viceo-
sé servoménice MOVIAXIS®".

POZOR

Napajeci modul s rekuperaci MXR se smi pfipojovat pouze tehdy, pokud pohon sto-
ji.

6.2 Provozni rezimy

6.2.1 Normalni provoz

Normalni provoz odpovida vyrobnimu provozu.

6.2.2 ZkuSebni / nouzovy provoz

PFi zkuSebnim resp. nouzovém provozu se mohou pfipojené osy stroje/zafizeni pohy-
bovat nap¥. pfi uvadéni do provozu kvili zkouskam, nebo v nouzovych pfipadech.

Provozni rezim pro zkuSebni / nouzovy provoz je kvlli nizkému napéti meziobvodu
spojen se snizenim vykonu, viz kap. "Technické udaje" (- B 72).

V tomto provoznim reZzimu modul MXR80A nedodava generatorovou energii do sité,
nybrz ji pfes brzdovy odpor méni na teplo.

Predpoklady jsou nasleduijici:
» Je pfipojen dostate¢né dimenzovany brzdovy odpor

» ZkuSebni /nouzovy provoz mize byt aktivovan, poté co probéhla zapinaci / vypina-
ci sekvence, tj:

— je vypnuto uvolnéni koncoveého stupné, DIGJ = 0 (low)
— je pfipojen digitalni vstup, DI2 = 1 (high) nebo PEn Bit 2 = 1 (high)
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Provoz
Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

UPOZORNENI

PFi pouziti DIJ2 musi byt tento vstup nejprve nastaven na funkci "zkuSebni/nouzovy

jde

6.3

6.3.1

provoz". S timto nastavenim pak tento digitalni vstup neni k dispozici pro funkci
RESET. Signal RESET je pak moZné aktivovat pfes procesni data.

» Poté hlasi modul MXR80A, Ze je "zkuSebni/nouzovy provoz" aktivovan (D@02 /
PEn Bit2 = "1" (high) a sou€asné "MXR pfipraveno k provozu" (DG00 = "1" (high) /
PE 1/0 = "1" (high)). Pak je mozné osy opét uvolnit. Signal "uvolnéni koncového
stupné" DI@@ jiz neni nutné pfipojovat, mlze zlstat na hodnoté "0" (low).

Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Tabulka indikaci na displeji

Popis Stav Poznamka / akce

Indikace pfi zavadéni systému (boot)

Zafizeni prochazi pfi » Stav: nepfipraveno * Vyckejte ukon€eni procesu zava-
zavadéni firmwaru «  Koncovy stupef je zabloko- déni mikroprogramového vybave-
(bootovani) raznymi ni.

vany.

stavy, aby dosahlo

PFistroj zGstava v tomto stavu:

= ; ¢ Neni mozna komunikace. h
pfipravenosti k provozu. Zafizeni je vadné.

Indikace pfi riznych stavech zafizeni
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Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Popis Stav Poznamka / akce
|_| |_| Chybi napéti meziobvo- |« Stav: nepfipraveno Zkontrolujte sit.
1t du. * Koncovy stupefi je zabloko-
vany.
| — || Nebezpetné napétina |+ Komunikace je mozna. Bez uvolnéni, sitovy stykac otevien.
|—| I meziobvodu (> 20 V).
|l
(L
stfidavé
blika

|— —| Neni pfipraveno napa- Zkontrolujte 24 V nebo je zafizeni
I l— jeci napéti 24 V pro mo- vadné.
= |'== || dul s rekuperaci nebo

interni spinaci sitovy

zdroj rekuperace.
—_ ] — nchronizace se sbér- . ontrolujte spojeni sbérnice.
| lSyh' bé Zkontrolujte spojeni sbérni
1 17 E'C' neni v poradku.. n +  Zkontrolujte nastaveni synchroni-
==--—=—'| £pracovani procesnic zace na zafizeni a Fizeni.

dat neni k dispozici.

» Zkontrolujte nastaveni procesnich
dat na zafizeni a fizeni.
» Zkontrolujte, zda nechybi néktery
z PDO.

|— I Rekuperace neni Vyckejte, dokud se nabijeni neukon-
I |_| pfipravena a nabijeni Ci.
— meziobvodu je aktivo-

vano.
|— Rekuperace neni -
I |_| pfipravena, pfipojeni si-
- | =" || fového stykace je mo-

Zné.
I I Rekuperace neni Koncovy stuperi je stale zablokovan.
I |_| pfipravena, sitovy sty-
- |'==" || kac je pfipraven a nabi-

jeni meziobvodu je ak-

tivni.

I Rekuperace pfipravena. -

|

Indikace pfi inicializaCnich procesech (parametry se vynuluji na implicitni hodnoty)
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Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Popis

Stav

Poznamka / akce

Zakladni inicializace.

Inicializace stavu nasta-
veného vyrobcem pfi
dodani.

Inicializace nastaveni
provedeného vyrob-
cem.

Inicializace sady upra-
vené podle pfani zaka-
znika 1.

Inicializace sady upra-
vené podle prani zaka-
znika 2.

Probiha download para-
metrd (pfes Vardata).

Stav: nepfipraveno

Koncovy stupen je zabloko-

vany.

Komunikace je mozna.

Vyc&kejte ukon&eni procesu inicializa-
ce.

blika
6.3.2 Tabulka chyb modulu MXR
i V nasledujicim seznamu jsou zobrazeny chyby, které muze modul MXR indikovat.
Chyby osovych modulli naleznete v navodu k obsluze "Viceosé servoménice
MOVIAXIS®".
"P" ve sloupci "chybova reakce" znamena, Ze je mozné reakci naprogramovat. Ve
sloupci "Chybova reakce" je uvedena chybova reakce nastavena z vyroby.
Nasledujici zkratky se pouzivaji k pojmenovani moduld:
+ "AM" pro osovy modul
+ "VM" pro napéjeci modul
Chyba Podr Chyba Stav systému Hlaseni bi-
aze- Opatieni narnich
na Typ resetu vystupu”
chy-
ba
Kéd Hiageni Kéd Pfi¢ina Reakce®
00 Zadna chyba (jedna |- - - Pfipraven =
se o provozni indikaci, 1 (v zavi-
viz provozni indikace) slosti na
stavu syste-
mu)
Porucha =1
01 Chyba "Nadproud" « Zkrat na vystupu Zablokovani Systém Ceka Pfipraven =
. Dprils . koncového Teply start 1
P¥ilis velky motor stupné Porucha = 0

» Vadny koncovy stupen
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Provoz

Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Chyba Podri Chyba Stav systému Hlaseni bi-
aze- Opatieni narnich
na Typ resetu vystupu”
chy-
ba
Kéd Hlaseni Kéd Pfigina Reakce?
02 Chyba "Sledovani Chyba je dal$im druhem nadproudu, |Zablokovani Systém ceka PFipraven =
UCE" méfeného na koncovém stupni s na- |koncového Teply start 1
pétim na komutatoru-emitoru. Mozna |stupné Porucha =0
pficina chyby je totoZzna s chybou 01.
RozliSovani slouzi pouze k internim
uceldm.
03 Chyba "Zemni spoje- Zemni spojeni Zablokovani Systém zablokovan Pfipraven =
ni" « v pfivodech motoru koncového Restart systému 0
.V ménidi stupné Porucha =0
* v motoru
04 Chyba "Brzdovy Chybové hlaseni od VM pres signali- |Zablokovani Systém Ceka Pfipraven =
preruSovac" zacni sbérnici koncového Teply start 1
« PFili§ vysoky vykon generatoru stupné Porucha =0
» Odporovy obvod brzdového odpo-
ru prerusen
» Zkrat v odporovém obvodu brzdo-
vého odporu
« P¥ili§ vysoka ohmicka ¢ast brzdo-
vého odporu
» Vadny brzdovy spina¢
05 Chyba "Timeout hard- Spojeni mezi VM a AM pres signali- |Zablokovani Systém zablokovan PFipraven =
waru informaéniho sy- zacni sbérnici bylo pferuseno koncového Restart systému 0
stému” stupné Porucha =0
01 |PFeru$eni spojeni signalizaéni sbérni-
ce
02 |Timeout-Flag sbérnice nelze vynulo-
vat
06 Chyba "Vypadek sito- Chybové hlaseni od VM pres signali- |Zablokovani Systém ceka PFipraven =
vé faze" zacni sbérnici Bylo zjisténo, Ze jedna |koncového Teply start 1
sitova faze chybi. stupné Porucha =0
07 Chyba "Meziobvod" Chybové hlaseni podané jednotkou |Zablokovani Systém ceka PFipraven =
VM pfes signalizacni sbérnici pfi koncového Teply start 1
pfilis vysokém napéti meziobvodu stupné Porucha = 0
00 |Prepéti na meziobvodu Napéti mezi- |lhned zabloko- |Systém &eka
obvodu prekrocilo hodnotu 900 V. vat koncovy VZdy ulozZit historii
PFic¢inou muze byt pfili§ dynamicka |stupen
zména zatéze z motorového rezimu
do generatorového reZzimu, nebo
predchozi chyba, napf. vypadek sito-
vé faze nebo "vypnuti sité" v genera-
torovém reZimu.
04 |PrekroCen pfipustny toleran¢ni roz- |lhned zabloko- |Systém Ceka
sah napéti U, vici zemi vat koncovy Vzdy ulozit historii
stupen
05 |Podpéti meziobvodu: Napéti meziob- |Blokovani kon- [Systém ¢eka
vodu podkrocilo hodnotu 350 cového stupné |Vzdy ulozit historii
V (MXR80A) / 200 V (MXR81A). a otevieni sito-
PFi¢inou muaze byt pfilis dynamicka |vého stykace
zména zatéze z generatorového rezi-
mu do motorového rezimu, nebo
pfedchozi chyba, napf. vypadek sito-
vé faze nebo "vypnuti sité" v motoro-
vém rezimu.
16 Chyba "Uvedeni do Chyba pfi uvedeni do provozu Zablokovani Systém zablokovan Pfipraven =
provozu" koncového Restart systému 0
stupné Porucha =0

6
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Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Chyba

Podr
aze-
na
chy-
ba

Chyba

Kéd

Hlaseni

Kéd

Pri¢ina

Reakce?

Stav systému
Opatieni
Typ resetu

Hlaseni bi-
narnich
vystupu”

01

Jmenovatel €isla pélovych paru re-
zolveru se nerovna 1

02

Citatel &isla polovych pard rezolveru
je prilis velky

03

Citatel &isla polového paru rezolveru
je pfilis maly, tj. = 0

04

Jmenovatel poctu dilki emulace pro
rezolver se nerovna 1

05

Citatel poétu dilkti emulace pro rezol-
ver je pfili§ maly

06

Citatel poétu dilk(i emulace pro rezol-
ver je prilis velky

07

Citatel poétu dilkti emulace pro rezol-
ver neni druha mocnina

08

Jmenovatel poétu dilki emulace pro
sinusovy snimac se nerovna 1

09

Citatel poétu dilkd emulace pro sinu-
sovy snimag je pfilis maly

10

Citatel poétu dilk&i emulace pro sinu-
sovy snimac je prili§ velky

11

Citatel po&tu dilk(i emulace pro sinu-
sovy snima¢ neni druha mocnina

100

Pozadovaného testovaciho momentu
nemU(ze dana kombinace ménice

a motoru s aktualné platnymi mezni-
mi hodnotami dosahnout

PFekontrolujte mezni hod-
noty, upravte testovaci mo-
ment

512

Do provozu uveden neplatny typ mo-
toru

513

Nastavena mezni hodnota proudu
prekracuje maximalni proud osy

514

Nastavena mezni hodnota proudu je
mensi nez jmenovity magnetizacni
proud motoru

515

CFC: Cinitel pro vypoget proudu q
nejde znazornit

516

Parametrizace nepfipustné frekvence
PWM

517

Parametr "Final speed flux table" je
mimo povoleny rozsah

518

Parametr "Final flux ID table" je mimo
pfipustny rozsah

519

Uvolnéni koncovych stupfid pozado-
vano bez platného uvedeni motoru
do provozu

520

Uvedeni motoru do provozu pfi uvol-
néném koncovém stupni neni mozné

521

Cinitel meze otodného momentu ne-
Ize znazornit (A)

522

Cinitel meze oto&ného momentu ne-
Ize znazornit (B)

525

Faktory aktualniho filtru pozadova-
nych hodnot proudu neni mozné zo-
brazit

526

Faktory aktualniho omezeni narastu

proudu neni mozné zobrazit
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Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Chyba

Podr
aze-
na
chy-
ba

Chyba

Kéd

Hlaseni

Kéd

Pri¢ina

Reakce?

Stav systému
Opatieni
Typ resetu

Hlaseni bi-
narnich
vystupu”

527

Filtr polohy FIR nemUze zobrazit
zpozdéni snimace

528

Filtr otacek FIR nemuze zobrazit
zpozdéni snimace

529

Tepelny monitoring motoru I12t: Dva
referenéni body se stejnymi otackami
na kfivce momentu a otacek

Nastavte vétsi vzajemnou
vzdalenost referencnich
bodU

530

Nespravna parametrizace maximalni-
ho proudu motoru

531

Identifikace polohy rotoru: Tabulka
dopfedné korekce neroste pfisné mo-
noténné

532

Identifikace polohy rotoru: pfili§ nizka
hodnota CMMin

Jmenovity proud osy je ve
srovnani s motorem pfili§
vysoky

533

Identifikace polohy rotoru neni
pfipustna pro motor, ktery je uveden
do provozu

534

Frekvence PWM pro FCB 25 musi
byt 8 kHz

Nastavte frekvenci PWM
na 8 kHz

535

Index TMU Init neni nastaven

Nastavte index TMU Init

1024

Parametr paméti NV jmenovitého
proudu pfistroje je vétSi nez parametr
paméti NV rozsahu méfeni proudu

1025

Parametr paméti NV rozsahu méfeni
proudu je nulovy

1026

Parametr paméti NV rozsahu méfeni
proudu je nulovy

1027

Parametr paméti NV rozsahu méfeni
proudu je pfili§ velky

1028

Systémové meze otacek jsou vétsi
nez maximalni mozné otacky

1029

Aplikacni meze otacek jsou vétsi nez
maximalni mozné otacky

1030

Nastaven neplatny typ snimace pro
teplotu na koncovém stupni

1031

CFC: Nepouziva se snimac absolutni
polohy jako snima& motoru u synch-
ronnich motoru.

1032

CFC: Nepouziva se snimac absolutni
polohy jako snima¢ motoru u synch-
ronnich motoru

1033

Pfekro€en rozsah pozic v rezimu zji-
Stovani pozice "bez Citace preteceni”

Opravte konfigurace drahy
pojezdu

1034

Dvojpohon FCB: Pfizplisobeni rozsa-
hu vle€né chyby nesmi byt mensi nez
"normalni" rozsah vle¢né chyby

1035

Dvojpohon FCB: Rozsah vleéné chy-
by nesmi byt mensi nez prah pfizpG-
sobeni

1036

Offset reference Modulo se nachazi
mimo meze Modulo

Provedte uvedeni do pro-
vozu bez chyb

1037

Pozi¢ni hodnoty softwaru; Koncovy
spina¢ zaménén, kladny < zaporny

6
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Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Chyba Podri Chyba Stav systému Hlaseni bi-
aze- Opatieni narnich
na Typ resetu vystupu”
chy-
ba
Kéd Hiaseni Kéd Pfi¢ina Reakce”
1038 [Systém snimacu: Faktor jmenovatele « Provedte uvedeni do
(systémova jednotka) je vy$si nebo provozu
stejny jako faktor Citatele (systémova )
jednotka) + Zvyste faktor Citatele (sy-
stémova jednotka)
1039 |Doplnék snimace 1 neni schopen vy- Snima¢ musi byt provozo-
hodnotit nastaveny typ snimace van na XGS11A
1040 |Doplnék snimace 2 neni schopen vy- Pouzijte odpovidajici do-
hodnotit nastaveny typ snimace plfikovou kartu nebo pfipoj-
te pfislusny snimac¢ na
spravny hardware
1041 |Zafizeni nebo doplnék neni schopen Pouzijte odpovidajici do-
vyhodnotit nastaveny typ snimace plrikovou kartu nebo pfipoj-
te pfislusny snimac na
spravny hardware
1042 |Chybi komutace Nastavte komutaci pomoci
FCB25
1043 |[Klidovy proud u synchronniho motoru Vypnéte funkci chybového
neni povolen proudu
17 Interni chyba vypoctu CPU zjistila interni chybu Zablokovani Systém Ceka Pfipraven =
(Traps) koncového Teply start 1
stupné Porucha =0
18 Interni chyba softwaru V softwaru byl zji$tén nepfipustny Zablokovani Systém zablokovan Pfipraven =
stav. koncového Restart systému 0
stupné Porucha =0
25 Chyba "permanentni Pfi pFistupu k permanentni paméti Zablokovani Systém zablokovan Pfipraven =
pamét parametrd" parametr( byla rozpoznana chyba koncového Restart systému 0
stupné Porucha =0
01 |PFistup k adrese paméti NV
02 |Chyba paméti NV (MemoryDevice)
03 |Chyba pfi nacteni dat z permanentni
paméti. Data nelze pouzit, protoZe je
chybny identifikator nebo kontrolni
soucet.
04 |Chyba inicializace pamétového sy-
stému.
05 |Permanentni pamét obsahuje neplat-
na data.
06 |Permanentni pamét obsahuje ne-
kompatibilni data jiného pfistroje
(u vyménitelnych datovych paméti)
07 [Chyba inicializace paméti NV
08 |Interni chyba paméti NV
09 [Chyba JFLASH paméti NV
10 |Chyba modulu FLASH paméti NV
28 Chyba "Timeout pru- Komunikace procesnich dat je pferu- |Zastaveni se  [Systém &eka Pfipraven =
myslové sbérnice" Sena. zpomalenim Teply start 1
nouzového za- Porucha =0
staveni (D), (P)
01 [Chyba — timeout prdmyslové sbérni-
ce
40 Chyba "Synchroniza- Synchronizace doplfikovou kartou Zablokovani Systém zablokovan Pfipraven =
ce rozbéhu" nemohla byt provedena fadné koncového Restart systému 0
stupné Porucha =0
01 [Volitelna sbérnice neni pfipravena,
pfipadné chyba doplrikové karty
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Provoz

Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Chyba Podri Chyba Stav systému Hlaseni bi-
aze- Opatieni narnich
na Typ resetu vystupu”
chy-
ba
Kéd Hiaseni Kéd Pfi¢ina Reakce”
02 |Timeout pfi synchronizaci rozbéhu
s doplrikovym zafizenim nebo chyba
doplrikové karty
03 |Je zapotfebi nova synchronizace roz-
béhu pro doplnék NG-DPRAM
04 |Timeout pfi synchronizaci rozbéhu Prekontrolujte spojeni s do-
s doplikovym zafizenim nebo chyba plfikovou sbérnici
doplrikové karty snimace
41 Chyba "Casovaé Spojeni mezi hlavnim pocitatem Zablokovani Systém zablokovan Pfipraven =
watchdog u doplriku” a pocitacem pfidavné karty prestalo |koncového Restart systému 0
existovat stupné Porucha =0
01 [Burst na volitelné sbérnici byl preru-
Sen jednotlivym pfistupem
02 |P¥ilis mnoho alternativ celkové
a pfili§ mnoho alternativ pro jeden
druh
03 |Chyba spravy zdroja v doplfikovém
subsystému
04 |Chyba ovladace dopliku
05 |Nepfipustna délka burst
06 |[Nalezen doplnék, u kterého je voli¢ Nastavte voli¢ adresy tak,
adresy nastaven na 0 aby odpovidal slotu do-
plnkové karty
07 [Nalezeny dvé alternativy se stejnym Nastavte voli¢ adresy tak,
pfepinacem adres aby odpovidal slotu do-
plnkové karty
08 [Chyba CRC XIA11A Vymérite doplnék XIA11A
09 |[Objevila se chyba ¢asovaci jednotky VVymérite doplnék XIA11A
na XIA11A
10 |Udajné poruseni cyklu systému Ohlasit vyvojafim
u XIA11A
11 |SERR na dopliikové sbérnici VVyménite doplnék
12 |Reset 5V na doplriku XFP11A
13 |Chyba ¢asovaci jednotky na CP923X Vymérite doplnék nebo vy-
meérite firmware doplriku
14 |PrekroCeni €asoveého limitu pfi pFistu- Vyménite doplnék
pu volitelné sbérnice
15 |Chyba Interrupt, pro niz se nepo-
dafrilo objevit pFi€inu
18 |Chyba na doplrikové sbérnici Zkontrolujte doplfikovou
kartu (muze byt vadna)
19 |Chybové hlaseni z napojeni doplriko- Ohlasit chybu firmwaru
vé sbérnice
21 [Zadny synchronizag&ni signal v priibé-
hu pfislusné doby ¢ekani
22 [Synchronizaéni perioda neni celogi-
selné délitelna zakladni periodou
23 |Nepfipustny pomér synchronizaéni
a zakladni periody
24 |Délka synchronizacni periody je
mimo pripustny rozsah
25 |PreteCeni ¢asovace v oblasti popisu
registru Casovace
26 |Ztrata vztahu mezi €asovaci EncEmu

Count
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Provoz
Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Chyba Podi Chyba Stav systému Hlaseni bi-
aze- Opatieni narnich
na Typ resetu vystupu”
chy-
ba
Kéd Hiaseni Kéd PFi¢ina Reakce”
27 |P¥ili§ vysoké otacky (prekro¢ena hod-
nota max. counts)
28 |Nepfipustny parametr (zdroj emu.,
hystereze emu., rozliSeni emu.)
29 |Regulator fazi omezen zadanymi
hodnotami
30 |Nenastal capture
31 |Doplnék snimace 1 nebo 2: Chyba Vymérite XGH / XGS
CRC v interni paméti flash zafizeni
XC161
32 |PfekroCen maximaini uhlovy rozdil
33 |XGS/XGH doplnék 1: Polohovaci re- Update firmwaru doplriku
Zim neni podporovan
34 |XGS/XGH doplnék 2: Polohovaci re- Update firmwaru doplriku
Zim neni podporovan
42 Chyba "Vle¢na vzda- PFi polohovani byla prekroena zada- |Zablokovani Systém Ceka Pfipraven =
lenost polohovani" na maximalné pfipustna vle¢na vzda- [koncového Teply start 1
lenost stupné Porucha =0
» Snimac otacek Spatné pfipojeny
* Rampa zrychleni je kratka
» Podil P regulatoru pozice je pfilis
maly
» Regulator otacek je chybné para-
metrizovan
« P¥ili8 nizka hodnota tolerance vie¢-
né chyby
01 |FCB polohovani, vle€na chyba
02 |FCB krokovani, vleéna chyba
03 |FCB standardni vle¢na chyba
43 Chyba "Remote- P¥i Fizeni pfes sériové rozhrani na-  |Zastaveni v du- [Systém ¢eka Pfipraven =
Timeout" stalo pferuseni sledku aplika¢- |Teply start 1
nich omezeni Porucha =0
01 [Impulzovy provoz FCB: Pferuseni ¢a-
sového limitu komunikace pfi Fizeni
sméru
02 [Systém Watchdog pro zajisténou ko- 1. Zkontrolujte spojeni se
munikaci s parametry byl aktivovan, zafizenim 2. Prodluzte do-
ale nebyl v€as spustén. (zadné nebo bu timeoutu v systému
pomalé spojeni se zafizenim) watchdog (max 500 ms) 3.
Snizte zatiZeni Fidiciho po-
Citace, uzavrete dalSi pro-
gramy (napf. nepotfebné
pluginy systému
MotionStudio)
44 Chyba "Zatizeni Ixt" Doslo k pretizeni ménice Zablokovani Systém ceka PFipraven =
koncového Teply start 1
stupné Porucha =0
01 [Mezni hodnota proudu Ixt je nizsi nez
pozZadovany proud d
02 |Prekrocena hranice narlstu teploty
Cipu
03 [Mez teploty Eipu prekro¢ena
04 |Mez el.-mech. vytizeni prekroCena
05 |Zjistén zkrat Cidla
06 |Prekroceni meze proudu motoru
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Provoz

Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Chyba

Podr
aze-
na
chy-
ba

Chyba

Stav systému
Opatieni
Typ resetu

Kéd

Hlaseni

Kéd

Pri¢ina

Reakce?

Hlaseni bi-
narnich
vystupu”

46

Chyba "Timeout
SBUS #2"

Komunikace pres sbérnici SBUS#2 je
prerusena

Zastaveni se
zpozdénim pro
nouzové zasta-
veni [P]

Systém ceka
Teply start

Pfipraven =
1
Porucha =0

01

Timeout CANopen, CAN2: Vypadek
fizeni, pferuseni kabelu

50

Chyba napajeciho na-
péti 24 V

Chyba napajeciho napéti 24 V

Zablokovani
koncového
stupné

Systém zablokovan
Restart systému

Pfipraven =
0
Porucha = 0

01

Signaly 24 V chybné nebo chybny
spinaci sitovy modul

Kontrola napajeni 24 V

04

Interni AD prevodnik: Pfevod nebyl
proveden

53

Chyba "CRC-Flash"

PFi kontrole programového kédu
z paméti Flash v kddovaci paméti
RAM nebo v DSP rezolveru doslo
k chybé CRC.

Zablokovani
koncového
stupné

Systém zablokovan
Restart systému

Pfipraven =
0
Porucha =0

01

Chyba CRC32 v paméti Flash
EEPROM, sekce "Initial BootLoader"

02

Chyba CRC32 v paméti Flash
EEPROM, sekce "BootLoader"

03

Chyba CRC32 v paméti Flash
EEPROM, sekce "DSP Firmware"

04

Chyba CRC32 v kédovaci paméti
RAM (firmware) po kopirovani s pa-
méti Flash EEPROM

05

Chyba CRC32v kddovaci paméti
RAM (firmware) pfi bézné kontrole
v priibéhu provozu

06

Chyba CRC32 v kédovaci paméti
RAM (firmware) po softwarovém re-
setu nebo resetu systémem watch-
dog (CPU Error tiggered by Code in-
consistency)

07

Chyba CRC32 v kédovaci paméti
RAM (firmware): Pfi opakovaném
Cteni jedné pamétové buriky bylo na-
¢teno rozdilné datum

09

Detekovana opravitelna bitova chyba
v BootlLoaderPackage

10

Detekovana opravitelna bitova chyba
v BoardSupportPackage

11

Detekovana opravitelna bitova chyba
ve firmwaru

55

Chyba "Konfigurace
FPGA"

Interni chyba v jednotce logickych
obvodu (FPGA)

Zablokovani
koncového
stupné

Systém zablokovan / rese-
tovani CPU

Pfipraven =
0
Porucha =0

56

Chyba "Externi RAM"

Interni chyba v externi jednotce RAM

Zablokovani
koncového
stupné

Systém zablokovan / rese-
tovani CPU

Pfipraven =
0
Porucha =0

01

Chyba asynchronni DRAM
read&write check

02

Chyba asynchronni Burst-RAM
read&write check

03

Synchronni Burst-RAM read check
error (Burst mode failure)

04

Chyba FRAM

6
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Provoz
Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

staveni

Chyba Podi Chyba Stav systému Hlaseni bi-
aze- Opatieni narnich
na Typ resetu vystupu”
chy-
ba
Kéd Hlaseni Kéd Pfi¢ina Reakce?
05 |Rozpoznana chyba spravy konzisten-
ce FRAM
66 Chyba "Konfigurace Chyba konfigurace procesnich dat  [Zastaveni se  |Systém zablokovan Pfipraven =
procesnich dat" zpomalenim Restart systému 0
nouzového za- Porucha =0

01

Zménila se konfigurace procesnich
dat. Cely podsystém procesnich dat
je tfeba prosté restartovat resetova-
nim ménice.

102

Chyba konfigurace procesnich dat
Chybna délka vstupnich dat procesu
na komunikaénim doplfiku

201

Chyba konfigurace procesnich dat

S jednim doplfikem byla spojena dvé
vstupni/vystupni datova slova proce-
su

Vstupni/vystupni datova
slova procesu musi byt
spojena s riznymi doplriky

301

Dva mapovaci kanaly procesnich da-
tovych slov odkazuji na shodny cil

Odstrarite konflikt kanalu.

1001

Softwarova chyba v subsystému pro-
cesnich dat: pfeteceni bufferu pro-
cesnich dat

1002

Softwarova chyba v subsystému pro-
cesnich dat: podtec¢eni bufferu pro-
cesnich dat

1003

Softwarova chyba v subsystému pro-
cesnich dat: PFili§ mnoho uzivatell
pro zasobnik procesnich dat

1004

Softwarova chyba v subsystému pro-
cesnich dat: 1004

1005

Softwarova chyba v subsystému pro-
cesnich dat: 1005

1006

Softwarova chyba v subsystému pro-
cesnich dat: 1006

1007

Softwarova chyba v subsystému pro-
cesnich dat: PFili§ mnoho uzivatel(
PDO

1008

Softwarova chyba v subsystému pro-
cesnich dat: PFili§ mnoho uzivatel-
skych uzli PDO

1009

Softwarovéa chyba v subsystému pro-
cesnich dat: 1009

1010

Chyba firmwaru: Pfekro¢en pfipustny
pocet mapovacich kanalt PDO

2000

Software

Provedte vyrobni nastaveni

2001

Adresa je 0 nebo vétsi nez 127

Zadejte adresu v rozsahu 1
az 127

2002

Neplatné mapovani PDO

10001

PDO konfigurovany na CAN ma ID,
nachazejici se v oblasti pouzivané
sbérnici SBUS pouzivané pro nasta-
veni parametr( (0x200-0x3ff

a 0x600-0x7ff).

10002

PDO konfigurovany na CAN ma ID,
nachazejici se v oblasti pouzivané
sbérnici CANopen pouzivané pro na-

staveni parametr(i (0x580-0x67f).
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Provoz

Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Chyba

Podr
aze-
na
chy-
ba

Chyba

Kéd

Hlaseni

Kéd

Pri¢ina

Reakce?

Stav systému
Opatieni
Typ resetu

Hlaseni bi-
narnich
vystupu”

10003

PDO konfigurovany na CAN ma
pfenaset vice nez 4 PD. Pro CAN
jsou mozna pouze 0—4 PD.

10004

Dva nebo vice PDO konfigurované
na téze sbérnici CAN pouzivaji stejné
ID.

10005

Dva PDO konfigurované na téze
sbérnici CAN pouzivaji stejné ID.

10006

Chyba konfigurace procesnich dat
Nastaveno pfili§ mnoho PDO na
CAN (missing mem.)

10007

Chyba konfigurace procesnich dat
Nastaveno pfili§ mnoho PDO na
CAN (missing can res.)

10008

Pro PDO konfigurovany na CAN byl
zadan neplatny pfenosovy kod.

10009

Chyba konfigurace procesnich dat
Can-ID bylo jiz na stejné sbérnici
CAN pouzito funkci Scope

10010

Chyba konfigurace procesnich dat
Can-ID bylo jiz na stejné sbérnici
CAN pouzito funkci Sync

10011

Chyba konfigurace procesnich dat
Problémy s odesilanim na CAN (do-
ublesend err.)

10012

Chyba konfigurace procesnich dat
Problémy s odesilanim na systémo-
vou sbérnici (doublesend err.)

10013

Chyba konfigurace procesnich dat
Problémy s odesilanim na aplika¢ni
sbérnici CAN (doublesend err.)

10014

Doba blokovani neni celoCiselnym
nasobkem aktualniho zpracovani
procesnich dat

Upravte dobu blokovani
nebo pfenastavte aktualni
zpracovani procesnich dat

10015

Event Timer neni celoCiselnym na-
sobkem aktualniho zpracovani pro-
cesnich dat

Upravte Event-Timer nebo
aktualni zpracovani pro-
ceshich dat

10016

Cyklus pozadovanych hodnot CAN
neni celoCiselnym nasobkem aktual-
niho zpracovani procesnich dat

Upravte cyklus pozadova-
nych hodnot CAN nebo ak-
tualni zpracovani proces-
nich dat

10017

Synchronizaéni perioda CAN neni
celo¢iselnym nasobkem aktualniho
zpracovani procesnich dat

Upravte synchronizacni pe-
riodu CAN nebo aktualni
zpracovani procesnich dat

10018

Synchronizaéni offset CAN neni celo-
Ciselnym nasobkem aktualniho zpra-
covani procesnich dat

Upravte synchronizacni
offset CAN nebo aktualni
zpracovani procesnich dat

10019

Doba prevzeti vystupnich synchron-
nich PDO je vétsi nebo stejna jako
cyklus zpracovani softwaru CAN. Ne-
odesilaji se tak zadna dalSi vystupni
synchronni PDO

Nastavte dobu prevzeti vy-
stupnich synchronnich
PDO na mensi hodnotu,
nez je cyklus zpracovani
softwaru CAN.

20001

Konfiguraéni konflikt s hlavni jednot-
kou

20002

Chyba konfigurace procesnich dat
Master sbérnice deaktivoval vystupni

PDO nebo zadal neplatny offset

6
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Provoz
Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

ha

Chyba Podri Chyba Stav systému Hlaseni bi-
aze- Opatieni narnich
na Typ resetu vystupu”
chy-
ba
Kéd Hlaseni Kéd Pfigina Reakce?
20003 |Chyba konfigurace procesnich dat
Master sbérnice deaktivoval vstupni
PDO nebo zadal neplatny offset
20004 |Chyba konfigurace procesnich dat
Na K-Net je vice vstupnich PDO, nez
je pfipustné
20005 |Chyba konfigurace procesnich dat
Na K-Net je vice vystupnich PDO,
nez je pripustné
20006 |Chyba konfigurace procesnich dat
Na K-Net je vice slov PDO, nez je
pfipustné
67 Chyba "Timeout PDO" Vstupni PDO, jehoz ¢asovy limit neni |Zastaveni Systém ¢eka Pfipraven =
na hodnoté 0, takZe neni nastaven s aplikacnim Teply start 1
na "Off-line", a ktery byl jiz jednou zpozdénim (D), Porucha =0
pfijat, pfekrocil svij ¢asovy limit (P)
0 |PDOO
1 [PDO1
2 |PDO 2
3 |PDO3
4 |[PDO4
5 |PDO5
6 |PDO6
7 |PDO7
8 |PDO8
9 |PDO9
10 |PDO 10
11 |PDO 11
12 |PDO 12
13 |PDO 13
14 |PDO 14
15 |PDO 15
68 Chyba "Interni synch- Zastaveni se  [Systém Ceka Pfipraven =
ronizace" zpomalenim Teply start 1
nouzového za- Porucha =0
staveni
01 |Casovy limit pro o&ekavany synchro-
nizaéni signal prekro¢en
02 [Synchronizace ztracena, ¢asovy in-
terval Sync. mimo oblast tolerance
03 |Neni mozné provést synchronizaci na
signal Sync.
04 |Délka periody signalu Sync. neni ce-
lym nasobkem délky periody systému
PDO
05 |Casovy limit pro synchronizaéni sig-
nal prekrocen
06 |Synchronizace ztracen, délka periody
synchroniza¢niho signalu neplatna
07 |Neni mozna synchronizace na synch-
ronizacni signal
08 |Délka periody systému je prili§ kratka
09 |Délka periody systému je pfili§ dlou-
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Provoz

Provozni indikace a chyby napajeciho modulu s rekuperaci

Chyba Podi Chyba Stav systému Hlaseni bi-
aze- Opatieni narnich
na Typ resetu vystupu”
chy-
ba
Kéd Hiaseni Kéd PFi¢ina Reakce”
10 |Délky periody systému neni nasob-
kem zakladni periody
82 Predvystraha "Monito- Vytizeni jednotky VM dosahlo prahu [Zadna reakce — [-------- Pfipraven =
rovani I’xt VM" predvystrahy (D), (P) 1
Porucha =1
01 [VM: Pfedvystraha vytizeni Ixt
83 Chyba "Monitorovani Vytizeni VM dosahlo vypinaciho pra- [Zablokovani Systém ceka PFipraven =
I2xt VM" hu, respektive jej pfekrocilo. koncového Teply start 1
stupné Porucha =0
01 [VM: Chyba vyuziti Ixt
85 Predbézné varovani Teplota VM se bliZi vypinacimu pra- |[Zadna reakce —|-----—-- Pfipraven =
"Kontrola teploty VM" hu (D), (P) 1
Porucha = 1
01 [VM: Teplotni pfedvystraha
86 Chyba "Nadmérna te- Teplota VM dosahla vypinaciho pra- |Zablokovani Systém ceka Pfipraven =
plota VM" hu, nebo jej pfekrocila. koncového Teply start 1
stupné Porucha =0
01 [VM: Chyba teploty
94  |Chyba "Data konfigu- V/ bloku dat konfigurace pfistroje na- |Zablokovani Systém zablokovan Pfipraven =
race zarizeni" stala pfi kontrole ve fazi resetovani |koncového Restart systému 0
chyba stupné Porucha =0
01 |Data konfigurace zafizeni: Chyba
kontrolniho souctu
02 |Data konfigurace zafizeni: Neplatna
verze konfigura¢ni datové sady
03 |Data konfigurace zafizeni: NeoCeka- Upravte konfiguraci nebo
vané jmenovité napéti zafizeni firmware
97 |Chyba "Kopirovani Sada parametri nebyla zkopirovana |Zablokovani Systém zablokovan Pfipraven =
sady parametr()" bez chyby koncového Restart systému 0
stupné Porucha = 0
01 |PferuSeni ukladani sady parametr( Opakujte download nebo
do pfistroje pfejdéte na vyrobni nasta-
veni
107 |Chyba "Sitové kom- Firmware rozeznal chybu jedné ze si-|Pouze zobrazit |---------
ponenty" tovych komponent (tlumivka, sitovy
filtr, stykac)
197 |Chyba "vypadek sité" Firmware rozpoznal vypadek sité Pouze zobrazit |---------
199 [Chyba "Nabijeni mezi- Doslo k chybé v sekvenénim fizeni  |Zablokovat kon-|Blokovano, reset softwaru
obvodu" pro nabijeni meziobvodu covy stupen +
otevfit sitovy
stykac
01 |PrekroCeni €asu pfi nabijeni meziob-
vodu na pozadovanou hodnotu napé-
ti
02 |PrekroCeni ¢asu pfi snaze o dosaze-
ni pozadované hodnoty napéti (pfipo-
jeny sitovy stykac)
03 |PfekroCeni ¢asu pfi nabijeni meziob-
vodu na pozadovanou hodnotu napé-
ti

1) plati pro defaultni reakci

2) P = programovatelné, D = defaultni reakce

Pfirucka MXR80
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Technické udaje
Technické udaje napajeciho modulu s rekuperaci

7 Technické udaje
71 Technické udaje napajeciho modulu s rekuperaci

711 Vseobecné technické udaje

Jednot- Napajeci modul s rekuperaci
ka
Prostfedi a okolni podminky
Okolni teplota (MXR) °C 0 az +45
Skladovaci teplota °C -25 az +70
Klimaticka tfida - EN 60721-3-3, tfida 3K3
%tupeﬁ ochrany EN 60529 (NEMA1) - IP10 podle EN 60529
Provozni rezim - DB (EN 60146-1-1 a 1-3)
ZpUlsob chlazeni - DIN 41751 Cizi chlazeni
(ventilator s regulaci teploty)
Kategorie podle prepéti - Il podle IEC 60664-1
(VDE0110-1)
Ttida znecisténi - Il podle IEC 60664-1
(VDE 0110-1)
Instalaéni vyska - Do h =1 000 m bez omezeni.

PFi h =1 000 m plati nasledujici omezeni:
* Od 1000 m do max. 2 000 m:
Snizeni ly0 1 % na 100 m

Délka skladovani - Do 2 let bez zvlastnich opatfeni, poté viz kap. "Servis" v navodu
k obsluze "Viceosé servoménite MOVIAXIS® MX"

Provozni podminky

Odolnost proti ruseni - Splriuje EN 61800-3
Rusivé vysilani pfi instalaci v souladu se zasadami elek- - Kategorie "C2" podle 61800-3
tromagnetické kompatibility Pfi pouZiti filtru EcoLine NFH:

Kategorie "C3" podle 61800-3
Viz téz kap. "Pouziti doplfiujicich komponent" (- B 93)

Ztratovy vykon pfi jmenovitém vykonu w 1000
Pripustny pocet zapnuti a vypnuti sité min™' <1
Minimalni vypinaci doba pro "vypnuti sité" S >10
Provozni pohotovost po "zapnuti sité" S <20
Hmotnost kg 22
Rozméry: B mm 210
H mm 400
T mm 254

1) Na kryci vika zafizeni je tfeba na levé a na pravé strané svazku zafizeni nasadit kryty na ochranu proti dotyku. VSechny kabelové
koncovky musi byt izolované.

UPOZORNENI

Respektujte minimalni vypinaci dobu po "vypnuti sité".

jde
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71.2 Vykonova ¢ast napajeciho modulu s rekuperaci
MOVIAXIS® MX Udaj na | Jednot- Napajeci modul s rekuperaci
Napajeci modul s rekuperaci typo- ka
vém
Stitku
VSTUP
Napajeci napéti AC U ., U V 3x400V-3x480V+10%
Jmenovité napéti sité U V 400
Jmenovity proud sit&" 75 kW I A 110 (@ 4 kHz PWM)
50 kW | A 73 (@ 8 kHz PWM)
Vykon v normalnim provozu
jmenovity vykon (rezim motoru,|75 kW P kW 75 (@ 4 kHz PWM)
generatoru) 50 KW P kW 50 (@ 8 kHz PWM)
Vykon pfi zkuSebnim / nouzovém provozu
Jmenovity a $pickovy vykon? Zkusebni a nouzovy pro- P kW 60 (@ 4 kHz PWM)
voz — rezim motoru = KW 40 (@ 8 kHz PWM)
Jmenovity a Spickovy vykon ve zkuSebnim a nouzovém P kW 37,5
provozu — rezim generatoru
Sitova frekvence fy., f Hz 50 - 60 +5 %
Pfipustné napétové sité — — TTaTN
Prafez a kontakty na pfipojenich - mm? Sroubové &epy M8
max. 70
Prifez a kontakty na svorce stinéni - mm? max. 4x 50 stinéné
Mé&reni sitového napéti
Méfeni - Zméreni vSech 3 fazi mezi sitovym filtrem a tlumivkou
Priifez a kontakty mm? Combicon 7.62 3pdlovy / jedna zila max. 2.5 ;
VYSTUP (MEZIOBVOD)
Meziobvod Uy Uz V| Uy, do 400 V: U,=750 V regulované
* 400V < U, <480 V: U, linearné rostouci z 750 V —
800 V
Jmenovity proud meziobvodu® DC I [ A 100 pfi (75 kW)
67 pii (50 kW)
Max. proud meziobvodu # DC |y max lnax A 200 pfi (75 kW)
134 pfi (50 kW)
PretiZitelnost na max. 1 s* - - 200 %
BRZDOVY ODPOR / NOUZOVY BRZDOVY ODPOR
Vykon brzdového prerusovace - kW Spickovy vykon: 250 % x Py,
Trvaly vykon: 0,5 x 75 kW
Minimalni pfipustny brzdovy odpor R (Ctyfkvadrantovy - Q 3,5
provoz)
Priiez® a kontakty na pfivodech - mm? Sroubové epy M6
max. 16
Prifez® a kontakty na stinici svorce - mm? max. 4 x 16

1) Plati pfi jmenovitém napéti sité 400 V

2) Jmenovity a Spickovy vykon v rezimu motoru pfi U Netz_Nenn = 400 V(U zk = 560 V). Vykon v reZimu generatoru zalezi na pfipoje-

ném brzdovém odporu

3) Plati pfi jmenovitém napéti sité 400 V
4) viz kap. "Konfigurace"

5) Sila materialu [mm] x Sitka [mm]
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7.1.3  Radié napajeciho modulu s rekuperaci

MOVIAXIS® MX VSeobecné parametry elektroniky
Napajeci modul s rekuperaci

VSTUP

Napajeni 24 V DC

DC 24V +25% (EN61131)

Priifez a kontakty

COMBICON 5.08

jedna Zila na svorku: max. 1,5 mm? (s koncovou objimkou Zily)

VSTUPY/VYSTUPY

4 binarni vstupy
Vnitfni odpor

Bez potencialu (opticky vazebni €len), kompatibilni s PLC (EN 61131), interval
snimani 1 ms
Ri= 3,0 kQ, I = 10 mA

Urover signalu

+13 V - +30 V = "1" = kontakt uzavren
-3V —-+5V ="0" = kontakt otevien

podle EN 61131

Funkce

DIg1 — DI@4: pevné obsazeno

2 binarni vystupy

Urovet signalu

kompatibilni s SPS (EN 61131-2), doba odezvy 1 ms, odolnost proti zkratu,
lnax = 50 MA

"0"=0V, "1"=+24 V, pozor: Nepfipojujte zadné cizi napéti!

Funkce

DO@J a DOY1: pevné obsazeno
DO®@2: volné programovatelny
DO@3: neni obsazeno

Prafez a kontakty

COMBICON 5.08
jedna zila na svorku: 0,20 — 2,5 mm?
2 zily na svorku: 0.25 — 1 mm?

Stinici svorky

Stinici svorky pro Fidici vedeni k dispozici

Maximalni prifez kabelu, ktery Ize ulozit na svorce sti-
néni

10 mm (s izolaénim plastém)

Uvolnovaci kontakt sitového stykace
(Fizeni pres sitovy stykac)

Relé

Kontakt relé (uzaviraci)
AC 230 V (max. 300 VA pfitahovaci vykon sitového stykace)

Pfitahovaci proud: pfi napéti 230 2A
V AC

pfi napéti 24 V DC |0,5 A

Pfipustny trvaly proud: |pfi napéti 230 0,5A

V AC
pfi napéti 24 V DC

Pocet sepnuti 200 000

Prafez a kontakty

COMBICON 5.08

jedna zila na svorku: max. 1,5 mm? (s koncovou objimkou zily)
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71.4 Komunikace na sbérnici

MOVIAXIS® MX VSeobecné parametry elektroniky
Napajeci modul s rekuperaci
Signaliza¢ni sbérnice zaloZzené na standardu CAN nebo kompatibilni s EtherCAT®

U varianty EtherCAT® je namontovana dopliikova karta XSE24A nebo XFE24A
Rozhrani CAN 1 CAN: 9pdlovy konektor Sub- |[Sbérnice CAN podle specifikace CAN 2.0, ¢ast A a B, pfenosova
(systémova sbérnice, nikoli D technika podle 1ISO 11898, max. 64 pfipojenych prvku.
s XSE24A) Uzaviraci odpor (120 Q) je tfeba pfipojit externé,

prenosova rychlost je nastavitelna 125 kBaud — 1 MBaud.
Rozsifeny protokol MOVILINK®, viz kap. "Komunikace pfes adap-
tér CAN" v navodu k obsluze "Viceosé servoménice MOVI-
AXIS® MX".

Rozhrani CAN 2 Viz navod k obsluze "Viceosé servoménite MOVIAXIS® MX".

Uzaviraci
X9 X9 odpor

MXA| |MXA MXA

I

[41

9007202241644043

[1] Pfipojovaci kabel mezi PC a rozhranim CAN na osovém modulu. Pfipojovaci kabel se sklada z roz-
hrani USB CAN[2] a kabelu s integrovanym uzaviracim odporem[3].

[2] Rozhrani USB CAN
[3] Kabel s integrovanym uzaviracim odporem (120 Q mezi CAN_H a CAN_L)
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7.2 Rozmérovy vykres napajeciho modulu s rekuperaci
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7.3

7.4

15

A?

Y Poloha otvoru se zavitem

Rozlozeni otvord na napajecim modulu s rekuperaci

Technické udaje
RozlozZeni otvor(l na napajecim modulu s rekuperaci

28

2 Rozmérové Udaje naleznete v nasledujici tabulce

2986908427

MOVIAXIS® MX Rozméry télesa modulu MOVIAXIS® MX pfi pohledu
zezadu
A B C D
[mm] [mm] [mm)] [mm]
Napajeci modul s rekupe- 210 180 453 462,5
raci MXR

Technické udaje doplnkovych komponent
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7.41

Sit'ovy filtr NFR.. pro 3fazové soustavy

Konstrukce

3vodicovy filtr
Kovovy kryt

Charakteristika

Konstrukce podle UL1283, IEC 60939, CSA 22.2 No.

8

Aplikace

Frekvencni ménice pro motorové pohony
Frekvenéni ménice s rekuperacnim provozem

PFivody

Pfipojovaci svorky s ochranou proti dotyku

Technické udaje

Sitové filtry NFR.. maji vlastni certifikaci komponent, ktera je nezavisla na viceosém
servoménici MOVIAXIS®. Na pozadani vystavi SEW-EURODRIVE pfislusny doklad.

Jednot- Sit'ovy filtr
ka NFR 075-503 (50 kW) NFR 111-503 (75 kW)
Pripojovaci napéti AC" Uy, Ve 3x380V-3x%x480V +10 %
Jmenovité napéti sité? Uy Vac 3 x 500 3 x 500
Jmenovity proud Iy Axc 73 110
Ztratovy vykon® W 60 105
Taktovaci frekvence rekuperace f kHz 8 4
Svodovy proud |y, mA < 60 mA pfi AC 500 V <20 mA pfi AC 500 V
50 Hz pfi jmenovitém provozu 50 Hz pfi jmenovitém provozu

Teplota okoli °C 0 az +45 0 az +45
Stupen ochrany EN 60529 - 1P20 IP20
PFipojky L1 —L3; L1' - L3’ mm? az 50 (Sroubové svorky) az 50 (Sroubové svorky)
Pfipojeni U, V, W PE mm? Sroubové svorky 0.2 — 4 Sroubové svorky 0.2 — 4
(méfeni sitového na-
péti)
Hmotnost kg 31 39
Rozméry A mm 150 210

B mm 400 400

C mm 300 300
Pfipojovaci rozméry a mm 120 180

b mm 422 422

1) max. provozni napéti ve spojeni s MXR
2) max. provozni napéti filtru
3) pfi ¢asteéném zatizeni Umeérné nizsi
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Montazni poloha

Upfednostriované montazni polohy jsou zavéSena poloha a poloha nalezato, viz na-
sledujici schematické obrazky:

UPOZORNENI

i PFi montazi respektujte potfebny minimalni volny prostor 100 mm nad a pod pfipojo-
vacimi svorkami a vétracimi otvory.

Zavésena poloha

2986915211

Poloha nalezato

2986917899
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Rozmérovy vykres NFR 075-503 (50 kW)
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Rozmérovy vykres NFR 111-503 (75 kW)

Technické udaje

Technické udaje doplrikovych komponent

Y |
S ;
s \
i !
- ,7‘ iiiiiii
0 \
o |
“y \ L1 L2 L3
= e 4 .
“ T [ T
1]
120 0
[9N]
<
\ Y
-1 Fod
“ K i T & A ALD_‘
X N~
\
|
\
w 0
m| f-—-—-—- B — - 9 e - -
‘ <
|
\
\
| -
Y 4 } % Y
@ ‘ L y 1 o|lo]|o
0
2215 | ol || 65
— C [
L1' L2' L3
ES
18014401471313291

[11  Svorky pro méfeni sitovych

fazi

Pfirucka MXR80

.. — Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS®

81



Technické udaje

Technické udaje doplrikovych komponent

7.4.2 Sitova tlumivka NDR..

Schéma

Technické udaje

PEOﬁ

2986927371

Sitové tlumivky NDR.. maji vlastni certifikaci komponent, ktera je nezavisla na viceo-
sém servoméni¢i MOVIAXIS®. Na pozadani vystavi SEW-EURODRIVE pfislusny do-

klad.
Jednot- Sit'ova tlumivka
ka NDR 075-083 (50 kW) NDR 110-063 (75 kW)

Pripojovaci napéti AC" Uy, Vac 3x380V-3x480V+10%
Jmenovité napéti sité? Uy Ve 3x 500V, 50 Hz 3x 500V, 50 Hz
Jmenovity proud Iy A 75 110
Ztratovy vykon pfi W
c 0%y 135 + 220
* 100 % Iy 270 * 440
Provozni teplota pfi .
c 0%y °C 85 + 85
* 100 % I 140 + 140
Teplota okoli °C 0 az +45 0 az +45
Indukénost mH 3x0,8 3x0,55
Stuperi ochrany podle EN 60529 — IPOO IPOO
Hmotnost kg 40 47
Max. pfipojovaci prifez mm? 50 50
Rozméry B mm 240 300

H mm 410 420
Upevnovaci rozméry L1 mm 190 240

L3 mm 130 165

1) max. provozni napéti ve spojeni s MXR

2) max. provozni napéti tlumivky
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Technické udaje
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Rozmérovy vykres NDR 110-063 (75 kW)
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743 Filtr EcoLine NFH

Technické udaje

Filtr NFH patfi pfi provozu se zafizenimi MXR mezi pfisluSenstvi uvedené v seznamu

Technické udaje

Technické udaje doplrikovych komponent

UL.
Jednot- Filtr EcoLine
ka
NFH 075-503 (50 kW) NFH 110-503 (75 kW)
Pfipojovaci napéti AC" Uy, Vac 3x380V-3x%x480V +10%
Jmenovité napéti sité U Vac 3 x 500 3 x 500
Jmenovity proud |y Axc 73 110
Ztratovy vykon W 65 100
Taktovaci frekvence rekuperace f kHz 8 4
Teplota okoli °C 0 az +45 0 az +45
Stupen ochrany EN 60529 (NEMA1) - IP20 podle EN 60529 IP20 podle EN 60529
PFipojky L1 - L3 ; L1" - L3 mm? az 50 (Sroubové svorky) az 50 (Sroubové svorky)
Hmotnost kg 20 24
1) max. provozni napéti ve spojeni s MXR
Rozmérovy vykres filtru EcoLine NFH
B
|
[ -+ i -+
i
i
|
m| e O — | o
|
i
|
!
b
I
C
18014401471429131
Jednot- Filtr EcoLine
k
a NFH 075-503 (50 kW) NFH 110-503 (75 kW)
Rozméry mm 180 180
B mm 320 400
mm 225 300
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Jednot- Filtr EcoLine
k
a NFH 075-503 (50 kW) NFH 110-503 (75 kW)
Upevnovaci rozmé- mm 150 150
ry b mm 342 422
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Montazni polohy

Upfednostriované montazni polohy jsou zavéSena poloha a poloha nalezato, viz na-
sledujici schematické obrazky:

Zavésena poloha

2986942219

Poloha nalezato

2986944907

UPOZORNENI

PFi montazi respektujte potfebny minimalni volny prostor 100 mm nad a pod pfipojo-
vacimi svorkami a vétracimi otvory.

[

Ptiru¢ka MXR80.. — Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS® 87



Technické udaje

Technické udaje doplrikovych komponent

7.4.4

Technické udaje

Brzdové odpory BW..., BW...-01, BW...-T, BW...-P

Typ brzdového odporu Jed- BW027-006 | BW027-012 | BW247 BW247-T BW347 BW347-T | BW039-050
notka

Objednaci &islo 8224226 8224234 8207143 1820082 8207984 1820130 8216916

Vykonova tfida napajeciho kW 10, 25, 50, 75

modulu

Zatizitelnost pfi 100 % ED" kW 0,6 1,2 2 4 5

Hodnota odporu Rgy Q 27 £10 % 47 £10 % 39110 %

Spoustéci proud (jistice F16) | Agus 4,7 6,7 6,5 9,2 11,3

le

Konstrukce Dratovy odpor Odpor z oce-

lové mFizky

PFivody mm? Keramické svorky 2,5

Pfipustna intenzita proudové A DC 20

vrstvy svorek pfi 100 % ED

Pfipustna intenzita proudové A DC 25

vrstvy svorek pfi 40 % ED

Mnozstvi absorbovatelné kWs 10 28 64 84 600

energie

Stupeni ochrany IP20 (vestavéna)

Teplota okoli 9, °C -20 az +45

ZpUsob chlazeni KS = pfirozené chlazeni

1) ED = doba sepnuti brzdového odporu, vztazeno k dobé cyklu TD <120 s

Typ brzdového odporu Jed- BW012-015 BW012-015 | BW012-02 | BW12-025 | BW012-05 | BW012-10 | BW915-T
not- 01" 5 P 0 0-T
ka

Objednaci ¢islo 8216797 18200109 | 8216800 1820417 8216819 1820145 1820419

Vykonova tfida napajeciho kW 25,50, 75

modulu

Zatizitelnost pfi 100 % ED? kW 1,5 1,5 25 5,0 10 16

Hodnota odporu Rgy Q 12 +10 % 15 +10 %

Spoustéci proud (jistiCe F16) | Agus 11,2 11,2 14,4 20,4 28,8 31,6

le

Konstrukce Dratovy odpor Odpor z ocelové mfizky

PFivody mm? Keramické svorky 2,5

Pfipustna intenzita proudové A DC 20

vrstvy svorek pfi 100 % ED

PFipustna intenzita proudové A DC 25

vrstvy svorek pfi 40 % ED

MnozZstvi absorbovatelné kWs 34 240 360 600 1260 1920

energie

Stuperi ochrany IP20 (vestavéna)

Teplota okoli 9, °C -20 az +45

Zpusob chlazeni

KS =

pfirozené chlazeni

1) Brzdové odpory vykazuji na odbocce hodnotu 1 Q
2) ED = doba sepnuti brzdového odporu, vztazeno k dobé cyklu TD <120 s
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Typ brzdového odporu Jed- BW006-025-01" | BW006-050-01 BW106-T BW206-T BW004-050-01
notka

Objednaci &islo 18200117 18200125 18200834 18204120 18200133

Vykonova tfida napajeciho kW 50, 75 75

modulu

Zatizitelnost pfi 100 % ED? kw 2,5 5,0 13 18 5,0

Hodnota odporu Rgy Q 5,8 +10 % 6 +10 % 3,610 %

Spoustéci proud (jistice F16) Arus 20,8 29,4 46,5 54,7 37,3

le

Konstrukce Odpor z ocelové mfizky

PFivody Cep M8

PFipustna intenzita proudové A DC 115

vrstvy pfipojovaciho svorniku

pfi 100 % ED2

Pfipustna intenzita proudové A DC 143

vrstvy pfipojovaciho svorniku

pfi 40 % ED

MnozZstvi absorbovatelné kWs 300 600 1620 2160 600

energie

Stupen ochrany IP20 (vestavéna)

Teplota okoli 9, °C -20 az +45

Zplsob chlazeni

KS = pfirozené chlazeni

1) Brzdové odpory vykazuji na odbo¢ce hodnotu 1 Q
2) ED = doba sepnuti brzdového odporu, vztazeno k dobé cyklu TD <120 s
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Rozmérovy vykres brzdovych odpora BW...
Rozmérovy vykres brzdovych odport BW pro [2] rezistory z ocelové mFizky / [3] drato-
vé odpory

(2] - A .

> o

o

a x1

9007202215835531

Odpory s plochou konstrukci: Pfipojovaci vedeni ma délku 500 mm. Sou&asti dodavky
jsou 4 zavitové objimky M4 v provedeni 1 a 2.

Typ Pracovni Hlavni rozméry Upevnéni Hmotnost
poloha mm mm kg
BW.. AIN’ B (03 a cle x1 d
BW027-006 3 486 120 92 430 64 10 6,5 2,2
BW027-012 3 486 120 185 426 150 10 6,5 4,3
BW247 3 665 120 185 626 150 6,5 6,1
BW247-T 4 749 120 185 626 150 6,5 9,2
BW347 3 670 145 340 630 300 6,5 13,2
BW347-T 3 749 210 185 630 150 6,5 12,4
BW039-050 2 395 260 490 370 380 10,5 12
BW012-015 2 600 120 92 544 64 10 6,5 4
BW012-015-01 2 195 260 490 170 380 10,5 7
BW012-025 2 295 260 490 270 380 - 10,5 8
BW012-025-P 2 295/355 260 490 270 380 10,5 8
BW012-050 2 395 260 490 370 380 - 10,5 11
BW012-100-T 2 595 270 490 570 380 10,5 21
BW915-T 2 795 270 490 770 380 10,5 30
BW006-025-01 2 295 260 490 270 380 - 10,5 9,5
BW006-050-01 2 395 260 490 370 380 - 10,5 13
BW106-T 2 795 270 490 770 380 10,5 32
BW206-T 2 995 270 490 970 380 10,5 40
BW004-050-01 2 395 260 490 370 380 - 10,5 13
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Soudasti pro instalaci v souladu se zdsadami elektromagnetické kompatibility

8 Konfigurace
8.1 Soucasti pro instalaci v souladu se zasadami elektromagnetické
kompatibility

Servoméni¢ MOVIAXIS® je uréen k montazi do stroji a zafizeni jako samostatna sou-
Cast. Soucasti spliuji produktovou normu elektromagnetické kompatibility EN 61800-3
"Elektrické pohony s proménlivymi otackami". Pfi respektovani pokynl pro instalaci
v souladu se zasadami elektromagnetické kompatibility jsou podle smérnice
2004/108/EC splnény prislusné pozadavky pro certifikaci CE celého stroje/zafizeni vy-
baveného timto systémem.

8.1.1 Odolnost proti ruseni

Servoméni¢ MOVIAXIS® splriuje vSechny naroky na odolnost proti rugeni podle EN
61000-6-2 a EN 61800-3.

8.1.2 Vyzarovani rusivych signala

V pramyslovych prostorach jsou povoleny vysSi hladiny rusivych signalt nez v obyt-
nych oblastech. Proto je mozné v primyslovych zénach, v zavislosti na stavu napajeci
sité a konfiguraci zafizeni, vynechat niZze popsana opatieni.

Kategorie ruseni

Dodrzeni kategorie "C2" nebo "C3" podle normy EN 61800-3 (viz rovnéz kap. "Tech-
nické udaje" (- B 72)) bylo prokazano na specifikované zkusebni konstrukci. Na poza-
dani poskytne SEW-EURODRIVE dalsi informace k této problematice.

A POZOR

V obytnych oblastech mGze tento produkt vyvolavat vysokofrekvenéni poruchy, které
si mohou pfipadné vyzadat provedeni dalSich odruSovacich opatfeni.

8.2 Konfigurace napajeciho modulu s rekuperaci

Velikost napajeciho modulu s rekuperaci vyplyva z:
* Maximalni pracovni bod: P, < 200 % Py

» Souctu efektivnich vykon( vSech osovych modull: P < Py, v motorovém i genera-
torovém rezimu.

« Trvalého vykonu brzdového odporu (pokud je pouzit): Trvaly vykon nesmi prekrocit
hodnotu 50 % jmenovitého vykonu napajeciho modulu s rekuperaci.

» Souctové pravidlo: Souc€et vSech jmenovitych proudd osovych moduld nesmi
prekroc€it hodnotu 300 % z 1,35nasobku jmenovitého proudu meziobvodu.

— 50 kW (8 kHz): 67 A x 1,35 x 3 = 271 A max.
— 75 kW (4 kHz): 100 A x 1,35 x 3 = 405 A max.

Jmenovity vykon napajeciho modulu s rekuperaci je vztazen k ¢innému vykonu, tj. ne-
ni tfeba v této souvislosti zohledfiovat magnetizaéni proudy motora.
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UPOZORNENI

Dilezité: Souctovy vykon (vykon meziobvodu) vyjde z prekryti cykll jednotlivych
pfipojenych osovych modulu.

jde

Zmeéna Casového pfifazeni cykld ma silny vliv na zatizeni napajeciho modulu s reku-
peraci v motorovém a generatorovém reZzimu.

Je zapotiebi analyza typu worst case.

Kvdli znagné slozitosti je mozné vypocet provést pouze pomoci softwaru. Timto soft-
warem je nastroj "SEW-Workbench".

8.3 Konfigurace osovych modulli a motort

Modul MXR80 je vybaven regulovanym a dostate¢né dimenzovanym meziobvodem
(750 V). Tim je zajiSténo lepsi vyuziti vykonu motora.

Konfigurace osovych modull se provadi pomoci nastroje SEW Workbench.

PFi konfiguraci prosim respektujte pokyny pro konfiguraci uvedené v katalozich
"Synchronni servomotory" a "Tfifazové motory" a v pfiru€ce s charakteristikami.

8.4 Sit'ovy stykac€ a sit'ové pojistky

8.4.1 Sit'ovy stykac
» PouzZivejte pouze sitové stykace spotiebni kategorie AC-3 (IEC 158-1).
+ Stykac K11 je ur€en k zapnuti/vypnuti modulu MXR.

POZOR

» U stykace K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 10 sekund.
» Zapnuti / vypnuti sité neprovadéjte ¢astéji nez jednou za minutu!
» Sitovy styka¢ musi byt vZdy nainstalovan pred sitovym filtrem.

8.4.2 Sit'ové pojistky — typy pojistek
Typy ochran vedeni v provozni tfidé gL, gG:
* jmenovité napéti jistice = jmenovité sitové napéti
Jisti€ vedeni s charakteristikou B, C a D:
* jmenovité napéti jistiCe vedeni = jmenovité sitové napéti,
» jmenovité proudy jistice vedeni musi byt o 10 % vySSi nez jmenovity sitovy proud
napajeciho modulu s rekuperaci.
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Konfigurace sitového napajeni

8.5 Konfigurace sitového napajeni
Pokyny ohledné pfipustnych napétovych siti naleznete v kapitole "Pfipustné napétové
sité" (- B 21).
POZOR

Provoz jednoho nebo nékolika napajecich modull s rekuperaci MXR na sitovém na-
pajeni s kompenzaci, které neni vybaveno tlumivkami, neni pfipustny.

Pozadavky na odolnost sitové napaje- 50 kW /8 kHz | 75 kW / 4 kHz
ni
Minimalni zkratovy vykon sitového napa-| bez > 3,4 MVA %
jeni na pfipojeni modulu s rekuperaci " NFH?
s NFHY =>1,25 MVA =1,9 MVA

Pfipustna deformace kfivky napéti podle THD = 10%

EN 61000-2-4, tfida 3

pfipustna zména frekvence Af/t Hz/s 1% x fyen/1s
pfipustna nesymetrie napéti 3 % opacné slozky

1) jako pfipojeni slouzi vstup sitového filtru NFR.., je tfeba respektovat impedance pfivodl
2) odpovida Rsc > 67 auk < 1,5 %

)
3) bez NFH neni pfipustné
4) diky pouziti doplrikového filtru EcoLine NFH se dosahne snizeni narokd na sitové napajeni, které odpo-

vida hodnotam Rsc > 25 a uk < 4 %.

8.5.1 Pouziti dopliujicich komponent

Doplnujici kom- MXR 50 kW MXR 75 kW
ponenta
Sitovy filtr NFR X X
Sitova tlumivka X X
NDR
Filtr EcoLine NFH o] X

x  Pouziti doplfikové komponenty je povinné

o Pouziti doplfikové komponenty je volitelné

POZOR

U napajeciho modulu s rekuperaci MXR 75 kW je pouziti filiru EcoLine NFH nutné
zapotfebi.
U zafizeni MXR 50 kW je pouziti filtru EcoLine NFH volitelné.
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8.5.2 Priklad konfigurace

Nasledujici obrazek znazornuje konfiguraci péti napajecich moduld s rekuperaci MXR

75 kW.

1=20 m

Odbéry (RBGSs)

1=50 m

@

Transformator

PFrivody
k modu

Sit-rozvod

Zadané hodnoty

15m

|Gm 1=50 m

15m |

1=50 m

15m |

1=50 m

15m |

1=50 m

<L

!

<L

O RBG 1 (MXR1)

RBG 2 (MXR2)
RBG 3 (MXR3)
RBG 4 (MXR4)

RBG 5 (MXR5)

2988973707
« Parametry napajeciho transformatoru u provozovatele zafizeni:
Jmenovité napéti na primarni strané Uy, kV 10
Jmenovité napéti na sekundarni strané U, \% 400
Jmenovita frekvence fy Hz 50
Jmenovity vykon S, kVA 1000
Relativni zkratové napéti uy a0 % 6

Vypocet

Vypocet potfebného zdanlivého vykonu transformatoru seétenim vykonu jednotlivych

zarizeni:

V daném pfikladu &ini délka vedeni v posledni uli¢ce, viz nasledujici obr.:

20m+4x15m+50m=130m

Pro zjednoduSeni se pocita pétkrat se stejnou délkou vedeni.

Jako typicka prdmérna hodnota indukcnosti kabelll vedeni se uvazuje 0,35 pH/m.

Z toho vyplyvaji nasledujici hodnoty k:

Frekvence

Hodnota k

50 Hz

1,099557 x 10*

60 Hz

1,311946 x 10*

k
f
L

Jmenovita frekvence sité v Hz

Priimérna indukénost kabelu v uH/m

Zkratova impedance:

Vypoctovy faktor pro pramérnou impedanci vedeni Q/m

Varianta modulu MXR

Zkratova impedance Z;. v Q

MXR 75 kW s filtrem EcoLine NFH

0,084

MXR 50 kW s filtrem EcoLine NFH

0,123
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Konfigurace sitového napajeni

Varianta modulu MXR Zkratova impedance Zs. v Q

MXR 50 kW bez filtru EcoLine NFH 0,047

Vypocet potfebného zdanlivého vykonu transformatoru:

U et Napéti transformatoru nakratko

Uy Jmenovité napéti sité
Zsc Zkratova impedance
k Hodnota k

I Délka vedeni
Pozadavek:

689 kVA < 1 000 kVA
PoZadavek je splnén.
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8.6 Konfigurace kabelovych pruarezu
8.6.1 Specialni predpisy

PFi zajisténi a vybéru prirfezu kabell je tfeba respektovat specifické predpisy platné
v dané lokalité a pro dané zarizeni. V pfipadé potfeby respektujte také pokyny pro
instalaci v souladu s UL.

8.6.2 Délka sitového vedeni

Délka vedeni mezi napajecim modulem s rekuperaci a sitovym filirem smi byt nejvySe
1,5 m, viz Schémata pfipojeni (- B 23) a (- B 25) .

Délka vedeni mezi sitovym stykaCem a sitovym filtrem smi byt nejvySe 5 m, viz Sché-
mata pfipojeni (- B 23)a (- & 25).

8.6.3 Prifezy kabeld a pojistky

PFi pouziti médénych voditu s izolaci z PVC a jejich instalaci do kabelovych kanall pfi
teploté okoli 40 °C a pfi jmenovitych proudech sité ve vysi 100 % jmenovitého proudu
zafizeni navrhuje SEW-EURODRIVE nasledujici prufezy kabeld a pojistky.

8.6.4 Napajeci moduly s rekuperaci MOVIAXIS®

MOVIAXIS® MXR MXRB80A-...

Jmenovity vykon v kW 50 75

Sitova pfipojka

Jmenovity sitovy proud AC v A Viz technické udaje

Pojistky F11/F12/F13 I Dimenzovani podle jmenovitého proudu sité
Prifez a kontakty na sitovych pfivo- Zavitové koliky M8, max. 70 mm?
dech

Priifez a kontakty na svorce stinéni max. 4 x 50 mm?, stinéné

Pfipojeni nouzového brzdového odporu

Brzdové vedeni +R/-R Dimenzovani podle jmenovitého proudu
brzdového odporu

Priifez a kontakty na pfipojenich Zavitové koliky M6, max. 16 mm?

Priifez a kontakty na svorce stinéni max. 4 x 16 mm?

Prafez a kontakty na brzdovém odporu | Technické Gdaje brzdovych odport (- & 88)
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Volba vykonu napajeni 24 V

8.6.5 Méfrici vedeni X18 sitového filtru
Pro méfici vedeni X18 doporuc¢ujeme prifez 2,5 mm?,

PoZadavky na instalaci v souladu s UL pro méfici vedeni X18 naleznete v kapitole
"Instalace v souladu s UL" (- B 18).

8.7 Volba vykonu napajeni 24 V

Proud a vykonové poméry pfi zapnuti napgjeciho napéti 24 V probihaji podle nize
znazornéného schématu.

Pribéh se v zasadé déli do 3 ¢asovych oblasti.

IIP A
| —1m
» »
Izap/Pzap
In/Py
1 2 3
>
< tzap > t
2989000715

[11 Nabijeci proud uréeny interni vstupni kapacitou C,,

1. Popisuje principidlné prabéh nabijeni vstupnich kondenzatortl v kazdém zafizeni.
Uvedeni ¢asu neni mozné, nebot je doba nabijeni v tomto pfipadé dana predevsim
vlastnostmi sitového adaptéru a vykonem. Proto je tfeba z nasledujici tabulky ode-
¢ist sumu vSech kapacit zafizeni. Vyrobci spinacich sitovych zdroji obvykle uva-
déji v technickych podkladech informace o dostupné kapacité. Doba nabijeni 1 je
ve srovnani s ¢asovym intervalem 2 velmi kratka. Zdroj napéti musi byt schopen
spolehlivé zapinat kombinaci zafizeni s nejvy$si moznou kapacitou.

2. Toto je Casovy interval, ve kterém dochazi k rozb&hu internich spinacich sitovych
zdrojl. Pro tento interval je tfeba zobrazit sumu maximalnich pfikonU. Sitovy zdroj
musi byt schopen dodavat tento celkovy vykon alespori po dobu 100 ms.

3. Oblast jmenovitého vykonu. Suma jmenovitych vykonu vSech pFipojenych zafizeni
udava potfebny jmenovity vykon napajeciho zdroje.

Ptiru¢ka MXR80.. — Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS® 97



Konfigurace
Konfigurace nouzového brzdového odporu a brzdového odporu

Tabulka pro konfiguraci podle bodt 1 - 3 (- & 97).

Typ zafize- | Napajeci napéti | Jmenovity pro- | Max. spinaci | Doba trvani spi- | Vstupni kapaci-
ni elektroniky ve | ud I [A]/Jme- | proud [A]/Vy- | naciho impulzu taC,, vuF
Vv novity vykon Py | kon P_, ve W t,,vms
ve W
MXA BG1 18 -30 0,7/17 2/48 60 600
MXA BG2 0,95/23 2,2/53 70 600
MXA BG3 1,3/23 2,1/50 90 600
MXA BG4 2,2/53 2/48 80 700
MXA BG5 2,3/55 2/48 80 700
MXA BG6 32/77 2,5/60 60 1000
MXP BG1 18 -30 0,5/12 0,3/7 40 100
MXP BG3 0,8/19 0,6/14 60 500
MXR | 18-30 | 38/91 | 35/84 | 90 | 1000
MXZ 18 -30 0,1/25 03/7 60 50
MXC 1/24 2,7/65 400 300
MXM" | 18-30 | o01/25 | o02/5 | 30 \ 50
| Pvew |
XFE je soucasti zakladniho zafizeni
XFP napajeni pres za- 3 je zohlednéno
XEA kladni zafizeni 2 v L’Jdgjl’ch ?,Zé',
kladnim zafizeni
XIO 1
XIA 1
XGH? 2
XGS?¥ 2

1) Plati v kombinaci s DHP11B
2) udaje bez pfipojeného snimace. Maximalni vykon, ktery je mozno pfipojit: 12 W
3) udaje bez pfipojeného snimace. Maximalni vykon, ktery je mozno pfipojit: 12 W

UPOZORNENI
i Dalsi informace naleznete v konfiguraéni pfirucce "Viceosé servoménice
MOVIAXIS®".
8.8 Konfigurace nouzového brzdového odporu a brzdového odporu

Napajeci modul s rekuperaci MXR muze byt stejné jako napajeci modul MXP provo-
zovan s brzdovym odporem nebo s nouzovym brzdovym odporem.

PFi konfiguraci je tfeba rozhodnout, zda se brzdovy odpor pouzije jako nouzovy brzdo-
vy odpor nebo nikoli.

Odpor, ktery je konstruovany jako brzdovy odpor, je mozné pouzit také jako nouzovy
brzdovy odpor, pokud jsou spinény pozadavky na mnozstvi absorbovatelné energie,
viz technické udaje brzdovych odpor.

Konfigurace nouzového brzdového odporu a pfislusné specialni pokyny jsou popsany
v nasledujici kapitole.

Pokyny pro konfiguraci brzdového odporu naleznete v kapitole "PretiZitelnost" a v sy-
stémové pfiruéce MOVIAXIS®.
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Konfigurace nouzového brzdového odporu a brzdového odporu

A VAROVANI

PFivody k nouzovému brzdovému odporu nebo k brzdovému odporu vedou vysoké
stejnosmérné napéti, které &ini cca 970 V DC.

Smrt nebo tézka poranéni.

* PFivody k nouzovému brzdovému odporu a k brzdovému odporu musi byt na toto
vysokeé stejnosmérné napéti dimenzovany.

* Nouzové brzdové odpory a brzdové odpory instalujte v souladu s predpisy.

A VAROVANI

Povrch nouzovych brzdovych odpor(i a brzdovych odporli ma pfi zatizeni vykonem
Py vysokou teplotu, ktera maze €init i vice nez 100 °C. V zasadé je tfeba vychazet
z toho, Ze nouzovy brzdovy odpor resp. brzdovy odpor odevzdava sv(j jmenovity vy-
kon po delSi dobu.

Nebezpecéi popaleni a pozaru.

» Zvolte vhodné misto montaze. Obvykle se nouzové brzdové odpory a brzdové
odpory montuji na spinaci skfin.

* Nouzovych brzdovych odporll a brzdovych odport se nedotykejte.
* Respektujte potfebnou dobu 5 minut na ochlazeni.

» Je tfeba odpovidajicim zplsobem zajistit vétrani, velikost montazniho prostoru
a pfislusnou vzdalenost ohroZenych soucasti.

POZOR

+ Maximalni pfipustna délka vedeni mezi méni¢em MOVIAXIS® a nouzovym
brzdovym odporem nebo brzdovym odporem ¢ini 100 m.

8.8.1 Pokyny k nouzovému brzdovému odporu

POZOR

» Informace uvedené v této kapitole plati pro brzdové odpory BW..., pokud jsou
pouzity jako nouzové brzdoveé odpory.

UPOZORNENI

1 Napajeci modul s rekuperaci MXR dodava za normalnich provoznich podminek ge-
neratorovou energii, ktera jiz nemulze byt ukladana v meziobvodu, zpét do napajeci

sité.V praxi vSak mohou nastat provozni stavy, které vedou k tomu, ze napajeci

modul s rekuperaci MXR jiz nemize davat do sité zadnou energii, napf. pfi:

+ vypadku sité,

» vypadku jednotlivych fazi (i kratkodobém).
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Bez napajeciho napéti neni provoz pohon(i v motorovém rezimu mozny a generatoro-
va energie muze byt ukldadana v meziobvodu pouze v omezené mife. VySe popsané
stavy tak mohou vést k tomu, Ze se pohony nekontrolované zastavi, nebo Ze se akti-
vuje motorova brzda (pokud je pouzita).

Aby nemohlo dojit k nekontrolovanému zastaveni pohonu, poskytuje modul
MOVIAXIS® MXR moznost pfipojeni doplfiujiciho nouzového brzdového odporu, ktery
umoznuje v téchto nouzovych pfipadech provést fizené zpomaleni az do klidového
stavu. Kineticka energie ulozena v pohonech se pfitom v nouzovém brzdovém odporu
pfeméni na teplo.

UPOZORNENI

Tento doplfiujici nouzovy brzdovy odpor za normalnich provoznich podminek neni
zatézovan cyklicky, nybrz pouze ve vySe popsanych nouzovych situacich. Diky tomu
muze byt tento odpor konstruovan jako nouzovy brzdovy odpor.

[

V nasledujicich odstavcich je znazornén postup konfigurace nouzového brzdového
odporu pro zafizeni MOVIAXIS® MXR.

8.8.2 Volba nouzového brzdového odporu

Kritéria pro vybér
Volba nouzového brzdového odporu je dana nasledujicimi kritérii:
+ Spickovy brzdovy vykon
» Tepelny brzdovy vykon

Spic¢kovy brzdovy vykon
Napéti meziobvodu a hodnota nouzového brzdového odporu uréuji maximalni brzdovy
vykon P,.,, ktery je mozné z meziobvodu odvést.
Spickovy brzdovy vykon se vypoéte nasledujicim zptisobem:
Pmax= %
Upc je maximalni napéti meziobvodu a u méniée MOVIAXIS® ¢ini DC 970 V.

Spi¢kovy brzdovy vykon P.ca j& pro prislusny brzdovy odpor zapsan v tabulce nouzo-
vych brzdovych odpord.

Uréeni maximalniho vykonu nouzového brzdového odporu

Podminka 1

Maximalni vykon nouzoveého brzdového odporu P, je vy$8i nez maximalni generato-
rovy vykon P,,,, ktery se vyskytuje b&€hem procesu nouzového brzdéni.

'D/oeak2 Pmax

Poeak  Max. vykon podle tabulky (vykon, ktery mize nouzovy brzdovy odpor
pfeménit na teplo).

Prax Max. vykon, ktery musi byt pomoci nouzového brzdového odporu odveden
z meziobvodu.

Podminka 2
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Na zakladé vySe stanovené generatorové energie W....., S€ prekontroluje, zda je
mozné tuto energii pomoci nouzového brzdového odporu pfeménit na teplo, aniz by
doslo k tepelnému pfetiZzeni odporu.

Wmax 2 Wgenerator

W ax Max. absorbovatelna energie nouzového brzdového odporu
W generator Celkova generatorova energie aplikace v pribéhu nouzového brzdé-
ni.

Tepelny vykon nouzového brzdéni
PFi konfiguraci nouzového brzdového odporu je tfeba brat ohled na jeho tepelné zati-
zeni.
Tepelné zatizeni se pocita z energetického objemu celého procesu nouzového brzdé-
ni.

Tento stav respektuje i ohfev nouzového brzdového odporu béhem celého procesu

nouzového brzdéni.

» Urceni maximalni generatorové energie ze souctu profild vSech pfipojenych os (se
zohlednénim nastavenych ramp nouzového zastaveni a asovych prabéha).

Ochrana nouzového brzdového odporu

POZOR

Kvlli ochrané pfed pretizenim nouzového brzdového odporu doporucuje SEW-
EURODRIVE pouzit relé pro tepelné pretizeni. Na externim relé pro tepelné pretize-
ni je tfeba nastavit vybavovaci proud na hodnotu jmenovitého proudu odporu, viz
Tabulka pro vybér (- B 102).

Nesmi se pouzivat zadny ochranny spina¢ motoru.

Pozor: Pfi tepelném pretiZzeni se nesmi otevirat vykonové kontakty brzdového odpo-
ru. Spojeni mezi brzdovym odporem a meziobvodem se nesmi prerusit. Namisto to-
ho se fidicim kontaktem nadproudového relé otevie relé K11, viz schéma pfipojeni.

Provoz napajeciho modulu s rekuperaci pfi poruchach sitového napéti

POZOR

Poruchy sitového napéti, napf. vypadek sité, mohou vést k aktivaci brzdového
prerusovace a k zatiZeni brzdového odporu. Tento stav nastava, pokud jiz generato-
rova energie nemulze byt ukladana do meziobvodu. To mlze vést k prekroceni
stfedniho zatiZeni pfipojeného odporu a k nasledné aktivaci bimetalového ochranné-
ho relé (ochrana brzdového odporu).

PFi¢inou maze byt napf. kvalita sité. Kvalita sité ma vliv na konfiguraci brzdového
odporu zejména tehdy, pokud je odpor konstruovan jako nouzovy.

Pokud je brzdovy odpor konstruovan jako nouzovy, mlze to vést k tomu, ze se v za-
vislosti na mnozstvi generatorové energie

» aktivuje spoustéci kontakt bimetalového ochranného relé pfi normalnim provozu

* a nouzovy brzdovy odpor jiz neni kvili tomuto zatizeni schopen v pfipadé sku-
te€ného nouzového stavu pfeménit vzniklou generatorovou energii na teplo. V ta-
kovém pfipadé se aktivuje bimetalové ochranné relé.
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Konfigurace nouzového brzdového odporu a brzdového odporu

Vybérova tabulka

S ohledem na maximalni brzdovy vykon v generatorovém rezimu a na maximalni ge-
neratorovou energii daného stroje nebo zafizeni je mozné z nasledujici tabulky vybrat
pfislusnou hodnotu nouzového brzdového odporu. Konfigurace se provadi pomoci
SEW-Workbench.

Typ Objednaci Odpor | Vyba- | Pp.. | Poe W,..
cislo vQ VOVZCI' vkW | vkW | Mnozstvi ab-
prouA 7 sorbovatelné
v energie
v kWs
BW027-006" | 8224226 27 4,7 0,6 34,8 10
BW027-012? | 8224234 27 6,7 1,2 34,8 28
BWO012-015¥ | 8216797 12 11,2 1,5 78,4 34
BWO012-015- | 18200109 12 11,2 1,5 78,4 240
01
BW012-025- 8216800 12 14,4 2,5 78,4 360
P
BW012-050 8216819 12 20,4 5 78,4 600
BWO006-025- | 18200117 6 20,76 2,5 156 300
01
BWO006-050- | 18200125 6 29,4 5 156 600
01
BWO004-050- | 18200133 4 37,3 5 235 600
01

1) Pevny trubkovy odpor
2) Pevny trubkovy odpor
3) Pevny trubkovy odpor

POZOR

Udaje uvedené v tabulce plati pouze pro pouziti odpor(i jako nouzovych brzdovych
odpord, které se nesmi cyklicky zatéZovat.

POZOR

Po nouzovém brzdéni je tfeba vyckat nejméné 5 minut a teprve poté smi nastat dal-
8i nouzové brzdéni.

8.8.3 Pokyny k brzdovému odporu

Informace ohledné brzdovych odpor( naleznete v systémové priru¢ce MOVIAXIS®.

8.8.4 Volba brzdového odporu

Informace pro konfiguraci brzdového odporu naleznete v kapitole "Pretizitelnost"
a v systémové priruéce MOVIAXIS®,
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Vystupni vykon pfi nizkém sitovém napéti

8.9 Vystupni vykon pfi nizkém sitovém napéti

Pokud sitové napéti klesne pod jmenovité napéti 400 V, poklesne vykon modulu

MXR.

80
75
70 //
65
60

T —P (75kW)

2 55 P (50kW)

= | R ]
45
40
35
30

340 360 380 400 420 440 460 480 500 520 540
Viine V]

2989030667

8.10  Pretizitelnost
Podle nakonfigurovanych osovych modull se stanovi pozadavek na pretizZitelnost apli-
kace.
Pomoci systému Grafical Workbench se zjidtuji nasledujici hodnoty:
* potiebny vykon,
» nutnost pouziti brzdového odporu,
+ technické udaje brzdového odporu.
SEW-EURODRIVE doporucuje nasledujici brzdové odpory:

MXR 50 kW MXR 75 kW
BWO012-015 BWO006-025-01

Dal$i informace ohledné brzdovych odporl naleznete v systémové priruéce
MOVIAXIS®.

PretiZitelnost je mozné popsat pomoci nasledujici tabulky:

Vykonovy stupen Napéti ve V Pretizeni v %

MXR 50 kW 360 — 380 <160
381-480 <200

MXR 75 kW 360 — 380 <110
381-480 <200
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Konfigurace sitového napajeni s ohledem na soubé&hy

8.11  Konfigurace sitového napajeni s ohledem na soubéhy

V této kapitole je popsan provoz nékolika napajecich moduld s rekuperaci MXR na
jednom sitovém napajeni s ohledem na soubéhy.

8.11.1 Uvod

Pokyny pro konfiguraci uvedené v kapitole "Konfigurace sitového napéjeni" (- B 93)
vychazeji z toho, Ze je kazdy napdjeci modul s rekuperaci provozovan nezavisle na
dalSich. Tento zplsob konfigurace umozriuje sou€asny provoz vSech napajecich mo-
dulll s rekuperaci v jedné napajeci vétvi.
UPOZORNENI

i Pred uvedenim vétSiho poctu napajecich modult s rekuperaci do provozu na jednom
sitovém napajeni prosim kontaktujte SEW-EURODRIVE.

Nasledujici pfedpis pro konfiguraci umoznuje pfFi respektovani soubéht instalovat né-
kolik napajecich modulll s rekuperaci na jednom daném sitovém napajeni (transfor-
matoru), nebo umoziiuje pouZzit mensi napajeni (transformator).

Aby bylo mozné sitové napajeni (transformator) co nejhospodarnéji dimenzovat, je
mozné zapnout nebo vypnout uvolnéni koncového stupné DIOO pfipojenych napaje-
cich moduld s rekuperaci. Minimalni jmenovity vykon spole¢ného sitového napajeni
pak musi byt dimenzovan pouze na momentalné aktivni (uvolnéné) napajeci moduly
s rekuperaci.

8.11.2 Spinaci sekvence mezi uvolnénym a blokovanym stavem koncového stupné

Pro pfivedeni nebo odebrani uvolfovaciho signalu pro napajeci moduly s rekuperaci
se pouziva vstup "DIO0 uvolnéni koncového stupné”.
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Konfigurace sitového napajeni s ohledem na soub&hy

Priibéh spinaci / rozpinaci sekvence je znazornén v nasledujicim diagramu:

DC 24V \ \
DC 24V : :
x5a) J DCOV ! !
ok | |
Tlagitko nouzového vypnuti 1
t *kk |
|
| |
Relé pro nouzové vypnuti ‘
} Nouzové vypnuti pferuseno
Start | ‘
L ' I
! I I
|
Uvolnéni koncového | | © : :
stupné DI0O w ‘ ‘
P 90 e | |
"Uvolnéni / Upload" ‘ ‘ l
(X10.2) ! | |
PA1/1 ** ‘ I I T
I ! I |
| | |
Pfipraveno pro "zapnuti sité" : , ‘
(X11.2) | | |
PE1/1 ** ‘ l l ‘
! l l !
Uvolrovaci kontakt pro : | !
sitovy stykad f w |
(X19.1/X19.2) ! \ 1 1 1
| | |
! | |
Tlagitko ! | | l l
"Sitovy stykad zap" ! \ \ ‘ ‘
Y P ;£ 2100 ms,: ; ! !
| \ | | |
I ! ! I
Sitovy stykad ! | } !
(K11) } w |
| : | : | |
! | ‘ 1 1 ‘
|
Zpétna vazba | : 1 \ 1
"Sitovy stykac zap" ‘ 1 P !
(X10.4) ey P | o _»i ' 100 ms |
| | |
! 1 | 1 @ 1
"MXR pfipraveno k provozu" | 400 V Lo } !
(xX11.1) ; T | | |
PE1/0 ** I : I : : I
|
1 | i 1
Sitové napéti* ; ‘ l
(X1.1... X1.3) | ! 1 cca 560V cca 750V :
| | ! |
: cca300V | ! ! ;
|
Napéti ZK* /dl_'; 1 l l
(X4.1/X4.2) ! L : . .
I ! | ! ! t .
12021591307
a PFimo po signalu "pfipraveno pro zapnuti sité" je mozné odebrat uvolnéni koncového stupné.
b Ihned po odebrani uvolnéni koncového stupné je mozné aktivovat sitovy styka€. Napajeci modul
s rekuperaci je nyni ve stavu "Stand by" a neni nutné jej zohledfiovat pfi vypoctu relativniho zkratové-

ho napéti uy.
C Uvolnénim koncového stupné zafizeni pfejde do stavu provozni pohotovosti.

d Signal "MXR pfipraveno k provozu" se objevi se zpozdénim 100 ms a je tfeba vyckat na uvolnéni
pohond.

Legenda k diagramu pokraduje na nasledujici strance.
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Konfigurace sitového napajeni s ohledem na soubé&hy

* Pfi sitovém napéti 400 V AC
* PFi Fizeni pfes pramyslovou sbérnici

> Zpozdéni odpojeni pfi nouzovém vypnuti je mozné pouze pfi respektovani bezpecnostnich predpist
a technickych pozadavki platnych v dané zemi a pro dané zafizeni.

UPOZORNENI

Je tfeba pamatovat na to, aby okamzity vykon (az 200 %) nevedl k pfetizeni sitového
napajeni (transformatoru) a zaroven nesmi sitové napajeni (transformator) pretizit
ani souctovy vykon vSech uvolnénych napajecich moduld s rekuperaci.

jde
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Kontrolni seznam pro konfiguraci

8.12 Kontrolni seznam pro konfiguraci

Provoz sitové rekuperace klade na napajeci sit’ urCité naroky, které musi byt spinény,

kontrolnim seznamu. Tento seznam predstavuje pomucku, ktera doplfiuje specifickou
dokumentaci s cilem zkontrolovat zakladni pfedpoklady pro provoz sitové rekuperace
MOVIDRIVE® MDR nebo MOVIAXIS® MXR.

Tento dokument slouZi jako doplnék ke specifické dokumentaci produktu, ale v Za-
dném pfipadé tuto dokumentaci nenahrazuje. Udaje uvedené ve specifické dokumen-
taci je tfeba bezpodminelné respektovat nezavisle na tomto dokumentu.

8.12.1 Kontrolni seznam

Jaké jsou technické udaje sitového napajeni (transformatoru), na kterém ma byt na-
pajeci modul s rekuperaci provozovan?

Sitové napajeni / Trafo

Jmenovity vykon kVA
Jmenovité napéti sité \%
Jmenovita sitova frekvence Hz
Jmenovité zkratoveé napéti uy %

Druh sité, napf. TT, TN

Hodnota THD, pfipadné konzultujte %
s distributorem elektfiny

Jsou na tomto sitovém napajeni
(transformatoru) provozovany dalsi
napajeci moduly s rekuperaci?

Pokud ano
+  kolik?
* s jakym celkovym vykonem?

Je k dispozici zafizeni pro kompenza-
ci jalového proudu?

Pokud ano, je vybaveno tlumenim?

Délka vedeni k sitovému napajeni m
(transformatoru)

Okolni podminky

Misto instalace (mésto, zemeé)

Okolni podminky °C
Nadmofrska vySka instalace (mn.m.) m
Relativni vihkost %
VSeobecné informace

Jaké jsou zkuSenosti s provozem na-
pajecich modull s rekuperaci?
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Je v napdjeci siti instalovan generator
(napf. naftovy agregat pro nouzové
napajeni) nebo jina zalozni jednotka,
ktera je provozovana soucasné s re-
kuperaci?

Ostatni, poznamky
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