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Wskazowki ogdlne
Dokumentacja uzupetniajgca

1 Wskazowki ogéine

1.1 Dokumentacja uzupetniajaca

W niniejszym podreczniku opisane zostaty specjalne wiasciwosci modutu zasilania z
funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR.

Pozostate informacje na temat MOVIAXIS® i zastosowania zawarte sg w

* instrukcji obstugi "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®",

+ podreczniku systemowym "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®".

1.2 Struktura wskazéwek bezpieczenstwa

1.21 Znaczenie stow sygnalizacyjnych

Ponizsza tabela przedstawia wage i znaczenie stéw sygnalizacyjnych dla wskazéwek
bezpieczenstwa, ostrzezen przed uszkodzeniami i dalszych wskazéwek.

Stowo sygnali-
zacyjne

Znaczenie

Skutki nieprzestrzegania:

A NIEBEZPIE-
CZEN-
STWO!

Bezposrednie zagrozenie

Smier¢ lub ciezkie obrazenia cieles-
ne

A OSTRZE-
ZENIE!

Mozliwa, niebezpieczna sy-
tuacja

Smier¢ lub ciezkie obrazenia cieles-
ne

A UWAGA!

Mozliwa, niebezpieczna sy-
tuacja

Lekkie uszkodzenia ciata

UWAGA!

Mozliwe szkody materialne

Uszkodzenie systemu napedowego
lub jego otoczenia

WSKAZOWKA

Przydatna wskazéwka lub ra-
da: Utatwia obstuge systemu
napedowego.

1.2.2 Struktura wskazéwek bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatu

Wskazdéwki bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatu nie dotyczg specjalnego spo-
sobu postepowania, lecz wielu czynnosci w zakresie tematu. Zastosowane piktogra-
mow wskazuje albo na zagrozenie ogodlne albo zagrozenia specjalne.

Tu wida¢ formalng strukture wskazéwek bezpieczernstwa w odniesieniu do rozdziatu:

A StOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodio.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

» Czynnosci zapobiegajgce zagrozeniu.
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1.23

1.3

1.4

1.5

Wskazoéwki ogdine
Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

Struktura zagniezdzonych wskazowek bezpieczenstwa

Zagniezdzone wskazéwki bezpieczenstwa wkomponowane sg w instrukcje postepo-
wania bezposrednio przed niebezpieczng czynnoscig.

Tu widaé formalng strukture zagniezdzonych wskazéwek bezpieczenstwa:
« A SLOWO SYGNALIZACYJNE! Rodzaj zagrozenia i jego zrodto.
Mozliwe skutki zlekcewazenia.

— Czynnosci zapobiegajgce zagrozeniu.

Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

Przestrzeganie informacji zawartych w niniejszym podreczniku oraz w instrukcji obstu-
gi "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS® jest warunkiem bezawaryjnej pracy
urzgdzenia i uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwarancji. Przed rozpoczeciem
uzytkowania urzgdzenia nalezy przeczyta¢ podrecznik oraz instrukcje obstugi!

Nalezy zapewni¢ dostepnosé¢ oraz dobry i czytelny stan podrecznika oraz instrukcji ob-
stugi dla os6b odpowiedzialnych za instalacje i prace oraz oséb, ktére na wtasng od-
powiedzialno$¢ pracujg przy urzadzeniu.

Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzeganie niniejszego podrecznik oraz instrukcji obstugi "Wieloosiowy serwowz-
macniacz MOVIAXIS®" jest podstawowym warunkiem bezpiecznej pracy modutu zwro-
tu energii do sieci MXR w potgczeniu z wieloosiowym serwowzmacniaczem MOVIA-
XIS® oraz uzyskania podanych wtasciwosci produktu i cech wydajnosci. Za uszczerbki
na zdrowiu, szkody materialne lub majgtkowe, powstate z powodu nieprzestrzegania
podrecznika oraz instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE nie ponosi zadnej odpo-
wiedzialnosci. W takich przypadkach wykluczona jest odpowiedzialno$¢ za defekty
ujawnione.

Prawa autorskie

© 2014 — SEW-EURODRIVE. Wszystkie prawa zastrzezone.

Zabronione jest kopiowanie - rowniez fragmentéw, edytowanie a takze rozpowszech-
nianie.
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Wskazowki bezpieczenstwa
Informacje ogdlne

2 Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu uszko-
dzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby zasadni-
cze wskazowki bezpieczenstwa byty przestrzegane. Nalezy zapewni¢, aby osoby od-
powiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak réwniez personel pracujacy przy urzg-
dzeniu na wtasng odpowiedzialno$¢ zapoznaty sie z catym podrecznikiem oraz in-
strukcjg obstugi. W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy
skonsultowa¢ sie z SEW-EURODRIVE.

WSKAZOWKA

Podczas instalacji, uruchamiania i eksploatacji modutu zasilania z funkcjg zasilania i
zwrotu energii MXR nalezy stosowa¢ sie do informaciji technicznych dla pozostatych
modutéw w zespole osi MOVIAXIS®, zawartych w instrukcji obstugi "Wieloosiowy ser-
wowzmacniacz MOVIAXIS® MX".

fde

21 Informacje ogéine

Nigdy nie wolno instalowaé ani uruchamia¢ uszkodzonych produktéw. Natychmiast
zareklamuj uszkodzenia w przedsiebiorstwie transportowym.

Podczas pracy serwowzmacniacze wieloosiowe mogg posiada¢ stosowne do ich stop-
nia ochrony ostoniete elementy, na ktérych moze wystepowac napiecie. Urzadzenia te
moga rowniez posiadac¢ ruchome lub obracajgce sie czesci jak i gorgce powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania niezgod-
nego z instrukcja, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania ciezkich
obrazen oraz szkéd materialnych.

Szczegotowe informacije przedstawione zostaty w dokumentaciji.

2.2 Grupa docelowa

Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzgdzen w sprawnosci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykéw (IEC 60364 lub CENELEC HD 384 Iub
DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepiséw dotyczacych
zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazéwek bezpieczen-
stwa, to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploatacji
danego urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajgce na wykonywanie
tych czynnosci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i ztomo-
wania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

8 Podrecznik MXR80.. — Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS®



Wskazowki bezpieczenstwa 2

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

2.3 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR przeznaczony jest do monta-
zu w zespole urzgdzen wieloosiowego serwowzmacniacza MOVIAXIS® MX.

Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS® MX to urzgdzenia do instalacji przemy-
stowych do eksploatacji permanentnie wzbudzanych synchronicznych silnikéw tréjfa-
zowych i asynchronicznych silnikéw trojfazowych ze sprzezeniem zwrotnym enkodera.
Silniki te muszg by¢ przystosowane do wspotpracy z serwowzmacniaczami. Inne ob-
cigzenia mogg by¢ podtgczane do tych urzadzen tylko po konsultacji z producentem.

Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS® MX przeznaczone sg do stosowania w
metalowych szafach rozdzielczych. Te metalowe szafy rozdzielcze udostepniajg ko-
nieczny do zastosowania rodzaj ochrony oraz konieczne dla EMC wielkopowierz-
chniowe uziemienie.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia, tzn. podjecia
eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem, serwowzmachiaczy wieloosiowych do mo-
mentu, gdy nie stwierdzona zostanie zgodnos¢ maszyny z przepisami dyrektywy UE
2006/42/WE (Dyrektywa maszynowa). Przestrzega¢ EN 60204.

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest wy-
tacznie przy zachowaniu dyrektywy EMC (2004/108/WE).

Urzagdzenia te spetniajg wymagania dyrektywy niskonapieciowej 2006/95/WE. Zhar-
monizowane normy serii EN 61800-5-1/DIN VDE T105 w potgczeniu z EN 60439-1/
VDE 0660 czes¢ 500 i EN 60146/VDE 0558 sg stosowane dla serwowzmacniaczy
wieloosiowych.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ danych technicznych oraz danych odnoszacych sie
do warunkéw zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w doku-
mentac;ji.

2.31 Funkcje bezpieczenstwa

Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS® nie mogg same spetnia¢ funkcji bezpie-
czenhstwa bez nadrzednych systemoéw zabezpieczajgcych. Aby zagwarantowa¢ ochro-
ne osob i maszyn, stosuj nadrzedne systemy zabezpieczajgce.

W celu bezpiecznej eksploatacji nalezy przestrzega¢ danych zawartych w ponizszych
instrukcjach:

+  Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS® — Funkcje bezpieczenstwa.

24 Transport, magazynowanie

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych transportu, magazynowania i prawidto-
wego uzytkowania. a takze normy dla warunkéw klimatycznych zgodnie z rozdziatem
"Ogodlne dane techniczne".

2.5 Ustawienie

Ustawienie i chtodzenie urzgdzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami przy-
naleznej dokumentaciji.

Nalezy chroni¢ serwowzmacniacze wieloosiowe przed niedozwolonym obcigzeniem.
W szczegdlnosci podczas transportu i uzytkowania nie wolno dopusci¢ do wygiecia
elementow konstrukcyjnych i/lub zmian w izolacji. Nalezy unikaé dotykania elektro-
nicznych elementéw konstrukcyjnych oraz stykdow.
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Wskazowki bezpieczenstwa
Podtgczenie elektryczne

Serwowzmacniacze wieloosiowe zawierajg elementy konstrukcyjne narazone na dzia-
tanie czynnikdw elektrostatycznych, ktére mogg zostac tatwo zniszczone wskutek nie-
prawidtowego uzytkowania. Elektryczne komponenty nie mogg by¢é mechanicznie usz-
kadzane lub niszczone, gdyz moze to powodowacé takze zagrozenie dla zdrowia.

Jesli urzgdzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg naste-
pujgce zastosowania:

» zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem,

+ zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami, py-
tami, promieniowaniem, itd.

+ stosowanie w obiektach niestacjonarnych, w ktérych wystepujg drgania i udary wy-
kraczajgce poza wymagania EN 61800-5-1.

2.6 Podtaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy wieloosiowych serwowzmacniaczach bedgcych pod
napieciem nalezy przestrzegaé obowigzujgcych krajowych przepiséw dotyczgcych za-
pobiegania wypadkom (np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zostac¢ przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi przepi-
sami (np. w odniesieniu do przekroju przewodow, zabezpieczen, potgczeh przewodow
ochronnych). Pozostate wskazowki zawarte sg w dokumentac;ji.

Wskazowki dotyczgce instalacji zgodnej z wytycznymi EMC — dla ekranowania, uzie-
mienia, przyporzadkowania filtréw i uktadania przewodéw — umieszczone zostaty w
dokumentacji wieloosiowych serwowzmacniaczy. Wskazdwki te powinny byé zawsze
przestrzegane réwniez przy wieloosiowych serwowzmacniaczach oznaczonych sym-
bolem CE. Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie wartosci granicznych ustanowionych
przez przepisy EMC spoczywa na producencie instalacji lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne muszg odpowiadaé¢ obowigzujgcym przepisom (np. EN
60204 lub EN 61800-5-1).

Konieczne srodki ochronne: uziemienie urzgdzenia.

Wtykanie przewodow i uruchamianie przetgcznikéw moze odbywac sie tylko w stanie
beznapieciowym.

2.7 Bezpieczne odtaczenie

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytgczy mocy i elektroniki
zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowa¢ bezpieczne rozdzielenie, wszyst-
kie podtgczone obwody pradowe powinny réwniez spetnia¢ wymogi bezpiecznego roz-
dzielenia.

2.8 Praca

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty wieloosiowe serwowzmacniacze, powinny
by¢, w razie koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzgdzenia nadzorujgce i zabez-
pieczajgce zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o tech-
nicznych srodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. Dozwolo-
ne sg zmiany falownikow za pomocg oprogramowania.
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Wskazowki bezpieczenstwa 2

Temperatura urzgdzenia

Bezposrednio po odtgczeniu serwowzmacniaczy wieloosiowych od napiecia zasilajg-
cego nalezy, ze wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu z
elementami urzadzenia przewodzgcymi napiecie oraz przytgczami przewodow. Jedno-
czesnie nalezy przestrzegaé tabliczek informacyjnych umieszczonych na serwowz-
macniaczu wieloosiowym.

Wtykanie przewodoéw i uruchamianie przetgcznikdw moze odbywac sie tylko w stanie
beznapieciowym.

W trakcie eksploatacji nalezy zadba¢ o to, aby wszystkie ostony i drzwi pozostaty za-
mkniete.

Zgasniecie diod LED i innych elementéw sygnalizujgcych nie jest Zzadnym potwierdze-
niem tego, ze urzgdzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje sie pod napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wtasciwe dla urzadzenia moga
spowodowacé zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zakiécenia lub reset moga pro-
wadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtgczonej
do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed
usunieciem zakiécenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.

2.9 Temperatura urzagdzenia

Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS® sg z reguly eksploatowane wraz z re-
zystorami hamujgcymi. Rezystory hamujgce mogg byc¢ takze zamontowane w obudo-
wie modutéw zasilajgcych.

Rezystory hamujgce mogg osiggaé temperature powierzchni w zakresie od 70 °C do
250 °C.

W zadnym przypadku nie dotyka¢ obudowy modutow MOVIAXIS® oraz rezystorow ha-
mujacych podczas fazy roboczej i fazy schtadzania po wytgczeniu.
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Budowa urzadzenia
Wazne wskazowki

3 Budowa urzadzenia

3.1 Wazne wskazowki
Srodki i urzadzenia ochronne muszg odpowiada¢ obowiazujagcym przepisom kra-
jowym.
WSKAZOWKA

Podczas instalacji i uruchamianiu silnika i hamulca nalezy przestrzega¢ odnoszgcych
sie do nich instrukcji!

j=de

A Ostrzezenie

Przedstawione ponizej ilustracje "Budowa urzgdzenia" pokazujg urzadzenia bez do-
starczonej ostony (ochrona przed dotykiem). Ostona zabezpiecza obszar przytgczy
sieciowych i rezystora hamujacego.

Nie ostoniete przytacza mocy.

» Nie wolno pracowac z urzgdzeniem bez zamontowanej ostony.

» Ostony instalowa¢ zgodnie z przepisami.

3.2 Tabliczka znamionowa, oznaczenie typu

3.21 Tabliczka znamionowa modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

(2]

3] \E gg ]) MXR80A-075-503-00

(1 21 |
01.0017353001.001.05 ‘
Status Status : )== == 55 5] == == —= -

1
0 OO IIIIIIIII||I|I|IIII||IIIIIIIIII||III|I|IIIIII|III|I||III|I|III||II|I|||II||III|IIII|II|||II|
MXR80A-075-503-00

SEw MOVIAXIS SO# 301 . 0017353001 . 0001 . 05

Eingang / Input Ausgang / Output

U = 3x380-48@V AC +/-10% U = 750V DC @ @
EURODR|VE I = 110A AC I = 100A (400V)

D-76646 Bruchsal P = 75kW {4kH=z) Iu= 250 A (400v) LISTED IND.
Versorgungsmodul f = 50...60H= CONT.EQ.2D06
Supply module T = 9...45°C IP 10

Made in Germany Status —_— — _— —————

N AE TR /IIIIII|||III|III|IIII|III|I|IIIIIII|II|I|I|||IIIIIIIIIIIIII||II|IIIIIIIII|||II|||IIIIIIIIIIIIII||I|III| /

[3] i
9007202200477451

I Czes¢ "I" tabliczki znamionowej: Umieszcza- [1] Oznaczenie typu
nie przy goérnym tgczniku mocujgcym modutu

Il Czesc¢ "llI" tabliczki znamionowej: Umieszcze- [2] Numer produkcyjny
nie z boku na obudowie modutu

[3] Stan
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Budowa urzadzenia 3

Tabliczka znamionowa, oznaczenie typu

3.2.2 Oznaczenie typu modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Przyktad: MXR80A-075-503-00

Nazwa produktu MX | MOVIAXIS®
Typ urzadzenia R Modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu
energii
Wersja urzadzenia 80 » 80 = sinusoidalny modut zwrotu energii do
sieci

* 81 = blokowy modut zwrotu energii do sie-

Ci
Stan rozwoju A Stan rozwoju serii urzadzen
Moc 075 |+ 050 =50kW

« 075=75kW
Napiecie przytgczeniowe 50 U=400-480V AC
Sposoéb podtgczenia 3 3-fazowy
Wersja 00 * 00 = wersja seryjna

+ XX = konstrukcja specjalna
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Budowa urzadzenia
Budowa modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

3.3 Budowa modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Na ponizszej ilustracji przedstawione jest urzgdzenie bez pokrywy.

3.31 Modut zasilania z funkcjq zasilania i zwrotu energii

A B Cc
T L e
—t (18] —7E =- 2 Eﬁg
==t e
- ) SRS~ TS G B S
- == ==
Tt [16] — s ===t
Vi o TR ST ST :==$:___.‘.g§é’
G X9a
@ Xb
[14]
[13] S
g=;"; &
g _.ﬂ‘_’ "
2945760907
A Widok z gory B Widok od przodu Cc Widok od dotu
[11  Magistrala zgtoszeniowa [2]  Zaciski ekranowania elektroniki [15] X18: Pomiar napigcia sieci
X9a: Wejscie, zielona wtyczka przy kablu [3]  x12: Magistrala Systembus CAN [16] X19: Styk odblokowujacy stycz-
)k(:t:)lz Wyjscie czerwona wtyczka przy nika sieciowego
u

[4] S1, S2: Przetgczniki DIP
[5] S3, S4: Przetgcznik adresu

[6] X10: Wejscia binarne (piny 1 — 6)
X11: Wyjscia binarne (piny 7 — 11)

[71  X17: CAN2-Bus

[8] 2 wskazniki 7-segmentowe

[9]  Xb5a, X5b: Zasilanie 24-V

[10] X4: Przytacze obwodu posredniego
[11] X1: Przytacze sieciowe

[12] Punkt uziemiania obudowy

[13] Zaciski ekranujgce kabli mocy

[14] X3: Przytacze rezystora hamujgcego

34 Mozliwe kombinacje modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii z
innymi urzagdzeniami

Urzadzenie Mozliwe kombinacje z MXR80 Liczba

MXP - -
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Budowa urzadzenia 3

Mozliwe kombinacje modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii z innymi urzgdzeniami

Urzadzenie Mozliwe kombinacje z MXR80 Liczba
MXA X 8
MXC - -
MXB =N =Y
MXS - -
MXZ =N =N
MXM X 1

1) Nalezy skonsultowa¢ sie¢ z SEW-EURODRIVE
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3 Budowa urzadzenia

Akcesoria seryjne

3.5 Akcesoria seryjne

Akcesoria seryjne znajdujg sie przy urzgdzeniu podstawowym przy dostawie.

[16]

[171

[18]

[19]

[20]

[21]

[22]

[23]
[24]
[25]
[26]

- [27]

[12]

[28]

[13]

[29]

[30]

[14]

[31]

[15]

2947343115

Dla wszystkich ztgczy wtykowych fabrycznie natozone sg odpowiednie wtyczki prze-
ciwne. Wyjatek stanowig wtyczki Sub-D, ktore dostarczane sg bez wtyczek przeciw-

nych.
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Budowa urzadzenia 3

Akcesoria seryjne

Tabela przyporzadkowania akcesoridow seryjnych

Nr Wymiar” MXR80

Ostona chronigca przed dotknieciem
M| :

Potgczenie obwodu posredniego

[2] 76 mm -
[3] 106 mm -
[4] 136 mm -
[5] 160 mm -
[6] 226 mm 3x
Zacisk ekranowania elektroniki

[7] 60 mm 1x
[8] 90 mm -
[9] 120 mm -
[10] 150 mm 1x
[11] 210 mm -
Zaciski ekranujgce kabli mocy

[12] 60 mm -

[13] 60 mm? -
[14] 60 mm® -
[15] 105 mm _

[16] 105 mm 1x
24-V przewdd zasilajgcy

[17] 40 mm -
[18] 50 mm -
[19] 80 mm -
[20] 110 mm -
[21] 140 mm -
[22] 200 mm 1x

Kabel potgczeniowy magistrali zgtoszeniowej (nadaje sie do kompatybilnej z CAN / EtherCAT®
magistrali systembus)

[23] 200 mm -
[24] 230 mm -
[25] 260 mm -
[26] 290 mm -
[27] 350 mm 1x
Kabel potgczeniowy CAN CAN — modut master

(28]  |520 mm | -
Opornik obcigzeniowy CAN

[29] | | 1x
Zaciski kabli

[30] | | N
Wtyczka przewodu masy

B1 | | 1x

1) Dtugos¢ kabli: Dtugosé samych kabli bez wtyczek
2) Zacisk z krotkim podparciem, szerokos¢ 60 mm
3) Zacisk z dtugim podparciem, szeroko$¢ 60 mm
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4 Instalacja
Instalacja mechaniczna

4 Instalacja

41 Instalacja mechaniczna

A Ostroznie

Nie wolno instalowa¢ uszkodzonych modutéw wieloosiowego serwowzmacniacza
MOVIAXIS® MX, gdyz moze dojs¢ do obrazen ciata lub uszkodzenia elementéw in-
stalacji produkcyjne;.

* Przed kazdym montazem sprawdza¢ moduty serwowzmacniacza wieloosiowego
MOVIAXIS® MX pod katem zewnetrznych uszkodzen i w razie potrzeby wymie-
nia¢ moduty.

A Ostroznie

Niebezpieczenstwo poparzenia o powierzchnie dfawikéw sieciowych.

» Nie dotyka¢ gorgcej powierzchni dtawikéw sieciowych. Temperatura powierzchni
moze wynosi¢ ponad 100 °C po i w trakcie eksploatacji.

* Przed dotknieciem odczekac, poki dtawiki dostatecznie nie ostygna.

Uwaga

Ptyta montazowa w szafie rozdzielczej musi posiada¢ na duzej powierzchni wtasci-
wosci przewodzgce (metalicznie czysta, dobrze przewodzaca) dla powierzchni mon-
tazowej systemu wzmacniacza. Tylko przy uzyciu ptyty montazowej z przewodze-
niem wielkopowierzchniowym osiggany jest montaz wieloosiowego serwowzmacnia-
cza MOVIAXIS® MX zgodnie z wytycznymi EMC.

+ Sprawdzié, czy w petni dostepne sg wszystkie elementy dostawy.

4.2 Instalacja zgodna z wymogami UL
W celu przeprowadzenia instalacji spetniajacej warunki UL nalezy przestrzegaé naste-
pujgcych wskazéwek:

» Jako przewodu przytgczeniowego uzywac tylko przewoddw miedzianych o zakre-
sie temperatur 60/ 75 °C.

* Uwzgledni¢ dopuszczalne momenty dokrecania dla zaciskbw mocy MOVIA-
XIS® (- B 19).

Uwaga

Mozliwosé uszkodzenia modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii.

+ Stosowaé wylacznie zalecane elementy przylgczeniowe i przestrzegac zaleca-
nych momentéw dokrecania. W przeciwnym razie moze nastepowac niedopusz-
czalne nagrzewanie, powodujgce uszkodzenia modutu zasilania z funkcjg zasila-
nia i zwrotu energii.
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Instalacja 4
Montaz / demontaz modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

+  Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS® MX mozna uzywaé w sieciach z
uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT) posiadajgcych maksymalne nateze-
nie 42000 A i maksymalne napiecie 480 V AC.

+ Maksymalna dopuszczalna warto$¢ bezpiecznika sieciowego wynosi:

Modut zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii MXR80
PWM 8 kHz PWM 4 kHz
Py 50 kW 75 kW
Iy 73 A 110 A
Bezpiecznik sieciowy 80 A 125 A

*  Wybér przekroju przewodu zasilajgcego dopasowanego do prgdu znamionowego
urzgdzenia, patrz rozdziat "Dane techniczne".

» Oprocz podanych wskazéwek przestrzegac specyficznych dla danego kraju przepi-
séw dotyczacych instalacji.

+ Potgczenia wtykowe zasilania 24 V ograniczone sg do 10 A.

WSKAZOWKA

Nalezy przestrzega¢ informacji niezbednych do pracy filtréw sieciowych (- B 83),
dtawikow sieciowych (- B 87) i filtrow EcoLine (—» B 90).

Przekréj przewodu pomiarowego X18 filtra sieciowego powinien wynosié:
« 4 mm?(AWG12)

- Patrz réwniez Schematy elektryczne (- B 23)

[0

Prosimy przestrzegaé informacji zawartych w podreczniku "Information regarding UL"
na stronie internetowej www.sew-eurodrive.com.

421 Dopuszczalne momenty dokrecenia
Dopuszczalne momenty dokrecenia wynosza;:
* Przylagcze sieciowe X1: 6,0 — 10,0 Nm
+ Zacisk awaryjnego rezystora hamujgcego/rezystora hamujgcego: 3,0 — 4,0 Nm
» Zaciski sygnatowe X10, X11 do wszystkich urzgdzen: 0,5 — 0,6 Nm
» Szyna obwodu posredniego X4: 3,0 — 4,0 Nm
+ Zaciski do napiecia zasilajgcego 24 V: 0,5 - 0,6 Nm

4.3 Montaz / demontaz modutu zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii

Sposéb montazu jak i demontazu modutu w zespole osi opisany zostat w instrukcji ob-
stugi "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS® MX". Przy montazu lub demontazu
modutu nalezy stosowac sie do zawartych w instrukcji wskazéwek.
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4 Instalacja
Instalacja elektryczna

4.4 Instalacja elektryczna

A Ostrzezenie

Po odtgczeniu kompletnego zespotu osi od sieci wewnatrz urzgdzenia i przy listwach
zaciskowych przez kolejne 10 minut mogg wystepowac niebezpieczne napiecia.

Smier¢ lub powazne obrazenia cielesne na skutek porazenia pragdem.
» Odtgczy¢ zespot osi od sieci i przed zdjeciem ostony odczekac¢ 10 minut.

» Po zakoriczeniu pracy uruchomi¢ zespdt osi tylko z zamontowanymi pokrywami i
ostong chronigcg przed dotknigciem, poniewaz urzgdzenie ma ze zdjetg pokrywag
jedynie stopien ochrony IP0O0.

A Ostrzezenie

Na wieloosiowym serwowzmacniaczu MOVIAXIS® MX podczas eksploatacji moze
wystepowac prad uptywowy > 3,5 mA.

Smier¢ lub powazne obrazenia cielesne na skutek porazenia pragdem.

+ W przypadku przewodu sieciowego < 10 mm?, utozy¢ drugi przewdd PE o prze-
kroju przewodu zasilajgcego przez oddzielne zaciski. Alternatywnie mozna zasto-
sowac przewod ochronny miedziany o przekroju poprzecznym = 10 mm? lub alu-
miniowy 216 mmZ.

» W przypadku przewodu sieciowego = 10 mm? wystarczy utozy¢ przewod ochron-
ny miedziany o przekroju poprzecznym 2 10 mm? lub aluminiowy = 16 mm?.

+ Gdzie w pojedynczym przypadku moze zosta¢ zastosowany przetgcznik ochron-
ny Fl do ochrony przed bezposrednim i posrednim dotknieciem, musi on by¢ uni-
wersalny (RCD typ B).

WSKAZOWKA

Instalacja z bezpiecznym rozdzieleniem.

jde

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznego rozdzielenia pomiedzy przytgczami mocy i
elektroniki zgodnie z normg EN 61800-5-1. W celu zapewnienia bezpiecznego roz-
dzielenia podtgczone sygnatowe obwody pragdowe muszg spetnia¢ wymagania SELV
(Safe Extremly Low Voltage) lub PELV (Protective Extra Low Voltage). Instalacja mu-
si spetnia¢ wymagania bezpiecznego rozdzielenia.

441 Stycznik sieciowy i przekroje kabli

Uwaga

» Jako styczniki sieciowe nalezy stosowa¢ wytgcznie styczniki kategorii AC-3
(IEC158-1) lub wyzszej. Nalezy przestrzega¢ informacji o obcigzalnosci pra-
dowej podanych w rozdziale "Uktad sterowniczy modutu zasilania z funkcjg za-
silania i zwrotu energii MXR" (- B 79).

* Przewdd sieciowy: Przekréj odpowiedni do znamionowego pradu wejsciowego
lsiec Przy obcigzeniu znamionowym.
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Instalacja 4
Instalacja elektryczna

4.4.2 Przylacze rezystora hamujacego / awaryjnego rezystora hamujacego

Uwaga

Przy zastosowaniu awaryjnego rezystora hamujgcego nalezy przestrzegaé¢ wskazo-
wek zawartych w rozdziale "Projektowanie".

» Firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby rezystor hamujacy / awaryjny rezystor hamu-
jacy podigcza¢ w sposdb przedstawiony w rozdziale "Schematy pota-
czen" (- B 22). Przetgcznik F16 umiesci¢ w poblizu zespotu urzadzen. Jesli do
potgczenia przetgcznika F16 z modutem zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu ener-
gii zostanie zastosowany nieekranowany przewdd, musi on by¢ mozliwie najkrot-
szy. Jako kabla potaczeniowego do rezystora hamujgcego / awaryjnego rezystora
hamujgcego zaleca sie zastosowanie przewodu ekranowanego lub skreconych
przewodow pojedynczych. Przekrdj poprzeczny zaprojektowac zgodnie z prgdem
znamionowym rezystora hamujgcego / awaryjnego rezystora hamujgcego.

* Nalezy chroni¢ rezystor hamujgcy / awaryjny rezystor hamujgcy za pomoca prze-
kaznika przecigzeniowego. Wartos¢ pradu wyzwalajacego nalezy ustawi¢ zgod-
nie z danymi technicznymi awaryjnego rezystora hamujacego, patrz w instruk-
cji obstugi "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS® MX".

* Przestrzega¢ wskazéwek podanych w rozdziale "Instalacja zgodna z wymogami
UL" (- B 18).

443 Praca z rezystorem hamujgcym / awaryjnym rezystorem hamujacym

* Przewody zasilajgce rezystora hamujgcego / awaryjnego rezystora hamujgcego
znajdujg sie w pracy znamionowej pod wysokim napieciem statym ok. 970 V.

A Ostrzezenie

Powierzchnie rezystorow hamujgcych / awaryjnych rezystorow hamujgcych przy ob-
cigzeniu z Py, osiggajg wysokie temperatury do 250 °C.

Niebezpieczenstwo poparzenia i zagrozenie pozarowe.

» Nalezy wybraé¢ odpowiednie miejsce zamontowania. Rezystory hamujgce / awa-
ryjne rezystory hamujgce montowane sg zazwyczaj na szafie rozdzielczej.

» Nie dotyka¢ rezystoréw hamujgcych.

444 Dopuszczalne sieci zasilajgce

+  MOVIAXIS® przystosowany jest do pracy w sieciach zasilajgcych z bezposrednio
uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT).

» Eksploatacja w sieciach zasilajgcych bez uziemionego punktu zerowego (na przy-
ktad sieci IT) nie jest dopuszczalna.

» Sieci wyspowe nie sg dopuszczalne.
Sie¢ wyspowa nie posiada zadnego potgczenia z publicznymi sieciami.
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Instalacja
Schematy potgczen

4.5 Schematy potaczen
4.51 Wskazoéwki ogélne dotyczace schematéw potaczen
i Dane techniczne przytgczy elektroniki zasilajgcej i sterujgcej opisane sg w rozdziale

"Dane techniczne" w niniejszym podreczniku a takze w instrukcji obstugi "Wieloosio-

wy serwowzmacniacz MOVIAXIS® MX".

+  Wszystkie urzgdzenia zespotu osi muszg byé potgczone ze sobg poprzez szyne
obwodu posredniego (PE, + U,, —U,), zasilanie napieciem 24 V (X5a, X5b) i magi-
strale zgtoszeniowg (X9a, X9b).

» Stycznik sieciowy "K11" musi by¢ umieszczony przed filtrem sieciowym.

4.5.2 Oprzewodowanie elektroniki sterujacej
I
L X9a X9b 1 Zaciski ekranowania el
o — Wejscie  Wyjscie  elektroniki [
PE magistrali magistrali | T \f """ """ ! |
N _ zgtoszeniowej zgtoszeniowej | : :
e = [+24 Vg Vo Nadrzedny uktad
[} e\ S . | |sterowania /PLC
X10 o
Zwolnienie stopnia wyjéciowego***F Digz |1 l ‘ -~ : -t
Fm*\w CAN1 Zezwolenie / zatadowanie -4— Diz1 2 it : — -t }Wyjécia binarne
e oo | (e 2| pemtoran "ESET 0 sy avaniy g |3 =
A CANH__| I DGND stycznika sieciowego *** DCOM |5 ‘
CANH__Il8g o ] !
- Wewnate 4l T CANL DGND |6 !
AWAR. ~  urzadzeniowy X11 |
opornik obcigzeniowy — Gotowy do pracy ! -
magisirali 4’38”? ; Gotowy do wt. sieci ;N g
X17 dowolnie programowalne ——m={ Doiz 3 : :‘ ; Wyjscia biname
WYL‘, ,7/ @ dowolnie programowalne —m~D023 |4 T -
CAN2 DGND  —{DCO ——
sygnatow binarnych DOZ@ ... DOZ3 DEON LS
DGND m, niewykorzystane
CANH T 179 o2 SANG
Womars. 1198 $EHCANL
urzadzeniowy @ Q X5a X5b
opornik obcigzeniowy 10|[o1]24 Vg
magistrali @ 2 o||o 2 [DGND
e 1 30|03 [24Vg
) Stycznik sieciowy wi. 4 ollo 4 [BoND
we. | 1 Styk odblokowujacy
K11 2 x 7-segmentowy wyswietlacz Stycznik sieciowy
: O e ] | @ ) Lo
|_| |_| robocze modutu osi sSa Sb DGND PE 24V do,, Zasilanie 24V dlaPLC
‘ 2| X19 zasilania hamulca i elektroniki sterowania

*%*

*kk

27021600710310411

F16 tylko w przypadku opcjonalnego rezystora hamujgcego

Podtgczenie za pomocg dostarczonego konfekcjonowanego kabla

Réwniez przy sterowaniu za posrednictwem fieldbus, sygnat powinien by¢

okablowany po stronie sprzetowe;j.
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4.5.3

Okablowanie przytaczy mocy bez filtra NFH-EcoLine

Uwaga

Zniszczenie modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Instalacja
Schematy potgczen

Pomiedzy stycznikiem sieciowym K11 a modutem zasilania z funkcjg zasilania i
zwrotu energii nie wolno instalowa¢ zadnych innych komponentéw oprocz filtra sie-
ciowego i dtawika. W przeciwnym razie nie bedzie mozliwe przeprowadzenie pra-
widtowej kolejnosci zatgczania.

Diugos$¢ przewodu < 1,5 m

AN ] tiP? oY :
,,,,, TRl SRR
2 |4 6 (24
WYL.-
AWAR!
X10.4 »
u JoLr 2 " T T T TTTTTTT
v 2 X18 Filtr sieciowy
w 3
[ < R
0
M
ofut [v1 [wi 3
Diawik g
U2 [v2 [w2 3
X1 8
o) I Y Y i
PEPE L1 L2 L3
3
X18 X19
1 1
[ = l
e
op X4 X4 LoX4 LoX4
@] PE () EE [} PEE]
MR a I B =]
= =21 {2 }— —={z]
Modut zasilania z funkcja Modut osi I Modutosi ! | Modut osi |
zasilania i zwrotu energii | | | |
PE +R - PEU V W ! : ! :
. !1 !2 . ,,,,,,,,,,,,,,,,
X3 I I S X6 X2
! : Hamulca
uktad |
Podtgczenie sterowania !
BW patrz
na kolejnejstronie.
® = PE (punkt uziemiania obudowy)
) = Zacisk ekranujacy mocy
27021600710313099
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4 Instalacja
Schematy potgczen

W przypadku zadziatania F16 (styk wyzwalajacy przy przekazniku przecigzenia), musi zosta¢ otwarte
K11 "Zwolnienie stopnia kohcowego" musi zawiera¢ sygnat "0". F16 to zestyk sygnalizacyjny, oznacza
to, ze obwod oporowy nie moze zostac przerwany.

*%

Opdznienie zadziatania wytgczenia awaryjnego tylko przy uwzglednieniu obowigzujgcych przepiséw
bezpieczenstwa dla uzytkowania instalacji, przepiséw krajowych oraz zalecen klienta.

Patrz Kolejno$¢ zatgczania MXR (- B 43)

Uwaga

Jesli kompletna instalacja ma by¢ wytgczana za pomocg mechanizmu odfgczania
sieci (np. wytgcznika gléwnego), woéwczas nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

» zatrzymac¢ podigczone osie oraz zablokowaé a takze odtgczy¢ sygnat "Zezwole-
nie / zatadowanie" od modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

» przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii przerwaé sterowanie
stycznika sieciowego K11.
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Instalacja 4
Schematy potgczen

454 Okablowanie przytaczy mocy bez filtra NFH-EcoLine

Uwaga
Zniszczenie modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Pomiedzy stycznikiem sieciowym K11 a modutem zasilania z funkcjg zasilania i
zwrotu energii nie wolno instalowa¢ Zzadnych innych komponentéw oprécz filtra
NFH-EcolLine, filtra sieciowego i dtawika. W przeciwnym razie nie bedzie mozliwe
przeprowadzenie prawidtowej kolejnosci zatgczania.

L1
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L3
PE

N
24V DC —

L1 L2 L3

NFH

Dtugos¢ przewodu <5 m

L1 L2° L3

c

DL T
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@[u1 [v1 [wi |
we. | A 13

Dtawik
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€
)
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S
S
1]
=
o
]
=%
)
@
<]
>
2
o

U2 |vV2 |W2

Dlugos¢ przewodu 1,5 m

Ditugos¢ przewodu < 1,5 m
=

X19

. |

PE PE x4 PE
@] @] 1]

MR N

— 2
Le

|
|
|
|
Modut osi : Modut osi
|
|

=2
Modut zasilania z funkcja
zasilania i zwrotu energii
PE +R -R PEU V W

N
X3 X6

Hamulca
. ukfad
Podtaczenie sterowania

BW patrz
na kolejnejstronie.

,,,,,,,,,,,,,,,,

@ = PE (punkt uziemiania obudowy)
® = Zacisk ekranujacy mocy

9007202200833803
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4 Instalacja
Schematy potgczen

W przypadku zadziatania F16 (styk wyzwalajacy przy przekazniku przecigzenia), musi zosta¢ otwarte
K11 "Zwolnienie stopnia kohcowego" musi zawiera¢ sygnat "0". F16 to zestyk sygnalizacyjny, oznacza
to, ze obwod oporowy nie moze zostac przerwany.

*%

Opdznienie zadziatania wytgczenia awaryjnego tylko przy uwzglednieniu obowigzujgcych przepiséw
bezpieczenstwa dla uzytkowania instalacji, przepiséw krajowych oraz zalecen klienta.

Patrz Kolejno$¢ zatgczania MXR (- B 43)

Uwaga

Jesli kompletna instalacja ma by¢ wytgczana za pomocg mechanizmu odfgczania
sieci (np. wytgcznika gléwnego), woéwczas nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

» zatrzymac¢ podigczone osie oraz zablokowaé a takze odtgczy¢ sygnat "Zezwole-
nie / zatadowanie" od modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

» przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii przerwaé sterowanie
stycznika sieciowego K11.
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Instalacja 4
Schematy potgczen

4.5.5 Przylacze rezystora hamujacego
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4 Instalacja
Schematy potgczen

Modut zasilania z funkcja Modut zasilania z funkcja
zasilania i zwrotu energii zasilania i zwrotu energii

Modut zasilania z funkcja Modut zasilania z funkcja
zasilania i zwrotu energii zasilania i zwrotu energii
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W przypadku zadziatania styku sygnalizacyj-

nego F16, otwarty musi zosta¢ K11. W przy-
padku zadziatania F16 (styk wyzwalajacy
przy przekazniku przecigzeniowym lub prze-
taczniku temperatury), musi zosta¢ otwarty

styk K11 a "zwolnienie stopnia wyjsciowego"

otrzymac sygnat "0". F16 to zestyk sygnali-
zacyjny, oznacza to, ze obwdd oporowy nie
moze zostac przerwany.

Instalacja 4
Schematy potgczen

18014401455579147
BW...-...- BW..., BW...-01

W przypadku zadziatania przetacznika tem- W przypadku zadziatania zewnetrznego
peratury, musi zosta¢ otwarty styk K11. W  przekaznika bimetalowego (F16), musi zos-
przypadku zadziatania F16 (styk wyzwalajg- tac otwarty styk K11. W przypadku zadziata-
cy przy przekazniku przecigzeniowym), musi nia F16 (styk wyzwalajgcy przy przekazniku
zostac otwarty styk K11 a "zwolnienie stop- przecigzeniowym lub przetaczniku tempera-
nia koncowego" otrzymac sygnat "0". F16 to tury), musi zostac otwarty styk K11 a "zwol-
zestyk sygnalizacyjny, oznacza to, ze obwdd nienie stopnia koncowego" otrzymacé sygnat
oporowy nie moze zostac przerwany. "0". F16 to zestyk sygnalizacyjny, oznacza
to, ze obwod oporowy nie moze zostaé prze-
rwany.
W przypadku zastosowania modutu roztado-
wania obwodu posredniego nalezy skonsul-
towac sie koniecznie z SEW-EURODRIVE.
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4 Instalacja
Schematy potgczen

Typ rezystora hamujacego

Zabezpieczenie przed przecigzeniem

BW..

za pomocg zewnetrznego przekaznika bimetalowego F16

BW...-01

za pomoca zewnetrznego przekaznika bimetalowego F16

BW..-.-T

* za pomocg wewnetrznego przetgcznika temperatury lub
* za pomocg zewnetrznego przekaznika bimetalowego F16

BW..-..-P

za pomocg wewnetrznego przekaznika bimetalowego F16
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Instalacja
Obtozenie zaciskow

4.6 Obtozenie zaciskéw
WSKAZOWKA
i Wewnatrz-urzgdzeniowe potencjaty odniesienia:
Okreslenie potencjatéw odniesienia znajduje sie w ponizszej tabeli:
Nazwa Znaczenie
DGND Ogolny potencjat odniesienia elektroniki sterowania. Istnieje gal-
PE waniczne potfgczenie z PE.
BGND Potencjat odniesienia przytacza hamulcowego
RGND Potencjat odniesienia dla przekaznika bezpieczenstwa
DCOM Potencjat odniesienia dla wejs¢ binarnych
WSKAZOWKA
i Elementy przylaczeniowe:
Wszystkie elementy przytgczeniowe w ponizszych tabelach przedstawione sg na wi-
doku z géry urzadzenia.
4.6.1 Funkcje zaciskéw modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii
WSKAZOWKA
i Dane technit_:zne przy’re_lc_zy elektroniki zas.ilajacej i _sterujqcej op.i_sane sq w rpzdzigle
"Dane techniczne" w niniejszym podreczniku a takze w instrukcji obstugi "Wieloosio-
wy serwowzmacniacz MOVIAXIS®".
Zacisk |Rozktad Opis skrécony
wyprowa-
dzen
PE 73 X1:PE PE Przytacze sieciowe (MXR)
IR | X1:1 L1
8 o] | X1:2 L2
X1:3 L3
PE 2 | X3:PE PE Przytgcze rezystora hamujgcego
[@e[e] x|+~
X3:2 -R
@V@ PE | X4:PE PE Szyna obwodu posredniego
0_ X4:1 +U,
ol , |x4:2 -U,
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4 Instalacja
Obtozenie zaciskow

Zacisk | Rozkiad Opis skrécony
wyprowa-
dzen
X5a:1 +24 V¢ Zasilanie napieciem dla uktfadu elektronicznego
Xb5a:2 DGND
X5a:3 +24 Vg Zasilanie napieciem dla hamulca
Xba:4 BGND
X5b:1 +24 V¢ Zasilanie napieciem dla uktadu elektronicznego
X5b:2 DGND
X5b:3 +24 Vg Zasilanie napieciem dla hamulca
X5b:4 BGND
X9a a = Wejscie: magistrala zgtoszeniowa, z zielong wtyczka
3 X9a | X9b b = Wyjscie: magistrala zgloszeniowa, z czerwong wtyczkg
1 X10:1 DIgQD Wejscie binarne 1; stata funkcja "Zwolnienie stop- | Oddzielone po-
X10:2 DIg1 nia wyjsciowego" tencjatowo za
X10:3 DIg2 \S/\;?;iclzg binarne 2; stata funkcja "Zezwolenie / Wy- Egg:’acz ggzis(;-
X10:4  |DIg3 sieniem do
Wejscie binarne 3; dowolnie programowalne, do- | DCOM (X10:5).
X10:5 DCOM myslnie: "Reset"
® |x106 DGND Wejscie binarne 4; dowolnie programowalne, do-
18014401455 myslnie: "Komunikat zwrotny stycznika sieciowe-
736203 go"
Potencjat odniesienia dla wejs¢ binarnych DI@J —
DIg3
Ogdlny potencjat odniesienia elektroniki sterowa-
nia
1 X11:1 DOYJ Wyjscie binarne 1; stata funkcja "Gotowy do pracy"
X11:2 DO@1 Wyjscie binarne 2; stata funkcja "Gotowy do wt. sieci"
X11:3 DOY2 Wyjscie binarne 3; dowolnie programowalne
X11:4 DOJ3 Wyijscie binarne 4; dowolnie programowalne
2 X11:5 DGND Potencjat odniesienia dla wyjs¢ binarnych DOJ@ — DOJ3
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Instalacja
Obtozenie zaciskow

Zacisk | Rozkiad Opis skrécony
wyprowa-
dzen
6,1 X12:1 n.c.CAN_L |-
x12:2  |CANH 1 cAN1-Bus Low
0% s X12:3 ggl:jE)L Potencjat odniesienia CAN1-Bus
X12:4 CAN1-Bus Low
X12:5 Reakonczenie Wewnatrz-urzgdzeniowy opornik obcigzeniowy magistrali
X12:6 DGND Potencjat odniesienia CAN-Bus
x12:7  |CAN_H 1o AN1-Bus High
X12:8 Reatonczenie CAN1-Bus High
X12:9 Wewnatrz-urzgdzeniowy opornik obcigzeniowy magistrali
6,_~1 X17:1 n.c.CAN_L |-
x17:2  |CANH I caN2-Bus Low
0% s X17:3 gg':]BL Potencjat odniesienia CAN2-Bus
X17:4 CAN2-Bus Low
X17:5 Reakonczenie Wewnatrz-urzgdzeniowy opornik obcigzeniowy magistrali
X17:6 DGND Potencjat odniesienia CAN2-Bus
x17:7  |CAN_H 1 cAN2-Bus High
X17:8 Reakonczene CAN2-Bus High
X17:9 Wewnatrz-urzgdzeniowy opornik obcigzeniowy magistrali
X18:1 U Pomiar napiecia sieci
X18:2 \Y,
X18:3 w
X19:1 Sa Styk odblokowujacy stycznika sieciowego
X19:2 Sb

4
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Uruchamianie
Informacje ogdlne

5 Uruchamianie

W niniejszym rozdziale opisany zostat sposéb uruchomienia, charakterystyczny dla
modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR.

Informacje o uruchomieniu zespotu osi MOVIAXIS® zawarte sg instrukcji obstugi "Wie-
loosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®".

51 Informacje ogéine

A Ostrzezenie

Nie ostoniete przytgcza mocy.
Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pragdem.

* Nigdy nie uruchamia¢ urzadzenia bez zamontowanych pokryw i oston chronig-
cych przed dotknieciem.

» Pokrywy i ostony chronigce przed dotknieciem instalowa¢ zgodnie z przepisami.

Uwaga

Modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR mozna dotgczaé tylko, jesli
napedy sg unieruchomione.

511 Warunek
Warunkiem udanego uruchomienia jest wiasciwe zaprojektowanie napedu. Petne
wskazowki dotyczgce projektowania i objasnienie parametréw znajduje sie w podrecz-
niku systemowym "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®".

Przy uruchamianiu catego zespotu osi nalezy zapozna¢ sie z informacjami zawartymi
w rozdziale "Uruchomienie", w instrukcji obstugi "Wieloosiowy serwowzmacniacz MO-

VIAXIS®".
WSKAZOWKA
i Wraz ze spetnieniem wymogow opisanych w instrukcji obstugi i w podreczniku syste-
mowym dla MOVIAXIS®, moduty osi MXAS8... muszg byé¢ wyposazone w firmware .24
lub wyzszg wersije.
5.2 Ustawienia na module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii przy

bazujacej na CAN magistrali Systembus

Wymagane sg nastepujgce ustawienia:

* Predkos¢ transmisji CAN ustawiana jest przy module zasilania z funkcjg zasilania i
zwrotu energii za pomocg obu przetgcznikéw DIP S1 i S2, patrz w instrukcji obstugi
"Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®", punkt "Przydzielanie predkosci
transmisji CAN".

» Adres dla modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii ustawiany jest za
pomocag dwdéch przetgcznikdéw adreséw S3 i S4. Przydzielanie kolejnych adreséw
osi odbywa sie automatycznie na podstawie ustawionego adresu urzadzenia.
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Uruchamianie 5

Ustawienia na module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii przy bazujgcej na CAN magistrali Sys-

tamhiia
Wrrvuos

(]
(2]
(3]

S3

S4

2946599179

[11 $S1, S2: Przetgcznik DIP dla predkosci transmisji CAN1
[2]1 S3: Przetgcznik adreséw 10° (stan fabryczny: 1 x 10°)
[8] S4: Przetgcznik adreséw 10" (stan fabryczny: 0 x 107)

125 kBit/s | 250 kBit/s | 500 kBit/s | 1 Mbit/s
S1
L R @ |
S2
L MR W s
WSKAZOWKA
i Ustawienie domysine przy dostawie to 500 kBit / s.

5.21 Przyktad

Na module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR ustawiany jest adres osi
"1", patrz nastepujgca ilustracja.

Adresy osi wszystkich innych modutéw ustalane sg przez to ustawienie.
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5 Uruchamianie

Ustawienia ha module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii przy bazujgcej na CAN magistrali Sys-

llustracja: ustawianie adresow osi.

1 2 3 4

00 NERVER VAR

8 2
s3 — |
6
sa| 8 2
7 3
& T, MXR| |MXA| |MXA| |mMxa

MXR  Modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii
MXA  Modut osi

2946614667
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Uruchamianie 5

Ustawienia na module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii przy kompatybilnej z EtherCAT magi-
1

tarmhiic WCE2AA

atrali Qua
OyoLCi

Il
auai [RIVAVES VAN | iy, J o

5.3 Ustawienia na module zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii przy
kompatybilnej z EtherCAT® magistrali Systembus XSE24A

Informacje na temat kompatybilnej z EtherCAT® magistrali Systembus XSE24A zawar-
te sg w instrukcji obstugi "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®" .

Moduty, ktére dostarczane sg z kompatybilng z EtherCAT® magistralg Systembus
XSE24A, s3a juz wstepnie skonfigurowane fabrycznie.

W przypadku kompatybilnej z EtherCAT® magistrali Systembus, przetaczniki
DIP [1] oraz przetaczniki adreséw osi [2, 3] sa nieaktywne.

8 2
s3
7 3
6
8 2 | a4
7 3
6

2946642571

[1] S1, S2: Przetgcznik DIP dla predkosci transmisji CAN: nieaktywne
[2] S3: Przetgcznik adresow osi 10°: nieaktywne
[3] S4: Przetgcznik adresow osi 10': nieaktywne
[4] Przetgcznik LAM

» Potozenie przetgcznika 0
[5] Przetgcznik F1

» Potozenie przetgcznika 0: Stan fabryczny

» Potozenie przetgcznika 1: Zarezerwowane dla rozszerzenia funkcji
[6] LED RUN; Kolor: zielony / pomaranczowy
[7] LED ERR; Kolor: czerwony
[8] LED Link IN; Kolor: zielony
[9] LED Link OUT; Kolor: zielony

Ustawianie predkosci transmisji i adreséw osi, patrz rozdziat "Ustawienia na module
zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii przy bazujgcej na CAN magistrali System-
bus" (- E 34).
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5 Uruchamianie

atrali Quatamhiia XYCE2AA
Quan UyOLUI [RIVAVES VAN | By, J oY
WSKAZOWKA
i W przypadku zastosowania karty XSE24A w modutach osi, réwniez modut zasilania z
funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR80 nalezy wyposazy¢ w karte XSE24A.
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Ustawienia na module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii przy ztgczy fieldbus EtherCAT XFE24A

5.4

Ustawienia na module zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii przy
ztaczu fieldbus EtherCAT® XFE24A

Informacje na temat ztgcza fieldbus EtherCAT® XFE24A zawarte sg w instrukcji obstu-
gi "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®".

(1
(2]
(3]
(4]

(3]
6]
(71
(8]
(9]

[10]

2946676235
S1, S2: Przetacznik DIP dla predkosci transmisji CAN
S3: Przetgcznik adresow osi 10°
S4: Przefgcznik adresow osi 10°
Przetgcznik LAM
» Potozenie przetgcznika O
Przetacznik F1
» Polozenie przetacznika 0: Stan fabryczny
» Polozenie przetacznika 1: Zarezerwowane dla rozszerzenia funkgiji
LED RUN; Kolor: zielony / pomaranczowy
LED ERR; Kolor: czerwony
LED Link IN; Kolor: zielony
LED Link OUT; Kolor: zielony
Wejscie Bus
Wyjscie Bus

Ustawianie predkosci transmisji i adreséw osi, patrz rozdziat "Ustawienia na module
zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii przy bazujgcej na CAN magistrali System-

bus".
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Uruchamianie
Uruchomienie MXR80 za pomocg MOVITOOLS MotionStudio

5.5 Uruchomienie MXR80 za pomoca MOVITOOLS® MotionStudio

Mozliwosci wyboru oraz struktura komunikacji pomiedzy PC a MOVIAXIS® opisane
zostaty w instrukcji obstugi "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®", rozdziat
"Wybor komunikacji”.

5.5.1 Wybor urzadzenia / wywotanie struktury parametréw

Krok 1

W strukturze parametrow nalezy wybra¢ modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu
energii MXR80A....

Krok 2

Za pomocg prawego klawisza myszy otworzyé menu kontekstowe i wybraé punkt
"Startup” / "Parameter tree" (online).
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5.5.2
Krok 3

=-5l

[~k

Fel-Eel

Uruchamianie

Uruchamianie
Uruchomienie MXR80 za pomocg MOVITOOLS MotionStudio

W strukturze parametréw nalezy wybra¢ grupe "Dane instalacji \ uruchomienie" a na-
stepnie sprawdzi¢ ustawienie dla parametréw uruchomienia.

Standardowo ustawione sg nastepujgce wartosci:

MOVIARIS= MER

-8 Displey velues
-5 Syst=m dets

-2 Statup

4= Cortroler paramet=rs

-iZ8 Commuricatian

-8 Uit furciions

Mains parameters
Mzins freguency [Hz] B0 Hz -

Rated mzins wolizge [V 2400

Operaling mode

P freguency | power BkHz S SORW I

Dpermting mode Sinusaidal
konfigunierte erateleisiung [W] 75000

Monitoring
M=ins OFF folerance time [m=] 0.000
Timeout when cpeming the ine contsctor — [ms] {0000

Timseout irenitoring of charging procedure n -

Test and emergency mode

Test and emergency mode O -

Test and emergency mode ackve |

12010514699

+ Czestotliwos¢ sieci [Hz]: Ustawic¢ czestotliwos¢ dla sieci zasilajgcej: 50 Hz / 60

Hz

+ Napiecie znamionowe sieci [V]: Ustawi¢ napiecie znamionowe dla sieci zasilajg-
cej: 380 — 400 — 480 V.

Uwaga

Nieprawidtowo ustawione napiecie znamionowe sieci moze prowadzi¢ do usterek w
dziataniu i uszkodzenia urzadzenia.

* Czestotliwosé PWM: Ustawi¢ czestotliwos¢ PWM [kHz], z ktérg pracuje modut za-
silania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR.

5
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Uruchomienie MXR80 za pomocg MOVITOOLS MotionStudio

Uwaga

W zalezno$ci od skonfigurowanej mocy urzadzenia 50 lub 75 kW, parametr "Czes-
totliwos¢ PWM" nalezy ustawi¢ na warto$¢ 8 lub 4 kHz:

Patrz réwniez w rozdziale Opis parametrow (- 5 54).
* 4 kHz przy 75 kW mocy urzgdzenia
» 8 kHz przy 50 kW mocy urzgdzenia

Firma SEW-EURODRIVE zaleca pozostawienie opisanych ponizej parametréw z ich
podstawowym ustawieniem.

+ Tolerancja czasowa wylaczenia sieci [ms]: Funkcja tolerancji wytgczenia sieci
pozwala ustawié, po jakim czasie zadziata sygnalizacja btedu po zaniku napiecia
sieciowego: 0 — 20 ms. Warto$¢ powyzej zera musi zosta¢ dostosowana do wymo-
gow danej aplikacji.

+ Timeout przy otwarciu stycznika sieciowego [ms]: Po dezaktywowaniu zezwo-
lenia uruchamiana jest funkcja nadzoru pozwalajgca okresli¢ czas, po jakim sygnat
"Komunikat zwrotny stycznika sieciowego" zostaje odtgczony. Przekroczenie usta-
wionego czasu nadzoru powoduje wyzwolenie btedu: 0 — 1000 ms.

* Proces tadowania dla timeout funkcji nadzoru [ms]: Po ustawieniu zezwolenia
aktywowana jest funkcja nadzoru, ktéra kontroluje czy napiecie obwodu posrednie-
go osiggneto w przeciggu czasu timeout 10 sek. wartos¢ napiecia 300 V. Rowniez
po ustawieniu zezwolenia dla regulacji aktywowana jest funkcja nadzoru, ktéra
kontroluje czy napiecie obwodu posredniego osiggneto w przeciggu czasu timeout
5 sek. wartos¢ zadang. Wt / Wyt

WSKAZOWKA

Po przeprowadzeniu kontroli oraz po ewentualnym dopasowaniu opisanych powyze;j
parametréw, zakohczony jest etap uruchomienia modutu MXR, pozwalajagcy na roz-
poczecie standardowej eksploatac;i.

fde

Inne mozliwo$ci ustawienia parametréw dla aplikacji do szczegdlnych zastosowan
przedstawione zostaty w rozdziale Opis parametrow (- & 54). W razie koniecznosci
nalezy skonsultowac sie z firmg SEW-EURODRIVE.
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Kolejnos¢ zatgczania/wytgczania modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

5.6 Kolejnos¢ zatgczania/wytaczania modutu zasilania z funkcja zasilania i
zwrotu energii

Uwaga

Nalezy koniecznie przestrzegac nastepujgcej kolejnosci zatgczania/wytgczania.
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Kolejnos¢ zatgczania/wytgczania modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

24V DC

24V DC
(X5a) J 0V DC

ok

Przycisk wyt. awar.

Przekaznik wyt. awar.

Krok 1

| Wyt. awar. przerwane

i
|
Zwolnienie stopnia i
koncowego DIOO !

Krok 2

"Zezwolenie / zatadowanie"
(X10.2)
PA1/1 **

Krok 3

Gotowy dla "Sie¢ wt."
(X11.2)
PE1/1 **

Styk odblokowujgcy dla
stycznika sieciowego
(X19.1/X19.2)

|

: Krok 4
Przycisk !
"Stycznik sieciowy wt."

Stycznik sieciowy
(K11)

Komunikat zwrotny

"Stycznik sieciowy wt."
(X10.4)

Krok 5

"MXR gotowy do pracy"
(X11.1)
PE1/0 **

Napiecie sieciowe*
(X1.1...X1.3)

ok. 750 V

Napiecie ZK*
(X4.11X4.2)
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Kolejnos¢ zatgczania/wytgczania modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

36028800007954443

*

Przy napieciu sieciowym 400 V AC

*%

W przypadku sterowania poprzez magistrale fieldbus

*** Opobznienie zadziatania wytgczenia awaryjnego tylko przy uwzglednieniu obowigzujgcych przepiséw
bezpieczenstwa dla uzytkowania instalacji, przepisdw krajowych oraz zalecen klienta.

WSKAZOWKA

Po otrzymaniu sygnatu "Gotowy do wi. sieci" nalezy odczekac t = 100 ms. Dopiero po
tym czasie wolno dotgczy¢ stycznik sieciowy.

[0

WSKAZOWKA

Osie mozna odblokowaé¢ dopiero woéwczas, gdy MXR nada sygnat "MXR gotowy do
pracy".

jde

WSKAZOWKA

Przed wytgczeniem nalezy odigczy¢ sygnat "Zezwolenie / zatadowanie" a osie (silni-
ki) nalezy wyhamowa¢ do zerowych obrotéw i zablokowac¢. Dopiero wéwczas wolno
odtgczyé stycznik sieciowy.

e

Nalezy przestrzegac¢ zalecen klienta oraz przepiséw obowigzujgcych w danym kraju.
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Kolejnos¢ zatgczania/wytgczania modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Wykres krokowy do kolejnosci zatgczania.
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Kolejnos¢ zatgczania/wytaczania modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Obwod wyt. awar. zamkniety

24V DC OK

Zwolnienie stopnia koncowego (DIZJ)
Stycznik sieciowy wt. (5= 10 s)

Zezwolenie / zatadowanie (DIG1 / PA1/1)

Gotowy do ,Sie¢ wt.” (D0@1 / PE1/1)

Przycisk ,Stycznik sieciowy wt.”
t;> 100 ms

Komunikat zwrotny ,Stycznik sieciowy wt.*
MXR gotowy do pracy (D0@@ / PE1 /0)

Krok 1

o Start

- _—
Krok 2

ZK zataduj

—_—

€03 | {5 Trmertwurachon]

Gotowy do wt. sieci

. Krok 4

Sie¢ wi.
. Krok 5 - -
—| Odblokowanie osi
Praca MXR

ZK : Obwod przejsciowy
SE : Ustawi¢ z opdznieniem wigczenia
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Kolejnos¢ zatgczania/wytgczania modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

9007204021958923

5.6.1 Uzupetnienie do wykresu

Zezwolenie / zaladowanie

Dla eksploatacji modutu MXR konieczne jest zezwolenie. Dotgczenie zezwolenia po-
woduje najpierw wstepne natadowanie obwodu posredniego do ok. 300 V, patrz Wy-
kres kolejnosci zatgczania (— B 43).

Wykonywana jest kontrola prawidiowej kolejnosci faz dla okablowania komponentow
po stronie sieci i pomiaru napiecia w sieci. Patrz w tabeli bledéw: Btgd 107 (- B 65).

Nastepnie, po komunikacie zwrotnym sygnatu "Gotowy dla sie¢ wt." mozna dotgczyé
stycznik sieciowy.

Odtaczanie modut MXR:

Podczas normalnej pracy, po odtgczeniu sygnatu "Zezwolenie / zatadowanie" wyla-
czany jest modut MXR. Skutkiem takiego dziatania jest odtgczenie "Styk odblokowuja-
cy dla stycznika sieciowego", przez co dochodzi do zamknigcia stycznika sieciowego.

Gotowy dla wit. sieci

Modut MXR ustawia ten sygnat, gdy tylko mozliwe jest dotgczenie stycznika sieciowe-
go.

Styk odblokowujacy dla stycznika sieciowego
Styk odblokowujgcy dla stycznika sieciowego X19.

Czas do momentu mozliwosci aktywowania przycisku "Stycznik sieciowy wh.", musi
by¢ diuzszy niz 100 ms.

MXR gotowy do pracy

Gdy tylko napiecie obwodu posredniego osiggnie wartos¢ ok. 750 V i nie wystgpi za-
den btad, wowczas modut MXR zgtosi "gotowos$¢ do pracy". Taki komunikat pozwala
na odblokowanie osi.

5.6.2 Obrébka bltedow
W przypadku wystagpienia btedu zgodnie z informacjami zawartymi w rozdziale "Tabe-
la bledow" (- B 65), sygnat "MXR gotowy do pracy" (X11.1 / PE1/0") jest odtgcza-
ny.
W takim przypadku, instalacje nalezy catkowicie unieruchomié w trybie awaryjnym,
zgodnym dla danej aplikacji.

W przypadku obecnosci opcjonalnego awaryjnego rezystora hamujgcego mozna w
sposbdb kontrolowany wyhamowywac osie, w przeciwnym razie konieczne jest dezak-
tywowanie "Zwolnienie stopnia koncowego" dla osi.

Informacje o reakcjach na btedy modutéw osi zawarte sg w instrukcji obstugi "Wieloo-
siowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®".

1) tryb fieldbus
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5.71

(1]

Uruchamianie 5

Przyporzadkowanie danych procesowych przy eksploatacji z fieldbus

Przyporzadkowanie danych procesowych przy eksploatacji z fieldbus

Sterowanie modutem zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii

Sterowanie serwowzmacniaczem odbywa sie za posrednictwem maks. 16 wejscio-
wych stéw danych procesowych i wyjsciowych stéw danych procesowych.

Przyktad:

PA3

PA 2

PA1

=T T A N A
O Teaifeaoleas]) [eats]

?3\ R ‘PéﬂPléZ‘ PES 77777 \PEHGQCZI "]

PE 3«

PE 2 «

PE 1 «

] A A A

9007202201555211

[1] Odwzorowanie procesu dla sterowania (Master)
PE1-PE16  Wejsciowe dane procesowe

PA1-PA16  Wyjsciowe dane procesowe
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Przyporzadkowanie danych procesowych przy eksploatacji z fieldbus

5.7.2 Wyjsciowe dane procesowe PA

llo$¢ stéw danych procesowych: 1 — 16

Przyporzadkowanie danych procesowych PA1 (stowo sterujgce) i PA2

Nr bitu

Znaczenie

Zwolnienie stopnia wyjsciowego

Zezwolenie / zatadowanie ("1" = Zezwolenie / zatadowanie) *

Reset btedu

Niewykorzystane

Aktywacja trybu testowego i awaryjnego

Niewykorzystane

Niewykorzystane

Niewykorzystane

oI N OO |~ WIN ~|O

Niewykorzystane

©

Niewykorzystane

10

Niewykorzystane

11

Niewykorzystane

12

Niewykorzystane

13

Niewykorzystane

14

Niewykorzystane

15

Niewykorzystane

* stata funkcja

Przyporzadkowanie danych procesowych PA3 — PA16

Stowa danych procesowych PA3 — PA16 nie zostaty przyporzadkowane.
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Przyporzadkowanie danych procesowych przy eksploatacji z fieldbus

Maska wprowadzania stowa sterujagcego

Trese

£

=25 MOVIAXIS® MXR

[-{E8 Display values

[-{E System data

=25 Communication
-.|=/ Basic settings
-2 Control word CAN1
--|=/ Control word CANZ
--|=/ Control word com. option
--|=/ Status word CANT
--|=| OUT process data CANT
--|=/ Status word CANZ
--|=| OUT process data CANZ
--|=/ Status word com. option
--|=| OUT process data comm. op
-|=/ 140 basic unit
F-{E Unit functions

% MOVIAXIS= MXR\Communication\Control word CAN1T

Data source

Data block start

Data block length

Timeout interval

Update

Caonfiguration error

PDO never received before
Message 1D

Data acceptance with Sync

Endianess

Bit 0 Output stage inhibit
Bit 1 Enable
Bit 2 Reset

Basic settings

MNone

0

[Mumber of words] 4

[ms] 20.000
On
Mo fault

U
0

Mo

Big Endian

Actual values

0
U
0

Bit4 Testand emergency mode ||

9007204501934987

5
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Przyporzadkowanie danych procesowych przy eksploatacji z fieldbus

5.7.3 Wejsciowe dane procesowe PE

Przyporzadkowanie danych procesowych PE1 (stowo statusowe) i PE2

Nr bitu | Znaczenie

0 Gotowy do pracy ("1" = gotowy do pracy) *
1 Gotowy dla wt. sieci *

2 Reset bteddw lub tryb testowy i awaryjny aktywny
3 Mozliwosé parametryzaciji

4 Mozliwosé parametryzaciji

5 Mozliwosé parametryzaciji

6 Mozliwosé parametryzaciji

7 Mozliwosé parametryzaciji

8 Mozliwosé parametryzaciji

9 Mozliwosé parametryzaciji

10 Mozliwosé parametryzaciji

11 Mozliwosé parametryzaciji

12 Mozliwosé parametryzaciji

13 Mozliwos$é parametryzaciji

14 Mozliwos¢ parametryzaciji

15 Mozliwosé parametryzaciji

* ustawienie standardowe

Przyporzadkowanie danych procesowych PE3 — PE16
Stowa danych procesowych PE3 — PE16 nie zostaty przyporzadkowane.
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Przyporzadkowanie danych procesowych przy eksploatacji z fieldbus

Maska wprowadzania stowa statusowego

Tree

E-E5 MOVIAXIS® MXR

[-[28 Display values

[-[E8 System data

223 Commurnication

/= Basic settings

% Control word CANT

/= Control word CAN2
-/=| Cortrol word com. option
% Status word CANT

/= OUT process data CAN1
/= Status word CANZ

/=] OUT process data CANZ
--/=| Status word com. option
/=] OUT process data comm. op
= 1/0 basic unit

38 Unit functions

E MOWVIAXIS® MXR\Communication\Status word CAN1 E] |
Basic settings
Data sink MNone -
Data block start 0

Data block length
Configuration errar
Message 1D

Send PDO after Sync
Lock-out time
Endianess

Send PDO cyclically
Send PDO after n Syncs
Send PDO after change

Send PDO following receipt of IN-PDO

Layout

Bit no.
Bit 0
Bit 1
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit&
Bit 7
Bit 8
Bit 9
Bit 10
Bit 11
Bit 12
Bit 13
Bit 14
Bit 15

[Mumber of words] 4
Mo fault
1]

Yes
[ms] 0.000

Big Endian
[ms] 0.000

0

Mo

Mo RePDO

Data sources

Programmable layout -

Function Current value
Ready -]

Ready for connecting line contactor -]

Test and emergency mode active - |:|
Malfunction -]

Ma function -]

Mo function -]

Ma function -]

Mo function -]

Ma function -]

Mo function -]

Ma function -]

Mo function -]

Ma function -]

Mo function -]

Ma function -]

Mo function -]

9007204501937419
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5.8 Opis parametrow
5.8.1 Wartosci wskazan
Wartosci procesowe stopnia wyjsciowego mocy

8325.0 Napiecie obwodu posredniego
Jednostka: V
Warto$¢ chwilowa napiecia odwodu posredniego Uy

9786.1 Prad wyjsciowy
Jednostka: %

Chwilowa warto$¢ pragdu wyjsciowego MXR po stronie sieci w odniesieniu do prgdu
znamionowego urzadzenia.

8326.0 Prad wyjsciowy przefiltrowany
Jednostka: A
Chwilowa wartos¢ pradu wyjsciowego po stronie sieci.

10467.40 Moc czynna
Jednostka: kW

Chwila moc czynna modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR; warto$-
ci ujemne podajg moc generatorowg, ktéra zwracana jest do sieci zasilajgcej. Wartos-
ci dodatnie podajg moc czynng, ktéra pobierana jest przez sie¢ zasilajgca.

10467.42 Moc czynna przefiltrowana
Jednostka: kW

Chwila przefiltrowana moc czynna modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii
MXR; wartosci ujemne podajg moc generatorowg, ktéra zwracana jest do sieci zasila-
jacej. Wartosci dodatnie podajg moc czynng, ktéra pobierana jest przez sie¢ zasilaja-
ca.

10467.41 Energia zwrdécona do sieci
Jednostka: kWh

Wskazywana jest ilos¢ energii zwréconej do sieci od ostatniego skasowania. Ostatnia
wartos¢ parametru zapisywana jest w pamieci z zabezpieczeniem w przypadku zero-
wego napiecia. Do skasowania parametru moze dojs¢ w wyniku nadpisania wartoscig
"0".

W strykturze parametréow programu MotionStudios wartos¢ wyswietlana jest z roz-
dzielczoscig [kWh]. Jesli wartos¢ odczytywana jest bezposrednio z urzadzenia, np.
poprzez fieldbus, wéwczas rozdzielczo$¢ wynosi Wh.

10467.14 Wartos¢ zadana U,
Jednostka: V
Wartos¢ zadana napiecia czynnego.
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10467.15 Wartos¢ zadana Uq
Jednostka: V
Warto$¢ zadana napiecia biernego.

10467.8 Wartosc¢ zadana Id
Jednostka: A
Warto$¢ zadana pradu czynnego.

10467.9 Warto$c zadana Iq
Jednostka: A
Wartos¢ zadana pradu biernego.

9859.1 Termiczna granica prgdowa
Jednostka: %

Wskazanie aktualnej termicznej granicy pragdowej w % modutu zasilania z funkcjg za-
silania i zwrotu energii MXR.

Do wyznaczonej maksymalnej granicy, mozna krétkotrwale obcigzaé modut MXR
(maksymalny punkt pracy). Termiczna granica prgdowa wyznaczana jest w sposob
dynamiczny, w zalezno$ci od obcigzenia modutu MXR. Warto$é poczatkowa wynosi
250 % i zmniejsza sie w zaleznos$ci od obcigzenia.

9811.5 Obcigzenie urzgdzenia
Jednostka: %

Chwilowe obcigzenie urzgdzenia w odniesieniu do mocy znamionowej urzgdzenia.

9811.1 Dynamiczne obcigzenie Chip Hub
Jednostka: %
Procentowe dynamiczne obcigzenie Chip Hub (obciazenie Ixt).
Parametr nie jest filtrowany.

9811.4 Obcigzenie radiatora
Jednostka: %

Chwilowe obcigzenie radiatora.

9795.1 Temperatura radiatora
Jednostka: °C
Chwilowa temperatura radiatora.

9811.3 Elektromechaniczne obcigzenie
Jednostka: %

Chwilowe elektromechaniczne obcigzenie.
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Stan urzadzenia

Dane urzadzenia

W grupie parametrow dla statusu urzgdzenia mozna odczytaé informacje na temat ak-
tualnego statusu urzgdzenia.

W grupie parametréw dla danych urzgdzenia mozna odczyta¢ informacje na temat
wersji urzgdzenia oraz karty opcji. Wyswietlany jest przy tym status urzgdzenia oraz
numer wersji oprogramowania.

10483.2 Skonfigurowana moc urzgdzenia

Jednostka: W

Tabliczka znamionowa urzadzenia

Historia btedow

W grupie parametrow "Tabliczka znamionowa urzgdzenia" mozna odczyta¢ informacje
na temat numeru produkcyjnego i statusu hardware i oprogramowania modutu MXR
oraz podzespotu opcyjnego.

Historia btedéw sktada sie z fgcznie 6 bankéw pamieci, w ktérych zapisywane sg os-
tatnie btedy w dziataniu urzadzenia. Ponadto, w kazdym banku pamieci btedéw zapi-
sywane sg dodatkowo informacje na temat wartosci procesowych oraz statusu wejs¢ i
wyjs¢ w chwili wystgpienia btedu.

Wartosci procesowe sieci

10467.16 U,

10467.17 U,,,

10467.3 I,

10467.4 1,,,

10467.12 U,
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Jednostka: V
Wskaznik napiecia czesci rzeczywistej liczby zespolone;j.

Jednostka: V
Wskaznik napiecia czesci uzbrojonej liczby zespolone;j.

Jednostka: A
Wskaznik pradu czesci rzeczywiste;.

Jednostka: A
Wskaznik prgdu czesci uzbrojonej liczby zespolonej.

Jednostka: V
Napiecie czynne.
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10467.13 U,
Jednostka: V
Napiecie bierne.
10467.50 1,
Jednostka: A
Prad czynny.
10467.51 I,

Jednostka: A
Prad bierny.

5.8.2 Dane instalacji
Uruchamianie

10470.10 Czestotliwos¢ sieci
Jednostka: Hz
Zakres wartos$ci: 50 Hz, 60 Hz
Za pomocg tego parametru ustawiana jest czestotliwos¢ sieci zasilajgce;j.

10470.14 Napiecie sieciowe
Jednostka: V
Zakres wartosci: 380 — 400 — 480
Za pomocg tego parametru ustawiane jest napiecie sieci zasilajgcej.

10470.4 Ustawienia dla regulacji
Zakres warto$ci:
* 0 = tryb pracy sinusoidalny
* 1 =tryb pracy blokowy
Za pomocg tego parametru ustawiany jest tryb pracy.

10470.2 Czestotliwosé PWM
Jednostka: kHz
Zakres wartosci: 50 kW: 8 kHz, 75 kW: 4 kHz

Parametr ustawia czestotliwos¢ PWM [kHz], z ktérg pracuje modut zasilania z funkcjg
zasilania i zwrotu energii MXR. W zaleznosci od skonfigurowanej mocy urzgdzenia 50
kW lub 75 kW nalezy ustawi¢ dany parametr:

50 kW: 8 kHz
75 kW: 4 kHz

Ze wzgledu na podtgczenie dtawika oraz filtra sieciowego nie mozna dowolnie usta-
wiac czestotliwosci PWM, ktora jest Scisle ustalona w konfiguracji!

Patrz réwniez na stronie 41 ff.
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Dla przetgczania czestotliwosci PWM konieczna jest wymiana tych podtgczonych
urzadzen i w razie koniecznosci dostosowanie przekroju zainstalowanych kabli, bez-
piecznikéw oraz stycznika sieciowego.

10469.4 Tolerancja wytgczenia sieci
Jednostka: ms
Zakres wartosci: 0 — 20

Funkcja tolerancji wytgczenia sieci pozwala ustawic, po jakim czasie zadziata sygnali-
zacja btedu po zaniku napigcia sieciowego.

Nalezy przy tym uwzglednié, ze w przypadku pracy generatorowej juz przez uptywem
ustawionej tolerancji wytgczenia sieci moze wystgpi¢ sygnalizacja btedu, jesli obwdd
posredni zostat maksymalnie natadowany, nie jest mozliwe pobranie wiecej energii
generatorowej, nie zostat podtgczony zaden opcjonalny rezystor hamujacy.

10472.11 Timeout przy otwarciu stycznika sieciowego
Jednostka: ms
Zakres wartosci: 0 — 1000

Po dezaktywowaniu "Zezwolenia" uruchamiana jest funkcja nadzoru pozwalajgca ok-
resli¢ czas, po jakim sygnat "Komunikat zwrotny stycznika sieciowego" wygas$nie.
Przekroczenie ustawionego czasu nadzoru powoduje wyzwolenie btedu.

10472.1 Proces tadowania dla timeout funkcji nadzoru
Jednostka: ms
Zakres wartosci: WE. / WYL,

Po ustawieniu zezwolenia aktywowana jest funkcja nadzoru, ktéra kontroluje czy na-
piecie obwodu posredniego osiggneto w przeciggu czasu timeout 10 sek. wartos¢ na-
piecia 300 V. Réwniez po ustawieniu zezwolenia dla regulacji aktywowana jest funkcja
nadzoru, ktéra kontroluje czy napiecie obwodu posredniego osiggneto w przeciggu
czasu timeout 5 sek. wartos¢ zadana.

10472.7 Tryb testowy i awaryjny
Zakres wartosci:
« 0=wyhL
« 1=wh

Za pomocg tego parametru mozliwe jest przetaczenie na tryb testowy i awaryjny.

Parametry regulatora

10467.2 Warto$¢ zadana U,
Jednostka: V

Parametr ten wskazuje warto$¢ zadang dla regulowanego napiecia obwodu posred-
niego.

Ustawienia podstawowe

Patrz w podreczniku systemowym "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®", roz-
dziat "Opis parametrow komunikacji"
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5.8.3 komunikacja
Stowo sterujagce CAN1 / CAN2 / opcje komunikaciji
9514.1 CAN1/9515.1 CAN2 / 9516.1 Zrédto danych opcji komunikacji

Zakres wartosci: zadne / CAN1

W tym miejscy mozna ustawic zrédio dla informaciji stowa sterujgcego.

9514.3 CAN1/9515.3 CAN2 / 9516.3 Poczatek bloku danych opcji komunikacji

Patrz podrecznik systemowy "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®, parametr
9514.3

9514.4 CAN1/9515.4 CAN2 / 9516.4 Dtugo$c bloku danych opcji komunikacji
Jednostka: ilos¢ stéw
Zakres wartosci: 0 —4 — 16
Za pomocg tego parametru ustawiana jest dtugos¢ bloku danych.

9514.19 CAN1/9515.19 CAN2 / 9516.19 Czas timeout opcji komunikacji

Jednostka:ms
Zakres wartosci: 0 — 20 — 10000

W tym miejscu mozna ustawi¢ czas nadzoru, po uptywie ktérego wyzwalany jest btgd
jesli nie bedg odbierane zadne telegramy. Ustawienie 0 ms powoduje wytgczenie
funkcji nadzoru.

9514.5 CAN1/9515.5 CAN2 / 9516.5 Aktualizacji opcji komunikacji

Patrz podrecznik systemowy "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®, parametr
9514.5

9514.16 CAN1/9515.16 CAN2 / 9516.16 Bigd konfiguracji opcji komunikacji

Patrz podrecznik systemowy "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®, parametr
9514.16

9514.2 CAN1/9515.2 CAN2 Message-ID

Tu ustawiane jest ID odbieranego telegramu CAN.

9514.14 CAN1/9515.14 CAN2 Przejmowanie danych z Sync (synchronizacja)

Tu ustawiane jest, czy dane przejmowane sg z telegramem synchronizaciji.

9514.14 CAN1/9515.14 CAN2 nEndianess
Zakres wartosci: Big Endian (format Motorola) / Little Endian (format Intel)
Sygnalizuje, jaki format danych ustawiony zostat dla telegraméw CAN.

Stowo statusowe CAN1 / CAN2 / opcje komunikacji
9563.3 CAN1/9564.3 CAN2 / 9565.3 Nisza danych opcji komunikacji

Zakres wartoscizadne / CAN1 Systembus
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Parametr ten okre$la, za posrednictwem ktorego kanatu komunikacyjnego wysytane
sg informacje statusowe.

9563.5 CAN1/9564.5 CAN2 / 9565.5 Poczatek bloku danych opcji komunikacji

Patrz podrecznik systemowy "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®, parametr
9563.5

9563.6 CAN1/9564.6 CAN2 / 9565.6 Dtugosc bloku danych opcji komunikacji
Jednostka: ilos¢ stow
Zakres wartosci: 0 —4 — 16

Za pomocg tego parametru ustawiana jest dtugos¢ bloku danych.

9563.16 CAN1/9564.16 CANZ2 / 9565.16 Btad konfiguracji opcji komunikacji
Sygnalizuje wystgpienie btedu konfigurac;ji.

9563.4 CAN1/9564.4 CAN2 Message-ID
Pokazuje ID wysytanego telegramu CAN.

9563.1 CAN1/9564.1 CAN2 Wysytanie PDO po synchronizacji

Pokazuje, czy po telegramie synchronizacji wysytane sg telegramy z informacjg o sta-
tusie.

9563.17 CAN1/9564.17 Czas blokady CAN2

Patrz podrecznik systemowy "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®, parametr
9563.17.

9563.21 CAN1/9564.21 CAN2 Endianess

Sygnalizuje, jaki format danych ustawiony zostat dla telegraméw CAN: Big Endian
(format Motorola) / Little Endian (format Intel).

9563.2 CAN1/9564.2 CAN2 Cykliczne wysytanie PDO
Jednostka: ms

Pokazuje, w jakim przedziale czasowym wysytane sg obiekty danych procesowych
(PDO).

9563.22 CAN1/9564.22 CAN2 Wysytanie PDO po n Sync

Pokazuje, po ilu telegramach synchronizacji wysytane sg PDO.

9563.23 CAN1/9564.23 CAN2 Wysytanie PDO po zmianie

Pokazuje, czy PDO wysytane sg tylko po zmianie danych przeznaczonych do wysta-
nia.

9563.19 CAN1/9564.19 CAN2 Wysytanie PDO po odebraniu przez IN-PDO
Sygnalizuje, czy wyjsciowe PDO wysytane sg po przychodzgcych PDO.
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9856.2 CAN1/9856.3 CAN2 Layout
Okresla, jaki uktad jest stosowany dla stowa statusowego:
Programowalny uktad:
Obsadzenie poszczegoélnych bitéw statusu okreslane jest przez uzytkownika.
Progr. Uktad / kod btedu:
» Bit 0 — 7 ustalany jest przez uzytkownika
+ Bit 8 — 15 przesytany jest kod btedu

8334.0/8334.1/8349.0/8349.1/9559.3/9559.4 E / A Urzgdzenie podstawowe

WysSwietlane jest obsadzenie oraz status dla binarnych wej$¢ / wyjs¢. Nadal istnieje
mozliwos¢ ustawiania funkcji wyjs¢ binarnych DO-2 oraz DO-3. Wymienione ponizej
wejscia / wyjscia majg state funkcje:

» DI-0: zwolnienie stopnia koncowego DI-1: zezwolenie (indeks 8334.0,0)

» DI-3: Komunikat zwrotny stycznika sieciowego (indeks 8334.0,1)

+ DO-0: Gotowy do pracy (indeks 8349.0,0)

+ DO-1: Gotowy do wt. sieci (indeks 8349.0,1)

+ DO-2: k.Fkt (Default) / funkcja ustawiana przez uzytkownika (indeks 9559.3)
» DO-3: k.Fkt (Default) / funkcja ustawiana przez uzytkownika (indeks 9559.4)

5.84 Funkcje urzadzenia

Setup

Patrz w podreczniku systemowym "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®", roz-
dziat "Opis parametrow komunikaciji".

Resetowanie

Patrz w podreczniku systemowym "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS®", roz-
dziat "Opis parametréw komunikacji".
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Wskazdwki ogdlne

6 Praca

6.1 Wskazéwki ogdélne

A Ostrzezenie

Niebezpieczne napiecia przy kablach i zaciskach silnika.
Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pragdem.

» Gdy urzgdzenie jest wtgczone na zaciskach wyjsciowych i podtgczonych do nich
kablach wystepujg niebezpieczne napiecia. Jest tak réwniez wtedy, gdy urzadze-
nie jest zablokowane a silnik nie pracuje.

» Zgasniecie diody LED przy jednym module nie jest zadnym potwierdzeniem tego,
ze modut jest odigczony od sieci i nie znajduje sie pod napieciem.

* Przed dotknieciem zaciskédw mocy sprawdzi¢, czy modut zasilania z funkcjg zasi-
lania i zwrotu energii MXR jest odtgczony od sieci.

» Nalezy stosowac sie do ogdlnych wskazéwek bezpieczenstwa zawartych w roz-

dziale 2 oraz w rozdziale "Instalacja elektryczna" instrukcji obstugi "Wieloosiowy

serwowzmacniacz MOVIAXIS®".

Uwaga

Modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR mozna dotgczaé tylko, jesli
napedy sg unieruchomione.

6.2 Tryby pracy

6.2.1 Praca normalna

Praca normalna odpowiada pracy w trybie produkgiji.

6.2.2 Tryb testowy / awaryjny

W trybie testowym / awaryjnym mozliwe jest poruszenie podtgczonych osi maszyny
lub instalacji np. w trakcie fazy uruchomienia do celéw probnych lub w przypadkach
awaryjnych.

Praca w trybie testowym / awaryjnym powigzana jest ze wzgledu na napiecie obwodu
posredniego z redukcjg mocy, patrz rozdziat "Dane techniczne" (- B 77).

W tym trybie roboczym modut MXR80A nie zwraca generatorowej energii z powrotem
do sieci zasilajgcej, lecz za posrednictwem rezystora hamujgcego przeksztatca jg w
energie cieplna.

Warunkami sa:
+ Podigczony rezystor hamujgcy o odpowiednich parametrach

» Tryb testowy / awaryjny mozna aktywowa¢ dopiero wowczas, gdy przeprowadzona
zostanie prawidtowa kolejnos¢ zatgczania/wytaczania, tzn.:

— zwolnienie stopnia koncowego jest odtgczone, DIJD = 0 (low)

— cyfrowe wejscie jest dotgczone, DIF2 = 1 (high) lub PEn Bit 2 = 1 (high)
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Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

WSKAZOWKA

W przypadku korzystania z wejscia DIJ2 nalezy je wczesniej ustawi¢ na funkcje
"Tryb testowy / awaryjny". Tym samym to cyfrowe wejsScie nie bedzie juz dostepne
dla funkcji RESET. Sygnat RESET mozna zatgczyé za posrednictwem danych proce-
sowych.

[0

* Na koniec modut MXR80A sygnalizuje aktywacje "Tryb testowy / awaryjny" (D@02 /
PEn Bit2 = "1" (high) i jednoczesnie "MXR gotowy do pracy" (D@00 = "1" (high) /
PE 1/0 = "1" (high)). Dzieki temu mozliwe jest ponownie odblokowanie osi. Nie jest
konieczne ponowne dotgczenie sygnatu "zwolnienie stopnia kohcowego" DIGJ,
lecz moze pozosta¢ z ustawieniem "0" (low).

6.3 Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcja zasilania i zwrotu
energii

6.3.1 Tabela wskazan

Opis Stan Uwagi / akcja
Wskazania przy procesie inicjalizacji
I |_| Podczas tadowania op- |+ Status: brak gotowosci. » Odczeka¢, az zakonczy sie proces
|_| 1 rogramowania firmqwe- . Stopien wyjsciowy jest za- inicjalizaciji.
== 9? éiﬁgg ‘_Jrzf‘lzeg?ne blokowany. + Urzadzenie pozostaje w tym sta-
Z zZi przez réz . ;
T Fs)tany by upzyskaé co. |+ Niejest mozliwa komunika- nie: Urzadzenie uszkodzone.
I 11~ ||towosc¢ do pracy. cja.

Wskazania przy réznych statusach urzgdzenia
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Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Opis

Stan

Uwagi / akcja

Brak napiecia obwodu
posredniego.

Pulsowa-
nie prze-
mienne

Niebezpieczne napiecie
w obwodzie posrednim
(>20V).

Zasilanie 24 V dla mo-
dutu zasilania z funkcja
zasilania i zwrotu ener-
gii lub zewnetrzny mo-
dut zasilacza sieciowe-
go dla zwrotu energii do
sieci nie sg gotowe do
eksploataciji.

Synchronizacja z magi-
stralg nie jest w prawid-
towym stanie. Przetwa-
rzanie danych proceso-
wych nie jest gotowe.

Funkcja zwrotu energii
do sieci nie jest gotowa
do dziatania i aktywny
jest obwadd posredni.

Status: brak gotowosci.

Stopien wyjsciowy jest za-
blokowany.

Komunikacja jest mozliwa.

Sprawdz sie¢.

Brak zezwolenia, stycznik sieciowy
otwarty.

Sprawdzi¢ 24 V lub urzgdzenie usz-
kodzone.

» Sprawdz potgczenie magistrali.

» Sprawdz ustawienie synchroniza-
cyjne przy urzgdzeniu i uktadzie
sterowania.

» Sprawdz ustawienia danych pro-
cesowych przy urzadzeniu i ukta-
dzie sterowania.

» Sprawdz brak PDO.

Odczeka¢, az zakonczy sie tadowa-
nie.

Funkcja zwrotu energii
do sieci nie jest gotowa
do dziatania, mozliwe
zatgczenie stycznika
sieciowego.

Funkcja zwrotu energii
do sieci nie jest gotowa
do dziatania, zatgczony
stycznik sieciowy i ob-
wad posredni aktywny.

Stopien wyjsciowy jeszcze zabloko-
wany.

Funkcja zwrotu energii
gotowa do dziatania.

Wskazania przy procesach inicjalizacji (parametry resetowane sg do wartosci domysinych)
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Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Opis Stan Uwagi / akcja
I |_| Inicjalizacja podstawo- |+ Status: brak gotowosci. Odczeka¢, az zakonczy sie inicjaliza-
=il v «  Stopien wyjéciowy jest za- | ©12-
— blokowany.
T Inicjalizacja stanu do- |« Komunikacja jest mozliwa.
l—l l StaWy.
= Inicjalizacja ustawienia
|_| l— fabrycznego.
| —l Inicjalizacja specyficz-
|_| —l nego dla klienta zesta-
| =" ||wu 1.
T Inicjalizacja specyficz-
|_| _l nego dla klienta zesta-
— wu 2.
l— I Zainicjowane tadowanie
I |_| parametréw (poprzez
= | '==" || Vardata).
migajgca
6.3.2 Tabela btedow MXR
i Na ponizszej liscie przedstawione sg btedy sygnalizowane przez modut MXR. Btedy
modutéw osi podane sg w instrukcji obstugi "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIA-
XIse",
Symbol "P" w kolumnie "Reakcja na btad" oznacza, ze reakcja jest programowalna. W
kolumnie "Reakcja na btgd" wymienione sg reakcje ustawione fabrycznie.
Do okreslania modutéw wykorzystywane sg nastepujgce skroty:
+ "AM" da modutu osi
+ "VM" dla modutu zasilania
Btad Sub- Btad Stan systemu Komuni-
biad Srodki zaradcze kat wyjsé
T inar-
Kod Komunikat Kod Przyczyna Reakcja® yp resetu bmarﬂ
nych
00 Brak btedu (to wska- —— |- -—- - Gotowy =1
zanie jest wskaza- (zaleznie od
niem roboczym, patrz stanu syste-
Wskazania robocze) mu)
Zaktécenie
=1
01 Bfad "Nadmiar prgdu” - Zwarcie wyjsciowe Blokada stopnia|System oczekuje Gotowy = 1
- Za duzy silnik wyjéciowego  [Rozruch w stanie cieptym Ee:)ktécenie
» Uszkodzony stopien wyjsciowy
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Praca
Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Btad Sub- Btad Stan systemu Komuni-
btad Srodki zaradcze kat wyjs¢
Typ resetu binar-
Kod Komunikat Kod Przyczyna Reakcja® = Y
nych
02 Bfad "Nadzorowanie Ten btad jest kolejnym rodzajem pra- [Blokada stopnia|System oczekuje Gotowy = 1
UCE" du przetezeniowego, zmierzonego  (wyjsciowego Rozruch w stanie cieptym |Zaktocenie
przy napieciu kolektor-emiter przy =0
stopniu wyj$ciowym. Mozliwa przy-
czyna jest identyczna z btedem 01.
Rozréznienie stuzy tylko do celow
wewnetrznych.
03 Bfad "Zwarcie doziem- Zwarcie doziemne Blokada stopnia |System zablokowany Gotowy =0
ne" + przewodu doprowadzajgcego silni- [Wyjsciowego  [Nowe uruchomienie syste- |Zakiocenie
ka mu =0
» w falowniku
» w silniku
04 Btad "Czoper hamul- Komunikat o btedzie przez VM po-  |Blokada stopnia|System oczekuje Gotowy =1
cowy" przez magistrale zgtoszeniowa. wyjéciowego Rozruch w stanie cieptym |Zaktécenie
* Moc generatorowa zbyt duza =0
* Przerwany obwdd opornika hamo-
wania
« Zwarcie w obwodzie rezystora ha-
mujgcego
» Za duza oporno$c¢ rezystora hamu-
jacego
» Czoper hamulcowy uszkodzony
05 Bfad "Timeout syste- Potgczenie pomiedzy modutem zasi- |Blokada stopnia|System zablokowany Gotowy =0
mu informacyjnego lania a modutem osi poprzez magi- |wyjsciowego  [Nowe uruchomienie syste- |Zaktécenie
HW” strale zgtoszeniowg zostato przerwa- mu =0
ne
01 |Przerwanie potgczenia magistrali
zgtoszeniowej
02 |Nie jest mozliwe wyzerowanie Flag
Timeout magistrali zgloszeniowej
06 Biad "Awaria fazy sie- Komunikat o btedzie przez VM po-  |Blokada stopnia|System oczekuje Gotowy =1
ci" przez magistrale zgtoszeniowg. Zos- |wyjsciowego Rozruch w stanie cieptym |Zaktécenie
tat stwierdzony brak fazy sieci. =0
07 Btad "Obwod posred- Komunikat btedu przez VM poprzez |Blokada stopnia|System oczekuje Gotowy =1
ni" magistrale zgloszeniowg przy za wy- |wyjsciowego  |Rozruch w stanie cieptym |Zaki6cenie
sokim napieciu obwodu posredniego =0
00 |Przecigzenie napiecia obwodu po-  |Natychmiasto- [System oczekuje
$redniego. Napiecie obwodu posred- (wa blokada Zawsze zapisuj historie
niego przekroczyto warto$¢ 900 V.  |stopnia wyjscio-
Przyczyng tego moze by¢ zbyt wyso- |wego mocy
ka dynamiczna zmiana obcigzenia z
silnikowej na generatorowg lub wsku-
tek poprzednich btedoéw np. awarii
sieci lub "Sie¢ wyt." w pracy genera-
torowej.
04 |Przekroczono dopuszczalny zakres |Natychmiasto- [System oczekuje
tolerancji napiecia U, wzgledem PE |wa blokada Zawsze zapisuj historie
(potencjat ziemi) stopnia wyjscio-
wego mocy
05 |[Btad napigcia dolnego obwodu po-  |Otwarcie bloka- [System oczekuje
$redniego: Napiecie obwodu posred- |dy stopnia wyj- |Zawsze zapisuj historie
niego spadto ponizej wartosci 350 V |Sciowego i
(MXR80A) / 200 V (MXR81A). Przy- |stycznika sie-
czyng tego moze by¢ zbyt wysoka ciowego
dynamiczna zmiana obcigzenia z ge-
neratorowej na silnikowa lub wskutek
poprzednich btedéw np. awarii sieci
lub "Sie¢ wyt." w pracy silnikowej.
16 Btad "Uruchomienie" Btad podczas uruchamiania Blokada stopnia|System zablokowany Gotowy =0
wyjsciowego  [Nowe uruchomienie syste- |Zaktdcenie
mu =0
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Praca 6
Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Btad Sub- Btad Stan systemu Komuni-
btad Srodki zaradcze kat wyjs¢
T t binar-
Kod Komunikat Kod Przyczyna Reakcja” pEa |n:—:]r1)
nyc

01 |Mianownik liczby par biegunéw rezol-
wera jest rozny od 1

02 [Licznik par biegunéw rezolwera jest
za duzy

03 |Licznik par biegunéw rezolwera jest
za maty, tzn. =0

04 |Mianownik rozdzielczosci emulaciji
dla rezolwera jest rézny od 1

05 |Licznik rozdzielczosci emulacji dla re-
zolwera jest za maty

06 |Licznik rozdzielczosci emulacji dla re-
zolwera jest za duzy

07 |Licznik rozdzielczos$ci emulacji dla re-
zolwera nie jest potega liczby 2

08 |[Mianownik rozdzielczosci emulaciji
dla enkodera sinus jest rézny od 1

09 |Licznik rozdzielczosci emulacji dla
enkodera sinus jest za maty

10 [Licznik rozdzielczosci emulacji dla
enkodera sinus jest za duzy

11 |Licznik rozdzielczosci emulacji dla
enkodera sinus nie jest potega liczby

2

100 |Zgdany moment testowy nie moze Sprawdzi¢ wartosci gra-
zostac osiggniety przez kombinacje niczne, dostosowa¢ mo-
silnika i falownika z aktualnie czynny- ment testowy

mi wartosciami granicznymi

512 |Uruchomiony niewazny typ silnika

513 |Ustawiona granica prady przekracza
maksymalny prad osi

514 |Ustawiona granica pradu jest mniej-
sza od znamionowego pragdu magne-
sujgcego silnika

515 |CFC: Brak mozliwosci przedstawia-
nia wspotczynnika do obliczania pra-
du q

516 |Sparametryzowana niedopuszczalna
czestotliwosé¢ PWM

517 |Parametr "Koncowa predkosc¢ obroto-
wa tabeli strumienia" poza dopusz-
czalnym zakresem

518 |Parametr "Strumien koncowy tabeli
Id" poza dopuszczalnym zakresem

519 |Zadane zwolnienie stopnia koncowe-
go bez waznego uruchomienia silnika

520 |Nie jest mozliwe uruchomienie silnika
przy zwolnionym stopniu koncowym

521 |Wspotczynnik dla granicy momentu
obrotowego nie moze zostac przed-
stawiony (A)

522 |Wspotczynnik dla granicy momentu
obrotowego nie moze zostac przed-
stawiony (B)

525 |Brak mozliwosci przedstawienia
wspotczynnika dla filtra prowadzenia
wartosci zadanej pradu

526 |Brak mozliwosci przedstawienia
wspotczynnika dla ograniczenia
wzrostu natezenia
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Praca

Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Blad

Sub-
btad

Blad

Kod

Komunikat

Kod

Przyczyna

Reakcja?

Stan systemu
Srodki zaradcze
Typ resetu

Komuni-
kat wyjs¢
binar-
nych"

527

Filtr FIR potozenia nie moze odwzo-
rowaé czasu jatowego enkodera

528

Filtr FIR predkosci obrotowej nie mo-
ze odwzorowac czasu jatowego en-
kodera

529

Termiczny nadzor silnika 12t: Dwa
wezly interpolacji o tej samej pred-
kosci obrotowej w charakterystyce
predkosci obrotowej-momentu obro-
towego

Rozsuna¢ bardziej wezty
interpolacji

530

Nieprawidtowo sparametryzowany
maksymalny prad silnika

531

Identyfikacja pozycji wirnika Tabela
korekty w przéd nie rosnie $cisle jed-
nostajnie

532

Identyfikacja pozycji wirnika CMMin
za mate

Prad znamionowy osi w po-
réwnaniu z silnikiem za du-
zy

533

Identyfikacja pozycji wirnika niedo-
zwolona dla uruchomionego silnika

534

Czestotliwos¢ PWM dla FCB 25 musi
wynosic¢ 8 kHz

Ustawi¢ czestotliwo$c
PWM na 8 kHz

535

Indeks TMU-Init nie zostat ustawiony

Ustawi¢ indeks TMU-Init

1024

Parametr pamieci NV prgdu znamio-
nowego urzadzenia jest wiekszy od
parametru pamieci NV zakresu po-
miaru prgdu

1025

Parametr pamieci NV zakresu pomia-
ru pradu jest rowny zero

1026

Parametr pamieci NV zakresu pomia-
ru pradu jest réwny zero

1027

Parametr pamieci NV zakresu pomia-
ru pradu jest za duzy

1028

Granice systemowe dla predkosci ob-
rotowej sg wieksze niz maks. mozli-
wa predkos¢ obrotowa

1029

Granice aplikacji dla predkosci obro-
towej sg wigksze niz maks. mozliwa
predkos$¢ obrotowa

1030

Ustawiono nieaktualny typ czujnika
dla temperatury stopnia wyjsciowego

1031

CFC: Jako enkoder silnika przy silni-
kach synchronicznych nie zostat za-
stosowany enkoder absolutny.

1032

CFC: Jako enkoder silnika przy silni-
kach synchronicznych nie zostat za-

stosowany enkoder wartosci absolut-
nych

1033

Przekroczony obszar pozycji w trybie
rejestracji pozycji "bez licznika nad-
miaru"

Skorygowac zaprojektowa-
ny odcinek przemieszcze-
nia

1034

Podwdjny naped FCB: Dopasowanie
okna btedu nadazania nie moze by¢
mniejsze od "normalnego” okna bte-
du nadazania

1035

Podwdjny naped FCB: Okno btedu
nadazania nie moze by¢ mniejsze od
pradu dopasowania

1036

Modularny offset odniesienia znajdu-
je sie poza ograniczeniem modular-

nym

Przeprowadzi¢ bezbtedne
uruchomienie
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Praca

Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Btad Sub- Btad Stan systemu Komuni-
btad Srodki zaradcze kat wyjs¢
T t binar-
Kod Komunikat Kod Przyczyna Reakcja” pEa |nar1)
nych
1037 |Wartosci pozycji oprogramowania;
Wytgcznik krancowy zamieniony, do-
datni < ujemny
1038 [System enkodera: Wspdtczynnik mia- » Przeprowadzi¢ urucho-
nownika (jednostka systemowa) -
. . . o mienie
wigkszy lub réwny wspétczynnikowi i . . )
licznika (jednostka systemowa) * Zwigkszy¢ wspotczynnik
licznika (jednostka syste-
mowa)
1039 [Enkoder opcji 1 nie moze analizowaé Enkoder musi pracowac na
ustawionego typu enkodera XGS11A
1040 [Enkoder opcji 2 nie moze analizowaé Uzy¢ odpowiedniej karty
ustawionego typu enkodera opciji lub podtgczy¢ zadany
enkoder do wiasciwego
sprzetu
1041 |Urzadzenie lub opcja nie moga anali- Uzy¢ odpowiedniej karty
zowacé ustawionego typu enkodera opcji lub podtaczy¢ zgdany
enkoder do wiasciwego
sprzetu
1042 |Brak komutacji Ustawi¢ komutacje za po-
mocg FCB25
1043 |Prad postojowy niedozwolony dla sil- Wytgczy¢ funkcje pradu po-
nika synchronicznego stojowego
17 Wewnetrzny btad CPU rozpoznat wewnetrzny btad Blokada stopnia|System oczekuje Gotowy = 1
komputera (Traps) wyjsciowego Rozruch w stanie cieptym |Zaktocenie
=0
18 Wewnetrzny btad op- W oprogramowaniu zostat odkryty Blokada stopnia|System zablokowany Gotowy =0
rogramowania niedopuszczalny stan. wyjsciowego Nowe uruchomienie syste- |Zaktocenie
mu =0
25 Bfad "Trwata pamigé Przy dostepie do trwatej pamieci pa- |Blokada stopnia|System zablokowany Gotowy =0
parametrow" rametréw zostat rozpoznany btad wyjsciowego Nowe uruchomienie syste- |Zaktocenie
mu =0
01 [Dostep do adresu pamieci trwatej
02 [Limit czasu pamieci trwatej (Memory-
Device)
03 |Btad podczas wczytywania danych
trwatej pamieci. Dane nie moga by¢
uzywane, gdyz nieprawidiowe jest
oznaczenie lub suma kontrolna.
04 |Btad inicjalizacji systemu pamiegci.
05 |Pamiec wartosci statych zawiera nie-
wazne dane.
06 |Pamie¢ wartosci statych zawiera nie-
kompatybilne dane innego urzadze-
nia (przy wymiennych pamieciach da-
nych)
07 |Zapis NV - biad inicjalizacji
08 |Wewnetrzny bfad pamieci trwatej
09 [Btad JFLASH pamieci trwatej
10 |Btad podzespotu FLASH pamieci
trwatej
28 Bfad "Fieldbus Ti- Komunikacja danych procesowych |Wytgczenie z  [System oczekuje Gotowy =1
meout" jest przerwana. opdznieniem  |Rozruch w stanie cieptym (Zaki6cenie
non-stop (D), =0
(P)
01 [Biad fieldbus timeout
40 Btad "Synchronizacja Synchronizacja z kartg opcjonalng Blokada stopnia|System zablokowany Gotowy =0
inicjalizacji" nie mogta zosta¢ prawidtowo wyko- |wyjsciowego Nowe uruchomienie syste- |Zaktocenie
nana mu =0
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Praca
Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

cEmu a Count- Timer

Btad Sub- Btad Stan systemu Komuni-
btad Srodki zaradcze kat wyjs¢
T t binar-
Kod Komunikat Kod Przyczyna Reakcja” pEa |nar1)
nych
01 |Magistrala bus opcji niegotowa lub
btad karty opcji
02 [Timeout przy synchronizaciji inicjali-
zacji z opcjg lub btad karty opcji
03 |Konieczna ponowna synchronizacja
inicjalizacji dla opcji NG-DPRAM
04 [Timeout przy synchronizacji inicjali- Sprawdzi¢ potgczenie z
zacji z opcjg lub btad karty opcji en- magistralg bus opcji
kodera
41 Btad "Watchdog-Ti- Brak potgczenia pomiedzy kompute- |Blokada stopnia[System zablokowany Gotowy =0
mer do opgcji" rem karty gtéwnej i komputerem karty [wyjsciowego Nowe uruchomienie syste- |Zaktocenie
opcjonalnej mu =0
01 |Sygnat synchronizacji na magistrali
bus opcji zostat przerwany przez po-
jedynczy dostep
02 |Za duzo tacznie opcji lub za duzo op-
cji jednego rodzaju
03 |Btad zarzgdzania zasobami podsys-
temu opgji
04 [Btad w sterowniku opcji
05 |Niedozwolona dtugos¢ sygnatu syn-
chronizacji
06 [Znaleziono opcje z przetgcznikiem Ustawi¢ przetgcznik wyboru
wyboru adresu ustawionym na 0 adresu odpowiednio do
gniazda karty opcji
07 |Znalezione dwie opcji z tym samym Ustawi¢ przetgcznik wyboru
przetgcznikiem wyboru adresu adresu odpowiednio do
gniazda karty opcji
08 |Btad CRC XIA11A Wymieni¢ opcje XIA11A
09 [Wystgpit watchdog na XIA11A Wymieni¢ opcje XIA11A
10 |Przypuszczalne naruszenie cyklu Zgtosi¢ projektantowi
XIA11A System-Tick
11 |SERR na magistrali bus opcji Wymieni¢ opcje
12 |Reset 5 wolt na opcji XFP11A
13 |Btad watchdog na CP923X Wymieni¢ opcje lub opro-
gramowanie sprzetowe op-
cji
14 |Timeout przy dostepie do magistrali Wymieni¢ opcje
opcjonalnej
15 |Bfad Interrupt, dla ktérego nie moze
zosta¢ ustalona przyczyna
18 |Btad na magistrali bus opcji Sprawdzi¢ karte opciji (by¢
moze uszkodzona)
19 |Komunikat o btedach podtaczenia Zgtosic btad w oprogramo-
magistrali bus opcji waniu sprzetowym
21 |Brak sygnatu synchronizacji w trakcie
pewnego czasu oczekiwania
22 |Wynik dzielenia okresu synchroniza-
cji przez okres gtéwny nie jest liczbg
catkowitg
23 |Niedozwolony stosunek okresu syn-
chronizacji / okresu gtéwnego
24 |Czas trwania okresu synchronizac;ji
poza dopuszczalnym zakresem
25 |Nadmiar timera w zakresie opisu re-
jestru timera
26 |Utracono odniesienie pomiedzy En-
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Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Btad Sub- Btad Stan systemu Komuni-
btad Srodki zaradcze kat wyjs¢
Typ resetu binar-
Kod Komunikat Kod Przyczyna Reakcja” = Y
nych
27 |Zbyt wysoka predkos¢ obrotowa
(przekroczone maks. Counts)
28 |Niedozwolony parametr (zrédto Emu,
histereza Emu, rozdzielczo$¢ Emu)
29 |Regulator faz w ograniczeniu wartos-
ci nastawczej
30 [Nie wystgpito zdarzenie Capture
31 |Opcja enkodera 1 lub 2: Btgd CRC w Wymieni¢ XGH / XGS
wewnetrznej pamieci Flash XC161
32 |Przekroczona maksymalna réznica
katéw
33 |XGS/XGH, opcja 1: Tryb pozycjono- Aktualizacja oprogramowa-
wania nie jest obstugiwany nia sprzgtowego opcji
34 |XGS/XGH, opcja 2: Tryb pozycjono- Aktualizacja oprogramowa-
wania nie jest obstugiwany nia sprzetowego opcji
42 Bfad "Odstep nadaza- Przy pozycjonowaniu zostat przekro- |Blokada stopnia|System oczekuje Gotowy =1
nia pozycjonowania" czony zadany, maksymalnie dopusz- |wyjsciowego  [Rozruch w stanie cieptym |Zaktécenie
czony odstep przeciagania =0
« Enkoder nadawczy niewtasciwie
podtgczony
» Zbyt krétkie rampy rozpedowe
» Czes¢ P regulatora pozyciji zbyt
mata
» Regulator obrotéw Zle sparametry-
zowany
* Wartos¢ dla tolerancji btedu nad-
gzania zbyt mata
01 |FCB Btad nadazania pozycjonowania
02 |FCB Btad nadazania posuwu reczne-
go
03 [FCB Standardowy btad nadgzania
43 Bfad "Remote-Ti- Podczas sterowanie poprzez ztgcze |Zatrzymanie z [System oczekuje Gotowy =1
meout" szeregowe nastgpito przerwanie ograniczeniami |Rozruch w stanie cieptym [Zaktécenie
aplikacji =0
01 |Tryb skokowy FCB: Timeout komuni-
kacji przy sterowaniu kierunkiem
02 |Watchdog dla zabezpieczonej komu- 1. Sprawdzi¢ potaczenie z
nikacji parametrow zostat uaktywnio- urzadzeniem 2. Wydtuzyé
ny, ale nie zostat w pore wyzwolony. czas timeout dla funkc;ji
(brak lub zbyt wolne potaczenie z Watchdog (maks. 500 ms)
urzadzeniem) 3. Zmniejszy¢ obcigzenie
komputera sterujgcego, za-
mkna¢ dodatkowe progra-
my, np. zamkng¢ niepo-
trzebne pluginy Motionstu-
dio
44 Btad "Obciagzenie Ixt" Przetwornica zostata przecigzona Blokada stopnia|System oczekuje Gotowy = 1
wyjsciowego Rozruch w stanie cieptym |Zaktocenie
=0
01 [Granica pradu Ixt mniejsza od wyma-
ganego pradu d
02 |Przekroczona granica zwigkszenia
temperatury chipa
03 |Przekroczona granica temperatury
chipa
04 |Przekroczona granica obcigzenia el.-
mech.
05 |Rozpoznane zwarcie czujnika
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Praca
Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Blad

Sub-
btad

Blad

Kod

Komunikat

Kod

Przyczyna

Reakcja?

Stan systemu
Srodki zaradcze
Typ resetu

Komuni-
kat wyjs¢
binar-
nych"

06

Przekroczenie granicy pradu silnika

46

Btad "Timeout SBUS

4"

Komunikacja poprzez SBUS#2 jest
przerwana

Zatrzymanie z
opdznieniem
zatrzymania
awaryjnego [P]

System oczekuje
Rozruch w stanie cieptym

Gotowy =1
Zaktocenie
=0

01

Timeout CANopen, CAN2: awaria
sterowania, przerwanie przewodu

50

Bfad napiecia zasilaja-

cego 24V

Bfad w napigciu zasilajgcym 24 V

Blokada stopnia
wyjsciowego

System zablokowany
Nowe uruchomienie syste-
mu

Gotowy =0
Zaktocenie
=0

01

Bfedne sygnaty 24 V lub btedny mo-
dut rozdzielczego zasilacza sieciowe-

go

Sprawdzi¢ napigcie zasila-
nia 24 V

04

Wewnetrzny przetwornik AD: Nie
przeprowadzono przetwarzania

53

Btad "CRC-Flash"

Podczas kontroli kodu programu
Flash w pamieci RAM kodéw lub
DSP rezolwera wystgpit btgd CRC.

Blokada stopnia
wyjsciowego

System zablokowany
Nowe uruchomienie syste-
mu

Gotowy =0
Zaktocenie
=0

01

Btad CRC32 w pamigci Flash EE-
PROM, sekcja "Initial BootLoader"

02

Btad CRC32 w pamigci Flash EE-
PROM, sekcja "BootLoader"

03

Btagd CRC32 w pamieci Flash EE-
PROM, sekcja "DSP-Firmware"

04

Btad CRC32 w Code-RAM (oprogra-
mowanie sprzetowe) po skopiowaniu
z Flash EEPROM

05

Btad CRC32 w Code-RAM (oprogra-
mowanie sprzetowe) w trakcie bieza-
cej kontroli podczas eksploataciji

06

Btad CRC32 w Code-RAM (oprogra-
mowanie sprzetowe) po zresetowa-
niu oprogramowania lub funkcji
Watchdog (CPU Error tiggered by
Code inconsistency)

07

Bifad CRC32 w Code-RAM (oprogra-
mowanie sprzetowe): powtérny od-
czyt tej samej komorki pamieci dat
rézne dane

09

Stwierdzono mozliwy do skorygowa-
nia btad bitu w BootLoaderPackage

10

Stwierdzono mozliwy do skorygowa-
nia btad bitu w BoardSupportPacka-

ge

11

Stwierdzono mozliwy do skorygowa-
nia btgd bitu w oprogramowaniu
sprzetowym

55

Btad "Konfiguracja
FPGA"

Wewnetrzny btad w module uktadu
logicznego (FPGA)

Blokada stopnia
wyjsciowego

System zablokowany / re-
set CPU

Gotowy =0
Zaktocenie
=0

56

Bfad "Zewnetrzna pa-

mig¢ RAM"

Wewnetrzny btad w zewnetrznym
module RAM

Blokada stopnia
wyjsciowego

System zablokowany / re-
set CPU

Gotowy =0
Zaktécenie
=0

01

Asynchroniczny DRAM read&write
check error

02

Asynchroniczny Burst-RAM read &
write check error

03

Synchroniczny Burst-RAM read
check error (Burst mode failure)

04

Btgd FRAM
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Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Blad

Sub-
btad

Blad

Kod

Komunikat

Kod

Przyczyna

Reakcja?

Stan systemu
Srodki zaradcze
Typ resetu

Komuni-
kat wyjs¢
binar-
nych"

05

Stwierdzono btad zarzagdzania ges-
toscig FRAM

66

Btad "Konfiguracja da-
nych procesowych"

Btad konfiguracji danych proceso-
wych

Wylgczenie z
opoznieniem
zatrzymania
awaryjnego

System zablokowany
Nowe uruchomienie syste-
mu

Gotowy =0
Zaktécenie
=0

01

Konfiguracja danych procesowych
zostata zmieniona. Caty system ma-
gistrali danych procesowych musi
zosta¢ uruchomiony na nowo za po-
mocg zestawu przetwornicy.

102

Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Niewtasciwa dtugos$¢ wejscio-
wych danych procesowych opcji ko-
munikaciji

201

Btad konfiguracji danych proceso-
wych: 2 E/A-PDO potgczone zostaty
z jedna opcja

E/A PDO musza by¢ podtg-
czone z roznymi opcjami

301

Dwa kanaty PDO Mapper wskazujg
na ten sam cel

Zlikwidowa¢ konflikt kana-
tow PDO Mapper.

1001

Bfad oprogramowania w podsystemie
danych procesowych: Stackoverlow
bufora danych procesowych

1002

Bfad oprogramowania w podsystemie
danych procesowych: Stackunder-
flow bufora danych procesowych

1003

Bfad oprogramowania w podsystemie
danych procesowych: Zbyt wielu
uzytkownikéw bufora danych proce-
sowych, Stack

1004

Bfad oprogramowania w podsystemie
danych procesowych: 1004

1005

Bfad oprogramowania w podsystemie
danych procesowych: 1005

1006

Bfad oprogramowania w podsystemie
danych procesowych: 1006

1007

Bfad oprogramowania w podsystemie
danych procesowych: Zbyt wielu
uzytkownikéw PDO

1008

Bfad oprogramowania w podsystemie
danych procesowych: Zbyt wiele
PDO-User-Nodes

1009

Btad oprogramowania w podsystemie
danych procesowych: 1009

1010

Bfad oprogramowania sprzetowego:
Przekroczona dozwolona liczba ka-
natéw PDO Mapper

2000

Oprogramowanie

Przeprowadzi¢ ustawienia
fabryczne

2001

Adres jest 0 lub wiekszy od 127

Nadac¢ adres od 1 do 127

2002

Nieaktualny PDO-Mapping

10001

PDO skonfigurowane na CAN posia-
da ID, znajdujgce sie w obszarze
(0x200-0x3ff i 0x600-0x7ff) uzywa-
nym przez SBus do parametryzowa-
nia.

10002

Skonfigurowane na CAN PDO posia-
da ID, znajdujgce sie w obszarze
(0x580-0x67f) uzywanym przez CA-
Nopen do parametryzowania.
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Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Blad

Sub-
btad

Blad

Stan systemu
Srodki zaradcze

Kod

Komunikat

Kod

Przyczyna

Reakcja?

Typ resetu

Komuni-
kat wyjs¢
binar-
nych"

10003

Skonfigurowane na CAN PDO powin-
no transmitowa¢ wiecej niz 4 PD. Dla
CAN mozliwe s3 tylko 0 - 4 PD.

10004

Dwa lub wiecej skonfigurowanych na
tej samej magistrali CAN PDO uzywa
tego samego ID.

10005

Dwa skonfigurowane na tej samej
magistrali CAN PDO uzywa tego sa-
mego ID.

10006

Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Zbyt wiele PDO ustawione na
CAN (missing mem.)

10007

Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Zbyt wiele PDO ustawione na
CAN (missing can res.)

10008

Dla skonfigurowanego na CAN PDO
zostat zadany niewazny tryb Trans-
mission.

10009

Bfad konfiguracji danych proceso-
wych: Can-ID wykorzystane zostato
juz przez Scope na tej samej magi-
strali CAN

10010

Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Can-ID wykorzystane zostato
juz przez Sync na tej samej magistra-
li CAN

10011

Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Problemy nadawcze na magi-
strali CAN (doublesend err.)

10012

Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Problemy nadawcze na magi-
strali Systembus (doublesend err.)

10013

Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Problemy nadawcze na magi-
strali CAN aplikacji (doublesend err.)

10014

Czas blokady nie jest liczbg catkowi-
tg, stanowigcg wielokrotnosc¢ aktual-

nego przetwarzania danych proceso-
wych

Dostosowac¢ czas blokady

lub zmieni¢ aktualne prze-

twarzanie danych proceso-
wych

10015

Event-Timer nie jest liczbg catkowitg,
stanowigca wielokrotnos¢ aktualnego
przetwarzania danych procesowych

Dostosowa¢ Event-Timer
lub aktualne przetwarzanie
danych procesowych

10016

Cykl wartosci zadanych CAN nie jest
liczba catkowita, stanowigca wielok-
rotno$¢ aktualnego przetwarzania da-
nych procesowych

Dostosowac¢ cykl wartosci
zadanych CAN lub aktual-
ne przetwarzanie danych
procesowych

10017

Okres synchronizacji CAN nie jest
liczbg catkowitg, stanowigca wielok-
rotno$¢ aktualnego przetwarzania da-
nych procesowych

Dostosowac okres synchro-
nizacji CAN lub aktualne
przetwarzanie danych pro-
cesowych

10018

Offset synchronizacji CAN nie jest
liczbg catkowitg, stanowigca wielok-
rotno$¢ aktualnego przetwarzania da-
nych procesowych

Dostosowac¢ offset synchro-
nizacji CAN lub aktualne
przetwarzanie danych pro-
cesowych

10019

Moment przyjmowania danych syn-
chronicznych Out-PDO wiekszy lub
réwny cyklowi przetwarzania wartosci
zadanych CAN. Poprzez to nie s3 juz
przesytane synchroniczne Out-PDO

Ustawi¢ mniejszy moment
przyjmowania danych syn-
chronicznych Out-PDO niz
cykl przetwarzania wartosci
zadanych CAN

20001

Konflikt konfiguracji z Master

74 Podrecznik MXR80.. — Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS®




Praca 6
Wskazania robocze i btedy przy module zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Btad Sub- Btad Stan systemu Komuni-
btad Srodki zaradcze kat wyjs¢
T t binar-
Kod Komunikat Kod Przyczyna Reakcja” pEa |n:—:]r1)
nyc

20002 |Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Busmaster dezaktywowat
OUT-PDO lub ustawiono nieaktualny
offset

20003 |Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Busmaster dezaktywowat IN-
PDO lub ustawiono nieaktualny offset

20004 |Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Wiecej Input-PDO na K-Net niz
dozwolone

20005 |Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Wiecej Output-PDO na K-Net
niz dozwolone

20006 |Btad konfiguracji danych proceso-
wych: Wiecej stow PDO na K-Net niz
dozwolone

67 Btad "PDO Timeout" Input-PDO, ktérego czas Timeout nie |Wylgczenie z  |System oczekuje Gotowy = 1
jest ustawiony na 0 tak, aby nie byt  [opéznieniem Rozruch w stanie cieptym |Zaktocenie
przetgczony na "Offline" i zostat juz  |aplikacji (D), (P) =0

raz odebrany, przekroczyt swoj czas
timeout

PDO 0

PDO 1

PDO 2

PDO 3

PDO 4

PDO 5

PDO 6

PDO 7

O N[O |WIN|[=~ (O

PDO 8

©

PDO 9

-
o

PDO 10

N
N

PDO 11

-
N

PDO 12

N
w

PDO 13

-
~

PDO 14

-
[¢;]

PDO 15

68 Btad "Zewnetrzna Wylaczenie z  |System oczekuje Gotowy =1
synchronizacja" opdznieniem Rozruch w stanie cieptym |Zaktécenie
zatrzymania =0

awaryjnego

01 |Przekroczony limit czasu dla oczeki-
wanego sygnatu synchronizacji

02 |Synchronizacja utracona, okres syn-
chronizacji poza obszarem tolerancji

03 [Brak mozliwosci synchronizowania
sygnatu synchronizacji

04 |Dtugos¢ okresu sygnatu synchroniza-
cji nie jest calg wielokrotnoscig dtu-
gosci okresu systemu PDO

05 |Limit czasu dla sygnatu synchroniza-
cji przekroczony

06 [Synchronizacja utracona, dtugos¢ ok-
resu sygnatu synchronizacji niewaz-
na

07 [Brak mozliwosci synchronizacji na
sygnale synchronizacji

08 |Dlugosc¢ okresu systemu za mata
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Blad

Sub-
btad

Blad

Kod Komunikat

Kod

Przyczyna

Reakcja?

Stan systemu
Srodki zaradcze
Typ resetu

Komuni-
kat wyjs¢
binar-
nych"

09

Dtugosc¢ okresu systemu za duza

10

Dtugos$¢ okresu systemu nie jest wie-
lokrotnoscig okresu podstawowego

82 Ostrzezenie wstepne
"Nadzorowanie >xt

VM

Obciazenie VM osiggneto prég os-
trzezenia wstepnego

Brak reakcji (D),
P)

Gotowy = 1
Zaktécenie
=1

01

VVM: Ostrzezenie wstepne obcigzenia
Ixt

83 Btad "Nadzorowanie

I’xt VM"

Obcigzenie VM osiagneto lub prze-
kroczyto prég wytgczania

Blokada stopnia
wyjsciowego

System oczekuje
Rozruch w stanie cieptym

Gotowy =1
Zaktocenie
=0

01

VM: Btad "Obcigzenie Ixt"

85 Ostrzezenie wstepne
"Kontrola temperatury

VM"

Temperatura VM zbliza sie do progu
wytgczenia

Brak reakc;ji (D),
P)

Gotowy =1
Zaktocenie
=1

01

\VM: Ostrzezenie wstepne temperatu-
ry

86 Bfad "Nadmierna tem-

peratura VM"

Temperatura VM osiggneta lub prze-
kroczyta prég wytaczania.

Blokada stopnia
wyjsciowego

System oczekuje
Rozruch w stanie cieptym

Gotowy = 1
Zaktécenie
=0

01

VVM: Btad temperatury

94 (Btad "Dane konfigura-

cji urzgdzen"

W bloku danych konfiguracji urzg-
dzen podczas kontroli w fazie resetu
wystgpit btad

Blokada stopnia
wyjsciowego

System zablokowany
Nowe uruchomienie syste-
mu

Gotowy =0
Zaktocenie
=0

01

Dane konfiguracji urzadzen: Btad su-
my kontrolnej

02

Dane konfiguracji urzadzen: Niepra-
widtowa wersja zestawu danych kon-
figuracyjnych

03

Dane konfiguracji urzadzen: Nieocze-
kiwane napigcie znamionowe urzg-
dzenia

Poprawi¢ konfiguracje lub
dostosowac¢ oprogramowa-
nie sprzetowe

97  |Btad "Kopiuj zestaw

parametrow"

Zestaw parametréw nie mogt zostaé
skopiowany bezbtednie

Blokada stopnia
wyjsciowego

System zablokowany
Nowe uruchomienie syste-
mu

Gotowy =0
Zaktocenie
=0

01

Przerwanie $ciggania do urzadzenia
zestawu parametrow

Powtorzy¢ pobieranie lub
przywroci¢ stan fabryczny

107 |Btad "Komponenty

sieciowe"

Firmware rozpoznat btad w jednym z
komponentéw sieciowych (dtawik na-
stawczy, filtr sieciowy, stycznik sie-
ciowy)

Tylko wskaza-
nie

197 |Btad "Awaria sieci"

Firmware rozpoznat awarie sieci

Tylko wskaza-
nie

199 |Btad "Natadowanie

obwodu posredniego”

Wystapit btad w sterowaniu sekwen-
cyjnym dla natadowania obwodu po-
Sredniego

Blokada stopnia
wyjsciowego
mocy + otwar-
cie stycznika
sieciowego

Zablokowany, reset opro-
gramowania

01

Przekroczenie czasu tadowania
wstepnego obwodu posredniego do
wartosci zadanej napiecia

02

Przekroczenie czasu po osiagnieciu
zadanej wartosci napiecia (dotgczony
stycznik sieciowy)

03

Przekroczenie czasu fadowania ob-
wodu posredniego do wartosci zada-

nej napiecia

1) dotyczy domyslinej reakc;ji

2) P = programowana, D = reakcja domyslna
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Dane techniczne modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

7 Dane techniczne
71 Dane techniczne modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii
711 Ogolne dane techniczne

Jed- Modut zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii
nostka
Srodowisko i warunki otoczenia
Temperatura otoczenia (MXR) °C 0 do +45
Temperatura magazynowania °C —25do +70
Klasa klimatyczna - EN 60721-3-3, klasa 3K3
t()lasa ochronna EN 60529 (NEMA1) - IP10 wg EN 60529
Tryb pracy - DB (EN 60146-1-1i 1-3)
Rodzaj chtodzenia - DIN 41751 Chtodzenie zewnetrzne
(wentylator regulowany temperaturowo)
Kategoria przepieciowa - 11l wg IEC 60664-1
(VDEO0110-1)
Klasa zanieczyszczenia - Il wg IEC 60664-1
(VDE 0110-1)
Wysoko$¢ pracy urzgdzenia - Do h <1000 m bez ograniczen.

Przy h =2 1000 m obowigzujg nastepujgce ograniczenia:
* Od 1000 m do maks. 2000 m:
Redukcja I, 01 % na 100 m

Okres sktadowania - do 2 lat bez szczegolnych srodkéw zaradczych, po tym okresie
patrz informacje z rozdziatu "Serwis" w instrukcji obstugi "Wieloosio-
wy serwowzmacniacz MOVIAXIS® MX"

Warunki robocze

Odpornos¢ na zaktécenia - spetnia wymogi EN 61800-3
Emisja zaktocen w przypadku instalacji spetniajgcej wa- - Kategoria "C2" zgodnie z 61800-3
runki EMC

W przypadku zastosowania filtra EcoLine NFH:
Kategoria "C3" zgodnie z 61800-3
Informacje na ten temat, patrz rozdziat "Zastosowanie dodatkowych
komponentéw" (- B 98)

Strata mocy przy mocy znamionowe;j W 1000
Dopuszczalna liczba wiaczen / wytaczen sieci min~' <1
Minimalny czas wytgczenia dla "Sie¢ wyt." s >10
Gotowos¢ do pracy po "Sie¢ wt." s <20
Masa kg 22
Wymiary: B mm 210
H mm 400
T mm 254

1) Na ostonach urzgdzen po prawej i lewej stronie zespotu urzadzen muszg by¢ natozone ostony chronigce przed dotknigciem. Wszyst-
kie koncowki kablowe muszg by¢ zaizolowane.

WSKAZOWKA

Nalezy przestrzega¢ minimalnego czasu wylgczenia dla "Sie¢ wyt.".

j=de
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Dane techniczne modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

71.2 Modut mocy modutu zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii
MOVIAXIS® MX Dane na| Jed- Modut zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii
Modut zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii | tablicz- | nostka
ce zna-
miono-
wej
WEJSCIE
Napiecie przytaczeniowe AC U, U V 3x400V—-3x480V +10 %
Znamionowe napiecie sieci U V 400
Znamionowy prad sieci" 75 kW I A 110 (@ 4 kHz PWM)
50 kW | A 73 (@ 8 kHz PWM)
Moc w trybie pracy normalnej
Moc znamionowa (silnikowa, |75 kW P kW 75 (@ 4 kHz PWM)
generatorowa) 50 kW P KW 50 (@ 8 kHz PWM)
Moc w trybie testowym / awaryjnym
Moc znamionowa i szczytowa? Tryb testowy / awaryjny — P kW 60 (@ 4 kHz PWM)
silnikowa P kw 40 (@ 8 kHz PWM)
Moc znamionowa i szczytowa w trybie testowym / awa- P kW 37.5
ryjnym — generatorowa
Czestotliwos$¢ sieci fges f Hz 50 - 60 +5 %
Dopuszczalne sieci zasilajgce - - TTiTN
Przekrdj poprzeczny i styki przy przytgczach - mm? Sworznie srubowe M8
70
Przekroj poprzeczny i zestyki przy zaciskach ekranowa- - mm? maks. 4 x 50 ekran
nych
Pomiar napiecia sieci
Pomiar - Przetwarzanie wszystkich 3 faz pomiedzy filtrem siecio-
wym a dtawikiem
Przekrdj i zestyki mm? Combicon 7.62 3-pinowe / jedna zyta maks. 2.5 ;
WYJSCIE (OBWOD POSREDNI)
Obwod posredni Uz’ Uz V| U, do400V: U,=750 V regulowany
* 400V < U, <480 V: U, wzrastajgce liniowo rzedu
750 V -800 V
Prad znamionowy obwodu posredniego® DC I, [ A 100 przy (75 kW)
67 przy (50 kW)
Maks. pragd znamionowy obwodu posredniego® DC I, Iinaks A 200 przy (75 kW)
maks. 134 przy (50 kW)
Zdolno$¢ przecigzeniowa dla maks. 1 s? - - 200 %
REZYSTOR HAMUJACY / AWARYJNY REZYSTOR HAMUJACY
Moc czopera hamulcowego - kW Moc szczytowa: 250 % x Py
Moc ciggta: 0.5 x 75 kW
Minimalna dopuszczalna warto$¢ rezystora hamujgcego - Q 3.5
R (praca 4-Q)
Przekroj® i styki przy przytgczach - mm? Sworznie $rubowe M6
16
Przekroj® i styki przy zacisku ekranowym - mm? maks. 4 x 16

1) Obowigzuje przy znamionowym napieciu sieci 400 V

2) Silnikowa moc znamionowa i szczytowa przy U sie¢._znam. = 400 V (U zk = 560 V). Generatorowa moc zalezy od podtgczonego

rezystora hamujgcego

3) Obowigzuje przy znamionowym napigciu sieci 400 V
4) patrz rozdziat "Projektowanie”

5) Grubos¢ materiatu [mm] x szeroko$¢ [mm]
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71.3 Uktad sterowniczy modutu zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii

MOVIAXIS® MX Ogolne dane elektroniczne
Modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii
WEJSCIE
Napiecie zasilajgce 24-V DC 24V DC £ 25 % (EN 61131)
Przekroj i zestyki COMBICON 5.08
jedna zyta na zacisk: maks. 1.5 mm? (z koncdwkg izolacyjng zyt)
WEJSCIA / WYJSCIA
4 Wejscia binarne Bezpotencjatowo (transoptor), kompatybilne z PLC (EN 61131), czas reakcji 1
Opornosé wewnetrzna ms
Ri= 3,0 kQ, I = 10 mA
Poziom sygnatu +13 V —+30 V ="1" = styk zamkniety zgodnie z EN 61131
-3V -—+5V ="0" = styk otwarty
Funkcja DIg1 — DIJ4: obsadzone na state
2 wyjscia binarne Kompatybilne z PLC (EN 61131-2), czas zadziatania 1 ms, odporne na zwar-
cie, |as = 50 MA
Poziom sygnatu "0"=0V, "1"=+24 V, Uwaga: Nie przyktada¢ obcych napie¢.
Funkcja DOY@ i DOJ1: obsadzone na state

DO@2: dowolnie programowalne
DO@3: nie dostepne

Przekroj i zestyki COMBICON 5.08
jedna zyta na zacisk: 0.20 — 2.5 mm?
2 zyly na zacisk: 0.25 — 1 mm?

Zaciski ekranujgce Wystepujg zaciski ekranujgce dla przewodoéw sterujgcych
Maksymalna srednica uktadanego kabla przy zacisku 10 mm (z ptaszczem izolacyjnym)
ekranujgcym
Styk odblokowujgcy stycznika sieciowego Przekaznik
(sterowanie stycznikiem sieciowym) Styk przekaznikowy (zwierny)
230 V AC (maks. 300 VA moc rozruchowa stycznika sieciowego)
Prad rozruchowy: przy 230 V AC 2A

przy 24V DC 0.5A
dopuszczalny prad cigg- |przy 230 V AC 0.5A

ty: przy 24 V DC
llo$¢ cykli taczeniowych [200000
Przekroj i zestyki COMBICON 5.08

jedna zyta na zacisk: maks. 1.5 mm? (z korcowka izolacyjna zyty)
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Dane techniczne modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

71.4 Komunikacja Bus

MOVIAXIS® MX
Modut zasilania z funkcja zasila-
nia i zwrotu energii

Ogolne dane elektroniczne

Magistrala zgtoszeniowa

Bazujgca na CAN lub kompatybilna z EtherCAT®
W przypadku wariantu z EtherCAT®, instalowana jest karta opcji XSE24A lub XFE24A

Zigcze CAN 1
(systembus, nie z XSE24A)

CAN: 9-pinowy wtyk Sub-D

Magistrala CAN wedtug specyfikacji CAN 2.0, cze$¢ A i B, techni-
ka przekazu zgodna z ISO 11898, maks. 64 uczestnikéw.

Opornik obcigzeniowy (120 Q) musi by¢ wykonany zewnetrznie,
szybkos¢ transmisji ustawiana w zakresie 125 kbodéw — 1 MBoda.
Rozszerzony protokot MOVILINK®, patrz rozdziat "Komunikacja
poprzez adapter CAN" w instrukcji obstugi "Wieloosiowy serwowz-
macniacz MOVIAXIS® MX".

Ztacze CAN 2

Patrz w instrukcji obstugi "Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS® MX".

Opornik
X9 X9 obcigzeniowy

aﬁhlb
|
ED‘ MXA| |MXA| |MXA
|

MXR D D

[41

maks. 5 m

9007202241644043

[1] Kabel przytaczeniowy pomiedzy PC i ztaczem CAN przy module osi. Kabel przytaczeniowy sktada sie
z interfejsu USB-CAN [2] i kabla ze zintegrowanym opornikiem obcigzeniowym [3].

[2] Interfejs USB-CAN
[3] Kabel ze zintegrowanym opornikiem obcigzeniowym (120 Q pomiedzy CAN_H i CAN_L)
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Rysunek wymiarowy modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

7.2 Rysunek wymiarowy modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii
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Szablon otworéw modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

7.3 Szablon otworéw modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii
A?
15 B?
R 35 &
A Ny
8 R 6.5¢%
i T
! I oo
! |
! i
! |
R3,5
ﬂn 1)
2986908427
" Pozycja otworu gwintowanego
2 Informacje o wymiarach zawarte sg w ponizszej tabeli
MOVIAXIS® MX Wymiary dla widoku obudowy MOVIAXIS® MX od ty-
tu
A B C D
[mm] [mm] [mm)] [mm]
Modut zasilania z funkcjg 210 180 453 462.5
zasilania i zwrotu energii
MXR
7.4 Dane techniczne dodatkowych komponentéw
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Dane techniczne dodatkowych komponentéw

7.41 Filtr sieciowy NFR.. dla uktadéw 3-fazowych

Montaz *  3-przewodnikowy filtr
* Metalowa obudowa

Cechy » Budowa zgodnie z UL1283, IEC 60939, CSA 22.2 No.
8

Zastosowania |+ Przetwornica czestotliwosci dla napedow silnikowych

* Przetwornica czestotliwo$ci z mozliwoscig pracy w try-
bie zwrotu energii do sieci

Przytacza » Zaciski przytaczeniowe z ochrong przed dotykiem

Dane techniczne

Filtry sieciowe NFR.. posiadajg dopuszczenie cRUus niezalezne od serwowzmachia-
cza wieloosiowego MOVIAXIS®. Na zyczenie firma SEW-EURODRIVE dostarczy Pan-
stwu certyfikat.

Jed- Filtr sieciowy
nostka NFR 075-503 (50 kW) NFR 111-503 (75 kW)
Napiecie przytgczeniowe AC" U, Ve 3x380V-3x%x480V +10 %
Znamionowe napiecie sieci® Uy Vac 3 x 500 3 x 500
Prad znamionowy |y Axc 73 110
Strata mocy® W 60 105
Czestotliwo$¢ taktowania zwrotu energii f| kHz 8 4
Prad uptywowy |, mA <60 mA przy 500 V AC <20 mA przy 500 V AC
50 Hz w trybie pracy znamionowej 50 Hz w trybie pracy znamionowej

Temperatura otoczenia °C 0 do +45 0 do +45
Stopien ochrony EN 60529 — 1P20 IP20
Przytacza L1 - L3 ;L1 - L3’ mm? do 50 (zaciski gwintowane) do 50 (zaciski gwintowane)
Przytacza U, V, W PE mm? Zaciski gwintowane 0.2 — 4 Zaciski gwintowane 0.2 — 4
(pomiar napiecia sieci)
Masa kg 31 39
Wymiary A mm 150 210

B mm 400 400

C mm 300 300
Wymiary przytgcze- a mm 120 180
niowe b mm 422 422

1) maks. napiecie robocze w potgczeniu z MXR
2) maks. napiecie robocze filtra
3) przy czesciowym obcigzeniu - zastosowanie reguty trzech
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Potozenie montazowe

Zalecanymi potozeniami montazowymi sg pozycje wiszgca i lezaca, patrz na poniz-
szych rysunkach schematycznych:

WSKAZOWKA

i Podczas montazu zwréci¢ uwage na wymagang minimalng wolng przestrzeh rzedu
100 mm powyzej i ponizej zaciskdw przytgczeniowych i otworéw wentylacyjnych.
Wiszgce
ol
2986915211
Lezgce
2986917899
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Dane techniczne dodatkowych komponentéw

Rysunek wymiarowy NFR 075-503 (50 kW)
55 96
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[11  Zaciski dla pomiaru fazy sie-
ci
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Dane techniczne dodatkowych komponentéw

Rysunek wymiarowy NFR 111-503 (75 kW)
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[11  Zaciski dla pomiaru fazy sie-
ci
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Dane techniczne dodatkowych komponentéw

7.4.2 Dtawik sieciowy NDR..

Schemat

u1

VA1

W1

PE

gl

2986927371

Dane techniczne

Dtawiki sieciowe NDR.. posiadajg dopuszczenie cRUus niezalezne od serwowzmac-
niacza wieloosiowego MOVIAXIS®. Na zyczenie firma SEW-EURODRIVE dostarczy
Panstwu certyfikat.

Jed- Diawik sieciowy
nostka NDR 075-083 (50 kW) NDR 110-063 (75 kW)

Napiecie przytgczeniowe AC" U, Vac 3x380V-3x480V+10%
Znamionowe napiecie sieci® Uy Vac 3x500V, 50 Hz 3x500V, 50 Hz
Prad znamionowy |y A 75 110
Strata mocy przy W .
c 0%y + 135 « 220
* 100 % Iy « 270 * 440
Temperatura robocza przy . .
c 0%y °C + 85 + 85
* 100 % I + 140 « 140
Temperatura otoczenia °C 0 do +45 0 do +45
Indukcyjnosé mH 3x0.8 3x0.55
Stopien ochrony wg EN 60529 - IPOO IPOO
Masa kg 40 47
Maks. przekréj przytacza mm? 50 50
Wymiary B mm 240 300

H mm 410 420
Wymiary montazowe L1 mm 190 240

L3 mm 130 165

1) maks. napiecie robocze w potgczeniu z MXR
2) maks. napiecie robocze dtawika
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Dane techniczne dodatkowych komponentéw

Rysunek wymiarowy NDR 075-083 (50 kW)
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Rysunek wymiarowy NDR 110-063 (75 kW)

i1 viwm

Dane techniczne

Dane techniczne dodatkowych komponentéw
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Dane techniczne dodatkowych komponentéw

743 Filtr EcoLine NFH

Dane techniczne

Filtr sieciowy NFH w parze z urzadzeniami MXR spetnia wymogi akcesoriow zgod-

nych z wymogami UL.

Jed- Filtr EcoLine
nostka
NFH 075-503 (50 kW) NFH 110-503 (75 kW)
Napiecie przytaczeniowe AC" U, Ve 3x380V-3x480V+10%
Napiecie znamionowe sieci Uy Ve 3 x 500 3 x 500
Prad znamionowy Iy Anc 73 110
Strata mocy W 65 100
Czestotliwo$¢ taktowania zwrotu energii f| kHz 8 4
Temperatura otoczenia °C 0 do +45 0 do +45
Klasa ochronna EN 60529 (NEMA1) - IP20 wg EN 60529 IP20 wg EN 60529
Przylacza L1 - L3 ;L1 - L% mm? do 50 (zaciski gwintowane) do 50 (zaciski gwintowane)
Masa kg 20 24
1) maks. napiecie robocze w potgczeniu z MXR
Rysunek wymiarowy filtra EcoLine NFH
B
|
i
i
|
m| e R — - o
|
|
i
!
b
I
C
= =
glaln
L1 L2 L3
18014401471429131
Jed- Filtr EcoLine
tk
oSt @ | NEH 075-503 (50 kw) NFH 110-503 (75 kW)
Wymiary A mm 180 180
B mm 320 400
C mm 225 300
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Dane techniczne dodatkowych komponentéw

Jed- Filtr EcoLine
tk
nost@ 1 NFH 075-503 (50 kW) NFH 110-503 (75 kW)
Wymiary montazo- mm 150 150
we b mm 342 422
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Potozenia montazowe

Zalecanymi potozeniami montazowymi sg pozycje wiszgca i lezaca, patrz na poniz-
szych rysunkach schematycznych:

Wiszgce

2986942219

Lezgce

2986944907

WSKAZOWKA

Podczas montazu zwréci¢ uwage na wymagang minimalng wolng przestrzeh rzedu
100 mm powyzej i ponizej zaciskdw przytgczeniowych i otworéw wentylacyjnych.

fde
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744 Rezystory hamujace BW..., BW...-01, BW...-T, BW...-P

Dane techniczne

Typ rezystora hamujacego | Jed- BW027-006 | BW027-012| BW247 BW247-T BW347 BW347-T | BW039-050
nostka

Numer katalogowy 8224226 8224234 8207143 1820082 8207984 1820130 8216916

Klasa mocy modutu zasilania kW 10, 25, 50, 75

Obcigzalnosc¢ przy 100 % kW 0.6 1.2 2 4 5

ED"

Warto$¢ opornika Rgy, Q 27 +10 % 47 +10 % 39+10 %

Prad wyzwalajacy (od F16) Ir | Agus 4.7 6.7 6.5 9.2 11.3

Konstrukcja Opornik drutowy Opornik z

kratki stalo-
wej

Przytacza mm? Zaciski ceramiczne 2.5

Dopuszczalny oktad pradowy A DC 20

zaciskow przy 100 % ED

Dopuszczalny oktad prgdowy A DC 25

zaciskow przy 40 % ED

Przyjmowana energia kWs 10 28 ‘ 64 ‘ 84 600

Klasa ochrony IP20 (w stanie zamontowanym)

Temperatura otoczenia 9, °C -20 do +45

Rodzaj chtodzenia KS = chtodzenie samoczynne

1) ED = czas wigczenia opornika hamujgcego, w odniesieniu do czasu cyklu pracy TD <120 s

Typ rezystora hamujacego | Jed- BW012-015 BW012-015 | BW012-02 | BW12-025 | BW012-05 | BW012-10 | BW915-T
nost- 01" 5 -P (] 0-T
ka

Numer katalogowy 8216797 18200109 | 8216800 1820417 8216819 1820145 1820419

Klasa mocy modutu zasilania | kW 25,50, 75

Obcigzalnos¢ przy 100 % kW 15 1.5 25 5.0 10 16

ED?

Wartos¢ opornika Rgy Q 12 10 % 15110 %

Prad wyzwalajacy (od F16) Iz | Agus 11.2 11.2 14.4 20.4 28.8 31.6

Konstrukcja Opornik drutowy Opornik z kratki stalowej

Przytacza mm? Zaciski ceramiczne 2.5

Dopuszczalny oktad pradowy | A DC 20

zaciskow przy 100 % ED

Dopuszczalny oktad pradowy | A DC 25

zaciskéw przy 40 % ED

Przyjmowana energia KWs 34 240 | 360 | 600 | 1260 1920

Klasa ochrony IP20 (w stanie zamontowanym)

Temperatura otoczenia 9, °C -20 do +45

Rodzaj chtodzenia

KS = chtodzenie samoczynne

1) Rezystory hamujgce wykazujg upust 1 Q

2) ED = czas wigczenia opornika hamujgcego, w odniesieniu do czasu cyklu pracy TD €120 s
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Dane techniczne dodatkowych komponentéw

Temperatura otoczenia 9, °C

Typ rezystora hamujacego |Jed- BW006-025-01” | BW006-050-01 BW106-T BW206-T BW004-050-01

nost-

ka
Numer katalogowy 18200117 18200125 18200834 18204120 18200133
Klasa mocy modutu zasilania kW 50, 75 75
Obcigzalnosé przy 100 % ED?| kW 25 | 5.0 13 | 18 50
Wartos$¢ opornika Rgy, Q 5.8+10 % 6110 % 3.6 10 %
Prad wyzwalajacy (od F16) Ir | Agus 20.8 294 46.5 54.7 37.3
Konstrukcja Opornik z kratki stalowe;j
Przytacza Sruba M8
Dopuszczalny oktad pragdowy A DC 115
sworzni przytgczeniowych
przy 100 % ED2
Dopuszczalny oktad pradowy A DC 143
sworzni przytgczeniowych
przy 40 % ED
Przyjmowana energia kWs 300 600 1620 2160 600
Klasa ochrony IP20 (w stanie zamontowanym)

-20 do +45

Rodzaj chtodzenia

KS = chtodzenie samoczynne

1) Rezystory hamujace wykazujg upust 1 Q

2) ED = czas witagczenia opornika hamujgcego, w odniesieniu do czasu cyklu pracy TD <120 s
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Dane techniczne dodatkowych komponentéw

Rysunek wymiarowy rezystora hamujacego BW...

Rysunek wymiarowy rezystora hamujgcego BW w [2] oporniku z kratki stalowej / [3]
oporniku drutowym

(2] A

> o

(3]

® Epﬁ”“

9007202215835531

Rezystory o ptaskim ksztatcie: Diugos¢ przewodu potgczeniowego wynosi 500 mm. W
skfad wyposazenia wchodzg po 4 sruby gwintowane M4 w wersji 1 2.

Typ Potoze- Wymiary giéwne Mocowania Masa
nie pracy mm mm kg
BW.. AIN’ B (63 a cle x1 d
BW027-006 3 486 120 92 430 64 10 6.5 2.2
BW027-012 3 486 120 185 426 150 10 6.5 43
BW247 3 665 120 185 626 150 6.5 6.1
BW247-T 4 749 120 185 626 150 6.5 9.2
BW347 3 670 145 340 630 300 6.5 13.2
BW347-T 3 749 210 185 630 150 6.5 12.4
BW039-050 2 395 260 490 370 380 10.5 12
BW012-015 2 600 120 92 544 64 10 6.5 4
BW012-015-01 2 195 260 490 170 380 10.5 7
BW012-025 2 295 260 490 270 380 - 10.5 8
BW012-025-P 2 295/355 260 490 270 380 10.5 8
BW012-050 2 395 260 490 370 380 - 10.5 11
BW012-100-T 2 595 270 490 570 380 10.5 21
BW915-T 2 795 270 490 770 380 10.5 30
BW006-025-01 2 295 260 490 270 380 - 10.5 9.5
BW006-050-01 2 395 260 490 370 380 - 10.5 13
BW106-T 2 795 270 490 770 380 10.5 32
BW206-T 2 995 270 490 970 380 10.5 40
BW004-050-01 2 395 260 490 370 380 - 10.5 13
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8 Projektowanie

8.1 Komponenty dla instalacji zgodnej z wymogami EMC

Serwowzmacniacz MOVIAXIS® przeznaczony jest jako komponent do montazu w ma-
szynach i instalacjach. Komponenty spetniajg norme produktowg EMC EN 61800-3
"Napedy elektryczne ze zmienng predkoscig obrotowg". Przy uwzglednieniu wskazé-
wek dla instalacji spetniajacej warunki EMC wystepujg wymagania oznaczenia CE ca-
tej wyposazonej maszyny/instalacji na podstawie dyrektywy EMC 2004/108/WE.

8.1.1 Odpornosé¢ na zaklécenia

MOVIAXIS® spetnia w odniesieniu do odpornosci na zaktocenia wszystkie wymagania
normy EN 61000-6-2 i EN 61800-3.

8.1.2 Emisja zaklécen

W obszarach przemystowych dopuszczalne sg wyzsze normy emisji zaktdcen, niz w
obszarach mieszkalnych. Dlatego, w zaleznos$ci od sytuacji sieci zasilajgcej i konfigu-
racji instalacji, mozna zrezygnowac z opisanych ponizej srodkéw zaradczych.

Kategoria emisji zaktécen

Zachowanie kategorii "C2" lub "C3" zgodnie z EN 61800-3 (patrz tez w rozdziale "Da-
ne techniczne" (- B 77)) stwierdzone jest przez specyfikujgcg procedure legalizacyj-
na. Na zyczenie firma SEW-EURODRIVE udostepni Panstwu dodatkowe informacije.

A Ostroznie

W otoczeniu mieszkalnym ten produkt moze powodowac emisje zakidcen o wyso-
kich czestotliwosciach, ktére mogg ewent. wymagac zastosowania srodkéw odkto-
cajgcych.

8.2 Projektowanie modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii

Wielkos¢ modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii okreslana jest przez:
+ Maksymalny punkt pracy: P, <200 % Py

+ Sume efektywnej mocy wszystkich modutow osi: P < Py, silnikowo jak generato-
rowo.

» Kierunek mocy ciggtej rezystora hamujgcego (jesli zainstalowany): Moc ciggta nie
moze przekroczy¢ 50 % mocy znamionowej modutu zasilania z funkcjg zasilania i
zwrotu energii.

* Reguta: Suma wszystkich pragdéw znamionowych osi modutéw nie moze przekro-
czy¢ 300 % dla 1,35-krotnej wartosci prgdu znamionowego obwodu posredniego.

— 50 kW (8kHz): 67 A x 1,35 x 3 = 271 A maksymalnie
— 75KW (4 kHz): 100 A x 1,35 x 3 = 405 A maksymalnie

Moc znamionowa modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii odnosi sie do
mocy czynnej, tzn. prgdy magnesujgce silnikbw nie muszg by¢ w tym punkcie uwz-
gledniane.
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Projektowanie modutéw osi i silnikdw

WSKAZOWKA

i Wazne: Moc sumaryczna (moc obwodu posredniego) jest wynikiem natozenia sie cy-
kli dla pojedynczo podtgczonych modutéw osi.
Zmiana przyporzgdkowania czasowego cykli moze w znaczgcym stopniu wptynaé na
silnikowe i generatorowe obcigzenie modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu
energii.
Konieczne jest przeprowadzenie analizy Worst-Case.
Ze wzgledu na zlozono$¢ takiej analizy, niezbedne obliczenia mozna przeprowadzic¢
wytgcznie za pomocg odpowiedniej aplikacji. Oprogramowanie to jest narzedziem us-
tugi "SEW-Workbench".

8.3 Projektowanie modutow osi i silnikow

MXR80 posiada regulowany i wysoko ustawiony obwdd posredni (750 V). Dzieki temu
uzyskiwana jest lepsza wydajnosc silnikéw.

Moduty osi projektowane sg w SEW Workbench.

Przy projektowaniu silnikow nalezy przestrzega¢ wskazéwek dot. projektowania pod-
anych w katalogach "Synchroniczne serwomotory" i "Silniki tréjfazowe", oraz podrecz-
nik z charakterystykami.

8.4 Stycznik sieciowy i bezpieczniki sieciowe

8.4.1 Stycznik sieciowy
+ Stosowac wytgcznie styczniki sieciowe o kategorii uzytkowej AC-3 (IEC 158-1).
» Stycznik K11 przeznaczony jest wylgcznie do wigczania / wylgczania modutu MXR.

Uwaga
» Dla stycznika K11 nalezy zachowaé minimalny czas wytgczenia 10 sek.!

» Wiaczenia / wytgczenia sieci nie przeprowadzaé czesciej niz jeden raz na mi-
nute!

» Stycznik sieciowy musi byé zawsze umieszczany przed filtrem sieciowym.

8.4.2 Typy bezpiecznikéw sieciowych

Rodzaje ochrony przewodu dla klasy eksploatacyjnej gL, gG:

* Napiecie znamionowe bezpiecznika = napiecia znamionowego

Wylgcznik ochronny przewodu o charakterystyce B, C i D:

+ Napiecie znamionowe wytgcznika ochronnego przewodu = napiecie znamionowe
sieci

* Prady znamionowe wytgcznika ochronnego przewodu powinny by¢ wieksze o 10 %
od wartosci prgdu znamionowego modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu ener-

gii.
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8.5 Projektowanie zasilania sieciowego

Wskazéwki na temat dopuszczalnych sieci zasilajgcych zawarte sg w rozdziale "Do-
puszczalne sieci zasilajgce" (— B 21).

Uwaga

Eksploatacja jednego lub wielu modutéw zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu ener-
gii MXR podtgczonych do sieci zasilajgcej z instalacjami kompensacyjnymi, ktére
nie sg wyposazone w dtawiki, jest niedopuszczalna.

Wymogi dot. zasilania sieciowego 50 kW /8 kHz | 75 kW / 4 kHz
Minimalna moc zwarciowa zasilania sieci bez > 3,4 MVA 3
na przytaczu modutu zwrotu energii do NFH?

o
siec zZNFHY | 2125MVA | 21,9 MVA
Dopuszczalne znieksztatcenie napieciowe zgodnie THD < 10%
z EN 61000-2-4, klasa 3
dopuszczalna zmiana czestotliwosci Af/t Hz/s 1% x fgo/1s
dopuszczalna asymetria napiecia 3% komponentéw urzgdzenia

1) jako przytacze rozumiane jest wejscie filtra sieciowego NFR.., nalezy uwzgledni¢ impedancje przewodu
doprowadzajgcego
2) odpowiada wartosci Rsc > 67 i uk < 1.5 %

3) bez NFH niedopuszczalne
4) dzieki zastosowaniu dodatkowego komponentu filtra EcoLine NFH uzyskiwane sg mniejsze wymogi od-

nosnie sieci zasilajgcej, co odpowiada Rsc > 25 i uk < 4 %.

8.5.1 Zastosowanie dodatkowych komponentéw

Dodatkowe kom- MXR 50 kW MXR 75 kW
ponenty
Filtr sieciowy NFR X X
Dtawik sieciowy X X
NDR
Filtr EcoLine NFH o] X

x  Zastosowanie dodatkowych komponentéw jest obowigzkowe

o Zastosowanie dodatkowych komponentéw jest opcjonalne

Uwaga

W przypadku modutu zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR 75 kW ko-
nieczne jest zastosowanie filtra EcoLine NFH.

Dla wersji urzadzenia MXR 50 kW, zastosowanie filtra EcoLine NFH jest opcjonalne.
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8.5.2 Przyktad projektowania

Na ponizszym przyktadzie przedstawiono projektowanie pieciu modutéw zasilania z
funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR 75 kW.

Urzadzenie odbiorcze (RBGS)

1=20m 1=50m
O RBG 1 (MXR1)
Przewod E
L doprowadzajacy 7 [ '=50m
EVU-Siec¢ Transformator do UV . O RBG 2 (MXR2)
2 1=50m
i
- ——— ) RBG 3 (MXR3)
i‘ 1=50m
. —O RBG 4 (MXR4)
T r=som
- —O RBG 5 (MXR5)

2988973707

Wielkosci zadane

+ Dane dot. transformatora zasilajgcego dostepne sg u uzytkownika instalaciji:

Napiecie znamionowe po stronie pierwotnej Ug, kV 10‘
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Napiecie znamionowe po stronie wtornej U, \% 400
Czestotliwos¢é znamionowa fg Hz 50
Moc znamionowa S, kVA 1000
Wzgledne napigcie zwierajgce Uy yns: % 6

Obliczenie

Obliczenie wymaganej mocy pozornej transformatora poprzez zsumowanie poszcze-
golnych wartosci mocy urzgdzen:

Przyktadowa diugo$¢ przewodow ostatniej drogi potgczeniowej, patrz szkic:
20m+4x15m+50m=130m

W celu uproszczenia obliczenie wykonywane jest pie¢ razy dla tej samej dtugosci
przewodu.

Typowa przecietng wartoscig dla indukcyjnosci przewodoéw jest 0,35 pH/m. Wynikiem
tego sg nastepujgce wartosci k:

Czestotliwos¢ Wartosc¢ k

50 Hz 1.099557 x 10™
60 Hz 1.311946 x 10™
k=2xmxfxL

k  Wspotczynnik obliczenia dla przecietnej impedancji wejsciowej w Q/m
f  Czestotliwos¢ znamionowa sieci w Hz
L  Przecietna indukcyjno$¢ kabla w pH/m

Impedancja zwarcia:

Wersja MXR Impedancja zwarcia Z;c w Q
MXR 75 kW z filtrem EcoLine NFH 0.084
MXR 50 kW z filtrem EcoLine NFH 0.123
MXR 50 kW bez filtra EcoLine NFH 0.047

Obliczenie wymaganej mocy pozornej transformatora:

2
U
_ _ N
Slqcziwymaganyitmnsf - : :SMXR _: :(uktransf x

Lo —kxl

U ranst.  Napigcie zwarciowe transformatora

Uy Znamionowe napiecie sieci
Zsc Impedancja zwarcia
k Wartos¢ k

I Dtugos¢ przewodéw
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400V/2
0,0840-1,099557x10% x130m
m

Siqcz._ wymagany_transf.” 2'SMXF\’ =5x 0,06x

S facz._wymagany_transf. =689kVA

Wymoég:
689 kVA < 1000 kVA
Wymaog spetniony.
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Projektowanie przekroju poprzecznego kabli

8.6
8.6.1

8.6.2

8.6.3

8.6.4

1 02 Podrecznik MXR80.. — Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS®

Przepisy specjalne

Projektowanie przekroju poprzecznego kabli

Zasadniczo, przy zabezpieczeniu i wyborze przekroju poprzecznego kabla nalezy
przestrzegaé przepisdw obowigzujacych dla danego kraju i instalacji. Przestrze-
gac takze, o ile to konieczne, przepiséw odnoszgcych sie do instalacji zgodnej z wy-

mogami UL.

Dlugos¢ przewodoéw sieciowych

Dtugos¢ przewodu pomiedzy modutem zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii a
filtrem sieciowym moze wynosi¢ maksymalnie 1,5 m, patrz Schematy pota-

czen (- B 23)i (> B 25) .

Dtugos¢ przewodu pomiedzy stycznikiem sieciowym a filtrem sieciowym moze wyno-
si¢ maksymalnie 5 m, patrz Schemat potaczen (- B 23)i (- B 25) .

Przekroje kabli i zabezpieczenie

W przypadku wykorzystania miedzianych zyt przewodoéw z izolacjg PVC i utozeniem w
kanatach kablowych przy temperaturze otoczenia 40 °C i prgdach znamionowych sieci
rzedu 100 % znamionowego pradu urzgdzenia, firma SEW-EURODRIVE zaleca za-
stosowanie podanych w ponizszych rozdziale przekrojow kabli oraz bezpiecznikdw.

Moduly zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MOVIAXIS®

MOVIAXIS® MXR

MXR80A-...

Moc znamionowa w kW

50 75

Przytgcze sieciowe

Prad znamionowy sieci AC w A

patrz dane techniczne

Bezpieczniki F11/F12/F13 I

Rozplanowanie zgodnie z prgdem znamio-
nowym sieci

Przekroj i styki przytacza sieciowego

Sworznie gwintowane M8, maks. 70 mm?

Przekroj poprzeczny i zestyki przy za-
ciskach ekranowanych

maks. 4 x 50 mm?, ekranowane

Podtgczenie awaryjnego rezystora hamujgcego

Przewdd hamulca +R/-R

Rozplanowanie zgodnie z prgdem znamio-
nowym rezystora hamujgcego

Przekroj poprzeczny i styki przy przyta-
czach

Sworznie gwintowane M6, maks. 16 mm?

Przekroj poprzeczny i zestyki przy za-
ciskach ekranowanych

maks. 4 x 16 mm?

Przekrdj i styki przy rezystorze hamujg-

cym

Dane techniczne rezystoréw hamuja-
cych (- B 93)
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8.6.5 Przewo6d pomiarowy X18 filtra sieciowego
Zaleca sie stosowanie przewodu masy X18 o przekroju poprzecznym 2,5 mm?,

Informacje o wymogach instalacji zgodnej z UL dla przewodu masy X18 zawarte sg w
rozdziale "Instalacja zgodna z wymogami UL" (- B 18).

8.7 Wybér mocy zasilania 24 V

Charakterystyka prgdowa oraz stosunek mocy przy wigczeniu napiecia zasilajgcego
24 V wyglada jak na ponizszym schemacie.

Charakterystyka dzieli sie zasadniczo na 3 przedziaty czasowe.

P A
| —m
» »
le. /Pwl.
IN/PN
1 2 3
>
< tw. > t
2989000715

[1]1 Prad tadowania zalezny od wewnetrznej pojemnosci wejsciowej C,,,

1. Opisuje zasadniczy proces tadowania kondensatorow wejsciowych w kazdym urza-
dzeniu. Podanie wartosci czasowej nie jest mozliwe, poniewaz wiasciwosci zasila-
cza sieciowego oraz charakterystyki mocy sg decydujgcymi czynnikami dla czasu
tadowania. Dlatego, korzystajgc z informacji zawartych w ponizszej tabeli, nalezy
utworzy¢ sume dla wszystkich wartosci pojemnosci urzgdzen. Producenci zasila-
czy sieciowych podajg w wigekszosci przypadku informacje techniczne na temat po-
jemnosci tadowalnych. Czas tadowania 1 jest bardzo krétki w poréwnaniu do
przedziatu czasowego 2. Zrédto napiecia powinno zezwalaé na wtgczenie kombi-
nacji urzadzen z mozliwie najwiekszg pojemnoscia.

2. Jest to przedziat czasowy, w ktérym zasadniczo odbywa sie rozruch wewnatrz-
urzgdzeniowych zasilaczy sieciowych. W tym zakresie nalezy utworzy¢ sume dla
maksymalnego poboru mocy. Zasilacz sieciowy musi posiada¢ mozliwosé ustawie-
nia mocy sumarycznej w przedziale przynajmniej 100 ms.

3. Zakres mocy znamionowej. Suma warto$ci mocy znamionowej wszystkich podtg-
czonych urzadzen okresla wymagang moc znamionowg zrodfa zasilania.
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Tabela dla projektowania zgodnie z punktami 1 — 3 (- B 103).

Typ urza- | Napiecie zasila- | Prad znamiono- | Maks. prad wia- | Czas trwania Pojemnos¢é
dzenia jace wy I, [A]/ moc | czeniowy [A]/ impulsu wia- | wejsciowa C,,
Elektronika w V | znamionowa P, | moc P, wW | czeniowego t,, w uF
wWwW w ms
MXA BG1 18- 30 0,7/17 2/48 60 600
MXA BG2 0,95/23 2,2/53 70 600
MXA BG3 1,3/23 2,1/50 90 600
MXA BG4 2,2/53 2/48 80 700
MXA BG5 2,3/55 2/48 80 700
MXA BG6 32/77 2,5/60 60 1000
MXP BG1 18- 30 0,5/12 03/7 40 100
MXP BG3 0,8/19 0,6/14 60 500
MXR | 18-30 | 38/91 | 35/84 | 90 | 1000
MXZ 18- 30 01/25 03/7 60 50
MXC 1/24 2,7/65 400 300
MXM" | 18-30 | o1/25 | o02/5 | 30 | 50
[ Pww |
XFE jest czescig urzadzenia podstawowego
XFP Zasilanie poprzez 3 uwzglednione w
XEA urzgdzenie pod- 2 danych urzgdze-
stawowe nia podstawowe-

XIO 1 9o
XIA 1
XGH? 2
XGS?¥ 2

1) obowigzuje w potgczeniu z DHP11B
2) Dane bez podtgczonego enkodera. Maksymalnie podigczalna moc: 12 W
3) Dane bez podtgczonego enkodera. Maksymalnie podigczalna moc: 12 W

WSKAZOWKA

i Szczegotowe informacje znajdujg sie w podreczniku projektowania "Wieloosiowy ser-
wowzmacniacz MOVIAXIS®",
8.8 Projektowanie awaryjnego rezystora hamujacego i rezystora hamujacego

Modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR mozna eksploatowac tak sa-
mo jak modut zasilania MXP z rezystorem hamujgcym, lecz tylko z awaryjnym rezys-
torem hamujgcym.

Podczas projektowania ustalane jest, czy rezystor hamujgcy ma by¢ zastosowany ja-
ko awaryjny rezystor hamujacy lub nie.

Opornik w postaci rezystora hamujgcego moze by¢ uzyty jako awaryjny rezystor ha-
mujgcy, jesli spetnione bedg wymogi dot. przyjmowanej energii, patrz dane techniczne
rezystorow hamujgcych.

Projektowanie awaryjnego rezystora hamujagcego oraz specjalne wskazowki przedsta-
wiono w ponizszych rozdziatach.

Wskazéwki ma temat projektowania rezystora hamujgcego zawarte sg w rozdziale
"Zdolno$¢ przecigzeniowa" oraz w podreczniku systemowym MOVIAXIS®.
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A Ostrzezenie

Przewody zasilajgce awaryjnych rezystoréw hamujgcych lub rezystoréw awaryjnych
sg pod wysokim napieciem statym ok 970 V DC.

Smieré lub powazne obrazenia ciata.

* Przewody awaryjnych rezystorow hamujgcych oraz rezystorow hamujgcych po-
winny by¢ dostosowane do tak wysokiego napiecia statego.

* Przewody awaryjnych rezystoréw hamujgcych i rezystorébw hamujgcych nalezy
instalowac zgodnie z przepisami.

A Ostrzezenie

Powierzchnie awaryjnych rezystoréw hamujgcych lub rezystoréw hamujgcych przy
obcigzeniu z P, osiggajg wysokie temperatury, ktére mogg wzrosng¢ powyzej
100 °C. W ogdlnym zatozeniu nalezy przyja¢, ze awaryjny rezystor hamujgcy i re-
zystor hamujgcy zwraca swojg nagromadzong moc znamionowg przez dtuzszy ok-
res czasu.

Niebezpieczenstwo poparzenia i zagrozenie pozarowe.

* Nalezy wybra¢ odpowiednie miejsce zamontowania. Awaryjne rezystory hamuja-
ce i rezystory hamujgce montowane sg zazwyczaj na szafie rozdzielcze;.

» Nie wolno dotykac awaryjnego rezystora hamujgcego lub rezystora hamujgcego.
» Odczekac przynajmniej 5 minut do jego ostygniecia.

* Nalezy zapewni¢ odpowiednig wentylacje, wielko$¢ pomieszczenia montazowe-
go oraz odstepy pomiedzy danymi komponentami a czesciami.

Uwaga

+ Maksymalnie dopuszczalna diugo$é przewodu pomigdzy MOVIAXIS® a awa-
ryjnym rezystorem hamujgcym lub rezystorem hamujgcym wynosi 100 m.

8.8.1 Wskazowki dot. awaryjnego rezystora hamujacego

Uwaga

» Dane techniczne zawarte w tym rozdziale obowigzujg dla rezystoréw hamujg-
cych BW... , o ile nie bedg one zastosowane jako awaryjne rezystory hamujgce.
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WSKAZOWKA

Modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii MXR zwraca w normalnych wa-
runkach roboczych wytworzong generatorowo energie, ktéra nie moze by¢ zmagazy-
nowana w obwodzie posrednim, z powrotem do sieci zasilajgcej. W praktyce moga
jednak wystgpi¢ takie stany robocze, ktére spowoduja, ze modut zasilania z
funkcja zasilania i zwrotu energii MXR nie bedzie mégt zwracaé energii do sieci
zasilajacej, np. przy:

[0

e awarii sieci,

» awarii pojedynczych faz sieci (rowniez krétkotrwale).

Bez napiecia zasilajgcego nie jest mozliwa silnikowa praca napeddéw, a energia wy-
twarzana generatorowo moze by¢ pobierana przez obwdd posredni jedynie w ograni-
czonym zakresie. Tym samym, opisane powyzej stany mogg spowodowac niekontro-
lowang prace napeddw, lub zadziatanie hamulca, jesli taki zostat zamontowany.

Aby zapobiec niekontrolowanemu zatrzymaniu napedéw, do urzgdzenia MOVIAXIS®
MXR mozna podigczy¢ opcjonalny awaryjny rezystor hamujgcy, pozwalajacy w takich
przypadkach na redukcje predkosci obrotowej osi do catkowitego ich zatrzymania. Ze-
brana w napedach energia kinetyczna zamieniana jest za posrednictwem awaryjnego
rezystora hamujgcego w ciepto.

WSKAZOWKA

Opcjonalny awaryjny rezystor hamujgcy dziatajgcy w normalnych warunkach robo-
czych nie jest cyklicznie obcigzany, lecz tylko w wyzej wymienionych przypadkach
awaryjnych. Dzieki temu, rezystor hamujacy moze spetnia¢ funkcje awaryjnego re-
zystora hamujgcego.

e

Na ponizszym wykresie przedstawiono sposéb postepowania w przypadku projekto-
wania awaryjnego rezystora hamujgcego dla MOVIAXIS® MXR.

8.8.2 Wybér awaryjnego rezystora hamujacego

Kryteria wyboru

Wybdr awaryjnego rezystora hamujgcego ustalany jest w oparciu o nastepujgce kryte-
ria:

» Szczytowa moc hamowania
» Termiczna moc hamowania

Szczytowa moc hamowania

Napiecie obwodu posredniego oraz warto$¢ opornosci awaryjnego rezystora hamujg-
cego wytyczajg maksymalng wartos¢ mocy hamowania P, , ktérg mozna uzyskac¢ z
obwodu posredniego.

Szczytowa moc hamowania obliczana jest w nastepujacy sposéb:

2
— U pc
Pmax‘

R

Upc jest maksymalng wartos$cig napiecia obwodu posredniego i dla MOVIAXIS® wyno-
si 970 V DC.
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Szczytowa moc hamowania P, dla poszczegdlnych rezystoréow hamujgcych podana
zostata w tabeli dla awaryjnych rezystoréw hamujgcych.

Ustalanie maksymalnej mocy awaryjnego rezystora hamujacego
Warunek 1
Maksymalna moc awaryjnego rezystora hamujgcego P,., jest wigksza niz maksymal-
na generatorowa moc P,,., wystepujgca podczas awaryjnego hamowania.

P peak2 P, max

Peeak  Maks. moc w oparciu o tabele (moc, ktorg awaryjny rezystor hamujgcy
moze przeksztatci¢ w ciepto.)

P.nas.  Maks. moc, ktéra odprowadzana jest z obwodu posredniego za pomocg
awaryjnego rezystora hamujgcego.

Warunek 2

W oparciu o wczesniej okreslong ilos¢ energii W ertorowa Przeprowadzana jest kontro-
la, czy jest ona zamieniana na energie cieplng przez awaryjny rezystor hamujacy i czy
nie jest on przecigzany termicznie.

Wmax 2 Wgeneratorowe

Wi ks, Maks. pobierana ilos¢ energii przez awaryjny rezystor hamujgcy

W generatorowa Catkowita generatorowa ilo$¢ energii dla aplikacji podczas hamowa-

nia awaryjnego.

Termiczna moc awaryjnego hamowania

Podczas projektowania awaryjnego rezystora hamujgcego nalezy uwzglednic jego ter-
miczne obcigzenie.

Termiczne obcigzenie obliczane jest na podstawie energii wewnetrznej dla catego pro-
cesu awaryjnego hamowania.

W tym stanie uwzgledniane jest rozgrzanie awaryjnego rezystora hamujacego w ca-
tym zakresie hamowania awaryjnego.

» Ustalenie maksymalnej, wytwarzanej generatorowo energii z sumy profili jazdy
wszystkich podtgczonych osi (z uwzglednieniem ustawionych ramp zatrzymania
awaryjnego i proceséw czasowych).

Ochrona awaryjnego rezystora hamujacego

Uwaga

W celu zabezpieczenia przed przecigzeniem awaryjnego rezystora hamujgcego fir-
ma SEWEURODRIVE zaleca zastosowanie termicznego przekaznika przecigzenio-
wego. W przypadku zewnetrznego termicznego przekaznika przecigzeniowego,
prad wyzwalajgcy nalezy ustawi¢ na wartos¢ pradu znamionowego rezystora, patrz
Tabela wyboru (- B 108).

Nie wolno stosowaé zadnego wytgcznika ochronnego silnika.

Uwaga: W przypadku termicznego przecigzenia nie wolno otwiera¢ stykdw mocy re-
zystora hamujgcego. Nie wolno przerywaé potgczenia obwodu posredniego rezysto-
ra hamujgcego. Zamiast tego, styk sterujgcy przekaznika przecigzeniowego otwiera
przekaznik K11, patrz Schematy potgczen.
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Projektowanie awaryjnego rezystora hamujgcego i rezystora hamujgcego

Praca modutu zasilania z funkcja zasilania i zwrotu energii w przypadku usterki napiecia sieciowego

Uwaga

Usterki napiecia sieciowego, np. awaria sieci, moga prowadzi¢ do zadziatania czo-
pera hamulcowego i do obcigzenia rezystora hamujgcego. Taki stan wystepuje
wowczas, gdy energia wytworzona generatorowo nie moze byé wiecej sprawdzana
przez obwdd posredni. Moze to doprowadzi¢ do tego, ze srodkowe obcigzenie pod-
taczonych opornikdw zostanie przekroczone i tym samym spowoduje zadziatanie bi-
metalowego przekaznika ochronnego (zabezpieczenie rezystora hamujgcego).

Przyczyng tego moze by¢ np. jakos¢ sieci. Jakos¢ sieci ma znaczacy wpltyw na pro-
jektowanie rezystora hamujgcego, szczegdlnie wtedy, gdy opornik dziata na zasa-
dzie awaryjnego rezystora hamujgcego.

Jesli rezystor hamujgcy skonfigurowany zostat jako awaryjny rezystor hamujacy,
wowczas taki stan moze doprowadzi¢ do tego, ze w zalezno$ci od ilo$ci wytwarza-
nej generatorowo energii

» zadziata bimetalowy przekaznik ochronny w normalnym trybie pracy,

* a awaryjny rezystor hamujgcy, ze wzgledu na takie obcigzenie nie bedzie w sta-
nie w sytuacji awaryjnej zamieni¢ generatorowej energii w energie cieplng. W ta-
kim przypadku zadziata bimetalowy przekaznik ochronny.

Tabela wyboru

Uwzgledniajgc maksymalng generatorowg moc hamowania oraz energie wytwarzang
generatorowo w maszynie lub instalacji, mozna wybra¢ z tabeli opornikéw awaryjny
rezystor hamujgcy. Projektowanie realizowane jest w oparciu o SEW Workbench.

Typ Numer ka- | Opornosé¢| Prad Puwanie | Ppeak W, s,
talogowy wQ Iv;yjq z:;al' wkW | wkW | Przyjmowana
= .
w A energia
w kWs
BW027-006" | 8224226 27 4.7 0.6 34.8 10
BW027-012? | 8224234 27 6.7 1.2 34.8 28
BW012-015¥ | 8216797 12 11.2 1.5 78.4 34
BWO012-015- | 18200109 12 11.2 1.5 78.4 240
01
BW012-025- 8216800 12 14.4 25 78.4 360
P
BW012-050 8216819 12 204 5 78.4 600
BWO006-025- | 18200117 6 20.76 2.5 156 300
01
BWO006-050- | 18200125 6 294 5 156 600
01
BWO004-050- | 18200133 4 37.3 5 235 600
01

1) State oporniki rurowe
2) State oporniki rurowe
3) State oporniki rurowe
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Projektowanie awaryjnego rezystora hamujgcego i rezystora hamujgcego

Uwaga

Zawarte w tabeli dane techniczne obowigzujg tylko dla rezystoréw stosowanych jako
awaryjne rezystory hamujgce, ktére nie mogg by¢ obcigzane cyklicznie.

Uwaga

Po zadziataniu awaryjnego hamowania nalezy odczeka¢ przynajmniej 5 minut, aby
mozliwe byto ponowne zadziatanie funkcji awaryjnego hamowania.

8.8.3 Wskazowki dot. rezystora hamujacego

Informacje na temat rezystoréw hamujgcych zawarte sg w podreczniku systemowym
MOVIAXIS®.

8.8.4 Wybér rezystora hamujacego

Informacje na temat projektowania rezystora hamujgcego zawarte sg w rozdziale
"Zdolnos¢ przecigzeniowa" oraz w podreczniku systemowym MOVIAXIS®.
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8.9 Moc wyjsciowa przy nizszym napieciu

Jesli napiecie sieciowe spadnie ponizej wartosci 400 V, wowczas dojdzie do redukcji

mocy modutu MXR.

80

75

8.10 Zdolnos¢ przecigzeniowa

70 //
65
60
E m—p (75kW)
X, 55 ===P (50kW)
o
50 — -
45 ==="
40
35
30
340 360 380 400 420 440 460 480 500 520 540
v line vl
2989030667

W oparciu o skonfigurowane moduly osi, rezultatem sg wymogi przecigzeniowe dla

aplikaciji.

Za pomocg Grafical Workbench ustalane sg nastepujace wartosci:

* wymagana moc,

» koniecznos¢ uzycia rezystora hamujgcego,

» dane techniczne rezystora hamujgcego.

SEW-EURODRIVE zaleca nastepujgce rezystory hamujgce:

MXR 50 kW

MXR 75 kW

BWO012-015

BWO006-025-01

Dalsze informacje na temat rezystoréw hamujacych zawarte sg w podreczniku syste-

mowym MOVIAXIS®.

Zdolnos¢ przecigzeniowa prezentowana jest w formie tabeli:

Stopien mocy Napiecie w V Przecigzenie w %

MXR 50 kW 360 — 380 <160
381-480 <200

MXR 75 kW 360 — 380 <110
381-480 <200
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Projektowanie zasilania sieciowego przy uwzglednieniu rownoczesnosci

8.11  Projektowanie zasilania sieciowego przy uwzglednieniu réwnoczesnosci

W niniejszym rozdziale oméwiona jest praca wielu modutéw zasilania z funkcjg zasila-
nia i zwrotu energii MXR z jedng siecig zasilajgcg z uwzglednieniem aspektéw réwno-
Czesnosci.

8.11.1 Wprowadzenie

Podane w rozdziale "Projektowanie zasilania sieciowego" (- B 98) wskazowki dot.
projektowania zaktadajg, ze kazdy modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii
pracuje niezaleznie od innego. Taka charakterystyka umozliwia jednoczesng prace
wszystkich modutéw zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii podtgczonych do
jednej wigzki zasilajgce;.

WSKAZOWKA

W przypadku pracy z wieloma modutami zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii
z jedng siecig zasilajgcg nalezy skonsultowac¢ sie z SEW-EURODRIVE.

fde

Po uwzglednieniu zasady rownoczesnosci ponizszy przepis projektowania umozliwia
instalacje wielu modutéw zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii do jednego zasi-
lania sieciowego (transformator) lub zastosowanie jednego mniejszego zrédta zasila-
nia (transformator).

Aby zasilanie (transformator) byto jak najbardziej ekonomiczne, mozna dotgczy¢ lub
odtgczy¢ zwolnienie stopnia koncowego DIOO dla podtgczonych modutéw zasilania z
funkcja zasilania i zwrotu energii. Przez to minimalna znamionowa moc wspélnego za-
silania musi by¢ zwymiarowana tylko dla aktywnych w danej chwili (odblokowanych)
modutéw zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii.

8.11.2 Kolejnosé przelaczania pomigedzy odblokowanym a zablokowanym stopniem wyjsciowym
mocy

Do dotaczenia lub odtgczenia funkcji odblokowywania modutéw zasilania z funkcja za-
silania i zwrotu energii, wykorzystywane jest wejscie "DIO0 zwolnienie stopnia konco-
wego".
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Projektowanie zasilania sieciowego przy uwzglednieniu réwnoczesnosci

Kolejnos¢ zatgczania / wytaczania przedstawiona jest na ponizszym wykresie:
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Projektowanie zasilania sieciowego przy uwzglednieniu rownoczesnosci

24V DC I I

24V DC ]
(X5a) | ovDC |
I
I

ok

Przycisk wyt. awar.

Przekaznik wyt. awar.

I
. LWyt awar. przerwane
Start .

Zwolnienie stopnia
koncowego DIOO

I

I

.

"Zezwolenie / zatadowanie" ]
(X10.2) |
I

I

I

PA1/1 **

Gotowy dla "Sie¢ wt." !
(X11.2) |
PE1/1 ** |
I
I

Styk odblokowujgcy dla
stycznika sieciowego
(X19.1/X19.2)

Przycisk
"Stycznik sieciowy wt."

Stycznik sieciowy
(K11)

Komunikat zwrotny

"Stycznik sieciowy wt."
(X10.4)

"MXR gotowy do pracy"
(X11.1)
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I
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Projektowanie zasilania sieciowego przy uwzglednieniu réwnoczesnosci

12021591307
a Bezposrednio po "Gotowy do wi. sieci" mozliwe jest odtgczenie funkcji zwolnienia stopnia korncowe-

go.

b Bezposrednio po odtgczeniu funkcji zwolnienia stopnia koncowego mozliwe jest aktywowanie styczni-
ka sieciowego. Modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii pracuje teraz w trybie "Stand by" i
nie trzeba go uwzglednia¢ przy obliczaniu wzglednej warto$ci napiecia zwarciowego Uy.

Dzieki ustawieniu zwolnienia stopnia koncowego przywracana jest gotowos¢ do pracy.

d Sygnat "MXR gotowy do pracy" nadawany jest z opéznieniem rzedu 100 ms, i dopiero po tym czasie
mozliwe jest odblokowanie funkcji zezwolenia dla napeddow.

Legenda do wykresu prezentowana jest na kolejnej stronie.

* Przy napieciu sieciowym 400 V AC
> W przypadku sterowania poprzez magistrale fieldbus

***  Opobznienie zadziatania wytgczenia awaryjnego tylko przy uwzglednieniu obowigzujgcych przepisow
bezpieczenstwa dla uzytkowania instalacji, przepiséw krajowych oraz zalecen klienta.

WSKAZOWKA

Nalezy przy tym pamieta¢, ze moc chwilowa (do 200 %) nie przecigza instalacji zasi-
lania (transformatora), i ze moc sumaryczna wszystkich odblokowanych modutéw za-
silania z funkcjg zasilania i zwrotu energii tez nie powoduje przecigzenia instalacji za-
silania (transformatora).

j=de
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Lista kontrolna dot. projektowania

8.12 Lista kontrolna dot. projektowania

Praca z funkcjg zwrotu energii do sieci stawia pewne wymagania dla sieci zasilajgcej,
ktére musza by¢ spetnione aby zagwarantowac¢ bezawaryjng eksploatacje. Najwaz-
niejsze kryteria sprawdzane sg za pomocg listy kontrolnej. Lista kontrolna jest uzupet-
nieniem do dokumentacji danego produktu, a jej celem jest sprawdzenie podstawo-
wych warunkoéw dla pracy z modutem zwrotu energii do sieci MOVIDRIVE® MDR lub
MOVIAXIS® MXR.

Informacje zwarte w niniejszym dokumencie s3g jedynie uzupetnieniem do danego pro-
duktu i w zadnym razie nie zastepujg tekstu petnej dokumentacji. Nalezy koniecznie
przestrzega¢ informacji podanych w dokumentacji danego produktu, niezaleznie od
tych zawartych w niniejszym dokumencie.

8.12.1 Lista kontrolna

Jakie sg parametry techniczne zasilania sieciowego (transformatora), z ktérym ma by¢
eksploatowany modut zasilania z funkcjg zasilania i zwrotu energii?

Zasilanie sieciowe / transformator

Moc znamionowa kVA
Napiecie znamionowe sieci Vv
Znamionowa czestotliwos¢ sieciowa  Hz
Znamionowe napiecie zwarciowe ux %
Forma sieci, np. TT, TN

Wartos¢ THD, ewent. dopytac w EVU %

Czy z tg siecig zasilajgcg (transforma-
tor) eksploatowane sg jeszcze inne
moduly zasilania z funkcjg zasilania i
zwrotu energii?

Jedli tak
+ toile?
» z jaka mocg catkowitg?

Czy zamontowana jest instalacja kom-
pensujgca pradu biernego?

Jesli tak, to czy zostaly zainstalowane
diawiki?

Dtugosc¢ przewoddw do instalacji zasi- m
lajgcej (transformator)

Warunki otoczenia

Miejsce ustawienia (miasto, kraj)

Warunki otoczenia °C
Wysokos$¢ ustawienia (nad poziomem m
morza)

Wzgledna wilgotnos$¢ powietrza %

Ogolne informacje
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Jakie sg doswiadczenia w eksploatacii
modutoéw zasilania z funkcjg zasilania i
zwrotu energii?

Czy w sieci zasilajgcej zainstalowany
jest generator (np. generator diesla
pragdu awaryjnego) lub UVS, ktére to
instalacje moga by¢ eksploatowane
jednoczesnie z modutem zwrotu ener-
gii do sieci?

Pozostate informacje, uwagi
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