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VsSeobecné pokyny
Pouzivanie dokumentacie

1 VSeobecné pokyny

1.1

1.2
1.21

Pouzivanie dokumentacie

Tato dokumentacia je su€astou vyrobku. Dokumentacia je uréend pre vSetky osoby,
ktoré na vyrobku vykonavaju montézne, indtalaCné a servisné prace a uvadzanie do
prevadzky.

Zabezpecte, aby bola tato dokumentacia dostupna v Citatelnom stave. Zabezpedte,
aby si pracovnici zodpovedni za zariadenie a riadiaci pracovnici prevadzky, ako aj
pracovnici, ktori pracuju na zariadeni na vlastnu zodpovednost, tento navod uplne
precitali a porozumeli jeho obsahu. Pri nejasnostiach alebo dalSej potrebe informacii
sa obratte na SEW-EURODRIVE.

Struktura vystraznych upozorneni

Vyznam signalnych slov

Nasledujuca tabufka uvadza odstuprfiovanie a vyznam signalnych slov vystraznych
upozorneni.

Signalne slovo

Vyznam Nasledky pri nereSpektovani po-

kynov

A NEBEZPECENSTVO

Bezprostredne hroziace nebezpe-
¢enstvo

Smrt alebo tazké poranenia

A UPOZORNENIE

Mozna, nebezpecna situacia

Smrt alebo tazké poranenia

A POZOR

Mozna, nebezpecna situacia

Lahké poranenia

POZOR

Nebezpectenstvo vzniku hmotnych

Poskodenie systému pohonu alebo

Skod jeho okolia

UPOZORNENIE

Uzito¢na informacia alebo tip: Ulah-
Cuje zaobchadzanie s pohonnym sy-
stémom.

1.2.2

Struktura vystraznych upozorneni vztahujicich sa na uréity odsek

Vystrazné pokyny vztahujuce sa na urcity odsek neplatia iba pre Specialnu manipula-
ciu, ale pre viacero manipulacii v ramci jednej témy. Pouzité vystrazné symboly upo-
zorfiuju na vSeobecné alebo Specifické nebezpelenstvo.

Tu je uvedena formalna Struktira vystrazného upozornenia tykajuceho sa urcitého od-
seku:

SIGNALNE SLOVO!

Druh a zdroj nebezpecenstva.

Mozny(¢é) dosledok(ky) pri nereSpektovani pokynu.

* Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.

6 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Vseobecné pokyny
Struktara vystraznych upozorneni

Vyznam vystraznych symbolov

1.23

Vystrazné symboly pouzité vo vystraznych upozorneniach maju nasledujuci vyznam:

Vystrazny symbol |Vyznam

V8eobecné nebezpelné miesto

Vystraha pred nebezpeé&nym elektrickym napatim

Vystraha pred horucim povrchom

Vystraha pred nebezpeéenstvom pomliazdenia

Vystraha pred zavesenym bremenom

Vystraha pred automatickym spustanim stroja

>R E>

Struktura vlozenych vystraznych pokynov

Vlozené vystrazné pokyny su viozené priamo do ndvodu na manipulaciu pred nebez-
pecnym Uukonom.

Tu je uvedena formalna Struktura vlioZeného vystrazného pokynu:
+ A SIGNALNE SLOVO! Druh a zdroj nebezpe&enstva.
Mozny(é) dosledok(ky) pri nereSpektovani pokynu.
— Opatrenia na odvratenie nebezpecCenstva.

Navod na obsluhu - MOVIMOT® MM.D |/



1 VSeobecné pokyny

Naroky vyplyvajuce z ru€enia

1.3 Naroky vyplyvajuce z ru€enia

Dodrziavanie dokumentacie je predpokladom pre bezporuchovu prevadzku a splnenie
pripadnych narokov vyplyvajucich z ru€enia. Preto si pred pracou s vyrobkom precitaj-
te najprv dokumentaciu!

1.4 Vyluéenie zakonnej zodpovednosti

Dodrziavanie dokumentacie je zakladnym predpokladom pre bezpeénu prevadzku a
dosiahnutie uvedenych vlastnosti vyrobku a vykonovych charakteristik. Za Skody na
zdravi 0sOb, vecné Skody alebo Skody na majetku, ktoré vzniknu kvéli nedodrziavaniu
navodu na obsluhu, neprebera SEW-EURODRIVE Ziadne ru¢enie. Rucenie za vecné
Skody je v takychto pripadoch vylucené.

1.5 Suvisiace podklady
Zaroven je nutné riadit’ sa aj nasledujucimi publikaciami:
+ Katalog "Prevodové motory MOVIMOT®"
+ Navod na obsluhu "Trojfazové motory DR.71-315"
» Navod na obsluhu prevodovky (len pri prevodovych motoroch MOVIMOT®)

Tato publikaciu si mbézete stiahnut a objednat prostrednictvom internetu (http://
www.sew-eurodrive.sk, polozka "Dokumentacia").

1.6 Znacky a nazvy vyrobkov

Znacky a nazvy vyrobkov uvedené v tomto dokumente su obchodné znacky alebo za-
pisané obchodné znacky prislusnych drzitefov vlastnickeho prava.

1.7 Poznamka k autorskym pravam

© 2014 SEW-EURODRIVE. V&etky prava vyhradené.

Zakazané je akékolvek — aj Ciastocné — rozmnozovanie, upravovanie, Sirenie a ostat-
né zhodnocovanie.

8 | Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Bezpecnostné pokyny
Uvodné poznamky

2 Bezpecénostné pokyny

Nasledujuce zakladné bezpecCnostné pokyny sluZia na predchadzanie poskodeniu
zdravia oséb a vecnych $kéd. Prevadzkovatel musi zabezpedit, aby sa reSpektovali a
dodrziavali zakladné bezpeénostné pokyny. Uistite sa, Ze pracovnici zodpovedni za
zariadenie a jeho prevadzku, ako aj pracovnici, ktori pracuju na zariadeni na vlastnu
zodpovednost, tento navod na obsluhu cely precitali a porozumeli jeho obsahu. Pri
nejasnostiach alebo dalSej potrebe informacii sa obratte, prosim, na SEW-
EURODRIVE.

2.1 Uvodné poznamky

Nasledujuce bezpe€nostné pokyny sa prednostne vztahuji na pouzivanie pohonov
MOVIMOT®. Okrem toho dodrziavajte pri pouzivani dal§ich komponentov SEW bez-
pecnostné pokyny jednotlivych komponentov v prisluSnych dokumentaciach.

Zohladnite aj doplfiujuce bezpe&nostné pokyny uvedené v jednotlivych kapitolach tejto
dokumentacie.

2.2 VSeobecne

Nikdy nemontujte a neuvadzajte do prevadzky poskodené vyrobky. PoSkodenia pro-
sim ihned reklamujte u dopravcu.

Pohony MOVIMOT® mdZzu pocas prevadzky obsahovat pohyblivé alebo rotujice diel-
ce alebo mat horuci povrch.

Pri nepripustnom odstraneni potrebnych krytov, pri neodbornom pouziti, pri nesprav-
nej inStalacii alebo pri nespravne;j 9bsluhe hrozi nebezpec€enstvo tazkého ublizenia na
zdravi alebo vznik vecnych 8kdd. DalSie informacie najdete v dokumentacii.

2.3 Cielova skupina

VSetky prace suvisiace s instalaciou, uvedenim do prevadzky, odstrafiovanim poruch
a s udrzbou méze vykonavat len kvalifikovany elektrotechnik (je nutné dodrziavat
IEC 60364 a/alebo CENELEC HD 384 alebo DIN VDE 0100 a IEC 60664 alebo
DIN VDE 0110 a narodné predpisy o ochrane zdravia pri praci).

Odbornymi elektrotechnikmi su v zmysle tychto zasadnych bezpecnostnych pokynov
osoby, ktoré su oboznamené s inStalaciou, montazou, uvedenim do prevadzky
a s prevadzkou vyrobku a na vykonavanie svojej Cinnosti maju prislusnu kvalifikaciu.

VSetky prace v ostatnych oblastiach, akymi su preprava, skladovanie, prevadzka, likvi-
dacia odpadu, musia vykonavat' pracovnici, ktori boli naleZitym spésobom pouceni.

Navod na obsluhu - MOVIMOT® MM.D = §



Bezpecnostné pokyny
Pouzivanie zodpovedajuce ucelu

24 Pouzivanie zodpovedajuce ucéelu

Meni¢e MOVIMOT® st komponenty uréené na zabudovanie do elektrickych zariadeni
alebo do elektrickych strojov.

Pri montazi do elektrickych strojov a zariadeni je uvedenie menitov MOVIMOT® do
prevadzky (t. j. pri uvedeni do riadnej prevadzky) nepripustné dovtedy, kym sa ne-
preukaze, Ze stroj zodpoveda poziadavkam smernice o strojoch 2006/42/ES.

Uvedenie do prevadzky (t.j. zaCatie pouzivania na stanoveny ucel) je povolené len pri
dodrzani Smernice o EMC (2004/108/ES).

Meni¢e MOVIMOT® spifaju poziadavky Smernice o nizkom napéati 2006/95/ES. Nor-
my uvedené vo Vyhlaseni o zhode su aplikované na meni¢och MOVIMOT®.

Technické udaje, ako aj udaje o podmienkach pripojenia, su uvedené na vyrobnom
Stitku a v dokumentécii a musia byt bezpodmieneéne dodrzané.

241 Bezpeénostné funkcie

Na meniGoch MOVIMOT® sa nesmu vyuzivat Ziadne bezpecnostné funkcie okrem
tych, ktoré su vyslovne opisané a povolené. Bezpecnostné komponenty musia byt oz-
nacené logom FS pre funkénu bezpecénost.

24.2 Pouzitie v zdvihacej technike

Meni¢e MOVIMOT® je mozné v zdvihacej technike pouzit len obmedzene, pozri Na-
vod na obsluhu, kapitolu "Doplnkova funkcia 9". (- B 90)

Meni¢e MOVIMOT® sa v zdvihacej technike nesmu pouzivat ako bezpe&nostné zaria-
denia.

2.5 Preprava, skladovanie

Je nutné dodrziavat pokyny na prepravu, skladovanie a odbornd manipulaciu. Klima-
tické podmienky je nutné dodrzZiavat v sulade s kapitolou "Technické udaje". Zaskrut-
kované nosné oka musia byt pevne utiahnuté. Su dimenzované na hmotnost pohonu
MOVIMOT®. Nesmu byt namontované Ziadne dodatoéné bremena. V pripade potreby
musia byt pouZzité vhodné, dostatoCne dimenzované prepravné prostriedky (napr.
vedenie lanami).

1) ' Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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2.6

2.7

2.8

InStalacia

Bezpecnostné pokyny
Instalacia

InStalacia a chladenie zariadeni je nutné realizovat v sulade s predpismi prisludnej do-
kumentacie.

Menite MOVIMOT® je potrebné chranit pred nepripustnym namahanim.

Pokial nie je vyslovne uvedené inak, su nasledujlice spbsoby pouzitia zakazané:

» Pouzitie v prostredi s nebezpe€enstvom vybuchu.

» Pouzitie v prostredi so Skodlivymi olejmi, kyselinami, plynmi, parami, prachmi, Zia-
reniami atd'.

+ Poutzitie v nestacionarnom pouzivani, pri ktorom vznika silné mechanické namaha-
nie vibraciami a rézom, pozri Navod na obsluhu, kapitolu "Technické udaje".

Elektrické pripojenie

Pri pracach na meni¢och MOVIMOT® nachadzajucich sa pod napatim sa riadte plat-
nymi narodnymi predpismi o bezpecnosti a ochrane zdravia pri praci (napr. BGV A3).

Elektricku inStalaciu je nutné zrealizovat' v sulade s prisluSsnymi predpismi (napr. prie-
rezy kablov, istenie, pripojenie ochranného vodica). Zarover je nutné dodrzat’ naleZité
pokyny uvedené v dokumentacii.

Pokyny pre instalaciu v sulade s EMC ako tienenie, uzemnenie, usporiadanie filtrov a
poloZenie vedenia sa nachadzaju v kapitole "InStalaéné predpisy". DodrZiavanie hra-
niénych hodnét pozadovanych legislativou o EMC je v zodpovednosti vyrobcu zaria-
denia alebo stroja.

Ochranné opatrenia a ochranné zariadenia musia vyhovovat platnym predpisom (na-
pr. EN 60204-1 alebo EN 61800-5-1).

Na zabezpedenie izolacie je na pohonoch MOVIMOT® pred ich uvedenim do prevadz-
ky nutné vykonat skuSky podfa napatia v sulade s EN 61800-5-1:2007, kapitola
5.2.3.2.

Bezpecéné odpojenie

Meniée MOVIMOT® spifiaju vSetky poziadavky na bezpe&né odpajanie vykonovych a
elektronickych pripojok podfa EN 61800-5-1. Na zaru€enie bezpe&ného odpojenia mu-
sia v8etky pripojené elektrické obvody spinat poZziadavky na bezpe&né odpojenie.

Navod na obsluhu - MOVIMOT® MM..D | ] ]



Bezpecnostné pokyny

Prevadzka

2.9 Prevadzka

Zariadenia, v ktorych st zabudované meni¢e MOVIMOT® musia byt v danom pripade
vybavené pridavnymi monitorovacimi a ochrannymi zariadeniami podla prislusnych
platnych bezpeénostnych predpisov, napr. Zakona o technickych pracovnych pro-
striedkoch, predpisoch ochrany zdravia pri praci atd. Pri pouziti so zvySenym poten-
cialom ohrozenia mézu byt potrebné pridavné ochranné opatrenia.

Po odpojeni meniéa MOVIMOT® od napajacieho napéatia sa nesmiete hned dotykat je-
ho &asti pod napatim a pripojok vedenia kvéli potencialne nabitym kondenzatorom. Po
odpojeni sietového napéatia pockajte minimalne 1 minutu.

Pri privedeni napajacieho napatia na meni¢ MOVIMOT® musia byt spinacie skrine za-
tvorené, t. j. meni¢ MOVIMOT® ako aj pripadny konektor hybridného kabla musia byt
pripojené a zaskrutkované vetkymi 4 skrutkami. Pohon MOVIMOT® je dostatotne
chraneny a odolny vodi vibraciam a narazom len vtedy, ked je meni¢ MOVIMOT® o
pripajaciu skrifiu pevne pripevneny Styrmi skrutkami. Prevadzka, pri ktorej nebude me-
ni¢ dostato¢ne pevne priskrutkovany, méze znacéne skratit jeho zivotnost.

Zhasnutie prevadzkovej LED kontrolky ako aj ostatnych indikatorov neznamena, Ze
zariadenie je odpojené od siete a bez napatia.

Mechanické blokovanie alebo interné bezpeénostné funkcie pristroja mézu mat za na-
sledok odstavenie motora. Odstranenie pri€iny poruchy alebo reset mézu viest k to-
mu, Ze sa pohon znova samocinne spusti. Ak to pre pohafany stroj nie je z bezpec-
nostnych dévodov pripustné, tak pred tym, ako zaénete s odstranenim poruchy, zaria-
denie najprv odpojte od siete.

POZOR! Nebezpedéenstvo popalenia: Povrch pohonu MOVIMOT® a externych volitel-
nych jednotiek, napr. chladi¢ brzdového odporu, mézu poCas prevadzky dosahovat te-
plotu vyssSiu nez 60 °C!
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Konstrukcia jednotky
Pohon MOVIMOT®

Konstrukcia jednotky
Pohon MOVIMOT®

Nasledujlci obrazok znazornuje priklad pohonu MOVIMOT® v réznych prevedeniach:

Pohon MOVIMOT®
s integrovanym meni¢om

[11 Oznacenie meniéa MOVIMOT®
[21 Meni¢ MOVIMOT®
[3] Pripajacia skrinka
[4] Motor
[5] Typovy Stitok pohonu
[6] Celné prevodovky
Pohon MOVIMOT® je kombinaciou:
+ Meni¢a MOVIMOT®
— namontovanom na motore (A)
— alebo v blizkosti motora (B)
* Motor (pozri navod na obsluhu motora)

Pohon MOVIMOT®
s montazou v blizkosti motora

9007202786375819

* Prevodovka (volitelna, pozri navod na obsluhu prevodovky)

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM.D 1| 3



Konstrukcia jednotky
Meni¢ MOVIMOT®

3.2

L

(51 [6]

(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]

Meni¢ MOVIMOT®

Nasleduijlci obrazok znazornuje pripajaciu skrinku a meni¢ MOVIMOT®:

@@@@@@@@@@@@@@
M———2) 0 ©0OBOOOBOB OO ©(©)
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7 [9] (0] 111 [71 (5] [12] [13] [14] (18] [16] (171 [18]
9007199880561035

Spinacia skrinka

X10: Konektor na volitelné jednotky BEM/BES
Konektor k meniéu MOVIMOT®

Meni¢ MOVIMOT® s chladitom

Kablové priechodky

Pripajacia jednotka so svorkami

Skrutka na pripojenie PE L

X5, X6: Elektronické svorkové listy

X1: Vstup pre brzdovu cievku (motory s brzdou) alebo brzdovy odpor (motory bez brzdy)
X1: Sietovy vstup L1, L2, L3

Oznacenie spbdsobu pripojenia

Modul Drive Ident

Typovy §titok menica MOVIMOT®

Prepina¢ pozadovanej hodnoty f2 (zeleny)
DIP prepina¢ S2/5 — S2/8

Spinac t1 pre integrator rampy (biely)

DIP prepina¢ S1/1 — S1/8

DIP prepina¢ S2/1 — S2/4

14 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D

21214409/SK — 10/2014



21214409/SK — 10/2014

Konstrukcia jednotky
Meni& MOVIMOT®

Nasledujlci obrazok znazortiuje hornd stranu meni¢a MOVIMOT®:

(1]
(2]
3]
(4]

1l Y0 <@ @\i} 3]

“ [ Movimor® <@> @ EW
A A R

1 min

B) @)

\ avs

9007199769143947

X50: Diagnostické rozhranie s uzatvaracou skrutkou
Potenciometer pozadovanej hodnoty f1 s uzatvaracou skrutkou
Stavové LED kontrolky

Oznacenie zariadenia

3.21 Vlastnosti pristroja MOVIMOT®

Frekvenény meni¢ s vektorovym riadenim motora

Rozsah vykonu: 0,37—4,0 kW (0,37-2,2 kW)

Rozsah napétia: 3 x 380-500 V (3 x 200-240 V)

Parametrizaciu je mozné prispdsobit’ Specifickému pouZitiu
Zasuvacia pamat parametrov na zalohovanie dat (modul Drive Ident)
Rozsiahle ochranné a kontrolné funkcie

Nehlu¢ny chod vdaka taktovej frekvencii PWM 16 kHz

Stavova LED kontrolka umoziiuje rychle zistenie problému

Sériové diagnostické rozhranie s konektorom

Diagnostika a manipulacia prostrednictvom MOVITOOLS® MotionStudio
Sériova 4-kvadrantova prevadzka

Integrovany brzdovy manazment:

— Pri motoroch s mechanickou brzdou sa ako brzdovy odpor vyuziva brzdova
cievka.

— Pri motoroch bez brzdy je MOVIMOT® sériovo dodavany s internym brzdovym
odporom.

Riadenie je mozné bud prostrednictvom binarnych signélov cez sekvenéné rozhra-
nie RS485, volitelne s rozhranim AS alebo s beZznym rozhranim priemyselnej zber-
nice (PROFIBUS, PROFINET IO, INTERBUS, DeviceNet, EtherCAT®).

Na Zelanie moze byt MOVIMOT® dodavany s prispdsobenim na UL (osvedcenie
UL).
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Typoveé oznacéenie pohonu MOVIMOT®

3.3 Typové oznacéenie pohonu MOVIMOT®
3.31 Typovy stitok

Logo FS

01

Nasleduijtci obrazok znazorfiuje priklad typového &titku pohonu MOVIMOT®. Tento ty-
povy §titok najdete na motore.

e A
SEWEEIRODRIVE &l € € @
76646 Bruchsal/Germany LISTED
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONTEQ.

[1]1——01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3-1EC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 VvV 380-500 IP54 TEFC
CT 15 Hz 50-60 A 3,5
O kw0381  ©min 280117  Hz13 O
Th.Kl. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
kg 42.000 AmMB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)

g

18014399029659147

[1] Katalégoveé Cislo

Oznacenia na hornom okraiji typového Stitku su k dispozicii len vtedy, ked je
» vyhotovené v sulade s motorom

* a obsahuje minimalne jeden komponent hodnoteny z bezpecnostne-technického
hladiska.

Logo FS na typovom $titku je tvorené podla zabudovanej kombinacie bezpecnostne
orientovanych komponentov.

3.3.2 Typové oznacenie

Nasledujlca tabufka ukazuje priklady typovych oznaceni pohonu MOVIMOT® RF47
DRE90L4BE2/MM15/MO:

RF | Konstrukény rad prevodovky

47 | Velkost prevodovky

DRE |Konstrukény rad motora (DRS, DRE, DRP, DRN)

90L |Velkost motora

J Rotor C = medeny rotor

J = rotor LSPM

4 Pocet pélov motora

BE2 |Doplnkové vyhotovenie motora (brzdy)

MM15 | Meni¢ MOVIMOT®

/

MO |Dalsie vyhotovenie meni¢a”

1) Na typovom $&titku st uvedené len moznosti nainstalované vo vyrobe.

Dodavané vyhotovenia najdete v katalogu "Prevodové motory MOVIMOT®".

16 | Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Konstrukcia jednotky
Typové oznaéenie meni¢a MOVIMOT®

3.4 Typové oznacéenie pohonu MOVIMOT®
3.41 Typovy stitok

Nasleduijuci obrazok znazorriuje priklad typového $titku meniéa MOVIMOT®:

Status: 17 10 - A - -- 1510 16 08/14 829
Type: MM15D-503-00
[1]—%%: 18215033 S#: 1757110 C € [H[

?‘ " Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= 3x380. 500V AC |U= 3x0V.. .Uin

D-76646 Bruchsal | = 3.5A AC | = 4A AC N2936
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz

e
MOVIMOT T= -30.. +40°C \
ntriebsumrichter
Drive Invertor P-Motor 1.5kW / 2HP c us

18014400467409291
[1]1 Katalégoveé Eislo

3.4.2 Typové oznacenie

Nasledujica tabulka ukazuje priklad typovych oznaéeni pohonu MOVIMOT®
MM15D-503-00:

MM | Typovy rad MM = MOVIMOT®
15 |Vykon motora 15=1,5 kW
D Verzia D
50 Napajacie napatie 50 = AC 380-500 V
23 = AC 200-240 V
3 Druh pripojenia 3 = 3 fazovy
00 Vyhotovenie 00 = &tandard

Dodavané vyhotovenia najdete v katalogu "Prevodové motory MOVIMOT®".
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Konstrukcia jednotky
Typové oznaéenie meni¢a MOVIMOT®

3.4.3 Oznacenie zariadenia

Oznacenie zariadenia [1] na hornej strane meni¢a MOVIMOT® informuje o type meni-
¢a [2], identifikanom Cisle menica [3] a o vykone zariadenia [4].

Il
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Konstrukcia jednotky
Typové oznalenie vyhotovenia "Montaz v blizkosti motora"

3.5 Typové oznacenie vyhotovenia "Montaz v blizkosti motora™

3.51 Typovy stitok

Nasledujuci obrazok znazornuje priklad montaze v blizkosti (mimo) motora menica
MOVIMOT® s prislusnym typovym Stitkom:

S& o I

EURODRIVE - 500V AC
Made in Germany SO#: 01.1234567890.0001.14
MOVIMOT Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

AR R AR YL 0 O RLIGHAETO e ML 0001

9007199712662539

3.5.2 Typové oznacenie

Nasledujica tabufka ukazuje typové oznaenie menica MOVIMOT®
MM15D-503-00/0/P21/RO1A/APG4 pri montazi v blizkosti motora:

MM15D-503-00 |Meni¢ MOVIMOT®
/
0 Druh pripojenia 0= _\
1=A

/

P21A Adaptér na montaz v blizkosti motora
/

RO1A Vyhotovenie pripajacej skrinky
/

APG4 Konektor na pripojenie k motoru

Navod na obsluhu - MOVIMOT®MM.D |~ | §



Mechanicka instalacia

V8eobecné upozornenia

4 Mechanicka instalacia

4.1 VsSeobecné upozornenia

Bezpodmieneéne dodrzujte vdeobecné bezpeénostné pokyny.

Dodrzujte v8etky udaje tykajuce sa technickych dat a pripustnych podmienok na
mieste pouzitia.

Pri montazi pohonu MOVIMOT® pouzivaijte len moznosti upevnenia uréené na ten-
to ucel.

Pouzivajte len také upevriovacie a zabezpedovacie prvky, ktoré sa hodia do existu-
jucich otvorov, zavitov a dier.

4.2 Potrebné naradie

Suprava klu¢ov na skrutky

Nastrékovy kla¢, SW8 mm

Momentovy klié

Sada skrutkovacov

Pripadné vyrovnavacie prvky (podlozZky, diStanéné kruzky)

4.3 Predpoklady na montaz

Pred montazou skontrolujte, €i su splnené nasledujuce body:

Udaje na typovom &titku pohonu sa zhoduju s parametrami napajacej siete.

Pohon nie je poskodeny (bez poSkodenia spdsobeného prepravou alebo uskladne-
nim).

Teplota okolitého prostredia zodpoveda udajom v navode na obsluhu, kapitole
"Technické udaje". Pamatajte, Zze teplotny rozsah prevodovky mdze byt obmedze-
ny, pozri navod na obsluhu prevodovky.

Montaz pohonu MOVIMOT® sa nesmie vykonavat za pritomnosti tychto Skodlivych
podmienok prostredia:

— prostredie s nebezpeéenstvom vybuchu
— oleje

— kyseliny

— plyny

— vypary

— Ziarenia

— atd.

Pokial sa v okoli vyskytuju abrazivne latky, chrarte hriadelové tesniace kruzky na
vystupnej strane proti opotrebeniu.

2() ' Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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4.41

4.4.2

Mechanicka instalacia
Montaz prevodového motora MOVIMOT®

Montaz prevodového motora MOVIMOT®

Tolerancie pri montaznych pracach

Nasledujuca tabulka uvadza povolené tolerancie koncov hriadelov a prirub pohonu

MOVIMOT®.
Koniec hriadela Priruby
Tolerancia priemeru podfa EN 50347 Tolerancia vystredenia osadenia,

podla EN 50347
+ 1SO 6 pri @ <250 mm
* ISO h6 pri @ > 300 mm

ISO j6 pri @ <26 mm
ISO k6 pri @ = 38 mm do <48 mm
ISO m6 pri @ > 55 mm

Vystredovaci otvor podla DIN 332, tvar
DR..

In§talacia meni¢éa MOVIMOT®

POZOR

Strata potrebného krytia pri nenamontovanych alebo nespravne namontovanych
meni¢och MOVIMOT®.

Poskodenie typového $titka menica MOVIMOT®.

Ked vyberiete meni¢ MOVIMOT® z pripajacej skrinky, musite ho chranit pred
vihkost'ou a prachom.

Pri montazi pohonu MOVIMOT® dodrZiavajte nasledovné pokyny a predpisy:

Pohon MOVIMOT?® inétalujte len na rovnu, pevnu konstrukciu odolnt voci otrasom
a vibraciam.

Dodrzujte povolenu priestorovu poziciu uvedenu na typovom §titku pohonu.
Dékladne ogistite konce hriadela od prostriedku na ochranu pred koréziou. Pouzi-

vajte bezné rozpustadla. Rozpustadlo sa nesmie dostat na loziska a tesnenia (po-
Skodenie materialu).

Aby ste predchadzali nepovolenému pretazeniu hriadelov, désledne motor vyrov-
najte. Dbajte na povolené prieCne a osové sily v katalogu "Prevodové motory
MOVIMOT®"!

Zabrante narazom a uderom na koniec hriadefla.

Vertikalne vyhotovenia chrarte pred vniknutim cudzieho telesa alebo kvapaliny
vhodnymi krytmi.

Dbajte na to, aby privod vzduchu nebol ni¢im blokovany. Zabrarte tomu, aby bol
nasaty zohriaty vzduch z inych agregatov.

Vyvazte dielce, ktoré boli dodatoéne nasunuté na hriadel, polovicnym perom (vy-
stupné hriadele su vyvazené poloviénym perom).

Existujuce otvory na odvadzanie kondenzatu su uzatvorené plastovymi zatkami.
Otvarajte ich len v pripade potreby.

Nezakryté otvory na odvadzanie kondenzatu nie su pripustné. V pripade nezakry-
tych otvorov na odvadzanie kondenzatu neplati potrebné ochranné krytie.
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Montaz prevodového motora MOVIMOT®

443 InStalacia vo vihkych priestoroch alebo na volnom priestranstve

Pri montazi pohonu MOVIMOT® vo vihkych priestoroch a na volnom priestranstve
dodrziavajte tieto pokyny:

* Na privod pouZzivajte vhodné kablové priechodky. V pripade potreby pouZite reduk-
cie.

« ZAvit kdblovych vyvodiek a zaslepiek natrite tesniacou hmotou a pevne ich utiahni-
te. Nasledne ich opatovne skontrolujte.

* Dobre utesnite kablové vyvody.
+ Pred opatovnou montazou dokladne odistite tesniace plochy meni¢a MOVIMOT®.
* Ak sa ochranny antikorézny nater poskodi, opravte ho.

+ Skontrolujte, &i je podla udajov na typovom Stitku ochranné krytie v existujicich
podmienkach prostredia povolené.

77 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Mechanicka instalacia 4
Montéz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.5 Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®
451 Montaz volitelnej jednotky MLU11A/MLU21A/MLG..A

Obsah dodavky
* MLU11A/MLU21A/MLG..A horna Cast [2]
* 2 skrutky [1]
* Priechodna skrutka [4]
* MLU11A/MLU21A/MLG..A dolna ¢ast [5]

Montaz

1. Odstrafite zaslepku na pripajacej skrinke MOVIMOT®.

2. Upevnite spodnu ¢ast [5] pripajacej skrinky MOVIMOT®. Zaskrutkuijte ju priechod-
nou skrutkou [4] (utahovaci moment 2,5 Nm/22 Ib.in).

3. Pripajaci kabel [3] pretiahnite cez priechodnu skrutku [4] do vnutorného priestoru
pripajacej skrinky MOVIMOT®.

4. Hornu Cast [2] nasadte na spodnu Cast [5] priskrutkujte ju 2 skrutkami [1] (utaho-
vaci moment 0,9—1,1 Nm/8-10 Ib.in).

Volitenu jednotku montujte len v nasledujucej polohe:
(11

(1]

(2]

N

9007199713026827

Informacie o zapojeni volitelnej jednotky MLU11A/MLU21A najdete v kapitole "Zapoje-
nie volitelnej jednotky MLU11A/MLU21A" (— B 48).

Informacie o zapojeni volitelnych jednotiek MLG..A najdete v kapitole "Zapojenie voli-
telnej jednotky MLG..A" (- B 49).
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Mechanicka instalacia
Montéz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.5.2 Montaz volitel'nej jednotky MLU13A

Volitefna jednotka MLU13A je v modularnej pripajacej skrinke zabudovana z vyroby.
V pripade otézok tykajucich sa dovybavenia touto volitefnou jednotkou sa prosim ob-
ratte na servis spolo€nosti SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENIE

Montaz je povolena len v kombinacii s modularnou pripajacou skrinkou MOVIMOT®
MMO03D-503-00 — MM40D-503-00!

jde

Na nasledujucom obrazku je znazorneny priklad montédze. Montaz zavisi od pouzitej
pripajacej skrinky a od dalSich volitelnych jednotiek, ak si zabudované.

1113300875

Informacie o zapojeni volitelnej jednotky MLU13A najdete v kapitole "Zapojenie voli-
tefnej jednotky MLU13A" (- B 48).

24 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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4.5.3

Mechanicka instalacia
Montéz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

Montaz volitel'nej jednotky MNF21A

jde

Volitefna jednotka MNF21A je v modularnej pripajacej skrinke zabudovana z vyroby.
V pripade otdzok tykajucich sa dovybavenia touto volitefnou jednotkou sa prosim ob-
ratte na servis spolo€nosti SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENIE

Montédz je povolend len v kombinacii s modularnymi pripajacimi skrinkami
MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM15D-503-00!

Na nasledujucom obrazku je znazorneny priklad montédze. Montaz zavisi od pouzitej
pripajacej skrinky a od dalSich volitelnych jednotiek, ak si zabudované.

9007202007925643

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky MNF21A najdete v kapitole "Pripojenie voli-
telnej jednotky MNF21A" (- E 50).

4
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Montéz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

454 Montaz volitel'nej jednotky URM/BEM/BES

Volitefné jednotky URM, BEM a BES su v pripajacej skrinke zabudované z vyroby.
V pripade otdzok tykajucich sa dovybavenia volitelnymi jednotkami URM, BEM alebo
BES sa prosim obratte na servis spolo¢nosti SEW-EURODRIVE.

Na nasledujucom obrazku je znazorneny priklad montaze. Montaz zavisi od pouZitej
pripajacej skrinky a od dalSich volitelnych jednotiek, ak s zabudované.

458307467

Informacie o zapojeni volitelnej jednotky URM najdete v kapitole "Pripojenie volitelnej
jednotky URM" (» B 51).

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky BEM najdete v kapitole "Pripojenie volitelnej
jednotky BEM" (- B 52).

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky BES najdete v kapitole "Pripojenie volitelnej
jednotky BES" (— B 53).
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Mechanicka instalacia 4
Montéz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.5.5 Montaz volitel'nej jednotky MBG11A

Volitefnu jednotku MBG11A namontujte na stenu podla jednej z nasledujucich dvoch
moznosti:

A: Montaz zozadu cez 4 otvory so zavitmi

(Utahovaci moment upevriovacej skrutky [1]: 1,6—2,0 Nm/14—18 Ib.in)
B: Montaz spredu cez 2 upeviiovacie otvory

(Utahovaci moment upeviiovacej skrutky [3]: 1,6—2,0 Nm/14—-18 Ib.in)

MM4x5+a A

M4

9007199577145739
[11  a = hrubka steny
Skrutky nie st su€astou dodavky!

Hornu Cast [5] nasadte na dolnu €ast [2] a zoskrutkujte ich 2 skrutkami [4] (utahovaci
moment 0,3 Nm/2,6 Ib.in).

Informacie o zapojeni volitelnej jednotky MBG11A najdete v kapitole "Pripojenie voli-
tefnej jednotky MBG11A" (- B 54).
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Mechanicka instalacia
Montéz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.5.6 Montaz volitel'nej jednotky MWA21A

Volitelnu jednotku MWA21A v rozvodnej skrini namontujte na nosnu listu podfa normy
EN 50022:

S

9007199577152907

Informacie o zapojeni volitelnej jednotky MWA21A najdete v kapitole "Pripojenie voli-
telnej jednotky MWA21A" (- B 55).

4.5.7 Montaz volitelnej jednotky MWF11A

Volitelnu jednotku MWF11A v rozvodnej skrini namontujte na nosnu listu podfa normy
EN 50022:

3180221579

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky MWF11A najdete v kapitole "Pripojenie voli-
tefnej jednotky MWF11A" (- B 56).
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Mechanicka instalacia 4
Montaz meni¢éa MOVIMOT® v blizkosti motora

Montaz meniéa MOVIMOT?® v blizkosti motora

Na nasledujucom obrazku su znazornené montazne rozmery pre montaz menica
MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora:

9007199713018763
Velkost’ Typ A B
1 MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm

MMO03D233-00 — MM07D-233-00

MM22D503-00 — MM40D-503-00
2721 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm
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Mechanicka instalacia
Utahovacie momenty

4.7 Ut'ahovacie momenty

4.71 Meni¢éa MOVIMOT®

Skrutky na upevnenie meniéa MOVIMOT® utiahnite do kriZza utahovacim momentom
3,0 Nm (27 Ib.in).

9007199713318923

4.7.2 Uzatvaracie skrutky

Uzatvaracie skrutky potenciometra f1 a vstupu X50 utiahnite momentom 2,5 Nm
(22 Ib.in).

9007199713311371

4.7.3 Kablové priechodky
Pri kablovych priechodkach dbajte na udaje vyrobcu a na- [1]
sledovné pokyny:
» Dbaijte na okruhly prstenec na zavite [1].

» Zavit musi byt dlhy 5-8 mm [2]. A 2
—omm

4.7.4 Zavitové zaslepky pre kablové vyvodky

Zavitové zaslepky utiahnite momentom 2,5 Nm (22 Ib.in).

322777611
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Mechanicka instalacia 4

Utahovacie momenty

4.7.5 Modularna pripajacia skrinka

Skrutky na upevnenie pripajacej skrinky na montaznu dosku utiahnite momentom
3,3 Nm (29 Ib.in).

322786187

4.7.6 Ut'ahovacie momenty svoriek

Pri montaznych pracach dodrZujte nasledujuce utahovacie momenty svoriek:

{ \

@) ~ @)
/% B TETETNT T §

[3] [1] 21 [3]

9007199713346059

1]  0,8-1,5Nm (7-13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11-14 Ib.in)
3] 2,0-2,4 Nm (18-21 Ib.in)
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Elektricka instalacia

VSeobecné pokyny

5 Elektricka instalacia

5.1 VSeobecné pokyny

Pri elektrickej inStalacii dodrzujte tieto pokyny:

Dodrzujte vSeobecné bezpeénostné pokyny.

BezpodmienecCne treba dodrzat’ vSetky udaje tykajuce sa technickych parametrov
a pripustnych podmienok na mieste pouzitia.

Na kable musia byt pouzité vhodné priechodky (v pripade potreby pouzite reduk-
cie). Pri vyvodoch konektorov pouzite len vhodné konektory.

Nepouzité kablové vyvodky sa musia uzavriet' zaslepovacimi skrutkami.
Nepouzité konektory sa musia zaslepit vhodnymi zaslepkami.

5.2 InStalaéné predpisy

5.21 Pripojenie sietovych privodov

Menovité napéatie a frekvencia menia MOVIMOT® sa musia zhodovat' s Gdajmi na-
pajacej siete.
Na istenie vedenia nain$talujte na zaciatok sietového vedenia za rozvod pripojnice

zabezpelovacie zariadenie F11/F12/F13, pozri kapitolu "Pripojenie motora
MOVIMOT®".

Na F11/F12/F13 su pripustné nasledovné zabezpec€ovacie zariadenia:
— Tavna poistka prevadzkovej skupiny gG

— Isti€ vedenia charakteristik B alebo C

— Motorovy isti¢

Nadimenzujte bezpe&nostné zariadenie podla prierezu kabla.

SEW-EURODRIVE odporuc¢a pouzivat v napatovych sietach s uzlovym bodom (IT
siete) sledovace izolaéného stavu s impulzne kédovym spésobom merania. Zabra-
ni sa tak chybnej aktivacii sledovaca izolacie vplyvom kapacit meni¢a voci zemi.

Nadimenzuijte prierez kabla podla vstupného prudu I, pri menovitom vykone (po-
zri Navod na obsluhu, kapitolu "Technické udaje").
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Elektricka insStalacia
InStalaéné predpisy

5.2.2 Dovoleny prierez kabla pre svorky MOVIMOT®

Vykonové svorky

Riadiace svorky

Pri intalacii dodrzujte povolené prierezy vodicov:

Vykonové svorky

Prierezy vodic¢ov

1,0 mm®—4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)

AWG17-AWG12 (2 x AWG12)

Koncové dutinky

Pri jednoduchom osadeni:

Pripajajte len jednodrétové vodiCe alebo pruzné
vodie s koncovymi dutinkami (DIN 46228, mate-
rial E-CU) s izolaénym golierom alebo bez ne-
ho.

Pri dvojitom osadeni:

Pripajajte len pruzné vodi¢e s koncovymi dutinka-
mi (DIN 46228-1, material E-CU) bez izolaéného
goliera.

Dovolena dizka koncovych dutiniek: minimalne
8 mm

Pri in&talacii dodrzujte povolené prierezy vodicov:

Riadiace svorky

Prierezy vodic¢ov

+ Jednodrétovy vodi¢
(holy drot)

* Flexibilny vodi¢
(holé vldkna)

* Vodi¢ s koncovymi dutinka-
mi bez izolaéného goliera

0,5 mm?-1,0 mm?
AWG20-AWG17

* Vodi¢ s koncovymi dutinka-
mi s izolaénym golierom

0,5 mm?-0.75 mm?

AWG20-AWG19

Koncové dutinky

Pripajajte len jednodrétové vodi€e alebo pruzné
vodi¢e s koncovymi dutinkami alebo bez nich
(DIN 46228, material E-CU).

Dovolena dizka koncovych dutiniek: minimalne
8 mm

5
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Elektricka instalacia

InStala&né predpisy

5.2.3

Ovladanie riadiacich svoriek X5 — X6

Pri ovladani riadiacich svoriek dodrzujte tieto pokyny:

Pripojte vodic
bez stlacenia
ovladacieho tlacidla.

Pred pripojenim vodica
stlacte ovladacie tlacidlo.

-
L
< '/’ﬁ/‘gn& /
DS
g
|
9007199919965835

Q Q

-
=/ J
-

9007200623153931

Nasledujuce vodi€e sa daju nasunut’ pria-
mo az do minimalne 2 stupriov prierezu
pod menovitym prierezom (bez naradia):

+ Jednodrétovy vodi¢
* Pruzny vodi€ s koncovymi dutinkami

Pri pripdjani nasledujuceho vodi¢a musite
pri otvarani pritlacnej pruziny stlagit’ ovla-
dacie tlagidlo nachadzajuce sa hore:

* Neupraveny pruzny vodi¢

* Vodi¢e s malymi prierezmi, ktoré ne-
umozfuju priame zasunutie

Uvolnenie vodica.

Najprv stlacte ovladacie tlacidlo.

18014398990528139

Pred uvolnenim vodic¢a treba stlacit ovladacie tlacidlo.
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Elektricka insStalacia
InStalaéné predpisy

5.2.4 Prudovy chranic¢

A VYSTRAHA

Nebezpefenstvo urazu elektrickym pradom kvéli nespravnemu typu prudového
chranica.
Smrt alebo tazké poranenia.

» Zariadenie mdze zapri€init jednosmerné prudenie elektriny do ochranného vodi-
¢a. Ak sa na ochranu pred nebezpe&nym priamym ¢&i nepriamym dotykom pouzi-
je prudovy chranic¢ (Fl), je nutné na stranu privodu sietového napajania zariade-
nia nain$talovat’ len prudovy chrani¢ (FI) typu B.

+ Konvenény prudovy chrani€ nie je pripustny ako ochranné zariadenie. Ako ochran-
né zariadenie su pripustné univerzalne citlivé pradové chranice. Pri beznej pre-
vadzke mdzu vznikat vybojové prudy > 3,5 mA.

+ SEW-EURODRIVE neodporuca pouzivat prudovy chrani¢. Ak je v8ak pouzivanie
prudového chrani¢a (FI) na priamu alebo nepriamu ochranu pred nebezpecnym
dotykom napriek tomu predpisané, je nutné dodrzat’ uvedené pokyny.

5.2.5 Siet'ovy stykaé

POZOR

Poskodenie meni¢a MOVIMOT® krokovanim sietového stykaca K11.
Poskodenie typového $titka menia MOVIMOT®.

Y * Nepouzivajte sietovy stykac¢ K11 (pozri schému zapojenia (— B 41)) na kroko-
vanie, ale len na zapnutie a vypnutie meni¢a. Na krokovanie pouzivajte pokyny
"vpravo/stop" alebo "vlavo/stop".

» Pri sietovom stykaci K11 treba dodrzat minimalny ¢as vypnutia 2 s.

» Ako sietovy stykac pouzivajte iba sietovy stykac kategérie AC-3 (EN 60947-4-1).
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5.2.6 Pokyny tykajuce sa pripojky PE

A VYSTRAHA

Zasah elektrickym pradom spbésobeny chybnym zapojenim PE.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Povoleny utahovaci moment skrutky je 2,0-2,4 Nm (18-21 Ib.in).
* Pri zapajani pripojky PE dodrziavajte nasledujuce pokyny.

Nepripustna montaz Odporucéanie: Montaz s masivnym pripojnym vo-
Montaz s vidlicovou koncovkou vo- dicom
dica Pripustné pri prie€nych rezoch do

2
Pripustné pre vsetky prierezy max. 2,5 mm

X
& S
;49 g5 \/

9007199577783435 9007199577775243 9007199577779339

[1]1 Vidlicova koncovka vodi¢a pre skrutky M5-PE
V normalnej prevadzke moézu vznikat vybojové prudy = 3,5 mA. Za u€elom splnenie
EN 61800-5-1 musite dbat na nasledujuce pokyny:

« Ochranné uzemnenie (PE) musite instalovat tak, aby spifialo poziadavky zariadeni
s vysokymi vybojovymi pradmi.

+ To v8eobecne znamenj,
— Ze nainstalujete pripojovaci kabel PE s prierezom najmenej 10 mm?,

— alebo Ze paralelne s ochrannym vodi¢om nain&talujete druhy PE privodny vo-
dic.

36 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D

21214409/SK — 10/2014



21214409/SK — 10/2014

Elektricka insStalacia
InStalaéné predpisy

5.2.7 InStalacia v sulade s EMC
UPOZORNENIE
i Tento systém pohonu nie je uréeny na pouzitie vo verejnych nizkonapéatovych sie-
tach napajajucich obytné oblasti.

Tento vyrobok ma obmedzenu dostupnost’ (kategérie C1 az C4 podla EN 61800-3).
Tento vyrobok mézZe spbsobit poruchy EMC. Preto je nevyhnutné, aby v takychto pri-
padoch prevadzkovatel zariadenia vykonal prislusné opatrenia.

Frekvenéné menice nie je v zmysle Zakona o EMC mozné prevadzkovat samostatne.
AZ po vcleneni pohonného systému je mozné tento systém posudit vzhladom na
EMC. Konformita je pre opisany pohonny systém potvrdena oznagenim CE. DalSie in-
formacie najdete v tomto navode na obsluhu.

5.2.8 InStalacia v nadmorskej vyske nad 1000 m n.m.

Pohony MOVIMOT® so sietovym napatim 200-240 V alebo 380-500 V mozno pouzi-
vat’ aj v nadmorskych vySkach 1000—4000 m n.m. Zaroven je nutné riadit sa nasle-
dovnymi doplnkovymi podmienkami.

* V nadmorskych vySkach nad 1000 m sa dlhodoby vykon z dévodu znizeného chla-
denia znizuje: ly-znizenie 0 1 % na 100 m.

* Vo vySkach 2000—4000 m n.m. je potrebné pre celé zariadenia vykonat opatrenia,
ktoré znizia priliSné napatie siete z kategoérie Il na kategériu Il.

5.2.9 Pripojenie 24 V napdjania

Meni¢ MOVIMOT® napajajte bud’ externym napatim 24 V DC alebo volitelnymi jednot-
kami MLU..A alebo MLG..A.

5.2.10 Binarne riadenie

Zapnite funkciu vyhrievania oleja.

Ako prudovy privod pouZite len netienené vodi€e. Riadiace vedenia ukladajte oddele-
ne od sietovych privodov.
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5.2.11 Riadenie prostrednictvom rozhrania RS485

Riadenie pohonu MOVIMOT® pomocou rozhrania RS485 sa vykonava jednou z nasle-
dujucich riadiacich jednotiek:

« MOVIFIT®* MC

* Rozhrania priemyselnej zbernice MF.. alebo MQ..
* Busmaster PLC

* Volitelna jednotka MLG..A

» Volitelna jednotka MBG11A

+ Volitelna jednotka MWA21A

+ Voliteln4 jednotka MWF11A

UPOZORNENIE
+ Na pohon MOVIMOT® vzdy pripajajte len jeden Busmaster.

j=de

+ Ako riadiace vedenia pouzivajte parovo skritené a tienené vedenia.

+ Riadiace vedenia ukladajte oddelene od sietovych privodov.

5.2.12 Ochranné zariadenia

Pohony MOVIMOT® disponuju integrovanym ochrannym zariadenim proti pretaZeniu.
Externé zariadenia proti pretazeniu nie su potrebné.

5.2.13 InsStalacia v sulade s UL

UPOZORNENIE

i Znenie tejto kapitoly v angli¢tine najdete v kapitole "Priloha".

Prevadzkova kabelaz vykonovych svoriek
Na in&talaciu podla UL dodrZujte nasledujuce pokyny:
* Pouzivajte len medené vedenia na 60/75 °C.
» Dovoleny utahovaci moment vykonovych svoriek je 1,5 Nm (13,3 Ib.in).

Odolnost’ voci skratu

Vhodné na pouZitie v prudovych obvodoch s maximalnym striedavym skratovym pru-
dom 200 000 A pri nasledovnych istiCoch:

Pri 240 V:

min. 250 V, max. 25 A, tavna poistka

alebo min. 250 V, max. 25 A, isti¢ vedenia
Pri 500 V:

min. 500 V, max. 25 A, tavna poistka

alebo min. 500 V, max. 25 A, isti¢ vedenia
Maximalne napéatie je obmedzené na 500 V.
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Elektricka insStalacia
InStalaéné predpisy

Istenie vetvenych okruhov

Integrovana polovodi¢ova ochrana pred skratom nenahradza istenie vetvenych okru-
hov. Zaistite vetvené okruhy podla National Electrical Code Spojenych Statov americ-
kych a v sulade so vSetkymi nalezitymi miestnymi predpismi.

V nasledujucej tabulke najdete maximalne hodnoty istenia vetvenych okruhov.

Konstrukény rad Tavna poistka Isti€ vedenia
MOVIMOT® MM..D 250 V/500 V minimum, 250 V/500 V minimum,
25 A maximum 25 A maximum

Ochrana motora pred pretazenim

Teplota prostredia

jde

MOVIMOT® MM..D je vybaveny ochranou pred pretazenim, ktora zavisi od zatazZenia
a poctu otadCok. Zaroven je pre pripad vypnutia a straty napatia vybaveny termickou
pamatou.

Prah vypinania je pri 140 % menovaného prddu motora.

MOVIMOT® MM..D je vhodny na pouzitie v prostredi s teplotou 40 °C a max. 60 °C pri
znizenom vystupnom prude. Na urCenie menovitého vystupného prudu pri teplotach
nad 40 °C sa musi vystupny prud znizit o 3 % na °C medzi 40 °C a 60 °C.

UPOZORNENIE

+ Ako externy zdroj napajania 24 V DC pouzite len preverené zdroje napatia s ob-
medzenym vystupnym napatim (U,,,, = DC 30 V) a obmedzenym vystupnym pru-
dom (I<8A)

+ Certifikacia UL plati len pre prevadzku v napatovych sietach s napatim proti zemi
do max. 300 V. Schvalenie UL neplati pre prevadzky v sietach napajania s ne-
uzemnenym nulovym bodom (IT siete).

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Elektricka insStalacia
Topoldgia instalacie

5.3 Topolégia instalacie
5.3.1 Topolégia instalacie pohonu MOVIMOT® s integrovanym meniéom

Nasledujuci obrazok znazorfiuje zasadnu topoldgiu intalaciu pohonu MOVIMOT®
s integrovanym meni¢om:

400V 24V LU |
[ (1] 1]
24V
400V
MOVIMOT® MOVIMOT®
9007204323709451

[11  Riadenie

5.3.2 Topolégia instalacie MOVIMOT®, montaz v blizkosti motora

Nasledujlci obrazok znazoriiuje zasadnu topologiu instalacie pohonu MOVIMOT® pri
montéZi v blizkosti motora:

400V 24V il
\ [1] "
24V
400V
MOVIMOT® MOVIMOT®
DR..
9007204323666571

[11  Riadenie
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5.4

L1

Pripojenie pohonu MOVIMOT®

L2

L3

(1]

(2]
[3]
[4]

[5]

[6]
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DC 24 V
27021598390283787

Napajanie 24 V DC

(externé alebo volitelnou jednotkou MLU..A/
MLG..A)

Vpravo/stop (binarny vstup)
Vlavo/stop (binarny vstup)

Prepinanie pozadovanej hodnoty f1/f2 (binarny
vstup)

HT1/HT2: Spajacie svorky na Specificku sché-
mu

Hlasenie o pripravenosti na prevadzku

(kontakt zatvoreny = pripraveny na prevadzku)

Elektricka insStalacia 5
Pripojenie pohonu MOVIMOT®

Funkcie svoriek vpravo/stop a vlavo/stop pri
binarnom riadeni:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Smer otaCania  Smer ota€ania
doprava aktivny dolava aktivny

Funkcie svoriek f1/f2:

o Yo ) Ydo
o — = o — =]
— - o N - —| o~
© ©| ol o © o| ©o|©
X X[ X| < = x| X<| X<
zl IC[ClE zl [CGlE
Y ooz Y oz
V) V)
90071995783553 9007199578382091
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Funkcie svoriek vpravo/stop, vlavo/stop pri ria-
deni cez rozhranie RS485/priemyselnu zberni-
cu:

Obidva smery otacania

(o] [
o ) S su uvolnené.
© ©|o
x XX
3z |CC
N [a g
NI
(o] [ Uvolneny je len smer otacania

- | O
o =
o ) A doprava.
SIS Zadania Ziadanej hodnoty pre
§ g:: « otacanie dofava vedu k zastave-

— .
niu pohonu.
1 P
MR Uvolneny je len smer ota¢ania
—|O
&Y o= g
o a0 dolava.
RRIR Zadania ziadanej hodnoty pre
E g « otacanie doprava vedu k zasta-
— .
veniu pohonu.

1 P
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Pripojenie pohonu MOVIMOT®

Pohon je zablokovany alebo
sa zastavi.

[7] Brzdovy odpor BW.. (len pri pohone
MOVIMOT® bez mechanickej brzdy)

[8] Konektor na pripojenie volitefnych jednotiek
BEM alebo BES

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

«,
N
-
s
X
>
<
(aV]
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Elektricka inStalacia 5
Konektor meni¢éa MOVIMOT®

55 Konektor meni¢éa MOVIMOT®

5.5.1 Konektor AVT1, ASA3

Na nasledujucom obrazku je znazornené obsadenie kontaktov volitelnych konektorov
AVT1 a ASA3:

Mozné vyhotovenia:
+ MM../ASA3

« MM../AVT1

* MM../ASA3/AVT1

\//_\

MOVIMOT®
24V RS+ L RS- @) L“I L‘Z |.‘3
‘000
HEEIEn
@ I e B
Ooogd
L 00000
6 7 8 9 10

9007199578571147

5.5.2 Konektor AMAG6
Na nasledujucom obrazku je znadzornené obsadenie kontaktov volitelného konektora

AMAG.
Mozné vyhotovenie:
+ MM../AMAG
MOVIMOT®
@ Rs s L
RS+ L1
( 24Vj ’—L%
O, e @ O
; C 1i |
| gl ]
W5 e @
AT
O [ 4 .6 O
AMAG

18014398833361547

Pri prevedeni konektora su oba smery ota¢ania uvolnené. V pripade jedného Zelané-
ho smeru otacania si pozrite kapitolu "Pripojenie motoru MOVIMOT®".

Navod na obsluhu - MOVIMOT® MM.D | 4.3
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Elektricka instalacia

Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montaZi v blizkosti motora

5.6 Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

Pri montazi v blizkosti (mimo) motora meni¢a MOVIMOT® sa tento pripaja k motoru

pomocou sériovo vyrabaného hybridného kabla.

Na spojenie meni¢éa MOVIMOT® a motora sa mozu pouzivat' len hybridné kable SEW-

EURODRIVE.

Na strane meni¢a MOVIMOT® st mozné tieto vyhotovenia:
+ A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.6.1 MOVIMOT® s konektorom APG4

Pri vyhotoveni APG4 su podla pouzitého hybridného kabla tieto moznosti pripojenia

k motoru:
Vyhotovenie |A1 A2 A3
MOVIMOT® |APG4 APG4 APG4
Motor Kablova prie- |ASB4 ISU4
chodka/svorky
Hybridny ka- | 01867423 05930766 |08163251 A pre DR.63
bel

0816326X A pre DR.71-DR.132
05932785 _\ pre DR.63
05937558 A pre DR.71-DR.132

[1] Pripojenie cez svorky

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Elektricka inStalacia 5

Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montaZi v blizkosti motora

5.6.2 MOVIMOT® s konektorom ALA4

Pri vyhotoveni ALA4 existuju v zavislosti od pouzitého hybridného kabla nasledovné
moznosti pripojenia k motoru:

Vyhotovenie |B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Motor Kablové priechodka/svorky ASB4
Hybridny ka- | 08179484 08162085
bel

[11  Pripojenie cez svorky

9007199713429131

Navod na obsluhu - MOVIMOT®MM.D 4.5



Elektricka instalacia

Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montaZi v blizkosti motora

5.6.3

Prehlad prepojenia zariadenia MOVIMOT® a motora pri montazi v blizkosti motora

Meni¢éa MOVIMOT®

Privodny kabel

Pohon

MM../P2.A/RO.A/ A1
APG4

Katalégové Cislo DR.71 — DR.100: 01867423
Katalogové €islo DR.112 — DR.132: 18116620

Trojfazové motory s ka-
blovou priechodkou

2%
— N\

A2

9007199713451275

Trojfazové motory s ko-
nektorom ASB4

A3

Katalégové Cislo: 05932785 (L)
Katalogové Cislo: 08163251 (A)

Trojfazové motory s ko-
nektorom ISU4
vyrobna velkost DR.63

Katalégové Cislo: 05937558 (L)
Katalogove Cislo: 0816326X (A)

Trojfazové motory s ko-
nektorom ISU4
vyrobna velkost DR.71 —

132

MM../P2.A/RE.A/ALA4 |B1

Trojfazové motory s ka-
blovou priechodkou

:ﬂ';hiili\,

9007199713472267

Trojfazové motory s ko-
nektorom ASB4

A6 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Elektricka inStalacia 5

Prepojenie meni¢a MOVIMOT® a motora pri montaZi v blizkosti motora

5.6.4 Pripojenie hybridného kabla

Nasledujuca tabulka uvadza priradenie vodiCov hybridného kabla s katalégovym &is-
lom 01867423 a 08179484 k prisluSnym svorkam motora DR..:

Svorky motora DR.. Farba dutiniek/oznacenie hybridného kabla
u1 Cierna/U1

V1 Cierna/V1

w1 Cierna/W1

4a Cervena/13

3a Biela/14

5a Modra/15

1b Cierna/1

2b Cierna/2

Pripojka PE Zelena/zlta + koniec tienenia (vnutorné tienenie)

jde

Nasledujuci obrazok znazorfiuje pripojenie hybridného kabla na svorkovnicu motora

DR..:

BK/W1

BK/V1

BK/U1

P XK R KRR R KRR IR

000020000000 0000000 000 0 00 Ve

LR RRRRRRRIRRRRIIDIR
A} 09.0.24

BK/1

BK/2

PR w2 U2 V2

ur V1wl

O O O
UPOZORNENIE

9007200445548683

Pri brzdovych motoroch nie je povolené instalovat brzdovy usmerfiovac.

Pri brzdovych motoroch je brzda ovladana priamo menitom MOVIMOT®.
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Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.7 Pripojenie volitefnych jednotiek MOVIMOT®
5.71 Pripojenie volitel'nej jednotky MLU11A/MLU21A

Informacie o montazi volitelnych jednotiek MLU11A a MLU21A najdete v kapitole "Vo-
litelna jednotka MLU11A/MLU21A/MLG..A" (- B 23).

Nasledujuci obrazok znazoriuje pripojenie volitelnych jednotiek MLU11A a MLU21A:
YE (MLU11A), BN (MLU21A)

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

MOVIMOT® - o
-
MLU..A
3
SRR ERREEEE S
0N ~ | R || o3| —
< |~ I AN|N|[AN|M
x| X E<:><><><><><><
> AN @|lal |
L=~ |N W0
b n:(_:nExxn:cc
RD
BU

640436235

5.7.2 Pripojenie volitel'nej jednotky MLU13A

Informacie o montazi volitelnej jednotky MLU13A najdete v kapitole "Volitelna jednot-
ka MLU13A" (- B 23).

Nasledujuci obrazok znazorniuje pripojenie volitelnej jednotky MLU13A:

MOVIMOT® I ]
YE
YE
YE
MLU13A
BU
RD
| >
ool N 18888 N
N ~ | RGN | =
< | | ANN|N[M
x| < E<:><><><><><><
> N ©|la +
= == |n|ln
—|& n:g::x:cn:n:

323967371
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Elektricka insStalacia 5
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

Pripojenie volitel'nej jednotky MLG..A

Informacie o montazi volitelnej jednotky MLG..A najdete v kapitole "Volitelna jednotka
MLU11A/MLU21A/MLG..A" (- B 23).

Nasledujuci obrazok znazorfuje pripojenie volitelnej jednotky MLG..A:

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

MOVIMOT® .
—
MLG..A
> +
3 h D
©|o Mol 181888 NI =
N ~ | R~ o]~
< |~ — [N AN|N|AN[™M
X[X z<:><><><><><><
> AN @|lal |
€812 p|p
—|& n:(_:l:::cxcccc
ol & 2
[ c|m O &

641925899
[11 Dbaijte na uvolnenie smeru otacania.

Pozri kapitolu "Zapojenie pohonu MOVIMOT®" (- & 41),
funkcie svoriek vpravo/stop, vliavo/stop pri ovladani pomocou rozhrania RS485
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Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.7.4 Pripojenie volite'nej jednotky MNF21A

UPOZORNENIE

InStalacia je povolena len v kombinacii s modularnymi pripajacimi skrinkami
MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM15D-503-00!

[0

Informacie o montazi volitelnej jednotky MNF21A najdete v kapitole "Volitelna jednot-
ka MNF21A" (- B 25).

Nasledujuci obrazok znazormiuje pripojenie volitelnej jednotky MNF21A:

PE_T'_T_[“} F11/F12/F13

!

—

|
|
|
|
I C
| | MNF21A | MOVIMOT®
| =] :
[ —12 L2 — I
[ 113 L3 .
| |
e e — e — T . ]
o] iNe]
AN| ~—
< N ©| ©
bt et e B D R B
SIS R
<
|0yl en || >
225|388 |d|+
1754451723

[1] Dizku vodicov sietového napéjania zvolte ¢o najkratsiu!

[2] Dizku brzdového vedenia zvolte o najkratsiu!
Vedenia brzdy nevedte rovnhobezZne, ale podla moZnosti ¢o najdalej od sietového
napajania!

[3] Brzdovy odpor BW (len pre MOVIMOT® bez mechanickej brzdy)
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Elektricka insStalacia 5
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.7.5 Pripojenie volitel'nej jednotky URM

Informacie o montazi volitefnej jednotky URM najdete v kapitole "Volitelna jednotka
URM/BEM" (-~ B 26).

Nasledujuci obrazok znazoriuje pripojenie volitelnej jednotky URM:

[~ —l
- | -
4 <[ <] 1x ®
URM = MOVIMOT
| || BE/BR
13
14 RD
WH
15
©|m N ©lo|o|n
I R N e o P R P e
Db DI B ol B B B e
(% ?QQQQQQr
> gm_o |+
& mg:§§$$
324118411

Navod na obsluhu - MOVIMOT® MM.D |~ 5



Elektricka inStalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.7.6 Pripojenie volitel'nej jednotky BEM

Informacie o montazi volitelnej jednotky BEM néjdete v kapitole "Volitelnd jednotka
URM/BEM/BES" (- B 26).

Nasledujuci obrazok znazorfiuje pripojenie volitelnej jednotky BEM:

L1
L2
L3

e —— S

il

BEM MOVIMOT®
RD
UnTBU
U 1 |BK BE/BR
E ,LBK
<
4
i3 ] RD
14 ] WH <
= BU
— N
eoleole)
el (Nel, 18]RI8]S
LLILSEL SbRERRS
T ”Q&ﬁgwwwr
> Nl w|al |+
—& m§z§§$$
+
9007199578875531
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Elektricka insStalacia 5
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.7.7 Pripojenie volite'nej jednotky BES

POZOR

Pri prili§ vysokom napajacom napati sa poskodi volitefna jednotka BES alebo na riu
pripojena brzdova cievka.

Poskodenie volitelnej jednotky BES alebo brzdovej cievky.

e Zvolte brzdu s brzdovou cievkou 24 V DC!

Informacie o montazi volitefnej jednotky BES najdete v kapitole "Volitelna jednotka
URM/BEM/BES" (- B 26).

Nasledujuci obrdzok znazortiuje pripojenie volitelnej jednotky BES:

L1
L2
L3

MOVIMOT ®
+
24V i
' — "
BES [1] OR
z + RD
S5, LBU
w > |LRD BE... _
2 9 ILBK S
7]
[h'4
13 ] RD
WH
14 T
15 BU <o P
[eY=Y=}
sxx @[] [el=lg]
LUULREL SRR e N
[TFglgTges e gele
> Nl o|al |+
—I ggs;;&@
[2]
9007200966343307

[11 Riadenie brzdy BES namontované v pripajacej skrinke
[2] Externy brzdovy odpor BW
[3] Pridavné svorky napdjania brzdy DC 24 V
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Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.7.8 Pripojenie volitel'nej jednotky MBG11A

Informacie o montazi volitefnej jednotky MBG11A najdete v kapitole "Volitelna jednot-
ka MBG11A" (- B 27).

Nasledujuci obrazok znazorfuje pripojenie volitelnej jednotky MBG11A:

MOVIMOT®
MBG11A
©ol|lm o ©olo|o|a
6|l M P NS P B
< |~ I AN|N|AN|M >—|(7)(/)
Qé‘zﬁié‘éé‘w?;’ﬁr &7 e
> Nl || |t
4|3 m95§§$$
1— 1]
DC 24 V—F
!
[2]
9007199578787723

[1]1 Dbajte na uvolnenie smeru ota€ania.

Pozri kapitolu "Zapojenie pohonu MOVIMOT®" (- B 41),

funkcie svoriek vpravo/stop, vliavo/stop pri ovladani pomocou rozhrania RS485
[2] Kovova kablova priechodka EMC
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5.7.9

(1]

(2]
(3]

Pripojenie volite'nej jednotky MWA21A

Elektricka insStalacia 5
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

Informacie o montazi volitelnej jednotky MWA21A najdete v kapitole "Voliteln& jednot-

ka MWA21A" (> [ 28).

Nasledujuci obrdzok znazorfiuje pripojenie volitelnej jednotky MWA21A:

MOVIMOT®
©ol|lm N ©|o|ofay
P — O AN
N ~ | =R~ o]~
< |~ —|®OIMNANN|AN[™M
[ > XXX | X[ [ X[

QY] |+

z ICGIE 2ol
—| oo x|x ||

—_—
—_
fa—

L 24V
MWA21A

1 24V}—»
2 24V |-—ro

3 1 H
=>4 ROY}—
L5 LO—=
6 10V |-
7 + [
[3]{ 8 - [

9 L

10 L H
111 RS+ |[~—
—12 RS- |=—ro

!
2]

Dbajte na smer otacania.

(2]
324061323

Pozri kapitolu "Zapojenie pohonu MOVIMOT®" (- & 41),
funkcie svoriek vpravo/stop, vlavo/stop pri ovladani pomocou rozhrania RS485

Kovova kablova priechodka EMC

Potenciometer pri pouziti referenéného napatia 10 V [A]

alebo bezpotenéného analégoveého signalu [B]

6 10V +— < 6 10V~ <«
7 + > N 7 + — &

e | e g
9 1 H s 9 1 H s
10 L H 10 L
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Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.7.10

Pripojenie volitel'nej jednotky MWF11A

Informacie o montazi volitelnej jednotky MWF11A néjdete v kapitole "Voliteln& jednot-

ka MWF11A" (- B 28).

Nasledujuci obrazok znazorfiuje pripojenie volitelnej jednotky MWF11A:

(4[3[2[1]  [3]2[1] [3[2][1]
X1 X2 X3
MWF11A

X4 X5
L112]3]4]5]6]7[8[o] [1]2]3]4]

9007202439315339
Rozhranie RS485
X1 1 RS485 + (Pripojenie k pohonu MOVIMOT®)
2 RS485 - (Pripojenie k pohonu MOVIMOT®)
3 RS485 GND (Pripojenie k pohonu MOVIMOT®)
4 Tienenie
Frekvenény vstup
X2 1 A
2 Ziadna funkcia
GND
Napajanie
X3 1 +24 V (IN)
2 +24 V (OUT)
3 GND
Riadiace svorky
X4 1 Uvolnenie doprava
2 Uvolnenie dofava
3 Uvolnenie/rychle zastavenie
4 n11
5 n12
6 Reset chyby
7 /Porucha vystupu
8 /Porucha vystupu (odolny vodi skratu)
9 GND
Analogovy vstup (diferencialny)
X5 1 10 V vyp. (pre 47 kQ potenciometer)
2 Al11
3 Al12 (referencia)
4 GND

56 ' Navod na obsluhu - MOVIMOT® MM..D
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Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

Pripojenie volitel'nej jednotky MWF11A v rezime Broadcast

(1]

\ »

Nasledujuci obrazok znazorfiuje princip instalacie volitelnej jednotky MWF11A v rezi-

me Broadcast:

(1]

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,

.

(3]

i
&

[1]
(2]
3]
[4]
[3]

[6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]

£ T =
® ®
MOVIMOT® L»| MOVIMOT®
(2]
3 3
Siet

MOVIMOT® s adresou €. 1
MOVIMOT® s adresou €. 2

Generator funkcii

GND +U
! L ]
[4]
dal |+ T
SIZ|n o)
+|0|XjX|: GND] A
[5]§__
[V
[4]3[2]1] [3[2[1] [3[2]1]
X1 X2 X3
MWF11A e
:[11] X5 !
_1 234 |
|1|2|3|4|5|6|7|8|9| |1|2|3|4| E ;5 !
: =
\ |
|
E +Ug, OV !
1 |
47 kQ ! 5 :
| e} o N |
| = Sl |
=) H - | |
— | ° !
| 1= ' |
|o+U, oV !
9007202439397899

Pri vplyvoch prostredia s vy$Sou Urovnou ruSenia musite uzemnit tienenie vedenia RS485 na montaz-
ny plech rozvodnej skrine.

Uvolnenie vpravo/stop
Uvolnenie viavo/stop

Uvolnenie/rychle zastavenie

Reset chyby
/Porucha

Alternativna predvolba poZadovanej hodnoty

I-vstup
U-vstup
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5.7.11 Pripojenie externého ventilatora V

Trojfazové motory konstrukéného radu DR.. sa volitefne dodavaju s externym ventila-
torom V. Pouzitie externého ventilatoru V rozSiruje rozmedzie pozadovanych hodnét.
Takto je mozné kontinualne rozliSovat otacky od 150 1/min (5 Hz).

Nasledujuci obrazok znazorfiuje vedenie kabla externého ventilatora:

9007202424404491
Nasledujuci obrazok znazoriiuje priklad pripojenia externého ventilatora V:

MOVIMOT®
ool |¥o| |98|8|8
o s T e B R P A PN R P 24V 1
SR EEEEEEEE
> Nl ©|af | T
4|3 ggz;;é’é% al 2
1
DC 24 V
3182111115
UPOZORNENIE

Pri motoroch s externym V je nutné nastavit parameter P341 Spdsob chladenia na
"externé chladenie".

jde
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Pripojenie Busmaster RS485

5.8 Pripojenie Busmaster RS485

Nasledujuci obrazok znazorfiuje pripojenie jednotky Busmaster RS485:

— [aV] ™
- - |
= XX MOVIMOT® RS485
Busmaster
(SPS/PLC )
ool No| (8K]8]S
A 55 2les gls RS485 | |
Qﬁﬁgﬁﬁ%‘éﬁﬁr
> Nl ool | T
S mgfgg‘é’%
K T
1
DC 24V » —
[3] | 1
[2] [2]

18014398833771531

[11  Dbajte na uvolnenie smeru otacania.

Pozri kapitolu "Zapojenie pohonu MOVIMOT®" (- & 41),

funkcie svoriek vpravo/stop, vlavo/stop pri ovladani pomocou rozhrania RS485
[2] Kovova kablova priechodka EMC
[8] Vyrovnanie potencialu MOVIMOT®/Master RS485
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5.9 Pripojenie ovladacej jednotky DBG
Pohony MOVIMOT® maju diagnostické rozhranie X50 (konektor RJ10) pre uvedenie
do prevadzky, parametrizaciu a servis.
Diagnostické rozhranie X50 sa nachadza pod zaslepkou, hore na meni¢i MOVIMOT®.
Pred tym, ako do diagnostického rozhrania pripojite konektor, odskrutkujte zaslepku.

A VYSTRAHA! Nebezped&enstvo popalenia spdsobeného horticim povrchom menica
MOVIMOT® (obzvlast chladica).

Tazké poranenia.
+ Pred tym, ako sa meni¢a dotknete, nechajte meni¢ MOVIMOT® dostatotne vy-

chladnut.
1 m/ DKG60B
MOVIMOT® ‘ D
N S\ > A
DBG
18014399653617291

Ovladaciu jednotku DBG s volitelnou jednotkou DKG60B (5 m predizovaci kabel) mé-
Zete pripojit na pohon MOVIMOT®.

PredlZovaci kabel | Opis (= obsah dodavky) Katalégové dislo
DKG60B + Dizka5m 08175837
* 4-vodiCove, tienené vedenie (AWG26)
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Pripojenie PC/notebook

Pripojenie PC/notebook

Pohony MOVIMOT® maju diagnostické rozhranie X50 (konektor RJ10) pre uvedenie
do prevadzky, parametrizaciu a servis.

Diagnostické rozhranie [1] sa nachadza pod zaslepkou, hore na meni¢i MOVIMOT®.
Pred tym, ako do diagnostického rozhrania pripojite konektor, odskrutkujte zaslepku.

A VYSTRAHA! Nebezped&enstvo popalenia spdsobeného horticim povrchom menica
MOVIMOT® (obzvlast chladica).

Tazké poranenia.

+ Pred tym, ako sa meni¢a dotknete, nechajte meni¢ MOVIMOT® dostatotne vy-
chladnut.

Spojenie diagnostického rozhrania s beznym PC/notebookom sa realizuje pomocou
prevodnika rozhrania USB11A (katalogové Cislo 08248311).

Obsah dodavky:

* Prevodnik rozhrania USB11A
+ Kabel s konektorom RJ10

+ USB kabel rozhrania

1]
®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

9007199713527051
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Prehlad

6 Uvedenie do prevadzky "Easy"
6.1 Prehlad

Pri uvadzani do prevadzky pohon MOVIMOT® mozete v zasade volit medzi nasleduju-

cimi reZimami:

+ Pri uvadzani do prevadzky v rezime "Easy" pohon MOVIMOT® uvediete rychlo
a jednoducho do prevadzky pomocou DIP prepinacov S1, S2 a prepinacov f2, t1.

* Pri uvadzani do prevadzky v rezime "Expert" je rozsah parametrov SirSi. Pro-
strednictvom softvéru MOVITOOLS® MotionStudio alebo prostrednictvom pristroja
DGB mézete parameter prispdsobit’ pouzitiu.

Informacie k uvedeniu do prevadzky "Expert" najdete v kapitole "Uvedenie do pre-
vadzky "Expert" s parametriza¢nou funkciou" (- B 132).

6.2 VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

UPOZORNENIE

Pri uvadzani do prevadzky bezpodmienecne dodrZujte vSeobecné bezpecnostné po-
kyny uvedené v kapitole "Bezpeénostné pokyny".

jde

A VYSTRAHA

Nebezpec€enstvo pomliazdenia kvoli chybajiucim alebo poSkodenym ochrannym kry-
tom.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Riadne namontujte ochranné kryty zariadenia, pozri Navod na obsluhu k prevo-

dovke.

» Zariadenie sa nesmie uviest do prevadzky bez namontovanych ochrannych kry-
tov.

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom neuplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuta

A VYSTRAHA

Chybné reakcie zariadeni spdsobené nespravnym nastavenim zariadeni.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Dodrzujte pokyny na uvedenie do prevadzky.

» InsStalaciu zverte len vyskolenému odbornému personalu.

» Pouzivajte len nastavenia vhodné pre danu funkciu.
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6

Predpoklady
A VYSTRAHA
Nebezpecéenstvo popalenia spésobené horucim povrchom zariadenia (napr. chladi-
¢a).

Tazké poranenia.

» Zariadenia sa dotykajte az po jeho dostatoénom vychladnuti.

UPOZORNENIE

Na zabezpedlenie bezporuchovej prevadzky neodpajajte a nepripajajte vykonové ale-
bo signalové vedenia po&as prevadzky.

[0

UPOZORNENIE

* Pred uvedenim do prevadzky stiahnite lakovanu krytku zo stavovej LED kontrolky.
Pred uvedenim do prevadzky stiahnite z typovych Stitkov lakované ochranné félie.

[

» Pri sietovom stykaci K11 musite dodrzat’ minimalny vypinaci ¢as 2 s.

6.3 Predpoklady

Na uvedenie do prevadzky platia tieto predpoklady:
+ Pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla predpisov.

*  Vhodnymi bezpeé&nostnymi opatreniami sa zabrani neakanému rozbehnutiu poho-
nov.

» Ohrozenie 0s6b a stroja su vylucené prislusnymi bezpe&nostnymi opatreniami.
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6.4 Opis ovladacich prvkov

6.4.1 Potenciometer pozadovanej hodnoty f1

POZOR

Strata potrebného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namontovanymi za-
slepkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom rozhrani.

Poskodenie typového $titka meniéa MOVIMOT®.

» Po nastaveni poZadovanej hodnoty naskrutkujte naspat zaslepku potenciometra
pozadovanych hodnét s tesnenim.

Potenciometer f1 ma rézne funkcie v zavislosti od prevadzkového rezimu:

* Binarne riadenie: Nastavenie poZadovanej hodnoty f1
(f1 sa navoli cez svorku f1/f2 X6:7,8 = "0")
* Riadenie cez rozhranie Nastavenie maximalnej frekvencie f,,.,
RS485:
f1 [Hz] 100

18014398838894987

[11 Poloha potenciometra
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6.4.2 Prepinac f2

Prepinal f2 ma rézne funkcie v zavislosti od prevadzkového rezimu:

* Binarne riadenie: Nastavenie pozadovanej hodnoty 2
(f2 sa navoli cez svorku f1/f2 X6:7,8 = "1")
» Riadenie cez rozhranie Nastavenie minimalnej frekvencie f,
RS485:

% Prepina¢ f2
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
= Pozadovana hodnota | 5 | 7 |10 | 15 | 20 | 25 | 35 | 50 | 60 | 70 |100

f2 [Hz]

Minimalna frekvencia | 2 5 7 |10 |12 | 15| 20 | 25 | 30 | 35 | 40

[Hz]

6.4.3 Prepina¢ t1

Prepinad t1 sluZi na nastavenie zrychlenia pohonu MOVIMOT®. Cas rampy sa vztahu-
je na skok pozadovanej hodnoty z 1500 1/min (50 Hz).

Prepina¢ t1
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Cas rampy t1 [s] 01(02|03[05|0,7| 1 2 3 5 7 | 10
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6.4.4

DIP prepinace S1 a S2

POZOR

PoSkodenie DIP prepinatov nevhodnym nastrojom.

Poskodenie DIP prepinacov.

» DIP prepinage prepinajte len vhodnym nastrojom, napr. skrutkovatom so Sirkou
Cepele < 3 mm.

» Sila, ktorou prepinate DIP prepinace, nesmie prekrocCit 5 N.

9007199881389579
DIP prepina€ S1:
s1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Vyznam Binarne kédovanie Ochrana Vykonnostny Frekvencia Timenie
pristrojovej adresy roz- | motora stupen motora PWM pri vol'nobe-
hrania RS485 hu
2° 2 2? 2
ON 1 1 1 1 Vyp. O jeden stuperi Premenliva Zap.
mensi (16, 8, 4 kHz)
motor
OFF 0 0 0 0 Zap. Motor 4 kHz Vyp.
je prispésobeny
DIP prepinac S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Vyznam Typ brzdy Odbrzdenie Prevadzko- | Sledovanie Binarne kédovanie
brzdy bez vy rezim otacok dopinkové funkcie
uvolnenia
2° | 2" | 22 | 28
ON Volitelna brzda Zap. U/t Zap. 1 1 1 1
OFF Standardna Vyp. VFC Vyp. 0| 0[O0/ O
brzda

66 | Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D

21214409/SK — 10/2014



21214409/SK — 10/2014

Uvedenie do prevadzky "Easy" 6
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6.5 Opis DIP prepinacov S1
6.5.1 Prepina¢ DIP $1/1-S1/4

Navolenie adresy rozhrania RS485 pohonu MOVIMOT® cez binarne kédovanie.

Desiatko- | 0 |1 |2 |3 | 4|5 |6 |7 |8|9|10(11[12|13|14 |15
va adresa

S11 - X| = | X| - | X|-|X|-[X|-|X|-[X|-]|X
S$1/2 - = X|X|=-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]X]|X
S1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]|-]-|X[X|X]|X
S1/4 - | - - |- -]-]/X[X|X|X|X|X|[X|X

X |=oN - |=OFF

Podra riadenia meni¢a MOVIMOT® nastavte tieto adresy:

Riadenie Adresa
rozhrania
RS485

Binarne riadenie 0

Ovladacou jednotkou (MLG..A, MBG..A) 1

Prostrednictvom rozhrania komunikacnej zbernice (MF..) 1

O systéme MOVIFIT®-MC (MTM..) 1

Rozhranim priemyselnej zbernice s integrovanym miniautomatom 1-15

(MQ..)

O jednotke Master RS485 1-15

Prevodnikom pozadovanej hodnoty MWF11A 1-15

6.5.2 Prepina¢ DIP S1/5
Ochrana motora zapnuta/vypnuta

Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora musite deaktivovat' ochranu
motora.

Na zaru€enie ochrany motora je nutné pouzit TH (bimetalna regulacia teploty). Pritom
sa TH otvori, ked menovana teplota snimaca pradového okruhu dosiahne danu hod-
notu (pozri prirucku k priemyselnému rozdelovacu).
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Opis DIP prepinacov S1

6.5.3 Prepinaé DIP S1/6

Nizsi vykonovy stupen motora

DIP prepina¢ S1/6 pri aktivacii umozriuje priradenie meni¢a MOVIMOT® motoru
mensieho o jeden vykonovy stuper. Menovity vykon zariadenia sa tym nemeni.

Pri pouziti motora s niz$im vykonom je meni¢ MOVIMOT® z pohladu motora o jed-
nu vykonnostnu uroven vyssie. Tymto sa mbze zvysit' pretaZitelnost pohonu. Krat-
kodobo je mozné pouZit’ vy8Si prud, ktory bude mat’ za nasledok vysSie otackove
momenty.

Ciel DIP prepinacov S1/6 je kratkodobé vyuzitie najvysSich momentov motora.

Hranica prudu daného zariadenia je bez ohladu na polohu prepinaca vZzdy rovna-
ka. Ochranna funkcia motora je prispdsobena v zavislosti od polohy prepinaca.

V takomto prevadzkovom rezime pri S1/6 = "ON" nie je mozna ochrana proti pre-
klopeniu motora.

Potrebné nastavenie DIP prepinada S1/6 zavisi od typu motora, a tym aj od modu-
lu Drive Ident v meni¢i MOVIMOT®.

Najprv skontrolujte typ modulu Drive Ident v meni¢i MOVIMOT®. Nastavte DIP pre-
pina¢ S1/6 podla nasledujucich tabuliek.
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Motor s pracovhym bodom 400 V/50 Hz

Uvedenie do prevadzky "Easy" 6
Opis DIP prepinacov S1

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Oznacenie

Modul Drive Ident

Identifikacna far-

Katalogové cislo

Motor

Siet'ové napatie [V] | Siet'ova frekven-

cia [Hz]

DRS/400/50

Biela

18214371

230/400 50

DRE/400/50

Oranzova

18214398

230/400 50

DRP/230/400

Hneda

18217907

230/400 50

DRN/400/50

Bledomodra

28222040

230/400 50

Nastavenie prepinaca DIP S1/6:

[kW]

Vykon

Typ motora

Motor v .\ zapojeni

$1/6 = OFF

Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v A zapojeni

$1/6 = ON

$1/6 = OFF

$1/6 = ON

0.25

DR63L4/..
DRE80S4/..

MMO3D..

MMO3D..

MMO5D..

0.37

DRS7184/..
DRES80S4/..

MMO3D..

MMOS5D..

MMOS5D..

MMO7D..

0.55

DRS71M4/..
DRE80M4/..

MMO5D..

MMO7D..

MMO7D..

MM11D..

0.75

DRS80S4/..
DRE80M4/..
DRP90M4/..
DRN80M4/..

MMO7D..

MM11D..

MM11D..

MM15D..

1.1

DRS80M4/..
DRE90M4/..
DRP9OLA4/..

DRN90S4/..

MM11D..

MM15D..

MM15D..

MM22D..

1.5

DRS90M4/..
DRE9O0LA4/..
DRP100M4/..
DRNOOL4/..

MM15D..

MM22D..

MM22D..

MM30D..

2.2

DRS90L4/..
DRE100M4/..
DRP100L4/..

DRN100LS4/..

MM22D..

MM30D..

MM30D..

MM40D..

3.0

DRS100M4/.

DRE100LCA4/..

DRP112M4/..
DRN100L4/..

MM30D..

MM40D..

MM40D..

4.0

DRS100LCA4/..

DRE13254/..
DRN112M4/..

MM40D..
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Motor s pracovhym bodom 460 V/60 Hz

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Sietové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
cia [Hz]
DRS/460/60 18214401 266/460 60
DRE/460/60 18214428 266/460 60
DRP/266/460 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Modrozelena 28222059 266/460 60
Nastavenie prepinaca DIP S1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v X zapojeni Motor v A zapojeni
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON $1/6 = OFF S§1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0.75 DRP9OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1.1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE90L4/..
1.5 DRP9YOL4/. . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100L4/..
2.2 DRP112M4/ . MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.7 DRP132S4/ MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE13254/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Motor s 50/60 Hz rozsahom napatia

Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinacov S1

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident

Motor

Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Sietové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRS/DRE/50/60 Fialova 18214444 220 —240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Bielozelena 28222067 220 - 230/380 — 400 50
266/460 60
Nastavenie prepinaca DIP S$1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v .\ zapojeni Motor v A zapojeni
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON $1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80M4/..
0.75 DRNSOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
1.1 DRN90S4/. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DREQOL4/..
1.5 DRN9OLA/ . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LC4/..
3.0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE132S4/..
4.0 DRN112M4/.. MMA40D.. - B

Motor s pracovhym bodom 380 V/60 Hz (predpis ABNT tykajuci sa Brazilie)

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident

Motor

Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Siet'ové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRS/DRE/380/60 Cervena 18234933 220/380 60

Nastavenie prepinaca DIP $1/6:

Vykon Typ motora Menié MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v _\ zapojeni Motor v A zapojeni

[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DREB80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRE80M4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRE9SOM4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DRE90L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4.0 DRE100L4/.. MM40D.. - -

6
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Opis DIP prepinacov S1

Motor s pracovhym bodom 400 V/50 Hz a s technolégiou LSPM

Plati pre MOVIMOT® s nasledovnymi modulmi Drive Ident:

Modul Drive Ident Motor
Oznacenie Identifikacna far- | Katalogové cislo | Sietové napdtie [V] | Siet'ova frekven-
ba cia [Hz]
DRE...J/400/50 Oranzova 28203816 230/400 50
DRU...J/400/50 Siva 28203194 230/400 50
Nastavenie prepinaca DIP $1/6:
Vykon Typ motora Menié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v X zapojeni Motor v A zapojeni

[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S1/6 = OFF S$1/6 = ON

0.25 DRU718J/.. - - MMO3D.. -
DRE71SJ4/..

0.37 DRU71MJ4/ . MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..

0.55 DRUS0SJ4/.. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..

0.75 DRUSOMJ4/. MMO7D.. - MM11D.. -
DRE80SJ4/..

1.1 DRU9OMJ4/. . MM11D.. - MM15D.. -
DRE80MJ4/..

1.5 DRU9OLJ4/. MM15D.. - MM22D.. -
DRE90MJ4/..

2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DRE9OLJA4/..

3.0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -

4.0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - - -

Nastavenie maximalnej frekvencie PWM

* Pri nastaveni DIP prepinata S1/7 = "OFF" pracuje MOVIMOT® s frekvenciou PWM
4 kHz.

+ Pri nastaveni DIP prepinaa S1/7 = "ON" pracuje MOVIMOT® s frekvenciou PWM
16 kHz (nehlu¢na prevadzka). MOVIMOT® sa prepina v zavislosti od teploty chladi-

Ca a zataZenia menica, a to stupfiovito po malych taktovych frekvenciach.

6.5.4 Prepinaé DIP S1/7
6.5.5 Prepinac DIP S1/8

TImenie kmitania pri volnobehu

Tato funkcia pri nastaveni DIP prepinaca S1/8 = "ON" zniZuje rezonan&né kmity pri
volnobehu.
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6.6
6.6.1

Opis DIP prepinacov S2
DIP prepinaé S2/1
Typ brzdy

Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinacov S2

» Pri pouziti Standardnej brzdy musi byt DIP prepina¢ S2/1 vzdy v polohe "OFF".

» Pri pouziti volitefnej brzdy musi byt DIP prepina¢ S2/1 vzdy v polohe "ON".

Motor Standardna brzda | Volitelna brzda
[Typ] [Typ]
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S2/1 = "OFF" S2/1 = "ON"
460 V/60 Hz ABNT Technolégia
Rozsah napétia 50/60 Hz Brazilia LSPM

DR.63L4 BRO3 -

DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1

DRE80S4 DRU71MJ4

DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5

DRS80S4 DRE80S4 DRU80SJ4

DRE80OM4 DRU80MJ4

DRP90M4 BE1 BE2

DRS80M4 DRN90S4 DRE80M4 DRE80SJ4 BE2 BE1

DRE90M4 DRU90MJ4

DRP90L4

DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1

DRE90L4

DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5

DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2

DRE100M4 DRU100MJ4

DRE100L4

DRP100L4

DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90OLJ4 BE5 BE2

DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4

DRS100LC4 DRU100LJ4

DRE100LC4

DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11

DRE13254

DRP11284

Prednostné brzdové napatie

Typ MOVIMOT® (meni¢) Prednostné

Brzdové napatie

MOVIMOT® MM..D-503, velkost 1 (MMO03.. - MM15..) 230V

MOVIMOT® MM..D-503, velkost 2 (MM22.. — MM40..) 120V

MOVIMOT® MM..D-233, velkost 1 a 2 (MMO03.. - MM40..)
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6.6.2 DIP prepinac S2/2
Odbrzdenie brzdy bez odpojenia

Pri nastaveni DIP prepinaca S2/2 = "ON" je odbrzdenie brzdy mozZné aj vtedy, ked po-
hon nie je odblokovany.

Funkcie binarneho riadenia

Pri binarnom riadeni mdzZete odbrzdit’ brzdu privedenim signalu na svorku f1/f2 X6:7,8
pri spineni tychto predpokladov:

Stav svoriek Stav Chybo- | Funkcia brzdenia
RO Lo /52 uvolnenia |vy stav
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8
" "0" "0" Jednotka Ziadna |Brzdu ovlada meni¢
"0" " je uvolnena |chyba |MOVIMOT®.
ﬁ?a”ade' PoZadovana hodnota f1
" "0" " Jednotka Ziadna |Brzdu ovlada meni¢
"0" " je uvolnena |chyba |MOVIMOT®.
i?:ade- PoZadovana hodnota 2
""" """ "0" |Zariadenie |Ziadna |Brzda je zablokovana.
"0" "0" nie je uvol- |chyba
nené zariade-
nia
"1 """ """ Zariadenie Ziadna |Brzda je zablokovana.
nie je uvol- | chyba
nené zariade-
nia
"0" "0" "1" |Zariadenie Ziadna |Brzda sa odblokuje na ma-
nie je uvol- |chyba |nuélne ovladanie."
nené zaria-
denia
VSetky ostatné stavy Zariadenie Chyba |Brzda je zablokovana.
nie je uvol- |zariade-
nené nia

1) V rezime "Expert" je potrebné nastavit’ aj parameter P600 (konfiguracia svoriek) na = "0" (Default) =>
"Prepinanie poZzadovanej hodnoty Dol'ava/Stop — Doprava/Stop".
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Funkcie pri riadeni cez rozhranie RS485

Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinacov S2

Pri riadeni cez rozhranie RS485 sa brzda odbrzdi aktivaciou v riadiacom slove:

Master MOVIMOT®
[E e oo oo oo oo oo Joo oo | PO
'W'”T'[" [ _pot | P2 [ PO3
[ en | P2 | p3
-t PI
329547915
PO = procesné vystupné data Pl = procesné vstupné data
PO1 = riadiace slovo PI1 = stavové slovo 1
PO2 = otacky [%] P12 = vystupny prud
PO3 =rampa PI3 = stavové slovo 2
DO = binarne vystupy DI = binarne vstupy

Nastavenim bitu 8 v riadiacom slove mozZno brzdu odbrzdit' za tychto predpokladov:

Zakladny riadiaci blok

15 | 14 | 13

12

6 5 4 3 2 1 0

Riadiace slovo

Nepriradené"

1 |10 | 9 8 7
Bit | Bit | Neprira-
llgll ll8ll dené1)

"1 1 0" = uvolnenie
inak zastavenie

l|1 n =
Reset

Nepriradeng"

honu

— Virtualne svorky na odbrzdenie brzdy bez uvolnenia po-

Virtualna svorka pre zabrzdenie brzdy a zablokovanie
koncového stupiia riadiacim prikazom "Zastavenie"

1) Odporucanie pre vSetky nepriradené bity = "0"

Stav uvolnenia Chybovy stav Stavovy bit 8 Funkcia brzdenia

v ovladacom

stave
Jednotka Ziadna chyba zariadenia/ "o" Brzdu ovlada menic
je uvolnena ziadny komunikaény timeout MOVIMOT®.
Jednotka Ziadna chyba zariadenia/ """ Brzdu ovlada meni¢
je uvolnena ziadny komunikacny timeout MOVIMOT®.
Zariadenie Ziadna chyba zariadenia/ "0" Brzda je zablokovana.
nie je uvolnené ziadny komunikaény timeout
Zariadenie Ziadna chyba zariadenia/ " Brzda sa odblokuje na ma-
nie je uvolnené ziadny komunikacény timeout nualne ovladanie.
Zariadenie Chyba zariadenia/ "1" alebo "0" Brzda je zablokovana.
nie je uvolnené komunikaény timeout

Navod na obsluhu - MOVIMOT®MM.D [ 5



Uvedenie do prevadzky "Easy"
Opis DIP prepinaCov S2

Vol'ba pozadovanej hodnoty pri binarnom riadeni

Volba pozadovanej hodnoty pri binarnom riadeni podla stavu svorky f1/f2 X6: 7,8:

Stav uvolnenia Svorka f1/f2 X6:7,8 Aktivha pozadovana hodnota
Jednotka je uvolne- |Svorka f1/f2 X6:7,8 ="0" Potenciometer poZadovanej hod-
na noty f1 je aktivny

Jednotka je uvolne- |Svorka f1/f2 X6:7,8 ="1" Potenciometer poZadovanej hod-
na noty f2 je aktivny

Postup v pripade, ze zariadenie nie je pripravené na prevadzku

V zariadeni, ktoré nie je pripravené na prevadzku, je brzda vzdy zabrzdena nezavisle
od stavu svorky f1/f2 X6:7,8 alebo bitu 8 v riadiacom slove.

LED kontrolky

Stavova LED kontrolka blika rychlo a v pravidelnych intervaloch (t;,, : t,,; = 100 ms :
300 ms), ked sa brzda odblokuje na manualnu obsluhu. Toto plati aj pre binarne ovla-
danie ako aj pre ovladanie prostrednictvom RS485.

6.6.3 DIP prepinac¢ S2/3
Prevadzkovy rezim
+ DIP prepinag S2/3 = "OFF": Prevadzka VFC (len pre 4-p6lové motory)
* DIP prepinac¢ S2/3 = "ON": Prevadzka U/f rezervovana na vynimoc¢né pripady

6.6.4 DIP prepinac¢ S2/4
Sledovanie otacok
Sledovanie otacok (S2/4 = "ON") slizi na ochranu pohonu pri zablokovani.

Ked je pohon pri aktivnom sledovani otacok (S2/4 = "ON") v prevadzke dlhsie ako
1 sekundu na hrani¢nej hodnote pradu, zaéne meni¢ MOVIMOT® hlasit chybu v sledo-
vani otacok. Stavova LED kontrolka na meni¢i MOVIMOT® signalizuje chybu vtedy,
ked blika na ¢erveno (Chybové hlasenie 08). Tato chyba nastane len vtedy, ked je
hraniéna hodnota pradu dosiahnuta nepretrzite po dobu omeskania.

6.6.5 DIP prepinace S2/5 — S2/8
Doplnkové funkcie

Binarnym kodovanim prepinacov DIP S2/5 — S2/8 mbzete aktivovat doplnkové funk-
cie. Dostupné doplnkové funkcie aktivujete takto:

Desiatko- | 0 |1 | 2 (3 |4 |56 |7 8|9 |10({11 12|13 |14 |15
va hodno-

ta

S2/5 - X[ -|X|-[X| -/ X|-|X|-|X|-]|X|-]X
S2/6 - - [X|X|-|-|X[|X|-|-]|X|X|-]-|X]|X
S2/7 - ===/ X[X| X[ X|-|-]-|-|X[|X|X|X
S2/8 - == =-]=--|=-1-|X|X[|X|X|X[|X|X]|X
X |=ON — |=OFF

/6 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7 VoliteI'né doplnkové funkcie MM..D-503-00
6.7.1 Prehlad volitelnych doplnkovych funkcii

Na DIP prepinacoch S2/5 — S2/8 mdzete aktivovat tieto dopinkové funkcie:

Desiat- |Struény opis Prevadzkovy rezim Opis
zo‘;a t Riadenie Binarne
odnota cez rozhra- | riadenie
nie RS485
0 Zakladna funkcia, ziadna aktivna doplnkova funkcia X X -
1 MOVIMOT® s prediZenym ¢asom rampy X X (- B78)
2 Meni¢ MOVIMOT® s nastavitefnym pridovym obme- X X (- B79)
dzenim
(pri prekroCeni déjde k chybe)
3 Meni¢ MOVIMOT® s nastavitefnym pridovym obme- X X (-~ B79)
dzenim
(moznost prepnutia svorkou f1/f2 X6:7,8)
4 MOVIMOT® s parametrizaciou zbernice X - (- 283)
5 Meni¢ MOVIMOT® s ochranou motora cez TH X - (- B85)
6 Meni¢ MOVIMOT® s maximalnou frekvenciou PWM X X (- B 86)
8 kHz
7 MOVIMOT?® s tlac¢idlom rychly Start/zastavenie X X (- B 87)
8 Meni¢ MOVIMOT®s minimalnou frekvenciou 0 Hz X X (~ B 89)
9 MOVIMOT® s pouzitim v zdvihacej technike X X (- B90)
10 Meni¢ MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz X X (-~ B93)
a so znizenym kratiacim momentom pri nizkych fre-
kvenciach
1 Kontrola vypadku sietovej fazy deaktivovana X X (- B94)
12 Meni¢ MOVIMOT® s rychlym $tartom/zastavenim X X (- B 95)
a ochranou motora cez TH
13 MOVIMOT® s rozsirenym sledovanim otacok X X (~ B98)
14 MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaciou sklzu X X (- B102)
15 Nepriradené - - -

21214409/SK — 10/2014
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.2 Doplnkova funkcia 1
Menié MOVIMOT® s predizenym éasom rampy

ON
J00
5 6 7 8

S2
329690891

Opis funkcie
Casy rampy je mozné nastavit az do 40 s.

Pri riadeni cez rozhranie RS485 je mozné pri pouziti 3 procesnych datovych slov pre-
niest as rampy s maximalnou diZkou 40 s.

Zmenené ¢asy rampy

Prepinac t1
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Cas rampy t1 [s] 0102030507 1 |20 |25 | 30 | 35 | 40

= zodpoveda Standardnému nastaveniu

= zmenené &asy rampy

/8 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.3 Doplnkova funkcia 2

Meni¢ MOVIMOT® s nastavitelnym priadovym obmedzenim (pri prekroéeni déjde
k chybe)

ON

uf
]
5 6 7 8
S2

329877131

Opis funkcie
Hrani¢na hodnota pridu je nastavitelna na prepinadi f2.

Pozadovana hodnota f2 (pri binarnom riadeni) a minimalna frekvencia (pri riadeni cez
rozhranie RS485) su pevne nastavené na tieto hodnoty:

Pozadovana hodnota 5Hz
f2:

Minimalna frekvencia: 2Hz

Sledovanie je ucinné pri hodnotach nad 15 Hz. Ked pohon pracuje na hrani¢nej hod-
note prudu dihSie ako 500 ms, zaéne zariadenie pracovat v chybovom rezime (chy-
ba 44). Stavova LED kontrolka signalizuje stav rychlym blikanim na ¢erveno.

Nastavitel'né hraniéné hodnoty pradu

% Prepina¢ f2
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
/= lax [%] Z 1 90 | 95 [ 100|105 |110| 115|120 | 130 | 140 | 150 | 160

6.7.4 Doplnkova funkcia 3

MOVIMOT® s nastavitelnym priadovym obmedzenim (prepinatelny cez svorku
f1/f2 X6:7,8), pri prekro€eni znizenie frekvencie

ON

mins
I

5 6 7 8

S2
329910539

Opis funkcie

Prepinacom f2 sa nastavuje prudové obmedzenie. Binarnou svorkou f1/f2 je mozné
prepinat medzi maximalnou hrani¢nou hodnotou prudu a nastavenym pradovym ob-
medzenim.

Reakcia pri dosiahnuti pridového obmedzenia

Pri dosiahnuti hrani¢nej hodnoty prudu zariadenie znizi frekvenciu a zastavi rampu.
Zabrani to narastu prudu.

Navod na obsluhu - MOVIMOT®MM.D | /' Q



Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Ak zariadenie pracuje na prudovom obmedzeni, stavova LED zobrazuje stav rychlym
blikanim na zeleno.

8  Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Interné systémové hodnoty pre pozadovanu hodnotu f2/minimainu frekvenciu

Nie si mozné nasledujuce funkcie:

+ Pri binarnom riadeni je prepnutie medzi poZadovanou hodnotou f1 a pozadovanou
hodnotou f2 cez svorku f1/f2.

* Pri riadeni cez rozhranie RS485 nie je mozné nastavit minimalnu frekvenciu. Mini-
malna frekvencia je pevne nastavena na 2 Hz.

Nastavitel'né hraniéné hodnoty pradu

% Prepinac f2
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
=4 lax [%] Z 1 60 | 70 | 80 | 90 | 100|110 | 120|130 | 140 | 150 | 160

Vol'ba pradovej hranice cez binarnu vstupnu svorku f1/f2

f1/f2 ="0" Aktivna je Standardna hrani¢na hodnota pruadu.

24V X6:1,2,3

- R(C¥X6: 11,12
- L¥)X6:9,10

90071995783
55339

f1/f2="1" Obmedzenie hodnét prudu nastavené prepinaom f2
je aktivne.

Prepinat' mozno aj pri odpojenom zariadeni.

24V X6:1,2,3

- R(¥X6: 11,12
- L¥)X6:9,10
f1/f2 X6:7,8

90071995783
82091
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Ovplyvnenie prudovej charakteristiky

Volbou niz3ej hrani¢nej hodnoty pridu dbjde k redukcii medznej prudovej charakteri-
stiky o konstantny faktor.

Motor v zapojeni do hviezdy

Imax / In [%]
200
160 [1]
2] \
100 \
50 ‘
0 50 100 f [Hz]

331979659

[11 Charakteristika hrani¢nej hodnoty prudu Standardnej funkcie
[2] ZniZzena charakteristika hrani¢nej hodnoty prudu pre doplnkovu funkciu 3 a svorky
f1/f2 X6;7,8 ="1"

Motor v zapojeni do trojuholnika

Imax / In [%]
200
160 1]
[2] l
100 |
50 1
0 50 87 100 f[Hz]

332087051

[11 Charakteristika hrani¢nej hodnoty prudu Standardnej funkcie
[2] Znizena charakteristika hrani¢nej hodnoty pradu pre doplnkovu funkciu 3 a svorky
f1/f2 X6;7,8 ="1"
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitefné doplinkové funkcie MM..D-503-00

6.7.5 Doplnkova funkcia 4

MOVIMOT® s parametrizaciou zbernice

i
]
5 6 7

8

ON

S2
329944715

UPOZORNENIE

Pri aktivacii doplnkovej funkcie 4 je k dispozicii len obmedzeny pocet parametrov. Ak
chcete prispbésobit dalSie parametre, SEW-EURODRIVE odporuca "Uvedenie do pre-
vadzky "Expert" s parametriza¢nou funkciou" (- B 135).

jde

Doplnkova funkcia 4 je uréena vylucne pre riadenie cez rozhranie RS485 v spojeni
s rozhranim priemyselnej zbernice MQ.. s integrovanym mini automatom.

Opis funkcie

Potenciometer 1 a prepinace f2 a t1 sa deaktivuju. Meni¢ MOVIMOT® neberie do Uva-
hy nastavenia potenciometra a prepinacov. Meni¢ MOVIMOT® nadalej nadita poziciu
DIP prepinaca. Funkcie, ktoré je mozné menit DIP prepinacom, nie je mozné menit
zbernicou.

Blokova schéma zapojenia

sssesn /\
L DeficeNet

MOVIMOT®
18014398841614091

[1]1 Priemyselna zbernica
[2] Diagnostické rozhranie
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Zmena parametrov v programe MOVITOOLS® MotionStudio

Po otvoreni softvéru cez MOVITOOLS® "MotionStudio" > "Uvedenie do prevadzky" >
"Strom parametrov" ziskate pristup k nasledujiucim parametrom: Parametre je mozné
zmenit' a ulozit' v zariadeni.

Oznacenie Rozsah Index |Para- |Sirka kroku

meter
Rampa rozbehu 0.1-1-2000[s] |8807 |P130 |0.1s—1s: 0.01
Rampa dobehu 0.1—-1-2000(s] |8808 |P131 |1s—-10s: 0.1

10s-100s: 1
100 s —2000s: 10

Minimalna frekvencia 2-100 [HZz] 8899 |P305 |0.1Hz
Maximalna frekvencia” |2 —100 [Hz] 8900 |P306 |0.1Hz
Hraniéna hodnota pridu |60 — 160 [%] 8518 |P303 |1 %

Cas predmagnetizacie |[0-0.4 -2 [s] 8526 [P323 |0.001s
Cas pomagnetizacie 0-0.2-2]s] 8585 [P732 |0.001s
Blokovanie parametrov |0: Vyp. 8595 |P803 |-

Zap.

Nastavenie z vyroby Nie 8594 |P802 |-

1
0
2: Stav z vyroby
0

Oneskorenie sledovania [0.1-1-10.0[s] |8558 |P5017 |0.1s

otacok

Cas odbrzdenia brzdy 0-2]s] 8749 |P731 [0.001s

Kompenzacia sklzu? 0 - 500 [1/min] 8527 |P324 |0.2 1/min

Nastavenie z vyroby = hrubo vyznacené

1) Priklad: Maximalna frekvencia = 60 Hz
Pozadovana hodnota zbernice = 10 %
Pozadovana hodnota frekvencie = 6 Hz

2) Pri zmene nastavenia doplnkovej funkcie sa hodnota nastavi na menovity skiz
motora.

Nastavenie z vyroby je aktivované hned, ako sa prostrednictvom DIP prepinaca akti-
vuje doplnkova funkcia 4. Ak zostane doplnkova funkcia zvolena DIP prepinacom po
vypnuti 24 V prevadzkového napatia nezmenena, po dalSom zapnuti sa pouZziju po-
sledné platné hodnoty z pamate EEPROM.

PociatoCna frekvencia je pevne nastavena na 0,5 Hz.

V pripade, Ze nastavena pozadovana hodnota alebo maximalna frekvencia je niZSia
ako nastavena minimalna frekvencia, aktivuje sa minimalna frekvencia.

Parametre sa vyhodnotia len pri tejto doplnkovej funkcii.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.6 Doplnkova funkcia 5
Ochrana motora MOVIMOT® prostrednictvom TH
T
8T8
S2
329992459
UPOZORNENIE
i Doplnkova funkcia je uréena vyluéne na riadenie cez RS485 v spojeni s montazou
meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora.
Opis funkcie

Funkcie v spojeni s rozhraniami priemyselnej zbernice MF.. a MQ..:

+ Pri montazi meni¢éa MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora pri nadmernej teplote
motora TH nastavi svorky "R" a "L" na "0".

» Doplnkova funkcia 5 pri otvoreni svoriek "R" alebo "L" generuje chybu 84 (prehria-
tie motora).

» Chyba 84 je signalizovana blikanim stavovej LED kontrolky na meni¢i MOVIMOT®.
* Vygenerovana chyba 84 sa prenesie aj cez priemyselnu zbernicu.

Funkcie v spojeni s rozhraniami priemyselnej zbernice MQ..:

 Parametrizacia zbernice MOVIMOT® podfa Doplnkovej funkcie 4 (— B 83).

Funkcie v spojeni s rozhraniami priemyselnej zbernice MF..:

+ Potenciometer f1 a prepinace f2 a t1 sa deaktivuju, potom platia nasledujiuce hod-

noty:

Oznacenie Hodnota

Rampa rozbehu 1s

Rampa dobehu 1s

Minimalna frekvencia 2Hz

Maximalna frekvencia 100 Hz

Hraniéna hodnota prudu Standardna hrani¢na hodnota
prudu

Cas predmagnetizacie 04s

Cas pomagnetizacie 0,2s

Oneskorenie sledovania otacok 1s

Cas odbrzdenia brzdy Os

Kompenzacia sklzu Menovity sklz motora

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Podmienky aktivacie chyby 84

Chyba 84 "Prehriatie motora" sa aktivuje pri splneni vSetkych nasledujucich podmie-
nok:

« Standardna funkcia meniéa MOVIMOT® ochrana motora sa deaktivuje DIP prepi-
nacom S1/5 = "ON".

» Svorky smeru otacania su zapojené prostrednictvom TH na 24 V, ako znazorfiuje
nasledujuci obrazok.

Pri priemyselnom roz- Pri montazi v blizkosti motora
delovaéi: s volitel'nou jednotkou P2.A:
N
IR 5|z
~ — | o
2 E‘%E 2
>
N & (_:n
TH

9007199586919307 TH
9007199881486475

+ TH sa aktivuje na zaklade prehriatia motora. Uvolnenie oboch svoriek smeru ota-
Cania je tymto vynechané.

+ Sietové napatie je pritomné.
UPOZORNENIE

Ak je meni¢ MOVIMOT?® pripojeny len na napdjacie napatie 24 V, chyba sa neaktivu-
je.

jde

6.7.7 Doplnkova funkcia 6
Menié MOVIMOT® s maximalnou frekvenciou PWM 8 kHz

o[

5 6 7 8
S2

330028171

Opis funkcie
Doplnkova funkcia znizuje frekvenciu PWM zo 16 kHz na 8 kHz.

Pri nastaveni DIP prepinaca S1/7 = "ON" pracuje zariadenie s frekvenciou PWM
8 kHz a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa prepina spat na 4 kHz.

$1/7 bez doplnkovej funkcie 6 S$1/7 s doplnkovou funkciou 6
ON Premenna frekvencia PWM Premenna frekvencia PWM
16, 8, 4 kHz 8,4 kHz
OFF Frekvencia PWM 4 kHz Frekvencia PWM 4 kHz
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.8 Doplnkova funkcia 7
Meni¢ MOVIMOT® s funkciou rychly $tart/rychle zastavenie

“T'T]

5 6 7 8
S2

330064651

Opis funkcie

Ciastkova funkcia "rychly $tart" (pri riadeni cez RS485 + binérne riadenie)
* Predmagnetiz4cia je pevne nastavena na 0 s.

* Po uvolneni pohonu prebehne predmagnetizacia. Toto je nevyhnutné na ¢o naj-
skorSie zahajenie urychlenia rampy poZadovanej hodnoty.

Pri aktivnej doplnkovej funkcii 7 s zameranie a termicka pamat ochrannej funkcie UL
neaktivne. Pri pouziti podla prispésobenia na UL je nutné dbat na to, aby pociato¢na
teplota ochrannej funkcie motora nebola rovnaka ako teplota motora.

Ciastkova funkcia "rychle zastavenie" (len pri riadeni cez rozhranie RS485)

» Pri ovladani cez rozhranie RS485 je automaticky pridana funkcia "Rychle zastave-
nie" (brzdy sa zatvoria pri rampe dobehu). Bit 9 v ovladacom slove sa priradi k tejto
funkcii ako virtualna svorka podra profilu MOVILINK®.

151413 (12|11 (10| 9 8 7 6 5 4 312 |1 0
Nepriradené Bit | Bit | Nepri- | "1" = |Nepriradené | "110"=
"9" | "8" | rade- | Reset uvolnenie,
2 1)
he inak Stop

— Odbrzdenie brzdy bez odpojenia.

Virtualna svorka pre funkciu "Zabrzdenie
brzdy pri zostupnej rampe"

1) Odporucanie pre vSetky nepriradené bity = "0"
» Ak sa bit 9 nastavi po¢as zostupnej rampy, meni¢ MOVIMOT® zabrzdi brzdu (pria-

mo cez vystup brzdy alebo vystup signalizaéného relé MOVIMOT®) a zablokuje
koncovy stuperni.

* Ak je frekvencia motora nizSia ako frekvencia zastavenia, brzda sa zavrie nezavisle
od stavu bitu 9.

» Po aktivacii rychleho zastavenia mozno pridelit uvolnenie az po zastaveni pohonu.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Diagram riadenia brzdy pri ciastkovej funkcii "rychle zastavenie” (riadenie cez
rozhranie RS485):

1
(1]

0 » t
\ \ \
2] n / N /
| | .
| | >t
1 ‘ :
3] } }
0 >t
\ ‘ }
\
\ \ \
1
[4]
0 » t
333149963
[11 Uvornenie svorky/riadiace slovo
[2] Otacky
[3] Bit9

[4] Ovladaci signal brzdy: 1 = odbrzdenie, 0 = zabrzdenie

Riadenie brzdy (riadenie cez rozhranie RS485 + binarne riadenie)

Mechanicka brzda nastavovana prostrednictvom meniéa MOVIMOT®:

« Svorky X1:13, X1:14 a X1:15 v pripajacej skrinke MOVIMOT® su priradené cez
brzdovu cievku mechanickej brzdy. Na svorky X1:13 a X1:15 sa nesmie pripajat
Ziaden dalsi brzdovy odpor!

* Relé je zapojené ako funkcia hlasenia prevadzkovej pripravenosti (Standardna
funkcia).

Mechanicka brzda je riadena reléovym vystupom alebo volitefnou jednotkou
BEM/BES.

A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo pomliazdenia pri neumyselnom uvedeni pohonu do chodu a zaro-
ven chybnom nastaveni DIP prepinacov S2/5 — S2/8. Pri nedodrzani kapitoly Pouzi-
vanie reléového vystupu pri doplnkovych funkciach 7, 9, 12 a 13 (-~ B 103) sa mdze
brzda odbrzdit.

Smrt alebo tazké poranenia.

» Dodrziavajte pokyny v kapitole "Pouzivanie reléového vystupu pri doplnkovej
funkcii 7,9, 12 a 13" (- B 103).

* Na svorky X1:13 a X1:15 v pripajacej skrinke MOVIMOT® musi byt pripojeny
brzdovy odpor (BW..). Svorka X1:14 sa nepriraduje.

* Relé K1 ma funkciu relé riadenia brzdy. Funkcia hlasenia pripravenosti tymto nie je
k dispozicii.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.9 Doplnkova funkcia 8
Menié MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou PWM 0 Hz

ON

m
] ]
5 6 7 8

S2
330101899

Opis funkcie
Riadenie cez roz- V polohe 0 prepinaca f2 je minimalna frekvencia pri aktivovanej doplnkovej funkcii
hranie RS485: 0 Hz. V3etky ostatné nastavitefné hodnoty zostanu nezmenené.

Prepinac f2

Aretovana poloha 0|1 2134 |5|6]7|8]|9]10

Minimalna frekvencia [Hz] 0 5|7 (10|12 |15]20|25|30 |35 |40

pri aktivnej doplnkovej funk-

cii

Minimalna frekvencia [Hz] 2 | 5|7 10121520 |25|30 |35 |40

bez doplnkovej funkcie
Binarne riadenie: V polohe 0 prepinaca f2 predstavuje pozadovana hodnota f2 pri aktivovanej doplnko-

vej funkcii 0 Hz. VSetky ostatné nastavite/né hodnoty zostanui nezmenené.

Prepinac f2

Aretovana poloha 0| 1|23 |4|5|6|7|8]|9]10

Pozadovana hodnotaf2[Hz] | O | 7 (10| 15|20 | 25| 35|50 | 60 | 70 {100
pri aktivnej doplnkovej funk-
cii

Pozadovana hodnotaf2[Hz] | 5 | 7 |10 15|20 |25 |35 |50 |60 |70 100

bez doplnkovej funkcie

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.10 Doplnkova funkcia 9
MOVIMOT® na pouzitie v zdvihacej technike

\

ON

m
i
5 6 7 8
S2
330140427

A VYSTRAHA

Ohrozenie zivota pri pade zdvihacieho zariadenia.

Smrt alebo tazké poranenia.

Pohon MOVIMOT® sa nesmie pouzivat v zdvihacej technike v zmysle bezpeé-
nostného zariadenia.

Ako bezpec&nostné zariadenia pouZite kontrolné (monitorovacie) systémy alebo
mechanické ochranné zariadenia.

POZOR

PretaZenie systému prevadzkou pohonu MOVIMOT® na hraniénej hodnote pradu.

Poskodenie menica.

Aktivujte sledovanie otacok. Ak sa pohon MOVIMOT® prevadzkuje na hrani¢nej
hodnote prudu dihSie ako 1 s, aktivuje sa poruchové hlasenie FO8 "Sledovanie
otacok".

Predpoklady

Pohon MOVIMOT® sa smie v zdvihacej technike pouzivat' iba pri dodrzani nasleduju-
cich predpokladov:

Opis funkcie

Doplnkovu funkciu 9 mozno pouzit' len v spojeni s brzdovymi motormi.
Zabezpedte, Zze DIP prepinag S2/3 = "OFF" (rezim VFC).

Bezpodmienecne nutné je pouZitie riadenia brzdy v spojeni s externym brzdovym
odporom.

Aktivujte funkciu "Sledovanie otacok" (» B 76)
(DIP prepinac S2/4 = "ON").

Podiatocna frekvencia sa pri binarnom riadeni a riadeni cez rozhranie RS485 rov-
na 2 Hz. Ak funkcia nie je aktivovana, pociato€na frekvencia predstavuje 0,5 Hz.

Cas odbrzdenia brzdy je pevne nastaveny na 200 ms (3tandard = 0 ms). Toto brani
pracovaniu motora proti zabrzdenej brzde.

Cas zabrzdenia brzdy (8as domagnetizacie) je pevne nastaveny na 200 ms. Tym
sa zabezpedi, Ze je brzda odbrzdena hned, ako motor prestane vytvarat krutivy
moment.

Relé K1 ma priradenu funkciu "Brzda odbrzdena".
Ak je relé K1 otvorené, je motor brzdeny brzdou.

Ak je relé K1 zatvorené, brzda je odbrzdena.
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jde

Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Prehlad riadenia brzdy pri dopinkovej funkcii 9 (riadenie cez rozhranie RS485 +
binarne riadenie):

(1] t
(2] R
1
8l T
41| 200ms [5] 200ms .
(6]
[71 2 Hz t
9007201009232395
[1] levoI’nenie [5] Cas zabrzdenia brzdy (€as pomagnetizécie)
[2] Cas predmagnetizacie [6] Frekvencia
[3] Riadiaci signal brzdenia "1" [7] Frekvencia zastavenia = pociatoéna/minimaina
= odbrzdena, "0" = zabrzde- frekvencia
na

[4] Cas odbrzdenia brzdy

Mechanicka brzda sa riadi reléovym vystupom alebo volitel'nou jednotkou BEM/
BES.

A VYSTRAHA

Nebezpeéenstvo pomliazdenia pri neumyselnom uvedeni pohonu do chodu a zaro-
ven chybnom nastaveni DIP prepinacov S2/5 — S2/8. Pri nedodrzani kapitoly "Pou-
Zivanie reléového vystupu pri doplnkovych funkciach 7, 9, 12 a 13" (-~ B 103) sa
méze brzda odbrzdit.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Dodrziavajte pokyny v kapitole "Pouzivanie reléového vystupu pri dopinkovej
funkcii 7,9, 12 a 13" (- B 103).

« Na svorky X1:13 a X1:15 v pripajacej skrinke MOVIMOT® musi byt pripojeny
brzdovy odpor (BW..). Svorka X1:14 sa nepriraduje.

* Relé K1 ma funkciu relé riadenia brzdy. Funkcia hlasenia pripravenosti tymto nie je
k dispozicii.

UPOZORNENIE

V zdvihacej technike nie je funkcia "Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia" Gu¢inna.

6
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Ciastkova funkcia "rychle zastavenie" (len pri riadeni cez rozhranie RS485)

» Pri ovladani cez rozhranie RS485 sa je automaticky pridana funkcia "Rychle zasta-
venie" (brzdy sa zatvoria pri rampe dobehu). Bit 9 v ovlddacom slove sa priradi
k tejto funkcii ako virtualna svorka podfa profilu MOVILINK®.

1514 13 |12|11 (10| 9 | 8 7 6 5143|210
Nepriradené " Bit | Bit | Nepri- | "1" = |Nepriradené | "110"=
"9" | "8" | rade- | Reset uvolnenie,
ne" .
inak Stop

— Odbrzdenie brzdy bez odpojenia.

Virtualna svorka pre funkciu "Zabrzdenie
brzdy pri zostupnej rampe"

1) Odporucanie pre vSetky nepriradené bity = "0"
+ Ak sa bit 9 nastavi po¢as zostupnej rampy, meni¢ MOVIMOT® zabrzdi brzdu (pria-

mo cez vystup brzdy alebo vystup signalizaéného relé MOVIMOT®) a zablokuje
koncovy stuperni.

» Ak je frekvencia motora nizSia ako frekvencia zastavenia, brzda sa zavrie nezavisle
od stavu bitu 9.

» Po aktivacii rychleho zastavenia mozno pridelit uvolnenie az po zastaveni pohonu.

Diagram riadenia brzdy pri ¢iastkovej funkcii "rychle zastavenie™: (Riadenie cez
rozhranie RS485):

]
(1]

RIn| | N /
= .
|

© | |_|
\
|
|

_

0 » t
|
|
]
(4]
0 » t
9007199589234187
[11 Uvolnenie svorky/riadiace slovo
[2] Otacky
[3] Bit9

[4] Ovladaci signal brzdy "1" = odbrzdenie, "0" = zabrzdenie
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.11 Doplinkova funkcia 10

Meni¢ MOVIMOT® so znizenym krutiacim momentom pri malych frekvenciach
T

5 6 7 8
S2

330179211

Opis funkcie

* ZniZzenim kompenzacie sklzu a €inného pradu pri nizkych otackach vytvara pohon
len zniZzeny krutiaci moment (pozri nasledujuci obrazok):

* Minimalna frekvencia = 0 Hz, pozri Doplnkova funkcia 8 (- B 89).

[2]

T |
5 10 15 f[Hz]

334866315

[11 Maximalny kratiaci moment pri prevadzke VFC
[2] Maximalny kratiaci moment pri aktivovanej doplnkovej funkcii 10

6
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.12 Doplnkova funkcia 11

Deaktivacia kontroly vypadku fazy

POZOR

Deaktivacia kontroly vypadku fazy méze za nepriaznivych pomerov viest' k poSkode-
niu zariadenia.

Poskodenie menica.

» Kontrolu vypadku sietovej fazy deaktivujte len pri kratkodobej asymetrii sietové-
ho napatia.

+ Zabezpectte, aby sa pohon MOVIMOT® vzdy napajal zo vSetkych 3 faz sietového
napajania.

330218763

Opis funkcie
+ Pri aktivovanej doplnkovej funkcii sa neuskuto€riuje Ziadna kontrola fazy.
+ Je to vhodné napr. pri sietach s kratkodobou asymetriou.

94 Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D

21214409/SK — 10/2014



21214409/SK — 10/2014

Uvedenie do prevadzky "Easy" 6
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.13 Doplnkova funkcia 12

Meni¢ MOVIMOT® s rychlym $tartom/zastavenim a ochranou motora cez TH

ON

mfn
min
5 6 7 8

S2
330259595

Opis funkcie

» Doplnkova funkcia pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora zahi-
fna tieto funkcie:

— Funkcia ochrany motora cez nepriame vyhodnocovanie TH prostrednictvom
svoriek pre smer otacania

— Funkcia rychleho Startu a zastavenia

Ciastkova funkcia "ochrana motora cez vyhodnocovanie TH"

Tato funkcia je aktivna len pri riadeni cez rozhranie RS485. Doplnkové funkcia ma za
nasledok spustenie chyby 84 "Prehriatie motora".

Chyba je vyhlasena pri spineni vSetkych nasledujucich podmienok:

+ Standardna funkcia meni¢a MOVIMOT® ochrana motora sa deaktivuje DIP prepi-
nac¢om S1/5 = "ON".

» Svorky smeru ota€ania su zapojené prostrednictvom TH na 24 V, ako znazorfiuje
nasledujuci obrazok.

Pri priemyselnom roz- Pri montazi v blizkosti motora
delovadi: s volitelnou jednotkou P2.A:

o™ N
I E|- | SRS

— — | o

x éx

>

A
TH

9007199586919307 TH
9007199881486475
» TH sa aktivuje na zaklade prehriatia motora. Uvolnenie oboch svoriek smeru ota-
¢ania je tymto vynechané.
+ Sietové napétie je pritomné.

UPOZORNENIE
i Prostrednictvom "funkcie ochrany motora cez vyhodnocovanie TH" mézete deaktivo-
vat' poziciu DIP prepinaca S1/5 = "OFF". Vtedy je ochrana motora v menici

MOVIMOT?® realizovana danym typom motora uginna.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Ciastkova funkcia "rychly $tart" (riadenie cez RS485 + binarne riadenie)
* Predmagnetizacia je pevne nastavena na 0 s.

+ Po uvolneni pohonu prebehne predmagnetizacia. Toto je nevyhnutné na o naj-
skorSie zahajenie urychlenia rampy poZadovanej hodnoty.

Ciastkova funkcia "rychle zastavenie" (len pri riadeni cez rozhranie RS485)

» Pri ovladani cez rozhranie RS485 je automaticky pridana funkcia "Zabrzdenie brz-
dy pri rampe dobehu". Bit 9 v ovlddacom slove sa priradi k tejto funkcii ako virtual-
na svorka podra profilu MOVILINK®.

1514 |13 |12 (11|10 9 | 8 7 6 5143210
Nepriradené " Bit | Bit | Nepri- | "1" = |Nepriradené ”| "110"=
"9" | "8" | rade- | Reset uvolnenie,
né " .
inak Stop

L Odbrzdenie brzdy bez odpojenia.

Virtualna svorka pre funkciu "Zabrzdenie
brzdy pri zostupnej rampe"

1) Odporucanie pre vSetky nepriradené bity = "0"

+ Ak sa bit 9 nastavi po¢as zostupnej rampy, meni¢ MOVIMOT® zabrzdi brzdu (pria-
mo cez vystup brzdy alebo vystup signalizaéného relé MOVIMOT®) a zablokuje
koncovy stuperni.

» Ak je frekvencia motora nizSia ako frekvencia zastavenia, brzda sa uzavrie pri ram-
pe dobehu nezavisle od stavu bitu 9.

» Po aktivacii rychleho zastavenia mozno pridelit uvofnenie az po zastaveni pohonu.

Diagram riadenia brzdy pri Ciastkovej funkcii "rychle zastavenie™ (riadeni cez
rozhranie RS485):

1 -
[4] T
0 »t

9007199589659275

[11 Uvolnenie svorky/riadiace slovo

[2] Otacky

[3] Bit9

[4] Ovladaci signal brzdy "1" = odbrzdenie, "0" = zabrzdenie
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Riadenie brzdy (riadenie cez rozhranie RS485 + binarne riadenie)
Mechanicka brzda nastavovana prostrednictvom meniéa MOVIMOT®:

« Svorky X1:13, X1:14 a X1:15 v pripajacej skrinke MOVIMOT® sU priradené cez
brzdovu cievku mechanickej brzdy. Na svorky X1:13 a X1:15 sa nesmie pripajat
Ziaden dalSi brzdovy odpor!

* Relé je zapojené pre funkciu hlasenia prevadzkovej pripravenosti (Standardna
funkcia).

Mechanicka brzda je riadena reléovym vystupom alebo volitelnou jednotkou
BEM/BES.

A VYSTRAHA

Nebezpeéenstvo pomliazdenia pri neumyselnom uvedeni pohonu do chodu a zaro-
ven chybnom nastaveni DIP prepinaov S2/5 — S2/8. Pri nedodrzani kapitoly "Pou-
Zivanie reléového vystupu pri doplnkovych funkciach 7, 9, 12 a 13" (- & 103) sa
méze brzda odbrzdit.

Smrt alebo tazké poranenia.

» Dodrziavajte pokyny v kapitole "PouZivanie reléového vystupu pri doplnkovej
funkcii 7, 9, 12 a 13" (- B 103).

+ Na svorky X1:13 a X1:15 v pripajacej skrinke MOVIMOT® musi byt pripojeny
brzdovy odpor (BW..). Svorka X1:14 sa nepriraduje.

* Relé K1 ma funkciu relé riadenia brzdy. Funkcia hlasenia pripravenosti tymto nie je
k dispozicii.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.14 Doplinkova funkcia 13

Predpoklady

Opis funkcie

Meni¢ MOVIMOT® s roz$irenym sledovanim otaéok

ON

5 6 7 8
S2

330300683

A VYSTRAHA

Ohrozenie zivota pri pade zdvihacieho zariadenia.
Smrt alebo tazké poranenia.

+ Pohon MOVIMOT® sa nesmie pouzivat v zdvihacej technike v zmysle bezpe¢-
nostného zariadenia.

» Ako bezpelnostné zariadenia pouZite kontrolné (monitorovacie) systémy alebo
mechanické ochranné zariadenia.

Pohon MOVIMOT® sa smie v zdvihacej technike pouzivat' iba pri dodrzani nasleduju-
cich predpokladov:

» Doplnkovu funkciu 13 mozno pouZit len v spojeni s brzdovymi motormi.
» Zabezpecte, ze DIP prepina¢ S2/3 = "OFF" (rezim VFC).

» Bezpodmienecne nutné je pouzitie riadenia brzdy v spojeni s externym brzdovym
odporom.

» Dodrzujte opisy a pokyny pre dopinkovu funkciu 9 (» B 90).

Doplnkova funkcia 13 zahffa nasledujuce funkcionality:
+ Doplnkova funkcia 9, MOVIMOT® s pouzitim v zdvihacej technike (- & 90)
+ Sledovanie otacok s nastavitelnym ¢asom sledovania

Po aktivacii doplnkovej funkcie 13 je sledovanie otacok vzdy zapnuté nezavisle od po-
lohy DIP prepinaca S2/4.

Po aktivacii doplnkovej funkcie 13 disponuje DIP prepina¢ S2/4, v zavislosti od nasta-
venej adresy rozhrania RS485, nasledujucou funkcionalitou:
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Binarne riadenie

Uvedenie do prevadzky "Easy" 6
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Adresa rozhrania RS485 nastavena na DIP prepinaéoch S$1/1 — S1/4 je 0.

S2/4 = "OFF"

Cas sledovania otagok 2 sa nastavuje spinadom t1.

Casy sledovania ota¢ok 1 a 3 st pevne nastavené na 1 s.

Cas rampy je pevne nastaveny na 1 s.

Pozadovana hodnota f2 sa nastavuje spinacom 2.
S2/4 = "ON"

— Cas sledovania otagok 2 sa nastavuje spinacom f2.

— Casy sledovania otaok 1 a 3 st pevne nastavené na 1 s.
— PoZadovana hodnota je pevne nastavena na 5 Hz.

— Cas rampy sa nastavuje spinacom t1.

Riadenie cez rozhranie RS485:

Adresa rozhrania RS485 nastavena na DIP prepinac¢och S$1/1 — S1/4 nie je 0.

S2/4 = "OFF"

— Cas sledovania otacok 2 sa nastavuje spinatom t1.

— Casy sledovania otagok 1 a 3 sa nastavuiju spinacom f2.
— Cas rampy je pevne nastaveny na 1 s.

— Minimalna frekvencia je pevne nastavena na 2 Hz.

S2/4 = "ON"

Cas sledovania ota¢ok 2 sa nastavuje spinacom f2.

Casy sledovania ota¢ok 1 a 3 sU pevne nastavené na 1 s.

Cas rampy sa nastavuje spinatom t1.

Minimalna frekvencia je pevne nastavena na 2 Hz.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Moznosti nastavenia doplnkovej funkcie 13

Doplnkova funkcia 13 aktivna
MOVIMOT® s rozsirenym sledovanim otac¢ok

|
v v

Prevadzkovy rezim Binarne riadenie Riadenie cez rozhranie RS485
I I

DIP prepinac S2/4 OFF ON OFF ON

Cas rampy 1s Prepinac 1s Prepinac
t1 t1

Pozadovana hodnota Prepinac f2 5Hz - -

f2

Minimalna frekvencia 2 Hz 2 Hz 2 Hz 2Hz

Cas sledovania 2 Prepinac t1 Prepinal Prepinad t1 Prepinad
f2 f2

Cas sledovania 1, 3 1s 1s Prepinac f2 1s

Nastavenie ¢asu sledovania otacok

Pri aktivnej doplnkovej funkcii 13 mozno pomocou spinacov t1 a f2 nastavit’ nasleduju-
ce Casy sledovania:

Spinac t1 alebo f2 (pozri vyssie)

Aretovana poloha o|112|3|14|5|6|7|8|9]10
Cas sledovania 2 [s] 0,1{0,2{0,3{0,4/0,5/0,6(0,7(0,8(0,9(1,0(1,5
Cas sledovania 1 a 3 [s] 0,1(0,2/0,3/0,4/0,5|0,6(0,7|0,8{0,9(1,0(1,5
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Platnost’ ¢asu sledovania otacok

Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6

n A
(2] ; (3]
) t
n A
[2] Como > B @
n2 — I
' l l
l | |
' 1 1
l | |
= 1 1
n1 ! : :
| | | t
n A
[2] 2]
n3
t
n4
_____ 4]
(5]
9007199591797259
[11 Rozsah platnosti ¢asu sledovania 1 [4] Pozadovana hodnota otacok

[5] Vystup otacok (skutocna hodno-
ta)

[2] Rozsah platnosti ¢asu sledovania 2
[3] Rozsah platnosti ¢asu sledovania 3

Cas sledovania 1 je platny, ak hodnota skuto&nej hodnoty otaok stupa po zmene po-
Zadovanej hodnoty.

Rozsah platnosti Casu sledovania 2 za¢ne po dosiahnuti pozadovanej hodnoty.

Rozsah platnosti ¢asu sledovania 3 je platny, ak po zmene pozadovanej hodnoty kle-
sa skuto¢na hodnota otacok.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.15 Doplinkova funkcia 14

Menié MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaciou sklzu

T

5 6 7 8
S2

330342539

Opis funkcie
Kompenzacia skizu sa deaktivuje.
Deaktivacia kompenzacie sklzu mdze viest k znizeniu presnosti otacok motora.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.16 Pouzivanie reléového vystupu pri doplnkovych funkciach 7,9, 12 a 13

A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo pomliazdenia kvoli neimyselnému spusteniu pohonu.

Smrt alebo tazké poranenia.

Brzdova cievka musi zodpovedat sietovému napéatiu (napr. 400 V).
Pripojka X1:14 sa nesmie obsadit’.

Specialna funkcia 7, 9, 12 alebo 13 musi byt aktivovana, inak bude brzda dlho-
dobo odbrzdena. Toto musi byt bezpodmiene€ne dodrzané aj pri pripadnej vy-
mene meni¢a MOVIMOT®. Ak nie je aktivovana Ziadna z uvedenych funkcii,
sprava sa relé kontakt K1 ako kontakt na signalizaciu pripravenosti. To znamena,
ze brzda bude pri pouziti volitelnej jednotky BGM odbrzdena aj bez predchadza-
juceho uvolnenia.

Na nasledujucom obrazku je znazornené pouZitie relé kontaktu K1 na riadenie mecha-
nickej brzdy s brzdovym usmerfiovacom BGM.

(1]
(2]

3]
(4]
(3]

(6]
(7]

L1
L2
L3
PE —_t - —— ——_ . — = . =
_T N F11/F12/F13
I —— K11
|
t \
I
| A
———1on 97
ﬂ MOVIMOT®
BGM [1]
RD
U|NJ|r BU
BK BMG |[3]
Ue '[BK
> <
3 &
15 1__RD & [41[5][6] [7]
WH —
14 e
5 ]2y T‘ ‘ | l l
| ICCIEIEI8|0| 4
§’_‘n:(_;.a::<x$$’_
l
+
9007201255929483

Ovladanie brzdy BGM nainstalované v pripajacej skrinke

Externy brzdovy odpor BW (informacie o priradeni najdete v kapitole "Technické
udaje")

Napajanie 24 V DC

Vpravo/Stop

Dodrziavajte uvolnenie smeru otacania vliavo/vpravo, pozri kapitolu "Zapojenie
pohonu MOVIMOT®" (- & 41)

Prepinanie poZzadovanej hodnoty f1/f2

Brzdové relé

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Uvedenie do prevadzky s binarnym riadenim

6.8 Uvedenie do prevadzky s binarnym riadenim

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netpline vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

) * Meni¢€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuata

1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z napajacej skrine.

2. Skontrolujte, & pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla
predpisov.

Pozri kapitolu "Mechanicka inStalacia" a "Elektricka inStalacia".

3. Zaistite, aby DIP prepinace S1/1 - S1/4 boli v polohe "OFF" (= adresa 0). T.j.
MOVIMOT® bude binarne riadeny cez svorky.

4. Nastavte 1. otacky na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 (aktivny, ked svorka
f1/f2 X6:7,8 = "0") (Standardné nastavenie: cca 50 Hz (1500 1/min).

e e

=
T o

I

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[1] pozicia potenciometra

5. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi zaslepkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom
rozhrani X50.

Poskodenie typového &titka meniéa MOVIMOT®.

+ Opétovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesne-
nim.

6. Nastavte 2. otacky na prepinadi f2 (aktivny, ked svorka f1/f2 X6,7,8 = "1").

Prepinac f2
Aretovana poloha 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
Pozadovana hodnotaf2[Hz]| 5 | 7 |10 | 15|20 | 25| 35 | 50 | 60 | 70 [100
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6

Uvedenie do prevadzky s binarnym riadenim

UPOZORNENIE
i Poclas prevadzky mdze byt 1. polet otd€ok je mozné plynule menit potenciometrom
pozadovanej hodnoty, ktory je dostupny zvonka.
Otacky f1 a f2 mozno nastavit nezavisle od seba.
7. Na spinaci t1 nastavte ¢as rampy.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty z 1500 1/min (50 Hz).
% Prepina¢ t1
Aretovana poloha 0 1 2134 5|6 |7|8]|9]10
> Gas rampy t1 [s] 01]02(03l05[07|1|2[3]5]7]10

8. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
9. Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napajacie napatie.

6.8.1 Reakcie menic¢a v zavislosti od stavu svoriek

Nasledujlca tabulka uvadza ¢innost meni¢a MOVIMOT® v zavislosti od stavu riadia-

cich svoriek:
Spravanie Stav svoriek Stavové
S S0 5 Siet 24v | fi2 | vpravol | vravor | LEP
Stop Stop
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Meni¢ vypnuty 0 0 X X X Vyp.
Meni¢ vypnuty 1 0 X X X Vyp.
Stop, chyba siet 0 1 X X X Blika ZI-
ta
Stop 1 1 X 0 0 Zlta
Chod doprava 1 1 0 1 0 Zelena
s f1
Chod dofava s f1 1 1 0 0 1 Zelena
Chod doprava 1 1 1 1 0 Zelena
s f2
Chod dolava s 2 1 1 1 0 1 Zelena
Stop 1 1 X 1 1 Zlta
Legenda:

0 = Zziadne napatie
1 = napatie

X = lubovolny stav

Navod na obsluhu —MoviMoT® MM.D | | ()5



Uvedenie do prevadzky "Easy"
Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MBG11A alebo MLG..A

6.9 Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MBG11A alebo MLG..A

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netpline vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

) * Meni¢€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:
— 1 minuata

1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z napajacej skrine.

2. Skontrolujte, & pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla
predpisov.

Pozri kapitolu "Mechanicka inStalacia" a "Elektricka inStalacia".
3. DIP prepina¢ S1/1 na meni¢i MOVIMOT® nastavte na "ON" (= adresa 1).

pilsnininn

4. Na spinadi f2 nastavte minimalnu frekvenciu f.;,.

Prepinac f2

Aretovana poloha 0|1 213|456 |7|8|9]10
Minimalna frekvencia f.;, 2| 5|7 10|12 (15|20 |25 |30 | 35|40
[Hz]

5. Na spinaci t1 nastavte ¢as rampy.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZzadovanej hodnoty 1500 1/min (50 Hz).

Prepinac t1
Aretovana poloha 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10

Casrampyﬂ [s] 0,1102103|0,5/0,7] 1 2 3 5 7 110

6. Skontrolujte, Ci je pozadovany smer otacania uvolneny.

Vpravo/Stop | Vlavo/Stop |Vyznam

aktivovany aktivovany |« Obidva smery ota¢ania su uvolnené.

Ry X6: 11,12
L) X6:9,10

24V X6:1,2,3

106  Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D

21214409/SK — 10/2014



21214409/SK — 10/2014

Uvedenie do prevadzky "Easy" 6

Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MBG11A alebo MLG..A

Vpravo/Stop

VFavo/Stop

Vyznam

aktivovany

neaktivovany

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

Uvolneny je len smer ota¢ania doprava.

» Zadanie pozadovanej hodnoty pre otacanie dola-
va spdsobi zastavenie pohonu.

neaktivovany | aktivovany
@ Yo
o —|=
— —|o®
© ©|©
x X[ X
2zl |CC
N o

Povoleny je len smer ota€ania dolava.

» Zadania Ziadanej hodnoty pre otadanie doprava
vedu k zastaveniu pohonu.

neaktivovany | neaktivovany
« Yo
N —[
— )
© ©|o
x X[ X
zl ICG
N [0 N}

Zariadenie je zablokované alebo sa zastavi po-
hon.

jde

7. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkuijte.

8. Potenciometrom poZadovanej hodnoty f1 nastavte potrebné maximalne otacky.

[11 Poloha potenciometra

9. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na

diagnostickom rozhrani X50.

f1 [Hz] 100}
751

S R S e

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

Poskodenie meni¢a MOVIMOT®,.

+ Opatovne naskrutkujte uzatvaraciu skrutku potenciometra menovitej hodnoty aj
s tesnenim.

10.Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napajacie napatie.

UPOZORNENIE

Pokyny na prevadzku s volitefnymi jednotkami MBG11A alebo MLG..A najdete v ka-
pitole "Ovladacie jednotky MBG11A a MLG..A" (- B 179).
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Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWA21A

6.10 Uvedenie do prevadzky s volitel'nou jednotkou MWA21A
A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netpline vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

) * Meni¢€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:
— 1 minuata

1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z napajacej skrine.

2. Skontrolujte, & pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla
predpisov.

Pozri kapitolu "Mechanicka inStalacia" a "Elektricka inStalacia".
3. DIP prepina¢ S1/1 na meni¢i MOVIMOT® nastavte na "ON" (= adresa 1).

=

GG

9007199592524939
4. Na spinaci f2 nastavte minimalnu frekvenciu f.;,.
Prepinac 2
Aretovana poloha 0| 1 2|3 516 |7 |8]|9]10
Minimalna frekvencia f.,, 2 5|7 |10 |12|15]20 | 25|30 | 35| 40
[HZ]

5. Na spinaci t1 nastavte ¢as rampy.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty 1500 1/min (50 Hz).

Prepinac t1

Aretovana poloha 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10

Cas rampy t1 [s] 0102|0305 (0,7| 1 213157110

6. Skontrolujte, €i je uvolneny pozadovany smer otacania.

Vpravo/Stop | Vlavo/Stop |Vyznam

aktivovany aktivovany |« Obidva smery otaania su uvolnené.

Ry X6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6

Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWA21A

Vpravo/Stop

VFavo/Stop

Vyznam

aktivovany

neaktivovany

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

Uvolneny je len smer ota¢ania doprava.

» Zadanie pozadovanej hodnoty pre otacanie dola-
va spdsobi zastavenie pohonu.

neaktivovany | aktivovany
@ Yo
o —|=
— —|o®
© ©|©
x X[ X
2zl |CC
N o

Povoleny je len smer ota€ania dolava.

» Zadania Ziadanej hodnoty pre otadanie doprava
vedu k zastaveniu pohonu.

neaktivovany | neaktivovany
« Yo
N —[
— )
© ©|o
x X[ X
zl ICG
N [0 N}

Zariadenie je zablokované alebo sa zastavi po-
hon.

7. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkuijte.

8. Potenciometrom poZadovanej hodnoty f1 meni¢a MOVIMOT® nastavte potrebné

maximalne ot

acky.

fad

[11 Polohap

otenciometra

f1 [Hz] 1007

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

9. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na

diagnostickom rozhrani X50.

Poskodenie meni¢a MOVIMOT®,.

» Opatovne naskrutkujte zaslepkupotenciometra menovitej hodnoty aj s tesne-

nim.

10.Na prepinacoch DIP S1 a S2 zvolte druh signalu pre analégovy vstup (svorka 7
a svorka 8) volitelnej jednotky MWA21A.

Usignal=0-10V

I signal = 0 - 20 mA

S1 S2 Funkcia drzania pozado-
vanej hodnoty
OFF OFF
Nie
ON OFF
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWA21A

S1 S2 Funkcia drzania pozado-
vanej hodnoty
I signal =4 - 20 mA ON ON ,
Ano
Usignal=2-10V OFF ON

11.Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napajacie napatie.

12.Uvolnite pohon MOVIMOT®. T. j. Na svorku 4 (otac¢anie doprava) alebo svorku 5
volitelnej jednotky MWA21A privedte napatie 24 V.

UPOZORNENIE

Pokyny na prevadzku volitelnej jednotky MWA21A néjdete v kapitole "Prevodnik po-
Zadovanej hodnoty MWA21A" (- B 180).

[0
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Uvedenie do prevadzky s volitefnou jednotkou MWF11A

6.11  Uvedenie do prevadzky s volitel'nou jednotkou MWF11A
A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netpline vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

) * Meni¢€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuata

1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z pripajacej skrine.

2. Skontroluijte, &i je pohon MOVIMOT® mechanicky aj elektricky nainstalovany podfa
predpisov. Pozri kapitolu "Mechanicka instalacia" + "Elektronicka inStalacia".

3. Nastavte spravnu adresu rozhrania RS485 pomocou DIP prepinacov S1/1 — S1/4.

V rezime "Z bodu na bod" alebo "Z bodu na bod so striedanim 2PD/3PD" vz-
dy nastavte adresu "1".

Desiatko- | 0 (1 |2 |3 |4 |56 |7 |8|9 (1011|1213 (14|15
va adresa

S11 - X| - X| - | X|-|X|-[X|-|X|-[X|-]|X
S$1/2 - = X|X|=-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]X]|X
S$1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]-]-|X[X|X]|X
S1/4 - -] =-=-1=-]-]1-]1-[X[X|X|X|X[X|X]|X
X |=ON — |=OFF

4. Na spinadi f2 nastavte minimalnu frekvenciu ;.

Prepinac f2

Aretovana poloha 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
Minimalna frekvencia f., 2 |57 (10]12 15|20 |25 |30 |35 40
[Hz]

5. Ak savéas rampy nezadava cez volitelnu jednotku, ¢as rampy nastavte na prepina-
¢i t1. Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty 1500 1/min (50 Hz).

Prepina¢ t1
Aretovana poloha 0|1 213|456 |7|8|9]10
Cas rampy t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 213 |5]|7]10

6. Skontrolujte, €i je uvolneny poZadovany smer otacania.

Vpravo/Stop | Vlavo/Stop |Vyznam

aktivovany aktivovany |+ Obidva smery ota€ania su uvolnené.
«© Yo
N —[
— )
x X[ X
zl G
N [0 N}
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWF11A

Vpravo/Stop | Vlavo/Stop |Vyznam

Uvolneny je len smer ota¢ania doprava.

» Zadanie pozadovanej hodnoty pre otacanie dola-
va spdsobi zastavenie pohonu.

aktivovany | neaktivovany

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

24V X6:1,2,3

neaktivovany | aktivovany Povoleny je len smer otacania doflava.

» Zadania Ziadanej hodnoty pre otadanie doprava
vedu k zastaveniu pohonu.

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3

Zariadenie je zablokované alebo sa zastavi po-
hon.

neaktivovany | neaktivovany

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

24V X6:1,2,3

7. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkuijte.

8. Potenciometrom poZadovanej hodnoty f1 nastavte potrebné maximalne otacky.

e

0123458678910 [1]
18014398838894987

[1] Poloha potenciometra

9. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na
diagnostickom rozhrani X50.

Poskodenie meni¢a MOVIMOT®,.

+ Opatovne naskrutkujte uzatvaraciu skrutku potenciometra menovitej hodnoty aj
s tesnenim.

10.Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napajacie napatie.

UPOZORNENIE

Pokyny na prevadzku volitelnej jednotky MWF11A najdete v kapitole "Prevodnik po-
Zadovanej hodnoty MWF11A" (- B 181).

[0
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Doplfiujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

6.12 Dopliujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora dodrZujte nasledujtce poky-
ny:

6.12.1 Skontrolujte spésob zapojenia pripojeného motora

Podla nasledujuceho obrazku skontrolujte, €i zvoleny spdésob zapojenia menica
MOVIMOT® zodpoveda zapojeniu pripojeného motora.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi

O O O

337879179

Pri brzdovych motoroch nesmie byt v svorkovej skrini namontovany brzdovy
usmernovac!

6.12.2 Ochrana motora a odpojenie smeru otac¢ania
Pripojeny motor musi byt vybaveny ochranou TH.

* Pririadeni cez rozhranie RS485 musi byt TH zapojené nasledujucim spésobom:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

™ N ™ N ™ N
R IR IR
~ ~ | o ~ ~ | o ~ -~ | &
X E<: 3 > Z<: = < E <
> > >
N & g H PN & g— N & C_:n—

TH TH TH

483308811

[A] Obidva smery ota¢ania su uvolnené.
[B] Uvolneny je len smer ota¢ania dolava.
[C] Uvolneny je len smer ota¢ania doprava.

* Pri binarnom riadeni SEW-EURODRIVE odporuc¢a zapojit TH sériovo s relé "HIa-
senie prevadzkovej pripravenosti" (pozri nasledujuci obrazok).

— Hlasenie prevadzkovej pripravenosti musi byt kontrolované externym riadenim.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"

Doplfiujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

— Pokial hldsenie prevadzkovej pripravenosti nie je k dispozicii, pohon sa musi
odpoijit (svorky R (¥ X6:11,12 a L ¢ X6:9,10 = "0").

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26

K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.12.3 DIP prepinaé
Pri montazi meni¢éa MOVIMOT® v blizkosti motora musi byt DIP prepina¢ S1/5, odlis-
ne od nastavenia z vyroby, v polohe "ON":
S1 1] 2| 3] 4 5 6 7 8
Vyznam Binarne kédovanie Ochrana Vykonnostny Frekvencia | TImenie vol-
pristrojovej adresy roz- | motora stupen motora PWM nobehu
hrania RS485
2° 2! 2? 2
ON 1 1 1 1 Vyp. O jeden stupen Premenliva Zap.
mensSi motor (16, 8, 4 kHz)
OFF 0 0 0 0 Zap. Prisposobeny 4 kHz Vyp.
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Uvedenie do prevadzky "Easy" 6

Doplfiujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

6.12.4 Brzdovy odpor
+ Pri motoroch bez brzdy sa v pripajacej skrinke MOVIMOT® musi pripojit brzdovy

BW1/BW2

+ Pri brzdovych motoroch bez volitel'nej jednotky BEM sa na meni¢ MOVIMOT®
nesmie pripojit brzdovy odpor.

* Pri brzdovych motoroch s volitelnou jednotkou BEM a externym brzdovym od-
porom sa externy brzdovy odpor BW a brzda musia pripojit nasledovne.

BEM

00(00(0
ANAC|O

s} s}
225

BE/BR

9007199895472907

6.12.5 Montaz meniéa MOVIMOT® v priemyselnom rozdelovagéi

Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora v priemyselnom rozdelovadi
sa riadte pokynmi uvedenymi v prisludnych priru¢kach k priemyselnej zbernici.
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou
VVSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

7 Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou
zbernicou
71 VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky
UPOZORNENIE

Pri uvadzani do prevadzky bezpodmieneéne dodrzujte vSeobecné bezpelnostné po-
kyny uvedené v kapitole "Bezpecnostné pokyny".

A VYSTRAHA

Nebezpeéenstvo pomliazdenia kvoli chybajucim alebo poSkodenym ochrannym kry-
tom.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Riadne namontujte ochranné kryty zariadenia, pozri Navod na obsluhu k prevo-

dovke.

» Zariadenie sa nesmie uviest do prevadzky bez namontovanych ochrannych kry-
tov.

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom neuplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuta

A VYSTRAHA

Chybné reakcie zariadeni sp6sobené nespravnym nastavenim zariadeni.
Smrt alebo tazké poranenia.

» Dodrzujte pokyny na uvedenie do prevadzky.

* InStalaciu zverte len vySkolenému odbornému personalu.

* Pouzivajte len nastavenia vhodné pre danu funkciu.

A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo popalenia spdsobené hortcim povrchom zariadenia (napr. chladi-
¢a).

> B B b -

Tazké poranenia.
» Zariadenia sa dotykajte az po jeho dostato€nom vychladnuti.

UPOZORNENIE

i Na zabezpedenie bezporuchovej prevadzky neodpdjajte a nepripajajte vykonové ale-
bo signalové vedenia po&as prevadzky.
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7.2

Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou 7
Predpoklady

UPOZORNENIE
i * Pred uvedenim do prevadzky stiahnite lakovanu krytku zo stavovej LED kontrolky.
Pred uvedenim do prevadzky stiahnite z typovych &titkov lakované ochranné félie.
» Pri siefovom stykaci K11 musite dodrzat’ minimalny vypinaci €as 2 s.
Predpoklady

Na uvedenie do prevadzky platia tieto predpoklady:
+ Pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla predpisov.

* Vhodnymi bezpe&nostnymi opatreniami sa zabrani ne¢akanému rozbehnutiu poho-
nov.

» Ohrozenie o0s6b a stroja su vylucené prislusnymi bezpe&nostnymi opatreniami.

Navod na obsluhu - MOVIMOT®MM.D ] 1] 7/



Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou
Priebeh uvedenia do prevadzky

7.3 Priebeh uvedenia do prevadzky
A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netpline vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

) * Meni¢€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuata

1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z napajacej skrine.

2. Skontrolujte, & pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla
predpisov. Pozri kapitolu "Mechanicka instalacia" a "Elektricka instalacia".

3. Nastavte spravnu adresu rozhrania RS485 pomocou DIP prepinaéov S1/1-S1/4.

V spojeni s rozhraniami priemyselnej zbernice SEW (MF./MQ..) alebo
s MOVIFIT® vzdy nastavte adresu "1".

Desiatko- | 0 (1 |2 |3 |4 |56 |7 |8|9 (1011|1213 (14|15
va adresa

S11 - X| - X| - | X|-|X|-[X|-|X|-[X|-]|X
S$1/2 - = X|X|=-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]X]|X
S$1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]-]-|X[X|X]|X
S1/4 - -] =-=-1=-]-]1-]1-[X[X|X|X|X[X|X]|X
X |=ON — |=OFF

4. Na spinadi f2 nastavte minimalnu frekvenciu ;.

Prepinac f2

Aretovana poloha 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
Minimalna frekvencia f., 2 |57 (10]12 15|20 |25 |30 |35 40
[Hz]

5. Ak sa ¢as rampy nezadava cez priemyselnu zbernicu, nastavte ho na prepinaci t1.
Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty z 1500 1/min (50 Hz).

Prepina¢ t1
Aretovana poloha 0| 1 213|456 |7]8]|9]10
Cas rampy t1 [s] 01/02|03/05(0,7| 1 2 3|5 |7 |10

6. Skontrolujte, €i je uvolneny poZadovany smer ota€ania.

Vpravo/Stop | Vlavo/Stop |Vyznam

aktivovany aktivovany |+ Obidva smery otaCania su uvolnené.

RV X6:11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou

Priebeh uvedenia do prevadzky 7

Vpravo/Stop

VFavo/Stop

Vyznam

aktivovany

neaktivovany

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

Uvolneny je len smer ota¢ania doprava.

» Zadanie pozadovanej hodnoty pre otacanie dola-
va spdsobi zastavenie pohonu.

neaktivovany

aktivovany

24V X6:1,2,3

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

Povoleny je len smer ota€ania dolava.

» Zadania Ziadanej hodnoty pre otadanie doprava
vedu k zastaveniu pohonu.

neaktivovany | neaktivovany
« Yo
N —[
— )
© ©|o
x X[ X
zl ICG
N [0 N}

Zariadenie je zablokované alebo sa zastavi po-
hon.

7. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkuijte.

8. Potenciometrom poZadovanej hodnoty f1 nastavte potrebné maximalne otacky.

[11 Poloha potenciometra

9. POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi zaslepkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom
rozhrani X50.

Poskodenie typového &titka meniéa MOVIMOT®.

» Opatovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesne-

nim.

f1 [Hz] 100}
751

S R S e

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

10.Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napajacie napatie.

Informacie o funkcii v spojeni s jednotkou master RS485 najdete v kapitole "Funkcia
so zariadenim RS485-Master" (-~ B 127) navodu na obsluhu.

Informacie o funkcii v spojeni s rozhraniami priemyselnych zbernic najdete v prislus-
nych priru¢kach k priemyselnej zbernici.
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou
Kdédovanie procesnych dat

74 Koédovanie procesnych dat

Na ovladanie a predvolenie poZadovanych hodnét su cez v3etky systémy priemysel-
nej zbernice pouzité tie isté informacie o procesnych datach. Kédovanie procesnych
dat nasleduje po jednotnom profile MOVILINK® pohonnych meniGov SEW.

MOVIMOT® rozli$uje nasledovné varianty:
» 2 procesné datové slova (2 PD)
» 3 procesné datové slova (3 PD)

Master PO

] Po1 | Po2 | PO3

] P \ PI2 | PI3

- PI

339252747

PO = procesné vystupné data Pl = procesné vstupné data
PO1 =riadiace slovo PI1 = stavové slovo 1
PO2 = otacky [%] P12 = vystupny prud
PO3 =rampa PI3 = stavové slovo 2

7.41 2 procesné datové slova

Na ovladanie pohonu MOVIMOT® prostrednictvom 2 procesnych ovladacich slov vy-
Sle nadradené riadenie procesné vystupné data "ovladacie slovo" a "pocet otacok [%]"
meni¢u MOVIMOT®. Meni¢ MOVIMOT® vysle procesné vstupné data "stavové slovo 1"
a "vystupny prud" nadradenému riadeniu.

7.4.2 3 procesné datové slova

Pri riadeni prostrednictvom 3 procesnych datovych slov sa ako dalSie slovo vystup-
nych procesnych dat prenesie "rampa" a ako tretie slovo vstupnych procesnych dat
"stavové slovo 2".
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou

Kdédovanie procesnych dat

7.4.3 Procesné vystupné data

PO1: Riadiace |

slovo

PO2: Pozadova- |

na hodnota

PO3: Rampa

(len pri 3-slovnom
protokole)

Procesné vystupné data prenasa nadradené riadenie do meni¢a MOVIMOT® (riadiace
informacie a pozadované hodnoty). Meni¢ MOVIMOT® je mozné aktivovat' len vtedy,
ked sa adresa rozhrania RS485 v meni¢i MOVIMOT® (DIP prepina¢ S1/1 — S1/4) ne-
rovna 0.

Nadradené riadenie riadi pohon MOVIMOT® s nasledujlcimi procesnymi vystupnymi
datami:

* PO1: Riadiace slovo

+ PO2: Otacky [%] (pozadovana hodnota)

+ PO3: Rampa (len pri 3-slovhom protokole)

Virtualna svorka pre zabrzdenie brzdy a za-

blokovanie koncového stupfia riadiacim pri-
kazom "Stop"

Virtualne svorky na odbrzdenie brzdy bez
uvolnenia motora, len ked je DIP prepinac

S2/2 ="ON"
Zakladny riadiaci blok
15|14 |13 |12 |11 |10 | 9 | 8 | 7 6 (54 (3|2 1/0
I Nepriradené " Bit | Bit | Nepri- | "1" = | Nepriradené | "110"=
Rez ervovan & pre ngu | ngn rsg?)- Reset n lfvol’nenie,
doplnkové funkcie inak Stop

Percentualna hodnota so znamienkom/0,0061 %
Priklad: -80 %/0,0061 % =-13115 = CCC5,,,

Cas z 0 na 50 Hz, v ms (rozsah: 100 — 10000 ms)
Priklad: 2,0 s = 2000 ms = 07D0,,

1) Odporuéanie pre vSetky nepriradené bity = "0"

Riadiace slovo, bit 0 - 2

Predvolenie riadiaceho prikazu "uvolnenie" sa uskutoéni spolu s bit 0 — 2 prostrednic-
tvom predvolenia ovladacieho slova = 0006,.,. Na uvolnenie meni¢a MOVIMOT® je
nutné nastavit svorku R (¥ X6:11,12 a/alebo L ¢ X6:9,10 na +24 V (s premostenim
na svorku 24V X6:1,2,3).

Riadiaci prikaz "stop" je mozné spustit spatnym nastavenim bit 2 = "0". Z d6évodu
kompatibility s inymi skupinami meni¢ov SEW pouzivajte pokyn stop 0002,.,. Pri bit 2
="0" je pohon v zasade zastaveny meni¢om MOVIMOT® s aktualnou rampou.

Riadiace slovo, bit 6 = Reset

V pripade poruchy mdze byt chyba potvrdena prostrednictvom bit 6 = "1" (reset). Ne-
priradené ovladacie bity nastavte z dévodu kompatibility na "0".

Riadiace slovo, bit 8 = odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu

Ak je prepinac DIP S2/2 = "ON", brzdu mdzete odbrzdit bez uvolnenia pohonu nasta-
venim bitu 8.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou
Kdédovanie procesnych dat

Riadiace slovo, bit 9 = zabrzdit’ brzdu pri riadiacom prikaze "Stop"

Ak sa bit 9 nastavi po aktivacii riadiaceho prikazu "Stop", meni¢ MOVIMOT® zabrzdi
brzdu a zablokuje koncovy stuperi.

Otacky [%]

Pozadovana hodnota otacok sa zadava v percentualnej forme a vztahuje sa na maxi-
malne otacky nastavené potenciometrom pozadovanej hodnoty 1.

Koédovanie: C000;., =-100 % (otacanie dolava)
4000y, = +100 % (otacanie doprava)
— 1 gislica =0,0061 %

Priklad: 80 % f,,., smer otacania dolava:

Vypocet: -80 %/0,0061 % = -13115,,, = CCC5,,,

Rampa

Ked sa vymena procesnych dat uskutocni prostrednictvom 3 procesnych dat, bude do
vychodiskového slova procesnych dat PO3 odovzdana aktualna rampa integratora. Pri
ovladani menita MOVIMOT® prostrednictvom 2 procesnych dat bude pouzita rampa
integratora nastavena spinacom t1.

Kdédovanie: — 1 Cislica =1 ms
Rozsah: 100 — 10000 ms
Priklad: 2,0/2000 = 20004, = 07D0,.,
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou 7
Kdédovanie procesnych dat

7.4.4 Procesné vstupné data

Vstupné procesné data sa vratia z meniéa MOVIMOT® do nadradenej riadiacej jednot-
ky, skladaju sa zo stavovych informacii a informacii o nastavenych hodnotach.

Meni¢ MOVIMOT® podporuje nasledovné procesné vstupné data:
* PI1: Stavové slovo 1

» PI2: Vystupny prud

+ PI3: Stavové slovo 2 (len pri 3-slovhom protokole)

PI1: Stavové slovo 1

15(14(13|12/11(10|/9 |8 (7|6 |5|4 (3 |2|1|0
[ K 7 st L

Stav zariadenia oncovy s u“p?n
uvolneny = "1

B' = nmnan

(Bit 5="07% — Meni¢

Ogex =24 V pripraveny na prevadzku

24 = Ziadne uvolnenie ="1"

4., = Uvolnenie PO data

. uvolnené = "1"

18, = Manualna obsluha

aktivna Rezervované

Cislo chyby (Bit 5 ="1") Rezervované
Porucha/vystraha = "1"
Rezervované
Rezervované

PI2: Nastavena hodnota prudu

16-bitovy integrator so znamienkom x 0,1 % I
Priklad: 0320,,, = 800 x 0,1 % I, =80 % I
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou
Kdédovanie procesnych dat

PI3: Stavové slovo 2 (len pri 3-slovhom protokole)

15

14

13

12

11

10

9

8

7

ro

124 Navod na obsluhu - MOVIMOT® MM..D

Koncovy stupen
uvolneny ="1"

Menic
pripraveny na prevadzku
= ll1 "

PO data
uvolnené ="1"

Rezervované
Rezervované
Poruchal/vystraha = "1"
Rezervované
Rezervované

O1 (brzda)

"0" = brzda odbrzdené
"1" = brzda zabrzdena

O2 (pripravené na pre-
vadzku)

I1 (svorka Ry
X6:11,12)

I1 (svorka L 4 X6:9,10)
I3 (Svorka f1/f2 X6:7,8)

Rezim uvedenia do pre-
vadzky

"0" = rezim Easy
"1" = rezim Expert
Rezervované 0

Rezervované 0
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou

Stavové slovo 1

Kdédovanie procesnych dat

Bit |Vyznam Vyznam

0 Koncovy stupen 1:  Pohon MOVIMOT® je uvolneny.
odblokovany 0: Pohon MOVIMOT® nie je uvolneny.

1 Menic¢ 1:  Pohon MOVIMOT?® je pripraveny na prevadzku.
je'pripraveny na pre- 0: Pohon MOVIMOTP® nie je pripraveny na pre-
vadzku vadzku.

2 PO data uvolnené 1: Procesné data su uvolnené.

Pohon mozno riadit cez priemyselnu zbernicu.
0: Procesné data su zablokované.
Pohon nemozno riadit cez priemyselnu zberni-
Ccu.
Rezervované Rezervované = 0
Rezervované Rezervovaneé = 0
Poruchalvystraha 1: Vyskytuje sa porucha/vystraha.
0: Nevyskytuje sa porucha/vystraha

6 Rezervované Rezervované = 0

7 Rezervované Rezervované = 0

8-15 | Bit 5 = 0 Stav zariadenia | Ak sa nevyskytuje porucha/vystraha (bit 5 = 0),

Ogex: Prevadzka pri 24 V
24 Nie je uvolneny

4, Uvolnenie

18,c: Manualna obsluha

aktivovana
Bit 5 = 1 Cislo chyby

v tomto bajte sa zobrazi stav prevadzky/uvolnenia
vykonovej €asti menica.

Pri poruche/vystrahe (bit 5 = 1) sa v tomto bajte zo-
brazi &islo chyby.

7
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou

Kdédovanie procesnych dat

Obsadenie stavového slova 2

Bit |Vyznam Vysvetlenie

0 Koncovy stupen 1:  Pohon MOVIMOT® je uvolneny.
odblokovany 0: Pohon MOVIMOT® nie je uvolneny.

1 Menicé 1: Pohon MOVIMOT?® je pripraveny na prevadzku.
je’ pripraveny na pre- 0: Pohon MOVIMOTP® nie je pripraveny na pre-
vadzku vadzku.

2 PO data 1. Procesné data su uvolnené.
uvofnené Pohon mozno riadit’ cez priemyselnu zbernicu.

0: Procesné data su zablokované.
pohon nemoZzno riadit’ cez priemyselnu zbernicu
Rezervované Rezervované = 0

4 Rezervované Rezervované = 0

Poruchalvystraha 1: Vyskytuje sa porucha/vystraha.
0: Nevyskytuje sa porucha/vystraha

6 Rezervované Rezervované = 0

7 Rezervované Rezervované = 0

8 O1 Brzda 1. Brzda je zabrzdena

0: Brzda odbrzdena

9 02 pripraveny na pre- |1: Pohon MOVIMOT® je pripraveny na prevadzku.
vadzku 0: Pohon MOVIMOT® nie je pripraveny na pre-

vadzku.

10 |1 (R X6:11,12)

1 12 (L X6:9.10) 1: Bfnérny vstup je. n.astaveny.

0: Binarny vstup nie je nastaveny.

12 |13 (f1/f2 X6:7,8)

13 Rezim uvedenia do 1: Rezim uvedenia do prevadzky "Expert"
prevadzky 0: Rezim uvedenia do prevadzky "Easy"

14 |Rezervované Rezervované =0

15 |Rezervované Rezervované = 0
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou 7
Funkcia s mastrom RS485

7.5 Funkcia s mastrom RS485

» Nadradené riadenie (napr. PLC) je master, meni¢ MOVIMOT?® je slave.
» Pouziva sa 1 startovaci bit, 1 zastavovaci bit a 1 paritny bit (even parity).

+ Prenos prebieha v stlade s protokolom SEW-MOVILINK® (pozri kapitolu "Kodova-
nie procesnych dat") s pevnou prenosovou rychlostou 9 600 Baud.

7.5.1  Struktara telegramu

A VYSTRAHA

Nebezpec€enstvo ohrozenia Zivota nekontrolovanou prevadzkou.

Pri prenose "acyklickych" telegramov (typ = "acyklicky") sa neuskutocni sledovanie

Casového limitu. Pri preruSeni zbernicového spojenia mdze pohon nekontrolovane

bezZat dalej.

« Zbernicové spojenie medzi mastrom a menicom MOVIMOT® obsluhujte iba "cy-
klickym" prenosom.

Nasledujuci obrazok znazorriuje konstrukciu telegramov medzi mastrom RS485 a me-
nicom MOVIMOT®:

Request-Telegramm ——»

|d|e‘ sD1| ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)‘ BCCD

Idle | SD2 | ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)| BCC

Master <+— Response-Telegramm — MOVIMOT®
339909643

Idle = Prestavka po Starte minimalne 3,44 ms
SD1 = Startovy oddelovag (Startovy znak) 1: Master — MOVIMOT®: 02,
SD2 = Startovy oddelovaé (tartovy znak) 2: MOVIMOT® — Master: 1D,,,,
ADR = Adresa 1-15
Skupinova adresa 101-115
254 = Z bodu do bodu
255 = Broadcast
TYP = Typ pouzivatelskych dat
PDU = Pouzivatelské data
BCC = Block Check Character (Kontrolny znak bloku): XOR vSetkych bajtov

UPOZORNENIE

Pri prenose "cyklickych" telegramov (typ = "cyklicky") otakava meni¢ MOVIMOT® naj-
neskoér do 1 sekundy dalSiu aktivitu priemyselnej zbernice (protokol mastra). Ked me-
ni¢ MOVIMOT® nerozpozna tuto aktivitu priemyselnej zbernice, samovolne zastavi
pohon MOVIMOT® (sledovanie ¢asového limitu).

jde

7.5.2 Prestavka po Starte (Idle) a Startovy znak (Startovy oddelovac)

Meni¢ MOVIMOT® rozpozna poziadavkovy telegram na zaklade prestavky po $tarte tr-
vajucej minimalne 3,44 ms nasledovanej znakom 02, (Startovy oddefovac 1). Ked sa
master prenosu platného poZiadavkového telegramu preru8i, je mozné vyslat novy
poziadavkovy telegram najskér po dvojitej prestavke po Starte (cca. 6,88 ms).
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7.5.3  Adresa (ADR)

Meni¢ MOVIMOT® podporuje rozsah adries 0 — 15, ako aj pristup prostrednictvom
adresy typu z bodu do bodu (254) alebo adresy Broadcast (255).

Prostrednictvom adresy 0 je mozné len precitat’ aktualne vstupné procesné data (sta-
vové slovo, vystupny prud). Procesné vystupné data poslané mastrom nie su aktivne,
kedZe spolu s adresou 0 nie je aktivne spracovanie dat PO.

7.5.4 Skupinova adresa

Z toho dévodu sa pri ADR = 101 — 115 mbZe uskutocnit zoskupovanie viacerych me-
nitov MOVIMOT®. Pri¢om vietky meni¢e MOVIMOT® jedného zoskupenia su nastave-
né na rovnaki adresu rozhrania RS485 (napr. skupina 1: ADR = 1, skupi-
na 2: ADR = 2).

Master je teraz schopny urcit tymto skupinam s ADR = 101 (pozadované hodnoty na
menic¢och skupiny 1) a s ADR = 102 (pozadované hodnoty na meniCoch skupiny 2)
nové skupinové pozadované hodnoty. MeniCe nedodaju pri tomto variante adresy
ziadnu odpoved. Medzi dvoma programami Brodcast alebo medzi dvoma programami
skupinovych telegramov musi byt dodrzany ¢as pokoja trvajuci minimalne 25 ms!

7.5.5 Typ pouzivatel'skych dat (TYP)

Vo vSeobecnosti menic MO\/IMOT® podporuje 4 rézne typy PDU (Protocol Data Unit),
ktoré sa uréuju na zaklade dizky procesnych dat a prenosového variantu.

Typ Prenosovy va- |Dizka pro- Pouzivatel'ské data

riant cesnych dat
03;.x | cyklicky 2 slova Riadiace slovo,otacky [%], stavové slovo 1,
83, |acyklicky 2 slova vystupny prud
05.x | cyklicky 3 slova Riadiace slovo, ota¢ky [%], rampa, stavové
85, |acyklicky 3 slové slovo 1, vystupny prud, stavové slovo 2

7.5.6 Sledovanie ¢asového limitu

Pri prenosovom variante "cyklicky" oakava meni¢ MOVIMOT® najneskér do jednej
sekundy dalSiu aktivitu zbernice (poziadavkovy telegram vys$Sie uvedenych typov). Ak
tuto aktivitu zbernice meni¢ nerozpozna, pohon samovolne spomali s poslednou plat-
nou rampou (sledovanie ¢asového limitu). Signalizacné relé "pripravené na prevadz-
ku" klesa, Pri prenosovom variante "acyklicky" neprebehne Ziadne sledovanie ¢asové-
ho limitu.

7.5.7 Kontrolny znak bloku BCC

Kontrolny znak bloku (BCC) sluzi spolu s priamym vytvaranim priority na bezpeény
prenos dat. Vytvorenie kontrolného znaku bloku sa uskutoéni prostrednictvom prepo-
jenia XOR vsetkych telegramovych znakov. Vysledok je preneseny na konci telegra-
mu v znaku BCC.
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS485/priemyselnou zbernicou 7
Funkcia s mastrom RS485

Nasledujuci obrazok ukazuje priklad vytvorenia kontrolného znaku bloku pre acyklicky
telegram z typu PDU 85, ., s 3 procesnymi datami. Prostrednictvom logického prepoje-
nia XOR znaku SD1 - PO3,,,, vyjde hodnota 13,,, ako kontrolny znak bloku BCC. Toto
BCC je poslané ako posledny znak telegramu. Prijimatel’ skontroluje po prijati jednotli-
vych znakov ich paritu. Nasledne sa z prijatych znakov SD1 — PO3,,,, podla rovnakej
schémy vytvori kontrolny znak bloku. Ak su vypocitané a prijaté BCC identické a ne-
nastala ziadna chyba parity znakov, bol telegram preneseny spravne. V inych pripa-
doch nastala chyba prenosu. V pripade potreby je nutné prenos telegramu zopakovat.

PO
Idle ’02hex ‘ 0Thex | BSnex 006, | 06y, 20 e 00}y | OBy B8 ex 13 pex
SpD1  ADR  TYP POt POY,, PO3,, PO, PO, POB,, BCC
N —
IS 5
G| & a
SD1 : 02y, t/{o o o 0 0 0 1 0 —
XOR
ADR : 01, t|/o o o 0 o0 0 0 1 =<
TYP - 85hex 1|1 0 o o 1 0o o 1 ="
XOR
POT,in: 00pex 0fo 0 0 0 0 0 0 0=~
PO, : 06, olo o o 0o 1 0 1 0 =<
PO2,,n° 20,1 110 0o 1 0 0o 0 0 0="
XOR
PO2,,, : 00,., o/0 0 O O 0O 0 0 0O <XOR
PCB, 1 0B, t{o o o o o 1 1 1 =<
XOR
PC3,, : B8, o1 o 1t 1 0 1 0 0 —
BCC :13,,, 1/l0 o 0 1 0 0 1 1

640978571
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7.5.8 Spracovanie telegramov v mastri meniéa MOVILINK®

Na posielanie a prijimanie telegramov MOVILINK® v [ubovolnych automatizaénych za-
riadeniach pouzivajte nasledujuci algoritmus na zabezpec&enie spravneho prenosu dat.

a) Odoslanie poziadavkového telegramu
Priklad: Poslanie ziadanych hodnét meni¢u MOVIMOT®.

1. Preckat prestavku po Starte (najmenej 3,44 ms, pri skupinovych telegramoch alebo
telegramoch typu Broadcast najmenej 25 ms).

2. Do meni¢a odoslat’ poZiadavkovy telegram.

b) Prijatie telegramu s odpovedou
(Potvrdenie prijatia + nastavené hodnoty meni¢a MOVIMOT®)

1. V ramci cca 100 ms musi dojst k prijatiu telegramu odozvy, inak nasleduje napr.
opakovaneé zaslanie pozZiadavky.

2. Vypoéitany kontrolny znak bloku (BCC) telegramu odozvy je zhodny s prijatym
BCC?

Startovy oddelovaé telegramu odozvy = 1D,,?

Adresa odpovede = Adresa poziadavky?

Typ PDU odpovede = Typ PDU poziadavky?

VSetky kritéria splnené: => Prenos OK! Procesné data su platné!

N o o koo

Teraz mozno poslat dal$i poZiadavkovy telegram (dalej pri bode a).

VSetky kritéria splnené: => Prenos OK! Procesné data su platné! Teraz mozno
poslat’ dalSi poziadavkovy telegram (d’alej pri bode a).
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7.5.9 Priklad telegramu

Na tomto priklade sa uskuto&riuje riadenie pohonu MOVIMOT® prostrednictvom 3 slov
procesnych dat s typom PDU 85, ., (3 PD acyklicky). Master RS485 vysle 3 procesné
vystupové data (PO) meniéu MOVIMOT®. Meni¢ MOVIMOT® odpoveda 3 procesnymi
vstupnymi datami (PI).

Poziadavkovy telegram z mastra RS485 na MOVIMOT®

PO1: 0006, Riadiace slovo 1= Uvolnenie
PO2: 2000, Pocet otagok [%] - pozadovana hodnota = 50 % (zZ f. V)
PO3: 0BBS, ., Rampa=3s

1) fmax je predvolena prostrednictvom potenciometra pozadovanej hodnoty 1.

Telegram odozvy z MOVIMOT® na master RS485

PI1: 0406, ., Stavové slovo 1
PI2: 0300, ., Vystupny pruad [% 1]
PI13: 0607, Stavové slovo 2

Informacie o kdédovani procesnych dat najdete v kapitole "Kédovanie procesnych
dat" (- B 120).

Priklad telegramu "3PD acyklicky"

Procesné vystupové data (PO) ———

Idle 02hex 01 hex 85hex 00hex 06hex 2Ohex oohex 0Bhex BShex 13hex
SD1 ADR TYP A BCC
B PO3: Rampa
0BBS,, = 3s ®© O
PO2: Otacky [%] i
2000, =50% f ., —
PO1: Riadiace slovo
0006, ., = Uvolnenie
. . P ®
Master RS-485 4———— Procesné vstupné data (Pl) ———— MOVIMOT
Idle 1Dhex 01 hex 85hex 04hex 07hex 03hex Oohex 06hex 07hex 98hex|]
SD1 ADR TYP A BCC
PI3: Stavové slovo 2
P12: Vystupny prud
L PI1: Stavové slovo 1
340030731

Tento priklad ukazuje acyklicky prenosovy variant. Sledovanie ¢asoveého limitu je na
meni¢i MOVIMOT® deaktivovany. Cyklicky prenosovy variant moze byt realizovany so
zapisom TYP = 05,.,. Pri prenosovom variante "cyklicky" o¢akava meni¢ MOVIMOT®
najneskér do jednej sekundy dalSiu aktivitu zbernice (poziadavkovy telegram vysSie
uvedenych typov). V opa¢nom pripade meni¢ MOVIMOT® samovolne zastavi pohon
(sledovanie ¢asoveého limitu).
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VVSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky

8 Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
UPOZORNENIE
i Uvedenie do prevadzky v rezime "Expert" je potrebné len vtedy, ked pri uvadzani do
prevadzky chcete nastavit parametre.

Uvedenie do prevadzky v rezime "Expert" je mozné len vtedy, ked:
* nie je aktivovana Ziadna doplnkova funkcia (prepinace DIP S2/5 — S2/8 = "OFF"),
* je zasunuty modul Drive Ident

* anastaveny je parameter P805 ReZim uvedenia do prevadzky = "rezim Expert".

8.1 VSeobecné pokyny na uvedenie do prevadzky
UPOZORNENIE
i Pri uvadzani do prevadzky bezpodmienecne dodrZujte vSeobecné bezpecnostné po-

kyny uvedené v kapitole "Bezpeénostné pokyny".

A VYSTRAHA

Nebezpe€enstvo pomliazdenia kvoli chybajucim alebo poSkodenym ochrannym kry-
tom.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Riadne namontujte ochranné kryty zariadenia, pozri Navod na obsluhu k prevo-

dovke.

» Zariadenie sa nesmie uviest do prevadzky bez namontovanych ochrannych kry-
tov.

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom neuplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrZiavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuta

A VYSTRAHA

Chybné reakcie zariadeni sposobené nespravnym nastavenim zariadeni.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Dodrzujte pokyny na uvedenie do prevadzky.

* InStalaciu zverte len vySkolenému odbornému personalu.

» Pouzivajte len nastavenia vhodné pre danu funkciu.
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou 8
Predpoklady

A VYSTRAHA

Nebezpecéenstvo popalenia spésobené horucim povrchom zariadenia (napr. chladi-
¢a).
Tazké poranenia.

» Zariadenia sa dotykajte az po jeho dostatoénom vychladnuti.

UPOZORNENIE

Na zabezpedlenie bezporuchovej prevadzky neodpajajte a nepripajajte vykonové ale-
bo signalové vedenia po&as prevadzky.

[0

UPOZORNENIE

* Pred uvedenim do prevadzky stiahnite lakovanu krytku zo stavovej LED kontrolky.
Pred uvedenim do prevadzky stiahnite z typovych Stitkov lakované ochranné félie.

[

» Pri sietovom stykaci K11 musite dodrzat’ minimalny vypinaci ¢as 2 s.

8.2 Predpoklady

Na uvedenie do prevadzky platia tieto predpoklady:
+ Pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla predpisov.

*  Vhodnymi bezpeé&nostnymi opatreniami sa zabrani neakanému rozbehnutiu poho-
nov.

» Ohrozenie 0s6b a stroja su vylucené prislusnymi bezpe&nostnymi opatreniami.
Na uvedenie do prevadzky musi byt’ k dispozicii tento hardvér:
* PC alebo notebook, pozri kapitolu "Pripojenie k PC/notebooku" (- B 61)

Na uvedenie do prevadzky musi byt’ na PC alebo notebooku nainstalovany tento
softvér:

+  MOVITOOLS® MotionStudio

8.3 MOVITOOLS® MotionStudio

Softvérovy balik "MOVITOOLS® MotionStudio" je strojnicky nastroj od spolo¢nosti
SEW-EURODRIVE urceny nielen na ovladanie jedného zariadenia, ale ziskate nim
pristup ku v8etkym pohonom spolo¢nosti SEW-EURODRIVE. MOVITOOLS®
MotionStudio mdzete v stvislosti s meni¢om MOVIMOT® vyuzit pri jednoduchom pou-
Ziti na diagnostiku. Pri naro¢nejSom pouziti mézete meni¢ MOVIMOT® parametrovat a
uviest do prevadzky prostrednictvom jednoduchych navodov. Na vizualizaciu proces-
nych hodnot mézete v softvéri MOVITOOLS® MotionStudio vyuZit funkciu Scope.

Do PC/notebooku si naindtalujte aktualnu verziu programu MOVITOOLS®
MotionStudio.

Program MOVITOOLS® MotionStudio méze s pohonmi komunikovat pomocou roz-
nych komunikaénych a zbernicovych systémov.

V nasledujucej kapitole uvadzame najjednoduchsi pripad prepojenia PC/noteboo-
ku meniGom MOVIMOT® cez diagnostické rozhranie X50 (spojenie bod-bod).
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MOVITOOLS® MotionStudio

8.3.1 Napojenie MOVIMOT® v programe MOVITOOLS® MotionStudio

UPOZORNENIE
i Podrobny opis nas'ledujuci.ch krokov najdete v podrobnej online napovede programu
MOVITOOLS® MotionStudio.
1. Zapnite MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Zadefinujte projekt a siet.
3. Na PC/notebook nakonfigurujte komunikaény kanal.
4. Uistite sa, Ze meni¢ MOVIMOT?® je pripojeny na 24 V napajanie.
5. Vykonajte online skenovanie.
V programe MOVITOOLS® MotionStudio skontrolujte nastaveny rozsah skenova-
nia.
UPOZORNENIE
i » Diagnostické rozhfanie _mé _ pAevm'J adresu 32. Rozsah skenovania
v MOVITOOLS® MotionStudio prispdsobte tak, aby sa naskenovala adresa 32.

* Prenosova rychlost je 9,6 kBaud.

* Skenovanie (Online-Scan) mdze trvat dlhsi ¢as.

6. Meni¢ MOVIMOT® sa v programe MOVITOOLS® MotionStudio zobrazi napriklad
takto:

I —
D MOVITOOLS®-Motionstudio - IMOVIMOT DI mm—————

Project  Edit Metwork View  Plugin @ Settings  Window  Help

D WD E E Ak : ¥ | [+ Scan 1 B

Netzwerk 2

E‘ Metzwerk
21| Serial (COM 1)
L) 32: MMDO015-503

9007199785842955

7. Jednym kliknutim na pravé tla€idlo mySi na "32: MMDO0015-503" ziskate v kontex-
tovom menu pristup k nastrojom na uvedenie meni¢a MOVIMOT® do prevadzky
ako aj na jeho diagnostiku.
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Uvedenie do prevadzky a rozSirenie funkcii jednotlivymi parametrami

8.4 Uvedenie do prevadzky a rozsSirenie funkcii jednotlivymi parametrami

Zakladné funkcie pohonu MOVIMOT® mézete rozsirit' vyuzitim jednotlivych parame-
trov.

UPOZORNENIE

Uvedenie do prevadzky v rezime "Expert" je mozné len vtedy, ked:

jde

* nie je aktivovana ziadna doplnkova funkcia (prepinace DIP S2/5 — S2/8 = "OFF"),
» je zasunuty modul Drive Ident

» anastaveny je parameter P805 ReZim uvedenia do prevadzky = "rezim Expert".

1. Meni¢ uvedte do prevadzky v rezime "Easy" podla kapitoly 6.
2. Na meni¢ MOVIMOT® pripojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.

Pozri kapitolu "Pripojenie k PC/notebooku" (- B 61) alebo kapitolu Kapitel "Pripoje-
nie ovladacieho zariadenia DBG" (- B 60).

3. Uistite sa, Ze meni¢ MOVIMOT?® je pripojeny na 24 V napajanie.

4. Pri pouziti PC spustite program MOVITOOLS® MotionStudio a meni¢ MOVIMOT®
zavedte do MOVITOOLS®.

Pozri  kapitolu  "Napojenie  MOVIMOT® v  programe MOVITOOLS®
MotionStudio" (—» B 134).

5. Parameter P805 Rezim uvedenia do prevadzky nastavte na "Expert".
6. Je nutné urcit, ktoré parametre chcete zmenit.
7. Preverte, Ci su tieto parameter zavislé od mechanickych ovladacich prvkov.
Pozri kapitolu "Parametre zavislé od mechanickych ovladacich prvkov" (- B 174).

8. Deaktivujte prislusné ovladacie prvky prispdsobenim bitovo kédovaného vyberové-
ho pola parametra P102.

Pozri kapitolu "Parameter 102" (- B 157).
9. Zmefite uréené parametre.

Informacie o parametrizacii oviadacou jednotkou DBG najdete v kapitole "Parame-
tricky rezim" (- B 197).

10.Skontrolujte funk&nost pohonu MOVIMOT®.
V pripade potreby optimalizujte parametre.
11.0d menita MOVIMOT® odpojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.

12.POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na
diagnostickom rozhrani X50.

Poskodenie meni¢a MOVIMOT®.

+ Opétovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesne-
nim.

8.4.1 Priklad
Jemné nastavenie pozadovanej hodnoty f2 programom MOVITOOLS® MotionStudio

1. Vykonajte uvedenie do prevadzky "Easy" s hrubym nastavenim prepinaca 2, napr.
poloha 5 (25 Hz = 750 1/min).
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Uvedenie do prevadzky a rozSirenie funkcii jednotlivymi parametrami

Uistite sa, Ze je meni¢ MOVIMOT® pripojeny na 24 V
Zapnite MOVITOOLS® MotionStudio.

Zadefinujte projekt a siet.

Na PC/notebook nakonfigurujte komunikacny kanal.

N o ok~ ooN

Vykonajte online skenovanie.

K meniéu MOVIMOT® pripojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.

napajanie.

(- — .
EOEEE oot e ———

Project  Edit Metwork View  Plugin - Settings  Window  Help
Owr - @D EEA) X | [t Sean 11 B
Netzwerk a
Hn_‘ Netzwerk
2-'%,| Serial {COM 1)
Lo 32: MMDDO15-503
9007199785842955

8. Pravou mysSou otvorte kontextové menu a vyberte polozku "Uvedenie do prevadz-

ky"/"Strom parametrov".

9. Parameter P805 RezZim uvedenia do prevadzky nastavte na "Expert".

—
5 MOVITOOLS®-Moti io - [MOVIMOT DI*
| Project  Edit Metwork Wiew Plugin  Settings  Window Help
- (& 0B AR L 2 | [+ Scan 11 Bl
Froject | I Parameter tree [MMDD015-503] |
m? MOVIMOT D O [5[res I MOVIMOT D Setpoint select
L@ MMDDD15503 of
= % | & @ MOVIMO_T D parameters 100 Control setpoint source  Teminals kg e
e -8 0.. Display values
s =428 1.. Setpoints/ramp generators Deactivating mechanical control ¢
[1] = % 10. Setpoint selection 102 DIP S1/1-51/4 : RS485 address (bit0-3) [
13. Speed ramps .
i o] % 16, Selpoirts 102 DIP 51/5 : Motor protection =l
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10.0Otvorte priecinok "Vyber pozadovanej hodnoty" [1].
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou 8
Uvedenie do prevadzky a rozSirenie funkcii jednotlivymi parametrami

11.0tvorte prie€inok "Pozadované hodnoty" [2].

Parameter P161 PoZadovana hodnota n_f2 [1] prispésobujte dovtedy, kym zaéne
aplikacia optimalne pracovat.

napr. parameter P161 = 855 1/min (= 28,5 Hz)
12.0d menita MOVIMOT® odpojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.

13.POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi zaslepkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom
rozhrani X50.

Poskodenie meni¢a MOVIMOT®,.

» Opatovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesne-
nim.
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8.5 Uvedenie do prevadzky a parametrizacia s centralnym riadenim a MQP/MFE

jde

Pohon mézZete uviest do prevadzky a parametrovat pomocou centralneho riadenia
prostrednictvom rozhrania priemyselnej zbernice MQP.. (PROFIBUS-DPV1) alebo
MFE..

UPOZORNENIE

Uvedenie do prevadzky v rezime "Expert" je mozné len vtedy, ked:
* nie je aktivovana ziadna doplnkova funkcia (prepinace DIP S2/5 — S2/8 = "OFF"),
» je zasunuty modul Drive Ident

» anastaveny parameter P805 ReZim uvedenia do prevadzky = "rezim Expert".

1. Skontrolujte pripojenie jednotky MOVIFIT®.
Pozri kapitolu "Elektricka instalacia”.

2. Uistite sa, Ze meni¢ MOVIMOT?® je pripojeny na 24 V napajanie.
3. Zahajte komunikaciu medzi nadradenym riadenim a meni¢om MOVIMOT®.

Komunikacia a pripojenie nadradeného riadenia zavisi od typu nadradeného riade-
nia.

Informacie o pripojeni nadradeného riadenia k meniéu MOVIMOT® najdete v pri-
ru¢ke k rozhraniu priemyselnej zbernice, nap. priru¢ka "rozhrani a priemyselnych
rozdelovacov PROFIBUS".

4. Parameter P805 ReZim uvedenia do prevadzky nastavte na "Expert".

5. Deaktivujte vSetky mechanické ovladacie prvky prepisanim bitovo kddovaného vy-

berového pola parametra P102 s "FFFFhex" (P102 ="1111 1111 1111 1111").

6. Zdroj riadiacej pozadovanej hodnoty nastavte na rozhrani RS485 prostrednictvom

parametra P100 Zdroj riadiacej poZadovanej hodnoty na "1".
7. Nastavte potrebné parametre.

8. Skontrolujte funk&nost pohonu MOVIMOT®.

V pripade potreby optimalizujte parametre.
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou 8
Uvedenie do prevadzky prenosom sady parametrov

8.6 Uvedenie do prevadzky prenosom sady parametrov

Viacero pohonov MOVIMOT® mozete uviest do prevadzky rovnakou sadou parame-
trov.

Prenos parametrov je dovoleny len medzi rovnakymi pohonmi MOVIMOT® (rovnaky
meni¢ a rovnaky motor).

UPOZORNENIE

Prenos sady parametrov je mozny len vtedy, ked:

j=de

* nie je aktivovand Ziadna doplnkova funkcia (prepinace DIP S2/5 — S2/8 = "OFF"),
* je zasunuty modul Drive Ident

+ asada parametrov sa uZ nachadza na referenénom zariadeni MOVIMOT®.

8.6.1 Prenos sady parametrov programom MOVITOOLS® alebo ovladacou jednotkou DBG
1. Demontujte meni¢ MOVIMOT® z pripajacej skrine.
2. Skontrolujte pripojenie meni¢a MOVIFIT®.
Pozri kapitolu "Elektricka instalacia”.
3. VSetky mechanické ovladacie prvky nastavte zhodne s referenénym zariadenim.
4. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
5. Na meni¢ MOVIMOT® pripojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.

Pozri kapitolu "Pripojenie k PC/notebooku” (— B 61) alebo kapitolu "Pripojenie ovla-
dacieho zariadenia DBG" (- B 60).

6. Uistite sa, Ze meni¢ MOVIMOTP® je pripojeny na 24 V napajanie.

7. Pri pouziti PC/notebooku spustite program MOVITOOLS® MotionStudio a zavedte
meni¢ MOVIMOT® do MOVITOOLS®.

Pozri  kapitolu  "Napojenie  MOVIMOT® v  programe MOVITOOLS®
MotionStudio” (— B 134).

8. Celu sadu parametrov referenéného zariadenia MOVIMOT® preneste do menic¢a
MOVIMOT®.

Informacie o prenose sady parametrov ovladacou jednotkou DBG najdete v kapito-
le "Funkcia kopirovania ovladacej jednotky DBG" (- B 201).

9. Skontrolujte funk&nost pohonu MOVIMOT®.
10.0d menita MOVIMOT® odpojte PC/notebook alebo ovladaciu jednotku DBG.

11.POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namon-
tovanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na
diagnostickom rozhrani X50.

Poskodenie meni¢a MOVIMOT®.

+ Opatovne naskrutkujte zaslepku potenciometra menovitej hodnoty aj s tesne-
nim.
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8.6.2 Prenos parametrov s centralnym riadenim a MQP

Prenos parametrov je dovoleny len medzi rovnakymi pohonmi MOVIMOT® (rovnaky
meni¢ a rovnaky motor).

1.
2.

o 0 o

Demontujte meni¢ MOVIMOT® z pripajacej skrine.

Skontrolujte pripojenie meni¢a MOVIMOT®.

Pozri kapitolu "Elektricka inStalacia".

VSetky mechanické ovladacie prvky nastavte zhodne s referenénym zariadenim.
Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkuijte.
Uistite sa, Ze meni¢ MOVIMOT?® je pripojeny na 24 V napajanie.

Zahajte komunikaciu medzi nadradenym riadenim a meni¢om MOVIMOT®.

Komunikacia a pripojenie nadradeného riadenia zavisi od typu nadradeného riade-
nia.

Informacie o pripojeni nadradeného riadenia na meni¢ MOVIMOT® najdete v pri-
ru¢ke "Rozhrania a priemyselné rozdelovace PROFIBUS".

. Cell sadu parametrov referenéného zariadenia MOVIMOT® preneste do meni¢a

MOVIMOT®.

UPOZORNENIE

[0

Parameter P805 ReZim uvedenia do prevadzky je nutné preniest’ ako prvi hodnotu.

Postup prenosu zavisi od typu nadradeného riadenia.

8.

Skontrolujte funkénost pohonu MOVIMOT®,
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8.7 Zoznam parametrov
C. |Index |Sub- |[Oznaéenie MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/ MOVILINK®
dek. Nastavenie z vyroby)
0__ |Zobrazované hodnoty
00_ | Procesné hodnoty
000 [8318 |0 Otacky (so znamienkom) [1/min] 1 Cislica =
0.001 1/min
002 |8319 (O Frekvencia (so znamienkom) [Hz] 1 gislica = 0.0061 %
004 |8321 (O Vystupny prud (absolutna hod-  |[% I\] 1 &islica = 0.001 % Iy
nota)
005 |8322 |0 Cinny prud (so znamienkom) [% 1\] 1 ¢Cislica = 0.001 % I
006 [8323 |0 Vytazenie motora [%] 1 Cislica = 0.001 %
008 |8325 |0 Napatie medziobvodu V] 1 ¢islica = 0.001 V
009 |8326 |0 Vystupny prud [A] 1 ¢Gislica = 0.001 A
01_ |Zobrazenie stavu
010 |8310 |0 Stav menica [Text]
011 (8310 |0 Prevadzkovy stav [Text]
012 (8310 |0 Chybovy stav [Text]
013 (10095 (1 Rezim uvedenia do prevadzky |[[Text]
014 |8327 |0 Teplota chladi¢a [°C] 1 Gislica=1°C
015 (8328 (O Pocet hodin v zap. stave [h] 1 &islica = 1 min
016 (8329 (O Pocet hodin v stave "uvolneny" |[h] 1 &islica = 1 min
017 | 10087 (135 Poloha DIP prepinaca S1, S2 [Bitové pole]
018 | 10096 (27 Poloha prepinaca 2 0,1,2-10
019 | 10096 (29 Poloha prepinaca t1 0,1,2-10
02_ | Analégové pozadované hodnoty
020 |{10096 |28 Poloha potenciometra pozado- |0 - 10 1 digit = 0.001
vanej hodnoty f1
03_ |Binarne vstupy
031 {8334 |0 Poloha binarneho vstupu [Bitové pole]
bit 1 X6:11,12
8335 |0 Obsadenie binarneho vstupu Vpravo/Stop
X6:11,12 (nastavenie z vyroby)
032 (8334 (O Poloha binarneho vstupu [Bitové pole]
bit 2 X6:9,10
8336 |0 Obsadenie binarneho vstupu VIavo/Stop
X6:9,10 (nastavenie z vyroby)
033 (8334 (O Poloha binarneho vstupu X6:7,8 |[Bitové pole]
bit 3
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Zoznam parametrov

C. |Index |Sub- |Oznacenie MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/ MOVILINK®
dek. Nastavenie z vyroby)
8337 |0 Obsadenie binarneho vstupu Prepnutie poZadovanej hodnoty

X6:7,8

(vyrobné nastavenie)

05_ |Binarne vystupy

050 (8349 (O Poloha signalizacného relé K1 [Bitové pole]
bit 0
8350 |0 Obsadenie signalizacného relé | Pripravenost na prevadzku (nastavenia z vyroby)
K1
051 (8349 (O Poloha vystupu X10 [Bitové pole]
bit 1
8351 |0 Obsadenie vystupu X10 Brzdu uvolnit
07_ |Udaje o jednotke
070 |8301 |0 Typ jednotky [Text]
071 |8361 |0 Menovity vystupny pruad [A] 1 ¢Gislica = 0.001 A
072 | 10461 |3 Slot volitefnej jednotky DIM [Text]
076 |8300 |0 Firmvér zakladnej jednotky [Katalégoveé Eislo a verzia]

100 | 10096 |33 Zdroj riadiacej poZadovanej

hodnoty

(Zobrazovanéa hodnota)

102 {10096 |30 Deaktivacia mechanickych na-

stavovacich prvkov

(Zobrazovana hodnota)

700 |8574 |0 Prevadzkovy rezim [Text]
08_ | Pamat’ portuch
080 |Chyba t-0 Informacia o pri€ine chyb, ktoré sa vyskytli v okamihu t-0
8366 |0 Chybovy kéd Chybovy kéd
9304 (O Subkdd chyby
8883 |0 Interna chyba
8371 |0 Status binarneho vstupu [Bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8381 |0 Stav binarnych vystupov K1, [Bitové pole bit 0, bit 1]
X10
8391 |0 Stav menica [Text]
8396 |0 Teplota chladiCa [°C] 1 Gislica=1°C
8401 |0 Otacky [1/min] 1 Cislica =
0.001 1/min
8406 |0 Vystupny prud [% 1\] 1 Cislica = 0.001 % I
8411 |0 Cinny prud [% 1\] 1 Cislica = 0.001 % I
8416 |0 Vytazenie menica [% 1\] 1 Cislica = 0.001 % I
8421 |0 Napatie medziobvodu V] 1 &islica = 0.001 V
8426 |0 Pocet hodin v zap. stave [h] 1 &islica =1 min
8431 |0 Pocet hodin v stave "uvolneny" |[h] 1 &islica = 1 min
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C. |Index |Sub- |[Oznaéenie MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/ MOVILINK®
dek. Nastavenie z vyroby)
081 |Chyba t-1 Informacia o pricine chyb, ktoré sa vyskytli v okamihu t-1
8367 |0 Chybovy kéd Chybovy kéd
9305 |0 Subkdd chyby
8884 |0 Interna chyba
8372 |0 Status binarneho vstupu [Bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8382 |0 Stav binarnych vystupov K1, [Bitové pole bit 0, bit 1]
X10
8392 |0 Stav menica [Text]
8397 |0 Teplota chladic¢a [°C] 1 &islica=1°C
8402 |0 Otacky [1/min] 1 Cislica =
0.001 1/min
8407 |0 Vystupny prud [% 1\] 1 Gislica = 0.001 % I
8412 (0O Cinny prud [% I\] 1 Gislica = 0.001 % Iy
8417 |0 Vytazenie menica [%] 1 Cislica = 0.001 % I
8422 |0 Napatie medziobvodu V] 1 ¢islica = 0.001 V
8427 |0 Pocet hodin v zap. stave [h] 1 gislica = 1 min
8432 |0 Pocet hodin v stave "uvolneny" |[h] 1 ¢Cislica = 1 min
082 | Chyba t-2 Informacia o pricine chyb, ktoré sa vyskytli v okamihu t-2
8368 |0 Chybovy kod Chybovy kod
9306 (O Subkdd chyby
8885 |0 Interna chyba
8373 |0 Status binarneho vstupu [Bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8383 |0 Stav binarnych vystupov K1, [Bitové pole bit 0, bit 1]
X10
8393 |0 Stav menica [Text]
8398 |0 Teplota chladi¢a [°C] 1 Gislica=1°C
8403 |0 Otacky [1/min] 1 Cislica =
0.001 1/min
8408 |0 Vystupny prud [% 1\] 1 Cislica = 0.001 % I
8413 |0 Cinny prud [% 1\] 1 Cislica = 0.001 % I
8418 |0 Vytazenie menica [%] 1 Cislica = 0.001 % I
8423 |0 Napatie medziobvodu V] 1 &islica = 0.001 V
8428 |0 Pocet hodin v zap. stave [h] 1 &islica = 1 min
8433 |0 Pocet hodin v stave "uvolneny" |[h] 1 &islica = 1 min
083 | Chyba t-3 Informacia o pricine chyb, ktoré sa vyskytli v okamihu t-2
8369 |0 Chybovy kéd Chybovy kbéd
9307 |O Subkdd chyby
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C. |Index |Sub- |[Oznaéenie MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/ MOVILINK®
dek. Nastavenie z vyroby)
8886 |0 Interna chyba
8374 |0 Status binarneho vstupu [Bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8384 |0 Stav binarnych vystupov K1, [Bitové pole bit 0, bit 1]
X10
8394 |0 Stav menic¢a [Text]
8399 Teplota chladi¢a [°C] 1 Gislica=1°C
8404 |0 Otacky [1/min] 1 Gislica =
0.001 1/min
8409 |0 Vystupny prud [% 1] 1 &islica = 0.001 % I
8414 (0O Cinny prud [% I\] 1 &islica = 0.001 % I,
8419 |0 Vytazenie menica [%] 1 ¢Cislica = 0.001 % I
8424 |0 Napéatie medziobvodu V] 1 ¢Cislica = 0.001 V
8429 |0 Pocet hodin v zap. stave [h] 1 gislica = 1 min
8434 |0 Pocet hodin v stave "uvolneny" |[h] 1 ¢Cislica = 1 min
084 |Chyba t-4 Informacia o pri€ine chyb, ktoré sa vyskytli v okamihu t-4
8370 |0 Chybovy kod Chybovy kod
9308 |0 Subkdd chyby
8887 |0 Interna chyba
8375 |0 Status binarneho vstupu [Bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8385 |0 Stav binarnych vystupov K1, [Bitové pole bit 0, bit 1]
X10
8395 (0O Stav menica
8400 |0 Teplota chladi¢a [°C] 1 Gislica=1°C
8405 |0 Otacky [1/min] 1 ¢&islica =
0.001 1/min
8410 |0 Vystupny prud [% 1] 1 &islica = 0.001 % Iy
8415 |0 Cinny prad [% 1] 1 &islica = 0.001 % I,
8420 |0 Vytazenie menica [%] 1 Cislica = 0.001 % I
8425 |0 Napatie medziobvodu V] 1 &islica = 0.001 V
8430 |0 Pocet hodin v zap. stave [h] 1 &islica = 1 min
8435 |0 Pocet hodin v stave "uvolneny" |[h] 1 &islica = 1 min
09_ | Diagnostika zbernice
094 (8455 (O PO 1 pozadovana hodnota [hex]
095 (8456 (O PO 2 pozadovana hodnota [hex]
096 |8457 |0 PO 3 poZadovana hodnota [hex]
097 |8458 |0 Pl 1 nastavena hodnota [hex]
098 [8459 |0 Pl 2 nastavena hodnota [hex]
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C. |Index |Sub- |Oznaéenie MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/ MOVILINK®
dek. Nastavenie z vyroby)
099 (8460 (O Pl 3 nastavena hodnota [hex]
1__ |Pozadované hodnoty/integratory
10_ |Zadanie pozadovanej hodnoty
100 {10096 |33 Zdroj riadiacej poZadovanej 0: binarna
hodnoty 1: RS485
(DIP prepina¢ S1/1 — S1/4)"
102 {10096 |30 Deaktivacia mechanickych prv- [[Bitové pole]
kov nastavenia Standardna hodnota: 0000 0000 0000 0000
13_ |Rampy otacok
130 {8807 |0 Rampa t11 rozbeh 0.1-1-2000 [s] 1 Cislica = 0.001 s
(Prepinac¢ t1) "
131 18808 |0 Rampa t11 dobeh 0.1 —1-2000 [s] 1 Gislica=0.001 s
(Prepinag1)”
134 (8474 |0 Rampa t12 rozbeh = dobeh 0.10 — 1 -2000 [s] 1 gislica = 0.001 s
135 |8475 |0 S-krivka t12 0: VYP
1: Stupeni 1
2: Stupen 2
3: Stupen 3
136 (8476 |0 Rampa zastavenia t13 0.1-0.2 -2000 [s] 1 &islica=0.001 s
16_ |Pozadované hodnoty
160 | 10096 |35 PoZadovana hodnota n_f1 0—-1500 — 3600 [1/min] 1 Cislica =
0.001 1/min
161 {10096 |36 Pozadovana hodnota n_f2 0—-150 - 3600 [1/min] 1 C&islica =
0.001 1/min
17_ |Pevne pozadované hodnoty
170 (8489 |0 Pevna pozadovana hodnota n0 [-3600 — 150 — 3600 [1/min] |1 Cislica =
0.001 1/min
171 {8490 (O Pevna pozadovana hodnota n1 [-3600 — 750 — 3600 [1/min] |1 Cislica =
0.001 1/min
172 18491 |0 Pevna poZzadovana hodnota n2 |-3600 — 1500 — 3600 [1/min] |1 Cislica =
0.001 1/min
173 110096 |31 Pevna pozadovana hodnota n3 |-3600 — 2500 — 3600 [1/min] |1 Cislica =
0.001 1/min
3__ |Parametre motora
30_ |Obmedzenia
300 |8515 |0 Otacky Start-Stop 0-15-150 [1/min] 1 gislica =
0.001 1/min
301 |8516 (O Minimalne otacky 0 —60 — 3600 [1/min] 1 gislica =
0.001 1/min
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C. |Index |Sub- |Oznaéenie MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/ MOVILINK®
dek. Nastavenie z vyroby)
302 (8517 |0 Maximalne otacky 0 —3000 — 3600 [1/min] 1 ¢&islica =
0.001 1/min
303 (8518 |0 Hrani¢na hodnota prudu 0-160 % Iy 1 Cislica = 0.001 % I
32_ | Kompenzacia motora
320 |8523 |0 Automatické nastavenie 0: OFF
1: ON
321 (8524 |0 Boost 0 — 100 [%] 1 &islica = 0.001 %
322 (8525 |0 Kompenzacia IxR 0-100 [%] 1 Cislica = 0.001 %
323 (8526 |0 Predmagnetizacia 0-2][s] 1 &islica=0.001 s
324 18527 |0 Kompenzacia sklzu 0 —500 [1/min] 1 Cislica =
0.001 1/min
325 (8834 |0 TImenie kmitania pri volnobehu |0: OFF
1: ON (DIP prepina¢ S1/8)"
34_ | Ochrana motora
340 |8533 |0 Ochrana motora 0: OFF
1: ON (DIP prepina¢ S1/5)"
341 18534 |0 Spdsob chladenia 0: Viastné chladenie
1: Externé chladenie
347 |10096 |32 Dizka kéabla motora 0-15[m] 1 &islica=1m
5__ |Kontrolné funkcie
50_ | Kontrola otacok
500 |8557 (O Sledovanie otacok 0: OFF
3: Motoricky/generatoricky
(DIP prepina¢ S2/4)"
501 |8558 |0 Oneskorenie 0.1-1-10]s] 1 Gislica=0.001 s
52_ | Kontrola vypadku siete
522 18927 |0 Sledovanie vypadku fazy 0: OFF
Deaktivacia kontroly vypadku |1: ON
fazy moze za nepriaznivych
prevadzkovych pomerov viest’
k poskodeniu zariadenia.
523 (10096 |26 Kontrola vypadku siete 0: Prevadzka na trojfazovej sieti
1: Prevadzka so zariadenim MOVITRANS®
590 (10537 |1 Lokalizacia 0: OFF
1: ON
6__ | Obsadenie svorkovnice
60_ | Binarne vstupy
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizaénou funkciou
Zoznam parametrov

C. |Index |Sub- |Oznaéenie MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/ MOVILINK®
dek. Nastavenie z vyroby)
600 | 10096 |34 Konfiguracia svoriek 0: Prepnutie pozadovanej hodnoty vlavo/stop -
vpravo/stop
1: Pevna pozadovana hodnota 2 - Pevna pozado-
vana hodnota 1 - uvolnenie/stop
2: Prepnutie pozadovanej hodnoty -/externa chyba
- uvolnenie/stop
62_ | Binarne vystupy
620 |8350 |0 Signaliza¢ny vystup K1 0: Ziadna funkcia
2: Pripraveny na prevadzku
3: Koncovy stupen zap.
4: Tocivé pole zap.
5: Brzdu uvolnit
6: Brzda je uzavreta
7__ |Riadiace funkcie
70_ |Prevadzkové rezimy
700 |8574 |0 Prevadzkovy rezim 0: VFC
2: Zdvihacie zariadenie VFC:
3: VFC a DC brzdenie
21: Charakteristika U/f
22: U/f + DC brzdenie
(DIP prepina¢ S2/3)"
71_ | Prad pri zastaveni
710 |8576 |0 Prud pri zastaveni 0 —50% Iy 1 Cislica = 0.001 %
IMot
72_ |Funkcia drzania pozadovanej hodnoty
720 (8578 |0 Funkcia drzania pozadovanej 0: OFF
hodnoty 1: ON
721 (8579 |0 Pozadovana hodnota zastave- |0 — 30— 500 [1/min] 1 C&islica =
nia 0.001 1/min
722 |8580 |0 Start-Offset 0 —30 — 500 [1/min] 1 Gislica =
0.001 1/min
73_ |Funkcia brzdenia
731 18749 |0 Cas odbrzdenia brzdy 0-2(s] 1 ¢Gislica = 0,001 s
732 18585 |0 Cas zabrzdenia brzdy 0-0.2-2](s] 1 Cislica=0.001 s
738 8893 |0 Aktivovat odbrzdenie brzdy bez |0: OFF
uvolnenia pohonu 1: ON
(DIP prepina¢ S2/2)"
77_ |Funkcia Setrenia energiou
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8 Uvedenie do prevadzky "Expert” s parametrizacnou funkciou
Zoznam parametrov

C. |Index |Sub- |Oznaéenie MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/ MOVILINK®
dek. Nastavenie z vyroby)
770 18925 |0 Funkcia 3etrenia energiou 0: OFF
1: ON
8__ |Funkcie menica
80_ |Nastavenie
802 |8594 |0 Nastavenie z vyroby 0: Ziadne nastavenia z vyroby
2: Stav z vyroby
803 (8595 |0 Blokovanie parametrov 0: OFF
1: ON
805 {10095 |1 Rezim uvedenia do prevadzky |0: Easy
1: Expert
81_ | Sériova komunikacia
810 |8597 |0 Adresa RS485 0-31
(DIP prepinace S1/1 S1/4)"
811 |8598 |0 Skupinova adresa RS485 100 — 131
(DIP prepina¢ S1/1 — S1/4)V
812 18599 |0 Cas prekrogenia ¢asového limi- {0 —1 — 650 [s] 1 Cislica=0.001 s
tu RS485
83_ | Reakcie na poruchy
830 |8609 |0 Externa chyba 0: Ziadna reakcia
1: Zobrazenie chyby
2: Okamzité zastavenie/Chyba
4: Rychle zastavenie/Chyba
5: Okamzité zastavenie/Vystraha
7: Rychle zastavenie/Vystraha
11: Bezné zastavenie/Vystraha
12: Bezné zastavenie/Chyba
832 8611 |0 Chyba pretazenie motora 0: Ziadna reakcia
1: Zobrazenie chyby
2: Okamzité zastavenie/Chyba
4: Rychle zastavenie/Chyba
12: Bezné zastavenie/Chyba
84_ | Spravanie pri resete
840 (8617 |0 Manualny reset 0: Nie
1: Ano
86_ | Modulacia
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizaénou funkciou
Zoznam parametrov

C. |Index |[Sub- |Oznacenie MOVITOOLS® Indexacia
dek. |index MotionStudio (Oblast/ MOVILINK®
dek. Nastavenie z vyroby)
860 [8620 |0 Frekvencia PWM 0: 4 kHz
1: 8 kHz
3: 16 kHz (DIP prepina¢ S1/7)"
87_ | Obsadenie procesnych dat
870 |8304 |0 Opis pozadovanej hodnoty PO 1 | Riadiace slovo (len zobrazenie)
871 18305 |0 Opis pozadovanej hodnoty PO 2 | 1: Pozadované otacky
11: Pozadovana hodnota otacok [%]
872 18306 |0 Opis pozadovanej hodnoty PO 3 | Rampa (len zobrazenie)
873 |8307 |0 Opis nastavenej hodnoty PI 1 Stavové slovo 1 (len zobrazenie)
874 (8308 |0 Opis nastavenej hodnoty Pl 2 1: Nastavené otacky
2: Vystupny prud
3: Cinny prud
8: Nastavené otacky [%]:
875 8309 Opis nastavenej hodnoty Pl 3 Stavové slovo 2 (len zobrazenie)
876 |8622 |0 Uvolnit PO data 0: ANO
1: NIE

1) Pri deaktivacii ovladacieho prvku (napr. prepinaca) pomocou parametra P102 je inicializacna hodnota parametra rovna hodnote, kto-

ra bola naposledy nastavena.
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

8.8 Opis parametrov
8.8.1 Zobrazované hodnoty

Parameter 000

Otacky (so znamienkom)
Zobrazené otacky predstavuju vypocitanu nastavenu hodnotu otacok.

Parameter 002

Frekvencia (so znamienkom)
Vystupna frekvencia meni¢a

Parameter 004

Vystupny prud (absolutna hodnota)
Zdanlivy prud v rozsahu 0 — 200 % menovitého pradu zariadenia

Parameter 005
Cinny prad (so znamienkom)
Cinny prad v rozsahu -200 % — +200 % menovitého prudu zariadenia
Znamienko ¢inného pradu zavisi od smeru ota¢ania a spdsobu zatazenia:

Smer otaéania  Zat’azenie Otacky Cinny prad
Pravotocivy chod motoricky kladny (n > 0) kladny (l,, > 0)
LavotoCivy chod  motoricky zgporny (n<0)  zaporny (I, <0)
PravotocCivy chod generatoricky kladny (n > 0) zaporny (I, < 0)
LavotoCivy chod  generatoricky zaporny (n<0)  kladny (l,, > 0)

Parameter 006

Vyt'azenie motora
Vytazenie motora v [%] uréené teplotnym modelom motora.

Parameter 008

Napatie medziobvodu
Napatie vo [V] namerané v medziobvode

Parameter 009

Vystupny prud (absolitna hodnota)
Zdanlivy prud v [A]
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Parameter 010

Parameter 011

Parameter 012

Parameter 013

Parameter 014

Parameter 015

Parameter 016

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou

Stav menica
Stavy menica

« ZABLOKOVANY
« UVOLNENY

Prevadzkovy stav

Mozné su nasledovné prevadzkové stavy:

« PREVADZKA PRI 24 V

« BLOKOVANIE REGULATORA
« ZIADNE UVOLNENIE

« POKOJOVY PRUD

« UVOLNENIE

« VYROBNE NASTAVENIE

« CHYBA

« TIMEOUT

Poruchovy/chybovy stav
Poruchovy stav v textovej forme

Rezim uvedenia do prevadzky

Opis parametrov 8

RezZim uvedenia do prevadzky "Easy" alebo "Expert"

Teplota chladi¢a
Teplota chladi¢a menic¢a

Pocet hodin v zapnutom stave

Sucet hodin, pocCas ktorych bol menic€ pripojeny na externé napajanie 24 V DC

Pocet hodin v stave "uvolneny"

Pocet hodin, po¢as ktorych bol koncovy stuperi meni¢a uvolneny
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou

Opis parametrov

Parameter 017

Poloha DIP prepinaéov S1 a S2

Zobrazenie polohy prepinada DIP S1 a S2:

DIP pre- | Bit vindexe |Funkénost’
pinac 10087.135
S1/1 Bit0 Adresa zariadenia Adresa zariadenia bit 2°
S1/2 Bit 1 Adresa zariadenia bit 2"
S1/3 Bit 2 Adresa zariadenia bit 22
S1/4 Bit 3 Adresa zariadenia bit 2°
S1/5 Bit 11 Ochrana motora 0: Ochrana motora zap.
1: Ochrana motora vyp.
S1/6 Bit9 ZvySeny 0: Motor je prispbdsobeny
kratkodoby moment 1: Vykon motora o 1 stupen nizsi
S1/7 Bit 12 Taktova frekvencia 0: 4 kHz
PWM 1: Premenlivé (16, 8, 4 kHz)
S1/8 Bit 13 TImenie volnobehu 0: Vyp.
1: Zap.
S2/1 Bit 7 Typ brzdy 0: Standardna brzda
1: Volitelna brzda
S2/2 Bit 15 Odbrzdenie brzdy bez |0: Off (Vyp.)
uvolnenia pohonu 1: Zap.
S2/3 Bit 6 Spbsob riadenia 0: Riadenie VFC
1: Riadenie U/f
S2/4 Bit 16 Sledovanie otacok 0: Vyp.
1: Zap.
S2/5 Bit 17 Doplnkova funkcia Nastavenie doplnkovej funkcie
bit 2°
S2/6 Bit 18 Nastavenie doplnkovej funkcie
bit 2
S2/7 Bit 19 Nastavenie doplnkovej funkcie
bit 22
S2/8 Bit 20 Nastsavenie doplnkovej funkcie
bit 2

Zobrazenie polohy DIP prepina¢a nezavisi od toho, ¢&i je aktivovana alebo deaktivova-

na funkcia DIP prepinaca .

Parameter 018

Poloha prepinaca f2

Zobrazenie polohy prepinaca f2

Zobrazenie polohy DIP prepinaca nezavisi od toho, &i je aktivovana alebo deaktivova-

na funkcia DIP prepinaca.
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Parameter 019

Parameter 020

Parameter 031

Parameter 032

Parameter 033

Parameter 050

Parameter 051

Parameter 070

Parameter 071

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Poloha prepinaca t1
Zobrazenie polohy prepinaca t1

Zobrazenie polohy DIP prepinaa nezavisi od toho, ¢i je aktivovana alebo deaktivova-
na funkcia DIP prepinaca.

Poloha potenciometra pozadovanej hodnoty f1
Zobrazenie polohy potenciometra pozadovanej hodnoty f1

Zobrazenie polohy DIP prepinaca nezavisi od toho, &i je aktivovana alebo deaktivova-
na funkcia DIP prepinaca .

Poloha/obsadenie binarneho vstupu, svorka X6:11,12
Zobrazenie stavu binarneho vstupu na svorke R (¥ X6:11,12

Poloha/obsadenie binarneho vstupu, svorka X6:9,10
Zobrazenie stavu binarneho vstupu na svorke L ¢ X6:9,10

Poloha/obsadenie binarneho vstupu, svorka X6:7,8
Zobrazenie stavu binarneho vstupu na svorke f1/f2 X6:7,8

Poloha/obsadenie signalizaéného relé K1
Zobrazenie stavu signalizacného relé K1

Poloha vystupu X10
Zobrazenie stavu vystupu na riadenie volitefnej jednotky BEM

Typ jednotky
Zobrazenie typu jednotky

Menovity vystupny prud
Zobrazenie menovitého prudu jednotky [A]
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Parameter 072
Slot volitel'nej jednotky DIM
Zobrazenie typu modulu Drive Ident, ktory je nasadeny na slote X3 pre modul Drive

Ident

Hodnota para- |Typ modulu Drive Ident
metra

0 Ziaden modul Drive Ident
1-9 Rezervované

10 DT/DV/400/50

11 Mimoriadna konS$trukcia modulu Drive Ident
12 DRS/400/50

13 DRE400/50

14 DRS/460/60

15 DRE/460/60

16 DRS/DRE/380/60 (ABNT)
17 DRS/DRE/400/50/60 (Rozsah napatia 50/60 Hz)
18 Rezervované

19 DRP/230/400/50

20 DRP/266/460/50

21 EDRE/3D/400/50

22 DT56L4/BMG02

23 DRE..J/400/50

24 DRU..J/400/50

25 DRN/400/50

26 DRN/460/60

27 DRS/DRN/50/60

28 — 31 Rezervované

Zobrazenie kataldgového Cgisla a verzie datovej sady na module Drive Ident

Parameter 076
Firmvér zakladnej jednotky
Zobrazenie &isla a verzie firmvéru

Parameter 700
Prevadzkovy rezim
Zobrazenie nastaveného prevadzkového rezimu

Parameter 080 — 084
Chyba t-0 - t-4
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Parameter 094

Parameter 095

Parameter 096

Parameter 097

Parameter 098

Parameter 099

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Zariadenie uloZi diagnostické udaje k okamihu chyby. Paméat poruch ukaze posled-
nych 5 chyb.

PO 1 Pozadovana hodnota (zobrazena hodnota)

Vystupné slovo procesnych dat 1

PO 2 Pozadovana hodnota (zobrazena hodnota)
Vystupné slovo procesnych dat 2

PO 3 Pozadovana hodnota (zobrazena hodnota)
Vystupné slovo procesnych dat 3

Pl 1 Nastavena hodnota (zobrazena hodnota)
Vstupné slovo procesnych dat 1

Pl 2 Nastavena hodnota (zobrazena hodnota)
Vstupné slovo procesnych dat 2

Pl 3 Nastavena hodnota (zobrazena hodnota)
Vstupné slovo procesnych dat 3

8.8.2 Pozadované hodnoty/integratory

Parameter 100

jde

UPOZORNENIE

Parameter P100 mbdzete menit len vtedy, ked
» vSetky binarne vstupy su ="0"
» a DIP prepinace S1/1 — S1/4 su deaktivované parametrom P102.

Zdroj riadiacej pozadovanej hodnoty
» Pri vybere "Binarny" sa riadenie vykonava cez vstupné binarne svorky.

— Ak mechanické nastavovacie prvky f1 a f2 nie su deaktivované (pozri parame-
ter P102), pozadovana hodnota sa zadava potenciometrom pozadovanej hod-
noty f1 a prepinaom f2.
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

— Ak su mechanické nastavovacie prvky f1 a f2 deaktivované (pozri parameter
P102), pozadovana hodnota sa zadava vyberom pozadovanych hodnét n_f1
alebo n_f2 (podmienky pozri v parametroch P160/P161).

» Pri vybere "RS485" sa riadenie vykonava cez vstupné binarne svorky a cez riadia-
ce slovo zbernice. Pozadovana hodnota sa zadava cez zbernicu.
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Parameter 102

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou

Opis parametrov

Deaktivacia mechanickych nastavovacich prvkov

Na tomto bitovo kédovanom vyberovom poli mbéZete deaktivovat mechanické prvky
nastavenia meni¢a MOVIMOT®. Hodnoty parametra nastavené z vyroby takym spdso-
bom, aby boli vSetky mechanické prvky nastavenia u&inné.

Bit |Vyznam UPOZORNENIE
0 Rezervované
1 Deaktivacia Bit nie je DIP prepinace S1/1 — S1/4 aktivne
DIP prepinaca nastaveny:
S1/1-31/4 . Bit nastave- |DIP prepinace S1/1 — S1/4 neaktivne
(adresa rozhrania .
RS485) ny: Nastavenie adresy rozhrania RS485,
skupinovej adresy rozhrania RS485
a zdroja riadiacej pozadovanej hodno-
ty pomocou parametrov P810, P811 a
P100.
— 4 |Rezervované
Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S1/5 aktivny
DIP prepinaca S1/5 nastaveny:
(Ochrana motora) Bit nastave- |DIP prepina¢ S1/5 neaktivny:
ny: Zapnutie/vypnutie funkcie ochrany
motora pomocou parametra P340.
6 Rezervované
Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S1/7 aktivny
DIP prepinaca S1/7 nastaveny:
(Taktova frekvencia Bit nastave- |DIP prepina¢ S1/7 neaktivny:
PWM) ny: Nastavenie taktovej frekvencie PWM
pomocou parametra P860
8 Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S1/8 aktivny
DIP prepinaca S1/8 nastaveny:
(TImenie volnobehu) Bit nastave- |DIP prepina¢ S1/8 neaktivny:
ny: Aktivacia/deaktivacia timenia volnobe-
hu pomocou parametra P325
9 Rezervované
10 |Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S2/2 aktivny
DIP prepinaca S1/2 nastaveny:
(Odbrzdenie brzdy) Bit nastave- |DIP prepina¢ S2/2 neaktivny:
ny: Aktivacia/deaktivacia odbrzdenia bez
uvolnenia pohonu pomocou parame-
tra P738
11 Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S2/3 aktivny
DIP prepinaca S2/3 nastaveny:
(Prevadzkovy rezim) Bit nastave- |DIP prepina¢ S2/3 neaktivny:
ny:

Vyber prevadzkového rezimu pomo-

cou parametra P700
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou

Opis parametrov

Bit |Vyznam UPOZORNENIE
12 | Deaktivacia Bit nie je DIP prepina¢ S2/4 aktivny
DIP prepinaca S2/4 nastaveny:
(Sledovanie otacok) Bit nastave- |DIP prepina¢ S2/4 neaktivny:
ny- Aktivacia/deaktivacia sledovania ota-
C¢ok pomocou parametra P500
13 | Deaktivacia Bit nie je Potenciometer poZadovanej hodnoty
potenciometra pozado- |nastaveny: |f1 je aktivny
vanej hodnoty 1 Bit nastave- |Potenciometer poZzadovanej hodnoty
ny: f1 nie je aktivny
Nastavenie poZzadovanej hodnoty
a maximalnych otacok pomocou para-
metrov P160 a P302
14 Deaktivacia prepinata |Bit nie je Prepinac f2 aktivny
f2 nastaveny:
Bit nastave- |Prepinac f2 neaktivny
ny: Nastavenie pozadovanej hodnoty
a minimalnych ota€ok pomocou para-
metrov P161 a P301
15 Deaktivacia prepinaca |Bit nie je Prepinac t1 aktivny
t nastaveny: Cas rampy rozbehu = &as rampy do-
behu
Bit nastave- |Prepinac t1 neaktivny
ny: Nastavenie ¢asov rampy pomocou
parametrov P130 a P131
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Parameter 130

Parameter 131

Parameter 134

jde

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Rampa t11 rozbeh

«  Pri MOVIMOT® s binarnym riadenim je rampa zrychlovania t11 rozbehu platna len
vtedy, ked

— bol prepina¢ t1 deaktivovany, t. j. ked P102:15 ="1".

+  Pri MOVIMOT® s riadenim prostrednictvom rozhrania RS485 je rampa zrychlova-
nia t11 rozbehu platna len vtedy, ked

— bol prepinac t1 deaktivovany, t. j. ked P102:15 ="1".
— apohon pracuje v rezime 2PD.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty z 1500 1/min (50 Hz).

Rampa t11 dobeh

+ Pri MOVIMOT® s binarnym riadenim je rampa spomalovania t11 rozbehu platna
len vtedy, ked

— bol prepinac t1 deaktivovany, t. j. ked P7102:15="1".

+  Pri MOVIMOT?® s riadenim prostrednictvom rozhrania RS485 je rampa spomalova-
nia t11 rozbehu platna len vtedy, ked

— bol prepina¢ t1 deaktivovany, t. j. ked P102:15 ="1".
— apohon pracuje v rezime 2PD.
Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty z 1500 1/min (50 Hz).

Rampa t12 rozbeh = dobeh
Rampa zrychlovania a spomalovania pri S-krivke
Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty z 1500 1/min (50 Hz).

Tento ¢as rampy urCuje zrychlfovanie a spomalovanie, ked je parameter P135 S-kriv-
ka t12 nastaveny na stupen 1, stuperi 2 alebo stuper 3.

UPOZORNENIE

Zadanie €asu rampy cez procesné data nie je mozZné pri aktivovanom parametri
P135 S-krivka t12.
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Parameter 135
S-krivka t12

Tento parameter ur€uje stupen krivky rampy (1 = slaby, 2 = stredny, 3 = silny). S-kriv-
ka sluZi na zaokruhlenie rampy a umoZiuje pozvolné zrychlenie pohonu pri zmenach
pozadovanej hodnoty. Nasledujuci obrazok znazorfiuje u€innost’ S-krivky:

n A 2 (3]

t
898213899

[11 Vyber pozadovanej hodnoty
[2] Priebeh otaok bez S-krivky
[3] Priebeh otacok s S-krivkou

UPOZORNENIE

Zacata faza S-krivky je pri chybe preru§ena rampou zastavenia t13.

jde

Ked sa pozadovana hodnota znizi alebo odoberie, je faza S-krivky ukoncena. Takto
je mozné zrychlit pohon napriek znizeniu pozadovanej hodnoty az do konca fazy S-
krivky.

Parameter 136
Rampa zastavenia t13
Rampa zastavenia je pri internych chybach rampou spomalenia.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZzadovanej hodnoty z 1500 1/min (50 Hz).

Parameter 160
Pozadovana hodnota n_f1
PoZadovana hodnota n_f1 je platna, ked

+ potenciometer pozadovanej hodnoty f1 je deaktivovany, t. j. ked je parameter
P102:13="1",

+ parameter P600 binarne vstupy = "0"
» ana svorke f1/f2 X6:7,8 je privedeny signal "0".
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou 8
Opis parametrov

Parameter 161
Pozadovana hodnota n_f2
PoZadovana hodnota n_f2 je platna, ked
+ prepinac f2 je deaktivovany, t. j. ked je parameter P102:14 = "1",
» parameter P600 binarne vstupy = "0"
» ana svorke f1/f2 X6:7,8 je privedeny signal "1".

Parameter 170 — 173

Pevna pozadovana hodnota n0-n3

Pevné pozadované hodnoty n0—n3 su platné vtedy, ked je parameter P600 Konfigura-
cia svoriek nastaveny na "1" = konfiguracia svoriek 2 (vyber pevnej pozadovanej hod-
noty).

Pevné pozadované hodnoty n0—n3 mdzete potom zvolit podla naprogramovanej funk-
cionality vstupnych svoriek.

Znamienko pevnej pozadovanej hodnoty urCuje smer ota¢ania motora.

Parameter | Aktivha pozado- | Stav Stav
vana hodnota |} ~ xg.9 10 Svorka f1/f2 X6:7,8
P170 no OFF OFF
P171 n1 ON OFF
P172 n2 OFF ON
P173 n3 ON ON

8.8.3 Parametre motora

Parameter 300
Otacky Start-Stop

Tento parameter urCuje podmienku, s akym najmensim po¢tom otacok meni¢ privadza
so motora pri uvolneni. Prechod na otacky ur¢ené zadanim poZzadovanej hodnoty na-
sleduje hned po aktivacii rampy zrychlenia. Pri odmietnuti uvolnenia parameter urcuje,
od akej frekvencie meni¢ MOVIMOT® rozoznava pokoj motora a brzda za¢ne brzdit.

Parameter 301
Minimalne otacky (ked je deaktivovany prepinac f2)
Tento parameter uréuje minimalne otacky n,,;,, pohonu.

Pohon nema nizSie otacky ani v pripade, Ze sa nastavia nizSie otacky nez minimalne
otacky (vynimka: zmena smeru ota€ania motora alebo zastavenie motora).
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Opis parametrov

Parameter 302

Parameter 303

Parameter 320

Parameter 321

Parameter 322

Parameter 323

Minimalne otacky (ked je prepinac f1 deaktivovany)
Tento parameter uruje minimalne otacky n,,,, pohonu.

Pohon neprekroéi tieto otd¢ky ani v pripade, Ze sa nastavia vySSie otacky nez maxi-
malne otacky.

Ak su zadané n;, > n,., plati pre minimalne otacky aj maximalne otacky hodnota na-
stavena v n;,..

Hraniéna hodnota pridu

Interné pruadové obmedzenie sa vztahuje na vystupny zdanlivy prud. V oblasti slabého
pola meni¢ automaticky znizi hrani€éna hodnota prudu, aby sa realizovala ochrana pri-
pojeného motora proti preklopeniu.

Automatické nastavenie

Pri aktivnej kompenzacii pri kazdej zmene prevadzkového stavu UVOLNENIE sa vy-
kona kalibrovanie motora.

Pri deaktivovanej kompenzéacii su zameranie a termicka pamat’ ochrannej funkcie UL
neaktivne.

Pri pouZiti podla prispdsobenia UL je nutné nechat parameter P320 nastaveny na
"ON".

Boost

Ked je parameter P320 Automaticka kompenzacia = "ON", meni¢ automaticky zapne
parameter P321 BOOST. Manualne nastavenie tohto parametra nie je za normalnych
okolnosti potrebné.

V $pecialnych pripadoch je potrebné manualne nastavenie na zvySenie zaberového
momentu.

Kompenzacia IxR

Ked je parameter P320 Automaticka kompenzacia = "ON", meni¢ automaticky zapne
parameter P322 Kompenzacia IxR. Manualne zmeny tohto nastavenia su vyhradené
len pre optimalizaciu odbornikom.

Predmagnetizacia

Cas predmagnetizacie umoZfuje po uvolneni menia vytvorenie magnetického pola
v motore.
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Parameter 324

Parameter 325

Parameter 340

Parameter 341

Parameter 347

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Kompenzacia sklzu

Kompenzacia sklzu zvySuje presnost ota€ok motora. Pri manualnej obsluhe zadajte
menovity sklz pripojeného motora.

Kompenzacia sklzu motora je dimenzovana na pomer meraného tazného momentu
nakladu/tazného momentu motora mensieho ako 10. Ked regulacia zacne kmitat, mu-
site znizit kompenzaciu sklzu a v pripade potreby nastavit’ az na 0.

Timenie kmitania vol'nobehu (ak je DIP prepina¢ S1/8 deaktivovany)

Ak sa motor pri volnobehu sprava nestabilne, tento stav zlepSite aktivaciou timenia
kmitania volnobehu.

Ochrana motora (ak je DIP prepina¢ S1/5 deaktivovany)
Aktivacia/deaktivacia tepelného modelu ochrany pre meni¢ MOVIMOT®

Meni¢ MOVIMOT® pri aktivacii tejto funkcie elektronicky prebera tepelnd ochranu po-
honu.

Spésob chladenia

Tymto parametrom urCujete spdsob chladenia pouzity pre vypocet teploty motora
(vlastny ventilator alebo externy ventilator).

Dizka kabla motora

Tym}o parametrom uré&ite dizku vykonu motora potrebni na vypodet teploty motora
(= dizka hybridného kabla SEW-EURODRIVE) medzi motorom a MOVIMOT®). Tento
parameter je potrebné pri montazi v blizkosti (mimo) motora zmenit'.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D

8

163



Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou

Opis parametrov

8.8.4 Kontrolné funkcie

Parameter 500

Parameter 501

Parameter 522

Parameter 523

Parameter 590

Sledovanie otacok (ak je DIP prepina€ S2/4 deaktivovany)

Pri MOVIMOT® nasleduje sledovanie ota¢ok na zaklade vyhodnotenia pohonu na hra-
ni¢nej hodnoty prudu. Sledovanie otacok zacne vtedy, ked je hrani¢na hodnota prudu
nepretrzite dosiahnuta po dobu ¢asu spomalenia (parameter P507).

Oneskorenie

Pri zrychlovani alebo spomalovani alebo pri zataZovych Spickach sa méze dosiahnut
nastavena hodnota medzného prudu.

Cas spomalenia brani nechcene citlivému zadatiu sledovania otagok. Hraniéna hodno-
ta pradu musi byt nepretrzite dosiahnuta o dobu nastaveného €asu spomalenia, kym
zacne sledovanie.

Kontrola vypadku fazy

POZOR

Deaktivacia kontroly vypadku fazy méze za nepriaznivych pomerov viest' k poSkode-
niu menica.

Poskodenie menica.

» Kontrolu vypadku sietovej fazy deaktivujte len pri kratkodobej nesymetrii sietové-
ho napatia.

+ Zabezpectte, aby sa pohon MOVIMOT® vzdy napadjal zo vietkych 3 faz sietového
napajania.

Tuto funkciu sledovania mozZno deaktivovat, aby sa pri asymetrickych sietach zabrani-
lo aktivacii kontroly vypadku siete.

Kontrola vypadku siete

Tymto parametrom prispésobujete kontrolu vypadku siete meni¢a na prevadzku so sy-
stémom MOVITRANS®.

Lokalizacia

Tymto parametrom mozete aktivovat lokalizacnu funkciu, aby ste mohli lokalizovat' po-
hon MOVIMOT® v zariadeni. Ked je lokalizacna funkcia aktivna, blika stavova LED
kontrolka meniéa MOVIMOT® na zeleno/Cerveno/zeleno. Po 5 minutach meni¢
MOVIMOT® lokalizaénu funkciu automaticky deaktivuje.
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8.8.5

Parameter 600

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou

Obsadenie svorkovnice

Konfiguracia svoriek

8

Opis parametrov

Parameter P600 mozete menit' len vtedy, ked vSetky binarne vstupy = "0".

Tymto parametrom volite konfiguraciu binarnych vstupnych svoriek.

Nasledujuce tabulky uvadzaju funkcie binarnych vstupnych svoriek v zavislosti od
zdroja riadiacej pozadovanej hodnoty a konfiguracie svoriek:

Konfiguracia

Zdroj riadiacej pozadovanej hodnoty "Binary™ (Binarny)

Binarne vstupné svorky

svoriek f1/f2 X6:7,8 L ) X6:9,10 R () X6:11,12
0: |Konfigura- |Prepnutie pozadova- |VIavo/Stop Vpravo/Stop
flzla svoriek |nej hodnoty Signal "0": Stop Signal "0": Stop
Sl’gtr:a(lj Ot: F;c;zadova- Signal "1": Lavotocivy |Signal "1": Pravoto-
na hodnota chod &ivy chod
Signal "1": Pozadova-
na hodnota 2
1: | Konfigura- | Vyber pevnych pozadovanych hodnét Uvolnenie/Stop
gla svoriek Pevna pozadovana hodnota n0: Signal "0", |Signal "0": Stop
0" param. P170 Signal "1": Uvolne-
Pevna pozadovana hodnota n1: Signal "0", |nie
"1" param. P171
Pevna pozadovana hodnota n2: Signal "1",
"0" param. P172
Pevna pozadovana hodnota n3: Signal "1",
"1" param. P173
2: |Konfigura- |Prepnutie pozadova- |/externa chyba Uvolnenie/Stop
g svorielc | nej hodnoty Signal "0": Ext. chyba |Signal "0": Stop
S',gr:]a(lj 0 t: F;?zadova- Signal "1": Ziadny ext. | Signal "1": Uvolne-
ha hodnota Chyba nie
Signal "1": Pozadova-
na hodnota 2
Zdroj riadiacej pozadovanej hodnoty "RS485"
Konfiguracia |Binarne vstupné svorky
svoriek
f1/f2 X6:7,8 |L ¢)X6:9,10 R X6:11,12
0: |Konfigura- |Bez VIavo/Stop Vpravo/Stop
(1:|a svoriek |funkcie Signal "0": Stop Signal "0": Stop
Signal "1": Uvolnenie, favo- |Signal "1": Uvolnenie,
tocivy chod chod doprava
1: |Konfigura- |Bez Bez funkcie Uvolnenie/Stop
gla svoriek |funkcie Signal "0": Stop
Signal "1": Uvolnenie
Chod doprava + dolava
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou

Opis parametrov

Konfiguracia

Zdroj riadiacej pozadovanej hodnoty "RS485"

Binarne vstupné svorky

ba

Signal "1": Ziadny ext. chy-

DTS f1/f2 X6:7,8 |L ¢ X6:9,10 R (™ X6:11,12
2: |Konfigura- |Bez lexterna chyba Uvolnenie/Stop
g svorielc | funkcie Signal "0": Ext. chyba Signal "0": Stop

Signal "1": Uvolnenie
pravotocCivé + lavotoci-
vé

Parameter 620

Funkcia signalizaéného relé K1

A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo neoCakavaného nabehnutia pohonu, ak sa signalizacné relé K1
pouzije na riadenie brzdy.

Smrt’ alebo tazké poranenia

* Ak sa signalizacné relé K1 pouzije na riadenie brzdy, parameter P620 musite na-
stavit na 5 "Brzda uvolneng".

» Skoér, nez pouZijete signaliza¢né relé K1 na riadenie brzdy, skontrolujte nastave-

nie parametrov.

Tymto parametrom volite funkciu signalizacného relé K1.

Aktivna pri

Signal "0"

Signal "1"

0: Ziadna funkcia

2: Pripraveny na pre-
vadzku

Nie je pripraveny na prevadz-
ku

Pripraveny na prevadzku

3: Koncovy stupen
zap.

Jednotka je blokovana

Jednotka je odblokovana.
Motor je zapojeny.

4: TocCivé pole zap.

Ziadne togivé pole

A VYSTRAHA! Na vychode
meni¢a MOVIMOT® sa mézu
nachadzat’ nebezpecéné na-
patia.

Rotujuce tocivé pole

5: Brzdu uvolnit

Brzda zabrzdena

Brzda odbrzdena

6: Brzda zatvorena

Brzda odbrzdena

Brzda zabrzdena
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8.8.6 Riadiace funkcie

Parameter 700

Charakteristika
VFC/
u/f

Zdvihacie zariade-
nie VFC

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou 8

Opis parametrov

Prevadzkovy rezim (ak je prepina¢ S2/3 deaktivovany).

Tymto parametrom sa nastavi zakladny prevadzkovy reZzim menica.

Standardné nastavenie asynchrénnych motorov.

Toto nastavenie je vhodné na vSetky vSeobecné aplikacie, ako pasové dopravniky,
pojazdy atd.

Funkcia zdvihacieho zariadenia automaticky nastavi pripravenost vsetkych funkcii,
ktoré su potrebné na prevadzku jednoduchého pouZitia v zdvihacej technike.

A VYSTRAHA

Nebezpelenstvo neolakavaného nabehnutia pohonu, ak sa signalizacné relé K1

pouzije na riadenie brzdy.

Smrt alebo tazké poranenia

» Ak signaliza¢né relé K1 pouZijete na riadenie brzdy, nesmiete zmenit parametre
funkcie signalizaéného relé.

* Pred zmenou parametra P700 skontrolujte, &i sa signalizaéné relé pouzZiva na
riadenie brzdy.

Predpokladom na spravny priebeh aplikacie v zdvihacej technike je riadenie brzdy
motora cez menic.

Prevadzkovy rezim zdvihacieho zariadenia VFC ovplyvriuje tieto parametre:

C. Index |Subin- |Oznacenie Hodnota
dek. |dex dek.

P300 (8515 |0 Otacky Start-Stop =60 1/min
ak sa otacky Start-Stop nastavia
mensie ako 60 1/min

P301 |8516 |0 Minimalne otacky =60 1/min
ak sa otacky Start-Stop nastavia
mensie ako 60 1/min

P303 |8518 |0 Hrani¢na hodnota = menovity prud motora

prdu ak sa medzna hodnota pridu na-

stavi menSia ako menovity prud
motora

P323 8526 |0 Predmagnetizacia =20 ms
ak sa predmagnetizacia nastavi
mensia ako 20 ms

P500 |8557 Sledovanie otacok = 3: Motoricky/generatoricky

P620 |8350 |0 Signalizaény vystup  |= 5: Brzdu uvolnit

K1

P731 |8749 |0 Cas odbrzdenia brzdy | =200 ms
ak sa €as odbrzdenia brzdy nasta-
vi mensSi ako 200 ms
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Opis parametrov

C. Index |Subin- |Oznacenie Hodnota
dek. dex dek.
P732 |8585 |0 Cas zabrzdenia brzdy | =200 ms

ak sa Cas zabrzdenia brzdy nasta-
vi mensi ako 200 ms

P738 |8893 |0 Aktivovat odbrzdenie |=0: OFF
brzdy bez uvolnenia
pohonu

V prevadzkovom rezime zdvihacie zariadenie VFC meni¢ MOVIMOT® kontroluje, &i su
hodnoty tychto parametrov povolené.

Sledovanie otacok nemozno deaktivovat v prevadzkovom reZime zdvihacie zariadenie
VFC.

Funkciu odbrzdenia brzdy bez uvolhenia pohonu nemozZno aktivovat' v prevadzkovom
reZime zdvihacie zariadenie VFC.

Funkcia vystup signalizaéného relé sa da parametrizovat.

VFEC/U/f brzdenie Pri tomto nastaveni sa je asynchronny motor brzdeny pomocou vnuteného prudu. Pri-
jednosmernym tom motor brzdi bez brzdového odporu na menici.
prudom

A VYSTRAHA

Nebezpecfenstvo nekontrolovanym brzdenim. Pri brzdeni jednosmernym pradom nie
je mozné riadené zastavenie alebo dodrzanie urcitej rampy.

Smrt alebo tazké poranenia
» V pripade potreby pouzite iny prevadzkovy rezim.

Parameter 710

Prud pri zastaveni

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom pri dotyku spajacej skrinky. Pri komunikagnom &asovom li-
mite sa pokojovy prud neprerusi.

Smrt alebo tazké poranenia

» Zapnite meni¢ bez napatia a dodrziavajte po vypnuti siete nasledovny minimalny
¢as vypinania:
— 1 mindta

Meni¢ generuje prud do motora funkciou pokojového prudu pocas zastavenia motora.
Pokojovy prud v zastavenom motore plini tieto funkcie:

+ Pokojovy prud pri niZz8ej teplote okolia brani motoru tvorit kondenzéat a tym brani aj
zamrznutiu brzdy. Vysku pradu nastavte tak, aby sa motor neprehrial.

+ Ak ste aktivovali pokojovy prud, motor mbézZete aktivovat aj bez predmagnetizacie.

Pri aktivovanej funkcii pokojového prudu kqncovy stupen zostava uvolneny na genero-
vanie prudu do motora, aj ked je v stave "ZIADNE UVOLNENIE". V pripade chyby sa
preruSi napajanie motora v zavislosti od prislusnej reakcii na chybu.
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Parameter 720 — 722

Parameter 731

Parameter 732

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou 8
Opis parametrov

Funkcia drzania pozadovanej hodnoty
Pozadovana hodnota - Stop
Start-Offset

Pri aktivnej funkcii pozadovanej hodnoty zastavenia sa menic“:v uvolni, ked je pozado-
vana hodnota ota¢ok vacsia ako pozadovana hodnota Stop + Start-Offset.

Uvolnenie menica sa zrusi, ak poZzadovana hodnota otacok poklesne pod pozadovanu
hodnotu zastavenia.

A
PoZadovana
hodnota
integratora
P
PoZadovana
PoZzadovana hodngta — Stop  Pozadovana hodnota — Start  hodnota
otacok
Start-Offset
9007199746515723

Cas odbrzdenia brzdy

Tymto parametrom ur€ujete, ak dlho eSte bude motor po uplynuti predmagnetizacie
bezat' s minimalnymi otaCkami. Tento ¢as je potrebny na kompletné odbrzdenie brzdy.

Cas zabrzdenia brzdy
Nastavi sa ¢as potrebny na zabrzdenie mechanickej brzdy.
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Opis parametrov

Parameter 738
Aktivacia odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu
(ak je DIP prepinac S2/2 deaktivovany)
Ked je tento parameter nastaveny na "ON", je odbrzdenie brzdy mozné aj vtedy, ked
pohon nie je odblokovany.
Tato funkcia je k dispozicii len viedy, ak sa brzda motora ovlada cez menic.
Pri zariadeni, ktoré nie je pripravené na prevadzku, je brzda vzdy zabrzdena.

Odbrdzenie brzdy bez uvolnenia pohonu nie je v spojeni s funkciou zdvihacej techniky
k dispozicii.

Parameter 770
Funkcia Setrenia energiou
Ak sa parameter nastavi na hodnotu "ON", meni¢ znizi prad volnobehu.

8.8.7 Funkcie menica

Parameter 802
Nastavenie z vyroby
Ak tento parameter nastavite na "Vyrobné nastavenie", vSetky parametre,
+ ktoré maju hodnotu nastavenu z vyroby,
» a ktoré nemozno nastavit na DIP prepinacoch S1/S2 alebo na prepinacoch t1/f2,
sa nastavia na hodnotu nastavenia z vyroby.

Pri parametroch, ktoré sa nastavuju na DIP prepinaCoch S1/S2 alebo na prepinadoch
t1/f2, sa pri vyrobnom nastaveni "Vyrobné nastavenie" aktivuju mechanické prvky na-
stavenia.

Parameter 803
Blokovanie parametrov

Ked je tento parameter nastaveny ako "ON", nie je s vynimkou blokovania parametrov
mozné zmenit' ostatné parametre. Toto nastavenie ma zmysel vtedy, ked bolo zaria-
denie uspedne uvedené do prevadzky a prebehla optimalizacia parametrov. Zmena
parametrov je opatovne mozna vtedy, ked tento parameter nastavite na "OFF".
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Parameter 805

Parameter 810

Parameter 811

Parameter 812

Parameter 830

Parameter 832

Parameter 840

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Rezim uvedenia do prevadzky
Parametrizacia reZimu uvedenia do prevadzky
* Rezim Easy

V rezime "Easy" uvediete pohon MOVIMOT® do prevadzky rychlo a jednoducho
pomocou DIP prepinacov S1, S2 a prepinacov 2, t1.

* Rezim Expert

V reZime "Expert" je rozsah parametrov Sirsi.

Adresa rozhrania RS485 (ak su DIP prepinace S1/1 — S1/4 deaktivované)
Tymto parametrom mézete nastavovat adresu rozhrania RS485 meni¢a MOVIMOT®.

Skupinova adresa rozhrania RS485 (ak su DIP prepinate S1/1 — S1/4 deaktivova-
né)

Tymto parametrom mébZete nastavovat skupinovu adresu rozhrania RS485 menica
MOVIMOT®.

Cas prekroéenia éasového limitu RS485
Tymto parametrom mézete nastavit sledovanie ¢asového limitu rozhrania RS485.

Reakcia pri externej chybe

Tymto parametrom urlujete reakciu na chybu, ktord sa aktivuje ukon&eni signalizacie
na svorke X6: 9,10 (Kod chyby 26) spustené, pozri parameter P600 "Konfiguracia 3".

Reakcia na chybu pret'azenia motora

Tymto parametrom urCujete reakciu na chybu, ktora sa aktivuje pri pretazeni motora
(kéd chyby 84).

Rucny reset

Ak sa na meni¢i MOVIMOT® vyskytne chybovy stav, mdzZete tato chybu potvrdit’ tak,
Ze tento parameter na stavite na "ON". Po uskuto¢neni tohto resetu chyby bude tento
parameter automaticky nastaveny na "OFF". Ak sa chybovy stav vyskytne na vykon-
nej Casti, nastavenie tohto parametra na "ON" bude neucinné.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D

8

171



Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Parameter 860
Frekvencia PWM (ak je DIP prepina¢ S1/7 deaktivovany)

Tymto parametrom mdZete nastavit maximalnu taktovu frekvenciu na vystupe menica.
Taktova frekvencia sa mézZe v zavislosti od zataZzenia samovolne menit.

Parameter 870

Opis pozadovanej hodnoty PO 1
Zobrazenie obsadenia vystupného slova procesnych dat PO 1

Parameter 871
Opis pozadovanej hodnoty PO 2
Parametrizacia obsadenia vystupného slova procesnych dat PO 2
K dispozicii su nasledujuce priradenia:

PoZadované otacky: Zadava sa absolutna hodnota poZadovanych otacok.
Kodovanie: 1 Cislica = 0,2 1/min
Priklad 1: Pravotocivy s 400 1/min
Vypocet: 400/0,2 = 20004, = 07D0,
Priklad 2: LavotocCivy s 750 1/min
Vypocet: -750/0,2 = -3750,,, = F15A,,
Pozadovana hodnota PoZadovana hodnota ota¢ok sa zadava relativne v percen-
otacok [%] tualnej forme, vztahuje sa na maximalne otacky nastavené

potenciometrom pozadovanej hodnoty f1.

Kodovanie: C000,,, = -100 % (favotocivy chod)
4000, = +100 % (pravotocivy chod)
— 1 ¢islica = 0,0061 %

Priklad: 80 % f,.., smer otaCania dolava:

Vypocet: -80 %/0,0061 % = -13115,, = CCC5,,

Parameter 872
Opis pozadovanej hodnoty PO 3
Zobrazenie obsadenia vystupného slova procesnych dat PO 3

Parameter 873
Opis nastavenej hodnoty Pl 1
Zobrazenie obsadenia vstupného slova procesnych dat PI 1
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Parameter 874

Parameter 875

Parameter 876

jde

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Opis nastavenej hodnoty Pl 2
Parametrizacia obsadenia vstupného slova procesnych dat Pl 2
K dispozicii su nasledujuce priradenia:

Skuto&né otacky: Aktualna hodnota nastavenych otd€ok pohonu v 1/min
Kédovanie: 1 &islica = 0,2 1/min

Vystupny prud: Aktualny vystupny prad zariadenia v % z I
Kdédovanie: 1 ¢Cislica=0,1 % I

Cinny prud: Aktualny ucinny prud zariadenia v % z |
Koédovanie: 1 Cislica=0,1 % I

Skuto¢né otacky [%]: Aktualna nastavena hodnota otaok pohonu v % z poten-

ciometra poZadovanej hodnoty f1 alebo z n,,,
Kédovanie: 1 &islica = 0,0061 %
-100 % — +100 % = 0xC000 — 0x4000

Opis nastavenej hodnoty Pl 3
(pozri kapitolu "Procesné vstupné data" (- B 123))
Zobrazenie obsadenia vstupného slova procesnych dat Pl 3

Uvol'nit’' PO data
ANO: Vystupné procesné data poslané riadenim zbernice su okamzZite u€inné.

NIE: Posledné platné vystupné procesné data zostavaju nadalej ucinné.

UPOZORNENIE

Ak sa obsadenie vystupného slova procesnych dat PO 2 zmeni, PO data sa zabloku-
ju. Je nutné ich znovu odblokovat’ parametrom P876.
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou

Opis parametrov

8.8.8

Parametre zavislé od mechanickych ovladacich prvkov

Nasledujuce mechanické ovladacie prvky ovplyviiuju pouzivatel'ské parametre:

* DIP prepinac S1

* DIP prepina¢ S2

» Potenciometer pozadovanej hodnoty f1

* Prepinac f2
* Prepinac t1

UPOZORNENIE

jde

+ v8etky binarne vstupy su ="0"

Parameter P7100 mbzete menit len vtedy, ked

» a DIP prepinae S1/1 — S1/4 su deaktivované parametrom P102.

Obsluzny Ovplyvneny Uginok parametra P102

prvok Parameter Bit

DIP prepina¢ |P810 1 |Bit nie je nastaveny:

S1/1 -S81/4 |adresa RS485 Nastavenie adresy rozhrania RS485, skupi-
P811 novej adresy rozhrania RS485 a zdroja ria-
skupinova adresa diacej pozadovanej hodnoty na prepinacoch
RS485 S1/1 - S1/4
P100 Bit je nastaveny:
zdroj riadiacej po- Nastgvenie adresy ro;hrania RS485, _sku_pi-
adovanej hodnoty novej adresy rozhrania RS485 a zdroja ria-

diacej pozadovanej hodnoty pomocou para-
metrov

DIP prepina¢ |P340 5 |Bit nie je nastaveny:

S1/5 Ochrana motora Aktivacia/deaktivacia funkcie ochrany moto-

ra na DIP prepinaci S1/5

Bit nastaveny:

Aktivacia/deaktivacia funkcie ochrany moto-
ra pomocou parametrov

DIP prepina¢ |P860 7 | Bit nie je nastaveny:

S1/7 Frekvencia PWM Vyber frekvencie PWM na prepinaci DIP

S1/7

Bit je nastaveny:

Vyber frekvencie PWM pomocou parame-
trov

DIP prepina¢ |P325 8 |Bit nie je nastaveny:

S1/8 TImenie kmitania Aktwqma/l,(jeiktr;vama I;l:gkme t[meﬂlg;(/rl‘glta-
pri volnobehu nia pri volnobehu na prepinaci

Bit je nastaveny:
Aktivacia/deaktivacia funkcie timenia kmita-
nia pri vofnobehu pomocou parametrov
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou

Opis parametrov

Obsluzny Ovplyvneny Uginok parametra P102

prvok Parameter Bit

DIP prepina¢ |P738 10 | Bit nie je nastaveny:

S2/2 Odbrzdenie brzdy Akt|vaC|a/deak‘t|vac.:|a funk0|e" Odbrzdenle’
bez brzﬁy bez uvolnenia pohonu" na DIP prepi-
uvolnhenia pohonu nadi S2/2

Bit je nastaveny: Aktivacia/deaktivacia funk-
cie "Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia poho-
nu" pomocou parametrov

DIP prepina¢ |P700 11 | Bit nie je nastaveny:

S2/3 Prevadzkovy rezim VyE).er prevadzkového rezimu na DIP prepi-

naci S2/3

Bit je nastaveny:

Vyber prevadzkového rezimu pomocou pa-
rametrov

DIP prepina¢ |P500 12 | Bit nie je nastaveny:

S2/4 ; < x Aktivacia/deaktivacia funkcie sledovania ota-
Sled tacok

edovanie otaco Gok na DIP prepinadi S2/4
Bit je nastaveny:
Aktivacia/deaktivacia funkcie sledovania ota-
¢ok pomocou parametrov

Potenciome- |P302 13 | Bit nie je nastaveny:

terv | Maximaine otacky I\l_astaV(_anievmaximélr_lych otacok na poten-

poZadovane;j ciometri poZadovanej hodnoty f1

hodnoty 1 Bit je nastaveny:

Nastavenie maximalnych otacok pomocou
parametrov

Prepinacf2 |P301 14 | Bit nie je nastaveny:

Miniméine otacky Nastavenia minimalnych otaok na prepina-
¢if2
Bit je nastaveny:
Nastavenie minimalnych otac¢ok pomocou
parametrov

Prepinac t1 P130 15 | Bit nie je nastaveny:

Rampa zrychlova-
hia

P131

Rampa spomalo-
vania

Nastavenia rdmp na prepinadi t1

Bit je nastaveny:
Nastavenie ramp pomocou parametrov
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Prevadzka
Signalizacia prevadzky

9 Prevadzka

9.1 Signalizacia prevadzky

Stavova LED kontrolka sa nachadza na hornej strane meni¢a MOVIMOT®.

I (@) |
o O

@E‘ [1]

()

HMOBD-SOMO
AAA EEE]

@EW ]

7\

o 1@

[1] Stavova LED kontrolka MOVIMOT®

18014398969241739

9.1.1 Vyznam stavov stavovej LED

3-farebna stavova LED kontrolka signalizuje prevadzkové a chybové stavy menica

MOVIMOT®.

LED Vyznam Mozna pricina

Farba Stav Prevadzkovy
stav

Vyp. Nie je Nie je pripojené 24 V napajanie.
schopné pre-
vadzky

Zita Nie je Prebieha faza autotestu alebo je pripoje-

pravidelne blikajuca schopné pre- né 24 VVnapajanie, ale sietové napatie
vadzky nie je v poriadku.

21ta
pravidelne
rychlo blikajuca

Pripraveny na
prevadzku

Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia poho-
nu aktivne (len pri S2/2 = "ON")

Zlta
stale svieti

Pripraveny na
prevadzku,

ale zariadenie je
zablokované

Napajacie napéatie 24 V a sietové napa-
tie su v poriadku, ale Ziaden signal uvol-
nenia.

Ak pohon pri signale na uvolnenie nebe-
Zi, skontrolujte uvedenie do prevadzky!

ZIta

Pripraveny na

Napajacie napatie 24 V a sietové napa-

2 x zablik4, prestavka |prevadzku, tie su v poriadku.
Manualna obslu- |Na aktivaciu automatického rezimu
ha ukondite manualnu obsluhu.
bez odblokovania
zariadenia
Zelend/zlta pripraveny Porucha komunikacie pri cyklickej vyme-
so striedajucou sa far- | na prevadzku, ne dat.
bou ale Casovy limit
blikajuce
Zelena Jednotka Motor je v prevadzke.
stale svieti je uvolnena
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LED Vyznam Mozna pric¢ina
Farba Stav Prevadzkovy
stav
Zelena Hrani¢na hodno- |Motor sa nachadza na hranitnej hodno-
pravidelne ta pradu te prudu.
rychlo blikajuca aktivna

Zelena
pravidelne blikajuca

Pripraveny na
prevadzku

Je aktivna funkcia pokojového pradu.

Zelena/CervenalZele-

Lokaliza¢na funk-

Lokalizadna funkcia bola aktivovana.

ha . cia aktivna Pozri Parameter 590.

so striedajucou sa far-

bou

blikajuca s prestavkami

Cervena Nie je Skontrolujte 24 V napajanie.

stéle svieti schopné pre- Musi byt pripojeny vyrovnany rovnaky
vadzky prud so zvySkovym zvinenim min. 13 %.

Kody blikania stavovych LED

Rovnomerné blikanie:

Rovnomerné rychle blikanie:

Blika s meniacimi sa farbami:

Blika s meniacimi sa farbami a s prestavkou:

LED 600 ms svieti, 600 ms nesvieti
LED 100 ms svieti, 300 ms nesvieti
LED 600 ms zelena, 600 ms Zlta

LED 100 ms zelena, 100 ms cerve-
na, 100 ms zelena, 300 ms prestav-
ka

Opis chybovych stavov najdete v kapitole "Vyznam stavovych LED kontro-

liek" (- B 202).
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Prevadzka
Modul Drive Ident

9.2 Modul Drive Ident

Nasuvny modul Drive Ident je zabudovany v zakladnej jednotke.
Nasledujlci obrazok znazortiuje modul Drive Ident jeho polohu v meni¢i MOVIMOT®.

631655819
[1] Modul Drive Ident

Modul Drive Ident obsahuje pamatovy prvok, v ktorom sa ukladaju tieto informacie:
+ Udaje o motore

+ Udaje o brzde

* Pouzivatelské parametre

Ked treba nahradit meni¢ MOVIMOT®, zariadenie mozZete opét’ uviest do prevadzky
jednoduchym prepojenim modulu Drive Ident bez PC/notebooku a zalohovania dat.

Ak sa pri vymene zariadenia
* spravne neprenesie nastavenie DIP prepinacov alebo

+ sa pouzije meni¢ MOVIMOT® s inym kataldogovym &islom (napr. zariadenie s inym
vykonom),

rozpozna meni¢ MOVIMOT® zmenu v konfiguracii. Pritom méZu byt nanovo iniciované
urcité parametre uvedenia do prevadzky

Meni¢ MOVIMOT® mézete vymenit len za meni¢ MOVIMOT® s rovnakym katalégovym
Cislom.

Informacie o vymene zariadeni najdete v kapitole "Vymena zariadenia" (- & 210).
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Prevadzka 9
Ovladacie jednotky MBG11A a MLG..A

9.3 Ovladacie jednotky MBG11A a MLG..A
UPOZORNENIE

i Pokyny na uvedenie do prevadzky s volitelnymi jednotkami MBG11A alebo MLG..A
najdete v kapitole "Uvedenie do prevadzky s volitelnymi jednotkami MBG11A alebo
MLG..A" (-~ B 106).
Ovladacimi jednotkami MBG11A a MBG..A mdzete vyuzivat nasledujuce funkcie me-
nica MOVIMOT®:
Funkcia Vyznam

Zobrazovanie na di- .
spleji Zaporna zobrazovana hodnota, napr. = lavotocivy chod

Kladna zobrazovana hodnota, napr. = pravotocivy chod

Zobrazena hodnota sa tyka otacok nastavenych na potenciometri pozadovanej
hodnoty f1. Priklad: Zobrazuje sa "50" = 50 % otacok nastavenych na potenciome-
tri pozadovanej hodnoty.

POZOR! Upozornenie: Pri zobrazeni "0" sa pohon ota¢a otackamif ..

Zvyste otacky (m ‘U
N I
Pri pravotogivom chode: ( Pri favotodivom chode: (

Znizenie otaéok Pri pravoto&ivom chode: @
(‘@ Pri lavotogivom chode:

Zastavenie pohonu -
@
MovIMOT® Sucasné stlacenie tlacidiel: Zobrazovanie na displeji =

Spustenie pohonu
MOVIMOT®

POZOR! Pohon MOVIMOT® sa po uvolneni rozbehne na poslednti ulozenu
hodnotu a smer otacania.

Zmena smeru otaca- (ﬂ
ot (i L3
nia sprava dofava |4 (‘U do zobrazenia na displeji =
v (¢
(‘U sa smer otaCania zmeni sprava dofava.

2. Dal§im stladenim

Zmena smeru otaca-
nia zlava doprava ) ) .
1. do zobrazenia na displeji =
2. Dal&im stlagenim @ sa smer otaCania zmeni zfava doprava.

Pamait'ova funkcia Po prikazoch Siet vypnut a Siet zapnut zostane zachovana naposledy nastavena
hodnota, ak po poslednej zmene poZadovanej hodnoty bolo pripojené napajanie
24 V najmenej 4 sekundy.
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Prevadzka
Prevodnik poZzadovanej hodnoty MWA21A

9.4 Prevodnik pozadovanej hodnoty MWA21A
UPOZORNENIE
i * Pokyny k zapojeniu volitelnej jednotky MWA21A najdete v kapitole "Pripojenie vo-
litelnej jednotky MWA21A" (- B 55).
» Pokyny k uvedeniu do prevadzky s volitelnou jednotkou MWA21A najdete v kapi-
tole "Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWA21A" (- B 108).
9.4.1 Riadenie
S analégovym signalom na svorke 7 a svorke 8 volitelnej jednotky MWA21A riadite
otacky pohonu MOVIMOT® z f;, do f,.,.
6 10V «— 6 10V j«—
7 + —> 17 + [
M 2ka fy e 21
9 1 9 1L
10 L 10 L
MWA21A MWA21A
341225355
[1] Potenciometer s vyuzitim referenéného napéatia 10 V (alternativne 5 kQ)
[2] Bezpotencialovy analégovy signal
9.4.2 Funkcia drzania pozadovanej hodnoty
[11[Hz]
2 T e [
/i i
/7 :
I R S :
r s
/ § /
/ :
I S R B
/ :
/
fmin ___,/ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
(2 Hz) A
P S S
0 |
0 0,5 1 1.5 2 25 [V 1o
0 1 2 3 4 5 [mA]
341098123
Nastavenie: [1] Vystupna frekvencia

0..10V/0...20 mA
2..10V/4..20 mA
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Prevadzka 9
Prevodnik poZadovanej hodnoty MWF11A

9.5 Prevodnik pozadovanej hodnoty MWF11A

UPOZORNENIE

* Pokyny k pripojeniu volitelnej jednotky MWF11A najdete v kapitole "Pripojenie vo-
litelnej jednotky MWF11A" (- B 56).

+ Pokyny k uvedeniu do prevadzky s volitefnou jednotkou MWF11A najdete v kapi-
tole "Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWF11A" (- B 111).

jde

Nasledujuci obrazok znazornuje prevodnik pozadovanej hodnoty MWF11A:

3287018251

9.5.1 Opis funkcie

Prevodnik poZzadovanej hodnoty MWF11A prevadza pozadovanu hodnotu (frekvenény
alebo analégovy vstup) a riadiace signaly do protokolu RS485.

Takto je mozné dialkové ovladanie pohonu MOVIMOT® z pripajacej skrine. Mozete
ovladat az 31 pohov MOVIMOT® su¢asne (Broadcasting).

Prevodnik pozadovanej hodnoty MWF11A mdzete prevadzkovat v tychto rezimoch:
* Rezim Broadcast (B-Modus)

* Z bodu do bodu (P-Modus)

* Zbodu do bodu so striedanim 2PD/3PD

Prevadzkovy rezim | Opis

Rezim Broadcast
(B-Modus)

V rezime Broadcast mozete s 1 prevodnikom pozadova-
nej hodnoty MWF11A riadit cez RS485 maximalne 31
pohonov MOVIMOT®,

« Meni¢ MOVIMOT® neposiela ziadne stavové hlasenia
(cez RS485) spat’ na prevodnik pozadovanej hodnoty
MWF11A.

Z bodu do bodu
(P-Modus)

V rezime z bodu do bodu mézete s 1 prevodnikom poza-
dovanej hodnoty MWF11A riadit len 1 pohon
MOVIMOT®.

* Prevodnik poZzadovanej hodnoty vyhodnocuje poruchové
hlasenia a nastavené otacky pohonu MOVIMOT®.

* Ak v prevodniku pozadovanej hodnoty MWF11A alebo
v pohone MOVIMOT?® sa vyskytne chyba, resetuje sa
svorka "/Porucha".
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Prevodnik poZadovanej hodnoty MWF11A

Prevadzkovy rezim |Opis

Z bodu do bodu » Pozri riadok Z bodu do bodu (P-Modus)
so striedanim . Rozdiely:
2PD/3PD

— Svorka "/Porucha" je aktivna, ak prevodnik pozadova-

(2-PD-Modus) nej hodnoty MWF11A hlasi "StbY" (24 V prevadzka).

— Piinicializacii sa parametre MOVIMOT® "t11
rozbeh/t11 dobeh" pripiSu k parametrom rampy. Pri-
tom prevodnik MWF11A komunikuje cez rampu rych-
leho zastavenia s 3 PD len pocas brzdenia.

9.5.2 Ovladacie a zobrazovacie prvky

Nasledujuci obrazok znazorfiuje ovladacie a zobrazovacie prvky volitelnej jednotky

MWF11A:

(1]
(2]
3]
(4]
3]
(6]
[7]
(8]
(9]
(10]
(1]
[12]
[13]
(14]

1 12

(3]
(4]
5]

71 6]
3285341963

Symbol Pevna poZadovana hodnota n12
Symbol Pevna poZzadovana hodnota n13
Tlagidlo "hore" pre vyber symbolu/zmenu hodnot
Tlagidlo "dole" pre vyber symbolu/zmenu hodnbt
Tlagidlo "Potvrdit"

Symbol Frekvenény alebo analégovy vstup
Symbol Komunikacny rezim

Symbol Chod dolava

Symbol Zobrazenie stavu

Symbol Rampa rychleho zastavenia

Symbol Rampa rozbehu

Symbol Rampa dobehu

Symbol Frekvencia pre 100 % poZadovanej hodnoty
Symbol Pevna PoZadovana hodnota n11
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Prevadzka 9
Prevodnik poZadovanej hodnoty MWF11A

9.5.3 Ovladanie

Nasledujuca tabufka uvadza zakladnu obsluhu volitelnej karty MWF11A:

Vyber symbolu Tla€idlami "hore" [3] a "dole" [4] vyberte symbol.

Zmena hodndt Vyberte symbol (pozri hore).
Tlacidlom [5] prejdite do reZimu nastavovania.

Tla€idlami "hore" [3] a "dole "[4] zmerite hodnotu.

>~ b=

Pri nastavovani je hodnota znazornena blikajuco.
Dvojitym stlacenim tlagidla [5] potvrdite vyber hodno-
ty. Tymto sa hodnota ulozi pre pripad vypadku siete.

Skalovanie velkosti kroku  Pri mene hodnét stiéasne s tlagidlami "hore" [3] a "dole"
pri zmene hodndbt [4] stlacte tlacidlo [5].

Udaje k velkosti kroku pozri na nasledujucich stranach.

9.5.4 Vyznam zobrazovanych symbolov

Nasledujuca tabufka uvadza vyznam zobrazovanych symbolov:

Symbol Funkcia

Indikacia stavu |V rezime Broadcast (B-Modus):

« Zobrazenie:

— Ak na svorkach nie je privedené uvolnenie, na displeji sa
zobrazi "StoP".

— Ak na svorkach je privedené uvolnenie, na displeji sa zo-
brazia pozadované otacky v %.

« Jednotka: Percenta
¢« Rozsah: 0.0 —200.0
« Sirka kroku: 0.1

V rezime Z bodu do bodu a rezime 2 PD:
+ Zobrazenie: Stav menica
— "StbY" pre 24 V prevadzku
— "StoP" pre ziadne uvolnenie/blokovanie regulatora
— "F Xx" ak sa v meni¢i MOVIMOT® nachadza chyba XX.

— "E XX"ked sav MWF11A vyskytne chyba XX, pozri kapito-
lu "Diagnostika s volitelnou jednotkou
MWF11A" (- B 209).

— "-—--"ak je porucha v komunikacii medzi meni¢om
MOVIMOT?® a volitelnou jednotkou MWF11A.

« Jednotka: Percenta
* Rozsah: 0.0 % — 200.0 %
« Sirka kroku: 0.1
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Symbol

Funkcia

Rampa rychleho
zastavenia

Zobrazenie: Rampa rychleho zastavenia sa tyka 1500 1/min
(50 Hz)

Jednotka: Sekundy
Rozsah: 0.1 -65s

Sirka kroku: 0.01 s

Sirka rychleho kroku: 0.2 s
Nastavenie z vyroby 1 s

Rampa rozbehu

Zobrazenie: Rampa rozbehu (doprava + dolava) vztahujuca
sa na 1500 1/min (50 Hz)

Jednotka: Sekundy
Rozsah: 0.1 -65s

Sirka kroku: 0.01 s

Sirka rychleho kroku: 0.2 s
Nastavenie z vyroby 5 s

Rampa dobehu

Zobrazenie: Rampa rozbehu (doprava + dolava) vztahujuca
sa na 1500 1/min (50 Hz)

Jednotka: Sekundy
Rozsah: 0.1 -65s

Sirka kroku: 0.01 s

Sirka rychleho kroku: 0.2 s
Nastavenie z vyroby 5 s

Frekvencia pre
100 % pozado-
vanej hodnoty

Zobrazenie: Vstupna frekvencia, pri ktorej volitelna jednotka
MWF11A signalizuje meni¢u MOVIMOT® pozadované otacky
vo vySke 100 %.

Priklad:

Je nastavenych 12 kHz. Frekven&ny vstup je napajany 6 kHz.
Pozadovana hodnota otacok = 6 kHz/12 kHz x 100 % = 50 %.

VSetky vysledky > 200 % sa obmedzia na 200.0 %.

Ak meniéu MOVIMOT® sa doda pozadovana hodnota otacok >
100 %, volitefna jednotka MWF11A ich obmedzi na 100 %.

Jednotka: kHz

Rozsah: 0.1 — 70.00 kHz
Sirka kroku: 0.01 kHz

Sirka rychleho kroku: 0.5 kHz
Nastavenie z vyroby 10 kHz

Pevna pozado-
vana hodnota
n11

Zobrazenie: Pevna pozadovana hodnota n11
Jednotka: Percenta

Rozsah: 0 — 100.0 %

Sirka kroku: 0.5 %

Sirka rychleho kroku: 5 %

Nastavenie z vyroby: +10 %
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Symbol

Funkcia

Pevna pozado-
vana hodnota
n12

Zobrazenie: Pevna pozadovana hodnota n12
Jednotka: Percenta

Rozsah: 0 — 100.0 %

Sirka kroku: 0.5 %

Sirka rychleho kroku: 5 %

Nastavenie z vyroby: +50 %

Pevna pozado-
vana hodnota
n13

Zobrazenie: Pevna pozadovana hodnota n13
Jednotka: Percenta

Rozsah: 0 — 100.0 %

Sirka kroku: 0.5 %

Sirka rychleho kroku: 5 %

Nastavenie z vyroby: +100 %

Frekvencny ale-
bo analégovy
vstup

flA

Zobrazenie:
"F" pre frekvenény vstup
"A" pre analdgovy vstup (prud alebo napatie)

Nastavenie z vyroby: "F"

Komunikaény
rezim

Zobrazenie:
"b" pre rezim Broadcast
"P" pre rezim z bodu do bodu
"p2" pre rezim P2

Nastavenie z vyroby: "B"
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9.5.5 Riadiace funkcie svoriek X4

Nasledujuca tabulka uvadza riadiace funkcie svoriek X4:

X4:1

Vpravo

X4:2
VFavo

X4:3

Uvol'ne-

nie/rychle

zastave-
nie

X4:4
n11

X4:5
n12

Vysledna funkcia

ll1 "_)"O"

Motor brzdi s "rampou rychleho za-
stavenia" a zastavi sa.

vl1 ll_)lloll

"0"

Il1|l

"0"

v|1 "_>"O"

Il1|l

Motor brzdi s "rampou dobehu" a za-
stavi sa

"0"_>"1 n

"1 "

|l1|l

"1 "

"0"_)"1 n

|l1|l

Motor brzdi s "rampou dobehu" a za-
stavi sa.

v|01|_>ll1 n

lvoll

|l1|l

vlovl

|l0|l

Pravoto€ivy chod s poZzadovanou
hodnotou frekvencie alebo s anal6go-
vou pozadovanou hodnotou

flA

Zavisi od symbolu:

Motor zrychluje s "rampou rozbehu".

non

||0||_)u1 n

||1||

||0||

||0||

Lavotoc€ivy chod s poZzadovanou hod-
notou frekvencie alebo s analégovou
pozadovanou hodnotou

flA

Zavisi od symbolu:

Motor zrychluje s "rampou rozbehu".

||0||_)u1 n

non

Il1|l

||1 n

Il0|l

Otacanie doprava s pevnou pozado-
vanou hodnotou n11

Motor zrychluje s "rampou rozbehu".

IIOII

IIOII_)II»I n

||1Il

||1 n

|l0|l

Otacanie dofava s pevnou pozadova-
nou hodnotou n11

Motor zrychluje s "rampou rozbehu".

“O“_)"1 n

IIOII

Il1|l

llOll

Il1|l

Otacanie doprava s pevnou pozado-
vanou hodnotou n12

Motor zrychluje s "rampou rozbehu".

IIOII

lloll_}ll1 n

|l1|l

Iloll

|l1|l

Otacanie dofava s pevnou poZadova-
nou hodnotou n12

Motor zrychluje s "rampou rozbehu".

v|01|_>ll1 "

lvoll

|l1|l

v|1 n

|l1|l

Otacanie doprava s pevnou pozado-
vanou hodnotou n13

Motor zrychluje s "rampou rozbehu".

"0"

"0"_>"1 n

Il1|l

v|1 n

Il1|l

Otacanie dolava s pevnou pozadova-
nou hodnotou n13

Motor zrychluje s "rampou rozbehu"
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Svorka X4:6 (reset chyby)

Chybu, ktora sa zobrazi na displeji, mézete odstranit pripojenim na 24 V na svorku
X4:6 (reset chyby). Reakciu najdete v kapitole "Diagnéza prevodnikom pozadovanej
hodnoty MWF11A".

Svorka X4:7 (/porucha vystup)

* VreZime B-Modus je na svorku X4:7 vzdy privedenych 24 V.

* V rezime P-Modus je na svorku X4:7 len v pripade poruchového hlasenia privede-
na zem GND, v opaénom pripade 24 V.

* V rezime 2PD-Modus je na svorku X4:7 v pripade poruchového hlasenia alebo
24 V prevadzky privedena zem GND, v opacnom pripade 24 V.

Svorka X4:8 (porucha vystup, skratuvzdorna)

Svorka X4:8 je interne pevne prepojena so svorkou X4:7 (vystup, skratuvzdorny).

Informacie k rampam
Rezim B a P:

* Prevodnik pozadovanej hodnoty MWF11A prenaSa rampu vzdy tretim procesnym
datovym slovom.

* Ak je privedené uvolnenie doprava alebo dolava, zavedie sa rampa, aj pri precho-
de z vacsej pozadovanej hodnoty na menSiu poZadovanu hodnotu. Integrator ram-
py nemozno implementovat pre relativhe pozadované hodnoty.

+ "Rampa dobehu" sa nastavi, ak nie su privedené rychle zastavenie a uvolnenie.

* Rampa rychleho zastavenia sa nastavi, ak na svorke X4:3 "Rychle zastavenie" je
privedenych 0 V.

Rezim 2 PD:

+ Rampa rozbehu a rampa dobehu su inicializované v meni¢i MOVIMOT®. Meni¢
MOVIMOT® si sam zvoli spravnu rampu (v zavisloti od poZzadovanych a nastave-
nych otacok). Volitelna jednotka MWF11A preto vySle len 2 PD. Ked su svorky
X4:1 (Vpravo) a/alebo X4:2 (Vlavo) volitelnej jednotky MWF11A spojené so svor-
kami (Vpravo) a/alebo (Vlavo) meni¢a MOVIMOT®, nabehne pohon MOVIMOT®
okamzite (bez komunikaéného oneskorenia) so spravnou rampou.

* Rampa rychleho zastavenia sa da riadit len s 3 PD, pri¢om je nutné pocitat' s one-
skorenim 30-70 ms.

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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9.6 Manualna prevadzka pohonu MOVIMOT® s programom MOVITOOLS®
MotionStudio

Pohony MOVIMOT® maju diagnostické rozhranie X50 na uvedenie do prevadzky
a servis. Toto umozfuje diagnostiku, manualnu obsluhu a parametrizaciu.

Na manualne ovladanie pohonu MOVIMOT® mézete pouzit funkciu manualnej obslu-
hy programu MOVITOOLS® MotionStudio.

1. K meni¢u MOVIMOT® najprv pripojte PC/notebook.
Pozri kapitolu "Pripojenie k PC/notebooku" (- E 61).

2. Spustite program MOVITOOLS® MotionStudio a zapojte meni¢ MOVIMOT® do
MOVITOOLS®.

Pozri kapitolu "MOVITOOLS® MotionStudio" (- & 133).

3. Po uspesnom pripojeni menita MOVIMOT® otvorte pravym tlagidlom mysi kontex-
tové menu a vyberte poloZzku menu "Uvedenie do prevadzky"/"Manualna obsluha".

@novrmmr MotionStudio - [Default]*

Dlir .l EII II—i?—HId— -ir ‘.‘ + X [Drsen | B[4 B
MOVIMOT D |
ﬁ MOVIMOT D '

------- #3y| Serial COM 1)
E f} SenaI{COM12 USE)

1, Paramgter tree (Onling)

Comparison {Onling)

Diagnostics

Data management {Dnling)
BE Parameter tree (Cnline)

Show onling unit status

!,,. Assign configured unit...

[@ configure device...

[E Manage urit parameter set  »
»  Remove

Properties...

18014399048546059
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9.6.1

Aktivacia

Deaktivacia

Prevadzka

Manualna prevadzka pohonu MOVIMOT® s programom MOVITOOLS® MotionStudio

Manudlny rezim obsluhy mozno aktivovat len v pripade, ked pohon MOVIMOT® nie je

uvolneny.

Aktivacia/deaktivacia manualnej obsluhy

Aktivacia nie je mozna,

(1]

ked je brzda odbrzdena bez uvolnenia pohonu

Project  Edit Network View FPlugin  Settings Window Help

DEE BD e

Project / Netzwerk

.1, Movimat D

B Netzwerk
=3 Seral {COM 1)
4 32: MMDDO7D-5A3

1k | [ Sean
B« Manual mode [MMO0O7D-543]

Manual mode

11 B

v

Maximum

Rapid speed

Wariable
& 4

Minimum

Step  t

..........

(Contraller

Z 1
—
—
Igl 2412 1fmin
Creep speed
—
I;GI 648 Timin
Variable
=
Q &0 Timin

Ramptime[s] |10

Timeout [s]

-Activate manual mode J

alebo ked je uvolneny koncovy stuperi menica, aby generoval pokojovy prud.
D MOVITOOLSS MotionStudia Moot 01

9007199789099787

Manualny rezim aktivujete kliknutim na tla€idlo [Zapnut manualnu prevadzku] [1].

Parameter P097 Pl 1 Nastavena hodnota (Zobrazena hodnota) signalizuje nadradené-

mu riadeniu, Zze manualna obsluha je aktivna.

Manualna prevadzka ostava aktivna aj po resete chyby alebo po odpojeni 24 V napa-

jania.

Pred tym, ako odpojite meni¢ MOVIMOT® od PC/notebooku, deaktivujte manualnu ob-

sluhu

A VYSTRAHA

Nebezpec€enstvo pomliaZdenia kvoli neumyselnému spusteniu pohonu.

Smrt alebo taZzké poranenia.

Pred deaktivaciou manualnej prevadzky musite resetovat signaly na binarnych
vstupoch a zrusit’ aktivaciu pohonu procesnymi datami.

Podla aplikacie prijmite dodatoCné bezpeclnostné opatrenia na zabranenie ohro-
zenia pracovnikov a zariadenia.

9
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Manualnu obsluhu deaktivujete, ked
+ Kiliknite na tlacidlo [Deaktivovat manualnu prevadzku]
+ alebo zavriete okno "Manualna obsluha".

UPOZORNENIE

Ked deaktivujete manuélnu prevadzku,

jde

+ pri binarnom riadeni sa aktivuju signaly na binarnych vstupoch.

» pri riadeni cez rozhranie RS485 sa aktivuju signaly na binarnych vstupoch a pro-
cesné data.
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Manualna prevadzka pohonu MOVIMOT® s programom MOVITOOLS® MotionStudio

9.6.2 Riadenie pri manualnej prevadzke

Po Uspesnej aktivacii manualnej obsluhy moézete pohon MOVIMOT® riadit ovladacimi
prvkami v okne "Manualna obsluha" programu MOVITOOLS® MotionStudio.

[10] [11]

2 wovTo01se MoterShis et I R S
Project Edit Metwork Wiew Plugin  Settings  Window  Help
DE-d @b & E 1} ¥ | [ Scan i HE
Project | Netzwerk B« Manual mode [MMOOO7D-5A3]
k |
Mot D Manual mode
v ﬁﬁﬁﬁﬁllllllll@!!
Maximum Status
R Mo enable [
apid s
,E Netzwerk ; Reset
=3 Serial {COM 1) Variable
32 MMDDO7D-5A3
c 4
Minimum
Stop t
1 e (Controller
Rapid speed | | Deactivale manual mode J
1=
Ly 2 Timin |
[2] =g —l
Creep speed
—
[31 R Timin
J T —
41 Variable
(4] = : T | D
[51 0 @ 1imin 50
] — i = 60
[6] : :
1 Ramptime[s] 10 U s 200
[7] Timeout [s] 5 Output current %] [0
[8] |
1 top

9]

9007199789314827
1. Posuvacom [2] v skupine "Riadenie" nastavujete premenlivé pozadované otacky.
2. Tlagidlami [CW] [6] [vpravo] alebo [CCW] [5] [vlavo] uréujete smer otacania.
3. Tlagidlom [Start] [3] uvoltiujete pohon MOVIMOT®.

Os motora [4] znazornena v skupine "Control" ("Riadenie") znazorfiuje smer otaca-
nia a otacky motora.

4. Tlacidlom [Stop] [8] zastavujete pohon.

Alternativne mozete v skupine "Pozadované hodnoty" [1] priamo zadavat pozadované
hodnoty pre rychly chod, pomaly chod alebo premenlivé otacky.

Smer otacania uréujete znamienkom (kladné = chod doprava, zaporné = chod dola-
va).

VZdy najprv zadajte poZzadovanu hodnotu. Stla¢te tlaCidlo <ENTER> a na uvolnenie
pohonu MOVIMOT® kliknite na tlac¢idlo obsahujliice zadavacie pole pozadovanej hod-
noty okolo.

Skupina "Skuto¢né hodnoty" [10] zobrazuje nasledujuce skutoéné hodnoty pohonu
MOVIMOT®:

+ Stav meni¢a MOVIMOT®
» Otacky motora v [1/min]
«  Vystupny prad MOVIMOT® meni¢a v [%] z |,

Pri pohonoch MOVIMOT® s pohonmi s brzdou mézete brzdu odbrzdit’ aj bez uvolnenia
pohonu stlacenim plochy spinaca "Odbrzdit brzdu" [9].
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UPOZORNENIE

Brzdu mozno odbrzdit’ bez uvolnenia pohonu len vtedy, ked
* DIP prepina¢ S2/2 = "ON"
» alebo je tato funkcia uvolnena parametrom P738

jde

9.6.3 Reset v manualnej prevadzke

Ak sa na meni¢i MOVIMOT® vyskytne chyba, chybu mozete resetovat tlagidlom
[Reset] [11].

9.6.4 Sledovanie timeoutu v manualnej prevadzke

Aby sa zabranilo nekontrolovanej prevadzke pohonu MOVIMOT®, po aktivacii manual-
nej prevadzky nasleduje sledovanie ¢asového limitu.

Cas limitu zadate do zadavacieho pola "Timeout" [7].

Ak je komunikacia medzi MOVITOOLS® MotionStudio a menitom MOVIMOT® preru-
Sena dlhSie ako tento ¢as sledovania limitu,

 je uvolnenie pohonu MOVIMOT® zrusené
* abrzda sa zabrzdi.

AvSak manualny rezim ostava aktivny.
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9.7 Ovladacia jednotka DBG

9.71 Opis

Funkcia
Ovladacou jednotkou DBG je mozné pohon MOVIMOT® parametrovat’ a riadit pomo-
cou manualnej obsluhy. Dodato¢ne ukazuje ovladacia jednotka délezité informacie o
stave pohonu MOVIMOT®,

Vybavenie
» Osvetleny textovy displej s moznostou nastavenia 7 jazykov
» Blok s 21 tlagidlami
* Mozné pripojit’ aj cez predlZzovaci kabel DKG60B (5 m)

Prehlad

Ovladacia jednotka Jazyk

DBG60B-01 |DE, EN, FR, IT, ES, PT, NL

(nemecky, anglicky, francuzsky, taliansky, $panielsky, portugal-
sky, holandsky)

DBG60B-02 |DE, EN, FR, FI, SV, DA, TR

(nemecky, anglicky, francuzsky, finsky, Svédsky, dansky, turec-
ky)
DBG60B-03 |DE, EN, FR, RU, PL, CS

(nemecky, anglicky, francuzsky, rusky, polsky, ¢esky)

9007199896273291

Informacie k pripojeniu ovladacej jednotky DBG najdete v kapitole "Pripojenie ovlada-
cej jednotky DBG" (- B 60).

POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namontova-
nymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na diagno-
stickom rozhrani X50.

Poskodenie meni¢a MOVIMOT®.

» Po parametrizacii, diagnostike alebo manualnej prevadzke naskrutkujte spat uza-
tvaraciu skrutku s tesnenim.
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Obsadenie tlacidiel DBG

Nasledujuci obrazok znazorfiuje obsadenie tlacidiel ovladacej jednotky DBG:

[§I

M) Tlacidio
2]  Tiagidlo
3] Tiacidio
¥l Thagdo ()

[5] Tlagidlo <0> — <9>

6] Thagdo (+-)
7 Thasdo (1)
8]  Tiacidlo
[@  Tiacidio
[10]  Tiacidlo
(1] Thagido (¥)
(2] Thagdo ()

194  Navod na obsluhu - MOVIMOT® MM..D

(71
[9]

(1]

(2]

341827339
Stop
Vymazat posledny zapis
Vyber jazyka
Zmena menu
Cislice 0 -9
Zmena znamienka
Sipka nahor, o jednu polozku v menu nahor
Start
OK, potvrdenie udajov
Aktivovat kontextové menu
Sipka nadol, o jednu poloZku v menu nadol

Desatinna Ciarka
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9.7.2 Ovladanie

Vyber pozadovaného jazyka

1. Pri prvom zapnuti alebo po aktivovani stavu po doda-
ni ovladacej jednotky DBG sa na displeji zobrazi na
niekolko sekund nasledujuce zobrazenie: W

Potom sa na displeji zobrazi symbol pre vyber jazyka.

Tlacidlo drzte stlaéené tak dlho, kym sa nezobra-
zi poZadovany jazyk.

ENGLISCH
Vyber potvrdte tlacidlom. FRANZOSISCH

Ovladacia jednotka vyhlada pripojené zariadenia a tie-
to priradi do vyberového zoznamu zariadeni.

Kontextové menu

Tlagidlom prejdete do kontextového menu.

Pre meni¢ MOVIMOT® MM..D su v kontextovom menu ovladacej jednotky DBG k di-
spozicii tieto poloZzky menu:

- "BASIC VIEW (ZAKLADNE ZOBRAZENIE)"

+ "PARAMETER MODE (REZIM PARAMETROV)"
+ "MANUAL MODE (MANUALNY REZIM)"

+ "COPY TO DBG (KOPIROVAT DO DBG)"

+ "COPY TO MM (KOPIROVAT DO MM)"

- "DBG DELIVERY ST. (DBG DODAVKA)"

* "UNIT SETTINGS (NASTAVENIA JEDNOTIEK)"
+ "SIOGNATURE (OZNACENIE)"

« "EXIT (OPUSTIT)"
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Zakladné zobrazenie

Menu "BASIC VIEW (ZAKLADNE ZOBRAZENIE)" sluzi na zobrazenie délezitych za-
kladnych veli¢in.

Ukazovatel neuvolneného meni¢a MOVIMOT®

O . 0 Hz
0 %lIn
NO ENABLE
Ukazovatel uvolneného meni¢a MOVIMOT®
2 8 Hz
53 %In
ENABLE
Upozorfiujuce hlasenie
NOTE 17:

DISABLE REQUIRED

Zobrazenie chyby

OO Hz
O%In

ERROR 8
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Rezim parametrov

V menu "PARAMETER MODE (REZIM PARAMETROV)" mézete kontrolovat a menit
nastavenie parametrov.

UPOZORNENIE

Parametre moZete menit len vtedy, ked

jde

+ je do meni¢a MOVIMOT® zasunuty modul Drive Ident.

* anie je aktivna ziadna doplnkova funkcia.

Ak chcete menit' parameter v reZime parametrov, postupujte takto:

1.
Tlacidlom aktivujte kontextové menu. PolozZka
"PARAMETER MODE (REZIM PARAMETROV)" sa |
nachadza na druhom mieste. PARAMETER MODE
MANUAL MODE
2.
Tlacidlom @ vyberte polozku "PARAMETER MODE
(REZIM PARAMETROV)", |BAS'C VIEW
MANUAL MODE
3. g . _ P1.. SETPOINTS/
Tlacidlom prejdite zapnite "PARAMETER MODE RAMP GENERATORS
(REZIM PARAMETROV)". Zobrazi sa prvy parameter
P000 "POCET OTACOK".
NO ENABLE
Tlagidlom @ alebo @ vyberte hlavnu skupinu pa-
rametrov 0 — 9.
4. .. L, i P1.. SETPOINTS/
Tlacidlom aktivujte vyber podskupiny parametrov RAMP GENERATORS
v pozadovanej hlavnej skupine parametrov. Blikajuci
kurzor sa posunie o jedno miesto doprava.
NO ENABLE
3. P13. SPEED
Tlagidlom @ alebo @ vyberte pozadovanu pod- RAMPS 1
skupinu parametrov. Blikajuci kurzor sa nachadza pod
Cislom podskupiny parametrov.
NO ENABLE
6. P13, SPEED
Tlacidlom aktivujte vyber parametrov v pozadova- RAMPS 1
nej podskupine parametrov. Blikajuci kurzor sa posu-
nie o jedno miesto doprava.
NO ENABLE
7. P131
Tla€idlom @ alebo tlaCidlom @ vyberte pozadova- RAMP T11 DOWN °
ny parameter. Blikajlici kurzor sa nachadza pod 3. &i- 1.0
slicou Cisla parametra.
NO ENABLE
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Prevadzka

Ovladacia jednotka DBG

10.

11.

12.

13.

Tlacidlom aktivujte rezim nastavenia vybraného
parametra. Kurzor sa nachadza pod hodnotou para-
metra.

Tlagidlom @ alebo tlaCidlom @ nastavte pozado-
vanu hodnotu parametra.

Tla€idlom potvrdte nastavenia a tlaCidlom @

opustite rezim nastavenia. Blikajuci kurzor sa nacha-
dza pod 3. Cislicou Cisla parametra.

Tlacidlom @ alebo @ vyberte iny parameter alebo
pre vyber inej podskupiny parametrov prepnite tlacid-

lom do menu podskupin parametrov.

Tlagidlom @ alebo @ vyberte inu podskupinu pa-
rametrov alebo pre vyber inej hlavnej skupiny parame-

trov prepnite tladidlom do menu hlavnych skupin
parametrov.

Tlagidlom sa vratite spat do kontextového menu.
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P131
RAMP T11 DOWN
1.0_

NO ENABLE

P131
RAMP T11 DOWN
1.3_

NO ENABLE

P131
RAMP T11 DOWN
1.3

NO ENABLE
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Prevadzka
Ovladacia jednotka DBG

Rezim manualnej prevadzky

Aktivovanie

jde

A VYSTRAHA

Nebezpecfenstvo pomliazdenia kvdli neumyselnému spusteniu pohonu.

Pri deaktivovani rezimu manualnej obsluhy su ucinné binarne signaly (binarne riade-
nie) alebo procesné data mastra (riadenie cez RS). Ak sa signal uvolnenia aktivuje
cez binarne signaly alebo procesné data, méze pohon MOVIMOT® pri deaktivacii
manualnej obsluhy neimyselne naskocit.

» Pred deaktivaciou rezimu manualnej obsluhy musite nastavit binarne signaly ale-
bo procesné data tak, aby sa neuvolnil pohon MOVIMOT®.

» Binarne signaly alebo procesné data mézete znovu menit az po deaktivacii ma-
nudlnej prevadzky.

Ak chcete prejst do rezimu manualnej obsluhy, postupujte takto:
1. Tlacidlom prejdete do kontextového menu.

2. Tlagidlom @ alebo tlacidlom @ vyberte polozku "MANUAL MODE (MANUAL-
NA OBSLUHA)".

Vyber potvrdte tlacidlom .

Ovladacia jednotka je teraz v rezime manualnej obsluhy.

UPOZORNENIE
Ked je pohon uvolneny alebo brzda odbrzdena, nie je mozné prepnutie do rezimu
manualnej obsluhy.

Na displeji sa na 2 sekundy zjavi hlasenie "NOTE 17: INV. ENABLED (POKYN 17:
MENIC UVOLNENY)". Ovladacie jednotka DBG sa zmeni na kontextové menu.

Zobrazenie v rezime manualnej prevadzky

) (2] (3]
%In  RAMP  SPEED %In  RAMP  SPEED
0.0 10.0 0.0 10.0
[6]—| BRAKE OFF BRAKE OFF
[5]—~  NO ENABLE - MANUAL MODE  [«—[4]

18014399202592907

Zobrazenie v zmene vzdy po 2 s

[11 Vystupny prud v [%] z I

[2] Zrychlenie (rampa otacok v [s] sa vtahuje na skok poZzadovanej hodnoty 50 Hz)
[3] Otacky v [1/min]

[4] Zobrazenie v rezime manualnej obsluhy

[5] Stav menica

[6] Stav brzdy

Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Prevadzka

Ovladacia jednotka DBG

Ovladanie

V menu "MANUAL MODE (MANUALNA OBSLUHA)" mézete vykonavat tieto funkcie

meni¢a MOVIMOT®:

Nastavenie ¢asu
rampy

Zmena parametra

Zadaijte otacky.

Spustenie pohonu.

Zastavenie pohonu.

Odbrzdenie brzdy
bez
uvolnenia pohonu

Odstranenie chyby.
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Stlacte tlacidlo .

Tlagidlom @ alebo tlac¢idlom @ nastavte pozadovany ¢as
rampy.

Vyber potvrdte tlacidlom.

Tlac€idlom @ mozete pr,epl'nat‘ medzi parametrami "RAMP
(RAMPA)", "SPEED (OTACKY)" a "BRAKE (BRZDA)".

Prechod na parameter "SPEED (OTACKY)".

Na ovladacej jednotke blika aktualne nastavovany parameter
"SPEED (OTACKY)".

Numerickymi tlaidlami <0>—<9> zadajte poZzadované otacky
pre manualnu obsluhu.

Znamienko uréuje smer otaCania pohonu.

Vyber potvrdte tlacidlom.

Tladidlom spustite pohon MOVIMOT®.

Ovladacia jednotka pocas prevadzky zobrazuje aktualny prud
motora v [%] menovitého prudu motora I

Tlagidlom zastavite pohon MOVIMOT®.
Tlacidlom @ prejdite na polozku "BRAKE (BRZDA)".

Tlacdidlom @ alebo tlacidlom @ odbrzdite alebo zabrzdite
brzdu bez uvolnenia pohonu.

Vyber potvrdte tlaCidlom .

Ak sa v rezime manualnej prevadzky vyskytne chyba, na di-
spleji sa zobrazi toto hlasenie:

MANUAL MODE MANUAL MODE
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
ERROR CODE -«——p» | ERROR TEXT

Zobrazenie v zmene
vzdy po2s

Po stlageni tlacidla ovladacia jednotka DBG vynuluje chy-
bu.
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Deaktivacia

Prevadzka
Ovladacia jednotka DBG

PocCas resetovania chyby sa na displeji zobrazuje hlasenie:

MANUAL MODE
PLEASE WAIT...

Po resetovani chyby zostane manualna obsluha aktivovana.

Displej ukazuje zobrazenie manualnej obsluhy.

A VYSTRAHA

Nebezpecenstvo pomliazdenia kvoli neumyselnému spusteniu pohonu.

Pri deaktivovani rezimu manualnej obsluhy su ucinné binarne signaly (binarne riade-
nie) alebo procesné data mastra (riadenie cez RS). Ak sa signal uvolnenia aktivuje
cez binarne signaly alebo procesné data, mdze pohon pri deaktivacii manualnej ob-
sluhy neimyselne naskocit.

» Pred deaktivaciou reZimu manualnej prevadzky musite nastavit binarne signaly
alebo procesné data tak, aby sa neuvolnil pohon MOVIMOT®.

» Binarne signaly alebo procesné data mdzete znovu menit aZz po deaktivacii ma-
nualnej prevadzky.

Deaktivacia rezimu = = ACTIVATE
manualnej prevadz-  Tlacidlom alebo tlaCidlom AUTOMATIC MODE ?
ky deaktivujte rezim manualnej obsluhy.
Zobrazi sa nasledujuca otazka: DEL=NO OK=YES
DEL
+ Stlagenim tlagidla \C sa vratite spat do reZimu manualnej
obsluhy.

+ Stlacenim tlacidla deaktivujete reZim manuélnej obslu-
hy. Zobrazi sa kontextové menu.

Funkcia kopirovania ovladacej jednotky DBG

Ovladacou jednotkou DBG mézZete kopirovat kompletné sady parametrov ovladacej
jednotky DBG z jedného meniéa MOVIMOT® na iny meni¢ MOVIMOT® nasledovnym
spbsobom.

Prenos parametrov je povoleny len medzi rovnakymi pohonmi MOVIMOT® (rovnaky
meni¢ a rovnaky motor).

1. Zvolte v kontextovom menu polozku "COPY TO DBG (KOPIROVAT DO DBG)".

Vyber potvrdte tlaéidlom.

2. Po kopirovani pripojte ovladaciu jednotku DBG na iny meni¢ MOVIMOT®.
3. Zvolte v kontextovom menu polozku "COPY TO MM (KOPIROVAT DO MM)". Vy-

ber potvrdte tlaéidlom.
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Servis

Stavové a chybové hlasenia

10 Servis
10.1  Stavové a chybové hlasenia
10.1.1  Vyznam stavovych LED
Stavova LED kontrolka sa nachadza na hornej strane meniéa MOVIMOT®.
3-farebna stavova LED kontrolka signalizuje prevadzkové a chybové stavy menica
MOVIMOT®.
LED Vyznam Mozna pric¢ina
Farba Stav prevadzky
Stavu Chybového ko-
du
Vyp. Nie je pripraveny |Nie je pripojené 24 V napajanie.
na prevadzku
ZIta Nie je pripraveny |Prebieha faza autotestu alebo je pripojené 24 V napajanie, ale
pravidelne blikajuca na prevadzku sietové napétie nie je v poriadku.
Zlta Pripraveny na Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu aktivne (len pri S2/2

pravidelne rychlo blika-
juca

prevadzku

= "ON")

ZIta Pripraveny na Napajacie napatie 24 V a sietové napatie su v poriadku, ale
stale svieti prevadzku, ale Ziaden signal uvolnenia.
zazladkenle J(,e Ak pohon pri uvolneni nebezi, skontrolujte uvedenie do pre-
zablokované vadzky!
ZIta Pripraveny na Napajacie napatie 24 V a sietové napatie su v poriadku,

2 x zablika, prestavka

prevadzku,

ale stav manual-
nej prevadzka
bez uvolnenia

Na aktivaciu automatického rezimu ukondite manualnu obslu-
hu.

Zelena/zita
so striedajucou sa far-
bou blikajuce

Pripraveny na
prevadzku, ale
Casovy limit

Porucha komunikacie pri cyklickej vymene dat.

Zelena Jednotka je uvol- |Motor je v prevadzke.
stéle svieti nena
Zelena Hrani¢na hodnota | Motor sa nachadza na prudovej medzi.

pravidelne rychlo blika-
juca

prudu aktivna

Zelena
pravidelne blikajuca

Pripraveny na
prevadzku

Je aktivna funkcia pokojového prudu.

Zelenalcervenalzelena

Lokaliza¢na funk-

Lokaliza¢na funkcia bola aktivovana.

SO strigdgj’Ucou sa far’- cia aktivna Pozri Parameter 590

bou blikajuca s prestav-

kami

Zlta Chyba 07 Prili§ vysoké medziobvodové napétie.

2 x zablika, prestavka

202  Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Servis
Stavové a chybové hlasenia

LED Vyznam Mozna pric¢ina
Farba Stav prevadzky
Stavu Chybového ko-
du
Cervena Chyba 08 Chyba sledovania otacok (len pri S2/4 = "ON")
pomaly blikajuca alebo pri aktivnej doplnkovej funkcii 13).
Chyba 09 Chyba pri uvadzani do prevadzky
Doplnkova funkcia 4, 5, 12 (S2/5-S2/8) nie je povolena.
Chyba 15 Chyba napajania 24 V
Chyba 17-24, 37 |Chyba CPU
Chyby 25, 94 Chyba EEPROM
Chyby 38, 45 Chyba dat jednotky, motorov
Chyba 44 Hrani¢na hodnota prudu je prekro¢ena po dobu dlhdiu ako
500 ms (len pri doplnkovej funkcii 2)
Chyba 90 Nespravne priradenie motor - menic.
Chyba 97 Chyba pri prenose sady parametrov
Chyba 99 Firmvér nepodporuje volitefnu jednotku MLK31A
(len MOVIMOT® s rozhranim AS)
Cervena Chyba 01 Nadprud koncového stupfia
3 x zablika, prestavka Chyba 11 Prehriatie koncového stupnia
Cervena Chyba 84 PretaZenie motora
4 x zablika, prestavka
Cervena Chyba 4 Chyba brzdového strieda¢a
5 xzablika, prestavka [~ 1o gg Prehriatie brzdy
Nespravne priradenie motor - menic.
Na svorkach X1:13-X1:15 je su€asne pripojena brzda a
brzdovy odpor. Toto je nepripustné.
Cervena Chyba 06 Vypadok sietovych faz
6 x zablika, prestavka [ p, g1 Podmienka Startu”
Chyba 82 Vychodiskové fazy su prerusené.

Cervena
stale svieti

Nie je pripraveny
na prevadzku

Skontrolujte 24 V napdjanie.

Musi byt pripojeny vyrovnany rovnaky prud so zvySkovym
zvinenim min. 13 %.

1) len pri pouziti v zdvihacej technike

Kédy blikania stavovych LED

Rovnomerné blikanie:

Rovnomerné rychle blikanie:

Blika s meniacimi sa farbami:

Blika s meniacimi sa farbami a s prestav-

kou:

N x blika, pauza:

LED 600 ms svieti, 600 ms nesvieti
LED 100 ms svieti, 300 ms nesvieti
LED 600 ms zelena, 600 ms Zlta

LED 100 ms zelena, 100 ms ¢ervena, 100 ms zelena, 300 ms
prestavka

LED N x (600 ms Cervena, 300 ms nesvieti), potom LED 1 s
nesvieti

10
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Servis
Zoznam chyb
10.2 Zoznam chyb
Nasledujuca tabufka vam pomdze pri vyhfadavani chyb:
Kod Chyba Mozna pric¢ina Opatrenie
- Casovy limit Chybajuce spojenie L, RS | Skontrolujte a obnovte spojenie.
komunikacie +, RS- medzi meni¢om
®
(Motor zostal stat, g@gg/m a masterom
bez chybového kddu)
P&sobenie EMC Skontrolujte, prip. opravte tienenie datovych
kablov.
Nespravny typ (cyklicky) pri| Skontrolujte pocet pohonov MOVIMOT® pripo-
acyklickom datovom preno- | jenych na master. Pri asovom limite s diZkou
se, protokolovaci interval  |napr. 1 s m6Ze byt ako slave pri cyklickej ko-
medzi jednotlivymi telegra- | munikacii pripojenych maximalne 8 pohonov
mami je vacsi ako nastave- | MOVIMOT®.
ny cas timeoutu. Skratte cyklus telegramu, prediZte ¢as timeou-
tu alebo zvolte typ telegramu "acyklicky".
- Napajacie napatie Napatie medziobvodu je Skontrolujte, & napajacie vedenie a napatie
nie je k dispozicii prili§ nizke, siete 24 V nie su prerusené.
(Motor zostal stat, bol zisteny vypadok fazy.
bez chybového kddu)
- Napajacie napitie Napajacie napatie 24 V nie | Skontrolujte, ¢i napajacie napatie 24 V nie je
24 V nie je k dispo- |je k dispozicii. prerusené.
zicil Skontrolujte hodnotu 24 V napajacieho napa-
(Motor zostal stat, tia.
bez chyboveho kodu) Pripustné napatové siete: DC 24 V + 25 %,
EN 61131-2, zvyskové zvinenie max. 13 %.
Motor sa samocinne rozbehne, akonahle sie-
tové napéatie dosiahne normalne hodnoty.
Napajacie napatie AUX Po- | Skontrolujte, €i napajacie napatie AUX Power
wer nie je k dispozicii. nie je prerusené.
(len MOVIMOT® s rozhra- | Skontrolujte hodnotu napajacieho napéatia
nim AS) AUX Power.
Pripustné napatové siete: DC 24 V £ 25 %,
EN 61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %.
Motor sa samocinne rozbehne, akonahle sie-
tové napatie dosiahne normalne hodnoty.
01 Nadprud koncové- | Skrat na vystupe menica Skontrolujte spojenie medzi vystupom menica
ho stupna a motorom, ako aj vinutie motora na skrat.
Resetovanie chyby. "
04 Brzdovy strieda¢ Nadprud v brzdovom vy- Skontrolujte/vymente pripojenie odporu.

stupe, chybny odpor, odpor
ma nizku ohmicku hodnotu

Skrat brzdovej cievky

Vymena brzdy.

204 ' Navod na obsluhu — MOVIMOT® MM..D
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Servis
Zoznam chyb

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatrenie
06 Vypadok fazy Vypadok fazy Skontrolujte, &i v sietovych privodoch nedoslo
(Chybu mbzete roz- k vypadku fazy.
poznat len pri zata- Odstranenie chyby".
zeni pohonu)
07 Napatie na medzi- | Prili§ kratky ¢as rampy. Predizte &as rampy.
obvode je prilis vy- Odstranenie chyby".
soké
Nespravne pripojena Skontrolujte/opravte pripojenie brzdového od-
brzdova cievka/brzdovy od- | poru/brzdovej cievky.
por Odstranenie chyby".
Nespravny vnutorny odpor | Skontrolujte vnutorny odpor brzdovej cievky/
brzdovej cievky/brzdového |brzdového odporu (pozri navod na obsluhu,
odporu kapitolu "Technické udaje").
Odstranenie chyby".
Tepelné pretazenie brzdo- | Spravne dimenzujte brzdovy odpor.
vého odporu, nespravne di- Odstranenie chyby”
menzovany brzdovy odpor '
Nedovoleny rozsah napatia | Skontrolujte sietové vstupné napatie, ¢i sa na-
chadza v dovolenom rozsahu.
Odstranenie chyby".
08 Sledovanie otaéok |Odchylka otacok vplyvom |Znizte zatazenie pohonu.
prevadzky na pradovej me- Odstranenie chyby".
dzi
09 Uvedenie do pre- Nedovoleny modul Drive Pri pohone MOVIMOT® s napajanim 230 V su
vadzky Ident pri zariadeni pripustné vSetky moduly Drive Ident (pozri na-
MOVIMOT® napajanim vod na obsluhu, kapitolu "Priradenie modulu
230V Drive Ident")
Skontrolujte/opravte modul Drive Ident.
Pri pohone MOVIMOT® Nastavenia prepinaCov DIP S2/6 a S2/8.
MM..D s rozhranim AS nie
su doplinkové funkcie 4, 5,
12 pripustné.
1 Tepelné pret'azenie |Znecisteny chladic. Vycistite chladic.
koncového stupina . ; 1
t h ),
alebo vnutorna chy- Odstranenie chyby
ba jednotky Teplota okolia je prili§ vy- | Znizte teplotu okolia.
soka. Odstranenie chyby".
Hromadenie tepla na meni- | Zabrarte hromadeniu tepla.
- ®
¢ MOVIMOT Odstranenie chyby".
Prili§ vysoké zataZenie po- | Znizte zataZenie pohonu.
honu. Odstranenie chyby".
15 Sledovanie 24 V Pokles napéatia 24 V napa- | Skontrolujte napatie 24 V.
jania Odstranenie chyby™.
17 -24 |Chyba CPU Chyba CPU Odstranenie chyby™.
37

10
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Servis
Zoznam chyb

10

Kod Chyba

Mozna pri¢ina

Opatrenie

25 Chyba EEPROM

Chyba pri pristupe na
EEPROM

Parameter P802 nastavte na vyrobné nastave-
nie.

Odstranenie chyby".
Meni¢ MOVIMOT® nanovo parametrovat’.

Pri opakovanom/viacnasobnom vyskyte chyby
kontaktujte servis SEW.

26 Externa svorka

Externy signal na svorke
X6: 9,10 nie su prilozené

Odstranite/resetujte externu chybu.

38 Kéd chyby 38

Interna chyba

Kontaktujte servis SEW.

hodnota pradu

nota prudu je prekroena
po dobu dlhSiu ako

500 ms. Chyba len pri ak-
tivnej doplnkovej funkcii 2.
Stavova LED kontrolka bli-
ka na Cerveno.

43 Komunikaény Komunikaény timeout pri Skontrolujte/opravte komunikaéné spojenie
timeout cyklickej komunikacii cez | medzi mastrom RS485 a meni¢om
rozhranie RS485. MOVIMOT®.
Pri tejto chybe sa pohon POZOR! Po obnoveni komunikacie sa znovu
zabrzdi podfa nastavenej | pohon znovu uvolni.
rampy a zablokuje. Skontrolujte pocet slaves pripojenych k mastru
RS485. Ked je ¢asovy limit menica
MOVIMOT® nastaveny na 1 s, mdZete na ma-
ster RS485 pri cyklickej komunikacii pripojit’
maximalne 8 menitov MOVIMOT® (slaves).
Interna komunikaéna chy- | Kontaktujte servis SEW.
ba
(len MOVIMOT® MM..D s
rozhranim AS)
44 Prekro¢ena medzna | Nastavena hrani¢na hod- | Znizte zatazenie alebo na prepinadi f2 zvyste

hodnotu medzného prudu (len pri doplnkovej
funkcii 2).

81 Chyba startovacej
podmienky

Meni¢ nebol schopny

v priebehu predmagnetiza-
cie dodat’ do motora poza-
dovany prud.

Menovity vykon motora je
prili§ maly v porovnani
s vykonom menica.

Skontrolujte spojenie meni¢a MOVIMOT®
s motorom.

82 Chyba vstup otvo-
reny

PreruSené 2 alebo v3etky
fazy na vystupe.

Skontrolujte spojenie meni¢a MOVIMOT®
s motorom.

Menovity vykon motora je
prili§ maly v porovnani
s vykonom menica.

Skontrolujte spojenie meni¢a MOVIMOT®
s motorom.
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Servis
Zoznam chyb

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatrenie
84 Tepelné pret'azenie |Pri montazi menica Prepinac¢ DIP S1/5 nastavte na "ON".
® s .
motora MOVIM(?T v blizkosti mo- Odstranenie chyby".
tora, aktivna ochrana mo-
tora.
Pri kombinacii menica Skontrolujte polohu prepina¢ DIP S1/6.
© .
MOVIMOT a motora je Odstranenie chyby".
nespravne nastaveny vyko-
novy stuper.
Teplota okolia je prili§ vy- | ZniZte teplotu okolia.
soka. Odstranenie chyby".
Hromadenie tepla na meni- | Zabrarte hromadeniu tepla.
" ®
¢ MOVIMOT Odstranenie chyby".
Prili§ vysoké zatazZenie Znizte zatazZenie motora.
L Odstranenie chyby".
Prili§ nizke otacky. Zvyste otacky.
Odstranenie chyby".
Ak sa chyba objavi kratko | Skontrolujte kombinaciu motora a menica
po prvom uvolneni. MOVIMOT®.
Odstranenie chyby".
Pri pouziti menica Znizte zatazenie motora.
MOVIMOT® so zvolenou A 1
t h ),
doplinkovou funkciou 5 sa Odstranenie chyby
aktivovalo sledovanie te-
ploty motora (termostat vi-
nutia TH).
89 Prehriatie brzdy Tepelné pretaZzenie brzdo- |Predizte ¢as rampy.
vej cievky Odstranenie chyby".
Vada na brzdovej cievke. | Kontaktujte servis SEW.
Brzdova cievka a brzdovy | Na pohon pripojte brzdu alebo brzdovy odpor.
odpor su pripojené.
Meni¢ sa nehodi k motoru. | Skontrolujte kombinaciu motora (brzdove;j
i iX ®
(len ked sa chyba vyskytne cievky) a meni¢a MOVIMOT®.
po prvom uvolneni) Skontrolujte/opravte nastavenia prepinaov
DIP S1/6 a S2/1.
Odstranenie chyby".
90 Rozpoznanie vyko- |Nedovolené priradenie me- | Skontrolujte/opravte nastavenia prepinacov

nového stupina

ni¢a k motoru.

DIP S1/6 a S2/1.

Skontrolujte/opravte spdsob zapojenia pripoje-
ného motora.

Skontrolujte, & modul Drive Ident je vhodny
a Ci je spravne zasunuty.

Pouzite meni¢ MOVIMOT® alebo motor s inym
vykonom.

10
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Servis

Kontrola/udrzba

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatrenie
91 Komunikaény éaso- | Casovy limit rozhrania prie- | Skontrolujte/opravte komunika&né spojenie
vy limit zbernice myselnej zbernice a meni¢ | medzi rozhranim zbernice a meni¢om
MOVIMOT® MOVIMOT®. MOVIMOTP®. Rozhranie zbernice signalizuje
chybu len nadradenému riadenia.
94 Chyba kontrolného |Chybna EEPROM. Kontaktujte servis SEW.
suctu EEPROM
97 Chyba kopirovania |Odpojenie ovladacej jed- |Pred potvrdenim chyby naditajte vyrobné na-
notky DBG alebo PC/note- |stavenie alebo kompletnu datovu sadu z ovla-
booku poc&as kopirovania. |dacej jednotky DBG alebo z programu
MOVITOOLS® MotionStudio.
Vypnite a zapnite 24 V na- | Pred potvrdenim chyby naditajte vyrobné na-
pajanie pri kopirovani. stavenie alebo kompletnu datovu sadu z ovla-
dacej jednotky DBG alebo z programu
MOVITOOLS® MotionStudio.
99 Firmvér MOVIMOT® |Firmvér MOVIMOT® nie je | Kontaktujte servis SEW.

nie je kompatibilny
s volitelnou jednot-
kou MLK3.A

(len MOVIMOT®
s rozhranim AS)

kompatibilny s volitefnou

jednotkou MLKS3.A.

1) Pri Standardnom pohone MOVIMOT® odstrarite chybu vypnutim napajania 24 V alebo resetovanim chyby.Pri pohone MOVIMOT® a
rozhranim AS odstrarite chybu prostrednictvom signalov rozhrania AS alebo resetovanim chyby prostrednictvom diagnostickej zdierky.

10.3
10.3.1

10.3.2

10.3.3

Kontrola/udrzba

Meniéa MOVIMOT®

Meni¢ MOVIMOT® je bez uadrzby. SEW-EURODRIVE neuréuje pre meni¢

MOVIMOT®Ziadne kontrolné prace ani udrzbu.

Vynimka: Pri dlhodobom skladovani dodrzujte pokyny uvedené v kapitole "Servis/dlho-

dobé skladovanie".

Motor

Pre motor su potrebné pravidelné kontroly/adrzba.

Dodrzujte pokyny a navody uvedené v kapitole "Prehliadky/udrzba" v prevadzkovom

navode motora.

Prevodovka (len pre prevodové motory MOVIMOT®)

Pre prevodovku su potrebné pravidelné kontroly/tdrzba.

Dodrzujte pokyny a navody uvedené v kapitole "Prehliadky/udrzba" v prevadzkovom

navode prevodovky.
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10.4

Servis 1 0
Diagnostika s volitefnou jednotkou MWF11A

Diagnostika s volite'nou jednotkou MWF11A

Nasledujuca tabufka uvadza vyznam poruchovych kédov volitefnej jednotky MWF11A:

Kéd chy-
by na di-
spleji

Vyznam

Reakcia pri svorke X4/6 = "1"

NaruSena komunikacia medzi
MWF11A a meni¢om.

Ziadna reakcia.

Chyba sa automaticky odstrani po
obnoveni komunikacie.

E-02

Pri ¢itani EEPROM sa vyskytla
chyba.

EEPROM sa znovu nadita.

E-03

Datova sada v EEPROM je ne-
platna alebo EEPROM je este
prazdna.

Vykonaju sa vyrobné nastavenia.

E-04

Chyba sa vyskytne len v rezime
2-PD, ked sa nemohli inicializo-
vat rampy v meni&i MOVIMOT®
(napr. nespravny firmvér
MOVIMOT®).

Rampy sa znovu inicializuju.

F-XX

MOVIMOT® chyba XX. Vyznam
chyby najdete na predchadzaju-
cej strane.

Vykona sa reset meni¢a MOVIMOT®
chyba XX.

Navod na obsluhu - MoviIMOT® MM.D |~ 2 ()9



1 Servis
Vymena menica

10.5 Vymena menica

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netpline vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

) * Meni¢€ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuata

1. Odstrante skrutky a meni¢ MOVIMOT® odpojte z pripajacej skrinky.

2. Udaje na typovo $titku doterajieho meniéa MOVIMOT® porovnajte s idajmi na ty-
povom $titku nového meni¢a MOVIMOT®.

UPOZORNENIE

Meni¢ MOVIMOT® mézete vymenit len za meni¢ MOVIMOT® s rovnakym typovym
Cislom.

[

3. Nastavte v3etky ovladacie prvky
* DIP prepina¢ S1
* DIP prepinac S2
» Potenciometer pozadovanej hodnoty f1
* Prepinac f2
* Prepinac t1

na novom meni¢i MOVIMOT® podra obsluznych prvkov predchadzajuceho menica
MOVIMOT®.

4. Odblokujte modul Drive Ident nového meni¢a MOVIMOT® a opatrne ho stiahnite.

18014399028685579
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jde

Servis 1 0
Vymena meniéa

5. Takisto odblokujte modul Drive Ident nového meni¢a MOVIMOT® a opatrne ho
stiahnite.

Tento modul Drive Ident nasadte do nového meni¢a MOVIMOT®.

Dbaijte na to, aby modul Drive Ident zaskogil.
6. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
7. Meni¢ MOVIMOT® pripojte na napajanie.

UPOZORNENIE

Pri prvom zapnuti po vymene zariadenia musi byt privedené stabilné a neprerusené
24V napajanie po¢as minimalne 10 sekund.

Po vymene zariadenia moze trvat az 6 s, kym bude meni¢ MOVIMOT® signalizovat
pripravenost na prevadzku.

8. Skontrolujte funkciu nového meni¢éa MOVIMOT®.

Navod na obsluhu - MOVIMOT® MM..D 21 1



1 Servis
OtocCenie pripajacej skrinky

10.6 Otocenie pripajacej skrinky

v zasade SEW-EURODRIVE odportiéa pohon MOVIMOT® so $tandardnou $truktdrou
opatrit spravnou polohou kablového vedenia. Vo vynimoénych pripadoch méze byt
poloha kablového vedenia otodena na protifahlt stranu (len pri prevedeni s modular-
nou pripajacou skrinkou).

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom netplne vybitymi kondenzatormi.
Smrt alebo tazké poranenia.

) * Meni¢ odpojte od napatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny ¢as vy-
pnutia:

— 1 minuata

1. Pred odpojenim oznacte pripoje menia MOVIMOT®, aby ste ich vedeli opat pripo-
jit.

2. Odpojte sietové, riadiace a snimacoveé pripoje.

3. Vyskrutkujte skrutky [1] a vyberte meni¢ MOVIMOT® [2].

4. Uvolnite skrutky [3] a odpojte pripajaciu skrinku [4].

18014398967408523
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Servis 1 0
OtocCenie pripajacej skrinky

5. Pripajaciu skrinku [4] otoc¢te o 180°.

9007199577124875

6. Pripajaciu skrinku [4] nasadte na montaznu dosku [5] a priskrutkujte ju 4 skrutkami
(3].
7. Znovu pripojte vetky kabel.

8. Meni¢ MOVIMOT® [2] umiestnite na pripajaciu skrinku a priskrutkujte ho 4 skrutka-
mi [1].

18014398967608843
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Servis
Service SEW-EURODRIVE

1

10.7 Service SEW-EURODRIVE
Ak by sa porucha nedala odstranit, obratte sa na servis SEW-EURODRIVE (pozri
"Zoznam adries"). Pri komunikacii so servisom spolo¢nosti SEW-EURODRIVE uva-
dzajte, prosim, nasledujuce udaje:
» Sériovy kod [1]
+ Typové oznacenie na typovom Stitku menica [2]
+ Katalégové Cislo [3]
+ Sériové Gislo [4]
+ Typové oznadenie na typovom Stitku motora [5]
* Vyrobné &islo [6]
« Struény opis aplikacie (pouZitie, riadenie binarne alebo cez RS485)
* Druh chyby
» Sprievodné okolnosti (napr. prvé uvedenie do prevadzky)
* Vlastné domnienky, predchadzajuce nezvy&ajné udalosti atd'.
0 ||II|I|||I|||Il|I|I|I|||I||II||I|I||||II|||II|I|I||I\IIIII|I|I|I\|||II|||II|I|I||||II|||II|I|I|I|||II|I|||I|I|I|||I||II||I|I|I|||I|II||||II\
(2§ S~ w=wma e MMIsD-503.00 rc rar
Bl o= ww ﬁgﬁ%"ﬁé’ﬁf S o o e LIL |
Nebsumioner b 31o t%? THW 2Hp \
Drive Inverter c Us
-
o RINVE
SEWEIROREIVE 5] f (€@ |
[5]-1— RF47 DRE9OL4BE2/MM15/MO INDSONTED
[6]7—01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3- IE060034
kw 1.5S81  ©min 1400/86 Hz50 V380-500 IP54 TEFC
o CT 15 Hz 50-60 A 3,5 o
kw 0.3 St r/min 280/17 Hz 13
Th.KI. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 IM M1 Nm 20
T73CLP 220 Miner.01/0.65 |
kg 42.000 AMB °C -20..40 1886177DE Made in Germany)
18014398969472139
10.8 Zastavenie prevadzky

Pri odstavovani pohonu MOVIMOT® z prevadzky vhodnymi opatreniami odpojte po-

hon od napatia.

A VYSTRAHA

Uraz elektrickym pradom neuplne vybitymi kondenzatormi.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Meni¢ odpojte od napéatia. Po vypnuti siete dodrziavajte tento minimalny €as vy-

pnutia:

— 1 minuta
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Servis 1 0
Ulozenie

10.9 Ulozenie

Pri odstaveni alebo uskladneni pohonu MOVIMOT® dodrzuijte tieto pokyny:

+ Ak pohon MOVIMOT® odstavujete a uskladriujete na dihsi ¢as, otvorené kabloveé
vyvodky musite uzavriet' a na privody nasunut ochranné kryty.

» Zabezpecte, aby zariadenie poCas skladovania nebolo vystavené mechanickym
narazom.

Dodrzujte pokyny tykajluce sa teploty skladovania uvedené v ¢asti "Technické udaje".

10.10 Dlhodobé skladovanie

Pri dlhodobom skladovani zariadenie pripojte kazdé 2 roky najmenej na 5 minut na
napajacie napatie. Inak sa skrati Zivotnost' zariadenia.

10.10.1 Postup v pripade, ak bola zanedbana udrzba:

V menic¢och su pouzité elektrolytické kondenzatory, ktoré v beznapatovom stave pod-
liehaju starnutiu. Tento efekt mdze spbsobit poSkodenie kondenzatorov, ked sa zaria-
denie po dlhodobom skladovani pripoji priamo na menovité napatie.

V pripade, Ze bola zanedbana udrzba, odporu¢a SEW-EURODRIVE napatie siete po-
maly zvySovat az na maximalne napatie. Napatie sa méze zvySovat napr. regulanym
transformatorom a jeho vystupné napatie sa nastavuje nasledovne: Po tejto regenera-
cii sa méze menic ihned instalovat’ alebo sa mdze s patricnou udrzbou dalej dlhodobo
skladovat.

Odporu¢ame dodrzat nasledovné stupne:

Zariadenia AC 400/500 V

» Stupen 1: AC 0V az AC 350 V v priebehu niekolkych sekund
» Stupen 2: AC 350 V na 15 minut

+ Stupen 3: AC 420 V na 15 minat

« Stupen 4: AC 500 V na 1 hodinu

10.11 Likvidacia

Tento vyrobok obsahuje:

+ Zzelezo
+ hlinik
+ med

+ plasty

» elektronické komponenty
Jednotlivé €asti treba likvidovat’ v stulade s platnymi predpismi!
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Technické udaje

Motor s pracovnym bodom 400 V/50 Hz alebo 400 V/100 Hz

11 Technické udaje
111 Motor s pracovhym bodom 400 V/50 Hz alebo 400 V/100 Hz

Typ MOVIMOT® MM MM MM MMV MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Katalégové cislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Velkost’ 1 2 2L
Sy 1.1kVA |14 kVA|1.8kVA|22kVA|2.8kVA|3.8kVA|5.1kVA|6.7kVA
Vystupny
zdanlivy vykon pri
Ugee = AC 380 — 500 V
Pripajacie Ugee |AC 3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V
napitia
Pripustny rozsah Uger = AC 380V -10 % — AC 500 V +10 %
Sietova frekvencia |f,,, |[50-60Hz+10 %
Menovity prad siete |l ., AC AC AC AC AC AC AC AC
pri Uge = AC 400 V 1.3A 16 A 19A 24 A 35A 50A 6.7 A 7.3A
Vystupné napatie U, [0—Uge
Vystupna frekvencia |f, 2-120 Hz*
Rozlisenie 0.01 Hz
Pracovny bod 400 V pri 50/100 Hz
Vychodiskovy Iy AC AC AC AC AC AC AC AC
menovity prad 16 A 20A 25A 3.2A 40A 55A 7.3A 8.7A
Vykon motora S1 Puot [0.37 KW |0.55 kW |0.75kW | 1.1 kW | 1.5 W | 2.2 kW | 3.0 Nm | 4.0 kW
0.5HP |0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 40HP | 54 HP
Frekvencia PWM 4 (nastavenie z vyroby)/8/16 kHz "
Obmedzenie pradu |l |motorické: 160 % pri La A
generatorické: 160 % pri La A

Maximailne
dizka kablov motora

15 m pri montazi frekvenéného menita MOVIMOT® v blizkosti motora
(s hybridnym kablom SEW-EURODRIVE)
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Technické udaje
Motor s pracovnym bodom 400 V/50 Hz alebo 400 V/100 Hz

Typ MOVIMOT® MM MM MM MMV MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Katalogové cislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Velkost’ 1 2 2L
Externy Riin 150 Q 68 Q
brzdny odpor
Odolnost’ proti ruse- vyhovuje norme EN 61800-3
niu
Vyzarovanie rusenia spifia kategériu C2 podfa EN 61800-3 (trieda medznej hodnoty A podra
EN 55011 a EN 55014)
Teplota prostredia 9, |—25 (-30) - +40 °C v zavislosti od motora

Py znizenie: 3 % Iy na K do max. 60 °C

Klimaticka trieda

EN 60721-3-3, trieda 3K3

Teplota skladovania?

-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, trieda 3K3)

Maximalne pripustné
zat’'azenie vibraciami
a narazmi

podla EN 50178

Krytie
(zavisi od motora)

IP54, IP55, IP65, IP66 (moZno zvolit, uvedte pri objednavke)

(Pripajacie skrinky uzavreté a vSetky kablové vyvodky utesnené, pri nizSom
kryti motora sa znizuje stuperi ochrany krytim pohonu MOVIMOT®)

Prevadzkovy rezim

S1 (EN 60034-1), S3 max. pracovny cyklus 10 minut

Spoésob chladenia

Samochladenie (DIN 41751)

Nadmorska vyska in-
Stalacie

h < 1000 m: Ziadna redukcia
h > 1000 m: I-znizenie 0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Znizenie U, 0 AC 6 V na 100 m, prepatova trieda 2 podla
DIN 0110-1

himax = 4000 m
Pozri tiez kapitolu "InStalacia v nadmorskej vyske nad 1000 m" (- & 37)

Hmotnost’

Rozmery, rozmerové
nacrty

Vystupné krutiace
momenty

pozri katalég "Prevodové motory MOVIMOT®"

Nevyhnutné
ochranné opatrenia

Uzemnenie zariadenia

1) Frekvencia PWM 16 kHz (nehlu¢nd): Pri nastaveni prepina¢a DIP S1/7 = ON pracuju jednotky s frekvenciou PWM 16 kHz (nehlu¢-
ne) a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa a zataze prepinaju po krokoch spat na nizSiu taktovu frekvenciu.
2) Pri dlhodobom skladovani zariadenie pripojte kazdé 2 roky najmenej na 5 minut na napajacie napéatie. Inak sa skrati Zivotnost’ zaria-

denia.
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Technické udaje

Motor s pracovnym bodom 460 V/60 Hz

11.2  Motor s pracovhnym bodom 460 V/60 Hz

Typ MOVIMOT® MM MM MM MMV MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Katalégové cislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Velkost’ 1 2L
Vystupny Sy 1.1kVA|1.4kVA|1.8kVA |2.2kVA |2.8kVA |3.8kVA|5.1kVA|6.7 kVA
zdanlivy vykon pri Ug,
= AC 380 -500 V
Pripajacie Ugee |AC 3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V
napatia
Pripustny rozsah Ugee = AC 380V -10 % — AC 500 V +10 %
Sietova frekvencia |fy, |[50-60Hz+10 %
Menovity prad siete |l ., AC AC AC AC AC AC AC AC
pri Uge = AC 460 V 1.1A 14 A 1.7A 21A 3.0A 43A 5.8A 6.9A
Vystupné napatie Uy |0—=Uge
Vystupna frekvencia |f, 2-120 Hz*
Rozlisenie 0.01 Hz
Pracovny bod 460 V pri 60 Hz
Vychodiskovy In AC AC AC AC AC AC AC AC
menovity prad 16 A 20A 25A 3.2A 40A 55A 7.3A 8.7A
Vykon motora Puot [0.37 kW |0.55 kW |0.75 kW | 1.1 kW | 1.5 kW | 2.2 kW | 3.7 kW | 4 kW
0.5HP [0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 5.0HP | 54 HP
Frekvencia PWM 4 (nastavenie z vyroby)/8/16 kHz "
Obmedzenie pradu |, |motorické: 160 % pri La A
generatorické: 160 % pri La A

Maximalne
dizka kablov motora

15 m pri montazi frekvenéného meniéa MOVIMOT® v blizkosti motora
(s hybridnym kablom SEW-EURODRIVE)
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Technické udaje
Motor s pracovnym bodom 460 V/60 Hz

Typ MOVIMOT® MM MM MM MMV MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Katalogové cislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Velkost’ 1 2 2L
Externy Riin 150 Q 68 Q
brzdny odpor
Odolnost’ proti ruse- vyhovuje norme EN 61800-3
niu
Vyzarovanie rusenia spifia kategériu C2 podfa EN 61800-3 (trieda medznej hodnoty A podra
EN 55011 a EN 55014)
Teplota prostredia 9, |—25 (-30) - +40 °C v zavislosti od motora

Py znizenie: 3 % Iy na K do max. 60 °C

Klimaticka trieda

EN 60721-3-3, trieda 3K3

Teplota skladovania?

-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, trieda 3K3)

Maximalne pripustné
zat’'azenie vibraciami
a narazmi

podla EN 50178

Krytie
(zavisi od motora)

IP54, IP55, IP65, IP66 (moZno zvolit, uvedte pri objednavke)

(Pripajacie skrinky uzavreté a vSetky kablové vyvodky utesnené, pri nizSom
kryti motora sa znizuje stuperi ochrany krytim pohonu MOVIMOT®)

Prevadzkovy rezim

S1 (EN 60034-1), S3 max. pracovny cyklus 10 minut

Spoésob chladenia

Samochladenie (DIN 41751)

Nadmorska vyska in-
Stalacie

h < 1000 m: Ziadna redukcia
h > 1000 m: I-znizenie 0 1 % na 100 m

h > 2000 m: U, zniZzenie o AC 6 V na 100 m, prepatova trieda 2 podla
DIN 0110-1

himax = 4000 m
Pozri tiez kapitolu "InStalacia v nadmorskej vyske nad 1000 m" (- & 37)

Hmotnost’

Rozmery, rozmerové
nacrty

Vystupné krutiace
momenty

Pozri katalég "Prevodové motory MOVIMOT®"

Nevyhnutné
ochranné opatrenia

Uzemnenie zariadenia

1) Frekvencia PWM 16 kHz (nehlu¢nd): Pri nastaveni prepina¢a DIP S1/7 = ON pracuju jednotky s frekvenciou PWM 16 kHz (nehlu¢-

ne) a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa a zataze prepinaju po krokoch spat na nizSiu taktovu frekvenciu.

2) Pri dlhodobom skladovani zariadenie pripojte kazdé 2 roky najmenej na 5 minut na napajacie napéatie. Inak sa skrati Zivotnost’ zaria-

denia.

11
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Technické udaje

Motor s pracovnym bodom 230 V/60 Hz

11.3  Motor s pracovhym bodom 230 V/60 Hz
Typ MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Katalégové cislo 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130
Velkost’ 1 2
Sy 1.0 kVA 1.3 kVA 1.7 kVA 2.0 kVA 2.9 kVA 3.4 kVA
Vystupny
zdanlivy vykon pri Ug,
= AC 200 -240V
Pripajacie Ugee |AC 3 x200V/230 V/240 V
napatia
Pripustny rozsah Ugee = AC 200V -10 % — AC 240 V +10 %
Siet'ova frekvencia fyiot 50-60Hz 10 %
Menovity prud siete lgiet AC19A | AC24A | AC35A | AC50A | AC6.7A | AC7.3A
pri Uger = AC 230 V
Vystupné napatie U, 0 — Uger
Vystupna frekvencia fa 2 -120 Hz*
Rozlisenie 0.01 Hz
Pracovny bod 230V pri 60 Hz
Menovity vystupny In AC25A | AC32A | AC40A | AC55A | AC73A | AC8.7TA
prud
Vykon motora S1 Phot 0.37kW | 0.55kW | 0.75 kw 1.1 kW 1.5 kW 2.2 kW
0.5 HP 0.75 HP 1.0 HP 1.5 HP 2.0HP 3.0HP
Frekvencia PWM 4 (nastavenie z vyroby)/8/16 kHz "
Obmedzenie prudu lax | Motorické: 160 % pri La A
generatorické: 160 % pri La A

Maximalne
dizka kablov motora

15 m pri montazi frekvenéného menita MOVIMOT® v blizkosti motora
(s hybridnym kablom SEW-EURODRIVE)
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Technické udaje
Motor s pracovnym bodom 230 V/60 Hz

Typ MOVIMOT® MM 03D- | MMO05D- | MM 07D- | MM11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00

Katalogové cislo 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130

Velkost’ 1 2

Externy Riin 150 Q 68 Q

brzdny odpor

Odolnost’ proti ruseniu

vyhovuje norme EN 61800-3

Vyzarovanie rusenia

spifia kategériu C2 podia EN 61800-3 (trieda medznej hodnoty A podra
EN 55011 a EN 55014)

Teplota prostredia

dy

—25 (-30) — +40 °C v zavislosti od motora

Py znizenie: 3 % Il na K do max. 60 °C

Klimaticka trieda

EN 60721-3-3, trieda 3K3

Teplota skladovania ?

-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, trieda 3K3)

Maximalne pripustné
zat’'azenie vibraciami
a narazmi

podla EN 50178

Krytie
(zavisi od motora)

IP54, IP55, IP65, IP66 (mozZno zvolit, uvedte pri objednavke)

(Pripajacie skrinky uzavreté a vSetky kablové vyvodky utesnené, pri niz-
Som kryti motora sa znizuje stupefi ochrany krytim pohonu MOVIMOT®)

Prevadzkovy rezim

S1 (EN 60034-1), S3 max. pracovny cyklus 10 minut

Spésob chladenia

Samochladenie (DIN 41751)

Nadmorska vyska in-
Stalacie

h < 1000 m: Ziadna redukcia
h > 1000 m: I-znizenie 0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Znizenie U, 0 AC 3 V na 100 m, prepatova trieda 2 podla
DIN 0110-1

hyrae = 4000 M

Pozri tiez kapitolu "Instalacia v nadmorskej vyske nad 1000 m" (- B 37)

Hmotnost’

Rozmery, rozmerové
nacrty

Vystupné krutiace mo-
menty

pozri katalég "Prevodové motory MOVIMOT®"

Nevyhnutné
ochranné opatrenia

Uzemnenie zariadenia

1) Frekvencia PWM 16 kHz (nehlu¢nd): Pri nastaveni prepinaca DIP S1/7 = ON pracuju jednotky s frekvenciou PWM 16 kHz (nehluc-
ne) a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa a zataze prepinaju po krokoch spat na nizsiu taktovu frekvenciu.
2) Pri dlhodobom skladovani zariadenie pripojte kazdé 2 roky najmenej na 5 minGt na napajacie napéatie. Inak sa skrati Zivotnost' zaria-

denia.
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Parametre elektroniky

11.4 Parametre elektroniky

Parametre elektroniky |Svorka
Externé napajanie 24V U=+24V + 25 %, EN 61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %
elektroniky X6:1,2,3 |I. <250 mA (typicky 120 mA pri 24 V)
Vstupna kapacita 120 pF
3 binarne vstupy Bezpotencialové, oddelené optronom, kompatibilné s PLC
(EN 61131-2)
R;= 3.0 kQ, I = 10 mA, snimaci cyklus <5 ms
Uroven signalu +13 -+30V ="1" = kontakt spojeny
-3—-+5V = "0" = kontakt rozpojeny
Riadiace funkcie R Vpravo/Stop
X6:11,12
LN Vlavo/Stop
X6:9,10
f1/f2 "0" = pozadovana hodnota 1
X6:7,8 "1" = pozadovana hodnota 2
Vystupné relé K1a Cas reakcie < 15 ms
Kontaktové data X5:25,26 |DC 24V /0.6 A/DC 12 podla IEC 60947-5-1
K1b (Len prudové okruhy SELV alebo PELV)
X5:27, 28
Funkcia signalizacie Kontakt pre hla- Kontakt zapnuty:
iicie? g:lep\:Z\(jé: » pri pripojenom napati (24 V + siet).
nosti * ked nebola rozpoznana ziadna chyba.
* po skoncenej faze autotestu (po zapnuti).
Sériové rozhranie RS + RS485
X5:29, 30
RS —
X5:31, 32
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Technické udaje Volitelné jednotky a prisludenstvo

11.5 Technické udaje Volite'né jednotky a prislusenstvo

11.51 MLU11A/MLU21A
Volitena jednotka MLU11A MLU21A
Katalégové Eislo 08233837 0823387X

J

11.5.2 MLU13A

J

11.5.3

Funkcia

24 V napajacie napatie

Vstupné napatie

AC 380-500V + 10 %
(50/60 Hz)

AC 200 —240 V + 10 %
(50/60 Hz)

Vystupné napitie

DC24V £25%

Vystupny vykon max. 6 W
Krytie IP65
Teplota prostredia -25-+60 °C
Teplota skladovania -25-+85°C
Volitelna jednotka MLU13A
Katalégové Eislo 18205968

Funkcia

24 V napajacie napatie

Vstupné napatie

AC 380 -500 V * 10 % (50/60 Hz)

Vystupné napitie

DC24V£25%

MLG11A/MLG21A

Vystupny vykon max. 8 W

Krytie IP20

Teplota prostredia —-25-+85°C

Teplota skladovania -25-+85°C

Volitelna jednotka MLG11A MLG21A
Katalégové cislo 08233845 08233888

Funkcia

Voli¢ poZadovanej hodnoty a 24 V napajanie

Vstupné napatie

AC 380 -500V + 10 %
(50/60 Hz)

AC 200 —240 V + 10 %
(50/60 Hz)

Vystupné napitie

DC24V £25%

Vystupny vykon

max. 6 W

RozliSenie pozadovanych
hodnét

1%

Sériové rozhranie"

RS485 na zapojenie meni¢a MOVIMOT®

Krytie

IP65

Teplota prostredia

-15-+60 °C
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Technické udaje Volitelné jednotky a prislusenstvo

Volitelna jednotka

MLG11A MLG21A

Teplota skladovania

-25-+85°C

1) s integrovanym dynamickym zakon€ovacim odporom

11.5.4 MNF21A

Volitelna jednotka

MNF21A
(len pre MM03D-503-00 — MM15D-503-00)

Katalégové Eislo

08042659

Funkcia

3-fazovy sietovy filter (umozriuje kategériu C1 podfla
EN 61800-3)

Vstupné napatie

AC 3 x 380V £10 %/50 — 60 Hz

11.5.5 URM

Vstupny prud 4 A

Krytie IP20
Teplota prostredia -25-+60 °C
Teplota skladovania —-25-+85°C
Volitelna jednotka URM
Katalégové ¢Eislo 08276013

Funkcia Napatové relé, realizuje rychle zabrzdenie mechanickej
brzdy

Menovité napatie U, DC 36 - 167 V
(brzdova cievka AC 88 — 400 V)

Brzdovy prud I 0.75 A

Krytie IP20

Teplota prostredia —-25-+60 °C

Teplota skladovania —-25-+85°C

Cas vypinania t,,,

cca. 40 ms (bez volitelnej jednotky URM: 100 ms)
(odpojenie na strane jednosmerného prudu)

11.5.6 BEM

POZOR

Pri prili§ vysokom pripajacom napéati sa méze poskodit brzdovy usmerfiovaé BEM
alebo k nemu pripojena brzdova cievka.

PoSkodenie brzdového usmerfiovaca BEM alebo brzdovej cievky.

» Vyberte brzdu, ktorej menovité napatie brzdy zodpoveda menovitému sietovému

napatiu!
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Volitelna jednotka

BEM

Katalogové ¢Cislo

08296111

Funkcia

Brzdovy usmerniovag, uskutoériuje rychle prepnutie
(brzdenie a odbrzdenie) mechanickej brzdy.

Menovité pripajacie na-
patie

AC 230V —-AC 500 V +10 %/-15 %
50-60Hz+5%
Pripojovacie kable Cierne

Riadiace napitie

DCO0-5V

Pripojenie MOVIMOT® Platinovy konektor X10

Brzdny prud

max. DC 0.8 A

Pripojenie brzdy 13, 14, 15

Krytie IP20
Teplota prostredia -25-+60 °C
Teplota skladovania -25-+85°C
Cas vypinania t 10— 20 ms

Vyp.

BES (pre 24 V brzdovu cievku)

POZOR

Pri prili§ vysokom pripajacom napati sa méze poskodit brzdovy usmernovaé BES
alebo k nemu pripojena brzdova cievka.

Poskodenie brzdového usmerfiovaa BES alebo brzdovej cievky.

e Zvolte brzdu s 24 V brzdovou cievkou.

Volitena jednotka

BES

Katalégové Cislo

08298475

Funkcia

Brzdovy usmerfiovac, uskutocriuje rychle prepnutie
(brzdenie a odbrzdenie) mechanickej brzdy.

Napajacie napatie

DC 24V +10 %/-15 %

Riadiace napitie

DCO0-5V

Pripojenie MOVIMOT® Platinovy konektor X10

Brzdny prud

max. DC 3,0 A

Krytie IP20
Teplota prostredia —-25-+60 °C
Teplota skladovania —-25-+485°C
Cas vypinania t 10-20ms

Vyp.

11
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Volitelna jednotka

MBG11A

Katalégové €islo

08225478

Funkcia

Ovladac¢ pozadovanej hodnoty

Vstupné napatie

DC 24V +25%

Odber prudu

asi 70 mA

RozliSenie pozadovanych
hodnét

1%

Sériové rozhranie’

RS485 na pripojenie max. 31 meni¢ov MOVIMOT®
(max. 200 m, 9600 Baud)

Krytie IP65
Teplota prostredia -15-+60 °C
Teplota skladovania —-25-+85°C

1) s integrovanym dynamickym zakon&ovacim odporom

Volitelna jednotka

DBG60B-01 DBG60B-02 DBG60B-03

Funkcia Ovladacia jednotka
Pripojenie Konektor RJ10
na pripojenie diagnostického rozhrania X50
Krytie IP40 (EN 60529)
Teplota prostredia 0-+40°C
Teplota skladovania —-20-+80°C
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11.5.10 MWA21A

Technické udaje
Technické udaje Volitelné jednotky a prisludenstvo

Volitelna jednotka

MWA21A

Katalégové €islo

08230064

Funkcia

Prevodnik pozadovanej hodnoty

Vstupné napatie

DC 24V +25%

Odber prudu

asi 70 mA

Sériové rozhranie’

RS485 na pripojenie max. 31 meni¢ov MOVIMOT®
(max. 200 m)

max. 9 600 Baud
jednosmerna komunikacia

Cas cyklu: 100 ms

Analégovy vstup

0-10V/2-10V, R =12kQ
0-20mA/4-20mA, Ri=22Q

RozliSenie pozadovanych
hodnét
analégovy vstup

8 Bit (+ 1 Bit)

Uroven signalu
binarnych vstupov

+13-+30V ="1"

-3-+5V="0"
Krytie IP20
Teplota prostredia -15-+60 °C
Teplota skladovania —-25-+85°C

1) s integrovanym dynamickym zakon&ovacim odporom

11
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Technické udaje Volitelné jednotky a prislusenstvo

11.5.11 MWF11A

Volitelna jednotka

MWF11A

Katalégové Eislo

08238278

Funkcia

Prevodnik pozadovanej hodnoty

Vstupné napatie

DC 24V +25%

Odber prudu

asi 55 mA

Sériové rozhranie

RS 485 podla normy EIA, max. 32 ucastnikov (s inte-
grovanym zakonc¢ovacim odporom)

Frekvenény vstup

100 Hz do100 kHz
Napatie 5,5-30 V

Pouzitelné pravouholnikové, sinusové alebo pilovité na-
patie

Analoégovy vstup
Riadeny napatim

Riadeny prudom

0-10V, R >200kQ
0-20mA, R =250 Q

Binarne vstupy

R =3KkQ, I = 10 mA

Uroven signalu 13-30V="1"

(podfa EN 61131-2 Typ1) |0-5V ="0"

Binarny vystup kompatibilné s PLC, I, = 150 mA
Krytie IP20

Teplota prostredia -10 - +50 °C

11.5.12 Externy ventilator V

Volitelna jednotka

Externy ventilator V

pre vel'kost’ motora DR.. 71 80 90 100 112/132
Vstupné napatie DC 24V

Odber pradu 0.35A 05A 0.75A |0.75/11A| 164A
Prikon 0w 12W 14 W 14/19 W 29W
Prietok vzduchu 60 m®h 170 m*h | 210 m*h | 295 m*h

Pripojenie Svorkovnica
Max. prierez vodi¢ov 3 x 1.5 mm?
Kablova vyvodka M16 x 1.5
Krytie IP66
Teplota prostredia -20 - +60 °C
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Integrované rozhranie RS485

Technické udaje
Integrované rozhranie RS485

Rozhranie RS485

Standard

RS485 podfa normy EIA
(s integrovanym dynamickym zakon&ovacim odporom)

Prenosova rychlost’

9.6 kBd

31,25 kBaud (v spojeni s rozhraniami priemyselnej
zbernice MF.., MQ.., MOVIFIT®-MC)

Startovacie bity

1 Startovaci bit

Stop bity 1 stop bit
Datové bity 8 datovych bitov
Parita 1 paritny bit,

doplneny na parnu paritu (even parity)

Smerovanie dat

Obojsmerné

Prevadzkovy rezim

Asynchrénny, poloduplexny

Doba ¢asového limitu

1s

Dizka vedenia

max. 200 m pri prevadzke s RS485 s prenosovou rych-
lostou 9 600 Baud

max. 30 m pri prenosovej rychlosti: 31250 Baud "

Pocet ucastnikov

* max. 32 u€astnikov
(1 priemyselna zbernica 2 + 31 MOVIMOT®)
Broadcast a skupinové adresy mozné

+ 15 MOVIMOT® jednotlivo adresovatelné

1) Prenosova rychlost’ 31 250 Baud je pri prevadzke s rozhranim priemyselnej zbernice MF.. automaticky

rozpoznana.

2) Ext. riadenie alebo volitelna jednotka MBG11A, MWA21A alebo MLG..A

Diagnostické rozhranie

Diagnostické rozhranie X50

Standard

RS485 podla normy EIA
(s integrovanym dynamickym zakoncovacim odporom)

Prenosova rychlost’

9.6 kBd

Startovacie bity

1 Startovaci bit

Stop bity 1 stop bit
Datové bity 8 datovych bitov
Parita 1 paritny bit,

doplneny na parnu paritu (even parity)

Smerovanie dat

Obojsmerné

Prevadzkovy rezim

Asynchronny, poloduplexny

Pripojenie

RJ10 zasuvka

11
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Spinaci vykon, pracovna vzduchovéa medzera, brzdny moment brzdy

11.8  Spinaci vykon, pracovna vzduchova medzera, brzdny moment brzdy
Typ brz-| Spinacia Pracovna Nosi¢ Nastavenie brzdnych momentov
dy praca v ram-| vzduchova | brzdo-
ci medzera vého
jedného in- obloze-
tervalu udrz- nia
by [mm] [mm] Brzdny Druh a pocet Objednavacie Cisla
moment | brzdovych pruzin brzdovych pruzin
[10°J] min.” | max. | min. [Nm] Normal | Modra | Normal Modra
5.0 2 4
3.5 2 2
BEO5 120 0.25 | 0.6 9.0 05 6 0135017X | 13741373
1.8 - 3
10 6 -
BE1 120 0.25 | 0.6 9.0 7.0 4 2 0135017X | 13741373
5.0 2 4
20 6 -
14 2 4
BE2 165 0.25 | 0.6 9.0 13740245 | 13740520
10 2 2
7.0 - 4
55 6 -
40 2 4
BE5 260 0.25 | 0.9 9.0 13740709 | 13740717
28 2 2
20 - 4
110 6 -
80 2 4
BE1 640 0.3 1.2 10.0 13741837 | 13741847
55 2 2
40 - 4

1) Pri skuSani pracovnej vzduchovej medzery zohladnite: Po skuSobnej prevadzke mézu na zaklade tolerancii rovnobeznosti nosic¢a

brzdového obloZenia vzniknut odchylky vo vyske + 0,15 mm.
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Priradenie brzdného momentu

11.9 Priradenie brzdného momentu

21214409/SK — 10/2014

Typ Typ brzdy Odstupnovanie brzdného momentu [Nm]
motora
BEO5 1.8 | 25| 35| 5.0
DR.71
BE1 50| 70| 10
BEO5 1.8 | 25| 35| 5.0
DR.80 BE1 50| 70| 10
BE2 70 | 10 14 20
BE1 50| 70| 10
DR.90 BE2 7.0 | 10 14 20
BES 20 28 40 55
BE2 7.0 | 10 14 20
DR.100
BE5 20 28 40 55
BE5 28 40 55
DR.112
BE11 40 55
BE5 28 40 55
DR.132
BE11 40 55 |80 110
Prednostné brzdové napitie
Typ MOVIMOT® Prednostné brzdové napitie
MOVIMOT® MM..D-503, velkost 1 (MMO03.. az MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, velkost 2 (MM22.. az MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233 ", Velkost 1 a 2 (MMO03.. az MM40..)
1) V spojeni s MOVIMOT® MM..D-233 su pripustné len brzdy s menovitym napatim 120 V.

11.10 Priradenie internych brzdovych odporov

Typ MOVIMOT® Brzdovy odpor Kataléogové cislo
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00

BWA1 08228973 "
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
MM22D-503-00 — MM40D-503-00

BwW2 08231362 "

MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
1) V rozsahu dodavky su zahrnuté 2 skrutky M4 x 8.
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Priradenie externych brzdovych odporov

11.11  Priradenie externych brzdovych odporov

Typ MOVIMOT® Brzdovy odpor Katalégo- | Ochranna
vé Cislo mreza

BW200-003/K-1.5 | 08282919 | 0813152X

MMO03D-503-00 — MM15D-503-00
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00

BW200-005/K-1.5 | 08282838 -

BW150-010 08022852 -

BW100-003/K-1.5 | 08282935 | 0813152X

MM22D-503-00 — MM40D-503-00 BW100-005/K-1.5 | 08282862 -

MMO03D-233-00 — MM07D-233-00 BWO068-010 08022879 -

BW068-020 08022860 -

11.11.1  BW100.. BW200..

BW100-003/ | BW100-005/ | BW200-003/ | BW200-005/

K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Katalégové ¢islo 08282935 08282862 08282919 08282838
Funkcia Odvadzanie generatorickej energie
Krytie IP65
Odpor 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Vykon 100 W 200 W 100 W 200 W

pri $1, 100 % ED

Rozmery S x V x H 146 x 15 x 252 x 15 x 146 x 15 x 252 x 15 x
80 mm 80 mm 80 mm 80 mm

Dizka vedenia 15m
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Odpor a priradenie brzdovej cievky

11.11.2 BW150.. BW068..

BW150-006-T BW68-006-T BW68-012-T
Katalégové Cislo 17969565 17970008 17970016
Funkcia Odvadzanie generatorickej energie
Krytie IP66
Odpor 150 Q 68 Q 68 Q
Vykon podla UL 600 W 600 W 1200 W
pri S1, 100 % ED
Vykon podla CE 900 W 900 W 1800 W
pri S1, 100 % ED
Rozmery SxV xH |285x75x 174 mm | 285 x 75 x 174 mm | 635 x 75 x 174 mm
Maxi’mélne pripust- 15m
né dizky kablov

UPOZORNENIE

Spravidla nie je pri pouziti snimaca teploty potrebny odpor brzdy. V pripade potreby
mdze nadradené riadenie vyhodnotit signal snimaca teploty a vypnut napajanie na-
patia pohonu.

jde

11.12 Odpor a priradenie brzdovej cievky

Brzda Odpor brzdovej cievky "

120 V 230V 400 V
BEO3 76 Q 378 Q 1197 Q
BEO05 78 Q 312 Q 985 Q
BE1 78 Q 312 Q 985 Q
BE2 58 Q 232 Q 732Q
BE5 51Q 200 Q 640 Q
BE11 33Q 130 Q 412 Q

1) Menovita hodnota namerana medzi ervenym a modrym vyvodom (svorka 13 a 15), pri 20 °C, kolisanie
odporu v zavislosti od teploty v rozsahu -25 %/+40 %.
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Priradenie modulu Drive-ldent

11.13 Priradenie modulu Drive-ldent

Motor Modul Drive-ldent
Typ Sietové napitie Siet'ova fre- Oznacenie Identifi- Katalégové
kvencia kacéna far- cislo
ba
vl [Hz]
DRS 230/400 50 DRS/400/50 Biela 18214371
DRE 230/400 50 DRE/400/50 Oranzova 18214398
DRS 266/460 60 DRS/460/60 ZIta 18214401
DRE 266/460 60 DRE/460/60" Zelena 18214428
DRS/DRE 220/380 60 DRE/380/60" Cervena 18234933
220 —240/380 — 415 50
DRS/DRE DRS/DRE/50/60 Fialova 18214444
254 — 277/440 — 480 60
DRP 230/400 50 DRP/230/400 Hneda 18217907
DRP 266/460 60 DRP/266/460" Bézova 18217915
DRE...J 230/400 50 DRE...J/400/50 Oranzova 28203816
DRU...J 230/400 50 DRU...J/400/50 Siva 28203194
DRN 230/400 50 DRN/400/50 Bledomo- 28222040
dra
DRN 266/460 60 DRN/460/60 Modrozele- 28222059
na
220 — 230/380 — 400 50 i -
DRS/DRN DRS/DRE/50/60 | D€10Z81e | 58590067
266/460 60 na

1) Tento modul Drive Ident Modul je kombinovatelny aj s MOVIMOT® MM..D-233.
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12.1
12.1.1

12.1.2

1213

1214

Priloha

UPOZORNENIE

jde

Priloha 1 2
UL-compliant installation

Nasledujuca kapitola bude nezavisle od jazyka vasSej dokumentacie na zaklade po-
Ziadaviek UL vytlaené vzdy v anglickom jazyku.

UL-compliant installation

Field wiring power terminals

Observe the following notes for UL-compliant installation:

+ Use 60/75°C copper wire only.
» Tighten terminals to 1.5 Nm (13.3 Ib.in)

Short circuit current rating

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms symme-

trical amperes when
For 240 V systems:

protected as follows

250 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 250 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers

For 500 V systems:

500 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 500 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers

The max. voltage is limited to 500 V.

Branch circuit protection

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.

For maximum branch circuit protection see table below.

Series non-semiconductor fuses inverse time circuit breaker
MOVIMOT® 250 V/500 V minimum, 250 V/500 V minimum,
MM..D 25 A maximum 25 A maximum

Motor overload protection

MOVIMOT® MM..D is provided with load and speed-sensitive overload protection and
thermal memory retention upon shutdown or power loss.

The trip current is adjusted to 140% of the rated motor current.
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1 Priloha
UL-compliant installation

12.1.5 Ambient temperature

MOVIMOT® MM..D is suitable for an ambient temperature of 40°C, max. 60°C with de-
rated output current. To determine the output current rating at higher than 40°C, the
output current should be derated 3.0% per °C between 40°C and 60°C.

UPOZORNENIE

* Only use certified units with a limited output voltage (V,,, = DC 30 V) and limited
output current (1 < 8 A) as an external DC 24 V voltage source.

jde

» The UL certification only applies for the operation on voltage supply systems with
voltages to ground of max. 300 V. The UL-certification does not apply to operation
on voltage supply systems with a non-grounded star point (IT systems).
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Vyhlasenie o zhode

Prehlasenie o zhode ES

Vyhlasenie o zhode 1 3

EURODRIVE

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG

900030110

Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal % i
prehlasuje vo vyluénej zodpovednosti zhodu nasledujucich vyrobkov
Meni¢ frekvencie typového radu MOVIMOT® D
v danom pripade v spojeni s trojfazovym motorom
podra
smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES 1)
Smernice o nizkom napati 2006/95/ES
Smernice o EMC 2004/108/ES 4)
pouzité harmonizované normy: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)
EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007
1) Vyrobky su uréené na montaz do strojov. Uvedenie do prevadzky je zakazané tak diho, kym sa

neskonstatuje, Ze stroje, do ktorych sa maju vyrobky namontovat, zodpovedaju ustanoveniam
vy$Sie uvedenej Smernice o strojovych zariadeniach.

4) Uvedené vyrobky nie su v zmysle Smernice o EMZ Ziadne samostatne prevadzkovatelné vyrobky.
AZ po v€leneni vyrobkov do komplexného systému sa mdze tento systém posudit ohladne EMZ.
Posudenie bolo preukazané pre typicku konstelaciu zariadenia, ale nie pre samostatny vyrobok.

5) VSetky bezpecnostno-technické podmienky dokumentacie Specifickej pre vyrobok (navod na
obsluhu, priru¢ka atd.), musia byt dodrziavané pocas celého Zivotného cyklu vyrobku.

Bruchsal 12.08.10

Miesto Datum

Johann Soder
Hlavny technik

a) Splnomocnenec pre vystavenie tohto prehlasenia v mene vyrobcu
b) Splnomocnenec pre zostavovanie technickej dokumentacie
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Nemecko

Hlavné zastupenie Bruchsal
Vyrobny zavod

Distribucia

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Stralle 42

D-76646 Bruchsal

Postovy priecinok

Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de

Vyrobny zavod / prie- Bruchsal
myselné prevodovky

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Christian-Pahr-Str.10
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0
Fax +49 7251 75-2970

Service Competence Mechanika / me-

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

Tel. +49 7251 75-1710

Siemensstrale 1
D-40764 Langenfeld (pri Disseldorfe)

Center chatronika Ernst-Blickle-Stralie 1 Fax +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralie 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (pri Hanoveri) sc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (pri Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Juh SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (pri Mnichove) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

sluzba

Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna

+49 800 SEWHELP
+49 800 7394357

Dalsie adresy servisnych stredisk v Nemecku na vyZiadanie.

Alzirsko

Distribucia Alzir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com

Argentina

Montazny zavod Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Distribucia Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia

Montazne prevadzky Melbourne

SEW-EURODRIVE PTY. LTD.

Tel. +61 3 9933-1000

BE-3001 Leuven

Distribucia 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgicko
Montazny zavod Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Distribucia Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be

info@sew-eurodrive.be

Service Competence Priemyselné pre-
Center vodovky

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.
Rue de Parc Industriel, 31
BE-6900 Marche-en-Famenne

Tel. +32 84 219-878

Fax +32 84 219-879
http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
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Bielorusko

Distribucia Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://lwww.sew.by

sales@sew.by

Brazilia

Vyrobny zavod Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133

Distribucia Avenida Amancio Gaiolli, 152 — Rodovia Presi- Fax +55 11 2480-3328

Servis dente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos — 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT — SEW ATENDE - 0800 7700496

Montazne prevadzky Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100

Distribucia Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653

Servis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP

Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000

Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP

Bulharsko

Distribucia Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg

Ceska republika

Distribucia Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601

Montazny zavod
Servis

Florianova 2459
253 01 Hostivice

Fax +420 235 350 613
http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz

Drive Service Hot-
line / 24-hodinova
telefonicka poho-
tovostna sluzba

HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW)

Servis:

Tel. +420 255 709 632
Fax +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz

Chorvatsko
Distribucia Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Cile
Montazny zavod Santiago de Chile SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Distribucia Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Postovy prie€inok
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Cina
Vyrobny zavod Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianijin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montazny zavod No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Distribucia Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew-eurodrive.cn
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Cina

Zone industrielle
Technopoéle Forbach Sud
B.P. 30269

F-57604 Forbach Cedex

Montazny zavod Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Distribucia 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Development shenyang@sew-eurodrive.cn
Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Dalsie adresy servisnych stredisk v Cine na vyZiadanie.
Dansko
Montazny zavod Kodan SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Distribucia Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypt
Distribucia Kahira Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servis for Engineering ' Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Kahira http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Esténsko
Distribucia Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finsko
Montazny zavod Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Distribucia Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Vyrobny zavod Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montazny zavod Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
FI-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Francuzsko
Vyrobny zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Distribucia 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B.P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Vyrobny zavod Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
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Francuzsko

Montazny zavod Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Distribucia Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 721537 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +332 4078 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 24078 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Pariz SEW-USOCOME Tel. +33 164 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dalsie adresy servisnych stredisk vo Franctzsku na vyZiadanie.
Gabun
Distribucia Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Grécko
Distribucia Atény Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Holandsko
Montazny zavod Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Distribucia Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam Servis: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Hongkong
Montazny zavod Hongkong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Distribucia Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Servis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
India
Sidlo firmy Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200, +91 265 2831086
Montazny zavod Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 3045300, +91 265 2831087
Distribucia POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Servis Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
Montazny zavod Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Distribucia Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase I Fax +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
irsko
Distribucia Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Izrael
Distribucia Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511

Ahofer Str 34B / 228
58858 Holon

Fax +972 3 5599512
http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
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Japonsko
Montazny zavod Ilwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Distribucia 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Juhoafricka republika
Montazne prevadzky Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Distribucia Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Kapské mesto SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Juzna Koérea
Montazny zavod Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Distribucia B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kamerun
Distribucia Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Montazne prevadzky Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Distribucia 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3WA1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsie adresy servisnych stredisk v Kanade na vyZiadanie.
Kazachstan
Distribucia Almaty TOO "CEB-EBPOJPAINB" Tel. +7 (727) 334 1880
np.Paibimbeka, 348 Fax +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmartbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecnybnuka KasaxcrtaH sew@sew-eurodrive.kz
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Kena
Distribucia Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5
Kamutaga Place Fax +254 20 6537096
Commercial Street info@barico.co.ke
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi
Kolumbia
Montazny zavod Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Distribucia Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Libanon
Distribucia Libanon Bejrat Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B.P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
After Sales Service service@medrives.com
Distribucia Jordan-  Bejrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
sko / Kuwait / Saud- Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
ska Arabia / Syria B.P. 55-378 info@medrives.com
Bejrat http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Litva
Distribucia Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.It
LotySsko
Distribucia Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Luxembursko
Montazny zavod Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Distribucia Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Madagaskar
Distribucia Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Fax +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Madarsko
Distribucia Budapest’ SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
Montazny zavod Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409

Distribucia No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404

Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia

Maroko

Distribucia Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81

Servis 2 bis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89

28810 Mohammedia

sew@sew-eurodrive.ma
http://www.sew-eurodrive.ma
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Mexiko

Montazny zavod Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300

Distribucia SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301

Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México

Mongolsko

Distribucia Ulanbatar SEW-EURODRIVE Representative Office Mon- Tel. +976-70009997
golia Fax +976-70009997
Olympic street 8, http://www.sew-eurodrive.mn
2nd floor Juulchin corp bldg., sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14253

Namibia

Distribucia Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund

Nigéria

Distribucia Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, Ikeja Industrial Estate ( Ogba team.sew@eisnl.com
Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Nigéria

Noérsko

Montazny zavod Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20

Distribucia Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40

Servis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no

Novy Zéland

Montazne prevadzky Auckland

SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD.

Tel. +64 9 2745627

Distribucia P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Distribucia Karaci Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com-  Fax +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karadi
Paraguaj
Distribucia Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Fax +595 21 3285539
Departamento Central sew-py@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montazny zavod Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Distribucia S.AC. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Pobrezie Slonoviny
Distribucia Abidjan SICA Tel. +225 21 25 79 44

Société Industrielle & Commerciale pour I'Afrique Fax +225 21 25 88 28

165, Boulevard de Marseille
26 BP 1173 Abidjan 26

sicamot@aviso.ci
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Pol'sko
Montazny zavod todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Distribucia ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Servis PL-92-518 £6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalsko
Montazny zavod Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Distribucia Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rakusko
Montazny zavod Vieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Distribucia Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Rumunsko
Distribucia Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusko
Montazny zavod Petrohrad ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Distribucia P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Servis RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Distribucia Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.usocome.com
Singapur
Montazny zavod Singapur SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Distribucia No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovenska republika
Distribucia Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
Ulica M. R. Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 KoSice sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Distribucia Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21

SLO — 3000 Celje

pakman@siol.net
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Spanielsko

Montazny zavod
Distribucia
Servis

Bilbao

SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L.
Parque Tecnolégico, Edificio, 302
E-48170 Zamudio (Vizcaya)

Tel. +34 94 43184-70

Fax +34 94 43184-71
http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es

Spojené Arabské Emiraty

Distribucia Schardscha Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488
Servis Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah
Srbsko
Distribucia Belehrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288
Ustanicka 128a 0393
PC KoSum, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Svajéiarsko
Montazny zavod Bazilej Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Distribucia Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Servis CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svazijsko
Distribucia Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Svédsko
Montazny zavod Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Distribucia Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Servis S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nképing jonkoping@sew.se
Taliansko
Montazny zavod Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Distribucia Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 980 999
Servis I-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Tanzania
Distribucia Dar es Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA  Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Fax +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 uroos@sew.co.tz
Dar Es Salaam
Thajsko
Montazny zavod Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Distribucia 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunisko
Distribucia Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turecko

Montazny zavod

Kocaeli-Gebze

SEW-EURODRIVE

Tel. +90-262-9991000-04

Distribucia Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Fax +90-262-9991009

Servis Gebze Organize Sanayi Bél. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr

Ukrajina

Montazny zavod Dnepropetrovsk OOO «CEB-EBpogpaiiB» Tel. +380 56 370 3211

Distribucia yn.Pabouas, 23-B, oduc 409 Fax. +380 56 372 2078

Servis 49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua

sew@sew-eurodrive.ua
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Vyrobny zavod
Montazny zavod

Southeast Region SEW-EURODRIVE INC.
1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518
Lyman, S.C. 29365

Tel. +1 864 439-7537

Fax Sales +1 864 439-7830

Fax vyroba +1 864 439-9948

Fax montaz +1 864 439-0566

Fax déverny/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Montazne prevadzky

Northeast Region SEW-EURODRIVE INC.
Pureland Ind. Complex
2107 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Tel. +1 856 467-2277
Fax +1 856 845-3179
csbridgeport@seweurodrive.com

Midwest Region SEW-EURODRIVE INC.
2001 West Main Street
Troy, Ohio 45373

Tel. +1 937 335-0036
Fax +1 937 332-0038
cstroy@seweurodrive.com

Southwest SEW-EURODRIVE INC.
Region 3950 Platinum Way
Dallas, Texas 75237

Tel. +1 214 330-4824
Fax +1 214 330-4724
csdallas@seweurodrive.com

Western Region SEW-EURODRIVE INC.
30599 San Antonio St.
Hayward, CA 94544

Tel. +1 510 487-3560
Fax +1 510 487-6433
cshayward@seweurodrive.com

Dalsie adresy servisnych stredisk v USA na vyZiadanie.

Montazny zavod

Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A.
Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319
Zona Industrial Municipal Norte
Valencia, Estado Carabobo

Tel. +58 241 832-9804

Fax +58 241 838-6275
http://www.sew-eurodrive.com.ve
ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net

Hociminovo Me- Vsetky odvetvia okrem pristavov a offshore:

sto Nam Trung Co., Ltd
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town,
Binh Duong Province
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City

Tel. +84 8 8301026

Fax +84 8 8392223
namtrungco@hcm.vnn.vn
truongtantam@namtrung.com.vn
khanh-nguyen@namtrung.com.vn

Pristavy, banictvo a offshore:

DUC VIET INT LTD

Industrial Trading and Engineering Services
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City

Tel. +84 8 62969 609
Fax +84 8 62938 842
totien@ducvietint.com

Hanoi Nam Trung Co., Ltd
R.205B Tung Duc Building
22 Lang ha Street
Dong Da District, Hanoi City

Tel. +84 4 37730342
Fax +84 4 37762445
namtrunghn@hn.vnn.vn

Kitwe EC Mining Limited
Plots No. 5293 & 5294,Tangaanyika Road, Off
Mutentemuko Road,
Heavy Industrial Park,
P.0.BOX 2337
Kitwe

Tel. +260 212 210 642
Fax +260 212 210 645
sales@ecmining.com
http://www.ecmining.com
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Aktlvo.ve}m.e .................................................... 189 MNF21A
DEAKIVACIE wrvvsvvsvvsvvs v 190 MOPEAZ e eeeeeeee e 25
Ezsde;me 13? PripOJENIE ..cceeiiiiee e 50
o o Technické Udaje........cccoviiiiiiiie, 224
Sledovanie CasoVeno fMIMu ..........o..ccer 192 MU DIM oo 178, 234
Man.ualny reset, PSL?O ........................................ 171 Modul Drive Ident
Maximalna frekvencia ..............ccoccceeeeiiiiiiiiiinn, 64 .
Demontaz...........ccooeeiiiiiiin 210
Maximalna frekvencia, pri riadeni cez rozhranie .
RS485 . . . 64 OIS ittt 178
Maximaine otaky, P302..............ovverrrrersrrrrree 162~ Modul Drive-ldent
MBG11A Priradenie modulu Drive-ldent....................... 234
MONEAZ ..o o7~ Montaz
oviadanie ... 179 BEM ..o 26
PIDOJENI 1o 54 BES ... e 26
TEChNICKE UABE -ovvvvooeoeoeooeoeeoeoeoeeeee 296 MBGTIA e 27
Uvedenie do prevAdzKY ..o 106 MIMO MENICA........ceeiiieieeeiiiee e 29
Mechanicka indtalacia ... 20 MLGTA e 23
Menovity vystupny prad, PO71 oooorooooooooooo. 153 MLG2TA ... e 23
Minimalna frekvencia O Hz. ... 89 MLUTTA e, 23
Minimélna frekvencia, pri riadeni cez rozhranie MLUT3A e 24
RS485 ... 65 MLUZAA o 23
Minimalne otacky, P30 ........cocoeeeereeeeerenen 161 MNF21A e 25
MLG11A MONtAZ ... 29
MONAZ ..o 23 MWAZTA .. 28
OVIAdANIE ..., 179 MWETAA o 28
PrPOJENIE ... 49 Otocenie pripajacej skrinky ........................... 212
Technické Udaje.......o.vveeeeeeeeeeeeeeeeeen 223 UPOZOMNENIa.......ceeeeiiiiiiieeiiiiieee e 21
Uvedenie do prevadzky ...........c.cococeeveevennn. 106 URM .. 26
MLG21A Vo vihkych priestoroch..........ccoccciiiiiennneennn. 22
MONAZ ..o 23 Montaz v blizkosti (mimo) motora
OVIAdANIE ..., 179 Montazne roZmMery .........ccocoveiveveiiciicics 29
PrPOJENIE ... 49 Pokyny na uvedenie do prevadzky ............... 113
Technické Udaje ........c.ccveveveeceeeeeeeeeeeean, 223 Spojenie jednotky MOVIFIT® a motora............ 44
Uvedenie do prevadzky ...........c.cccoceeveevennn. 106 Typové oznacenie........ccccceeeeieiiiiiiiiiiiieeeeeeeen, 19
MLU11A Montaz, bezpecnostné pokyny........cccccceeveeinnnnns 11
MONEAZ ..., 23 Montazne rozmery pri montazi v blizkosti motora.....
Pripojenie .........eeeeiiiieiiii e 48 29
TECNNICKE UAGJE oo 293 MotionStudio .......oeeeeeiii e, 133
MLU13A Manualne ovladanie, popis ........cccceeeeeeeeeennnn. 188
MONtAZ ... 24 Napojenie MOVIMOT® ....coo.....cccvvrrsssssee 134
Uvedenie do prevadzky ........................ 135, 139
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Motor
Druh pripojenia.........occooeeeiiieniiiieee e, 113
Ochrana motora ..........ccceeveeeiiiee e 113
Pripojenie pri montazi v blizkosti motora ........ 44
Uvolnenie smeru otacania..........ccccveveeenne 113
MOVITOOLS®
Prenos sady parametrov..........cccccceeeeeiiinnne. 139
Prisp&sobenie parametrov..............cccceeeenneee 135
Uvedenie do prevadzKy .........ccccccceeeenn. 135, 139
MOVITOOLS® MotionStudio ............ccccveeeneennene. 133
MWA21A
MONAZ ... 28
OVvIadanie.......cceeeiiiiiiieeee e 180
Pripojenie ..., 55
Technické Udaje..........cccveveeiiiiiiiiiiiiiieeee. 227
Uvedenie do prevadzKy .........ccccceviiieeeennnnne 108
MWF11A
DiagnostiKa .........ooveeiiiiiiieii e 209
MONAZ ... 28
Opis fUNKCIE ....cooviiiieiii s 181
Ovladacie a zobrazovacie prvky ................... 182
Ovladanie.......ccoceeveeeicii e 181, 183
Pripojenie .......eeeeeeiiiiieiie e 56
Pripojenie rezimu Broadcast .............ccccoeneee. 57
Riadiace funkcie...........ccooeriiiiiiicciieeee, 186
Technické Udaje........ccccooiiiiiiiieee 228
Uvedenie do prevadzKy ..........cccccceveeeeennnnnnee 111
Vyznam zobrazovanych symbolov................ 183
N
Nadmorska vysSka inStalacie.............cccccceeviineenn. 37
Nadmorské vySky pri montaZi.............cccccoeeinns 37
Napajanie 24 V.........cccooiiiiiiee e 37
Napajanie 24 V MLUTTA. ... 223
Napajanie 24 V MLU13A........ccooiiiieee e, 223
Napajanie 24 V MLU21A ... 223
Napatie medziobvodu, PO08...........ccccceeeeeeinneee 150
Napatové relé URM ........cccoeeiiiiiiiiiiiiiiii, 224
Napojenie MOVIMOT® v programe MOVITOOLS
MotionStudio ........ccooviieiiiii 134
NAradie.....oocvveieieie e 20
Naroky vyplyvajuce z ru€enia...........ccccceeeviveeeeennnns 8
Nastavena hodnota Pl 3 (zobrazenie), P099 ..... 155
Nastavenie ¢asu rampy (DGB) ........cccccvevinneeen. 200
Nastavenie otdCoK 1.......ccevviiiiiiiiiii e 64
Nastavenie otdCok 2.........ccccovviiiiiiiiiiie e, 65
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Nastavenie parametrov s riadenim + priemyselnou

ZDerniCoU ......ooiviiiiii 138
Nastavenie spomalenia............ccccovcueeeeiiiiieenenns 65
Nastavenie zrychlenia...........ccccccceiiiiiiiiiiiieneen. 65
Nastavovacie prvky, Opis ........ccccvvcieeeeriniieenennns 64
Nastavte otaCky (DBG) .......cccvvvveiviiiiiieiiiieenn 200
Nastavte poZzadovanu hodnotu (DBG)............... 200
NAZVY VYFODKOV....cooiiiiiiiiiiiiieieee e 8
Nehlu€na prevadzka ..........occceeeiiiiiiiiiiiiieeees 72
NiZ8i vykonovy stupef motora.............ccccuvvveeeeen. 68
Notebook, Pripojenie..........ccceeiiiiiiiiiiiiiieeeee 61
o
Obsadenie svoriek motora ...........cccceeevvveeeeenenen. 47
Odbrzdenie brzdy bez odpojenia ...........cccccc.n...... 74
Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia, P738............. 170
Odstranenie chyby (DBG)........cccccceevvivieeeeennen. 200
Ochrana motora ...........cceeeeieevievieeeeeeee 67, 113
Ochrana motora prostrednictvom TH................... 85
Ochrana motora, P340..........cccoeeeeiiiiiiiiieeeeeeeen, 163
Ochrana vedenia.........ccccoccveeieieiciiie e 32
Ochranné zariadenia...........ccccooviieeeeeiniiiene e, 38
Ochranny Kryt........ccoooevevicieeeeiiiienennn 62, 116, 132
Oneskorenie, P501 .........oeiiiiiiiiee e 164
Opis pozadovanej hodnoty PO1, P870.............. 172
Opis pozadovanej hodnoty PO2, P871.............. 172
Opis pozadovanej hodnoty PO3, P872.............. 172
Opis skuto¢nej hodnoty P11, P873..................... 172
Opis skutoénej hodnoty P12, P874...................... 173
Opis skuto¢nej hodnoty PI3, P875..................... 173
Otacky Start-Stop, P300 .........ccccveeveveeeeeerenee 161
Otacky, PO00........ccccieeiieeeie e 150
Otocenie modularnej pripajacej skrinky ............. 212
Otocenie pripajacej Skrinky ..........cccovveeeeennneen. 212
Otocenie svorkovej skrinky .........cccccoeecviereeennen. 212
Ovladacia jednotka DBG.............cccuvvvveeeen. 193, 226
Ovladacie prvky, OpiS.......ccccceveviiiiiieeeeieee e, 64
Ovlada¢ pozadovanej hodnoty MBG11A ........... 226
Ovlada¢ pozadovanej hodnoty MLG11A............ 223
Ovlada¢ pozadovanej hodnoty MLG21A............ 223
Ovladanie

Pri binarnom riadeni...........cccocviiiiiineinnnen. 105

SMBGTTA .o 179

SMLGTTA e 179

S MLG2TA Lo 179

S MOVITOOLS® MotionStudio...................... 188
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S MWA21A, prevodnik pozadovanej hodnoty ..... Parameter 096 ..........ccooooiiiiiiiiiiiiieee e 155
180 Parameter 097 ..........ooovvimiiiiiccceeeeeeee e, 155
SMWETTA oo 181 Parameter 098 ..o 155
Ovladanie brzdy BGM...........cccooiniii, 103 Parameter 099 .......ccoooeoe oo 155
Oznacenie zariadenia ..........c.oocoeveieisiicics 18 Parameter 100 ..........ccoooveeeeeeeeeeeeeee e 155
P Parameter 102 .........ooovrvimiiicccceeeeeeee e, 157
Parameter 130 ..o, 159
Paramete.r . Parameter 131 ... 159
Funkcie r,nenlca. """""""""""""""""""""""" 170 Parameter 132 .........ocoveeeieeeeee e 160
Kontrolne. funkcie prmmmmmmmmmmmmmmm—————— 164 Parameter 134 ..........coooeeiieeeee e 159
Obsadenie SVOrkOVNICE. ......orovessvvesvv 165 Parameter 135 ... 160
Parvametre r’notora o Cmmmmmmmmm———— 161 Parameter 160 .........ccceeceerieieeree e 160
P.ozaldovane h?dnoty/lntegratow """"""""" 155 Parameter 161 ...........cccooiiiiiiiiiiieeeeee e, 161
R|a(’1|z.ace fu.nkCIe.......v...., ............................ 167 Parameter 170 — 173 .......ooooiiieieeiee e, 161
V zavislosti ?d obsluznych prvkov................ 174 Parameter 300 .............ccooeiiiiiiiiiiieeeeee e, 161
Z0brazovane OdNOtY ......coo.vvwssvvsssvvenn 150 Parameter 3071 .........coocvveeeeieeeee e 161
Parameter 000 ............vuviiiiiiiiieiieeeeeeeeeeeeeeeeeee, 150 Parameter 302 . 162
Parameter 002 ............iiieeieeieieeeeeeeeeeeeeeeeeee 150 Parameter 303 162
Parameter 004 ............ovuviiiiiiiiieiieeeeeeeeeeeeeeeee, 150 Parameter 320 162
Parameter 005 ............vvvviiiiiiiieieeeeeeeeeeeeeeeeee, 150 Parameter 321 162
Parameter 006 ............ccccceeiieiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeee, 150 Parameter 322 162
Parameter 008 ............ccccccveieeiieiiieiieeeeeeeeeeeeeeee, 150 Parameter 323 162
Parameter 009 ...........oviiiiiiiiiiiie e, 150 Parameter 324 163
Parameter 010 ...........vuviiiiiiiiieieieeeeeeeeeeeeeeeeeee, 151 Parameter 325 163
Parameter 011 ..., 151 Parameter 340 163
Parameter 012 ..........ovuveiiiiiiiieeieeeeeeeeeeeeeeeeeeee, 151 Parameter 341 163
Parameter 013 ..., 151 Parameter 347 163
Parameter 014 ..........ouuvuiiiiiieieeeieeeeeeeeeeeeeeeeeee, 151 Parameter 500 .. 164
Parameter 015 ..., 151 Parameter 501 ... 164
Parameter 016 ...........cccveeeeeiieieiieeeeeeeeeeeeeeeeee, 151 Parameter 522 164
Parameter 017 ..., 152 Parameter 523 . 164
Parameter 018 ..........ovvviiiiiiiiiieeeie e, 152 Parameter 590 164
Parameter 019 ..., 153 Parameter 600 ... 165
Parameter 020 ...........ceeiiieiieeeieeeeeeeeeeeeeeeeeee, 153 Parameter 620 166
Parameter 031 ... 153 Parameter 700 (nastavenie)................... 167
Parameter 032 .........coooiiiiiii e, 153 Parameter 700 (ZObrazenie) ... 154
Parameter 033 ..o, 153 Parameter 710 .. 168
Parameter 050 ...........ccccceciieeeiieieiieeeeeeeeeeeeeeeeee, 153 Parameter 720 — 722 169
Parameter 051 ..., 153 Parameter 731 ... 169
Parameter 070 ...........euvuviiiiiiieieieeeeeeeeeeeeeeeeeee, 153 Parameter 732 169
Parameter 071 ........ovvviiiiiiiiieiie e, 153 Parameter 738 . 170
Parameter 072 ............iiiiiiiieieieeeeeeeeeeeeeeeeeee, 154 Parameter 770 ... 170
Parameter 076 ...........ccccciieiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeee, 154 Parameter 802 170
Parameter 080 — 084 .....ccoovwrisvvnsssvnssnsse 154 Parameter 803 ..........cccoveeeiiecieee e 170
Parameter 094 ............iiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee, 155 Parameter 805 171
Parameter 095 ..........ccciiiiiiieieieieieeeee 155
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Parameter 810 ... 171
Parameter 811 ... 171
Parameter 812 ..., 171
Parameter 830 .........oovvveieeeiiiiiieeee e 171
Parameter 832 ... 171
Parameter 840 .........ovvvieeiiiiiieeee e 171
Parameter 860 ..........cccooeiiiiiiiiiiiiieeee e 172
Parameter 870 .........coevvivieeeiiiieeee e 172
Parameter 871 ... 172
Parameter 872 ... 172
Parameter 873 ... 172
Parameter 874 ... 173
Parameter 875 ... 173
Parameter 876 .........cccoveeeiiiiiieeeee e 173
Parametrizacia zbernice............ccccccceiiiiiiiiiinins 83
PC, Pripojenie .........ccooiiiiiiiiiie e 61
PC, Uvedenie do prevadzky............ccccvvvevnnnnnn. 134
Pevna pozadovana hodnota n0-n3, P170 — P173 ....
161

Pl 1 Skuto¢na hodnota (zobrazenie), P097 ....... 155
Pl 2 Skuto€na hodnota (zobrazenie), P098 ....... 155
P1 3 Nastavena hodnota (zobrazenie), P099 ..... 155
PO 1 PoZadovana hodnota (zobrazenie), P094........
155

PO 2 Pozadovana hodnota (zobrazenie), P095........
155

PO 3 Pozadovana hodnota (zobrazenie), P096........
155

PO data, P876.......c.cooiiiiiiiiiiieeeee e 173
Pocet hodin v zapnutom stave, PO15 ................ 151
Podklady, dopInkove ..o, 8
Pokojovy prud, P710.........cooiiiiieiieee e, 168
Poloha DIP prepina¢a S1/S2, P017................... 152
Poloha potenciometra poZadovanej hodnoty f1,
PO20... e 153
Poloha prepinaca 2, PO18..........ccccceveeeeieiiinn. 152
Poloha prepinaca t1, PO19.........ccccoiiiiiiiiien. 153
Poloha signalizaéného relé K1, P0O50 ................ 153
Poloha svorky X6.11,12, PO31.......ccccccvveviennnne 153
Poloha svorky X6.7,8, PO33........cccccccveeieeiiine. 153
Poloha svorky X6.9,12, PO32.......ccccccevveeeeeiinnn. 153
Poloha vystupu X10, PO51.......ccccoiiieieie 153
Pomocné svorky HT1 + HT2......cccooiiiiiiie, 41
Poruchovy stav, PO12 ... 151
Potenciometer poZzadovanej hodnoty f1............... 64
PouZzitie v zdvihacej technike ................... 10, 90, 98
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Pouzivanie zodpovedajuce ucelu......................... 10
Poznamka k autorskym pravam..............ccccceeene. 8
Pozadovana hodnota f1 .........ccceeiiiiiinenn. 64, 65
Pozadovana hodnota n_f1, P160....................... 160
Pozadovana hodnota n_f2, P161....................... 161
PozZadovana hodnota PO 1 (zobrazenie), P09%........
155
PoZadovanéa hodnota PO 2 (zobrazenie), P095........
155
Pozadovana hodnota PO 3 (zobrazenie), P096........
155
Pozadovana hodnota Stop, P721 ...................... 169
PoZiadavkovy telegram.........cccccooviiiieiiiniinnnenn. 131
Pracovna vzduchova medzera, brzda................ 230
Predmagnetizacia, P323.........cccccoviiiieiiiis 162
Predpoklady uvedenia do prevadzky ... 63, 117, 133
Prenos parametrov programom MOVITOOLS® ........
139, 140
Prenos sady parametrov (pomocou DBG)......... 201
Prepinal f2.. ..o 65
PrepinaCtl ..., 65
Preprava.......oeeiiiiiee e 10
Prestavka po Starte ............oovvvviciiiiiiiie 127
PretaZenie motora, reakcia, P832 ..................... 171
Prevadzka
Bezpe€nostné pokyny.........ccccceeiiiiieneiennnen. 12
NehlUCNA........ccviiiiii e 72
Pri binarnom riadeni.........coccoocviiiiiiiie i, 105
S mastrom RS485.........cooooiiiiiiie 127
SMBGTTA e 179
SMLGTTA e 179
S MLG2TA e 179
S MOVITOOLS® MotionStudio...................... 188
S MWA21A, prevodnik pozadovanej hodnoty .....
180
SMWFEFTTA e 181
S priemyselnou zbernicou..........cc.coccoeeeernes 120
Prevadzkovy rezim (VFC alebo U/f).........c........... 76
Prevadzkovy rezim (zobrazenie), P700 ............. 154
Prevadzkovy rezim, P700 .........ccccccceiiiiiniiinnne 167
Prevadzkovy stav, PO11.......ccccoceiiiieeieiie 151
Prevodnik poZadovanej hodnoty MWA21A........ 227
Prevodnik rozhrania...........cccccceiiiiiiiiiiiies 61
Priemyselna zbernica..........ccccooeeiiieiiiiiiie 118
Prierez vykonovych a riadiacich kéblowv ............... 33
Prierezy vodiCOoV..........cooiiiuiiiiiiiiiiee e 33
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Pripajacie napatia

460 V/B0 HZ ..o 218
Pripgjané napatia
230 VIS0 HZ oo 220
400 VOO HZ oo 216
400 VIS0 HZ ..o 216
Pripojenie
BEM oo 52
BES .. oo 53
Bezpe€nostné pokyny........cccceeeeiiiiieneeiennnen. 11
Busmaster RS485..........cccovviiiviiiiee e, 59
DBG .ot 60
Externy ventilator V... 58
Hybridny KaAbel .........cccooviiiiiiiiiiiieee e 47
MBGTTA e 54
MLGTIA e 49
MLG2TA e 49
MLUTTA e 48
MLUT3A e 48
MNF2TA ..o 50
Motor, prehlad...............oovviiiiiiiiiiiieiiee e 46
Motor, pri montazi v blizkosti motora .............. 44
MWAZTA ..ot 55
MWETTA o 56
NOEDOOK. ...t 61
P 61
Pohon MOVIMOT®.......cveieieeceeceeeeee e 41
Sietove privody ........ccoocceeiiiiiiii 32
L] o o] oo | = NPT 40
URM ..ot 51
Volitelna jednotka MWF11A, reZzim Broadcast ....
57
Pripojka PE .......ooiiiiiiii e 36
Priradenie brzdného momentu.......................... 231
Priradenie modulu Drive-ldent .......................... 234
Prispbsobenie parametrov .............cccceeeee 135
Prisp&sobenie poZadovanej hodnoty 2 ............. 135
Privod motora..........cccooiiiiiiiii s 46
Procesné data
Procesné vstupné data .............ccvvveeeeennnn. 123
Procesné vystupné data .........cccccevveeeennnnnnes 121
Profil jednotky MOVILINK®...........ccocoveveiennee 120
Prudové obmedzenie, nastavitelné...................... 79
Pradovy chrani€ ..........cccooiiiiiiie e 35
Pradovy chrani€ Fl ... 35

PruZinové svorky s taznou pruZinou, ovladanie... 34
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PruZinové svorky, ovladanie ...............ccccuneeeeeen. 34
R
Rampa pri S-krivke t12 P134 .............ccooennn. 159
Rampa t11 rozbeh, P130 ......ccccccvvvveeeieiiie 159
Rampa t12 rozbeh = dobeh, P134 .................... 159
Rampa zastavenia t13, P136.............ccoceeennnnn 160
Rampe t11 dobeh, P131 ... 159
Rel& VYSIUD .ooviiiie 103
Reset manualny, P840...........ccccccoiiiiiiiiiis 171
REZIM EASY ..cccoiiiiiiiiiiieiie e 62
ReZim Expert, ReZim Uvedenie do prevadzky... 132
Rezim uvedenia do prevadzky, PO13................. 151
ReZim uvedenia do prevadzky, P805................. 171
Riadenie brzdy BES.............cccoiiiiiieen 225
Rozsah adries .......ccccoooiiiiiiiii 128
RozSirenie funkcii jednotlivymi parametrami...... 135
RS485
Adresa rozhrania RS485, navolenie ............... 67
Adresa RS485, P810 ......ccceevevviiiieieeciieenn 171
Casovy limit, P812 ........covoveeeieeeeeeeen 171
Funkcia s mastrom RS485............cccceeeneee. 127
Pripojenie Busmaster RS485............ccccceee. 59
Rozhranie RS485.........ccccoociiiiiiieee e, 38
Rozsah adries...........ccoocoviiiiiiiiii e, 128
SKupinova adresa ........ccceeeeeeeeeiieeieeiiiiiieeee, 128
Skupinova adresa, P811.........ccccccvveveeeeennnn. 171
Technické udaje rozhrania.............ccceeeeeee.n. 229
Typ pouzivatelskych dat .............cccccoeviee. 128
Ruéna obsluha s DBG
OVIAdanie..........cocvveeeeiiciiiee e 200
Rychly Start/zastavenie ............ccccoocoveeeeeiiiieeneens 87
Rychly Start/zastavenie a ochrana motora prostred-
NICtVOM TH...ooniiii e, 95
S
Service SEW-EURODRIVE .........ccccoociivieennen. 214
SEIVIS oot 202, 214
Sietove privody ......cccvvviiiiiiieee e, 32
Sietovy filter MNF21A ..o, 224
Sietovy stykaC........cccovviiiieiiie e, 35
Signalizdcia prevadzky...........ccccooeeeiiniiniennnnnen. 176
Signalne slova v bezpecnostnych upozorneniach . 6
Skladovanie. ..o 215
S-krivka rampa t12, P134.........ccccciiieeeeeeee 159
S-krivka t12, P135......oooiiieeee e, 160
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SKupinova adresa .........ccccceeeeeeveeiiiiiiieieeeeeeee, 128
Skuto¢na hodnota Pl 1 (zobrazenie), P097 ....... 155
Skuto¢na hodnota Pl 2 (zobrazenie), P098 ....... 155
Sledovanie ¢asového limitu........................ 128, 192
Sledovanie otaCokK..........occvuiviiiiiiiiie e, 76
Sledovanie otacok, P500 ..........cccccceeiiiiiineennne 164
Sledovanie otacok, rozsirené..........ccccoeeveeveeennnnn.. 98
Slot volitelnej jednotky DIM, PO72 ..................... 154
Spinaci vykon, brzda..........ccccooeiiiieiiiie e 230
Spdsob chladenia, P341 ... 163
Sposob riadenia .........c..eeeeeiiiiiiiiiiiiieeeee e 76
Spracovanie telegramov ...........ccccceeeeiiiieeeenee 130
SpUStENIE ..o, 200
Spustenie motora (DGB).........cccceviiiiiineennee 200
Spustenie pohonu (DGB)..........ccccceveviiiiieeeenee 200
Stavmeni€a, PO10........ccooeeiiiiiie e 151
Stavove LED ... 202
Suvisiace podklady .........ccccceiiiiiiiiiiien 8
Svorky, ovladanie...........ccccccveiiiiiiine e, 34
S
Start-Offset, P722 .......ccccoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeens 169
Startovy ZNakK ........ccceveveveeeeeeeeeeeeeeeeee e 127
Struktlra telegramu...........ccccoeeeveeeeeeeeeeeennns 127
.‘I’.
Technické udaje
DOPINKY ... 223
MOVIMOT® 230 V/50 HZ .....ovvevveeee 220
MOVIMOT® 400 V/100 Hz .......cvevvenrenneee, 216
MOVIMOT® 400 V/50 HzZ ..o 216
MOVIMOT® 460 V/60 Hz .........cocveuvenneee. 218
Parametre elektroniky ............ccccocciii. 222
Telegram 0dOZVY........ccccvvvviiiieeeeee e 131
Teplota chladi€a, PO14...........ooovviiiiiiiccieeeee. 151
TImenie kmitania pri volnobehu ............cccccoooo..... 72
Tlmenie kmitania volnobehu, P325.................... 163
Tolerancie konca hriadela...........cccccceeviiieeeinnnnen. 21
TOPOIOGIA oo 40
Typ brzdy
Nastavenie ........ccccoveeiiiiiiiiie e 73
Typ jednotky, PO70 ......ccvvveeeeeeeeeeeeeeee, 153
Typové 0znagenie ........cccueeieieeieiaeeeeieeeeeee 17
MENIC ..o 17
Montéz v blizkosti motora ............c.cccoeiinne 19
MOTOT e 16
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Typovy Stitok
MENIC ... 17
Montéz v blizkosti motora .........cccccccoeiiiiinis 19
MOTOT ... 16
U
UArZDa......ecececeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 208
UIOZENI ... 10
Upozornenia
Oznacenie v dokumentacii.........ccccceeevvereeennnee, 6
Vyznam vystraznych symbolov........................ 7
URM
MONEAZ ... 26
PripojeNnie .....coovvieiiiii 51
Technické Udaje........cccovviiiiiiiiee, 224
USBTTA et 61
Utahovacie momenty ........cccccceeiiiiiiiieiiiiieenees 30
Uvedenie do prevadzky
Easy s jednotkou Master RS485.................. 116
Easy s rozhranim priemyselnej zbernice ...... 116
Menic MOVIMOT® s rozhranim priemyselne;
ZDEINICE .ovvvieeeeee e 116
Predpoklady ...........ooooiiiiiii. 63, 117, 133
Prenosom sady parametrov................ccc....... 139
Pripojenie pri montaZzi v blizkosti motora ...... 113
RezZim Easy.....ccccvviviiiiiieiie e 62
Rezim Expert ..., 132
RozSirenie funkcii jednotlivymi parametrami. ......
135
S binarnym riadenim ..., 104
SMBGTTA .o 106
S MLGTTA e 106
SMLG2TA oo 106
S MWAZTA Lo 108
SMWFTTA . e 111
S ovladanim + priemyslena zbernica............ 138
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