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Genel uyarilar

Dokimanin kullaniimasi

1 Genel uyarilar

11 Dokiimanin kullanilmasi

Bu dokiman Uriindn bir pargasidir. Bu dokiiman Uriin Gzerinde montaj, tesisatinin ha-
zirlanmasi, devreye alinmasi ve servis galismalari ile ilgili herkes igin hazirlanmistir.

Bu dokiimani okunabilir bir durumda bulundurun. Sistem ve isletme sorumlularinin ve
kendi sorumluluklari altinda cihaz Gzerinde galisan Kigilerin cihaza erigebilmelerini ve
dokumanin okunabilecek bir durumda olmasini saglayin. Agikliga kavusmasi gereken
durumlar veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

1.2 Uyari talimatlarinin yapisi

1.21 Sinyal sbzciiklerin anlamlan

Uyar talimatlarinin sinyal sézciklerinin siniflandirmasi ve anlamlari agagidaki tabloda
verilmigtir:

Sinyal sozciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE Dogrudan bir tehlike Olim veya agir yaralanmalar
A UYARI Olasi tehlikeli durum Olim veya agir yaralanmalar
A DIKKAT Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda ha-
sar olugsmasi
UYARI Faydali bir uyari veya ipucu: Tahrik
sisteminin kullaniimasini kolaylasti-
rir.

1.2.2 Boliimlere gore verilen uyari talimatlarinin yapilan

Bolimlere gore verilen uyari talimatlari sadece 6zel bir islem igin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gecerlidir. Kullanilan tehlike simgeleri genel tehlike-
lere ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bdlimlere goére verilen bir uyari talimatlarinin yapisi gérilmektedir:
SINYAL SOzCUK!
Tehlike turd ve kaynagu.

Uyulmadiginda:
» Tehlike 6nleme onlemi(leri).

6 isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Genel uyarilar 1

Uyari talimatlarinin yapisi

Tehlike sembollerinin anlami

1.23

Uyar talimatlarinda bulunan tehlike sembollerinin anlamlari:

Tehlike sembolu Anlami

Genel tehlike yeri

Tehlikeli elektrik soku uyarisi

Sicak ylizeylere karg! uyari

Ezilme tehlikesi uyarisi

Havada asili olan ylke karg! uyari

Otomatik ilk hareket uyarisi

>R E>

Dahil edilmis uyar talimatlarinin yapilari

Dahil edilmis uyari talimatlari tehlikeli islem adiminin dogrudan dniine entegre edilmis-
tir.

Burada dahil edilmis uyari talimatlarinin yapisi gérilmektedir:
+ A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynagi.
Uyulmadiginda:
— Tehlike 6nleme 6nlemi(leri).

Isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D | [



Genel uyarilar
Garanti kosullari

1.3 Garanti kosullari

Dokimantasyona uyulmasi, kusursuz igletme ve garanti kosullarinin yerine getirilebil-
mesi i¢in sarttir. Bu nedenle, Urtinle ¢calismaya baslamadan énce bu dokiiman dikkatli-
ce okunmalidir!

14 Sorumsuzluk

Givenli bir isletim ve 6ngorilen Grin ozellikleri ile glic degerlerine erigilmesi icin doku-
manlara uyulmasi sarttir. isletme kilavuzuna uyulmamasi sonucu olusabilecek kisisel,
mal veya varlik hasarlarindan SEW-EURODRIVE sorumlu degildir. Bu gibi durumlarda
malzeme hatasi sorumlulugu kabul edilmez.

1.5 Gegerli olan diger dokiimanlar

Ayrica asagida verilen dokiimanlar da g6z éninde bulundurulmalidir:

«  "MOVIMOT® rediikt6rlii motorlar” katalogu

* "AC Motorlar DR.71 — 315" isletme kilavuzu

+ Rediktorun igletme kilavuzu (sadece MOVIMOT® rediiktdrli motorlarinda)

Bu dokiimanlar internet'ten (http://www.sew-eurodrive.com, Bolim "Dokiimanlar")
indirilebilir ve siparis edilebilir.

1.6 Uriin adlar ve ticari markalar

Bu dokiimanda kullanilan markalar ve Grtn adlari ilgili firmalarin ticari markalari veya
kayith ticari markalaridir.

1.7 Telif hakki bildirimi

© 2014 SEW-EURODRIVE. Tium haklari sakhdir.

Her tlrll — 6zet olarak dahi — ¢ogaltilmasi, diizenlenmesi, dagitiimasi ve diger deger-
lendirme yasaklanmistir.

8 isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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2

2.1

2.2

2.3

Emniyet uyarilari
On Bilgiler

Emniyet uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarilari mal ve can kaybini énlemek igin énemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve igletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz
Uzerinde galisan kisilerin cihaza erigsebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durum-
da olmasini saglayin. Agikliga kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi var-
sa, SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

On Bilgiler

Asagidaki emniyet uyarilari 6ncelikle MOVIMOT® tahrik tiniteleri kullanildiginda geger-
lidir. Bagka SEW komponentleri de kullanildiginda, ayrica bu komponentler igin ilgili
dokiimanlarinda verilen emniyet uyarilarina da dikkat edilmelidir.

Bu dokiimanin her bdlimunde verilen ilave emniyet talimatlari da ayrica dikkate alin-
malidir.

Genel bilgiler

Hasar gérmus Urdnler kesinlikle monte edilmemeli veya devreye alinmamalidir. Hasar-
lar derhal nakliye firmasina bildirilmelidir.

isletme esnasinda MOVIMOT® rediiktérler hareketli ve déner parcalara sahip olabilir
veya yuzeyleri isinabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldirilmasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur. Ayrin-
tili bilgileri dokiimanlardan almaniz gerekir.

Hedef grup

Montaj ve isletmeye alma ile ariza giderme galismalari bir elektrik teknisyeni tarafin-
dan yapilmal (IEC 60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve / veya
IEC 60664 veya DIN VDE 0110 ve ulusal kaza 6énleme talimatlari dikkate alinmalidir).

Bu emniyet talimatlarina gore, elektrik teknisyenleri Griinin yerlestiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve isletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik toplama galismalari bu konularda egitil-
mis kisiler tarafindan yapiimahdir.

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Emniyet uyarilari
Amacina uygun kullanim

24 Amacina uygun kullanim

MOVIMOT® frekans geviricileri makinelere ve elektrik sistemlerine komponent olarak
monte etmek icin tasarlanmigtir.

Bir makine igerisine monte edildiginde MOVIMOT® frekans geviricilerin igletmeye alin-
masi (amacina uygun isletmenin baslamasi), Makine Direktifi 2006/42/EC’ye uygun-
lugu tespit edilene kadar yasaktir.

Devreye alinmasina (amacina uygun isletmenin baslamasi) sadece EMU Direkiifi
2004/108/EC'ye uyulmasi durumunda izin verilir.

MOVIMOT® frekans geviricileri Algak Gerilim Direktifi 2006/95/EC talimatlarina uygun-
dur. MOVIMOT?® frekans geviriciler igin uygunluk beyaninda belirtilen standartlar uygu-
lanir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokimantasyonda belirtil-
mistir ve bunlara uyulmalidir.

241 Giuvenlik iglevleri

MOVIMOT® frekans geviriciler kesinlikle tanimlanmayan ve agikga izin verilmeyen gi-
venlik islevleri icin kullanilmamalidir. Emniyetli bilesenler islevsel givenlik i¢in FS lo-
gosu ile isaretlenmigtir.

24.2 Kaldirma diizeni uygulamalari

MOVIMOT® frekans geviriciler kaldirma uygulamalari igin sadece kisitl olarak kullani-
labilir, isletme kilavuzunun "Ek Islev 9" bélimiine (- B 88) bakiniz.

MOVIMOT® frekans geviriciler kaldirma diizeni uygulamalarinda giivenlik tertibati ola-
rak kullanilamazlar.

2.5 Tasima, depolama

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilar dikkate alinmalidir. isletme kila-
vuzunun "Teknik Bilgiler" béliminde belirtilen iklim kosullarina uyulmalidir. Vidalan-
mis olan tagima halkalarini sikin. Bu halkalar sadece MOVIMOT® tahrik Unitesinin kiit-
lesini tasiyabilecek sekilde boyutlandiriimistir. Ayrica yik baglanmamalidir. Gerek-
tiginde uygun, yeterli sekilde boyutlandiriimig tasiyicilar (6r. halat kilavuzlari) kullanil-
maldir.

10  istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Emniyet uyarilari 2

Yerlestirme

2.6 Yerlestirme
Cihazlarin montaji ve sogutulmalari ilgili dokimanlardaki talimatlara uygun olarak ger-
ceklesmelidir.
MOVIMOT?® frekans geviricileri izin veriimeyen yiiklere karsi korunmalidir.

Kullaniimasi 6zellikle 6ngoérilmedigi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi ya-
saktir:

« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

» Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1sinimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

+ Kuvvetli mekanik ve darbe yiiklerinin olustugu portatif uygulamalarda, isletme Kila-
vuzu'ndaki "Teknik bilgiler" blimuane bakiniz.

2.7 Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki MOVIMOT® frekans geviricilerde galisma yaparken gegerli ulusal ka-
za 6nleme talimatlari (6r. BGV A3) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati gegerli talimatlara gére yapilmalidir (6r. kablo kesitleri, sigortalar, koru-
yucu iletken baglantilar). Bunlarin disindaki uyarilar dokimanlarda verilmistir.

EMU'ya uygun montaj galismalari (ekranlama, topraklama, filtre diizenleri ve kablo se-
rimleri) "Montaj Talimatlan" béliminde verilmektedir. EMU yasasi tarafindan belirle-
nen sinir degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin Ureticisi sorumludur.

Koruma onlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmalidir (6r.
EN 60204-1 veya EN 61800-5-1).

MOVIMOT® tahrik (initelerinde izolasyonun saglanmasi igin devreye almadan 6nce EN
61800-5-1:2007, Bélim 5.2.3.2 uyarinca gerilim kontrolleri yapiimahdir.

2.8 Guvenli ayirma

MOVIMOT® frekans gevirici, glic ve elektronik baglantilari igin EN 61800-5-1'e uygun
emniyetli olarak ayirma sartlarini yerine getirmektedir. Emniyetli olarak ayriimasini
saglamak igin, bagh olan tim akim devreleri de ayni zamanda emniyetli ayirma sartla-
rini yerine getirmelidir.

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D | ] ]



Emniyet uyarilari

isletme

29

isletme

MOVIMOT® frekans geviricilerin monte edildigi tesisler ayrica gézetim ve koruma terti-
batlar ile donatilmalidir. Bu tertibatlar gegerli yasal uygulamalara (6r. teknik donanim
yasasl, kaza 6nleme talimatlari vb.) uygun olmalidir. Tehlike potansiyeli ylksek olan
uygulamalarda ayrica koruma dnlemleri alinmasi gerekebilir.

MOVIMOT?® frekans geviricilerin besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensator-
ler sarjli olabileceginden, gerilim altinda olan cihaz pargalarina ve gic¢ baglantilarina
hemen temas edilmemelidir. Besleme gerilimini kapattiktan sonra en az 1 dakika bek-
leyin.

MOVIMOT® frekans ceviricilerde besleme gerilimi oldugu miiddetge, baglanti kutusu
bagli olmalidir, yani MOVIMOT® frekans gevirici ile gerektiginde hibrit kablonun fisi ta-
kilmis ve 4 vidanin hepsi vidalanmis olmalidir. MOVIMOT® tahrik Unitesinin garanti
edilen koruma sinifi ve titresim ile darbelere karsi dayaniklihdina erigebilmesi igin,
MOVIMOT® frekans gevirici 4 vida ile baglanti kutusuna vidalanmasi gerekir. Takil
olan, fakat tam olarak vidalanmamis frekans gevirici tahrik Gnitesinin kullanim dmrini
oldukga kisaltabilir.

isletme LED’i veya diger gdstergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve en-
erjisiz oldugunu gostermez.

Cihazin dahili guivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru dur-
durabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak
tekrar ¢calismasina neden olunabilir. Bir emniyet geregdi olarak tahrik edilen makine icgin
bu duruma izin verilmiyorsa, ariza giderilmeden dnce cihazin sebekeden ayrilmasi ge-
rekir.

DIKKAT! Yanma tehlikesi: MOVIMOT® tahrik iinitesinin ve sogutma plakasi ve fren
direnci gibi harici opsiyonlarin yliizey sicakliklari igletme esnasinda 60 °C'den fazla
olabilir!
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3.1

Cihazin yapisi 3
MOVIMOT® tahrik Unitesi

Cihazin yapisi

MOVIMOT® tahrik Unitesi
Asagidaki resimde Ornek olarak cesitli tiplerde MOVIMOT® tahrik Uniteleri gésteril-
mektedir:
Frekans gevirici entegre edilmis Motora yakin montajli
MOVIMOT® tahrik Unitesi MOVIMOT® tahrik Unitesi

9007202786375819

[11 MOVIMOT® frekans geviricinin cihaz tanimi
[2] MOVIMOT® frekans cevirici
[3] Baglanti kutusu
[4] Motor
[5] Tabhrik Unitesi etiketi
[6] Helis disli rediiktor
MOVIMOT® tahrik Unitesini olusturan bilesenler:
+ MOVIMOT® frekans cevirici
— motora montaj (A)
— veya motora yakin montaj (B)
* Motor (motorun isletme kilavuzuna bakin)
» Reduktor (opsiyonel, rediktorin isletme kilavuzuna bakin)

Isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = 1| 3



Cihazin yapisi
MOVIMOT® frekans gevirici

3.2

L

(51 [6]

(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]

MOVIMOT® frekans gevirici
Asagidaki resimde MOVIMOT® frekans gevirici ve baglanti kutusu gosterilmektedir:
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Baglanti kutusu

X10: BEM/BES opsiyonlari igin fis konnektorler
MOVIMOT® frekans ceviriciye giden baglanti fisi
Sogutma plakali MOVIMOT®frekans gevirici
Kablo rakorlari

Baglanti birimi ve terminaller

PE baglantisi L i¢in vida

X5, X6: Elektronik klemens grubu

X1: Fren bobini (frenli motorlarda) veya fren direnci (frensiz motorlarda) baglantisi
X1: Sebeke baglantisi L1, L2, L3

Baglanti tipi isareti

Drive-ldent modulu

MOVIMOT® frekans geviricinin etiketi

istenen deger anahtari f2 (yesil)

DIP anahtarlar S2/5 — S2/8

Entegratdr rampasi icin t1 anahtar (beyaz)

DIP anahtarlar S1/1 — S1/8

DIP anahtarlar S2/1 — S2/4

14 isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Cihazin yapisi 3
MOVIMOT® frekans gevirici

Asagidaki resimde MOVIMOT® frekans geviricinin Ust ylzeyi gosterilmektedir:
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9007199769143947

[11  X50: Vidali kapakl diyagnoz arabirimi

[2] Vidal kapakli istenen deger potansiyometresi f1
[31 Durum LED’i

[4] Cihaz tanimi

3.21 MOVIMOT® cihazin 6zellikleri
» Vektorel motor yonlendirmeli frekans gevirici
» Gug arahgi: 0,37 — 4,0 kW (0,37 — 2,2 kW)
» Gerilim arahgi: 3 x 380 — 500 V (3 x 200 — 240 V)
+ Parametreler uygulamaya 6zel olarak belirlenebilir
» Veri yedeklemek igin takilabilen parametre bellegi (Drive-Ildent moduli)
» Kapsamli koruma ve denetleme fonksiyonlari
*  PWM cgevrim frekansi 16 kHz oldugundan sessiz ¢aligir
* Hizli diyagnoz igin LED
» Seri olarak fig konnektdrli diyagnostik arabirimi
«  MOVITOOLS® MotionStudio Uizerinden diyagnoz ve manuel kullanim
» Seri olarak 4 bolgeli isletme
» Entegre edilmis fren yonetimi:
— Mekanik frenli motorlarda fren bobini fren direnci olarak kullanilir.
— MOVIMOT® frensiz motorlarda seri olarak dahili bir fren direnci ile teslim edilir.

* RS485 seri arabirim Uzerinden veya opsiyonel olarak AS-Interface veya yaygin
fieldbus arabirimlerinden biri (PROFIBUS, PROFINET 10, INTERBUS, DeviceNet,
EtherCAT®) lizerinden kontrol edilebilir.

*+ MOVIMOT® istek tizerine UL-uygunlugu (UL listesi) ile de teslim edilebilir.

isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = ] 5



Cihazin yapisi
MOVIMOT® tahrik Unitesinin tip tanimi

3.3 MOVIMOTP® tahrik {initesinin tip tanimi

3.31 Etiket
Asagidaki resimde 6rnek olarak bir MOVIMOT® tahrik Unitesinin etiketi gortilmektedir.
Bu etiket motor lizerinde bulunur.
e A
SEWEEUREDRINVE
76646 Bruchsal/Germany [H[ C € 0@03
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONEES-
[1]1——01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3-1EC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 VvV 380-500 P54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kw0.3S1  rv/min 280/17  Hz13 O
ThKI. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AmMB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014399029659147
[11 Parga numarasi
FS-Logo
(-2} Etiketin Ust kenarindaki tanim isareti sadece,
Q 01 * motor uygun olarak Uretildi ise

* ve en az bir guvenlik teknigi bakimindan degerlendirilmis bir komponenti varsa
mevcuttur.

Etiket Gzerindeki FS logosu iginde bulunan glvenli bilesenler kombinasyonuna gére
degisir.

3.3.2 Tip tanimi

Asagidaki tabloda 6rnek olarak MOVIMOT® frekans cevirici RF47 DRE90L4BE2/
MM15/MO icin tip tanimi gosterilmektedir:

RF Rediiktor serisi

47 | Rediiktor biiyiklugi
DRE |Motor serisi (DRS, DRE, DRP, DRN)
90L |Motor boyu

J Rotor C = Bakir rotor
J = LSPM rotor

4 Motor kutup sayisi

BE2 |Ozel tip motor (fren)

MM15 | MOVIMOT® frekans gevirici
/

MO |Ek uygulama frekans gevirici ”

1) Etiket Gizerinde sadece fabrika tarafindan takilan opsiyonlar yazihdir.

Siparis edilebilen tipleri igin "MOVIMOT® rediiktorli motorlar" kataloguna bakiniz.

16  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Cihazin yapisi
MOVIMOT® frekans geviricinin tip tanimi

3.4 MOVIMOT® frekans geviricinin tip tanimi

3.41 Etiket

Asagidaki resimde drnek olarak bir MOVIMOT® frekans geviricinin etiketi gorilmekte-

dir:

11

Status: 177 10 - A - -- 1510 16 08/14 829

AN AF "re:  MM15D-503-00 C E [H[
ey — P# 0 18215033 S#: 1757110

?‘ " Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= 3x380. 500V AC |U= 3x0V.. .Uin o
D-76646 Bruchsal = 3.5A AC | = 4A AC N2936
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz ®
L\\/I(RVLMOT. ht T = -30...+40°C

ntriebsumrichter
Drive Invertor P-Motor 1.5kW / 2HP c Us

[11 Parga numarasi

3.4.2 Tip tanimi

18014400467409291

Asagidaki tabloda MOVIMOT® frekans gevirici MM15D-503-00 icin tip tanimi gdsteril-

mektedir:

MM | Seri MM = MOVIMOT®
15 Motor giicii 15=1.5 kW

D D versiyonu

50 Besleme gerilimi 50 = AC 380 - 500 V

23=AC200-240V

3 Baglant tiri 3=3faz

00 Tip 00 = Standart

Siparis edilebilen tipleri icin "MOVIMOT® rediiktorli motorlar" kataloguna bakiniz.

isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D 1| 7/




Cihazin yapisi
MOVIMOT® frekans geviricinin tip tanimi

3.4.3 Cihaz tanimi

MOVIMOT® frekans geviricinin Ust ylizeyinde bulunan tanim isaretinde [1], frekans ge-
virici tipi [2], par¢a numarasi [3] ve cihazin glcu [4] bilgileri bulunur.
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18  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D

[2] kMM@BI -503-00 }
[3] {182%991/@) STKW q [4]
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Cihazin yapisi 3

"Motora yakin montaj" uygulamasi igin tip tanimi

3.5 "Motora yakin montaj" uygulamasi igin tip tanimi

3.51 Etiket

Asagidaki resimde 6rnek olarak MOVIMOT® frekans geviricinin motora yakin montaji
ve ilgili etiket gosterilmektedir

EURODRIVE

Made in Germany
MOVIMOT

3.5.2 Tip tanimi

AR R AR YL 0 O RLIGHAETO e ML 0001

S& o I

= ...500V AC
SO#:01.1234567890.0001.14
Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

9007199712662539

Asagidaki tablo MOVIMOT® MM15D-503-00/0/P21/RO1A/APG4 frekans geviricinin
motora yakin montaj uygulamasi tipi tanimini géstermektedir:

MM15D-503-00

MOVIMOT® frekans cevirici

/

0

Baglanti tiirii 0=A

P21A

Motora yakin montaj i¢in adaptor

RO1A

Baglanti kutulu tip

APG4

Motor baglantisi igin fis konnektor

isletme Kilavuzu — MOVIMOT®MM.D = 1] §



Mekanik montaj
Genel uyarilar

4 Mekanik montaj

4.1 Genel uyarilar

Genel emniyet uyarilari mutlaka dikkate alinmalidir.

Cihazin kullanildigi yerde, izin verilen kosullara ve teknik bilgilere mutlaka uyulmali-
dir.

MOVIMOT® tahrik Ginitesi monte edilirken sadece 6ngorilen baglanti olanaklari kul-
laniimalidir.

Sadece mevcut olan deliklere, vida diglerine ve girintilere uyan baglanti ve gtivenlik
elemanlari kullaniimahdir.

4.2 Gerekli aletler

Agzi acik anahtar takimi

Lokma anahtar, SW8 mm

Tork anahtari

Tornavida seti

Gerektiginde kullanmak igin rondelalar, mesafe halkalari

4.3 Montaj kosullari

Montaja baslamadan 6nce, asagidaki noktalarin yerine getirilmis olmasina dikkat edin:

Tahrik Gnitesinin etiketi tGzerindeki bilgiler, mevcut besleme sebekesine uygun ol-
maldir.

Tahrik Gnitesinde hasar olmamalidir (tasima veya depolama hasarlari).

Ortam sicakhigi isletme kilavuzundaki "Teknik Bilgiler" bélimundeki bilgilere uygun
olmalidir. Rediktérin sicaklk aralidinin da sinirlandirilabilecegini dikkate alin (re-
diktoérin isletme kilavuzuna bakiniz)

MOVIMOT® tahrik (nitesi agagidaki zararli ortam kosullarinda monte edilmemeli-
dir:

— Patlama tehlikesi olan atmosferler

— Yaglar

— Asitler

— Gazlar

— Buharlar

— Radyasyon

— vb.

Asindirici ortam kosullarinda ¢ikis tarafi mil kecelerini asinmaya karsi koruyun.

2() | isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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44
4.41

4.4.2

Mekanik montaj
MOVIMOT® reduktorli motorun montaji

MOVIMOT® rediiktorlii motorun montaiji

Montaj ¢aligmalarindaki toleranslar

MOVIMOT® tahrik Unitesi igin izin verilen flansg ve mil ucu toleranslari asagidaki tablo-
da verilmigtir.

Mil ucu Flans

EN 50347’ye uygun ¢ap toleransi

EN 50347'ye uygun merkezleme ke-
@ <26 mm'de I1SO j6 nari toleransi

@ > 38 mmile < 48 mm arasinda ISOk6 | @ < 250 mm'de IS0 j6
@ > 55 mm'de ISO m6 * ©>300 mm'de SO h6

Merkezleme deligi, DIN 332, DR.. seklinde

MOVIMOT®'un montaijl

DIKKAT

MOVIMOTP® frekans gevirici takilmadiginda veya yanls takildiginda garanti edilen
koruma sinifi gecerli degildir.

MOVIMOT® frekans geviricide hasar olusur.

MOVIMOT® frekans gevirici baglanti kutusundan alindiginda, neme ve toza kargi
korunmalidir.

MOVIMOT® tahrik initesi montajinda asagidaki bilgilere dikkat edilmelidir:

MOVIMOT® tahrik Unitesi sadece diiz, titresimsiz ve burulmaya karsi saglam bir alt
yap!i Uzerine yerlestiriimelidir.

Motor etiketindeki izin verilen montaj konumuna dikkat edin.

Millerin uglarindaki korozyon 6nleyici maddeler temizlenmelidir. Piyasada yaygin
olarak bulunan bir solvent kullaniimalidir. Yataklara ve sizdirmaz contalara solvent
temas etmemelidir (malzeme hasarlari).

Motor millerine gereksiz yere yiuk binmemesi i¢in, motorun itina ile hizalanmasi ge-
rekmektedir. izin verilen gapraz ve eksenel kuvvetler dikkate alinmalidir. Bu konu-
da, "MOVIMOT® reduiktorli motorlan” kataloguna bakiniz.

Milin ucunda darbe olugsmamali ve gekigle vurulmamalidir.

Dugey sekilde monte edildiginde, sivi veya yabanci madde girmemesi i¢in kapakla
korunmalidir.

Sogutma havasi beslemesinin 6ni kapali olmamalidir. Diger cihazlarin sicak tahli-
ye havalarinin emilmemesine dikkat edin.

Sonradan mile gegirilecek olan parcalarda yarim mil kamasi ile balans ayari yapin
(¢ikis millerinin balanslari yarim mil kamalari ile yapilmistir).

Mevcut terleme suyu delikleri plastik tapalarla kapatiimistir. Bu delikleri sadece ge-
rektiginde agin.

Kondens suyu deliklerinin agik olmasina izin verilmez. Kondens suyu delikleri agik
oldugunda, daha yiiksek koruma turleri artik gecgerli degildir.

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D = 2]



Mekanik montaj
MOVIMOT® reduktdrli motorun montaiji

443 Yas mekanlara veya disariya yerlestirme

MOVIMOT® yas mekanlara ve digariya monte edildiginde asagidaki bilgilere dikkat
edilmelidir:

+ Besleme kablosuna uygun rakorlar kullaniniz. Gerektiginde rediksiyon pargalari
kullaniniz.

+ Kablo rakorlarinin vidalarina ve kor tapalara sizdirmazlik mastigi surilmeli ve iyice
sikilmalidir. Kablo rakorlarina daha sonra yeniden mastik surun.

+ Kablo girisleri iyice sizdirmaz nitelikte olmalidir.

+ Tekrar monte etmeden 6nce, MOVIMOT® frekans geviricinin sizdirmazlik ylizeyleri-
ni iyice temizleyin.

+ Korozyon koruma boyasinda hasar varsa, boyaya rétus yapin.

+ Etiketine bakarak koruma sinifinin iginde bulundugu ortam i¢in onayli olup olma-
digini kontrol edin.

77 isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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4.5
4.51

Mekanik montaj
MOVIMOT® opsiyonlarinin montaji

MOVIMOT® opsiyonlarinin montaji
MLU11A / MLU21A / MLG..A opsiyonunun montaji

Teslimat igerigi

Montaj

« MLU11A/MLU21A / MLG..A Ust par¢a [2]
+ 2vida[1]

+ Kablo gegis vidasi [4]

« MLU11A/MLU21A / MLG..A alt parga [5]

1. MOVIMOT® baglanti kutusundaki vidali kapagdi gikartin.

2. Alt pargayi [5] MOVIMOT® baglanti kutusuna vidalayin Vidalamak igin bir kablo ge-
¢is vidasi [4] kullanin (sikma momenti 2,5 Nm/22 Ib.in).

3. Baglanti kablosunu [3] kablo gegis vidasindan [4] gegirerek MOVIMOT® baglanti
kutusunun i¢ tarafina getirin.

4. Ust parcay! [2] alt pargaya [5] yerlestirin ve 2 vidayi [1] sikin (sikma momenti 0,9 —
1,1 Nm /8 — 10 Ib.in).

Bu opsiyon sadece asagida gosterilen konumda monte edilmelidir:
(11

(2]

N

9007199713026827

MLU11A / MLU21A opsiyonunun baglanmasi ile ilgili bilgiler igin, "MLU11A / MLU21A
Opsiyonunun Baglanmasi” bélimine (- B 47) bakiniz.

MLG..A opsiyonunun baglanmasi ile ilgili bilgiler icin, "MLG..A Opsiyonunun Baglan-
masi" bolimine (- B 48) bakiniz.

Isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM.D = 2 3



Mekanik montaj
MOVIMOT® opsiyonlarinin montaji

4.5.2 MLU13A opsiyonunun montaji

MLU13A opsiyonu genelde bu opsiyon fabrika tarafindan moduler baglanti kutusuna
baglanir. Bu opsiyonun sonradan donatilmasi durumunda sorulariniz igin SEW-
EURODRIVE musteri servisine basvurunuz.

UYARI

Bu montaj sekline sadece MOVIMOT® MMO03D-503-00 — MM40D-503-00 moddiler
baglanti kutusu ile baglantili olarak izin verilmektedir!

jde

Asagidaki resimde bir montaj 6rnegdi goérulmektedir. Montaj kullanilan baglanti kutusu-
na ve gerektiginde takilan diger opsiyonlara baglidir.

1113300875

MLU13A opsiyonunun baglanti bilgileri i¢in, "MLU13A Opsiyonu Baglantisi" bolimu-
ne (- B 47) bakiniz.

24 isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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4.5.3

Mekanik montaj
MOVIMOT® opsiyonlarinin montaji

MNF21A opsiyonunun montaji

jde

MNF21A opsiyonu genelde bu opsiyon fabrika tarafindan moduler baglanti kutusuna
baglanir. Bu opsiyonun sonradan donatilmasi durumunda sorulariniz igin SEW-
EURODRIVE servisine bagvurunuz.

UYARI

Bu montaj sekline sadece MOVIMOT® MMO03D-503-00 — MM15D-503-00 moddiler
baglanti kutusu ile baglantili olarak izin verilmektedir!

Asagidaki resimde bir montaj 6rnegdi goérulmektedir. Montaj kullanilan baglanti kutusu-
na ve gerektiginde takilan diger opsiyonlara baglidir.

9007202007925643

MNF21A opsiyonunun baglanmasi ile ilgili bilgiler i¢in, "MNF21A Opsiyonu Baglantisi"
bolimine (- B 49) bakiniz.
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Mekanik montaj
MOVIMOT® opsiyonlarinin montaji

454 URM / BEM / BES opsiyonunun montaji

URM, BEM ve BES opsiyonlari fabrika tarafindan moduler baglanti kutusuna baglanir.
URM, BEM veya BES opsiyonun sonradan donatilmasi durumunda sorulariniz igin
SEW-EURODRIVE servisine basvurunuz.

Asagidaki resimde bir montaj 6rnegi gérilmektedir. Montaj kullanilan baglanti kutusu-
na ve gerektiginde takilan diger opsiyonlara baghdir.

458307467

URM opsiyonu baglantisi ile ilgili bilgiler igin, "URM Opsiyonu Baglantisi" bolimu-
ne (- & 50) bakiniz.

BEM opsiyonu baglantisi ile ilgili bilgiler i¢in, "BEM Opsiyonu Baglantisi" bolimu-
ne (- & 51) bakiniz.

BES opsiyonu baglantisi ile ilgili bilgiler icin, "BES Opsiyonu Baglantisi" bolimu-
ne (- & 52) bakiniz.

26 | isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Mekanik montaj
MOVIMOT® opsiyonlarinin montaji

4.5.5 MBG11A opsiyonunun montaiji
MBG11A opsiyonunu asagidaki montaj olanaklarinin birine gére bir duvara monte
edin:
A: Arkadan 4 vida yuvasi Uzerinden montaj
(Tespit civatasi [1] igin sikma momenti 1,6 — 2,0 Nm/14 — 18 Ib.in)
B: Onden 2 tespit acikligi iizerinden montaj
(Tespit civatasi [3] i¢in sikma momenti 1,6 — 2,0 Nm/14 — 18 Ib.in)

MM4x5+a A

M4

9007199577145739

[11  a=duvar kaliniig
Civatalar teslimat icerigine dahil degildir!

Ust pargay! [5] alt pargaya [2] yerlestirin ve 2 vidayi [4] sikin (stkma momenti 0,3 Nm/
2,6 Ib.in).

MBG11A opsiyonu baglantisi ile ilgili bilgiler igin, "MBG11A Opsiyonu Baglantisi" bolu-
mune (- B 53) bakiniz.

Isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = 2/



Mekanik montaj
MOVIMOT® opsiyonlarinin montaji

4.5.6 MWAZ21A opsiyonunun montaji

MWAZ21A opsiyonunu elektrik panosundaki EN 50022 uyumlu bir tagima rayina monte
edin:

S

9007199577152907

MWAZ21A opsiyonu baglantisi ile ilgili bilgiler icin, "MWAZ21A Opsiyonu Baglantisi" bo-
[imine (- B 54) bakiniz.

4.5.7 MWF11A opsiyonunun montaji

MWF11A opsiyonunu elektrik panosundaki EN 50022 uyumlu bir tagsima rayina monte
edin:

3180221579

MWF11A opsiyonu baglantisi ile ilgili bilgiler icin, "MWF11A Opsiyonu Baglantisi” bo-
[imdne (- B 55) bakiniz.
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4.6

Mekanik montaj

MOVIMOT® frekans c¢eviricinin motora yakin montaji

MOVIMOT® frekans geviricinin motora yakin montaiji

Asagidaki resimde MOVIMOT® frekans geviricinin motora yakin olarak monte edilmesi
icin gerekli montaj dlguleri verilmektedir:

9007199713018763
Boyut Tip A B
. MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm
MMO03D233-00 — MM07D-233-00
MM22D503-00 — MM40D-503-00
2721 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = 20



Mekanik montaj
Sikma momentleri

4.7 Sikma momentleri

471 MOVIMOTP® frekans cevirici

MOVIMOT® frekans geviricinin baglanti kutusu kapaginin vidalari 3,0 Nm (27 Ib.in) ile
gapraz sirada sikilmalidir.

9007199713318923

4.7.2 Vidal kapaklar

f1 potansiyometresinin ve X50 baglantisinin vidali kapaklarini 2,5 Nm (22 Ib.in) ile si-
kin.

9007199713311371
4.7.3 Kablo rakorlan
Kablo rakorlarinda Uretici bilgileri ile asagidaki bilgilere dik- [1]
kat edilmelidir:
» Vida disindeki O-ring'e [1] dikkat ediniz.
» Vida disinin uzunlugu 5 — 8 mm olmalidir [2].
5-8mm [2]
4.7.4 Kablo kanallari i¢in vidali tapalar
Vidali kapaklari 2,5 Nm (22 Ib.in) ile sikin.
322777611
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Mekanik montaj
Sikma momentleri

4.7.5 Modiiler baglanti kutusu

Baglanti kutusunu montaj plakasina baglayan vidalari 3,3 Nm (29 Ib.in) ile sikin.

322786187

4.7.6 Klemensler i¢in sikma momentleri

Montaj calismalarinda klemensler i¢cin asagdidaki sikma momentlerine dikkat edilmeli-

dir:
o ~ @)
/% . fmanaaimiain §

[3] [1] 21 [3]

9007199713346059

1] 0,8—1,5Nm (7 - 13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11— 14 Ib.in)
3] 2,0-2,4Nm (18 — 21 Ib.in)
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Genel uyarilar

5 Elektrik baglantisi

5.1 Genel uyarilar

Elektriksel montajda asagidaki uyarilari géz éninde bulundurunuz:

Genel giivenlik uyarilari mutlaka dikkate alinmalidir.

Cihazin kullanildi§i yerde, aranan sartlara ve teknik bilgilerde belirtilen verilere,
mutlaka uyulmalidir.

Kablolar igin uygun rakorlar kullaniimalidir (gerektiginde rediiksiyon pargalari kulla-
niniz). Fis-soket tiplerinde uygun karsi figler kullanin.

Kullaniimayan kablo gegislerini kor tapalarla kapatin.
Kullaniimayan fig-soket yerlerini kapaklarla kapatin.

5.2 Montaj talimatlar

5.21 Sebeke besleme kablolarinin baglanmasi

MOVIMOT® frekans geviricinin anma gerilimi ve frekansi sebeke verilerine uygun
olmalidir.

Kablo korunmasi icin sebeke besleme kablosunun bas tarafina, toplama cubugu
baglanti noktasinin arka tarafina, F11/F12/F13 sigorta tertibatlar takin,
"MOVIMOT® Tahrik Unitesinin Baglanmas!" bolimiine bakiniz.

F11/F12/F13 icin izin verilen sigorta tertibatlar::

— Isletme sinifi gG eriyen sigortalar

— B veya C sinifi gu¢ kesici anahtari

— Motor koruma salteri

Sigorta tertibatlarini kablo kesitine goére boyutlandiriniz.

SEW-EURODRIVE, yildiz noktasi topraklanmamis gerilim sebekelerinde (IT sis-
temleri) darbe-kod 6lgiim prensipli toprak kagagdi denetleyicileri kullaniimasini 6ner-
mektedir. Bu sayede toprak kagagi denetleyicide frekans geviricinin topraga gore
kapasitansi nedeniyle hatalar olugsmaz.

Kablo kesitini anma glcindeki lgqe. giris akimina gore boyutlandirin (Isletme Kila-
vuzu'ndaki "Teknik Bilgiler" boliimine bakiniz).
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5.2.2

Gi¢ klemensleri

Elektrik baglantisi

Montaj talimatlari

MOVIMOT® klemensleri igin izin verilen kablo kesitleri

Montaj calismalarinda igin izin verilen kablo kesitlerine dikkat edilmelidir:

Gii¢ klemensleri

Kablo kesiti

1,0 mm?-4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)

AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)

Damar sonlandirma kovan-
lan

Tekli baglantida:

Sadece tek telli iletken veya izolasyon yakali ve-
ya yakasiz damar sonlandirma kovanli esnek
kablo (DIN 46228, Malzeme E-CU) baglanmalidir

Cift kontakta:

Sadece izolasyon yakasiz damar sonlandirma
kovanli esnek kablo (DIN 46228-1, Malzeme E-
CU) baglanmalidir

izin verilen damar sonlandirma kovani uzunlugu
en az 8 mm

Kumanda klemensleri

Montaj calismalarinda icin izin verilen kablo kesitlerine dikkat edilmelidir:

Kumanda klemensleri

Kablo kesiti
* Tek telli iletken
(ciplak tel)

+ Esnek iletken
(ciplak kablo damari)

+ izolasyon yakasi olmayan

iletken

damar sonlandirma kovanli

0.5 mm?—1.0 mm?
AWG20 - AWG17

+ izolasyon yakali
damar kovanli iletken

0.5 mm?—-0.75 mm?

AWG20 - AWG19

Damar sonlandirma kovan-
lan

Sadece tek damarli iletken veya damar sonlandir-
ma kovanli veya kovansiz esnek kablo
(DIN 46228, Malzeme E-CU) baglanmahdir

izin verilen damar sonlandirma kovani uzunlugu
en az 8 mm

5
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Montaj talimatlar

X5/X6 kumanda klemenslerine

Kumanda klemenslerini etkinlegtirirken agagidaki uyarilara dikkat edin:

iletkenleri baglamak igin,
once agma diigmesine basin.

iletkenleri
acma diigmesine basmadan
baglayin.
>
g
A
"abs
G
Se%
9007199919965835

9007200623153931

Asagdida verilen kablolar anma kesitlerinin
en az 2 kesit kademesi altinda olanlara
dogrudan takilabilir (alet kullanmadan):

* Tek telli iletkenler

« Damar sonlandirma kovanli esnek
kablolar

Asagidaki kablolar baglanirken klemens
yayini agmak icin Ust bastirma bagina ba-
sin:

+ Islenmemis esnek kablolar

+ Kesitleri dogrudan takilmalarina izin
vermeyecek kadar kiiguk olan tablolar

Kabloyu ¢oziin.

Kabloyu ¢6zmeden 6nce agma diigmesine basin.

18014398990528139

Kabloyu ¢ézmeden Once, Ustteki agma diugmesine basiimalidir.
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Elektrik baglantisi

Montaj talimatlari

5.2.4 Topraklama kagagi devre kesicisi

A UYARI

Yanlis tip topraklama kacagi devre kesicisi (FI) kullanilmasi sonucu elektrik soku
tehlikesi olusur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

* Bu cihaz koruyucu iletkende (PE) dogru akima sebep olabilir. Dogrudan veya do-
layli dokunma korumasi igin bir topraklama kacagi devre kesicisi (FI) kullanil-
diginda, frekans geviricinin akim beslemesi tarafinda sadece B tipi bir topraklama
kacgagi devre kesicisi (FI) kullaniimasina izin verilir.

+ Koruyucu donanim olarak normal topraklama kagagi devre kesiciler kullaniimasi
yasaktir. Koruyucu donanim olarak Universal topraklama kagagi devre kesiciler kul-
lanilabilir. Normal isletmede cihazda > 3,5 mA toprak kagagi akimi olusabilir.

+ SEW-EURODRIVE topraklama kagagdi devre kesicileri kullaniimasini tavsiye et-
mez. Dogrudan ya da dolayli olarak dokunma korumasi igin topraklama kacagi
devre kesicisi (FI) kullaniimasi sart ise, yukarida verilen bilgi dikkate alinmalidir.

5.2.5 Sebeke kontaktorii

DIKKAT

Sebeke kontaktéri K11 adim adim galistiriidiginda MOVIMOT® frekans geviricide
hasar olusabilir.

MOVIMOT?® frekans geviricide hasar olugur.

»  Sebeke kontaktéri K11 (bkz. Devre semasi (- B 41)) adim adim ¢alistirma igin
degil, sadece frekans geviriciyi agip kapatmak i¢in kullaniimalhdir. Adim adim mo-
du igin "Sag/Dur" veya "Sol/Dur" komutlarini kullanin.

+  Sebeke kontaktori K11 i¢in 2 saniyelik minimum kapanma slresine uyulmahdir.

+ Sebeke kontaktdri olarak sadece kullanim kategorisi AC-3 kontaktorler
(EN 60947-4-1) kullaniimahdir.
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Montaj talimatlar

5.2.6

PE baglanti semasi uyarilari

A UYARI
PE yanlis baglandiginda elektrik soku tehlikesi mevcuttur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

» Vidalarin izin verilen sikma momentleri 2,0 — 2,4 Nm (18 - 21 Ib.in) arasindadir.

* PE baglantisinda asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir.

izin verilmeyen montaj
sekli

Oneri:
Catal kablo pabucu ile montaj

Tim kesitler igin izin verilir

Som baglanti teli ile montaj

Maksimum 2,5 mm? kesit
icin izin verilir

9007199577783435

M5
o
<
o9
(1]
9007199577775243

9007199577779339

[11 M5-PE vidalara uygun gatal kablo pabucu

Normal isletmede = 3,5 mA kacgak akim olusabilir. EN 61800-5-1 tarafindan istenen
kosullari yerine getirmek igin:

» Koruyucu topragi (PE), ylksek kagak akimlara sahip tesislerden istenen kosullari
yerine getirebilecek sekilde baglayin.

e Bunun normal durumlardaki anlami:

— PE baglanti kablosunun kesiti en az 10 mm? olmali

— veya toprak hattina paralel ikinci bir PE baglanti kablosu baglanmalidir.
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Elektrik baglantisi

Montaj talimatlari

5.2.7 EMU’ya uygun montaj

[0

UYARI

Bu tahrik sistemi yasam alanlarini besleyen kamuya ait disuk gerilim sebekelerinde
kullanilamaz.

Bu Uriin EN 61800-3’e gore sinirli bir sekilde satisa sunulan cihazlar grubuna aittir
(EN 61800-3'ye gore C1 ile C4 arasindaki kategoriler). Bu trin EMU girisimlerine se-
bep olabilir. Bu durumda gerekli 6nlemlerin alinmasi isletmenin sorumlulugundadir.

EMU yasasi uyarinca frekans geviriciler stand-alone cihaz olarak kullanilamazlar. Bu
cihazlarin EMU uyumlulugu ancak bir tahrik sistemine baglandiktan sonra degerlendi-
rilebilir. Uygunluk beyani tanimlanmig bir tipik CE tahrik sistemine gore verilir. Ayrintili
bilgileri bu isletme kilavuzundan alabilirsiniz.

5.2.8 Deniz seviyesinden 1000 m yiikseklikte montaj

MOVIMOT® tahrik Uniteleri 200 — 240 V veya 380 — 500 V sebeke gerilimlerinde deniz
seviyesinden 1000 — 4000 m ylksekliklerde de kullanilabilir. Bunun igin asagidaki ko-
sullarin yerine getirilmesi sarttir.

+ Bu seviyelerde sogutma guicu azaldigindan, deniz seviyesinden 1000 m'nin tzerin-
deki yuksekliklerde strekli anma glici azalir: Iy, disimi her 100 m igin %1'dir.

» Deniz seviyesinden 2000 — 4000 m yuksekliklerde, tim tesis i¢in sebeke tarafi asiri
gerilimleri Kategori lll'ten Kategori IlI'ye diisiren énlemler alinmaldir.

5.2.9 24 V besleme kablosunun baglanmasi

MOVIMOT® frekans gevirici harici 24 V gerilim Uzerinden veya MLU..A veya MLG..A
opsiyonlarindan herhangi biri izerinden beslenmelidir.

5.2.10 dijital kontrol

Gerekli kumanda kablolarini baglayin.

Kumanda kablolari igin sadece ekranli kablolar kullaniimalidir. Kumanda kablolari se-
beke kablolarindan ayri olarak désenmelidir.
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Montaj talimatlar

5.2.11 RS485 arabirimi lizerinden kontrol

MOVIMOT® cihaz RS485 arabirimi Gzerinden asagidaki kontrol Unitelerinde biri ile
kontrol edilir:

« MOVIFIT®-MC

+ Sadece MF.. veya MQ.. Fieldbus Arabirimleri
* Bus master PLC

*+ MLG..A opsiyonu

+ MBG11A opsiyonu

« MWA21A opsiyonu

« MWF11A opsiyonu

UYARI

+ MOVIMOT® tahrik tnitesine sadece bir bus master baglanmalidir.

j=de

+ Kumanda kablolari olarak ¢ift blikllmus ve ekranli kablolar kullaniimalidir.
» Kumanda kablolari sebeke kablolarindan ayri olarak désenmelidir.

5.212 Koruyucu donanimlar

MOVIMOT® tahrik tnitelerine asir yiiklenmeleri 6nlemek igin koruyucu donanimlar en-
tegre edilmistir. Harici asiri yik korumalarina gerek yoktur.

5.2.13 UL'ye uygun montaj

UYARI

i Bu bélimiin ingilizce metni "Ek" boliminden alinabilir.

Saha kablolamasi gli¢ klemensleri
UL'ye uyumlu montaj igin asagidaki bilgilere de mutlaka dikkat edilmelidir:
+ Sadece 60°/75°C bakir iletkenler kullanin.
» Klemenslerin izin verilen sikkma momenti 1,5 Nm’dir (13.3 Ib.in).

Kisa devre akimi dayanikliligi

Asagidaki sigortalarla maksimum kisa devre alternatif akimi 200.000 A, olan akim
devrelerinde kullanima uygun:

240 V sistemlerde:

250 V min., 25 A maks., eriyen sigorta

250 V min., 25 A maks., gi¢ kesici anahtari
500 V sistemlerde:

500 V min., 25 A maks., eriyen sigorta

500 V min., 25 A maks., gu¢ kesici anahtari
Maksimum gerilim 500 V ile sinirhdir.
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Elektrik baglantisi 5

Montaj talimatlari

Kollara ayrilmig akim devrelerinin sigortalar

Entegre edilmis olan yar iletken kisa devre korumasi kollara ayriimis akim devreleri
sigortasi olarak kullanilamaz. Kollara ayriimis akim devrelerinde ABD National Electri-
cal Code ve ilgili tim yerel talimatlara uygun sigortalar kullaniimahdir.

Brangsman devrelerini korumak igin kullanilacak sigortalarin maksimum degerleri
asagidaki tablodan alinabilir.

Seri Eriyen sigorta Gii¢ kesici anahtari
MOVIMOT® MM..D 250 V/500 V minimum, 250 V/500 V minimum,
25 A maksimum 25 A maksimum

Motor icin asir yilklenme korumasi

Ortam sicakligi

jde

MOVIMOT® MM..D yiike ve hiza bagl bir asiri yiik korumasi ile ayirma ve gerilim kay-
binda kullanmak Uzere bir termik bellek ile donatiimistir.

Burada devreye girme esigi anma motor akiminin % 140" kadardr.

MOVIMOT® MM..D dusirilmis gikis akiminda 40 °C ile maks. 60 °C arasindaki ortam
sicakliklarinda kullanima uygundur. 40 °C (zerindeki sicakliklarda anma ¢ikis akimini
tespit etmek icin, ¢ikis akimi 40 °C ile 60 °C arasindaki her °C igin de % 3 azaltilmali-
dir.

UYARI

» Harici DC 24 V gerilim kaynagi olarak sadece ¢ikis gerilimi sinirli (U e =
DC 30 V) ve cikis akimi (I < 8 A) sinirli test edilmis cihazlar kullaniimahdir.

» UL sertifikasi sadece topraga karsi gerilimleri maks. 300 V'ye kadar olan gerilim
sebekeleri icin gegerlidir. UL sertifikasi topraklanmamis yildiz noktali (IT sebekele-
ri) igin gegerli degildir.
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5.3 Kurulum topolojisi

5.3.1 Frekans gevirici entegre edilmis MOVIMOT® tahrik iinitesi

Frekans cevirici entegre edilmis MOVIMOT® tahrik Unitesinin kurulum topolojisi pren-
sip olarak asagidaki resimde gosterilmektedir.

400V 24V LU |
[ (1] 1]
24V
400V
MOVIMOT® MOVIMOT®
9007204323709451

[11  kontrol

5.3.2 MOVIMOT kurulum topolojisi®, motora yakin montaj

MOVIMOT® tahrik Unitesinin motora yakin montaj topolojisi prensip olarak asagidaki
resimde gdsterilmektedir.

400V 24V il
\ [1] "
24V
400V
MOVIMOT® MOVIMOT®
DR..
9007204323666571

[11  Kontrol
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5.4

L1
L2
L3

(1]

(2]
[3]

[4]
[5]

(6]

[7]

(8]

Elektrik baglantisi 5
MOVIMOT® tahrik Unitesinin baglanmasi

MOVIMOTP® tahrik (initesinin baglanmasi

AN ﬂj?ﬁxﬁ@ﬁs‘ ““““““

! MOVIMOT®
BE/BR |
: 0
I o)
' &
:[ﬂ[mmww]w]!!
:T\ ﬁ]
: ™ [a\] Al |wlo|o|an
8 |2 2| S 22
Iﬂ"— —| I N|N|N[N|N|M
Moo oe|o|d|n|b|n|n|n|n T
X[ X Z<t><>cfl><>(\<‘><><><>i
> N~ ©| |,k
4l EEEEE§§2$
+
DC 24 V
27021598390283787

DC 24 V besleme

(harici veya opsiyon MLU..A / MLG..A)
Sag/Dur = (dijital girig)

Sol/Dur = (dijital girig)

istenen deger degistirme f1/f2 (dijital giris)

HT1/HT2: Ozel baglanti semalari igin ara kle-
mensleri

Hazir mesajl
(kontak kapall = isletmeye hazir)

Fren direnci BW.. (sadece mekanik frensiz
MOVIMOT® igin)

BEM beya BES opsiyonunun baglanmasi igin
fis konnektor

Dijital kontrolde sag/dur ve sol/dur klemensle-
rinin fonksiyonlari:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Dénme yoni Dénme yonl
Sag aktif Sol aktif

f1/f2 klemenslerinin agiklamasi:

o Yo ) Ydo
o — = o — =]
— - o N - —| o~
© ©| ol o © o| ©o|©
X X[ X| < = x| X<| X<
zl IC[ClE zl [CGlE
Y ooz Y oz
V) V)
90071995783553 9007199578382091
39

RS-485 arabirimi/fieldbus lizerinden kontrolde
sag/dur ve sol/dur klemenslerinin fonksiyonla-
ri.

Her iki ddnme y6nuninde

o] [¥]s "Ikl o

o ) S etkinlegtirme.

© ©|o

x XX

3z |CC

N [a g

NI

(o] [~[o Sadece saat yoniinde

o 3: > dénme yonu etkin.

2 22 Saatin aksi yonde istenen deger

§ S::C girisi yapildiginda tahrik Gnitesi
—

T ] durur.

(o] [N[o Sadece saatin aksi yonde

o 3: > dénme yonu etkin.

2 LI Saatin aksi yonde istenen deger

E S::C girisi yapildiginda tahrik Gnitesi
—

T ] durur.

(o] [S[o Tahrik Unitesi kilitli

o a0 veya duruyor

&) I

X XX

2l GG

(a\] [a g B

T
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5.5 MOVIMOT® fig konnektor

5.5.1 Fisli konnektorler AVT1, ASA3
Asagidaki resimde opsiyonel AVT1 ve ASAZ3 figli konnektér baglantilari gosterilmekte-

dir:

Uygulama olanaklari:

+ MM../ASA3
+ MM../AVT1

+ MM./ASA3/AVT1

5.5.2 Fis konnektor AMA6

\//_\

MOVIMOT®
24V RS+ L RS- @) L“I L‘Z |.‘3
‘000
HEEIEn
@ I e B
Ooogd
L 00000
6 7 8 9 10

9007199578571147

Asagidaki resimde opsiyonel AMAG fisli konnektor baglantilari gosteriimektedir:

Uygulama olanagu:

+ MM../AMAG

\//_\

MOVIMOT®
© Rs ER
RS+ L1
( 24V“ ’7L2\
O, e @ O
c 1‘ 1, |*
| gl ]
W St
ot
O 6@ .6 O
AMAG6
18014398833361547

Fis konnektorll tiplerde her iki ddnme ydni de etkindir. Sadece bir dénme yonu isteni-
yorsa, liitfen "MOVIMOT® Tahrik Unitesinin Baglantisi” balimiini okuyunuz.
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Elektrik baglantisi 5

Motora Yakin Montajda MOVIMOT® ile Motor Arasi Baglanti

5.6 Motora yakin montajda MOVIMOT® ile motor arasi baglanti

MOVIMOT® frekans gevirici motora yakin montajda motora hazir bir hibrit kablo ile

baglanir.

MOVIMOT® frekans ¢evirici ile motor arasindaki baglanti igin sadece SEW-
EURODRIVE urlnd hibrit kablolar kullaniimahdir.

MOVIMOT® tarafinda agagidaki uygulamalar mimkindur:
+ A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.6.1 APG4 fig konnektorli MOVIMOT®

APG4 uygulamasinda kullanilan hibrit kabloya bagli olarak motora asagidaki baglanti
olanaklari vardir:

Tip A1 A2 A3
MOVIMOT® |APG4 APG4 APG4
Motor Kablo rakoru/ |ASB4 ISU4
klemensler
Hibrit kablo |01867423 05930766 |DR.63icin 08163251 A

DR.71 - DR.132 i¢in 0816326X A
DR.63 icin 05932785\
DR.71 — DR.132 icin 05937558

[1] Klemens (izerinden baglanti

9007199713407627
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Motora Yakin Montajda MOVIMOT® ile Motor Arasi Baglanti

5.6.2 ALA4 fig konnektorlii MOVIMOT®

ALA4 tipinde kullanilan hibrit kabloya bagl olarak motora asagidaki baglanti olanaklari

vardir:
Tip B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Motor Kablo rakoru/klemensler ASB4
Hibrit kablo |08179484 08162085

[11  Klemens lGzerinden baglanti

A4 isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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5.6.3

Elektrik baglantisi

Motora Yakin Montajda MOVIMOT® ile Motor Arasi Baglanti

Motora yakin montajda MOVIMOT® ile motor arasindaki baglantiya genel bakis

MOVIMOT® frekans cevirici

Baglanti kablosu

Tahrik

MM../P2.A/RO.A/ A1 |Parga numarasi DR.71 — DR.100: 01867423 Kablo rakorlu AC motorlar
APG4 Parca numarasi DR112 — DR132: 18116620
2500
——— D\
A2 ASB4 fig konnektorlii AC
motorlar
9007199713451275
A3 |Parca numarasi: 05932785 (.\) ISU4 fis konnektorli AC
) motorlar
Parga numarasi: 08163251 (A) Boyut DR.63
Parga numarasi: 05937558 (.\) ISU4 fig konnektorli AC
) motorlar
Parca numarasi: 0816326X (A) Boyut DR.71 — 132
MM../P2.A/RE.A/ALA4 | B1 Kablo rakorlu AC motorlar

9007199713472267

2%
:ﬂ';hiili\,

ASB4 fig konnektoérlii AC
motorlar

5
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Elektrik baglantisi
Motora Yakin Montajda MOVIMOT® ile Motor Arasi Baglanti

5.6.4 Hibrit kablo baglantisi

Asagidaki tabloda 01867423 ve 08179484 parca numaral ve ilgili DR.. motoru kle-
mensli hibrit kablonun damar baglantilari gosterilmektedir:

DR.. motor i¢in motor Damar rengi/tanim hibrit kablo
klemensi

u1 Siyah/U1

V1 Siyah/V1

w1 Siyah/W1

4a Kirmizi/13

3a Beyaz/14

5a Mavi/15

1b Siyah/1

2b Siyah/2

PE baglantisi Yesil/sari + ekran ucu (i¢ ekran)

Asagidaki resimde hibrit kablonun DR... motoru klemens kutusuna baglantisi gésteril-
mektedir:

BK/W1
BK/V1
BK/U1

P XK R KRR R KRR IR

000020000000 0000000 000 0 00 Ve
WH | LR RRRRRRRIRRRRIIDIR
LK

BK/1

BK/2

GC_© O
)\ w2 u2 v2

Ul V1w

O O O

9007200445548683

UYARI

Frenli motorlarda fren redresort takilmamalidir.

jde

Frenli motorlarda MOVIMOT®frekans gevirici freni dogrudan kontrol eder.

A6  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Elektrik baglantisi 5
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

5.7 MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

5.71 MLU11A / MLU21A opsiyonunun baglamasi

MLU11A ve MLU21A opsiyonlarinin baglanmasi ile ilgili bilgiler icin, "MLU11A /
MLU21A / MLG..A Opsiyonunun Baglanmasi" bélimine bakiniz (- & 23).

MLU11A ve MLU21A opsiyonlarinin baglantisi asagidaki resimde gdsteriimektedir.
YE (MLU11A), BN (MLU21A)

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

MOVIMOT® - o
-
MLU..A
3
SRR ERREEEE S
0N ~ | R || o3| —
< |~ I AN|N|[AN|M
x| X E<:><><><><><><
> AN @|lal |
L=~ |N W0
b n:(_:nExxn:cc
RD
BU

640436235

5.7.2 MLU13A opsiyonunun baglantisi

MLU13A opsiyonunun montaji ile ilgili bilgiler i¢in, "MLU13A Opsiyonunun Montaji" bo-
[imine bakiniz (- B 23).

MLU13A opsiyonunun baglantisi asagidaki resimde gosterilmektedir:

MOVIMOT® I ]
YE
YE
YE
MLU13A
BU
RD
| >
ool N 18888 N
N ~ | RGN | =
< | | ANN|N[M
x| < E<:><><><><><><
> N ©|la +
= == |n|ln
—|& n:g::x:cn:n:

323967371
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Elektrik baglantisi
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

5.7.3 MLG..A opsiyonunun baglantisi

MLG..A opsiyonunun montaiji ile ilgili bilgiler i¢in, "MLU11A / MLU21A / MLG..A Opsi-
yonunun Montajl" (- B 23) bélimine bakiniz.

MLG..A opsiyonunun baglantisi asagidaki resimde gosteriimektedir:

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

MOVIMOT® .
—
MLG..A
> +
3 h D
©|o Mol 181888 NI =
N ~ | R~ o]~
< |~ — [N AN|N|AN[™M
X[X z<:><><><><><><
> AN @|lal |
€812 p|p
—|& n:(_:l:::cxcccc
ol & 2
[ c|m O &

641925899
[11 Doénme yoninin etkinlik durumu dikkate alinmalidir.

RS485 arabirimi Gzerinden kumandada sag/dur, sol/dur klemenslerinin
fonksiyonlari igin "MOVIMOT® Tahrik Unitesinin Baglantisi" boliimiine (- B 41)
bakiniz.

A8  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Elektrik baglantisi
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

5.7.4 MNF21A opsiyonu baglantisi

UYARI

[0

Bu montaj sekline sadece MOVIMOT® MMO03D-503-00 — MM15D-503-00 modiler

baglanti kutusu ile baglantili olarak izin verilmektedir!

MNF21A opsiyonunun montaji ile ilgili bilgiler icin, "MNF21A Opsiyonunun Monta-

jI" (- B 25) bolimuane bakiniz.
MNF21A opsiyonunun baglantisi asagidaki resimde gosteriimektedir:

(1]
(2]

(3]

=1t

} F11/F12/F13

—

—_
o MINFZIA | MOVIMOT®
=] !

—12 L2|— :
113 L3 .
|
....... . —.J
o] iNe]
AN| ~—
< N ©| ©
bt et e B D R B
SIS R
<
+ -NmN_i >
225|388 |d|+
1754451723

Sebeke besleme kablosu mimkin oldugu kadar kisa olmahdir!

Fren kablolari mimkin oldugu kadar kisa olmalidir!

Fren kablolari paralel degil, sebeke besleme kablolarindan mimkun oldugu ka-
dar uzaga désenmelidir.

Fren direnci BW (sadece mekanik frensiz MOVIMOT® igin)

5
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Elektrik baglantisi
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

5.7.5 URM Opsiyonunun Baglantisi

URM opsiyonunun montaji ile ilgili bilgiler i¢in, "URM / BEM Opsiyonunun Montaji" bé-
[imine (- B 26) bakiniz.

URM opsiyonunun baglantisi asagidaki resimde gosteriimektedir:

[~ —l
- | -
4 <[ <] 1x ®
URM = MOVIMOT
| || BE/BR
13
14 RD
WH
15
©|m N ©lo|o|n
I R N e o P R P e
Db DI B ol B B B e
(% ?QQQQQQr
> gm_o |+
& mg:§§$$
324118411

50  istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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5.7.6

Elektrik baglantisi 5
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

BEM opsiyonunun baglantisi

BEM opsiyonunun montaiji ile ilgili bilgiler igin, "URM / BEM / BES Opsiyonunun Mon-
taji" (- B 26) bolimine bakiniz.

BEM opsiyonunun baglantisi asagidaki resimde gosteriimektedir:

L1
L2
L3

e —— S

KT

BEM MOVIMOT®
RD
UnTBU
U, 1 -BK BE/BR
E ,LBK
<
4
i3 ] RD
14 ] WH <
= BU
— N
eoleole)
el (Nel, 18]RI8]S
U g
[TRglereies)s|ss o
> Nl w|al |+
—& &:9:;;2%
+
9007199578875531
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Elektrik baglantisi
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

5.7.7 BES opsiyonunun baglantisi

DIKKAT

Cok yuksek baglanti geriliminde BES opsiyonu veya ona bagli olan fren bobini hasar
gorebilir.

BES opsiyonu veya fren bobininde hasar olusabilir.

» Fren bobini DC 24 V olan bir fren seginiz.

BES opsiyonunun montaji ile ilgili bilgiler i¢in, "URM / BEM / BES Opsiyonunun Monta-
jI" (- B 26) bélimine bakiniz.

BES opsiyonunun baglantisi asagidaki resimde gosterilmektedir:

L1
L2
L3

MOVIMOT ®
+
24V i
' — "
BES [1] OR
z + RD
S5, LBU
w > |LRD BE... _
2 9 ILBK S
7]
[h'4
13 ] RD
WH
14 T
15 BU <o P
[eY=Y=}
sxx @[] [el=lg]
LUULREL SRR e N
[TFglgTges e gele
> Nl o|al |+
—I ggs;;&@
[2]
9007200966343307

[11 Fren kontroli BES baglanti kutusuna monte edilmis olarak
[2] Harici fren direnci BW
[3] DC 24V fren beslemesi icin 6zel klemensler

52 istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Elektrik baglantisi 5
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

5.7.8 MBG11A opsiyonunun baglantisi

MBG11A opsiyonunun montaji ile ilgili bilgiler i¢in, "MBG11A Opsiyonunun Monta-
jI" (= B 27) bélimine bakiniz.

MBG11A opsiyonunun baglantisi asagidaki resimde gosteriimektedir:

MOVIMOT®
MBG11A
©ol|lm o ©olo|o|a
6|l M P NS P B
< |~ I AN|N|AN|M >—|(7)(/)
Qé‘zﬁié‘éé‘w?;’ﬁr &7 e
> Nl || |t
4|3 m95§§$$
1— 1]
DC24V——
!
[2]
9007199578787723

[11 Dénme ydninin etkinlik durumu dikkate alinmalidir.
RS485 arabirimi Uzerinden kumandada sag/dur, sol/dur klemenslerinin
fonksiyonlari igin "MOVIMOT® Tahrik Unitesinin Baglantisi” bélimiine (- B 41)
bakiniz.

[2] EMU metal kablo rakoru

isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = 573



Elektrik baglantisi
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

5.7.9 MWAZ21A opsiyonunun baglantisi

MWA21A opsiyonunun montaji ile ilgili bilgiler i¢cin, "MWA21A Opsiyonunun Monta-
jI" (- B 28) bélimine bakiniz.

MWAZ21A opsiyonunun baglantisi asagidaki resimde gdsterilmektedir:

L 24Vp.
MOVIMOT® MWA21A
1 24V}l—»
2 24V -—r
3 1 H
— > 4 ROI—
L5 LO—=
6 10V |-—
7 -
o[22
9 1 H
10 L H
111 RS+ |[~—
ool Mo 18888 —12 RS- |=—
W0 ~ | =R~ o=
b D sl et e e e
wﬁ%sz;‘zszwszr
> Nl ©j2| Al t
—|& m95§§$ﬁé’

—_—
—_
fa—

T o
2] (2] T

324061323

[1] Dénme yoninin etkinlestiriimesine dikkat ediniz.

RS485 arabirimi Uzerinden kumandada sag/dur, sol/dur klemenslerinin

fonksiyonlari igin "MOVIMOT® Tahrik Unitesinin Baglantisi" bélimiine (- B 41) bakiniz.
[2] EMU metal kablo rakoru
[3] 10 V referans gerilimin kullanildi§i potansiyometre [A]

veya kuru analog sinyal [B]

6 10V +— < 6 10V~ <«
7 + > N 7 + — &

e | e g
9 1 H s 9 1 H s
10 L H 10 L
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5.7.10 MWF11A opsiyonu baglantisi

Elektrik baglantisi
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

MWF11A opsiyonunun montaji ile ilgili bilgiler i¢in, "MWF11A Opsiyonunun Montaji"

béliumune (- B 28) bakiniz.

MWF11A opsiyonunun baglantisi asagidaki resimde gosterilmektedir:

(4[3[2[1]  [3]2[1] [3[2][1]
X1 X2 X3
MWF11A

X4 X5
L112]3]4]5]6]7[8[o] [1]2]3]4]

9007202439315339
RS485 arabirimi
X1 1 RS485 + (MOVIMOT® cihaza baglanti)
2 RS485 - (MOVIMOT® cihaza baglanti)
3 RS485 GND (VMOVIMOT® cihaza baglanti)
4 Ekranlama
Frekans girigi
X2 1 A
2 islevsiz
GND
Besleme gerilimi
X3 1 +24 V (IN)
2 +24 V (OUT)
3 GND
Kumanda klemensleri
X4 1 Saga etkinlestir
2 Sola etkinlestir
3 Etkinlesir/hizli stop
4 n11
5 n12
6 Hata reset
7 /Ariza ¢ikigl
8 /Ariza ¢ikigl (kisa devre korumali)
9 GND
Analog giris (diferansiyel)
X5 1 10 V kapali (47 kQ potansiyometre icin)
2 Al11
3 Al12 (Referans)
4 GND

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Elektrik baglantisi
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

Broadcast modundaki MWF11A opsiyonu baglantisi

MWF11A'nin Broadcast modunda kurulmasi i¢in érnek:

1] 1]
——||| | oD+,
3// k::T 3 T::ir_::T 3 3
o ¢ o 1 M
L»/MOVIMOT® | L. MOVIMOT® dal |+ T
21 3] 76|22 ono] A
3 3 5F | 1| |
L‘ I A4
[4]3[2[1] (3[2[1] [3]2]1]
X1 X2 X3
MWF11A |Tosomooo--o-s
11 s |
I [1234] |
|1|2|3|4|5|6|7|8|9| |1|2|3|4| i ;5 !
| =
\ |
\ |
1 +Ug, OV !
I
|
47 kQ E r S
g S
5 LT T
— | ° !
1= | |
|o+U, oV !
9007202439397899
[11  Sebeke

[2] Adres 1'li MOVIMOT®

[3] Adres 2'li MOVIMOT®

[4] Islev jeneratorii

[5] Ortam etkilerinin girisim seviyesi ylUksek ise, elektrik panosunun montaj panelindeki RS485 kablo ek-
rani topraklanmahdir

[6] Saga etkinlestir/Dur

[71  Sola etkinlestir/Dur

[8] Etkinlesir/hizh stop

[9] Hata reset

[10] /Ariza

[11] Alternatif istenen deger girisi

[12] |-Giris

[13] U-Girig

56  istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Elektrik baglantisi 5
MOVIMOT® opsiyonlarinin baglanmasi

5.7.11 Harici fan V baglantisi

DR.. serisi AC motorlar opsiyonel olarak harici fan V ile teslim edilebilir. Harici fan V
kullanildidinda, istenen hizin ayar araligi genisletilebilir. Bu sayede 150 de/dk (5 Hz)
degerinden itibaren hizlar gerceklestirilebilir.

Asagidaki sekil harici fan kablosunun serimini géstermektedir.

9007202424404491
Asagidaki resimde bir harici fan V baglantisi gosterilmektedir:
MOVIMOT®
oM N ©ololola
- = ~|o ANN|[M| ™
[T eV = i Il i s
B I = N N b 24V L
g2 % HEEEE
> N ol Al E
S EREE al 2
L
DC 24V
3182111115

UYARI

Harici fan V ile calisan motorlarda P341 Sogutma sekli parametresi "cebri sogutmali”
olarak ayarlanmaldir.

jde

Isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM.D = 57/



Elektrik baglantisi
RS485-bus master baglantisi

5.8 RS485-bus master baglantisi

Bir RS485 bus master baglantisi asagidaki resimde gdsterilmektedir:

~— [aV] ™
— - —
= XX MOVIMOT® RS485
Busmaster
(SPS/PLC )
©fc Yol 181888
4 [FelRels|gls RS485 | |
Qﬁﬁgﬁﬁ%‘éﬁﬁr
> Nl ool | T
—|& mgfgg‘é’%
KT N
1
DC 24V — —
[3] | ]
(2] (2]

18014398833771531

[1] Dénme yoninin etkinlik durumu dikkate alinmalidir.

RS485 arabirimi Uzerinden kumandada sag/dur, sol/dur klemenslerinin

fonksiyonlari igin "MOVIMOT® Tahrik Unitesinin Baglantisi” bélimiine (- B 41) bakiniz.
[2] EMU metal kablo rakoru
[3] Potansiyel dengeleme MOVIMOT®/RS485 Master

58  istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Elektrik baglantisi 5
DBG tus takimi baglantisi

5.9 DBG tus takimi baglantisi
MOVIMOT® tahrik Unitelerinde, devreye alma, parametre ayari ve servis igin bir diyag-
noz arabirimi X50 (RJ10 fis konnektér) bulunur.

Diyagnoz arabirimi X50 MOVIMOT® frekans cevirici Uizerinde, vidali kapagin altinda
bulunur.

Fisi diyagnoz arabirimine takmadan once, vidali kapagi sokun.

A UYARI! Sicak MOVIMOT® tahrik Unitesi yilizeyinde (6zellikle sogutma plakasinda)
yanma tehlikesi mevcuttur.

Agir yaralanmalar.
*+ MOVIMOT® tahrik tnitesine dokunmadan 6nce yeterli dereceye kadar sogumasini

bekleyin.
=)

1 m/ DKG60B
MOVIMOT® K@?

DBG

18014399653617291

DKG60B opsiyonlu tus takimi DBG'yi opsiyonel olarak (5 m uzatma kablosu)
MOVIMOT® tahrik tnitesine baglanabilir.

Uzatma kablosu | Tanimlama (= teslimat icerigi) Parca numarasi

DKG60B « Uzunluk 5 m 08175837
» Ekranlanmis, 4 damarh kablo (AWG26)

Isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = 50



Elektrik baglantisi

PCl/laptop baglantisi

5.10 PCllaptop baglantisi

MOVIMOT® tahrik nitelerinde, devreye alma, parametre ayari ve servis igin bir diyag-
noz arabirimi X50 (RJ10 fis konnektér) bulunur.

Diyagnoz arabirimi [1] MOVIMOT® frekans gevirici (izerinde vidali, kapagin altinda bu-
lunur.

Fisi diyagnoz arabirimine takmadan once, vidali kapagi sokun.

A UYARI! Sicak MOVIMOTP® tahrik Unitesi ylizeyinde (6zellikle sogutma plakasinda)
yanma tehlikesi mevcuttur.

Agir yaralanmalar.

+  MOVIMOT® tahrik tnitesine dokunmadan 6nce yeterli dereceye kadar sogumasini
bekleyin.

Diyagnostik arabirimi piyasada yaygin olarak bulunan bir PC/laptopa arabirim adapto-
ri USB11A (Parca numarasi 08248311) uzerinden baglanir.

Teslimat icerigi:

+ USB11A arabirim adaptoriu
* RJ10 figs konnektorli kablo
» USB arabirim kablosu

(]

®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

AAA ]

Q)

9007199713527051
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Devreye alma "Easy" 6
Genel bakis

6 Devreye alma "Easy"
6.1 Genel bakig

MOVIMOT® tahrik tniteleri devreye alinirken asagidaki devreye alma modlarindan biri

segilebilir:

+ Easy modu devreye alma ile MOVIMOT® tahrik Unitesi DIP anahtar S1, S2 ve 2,
t1 anahtarlari ile hizli bir sekilde devreye alinabilir.

+ Devreye alma icin Expert modu segildigine, daha fazla parametre kullanilabilir.
MOVITOOLS® MotionStudio yazilimi veya DBG tus takimi kullanildiginda, parame-
treleri uygulamaya goére ayarlanabilir.

"Expert" modunda devreye alma bilgileri icin, "Parametre islevi ile "Expert" Modun-
da Devreye Alma" (- B 130) bolimiine bakiniz.

6.2 Genel devreye alma bilgileri
UYARI
i Devreye alirken "Emniyet Uyarilar" bélumunde verilen genel emniyet uyarilari mutla-
ka dikkate alinmaldir.

A UYARI

Koruyucu kapaklar yoksa veya hasarli ise, ezilme tehlikesi mevcuttur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Tesisin koruyucu kapaklarini dogru olarak monte ediniz, reduktérin isletme kila-
vuzuna bakiniz.

» Bu cihaz kesinlikle koruyucu kapaklari sékulmus halde c¢alistiriimayacaktir.

A UYARI

Kondansatoérlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi asagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

A UYARI

Cihazlarin yanlis ayarlanmasi davraniglarinda hata olusturur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

* Devreye alma uyarilarini géz 6éntinde bulundurun.

* Montaj sadece ustalar tarafindan yapilimalidir.

» Sadece isleve uygun olan ayarlari kullanin.

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D | (5]



Devreye alma "Easy"

On kosullar
A UYARI
Sicak cihazin yizeyinde (6zellikle sogutma plakasinda) yanma tehlikesi mevcuttur.
Agir yaralanmalar.
» Cihaza dokunmadan 6nce yeterli derecede sogumasini bekleyin.
UYARI
i Arizasiz bir isletme saglayabilmek igin, galisirken glg¢ ve sinyal kablolarini ¢ikartma-
yin veya takmayin.
UYARI
i * Devreye almadan 6nce durum LED'indeki boya koruma kapagini ¢ikartin. Devre-
ye almadan once etiketlerdeki boya koruma folyolarini ¢ikartin.

+ Sebeke kontaktéri K11 igin 2 saniyelik minimum kapanma sliresine uyulmalidir.

6.3  On kosullar
Devreye alma icin agsagidaki kogullar gegerlidir:
*+  MOVIMOT® tahrik tinitesi mekanik ve elektriksel olarak dogru baglandi.

» Tabhrik Unitelerinin yanlishkla hareket etmeleri uygun giivenlik énlemleri ile 6énlendi.
+ Insanlar ve makineler igin tehlike olusmasi olana@i uygun énlemlerle énlendi.

B2 | isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy" 6

Kontrol elemanlarinin agiklanmasi

6.4 Kontrol elemanlarinin agiklanmasi
6.4.1 istenen deger potansiyometresi f1
DIKKAT

istenen deger potansiyometresi f1 veya bir diyagnostik arabiriminin kapak vidalari
dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi artik gegersizdir.

MOVIMOT?® frekans geviricide hasar olugur.

- Istenen deger potansiyometresinin istenen degeri ayarlandiktan sonra, vidall ka-
pagini contasi ile birlikte tekrar yerine takin.

Potansiyometrenin (f1) islevi calisma sekline gére farkhdir:

+ Dijital kontrol: istenen deger f1'in ayarlanmasi
(f1 ayari klemens f1/f2 X6:7,8 = "0" Gzerinden segilir)

» RS485 lizerinden kontrol:  Maksimum f,_,,.. frekansinin ayarlanmasi
f1 [Hz] 100

751

18014398838894987
[11 Potansiyometre konumu
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6.4.2 Anahtar 2

Anahtarin (f2) islevi galisma sekline gore farkhdir:

» Dijital kontrol: istenen deger f2'nin ayarlanmasi
(f2 ayari klemens f1/f2 X6:7,8 = "1" lizerinden segilir)

* RS485 Uzerinden kontrol: ~ Minimum f.,,, frekansinin ayarlanmasi

% Anahtar f2
Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
o istenen deger f2 [Hz] | 5 7 |10 | 15|20 | 25|35 |50 |60 | 70 |100
Minimum frekans 2 5 7 |10 12 | 15|20 | 25 | 30 | 35 | 40
[Hz]

6.4.3 Anahtar t1

MOVIMOT® tahrik Uinitesinin hizlanma ayarlari igin t1 anahtari kullanilir. Rampa siiresi,
istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degismeyi dikkate alir.

Anahtar t1

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10

Rampa zamanit1[s] | 0,1 /02|03 [05|0,7| 1 2 3 5 7 | 10
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Kontrol elemanlarinin agiklanmasi

6.4.4 DIP anahtarlari S1 ve S2

DIKKAT

Yanlis alet kullanildiginda DIP anahtarda hasar olusabilir.
DIP anahtari S4’te hasar

» DIP anahtar degistirmek icin sadece uygun bir alet, 6rnegin < 3 mm'lik bir diz
basli tornavida kullaniimahdir.

* DIP anahtar Uzerinde sadece 5 N degerinde kuvvet kullaniimaldir.

9007199881389579
DIP anahtar S1:
S1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Anlami RS485 cihaz adresinin | Motor ko- Motorun PWM Yiksiiz calig-
dijital kodlanmasi rumasi giic kademesi frekansi ma titresim
s6niimlenme-
si
2° 2 22 23
ON 1 1 1 1 Kapali Motor Degisken (16, Acik
bir kademe daha 8, 4 kHz)
kiguk
OFF 0 0 0 0 Acik Motor 4 kHz Kapali
ayarlandi
DIP anahtan S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Anlami Fren tipi Frenin serbest Calisma Hiz denetimi Ek iglevler igin
birakilmadan sekli dijital kodlama
ayrilmasi
20 | 2t | 22 | 23
ON Opsiyon freni Acik U/t Acik 1 1 1 1
OFF Standart fren Kapali VFC Kapali 0 0 0 0

21214360 /TR — 10/2014

isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D - 55



Devreye alma "Easy"
DIP anahtari S1’in agiklanmasi

6.5 DIP anahtari S1’in agiklanmasi

6.5.1 DIP anahtarlar S1/1 — S1/4
MOVIMOT® tahrik {initesi icin RS485 adresinin dijital kodlama lizerinden segil-

mesi

Ondalik 0(/1/2 3|4 |56 7/|8|9 (1011|1213 (14|15
adres

S11 - X| - X| - | X|-|X|-[X|=-|X|-|X|-1]X
S$1/2 - = X[ X|-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]|X|X
S$1/3 - === X| X[ X|X|-|-|=-]-]|X|X|X|X
S1/4 - =] =-]=-]=-]=-]1=-]=-[X|X|X|X|X|X|X|X

X |=oN - |=OFF

MOVIMOT?® frekans geviriciyi kontrole gore asagidaki adresleri ayarlayin:

Kontrol RS485
adresi
Dijital kontrol 0
Tus takimi Gzerinden (MLG..A, MBG..A) 1
Fieldbus arabirimi tGzerinden (MF..) 1
MOVIFIT®-MC (MTM..) Gzerinden 1
Kiiglk kontrol sistemi ile fieldbus arabirimi Gizerinden (MQ..) 1-15
RS485 master lzerinden 1-15
istenen deger konvertorii MWF11A 1-15

6.5.2 DIP anahtar S1/5
Motor korumasi agik/kapali

MOVIMOT® frekans geviricinin motora yakin montajinda motor korumasi devre disi bi-
rakilmalidir.

Motorun buna ragmen korunabilmesi igin TH (termik termostat) kullaniimalidir. Burada
anma agcilma sicakhginda erisildiginde, TH duyar eleman akim devresini agar (alan
dagiticinin el kitabina bakiniz).
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6.5.3

Devreye alma "Easy"
DIP anahtari S1’in agiklanmasi

DIP anahtar S1/6
Motor gii¢ kademesi daha diisiik

DIP anahtar S1/6 aktive edildiginde, MOVIMOT® frekans gevirici daha dusik guig
kademesindeki bir motora atanabilir. Bu durumda cihazin anma gucunde bir
degisiklik olmaz.

Glicii MOVIMOT® frekans geviricinin giictinden daha kiigiik bir motor kullanildigin-
da, frekans ceviricinin glici motora goére bir kademe daha fazladir. Bu sebepten
tahrik Gnitesinin agir yuklenme kapasitesini yukseltebilirsiniz. Bu durumda, kisa bir
sure igin daha yiuksek moment degerleri verebilen akim olusabilir.

DIP anah’gar S1/6, kisa sureli olarak pik motor momentlerinden yararlanmak igin
kullanilir. llgili cihazin akim siniri anahtar konumuna bagh degildir ve surekli ayni-
dir. Motoru koruma fonksiyonu anahtarin konumuna gére ayarlanir.

Bu igletme tiriinde S1/6 = "ON" ise, motorun devrilme korumasi yoktur.

DIP anahtar S1/6 ile yapilmasi gereken ayar motor tipine ve buna bagli olarak da
MOVIMOT?® frekans geviricideki Drive-ldent moduiliine baghdir.

Once MOVIMOT® frekans geviricinin Drive-ldent modiili tipini kontrol edin. DIP
anahtari (S1/6) asagidaki tabloya goére ayarlayin.

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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400 V/50 Hz calistirma noktali motor
Asagidaki Drive-ldent modiillerine sahip MOVIMOT® igin gecerlidir:

Drive-ldent modiilii Motor

isaret Tanim rengi Parca numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]

DRS/400/50 Beyaz 18214371 230/400 50

DRE/400/50 Turuncu 18214398 230/400 50

DRP/230/400 Kahverengi 18217907 230/400 50

DRN/400/50 Acik mavi 28222040 230/400 50

DIP anahtar $S1/6'nin ayari:

Giig Motor tipi MOVIMOT?® frekans gevirici MM..D-503-00
X baglantili motor A baglantih motor
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON $1/6 = OFF S§1/6 = ON

DR63L4/..
0.25 DRES0S4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..

DRS7184/..

0.37 DRE80SA4/..

MMO3D.. MMOS5D.. MMOS5D.. MMO7D..

DRS71M4/..

0.55 DRESOM4/..

MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..

DRS80S4/..
DRE80M4/..
0.75 DRP9OMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..

DRN80M4/..

DRS80M4/..
DRE90M4/..
DRP9OLA4/..

DRN90S4/..

1.1 MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..

DRS90M4/..
DRE9O0LA4/..
DRP100M4/..
DRNOOL4/..

1.5 MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..

DRS90L4/..
DRE100M4/..
2.2 DRP100L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..

DRN100LS4/..

DRS100M4/..
DRE100LCA4/..
3.0 DRP112M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -

DRN100L4/..

DRS100LCA4/..
4.0 DRE13254/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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DIP anahtari S1’in agiklanmasi

460 V/60 Hz calistirma noktali motor
Asagidaki Drive-ldent modiillerine sahip MOVIMOT® igin gecerlidir:

Drive-ldent modiilii Motor
isaret Tanim rengi Parca numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]
DRS/460/60 Sari 18214401 266/460 60
DRE/460/60 Yesil 18214428 266/460 60
DRP/266/460 Bej 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Mavimsi yesil 28222059 266/460 60
DIP anahtar $S1/6'nin ayari:
Giig Motor tipi MOVIMOT?® frekans gevirici MM..D-503-00
X baglantili motor A baglantih motor
kW] $1/6 = OFF S1/6 = ON $1/6 = OFF $1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S84/..
0.75 ngggm:: MMO7D.. MM11D.. MMA11D.. MM15D..
DRN8OM4/..
DRS80M4/..
1.1 Bsgggm{:' MM11D.. MMA5D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
15 Bsggg'&‘f: MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN9OL4/..
DRS90L4/..
2.2 Bsﬁggkﬂx. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
3.7 ng]ggggf_/ s MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE13254/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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DIP anahtari S1’in agiklanmasi

Motor gerilim arahigi 50/60 Hz

Asagidaki Drive-ldent modiillerine sahip MOVIMOT® igin gecerlidir:

Drive-ldent modiilii Motor
isaret Tanim rengi Parca numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]
DRS/DRE/50/60 Mor 18214444 220 —240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Beyaz yesil 28222067 220 - 230/380 — 400 50
266/460 60
DIP anahtar S1/6'nin ayari:
Giig Motor tipi MOVIMOT® frekans gevirici MM..D-503-00
X baglantili motor A baglantih motor
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80OM4/..
0.75 DRN8OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
1.1 DRN90S4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE9OL4/..
1.5 DRNOOL4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ . MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LCA4/..
3.0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4.0 DRN112M4/.. MM40D.. - - -

Calisma noktasi 380 V/60 Hz olan motor (Brezilya icin ABNT Direktifi)
Asagidaki Drive-ldent modiillerine sahip MOVIMOT® igin gegerlidir:

Drive-ldent modiilii Motor
isaret Tanim rengi Parca numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]
DRS/DRE/380/60 Kirmizi 18234933 220/380 60

DIP anahtar $1/6'nin ayari:
Giig Motor tipi MOVIMOT® frekans gevirici MM..D-503-00

A baglantih motor A baglantili motor
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DREB80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRE8OM4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DRE90L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4.0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -

/()  isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D

21214360 /TR — 10/2014



Calisma noktasi 400 V/50 Hz olan LSPM teknolojili motor

Asagidaki Drive-ldent modiillerine sahip MOVIMOT® igin gecerlidir:

Devreye alma "Easy

DIP anahtari S1’in agiklanmasi
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Drive-ldent modiilii Motor
isaret Tanim rengi Parca numarasi | Sebeke gerilimi [V] | Sebeke frekansi
[Hz]
DRE...J/400/50 Turuncu 28203816 230/400 50
DRU...J/400/50 Gri 28203194 230/400 50
DIP anahtar S1/6'nin ayari:
Gii¢ Motor tipi MOVIMOT® frekans gevirici MM..D-503-00
A baglantih motor A baglantili motor
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
0.25 DRU718J/.. - - MMO3D.. -
DRE71SJ4/..
0.37 DRU71MJ4/ . MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..
0.55 DRUS0SJ4/.. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..
0.75 DRUSOMJ4/.. MMO7D.. - MM11D.. -
DRE80SJ4/..
1.1 DRU9OMJ4/ . MM11D.. - MM15D.. -
DRE8OMJ4/..
1.5 DRU9OLJ4/.. MM15D.. - MM22D.. -
DRE90MJ4/..
2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DREQ9OLJ4/..
3.0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -
4.0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - — —

6.5.4 DIP anahtar S1/7

Maksimum PMW frekansinin ayarlanmasi

+ MOVIMOT® frekans gevirici DIP anahtar S1/7 = "OFF" ayarinda 4 kHz-PWM fre-
kansinda galigir.

« MOVIMOT® frekans gevirici DIP anahtar S1/7 = "ON" ayarinda 16 kHz-PWM fre-
kansinda galigir (sessiz). MOVIMOT® sogutma plakasi sicakligina ve yiike bagli
olarak daha dusuk frekansa geri doner.

6.5.5 DIP anahtar S1/8
Yiiksiiz caligma titregsim séniimlenmesi

DIP anahtar S1/8 = "ON" olarak ayarlandiginda, bu islev yiksiz calistirmada rezo-
nans titresimlerini azaltir.
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DIP anahtar S2’nin tanimlanmasi

6.6 DIP anahtar S2’nin tanimlanmasi

6.6.1 DIP anahtar S2/1

Fren tipi

« Standart fren kullanildiginda DIP anahtar S2/1 "OFF" konumunda olmalidir.
» Opsiyonel fren kullanildidinda DIP anahtar S2/1 "ON" konumunda olmalidir.

Motor Standart fren Opsiyon fren
[Tip] [Tip]
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S2/1 = OFF S2/1=ON
460 V/60 Hz ABNT LSPM-
Gerilim araligi 50/60 Hz Brezilya Teknolojisi
DR.63L4 BRO3 -
DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1
DRE80S4 DRU71MJ4
DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRES80S4 DRU80SJ4
DRE80OM4 DRU80MJ4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE80M4 DRE80SJ4 BE2 BE1
DRE90M4 DRU90MJ4
DRP90L4
DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2
DRE100M4 DRU100MJ4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90OLJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4
DRS100LC4 DRU100LJ4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE13254
DRP11284
Tercih edilen fren gerilimi
MOVIMOT® tipi (frekans gevirici) Oncelikli
fren gerilimi

MOVIMOT® MM..D-503, Boyut 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, Boyut 2 (MM22.. — MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, Boyut 1 ve 2 (MMO03.. - MM40..)

[ 7 | isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy" 6

DIP anahtar S2’nin tanimlanmasi

6.6.2 DIP anahtar S2/2

Frenin etkinlestirmeden ayrilmasi

DIP anahtar S2/2 = "ON" konumuna ayarlandidinda, fren tahrik Unitesi etkin olmadan
da ayrilabilir.

Dijital kontrol islevleri

Dijital kontrolde, asagidaki kosullar yerine getirildiginde, f1/f2 klemensi X6:7,8 Uzerin-
den sinyal verildiginde fren asagidaki kosullarda ¢alistirilabilir:

Klemens durumu Etkinlesir- |Hata Fren fonksiyonu
RO | Lo | g |me duru-
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8 |“4™M mu
" "0" "0" |Cihaz Cihaz | MOVIMOT® frekans gevirici
"o" """ etkin hatasi | freni kontrol ediyor.
yok istenen deger f1
" "0" "1"  |Cihaz Cihaz |MOVIMOT® frekans gevirici
"o" " etkin hatasi | freni kontrol ediyor.
yok istenen deger 2
" " "0" |Cihaz etkin |Cihaz |Fren kapal.
"0" "0" degil hatasi
yok
" " "1" |Cihaz etkin |Cihaz |Fren kapall.
degil hatasi
yok
"o" "o" "1" |Cihazetkin [Cihaz |Fren manuel iglem igin agi-
degil hatasi |lir."
degil
Tdm durumlar mimkindir |Cihaz etkin | Cihaz | Fren kapali.
degil hatasi

1) "Expert" modunda P600 (klemens konfigiirasyonu) parametresi = "0" (varsayilan) olarak ayarlanmalidir
=> "[stenen deger degisimi Sol / Dur - Sag / Dur".

Isletme Kilavuzu — MOVIMOT®MM.D | [ 3
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RS485 lizerinden kontrolde iglevier

RS485 uzerinden kontrolde, fren kontrol kelimesi Gzerinden kumanda edilerek c¢alistiri-
lir:

Master MOVIMOT®
[E e oo oo oo oo oo Joo oo | PO
'W'”T'[" [ _pot | P2 [ PO3
[ en | P2 | p3
- PI
329547915
PO =islem gikis verileri Pl =islem giris verileri
PO1 = Kontrol kelimesi PI1 = Durum kelimesi 1
PO2 = Hiz [%] PI2 = Cikis akimi
PO3 = Rampa PI3 = Durum kelimesi 2
DO = Dijital ¢ikiglar DI = Dijital girigler

Kontrol kelimesinde Bit 8 igin bir deger verilirse, asadidaki kosullar yerine getirildigin-
de, fren f1/f2 klemensi tizerinden ayrilabilir:

Temel kumanda blogu
15 |14 |13 |12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Kontrol kelimesi
Bagh degil " Bit | Bit | Bagh "= Bagh degil " "1 1 0" = Etkin, yoksa
"9" | "8" | degil” | Reset Dur

— Frenin tahrik iinitesi etkin yapilmadan ayrilmasi igin sa-
nal klemensler

"Dur" kontrol komutunda fren uygulamak ve ¢ikis kade-
mesini kilitlemek i¢in sanal klemens

1) Bagl olmayan tiim bit'ler igin éneri = "0"

Etkinlestirme duru- | Hata durumu Kontrol kelime- |Fren fonksiyonu

mu sinde durum biti

Cihaz Cihaz hatasi degil/ "o" MOVIMOT® frekans gevirici
etkin iletisim zamanasimi yok freni kontrol ediyor.

Cihaz Cihaz hatasi degil/ """ MOVIMOT® frekans gevirici
etkin iletisim zamanasimi yok freni kontrol ediyor.

Cihaz Cihaz hatasi degil/ "o" Fren kapali.

etkin degil iletisim zamanasimi yok

Cihaz Cihaz hatasi degil/ " Fren manuel iglem igin agi-
etkin degil iletisim zamanasimi yok lir.

Cihaz Cihaz hatasl/ "1" veya "0" Fren kapal.

etkin degil iletisim zamanasimi

[ 4 isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy" 6

DIP anahtar S2’nin tanimlanmasi

Dijital kontrolde istenen deger segimi

Dijital kontrolde istenen deger secimi f1/f2 X6:7,8 klemensinin durumuna goére:

Etkinlestirme duru- | Klemens f1/f2 X6:7,8 Aktif olan istenen deger

mu

Cihaz etkin Klemens f1/f2 X6:7,8 ="0" |istenen deger potansiyometresi
f1 aktif

Cihaz etkin Klemens f1/f2 X6:7,8 ="1" |istenen deger potansiyometresi
2 aktif

Cihaz igsletmeye hazir degilse

Cihaz isletmeye hazir degilse, fren f1/f2 X6:7,8 klemensinin durumuna veya kontrol
kelimesindeki Bit 8'e bagli olmadan surekli kapalidir.

LED gosterge

Durum LED'i aralikli olarak hizli yanip sonuyor (t, : tapa, = 100 msn: 300 msn), eger
fren manuel islem icin aciksa. Bu durum hem dijital kontrol ve hem de RS485 (izerin-
den kontrol igin gecerlidir.

6.6.3 DIP anahtar S2/3
Calisma sekli
* DIP anahtar S2/3 = "OFF": 4 kutuplu motorlarda VFC igletmesi
* DIP anahtar S2/3 = "ON": U/f isletmesi 6zel durumlar i¢in ayrilmistir

6.6.4 DIP anahtar S2/4
Hiz denetimi
Hiz denetimi (S2/4 = "ON") blokaj durumunda tahrik tnitesini korumak i¢in kullanilir.

Hiz denetimi etkinlestirildiginde (S2/4 = "ON") tahrik Unitesi 1 saniyeden fazla bir sire
akim sinirinda galisirsa, MOVIMOT®-frekans gevirici hiz denetimini devreye alir.
MOVIMOT® frekans geviricinin durum LED'i, yavas yavag kirmizi renkte yanip sénerek
hataya isaret eder (hata kodu 08). Bu hata sadece, yavaslama siresi igerisinde akim
sinirina kesintisiz olarak erisildiginde olusur.

6.6.5 DIP anahtarlar S2/5 — S2/8

Ek fonksiyonlar

DIP anahtarlar S2/5 - S2/8 dijital kodlari Gzerinden ek islevler etkinlestirilebilir. Olasi ek
fonksiyonlari etkinlestirmek igin:

Ondalk 0| 1|2 (3|4|5|6|7|8|9/|10(11|12|13|14|15

deger

S2/5 - X |- | X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-1]X

S2/6 - |- X|X|-|-|X|X|-|-|X|X|-]|-|X|X

S2/7 - =] =-]=-[X|X|X|X|-|-]|-|-|X|X|X|X

S2/8 -l === =-]=-|-|-|X|X[|X|X|X|X|X|X
X |=ON - |=OFF
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6.7 Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00
6.7.1 Secilebilen ek fonksiyonlara genel bakig
DIP anahtarlar S2/5 — S2/8 ile asagida belirtilen ek islevler etkinlestirilebilir:
Ondalik |Kisa aciklama Calisma sekli Aciklama
ey RS485 Djital
lizerinden kontrol
kontrol
0 Temel islev, ek fonksiyon etkin degil X X -
1 Rampa zamanlari uzatiimigs MOVIMOT® X X (-B77)
2 Akim siniri ayarlanabilen MOVIMOT® X X (- B78)
(asildiginda hata verilir)
3 Akim sinirt MOVIMOT® (klemens f1/f2 X6:7,8 lGze- X X (-~ B78)
rinden degistirilebilir)
4 Bus parametre ayarli MOVIMOT® X - (-~ B81)
5 TH tzerinden motor korumali MOVIMOT® X - (- B83)
6 Maksimum PWM frekansi 8 kHz olan MOVIMOT® X X (-~ B84)
7 Hizli ¢calistirma/durdurmali MOVIMOT® X X (-~ B 85)
8 Minimum frekansi 0 kHz olan MOVIMOT® X X (-~ B87)
9 Kaldirma diizeni uygulamalari igin MOVIMOT® X X (-~ B 88)
10 Minimum frekans 0 Hz ve dlsulk frekanslarda dusuk X X (-~ B91)
torklu MOVIMOT®
11 Sebeke-faz kaybi denetimi devre digi birakildi X X (-~ B92)
12 Hizh ¢alistirma/durdurmali ve motor korumasi TH X X (-~ B93)
uzerinden olan MOVIMOT®
13 Genigletilmis hiz kontrolli MOVIMOT® X X (- B 96)
14 Kayma kompanzasyonu devre disi birakilmis X X (-~ B 100)
MOVIMOT®
15 Baglanti yok - - -
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6.7.2 Ek fonksiyon 1
Rampa siireleri uzatiimig MOVIMOT®

ON

J00
6 7 8

S2

5

329690891

Fonksiyon agiklamasi

Rampa zamanlarini 40 sn’ye kadar ayarlamak mimkundar.

RS485 (izerinden kontrolde 3 islem verisi kullanilarak maksimum 40 sn rampa suresi
aktarilabilir.

Degistirilen rampa siireleri

Anahtar t1
Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10

Rampa zamani t1 01(02(03|05|0,7]| 1 20 | 25 | 30 | 35 | 40
[sn]

= standart ayara esittir

= degistirilen rampa sureleri
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6.7.3 Ek fonksiyon 2
Akim sinirlandirmasi ayarlanabilen MOVIMOT® (agildiginda hata verilir)

ON

5 6 7 8
S2

329877131

Fonksiyon agiklamasi

Akim siniri anahtar f2 ile ayarlanabilir.

Bu durumda istenen deger f2 (dijital kontrol) ve minimum frekans (RS485 Uzerinden
kontrol) sabit olarak asagidaki degerlere ayarlanir:

istenen deger f2: 5 Hz

Minimum frekans: 2Hz

Denetleme 15 Hz (zerinde etkindir. Tahrik Unitesi 500 msn’den daha uzun bir slre

akim sinirinda galisirsa, cihaz hata konumuna geger (Hata 44). Bu durum LED'i tara-
findan hizli hizh yanip sénerek gosterilir.

Ayarlanabilen akim sinirlari

% Anahtar f2

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

/= I, degerinden I, 90 | 95 [ 100|105 |110| 115|120 | 130 | 140 | 150 | 160
[%]

6.7.4 Ek fonksiyon 3

Akim sinirlandirmasi ayarlanabilen MOVIMOT® (klemens f1/f2 X6:7,8 lizerinden
degistirilebilir), bu deger asildiginda frekans diiser

ON
mins
I
5 6 7 8
S2
329910539

Fonksiyon agiklamasi
Akim sinirlandirmasi f2 anahtarinda ayarlanabilir. Dijital giris klemensi 1/f2 Gzerinden,
maksimum akim siniri ile ayarlanmis olan akim sinirlandirmasi arasinda degistirilebilir.
Akim sinirina ulasildigindaki yanit

Akim sinirina erisildiginde, cihaz frekansi dustrir ve rampalari durdurur. Bu sayede
akimin ylkselmesi 6nlenir.

Cihaz akim sinir degerinde ¢alisiyorsa, durum LED’i hizl bir sekilde yesil renkte yanip
sonerek bu duruma isaret eder.
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Minimum frekans/istenen deger f2 i¢in dahili sistem degerleri

Asagidaki islevler artik yerine getirilemez:

+ Dijital ayarda, f1/f2 klemensi Uzerinden istenen deger f1 ile istenen deger f2 arasin-

da degistirmek mumkin degildir.

* RS485 lizerinden kontrolde minimum frekans ayari mimkin degildir. Minimum fre-

kans 2 Hz olarak ayarlanmigtir.

Ayarlanabilen akim sinirlari

% Anahtar f2

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10

= Iy degerinden I, 60 | 70 | 80 | 90 [ 100 | 110|120 | 130 | 140 | 150 | 160
[%]

Akim sinirlarinin dijital giris klemensi f1/f2 lizerinden ayarlanmasi

24V X6:1,2,3

1 R(O¥X6:11,12
- L¥)X6:9,10

90071995783
55339

24V X6:1,2,3

- R(¥X6:11,12
- L¥)X6:9,10
f1/f2 X6:7,8

90071995783
82091

f1/f2="0"

f1/f2="1"

Varsayilan akim siniri etkin.

Anahtar f2 Gzerinden ayarlanmis olan akim sinirlan-

dirmasi aktif.

Ayar degisikligi etkinlestirilen cihazda da yapilabilir.
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Akim tanim egrisine olan etki
Daha disik bir akim siniri segildiginde, akim siniri sabit bir katsayi ile hesaplanir.
Yildiz baglantili motor

Imax / In [%]
200
160 [1]
2] \
100 \
50 ‘
0 50 100 f [Hz]

331979659

[1] Standart fonksiyondaki akim siniri egrisi
[2] Ek fonksiyon 3 ve f1/f2 X6:7,8 klemensler = "1" igin disimli akim siniri egrisi

Uggen baglantih motor

Imax / In [%]
200
160 1]
[2] l
100 |
50 1
0 50 87 100 f[Hz]

332087051

[1] Standart fonksiyondaki akim siniri egrisi
[2] Ek fonksiyon 3 ve f1/f2 X6:7,8 klemensler = "1" i¢in distimli akim siniri egrisi
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6.7.5 Ek fonksiyon 4
Bus parametre belirlemeli MOVIMOT®

329944715

UYARI

Ek fonksiyon 4 etkinlestirildiginde, sadece sinirli sayida parametre kullanilabilir. Daha
fazla parametre ayarlamak istiyorsaniz, SEW-EURODRIVE Parametre iglevli "Expert"
devreye almayi (- B 133) onerir.

jde

Ek fonksiyon 4 sadece, entegre edilmis kiciik kontrol sistemli MQ.. fieldbus arabirimi
Uzerinden RS485 kontrol{ igin 6ngérilmustar.

Fonksiyon agiklamasi

Potansiyometre f1 ile f2 ve t1 anahtarlari devre disi birakilir. Potansiyometrenin ve
anahtarin ayarlann  MOVIMOT® frekans cevirici tarafindan dikkate alinmaz.
MOVIMOT® frekans cevirici DIP anahtarin konumunu okumaya devam eder. DIP
anahtar Uzerinden segilen fonksiyonlar Bus tzerinden degistirilemezler.

Prensip devre semasi

sssesn /\
L DeficeNet

USBT1A

MOVIMOT®
18014398841614091

[1] Fieldbus
[2] Diyagnostik arabirimi
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MOVITOOLS® MotionStudio ile parametre degistirme

MOVITOOLS® MotionStudio / Devreye Alma / Parametre agaci agildiktan sonra
asagidaki parametrelere erigilebilir. Bu parametreler degistirilip cihazda saklanabilir.

Ad Aralik in- Para- | Adim genisligi
deks |metre-
ler
Rampa, kalkis 0,1-1-2000[s] |8807 |P130 |0,1s—1s: 0,01
Rampa, durma 0,1-1-2000(s] (8808 [P131 |[1s-10s: 0,1

10s-100s: 1
100 s —2000s: 10

Minimum frekans 2-100[HZ] 8899 |P305 |0,1Hz
Maksimum frekans" 2-100 [Hz] 8900 |P306 |0,1Hz
Akim sinir 60 — 160 [%] 8518 |P303 (1%
On miknatislanma za- 0-0,4-2][s] 8526 [P323 |0,001s
mani
Son miknatislanma za- (0-0,2 -2 [s] 8585 [P732 |0,001s
mani
Parametre kilidi 0: Kapal 8595 |P803 |-

1: Acik
Fabrika ayari 0: Hayir 8594 |P802 |-

2: Teslimat du-

rumu

Hiz denetlemesi gecik- |0,1—-1-10,0[s] |8558 |[P501 |0,1s
me siiresi
Fren ayirma siiresi 0-2]s] 8749 |P731 [0,001s
Kayma kompanzasyo- |0 — 500 [de/dk] 8527 |P324 |0,2 de/dk
nu?

Fabrika ayari = kalin harf

1) Ornek: Maksimum frekans = 60 Hz
istenen Bus degeri = % 10
istenen frekans degeri = 6 Hz

2) Ek fonksiyon ayari degistirildiginde bu deger anma motor kayma degerine ayar-
lanmalidir.

Fabrika ayari, ek fonksiyon 4 DIP anahtari tzerinden devreye alindiginda aktif olur.
DIP anahtar lzerinden secilen ek fonksiyon, 24 V isletme geriliminin kapanmasina
ragmen degdismezse, tekrar agildiinda EEPROM’daki en son kaydedilmis olan deger-
ler kullanilir.

Baslangi¢ frekansi 0,5 Hz olarak ayarlanmistir.

Ayarlanmis olan istenen deder veya maksimum frekans ayarlanmig olan minimum fre-
kanstan daha kiguk ise, minimum frekans etkinlesir.

Parametreler sadece bu ek fonksiyonda degerlendirilir.
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6.7.6 Ek fonksiyon 5

MOVIMOT® motor korumasi TH iizerinden

ON

5 6 7 8
S2
329992459
UYARI
i Bu ek fonksiyon sadece MOVIMOT® frekans gevirici motora yakin olarak monte edil-
diginde ve RS485 (izerinden kontrol igin 6ngorilmustir.

Fonksiyon agiklamasi
MF.. ve MQ.. fieldbus arabirimleri ile baglantili fonksiyonlar:

+  MOVIMOT® frekans gevirici motora yakin olarak monte edildiginde, motor fazla
isindiginda TH "R" ve "L" klemenslerini "0" konumuna getirir.

* Her iki ddnme yonu klemensi "R" veya "L" agildiginda, ek fonksiyon 5 Hata 84’
(motorda asiri 1Isinma) olusturur.

+ MOVIMOT® frekans cgevirici Uzerinde bulunan durum LED’i yanip sénerek Ha-
ta 84’e isaret eder.

* Olusan 84 numarali bu hata fieldbus lGzerinden de aktarilir.

MQ.. fieldbus arabirimleri ile baglantili fonksiyonlar:

* MOVIMOT® bus parametreleri Ek fonksiyon 4’e (-~ B 81) gore ayarlanir.

MF.. fieldbus arabirimleri ile baglantili fonksiyonlar:

+ Potansiyometre f1 ve f2 ile t1 anahtarlari devre disi birakilir, agagidaki degerler ge-

cerlidir:
Ad Deger
Rampa, kalkis 1sn
Rampa, durma 1sn
Minimum frekans 2Hz
Maksimum frekans 100 Hz

AKkim sinin

Varsayilan akim siniri

On miknatislanma zamani

0,4 sn

Son miknatislanma zamani 0,2 sn
Hiz denetlemesi gecikme siiresi 1sn
Fren ayirma siiresi 0sn

Kayma kompanzasyonu

Anma motor kaymasi
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Hata 84’iin verildigi kosullar
Hata 84 “Motor ¢ok 1sinmis” asagidaki kosullarin tamami olustugunda verilir:

+ DIP anahtari S1/5 = "ON" ile standart MOVIMOT® motor koruma fonksiyonu devre
digi birakildiginda.

» Devir yonu klemensleri agagidaki resimde goéruldagu bir TH Gzerinden gibi 24 V'ye
baglandiginda.

Alan dagiticisinda: P2.A opsiyonu ile
motora yakin montajda:

24V

TH
L
R

24V X6: 1,2,3
R(YX6: 11,12
L¥X6: 9,10

TH
9007199586919307 TH
9007199881486475

* Motor ¢ok fazla 1sindigindan TH devreye girdi. Bu durumda her iki ddnme yonu kle-
mensinin etkinlestiriimesine gerek yoktur.

» Sebeke gerilimi var.

UYARI

i MOVIMOT® frekans ceviricide sadece 24 V besleme gerilimi varsa, bu hata verilmez.

6.7.7 Ek fonksiyon 6
Maksimum PWM frekansi 8 kHz olan MOVIMOT®

T

5 6 7 8
S2

330028171

Fonksiyon agiklamasi

Ek fonksiyon ile PWM frekansi 16 kHz’ten 8 kHz'e dusurdldr.

DIP anahtarinin S1/7 = "ON" ayarinda 8 kHz-PWM frekans ile ¢alisir ve sogutma pla-
kasinin sicakhgina bagl olarak kademeli bir sekilde 4 kHZ'lik frekansa duser.

S1/7 Ek fonksiyon 6 yok S$1/7 Ek fonksiyon 6 ile
ON Degisken PWM frekansi Degisken PWM frekansi
16, 8, 4 kHz 8,4 kHz
OFF 4 kHz PWM frekansi 4 kHz PWM frekansi
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6.7.8 Ek fonksiyon 7
Hizli galistirmali/durdurmali MOVIMOT®

“T'T]

5 6 7 8
S2

330064651

Fonksiyon agiklamasi

"Hizli ¢alistirma" kismi islevi (RS485 + dijital kontrol (izerinden kontrol edildiginde)
+  On miknatislanma zamani sabit olarak 0 sn’ye ayarlanmistir.

+ Tahrik Unitesi etkinlestirildiginde, artikk 6n miknatislama yapilmaz. Bu, istenen
deger rampasinda hizlanmayi mamkin oldugu kadar hizli bir sekilde baslatabilmek
icin gereklidir.

Ek fonksiyon 7 etkinlestirildiginde, 6lgme islevi ile UL koruma islevi termik bellegi etkin-
dir. UL uygunluguna gére kullanildiginda, motor koruma fonksiyonunun hemen bag-
langigta motor sicakligina esit olmamasina dikkat edilmelidir.

"Hizli durma" kismi islevi (sadece RS485 (izerinden kontrolde)

» RS485 lzerinden kontrolde "Hizli dur” (yavaslama rampasinda fren uygula) fonksi-
yonu yerine getirilir. Kontrol kelimesindeki Bit 9’a, MOVILINK® profili uyarinca sanal
klemens olarak bu fonksiyon atanir.

1514 13|12 (11 (/10| 9 | 8 7 6 543 2 (1|0
Bagh degil ” Bit | Bit | Bagh | "1" = | Bagl degil "110"=

"9" | "8" |degil V| Reset Etkinlestirme

Diger durum-

larda “Dur”

— Frenin etkinlestirmeden ayriimasi

"Durma rampasinda fren uygula"” sanal
klemensi

1) Bagli olmayan tiim bit'ler igin éneri = "0"
* Yavaslama rampasinda Bit 9 verilir veriimez, MOVIMOT® frekans cevirici freni ka-

patir (dogrudan fren kontroli veya MOVIMOT® sinyal rdlesi ¢ikisi Uzerinden) ve ¢I-
kis katini bloke eder.

* Motorun frekansi durma frekansindan daha kiclk ise, fren Bit 9'un durumundan
badimsiz olarak kapanir.

» Hizli durdurma etkinlestirildikten sonra, etkinlestirmeye tahrik Unitesi tamamen dur-
duktan sonra izin verilmelidir.
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"Hizli stop” kismi fonksiyonu lizerinden fren kontroliiniin akis semasi: (RS485
tizerinden kontrol):

1
(1]

0 >t
\ \ \
2 n / N /
| | -
| | >
1 | ‘
) | |
0 >t
\ ‘ }
|
\ \ \
1
(4]
0 » t
333149963
[11 Klemenslerin/kontrol kelimesinin etkinlestiriimesi
[2] Hiz
[3] Bit9

[4] Fren kontrol sinyali: 1 = agik, 0 = kapal

Fren kontrolii (RS485 + dijital kontrol lizerinden)

Mekanik fren kontrolii MOVIMOT® frekans gevirici lizerinden

+ MOVIMOT® baglanti kutusundaki X1:13, X1:14 ve X1:15 klemenslerine mekanik
fren bobini baglidir. X1:13 ve X1:15 klemenslerine ayrica fren direngleri baglanma-
malidir!

* Rdle hazir sinyali rélesi olarak baglanir (standart fonksiyon).
Mekanik fren role ¢ikisi veya BEM/BES opsiyonu lizerinden kontrol edilir:

A UYARI

DIP anahtarlar S2/5 — S2/8 hatali olarak ayarlandiginda, tahrik Unitesinin yanlishkla
calismasi sonucu ezilme tehlikesi mevcuttur. "7, 9, 12 ve 13 Ek islevlerinde Réle Ci-
kisinin Kullaniimasi" bolima (- B 101) dikkate alinmadiginda, fren agilabilir.

Olum veya agir yaralanmalar.

« Burada "7, 9, 12 ve 13 Ek islevlerinde Réle Cikisinin Kullanilmasi" béliimiinde-
ki (-~ B 101) bilgiler dikkate alinmalidir.

+ MOVIMOT® baglanti kutusundaki X1:13 ve X1:15 numarali klemenslere fren
direnci (BW..) baglanmalidir. Klemens X1:14'e baglanti yapiimaz.

» K1 rélesi fren kontrol rélesi olarak ¢alisir. Bu durumda hazir mesaiji fonksiyonu artik
mumkan dedgildir.
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6.7.9 Ek fonksiyon 8
Minimum frekansi 0 Hz olan MOVIMOT®

ON
m
] ]
5 6 7 8
S2

330101899

Fonksiyon agiklamasi

RS485 Uzerinden Anahtar f2'nin stop pozisyonunda minimum frekans 0 Hz olur (ek fonksiyon etkinlesti-

kontrol: rildigine). Ayarlanabilen diger degerler degismez.
Anahtar f2
Anahtar pozisyonu 0 (1|2 |3|4|5]|6|7|8]|9]10
Ek fonksiyon etkinlestiril- 0| 5|7 (1012|1520 |25|30|35 |40
diginde minimum frekans
[Hz]
Ek fonksiyon etkinlestirilme-| 2 | 5 | 7 [ 1012|1520 | 25|30 | 35| 40
diginde minimum frekans
[Hz]

Dijital kontrol: Anahtar f2’'nin stop pozisyonunda istenen f2 degeri 0 Hz olur (ek fonksiyon aktive edil-
diginde). Ayarlanabilen diger degerler degismez.
Anahtar f2
Anahtar pozisyonu 0| 1|23 |4|5|6|7|8]|9]10
Ek fonksiyon etkinlestiril- 0|7 |10]15|20|25|35|50 |60 |70 |100
diginde istenen deger 2
[Hz]

Ek fonksiyon etkinlestirilme-| 5 | 7 | 10| 15|20 | 25|35 |50 | 60 | 70 | 100
diginde istenen deger 2
[Hz]

6
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6.7.10 Ek fonksiyon 9
Kaldirma diizeni uygulamalari igin MOVIMOT®

ON

m
i
5 6 7 8
S2
330140427

A UYARI

Asagiya disen kaldirma dizeni tehlike olusturur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

\

MOVIMOT® tahrik Unitesi kaldirma dizeni uygulamalarinda glivenlik tertibati ola-
rak kullaniimamalidir.

Bu uygulamalarda emniyet donanimi olarak denetim sistemleri veya mekanik ko-
ruma tertibatlari kullanilabilir.

DIKKAT
MOVIMOT® tahrik Unitesi akim sinirinda ¢alistirildiginda, sistem asiri ytklenir.

Frekans ceviricide hasar olusur.

> .

Hiz denetimini etkinlestirin Hiz denetimi aktive edildiginde, yani MOVIMOT® tah-
rik Unitesi 1 saniyeden fazla bir stire akim sinirinda galisirsa, FO8 "Devir deneti-
mi" hata mesaji verilir.

On kosullar

MOVIMOT® sadece asagidaki kosullar yerine getirildiginde kaldirma dizeni uygula-
malarinda kullanilabilir:

Fonksiyon agiklamasi

Ek fonksiyon 9 sadece frenli motorlar ile mimkindur.

DIP anahtari S2/3 = "OFF" segildiginden emin olunuz (VFC modu).

Harici fren direnci ile baglantili olarak mutlaka bir fren kontroli kullaniimasi sarttir.
"Hiz Denetimi" (- B 75) islevini (DIP anahtar S2/4 = "ON") etkinlestirin.

RS485 izerinden kontrol ve dijital kontrolde baslangi¢ frekansi 2 Hz'dir. Bu fonksi-
yon aktif degilse, baslangi¢ frekansi 0,5 Hz olur.

Fren ayirma suresi sabit olarak 200 msn (standart = 0 msn) ayarlanmistir. Bu saye-
de motorun kapali bir frene karsi ¢alismasi onlenir.

Fren uygulama zamani (son miknatislanma zamani) sabit olarak 200 msn degerine
ayarlanmistir. Bu sayede motor artik tork Gretmeye son verdiginde, frenin kapan-
masi saglanir.

Role K1'e "Fren agik" fonksiyonu verilmistir.
Réle K1 agildiinda, fren motoru frenler.
Réle K1 kapali ise, fren agiktir.

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy" 6
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

Ek fonksiyon 9'da fren kontroliine bir genel bakis (RS485 + Dijital kontrol lizerin-

den kontrol):

(1]

(2]

3"
0.

(4]

200ms

(5] 200ms

[6]

[71 2 Hz

ot

[11 Etkinlesir

[21 On miknatislanma zamani

[3] Fren kontrol sinyali "1" =

acik, "0" = kapall

[4] Fren ayirma siresi

[5]

[6]
[7]

9007201009232395

Fren uygulama zamani (son miknatislama za-
mani)

Frekans

Durma frekansi = Baslama frekansi/Minimum
frekans

Mekanik fren role ¢ikisi veya BEM/BES opsiyonu lizerinden kontrol edilir.

A UYARI

DIP anahtarlar S2/5 — S2/8 hatali olarak ayarlandiginda, tahrik Unitesinin yanlislikla
calismasi sonucu ezilme tehlikesi mevcuttur. "7, 9, 12 ve 13 Ek Iglevlerinde Réle Ci-
kisinin Kullaniimasi” bélimi (- B 101) dikkate alinmadiginda, fren agilabilir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

« Burada "7, 9, 12 ve 13 Ek islevlerinde Réle Cikisinin Kullaniimasi" béliimiinde-
ki (-~ B 101) bilgiler dikkate alinmalidir.

+ MOVIMOT® baglanti kutusundaki X1:13 ve X1:15 numarali klemenslere fren
direnci (BW..) baglanmalidir. Klemens X1:14'e baglanti yapiimaz.

» K1 rélesi fren kontrol rélesi olarak galisir. Bu durumda hazir mesaji fonksiyonu artik

mumkun degildir.

UYARI

[

"Frenin etkin olmadan ayrilmasi" iglevi kaldirma duzenlerinde kullanilamaz.

isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = 8O



Devreye alma "Easy"
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

"Hizli durma" kismi islevi (sadece RS485 (izerinden kontrolde)

» RS485 lzerinden kontrolde "Hizli dur” (yavaglama rampasinda fren uygula) fonksi-
yonu yerine getirilir. Kontrol kelimesindeki Bit 9'a, MOVILINK® profili uyarinca sanal

klemens olarak bu fonksiyon atanir.

151413 (12|11 (10| 9 | 8 7 6 5143|210
Bagh degil " Bit | Bit | Bagh | "1" = | Bagl degil " "110"=

"9" | "8" | degil V| Reset Etkinlegtir

Diger durum-

larda “Dur”

— Frenin etkinlestirmeden ayriimasi

"Durma rampasinda fren uygula"” sanal

klemensi

1) Bagli olmayan tim bit'ler igin 6neri = "0"

* Yavaslama rampasinda Bit 9 verilir veriimez, MOVIMOT® frekans cevirici freni ka-
patir (dogrudan fren kontroli veya MOVIMOT® sinyal rolesi ¢ikisi Gzerinden) ve ¢i-

kis katini bloke eder.

* Motorun frekansi durma frekansindan daha kiglk ise, fren Bit 9'un durumundan

bagimsiz olarak kapanir.

* Hizli durdurma etkinlestirildikten sonra, etkinlestirmeye tahrik Unitesi tamamen dur-

duktan sonra izin verilmelidir.

"Hizli stop" kismi fonksiyonu lizerinden fren kontroliiniin akis semasi: (RS485

tizerinden kontrol):

]
(1]

0
\ \

2] n / N

|
T
3] |_|
i
|
|

(4]

0

[11 Klemenslerin/kontrol kelimesinin etkinlestiriimesi
[2] Hiz

[3] Bit9

[4] Fren kontrol sinyali: "1" = agik, "0" = kapal

9()  istetme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy"
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

6.7.11 Ek fonksiyon 10
Dusik frekanslarda diigiik torklu MOVIMOT®

T

5 6 7 8
S2

330179211

Fonksiyon agiklamasi

+ Duslk devirlerde kayma kompanzasyonunun ve aktif akimin disurilmesi nedeniy-
le tahrik Unitesi sadece dusuk bir moment olusturabilir (asagidaki resim):

* Minimum frekans = 0 Hz, bkz. Ek Fonksiyon 8. (- & 87)

[2]

T |
5 10 15 f[Hz]

334866315

[11 VFC isletmesinde maksimum moment
[2] Etkin ek fonksiyon 10'da maksimum moment

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D |~ 9



Devreye alma "Easy"
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

6.7.12 Ek fonksiyon 11

Sebeke faz hatasi kontroliiniin devre digi birakilmasi

DIKKAT

Sebeke faz hatasi kontrolliniin devre disi birakilmasi olumsuz kosullarda cihazin ha-
sar gdérmesine sebep olabilir.

Frekans geviricide hasar olusur.

Sebeke faz hatasi kontroliini sadece kisa sureli sebeke gerilimi asimetrisinde et-
kinlestirin.

MOVIMOT® tahrik Unitesinin daima sebeke geriliminin her 3 fazina da bagh ol-
dugundan emin olun.

Fonksiyon agiklamasi

330218763

Bu ek fonksiyon aktive edildiginde, faz kontroll yapiimaz.
Ornegin, kisa sireli asimetrik olan sebekelerde.

92 isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy"
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

6.7.13 Ek fonksiyon 12
Hizh ¢galistirma / durdurmali ve motor korumasi TH lizerinden olan MOVIMOT®

ON

mfn
min
5 6 7 8

S2
330259595

Fonksiyon agiklamasi

+ MOVIMOT® frekans cevirici motora yakin monte edildiginde bu ek fonksiyonun
kapsami:

— Ddnme ydnu klemenslerini kullanarak dolayli bir sekilde TH degerlendirmesi
Uzerinden motoru koruma fonksiyonu

— Hizh galistirma durdurma fonksiyonu

"Motor korunmasi TH degerlendirmesi lizerinden" kismi fonksiyonu

Bu fonksiyon sadece RS485 lzerinden kontrolde aktiftir. Bu ek fonksiyon ile Hata 84
"Motorda asiri Isinma" verilir.
Bu hata asagidaki kosullarin tamami olustugunda verilir:

+ DIP anahtari S1/5 = "ON" ile standart MOVIMOT® motor koruma fonksiyonu devre
disi birakildiginda.

» Devir yénu klemensleri asagidaki resimde goéruldigu bir TH Gzerinden gibi 24 V’ye
baglandiginda.

Alan dagiticisinda: P2.A opsiyonu ile
motora yakin montajda:

24V

TH
L
R

R(CYX6: 11,12
L¥)X6: 9,10

24V X6:1,2,3

TH
9007199586919307 TH
9007199881486475
» Motor ¢ok fazla isindigindan TH devreye girdi. Bu durumda her iki ddnme yonu kle-
mensinin etkinlegtiriimesine gerek yoktur.
+  Sebeke gerilimi var.

UYARI

"TH degerlendirmesi Uzerinden motor koruma fonksiyonu", DIP anahtari konumu
S1/5 = "OFF" ile devre digi birakilabilir. Bu durumda MOVIMOT® frekans ceviricide
bulunan ve bir motor modeli Uzerinde gerceklesen motor korumasi etkendir.

[

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy"
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

"Hizli baslama" kismi islevi (RS485 + dijital kontrol lizerinden kontrolde)
+  On miknatislanma zamani sabit olarak 0 sn’ye ayarlanmistir.

+ Tahrik Unitesi etkinlestirildiginde, artik 6n miknatislama yapilmaz. Bu, istenen
deger rampasinda hizlanmayi mimkin oldugu kadar hizli bir sekilde baglatabilmek
icin gereklidir.

"Hizli durma" kismi islevi (sadece RS485 (izerinden kontrolde)

+ RS485 Uzerinden kontrolde "Yavaglama rampasinda fren uygula" fonksiyonu su-
nulmaktadir. Kontrol kelimesindeki Bit 9’a, MOVILINK® profili uyarinca sanal kle-
mens olarak bu fonksiyon atanir.

1514 |13 |12 (11|10 9 | 8 7 6 5143210
Bagh degil " Bit | Bit | Bagh | "1" = | Bagl degil " "110"=

"9" | "8" |degil V| Reset Etkinlestir

Diger durum-

larda "Dur"

L Frenin etkinlestirmeden ayriimasi

"Durma rampasinda fren uygula" sanal
klemensi

1) Bagl olmayan tiim bit'ler igin éneri = "0"
* Yavaglama rampasinda Bit 9 verilir verilmez, MOVIMOT® frekans cevirici freni ka-

patir (dogrudan fren kontroli veya MOVIMOT® sinyal rolesi ¢ikisi Uzerinden) ve ¢i-
kis katini bloke eder.

* Motorun frekansi durma frekansindan daha kuglk ise, fren Bit 9'un durumundan
bagimsiz olarak uygulanir.

* Hizli durdurma etkinlestirildikten sonra, etkinlestirmeye tahrik Unitesi tamamen dur-
duktan sonra izin verilmelidir.

"Hizli stop"” kismi fonksiyonu lizerinden fren kontroliiniin akis semasi: (RS485
tizerinden kontrol):

» 1

9007199589659275

[11 Klemenslerin/kontrol kelimesinin etkinlestiriimesi
[2] Hiz

[3] Bit9

[4] Fren kontrol sinyali: "1" = agik, "0" = kapali

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy" 6
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

Fren kontrolii (RS485 + dijital kontrol (izerinden)

Mekanik fren kontrolii MOVIMOT® frekans gevirici lizerinden

+ MOVIMOT® baglanti kutusundaki X1:13, X1:14 ve X1:15 klemenslerine mekanik
fren bobini baghdir. X1:13 ve X1:15 klemenslerine ayrica fren direngleri baglanma-
malidir!

* Rdle hazir sinyali rolesi olarak baglanir (standart fonksiyon).
Mekanik fren role ¢ikigi veya BEM/BES opsiyonu lizerinden kontrol edilir:

A UYARI

DIP anahtarlar S2/5 — S2/8 hatali olarak ayarlandiginda, tahrik Gnitesinin yanhslikla
calismasi sonucu ezilme tehlikesi mevcuttur. "7, 9, 12 ve 13 Ek iglevlerinde Roéle Ci-
kisinin Kullaniimasi" bélimi (- B 101) dikkate alinmadiginda, fren acilabilir.

Olim veya agir yaralanmalar.

« Burada "7, 9, 12 ve 13 Ek iglevlerinde Réle Cikisinin Kullaniimasi" bélimiinde-
ki (-~ B 101) bilgiler dikkate alinmalidir.

+ MOVIMOT® baglanti kutusundaki X1:13 ve X1:15 numarali klemenslere fren
direnci (BW..) baglanmalidir. Klemens X1:14'e baglanti yapiimaz.

+ K1 rélesi fren kontrol rélesi olarak ¢aligir. Bu durumda hazir mesaiji fonksiyonu artik
mumkun degildir.

isletme Kilavuzu - MOvVIMOT®MM.D = 95



Devreye alma "Easy"
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

6.7.14 Ek fonksiyon 13

On kosullar

>

Genisletilmis hiz denetimli MOVIMOT®

ON

330300683

A UYARI

Asagiya disen kaldirma dizeni tehlike olusturur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

+ MOVIMOT® tahrik Unitesi kaldirma diizeni uygulamalarinda guivenlik tertibati ola-
rak kullaniimamalidir.

* Bu uygulamalarda emniyet donanimi olarak denetim sistemleri veya mekanik ko-
ruma tertibatlari kullanilabilir.

MOVIMOT® sadece asagidaki kosullar yerine getirildiginde kaldirma dizeni uygula-
malarinda kullanilabilir:

» Ek fonksiyon 13 sadece frenli motorlar ile mimkandar.

» DIP anahtari S2/3 = "OFF" segcildiginden emin olunuz (VFC modu).

» Harici fren direnci ile baglantili olarak mutlaka bir fren kontroli kullaniimasi sarttir.
» Ek fonksiyon 9 (— B 88) icin verilen aciklamalara ve bilgilere dikkat ediniz.

Fonksiyon agiklamasi

Ek fonksiyon 13'e asagidaki islevsellikler dahildir:
» Ek fonksiyon 9, kaldirma diizeni uygulamalari icin MOVIMOT® (- & 88)
» Denetim slresi ayarlanabilen hiz denetimi

Ek fonksiyon 13 aktive edildikten sonra hiz denetimi DIP anahtari S2/4'Un konumun-
dan bagimsiz olarak daima agiktir.

Ek fonksiyon 13 aktive edildikten sonra, DIP salteri S2/4 ayarlanmis olan RS485 adre-
sine bagl olarak asagidaki islevlere sahip olabilir:

96  istetme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy" 6
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

Dijital kontrol

DIP anahtarlar S1/1 — S1/4'te ayarlanmig olan RS485 adresi 0'dir.

+ S2/4 ="OFF"
— Hiz denetim stresi 2 anahtar t1 ile ayarlanir.
— Hiz denetim streleri 1 ve 3 sabit olarak 1 saniyeye ayarlanmistir.
— Rampa siresi sabit olarak 1 saniyeye ayarlanmistir.
— Istenen deger f2 anahtar 2 ile ayarlanur.

+ S2/4 ="ON"
— Hiz denetim stresi 2 anahtar f2 ile ayarlanir.
— Hiz denetim sureleri 1 ve 3 sabit olarak 1 saniyeye ayarlanmigtir.
— Istenen deger sabit olarak 5 Hz'ye ayarlanmistir.

— Rampa siresi t1 anahtarinda ayarlanir.

RS485 lizerinden kontrol
DIP anahtarlar S1/1 - S1/4'te ayarlanmis olan RS485 adresi 0 degildir.
+ S2/4 ="OFF"
— Hiz denetim slresi 2 anahtar t1 ile ayarlanir.
— Hiz denetim sireleri 1 ve 3 anahtar f2 ile ayarlanir.
— Rampa siresi sabit olarak 1 saniyeye ayarlanmistir.
— Minimum frekans 2 Hz olarak ayarlanmigtir.
+ S2/4 ="ON"
— Hiz denetim slresi 2 anahtar f2 ile ayarlanir.
— Hiz denetim sureleri 1 ve 3 sabit olarak 1 saniyeye ayarlanmistir.
— Rampa siresi t1 anahtarinda ayarlanir.

— Minimum frekans 2 Hz olarak ayarlanmigtir.

isletme Kilavuzu — MOVIMOT®MM.D = 977



Devreye alma "Easy"
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

Ek fonksiyon 13 igin ayar olanaklari

Ek fonksiyon 13 aktif
Genisletilmis hiz kontrolli MOVIMOT®

|
v v

Calisma sekli Dijital kontrol RS485 (izerinden kontrol
I I

DIP anahtar S2/4 OFF ON OFF ON
Rampa siiresi 1sn Anahtar t1 1sn Anahtar t1
istenen deger f2 Anahtar f2 5Hz - -
Minimum frekans 2 Hz 2 Hz 2 Hz 2 Hz
Denetim siiresi 2 Anahtar t1 Anahtar 2 Anahtar 1 Anahtar 2
Denetim siiresi 1, 3 1sn 1sn Anahtar f2 1sn

Hiz denetim siirelerinin ayarlanmasi

Ek fonksiyon 13 aktif ise, t1 ve f2 anahtarlar ile asagidaki denetleme suresi degerleri
ayarlanabilir:

t1 veya f2 anahtar (yukariya bakiniz)

Anahtar pozisyonu 0|12 |3|4|5|6|7]8]9]10
Denetim siiresi 2 [s] 0,1(0,2/0,3/04/05/|0,6(0,7|0,8{0,9/1,0(1,5
Denetim siiresi 1 ve 3 [sn] 0,1(0,2/0,3/0,4/05|06(0,7|0,8/{0,9/1,0(1,5

O8  isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Hiz denetim siirelerinin gegerliligi

nA
[2]

Devreye alma "Easy" 6
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

; (3]

n A

[2]
n2

n1

-y

n A
(2]
n3

-y

(2]

n4

[1]1 Denetim suresi 1'Un gecerlilik alani
[2] Denetim suresi 2'Un gecerlilik alani
[3] Denetim suresi 3'Un gecerlilik alani

-y

9007199591797259

[4] istenen hiz degeri
[5] Hiz cikisi (gercek deger)

Denetim slresi 1 bir istenen deger degisiminden sonra hizin gercek degeri arttiginda

gecerlidir.

Denetim siresi 2'nin gegerlilik alani istenen degere erisildiginde baslar.

Denetim siresi 3'Un gecerlilik siresi bir istenen deger degisiminden sonra hizin ger-

cek degeri azaldiginda gecerlidir.

isletme Kilavuzu - MovIMOT®MM.D = 90
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6.7.15 Ek fonksiyon 14
Kayma kompanzasyonu devre disi birakilmig MOVIMOT®

T

5 6 7 8
S2

330342539

Fonksiyon agiklamasi
Kayma kompanzasyonu devre disi birakiimis.
Kayma kompanzasyonu devre disi birakildiginda, motorun hiz hassasiyeti azalabilir.

100  istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy" 6
Secilebilen ek fonksiyonlar MM..D-503-00

6.7.16 7,9, 12 ve 13 numarali ek fonksiyonlarda réle gikisinin kullaniimasi

A UYARI

Tahrik Gnitesi denetimsiz olarak galistiginda ezilme tehlikesi vardir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

Fren bobini sebeke gerilimine uygun olmalidir (6r. 400 V).
X1:14 baglantisi bos olmalidir.

Ek fonksiyon 7, 9, 12 veya 13 aktive edilmis olmalidir. Aksi takdirde fren devamli
ayrilmis olarak kalir. Bu durum MOVIMOT® frekans ceviricinin degistiriimesinde
dikkate alinmalidir. Belirtilen bu fonksiyonlardan higbiri etkin degilse, K1 réle kon-
tagdi bir hazir sinyali kontagi olarak ¢aligir. Bu, BGM opsiyonu kullanildiginda fren
etkinlestiriimeden de ayrilabilir demektir.

Asagidaki resimde fren redreséri BGM'li mekanik frenin kontroli igin, K1 role kon-
taginin nasil kullanilacagi gosterilmektedir.

(1]
(2]
3]
(4]
(3]

(6]
(7]

L1
L2
L3
PE —_t - —— ——_ . — = . =
_T N F11/F12/F13
| —— K11
|
t \
I
| ,\
o M |
ﬂ MOVIMOT®
BGM [1]
RD
U|NJ|r BU
BK BMG |[3]
Ue '[BK
> <
3 &
15 1__RD & [41[5][6] [7]
= WH C
75 ] BU ‘
Nl w|la| 1|+
=[x | 2| 2
]
9007201255929483

Fren kontrolii BGM baglanti kutusuna monte edilmis olarak

Harici fren direnci BW (secimi ile ilgili olarak "Teknik Bilgiler" bélimine bakiniz)
DC 24 V besleme

Sag/Dur

Sola/Saga dénme yonuniin etkinlik durumu dikkate alinmalidir (bkz. "MOVIMOT®
Tahrik Unitesi" baglantisi bélimii (- B 41))

istenen deger degistirme f1/f2

Fren rolesi

isletme Kilavuzu - MoviMOT®MM.D ] ()]



Devreye alma "Easy"
Dijital kontrol ile devreye alinmasi

6.8 Dijital kontrol ile devreye alinmasi

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Olim veya agir yaralanmalar.

Y » Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi agsagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

1. MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusundan ayirin.

2. MOVIMOT?® tahrik Unitesi mekanik ve elektriksel olarak dogru baglandigini kontrol
edin.

"Elektrik Tesisati - Montaj Talimatlar" béliumune bakin.

3. S1/1 - S1/4 DIP anahtarlarinin "OFF" konumunda bulunduklarindan emin olun
(= Adres 0). Yani MOVIMOT?® dijital olarak klemensler (izerinden kontrol edilir.

4. 1. hizi, istenen deder potansiyometresi f1'de ayarlayin (klemens f1/f2 X6:7,8 = "0"
ise aktiftir), fabrika ayari yakl. 50 Hz (1500 de/dk).

e

=
T o

I

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[1] Potansiyometre konumu

5. DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin ka-
pak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi ar-
tik gecersizdir.

MOVIMOT® frekans geviricide hasar olusur.
« lIstenen deger potansiyometresinin vidali kapagini contasi ile birlikte tekrar yeri-

ne takin.
6. 2. hizi, istenen deger potansiyometresi f2'de ayarlayin (klemens f1/f2 X6:7,8 = "1"
ise, aktif).
Anahtar f2
Anahtar pozisyonu 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
istenen deger 2 [Hz] 5|7 1015|120 | 25|35 |50 |60 |70 100

102  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Devreye alma "Easy" 6

Dijital kontrol ile devreye alinmasi

UYARI
i ilk devir sayis, isletme esnasinda disaridan erisilebilen istenen deger potansiyome-
tresi f1 ile kademesiz olarak degistirilebilir.
Devir sayilari f1 ve 2 igin birbirlerinden bagimsiz olarak degerler ayarlanabilir.
7. Rampa suresi t1 anahtarinda ayarlanir.
Rampa suresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degismeyi dikkate alir.
% Anahtar t1
Anahtar pozisyonu 0 1 2134 5|6 |7|8]|9]10
> Rampa zamani t1 [s] 01]02(03l05[07|1|2[3]5]7]10

8. MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.

9. Sebeke gerilimini ve gerektiginde DC 24 V kontrol gerilimini ve gerilim beslemesini
acin.

6.8.1 Klemens seviyesine bagl frekans gevirici davraniglan

Asagidaki tabloda MOVIMOT® frekans geviricinin kontrol klemenslerindeki seviyeye
bagh olan davranisi gésterilmektedir:

Frekans cgevirici- klemens seviyesi Durum
nindavranist | gopere | 24v | ff2 | sagibur | solbur | EP
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Frekans gevirici 0 0 X X X Kapall
kapall
Frekans gevirici 1 0 X X X Kapali
kapall
Dur, sebeke yok 0 1 X X X Sari ya-
nip s6-
niyor
Stop 1 1 X 0 0 Sari
f1 ile saga donus 1 1 0 1 0 Yesil
f1 ile sola donus 1 1 0 0 1 Yesil
f2 ile saga donus 1 1 1 1 0 Yesil
f2 ile sola dénus 1 1 1 0 1 Yesil
Stop 1 1 X 1 1 Sari
Aciklama:
0 = gerilim yok

1 = gerilim var

X =rastgele
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Devreye alma "Easy"
MBG11A veya MLG..A opsiyonu ile devreye alma

6.9 MBG11A veya MLG..A opsiyonu ile devreye alma
A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Olim veya agir yaralanmalar.

Y » Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi agsagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

1. MOVIMOT® frekans ceviriciyi baglanti kutusundan ayirin.

2. MOVIMOT® tahrik Unitesi mekanik ve elektriksel olarak dogru baglandigini kontrol
edin.

"Elektrik Tesisati - Montaj Talimatlar" béliumune bakin.
3. DIP anahtari S1/1'i (MOVIMOT® (uzerinde) "ON" konumuna getirin (= Adres 1).

pilsnininn

4. Anahtar 2 ile minimum frekansi f,,,, ayarlayin.

Anahtar f2
Anahtar pozisyonu 0|1 213|456 |7|8|9]10
Minimum frekans f,;, [Hz] 2| 5|7 10|12 (15|20 |25 |30 | 35|40

5. Rampa suresi t1 anahtarinda ayarlanir.
Rampa suresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degdismeyi dikkate alir.

Anahtar t1
Anahtar pozisyonu 0| 1 213|456 |7 |8]9]10
Rampa zamani t1 [s] 0,1102103|0,5/0,7] 1 2 3 5 7 110

6. Istenen dénme yéniiniin etkin olup olmadigini kontrol edin.

Sag/Dur Sola/Dur |Anlami
Aktif Aktif * Her iki yon de etkin.

24V X6:1,2,3
Ry X6: 11,12
L) X6:9,10

Aktif Aktif degil |+ Sadece sada donus etkin.

+ [stenen sola doniis degerleri ayarlandiginda tah-
rik Gnitesi durur.

RV X6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3

21214360 /TR — 10/2014
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Devreye alma "Easy" 6
MBG11A veya MLG..A opsiyonu ile devreye alma

Sag/Dur

Sola/Dur

Anlami

Aktif degil

Aktif

24V X6:1,2,3

L ¢ X6:9,10

RV X6: 11,12

» Sadece sola donis etkin.

+ [stenen saga doniis degerleri ayarlandiginda tah-
rik Gnitesi durur.

Aktif degil

Aktif degil

24V X6:1,2,3

Ry X6: 11,12
L¢X6:9,10

Tahrik Unitesi bloke edilir veya durur.

[

[1] Potansiyometre konumu

7. MOVIMOT® frekans ceviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.
8. Gerekli istenen maksimum degeri istenen deger potansiyometresi f1 ile ayarlayin.

A

f1 [Hz] 1007
754
501

251

18014398838894987

9. DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin ka-
pak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi ar-

tik gegersizdir.
MOVIMOT® frekans geviricide hasar olusur.
+ Istenen deger potansiyometresinin vidall kapagini contasi ile birlikte tekrar yeri-

ne takin.

10.Sebeke gerilimini ve DC 24 V kontrol gerilimini agin.

UYARI

MBG11A veya MLG..A ile isletme ile ilgili uyarilar icin, bkz. "MBG11A ve MLG..A tus
takimlari" bolimu (- B 177).
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Devreye alma "Easy"
MWAZ21A opsiyonu ile devreye alma

6.10 MWAZ21A opsiyonu ile devreye alma

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.

Olim veya agir yaralanmalar.

Y » Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi agsagidaki minimum

kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

1. MOVIMOT® frekans ceviriciyi baglanti kutusundan ayirin.

2. MOVIMOT® tahrik Unitesi mekanik ve elektriksel olarak dogru baglandigini kontrol

edin.

"Elektrik Tesisati - Montaj Talimatlar" béliumune bakin.

3. MOVIMOT® Uzerindeki DIP anahtari (S1/1) "ON" konumuna getirin (= Adres 1).

=

GG

9007199592524939
4. Anahtar f2 ile minimum frekansi f,,, ayarlayin.
Anahtar f2
Anahtar pozisyonu 0|1 2 13 516|789 10
Minimum frekans f,;, [Hz] 2 5|7 |10 |12|15]20 | 25|30 | 35| 40

5. Rampa suresi t1 anahtarinda ayarlanir.

Rampa suresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degismeyi dikkate alir.

Anahtar t1
Anahtar pozisyonu 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
Rampa zamani t1 [s] 0102|0305 (0,7| 1 3 10

6. Istenen dénme yoéniiniin etkin olup olmadigini kontrol edin.

Anlami

Sag/Dur Sola/Dur
Aktif Aktif
« Vo
of ~|=
— — [
SIELE:

>
3OS

* Her iki yon de etkin.
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Devreye alma "Easy" 6
MWAZ21A opsiyonu ile devreye alma

Sag/Dur Sola/Dur |Anlami
Aktif Aktif degil |+ Sadece sada donus etkin.

- ~ + [stenen sola doniis degerleri ayarlandiginda tah-
o2 rik Gnitesi durur.
© ©|©
x XX
3l |CC
N [a s

Aktif degil Aktif » Sadece sola donus etkin

24V X6:1,2,3

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

+ Istenen saga dénus degerleri ayarlandiginda tah-
rik Gnitesi durur.

Aktif degil

Aktif degil

@,
N
s
X
>
3
[§\]

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

Tahrik Gnitesi bloke edilir veya durur.

7. MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.

8. Gerekli maksimum hizi MOVIMOT® frekans geviricinin istenen deder potansiyome-
tresi f1 ile ayarlayin.

fad

[11 Potansiyometre konumu

f1 [Hz] 1007

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

9. DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin ka-
pak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi ar-

tik gecersizdi

r.

MOVIMOT® frekans geviricide hasar olusur.

+ Istenen deger potansiyometresinin vidali kapagini contasi ile birlikte tekrar yeri-

ne takin.

10.MWA21A opsiyonunun analog girisi sinyal tirini (Klemens 7 ve Klemens 8) S1 ve
S2 anahtarlari ile segin.

S1 S2 istenen degerde durma
fonksiyonu
Usinyali=0-10V OFF OFF
Hayir
I sinyali =0 -20 mA ON OFF

isletme Kilavuzu - MoviMoT®Mm.D 1 ()77



Devreye alma "Easy"
MWAZ21A opsiyonu ile devreye alma

S1 S2 istenen degerde durma
fonksiyonu
I sinyali =4 - 20 mA ON ON
Evet
Usinyali=2-10V OFF ON

11.Sebeke gerilimini ve DC 24 V kontrol gerilimini agin.

12.MOVIMOT® tahrik Unitesini etkinlestirin. Bunun igin, MWA21A opsiyonunun Kle-
mens 4'U (saat yoniinde) veya Klemens 5'ine 24 V gerilim baglayin.

UYARI

MWA21A opsiyonu ile isletme ile ilgili uyarilar igin, bkz. Bdliim "istenen deger ayarla-
yicist MWA21A" (- B 178)).

[0
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Devreye alma "Easy"
MWF11A opsiyonu ile devreye alma

6.11 MWF11A opsiyonu ile devreye alma
A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Olim veya agir yaralanmalar.

Y » Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi agsagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

1. MOVIMOT® frekans ceviriciyi baglanti kutusundan ayirin.

2. MOVIMOT® tahrik Unitesi mekanik ve elektriksel olarak dogru baglandigini kontrol
edin. "Elektrik Tesisatl" + "Montaj Talimatlar" bélumlerine bakin.

3. Tahrik Unitesinin RS485 adresini DIP anahtarlar S1/1 — S1/4 ile ayarlayin.

"Noktalar arasi” veya "Doniisiimli 2PD / 3PD ile noktalar arasi” modunda ad-
resi daima "1" olarak ayarlayin.

Ondalik 0(/1/2 3|4 |56 7/|8|9 (1011|1213 (14|15
adres

S11 - X| - X| - | X|-|X|-[X|-|X|-[X|-]|X
S$1/2 - = X|X|=-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]X]|X
S$1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]-]-|X[X|X]|X
S1/4 - -] =-=-1=-]-]1-]1-[X[X|X|X|X[X|X]|X
X |=ON — |=OFF

4. Anahtar f2 ile minimum frekansi f,,, ayarlayin.

Anahtar f2

Anahtar pozisyonu 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
Minimum frekans f,;, [Hz] 2 5|7 (1012|1520 | 25|30 | 35|40

5. Rampa siresi opsiyon lizerinden veriimemisse, rampa siresini t1 anahtari ile ayar-
layin. Rampa stresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) dedismeyi dikkate alir.

Anahtar t1
Anahtar pozisyonu 0|1 213|456 |7 |8|9]10
Rampa zamani t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 213 |5]|7]10

6. istenen dénme ydéniinin etkin olup olmadigini kontrol edin.

Sag/Dur Sol/Dur Anlami
Aktif Aktif * Her iki yon de etkin.

RV X6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3
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Devreye alma "Easy"
MWF11A opsiyonu ile devreye alma

Sag/Dur Sol/Dur Anlami

Aktif Aktif degil |+ Sadece sada donus etkin.

+ [stenen sola doniis degerleri ayarlandiginda tah-
rik Gnitesi durur.

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

24V X6:1,2,3

Aktif degil Aktif » Sadece sola donus etkin

+ Istenen saga dénus degerleri ayarlandiginda tah-
rik Gnitesi durur.

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3

Aktif degil Aktif degil |+ Tahrik Unitesi bloke edilir veya durur.

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

24V X6:1,2,3

7. MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.

8. Gerekli istenen maksimum degeri istenen deger potansiyometresi f1 ile ayarlayin.

e

0123458678910 [1]
18014398838894987

[1]1 Potansiyometre konumu

9. DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin ka-
pak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi ar-
tik gecersizdir.

MOVIMOT® frekans geviricide hasar olusur.

+ Istenen deger potansiyometresinin vidali kapagini contasi ile birlikte tekrar yeri-
ne takin.

10.Sebeke gerilimini ve DC 24 V kontrol gerilimini agin.

UYARI

MWF11A opsiyonu ile igletme ile ilgili uyarilar igin, bkz. Bolim "istenen deger ayarla-
yicist MWF11A" (- B 179).

[0
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Devreye alma "Easy" 6

Motora yakin montaj icin ek uyarilar

6.12 Motora yakin montaj igin ek uyarilar

MOVIMOT® frekans geviricinin motora yakin montajinda ayrica asagidaki uyarilar da
dikkate alinmahdir:

6.12.1 Bagh olan motorun baglant tiiriiniin kontrolii

Asagidaki sekle bakarak, secilen MOVIMOT® frekans gevirici baglanti tiriiniin moto-
run baglanti tiriine uygun olup olmadigini kontrol edin.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi

O O O

337879179

Frenli motorlarda motorun klemens kutusuna fren redresérii baglanmamalidir!

6.12.2 Motorun korunmasi ve dénme yoniiniin ayarlanmasi
Baglanmis olan motor TH ile donatiimis olmaldir.
* RS485 lizerinden kontrol edildiginde, TH asagidaki sekilde baglanmis olmaldir;

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

™ N ™ [N o) o~

~ z|= w: Z|2 N =S

- —|@ - | = —| o

> > >

N & g - N & g— N & (_:n -

TH TH TH
483308811

[A] Her iki yon de etkin.
[B] Sadece saatin aksi yonde donme yonu etkin.
[C] Sadece saat yoniinde dénme yonu etkin.

+ Dijital kontrolde SEW-EURODRIVE TH'nin "Hazir" rdlesi ile seri olarak baglanir

(asagidaki resim).

— Haazir sinyali bir st seviyedeki bir kontrol sistemi tarafindan denetlenmelidir.

isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = ] 1
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— Haazir sinyali silindikten sonra, tahrik tinitesi kapatiimalidir ((Klemens R ("

X6:11,12 ve L ) X6:9,10 = "0").
MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26

K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.12.3 DIP anahtar

MOVIMOT?® frekans gevirici motora yakin monte edildiginde, DIP anahtari S1/5 fabrika

ayarindan farkl olarak "ON" konumuna getirilmelidir:
S1 1] 2| 3] 4 5 6 7 8
Anlami RS485 cihaz adresinin | Motor ko- Motorun PWM Yuksuz calig-

dijital kodlanmasi rumasi guc kademesi frekansi ma séniumle-
mesi
2° 2! 2? 2
ON 1 1 1 1 Kapali Motor Degisken (16, Acik
bir kademe daha 8, 4 kHz)
kliguk

OFF 0 0 0 0 Acik Uyumlu 4 kHz Kapal
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6.12.4

6.12.5

Devreye alma "Easy" 6

Motora yakin montaj icin ek uyarilar

Fren direnci

+ Frensiz motorlarda MOVIMOT® baglanti kutusuna bir dahili fren direnci baglan-
malidir.

BW1/BW2

+ BEM opsiyonsuz frenli motorlarda MOVIMOT®a kesinlikle fren direnci baglan-
mamalidir.

+ BEM opsiyonlu frenli motorlar ve harici fren direncinde harici fren direnci BW ve
fren asagidaki gibi baglanmahdir.

2

@
S
=
x

X10:1

—C— X10
(—

L1 L2

BEM

00(00(0
ANAC|O

BE/BR

s} s}
225

9007199895472907

MOVIMOT® frekans geviricinin alan dagiticisina montaji

MOVIMOT® frekans gevirici motora yakin monte edildiginde, ilgili fieldbus el kitaplarin-
da verilen uyarilar dikkate alinmalidir:
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RS485 arabirimi/fieldbus ile isletmeye alma "Easy"
Genel devreye alma bilgileri

7 RS485 arabirimi/fieldbus ile isletmeye alma "Easy"
71 Genel devreye alma bilgileri

UYARI

Devreye alirken "Emniyet Uyarilari" béliminde verilen genel emniyet uyarilari mutla-
ka dikkate alinmaldir.

A UYARI

Koruyucu kapaklar yoksa veya hasarli ise, ezilme tehlikesi mevcuttur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Tesisin koruyucu kapaklarini dogru olarak monte ediniz, reduktorin isletme kila-
vuzuna bakiniz.

» Bu cihaz kesinlikle koruyucu kapaklari sékilmis halde calistirlimayacaktir.

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi agagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

A UYARI

Cihazlarin yanhs ayarlanmasi davranislarinda hata olusturur.

Olum veya agir yaralanmalar.

> B P -

» Devreye alma uyarilarini géz éninde bulundurun.
» Montaj sadece ustalar tarafindan yapiimaldir.
» Sadece isleve uygun olan ayarlari kullanin.

A UYARI

Sicak cihazin yizeyinde (6zellikle sogutma plakasinda) yanma tehlikesi mevcuttur.
Agir yaralanmalar.
» Cihaza dokunmadan 6nce yeterli derecede sogumasini bekleyin.

UYARI

Arizasiz bir isletme saglayabilmek igin, calisirken glg¢ ve sinyal kablolarini ¢ikartma-
yin veya takmayin.

UYARI

» Devreye almadan 6nce durum LED'indeki boya koruma kapagini ¢ikartin. Devre-
ye almadan Once etiketlerdeki boya koruma folyolarini ¢ikartin.

e e >

+  Sebeke kontaktori K11 igin 2 saniyelik minimum kapanma siresine uyulmahdir.
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7.2

On kosullar

RS485 arabirimi/fieldbus ile igletmeye alma "Easy" 7
On kosullar

Devreye alma icin asagidaki kosullar gegerlidir:

MOVIMOT® tahrik Unitesi mekanik ve elektriksel olarak dogru baglandi.
Tahrik Unitelerinin yanhglikla hareket etmeleri uygun gtvenlik énlemleri ile dnlendi.
insanlar ve makineler igin tehlike olugmasi olanagi uygun énlemlerle énlendi.
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RS485 arabirimi/fieldbus ile igletmeye alma "Easy"
Devreye alma

7.3 Devreye alma

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Olim veya agir yaralanmalar.

Y » Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi agsagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

1. MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusundan ayirin.

2. MOVIMOT?® tahrik Unitesi mekanik ve elektriksel olarak dogru baglandigini kontrol
edin. "Elektrik Tesisatl - Montaj Talimatlan" bélimuane bakin.

3. Dogru RS485 adresi DIP anahtarlar S1/1 — S1/4 ile ayarlanmalidir.

SEW fieldbus arabirimleri (MF.. / MQ..) veya MOVIFIT® ile baglantil olarak
daima Adres "1" ayarlanmalidir.

Ondalik 0(/1/2 3|4 |56 7/|8|9 (1011|1213 (14|15
adres

S11 - X| - X| - | X|-|X|-[X|-|X|-[X|-]|X
S$1/2 - = X|X|=-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]X]|X
S$1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]-]-|X[X|X]|X
S1/4 - -] =-=-1=-]-]1-]1-[X[X|X|X|X[X|X]|X
X |=ON — |=OFF

4. Anahtar f2 ile minimum frekansi f,,, ayarlayin.

Anahtar f2

Anahtar pozisyonu 0 1 2|1 3|4 5|6 |7|8]|9]10
Minimum frekans f,;, [Hz] 2 5|7 (1012|1520 | 25|30 | 35|40

5. Rampa siresi fieldbus izerinden veriimemisse, rampa siresini t1 anahtari ile ayar-
layin.

Rampa suresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degismeyi dikkate alir.

Anahtar t1
Anahtar pozisyonu 0O(1]12|3|4|5|6|7/|8]9]10
Rampa zamani t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 213|585 |7 |10

6. Istenen dénme yéninin etkin olup olmadigini kontrol edin.

Sag/Dur Sol/Dur Anlami
Aktif Aktif » Her iki yon de etkin.

RV X6:11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3
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RS485 arabirimi/fieldbus ile igletmeye alma "Easy" 7

Devreye alma

Sag/Dur Sol/Dur Anlami

Aktif Aktif degil Sadece saga donis etkin.

+ [stenen sola doniis degerleri ayarlandiginda tah-
rik Gnitesi durur.

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

24V X6:1,2,3

Aktif degil Aktif Sadece sola donus etkin

+ Istenen saga dénus degerleri ayarlandiginda tah-
rik Gnitesi durur.

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3

Aktif degil Aktif degil Tahrik Gnitesi bloke edilir veya durur.

21214360 /TR — 10/2014

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

24V X6:1,2,3

7. MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.
8. Gerekli istenen maksimum degeri istenen deger potansiyometresi f1 ile ayarlayin.
1 [HZ] 100£L ' ' ' : ' ' : ' ' '

751

S R S e

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[11 Potansiyometre konumu

9. DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin ka-
pak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi ar-
tik gecersizdir.

MOVIMOT® frekans ceviricide hasar olusur.

+ Istenen deger potansiyometresinin vidali kapagini contasi ile birlikte tekrar yeri-
ne takin.

10.Sebeke gerilimini ve DC 24 V kontrol gerilimini agin.
RS485 master ile baglantili iglev bilgileri i¢in, bkz. Bélim "RS485 master ile galistir-

ma".
Fieldbus arabirimleri ile ilgili bilgiler ilgili fieldbus el kitaplarinda verilmigtir.

isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D |~ ] 1] 7/



RS485 arabirimi/fieldbus ile igletmeye alma "Easy"
islem verilerinin kodlanmasi

7.4 islem verilerinin kodlanmasi

Kontrol ve istenen deger girisi igin tim fieldbus sistemlerinde ayni iglem verisi bilgileri
kullanilir. islem verileri, SEW siiriicii inverterleri igin standart MOVILINK® profiline gére
kodlanir:

MOVIMOT® asagidaki tipleri tanir:
» 2 islem verisi kelimesi (2PD)
» 3islem verisi kelimesi (3PD)

Master PO

] Po1 | Po2 | PO3

] P \ PI2 | PI3

- PI

339252747

PO  =islem gikis verileri PI = Islem giris verileri
PO1 = Kontrol kelimesi P11 = Durum kelimesi 1
PO2 =Hiz [%] P12 = Cikis akimi
PO3 =Rampa P13 = Durum kelimesi 2

7.41 2 islem verisi kelimesi

MOVIMOT® tahrik Unitesini 2 islem kelimesi lizerinden kontrol etmek i¢in, master kon-
trol Unitesi MOVIMOT®-frekans geviriciye "Kontrol kelimesi" ve "Hiz [%]" ¢ikis verileri-
ni génderir. MOVIMOT® frekans gevirici ise "Durum kelimesi 1" ve "Cikis akimi" islem
girig verilerini master kontrol Unitesine gonderir.

7.4.2 3 iglem verisi kelimesi

3 islem veri kelimesi Uzerinden kontrol edildiginde, ilave islem verisi ¢ikis kelimesi ola-
rak ayrica "Rampa" ve 3. islem giris veri kelimesi olarak "Durum kelimesi 2" aktarilir.

118  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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RS485 arabirimi/fieldbus ile isletmeye alma "Easy"
islem verilerinin kodlanmasi

7.43  islem gikis verileri

PO1: Kontrol ke- |
limesi

PO2: istenen |
deger

PO3: Rampa |

(sadece 3 kelime
protokoliinde)

islem gikis verileri MOVIMOT® frekans geviriciye bir (ist seviyedeki kontrol (initesi
Uzerinden verilir (kontrol bilgileri ve anma degerleri). Bu bilgiler MOVIMOT® frekans
cevirici icerisinde RS485 adresi (DIP anahtarlar S1/1 — S1/4) 0 disinda bir degere
ayarlandiginda etkinlesir.

Master kontrol tnitesi MOVIMOT® tahrik tnitesini asagdidaki islem ¢ikis verileri ile kon-
trol eder:

» PO1: Kontrol kelimesi
+ PO2: Hiz [%] (anma deger)
+ PO3: Rampa (sadece 3 kelime protokoliinde)

"Dur" kontrol komutunda fren uygulamak ve
¢ikis kademesini kilitlemek icin sanal kle-
mens

Frenin tahrik Unitesi etkinlestiriimeden ayril-
masi i¢in sanal klemensler, sadece DIP
anahtar S2/2 = "ON" ise

Temel kumanda blogu
15 (14 (13 (12 (11 (10| 9 | 8 7 6 5/ 4|13|2|1]|0
Bagh degil " Bit | Bit | Bagh | "1"= | Bagh degil” | "110"=
) . .
Ek fonksiyonlar |Q|n nge | ngn deg” Reset Etk|n|e§t|rme
rezerve edilmistir Diger durum-
larda “Dur”

On isaretli yiizde degeri/% 0,0061
Ornek: -% 80/% 0,0061 = - 13115 = CCC5,,,,

0’dan 50 Hz'e kadar gegen slre (msn) (Ayar araligi: 100 — 10000 msn)
Ornek: 2,0 sn = 2000 msn = 07DO0,,,,

1) Bagl olmayan tiim bit'ler igin 6neri = "0"

Kontrol kelimesi, Bit 0 - 2

Kontrol komutu "etkin" Bit 0 — 2 ile ve kontrol kelimesi = 0006, ile verilir. MOVIMOT®
frekans ceviricinin etkin olabilmesi igin, ayrica klemens R (¥ X6:11,12 ve/veya L )
X6:9,10 +24 V'ye baglanmis olmalidir (24V X6:1,2,3 klemensi ile koprilenmelidir).

Kontrol komutu "Dur" igin Bit 2 = "0" resetlenmelidir. Diger SEW frekans cevirici serile-
rine uyum saglamak igin, dur komutu olarak 0002,., kullaniimalidir. Bit 2 = "0" ise,
MOVIMOT® frekans gevirici tahrik Unitesini glincel rampa ile durdurur.

Kontrol kelimesi, Bit 6 = Reset

Ariza durumunda, Bit 6 = "1" (Reset) ile hata onaylanabilir. Kullaniimayan kontrol bitle-
rine "0" degeri verilmesi uygundur.

Kontrol kelimesi, Bit 8 = frenin tahrik tinitesi etkinlestiriimeden birakiimasi

DIP anahtar S2/2 = "ON" ise, fren Bit 8 ile tahrik Unitesi etkinlestirimeden de ayrilabilir.

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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RS485 arabirimi/fieldbus ile isletmeye alma "Easy"
islem verilerinin kodlanmasi

Kontrol kelimesi, Bit 9 = Fren "Dur"” komutu ile fren uygulanmasi

Bit 9 kontrol komutu "DUR" etkinlestirildikten sonra verilirse, MOVIMOT® frekans ¢evi-
rici freni kapatir ve son kati kilitler.

Hiz [%]
Anma hizi istenen deger potansiyometresi f1 ile ayarlanan maksimum hizin ylzdesi
olarak verilmistir.
Kodlama: C000;., =- % 100 (sola donus)
4000y, =+ % 100 (saga donus)
— 1 basa- % 0,0061
mak
Ornek: % 80, fraks,» dONMe yoni saatin aksi yonde:
Hesaplanma- -% 80/0,0061 =-13115,,= CCC5,,
sl
Rampa

islem verileri alisverisi 3 islem verisi lizerinden gergeklestiginde, giincel rampa Ureteci
islemde PO3 c¢ikis verisi kelimesine verilir. MOVIMOT® frekans cevirici 2 islem verisi
ile kontrol edildiginde, anahtar t1 ile ayarlanmis olan rampa Ureteci kullanilir.

Kodlama: — 1 basa- =1 msn
mak
Aralik: 100 — 10000 msn
Ornek: 2,0 sn = 2000 msn = 2000,,, = 07D0,,

120  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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RS485 arabirimi/fieldbus ile igletmeye alma "Easy" 7

islem verilerinin kodlanmasi

7.4.4  islem giris verileri

islem giris verileri MOVIMOT® frekans geviriciden bir (ist seviyedeki kontrol tinitesine
geri verilir ve durum ile anma degeri bilgilerinden olugur.

MOVIMOT® frekans cevirici tarafindan desteklenen islem giris verileri:
* PI1: Durum kelimesi 1

« PI2: Cikig akimi

* PI3: Durum kelimesi (sadece 3 kelime protokoliinde)

PI1: Durum kelimesi 1

15(14(13|{12(11|{10(9 |8 |7 |6 (54|13 (2[1|0

Cihazin durumu B Stlll((llr?:at;

(Bit 5 ="07) — Frekans gevirici

Ogec = 24-V igletme galismaya hazir = "1"

240 = Etkin degil — PO verileri

2400 = Etkin etkin = "1

18,4, = Manuel isletme aktif ~ Rezerveedildi

Hata numarasi (Bit 5 = "1") Rezerve edildi
Ariza/Uyari = "1"

Rezerve edildi

Rezerve edildi

PI2: Gergek akim degeri

16 Bit tam sayi, 6n isaretli x % 0,1 Iy
Ornek: 0320,,, = 800 x % 0,1 Iy = % 80 I

isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM..D = ] 2



RS485 arabirimi/fieldbus ile isletmeye alma "Easy"
islem verilerinin kodlanmasi

PI3: Durum kelimesi (sadece 3 kelime protokoliinde)

15/14|13|12{11/10{9 |8 |7 |6 |54 |3 |2 |1

o

Cikis kati
etkin ="1"

Frekans gevirici
¢alismaya hazir ="1"

PO verileri
etkin ="1"

Rezerve edildi

Rezerve edildi

Ariza/Uyari = "1"

Rezerve edildi

Rezerve edildi

O1 (fren)
"0" = Fren ayrildi
"1" = Fren kapali

02 (isletmeye hazir)

I1 (Klemens R (>
X6:11,12)

12 (Klemens L 4
X6:9,10)

I3 (Klemens f1/f2 X6:7,8)

Devreye alma modu

"0" = Easy modu

"1" = Expert modu

Rezerve edildi 0

Rezerve edildi 0

122  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Durum kelimesi 1 atamasi

RS485 arabirimi/fieldbus ile isletmeye alma "Easy"

islem verilerinin kodlanmasi

Bit |Anlami Aciklama
0 Cikis kati 1: MOVIMOT® tahrik Unitesi etkin.
etkin 0: MOVIMOT® tahrik iinitesi etkin degil.
1 Frekans gevirici 1: MOVIMOT® tahrik tnitesi calismaya hazir.
cahigmaya hazir 0: MOVIMOT® tahrik iinitesi calismaya hazir
degil.
2 PO verilerini etkinlestir- | 1: islem verileri etkin.
me Tahrik tinitesi fieldbus tizerinden kontrol edilebi-
lir.
0: lIslem verileri kilitli.
Tahrik Unitesi fieldbus Gzerinden kontrol edile-
mez
Rezerve edildi Rezerve =0
4 Rezerve edildi Rezerve =0
Ariza/Uyar 1: Arizaluyari var
0: Arnizal/uyar yok
6 Rezerve edildi Rezerve =0
7 Rezerve edildi Rezerve =0
8-15 |Bit 5 = 0: Cihazin duru- |Ariza/uyari yoksa (Bit 5 = 0), bu bit ile frekans ¢evi-
mu ricinin gu¢ bélimuanun isletme / etkinlestirme duru-
Oue: 24 V modu mu gosterilir.
2. Etkin degil grnirg::;;/?glé(s:rﬁir—. 1) durumunda bu bayt ile ha-
4, Etkin
18,cc: Manuel igletme, ak-
tif
Bit 5 = 1: Hata numarasi

Isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = ] 23




RS485 arabirimi/fieldbus ile isletmeye alma "Easy"

islem verilerinin kodlanmasi

Durum kelimesi 2 atamasi

Bit |Anlami Aciklama
0 Cikis kati 1: MOVIMOT® tahrik Gnitesi etkin.
etkin 0: MOVIMOT® tahrik tinitesi etkin degil.
1 Frekans gevirici 1: MOVIMOT® tahrik tnitesi calismaya hazir.
caligmaya hazir 0: MOVIMOT® tahrik tinitesi calismaya hazir degil
2 PO verileri 1: Islem verileri etkin.
etkin Tahrik tinitesi fieldbus iizerinden kontrol edilebi-
lir.
0: Islem verileri kilitli.
Tahrik Unitesi fieldbus Gzerinden kontrol edile-
mez
Rezerve edildi Rezerve =0
Rezerve edildi Rezerve =0
Ariza/Uyar 1: Arizaluyari var
0: Arnizal/uyar yok
6 Rezerve edildi Rezerve =0
Rezerve edildi Rezerve =0
8 O1 Fren 1: Fren gekili
0: Fren ayrildi
9 02 hazir 1: MOVIMOT® tahrik Gnitesi galismaya hazir.
0: MOVIMOT® tahrik Unitesi calismaya hazir degil.
10 |11 (R X6:11,12)
11 12 (L X6:9.10) 1: D?thal g?r?s ayarlandi.
Dijital giris ayarlanmadi
12 |13 (f1/f2 X6:7,8)
13 Devreye alma modu 1: "Expert" devreye alma modu
0: "Easy" devreye alma modu
14 | Rezerve edildi Rezerve =0
15 |Rezerve edildi Rezerve =0

124  istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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RS485 arabirimi/fieldbus ile igletmeye alma "Easy"
RS485 master ile calisma

7.5 RS485 master ile calisma

» Bir Ust seviyedeki kontrol Unitesi (6r. PLC) master, MOVIMOT® frekans gevirici ise
slave'dir.

* Burada 1 baslatma biti, 1 durdurma biti ve 1 parite biti (even parity) kullanilir.

+ Veri iletimi SEW-MOVILINK® protokolline gére sabit aktarim hizi 9600 Baud ile ger-
ceklesir (bkz. "Islem Verileri Kodlama" bélim).

7.51 Mesajin yapisi

A UYARI

Kontrolslz isletmede hayati tehlike olusur.

"Cevrimsel olmayan" mesaj aktarim tipinde (Tip = "cevrimsel degil"), zamanasimi
denetimi gegeklesmez. Bus baglantisi kesildiginde, tahrik Unitesi kontrolsiz olarak
calismaya devam edebilir.

+ MOVIMOT® frekans gevirici ile master arasindaki bus baglantisi sadece "gevrim-
sel" aktarimli olmalidir.

Asagidaki resimde RS485 master ve MOVIMOT® frekans gevirici arasindaki mesajlar
gOsterilmektedir:

e Joo Joe Joo Joo o oo Joo Jus

'H'Wiii

Request-Telegramm ——»

|d|e‘ sD1| ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)‘ BCCD

Q

Idle | SD2 | ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)| BCC

Master <+— Response-Telegramm — MOVIMOT®
339909643

R6- = Minimum 3,44 msn start gecikmesi
lanti
SD1 = Baslatma sinirlayici (baslangig karakteri) 1: Master - MOVIMOT®: 02,
SD2 = Baslatma sinirlayici (baslangig karakteri) 2: MOVIMOT® — Master: 1D,
ADR = Adres1-15

Grup adresi 101 — 115

254 = Noktalar arasi

255 = Broadcast
TIiP = Kullanici verisi tipi
PDU = Kullanici verisi
BCC = Block Check Character (Blok kontrol karakteri): Biitlin baytlarin XOR'u
UYARI

Aktarim "gevrimsel" mesaijlarla gergeklestiginde ("¢evrimsel" tip), MOVIMOT® frekans
cevirici en ge¢ 1 saniye sonra bir sonraki bus etkinligini bekler (master protokol). Bu
bus etkinligi algilanamaz ise, MOVIMOT® frekans cevirici tahrik Unitesini otomatik
olarak durdurur (zamanagimi denetimi).

jde
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7.5.2 Start gecikmesi ve baslangi¢ karakteri (baglatma sinirlayicisi)

MOVIMOT® frekans gevirici minimum 3,44 msn’lik bir start gecikmesi arkasindan ge-
len 02, (baslangi¢ sinirlayici 1) karakteri Gzerinden bir istek mesajinin baslangicini
tanir. Gegerli bir istek mesajinin aktarimi master tarafindan kesildiginde, yeni bir istek
mesajl gonderilebilmesi igin start gecikmesi slresinin en az iki kati bir sire (yakl.
6,88 msn) gegmelidir.

7.5.3 Adres (ADR)

MOVIMOT® frekans cgevirici O ile 15 arasindaki adresleri ve noktalar arasi adres (254)
veya broadcast adresi (255) Uzerinden erisimi destekler.

Adres 0 Uzerinden sadece aktlel islem giris verileri okunabilir (durum kelimesi, cikis
akimi). Adres 0 olarak ayarlandiginda PO bilgi islemi artik aktif olmadigindan, master
tarafindan gonderilen islem ¢ikis verileri etkin degildir.

7.5.4 Grup Adresi

Bunun disinda, ADR = 101 - 115 ile birden fazla MOVIMOT® frekans gevirici gruplan-
dirilabilir. Bu durumda bir grupta bulunan tim MOVIMOT® cihazlar ayni RS485 adre-
sine ayarlanir (6r. Grup 1: ADR =1, Grup 2: ADR = 2).

Master, bu gruplara ADR = 101 (Grup 1 frekans geviricilerin istenen degerleri) ve ADR
= 102 (Grup 2 frekans ceviricilerin istenen degerleri) ile yeni istenen grup degerleri ve-
rebilir. Bu adresleme tipinde frekans ceviricileri yanit vermezler. Master, 2 broadcast
veya grup mesaji arasinda minimum 25 msn ara vermelidir!

7.5.5 Kullanici verisi tipi (TYP)

MOVIMOT® frekans gevirici genelde, islem verisi uzunlugu ve aktarim sekli izerinden
belirlenen 4 farkli PDU tipi (Protocol Data Unit) desteklemektedir.

Tip Aktarim sekli islem verisi | Kullanici verisi
uzunlugu
03, |Cevrimsel 2 kelime Kontrol kelimesi, hiz [%], durum kelimesi 1,
cikis akimi

83,.x |Cevrimsel degil |2 kelime

05, |Cevrimsel 3 kelime Kontrol kelimesi, hiz [%], rampa, durum ke-
limesi 1, ¢ikis akimi, durum kelimesi 2

85« |Cevrimsel degil |3 kelime

7.5.6 Zamanagimi denetimi

Aktarim sekli "¢evrimsel" ise, MOVIMOT® frekans cevirici en ge¢ bir saniye sonra bir
sonraki bus etkinligini bekler (yukarida belirtilen tiplerin istek mesaiji). Bir bus aktivitesi
taninmadiginda, tahrik Unitesi kendiliginden en son gegerli olan rampa ile yavaslar
(zamanasimi denetimi). "Isletmeye hazir" sinyal rélesi atar. "Cevrimsel olmayan" akta-
rim tipinde, zamanasimi denetimi gegeklesmez.

7.5.7 Blok kontrol karakteri BCC

Blok kontrol karakteri (BCC) cift parite biti olusumu ile birlikte givenli bir veri aktarimi
icin kullanilir. Blok kontrol karakteri, tim mesaj isaretlerinin XOR mantiksal islemi ile
olusturulur. Sonug¢ mesajin sonunda BCC karakteri icerisinde aktarilir.

126  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Ornek

RS485 arabirimi/fieldbus ile igletmeye alma "Easy" 7
RS485 master ile calisma

Asagidaki resimde 6rnek olarak ¢evrimsel olmayan, 3 islem verili PDU tipi 85, bir
mesa;j igin blok kontrol karakteri verilmisti. SD1 — PO3,,, karakterlerinin mantiksal
XOR baglantisi sonucu blok kontrol karakteri BCC olarak 13,,, degeri elde edilir. BCC
mesajin en son karakteri olarak goénderilir. Alici parite kontroliini her karakteri aldiktan
sonra yapar. Son olarak da, alinan SD1 — PO3,,, karakterlerinden ayni semaya gore
blok kontrol karakteri olusturulur. Hesaplanan ve alinan BCC ayni ise ve karakter pari-
tesinde bir hata yoksa, mesaj dogru olarak aktarildi demektir. Aksi takdirde aktarimda
bir hata vardir. Mesaj gerektiginde yeniden gonderilmelidir.

PO
Idle ’02hex ‘ 07 hex | 85nex Oohex 06,6 20pex 00y 0Bhex 88he>< 13hex
SD1  ADR TYP POt FOl,, P02, P02, PO, P08, BCC

S -

IS 5

G| & a

SD1 : 02y, 1o o o o 0o 0 1 0 —
ADR : 01, 1o o o o o o o 1 ="
TYP : 85ne 11 o o 0o 1 0 0o 1 ="2"
XOR
P07 00,4, 0jo 0o 0o 0o 0 0 0 0o="

PO1,, : 06, olo o 0 0o 1 0 1 0=
PO2,,n° 20,1 110 0o 1 0 0o 0 0 0="
XOR

PCR,, : 00, olo o 0 0 0 0 0 0=
XOR

POB, 0B, 1o o o 0o 0o 1 1 1=
XOR

POB,, B8, ol1 0o 1 1 0 1 0 0 —

BCC :13,,, 1/o0 o o 1 0 o0 1 1

640978571
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7.5.8 MOVILINK® masterda mesaj islenmesi

Herhangi bir otomasyon cihazinda MOVILINK® mesajlarini génderip alirken, verilerin
dogru olarak aktarilabilmesi igin asagidaki algoritma kullaniimalidir.

a) istek mesaji génderme
Ornek: ér. MOVIMOT® frekans geviriciye istenen deger gonderiimesi.

1. Start gecikmesinin beklenmesi (minimum 3,44 msn, grup veya broadcast mesajla-
rinda en az 25 msn).

2. Frekans geviriciye istek mesaji gdénderin.

b) Yanit mesaji alma
(alma onayi + MOVIMOT® frekans geviriciden mevcut degerler)

1. Yanit mesaji yakl. 100 msn igerisinde alinmalidir, aksi takdirde yeniden gonderil-
mesi gerekir.

Yanit mesajinin hesaplanmis blok kontrol karakteri (BCC) = alinan BCC?
Yanit mesajinin baslama sinirlayicisi = 1D;,?

Yanit adresi = Yanit adresi?

Yanit PDU tipi = Yanit PDU tipi?

Bitiin kosullar yerine getirildiginde: => Aktarim TAMAM! islem verileri gegerli!

BN

7. Artik bir sonraki istek mesaji gdnderilebilir (a maddesi ile devam edin).

Biitiin kosullar yerine getirildiginde: => Aktarim TAMAM! islem verileri gegerli!
Artik bir sonraki istek mesaji gonderilebilir (a maddesi ile devam edin).

128  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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759  Ornek mesaj

Bu 6rnekte, PDU-Tip 85,,, 3 islem veri kelimesi ile bir MOVIMOT® tahrik tnitesinin kon-
trolu gosterilmektedir (¢evrimsel olmayan 3 PD). RS485 master, MOVIMOT® frekans
geviriciye 3 islem gikis verisi (PO) gonderir. MOVIMOT® frekans gevirici 3 islem giris
verisi (Pl) ile yanit verir.

RS485 masterdan MOVIMOT®’a istek mesaji

PO1: 0006, Kontrol kelimesi 1 = etkinlegtirme
PO2: 2000, Hiz [%] - istenen deger = %50 (f, 1N "
PO3: 0BBS, ., Rampa = 3 sn

1) fmax istenen deger potansiyometresi f1 Uzerinden verilir

MOVIMOT®’tan RS485 mastera yanit mesaji

PI1: 0406, ., Durum kelimesi 1
PI2: 0300, ., Cikis akimi [% 1]
PI13: 0607, Durum kelimesi 2

islem verileri kodlama bilgileri igin, bkz. "islem verilerinin kodlanmasi" (-~ & 118) boli-
md.

"Cevrimsel olmayan 3 PD" 6rnek mesaji

\4

islem c¢ikis verileri (PO)

Idle 02hex 01 hex 85hex 00hex O6hex 20hex oohex OBhv:-:x BShex 13hex
SD1 ADR TYP A BCC
i PO3: Rampa
0BB8,, = 3s
PO2: Hiz [%]
2000,,,=50%f__,
PO1: Kontrol kelimesi
0006,,, = Etkin
H - P ®
RS-485-Master <4— lIglem girig verileri (PI) MOVIMOT
Idle | 1Dhex| 01 hex| 8 hex | M hex| 07 hex| 03 hex | 00 hex 08 hex | 07 pex 98)6x
SD1 ADR TYP A BCC
P13: Durum kelimesi 2
PI2: Cikis akimi
L PI1: Durum kelimesi 1

340030731

Bu 6rnekte gevrimsel aktarim tipi gosteriimektedir. MOVIMOT® tahrik Unitesindeki za-
manasimi denetimi devre disi. Cevrimsel aktarim tipi TYP = 05,, girisi ile gerceklestiri-
lebilir. Bu durumda, MOVIMOT® frekans gevirici en geg¢ bir saniye sonra bir sonraki
bus etkinligini bekler (yukarida belirtilen tiplerin istek mesaji). Diger durumda ise,
MOVIMOT®frekans gevirici tahrik Gnitesini kendiliginden durdurur (zamanagimi deneti-
mi).
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Genel devreye alma bilgileri

8 Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
UYARI
i Devreye alma modu "Expert" sadece, devreye alma esnasinda parametre ayari yapi-
lacaksa gereklidir.

"Expert" modunda devreye alma sadece asagidaki durumlarda mimkuinddr:
» Dbir ek fonksiyon aktif degilse (DIP anahtar S2/5 — S2/8 = "OFF"),
» Drive-ldent modulu takil ise

* ve P805 Devreye alma modu parametresi = "Expert modu" olarak ayarlanmis ise.

8.1 Genel devreye alma bilgileri

UYARI

Devreye alirken "Emniyet Uyarilari" bélumunde verilen genel emniyet uyarilari mutla-
ka dikkate alinmaldir.

A UYARI

Koruyucu kapaklar yoksa veya hasarli ise, ezilme tehlikesi mevcuttur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Tesisin koruyucu kapaklarini dogru olarak monte ediniz, reduktérin isletme kila-
vuzuna bakiniz.

» Bu cihaz kesinlikle koruyucu kapaklari sékulmus halde c¢alistiriimayacaktir.

A UYARI

Kondansatérlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

» Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi asagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

A UYARI

Cihazlarin yanlis ayarlanmasi davraniglarinda hata olusturur.
Olim veya agir yaralanmalar.

* Devreye alma uyarilarini géz 6éntinde bulundurun.

» Montaj sadece ustalar tarafindan yapiimaldir.

» Sadece isleve uygun olan ayarlari kullanin.

A UYARI

Sicak cihazin yiizeyinde (0zellikle sogutma plakasinda) yanma tehlikesi mevcuttur.

AQir yaralanmalar.

> B B b -

» Cihaza dokunmadan 6nce yeterli derecede sogumasini bekleyin.
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jde

j=de

Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
On kosullar

UYARI

Arizasiz bir isletme saglayabilmek igin, calisirken glg¢ ve sinyal kablolarini ¢ikartma-
yin veya takmayin.

UYARI

» Devreye almadan 6nce durum LED'indeki boya koruma kapagini ¢ikartin. Devre-
ye almadan 6nce etiketlerdeki boya koruma folyolarini ¢ikartin.

+  Sebeke kontaktori K11 igin 2 saniyelik minimum kapanma siresine uyulmahdir.

8.2 On kosullar

Devreye alma icin asagidaki kosullar gegerlidir:

+ MOVIMOT® tahrik tnitesi mekanik ve elektriksel olarak dodru baglandi.

» Tahrik Unitelerinin yanhslikla hareket etmeleri uygun glvenlik énlemleri ile dnlendi.
+ Insanlar ve makineler igin tehlike olusmasi olana@i uygun énlemlerle énlendi.
Devreye almak igin asagidaki donanimlar mevcut olmalidir:

* PC veya Laptop, bkz. "PC/Laptop Baglantisi" bolimi (- B 60)

Devreye alabilmek i¢in PC veya laptop lizerinde asagidaki yazilimlar mevcut ol-
mahidir:

+  MOVITOOLS® MotionStudio

8.3 MOVITOOLS® MotionStudio

MOVITOOLS® MotionStudio yazilim paketi tim cihazlarda kullanilabilen bir SEW-
EURODRIVE mihendislik aracidir ve bu yazilimla tim SEW-EURODRIVE sirtculeri-
ne erisebilirsiniz. MOVIMOT® frekans gevirici igin basit uygulamalarda teshis igin
MOVITOOLS® MotionStudio yazilimini kullanabilirsiniz. Daha kapsamli uygulamalarda
MOVIMOT® frekans cevirici basit sihirbazlarla devreye alinabilir ve parametre ayarlari
yapilabilir. islem verilerinin gorsellestiriimesi igin, MOVITOOLS® MotionStudio progra-
minin Scope islevi kullanilabilir.

PC/Laptopta MOVITOOLS® MotionStudio yaziliminin giincel versiyonunu kurunuz.

MOVITOOLS® MotionStudio gesitli iletisim ve fieldbus sistemleri (izerinden tahrik (ini-
tesi cihazlari ile iletisim kurabilir.

Bir sonraki bolimde PC/Laptop ile bir MOVIMOT® frekans geviricinin diyagnoz arabiri-
mi X50'ye (noktalar arasi baglanti) baglanmasi gosteriimektedir.

8.3.1 MOVIMOT® cihazin MOVITOOLS® MotionStudio'ya baglanmasi

jde

UYARI

Asagidaki adimlar kapsamli gevrimici yardimda MOVITOOLS® MotionStudio altinda
verilmektedir.

1. MOVITOOLS®-MotionStudio yazilimini baslatin.

2. Bir proje ve ag olusturun.

isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D ] 3



Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
MOVITOOLS® MotionStudio

3. Bilgisayarda iletisim kanalini yapilandirin.

4. MOVIMOT® frekans ceviricinin 24 V besleme geriliminin baglandijindan emin
olun.

5. Daha sonra bir ¢gevrimigi tarama gergeklestirin.
MOVITOOLS® MotionStudio'da ayarlanmig olan tarama araligini kontrol edin.

UYARI

+ Diyagnoz arabirimine sabit olarak Adres 32 atanmigtir. MOVITOOLS®
MotionStudio'daki tarama aralidini Adres 32 de taranacak sekilde ayarlayin.

jde

« Aktarim hizi 9,6 kBaud degerine egittir.

* Online scan uzun surebilir.

6. MOVIMOT® cihaz MOVITOOLS® MotionStudio programinda asagidaki drnekte ol-
dugu gibi gosterilir:

S MOVITOOLS8 Msteromi “TrovGT ST —

Project  Edit Metwork View  Plugin - Settings  Window  Help
D -0 B R X | [t Scan 0 Bl
Netzwerk 7
E‘ Netzwerk
=L Seral [COM 1)
L4mm 32: MMD0015-503

9007199785842955

7. "32: MMDO0015-503" Uizerine sag tiklandiginda MOVIMOT® devreye alma ve di-
yagnoz araglari baglam mentsinde goérindrler.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametrelerle devreye alma ve islev genisletmesi

8.4 Parametrelerle devreye alma ve iglev genigletmesi

MOVIMOT® tahrik Unitesinin temel islevselligi parametreler teker teker kullanilarak ge-

nigletilebilir.
UYARI
i "Expert" modunda devreye alma sadece asagidaki durumlarda mimkuindur:

» bir ek fonksiyon aktif degilse (DIP anahtar S2/5 — S2/8 = "OFF"),

* Drive-ldent moduli takili

* ve P805 Devreye alma modu parametresi = "Expert modu" olarak ayarlanmis ise.

1. "Easy" devreye almayi Bolim 6'ya gore gergeklestirin.

2. Bilgisayari/laptopu veya tus takimi DBG'yi MOVIMOT® frekans ceviriciye baglayin.
"PC/Laptop Baglantisi" (— B 60) veya "DBG Tus Takimi Baglantisi" (-~ B 59) bo-
[imlerine bakin.

3. MOVIMOT® frekans ceviricinin 24 V besleme geriliminin baglandigindan emin
olun.

4. Bilgisayar/laptop kullanildiginda, MOVITOOLS® MotionStudio programini baglatin
ve MOVIMOT® frekans c¢eviriciyi baglayin.

Bkz. "MOVIMOT® 'un MOVITOOLS® MotionStudio'ya baglanmas!" (- & 131).

5. P805 Devreye alma modu parametresini "Expert" olarak ayarlayin.

6. Hangi parametreleri degistirmek istediginizi tespit edin.

7. Bu parametrelerin mekanik kumanda elemanlarina bagl olup olmadigini tespit
edin.

Bkz. Bolum "Mekanik kumanda elemanlarina bagli parametreler” (- B 172)).

8. P102 parametresinin bit kodlu se¢im alanini ayarlayarak ilgili kumanda elemanlari-
ni devre disi birakin
Bkz. "Parametre 102" bolimi (- B 155).

9. ligili parametreleri degistirin.
Tus takimi DBG ile parametre yar bilgileri icin, bkz. "Parametre modu" boli-
mi (- B 195).

10.MOVIMOT® tahrik Ginitesinin ¢alismasini kontrol edin.
Gerektiginde parametreleri optimize edin.

11.Bilgisayari/laptopu veya tus takimi DBG'yi MOVIMOT® frekans ¢eviriciden ayirin.

12.DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin ka-
pak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi ar-
tik gecersizdir.

MOVIMOT® frekans ceviricide hasar olusur.
+ Istenen deger potansiyometresinin vidall kapagini contasi ile birlikte tekrar yeri-
ne takin.
8.4.1 Ornek

MOVITOOLS® MotionStudio ile 2 istenen dederinin hassas ayari

1.

Anahtarin (f2) kaba ayari ile "Easy" kaba ayarini gerceklestirin, 6r. konum 5 (25 Hz
= 750 de/dk).
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8 Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametrelerle devreye alma ve iglev genigletmesi

2. PCl'yi/Laptopu MOVIMOT® frekans geviriciye baglayin.

MOVIMOT® frekans geviricinin 24 V besleme geriliminin baglandijindan emin
olun.

MOVITOOLS®-MotionStudio yazilimini baslatin.
Bir proje ve ag olusturun.
Bilgisayarda iletisim kanalini yapilandirin.

N o o A

Daha sonra bir ¢evrimici tarama gerceklestirin.

& MOVITOOLSE-MationStucio - [MOVIMOT DI —

Project  Edit Metwork View  Plugin - Settings  Window  Help
D@'H ‘D B H :_§_: +— - + X | [t Scan 41 E

Netzwerk 4

E‘ Netzwerk
=] Seral [COM 1)
o) 32: MMDOO15-503

9007199785842955

8. Bunun icin sag tiklayarak baglam menisuni agin ve "Devreye alma" > (Parametre
agaci) menu noktasini segin.

9. P805 Devreye alma modu parametresini "Expert" olarak ayarlayin.

—
| Project  Edit Metwork Wiew Plugin  Settings  Window Help
- (6D A+ 2 1+ & X |[[San 11 B
Froject 8| |§E Parameter tree MMD0015-503] |
w? MOVIMOT D [ &|[Tre= ] MOVIMOT D paran = e
L (@F MMDDD15503 o|
= % || = MOVIMO_T D parameters 100 Control setpoint source  Teminals kg e
e -8 0.. Display values
s E!-@ 1.. Setpoirts/ramp generatars Deactivating mechanical control ¢
[1] = % 10. Setpoint selection 102 DIP S1/1-51/4 : RS485 address (bit0-3) [
; 13. Speed
# S kg 102 DIP $155  Motor protection 0
B L./=] 17. Fired setpairts 102 DIP S1/7 : PiM frequency [l
Y
. G g 3.. Motor parameters 102 DIP S1/2 : No-load damping |
=] - 5.. Monitering functions )
tt- S8 6. Teminal assignmert 102 DIP 52/2 : Brake release without enable  []
({8 7.. Control functions 102 DIP 5273 : Operating mode |
= -(E3 8. Unit functions 102 DIP S2/4 : Speed monitoring O
x 102 Fotentiometer 1 (|
= 102 Switch 22 ¥
2 AT Cuusidnbs +1 D
[2] =
9007199789253899

10."Setpoint selection" klasorini agin [1].

P102 Mekanik ayar elemanlarinin devre digi birakilmasi [2] kontrol alanini isaretle-
yerek, f2 anahtarini devre digi birakin (Parametre P102:14 = "1" => P102 =
"0100 0000 0000 0000").

=
i

Project  Edit  MNetwork View Plugin  Settings Window Help
Crr-E b8 B AEA ¢+ - + X [Scan 1 B

Project 7

fre

[E Parsmeter tree [MMDO015-503] |

5 [Tree [ MOVIMOT D
‘S |

g

0

" MOVIMOTD
.-l MMDDO15-503

|| =23 MOVIMOT D paremeters :

-8 0. Display values 160 Setpointnf1 {rpmi 1500.00 6
S T e T T
i-E3 10. Setpoint selection
E’ 13. Speed ramps

[2] =] 16. Seiports

L./=] 17. Fixed setpaints

161 Setpeint n_f2 [rps

(1]

= PR DD

*

E-E8 2. Motor parameters
L -8 5. Monitoring functions
r:r_ E-E8 6. Teminal assignmert
(-8 7.. Control functions
f-{E 8.. Unit functions

+*

|l

9007199789195787
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu 8
Parametrelerle devreye alma ve islev genisletmesi

11."Setpoints" klasorini agin [2].

P161 istenen deger n_f2 [1] dederini uygulama optimum bir sekilde calisana kadar
ayarlayin.

Or. Parametre P161 = 855 de/dk (= 28,5 Hz)
12.Bilgisayari/laptopu MOVIMOT® frekans ceviriciden ayirin.

13.DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin ka-
pak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi ar-
tik gecersizdir.

MOVIMOT® frekans geviricide hasar olusur.

+ Istenen deger potansiyometresinin vidali kapagini contasi ile birlikte tekrar yeri-
ne takin.
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8.5 Merkezi kontrol linitesi ve MQP/MFE ile devreye alinmasi ve parametre ayari

MOVIMOT® cihazi merkezi kontrol Unitesi Uzerinden fieldbus arabirimi MQP..
(PROFIBUS-DPV1) veya MFE.. Uizerinden devreye alip parametre ayarlarini yapabilir-
siniz.

UYARI

jde

"Expert" modunda devreye alma sadece asagidaki durumlarda mimkuindur:

bir ek fonksiyon aktif degilse (DIP anahtar S2/5 — S2/8 = "OFF"),
Drive-ldent modulu takih
ve P805 Devreye alma modu parametresi = "Expert modu" olarak ayarlanmis ise.

. MOVIMOT® frekans geviricinin baglantisini kontrol edin.

Bkz. "Elektriksel montaj" bélimu.

. MOVIMOT® frekans ceviricinin 24 V besleme geriliminin baglandijindan emin
olun.

. Bir Ust seviyedeki kontrol Unitesi ile MOVIMOT® frekans gevirici arasinda iletisim
kurun.

Bir Ust seviyedeki kontrol Unitesi ile iletisim ve baglanti bir Ust seviyedeki kontrol
Unitesinin tipine baghdir.

Bir Ust seviyedeki kontrol tnitesinin MOVIMOT® frekans ceviriciye baglantisi bilgi-
leri icin "PROFIBUS arabirimleri, alan dagiticilari” el kitabina bakiniz.

4. P805 Devreye alma modu parametresini "Expert" olarak ayarlayin.

5. Bit kodlu P102 parametresinin segim alaninin tzerine "FFFFhex" yazarak mekanik

kontrol diigmelerini devre digi birakin (P102 ="1111 1111 1111 1111").

. P100 Kontrol istenen deger kaynagi parametresini "1"e ayarlayarak istenen kontrol

degeri kaynagini RS485 olarak tespit edin.

7. Gerekli parametreleri ayarlayin.

8. MOVIMOT® tahrik Gnitesinin galismasini kontrol edin.

Gerektiginde parametreleri optimize edin.
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8.6 Parametre setinin aktarimi ile devreye alma

Birden fazla MOVIMOT® tahrik Unitesi ayni parametre seti ile devreye alinabilir.

Sadece ayni MOVIMOT® tahrik Uniteleri arasinda parametre aktarimina izin verilir
(ayni frekans gevirici ve ayni motor).

UYARI

jde

Parametre seti sadece asagidaki durumlarda aktarilabilir:

bir ek fonksiyon aktif degilse (DIP anahtar S2/5 — S2/8 = "OFF"),
Drive-ldent modulu takih

ve bir MOVIMOT® referans cihazin parametreleri biliniyorsa.

8.6.1 Parametre setinin MOVITOOLS® veya tus takimi DBG ile aktariimasi

1.
2.

MOVIMOT® frekans ceviriciyi baglanti kutusundan ayirin.
MOVIMOT® frekans geviricinin baglantisini kontrol edin.
Bkz. "Elektriksel montaj" bélimu.

Tum mekanik kumanda digmelerini referans cihaza gére ayarlayin.

4. MOVIMOT® frekans ceviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.

5. Bilgisayari/laptopu veya tus takimi DBG'yi MOVIMOT® frekans geviriciye baglayin.

9.

"PC/Laptop Baglantisi” (-~ B 60) veya "DBG Tus Takimi Baglantisi" (- B 59) bo-
[Gmlerine bakin.

. MOVIMOT® frekans geviricinin 24 V besleme geriliminin baglandigindan emin

olun.

. Bilgisayar/laptop kullanildiginda, MOVITOOLS® MotionStudio programini baslatin

ve MOVIMOT® frekans geviriciyi MOVITOOLS® iginde baglayin.
Bkz. "MOVIMOT®un MOVITOOLS® MotionStudio'ya baglanmasi" (- B 131).

. MOVIMOT® referans cihazin tim parametre setini MOVIMOT® frekans ceviriciye

aktarin.

Parametre setinin tus takimi DBG ile aktarilmasi bilgileri i¢in, bkz. "Tus takimi
DBG'nin kopyalama islevi" bélimi (- B 199).

MOVIMOT® tahrik Unitesinin galismasini kontrol edin.

10.Bilgisayari/laptopu veya tus takimi DBG'yi MOVIMOT® frekans geviriciden ayirin.

11.DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin ka-

pak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi ar-
tik gecersizdir.

MOVIMOT® frekans ceviricide hasar olusur.

+ Istenen deger potansiyometresinin vidall kapagini contasi ile birlikte tekrar yeri-
ne takin.
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8.6.2 Parametrelerin merkezi kontrol iinitesi ve MQP ile aktarimi

Sadece ayni MOVIMOT® tahrik Uniteleri arasinda parametre aktarimina izin verilir
(ayni frekans gevirici ve ayni motor).

1.
2.

MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusundan ayirin.
MOVIMOT® frekans geviricinin baglantisini kontrol edin.
Bkz. "Elektriksel montaj" bolimu.

Tdm mekanik kumanda digmelerini referans cihaza goére ayarlayin.

4. MOVIMOT® frekans ceviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.

5. MOVIMOT® frekans geviricinin 24 V besleme geriliminin baglandigindan emin

olun.

6. Bir Ust seviyedeki kontrol Unitesi ile MOVIMOT® frekans c¢evirici arasinda iletisim
kurun
Bir Ust seviyedeki kontrol Unitesi ile iletisim ve baglanti bir Ust seviyedeki kontrol
Unitesinin tipine baghdir.
Bir Ust seviyedeki kontrol tnitesinin MOVIMOT® frekans cgeviriciye baglantisi bilgi-
leri igin "PROFIBUS arabirimleri, alan dagiticilar” el kitabina bakiniz.

7. MOVIMOT® referans cihazin tim parametrelerini MOVIMOT® frekans geviriciye ak-
tarin.

UYARI

[0

P805 Devreye alma modu parametresi ilk deger olarak aktariimaldir.

Aktarma sekli master kontrol tnitesinin tipine baghdir.

8.

MOVIMOT® tahrik Unitesinin ¢alismasini kontrol edin.
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8.7 Parametre listesi
Nr. |in- Alt Ad MOVITOOLS® MOVILINK®
deks |in- MotionStudio (bolim/ olceklendirme
des. |deks fabrika ayari)
des.
0 Gosterge degerleri
00 |islem degerleri
000 |8318 |0 Hiz (isaretli) [de/dK] 1 basamak =
0,001 de/dk
002 |8319 |0 Frekans (isaretli) [HZ] 1 basamak =
0,001 Hz
004 |8321 |0 Cikis akimi (skaler) [%I\] 1 basamak =
% 0,001 Iy
005 |8322 |0 Aktif akim (6n isaretli) [%I\] 1 basamak =
% 0,001 Iy
006 [8323 |0 Motor yiku [%] 1 basamak =
% 0,001
008 [8325 |0 DC Link (DL) gerilimi V] 1 basamak = 0,001 V
009 [8326 |0 Cikis akimi [A] 1 basamak = 0,001 A
01 |Durum gostergeleri
010 (8310 (O Frekans geviricinin durumu [Metin]
011 (8310 (O Calisma durumu [Metin]
012 (8310 (O Hata durumu [Metin]
013 (10095 (1 Devreye alma modu [Metin]
014 8327 |0 Sogutma plakasi sicakligi [°C] 1 basamak =1 °C
015 (8328 (O Calisma saatleri [h] 1 basamak = 1 min
016 (8329 (O Etkinlestirme saatleri [h] 1 basamak = 1 min
017 | 10087 (135 DIP anahtar S1, S2'nin konumu | [Bit-Field]
018 (10096 (27 DIP anahtar f2'nin konumu 0,1,2,—-10
019 (10096 (29 DIP anahtar t1'in konumu 0,1,2,—-10
02 |istenen analog degerler
020 | 10096 |28 istenen deger potansiyometresi |0 —10 1 basamak = 0,001
f1'in konumu
03 |Dijital girigler
031 {8334 |0 Dijital giris X6:11,12'nin konumu | [Bit-Field]
Bit 1
8335 |0 Dijital giris X6:11,12'nin atanma- | Sag/Dur
St (Fabrika ayari)
032 (8334 (O Dijital giris X6:9,10'nin konumu | [Bit-Field]
Bit 2
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre listesi

Nr. |in- Alt Ad MOVITOOLS® MOVILINK®
deks |in- MotionStudio (boliim/ olceklendirme
des. |deks fabrika ayari)

des.
8336 |0 Dijital giris X6:9,10'nin atanmasi | Sol/Dur
(Fabrika ayari)
033 (8334 (O Dijital giris X6:7,8'nin konumu [Bit-Field]
Bit 3
8337 |0 Dijital giris X6:7,8'nin atanmasi | istenen deger degistirme
(Fabrika ayari)

05 |Dijital cikiglar

050 (8349 (O Sinyal rélesi K1'in ayari [Bit-Field]
Bit 0
8350 |0 Sinyal rélesi K1'in atanmasi Calismaya hazir (fabrika ayar)
051 (8349 (O X10 gikiginin konumu [Bit-Field]
Bit 1
8351 |0 X10 ¢ikisin atanmasi Fren serbest
07 |Cihaz verileri
070 |8301 |0 Cihaz tipi [Metin]
071 (8361 (O Anma c¢ikis akimi [A] 1 basamak =
0,001 Hz
072 (10461 (3 DIM opsiyonu yuvasi [Metin]
076 |8300 |0 Ana cihazin bellenimi [Par¢a numarasi ve versiyon]
100 |10096 |33 istenen deger kaynagi kontrolii | (Gosterge degeri)
102 {10096 |30 Mekanik ayar elemanlarinin (Gosterge degeri)
devre disi birakilimasi
700 (8574 (O Calisma sekli [Metin]
08 |Hata bellegi
080 |Hata t-0 t-0 zamaninda olusan hatalarla ilgili detayli bilgiler
8366 |0 Hata kodu Hata kodu
9304 (O Hata alt kodu
8883 |0 Dahili hata
8371 (0O Dijital giriglerin durumlari [Bit field Bit 0, Bit 1, Bit 2]
8381 |0 K1, X10 dijital gikiglarinin duru- |[Bit field Bit 0, Bit 1]
mu
8391 |0 Frekans geviricinin durumu [Metin]
8396 |0 Sogutma plakasi sicakhgi [°C] 1 basamak =1 °C
8401 |0 Hiz [de/dK] 1 basamak =
0,001 de/dk
8406 |0 Cikis akimi [% 1\] 1 basamak =
% 0,001 Iy
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu 8
Parametre listesi

Nr. |[in- Alt Ad MOVITOOLS® MOVILINK®
deks |in- MotionStudio (boliim/ olceklendirme
des. |deks fabrika ayari)

des.

8411 |0 Aktif akim [% 1] 1 basamak =
% 0,001 I

8416 |0 Cihazin kullanim durumu [% 1\] 1 basamak =
% 0,001 I

8421 |0 DC Link (DL) gerilimi V] 1 basamak =
0,001 Hz

8426 |0 Calisma saatleri [h] 1 basamak = 1 dk

8431 |0 Etkinlestirme saatleri [h] 1 basamak = 1 dk

081 |Hata t-1 t-1 zamaninda olusan hatalarla ilgili detayli bilgiler
8367 |0 Hata kodu Hata kodu
9305 |0 Hata alt kodu
8884 |0 Dahili hata
8372 |0 Dijital giriglerin durumlari [Bit field Bit 0, Bit 1, Bit 2]

8382 |0 K1, X10 dijital ¢ikislarinin duru- | [Bit field Bit 0, Bit 1]
mu
8392 |0 Frekans ceviricinin durumu [Metin]
8397 Sogutma plakasi sicakhgi [°C] 1 basamak =1 °C
8402 |0 Hiz [de/dK] 1 basamak =
0,001 de/dk
8407 |0 Cikis akimi [%l\] 1 basamak =
% 0,001 Iy
8412 |0 Aktif akim [%I\] 1 basamak =
% 0,001 Iy
8417 |0 Cihazin kullanim durumu [%] 1 basamak =
% 0,001 Iy
8422 |0 DC Link (DL) gerilimi V] 1 basamak =
0,001 Hz
8427 |0 Calisma saatleri [h] 1 basamak = 1 dk
8432 |0 Etkinlestirme saatleri [h] 1 basamak = 1 dk

082 |Hata t-2 t-2 zamaninda olusan hatalarla ilgili detayl bilgiler
8368 |0 Hata kodu Hata kodu
9306 |0 Hata alt kodu
8885 |0 Dahili hata
8373 |0 Dijital giriglerin durumlari [Bit field Bit 0, Bit 1, Bit 2]

8383 |0 K1, X10 dijital ¢ikislarinin duru- | [Bit field Bit 0, Bit 1]
mu
8393 |0 Frekans c¢eviricinin durumu [Metin]
8398 |0 Sogutma plakasi sicakhgi [°C] 1 basamak =1 °C
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre listesi

Nr. |[in- Alt Ad MOVITOOLS® MOVILINK®
deks |in- MotionStudio (boliim/ olceklendirme
des. |deks fabrika ayari)

des.

8403 |0 Hiz [de/dK] 1 basamak =
0,001 de/dk

8408 |0 Cikis akimi [%I\] 1 basamak =
% 0,001 I

8413 |0 Aktif akim [%ly] 1 basamak =
% 0,001 I

8418 |0 Cihazin kullanim durumu [%] 1 basamak =
% 0,001 I

8423 |0 DC Link (DL) gerilimi V] 1 basamak =
0,001 Hz

8428 Calisma saatleri [h] 1 basamak = 1 dk

8433 |0 Etkinlestirme saatleri [h] 1 basamak = 1 dk

083 |Hata t-3 t-3 zamaninda olusan hatalarla ilgili detayl bilgiler
8369 |0 Hata kodu Hata kodu
9307 |0 Hata alt kodu
8886 |0 Dahili hata
8374 |0 Dijital giriglerin durumlari [Bit field Bit 0, Bit 1, Bit 2]

8384 |0 K1, X10 dijital ¢ikislarinin duru- | [Bit field Bit 0, Bit 1]
mu
8394 |0 Frekans ceviricinin durumu [Metin]
8399 |0 Sogutma plakasi sicakhgi [°C] 1 basamak =1 °C
8404 |0 Hiz [de/dK] 1 basamak =
0,001 de/dk
8409 |0 Cikis akimi [%I\] 1 basamak =
% 0,001 Iy
8414 |0 Aktif akim [%l\] 1 basamak =
% 0,001 Iy
8419 |0 Cihazin kullanim durumu [%] 1 basamak =
% 0,001 Iy
8424 |0 DC Link (DL) gerilimi \ 1 basamak = 0,001 V
8429 |0 Calisma saatleri [h] 1 basamak = 1 dk
8434 |0 Etkinlestirme saatleri [h] 1 basamak = 1 dk

084 |Hata t-4 t-4 zamaninda olusan hatalarla ilgili detaylh bilgiler
8370 |0 Hata kodu Hata kodu
9308 |0 Hata alt kodu
8887 |0 Dahili hata
8375 |0 Dijital giriglerin durumlari [Bit field Bit 0, Bit 1, Bit 2]

8385 |0 K1, X10 dijital ¢ikiglarinin duru- |[Bit field Bit O, Bit 1]
mu
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre listesi 8

Nr. |in- Alt Ad MOVITOOLS® MOVILINK®
deks |in- MotionStudio (boliim/ olceklendirme
des. |[deks fabrika ayan)

des.
8395 |0 Frekans c¢eviricinin durumu
8400 |0 Sogutma plakasi sicakhgi [°C] 1 basamak =1 °C
8405 |0 Hiz [de/dK] 1 basamak =
0,001 de/dk
8410 |0 Cikis akimi [%ly] 1 basamak =
% 0,001 Iy
8415 |0 Aktif akim [%l\] 1 basamak =
% 0,001 Iy
8420 |0 Cihazin kullanim durumu [%] 1 basamak =
% 0,001 Iy
8425 |0 DC Link (DL) gerilimi V] 1 basamak = 0,001 V
8430 |0 Calisma saatleri [h] 1 basamak = 1 dk
8435 |0 Etkinlestirme saatleri [h] 1 basamak = 1 dk
09 |(Bus diyagnozu
094 (8455 |0 PO 1 istenen deger [hex]
095 (8456 |0 PO 2 istenen deger [hex]
096 (8457 |0 PO 3 istenen deger [hex]
097 |8458 |0 Pl 1 Gergek deger [hex]
098 (8459 |0 Pl 2 Gergek deger [hex]
099 |8460 |0 PI 3 Gergek deger [hex]
1 istenen degerler/iiretegler
10 |istenen deger 6n segimi
100 {10096 |33 istenen deger kaynagi kontrolii | 0: Dijital
1: RS485
(DIP anahtarlar S1/1 — S1/4)"

102 {10096 |30 Mekanik ayar elemanlarinin [Bit-Field]

devre dig! birakilmasi Varsayilan: 0000 0000 0000 0000

13 |Hiz rampalan

130 |8807 |0 Rampa t11 yukari 0,1 —1-2000 [sn] 1 basamak =
(Anahtar t1) " 0,001 sn

131 18808 |0 Rampa t11 algalan 0,1 -1 -2000 [sn] 1 basamak =
(t1 anahtar)" 0.001 sn

134 (8474 |0 Rampa t12 yukari = asagi 0,1-10 - 2000 [sn] 1 basamak =

0,001 sn
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8 Parametre islevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre listesi

Nr. |in- Alt Ad MOVITOOLS® MOVILINK®
deks |in- MotionStudio (boliim/ olceklendirme
des. |deks fabrika ayari)

des.
135 (8475 |0 S-o6rinti t12 0: OFF
1: Derece 1
2: Derece 2
3: Derece 3
136 |8476 |0 Stop rampasi t13 0,1-0,2 — 2000 [sn] 1 basamak =
0,001 sn
16 |istenen degerler
160 | 10096 |35 istenen deger n_f1 0—-1500 — 3600 [de/dK] 1 basamak =
0,001 de/dk
161 | 10096 |36 istenen deger n_f2 0 —150 - 3600 [de/dK] 1 basamak =
0,001 de/dk
17 |Sabit istenen degerler
170 (8489 |0 Sabit istenen deger n0 -3600 — 150 — 3600 [de/dk] |1 basamak =
0,001 de/dk
171 18490 |0 Sabit istenen deger n1 -3600 — 750 — 3600 [de/dk] |1 basamak =
0,001 de/dk
172 {8491 |0 Sabit istenen deger n2 -3600 — 1500 — 3600 [de/dk] |1 basamak =
0,001 de/dk
173 {10096 |31 Sabit istenen deger n3 -3600 — 2500 — 3600 [de/dk] |1 basamak =
0,001 de/dk

3 Motor parametreleri

30 |Sinirlar

300 |8515 |0 Start/Stop hizi 0—15 - 150 [de/dk] 1 basamak =

0,001 de/dk

301 [8516 |0 Minimum hiz 0 — 60 — 3600 [de/dK] 1 basamak =

0,001 de/dk
302 (8517 |0 Maksimum hiz 0 — 3000 — 3600 [de/dK] 1 basamak =
0,001 de/dk
303 [8518 |0 Akim siniri 0-160 [% Iy] 1 basamak =
% 0,001 I
32 |Motor ayari
320 |8523 |0 Otomatik ayar 0: OFF
1: ON
321 18524 |0 Boost 0—100 [%] 1 basamak = %
0,001
322 (8525 |0 IXR ayari 0 —100 [%] 1 basamak = %
0,001
323 |8526 |0 On miknatislanma 0—2[sn] 1 basamak =
0,001 sn
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre listesi

Nr. |in- Alt Ad MOVITOOLS® MOVILINK®
deks |in- MotionStudio (boliim/ olceklendirme
des. |deks fabrika ayari)

des.
324 (8527 |0 Kayma kompanzasyonu 0 — 500 [de/dk] 1 basamak =
0,001 de/dk
325 (8834 |0 Yikslz calisma titresim sonim- | 0: OFF
lenmesi 1: ON (DIP anahtar S1/8)"
34 |Motor korumasi
340 |8533 |0 Motor korumasi 0: OFF
1: ON (DIP anahtar S1/5)"
341 18534 |0 Sogutma sekli 0: Fan sogutmal
1: Cebri sogutmali

347 (10096 |32 Motor kablosunun uzunlugu 0-15[m] 1 basamak =1 m

5 Kontrol fonksiyonlar

50 |Hiz denetimleri

500 | 8557 |0 Hiz denetimi 0: OFF

3: Motorlu/rejeneratif
(DIP anahtar S2/4)"
501 |8558 |0 Yavaglama suresi 0,1-1-107(sn] 1 basamak =
0,001 sn
52 |Sebeke kapali denetimi
522 18927 |0 Sebeke faz hatasi denetimi 0: OFF
Sebeke faz hatasi denetiminin |1: ON
devre disi birakilmasi olum-
suz kosullarda cihazin hasar
gormesine sebep olabilir.
523 | 10096 |26 Sebeke kapali denetimi 0: Ug fazli sebekede galigtirma
1: MOVITRANS® ile galigtirma
590 (10537 |1 Yerellestirme 0: OFF
1: ON
6 Klemens kontaklari
60 |Dijital girigler
600 (10096 |34 Klemens konfiglrasyonu 0: Sola/Dur - Saga/Dur istenen deger degistirme
1: Sabit istenen deger 2 - Sabit istenen deger 1 -
Etkinlestir/Dur
2: istenen deger degisimi - Harici Hata -
Etkinlestir/Dur

62 |Dijital ¢cikiglar
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre listesi

Nr. |in- Alt Ad MOVITOOLS® MOVILINK®
deks |in- MotionStudio (boliim/ olceklendirme
des. |deks fabrika ayari)

des.
620 (8350 |0 K1 sinyal ¢ikisi 0: islevsiz
2: Calismaya hazir
3: Cikis kati Agik
4: Doéner alan Acik
5: Fren serbest
6: Fren cekili

7 Kontrol fonksiyonlari

70 |Caligma sekilleri

700 |8574 |0 Calisma sekli 0: VFC

2: VFC Kaldirma dizeni
3: VFC Dogru akim freni
21: U/f-tanim egrisi
22: U/f + dogru akim freni
(DIP anahtar S2/3)"
71 | Durma akimi
710 |8576 |0 Durma akimi 0 — % 50 Iy 1 basamak = % 0001
IMot
72 |istenen degerde durma fonksiyonu
720 (8578 |0 istenen degerde durma fonksi- |0: OFF
yonu 1: ON
721 18579 |0 istenen durma degeri 0 — 30 — 500 [de/dk] 1 basamak =
0,001 de/dk
722 18580 |0 Baslangi¢ kayma degeri 0 — 30 — 500 [de/dk] 1 basamak =
0,001 de/dk
73 |Fren fonksiyonu
731 18749 |0 Fren ayirma suresi 0-—2[sn] 1 basamak =
0,001 sn
732 18585 |0 Fren uygulama zamani 0-0,2-2]sn] 1 basamak =
0,001 sn
738 8893 |0 Tahrik Unitesi etkinlestiriimeden |0: OFF
fren ayrihyor 1: ON
(DIP anahtar S2/2)"
77 |Enerji tasarrufu fonksiyonu
770 18925 |0 Eneriji tasarrufu fonksiyonu 0: OFF
1: ON
8 Cihaz fonksiyonlari
80 |Kurulum
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre listesi

Nr. |in- Alt Ad MOVITOOLS® MOVILINK®
deks |in- MotionStudio (boliim/ olceklendirme
des. |deks fabrika ayari)

des.
802 8594 |0 Fabrika ayari 0: Fabrika ayari yok
2: Teslimat durumu
803 |8595 |0 Parametre kilidi 0: OFF
1: ON
805 (10095 |1 Devreye alma modu 0: Easy
1: Expert
81 |Seriiletisim
810 |8597 |0 RS485 adresi 0-31
(DIP anahtarlar S1/1 S1/4)"
811 |8598 |0 RS485 Grup adresi 100 — 131
(DIP anahtarlar S1/1 — S1/4)"

812 18599 |0 RS485 Zamanasimi suresi 0—-1-650 [sn] 1 basamak = 0,001

sn

83 |Hata yanitlar

830 |8609 |0 Harici hata 0: Yanit yok

1: Hata gostergeleri
2: Derhal dur/Hata
4: Hizh dur/Hata
5: Derhal dur/Uyari
7: Hizli dur/Uyari
11: Normal dur/Uyari
12: Normal dur/Hata
832 |8611 |0 Asirt motor yuklenmesi hatasi 0: Yanit yok
1: Hata gdstergeleri
2: Derhal dur/Hata
4: Hizh dur/Hata
12: Normal dur/Hata
84 |Reset yaniti
840 (8617 |0 Manuel reset 0: Hayir
1: Evet
86 |Modiilasyon
860 (8620 |0 PWM frekansi 0: 4 kHz
1: 8 kHz
3: 16 kHz (DIP anahtar S1/7)"
87 |iglem verilerinin atanmasi
870 |8304 |0 istenen deger agiklamasi PO 1 |Kontrol kelimesi (sadece gosterge)
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre listesi

Nr. |in- Alt Ad MOVITOOLS® MOVILINK®
deks |in- MotionStudio (boliim/ olceklendirme
des. |deks fabrika ayari)

des.
871 18305 |0 istenen deger aciklamasi PO 2 | 1: istenen hiz
11: istenen hiz [%)]

872 (8306 |0 istenen deger agiklamasi PO 3 |Rampa (sadece gosterge)

873 |8307 |0 Gergek deger agiklamasi PI 1 Durum kelimesi 1 (sadece gosterge)

874 (8308 |0 Gergek deger agiklamasi PI 2 1: istenen hiz

2: Cikis akimi

3: Aktif akim

8: Gergek hiz [%]
875 (8309 |0 Gergek deger agiklamasi Pl 3 Durum kelimesi 2 (sadece gosterge)
876 (8622 |0 PO verilerini etkinlestirme 0: EVET

1: HAYIR

1) Kontrol elemani (6r. anahtar) Parametre P102 ile devre disi birakildiginda, parametrenin baslangi¢ degeri son olarak ayarlanmis
olan degere esittir.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu 8
Parametre tanimi

8.8 Parametre tanimi
8.8.1 Gosterge degerleri

Parametre 000
Hiz (isaretli)
Gosterilen hiz hesaplanmis olan gergek hizdir.

Parametre 002
Frekans (igaretli)
Frekans ceviricinin ¢ikis frekansi

Parametre 004
Cikis akimi (skaler)
Gorunur akim (anma cihaz akiminin % 0 — % 200 arasinda).

Parametre 005
Aktif akim (6n igaretli)
Aktif akim (anma cihaz akiminin -% 200 — +% 200 arasinda).

Aktif akimin 6n isareti ddonme yonine ve ylk tipine baghdir.

Dénme yonii Yiik Hiz Aktif akim

Saat yoniinde motorlu pozitif (n > 0) pozitif (I, > 0)

Saatin aksi ydonde motorlu negatif (n < 0) negatif (I, < 0)

Saat yoninde reaktif pozitif (n > 0) negatif (I, < 0)

Saatin aksi yonde reaktif negatif (n < 0) pozitif (I, > 0)
Parametre 006

Motor yiiki

Motor sicaklik modeli Gzerinden hesaplanan motor yuku [%].

Parametre 008
DC Link (DL) gerilimi
DC Link (DL) Gzerinde odlcllen gerilim [V]

Parametre 009
Cikis akimi (skaler)
Goranur akim [A]
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre tanimi

Parametre 010
Frekans geviricinin durumu
Frekans ceviricinin durumu
« KILITLI
« ETKIN

Parametre 011
Calisma durumu
Asagidaki isletme durumlari mimkunddr:
+ 24-V MODU
« DENETLEYICI KILITLI
+ ETKINLESTIRILMEDI
*+ DURMA AKIMI
+ ETKINLESTIRILDI
+ FABRIKA AYARI
+ HATA
+  ZAMANASIMI

Parametre 012

Hata durumu
Hata durumu metin olarak

Parametre 013

Devreye alma modu
Devreye alma modu "Easy" veya "Expert"

Parametre 014

Sogutma plakasi sicakligi
Frekans geviricinin sogutma plakasinin sicakhgi

Parametre 015

Calisma saatleri
Frekans ceviricinin harici DC 24 V beslemesine bagl oldugu zamanlarin toplami

Parametre 016

Etkinlestirme saatleri
Frekans ceviricinin son katinin etkin oldugu saatlerin toplami
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Parametre 017

Parametre 018

Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

DIP anahtarlar S1 ve S2'nin konumlari

DIP anahtar S1 ve S2'nin konum gdéstergesi

Parametre tanimi

DIP indeks islevsellik
anahtar |10087.135
biti
S1/1 Bit 0 Cihazin adresi Cihazin adresi Bit 2°
S1/2 Bit 1 Cihazin adresi Bit 2
S1/3 Bit 2 Cihazin adresi Bit 22
S1/4 Bit 3 Cihazin adresi Bit 2°
S1/5 Bit 11 Motor korumasi 0: Motor korumasi acgik
1: Motor korumasi kapall
S1/6 Bit9 Yiksek 0: Motor ayarlandi
kisa sreli tork 1: Motor glicti 1 kademe daha di-
stk
S1/7 Bit 12 PWM Cevrim frekansi |0: 4 kHz
1: Degisken (16, 8, 4 kHz)
S1/8 Bit 13 YUkslz ¢alisma so- 0: Kapal
nimlemesi 1: Acik
S2/1 Bit 7 Fren tipi 0: Standart fren
1: Opsiyon freni
S2/2 Bit 15 Tahrik Unitesini etkin- | 0: Kapali
Ineqztlrmeden fren ayir- 1: Acik
S2/3 Bit 6 Kontrol yontemi 0: VFC kontrol
1: U/f kontrol
S2/4 Bit 16 Hiz denetimi 0: Kapal
1: Acik
S2/5 Bit 17 Ek fonksiyon Ek fonksiyon ayari Bit 2°
S2/6 Bit 18 Ek fonksiyon ayari Bit 2
S2/7 Bit 19 Ek fonksiyon ayari Bit 22
S2/8 Bit 20 Ek fonksiyon ayari Bit 2°

DIP anahtar konumunun gdsteriimesi DIP anahtar islevinin etkin olup olmamasina

baghdir.

DIP anahtar f2'nin konumu

DIP anahtar f2'nin konum gostergesi

DIP anahtar konumunun goésteriimesi DIP anahtar islevinin etkin olup olmamasina

baglidir.

8
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre tanimi

Parametre 019

Parametre 020

Parametre 031

Parametre 032

Parametre 033

Parametre 050

Parametre 051

Parametre 070

Parametre 071

DIP anahtar t1'in konumu
DIP anahtar t1'in konum gostergesi

DIP anahtar konumunun gésteriimesi DIP anahtar islevinin etkin olup olmamasina
baghdir.

istenen deger potansiyometresi f1'in konumu
istenen deger potansiyometresi f1'in konum gostergesi

DIP anahtar konumunun gésteriimesi DIP anahtar islevinin etkin olup olmamasina
baghdir.

Dijital girisin konumu/atanmasi, klemens X6:11,12
Klemens R (¥ X6:11,12'deki dijital girisin durum gostergesi

Dijital girisin konumu/atanmasi, klemens X6:9,10
Klemens L ¢ X6:9,10'daki dijital girisin durum gdstergesi

Dijital girisin konumu/atanmasi, klemens X6:7,8
Klemens f1/f2 X6:7,8'deki dijital girisin durum gdstergesi

Sinyal rélesi K1'in konumu/atanmasi
Sinyal rolesi K1'in durum gdstergesi

X10 ¢ikisinin konumu
BEM opsiyonu kontroll ¢ikisinin durum goéstergesi

Cihaz tipi
Cihaz tipi gostergesi

Anma ¢ikis akimi
Cihazin anma cikis akimi gostergesi [A]
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu 8
Parametre tanimi

Parametre 072

DIM opsiyonu yuvasi
Drive-ldent modul yuvasi X3'e takili olan Drive-ldent modulu tipinin gdstergesi

Parametre Drive-ldent modiiliiniin tipi
degeri

0 Drive-ldent modull yok
1-9 Rezerve edildi

10 DT/DV/400/50

11 Ozel yap! Drive-ldent modiilii
12 DRS/400/50

13 DRE400/50

14 DRS/460/60

15 DRE/460/60

16 DRS/DRE/380/60 (ABNT)
17 DRS/DRE/400/50/60 (50/60 Hz gerilim arahgr)
18 Rezerve edildi

19 DRP/230/400/50

20 DRP/266/460/50

21 EDRE/3D/400/50

22 DT56L4/BMG02

23 DRE..J/400/50

24 DRU..J/400/50

25 DRN/400/50

26 DRN/460/60

27 DRS/DRN/50/60

28 — 31 Rezerve edildi

Drive-ldent moduli Uzerindeki veri setinin versiyonu ve par¢ga numarasi gostergesi

Parametre 076

Ana cihazin bellenimi
Cihaz bellenimi versiyonu ve parga numarasi goéstergesi

Parametre 700
Calisma sekli
Ayarlanmis olan ¢alisma sekli géstergesi

Parametreler 080 — 084

Hata t-0 — t-4
Cihaz hata olusma anindaki tani bilgilerini kaydeder. Hata belleginde son 5 hata gos-
terilir.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre tanimi

Parametre 094
PO 1 istenen deger (gosterge degeri)
islem verileri ¢ikis kelimesi 1

Parametre 095
PO 2 istenen deger (gosterge degeri)
islem verileri ¢cikis kelimesi 2

Parametre 096

PO 3 istenen deger (gosterge degeri)
islem verileri ¢cikis kelimesi 3

Parametre 097
Pl 1 gercek deger (gosterge degeri)
islem verileri giris kelimesi 1

Parametre 098
Pl 2 gergek deger (gosterge degeri)
islem verileri giris kelimesi 2

Parametre 099
Pl 3 gercek deger (gosterge degeri)
islem verileri giris kelimesi 3

8.8.2 istenen degerler/iiretegler

Parametre 100

UYARI

P100 parametresi sadece asagidaki durumlarda degistirilebilir

e

+ tim dijital girigler = "0" ise

» ve S1/1 ile S1/4 arasindaki DIP anahtarlar P102 parametresi lizerinden devre disi
birakildiginda.

istenen deger kaynagi kontrolii
+ Burada "Dijital" secildiginde, kontrol dijital giris klemensleri Gzerinden gerceklesir.

— Mekanik kumanda digmeleri f1 ve f2 devre digi birakilmamigsa (bkz. Parame-
tre P102), istenen deger f1 istenen deger potansiyometresi ve f2 anahtari ile ve-
rilir.

— Mekanik kumanda digmeleri f1 ve f2 devre disi birakilmigsa (bkz. Parametre
P102), istenen deger n_f1 veya n_f2 segilerek verilir (kogullar i¢in bkz. P160/
P161 parametreleri).

+ Burada "RS485" secildiginde, kontrol dijital giris klemensleri ve bus kontrol kelimesi
tizerinden gerceklesir. istenen deger girisi bus Gzerinden verilir.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre tanimi

8

Parametre 102

Mekanik ayar elemanlarinin devre digi birakiimasi

Bit kodlu bu se¢im alaninda MOVIMOT® frekans geviricinin mekanik ayar elemanlari
devre digi birakilabilir. Ayar fabrikada tim mekanik ayar elemanlari etkin olacak sekil-

21214360 /TR — 10/2014

de yapilimistir.
Bit |Anlami BILGI
0 Rezerve edildi
1 DIP anahtarlarin Bit DIP anahtarlar (S1/1 — S1/4) aktif
(S1/1 - S1/4) ayarlanmadi:
devre digi birakilmast gy oriidi: | DIP anahtarlar (S1/1 — S1/4) aktif
degil
P810, P811 ve P100 parametrelerini
kullanarak RS-485 adresi, RS-485
grup adresi ve istenen kontrol degeri
kaynagi ayarlanmasi
— 4 |Rezerve edildi
DIP anahtarin (S1/5) Bit DIP anahtar S1/5 aktif
devre disi birakiimasi ayarlanmadi:
(Motor korumasi) Bit verildi: DIP anahtar (S1/5) aktif degil:
Motor koruma islevinin P340 parame-
tresi Gzerinden agiimasi/kapatiimasi.
6 Rezerve edildi
DIP anahtarin (S1/7) Bit DIP anahtar S1/7 aktif
devre disi birakilmasi ayarlanmadi:
(PWM c¢evrim frekansi) |Bit verildi: DIP anahtar S1/7 aktif degil
P860 parametresi lizerinden PWM
cevrim frekansi ayarlanmasi
8 DIP anahtarin (S1/8) Bit DIP anahtar S1/8 aktif
devre disi birakilmasi ayarlanmadi:
(YukslUz ¢alisma s6- Bit verildi: DIP anahtar S1/8 aktif degil
nimiemesi) P325 parametresi Gizerinden ylksiiz
¢alisma sonumlemesinin etkinlestiril-
mesi/devre disi birakilmasi
9 Rezerve edildi
10 | DIP anahtarin (S2/2) Bit DIP anahtar S2/2 aktif
devre disi birakiimasi ayarlanmadi:
(Freni agma) Bit verildi: DIP anahtar S2/2 aktif degil
P738 parametresi ile tahrik Unitesi et-
kinlestiriimeden fren ayirmanin etkin-
lestiriimesi/devre digI birakiimasi
11 DIP anahtarin (S2/3) Bit DIP anahtar S2/3 aktif
devre disi birakilmasi ayarlanmadi:
(Calisma sekli) Bit verildi: DIP anahtar S2/3 aktif degil
P700 parametresi ile calisma sekli se-
cimi
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre tanimi

Bit |Anlami BiLGI
12 | DIP anahtarin (S2/4) Bit DIP anahtar S2/4 aktif
devre disi birakilmasi ayarlanmadi:
(Hiz denetimi) Bit verildi: DIP anahtar S2/4 aktif degil
P500 parametresi ile hiz denetiminin
etkinlestiriimesi/devre disi birakilmasi
13 |istenen deger potansi- |Bit istenen deger potansiyometresi f1 ak-
yometresi f1'in devre di- | ayarlanmadi: | tif
st birakilmas Bit verildi: istenen deger potansiyometresi f1 ak-
tif degil
P160 ve P302 parametreleri yardimi
ile maksimum hizin ve istenen
deg@erin ayarlanmasi
14 |2 anahtarinin devre di- |Bit f2 anahtari aktif
s1 birakilmasi ayarlanmadi:
Bit verildi: f2 anahtari aktif degil
P161 ve P301 parametreleri yardimi
ile minimum hizin ve istenen degerin
ayarlanmasi
15 |11 anahtarinin devre di- |Bit t1 anahtari aktif
$! birakilmasi ayarlanmadr: Hizlanma rampasi sliresi = Yavasla-
ma rampasi siresi
Bit verildi: t1 anahtar aktif degil
P130 ve P131 parametreleri yardimiy-
la rampa surelerinin ayarlanmasi
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Parametre 130

Parametre 131

Parametre 134

jde

Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu 8
Parametre tanimi

Rampa t11 yukari

+ Dijital kontrolli MOVIMOT® cihazda hizlanma rampasi t11 yukariya sadece,
— 11 anahtari devre digl ise, yani P102:15 = "1" oldugunda gecerlidir.

* RS-485 kontrolli MOVIMOT® cihazda hizlanma rampasi t11 yukariya sadece,
— t1 anahtari devre digi ise, yani P102:15 = "1" oldugunda
— ve tahrik Unitesi 2PD modunda g¢aligiyorsa, gecerlidir.

Rampa suresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degismeyi dikkate alir.

Rampa t11 algalan

+ Dijital kontrolli MOVIMOT® cihazda yavaslama rampasi t11 asagiya sadece,
— 11 anahtari devre digli ise, yani P102:15 = "1" oldugunda gecerlidir.

» RS8485 kontrolli MOVIMOT® cihazda yavaslama rampasi t11 asagdiya sadece,
— t1 anahtari devre digli ise, yani P102:15 = "1" oldugunda
— ve tahrik Unitesi 2PD modunda g¢aligiyorsa, gecerlidir.

Rampa stresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degismeyi dikkate alir.

Rampa t12 yukari = agagi
S-o6runtide hizlanma ve yavaslama rampalari
Rampa suresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degismeyi dikkate alir.

P135 S-6riinti t12 parametresi Derece 1, Derece 2 veya Derece 3 olarak ayarlan-
diginda hizlanma ve yavaslama bu rampa siresi ile belirlenir.

UYARI

P135 S-6riintii t12 parametresi etkin ise, rampa slresi islem verileri tizerinden verile-
mez.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre tanimi

Parametre 135

jde

Parametre 136

Parametre 160

S-oriintii t12

Rampanin érintt derecesi (1 = zayif, 2 = orta, 3 = kuvvetli) bu parametre Gzerinden
belirlenir. S-6rintd rampanin yuvarlanmasi igin kullanilir ve istenen deger 6n girigi
degistirildiginde, tahrik Gnitesinin yumusak bir sekilde hizlanmasini saglar. Asagdidaki
resimde S-6runtlnun etkisi gosterilmektedir.

n A 2 (3]

N\

t
898213899

[1] istenen deger girisi
[2] Hiz edrisi S-6riintl olmadan
[3] Hiz egdrisi S-6runtl ile

UYARI

Bir hata olustugunda baslamis olan bir S-6riintii asamasi t13 durma rampasi ile dur-
durulur.

istenen deger diisirildiigiinde veya etkinlestirme geri alindiginda, baslamis olan bir
S-6rlintl evresi sonuna kadar devam eder. Bu sayede, tahrik Unitesi istenen deger
disurilmesine ragmen, S-6riintl evresinin sonuna kadar hizlanabilir.

Stop rampasi t13
Bu durma rampasi dahili bir hata olustugunda yavaslama rampasidir.
Rampa suresi, istenen degerdeki 1500 de/dk (50 Hz) degdismeyi dikkate alir.

istenen deger n_f1
istenen deger n_f1 asagidaki durumlarda gegerlidir:

+ istenen deger potansiyometresi f1 devre disi ise, yani P102:13 parametresi = "1"
oldugunda,

* P600 Dijital girisler parametresi = "0" ise
+ ve f1/f2 X6:7,8 klemensinde "0" sinyali varsa.

158  istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D

21214360 /TR — 10/2014



21214360 /TR — 10/2014

Parametre 161

Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre tanimi

istenen deger n_f2

istenen deger n_f2 asagidaki durumlarda gegerlidir:

+ f2 anahtari devre digl ise, yani P102:14 parametresi = "1" oldugunda,
* P600 Dijital girisler parametresi = "0" ise

+ ve f1/f2 X6:7,8 klemensinde "1" sinyali varsa.

Parametreler 170 - 173

Sabit istenen deger n0 — n3

istenen sabit degerler n0 — n3 sadece, Parametre P600 Klemens konfigiirasyonu "1" =
Klemens konfigirayonu 2 (sabit istenen degerlerin segimi) olarak ayarlandiginda ge-
cerlidir.

n0 — n3 arasindaki sabit istenen degerler programlanmis olan giris klemensi iglevsel-
ligi Uzerinden segilebilir.

Motorun dénme yonu istenen degerin 6n isareti tarafindan belirlenir.

Parametre | Aktif olan iste- |Durum Durum
T2 CLEEIEl Klemens L 4)X6:9,10 |Klemens f1/f2 X6:7,8
P170 n0 OFF OFF
P171 n1 ON OFF
P172 n2 OFF ON
P173 n3 ON ON

8.8.3 Motor parametreleri

Parametre 300

Parametre 301

Start/Stop hizi

Bu parametre frekans ceviricinin etkinlestirme durumunda motoru hangi en distk hiz
talebinde yiikleyecegi tespit edilir. istenen deger tespiti lizerinden tespit edilen hiza
gecis aktif hizlanma rampasi ile gergeklesir. Etkinlestirme geri alindiginda,
MOVIMOT® frekans geviricinin hangi frekanstan itibaren motorun durdugunu tanimasi
ve frenlemenin baglamasi gerektigi bu parametre izerinden belirlenir.

Minimum hiz (f2 anahtari devre disi ise)
Bu parametre tahrik Gnitesinin minimum hizini n;, belirtir.

Tahrik Unitesi, istenen degder degeri minimum hizdan az olsa dahi, bu hizin altina dug-
mez (istisna: dénme ydnii degistirme veya motorun durmasi).
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre tanimi

Parametre 302

Parametre 303

Parametre 320

Parametre 321

Parametre 322

Parametre 323

Maksimum hiz (f1 anahtari devre disi ise)
Bu parametre tahrik Gnitesinin maksimum hizini n,, belirtir.

Tahrik Gnitesi, istenen deger dederi maksimum hizdan fazla olsa dahi, bu hizin Ustiine
¢lkmaz.

Nmin > Nmaks Olarak ayarlandiginda, minimum ve maksimum devir sayilari i¢in n.;,'de
ayarlanan deger gecerlidir.

Akim siniri

Dahili akim sinirlandirmasi gériinen ¢ikis akimina gére verilir. Frekans cevirici zayif
alan bdlgesinde akim sinirini otomatik olarak dusurerek, bagli olan motor icin bir stop
korumasi gergeklestirir.

Otomatik ayar

Bu parametre etkin ise, ¢alisma modu her zaman ETKIiN'e degistirildiginde, motor
ayarlanir.

Ayarlama devre digi birakildiginda, dlgme islevi ile UL koruma iglevi termik bellegi et-
kindir.
UL uygunluklarina gére kullanildiginda, P320 parametresi "ON" olarak birakilmalidir.

Boost

P320 Otomatik ayarlama paramatresi = "ON" ise, frekans gevirici P321 BOOST para-
metresini otomatik olarak ayarlar. Normal durumlarda bu parametrenin manuel olarak
ayarlanmasi gerekmez.

Kopma momentinin yukseltiimesi i¢in, 6zel durumlarda manuel olarak ayarlamak ge-
rekli olabilir.

IXR ayari

P320 Otomatik ayarlama = "ON" ise, frekans gevirici P322 IxR ayar lama parametresi-
ni otomatik olarak ayarlar. Bu ayarda manuel degisiklik sadece, uzman kisiler tarafin-
dan optimizasyon galismalarinda yapilabilir.

On miknatislanma

On miknatislama siiresi frekans gevirici etkinlestirildikten sonra, motorda bir manyetik
alan olusmasina olanak saglar.
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Parametre 324

Parametre 325

Parametre 340

Parametre 341

Parametre 347

Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre tanimi

Kayma kompanzasyonu

Kayma kompanzasyonu motorun hiz hassasiyetini yukseltir. Manuel olarak baglanmig
olan motor i¢in anma motor kaymasi girilmelidir.

Kayma kompanzasyonu, yuk kitlesi atalet momentinin motor atalet momentine orani
10'dan kuguk olacak sekilde projelendirilmistir. Kontrol Unitesi titresmeye baglarsa,
kayma kompanzasyonu azaltiimali ve gerektiginde 0'a ayarlanmalidir.

YuksUz galisma titresim sénimlenmesi (DIP anahtar S1/8 devre disi ise)

Motorun yUksUz ¢alisma karakteristigi dengesizlige dogru egilim gosterdiginde, ylksuz
galisma titresim sonimlemesi etkinlestirildiginde daha iyi bir degere ulasilabilir.

Motor korumasi (DIP anahtar S1/5 devre disl ise)
MOVIMOT® igin termik koruma modelinin etkinlestiriimesi/devre disi birakiimasi

Bu islev etkinlestirildiginde, MOVIMOT® tahrik Gnitesinin termik korumasini elektronik
olarak Uzerlenir.

Sogutma sekli

Bu parametre ile motor sicakliginin hesaplanmasinda kullanilacak olan sogutma sekli
belirtilir (fanh sodutma veya cebri sogutma).

Motor kablosunun uzunlugu

Bu parametre ile motor sicakliinin hesaplanmasinda kullanilacak motor kablosu
uzunlugu (= MOVIMOT® ile motor arasindaki SEW-EURODRIVE hibrit kablosu uzun-
lugu) tespit edilir. Bu parametreler sadece motora yakin montajda kullaniimalidir.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre tanimi

8.8.4 Kontrol fonksiyonlari

Parametre 500

Parametre 501

Parametre 522

Parametre 523

Parametre 590

Hiz denetleme (DIP anahtar S2/4 devre disi ise)

MOVIMOT® cihazda hiz akim sinirinda galisma degerlendiriimesi ile denetlenir. Hiz
denetimi, ayarlanmis olan yavaglama suresinde (Parametre P507) akim sinirina ke-
sintisiz olarak erigildiginde devreye girer.

Yavaglama suresi

Hizlanma ve yavaslama islemlerinde veya pik yuklerde ayarlanmis olan akim sinirina
erisilebilir.

Bir yavaslama suresi ayarlanarak, hiz denetleme fonksiyonunun asiri hassas bir sekil-

de reaksiyon gostermesi onlenebilir. Hiz denetimi, ayarlanmis olan yavaglama sire-
sinde akim sinirina kesintisiz olarak erigildiginde devreye girer.

Sebeke faz hatasi kontrolii

DIKKAT

Sebeke faz hatasi kontrollinin devre disi birakilmasi olumsuz kosullarda frekans ¢e-
viricinin hasar gérmesine sebep olabilir.

Frekans geviricide hasar olusur.

» Sebeke faz hatasi kontrolliini sadece kisa sureli sebeke gerilimi asimetrisinde et-
kinlestirin.

+ MOVIMOT® tahrik Unitesinin daima sebeke geriliminin her 3 fazina da bagh ol-
dugundan emin olun.

Simetrik olmayan sebekelerde sebeke faz hatasi kontrolinin devreye girmesini 6nle-
mek icin, bu denetim iglevi devre disi birakilabilir.

Sebeke kapali denetimi

Bu parametre ile, frekansin sebeke kapali denetimi, MOVITRANS® ile igletmeye uyari-
labilir.

Yer belirleme

Bu parametre ile MOVIMOT® tahrik Gnitesinin sistemdeki yerini tespit etmek icin yer
belirleme islevini etkinlestirebilirsiniz. Yer belirleme iglevi etkin ise, MOVIMOT® fre-
kans geviricinin durum LED'i yesil/kirmizi/yesil olarak yanar. MOVIMOT® frekans ¢evi-
rici yer belirleme islevini 5 dakika sonra otomatik olarak kapatir.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu 8
Parametre tanimi

8.8.5 Klemens kontaklari

Parametre 600
Klemens konfigilirasyonu
P600 parametresi sadece, tim dijital girigler = "0" ise degistirilebilir.
Bu parametre ile, dijital klemenslerin konfiglirasyonu segilir.

Asagidaki tabloda kontrol istenen degder kaynagi ve klemens konfiglirasyonuna bagl
dijital giris klemenslerinin iglevleri gosteriimektedir.

Kontrol-istenen deger kaynagi "Dijital™

Klemens Dijital giris klemensleri
ﬁ‘l""f'gurasw' f1/f2 X6:7,8 L ) X6:9,10 RO X6:11,12
0: |Klemens istenen deger degis- | Sol/Dur Sag/Dur
)k/g:ﬁgrras- tirme "0" sinyali Stop "0" sinyali Stop
dO HSIH¥13|I istenen "1" sinyali Saatin aksi |"1" sinyali saat yo-
eger yonde ninde
"1" sinyali istenen
deger f2
1: |Klemens Sabit istenen deger segimi Etkinlestir/Stop
konfiglras-

Sabit istenen deger n0: Sinyl "0", "0" Param. | "0" sinyali Stop
yonu2 | pgzg

"1" sinyali Etkin
Sabit istenen deger n1: Sinyl 0", "1" Param.
P171
Sabit istenen deger n2: Sinyl "1", "0" Param.
P172
Sabit istenen deger n3: Sinyl "1", "1" Param.
P173
2: |Klemens istenen deger degis- |/harici hata Etkinlestir/Stop
konfigliras- |tirme

3 "0" sinyali Harici Hata |"0" sinyali Stop
yonu "0" sinyali istenen

deger f1 "1" sinyali Harici hata |"1" sinyali Etkin

degil
"1" sinyali istenen
deger f2

Kontrol-istenen deger kaynagi "RS485"

Klemens Dijital giris klemensleri
'r:znf'gurasw' f1/f2 X6:7,8 |L 4 X6:9,10 R Y X6:11,12
0: |Klemens |islevsiz Sol/Dur Sag/Dur
;g:ﬁg1uras- "0" sinyali Stop "0" sinyali Stop
"1" sinyali Saatin aksi yon- |"1" sinyali Saat yonln-
de etkinlestirme de etkinlestirme
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre tanimi

Kontrol-istenen deger kaynagi "RS485"
Klemens Dijital giris klemensleri
ﬁﬁ"f'gurasw' f1/f2 X6:7,8 |L 4 X6:9,10 R Y X6:11,12
1: |[Klemens |islevsiz islevsiz Etkinlestir/Stop
konfiglras- " o ;
I
yonu 2 0" sinyali Stop
"1" sinyali Etkin
Saat yonlinde, saatin
aksi yonde
2: |Klemens islevsiz /harici hata Etkinlestir/Stop
konf'guraS' nan H H T~ nan H e
0 liH Hat 0 li: St
yonu 3 sinyali Harici Hata sinyali: Stop
"1" sinyali: Harici hata degil |"1" sinyali: Saat yonun-
de + saatin aksi yonde
etkinlestir

Parametre 620

K1 sinyal rolesinin iglevi

A UYARI

Fren kontroliinde sinyal rélesi K1 kullanildiginda, tahrik Gnitesinin beklenmedik bir
sekilde hareketi sonucu tehlike olusur.

Olim veya agir yaralanmalar

» Fren kontroll igin sinyal rélesi K1'i kullaniliyorsa, 6nce P620 parametresi 5 "Fren
acik" olarak ayarlanmalidir.

» Fren kontroli igin sinyal rélesi K1'i kullanmadan énce, parametre ayarini kontrol
edin.

Bu parametre ile K1 sinyal rélesinin iglevi segilir.

Etkilenen fonksi- "0" Sinyali "1" Sinyali

yon

0: iglevsiz - _

2: Calismaya hazir | Calismaya hazir degil Calismaya hazir

3: Cikis kati Agik Cihaz kilitli Cihaz etkinlestirildi.

Motora akim verilir.

4: Doner alan Acgik | Doéner alan yok Ddner alan

A UYARI! MOVIMOT® fre-
kans geviricinin ¢ikiginda
buna ragmen tehlikeli geri-
limler mevcut olabilir.

5: Fren serbest Fren uygulandi Fren ayrildi

6: Fren cekili Fren ayrildi Fren uygulandi
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu
Parametre tanimi

8.8.6 Kontrol fonksiyonlari

Parametre 700

VFC/

U/f tanim egrisi

VFC Kaldirma du-
zeni

CGalisma sekli (DIP anahtar S2/3 devre disi ise)
Bu parametre ile frekans ceviricinin temel calisma sekli ayarlanir.
Asenkron motorlar i¢in standart ayar.

Bu ayar konveyor kayislari, hareket dizenleri vb. gibi genel uygulamalar igin uygun-
dur.

Kaldirma duzeni fonksiyonu, basit bir kaldirma duzeni uygulamasi igin gerekli tim
fonksiyonlari otomatik olarak hazirlar.

A UYARI

Fren kontroliinde sinyal rélesi K1 kullanildidinda, tahrik tnitesinin beklenmedik bir
sekilde hareketi sonucu tehlike olusur.

Olim veya agir yaralanmalar

* Fren kontroll i¢in sinyal rélesi K1 kullanildiginda, sinyal rélesi islevinin parame-
treleri kesinlikle degistirilmemelidir.

* P700 parametresini degistirmeden 6nce, sinyal rélesi K1'in fren kontroli igin kul-
lanilip kullaniimadigini kontrol edin.

Kaldirma dizeninin dogru galismasi igin motor freninin frekans gevirici Uzerinden ¢a-
listinimasi sarttir.

VFC kaldirma diizeni ¢calisma sekli agagidaki parametreleri etkiler:

No. |in- Altin- |Ad Deger
deks |[deks
des. des.

P300 (8515 |0 Start/Stop hiz =60 de/dk

start/stop hizi 60 de/dk'dan daha
az olarak ayarlandiginda

P301 (8516 |0 Minimum hiz = 60 de/dk

minimum hiz 60 de/dk'dan daha
az olarak ayarlandiginda

P303 |8518 |0 Akim siniri = Anma motor akimi

Akim siniri anma motor akimin-
dan daha kuguk olarak ayarlan-
didinda

P323 |8526 |0 On miknatislanma =20 msn

on miknatislanma 20 msn'den da-
ha kisa ayarlandiginda

P500 (8557 |0 Hiz denetimi = 3: Motorlu/rejeneratif
P620 |8350 |0 K1 sinyal ¢ikisi = 5: Fren serbest
P731 |8749 |0 Fren ayirma suresi =200 msn

frenin aciima slresi 200 msn'den

daha kisa olarak ayarlandiginda

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre tanimi

VFC / U/f dogru
akim freni

Parametre 710

No. |in- Altin- |Ad Deger
deks |deks
des. |des.
P732 |8585 |0 Fren uygulama zama- | = 200 msn
ni

fren uygulama zamani
200 msn'den daha kisa olarak
ayarlandiginda

P738 (8893 |0 Tahrik Unitesi etkin- |=0: OFF
lestiriimeden fren ayri-
liyor

VFC kaldirma dizeninde, MOVIMOT® frekans gevirici bu parametrenin degerlerine
izin verilip verilmedigini kontrol eder.

Hiz denetimi VFC kaldirma diizeni ¢alisma seklinde devre disi birakilamaz.

Tahrik Unitesi etkinlestiriimeden frenin ayrilmasi iglevi, VFC kaldirma dizeni ¢alisma
seklinde etkinlestirilemez.

Sinyal rélesi ¢ikisi islevi parametresi ayarlanabilir.

Bu ayarda asenkron motor bir akim beslemesi tUzerinden frenlenir. Burada motor, fre-
kans ceviricinin fren direnci olmadan frenlenir.

A UYARI

Kontrolsliz frenlemede tehlike olusur. AC akimi ile frenlemede kilavuzlu durmalar
muUmkun degildir ve bazi rampa degerlerine erigilemez.

Olum veya agir yaralanmalar
» Gerektiginde bagka bir calisma sekli kullaniniz.

Durma akimi

A UYARI

Baglanti kutusundaki gerilimler elektrik sokuna sebep olabilir. Bir iletisim zamanasi-
minda durma akimi kesilmez.

Oliim veya agir yaralanmalar

» Frekans ceviricinin enerjisini kesin ve sebeke kesilmesi sonrasi agagidaki mini-
mum kapanma slresine uyun:

— 1 dakika

Frekans cevirici, durma fonksiyonu ile duran motora bir akim enjekte eder.
Durma akimi asagidaki iglevleri yerine getirir:

+ Durma akimi dislk ortam sicakliklarinda motorda yogusmayi ve donmayi onler.
Akim sadece motorun fazla isinmayacagdi bir degere kadar ayarlanmalidir.

* Durma akimi aktif konuma getirildiginde, motor 6n miknatislanma zamani olmadan
da calistirilabilir.

Durma akimi fonksiyonu aktif konumda ise ¢ikis kati, "ETKIN DEGIL" durumunda dahi
motora durma akimi géndermek igin etkinlestirilebilir. Bir hata durumunda motorun guc
kaynagi ilgili hata yanitina bagli olarak kapatilir.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu 8
Parametre tanimi

Parametreler 720 — 722

Parametre 731

Parametre 732

istenen degerde durma fonksiyonu
istenen durma degeri
Baslangi¢ kayma degeri

istenen degerde durma islevi etkin ise, istenen hiz degeri istenen durma degeri + bas-
langi¢c kayma degerinden daha bliytk oldugunda frekans gevirici etkinlesir.

istenen hiz degeri istenen stop degerinin altina distigiinde, frekans geviricinin etkin-
lestirme durumu geri alinir.

istenen
rampa
Ureteci
degeri

pl———
Istenen
istenen dyrma degeri  Istenen baslama degeri hiz degeri
Baslangi¢ kayma
- degeri "
9007199746515723

Fren ayirma siiresi

Bu parametre ile, motorun dn miknatislamadan sonra daha ne kadar minimum hizda
calisacag tespit edilir. Bu silire frenin tamamen ayrilmasi i¢in gereklidir.

Fren uygulama zamani
Burada mekanik fren uygulanmasi igin gerekli stre girilmelidir.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre tanimi

Parametre 738

Parametre 770

Tahrik lnitesi etkinlestirilmeden fren ayriliyor

(DIP anahtar S2/2 devre disi ise)

Bu parametre igin "ON" degeri verildiginde, fren tahrik Unitesi etkin olmadan da ayrila-
bilir.

Bu islev sadece, motor kontrolli frekans gevirici Gzerinden yapildiginda kullanilabilir.
Calismaya hazir olmayan bir cihazda, fren daima kapalidir.

Frenin tahrik Gnitesi etkinlestiriimeden ayrilmasi kaldirma dizeni islevi ile birlikte mim-
kiin degildir.

Enerji tasarrufu fonksiyonu

Bu parametre degeri agik "ON" olarak ayarlandiginda, ylUksiz galisma akimi frekans
cevirici tarafindan azaltilir.

8.8.7 Cihaz fonksiyonlari

Parametre 802

Parametre 803

Fabrika ayari
Bu parametre "Teslimat durumu"na getirildiginde,
» fabrika ayar degerine sabit olan,

» ve DIP anahtarlar S1 / S2 veya t1 / t2 anahtarlari ile ayarlanamayan tim parame-
treler

bu fabrika degerine ayarlanir.

DIP anahtarlar S1 / S2 veya t1 / f2 anahtarlari ile ayarlanabilen tim parametrelerde,
"Teslimat durumu" fabrika ayarinda mekanik ayar elemanlarinin konumlari etkindir.

Parametre kilidi

Bu parametre agik "ON" olarak ayarlandiginda, parametre kilidi harig, diger parame-
treler artik degistirilemez. Bu ayar bir cihaz devreye almadan sonra, parametre optimi-
zasyonu basaril olarak tamamlandiginda anlamlidir. Parametrelerin degistirilebilmesi
icin, bu parametre yeniden kapali "OFF" konumuna getirilmelidir.
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Parametre 805

Parametre 810

Parametre 811

Parametre 812

Parametre 830

Parametre 832

Parametre 840

Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu 8
Parametre tanimi

Devreye alma modu
Devreye alma modunda parametre belirleme
+ "Easy" modu

"Easy" modunda MOVIMOT® tahrik initesi DIP anahtar S1, S2 ve f2, t1 anahtarla-
ri ile hizli bir sekilde devreye alinabilir.

+ "Expert" modu
"Expert" devreye alma modunda, daha fazla parametre kullanilabilir.

RS485 adresi (DIP anahtarlar S1/1 - S1/4 devre digi birakildiginda)
Bu parametre ile MOVIMOT® frekans g¢eviricinin RS485 adresi ayarlanabilir.

RS485 grup adresi (DIP anahtarlar S1/1 - S1/4 devre digi birakildiginda)
Bu parametre ile MOVIMOT® frekans geviricinin RS485 grup adresi ayarlanabilir.

RS485 Zamanagimi siiresi
Bu parametre ile RS485 arabirimi zamanasimi denetleme suresi ayarlanabilir.

Harici hatalarda hata yaniti

Bu parametre ile, X6: 9,10 klemensindeki sinyal geri alindiginda (hata kodu 26), hangi
hata yaniti verilecegini tespit edersiniz, bkz. P600 parametresi "Klemens konfigiirasyo-
nu 3".

Motorda asiri yuklenme hata yaniti

Bu parametre ile motorda asiri yiklenme (Hata kodu 84) durumunda, hangi hata yaniti
verilecegini tespit edersiniz.

Manuel reset

MOVIMOT® frekans geviricide bir hata durumu olustugunda, hatayi onaylamak i¢in bu
parametreye acik "ON" dederi verilebilir. Hata reseti gerceklestikien sonra, bu para-
metre otomatik olarak yeniden kapali "OFF" olur. Gli¢ bolimiinde hatal bir durum
yoksa, bu parametrenin agik "ON" konumuna getiriimesinin bir etkisi olmaz.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre tanimi

Parametre 860

Parametre 870

Parametre 871

Parametre 872

Parametre 873

PWM frekansi (DIP anahtar S1/7 devre disi ise)

Bu parametre ile frekans geviricinin ¢ikisindaki maksimum gevrim frekansi ayarlanabi-
lir. Cevrim frekansi cihazin yiklenmesine bagl olarak kendiliginden degisebilir.

istenen deger agiklamasi PO 1
islem verileri ¢ikis kelimesi PO 1'in atanmasini gésterir

istenen deger agiklamasi PO 2
islem verileri ¢ikis kelimesi PO 2'nin atanmasinin parametre ayari
Asagidaki degerler atanabilir:

istenen hiz: istenen hiz degeri mutlak deger olarak verilir.
Kodlama: 1 basamak = 0,2 de/dk
Ornek 1: 400 de/dk ile saat yoniinde
Hesaplanma- 400/0,2 = 20004, = 07D0, .,
Sl
Ornek 2: 750 de/dk ile saatin aksi yonde
Hesaplanma- -750/0,2 = -37504,, = F15A,
Sl

istenen hiz [%]: istenen hiz, istenen deger potansiyometresi f1 ile ayarla-
nan maksimum hizin ytzdesi olarak verilir.
Kodlama: C000,, = - % 100 (saatin aksi yonde)

4000, = +% 100 (saat yonunde)
— 1 basamak = % 0,0061

Ornek: % 80, f s dOnme yonl saatin aksi yonde:
Hesaplanma- -% 80/0,0061 = -13115,,,= CCC5,,,
Sl

istenen deger agiklamasi PO 3
islem verileri ¢ikis kelimesi PO 3'in atanmasini gosterir

Gergek deger agiklamasi Pl 1
islem verileri giris kelimesi Pl 1'in atanmasini gosterir
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Parametre 874

Parametre 875

Parametre 876

jde

Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu 8
Parametre tanimi

Gergek deger agiklamasi Pl 2

islem verileri giris kelimesi P1 2'nin atanmasinin parametre ayari

Asagdidaki degerler atanabilir:

Gergek hiz: Tahrik Unitesinin guincel gercek hiz degeri (de/dk)
Kodlama: 1 basamak = 0,2 de/dk

Cikis akimi: Cihazin anlik ¢ikis akimi degeri (Iy'nin %'si)
Kodlama: 1 basamak = % 0,1 I

Aktif akim: Cihazin anlik aktif akim degeri (IN'nin %'si)
Kodlama: 1 basamak = % 0,1 I

Gergek hiz [%]: Tahrik Gnitesinin giincel gercek hiz degeri, f1 istenen deger
potansiyometresinin veya n,,, degerinin ylzdesi olarak

Kodlama: 1 basamak = % 0,0061
% -100 — + % 100 = 0xC0O00 — 0x4000

Gergek deger agiklamasi Pl 3
(bkz. "iglem giris verileri" bdlimi) (- B 121)
islem verileri giris kelimesi P1 3'lin atanmasini gosterir

PO verilerini etkinlegtirme

EVET: Fieldbus kontrol tnitesi tarafindan goénderilen islem ¢ikis verileri derhal et-
kindir.

HAYIR: En son gegerli olan islem ¢ikis verileri etkindir.

UYARI

islem verileri ¢ikis kelimesi PO 2 degistirildiginde, PO verileri kilitlenir. Bu veriler P876
parametresi Uzerinden yeniden etkinlestiriimelidir.
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre tanimi

8.8.8

Mekanik kumanda elemanlarina bagl parametreler

Uygulayici parametreleri agagidaki kumanda elemanlarindan etkilenmektedir:
+ DIP anahtar $1
* DIP anahtar S2

+ Istenen deger potansiyometresi f1

* Anahtar f2
e Anahtar t1

UYARI

jde

+ tlm dijital girigler = "0" ise

P100 parametresi sadece agagidaki durumlarda degistirilebilir

» ve S1/1 ile S1/4 arasindaki DIP anahtarlar P102 parametresi Uzerinden devre digi

birakildiginda.

Kontrol Etkilenen P102 parametresinin etkisi

] Parametre Bit

DIP anahtar- |P810 1 |Bit ayarlanmadi:

lar S1/1 - RS485 adresi RS485 adresi, RS485 grup adresi ve kon-

S1/4 trol/istenen deger kaynagi DIP anahtarlar
"y S1/1-S1/4'd I
RS485 grup adresi - € ayarianir
P100 Bit ayarlandi:

Kontrol-istenen RS485 adresi, RS485 grup adresi ve kon-
deger kaynadi trol/is_tenen deger kaynagi parametreler yar-
dimi ile ayarlanir

DIP anahtar |P340 5 |Bit verilmedi:

S1/5 Motor koruma iglevi DIP anahtar S1/5 (lize-
Motor k

ofor korumast rinden etkinlestirilir/devre disi birakilir
Bit verildi:
Motor koruma iglevi parametreler Gzerinden
etkinlestirilir/devre disi birakilir

DIP anahtar |P860 7 | Bit verilmedi:

S1/7 PWM frekansi PW_I\_/I frekansi DIP anahtar S1/7 (izerinden

secilir
Bit verildi:
PWM frekansi parametreler lizerinden segcilir

DIP anahtar |P325 8 |Bit verilmedi:

S1/8 Yiiksiiz calisma ti- Y[]kﬁi]z gsa1||/§8rr_1_a tit.red§im stt:(r)ulmltta_qlm%si DIP
tresim sonimlen- 3na barkI Uzerinden etkinlestirilir’/devre
mesi ISI birakilir

Bit verildi:

YuksUz ¢alisma titresim sénimlenmesi et-
kinlestirme/devre digi birakma parametreler
Uzerinden segilir
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Parametre iglevi ile "Expert" devreye alma modu

Parametre tanimi

Kontrol Etkilenen P102 parametresinin etkisi

elemani Parametre Bit

DIP anahtar |P738 10 | Bit verilmedi:

S2/2 Tahrik tinitesi :'Tlah_rigI[é)nitesih?tkiglg/gzm_ede_n ;ren at)iil_rrra"t_
etkinlestirmeden islevi anahtar Uzerinden etkinlesti-
fren ayirma rilir/devre disi birakilir

Bit verildi:

"Tahrik Unitesi etkinlesmeden fren ayirma”
islevi parametreler yardimiyla etkinlegtirilir/
devre disi birakilir

DIP anahtar |P700 11 | Bit verilmedi:

S2/3 Calisma sekli Qall_g_ma sekli DIP anahtar S2/3 lizerinden

segilir
Bit verildi:
Calisma sekli parametreler lizerinden segilir

DIP anahtar |P500 12 | Bit verilmedi:

S2/4 Hiz denetimi |‘!IZ de.n.e_tlml DIP anahtar S2/4 (izerinden et-

Kinlestirilir/devre digi birakilir

Bit verildi:

Yiksiz galigsma titresim sénlimlenmesi pa-
rametreler tzerinden etkinlestirilir/devre digi
birakilir

istenen deger | P302 13 | Bit verilmedi:

potansiyome- Maksimum hiz Maksimum hiz istenen deger potansiyome-

tresi f1 tresi f1 ile ayarlanir

Bit verildi:
Maksimum hiz parametreler tGzerinden ayar-
lanir

Anahtar f2 P301 14 | Bit verilmedi:

Minimum hiz Minimum hiz f2 anahtari Gzerinden ayarlanir
Bit verildi:
Minimum hiz parametreler Uzerinden ayarla-
nir

Anahtar t1 P130 15 | Bit verilmedi:

Hizlanma rampasi Rampalar t1 anahtari Gzerinden ayarlanir
Bit verildi:

P131

Yavaslama rampa-
sl

Rampalar parametreler Gzerinden ayarlanir
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9 isletme
isletme gostergeleri

9 isletme

9.1 isletme géstergeleri

Durum LED’i MOVIMOT® frekans c¢eviricinin Ust tarafindadir.
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[11 MOVIMOT®Durum LED'i

Durum LED'i durumlarinin anlamlari

18014398969241739

MOVIMOT® frekans geviricinin ¢alisma ve hata durumlari G¢ renkli durum LED'i tara-

findan gosterilir.

ndyor

LED Anlami Muhtemel nedeni
Renk Durum Calisma durumu
Kapali Calismaya 24\ beslenme gerilimi yok.
hazir degil
Sar Calismaya Kendini sinama fazi veya 24 V besleme
Esit araliklarla yanip s6- | hazir degil gerilimi var, fakat sebeke gerilimi yok.

San Esit araliklarla hizh
yanip sénuyor

Calismaya hazir

Frenin tahrik Unitesi etkinlestiriimeden
ayrilmasi aktif (sadece S2/2 = "ON" ise)

Sar1 Devamli yaniyor

Calismaya hazir,
fakat cihaz
kilitli

24 V besleme ve sebeke gerilimi var, fa-
kat etkinlestirme sinyali yok
Etkinlestirme sinyalinden sonra tahrik
Unitesi calismazsa, devreye almayi kon-
trol edin!

Sari
2x yanip sénuyor, Ara

Calismaya hazir,
fakat cihaz
etkinlestirmeden
manuel igletmede

24V besleme ve sebeke gerilimi var.
Otomatik isletmeyi etkinlestirmek igin
manuel isletmeyi sona erdirin.

Yesil/Sari
Farkli renklerde
yanip sénuyor

Calismaya hazir,
fakat zamanasi-
mi

Periyodik veri aligverisi iletisimi arizall.

yanip sénlyor

Yesil Cihaz Motor galisiyor.

Devamli yaniyor. etkin

Sari Akim siniri Tahrik Gnitesi akim sinirina ulasti.
Esit araliklarla hizli aktif

Yesil
Esit araliklarla yanip s6-
ndyor

Calismaya hazir

Durma akimi fonksiyonu aktif.
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isletme 9
isletme gostergeleri

LED Anlami Muhtemel nedeni

Renk Durum Calisma durumu

Yesil/Kirmizi/San Yer belirleme Yer belirleme fonksiyonu etkinlestirildi.

Deglser] r?nklerde fonksiyonu etkin Bkz. Parametre 590.

yanip soniyor, Ara

Kirmizi Calismaya 24 V beslemesini kontrol edin.

Devamli yaniyor. hazir degil Maksimum % 13 artik dalgalanmali diiz-
lestirilmis bir dogru gerilim mevcut olma-
hidir.

Durum LED’i yanip s6nme kodlari

Esit araliklarla yanip sénuyor: LED 600 msn yaniyor, 600 msn so-
niyor

Esit araliklarla hizlh olarak yanip sonuyor: LED 100 msn yaniyor, 300 msn so-
ndyor

DOnusumlu olarak yanip soniyor: LED 600 msn yesil, 600 msn sari

Farkli renklerde yanip sénuyor, ara: LED 100 msn yesil, 100 msn kirmizi,

100 msn yesil, 300 mn ara

Hata durumlan aciklamasi igin, bkz. "Durum LED'lerinin anlamlar" bdoli-
mu (- & 200)).
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9

isletme
Drive-ldent moduli

9.2 Drive-ldent modiilii

Takilabilir Drive-ldent moduli ana cihazda bulunur.

Asagidaki resimde Drive-ldent modili ve MOVIMOT® frekans ceviricideki yeri goril-
mektedir.

631655819
[11 Drive-ldent modulu

Drive-ldent moduliinde bulunan bellek modiiline asagidaki bilgiler kaydedilebilir:
» Motor verileri

+ Fren verileri

+ Uygulayici parametreleri

Bir MOVIMOT® frekans geviricinin degistiriimesi gerektiginde, sistem Drive-ldent mo-
dilu yeni cihaza takilarak bilgisayar/laptop ve veri yedekleme islemi kullaniimadan
tekrar devreye alinabilir.

Cihazi degigtirirken
+ DIP anahtar ayari yeni cihaza dogru aktariimaz ise

* veya baska bir pargca numarasina sahip bir MOVIMOT® frekans gevirici kullanil-
diginda (6rneg@in baska bir cihaz gliciinde),

MOVIMOT® frekans gevirici konfiglirasyonda herhangi bir degisiklik olmasi durumunu
algilar. Bu durumda belirli bazi devreye alma parametreleri yeniden baslangi¢ duru-
muna getirilebilir.

Bu sebepten bir MOVIMOT® frekans gevirici sadece ayni parga numarasina sahip bir
MOVIMOT® frekans cevirici ile degistirilebilir.

Cihaz degistirme ile ilgili bilgiler icin, bkz. "Cihaz degistirme" bélimu (- B 208).
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Tus takimlart MBG11A ve MLG..A

9.3 Tus takimlari MBG11A ve MLG..A
UYARI
i MBG11A veya MLG..A ile devreye alma ile ilgili uyarilar icin, bkz. "MBG11A ve
MLG..A opsiyonlari ile devreye alma" bolimua (- B 104).
Tus takimlart MBG11A ve MBG..A ile agagidaki MOVIMOT® iglevleri gergeklestirilebi-
lir:
Fonksiyon Aciklama

Ekran gostergesi

Negatif gosterge degeri, or. = saatin aksi ydnde

Pozitif gdsterge degeri, ér. = saat ydénunde

Burada istenen deger potansiyometresi f1 ile ayarlanmis olan hiz gosterilmektedir.
Ornek: Gosterge "50" = istenen deger potansiyometresi ile ayarlanmis hizin %
50’si.

DIKKAT! Gosterge "0" ise, tahrik {initesi f,,, ile doner.

Hiz1 yiikseltin.

Saat yoniinde: @ Saatin aksi yonde: t@

Hizi distirin.

(0 e
Saatin aksi yonde:

Saat yoniinde:

MOVIMOT® tahrik
tinitesini durdurun.

+
Bu iki tusa ayni anda basin: Ekran gostergesi =

MOVIMOTP® tahrik
tinitesini basglatin.

(a0

DIKKAT! MOVIMOT® tahrik iinitesi etkinlestirildikten sonra bellege kaydedil-
mis en son degere ve donme yoniine geger.

Donme yoniiniin
sagdan sola degisti-
rilmesi

1. (‘@ ekran gostergesi =
2. Tekrar basildiginda (‘@ dénme yonu sagdan sola degisir

D6nme yoniiniin sol-
dan saga degistiril-
mesi

1. @ ekran gostergesi = -
2. Tekrar basildiginda @dénme yonu soldan saga degisir

Bellege saklama
fonksiyonu

24 V besleme gerilimi, son istenen deger degisikliginden sonra en az 4 saniye slre
kaldiginda, en son ayarlanmis olan deger sebeke kapatilip agildiktan sonra silin-
mez.
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9.4 istenen deger konvertorii MWA21A

UYARI

+ MWAZ21A opsiyonunun baglanmasi ile ilgili uyarilar i¢in, bkz. Bélim "MWA21A op-
siyonunun baglanmasi” (— B 54).

jde

+ MWAZ21A opsiyonu ile devreye alma ile ilgili uyarilar icin, bkz. "MWAZ21A opsiyonu
ile devreye alma" bolumda. (- B 106)

9.4.1 Kontrol

MOVIMOT® tahrik Gnitesinin hizi f,, ile f... arasinda MWA21A opsiyonunun 7 ve 8
numarall klemenslerindeki analog sinyal Uzerinden kontrol edilir.

6 10V «— 6 10V j«—
7 + — — 7 + >
[11 2kQ s - [2]48 .
9 1 9 1L
10 L 10 L
MWA21A MWA21A
341225355
[11 10V referans gerilimin kullanildigi potansiyometre (alternatif 5 kQ)
[2] Kuru analog sinyal
9.4.2 istenen degerde durma fonksiyonu
[11[Hz]
[T R R S : [
/ 1 1
/ H :
L R B S ; }
/ § :
/ § /
/ s
S :
/ s
, ‘
fin |l f f
(2 Hz) |
1 rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr
0 i i A
0 0,5 1 1.5 2 25 [V 1o
0 1 2 3 4 5 [mA]
341098123
Ayar:
---- 0.10V/0..20 mA [1] Cikis frekansi

2..10V/4..20 mA [2] iStenen deger
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9.5 istenen deger konvertorii MWF11A

UYARI

jde

« MWF11A opsiyonunun bagdlanmasi ile ilgili uyarilar i¢in, bkz. Bélum "MWF11A op-
siyonunun baglanmasi” (— B 55).

« MWF11A opsiyonu ile devreye alma ile ilgili uyarilar i¢in, bkz. "MWF11A opsiyonu
ile devreye alma" bolimi (- B 109).

Asagidaki resimde istenen deger konvertori MWF11A goérilimektedir:

9.5.1 Fonksiyon agiklamasi

3287018251

Opsiyonel istenen deger konvertori MWF11A bir istenen degeri (frekans veya analog
girig) ve kontrol sinyallerini bir RS485 protokoliine dénlgstarur.

Bu sayede MOVIMOT® tahrik Unitesi elektrik panosundan uzaktan kontrol edilebilir.
Ayni anda 31 MOVIMOT® tahrik Unitesi birlikte kontrol edilebilir (Broadcasting).

istenen deger konvertdrii MWF11A asagidaki modlarda calistirilabilir:

* Broadcast modu (B modu)

* Noktalar arasi (P modu)

» Do&nisimli 2PD/3PD ile noktalar arasi

Calisma modu

Aciklama

Broadcast modu
(B modu)

» Broadcast modunda 1 istenen deger konvertori
MWF11A ile maksimum 31 MOVIMOT® tahrik Unitesini
RS485 (izerinden kontrol edebilirsiniz.

+ MOVIMOT® frekans c¢evirici, MWF11A istenen deger
konvertériine durum sinyalleri (RS485 lizerinden) geri
géndermez.

Noktalar arasi
(P modu)

» Noktalar arasi modunda 1 istenen deger konvertori
MWF11A ile sadece 1 MOVIMOT® tahrik initesini kon-
trol edebilirsiniz.

- Istenen deger konvertérii hata mesajlari ile MOVIMOT®
tahrik Unitesinin gergek hizini dederlendirir.

+ Istenen deger konvertérit MWF11A veya MOVIMOT®
tahrik Unitesinde bir hata olustugunda, "/Ariza" klemensi
sifirlanir.

isletme Kilavuzu - MovIMOT®MM.D |~ ] /9
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noktalar arasi

Calisma modu Aciklama
Doniistimli * Noktalar arasi satirina bakin (P modu)
2PD/3PD ile «  Farklar:

— "/Ariza" klemensi istenen deger konvertéri MWF11A

(2-PD modu) bir "StbY" (24 V isletme) bildirdiginde de etkindir.

— Baslangi¢ konumuna donuldiginde, rampa parame-
treleri MOVIMOT® parametreleri "t11 yiikselen / t11 al-
¢alan" Uzerine yazilir. Burada istenen deger konverto-
ri MWF11A sadece 3 PD ile hizli durma rampasi Uze-
rinden fren yapilirken iletisim kurar.

9.5.2 Kumanda ve gésterge elemanlari

Asagidaki resimde MWF11A opsiyonunun kumanda ve gdsterge elemanlar gosteril-
mektedir:

(1]
(2]
3]
(4]
3]
(6]
[7]
(8]
(9]
(10]
(1]
[12]
[13]
(14]

1 12

(3]
(4]
5]

71 6]
3285341963

Sabit istenen deger n12 semboli

Sabit istenen deger n13 semboli

Bir sembol segmek / deger degistirmek icin "yukariya" tusu
Bir sembol segmek / deger degistirmek igin "asagiya" tusu
"Onay" tusu

Frekans veya analog giris sembolU

iletisim modu sembolii

Saatin aksi ydnde semboll

Durum goéstergesi sembolu

Hizli durma rampasi semboli

Yikselen rampa semboli

Algalan rampa semboli

% 100 istenen deger frekansi semboli

Sabit istenen deger n11 semboli
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Asagidaki tabloda MWF11A opsiyonunun ana kumandalari gésterilmektedir:

Sembol segin.

Degerleri degistirin.

Deger degistirirken adim
genisliginin dlgeklendiril-
mesi.

9.5.4 Gosterge sembollerinin anlamlari

Bir sembol se¢gmek igin "yukariya" [3] ve "asagiya" [4]

tuslan kullanilir.

1. Bir sembol segin (yukariya bakiniz).

2. [5] tusu ile ayar moduna gegin.

3. Degeri "yukariya" [3] ve "asagiya" [4] tuslari ile
degistirin.

4. Deger ayarlanirken yanip sner. Deger se¢imini [5]

tusuna cift tiklayarak onaylayin. Deger sebeke kesin-
tisinden etkilenmeyecek sekilde kaydedilir.

"Yukariya" [3] ve "asagiya" [4] tuslari ile deger degistirir-
ken, ayni anda [5] tusuna da basin.

Adim genisligi ile ilgili bilgiler icin ilerideki sayfalara ba-
kin.

Gosterge sembollerinin anlamlari asagidaki tabloda verilmistir:

Sembol

Fonksiyon

Durum goster-
gesi

-

Broadcast modunda (B modu):

+ Gosterge:

* Birim: Yizde
* Aralik: 0,0 -200,0
« Adim genigligi: 0,1

Klemenslerde etkinlestirme yoksa, ekranda "stoP" gori-
nar.

Klemenslerde etkinlestirme varsa, ekranda istenen hiz %
olarak gosterilir.

Noktalar arasi modunda ve 2-PD modunda:

» Gosterge: Frekans geviricinin durumu

e Birim: Yuzde
* Aralk: % 0,0 — % 200,0
* Adim genigligi: 0,1

24 V igletmesi icin "Stby"
Etkinlestirme yok/denetleyici kilidi igin "Stop"
MOVIMOT® frekans geviricide XX hatasi varsa, "F xX"

MWF11A'da XX hatasi varsa "E xX", bkz. "MWF11A opsi-
yonu ile diyagnoz" bolimi (- B 207).

MOVIMOT® frekans gevirici ile MWF11A opsiyonu arasin-
daki iletisim arizali ise "-—--"
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Sembol

Fonksiyon

Hizh stop
rampasi

Gosterge: Hizli durma rampasi 1500 de/dk'a (50 Hz) gore
Birim: Saniye

Aralik: 0,1 — 65 sn

Adim genisligi: 0,01 sn

Hizli adim genigligi: 0,2 sn

Fabrika ayari: 1 sn

Rampa, kalkis

Gosterge: Yukariya rampasi (sag + sol), 1500 de/da'ya
(50 Hz) gore

Birim: Saniye

Aralik: 0,1 — 65 sn

Adim genisligi: 0.01 sn
Hizli adim genigligi: 0,2 sn
Fabrika ayari: 5 sn

Rampa, durma

Gosterge: Yukariya rampasi (sag + sol), 1500 de/da'ya
(50 Hz) gore

Birim: Saniye

Aralik: 0,1 — 65 sn

Adim genisligi: 0,01 sn
Hizli adim genigligi: 0,2 sn
Fabrika ayari: 5 sn

% 100 istenen
deger frekansi

Gosterge: MWF11A opsiyonunun MOVIMOT® frekans geviri-
ciye % 100 istenen hiz degeri verdigi giris frekansi.

Ornek:

12 kHz ayarlandi. Frekans girisine 6 kHz beslendi. istenen hiz
degeri = 6 kHz/12 kHz x % 100 = % 50.

% 200'den bulylk olan tim sonuglar % 200 ile sinirlandirilir.

MOVIMOT® frekans ceviriciye % 100'den daha bulylk bir iste-
nen hiz degeri verildiginde, MWF11A bu istenen hiz degerini
% 100 ile sinirlandirir.

Birim: kHz

Aralik: 0,1 — 70,00 kHz
Adim genisligi: 0,01 kHz
Hizli adim genisligi: 0,5 kHz
Fabrika ayari: 10 kHz

Sabit istenen
deger n11

Gosterge: Sabit istenen deger n11
Birim: YUzde

Aralik: 0 — % 100,0

Adim genisligi: % 0,5

Hizli adim genisligi: % 5

Fabrika ayari: +% 10
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Sembol

Fonksiyon

Sabit istenen
deger n12

Gosterge: Sabit istenen deger n12
Birim: Yizde

Aralik: 0 — % 100,0

Adim genisligi: % 0,5

Hizli adim genisligi: % 5

Fabrika ayari: +% 50

Sabit istenen
deger n13

Gosterge: Sabit istenen deger n13
Birim: Yizde

Aralik: 0 — % 100,0

Adim genisligi: % 0,5

Hizli adim genisligi: % 5

Fabrika ayari: +% 100

Frekans veya
analog girig

flA

Gosterge:
— Frekans girigi igin "F"
— Analog giris (akim veya gerilim) igin "A"

Fabrika ayari: "F"

iletisim modlari

Gosterge:

— Broadcast modu igin "b"

— Noktalar arasi modu igin "p"
— P2 modu igin "p2"

Fabrika ayari: "B"

isletme Kilavuzu — MOVIMOT® MM..D
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9.5.5 X4 klemenslerinin kontrol fonksiyonu

X4 klemenslerinin kontrol fonksiyonlari asadidaki tabloda gosterilmektedir:

X4:1 X4:2 X4:3 X4:4 | X4:5 | Sonug fonksiyonu
Sag Sol Etkinlesir/ |
hizli stop
- - """ - — | Motor "hizli durma rampasl" ile fren-
lenir ve durur.
" "—-"0" "o" """ - — | Motor "Asagiya rampasi" ile frenlenir
"0" l|1l|_)"0" Il1|l — — Ve durur'
"0"—-"1" " """ - — | Motor "Asagiya rampasl" ile frenlenir
"1 " lloll_)ll»] n |l1 n — — Ve durur'
"0"—-"1" "o" """ "0" "0" |Frekans veya analog istenen degeri
ile saga yénunde
Sembole bagl olarak: i
Motor "Yukariya rampasi" ile hizlanir.
"0" "0"—"1" """ "0" "0" |Frekans veya analog istenen degeri
ile saatin aksi yonde
Sembole baglh olarak: i
Motor "Yukariya rampasi” ile hizlanir.
"o"—-"1" "o" """ " "0" | Sabit istenen deder n11 ile saga do6-
nas
Motor "Yukariya rampasi" ile hizlanir.
"0" "0"—"1" """ """ "0" | Sabit istenen deger n11 ile saatin ak-
si yonde
Motor "Yukariya rampasi" ile hizlanir.
"0"—"1" "0" """ "o" "1" | Sabit istenen deger n12 ile saga do-
nus
Motor "Yukariya rampasi" ile hizlanir.
"0" "0"—"1" """ "o" "1" | Sabit istenen deger n12 ile sola do-
nus
Motor "Yukariya rampasi" ile hizlanir.
"0"—"1" "0" "1 " "1" | Sabit istenen deger n13 ile saga do-
nus
Motor "Yukariya rampasi" ile hizlanir.
"0" "0"—"1" "1" " "1" | Sabit istenen deger n13 ile sola d6-
nus
Motor "Yukariya rampasi" ile hizlanir.
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X4:6 klemensi (hata reset)

Ekranda gosterilen hatalari, X4:6 klemensine (hata reset) 24 V baglanarak sifirlanabi-
lir. Yanit igin, bkz. "istenen deger konvertéri MWF11A ile diyagnoz" bélimdi.

Klemens X4:7 (/ariza ¢ikisi)

* B modunda X4:7 klemensinde daima 24 V mevcuttur.

* P modunda X4:7 klemensinde sadece bir hata mesaji varsa GND mevcuttur, diger
durumlarda 24 V bulunur.

+ 2-PD modunda X4:7 klemensinde sadece bir hata mesaji varsa veya 24 V isletme-
de GND mevcuttur, diger durumlarda 24 V bulunur.

Klemens X4:8 (Aniza ¢ikisi, kisa devre korumali)

Klemens X4:8 icten X4:7 klemensine (Cikig, kisa devre korumali) sabit olarak baghdir.

Rampalarla ilgili bilgiler
B ve P modlar:

+ Istenen deger konvertéri MWF11A rampa degerini daima (giincii islem veri keli-
mesi Uzerinden aktarir.

+ Saga veya sola donus etkinlestiriimis ise, daha buylk bir istenen degerden daha
kUguk bir istenen degere gegilse dahi, rampa degeri 6nceden belirtilimistir. Bagil is-
tenen degerler icin bir rampa entegratoru kullanilamaz.

+ Hizli durma veya etkinlestirme yoksa, "Yikselen rampa" degeri verilir.
* X4:3 klemensinde "Hizli dur" 0 V varsa, hizli durma rampasi énceden belirtilir.
2-PD modu:

* Yilkselen ve algalan rampalar MOVIMOT® frekans c¢eviricide baglangi¢ konumuna
getirilir. MOVIMOT® frekans cevirici galisma esnasinda kendiliginden dogru ram-
pay! seger (istenen/gergek hiza bagl olarak). Bu sebepten MWF11A opsiyonu sa-
dece 2 PD gonderir. MWF11A opsiyonunun X4:1 (sag) ve/veya X4:2 (sol) klemens-
lerini MOVIMOT® frekans ceviricinin klemenslerine (sag) ve/veya (sol) bagla-
didinizda MOVIMOT® tahrik Unitesi derhal (iletisimde gecikme olmadan) dogru
rampa ile galisir.

* Hizh durma rampasi sadece 3 PD ile kontrol edilebilir, burada 30 ile 70 msn arasin-
da bir gecikme suresi hesaba katiimalidir.
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MOVIMOT® manuel isletme, MOVITOOLS® MotionStudio ile

9.6 MOVIMOT®'un MOVITOOLS® MotionStudio ile maniiel galigtiriimasi

MOVIMOT® tahrik Unitelerinde isletmeye alma ve servis icin X50 diyagnoz arabirimi
bulunmaktadir. Bu sayede ariza teghisi, manulel igletme ve parametre ayarlamak
mumkun olur.

MOVIMOT® tahrik Unitesini maniel olarak kullanmak icin, MOVITOOLS®
MotionStudio yazilimi kullanilabilir.

1. PC'yi/lLaptopu MOVIMOT® frekans ceviriciye baglayin.
Bkz. "PC baglantisi" bélimi (— B 60).

2. MOVITOOLS® MotionStudio programini baglatin ve MOVIMOT® frekans geviriciyi
MOVITOOLS® MotionStudio'ya baglayin.

Bkz. "MOVITOOLS® MotionStudio" bolimi (- B 131).

3. MOVIMOT® frekans gevirici basari ile baglandiktan sonra, sag tiklayarak baglam
menusind agin ve "Devreye alma" > "Manuel Isletme" meni noktasini segin.

@HOVTFUOLS":"' MotionStudio - [Default]*

| Project Edit Network View Flugn  Settings
[ - B bW WA+ 5 1
MOVIMOT D 2]
B | MoviMOT D '
-] Serial COM 1)

= "'i SenaI{COM12 USE)

#XIDE@n B *<|12IE1|

1, Parameter tree (Onling)

Comparison {Dnling)

Diagnostics

Data management {Online}
BE Parameter iree (Onling)

Show online unit status

Bp  Assign configured unit...

[ configure device...

D Manage unit parameter set 3
»  Remove

Properties...

18014399048546059
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MOVIMOT® manuel igletme, MOVITOOLS® MotionStudio ile

9.6.1 Manuel isletmenin etkinlestirilmesi/devre digi birakilmasi

Etkinlestirilmesi

Devre digi birakma

Manuel isletmenin etkinlestirilebilmesi icin, MOVIMOT® tahrik Unitesi etkinlestirilmis
olmamalidir.

Etkinlestirme asagidaki durumlarda mimkin degildir:
» Fren tahrik Gnitesi etkinlestiriimeden ayriimis ise,
» veya bir durma akimi beslemesi igin, frekans gevirici son kati etkin ise.
D MOVITOOLS® MotionStudio - Movmet Cr I

Project  Edit Network View FPlugin  Settings Window Help

DS | 8o (e % | [+ Sean 1 @
Project { Netzwerk R <@ Manual mode [MMOODTD-543]
k]
o oxmotit) Manual mode
v
Maximum
Rapid s|
B Netzwerk Pl Fpeed
="y Serial [COM 1) Variable
4 32: MMDDO7D-5A3
c 4
Minimum
Step
El— (S

.......... f

Z 1
(1] = i
=
Igl 2412 1fmin
Creep speed
— 60 3000
l;ﬁl 648 Timin
Variable
Ig'l 60 timin e
5

Timeout [s]

-Activate manual mode J

9007199789099787
Manuel igsletmeyi etkinlestirmek icin [Manuel isletmeyi a¢] butonuna [1] tiklayin.

P097 PI 1 Gergek deger (gbsterge degeri) bir st seviyedeki kontrol tnitesine mandel
isletmenin etkinlestirildigi sinyali verir.

Mantuel isletme bir hata resetinden veya 24 V beslemesi kesilmesinden sonra da aktif
kalir.

PC'yi/laptopu MOVIMOT® frekans ¢eviriciden ayirmadan 6énce, manuel isletmeyi
devre disi birakin.

A UYARI

Tahrik Gnitesi denetimsiz olarak galistiginda ezilme tehlikesi vardir.
Oliim veya agir yaralanmalar.

* Mantel isletmeyi devre disi birakmadan dnce, dijital girislerdeki sinyalleri resetle-
yin ve islem verileri Gzerinden tahrik Gnitesi etkinlestirmeyi iptal edin.

* Uygulamaya bagli olarak, bu 6énlemlerin diginda, ayrica ek énlemler alinarak ma-
kine ve insanlar igin tehlike olugsmasi énlenmelidir.
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MOVIMOT® manuel isletme, MOVITOOLS® MotionStudio ile

Manuel igletmeyi devre disi birakmak igin:
* [Manuel isletmeyi kapat] butonuna tiklayin
+ veya "manuel isletme" penceresini kapatin.

UYARI

Manuel igletme devre disi birakildiginda,

jde

+ dijital kontrol modunda dijital girislerdeki sinyaller etkinlegir

» RS485 Uzerinden kontrol modunda dijital giriglerdeki sinyaller ve islem verileri et-
kinlesir.
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MOVIMOT® manuel igletme, MOVITOOLS® MotionStudio ile

9.6.2 Manuel isletmede kontrol

Manuel isletme basar ile etkinlestirildikten sonra, MOVIMOT® tahrik Unitesi
MOVITOOLS® MotionStudio "Manuel igletme" penceresindeki kumanda digmeleri ile
kontrol edilebilir.

[10] [11]
D MOVITOOLSS MotionStudio [Wovimet 01 N [
Project Edit Metwork Wiew Plugin  Settings  Window  Help
NE-Ed B R E {F % | [+ Sean {1 Bl
Project / Netzwerk B« Manual mode [MMOOO7D-5A3]
E Hovinot D Manual mode
v ‘!
Maximum e
Sl Mo enable I
,E Netzwerk AR Reset
=3y Serial (COM 1) Varisble
L 32 MMODO7D5A3
c 4
Minimum
Stop t
[1] e T
Rapid speed 1 | Deaclivale manual mode J
O 212 dimin |
Creep speed
i 60
648 Timin
3] o 22 Pe ] ]
E 4{ Variable | Sen
] — 51>
1 0 @ 1imin
[5] —— v ( /_\
[61 A a .
1 Ramptime[s] 10 h | U
[7] Timeout [s] 5 Output current %] [0
[8] =
(9]
9007199789314827

1. "Kontrol Gnitesi" grubundaki stirgu [2] ile degisken istenen hizi ayarlayin.
2. [Sag] [6] veya [Sol] [5] butonlari ile dénme yonini tespit edin.
3. [Baslat] digmesi [3] ile MOVIMOT® tahrik Gnitesini etkinlestirin.

"Kontrol Unitesi" grubunda gdsterilen motor aksi [4] motorun dénme ydninu ve hi-
zini sembolize eder.

4. [Dur] dugmesi [8] ile tahrik Unitesini durdurun.

Buna alternatif olarak "istenen degerler" [1] grubunda cabuk hiz, siiriingen hiz veya
degisken istenen hiz degerlerini dogrudan girebilirsiniz.

Dénme yoénu 0On isaretle (pozitif = saat yoninde, negatif = saatin aksi ydénde) tespit
edilir.

Her zaman daima bir istenen deger girin. <ENTER> tusuna basin ve MOVIMOT® tah-
rik Unitesini etkinlestirmek icin Uzerinde istenen deger giris alani olan digmeye tikla-

yin.

Gergek degerler grubu "Gergek degerler" [10] MOVIMOT® tahrik Unitesi icin asagidaki
gercek degerleri gosterir:

+ MOVIMOT® frekans geviricinin durumu
* Motor hizi [de/dk]
+ MOVIMOT® frekans c¢eviricinin ¢ikis akimi (I'nin ytzdesi [%])

Frenli MOVIMOT® tahrik Unitelerinde, "Frenin ayrilmasi" onay kutusu [9] isaretlen-
diginde, fren tahrik Unitesi etkinlestiriimeden de ayrilabilir.
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9 isletme
MOVIMOT® manuel isletme, MOVITOOLS® MotionStudio ile

UYARI

Frenin tahrik Unitesi etkinlestiriimeden ayriimasi sadece asagidaki durumlarda mim-
kanddur:

* DIP anahtar S2/2 = "ON"
* veya bu iglev P738 parametresi Uzerinden etkinlestirildiginde

jde

9.6.3 Manuel isletmede reset

MOVIMOT® frekans geviricide bir hata olustugunda, bu hatayi [Reset] butonu [11] ile
resetleyebilirsiniz.

9.6.4 Maniiel isletmede zamanasimi denetimi

iletisim arizalan olustugunda, MOVIMOT® tahrik Unitesinin kontrolsiiz bir sekilde ¢a-
lismasini énlemek i¢in, manuel isletme etkinlestirildikten sonra, bir zamanagimi
(timeout) denetimi devreye alinir.

Bu zamanasimi siresi degerini "Zamanasimi” veri giris alanina [7] girin.

MOVITOOLS® MotionStudio ile MOVIMOT® frekans gevirici arasindaki iletisim bu za-
manasmindan daha uzun bir siire kesildi ise,

+ MOVIMOT® tahrik tnitesinin etkinlestirilmesi geri alinir
+ ve fren kapanir.
Manuel igletme aktif olarak kalir.
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9.7 Tus takimi DBG

9.71 Aciklama

isletme 9
Tus takimi DBG

Fonksiyon
MOVIMOT® tahrik Gnitelerinde tus takimi DBG ile parametre ayarlanabilir ve mantel
isletme kontrol edilebilir. Tus takimi ayrica MOVIMOT® tahrik Gnitesinin durumu ile il-
gili 6nemli bilgiler gosterilebilir.
Ozellikler
» Isikh acik metin ekrani, 7 farkh dilde ayarlanabilir
» 21 tuslu klavye
+ Uzatma kablosu DKG60B (5 m) Gzerinden de baglanabilir
Genel bakig
Tus takimi Dil
DBG60B-01 |DE, EN, FR, IT, ES, PT, NL

9007199896273291

(Almanca, ingilizce, Fransizca, italyanca, ispanyolca, Portekizce,
Hollandaca)

DBG60B-02 |DE, EN, FR, FI, SV, DA, TR
(Almanca, ingilizce, Fransizca, Fince, isvegge, Danimarkaca,
Tuarkge)

DBG60B-03 |DE, EN, FR, RU, PL, CS

(Almanca, ingilizce, Fransizca, Rusga, Polonyaca, Cekge)

Tus takimi DBG'nin baglanmasi ile ilgili uyarilar i¢in, bkz. "Tus takimi DBG'nin baglan-
masi" bélimi (- B 59).

DIKKAT! istenen deger potansiyometresi f1 veya diyagnostik arabirimi X50'nin kapak
vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut degilse, garanti edilen koruma sinifi artik ge-
gersizdir.

MOVIMOT® frekans ceviricide hasar olusur.

+ Diyagnoz, parametre ayarlama veya manuel isletme sonrasi, kapagi bir conta kul-
lanarak yeniden takin.
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9 isletme
Tus takimi DBG

Tus atamalari DBG

Asagidaki resim tus takimi DBG'nin tuslarini géstermektedir:

[§I

(] Tus
[2] Tus
(3] Tus
[4] Tus
[5] Tus

(6] Tus
[7] Tus
(8] Tus
(9] Tus
[10] Tus
[11] Tus
[12]  Tus

192  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D

CIOICIE)

A

0> — <9>

SICICIOICIOIS

(71
[9]

(1]

(2]

341827339
Stop
Son girilen degeri sil
Dil segimi

Menu degistirme
0 — 9 arasi sayilar
On isaret degistirme

Yukariya oku, menl noktasi yukariya
Baslat

OK, girisin onaylanmasi icin

Baglam menusunin etkinlestiriimesi
Asagiya oku, meni noktasi asagiya

Ondalik basamagi
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9.7.2 Calistirma

Kullanma dilinin se¢imi

Baglam meniisii

1. ilk defa agildiginda veya tus takimi DBG teslimat du-
rumundan aktive edildiginde ekrana asagidaki yazi
gelir:

Daha sonra da ekranda dil segimi simgesi gorindar.

2.
istenen dil gériinene kadar tusuna basin.

Secimi tusu ile onaylayin.

Tus takimi DBG bagl olan cihazlari arar ve cihaz se-
¢im listesinde gosterir:

tusu ile baglam mendustne gegin.

isletme 9
Tus takimi DBG

ENGLISCH
FRANZOSISCH

MOVIMOT® MM..D frekans gevirici icin tus takimi DBG'nin baglam menisiinde

asagidaki menu noktalari mevcuttur:
« "TEMEL GOSTERGE"

+ "PARAMETRE MODU"

+ "MANUEL MOD"

+ "DBG’YE KOPYALA"

+ "MM'YE KOPYALA"

+ "DBG TESLIMATI"

+ "CIHAZ AYARL."

« "iMzA"

+ "CIK"
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9 isletme
Tus takimi DBG

Temel gosterge

"TEMEL GOSTERGE" meniisii 6nemli karakteristik degerleri géstermek igin kullanilir.

MOVIMOT® frekans cevirici etkin degilse gorinir

O . 0 Hz
0 %lIn
NO ENABLE
MOVIMOT® frekans cevirici etkinse gorunur.
2 8 Hz
53 %ln
ENABLE
Bilgi mesaiji
NOTE 17:

DISABLE REQUIRED

Hata gostergesi

OO Hz
O%In

ERROR 8

194  istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D
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Parametre modu

jde

"PARAMETRE MODU" menusiinde parametre ayarlarini kontrol edip degistirebilirsi-
niz.

UYARI

Parametreler sadece asagidaki durumlarda degistirilebilir

MOVIMOT® frekans ceviriciye Drive-ldent moduli takili ise
ve bir ek iglev aktif degilse.

isletme
Tus takimi DBG

Parametre modunda parametre degistirmek igin:

1.

tusu ile baglam menusunu etkinlestirin. "PARA-
METRE MODU" menusu ikinci konumda goérundar.

@ tusu ile "PARAMETRE MODU" meni noktasini
segin.

tusuna basarak "PARAMETRE MODU"nu basla-
tin. ilk gdsterge parametresi P000 "SPEED" ekrana
gelir.

@ veya @ tusu ile O ile 9 arasindaki parametre
gruplarini segin.

istenen ana parametre grubunda tusu ile parame-
tre grubu secgenegini etkinlestirin. Yanip sénen imleg
bir basamak saga kayar.

@ veya @ tusu ile istenen alt parametre grubunu
segin. Parametre alt grubu sayisi altindaki imleg yanip
sbnmeye baglar.

tusu ile istenen parametre grubunda parametre
secimini etkinlestirin. Yanip sénen imleg bir basamak
saga kayar.

@ veya @ tusu ile istenen parametreyi secin. im-
le¢ parametre numarasinin 3. basamaginin altinda ya-
nip sbnmeye baslar.

PARAMETER MODE
MANUAL MODE

BASIC VIEW

MANUAL MODE

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

P13. SPEED
RAMPS 1

NO ENABLE

P13_SPEED
RAMPS 1

NO ENABLE

P131 3
RAMP T11 DOWN
1.0

NO ENABLE

9
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9

isletme
Tus takimi DBG

10.

11.

12.

13

istenen parametre igin ayar modunu etkinlestirmek icin

tusuna basin. imleg parametre degerinin altina
gelir.

@ veya @ tusu ile istenen parametre degerini
ayarlayin.

Ayari tusu ile onaylayin ve @ tusu ile ayar mo-

dundan ¢ikin. Yanip sénen imleg tekrar parametre nu-
marasinin 3. basamaginin altina gelir.

@ veya @ tusu ile bagka bir parametre segin veya

tusu ile tekrar parametre alt grubu mentisiine ge-
cin.

@ veya @ tusu ile bagka bir parametre segin veya

tusu ile tekrar parametre ana grubu menistine
gegin.

tusu ile baglam menusine geri déndn.

196  istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D

P131
RAMP T11 DOWN
1.0_

NO ENABLE

P131
RAMP T11 DOWN
1.3_

NO ENABLE

P131
RAMP T11 DOWN
1.3

NO ENABLE
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Manuel modu

Etkinlestiriimesi

j=de

isletme
Tus takimi DBG

A UYARI

Tahrik Gnitesi denetimsiz olarak galistiginda ezilme tehlikesi vardir.

Manuel isletme modu devre disi birakildidinda, dijital sinyaller (dijital kontrol) veya
master islem verileri (RS485 Uzerinden kontrol) etkinlesir. Dijital sinyaller veya islem
verileri zerinden etkinlestirme sinyali mevcutsa, manuel isletme devre digi birakil-
diginda, MOVIMOT® tahrik tnitesi yanlislikla galigabilir.

* Manuel isletme modunu devre disi birakmadan 6nce, dijital sinyaller veya islem
verileri, MOVIMOT® tahrik Unitesi etkinlestiriimeyecek sekilde ayarlanmalidir.

 Dijital sinyaller veya iglem verileri sadece manuel isletme devre disi biraktiktan
sonra yeniden degistiriimelidir.

Manuel igletme moduna gegmek igin:
1. tusu ile baglam mendusine gegin.

2. @ veya @ tusu ile "MANUEL ISLETME" menii noktasini segin.

Secimi tusu ile onaylayin.

Kullanma Unitesi manuel igletme moduna gecer.

UYARI

Tahrik Unitesi etkinlestirildi ise veya fren ayrildiginda, manuel isletme modu segile-
mez.

Bu durumlarda ekranda 2 saniye sire ile "UYARI 17: FRK. CEVIRICIYi ETKINLES-
TIR" gérinir. Tus takimi DBG baglam meniisiine degisir:

Manuel isletme modundaki gosterge

) (2] (3]
%In  RAMP  SPEED %In  RAMP  SPEED
0.0 10.0 0.0 10.0
[6]—| BRAKE OFF BRAKE OFF
[5]—~  NO ENABLE - MANUAL MODE  [«—[4]

18014399202592907
2sn'lik dontsumle gosterge

[11 Cikis akimi I'nin ylzdesi [%]

[2] Hizlanma (hiz rampasi [sn] 50 Hz bir istenen deger atlamasi referans alinir)
[3] Hiz [de/dk]

[4] Manuel isletme modundaki gésterge

[5] Frekans ¢eviricinin durumu

[6] Frenin durumu
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isletme
Tus takimi DBG

9

Calistirma

"MANUEL ISLETME" menisiinde agagidaki MOVIMOT®islevleri yerine getirilebilir.

Rampa suresini
ayarlayin.

Parametreyi degisti-
rin.

Hiz degeri girin.

Tahrik Gnitesini ¢a-
listirin.

Tahrik Unitesini dur-
durun.

Frenin serbest
birakilmadan
ayrilmasi

Hatayi resetleyin.

198  istetme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D

tusuna basin.
@ veya @ tusu ile istenen rampa slresini segin.

Secimi tusu ile onaylayin.

@ tusu ile "RAMPA", "HIZ" ve "FREN" parametreleri arasin-
da degistirebilirsiniz.
"HIZ" parametresine gegin.

O an ayarlanmis olan "HIZ" parametresi tus takiminda yanip
sdnmeye baslar.

Manuel igletme igin istenen hiz degerini <0> — <9> rakam tus-
lari ile girin.

Tahrik Gnitesinin ddnme yoénu 6n isaret tarafindan belirlenir.
Secimi tusu ile onaylayin.

tusu ile MOVIMOT® tahrik Unitesini ¢alistirin.

Tus takimi galisma esnasinda motor anma akiminin |, o anda-
ki degerini [%] olarak g0sterir.

tusu ile MOVIMOT® tahrik Gnitesini durdurun.

@ tusu ile "FREN" menu noktasina gegin.

@ veya @ tusu ile tahrik Unitesini etkinlestirmeden fren
uygulayin veya freni serbest birakin.

Segimi tusu ile onaylayin.

Manuel isletme modunda bir hata olustugunda, ekrana su me-
saj gelir:

MANUAL MODE MANUAL MODE
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
ERROR CODE -4—— > | ERROR TEXT

Gosterge 2 sn'de
bir degisir

tusuna basildiginda, tus takimi DBG hatayi resetler.
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Devre disI birakma

isletme
Tus takimi DBG

Hata resetlenirken ekranda gorinen mesaj:

MANUAL MODE
PLEASE WAIT...

Hata resetlendiginde manuel isletme aktif kalir.

Ekrana tekrar manuel isletme modu gostergesi gelir.

A UYARI

Tahrik Gnitesi denetimsiz olarak galistiginda ezilme tehlikesi vardir.

Manuel isletme modu devre disi birakildiginda, dijital sinyaller (dijital kontrol) veya
master islem verileri (RS485 Uzerinden kontrol) etkinlesir. Dijital sinyaller veya islem
verileri Uzerinden etkinlestirme sinyali mevcutsa, mandiel isletme devre disi birakil-
diginda, tahrik Unitesi yanlislikla ¢alisabilir.

* Manuel isletme modunu devre disi birakmadan 6nce, dijital sinyaller veya islem
verileri, MOVIMOT® tahrik Unitesi etkinlestiriimeyecek sekilde ayarlanmalidir.

+ Dijital sinyaller veya islem verileri sadece manuel igletme devre disi biraktiktan
sonra yeniden degigstiriimelidir.

Maniiel modunun . . ACTIVATE
devre disi birakilma- Manuel isletme modu veya @ AUTOMATIC MODE ?
S| tugu ile devre digi birakilir.

Ekranda asagidaki sorgulama goru- DEL=NO OK=YES
nar;

. tusuna basildiginda, manuel isletme moduna geri d6-
naldr.

. tusuna basildiginda, manuel isletme modu devre disi
birakilir. Ekranda baglam menusu gérandr.

Tusg takimi DBG kopyalama fonksiyonu

Tus takimi DBG ile bir DBG tus takiminin tim parametre seti bir MOVIMOT® frekans
ceviriciden diger bir MOVIMOT® frekans ceviriciye asagidaki gibi kopyalanabilir.

Sadece ayni MOVIMOT® tahrik Gniteleri arasinda parametre aktarimina izin verilir
(ayni frekans cgevirici ve ayni motor).

1. Baglam menuisinde "DBG’YE KOPYALA" menu noktasini segin. Segimi tusu
ile onaylayin.

2. Kopyalama islemi tamamlandiktan sonra tus takimini diger MOVIMOT® frekans
ceviriciye baglayin.

3. Baglam menusinde “MM’YE KOPYALA” menl noktasini segin. Segimi tusu
ile onaylayin.
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Servis
Durum ve hata gostergesi

10

10 Servis
10.1  Durum ve hata gostergesi
10.1.1  Durum LED’inin anlami
Durum LED’i MOVIMOT?® frekans geviricinin Ust tarafindadir.
MOVIMOT® frekans geviricinin galisma ve hata durumlari tg renkli durum LED'i tara-
findan gdsterilir.
LED Anlami Muhtemel nedeni
Renk Calisma durumu
Durum Hata kodu
Kapali Calismaya 24 V beslenme gerilimi yok.
hazir degil
Sari Calismaya Kendini sinama fazi veya 24 V besleme gerilimi var, fakat se-
Esit araliklarla yanip s6- | hazir degil beke gerilimi yok.

ndyor

Sari
Esit araliklarla hizli
yanip sénuyor

Calismaya hazir

Frenin tahrik tnitesi etkinlestiriimeden ayriimasi aktif (sadece
S2/2 ="ON" ise)

Devamli Calismaya hazir, |24 V besleme ve sebeke gerilimi OK, fakat etkinlestirme sinya-
sari1 yaniyor fakat cihaz li yok.
kil Tahrik Unitesi etkinlestirmeye ragmen calismazsa, devreye al-
may! kontrol edin!
Sari Calismaya hazir, |24 V besleme gerilimi ve sebeke gerilimi OK.

2x yanip sénuyor, Ara

fakat etkinlestir-
meden manuel
isletme durumu

Otomatik isletmeyi etkinlestirmek igin mantel isletmeyi sona
erdirin.

Yesil/Sari
Farkli renklerde
yanip sénuyor

Calismaya hazir,
fakat zamanasimi

Periyodik veri aligverisi iletisimi arizali.

Yesil Cihaz etkin Motor calisiyor.

Devamli yaniyor.

Yesil Akim siniri Tahrik Unitesi akim sinirina ulasti.
Esit araliklarla hizl aktif

yanip sénuyor

Yesil
Esit araliklarla yanip s6-
ndyor

Calismaya hazir

Durma akimi fonksiyonu aktif.

Yesil/Kirmizi/San
Degisen renklerde
yanip sénuyor, Ara

Yer belirleme
fonksiyonu etkin

Yer belirleme fonksiyonu etkinlestirildi.
Bkz. Parametre 590.

Kirmizi
2x yanip sénuyor, ara

Hata 07

DC link (DL) gerilimi gok yuksek.
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Servis
Durum ve hata géstergesi

LED Anlami Muhtemel nedeni
Renk Calisma durumu
Durum Hata kodu
Kirmizi Hata 08 Hiz denetimi hatasi (sadece S2/4 = "ON")
Yavasca yanip sénuyor veya ek islev 13 aktif
Hata 09 Devreye alma hatasi
4,5, 12 ( S2/5 — S2/8) ek islevlerine izin verilmez.
Hata 15 24 V besleme hatasi
Hata 17 — 24, 37 |CPU hatasi
Hata 25, 94 EEPROM hatasi
Hata 38, 45 Cihaz, motor verileri hatasi
Hata 44 Akim sinirt 500 msn'den daha uzun bir sure agildi. (sadece ek
fonksiyon 2'de)
Hata 90 Motor — frekans gevirici koordinasyonu yanlis.
Hata 97 Bir parametre seti aktariminda olugan hata
Hata 99 Bellenim MLK31A opsiyonunu desteklemiyor
(sadece AS-Interface'li MOVIMOT®).
Kirmizi Hata 01 Cikis katinda asiri akim
3xyanip sonyor, ara Hata 11 Cikis katinda asiri sicakhk
Kirmizi Hata 84 Motorda asiri yiklenme
4x yanip sénuyor, ara
Kirmizi Hata 4 Fren kiyici hatasi
Sx yanip sonuyor, ara Hata 89 Frende asiri sicaklik
Motor — frekans gevirici koordinasyonu yanlis.
X1:13 — X1:15 klemenslerine hem fren hem de fren direnci
bagl. Buna izin verilmez.
Kirmizi Hata 06 Sebekede faz hatasi
6x yanip sontyor, ara Hata 81 Baslama sarti"
Hata 82 Gikis fazlarinda kesinti var "
Kirmizi Calismaya 24 V beslemesini kontrol edin.
Devamli yaniyor. hazir degil

Maksimum % 13 artik dalgalanmali diizlestirilmis bir dogru ge-
rilim mevcut olmahdir.

1) sadece kaldirma diizeni uygulamalarinda

Durum LED’i yanip s6nme kodlari

Esit araliklarla yanip sénuyor:

Esit araliklarla hizli olarak yanip séntyor:

Doénusumli olarak yanip sénuyor:

Farkh renklerde yanip sénuyor, ara:

N x yanip sonuyor, ara:

LED 600 msn yaniyor, 600 msn sdénuyor
LED 100 msn yaniyor, 300 msn sonuyor
LED 600 msn yesil, 600 msn sari

LED 100 msn yesil, 100 msn kirmizi, 100 msn yesil, 300 mn
ara

LED N x (600 msn kirmizi, 300 msn kapali), daha sonra da
LED 1 sn kapali

10

isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D ~ 2() ]



1 Servis
Hata listesi

10.2 Hata listesi
Hata aramada asagidaki tablodan yararlanilabilir:
Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
- iletigim MOVIMOT® ile RS485 ara- | Baglantiyi, 6zellikle sasiyi, kontrol edin ve di-
zamanasimi sinda 1, RS+, RS- baglan- |zeltin.
tisi yok
(Motor duruyor, hata
kodu yok) EMU etkisi Veri hatlarinin ekranlarini kontrol edin ve ge-
rektiginde duzeltin.
Cevrimsel olmayan veri tra- | Master cihaza bagli MOVIMOT®tahrik tnitesi
figinde yanhs tip (cevrim- | sayisini kontrol edin. Zamanagimi, 6érnegin
sel), mesaijlar arasindaki 1 sn'dn fazla ise, ¢evrimsel iletisimde maksi-
protokol stiresi ayarlanmig | mum 8 MOVIMOT® tahrik tinitesi slave olarak
olan zamanagimi suresin- | baglanabilir.
den daha uzun. Mesaj ¢gevrim siresini kisaltin, zamanasimi
suresini uzatin veya "gevrimsel degil" mesaj ti-
pini segin.
- Sebeke gerilimi yok |DC link (DL) gerilimi gok Sebeke besleme kablolarinda ve sebeke geri-
(Motor duruyor, hata dusik liminde temassizlik kontrold yapin.
kodu yok) Sebeke kapali tespit edildi.
- 24 V beslemesi yok |24 V besleme gerilimi yok |24 V besleme geriliminde temassizlik kontroli
(Motor duruyor, hata yapin.
kodu yok) 24 V besleme gerilimini kontrol edin.
izin verilen gerilim: DC 24 V + % 25,
EN 61131-2, artik dalgalanma maks. %13).
Gerilim normal degerlere ulastiginda motor
kendiliginden calisir.
AUX-Power besleme gerili- | AUX-Power 24 V besleme geriliminde temas-
mi yokg¢ sizlik kontrol yapin.
(sade AS-Interface'li AUX-Power 24 V besleme gerilimini kontrol
MOVIMOT® ile) edin.
izin verilen gerilim: DC 24 V + % 25,
EN 61131-2, artik dalgalanma maks. %13).
Gerilim normal degerlere ulastiginda motor
kendiliginden calisir.
01 Cikis katinda asin Frekans cevirici ¢cikisinda | Motor ile motor sargisi ve frekans gevirici ¢iki-
akim kisa devre sl arasinda kisa devre kontroll yapin.
Hatayi resetleyin. "
04 Fren kiyici Frenleme igleminde asiri Direng¢ baglantisini kontrol edin/degistirin.
akim, direng arizali, direng
distk
Fren bobininde kisa devre |Freni degistirin.
06 Faz hatasi Faz hatasi Sebeke besleme kablolarinda faz hatasi kon-
(Bu hata sadece tah- troli yapin.
rik Gnitesi yiklen- Hatay sifirlayin .
diginde taninabilir)
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Servis
Hata listesi

Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
07 DC Link (DL) gerili- |Rampa siresi ¢ok kisa. Rampa suresini uzatin.
mi ok yiiksek Hatay sifirlayin .
Fren bobini/direnci baglan- | Fren direnci/bobini baglantisini kontrol edin/
tis1 hatali duzeltin.
Hatay sifirlayin .
Fren bobini/fren direnci da- | Fren bobini/fren direnci dahili direncini kontrol
hili direnci yanlis edin (Isletme Kilavuzu'nun "Teknik Bilgiler" bo-
[imiine bakin).
Hatayi sifirlayin .
Fren direncinde asiri termik | Fren direncini dogru boyutlandirin.
yuklenme, fren direncinin Hat firl 1
boyutu dogru degil atayl sitiriayin =
Sebeke giris gerilimi izin Sebeke giris geriliminin izin verilen gerilim ara-
verilmeyen bir aralikta llgini kontrol edin.
Hatayi sifirlayin .

08 Hiz denetimi Akim sinirinda isletme ne- | Tahrik Unitesinin yukinua azaltin.
deniyle hiz sapmasi Hatay sifirlayin .

09 Devreye alma 230 V beslemeli 230 V beslemeli MOVIMOT® cihazda Drive-
MOVIMOTP® cihazda izin Ident moddllerinin hepsine izin veriimez (islet-
verilmeyen Drive-ldent mo- | me kilavuzundaki "Drive-ldent Modulinin
dala kullanihyor Koordinasyonu" bélimune bakiniz).

Drive-ldent modulinu kontrol edin/dizeltin.
AS-Interface'li MOVIMOT® | DIP anahtar S2/5 - S2/8'in ayarlarini kontrol
MM..D modulinde 4, 5, 12 | edin/dizeltin.
ek fonksiyonlarina izin ve-
rilmez.
1 Cikis katinda termik | Sogutma plakasi kirlenmis. | Sogutma plakasini temizleyin.

asin yiiklenme Hat firl 1

veya dahili cihaz atay stifayin -

arizasi Ortam sicakhgi ¢ok yuk- Ortam sicakhigini dusurdn.
sek. Hatayi sifirlayin .
MOVIMOT® tahrik tnitesin- | Isi birikimini 6nleyin.
de 1s1 birikimi. Hatayi sifirlayin .
Tahrik Gnitesinin yikt ¢ok | Tahrik Unitesinin yakina azaltin.
yuksek. Hatay sifirlayin .

15 24V denetimi 24 V beslemesinde gerilim |24 V beslemesini kontrol edin.
kesintisi Hatay sifirlayin .

17 -24 |CPU hatasi CPU hatasi Hatay sifirlayin .

37

10
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Servis
Hata listesi
Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
25 EEPROM hatasi EEPROM'a erisimde hata | P802 parametresini "teslimat durumuna" geti-
rin.
Hatay sifirlayin .
MOVIMOT® frekans geviricinin parametrelerini
yeniden ayarlayin.
Bu hata yeniden, tekrar tekrar olustugunda
SEW servisine haber verin.
26 Harici klemens X6: 9,10 klemensinde hari- | Harici hatayi giderin/resetleyin.
ci sinyal mevcut degil.
38 Hata kodu 38 Dahili hata SEW servisine basvurun.
43 iletisim zaman asi- |RS485 {izerinden cevrim- | RS485 master ile MOVIMOT® frekans cevirici
mi yok sel iletisimde iletisim zama- | arasindaki iletisim baglantisini kontrol edin/
nasimi. hazirlayin.
Bu hatada tahrik Unitesi DIKKAT! iletisim tekrar saglandiginda, tahrik
ayarlanmig olan rampada | Unitesi yeniden etkinlesir.
frenlenir ve kilitlenir. RS485 master cihaza bagli slave sayisini kon-
trol edin. MOVIMOT®frekans geviricide zama-
nasimi 1 sn olarak ayarlandiginda, ¢evrimsel
iletisimde RS485 master cihaza maksimum 8
MOVIMOT?® frekans gevirici (slave) baglanabi-
lir.
Dahili iletisim hatasi SEW servisine basvurun.
(AS-Interface'li MOVIMOT®
MM..D'de)
44 Akim sinin Ayarlanmis olan akim siniri | YUkU azaltin veya f2 anahtarinda akim sinirini
asildi 500 msn'den daha uzun bir | ylkseltin (sadece k fonksiyon 2'de).
sure asildi. Bu hata sadece
ek fonksiyon 2'de etkin.
Durum LED'i kirmizi yanip
sonuyor.
81 Calistirma Frekans gevirici 6n mikna- | Motor ile MOVIMOT® frekans gevirici arasin-
kosulu hatasi tislama zamaninda motora |daki baglantiyi kontrol edin.
yeterli akim génderemedi.
Anma motor glicii anma
frekans gevirici giicine go6-
re ¢ok dusuk.
82 Cikis acik 2 veya tiim gikis fazlarinda | Motor ile MOVIMOT® frekans gevirici arasin-
hatasi kesinti var. daki baglantiyi kontrol edin.
Anma motor glicii anma Motor ile MOVIMOT® frekans gevirici arasin-
frekans gevirici gliicine go- | daki baglantiyi kontrol edin.
re ¢ok dusuk.
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Servis
Hata listesi

Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
84 Motorda asiri termik | MOVIMOT® frekans gevirici | DIP anahtar S1/5'i "ON" konumuna getirin.
kin.
MOVIMOT® frekans gevirici | DIP anahtar S1/6'nin konumun kontrol edin.
':iégi;%;f;gg';ii??gﬁg Hatay! sifirlayin .
ayarlanmis.
Ortam sicakhgi ¢ok yuk- Ortam sicaklhigini dusurdn.
sek. Hatayi sifirlayin .
MOVIMOT® tahrik tnitesin- | Isi birikimini 6nleyin.
de is! birikimi. Hatay: sifirlayin .
Motorun yUkd ¢ok ylksek. |Motorun yikinu azaltin.
Hatay sifirlayin .
Hiz disuk. Hizi ylkseltin.
Hatayi sifirlayin .
Bu hata ilk devreye alma- | motor ve MOVIMOT?® frekans gevirici kombi-
dan kisa bir slire sonra ve- | nasyonunu kontrol edin.
rilirse, Hatayi sifirlayin .
Ek fonksiy%n 5 segili bir Motorun yikind azaltin.
caklk denetimi (sargi ter-
mostati TH) devreyi kesti.
89 Frende asiri sicaklik | Fren bobininde asiri termik | Rampa siresini uzatin.
yuklenme Hatayi sifirlayin .
Fren bobini arizali. SEW servisine basvurun.
Fren bobini ve fren direnci | Bir tahrik Unitesine sadece fren veya fren
bagli. direnci baglayin.
Frekans gevirici motora uy- | Motor (fren bobini) ve MOVIMOT® frekans ge-
gun degil. virici kombinasyonunu kontrol edin.
(sadece hata ilk etkinlestir- | DIP anahtar S1/6 ve S2/1'in ayarlarini kontrol
meden sonra meydana ge- | edin/dizeltin.
lirse) Hatay sifirlayin .
90 Son katin taninmasi | Frekans gevirici - motor DIP anahtar S1/6 ve S2/1'in ayarlarini kontrol

koordinasyonuna izin veril-
miyor.

edin/dizeltin.

Motorun baglanti tirind kontrol edin/dizeltin.

Drive-ldent modulinin motora uygun olup ol-
madidini ve dogru takilip takilimadigini kontrol
edin.

Baska bir glicte MOVIMOT® frekans gevirici
veya motor kullanin.

10
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Servis

1

Kontrol/Bakim

Kod Hata Muhtemel nedeni Onlem
91 Bus modiilii - Fieldbus arabirimi ile Fieldbus arabirimi ile MOVIMOT® frekans ¢evi-
MOVIMOT® iletigsimi | MOVIMOT® frekans gevirici | rici arasindaki iletisim baglantisini kontrol edin/
zamanasimi arasinda zamanasimi. hazirlayin. Fieldbus arabirimi bu hatay sadece
bir st seviyedeki kontrol Unitesine bildirir.
94 EEPROM kontrol EEPROM arizall. SEW servisine basvurun.
toplami hatasi
97 Kopyalama hatasi | Tus takimi DBG veya PC/ |Hatayi resetlemeden dnce, tus takimi
laptop kopyalama islemi DBG'den ya da MOVITOOLS®
esnasinda cikartiliyor. MotionStudio'dan fabrika ayarini veya komple
veri setini yukleyin.
Kopyalama islemi esnasin- | Hatayi resetlemeden dnce, tus takimi
da 24 V gerilim beslemesi |DBG'den ya da MOVITOOLS®
kapatildi veya acild1. MotionStudio'dan fabrika ayarini veya komple
veri setini yukleyin.
99 MOVIMOT® MOVIMOT® bellenimi SEW servisine bagvurun.
bellenimi MLK3.A MLKS3.A opsiyonuna uyum-
opsiyonuna lu degil
uyumlu degil
(sade AS-Interface'li
MOVIMOT® ile)

1) Standart MOVIMOT® cihazda 24 V besleme gerilimini kapatarak veya hata-resetlemesi Uzerinden hatayi sifirlayin.AS-Interface'li
MOVIMOT® cihazda hatay1 AS-Interface sinyalleri veya diyagnoz soketinde hata-resetleme uzerinden sifirlayin.

10.3
10.3.1

10.3.2

10.3.3

Kontrol/Bakim

MOVIMOT® frekans ¢evirici

MOVIMOT® frekans cevirici i¢cin bakim gerekmez. SEW-EURODRIVE MOVIMOT®
frekans gevirici igin bir kontrol/bakim galigmasi istenmez.

istisna: Uzun siireli depolamada, "Uzun Siireli Depolama" > "Servis" bélimiindeki
uyarilari dikkate aliniz.

Motor

Motor igin dizenli kontrol/bakim galigmalari gereklidir.

Motorun isletme kilavuzundaki "Kontrol/Bakim" bdlumunde verilen talimatlara ve bilgi-
lere dikkat edin.

Rediiktor (sadece MOVIMOT® rediiktérlii motorlarda)

Reduktor icin diizenli kontrol/bakim ¢alismalari gereklidir.

Reduktorin isletme kilavuzundaki "Kontrol/Bakim" boéliminde verilen talimatlara ve
bilgilere dikkat edin.
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10.4

MWF11A opsiyonu ile teshis

Servis
MWF11A opsiyonu ile teshis

10

Asagidaki tabloda MWF11A opsiyonunun hata kodlarinin anlamlari gésterilmektedir:

Ekrandaki
hata kodu

Anlami

X4/6 = "1" klemensindeki yanit

Frekans cevirici ile MWF11A ara-
sindaki iletisim kesildi.

Yanit yok.

iletisim tekrar kuruldugunda bu hata
otomatik olarak silinir.

E-02

EEPROM okunurken bir hata
olustu.

EEPROM yeniden okunur.

E-03

EEPROM igindeki veri seti geger-
siz veya EEPROM bos.

Fabrika ayarlari kullanilir.

E-04

Bu hata sadece 2-PD modunda
ve MOVIMOT® frekans ceviricide
rampalar baslangi¢ durumuna ge-
tirlemezse olusur (or.
MOVIMOT® bellenimi yanlig).

Rampalar yeniden baglangi¢ duru-
muna getirilir.

F-XX

MOVIMOT® hatasi XX. Bu hata-
nin anlami 6nceki sayfalarda ve-
rilmigtir.

MOVIMOT® frekans gevirici resetle-
nir.

isletme Kilavuzu - MovIMOT®MM.D |~ 2 ()77



1 Servis
Cihaz degistirme

10.5 Cihaz degistirme

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.

Olim veya agir yaralanmalar.

> .

Frekans ceviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi asagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

1 dakika

1. Vidalari sokiin ve MOVIMOT?® frekans geviriciyi baglanti kutusundan gikartin.

2. Eski MOVIMOT?® frekans geviricinin etiketi (izerindeki verileri yeni MOVIMOT® fre-
kans ceviricinin Uzerindeki verilerle karsilastirin.

UYARI

[

MOVIMOT® frekans gevirici sadece ayni parga numarasina sahip bir MOVIMOT® fre-
kans gevirici ile degistirilebilir.

3. Tum kontrol elemanlarini ayarlayin

DIP anahtar S1

DIP anahtar S2

istenen deger potansiyometresi 1
Anahtar 2

Anahtar t1

yeni MOVIMOT® Uizerindeki tim kontrol elemanlarini eski MOVIMOT® frekans cevi-
rici ile ayni olarak ayarlayin.
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Servis 1 0
Cihaz degistirme

4. Yeni MOVIMOT® frekans geviricideki Drive-ldent modiliiniin kilidini agin ve itina ile
digariya cekin.

18014399028685579

5. Eski MOVIMOT® frekans geviricideki Drive-ldent moduliinin de kilidini agin ve itina
ile disariya gekin.

Bu Drive-ldent modulini yeni MOVIMOT® frekans geviriciye takin.
Drive-ldent moduliiniin yerine tam oturmasina dikkat edin.
6. Yeni MOVIMOT® frekans geviriciyi baglanti kutusuna yerlestirin ve vidalarini sikin.

7. MOVIMOT?® frekans geviriciyi gerilim beslemesine baglayin.

UYARI

Cihaz degistirildikten sonra 24 V beslemesi en az 10 saniye kararli olarak kalmali ve
kesilmemelidir.

Cihazlar degistirildikten sonra, MOVIMOT® frekans geviricinin hazir sinyali vermesi
6 sn surebilir.

8. Yeni MOVIMOT?® frekans geviricinin galismasini kontrol edin.

isletme Kilavuzu - MoviMOT®MM.D |~ 2()9



1 Servis
Baglanti kutusunun déndurilimesi

10.6 Baglanti kutusunun dondiirtilmesi

SEW-EURODRIVE genel olarak, MOVIMOT® tahrik Unitesini fabrika ¢ikisi, kablo ge-
gisleri dogru konumda hazirlanmis olarak siparis ediimesi énerilmektedir. Ozel durum-
larda kablo girislerinin konumu karsi tarafa gevrilebilir (sadece modiuiler baglanti kutulu
tiplerde).

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oluim veya agir yaralanmalar.

Y » Frekans cgeviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi asagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika

1. Baglantilari ayirmadan 6nce daha sonra tekrar dogru olarak takabilmek igin
MOVIMOT® frekans ceviricinin baglantilarini isaretleyin.

2. Sebeke, kontrol ve sensdr baglantilarini ayirin.
3. Vidalari [1] s6kin ve MOVIMOT® frekans geviriciyi [2] alin.
4. Vidalarn [3] sOkun baglanti kutusunu [4] ¢ikartin.

18014398967408523
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Servis 1 0
Baglanti kutusunun déndurilmesi

5. Baglanti kutusunu [4] 180° dondurin.

9007199577124875
6. Baglanti kutusunu [4] montaj plakasina [5] yerlestirin ve 4 vidayi [3] sikin.
7. Baglantilari yeninden hazirlayin.

8. MOVIMOT® frekans geviriciyi [2] baglanti kutusuna yerlestirin ve 4 vidasini [1] sI-
kin.

18014398967608843
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1 Servis
SEW-EURODRIVE slsteri servisi

10.7 SEW-EURODRIVE siisteri servisi

Olusan bir hatayi kendiniz gideremezseniz, SEW-EURODRIVE musteri servisine
bagvurunuz (bkz. "Adres Listesi"). SEW-EURODRIVE musteri servisine basvurul-
dugunda, asagidaki bilgiler verilmelidir:

Servis kodu [1]

Frekans cevirici etiketi tip tanimi [2]
Parca numarasi [3]

Seri numarasi [4]

Motor etiketi tip tanimi [5]

Fabrika numarasi [6]

Uygulamanin kisa agiklamasi (uygulama sekli, dijital veya RS485 Uzerinden kon-
trol)

Hata tipi
Olus sekli (or. ilk isletmeye almada)
Hata 6ncesi olusan anormal durumlar vb. ile ilgili kendi tahminleriniz.

P~ e=amw T
ype :  MM15D-503-00
[3]#%- 18215033 S#: 1757110 C E rnr [4]
UE " Eingang / Input Ausgang / Output |."|.
EURODRIVE - 3a0. 50V AC [U= 3x0V. . Uin o
D-76646 Bruchsal 3.5A AC | = 4A AC N2936
Made in Germany 50...60Hz f = 2..120Hz

U=
i
MOVIMOT T
Antriebsumrichter P-
Drive Inverter

= 30.. +40°C \
Motor 1.5kW / 2HP c Us

[ SEWHEYRCDRIVE (@] [l €€ @ |

76646 Bruchsal/Germany LISTED
(5] - RF47 DRE9OL4BE2/MM15/MO IND GONTEQ
[6] = 01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3-IEC60034
kW 1.5S1  omin 1400/86 Hz50 V380-500 IP54 TEFC
o CT 15 Hz 50-60 A 3,5 o)

kw 0.3 St r/min 280/17 Hz 13
Th.KI. 155(F) ML 02

Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
T 3CLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AMB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014398969472139

10.8 Devre digi birakma

MOVIMOT® tahrik Unitesini devre digi birakmak igin, uygun dnlemler alarak tahrik Gni-
tesinin enerijisini kesin.
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Servis 1 0
Devre digl birakma

A UYARI

Kondansatorlerin tamamen bosalmamasi elektrik sokuna sebep olur.
Oliim veya agir yaralanmalar.

* Frekans geviricinin enerjisini kesin. sebeke kesilmesi sonrasi asagidaki minimum
kapatma zamanina uyun:

— 1 dakika
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1 Servis
Depolama

10.9 Depolama
MOVIMOT® tahrik Unitesi devre disi birakildiginda veya depolandidinda, asagidaki
uyarilara dikkat ediniz:

*+ MOVIMOT® tahrik Gnitesi uzun bir sire devre disi birakildiginda veya depolan-
diginda, acik kablo gecisleri kapatiimali ve baglantilara koruyucu kapaklar takiima-
lidir.

+ Depolama esnasinda mekanik darbelere maruz kalmamasina dikkat edin.
"Teknik Bilgiler" bolimindeki depolama sicakligi ile ilgili uyarilara bakin.

10.10 Uzun sureli depolama

Uzun sureli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine
baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin dmra kisalir.

10.10.1 Bakim eksik yapildiginda alinmasi gereken énlemler

Frekans geviricilerde gerilim altinda olmadiklari zaman da yaslanan elektrolit kapasi-
torler kullaniimaktadir. Bu durum uzun bir stre depolamadan sonra dogrudan anma
gerilimine bagdlanan kondansatérleri tahrip olmalarina sebep olabilir.

Bakim ihmal edildiginde, SEW-EURODRIVE sebeke geriliminin maksimum gerilime
yavas yavas artiriimasini 6nerir. Bunun icin ¢ikis gerilimleri asagida verilen degerlere
gOre ayarlanmis olan bir degisken transformatér kullanilarak yapilabilir. Bu rejeneras-
yon islemi tamamlandiktan sonra cihaz derhal kullanilabilir veya bakim yapilacak se-
kilde uzun sireli olarak depolanabilir.

Asagidaki kademeler dnerilir:

AC 400/500 V cihazlar:

+ Kademe 1: AC 0 V - 350 V birkag saniye icerisinde
+ Kademe 2: 15 dakika igin AC 350 V

+ Kademe 3: 15 dakika igin AC 420 V

+ Kademe 4: 1 saat icin AC 500 V

10.11 Atik toplama

Bu uriinde kullanilan malzemeler:
+  Demir

*  Aliminyum

+ Bakir

+ Plastik

» Elektronik moduiller

Bu parcalan gegerli atik toplama yénetmeliklerine uygun olarak toplama yerleri-
ne veriniz!
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Teknik bilgiler 1 1
400 V/50 Hz veya 400 V/100 Hz calistirma noktali motor

11 Teknik bilgiler
111 400 V/50 Hz veya 400 V/100 Hz ¢aligtirma noktali motor

MOVIMOT® tipi MM MM MM MM MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Parca numarasi 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Boyut 1 2 2L
Gorunen cikis Sy 1.1kVA |14 kVA|1.8kVA|22kVA|2.8kVA|3.8kVA|5.1kVA|6.7kVA
glicli (Ugepere = AC 380
— 500 V)
Besleme U AC 3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V
gerilimleri Sebeke
izin verilen aralik Usepeke = AC 380V —% 10— AC 500 V + % 10
Sebeke frekansi f 50 - 60 Hz +% 10
Sebeke
Anma sebeke akimi || AC AC AC AC AC AC AC AC
(Ugepere = AC 400 V) sebeke | 1-3 A 16 A 1.9A 24 A 3.5A 5.0A 6.7 A 7.3A
Cikis gerilimi Us |0 = Ugepere
Cikis frekansi fa 2-120 Hz
Coziinurliuk 0.01 Hz
Calisma noktasi 50/100 Hz i¢in 400 V
Anma cgikis In AC AC AC AC AC AC AC AC
akimi 16 A 20A 25A 3.2A 40A 55A 7.3A 8.7A
Motor giicui S1 Puot |0.37 kW |0.55 kW |0.75 kW | 1.1 kW | 1.5/ W | 2.2 kW | 3.0 kW | 4.0 kW
0.5HP |0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 40HP | 54 HP
PWM frekansi 4 (fabrika ayari)/8/16 kHz "
Akim siniri lhaks | Motorlu: A ve Aigin % 160
reaktif: A ve Aigin % 160
Maksimum motor 15 m, MOVIMOT® frekans gevirici motora yakin monte edildiginde
kablosu uzunlugu (SEW-EURODRIVE hibrit kablosu ile)

21214360 /TR — 10/2014
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11

Teknik bilgiler

400 V/50 Hz veya 400 V/100 Hz calistirma noktali motor

MOVIMOT® tipi MM MM MM MMV MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Parca numarasi 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Boyut 1 2 2L
Harici fren direnci Riin 150 Q 68 Q
EMU dayanikliligi EN 61800-3'e uygun
EMU emisyonu EN 61800-3’e gore Kategori C2'ye uygundur (EN 55011 ve EN 55014’e gore
Sinir Degeri A)
Ortam sicakhgi Ay Motora bagh olarak -25 (-30) — +40 °C
Py disimi: % 3 /K, maks. 60 °C'ye kadar.
iklim sinifi EN 60721-3-3, Sinif 3K3

Depolama sicakhgi ?

—-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, Sinif 3K3)

izin verilen maksi-
mum titresim ve dar-
be yiikii

EN 50178’e gore

Koruma sinifi
(motora bagl)

IP54, IP55, IP65, IP66 (istede gore, sipariste belirtiimelidir)

(Baglanti kutulari kapali ve tim kablo rakorlari yalitiimis, motor koruma sinifi
dislk ise, MOVIMOT® tahrik tnitesinin koruma sinifi da dislktur)

Calisma sekli

S1, S3 maks. gevrim siiresi 10 dakika (EN 60034-1)

Sogutma sekli

Kendiliginden sogutmali (DIN 41751)

Yerlesim yiiksekligi

h <1000 m: Yanit yok
h > 1000 m: I disimi her 100 m igin % 1

h > 2000 m: Uggpei dlistimi her 100 m'de AC 6V, asiri gerilim sinifi
DIN 0110-1'e gore 2

Aorare = 4000 m

Ayrica, bkz. Bélum "Deniz seviyesinden 1000 m yukseklige yerlestir-
me" (- B 37)

Agirhik

Olgiiler,
boyut resimleri

Cikis momentleri

"MOVIMOT® RedUktorli Motorlar" kataloguna bakin

Gerekli
koruma onlemleri

Cihazin topraklanmasi

1) 16-kHz-PWM frekansi (sesiz): DIP-ANAHTAR S1/7 = ON ayarinda cihazlar 16 kHz-PWM frekans (sessiz) ile galisir ve sogutma pla-

kasinin sicakligina ve ylke bagl olarak kademeli bir sekilde daha duslk frekanslara geri gelirler.
2) Uzun siireli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin émri kisalir.
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Teknik bilgiler 1 1
460 V/60 Hz galistirma noktali motor

11.2 460 V/60 Hz calistirma noktali motor

MOVIMOT® tipi MM MM MM MM MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Parca numarasi 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Boyut 1 2 2L
Gorunen cikis Sy 1.1kVA|1.4kVA|1.8kVA |2.2kVA |2.8kVA |3.8kVA|5.1kVA|6.7 kVA
giicii (Ugpee = AC 380
—500 V)
Besleme u AC 3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V
gerilimleri Sebeke
izin verilen aralik Usepeke = AC 380 V - % 10— AC 500 V +% 10
Sebeke frekansi f 50 - 60 Hz +% 10
Sebeke
Anma sebeke akimi || AC AC AC AC AC AC AC AC
(Useveke = AC 460 V) seveke | 1-TA 14 A 1.7A 21A 3.0A 43A 5.8A 6.9A
Cikis gerilimi Ua |0 = Ugepere
Cikis frekansi fa 2-120 Hz
Coziiniirlik 0.01 Hz
Calisma noktasi 60 Hz'de 460 V
Anma cikis In AC AC AC AC AC AC AC AC
akimi 16 A 20A 25A 3.2A 40A 55A 7.3A 8.7A
Motor giicii Puot [0.37 kW |0.55 kW |0.75 kW | 1.1 kW | 1.5 kW | 2.2 kW | 3.7 kW | 4 kW
0.5HP [0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 5.0HP | 54 HP
PWM frekansi 4 (fabrika ayari)/8/16 kHz "
Akim sinin lhaks | Motorlu: A ve A igin % 160
reaktif: A ve Aigin % 160
Maksimum motor 15 m, MOVIMOT® frekans gevirici motora yakin monte edildiginde
kablosu uzunlugu (SEW-EURODRIVE hibrit kablosu ile)
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Teknik bilgiler

460 V/60 Hz galistirma noktali motor

MOVIMOT® tipi MM MM MM MMV MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Parca numarasi 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076
Boyut 1 2 2L
Harici fren direnci Riin 150 Q 68 Q
EMU dayanikliligi EN 61800-3'e uygun
EMU emisyonu EN 61800-3’e gore Kategori C2'ye uygundur (EN 55011 ve EN 55014’e gore
Sinir Degeri A)
Ortam sicakhgi Ay Motora bagh olarak -25 (-30) — +40 °C
Py disimi: % 3 /K, maks. 60 °C'ye kadar)
iklim sinifi EN 60721-3-3, Sinif 3K3

Depolama sicakhgi ?

—-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, Sinif 3K3)

izin verilen maksi-
mum titresim ve dar-
be yiikii

EN 50178’e gore

Koruma sinifi
(motora bagl)

IP54, IP55, IP65, IP66 (istede gore, sipariste belirtiimelidir)

(Baglanti kutulari kapali ve tim kablo rakorlari yalitiimis, motor koruma sinifi
dislk ise, MOVIMOT® tahrik tnitesinin koruma sinifi da dislktur)

Calisma sekli

S1, S3 maks. gevrim siiresi 10 dakika (EN 60034-1)

Sogutma sekli

Kendiliginden sogutmali (DIN 41751)

Yerlesim yiiksekligi

h <1000 m: Yanit yok
h > 1000 m: I disimi her 100 m igin % 1

h > 2000 m: Uggpei dlistimi her 100 m'de AC 6V, asiri gerilim sinifi
DIN 0110-1'e gore 2

Aorare = 4000 m

Ayrica, bkz. Bélum "Deniz seviyesinden 1000 m yukseklige yerlestir-
me" (- B 37)

Agirhik

Olgiiler,
boyut resimleri

Cikis momentleri

"MOVIMOT® Reduktorlii Motorlar" kataloguna bakin

Gerekli
koruma onlemleri

Cihazin topraklanmasi

1) 16-kHz-PWM frekansi (sesiz): DIP-ANAHTAR S1/7 = ON ayarinda cihazlar 16 kHz-PWM frekans (sessiz) ile galisir ve sogutma pla-

kasinin sicakligina ve ylke bagl olarak kademeli bir sekilde daha duslk frekanslara geri gelirler.
2) Uzun siireli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin émri kisalir.
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Teknik bilgiler

230 V/60 Hz calistirma noktali motor

11.3 230 V/60 Hz caligtirma noktali motor
MOVIMOT® tipi MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Parca numarasi 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130
Boyut 1 2
Gorunen cikis Sy 1.0 kVA 1.3 kVA 1.7 kVA 2.0 kVA 2.9 kVA 3.4 kVA
giicii
(Usebere = AC 200 —
240 V)
Besleme u AC 3 x 200 V/230 V/240 V
gerilimleri Sebeke
izin verilen aralik Usepeke = AC 200V —% 10-AC 240V + % 10
Sebeke frekansi fsepeke |90 —60 Hz + % 10
Anma sebeke akimi lsebeke | AC1.9A | AC24A | AC35A | AC50A | AC6.7A | AC73A
(Useveke = AC 230 V)
Cikis gerilimi U, 0 — Ugepeke
Cikis frekansi fa 2-120 Hz
Coziiniirlik 0.01 Hz
Calisma noktasi 60 Hz'de 230 V
Anma cikis akimi In AC25A | AC32A | AC40A | AC55A | AC73A | AC8.7TA
Motor giicii S1 Prot 0.37kW | 0.55kW | 0.75 kw 1.1 kW 1.5 kW 2.2 kW
0.5 HP 0.75 HP 1.0 HP 1.5 HP 2.0HP 3.0HP
PWM frekansi 4 (fabrika ayar)/8/16 kHz "
Akim sinin lhaks | Motorlu: A ve Aigin % 160
reaktif: A ve Aigin % 160

Maksimum motor
kablosu uzunlugu

15 m, MOVIMOT® frekans gevirici motora yakin monte edildiginde

(SEW-EURODRIVE hibrit kablosu ile)
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Teknik bilgiler

230 V/60 Hz galistirma noktali motor

MOVIMOT® tipi MM 03D- | MMO05D- | MM 07D- | MM11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Parca numarasi 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130
Boyut 1 2
Harici fren direnci Riin 150 Q 68 Q
EMU dayanikliligi EN 61800-3'e uygun
EMU emisyonu EN 61800-3’e gore Kategori C2'ye uygundur (EN 55011 ve EN 55014’e
gore Sinir Degeri A)
Ortam sicakhgi Ay Motora bagl olarak -25 (-30) — +40 °C
Py disimi: % 3 /K, maks. 60 °C'ye kadar.
iklim sinifi EN 60721-3-3, Sinif 3K3

Depolama sicakhgi ?

-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, Sinif 3K3)

izin verilen maksimum
titresim ve darbe yuku

EN 50178’e gore

Koruma sinifi
(motora bagl)

IP54, IP55, IP65, IP66 (istege gore, sipariste belirtiimelidir)

(Baglanti kutular kapali ve tim kablo rakorlari yalitiimis, motor koruma
sinifi disik ise, MOVIMOT® tahrik Gnitesinin koruma sinifi da diistktir)

Calisma sekli

S1, S3 maks. gevrim siresi 10 dakika (EN 60034-1)

Sogutma sekli

Kendiliginden sogutmal (DIN 41751)

Yerlesim yiiksekligi

h <1000 m: Yanit yok
h > 1000 m: I, disimu her 100 m igin % 1

h > 2000 m: Ugepee dlistimi her 100 m'de AC 3V, asiri gerilim sinifi
DIN 0110-1'e gore 2

Arrare = 4000 m

Ayrica, bkz. Bélim "Deniz seviyesinden 1000 m yukseklige yerlestir-
me" (- B 37)

Agirhik

Olgiiler,
boyut resimleri

Cikis momentleri

"MOVIMOT® Rediktorlii Motorlar" kataloguna bakin

Gerekli
koruma onlemleri

Cihazin topraklanmasi

1) 16-kHz-PWM frekansi (sesiz): DIP-ANAHTAR S1/7 = ON ayarinda cihazlar 16 kHz-PWM frekans (sessiz) ile ¢alisir ve sogutma pla-

kasinin sicakligina ve yike baglh olarak kademeli bir sekilde daha duslk frekanslara geri gelirler.
2) Uzun siireli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin émri kisalir.

22()  isletme Kilavuzu - MOVIMOT® MM..D

21214360 /TR — 10/2014



21214360 /TR — 10/2014

Teknik bilgiler

Elektronik modul verileri

11.4  Elektronik modul verileri
Elektronik modiil veri- | Klemens
leri
Harici elektronik bes- |24V U=+24V + % 25, EN 61131-2, artik dalgalanma maks. % 13
lemesi X6:1,2,3 |I. <250 mA (24 \'de tipik 120 mA)
Giris kapasitansi 120 pF
3 dijital giris Opto coupler Gzerinden potansiyelsiz, PLC uyumlu (EN 61131-2)
R;= 3,0 kQ, I = 10 mA, tarama g¢evrimi < 5 msn
Sinyal seviyesi +13 -+30V ="1" = Kontak kapall
-3-+5V ="0" = Kontak agik
Kontrol fonksiyonlari RO Sag/Dur
X6:11, 12
LN Sol/Dur
X6:9, 10
f1/f2 "0" = Istenen deger 1
X6:7, 8 "1" = [stenen deger 2
Cikis rolesi K1a Yanit siresi < 15 msn
Kontak verileri X5:25,26 |DC24V/0,6 A/DC 12, IEC 60947-5-1'e gbre
K1b (sadece SELV veya PELV-akim devreleri)
X5:27, 28
Sinyal verme fonksiyo- Hazir sinyali icin Kontak kapali:
nu Eg;?;?(lde acik gerilim varsa (24 V + Sebeke)
* bir hata tespit edilmediginde
* kendi kendini sinama evresi tamamlandiginda
(agtiktan sonra)
Seri arabirim RS+ RS485
X5:29, 30
RS-
X5:31, 32
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1 Teknik bilgiler

Opsiyon ve aksesuarlarin teknik bilgileri

11.5 Opsiyon ve aksesuarlarin teknik bilgileri

11.5.1 MLU11A/MLU21A
Opsiyon MLU11A MLU21A
Pargca numarasi 08233837 0823387X
Fonksiyon 24 V besleme gerilimi
Girig gerilimi AC 380 -500V £% 10 AC 200 -240V % 10
(50/60 Hz) (50/60 Hz)
Cikis gerilimi DC 24V +% 25
Cikis giicii maks. 6 W
Koruma sinifi IP65
Ortam sicakligi -25-+460 °C
Depolama sicakligi -25-+485°C
11.5.2 MLU13A
Opsiyon MLU13A
Pargca numarasi 18205968
Fonksiyon 24 V besleme gerilimi
Girig gerilimi AC 380 - 500V +% 10 (50/60 Hz)
Cikis gerilimi DC 24V +% 25
Cikis giicii maks. 8 W
Koruma sinifi IP20
Ortam sicakligi -25-+485°C
Depolama sicakligi -25-+485°C
11.5.3 MLG11A/MLG21A
Opsiyon MLG11A MLG21A
Pargca numarasi 08233845 08233888

Fonksiyon istenen deger ayarlayici ve 24 V gerilim beslemesi

Girig gerilimi AC 380 -500V % 10 AC 200 -240V £% 10
(50/60 Hz) (50/60 Hz)

Cikis gerilimi DC 24 V +%25

Cikis giicii maks. 6 W

istenen deger ¢éziiniir- | % 1

lagii

Seri arabirim" Bir MOVIMOT® frekans gevirici baglantisi icin RS485

Koruma sinifi IP65

Ortam sicakligi -15-+460 °C
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11.5.4

11.5.5

11.5.6

MNF21A

URM

BEM

Teknik bilgiler

Opsiyon ve aksesuarlarin teknik bilgileri

Opsiyon

MLG11A MLG21A

Depolama sicakligi

-25-+85°C

1) entegre edilmis dinamik sonlandirma direnci ile

Opsiyon

MNF21A
(sadece MM03D-503-00 — MM15D-503-00 icin)

Par¢a numarasi

08042659

Fonksiyon 3 faz sebeke filtresi (EN 61800-3'e gore Kategori C1
saglar)

Giris gerilimi AC 3x380V +% 10/50 — 60 Hz

Girig akimi 4 A

Koruma sinifi IP20

Ortam sicakhgi -25-+60 °C

Depolama sicakhigi -25-+85°C

Opsiyon URM

Parga numarasi 08276013

Fonksiyon Gerilim rélesi, mekanik frenin daha hizli uygulanmasini
saglar

Anma gerilimi Uy DC 36 - 167 V
(Fren bobini AC 88 — 400 V)

Fren akimi | 0.75 A

Koruma sinifi IP20

Ortam sicakhgi -25-+60 °C

Depolama sicakhigi -25-+485°C

Kapanma zamani t,,,

yaklasik 40 msn (URM opsiyon hari¢: 100 msn)
(dogru akim tarafinin ayrilmasi)

DIKKAT

Cok yiksek baglanti geriliminde fren redresorii BEM veya ona baglh olan fren bobini

hasar gorebilir.

BEM fren redresotriinde veya fren bobininde hasar olusabilir.

* Anma fren gerilimi sebeke anma gerilimine uygun olan bir fren segin.

11

Isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = 22 3



1 Teknik bilgiler

Opsiyon ve aksesuarlarin teknik bilgileri

Opsiyon

BEM

Parca numarasi

08296111

Fonksiyon

Fren redresori mekanik frenin hizli olarak anahtarlan-
masini (ayima ve uygulama) sagdlar.

Anma baglanti gerilimi

AC230V-AC500V +% 10/ -% 15
50-60Hz +% 5
Siyah baglanti telleri

Kumanda gerilimi

DCO0-5V

MOVIMOT® baglantisi: Devre karti fisi X10

Fren akimi

maks. DC 0,8 A

Fren baglantisi 13, 14, 15

Koruma sinifi IP20

Ortam sicakligi -25-+460 °C
Depolama sicakligi -25-+485°C
Kapanma zamani t,,, 10 — 20 msn)

11.5.7 BES (24-V fren bobini igin)

DIKKAT

hasar gorebilir.

Cok yuksek baglanti geriliminde fren redresori BES veya ona bagl olan fren bobini

BES fren redresériinde veya fren bobininde hasar olugabilir.

* Fren bobini 24 V olan bir fren segin.

Opsiyon

BES

Pargca numarasi

08298475

Fonksiyon

Fren redresori mekanik frenin hizli olarak anahtarlan-
masini (ayima ve uygulama) saglar.

Besleme gerilimi

DC 24V +% 10/-% 15

Kumanda gerilimi

DCO0-5V

MOVIMOT® baglantisi: Devre karti fisi X10

Fren akimi maks. DC 3.0 A
Koruma sinifi IP20

Ortam sicakhgi -25-+60 °C
Depolama sicakligi -25-+485°C
Kapanma zaman t,,, 10 — 20 msn)
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Teknik bilgiler

Opsiyon ve aksesuarlarin teknik bilgileri

Opsiyon MBG11A

Parga numarasi 08225478

Fonksiyon istenen deger ayarlayici
Girig gerilimi DC 24V +% 25

Akim gereksinimi yakl. 70 mA

istenen deger ¢oziiniir- | % 1

lagi

Seri arabirim”

Maksimum 31 MOVIMOT® frekans gevirici baglantisi
icin RS485 (maks. 200 m, 9600 baud)

Koruma sinifi IP65
Ortam sicakhgi -15-+60 °C
Depolama sicakhigi -25-+85 °C

1) entegre edilmis sonlandirma direnci ile

Opsiyon DBG60B-01 DBG60B-02 DBG60B-03
Fonksiyon Tus takimi
Baglant RJ10 fisi

Diyagnostik arabirimi X50'ye baglanti i¢in

Koruma sinifi

IP40 (EN 60529)

Ortam sicakhigi

0-+40°C

Depolama sicakhigi

-20-+80 °C
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1 Teknik bilgiler

Opsiyon ve aksesuarlarin teknik bilgileri

11.5.10 MWA21A

Opsiyon MWA21A

Parga numarasi 08230064

Fonksiyon istenen deger konvertori
Girig gerilimi DC 24V +% 25

Akim gereksinimi yakl. 70 mA

Seri arabirim”

Maksimum 31 MOVIMOT® frekans gevirici baglantisi
icin RS485 (maks. 200 m)

maks. 9600 baud
Tek yonlu iletisim

Cevrim siliresi: 100 msn

Analog giris 0-10V/i2-10V, R =12kQ
0-20mA/4 -20mA, Ri=22Q

istenen deger ¢oziiniir- |8 Bit (+ 1 Bit)

lagi

Analog girig

Dijital girislerin +13-+30V ="1"

sinyal seviyesi 3_+5\ ="Q"

Koruma sinifi IP20

Ortam sicakligi -15-+60 °C

Depolama sicakligi -25—-+85°C

1) entegre edilmis sonlandirma direnci ile
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11.5.11 MWF11A

11.5.12 HaricifanV

Teknik bilgiler

Opsiyon ve aksesuarlarin teknik bilgileri

Opsiyon MWF11A

Parg¢a numarasi 08238278

Fonksiyon istenen deger konvertorii
Girig gerilimi DC 24V +% 25

Akim gereksinimi yakl. 55 mA

Seri arabirim

EIA standardina uygun RS485, maks. 32 kullanici (en-
tegre edilmis sonlandirma direncli)

Frekans girigi

100 Hz - 100 kHz
Gerilim 5,5-30V

Kare, sinus veya testere disi gerilim kullanilabilir

Analog giris
Gerilim kontrollt

Akim kontrollt

0-10V, R >200kQ
0-20mA, R =250 Q

Dijital girigler R =3 KkQ, Iz =10 mA

Sinyal seviyesi 13-30v="1"

(EN 61131-2 Tip1'e gére) |0-5V ="0"

Dijital ¢ikis PLC uyumlu, | e = 150 mA

Koruma sinifi IP20

Ortam sicakhgi -10 — +50 °C

Opsiyon Harici fan V

Motor boyu DR.. i¢in 71 80 90 100 112/132
Girig gerilimi DC 24V

Akim gereksinimi 0.35A 05A 0.75A |0.75/11A| 1.64A
Gii¢ gereksinimi 0w 12W 14 W 14/19 W 29W
Hava debisi 60 m®h 170 m*h | 210 m*h | 295 m*h
Baglant Klemens grubu

Maks. kablo kesiti 3x 1.5 mm?

Kablo rakoru M16 x 1.5

Koruma sinifi IP66

Ortam sicakhgi -20 — +60 °C
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1 Teknik bilgiler
Entegre edilmis RS485 Arabirimi

11.6  Entegre edilmis RS485 Arabirimi

RS485 arabirimi

Standart EIA standardina uygun RS485
(entegre edilmis dinamik sonlandirma direngli)
Baud hizi 9,6 kBaud
31,25 kBaud (MF.., MQ.., MOVIFIT®-MC fieldbus arabi-
rimleri ile baglantili olarak)
Start bitleri 1 start biti
Stop bitleri 1 stop biti
Veri bitleri 8 veri biti
Parite 1 parite biti,
cift pariteye (even parity) ek olarak
Veri yonii iki yonli
Calisma sekli Asenkron, yari dubleks

Zamanasgimi siiresi

1sn

Kablo uzunlugu

9600 baud’da RS485 igletmesi icin maks. 200 m
aktarim hizi 31250 baud igin maks. 30 m

Kullanici sayisi

* maks. 32 kullanici
(1 bus master 2+ 31 MOVIMOT®)
Broadcast ve grup adresleme mimkin

15 MOVIMOT® igin teker teker adres belirlenebilir

1) 31250 baud aktarim hizi MF.. fieldbus arabirimi ile galistirmada otomatik olarak taninir.
2) harici kontrol Unitesi veya MBG11A, MWA21A ya da MLG..A opsiyonu

11.7 Diyagnostik arabirimi

X50 Diyagnoz Arabirimi
Standart EIA standardina uygun RS485
(entegre edilmis dinamik sonlandirma direngli)
Baud hizi 9,6 kBaud
Start bitleri 1 start biti
Stop bitleri 1 stop biti
Veri bitleri 8 veri biti
Parite 1 parite biti,
cift pariteye (even parity) ek olarak
Veri yonii iki yonli
Calisma sekli Asenkron, yari dubleks
Baglant RJ10 soket
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Teknik bilgiler

Anahtarlama igi, calisma havasi araligi, fren momenti

11.8  Anahtarlama isi, galigma havasi araligi, fren momenti
Fren Tip| Bakima ka- | Calisma ha- | Fren Fren torku ayarlari
dar vasi araligi | diski
DR [mm] [mm] | Fren mo- | Fren yaylarinin Fren yaylarinin
menti adedi ve gesitleri siparis numaralari
[10°J] min.” | maks | min. [Nm] Normal Mavi Normal Mavi

5.0 4
3.5 2

BEO5 120 0.25 | 0.6 9.0 05 6 0135017X | 13741373
1.8 - 3
10 6 -

BE1 120 0.25 | 0.6 9.0 7.0 4 2 0135017X | 13741373
5.0 2 4
20 6 -
14 2 4

BE2 165 0.25 | 0.6 9.0 13740245 | 13740520
10 2 2
7.0 - 4
55 6 -
40 2 4

BE5 260 025 | 0.9 9.0 13740709 | 13740717
28 2 2
20 - 4
110 6 -
80 2 4

BE11 640 0.3 1.2 10.0 13741837 | 13741847
55 2 2
40 - 4

1) Galisma havasi araligini kontrol ederken dikkat edin: Bir deneme surisiinden sonra, fren diskinin paralellik toleranslari nedeniyle +

0,15 mm sapma gosterebilir.

11
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1 1 Teknik bilgiler
Fren momentinin atanmasi

11.9 Fren momentinin atanmasi

Motor tipi Fren tip Fren moment kademesi [Nm]
BEO5 18 125 | 35|50
DR.71
BE1 50| 70| 10
BEO5 18 |1 25| 35|50
DR.80 BE1 50| 70| 10
BE2 70 | 10 | 14 | 20
BE1 50| 70| 10
DR.90 BE2 70 | 10 | 14 | 20
BES 20 | 28 | 40 | 55
BE2 70| 10 | 14 | 20
DR.100
BE5 20 | 28 | 40 | 55
BE5 28 | 40 | 55
DR.112
BE11 40 | 55
BE5 28 | 40 | 55
DR.132
BE11 40 | 55 |80 |110
Tercih edilen fren gerilimi
MOVIMOT® tipi Tercih edilen fren gerilimi
MOVIMOT® MM..D-503, Boyut 1 (MMO3.. ile MM15.. ara- 230V
sinda)
MOVIMOT® MM..D-503, Boyut 2 (MM22.. ile MM40.. ara-
sinda)
120V
MOVIMOT® MM..D-233 ", Boyut 1 ve 2 (MMO03.. ile MM40.. ara-
sinda)

1) MOVIMOT® MM..D-233 ile baglantili olarak sadece anma gerilimi 120 V olan frenlere izin verilir.

11.10 Dahili fren direnglerinin segimi

MOVIMOT® tipi Fren direnci Parca numarasi
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00

BW1 08228973 "
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
MM22D-503-00 — MM40D-503-00

BW2 08231362 "

MM11D-233-00 — MM22D-233-00

1) 2 adet M4 x 8 vida teslimat igerigine dahildir.
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11.11

Harici fren direnglerinin seg¢imi

Teknik bilgiler

Harici fren direnglerinin segimi

11.11.1  BW100.. BW200..

MOVIMOT® tipi Fren direnci Parga No. | Koruyucu
Izgara
BW200-003/K-1.5 08282919 | 0813152X
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00
BW200-005/K-1.5 08282838 -
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
BW150-010 08022852 -
BW100-003/K-1.5 08282935 | 0813152X
MM22D-503-00 — MM40D-503-00 BW100-005/K-1.5 08282862 -
MM11D-233-00 — MM22D-233-00 BWO068-010 08022879 -
BW068-020 08022860 -
BW100-003/ | BW100-005/ | BW200-003/ | BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Par¢ga numarasi 08282935 08282862 08282919 08282838
Fonksiyon Rejeneratif enerjinin alinmasi
Koruma sinifi IP65
Direng 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Giig 100 W 200 W 100 W 200 W
S1,'de, % 100 CFD
Boyutlar Gx Y xD 146 x 252 x 146 x 252 x
15 x 80 mm 15 x 80 mm 15 x 80 mm 15 x 80 mm
Kablo uzunlugu 1.5m
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1 Teknik bilgiler

Fren bobininin direnci ve koordinasyon tablosu

11.11.2 BW150.. BW068..

S1,'de, % 100 CFD

BW150-006-T BW68-006-T BW68-012-T
Parga numarasi 17969565 17970008 17970016
Fonksiyon Rejeneratif enerjinin alinmasi
Koruma sinifi IP66
Direng 150 Q 68 Q 68 Q
UL uyarinca gii¢ 600 W 600 W 1200 W
S1,'de, % 100 CFD
CE uyarinca gii¢ 900 W 900 W 1800 W

Boyutlar Gx Y x D

285 x 75 x 174 mm

285 x 75 x 174 mm

635 x 75 x 174 mm

jde

izin verilen maksi-
mum kablo uzun-
lugu

15 m

UYARI

Uygulama i¢in genel olarak fren direnci sicaklik sensori gerekmez. Bir Ust seviyedeki
kontrol Unitesi gerektiginde sicaklik sensérinin sinyalini degerlendirerek tahrik Gnite-
sinin besleme gerilimini kapatabilir.

11.12 Fren bobininin direnci ve koordinasyon tablosu

Fren Fren bobinin direnci "

120 V 230V 400 V
BEO3 76 Q 378 Q 1197 Q
BEO05 78 Q 312 Q 985 Q
BE1 78 Q 312 Q 985 Q
BE2 58 Q 232 Q 732Q
BE5 51Q 200 Q 640 Q
BE11 33Q 130 Q 412 Q

1) Anma degeri kirmizi (klemens 13) ve mavi (klemens 15) baglantilar arasinda 20 °C’de 6lglildu, sicakliga

bagl olarak -% 25 ile +% 40 arasinda sapma mumkinddr.
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Teknik bilgiler

Drive-ldent moduliiniin koordinasyonu

11.13 Drive-ldent modiliiniun koordinasyonu

Motor Drive-ldent modiilii
Tip Sebeke gerilimi Sebeke fre- isaret Tanim Parca numara-
kansi rengi sI
(V] [Hz]
DRS 230/400 50 DRS/400/50 Beyaz 18214371
DRE 230/400 50 DRE/400/50 Turuncu 18214398
DRS 266/460 60 DRS/460/60 Sari 18214401
DRE 266/460 60 DRE/460/60" Yesil 18214428
DRS/DRE 220/380 60 DRS/DRE/380/60" |  Kirmizi 18234933
DRS/DRE 220 - 240/380 ~ 415 20 DRS/DRE/50/60 Mor 18214444
254 — 277/440 — 480 60
DRP 230/400 50 DRP/230/400 Kahverengi 18217907
DRP 266/460 60 DRP/266/460" Bej 18217915
DRE...J 230/400 50 DRE...J/400/50 Turuncu 28203816
DRU...J 230/400 50 DRU...J/400/50 Gri 28203194
DRN 230/400 50 DRN/400/50 Acik mavi 28222040
DRN 266/460 60 DRN/460/60 Mavi yesil 28222059
DRe/DRN | 2207 230/380-400 >0 DRS/DRN/50/60 |Buz beyazi| 28222067
266/460 60

1) Bu Drive-ldent modiili MOVIMOT® MM..D-233 ile de kombine edilebilir.
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Ek

UL-compliant installation

12

12.1
12.1.1

12.1.2

1213

1214

Ek

jde

UYARI

Asagidaki bolim, UL talepleri geregince sizin elinizde bulunan baskinin dilinden
bagimsiz olarak daima ingilizce basilir.

UL-compliant installation

Field wiring power terminals

Observe the following notes for UL-compliant installation:
+ Use 60/75 °C copper wire only.
» Tighten terminals to 1.5 Nm (13.3 Ib.in)

Short circuit current rating

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms symme-
trical amperes when protected as follows

For 240 V systems:

250 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 250 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers
For 500 V systems:

500 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 500 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers
The max. voltage is limited to 500 V.

Branch circuit protection

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.

For maximum branch circuit protection see table below.

Series non-semiconductor fuses inverse time circuit breaker

MOVIMOT® 250 V/500 V minimum, 250 V/500 V minimum,
MM..D 25 A maximum 25 A maximum

Motor overload protection

MOVIMOT® MM..D is provided with load and speed-sensitive overload protection and
thermal memory retention upon shutdown or power loss.

The trip current is adjusted to 140 % of the rated motor current.
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- 12
UL-compliant installation

12.1.5 Ambient temperature

jde

MOVIMOT® MM..D is suitable for an ambient temperature of 40 °C, max. 60 °C with
derated output current. To determine the output current rating at higher than 40 °C,
the output current should be derated 3.0 % per °C between 40 °C and 60 °C.

UYARI

* Only use certified units with a limited output voltage (V,,, = DC 30 V) and limited
output current (1 < 8 A) as an external DC 24 V voltage source.

» The UL certification only applies for the operation on voltage supply systems with
voltages to ground of max. 300 V. The UL-certification does not apply to operation
on voltage supply systems with a non-grounded star point (IT systems).
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1 3 Uygunluk Beyani

13

Uygunluk Beyani

AB Uygunluk Beyani §m

900030110
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . -
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal x =

tek sorumlu olarak asagida adi gegen lrinlerin uygunlugunu beyan ederiz

MOVIMOT ®D serisi frekans gevirici

ve gerektiginde bagl olan AC motor

ile

Makine Direktifi 2006/42/EC 1)

Alcak Gerilim Yonergesi 2006/95/EC

EMU Direktifi 2004/108/EC 4)

uygulanan harmonize standartlar: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007

1) Uriinler makinelere takilmak igin éngériilmiistiir. Devreye alinmalari, bu Griinlerin monte edilecegi
makinelerin yukarida adi gegen Makine Y&nergesine uygunlugu tespit edilene kadar yasaktir.

4) Listelenen Griinler EMU yénergesine gore bagimsiz igletilebilen riinler degildir. Uriinler bir komple
sisteme dahil edildikten sonra bu dederlendirme EMU y&nergesine gére yapilabilir. Degerlendirme
tek bir Griin icin degil, sadece tipik bir sistem kombinasyonu igin onaylanmistir.

5) Uriine ait dokiimanlarda (isletme kilavuzu, el kitabi vb.) verilen tiim giivenlik teknigi kosullarina
Urdnln tim servis 6mri boyunca uyulmahdir.

Bruchsal 12.08.10

Johann Soder
Yeri Tarih Teknik Genel Midir a) b)

a) Uretici adina isbu beyani tanzim etmeye yetkilidir
b) Teknik belgeleri derlemeye yetkilidir
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14 Adres listesi

Adres listesi 1 4

Almanya

Genel merkez Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Fabrika Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1970

Satig D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Posta kutusu sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Uretim fabrikasi / En- Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

distriyel rediiktorler

Christian-Pahr-Str.10
D-76646 Bruchsal

Faks +49 7251 75-2970

Service Competence

Mechanik / Mec-

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

Tel. +49 7251 75-1710

Center hatronik Ernst-Blickle-Stralie 1 Faks +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralie 42 Faks +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faks +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (bei Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faks +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (bei Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Giiney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Faks +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (bei Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstrale 1
D-40764 Langenfeld (bei Disseldorf)

Faks +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24 saat telefon edebilir

+49 800 SEWHELP

+49 800 7394357
Almanya'daki dider servis istasyonlarinin adresleri istek Uzerine verilebilir.
ABD
Fabrika Southeast Region SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaj tesisi 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Satisg P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566

Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Montaj tesisleri Northeast Region SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 856 467-2277
Satig Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Midwest Region SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Faks +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Southwest SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 214 330-4824
Region 3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Western Region SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
ABD'deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tzerine verilebilir.
Arjantin

Montaj tesisi
Satis

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.
Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35

(B1619IEA) Centro Industrial Garin
Prov. de Buenos Aires

Tel. +54 3327 4572-84

Faks +54 3327 4572-21
sewar@sew-eurodrive.com.ar
http://www.sew-eurodrive.com.ar
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BE-3001 Leuven

Avustralya
Montaj tesisleri Melbourne SEW EURODRIVE./PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satig 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW EURODRIVE./PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Avusturya
Montaj tesisi Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satis Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Viyana http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgika
Montaj tesisi Briiksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satig Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be

info@sew-eurodrive.be

Service Competence Endiistriyel re-

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.

Tel. +32 84 219-878

RybalkoStr. 26
BY-220033 Minsk

Center diktorler Rue de Parc Industriel, 31 Faks +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Beyaz Rusya
Satig Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58

Faks +375 17 298 47 54
http://lwww.sew.by
sales@sew.by

Birlesik Arap Emirlikleri

16, rue des Fréres Zaghnoune
Bellevue
16200 El Harrach Alger

Satisg Sharjah Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488
Servis Sharjah Airport International Free Zone Faks +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah
Brezilya
Fabrika Séao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Satig Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Presi-  Faks +55 11 2480-3328
Servis dente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Montaj tesisleri Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Satis Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faks +55 19 3524-6653
Servis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faks +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP
Bulgaristan
Satig Sofya BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9151166
BG-1606 Sofya bever@bever.bg
Cezayir
Satig Cezayir (Bagkent) REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91

Faks +213 21 8222-84
info@reducom-dz.com
http://www.reducom-dz.com
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Cek Cumbhuriyeti
Satig Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Montaj tesisi Florianova 2459 Faks +420 235 350 613
Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Drive Service Hot- HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Servis:
line / 24 saat tele- Tel. +420 255 709 632
fon edebilir Faks +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz
Cin
Fabrika Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj tesisi No. 46, 7th Avenue, TEDA Faks +86 22 25323273
Satig Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew-eurodrive.cn
Montaj tesisi Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satig 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Faks +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faks +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Development shenyang@sew-eurodrive.cn
Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faks +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faks +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Cin’deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Gizerine verilebilir.
Danimarka
Montaj tesisi Kopenhag SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Satis Geminivej 28-30 Faks +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonya
Satis Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Faks +372 6593231
EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Fas
Satis Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Servis 2 bis, Rue Al Jahid Faks +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma
http://www.sew-eurodrive.ma
Fildisi Kiyisi
Satis Abidian SICA Tel. +225 21 25 79 44
Société Industrielle & Commerciale pour I'Afrique Faks +225 21 25 88 28
165, Boulevard de Marseille sicamot@aviso.ci
26 BP 1173 Abidjan 26
Finlandiya
Montaj tesisi Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Faks +358 3 780-6211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi

sew@sew.fi
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Feu Rouge Lalala
1889 Libreville
Gabon

Finlandiya
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faks +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabrika Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaj tesisi Valurinkatu 6, PL 8 Faks +358 201 589-310
FI-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Fransa
Fabrika Hagenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Satis 48-54 route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrika Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopbéle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montaj tesisi Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satis Parc d'activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Faks +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 24078 42 00
Parc d’activités de la forét Faks +33 2 40 78 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Fransa'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tGzerine verilebilir.
Gabon
Satis Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059

Faks +241 741059
esg_services@yahoo.fr
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Giiney Afrika
Montaj tesisleri Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Satis Eurodrive House Faks +27 11 494-3104
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faks +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Faks +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Giiney Kore
Montaj tesisi Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Satisg B 601-4, Banweol Industrial Estate Faks +82 31 492-8056
Servis #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Faks +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Hindistan
Firmanin yeri Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200, +91 265 2831086
Montaj tesisi Plot No. 4, GIDC Faks +91 265 3045300 +91 265 2831087
Satis POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Servis Gujarat salesvadodara@seweurodriveindia.com
Montaj tesisi Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Satis Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase I Faks +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Hirvatistan
Satig Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Faks +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Hollanda
Montaj tesisi Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satis Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam Servis: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Hong Kong
Montaj tesisi Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Satis Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 36902211
Servis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk

No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
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2555 Rue Leger
Lasalle, PQ H8N 2V9

Montaj tesisi Normanton SEW EURODRIVE./Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satig DeVilliers Way Faks +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / 24 saat telefon edebilir Tel. 01924 896911
irlanda
Satig Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Ispanya
Montaj tesisi Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Satig Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faks +34 94 43184-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satis Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faks +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
isveg
Montaj tesisi Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Satisg Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 3442 80
Servis S-55303 JOonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jénkdping jonkoping@sew.se
isvigre
Montaj tesisi Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Satig Jurastrasse 10 Faks +41 61 417 1700
Servis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
italya
Montaj tesisi Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Satis Via Bernini,14 Faks +39 02 96 980 999
Servis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Japonya
Montaj tesisi lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satisg 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373855
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.be
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Satis Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Faks +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Montaj tesisleri Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satis 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faks +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

Faks +1 514 367-3677
a.peluso@sew-eurodrive.ca

Kanada'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Uzerine verilebilir.
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Kazakistan

Satig Almaata TOO "CEB-EBPOJPAINB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Panbimbeka, 348 Pakc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmarbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecnybnvka KasaxcrtaH sew@sew-eurodrive.kz

Kenya

Satig Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5
Kamutaga Place Faks +254 20 6537096
Commercial Street info@barico.co.ke
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi

Kolombiya

Montaj tesisi Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50

Satis Calle 22 No. 132-60 Faks +57 1 54750-44

Servis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co

Letonya

Satig Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faks +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com

info@alas-kuul.com

Litvanya

Satis Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Faks +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt

http://www.sew-eurodrive.lt
Liibnan
Liibnan - Satig Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532

B. P. 80484
Bourj Hammoud, Beyrut

Faks +961 1 494 971
ssacar@inco.com.lb

After Sales Service

service@medrives.com

Urdiin / Kuveyt / Suu- Beyrut
di Arabistan /Suriye -

Middle East Drives S.A.L. (offshore)
Sin EI Fil.

Tel. +961 1 494 786
Faks +961 1 494 971

Satis B. P. 55-378 info@medrives.com
Beyrut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Liiksemburg
Montaj tesisi Briiksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satis Researchpark Haasrode 1060 Faks +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Macaristan
Satig Budapeste SEW EURODRIVE./Kft. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Madagaskar
Satis Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Faks +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Malezya
Montaj tesisi Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Satis No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my

West Malaysia
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Meksika
Montaj tesisi Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Satis SEM-981118-M93 Faks +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Misir
Satig Kahire Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servis for Engineering & Agencies Faks +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Mogolistan
Satis Ulaanbaatar SEW-EURODRIVE Representative Office Mon- Tel. +976-70009997
golia Faks +976 -70009997
Olympic street 8, http://www.sew-eurodrive.mn
2nd floor Juulchin corp bldg., sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14253
Nambiya
Satis Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Faks +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund
Nijerya
Satig Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, Ikeja Industrial Estate ( Ogba team.sew@eisnl.com
Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, Ikeja, Lagos
Nijerya
Norvec¢
Montaj tesisi Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Satis Solgaard skog 71 Faks +47 69 24 10 40
Servis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Pakistan
Satis Karagi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com-  Faks +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Satig Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Faks +595 21 3285539
Departamento Central sew-py@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montaj tesisi Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES  Tel. +51 1 3495280
Satis S.A.C. Faks +51 1 3493002
Servis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonya
Montaj tesisi todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Satig ul. Techniczna 5 Faks +48 42 676 53 49
Servis PL-92-518 t6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H

Faks +48 42 6765346

Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
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Portekiz

Montaj tesisi Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670

Satis Apartado 15 Faks +351 231 20 3685

Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt

infosew@sew-eurodrive.pt

Romanya

Satig Biuikres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328

Servis str. Brazilia nr. 36 Faks +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro

Rusya

Montaj tesisi

St. Petersburg

ZAO SEW-EURODRIVE

Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142

Satis P.O. Box 36 Faks +7 812 3332523
Servis RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Satis Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faks +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Sirbistan
Satig Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/ +381 11 288
Ustanicka 128a 0393
PC KoSum, IV sprat Faks +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapur
Montaj tesisi Singapur SEW EURODRIVE./PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Satis No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakya
Satig Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Faks +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Faks +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Faks +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Faks +421 55 671 2254
SK-040 01 KoSice sew@sew-eurodrive.sk
Slovenya
Satis Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Svaziland
Satig Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Faks +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Sile
Montaj tesisi Santiago de Chile SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Satis Las Encinas 1295 Faks +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl

LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Posta kutusu

Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile

ventas@sew-eurodrive.cl

isletme Kilavuzu - MOVIMOT®MM.D = 245




1 4 Adres listesi

Tansania

Satis Daressalam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA  Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Faks +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 uroos@sew.co.tz
Dar Es Salaam

Tayland

Montaj tesisi Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281

Satis 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faks +66 38 454288

Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000

Tunus

Satig Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faks +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn

Turkiye

Montaj tesisi

Kocaeli-Gebze

SEW-EURODRIVE

Tel. +90-262-9991000-04

Satis Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. $ti. Fax +90-262-9991009

Servis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr

Ukrayna

Montaj tesisi

Dnipropetrowsk

00O «CEB-EBpopgpaiiB»

Ten. +380 56 370 3211

Satis yn.Pabouas, 23-B, oduc 409 dakc. +380 56 372 2078
Servis 49008 JHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua

sew@sew-eurodrive.ua
Venezuella

Montaj tesisi

Valencia

SEW-EURODRIVE Venezuela S.A.

Tel. +58 241 832-9804

Nam Trung Co., Ltd

250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town,
Binh Duong Province

HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City

Satig Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faks +58 241 838-6275
Servis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietnam
Satis Ho Chi Minh Kenti Liman ve Offshore harig tiim branslar: Tel. +84 8 8301026

Faks +84 8 8392223
namtrungco@hcm.vnn.vn
truongtantam@namtrung.com.vn
khanh-nguyen@namtrung.com.vn

Liman ve Offshore

DUC VIET INT LTD

Industrial Trading and Engineering Services
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City

Tel. +84 8 62969 609
Faks +84 8 62938 842
totien@ducvietint.com

12, K. Mavromichali Street
P.O. Box 80136
GR-18545 Piraeus

Hanoi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342
R.205B Tung Duc Building Faks +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City
Yeni Zelanda
Montaj tesisleri Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Satis P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Yunanistan
Satis Atina Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34

Fax +30 2 1042 251-59
http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
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Zambiya

Satis

Kitwe

EC Mining Limited

Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road, Off
Mutentemuko Road,

Heavy Industrial Park,

P.0.BOX 2337

Kitwe

Tel. +260 212 210 642
Faks +260 212 210 645
sales@ecmining.com
http://www.ecmining.com
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