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Vseobecné pokyny

Pouziti dokumentace

1 VSeobecné pokyny

11 Pouziti dokumentace

Tato dokumentace je soucasti produktu. Dokumentace je ur€ena vSem osobam, které

provadéji montaz, instalaci, uvedeni do provozu a servis produktu.

Dokumentace musi byt pfistupna a v Citelném stavu. Zajistéte, aby osoby odpovédné
za funkci a provoz zafizeni a osoby, které na pfistroji pracuji na vlastni odpovédnost,
si kompletné precetly dokumentaci a porozumély ji. V pfipadé nejasnosti, nebo pokud

potfebujete dalsi informace, obratte se na firmu SEW-EURODRIVE.

1.2 Struktura varovnych upozornéni

1.21 Vyznam vystraznych hesel

V nésledujici tabulce najdete odstupfiovani a vyznam vystraznych hesel jednotlivych

upozornéni.

Vystrazné heslo Vyznam Dusledky pfi nerespektovani
A NEBEZPECI Bezprostfedné hrozici nebezpedi Smrt nebo t&Zka poranéni
A VAROVANI Mozny vznik nebezpeéné situace Smrt nebo t&Zka poranéni
A POZOR Mozny vznik nebezpecné situace Lehka zranéni
POZOR! Moznost vzniku hmotnych Skod Poskozeni pohonu nebo jeho okoli
UPOZORNENI UzZite&né upozornéni nebo tip:

Usnadriuje manipulaci se systémem

pohonu.

1.2.2 Struktura varovnych upozornéni pro dany odstavec

Varovna upozornéni pro dany odstavec neplati jen pro jeden specialni tkon, nybrz pro
nékolik ukond v ramci jednoho tématu. Pouzité piktogramy upozorfiuji bud na vSeo-

becné nebo na specifické nebezpedi.

Zde vidite formalni strukturu varovného upozornéni pro dany odstavec:

VYSTRAZNE HESLO!

Druh nebezpeci a jeho zdroj.

MozZné nasledky pfi nerespektovani.

Opatreni pro odvraceni nebezpedi.

65 Navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D
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Vseobecné pokyny
Struktura varovnych upozornéni

Vyznam piktogramu

1.23

Piktogramy obsazené ve varovnych upozornénich maji nasledujici vyznam:

Piktogram Vyznam

V8eobecné nebezpelné misto

Varovani pfed nebezpecnym elektrickym napétim

Varovani pfed horkymi povrchy

Varovani pfed nebezpe€im pohmozdéni

Varovani pfed zavéSenym bfemenem

Varovani pfed automatickym rozbéhem

>R E>>

Struktura vlozenych varovnych upozornéni

Vlozena varovna upozornéni jsou integrovana pfimo v navodu pfed pfisluSnym nebez-
pecnym krokem.

Zde vidite formalni strukturu vioZeného varovného upozornéni:
« A VYSTRAZNE HESLO! Druh nebezpesi a jeho zdroj.
Mozné nasledky pfi nerespektovani.
— Opatteni pro odvraceni nebezpedi.

Navod k obsluze - MOVIMOT®MM.D |/



1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

Vseobecné pokyny
Naroky vyplyvajici ze zaruky

Naroky vyplyvajici ze zaruky

Dodrzovani pokynt v dokumentaci je pfedpokladem bezporuchového provozu a uplat-
fovani pfipadnych naroku vyplyvajicich ze zaruky. Proto nez zacnete s produktem
pracovat, pfectéte si nejprve dokumentaci!

Vylou€eni zaruky

Dodrzeni pokynli v dokumentaci je zakladnim pfedpokladem bezpeéného provozu
a dosazeni uvadénych vlastnosti produktu a vykonovych charakteristik. Za urazy, véc-
né nebo finanéni Skody, ke kterym by doSlo v dusledku nedodrzeni pokynd uvede-
nych v navodu k obsluze, neprebira firma SEW-EURODRIVE Zadnou odpovédnost.
Ruceni za vécné vady je v takovych pfipadech vylouceno.

Soucasné platné dokumenty

Navic je nutné dodrzet nize uvedené tiskopisy:

+ Katalog ,Pfevodové motory MOVIMOT®*

+ Navod k obsluze , Tfifazovy motor DR.71 — 315¢

+ Navod k obsluze pievodovky (pouze u pfevodovych motord MOVIMOT®)

Tyto tiskopisy muzete stdhnout a objednat na adrese http://www.sew-eurodrive.de
v rubrice ,Dokumentace®.

Nazvy produkta a znacky

Nazvy produktl uvadeéné v této dokumentaci jsou znacky nebo registrované znamky
pFislusnych vlastnika.

Poznamka o autorskych pravech

© 2014 SEW-EURODRIVE. Vsechna prava vyhrazena.
Jakékoli — i dil&i — rozmnozovani, editace, Sifeni a jiné komeréni vyuZziti je zakazano.

& | Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Bezpecnostni pokyny
Uvodni poznamky

2 Bezpecénostni pokyny

Nasledujici zasadni bezpecnostni pokyny slouzi k zamezeni vzniku hmotnych Skod
a ohrozeni osob. Provozovatel musi zajistit respektovani a dodrzovani zakladnich
bezpecnostnich pokynu. Ujistéte se, Ze osoby odpovédné za funkci a provoz zafizeni
a osoby, které na zafizeni pracuji na vlastni odpovédnost, si kompletné precetly na-
vod k obsluze a porozumély mu. V pfipadé nejasnosti, nebo pokud potiebujete dalSi
informace, se obratte na firmu SEW-EURODRIVE.

2.1 Uvodni poznamky

Nasledujici bezpec¢nostni pokyny plati pfedevsim pfi pouzivani pohonid MOVIMOT®.
PFi pouzivani dalSich komponent SEW respektujte navic také bezpe€nostni pokyny
pro jednotlivé komponenty v pfislusné dokumentaci.

Kromé toho respektujte také doplriujici bezpe&nostni pokyny v jednotlivych kapitolach
této dokumentace.

2.2 VSeobecné informace

Nikdy neinstalujte ani neuvadéjte do provozu poskozené produkty. PoSkozeni nepro-
dlené reklamujte u pfepravni spole¢nosti.

B&hem provozu mize dochazet k pohybu &i otadeni souéasti pohond MOVIMOT® ne-
bo zde mohou byt horké povrchy.

V pfipadé nepfipustného odstranéni potfebnych krytl, nespravného pouziti a pfi chyb-
né instalaci nebo obsluze vznika riziko vazného poskozeni zdravi osob a rovnéz muze
dojit k hmotnym Skodam. DalSi informace je nutné vyhledat v dokumentaci.

2.3 Cilova skupina

Veskeré prace pfi instalaci, uvedeni do provozu, odstrafiovani poruch a udrzbé musi
byt provadény odbornym elektrotechnikem (respektujte predpisy IEC 60364 a/nebo
CENELEC HD 384 ¢i DIN VDE 0100 a IEC 60664 nebo DIN VDE 0110 a mistni
predpisy na prevenci uraz().

Kvalifikovanymi elektrikafi ve smyslu téchto zakladnich bezpecénostnich pokynd jsou
osoby, které jsou s instalaci, montazi, uvadénim do provozu a s provozem produktu
divérné obeznameny a maji pro tyto ¢innosti odpovidajici kvalifikaci.

VSechny prace v ostatnich oblastech, jako je transport, uskladnéni, provoz a likvidace,
musi vykonavat osoby, které byly odpovidajicim zplsobem proskoleny.

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D |



Bezpecnostni pokyny
PouZiti v souladu s uréenym uéelem

24 Pouziti v souladu s uréenym ucelem

Ménice MOVIMOT® jsou komponenty uréené k montazi do elektrickych zafizeni ¢i
stroja.

Pfi montazi do strojl je zakazano uvadét ménite MOVIMOT®do provozu (tj. pfi zaha-
jeni provozu v souladu s ur€enym ucelem), dokud nebude shledano, ze stroje odpovi-
daji ustanovenim smérnice pro stroje 2006/42/ES.

Uvedeni do provozu (tj. zahajeni provozu k uréenému ucelu) je povoleno pouze pfi do-
drzeni smérnice pro zajisténi elektromagnetické kompatibility (2004/108/ES).

Ménite MOVIMOT® spliiuji pozadavky smérnice 2006/95/ES pro nizka napéti. U mé-
nict MOVIMOT® byly pouzity normy uvedené v prohlaseni o shodé.

Technické udaje i udaje tykajici se pfipojovacich podminek jsou uvedeny na typovém
Stitku a v dokumentaci a musi byt bezpodmine&né dodrzeny.

241 Bezpecénostni funkce

Ménite MOVIMOT® nesmi spliiovat Zadné bezpeénostni funkce, nejsou-li takové funk-
ce popsany a vyslovné povoleny. Bezpecnostni komponenty jsou oznaceny logem FS
funkéni bezpecnosti.

24.2 Aplikace ve zvedaci technice

Ménic¢e MOVIMOT® jsou jen v omezené mife vhodné pro aplikace ve zvedaci techni-
ce, viz navod k obsluze, kapitola ,Dodate¢na funkce 9%. (- B 88)

Ménice MOVIMOT® nesméji byt pouzivany jako bezpeénostni zafizeni v aplikacich ve
zvedaci technice.

2.5 Preprava, skladovani

Ridte se pokyny pro transport, skladovani a odborné zachazeni. Je nutné dodrzet kli-
matické podminky dle kapitoly ,Technické udaje“ v navodu k obsluze. ZaSroubovana
nosna oka je nutné pevné utahnout. Oka jsou dimenzovana na hmotnost pohonu
MOVIMOT®. Nesmi byt namontovana zadna dodate¢na bifemena. V pfipadé potfeby
je nutné pouzit vhodné, dostatecné dimenzované pfepravni prostfedky (napfiklad ve-
deni lana).

1) ' Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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2.6

2.7

2.8

Instalace

Bezpecnostni pokyny
Instalace

Instalace a chlazeni jednotky musi byt provedeny podle pfedpist uvedenych v pfislus-
né dokumentaci.

Ménite MOVIMOT® je nutné chranit pfed nedovolenym namahanim.

Pokud neni vyslovné uvedeno jinak, jsou zakazany nasledujici zpasoby pouziti:

» pouziti v oblastech ohrozenych explozi,

+ pouziti v prostfedich s vyskytem S$kodlivych olej, kyselin, plynt, par, prachu,
zareni apod.

+ Pfi pouZiti v nestacionarnich aplikacich, u nichZz dochazi k vysokym mechanickym
zatézim pfi vibracich a narazech, viz kapitola ,Technické udaje“.

Elektrické pripojeni

Pfi praci na ménicich MOVIMOT®, které jsou pod napétim, se fidte platnymi narodnimi
predpisy pro prevenci urazu, napi. BGV A3.

Elektrickou instalaci je nutno provést podle pfislusnych predpist (napf. dimenzovani
kabeld, pojistek, zapojeni ochrannych vodi¢a). Pokyny nad ramec téchto pfedpisu jsou
uvedeny v dokumentaci.

Pokyny pro instalaci v souladu se zdsadami elektromagnetické kompatibility — jako je
odstinéni, uzemnéni, usporadani filtrd a pokladani vedeni — se nachazeji v kapitole
.Predpisy pro instalaci”. Dodrzeni zakonnych limitt pro elektromagnetickou kompatibi-
litu je na zodpovédnosti vyrobce zafizeni nebo stroje.

Ochranna opatfeni a ochranna zafizeni musi vyhovovat platnym predpisum, napf.
EN 60204-1 nebo EN 61800-5-1.

Pro zaiji§téni izolace je nutné na pohonech MOVIMOT® provést pfed uvedenim do pro-
vozu napétové zkousky dle normy EN 61800-5-1:2007, kapitola 5.2.3.2.

Bezpeéné odpojeni

Ménice MOVIMOT® spliiuji véechny pozadavky na bezpeéné odpojeni vykonovych
i Fidicich pfivodu podle EN 61800-5-1. Pro zajisténi bezpecného odpojeni musi
i vSechny napojené proudové okruhy splfiovat poZzadavky na bezpeéné odpojeni.

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D | 7



Bezpecnostni pokyny

Provoz

29

Provoz

Zaftizeni, do nichZ se ménie MOVIMOT® montuji, musi byt pfip. vybavena pfidavnymi
kontrolnimi a bezpecnostnimi prvky v souladu s pravé platnymi bezpe€nostnimi usta-
novenimi, napf. se zakonem o technickych pracovnich prostfedcich, s pfedpisy pro
prevenci Urazl atd. U aplikaci se zvySenym potencialnim rizikem mohou byt nutna
dalSi ochranna opatfeni.

Po odpojeni ménicd MOVIMOT® od napajeciho napéti se nesmite okamzité dotykat
dild pod napétim a vykonové pfipojky s ohledem na moznou pfitomnost nabitych kon-
denzatord. Po vypnuti napajeciho napéti vyckejte alespori 1 min.

Jakmile bude méni¢ MOVIMOT® pod napajecim napétim, musi byt pfipojovaci skfifika
zaviena, tj. méni¢ MOVIMOT® a popf. konektor hybridniho kabelu musi byt zastréeny
a pfisroubovany viemi 4 Srouby. Pohon MOVIMOT® dosahne zaru¢eného stupné
ochrany a odolnosti vu¢i vibracim a narazim pouze v pfipadé, kdyz bude ménic
MOVIMOT® pevné pfisroubovan pomoci 4 Sroubl k pfipojovaci skfifice. PFi provozu
se zastréenym, avSak nikoliv zcela pfiSroubovanym méniem muze dojit k vyznamné-
mu zkraceni zivotnosti pohonu.

Zhasnuti provoznich kontrolek LED a dalSich zobrazovacich prvki neni indikatorem
toho, Ze je zafizeni odpojeno od sité a Ze neni pfitomno napéti.

Mechanické blokovani nebo aktivace internich bezpeénostnich funkci zafizeni mohou
mit za nasledek zastaveni motoru. Odstranéni pfi¢iny poruchy nebo reset mohou vést
k tomu, Ze se pohon samocinné znovu rozbéhne. Pokud toto chovani neni pro poha-
nény stroj z bezpecnostnich diivodl pfipustné, odpojte nejprve zafizeni od sité, nez
zaCnete poruchu odstrariovat.

POZOR Nebezpedi popaleni: Teplota povrchii pohond MOVIMOT® a externich do-

plfikd, napf. chladie brzdového odporu mize béhem provozu prekrodit teplotou
60 °C!

12 Navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D
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Konstrukce zafizeni 3
Pohon MOVIMOT®

3 Konstrukce zarizeni

31 Pohon MOVIMOT®

Na nasledujicim obrazku je uveden pfiklad pohonu MOVIMOT® v rGznych provede-

nich:
Pohon MOVIMOT® Pohon MOVIMOT®
s integrovanym méniéem S montazi pobliZz motoru
A B

(6]

9007202786375819

[1] Identifikace zafizeni — méni¢ MOVIMOT®
[2] Méni¢ MOVIMOT®
[3] Pripojovaci skfifika
[4] Motor
[5] '[ypovy Stitek pohonu
[6] Celni pfevodovka
Pohon MOVIMOTP® sestava z kombinace téchto zafizeni:
+  Méni¢ MOVIMOT®
— namontovany u motoru (A)
— nebo namontovany pobliz motoru (B)
* Motor (viz navod k obsluze motoru)
+ Prevodovka, (volitelnd, viz navod k obsluze prevodovky)

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D | | 3



Kon

strukce zarizeni

Méni¢ MOVIMOT®

3.2

L

Méni¢ MOVIMOT®

Na nasledujicim obrazku je zobrazena pfipojovaci skfifika a méni¢ MOVIMOT®:

(1] (2] (3]
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Pfipojovaci skfifika

X10: Konektor doplfiikil BEM/BES
Spojovaci kabel ménice MOVIMOT®
Mé&ni¢ MOVIMOT® s chladitem
Kabelova Sroubeni

Pfipojovaci jednotka se svorkami
Sroub pfipojky uzemnéni

X5, X6: Listy se svorkami elektroniky

@@@@@@@@@@@@@@
M———2 0 ©0OBOBOOBOB OO ©(©)
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]
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(3] [12]

[13] [14] [15] [16] [17] [18]
9007199880561035

X1: Pfipojeni brzdové civky (motory s brzdou) nebo brzdového odporu (motory bez brzdy)

X1: Sitova pfipojka L1, L2, L3

Oznaceni zplsobu pFipojeni

Modul Drive-ldent

Typovy Stitek ménice MOVIMOT®
Pfepina¢ pozadované hodnoty f2 (zeleny)
Pfrepinace DIP S2/5 — S2/8

Prepinac t1 pro rampu integratoru (bily)
Pfepinace DIP S1/1 — S1/8

Prepinace DIP S2/1 — S2/4

14 ' Navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D
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Konstrukce zafizeni
Méni¢ MOVIMOT®

Na nasledujicim obrazku je zobrazena horni ¢ast ménice MOVIMOT®:

(1]
(2]
(3]
(4]

iy ray

g e ,f
) o—
") SEW
A AN R

1 min

B) @)

\ avs

9007199769143947

X50: Diagnostické rozhrani s uzaviracim Sroubem
Potenciometr Zadanych hodnot f1 s uzaviracim Sroubem
Stavova kontrolka LED

Identifikace zafizeni

3.21 Vlastnosti zafizeni MOVIMOT®

Frekvenéni ménic¢ s vektorové orientovanym fizenim motoru
Vykonovy rozsah: 0,37 — 4,0 kW (0,37 — 2,2 kW)

Rozsah napéti: 3 x 380 — 500 V (3 x 200 — 240 V)

Parametrizace dle aplikace je mozna

Zasuvna pameét parametrd pro zabezpeceni dat (modul Drive-ldent)
Rozsahlé funkce ochrany a kontroly

Nizka hladina hluku diky taktovaci frekvenci PWM 16 kHz

Stavova kontrolka LED pro rychlou diagnostiku

Sériové diagnostické rozhrani s konektorem

Diagnostika a ru¢ni ovladani pomoci nastroje MOVITOOLS® MotionStudio
Sériovy 4kvadrantovy provoz

Integrované fizeni brzd:

— U motort s mechanickou brzdou je brzdova civka pouzivana jako brzdovy od-
por.

— U motorl bez brzdy je produkt MOVIMOT® sériové dodavan s internim brzdo-
vym odporem.

Rizeni probiha pomoci binarnich signalli, pfes sériové rozhrani RS485, volitelné
s rozhranim AS-Interface nebo béznym rozhranim primyslové sbérnice
(PROFIBUS, PROFINET IO, INTERBUS, DeviceNet, EtherCAT®).

Na prani muze byt produkt MOVIMOT® dodan s aprobaci UL (uvedeno spole¢nosti
UL).

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D | 5



Konstrukce zarizeni
Typové oznaceni pohonu MOVIMOT®

3.3 Typové oznacéeni pohonu MOVIMOT®
3.31 Typovy stitek

Logo FS

01

Na nasledujicim obrazku je uveden pfiklad typového &titku pohonu MOVIMOT®. Tento
typovy Stitek najdete na motoru.

[ SEWHEURODRIVE (& [ € @ |

76646 Bruchsal/Germany LSTED
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONTEQ.
[1]1——01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3-IEC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 VvV 380-500 IP54 TEFC
CT 15 Hz 50-60 A 3,5
O kw0381  ©min 280117  Hz13 O
Th.Kl. 155(F) ML 02
Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AmMB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014399029659147

[1] Objednaci &islo

Oznaceni na hornim okraiji typového $titku jsou k dispozici pouze v pfipadé,
+ je-li motor vyroben pfisluSnym zplsobem

* a obsahuje alespori jednu soucast klasifikovanou z bezpe€nostné-technického hle-
diska.

Logo FS na typovém §titku se fidi podle pfislusnych namontovanych kombinaci bez-
peénostné-technickych souéasti.

3.3.2 Typové oznaéeni

V nasledujici tabulce najdete pfiklad typového oznaceni pohonu MOVIMOT® RF47
DRE90L4BE2/MM15/MO:

RF Konstrukéni fada, prevodovka

47 |Velikost pirevodovky

DRE |Konstrukéni fada motoru (DRS, DRE, DRP, DRN)

90L |Velikost motoru

J Rotor C = médény rotor
J = rotor LSPM

4 Pocet polii motoru

BE2 |Doplnkové provedeni motoru (brzda)

MM15 | Méni¢ MOVIMOT®

/

MO | Dopliikové provedeni méniée "

1) Na typovém $titku jsou uvedeny pouze doplriky namontované z vyroby.

Provedeni, ktera Ize dodat, najdete v katalogu ,Pfevodové motory MOVIMOT®,

16 | Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Konstrukce zafizeni 3
Typové oznaéeni méni¢e MOVIMOT®

3.4 Typové oznaceni ménice MOVIMOT®
3.41 Typovy stitek

Na nasledujicim obrazku je uveden pfiklad typového &titku ménice MOVIMOT®,

Status: 17 10 - A - -- 1510 16 08/14 829
Type: MM15D-503-00
[1]—%%: 18215033 S#: 1757110 C € [H[

?‘ " Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= 3380 500V AC |U= 3x0V.. .Uin

D-76646 Bruchsal | = 3.5A AC | = 4A AC N2936
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz

L\\A(t)_{E/LMOT_ e T= -30...+40°C \
Anirisbsumrichter P-Motor 1.5kW / 2HP c us
18014400467409291

[11 Objednaci Cislo

3.4.2 Typové oznaceni

V nasledujici tabulce najdete priklad typového oznaceni ménice MOVIMOT®
MM15D-503-00:

MM |Typova fada MM = MOVIMOT®
15 |Vykon motoru 15=1,5 kW
D Verze D

50 Pripojovaci napéti 50 = AC 380 -500V
23=AC200-240V

3 Zpusob pripojeni 3 = 3fazové

00 Provedeni 00 = standard

Provedeni, ktera Ize dodat, najdete v katalogu ,Pfevodové motory MOVIMOT®,

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D 7| /



Konstrukce zafizeni
Typové oznaeni ménice MOVIMOT®

3.4.3 Identifikace zafizeni

V identifikaci zafizeni [1] na horni strané méni¢e MOVIMOT® jsou uvedeny informace
o typu ménice [2], objednacim Cisle ménice [3] a vykonu zafizeni [4].

=~ 'S | @{MHMo30-503-00 |
7 | ® {182%991/@) 3TKW < )
X50 <> @):i

() SIEN ]
|
|
|

(1]

030-503-00
8214991/0.37KW

1 min

E

o

9007199712657547
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Konstrukce zafizeni 3

Typové oznaceni provedeni ,Montaz pobliZz motoru®

3.5 Typové oznaceni provedeni ,,Montaz pobliz motoru*

3.51 Typovy stitek

Na nasledujicim obrazku je uveden pfiklad (odsazené) montaze pobliz motoru ménice
MOVIMOT® s piislusnym typovym Stitkem.

S& o

EURODRIVE - 500V AC
Made in Germany SO#: 01.1234567890.0001.14
MOVIMOT Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

AR R AR YL 0 O RLIGHAETO e ML 0001

9007199712662539

3.5.2 Typové oznaceni

V nasledujici tabulce je uvedeno typové oznaéeni ménite MOVIMOT®
MM15D-503-00/0/P21/RO1A/APG4 pfi montazi pobliz motoru:

MM15D-503-00 | Méni¢ MOVIMOT®
/
0 Zpusob pripoje- 0=_L
ni 1= A

/

P21A Adaptér pro montaz pobliz motoru
/

RO1A Provedeni pripojovaci skrifky
/

APG4 Konektor pro pfipojeni k motoru

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D ] O



Mechanicka instalace

VSeobecné pokyny

4 Mechanicka instalace

4.1 VSeobecné pokyny

Bezpodmineéné respektujte vdeobecné bezpe&nostni pokyny.

Dodrzujte veskeré informace k technickym udajim a pfipustnym podminkam
v misté montaze.

Pfi montazi pohonu MOVIMOT® pouzivejte pouze moznosti upevnéni zamyslené
pro tento pohon.

Pouzivejte pouze upeviiovaci a zabezpeCovaci prvky, které pasuji do stavajicich
vrtani, zavitt a zahloubeni.

4.2 Potrebné nastroje

Sada kli¢t na Srouby

Nastrény kli¢, SW8 mm

Momentovy kli¢

Sada Sroubovaku

V pfipadé potfeby vyrovnavaci ¢lanky (podlozky, distanéni krouzky)

4.3 Predpoklady montaze

Pfed montazi ovéfte, zda jsou spinény tyto body:

Udaje na typovém §titku pohonu souhlasi s hodnotami napajeci sité.
Pohon je nepo$kozen (zadna poskozeni v dusledku prepravy ¢i skladovani).

Teplota okoli odpovida udajim v kapitole ,Technické udaje” v navodu k obsluze.
Upozorfiujeme, Ze teplotni rozsah pfevodovky miize byt omezen, viz navod k ob-
sluze pfevodovky.

Montaz pohonu MOVIMOT® nesmi byt provadéna za nasledujicich Skodlivych
okolnich podminek:

— atmosféra s nebezpedim exploze
— oleje

— kyseliny

— plyny

— vypary

— zareni

— atd.

V abrazivnich okolnich podminkach chrarite radialni tésnici krouzky hfidele na vy-
stupni strané pred opotfebenim.

2() | Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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44
4.41

4.4.2

Mechanicka instalace 4
Montaz pfevodového motoru MOVIMOT®

Montaz pirevodového motoru MOVIMOT®

Tolerance pfi montaznich pracich

V nasledujici tabulce jsou uvedeny pfipustné tolerance koncu hfidele a pfiruby poho-

nu MOVIMOT®.
Konec hridele Priruby
Tolerance praméru dle normy EN 50347 Tolerance stfediciho okraje dle nor-

my EN 50347
. 1S0 6 pii @ < 250 mm
« 1SO h6 pfi @ > 300 mm

+ ISO 6 pfi @ <26 mm
* ISOK6 pfi @ <38 mm az <48 mm
* 1SO m6 pfi @ > 55 mm

+ Stfedici dulek dle normy DIN 332, tvar
DR..

Instalace zafizeni MOVIMOT®

POZOR

Pfi nenamontovani nebo nespravném namontovani ménice MOVIMOT® dojde ke

ztraté stupné ochrany.

Poskozeni ménice MOVIMOT®.

+ Po sejmuti ménice MOVIMOT® z pfipojovaci skfifiky je nutné jej chranit pied
vihkosti a prachem.

Pfi montazi pohonu MOVIMOT® respektujte nize uvedené pokyny a predpisy:

Pohon MOVIMOT® nainstalujte na rovnou nosnou konstrukci, na niz nedochazi
k pfilisnym vibracim a je odolna proti deformacim.

Respektujte pfipustnou pracovni polohu na typovém stitku pohonu.

Z koncu hfidele fadné odstrarite antikorozni prostfedky. K tomu pouzijte bézné do-
stupna rozpoustédla. Rozpoustédlo nesmi proniknout k loziskim a té€snicim krouz-
kiim (poskozeni materialu).

Motor peclivé vyrovnejte do pfislusné polohy, aby nedochazelo k nepfipustnému
zatizeni hfideli motoru. Respektujte pfipustné pfi¢né a axialni sily uvedené v kata-
logu ,Pfevodové motory MOVIMOT®!

Vyhybejte se narazim a uderlim na konce hfidele.
PFikrytim chrarite svislé konstrukce pfed vniknutim cizich téles &i tekutin.

Dbejte na neomezeny pfisun chladiciho vzduchu. Vyhnéte se nasavani horkého
odpadniho vzduchu z jinych agregat.

Vyvazte soucasti, které byly na hfidel nasunuty nasledné, pomoci polovi¢niho lico-
vaného pera (vystupni hfidele jsou vyvazeny poloviénim licovanym perem).

Stavajici otvory pro odvod kondenzatu jsou uzavieny plastovou zatkou. Otvory
oteviete pouze v pfipadé potieby.

Oteviené otvory pro odvod kondenzatu nejsou pfipustné. Pfi otevienych otvorech
pro odvod kondenzatu jiz neplati vy3Si stupné ochrany.

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D | 2 ]



Mechanicka instalace
Montaz pfevodového motoru MOVIMOT®

443 Instalace ve vihkych nebo venkovnich prostorach

Pfi montazi pohonu MOVIMOT® ve vihkych &i venkovnich prostorach dbejte nasledu;ji-
cich pokyna:

» Pro pfivody pouzivejte vhodna kabelova Sroubeni. V pfipadé potieby pouzijte re-
dukce.

+ Natfete zavit kabelového Sroubeni a uzaviraci Srouby té&snici hmotou a pevné je
utahnéte. Kabelové Sroubeni poté pretfete jesté jednou.

» Vstupy kabell dobfe utésnéte.
+ Pred opétovnou montazi fadné odistéte tésnici plochy ménice MOVIMOT®.
» Je-li ochrana proti korozi poSkozena, natér dodate¢né opravte.

+ Oveéfte, zda je stupen ochrany dle udaju na typovém Stitku ve stavajicich okolnich
podminkach pfipustny.
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Mechanicka instalace 4
Montaz dopliikéi MOVIMOT®

4.5 Montaz dopliikii MOVIMOT®
4.51 Montaz doplinku MLU11A / MLU21A / MLG..A

Rozsah dodavky

Montaz

» Horni dil MLU11A / MLU21A / MLG..A [2]
« 2 38rouby [1]

* Prachozi Sroub [4]

» Spodni dil MLU11A / MLU21A/ MLG..A [2]

1. Sejméte uzaviraci Sroub na pfipojovaci skiifice MOVIMOT®.

2. Upevnéte spodni dil [5] k pfipojovaci skFiice MOVIMOT®. Pfigroubujte pomoci pru-
choziho Sroubu [4] (moment utazeni 2,5 Nm/22 Ib.in).

3. Protahnéte pfipojovaci kabel [3] prichozim Sroubem [4] do pfipojovaci skfifky
MOVIMOT®.

4. Nasadte horni dil [2] na spodni dil [5] a pfiSroubujte jej 2 Srouby [1] (utahovaci mo-
ment 0,9 — 1,1 Nm/8 — 10 Ib.in).

Namontujte doplnék pouze v nasledujici poloze:
(11

(2]

N

9007199713026827

Informace k pfipojeni doplnku MLU11A / MLU21A najdete v kapitole ,Pfipojeni do-
pliku MLU11A / MLU21A" (- B 47).

Informace k pfipojeni dopliku MLG..A najdete v kapitole ,Pfipojeni doplfku
MLG..A" (- B 48).
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Mechanicka instalace
Montaz dopliikd MOVIMOT®

4.5.2 Montéaz dopliiku MLU13A

DoplInék MLU13A je v modularni pfipojovaci skfifice namontovan z vyroby. V pfipadé
dotazu k dopInéni doplriku se obratte na servis SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENI

Montaz je pfipustna pouze v kombinaci s pfipojovaci skFitkou MOVIMOT®
MMO03D-503-00 — MM40D-503-00!

jde

Na nasledujicim obrazku je zobrazen pfiklad montaze. Montaz zavisi na pfipojovaci
skfifice a na dalSich pfipadné namontovanych doplricich.

1113300875

Informace k pfipojeni dopliiku MLU13A najdete v kapitole ,Pfipojeni dopliku
MLU13A" (- B 47).
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Mechanicka instalace 4
Montaz dopliikéi MOVIMOT®

4.5.3 Montéaz dopliiku MNF21A

DopInék MNF21A je v modularni pfipojovaci skfifice namontovan z vyroby. V pfipadé
dotazu k dopInéni doplfiku se obratte na servis SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENI

Montaz je pfipustna pouze v kombinaci s pfipojovaci skFitkou MOVIMOT®
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00!

jde

Na nasledujicim obrazku je zobrazen pfiklad montaze. Montaz zavisi na pfipojovaci
skfifice a na dalSich pfipadné namontovanych doplricich.

9007202007925643

Informace k pfipojeni dopliiku MNF21A najdete v kapitole ,Pfipojeni doplfiku
MNF21A* (- B 49).
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Montaz dopliikd MOVIMOT®

454 Montéz dopliiku URM / BEM / BES

Dopliky URM, BEM a BES jsou do pfipojovaci skfifiky namontovany z vyroby.
V pfipadé dotaz( k dopInéni dopliiku URM, BEM nebo BES se obratte na servis
SEW-EURODRIVE.

Na nésledujicim obrazku je zobrazen pfiklad montaZze. Montaz zavisi na pfipojovaci
skfifice a na dalSich pfipadné namontovanych doplricich.

458307467

Informace k pfipojeni dopliku URM najdete v kapitole ,Pfipojeni doplfiku
URM* (-~ B 50).

Informace k pfipojeni doplnku BEM najdete v kapitole ,Pfipojeni dopliku
BEM* (- & 51).

Informace k pfipojeni dopliiku BES najdete v kapitole ,Pfipojeni dopliku
BES“ (-~ B 52).
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Mechanicka instalace 4
Montaz dopliikéi MOVIMOT®

4.5.5 Montaz dopliiku MBG11A
Doplnék MBG11A namontujte na zed podle nékteré z téchto dvou moznosti:
A: Montaz zezadu pomoci 4 zavitovych otvoru
(utahovaci moment upevriovaciho Sroubu [1]: 1,6 — 2,0 Nm/14 — 18 Ib.in)
B: Montaz zepfedu pomoci 2 zavitovych otvorud

(utahovaci moment upeviiovaciho Sroubu [3]: 1,6 — 2,0 Nm/14 — 18 Ib.in)

MM4x5+a A

M4 _

9007199577145739
[11  a=tloustka stény
Srouby nejsou soudasti dodavky!

Nasadte horni dil [5] na spodni dil [2] a pfiSroubujte jej 2 Srouby [4] (utahovaci mo-
ment 0,3 Nm/2,6 Ib.in).

Informace k pfipojeni dopliku MBG11A najdete v kapitole ,PFipojeni doplfku
MBG11A “ (» B 53).
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Montaz dopliikd MOVIMOT®

45.6 Montaz dopliiku MWA21A
Namontujte dopinék MWA21A ve spinaci skfini na nosnou listu dle normy EN 50022:

A

9007199577152907

Informace k pfipojeni dopliiku MWA21A najdete v kapitole ,Pfipojeni dopliku
MWA21A" (- B 54).

4.5.7 Montaz dopliiku MWF11A

Namontujte dopinék MWF11A ve spinaci skfini na nosnou listu dle normy EN 50022:

3180221579

Informace k pfipojeni dopliku MWF11A najdete v kapitole ,Pfipojeni doplfiku
MWF11A" (- B 55).
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4.6

Mechanicka instalace 4

Montaz ménice MOVIMOT® pobliz motoru

Montaz méniée MOVIMOT® pobliz motoru

Na nasledujicim obrazku jsou uvedeny rozméry pro upevnéni pfi montazi pobliz moto-
ru (odsazené) ménite MOVIMOT®:

9007199713018763
Konstrukéni Typ A B
velikost
. MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm
MMO03D233-00 — MM07D-233-00
MM22D503-00 — MM40D-503-00
2721 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm
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Mechanicka instalace
Utahovaci momenty

4.7 Utahovaci momenty

4.71 Méni¢ MOVIMOT®

Srouby k upevn&ni ménite MOVIMOT® utahujte kfizem s momentem 3,0 Nm
(27 Ib.in).

9007199713318923

4.7.2 Uzaviraci Srouby

Uzaviraci Srouby potenciometru f1 a pfipojeni X50 utahujte momentem 2,5 Nm
(22 Ib.in).

9007199713311371

4.7.3 Kabelova Sroubeni
U kabelovych Sroubeni respektujte udaje vyrobce a nasle- [1]
dujici pokyny:
» Dbejte na O-krouzek na zavitu [1].

» Zavit musi byt 5 — 8 mm dlouhy [2]. 5 8 2
—omm

4.7.4 Uzaviraci Srouby kabelovych vstupt

Uzaviraci Srouby utdahnéte momentem 2,5 Nm (22 Ib.in).

322777611
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Mechanicka instalace 4

Utahovaci momenty

4.7.5 Modularni pripojovaci skfinka

Srouby k upevnéni pfipojovaci skfitiky na montazni desce utahujte momentem 3,3 Nm
(29 Ib.in).

322786187
4.7.6 Utahovaci moment svorek
Pfi instalaénich pracich dbejte na nasledujici utahovaci momenty svorek:
VO ~ 01
/% . femznzamia §
B hho b e OJ D
PR AL
== 4
HIL_@ (G lilH
1 U@° 4@l
N E %
ol 1%
[3] [1] 2] (3]
9007199713346059

1] 0,8—1,5Nm (7 - 13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11— 14 Ib.in)
3] 2,0-2,4Nm (18 — 21 Ib.in)
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Elektricka instalace

VVSeobecné pokyny

5 Elektricka instalace

5.1 VSeobecné pokyny

P¥i elektrické instalaci dbejte na dodrzeni nasledujicich pokynd:

Respektujte vSeobecné bezpecnostni pokyny.

Bezpodminecné dodrzujte veSkeré informace k technickym udajum a pfipustnym
podminkam v misté montaze.

Pro kabel je nutné pouzit vhodné priichodky (v pfipadé potfeby pouzijte redukce).
U vyvodl konektort je nutné pouzit vhodné protikusy konektoru.

Nevyuzité vstupy kabell je nutné utésnit uzaviracimi Srouby.
Nevyuzité konektory je nutné utésnit krytkami.

5.2 Instala¢ni predpisy

5.2.1 Pripojeni sitovych privodu

Jmenovité napéti a frekvence ménice MOVIMOT® se musi shodovat s udaji napa-
jeci sité.

Jako sitové zajisténi nainstalujte na zacatku sitového pfivodu za odboc¢kou pfipoj-
nice zabezpelovaci zafizeni F11/F12/F13, viz kapitola ,Pfipojeni pohonu
MOVIMOT®.

U F11/F12/F13 jsou pFipustna nasledujici zabezpelovaci zafizeni:
— Tavné pojistky provozni tfidy gG

— Vykonovy ochranny spina¢ charakteristiky B nebo C

— Spinac ochrany motoru

Nadimenzujte zabezpecfovaci zafizeni dle prufezu kabelu.

Spole¢nost SEW-EURODRIVE doporu€uje v napétovych sitich s neuzemnénym
nulovym bodem (IT sité) pouZivat indikatory zemniho spojeni s méfici metodou
puls code. Tim se vyhnete nezadoucim spusténim indikatoru zemniho spojeni zpu-
sobenych kapacitou ménice proti zemi.

Nadimenzujte prufez kabelu dle vstupniho proudu Ig; u jmenovitého vykonu (viz na-
vod k obsluze, kapitola ,Technické udaje”).
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Elektricka instalace 5

Instalaéni pfedpisy

5.2.2 Pfipustny priiez kabelu svorek MOVIMOT®

Vykonové svorky

PFi instalacnich pracich respektujte pfipustné prarezy kabelu:

Vykonové svorky

Prifez kabelu 1,0 mm?- 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)
AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)
Koncové objimky zily » P¥i jednoduchém usporadani:

Pfipojte pouze jednozilové vodice nebo flexibilni
vodice s koncovou objimkou zily (DIN 46228, ma-
terial E-CU) s plastovou objimkou nebo bez ni.

* P¥i dvojitém usporadani:
Pfipojte pouze flexibilni vodi¢e s koncovou objim-

kou Zily (DIN 46228-1, material E-CU) bez pla-
stové objimky.

* PfFipustna délka koncové objimky Zily: alespor
8 mm

Ridici svorky

PFi instalacnich pracich respektujte pfipustné prirezy kabelu:

Ridici svorky
Priifez kabelu 0,5 mm? — 1,0 mm?
+ Jednozilovy vodi¢ AWG20 - AWG17

(neizolovany drat)

* Flexibilni vodi¢
(neizolovany drét Zily)

* Vodi¢ s koncovou objimkou
Zily bez plastové objimky

« Vodi¢ s koncovou objimkou 0,5 mm?—0,75 mm?
Zily s plastovou objimkou AWG20 — AWG19
Koncové objimky zily » PFipojte pouze jednozilové vodi¢e nebo flexibilni

vodi¢e s koncovou objimkou zily nebo bez ni
(DIN 46228, material E-CU).

» Pripustna délka koncové objimky zily: alespori
8 mm
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Elektricka instalace

Instalaéni pfedpisy

5.2.3

Aktivace ridicich svorek X5 — X6

PFi aktivaci fidicich svorek respektujte nasledujici upozornéni:

Pripojte kabel
bez stisknuti aktivacniho tlacitka.

Pripojte kabel,
nejdrive stisknéte aktivacni tlacitko.

Q qQ
I
-/ )
= -

9007199919965835

Q Q

-
s
-/ J
=

9007200623153931

Nasledujici vodie lze pfimo zastréit az

do alespon 2 urovni prafezu pod jmenovi-

tym prifezem (bez nastroje):

» Jednozilové vodice

» Flexibilni vodi¢e s koncovou objimkou
zily

PFi pFipojeni nasledujicich vodi¢u je pro
otevieni pruzinové svorky nutné stisknout
aktivacni tla€itko shora:

* Neupravené flexibilni vodice

+ Vodic¢e s malym prifezem, které nelze
pfimo zastrit

Uvolnéte vodice.

Nejdrive stisknéte aktivacni tlacitko.

18014398990528139

Pfed uvolnénim vodiCe je nutné stisknout aktivaéni tlagitko shora.
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Elektricka instalace 5

Instalaéni pfedpisy

5.2.4 Jisti¢ svodového proudu

A VAROVANI

Hrozi uraz elektrickym proudem kvali nespravnému typu jisti¢e svodového proudu.

Smrt nebo tézka poranéni.

» Zarizeni mGze v ochranném vodici zpUsobit stejnosmérny proud. Je-li pro ochra-
nu v pfipadé pfimého &i nepfimého dotyku pouzivan jisti¢ svodového proudu (Fl),
je na strané napajeni frekvenéniho ménice pfipustny pouze jisti¢ svodového
proudu (FI) typu B.

Bé&zny jisti¢ svodového proudu neni jako ochranné zafizeni pfipustny. Jisti¢ svodo-
vého proudu pro stfidavé i stejnosmérné napéti je jako ochranné zafizeni pfipust-
ny. PFi béZzném provozu zafizeni se mlze objevit svodovy proud > 3,5 mA.
Spole¢nost SEW-EURODRIVE doporucuje nepouzivat jistice svodového proudu.
Je-li pouziti jistiCe svodového proudu (FI) pro ochranu pfed pfimym nebo
nepfimym dotykem pfesto pfedepsano, respektujte vyse uvedené upozornéni.

5.2.5 Sit'ovy stykaé

POZOR

Poskozeni ménite MOVIMOT® impulzovym provozem sitového stykace K11.
Poskozeni ménice MOVIMOT®.

* Nepouzivejte sitovy styka¢ K11 (viz schéma (- B 41)) k impulzovému provozu,
nybrz pouze k zapnuti a vypnuti ménice. K impulzovému provozu pouzivejte
pfikazy ,Vpravo/Zastavit“ nebo ,Vlevo/Zastavit®.

* U sitového stykate K11 dodrzujte minimalni dobu vypnuti 2 s.

Jako sitovy styka¢ pouzivejte pouze stykaC spotfebni kategorie AC-3
(EN 60947-4-1).
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Elektricka instalace
Instalaéni pfedpisy

5.2.6

Upozornéni k pfipojce uzemnéni

A VAROVANI

Hrozi uraz elektrickym proudem kvdli chybnému pfipojeni uzemnéni.

Smrt

nebo tézka poranéni.

» Pfipustny utahovaci moment Sroubu je 2,0 — 2,4 Nm

(1

8 — 21 Ib.in).

» U pfipojky uzemnéni respektujte nasledujici upozornéni.

Nepfipustna montaz

Doporuceni:
Montaz s kabelovou vidlickou

Pripustné pro vSechny pruarezy

Montaz s masivnim pfipojovacim
dratem

Pfipustné pro prirezy az do
max. 2,5 mm?

9007199577783435

M5

=
.4'

[1]

9007199577775243

%Ms
&S
Z

< 2.5 mm? \/

9007199577779339

[1]

Kabelova vidlicka vhodna pro Srouby M5-PE

PFi bézném provozu se muzZe objevit svodovy proud > 3,5 mA. Ke spInéni normy
EN 61800-5-1 je nutné respektovat nasledujici upozornéni:

* Ochranou zem (PE) je nutné nainstalovat tak, aby odpovidala poZzadavkim na
zarizeni s vysokym svodovym proudem.

* To

obvykle znamena,

Ze nainstalujete pfipojovaci kabel pfipojky uzemnéni s prafezem alespori

10 mm?

nebo Ze nainstalujete druhy pfipojovaci kabel pfipojky uzemnéni paralelné

k ochrannému vodidi.
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Elektricka instalace
Instalaéni pfedpisy

5.2.7 Instalace s ohledem na elektromagnetickou kompatibilitu
UPOZORNENI
i Tento systém pohonu neni uren pro pouziti ve vefejné nizkonapétové siti napajejici
obytné oblasti.

Jedna se o produkt s omezenou dostupnosti (kategorie C1 az C4 dle normy
EN 61800-3). Tento produkt muze zpusobovat poruchy elektromagnetické kompatibi-
lity. V tomto pfipadé miize byt nutné, aby provozovatel zavedl pfislusna opatfeni.

Frekvenéni ménice nejsou samostatné provozovatelné ve smyslu zakona o elektro-
magnetické kompatibilité. Ve smyslu elektromagnetické kompatibility je 1ze posuzovat
teprve po pfipojeni do systému pohonu. Prohlaseni o shodé je vydavano pro popsany

k obsluze.

5.2.8 Instalaéni vyska presahujici 1000 m n. m.

Pohony MOVIMOT® se sitovym napétim 200 — 240 V nebo 380 — 500 V Ize pouzivat

i ve vySkach 1000 — 4000 m n. m. K tomu je nutné dodrzet nize uvedené mezni pod-

minky:

* Ve vyskach presahujicich 1000 m n. m. se snizuje trvaly vykon kvili omezenému
chlazeni. Snizeni Iy 0 1 % kazdych 100 m.

* Ve vyskach 2000 — 4000 m n. m. je nutné u celého zafizeni zavést omezujici
opatfeni snizujici pfepéti na strané sité z kategorie Ill na kategorii Il.

5.2.9 Pfipojeni napajeni 24 V

Ménite MOVIMOT® napajejte pomoci externiho stejn. napéti 24 V nebo pomoci do-
plikd MLU..A & MLG..A.

5.2.10 Binarni rizeni

Pfipojte nezbytné fidici kabely.

Jako fidici kabely pouzivejte pouze stinéné vodice. Ridici kabely pokladejte oddélené
od sitovych kabelu.
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Elektricka instalace
Instalaéni pfedpisy

5.2.11 Rizeni pres rozhrani RS485
Rizeni pohonu MOVIMOT® pres rozhrani RS485 je realizovano pomoci nékterého
z nize uvedenych fidicich zafizeni:
« MOVIFIT®-MC
* Rozhrani priimyslové sbérnice MF.. nebo MQ..
* Master sbérnice PLC
* Doplnék MLG..A
* Doplnék MBG11A
+ Doplnék MWA21A
* Doplnék MWF11A

UPOZORNENI
+ K pohonu MOVIMOT® pfipojte pouze jediny master sbérnice.

j=de

+ Jako fidici kabely pouzivejte kroucené dvoulinky a chranéné vodice.
+ Ridici kabely pokladejte oddélené od sitovych kabell.

5.2.12 Ochranna zarizeni

Pohony MOVIMOT® jsou vybaveny integrovanymi ochrannymi zafizenimi proti pretize-
ni. Externi zafizeni proti pfetiZzeni nejsou nutna.

5.2.13 Instalace podle standardda UL

UPOZORNENI
i Anglicky text této kapitoly najdete v kapitole ,Pfiloha“.

Provozni kabelaz vykonovych svorek
PFi instalaci podle standardd UL respektujte nasledujici upozornéni:
* Pouzivejte pouze médéné vodice 60°/75 °C.
» Pfipustny utahovaci moment svorek je 1,5 Nm (13,3 Ib.in).

Zkratuvzdornost

Vhodné pro pouZiti v proudovych obvodech s maximalnim stfidavym zkratovym
proudem 200 000 A pfi nasledujicim jisténi:

U systému 240 V:

250 V min., 25 A max., tavna pojistka

nebo 250 V min., 25 A max., vykonovy ochranny spinac
U systému 500 V:

500 V min., 25 A max., tavna pojistka

nebo 500 V min., 25 A max., vykonovy ochranny spinac
Maximalni napéti je omezeno na 500 V.
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Elektricka instalace
Instalaéni pfedpisy

Jisténi okruhd s proudem ve vétveni

Integrovana polovodi¢ova pojistka proti zkratu nenahrazuje jisténi okruht s proudem
ve vétveni. Okruhy s proudem ve vétveni zajistéte dle americké normy National Elec-
trical Code a dle pfislusnych mistnich pfedpisu.

V nasledujici tabulce najdete maximalni hodnoty jisténi okruhl s proudem ve vétveni.

Konstrukéni rada Tavna pojistka Vykonovy ochranny spina¢
MOVIMOT® MM..D 250V /500 V minimum, 250 V /500 V minimum,
25 A maximum 25 A maximum

Ochrana proti pretizeni motoru

Teplota okoli

jde

Zatizeni MOVIMOT® MM..D je vybaveno ochranou proti pietizeni zavislou na zatizeni
a otackach a tepelnou paméti pro pfipad odpojeni a ztraty napajeni.

Zafizeni MOVIMOT® MM..D je vhodné k pouziti pfi teplot& okoli 40 °C a max. 60 °C
pfi snizeném vystupnim proudu. Chcete-li jmenovity vystupni proud urgit pfi teplotach
presahujicich 40 °C, musi byt vystupni proud snizen o 3 % na °C mezi 40 °C a 60 °C.

UPOZORNENI

+ Jako externi zdroj stejn. napéti 24 V pouzivejte pouze ovéfena zafizeni s omeze-
nym vystupnim napétim (U, = stejn. nap 30 V) a omezenym vystupnim proudem
(I<8A).

+ Certifikace UL plati pouze pro provoz v napétovych sitich s napétim proti zemi az

do max. 300 V. Certifikace UL neplati pro provoz v napétovych sitich
s neuzemnénym nulovym bodem (IT sité).

5
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Elektricka instalace
Instalaéni topologie

5.3 Instalaéni topologie

5.3.1 Instalaéni topologie pohonu MOVIMOT® s integrovanym méni¢em

Na nasledujicim obrazku najdete principialni instala¢ni topologii pohonu MOVIMOT®
s integrovanym méni¢em:

400V 24V i
[ [1] 1]
24V
400 V
MOVIMOT® MOVIMOT®
9007204323709451
[1] Rizeni
5.3.2 Instalaéni topologie MOVIMOT®, montaz pobliz motoru

Na nasledujicim obrazku najdete principialni instalaéni topologii pohonu MOVIMOT®
pfi montazi pobliz motoru:

400V 24V il
\ [1] "
24V
400V
MOVIMOT® MOVIMOT®
DR..
9007204323666571

[1] Rizeni
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5.4

L1

Pfipojeni pohonu MOVIMOT®

L2

L3

(1]

(2]
[3]

[4]

[5]
[6]

[7]

[8]

RS LI ﬁj%ﬁ/w_ _________

MOVIMOT®

(11 [2](3](4] [5] [6] I

@
N_.
s
x
>
<
8y

BE/BR

RS485

—c

RS- X5:29,30 [~a—
RS+ X5: 31,32
1

:I_____________________________

1 X6:456 ]

ROYX6: 11,12
L¢ ) X6: 9,10
1/f2X6:7,8
HT1 X5: 21,22
HT2 X5: 23,24
Kia X5: 25,26
Kib X5: 27,28

+

DC 24V

27021598390283787

Napajeni stejn. nap. 24 V
(externi nebo dopinék MLU..A/ MLG..A)
Vpravo/Zastavit (binarni vstup)

Vlevo/Zastavit (binarni vstup)

Pfepina¢ pozadované hodnoty f1/f2 (binarni
vstup)

HT1/HT2: Mezisvorky pro specificka schémata
Hlaseni provozni pohotovosti
(Kontakt uzavfen = pfipraveno k provozu)

Brzdovy odpor BW.. (pouze u pohonu
MOVIMOT® bez mechanické brzdy)
Konektor k pfipojeni doplfiku

BEM nebo BES

Elektricka instalace
Pfipojeni pohonu MOVIMOT®

5

Funkce svorek Vpravo/Zastavit a Vlevo/Zasta-
vit pfi binarnim fizeni:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Smér otaceni
Vlevo aktivni

Smér otaceni
Vpravo aktivni

Funkce svorek f1/f2:

o Yo ) Jo
o — =) o — =]
— - o N - —| o~
© ©| ol o © o| ©o|©
X X[ X| < = x| X<| X<
zl €G] zl |CGlE
Y ooz Y oclalz
V) V)
90071995783553 9007199578382091
39

Funkce svorek Vpravo/Zastavit a Vlevo/Zasta-
vit pfi fizeni pres rozhrani RS485 / prliimyslo-
vou sbérnici:

Oba sméry otaceni

o] ¥
o = i 5
o S jsou uvolnény.
© ©|o
x X |X
3z |CC
N o
NI
(o] [¥]o Je uvolnén pouze smér otaceni
PN Y
B B i Chod vpravo
© ©|o
x XX
§ S::C Pfi zadani poZzadovanych hodnot
— . ,
ro chod vlevo dojde k zastaveni
T p )
pohonu.
(o] [S[o Je uvolnén pouze smér otaceni
it B g it Chod vilevo
© CIe)
X XX
E g « PFi zadani poZadovanych hodnot
- .
ro chod vpravo dojde
T p p )
k zastaveni pohonu.
(o] [¥]o Pohon je zablokovan
By B o nebo bude zastaven.
© ©|o
x X (X
3 |CC
N [a g B
T
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Elektricka instalace
Konektor MOVIMOT®

5.5 Konektor MOVIMOT®

5.5.1 Konektor AVT1, ASA3
Na nasledujicim obrazku je uvedeno obsazeni volitelnych konektord AVT1 a ASA3:
Mozné provedeni:
*+ MM../ASA3
« MM../AVT1
* MM./ASA3/AVT1

\//_\

MOVIMOT®
24V RS+ L RS- @) L“I L‘Z |.‘3
1121 3] 4

00006
HEEIEn
@ I e B
Ooogd
L 00000
6 7 8 9 10

ASA3

9007199578571147

5.5.2 Konektor AMA6
Na nasledujicim obrazku je uvedeno obsazeni volitelného konektoru AMAG:
Mozné provedeni:

+ MM../AMAG
MOVIMOT®
@ Rs s L
RS+ L1
24V L2
(C T ar )
O, e @ O
C 1‘ 1, |~
v 3. ‘2 .3.2 @
AT
O 4 .6 O
AMAG
18014398833361547
U provedeni s konektorem jsou z vyroby uvolnény oba sméry ota€eni. Chcete-li povo-
lit pouze jediny poZadovany smér ota€eni, postupuijte podle kapitoly ,pfipojeni pohonu
MOVIMOT®.

A7) Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D

21214344/CS - 10/2014



21214344/CS - 10/2014

Elektricka instalace 5

Propojeni mezi zafizenim MOVIMOT® a motorem pfi montazi poblizZ motoru

5.6 Propojeni mezi zafizenim MOVIMOT® a motorem pfi montazi poblizZ motoru

Pfi montazi méni¢e MOVIMOT® pobliz motoru (odsazené) je propojeni s motorem rea-
lizovano pomoci hybridniho kabelu osazeného standardnimi prvky.

Pro pfipojeni mezi mé&nitem MOVIMOT® a motorem je dovoleno pouzivat pouze hy-

bridni kabel SEW-EURODRIVE.

Na strané zafizeni MOVIMOT® jsou mozna nize uvedena provedeni:

+ A:MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.6.1 Zafizeni MOVIMOT?® s konektorem APG4

U provedeni APG4 jsou k dispozici podle pouzitého hybridniho kabelu nasledujici mo-
Znosti pfipojeni k motoru:

Provedeni A1 A2 A3
MOVIMOT® APG4 APG4 APG4
Motor Kabelové ASB4 ISU4
Sroubeni /
svorky
Hybridni ka- |01867423 05930766 |08163251 A pro DR.63
bel 0816326X A pro DR.71 — DR.132
05932785 A\ pro DR.63
05937558 .\ pro DR.71 — DR.132

[11  Pfipojeni pfes svorky

9007199713407627
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Elektricka instalace

Propojeni mezi zafizenim MOVIMOT® a motorem pfi montaZzi pobliz motoru

5.6.2 Zafizeni MOVIMOT?® s konektorem ALA4

U provedeni ALA4 jsou k dispozici podle pouzitého hybridniho kabelu nasledujici mo-
Znosti pfipojeni k motoru:

Provedeni B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Motor Kabelové Sroubeni / svorky ASB4
Hybridni ka- | 08179484 08162085
bel

[1] Pfipojeni pfes svorky

A4 | Navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D

9007199713429131
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5.6.3

Elektricka instalace

Propojeni mezi zafizenim MOVIMOT® a motorem pfi montazi poblizZ motoru

Pfehled propojeni mezi zafizenim MOVIMOT® a motorem pii montazi pobliZ motoru

Ménié MOVIMOT®

Pripojovaci kabel

Pohon

MM../P2.A/RO.A/
APG4

9007199713451275

A1 |Objednaci ¢islo DR.71 — DR.100: 01867423 Trifazové motory s kabe-
Objednaci &islo DR.112 — DR.132: 18116620 lovym Sroubenim
2500
,,,,,,, N
A2 Trifazové motory s konek-
torem ASB4
A3 | Objednaci €islo: 05932785 (.\) TFifazové motory s konek-

Objednaci €islo: 08163251 (A)

torem 1SU4, konstrukéni
velikost DR.63

Objednaci €islo: 05937558 (.\)
Objednaci €islo: 0816326X (A)

TFifazové motory s konek-
torem 1SU4,
konstrukéni velikost DR.
71-132

MM../P2.A/RE.A/ALA4

9007199713472267

TFifazové motory s kabe-
lovym Sroubenim

Ed:h;,f,L\,

TFifazové motory s konek-
torem ASB4

5
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Elektricka instalace

Propojeni mezi zafizenim MOVIMOT® a motorem pfi montaZzi pobliz motoru

5.6.4 Pripojovaci hybridni kabel

V nasledujici tabulce je uvedeno obsazeni Zil v hybridnim kabelu s objednacim &islem
01867423 a 08179484 a pfisluSnymi motorovymi svorkami motoru DR...:

Svorka motoru, motor Barva vodice/oznaceni, hybridni kabel
DR..

u1 cerna/U1

V1 cerna/V1

w1 cerna/W1

4a Cervena/13

3a bila/14

5a modra/15

1b cerna/1

2b cerna/2

Pripojka uzemnéni zelena/zluta + konec stinéni (vnitini stinénf)

Na nasledujicim obrazku je
motoru DR...:

uvedeno pfipojeni hybridniho kabelu na svorkové skfini

PE (L
/
O O
L
—(OH
NN———71
O
\J
VK] BK/W1
BK/V1
BK/U1
3 9.9,
BU
RD POCRXIIIIIIIIITR
o ST
WH | ;ztztztztz::2:2ztztzt:t:2:::::;:;::;3:5?.
1b BK/1
% BK/2
)\ w2 U2 V2
ur vi wi
O O O
9007200445548683

jde

U brzdovych motort neni dovoleno instalovat brzdovy usmérrfiovag.
U brzdovych motor( fidi méni¢ MOVIMOT® brzdu piimo.

A6 Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Elektricka instalace 5
Pfipojeni dopliikii MOVIMOT®

5.7 Pfipojeni dopliiki MOVIMOT®

5.71 Pfipojeni dopliiku MLU11A/MLU21A

Informace k montazi doplfikil MLU11A / MLU21A najdete v kapitole ,Montaz doplfiku
MLU11A / MLU21A" (- B 23).

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni doplikd MLU11A a MLU21A:
YE (MLU11A), BN (MLU21A)

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

MOVIMOT® - o
-
MLU..A
3
SRR EREEEE S
0N ~ | R || o3| —
< |~ I AN|N|[AN|M
x| X E<:><><><><><><
> AN @|lal |
L=~ |N W0
& n:C_:lExern:
RD
BU

640436235

5.7.2 Pfipojeni dopliiku MLU13A

Informace k montazi dopliku MLU13A najdete v kapitole ,Montaz doplfiku
MLU13A" (- B 23).

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni doplfiku MLU13A:

MOVIMOT® I ]
YE
YE
YE
MLU13A
BU
RD
| >
ool N 18888 N
N ~ | RGN | =
< | — O ANN|AN[M
x| < E<:><><><><><><
> N ©|la +
=== |n|lw
—|& n:g::x:cn:n:

323967371
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Elektricka instalace
Ptipojeni dopliikit MOVIMOT®

5.7.3 Pripojeni dopliiku MLG..A

Informace k montazi doplfiku MLG..A najdete v kapitole ,Montaz doplfiku MLU11A /
MLU21A / MLG..A* (- B 23).

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni doplfiku MLG..A:

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

MOVIMOT® L.
—
MLG..A
> +
3 Bh D
©|o Mol 181888 7 £
N ~ | R~ o]~
< |~ —|®OINMNAN|N|AN[™M
X[X z<:><><><><><><
> AN @|lal |
£82x|p
—|& n:(_:l:::cxcccc
al>o & 2
[ c|ml O &

641925899
[11 Respektujte uvolnéni sméru otaceni.

Viz kapitola ,Pfipojeni pohonu MOVIMOT® (- B 41),
funkce svorek Vpravo/Zastavit, Vlevo/Zastavit u Fizeni pfes rozhrani RS485

A8  Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Elektricka instalace 5
Pfipojeni dopliikii MOVIMOT®

5.7.4  Pfipojeni doplitku MNF21A

[0

UPOZORNEN:I

Instalace je pripustna pouze v kombinaci s pfipojovaci skfifikou MOVIMOT®
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00!

Informace k montazi dopliiku MNF21A najdete v kapitole ,Montaz dopliku
MNF21A* (- B 25).

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni dopliku MNF21A:

PE_T'_T_[“} F11/F12/F13

!

—

|
|
|
|
I C
| | MNF21A | MOVIMOT®
| may L0 IR & :
[ —12 L2 — I
[ 13 L3 .
| |
e e — e — T . ]
o] Ne]
AN| ~—
hAE ©| ©
bt et e B D R B
SIS R D
<
o N PO P >
225|388 |d|+
1754451723

[11 Délku kabelu napajeni ze sité navrhnéte co mozna nejkratsi!

[2] Délku brzdoveého kabelu navrhnéte co mozna nejkratsi!
Kabely brzdy nevedte paralelné&, nybrz co mozna nejdale od kabelu sitového na-
pajeni!

[3] Brzdovy odpor BW (pouze u pohonu MOVIMOT® bez mechanické brzdy)
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Elektricka instalace
Ptipojeni dopliikit MOVIMOT®

5.7.5 Pfipojeni dopliiku URM

Informace k montazi dopliku URM najdete v kapitole ,Montaz dopliiku URM/
BEM" (- & 26).

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni doplfiku URM:

[~ —l
- - -
L x| 1] < ®
URM = MOVIMOT
| || BE/BR
13
14 RD
WH
15
©|m N ©lo|o|n
o RN N £ oo O Ry
Db D st I B B I e
RIS ?QQQQQQr
> gm_o |+
|3 mg:§§$$
324118411
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5.7.6

Elektricka instalace 5
Pfipojeni dopliikii MOVIMOT®

Pfipojeni dopliiku BEM

Informace k montazi dopliiku BEM najdete v kapitole ,Montaz dopliiku URM/BEM/
BES® (- B 26).

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni doplfiku BEM:

L1
L2
L3

e —— S

il

BEM MOVIMOT®
RD
UnTBU
U 1 |BK BE/BR
E ,LBK
<
4
i3 ] RD
14 ] WH <
= BU
— NN
eolele)
el (Sel, 18]RI8]S
LLILSEL SbrRERRS
T ”Q&ﬁgwwwr
> Nl w|al |+
—& m§z§§$$
+
9007199578875531

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D | 51



Elektricka instalace
Ptipojeni dopliikit MOVIMOT®

5.7.7 Pfipojeni dopliiku BES

POZOR

PFi pfiliS vysokém napéti pfipojeni dojde k poSkozeni doplfiku BES nebo k nému
pfipojené brzdové civky.

Poskozeni dopliku BES nebo brzdové civky.

* Vyberte brzdu s brzdovou civkou 24 V stejn. nap.

Informace k montazi dopliku BES najdete v kapitole ,MontaZz dopliiku URM/BEM/
BES* (- B 26).

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni dopliku BES:

L1
L2
L3

MOVIMOT®
+
24 V i
' —
BES [1] oR
z + RD
> , | BU
w > |LRD BE... o
2 9 ILBK S
7]
x
i3 1 RD
WH
14 T
15 BU <o P
SOoo
sexx o] [olo] Telels]ey
LUILREL FRR e N
[TFglgTges e gl
> Nl o|al |+
& ggs;;&@
9007200966343307

[11 Ovladani brzdy BES namontované v pfipojovaci skfifice
[2] Externi brzdovy odpor BW
[3] Dodate¢né svorky napajeni brzd 24 V stejn. nap.
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Elektricka instalace 5
Pfipojeni dopliikii MOVIMOT®

5.7.8  Pfipojeni doplitku MBG11A

Informace k montazi dopliku MBG11A najdete v kapitole ,Montaz dopliku
MBG11A* (- B 27).

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni doplfiku MBG11A:

MOVIMOT®
MBG11A
©ol|lm o ©olo|o|n
6|l M P NS P B
< |~ —[®OINMNAN|N|[AN|M >—|(7)(/)
Qé‘zﬁié‘éé‘w?;’ﬁr &7
> Nl || |t
4|3 m95§§$$
1— 1]
DC 24 V—-
!
[2]
9007199578787723

[11 Respektujte uvolnéni sméru otaceni.

Viz kapitola ,Pfipojeni pohonu MOVIMOT® (- B 41),

funkce svorek Vpravo/Zastavit, Vlevo/Zastavit u Fizeni pfes rozhrani RS485
[2] Elektromagneticka kompatibilita, kov, kabelové Sroubeni
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Elektricka instalace
Ptipojeni dopliikit MOVIMOT®

5.7.9  Pfipojeni doplitku MWA21A

Informace k montazi dopliiku MWA21A najdete v kapitole ,Montaz dopliku

MWA21A" (- B 28).
Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni dopliku MWA21A:

L 24V
MOVIMOT® MWA21A
1 24V]—»
2 24V -—r
3 1L H
— > 4 ROI—>
L5 LO—=
6 10V |-—
7 -
o EE
9 1 H
10 L H
111 RS+ |[=—
ool Mo 18888 —12 RS- |=—
Ww0IN ~ | =R~ o=
b I e D R B I
QIR %é‘éé‘éé‘é?%‘ér
> Nl sjo| Al t
—|& m95§§$ﬁé’
(1] .
T i
(2] (2]
324061323

[11  Dbejte na uvolnéni sméru otaceni.

Viz kapitola ,Pfipojeni pohonu MOVIMOT® (- B 41),

funkce svorek Vpravo/Zastavit, Vlevo/Zastavit u fizeni pfes rozhrani RS485
[2] Elektromagneticka kompatibilita, kov, kabelové Sroubeni
[3] Potenciometr pfi pouziti referenéniho napéti 10 V [A]

nebo bezpotencialového analogového signalu [B]

6 10V +— < 6 10V~ <«
7 + > N 7+ — &

e | e g
9 1 H s 9 1 H s
10 L H 10 L
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Elektricka instalace 5
Pfipojeni dopliikii MOVIMOT®

5.7.10 Pfipojeni doplitku MWF11A

Informace k montazi dopliku MWF11A najdete v kapitole ,Montaz dopliku
MWF11A* (- B 28).

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni doplfiku MWF11A:

(4[3[2[1]  [3]2[1] [3[2]1]
X1 X2 X3
MWF11A

X4 X5
L112]3]4]5]6]7[8[o] [1]2]3]4]

21214344/CS - 10/2014

9007202439315339
Rozhrani RS485
X1 1 RS485 + (pfipojeni k zafizeni MOVIMOT®)
2 RS485 - (pfipojeni k zafizeni MOVIMOT®)
3 RS485 GND (pfipojeni k zafizeni MOVIMOT®)
4 Stinéni
Frekvenéni vstup
X2 1 A
2 Zadna funkce
3 GND
Napajeci napéti
X3 1 +24 V (IN)
2 +24 V (OUT)
3 GND
Ridici svorky
X4 1 Uvolnéni vpravo
2 Uvolnéni vlevo
3 Uvolnéni / rychlé zastaveni
4 n11
5 n12
6 Reset chyb
7 /porucha, vystup
8 /porucha, vystup (odolny proti zkratu)
9 GND
Analogovy vstup (diferencialni)
X5 1 10 V vystup (pro potenciometr 47 kQ)
2 Al11
3 Al12 (odbér)
4 GND
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Elektricka instalace
Ptipojeni dopliikit MOVIMOT®

Pripojeni dopliiku MWF11A v rezimu Broadcast

Na nasledujicim obrazku je uveden priklad instalace dopliiku MWF11A v rezimu

Broadcast:
(1] (11
- i GND +U
3// P::T 3 T::ir_::T 3 3
® ® ® | 1 4]
L~ MOVIMOT® | L,/ MOVIMOT® dal |+ T
[2] [3] 76|22 ono] A
3 3 5F | 1| |
[ ¥
4[3[2[1]  [3[2[1] [3[2]1]
X1 X2 X3
MWF11A e
(M s
|1|2|3|4|5|6|7|8|9| |1|2|3|4| S

|

|

|

| |
\ |
\ |
| I !
l o !
N |
| |
+U ov !

: B2 |
N |
N |
N |
, |
H |
H |
H |
\ |
\ |
\ |

47 kQ E
g oy
— < N
o |
| i
+Ug, OV !
9007202439397899

[11 Sit

[2] Zafizeni MOVIMOT® s adresou 1

[8] Zafizeni MOVIMOT® s adresou 2

[4] Funk&ni ménic

[5] PFi vlivech okoli se zvySenou hladinou ruSeni je nutné uzemnit stinéni RS485 na montazni plech spi-
naci skfiné.

[6] Uvolnéni Vpravo/Zastavit

[71  Uvolnéni Vlevo/Zastavit

[8] Uvolnéni/Rychlé zastaveni

[9] Reset chyb

[10] /porucha

[11] Alternativni zadani poZadovanych hodnot

[12] Vstup-I

[13] Vstup-U
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Elektricka instalace 5
Pfipojeni dopliikii MOVIMOT®

5.7.11 Pripojeni externiho ventilatoru V

TFifazové motory konstrukéni fady DR jsou volitelné k dodani s externim ventilato-
rem V. Pfi pouziti externiho ventilatoru v se rozSifuje rozsah nastaveni pozadovanych
otacek. Takto Ize plynule nastavovat ota¢ky od 150 1/min (5 Hz).

Na nasledujicim obrazku je zobrazeno vedeni kabelu externiho ventilatoru:

9007202424404491
Na nasledujicim obrazku je uveden pfiklad pfipojeni externiho ventilatoru V:

MOVIMOT®
ool Zol |8&|8|8
i e B B D B P PN B 24V L
SRR EEEEEEEE
> Nl ool | T
B S EEEEE al 2
1
DC 24 V
3182111115
UPOZORNENI

U motorl s externim ventilatorem v musi byt parametr P341 zpusob chlazeni nasta-
ven na hodnotu ,externi ventilace®.

jde
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Elektricka instalace
Pfipojeni masteru sbérnice RS485

5.8 Pripojeni masteru sbérnice RS485

Na nasledujicim obrazku je uvedeno pfipojeni masteru sbérnice RS485:

I-

X1: L1
[Xi:L2]]
X1:13

= MOVIMOT® RS485
Busmaster
(SPS/PLC )
©| o) Yol 181%|8S
0| - o NG i
SN e RS485 | |
g Qﬁg SHEEEES
> Nl ool | T
—H|& & G MM
N I
1
DC 24V = =
[3] [ ]
[2] [2]

[11  Respektujte uvolnéni sméru otaceni.

Viz kapitola ,Pfipojeni pohonu MOVIMOT® (- & 41),

funkce svorek Vpravo/Zastavit, Vlevo/Zastavit u fizeni pfes rozhrani RS485
[2] Elektromagneticka kompatibilita, kov, kabelové Sroubeni
[8] Vyrovnani potenciald masteru MOVIMOT®/RS485
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Elektricka instalace 5

Pfipojeni ovladaciho zafizeni DBG

5.9 Pripojeni ovladaciho zarizeni DBG
Pohony MOVIMOT®jsou vybaveny diagnostickym rozhranim X50 (konektor RJ10) pro
uvedeni do provozu, parametrizaci a servis.

Diagnostické rozhrani X50 se nachazi pod uzaviracim Sroubem nahofe na ménici
MOVIMOT®.

Pfed zasunutim konektoru do diagnostického rozhrani odSroubujte uzaviraci Sroub.

A VAROVANI Hrozi riziko popaleni o povrchové plochy pohonu MOVIMOT® (obzvla-
8té o chladic).
T&Zk4 zranéni.

+ Pfed manipulaci s pohonem vyckeijte, nez pohon MOVIMOT® dostateéné vychlad-

| @

1 m/ DKG60B
"N

MOVIMOT® ‘
&‘ =N )

DBG

18014399653617291

VoliteIné miizete ovladaci zafizeni DBG s dopliikem DKG60B (5m prodluzovaci kabel)
pfipojit k pohonu MOVIMOT®.

ProdluZovaci ka- |Popis (= rozsah dodavky) Objednaci €islo
bel
DKG60B + Délka5m 08175837

* 4zilovy, stinény kabel (AWG26)
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Elektricka instalace
Pfipojeni stolniho/pfenosného poditade

5.10 Pripojeni stolniho/pfenosného pocitace
Pohony MOVIMOT®jsou vybaveny diagnostickym rozhranim X50 (konektor RJ10) pro
uvedeni do provozu, parametrizaci a servis.

Diagnostické rozhrani [1] se nachazi pod uzaviracim Sroubem nahofe na ménici
MOVIMOT®.

Pfed zasunutim konektoru do diagnostického rozhrani odSroubujte uzaviraci Sroub.

A VAROVANI Hrozi riziko popaleni o povrchové plochy pohonu MOVIMOT® (obzvla-

8té o chladic).

TéZka zranéni.

+ Pfed manipulaci s pohonem vyckeijte, nez pohon MOVIMOT® dostateéné vychlad-
ne.

Propojeni diagnostického rozhrani s béznym stolnim &i pfenosnym pocitacem je reali-
zovano pomoci pfevodniku rozhrani USB11A (objednaci Cislo 08248311).

Rozsah dodavky:

+ Pfevodnik rozhrani USB11A
+ Kabel s konektorem RJ10

+ Kabel rozhrani USB

(1]

®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

AAA ]

Q)

9007199713527051

6 | Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D

21214344/CS - 10/2014



21214344/CS - 10/2014

6
6.1

6.2

Uvedeni do provozu , Easy“
Prehled

Uvedeni do provozu , Easy*“

Prehled

Pfi uvedeni pohontt MOVIMOT® do provozu Ize v zasadé zvolit mezi nasledujicimi re-
Zimy uvedeni do provozu:

Pfi uvedeni do provozu v rezimu Easy uvedete pohon MOVIMOT® rychle a jedno-
duse do provozu pomoci prepinace DIP S1, S2 a pfepinace f2, t1.

PFi uvedeni do provozu v rezimu Expert je k dispozici jesté rozSifeny rozsah para-
metrd. Pomoci softwaru MOVITOOLS® MotionStudio nebo ru¢né ovladaného
zarizeni DBG mUizete parametry pfizpUsobit podle pfislusné aplikace.

Informace k uvedeni do provozu v rezimu Expert najdete v kapitole ,Uvedeni do
provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci (- B 130).

VSeobecné pokyny k uvedeni do provozu

UPOZORNENI

jde

Pfi uvedeni do provozu bezpodmineéné respektujte vSeobecné bezpecnostni pokyny
v kapitole ,Bezpecnostni pokyny*.

A VAROVANI

Nebezpec€i zhmozdéni pfi chybé&jicich nebo poskozenych ochrannych krytech.
Smrt nebo téZka poranéni.

» Namontujte ochranné kryty zafizeni podle pfedpisu, viz navod k obsluze pfevo-
dovky.

* Nikdy neuvadéjte do provozu méni¢ bez namontovanych ochrannych krytd.

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvilli ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo téZka poranéni.

» Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrZujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:

— 1 minuta

A VAROVANI

Nespravné reakce zafizeni kvuli nespravnému nastaveni zafizeni.
Smrt nebo tézka poranéni.

» Respektujte pokyny k uvedeni do provozu.

» Instalaci nechte provést pouze proskolenym odbornym personalem.

» Pouzivejte pouze nastaveni vhodné pro danou funkci.

6
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Pfedpoklady
A VAROVANI
Hrozi nebezpedi popaleni o horké povrchy pfistroje (napfiklad chladice).
TézZka poranéni.
» Zafizeni se dotykejte pouze poté, co dostateCné vychladne.
UPOZORNENI
i Béhem provozu nevytahujte ani nezasunujte vykonové ani signalni vedeni — pfedej-
dete tak porucham.
UPOZORNENI
i * Pred uvedenim do provozu sejméte krytku ochrany pfed lakovanim ze stavového
indikatoru LED. Pfed uvedenim do provozu sejméte ochranné félie pro lakovani

z typovych stitk(.
+ U sitového stykace K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 2 s.

6.3 Predpoklady

Pro uvedeni do provozu plati nasledujici predpoklady:
+ Pohon MOVIMOT® je mechanicky i elektricky nainstalovan dle pfedpist.

* NeocCekavanému rozbéhu pohonu je zabranéno pfislusnymi bezpecnostnimi
opatifenimi.

» Ohrozeni osob a stroje je vylou€eno pfislusnymi bezpecnostnimi opatfenimi.
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6.4 Popis ovladacich prvki

6.4.1 Potenciometr zadanych hodnot f1

POZOR

Uvedeni do provozu , Easy“

Popis ovladacich prvki 6

Ztrata zaruceného stupné ochrany kvuli nenasroubovanému nebo nespravné na-
Sroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru zadanych hodnot 1 a na dia-

gnostickém rozhrani.
Poskozeni ménice MOVIMOT®.

» Po nastaveni zadané hodnoty znovu zaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru

Zadanych hodnot spolu s t&ésnénim.

Potenciometr f1 ma podle provozniho rezimu rGzné funkce:

» Binarni fizeni: Nastaveni zadané hodnoty f1
(f1 je zvoleno pomoci svorky f1/f2 X6:7,8 = ,0%)
+ Rizeni pfes RS485: Nastaveni maximalni frekvence f,,.,
f1 [Hz] 100

[11 Nastaveni potenciometru

18014398838894987

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D (53



Uvedeni do provozu ,Easy*“
Popis ovladacich prvk

6.4.2 Prepinac f2
Prepinac f2 ma podle provozniho rezimu rizné funkce:
* Binarni fizeni: Nastaveni zadané hodnoty f2
(f2 je zvoleno pomoci svorky f1/f2 X6:7,8 = ,1)
+ Rizeni pfes RS485: Nastaveni minimaini frekvence f;,
% Piepina¢ f2
Klidova poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
= Zadanahodnotaf2 | 5 | 7 | 10 | 15| 20 | 25 | 35 [ 50 | 60 | 70 | 100
[Hz]
Minimalni frekvence 2 5 7 |10 |12 |15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40
[Hz]
6.4.3 Prepina¢ t1

PFepinac t1 slouzi k nastaveni zrychleni pohonu MOVIMOT®. Cas rampy se vztahuje

na skok zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Pirepinac t1
Klidova poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Cas rampy t1 [s] 01(02|03[05|0,7| 1 2 3 10
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Popis ovladacich prvki

6.4.4 Pfepinace DIP S1 a S2

POZOR
Poskozeni pfepinact DIP pfi pouziti nevhodného nastroje.
Poskozeni prepinacu DIP.

» Pfepinejte pfepinate DIP pouze pomoci vhodného nastroje, napf. Sroubovaku
s drazkou se Sifkou ¢epele < 3 mm.

» Sila, kterou prepinate prepinac DIP, muze byt maximalné 5 N.

9007199881389579
Prepina¢ DIP S1:
s1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Vyznam Binarni kodovani Ochrana | Vykonovy stu- Frekvence Tlumeni pfi
adresy zafizeni RS485 motoru pen PWM chodu na-
motoru prazdno
2° 2 2? 2
ON 1 1 1 1 Vyp. Motor Variabilni Zap.
o jeden stupen (16,8,4 kHz)
nizsi
OFF 0 0 0 0 Zap. Motor 4 kHz Vyp
prizplisoben
Prepinac DIP S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Vyznam Typ brzdy Odbrzdéni Provozni | Kontrola ota- Binarni kédovani
brzdy rezim cek dodatecnych funkci

bez uvolnéni
20 | 2t | 22 | 28

ON Doplrikova brzda Zap. u/f Zap. 1 1 1 1
OFF Standardni Vyp VFC Vyp 0 0 0 0
brzda

21214344/CS - 10/2014
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Popis prepinacl DIP S1

6.5 Popis prepinacu DIP S1
6.5.1 Pirepinace DIP S1/1 — S1/4

Vybér adresy RS485 pohonu MOVIMOT® pomoci binarniho kédovani

Desitkova | 0 (1 |2 |3 |4 |56 |7 |8|9(10(11(12|13|14 |15

adresa

S11 - X |- | X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-]X

S$1/2 - =X | X|-|-|X|X|-|-|X|X|-]-|X|X

S$1/3 - === X|X|X|X|-|-]|-|-|X|X|X|X

S1/4 -l =]l=]==-]=-|-/-|X|X[|X|X|X|X|X|X

X |=oN - |=OFF

Podle fizeni méni¢e MOVIMOT® nastavte nasledujici adresy:

Rizeni Adresa
RS485

Binarni fizeni 0

Pomoci ovladaciho zafizeni (MLG..A, MBG..A)

1

Pomoci rozhrani priimyslové sbérnice (MF..)

1

Pomoci MOVIFIT®-MC (MTM..)

1

Pomoci rozhrani priimyslové sbérnice s integrovanou logikou (MQ..)

1-15

Pomoci mastera RS485

1-15

Pomoci pfevodniku Zadanych hodnot MWF11A

1-15

6.5.2 Prepinac DIP S1/5

Ochrana motoru zapnuta/vypnuta

U montaze (odsazené) pobliz ménice MOVIMOT® je nutné deaktivovat ochranu moto-

ru.

Chcete-li i pfesto zarug€it ochranu motoru, je nutné pouzit TH (bimetalové teplotni ¢i-
dlo). Pfitom otevie TH pfi dosazeni jmenovité teplota odezvy proudovy okruh ¢idla (viz

pfiru¢ka pramyslovy distributor).
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6.5.3

Uvedeni do provozu , Easy“
Popis prepinact DIP S1

Prepinac DIP S1/6

Vykon motoru je nizsi

Pomoci pfepinace DIP S1/6 Ize pfi aktivaci pfifadit méni¢ MOVIMOT® k motoru
s nizSim vykonem motoru. Vykon zafizeni tim zGstava nezménén.

Pfi nasazeni motoru s niz8im vykonem je méni¢ MOVIMOT® z pohledu motoru
o jeden vykonovy stupen vétsi. Tim Ize zvysit pfetiZitelnost pohonu. Kratkodobé Ize
pouzit vyssi proud, ktery zplsobi vy$si kroutici moment.

Cilem prepinace DIP S1/6 je kratkodobé vyuziti Spickového momentu motoru. Me-
zni proud pfislusného zafizeni je nezavisle na nastaveni pfepinaCe vzdy stejny.
Ochranna funkce motoru je pfizplsobena v zavislosti na nastaveni prepinace.

V tomto provoznim rezimu pfi S1/6 = ,ON“ neni mozné zarudit ochranu proti
preklopeni motoru.

Nezbytné nastaveni pfepinace DIP S1/6 zavisi na typu motoru, a tim také na mo-
dulu Drive-ldent v mé&ni¢i MOVIMOT®.

Nejdfive ovéite typ modulu Drive-ldent v méni¢i MOVIMOT®. Nastavte prepinac
DIP S1/6 dle nasledujicich tabulek.

6
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Popis prepinacl DIP S1

Motor s jmenovitym pracovnim bodem 400 V / 50 Hz

Plati pro zafizeni MOVIMOT® s nasledujicimi moduly Drive-ldent:

Oznaceni

Modul Drive-ldent

Oznacovaci bar-
va

Objednaci Cislo

Motor
Sitové napéti [V]

Sitova frekvence

[Hz]

DRS/400/50

bila 18214371

230/400

50

DRE/400/50

oranzova

18214398

230/400

50

DRP/230/400

hnéda

18217907

230/400

50

DRN/400/50

svétle modra

28222040

230/400

50

Nastaveni prepinace DIP S1/6:

[kW]

Vykon

Typ motoru

Ménié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v zapojeni A

Motor v zapojeni A

$1/6 = OFF

$1/6 = ON

$1/6 = OFF

$1/6 = ON

0,25

DR63L4/..
DRE80S4/..

MMO3D..

MMO3D..

MMO5D..

0,37

DRS7184/..
DRES80S4/..

MMO3D..

MMOS5D..

MMOS5D..

MMO7D..

0,55

DRS71M4/..
DRE80M4/..

MMO5D..

MMO7D..

MMO7D..

MM11D..

0,75

DRS80S4/..
DRE80OM4/..
DRPO0M4/..
DRN8OM4/..

MMO7D..

MM11D..

MM11D..

MM15D..

11

DRS80M4/..
DRE90M4/..
DRPOOLA4/..

DRN90S4/..

MM11D..

MM15D..

MM15D..

MM22D..

1,5

DRS90M4/..
DRE9O0LA4/..
DRP100M4/..
DRNOOL4/..

MM15D..

MM22D..

MM22D..

MM30D..

2,2

DRS90L4/..
DRE100M4/..
DRP100L4/..

DRN100LS4/..

MM22D..

MM30D..

MM30D..

MM40D..

3,0

DRS100M4/.

DRE100LCA4/..

DRP112M4/..
DRN100L4/..

MM30D..

MM40D..

MM40D..

4,0

DRS100LCA4/..

DRE13254/..
DRN112M4/..

MM40D..
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Motor s jmenovitym pracovnim bodem 460 V / 60 Hz

Plati pro zafizeni MOVIMOT® s nasledujicimi moduly Drive-ldent:

Modul Drive-ldent Motor
Oznaceni Oznacovaci bar- | Objednaci cislo Sitové napéti [V] | Sit'ova frekvence
va [Hz]
DRS/460/60 Zluta 18214401 266/460 60
DRE/460/60 zelena 18214428 266/460 60
DRP/266/460 bézova 18217915 266/460 60
DRN/460/60 modrozelena 28222059 266/460 60
Nastaveni prepinace DIP S1/6:
Vykon Typ motoru Ménié¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v zapojeni A Motor v zapojeni A
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON $1/6 = OFF S§1/6 = ON
0,37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0,55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0,75 DRP9OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80OM4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1,1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DREQOL4/..
1,5 DRP9OL4/. . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100L4/..
2.2 DRP112M4/ . MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3,7 DRP13254/. MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4,0 DRE13254/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Motor s rozsahem napéti 50/60 Hz

Plati pro zafizeni MOVIMOT® s nasledujicimi moduly Drive-ldent:

Modul Drive-ldent

Motor

Oznaceni Oznacovaci bar- | Objednaci ¢islo Sitové napéti [V] | Sit'ova frekvence
va [Hz]
DRS/DRE/50/60 fialova 18214444 220 — 240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 bilozelena 28222067 220 - 230/380 — 400 50
266/460 60
Nastaveni prepinace DIP S1/6:
Vykon Typ motoru Méni¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v zapojeni X Motor v zapojeni A
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0,25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0,37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0,55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80M4/..
0,75 DRNSOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
11 DRN90S4/. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE90L4/..
1,5 DRN9OLA/ . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LC4/..
3,0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4,0 DRN112M4/.. MM40D.. - - -

Motor s jmenovitym pracovnim bodem 380 V / 60 Hz (predpis ABNT pro Brazilii)

Plati pro zafizeni MOVIMOT® s nasledujicimi moduly Drive-ldent:

Modul Drive-ldent

Motor

Oznaceni Oznacovaci bar- | Objednaci cislo Sitové napéti [V] | Sit'ova frekvence
va [Hz]
DRS/DRE/380/60 cervend 18234933 220/380 60

Nastaveni prepinace DIP S$1/6:

Vykon Typ motoru Méni¢ MOVIMOT® MM..D-503-00

Motor v zapojeni A Motor v zapojeni A
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0,37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0,55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0,75 DREB80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1,1 DRE80M4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1,5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2,2 DREQOL4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3,0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4,0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -
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Motor s jmenovitym pracovnim bodem 400 V/50 Hz a technologii LSPM

Plati pro zafizeni MOVIMOT® s nasledujicimi moduly Drive-ldent:

6
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Modul Drive-ldent Motor
Oznaceni Oznacovaci bar- | Objednaci ¢islo Sitové napéti [V] | Sit'ova frekvence
va [Hz]
DRE...J/400/50 oranZova 28203816 230/400 50
DRU...J/400/50 Seda 28203194 230/400 50
Nastaveni prepinace DIP S$1/6:
Vykon Typ motoru Méni¢ MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor v zapojeni A Motor v zapojeni A
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0,25 DRU71SJ/.. - - MMO3D.. -
DRE71SJ4/..
0,37 DRU71MJ4/ . MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..
0,55 DRUS0SJ4/.. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..
0,75 DRUSOMJ4/ MMO7D.. - MM11D.. -
DRE80SJ4/..
11 DRU9OMJ4/. . MM11D.. - MM15D.. -
DRE8OMJ4/..
1,5 DRU9OLJ4/. MM15D.. - MM22D.. -
DRE90MJ4/..
2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DRE90LJ4/..
3,0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -
4,0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - - -

6.5.4 Pirepinaé DIP S$1/7
Nastaveni maximalni frekvence PWM
 Pfi nastaveni pfepinace DIP S1/7 = ,OFF“ pracuje zafizeni MOVIMOT?® s frekvenci
PWM 4 kHz.
 Pri nastaveni piepinate DIP S1/7 = ,ON* pracuje zafizeni MOVIMOT® s frekvenci
PWM 16 kHz (nizka hladina hluku). Zafizeni MOVIMOT® pfepina v zavislosti na te-
ploté chladiciho vzduchu a zatiZzeni méni€e stupnovité na niZsi taktovaci frekvence.
6.5.5 Piepinac DIP S1/8

Tlumeni pfi chodu naprazdno

PFi nastaveni prepinace DIP S1/8 = ,ON“ omezuje tato funkce rezonancni kmity pfi
chodu naprazdno.

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D | /]



Uvedeni do provozu ,Easy*“
Popis prepinacu DIP S2

6.6 Popis prepinacu DIP S2
6.6.1 Prepinac DIP S2/1

Typ brzdy

» Pfi pouziti standardni brzdy musi byt pfepinac DIP S2/1 v poloze ,OFF*.

+ Pfi pouziti doplfikové brzdy musi byt pfepinag DIP S2/1 v poloze ,ON®.

Motor Standardni brzda | Dopliikova brzda
[typ] [typ]
400 V /50 Hz 380V /60 Hz | 400 V/50 Hz S2/1 = OFF S2/1=ON
460 V / 60 Hz ABNT LSPM
Rozsah napéti 50/60 Hz Brazilie technologie
DR.63L4 BRO3 -
DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1
DRE80S4 DRU71MJ4
DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRE80S4 DRU80SJ4
DRE8OM4 DRU80MJ4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE8OM4 DRE80SJ4 BE2 BE1
DRE90M4 DRU90MJ4
DRP90L4
DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2
DRE100M4 DRU100MJ4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90LJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4
DRS100LC4 DRU100LJ4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE13254
DRP11284
Prednostni brzdové napéti
Typ MOVIMOT® (méni¢) Uprednostiiované
brzdové napéti
MOVIMOT® MM..D-503, konstrukéni velikost 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, konstrukéni velikost 2 (MM22.. — MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, konstrukéni velikost 1a2  (MMO03.. — MM40..)
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6.6.2 Prepinac DIP S2/2
Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni

PFi nastaveni pfepinate DIP S2/2 = ,ON* je odbrzdéni brzdy mozné i tehdy, neni-li
k dispozici Zzadné uvolnéni motoru.

Funkce binarniho Fizeni

PFi binarnim Fizeni mizete brzdu odbrzdit nastavenim signalu na svorce f1/f2 X6:7,8
za nize uvedenych podminek:

Stav svorky Stav Chybo- | Funkce brzdy
RO Lo f1/f2 uvolnéni vy stav
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8
o1 »0° »0° Uvolnéni Zadna |Méni¢ MOVIMOT® Fidi brzdu.
0 1 zarizeni chyba |5 44ana hodnota f1
zarizeni
o1 0" ,1° | Uvolnéni Zadna |Méni¢ MOVIMOT® fidi brzdu.
0 1 zarizeni chyba |5 44ana hodnota f2
zafizeni
o1 o1 ,0° | Zafizeni neni |Z4dna |Brzda je zavfena.
»0° »0° uvolnéno chyba
zafizeni
o1 w1 ,1“ | Zafizeni neni |Z4dna |Brzda je zaviena.
uvolnéno chyba
zafizeni
L0¢ L0¢ 1% |Zafizeni ne- |Zadna |Brzda je oteviena k manual-
ni uvolnéno |chyba |nimu pojizdéni."”
zarizeni
VSechny stavy jsou mozné. |Zafizeni neni |Chyba |Brzda je zaviena.
uvolnéno zarizeni

1) V rezimu Expert musi byt navic nastaven parametr P600 (konfigurace svorky) = ,0“ (vychozi) =>
.Prepnuti na Zadanou polohu Vlevo/Zastavit - Vpravo/Zastavit".
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Funkce pfi fizeni pres RS485

PFi fizeni pfes RS485 dochazi k otevieni brzdy na zakladé Fizeni v Fidicim slové.

Master MOVIMOT®
[E e oo oo oo oo oo oo oo | PO
'W'”T'[" [ _pot | P2 [ PoO3
[ en [ P2 | p3
-t PI
329547915
PO = data vystupu procesu Pl = data vstupu procesu
PO1 =ridici slovo PI1 = stavové slovo 1
PO2 = otacky [%] P12 = vystupni proud
PO3 =rampa PI3 = stavové slovo 2
DO = binarni vystupy DI = binarni vstupy
Po nastaveni bitu 8 v Fidicim slové muzete odbrzdit brzdu za nize uvedenych podmi-
nek:
Zakladni ridici blok
15 14 |13 |12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Ridici slovo
Neni obsazeno " Bit | Bit | Neob- | ,1“= Neobsazeno” | ,1 1 0“ = uvolnéni, ji-
»9% | ,,8% | sazeno | reset nak zastaveni
1

— Virtualni svorky k odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu

Zablokovat virtualni svorku k zavieni brzdy a koncovy
stupen, fidici pfikaz ,,Zastavit*.

1) Doporuceni pro vSechny neobsazené bity = ,0*

Stav uvolnéni Chybovy stav Stavové bity 8 |Funkce brzdy
v fidicim slové
Uvolnéni Z&dna chyba zafizeni / ,0° Méni¢ MOVIMOT® ¥idi brzdu.
zarizeni nedoslo k vyprseni intervalu ko-
munikace
Uvolnéni Z&dna chyba zafizeni / o1 Méni¢ MOVIMOT® fidi brzdu.
zarizeni nedoslo k vyprseni intervalu ko-
munikace
Zafrizeni neni Z&dna chyba zafizeni / ,0° Brzda je zaviena.
uvolnéno. nedoslo k vyprseni intervalu ko-
munikace
Zarizeni neni Zadna chyba zafrizeni / » 1 Brzda je oteviena k manual-
uvolnéno nedoslo k vyprseni intervalu nimu pojizdéni.
komunikace
Zarizeni neni Chyba zafizeni / »1“ nebo ,,0 Brzda je zavfena.
uvolnéno. vyprsel €asovy interval komunika-
ce
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Uvedeni do provozu , Easy“
Popis prepinacu DIP S2

Vybér zadanych hodnot pfi binarnim fizeni

Vybér zadanych hodnot pfi binarnim Fizeni podle stavu svorky f1/f2 X6: 7,8:

Stav uvolnéni Svorka f1/f2 X6:7,8 Aktivni Zzadana hodnota

Uvolnéni zafizeni Svorka f1/f2 X6:7,8 = ,0* Potenciometr Zadanych hodnot f1
aktivni

Uvolnéni zafizeni Svorka f1/f2 X6:7,8 = ,1¢ Potenciometr Zadanych hodnot f2
aktivni

Chovani u zarizeni, které neni pfipraveno k provozu

U zafizeni, které neni pfipraveno k provozu, je brzda bez ohledu na stav svorky f1/f2
X6:7,8 nebo bitu 8 v fidicim slové vzdy zaviena.

Indikator LED

Stavovy indikator LED periodicky rychle blika (t,,, : t,,, = 100 ms : 300 ms), pokud byla
brzda oteviena k manualnimu fizeni. To plati pro binarni fizeni a také pro fizeni pfes
RS485.

6.6.3 Prepinac DIP S2/3
Provozni rezim
+ Prepina¢ DIP S2/3 = ,OFF*: Provoz VFC pro 4pd6lové motory
» Prepinac¢ DIP S2/3 = ,ON“: Provoz U/f rezervovan pro zvlastni pfipady

6.6.4 Prepinac DIP S2/4
Kontrola otacek
Kontrola otacek (S2/4 = ,ON®) slouzi k ochrané pohonu pfi zablokovani.

Je-li pohon pfi aktivni kontrole otacek (S2/4 = ,ON®) pohanén po dobu del$i nez 1 s pfi
meznim proudu, aktivuje mé&ni¢ MOVIMOT® chybu kontroly otagek. Stavovy indikator
LED méni¢e MOVIMOT® signalizuje chybu tim, ze pomalu ¢ervené blika (chybovy kod
08). Tato chyba se objevi pouze tehdy, je-li dosazeno mezniho proudu bez preruseni
po dobu zpozdéni.

6.6.5 Prepinace DIP S2/5 — S2/8
Dodatecné funkce

Pomoci binarniho kédovani prepinact DIP S2/5 — S2/8 Ize aktivovat dodate¢né funk-
ce. Dodate¢né funkce aktivujete takto:

Desitkova | 0 |1 |2 |3 |4 |5|6 |7 8|9 (1011|1213 |14 |15

hodnota

S2/5 - X |- | X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X|-]X

S2/6 - |- X|X|-|-|X|X|-|-|X|X|-]|-|X|X

S2/7 - =] =] - X|X|X|X|-|-]|-|-|X|X|X|X

S2/8 -l =]l =]=-=-]=-|-|-|X|X[|X|X|X|X|X|X
X |=ON - |=OFF
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7 Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00
6.7.1 Prehled navolitelnych dodateénych funkci
Na prepinacich DIP S2/5 — S2/8 Ize aktivovat nize uvedené dodate¢né funkce:
Desitko- | Kratky popis Provozni rezim Popis
vathod- Rizeni Binarni
nota pres RS485 Fizeni
0 Zakladni funkce, neni aktivni zadna dodatecna funk- X X -
ce
1 MOVIMOT® s prodlouzenymi ¢asy rampy X X (-B77)
2 MOVIMOT® s nastavitelnym proudovym omezenim X X (- B78)
(chyba pfi pfekrogenti)
3 MOVIMOT® s nastavitelnym proudovym omezenim X X (-~ B78)
(pfepinatelné pomoci svorky f1/f2 X6:7,8)
4 MOVIMOT® s parametrizaci sbérnice X - (-~ B81)
5 MOVIMOT® s ochranou motoru pomoci TH X - (- B83)
6 MOVIMOT® s maximalni frekvenci PWM 8 kHz X X (-~ B84)
7 MOVIMOT® s rychlym spusténim/zastavenim X X (~ B 85)
8 MOVIMOT® s minimalni frekvenci 0 Hz X X (- B87)
9 MOVIMOT® pro aplikace ve zvedaci technice X X (-~ B88)
10 MOVIMOT® s minimalni frekvenci 0 Hz a snizenym X X (-~ B91)
krouticim momentem pfi nizkych frekvencich
11 Kontrola vypadku sitovych fazi deaktivovana X X (-~ B92)
12 MOVIMOT® s rychlym spousténim/zastavenim X X (- B93)
a ochranou motoru pfes TH
13 Zatizeni MOVIMOT® s rozsifenou kontrolou otacek X X (- B96)
14 Zatizeni MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaci X X (-~ B100)
skluzu
15 Neni obsazeno - - -
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Uvedeni do provozu , Easy* 6
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.2 Dodatec¢na funkce 1

Zatizeni MOVIMOT® s prodlouzenymi éasy rampy
ON
, 898

S2
329690891

Popis funkce
Casy rampy je mozné nastavit az na 40 s.

PFi fizeni pfes RS485 Ize pfi pouziti 3 procesnich dat pfenést ¢as rampy s hodnotou
max. 40 s.

Zménéné ¢asy rampy

Prepinac t1
Klidova poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Cas rampy t1 [s] 01102(03(05({0,7| 1 |20 |25 | 30 | 35| 40

= odpovida standardnimu nastaveni

= zmeénéné &asy rampy
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.3 Dodatec¢na funkce 2
Zatizeni MOVIMOT® s nastavitelnym proudovym omezenim (chyba pfii piekroée-
ni)
o
9o es
S2

329877131

Popis funkce
Mezni proud je na pfepinaci f2 nastavitelny.

Zadana hodnota 2 (pfi binarnim Fizeni) a minimalni frekvence (pfi fizeni pfes RS485)
jsou pevné nastaveny na tyto hodnoty:

Zadana hodnota 2: 5 Hz
Minimalni frekvence: 2Hz

Kontrola probiha pfi frekvenci nad 15 Hz. Bé&zi-li pohon po dobu del$i nez 500 ms pfi
meznim proudu, pfejde zafizeni do chybového stavu (chyba 44). Stavovy indikator
LED signalizuje stav rychlym ¢ervenym blikanim.

Nastavitelné mezni hodnoty proudu

\r? Piepinag 2
Klidova poloha 0| 1|2 |3 |4|5|6/|7]|8|9]H10
S/ lnax [%] z hodnoty I, | 90 | 95 | 100 | 105 | 110 | 115 | 120 | 130 | 140 | 150 | 160

6.7.4 Dodatec¢na funkce 3

Zafizeni MOVIMOT® s nastavitelnym proudovym omezenim (pfepinatelné pomoci
svorky f1/f2 X6:7,8) pri prekroc¢eni snizeni frekvence

ON

mins
I

5 6 7 8

S2
329910539

Popis funkce

Proudové omezeni Ize nastavit na pfepinaci f2. Pomoci svorky binarniho vstupu f1/f2
Ize pfepinat mezi maximalnim meznim proudem a nastavitelnym proudovym omeze-
nim.

Reakce pri dosazeni proudového omezeni

PFi dosazeni mezniho proudu snizi zafizeni frekvenci a zastavi rampu. To zamezuje
proudovému narustu.

Pracuje-li zafizeni pfi proudovém omezeni, signalizuje stavovy indikator LED rychlym
zelenym blikanim pfislusny stav.

/8 Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Uvedeni do provozu , Easy* 6
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Interni hodnoty systému pro zadanou hodnotu f2 / minimalni frekvence
Nasledujici funkce jiz nejsou mozné:

+ Pfi binarnim fizeni neni mozné pfepnout mezi zadanou hodnotou f1 a Zadanou
hodnotou f2 pomoci svorky f1/f2.

* P¥i Fizeni pfes RS485 nelze nastavit minimalni frekvenci. Minimalni frekvence je
pevné nastavena na hodnotu 2 Hz.

Nastavitelné mezni hodnoty proudu

% Pfepinac f2
Klidova poloha 0| 1 2 | 3|4 |5 |6 |7 8|9/ 10
= lox [%] z hodnoty I, | 60 | 70 | 80 | 90 | 100 | 110 | 120 | 130 | 140 | 150 | 160

Vybér mezniho proudu pomoci binarniho vstupu f1/f2

f1/f2 = ,,0“ Vychozi mezni proud je aktivni.

24V X6:1,2,3

- R(C¥X6:11,12
- L¥)X6:9,10

90071995783
55339

f1/f2 = ,1“ Proudové omezeni nastaveni pomoci spinage 2 je
aktivni.

K pfepnuti mize dojit i pfi uvolnéném zafizeni.

24V X6:1,2,3

- R(¥X6:11,12
- L¥)X6:9,10
f1/f2 X6:7,8

90071995783
82091
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Ovlivnéni proudové charakteristiky

PFi vybéru niz8iho mezniho proudu dojde k vyhodnoceni proudové hraniéni charakteri-
stiky s konstantnim faktorem.

Motor v zapojeni do hvézdy

Imax / In [%]
200
160 [1]
2] \
100 \
50 ‘
0 50 100 f [Hz]

331979659

[11 Proudova hrani¢ni charakteristika, standardni funkce
[2] Snizena proudova hrani¢ni charakteristika pro dodate¢nou funkci 3 a svorky f1/f2
X6:7,8 = 1¢

Motor v zapojeni do trojuhelniku

Imax / In [%]
200
160 1]
[2] l
100 |
50 1
0 50 87 100 f[Hz]

332087051

[11 Proudova hrani¢ni charakteristika, standardni funkce
[2] Snizena proudova hrani¢ni charakteristika pro dodate¢nou funkci 3 a svorky f1/f2
X6:7,8 = ,1°
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Uvedeni do provozu ,Easy“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.5 Dodatec¢na funkce 4

Zafizeni MOVIMOT® s parametrizaci sbérnice

“TT |
il
5 6 7 8
S2
329944715

UPOZORNENI

Pfi aktivaci dodate¢né funkce 4 je k dispozici pouze omezeny pocet parametru.
Chcete-li upravit dalSi parametry, doporuCuje spole¢nost SEW-EURODRIVE oddil
,Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci” (- B 133).

jde

Dodatec¢na funkce 4 je zamysSlena vyhradné pro Fizeni pfes RS485 ve spojeni s roz-
hranim pramyslové sbérnice s integrovanou logikou MQ.

Popis funkce

Potenciometr f1 a pfepina¢ f2 a t1 budou deaktivovany. Mé&ni¢ MOVIMOT® ignoruje
nastaveni potenciometru a pfepinate. Ménic MOVIMOT® nadale nadita nastaveni
prepinacu DIP. Funkce, které jsou ménény prepinaci DIP, nelze zménit pomoci sbér-
nice.

Princip zapojeni

ssgesw /\
S L DeficeNet

MOVIMOT®
18014398841614091

[11 Prdmyslova sbérnice
[2] Diagnostické rozhrani
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Zména parametra v nastroji MOVITOOLS® MotionStudio

Po otevieni nabidky MOVITOOLS® ,MotionStudio* > ,Uvedeni do provozu“ > ,Strom
parametrd“ budou zpfistupnény nasledujici parametry. Tyto parametry lze zménit
a ulozit v zafizeni.

Nazev Oblast Index |Para- |Velikost prirtistku
metr

Rampa nahoru 0,1-1-2000[s] |8807 |P130 |0,1s—1s: 0,01

Rampa dolt 0,1-1-2000(s] (8808 [P131 |[1s-10s: 0,1

10s-100s: 1
100 s —2000s: 10

Minimalni frekvence 2-100 [HZz] 8899 [P305 |0,1Hz
Maximalni frekvence” |2 —100 [Hz] 8900 |P306 |0,1Hz
Mezni proud 60 — 160 [%] 8518 |P303 |1%

Doba predmagnetizace |0-0,4 -2 [s] 8526 [P323 |0,001s
Doba domagnetizace 0-0,2-2][s] 8585 [P732 |0,001s

Blokovani parametrt 0: Vyp 8595 |P803 |-

1: Zap.
Vyrobni nastaveni 0: Ne 8594 |P802 |-

2: Stav pfi doda-

ni

Doba zpozdéni kontroly |{0,1—-1—-10,0[s] |8558 |[P501 |0,1s
otacek
Cas otevieni brzdy 0-2]s] 8749 (P731 |0,001s

Kompenzace skluzu? 0-500[1/min] |8527 |P324 |0,2 1/min

Vyrobni nastaveni = tuéné

1) Pfiklad: Maximalni frekvence = 60 Hz
Zadana hodnota sbérnice = 10 %
Zadana hodnota frekvence = 6 Hz

2) PFi zméné nastaveni dodatecné funkce bude hodnota nastavena na jmenovity
skluz motoru.

PFi aktivaci dodate¢né funkce 4 pomoci prepinace DIP bude aktivovano vyrobni nasta-
veni. Zustane-li dodate¢na funkce zvolena pomoci prepinace DIP po vypnuti provo-
zniho napéti 24 V beze zmény, budou po opétovném zapnuti pouZity naposledy plat-
né hodnoty z paméti EEPROM.

Spoustéci frekvence je pevné nastavena na hodnotu 0,5 Hz.

Je-li nastavena zadana hodnota nebo maximalni frekvence nizSi nez nastavena mini-
malni frekvence, bude aktivni minimalni frekvence.

Parametry budou vyhodnoceny pouze u této dodate¢né funkce.
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6.7.6 Dodatec¢na funkce 5

i

Popis funkce

UPOZORNENI

Dodatec¢na funkce je uréena vyhradné pro fizeni pfes RS485 ve spojeni s montazi

ménice MOVIMOT® pobliz motoru (odsazené).

Uvedeni do provozu , Easy* 6
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Zatizeni MOVIMOT® — ochrana motoru pomoci TH

329992459

Funkce ve spojeni s rozhranim pramyslové sbhérnice MF a MQ

Pfi montazi ménice MOVIMOT® blizko motoru nastavi TH svorky ,R“ a ,L* pfi nad-

mérné teploté motoru na ,0“

Dodate¢na funkce 5 vygeneruje pfi otevfeni svorek ,R“ nebo ,L* chybu 84 (nad-

mérna teplota motoru).

Chyba 84 je signalizovana blikanim stavového indikatoru LED na ménidi

MOVIMOT®.

Vygenerovana chyba 84 je pfenesena také pfes pramyslovou sbérnici.

Funkce ve spojeni s rozhranim pramyslové sbérnice MQ...:
Parametrizace sbérnice MOVIMOT®dle dodate¢né funkce 4 (- B 81).
Funkce ve spojeni s rozhranim priamyslové sbérnice MF...:

Potenciometr f1 a pfepinac f2 a t1 budou deaktivovany, plati tyto hodnoty:

Nazev Hodnota
Rampa nahoru 1s
Rampa dolu 1s
Minimalni frekvence 2Hz
Maximalni frekvence 100 Hz

Mezni proud

Vychozi mezni proud

Doba predmagnetizace 0,4s
Doba domagnetizace 0,2s
Doba zpozdéni kontroly otacek 1s
Cas otevieni brzdy 0s

Kompenzace skluzu

Jmenovity skluz motoru
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Podminky aktivace chyby 84

Chyba 84 ,Nadmérna teplota motoru“ je aktivovana v pfipadé, ze jsou spinény
vSechny nasledujici podminky:

+ Standardni ochrana motoru MOVIMOT® je deaktivovana prepinacem DIP S1/5 =
~ON*.

» Svorky sméru otaceni jsou propojeny pfes TH na 24 V, viz nasledujici obrazek.

U pramyslového dis-
tributoru:

>

N

T
FE|0|x

TH

9007199586919307

U montaze pobliz motoru s
dopliikem P2.A:

24V X6:1,2,3
R(YX6: 11,12
L¥X6: 9,10

9007199881486475

+ Kvdli nadmérné teploté motoru zareagovalo TH. Uvolnéni obou svorek sméru ota-
¢eni proto odpada.

+ Je k dispozici sitové napéti.

UPOZORNENI

i Je-li na méni¢i MOVIMOT® pouze napéti 24 V, chyba nebude vygenerovana.

6.7.7 Dodatec¢na funkce 6
Zafizeni MOVIMOT® s maximalni frekvenci PWM 8 kHz

T

Popis funkce

5 6
S2

7 8

330028171

Dodatecna funkce snizuje frekvenci PWM z 16 kHz na 8 kHz.

PFi nastaveni pfepinace DIP S1/7 = ,ON* funguje zafizeni s frekvenci PWM 8 kHz
a prepina v zavislosti na teploté chladiciho vzduchu zpét na 4 kHz.

S 1/7 bez dodatecéné funkce 6

S 1/7 s dodateénou funkci 6

ON

Frekvence PWM variabilni
16, 8, 4 kHz

Frekvence PWM variabilni
8,4 kHz

OFF

Frekvence PWM 4 kHz

Frekvence PWM 4 kHz
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Uvedeni do provozu , Easy* 6
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.8 Dodatec¢na funkce 7

Zatizeni MOVIMOT® s rychlym spusténim/zastavenim

“T'T]

5 6 7 8
S2

330064651

Popis funkce
Céastedna funkce ,Rychlé spusténi“ (u fizeni pfes RS485 + binarniho fizeni)
+ Doba pfedmagnetizace je pevné nastavena na hodnotu 0 Hz.

* Po uvolnéni pohonu bude provedena pfedmagnetizace. To je nezbytné proto, aby
zrychleni s rampou Zadanych hodnot bylo spusténo co nejdfive.

PFi aktivni dodate¢né funkci 7 je funkce kalibrace a tepelna pamét ochranné funkce
UL neaktivni. PFi pouziti dle aprobace UL je nutné vzit v Gvahu, Zze pocatecni teplota
funkce ochrany motoru neni shodna s teplotou motoru.

Céste&na funkce ,Rychlé zastaveni” (pouze u Fizeni pfes RS485)

» P¥i fizeni pfes RS485 je zavedena funkce ,rychlého zastaveni“ (zavieni brzdy
u rampy dolu. Bit 9 v fidicim slové je obsazen touto funkci jako virtualni svorka dle
profilu MOVILINK®.

15|14 (13 (1211 (10| 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Neni obsazeno " Bit | Bit | Neob-| ,1“= | Neobsazeno ,L110“=
,9%| 8¢ | saze- | reset D uvolnéni,
no" .
jinak zasta-
veni

— odbrzdéni brzdy bez uvolnéni.

Virtualni svorka pro ,,Zavfit brzdu pfi
rampé dolt*

1) Doporug€eni pro vSechny neobsazené bity = ,0*

 Je-li nastaven bit 9 b&hem rampy dolu, zavie méni¢ MOVIMOT® brzdu (pfimo pfes
brzdovy vystup nebo pies vystup signalizacniho relé MOVIMOT®) a zablokuje kon-
covy stupefi.

« Je-li frekvence motoru nizsi nez zastavovaci frekvence, bude brzda zaviena bez
ohledu na stav bitu 9.

» Po aktivaci rychlého zastaveni mlize byt uvolnéni udéleno az po zastaveni poho-
nu.
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Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Sekvenéni diagram k ovladani brzdy pfi ¢asteéné funkci ,,rychlého zastaveni*:
(Fizeni pres RS485):

1
(1]

0 >t
\ \ \
2] n / N /
| |
| | >t
1 | ‘
NE :
0 >t
\ \
| \ |
\ \ \
1
(4]
0 >t
333149963
[11 Uvolnéni — svorky / fidici slovo
[2] Otacky
[3] Bit9

[4] Signal ovladani brzdy: 1 = otevfit, 0 = zavfit

Ovladani brzdy (fizeni pfes RS485 + binarni fizeni)
Mechanickéa brzda fizena pomoci méniée MOVIMOT®:

« Svorky X1:13, X1:14 a X1:15 v pfipojovaci skiifice MOVIMOT®jsou osazeny brzdo-
vou civkou mechanické brzdy. Na svorkach X1:13 a X1:15 nesmi byt pfipojen za-
dny dodatecny brzdovy odpor!

* Relé je spinano jako relé hlaSeni provozni pohotovosti (standardni funkce).

Mechanicka brzda je fizena prostrednictvim vystupu relé nebo dopliiku BEM/
BES:

A VAROVANI

Nebezpeci zhmozdéni kvili neumysinému spusténi pohonu pfi chybném nastaveni
prepinacu DIP S2/5 — S2/8. Pfi nerespektovani kapitoly ,Pouzivani vystupu relé
u dodate¢né funkce 7, 9, 12 a 13“ (-~ B 101) se mlze brzda otevirit.

Smrt nebo tézka poranéni.

* Respektujte upozornéni v kapitole ,Pouzivani vystupu relé u dodate¢né funkce 7,
9,12a 13" (- B 101).

+ Ke svorkam X1:13 a X1:15 v pfipojovaci skfiice MOVIMOT® je nutné pfipojit
brzdovy odpor (BW....). Svorka X1:14 neni obsazena.

* Relé K1 funguje jako ovladani brzdy. Funkce hlaseni provozni pohotovosti jiz timto
neni nadale k dispozici.
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6.7.9 Dodatec¢na funkce 8

Popis funkce

Rizeni pres
RS485:

Binarni fizeni:

Uvedeni do provozu , Easy* 6

ON

m
] ]
5 6 7 8

S2

Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Zafizeni MOVIMOT® s minimalni frekvenci PWM 0 Hz

330101899

Klidova poloha 0 pfepinace f2 je minimalni frekvenci pfi aktivované dodate¢né funkci

0 Hz. VSechny ostatni nastavitelné hodnoty z(stavaji beze zmény.

Prepinac f2

Klidova poloha 213 5167|8910
Minimalni frekvence [Hz] 7 110|112 (15]20| 25|30 |35 |40
pri aktivované dodatecné

funkci

Minimalni frekvence [Hz] 7 1101121152025 |30 |35 40

bez dodatecné funkce

Klidova poloha 0 pfepinace f2 je zadanou hodnotou pfi aktivované dodate¢né funkci
0 Hz. VSechny ostatni nastavitelné hodnoty zUstavaji beze zmény.

bez dodatec¢né funkce

Prepina¢ f2

Klidova poloha 2 4 |56 |7 /|8|9]|10
Zadana hodnota [Hz] 10 | 15|20 | 25| 35|50 |60 |70 100
pfi aktivované dodate¢né

funkci

Zadana hodnota [Hz] 10 15|20 | 25| 35|50 |60 |70 100
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.10 Dodatec¢na funkce 9

Predpoklady

Popis funkce

\

Zatizeni MOVIMOT® pro aplikace ve zvedaci technice

ON

m
i
5 6 7 8
S2
330140427

A VAROVANI
Nebezpeci ohrozeni zivota pfi zficeni zvedaciho zafizeni.
Smrt nebo tézka poranéni.

+ Pohon MOVIMOT® nesmi byt pouzivan jako bezpeénostni zafizeni v aplikacich
ve zvedaci technice.

» Jako ochranné zafizeni pouzivejte kontrolni systémy nebo mechanicka ochranna
zafizeni.

POZOR

Pfetizeni systému pfi provozu pohonu MOVIMOT® na hranici mezniho proudu.
Poskozeni ménice.

« Aktivujte kontrolu otacek. Je-li pohon MOVIMOT® po dobu del$i nez 1 s pohanén
na na hranici mezniho proudu, dojde k aktivaci chybového hlaSeni FO8 ,Kontrola
otacek®.

Pohon MOVIMOT® je dovoleno pouzit v aplikacich ve zvedaci technice pouze pfi do-
drZeni nize uvedenych pfedpokladi:

» Dodatecna funkce 9 je mozna pouze ve spojeni s brzdovymi motory.
+ Ujistéte se, Ze pfepinac DIP S2/3 = ,OFF* (provoz VFC).
» Ovladani brzdy je nezbytné nutné pouzit ve spojeni s externim brzdovym odporem.

» Aktivujte funkci ,kontrola otacek” (- B 75)
(pfepinac DIP S2/4 = ,ON*).

+ Spoustéci frekvence je pfi binarnim fizeni a fizeni pfes RS485 rovna 2 Hz. Neni-li
spoustéci funkce aktivovana, je spoustéci frekvence 0,5 Hz.

+ Cas otevfeni brzdy je pevné nastaven na 200 ms (standard = 0 ms). Tim je zabra-
néno tomu, aby motor pracoval proti zaviené brzdé.

» Doba pfitahu brzdy (doba domagnetizace) je pevné nastavena na hodnotu 200 ms.
Tim je zajiSténo, Zze brzda je zaviena, jakmile motor neprodukuje zadny kroutici
moment.

* Relé K1 je obsazeno funkci ,,Brzdu otevfit".
Jakmile je relé K1 otevieno, brzda brzdi motor.

Jakmile je relé K1 zavieno, je brzda oteviena.
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Uvedeni do provozu , Easy* 6
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Prehled ovladani brzdy u dodatec¢né funkce 9 (fizeni pres RS485 + binarni rize-
ni):

(1] t
[2] R
1
8l T
41| 200ms [5] 200ms .
(6]
[71 2 Hz t
9007201009232395
[11 Uvolnéni [5] Doba pfitahu brzdy (doba domagnetizace)
[2] Doba pfedmagnetizace [6] Frekvence
[3] Ridici signal brzd ,1“ = [71 Zastavovaci frekvence = spoustéci/minimalni
otevrit, ,0“ = zavfit frekvence

[4] Cas otevieni brzdy

Mechanicka brzda je fizena prostirednictvim vystupu relé nebo doplinku BEM/
BES.

A VAROVANI

Nebezpeci zhmozdéni kvuli neumysinému spusténi pohonu pfi chybném nastaveni
prepinacl DIP S2/5 — S2/8. Pfi nerespektovani kapitoly ,Pouzivani vystupu relé
u dodatecné funkce 7, 9, 12 a 13" (- B 101) se mUze brzda otevfit.

Smrt nebo tézka poranéni.

* Respektujte upozornéni v kapitole ,Pouzivani vystupu relé u dodate¢né funkce 7,
9,12a 13" (- E 101).

« Ke svorkam X1:13 a X1:15 v pfipojovaci skiiice MOVIMOT® je nutné pfipojit
brzdovy odpor (BW....). Svorka X1:14 neni obsazena.

* Relé K1 funguje jako ovladani brzdy. Funkce hlaseni provozni pohotovosti jiz timto
neni nadale k dispozici.

UPOZORNENI

i V pfevodovce zvedaciho zafizeni nema funkce ,Odbrzdit brzdu bez uvolnéni“ zadny
ucinek.

Céstedna funkce ,Rychlé zastaveni“ (pouze u Fizeni pfes RS485)

» Pfi Fizeni pfes RS485 je zavedena funkce ,rychlého zastaveni“ (zavieni brzdy
u rampy dolu. Bit 9 v fidicim slové je obsazen touto funkci jako virtualni svorka dle
profilu MOVILINK®.

151413 |12|11 (10| 9 | 8 7 6 5143|210
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Neni obsazeno " Bit | Bit | Neob-| ,1“= | Neobsazeno ,110“=
»9“| ,8 | saze- | reset D uvolnéni
no" .
jinak zasta-
veni

— Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni.

Virtualni svorka pro ,,Zavfit brzdu pfi
rampé dolt*

1) Doporuceni pro vSechny neobsazené bity =, 0"

+ Je-li nastaven bit 9 b&hem rampy dol(, zavie mé&ni¢ MOVIMOT® brzdu (pfimo pfes
brzdovy vystup nebo pfes vystup signaliza¢niho relé MOVIMOT®) a zablokuje kon-
covy stuperi.

« Je-li frekvence motoru nizSi nez zastavovaci frekvence, bude brzda zaviena bez
ohledu na stav bitu 9.

+ Po aktivaci rychlého zastaveni mGze byt uvolnéni udéleno az po zastaveni poho-
nu.

HM13

Sekvenéni diagram k ovladani brzdy pfi ¢asteéné funkci ,,rychlého zastaveni*:
(Fizeni pres RS485):

(1]

2] n / N /

(3]

1

1
(4]
0 » t
9007199589234187
[11 Uvolnéni — svorky / Fidici slovo
[2] Otacky
[3] Bit9

[4] Signal ovladani brzdy: ,1“ = otevfit, ,0 = zavfit
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Uvedeni do provozu , Easy* 6

Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.11 Dodatec¢na funkce 10

Zarizeni MOVIMOT® s omezenym krouticim momentem p¥i malych frekvencich

Popis funkce

ON
P
_ I
5 6 7 8
S2

330179211

*  Omezenim kompenzace skluzu a ¢inného proudu pfi nizkych ota¢kach produkuje
pohon pouze omezeny kroutici moment (viz nasledujici obrazek):

* Minimalni frekvence = 0 Hz, viz dodatedna fun

kce 8 (- B 87).

[2]

T |
15 f[Hz]

[11 Maximalni kroutici moment pfi provozu VFC
[2] Maximalni kroutici moment pfi aktivované

334866315

dodatecné funkci 10
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.12 Dodatec¢na funkce 11

Deaktivace kontroly vypadku sit'ovych fazi.

POZOR

Po aktivaci kontroly vypadku sitovych fazi mdze pfi nepfiznivych podminkach dojit

k poSkozeni zafizeni.

Poskozeni ménice.

» Deaktivujete kontrolu vypadku sitovych fazi pouze pfi kratkodobé nesymetrii si-
tového napéti.

+ Ujistéte se, Ze je pohon MOVIMOT® vzdy napajen viemi 3 fazemi sitového napé-
ti.

330218763

Popis funkce
» P¥i aktivované dodate¢né funkci nedochazi k zadné kontrole fazi.

*  To ma smysl napf. u siti s kratkodobou nesymetrii.
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Uvedeni do provozu , Easy“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.13 Dodatec¢na funkce 12

Zarizeni MOVIMOT® s rychlym spousténim/zastavenim a ochranou motoru pies
TH

ON

miw
5 6

S2

7 8

330259595

Popis funkce

+ Soucasti dodate¢né funkce pii montazi méni¢e MOVIMOT® pobliZz motoru (odsaze-
né) jsou nasledujici funkce:

— Funkce ochrany motoru pfes nepfimé vyhodnoceni TH pfes svorky sméru ota-
ceni

— Funkce rychlého spusténi a zastaveni

Céastecné funkce ,,Ochrana motoru pomoci vyhodnoceni TH*

Tato funkce je aktivni pouze pfi fizeni pfes RS485. Dostatecna funkce vygeneruje
chybu 84 ,Nadmérna teplota motoru®.

Chyba je aktivovana v pfipadé, ze jsou spinény v§echny nasledujici podminky:

+ Standardni ochrana motoru MOVIMOT® je deaktivovana pifepinacem DIP S1/5 =
~ON.

« Svorky sméru otaceni jsou propojeny pfes TH na 24 V, viz nasledujici obrazek.

U primyslového dis- U montaze pobliz motoru s
tributoru: dopliikem P2.A:

o™ N
I E|- | SRS

— - | o

x éx

>

A
TH

9007199586919307 TH
9007199881486475

» Kvdli nadmérné teploté motoru zareagovalo TH. Uvolnéni obou svorek sméru ota-
¢eni proto odpada.

+ Je k dispozici sitové napéti.

UPOZORNENI

Funkci ,,Ochrana motoru pomoci vyhodnoceni TH* Ize deaktivovat nastavenim piepi-
nace DIP S1/5 = ,OFF“. Pak je v méni¢i MOVIMOT® ug¢inna ochrana realizovana
v ramci jednoho modelu motoru.

[

6
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Castedna funkce ,Rychlé spusténi“ (u fizeni pfes RS485 + binarniho fizeni)
+ Doba pfedmagnetizace je pevné nastavena na hodnotu 0 Hz.

+ Po uvolnéni pohonu bude provedena pfedmagnetizace. To je nezbytné proto, aby
zrychleni s rampou Zadanych hodnot bylo spusténo co nejdfive.

Céstedna funkce ,Rychlé zastaveni“ (pouze u fizeni pfes RS485)

» P¥i Fizeni pfes RS485 je zavedena funkce ,Brzdu zavfit u rampy dolu“. Bit 9 v Fidi-
cim slové je obsazen touto funkci jako virtualni svorka dle profilu MOVILINK®.

151413 (121110 9 | 8 7 6 54|13 (2|10
Neni obsazeno " Bit | Bit | Neob- | ,1“= | Neobsazeno ,110“=
»9“| ,8 | saze- | reset D uvolnéni
no" .
jinak zasta-
veni

L Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni.

Virtualni svorka pro ,,Zavfit brzdu pfi
rampé dolt*

1) Doporuceni pro vSechny neobsazené bity = ,0°

+ Je-li nastaven bit 9 b&hem rampy dol(, zavie mé&ni¢ MOVIMOT® brzdu (pfimo pfes
brzdovy vystup nebo pfes vystup signalizaéniho relé MOVIMOT®) a zablokuje kon-
covy stuperi.

« Je-li frekvence motoru nizSi nez zastavovaci frekvence, bude brzda zaviena bez
ohledu na stav bitu 9 pfi rampé dol.

» Po aktivaci rychlého zastaveni mize byt uvolnéni udéleno az po zastaveni poho-
nu.

Sekvenéni diagram ovladani brzdy pri ¢asteéné funkci ,rychlého zastaveni*
(Fizeni pres RS485):

] -
[1] T
0 >t
| |
n \ \
[2] T / ﬁ /_=t
! |
& ﬁ 1 |
0 ; ‘ .
|
] _
(4] T
0 » t

9007199589659275

[11 Uvolnéni — svorky / fidici slovo

[2] Otacky

[3] Bit9

[4] Signal ovladani brzdy: ,1“ = otevrit, ,0“ = zavfit
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Uvedeni do provozu , Easy* 6
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Ovladani brzdy (fizeni pres RS485 + binarni fizeni)
Mechanicka brzda fizena pomoci méniée MOVIMOT®:

« Svorky X1:13, X1:14 a X1:15 v pfipojovaci skiifice MOVIMOT®jsou osazeny brzdo-
vou civkou mechanické brzdy. Na svorkach X1:13 a X1:15 nesmi byt pfipojen Z2a-
dny dodatecny brzdovy odpor!

* Relé je spinano jako relé hlaseni provozni pohotovosti (standardni funkce).

Mechanicka brzda je fizena prostiednictvim vystupu relé nebo doplnku BEM/
BES:

A VAROVANI

Nebezpeci zhmozdéni kvuli neumysinému spusténi pohonu pfi chybném nastaveni
prepinacu DIP S2/5 — S2/8. Pfi nerespektovani kapitoly ,Pouzivani vystupu relé
u dodate¢né funkce 7, 9, 12 a 13" (-~ & 101) se muze brzda otevfit.

Smrt nebo téZka poranéni.

* Respektujte upozornéni v kapitole ,PouZivani vystupu relé u dodateé&né funkce 7,
9,12a 13" (- B 101).

+ Ke svorkam X1:13 a X1:15 v pfipojovaci skiiice MOVIMOT® je nutné pfipojit
brzdovy odpor (BW....). Svorka X1:14 neni obsazena.

» Relé K1 funguje jako ovladani brzdy. Funkce hlaSeni provozni pohotovosti jiz timto
neni nadale k dispozici.
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.14 Dodatec¢na funkce 13

Predpoklady

Popis funkce

Zafizeni MOVIMOT?® s rozsifenou kontrolou otaéek

ON

5 6 7 8
S2

330300683

A VAROVANI
Nebezpeci ohrozeni zivota pfi zficeni zvedaciho zafizeni.
Smrt nebo tézka poranéni.

+ Pohon MOVIMOT® nesmi byt pouzivan jako bezpeénostni zafizeni v aplikacich
ve zvedaci technice.

» Jako ochranné zafizeni pouzivejte kontrolni systémy nebo mechanicka ochranna
zafizeni.

Pohon MOVIMOT® je dovoleno pouzit v aplikacich ve zvedaci technice pouze pfi do-
drZeni nize uvedenych predpokladu:

+ Dodatec¢na funkce 13 je mozné pouze ve spojeni s brzdovymi motory.

» Ujistéte se, ze pfepinac¢ DIP S2/3 = ,OFF* (provoz VFC).

+ Ovladani brzdy je nezbytné nutné pouzit ve spojeni s externim brzdovym odporem.
* Respektujte popisy a upozornéni k dodate¢né funkci 9 (- B 88).

Soucasti dodate¢né funkce 13 jsou nasledujici funkce:
+ Dodateéna funkce 9, MOVIMOT® pro aplikace ve zvedaci technice (- 2 88)
» Kontrola otacek s nastavitelnou dobou kontroly

Po aktivaci dodatecné funkce 13 je kontrola otaek bez ohledu na nastaveni pfepina-
Ce DIP S2/4 vzdy zapnuta.

Po aktivaci dodate¢né funkce 13 disponuje pfepinac DIP S2/4 v zavislosti na nastave-
né adrese RS485 nasledujici funkci:
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Binarni fizeni

Uvedeni do provozu , Easy* 6
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Adresa RS485 nastavena na prepinacich DIP S1/1 — S1/4 je 0.

Rizeni pres RS485

S2/4 = ,OFF*

Doba kontroly otadek 2 je nastavena na pfepinadi t1.

Doba kontroly otacek 1 a 3 je pevné nastavena na 1 s.

Cas rampy je pevné nastaven na hodnotu 1 s.

Zadana hodnota f2 je nastavena na piepinadi f2.
S2/4 = ,ON*

Doba kontroly otadek 2 je nastavena na pfepinadi f2.

Doby kontroly otd€ek 1 a 3 jsou pevné nastaveny na 1 s.

Zadana hodnota je nyni nastaven na 5 Hz.

Cas rampy je nastaven na prepinadi t1.

Adresa RS485 nastavena na prepinacich DIP S1/1 — S1/4 neni 0.

S2/4 = ,OFF*

— Doba kontroly otadek 2 je nastavena na pfepinaci t1.

— Doby kontroly ota€ek 1 a 3 jsou nastaveny na pfepinaci f2.
— Cas rampy je pevné nastaven na hodnotu 1 s.

— Minimalni frekvence je pevné nastavena na hodnotu 2 Hz.
S2/4 = ,ON*

Doba kontroly otéd€ek 2 je nastavena na pfepinadi f2.

Doby kontroly ota¢ek 1 a 3 jsou pevné nastaveny na 1 s.

Cas rampy je nastaven na pfepinadi t1.

Minimalni frekvence je pevné nastavena na hodnotu 2 Hz.
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Moznosti nastaveni dodatec¢né funkce 13

Dodate€na funkce 13 je aktivni
Zafizeni MOVIMOT?® s rozs$ifenou kontrolou otacek

|
v v

Provozni rezim Binarni fizeni Rizeni pres RS485
I I
Prepinac DIP S2/4 OFF ON OFF ON
Cas rampy 1s PFepinad 1s Pfepinad
t1 t1
Zadana hodnota f2 PFepinac f2 5 Hz - -
Minimalni frekvence 2 Hz 2 Hz 2 Hz 2 Hz
Cas kontroly 2 Pfepinac t1 Prepinacé Prepinac t1 Prepinac
f2 f2
Cas kontroly 1, 3 1s 1s Pfepinac f2 1s

Nastaveni ¢asu kontroly otacek

PFi aktivni dodate¢né funkci 13 mlzete na prepinacich t1 a f2 nastavit nize uvedené
hodnoty ¢asu kontroly:

Pirepinac t1 nebo 2 (viz vyse)

Klidova poloha 0|12 |3|4|5|6|7]8]9]10
Cas kontroly 2 [s] 0,1/0,2/0,3|/0,4|0,5/0,6/0,7/0,8{0,9(1,0/1,5
Cas kontroly 1 a 3 [s] 0,1(0,2/0,3/04/05|06(0,7/0,8({0,9/1,0(1,5
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Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

Platnost ¢asu kontroly otacek

Uvedeni do provozu , Easy“

6

n A
2] i [3]
.1 t
n A
2] A I v R | N
n2 I |
| | |
| | |
| | |
[ | |
' | |
d /o :
| | | -
n A
2] 2]
n3
t
n4
_____ [4]
[5]

[11 Rozsah platnosti €asu kontroly 1
[2] Rozsah platnosti €asu kontroly 2

[3] Rozsah platnosti €asu kontroly 3

9007199591797259
[4] Pozadovana hodnota otacek
[5] Vystup otacek (skutec¢na hodno-
ta)

Cas kontroly 1 je platny, kdyZ skuteénd hodnota otadek po zméné zadané hodnoty

stoupne.

Rozsah platnosti asu kontroly 2 zacina, kdyZz je dosazena Zadana hodnota.

Rozsah platnosti ¢asu kontroly 3 je platny, kdyz skute¢na hodnota otaéek po zméné

zadané hodnoty klesne.
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Uvedeni do provozu ,Easy*“
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.15 Dodatec¢na funkce 14

Zafizeni MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaci skluzu

T

5 6 7 8
S2

330342539

Popis funkce
Kompenzace skluzu je deaktivovana.
PFi deaktivaci kompenzace skluzu muze dojit ke sniZzeni pfesnosti otacek motoru.
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Uvedeni do provozu , Easy* 6
Navolitelné dodate¢né funkce MM..D-503-00

6.7.16  Pouzivani vystupu relé u dodatec¢nych funkci 7,9, 12 a 13

A VAROVANI

Nebezpeci zhmozdéni kvuli nezamyslenému rozbéhnuti motoru.
Smrt nebo tézka poranéni.

» Brzdova civka musi odpovidat sitovému napéti (napf. 400 V).
» P¥ipojeni X1:14 nesmi byt obsazeno.

» Dodate¢na funkce 7, 9, 12 nebo 13 musi byt aktivovana, protoze jinak bude
brzda trvale odbrzdéna. Tuto skutecnost bezpodmineéné respektujte také pfi vy-
méné ménite MOVIMOT®. Neni-li aktivovana Zadna z uvedenych funkci, chova
se kontakt relé jako kontakt hlaSeni provozni pohotovosti. To znamena, ze brzda
je pfi pouziti doplfiku BGM odbrzdéna i bez uvolnéni.

Na nésledujicim obrazku je zobrazeno pouziti kontaktu relé K1 k fizeni mechanické
brzdy s brzdovym usmérfiovacem BGM.

L1
L2
L3
PE —_t - —— — — — = . =
_T N F11/F12/F13
| —— K11
}
I
| ,\
o M B
ﬂ MOVIMOT®
BGM [1]
RD
U|NJ|r BU
BK BMG |[3]
Ue '[BK
> <
3 &
15 1__RD & [41[5]06] [7]
= WH C
75 ] BU ‘
Nl w|a| 1|+
||| 2| 2
]
9007201255929483

[11 Ovladani brzdy BGM namontované v pfipojovaci skfifce

[2] Externi brzdovy odpor BW (pfifazeni viz kapitola ,Technické udaje®)

[3] Napédjeni stejn. nap. 24 V

[4] Vpravo/Zastavit

[5] Respektujte uvolnéni sméru otaceni Vlevo/Zastavit, viz kapitola ,Pfipojeni pohonu
MOVIMOT® (- B 41)

[6] Prepina¢ poZzadované hodnoty f1/f2

[71 Brzdové relé
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6.8

Uvedeni do provozu s binarnim fizenim

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvdli ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo tézka poranéni.

» Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

1.

Demontujte méni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skfifiky.

2. Ovéite, zda je pohon MOVIMOT® mechanicky i elektricky nainstalovan dle predpi-

Su.

Viz kapitola ,Mechanicka instalace* a ,Elektricka instalace®.

3. Ujistéte se, ze prepinace DIP S1/1 — S1/4 jsou v poloze ,OFF (= adresa 0). Tj.

zafizeni MOVIMOT® bude fizeno binarné pomoci svorek.

4. Nastavte 1. otaCky na potenciometru Zadanych hodnot f1 (aktivni, je-li svorka f1/f2
X6:7,8 = ,0), vyrobni nastaveni: cca 50 Hz (1500 1/min).

f1 [Hz] 100}

75

T o

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[1] nastaveni potenciometru

5. POZOR Ztrata zaruc¢eného stupné ochrany kvali nenasroubovanému nebo ne-

spravné nasroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru zadanych hodnot
f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Poskozeni ménite MOVIMOT®.
« ZaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru Zadanych hodnot spolu s tésnénim.

6. Nastavte 2. otacky na pfepinaci f2 (aktivni, je-li svorka f1/f2 X6,7,8 = ,1°),

Prepinac f2
Klidova poloha 0O|1,2 |34 |5|6|7|8]|9]|10
Z&dana hodnota 2 [Hz] 5|7 1015|120 | 25|35 |50 |60 |70 100
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Uvedeni do provozu s binarnim fizenim

UPOZORNENI
i Bé&hem provozu Ize 1. otacky plynule ménit pomoci potenciometru Zadanych hodnot
f1 pfistupného z vnéjSku.
Otacky f1 a 2 Ize nastavit nezavisle.
7. Nastavte ¢as rampy na prepinadi t1.
Cas rampy se vztahuje na skok Zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).
% Piepina¢ t1
Klidova poloha 0|1 2 13| 4|56 |7|8|9]10
= Gas rampy t1 [s] 01]02(03]05[07| 1|23 ]5]7]10

8. Nasadte méni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pevné jej pfisroubuite.
9. Zapnéte fidici stejn. napéti 24 V a sitové napéti.

6.8.1 Chovani ménice v zavislosti na stavu na svorkach

V nasledujici tabulce je uvedeno chovani méni¢e MOVIMOT® v zavislosti na stavu na
fidicich svorkach:

Chovani ménice Stav na svorkach Stavova
res kontrol-
Sit 24V f1/f2 | Vpravo/ | Vlevo/ ka LED
Zastavit | Zastavit | "2
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Ménic vyp. 0 0 X X X Vyp
Mé&nic vyp. 1 0 X X X Vyp
Zastaveni, chybi 0 1 X X X Blika
sit Zluté
Zastaveni 1 1 X 0 0 Zluta
Chod vpravo s f1 1 1 0 1 0 Zelena
Chod vlevo s f1 1 1 0 0 1 Zelena
Chod vpravo s 2 1 1 1 1 0 Zelena
Chod vlevo s 2 1 1 1 0 1 Zelena
Zastaveni 1 1 X 1 1 Zluta
Legenda:

0 = zadné napéti
1 =napéti

X =libovolné
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6.9 Uvedeni do provozu s doplhky MBG11A nebo MLG..A

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvdli ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo tézka poranéni.

) » Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

1. Demontujte méni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skfiriky.

2. Ovéite, zda je pohon MOVIMOT® mechanicky i elektricky nainstalovan dle predpi-
sU.

Viz kapitola ,Mechanicka instalace* a ,Elektricka instalace®.
3. Nastavte pfepina¢ DIP S1/1 zafizeni MOVIMOT® na ,ON*“ (= adresa 1).

pilsininn

4. Nastavte minimalni frekvenci f.,,, na pfepinadi.

Pirepinac f2
Klidova poloha 0|1 213|456 |7|8|9]10
Minimalni frekvencef,,,[Hz] | 2 | 5 | 7 [ 1012|1520 | 25|30 | 35|40

5. Nastavte €as rampy na prepinadci t1.
Cas rampy se vztahuje na skok zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Prepinac t1
Klidova poloha 0 1 2|1 3|4 |5|6|7|8]|9]10
Cas rampy t1 [s] 0,1102103|0,5/0,7] 1 2 3 5 7 110

6. Zkontrolujte, zda je uvolnén poZadovany smér otaceni.

Vpravo/ Vlevo/Zasta- |Vyznam
Zastavit vit

Aktivovano Aktivovano |+ Oba sméry otaceni jsou uvolnény.

Ry X6: 11,12
L) X6:9,10

24V X6:1,2,3
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Uvedeni do provozu s dopliiky MBG11A nebo MLG..A

Vpravo/ Vlevo/Zasta- |Vyznam
Zastavit vit
Aktivovano | Neaktivovano |* Je uvolnén pouze smér otaceni vpravo.

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

» Pfi zadani pozadovanych hodnot pro chod vlevo
dojde k zastaveni pohonu.

Neaktivovano

Aktivovano

24V X6:1,2,3

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

Je uvolnén pouze smér otacéeni vievo.

» Pfi zadani pozadovanych hodnot pro chod vpravo
dojde k zastaveni pohonu.

Neaktivovano

Neaktivovano

@,
Nn
s
X
>
A
[§\]

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

Zafrizeni je zablokovano nebo se zastavil pohon.

jde

7. Nasadte mé&ni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pevné jej piisroubuite.

8. Nastavte poZadované maximalni ota¢ky na potenciometru Zadanych hodnot f1.

fad

f1 [Hz] 10044t

012345678910 [
18014398838894987

[11 Nastaveni potenciometru

9. POZOR Ztrata zaruc¢eného stupné ochrany kvali nenasroubovanému nebo ne-
spravné nasroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru Zadanych hodnot
f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Poskozeni méni¢e MOVIMOT®.
» ZaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru Zddanych hodnot spolu s tésnénim.

10.Zapnéte Fidici stejn. napéti 24 V a sitové napéti.

UPOZORNENI

Pokyny k provozu s dopliiky MBG11A nebo MLG..A najdete v kapitole ,Ovladaci
zafizeni MBG11A a MLG..A* (- B 176).
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6.10 Uvedeni do provozu s doplikem MWA21A
A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvdli ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo tézka poranéni.

) » Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

1. Demontujte méni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skfiriky.

2. Ovéite, zda je pohon MOVIMOT® mechanicky i elektricky nainstalovan dle predpi-
sU.

Viz kapitola ,mechanicka instalace” a ,elektricka instalace®.
3. Nastavte pfepina¢ DIP S1/1 ménite MOVIMOT® na ,ON“ (= adresa 1).

=

GG

9007199592524939
4. Nastavte minimalni frekvenci f.,,, na pfepinadi.
Prepinac f2
Klidova poloha 01|23 516 |7 ]|8]9 |10
Minimalni frekvence f;,[Hz] | 2 | 5 | 7 |10 |12 | 15|20 | 25| 30| 35 | 40

5. Nastavte €as rampy na pfepinadci t1.
Cas rampy se vztahuje na skok Zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Prepinac t1
Klidova poloha 0|1 213|456 |7|8|9]10
Cas rampy t1 [s] 0102|0305 (0,7| 1 2 |1 3] 57110

6. Zkontrolujte, zda je uvolnén pozadovany smér otaceni.

Vpravo/ Vlevo/Zasta- |Vyznam
Zastavit vit

Aktivovano Aktivovano |+ Oba sméry otaceni jsou uvolnény.

Ry X6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3
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Vpravo/ Vlevo/Zasta- |Vyznam
Zastavit vit
Aktivovano | Neaktivovano |* Je uvolnén pouze smér otaceni vpravo.
- ~ » Pfi zadani pozadovanych hodnot pro chod vlevo
o | g dojde k zastaveni pohonu.
© ©|©
x XX
3zl |CC
N [a s
Neaktivovano | Aktivovano |+ Je uvolnén pouze smér otaceni vlevo.

p ~ » Pfi zadani pozadovanych hodnot pro chod vpravo
|z E dojde k zastaveni pohonu.
X XX
2l ICIC
8\ o

Neaktivovano | Neaktivovano
3¢ Qo o
N -
— )
© ©|©
> X | X
zl |ICIC
N oC

Zafrizeni je zablokovano nebo se zastavil pohon.

7. Nasadte mé&ni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pevné jej piisroubuite.

8. Nastavte poZzadované maximalni otacky na potenciometru Zadanych hodnot f1 mé-
ni¢e MOVIMOT®.

f1 [Hz] 100

75

R R e

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[11 Nastaveni potenciometru

9. POZOR Ztrata zaruc¢eného stupné ochrany kvali nenasroubovanému nebo ne-
spravné nasroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru Zadanych hodnot
f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Poskozeni méni¢e MOVIMOT®.
» ZaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru Zddanych hodnot spolu s tésnénim.

10.Zvolte druh signalu analogového vstupu (svorka 7 a svorka 8) dopliiku MWA21A
na prepinacich DIP S1 a S2.

S1 S2 Zadana hodnota funkce
Zastaveni
U-signal=0-10V OFF OFF N
e
I-signal = 0 — 20 mA ON OFF
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S1 S2 Zadana hodnota funkce
Zastaveni
I-signal = 4 — 20 mA ON ON
Ano
U-signal=2-10V OFF ON

11.Zapnéte Fidici stejn. napéti 24 V a sitové napéti.

12.Uvolnéte pohon MOVIMOT®. Tj. zapojte na svorku 4 (chod vpravo) nebo svor-
ku 5 doplriku MWA21A napéti 24 V.

UPOZORNENI

Informace k provozu s dopliikem MWA21A najdete v kapitole ,Pfevodnik Zadanych
hodnot MWA21A* (- B 177).

[0
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6.11  Uvedeni do provozu s doplikem MWF11A

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvdli ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo tézka poranéni.

) » Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:

— 1 minuta

1. Demontujte méni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skfiriky.

2. Ovéite, zda je pohon MOVIMOT® mechanicky i elektricky nainstalovan dle predpi-
su. Viz kapitola ,Mechanicka instalace” a ,Elektricka instalace”.

3. Nastavte adresu RS485 pohonu na pfepinacich DIP S1/1 — S1/4.

Nastavte u rezimu ,,Bod k bodu“ nebo ,,Bod k bodu s proménlivym 2PD/3PD“
vzdy adresu ,,1.

Desitkova | 0 |1 |2 | 3 |4 |56 |7 |8|9 (1011|1213 (14|15
adresa

S11 - X| - X|-|X|-|X|-[X|-|X|-[X|-]|X
S$1/2 - = X|X|-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]X]|X
S$1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]-]-|X[X|X]|X
S1/4 - -] ==-1=-]-]1-]1-[X[X|X|X|X[X|X]|X
X |=ON — |=OFF

4. Nastavte minimalni frekvenci f.,, na pfepinadi f2.

Prepinac f2

Klidova poloha 0|1 213|456 |7|8|9]10
Minimalni frekvence f;,[Hz] | 2 | 5 | 7 |10 |12 | 15|20 | 25|30 | 35| 40

5. Neni-li 8as rampy zadan pres doplnék, nastavte ¢as rampy na prepinaci t1. Cas
rampy se vztahuje na skok zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Prepina¢ t1
Klidova poloha 0|1 213|456 |7|8|9]10
Cas rampy t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 213 |5]|7]10

6. Zkontrolujte, zda je uvolnén poZadovany smér otaceni.

Vpravo/ Vlevo/Zasta- |Vyznam
Zastavit vit
Aktivovano Aktivovano |+ Oba sméry otaceni jsou uvolnény.

@ Yo
N -
- - o
x X[ X
zl G
N [0 N}
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Vpravo/ Vlevo/Zasta- |Vyznam
Zastavit vit

Aktivovano | Neaktivovano Je uvolnén pouze smér otaceni vpravo.

» Pfi zadani pozadovanych hodnot pro chod vlevo
dojde k zastaveni pohonu.

24V X6:1,2,3
RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

Je uvolnén pouze smér otacéeni vievo.

» Pfi zadani pozadovanych hodnot pro chod vpravo
dojde k zastaveni pohonu.

Neaktivovano | Aktivovano

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3

Zafrizeni je zablokovano nebo se zastavil pohon.

Neaktivovano | Neaktivovano

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

24V X6:1,2,3

7. Nasadte mé&ni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pevné jej piisroubuite.
8. Nastavte poZadované maximalni ota¢ky na potenciometru Zadanych hodnot f1.

e

0123458678910 [
18014398838894987

[11 Nastaveni potenciometru

9. POZOR Ztrata zaruc¢eného stupné ochrany kvali nenasroubovanému nebo ne-
spravné nasroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru Zadanych hodnot
f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Poskozeni ménice MOVIMOT®.
» ZaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru Zddanych hodnot spolu s tésnénim.

10.Zapnéte Fidici stejn. napéti 24 V a sitové napéti.

UPOZORNENI

Informace k provozu s dopliikem MWF11A najdete v kapitole ,Pfevodnik zadanych
hodnot MWF11A* (- B 178).

[0
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6.12 Doplnujici informace k montazi pobliz motoru (odsazené)

Pfi montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru (odsazené) respektujte nasledujici upo-
zornéni:

6.12.1 Ovéreni zplsobu pFipojeni pfipojeného motoru

Ovéite dle nasledujiciho obrazku, ze zvoleny zptsob pfipojeni ménice MOVIMOT® se
shoduje s pfipojenim motoru.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi

O O O

337879179

Brzdové motory nesmi mit ve svorkové skfiini namontovan zadny brzdovy
usmérnovac!

6.12.2 Ochrana motoru a uvolnéni sméru otaceni
Pfipojeny motor musi byt vybaven &idlem TH.
» Pfifizeni pfes RS485 musi byt ¢idlo TH zapojeno takto:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

™ N o) [N o) o~

o =2 N hE = o -|e

- | - | - e

> > >

N & g H N & g— N & (_:n -

H H TH
483308811

[A] Oba sméry otaceni jsou uvolnény.
[B] Je uvolnén pouze smér otaceni Chod vievo.
[C] Je uvoInén pouze smér otaceni Chod vpravo.

+ V pfipadé binarniho fizeni doporucuje spole¢nost SEW-EUDRODRIVE zapojit &i-
dlo TH sériové s relé ,hldSeni provozni pohotovosti (viz nasledujici obrazek).

— HIaSeni provozni pohotovosti musi byt kontrolovano externim fizenim.

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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— Jakmile jiZ neni hldSeni provozni pohotovosti k dispozici, musi byt pohon vypnut
(svorky R (¥ X6:11,12 a L ) X6:9,10 = ,0).

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.12.3 Prepinaé DIP

Pfi montazi ménie MOVIMOT® pobliz motoru (odsazené) musi byt pfepina¢ DIP S1/5
na rozdil od vyrobniho nastaveni v poloze ,ON*.

s1 1] 2| 3] 4 5 6 7 8
Vyznam Binarni kédovani Ochrana | Vykonovy stu- Frekvence Tlumeni pfi
adresy zarizeni RS485 motoru pen PWM chodu na-
motoru prazdno
2° 2 2? 2
ON 1 1 1 1 Vyp Motor Variabilni Zap.
o0 jeden stupen (16,8,4 kHz)
nizsi
OFF 0 0 0 0 Zap. Prizptisobeno 4 kHz Vyp
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6.12.4 Brzdovy odpor

* U motorti bez brzdy musi byt pfipojen brzdovy odpor v pfipojovaci skfifice

MOVIMOT®.

BW1/BW2

+ U brzdovych motorti bez dopliiku BEM nesmi byt k MOVIMOT® pfipojen Zzadny

brzdovy odpor.

* U brzdovych motorii s dopliikem BEM a externim brzdovym odporem musi byt
pfipojen externi brzdovy odpor BW a brzda podle udaja nize.

BEM

00|00 0

ANAC|O

o3} s}
225

BE/BR

9007199895472907

6.12.5 Montaz méniée MOVIMOT® v priimyslovém distributoru

Pfi montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru (odsazené) v pramyslovém distributoru
respektujte pokyny v pfislusnych pfiruckach primyslové sbérnice.
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7 Uvedeni do provozu — ,Easy“ s rozhranim RS485 / primyslovou
sbérnici
71 VSeobecné pokyny k uvedeni do provozu
UPOZORNENI

Pfi uvedeni do provozu bezpodminecné respektujte vSeobecné bezpecnostni pokyny
v kapitole ,Bezpecnostni pokyny*“.

A VAROVANI

Nebezpeli zhmozdéni pfi chybé&jicich nebo poskozenych ochrannych krytech.
Smrt nebo téZka poranéni.

» Namontujte ochranné kryty zafizeni podle pfedpisu, viz navod k obsluze pfevo-
dovky.

* Nikdy neuvadéjte do provozu méni¢ bez namontovanych ochrannych kryta.

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kviili ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo téZka poranéni.

» Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrZujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

A VAROVANI

Nespravné reakce zafizeni kvuli nespravnému nastaveni zafizeni.
Smrt nebo tézka poranéni.

* Respektujte pokyny k uvedeni do provozu.

» Instalaci nechte provést pouze proskolenym odbornym personalem.
» Pouzivejte pouze nastaveni vhodné pro danou funkci.

A VAROVANI

Hrozi nebezpedi popaleni o horké povrchy pfistroje (napfiklad chladice).
Tézka poranéni.

» Zafizeni se dotykejte pouze poté, co dostatecné vychladne.

UPOZORNENI

Bé&hem provozu nevytahujte ani nezasunujte vykonové ani signélni vedeni — pfedej-
dete tak porucham.

= > D D D =
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Uvedeni do provozu — , Easy“ s rozhranim RS485 / priimyslovou sbérnici 7

Pfedpoklady

UPOZORNENI

jde

Pfed uvedenim do provozu sejméte krytku ochrany pfed lakovanim ze stavového
indikatoru LED. Pfed uvedenim do provozu sejméte ochranné félie pro lakovani
z typovych §titka.

U sitového stykace K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 2 s.

7.2 Predpoklady

Pro uvedeni do provozu plati nasledujici predpoklady:

Pohon MOVIMOT® je mechanicky i elektricky nainstalovan dle pfedpisu.

NeoCekavanému rozb&hu pohonu je zabranéno pfislusnymi bezpelnostnimi
opatienimi.

Ohrozeni osob a stroje je vylou¢eno pfislusnymi bezpecnostnimi opatfenimi.

Navod k obsluze - MovIMOT®* MM.D | 15
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7.3 Postup pfi uvedeni do provozu

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvdli ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo tézka poranéni.

) » Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

1. Demontujte méni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skfiriky.

2. Ovéite, zda je pohon MOVIMOT® mechanicky i elektricky nainstalovan dle predpi-
su. Viz kapitola ,Mechanicka instalace” a ,Elektricka instalace”.

3. Nastavte spravnou adresu RS485 na prepinacich DIP S1/1 — S1/4.

Ve spojeni s rozhranim primyslové sbérnice SEW (MF../MQ..) nebo se zafize-
nim MOVIFIT® nastavte vzdy adresu ,,1%.

Desitkova | 0 |1 |2 | 3 |4 |56 |7 |8|9 (1011|1213 (14|15
adresa

S11 - X| - X|-|X|-|X|-[X|-|X|-[X|-]|X
S$1/2 - = X|X|-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]X]|X
S$1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]-]-|X[X|X]|X
S1/4 - -] ==-1=-]-]1-]1-[X[X|X|X|X[X|X]|X
X |=ON — |=OFF

4. Nastavte minimalni frekvenci f.,, na pfepinadi f2.

Prepinac f2

Klidova poloha 0|1 213|456 |7|8|9]10
Minimalni frekvence f;,[Hz] | 2 | 5 | 7 |10 |12 | 15|20 | 25|30 | 35| 40

5. Neni-li ¢as rampy zadan pFes primyslovou sbérnici, nastavte ¢as rampy na prepi-
naci t1.

Cas rampy se vztahuje na skok zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Prepinac t1
Klidova poloha 0| 1 2|1 3|4 |56 |7 |8]9]10
Cas rampy t1 [s] 01/02|03/05(0,7| 1 213157110

6. Zkontrolujte, zda je uvolnén poZadovany smér otaceni.

Vpravo/ Vlevo/Zasta- |Vyznam

Zastavit vit
Aktivovano Aktivovano |« Oba sméry otaceni jsou uvolnény.
« Yo
o —|
- —|o
x XX
=l |c[¢
[a\] o
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Postup pfi uvedeni do provozu

Vpravo/ Vlevo/Zasta- |Vyznam
Zastavit vit

Je uvolnén pouze smér otaceni vpravo.

» Pfi zadani pozadovanych hodnot pro chod vlevo
dojde k zastaveni pohonu.

Aktivovano Neaktivovano

24V X6:1,2,3
RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

Neaktivovano | Aktivovano Je uvolnén pouze smér otaceni vievo.

» Pfi zadani pozadovanych hodnot pro chod vpravo
dojde k zastaveni pohonu.

24V X6:1,2,3
R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

Neaktivovano | Neaktivovano Zafrizeni je zablokovano nebo se zastavil pohon.

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

@,
Nn
s
X
>
A
[§\]

7. Nasadte mé&ni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pevné jej piisroubuite.
8. Nastavte poZadované maximalni ota¢ky na potenciometru Zadanych hodnot f1.
L

o ) ¢
\J:LWWW 2] AR RE RN

012345678910 [
18014398838894987

[11 Nastaveni potenciometru

9. POZOR Ztrata zaruc¢eného stupné ochrany kvali nenasroubovanému nebo ne-
spravné nasroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru Zadanych hodnot
f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Poskozeni ménice MOVIMOT®.
» ZaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru Zddanych hodnot spolu s tésnénim.
10.Zapnéte Fidici stejn. napéti 24 V a sitové napéti.

Informace k funkci ve spojeni s masterem RS485 najdete v kapitole ,Funkce s maste-
rem RS485“ (-~ B 125) v navodu k obsluze.

Informace k funkci ve spojeni s rozhranim pramyslové sbérnice najdete v pfislusnych
pfiru¢kach pramyslové sbérnice.
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7.4 Kédovani procesnich dat

K Fizeni a zadani pozadovanych hodnot jsou u v8ech systémua primyslové sbérnice
pouzivany stejné informace procesnich dat. Kédovani procesnich dat probiha podle
jednotného profilu MOVILINK® pro pohonové ménite SEW.

Zatizeni MOVIMOT® rozliSuje nasledujici varianty:
» 2 procesni datova slova (2 PD)
» 3 procesni datova slova (3 PD)

Master PO

] Po1 | po2 | PO3

] P \ PI2 | PI3

- PI

339252747

PO = data vystupu procesu Pl = data vstupu procesu
PO1 =fidici slovo PI1 = stavové slovo 1
PO2 = otacky [%] P12 = vystupni proud
PO3 =rampa PI3 = stavové slovo 2

7.41 2 procesni datova slova

K fizeni pohonu MOVIMOT® pomoci 2 procesnich datovych slov odesila nadifazené
fizeni vystupni data procesu ,Ridici slovo* a ,Otacky [%]* do mé&ni¢e MOVIMOT®. Mé&-
ni¢ MOVIMOT® odesila vstupni data procesu ,Stavové slovo 1“ a ,Vystupni proud® do
nadfazeného fizeni.

7.4.2 3 procesni datova slova

P¥i Fizeni pomoci 3 procesnich datovych slov je jako dodateéné vystupni slovo proces-
nich dat pfenaSena ,Rampa“ a jako tfeti vstupni slovo procesnich dat ,Stavové slovo
2“
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Koédovani procesnich dat

7.4.3 Data vystupu procesu

PO1: Ridici slo-
\"/e)

PO2: Zadana
hodnota

PO3: Rampa

(pouze u protoko-
lu se 3 slovy)

Data vystupu procesu jsou pfenasena z nadfazeného fizeni do ménice MOVIMOT®
(fidici informace a zadana hodnota). V méni¢i MOVIMOT® vSak maiji vliv pouze
v pfipadé, ze se adresa RS485 v zafizeni MOVIMOT® (pfepina¢ DIP S1/1 — S1/4) ne-
rovna 0.

Nadfazené fizeni fidi pohon MOVIMOT® pomoci nasledujicich vystupnich dat proce-
su:

 PO1: Ridici slovo
+ PO2: Otacky [%] (zadana hodnota)
+ PO3: Rampa (pouze u protokolu se 3 slovy)

Zablokovat virtualni svorku k zavieni brzdy

a koncovy stupen u fidiciho pfikazu ,Zasta-
vit*

Virtualni svorky k odbrzdéni brzdy bez uvol-
néni pohonu, pouze u prepinace DIP S2/2 =

»ON*
Zakladni ridici blok
15114 113 (12 (11 (10| 9 8 7 6 5| 4 3| 2 1 0
Neni obsazeno " Bit | Bit | Neob- | ,1“= | Neobsazeno | ,110“=
Rezervovano pro g« | g« | saze- | reset D uvolnéni,
” ” 1)
dodatecné funkce no jinak zasta-
veni

Procentni hodnota zavisla na znaménku +/- /0,0061 %
Priklad: -80 %/0,0061 % =-13115 = CCC5,,,

Cas od 0 na 50 Hz v ms (rozsah: 100 — 10000 ms)
Priklad: 2,0 s = 2000 ms = 07D0,,

1) Doporuéeni pro véechny neobsazené bity = ,0*

Ridici slovo, bit 0 - 2

Zadani fidiciho pfikazu ,Uvolnéni“ je realizovano pomoci bitu 0 — 2 zadanim Fidiciho
slova = 0006,.,. Chcete-li méni¢ MOVIMOT® uvolnit, je nutné navic pfipojit svorku R
(¥ X6:11,12 a/nebo L ¢ X6:9,10 k +24 v (pfemostit pomoci svorky 24V X6:1,2,3).

Ridici pfikaz ,Zastavit je realizovan resetem bitu 2 = ,0“. Kvdli kompatibilité s ostatni-
mi ménici vyrobni fady SEW pouzivejte pfikaz k zastaveni 0002,.,. Je-li bit 2 = ,0%, za-
stavi méni¢ MOVIMOT® pohon principialné u aktualni rampy.

Ridici slovo, bit 6 = reset

Ridici slovo, bit 8 =

V ptipadé poruchy Ize chybu potvrdit nastavenim bitu 6 = ,1“ (reset). Kvali kompatibili-
té nastavte neobsazené fidici bity na hodnotu , 0%

odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu

Je-li pfepina¢ DIP S2/2 = ,ON“, muzete brzdu odbrzdit bez uvolnéni pohonu nastave-
nim bitu 8.

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Kdédovani procesnich dat

Ridici bit, bit 9 = zavit brzdu pfi fidicim pfikazu ,,Zastavit*

Bude-li bit 9 nastaven po aktivaci fidiciho pfikazu ,Zastavit‘, zavie méni¢ MOVIMOT®
brzdu a zablokuje koncovy stuperi.

Otacky [%]

Pozadovana hodnota otacek je udavana procentualné a vztahuje se na maximalni
otacky, které nastavite na potenciometru zadanych hodnot 1.

Koédovani: C000;., =-100 % (chod vlevo)
4000, = +100 % (chod vpravo)
— 1 gislice =0,0061 %

Priklad: 80 % f,.., sSmér otaceni vievo:

Vypocet: -80 %/0,0061 % = -13115,,, = CCC5;,

Rampa

Dojde-li k vyméné procesnich dat pfes 3 procesni data, bude pfenesena aktualni ram-
pa integratoru ve vystupnim procesnim datovém slové PO3. Pfi fizeni ménice
MOVIMOT® pfes 2 procesni data bude pomoci pfepinace t1 pouzita nastavena rampa

integratoru.

Koédovani: — 1 Cislice =1 ms

Rozsah: 100 — 10000 ms

Priklad: 2,0 s =2000 ms = 2000, = 07D0,,
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Koédovani procesnich dat

744 Data vstupu procesu

Data vstupu procesu jsou vracena ménitem MOVIMOT® do nadfazeného Fizeni. Data
sestavaji z informaci o stavu a skuteéné hodnoté.

Méni¢ MOVIMOT® podporuje nasledujici data vstupu procesu:
* PI1: Stavové slovo 1

» PI2: Vystupni proud

+ PI3: Stavové slovo 2 (pouze u protokolu se 3 slovy)

PI1: Stavové slovo 1

15(14|13({12{11(10|{9 |8 |7 |6 |5(4 (3 |2 (1|0
L K s st N
Stav zarizeni Oncqu S up?n
uvolnéno = ,1
(bit 5 =,,0°) Manic
Ogec = provoz 24 V provozni pfiprave-
24e. = zadné uvolnéni nost = ,1“
4,.. = uvolnéni — DataPO
Z i A uvolnéno = ,1*
18,ec = rucni provoz aktivni
. R .
Cislo chyby (bit 5 = ,,1%) ezervovano
Rezervovano

Porucha/udrzba = ,1

Rezervovano

Rezervovano

PI2: Skutecna hodnota proudu

16bitova celoCiselna hodnota s pfedznaménkem
x 0,1 % Iy

PFiklad: 0320,,, = 800 x 0,1 % I, = 80 % I
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Kdédovani procesnich dat

PI3: Stavové slovo 2 (pouze u protokolu se 3 slovy)

15

14

13

12

11

10

9

8

7

ro

122 Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D

Koncovy stupen
uvolnéno = ,1¢

Ménic

provozni pfiprave-
nost = ,1“

Data PO
uvolnéno = ,1¢
Rezervovano
Rezervovano

Porucha/udrzba = ,1“
Rezervovano
Rezervovano

O1 (brzda)

,0“ = brzda odbrzdéna
,1“ = brzda zaviena

O2 (pfipraveno k provo-
zu)

I1 (svorka Ry
X6:11,12)

12 (svorka L 4 X6:9,10)
I3 (svorka f1/f2 X6:7,8)

Rezim uvedeni do provo-
zu

,0“ = rezim Easy
»1“ = rezim Expert
Rezervovano 0

Rezervovano 0
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Obsazeni stavového slova 1

7

Koédovani procesnich dat

Bit |Vyznam Vysvétleni
0 Uvolnéni 1:  Pohon MOVIMOT® je uvolnén.
koncového stupné [ 60 MOVIMOT® neni uvolnén.
1 Ménic 1:  Pohon MOVIMOT?® je pfipraven k provozu.
e pfipraven k provozu 0: Pohon MOVIMOT® neni pfipraven k provozu.
2 Uvolnéni dat PO 1: Procesni data jsou uvolnéna.
Pohon Ize Fidit pomoci primyslové sbérnice.
0: Procesni data jsou zablokovana.
Pohon nelze fidit pomoci prdmyslové sbérnice.
Rezervovano Rezervovano =0
4 Rezervovano Rezervovano =0
Poruchalvarovani 1: Trva porucha/varovani.
0: Poruchal/varovani netrva.
6 Rezervovano Rezervovano =0
7 Rezervovano Rezervovano =0
8-15|Bit 5 = 0: Stav zafizeni |Netrva-li zadna porucha/varovani (bit 5 = 0), zobra-
Ouec: Iv3rov 0z 24V 5;{50 igvvé thoom(}ﬁubztéun%r:vozm stav / stav uvolnéni
Zec: Z8dNE uvolneni PF¥i poruse/varovani (bit 5 = 1) se v tomto bajtu zo-
4 400: UvoInéni brazuje &islo chyby.
184c: RUéni provoz aktiv-
ni
Bit 5 = 1: Cislo chyby
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Obsazeni stavového slova 2

Bit |Vyznam Vysvétleni
0 Uvolnéni 1:  Pohon MOVIMOT® je uvolnén.
koncového stupné 4. 00 MOVIMOT® neni uvolnén.
1 Ménic 1:  Pohon MOVIMOT?® je pfipraven k provozu.
e pfipraven k provozu 0: Pohon MOVIMOT® neni pfipraven k provozu.
2 Uvolnéni dat 1: Procesni data jsou uvolnéna.
PO Pohon Ize Fidit pomoci primyslové sbérnice.
0: Procesni data jsou zablokovana.
Pohon nelze fidit pomoci prdmyslové sbérnice.
Rezervovano Rezervovano = 0
4 Rezervovano Rezervovano = 0
Poruchal/varovani 1: Trva porucha/varovani.
0: Poruchal/varovani netrva.
6 Rezervovano Rezervovano = 0
Rezervovano Rezervovano = 0
8 O1 brzda 1: Brzda zaviena
0: Brzda odbrzdéna
9 02 pfipraveno k provo-|1: Pohon MOVIMOT?® je pfipraven k provozu.
zu 0: Pohon MOVIMOT® neni pfipraven k provozu.
10 |1 (R X6:11,12)
11 12 (L X6:9.10) 1: Binarni vstup je nastaven.
Binarni vstup neni nastaven.
12 |13 (f1/f2 X6:7,8)
13 Rezim uvedeni do pro- |1: Rezim uvedeni do provozu ,Expert"
vozu 0: RezZim uvedeni do provozu ,Easy*
14  |Rezervovano Rezervovano = 0
15 |Rezervovano Rezervovano = 0
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7.5 Funkce s masterem RS485

» Nadfazené Fizeni (napf. SPS) je master, mé&ni¢ MOVIMOT® je slave.
» Je pouzivan 1 spoustéci bit, 1 zastavovaci bit a 1 paritni bit (suda parita).

+ Prenos probiha dle protokolu SEW-MOVILINK® (viz kapitola ,Kodovani procesnich
dat“) s pevnym pifenosovym vykonem 9600 baud.

7.51 Struktura zpravy

A VAROVANI

Nebezpeci ohrozeni Zivota pfi nekontrolovaném provozu.

Pfi pfenosu ,acyklickych® zprav (typ = ,acyklicky“) nedochazi k Zadné kontrole vy-
prSeni ¢asového intervalu. Pfi pferu$eni spojeni se sbérnici mize provoz nekontro-
lovatelné pokracovat.

+ Provozujte spojeni se sbérnici mezi masterem a mé&nicem MOVIMOT® pouze
s typem pfenosu ,cyklicky®.

Na nasledujicim obrazku je uvedena struktura zpravy mezi masterem RS485 a méni-
¢em MOVIMOT®:

Request-Telegramm ——»

|d|e‘ sD1| ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)‘ BCCD

ldle | SD2 | ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)| BCC

Master <+— Response-Telegramm — MOVIMOT®
339909643

Idle = Startovni prodleva alespon 3,44 ms
SD1 = Spoustéci oddélovag (startovni znak) 1: Master — MOVIMOT®: 02,
SD2 = Spoustéci oddélovag (startovni znak) 2: MOVIMOT® — Master: 1D,
ADR = Adresa1-15
Skupinova adresa 101 — 115
254 = bod-k-bodu
255 = Broadcast
TYP = Vyuzitelna délka dat
PDU = VyuZitelna data
BCC = Block Check Character (kontrolni znak podélné parity): XOR vSech baijtl

UPOZORNENI

Pfi pfenosu ,cyklické“ zpravy (typ = ,cyklicky“) ocekava méni¢ MOVIMOT® po uplynu-
ti nejvySe 1 s dalSi aktivitu sbérnice (master protokol). Nerozpozna-li ménic
MOVIMOT® tuto aktivitu sbérnice, méni¢ MOVIMOT® automaticky odstavi provoz
(kontrola vyprSeni Casového intervalu).

jde

7.5.2 Startovni prodleva (ldle) a startovni znak (spoustéci oddélovac)

Méni¢ MOVIMOT® rozpozna spusténi zpravy s pozadavkem na zakladé startovni pro-
dlevy v délce alespon 3,44 ms, po niz nasleduje znak 02,., (spoustéci oddélovac 1).
Prerusi-li master pfenos platné zpravy s pozadavkem, smi byt nova zprava s poza-
davkem odeslana nejdfive po dvojité startovni prodlevé (cca 6,88 ms).
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7.5.3  Adresa (ADR)

Méni¢ MOVIMOT® podporuje adresni rozsah 0 — 15 a také pfistup pfes adresu
bod-k-bodu (254) nebo pfes adresu Broadcast (255).

Pfes adresu 0 Ize nacCist pouze aktualni data vstupu procesu (stavové slovo, vystupni
proud). Data vystupu procesu odeslana masterem nebudou mit u€inek, protoZe pfi na-
staveni adresy 0 neni aktivni zpracovani dat PO.

7.5.4 Skupinova adresa

Navic Ize pfi nastaveni ADR = 101 — 115 provést seskupeni vice mé&ni¢d MOVIMOT®,
Pfitom budou véechny méniée MOVIMOT®yv jedné skupiné nastaveny na stejnou adre-
su RS485 (napf. skupina 1: ADR = 1, skupina 2: ADR = 2).

Master nyni mize témto skupindm zadat nové zadané hodnoty skupiny pomoci ADR
= 101 (z&dané hodnoty na ménici skupiny 1) a ADR = 102 (zadané hodnoty na skupi-
nu 2). Ménice nevygeneruiji pfi této varianté adresovani zadnou odpovéd. Mezi 2 zpra-
vami Broadcast a skupinovymi zpravami musi master dodrzet pfestavku alespon
25 ms!

7.5.5 Typ vyuzitelné délky dat (TYP)

Obecné podporuje méni¢ MOVIMOT® 4 rtizné typy PDU (Protocol Data Unit), které
jsou v podstaté uréovany délkou procesnich dat a variantou pfenosu.

Typ Varianta preno- | Délka pro- Vyuzitelna data

su cesnich dat
03;.x | Cyklicky 2 slova Ridici slovo, otacky [%], stavové slovo 1,
83, |Acyklicky 2 slova vystupni proud
05, |Cyklicky 3 slova Ridici slovo, ota&ky [%], rampa, stavové
85, |Acyklicky 3 slova slovo 1, vystupni proud, stavové slovo 2

7.5.6 Kontrola vyprseni ¢asového intervalu

Pfi varianté pfenosu ,cyklicka“ oéekava méni¢ MOVIMOT® po nanejvys jedné sekundé
dalSi aktivitu sbérnice (zprava s pozadavkem vyse uvedenych typu). Nebude-li tato
aktivita sbérnice rozpoznana, pohon se automaticky zpozdi s naposledy platnou ram-
pou (kontrola vyprSeni Casového intervalu). Signaliza¢ni relé ,Pfipravenost k provozu*
prestane fungovat. Pfi varianté pfenosu ,acyklicka“ nedochazi k zadné kontrole vy-
prseni Casového intervalu.

7.5.7 Blokovy zkusebni znak BCC

Blokovy zkuSebni znak (BCC) slouzi spole¢né s pfimym vytvorenim parity k bezpec-
nému prenosu dat. Blokovy zkuSebni znak je vytvofen spojenim vSech znakl zpravy
pomoci operace XOR. Vysledek je na konci zpravy pfenesen ve znaku BCC.

Priklad

Na niZze uvedeném obrazku je uveden pfiklad vytvofeni blokového zkusebniho znaku
pro acyklickou zpravu typu PDU 85, s 3 procesnimi daty. Pfi logickém spojeni pomo-
ci funkce XOR znakll SD1 — PO3,,, vznikne hodnota 13,,, jako blokovy zkuSebni znak
BCC. Tento BCC je odesilan jako posledni znak ve zpravé. Pfijemce po pfijeti oveéfi
jednotlivé znaky parity znaku. Nasledné dojde podle stejného schématu k vytvofeni
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Uvedeni do provozu — , Easy“ s rozhranim RS485 / priimyslovou sbérnici 7
Funkce s masterem RS485

blokovych zkusebnich znakl z pfijatych znakd SD1 — PO3,,,. Je-li vypocitana a pfijata
hodnota BCC identicka a nevznikne zadna chyba parity znaku, byla zprava pfijata
spravné. Jinak dojde k chybé pfi pfenosu. Zprava musi byt v pfipadé potfeby zopako-

vana.
PO
Idle ’02hex 07 hex | 89nex 00y6x | 0Bpey 20 e 00} | OBpey B8 ex 13pex
SD1  ADR TYP POt POl POB,, POZ, PO8,, POB,, BCC
8|8 5
CI N 4]
SD1 1 02, 1/o0 0 0 0 0 0 1 0 —
ADR : 01, 1{o o o 0o 0 0 0 1 =2"
TYP  : 85ne 1|1 0 o o 1 0o o 1 ="
PO, g0 00, ojo o o 0o o 0 o o0 ="
O
PO1,,,, : 06, ojlo o o o 1 o 1 o =""
PO2, g, 20,1 1o 0o 1 0o 0o 0 0 o0 ="
XOR
PCR,,, : 00,,, o/o o 0o 0 0 0 0 0=
XOR
POB,,,: 0B ., 1t{0 o0 0 0 O 1 1 1 =<
XOR
POB,, : B8, o/1 o 1 1 0 1 0 0 —
BCC :13,,, 10 o0 0 1 0 0 1 1

640978571
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Funkce s masterem RS485

7.5.8 Zpracovani zpravy v masteru MOVILINK®

K odeslani a pfijeti zprav MOVILINK® v libovolnych automatiza¢nich zafizenich pouzi-
vejte nasledujici algoritmus pro zajisténi spravného pfenosu dat.

a) Odeslani zpravy s pozadavkem
Pfiklad: Odeslete zadané hodnoty do mé&ni¢e MOVIMOT®.

1. Vyckejte na startovni prodlevu (alespon 3,44 ms, u skupinovych zprav nebo zprav
Broadcast alespori 25 ms).

2. Odeslete zpravu s pozadavkem do ménice.

b) Prijeti zpravy s odpovédi
(potvrzeni piijeti + skute¢né hodnoty z ménice MOVIMOT®)
1. Béhem cca 100 ms musi byt pfijata zprava s odpovédi, jinak napf. opétovné ode-
slani.
Vypoditany blokovy zkuSebni znak (BCC) zpravy s odpovédi = pfijaty BCC?
Spoustéci oddélovac zpravy s odpovédi = 1D, ?
Adresa odpovédi = adresa pozadavku?
Typ PDU odpovédi = typ PDU pozadavku?
VSechna kritéria spInéna: => pfenos OK! Procesni data jsou platna!

N o o~ ooN

Nyni Ize odeslat dalsi zpravu s poZzadavkem (dal$i u bodu a).

VSechna kritéria splnéna: => prenos OK! Procesni data jsou platna! Nyni Ize
odeslat dalsi zpravu s pozadavkem (dals$i u bodu a).
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Uvedeni do provozu — ,,Easy“ s rozhranim RS485 / priimyslovou sbérnici
Funkce s masterem RS485

7.5.9 Priklad zpravy

V tomto ptikladu dochdazi k fizeni pohonu MOVIMOT® pomoci 3 procesnich datovych
slov s typem PDU 85, (3 PD acyklicky). Master RS485 odesle 3 vystupni data proce-
su (PO) do ménite MOVIMOT®. Méni¢ MOVIMOT® odpovi pomoci 3 vstupnich dat
procesu (PI).

Zprava s pozadavkem z masteru RS485 do zafizeni MOVIMOT®
PO1: 0006,., Ridici slovo 1 = uvolnéni
PO2: 2000, Otacky [%] - Zadana hodnota = 50 % (Z fr.y ")
PO3: 0BBS, ., Rampa=3s

1) fmax je zadana pomoci potenciometru zadanych hodnot f1.

Zprava s odpovédi ze zafizeni MOVIMOT® do masteru RS485

PI1: 0406, ., Stavové slovo 1
PI12: 0300, ., Vystupni proud [% I]
PI13: 0607, Stavové slovo 2

Informace ke koédovani procesnich dat najdete v kapitole ,Kédovani procesnich
dat* (- B 118).

Priklad zpravy ,,3 PD acyklicka“

————— Vystupni procesni data (PO) —p

Idle ‘Ozhex 01 hex 85hex 00hex 06hex 20hex 00hex OBhex 88he>< 13hexD
SD1 ADR TYP A BCC
=]
PO3: Rampa
0BB8,,, = 3s ® O
PO2: Otacky [%] r
2000,,,=50% f__, —
PO1: Ridici slovo
0006,, = uvolnéni
Master RS-485 <+————— Vstupni procesni data (Pl) MOVIMOT®
ldle 1Dhex 01 hex 85h(-:‘x O4hex 07hex 0"')’hex 00hex Oehex 07hex 98hex
SD1 ADR TYP A BCC
PI3: Stavové slovo 2
PI2: Vystupni proud
L PI1: Stavové slovo 1
340030731

V tomto pfikladu je uvedena acyklicka varianta pfenosu. Kontrola vyprdeni ¢asového
intervalu v méni¢i MOVIMOT® je deaktivovana. Cyklickou variantu pienosu Ize realizo-
vat pomoci polozky TYP = 05,.,. V tomto pfipadé ocekava méni¢ MOVIMOT® po na-
nejvys jedné sekundé& dalSi aktivitu sbé&rnice (zprava s poZzadavkem vySe uvedenych
typt). Jinak méni¢ MOVIMOT® automaticky odstavi provoz (kontrola vypr§eni ¢asové-
ho intervalu).

7
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
VSeobecné pokyny k uvedeni do provozu

8 Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

UPOZORNENI
i Uvedeni do provozu v rezimu Expert je nutné pouze v pfipadé, kdy chcete u uvedeni

do provozu nastavit parametr.
Uvedeni do provozu v rezimu Expert je mozné pouze za téchto podminek:
* Neni aktivovana Zadna dodate&na funkce (pfepinace DIP S2/5 — S2/8 = ,OFF*).
* Je zasunut modul Drive-ldent.
» Je nastaven parametr P805 Rezim uvedeni do provozu = ,Rezim Expert®.

8.1 VsSeobecné pokyny k uvedeni do provozu

> B B b -

UPOZORNENI

Pfi uvedeni do provozu bezpodmineéné respektujte vSeobecné bezpecnostni pokyny
v kapitole ,Bezpecnostni pokyny*.

A VAROVANI

Nebezpeci zhmozdéni pfi chybé&jicich nebo poskozenych ochrannych krytech.
Smrt nebo tézka poranéni.

» Namontujte ochranné kryty zafizeni podle pfedpisu, viz navod k obsluze pfevo-
dovky.

* Nikdy neuvadéjte do provozu méni¢ bez namontovanych ochrannych krytd.

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kviili ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo téZka poranéni.

» Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrZujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

A VAROVANI

Nespravné reakce zafizeni kvuli nespravnému nastaveni zafizeni.
Smrt nebo tézka poranéni.

» Respektujte pokyny k uvedeni do provozu.

» Instalaci nechte provést pouze proskolenym odbornym personalem.

* Pouzivejte pouze nastaveni vhodné pro danou funkci.

A VAROVANI

Hrozi nebezpedi popaleni o horké povrchy pfistroje (napfiklad chladice).
Tézka poranéni.

» Zafizeni se dotykejte pouze poté, co dostate¢né vychladne.
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci 8
Pfedpoklady

UPOZORNENI
i Bé&hem provozu nevytahujte ani nezasunujte vykonové ani signalni vedeni — pfedej-
dete tak porucham.
UPOZORNENI
i » Pred uvedenim do provozu sejméte krytku ochrany pfed lakovanim ze stavového
indikatoru LED. Pfed uvedenim do provozu sejméte ochranné félie pro lakovani

z typovych stitk(.
» U sitového stykace K11 je tfeba dodrZzet minimaini vypinaci dobu 2 s.

8.2 Predpoklady

Pro uvedeni do provozu plati nasledujici predpoklady:
+ Pohon MOVIMOT® je mechanicky i elektricky nainstalovan dle predpisu.

* Neocekavanému rozbéhu pohonu je zabranéno pfisluSnymi bezpecnostnimi
opatfenimi.

+ OhrozZeni osob a stroje je vylou€eno pfislusnymi bezpe€nostnimi opatfenimi.

Pro uvedeni do provozu musi byt k dispozici nasledujici hardware:

» Stolni nebo pfenosny pocitag, viz kapitola ,Pfipojeni stolniho/pfenosného pocita-
¢e* (- B 60)

Pro uvedeni do provozu musi byt ve stolnim nebo prenosném pocitaci nainsta-

lovan nasledujici software:

+  MOVITOOLS® MotionStudio

8.3 MOVITOOLS® MotionStudio

Softwarovy balik ,MOVITOOLS® MotionStudio® je inZenyrsky nastroj pro rizna zafize-
ni od spole¢nosti SEW-EURODRIVE, pomoci néhoz ziskate pfistup ke véem pohon-
nym zatizenim spole¢nosti SEW-EURODRIVE. Pro méni¢ MOVIMOT® muzete nastroj
MOVITOOLS® MotionStudio u jednoduchych aplikaci pouzit k diagnostice. V pfipadé
pomoci jednoduchych pravodcd. K vizualizaci procesni hodnot je v nastroji
MOVITOOLS® MotionStudio k dispozici funkce Scope.

Nainstalujte aktualni verzi softwaru MOVITOOLS® MotionStudio do stolniho &i pfenos-
ného pocitace.

Nastroj MOVITOOLS® MotionStudio miZze pomoci rdznych komunikaénich systému
a systému pramyslovych sbérnic komunikovat s pohonnymi zafizenimi.

V nésledujicich kapitolach je popsan ten nejjednodussi pfipad pouzivani ve spojeni se
stolnim ¢&i pfenosnym poditatem a ménicem MOVIMOT® pies diagnostické rozhrani
X50 (vazba bod-k-bodu).
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
MOVITOOLS® MotionStudio

8.3.1 Propojeni zafizeni MOVIMOT® v nastroji MOVITOOLS® MotionStudio

UPOZORNENI
i Podrobny popis nésledujic;ich krokd najdete v obsahlé napovédé on-line v nastroji
MOVITOOLS® MotionStudio.
1. Spustte nastroj MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Zalozte projekt a sit.
3. Konfigurujte komunikaéni kanal ve stolnim ¢&i pfenosném pocitaci.
4. Ujistéte se, Ze k méni¢i MOVIMOT® je pfipojeno napéti 24 V.
5. Provedte vyhledavani on-line.
Zkontrolujte nastaveny rozsah vyhledavani v nastroji MOVITOOLS® MotionStudio.
UPOZORNENI
i . Diaqnostické rozhrani mé pevnou adresu 32. Upravtel roz§ah vyhledavani v na-
stroji MOVITOOLS® MotionStudio tak, aby byla prohledana i adresa 32.

» Prenosova rychlost je 9,6 kilobaudu.

* Prohledavani on-line muze trvat ponékud déle.

6. Zatizeni MOVIMOT® zobrazite v nastroji MOVITOOLS® MotionStudio napfiklad
takto:

I —
D MOVITOOLS®-MotionStudio - IMOVIMOT DI mmm——

Project  Edit Metwork View  Plugin @ Settings  Window  Help
De-H &2 B B 4 » | [# Scan {1 Bl

Netzwerk 2

E‘ Metzwerk
21| Serial (COM 1)
L) 32: MMDO015-503

9007199785842955

7. Kliknutim pravého tlaCitka mysSi na polozku ,32: MMDO0015-503“ mate k dispozici
nastroje k uvedeni do provozu a diagnostice zafizeni MOVIMOT® v kontextové na-
bidce.
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Uvedeni do provozu a rozsifeni funkci pomoci jednotlivych parametrd

Uvedeni do provozu a rozsireni funkci pomoci jednotlivych parametru

jde

Priklad

Zakladni funkcionalitu pohonu MOVIMOT® muzete rozsifit pouzitim jednotlivych para-
metra.

UPOZORNENI

Toto uvedeni do provozu v rezimu Expert je mozné pouze za téchto podminek:
* Neni aktivovana zadna dodatecna funkce (pfepinace DIP S2/5 — S2/8 = ,OFF*).
» Je zasunut modul Drive-ldent.

» Je nastaven parametr P805 ReZim uvedeni do provozu = ,Rezim Expert®.

1. Provedte uvedeni do provozu ,Easy“ dle kapitoly 6.

2. Pripojte stolni &i pfrenosny pocita¢ nebo ovladaci zafizeni DBG k meénici
MOVIMOT®.

Viz kapitola ,Pfipojeni stolniho/pfenosného pocitace” (- 60) nebo kapitola
~Pfipojeni ovladaciho zafizeni DBG* (- & 59).

3. P¥ipojte k méni¢i MOVIMOT® napéti 24 V.

4. PFi pouzivani stolniho & pfenosného poditate spustte nastroj MOVITOOLS®
MotionStudio a pfipojte mé&ni¢ MOVIMOT®,

Viz kapitola ,Propojeni zafizeni MOVIMOT® v nastroji MOVITOOLS
MotionStudio® (- B 132).

5. Nastavte parametr P805 Rezim uvedeni do provozu na hodnotu ,Expert®.

6. Urcete, které parametry chcete zmeénit.

7. Ovéfte, zda jsou tyto parametry zavislé na mechanickych ovladacich prvcich.
Viz kapitola ,Parametry zavislé na mechanickych ovladacich prvcich® (- B 171).

8. Deaktivujete pfislusné ovladaci prvky pfizplisobenim bitové kédovaného vybérové-
ho pole parametru P102.

Viz kapitola ,Parametr 102“ (-~ B 154).
9. Pozméiite stanovené parametry.

Informace k parametrizaci pomoci ovladaciho zafizeni DBG najdete v kapitole ,Pa-
rametricky rezim“ (- B 194).

10.0véfte funkcionalitu pohonu MOVIMOT®.
V pfipadé potieby parametry optimalizujte.

11.0dpojte stolni &i prenosny pocita¢ nebo ovladaci zafizeni DBG od ménice
MOVIMOT®.

12.POZOR Zirata zaruCeného stupné ochrany kvili nenaSroubovanému nebo ne-
spravné nasroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru zadanych hodnot
f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Poskozeni ménice MOVIMOT®.

« ZaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru Zadanych hodnot spolu s tésnénim.

Podrobné nastaveni zadané hodnoty f2 pomoci nastroje MOVITOOLS® MotionStudio

1. Provedte uvedeni do provozu ,Easy“ s pfibliznym nastavenim pfepinaca 2, napf.
nastaveni 5 (25 Hz = 750 1/min).

8
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Uvedeni do provozu a rozsSifeni funkci pomoci jednotlivych parametrd

Pfipojte k méni¢i MOVIMOT® napéti 24 V.
Spustte nastroj MOVITOOLS® MotionStudio.
Zalozte projekt a sit.

N o ok~ ooN

Provedte vyhledavani on-line.

Pfipojte stolni &i pfenosny pocita¢ k méni¢i MOVIMOT®.

Konfigurujte komunikacni kanal ve stolnim &i pfenosném pocitadi.

(- — .
EOEEE oot e ———

Project  Edit Metwork View  Plugin - Settings  Window  Help
Owr - @D EEA) X | [t Sean 11 B
Netzwerk a
Hn_‘ Netzwerk
2-'%,| Serial {COM 1)
Lo 32: MMDDO15-503
9007199785842955

8. Kliknutim pravého tlacitka mySi oteviete kontextovou nabidku a vyberte polozku

,Uvedeni do provozu“ > ,Strom parametr("“.

9. Nastavte parametr P805 RezZim uvedeni do provozu na hodnotu ,Expert®.

—
5 MOVITOOLS®-Moti io - [MOVIMOT DI*
| Project  Edit Metwork Wiew Plugin  Settings  Window Help
D - & DB R I X | [#Scan B
Froject | I Parameter tree [MMDD015-503] |
m? MOVIMOT D O [5[res I MOVIMOT D Setpoint select
L@ MMDDD15503 of
= % | & @ MOVIMO_T D parameters 100 Control setpoint source  Teminals kg e
e -8 0.. Display values
s =428 1.. Setpoints/ramp generators Deactivating mechanical control ¢
[1] = % 10. Setpoint selection 102 DIP S1/1-51/4 : RS485 address (bit0-3) [
13. Speed ramps .
i o] % 16, Selpoirts 102 DIP 51/5 : Motor protection =l
B L./=] 17. Fired setpairts 102 DIP S1/7 : PiM frequency [l
O
. G g 3.. Motor parameters 102 DIP S1/2 : No-load damping |
=] - 5.. Monitering functions )
s S8 6. Teminal assignmert 102 DIP 52/2 : Brake release without enable  []
({8 7.. Control functions 102 DIP 5273 : Operating mode |
- (@ 8. Unit functions 102 DIP S2/4 : Speed menitoring O
x 102 Fotentiometer 1 (|
= 102 Switch 22 ¥
[2] = 0T Cowsidme +1 O
9007199789253899

10.0Otevrete slozku ,Pfedvolba zadané hodnoty*® [1].

Deaktivujete pfepinac¢ f2 tim, Ze zaskrtnete kontrolni policko parametru P102
Deaktivace mechanickych nastavovacich prvka [2] (parametr P102:14 = 1% =>

P102 = ,0100 0000 0000 000Q).

Project  Edit Network View Window

Da- @O 8 8|4

Project 7

Plugin  Settings Help

fre

[E Parsmeter tree [MMDO015-503] |

» | [+ Scan Al

—
=) MOVITCOLS®-Matic io - [MOVIMOT D]*
|

5]

Tree

" MOVIMOTD
.-l MMDDO15-503

|| =23 MOVIMOT D paremeters
({8 0.. Display values

s
of
=
g
i

(1]

£ MovIMOT D

160 Setpointn_f1 [rpm] 150000 6
CigtSepointn 2 (ol GO ©@

ST T G ETS
i 5 10. Setpoint selection
E’ 13. Speed ramps

—= 16. Setpoints
i./=] 17. Fixed setpairts

E-E8 2. Motor parameters

-8 5. Monitoring functions

E-E8 6. Teminal assignmert

(-8 7.. Control functions

f-{E 8.. Unit functions

(2]

TR ERLD D

- *

=]

3

-

|l
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci 8
Uvedeni do provozu a rozsifeni funkci pomoci jednotlivych parametrd

11.Oteviete slozku ,Zadané hodnoty* [2].
Upravuijte parametr P161 Zadané hodnota n_f2 [1] postupné tak, aZ bude pouZziti
optimalni.
napr. parametr P161 = 855 1/min (= 28,5 Hz)

12.0dpoijte stolni &i pfenosny poditac od ménice MOVIMOT®.

13.POZOR Ztrata zaruceného stupné ochrany kvili nenaSroubovanému nebo ne-
spravné nasroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru Zadanych hodnot
f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Poskozeni ménice MOVIMOT®.

« ZaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru Zddanych hodnot spolu s tésnénim.
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Uvedeni do provozu a parametrizace pomoci centralniho fizeni a MQP/MFE

8.5 Uvedeni do provozu a parametrizace pomoci centralniho rizeni a MQP/MFE

Pohon MOVIMOT® muzete uvést do provozu a parametrizovat pomoci centralniho
fizeni pfes rozhrani prdmyslové sbérnice MQP.. (PROFIBUS-DPV1) nebo MFE.

UPOZORNENI

jde

Toto uvedeni do provozu v rezimu Expert je mozné pouze za téchto podminek:

Neni aktivovana zadna dodate¢na funkce (pfepinace DIP S2/5 — S2/8 = ,OFF%).
Je zasunut modul Drive-ldent.

Je nastaven parametr P805 ReZim uvedeni do provozu = ,ReZim Expert”.

. Zkontrolujte pfipojeni ménite MOVIMOT®.

Viz kapitola ,Elektricka instalace®.

2. Pipojte k ménic¢i MOVIMOT® napéti 24 V.

3. Navazte komunikaci mezi nadfazenym fizenim a méniéem MOVIMOT®.

Komunikace a pfipojeni nadfazeného fizeni zavisi na typu nadfazeného fizeni.

Informace o pfipojeni nadfazeného Fizeni k méniéi MOVIMOT® najdete v pFirucce
rozhrani pramyslové sbérnice, napf. v pfiruéce ,PROFIBUS — rozhrani a primyslo-
vé distributory®.

4. Nastavte parametr P805 Rezim uvedeni do provozu na hodnotu ,Expert®.

5. Deaktivujete vSechny mechanické ovladaci prvky tim, ze bitové kédované vybéro-

vé pole parametru P102 prepiSete hodnotou ,FFFFhex* (P102 = ,1111 1111 1111
1111%).

. Nastavte zdroj zadanych hodnot fizeni na RS485 tim, zZe parametr P100 Zdroj Z&-

danych hodnot fizeni nastavite na hodnotu ,1%.

7. Nastavte poZzadované parametry.
8. Ovéfte funkcionalitu pohonu MOVIMOT®.

V pfipadé potfeby parametry optimalizuijte.
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8.6 Uvedeni do provozu prenesenim sady parametru

Pomoci stejné sady parametr( Ize uvést do provozu nékolik pohonti MOVIMOT®.

Pfeneseni parametrl je pfipustné pouze mezi stejnymi pohony MOVIMOT® (stejny
ménic a stejny motor).

UPOZORNENI

j=de

Pfeneseni sady parametr(l je mozné pouze za téchto podminek:

Neni aktivovana zadna dodate¢na funkce (pfepinace DIP S2/5 — S2/8 = ,OFF%).
Je zasunut modul Drive-ldent.

Je jiz k dispozici sada parametrtl z referenéniho zafizeni MOVIMOT®.

8.6.1 Pfeneseni sady parametril pomoci nastroje MOVITOOLS® nebo ovladaciho zafizeni DBG

1.
2.

Demontujte mé&ni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skFifiky.
Zkontrolujte pfipojeni mé&ni¢e MOVIMOT®.
Viz kapitola ,Elektricka instalace®.

Nastavte vdechny mechanické ovladaci prvky identicky k referenCnimu zafizeni.

4. Nasadte méni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pevné jej pfiSroubuijte.

5. Pfipojte stolni ¢&i pFfenosny pocita¢ nebo ovladaci zafizeni DBG k méni€i

MOVIMOT®.

Viz kapitola ,Pfipojeni stolniho/pfenosného pocitace” (- 60) nebo kapitola
,PFipojeni ovladaciho zafizeni DBG* (— B 59).

6. Pripojte k ménici MOVIMOT® napéti 24 V.

7. Pii pouzivani stolniho &i prenosného pocitate spustte nastroj MOVITOOLS®

9.

MotionStudio a propojte méni¢ MOVIMOT® s nastrojem MOVITOOLS®.

Viz kapitola ,Propojeni zafizeni MOVIMOT® v nastroji MOVITOOLS
MotionStudio” (- B 132).

Pieneste celou sadu parametrli referenéniho zafizeni MOVIMOT® do ménice
MOVIMOT®.

Informace k pfeneseni sady parametrd pomoci ovladaciho zafizeni DBG najdete
v kapitole ,Kopirovaci funkce ovladaciho zafizeni DBG* (- B 198).

Ovéfte funkcionalitu pohonu MOVIMOT®.

10.0dpojte stolni &i prenosny pocita¢ nebo ovladaci zafizeni DBG od ménice

MOVIMOT®.

11.POZOR Ztrata zaruCeného stupné ochrany kvili nenaSroubovanému nebo ne-

spravné nasroubovanému uzaviracimu Sroubu na potenciometru zadanych hodnot
f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Poskozeni ménice MOVIMOT®.

« ZaSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru Zadanych hodnot spolu s tésnénim.
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8.6.2 Pfeneseni parametrii pomoci centralniho fizeni a MQP

Pfeneseni parametr(i je pfipustné pouze mezi stejnymi pohony MOVIMOT® (stejny
ménic a stejny motor).

1.

Demontujte méni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skfitiky.

2. Zkontrolujte pfipojeni méni¢e MOVIMOT®.
Viz kapitola ,Elektricka instalace®.

3. Nastavte vS§echny mechanické ovladaci prvky identicky k referenénimu zafizeni.

4. Nasadte méni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pevné jej pfiSroubuijte.

5. P¥ipojte k mé&ni¢i MOVIMOT® napéti 24 V.

6. NavaZzte komunikaci mezi nadfazenym fizenim a méniéem MOVIMOT®.
Komunikace a pfipojeni nadfazeného fizeni zavisi na typu nadfazeného fizeni.
Informace o pfipojeni nadfazeného Fizeni k méni¢i MOVIMOT® najdete v pfiru¢ce
,PROFIBUS - rozhrani a pramyslové distributory*.

7. Pieneste vdechny parametry referenéniho zafizeni MOVIMOT® do ménice
MOVIMOT®.

UPOZORNENI

[0

Parametr P805 RezZim uvedeni do provozu musi byt pfenesen jako prvni hodnota.

Postup pfenosu zavisi na typu nadfazeného fizeni.

8.

Oveéite funkcionalitu pohonu MOVIMOT®.
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8.7 Seznam parametru
C. |Index |Diléi |Nazev MOVITOOLS® Kalibrace zafizeni
dec. |index MotionStudio (rozsah / vy- MOVILINK®
dec. robni nastaveni)
0__ |Zobrazované hodnoty
00_ | Procesni hodnoty
000 |8318 |0 Otacky (zavisi na znaménku +/-) | [1/min] 1 Gislice =
0,001 1/min
002 |8319 |0 Frekvence (zavisi na znaménku |[Hz] 1 Gislice = 0,001 Hz
+/-)
004 8321 Vystupni proud (hodnota) [%l\] 1 Cislice = 0,001 % I
005 |8322 |0 Cinny proud (zavisi na znamén- |[%l,] 1 Cislice = 0,001 % I
ku +/-)
006 |8323 ZatiZzeni motoru [%] 1 ¢&islice = 0,001 %
008 [8325 |0 Napéti meziobvodu V] 1 ¢islice = 0,001 V
009 [8326 |0 Vystupni proud [A] 1 ¢islice = 0,001 A
01_ |Indikace stavu
010 |8310 |0 Stav ménice [Text]
011 (8310 (O Provozni stav [Text]
012 (8310 |0 Chybovy stav [Text]
013 (10095 (1 Rezim uvedeni do provozu [Text]
014 8327 |0 Teplota chladice [°C] 1 Gislice =1 °C
015 (8328 (O Zapnuti — hodiny [h] 1 &islice = 1 min
016 (8329 (O Uvolnéni — hodiny [h] 1 &islice = 1 min
017 | 10087 (135 Nastaveni prepinace DIP S1, [bitové pole]
S2
018 {10096 (27 Nastaveni prepinace 2 0,1,2,—-10
019 (10096 (29 Nastaveni pfepinace t1 0,1,2,—-10
02_ | Analogova zadana hodnota
020 | 10096 |28 Nastaveni potenciometru zada- [0 - 10 1 Gislice = 0,001
nych hodnot f1
03_ | Binarni vstupy
031 {8334 |0 Nastaveni binarniho vstupu [bitové pole]
Bit 1 X6:11,12
8335 |0 Obsazeni binarniho vstupu Vpravo/Zastavit
X6:11,12 (vyrobni nastaveni)
032 (8334 (O Nastaveni binarniho vstupu [bitové pole]
Bit 2 X6:9,10
8336 |0 Obsazeni binarniho vstupu Vlevo/Zastavit
X6:9,10 (vyrobni nastaveni)
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C. |Index |Diléi |Nazev MOVITOOLS® Kalibrace zarizeni
dec. |index MotionStudio (rozsah / vy- MOVILINK®
dec. robni nastaveni)
033 (8334 (O Nastaveni binarniho vstupu [bitové pole]
Bit 3 X6:7,8
8337 |0 Obsazeni binarniho vstupu Pfepnuti na Zzadanou hodnotu
X6:7.8 (vyrobni nastaveni)
05_ | Binarni vystupy
050 (8349 (O Nastaveni signaliza¢niho relé [bitové pole]
Bit 0 K1
8350 |0 Obsazeni signaliza¢niho relé K1 | Pfipravenost k provozu (vyrobni nastaveni)
051 (8349 (O Nastaveni vystupu X10 [bitové pole]
Bit 1
8351 |0 Obsazeni vystupu X10 Brzdu otevfit
07_ | Data zafizeni
070 |8301 |0 Typ zafizeni [Text]
071 |8361 |0 Vystupni jmenovity proud [A] 1 ¢islice = 0,001 A
072 | 10461 |3 Slot doplfiku DIM [Text]
076 |8300 |0 Firmware zakladniho zafizeni [objednaci &islo a verze]
100 | 10096 |33 Zdroj Zadanych hodnot Fizeni (zobrazovana hodnota)
102 |10096 |30 Deaktivace mechanickych na- | (zobrazovana hodnota)
stavovacich prvki
700 |8574 |0 Provozni rezim [Text]
08_ |Pamét’ chyb
080 |Chyba t-0 Doplfujici informace k chybam, k nimz doslo v ¢ase t-0.
8366 |0 Chybovy kéd Chybovy kéd
9304 (O Dil&i chybovy kod
8883 |0 Vnitfni chyba
8371 |0 Stav binarnich vstupu [bitové pole — bit 0, bit 1, bit 2]
8381 |0 Stav binarnich vystuptd K1, X10 | [bitové pole — bit 0, bit 1]
8391 |0 Stav ménice [Text]
8396 |0 Teplota chladice [°C] 1 Cislice =1 °C
8401 |0 Otacky [1/min] 1 Cislice =
0,001 1/min
8406 |0 Vystupni proud [% 1\] 1 Cislice = 0.001 % I
8411 |0 Cinny proud [% 1\] 1 Cislice = 0.001 % I
8416 |0 Zatizeni zafizeni [% 1\] 1 Cislice = 0,001 % I
8421 |0 Napéti meziobvodu V] 1 &islice = 0,001 V
8426 |0 Zapnuti — hodiny [h] 1 &islice = 1 min.
8431 |0 Uvolnéni — hodiny [h] 1 &islice = 1 min.
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C. |Index |Diléi |Nazev MOVITOOLS® Kalibrace zarizeni
dec. |index MotionStudio (rozsah / vy- MOVILINK®
dec. robni nastaveni)
081 |Chyba t-1 Dopilfiujici informace k chybam, k nimz doslo v ¢ase t-1.
8367 |0 Chybovy kéd Chybovy kéd
9305 |0 Dil¢i chybovy kéd
8884 |0 Vnitfni chyba
8372 |0 Stav binarnich vstup [bitové pole — bit 0, bit 1, bit 2]
8382 |0 Stav binarnich vystupu K1, X10 |[bitové pole — bit 0, bit 1]
8392 |0 Stav ménice [Text]
8397 |0 Teplota chladice [°C] 1 &islice =1 °C
8402 |0 Otacky [1/min] 1 Gislice =
0,001 1/min
8407 |0 Vystupni proud [%l\] 1 &islice = 0,001 % Iy
8412 (0O Cinny proud [%l\] 1 &islice = 0,001 % Iy
8417 |0 ZatiZeni zafizeni [%] 1 Cislice = 0,001 % Iy
8422 |0 Napéti meziobvodu V] 1 &islice = 0,001 V
8427 |0 Zapnuti — hodiny [h] 1 Cislice = 1 min.
8432 |0 Uvolnéni — hodiny [h] 1 Cislice = 1 min.
082 |Chyba t-2 Doplfujici informace k chybam, k nimz doslo v ¢ase t-2.
8368 |0 Chybovy kod Chybovy kod
9306 |0 Dil¢i chybovy kod
8885 |0 Vnitfni chyba
8373 |0 Stav binarnich vstupu [bitové pole — bit 0, bit 1, bit 2]
8383 |0 Stav binarnich vystupt K1, X10 | [bitové pole — bit 0, bit 1]
8393 |0 Stav ménice [Text]
8398 |0 Teplota chladice [°C] 1 Gislice =1 °C
8403 |0 Otacky [1/min] 1 Cislice =
0,001 1/min
8408 |0 Vystupni proud [%l\] 1 Cislice = 0,001 % I
8413 |0 Cinny proud [%I\] 1 Cislice = 0,001 % I
8418 |0 ZatiZzeni zafizeni [%] 1 Cislice = 0,001 % I
8423 |0 Napéti meziobvodu V] 1 &islice = 0,001 V
8428 |0 Zapnuti — hodiny [h] 1 &islice = 1 min.
8433 |0 Uvolnéni — hodiny [h] 1 &islice = 1 min.
083 |Chyba t-3 Doplfujici informace k chybam, k nimZ doslo v ¢ase t-3.
8369 |0 Chybovy kéd Chybovy kod
9307 |0 Dilei chybovy kod
8886 |0 Vnitfni chyba
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C. |Index |Diléi |Nazev MOVITOOLS® Kalibrace zarizeni
dec. |index MotionStudio (rozsah / vy- MOVILINK®
dec. robni nastaveni)
8374 |0 Stav binarnich vstupu [bitové pole — bit 0, bit 1, bit 2]
8384 |0 Stav binarnich vystupu K1, X10 |[bitové pole — bit 0, bit 1]
8394 |0 Stav ménice [Text]
8399 |0 Teplota chladice [°C] 1 &islice =1 °C
8404 (O Otacky [1/min] 1 Cislice =
0,001 1/min
8409 |0 Vystupni proud [Yl\] 1 &islice = 0,001 % I
8414 |0 Cinny proud [Yl\] 1 C&islice = 0,001 % |
8419 |0 Zatizeni zafizeni [%] 1 Cislice = 0,001 % I
8424 |0 Napéti meziobvodu V] 1 &islice = 0,001 V
8429 |0 Zapnuti — hodiny [h] 1 Gislice = 1 min.
8434 |0 Uvolnéni — hodiny [h] 1 Gislice = 1 min.
084 |Chyba t-4 Doplfujici informace k chybam, k nimz doslo v ¢ase t-4.
8370 |0 Chybovy kéd Chybovy kod
9308 |0 Dil¢i chybovy kod
8887 |0 Vnitfni chyba
8375 |0 Stav binarnich vstupt [bitové pole — bit 0, bit 1, bit 2]
8385 |0 Stav binarnich vystuptd K1, X10 |[[bitové pole — bit 0, bit 1]
8395 (0O Stav ménice
8400 |0 Teplota chladiCe [°C] 1 Gislice =1 °C
8405 |0 Otacky [1/min] 1 Cislice =
0,001 1/min
8410 |0 Vystupni proud [%l\] 1 &islice = 0,001 % Iy
8415 |0 Cinny proud [%I\] 1 Cislice = 0,001 % I
8420 |0 ZatiZzeni zafizeni [%] 1 Cislice = 0,001 % I
8425 |0 Napéti meziobvodu V] 1 ¢&islice = 0,001 V
8430 |0 Zapnuti — hodiny [h] 1 &islice = 1 min.
8435 |0 Uvolnéni — hodiny [h] 1 &islice = 1 min.
09_ |Diagnostika sbérnice
094 (8455 (O Z&dana hodnota PO 1 [hex]
095 (8456 (O Z&dana hodnota PO 2 [hex]
096 |8457 |0 Zadana hodnota PO 3 [hex]
097 |8458 |0 Skute€na hodnota P11 [hex]
098 (8459 |0 Skuteéna hodnota Pl 2 [hex]
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C. |Index |Diléi |Nazev MOVITOOLS® Kalibrace zarizeni
dec. |index MotionStudio (rozsah / vy- MOVILINK®
dec. robni nastaveni)
099 (8460 (O Skute¢na hodnota Pl 3 [hex]
1__ |Zadané hodnoty / integratory
10_ [Pfedvolba zadané hodnoty
100 {10096 |33 Zdroj zadanych hodnot fizeni 0: Binarni
1: RS485
(PFepinace DIP S1/1 — S1/4)"
102 {10096 |30 Deaktivace mechanickych na- [bitové pole]
stavovacich prvkd Viychozi: 0000 0000 0000 0000
13_ [Rampy otacek
130 {8807 |0 Rampa t11 nahoru 0,1-1-2000 [s] 1 Cislice = 0,001 s
(pFepinad t1) »
131 18808 |0 Rampa t11 dolt 0,1 -1 -2000 [s] 1 Cislice = 0,001 s
(pFepinac t1)"
134 (8474 |0 Rampa t12 nahoru = doll 0,1-10 - 2000 [s] 1 &islice = 0,001 s
135 (8475 |0 S-kfivka t12 0: VYP
1: Stuperi 1
2: Stupen 2
3: Stupen 3
136 (8476 (O Zastavovaci rampa t13 0,1-0,2-2000 [s] 1 Cislice = 0,001 s
16_ |Zadana hodnota
160 (10096 |35 Zadana hodnota n_f1 0 —1500 — 3600 [1/min] 1 ¢&islice =
0,001 1/min
161 {10096 |36 Zadana hodnota n_f2 0 —150 — 3600 [1/min] 1 Gislice =
0,001 1/min
17_ |Pevna pozadovana hodnota
170 (8489 |0 Pevna pozadovana hodnota n0 [-3600 — 150 — 3600 [1/min] |1 Cislice = 0,001
1/min
171 {8490 (O Pevna pozadovana hodnota n1 [-3600 — 750 — 3600 [1/min] |1 Cislice =
0,001 1/min
172 18491 |0 Pevna poZadovana hodnota n2 |-3600 — 1500 — 3600 [1/min] |1 Cislice =
0,001 1/min
173 | 10096 |31 Pevna pozadovana hodnota n3 |-3600 — 2500 — 3600 [1/min] |1 Cislice =
0,001 1/min
3__ |Parametry motoru
30_ |Omezeni
300 [8515 |0 Otacky pfi spusténi - zastaveni [0 —15— 150 [1/min] 1 Cislice =
0,001 1/min
301 |8516 |0 Minimalni otacky 0 —60 — 3600 [1/min] 1 C&islice =
0,001 1/min
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C. |Index |Diléi |Nazev MOVITOOLS® Kalibrace zarizeni
dec. |index MotionStudio (rozsah / vy- MOVILINK®
dec. robni nastaveni)
302 |8517 |0 Maximalni otacky 0—3000 — 3600 [1/min] 1 Cislice =
0,001 1/min

303 |8518 |0 Mezni proud 0-160 [% I] 1 Cislice = 0,001 % I
32_ |Kompenzace motoru
320 |8523 |0 Automatické vyrovnani 0: OFF

1: ON
321 |8524 |0 Boost 0—100 [%] 1 Cislice = 0,001 %
322 |8525 |0 Vyrovnani IxXR 0—100 [%] 1 Cislice = 0,001 %
323 (8526 |0 Pfedmagnetizace 0-2][s] 1 &islice = 0,001 s
324 18527 |0 Kompenzace skluzu 0 —500 [1/min] 1 Cislice =

0,001 1/min

325 (8834 |0 Tlumeni pfi chodu naprazdno 0: OFF

1: ON (pfepinac DIP S1/8)"
34_ | Ochrana motoru
340 |8533 |0 Ochrana motoru 0: OFF

1: ON (pfepina¢ DIP S1/5)"
341 18534 |0 ZpUsob chlazeni 0: Pfirozené chlazeni

1: Externi ventilace
347 (10096 |32 Délka kabelaze motoru 0-15[m] 1 Cislice=1m

5 Kontrolni funkce

50_ | Kontroly otacek

500 (8557 |0 Kontrola otacek 0: OFF
3: Motorovy/generatorovy
(Pfepinac DIP S2/4)"

501 |8558 |0 Doba zpozdéni 0,1—-1-10[s] 1 Cislice = 0,001 s
52_ |Kontrola vypnuti sité
522 18927 |0 Kontrola vypadku sitovych fazi |0: OFF

Po aktivaci kontroly vypadku |1: ON
sitovych fazi mlze pri
nepfriznivych provoznich pod-
minkach dojit k poskozeni

zafizeni.
523 (10096 |26 Kontrola vypadku sité 0: Provoz v siti stfidavého proudu
1: Provoz se zafizenim MOVITRANS®
590 |10537 |1 Lokalizace 0: OFF
1: ON

6 Zapojeni svorek

60_ | Binarni vstupy
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Seznam parametru

C. |Index |Diléi |Nazev MOVITOOLS® Kalibrace zarizeni
dec. |index MotionStudio (rozsah / vy- MOVILINK®
dec. robni nastaveni)
600 (10096 |34 Konfigurace svorek 0: Prepinani zadané hodnoty Vlevo/Zastavit —
Vpravo/Zastavit
1: Pevna pozadovana hodnota 2 — pevna pozado-
vana hodnota 1 — Uvolnéni/Zastavit
2: Pfepinani zadané hodnoty — /ext. Chyba — Uvol-
néni/Zastavit
62_ | Binarni vystupy
620 (8350 |0 Vystup hlaseni K1 0: Zadna funkce
2: Pripraveno k provozu
3: Koncovy stupen zap.
4: Tocivé pole zap.
5: Brzdu otevrit
6: Brzda zaviena
7__ |Ridici funkce
70_ | Provozni rezimy
700 |8574 |0 Provozni rezim 0: VFC
2: Zvedaci zafizeni VFC
3: Stejnosmérné brzdéni VFC
21: Charakteristika U/f
22: Stejnosmérné brzdéni U/f +
(pFepinaé DIP S2/3)"
71_ | Klidovy proud
710 |8576 |0 Klidovy proud 0 —50% Iy 1 Gislice = 0,001 %
IMot
72_ |Zadana hodnota funkce Zastaveni
720 |8578 |0 Zadana hodnota funkce Zasta- |0: OFF
ven 1: ON
721 (8579 |0 Pozadovana hodnota zastaveni |0 — 30 — 500 [1/min] 1 Cislice =
0,001 1/min
722 (8580 |0 Offset spusténi 0 —30 - 500 [1/min] 1 Cislice =
0,001 1/min
73_ |Funkce brzdy
731 (8749 |0 Cas otevieni brzdy 0-2(s] 1 ¢Cislice = 0,001 s
732 |8585 |0 Doba pfitahu brzdy 0-0,2-2]s] 1 Gislice = 0,001 s
738 8893 |0 Aktivace odbrzdéni brzdy bez 0: OFF
uvolnéni pohonu 1: ON
(pFepinaé DIP S2/2)"
77_ |Funkce Uspory energie
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8 Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Seznam parametru

C. |Index |Dil¢i |Nazev MOVITOOLS® Kalibrace zarizeni
dec. |index MotionStudio (rozsah / vy- MOVILINK®
dec. robni nastaveni)
770 18925 |0 Funkce Uspory energie 0: OFF
1: ON
8__ |Funkce zarizeni
80_ |Setup
802 (8594 |0 Vyrobni nastaveni 0: Zadné vyrobni nastaveni
2: Stav pfi dodani
803 |8595 |0 Blokovani parametr( 0: OFF
1: ON
805 {10095 |1 Rezim uvedeni do provozu 0: Easy
1: Expert
81_ | Sériova komunikace
810 |8597 |0 Adresa RS485 0-31
(pfepinac DIP S1/1 S1/4)V
811 {8598 |0 Skupinova adresa RS485 100 — 131
(Pfepinace DIP S1/1 — S1/4)"
812 18599 |0 Cas vyprseni intervalu RS485 |0 —1 —650 [s] 1 Cislice = 0,001 s
83_ |Reakce na chyby
830 |8609 |0 Vngjsi chyba 0: Zadna reakce
1: Zobrazeni chyby
2: Okamzité zastaveni / chyba
4: Rychlé zastaveni / chyba
5: Okamzité zastaveni / varovani
7: Rychlé zastaveni / varovani
11: Normalni zastaveni / varovani
12: Normalni zastaveni / chyba
832 8611 |0 Chyba pfi pfetizeni motoru 0: Zadna reakce
1: Zobrazeni chyby
2: Okamzité zastaveni / chyba
4: Rychlé zastaveni / chyba
12: Normalni zastaveni / chyba
84_ | Chovani pfi resetu
840 |8617 |0 Manualni reset 0: Ne
1: Ano
86_ | Modulace
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Seznam parametru

C. |Index |Dil¢i |Nazev MOVITOOLS® Kalibrace zarizeni
dec. |index MotionStudio (rozsah / vy- MOVILINK®
dec. robni nastaveni)
860 [8620 |0 Frekvence PWM 0: 4 kHz
1: 8 kHz
3: 16 kHz (pfepina¢ DIP S1/7)"
87_ | Obsazeni procesnich dat
870 |8304 |0 Popis zadanych hodnot PO 1 Ridici slovo (pouze zobrazen)
871 |8305 |0 Popis zadanych hodnot PO 2 1: Pozadované otacky
11: Pozadované otacky [%]
872 18306 |0 Popis zadanych hodnot PO 3 Rampa (pouze zobrazeni)
873 |8307 |0 Popis skute¢nych hodnot PI 1 Stavové slovo 1 (pouze zobrazeni)
874 (8308 |0 Popis skute¢nych hodnot PI 2 1: Skute¢né otacky
2: Vystupni proud
3: Cinny proud
8: Skutecné otacky [%]
875 |8309 Popis skuteénych hodnot PI 3 Stavové slovo 2 (pouze zobrazeni)
876 (8622 |0 Uvolnéni dat PO 0: ANO
1:NE

1) P¥i aktivaci obsluzného prvku (napf. pfepinace) pomoci parametru P102 je inicializacni hodnota parametru rovna naposledy nasta-

vené hodnoté.
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

8.8 Popis parametru

8.8.1 Zobrazované hodnoty

Parametr 000
Otacky (zavisly na znaménku +/-)
Zobrazené otacky jsou vypocitanymi skute¢nymi otackami.
Parametr 002
Frekvence (zavisly na znaménku +/-)
Vystupni frekvence ménice
Parametr 004
Vystupni proud (hodnota)
Zdanlivy proud v rozsahu 0 — 200 % jmenovitého proudu zafizeni
Parametr 005
Cinny proud (zavisly na znaménku +/-)
Cinny proud v rozsahu -200 % — +200 % jmenovitého proudu zafizeni
Pfedznaménko ¢inného proudu zavisi na sméru otaceni a druhu zatizeni:
Smeér otaceni Zatizeni Otacky Cinny proud
Chod vpravo motoricky pozitivni (n > 0)  pozitivni (I, > 0)
Chod vlevo motoricky negativni (n > 0) negativni (I, < 0)
Chod vpravo generatorovy pozitivni (n > 0)  negativni (I, < 0)
Chod vlevo generatorovy negativni (n > 0) pozitivni (l,, > 0)
Parametr 006
Zatizeni motoru
Zatizeni motoru v [%] zjiSténé pomoci teplotniho modelu motoru.
Parametr 008
Napéti meziobvodu
Napéti v [V] naméFené v meziobvodu
Parametr 009

Vystupni proud (hodnota)
Zdanlivy proud v [A]
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Parametr 010

Parametr 011

Parametr 012

Parametr 013

Parametr 014

Parametr 015

Parametr 016

Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Stav ménice

Stavy ménice

« ZABLOKOVANO
« UVOLNENO

Provozni stav

Jsou mozné nasledujici provozni stavy:

« PROVOZ 24V
« BLOKOVANI REGULATORU
« ZADNE UVOLNENI

« KLIDOVY PROUD

« UVOLNENI

« VYROBNI NASTAVENI

« CHYBA

« CASOVY INTERVAL

Chybovy stav
Chybovy stav v textové podobé

Rezim uvedeni do provozu

Rezim uvedeni do provozu ,Easy“ nebo ,Expert*

Teplota chladice
Teplota chladi¢e ménice

Zapnuti — hodiny

Popis parametr( 8

Pocet hodin, b&€hem nichz byl méni¢ pfipojen k externimu napajeni 24 V stejn. nap.

Uvolnéni — hodiny

Pocet hodin, béhem nichz byl koncovy stupefi ménice uvolnén.
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Popis parametr(

Parametr 017
Nastaveni prepinace DIP S1 a S2
Zobrazeni nastaveni pfepinact DIP S1 a S2:
Prepi- |[Bitvinde- |Funkcionalita
nac¢ DIP | xu
10087.135
S1/1 Bit0 Adresa zafizeni Adresa zafizeni, bit 2°
S1/2 Bit 1 Adresa zafizeni, bit 2"
S1/3 Bit 2 Adresa zafizeni, bit 22
S1/4 Bit 3 Adresa zafizeni, bit 2°
S1/5 Bit 11 Ochrana motoru 0: Ochrana motoru zap.
1: Ochrana motoru vyp.
S1/6 Bit9 ZvySeny 0: Motor pfizplGsoben
kratkodoby chod 1: Vykon motoru o 1 stupen nizsi
S1/7 Bit 12 Taktovaci frekvence 0: 4 kHz
PWM 1: Variabilni (16, 8, 4 kHz)
S1/8 Bit 13 Tlumeni pfi chodu na- |0: Vyp.
prazdno 1: Zap.
S2/1 Bit 7 Typ brzdy 0: Standardni brzda
1: Doplikova brzda
S2/2 Bit 15 Odbrzdéni brzdy bez | 0: Vyp.
uvolnéni pohonu 1: Zap.
S2/3 Bit 6 Bezpeénostni postup | 0: Rizeni VFC
1: Rizeni U/f
S2/4 Bit 16 Kontrola otacek 0: Vyp.
1: Zap.
S2/5 Bit 17 Dodatec¢na funkce Nastaveni dodateéné funkce, bit 2°
S2/6 Bit 18 Nastaveni dodateéné funkce, bit 2'
S2/7 Bit 19 Nastaveni dodateéné funkce, bit 22
S2/8 Bit ,20° Nastaveni dodateéné funkce, bit 2°
Zobrazeni nastaveni pfepinacu DIP zavisi na tom, zda je aktivovana ¢i deaktivovana
funkce prepinace DIP.
Parametr 018

Nastaveni prepinace f2
Zobrazeni nastaveni pfepinace 2

Zobrazeni nastaveni pfepinacu DIP zavisi na tom, zda je aktivovana &i deaktivovana
funkce prepinace DIP.
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Parametr 019

Parametr 020

Parametr 031

Parametr 032

Parametr 033

Parametr 050

Parametr 051

Parametr 070

Parametr 071

Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci 8
Popis parametr(

Poloha prepinace 2
Zobrazeni polohy pfepinace t1

Zobrazeni nastaveni prepinacu DIP zavisi na tom, zda je aktivovana ¢i deaktivovana
funkce prepinace DIP.

Nastaveni potenciometru zadanych hodnot f1
Zobrazeni nastaveni potenciometru zadanych hodnot 1

Zobrazeni nastaveni pfepinacu DIP zavisi na tom, zda je aktivovana &i deaktivovana
funkce prepinace DIP.

Nastaveni/obsazeni binarniho vstupu, svorka X6:11,12
Zobrazeni stavu binarniho vstupu na svorce R (3 X6:11,12

Nastaveni/obsazeni binarniho vstupu, svorka X6:9,10
Zobrazeni stavu binarniho vstupu na svorce R ¢ X6:9,10

Nastaveni/obsazeni binarniho vstupu, svorka X6:7,8
Zobrazeni stavu binarniho vstupu na svorce f1/f2 X6:7,8

Nastaveni/obsazeni signalizaéniho relé K1
Zobrazeni stavu signalizaniho relé K1

Nastaveni vystupu X10
Zobrazeni stavu vystupu k fizeni dopliiku BEM

Typ zafizeni
Zobrazeni typu zafizeni

Vystupni jmenovity proud
Zobrazeni jmenovitého proudu zafizeni [A]
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

Parametr 072
Slot dopliiku DIM
Zobrazeni typu modulu Drive-Ident, ktery je pouZit ve slotu modulu Drive-ldent X3.
Hodnota para- |Typ modulu Drive-ldent
metru
0 Zadny modul Drive-ldent
1-9 Rezervovano
10 DT/DV/400/50
11 Specialni konstrukce modulu Drive-ldent
12 DRS/400/50
13 DRE400/50
14 DRS/460/60
15 DRE/460/60
16 DRS/DRE/380/60 (ABNT)
17 DRS/DRE/400/50/60 (rozsah napéti 50-/60-Hz)
18 Rezervovano
19 DRP/230/400/50
20 DRP/266/460/50
21 EDRE/3D/400/50
22 DT56L4/BMG02
23 DRE..J/400/50
24 DRU..J/400/50
25 DRN/400/50
26 DRN/460/60
27 DRS/DRN/50/60
28 — 31 Rezervovano
Zobrazeni objednaciho Cisla a verze datového zaznamu v modulu Drive-ldent
Parametr 076
Firmware zakladniho zafizeni
Zobrazeni objednaciho €isla a verze firmwaru zafizeni
Parametr 700

Provozni rezim
Zobrazeni nastavitelného provozniho rezimu

Parametr 080 — 084
Chyba t-0 - t-4

Zafizeni ulozi diagnosticka data v okamZiku chyby. V paméti chyb se zobrazuje po-
slednich 5 chyb.
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Parametr 094

Parametr 095

Parametr 096

Parametr 097

Parametr 098

Parametr 099

Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

Zadana hodnota PO 1 (zobrazovana hodnota)
Vystupni slovo procesnich dat 1

Zadana hodnota PO 2 (zobrazovana hodnota)
Vystupni slovo procesnich dat 2

Zadana hodnota PO 3 (zobrazovana hodnota)
Vystupni slovo procesnich dat 3

Pl 1 skuteéna hodnota (zobrazovana hodnota)
Vstupni slovo procesnich dat 1

Pl 2 skuteéna hodnota (zobrazovana hodnota)

Vstupni slovo procesnich dat 2

Pl 3 skutecna hodnota (zobrazovana hodnota)
Vstupni slovo procesnich dat 3

8.8.2  Zadané hodnoty / integratory

Parametr 100

e

UPOZORNENI

Parametr P100 mizete zménit pouze pfi spinéni téchto podminek:
* VSechny binarni vstupy jsou nastaveny na = ,0“

» Prepinace DIP S1/1 — S1/4 jsou deaktivovany parametrem P102.

Zdroj zadanych hodnot Fizeni
+ Pfi vybé&ru moznosti ,binarni“ je fizeni realizovano pfes svorky binarniho vstupu.

— Jestlize mechanické ovladaci prvky f1 a f2 nejsou deaktivovany (viz parametr
P102), dojde k zadani pozadovanych hodnot na potenciometru Zzadanych hod-
not f1 a prepinaci f2.

— Jsou-li mechanické ovladaci prvky f1 a f2 deaktivovany (viz parametr P7102), do-
jde k zadani pozadovanych hodnot vybérem zadanych hodnot n_f1 nebo n_f2
(podminky viz parametr P160/P161).

+ Pfi vybéru moznosti ,RS485“ je Fizeni realizovano pfes svorky binarniho vstupu
a fidici slovo sbérnice. Zadani pozadovanych hodnot je realizovano pomoci sbérni-
ce.
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Popis parametr(

Parametr 102

Deaktivace mechanickych nastavovacich prvk

U tohoto bitové kédovaného vybérového pole mizete deaktivovat mechanické nasta-
vovaci prvky mé&ni¢e MOVIMOT®. Hodnota parametru nastavena z vyroby je stanove-
na tak, Ze jsou vdechny mechanické nastavovaci prvky ucinné.

(provozni rezim)

Bit |Vyznam UPOZORNENI

0 Rezervovano

1 Deaktivace Bit neni Prepinace DIP S1/1 — S1/4 jsou aktiv-
prepinacl DIP nastaven: ni

S1/1 - S1/4 . or . .

(adresa RS485) Bit nastaven: E’\l/'(z?mace DIP S2/1 — S1/4 nejsou ak-
Nastaveni adresy RS485, adresy sku-
piny RS485 a zdroje zadanych hodnot
fizeni pomoci parametrt P810, P811
a P100

— 4 |Rezervovano

Deaktivace Bit neni Pfepinac DIP S1/5 aktivni

prepinace DIP S1/5 nastaven:

(Ochrana motoru) Bit nastaven: | Pfepina¢ DIP S1/5 neni aktivni
Zapnuti/vypnuti funkce ochrany moto-
ru pomoci parametru P340.

6 Rezervovano

Deaktivace Bit neni Pfepinac DIP S1/7 aktivni

prepinace DIP S1/7 nastaven:

(taktovaci frekvence Bit nastaven: | Pfepina¢ DIP S1/7 neni aktivni

PWM) Nastaveni taktovaci frekvence pomoci
parametru P860

8 Deaktivace Bit neni Pfepinac DIP S1/8 aktivni

prepinace DIP S1/8 nastaven:

(tlumeni pfi chodu na- | Bit nastaven: | Pfepina¢ DIP $1/8 neni aktivni

prézdno) Aktivace/deaktivace tlumeni pfi chodu
naprazdno pomoci parametru P325

9 Rezervovano
10 |Deaktivace Bit neni Pfepinac DIP S2/2 aktivni

prepinace DIP S2/2 nastaven:

(odbrzdéni brzdy) Bit nastaven: | Pfepina¢ DIP S2/2 neni aktivni
Aktivace/deaktivace odbrzdéni brzdy
pomoci parametru P738

11 Deaktivace Bit neni Prepinac€ DIP S2/3 aktivni
prepinace DIP S2/3 nastaven:

Bit nastaven:

Pfepinac DIP S2/3 neni aktivni

Vybér provozniho rezimu pomoci pa-
rametru P700
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Popis parametr(

Bit |Vyznam UPOZORNENI
12 | Deaktivace Bit neni Pfepinac DIP S2/4 aktivni

prepinace DIP S2/4 nastaven:

(kontrola otacek) Bit nastaven: | Pfepina¢ DIP S2/4 neni aktivni
Aktivace/deaktivace kontroly otac¢ek
pomoci parametru P500

13 | Deaktivace Bit neni Potenciometr zadanych hodnot f1 ak-
potenciometru zada- nastaven: tivni

nych hodnot 1 Bit nastaven: | Potenciometr zadanych hodnot f1 ne-
ni aktivni
Nastaveni zadané hodnoty a maxi-
malnich otacek pomoci parametru
P160 a P302

14 Deaktivace pfepinate |Bit neni Pfepinac f2 aktivni
f2 nastaven:
Bit nastaven: | Pfepinac f2 neni aktivni
Nastaveni zadané hodnoty a minimal-
nich otacek pomoci parametri P161
a P301
15 Deaktivace pfepinate |Bit neni Pfepinac¢ t1 aktivni
t1 nastaven:

Cas rampy nahoru = &as rampy dol(i

Bit nastaven:

Pfepinac t1 neni aktivni

Nastaveni ¢ast rampy pomoci para-
metrd P130 a P131
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

Parametr 130

Rampa t11 nahoru

U zafizeni MOVIMOT® s binarnim fizenim je ,urychlovaci rampa t11 nahoru® platna
jen za téchto podminek:

— Prepinac t1 byl deaktivovan, tj. kdyz P102:15 = 1%

+ U zafizeni MOVIMOT® s Fizenim RS485 je ,urychlovaci rampa t11 nahoru“ platna
jen za téchto podminek:

— Prepinac t1 byl deaktivovan, tj. kdyz P102:15 = 1.
— Pohon pracuje v rezimu 2-PD.
Cas rampy se vztahuje na skok Zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Parametr 131
Rampa t11 dold

+ U zafizeni MOVIMOT® s binarnim fizenim je ,zpomalovaci rampa t11 dol(“ platny
jen za téchto podminek:

— Prepinac t1 byl deaktivovan, tj. kdyz P102:15 = 1%

U zafizeni MOVIMOT® s fizenim rs485 je ,zpomalovaci rampa t11 dolu“ platny jen
za téchto podminek:

— Prepinac t1 byl deaktivovan, tj. kdyz P102:15 = 1*.
— Pohon pracuje v rezimu 2-PD.
Cas rampy se vztahuje na skok zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Parametr 134
Rampa t12 nahoru = dolu
Urychlovaci a zpomalovaci rampa pfi S-kfivce
Cas rampy se vztahuje na skok zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Tento ¢as rampy stanovuje zrychleni a zpomaleni, kdyZ je parametr P135 S-kfivka t12
nastaven na stupen 1, stupen 2 nebo stuper 3.

UPOZORNENI

Zadani ¢asu rampy pomoci procesnich dat neni mozné pfi aktivovaném parametru
P135 S-krivka t12.

jde
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Parametr 135

jde

Parametr 136

Parametr 160

Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

S-kfivka t12

Tento parametr udava stupen sklonu (1 = mirny, 2 = stfedni, 3 = vysoky) rampy. S-
kfivka slouzi k zaobleni rampy a umozriuje plynulé zrychleni pohonu pfi zménach za-
dani pozadovanych hodnot. Na nasledujicim obrazku je zobrazen ucinek S-kfivky:

n A 2 (3]

t
898213899

[11 Zadani pozadovanych hodnot
[2] Prabéh otacek bez S-kfivky
[3] Prabéh otacek s S-kfivkou

UPOZORNENI

Zahajeni faze S-kfivky bude pfi chybé pferuseno zastavovaci rampou t13.

Dojde-li ke snizeni zadané hodnoty nebo odebrani uvolnéni, bude zahajena faze S-
kfivky ukonéena. Tim Ize pohon i pfi snizeni zadané hodnoty je$té urychlit az do kon-
ce faze S-kfivky.

Zastavovaci rampa t13
Zastavovaci rampa je zpomalovaci rampou, dojde-li k interni chybé.
Cas rampy se vztahuje na skok zadanych hodnot z 1500 1/min (50 Hz).

Zadana hodnota n_f1
Zadana hodnota n_f1 je platna jen za téchto podminek:

« Zadana hodnota potenciometru zadanych hodnot f1 je deaktivovana, tj. kdyZ para-
metr P102:13 = 1%

8

Parametr P600 Binarni vstupy = , 0.
Na svorce f1/f2 X6:7,8 je signal ,0“.
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Popis parametr(

Parametr 161

Parametr 170 - 173

Zadana hodnota n_f2

Zadana hodnota n_f2 je platna jen za téchto podminek:

» Spinac 2 je deaktivovan, tj. kdyz parametr P102:14 = ,1“.
» Parametr P600 Binarni vstupy = 0.

+ Na svorce f1/f2 X6:7,8 je signal ,1“.

Pevna pozadovana hodnota n0 — n3

Pevna pozadovana hodnota nO — n3 je platna, je-li parametr P600 Konfigurace svorek
nastaven na ,1“ = konfigurace svorky 2 (vybér pevné pozadované hodnoty).

Pevnou pozadovanou hodnotu n0 — n3 miizete nasledné zvolit pomoci naprogramova-
né funkce vstupni svorky.

Pfedznaménko pevné pozadované hodnoty stanovuje smér otaceni motoru.

Parametr |Aktivni zadana |Stav Stav
hodnota Svorka L ) X6:9,10 | Svorka f1/f2 X6:7,8
P170 no OFF OFF
P171 n1 ON OFF
P172 n2 OFF ON
P173 n3 ON ON

8.8.3 Parametry motoru

Parametr 300

Parametr 301

Otacky pfri spusténi - zastaveni
uvolnéni. Pfechod na otacky ur¢ené zadanim pozadovanych hodnot je nasledné reali-
zovan pomoci aktivni urychlovaci rampy. Pfi odebrani uvolnéni tento parametr uréuje,

od jaké frekvence rozpozna méni¢ MOVIMOT® zastaveni motoru a za¢ne zavirat
brzdu.

Minimalni otacky (je-li deaktivovan pfepinac f2)
Tento parametr stanovuje minimalni otacky pohonu n,.

Pohon nepodkrodi tuto hodnotu otacek ani pfi zadani pozadovanych hodnot, které
jsou mensi nez minimalni otacky (vyjimka: obraceni sméru ota€eni nebo zastaveni po-
honu).
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Parametr 302

Parametr 303

Parametr 320

Parametr 321

Parametr 322

Parametr 323

Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

Maximalni otacky (je-li deaktivovan prepinac f1)

Tento parametr stanovuje maximalni ota¢ky pohonu n,,,.

Pohon nepfekro€i tuto hodnotu otacek ani pfi zadani poZadovanych hodnot, které jsou
vy$Si nez maximalni otacky (vyjimka:

Nastavite-li n,;, > n,.., bude pro minimalni otacky a maximalni otacky platit hodnota
nastavena v n,,.

Mezni proud

Interni proudové omezeni se vztahuje na vystupni zdanlivy proud. Aby byla realizova-
na ochrana proti pfeklopeni pfipojeného motoru, ménic¢ v oblasti sldbnuti pole automa-
ticky snizi mezni proud.

Automatické vyrovnani

PFi aktivnim vyrovnani dochazi pfi kazdé zméné do provozniho stavu UVOLNENI ke
kalibraci motoru.

PFi deaktivovaném vyrovnani je funkce kalibrace a tepelna pamét ochranné funkce UL
neaktivni.

PFi pouziti dle aprobace UL je nutné ponechat parametr P320 na hodnoté ,,ON“.

Boost

Je-li parametr P320 Automatické vyrovnani = ,ON“, nastavi méni¢ parametr P321
BOOST automaticky. Manualni nastaveni tohoto parametru neni obvykle nutné.

Ve zvlastnich pfipadech mlze mit smysl manualni nastaveni za u¢elem zvySeni roz-
b&hového momentu.

Vyrovnani IxR

Je-li parametr P320 Automatické vyrovnani = ,ON“, nastavi méni¢ parametr P322 Vy-
rovnani IxR automaticky. Manudlni zmény téchto nastaveni jsou vyhrazeny z divodu
optimalizace provedené odborniky.

Predmagnetizace

Diky dobé pfedmagnetizace dochazi po uvolnéni méni¢e k vytvofeni magnetického
pole v motoru.
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Popis parametr(

Parametr 324

Parametr 325

Parametr 340

Parametr 341

Parametr 347

Kompenzace skluzu

Pfi kompenzaci skluzu dochazi ke zvySeni pfesnosti otaek motoru. Pfi manualnim
zadavani zadejte jmenovity skluz pfipojeného motoru.

Kompenzace skluzu je dimenzovana pro vztah momentu setrvacnosti zatéze / mo-
mentu setrvacnosti motoru, ktery je nizSi nez 10. Zaéne-li regulace vibrovat, je nutné
kompenzaci skluzu snizit a v pfipadé potfeby nastavit dokonce na 0.

Tlumeni pfi chodu naprazdno (je-li deaktivovan pfepinac DIP S1/8)

Ma-li motor pfi chodu naprazdno tendenci k nestabilité, mizete pomoci aktivace tlu-
meni pfi chodu naprazdno dosahnout zlepseni.

Ochrana motoru (je-li deaktivovan pfepina¢ DIP S1/5)
Aktivace/deaktivace teplotniho ochranného modelu pro zafizeni MOVIMOT®

Zatizeni MOVIMOT® piejiméa pfi aktivace této funkce elektronicky tepelnou ochranu
pohonu.

Zpusob chlazeni

Pomoci tohoto parametru stanovite zplsob chlazeni, ktery je zakladem pro vypocet
teploty motoru (vlastni nebo externi ventilator).

Délka kabelaze motoru

Pomoci tohoto parametru stanovite délku kabeldZe motoru, ktera je zakladem pro vy-
pocet teploty motoru (= délka hybridniho kabelu spole¢nosti SEW-EURODRIVE) mezi
zatizenim MOVIMOT® a motorem. Tento parametr je nutné zménit pouze pfi montazi
pobliz motoru (odsazené).

160  Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D

21214344/CS - 10/2014



21214344/CS - 10/2014

Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

8.8.4 Kontrolni funkce

Parametr 500

Parametr 501

Parametr 522

Parametr 523

Parametr 590

Kontrola otacéek (je-li deaktivovan ptrepinac DIP S2/4)

U zafizeni MOVIMOT® dochazi ke kontrole ota¢ek na zakladé vyhodnoceni provozu
na hranici mezniho proudu. Kontrola otacek zareaguje v pfipadé, kdy bude dosazeno
nepferuseného mezniho proudu po nastavenou dobu zpozdéni (parametr P507).

Doba zpozdéni

PFi zrychleni nebo zpomaleni nebo pfi Spickovém zatizeni mlze byt dosazeno nasta-
veného proudového omezeni.

Doba zpozdéni zabrafiuje nezamyslené citlivé reakci kontroly otacek. Mezni proud
musi po dobu nastavené doby zpozdéni trvat nepferusované, nez zareaguje kontrola.

Kontrola vypadku sitovych fazi

POZOR

PFi deaktivaci kontroly vypadku sitovych fazi mdze pfi nepfiznivych podminkach do-

jit k poskozeni ménice.

Poskozeni ménice.

» Deaktivujete kontrolu vypadku sitovych fazi pouze pfi kratkodobé nesymetrii si-
tového napéti.

+ Ujistéte se, Ze je pohon MOVIMOT® vzdy napajen viemi 3 fazemi sitového napé-
ti.

Aby bylo zabranéno zareagovani kontroly vypadku sitovych fazi u asymetrickych siti,
smi byt tato kontrolni funkce deaktivovana.

Kontrola vypadku sité

Pomoci tohoto parametru upravite kontrolu vypadku sit€ na pohon se zafizenim
MOVITRANS®.

Lokalizace

Pomoci tohoto parametru mlzete aktivovat funkci lokalizace, chcete-li lokalizovat po-
hon MOVIMOT® v zafizeni. P¥i aktivni funkci lokalizace blika stavovy indikator LED
ménice MOVIMOT® zelené/ervené/zelen&. Po 5 min mé&ni¢ MOVIMOT® opét deakti-
vuje funkci lokalizace automaticky.
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Popis parametr(

8.8.5
Parametr 600

Zapojeni svorek

Konfigurace svorek

Parametr P600 muzete zménit pouze tehdy, kdyz jsou binarni vstupy nastaveny na =

110“-

Pomoci tohoto parametru zvolite konfiguraci svorek binarnich vstupu.

V nasledujici tabulce najdete funkce svorek binarnich vstupl podle zdroje Zadanych
hodnot fizeni a konfigurace svorek:

Konfigurace
svorek

Zdroje zadanych hodnot fizeni — ,,binarni“

Svorky binarniho vstupu

f1/f2 X6:7,8 L ¢ X6:9,10 R (Y X6:11,12
0: |Konfigura- |Pfepinani poZzadova- |Vlevo/Zastavit Vpravo/Zastavit
c1;e svorek  |né hodnotyv Signal ,,0“: Zastavit Signal ,,0“: Zastavit
‘:'%”a'tnof; Zadana | 5ignal 1% Chod vievo | Signal 1% Chod
odnota 3 vpravo
Signal ,1*: Zadana
hodnota 2
1: | Konfigura- |Volba pevné pozadované hodnoty Uvolnéni/Zastavit
ge svorek Pevna pozadovana hodnota n0: Signal ,,0“, |Signal ,0“: Zastavit
»0% param. P170 Signal ,1“: Uvolnéni
Pevna pozadovana hodnota n1: Signal ,,0¢,
»1% param. P171
Pevna pozadovana hodnota n2: Signal ,,1“,
,»0“ param. P172
Pevna pozadovana hodnota n3: Signal ,,1“,
»1“ param. P173
2: |Konfigura- |Pfepinani pozadova- |/vnéjsi chyba Uvolnéni/Zastavit
e svorek | ne hodnoty Signal ,0% Vnajsi chy- | Signal ,0 Zastavit
ﬁ'%”a' t"of; Zadana |ba Signal , 1% Uvolnéni
odnota Signal ,1% Zadna
Signal ,1“: Zadana vnéjsi chyba
hodnota 2

Zdroj zadanych hodnot fizeni ,,RS485“

Konfigurace

Svorky binarniho vstupu

svorek f1/f2 X6:7,8 |L ¢ X6:9,10 R (Y X6:11,12
0: |Konfigura- |Bez Vlevo/Zastavit Vpravo/Zastavit
e svorek | funkce Signal ,0% Zastavit Signal ,0% Zastavit
Signal ,,1“: Uvolnéni chodu |Signal ,1“ Uvolnéni
vlevo chodu vpravo
1: |Konfigura- |Bez Bez funkce Uvolnéni/Zastavit
ge svorek | funkce Signal ,,0“: Zastavit
Signal ,1“ Uvolnéni
Chod vpravo + vlevo
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci 8
Popis parametrt

Zdroj zadanych hodnot Fizeni ,,RS485“

Konfigurace |Svorky binarniho vstupu

svorek f1/f2 X6:7,8 |L ¢ X6:9,10 R X6:11,12
2: |Konfigura- |Bez Ivnéjsi chyba Uvolnéni/Zastavit
e svorek |funkce Signal ,0“ Vn&jsi chyba | Signal ,0% Zastavit
Signal ,1%: Zadna vnéjsi Signal ,,1“: Uvolnéni
chyba chodu vpravo + vlevo

Parametr 620

Funkce signalizaéniho relé K1

A VAROVANI

Nebezpecéi pfi neoCekavaném rozbéhnuti pohonu, pouzivate-li signaliza¢ni relé K1
k fizeni brzdy.

Smrt nebo tézka poranéni

» Pouzivate-li signalizacni relé K1 k fizeni brzdy, je nutné nastavit parametr P620
na hodnotu 5 ,Brzdu otevfit".

» Pred pouzitim signalizacniho relé K1 k Fizeni brzdy ovéfte nastaveni parametru.

Pomoci tohoto parametru zvolite funkci signalizacniho relé K1.

Uginek pfi Signal ,,0“ Signal ,,1“

0: Zadna funkce - -

2: Pfipraveno k pro- |Neni pfipraveno k provozu Pfipraveno k provozu

vozu

3: Koncovy stupen | Zafizeni zablokovano Zafizeni je uvolnéno.

zap. Do motoru je dodavan proud.
4: Togivé pole zap. |Zadné todivé pole Rotujici toc€ivé pole

A VAROVANI Na vystupu
ménié¢e MOVIMOT® miize byt
nebezpecné napéti.

5: Brzdu otevfit Brzda pfitazena Brzda odbrzdéna

6: Brzda zaviena Brzda odbrzdéna Brzda pfitazena
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

8.8.6 Ridici funkce

Parametr 700

Provozni rezim (je-li deaktivovan pfepina¢ DIP S2/3)

Pomoci tohoto parametru nastavite zakladni provozni rezim ménice.
Charakteristika Standardni nastaveni asynchronnich motord.
VFC/ Toto nastaveni je vhodné pro vSeobecné pouziti, napf. u pfepravnich pasu, pojezdo-
U/t vych Ustroji atd.
Zvedaci zafizeni Funkce zvedaciho zafizeni pfipravi automaticky vSechny funkce, které jsou nezbytné
VFC k provozu jednoduché aplikace ve zvedaci technice.

A VAROVANI

Nebezpeci pfi neoCekavaném rozb&hnuti pohonu, pouzivate-li signaliza¢ni relé K1
k fizeni brzdy.

Smrt nebo t&€Zka poranéni

» Pouzivéte-li k fizeni brzdy signaliza¢ni relé K1, nelze zménit parametrizaci funk-
ce signalizagniho relé.

» Pfed zménou parametru P700 ovéite, zda je signalizaéni relé pouzivano k fizeni
brzdy.

Predpokladem spravného fungovani funkce zvedaciho zafizeni je fizeni motorové
brzdy pomoci ménice.

Provozni rezim zvedaciho zafizeni VFC ovliviiuje nasledujici parametry:

C. Index |Diléiin- |Nazev Hodnota
dec. dex dec.
P300 8515 |0 Otacky pfi spusténi - |=60 1/min
zastaveni

kdyz jsou otacky pfi spusténi — za-
staveni nastaveny na niz8i hodno-
tu nez 60 1/min

P301 |8516 |0 Minimalni otacky =60 1/min

kdyZz jsou minimalni otaCky nasta-
veny na niz8i hodnotu nez
60 1/min

P303 8518 |0 Mezni proud = jmenovity proud motoru

kdyZ je mezni proud nastaven na
nizs$i hodnotu nez jmenovity proud
motoru

P323 8526 |0 Pfedmagnetizace =20 ms

kdyZ je pfedmagnetizace nastave-
na na niz8i hodnotu nez 20 ms

P500 |8557 |0 Kontrola otacek = 3: Motorovy/generatorovy
P620 |8350 |0 Vystup hlaseni K1 = 5: Brzdu otevfit
P731 (8749 |0 Cas otevieni brzdy  |=200 ms

kdyZ je €as otevfeni brzdy nasta-
ven na niz8i hodnotu nez 200 ms
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci 8
Popis parametr(

C. Index |Diléiin- |Nazev Hodnota
dec. dex dec.
P732 |8585 |0 Doba pfitahu brzdy =200 ms

kdyz je doba pfitahu brzdy nasta-
vena na nizSi hodnotu nez 200 ms

P738 |8893 |0 Aktivace odbrzdéni = 0: OFF
brzdy bez uvolnéni
pohonu

V provoznim rezimu Zvedaci zafizeni VFC ovéfi méni¢ MOVIMOT®, zda jsou hodnoty
téchto parametrl pripustné.

Kontrolu otadek nelze v provoznim rezimu Zvedaci zafizeni VFC deaktivovat.

Funkci odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu nelze v provoznim reZimu Zvedaci
zarizeni VFC aktivovat.

Funkce vystupu signalizaCniho relé je parametrizovatelna.

Stejnosmérné PFi tomto nastaveni brzdi asynchronni motor pomoci proudového zatizeni. Pfitom
brzdéni VFC / U/f brzdi motor bez brzdového odporu na ménici.
A VAROVANI

Nebezpeci kvili nekontrolovatelnému brzdéni. Pfi stejnosmérném brzdéni neni
mozné zadné fizeni zastaveni nebo zadrzeni ur€itych ramp.

Smrt nebo tézka poranéni

» V pfipadé potfeby pouzijte jiny provozni rezim.

Parametr 710
Klidovy proud

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvili napéti v pfipojovaci skfifice. PFi vypréeni ¢asového
limitu komunikace nebude klidovy proud pferusen.

Smrt nebo tézké poranéni

» Odpojte napéti od ménice a po odpojeni sité dodrzte nasledujici minimalni vypi-
naci dobu:
— 1 min.

Méni¢ dodava do motoru proud pomoci funkce zastaveni béhem zastaveni motoru.
Klidovy proud splfiuje nasledujici funkce:

+ Klidovy proud zabranuje pfi nizké teploté okoli motoru tvofeni kondenzatu a za-
mrznuti brzdy. Nastavte proudovou hodnotu tak, aby se motor nepfehfival.

» Jestlize jste aktivovali klidovy proud, mizete motor uvolnit bez pfedmagnetizace.

PvFi’ aktiyni funkciv in’dového proudu zUstava také uvolnén koncovy stupen ve stavu
LZADNE UVOLNENI“ k dodani klidového proudu motoru. V pfipadé chyby je preruse-
no napajeni motoru v zavislosti na pfislusné reakci na chybu.

Parametr 720 — 722

Zadana hodnota funkce Zastaveni
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

Zadana hodnota zastaveni
Offset spusténi

PFi aktivni zadané hodnoté funkce Zastaveni bude méni¢ uvolnén, kdyz bude pozado-
vana hodnota otacek vyssi nez Zadana hodnota zastaveni + offset spusténi.

Uvolnéni méni¢e bude odebrano, kdyz Zadana hodnota otacek podkro€i Zadanou hod-

notu zastaveni.
. A
Zadana
hodnota
integratoru

Zadana hodnota otacek

Zadana hodnota Zadana/hodnota
pro zastaveni pro spusténi

Uvodni offse

9007199746515723
Parametr 731
Cas otevieni brzdy
Pomoci tohoto parametru stanovite, jak dlouho jeSté motor pob&zi s minimalnimi otac-
kami po probéhnuti pfedmagnetizace. Tento €as je nezbytny, aby se brzda zcela
oteviela.
Parametr 732

Doba pfitahu brzdy
Zde nastavte Cas, ktery mechanicka brzda potfebuje k zavfeni.
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Parametr 738

Parametr 770

Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

Aktivace odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu
(je-li deaktivovan pfepinac DIP S2/2)

Je-li tento parametr nastaven na hodnotu ,ON, je odbrzdéni brzdy mozné i tehdy, ne-
ni-li k dispozici Zzadné uvolnéni pohonu.

Tato funkce je k dispozici pouze tehdy, je-li fizeni brzdy motoru realizovano pomoci
meénice.

Neni-li zafizeni pfipraveno k provozu, bude brzda vzdy zaviena.

Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu neni ve spojeni s funkci zvedaciho zafizeni
k dispozici.

Funkce uspory energie

Je-li tento parametr nastaven na hodnotu ,ON*, snizi méni¢ proud pfi chodu naprazd-
no.

8.8.7 Funkce zarizeni

Parametr 802

Parametr 803

Vyrobni nastaveni

Nastavite-li tento parametr na hodnotu ,Stav pfi expedici, budou vS8echny parametry,
* které maji hodnotu vyrobniho nastaveni

* a nelze je nastavit na prfepinacich DIP S1/S2 nebo na pfepinacich t1/f2,
nastaveny na hodnotu vyrobniho nastaveni.

U parametrl, které se nastavuji na pfepinacich DIP S1/S2 nebo na pfepinacich t1/f2,
bude pfi vyrobnim nastaveni ,Stav pfi expedici® u€inné nastaveni mechanického na-
stavovaciho prvku.

Blokovani parametru

Nastavite-li tento parametr na hodnotu ,ON“, nebude jiZ mozné zménit parametry
s vyjimkou blokovani parametrd. Toto nastaveni ma smysl poté, kdy Uspésné uzavrete
uvedeni zafizeni do provozu a optimalizaci parametri. Parametry bude mozné zménit
teprve tehdy, az tento parametr nastavite opét na hodnotu ,OFF*.
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Popis parametr(

Parametr 805

Parametr 810

Parametr 811

Parametr 812

Parametr 830

Parametr 832

Parametr 840

Rezim uvedeni do provozu
Parametrizace reZzimu uvedeni do provozu
* Rezim Easy

V rezimu Easy uvedete pohon MOVIMOT® rychle a jednoduse do provozu pomoci
prepinacu DIP S1, S2 a prepinacl 2, t1.

* Rezim Expert
V rezimu Expert je k dispozici jesté rozsifeny rozsah parametra.

Adresa RS485 (jsou-li pfepinace DIP S1/1 — S1/4 deaktivovany)
Pomoci tohoto parametru muzete nastavit adresu RS485 ménite MOVIMOT®.

Skupinova adresa RS485 (jsou-li pfepinace DIP DIP S1/1 — S1/4 deaktivovany)

Pomoci tohoto parametru muizZete nastavit skupinovou adresu RS485 meénice
MOVIMOT®.

Cas vyprseni intervalu RS485

Pomoci tohoto parametru mlzete nastavit ¢as kontroly vyprSeni intervalu rozhrani
RS485.

Reakce na chybu pfi externi chybé

Pomoci tohoto parametru stanovite reakci na chybu, kterd je realizovana pfi odebrani
signalu na svorce X6: 9,10 (chybovy kéd 26), viz parametr P600 ,Konfigurace svorek
3“

Reakce na chybu pfi pretizeni motoru

Pomoci tohoto parametru stanovite reakci na chybu, ktera je realizovana pfi pfetizeni
motoru (chybovy kod 84).

Manualni reset

Je-li méni¢ MOVIMOT® ve stavu chyby, mazete chybu potvrdit nastavenim tohoto pa-
rametru na hodnotu ,ON“. Po provedeni resetu chyby je tento parametr automaticky
nastaven opét na hodnotu ,OFF*. Neni-li vykonova ¢ast ve stavu chyby, nema nasta-
veni parametru na hodnotu ,ON® Zadny ucinek.
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Parametr 860

Parametr 870

Parametr 871

Parametr 872

Parametr 873

Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci 8
Popis parametr(

Frekvence PWM (je-li deaktivovan prepinac DIP S1/7)

Pomoci tohoto parametru mlzete nastavit maximalni taktovaci frekvenci na vystupu
ménice. Taktovaci frekvence se mlze podle vytizeni zafizeni samostatné ménit.

Popis zadanych hodnot PO 1
Zobrazeni obsazeni vystupniho slova procesnich dat PO 1

Popis zadanych hodnot PO 2
Parametrizace obsazeni vystupniho slova procesnich dat PO 2
K dispozici jsou nasledujici obsazeni:

PoZadované otacky: PoZadovana hodnota otacek je zaddna absolutné.
Kédovani: 1 &islice = 0,2 1/min
Pfiklad 1: Chod vpravo = 400 1/min
Vypocet: 400/0,2 = 20004, = 07D0,,
Priklad 2: Chod vlevo = 750 1/min
Vypocet: -750/0,2 = -37504,, = F15A,

Pozadované otacky [%]: Pozadovana hodnota otacek je zadana relativné v procen-
tualni podobé a vztahuje se na maximalni ota¢ky nastave-
né pomoci potenciometru Zzadanych hodnot f1.

Kédovani: C000,,, = -100 % (chod vlevo)

4000, = +100 % (chod vpravo)

— 1 ¢islice = 0,0061 %
Priklad: 80 % f,.,, Smér otaceni vlevo:
Vypodet: -80 %/0,0061 % = -13115,,, = CCC5,,

Popis zadanych hodnot PO 3
Zobrazeni obsazeni vystupniho slova procesnich dat PO 3

Popis skute¢nych hodnot PI 1
Zobrazeni obsazeni vstupniho slova procesnich dat Pl 1
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci
Popis parametr(

Parametr 874
Popis skuteénych hodnot Pl 2
Parametrizace obsazeni vstupniho slova procesnich dat Pl 2
K dispozici jsou nasledujici obsazeni:
Skutecné otacky: Aktualni skute€na hodnota ota€ek pohonu v 1/min
Kodovani: 1 Cislice = 0,2 1/min
Vystupni proud: Momentalni vystupni proud zafizeni v % z hodnoty I
Kdédovani: 1 Cislice = 0,1 % I
Cinny proud: Momentalni €inny proud zafizeni v % z hodnoty I
Koédovani: 1 Cislice = 0,1 % Iy
Skutecné otacky [%]: Aktualni skuteéna hodnota ota&ek pohonu v % z potencio-
metru Zadanych hodnot f1 nebo hodnoty n,,.,
Koédovani: 1 Cislice = 0,0061 %
-100 % — +100 % = 0xC000 — 0x4000
Parametr 875
Popis skuteénych hodnot Pl 3
(viz kapitola ,Vstupni data procesu“ (- B 121))
Zobrazeni obsazeni vstupniho slova procesnich dat Pl 3
Parametr 876
Uvolnéni dat PO
ANO: Data vystupu procesu odeslana Ffizenim prdmyslové sbérnice budou ihned
ucinna.
NE: Naposledy platna data vystupu procesu zlistanou nadale platna.
UPOZORNENI
i Dojde-li ke zméné obsazeni vystupniho slova procesnich dat PO 2, budou data PO

zablokovana. Tato data je nutné pomoci parametru P876 opét uvolnit.
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8.8.8

jde

Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Popis parametr(

Parametry zavislé na mechanickych ovladacich prvcich

Nasledujici mechanické ovladaci prvky ovliviiuji uZivatelské parametry:
Pfepinac DIP S1
Pfepinac DIP S2

Potenciometr zadanych hodnot f1
Prepinac f2
Pfepinac t1

UPOZORNENI

Parametr P100 mlzete zménit pouze pfi splnéni téchto podminek:

VSechny binarni vstupy jsou nastaveny na = ,0“

a prepinace DIP S1/1 — S1/4 byly deaktivovany parametrem P102.

Ovladaci Ovlivnéné Uginek parametru P102
prvek parametry Bit
Pfepinace P810 1 |Bit neni nastaven:
DIP S1/1 - Adresa RS485 Nastaveni adresy RS485, skupinové adresy
S1/4 P811 RS485 a zdroje zadanych hodnot fizeni na
Skupinova adresa prepinacich DIP S1/1 — S1/4
RS485 Bit nastaven:
P100 Nastaveni adresy RS485, skupinové adresy
Zdroj zadanych RS485 a zdroje zadanych hodnot fizeni po-
hodnot fizeni moci parametru
Pfepinac DIP | P340 5 |Bit neni nastaven
S1/5 Ochrana motoru Aktivace/deaktivace funkce ochrany motoru
na prepinaci DIP S1/5
Bit nastaven:
Aktivace/deaktivace funkce ochrany motoru
pomoci parametr(
Prepinac DIP | P860 7 | Bit neni nastaven:
S1/7 Frekvence PWM Vybér frekvence PWM na pfepinaci DIP
S1/7
Bit nastaven:
Vybér frekvence PWM pomoci parametrud
Prepina€ DIP |P325 8 |Bit neni nastaven:
S1/8 P Aktivace/deaktivace tlumeni pfi chodu na-
Tl hod
nal:)T;zr’é:gI choau prazdno na prepinaci DIP S1/8

Bit nastaven:
Aktivace/deaktivace tlumeni pfi chodu na-
prazdno pomoci parametrd

8
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Uvedeni do provozu v rezimu Expert s parametrickou funkci

Popis parametr(

Ovladaci Ovlivhéné Uginek parametru P102
prvek parametry Bit
Pfepinac¢ DIP |P738 10 | Bit neni nastaven:
S2/2 Odbrzdéni brzdy Akt|vace/deakt|vvac’e funkce“,,Odb[zd(’em ~
b brzdy bez uvolnéni pohonu“ na pfepinadi
ez DIP S2/2
uvolnéni pohonu
Bit nastaven:
Aktivace/deaktivace funkce ,Odbrzdéni
brzdy bez uvolnéni pohonu“ pomoci para-
metrd
Pfepinac DIP |P700 11 | Bit neni nastaven:
S2/3 ;s Vybér provozniho rezimu na pfepinadi
P
rovozni rezim DIP S2/3
Bit nastaven:
Vybér provozniho rezimu pomoci parametr(
Prepinac DIP | P500 12 |Bit neni nastaven:
S2/4 < x Aktivace/deaktivace kontroly otaek na
Kontrola otacek
ontrola otace prepinaci DIP S2/4
Bit nastaven:
Aktivace/deaktivace kontroly otaéek pomoci
parametru
Potenciometr | P302 13 | Bit neni nastaven:
Zadanych e i Nastaveni maximalnich otaCek na potencio-
M Ini otack.
hodnot f1 aximaint oracky metru Zadanych hodnot f1
Bit nastaven:
Nastaveni maximalnich otacek pomoci para-
metrd
Pfepinacf2 |P301 14 | Bit neni nastaven:
Minimaini otacky fI\éastavem’ minimalnich ota€ek na pfepinadi
Bit nastaven:
Nastaveni minimalnich ota¢ek pomoci para-
metrd
Prepinac t1 P130 15 | Bit neni nastaven:
Urychlovaci rampa Nastaveni ramp na pfepinadci t1
P131 Bit nastav’en: ’ e
Nastaveni ramp pomoci parametrt
Zpomalovaci ram-
pa
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9
9.1

9.1.1

Provozni indikace

Provoz 9
Provozni indikace

Stavovy indikator LED se nachazi na horni strané ménice MOVIMOT®.

I (@) |
o \&

@E‘ [1]

()

HMOBD-SOMO
AAA EEE]

7\

o 1Q

@EW ]

I[

18014398969241739

[1] Stavovy indikator LED méni¢e MOVIMOT®

Vyznam stavi stavového indikatoru LED

3barevny stavovy indikator LED signalizuje provozni a chybové stavy ménice

MOVIMOT®.

Barva indikatoru LED
stav

Vyznam
Provozni stav

Mozna pric¢ina

Rovnomeérné blika

Vyp. Neni pfipraveno | Chybi napajeni 24 V.
k provozu
Zluta Neni pfipraveno | Trva faze vlastniho testu nebo je k di-

k provozu

spozici 24V napajeni, aviak sitové na-
péti neni OK.

Sviti nepferuSované

Zluta Pfipraveno k pro- | Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu
Rovnomérné vozu je aktivni (pouze pfi S2/2 ,ON*).
rychle blika

Zluta Pripraveno k pro- | Napajeni 24 V a sitové napéti OK, av-

vozu, avsak
zarizeni je zablo-
kovano

Sak zadny signal uvolnéni.
Jestlize pohon pfi signalu uvolnéni ne-
béZi, ovéfte uvedeni do provozu!

Zluta
2x blikne, pauza

Pfipraveno k pro-
vozu, rucni pro-
voz bez uvolnéni
zarizeni

Napajeni 24 V a sitové napéti OK.
Pro aktivaci automatického provozu
ukoncete ru€ni provoz.

Zelena/zluta
Blika se stfidavou
barvou

Pfipraveno k pro-
vozu, avsak vy-
prsel ¢asovy in-
terval

Komunikace pfi cyklické vyméné dat je
ruSena.

Zelena
Sviti nepferusované

Uvolnéni
zarizeni

Motor je v provozu.

Rovnomeérné blika

Zelena Mezni proud je Pohon pracuje s meznim proudem.
Rovnomérné aktivni

rychle blika

Zelena Pfipraveno k pro- | Funkce klidového proudu je aktivni.

vozu
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Provoz
Provozni indikace

Barva indikatoru LED
stav

Vyznam
Provozni stav

Mozna pri¢ina

Zelenal/cervenalzelena
Blika stfidavou barvou
, pauza

Lokaliza¢ni funk-
ce je aktivni

Lokaliza¢ni funkce byla aktivovana.
Viz Parametr 590

Cervena
Sviti nepferusované

Neni pfipraveno
k provozu

Ovéfte napajeni 24 V.

Musi byt k dispozici vyhlazené stejno-
smérné napéti se zbytkovym zvinénim
max. 13 %.

Kody blikani stavového indikatoru LED

Rovnomérné blika:

Rovnomeérné rychle blika:

Blika stfidavou barvou:

Blika stfidavou barvou, pauza:

Popis chybovych stavl najdete v kapitole ,Vyznam stavl stavového indikatoru

LED" (- B 199).
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LED 600 ms zapnuta, 600 ms vy-
pnuta

LED 100 ms zapnuta, 300 ms vy-
pnuta

LED 600 ms zelena, 600 ms zluta

LED 100 ms zelena, 100 ms cerve-
na, 100 ms zelena, 300 ms pauza
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Provoz 9
Modul Drive-ldent

9.2 Modul Drive-ldent

Zasouvatelny modul Drive-ldent je namontovan v zakladnim zafizeni.

Na nésledujicim obrazku je zobrazen modul Drive-ldent a jeho poloha v ménici
MOVIMOT®:

631655819
[1] Modul Drive-ldent

Modul Drive-ldent obsahuje pamétovy modul, v némz jsou ulozeny tyto informace:
» Data motoru

+ Data brzd

+ UZivatelské parametry

Je-li nutné méni¢ MOVIMOT® vyménit, mizete zafizeni opé&tovné uvést do provozu
jednoduchym pfenesenim modulu Drive-ldent bez stolniho ¢i pfenosného pocitace
a zalohy dat.

Neprenesete-li pfi vyméné zafizeni
» nastaveni pfepinacu DIP spravné

+ nebo pouzijete méni¢ MOVIMOT® s jinym objednacim &islem (napf. s jinym vyko-
nem zafrizeni),

rozpozna méni¢ MOVIMOT® zménu konfigurace. Pfitom mohou byt nové inicializova-
ny urcité parametry pro uvedeni do provozu.

Proto je dovoleno vyménit ménié MOVIMOT® pouze za jiny méni¢ MOVIMOT® se stej-
nym objednacim Cislem.

Informace k vyméné zafizeni najdete v kapitole ,Vyména zafizeni“ (- B 207).
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Provoz
Ovladaci zafizeni MBG11A a MLG..A

9.3 Ovladaci zarizeni MBG11A a MLG.. A

UPOZORNENI

Pokyny k uvedeni do provozu s dopliiky MBG11A nebo MLG..A najdete v kapitole
,Uvedeni do provozu s doplnky MBG11A nebo MLG..A* (— B 104).

jde

Pomoci ovladacich zafizeni MBG11A a MBG..A muZete provadét nasledujici funkce
zafizeni MOVIMOT®:

Funkce Vysvétleni

Zobrazeni na displeji .
Zaporna zobrazovana hodnota, napf. @mzram = chod vlevo

Kladna zobrazovana hodnota, napf. = chod vpravo

Zobrazovana hodnota se vztahuje na otacky nastavené na potenciometru zada-
nych hodnot f1. Pfiklad: Zobrazeni ,50“ = 50 % otacek nastavenych na potencio-
metru zadanych hodnot.

POZOR Pfi zobrazeni ,,0“ se pohon otaci s f ;..

Zvyseni otacek. @ U
i -
Pfi chodu vpravo: Pfi chodu vlevo: (

-
Pfi chodu vlevo:

Zastaveni pohonu
D+ (0 (¢e)
MOVIMOT®. Sougasny stisk tlagitek: Zobrazeni na displeji = e

Spusténi pohonu
MOVIMOT®. (

POZOR Pohon MOVIMOT® po uvolnéni zrychli na naposledy ulozenou hodno-
tu a smér otaceni.

Zména sméru ota-
- ¢ [
Ceni z chodu vpravo 1. (‘U az do zobrazeni na displeji = ?
na chod vievo
2. Pfi opétovném stisku dojde ke zméné sméru otaceni z chodu

vpravo na chod vlevo.

Zména sméru ota-

éeni z chodu vlevo @ 5 S

na chod vpravo 1. az do zobrazeni na displeji = =

2. Pfi opétovném stisku @ dojde ke zméné sméru otaceni z chodu vievo

na chod vpravo.

Snizeni otacek:

2

Pfi chodu vpravo:

Pamét'ova funkce Po vypnuti a zapnuti sité zlistava zachovana naposledy nastavena hodnota, pokud
pfi posledni zméné zadané hodnoty bylo k dispozici napajeni 24 V po dobu
alespon 4 s.
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9.4

9.4.1

9.4.2

Provoz 9
Pfevodnik Zadanych hodnot MWA21A

Prevodnik zadanych hodnot MWA21A

UPOZORNENI
i + Pokyny k pfipojeni dopliiku MWA21A najdete v kapitole ,Pfipojeni doplriku
MWA21A" (- B 54).
+ Pokyny k uvedeni do provozu s dopliikem MWA21A najdete v kapitole ,Uvedeni
do provozu s doplikem MWA21A* (- B 106).
Rizeni

Pomoci analogového signalu na svorkach 7 a 8 dopliiku MWA21A Ize fidit otacky po-
honu MOVIMOT® od f..,, do f,.,.

6 10V f«— 6 10V «—
7 + —> 17 +
M 2ka fy 21
9 1 H 9 1 H
10 L 10 L
MWA21A MWA21A
341225355
[1] Potenciometr pfi pouziti referenéniho napéti 10 V (alternativné 5 kQ)
[2] Analogovy signal bez potencialu
Zadana hodnota funkce Zastaveni:
[11[Hz]
[T R R S : [
/ 1 1
/ i / i
/ : :
I R B S ; }
/ :
/ s
/ i /
I S R S :
/ i
, i
frnin / i i i i
(2 Hz) |
1 rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr
0 i i A
0 0,5 1 1.5 2 25 [V 1o
0 1 2 3 4 5 [mA]
341098123
Nastaveni: [1] vystupni frekvence

0..10V/0...20 mA

[2] zadana hodnota
2..10V/4..20 mA
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Provoz
Pfevodnik Zadanych hodnot MWF11A

9.5 Prevodnik zadanych hodnot MWF11A

UPOZORNENI

jde

+ Pokyny k pfipojeni dopliiku MWF11A najdete v kapitole ,Pfipojeni doplriku
MWF11A" (- B 55).

+ Pokyny k uvedeni do provozu s dopliikem MWF11A najdete v kapitole ,Uvedeni
do provozu s dopliikem MWF11A* (- B 109).

Na nasledujicim obrazku je uveden prevodnik zadanych hodnot MWF11A:

9.5.1 Popis funkce

3287018251

Pfevodnik Zadanych hodnot MWF11A pfevadi Zadanou hodnotu (frekvenéni nebo
analogovy vstup) a fidici signaly do protokolu RS485.

Tim Ize pohon MOVIMOT® fidit dalkové ze spinaci skiiné. Lze fidit az 31 pohonu
MOVIMOT® sou¢asné (Broadcasting).

Pfevodnik zadanych hodnot MWF11A Ize provozovat v nasledujicich rezimech:

* Rezim Broadcast (rezim B)

+ Bod k bodu (rezim P)

* Bod k bodu s proménlivym 2PD/3PD

Provozni rezim

Popis

Rezim Broadcast
(Rezim B)

V rezimu Broadcast Ize pomoci 1 pfevodniku zadanych
hodnot MWF11A fidit maximalné 31 pohoni MOVIMOT®
pfes rozhrani RS485.

Mé&ni¢ MOVIMOT® neodesila nazpét Zadna hlaseni stavu
(pfes RS485) do prevodniku zadanych hodnot MWF11A.

Bod k bodu

(rezim P)

V rezimu Bod-k-bodu Ize pomoci 1 pfevodniku zadanych
hodnot MWF11A Fidit pouze 1 pohon MOVIMOT®.

Pfevodnik Zadanych hodnot vyhodnocuje chybova hlase-
ni a skute¢né otacky pohonu MOVIMOT®.

Dojde-li v pfevodniku zadanych hodnot MWF11A nebo
v pohonu MOVIMOT® k chybé, bude resetovana svorka ,/
Porucha®.
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9.5.2

Provoz 9
Pfevodnik Zadanych hodnot MWF11A

Provozni rezim Popis
Bod k bodu s » Viz fadek Bod k bodu (rezim P)
proménlivym +  Rozdily:
2PD/3PD '
.. — Svorka ,/Porucha“ je aktivni i v pfipadé, kdy pfevodnik
(Rezim 2-PD)

zadanych hodnot MWF11A hlasi ,StbY* (provoz
24 V).

— Pfiinicializaci jsou parametry rampy zapsany do para-
metru MOVIMOT® ,t11 nahoru“/,t11 dol(“. Pfitom ko-
munikuje pfevodnik Zadanych hodnot MWF11A pouze
bé&hem brzdéni pfes rampu rychlého zastaveni
s 3 PD.

Ovladaci a zobrazovaci prvky

Na nasledujicim obrazku jsou uvedeny ovladaci a zobrazovaci prvky dopliku

MWF11A:

(3]
(4]
(5]

(71 [6]

3285341963

[11  Symbol pevné pozadované hodnoty n12

[2] Symbol pevné pozadované hodnoty n13

[3] Tlagitko ,nahoru pro vybér symbolu / zménu hodnot
[4]  Tlagitko ,doll” pro vybér symbolu / zménu hodnot

[5] Tlagitko ,Potvrdit®

[6] Symbol frekvenéniho nebo analogového vstupu
[7] Symbol komunikaéniho rezimu

[8] Symbol chodu vlevo

[9] Symbol stavového displeje

[10] Symbol rampy rychlého zastaveni

[11]  Symbol rampy nahoru

[12] Symbol rampy doll

[13] Symbol frekvence pro 100 % zadané hodnoty
[14] Symbol pevné pozadované hodnoty n11
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Pfevodnik Zadanych hodnot MWF11A

9.5.3 Obsluha

V nasledujici tabulce je uvedena zakladni obsluha dopliku MWF11A:

Vybér symbolu.

Zména hodnot.

Vyberte ur€ity symbol stiskem tlacitek ,nahoru® [3]
a ,dold“ [4].

1. Vyberte urcity symbol (viz vySe).
2. Stiskem tlacitka [5] pfejdéte do rezimu nastaveni.

3. Zménte hodnotu stiskem tlacitek ,nahoru® [3] a ,dol(*
[4].

4. PFislusna hodnota béhem nastavovani blika. Po-
tvrdte vybér dané hodnoty dvojitym stiskem tlagit-
ka [5]. Hodnota je pfitom ulozena tak, ze pretrva i po
vypadku sité.

Uprava velikosti pfiristku  Pfi zmé&né& hodnot pomoci klaves ,nahoru® [3] a ,doli“[4]

pfi zméné hodnot.

9.5.4 Vyznam zobrazovanych symboli

stisknéte soucasné klavesu [5].

Udaje k velikosti pfirtistku najdete na nasledujicich
strankach.

V nasledujici tabulce je uveden vyznam zobrazovanych symbolu:

Symbol

Funkce

Stavovy displej

V rezimu Broadcast (rezim B):

Displej:

— Neni-li na svorkach zadné uvolnéni, zobrazuje se na dis-
pleji ,StoP“.

— Je-li k dispozici uvolnéni, zobrazuji se na displeji poZzado-
vané otacky v %.

Jednotka: procenta
Rozsah: 0,0 — 200,0
Velikost pFirastku: 0,1

V rezimu bod-k-bodu a rezimu 2-PD:

Displej: Stav ménice

,StbY“ pro provoz 24 V
— ,StoP* pro zadné uvolnéni / blokovani regulatoru
- ,F XX trva-li v méni¢i MOVIMOT® chyba XX.

— LE xx“ trva-li v méni¢i MWF11A chyba XX, viz kapitola
,Diagnostika s doplnkem MWF11A* (- & 206).

- ,——-—-“ je-li komunikace mezi ménitem MOVIMOT® a do-
pliikem MWF11A rudena.

Jednotka: procenta
Rozsah: 0,0 % — 200,0 %
Velikost pfirtstku: 0,1
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Provoz 9
Pfevodnik Zadanych hodnot MWF11A

Symbol Funkce

Rampa prory- |« Displej: Rampa pro rychlé zastaveni, vztazeno na 1500 1/min
chlé (50 Hz)

zastaveni

+ Jednotka: sekundy

* Rozsah:0,1-65s

+ Velikost pfirtstku: 0,01 s
* Rychly pfirtstek: 0,2 s

* Vyrobni nastaveni: 1 s

Rampa nahoru

» Displej: Rampa nahoru (vpravo + vlevo), vztazeno na
1500 1/min (50 Hz)

+ Jednotka: sekundy

* Rozsah:0,1-65s

+ Velikost pfirtstku: 0,01 s
* Rychly pfirtstek: 0,2 s

* Vyrobni nastaveni: 5 s

Rampa dolt

» Displej: Rampa dolu (vpravo + vlevo), vztazeno na
1500 1/min (50 Hz)

+ Jednotka: sekundy

* Rozsah:0,1-65s

+ Velikost pfirtstku: 0,01 s
* Rychly pfirtstek: 0,2 s

* Vyrobni nastaveni: 5 s

Frekvence pro
100 % zadané
hodnoty

» Displej: Vstupni frekvence, pfi niz dopinék MWF11A odesila
méni¢i MOVIMOT® poZadované otacky ve vysi 100 %.

Priklad:

Bylo nastaveno 12 kHz. Na frekvenénim vstupu bylo napojeno
6 kHz. Pozadovana hodnota otacek = 6 kHz/12 kHz x 100 % =
50 %.

VSechny vysledky > 200 % budou omezeny na 200,0 %.

Bude-li méni¢i MOVIMOT® zadana pozadovana hodnota ota-
¢ek > 100 %, omezi doplnék MWF11A pozadovanou hodnotu
otacek na 100 %.

+ Jednotka: kHz

* Rozsah: 0,1 — 70,00 kHz

» Velikost pfirtistku: 0,01 kHz
* Rychly pfiristek: 0,5 kHz

* Vyrobni nastaveni: 10 kHz
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Pfevodnik Zadanych hodnot MWF11A

Symbol

Funkce

Pevna pozado-
vana hodnota
n11

Displej: Pevna poZadovana hodnota n11
Jednotka: procenta

Rozsah: 0 — 100,0 %

Velikost pfirdstku: 0,5 %

Rychly pfirdstek: 5 %

Vyrobni nastaveni: +10 %

Pevna pozado-
vana hodnota
n12

Displej: Pevna poZadovana hodnota n12
Jednotka: procenta

Rozsah: 0 — 100,0 %

Velikost pfirtstku: 0,5 %

Rychly pfirdstek: 5 %

Vyrobni nastaveni: +50 %

Pevna pozado-
vana hodnota
n13

Displej: Pevna poZadovana hodnota n13
Jednotka: procenta

Rozsah: 0 — 100,0 %

Velikost pfirtstku: 0,5 %

Rychly pfirdstek: 5 %

Vyrobni nastaveni: +100 %

Frekvencni ne-
bo analogovy
vstup

flA

Displej:
.F“ pro frekvenéni vstup
— ,A“ pro analogovy vstup (proud nebo napéti)

Vyrobni nastaveni: ,F*

Komunikacni re-
Zim

Displej:
,b“ pro rezim Broadcast
,P“ pro rezim Bod-k-bodu
,P2" pro rezim P2

Vyrobni nastaveni: ,B*

182 Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D

21214344/CS - 10/2014



21214344/CS - 10/2014

Provoz 9
Pfevodnik Zadanych hodnot MWF11A

9.5.5 Ridici funkce svorek X4

V nasledujici tabulce jsou uvedeny fidici funkce svorek X4:

X4:1 X4:2 X4:3 X4:4 | X4:5 |Vysledna funkce

Vpravo | Vlevo |Uvolnéni/ n11 | ni2

rychlé za-
staveni

- - »14—,0° - — | Motor brzdi s ,rampou pro rychlé za-
staveni“ a zastavi se.

”1 “_)"O“ ”O“ ”
110“ ”1 “_)"0“ ”

1 - — | Motor brzdi s ,rampou dol(“ a zastavi
1

,0—,1" W1 o1 - — | Motor brzdi s ,rampou dol(“ a zastavi
1
1

« Se.

R N s¢:

,0°—,1¢ ,0" ,

“ ,0° ,0“ | Chod vpravo s frekvenéni nebo ana-
logovou Zadanou hodnotou

fIA

V zavislosti na symbolu:

Motor zrychluje s ,rampou nahoru®.

,0¢ L0°—,1¢ W1 L0 ,0“ | Chod vlevo s frekvenéni nebo analo-
govou zadanou hodnotou

flA

V zavislosti na symbolu:

Motor zrychluje s ,rampou nahoru®.

L0“— 14 o w1 w1¢ ,0“ | Chod vpravo s pevnou pozadovanou
hodnotou n11

Motor zrychluje s ,rampou nahoru®.

,0° 04—, 1" ,1¢ .1 | ,0“ |Chod vlevo s pevnou poZzadovanou
hodnotou n11

Motor zrychluje s ,rampou nahoru®.

,0“—,1¢ ,0¢ »1 0" ,1“ |Chod vpravo s pevnou poZadovanou
hodnotou n12

Motor zrychluje s ,rampou nahoru®.

,0" ,0°—,1¢ o1 ,0" ,1“ | Chod vlevo s pevnou pozadovanou
hodnotou n12

Motor zrychluje s ,rampou nahoru®.

,04—, 1" ,0° o1 o1 ,1% | Chod vpravo s pevnou pozadovanou
hodnotou n13

Motor zrychluje s ,rampou nahoru®.

,0° ,04—,1" o1 o1 ,1“ | Chod vlevo s pevnou pozadovanou
hodnotou n13

Motor zrychluje s ,rampou nahoru®.
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Svorka X4:6 (reset chyb)

Chyby, které se zobrazi na displeji, mGzete resetovat pfipojenim 24 V na svorku X4:6
(reset chyb). Reakci najdete v kapitole ,Diagnostika s pfevodnikem zadanych hodnot
MWF11A".

Svorka X4:7 (/vystup poruchy)

* VreZimu B je na svorce X4:7 vzdy 24 V.

* Vrezimu P je na svorce X4:7 uzemnéni GND pouze v pfipadé chybového hlaseni,
jinak 24 V.

* Vrezimu P-PD je na svorce X4:7 uzemnéni GND pouze v pfipadé chybového hla-
Seni nebo pfi provozu 24 V, jinak 24 V.

Svorka X4:8 (vystup poruchy, odolna proti zkratu)

Svorka X4:8 je interné pevné spojena se svorkou X4:7 (vystup, odolna proti zkratu).

Pokyny k rampam
Rezim B a P:

+ Pfevodnik zadanych hodnot MWF11A pfenasi rampu vzdy pomoci tfetiho proces-
niho datového slova.

+ Trva-li uvolnéni vpravo nebo vlevo, je rampa prfednastavena, a to i pfi zméné
z vy$8i zadané hodnoty na nizs§i zadanou hodnotu. Integrator rampy nemuze byt
implementovan pro relativni Zadané hodnoty.

+ ,Rampa dol(“ bude zadana v pfipadé, kdy netrva zadné rychlé zastaveni ani uvol-

néni.

* Rampa rychlého zastaveni bude zadana, je-li na svorce X4:3 ,Rychlé zastaveni
oV.

Rezim 2-PD:

+ Rampa nahoru a Rampa doll jsou inicializovany v méni¢i MOVIMOT®. Méni¢
MOVIMOT® sam zvoli za provozu spravnou rampu (v zavislosti na pozadovanych/
skuteénych otackach). Doplnék MWF11A proto odeSle pouze 2 PD. Propojite-li
svorky X4:1 (vpravo) a/nebo X4:2 (vlevo) dopliiku MWF11A se svorkami (vpravo)
a/nebo (vlevo) ménice MOVIMOT®, bézi méni¢ MOVIMOT® ihned (bez komunikac-
niho zpozdéni) se spravnou rampou.

* Rampu rychlého zastaveni Ize Fidit pouze pomoci 3 PD, pfiCemz je nutné pocitat
s dobou zpozdéni 30 — 70 ms.
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9.6 Ruéni provoz zafizeni MOVIMOT® pomoci nastroje MOVITOOLS®
MotionStudio

Pohony MOVIMOT®jsou vybaveny diagnostickym rozhranim X50 pro uvedeni do pro-
vozu a servis. Pomoci tohoto rozhrani Ize provadét diagnézu, ruéni provoz a parame-
trizaci.

K ruéni obsluze pohonu MOVIMOT® Ize pouzit ruéni provoz softwaru MOVITOOLS®
MotionStudio.

1. Nejdrive pfipojte stolni ¢i pfenosny pocita¢ k méni¢i MOVIMOT®.
Viz kapitola ,Pfipojeni stolniho/pfenosného pocitace“ (» B 60).

2. Spustte software MOVITOOLS® MotionStudio a propojte méni¢ MOVIMOT® s na-
strojem MOVITOOLS®.
Viz kapitola ,MOVITOOLS® MotionStudio® (—» B 131).

3. Po uspésném pfipojeni ménite MOVIMOT® oteviete kliknutim pravého tlagitka
mySi kontextovou nabidku a vyberte poloZku ,Uvedeni do provozu“ > ,Ruéni pro-
voz".

@novrmms-‘- MotionStudio - [Default]*

I:'Ilir .l EII II-iE-HId— -ir ‘.‘ + X [Drsen | B[4 B
MOVIMOT O y
¥ | MOVIMOT D '
| Senal {COM 1)

= f} SenaI{COM12 USE)

£ Comparison (Online)

Diagnostics

Data management {Dnling)
BE Parameter tree (Cnline)

;[

Show onling unit status

!,,. Assign configured unit...

[@ configure device...

[E Manage urit parameter set  »
»  Remove

Properties...

18014399048546059
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Ruéni provoz zafizeni MOVIMOT® pomoci nastroje MOVITOOLS® MotionStudio

9.6.1 Aktivace/deaktivace ruéniho provozu

Aktivace

Deaktivace

Ruéni provoz je mozné aktivovat pouze v pfipadé&, Zze pohon MOVIMOT® neni uvol-

nén.

Aktivace neni mozna,

* je-li brzda odbrzdéna bez uvolnéni pohonu

* nebo je uvolnén koncovy stuperi ménice, kdy je do zafizeni dodavan klidovy proud.
D MOVITOOLS® MotionStudio - Movmet Cr I

Project Edit Network View Plugin  Settings Window  Help
O - =3 [SHE B 1) X | [ Sean 1 Bl

Project / Netzwerk

B« Manual mode [MMO0O7D-543]

i ]
o oxmotit) Manual mode
v
Maximum
Rapid s|
B Netzwerk Pl Fpeed
="y Serial [COM 1) Variable
4 32: MMDDO7D-5A3
c 4
Minimum
Step  t
El— (S

[1 ] Damid mmmnd 1
= [
Igl 2412 1fmin
Creep speed
— €0 3000
I;GI 648 Timin
Variable
- @
Igl &0 Timin
Ramptimes] |10 { ‘E
5

Timeout [s]

-Activate manual mode J

9007199789099787
Chcete-li aktivovat ruéni provoz, kliknéte na tla€itko [Zapnout ru¢ni provoz] [1].

Parametr P097 Pl 1 Skute¢na hodnota (zobrazovana hodnota) signalizuje nadfazené-
mu fizeni, Ze je aktivni ruéni provoz.

Ruéni provoz zlistava aktivni i po resetu chyb nebo vypnuti napajeni 24 V.

Pred odpojenim stolniho nebo pfenosného pocitate od ménice MOVIMOT® deaktivuj-
te ruéni provoz.

A VAROVANI

Nebezpecéi pohmozdéni kvili neimysinému rozbéhnuti motoru.
Smrt nebo téZka poranéni.

» Pfed deaktivaci ruéniho provozu je nutné resetovat signaly na binarnich vstu-
pech a odebrat uvolnéni pohonu pfes procesni data.

* Ve spojitosti s pouzivanim zavedte dodateCna bezpeénostni opatfeni, abyste za-
branili ohrozeni osob a stroje.
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Ruéni provoz deaktivujete takto:

Kliknéte na tlacitko [Vypnout ru¢ni provoz].
Nebo zaviete okno ,Ruéni provoz*.

UPOZORNENI

Jakmile deaktivujete ruéni provoz,

stanou se u binarniho Fizeni uc¢inné signaly na binarnich vstupech.

stanou se u fizeni pomoci RS485 ucinné signaly na binarnich vstupech a proces-
ni data.

Navod k obsluze - MOVIMOT* MM.D | 87



Provoz

Ruéni provoz zafizeni MOVIMOT® pomoci nastroje MOVITOOLS® MotionStudio

9.6.2  Rizeni v ruénim provozu

Po Uspésné aktivaci ruéniho provozu mtzete pohon MOVIMOT® fidit pomoci ovlada-
cich prvki v okné ,Ruéni provoz“ MOVITOOLS® MotionStudio.

[10] [11]

2 wovTo01s Mook et o I R S
Project Edit Metwork Wiew Plugin  Settings  Window  Help
- W0 B @ 1} | [ Scan i HE
Project { Netzwerk B« Manual mode [MMOOO7D-5A3]
i Mouimt D Manual mode
v ﬁﬁﬁﬁﬁllllllll@!!
Maximum Status
R Mo enable [
apid s
,E Netzwerk ; Reset
=3 Serial {COM 1) Variable
32 MMDDO7D-5A3
c 4
Minimum
Stop t
1 e (Controller
Rapid speed | | Deactivale manual mode J
=
o1 o 212 Timin |
[ 1 Creep speed J
—
[31 R Timin
J e —
41 Variable
(4] = :
[51 0 @ 1imin
1 —_—
[6] :
1 Ramp time [s] 10 U
[7] Timeout [s] 5 Ovtput current (%] [0
(8] ‘
1 top

(9]

9007199789314827
1. Pomoci posuvniku [2] ve skuping ,Rizeni“ nastavite variabilni pozadované otacky.
2. Pomoci tlacgitek [Vpravo] [6] nebo [Vlevo] [5] nastavite smér otaceni.
3. Pomoci tlagitka [Start] [3] uvolnéte pohon MOVIMOT®.

Osa motoru zobrazena ve skupiné ,Rizeni* [4] symbolizuje smér otaeni a otacky
motoru.

4. Stisknutim tla¢itka [Zastavit] [8] zastavite pohon.

Alternativné muiZzete ve skupiné ,Zadané hodnoty* [1] pfimo zadat zadané hodnoty pro
rychly chod, plizivy chod nebo variabilni pozadovanou hodnotu otacek.

Smér otaceni stanovite nastavenim pfedznaménka (kladné = chod vpravo, zaporné =
chod vlevo).

Vzdy zadejte nejdfive Zadanou hodnotu. Stisknéte klavesu <ENTER> a kliknéte na
spinaci plochu Z&dané hodnoty kolem zadavaciho poli¢ka. Tim uvolnite pohon
MOVIMOT®.

Ve skupiné ,Skute¢né hodnoty“ [10] se zobrazuji nasledujici skute¢né hodnoty poho-
nu MOVIMOT®:

+ Stav méni¢e MOVIMOT®
» Otacky motoru [1/min]
« Vystupni proud mé&ni¢e MOVIMOT® v [%] z hodnoty |,

U pohond MOVIMOT® s brzdou miiZzete brzdu otevfit také bez uvolné&ni pohonu tim,
ze kliknete na spinaci plochu ,Odbrzdit brzdu“ [9].
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UPOZORNENI

Otevieni brzdy bez uvolnéni pohonu je mozné pouze v téchto pfipadech:

jde

» Prepina¢ DIP S2/2 je nastaven na = ,,ON*.
* Nebo je tato funkce uvolnéna pomoci parametru P738.

9.6.3 Reset v rué¢nim provozu

Dojde-li v méni¢i MOVIMOT® k chybé&, mliZzete chybu resetovat stisknutim spinaci plo-
chy [Reset] [11].

9.6.4 Kontrola vyprseni ¢asového intervalu v ruénim provozu

Aby bylo pfi komunikacnich poruchach zabranéno nekontrolovanému provozu pohonu
MOVIMOT®, spusti se po aktivaci ruéniho provozu kontrola vyprseni ¢asového inter-
valu.

Dobu &asového intervalu zadejte v zadavacim policku ,Casovy interval® [7].

Bude-li pferusena komunikace mezi nastrojem MOVITOOLS® MotionStudio a méni-
¢em MOVIMOT® po dobu deli nez tento ¢asovy interval,

+ bude ménici MOVIMOT® uvolnéni odebrano
e abrzda zavrena.

Ruéni provoz vSak zUstane aktivni.
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9.7 Ovladaci zarizeni DBG

9.71 Popis
Funkce
Pomoci ovladaciho zatizeni DBG muZete pohony MOVIMOT® parametrizovat a Fidit
v ruénim provozu. Navic zobrazuje ovladaci zafizeni dllezité informace o stavu poho-
nu MOVIMOT®.
Vybava
» Podsviceny textovy displej, Ize nastavit az 7 jazyk
» Klavesnice s 21 klavesami
* Lze pfipojit i prodluzovacim kabelem DKG60B (5 m).
Pirehled
Ovladaci zarizeni Jazyk

DBG60B-01 |DE, EN, FR, IT, ES, PT, NL

(némcina, angli¢tina, francouzstina, italstina, Spanélstina, portu-
galstina, nizozemstina)

DBG60B-02 |DE, EN, FR, FI, SV, DA, TR

(némcina, angli¢tina, francouzstina, finstina, Svédstina, danstina,
turectina)

DBG60B-03 |DE, EN, FR, RU, PL, CS

(némcina, angli¢tina, francouzstina, rustina, polstina, ¢estina)

9007199896273291

Pokyny k pfipojeni ovladaciho zafizeni DBG najdete v kapitole ,Pfipojeni ovladaciho
zafizeni DBG* (- B 59).

POZOR Ztrata zaru¢eného stupné ochrany kvuali nenasroubovanym nebo nespravné
nasroubovanym uzaviracim Sroublm na potenciometru zadanych hodnot f1 a na dia-
gnostickém rozhrani X50.

Poskozeni mé&niée MOVIMOT®.

+ Opétovné naSroubujte uzaviraci Sroub spolu s t€snénim po provedeni parametriza-
ce, diagnostiky nebo po ruénim provozu.
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Obsazeni tlacitek DBG

Na nasledujicim obrazku je zobrazeno obsazeni tladitek ovladaciho zafizeni DBG:

[§I

M) Taditko
2]  Tlagitko
3] Tiacitko
Ml Thsito ()

5] Tlagitko <0> — <9>

6]  Tiagitco (+-)
M Tsitko (1)
8]  Tlagitko
[0  Tiaditko
[10]  Tiaditko
(11 Tiasitko (¥)
(2] Thsito ()

Provoz

Ovladaci zarizeni DBG

(71
[9]

(1]

(2]

Stop

Smazani posledni zadané hodnoty
Vybér jazyka

Pfepnuti menu

Cislice 0 -9

Zména pfedznaménka

Sipka nahoru, o bod menu nahoru
Start

OK, potvrzeni zadané hodnoty
Aktivace kontextové nabidky
Sipka dolt, o bod menu doll

Desetinna ¢arka
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9.7.2 Obsluha

Vybér pozadovaného jazyka

Kontextova nabidka

1.

Pfi prvnim zapnuti nebo po aktivaci stavu pfi expedici
ovladaciho zafizeni DBG se na displeji ovladaciho
zafizeni po dobu nékolika sekund objevi nasledujici
zobrazeni:

Poté se na displeji objevi symbol vybéru jazyka.

Mackejte tlacitko , dokud se neobjevi poZadovany
jazyk.
Vybér potvrdte stisknutim tlacitka .

Ovladaci zafizeni DBG vyhleda pfipojena zafizeni,
ktera zobrazi v seznamu vybéru zafizeni.

Stisknutim tlac¢itka otevrete kontextovou nabidku.

Pro méni¢ MOVIMOT® MM..D jsou v kontextové nabidce ovladaciho zafizeni DBG

k dispozici nasledujici body menu:

LZAKLADNI ZOBRAZENI®
,REZIM PARAMETRU"
,RUCNI PROVOZ*
,KOPIROVANI v DBG*
,KOPIROVANI v MM*
,EXPEDICE DBG"
,NASTAVENI ZARIZENI*
,PODPIS*

,UKONCENI*
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Zakladni zobrazeni
V menu ,ZAKLADNI ZOBRAZENI“ se zobrazuiji ddlezité veliginy.

Zobrazeni pfi neuvolnéném ménici MOVIMOT®

O . 0 Hz
0 %lIn
NO ENABLE
Zobrazeni pfi uvolnéném méni¢i MOVIMOT®
2 8 Hz
53 %ln
ENABLE
Hlaseni s upozornénim
NOTE 17:

DISABLE REQUIRED

Chybové hlaseni

OO Hz
O%In

ERROR 8
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Rezim parametru

jde

V nabidce ,REZIM PARAMETRU* miizete zkontrolovat a zménit nastaveni parametrd.

UPOZORNENI

Parametry Ize ménit pouze v pfipadé, Ze

v mé&ni¢i MOVIMOT® je zasunut modul Drive-ldent

a neni aktivni Zzadna dodatec¢na funkce.

Chcete-li zménit parametry v rezimu parametr(l, postupujte takto:

1.

Stisknutim tlacitka aktivujte kontextovou nabidku.
Bod menu ,REZIM PARAMETRU* se nachéazi na dru-
hém misté.

Stisknutim tlacitka @ zvolte bod menu ,REZIM PA-
RAMETRU".

Stisknutim tlacitka spustte ,REZIM PARAME-
TRU*. Objevi se prvni zobrazovany parametr P000
,LOTACKY*,

Stiskem tlacitka @ nebo @ vybirejte z hlavnich
skupin parametrt 0 — 9.

Stisknutim tlacitka aktivujte v pozadované hlavni
skupiné parametrt vybér dil¢i skupiny parametru. Bli-
kajici kurzor se pfesune o jedno misto vpravo.

Stiskem tladitka @ nebo @ zvolte pozadovanou
diléi skupinu parametru. Blikajici kurzor stoji pod Cislici
dil¢i skupiny parametr(.

Stisknutim tlagitka aktivujte v poZzadované dilc&i
skupiné parametrd vybér parametru. Blikajici kurzor se
pfesune o jedno misto vpravo.

Stiskem tlacitka @ nebo @ vyberte pozadovany
parametr. Blikajici kurzor stoji pod 3. Cislici Cisla para-
metru.

194  Navod k obsluze - MOVIMOT® MM..D

PARAMETER MODE
MANUAL MODE

BASIC VIEW

MANUAL MODE

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

P13. SPEED
RAMPS 1

NO ENABLE

P13_SPEED
RAMPS 1

NO ENABLE

P131
RAMP T11 DOWN
1.0

NO ENABLE
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10.

11.

12.

13.

Stisknutim tlacitka aktivujte rezim nastaveni zvo-
leného parametru. Kurzor stoji pod hodnotou parame-
tru.

Stiskem tlaCitka @ nebo @ vyberte poZadovanou
hodnotu parametru.

Stiskem tladitka potvrdte nastaveni a opustte re-

zim nastaveni stiskem tlagitka @ Blikajici kurzor
stoji opét pod 3. Cislici Cisla parametru.

Stiskem tladitka @ nebo @ vyberte jiny parametr

nebo se vratte stiskem tlacitka do nabidky dil€ich
skupin parametra.

Stiskem tladitka @ nebo @ vyberte jinou dil¢i sku-

pinu parametrl nebo se vratte stiskem tlacitka do
nabidky hlavnich skupin parametru.

Stisknutim tlacitka se vratte do kontextové nabid-
ky.
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P131 ]
RAMP T11 DOWN
1.0_

NO ENABLE

P131 ]
RAMP T11 DOWN
1.3_

NO ENABLE

P131 s
RAMP T11 DOWN
1.3

NO ENABLE
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Rezim ruéniho provozu

Aktivace
A VAROVANI
Nebezpeci pohmozdéni kvali neimysinému rozbéhnuti motoru.
P¥i deaktivaci rezimu ruéniho provozu se stanou uc¢inné binarni signaly (binarni fize-
) ni) nebo procesni data mastera (fizeni pfes RS485). Trva-li signal uvolnéni pres bi-
narni signaly nebo procesni data, mtze se pohon MOVIMOT® pfi deaktivaci ruéniho
provozu samovolné spustit.
» Pfed deaktivaci ru¢niho provozu je nutné binarni signaly nebo procesni data na-
stavit tak, aby pohon MOVIMOT® neby! uvolnén.
» Binarni signaly nebo procesni data smite opét zménit teprve po deaktivaci ru¢ni-
ho provozu.
Chcete-li pfejit do rezimu ruéniho provozu, postupujte takto:
1. Stisknutim tlagitka oteviete kontextovou nabidku.
2. Stiskem tlagitka @ nebo @ vyberte pozadovany bod menu ,RUCNi PROVOZ*.
Vybér potvrdte stisknutim tlagitka .
Ovladaci zafizeni se nyni nachazi v rezimu ruéniho provozu.
UPOZORNENI
i Do rezimu ru€niho provozu nelze prejit, je-li pohon uvolnén nebo brzda odbrzdéna.

Na displeji se po dobu 2 s objevi hlageni ,UPOZORNENI 17: MENIC UVOLNEN*.
Ovladaci zafizeni DBG otevie kontextovou nabidku.

Zobrazeni v rezimu ru¢niho provozu

[1] [2] [3]
%In RAMP  SPEED %In RAMP  SPEED
0.0 10.0 0.0 10.0
[6]—{ BRAKE OFF BRAKE OFF
[5]—  NO ENABLE - MANUAL MODE |« [4]

18014399202592907

Zobrazeni se méni vzdy po 2 s.

[11 Vystupni proud v [%] z hodnoty I

[2] Zrychleni (rampa otacek v [s], vztaZzeno na skok Zadanych hodnot 50 Hz)
[3] Otéacky [1/min]

[4] Zobrazeni reZimu ruéniho provozu

[5] Stav ménice

[6] Stav brzd
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Obsluha

Provoz
Ovladaci zarizeni DBG

V nabidce ,RUCNi PROVOZ* mUzete provést nasledujici funkce ménice MOVIMOT®:

Nastaveni
¢asu rampy.

Zména parametr.

Zadani otadek.

Spusténi pohonu.

Zastaveni pohonu.

Odbrzdéni brzdy
bez
uvolnéni pohonu.

Reset chyby.

Stisknéte tlacitko .

Stiskem tladitka @ nebo @ nastavte poZzadovany ¢as ram-
py.

Zadanou hodnotu potvrdte stisknutim tlacitka .

Stiskem tlacitka @ muZzete prepinat mezi parametry ,RAM-
PA“, ,OTACKY* a ,BRZDA".

PFepnéte na parametr ,OTACKY*.

Ovladaci zafizeni zobrazi aktualné nastaveny blikajici para-
metr ,OTACKY*.

Stiskem Ciselnych tladitek <0> — <9> zadejte poZadované ota-
¢ky ruéniho provozu.

Pfedznaménko stanovuje smér otaCeni pohonu.
Zadanou hodnotu potvrdte stisknutim tlacitka .

Stiskem tlacitka spustite pohon MOVIMOT®,

Béhem provozu zobrazuje ovladaci zafizeni aktualni proud
motoru v [%] z hodnoty jmenovitého proudu motoru Iy

Stiskem tladitka zastavite pohon MOVIMOT®.
Stisknutim tlacitka @ oteviete bod menu ,BRZDA*.

Stisknutim tlac¢itka @ nebo @ oteviete nebo zavrete brzdu
bez uvolnéni pohonu.
Vybér potvrdte stisknutim tlacitka .

Dojde-li v ruénim provozu k chybé&, zobrazuje se na displeji na-
sledujici hlaseni:

MANUAL MODE MANUAL MODE
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
ERROR CODE -«——p» | ERROR TEXT

Zobrazeni se méni
vzdy po 2 s.

Stisknete-li tlaCitko , ovladaci zafizeni DBG chybu resetu-
je.

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D
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Provoz
Ovladaci zarizeni DBG

Béhem resetu chyb se na displeji zobrazuje hlaseni:

MANUAL MODE
PLEASE WAIT...

Po resetu chyb zlstava ruéni provoz aktivni.

Na displeji se opét zobrazuje zobrazeni ru¢niho provozu.

Deaktivace

A VAROVANI

Nebezpecéi pohmozdéni kvili neimysinému rozbéhnuti motoru.

PFi deaktivaci reZimu ruéniho provozu stanou se U€inné binérni signaly (binarni Fize-
ni) nebo procesni data mastera (fizeni pfes RS485). Trva-li signal uvolnéni pfes bi-
narni signaly nebo procesni data, mize se pohon pfi deaktivaci ruéniho provozu sa-
movolné spustit.

» Pfed deaktivaci ruéniho provozu je nutné binarni signaly nebo procesni data na-
stavit tak, aby pohon MOVIMOT® neby! uvolnén.

» Binarni signély nebo procesni data smite opét zménit teprve po deaktivaci ru¢ni-
ho provozu.

Deaktivace rezimu _ B ACTIVATE
ruéniho provozu Stiskem tlacitka nebo deak- AUTOMATIC MODE ?
tivujte rezim ru¢niho provozu.

Zobrazi se nasledujici dotaz: DEL=NO OK=YES

» Stisknete-li tla¢itko , vratite se zpét do rezimu ruéniho
provozu.

« Stisknete-li tlac¢itko , deaktivujete reZzim ruéniho provo-
zu. Zobrazi se kontextové menu.

Funkce kopirovani ovladaciho zarizeni DBG

Pomoci ovladaciho zafizeni DBG miizete niZze uvedenym postupem zkopirovat Uplnou
sadu parametr(i ovladaciho zafizeni DBG z ménice MOVIMOT® do jiného ménice
MOVIMOT®.

Pfeneseni parametr(i je pfipustné pouze mezi stejnymi pohony MOVIMOT® (stejny
ménic a stejny motor).

1. V kontextovém menu vyberte bod menu ,KOPIROVAT DO DBG". Vybér potvrdte
stisknutim tlagitka .

2. Po zkopirovani pfipojte ovladaci zafizeni DBG k jinému méni¢i MOVIMOT®.

3. V kontextovém menu vyberte bod menu ,KOPIROVAT DO MM*. Vybér potvrdte

stisknutim tlacitka .
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Servis 1 0
Zobrazeni stavu a chyb

10 Servis

10.1  Zobrazeni stavu a chyb

10.1.1 Vyznam stavového indikatoru LED
Stavovy indikator LED se nachazi na horni stran& méni¢ée MOVIMOT®.
3barevny stavovy indikator LED signalizuje provozni a chybové stavy ménice

MOVIMOT®.
LED Vyznam Mozna pric¢ina
Barva Provozni stav —
stav chybovy kéd
Vyp. Neni pfipraveno | Chybi napajeni 24 V.
k provozu
Zluta Neni pfipraveno | Trva faze vlastniho testu nebo je k dispozici napajeni 24 V, av-
Rovnomeérné blika k provozu Sak sitové napéti neni OK.
Zluta Pripraveno k pro- | Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu je aktivni (pouze pfi
Rovnomérné rychle vozu S2/2 ,ON").
blika
Zluta Pripraveno k pro- | Napajeni 24 V a sitové napéti jsou OK, av8ak zadny signal
Sviti nepferusované vozu, avsak uvolnéni.
zarllzenl je zablo- Jestlize pohon pfi uvolnéni nebézi, ovéite uvedeni do provo-
kovano 2ul
Zluta Pripraveno k pro- | Napajeni 24 V a sitové napéti jsou OK.
2x blikne, pauza vozu, Pro aktivaci automatického provozu ukoncete ruéni provoz.
avsSak stav rucni-
ho provozu bez
uvolnéni
Zelenal/zluta Pfipraveno k pro- | Komunikace pfi cyklické vyméné dat je ruSena.
Blika se stfidavou vozu, avSak vy-
barvou prsel Easovy in-
terval
Zelena Uvolnéni zafizeni | Motor je v provozu.
Sviti nepferuSované
Zelena Mezni proud je Pohon pracuje s meznim proudem.
Rovnomérné rychle aktivni
blika
Zelena Pfipraveno k pro- | Funkce klidového proudu je aktivni.
Rovnomérné blika vozu
Zelena/€ervenalzelena | Lokalizagni funk- |Lokalizacni funkce byla aktivovana.
Blika stfidavou barvou |ce je aktivni Viz Parametr 590
, pauza
Cervena Chyba 07 Napéti meziobvodu je pfFilis vysoké.
2x blikne, pauza

21214344/CS - 10/2014
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1 0 Servis
Zobrazeni stavu a chyb

LED Vyznam Mozna pric¢ina
Barva Provozni stav —
stav chybovy kaéd
Cervena Chyba 08 Chyba kontroly otacek (pouze pfi S2/4 = ,,0N") nebo je doda-
pomalu blika te€na funkce 13 aktivni.
Chyba 09 Chyba uvedeni do provozu
Dodate¢na funkce 4, 5, 12 (S2/5 — S2/8) neni pfipustna.
Chyba 15 Chyba napajeni 24 V
Chyba 17 =24, |Chyba CPU
37
Chyba 25, 94 Chyba EEPROM
Chyba 38, 45 Chyba dat zafizeni, motoru
Chyba 44 Mezni proud byl pfekro&en po dobu delsi nez 500 ms. (pouze
u dodate¢né funkce 2)
Chyba 90 Pfifazeni k motoru — Spatny ménic.
Chyba 97 Chyba pfi pfenosu sady parametru
Chyba 99 Firmware nepodporuje doplnék MLK31A (pouze u zafizeni
MOVIMOT® s rozhranim AS-Interface).
Cervena Chyba 01 Nadproud koncového stupné
3x blikne, pauza Chyba 11 Nadmérna teplota koncového stupné
Cervena Chyba 84 PFetiZeni motoru
4x blikne, pauza
Cervena Chyba 4 Chyba brzdového spinace
Sx blikne, pauza Chyba 89 Nadmérna teplota brzdy
Pfifazeni k motoru — Spatny ménic.
Na svorkach X1:13 — X1:15 jsou soucasné pfipojeny brzda
a brzdovy odpor. To je nepfipustné.
Cervena Chyba 06 Vypadek sitovych fazi
6x blikne, pauza Chyba 81 Podminka spusténi”
Chyba 82 Vystupni faze jsou prerusené.
Cervena Neni pfipraveno | Ovéfte napajeni 24 V.
Sviti nepferuSované k provozu

Musi byt k dispozici vyhlazené stejnosmérné napéti se zbytko-
vym zvinénim max. 13 %.

1) pouze u aplikace ve zvedaci technice

Koédy blikani stavového indikatoru LED
Rovnomérné blika:

Rovnomérné rychle blika:

Blika stfidavou barvou:

Blika stfidavou barvou, pauza:

N x blikne, pauza:

200  Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D

LED 600 ms zapnuta, 600 ms vypnuta
LED 100 ms zapnuta, 300 ms vypnuta
LED 600 ms zelena, 600 ms Zluta

LED 100 ms zelena, 100 ms ¢ervena, 100 ms zelena, 300 ms
pauza

LED N x (600 ms &ervena, 300 ms vyp.), poté LED 1 s vyp.
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Servis
Seznam chyb

10.2 Seznam chyb
Nasledujici tabulka je uzite¢na pfi vyhledavani chyb:
Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatieni
- Vyprseni ¢asového |Chybéjici spojeni L, RS+, |Ovérfte a zajistéte spojeni, obzvlasté kostru.
limitu RS- mezi zafizenim
komunikace MOVIMOT® a masterem
(motor se zastavi, RS485
bez chybového kodu) | Elektromagnetické ruseni | Ovéfte stinéni datovych vedeni a v pfipadé
potfeby je opravte.
Nespravny typ (cyklicky) pfi| Zkontrolujte po¢et pohont MOVIMOT® pfipoje-
acyklickém datovém provo- | nych k masteru. Pfi nastaveném vyprseni ¢a-
zu, Easovy interval protoko- | sového intervalu v délce napf. 1 s je povoleno
lu mezi jednotlivymi zpra- | pfi cyklické komunikaci pfipojit maximalné 8
vami je vétsi nez nastave- |pohond MOVIMOTP® jako slave.
Ea _dct)ba vlyprsem Casove- | zkratte cyklus zprav, prodluzte ¢asovy interval
O Intervald. nebo zvolte ,acyklicky” typ zpravy.
- Napajeci napéti ne- |P¥iliS nizké napéti meziob- | Zkontrolujte, zda nejsou pferusena sitova ve-
ni k dispozici vodu, deni, sitové napéti.
(motor se zastavi, byl rozpoznan vypadek si-
bez chybového koédu) | té.
- Napajeni 24 V neni | Napajeci napéti 24 V neni | Zkontrolujte, zda neni pferuSeno napajeci na-
k dispozici k dispozici. péti 24 V.
(motor se zastavi, Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti 24 V.
bez chyboveho kodu) PFipustné napéti: DC 24 V £ 25 %,
EN 61131-2, zbytkové zvinéni max. 13 %
Po dosazeni normalnich hodnot napéti se mo-
tor opét sam spusti.
Napajeci napéti AUX-Po- | Zkontrolujte, zda neni pferuSeno napajeci na-
wer neni k dispozici. péti AUX-Power.
(pouze u zafizeni Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti AUX-
MOVIMOT® s rozhranim Power.
AS-Interface) Pipustné napéti: DC 24 V/ + 25 %,
EN 61131-2, zbytkové zvinéni max. 13 %
Po dosazeni normalnich hodnot napéti se mo-
tor opét sam spusti.
01 Nadproud koncové- | Zkrat vystupu ménice Zkontrolujte pfipadny zkrat na propojeni mezi
ho stupné vystupem méniCe a motorem a také na vinuti
motoru.
Reset chyby. "
04 Brzdovy spinac Nadproud v brzdovém vy- | Zkontrolujte/vyménite pfipojeni odporu.

stupu, vadny odpor, odpor
je pfili§ nizkoohmicky

Zkrat brzdoveé civky

Vymeénte brzdu.
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Servis

1

Seznam chyb

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatieni
06 Vypadek faze Vypadek faze Zkontrolujte, zda nedoslo k vypadku faze v si-
(Chybu rozpoznate tovych vedenich.
pouze pfi zatizeni po- Resetujte chybu V.
honu.)
07 PFilis vysoké napéti | Cas rampy je piili$ kratky. |Prodluzte éas rampy.
meziobvodu Resetujte chybu ".
Chybné pfipojeni brzdové | Zkontrolujte/opravte pfipojeni brzdového od-
civky / brzdového odporu |poru / brzdové civky.
Resetujte chybu ".
Chybny vnitfni odpor Zkontrolujte vnitini odpor brzdové civky /
brzdové civky / brzdového |brzdového odporu (viz navod k obsluze, kapi-
odporu tola ,Technické udaje).
Resetujte chybu V.
Tepelné pretizeni brzdové- | Spravné dimenzujte brzdovy odpor.
ho odporu, brzdovy odpor Resetujte chybu "
je chybné dimenzovan '
Nepfipustny rozsah napéti | Zkontrolujte pfipustny rozsah napéti sitového
sitového vstupu vstupu.
Resetujte chybu V.

08 Kontrola otacek Odchylka otacek kvuli pro- | Snizte zatizeni pohonu.
vozu pfi meznim proudu Resetuijte chybu ".

09 Uvedeni do provozu | Nepfipustny modul Drive- | U zafizeni MOVIMOT® s napajenim 230 V nej-
Ident u zafize- sou v8echny moduly Drive-ldent pfipustné (viz
ni MOVIMOT® s napdjenim | navod k obsluze, kapitola ,Pfifazeni modulu
230V Drive-ldent®).

Zkontrolujte/opravte modul Drive-ldent.
U zafizeni MOVIMOT® Opravte nastaveni pfepinact DIP S2/5 — S2/8.
MM..D s rozhranim AS-In-
terface nejsou dodatecné
funkce 4, 5, 12 pfipustné.
1 Tepelné Chladi€ je znecistén. Vycistéte chladic.

pretizeni koncové- Resetujte chybu "

ho stupné '

nebo vnitini zavada | Teplota okoli je pfili$ vyso- | Snizte teplotu okoli.

zarizeni ka. Resetujte chybu ".
Hromadéni tepla na poho- |Zabrarite hromadéni tepla.
nu MOVIMOT®, Resetujte chybu ".
Zatizeni pohonu je pfilis Snizte zatizeni pohonu.
vysoke. Resetujte chybu ".

15 Kontrola 24 V Pokles napéti napajeni Zkontrolujte napajeni 24 V.
24V Resetujte chybu V.

17 - 24 |Chyba CPU Chyba CPU Resetujte chybu ".

37
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Servis
Seznam chyb

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatieni
25 Chyba EEPROM Chyba prfistupu k EEPROM | Nastavte parametr P802 na hodnotu ,stav pfi
expedici®.
Resetujte chybu V.
Parametrizujte mé&ni¢ MOVIMOT® znovu.
Pfi opakovaném vyskytu chyby kontaktujte se-
rvis spolec¢nosti SEW.
26 Externi svorka Externi signal na svorce Odstrarite/resetujte externi chybu.
X6: 9,10 neni k dispozici
38 Chybovy kéd 38 Vnitfni chyba Kontaktujte servis spole¢nosti SEW.
43 Vyprseni ¢asového |Vyprseni Casového interva- | Zkontrolujte/navazte komunikacni spojeni
intervalu komunika- | lu komunikace pfi cyklické | mezi masterem RS485 a ménicem
ce komunikaci pfes RS485. MOVIMOT®.
P¥i této chybé je pohon po- | POZOR Jakmile je komunikace opét navaza-
moci nastavené rampy na, dojde k uvolnéni pohonu.
brzdén a blokovan. Zkontrolujte pocet slavu pfipojenych k masteru
RS485. Je-li Casovy interval ménice
MOVIMOT® nastaven na 1 s, je dovoleno pfi
cyklické komunikaci pfipojit k masteru RS485
max. 8 ménicd MOVIMOT?® (slave).
Interni chyba komunikace |Kontaktujte servis spole¢nosti SEW.
(u zatizeni MOVIMOT®
MM..D s rozhranim AS-In-
terface)
44 Prekro¢en mezni Nastaveny mezni proud byl | Snizte zatizeni nebo zvyste mezni proud na
proud prekro¢en po dobu delsi prepinadi f2 (pouze u dodate¢né funkce 2).
nez 500 ms. Chyba je ak-
tivni pouze u dodate¢né
funkce 2. Stavovy indikator
LED blika ¢ervené.
81 Chyba Mé&ni¢ nemohl do motoru | Zkontrolujte propojeni mezi méni¢em
spoustéci podmin- |b&hem doby piedmagneti- | MOVIMOT® a motorem.
ky zace dodat potfebny proud.
Jmenovity vykon motoru je
ve vztahu ke jmenovitému
vykonu ménice pfili§ nizky.
82 Chyba 2 nebo v8echny vystupni | Zkontrolujte propojeni mezi mé&ni¢em

vystup otevien

faze jsou preruseny.

MOVIMOT® a motorem.

Jmenovity vykon motoru je
ve vztahu ke jmenovitému
vykonu ménice pfili§ nizky.

ZKkontrolujte propojeni mezi méniCem
MOVIMOT® a motorem.

10
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1 Servis
Seznam chyb

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatieni
84 Tepelné PFi montazi ménice Nastavte prepinac DIP S1/5 na hodnotu ,ON*.
- rw re ® rx
pretizeni MOVIMOT pobl_|z mo_tory, Resetujte chybu .
motoru ochrana motoru je aktivni.
U kombinaci méni¢ Zkontrolujte nastaveni prepinace DIP S1/6.
® Co
MOVIMOT a motor je vy- Resetujte chybu .
konovy stupef nastaven
chybné.
Teplota okoli je pfilis vyso- | Snizte teplotu okoli.
ka. Resetujte chybu "
Hromadéni tepla na poho- |Zabrarite hromadéni tepla.
nu MOVIMOT®, Resetujte chybu ".
Zatizeni motoru je pfili§ vy- | Snizte zatizeni motoru.
soke. Resetujte chybu V.
Otacky jsou pfilis nizké. ZvysSeni otacek.
Resetujte chybu ".
Bude-li chyba ohlasena Zkontrolujte kombinaci motoru a ménice
kratce po prvnim uvolnéni. | MOVIMOT®.
Resetujte chybu V.
PFi pouziti ménice Snizte zatiZeni motoru.
MOVVIMOT®s vy,branou do- Resetujte chybu .
datec¢nou funkci 5 zareago-
vala kontrola teploty v mo-
toru (termostat kontroly vi-
nuti TH).
89 Nadmeérna teplota | Tepelné pretizeni brzdové |Prodluzte ¢as rampy.
brzdy civky Resetujte chybu V.
Brzdova civka je vadna. Kontaktujte servis spole¢nosti SEW.
Brzdova civka a brzdovy K pohonu pfipojte brzdu nebo brzdovy odpor.
odpor jsou pfipojeny.
Ménic¢ je pro motor nevhod- | Zkontrolujte kombinaci motoru (brzdova civka)
ny. a méni¢e MOVIMOT®.
(pouze pokud se chyba ob- | Zkontrolujte/opravte nastaveni pfepinacu DIP
jevi po prvnim uvolnéni) S1/6 a S2/1.
Resetujte chybu V.
90 Identifikace konco- |Pfifazeni ménie k motoru | Zkontrolujte/opravte nastaveni pfepinacu DIP
vého stupné neni pfipustné. S1/6 a S2/1.
Ovérte/opravte zplsob pfipojeni motoru.
Ovéfte, zda je modul Drive-ldent vhodny pro
motor a je spravné zasunut.
Pouzijte jiny méni¢ MOVIMOT® nebo motor
s jinym vykonem.
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Servis
Prohlidka/udrzba

Kod Chyba Mozna pri¢ina Opatieni
91 Vyprseni ¢asového |VyprSeni Casového interva- | Zkontrolujte/navazte komunikacni spojeni
intervalu komunika- |lu mezi rozhranim primys- | mezi rozhranim pramyslové sbérnice a méni-
ce modulu sbérnice |lové sbérnice a ménitem | &em MOVIMOT®. Rozhrani priimyslové sbér-
— MOVIMOT® MOVIMOT®. nice ohlasi chybu pouze do nadfazeného Fize-
ni.
94 Chyba kontrolniho |EEPROM je vadna. Kontaktujte servis spole¢nosti SEW.
souctu EEPROM
97 Chyba kopirovani | Odpojeni ovladaciho Pfed potvrzenim chyby nactéte vyrobni nasta-
zafizeni DBG nebo stolni- | veni nebo Uplny datovy zaznam z ovladaciho
ho ¢&i pfenosného poditate |zafizeni DBG nebo ze softwaru MOVITOOLS®
bé&hem kopirovani. MotionStudio.
Vypnuti a opétovné zapnuti | Pfed potvrzenim chyby nactéte vyrobni nasta-
napajeciho napéti 24 V pfi |veni nebo uplny datovy zaznam z ovladaciho
kopirovani. zatizeni DBG nebo ze softwaru MOVITOOLS®
MotionStudio.
99 Firmware zafizeni Firmware MOVIMOT® neni | Kontaktujte servis spole¢nosti SEW.

MOVIMOT®-
neni kompatibilni
s doplinkem MLK3.A

(pouze u zafizeni
MOVIMOT® s rozhra-
nim AS-Interface)

kompatibilni s doplfikem
MLKS3.A.

1) U standardniho zafizeni MOVIMOT® resetujte chybu vypnutim napdjeciho napéti 24 V nebo resetem chyby. U zafizeni MOVIMOT®

s rozhranim AS-Interface resetujte chybu pomoci signald rozhrani AS-Interface nebo resetem chyby pres diagnostickou zdirku.

10.3
10.3.1

10.3.2

10.3.3

Prohlidka/Gdrzba

Ménié MOVIMOT®

Méni¢ MOVIMOT® je bezudrzbovy. Spole¢nost SEW-EURODRIVE nestanovuje pro

ménice MOVIMOT® zadné inspekéni ani udrzboveé prace.

Vyjimka: PFi dlouhodobém uskladnéni respektujte pokyny v kapitole ,Servis* > ,Dlou-

hodobé uskladnéni®.

Motor

U motoru je nezbytné provadét pravidelné inspekéni a udrzbové prace.

Respektujte upozornéni a pokyny v kapitole ,Prohlidka/udrzba“ v navodu k obsluze
k motoru.

Pfevodovka (pouze u pievodovych motorit MOVIMOT®)

U pfevodovky je nezbytné provadét pravidelné inspekéni a udrzbové prace.

Respektujte upozornéni a pokyny v kapitole ,Prohlidka/udrzba“ v navodu k obsluze

k pfevodovce.

10
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Servis
Diagnostika s dopliikem MWF11A

10.4 Diagnostika s dopln

kem MWF11A

V nasledujici tabulce je uveden vyznam chybovych kéd( dopliku MWF11A:

Chybovy
kod na
displeji

Vyznam

Reakce u svorky X4/6 = ,,1“

Komunikace mezi doplrikem
MWF11A a ménic¢em je ruSena.

Zadna reakce.

Chyba zmizi automaticky pfi opétov-
ném navazani komunikace.

E-02

PFi &teni paméti EEPROM doglo
k chybg.

Pamét EEPROM bude nadtena zno-
Vu.

E-03

Datovy zaznam v paméti
EEPROM je neplatny nebo je pa-
mét EEPROM jesté prazdna.

Byla provedena vyrobni nastaveni.

E-04

K chybé dochazi pouze v rezimu
2-PD, kdyZ nebylo mozZné iniciali-
zovat rampy v méni¢i MOVIMOT®
(napf. chybny firmware zafizeni
MOVIMOT®).

Rampy byly opétovné inicializovany.

F-XX

Chyba MOVIMOT® XX. Vyznam
chyby najdete na pfedchazejicich
stranach.

Bude proveden reset ménice
MOVIMOT®.

206  Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D

21214344/CS - 10/2014



21214344/CS - 10/2014

10.5 Vyména zarizeni

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvdli ne zcela vybitym kondenzatoram.

Smrt nebo tézka poranéni.

1 minuta

Servis 1 0
Vyména zafizeni

Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:

[

1. Vys$roubuijte Srouby a sejméte méni¢ MOVIMOT® z pfipojovaci skfifiky.

2. Porovneijte Gidaje na typovém &titku dosavadniho méniée MOVIMOT® s (daji na ty-

povém Stitku nového méni¢e MOVIMOT®.

UPOZORNENI

Mé&ni¢ MOVIMOT® je dovoleno vyménit pouze za jiny méni¢ MOVIMOT® se stejnym
objednacim Cislem.

3. Nastavte v8echny ovladaci prvky

na novém ménici

Pfepinac DIP S1

Prepinac€ DIP S2

Potenciometr zadanych hodnot f1
Pfepinac 2

Pfepinac t1

MOVIMOT®.

MOVIMOT® dle ovladacich prvkil dosavadniho ménice

Navod k obsluze - MOVIMOT® MM.D 2 ()7



1 Servis
Vyména zafizeni

4. Odblokujte modul Drive-ldent nového ménice MOVIMOT® a opatrné jej vysurite
ven.

18014399028685579

5. Odblokujte modul Drive-ldent doposud pouzivaného ménice MOVIMOT® a opatrné
jej také vysunte ven.

Zasurite tento modul Drive-ldent do nového méni¢e MOVIMOT®.

Dbejte na to, aby modul Drive-ldent zacvakl.
6. Nasadte novy mé&ni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pevné jej pfiSroubujte.
7. Pripojte k méni¢i MOVIMOT® napéti.

UPOZORNENI

Pfi prvnim zapnuti po vyméné zafizeni musi byt napéti 24 V dodavano stabilné
a nepretrzité po dobu alespori 10 s.

e

Po vyméné zafizeni m(ize ub&hnout az 6 s, nez méni¢ MOVIMOT® za¢ne signalizo-
vat hlaSeni provozni pohotovosti.

8. Zkontrolujte funkci nového ménite MOVIMOT®.
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10.6

Servis 1 0
OtocCeni pfipojovaci skfinky

Otoceni pripojovaci skrinky
Spole¢nost SEW-EURODRIVE v zasadé doporucuje odebrat pohon MOVIMOT® ze
zavodu ve standardnim stavu s potfebnou polohou kabelovych vstupd. Ve vyjime¢-

nych pfipadech lze polohu kabelovych vstupl otocit na obracenou stranu (pouze
u provedeni s modularni pfipojovaci skfifikou).

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kvuli ne zcela vybitym kondenzatordm.
Smrt nebo tézka poranéni.

) » Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

1. Pfed odpojenim oznacte pfipojeni ménice MOVIMOT® pro pozdéjsi opé&tovnou
montaz.

2. Sejméte sitova, Fidici a senzorova pfipojeni.
3. Vysroubuijte Srouby [1] a sejméte mé&ni¢ MOVIMOT® [2].

4. Uvolnéte Srouby [3] a sejméte pfipojovaci skfinku [4].

18014398967408523
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1 Servis
OtocCeni pfipojovaci skfinky

5. Otocte pfipojovaci skfinku [4] o 180°.

9007199577124875

6. Nasadte pfipojovaci skfifiku [4] na montadZni desku [5] a pfiSroubujte ji pomoci
4 Sroub( [3].

7. Opétovné pfipojte pfipojeni.

8. Nasadte méni¢ MOVIMOT® [2] na pfipojovaci skfifiku a pfiSroubujte jej pomoci
4 Sroubd [1].

18014398967608843
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Servis 1 0
Servis SEW-EURODRIVE

10.7 Servis SEW-EURODRIVE

Neni-li mozné uréitou chybu odstranit, obratte se na servis SEW-EURODRIVE (viz
,~Seznam adres”). Pfi kontaktu se servisem SEW-EURODRIVE uvedte vZzdy nasleduji-
ci informace:

Servisni kod [1]

Typoveé oznaceni na typovém Stitku ménice [2]

Objednaci ¢islo [3]

Sériové Gislo [4]

Typové oznaceni na typovém Stitku motoru [5]

Tovarni Cislo [6]

Kratky popis aplikace (pouZiti, fizeni binarni nebo pfes RS485)
Druh chyby

Pravodni okolnosti (napf. prvni uvedeni do provozu)

Vlastni domnénky, pfedeslé neobvyklé udalosti atd.

0 |\IIIII||I|||Il|I|I|I|||I||II||I|I||||II|||II|I|I||I\IIIIIIIIIII\IIIIII||II|I|I||||II|||II|I|I|I|||II|I|||I|I|I|||I||II||I|I|I|||I|II||||II\

2] e ama ype: MM15D-503.00 rc rnr

31 i WW L 20 ST e~ LI | ]
EURODRIVE U- 3:80., SO0V AC™ U= 2x0V. . .Uin o
D-76646 Bruchsal I = 35A AC | = 4A AC N2936
Rllllaod\e”\nM%e_l[many fl'f L:';:(;)O SOHZO =y f = 2.120Hz ®
Aniriebsumrichter P-Motor 1.5kW / 2HP c us

[ SEWHEIRCDRIVE (@] [l € @ |

76646 Bruchsal/Germany LISTED

(5] - RF47 DRE9OL4BE2/MM15/MO IND.GONT EQ
[6] 7—01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3 |E060034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 V380-500 IP54 TEFC
o CT 15 Hz 50-60 A 3,5 o)
kw 0.3 S1 r/min 280/17 Hz 13
Th.KI. 155(F) ML 02
Vbr 230 AC
i 16,22 Nm166 IM M1 Nm 20
T dCLP 220 Miner.01/0.65 |
kg 42.000 AMB °C -20..40 1886177DE Made in Germany)
18014398969472139

10.8 Uvedeni mimo provoz

Chcete-li pohon MOVIMOT® uvést mimo provoz, odpojte vhodnymi prostiedky napéti
od pohonu.

A VAROVANI

Uraz elektrickym proudem kviili ne zcela vybitym kondenzatoram.
Smrt nebo tézka poranéni.

+ Uvedte méni¢ do stavu bez napéti. Po odpojeni sité dodrzujte nasledujici mini-
malni dobu vypnuti:
— 1 minuta

Navod k obsluze - MOVIMOT®MM.D 27 1
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10.11

Servis
Skladovani

10.9 Skladovani

Pfi odstavce nebo skladovani pohonu MOVIMOTP® respektujte nasledujici pokyny:

+ Odstavite-li a uskladnite-li pohon MOVIMOT® po deldi dobu, je nutné uzaviit
oteviené kabelové pruvlaky a na pfipojeni nasunout ochranna vicka.

+ Ujistéte se, ze zafizeni neni b&éhem skladovani vystaveno zadnym mechanickym
narazim.

Respektujte pokyny ke skladovaci teploté v odstavci ,Technické udaje”.

10.10 Dlouhodobé uskladnéni

Likvidace

Pfi dlouhodobém uskladnéni pfipojte zafizeni kazdé 2 roky po dobu alespofi 5 min.
k sitovému napéti. Jinak se zkracuje Zivotnost zafizeni.

10.10.1 Postup pri zanedbané udrzbé

V ménicich jsou pouzity elektrolytické kondenzatory, které pfi stavu bez napéti trpi
ucinky starnuti. Tyto U¢inky mohou vést k poSkozeni kondenzatort, bude-li zafizeni po
delSi dobé pfipojeno pfimo ke jmenovitému napéti.

Pfi zanedbané udrzbé doporucuje spole¢nost SEW-EURODRIVE zvySovat sitové na-
péti pomalu az k maximalnimu napéti. To Ize provést napf. pomoci regulacniho trans-
formatoru, jehoz vystupni napéti je nastaveno dle nasledujiciho prehledu. Po této re-
generaci Ize zafizeni ihned pouzit nebo po provedeni udrzby dlouhodobé uskladnit.

Doporuéujeme nasledujici odstupfiovani:

Zafizeni AC 400-/500 V:

» Stupen 1: AC 0V az AC 350 V béhem nékolika sekund
» Stupen 2: AC 350 V po dobu 15 min

» Stupen 3: AC 420 V po dobu 15 min

+ Stupen 4: AC 500 V po dobu 1 hod

Tento produkt sestava z téchto polozek:

+ Zelezo

* hlinik

+ meéd

* uméla hmota

» elektronické soucasti

Soucasti zlikvidujte podle platnych predpist!
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Technické udaje 1 1
Motor se jmenovitym pracovnim bodem 400 V/50 Hz nebo 400 V/100 Hz

11 Technické udaje
11.1  Motor se jmenovitym pracovnim bodem 400 V/50 Hz nebo 400 V/100 Hz

Typ MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00

Objednaci cislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Konstrukcni velikost 1 2 2L

Vystupni Sy 1,1kVA [ 1,4kVA | 1,8kVA|2,2kVA|28kVA|3,8kVA|51kVA|6,7kVA

zdanlivy vykon pfi
Ug; = AC 380 — 500 V

Pripojovaci Usy |AC 3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V

napéti

Pripustny rozsah Uge =AC 380V -10 % — AC 500 V +10 %

Sit'ova frekvence fs¢ |50 —60Hz £10 %

Jmenovity sitovy It AC AC AC AC AC AC AC AC
proud 1,3A 1,6 A 1,9A 24 A 35A 50A 6,7 A 73A
pfi Ug, = AC 400 V

Vystupni napéti U, [0-Ug

Vystupni frekvence |f, 2-120Hz

RozliSeni 0,01 Hz

Jmenovity pracovni 400 V pfi 50/100 Hz

bod

Vystupni jmenovity |l AC AC AC AC AC AC AC AC
proud 1,6 A 2,0A 25A 3,2A 4,0 A 55A 7,3A 8,7A

Vykon motoru S1 Pwot 0,37 kW|0,55 kW |0,75kW | 1,1 kW | 1,5 W | 2,2 kW | 3,0 kW | 4,0 kW
0.5HP [0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 40HP | 54 HP

Frekvence PWM 4 (vyrobni nastaveni)/8/16 kHz "
Proudové omezeni lax | Motoricky: 160 % pfi La A
generatorovy: 160 % pii La A
Maximalni 15 m pfi montazi méni¢e MOVIMOT® pobliZz motoru
délka kabelu motoru (s hybridnim kabelem SEW-EURODRIVE)

21214344/CS - 10/2014
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Technické udaje

Motor se jmenovitym pracovnim bodem 400 V/50 Hz nebo 400 V/100 Hz

Typ MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM

03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00

Objednaci Cislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Konstrukéni velikost 1 2 2L

Externi Riin 150 Q 68 Q

brzdovy odpor

Odolnost proti ruseni SpliAuje EN 61800-3

Vyzarovani rusivych Splfiuje kategorii C2 dle normy EN 61800-3 (tfida mezni hodnoty A dle nor-

signald my EN 55011 a EN 55014)

Teplota okoli Ay -25 (-30) — +40 °C podle motoru

Snizeni Py: 3 % Iy na k az do max. 60 °C

Klimaticka trida

EN 60721-3-3, tfida 3K3

Skladovaci teplota?

-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, tfida 3K3)

Maximalni pfipustné
vibracni a razové za-
tizeni

Podle normy EN 50178

Stupen ochrany
(podle motoru)

IP54, IP55, IP65, IP66 (volitelné, uvedte pfi objednani)

(Pripojovaci skfifka je uzaviena a vSechny kabelové pruvlaky jsou utésnény,
pfi niz8im stupni ochrany motoru se sniZuje stupen ochrany pohonu
MOVIMOT®)

Provozni rezim

S1, S3 max. doba pracovniho cyklu 10 min. (EN 60034-1)

Zpusob chlazeni

Pfirozené chlazeni (DIN 41751)

Instalaéni vyska

h < 1000 m: Zadné snizeni
h > 1000 m: Snizeni lyo0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Snizeni Ug, 0 AC 6 V na 100 m, tfida prepéti 2 dle normy
DIN 0110-1

himax = 4000 m
Viz také kapitola ,Instalaéni vy$ky nad 1000 m n.m.” (- B 37)

Hmotnost

Rozméry,
rozmérové vykresy

Vystupni kroutici
momenty

Viz katalog ,Pfevodové motory MOVIMOT®*

Nutna
ochranné opatreni

Uzemnéni zafizeni

1) Frekvence PWM 16 kHz (nizka hladina hluku): Pfi nastaveni pfepina¢e DIP S1/7 = ON pracuji zafizeni s frekvenci PWM 16 kHz
(nizka hladina hluku) a spinaji v zavislosti na teploté chladic¢e a zatiZzeni postupné na nizsi taktovaci frekvence.
2) P¥i dlouhodobém uskladnéni pfipojte zafizeni kazdé 2 roky po dobu alespori 5 min. k sitovému napéti. Jinak se zkracuje Zivotnost

zarizeni.
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Technické udaje

Motor s jmenovitym pracovnim bodem 460 V/60 Hz

11.2  Motor s jmenovitym pracovnim bodem 460 V/60 Hz
Typ MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-

503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00

Objednaci Cislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821

4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Konstrukéni velikost 1 2 2L

Vystupni Sy 1,1kVA|1,4kVA|1,8kVA|2,2kVA|28kVA|3,8kVA|51kVA|6,7kVA

zdanlivy vykon pfi

Ug = AC 380 — 500 V

Pripojovaci Use |AC 3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V

napéti

Pripustny rozsah Uge =AC 380V -10 % — AC 500 V +10 %

Sitova frekvence fse |50 —60Hz £10 %

Jmenovity sitovy Isie AC AC AC AC AC AC AC AC

proud 1,1A 1,4 A 1,7A 21A 3,0A 4,3A 58A 6,9 A

pfi Ug, = AC 460 V

Vystupni napéti Uy, |0-=Ug

Vystupni frekvence |f, 2-120 Hz

Rozliseni 0,01 Hz

Jmenovity pracovni 460 V pfi 60 Hz

bod

Vystupni jmenovity | AC AC AC AC AC AC AC AC

proud 1,6 A 20A 25A 32A 40A 55A 73A 8,7A

Vykon motoru Pu 10,37 kW|0,55 kW |0,75 kW | 1,1 kW | 1,5kW | 22 kW | 3,7 kW | 4 kW
0.5HP [0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 5.0HP | 54 HP

Frekvence PWM

4 (vyrobni nastaveni)/8/16 kHz "

Proudové omezeni

max

motoricky: 160 % pfi La A

generatorovy: 160 % pfi La A

Maximalni
délka kabelu motoru

15 m pfi montazi méni¢e MOVIMOT® pobliZz motoru
(s hybridnim kabelem SEW-EURODRIVE)

11
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Technické udaje

Motor s jmenovitym pracovnim bodem 460 V/60 Hz

Typ MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM

03D- 05D- 07D- 11D- 15D- 22D- 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00

Objednaci Cislo 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Konstrukéni velikost 1 2 2L

Externi Riin 150 Q 68 Q

brzdovy odpor

Odolnost proti ruseni SpliAuje EN 61800-3

Vyzarovani rusivych Splfiuje kategorii C2 dle normy EN 61800-3 (tfida mezni hodnoty A dle nor-

signald my EN 55011 a EN 55014)

Teplota okoli Ay -25 (-30) — +40 °C podle motoru

Snizeni Py: 3 % Iy na k az do max. 60 °C

Klimaticka trida

EN 60721-3-3, tfida 3K3

Skladovaci teplota?

-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, tfida 3K3)

Maximalni pfipustné
vibracni a razové za-
tizeni

Podle normy EN 50178

Stupen ochrany
(podle motoru)

IP54, IP55, IP65, IP66 (volitelné, uvedte pfi objednani)

(Pripojovaci skfifka je uzaviena a vSechny kabelové pruvlaky jsou utésnény,
pfi niz8im stupni ochrany motoru se sniZuje stupen ochrany pohonu
MOVIMOT®)

Provozni rezim

S1, S3 max. doba pracovniho cyklu 10 min. (EN 60034-1)

Zpusob chlazeni

Pfirozené chlazeni (DIN 41751)

Instalaéni vyska

h < 1000 m: Zadné snizeni
h > 1000 m: Snizeni lyo0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Snizeni Ug, 0 AC 6 V na 100 m, tfida prepéti 2 dle normy
DIN 0110-1

himax = 4000 m
Viz také kapitola ,Instalaéni vy$ky nad 1000 m n.m.” (- B 37)

Hmotnost

Rozméry,
rozmérové vykresy

Vystupni kroutici
momenty

Viz katalog ,Pfevodové motory MOVIMOT®*

Nutna
ochranné opatreni

Uzemnéni zafizeni

1) Frekvence PWM 16 kHz (nizka hladina hluku): Pfi nastaveni pfepinace DIP S1/7 = ON pracuiji zafizeni s frekvenci PWM 16 kHz
(nizka hladina hluku) a spinaji v zavislosti na teploté chladi¢e a zatiZzeni postupné na nizsi taktovaci frekvence.
2) Pri dlouhodobém uskladnéni pfipojte zafizeni kazdé 2 roky po dobu alesporn 5 min. k sitovému napéti. Jinak se zkracuje Zivotnost

zarizeni.
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Technické udaje
Motor s jmenovitym pracovnim bodem 230 V/60 Hz

11.3  Motor s jmenovitym pracovnim bodem 230 V/60 Hz
Typ MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Objednaci €islo 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130
Konstrukéni velikost 1 2
Vystupni Sy 1,0 kVA 1,3 kVA 1,7 kVA 2,0 kVA 2,9 kVA 3,4 kVA
zdanlivy vykon pfi
Ugy = AC 200 — 240 V
Pfipojovaci Usy |AC 3 x200V/230 V/240 V
napéti
Pripustny rozsah Ugy = AC 200V -10 % — AC 240V +10 %
Sit'ova frekvence fsie 50-60Hz+10 %
Jmenovity sitovy pro- |lg; AC19A | AC24A | AC35A | AC50A | AC6,7A | AC7,3A
:g Uge =AC 230V
Vystupni napéti U, 0 — Ugy
Vystupni frekvence fa 2-120 Hz
RozliSeni 0,01 Hz
Jmenovity pracovni 230 V pfi 60 Hz
bod
Vystupni jmenovity Iy AC25A | AC32A | AC40A | AC55A | AC73A | AC87A
proud
Vykon motoru S1 Puot 0,37 kW | 0,55kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
0.5 HP 0.75 HP 1.0 HP 1.5 HP 2.0HP 3.0HP
Frekvence PWM 4 (vyrobni nastaveni)/8/16 kHz "
Proudové omezeni lax | motoricky: 160 % pfi L a A
generatorovy: 160 % pfi La A

Maximalni
délka kabelu motoru

15 m pfi montazi frekvenéniho méniée MOVIMOT® pobliZz motoru
(s hybridnim kabelem SEW-EURODRIVE)

11
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Technické udaje

Motor s jmenovitym pracovnim bodem 230 V/60 Hz

Typ MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00

Objednaci Cislo 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130

Konstrukéni velikost 1 2

Externi Riin 150 Q 68 Q

brzdovy odpor

Odolnost proti ruseni Splfuje EN 61800-3

Vyzarovani rusivych Splfiuje kategorii C2 dle normy EN 61800-3 (tfida mezni hodnoty A dle

signald normy EN 55011 a EN 55014)

Teplota okoli Ay -25 (-30) — +40 °C podle motoru

Snizeni Py: 3 % Iy na k az do max. 60 °C

Klimaticka trida

EN 60721-3-3, tfida 3K3

Skladovaci teplota?

-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, tfida 3K3)

Maximalni pfipustné
vibrac¢ni a razové zati-
zeni

Podle normy EN 50178

Stupen ochrany
(podle motoru)

IP54, IP55, IP65, IP66 (volitelné, uvedte pfi objednant)

(Pripojovaci skfinka je uzaviena a vSechny kabelové pravlaky jsou utés-
nény, pfi niz§im stupni ochrany motoru se sniZuje stupen ochrany poho-
nu MOVIMOT®)

Provozni rezim

S1, S3 max. doba pracovniho cyklu 10 min. (EN 60034-1)

Zpusob chlazeni

Pfirozené chlazeni (DIN 41751)

Instalaéni vyska

h <1000 m: Zadné snizeni
h > 1000 m: Snizenily0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Snizeni Ug, 0 AC 3 V na 100 m, tfida pfepéti 2 dle normy
DIN 0110-1

hiax = 4000 m
Viz také kapitola ,Instalaéni vysky nad 1000 m n.m.“ (- B 37)

Hmotnost

Rozméry,
rozmérové vykresy

Vystupni kroutici mo-
menty

Viz katalog ,Pfevodové motory MOVIMOT®

Nutna
ochranné opatreni

Uzemnéni zafizeni

1) Frekvence PWM 16 kHz (nizka hladina hluku): PFi nastaveni pfepinace DIP S1/7 = ON pracuji zafizeni s frekvenci PWM 16 kHz

(nizka hladina hluku) a spinaji v zavislosti na teploté chladic¢e a zatiZzeni postupné na nizsi taktovaci frekvence.

2) Pri dlouhodobém uskladnéni pfipojte zafizeni kazdé 2 roky po dobu alespori 5 min. k sitovému napéti. Jinak se zkracuje Zivotnost

zarizeni.
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11.4  Elektronické udaje

Technické udaje
Elektronické udaje

Elektronické udaje Svorka
Externi napajeni ele- |24V U=+24V +25 %, EN 61131-2, zbytkové zvinéni max. 13 %
ktroniky X6:1,2,3 |I. <250 mA (typicky 120 mA pfi 24 V)
Vstupni kapacita 120 pF
3 binarni vstupy Bez potencialu pfes opticky vazebni ¢len, kompatibilni s PLC
(EN 61131-2)
R;= 3,0 kQ, I = 10 mA, snimaci cyklus <5 ms
Uroven signalu +13 - +30V = ,1“ = kontakt uzavien
-3-+5V = ,0“ = kontakt otevien
Ridici funkce R Vpravo/Zastavit
X6:11, 12
LN Vlevo/Zastavit
X6:9, 10
f1/f2 ,0“ = zadana hodnota 1
X6:7, 8 ,1“ = zadana hodnota 2
Vystupni relé K1a Doba reakce < 15 ms
Kontaktni udaje X5:25,26 |DC 24 V/0,6 A/DC 12 dle IEC 60947-5-1
K1b (pouze proudové okruhy SELV nebo PELV)
X5:27, 28
Funkce hlaseni Pracovni kon- Kontakt uzavien:
L‘i‘;‘\/gg:‘fjﬁ;' - pii pfipojeném napéti (24 V + sit).
tovosti * nebyla-li rozpoznana zadna chyba.
» pfi dokon&ené fazi vlastniho testu (po zapnuti).
Sériové rozhrani RS+ RS485
X5:29, 30
RS-
X5:31, 32

11
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Technické udaje doplnhku a pfisluSenstvi

11.5 Technické udaje doplnku a prislusenstvi

11.51 MLU1M1A/MLU21A

Doplinék

MLU11A

MLU21A

Objednaci ¢islo

08233837

0823387X

Funkce

Napajeci napéti 24 V

Vstupni napéti

AC 380 — 500 V 10 %
(50/60 Hz)

AC 200 — 240 V +10 %
(50/60 Hz)

J

11.5.2 MLU13A

Vystupni napéti DC 24V £25 %
Vystupni vykon max. 6 W
Stupen ochrany IP65

Teplota okoli -25-+60 °C
Skladovaci teplota -25-+85°C
Doplnék MLU13A
Objednaci cislo 18205968

Funkce

Napajeci napéti 24 V

Vstupni napéti

AC 380 - 500V *10 % (50/60 Hz)

J

11.5.3 MLG11A/MLG21A

Vystupni napéti DC 24V £25 %

Vystupni vykon max. 8 W

Stupen ochrany IP20

Teplota okoli -25-+85°C

Skladovaci teplota -25-+85°C

Doplnék MLG11A MLG21A
Objednaci €islo 08233845 08233888

Funkce

Voli¢ zadanych hodnot a napajeci napéti 24 V

Vstupni napéti

AC 380 — 500 V 10 %
(50/60 Hz)

AC 200 — 240 V +10 %
(50/60 Hz)

Vystupni napéti DC 24V £25 %

Vystupni vykon max. 6 W

RozliSeni zadané hodno- (1 %

ty

Sériové rozhrani " RS485 pro pfipojeni mé&nite MOVIMOT®
Stupen ochrany IP65

Teplota okoli -15-+60 °C
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11.5.4

11.5.5

11.5.6

MNF21A

URM

BEM

Technické udaje
Technické udaje doplnkl a prislusenstvi

Doplnék

MLG11A MLG21A

Skladovaci teplota

-25-+85°C

1) s integrovanym dynamickym zakon€ovacim odporem

Doplinék

MNF21A
(pouze pro MM03D-503-00 — MM15D-503-00)

Objednaci cislo

08042659

Funkce

3fazovy sitovy filtr (umoznuje kategorii C1 dle
EN 61800-3)

Vstupni napéti

AC 3 x 380V £10 %/50 — 60 Hz

Vstupni proud 4 A

Stupen ochrany IP20
Teplota okoli -25-+60 °C
Skladovaci teplota -25-+85°C
Doplnék URM
Objednaci éislo 08276013

Funkce

Napétové relé, realizuje rychly pfitah mechanické brzdy

Jmenovité napéti U

DC36-167V
(brzdova civka AC 88 — 400 V)

Brzdny proud I 0,75 A
Stupen ochrany P20
Teplota okoli -25 - +60 °C
Skladovaci teplota -25-+85 °C

Doba vypnuti t

vyp

cca 40 ms (bez dopliiku URM: 100 ms)

(odpojeni ze stejnosmérné strany)

POZOR

PFi prilis vysokém napéti pfipojeni mize dojit k poSkozeni brzdového usmérfiovace

BEM nebo k nému pfipojené brzdové civky.

PoSkozeni brzdového usmérfiovace BEM nebo brzdoveé civky.

» Zvolte brzdu, jejiz jmenovité napéti odpovida jmenovitému napéti sité!
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11.5.7

Technické udaje doplnhku a pfisluSenstvi

Doplnék

BEM

Objednaci cislo

08296111

Funkce

Brzdovy usmérnovac realizuje rychlé sepnuti (odbrzdéni
a pfitah) mechanické brzdy.

Jmenovité napéti pfipoje-
ni

AC 230V -AC 500 V +10 %/-15 %
50 - 60 Hz 5 %
Pfipojovaci vodi¢, Cerny

Ridici napéti

DCO0-5V

Ptipojeni MOVIMOT®: Konektor zakladni desky X10

Brzdny proud

max. DC 0,8 A

Pfipojeni brzd 13, 14, 15

Stupen ochrany IP20
Teplota okoli -25-+60 °C
Skladovaci teplota -25-+85°C
Doba vypnuti t 10 - 20 ms

vyp

BES (pro brzdovou civku 24 V)

POZOR

Pfi pfilis vysokém napéti pfipojeni mize dojit k poSkozeni brzdového usmérnovace
BES nebo k nému pfipojené brzdové civky.

Poskozeni brzdového usmérfiovace BES nebo brzdové civky.

* Vyberte brzdu s brzdovou civkou 24 V.

Doplinék

BES

Objednaci cislo

08298475

Funkce

Brzdovy usmérnovac realizuje rychlé sepnuti (odbrzdéni
a pritah) mechanické brzdy.

Napajeci napéti

DC 24V +10 %/-15 %

Ridici napéti

DCO0-5V

Pfipojeni MOVIMOT®: Konektor zakladni desky X10

Brzdny proud

max. DC 3,0 A

Stupen ochrany IP20
Teplota okoli -25-+60 °C
Skladovaci teplota -25-+85°C
Doba vypnuti t,, 10-20 ms
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Doplnék MBG11A

Objednaci ¢islo 08225478

Funkce Voli¢ zadanych hodnot
Vstupni napéti DC 24V £25 %
Spotieba proudu ca. 70 mA

RozliSeni zadané hodno- (1 %

ty

Sériové rozhrani "

RS485 pro pfipojeni max. 31 méni¢t MOVIMOT® (max.
200 m, 9600 baudt)

Stupen ochrany IP65
Teplota okoli -15-+60 °C
Skladovaci teplota -25-+85°C

1) s integrovanym zakonéovacim odporem

Dopinék DBG60B-01 DBG60B-02 DBG60B-03
Funkce Ovladaci zafizeni
Pripojeni Konektor RJ10

K pfipojeni na diagnostické rozhrani X50

Stupeii ochrany

IP40 (EN 60529)

Teplota okoli

0-+40°C

Skladovaci teplota

-20-+80°C

21214344/CS - 10/2014
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1 Technické udaje

Technické udaje doplnhku a pfisluSenstvi

11.5.10 MWA21A

Doplnék MWA21A

Objednaci €islo 08230064

Funkce Pfevodnik zadanych hodnot
Vstupni napéti DC 24V £25 %

Spotieba proudu ca. 70 mA

Sériové rozhrani "

RS485 pro pfipojeni max. 31 méni¢t MOVIMOT® (max.

200 m)

max. 9600 baudu
Jednosmérna komunikace
Doba cyklu: 100 ms

Analogovy vstup

0-10V/2-10V, R =12kQ
0-20mA/4 -20mA, Ri=22Q

RozliSeni zaddané hodno-

ty
analogového vstupu

8 Bit (+ 1 Bit)

Uroven signalu binarni
vstupy

+13-+30V ="1"

-3—-+5V="0"
Stupen ochrany IP20
Teplota okoli -15-+60 °C
Skladovaci teplota -25-+85°C

1) s integrovanym zakonéovacim odporem
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11.5.11 MWF11A

Technické udaje
Technické udaje doplnkl a prislusenstvi

Doplnék MWF11A

Objednaci éislo 08238278

Funkce Pfevodnik zadanych hodnot
Vstupni napéti DC 24V £25 %

Spotieba proudu cca 55 mA

Sériové rozhrani

RS485 podle standardu EIA, max. 32 Ucastniki (s inte-
grovanym zakonc¢ovacim odporem)

Frekvenéni vstup

100 Hz az 100 kHz
Napéti 5,5 -30 V

Je pouzitelné obdélnikové, sinusové nebo pilovité napé-
ti

Analogovy vstup
Napétové fizené

Proudové fizené

0-10V, R >200kQ
0-20mA, R =250 Q

Binarni vstupy

R =3KkQ, I = 10 mA

Urover signalu 13-30v="1"

(dle EN 61131-2 typ1) 0-5v="0"

Binarni vystup Kompatibilni s PLC, |, = 150 mA
Stupen ochrany P20

Teplota okoli -10 - +50 °C

11.5.12 Externi ventilator V

Doplnék Externi ventilator V

pro motor konstrukéni 