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Yleisia ohjeita
Dokumentaation kaytt6a koskevia huomatuksia

1 Yleisia ohjeita
1.1 Dokumentaation kayttoa koskevia huomatuksia

Tama dokumentaatio on tuotteen osa. Dokumentaatio on tarkoitettu kaikille henkildille,
jotka suorittavat tuotteeseen kohdistuvia pystytys-, asennus-, kayttéonotto- ja huolto-
toita.

Dokumentaation on oltava kaytossa luettavassa kunnossa. Varmista, etta laitteistosta
ja sen kaytosta vastaavat seka laitteen parissa omalla vastuullaan tydskentelevat hen-
kilot ovat lukeneet dokumentaation kokonaisuudessaan ja ymmartaneet sen sisallon.
Mikali sinulla on kysyttavaa tai tarvitset lisatietoja, ota yhteys SEW-EURODRIVEen.

1.2 Varoitusten rakenne

1.21 Merkkisanojen merkitys

Seuraavassa taulukossa on nahtavissa varoitusten merkkisanojen luokittelu ja merki-

tys.

Merkkisana Merkitys Laiminlyénnin seuraukset

A VAARA Valittdbmasti uhkaava vaara Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen

A VAROITUS Mahdollinen vaaratilanne Kuolema tai vakava loukkaantumi-
nen

A VARO Mahdollinen vaaratilanne Lieva loukkaantuminen

HUOMIO Mahdolliset esinevahingot Kayttolaitejarjestelman tai sen ympa-
ristdn vahingoittuminen

HUOM Hyddyllinen ohje tai vihje: Helpottaa

kayttolaitejarjestelman kasittelya

1.2.2 Osiokohtaisten varoitusten rakenne

Osiokohtaiset varoitustekstit eivat koske vain yksittaisia toimenpiteita, vaan useita sa-
man aihepiirin toimenpiteita. Kaytetyt varoitussymbolit viittaavat joko yleiseen tai erityi-
seen vaaraan.

Seuraavassa on esitetty osiokohtaisen varoituksen rakenne:

MERKKISANA!

Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.
) Laiminlyénnin mahdollisia seurauksia.
* Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

6  Kayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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Varoitusten rakenne

Vaarasymbolien merkitys

1.23

Varoituksissa olevilla vaarasymboleilla on seuraava merkitys:

Vaarasymboli Merkitys

Yleinen vaarakohta

Vaarallista sdhkoista jannitettd koskeva varoitus

Kuumia pintoja koskeva varoitus

Puristumisvaaraa koskeva varoitus

Roikkuvaa kuormaa koskeva varoitus

Automaattista kaynnistysta koskeva varoitus

>R E>>

Sisallytettyjen varoitusten rakenne

Sisallytetyt varoitukset sijaitsevat suoraan kasittelyohjeessa ennen vaarallista tyovai-
hetta.

Seuraavassa nakyy sisallytetyn varoituksen rakenne:
« A MERKKISANA! Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.
Laiminlydénnin mahdollisia seurauksia.

— Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

Kayttsohje - MOVIMOT® MM.D [



1 Yleisia ohjeita

Korvausvaatimukset

1.3 Korvausvaatimukset

Kayttéohjeen noudattaminen on edellytyksena sille, ettd laite toimii hairidittéd ja mah-
dolliset takuuvaatimukset voidaan tayttda. Lue dokumentaatio ennen kuin kaytat tuo-
tetta!

1.4 Vastuun rajoitus

Dokumentaation noudattaminen on perusedellytys turvalliselle kaytdlle ja toiminnalle
seka ilmoitettujen ominaisuuksien ja suoritusarvojen saavuttamiselle. SEW-
EURODRIVE ei vastaa henkil®-, esine- tai omaisuusvahingoista, jotka aiheutuvat kayt-
téohjeen noudattamatta jattdmisesta. Tuotevastuu raukeaa sellaisissa tapauksissa.

1.5 Muut voimassa olevat dokumentit

Sen liséksi on noudatettava seuraavia julkaisuja:

* Luettelo "MOVIMOT®-vaihdemoottorit"

+  Kayttdohje "Kolmivaihemoottorit DR.71 — 315"

+ Vaihteen kayttdohje (vain MOVIMOT®-vaihdemoottoreissa)

Kyseiset painotuotteet voi ladata ja tilata Internetistd (http://[www.sew-
eurodrive.com, kohta "Dokumentaatio").

1.6 Tuotenimet ja merkit

Téssa dokumentaatiossa mainitut tuotenimet ovat haltijoidensa omistamia tavara-
merkkeja tai rekisterdityja tavaramerkkeja.

1.7 Tekijanoikeusmerkinta

© 2014 SEW-EURODRIVE. Kaikki oikeudet pidatetaan.

Kaikenlainen — my@s osittainen — kopiointi, muokkaaminen, levittdminen tai muu hyo-
dyntaminen on kielletty.

8 Kayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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2.1

2.2

2.3

Turvaohjeet
Huomautuksia

Turvaohjeet

Seuraavia perusturvallisuusohjeita noudattamalla valtetdan henkilé- ja omaisuusvahin-
got. Kayttdjan on huolehdittava siitd ettd naitd periaatteellisia turvaohjeita noudate-
taan. Varmista, etta laitteistosta ja kaytosta vastaavat seka omalla vastuullaan laitteen
parissa tyOskentelevat ovat lukeneet ja ymmartaneet kayttbohjeen kokonaisuudes-
saan. Epaselvissa tapauksissa ja lisatietojen saamiseksi kehotamme kaantymaan
SEW-EURODRIVE:n puoleen.

Huomautuksia

Seuraavat turvaohjeet liittyvat etupaassd MOVIMOT®-kayttolaitteiden kayttéon. Muita
SEW-komponentteja kaytettdessa tulee noudattaa lisaksi kyseisten komponenttien do-
kumenteissa olevia turvaohjeita.

Ota my6s huomioon naiden dokumenttien yksittaisissa luvuissa olevat lisdturvaohjeet.

Yleista
Al koskaan asenna tai ota kayttéon viallisia tuotteita. limoita vaurioista viipymatta kul-
jetusliikkeelle.
MOVIMOT®-kayttolaitteissa voi olla kdytdn aikana liikkuvia tai pyorivia osia seké kuu-
mia pintoja.
Suojakansien luvattomasta poistosta, epaasiallisesta kaytdsta, virheellisestd asennuk-
sesta tai kaytdstd voi aiheutua vakavia henkild- ja omaisuusvahinkoja. Lisatietoja on
laitteita koskevissa dokumenteissa.

Kohderyhma

Asennus-, kayttéonotto-, korjaus- ja huoltotbita saavat suorittaa vain patevat sahko-
alan ammattilaiset (noudata standardia IEC 60364 ja/tai CENELEC HD 384 tai
DIN VDE 0100 ja IEC 60664 tai DIN VDE 0110 seka kansallisia tapaturmien torjunta-
maarayksia).

Naiden perusturvaohjeiden mukaisia sahkdalan ammattilaisia ovat henkil6t, jotka ovat
perehtyneet tuotteen kayttokuntoon saattamiseen, asennukseen, kayttéonottoon ja
kayttdon ja joilla on tehtavan edellyttama ammatillinen koulutus.

Muille kuljetuksesta, varastoinnista, kaytdsta ja havittdmisesta vastaaville henkil6ille
on annettava tehtavan vaatima opastus.

Kéyttéohje - MOVIMOT®MM.D = §



Turvaohjeet

Maaraysten mukainen kaytto

24 Maaraysten mukainen kaytto

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat ovat sahkojarjestelmiin tai koneisiin asennettavia kom-
ponentteja.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajien kayttéonotto (ts. maaraysten mukaisen kaytén aloitta-
minen) on kielletty koneisiin asennuksen yhteydessa niin kauan, kunnes on todettu,
etta kone tayttaa konedirektiivin 2006/42/EY vaatimukset.

Kayttoonotto (ts. maaraysten mukaiseen kayttoon ottaminen) on sallittu vain, mikali
EMC-direktiivin 2004/108/EY vaatimukset tayttyvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat  ja  lisdvarusteet  tayttavat  pienjannitedirektiivin
2006/95/EY vaatimukset. MOVIMOT®-taajuusmuuttajissa sovelletaan vaatimuksenmu-
kaisuusvakuutuksessa mainittuja standardeja.

Tekniset tiedot seka liitdntatiedot kayvat ilmi tyyppikilvestad ja dokumenteista, ja niita
on ehdottomasti noudatettava.

241 Turvatoiminnot

MOVIMOT®-taajuusmuuttajia ei saa kayttaa turvatoiminnoissa, paitsi mikali niiden toi-
minta on kuvattu ja niiden salliminen on mainittu erikseen. Turvallisuuteen vaikuttavat
komponentit on merkitty toiminnallisen turvallisuuden FS-logolla.

242 Nostinkayttosovellukset

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat soveltuvat nostinkayttésovelluksiin vain rajoitetusti, ks.
kayttdohjeen luku "LIsatoiminto 9". (— B 88)

MOVIMOT®-taajuusmuuttajia ei saa kayttaa nostinkayttdsovellusten turvalaitteina.

2.5 Kuljetus, varastointi

Kuljetusta, varastointia ja asianmukaista kasittelyd koskevia ohjeita on noudatettava.
limasto-olojen on vastattava kayttdohjeen luvun "Tekniset tiedot" mukaisia olosuhteita.
Ruuvikiinnityksella kiinnitetyt kuljetussilmukat on kiristettédva tiukasti. Ne on suunniteltu
kestamaan MOVIMOT®-kayttolaitteen painoa. Lisdkuormia ei saa asentaa. Tarvittaes-
sa on kaytettava sopivia ja riittdvasti mitoitettuja kuljetusvalineita (esim. koysia).

10  Kayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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2.6

2.7

2.8

Asennus

Turvaohjeet
Asennus

Laitteet on pystytettava ja jadhdytettdva asianomaisiin dokumentteihin sisaltyvien oh-
jeiden mukaisella tavalla.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat on suojattava liian suurelta kuormitukselta.

Seuraavat sovellukset ovat kiellettyja, ellei laitetta ole erityisesti suunniteltu kyseiseen
tarkoitukseen:

+ Kayttd rajahdysvaarallisissa tiloissa.

+  Kayttd ymparistdissa, joissa on haitallisia 6ljyja, happoja, kaasuja, hdyryja, polyja,
sateilya jne.

+  Kaytto siirreltavissa sovelluksissa, joissa esiintyy voimakkaita mekaanisia tarina- ja
iskukuormituksia, ks. kayttdohjeen luku "Tekniset tiedot".

Sahkoinen liitanta

Kun kasitelldan jannitteisia MOVIMOT®-taajuusmuuttajia, on noudatettava voimassa
olevia kansallisia tapaturmien torjuntamaarayksia (esim. BGV A3).

Sahkoiset asennukset on tehtédva asianomaisten maaraysten mukaisesti (esim. johdin-
poikkipinta-alojen, varokkeiden, suojamaakytkenttjen osalta). Tuotedokumentit sisal-
tavat tdydentavia ohjeita.

EMC-kelpoista asennustapaa — suojausta, maadoitusta, suodattimien sijoitusta ja joh-
dotusta — koskevat ohjeet ovat luvussa "Asennusmaaraykset". EMC-lainsaadannoén
mukaisten raja-arvojen noudattaminen on laitteiston/koneen valmistajan vastuulla.

Turvatoimenpiteiden ja -laitteiden on oltava voimassa olevien maaraysten mukaisia
(esim. EN 60204-1 tai EN 61800-5-1).

MOVIMOT®-kayttolaitteille on suoritettava eristyksen varmistamiseksi ennen kayttéon-
ottoa standardin EN 61800-5-1:2007, luku 5.2.3.2, mukaiset jannitetarkastukset.

Turvallinen galvaaninen erotus

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat tayttavéat kaikki standardin EN 61800-5-1 mukaiset teho-
ja elektroniikkaliitdnt6jen turvallista erottamista koskevat vaatimukset. Turvallisen erot-
tamisen varmistamiseksi myds kaikkien liitettyjen virtapiirien on taytettdva samat tur-
vallista erottamista koskevat vaatimukset.

Kéyttéohje - MOVIMOT® MM..D 7 ]



Turvaohjeet

Kayttd

29

Kaytto

Laitteistot, joihin MOVIMOT®-taajuusmuuttajat asennetaan, on mahdollisesti lisaksi va-
rustettava kulloinkin voimassa olevien turvamaaraysten, kuten teknisid tydvalineita
koskevien lakien ja tapaturmien torjuntamaaraysten, mukaisilla valvonta- ja suojajar-
jestelmilla. Lisasuojatoimenpiteet voivat olla tarpeen, mikali kaytetddn sovelluksia,
joista voi aiheutua lisdvaaroja.

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajat on irrotettu syottéjannitteesta, laitteiden jannitteisiin
osiin tai johtojen liitantdihin ei saa koskea valittdmasti, koska kondensaattorit voivat ol-
la varautuneita. Odota syéttojannitteen pois paalta kytkemisen jalkeen vahintaan 1 mi-
nuutti.

Heti kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa on kayttdjannite, kytkentakotelon on oltava
kiinni, eli MOVIMOT®-taajuusmuuttajan sekd mahdollisten hybridikaapeleiden pistok-
keiden on oltava kytkettyind ja Kkiinnitettyind kaikkia neljaa ruuvia kayttaen.
MOVIMOT®-kayttolaite saavuttaa luvatun kotelointiluokan ja varahtely- ja iskulujuuden
vain, mikali MOVIMOT®-kayttSlaite on kiinnitetty neljalla ruuvilla tiukasti liitantakote-
loon. Kaytté paikalleen tyonnetyn mutta riittamattomasti kiinnitetyn taajuusmuuttajan
kanssa voi lyhentaa kayttolaitteen kayttdéikaa huomattavasti.

Kayttotilan LED-merkkivalojen tai muiden nayttdlaitteiden sammuminen eivat tarkoita
sitd, ettd laite olisi erotettu sdhkoverkosta ja jannitteetdn.

Moottorin pysdhtyminen voi johtua mekaanisesta juuttumisesta tai laitteen siséisista
turvatoiminnoista. Hairién aiheuttajan poistaminen tai kuittaus voivat aiheuttaa kaytto-
laitteen automaattisen uudelleen paalle kytkeytymisen. Jos kaytettava kone ei saa tur-
vallisuussyista kaynnistya itsestdan, erota laite verkosta ennen hairién korjaamista.

HUOMIO! Palovamman vaara: MOVIMOT®-kayttolaitteen ja ulkoisten lisdlaitteiden,
kuten jarruvastuksen jaahdytyselementin, pintalampétila voi ylittaa kaytén aikana
60 °C!
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Laitteistorakenne
MOVIMOT®-kéytt6Iaite

Seuraavassa kuvassa nakyy esimerkkina MOVIMOT®-kayttolaite eri malleina:

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

MOVIMOT®-kayttolaite on seuraavien osien yhdistelma:

MOVIMOT®-kayttolaite

Laitteistorakenne 3
MOVIMOT®-kayttolaite

MOVIMOT®-kayttolaite

ja sisdanrakennettu taajuusmuuttaja ja moottorin laheinen asennus

Laitetunniste MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
Liitantakotelo

Moottori

Kayttolaitteen tyyppikilpi
Lieribhammasvaihde

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

— moottoriin asennettuna (A)

— tai moottorin Iaheisend asennuksena (B)
Moottori (ks. moottorin kayttdohje)

Vaihde (valinnainen, ks. vaihteen kayttoohje)

9007202786375819
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Laitteistorakenne
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

3.2

L

(51 [6]

(1]
(2]
[3]
[4]
[3]
(6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Seuraavassa kuvassa nakyy kytkentékotelo ja MOVIMOT®-taajuusmuuttaja:

@@@@@@@@@@@@@@
M———2 0 ©0OBOBOOBOB OO ©(©)

(1] (2] (3]

(0P OOBOOBO OO ©(0O)
(0@ @0 OBOOOO OO ©(©)
(000 @0 BOOOBO O OO ©(©)

o — = o)
/% . M ZINZA LM LA LN %
] Yy

00000000600 OF

]

12 (ADR=0;

| *{ c) ©
4_ 7\ o /O:
ol _
) —
[7] [8] [9] [10] [11] [7] [5] [12]

Liitantakotelo

X10: Pistoliitin lisalaitteille BEM/BES
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan liitantapistoke
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ja jaahdytyselementti
Kaapelilapiviennit

Liitantayksikka ja riviliittimet

PE-liitdnnan ruuvi L

X5, X6: Elektroniikkaliitinrimat

[13] [14] [15] [16] [17] [18]
9007199880561035

X1: Jarrukelan (jarrulla varustetut moottorit) tai jarruvastuksen (jarruttomat moottorit) liitanta

X1: Verkkoliitdnta L1, L2, L3
Liitdntatavan merkinta
Drive-ldent-moduuli
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppikilpi
Ohjearvokytkin f2 (vihrea)

DIP-kytkimet S2/5 — S2/8
Integraattorirampin kytkin t1 (valkoinen)
DIP-kytkimet S1/1 — S1/8

DIP-kytkimet S2/1 — S2/4

14 Kayttsohje - MOVIMOT® MM..D
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Laitteistorakenne
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Seuraava kuva esittdd MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ylapuolta:

(1]
(2]
(3]
(4]

) o—
") SEW
A AN R

1 min

B) @)

\ avs

9007199769143947

X50: Diagnoosiliitynta ja sulkutulppa
Ohjearvopotentiometri f1 ja sulkutulppa
Tilatieto-LED

Laitetunniste

3.2.1 Laiteominaisuudet MOVIMOT®

Taajuusmuuttaja, jossa on vektorisuunnattu moottorinohjaus
Tehoalue: 0,37 — 4,0 kW (0,37 — 2,2 kW)

Jannitealue: 3 x 380 — 500 V (3 x 200 — 240 V)
Applikaatiokohtainen parametrointi mahdollinen

Paikalleen tyonnettdva parametrimuisti tietojen tallennusta varten (Drive-ldent-mo-
duuli)

Laajat suojaus- ja valvontatoiminnot

Hiljainen 16 kHz:n PWM-tahtitaajuuden ansiosta
Tila-LED pikadiagnoosia varten

Vakiovarusteena diagnoosiliityntd, jossa on pistokeliitin
Diagnoosi ja kasiohjaus MOVITOOLS® MotionStudiolla
Vakiovarusteena nelikvadranttikayttd
Sisaanrakennettu jarrunohjaus:

— Mekaanisella jarrulla varustetuissa moottoreissa jarrukelaa kaytetaan jarruvas-
tuksena.

— Jarruttomissa moottoreissa MOVIMOT® toimitetaan vakiovarusteena sisaisella
jarruvastuksella varustettuna.

Ohjaus tapahtuu joko bindarisignaaleilla, sarjaliitynnan RS485 kautta, valinnaisesti
AS-Interfacellda tai jollain  yleisistd  kenttavaylaliitonndistda  (PROFIBUS,
PROFINET IO, INTERBUS, DeviceNet, EtherCAT®).

MOVIMOT® voidaan toimittaa erillisestd pyynnosta UL-hyvaksynnalla varustettuna
(UL:n listaama).

Kayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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Laitteistorakenne
MOVIMOT®-kayttolaitteen tyyppimerkinta

3.3 MOVIMOT®-kayttolaitteen tyyppimerkinta

3.31 Tyyppikilpi

Oheisessa kuvassa on esimerkkind MOVIMOT®-kayttolaitteen tyyppikilpi. Tyyppikilpi
on moottorissa.

[ SEWHEURODRIVE (& [ € @ |

76646 Bruchsal/Germany LSTED
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND SOEE:
[1]1——01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3-IEC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz50 Vv 380-500 P54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kw0.3S1  omin 280117  Hz13 @)
ThKI. 155(F) ML 02
Vbr 230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 dCLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AmMB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014399029659147
[11 Tuotenumero
FS-logo
(-2} Tyyppikilven ylemmassa reunassa olevat merkinnat ovat olemassa vain, mikali
Q 01 » on valmistettu moottorin mukaisesti

* ja siind on vahintaan yksi turvateknisesti arvioitu komponentti.

Tyyppikilvessa oleva FS-logo koskee aina kulloisenkin yhdistelman turvasuunnattuja
komponentteja.

3.3.2 Tyyppimerkinta

Seuraavassa taulukossa on esimerkking MOVIMOT®-kayttolaitteen  RF47
DREY90L4BE2/MM15/MO tyyppimerkinta:

RF | Vaihteiston sarja
47 Vaihteiston koko
DRE |Moottorin rakennesarja (DRS, DRE, DRP, DRN)

90L | Suuri moottori

J Roottori C = kupariroottori
J = LSPM-roottori

4 Moottorin napaluku

BE2 |Moottorin lisavaruste (jarru)

MM15 | MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
/

MO | Taajuusmuuttajan lisamalli "

1) Tyyppikilpi osoittaa vain tehtaalla asennetut lisalaitteet.

Toimitettavat mallit ovat luettelossa "MOVIMOT®-vaihdemoottorit".

16  Kayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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Laitteistorakenne
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppimerkinta

34 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppimerkinta
3.41 Tyyppikilpi

Oheisessa kuvassa on esimerkkind MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppikilpi:

Status: 17 10 - A - -- 1510 16 08/14 829
Type: MM15D-503-00
[1]—%%: 18215033 S#: 1757110 C € [H[

?‘ " Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= 3380 500V AC |U= 3x0V.. .Uin

D-76646 Bruchsal | = 3.5A AC | = 4A AC N2936
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz

L\\A(t)_{E/LMOT_ e T= -30...+40°C \
Anirisbsumrichter P-Motor 1.5kW / 2HP c us
18014400467409291

[1] Tuotenumero

3.4.2 Tyyppimerkinta

Seuraavassa taulukossa nakyy esimerkkinda ~ MOVIMOT®-taajuusmuuttajan
MM15D-503-00 tyyppimerkinta:

MM |Tyyppisarja MM = MOVIMOT®
15 Moottoriteho 15=1.5kW
D Versio D
50 Liitantajannite 50 = AC 380 - 500 V
23=AC 200 -240V
3 Liitantatapa 3 = 3-vaiheinen
00 Malli 00 = vakio

Toimitettavat mallit ovat luettelossa "MOVIMOT®-vaihdemoottorit".

Kayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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Laitteistorakenne
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppimerkinta

343 Laitetunniste

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ylapuolella oleva laitetunniste [1] ilmoittaa taajuusmuut-
tajan tyypin [2], taajuusmuuttajan nimikekoodin [3] ja laitteen tehon [4].

=~ 'S | @{MHMo30-503-00 |
7 | ® {182%991/@) 3TKW < )
X50 <> @):i

() SIEN ]
|
|
|

(1]

030-503-00
8214991/0.37KW

1 min

E

o

9007199712657547
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3.5
3.5.1

3.5.2

Laitteistorakenne 3

Mallin "Moottorinldheinen asennus" tyyppimerkinta

Mallin "Moottorinlaheinen asennus” tyyppimerkinta

Tyyppikilpi

Seuraava kuva esittda tyyppikilvelld varustetun MOVIMOT®-taajuusmuuttajan asen-
nusta moottorin lahelle (alas):

EURODRIVE

Made in Germany
MOVIMOT

Tyyppimerkinta

AR R AR YL 0 O RLIGHAETO e ML 0001

S& o

= ...500V AC
SO#:01.1234567890.0001.14
Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

9007199712662539

Seuraavassa taulukossa nakyy MOVIMOT®-taajuusmuuttajan MM15D-503-00/0/P21/
RO1A/APG4 tyyppimerkintd moottorin Iaheisessa asennuksessa:

MM15D-503-00 | MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
/
0 Liitantatapa 0=A
1=A
/
P21A Moottorin laheisen asennuksen adapteri
/
RO1A Kytkentakotelon malli
/
APG4 Pistoliitin moottoriin menevaa liitdntaa varten

Kayttéohje - MOVIMOT® MM..D | | O



Mekaaninen asennus

Yleisia ohjeita

4 Mekaaninen asennus

4.1 Yleisia ohjeita

Kaikkia yleisia turvaohjeita on ehdottomasti noudatettava.

Kaikkia teknisten tietojen ja asennuspaikalle maaritettyjen edellytysten ohjeita on
noudatettava.

MOVIMOT®-kayttolaitteen asennuksessa saa kayttaa vain siihen tarkoitettuja kiinni-
tysmahdollisuuksia.

Kayta vain kiinnitys- ja varmistuselementteja, jotka sopivat olemassa oleviin po-
rauksiin, kierteisiin ja upotuksiin.

4.2 Tarvittavat tyokalut

Ruuviavainsarja

Pistoavain, SW8 mm

Momenttiavain

Ruuviavainsarja

Tarvittavat tasauselementit (aluslevyt, vélirenkaat)

4.3 Asennustyohon ryhtymisen edellytykset

Tarkasta ennen asennusta, etta:

Kayttolaitteen tyyppikilven tiedot vastaavat syéttdverkon arvoja.
Kayttolaite on ehja (ei kuljetuksen tai varastoinnin aikana syntyneita vaurioita).

Ympariston l1ampdtila on kayttéohjeen luvun "Tekniset tiedot" mukainen. Ota huo-
mioon, ettd vaihteen lAmpédtila-alue voi olla rajoitettu, ks. vaihteen kayttéohje.

MOVIMOT®-kayttolaitetta ei saa asentaa seuraavissa haitallisissa ymparistéolo-
suhteissa:

— rajahdysvaarallinen ilmapiiri
— ymparistdssa esiintyy oljyja
— happoja

— kaasuja

— hoyryja

— sateilya

— tms.

Suojaa toisionpuoleiset sateisakselin tiivisteet hiovilta aineilta, mikali ymparistéolo-
suhteet ovat kuluttavia.

2()  Kayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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Mekaaninen asennus 4
MOVIMOT®-vaihdemoottorin asennus

44 MOVIMOT®-vaihdemoottorin asennus

441 Toleranssit kokoonpanotoissa

Seuraavasta taulukosta kay ilmi MOVIMOT®-kayttlaitteen akseleiden paiden ja laip-
pojen sallitut toleranssit.

Akselin paa Laippa

Standardin EN 50347 mukainen lapimittatole- | Standardin EN 50347 mukainen kes-
ranssi kiéreunan toleranssi

* 1SOj6 kun @ <26 mm * IS0 j6 kun @ <250 mm

« ISO K6 kun @ =38 mm - <48 mm + 1SO h6 kun @ > 300 mm

* 1SOmM6 kun @ > 55 mm

» Keskioreika normin DIN 332 mukaan,
muoto DR..

4.4.2 MOVIMOT®:in pystytys

HUOMIO

Luvattua kotelointiluokkaa ei voida taata, mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan ei
ole asennettu tai sita ei ole asennettu oikein.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.

+ Mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttaja irrotetaan kytkentakotelosta, se on suojattava
kosteudelta ja polylta.

Ota MOVIMOT®-kayttolaitteen asennuksessa huomioon seuraavat ohjeet ja maarayk-
set:

+  MOVIMOT®-kayttolaitteen saa asentaa vain tasaiselle, varahtelemattémalle ja
kaantojaykalle alustarakenteelle.

* Noudata kayttolaitteen tyyppikilvessa olevia sallittua asennusasentoa koskevia
merkintoja.

» Akselin paista on poistettava korroosiosuoja-aine. Kayta puhdistukseen normaaleja
liuottimia. Liuotinta ei saa paasta laakereihin ja tiivisteisiin (materiaalivaurioiden ris-
ki).

» Kohdista moottori huolellisesti moottoriakseleiden liiallisen kuormituksen valttami-
seksi. Noudata sallittuja poikittais- ja aksiaalivoimia, ks. luettelo "MOVIMOT®-vaih-
demoottorit"!

+ Suojaa akselinpaata iskuilta.

+ Pystyasentoon asennettavat mallit on suojattava suojuksella vieraita esineitd ja
nesteita vastaan.

+ Varmista, ettd jadhdytysilma paasee kiertdmaan esteettd. Valtd muiden laitteiden
poistoilman imemista sisaan.

+ Tasapainota akseliin jalkikdteen asennetut osat puolikkaalla kiilalla (toisioakselit on
tasapainotettu puolikkaalla kiilalla).

+ Olemassa olevat tiivistevesiporaukset on suljettu muovitulpilla. Ne saa avata vain
tarvittaessa.

Avoimia kondenssivesireikia ei saa olla olemassa. Mikali avoimia kondenssivesirei-
kia on, korkeammat kotelointiluokat eivat ole enaa voimassa.

Kéyttéohje - MOVIMOT® MM..D |~ 2]



Mekaaninen asennus
MOVIMOT®-vaihdemoottorin asennus

443 Asennus kosteisiin tiloihin tai ulos

Ota MOVIMOT®-kayttolaitteen asennuksessa huomioon seuraavat ohjeet, mikali kayt-
tolaite asennetaan kosteisiin tiloihin tai ulos:

+ Kayta vain syoéttdjohtoon sopivia kaapelin lapivienteja. Tarvittaessa on kaytettava
supistuskappaleita.

+ Voitele kaapeleiden lapivientiholkkien ja sulkuruuvien kierteet tiivistemassalla ja ki-
ristd ruuviliitokset tiukalle. Sivele kaapeleiden Iapivientiholkit sen jalkeen vield ker-
taalleen.

+ Tiivistd kaapeleidenn lapiviennit viela huolellisesti.

+ Puhdista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tiivistepinnat huolellisesti ennen uutta
asennusta.

» Mikali korroosiosuojauksessa on vaurioita, korjaa suojapinta.

» Tarkista, soveltuuko tyyppikilven tietojen mukainen kotelointiluokka ympéaristéolo-
suhteisiin.

77 Kayttsohje - MOVIMOT® MM..D
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Mekaaninen asennus 4
MOVIMOT®-lisalaitteiden asennus

4.5 MOVIMOT®-lisalaitteiden asennus
451 Lisalaitteen MLU11A / MLU21A / MLG..A asennus

Toimituslaajuus
+ MLU11A/MLU21A / MLG..A ylaosa [2]
* 2 ruuvia [1]
+ Lapimenoruuvi [4]
+ MLU11A/MLU21A / MLG..A alaosa [5]

Asennus

1. Irrota MOVIMOT®-kytkentakotelosta sulkutulppa.

2. Kiinnita alaosa [5] MOVIMOT®-kytkentékoteloon. Kiinnita se tiukasti lapimenevalla
ruuvilla [4] (kiristysmomentti 2,5 Nm/22 Ib.in).

3. Pujota liitantakaapeli [3] 1apimenoruuvin [4] Iapi MOVIMOT®-kytkentakotelon siséti-
laan.

4. Aseta ylaosa [2] alaosan [5] paalle ja kiinnita se kahdella ruuvilla [1] (kiristysmo-
mentti 0,9 — 1,1 Nm /8 — 10 Ib.in).

Lisalaitteen saa asentaa vain seuraavaan asentoon:

(1]

(1]

(2]

N

9007199713026827

Lisalaitteen MLU11A / MLU21A liitantaa koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen
MLU11A / MLU21A liitanta" (— B 47).

Lisalaitteen MLG..A liitantaa koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen MLG..A liitan-
ta" (- B 48).
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Mekaaninen asennus
MOVIMOT®-lisalaitteiden asennus

4.5.2

Lisalaitteen MLU13A asennus

jde

Lisalaite MLU13A on asennettu tehtaalla modulaatiseen kytkentakoteloon. Mikali si-
nulla on kysyttavaa lisalaitteen jalkivarustelusta, ota yhteyttda SEW-EURODRIVE-huol-
toon.

OHJE

Asennuksen saa suorittaa vain yhdessd MOVIMOT®in MMO03D-503-00 -
MM40D-503-00 modulaarisen kytkentadkotelon kanssa!

Seuraavassa kuvassa on esimerkkiasennus. Asennus riippuu kaytettavasta kytkenta-
kotelosta sekd mahdollisista muista asennetuista lisalaitteista.

1113300875

Lisalaitteen MLU13A liitdntda koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen MLU13A lii-
tantd" (- B 47).

24 Kayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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4.5.3

Mekaaninen asennus
MOVIMOT®-lisalaitteiden asennus

Lisélaitteen MNF21A liitanta

jde

Lisalaite MNF21A on asennettu tehtaalla modulaatiseen kytkentakoteloon. Mikali si-
nulla on kysyttavaa lisalaitteen jalkivarustelusta, ota yhteyttda SEW-EURODRIVE-huol-
toon.

OHJE

Asennuksen saa suorittaa vain yhdessd MOVIMOT®in MMO03D-503-00 -
MM40D-503-00 modulaarisen kytkentadkotelon kanssa!

Seuraavassa kuvassa on esimerkkiasennus. Asennus riippuu kaytettavasta kytkenta-
kotelosta sekd mahdollisista muista asennetuista lisalaitteista.

9007202007925643

Lisalaitteen MNF21A liitdntada koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen MNF21A lii-
tanta" (- B 49).

Kayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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Mekaaninen asennus
MOVIMOT®-lisalaitteiden asennus

454 Lisadlaitteen URM / BEM / BES asennus

Lisalaitteet URM, BEM ja BES on asennettu kytkentékoteloon tehtaalla. Mikali sinulla
on kysyttavaa lisalaitteen URM, BEM tai BES jalkivarustelusta, ota yhteytta SEW-
EURODRIVE-huoltoon.

Seuraavassa kuvassa on esimerkkiasennus. Asennus riippuu kaytettavasta kytkenta-
kotelosta sekd mahdollisista muista asennetuista lisalaitteista.

458307467
Lisalaitteen URM liitantda koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen URM liitén-
ta" (- B 50).
Lisalaitteen BEM liitantdd koskevia ohjeita on luvussa "Lisalaitteen BEM liitén-
ta" (- B 51).
Lisalaitteen BES liitantdd koskevia ohjeita on luvussa "Lisalaitteen BES liitén-
ta" (- B 52).
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Mekaaninen asennus 4
MOVIMOT®-lisalaitteiden asennus

4.5.5 Lisdlaitteen MBG11A asennus
Asenna lisalaite MBG11A seinélle jonkin seuraavan asennustavan mukaisesti:
A: Asennus takaa neljaa kierreporausta kayttamalla
(Kiinnitysruuvin [1] kiristysmomentti: 1,6 — 2,0 Nm/14 — 18 Ib.in)
B: Asennus edesta kahta kiinnitysreikaa kayttamalla

(Kiinnitysruuvin [3] kiristysmomentti: 1,6 — 2,0 Nm/14 — 18 Ib.in)

MM4x5+a A

M4 _

9007199577145739
[11  a=seindn paksuus
Ruuvit eivat sisélly toimitukseen!

Aseta ylaosa [5] alaosan [2] paalle ja kiinnitd se kahdella ruuvilla [4] (kiristysmomentti
0,3Nm/ 2,6 Ib.in).

Lisalaitteen MBG11A liitantda koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen MBG11A lii-
tantd" (- B 53).
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Mekaaninen asennus
MOVIMOT®-lisélaitteiden asennus

4.5.6 Lisdlaitteen MWA21A asennus
Asenna lisadlaite MWA21A kytkentakaappiin tukikiskolle (EN 50022):

A

9007199577152907

Lisalaitteen MWA21A liitantda koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen MWA21A
litanta" (- B 54).

4.5.7 Lisdlaitteen MWF11A liitanta
Asenna lisalaite MWF11A kytkentakaappiin tukikiskolle (EN 50022):

3180221579

Lisalaitteen MWF11A liitdntda koskevia lisdtietoja on luvussa "Lisalaitteen MWF11A
litanta" (- B 55).
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4.6

Mekaaninen asennus 4

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinldheinen asennus

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlaheinen asennus

Seuraavasta kuvasta kdy iimi MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlaheisen (alas
tehtdvan) asennuksen kiinnitysmitat:

9007199713018763
Rakennekoko Tyyppi A B
. MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm
MMO03D233-00 — MM07D-233-00
MM22D503-00 — MM40D-503-00
2721 MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Kayttéohje - MOVIMOT® MM..D = 2O



Mekaaninen asennus
Kiristysmomentit

4.7 Kiristysmomentit

4.7.1 MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan  kiinnitykseen kaytettavat ruuvit kiinnitetdan ristiin
3,0 Nm:n tiukkuuteen (27 Ib.in).

9007199713318923

4.7.2 Sulkutulpat

Kirista potentiometrin f1 ja liitnnan X50 sulkutulpat 2,5 Nm:n tiukkuuteen (22 Ib.in).

9007199713311371
4.7.3 Kaapelilapiviennit
Ota kaapeleiden lapivienneissd huomioon valmistajan tie- [1]
dot ja seuraavat ohjeet:
» Tarkista kierteessa [1] oleva O-rengas.
» Kierteen on oltava 5 — 8 mm pitka [2].
5-8 mm [2]
4.7.4 Kaapelien lapivientiaukkojen sulkutulpat
Sulkutulpat kiristetdan 2,5 Nm:n (22 Ib.in) tiukkuuteen.
322777611
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Kiristysmomentit

4.7.5 Modulaarinen kytkentékotelo

Kytkentakotelon asennuslevylle kiinnittdmiseen kaytettavat ruuvit kiristetdan 3,3 Nm:n
tiukkuuteen (29 Ib.in).

322786187

4.7.6 Liitinten kiristysmomentit

Ota seuraavat liitinten kiristysmomentit huomioon asennustdiden yhteydessa:

{ \

@) ~ @)
/% B TETETNT T §

[3] [1] 21 [3]

9007199713346059

1] 0,8—1,5Nm (7 - 13 Ib.in)
2]  1,2-1,6 Nm (11— 14 Ib.in)
3] 2,0-2,4Nm (18 — 21 Ib.in)
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5 Sahkoasennus

51 Yleisia ohjeita

Sahkoisessd asennuksessa on otettava huomioon seuraavat ohjeet:

Kaikkia yleisia turvaohjeita on noudatettava.

Kaikkia teknisten tietojen ja asennuspaikalle maaritettyjen edellytysten ohjeita on
noudatettava.

Kaapeleille on kaytettava soveltuvia kierreliitoksia (kayta tarvittaessa supistimia).
Pistoliitinmallien yhteydessa on kaytettava sopivia liitinvastikkeita.

Kayttamattomat kaapelilapiviennit on suljettava tiiviisti sulkutulpilla.
Kayttamattdomat pistoliittimet on suljettava tiiviisti peitekansilla.

5.2 Asennusohjeet

5.2.1 Verkkokaapelien liitanta

MOVIMOT®-muuttajan nimellisjannitteen ja -taajuuden on vastattava syéttavan ver-
kon arvoja.

Asenna johdonsuoja tulevan verkkojohdon alkupddhan varokelaitteiden
F11/F12/F13 virtakiskojen haarakohdan jalkeen, ks. luku "MOVIMOT®-kayttolait-
teen liittdminen".

F11/F12/F13 sallivat seuraavat varokelaitteet:

— Kayttdluokan gG sulakevarokkeet

— Ominaisuuksien B tai C tehonsuojakytkin:

— Moottorinsuojakytkin

Mitoita varokelaitteet kaapelin poikkipinnan mukaisesti.

SEW-EURODRIVE suosittelee kayttdmaan pulssikoodimenetelmalla mittaavia eris-
tystilan valvontalaitteita janniteverkoissa, joissa on maadoittamaton tahtipiste (IT-
verkot). Siten valtetdan eristystilan valvontalaitteiden mahdolliset turhat laukaisut
taajuusmuuttajan maakapasitanssin vuoksi.

Mitoita kaapelin poikkipinta tulovirran I, mukaisesti mitoitusteholla (ks. kayttéoh-
je, luku "Tekniset tiedot").
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5.2.2 MOVIMOT®-liitinten sallittu kaapelipoikkipinta
Teholiittimet

Noudata asennustdissa sallittuja kaapelipoikkipintoja:

Teholiittimet

Kaapelin poikkipinta 1,0 mm?- 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)

AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)
Paateholkit * Yksinkertaisessa kytkennassa:

Vain yksipiuhaisia johtimia tai paateholkilla varus-
tettuja joustavia johtimia (DIN 46228, materiaali
E-CU), eristekauluksella tai ilman, saa kytkea.

+ Kaksinkertaisessa kytkennéssa:

Vain paateholkilla varustettuja joustavia johtimia
(DIN 46228-1, materiaali E-CU), ilman eriste-
kaulusta, saa kayttaa.

» Paateholkin sallittu pituus: vahintdan 8 mm

Ohjausliittimet

Noudata asennustdissa sallittuja kaapelipoikkipintoja:

Ohjausliittimet

Kaapelin poikkipinta 0.5 mm? - 1.0 mm?

* Yksisaikeinen johdin AWG20 - AWG17
(paljas johdin)

+ Joustava johdin
(paljas saie)

« Paateholkilla varustettu
johdin ilman eristekaulusta

+ Paateholkilla varustettu 0.5 mm?-0.75 mm?
johdin varustettuna eriste- AWG20 - AWG19
kauluksella
Paateholkit » Vain yksipiuhaisia johtimia tai paateholkilla va-

rustettuja tai ilman sita olevia joustavia johtimia
(DIN 46228, materiaali E-CU) saa kytkea.

» Paateholkin sallittu pituus: vahintdan 8 mm
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5.2.3

Ohjausliitinten X5/X6 kayttaminen

Noudata seuraavia ohjeita ohjausliitinten kayttdmiseksi:

Johtimen kytkeminen
kayttopainiketta painamatta.

Johtimen kytkeminen
painamalla ensin kdyttopainiketta.

9007199919965835

Q Q

-
s
-/ J
=

9007200623153931

Seuraavat johtimet, joiden poikkipinta on
vahintdan kaksi tasoa nimellispoikkipin-
nan alapuolella, voidaan Kkiinnittda suo-
raan paikoilleen (ilman tyokaluja):

* Yksipiuhaiset johtimet

» Paateholkeilla varustetut joustavat joh-
timet

Seuraavia liittimia liitettdessa on painetta-
va ylhaalld olevaa kayttdpainiketta puris-
tusjousien avaamiseksi:

+ Kasittelemattomat joustavat johtimet

+ Johtimet, joissa on pieni poikkipinta,
joka ei salli suoraa kiinnittamista

Johtimen irrottaminen.

Paina ensin kayttopainiketta.

18014398990528139

Ennen johtimen irrottamista on painettava ylhdalla olevaa kayttdpainiketta.
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5.2.5
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Vikavirtasuojakytkimet

A VAROITUS

Sahkodisku vaaran tyyppisen vikavirtasuojakytkimen vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

» Laite voi aiheuttaa tasavirran suojajohtimessa. Jos suoralta tai valilliseltd koske-
tukselta suojataan vikavirtasuojakytkimella (Fl), taajuusmuuttajan syéttdpuolella
saa kayttaa vain tyypin B vikavirtasuojakytkinta (FI).

Tavallisen vikavirtasuojakytkimen kayttd suojalaitteena ei ole sallittua. Seka tasa-
ettd vaihtovirralle herkkid vikavirtasuojakytkimia saa kayttda suojalaitteina. Laitteen
normaalissa kaytdssa saattaa esiintyd vuotovirtoja > 3,5 mA.

SEW-EURODRIVE suosittelee vikavirtasuojakytkinten kayton valttamista. Mikali vi-
kavirtasuojakytkimen (FI) kayttd on pakollista suoraa tai epasuoraa kosketussuojaa
varten, on otettava huomioon ylla oleva ohje.

Verkkokontaktori

HUOMIO

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen verkkokontaktorin K11 rydmityskayton
VUOKsi.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.

« Ala kayta verkkokontaktoria K11 (ks. Kytkentakaavio (— B 41)) rydmittdmiseen,
vaan kayta sitd ainoastaan taajuusmuuttajan virran kytkemiseen/katkaisemiseen.
Kayta ryomityskaytdossa komentoja "Oikealle/Pysaytys" tai "Vasemmalle/Pysay-

tys".
» Pida jannite verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi vahintaan 2 s. poiskytkettyna.

Kayta verkkokontaktorina vain kayttéluokan AC-3 (EN 60947-4-1) mukaisia kontak-
toreita.
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5.2.6 PE-liitdntaa koskevia ohjeita

A VAROITUS

Sahkoisku PE:n virheellisen liitdnnan vuoksi.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

* Ruuvin sallittu kiristysmomentti on 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).
* PE-litdnnassa on otettava huomioon seuraavat ohjeet.

Ei-sallittu asennustapa Suositus: Asennus massiivista liitéantajoh-
Asennus haarukkakaapelikenkaa dinta kayttamalla
kayttamalla Sallittu enintdan 2,5 mm?:n poikki-
pinnoille

Sallittu kaikille poikkipinnoille

x
& S
;49

[1 \/

9007199577783435 9007199577775243 9007199577779339

[11 M5-PE-ruuveille sopiva haarukkakaapelikenkd

Normaalissa kaytdssd saattaa esiintyd vuotovirtoja = 3,5 mA. Standardin
EN 61800-5-1 vaatimusten tayttdmiseksi on noudatettava seuraavia ohjeita:

» Suojamaadoitus (PE) on asennettava siten, ettd se tayttaa sellaisille laitteistoille,
joissa esiintyy korkeita vuotovirtoja, asetetut vaatimukset.

+ Se tarkoittaa yleensa,
— ettd asennetaan PE-litantakaapeli, jonka poikkipinta on vahintaan 10 mm?.

— tai ettd rinnakkain suojajohtimen kanssa asennetaan toinen PE-liitantakaapeli.
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5.2.7 EMC-mukainen asennus

[0

OHJE

Tata jarjestelmaa ei ole tarkoitettu liitettdvaksi yleiseen pienjanniteverkkoon, josta
syotetaan virtaa asuinalueille.

Kyseessa on tuote, jonka saatavuus on rajoitettua (kategoriat C1 - C4 standardin
EN 61800-3 mukaisesti). Kyseinen tuote voi aiheuttaa EMC-hairi6itad. Kayttdjan on
tarvittaessa estettava hairiét sopivilla toimilla.

Taajuusmuuttajat eivat ole EMC-lain mukaan itsenaisesti toimivia laitteita. Niita voi-
daan kayttda EMC-lain mukaan vasta yhdessa kayttolaitejarjestelman kanssa. Yh-
teensopivuus todetaan kuvatun kaltaiselle CE-tyyppiselle kayttolaitejarjestelmalle. Li-
satietoja on oheisessa jarjestelmakasikirjassa.

5.2.8 Asennuskorkeus yli 1000 m merenpinnan ylapuolella

MOVIMOT®-kéayttolaitteita, joissa on verkkovirta 200 — 240 V tai 380 — 500 V, voi kayt-
tdd myds 1000-4000 m korkeudella merenpinnasta. Seuraavat olosuhteet on otettava
huomioon.

* Yli 1000 m:n korkeudessa meren pinnasta jatkuva nimellisteho alenee vahenty-
neen jaahdytyksen vuoksi: I-redusointi 1 % / 100 m

» Asennuskorkeuden ollessa 2000 — 4000 m meren pinnan ylapuolella koko laitteis-
tolle on tehtava rajoittavia toimenpiteitd, jotka rajoittavat verkon puoleiset ylijannit-
teet kategoriasta Il kategoriaan Il.

5.2.9 Kytke 24 V kayttojannite

Sy6td MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan jannitettd joko ulkopuolisen DC-24-V-jannitteen
tai lisalaitteiden MLU..A tai MLG..A kautta.

5.2.10 Binaariohjaus

Kytke tarvittavat ohjausjohdot.

Kayta ohjausjohtoina vain suojattuja johtoja. Sijoita ohjausjohdot erikseen verkon sy6t-
téjohdoista.
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5.2.11 Ohjaus RS485-liitynnan kautta

MOVIMOT®-kéayttolaitteen ohjaus RS485-liitynnan kautta tapahtuu jotakin seuraavista
ohjauslaitteista kayttamalla:

« MOVIFIT®-MC

« Kenttavaylaliitynnat MF.. tai MQ..
» Vaylamasteri SPS

+ Lisalaite MLG..A

+ Lisalaite MBG11A

+ Lisalaite MWA21A

+ Lisalaite MWF11A

OHJE
+ Kytke nyt vaylamaster MOVIMOT®-kayttolaitteeseen.

j=de

+ Kayta ohjausjohtoina pareittain kierrettyja ja suojattuja johtoja.
+ Sijoita ohjausjohdot erikseen verkon syéttdjohdoista.

5.2.12 Turvalaitteet

MOVIMOT®-kayttolaitteissa on sisdanrakennetut turvalaitteet ylikuormituksen varalta.
Ulkopuolisia ylikuormituslaitteita ei tarvita.

5.2.13 UL-vaatimusten mukainen asennus

OHJE

i Taman luvun englanninkieliset tekstit ovat luvussa "Liite".

Teholiitinten kenttikaapelointi
Noudata seuraavia ohjeita UL-vaatimusten mukaisessa asennuksessa:
+ Kayta vain 60°-/75-°C-kuparijohtimia.
 Liitinten sallittu kiristysmomentti on 1.5 Nm (13.3 Ib in).

Oikosulkuvirran kesto

Soveltuvat kaytettaviksi virtapiireissa, joiden maksimaalinen oikosulkuvaihtovirta on
200 000 A, kaytettdessa seuraavaa varoketta:

240-V-jarjestelmissa:

250 V min., 25 A maks., sulake

tai 250 V min., 25 A maks., tehokytkin
500-V-jarjestelmissa:

500 V min., 25 A maks., sulake

tai 500 V min., 25 A maks., tehokytkin
Suurin jannite on rajoitettu 500 volttiin.
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Haaroitettujen virtapiirien suojaaminen

Sisaanrakennettu puolijohdin-oikosulkusuoja ei korvaa haaroitettujen virtapiirien suo-
jausta. Haaroitetut virtapiirit on suojattava US-amerikkalaisen National Electrical Co-
den ja kaikkien paikallisten maaraysten mukaisesti.

Seuraavassa taulukossa on maksimaaliset arvot haaroitettujen virtapiirien suojauksel-

le.
Sarja Sulake Tehokytkin
MOVIMOT® MM..D 250 V/500 V minimi, 250 V/500 V minimi,

25 A maksimi 25 A maksimi

Moottorin ylikuormitussuoja

MOVIMOT® MM..D on varustettu kuorma- ja pydrimisnopeusriippuvaisella ylikuormi-
tussuojalla ja termiselld muistilla poiskytkennan ja jannitehavién tapauksissa.

Laukaisukynnys on 140 % moottorin mitoitusvirrasta.

Ympariston lampétila

MOVIMOT® MM..D soveltuu kayttddn ymparistdissa, joiden lampétila on vahintdan
40 °C ja enintdan 60 °C, kun lahtdvirtaa on rajoitettu. Jotta nimellislahtévirta voidaan
maarittaa lampdotilojen ylittdessa 40 °C, lahtdvirtaa on pienennettava 3 % jokaista cel-
ciusastetta kohden 40 °C:een ja 60 °C:een valilla.

OHJE

+ Kayta ulkoisena DC 24 V -jannitelahteena vain testattuja laitteita, joissa on rajoi-
tettu 1aht6jannite (U, = 30 V DC) ja rajoitettu lIahtévirta (1 < 8 A).

» UUL-sertifiointi patee vain, jos laitetta kdytetdan janniteverkoissa, joissa jannite on
enintddn 300 V maata vasten. UL-hyvaksynta ei koske kayttdéa janniteverkoissa,
joissa on maadoittamaton tahtipiste (IT-verkot).

jde
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5.3 Asennustopologia

5.3.1 Asennustopologia MOVIMOT®-kayttolaite, jossa on sisddnrakennettu taajuusmuuttaja

Seuraavassa kuvaassa nakyy sisdarakennetulla taajuusmuuttajalla varustetun
MOVIMOT®-kayttolaitteen periaatteellinen asennustopologia:

400V 24V ili
[ [1] 1]
24V
400V
MOVIMOT® MOVIMOT®
9007204323709451
[11  Ohjaus

5.3.2 Asennustopologia MOVIMOT®, moottorin ldheinen asennus

Seuraavassa kuvaassa nakyy MOVIMOT®-kayttolaitteen periaatteellinen asennusto-
pologia moottorin laheisessa asennuksessa:

400V 24V il
\ [1] "
24V
400V
MOVIMOT® MOVIMOT®
DR..
9007204323666571

[11  Ohjaus
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L1

MOVIMOT®-kayttolaitteen liitanta

L2

L3

(1]

2]
[3]

[4]
[3]

[6]

[7]

8]

RN ﬂj?ﬁxﬁ@ﬁs‘ ““““““

MOVIMOT®

(11 [2](3](4] [5] [6] I
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BE/BR

RS485

—c

RS- X5:29,30 [~a—

RS+ X5: 31,32
1

:I_____________________________

1 X6:456 ]

ROYX6: 11,12
L¢ ) X6: 9,10
1/f2X6:7,8
HT1 X5: 21,22
HT2 X5: 23,24
Kia X5: 25,26
Kib X5: 27,28

+

lw]
(@)
n
=
<

27021598390283787

DC-24-V-sy6ttod
(ulkoinen tai lisalaite MLU..A / MLG..A)
Oikealle/seis (bindaritulo)

Vasemmalle/seis (binaaritulo)

Ohjearvon vaihto f1/f2 (bin&aritulo)

HT1/HT2: Erityisten liitantakaavioiden valiliitti-
met

Valmiusilmoitus
(kosketin kiinni = toimintavalmis)

Jarruvastus BW.. (vain MOVIMOT®-kayttolait-
teessa, jossa ei ole mekaanista jarrua)

Pistoliitin lisalaitteen
BEM tai BES liitantaa varten

Sahkoasennus
MOVIMOT®-kayttdlaitteen liitanta

Liitinten oikeal/seis ja vasen/seis toiminta bi-
naariohjausta kaytettaessa:

ROYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

24V X6:1,2,3

—R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Pydrimissuunta Pyoérimissuunta
oikealle aktiivi- vasemmalle aktiivinen
nen

Liitinten f1/f2 toiminnot:

o Yo ) Jo
o — =) o — =]
— - o N - —| o~
© ©| ol o © o| ©o|©
X X[ X| X< = x| X<| X<
zl €G] zl |CGlE
Y ooz Y oclalz
V) V)
90071995783553 9007199578382091
39

Liitinten oikea/seis ja vasen/seis toiminnot
RS-485-liitanta-/kenttavdylaohjausta kaytet-
taessa:

Molemmat pydrimissuunnat

KREE 1M

o S on aktivoitu.

© ©|o

x X |X

3z |CC

N [a g

NI

(o] [¥]o Vain pydrimissuunta oikealle

o ) S on aktivoitu.

gl |gle Vastapaivaan-ohjearvo aiheut-

zl [CC taa kayton pysahtymisen.

N [a g

J

(o] [ Vain pydrimissuunta vasemmal-
- —|O

o S le on aktivoituna.

el |gle Pydrimissuunta oikealle -ohjear-

E g:: « vo aiheuttaa kaytdn pysahtymi-

—
T sen.

Kayttolaite on lukittu
tai sita ollaan pysayttamassa.

R(VYX6: 11,12
L¢X6:9,10

@
N
=
s
>
>
S
[aV]
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5.5 MOVIMOT®-pistoliitin

5.5.1 Pistoliitin AVT1, ASA3
Oheinen kuva esittaa lisapistoliitinten AVT1 ja ASA3 kytkentaa:
Kéaytossa olevat rakenteet:
+ MM../ASA3
« MM../AVT1
+ MM../JASA3/AVT1

\//_\

MOVIMOT®
24V RS+ L RS- @) L“I L‘Z |.‘3
1121 3] 4

00006
HEEIEn
@ I e B
Ooogd
L 00000
6 7 8 9 10

ASA3

9007199578571147

5.5.2 Pistoliitin AMAG6
Seuraava kuva esittaa lisapistoliittimen AMAG kytkentaa:
Kaytossa oleva malli:

+ MM../AMAG
MOVIMOT®
® rs 3
RS+ L1
24V L2
(C T ar )
O, e @ O
c 1 1, |~
0909
) oy S
AT
O 4 .6 O
AMAG
18014398833361547
Pistoliittimilld varustetuissa malleissa on aktivoitu tehtaalla molemmat pydrimissuun-
nat. Mikali halutaan vain yksi py6rimissuunta, tutustu lukuun "MOVIMOT®-kayttolait-
teen liitanta".
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5.6 MOVIMOT®:in ja moottorin valinen yhteys moottorinldheisessa
asennuksessa

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja asennetaan moottorinldheisesti (alas), moottorin ja
taajuusmuuttajan valinen yhteys saadaan aikaan valmista hybridikaapelia kayttamalla.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja moottorin véliseen liitintdan saa kayttda vain SEW-
EURODRIVERN hybridikaapelia.

MOVIMOT®-puolella voidaan kayttaa seuraavia malleja:
« A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.6.1 MOVIMOT® jossa pistoliitin APG4

Mallin APG4 yhteydessa voidaan kayttaa kaytettavasta hybridikaapelista riippuen seu-
raavia liitAntdmahdollisuuksia moottoriin:

Malli A1 A2 A3
MOVIMOT® |APG4 APG4 APG4
Moottori Kaapelin lapi- |ASB4 ISU4
vientiholkki/liit-
timet

Hybridikaa- |01867423  |05930766 |08163251 A DR.63:lle
peli 0816326X A DR.71:lle — DR.132:lle
05932785 L DR.63:lle
05937558 L DR.71:lle — DR.132:lle

9007199713407627

[1]  Liitanta liittimia kayttamalla
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5.6.2 MOVIMOTP® jossa pistoliitin ALA4

Mallin ALA4 yhteydessa voidaan kayttaa kaytettavasta hybridikaapelista riippuen seu-
raavia liitAntdmahdollisuuksia moottoriin:

Malli B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Moottori Kaapelin lapivientiholkki/liittimet | ASB4
Hybridikaa- |08179484 08162085
peli

[11  Liitanta liittimia kayttamalla
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5.6.3
asennuksessa

Sahkoasennus

MOVIMOT®:in ja moottorin valinen yhteys moottorinldheisessa asennuksessa

MOVIMOT®:in ja moottorin valisen yhteyden yleiskatsaus moottorinldheisessa

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Liitantakaapeli

Kayttolaite

MM../P2.A/RO.A/
APG4

A1

Tuotenumero DR.71 — DR.100: 01867423
Tuotenumero DR.112 — DR.132: 18116620

Kolmivaihemoottorit jois-
sa on kaapelilapivienti

Eﬂ:ﬁ_A_,L\,

9007199713451275

A2

Kolmivaihemoottorit jois-
sa on pistokeliitin ASB4

A3

Tuotenumero: 05932785 (L)
Tuotenumero: 08163251 (A)

Kolmivaihemoottorit jois-
sa on pistokeliitin ISU4
Rakennekoko DR.63

Tuotenumero: 05937558 (L)
Tuotenumero: 0816326X (A)

Kolmivaihemoottorit jois-
sa on pistokeliitin ISU4
Rakennekoko DR.71 —

132

MM../P2.A/RE.A/ALA4

B1

Kolmivaihemoottorit jois-
sa on kaapelilapivienti

@7,7,L\,

9007199713472267

Kolmivaihemoottorit jois-
sa on pistokeliitin ASB4

5
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MOVIMOT®:in ja moottorin valinen yhteys moottorinldheisessa asennuksessa

5.6.4 Hybridikaapelin liitdnta

Seuraava taulukko osoittaa hybridikaapelin johdinten kytkennan (tuotenumerot
01867423 ja 08179484) ja DR..-moottorin liittimet:

Moottoriliitin moottori Johtimen vari/hybridikaapelin merkinta
DR..

u1 Musta/U1

Al Musta/V1

w1 Musta/W1

4a Punainen/13

3a Valkoinen/14

5a Sininen/15

1b Musta/1

2b Musta/2

PE-liitanta Vihred/keltainen + suojauksen loppu (sisdsuojaus)

Seuraava kuva esittda hybridikaapelin liitdntda DR..-moottorin liitinkoteloon.

BK/W1
BK/V1
BK/U1

RD
R R RIS
WH | B IR
‘Aa&.‘.&
BK/1
BK/2
C_©0 O
)\ w2 U2 Vv2 f
O O O

9007200445548683

OHJE

Jarrumoottoreissa ei saa asentaa jarrun tasasuuntajaa.

jde

Jarrumoottoreissa MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ohjaa jarrua suoraan.

AB  Kayttsohje - MOVIMOT® MM..D
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Sahkoasennus 5
MOVIMOT®-lisalaitteiden liitanta

5.7 MOVIMOT®-lisalaitteiden liitanta
5.71 Lisalaitteen MLU11A / MLU21A liitanta

Lisalaitteiden MLU11A ja MLU21A asennusta koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalait-
teen MLU11A / MLU21A / MLG..A asennus"” (- B 23).

Seuraava kuva esittaa lisalaitteiden MLU11A ja MLU21A liitantaa:
YE (MLU11A), BN (MLU21A)

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

MOVIMOT® - o
-
MLU..A
3
SRR EREEEE S
0N ~ | R || o3| —
< |~ I AN|N|[AN|M
x| X E<:><><><><><><
> AN @|lal |
L=~ |N W0
& n:C_:lExern:
RD
BU

640436235

5.7.2 Lisélaitteen MLU13A liiténta

Lisalaitteen MLU13A asennusta koskevia lisatietoja on luvussa "Liséalaitteen MLU13A
asennus" (- B 23).

Seuraava kuva esittaa lisalaitteen MLU13A liitantaa:

MOVIMOT® I ]
YE
YE
YE
MLU13A
BU
RD
| >
ool N 18888 N
N ~ | RGN | =
< | — O ANN|AN[M
x| < E<:><><><><><><
> N ©|la +
=== |n|lw
—|& n:g::x:cn:n:

323967371
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Sahkoasennus
MOVIMOT®-lisalaitteiden liitanta

5.7.3 Lisélaitteen MLG..A liitanta

Lisalaitteen MLG..A asennusta koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen MLU11A /
MLU21A / MLG..A asennus" (- B 23).

Seuraava kuva esittaa lisalaitteen MLG..A liitantaa:

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

MOVIMOT® L.
—
MLG..A
> +
3 Bh D
©|o Mol 181888 7 £
N ~ | R~ o]~
< |~ —|®OINMNAN|N|AN[™M
X[X z<:><><><><><><
> AN @|lal |
£82x|p
—|& n:(_:l:::cxcccc
al>o & 2
[ c|ml O &

641925899
[11 Huomaa py6rimissuunnan aktivointi.

Ks. luku "MOVIMOT®-kayttolaitteen liitanta" (— B 41),
liitinten Oikea/Pysaytys, Vasen/Pysaytys toiminta, kun ohjaus tapahtuu RS485-lii-
tdnnan kautta

A8  Kayttsohje - MOVIMOT® MM..D
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Sahkoasennus 5
MOVIMOT®-lisalaitteiden liitanta

5.7.4 Lisélaitteen MNF21A liitanta

[0

OHJE

Asennuksen saa suorittaa vain yhdessd MOVIMOT®in MM03D-503-00 -
MM15D-503-00 modulaarisen kytkentakotelon kanssa!

Lisalaitteen MNF21A asennusta koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen MNF21A
asennus" (— B 25).

Seuraava kuva esittaa lisalaitteen MNF21A liitantaa:

PE_T'_T_[“} F11/F12/F13

!

—

|
|
|
|
I C
| | MNF21A | MOVIMOT®
| may L0 IR & :
[ —12 L2 — I
[ 13 L3 .
| |
e e — e — T . ]
o] Ne]
AN| ~—
hAE ©| ©
bt et e B D R B
SIS R D
<
o N PO P >
225|388 |d|+
1754451723

[11 Verkkojannitteen kaapelipituuden on oltava mahdollisimman lyhyt!

[2] Jarrujohtimien pituuden on oltava mahdollisimman lyhyt!
Jarrujen johtimia ei saa sijoittaa rinnakkain, vaan mahdollisimman kauan verkko-
jannitteen kaapeleista!

[3] Jarruvastus BW (vain MOVIMOT® ilman mekaanista jarrua)
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Sahkoasennus
MOVIMOT®-lisalaitteiden liitanta

5.7.5 Lisélaitteen URM liitanta

Lisalaitteen URM asennusta koskevia lisatietoja on luvussa "Liséalaitteen URM / BEM
asennus" (- B 26).

Seuraava kuva esittaa lisalaitteen URM liitantaa:

URM MOVIMOT®
| || BE/BR
13
14 RD
WH
15
©|m N ©lo|o|n
o RN N £ oo O Ry
Db DI et ol It BT I
RIS ?QQQQQE”J
> gm_o-+
|3 mg:§§$$
324118411
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5.7.6 Lisalaitteen BEM liitanta

Sahkoasennus 5
MOVIMOT®-lisalaitteiden liitanta

Lisalaitteen BEM asennusta koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen URM / BEM
asennus" (- B 26).

Seuraava kuva esittaa lisalaitteen BEM liitantaa:

L1
L2
L3

PE—T ..... —_—

H H H F11/F12/F13

KT

MOVIMOT®
.|.RD
[ BU
 LBK BE/BR
<
i
i3 ] RD
WH
14 T
15 BU
— NN
eolele)
TTT |[©o|m N ©|olola
o B [l
YT T HslsFsls s 6| sl ar
T X[ |RRR|R|RIRR
> Nl w|al |+
& &:SE;;@%
+
9007199578875531
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MOVIMOT®-lisalaitteiden liitanta

5.7.7 Lisalaitteen BES liitdnta

HUOMIO

BES-lisalaite tai siihen kytketty jarrukela voivat vaurioitua, mikali litdntajannite on
liian suuri.

BES-lisalaitteen tai jarrukelan vaurioituminen.

+ Valitse jarru, jossa on DC-24-V-jarrukela!

Lisalaitteen BES asennusta koskevia lisatietoja on luvussa "Liséalaitteen URM / BEM /
BES asennus" (- E 26).

Seuraava kuva esittaa lisalaitteen BES liitantaa:

L1
L2
L3

MOVIMOT ®

24V L
P =,

BES [1] DR
Z + RD
5> , [BU
w > |LRD BE... 5
2 9 ILBK S
0
%
13 —RD
14— WH C
15 }—BY
© | —N®
SSS
S s e I S ST TSI
U s I N e N s
[TFglgTges e gl
> N w|af |+
R [EGEgEke
(2]
9007200966343307

[1] Jarrunohjain BES asennettu kytkentdkoteloon
[2] Ulkoinen jarruvastus BW
[3] Jarrun virransy6ton lisaliittimet DC 24 V

52 kayttsohje - MOVIMOT® MM..D

21214328/FI — 10/2014



21214328/FI — 10/2014

Sahkoasennus 5
MOVIMOT®-lisalaitteiden liitanta

5.7.8 Lisédlaitteen MBG11A liitédnta

Lisalaitteen MBG11A asennusta koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen MBG11A
asennus" (- B 27).

Seuraava kuva esittaa lisalaitteen MBG11A liitantaa:

MOVIMOT®
MBG11A
©ol|lm o ©olo|o|n
6|l M P NS P B
< |~ —[®OINMNAN|N|[AN|M >—|(7)(/)
Qé‘zﬁié‘éé‘w?;’ﬁr &7
> Nl || |t
4|3 m95§§$$
1— 1]
DC 24 V—-
!
[2]
9007199578787723

[11 Huomaa pydrimissuunnan aktivointi,
Ks. luku "MOVIMOT®-kayttolaitteen liitanta" (- B 41),
litinten Oikea/Pysaytys, Vasen/Pysaytys toiminta, kun ohjaus tapahtuu RS485-lii-
tadnnan kautta

[2] EMC-kelpoinen metallinen kaapelin Iapivientiholkki
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5.7.9 Lisédlaitteen MWA21A liiténta

Lisalaitteen MWA21A asennusta koskevia lisatietoja on luvussa "Lisélaitteen
MWAZ21A asennus" (- B 28).

Seuraava kuva esittaa lisalaitteen MWA21A liitantaa:

L 24V
MOVIMOT® MWA21A
1 24V—»
2 24V |-
3 1L H
— > 4 ROI—>
L5 LO—=
6 10V |
 e—
[3]{ —1
9 1 H
10 L H
111 RS+ |~——
ool Mo 18888 —12 RS- |=—
W —|=|%| 6|~ o] =
YT I s I B B e S
Qé‘é‘ﬁié‘éé‘éé‘éﬁ%‘ér
> Nl sjo| Al t
—|& m95§§$ﬁé’
(1]
T i
(2] (2]

324061323

[11  Ota huomioon py6rimissuunnan aktivointi. Ks. luku "MOVIMOT®-kayttolaitteen liitanta" (- B 41),
litinten Oikea/Pysaytys, Vasen/Pysaytys toiminta, kun ohjaus tapahtuu RS485-liitannan kautta
[2] EMC-kelpoinen metallinen kaapelin lapivientiholkki
[3] Potentiometri kayttamalla 10-V-viitejannitetta [A]
tai potentiaalivapaa analogisignaali [B]

6 10Vj— < 6 10V]+— <
7 + > & —7 + " &

W § | m T g
9 1L H s 9 1 H s
10 1L 10 L
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5.7.10

Lisélaitteen MWF11A liiténta

Lisalaitteen MWF11A asennusta koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen MWF11A

asennus" (- B 28).
Seuraava kuva esittaa lisalaitteen MWF11A liitantaa:

Sahkoasennus
MOVIMOT®-lisalaitteiden liitanta

(4[3[2[1]  [3]2[1] [3[2]1]
X1 X2 X3
MWF11A

X4 X5
L112]3]4]5]6]7[8[o] [1]2]3]4]

9007202439315339

RS485-liitynta

X1 1 RS485 + (yhteys MOVIMOT®:iin)
2 RS485 - (yhteys MOVIMOT®:iin)
3 RS485 GND (yhteys MOVIMOT®:iin)
4 Hairidsuojaus
Taajuustulo
X2 1 A
2 Ei toimintoa
GND
Jannitesyotto
X3 1 +24 V (IN)
2 +24 V (OUT)
GND

Ohjausliittimet

X4

Aktivointi oikealle

Aktivointi vasemmalle

Vapautus/Pikapysaytys

n11

ni2

Vian kuittaus

/héirid 1&hto

O |IN[O|a|l~W|IN|~-

/hairié 1ahtd (oikosulkusuojattu)

9

GND

Analogitulo (eroteltu)

X5

1

10 V pois (47-kQ-potentiometrille)

Al11

Al12 (vertailu)

2
3
4

GND

5
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Lisalaitteen MWF11A liitdnta Broadcast-tilassa

Seuraavassa kuvassa nakyy asennusesimerkki lisalaitteen MWF11A asennuksesta
Broadcast-tilassa:

(11 (11
- = T GND +U
3// P::T 3 T::ir_::T 3 3
® ® ® | 1 [4]
L~ MOVIMOT® | L,/ MOVIMOT® R Tl
[2] [3] 75|22 onol A
3 3 [51 ‘
[ v
(413[2]1]  [3[2[1] [3[2]1]
X1 X2 X3
MWF11A T es
1 ;
(172 3 4] |
IH2|N4IN6|ﬂ8|9IIH2|N4I E ;51 !
| =
| I
| I
I +Ug, OV !
I
|
47 kQ E r S
g S
5 LT T
— | ° !
1= | |
| o+U, oV !
9007202439397899
[11  Verkko

[2] MOVIMOT® ja osoite 1

[3] MOVIMOT® ja osoite 2

[4]  Toimintogeneraattori

[5] Mikali ymparistdssa esiintyy paljon hairidita, RS485-johtosuojaus on maadoitettava kytkentdkaapin
asennuslevyyn.

[6] Aktivointi oikealle/seis

[71  Aktivointi vasemmalle/seis

[8] Vapautus/Pikapysaytys

[9] Vian kuittaus

[10] /Hairid

[11] Vaihtoehtoinen ohjearvon valinta
[12] I-tulo

[13] U-tulo
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5.7.11

Sahkoasennus 5
MOVIMOT®-lisalaitteiden liitanta

Erillistuulettimen V liitanta

jde

Sarjan DR.. kolmivaihemoottorit voidaan toimittaa valinnaisesti erillistuulettimella V va-
rustettuna. Vierastuulettimen V kayttdé laajentaa pydrimisnopeuden oloarvon saato-
aluetta. Nain ollen py6rimisnopeuksia, jotka ovat yli 150 1/min (5 Hz), voi toteuttaa jat-
kuvasti.

Seuraavassa kuvassa nakyy erillistuulettimen kaapelin sijoittelu:

9007202424404491
Seuraavassa kuvassa nakyy esimerkki erillistuulettimen V liitAnnasta:
MOVIMOT®
©o|m q ©Ololola
- = ~|o NN ™M
0| o= S o5l
B I = N N b 24V L
g2 % HEEEE
> Nl ol Al E
—|J o g MM 21 2
1
DC 24 V
3182111115

OHJE

Erillistuulettimilla V varustetuissa moottoreissa parametriksi P341 jaahdytystapa tulee
asettaa "Lisatuuletin”.
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5.8 RS485-vaylamasterin liitanta

Seuraava kuva esittdd RS485-vaylamasterin liitdntaa:

I-

X1: L1
[Xi:L2]]
X1:13

= MOVIMOT® RS485
Busmaster
(SPS/PLC )
©| o) Yol 181%|8S
0| - o NG i
SN e RS485 | |
g Qﬁg SHEEEES
> Nl ool | T
—H|& & G MM
N I
1
DC 24V = =
[3] [ ]
[2] [2]

18014398833771531

[11  Huomaa pydrimissuunnan aktivointi.

Ks. luku "MOVIMOT®-kayttolaitteen liitanta" (- B 41),

litinten Oikea/Pysaytys, Vasen/Pysaytys toiminta, kun ohjaus tapahtuu RS485-liitannan kautta
[2] EMC-kelpoinen metallinen kaapelin lapivientiholkki
[8] Potentiaalintasaus MOVIMOT®/RS485-masteri
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Sahkoasennus 5

DBG-ohjauslaitteen liitdnta

5.9 DBG-ohjauslaitteen liitanta

MOVIMOT®-kayttolaitteissa on diagnoosiliitynta X50 (RJ10-pistoliitanta) kayttéonottoa,
parametrointia ja huoltoa varten.

Diagnoosiliityntd X50 on ylhaalla MOVIMOT®-taajuusmuuttajan paalla sulkutulpan alla.
Irrota sulkutulppa ennen pistokkeen tyontamista diagnoosiliityntaan.

A VAROITUS! MOVIMOT®-kayttdlaitteen kuumien pintojen (erityisesti jaahdyttimen)
aiheuttama palovaara.

Vakava loukkaantumisvaara.
+ Odota kunnes MOVIMOT®-kayttolaite on jaahtynyt riittdvasti ennen siihen koske-

mista.
S

1 m/m«;eos
MOVIMOT® ‘ D

DBG

18014399653617291

DBG-ohjauslaite (5 m:n pidennyskaapeli) voidaan liittdd vaihtoehtoisesti lisakortilla
DKGG60B varustettuna MOVIMOT®-kayttolaitteeseen.

Jatkokaapeli Kuvaus (= toimitussisaltd) Tuotenumero

DKG60B * Pituus 5m 08175837
* 4-napainen, suojattu kaapeli (AWG26)

Kéyttéohje - MOVIMOT* MM.D = 5O
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PC:n / kannettavan tietokoneen liitanta

5.10 PC:n / kannettavan tietokoneen liitanta

MOVIMOT®-kayttolaitteissa on diagnoosiliityntd X50 (RJ10-pistoliitanta) kayttéonottoa,
parametrointia ja huoltoa varten.

Diagnoosiliitynta [1] on ylhaalla MOVIMOT®-taajuusmuuttajan paalla sulkutulpan alla.
Irrota sulkutulppa ennen pistokkeen tyontamista diagnoosiliityntaan.

A VAROITUS! MOVIMOT®-kayttdlaitteen kuumien pintojen (erityisesti jaahdyttimen)
aiheuttama palovaara.

Vakava loukkaantumisvaara.

+ Odota kunnes MOVIMOT®-kayttolaite on jaahtynyt riittdvasti ennen siihen koske-
mista.

Diagnoosiliitynnan yhteys tavalliseen tietokoneeseen / kannettavaan tietokoneeseen
tapahtuu liityntatyypin muuntimella USB11A (tuotenumero 08248311).

Toimituksen laajuus:

+ Liittymatyypin muunnin USB11A
+ Kaapeli ja pistoliitanta RJ10

» Liityntakaapeli USB

(1]

®
USB11A \nowmm
USB o) RJ10 P

9007199713527051
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Kayttoonotto "Easy"
Yleiskatsaus

6 Kayttoonotto "Easy"

6.1 Yleiskatsaus

MOVIMOT®-kayttolaitteiden kayttoonotossa voidaan yleensa valita jokin seuraavista
kayttdonottotiloista:

+ Easy-tilassa tapahtuvassa kayttéonotossa MOVIMOT®-kayttolaite otetaan helposti
ja nopeasti kayttoon DIP-kytkimia S1, S2 ja kytkimia 2, t1 kayttamalla.

+ Expert-tilassa tapahtuvassa kayttdonotossa on kaytettavissa laajennettu paramet-
rivalikoima. MOVITOOLS® MotionStudio -ohjelman tai DBG-kasikayttolaitteen avul-
la parametrit voidaan sovittaa sovelluksen mukaisiksi.

Expert-tilassa tapahtuvaa kayttdonottoa koskevia lisatietoja on luvussa "Parametri-
toiminnoilla varustettu "Expert"-kayttéénotto" (- B 131).

6.2 Yleisia kayttoonotto-ohjeita

jde

OHJE

Kayttdnotossa on ehdottomasti noudatettava luvun "Turvaohjeet" yleisia turvallisuus-
ohjeita.

A VAROITUS

Puristumisvaara puuttuvien tai vaurioituneiden suojusten vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Laitteiston suojukset on asennettava maaraysten mukaisesti, ks. myds vaihteis-
ton kayttdohje.

« Al3 koskaan ota kayttodn laitetta ilman asennettuja suojuksia.

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Kytke taajuusmuuttaja jannitteettdmaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

A VAROITUS

Laitteiden virheellinen kayttadytyminen vaarien laiteasetusten johdosta.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

* Noudata kayttéonotto-ohjeita.

» Asennuksen saa antaa vain koulutetun ammattihenkilston suoritettavaksi.
» Vain toimintoon sopivia asetuksia saa kayttaa.

6
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Edellytykset

A VAROITUS

Laitteen kuumien pintojen (erityisesti jddhdyttimen) aiheuttama palovaara.
Vakava loukkaantumisvaara.

» Koske laitteeseen vasta kun se on jaahtynyt tarpeeksi.

OHJE
i Al3 irrota tai kiinnité teho- tai signaalijohtoja kaytén aikana hairittéman kayton var-
mistamiseksi.
OHJE
i * lIrrota tilatieto-LED:in maalinsuojakansi ennen kayttdonottoa. Irrota tyyppikilpien
maalinsuojakelmut ennen kayttdonottoa.

» Pida jannite poiskytkettyna vahintaan 2 s. verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi.

6.3 Edellytykset

Kayttoonotolle on asetettu seuraavat edellytykset:

+  MOVIMOT®-kayttolaite on asennettu mekaanisesti ja séhkoisesti maaraysten mu-
kaisesti.

« Kayttolaitteiden tahaton kaynnistyminen on estetty soveltuvilla turvatoimenpiteilla.

* Henkiléihin ja koneeseen kohdistuvat vaarat on estetty soveltuvilla turvatoimenpi-
teilla.
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Kayttoonotto "Easy" 6

Hallintalaitteiden kuvaus

6.4 Hallintalaitteiden kuvaus

6.4.1 Ohjearvopotentiometri f1

HUOMIO

Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa f1 ja diag-
noosiliitynnassa on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.

» Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen ohjearvon
asettamisen jalkeen.

Potentiometrilla f1 on kayttétavasta riippuen erilaisia toimintoja:

* Binaariohjaus: Ohjearvon asetus f1
(f1 valitaan liittimesta f1/f2 X6:7,8 = "0")
* Ohjaus RS485:n kautta: Enimmaistaajuuden f_,,. asettaminen

f1 [Hz] 100

18014398838894987

[11 Potentiometrin asento
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6.4.2 Kytkin 2

Kytkimella f2 on kayttétavasta riippuen erilaisia toimintoja:

* Binaariohjaus:

» Ohjaus RS485:n kautta:

Ohjearvon asetus 2

(f2 valitaan liittimest& f1/f2 X6:7,8 = "1")

Minimitaajuuden f_;, asetus

\r? Kytkin f2

o] Asento 1123|456 |78 9]H10

4 Ohjearvo 2 [Hz] 5 | 7 (10|15 |20 |25 |35|50|60] 70 |100
Minimitaajuus [Hz] 5 | 7 (1012|1520 | 25| 30| 35| 40

6.4.3 Kytkin t1

Kytkinta t1 kaytetadn MOVIMOT®-kayttolaitteen kiihdytyksen saatamiseen. Ramppiai-
ka perustuu ohjearvon askelmuutokseen, jonka suuruus on 1500 1/min (50 Hz).

Kytkin t1
Asento 0 1 2 3 4 5 6 8 9 |10
Ramppiaika t1 [s] 01(02|03(05|0,7| 1 3 10

64 Kayttsohje — MOVIMOT® MM..D

21214328/FI — 10/2014



21214328/FI — 10/2014

Kayttoonotto "Easy"

Hallintalaitteiden kuvaus

6

6.4.4 DIP-kytkimet S1 ja S2
HUOMIO
DIP-kytkinten vaurioituminen soveltumattoman tytkalun vuoksi.
DIP-kytkinten vaurioituminen.
» DIP-kytkimia saa kytkea vain niihin sopivilla tydkaluilla, esim. ruuviavaimella, jon-
ka teran leveys on < 3 mm.
* Voima, jolla DIP-kytkin vaihtokytketdan, saa olla enintdan 5 N.
9007199881389579
DIP-kytkin S1:
s1 1 ]2 ]3] 4 5 6 7 8
Merkitys Binaarikoodaus Moottorin- Moottorin PWM- Tyhjakaynti-
RS485-laiteosoite suoja tehoaste taajuus vaimennus
2° 2 2? 2
PAALLA 1 1 1 1 Pois Moottori Muuttuva Paalla
astetta pienempi | (16,8,4 kHz)
POIS 0 0 0 0 Paalla Moottori 4 kHz Pois
sovitettu
DIP-kytkin S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Merkitys Jarrutyyppi [Jarrun tuuletus | Kayttotapa | Pyorimisno- Binadrikoodaus
ilman aktivoin- peuden val- Lisdtoiminnot
tia vonta
2° | 2" | 22 | 28
PAALLA Lisalaitteen jarru Paalla U/ Paalla 1 1 1 1
POIS Vakiojarru Pois VFC Pois 0 0 0 0
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6.5 DIP-kytkinten S1 kuvaus
6.5.1  DIP-kytkimet S1/1 — S1/4

RS485-osoitteen valinta MOVIMOT®-kayttolaitteelle bindirikoodausta kayttamal-

I
Desimaa- | 0 |1 |2 |3]4a|5]6|7]8]09/[10]11/12]13]14]15
liosoite

s11 SIx - Ix = x |- x]-[x|-[x|-[x|-]x
S1/2 o Ix x| == x x| -]-[x[x|-]-]x]x
S1/3 ool = x [x I x x| -]=-]-]-Ix|x|x]|x
s1/4 ool el = e = x I x I x [ x x| x| x]|x
X |=0N - |=OFF

Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjauksesta riippuen seuraavat osoitteet:

Ohjaus RS485-
osoite
Binaariohjaus 0
Ohjauslaitteen kautta (MLG..A, MBG..A) 1
Kenttavaylalitynnan kautta (MF..) 1
MOVIFIT®-MC:n kautta (MTM..) 1
Sisaanrakennetulla pienohjauksella (MQ..) varustetun kenttavaylalii- |1-15
tynnan kautta
RS485-masterilla 1-15
Ohjearvomuuntimen MWF11A kautta 1-15

6.5.2 DIP-kytkin S1/5

Moottorinsuoja paalla/pois paalta

Moottorinsuoja on deaktivoitava MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinléheisessa

asennuksessa (alas).

Moottorinsuoja saadaan kuitenkin aikaan kayttamalla TH:ta (bimetallista Iampokytkin-
td). TH avaa anturivirtapiirin, kun nimellislaukaisulampétila saavutetaan (ks. kenttaja-

kolaitteen kasikirja).
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DIP-kytkin S1/6

Moottoritehotaso alhaisempi

Kun DIP-kytkin S1/6 aktivoidaan, MOVIMOT® voidaan kohdistaa moottoriin, jonka
moottoritehotaso on alhaisempi. Laitteiden nimellisteho ei talléin muutu.

Mikali kaytetaan moottoria, jolla on pienempi teho, MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on
moottorin kannalta yhden tehotason verran suurempi. Kayttdlaitteen ylikuormitetta-
vuutta saa siksi korottaa. Virtaa voidaan nostaa lyhyeksi ajaksi, mika johtaa korke-
ampiin vaantdmomentteihin.

Kytkimen S1/6 tarkoituksena on saada moottorin huippumomentti kayttoon lyhyeksi
ajaksi. Kulloinkin kyseessa olevan laitteen virtaraja on kytkimen asennosta riippu-
matta aina sama. Moottorinsuojatoiminto sovitetaan kytkimen asennon mukaiseksi.

Kun kytkin S1/6 = "ON" kyseisessa kayttotavassa, moottorin kippaussuoja ei ole
mahdollinen.

DIP-kytkimen S1/6 tarvittava asetus riippuu moottorin tyypistd ja siksi myos
MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa olevasta Drive-ldent-moduulista.

Tarkista ensin MOVIMOT®-taajuusmuuttajan Drive-ldent-moduulin tyyppi. Aseta
DIP-kytkin S1/6 seuraavien taulukkojen mukaan.

6
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Moottori jonka toimintapiste on 400 V/50 Hz

Koskee MOVIMOT®-kayttolaitetta, jossa on seuraavat Drive-ldent-moduulit:

Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]
DRS/400/50 Valkoinen 18214371 230/400 50
DRE/400/50 Oranssi 18214398 230/400 50
DRP/230/400 Ruskea 18217907 230/400 50
DRN/400/50 Vaaleansininen 28222040 230/400 50
DIP-kytkimen S1/6 asetus:
Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00
Moottori A\-kytkenndssa Moottori A-kytkennassa
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON $1/6 = OFF S§1/6 = ON
DR63L4/..
0.25 DRE80S4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
DRS7184/..
0.37 DRES0S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
DRS71M4/..
0.55 DRESOM4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0.75 DRPIOMA4/. . MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN8OM4/..
DRS80M4/..
DRE90OM4/..
1.1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE90L4/..
1.5 DRP100M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90L4/..
DRS90L4/..
DRE100M4/..
2.2 DRP100L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100LS4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.0 DRP112M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE13284/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Moottori jonka toimintapiste on 460 V/60 Hz

Koskee MOVIMOT®-kayttolaitetta, jossa on seuraavat Drive-ldent-moduulit:

Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]
DRS/460/60 Keltainen 18214401 266/460 60
DRE/460/60 Vihrea ———18214428 266/460 60
DRP/266/460 Beige 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Sinivihred 28222059 266/460 60
DIP-kytkimen S1/6 asetus:
Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00
Moottori A\-kytkenndssa Moottori A-kytkennassa
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0.75 DRP9OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE90M4/..
1.1 DRP9OL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE90L4/..
1.5 DRPYOLA4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN9OL4/..
DRS90L4/..
DRE100L4/..
2.2 DRP112M4/ . MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.7 DRP13254/. MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE13284/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Moottori 50-/60-Hz-jannitealueella

Koskee MOVIMOT®-kayttolaitetta, jossa on seuraavat Drive-ldent-moduulit:

Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]
DRS/DRE/50/60 Violetti 18214444 220 — 240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Valkovihrea 28222067 220 - 230/380 — 400 50
266/460 60
DIP-kytkimen S1/6 asetus:
Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00
Moottori A-kytkenndssa Moottori A-kytkennassa
[kW] S1/6 = OFF S1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
0.25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE80M4/..
0.75 DRNSOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
1.1 DRN90S4/. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE90L4/..
1.5 DRN9OLA/ . MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LC4/..
3.0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4.0 DRN112M4/.. MM40D.. - -

Moottori jonka toimintapiste on 380 V/60 Hz (ABT-maarays Brasilialle)

Koskee MOVIMOT®-kayttolaitetta, jossa on seuraavat Drive-ldent-moduulit:

Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]
DRS/DRE/380/60 Punainen 18234933 220/380 60

DIP-kytkimen S1/6 asetus:

Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00
Moottori \-kytkennadssa Moottori A-kytkennédssa

[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DRE80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRE8OM4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRE90M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DRE90L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4.0 DRE100L4/.. MM40D.. - -
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Moottori jonka toimintapiste on 400 V/50 Hz ja LSPM-teknologia

Koskee MOVIMOT®-kayttolaitetta, jossa on seuraavat Drive-ldent-moduulit:

Drive-ldent-moduuli Moottori
Merkinta Vari Tuotenumero Verkkojannite [V] Verkkotaajuus
[Hz]
DRE...J/400/50 Oranssi 28203816 230/400 50
DRU...J/400/50 Harmaa 28203194 230/400 50
DIP-kytkimen S1/6 asetus:
Teho Moottorityyppi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MM..D-503-00
Moottori K-kytkennassa Moottori A-kytkennédssa
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.25 DRU71SJ/.. - - MMO3D.. —
DRE71SJ4/..
0.37 DRU71MJ4/ . MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..
0.55 DRUS0SJ4/.. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..
0.75 DRUSOMJ4/ MMO7D.. - MM11D.. -
DRE80SJ4/..
1.1 DRU9OMJ4/. . MM11D.. - MM15D.. -
DRE80MJ4/..
1.5 DRU9OLJ4/. MM15D.. - MM22D.. -
DRE90MJ4/..
2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DRE9OLJA4/..
3.0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -
4.0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - - -

6.5.4 DIP-kytkin $1/7
Suurimman sallitun PWM-taajuuden asettaminen
 Kun DIP-kytkin S1/7 = "OFF", MOVIMOT® toimii 4 kHz:n PWM-taajuudella.

« Kun DIP-kytkin S1/7 = "ON", MOVIMOT® toimii 16 kHz:n PWM-taajuudella (hiljai-
nen). MOVIMOT® kytkee jadhdytyselementeisté ja taajuusmuuttajan kuormitukses-
ta riippuen vaiheittain alhaisemmille tahtitaajuuksille.

6.5.5 DIP-kytkin S1/8
Joutokdynnin varahtelyvaimennus

Kyseinen toiminto vahentaa DIP-kytkimen S1/8 asetuksella = "ON" joutokdynnin yh-
teydessa esiintyvia resonanssivarahtelyja.
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6.6 DIP-kytkinten S2 kuvaus

6.6.1 DIP-kytkin S2/1
Jarrutyyppi

+ DIP-kytkimen S2/1 on oltava asennossa "OFF" vakiojarrua kaytettaessa.

» DIP-kytkimen S2/1 on oltava asennossa "ON" lisalaitteen jarrua kaytettdessa.

Moottori Vakiojarru Lisdjarru
[tyyppil [tyyppil
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S2/1 = OFF S2/1=ON
460 V/60 Hz ABNT LSPM-
50-/60-Hz-jannitealue Brasilia Teknologia
DR.63L4 BRO3 -
DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1
DRE80S4 DRU71MJ4
DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRES80S4 DRU80SJ4
DRE8OM4 DRU80MJ4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE8OM4 DRE80SJ4 BE2 BE1
DRE90M4 DRU90MJ4
DRP90L4
DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2
DRE100M4 DRU100MJ4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90LJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4
DRS100LC4 DRU100LJ4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE13254
DRP11284
Suositeltava jarrun jannite
MOVIMOT®-tyyppi (taajuusmuuttaja) Suositeltava
Jarrun jannite

MOVIMOT® MM..D-503, rakennekoko 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, rakennekoko 2 (MM22.. — MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, rakennekoot 1 ja 2 (MMO03.. - MM40..)
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6.6.2 DIP-kytkin S2/2
Jarrun vapautus ilman aktivointia

Kun DIP-kytkimen S2/2 asetuksena = "ON", jarrun vapautus on mahdollista myos sil-
loin, kun kayttdlaitetta ei ole aktivoitu.

Toiminnot binaariohjauksessa

Jarru voidaan vapauttaa bindariohjauksessa asettamalla liittimen f1/f2 X6:7,8 signaali
seuraavien edellytysten tayttyessa:

Liittimen tila Aktivointi- | Vikatila | Jarrutoiminto
RO | Lo | fe |f1R
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8
" "o" "o" Laite Ei laite- | MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
"o" " aktivoitu virhettd |ohjaa jarrua.
Ohjearvo f1
" "o" " Laite Ei laite- | MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
"0" " aktivoitu virhettd |ohjaa jarrua.
Ohjearvo f2
" " "o" Laitetta ei Ei laite- |Jarru on kiinni.
"0" "o" ole aktivoitu |virhetta
" " " Laitetta ei Ei laite- |Jarru on kiinni.
ole aktivoitu |virhetta
"0" "0" "1" | Laitetta ei Ei laite- | Jarru vapautetaan manuaa-
aktivoitu virhetta | lista ajoa varten.”
Kaikki tilat mahdollisia Laitetta ei Laitevi- |Jarru on kiinni.

ole aktivoitu |ka

1) Expert-tilassa parametrin P600 (liitinten konfigurointi) on lisaksi oltava = "0" (oletus) => "Ohjearvon vaih-
to vasen/seis - oikea/seis".
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Toiminnot, kun ohjaus tapahtuu RS485:n kautta

Kun ohjaus tapahtuu RS485:n kautta, jarru vapautetaan ohjaussanalla ohjaamalla:

MOVIMOT®

Master
[E e oo oo oo oo oo oo oo | PO
'W'”T'[" | POt P2 |  PO3
| pn P2 | P3
-t Pl

329547915

PO = prosessin lahtddata Pl = prosessin tulodata
PO1 = ohjaussana PI1 =tilatietosana 1
PO2 = pyorimisnopeus [%] P12 = lahtdvirta
PO3 = ramppi PI3 = tilatietosana 2
DO = binaarilahdot DI = bin&aritulot
Jarru voidaan vapauttaa seuraavien edellytysten tayttyessa asettamalla ohjaussanan
bitiksi 8:
Perusohjauslohko
15 14 |13 |12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Ohjaussana
Ei varattu " Bitti | Bitti| Eiva- | "1"= Ei varattu® "1 10" = vapautus
"9" | "8" | rattu” | reset muuten seis

— Virtuaaliliittimet jarrun vapauttamiseksi ilman kayttolait-
teen aktivointia

Virtuaaliliittimet jarrun sulkemiseksi ja paateasteen lukit-
semiseksi, ohjauskomento "seis"

1) Suositus kaikille vapaille biteille = "0"

Aktivointitila Vikatila Tilabitit 8 Jarrutoiminto
ohjaussanassa

Laite Ei laitevirhetta/ "o" MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

aktivoitu ei tiedonsiirto-aikavalvontaa ohjaa jarrua.

Laite Ei laitevirhetta/ """ MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

aktivoitu ei tiedonsiirto-aikavalvontaa ohjaa jarrua.

Laitetta Ei laitevirhetta/ "o" Jarru on Kiinni.

ei aktivoitu ei tiedonsiirto-aikavalvontaa

Laitetta Ei laitevirhetta/ " Jarru vapautetaan manuaa-

ei aktivoitu ei tiedonsiirto-aikavalvontaa lista ajoa varten.

Laitetta Laitevirhe/ "1" tai "0" Jarru on Kiinni.

ei aktivoitu tiedonsiirto-aikavalvonta

(4 Kayttsohje - MOVIMOT® MM..D
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Ohjearvon valinta binadriohjauksessa

Ohjearvon valinta bindariohjauksessa liittimen f1/f2 X6 tilasta riippuen: 7,8:

Aktivointitila Liitin f1/f2 X6:7,8 Aktiivinen ohjearvo

Laite aktivoitu Liitin f1/f2 X6:7,8 = "0" Ohjearvopotentiometri f1 aktiivi-
nen

Laite aktivoitu Liitin f1/f2 X6:7,8 = "1" Ohjearvopotentiometri f2 aktiivi-
nen

Menettely, kun laite ei ole kdyttovalmis

Mikali laite ei ole kayttdvalmis, jarru suljetaan aina liittimen f1/f2 X6:7,8 tilasta tai oh-
jaussanan bitista 8 riippumatta.

LED-naytto

Tila-LED vilkkuu kausittain nopeasti (t,ss5 : t,s = 100 ms : 300 ms), kun jarru on va-
pautettu manuaalista ajoa varten. Se koskee seka binaariohjausta ettda RS485:n kaut-
ta tapahtuvaa ohjausta.

6.6.3 DIP-kytkin S2/3
Kayttotapa
+ DIP-kytkin S2/3 = "OFF": VFC-kayttd nelinapaisille moottoreille
» DIP-kytkin S2/3 = "ON": U/f-kayttd varattu erikoistapauksille

6.6.4 DIP-kytkin S2/4
Pyorimisnopeuden valvonta

Kayntinopeuden valvontaa (S2/4 = "ON") kaytetdan kayttolaitteen suojaamiseen sen
jumiutuessa.

Mikali kayttolaitetta kaytetdan virtarajalla kauemmin kuin 1 sekunnin ajan kdyntinopeu-
den valvonnan (S2/4 = "ON") ollessa aktiivinen, MOVIMOT®-taajuusmuuttaja laukai-
see kayntinopeuden valvonnan virheen. MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tila-LED osoit-
taa virheen vilkkumalla hitaasti punaisena (virhekoodi 08). Kyseinen virhe ilmenee
vain, kun virtaraja on saavutettu jatkuvasti viiveajan keston ajan.

6.6.5 DIP-kytkimet S2/5 - S2/8
Lisatoiminnot

DIP-kytkinten S2/5 - S2/8 bindarikoodauksen johdosta voidaan aktivoida lisatoiminto-
ja. Mahdolliset lisatoiminnot aktivoidaan seuraavalla tavalla:

Desimaali-| 0 (1 [ 2 (3[4 (5 (6|7 |8|9|10/11(12|13|14 |15
arvo

S2/5 x| - x| - |x|[-|x|-|x|-|x|-|x|-|X
S2/6 =X x| -|-[x|x|-|-|x|x|-|-|x|X
s2/7 — == =X [x|[x|x|-|-|-|-|x|x|x|X
s2/8 — === -|-|-|-Ix|x|x|x|x|x|x|X
X [=ON - |=OFF

Kayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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6.7 Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00
6.7.1 Valittavien lisatoimintojen yleiskatsaus
DIP-kytkimista S2/5 — S2/8 voi aktivoida seuraavan lisatoiminnon:
Desi- Lyhyt kuvaus Kayttotapa Kuvaus
i Ohjaus Binaari-
vo RS485:n ohjaus
kautta
0 Perustoiminto, lisatoimintoa ei valittu X X -
1 MOVIMOT®:issa pidennetyt ramppiajat X X (-B77)
2 MOVIMOT® jossa saadettéava virtaraja X X (-~ B78)
(vika, jos raja ylittyy)
3 MOVIMOT?® jossa asetettava virtaraja X X (- B78)
(muutettavissa liittimen f1/f2 X6:7,8 kautta)
4 MOVIMOT®:in parametrointi vaylan kautta X - (-~ B81)
5 MOVIMOT® jossa moottorinsuoja TH:n kautta X - (- B83)
6 MOVIMOT®:in PWM-maksimitaajuus 8 kHz X X (-~ B 84)
7 MOVIMOT?® jossa pikakaynnistys/-seis X X (-~ 285)
8 MOVIMOT®:in minimitaajuus 0 Hz X X (- B87)
9 MOVIMOTP® nostinkayttésovelluksille X X (~ B 88)
10 MOVIMOT® jossa minimitaajuus 0 Hz ja alennettu X X (-~ B91)
vaantomomentti pienilla taajuuksilla
11 Verkkovaiheen puuttumisen valvonta deaktivoitu X X (-~ B92)
12 MOVIMOT?® jossa pikakaynnistys/-pysaytys ja moot- X X (- B93)
torinsuoja TH:n kautta
13 MOVIMOT?® jossa laajennettu kdyntinopeuden val- X X (- B 96)
vonta
14 MOVIMOT?®, jossa deaktivoitu luiston kompensointi X X (-~ B100)
15 Ei kaytdssa - - -

/6  Kayttsohje — MOVIMOT® MM..D
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6.7.2 Lisadtoiminto 1

MOVIMOT® jossa pidennetyt ramppiajat

ON

J00
6 7 8

S2

5

329690891

Toimintakuvaus
Ramppiajat voidaan asettaa aina 40 sekuntiin asti.

Kun ohjaus tapahtuu RS485:n kautta, kolmea prosessidataa kaytettdessa voidaan siir-
taa enintdan 40 sekunnin ramppiaika.

Muutetut ramppiajat

Kytkin t1
Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Ramppiaika t1 [s] 0102030507 1 |20 |25 | 30 | 35 | 40

= vastaa vakioasetusta

= muutetut ramppiajat
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6.7.3 Lisdtoiminto 2
MOVIMOT?® jossa saadettiva virtasarja (vika, jos raja ylittyy)

ON

5 6 7 8
S2

329877131

Toimintakuvaus
Virtarajan voi ylittda kytkimesta f2.

Ohjearvo f2 (bindariohjauksessa) ja minimitaajuus (kun ohjaus tapahtuu RS485:n
kautta) on asetettu seuraaviksi kiinteiksi arvoiksi:

Ohjearvo f2: 5Hz
Minimitaajuus: 2 Hz

Valvonta aktivoituu 15 Hz:n ylapuolella. Mikali kayttélaite toimii virtarajalla kauemmin

kuin 500 ms, laite siirtyy vikatilaan (vika 44). Tilatieto-LED osoittaa tilan vilkkumalla
nopeasti punaisena.

Saadettavat virtarajat

) Kytkin f2
o] Asento 0|12 |3 |4|5|6|7]|8]|9]10
o e [%] 1 1y 90 | 95 | 100 | 105|110 [ 115|120 | 130 | 140 | 150 | 160

6.7.4 Lisatoiminto 3

MOVIMOT?® jossa saadettava virtaraja (muutettavissa liittimen f1/f2 X 6:7,8 kaut-
ta) ja taajuuden alentaminen ylityksen yhteydessa

ON
mins
I
5 6 7 8
S2
329910539

Toimintakuvaus
Virtarajaa voidaan saataa kytkimesta f2. Binaarituloliittimesta f1/f2 voidaan vaihdella
maksimaalivirtarajan ja asetetun virtarajan valilla.

Reaktio, kun virtaraja saavutetaan

Kun virtaraja saavutetaan, laite alentaa taajuutta ja pysayttda rampin. Se estaa virran
nousun.

Kun laite toimii virtarajalla, tilatieto-LED osoittaa tilan vilkkumalla nopeasti vihreana.
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Jarjestelman sisdiset arvot ohjearvolle f2/minimitaajuus
Seuraavat toiminnot eivat enaa ole mahdollisia:

+ Binaariohjauksessa ohjaus ohjearvon f1 ja ohjearvon f2 valilla liitimella f1/f2 ei ole
mahdollista.

* RS485:n kautta tapahtuvassa ohjauksessa minimitaajuutta ei voi asettaa. Minimi-
taajuus on asetettu pysyvasti 2 Hz:ksi.

Saadettavat virtarajat

R Kytkin f2
o] Asento 0| 1|2 |3 |4|5|6/|7]|8|9]H10
= s [%1 / 1 60 | 70 | 80 | 90 |100| 110|120 | 130 | 140 | 150 | 160

Virtarajojen valinta binaarituloliittimen f1/f2 kautta

f1/f2 ="0" Oletusvirtaraja on aktiivinen.

24V X6:1,2,3

- R(C¥X6:11,12
- L¥)X6:9,10

90071995783
55339

f1/f2 ="1" Kytkimen f2 kautta asetettu virranrajoitus on aktiivi-
nen.

Vaihtokytkenta voi tapahtua myos aktiivisessa lait-
teessa.

24V X6:1,2,3

- R(¥X6:11,12
- L¥)X6:9,10
f1/f2 X6:7,8

90071995783
82091
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Virran ominaiskdyraan vaikuttaminen

Virran ominaiskayra lasketaan vakiokertoimella, kun valitaan alhaisempi virtaraja.

Moottori tahtikytkennassa

Imax / In [%]
200

A

160

100

50

(1]

(2]

100 f[Hz]

[1] vakiotoiminnon virran ominaiskayra

331979659

[2] alennettu virran ominaiskayra lisadtoiminnolle 3 ja liittimille f1/f2 X6:7,8 = "1"

Moottori kolmiokytkennassa

Imax / In [%]

200
1
160 [1] \
[2] !
100 !
50 1
0 50 87 100 f[Hz]

[1] vakiotoiminnon virran ominaiskayra

332087051

[2] alennettu virran ominaiskayra lisatoiminnolle 3 ja liittimille f1/f2 X6:7,8 = "1"

8  Kayttsohje - MOVIMOT® MM..D
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6.7.5 Lisdtoiminto 4

MOVIMOT® jossa vayldaparametrointi

OHJE

jde

nolla varustettua "Expert"-kayttdonottoa (—» B 134).

329944715

Kun lisatoiminto 4 aktivoidaan, kaytéssa on vain rajoitettu maara parametreja. Mikali
muita parametreja halutaan sovittaa, SEW EURODRIVE suosittelee parametritoimin-

Lisatoiminto 4 on tarkoitettu ainoastaan RS485:n kautta tapahtuvaa ohjausta varten
yhdessa sisaanrakennetulla pienohjauksella varustettujen kenttavaylaliityntdjen MQ..

kanssa.

Toimintakuvaus

Potentiometri f1 seka kytkimet 2 ja t1 deaktivoidaan. MOVIMOT?® ei ota potentiometrin
ja kytkinten asetuksia huomioon. MOVIMOT® ottaa edelleenkin DIP-kytkinten asennon
huomioon. DIP-kytkinten kautta valittuja toimintoja ei voi sdataa vaylan kautta.

Periaatekaavio

_ DedficeNet

USBT11A

[1] Kenttavayla
[2] Diagnoosiliitynta

MOVIMOT®
18014398841614091
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Kayttoonotto "Easy"
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

Parametrien muuttaminen MOVITOOLS® MotionStudio:lla

Seuraaviin parametreihin paasee kasiksi, kun MOVITOOLS® "MotionStudio" > "Kéayt-
toéonotto" > "Parametripuu” avataan. Kyseisia parametreja voi muuttaa ja tallentaa lait-

teeseen.
Nimi Alue In- Para- |Askelpituus
deksi | metrit
Ramppi yl6s 0.1-1-2000 [s] | 8807 |P130 |0.1s—-1s: 0.01
Ramppi alas 0.1-1-2000([s] |8808 |P131 |1s-10s: 0.1
10s—-100s: 1
100 s —2000s: 10
Minimitaajuus 2 -100 [HZz] 8899 |P305 |0.1Hz
Maksimitaajuus® 2-100 [HZ] 8900 |P306 |0.1Hz
Virtaraja 60 — 160 [%)] 8518 |P303 |1%
Esimagnetointiaika 0-04-2]s] 8526 |P323 |0.001s
Jalkimagnetointiaika 0-0.2-2]s] 8585 [P732 |0.001s
Parametrilukitus 0: Pois 8595 |P803 |-
1: On
Tehdasasetus 0: Ei 8594 |P802 |-
2: Toimitustila
Hidastusaika kdyntino- |0.1-1-10.0[s] [8558 |P501 |0.10.1s
peuden valvonta
Jarrun avautumisaika 0-2]s] 8749 |(P731 |0.001s
Luiston kompensointi? |0 — 500 [1/min] 8527 |P324 |0.2 1/min

Tehdasasetus = lihavoitu

1) Esimerkki: Enimmaistaajuus = 60 Hz

Vaylaohjearvo = 10 %

Taajuuden ohjearvo = 6 Hz

2) Kun lisdtoiminnonasetusta muutetaan, arvo asetetaan moottorin nimellisluistok-
Si.

Tehdasasetus aktivoidaan heti kun lisatoiminto 4 aktivoidaan DIP-kytkimella. Mikali
DIP-kytkimella valittu lisatoiminto sailyy ennallaan 24 V -kayttdjannitteen pois paalta
kytkemisen jalkeen, uuden paallekytkennan jalkeen kaytetddn EEPROM:ista saatuja
viimeksi voimassa olleita arvoja.

Kaynnistystaajuus on asetettu pysyvasti 0,5 Hz:ksi.

Mikali asetettu ohjearvo tai enimmaistaajuus on pienempi kuin asetettu minimitaajuus,
minimitaajuus aktivoituu.

Parametreja tulkitaan vain kyseisessa lisatoiminnossa.
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6.7.6 Lisdtoiminto 5

jde

Toimintakuvaus

MOVIMOT®-moottorinsuoja TH:n kautta

ON

329992459

OHJE

Lisatoiminto on tarkoitettu ainoastaan RS485:n kautta tapahtuvalle ohjaukselle
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinléheisen (alas tehdyn) asennuksen yhteydes-
sa.

Toiminnot kenttavaylaliityntéjen MF.. ja MQ.. yhteydessa:

+  MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorin laheisessa asennuksessa TH asettaa liitti-
met "R" ja "L" moottorin ylildampdtiloissa tilaan "0".

+ Lisatoiminto 5 luo liittimet "R" tai "L" avattaessa virheen 84 (moottorin ylilampétila).
+ Vika 84 osoitetaan MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tilatieto-LED:in vilkkusignaalilla.
* Luotu vika 84 siirretddn myds kenttavaylan kautta.

Toiminnot kenttavaylaliityntéjen MQ.. yhteydessa:

«  MOVIMOT®-vaylaparametrointi lisatoiminnon 4 (— B 81) mukaisesti.

Toiminnot kenttavaylaliityntéjen MF.. yhteydessa:

+ Potentiometri f1 ja kytkimet f2 ja t1 deaktivoidaan, seuraavat arvot ovat voimassa:

Nimi Arvo

Ramppi ylos 1s

Ramppi alas 1s
Minimitaajuus 2 Hz
Enimmaistaajuus 100 Hz
Virtaraja Oletusvirtaraja
Esimagnetointiaika 04s
Jéalkimagnetointiaika 02s
Hidastusaika kayntinopeuden valvonta 1s

Jarrun avautumisaika Os

Luiston kompensointi Moottorin nimellisluisto
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Vian 84 laukaisuedellytykset

Vika 84 "Moottorin ylilampétila" laukaistaan, kun kaikki seuraavat edellytykset on tay-

tetty:
+  MOVIMOT®-vakiomoottorinsuojatoiminto on deaktivoitu DIP-kytkimella S1/5 =
"ON"_
* Pyorimissuuntaliittimet on johdotettu seuraavan kuvan mukaisesti TH:n valitykselld
24 volttiin.
Kenttdjakolaitteessa: Moottorin laheisessa asennuk-
sessa lisalaitetta P2.A kaytta-
malla:
N
|F ] s 2|3
g |g|¢
>
3|18
TH

9007199586919307 TH
9007199881486475

* TH on lauennut moottorin ylildmpédtilan vuoksi. Molempien pydrimisuuntaliitinten
aktivointi jaa siten valiin.
* Verkkojannite on olemassa.

OHJE

Kun olemassa on pelkastaan MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 voltin syéttdjannite, vi-
kaa ei laukaista.

jde

6.7.7 Lisdtoiminto 6
MOVIMOT® ja maksimaalinen PWM-taajuus 8 kHz

o[

5 6 7 8
S2

330028171

Toimintakuvaus
Lisatoiminto alentaa PWM-taajuuden 16 kHz -> 8 kHz.

Kun DIP-kytkin S1/7 = "ON", laite toimii 8 kHz:n PWM-taajuudella ja kytkee jadhdyty-
selementin [ampdtilasta riippuen takaisin 4 kHz:lle.

S$1/7 ilman lisatoimintoa 6 S$1/7 lisatoiminnolla 6
ON PWM-taajuus muuttuva PWM-taajuus muuttuva
16, 8, 4 kHz 8, 4 kHz
OFF PWM-taajuus 4 kHz PWM-taajuus 4 kHz
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6.7.8 Lisatoiminto 7
MOVIMOT?® ja pikakdynnistys/-seis

ON

330064651

Toimintakuvaus

Osatoiminto "Pikapyséytys" (vain ohjauksessa RS485:n ja bindériohjauksen kautta)
+ Esimagnetointiaika on pysyvasti 0 s.

+ Esimagnetointia ei suoriteta kayttolaitteen aktivoinnin jalkeen. Se on tarpeen, jotta
kiihdytys aloitetaan ohjearvorampin kanssa mahdollisimman nopeasti.

Lisatoiminnon 7 ollessa aktiivisena mittaustoiminto ja UL-suojatoiminnon terminen
muisti eivat ole aktiivisia. UL-hyvaksynnan mukaisessa kaytdéssa on varmistettava, et-
té moottorinsuojatoiminnon kaynnistyslampétila ei ole sama kuin moottorin lampétila.

Osatoiminto "Pikapyséytys" (vain ohjauksessa RS485:n kautta)

* Kun ohjaus tapahtuu RS485:n kautta, toiminto "Pikapysaytys" (Jarrun sulkeminen
laskurampilla) otetaan kayttéén. Ohjaussanan bitti 9 kytketaan kyseisella toiminnol-
la virtuaalisena liittimena MOVILINK®-profiilin mukaisesti.

15|14 (13 (1211 (10| 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Ei varattu" Bit- | Bitti| Ei va- | "1" = | Ei varattu” "110"=
ti | "8" | rattu? | reset aktivointi,

9 muutoin seis

Jarrun tuulettaminen ilman aktivointia.

Virtuaalinen liitin toiminnolle "Jarrun sul-
keminen laskurampilla”

1) Suositus kaikille vapaille biteille = "0"
+ Mikali bitti 9 asetetaan alas-rampin aikana, MOVIMOT®-taajuusmuuttaja sulkee jar-

run (suoraan jarrun lahdon tai MOVIMOT®-ilmoitusrelelahdon kautta) ja lukitsee
paateasteen.

+ Jos moottorin taajuus on suurempi kuin pysaytystaajuus, jarru suljetaan bitin 9 ti-
lasta riippumatta.

» Aktivoinnin saa tehda pikapysaytyksen aktivoimisen jalkeen vasta taas sen jalkeen,
kun kayttolaite on pysahtynyt.

6
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Jarrunohjaimen vuokaavio osatoiminnossa "Pikapysadytys" (ohjaus RS485:n

kautta):
1
(1]
0 » t
\ \ \
2 n| | N |
\ \ -
\ \ o
1 ‘ ‘
NE :
0 | | » t
\ ‘ \
\ ‘ \
1
[4]
0 » t
333149963

[1] Liitinten/ohjaussanan aktivointi

[2] Kayntinopeus

[3] Bitti9

[4] Jarrunohjaussignaali: 1 = auki, 0 = kiinni

Jarrunohjain (ohjaus RS485:n ja binaariohjauksen kautta)

Mekaaninen jarru MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjaamana:

« Liittimet X1:13, X1:14 ja X1:15 MOVIMOT®-kytkentakotelossa on varattu mekaani-
sen jarrun jarrukelalle. Liittimiin X1:13 ja X1:15 ei saa kytkea lisgjarruvastusta!

* Rele kytketdan valmiusilmoitusreleena (vakiotoiminto).
Mekaanista jarrua ohjataan relelahdolla tai lisalaitteella BEM/BES:

A VAROITUS

Puristumisvaara kayttdlaitteen tahattoman kéynnistymisen vuoksi DIP-kytkinten S2/5
— S2/8 virheellisten asetusten johdosta. Mikali luvun "Relelahddn kayttd lisatoimin-
noissa 7, 9, 12 ja 13" (—» B 101) ohjeita ei noudateta, se voi aiheuttaa kayttdlaitteen
kaynnistymisesta johtuvan puristumisvaaran.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Ota huomioon myds luvun "Relelahddn kayttd lisdtoiminnoissa 7, 9, 12 ja
13" (- B 101) ohjeet.

+  MOVIMOT®-kytkentakotelon liittimiin X1:13 ja X1:15 on kytkettava jarruvastus
(BW..). Liitin X1:14 jaa vapaaksi.

+ Rele K1 toimii jarrunohjausreleena. Valmiusilmoitustoiminto ei ole siten enaa kay-
tossa.
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6.7.9 Lisdtoiminto 8

Toimintakuvaus
Ohjaus RS485:n

kautta:

Binaariohjaus:

MOVIMOT® minimitaajuudella 0 Hz

m
] ]
5 6 7 8

S2

Kayttoonotto "Easy" 6

Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

330101899

Kun kytkin f2 on lepoasennossa 0, minimitaajuus on lisatoiminnon ollessa aktivoituna

0 Hz. Kaikki muut sdadettavat arvot sailyvat ennallaan.

Kytkin 2

Asento 2|3 516 |7 |8] 9110
Minimitaajuus [Hz] 7 110112 |15]20| 25|30 |35 40
lisdtoiminnon ollessa aktii-

visena

Minimitaajuus [Hz] 7 110112 |15]20| 25|30 |35 40

ilman lisatoimintoa

Kun kytkin f2 on lepoasennossa 0, ohjearvo f2 on lisdtoiminnon ollessa aktivoituna
0 Hz. Kaikki muut saadettavat arvot sailyvat ennallaan.

ilman lisdtoimintoa

Kytkin 2

Asento 2 4 | 516|789 ]10
Ohjearvo f2 [Hz] 1015120 |25|35|50 |60 |70|100
lisatoiminnon ollessa aktii-

visena

Ohjearvo f2 [Hz] 1015120 |25|35|50 |60 |70|100
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6.7.10 Lisatoiminto 9
MOVIMOT® nostinkayttosovelluksille

\

ON

m
i
6 7 8

S2

5

330140427

A VAROITUS

Hengenvaara nostolaitteen pudotessa.

Kuolema tai erittdin vakava loukkaantuminen.

«  MOVIMOT®-kayttolaitetta ei saa kayttaa nostosovellusten turvalaitteena.
+ Kayta turvalaitteina valvontajarjestelmia tai mekaanisia turvalaitteita.

HUOMIO

Jarjestelman ylikuormitus kayttamalla MOVIMOT®-kayttdlaitetta virtarajalla.
Taajuusmuuttajan vaurioituminen.

« Aktivoi kayntinopeuden valvonta. Mikali MOVIMOT®-kayttolaitetta kaytetaan virta-
rajalla kauemmin kuin 1 s., virheilmoitus FO8 "Kayntinopeuden valvonta" laukais-
taan.

Edellytykset

MOVIMOT®-kayttolaitetta saa kayttaa nostinkayttésovelluksissa vain, mikéli seuraavat
edellytykset toteutuvat:

Toimintakuvaus

Lisatoiminto 9 on mahdollinen vain jarrumoottoreiden yhteydessa.
Varmista, ettd DIP-kytkin S2/3 on tilassa "OFF" (VFC-kayttd).

Jarrunohjaimen kayttd ulkopuolisen jarruvastuksen yhteydessd ei ole valttamatta
tarpeen.

Aktivoi toiminto "Kayntinopeuden valvonta" (- B 75) (DIP-kytkin S2/4 = "ON").

Kaynnistystaajuus on bindariohjauksessa ja RS485:n kautta tapahtuvassa ohjauk-
sessa yhta kuin 2 Hz. Kaynnistystaajuus on 0,5 Hz, mikali toimintoa ei ole aktivoitu.

Jarrun avautumisajaksi on asetettu kiinteasti 200 ms (vakio = 0 ms). Se estaa, etta
moottori toimii vasten suljettua jarrua.

Jarrun sulkeutumisajaksi (jalkimagnetisointiaika) on asetettu kiintedasti 200 ms.
Nain varmistetaan, etta jarru on kiinni heti kun moottori ei enaa synnyta momenttia.

Rele K1 on kytketty toimintoon "Jarru auki”.
Kun rele K1 on auki, jarru jarruttaa moottoria.

Kun rele K1 on kiinni, jarru on auki.
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Kayttoonotto "Easy" 6
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

Jarrunohjauksen yleiskuva lisdtoiminnossa 9 (ohjaus RS485:n kautta + binaari-
ohjaus):

(1] t
[2] R
1
8l T
41| 200ms [5] 200ms .
(6]
[71 2 Hz t
9007201009232395
[1]1 Aktivointi [6] Jarrun sulkeutumisaika (jalkimagnetisointiaika)
[2] Esimagnetointiaika [6] Taajuus
[3] Jarrun ohjaussignaali [7] Pysaytystaajuus = kaynnistys-/minimitaajuus

"1" = auki "0" = kiinni
[4] Jarrun avautumisaika

Mekaanista jarrua ohjataan releldhdolla tai lisalaitteella BEM/BES.

A VAROITUS

Puristumisvaara kayttolaitteen tahattoman kaynnistymisen vuoksi DIP-kytkinten S2/5
— S2/8 virheellisten asetusten johdosta. Mikali luvun "Relelahddn kayttd lisatoimin-
noissa 7, 9, 12 ja 13" (- B 101) ohjeita ei noudateta, se voi aiheuttaa kayttolaitteen
kaynnistymisesta johtuvan puristumisvaaran.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Ota huomioon myds luvun "Relelahdon kayttd lisdtoiminnoissa 7, 9, 12 ja
13" (= B 101) ohjeet.

+  MOVIMOT®-kytkentakotelon liittimiin X1:13 ja X1:15 on kytkettava jarruvastus
(BW..). Liitin X1:14 jaa vapaaksi.

* Rele K1 toimii jarrunohjausreleena. Valmiusilmoitustoiminto ei ole siten enda kay-
tossa.

OHJE

Toiminto "Jarrun vapautus ilman aktivointia" ei ole toiminnassa nostinkaytossa.

Kéyttéohje - MOVIMOT* MM.D = 89



Kayttoonotto "Easy"
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

Osatoiminto "Pikapyséaytys" (vain ohjauksessa RS485:n kautta)

* Kun ohjaus tapahtuu RS485:n kautta, toiminto "Pikapysaytys" (Jarrun sulkeminen
laskurampilla) otetaan kayttédn. Ohjaussanan bitti 9 kytketaan kyseisella toiminnol-

la virtuaalisena liittimena MOVILINK®-profiilin mukaisesti.

15(14 (13 (1211 |(10| 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Ei varattu" Bit- | Bitti| Eiva- | "1" = | Ei varattu” "110"=
ti | "8" | rattu” | reset aktivointi

9 muutoin seis

Jarrun tuulettaminen ilman aktivointia.

Virtuaalinen liitin toiminnolle "Jarrun sul-

keminen laskurampilla”

1) Suositus kaikille vapaille biteille = "0"

+ Mikali bitti 9 asetetaan alas-rampin aikana, MOVIMOT®-taajuusmuuttaja sulkee jar-
run (suoraan jarrun lahdon tai MOVIMOT®-ilmoitusrelelahddn kautta) ja lukitsee

paateasteen.

+ Jos moottorin taajuus on suurempi kuin pysaytystaajuus, jarru suljetaan bitin 9 ti-

lasta riippumatta.

» Aktivoinnin saa tehda pikapysaytyksen aktivoimisen jalkeen vasta taas sen jalkeen,

kun kayttolaite on pysahtynyt.

Jarrunohjaimen vuokaavio osatoiminnossa "Pikapysdytys" (ohjaus RS485:n

kautta):

(1]

[2] n '_/

_

\
|
3] } |_|
\
|
|

(4]

» t

[1] Liitinten/ohjaussanan aktivointi

[2] Kayntinopeus

[3] Bitti9

[4] Jarrunohjaussignaali: "1" = auki, "0" = kiinni

9()  kayttsohje - MOVIMOT® MM..D
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Kayttoonotto "Easy" 6
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

6.7.11 Lisatoiminto 10

MOVIMOTP® jossa on alennettu vaantomomentti pienilla taajuuksilla
o P

5 6 7 8
S2

330179211

Toimintakuvaus

+ Kayttolaite luo luiston kompensoinnin ja patdvirran alentamisen vuoksi pienilla taa-
juuksilla vain alennetun vaantdmomentin (ks. seuraava kuva):

* Minimitaajuus = 0 Hz, ks. lisdtoiminto 8 (- & 87).

[2]

T |
5 10 15 f[Hz]

334866315

[11 maksimaalinen vaantdémomentti VFC-kaytdssa
[2] maksimaalinen vaantémomentti lisatoiminnon 10 ollessa aktivoituna

Kayttsohje - MOVIMOT® MM..D |~ 9



Kayttoonotto "Easy"
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

6.7.12 Lisatoiminto 11
Verkkovaihekatkosvalvonnan deaktivointi

HUOMIO

Verkkovaihekatkosvalvonnan deaktivointi voi johtaa epdedullisissa olosuhteissa lait-
teen vaurioitumiseen.

Taajuusmuuttajan vaurioituminen.

» Deaktivoi verkkovaiheen puuttuminen vain verkkojannitteen lyhytaikaisessa epa-
symmetriassa.

+ Varmista, ettda MOVIMOT®-kayttolaitteeseen sydtetdan virtaa aina kaikilla kolmel-
la vaiheella.

330218763

Toimintakuvaus
* Vaihevalvontaa ei suoriteta lisatoiminnon ollessa aktivoituna.
+ Jarkeva esim. verkoissa, joissa vallitsee lyhytaikainen epasymmetria.
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Kayttoonotto "Easy" 6
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

6.7.13 Lisdtoiminto 12
MOVIMOT?® jossa pikakdynnistys/-pysédytys ja moottorinsuoja TH:n kautta

ON

mfn
miw
5 6 7 8

S2
330259595

Toimintakuvaus

 Lisatoiminto sisaltdd MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlaheisessa (alas teh-
dyssa) asennuksessa seuraavat toiminnot:

— Moottorinsuojatoiminto pydrimissuuntaliitinten kautta suoritettavan epasuoran
TH-tulkinnan kautta

— Pikakaynnistys- ja pikapysaytystoiminto

Osatoiminto "Moottorinsuojatoiminto TH-tulkinnan kautta"

Kyseinen toiminto on aktiivinen vain RS485:n kautta tapahtuvassa ohjauksessa. Lista-
toiminto toteuttaa vian 84 "Moottorin ylilampétila" laukaisemisen.

Vika laukaistaan, kun kaikki seuraavat edellytykset on taytetty:
«  MOVIMOT®-vakiomoottorinsuojatoiminto on deaktivoitu DIP-kytkimellda S1/5 =

IIONII.

* Pyorimissuuntaliittimet on johdotettu seuraavan kuvan mukaisesti TH:n valityksella
24 volttiin.

Kenttdjakolaitteessa: Moottorin laheisessa asennuk-
sessa lisalaitetta P2.A kaytta-
malla:

N
I E|- | S
X x| <
>
3|18
TH

9007199586919307 TH
9007199881486475

* TH on lauennut moottorin ylildmpdtilan vuoksi. Molempien py6rimisuuntaliitinten
aktivointi jaa siten valiin.
* Verkkojannite on olemassa.

OHJE

"Moottorinsuojatoiminto TH-tulkinnan kautta" voidaan deaktivoida DIP-kytkimen S1/5
= "OFF"-asennolla. Ndin MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa vaikuttaa moottorimallin
kautta toteutettu moottorinsuoja.

[
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Kayttoonotto "Easy"
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

Osatoiminto "Pikapyséaytys" (vain ohjauksessa RS485:n ja bindariohjauksen kautta)
+ Esimagnetointiaika on pysyvasti 0 s.

+ Esimagnetointia ei suoriteta kayttolaitteen aktivoinnin jalkeen. Se on tarpeen, jotta
kiihdytys aloitetaan ohjearvorampin kanssa mahdollisimman nopeasti.

Osatoiminto "Pikapyséaytys" (vain ohjauksessa RS485:n kautta)

* Kun ohjaus tapahtuu RS485:n kautta, toiminto "Jarrun sulkeminen laskurampilla”
otetaan kayttéon. Bitti 9 varataan ohjaussanassa kyseisellad toiminnolla varustettu-
na virtuaalisena liittimen& MOVILINK®-profiilin mukaisesti.

15(14 (13 (1211 |(10| 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Ei varattu" Bit- | Bitti| Eiva- | "1"= | Ei varattu" "110"=
ti | "8" | rattu" | reset aktivointi

9 muutoin seis

L Jarrun tuulettaminen ilman aktivointia.

Virtuaalinen liitin toiminnolle "Jarrun sul-
keminen laskurampilla™

1) Suositus kaikille vapaille biteille = "0"
+ Mikali bitti 9 asetetaan alas-rampin aikana, MOVIMOT®-taajuusmuuttaja sulkee jar-

run (suoraan jarrun lahdon tai MOVIMOT®-ilmoitusrelelahddn kautta) ja lukitsee
paateasteen.

» Jos moottorin taajuus on pienempi kuin pysaytystaajuus, jarru suljetaan alarampilla
bitin 9 tilasta riippumatta.

» Aktivoinnin saa tehda pikapysaytyksen aktivoimisen jalkeen vasta taas sen jalkeen,
kun kayttolaite on pysahtynyt.

Jarrunohjaimen vuokaavio osatoiminnossa "Pikapysadytys" (ohjaus RS485:n
kautta):

» 1

9007199589659275

[1] Liitinten/ohjaussanan aktivointi

[2] Kayntinopeus

[3] Bitti9

[4] Jarrunohjaussignaali: "1" = auki, "0" = kiinni
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Kayttoonotto "Easy" 6
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

Jarrunohjain (ohjaus RS485:n ja bindariohjauksen kautta)
Mekaaninen jarru MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjaamana:

« Liittimet X1:13, X1:14 ja X1:15 MOVIMOT®-kytkentakotelossa on varattu mekaani-
sen jarrun jarrukelalle. Liittimiin X1:13 ja X1:15 ei saa kytkea lisdjarruvastusta!

* Rele kytketaan valmiusilmoitusreleena (vakiotoiminto).
Mekaanista jarrua ohjataan releldhdolla tai lisélaitteella BEM/BES:

A VAROITUS

Puristumisvaara kayttdlaitteen tahattoman kaynnistymisen vuoksi DIP-kytkinten S2/5
— S2/8 virheellisten asetusten johdosta. Mikali luvun "Releldhddn kayttd lisdtoimin-
noissa 7, 9, 12 ja 13" (-~ B 101) ohjeita ei noudateta, se voi aiheuttaa kayttdlaitteen
kaynnistymisesta johtuvan puristumisvaaran.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Ota huomioon myds luvun "Releldhddn kayttd lisdtoiminnoissa 7, 9, 12 ja
13" (- B 101) ohjeet.

+  MOVIMOT®-kytkentakotelon liittimiin X1:13 ja X1:15 on kytkettava jarruvastus
(BW..). Liitin X1:14 jaa vapaaksi.

* Rele K1 toimii jarrunohjausreleena. Valmiusilmoitustoiminto ei ole siten enaa kay-
tossa.
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Kayttoonotto "Easy"
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

6.7.14 Lisatoiminto 13

>

Edellytykset

Toimintakuvaus

MOVIMOT?® jossa laajennettu kdyntinopeuden valvonta

ON

5 6 7 8
S2

330300683

A VAROITUS

Hengenvaara nostolaitteen pudotessa.

Kuolema tai erittdin vakava loukkaantuminen.

«  MOVIMOT®-kayttolaitetta ei saa kayttaa nostosovellusten turvalaitteena.
+ Kayta turvalaitteina valvontajarjestelmia tai mekaanisia turvalaitteita.

MOVIMOT®-kayttolaitetta saa kayttaa nostinkayttosovelluksissa vain, mikali seuraavat
edellytykset toteutuvat:

+ Lisatoiminto 13 on mahdollinen vain jarrumoottoreiden yhteydessa.
* Varmista, ettd DIP-kytkin S2/3 on tilassa "OFF" (VFC-kaytto).

» Jarrunohjaimen kayttdé ulkopuolisen jarruvastuksen yhteydessa ei ole valttamatta
tarpeen.

» Ota huomioon kuvaukset ja ohjeet koskien lisdtoimintoa 9 (— B 88).

Lisatoiminnolla 13 on seuraavat toiminnat:
+ Lisatoiminto 9, MOVIMOT® nostinkayttdsovelluksille (- B 88)
* Nopeusvalvonta ja saadettava valvonta-aika

Nopeusvalvonta on lisdtoiminnon 13 aktivoinnin jalkeen aina paalld DIP-kytkimen S2/4
asennosta riippumatta.

DIP-kytkimessa S2/4 on lisatoiminnon 13 aktivoinnin jalkeen asetetusta RS485-0soit-
teesta riippuen seuraavat toiminnot:
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Binaariohjaus

Kayttoonotto "Easy" 6
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

DIP-kytkimiin S1/1 - S1/4 asetettu RS485-osoite on 0.
S2/4 = "OFF"

Ohjaus RS485:n kautta

Nopeusvalvonta-aika 2 asetetaan kytkimesta t1.
Nopeusvalvonta-ajat 1 ja 3 on asetettu pysyvasti 1 sekunniksi.
Ramppiaika on pysyvasti 1 s.

Ohjearvo f2 asetetaan kytkimesta f2.

S2/4 = "ON"

Nopeusvalvonta-aika 2 asetetaan kytkimesta 2.
Nopeusvalvonta-ajat 1 ja 3 on asetettu pysyvasti 1 sekunniksi.
Ohjearvo on asetettu pysyvasti 5 Hz:ksi.

Ramppiaika asetetaan kytkimesta t1.

DIP-kytkimiin S1/1 - S1/4 asetettu RS485-0soite ei ole 0.
S2/4 = "OFF"

Nopeusvalvonta-aika 2 asetetaan kytkimesta t1.
Nopeusvalvonta-ajat 1 ja 3 asetetaan kytkimesta f2.
Ramppiaika on pysyvasti 1 s.

Minimitaajuus on asetettu pysyvasti 2 Hz:ksi.

S2/4 ="ON"

Nopeusvalvonta-aika 2 asetetaan kytkimesta 2.
Nopeusvalvonta-ajat 1 ja 3 on asetettu pysyvasti 1 sekunniksi.
Ramppiaika asetetaan kytkimesta t1.

Minimitaajuus on asetettu pysyvasti 2 Hz:ksi.

Kayttéohje - MOVIMOT® MM..D = § 77



6 Kayttoonotto "Easy"”
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

Lisatoiminnon 13 saatomahdollisuudet

Kayttotapa

DIP-kytkin S2/4

Ramppiaika
Ohjearvo f2
Minimitaajuus
Valvonta-aika 2

Valvonta-aika 1, 3

Lisatoiminto 13 aktiivinen

MOVIMOT?® jossa laajennettu kayntinopeuden valvonta

Binaariohjaus Ohjaus RS485:n kautta
I I
v v v v
OFF ON OFF ON
1s Kytkin t1 1s Kytkin t1
Kytkin f2 5Hz - -
2 Hz 2 Hz 2 Hz 2 Hz
Kytkin t1 Kytkin f2 Kytkin t1 Kytkin f2
1s 1s Kytkin f2 1s

Nopeusvalvonta-aikojen asettaminen

Kun lisatoiminto 13 on aktiivinen, kytkimista t1 ja f2 voidaan asettaa seuraavat valvon-

ta-ajat:

Kytkin t1 tai f2 (ks. ylh.)

Asento

Valvonta-aika 2 [s]

0,1/02(03(04(05/0,6/0,7|0,8/0,9|1,0/1,5

Valvonta-aika 1 ja 3 [s]

0,1/0,2(0,3/04|05(0,6(0,7/0,8{0,9(1,0|1,5
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Nopeusvalvonta-aikojen voimassaolo

Kayttoonotto "Easy"
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

6

n A
(2] ; (3]
) t
n A
[2] Como > B @
n2 — I
' l l
l | |
' 1 1
l | |
= 1 1
n ! : :
| | | t
n A
[2] [2]
n3
t
n4
_____ 4]
(5]
9007199591797259
[11 Voimassaoloalue valvonta-aika 1 [4] Kierrosluvun ohjearvo
[2] Voimassaoloalue valvonta-aika 2 [5] Nopeuslahtd (oloarvo)

[3] Voimassaoloalue valvonta-aika 3

Valvonta-aika 1 on voimassa, kun kayntinopeuden oloarvon luku nousee ohjearvon
muutoksen jalkeen.

Valvonta-ajan 2 voimassaoloalue alkaa, kun ohjearvo on saavutettu.

Valvonta-ajan 3 voimassaoloalue on voimassa, kun kayntinopeuden oloarvon luku las-
kee ohjearvon muutoksen jalkeen.
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Kayttoonotto "Easy"
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

6.7.15 Lisatoiminto 14

MOVIMOT® jossa deaktivoitu luiston kompensointi

T

5 6 7 8
S2

330342539

Toimintakuvaus
Luiston kompensointi deaktivoidaan.

Luiston kompensoinnin deaktivointi voi johtaa moottorin pydrimisnopeustarkkuuden
laskemiseen.

100  kayttohje - MOVIMOT® MM..D
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Kayttoonotto "Easy" 6
Valittavat lisatoiminnot MM..D-503-00

6.7.16  Releldhdon kaytto lisdtoiminnoissa 7, 9, 12 ja 13

A VAROITUS

Puristumisvaara kayttdlaitteen tahattoman kéynnistymisen vuoksi.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

Jarrukelan on vastattava verkkojannitetta (esim. 400 V).
Liitanta X1:14 ei saa olla varattuna.

Lisatoiminnon 7, 9, 12 tai 13 on oltava aktivoituna, koska jarru on muuten jatku-
vasti auki. Se on ehdottomasti otettava huomioon MOVIMOT®-taajuusmuuttajan
vaihdon yhteydessa. Mikali mik&dan mainituista toiminnoista ei ole aktivoituna, re-
lekontakti K1 toimii valmiusilmoituskontaktina. Se tarkoittaa, etta jarru tuuletetaan
lisalaitetta BGM kaytettaessad myds ilman aktivointia.

Seuraavassa kuvassa nakyy relekontaktin K1 kaytté mekaanisen jarrun ohjaamiseksi
jarrun tasasuuntaajaa BGM kaytettdessa.

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

(6]
[7]

L1
L2
L3
PE —_t - —— — — — = . =
_T N F11/F12/F13
| —— K11
|
t \
I
| ,\
o M B
ﬂ MOVIMOT®
BGM [1]
RD
U|NJ|r BU
BK BMG |[3]
Ue '[BK
> <
3 &
15 1__RD & [41[5]06] [7]
= WH C
75 ] BU ‘
Nl w|a| 1|+
||| 2| 2
]
9007201255929483

Jarrunohjain BGM asennettu kytkentakoteloon

Ulkoinen jarruvastus BW (ks. sijoitusta koskien luku "Tekniset tiedot")
DC-24-V-sy6tto

Myoétapaivaan/Seis

Ota huomioon Vastapaivaan/Seis-pydrimissuunnan aktivointi, ks. luku
"MOVIMOT®-kayttolaitteen liitanta" (- 2 41)

Ohjearvon vaihto f1/f2

Jarrurele

Kayttohje - MOVIMOT® MM.D | ] ()]



Kayttoonotto "Easy"

Kayttddnotto bindariohjauksella

6.8 Kayttoonotto binaariohjauksella

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

) + Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

1. Irrota MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelosta:

2. Tarkista, ettda MOVIMOT®-kayttolaite on asennettu mekaanisesti ja sahkoisesti
maaraysten mukaisesti.

Ks. luku "Mekaaninen asennus" ja "Sahkbdasennus".

3. Varmista, ettéd DIP-kytkimet S1/1-S1/4 ovat asennossa "OFF" (= osoite 0). Eli
MOVIMOT®:ia ohjataan bin&arisesti liitinten kautta.

4. Aseta 1. pydrimisnopeus ohjearvopotentiometristd f1 (aktiivinen, kun liitin f1/f2
X6:7,8 ="0") paalle, tehdasasetus: n. 50 Hz (1500 1/min).

f1 [Hz]100%-

75

T o

012345686 7 8 910 [1]
18014398838894987

[1] Potentiometriasetus

5. HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa
f1 ja diagnoosiliitynndssa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.
+ Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.
6. Aseta 2. pyorimisnopeus kytkimesta f2 (aktiivinen, kun liitin f1/f2 X6,7,8 = "1").

Kytkin f2
Asento 0|12 3|45 |6|7|8]9]10
Ohjearvo f2 [Hz] 57 |10|15|20 | 2535|5060 |70|100
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jde

OHJE

Kayttoonotto "Easy"
Kayttdonotto bindariohjauksella

Kaytén aikana 1. pydrimisnopeutta voi muuttaa ulkoa pain paasylld varustetulla oh-
jearvopotentiometrilld f1 portaattomasti.

Kayntinopeudet f1 ja f2 voidaan asettaa toisistaan riippumatta.

7. Aseta ramppiaika kytkimella t1.

Ramppiaika perustuu ohjearvon askelmuutokseen, jonka suuruus on 1500 1/min

(50 Hz).
Kytkin t1

Asento o|1]|2|3|4|5|6|7|8]9]10
Ramppiaika t1 [s] 0,1/0,2/0,3|05|0,7]| 1 3|5 10

8. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelolle ja ruuvaa se kiinni.

9. Kytke ohjausjannite DC 24 V ja verkkojannite paalle.

Taajuusmuuttajan kytkentatasosta riippuvainen kayttaytyminen

Seuraavassa taulukossa nakyy MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kayttdytyminen ohjaus-
liitinten tasosta riippuen:

Taajuusmuutta- Liitintaso Tilatie-
[ ka‘f"t;ralytym" Verkko | 24v | f1/i2 | mysts- | vasta- | 1OLED
paivaan/ | paivaan/
Seis Seis
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Taajuusmuuttaja 0 0 X X X Pois
pois
Taajuusmuuttaja 1 0 X X X Pois
pois
Seis, ei verkkoa 0 1 X X X Vilkkuu
keltaise-
na
Stop 1 1 X 0 0 Keltai-
nen
Pyo6rimissuunta 1 1 0 1 0 Vihrea
oikealle f1:l1a
Pyo6rimissuunta 1 1 0 0 1 Vihrea
vasemmalle f1:11a
Pydrimissuunta 1 1 1 1 0 Vihrea
oikealle f2:lla
Pyo6rimissuunta 1 1 1 0 1 Vihrea
vasemmalle f2:lla
Stop 1 1 X 1 1 Keltai-
nen
Selitykset:

0 = eijannitetta

6
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Kayttddnotto bindariohjauksella

1 =jannite

X = mika tahansa
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Kayttoonotto "Easy" 6

Kayttddnotto lisalaitteiden MBG11A tai MLG..A kanssa

6.9 Kayttoonotto lisalaitteiden MBG11A tai MLG..A kanssa

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

) + Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

1. Irrota MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelosta:

2. Tarkista, ettda MOVIMOT®-kayttolaite on asennettu mekaanisesti ja sahkoisesti
maaraysten mukaisesti.

Ks. luku "Mekaaninen asennus" ja "Sahkbdasennus".

3. Aseta MOVIMOT®:in DIP-kytkin S1/1 asentoon "ON" (= osoite 1).

il uluts

4. Aseta minimitaajuus f;, kytkimella f2.

Kytkin 2
Asento 0 1 2 5 6 7 8 9 |10
Minimitaajuus f,, [Hz] 2 5|17 [10|12|15]20|25| 30| 35|40

5. Aseta ramppiaika kytkimella t1.

Ramppiaika koskee ohjearvohyppya 1500 1/min (50 Hz).

Kytkin t1
Asento 0|12 3|4 |5|6|7)|8]|9/]|10
Ramppiaika t1 [s] 01(02(03(05(0,7]| 1 3 10

6. Tarkista, onko toivottu pydrimissuunta aktivoitu.

Myotapai- Vastapdi- |Merkitys
vaan/Seis vaan/Seis
Aktivoitu Aktivoitu * Molemmat pydrimissuunnat on aktivoitu.
@ Yo
N —|
— —|o®
X XX
3 ICIC
[a\] [a g
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Kayttoonotto "Easy"
Kayttodnotto lisalaitteiden MBG11A tai MLG..A kanssa

Myotapai- Vastapai- |Merkitys

vaan/Seis vaan/Seis

Aktivoitu Ei aktivoitu |+ Vain pydrimissuunta oikealle on aktivoituna.
- ~ » Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kayton pysahty-
N misen.
- - o
© ©|o
x XX
3zl |CC
N [0 N}

Ei aktivoitu Aktivoitu * Vain pyoérimissuunta vastapaivaan on aktivoituna.
=y S . Myétépéivéén-ohjearvo aiheuttaa kaytén pysahty-
N I misen
— — [
x X[ X
2zl |CG
8\ o

Ei aktivoitu Ei aktivoitu | Laite on lukittu tai kayttolaite pysaytetdan

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

@,
Nn
s
X
>
A
[§\]

7. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentékotelolle ja ruuvaa se kiinni.
8. Aseta ohjearvopotentiometristd f1 vaadittava suurin py6rintdnopeus.
T 3T L S e

—— (=) =
\J:LWWW 2] AR RE RN

012345678910 [
18014398838894987

[11 Potentiometrin asento

9. HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa
f1 ja diagnoosiliitynndssa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.
+ Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.

10.Kytke ohjausjannite DC 24 V ja verkkojannite paalle.

OHJE

Tietoa kaytosta lisalaitteiden MBG11A tai MLG..A kanssa on luvussa"Ohjauslaitteet
MBG11A ja MLG..A" (- B 176).

jde

106  Kayttohje - MOVIMOT® MM..D

21214328/FI — 10/2014



21214328/FI — 10/2014

6.10

Kayttoonotto "Easy" 6

Kayttddnotto lisélaitteen MWA21A kanssa

Kayttoonotto lisdlaitteen MWA21A kanssa

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

) + Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

1. Irrota MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelosta:

2. Tarkista, ettda MOVIMOT®-kayttolaite on asennettu mekaanisesti ja sahkoisesti
maaraysten mukaisesti.

Ks. luku "Mekaaninen asennus" ja "Sahkbdasennus".
3. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttajan DIP-kytkin S1/1 asentoon "ON" (= osoite 1).

=

JOIIGE

9007199592524939
4. Aseta minimitaajuus f,,;, kytkimella f2.
Kytkin 2
Asento 0O(1]2]3 516|789 10
Minimitaajuus f.,, [Hz] 2 5|7 |10|12|15|20|25|30|35]40

5. Aseta ramppiaika kytkimella t1.

Ramppiaika koskee ohjearvohyppya 1500 1/min (50 Hz).

Kytkin t1
Asento o|1|/2|3|4|5|6|7|8|9]10
Ramppiaika t1 [s] 0,1102(0,3(05|07] 1 3 10

6. Tarkista, onko toivottu pydrimissuunta aktivoitu.

Myotapai- Vastapai- |Merkitys
vaan/Seis vaan/Seis
Aktivoitu Aktivoitu *  Molemmat pydrimissuunnat on aktivoitu.
0 Yo
o ~|=
— — [
X XX
3l ICIC
[\ (2 |
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Kayttoonotto "Easy"

Kayttddnotto lisélaitteen MWA21A kanssa

24V X6:1,2,3

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

+ Myodtapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kayton pysahty-

misen

Myotapai- Vastapai- |Merkitys
vaan/Seis vaan/Seis
Aktivoitu Ei aktivoitu |+ Vain pydrimissuunta oikealle on aktivoituna.

- ~ » Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kayton pysahty-
N misen.
- - o
© ©|o
x XX
3zl |CC
N [0 N}

Ei aktivoitu Aktivoitu * Vain pyoérimissuunta vastapaivaan on aktivoituna.

Ei aktivoitu Ei aktivoitu
@ Yo
N -
— )
© ©|©
> X | X
zl |ICIC
N oC

+ Laite on lukittu tai kayttolaite pysaytetdan

7. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentékotelolle ja ruuvaa se kiinni.

8. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjearvopotentiometristd f1 tarvittava suurin
pyorintadnopeus.

[11 Potentiometrin asento

f1 [Hz] 100

75

50+

b =T TR SEEE SEts EEEt LELE L Rttt St ot

012345678910 [1]

18014398838894987

9. HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa
f1 ja diagnoosiliitynndssa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.

+ Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.

10.Valitse lisalaitteen MWA21A analogitulon (liitin 7 ja liitin 8) signaalityyppi DIP-kytki-
mista S1 ja S2.

S1 S2 Ohjearvopysaytystoimin-
to
U-signaali=0-10V OFF OFF Ei
|
I-signaali = 0 — 20 mA ON OFF

108  «Kayttohje - MOVIMOT® MM..D
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Kayttoonotto "Easy" 6

Kayttddnotto lisélaitteen MWA21A kanssa

S1 S2 Ohjearvopysaytystoimin-
to
I-signaali = 4 — 20 mA ON ON
Kylla
U-signaali=2-10V OFF ON

11.Kytke ohjausjannite DC 24 V ja verkkojannite paalle.

12.Aktivoi MOVIMOT®-kayttolaite. Eli kytke lisalaitteen MWA21A liittimeen 4 (pydrimis-
suunta oikealle) tai liittimeen 5 jannite, joka on 24 volttia.

OHJE

Lisalaitteen MWA21A kanssa tapahtuvaa kayttéa koskevia ohjeita on luvussa "Oh-
jearvomuunnin MWA21A" (- B 177).
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Kayttoonotto "Easy"
Kayttddnotto lisalaitteen MWF11A kanssa

6.11

Kayttoonotto lisdlaitteen MWF11A kanssa
A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

) + Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

1. Irrota MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelosta:

2. Tarkista, ettda MOVIMOT®-kayttolaite on asennettu mekaanisesti ja sahkoisesti
maaraysten mukaisesti. Ks. luku "Mekaaninen asennus" + "Sahkodinen asennus".

3. Aseta DIP-kytkimistd S1/1 - S1/4 kayttolaitteen RS485-osoite.

Aseta tilassa "Pisteestd pisteeseen” tai "Pisteestd pisteeseen vaihdellen va-
lilla 2PD/3PD" aina osoite "1".

Desimaa- | 0 (12 | 3|4 |56 |7 /|8|9 (1011|1213 (14|15
liosoite

0S1/1 - X| = X|-|X|-|X|-[X|-|X|-|X|-]|X
S$1/2 - = X|X|-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]X]|X
S$1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]-]-|X[X|X]|X
S1/4 - -] ==-1=-]-]1-]1-[X[X|X|X|X[X|X]|X
X |=ON — |=OFF

4. Aseta minimitaajuus f.,, kytkimella f2.

Kytkin 2

Asento 0|1 213|456 |7|8|9]10
Minimitaajuus f;, [Hz] 2 5|7 (1012|1520 | 25|30 | 35| 40

5. Mikali ramppiaikaa ei maaritetd lisdlaitteella, aseta ramppiaika kytkimesta t1.
Ramppiaika koskee ohjearvohyppya 1500 1/min (50 Hz).

Kytkin t1
Asento o123 |4 |5|6|7|8]|9/]|10
Ramppiaika t1 [s] 01(02(03(05(0,7| 1|2 |3 |5 |7]/|10

6. Tarkista, onko toivottu pydrimissuunta aktivoitu.

Myotapai- Vastapai- |Merkitys
vaan/Seis vaan/Seis
Aktivoitu Aktivoitu *  Molemmat pydrimissuunnat on aktivoitu.
@ Yo
N -
- - o
X XX
zl G
N [0 N}
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Kayttoonotto "Easy" 6

Kayttdonotto lisalaitteen MWF11A kanssa

Myotapai- Vastapai- |Merkitys

vaan/Seis vaan/Seis

Aktivoitu Ei aktivoitu |+ Vain pydrimissuunta oikealle on aktivoituna.
- ~ » Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kayton pysahty-
N misen.
- - o
© ©|o
x XX
3zl |CC
N [0 N}

Ei aktivoitu Aktivoitu * Vain pyoérimissuunta vastapaivaan on aktivoituna.

24V X6:1,2,3

R(YX6: 11,12
L¢X6:9,10

+ Myodtapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kayton pysahty-

misen

Ei aktivoitu Ei aktivoitu
@ Yo
N -
— )
© ©|©
> X | X
zl |ICIC
N oC

+ Laite on lukittu tai kayttolaite pysaytetdan

[0

[1] Potentiometrin asento

7. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentékotelolle ja ruuvaa se kiinni.
8. Aseta ohjearvopotentiometristd f1 vaadittava suurin py6rintdnopeus.

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

H [Hz] 10044

2345678 910 [

18014398838894987

9. HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa
f1 ja diagnoosiliitynndssa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.

+ Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.

10.Kytke ohjausjannite DC 24 V ja verkkojannite paalle.

OHJE

Lisalaitteen MWF11A kanssa tapahtuvaa kayttda koskevia ohjeita on luvussa "Oh-
jearvomuunnin MWF11A" (- B 178).
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Kayttoonotto "Easy"

Taydentavia ohjeita moottorinldheisessa (alastehdyssa) asennuksessa

6.12 Taydentavia ohjeita moottorinlaheisessa (alastehdyssa) asennuksessa

Ota MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlaheisessa (alas tehdyssa) asennuksessa

huomioon liséksi seuraavat ohjeet:

6.12.1  Tarkista liitetyn moottorin liitintatapa

Tarkasta oheisesta kuvasta, ettda MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valittu liitintatapa vas-

taa litetyn moottorin liitadntatapaa.

©G_© O
w2 U2 v2
ur vi wi

O O O

337879179

Jarrumoottoreissa ei moottorin liitintarasiaan saa asentaa jarrun tasasuuntaa-

jaa!

6.12.2 Moottorinsuoja ja pyérimissuunnan aktivointi

Liitetyn moottorin on oltava varustettu TH:lla

* TH:n on oltava johdotettu seuraavalla tavalla RS485:n kautta tapahtuvassa ohjauk-

sessa:

A MOVIMOT® B MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
RCVYX6: 11,12

RCVYX6: 11,12
L¥ ) X6: 9,10

24V X6:1,2,3

L¥ ) X6: 9,10

[A] Molemmat pyérimissuunnat on aktivoitu.

[B] Vain pyoérimissuunta vastapaivaan on aktivoituna.
[C] Vain pyoGrimissuunta myotapaivaan on aktivoitu.

Cc

24V X6:1,2,3

MOVIMOT®

R(CYX6: 11,12

L¥X6:9,10

483308811

+ SEW-EURODRIVE suosittelee, ettd TH kytketdan bindariohjauksessa rivissa "Val-

miusilmoitus"-releen kanssa (ks. seuraava kuva).

— Ulkoisen ohjauksen on valvottava valmiusilmoitusta.

112  Kayttoohie - MOVIMOT® MM..D
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Kayttoonotto "Easy" 6

Taydentavia ohjeita moottorinldheisessa (alastehdyssad) asennuksessa

— Heti kun valmiusilmoitusta ei ole enda olemssa, kayttolaite on kytkettava pois
paalta (littimet R (3 X6:11,12 ja L ) X6:9,10 ="0").

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¢X6: 9,10

K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.12.3 DIP-kytkin

DIP-kytkimen S1/5 on oltava MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlédheisesséa (alas
tehdyssa) asennuksessa tehdasasetuksesta poiketen asennossa "ON":

S1 1 2 3 4 5 6 7 8
Merkitys Binaarikoodaus Moottorin- Moottorin PWM- Joutokaynti-
RS485-laiteosoite suoja tehoaste taajuus vaimennus
2° 2 2? 2
PAALLA 1 1 1 1 Pois Moottori Muuttuva Paalla
astetta pienempi | (16,8,4 kHz)
POIS 0 0 0 0 Paalla Sovitettu 4 kHz Pois

21214328/FI — 10/2014
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Kayttoonotto "Easy"

Taydentavia ohjeita moottorinldheisessa (alastehdyssa) asennuksessa

6.12.4

6.12.5

Jarruvastus

« Jarruvastus on kytkettdva jarruttomissa moottoreissa MOVIMOT®-kytkentékote-
loon.

(xi:14]

BW1/BW2

+ Jarrumoottoreissa, joissa ei ole lisalaitetta BEM, ei saa kytked jarruvastusta
MOVIMOT®:iin.

+ Jarrumoottoreissa, joissa on lisdlaite BEM ja ulkoinen jarruvastus, ulkoinen jar-
ruvastus BW ja jarru on liitettdva seuraavalla tavalla.

(xi:14]

BW

BEM

00(00(20
ANAC|O

BE/BR

o3} s}
225

9007199895472907

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan asennus kenttijakolaitteessa

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja asennetaan kenttijakolaitteessa moottorinlaheisesti
(alas), on otettava huomioon kyseessa olevien kenttavaylakasikirjojen ohjeet.
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Kayttoonotto "Easy"” RS485-liitantaa/kenttavaylaa kayttamalla 7

Yleisia kayttdonotto-ohjeita

Kayttoonotto "Easy" RS485-liitantaa/kenttavaylaa kayttamalla
Yleisia kayttoonotto-ohjeita

OHJE

Kayttonotossa on ehdottomasti noudatettava luvun "Turvaohjeet" yleisia turvallisuus-
ohjeita.

A VAROITUS

Puristumisvaara puuttuvien tai vaurioituneiden suojusten vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

» Laitteiston suojukset on asennettava maaraysten mukaisesti, ks. myds vaihteis-
ton kayttdohje.

+ Al4 koskaan ota kayttodn laitetta ilman asennettuja suojuksia.

A VAROITUS

Sahkdiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Kytke taajuusmuuttaja jannitteettdmaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

A VAROITUS

Laitteiden virheellinen kayttdytyminen vaarien laiteasetusten johdosta.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

> B P -

* Noudata kayttéonotto-ohjeita.
* Asennuksen saa antaa vain koulutetun ammattihenkiloston suoritettavaksi.

» Vain toimintoon sopivia asetuksia saa kayttaa.

A VAROITUS

Laitteen kuumien pintojen (erityisesti jadhdyttimen) aiheuttama palovaara.
Vakava loukkaantumisvaara.

» Koske laitteeseen vasta kun se on jaahtynyt tarpeeksi.

OHJE

Al irrota tai kiinnita teho- tai signaalijohtoja kaytén aikana hairittéman kayton var-
mistamiseksi.

OHJE

+ lrrota tilatieto-LED:in maalinsuojakansi ennen kayttéonottoa. Irrota tyyppikilpien
maalinsuojakelmut ennen kayttddnottoa.

e e >

+ Pida jannite poiskytkettynd vahintdan 2 s. verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi.

Kayttsohje - MOVIMOT® MM.D = ] 15



Kayttoonotto "Easy" RS485-liitantaa/kenttavaylaa kayttamalla
Edellytykset

7.2 Edellytykset

Kéayttoonotolle on asetettu seuraavat edellytykset:

+  MOVIMOT®-kayttolaite on asennettu mekaanisesti ja séhkodisesti maaraysten mu-
kaisesti.

+ Kayttolaitteiden tahaton kaynnistyminen on estetty soveltuvilla turvatoimenpiteilla.

* Henkildihin ja koneeseen kohdistuvat vaarat on estetty soveltuvilla turvatoimenpi-
teilla.
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Kayttoonotto "Easy" RS485-liitantaa/kenttavaylaa kayttamalla 7

Kayttddnotto

7.3 Kayttoonotto

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

) + Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

1. Irrota MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelosta:

2. Tarkista, ettda MOVIMOT®-kayttolaite on asennettu mekaanisesti ja sahkoisesti
maaraysten mukaisesti. Ks. luku "Mekaaninen asennus" ja "Sahkdasennus".

3. Aseta DIP-kytkimistd S1/1 - S1/4 oikea RS485-0soite.
SEW-kenttavaylojen (MF../MQ..) tai MOVIFIT®:in yhteydessa asetetaan aina

osoite "1".

Desimaa- | 0 (12 | 3|4 |56 |7 /|8|9 (1011|1213 (14|15
liosoite

S11 - X| - X|-|X|-|X|-[X|-|X|-[X|-]|X
S$1/2 - = X|X|-]|-|X|X|-|-|X|X|-|-]X]|X
S$1/3 - -] ==X | X|X|X|-|-]-]-|X[X|X]|X
S1/4 - -] ==-1=-]-]1-]1-[X[X|X|X|X[X|X]|X

X |=ON — |=OFF
4. Aseta minimitaajuus f.,, kytkimella f2.

Kytkin 2

Asento 0|1 213|456 |7|8|9]10
Minimitaajuus f;, [Hz] 2 5|7 (1012|1520 | 25|30 | 35| 40

5. Mikali ramppiaikaa ei maariteta kenttavaylan kautta, aseta ramppiaika kytkimesta
t1.

Ramppiaika koskee ohjearvohyppya 1500 1/min (50 Hz).

Kytkin t1
Asento 0| 1 213|456 |7 |8]9]10
Ramppiaika t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 213 |5]|7]10

6. Tarkista, onko toivottu pydrimissuunta aktivoitu.

Myotapai- Vastapai- |Merkitys
vaan/Seis vaan/Seis
Aktivoitu Aktivoitu *  Molemmat pydrimissuunnat on aktivoitu.
« Yo
N -
— —|o
x XX
2l €
[a\] o
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Kayttdonotto

Myotapai- Vastapai- |Merkitys

vaan/Seis vaan/Seis

Aktivoitu Ei aktivoitu |+ Vain pydrimissuunta oikealle on aktivoituna.
- ~ » Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kayton pysahty-
N misen.
- - o
© ©|o
x XX
3zl |CC
N [0 N}

Ei aktivoitu Aktivoitu * Vain pyoérimissuunta vastapaivaan on aktivoituna.
=y S . Myétépéivéén-ohjearvo aiheuttaa kaytén pysahty-
N I misen.
— — [
x X[ X
2zl |CG
8\ o

Ei aktivoitu Ei aktivoitu |+ Laite on lukittu tai kayttolaite pysaytetaan.

R(VX6: 11,12
L¢)X6:9,10

@,
Nn
s
X
>
A
[§\]

7. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentékotelolle ja ruuvaa se kiinni.
8. Aseta ohjearvopotentiometristd f1 vaadittava suurin py6rintdnopeus.
T 3T L S e

—— (=) =
\J:LWWW 2] AR RE RN

012345678910 [
18014398838894987

[11 Potentiometrin asento

9. HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa
f1 ja diagnoosiliitynndssa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.
+ Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.
10.Kytke ohjausjannite DC 24 V ja verkkojannite paalle.

Toimintaa koskevia ohjeita yhdessa RS485-masterin kanssa on kayttdohjeen luvussa
"Toiminta RS485-masterin kanssa" (- & 126).

Toimintaa koskevia ohjeita yhdessa kenttavaylaliityntdjen kanssa on kyseessa olevis-
sa kenttavaylakasikirjoissa.
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Prosessidatan koodaus

Prosessidatan koodaus 7

Ohjausta ja ohjearvon syo6ttd6a varten kaikissa kenttavaylajarjestelmissa kaytetdan sa-
maa prosessidataa. Prosessidata koodataan SEW-taajuusmuuttajien yhtenaiselld

MOVILINK®-profiililla.

MOVIMOT® erottelee seuraavien vaihtoehtojen valilla:

» 2 prosessidatasanaa (2 PD)
» 3 prosessidatasanaa (3 PD)

Master PO

] PO1 PO2 PO3

] P PI2 PI3

- PI

339252747

PO = prosessin lahtodata Pl = prosessin tulodata
PO1 = ohjaussana PI1 = tilatietosana 1
PO2 = pyodrimisnopeus [%] PI2  =lahtovirta
PO3 =ramppi PI3  =tilatietosana 2

2 prosessidatasanaa

Korkeamman tason ohjaus lahettda prosessilahtdédatan "ohjaussana” ja "pyorimisno-
peus [%]" MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle MOVIMOT®-kayttolaitteen ohjaamiseksi.
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja lahettdsd ylemman tason ohjauksele prosessin tulodatana

"tilatietosanan 1" ja "lahtévirran”.

3 prosessidatasanaa

Kun ohjaus tapahtuu kolmella prosessidatasanalla, prosessin lahtdsanana siirretdan li-
saksi "ramppi" ja kolmantena prosessin tulodatasanana "tilatietosana 2".

Kayttsohje - MOVIMOT®MM.D | 1 O
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Prosessidatan koodaus

7.4.3 Prosessin ldhtodata

Ylemman tason ohjaus siirtda prosessin lahtdédatan (ohjaustiedot ja ohjearvot)
MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle. Ne astuvat voimaan MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa
kuitenkin vasta kun MOVIMOT®:in RS485-osoitteelle (DIP-kytkimet S1/1 - S1/4) on
asetettu jokin muu arvo kuin 0.

Ylemmén tason ohjaus ohjaa MOVIMOT®-kayttolaitetta seuraavilla prosessin lahtoda-
tatiedoilla:

* PO1: Ohjaussana

+ PO2: Kayntinopeus [%] (ohjearvo)

+ PO3: Ramppi (vain 3 sanan protokolla)

Virtuaaliliittimet jarrun sulkemiseksi ja paa-

teasteen lukitsemiseksi ohjauskomennossa
IISeiSll

Virtuaaliliittimet jarrun vapautukseen ilman
kayttdlaitteen aktivointia, vain kytkimessa

S2/2 ="ON"
Perusohjauslohko
15|14 |13 |12 |11 (10| 9 | 8 | 7 6 | 5(4|3 |2 |1 |0
PO1: Ohjaussa- i Ei varattu” Bit- | Bit- | Eiva- | "1"= | Ei varattu" "110"=
na Varattu tia | tia | rattu" | reset aktivointi,
lisdtoiminnoille "g" | "8" muutoin seis
PO2: Ohjearvo i Etumerkillinen prosenttiluku / 0,0061 %
Esimerkki: -80 %/0,0061 % = -13115 = CCC5,,,
PO3: Ramppi i Aika 0 - 50 Hz ms (alue: 100 — 10000 ms)
(vain 3 sanan pro- Esimerkki: 2,0 s = 2000 ms = 07D0,,
tokolla)

1) Suositus kaikille vapaille biteille = "0"

Ohjaussana, bitit 0 - 2

Ohjauskomento "Aktivointi" annetaan bittien 0 - 2 avulla syéttamalla ohjaussana =
0006,,,. Tuloliitin R (¥ X6:11,12 ja/tai L ) X6:9,10 on lisaksi kytkettdva +24 V -jannit-
teeseen (silloitettu littimeen 24V X6:1,2,3) MOVIMOT®-taajuusmuuttajan aktivoimisek-
Si.

Ohjauskomento "Seis" saadaan aikaan palauttamalla bitti 2 tilaan = "0". Kayta yhteen-
sopivuussyistda muiden SEW-taajuusmuuttajavalikoimien yhteydessa seis-komentoa
0002,.,. Kun bitti 2 = "0", MOVIMOT®-taajuusmuuttaja pyséayttaa kayttolaitteen yleises-
ti ottaen sen hetkisella rampilla.

Ohjaussana, bitti 6 = kuittaus

Hairidtapauksessa bitilla 6 = "1" (kuittaus) voidaan kuitata vika. Aseta varaamattomat
ohjausbitit yhteensopivuussyista tilaan "0",

Ohjausarvo, bitti 8 = jarrun vapautus ilman kayttolaitteen aktivointia

Mikali DIP-kytkin S2/2 = "ON", jarru voidaan tuulettaa ilman kayttolaitteen aktivointia
asettamalla bitti 8.
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Prosessidatan koodaus

Ohjaussana, bitti 9 = jarrun sulkeminen ohjauskaskylla "Seis"

Kayntinopeus [%]

Ramppi

Mikali bitti 9 asetetaan ohjauskaskyn "Seis" aktivoinnin jalkeen, MOVIMOT®-taajuus-
muuttaja sulkee jarrun ja lukitsee paateasteen.

Kayntinopeuden ohjearvo ilmoitetaan prosentuaalisessa muodossa ja se koskee mak-
simaalista pyorimisnopeutta, joka asetetaan ohjearvopotentiometrista 1.

Koodaus: C000;., =-100 % (vastapaivaan)
4000y, =+100 % (myo6tapaivaan)
— 1digit =0,0061 %

Esimerkki: 80 % f, . PYOrimissuunta vastapaivaan:

Laskelma: -80 %/0,0061 % = -131154,, = CCC5;,

Kun prosessidata siirretaan kolmen prosessidatan kautta, sen hetkinen integraattori-
ramppi siirretdan prosessilahtodatasanassa PO3. Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajaa
ohjataan kahdella prosessidatalla, kytkimella t1 asetettua integraattoriramppia kayte-
taan.

Koodaus: — 1digit =1ms
Alue: 100 — 10000 ms
Esimerkki: 2,0 s =2000 ms = 2000, = 07D0,,
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Prosessidatan koodaus

7.4.4 Prosessin tulodata

Prosessin tulodata palautetaan MOVIMOT®-taajuusmuuttajasta ylemman tason oh-
jaukseen ja se koostuu tilatieto- ja oloarvotiedoista.

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja tukee seuraavaa prosessin tulodataa:
+ PI1: Tilasana 1

+ PI2: Lahtovirta

* PI3: Tilasana 2 (vain 3 sanan protokolla)

PI1: tilasana 1

15(14|13|12(11{10|9 |8 |7 (6 (5|4 (3 |(2|1|0
- - — Paateaste
Laitteen tila aktivoity = "1"
(Bitti 5 ="0°) — Taajuusmuuttaja
Oges = 24-V-kaytto kayttévalmis = "1"
24 = ei aktivointia —— PO-data
4,.. = aktivointi aktivoitu = "1"
184 = kasikaytto aktiivinen ~ Varattu
Vikanumero (bitti 5 = "1") — Varattu
Hairié/varoitus = "1"
Varattu
Varattu

PI2: virran oloarvo

Etumerkkinen 16-bittinen kokonaisluku x 0,1 % I
Esimerkki: 0320, = 800 x 0,1 % I, =80 % I,

122  Kayttoohie - MOVIMOT® MM..D

21214328/FI — 10/2014



21214328/FI — 10/2014
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Prosessidatan koodaus

PI3: tilasana 2 (vain 3 sanan protokolla)

15/14|13|12{11/10{9 |8 |7 |6 |54 |3 |2 |1

ro

Paateaste
aktivoitu = "1"

Taajuusmuuttaja
kayttévalmis = "1"

PO-data
aktivoitu = "1"

Varattu

Varattu

Hairio/varoitus = "1"

Varattu

Varattu
O1 (jarru)

"0" = jarru auki

"1" = jarru kiinni

02 (kayttévalmis)

11 (liitin R (¥ X6:11,12)
12 (liitin L ¢ X6:9,10)
I3 (liitin f1/f2 X6:7,8)

Kayttddnottotila

"0" = Easy-tila
"1" = Expert-tila
Varattu 0
Varattu 0
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Prosessidatan koodaus

Varaus tilasana 1

Bit- | Merkitys Selitys
tia
0 Paateaste aktivoitu 1: MOVIMOT®-kayttolaite on aktivoitu
0: MOVIMOT®-kayttolaitetta ei ole aktivoitu
1 Taajuusmuuttaja 1:  MOVIMOT®-kayttolaite on kayttévalmis
kayttovalmis 0: MOVIMOT®-kiyttdlaite ei ole kayttdvalmis
2 PO-data aktivoitu 1: Prosessidata on aktivoitu.
Kayttolaitetta voi ohjata kenttavaylan kautta.
0: Prosessidata on lukittu.
Kayttolaitetta ei voi ohjata kenttavaylan kautta.
13 |Varattu Varattu =0
4 Varattu Varattu =0
Hairié/varoitus 1: Hairié/varoitus on olemassa.
0: Hairiéta/varoitusta ei ole olemassa.
6 Varattu Varattu =0
7 Varattu Varattu =0
8-15 | Bitti 5 = 0: Laitteen tila | Mikali hairidta/varoitusta ei ole olemassa (bitti 5 =

Oges: 24 V kayttd
24 Ei aktivointia
4,..: Aktivointi

18,65 Kasikayttod aktiivi-
nen

Bitti 5 = 1: Vikanumero

0), kyseisessa bitissa naytetaan taajuusmuuttajan
tehoasteen kaytto-/aktivointitila.

Kyseisessa bitissa (bitti 5 = 1) naytetdan hairidssa/
varoituksessa vikanumero.
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Varaus tilasana 2

Kayttoonotto "Easy" RS485-liitantaa/kenttavaylaa kayttamalla

7

Prosessidatan koodaus

Bit- | Merkitys Selitys
tia
0 Paateaste aktivoitu 1: MOVIMOT®-kayttolaite on aktivoitu
0: MOVIMOT®-kayttolaitetta ei ole aktivoitu
1 Taajuusmuuttaja 1. MOVIMOT®-kayttolaite on kayttévalmis
kayttovalmis 0: MOVIMOT®-kiyttdlaite ei ole kayttdvalmis
2 PO-data aktivoitu 1: Prosessidata on aktivoitu.
Kayttolaitetta voi ohjata kenttavaylan kautta.
0: Prosessidata on lukittu.
Kayttolaitetta ei voi ohjata kenttavaylan kautta.
Varattu Varattu =0
4 Varattu Varattu =0
Hairié/varoitus 1: Hairié/varoitus on olemassa.
0: Hairidta/varoitusta ei ole olemassa.
6 Varattu Varattu =0
7 Varattu Varattu =0
8 O1 jarru 1: Jarru kiinni
0: Jarru vapautettu
9 02 kayttovalmis 1: MOVIMOT®-kayttolaite on kayttdvalmis
0: MOVIMOT®-kayttolaite ei ole kayttévalmis
10 |11 (R X6:11,12)
11 12 (L X6:9.10) 1: B?n%%ritulo on.asetettu.
12 |13 (/12 X6:7.8) Binaarituloa ei ole asetettu.
13 | Kayttoonottotila 1. Kayttdéonottotila "Expert"
0: Kayttdonottotila "Easy”
14 | Varattu Varattu = 0
15 | Varattu Varattu = 0
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Toiminta RS485-masterin kanssa

7.5 Toiminta RS485-masterin kanssa

« Ylemmman tason ohjaus (esim. PLC) on master, MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on
slave-yksikko.

* 1 kaynnistysbittid, 1 stopbittia 1 pariteettibittia (even parity) kaytetaan.

+ Siirto tehdaan SEW-MOVILINK®-protokollan mukaisesti (ks. luku "Prosessidatan
koodaus") kiintealla 9600 baudin siirtonopeudella.

7.51 Viestirakenne

A VAROITUS

Hallitsemattoman kayton aiheuttama hengenvaara.

"Asyklisid" viesteja siirrettdessa (tyyppi = "asyklinen") ei tapahdu aikavalvontaa.
Kayttolaite voi jatkaa toimintaansa kontrolloimattomasti vaylayhteyden katketessa.

« Masterin ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valista vaylaliitantda kaytetdan vain
"syklisen" siirron kanssa.

Seuraava kuva esittdd RS485-masterin ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vélisten vies-
tien rakennetta:

?_‘ﬁirrriri — Request-Telegramm ——»
'\ ‘H ‘ |d|e‘ SD1 | ADR | TYP ProtocoI-Data-Unit(PDU)‘ BCCD

ldle | SD2 | ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)| BCC

Master <+— Response-Telegramm — MOVIMOT®
339909643
Idle = Kaynnistystauko vahintdan 3,44 ms
SD1 = Start-Delimiter (kdynnistysmerkki) 1: Master — MOVIMOT®: 02,.,,
SD2 = Start-Delimiter (kaynnistysmerkki) 2: MOVIMOT® — master: 1D,
ADR = Osoite 1-15
Ryhmaosoite 101 - 115
254 = kahden pisteen valinen
255 = Broadcast
TYYPPI = Kayttdtietotyyppi
PDU = Kayttotiedot
BCC = Block Check Character (lohkontarkistusmerkki): XOR (kaikki bitit)
OHJE

"Syklisid" viesteja siirrettdessa (tyyppi = "syklinen") MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
odottaa viimeistdan 1 sekunnin kuluttua seuraavaa vaylaaktiviteettia (master-proto-
kolla). Mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ei tunnista Kkyseistd vaylaaktiviteettia,
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja pysayttas kayttolaitteen itsenéisesti (aikavalvonta).

jde

7.5.2 Kaynnistystauko (Idle) ja kdynnistysmerkki (Start-Delimiter)

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja tunnistaa kyselyviestin  kaynnistymisen vahintaan
3,44 ms:n kaynnistystauolla, jota seuraa merkki 02, (Start-Delimiter 1). Mikali master
keskeyttdd voimassa olevan kyselyviestin siirron, uuden Request-viestin saa lahettaa
aikaisintaan kaksinkertaisen kaynnistystauon (n. 6,88 ms) jalkeen.
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7.53  Osoite (ADR)

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja tukee osoitealuetta 0 - 15 seka paasya kahden pisteen
valisen osoitteen kautta (254) tai Broadcast-osoitteen kautta (255).

Osoitteen 0 kautta voidaan lukea ainoastaan sen hetkinen prosessitulodata (tilasana,
Iahtdvirta). Masterin 1ahettdma prosessilahtédata ei tule voimaan, koska PO-tiedonka-
sittely ei ole aktiivinen osoiteasetuksella 0.

7.54 Ryhmaosoite

Liséksi asetuksella ADR = 101 - 115 voidaan tehda useamman MOVIMOT®-taajuus-
muuttajan ryhmaksi niputtaminen. Silloin kaikille yhden ryhman MOVIMOT®-taajuus-
muuttajille asetetaan sama RS485-osoite (esim. ryhma 1: ADR = 1, ryhma 2: ADR =
2).

Master voi nyt maarittaa kyseisille ryhmille asetuksella ADR = 101 (ryhméan 1 taajuus-
muuttajien ohjearvot) ja ADR = 102 (ryhman 2 ohjearvot) uudet ryhmaohjearvot. Taa-
juusmuuttajat eivat toimita kyseisessa osoitusvaihtoehdossa vastausta. Masterin on
pidettdva kahden Broadcast- tai ryhmaviestin valilla vahintdan 25 ms:n lepoaika!

7.5.5 Kayttotietotyyppi (TYP)

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja tukee yleisesti ottaen neljaa erilaista PDU-tyyppia (Proto-
col Data Unit), jotka maaritetddn olennaisesti prosessidatapituuden ja siirtovaihtoeh-
don myo6ta.

Tyyp- |Siirtovaihtoeh- |Prosessida- |Kayttotiedot

pi to tan pituus

03« | Syklinen 2 sanaa Ohjaussana, pyorimisnopeus [%], tilasana

83.x |Asyklinen 2 sanaa 1, lahtovirta

05 |Syklinen 3 sanaa Ohjaussana, pydrimisnopeus [%], ramppi,
. tilasana 1, lahtovirta, tilasana 2

85.x |Asyklinen 3 sanaa

7.5.6 Aikavalvonta

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja odottaa siirtovaihtoehdossa "syklinen" vahintaan sekun-
nin kuluttua seuraavaa vaylaaktiviteettia (yllam. tyyppien Request-viestit). Mikali ky-
seistd vaylaaktiviteettia ei tunnisteta, kayttdlaite hidastaa itsenéisesti viimeksi voimas-
saolleella rampilla (aikavalvonta). limoitusrele "Toimintavalmis" paastaa. Siirtovaihto-
ehdossa "asyklinen" ei ole aikavalvontaa.

7.5.7 Lohkontarkistusmerkki BCC

Esimerkki

Lohkontarkistusmerkkia (BCC) kaytetaan yhdessa suoran pariteetin muodostuksen
kanssa luotettavaan tiedonsiirtoon. Lohkontarkistusmerkki muodostetaan kaikkien
viestimerkkien XOP-liittamisen kautta. Tulos siirretaan viestin lopussa BCC-merkkei-
na.

Seuraavassa kuvassa naytetaan esimerkkina lohkontarkistusmerkin muodostaminen
PDU-tyypin 85,., asykliselle viestille kolmella prosessidatalla. Merkkien SD1 - PO3,,,
loogisen XOR-liittdmisen avulla lohkontarkistusmerkiksi BCC saadaan arvo 13,,,. Ky-
seinen BCC lahetetaan viestissa viimeisena merkkina. Vastaanottaja tarkistaa yksit-
taisten merkkien vastaanottamisen jalkeen merkkien pariteetin. Vastaanotetuista mer-
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keista SD1 - PO3,,, muodostetaan lopuksi samalla menetelmalla lohkontarkistusmerk-
ki. Mikali lasketut ja vastaanotetut BCC:t ovat identtisia eikd merkkipariteetissa ilmene
vikaa, viesti on siirretty oikein. Siirrossa tapahtui muutoin virhe. Viesti on tarvittaessa
toistettava.

PO
Idle ’ 020, 01pey | 85pex 00y | 06 hex | 20hex 00,y OBhe>< B8 hex 131
SD1 ADR TYP PO1high PO1,,, Pozhigh PC2,,, PO3,”-gh PO3,, BCC

CI N 4]
SD1 : 02, 1o 0o o 0o 0 0 1 0 —
ADR : 01, 1{o o o 0o 0 0 0 1 =2"
TYP  : 85hex 1|1 0 o o 1 0o o 1 ="
PO, g0 00, ojo o o o o o o o="
O
PO1,,,, : 06, ojlo o o o 1 o 1 o =""
PO2, g, 20,1 1lo o 1 0o o o o o ="
XOR
PO2,,, : 00, ,, 0ojo o o 0 0o 0 0 0=
XOR
POB,,,: 0B ., 110 o 0 O O 1 1 1 =<
XOR
PG, B8, ,, o1 o 1 1 0 1 0 0 —
BCC :13,,, 10 o o 1 0 0 1 1

640978571
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7.5.8 Viestinkasittely MOVILINK®-masterissa

MOVILINK®-viestien lahettamisessa ja vastaanottamisessa missé vain automatisointi-
laitteissa tulisi sailyttda seuraava algoritmi onnistuneen tiedonsiirron varmistamiseksi.

a) Kyselyviestin lahettaminen
Esimerkki: ohjearvojen lahettaminen MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle

1. Kaynnistystauon odottaminen (vahintdan 3,44 ms, ryhma- tai Broadcast-viesteissa
vahintdan 25 ms).

2. Kyselyviestin lahettdminen taajuusmuuttajalle.

b) Vastausviestin vastaanottaminen
(vastaanottovahvistus + oloarvot MOVIMOT®-taajuusmuuttajalta)

1. Vastausviesti on otettava vastaan n. 100 ms:n kuluessa, muuten esim. [&hetyksen
toisto.

Vastausviestin laskettu lohkotarkistusmerkki (BCC) = vastaanotettu BCC?
Vastausviestin Start-Delimiter = 1D, .,?

Vastausosoite = kyselyosoite?

Vastaus-PDU-tyyppi = kysely-PDU-tyyppi?

BN

Kaikki kriteerit taytetty: => lahetys OK! Prosessidata voimassa!
7. Nyt voidaan lahettda seuraava kyselyviesti (jatka kohdasta a).

Kaikki kriteerit taytetty: => lahetys OK! Prosessidata voimassa! Nyt voidaan la-
hettaa seuraava kyselyviesti (jatka kohdasta a).
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7.5.9 Esimerkkiviesti

Tassa esimerkissda MOVIMOT®-kayttolaitetta ohjataan kolmella prosessidatasanalla
PDU-tyypilla 85, (3 PD asyklinen). RS485-master lahettda 3 prosessilahtédataa (PO)
MOVIMOT®-taajuusmuuttajalla. MOVIMOT®-taajuusmuuttaja vastaa kolmella prosessi-
tulodatalla (PI).

Kyselyviesti RS485-masterista MOVIMOT®:iin
PO1: 0006, Ohjaussana 1 = aktivointi
PO2: 2000, Kéayntinopeus [%] - ohjearvo = 50 % (/f ")
PO3: 0BBS, ., Ramppi =3s

1) fmaks maaritetdan ohjearvopotentiometrilla f1.

Vastausviesti MOVIMOT®:ista RS485-masteriin

PI1: 0406, ., Tilasana 1
PI2: 0300, Lahtovirta [% ]
PI13: 0607, ., Tilasana 2

Prosessidatan koodausta koskevia tietoja on Iluvussa "Prosessidatan koo-
daus" (- B 119).

Esimerkkiviesti "3 PD asyklinen"

Prosessin lahtédata (PO)

\4

Idle 02hex 01 hex 85hex oohex 06hex 2Ohex Oohex OBheX BShex 13hex
""" SD1 ADR TYYPPI Y BCC
:"I"I"I"I"I"I"I"I
'l'r r' ' PO3: Ramppi
nex =3s OKe)
= PO2: Kayntinopeus [%)] r
2000,,, =50% . =
PO1: Ohjaussana
0006, ., = Aktivointi
. «— i ®
RS-485-masteri Prosessin tulodata (PI) MOVIMOT
Idle | 1Dhex| 01 hex| 83 nex | M hex| 07 hex| 03 hex| 00 hex 0B hex | 07 pex 986
SD1 ADR TYYPPI 3 BCC
PI13: Tilasana 2
PI2: Lahtovirta
PI1: Tilasana 1
340030731

Tassa esimerkissad nakyy asyklinen tiedonsiirtovaihtoehto. Aikavalvonta MOVIMOT®-
taajuusmuuttajassa on deaktivoitu. Syklinen siirtovaihtoehto voidaan toteuttaa syétolla
TYP = 05,,,. MOVIMOT®-taajuusmuuttaja odottaa siina tapauksessa vahintaan sekun-
nin kuluttua seuraavaa vaylaaktiviteettia (yllam. tyyppien Request-viestit). Muutoin
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja pysayttaa kayttolaitteen itsenaisesti (aikavalvonta).
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Yleisia kayttdonotto-ohjeita

8 Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

OHJE

Kayttéonottoa Expert-tilassa tarvitaan vain silloin, kun kayttdonotossa on tarkoitus
asettaa parametreja.

Kayttddnotto Expert-tilassa on mahdollinen vain, kun:
+ mitdan lisdtoimintoa ei ole aktivoitu (DIP-kytkimet S2/5 - S2/8 = "OFF"),
* Drive-ldent-moduuli on asetettu paikoilleen

+ ja parametri P805 Kéyttéonottotila = "Expert-tila".

8.1 Yleisia kayttoonotto-ohjeita

OHJE

Kayttdnotossa on ehdottomasti noudatettava luvun "Turvaohjeet" yleisia turvallisuus-
ohjeita.

A VAROITUS

Puristumisvaara puuttuvien tai vaurioituneiden suojusten vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

» Laitteiston suojukset on asennettava maaraysten mukaisesti, ks. myds vaihteis-
ton kayttdohje.

« Al3 koskaan ota kayttodn laitetta ilman asennettuja suojuksia.

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Kytke taajuusmuuttaja jannitteettdmaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

A VAROITUS

Laitteiden virheellinen kayttdytyminen vaarien laiteasetusten johdosta.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

* Noudata kayttéonotto-ohjeita.

» Asennuksen saa antaa vain koulutetun ammattihenkilston suoritettavaksi.

» Vain toimintoon sopivia asetuksia saa kayttaa.

A VAROITUS

Laitteen kuumien pintojen (erityisesti jadhdyttimen) aiheuttama palovaara.
Vakava loukkaantumisvaara.
» Koske laitteeseen vasta kun se on jaahtynyt tarpeeksi.
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Edellytykset

OHJE
i Al irrota tai kiinnita teho- tai signaalijohtoja kéaytén aikana hairiottéman kayton var-
mistamiseksi.
OHJE
i » lrrota tilatieto-LED:in maalinsuojakansi ennen kayttéonottoa. Irrota tyyppikilpien
maalinsuojakelmut ennen kayttédnottoa.

» Pida jannite poiskytkettyna vahintaan 2 s. verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi.

8.2 Edellytykset

Kayttoonotolle on asetettu seuraavat edellytykset:

+  MOVIMOT®-kayttolaite on asennettu mekaanisesti ja séhkdisesti maaraysten mu-
kaisesti.

« Kayttolaitteiden tahaton kaynnistyminen on estetty soveltuvilla turvatoimenpiteilla.

* Henkildihin ja koneeseen kohdistuvat vaarat on estetty soveltuvilla turvatoimenpi-
teilla.

Kayttoonotossa tarvitaan seuraavat laitteet:

« Tietokone tai kannettava tietokone, ks. luku "Tietokoneen/kannettava liitan-
ta" (- B 60)

Tietokoneeseen tai kannettavaan on oltava ohjelmoituna kayttoonottoa varten
seuraava ohjelmisto:

+  MOVITOOLS® MotionStudio

8.3 MOVITOOLS® MotionStudio

Ohjelmistopaketti "MOVITOOLS® MotionStudio” on laitteiden yhteinen SEW-
EURODRIVEnN engineering-tyokalu, jolla paasee kasiksi kaikkiin SEW-EURODRIVE-
kayttolaitteisiin. MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle MOVITOOLS® MotionStudiota voi kayt-
tdd yksinkertaisissa sovelluksissa diagnoosiin. Vaativammissa sovelluksissa
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan voi ottaa kayttdon ja parametroida yksinkertaisilla ohja-
tuilla toiminnoilla. MOVITOOLS® MotionStudio -ohjelmistossa on Scope-toiminto pro-
sessiarvojen visualisointia varten.

Asenna MOVITOOLS® MotionStudio -ohjelmiston uusin versio tietokoneelle/kannetta-
vaan.

MOVITOOLS® MotionStudio voi kommunikoida kayttolaitteiden kanssa mita erilaisim-
pien tiedonsiirto- ja kenttavaylajarjestelmien kautta.

Seuraavissa luvuissa kuvataan yksinkertaisin kayttétapa poéytatietokoneen/kannetta-
van tietokoneen liittimiseksi MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan diagnoosiliitannan X50
kautta (kahden pisteen valinen liitdnta).
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto 8
MOVITOOLS® MotionStudio

8.3.1 MOVIMOT®:in sisallyttiminen MOVITOOLS®-MotionStudioon

OHJE

[0

jde

Seuraavien vaiheiden yksityiskohtainen kuvaus on MOVITOOLS® MotionStudion laa-
jassa online-ohjeessa.

1. Kéaynnista MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Luo projekti ja verkko.
3. Konfiguroi tietokoneen/kannettavan tiedonsiirtokanava.
4. Varmista, ettd MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 voltin jannitteensyo6tté on paalla.
5. Suorita online-skannaus.
Tarkista MOVITOOLS® MotionStudiosta asetettu skannausalue.
OHJE
« Diagnoosilitynnélla on kiinted osoite 32. Sovita skannausalue MOVITOOLS®
MotionStudiosta siten, ettd myods osoite 32 skannataan.
+ Siirtonopeus on 9,6 kBaud.
* Online-skannaus voi kestaa jonkin aikaa.
6. MOVIMOT® naytetddan MOVITOOLS® MotionStudiossa esimerkiksi seuraavalla ta-
valla:
(5 MOVITGOLS®-MotionStudio - MOVIMOT DI —
| Project Edit Metwork View Plugin  Settings  Window Help
Da- Wb B E ik : ¥ | [+ Scan 1 B
Netzwerk g
¥, | Netzwerk
.;i:.---"j Serial {COM 1)
L4 32 MMDOO15-503
9007199785842955
7. Klikkaamalla hiiren oikeanpuoleista painiketta kohdassa "32: MMDO0015-503" vali-

kossa on olemassa MOVIMOT®:n kayttdonotto- ja diagnoosityokaluja.
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Kayttddnotto ja toimintojen laajennus yksittaisten parametrien avulla

8.4

8.41

Kayttoonotto ja toimintojen laajennus yksittaisten parametrien avulla

jde

Esimerkki

MOVIMOT®-kéayttolaitteen perustoimintoja voi laajentaa yksittaisia parametreja kaytta-
malla.

OHJE

Kayttéonotto Expert-tilassa on mahdollinen vain, kun:
* mitdan lisatoimintoa ei ole aktivoitu (DIP-kytkimet S2/5 - S2/8 = "OFF"),
Drive-ldent-moduuli on asetettu paikoilleen

+ ja parametri P805 Kéyttéonottotila = "Expert-tila".

1. Suorita kayttéonotto "Easy" luvun 6 ohjeiden mukaisesti.
2. Kytke tietokone/kannettava tai ohjauslaite DBG MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan.

Ks. luku "Tietokoneen/kannettavan liitantd" (- & 60) tai "Ohjauslaitteen DBG liitan-
ta" (- B 59).

3. Kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 voltin jannitteensyottd paalle.

4. Tietokonetta kaytettdessa kaynnista MOVITOOLS® MotionStudio ja kytke
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja.

Ks. luku "MOVIMOT®:in siséallyttaminen MOVITOOLS® MotionStudioon" (— B 133).
5. Aseta parametri P805 Kéyttdbénottotila tilaan "Expert".
6. Maarita, mitd parametreja on tarkoitus muuttaa.
7. Tarkista ovatko kyseiset parametrit mekaanisista ohjauslaitteista riippuvaisia.

Ks. luku "Mekaanisista ohjauslaitteista riipuvaiset parametrit" (- B 171).

8. Deaktivoi kyseessa olevat ohjauslaitteet sovittamalla parametrin P102 bittikooda-
tun valintakentan.

Ks. luku "Parametri 102" (- B 154).
9. Muuta maaritettyja parametreja.

Ohjauslaitteen DBG kanssa tehtdvaa parametrointia koskevia tietoja on luvussa
"Parametri-tila" (-~ B 194).

10.Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan toiminta.
Optimoi parametrit tarvittaessa.
11.Irrota tietokone/kannettava tai ohjauslaite DBG MOVIMOT®-taajuusmuuttajasta.

12.HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa
f1 ja diagnoosiliitynnassa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.
+ Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.

Ohjearvon 2 hienosaaté MOVITOOLS® MotionStudion avulla

1. Suorita kayttéonotto "Easy" kytkimen f2 karkeasdadolla, esim. asento 5 (25 Hz =
750 1/min).

2. Aloita kytkemalla tietokone/kannettava MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan.
3. Kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 voltin jannitteensyotto paalle.
4. Kaynnista MOVITOOLS® MotionStudio.
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Kayttdonotto ja toimintojen laajennus yksittaisten parametrien avulla

5. Luo projekti ja verkko.

6. Konfiguroi tietokoneen/kannettavan tiedonsiirtokanava.

7. Suorita online-skannaus.

E"L"' Serial {COM 1)
LA 32: MMDD015-503

(5 oo i T —

Project  Edit Metwork View Plugin  Settings  Window  Help

Ne-H B BB AR+ 2+ 1 4 X|[[San 11 B
Netzwerk a

E‘ Metzwerk

9007199785842955

8. Avaa hiiren oikeanpuoleisella painikkeella valikko ja valitse valikon kohta "Kayt-

téénotto" -> "Parametripuu”.

9. Aseta parametri P805 Kéyttéénottotila tilaan "Expert".

o
|

Project  Edit MNetwork View Plugin  Settings Window Help

DeE-E Wb B Ak + = + 4 X |[FS5can {1 B

Project 3| [l Parameter tres MMDD015-503] |

m’ MOVIMOT D 0 [S[ree I MOvIMOT D . \Setpoint selec]

L..{@f MMDDD15-503 of
Ll;ﬂ | 9"?&?‘3””8;&;:::::” 100 Control setpoint source  Teminals -9
& o : -
s 23 1.. Setpoirts/famp generators Deactivating mechanical control ¢
[1] = —53 10. Sefpoint sslection 102 DIF S11-51/4 : RS485 address (bit0-3) [
.= 13. Speed ramps
8 =16 Setpoints 102 DIP $1/5 : Motor protection O
E, =) 17. Fieed setpoirts 102 DIP S1/7 : PiM frequency O
B - 3. Motor parameters 102 DIP S1/8 : No-load damping O
f : gg 2 ﬁ:::::::;;nd::; 102 DIP S22 : Brake release without enable  []
E: =
— w#-{E 7.. Control functions 102 DIF 5213 : Operating mode [l
= [-{E8] 8. Unit functions 102 DIP 52/4 : Speed monitoring D
3% 102 Potentiometer f1 O
- 102 Switch 2 v]
[2] = ANT Stk +1 O
9007199789253899

10.Avaa kansio "Setpoint selection" [1].

Deaktivoi kytkin f2 asettamalla parametrin P102 Mekaanisten saétéelementtien
deaktivointi valvontalaatikkoon [2] (P102:14 = "" => P102 = "0100 0000 0000

0000").

Project  Edit MNetwork View Plugin  Settings  Window  Help

_
i

|| =& MOVIMOT D parameters
-8 0. Display values
e

ﬁ Tres
g |

5

o

Dwr-E (W8 ESRAF |+ =+ 1+ 4 X |3San 1
Project #| BE Parameter tree [MMD0015-503]

m® MOVIMOT D ¥

L@ MMDDO15-503

1] e o
% 10. Setpoirt selection
i =] 13, Speed mmps

[2] & 16. Setpoints

i-/=] 17. Fixed setpoints

T LD

5 : f- {8 3.. Motor parameters
1] (- (@ 5.. Monitoring functions
= #-{E8 6. Teminal assignment

{8 7.. Control functions
F-{E 8.. Unit functions

| I

11.Avaa kansio "Setpoints" [2].

3]
B movinoT D

160 Setpoint n_f1 [rpm] 1500.00 e
’T

9007199789195787

Sovita parametria P161 Ohjearvo n_f2 [1] niin kauan kunnes sovellus toimii ihan-

teellisesti.
Esim. parametri P161 = 855 1/min (= 28,5 Hz)
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12.1rrota tietokone/kannettava MOVIMOT®-taajuusmuuttajasta.

13.HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa
f1 ja diagnoosiliitynnassa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.
+ Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.
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Kayttdonotto ja parametrointi keskitettyd ohjausta ja MQP:ta/MFE:ta kayttdmalla

8.5 Kayttoonotto ja parametrointi keskitettya ohjausta ja MQP:ta/MFE:ta
kayttamalla

MOVIMOT®-kayttolaitteen voi ottaa kayttdon ja parametroida keskitettyd ohjausta
kayttamalla kenttavaylaliitannan MQP.. (PROFIBUS-DPV1) tai MFE.. kautta.

OHJE

Kayttodnotto Expert-tilassa on mahdollinen vain, kun:
+ mitéan lisdtoimintoa ei ole aktivoitu (DIP-kytkimet S2/5 - S2/8 = "OFF"),

Drive-ldent-moduuli on asetettu paikoilleen

jde

+ ja parametri P805 Kéyttbonottotila = "Expert-tila".

1. Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan liitanta.
Ks. luku "Sahkdasennus".
2. Kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 voltin jannitteensyottd paalle.
3. Aloita keskitetyn ohjauksen ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan véalinen tiedonsiirto.

Tiedonsiirto ja ylemman tason ohjauksen liitanta riippuu ylemman tason ohjauksen
tyypista.

Ylempiarvoisen ohjauksen litantdd MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan koskevia lisatie-
toja on kenttajakolaitteen liitAnnan kasikirjassa, esim. kasikirjassa "PROFIBUS-lii-
tynnat, -kenttajakolaitteet".

4. Aseta parametri P805 Kéyttéénottotila tilaan "Expert".

5. Deaktivoi kaikki mekaaniset ohjauslaitteet kirjoittamalla parametrin P102 bittikoo-
datun valintakentan paalle "FFFFhex" (P7102 ="1111 1111 1111 1111").

6. Aseta ohjaussignaalin lahde RS485:ksi asettamalla P100 Ohjaussignaalin ldhde
"1":ksi.

7. Tee vaadittavat parametriasetukset.
8. Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan toiminta.
Optimoi parametrit tarvittaessa.
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8.6 Kayttoonotto parametrisarjaa siirtamalla

Samalla parametrisarjalla voidaan ottaa kayttoon monta MOVIMOT®-kayttolaitetta.

Parametrien siirtdminen on sallittua vain samanlaisten MOVIMOT®-taajuusmuuttajien
valilla (samanlainen taajuusmuuttaja ja samanlainen moottori).

OHJE

Parametrisarjan siitdminen on mahdollista vain, kun:
+ mitéan lisdtoimintoa ei ole aktivoitu (DIP-kytkimet S2/5 - S2/8 = "OFF"),
» Drive-ldent-moduuli on asetettu paikoilleen

jde

+ ja MOVIMOT®-referenssilaitteen parametrisarja on jo olemassa

8.6.1 Parametrisarjan siirtaminen MOVITOOLS®:illa tai ohjauslaitteella DBG
1. lIrrota MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelosta:
2. Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan liitanta.
Ks. luku "Sahkdasennus".
3. Aseta kaikki mekaaniset ohjauslaitteet identtiseksi referenssilaitteen kanssa.
4. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelolle ja ruuvaa se kiinni.
5. Kytke tietokone/kannettava tai ohjauslaite DBG MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan.

Ks. luku "Tietokoneen/kannettavan liitanta" (- B 60) tai "Ohjauslaitteen DBG liitén-
ta" (-~ B 59).

6. Kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 voltin jannitteensyotto paalle.

7. Tietokonetta/kannettavaa kaytettdessa kaynnista MOVITOOLS® MotionStudio ja
kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttaja MOVITOOLS®:in.

Ks. luku "MOVIMOT®:in siséllyttaminen MOVITOOLS® MotionStudioon". (— B 133)

8. Siirrda MOVIMOT®-referenssilaitteen koko parametrisarja MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajaan.

Parametrisarjan DBG-ohjauslaitteella suoritettavaa siirtamistd koskevia tietoja on
luvussa "DBG-ohjauslaitteen kopiointitoiminto" (- & 198).

9. Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan toiminta.
10.Irrota tietokone/kannettava tai ohjauslaite DBG MOVIMOT®-taajuusmuuttajasta.

11.HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa
f1 ja diagnoosiliitynnassa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.

+ Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.
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8.6.2 Parametrisarjan siirto keskeista ohjausta ja MQP:ta kayttamalla

[0

Parametrien siirtdminen on sallittua vain samanlaisten MOVIMOT®-taajuusmuuttajien
valilld (samanlainen taajuusmuuttaja ja samanlainen moottori).

1.
2.

o 0o o

Irrota MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentakotelosta:

Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan liitanta.

Ks. luku "Sahkdasennus".

Aseta kaikki mekaaniset ohjauslaitteet identtiseksi referenssilaitteen kanssa.
Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentékotelolle ja ruuvaa se kiinni.

Kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 voltin jannitteensyotto paalle.

Aloita keskitetyn ohjauksen ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valinen tiedonsiirto.

Tiedonsiirto ja ylemman tason ohjauksen liitdnta riippuu ylemman tason ohjauksen
tyypista.

Ylempiarvoisen ohjauksen litantdd MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan koskevia lisatie-
toja on kasikirjassa "PROFIBUS-liitynnat, -kenttajakolaitteet".

. Siirrda MOVIMOT®-referenssilaitteen koko parametrisarja MOVIMOT®-taajuusmuut-

tajaan.

OHJE

Parametri P805 Kéyttédnottotila on siirrettdva ensimmaisena arvona.

Siirron menettelytapa riippuu ylempiarvoisen ohjauksen tyypista.

8.

Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan toiminta.
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Parametriluettelo

8.7 Parametriluettelo
Nro |Indek- | Alain- | Nimi MOVITOOLS® MOVILINK®-
si deksi MotionStudio skaalaus
des. |des. (alue/tehdasasetus)
0__ |Nayttoarvot
00_ |Prosessiarvot
000 |8318 |0 Pydrimisnopeus (etumerkkinen) |[1/min] 1 digit = 0.001 1/min
002 [8319 |0 Taajuus (esimerkkinen) [Hz] 1 digit = 0.001 Hz
004 (8321 |0 Lahtovirta (luku) [% 1] 1 digit = 0.001 % I
005 |8322 |0 Patovirta (esimerkkinen) [% 1\] 1 digit = 0.001 % I
006 (8323 |0 Moottorin kuormitus [%] 1 digit = 0.001 %
008 (8325 |0 Valipiirijannite V] 1 digit = 0.001 V
009 (8326 |0 Lahtovirta [A] 1 digit = 0.001 A
01_ | Tilanaytot
010 (8310 (O Taajuusmuuttajan tila [Teksti]
011 (8310 (O Kayttotila [Teksti]
012 (8310 (O Vikatila [Teksti]
013 (10095 |1 Kayttéonottotila [Teksti]
014 8327 |0 Jaahdytyselementin lampatila [°C] 1digit=1°C
015 (8328 |0 Kayttétunnit [h] 1 digit = 1 min
016 (8329 |0 Aktivointitunnit [h] 1 digit = 1 min
017 | 10087 (135 DIP-kytkinten S1, S2 asento [Bittikentta]
018 (10096 (27 Kytkimen f2 asento 0,1,2-10
019 (10096 (29 Kytkimen t1 asento 0,1,2-10
02_ | Analogiset ohjearvot
020 [{10096 |28 Ohjearvopotentiometrin f1 asen- |0 — 10 1 digit = 0.001
to
03_ | Binaaritulot
031 {8334 |0 Asento binaaritulo X6:11,12 [Bittikentta]
bitti 1
8335 |0 Varaus bindaritulo X6:11,12 Myotapaivaan/Seis
(Tehdasasetus)
032 (8334 (O Asento binaaritulo X6:9,10 [Bittikentta]
bitti 2
8336 |0 Varaus binaaritulo X6:9,10 Vastapaivaan/Seis
(Tehdasasetus)
033 (8334 (O Asento binaaritulo X6:7,8 [Bittikentta]
bitti 3
8337 |0 Varaus binaaritulo X6:7,8 Ohjearvon vaihto
(Tehdasasetus)
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Parametriluettelo

Nro |Indek- | Alain- | Nimi MOVITOOLS® MOVILINK®-
Si deksi MotionStudio skaalaus
des. |des. (alue/tehdasasetus)

05_ |Bindarilahdot

050 |8349 |0 [Imoitusreleen K1 asento [Bittikenttd]
bitti 0
8350 |0 lImoitusreleen K1 kytkentd Kayttdvalmius (tehdasasetus)

051 (8349 |0 Lahdodn X10 asento [Bittikentta]
bitti 1
8351 |0 L&ahddn X10 kytkenta Jarru auki

07_ |Laitetiedot

070 |8301 |O Laitetyyppi [Teksti]

071 |8361 |0 Nimellislahtovirta [A] 1 digit = 0.001 A

072 |10461 (3 Lisalaite DIM-korttipaikka [Teksti]

076 |8300 (O Peruslaitteen laiteohjelmisto [Tuotenumero ja versio]

100 | 10096 |33 Ohjaussignaalin 1ahde (ndyttoarvo)

102 | 10096 |30 Mekaanisten saatdelementtien | (nayttdarvo)

deaktivointi

700 (8574 (O Kayttétapa [Teksti]

08_ | Virhemuisti

080 |Virhe t-0 Ajankohtana t-0 ilmenneiden virheiden taustatiedot
8366 (O Virhekoodi Virhekoodi
9304 (O Vika-alakoodi
8883 (0O Sisainen vika
8371 |0 Binaaritulojen tila [Bittikentta bitti O, bitti 1, bitti 2]

8381 |0 Binaarilahtdjen K1, X10 tila [Bittikentta bitti 0, bitti 1]

8391 |0 Taajuusmuuttajan tila [Teksti]

8396 |0 Jaahdytyselementin lampatila [°C] 1digit=1°C

8401 |0 Kayntinopeus [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
8406 |0 Lahtovirta [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8411 |0 Patdvirta [% 1] 1 digit = 0.001 % I
8416 |0 Laitteen ylikuormitus [% 1] 1 digit = 0.001 % I,
8421 |0 Valipiirijannite V] 1 digit = 0.001 V
8426 |0 Kayttétunnit [h] 1 digit = 1 min.
8431 |0 Aktivointitunnit [h] 1 digit = 1 min.

081 |Virhe t-1 Ajankohtana t-1 ilmenneiden virheiden taustatiedot
8367 |0 Virhekoodi Virhekoodi
9305 (O Vika-alakoodi
8884 |0 Sisdinen vika
8372 (0O Binaaritulojen tila [Bittikentta bitti O, bitti 1, bitti 2]

8
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto
Parametriluettelo

Nro |Indek- | Alain- | Nimi MOVITOOLS® MOVILINK®-
Si deksi MotionStudio skaalaus
des. |des. (alue/tehdasasetus)

8382 |0 Binaarilahtdjen K1, X10 tila [Bittikentta bitti 0, bitti 1]

8392 |0 Taajuusmuuttajan tila [Teksti]

8397 |0 Jaahdytyselementin 1ampdtila [°C] 1digit=1°C

8402 |0 Kayntinopeus [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
8407 (O Lahtovirta [% I\] 1 digit = 0.001 % I
8412 (0O Patovirta [% I\] 1 digit = 0.001 % I
8417 |0 Laitteen ylikuormitus [%] 1 digit = 0.001 % Iy
8422 (0O Valipiirijannite V] 1 digit = 0.001 V
8427 |0 Kayttétunnit [h] 1 digit = 1 min.
8432 (0O Aktivointitunnit [h] 1 digit = 1 min.

082 |Virhe t-2 Ajankohtana t-2 ilmenneiden virheiden taustatiedot
8368 |0 Virhekoodi Virhekoodi
9306 (O Vika-alakoodi
8885 (0 Sisainen vika
8373 |0 Binaaritulojen tila [Bittikentta bitti O, bitti 1, bitti 2]

8383 |0 Binaarilahtdjen K1, X10 tila [Bittikentta bitti O, bitti 1]

8393 |0 Taajuusmuuttajan tila [Teksti]

8398 |0 Jaahdytyselementin lampatila [°C] 1digit=1°C

8403 |0 Kayntinopeus [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
8408 |0 Lahtovirta [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8413 |0 Patdvirta [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8418 |0 Laitteen ylikuormitus [%] 1 digit = 0.001 % I,
8423 |0 Valipiirijannite V] 1 digit = 0.001 V
8428 |0 Kayttotunnit [h] 1 digit = 1 min.
8433 |0 Aktivointitunnit [h] 1 digit = 1 min.

083 |Virhe t-3 Ajankohtana t-3 ilmenneiden virheiden taustatiedot
8369 |0 Virhekoodi Virhekoodi
9307 |O Vika-alakoodi
8886 |0 Sisdinen vika
8374 |0 Binaaritulojen tila [Bittikentta bitti 0, bitti 1, bitti 2]

8384 (0O Binaarilahtéjen K1, X10 tila [Bittikentta bitti 0, bitti 1]

8394 |0 Taajuusmuuttajan tila [Teksti]

8399 |0 Jaahdytyselementin Iampdtila [°C] 1digit=1°C

8404 |0 Kayntinopeus [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
8409 |0 Lahtovirta [% I\] 1 digit = 0.001 % Iy
8414 (0O Patovirta [% I\] 1 digit = 0.001 % Iy
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Parametriluettelo

8

Nro |Indek- | Alain- | Nimi MOVITOOLS® MOVILINK®-
Si deksi MotionStudio skaalaus
des. |des. (alue/tehdasasetus)

8419 (O Laitteen ylikuormitus [%] 1 digit = 0.001 % I
84248 |0 Valipiirijannite V] 1 digit = 0.001 V
424

8429 |0 Kayttétunnit [h] 1 digit = 1 min.
8434 |0 Aktivointitunnit [h] 1 digit = 1 min.

084 | Hairio t-4 Ajankohtana t-4 ilmenneiden virheiden taustatiedot
8370 (O Virhekoodi Virhekoodi
9308 (O Vika-alakoodi
8887 (0 Sisdinen vika
8375 |0 Binaaritulojen tila [Bittikentta bitti 0, bitti 1, bitti 2]

8385 |0 Binaarilahtéjen K1, X10 tila [Bittikentta bitti 0, bitti 1]

8395 |0 Taajuusmuuttajan tila

8400 |0 Jaahdytyselementin lampatila [°C] 1digit=1°C

8405 |0 Kayntinopeus [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
8410 |0 Lahtovirta [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8415 |0 Patovirta [% 1] 1 digit = 0.001 % Iy
8420 |0 Laitteen ylikuormitus [%] 1 digit = 0.001 % I
8425 |0 Valipiirijannite V] 1 digit = 0.001 V
8430 |0 Kayttétunnit [h] 1 digit = 1 min.
8435 |0 Aktivointitunnit [h] 1 digit = 1 min.

09_ | Vvayladiagnoosi

094 (8455 |0 PO 1 ohjearvo [hex]

095 (8456 (O PO 2 ohjearvo [hex]

096 (8457 (O PO 3 ohjearvo [hex]

097 (8458 (O Pl 1 oloarvo [hex]

098 (8459 (O Pl 2 oloarvo [hex]

099 (8460 (O Pl 3 oloarvo [hex]

1__ | Ohjearvot/integraattorit

10_ | Ohjearvon valinta

100 | 10096 |33 Ohjaussignaalin lahde 0: bindarinen

1: RS485
(DIP-kytkin S1/1 — S1/4)"
102 {10096 |30 Mekaanisten saatdelementtien |[Bittikentta]
deaktivointi Oletusarvo: 0000 0000 0000 0000
13_ | Kdyntinopeusrampit

21214328/FI — 10/2014
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8 Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Parametriluettelo

Nro |Indek- | Alain- | Nimi MOVITOOLS® MOVILINK®-
Si deksi MotionStudio skaalaus
des. |des. (alue/tehdasasetus)
130 (8807 (O Ramppi t11 ylos 0.1-1-2000 [s] 1 digit = 0.001 s
(kytkin t1)"
131 (8808 (O Ramppi t11 alas 0.1-1-2000 [s] 1 digit = 0.001 s
(kytkin t1)"
134 (8474 |0 Ramppi t12 ylos = alas 0.1 —10 - 2000 [s] 1 digit = 0.001 s
135 (8475 |0 S-pyoristys t12 0: POIS
1: Aste 1
2: Aste 2
3: Aste 3
136 (8476 (O Pysahdysramppi t13 0.1-0.2-2000 [s] 1 digit =0.001 s
16_ | Ohjearvot
160 (10096 |35 Ohjearvo n_f1 0—1500 — 3600 [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
161 | 10096 |36 Ohjearvo n_f2 0 —150 — 3600 [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
17_ | Kiinteat ohjearvot
170 |8489 |0 Kiinted ohjearvo n0 -3600 — 150 — 3600 [1/min] |1 digit=0.001 1/min
171 18490 |0 Kiinted ohjearvo n1 -3600 — 750 — 3600 [1/min] |1 digit=0.001 1/min
172 18491 |0 Kiintead ohjearvo n2 -3600 — 1500 — 3600 [1/min] |1 digit = 0.001 1/min
173 110096 |31 Kiintead ohjearvo n3 -3600 — 2500 — 3600 [1/min] |1 digit = 0.001 1/min

3 Moottoriparametrit

30_ |Rajoitukset

300 (8515 (O Kaynnistys-seis-nopeus 0—-15-150 [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
301 (8516 |0 Vahimmaisnopeus 0 —60 — 3600 [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
302 (8517 (O Maksiminopeus 0 — 3000 — 3600 [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
303 (8518 |0 Virtaraja 0-160 [% I\] 1 digit =0 001 % Iy
32_ | Moottorin kompensointi
320 (8523 (O Automaattinen kompensointi 0: OFF

1: ON
321 (8524 |0 Boost 0 — 100 [%] 1 digit = 0 001 %
322 (8525 |0 IXR-kompensointi 0 — 100 [%] 1 digit = 0 001 %
323 |8526 |0 Esimagnetointi 0-2(s] 1 digit = 0.001 s
324 (8527 (O Luiston kompensointi 0 —500 [1/min] 1 digit = 0.001 1/min
325 (8834 |0 Joutokaynnin varahtelyvaimen- |0: OFF

nus 1: ON (DIP-kytkin S1/8)"

34_ |Moottorinsuoja
340 |8533 |340 |Moottorinsuoja 0: POIS

1: ON (DIP-kytkin S1/5)"
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Parametriluettelo 8

Nro |Indek- | Alain- | Nimi MOVITOOLS® MOVILINK®-
si deksi MotionStudio skaalaus
des. |des. (alue/tehdasasetus)

341 |8534 |0 Jaahdytystapa 0: Itsejaahdytteinen

1: Lisatuuletin

347 (10096 |32 Moottorikaapelin sallittu pituus [0 — 15 [m] 1digit=1m

5 __ |Valvontatoiminnot

50_ | Kayntinopeuden valvonnat

500 |8557 |0 Pydrimisnopeuden valvonta 0: OFF

3: Motorinen/generatorinen
(DIP-kytkin S2/4)"

501 |8558 |0 Viivastysaika 0.1-1-10]s] 1 digit = 0.001 s

52_ |Verkkokatkosvalvonta

522 (8927 |520 |Verkkovaihekatkosvalvonta 0: OFF

Verkkovaihekatkosvalvonnan |1: ON
deaktivointi voi johtaa epée-
dullisissa kdyttoolosuhteissa
laitteen vaurioitumiseen.
523 |10096 |26 Verkko pois paalta -valvonta 0: Kaytto kolmivaihevirtaverkossa
1: Kayttd MOVITRANS®:in kanssa
590 (10537 |1 Lokalisointi 0: POIS
1: PAALLA

6__ |Liitinjarjestys

60_ |Binaaritulot

600 (10096 |34 Liitinten konfigurointi 0: Ohjearvon vaihto vasen/pysaytys — oikea/

pysaytys
1: Kiinted ohjearvo 2 - kiinted ohjearvo 1 - aktivointi/
pysaytys
2: Ohjearvon vaihto - /ulk. Vika - aktivointi/pysaytys
62_ |Binaarilahdot
620 |8350 |0 limoituslahtd K1 0: Ei toimintoa
2: Kayttovalmis
3: Paateaste paalle
4: Kiertokent. paalla
5: Jarru auki
6: Jarru Kiinni
7__ | Ohjaustoiminnot
70_ | Kayttotavat
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Parametriluettelo

Nro |Indek- | Alain- | Nimi MOVITOOLS® MOVILINK®-
Si deksi MotionStudio skaalaus
des. |des. (alue/tehdasasetus)

700 (8574 |0 Kayttotapa 0: VFC

2: VFC-nostolaite

3: VFC-tasavirtajarrutus
21: U/f-ominaiskayra

22: U/f + tasavirtajarrutus
(DIP-kytkin S2/3)"

71_ | Seisontavirta

710 |8576 |0 Seisontavirta 0 - 50% o0t 1 digit = 0.001 % |00t

72_ | Ohjearvopysaytystoiminto

720 8578 |0 Ohjearvopysaytystoiminto 0: OFF

1: ON

721 |8579 |0 Seis-ohjearvo 0—30 - 500 [1/min] 1 digit = 0.001 1/min

722 (8580 |0 Kaynnistysero 0-30 - 500 [1/min] 1 digit = 0.001 1/min

73_ | Jarrutoiminto

731 (8749 |0 Jarrun avautumisaika 0-2(s] 1 digit = 0.001 s

732 18585 |0 Jarrun sulkeutumisaika 0-0.2-2][s] 1 digit = 0.001 s

738 |8893 |0 Jarrun vapautus ilman etté kayt- | 0: OFF

tolaite aktivoidaan 1: ON
(DIP-kytkin S2/2)"
77_ |Energiansaastotoiminto
770 18925 |0 Energiansaastotoiminto 0: OFF
1: ON

8__ |Laitetoiminnot

80_ |Asetukset

802 |8594 |0 Tehdasasetus 0: Ei tehdasasetusta

2: Toimitustila
803 |8595 |0 Parametrilukitus 0: OFF
1: ON
805 (10095 (1 Kayttéonottotila 0: Easy
1: Expert
81_ | Sarjamuotoinen tiedonsiirto
810 (8597 |0 RS485-osoite 0-31
(DIP-kytkin S1/1 S1/4)"
811 (8598 |0 RS485-ryhméosoite 100 — 131

(DIP-kytkin S1/1 — S1/4)"
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto
Parametriluettelo

8

Nro |Indek- | Alain- | Nimi MOVITOOLS® MOVILINK®-
si deksi MotionStudio skaalaus
des. |des. (alue/tehdasasetus)

812 {8599 |0 RS485-Aikavalv. 0-1-650[s] 1 digit = 0.001 s

83_ |Reagointi vikatapauksissa
830 |8609 |0

Ulkoinen virhe 0: Ei reagointia

1: Vikailmoituksen naytto

2: Pysaytys/virhe

4: Pikapysaytys/virhe

5: Pysaytys/varoitus

7: Pikapysaytys/varoitus

11: Tavallinen pysaytys/varoitus

12: Tavallinen pysaytys/virhe

832 8611 |0 Moottorin ylikuormitusvirhe 0: Ei reagointia

1: Vikailmoituksen naytto
2: Pysaytys/virhe

4: Pikapysaytys/virhe

12: Tavallinen pysaytys/virhe

84 | Reset-kayttaytyminen

840 |8617 |0 Kuittaus kasin 0: Ei
1: Kylla
86_ |Modulointi
860 [8620 |0 PWM-taajuus 0: 4 kHz
1: 8 kHz

3: 16 kHz (DIP-kytkin S1/7)"

87_ |Prosessidatakytkenta

21214328/FI — 10/2014

870 |8304 |0 Ohjearvokuvaus PO 1 Ohjaussana (vain naytto)
871 |8305 |0 Ohjearvokuvaus PO 2 1: Nopeuden ohjearvo

11: Nopeuden ohjearvo [%)]
872 |8306 |0 Ohjearvokuvaus PO 3 Ramppi (vain naytto)
873 |8307 |0 Oloarvokuvaus PI 1 Tilasana 1 (vain naytto)
874 |8308 |0 Oloarvokuvaus PI 2 1: Kierrosluvun oloarvo

2: Lahtovirta

3: Patovirta

8: Nopeuden oloarvo [%]
875 8309 Oloarvokuvaus Pl 3 Tilasana 2 (vain naytto)
876 (8622 |0 PO-datan aktivointi 0: KYLLA

1: El

1) Ohjauselementin (esim. kytkimen) deaktivoinnissa parametrin P102 avulla parametrin alustusarvo on sama kuin viimeksi asetettuna

ollut arvo.
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Parametrien kuvaus

8.8 Parametrien kuvaus

8.8.1 Nayttoarvot

Parametri 000

Parametri 002

Parametri 004

Parametri 005

Parametri 006

Parametri 008

Parametri 009

Pyorimisnopeus (etumerkkinen)
Naytetty pydrimisnopeus on laskettu nopeuden oloarvo.

Taajuus (etumerkkinen)
Taajuusmuuttajan lahtétaajuus

Lahtovirta (luku)
Naennaisvirta alueella 0 — 200 % laitteen nimellisvirrasta

Patovirta (esimerkkinen)
Patdvirta alueella -200 % — +200 % laitteen nimellisvirrasta
Patovirran etumerkki riippuu pyorimissuunnasta ja kuormituksesta:

Pyorimissuunta Kuormitus Kayntinopeus

Oikealle Motorisesti Positiivinen (n >
0)

Vasemmalle Motorisesti Negatiivinen (n <
0)

Oikealle Generatorisesti Positiivinen (n >
0)

Vasemmalle Generatorisesti Negatiivinen (n <
0)

Moottorin kuormitus
Moottorilampdtilamallin avulla selvitetty moottorin kuormitus [%].

Vilipiirijannite
Valipiirissa mitattu jannite [V]

Lahtovirta (luku)
Naennaisvirta [A]
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Patovirta

Positiivinen (I, >
0)

Negatiivinen (l,, <

0)

Negatiivinen (I, <

0)

Positiivinen (1, >
0)
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Parametri 010

Parametri 011

Parametri 012

Parametri 013

Parametri 014

Parametri 015

Parametri 016

Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Taajuusmuuttajan tila
Muuttajan tilat
 LUKITTU

+ AKTIVOITU

Kayttotila

Seuraavat kayttétilat ovat mahdollisia:

+ 24V OPERATION

« SAATIMEN LUKITUS

+ EI AKTIVOINTIA

»+ CURRENT AT STANDSTILL
» AKTIVOINTI

+ TEHDASASETUS

+ VIRHE

+  AIKAVALVONTA

Vikatila
Vikatila tekstimuodossa

Kayttoonottotila
Kayttéonottotila "Easy" tai "Expert"

Jaahdytyselementin lampétila

Muuttajan jaahdytyselementin lampétila

Kayttotunnit

Parametrien kuvaus 8

Niiden tuntien lukumaara, joiden aikana taajuusmuuttaja on ollut liitettyna ulkopuoli-

seen DC-24V-jannitteensyo6ttoon.

Aktivointitunnit

Niiden tuntien lukumaara, joiden aikana muuttajan paateaste on ollut aktivoituna.

Kayttsohje - MOvVIMOT®MM.D |~ ] 4.9



Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Parametrien kuvaus

Parametri 017

DIP-kytkinten S1 ja S2 asento
DIP-kytkinten S1 ja S2 asennon naytto:

DIP-kyt- | Bitti indek- | Toiminto
kin sissa
10087.135
S1/1 Bitti 0 Laiteosoite Laiteosoite bitti 2°
S1/2 Bitti 1 Laiteosoite bitti 21
S1/3 Bitti 2 Laiteosoite bitti 22
S1/4 Bitti 3 Laiteosoite bitti 2°
S1/5 Bitti 11 Moottorinsuoja 0: Moottorinsuoja paalle
1: Moottorinsuoja pois paalta
S1/6 Bitti 9 Korotettu 0: Moottori sovitettu
lyhytaikamomentti 1: Moottorin teho 1 tasoa alhaisem-
pi
S1/7 Bitti 12 PWM-tahtitaajuus 0: 4 kHz
1: Muuttuva (16, 8, 4 kHz)
S1/8 Bitti 13 Joutokayntivaimennus |0: Pois
1: Paalla
S2/1 Bitti 7 Jarrutyyppi 0: Vakiojarru
1: Lisélaitteen jarru
S2/2 Bitti 15 Jarrun vapautus ilman | 0: Pois
!{(i:yttolaltteen aktivoin- 1: Paalla
S2/3 Bitti 6 Ohjausmenetelma 0: VFC-ohjaus
1: U/f-ohjaus
S2/4 Bitti 16 Pydrimisnopeuden val- | 0: Pois
vonta 1: Palla
S2/5 Bitti 17 Lisatoiminto Lisatoiminnonasetus bitti 2°
S2/6 Bitti 18 Lisatoiminnonasetus bitti 21
S2/7 Bitti 19 Lisatoiminnonasetus bitti 22
S2/8 Bitti 20 Lisatoiminnonasetus bitti 2°

DIP-kytkinasennon nayttdé on siité riippumaton, onko DIP-kytkimen toiminta aktivoitu

vai deaktivoitu.

Parametri 018

Kytkimen f2 asento

Kytkimen f2 asennon naytto

DIP-kytkinasennon nayttd on siita riippumaton, onko DIP-kytkimen toiminta aktivoitu

vai deaktivoitu.
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Parametri 019

Parametri 020

Parametri 031

Parametri 032

Parametri 033

Parametri 050

Parametri 051

Parametri 070

Parametri 071

Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Kytkimen t1 asento
Kytkimen t1 asennon nayttd

Parametrien kuvaus 8

DIP-kytkinasennon nayttdé on siité riippumaton, onko DIP-kytkimen toiminta aktivoitu

vai deaktivoitu.

Ohjearvopotentiometrin f1 asento
Ohjearvopotentiometrin f1 asennon naytto

DIP-kytkinasennon nayttd on siitd riippumaton, onko DIP-kytkimen toiminta aktivoitu

vai deaktivoitu.

Binaaritulon asento/kytkenta, liitin X6:11,12
Binaaritulon tilan naytto liittimessa R (» X6:11,12

Binaaritulon asento/kytkenta, liitin X6:9,10
Bin&aritulon tilan naytto liittimessa L ¢ X6:9,10

Binaaritulon asento/kytkenta, liitin X6:7,8
Bin&aritulon tilan nayttd liittimessa f1/f2 X6:7,8

limoitusreleen K1 asento/kytkenta
limoitusreleen K1 tilan naytto

Lahdoén X10 asento
Lahdon tilan nayttd lisalaitteen BEM ohjausta varten

Laitetyyppi
Laitetyypin nayttod

Nimellislahtovirta
Laitteen nimellisvirran naytto [A]
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto
Parametrien kuvaus

Parametri 072
Lisalaite DIM-korttipaikka
Drive-ldent-moduulikorttipaikkaan X3 liitetyn Drive-ldent-moduulityypin nayttd

Parametriarvo Drive-ldent-moduulin tyyppi
0 Ei Drive-ldent-moduulia

1-9 Varattu

10 DT/DV/400/50

11 Drive-ldent-moduuli, erikoisrakenne
12 DRS/400/50

13 DRE400/50

14 DRS/460/60

15 DRE/460/60

16 DRS/DRE/380/60 (ABNT)

17 DRS/DRE/400/50/60 (50-/60-Hz-jannitealue)
18 Varattu

19 DRP/230/400/50

20 DRP/266/460/50

21 EDRE/3D/400/50

22 DT56L4/BMG02

23 DRE..J/400/50

24 DRU..J/400/50

25 DRN/400/50

26 DRN/460/60

27 DRS/DRN/50/60

28 — 31 Varattu

Tietueen tuotenumeron ja version naytté Drive-ldent-moduulissa

Parametri 076
Peruslaitteen laiteohjelmisto
Laiteohjelmiston tuotenumeron ja version nayttd

Parametri 700
Kayttotapa
Valitun kayttdtavan nayttd

Parametrit 080 — 084
Virhe t-0 - t-4

Laite tallentaa diagnoositiedot vian ilmenemisen ajankohtana. Vikamuistiin tallenne-
taan viisi viimeista vikaa.
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Parametri 094

Parametri 095

Parametri 096

Parametri 097

Parametri 098

Parametri 099

PO 1 ohjearvo (ndyttéarvo)
Prosessidata-lahtésana 1

PO 2 ohjearvo (nayttéarvo)
Prosessidata-lahtosana 2

PO 3 ohjearvo (ndyttéarvo)
Prosessidata-lahtésana 3

Pl 1 oloarvo (nayttéarvo)
Prosessidata-tulosana 1

Pl 2 oloarvo (nayttéarvo)
Prosessidata-tulosana 2

Pl 3 oloarvo (nayttéarvo)
Prosessidata-tulosana 3

8.8.2 Ohjearvot/integraattorit

Parametri 100

e

OHJE

Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto 8

Parametrien kuvaus

Parametria P700 voi muuttaa vain, mikali

+ kaikki bindaritulot on asetettu = "0"
» ja DIP-kytkimet S1/1-S1/4 on deaktivoitu parametrilla P102.

Ohjaussignaalin ldhde

* Ohjaus suoritetaan valinnassa "Binaari" binaarituloliittimien kautta.

— Mikali mekaanisia kayttdelementteja f1 ja f2 ei ole deaktivoitu (ks. parametri
P102), ohjearvon maaritys tehdaan ohjearvopotentiometrista f1 ja kytkimesta f2.

— Mikali mekaaniset kayttoelementit f1 ja f2 on deaktivoitu (ks. parametri P7102),
ohjearvon maaritys tehdaan valitsemalla ohjearvot n_f1 tai n_f2 (edellytykset,
ks. parametri P160/P161).

+ Valinnassa "RS485" ohjaus suoritetaan binaarituloliitinten ja vaylan ohjaussanan
kautta. Ohjearvo maaritetaan vaylan valityksella.
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Parametrien kuvaus

Parametri 102
Mekaanisten saiatoelementtien deaktivointi

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan mekaaniset saatéelementit voidaan deaktivoida kysei-
sesta bittikoodatusta valintakentasta. Tehtaalla asetetut parametrit on maaritetty siten,

etta kaikki mekaaniset saatoelementit ovat aktiivisia.

Bit- | Merkitys HUOM

tia

0 Varattu

1 Bittia ei DIP-kytkimet S1/1 — S1/4 aktiivisia

DIP-kytkinten asetettu:

S1/1 - S1/4 " ] . .

deaktivointi (RS485- Bitti asetettu: I?II?-}(ytklmet S1/1 — S1/4 eivat ole ak-

. tiivisia

osoite)

RS485-osoitteen, RS485-ryhmaosoit-
teen ja ohjaussignaalin 1ahdodn asetus
parametrien P810, P811 ja P100 avul-
la

2 —4 |Varattu

DIP-kytkimen S1/5 Bittia ei DIP-kytkin S1/5 aktiivinen

deaktivointi asetettu:

(Moottorinsuoja) Bitti asetettu: | DIP-kytkin S1/5 ei ole aktiivinen:
Moottorinsuojatoiminnon paalle-/pois-
kytkeminen parametrilla P340.

6 Varattu

DIP-kytkimen S1/7 Bittia ei DIP-kytkin S1/7 aktiivinen

deaktivointi asetettu:

(PWM-tahtitaajuus) Bitti asetettu: | DIP-kytkin S1/7 ei ole aktiivinen
PWM-tahtitaajuuden asettaminen pa-
rametrilla P860

8 DIP-kytkimen S1/8 Bittia ei DIP-kytkin S1/8 aktiivinen

deaktivointi asetettu:

(Joutokéyntivaimennus) | Bitti asetettu: | DIP-kytkin S1/8 ei ole aktiivinen
Joutokayntivaimennuksen aktivointi/
deaktivointi parametrilla P325

9 Varattu
10 | DIP-kytkimen S2/2 Bittia ei DIP-kytkin S2/2 aktiivinen

deaktivointi asetettu:

(Jarrun vapautus) Bitti asetettu: | DIP-kytkin S2/2 ei ole aktiivinen
Jarrun vapautuksen aktivointi/deakti-
vointi ilman kayttdlaitteen aktivointia
parametrilla P738

11 DIP-kytkimen S2/3 Bittia ei DIP-kytkin S2/3 aktiivinen

deaktivointi asetettu:

(Kayttotapa) Bitti asetettu: | DIP-kytkin S2/3 ei ole aktiivinen
Kayttétavan valinta parametrilla P700
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Parametrien kuvaus

Bit- | Merkitys HUOM
tia
12 DIP-kytimen S2/4 Bittia ei DIP-kytkin S2/4 aktiivinen
deaktivointi asetettu:
(Pydrimisnopeuden val- | Bitti asetettu: | DIP-kytkin S2/4 ei ole aktiivinen
vonta) . .
Pyoérimisnopeuden valvonnan akti-
vointi/deaktivointi parametrilla P500
13 Ohjearvopotentiometrin |Bittia ei Ohjearvopotentiometri f1 aktiivinen
f1 deaktivointi asetettu:
Bitti asetettu: | Ohjearvopotentiometri f1 ei ole aktiivi-
nen
Ohjearvon ja maksimipyérimisnopeu-
den asetus parametreilla P160 ja
P302
14 Kytkimen f2 deaktivointi | Bittia ei Kytkin f2 aktiivinen
asetettu:
Bitti asetettu: | Kytkin f2 ei ole aktiivinen
Ohjearvon ja minimipy6rimisnopeu-
den asetus parametreilla P161 ja
P301
15 Kytkimen t1 deaktivointi | Bittia ei Kytkin t1 aktiivinen
asetettu:

Yléspainramppiaika = alaspainramppi
aika

Bitti asetettu:

Kytkin t1 ei ole aktiivinen

Ramppiaikojen asetus parametreilla
P130ja P131
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Parametrien kuvaus

Parametri 130

Parametri 131

Parametri 134

jde

Ramppi t11 ylés

+ Binaariohjauksella varustetussa MOVIMOT®:issa kiihdytysramppi t11 ylos péatee
vain, kun

— kytkin t1 on deaktivoitu, eli kun P102:15 ="1".

+ RS485-ohjauksella varustetussa MOVIMOT®:issa kiihdytysramppi t11 ylds péatee
vain, kun

— kytkin t1 on deaktivoitu, eli kun P102:15 ="1"
— ja kayttolaite toimii 2-PD-kaytdssa.
Ramppiaika koskee ohjearvohyppya 1500 1/min (50 Hz).

Ramppi t11 alas

+ Binaariohjauksella varustetussa MOVIMOT®:issa kiihdytysramppi t11 alas patee
vain, kun

— kytkin t1 on deaktivoitu, eli kun P102:15 ="1".

+ RS485-ohjauksella varustetussa MOVIMOT®:issa kiihdytysramppi t11 alas péatee
vain, kun

— kytkin t1 on deaktivoitu, eli kun P102:15 ="1"
— ja kayttdlaite toimii 2-PD-kaytossa.
Ramppiaika koskee ohjearvohyppya 1500 1/min (50 Hz).

Ramppi t12 yl6s = alas
Kiihdytys- ja viivastysramppi S-pyoéristyksessa
Ramppiaika koskee ohjearvohyppya 1500 1/min (50 Hz).

Ramppiaika maarittda kiihdytyksen ja viiveen, kun parametriksi P135 S-pyéristys t12
on asetettu aste 1, aste 2 tai aste 3.

OHJE

Ramppiajan maaritys prosessidatan kautta ei ole mahdollista parametrin P135 S-py6-
ristys t12 ollessa aktivoituna.
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Parametri 135

jde

Parametri 136

Parametri 160

Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto
Parametrien kuvaus

S-pyoristys t12

Tama parametri maarittdd rampin pyoristysasteen (1 = heikko, 2 = keskisuuri, 3 = kor-
kea). S-pyoristysta kaytetdan rampin pydristdmiseen ja se mahdollistaa kayttdlaitteen
pehmean kiihdytyksen ohjearvon maarityksen valinnassa. Seuraavassa kuvassa na-
kyy S-pydristyksen vaikutus:

n A 2 (3]

N\

t
898213899

[1] Ohjearvon asettaminen
[2] Nopeuskayttaytyminen ilman S-pydristysta
[3] Nopeuskayttaytyminen S-pydristyksella

OHJE

Kaynnistetty S-pyoristysvaihe keskeytetaan virheen ilmetessa pysaytysrampilla t13.

Mikali ohjearvoa alennetaan tai aktivointi perutaan, kaynnistetty S-pyéristysvaihe vie-
daan loppuun. Kayttolaite voi siten kiihdyttaa ohjearvon alennuksesta huolimatta viela
S-pydristysvaiheen loppuun saakka.

Pysahdysramppi t13
Pysaytysramppi on hidastusramppi sisaisen virheen ilmetessa.
Ramppiaika koskee ohjearvohyppya 1500 1/min (50 Hz).

Ohjearvo n_f1

Ohjearvo n_f1 on voimassa, kun

» ohjearvopotentiometri f1 on deaktivoitu, kun parametri P7102:13 = "1",
+ parametri P600 Bin&éritulot = "0"

+ ja liittimessa f1/f2 X6:7,8 on signaali "0".
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Parametrien kuvaus

Parametri 161
Ohjearvo n_f2
Ohjearvo n_f2 on voimassa, kun
» kytkin f2 on deaktivoitu, eli kun Parametri P102:14 = "1",
+ parametri P600 Bin&éritulot = "0"
+ ja liittimessa f1/f2 X6:7,8 on signaali "1".

Parametrit 170 — 173

Kiinted ohjearvo n0 — n3

Kiinteat ohjearvot n0 — n3 ovat voimassa, kun parametriksi P600 Liitinkonfigurointi on
asetettu "1" = Liitinkonfigurointi 2 (kiinteiden ohjearvojen valinta).

Kiinteat ohjearvot n0 — n3 voi valita sen jalkeen tuloliitinten ohjelmoiduilla toiminnoilla.
Kiintean ohjearvon etumerkki maarittdd moottorin pydrimissuunnan.

Parametrit | Aktiivinen oh- Tila Tila
Jearvo Liitin L 4 X6:9,10 Liitin f1/f2 X6:7,8
P170 n0 OFF OFF
P171 n1 ON OFF
P172 n2 OFF ON
P173 n3 ON ON

8.8.3 Moottoriparametrit

Parametri 300
Kaynnistys-seis-nopeus

Kyseinen parametri maarittda, minka pienimman pyorimisnopeusvaatimuksen taajuus-
muuttaja asettaa moottorille aktivoinnin yhteydessa. Siirtyminen ohjearvon maaritta-
malle pydrimisnopeudelle tapahtuu lopuksi aktiivisella kiihdytysrampilla. Aktivointia pe-
ruttaessa parametri maarittda, mista taajuudesta lahtien MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
tunnistaa moottorin pysahtymisen ja alkaa sulkea jarrua.

Parametri 301
Vahimmaisnopeus (kun kytkin f2 on deaktivoitu)
Kyseinen parametri maarittaa kayttolaitteen vahimmaisnopeuden n,;,.

Kayttolaite ei alita kyseista kierroslukuarvoa mydskaan silloin, vaikka ohjearvoksi olisi
maaritetty vahimmaisnopeutta alhaisempi arvo (poikkeus: kayttolaitteen pydrimissuun-
nan vaihto tai pysahtyminen).

158  kayttoohje - MOVIMOT® MM..D

21214328/FI — 10/2014



21214328/FI — 10/2014

Parametri 302

Parametri 303

Parametri 320

Parametri 321

Parametri 322

Parametri 323

Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto
Parametrien kuvaus

Enimmaisnopeus (kun kytkin f1 on deaktivoitu)
Kyseinen parametri maarittaa kayttolaitteen enimmaisnopeuden n, ..

Kayttolaite ei ylitd kyseistd kierroslukuarvoa mydskaan silloin, vaikka ohjearvoksi olisi
maaritetty vahimmaisnopeutta korkeampi arvo.

Kun asetetaan n;, > N, vahimmaisnopeudelle ja enimmaisnopeudelle on voimassa
kohtaan n,,;, sdadetty arvo.

Virtaraja

Sisainen virranrajoitus koskee naennaislahtovirtaa. Jotta kytketyn moottorin kippaus-
suoja voidaan toteuttaa, taajuusmuuttaja alentaa virtarajaa kentanheikennysalueella
automaattisesti.

Automaattinen kompensointi

Kun kompensointi on aktivoitu, moottori kalibroidaan jokaisessa AKTIVOINTI-kayttoti-
laan vaihtamisessa.

Kompensoinnin ollessa deaktivoituna mittaustoiminto ja UL-suojatoiminnon terminen
muisti eivat ole aktiivisia.

UL-merkinnan mukaisessa sovelluksessa parametrin P320 on oltava asennossa "ON".

Boost

Kun parametri P320 Automaattinen kompensointi = "ON", taajuusmuuttaja asettaa pa-
rametrin P3217 Momentinkorotus automaattisesti. Kyseistd parametria ei yleensa tarvit-
se asettaa manuaalisesti.

Manuaalinen asettaminen voi olla erityistapauksissa jarkevaa kaynnistysmomentin ko-
rottamiseksi.

IXR-kompensointi

Kun parametri P320 Automaattinen kompensointi = "ON", taajuusmuuttaja asettaa pa-
rametrin P322 IxR-kompensointi automaattisesti. Kyseisen asetuksen manuaalinen
muuttaminen on pidatetty asiantuntijoille optimointia varten.

Esimagnetointi

Esimagnetointiaika mahdollistaa muuttajan aktivoinnin jalkeen magneettikentan luomi-
sen moottoriin.
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Parametrien kuvaus

Parametri 324

Parametri 325

Parametri 340

Parametri 341

Parametri 347

Luiston kompensointi

Luiston kompensointi korottaa moottorin pydrimisnopeustarkkuutta. Anna manuaali-
sessa syotossa liitetyn moottorin nimellisluisto.

Luiston kompensointi on tehty alle 10:ksi kuorman massahitausmomentin/moottorinhi-
tausmomentin suhdetta varten. Kun saaté alkaa varahtelemaan, luiston kompensointia
on alennettava ja se on asetettava tarvittaessa jopa 0:ksi.

Joutokaynnin varahtelyvaimennus (kun DIP-kytkin S1/8 on deaktivoitu)

Mikali moottorin joutokaynnin varahtelyvaimennuksella on taipumusta epavakauteen,
joutokaynnin varahtelyvaimennuksen aktivoinnilla voidaan saada aikaan parannus.

Moottorinsuoja (kun DIP-kytkin S1/5 on deaktivoitu)
MOVIMOT®:in termisen suojamallin aktivointi/deaktivointi

MOVIMOT® huolehtii kyseisen toiminnon aktivoinnin yhteydesséa kayttolaitteen termi-
sesta suojauksesta.

Jadhdytystapa

Kyseisella parametrillda maaritetddn moottorin Iampdtilan laskennan perustana kaytet-
tava jaahdytystapa (oma tuuletin tai vieras tuuletin).

Moottorikaapelin sallittu pituus

Kyseisella parametrillda maaritetddn moottorin Iampdtilan laskennan perustana kaytet-
tava moottorikaapelin sallittu pituus (= MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja moottorin vali-
nen SEW-EURODRIVEN hybridikaapelin pituus). Kyseistéd parametria taytyy muuttaa
vain moottorinldheisessa (alas tehdyssa) asennuksessa.
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Parametrien kuvaus

8.8.4 Valvontatoiminnot

Parametri 500

Parametri 501

Parametri 522

Parametri 523

Parametri 590

Nopeusvalvonta (kun DIP-kytkin S2/4 on deaktivoitu)

Nopeusvalvonta suoritetaan MOVIMOT®:issa virtarajalla tapahtuvan kaytén tulkinnan
avulla. Nopeusvalvonta reagoi, kun virtaraja saavutetaan jatkuvasti asetetun viiveen
ajan (parametri P5017).

Viivastysaika

Saadetty virranrajoitus voidaan saavuttaa kiihdytysten ja viiveiden tai kuormituspiik-
kien aikana.

Viive estaa nopeusvalvonnan tahattoman herkan reagoimisen. Virtaraja taytyy saavut-
taa jatkuvasti asetetun viiveajan keston ajan, ennen kuin valvonta reagoi.

Verkkovaihekatkosvalvonta

HUOMIO

Verkkovaihekatkosvalvonnan deaktivointi voi johtaa epaedullisissa olosuhteissa taa-
juusmuuttajan vaurioitumiseen.

Taajuusmuuttajan vaurioituminen.

» Deaktivoi verkkovaiheen puuttuminen vain verkkojannitteen lyhytaikaisessa epa-
symmetriassa.

+ Varmista, ettd MOVIMOT®-kayttolaitteeseen sydtetdan virtaa aina kaikilla kolmel-
la vaiheella.

Jotta verkkovaiheen valvonnan reagointi voidaan estdd epasymmetrisissa verkoissa,
kyseisen valvontatoiminnon voi deaktivoida.

verkko pois pailta -valvonta

Kyseiselld parametrilla sovitetaan taajuusmuuttajan verkko pois paalta -valvonta yh-
teensopivaksi MOVITRANS®:in kayton kanssa.

Lokalisointi

Talla parametrilla voi aktivoida lokalisointitoiminnon MOVIMOT®-taajuusmuuttajan lo-
kalisoimiseksi laitteistossa. Lokalisointitoiminnon ollessa aktiivinen MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajan tila-LED vilkkuu vihreana/punaisenal/vihreana. Viiden minuutin kuluttua
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja deaktivoi lokalisointitoiminnon automaattisesti uudelleen.
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Parametrien kuvaus

8.8.5 Liitinjarjestys

Parametri 600

Liitinten konfigurointi

Parametria P600 voi muuttaa vain, kun kaikki binaaritulot = "0".

Kyseissa parametrilla valitaan binaarituloliitinten konfigurointi.

Seuraavat taulukot nayttavat binaarituloliitinten toiminnot ohjaussignaalin lahteesta ja
liitinten konfiguroinnista riippuen:

Ohjaussignaalin ldhde "Binaarinen"
Liitin- Binaarituloliittimet
konfigurointi | ¢1/c> x6:7,8 L ) X6:9,10 R (3 X6:11,12
0: |Liitinten Ohjearvon vaihto Vastapaivaan/seis Myétapaivaan/seis
iknciim;lguro- "0"-signaali: Ohjearvo |"0"-signaali: Seis "0"-signaali: Seis
f "1"-signaali: Vasem- |"1"-signaali: Oikealle
"1"-signaali: Ohjearvo |malle
f2
1: | Liitinten Kiinteiden ohjearvojen valinta Aktivointi/seis
il:]c;ingguro- Kiintead ohjearvo n0: Signaali "0", "0" Param. | "0"-signaali: Seis
P170 "1".signaali: Akti-
Kiintead ohjearvo n1: Signaali "0", "1" Param. | vointi
P171
Kiinted ohjearvo n2: Signaali "1", "0" Param.
P172
Kiintead ohjearvo n3: Signaali "1", "1" Param.
P173
2: | Liitinten Ohjearvon vaihto /Ulkoinen vika Aktivointi/seis
::](;?gguro- "0"-signaali: Ohjearvo |"0"-signaali: Ulk. virhe |"0"-signaali: Seis
f "1"signaali: Ei ulkoi- |"1"-signaali: Akti-
"1"-signaali: Ohjearvo |sta virhe vointi
f2
Ohjaussignaalin ldhde "RS485"
Liitin- Binaarituloliittimet
konfigurointi | ¢1/> x6:7,8 |L ¢ X6:9,10 R (3 X6:11,12
0: | Liitinten liman Vastapaivaan/seis Mydtapaivaan/seis
il;c;inglguro- toimintoa "0"-signaali: Seis "0"-signaali: Seis
"1"-signaali: Aktivointi pyori- | "1"-signaali: Aktivointi
missuunta vastapaivaan pyOrimissuunta myota-
paivaan
1: | Liitinten llman llman toimintoa Aktivointi/seis
:;otrgguro- toimintoa "0"-signaali: Seis
"1"-signaali: Aktivointi
oikealle + vasemmalle
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Parametrien kuvaus

Ohjaussignaalin ldhde "RS485"

Liitin- Binaarituloliittimet

konfigurointi |1 /» x6:7,8 |L ¢ x6:9,10 RO X6:11,12

2: | Liitinten llman /Ulkoinen vika Aktivointi/seis
konfiguro- | toimintoa "0"-signaali: Ulk. virhe "0"-signaali: Seis

inti 3
"1"-signaali: Ei ulkoista Vir- |"1"-signaali: Aktivointi
he oikealle + vasemmalle

Parametri 620

limoitusreleen K1 toiminta

A VAROITUS

Kayttolaitteen odottamattoman kaynnistymisen vaara, kun ilmoitusreletta K1 kayte-
téan jarrun ohjaamiseen.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen

* Mikali ilmoitusrelettda K1 kaytetdan jarrun ohjaamiseen, parametriksi P620 on
asetettava 5 "Jarru auki".

» Tarkista parametrien asetukset, ennen kuin ilmoitusrelettd K1 kaytetdan jarrun
ohjaamiseen.

Kyseissa parametrilla valitaan ilmoitusreleen K1 toiminta.

Toimii Signaali "0" Signaali "1"
0: Ei toimintoa - -
2: Kayttovalmis Ei toimintavalmis Kayttdvalmis
3: Paateaste paalle |Laite lukittu Laite on aktivoitu.
Moottori saa virtaa.
4: Kiertokent. paalla |Ei kiertokenttaa Pydriva kiertokentta
A VAROITUS! Am

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja-
lahdossa voi silti olla vaaral-
lisia jannitteita.

5: Jarru auki Jarru sulkeutunut Jarru vapautettu

6: Jarru kiinni Jarru vapautettu Jarru sulkeutunut
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Parametrien kuvaus

8.8.6 Ohjaustoiminnot

Parametri 700

VFC/
U/f-ominaiskayra

VFC-nostolaite

Kayttotapa (kun DIP-kytkin S2/3 on deaktivoitu)

Kyseisella parametrilla asetetaan taajuusmuuttajan peruskayttétapa.
Vakioasetus asynkronisille moottoreille.

Kyseinen asetus soveltuu yleisille sovelluksille, kuten kuljettimille, alustoille jne.

Nostolaitetoiminto asettaa automaattisesti kaikki yksinkertaisen nostinsovelluksen
kayttdon tarvittavat toiminnot valmiuteen.

A VAROITUS

Kayttolaitteen odottamattoman kaynnistymisen vaara, kun ilmoitusreletta K1 kayte-
taan jarrun ohjaamiseen.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen

* Kun ilmoitusrelettd K1 kaytetdan jarrun ohjaamiseen, ilmoitusreleen toimintoja ei
saa muutosparametroida.

» Tarkista ennen parametrin P700 muutoksia, kaytetddnkd ilmoitusrelettad jarrun
ohjaamiseen.

Nostinkayttotoiminnon oikean kulun edellytyksena on moottorin jarrun ohjaus taajuus-
muuttajalla.

Kayttétapa VFC-nostolaite vaikuttaa seuraaviin parametreihin:

Nro. |[Indek- |Alain- Nimi Arvo
si deksi
des. |des.
P300 8515 |0 Kaynnistys-seis-no-  |=60 1/min
peus kun kaynnistys-seis-nopeus ase-
tetaan alhaisemmaksi kuin
60 1/min
P301 (8516 |0 Vahimmaisnopeus =60 1/min

kun minimipydrimisnopeus asete-
taan alhaisemmaksi kuin 60 1/min

P303 |8518 |0 Virtaraja = moottorin nimellisvirta

kun virtaraja asetetaan alhaisem-
maksi kuin moottorin nimellisvirta

P323 |8526 |0 Esimagnetointi =20 ms

kun esimagnetointi asetetaan al-
haisemmaksi kuin 20 ms

P500 |8557 |0 Pydrimisnopeuden = 3: Motorinen/generatorinen
valvonta

P620 |8350 |0 limoituslahté K1 = 5: Jarru auki

P731 |8749 |0 Jarrun avautumisaika |=200 ms

kun jarrun avautumisaika asete-
taan alhaisemmaksi kuin 200 ms
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto 8

Parametrien kuvaus

Nro. |Indek- | Alain- Nimi Arvo
Si deksi
des. des.
P732 8585 |0 Jarrun sulkeutumisai- |= 200 ms
ka kun jarrun sulkeutumisaika asete-
taan alhaisemmaksi kuin 200 ms
P738 (8893 |0 Jarrun vapautus ilman | = 0: OFF
ettd kayttolaite aktivoi-
daan

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja tarkistaa kayttétavassa VFC-nostolaite, ovatko kyseisen
parametrin arvot sallittuja.

Nopeusvalvontaa ei voi deaktivoida kayttétavassa VFC-nostolaite.

Toimintoa Jarrun vapauttaminen ilman kaytt6laitteen aktivointia ei voi deaktivoida
kayttétavassa VFC-nostolaite.

Iimoitusrelelahddn toiminto voidaan parametroida.

VFC-/U/f-tasavirta-  Epatahtimoottori jarruttaa kyseisessa asetuksessa injektiotasavirtajarrutuksella. Silloin
jarrutus moottori jarruttaa ilman taajuusmuuttajan jarruvastusta.

A VAROITUS

Hallitsemattoman jarrutuksen aiheuttama vaara. Tasavirtajarrutuksella ei voida suo-
rittaa ohjattua jarrutusta tai tiettyja ramppeja ei voida noudattaa.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen
» Kayta tarvittaessa toista kayttétapaa.

Parametri 710

Seisontavirta

A VAROITUS

Sahkdiskun vaara kytkentakotelossa esiintyvien jannitteiden vuoksi. Tiedonsiirtoai-
kavalvonnassa seisontavirtaa ei katkaista.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen

+ Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaan tilaan ja noudata verkon poiskytkennan
jakeen seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

Taajuusmuuttaja injektoi moottoriin seisontatoiminnolla virtaa moottorin seisonnan ai-
kana.

Seisontavirralla on seuraavat toiminnot:

+ Seisontavirta estaa tiivisteveden muodostumisen ja jarrun jaatymisen moottorin
ymparistdn 1ampdtilan ollessa alhainen. Aseta virran voimakkuus siten, ettd moot-
tori ei paase ylikuumenemaan.

+ Kun seisontavirta on aktivoitu, moottori voidaan aktivoida ilman esimagnetointiai-
kaa.

Kun seisontavirta-toiminto on aktiivinen, paateaste pysyy aktivoituna myds "El AKTI-
VOINTIA"-tilassa moottorin seisontavirran injektoimiseksi. Virhetapauksessa moottorin
virransyottd katkeaa kulloisestakin virhereaktiosta riippuen.
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto
Parametrien kuvaus

Parametrit 720 — 722
Ohjearvopysaytystoiminto
Seis-ohjearvo
Kaynnistysero

Taajuusmuuttaja aktivoidaan ohjearvo-seis-toiminnon ollessa aktiivinen, kun nopeu-
den ohjearvo on suurempi kuin seis-ohjearvo + kaynnistysero.

Taajuusmuuttajan aktivointi pysaytetadan, mikali nopeuden ohjearvo alittaa seis-ohjear-
von.

Integraattori-
ohjearvo

P>
Kierrosluvun

Seis-ohjearvo Kaynnistys-ohjearvo ohjearvo

Kaynnistysero

< »

9007199746515723

Parametri 731
Jarrun avautumisaika

Kyseisella parametrilld maaritetdan, kuinka kauan moottori viela pyorii miniminopeu-
della esimagnetointiajan kuluttua. Aika tarvitaan jarrun avautumiseksi kokonaan.

Parametri 732
Jarrun sulkeutumisaika
Aseta tanne aika, jonka mekaaninen jarru tarvitsee sulkeutumiseen.
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Parametri 738

Parametri 770

Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto
Parametrien kuvaus

Jarrun vapautus ilman etta kayttélaite aktivoidaan
(kun DIP-kytkin S2/2 on deaktivoitu)

Kun kyseinen parametri on asetettu arvoon "ON", jarrun vapautus on mahdollista
myds silloin, kun kayttolaitetta ei ole aktivoitu.

Kyseinen toiminto on olemassa vain, kun moottorin jarrun ohjaus tapahtuu taajuus-
muuttajan kautta.

Jarru suljetaan aina, kun laite ei ole toimintavalmis.

Jarrun tuuletusta ilman kayttolaitteen aktivointia ei ole kaytettdvissd nostinkayttétoi-
minnon yhteydessa.

Energiansaastétoiminto

Mikali kyseiseksi parametriksi on asetettu arvo "ON", taajuusmuuttaja alentaa tyhja-
kayntivirtaa.

8.8.7 Laitetoiminnot

Parametri 802

Parametri 803

Tehdasasetus

Mikali tata parametri asetetaan tilaan "Toimitustila", kaikki parametrit,
+ joilla on tehdasasetusarvo

* jajoita ei voi asettaa DIP-kytkimista S1/S2 tai kytkimista t1/f2,
palautetaan kyseiseksi tehdasasetusarvoksi.

Parametreissa, jotka asetetaan DIP-kytkimistd S1/S2 tai kytkimista t1/f2, tulee voi-
maan tehdasasetuksessa "Toimitustila" mekaanisen saatéelementin asento.

Parametrilukitus

Kun kyseinen parametri asetetaan tilaan "ON", kaikkia parametreja paitsi parametrilu-
kitusta ei voi endd muuttaa. Kyseinen asetus on jarkeva, kun laitteen kayttéonotto ja
parametrien optimointi on suoritettu menestyksekkaasti. Parametreja voidaan muuttaa
vasta sitten, kun kyseinen parametri on asetettu takaisin tilaan "OFF".

Kayttoohje — MOVIMOT® MM..D

8

167



Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto

Parametrien kuvaus

Parametri 805

Parametri 810

Parametri 811

Parametri 812

Parametri 830

Parametri 832

Parametri 840

Kayttoonottotila
Kayttddnottotilan parametrointi
+ Easy-tila

Easy-tilassa tapahtuvassa kayttdonotossa MOVIMOT®-kayttdlaite otetaan helposti
ja nopeasti kayttoon DIP-kytkimia S1, S2 ja kytkimia 2, t1 kayttamalla.

» Expert-tila
Expert-tilassa on kaytettavissa laajennettu parametrimaara.

RS485-osoite (kun DIP-kytkimet S1/1 — S1/4 on deaktivoitu)
Kyseiselld parametrilla voidaan asettaa MOVIMOT®-taajuusmuuttajan RS485-osoite.

RS485-ryhméosoite (kun DIP-kytkimet S1/1 — S1/4 on deaktivoitu)

Kyseiselld parametrilla voidaan asettaa MOVIMOT®-taajuusmuuttajan RS485-ryhmé&o-
soite.

RS485-Aikavalv.
Kyseisella parametrilld voidaan asettaa RS485-liitynnan aikavalvonnan valvonta-aika.

Virhereaktio ulkopuolisen virheen esiintyessa

Kyseiselld parametrilla maaritetdan virhereaktio, joka laukaistaan poistettaessa sig-
naali liittimesta X6: 9,10 (virhekoodi 26), ks. parametri P600 "Liitinkonfigurointi 3".

Moottorin ylikuormituksen virhereaktio

Kyseisella parametrilla maaritetdan virhereaktio, joka laukaistaan moottorin ylikuormi-
tuksen yhteydessa (virhekoodi).

Kuittaus kasin

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa on vikatila, vika voidaan kuitata asettamalla ky-
seinen parametri tilaan "ON". Vikaresetin suorittamisen jalkeen parametri on taas au-
tomaattisesti tilassa "OFF". Mikali tehoasteessa ei ole vikatilaa, parametrin asettami-
sella "ON"-tilaan ei ole vaikutusta.
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Parametri 860

Parametri 870

Parametri 871

Parametri 872

Parametri 873

Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto
Parametrien kuvaus

PWM-taajuus (kun DIP-kytkin S1/7 on deaktivoitu)

Kyseiselld parametrilla voidaan asettaa maksimaalinen tahdistustaajuus taajuusmuut-
tajan lahdéssa. Tahdistustaajuus voi muuttua itsestdan laitteen kuormituksesta riip-
puen.

Ohjearvokuvaus PO 1
Prosessin lahtédatasanan PO 1 kytkentdjen nayttd

Ohjearvokuvaus PO 2
Prosessin tulodatasanan PO 2 kytkent6jen parametrointi
Seuraavat kytkennat ovat kaytettavissa:

Nopeuden ohjearvo: Nopeuden ohjearvo on maaritetty absoluuttisesti.
Koodaus: 1 digit = 0,2 1/min
Esimerkki 1:  Pydriminen oikealle nopeudella 400 1/min
Laskelma: 400/0,2 = 20004, = 07D0,.,

Esimerkki 2:  Py6riminen vasemmalle nopeudella
750 1/min

Laskelma: -750/0,2 = -3750,., = F15A,,

Nopeuden ohjearvo [%]: Kayntinopeuden ohjearvo ilmoitetaan prosentteina suhtees-
sa ohjearvopotentiometrilla f1 asetettuun maksimikayntino-

peuteen.
Koodaus: C000,.,=-100 % (vastapaivaan)
4000, = +100 % (myotapaivaan)
— 1 digit = 0,0061 %
Esimerkki: 80 % f..s, PyOrimissuunta vastapaivaan:
Laskelma: -80 %/0,0061 % = -13115,,, = CCC5,,

Ohjearvokuvaus PO 3
Prosessin lahtédatasanan PO 3 kytkentdjen naytto

Oloarvokuvaus Pl 1
Prosessin tulodatasanan Pl 1 kytkentdjen nayttd

Kayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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Parametrien kuvaus

Parametri 874
Oloarvokuvaus Pl 2
Prosessin tulodatasanan PI 2 kytkentdjen parametrointi
Seuraavat kytkennat ovat kaytettavissa:

Nopeuden oloarvo: Kayttolaitteen sen hetkinen nopeuden oloarvo 1/min
Koodaus: 1 digit = 0,2 1/min

Lahtovirta: Laitteen sen hetkinen I&htovirta %/l
Koodaus: 1 digit=0,1 % Iy

Patdvirta: Laitteen sen hetkinen patovirta %/l
Koodaus: 1 digit=0,1 % Iy

Nopeuden oloarvo [%]: Kayttdlaitteen sen hetkinen nopeuden oloarvo % ohjearvo-
potentiometrista f1 tai n,,.:ista.

Koodaus: 1 digit = 0,0061 %
-100 % — +100 % = 0xC000 — 0x4000

Parametri 875
Oloarvokuvaus Pl 3
(ks. luku "Prosessi tulodata" (- B 122))
Prosessin tulodatasanan Pl 3 kytkentdjen nayttd

Parametri 876
PO-datan aktivointi

YES: Kenttavaylaohjauksen l&hettdma prosessin I&dhtddata tulee heti voimaan.
NO: Viimeksi voimassa ollut prosessin I&ahtddata jaa edelleen voimaan.
OHJE

Mikali prosessin lahtddatasanan PO 2 kytkentja muutetaan, PO-data lukitaan. Ne on
jalleen vapautettava parametrilla P876.

jde
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Kayttoonotto "Expert" ja parametritoiminto 8

Parametrien kuvaus

8.8.8 Parametrit, jotka ovat mekaanisista ohjauslaitteista riippuvaisia
Seuraavat mekaaniset ohjauslaitteet vaikuttavat kayttédjaparametreihin:
+ DIP-kytkin S1
+ DIP-kytkin S2

» Ohjearvopotentiometri f1

» Kytkin f2
+  Kytkin t1
OHJE

Parametria P700 voi muuttaa vain, mikali

jde

+ kaikki binaaritulot on asetettu = "0"
* ja DIP-kytkimet S1/1-S1/4 on deaktivoitu parametrilla P102.

Ohjaus- Vaikutetut Vaikutus, parametri P102

laite parametrit Bittia

DIP-kytkimet |P810 1 |Bittia ei asetettu:

S1/1-81/4 | RS485-0soite RS485-osoitteen asetus, RS485-ryhmaosoi-
P811 te ja ohjaussignaalin 1ahtd DIP-kytkimista
RS485-ryhméosoi- | |S11-S1/4
te Bitte asetettu:

P100 RS485-osoitteen, RS485-ryhmaosoitteen ja
Ohjaussignaalin ohjaussignaalin lahteen asettaminen para-
l3hde metrien avulla

DIP-kytkin P340 5 |Bittia ei asetettu:

S1/5 Moottorinsuoja Moottorinsuojatoiminnon aktivointi/deakti-

vointi DIP-kytkimesta S1/5

Bitti asetettu:
Moottorinsuojatoiminnon aktivointi/deakti-
vointi parametrien avulla

DIP-kytkin P860 7 |Bittia ei asetettu:

S1/7 PWM-taajuus PWM-taajuuden valinta DIP-kytkimesta S1/7
Bitti asetettu:
PWM-taajuuden asettaminen parametrien
avulla

DIP-kytkin P325 8 |Bittia ei asetettu:

S1/8 Joutokaynnin varahtelyvaimennuksen akti-

Joutokéynnin vé-
ré:te/yvg/m:en;us vointi/deaktivointi DIP-kytkimesta S1/8
Bitti asetettu:

Joutokaynnin varahtelyvaimennuksen akti-

vointi/deaktivointi parametrien avulla
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Parametrien kuvaus

Ohjaus- Vaikutetut Vaikutus, parametri P102

laite parametrit Bittia

DIP-kytkin P738 10 |Bittia ei asetettu:

S2/2 Jarrun vapautus T0|m|nn_on _ Jgr'r'un \_/ap.au.tus |Im_an.ka.yttola|t-
: s g s teen aktivointia" aktivointi/deaktivointi DIP-
ilman kayttélait- Kutki t5 S2/2
teen aktivointia ytkimesta

Bitti asetettu:
Toiminnon "Jarrun vapautus ilman kayttélait-
teen aktivointia" parametrien avulla

DIP-kytkin P700 11 | Bittid ei asetettu:

S2/3 Kayttstapa Kayttétavan valinta DIP-kytkimesta S2/3

Bitti asetettu:
Kayttétavan valinta parametrien avulla

DIP-kytkin P500 12 | Bittia ei asetettu:

S2/4 PyGrimisnopeuden E(?[Egusv?_lvgg/rlan aktivointi/deaktivointi DIP-
valvonta ylKimesta

Bitti asetettu:
Nopeusvalvonnan aktivointi/deaktivointi pa-
rametrien avulla

Ohjearvo- P302 13 | Bittia ei asetettu:

potentiometri Maksiminopeus Enlmmalsnopeyden asettaminen ohjearvo-

1 potentiometrista f1

Bitti asetettu:
Enimmaisnopeuden asettaminen paramet-
rien avulla

Kytkin f2 P301 14 | Bittia ei asetettu:

Véhimméisnopeus Miniminopeuden asettaminen kytkimesta 2
Bitti asetettu:
Miniminopeuden asettaminen parametrien
avulla

Kytkin t1 P130 15 | Bittia ei asetettu:

Kiihdytysramppi Ramppien asettaminen kytkimesta t1
P131 Bitti asetettu:

Ramppien asettaminen parametrien avulla
Hidastusramppi
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Kaytto 9
Operointikuva

9 Kaytto

9.1 Operointikuva
Tilatieto-LED on MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ylapuolella.
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18014398969241739
[1] MOVIMOT®-tilatieto-LED

9.1.1 Tila-LED:ien tilojen merkitys

Kolmivéarinen tilatieto-LED signalisoi MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kaytto- ja virhetilo-

ja.
LED Merkitys Mahdollinen syy
Viri Tila Kayttotila
Pois Ei kayttévalmis |24 V-kayttdjannite puuttuu.
Keltainen Ei kayttévalmis Itsetestausvaihe kaynnissa tai 24-V-
tasaisesti vilkkuva kayttéjannite paalla, mutta verkkojannite
ei OK.
Keltainen Kayttdvalmis Jarrun vapautus kayttdlaitteen ollessa
tasaisesti nopeasti vilk- aktivoimaton (vain kun S2/2 = "ON")
kuva
Keltainen Kayttovalmis, 24 V -sy6tto ja verkkojannite OK, mutta
palaa jatkuvasti mutta laite lukittu |ei vapautussignaalia
Mikali kayttolaite ei toimi aktivointisig-
naalin yhteydess3, tarkista kayttéénotto!
Keltainen Kayttovalmis, 24 V -kayttojannite ja verkkojannite OK
vilkkuu 2 x, tauko kasikaytto ilman |Lopeta kasikayttdé automaattikayton akti-
laiteaktivointia voimiseksi.
Vihreé/keltainen Kayttovalmis, Hairid syklisessa tiedonsiirrossa.
vaihtuvalla varilla mutta aikavalvon-
vilkkuva ta
Vihrea Laite aktivoitu Moottori on kaynnissa.
palaa jatkuvasti
Vihrea Virtaraja Kaytto toimii virtarajalla.
tasaisesti nopeasti vilk- | aktiivinen
kuva
Vihrea Kayttovalmis Seisonta-virtatoiminto on aktiivinen.
tasaisesti vilkkuva
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LED Merkitys
Viri Tila Kayttotila

Mahdollinen syy

Lokalisointitoi-
minto aktiivinen

Vihred/punainen/
vihrea

vaihtuvalla varilla
vilkkuva, tauko

Lokalisointitoiminto on aktivoitu.

Ks. parametri 590.

Punainen
palaa jatkuvasti

Ei kayttdvalmis

Tarkasta 24-V-sy6tto.
Tarkasta, ettd kdytdssa on suodatettu

tasajannite (jadnnosaaltoisuus enintaan
13 %).

Tilatieto-LED:in vilkkukoodit

Tasaisesti vilkkuva:

Tasaisesti nopeasti vilkkuva:

Vilkkuu varia vaihtaen:

Vilkkuu varia vaihtaen, tauko:

LED 600 ms paalla, 600 ms pois
paalta

LED 100 ms paalla, 300 ms pois
paalta

LED 600 ms vihrea, 600 ms keltai-
nen

LED 100 ms vihrea, 100 ms punai-
nen, 100 ms vihrea, 300 ms tauko

Vikatilojen kuvaus on luvussa "Tilatieto-LEDien tilojen merkitys" (- & 199).
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Kaytto 9
Drive-ldent-moduuli

9.2 Drive-ldent-moduuli

Paikalleen pistettava Drive-ldent-moduuli on asennettu peruslaitteeseen.

Seuraava kuva esittda Drive-ldent-moduulia ja sen sijaintia MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajassa.

631655819
[11 Drive-ldent-moduuli

Drive-ldent-moduuli sisaltda muistin, johon tallennetaan seuraavat tiedot:
* Moottorin tiedot

+ Jarrutiedot

+ Kayttdjaparametrit

Mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on vaihdettava uuteen, laitteiston voi ottaa taas
kayttéon vaihtamalla Drive-ldent-moduulin yksinkertaisesti ilman tietokonetta ja tieto-
jen varmistusta.

Mikali laitteen vaihdon yhteydessa
+ DIP-kytkinten asetusta ei siirretd oikein

+ tai kaytetddn MOVIMOT®-taajuusmuuttajaa, jossa on toinen nimikekoodi (esim. toi-
nen laiteteho),

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja tunnistaa muutoksen konfiguroinnissa. Tietyt kayttdonot-
toparametrit voidaan alustaa silloin uudelleen.

Siksi MOVIMOT®-taajuusmuuttajan saa korvata vain sellaisella MOVIMOT®-taajuus-
muuttajalla, jolla on sama nimikekoodi.

Laitteen vaihtoa koskevia tietoja on luvussa "Laitteen vaihto" (» & 207).
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Kaytto
Ohjauslaitteet MBG11A ja MLG..A

9.3 Ohjauslaitteet MBG11A ja MLG..A

OHJE

Tietoja kayttdonotosta lisdlaitteiden MBG11A tai MLG..A kanssa on luvussa "Kayt-
toéonotto lisalaitteiden MBG11A tai MLG..A kanssa" (- B 105).

jde

Ohjauslaitteilla MBG11A ja MBG..A voidaan suorittaa seuraavat MOVIMOT®-toimin-
not:

Toiminto Selitys

Nadytossa nakyy .
Negatiivinen nayttdarvo, esim. = py6rimissuunta vasemmalle

Positiivinen nayttdarvo, esim. = py6rimissuunta oikealle

Naytetty arvo perustuu ohjearvopotentiometriin f1 asetettuun pydrimisnopeuteen.
Esimerkki: Naytto "50" = 50 % ohjearvopotentiometriin asetetusta py6rimisnopeu-
desta.

HUOMIO! Kun ndytdssa on "0", kayttolaite pyorii nopeudella f ..

Suurenna pyérimis- @ Pydrimissuunta vasemmalle:
nopeutta

P Pyoérimissuunta oikealle: ( m
Pyorimisnopeuden Pyorimissuunta oikealle: Pyoérimissuunta vasemmalle:

alentaminen ‘U
- o)
MOVIMOT®-kéytto- - m
. Bypsos V)+ (1t
laitteen pysayttami Paina samanaikaisesti painikkeita: naytdssa nakyy = G

nen
MOVIMOT®-kaytté-

laitteen kaynnistami-
nen

3

HUOMIO! MOVIMOT®-kayttolaite kiihdyttaa aktivoinnin jalkeen viimeksi tallen-
nettuun arvoon ja pyoérimissuuntaan.

Py6rimissuunnan
vaihto oikealtava- | ( D seuraavaan nayttoon saakka =

semmalle

2. Pydrimissuunta vaihtuu oikealta vasemmalle painamalla uudelleen

-
Pyorimissuunnan
vaihto vasemmalta @ o
oikealle 1. seuraavaan nayttoon saakka = WmET
2. Pyérimissuunta vaihtuu vasemmalta oikealle painamalla uudelleen @

Tallennustoiminto Viimeksi tallennettu arvo sailyy muistissa verkon katkoksen ja verkkojannitteen
paalle kytkennan jalkeen, kun 24 voltin jannitteensyoéttd on sailynyt viimeisen oh-
jearvomuutoksen jalkeen vahintdan 4 sekuntia.
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9.4

9.4.1

9.4.2

Kaytto
Ohjearvomuunnin MWA21A

9

Ohjearvomuunnin MWA21A

OHJE
i + Lisalaitteen MWA21A liitdntaa koskevia ohjeita on luvussa "Lisalaitteen MWA21A
litantd" (- B 54).
+ Lisalaitteen MWA21A kayttéonottoa koskevia ohjeita on luvussa "Kayttddnotto li-
sélaitteen MWA21A kanssa" (- B 107).
Ohjaus

Lisalaitteen MWAZ21A liitinten 7 ja 8 analogisignaalilla ohjataan MOVIMOT®-kayttolait-
teen pyorimisnopeutta valilla f, - -

6 10V [«— 6 10V j«—
[1] 2kQ s I 21—
e 11 o 1
10 L 10 L
MWA21A MWA21A

341225355

[1] Potentiometri kaytettaessa 10 voltin referenssijannitetta (vaihtoehtoisesti 5 kQ)
[2] Potentiaalivapaa analogisignaali

Ohjearvopysaytystoiminto

Asetusten tekeminen:

[11[Hz]
5

/
/
foin | 3 3
(2 Hz) A
1 rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr
0 i i A
0 0,5 1 1.5 2 25 [V 1o
0 1 2 3 4 5 [mA]
341098123

[1] Laht6taajuus

0...10V/0..20 mA [2] Ohjearvo

2..10V/4..20 mA
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9.5 Ohjearvomuunnin MWF11A

OHJE

+ Lisalaitteen MWF11A liitdntda koskevia lisatietoja on luvussa "Lisalaitteen
MWF11A liitanta" (- B 55).

+ Lisalaitteen MWF11A kayttddnottoa koskevia ohjeita on luvussa "Kayttéénotto li-
sélaitteen MWF11A kanssa" (- B 110).

jde

Seuraavassa kuvassa on ohjearvomuunnin MWF11A:

3287018251

9.5.1 Toimintakuvaus

Ohjearvomuunnin MWF11A muunta ohjearvon (taajuus- tai analogitulo) ja ohjaussig-
naalit RS485-protokollaksi.

Siten MOVIMOT®-kayttolaitetta voidaan kauko-ohjata kytkentékaapista kasin. Sama-
naikaisesti voidaan ohjata jopa 31 MOVIMOT®-kaytt6laitetta (Broadcasting).

Ohjearvomuunninta MWF11A voi kayttaa seuraavissa tiloissa:
* Broadcast-tila (B-tila)

+ Pisteesta pisteeseen (P-tila)

» Pisteesta pisteeseen vaihdellen valilla 2PD/3PD

Kayttotila Kuvaus
Broadcast-tila » Broadcast-tilassa voi ohjata 1 ohjearvomuuntimella

: MWF11A enintdan 31 MOVIMOT®-kayttdlaitetta RS485:n
(B-tila) kautta

+  MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ei 1&heta tilailmoituksia
(RS485:n kautta) takaisin ohjearvomuuntimella MWF11A.

Pisteesta pisteeseen
(P-tila)

Pisteesta pisteeseen -tilassa voi ohjata 1 ohjearvomuun-
timella MWF11A vain 1 MOVIMOT®-kayttolaitetta.

» Ohjearvomuunnin tulkistee virheilmoitukset ja
MOVIMOT®-kéayttolaitteen pydrimisnopeuden oloarvon.

+ Mikali ohjearvomuuntimessa MWF11A tai MOVIMOT®-
kayttolaitteessa ilmenee virhe, liitin "/Hairic" nollataan.
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9.5.2

Kaytto 9
Ohjearvomuunnin MWF11A

Kayttotila

Kuvaus

Pisteesta pisteeseen
valilla 2PD/3PD

(2-PD-tila)

* Ks. rivi Pisteesta pisteeseen (P-tila)
» Erot:

— Liitin "/Hairid" on aktiivinen myds, kun ohjearvomuun-
nin MWF11A "StbY" (24-V-kaytto).

— Alustuksessa ramppiparametrit kirjotietaan
MOVIMOT®-parametreihin "t11 ylos"/"t11 alas". Oh-
jearvomuunnin MWF11A kommunikoi vain pikapysay-
tysrampin kautta tapahtuvan jarrutuksen aikana
3 PD:n kautta.

Ohjaus- ja ndyttoelementit

Seuraava kuva esittaa lisalaitteen MWF11A ohjaus- ja nayttéelementteja:
11 [2]

(3]
(4]
(5]

3285341963

[11  Symboli kiinted ohjearvo n12
[21  Symboli kiinted ohjearvo n13
[3] Painike "yl6s" symbolin valitsemiseksi / arvojen muuttamiseksi
[4]  Painike "alas" symbolin valitsemiseksi / arvojen muuttamiseksi

[5] Painike "vahvista"

[6] Symboli taajuus- tai analogitulo
[7] Symboli tiedonsiirtotila
[8] Symboli pydrimisuunta vasemmalle

[91  Symboli tilanayttd

[10] Symboli pikapysaytysramppi

[11] Symboli ramppi ylds

[12] Symboli ramppi alas

[13] Symboli taajuus 100 %:lle ohjearvolle
[14] Symboli kiinted ohjearvo n11
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9.53  Kiyttd

Seuraavassa taulukossa nakyy lisalaitteen MWF11A peruskaytto:

Symbolin valitseminen. Valitse symboli painikkeilla "ylos" [3] ja "alas" [4].
Parametrien muuttami- 1. Valitse symboli (ks. ylla).
nen. 2. Siirry asetustilaan painikkeella [5].

3. Vaihda arvo painikkeilla "yl6s" [3] ja "alas" [4].

4. Arvo vilkkuu muutettaessa. Vahvista arvon valinta
kaksoisklikkaamalla painiketta [5]. Arvo tallennetaan
verkkokatkokselta suojattuna.

Askelpituuden skaalaus Paina arvoja muutettaessa yhtaaikaa painikkeiden

arvoja muutettaessa.

9.5.4 Nayttosymbolien merkitys

"ylos" [3] ja "alas" [4] kanssa painiketta [5].
Akselipituutta koskevia tietoja on seuraavilla sivuilla.

Seuraavassa taulukossa on kuvattu nayttdésymbolien merkitys:

Symboli

Toiminto

Tilanaytto

Broadcast-tilassa (B-tila):

Naytto:
— Mikali liittimissa ei ole aktivointia, naytdéssa nakyy "StoP".

— Mikali aktivointi on olemassa, naytdssa nakyy nopeuden
ohjearvo prosentteina.

Yksikko: Prosentti
Alue: 0.0 — 200.0
Askelpituus: 0.1

Pisteesta pisteeseen -tilassa ja 2-PD-tilassa:

Naytto: Taajuusmuuttajan tila
— "Stby" 24-V-kaytdlle
— "StoP" ei aktivointia/saatimen lukitus

- "F Xx" kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa on olemassa
virhe XX.

— "E xX" kun MWF11A:ssa on olemassa virhe XX, ks. luku
"Diagnoosi lisdlaitteen MWF11A kanssa" (— & 206).

— "——--"Kkun tiedonsiirto MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja li-
salaitteen MWF11A valilld on hairiintynyt.

Yksikko: Prosentti
Alue: 0.0 % — 200.0 %
Askelpituus: 0.1
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Symboli

Toiminto

Pikapysaytys-
ramppi

Naytto: Pikapysaytysramppi koskien 1500 1/min (50 Hz)
Yksikko: Sekunnit

Alue: 0.1 -65s

Askelpituus: 0.01 s

Nopea askelpituus: 0.2 s

Tehdasasetus: 1 s

Ramppi ylos

Naytto: Ramppi ylos (oikealle + vasemmalle) koskien
1500 1/min (50 Hz)

Yksikko: Sekunnit

Alue: 0.1 -65s
Askelpituus: 0.01 s
Nopea askelpituus: 0.2 s
Tehdasasetus: 5 s

Ramppi alas

Naytto: Ramppi alas (oikealle + vasemmalle) koskien
1500 1/min (50 Hz)

Yksikk6: Sekunnit

Alue: 0.1 -65s
Askelpituus: 0.01 s
Nopea askelpituus: 0.2 s
Tehdasasetus: 5 s

Taajuus
100 %:lle ohjear-
volle

Naytto: Tulotaajuus, jolla lisdlaite MWF11A maaraa
MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle 100 %:en nopeuden ohjear-
von.

Esimerkki:

Asetuksena on 12 kHz. Taajuustuloon sybtetdan 6 kHz. No-
peuden ohjearvo = 6 kHz/12 kHz x 100 % = 50 %.

Kaikki tulokset > 200 % rajoitetaan 200.0 %:ksi.

Mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttajasta maaritetdan nopeuden
ohjearvo > 100 %, lisalaite MWF11A maarittdd nopeuden oh-
jearvon 100 %:ksi.

Yksikko: kHz

Alue: 0.1 - 70.00 kHz
Askelpituus: 0.01 kHz
Nopea askelpituus: 0.5 kHz
Tehdasasetus: 10 kHz

Kiinted ohjearvo
n11

Naytto: Kiinted ohjearvo n11
Yksikkd: Prosentti

Alue: 0 —100.0 %
Askelpituus: 0.5 %

Nopea askelpituus: 5 %
Tehdasasetus: +10 %

Kayttoohje — MOVIMOT® MM..D
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Symboli

Toiminto

Kiintea ohjearvo
n12

Naytto: Kiintea ohjearvo n12
Yksikko: Prosentti

Alue: 0 — 100.0 %
Askelpituus: 0.5 %

Nopea askelpituus: 5 %
Tehdasasetus: +50 %

Kiintea ohjearvo
n13

Naytto: Kiintea ohjearvo n13
Yksikko: Prosentti

Alue: 0 — 100.0 %
Askelpituus: 0.5 %

Nopea askelpituus: 5 %
Tehdasasetus: +100 %

Taajuus- tai ana-
logitulo

flA

Naytto:
"F" taajuustulolle

"A" analogitulolle (virta tai jannite)

Tehdasasetus: "F"

Tiedonsiirtotila

Naytto:

— "b" Broadcast-tilalle

— "p" Pisteesta pisteeseen -tilalle

— "p2" P2-tilalle
Tehdasasetus: "B"
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9.5.5 Liitinten X4 ohjaustoiminnot

Kaytto
Ohjearvomuunnin MWF11A

Seuraavassa taulukossa nakyy liitinten X4 ohjaustoiminnot:

X4:1 X4:2 X4:3 X4:4 | X4:5 | Sita seuraava toiminto
Oikea | Vasen |Vapautus/ |
Pikapy-
saytys
- - ""—"0" - — | Moottori jarruttaa "pikapysaytysram-
pilla" ja pysahtyy.
""—-"0" "o" """ - — | Moottori jarruttaa "alas-rampilla” ja
"0" l|1 ll_)llO" Il1 n — — pysahtyy'
"0"—-"1" " """ - — | Moottori jarruttaa "alas-rampilla” ja
"1 " lloll_)ll»] " |l1 n — — pysahtyy'
"0"—-"1" "o" """ "0" "0" | Pydrimissuunta oikealle taajuus- tai
analogiohjearvolla
Symbolista riippuen: i
Moottori kiihdyttaa "ylés-rampilla”.
"0" "0"—"1" """ "0" "0" | Pyo6rimissuunta vasemmalle taajuus-
tai analogiohjearvolla
Symbolista riippuen: i
Moottori kiihdyttaa "ylés-rampilla”.
"0"—"1" "0" "1" "1 "0" | Py6rimisuunta oikealle kiintealla oh-
jearvolla n11
Moottori kiihdyttaa "ylés-rampilla”.
"0" "0"—"1" """ """ "0" | Pydrimisuunta vasemmalle kiintedlla
ohjearvolla n11
Moottori kiihdyttaa "ylos-rampilla”.
"0"—-"1" "o" """ "0" "1" | Pydrimisuunta oikealle kiintealla oh-
jearvolla n12
Moottori kiihdyttaa "ylos-rampilla”.
"0" "0"—"1" """ "o" "1" | Py6rimisuunta vasemmalle kiinteélla
ohjearvolla n12
Moottori kiihdyttaa "yl6s-rampilla”.
"0"—"1" "0" "1 " "1" | Pydrimisuunta oikealle kiintealla oh-
jearvolla n13
Moottori kiihdyttda "yl6s-rampilla”.
"o" "0"—-"1" """ """ "1" | Pydrimisuunta vasemmalle kiintella
ohjearvolla n13
Moottori kiihdyttaa "ylés-rampilla”
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Liitin X4:6 (virhereset)

Naytdssa nakyvat virheet voi kuitata liittdmalla 24 V:n jannitteen liittimeen X4:6 (virhe-
reset). Reaktio on luvussa "Diagnoosi ohjearvomuuntimella MWF11A".

Liitin X4:7 (/hairi6 lahto)
+ B-tilassa liittimessa X4:7 on aina 24 V:n jannite.
» P-tilassa liittimessa X4:7 on GND vain virheilmoituksen yhteydessa, muutoin 24 V.

+ 2-PD-tilassa liittimessa X4:7 on GND virheilmoituksen yhteydessa tai 24-V-kaytos-
s&, muutoin 24 V.

Liitin X4:8 (hairio 1ahto, oikosulkusuojattu)

Liitin X4:8 on liitetty sisaisesti kiinteasti liittimella X4:7 (I1ahtd, oikosulkusuojattu).

Ramppeja koskevia ohjeita
B- ja P-tila:
* Ohjearvomuunnin MWF11A siirtdd rampin aina kolmannen prosessidatasanan
kautta.

* Mikali pyérimisuunta oikealle tai vasemmalle on aktivoitu, ramppi maaritetaan,
my0s vaihdettaessa suuremmalta ohjearvolta pienemmalle ohjearvolle. Ramppi-in-
tegraattoria ei voi implementoida relatiivisille ohjearvoille.

+ "Ramppi alas" maaritetdan, mikali pikapysaytysta tai aktivointia ei ole olemassa.

» Pikapysaytysramppi maaritetaan, kun liittimessa X4:3 "Pikapysaytys" on 0 V.

2-PD-tila

« Ramppi ylos ja Ramppi alas alustetaan MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa.
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja valitsee kaytossa itsenaisesti oikean rampin (riippuen
nopeuden ohje-/oloarvosta). Lisalaite MWF11A |ahettda siksi vain 2 PD. Kun lis&-
laiteen MWF11A liittimet X4:1 (oikealle) ja/tai X4:2 (vasemmalle) kytketdan

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan liitinten (oikealle) ja/tai (vasemmalle) kanssa,
MOVIMOT®-kayttolaite pyorii heti (ilman tiedonsiirtoviivetta) oikealla rampilla.

+ Pikapysaytysramppia voi ohjata vain 3 PD:lla, tosin on varauduttava 30 — 70 ms:n
viiveeseen.
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Kaytto 9
MOVIMOT®-kasikayttd MOVITOOLS® MotionStudion kanssa

9.6 MOVIMOT®-kasikaytto MOVITOOLS® MotionStudion kanssa

MOVIMOT®-kayttolaitteissa on diagnoosiliityntd X50 kayttdonottoa ja huoltoa varten.
Se mahdollistaa diagnoosin, kasikayton ja parametroinnin.

MOVIMOT®-kaytt6laitteen manuaaliseen kayttdén voidaan kayttda ohjelmistoa
MOVITOOLS®.

1. Aloita kytkemalla tietokone/kannettava MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan.
Ks. luku "Tietokoneen/kannettavan liitanta" (- & 60).

2. Kaynnistda MOVITOOLS® MotionStudio, ja kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttaja
MOVITOOLS® MotionStudioon.

Ks. luku "MOVITOOLS® MotionStudio" (- B 132).

3. Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on sisallytetty menestyksekkaasti, avaa hiiren oi-
keanpuoleisella painikkeella valikko ja valitse valikon kohta "Startup (Kayttéonotto)"
-> "Manual mode (Kasikaytto)".

@nomoms- MotionStudio - [Default]*

Drav ﬁlhlll|~ss—ﬂ|q—+f
MOVIMOT O 2/
B | MoviMOT D |

Fo ) Serial (COM 1)
5L, Seral {COM 12 USE)

#XIDE@n B *<|12IE1|

1, Parameter tree (Onling)

Comparison {Dnling)

Diagnostics

Data management {Online}

Parameter tree (Onling)

Show online unit status

Bp  Assign configured unit...

[ configure device...

D Manage unit parameter set 3
»  Remove

Properties...

18014399048546059
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MOVIMOT®-kasikayttd6 MOVITOOLS® MotionStudion kanssa

9.6.1 Kasikayton aktivointi/deaktivointi

Aktivointi

deaktivointi

Kéasikayton aktivointi on mahdollista vain, mikali MOVIMOT®-kayttélaitetta ei ole akti-
voitu.

Aktivointi ei ole mahdollista,
* jos jarru on vapautettu ilman kayttolaitteen aktivointia
+ tai mikali taajuusmuuttajan paateaste on aktivoitu seisontavirran injektoimiseksi.
D MOVITOOLS® MotionStudio - Movmet Cr I
Project Edit Network View Plugin  Settings Window  Help

DS | 8o (e % | [+ Sean 11 @

Project / Netzwerk

B« Manual mode [MMO0O7D-543]

i ]
o oxmotit) Manual mode
v
Maximum
Rapid s|
B Netzwerk Pl Fpeed
="y Serial [COM 1) Variable
4 32: MMDDO7D-5A3
c 4
Minimum
Step  t
El— (S

[1 ] Damid mmmnd 1
= [
Igl 2412 1fmin
Creep speed
— €0 3000
I;GI 648 Timin
Variable
- @
Igl &0 Timin
Ramptimes] |10 { ‘E
5

Timeout [s]

-Activate manual mode J

9007199789099787
Klikkaa kytkentdkenttda [Acticate manual mode] [1] kasikaytdn aktivoimiseksi.

Parametri P097 PI 1 Oloarvo (nédyttéarvo) signalisoi ylemman tason ohjauslaitteelle,
etta kasikayttd on aktiivinen.

Kasikaytto jaa aktiiviseksi myds vika-resetin tai 24 voltin jannitteensyoton jalkeen.

Deaktivoi kasikayttd ennen kuin kytket tietokoneen/kannettavan irti MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajasta.

A VAROITUS

Puristumisvaara kayttolaitteen tahattoman kaynnistymisen vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

» Palauta ennen kasikayton deaktivoimista bindaritulojen signaalit ja peru kaytto-
laitteen aktivointi prosessidatan kautta.

* Huolehdi sovelluksesta riippuen lisaturvatoimenpiteista henkilé- ja konevahinko-
jen valttamiseksi.
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Kaytto 9
MOVIMOT®-kasikayttd6 MOVITOOLS® MotionStudion kanssa

Kasikayttd aktivoidaan, kun:

klikkaat painiketta [Deactivate manual mode (Kasikayton poiskytkeminen)].
tai suljet ikkunan "Manual mode (Kasikaytto)"

OHJE

Kun aktivoit kasikayton,

binaaritulojen signaalit alkavat vaikuttaa binaariohjauksessa

bindaritulojen signaalit ja prosessidata alkavat vaikuttaa RS485:n kautta tapahtu-
vassa ohjauksessa
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9.6.2 Ohjaus kasikaytossa

MOVIMOT®-kayttolaitetta voi ohjata kasikdytdon menestyksekkaan kayttodnoton jal-
keen MOVITOOLS® MotionStudion "Manual mode"-ikkunassa olevilla ohjauslaitteilla.

2 wouooise wewrshide et T I I I
Project Edit Metwork Wiew Plugin  Settings  Window  Help
- W0 B @ 1} | [ Scan i HE
Project / Netzwerk |« Manual mode [MMDOOTD-542]
i Mouimt D Manual mode
v ‘!
Maximum Status
R Mo enable [
apid s
,E Netzwerk ; Reset
=3 Serial {COM 1) Variable
32 MMDDO7D-5A3
c 4
Minimum
Stop t
[1] R
Rapid speed | | Deactivale manual mode J
=
2412 Timin |
2l G =2 wnll|
Creep speed
—
[31 o e Timin & 2l
4{ Variable
(4] = : | D
[51 0 @ Aimin 50
] —_— N = 50
[6] : :
1 Ramptime[s] 10 U 8 200
[7] Timeout [s] 5 Ovtput current (%] [0
1 f
(8l on

9007199789314827

1. Ryhmassa "Control" olevalla saatimella [2] asetetaan muuttuva nopeuden ohjear-
VvOo.

2. Painikkeilla [CW] [6] tai [CCW] [5] maaritetaan pydrimissuunta.
3. Painikkeella [Start] [3] aktivoidaan MOVIMOT®-kayttolaite.

Ryhmassa "Control" kuvattu moottorin akseli [4] osoittaa moottorin pydrimissuun-
nan ja pydrimisnopeuden.

4. Kayttolaite pysaytetdan painikkeella [Stop] [8].

Ryhmaan "Setpoints" [1] voidaan myds syéttaa vaihtoehtoisesti suoraan pikanopeu-
den, rydmintanopeuden tai muuttuvan nopeuden ohjearvon ohjearvot.

Pydrimissuunta maaritetdan etumerkilld (positiivinen = oikealle, negatiivinen = vasem-
malle).

Sy6ta aina ensin ohjearvo. Paina painiketta <ENTER> ja klikkaa ohjearvon syo6ttokent-
tad MOVIMOT®-kayttolaitteen vapauttamiseksi.

Ryhmassé "Actual values" [10] naytetadan MOVIMOT®-kayttolaitteen seuraavat oloar-
vot:

+  MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tila
»  Kayntinopeus [1/min]
+  MOVIMOT®-taajuusmuuttajan lahtovirta [%]/1

Jarrulla varustettujen MOVIMOT®-kayttolaitteiden jarrun voi avata myos ilman kaytto-
laitteen aktivointia aktivoimalla valintaruudun "Brake release" [9].
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OHJE

Jarrun avaaminen ilman kayttdlaitteen aktivointia on mahdollista vain, kun:
+ DIP-kytkin S2/2 = "ON"
+ tai kyseinen toiminto on aktivoitu parametrin P738 kautta

jde

9.6.3 Reset kasikdytossa

Mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa ilmenee vika, vian voi kuitata painikkeella
[Reset] [11].

9.6.4 Aikavalvonta kasikaytossa

Jotta valtetaan MOVIMOT®-kayttolaitteen konrolloimaton kaytto tiedonsiirtovirheiden il-
metessd, kasikaytdn aktivoinnin jalkeen suoritetaan aikavalvonta.

Aikavalvonta-aika sy6tetdan syottokenttdan "Timeout" [7].

Mikali MOVITOOLS® MotionStudion ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valinen tiedon-
siirto katkeaa pidemmaksi aikaa kuin aikavalvonta-aika,

«  MOVIMOT®-kayttolaitteen aktivointi perutaan
* jajarru suljetaan.
Kasikayttd jaa kuitenkin aktiiviseksi.

Kayttsohje - MOVIMOT®MM.D 1 8O
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Ohjauslaite DBG

9.7 Ohjauslaite DBG

9.7.1 Kuvaus

Toiminto

Varustelu

Yleiskatsaus

MOVIMOT®-kayttolaitteita voi parametroida ja ohjata kasikaytossa ohjauslaitteella
DBG. Liséksi ohjauslaite nayttaa MOVIMOT®-kayttolaitteen tilaa koskevia tarkeita tie-

toja.

+ Valaistu selvakielinayttd, 7 kielta valittavissa

» Nappaimistd, jossa 21 painiketta

+ Liitdnta voidaan tehdd my6és DKG60B-pidennyskaapelilla (5 m)

Ohjauslaite

9007199896273291

Kieli
DBG60B-01 |DE, EN, FR, IT, ES, PT, NL

(saksa, englanti, ranska, italia, espanja, portugali, hollanti)
DBG60B-02 |DE, EN, FR, FI, SV, DA, TR

(saksa, englanti, ranska, suomi, ruotsi, tanska, turkki)
DBG60B-03 |DE, EN, FR, RU, PL, CS

(saksa, englanti, ranska, venaja, puola, tsekki)

Ohjauslaitteen DBG liitantaa koskevia ohjeita on luvussa "Ohjauslaitteen DBG liitén-

ta" (- B 59).

HUOMIO! Luvattua kotelointiluokkaa ei saavuteta, mikali ohjearvopotentiometrissa f1

ja diagnoosiliitynnassa X50 on vaarin asennetut sulkutulpat tai ne puuttuvat.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vaurioituminen.

+ Kierra sulkutulppa ja tiiviste parametroinnin, diagnoosin tai kasikaytén suorittami-

sen jalkeen takaisin paikoilleen.
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Painikkeiden toiminnot DBG

Kaytto 9
Ohjauslaite DBG

Seuraava kuva esittda ohjauslaitteen DBG painikkeiden toimintoja:

[§I

1] Painike
[2] Painike
[3] Painike
[4] Painike @

[5] Painike <0>—<9>

[6] Painike @
[7] Painike @
[8]  Painike
[9] Painike
[10] Painike
[11] Painike @
[12] Painike O

(71
[9]

(1]

(2]

341827339
Seis
Edellisen sy6ton poistaminen
Valitse kieli

Valikon vaihto
Luvut0-9
Etumerkin vaihto

Nuoli ylds, yksi valikon vaihtoehto yl6spain
Kaynnistys

OK, asetuksen hyvaksyminen

Valikon aktivoiminen

Nuoli alas, yksi valikon vaihtoehto alaspain

Desimaalipilkku
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Ohjauslaite DBG

9.7.2  Kiyttd

Valitse haluttu kieli

Valikko

Kun DBG kaynnistetaan ensimmaisen kerran tai akti-
voidaan alkutilasta, naytt66n ilmestyy muutaman se-
kunnin ajaksi seuraava teksti:

Sen jalkeen nayttéon ilmestyy kielen valinnan symboli.

Paina -painiketta niin kauan kunnes haluttu kieli il-
mestyy nakyviin.

Vahvista valinta painikkeella .

Ohjauslaite DBG hakee kytketyt laitteet ja esittda ne
laitevalintaluettelossa.

-painikkeella siirrytdan valikkoon.

Taajuusmuuttajalle MOVIMOT® MM..D on DBG-ohjauslaitteen valikossa seuraavia va-

likon kohtia:

"PERUSNAYTTO"
"PARAMETRITILA"
"KASIKAYTTO"
"KOPIOINTI > DBG"
"KOPIOINTI > MM"
"DBG-TOIMITUS."
"LAITTEEN ASET."
"NIMIKIRJOITUS"
"POISTUMINEN"
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Kaytto 9
Ohjauslaite DBG

Perusnaytto
Valikossa "PERUSNAYTTO" naytetdan tarkeitd suureita.

Naytté kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajaa ei ole aktivoitu
0.0+
0 %in
NO ENABLE
Naytté kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on aktivoitu
2.8n:
93 <%
ENABLE
Ohjeilmoitus
NOTE 17:
DISABLE REQUIRED
0.0 Vikailmoitus
0 %in
ERROR 8
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Ohjauslaite DBG

Parametrointitila

jde

Valikosta "PARAMETRITILA" voi valvoa ja muuttaa parametrien asetuksia.

OHJE

Parametreja voidaan muuttaa vain, jos

eikd mikaan lisatoiminto ole aktiivinen.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan on kiinnitetty Drive-ldent-moduuli

Jotta parametreja voidaan muuttaa parametritilassa, menettele seuraavalla tavalla:

1.
Aktivoi valikko -painikkeella. Valikon kohta "PARA-

METRITILA" on toisena.

Valitse @-painikkeella valikon kohta "PARAMETRI-
TILA".

Kaynnista -painikkeella "PARAMETRITILA". Naky-
viin tulee ensimmainen nayttéparametri PO00 "KAYN-
TINOPEUS".

Valitse @- tai @-painikkeilla jokin parametripaa-
ryhmista 0 - 9.

Aktivoi -painikkeella halutusta parametrien paa-
ryhmasta valittu parametrien alaryhma. Vilkkuva koh-
distin liikkuu askeleen oikealle.

Valitse haluttu parametri-alaryhma @ tai @-painik-
keella. Vilkkuva kohdistin nékyy parametri-alaryhman
numeron alla.

Aktivoi -painikkeella halutusta parametrien alaryh-
masta valittu parametri. Vilkkuva kohdistin liikkuu as-
keleen oikealle.

Valitse @ -painikkeella tai @ -painikkeella haluttu
parametri. Vilkkuva kohdistin nadkyy numeron 3 alla.
Parametrinumeron numero.

194  kayttsohje - MOVIMOT® MM..D

PARAMETER MODE
MANUAL MODE

BASIC VIEW

MANUAL MODE

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

P13. SPEED
RAMPS 1

NO ENABLE

P13_SPEED
RAMPS 1

NO ENABLE

P131
RAMP T11 DOWN
1.0

NO ENABLE
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10.

11.

12.

13.

Aktivoi -painikkeella valitun parametrin asetustila.
Kohdistin on parametrin arvon alla.

Aseta parametrin haluttu arvo @-tai @-painikkeel-
la.

Vahvista asetus -painikkeella ja poistu @-painik-

keella takaisin asetustilaan. Vilkkuva kohdistin nakyy
jalleen numeron 3 alla. Parametrinumeron numero.

Valitse toinen parametri @-tai @-painikkeella tai

vaihda takaisin parametri-alaryhmavalikkoon —pai—
nikkeella.

Valitse toinen parametri-alaryhma @-tai @-painik-

keella tai siirry —painikkeella takaisin parametri-
paaryhmavalikkoon.

Palaa kohdevalikkoon painamalla -painiketta.

Kayttsohje - MOVIMOT® MM.D = ] 95

Kaytto
Ohjauslaite DBG

P131 ]
RAMP T11 DOWN
1.0_

NO ENABLE

P131 ]
RAMP T11 DOWN
1.3_

NO ENABLE

P131 s
RAMP T11 DOWN
1.3

NO ENABLE




Kaytto
Ohjauslaite DBG

Kasikayttotila

Aktivointi

A VAROITUS

Puristumisvaara kayttolaitteen tahattoman kaynnistymisen vuoksi.

Kasikayttotilan deaktivoinnissa binaarisignaalit (bindariohjaus) tai masterin prosessi-

data (ohjaus RS485:n kautta) tulevat voimaan. Jos binaarisignaalien tai prosessida-

tan kautta saadaan aktivointisignaali, MOVIMOT®-kayttdlaite voi kaynnistya tahatto-
masti kasikayton deaktivoinnin yhteydessa.

Binaarisignaalit tai prosessidata on asetettava ennen kasikayttdtilan deaktivointia
siten, ettd MOVIMOT®-kayttdlaitetta ei ole aktivoitu.

Binaarisignaaleja tai prosessidataa saa muuttaa vasta kasikayton deaktivoimisen
jalkeen.

Menettele seuraavalla tavalla kasikayttotilaan siirtymiseksi:

1. Siirry -painikkeella kohdevalikkoon.

2. Valitse @-painikkeella tai @-painikkeella valikon kohta "KASIKAYTTO".

Vahvista valinta painikkeella .

Ohjauslaite on nyt kasikayttotilassa.

OHJE

j=de

Mikali kayttolaite on aktivoitu tai jarru on auki, kasikayttotilaan ei voi siirtya.
Silloin nayttéon ilmestyy kahden sekunnin ajaksi ilmoitus "OHJE 17: TAAJUUSM.

AKTIVOITU". Ohjauslaite DBG siirtyy kohdevalikkoon.

Naytto kasikayttotilassa

[1] [2] [3]
%In RAMP  SPEED %In RAMP  SPEED
0.0 10.0 0.0 10.0
[6]—{ BRAKE OFF BRAKE OFF
[5]—  NO ENABLE - MANUAL MODE |« [4]

(1]
(2]

3]
(4]
3]
6]

18014399202592907

Nayttod vuorotellen aina 2 s. valein

Lahtovirta %/l

Kiihdytys (kdyntinopeusramppi [s] perustuen 50 Hz:n ohjearvon askelmuutok-
seen)

Kayntinopeus [1/min]

Kasikayttotilan nayttd

Taajuusmuuttajan tila

Jarrun tila
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Kaytto
Ohjauslaite DBG

Valikosta "KASIKAYTTO" voi suorittaa seuraavat MOVIMOT®-toiminnot:

Ramppiajan
asetus.

Parametrien vaihta-
minen.

Syoéta pyérimisno-
peus.

Kayttolaitteen kayn-
nistys.

Kayttolaitteen pysay-
tys.

Jarrun tuulettaminen
ilman
kayttolaitteen vapau-
tusta.

Vian kuittaaminen.

Paina —painiketta.

Valitse @-painikkeella tai @-painikkeella haluttu ramppiai-
ka.

Syotetty komento on vahvistettava painikkeella .

@-painikkeella voi vaihdella parametrien "RAMPPI", "NO-
PEUS" ja "JARRU" valilla.

Siirry parametriin "NOPEUS".

Ohjauslaite nayttaa silla hetkella asetetun parametrin "NO-
PEUS" vilkkuvana.

Sydta numeropainikkeilla <0>-<9> kasikaytdn haluttu pyori-
misnopeus.

Etumerkki maarittda kayttdlaitteen pydrimissuunnan.
Syotetty komento on vahvistettava painikkeella .

-painikkeella kaynnistetadan MOVIMOT®-kayttolaite.

Ohjauslaite nayttaa kayton aikana sen hetkisen moottorivirran
prosentteina moottorin nimellisvirrasta |y.

-painikkeella pysaytetdan MOVIMOT®-kayttolaite.

Siirry @-painikkeella valikon kohtaan "JARRU".

Jarru avataan tai suljetaan ilman kayttolaitteen aktivointia

@—painikkeella tai @—painikkeella.
Vahvista valinta painikkeella .

Jos kasikayttotilassa ilmenee vika, naytdéssa nakyy seuraava
ilmoitus:

MANUAL MODE MANUAL MODE
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
ERROR CODE -4—— > | ERROR TEXT

Nayttd vuorotellen
aina 2 s. vélein

Kun -painiketta painetaan, ohjauslaite DBG kuittaa vian.
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Ohjauslaite DBG

Deaktivointi

Naytossa nakyy vian kuittaamisen aikana seuraava ilmoitus:

MANUAL MODE
PLEASE WAIT...

Kasikaytto jaa aktiiviseksi vian kuittamisen jalkeen.

Kuvaruudussa nakyy jalleen kasikayton naytto.

A VAROITUS

Puristumisvaara kayttdlaitteen tahattoman kéynnistymisen vuoksi.

Kasikayttotilan deaktivoinnissa binaarisignaalit (bindariohjaus) tai masterin prosessi-
data (ohjaus RS485:n kautta) tulevat voimaan. Jos binaarisignaalien tai prosessida-
tan kautta saadaan aktivointisignaali, kayttdlaite voi kdynnistya tahattomasti kasikay-
tén deaktivoinnin yhteydessa.

» Binaarisignaalit tai prosessidata on asetettava ennen kasikayttdtilan deaktivointia
siten, ettd MOVIMOT®-kayttolaitetta ei ole aktivoitu.

» Binaarisignaaleja tai prosessidataa saa muuttaa vasta kasikayton deaktivoimisen

jalkeen.
Késikayttotilan deak- Kasikayttotila deaktivoidaan painik- ACTIVATE
tivointi DEL AUTOMATIC MODE ?
keella tai painikkeella .

Nayttéon ilmestyy seuraava kysely: DEL=NO OK=YES

+ Painamalla painiketta palataan takaisin kasikayttoti-
laan.

*  Kun painat -painiketta, kasikayttotila deaktivoidaan.
Naytolle ilmestyy kohdevalikko.

DBG-ohjauslaitteen kopiointitoiminto

Ohjauslaitteella DBG ohjauslaitteen DBG koko parametrisarjan voi kopioida
MOVIMOT®-taajuusmuuttajasta toiseen MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan seuraavalla ta-
valla.

Parametrien siirtdminen on sallittua vain samanlaisten MOVIMOT®-taajuusmuuttajien
valilla (samanlainen taajuusmuuttaja ja samanlainen moottori).

1. Hae esiin kohdevalikon kohta "KOPIOINTI > DBG". Vahvista valinta painikkeella

2. Liita DBG-ohjauslaite kopioinnin jalkeen toiseen MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan.
3. Valitse pikavalikosta valikon kohta "KOPIOINTI > MM". Vahvista valinta painikkeel-

&
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Huolto
Tila- ja virhenayttd

10

10 Huolto

10.1 Tila- ja virhenaytto

10.1.1 Tila-LEDin merkitys
Tilatieto-LED on MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ylapuolella.
Kolmivérinen tilatieto-LED signalisoi MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kaytto- ja virhetilo-
ja.

LED Merkitys Mahdollinen syy

Vari Kayttotila Virhe-

Tila koodi

Pois Ei kayttdvalmis 24 V-kayttdjannite puuttuu.

Keltainen Ei kayttdvalmis Itsetestausvaihe kdynnissa tai 24-V-kayttéjannite paalla, mutta

tasaisesti vilkkuva

verkkojannite ei OK.

Keltainen
tasaisesti nopeasti vilk-
kuva

Kayttovalmis

Jarrun vapautus kayttolaitteen ollessa aktivoimaton (vain kun
S2/2 ="ON")

Keltainen
palaa jatkuvasti

Kayttovalmis,
mutta laite lukittu

24 V -sy6tto ja verkkojannite OK, mutta ei vapautussignaalia.

Mikali kayttolaite ei toimi aktivoinnin yhteydessa, tarkista kayt-
téonotto!

Keltainen
vilkkuu 2 x, tauko

Kayttovalmis,

mutta tilana kasi-
kaytto ilman akti-
vointia

24 V -kayttojannite ja verkkojannite OK.
Lopeta kasikayttd automaattikayton aktivoimiseksi.

Vihreéal/keltainen
vaihtuvalla varilla

Kayttovalmis,
mutta aikavalvon-

Hairi6 syklisessa tiedonsiirrossa.

vilkkuva ta

Vihred Laite aktivoitu Moottori on kdynnissa.
palaa jatkuvasti

Vihrea Virtaraja Kaytto toimii virtarajalla.
tasaisesti nopeasti vilk- | aktiivinen

kuva

Vihrea
tasaisesti vilkkuva

Kayttovalmis

Seisonta-virtatoiminto on aktiivinen.

Vihred/punainen/
vihred

vaihtuvalla varilla
vilkkuva, tauko

Lokalisointitoi-
minto aktiivinen

Lokalisointitoiminto on aktivoitu.

Ks. parametri 590.

Punainen
vilkkuu 2 x, tauko

Vika 07

Valipiirin jannite liian suuri.
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Huolto
Tila- ja virhenayttd

LED Merkitys Mahdollinen syy
Vari Kayttotila Virhe-
Tila koodi
Punainen Vika 08 Vika pyorimisnopeuden valvonnassa (vain kun S2/4 = "ON")
vilkkuu hitaasti tai lisdtoiminto 13 on aktiivisena.
Vika 09 Kayttddnottovika
Lisatoiminto 4, 5, 12 (S2/5 — S2/8) ei ole sallittu.
Vika 15 Virhe 24-V-kayttdjannite
Viat 17 — 24, 37 |CPU-vika
Viat 25, 94 EEPROM-vika
Viat 38, 45 Vika laite-, moottoritiedoissa
Vika 44 Virtaraja on ylitetty kauemmin kuin 500 ms:n ajan. (vain lisatoi-
minnossa 2)
Vika 90 Moottori-muuntajayhdistelméa on vaara.
Vika 97 Vika parametritietueen siirrossa
Vika 99 Laiteohjelmisto ei tule lisalaitetta MLK31A
(vain MOVIMOT® jossa on AS-Interface).
Punainen Vika 01 Paateasteen ylivirta
vilkkuu 3 , tauko Vika 11 Paateasteen ylikuumeneminen
Punainen Vika 84 Moottorin ylikuormitus
vilkkuu 4 x, tauko
Punainen Vika 4 Jarruhakkurin vika
vilkkuu 5 x, tauko Vika 89 Jarrun yliEmpétila
Moottori—taajuusmuuttajayhdistelma on vaara.
Liittimiin X1:13 — X1:15 on yhdistetty samanaikaisesti jarru ja
jarruvastus. Se ei ole sallittua.
Punainen Vika 06 Verkkovaiheen puuttuminen
vilkkuu 6 x, tauko Vika 81 Kaynnistysehto"
Vika 82 Lahtovaiheet on keskeytetty. "

Punainen
palaa jatkuvasti

Ei kayttévalmis

Tarkasta 24 V syotto.

Tarkasta, ettd kaytdssa on suodatettu tasajannite (jaanndsaal-
toisuus enintdan 13 %).

1) vain nostinkayttdsovelluksissa

Tilatieto-LED:in vilkkukoodit

Tasaisesti vilkkuva:

Tasaisesti nopeasti vilkkuva:

Vilkkuu varia vaihtaen:

Vilkkuu varia vaihtaen, tauko:

N x vilkkuva, tauko:

200  Kayttohje - MOVIMOT® MM..D

LED 600 ms paalla, 600 ms pois paalta
LED 100 ms paalla, 300 ms pois paalta
LED 600 ms vihred, 600 ms keltainen

LED 100 ms vihrea, 100 ms punainen, 100 ms vihrea, 300 ms
tauko

LED N x (600 ms punainen, 300 ms pois paalta), sen jalkeen
LED 1 s pois paalta
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Vikaluettelo

10.2 Vikaluettelo
Seuraavasta taulukosta on apua vian etsinnassa:
Koodi |Virhe Mahdollinen syy Toimenpide
- Tiedonsiirron Puuttuva yhteys L, RS+, Tarkasta liitdnnat, erityisesti maa, ja korjaa se.
aikavalvonta RS- MOVIMOT®:in ja
(Moottori pysahtyy, ei RS485-masterin valilla
vikakoodia) EMC-vaikutus Tarkasta datakaapelien suojaus ja paranna si-
ta tarvittaessa.
Vaara tyyppi (syklinen) Tarkista masteriin liitettyjen MOVIMOT®-kéayt-
asyklisessa datasiirrossa, |tdlaitteiden lukumaara. Mikali aikavalvonnan
protokolla-aikavali yksittais- | aika on esim. 1 s., enintdan 8 MOVIMOT®-
ten sanomien valilld suu- | kayttdlaitetta saa liittda slave-yksikkdina sykli-
rempi kuin aikavalvonnan |sessa tiedonsiirrossa.
asetettu aika. Lyhenna sahkejakson pituutta, pidenna aika-
valvonnan aikaa tai valitse sahkeen tyypiksi
"asyklinen".
- Syottojannitetta ei | Valipiirin jannite liian pieni, | Tarkasta verkkokaapeleiden ja -jannitteen kat-
ole olemassa verkkokatkos havaittu. kos.
(Moottori pysahtyy, ei
vikakoodia)
- 24-V-virransyottoa |24-V-syottojannitetta ei ole- | Tarkasta 24-V-syoéttojannitteen mahdollinen
ei olemassa massa. katkos.
(Moottori pysahtyy, ei Tarkasta 24-V-sy6ttojannitteen arvo.
vikakoodia) Sallittu jannite: DC 24 V + 25 %, EN 61131-2,
jaanndsaaltoisuus enint. 13 %
Moottori kdynnistyy uudelleen automaattisesti
heti, kun verkkojannite saavuttaa normaalit ar-
vot.
AUX-Power-syéttojannitet- | Tarkasta AUX-Power-syéttdjannitteen mahdol-
ta ei olemassa. linen katkos.
(vain MOVIMOT® jossa on | Tarkasta AUX-Power-sy6tt6jannitteen arvo.
AS-liitynta) Sallittu jannite: DC 24 V + 25 %, EN 61131-2,
jdanndsaaltoisuus enint. 13 %
Moottori kaynnistyy uudelleen automaattisesti
heti, kun verkkojannite saavuttaa normaalit ar-
vot.
01 Paateasteen ylivirta | Oikosulku taajuusmuutta- | Tarkasta, ettei muuttajan 1ahdon ja moottorin
jan lahddssa valisessa yhteydessa tai moottorin kaamityk-
sessa ole oikosulkuja.
Kuittaa virhe. "
04 Jarruhakkuri Ylivirta jarrulahddssa, vas- | Tarkista/vaihda vastuksen liitanta.

tus viallinen, vastus liian
pieniresistanssinen

Jarrukelan oikosulku

Vaihda jarru.

10
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Koodi |Virhe Mahdollinen syy Toimenpide
06 Vaihekatkos Vaihekatkos Tarkasta, puuttuuko verkon tulojohdoista vai-
(Vian voi tunnistaa he.
kayttolaitteen ollessa Kuittaa virhe".
kuormitettuna)
07 Vilipiirijannite lilan |Ramppiaika liian lyhyt. Pidenna ramppiaikoja.
suun Kuittaa virhe".
Jarrukelan/jarruvastuksen | Tarkista/korjaa jarruvastuksen/jarrukelan liitan-
virheellinen liitanta ta.
Kuittaa virhe".
Jarrukelan/jarruvastuksen | Tarkista jarrukelan/jarruvastuksen sisainen re-
vaara sisainen resistanssi | sistanssi (katso kayttdohje, luku "Tekniset tie-
dot").
Kuittaa virhe".
Jarruvastuksen terminen Mitoita jarruvastus oikein.
ylikuormitus, jarruvastus Kuittaa virhe?
mitoitettu vaarin '
Verkon tulojannitteen vaara | Tarkista verkon tulojannitteen jannitealue.
jannitealue Kuittaa virhe".
08 Pyorimisnopeuden |Pydrimisnopeuspoikkeama | Vahenna kayton kuormitusta.
valvonta virtarajalla kaytén vuoksi Kuittaa virhe”

09 Kayttéonotto Virheellinen Drive-ldent- MOVIMOT®:issa, jossa on 230-V-virransyotto,
moduuli MOVIMOT®:issa, | kaikki Drive-ldent-moduulit eivat ole sallittuja
jossa on 230-V-virransyotto | (ks. kayttdohje, luku "Drive-ldent-moduulin yh-

teensopivuus").

Tarkista/korjaa Drive-ldent-moduuli.
AS-liitynnalla varustetussa | Korjaa DIP-kytkimen S2/5 — S2/8 asetus.
MOVIMOT® MM..D:ss4 li-
satoiminnot 4, 5, 12 eivat
ole sallittuja.

1 Paateasteen Jaahdytyselementti likaan- | Puhdista jadhdytyselementti.

terminen ylikuormi- |tunut. Kuittaa virhe”

tus tai laitteen sisai- i

nen vika Ympariston Iampdtila lian | Alenna ymparistdn lampdtilaa.
korkea. Kuittaa virhe".
MOVIMOT®-kayttolaitteen | Esta ylikuumeneminen.
ylikuumeneminen. Kuittaa virhe".
Kayttolaitteen kuormitus Vahenna kayton kuormitusta.
liian suuri. Kuittaa virhe".

15 24-V-valvonta 24 V -kayttojannitteen jan- | Tarkista 24 V-jannitesyotto.
nitekatkos Kuittaa virhe".

17 - 24 |CPU-vika CPU-vika Kuittaa virhe.

37
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Huolto
Vikaluettelo

Koodi |Virhe Mahdollinen syy Toimenpide
25 EEPROM-vika Vika paasyssa Aseta parametri P802 tilaan "Toimitustila".
EEPROMeiin Kuittaa virhe".
Parametroi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja uu-
delleen.
Mikali vika toistuu, ota yhteys SEW-huoltopal-
veluun.
26 Ulkoinen liitin Liittimessa X6: 9,10 ei ole |Korjaa/kuittaa ulkoinen virhe.
ulkoista signaalia
38 Vikakoodi 38 Siséinen vika Ota yhteyttd SEW-huoltopalveluun.
43 Tiedonsiirto-aika- | Tiedonsiirto-aikavalvonta | Tarkista RS485:masterin ja MOVIMOT®-taa-
valvonta RS485:n kautta tapahtu- juusmuuttajan valinen tiedonsiirtoyhteys.
vassa syklisessa tiedonsiir- | y,;omi01 Kayttolaite aktivoidaan jalleen kun
rossa. tiedonsiirto on taas luotu.
I’;‘I’tseft'zef:s;'tszz krzﬁto_' Tarkista RS485-masteriin liitettyjen slave-yksi-
neta | e P | kéiden lukumaara. Mikali MOVIMOT®-taajuus-
pia jarrutetaan ja se luki- : : .
taan muuttajan aikavalvonta-aika on asetettu
) 1 s:ksi, RS485-masteriin saa liittaa syklisessa
tiedonsiirrossa enintdan 8 MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajaa (slave-yksikkoa).
Sisainen tiedonsiirtovirhe | Ota yhteyttda SEW-huoltopalveluun.
(vain MOVIMOT® MM..D
jossa on AS-liitynta)
44 Virtaraja Asetettu virtaraja on ylitetty | Pienenna kuormitusta tai korota kytkimen 2
ylitetty kauemmin kuin 500 ms:n | virtarajaa (vain lisdtoiminnossa 2).
ajan. Virhe on aktiivinen
vain lisatoiminnossa 2. Ti-
la-LED vilkkuu punaisena.
81 Kaynnistysehdon Muuttaja ei saanut mootto- | Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja
vika riin esimagnetointiajan ai- | moottorin valinen yhteys.
kana tarvittavaa virtaa.
Moottorin mitoitusteho liian
pieni muuttajan nimelliste-
hoon nahden.
82 Virhe 1aht6 auki Kaksi laht6vaihetta tai kaik- | Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja

ki lahtovaiheet katkenneet.

moottorin valinen yhteys.

Moottorin mitoitusteho liian
pieni muuttajan nimelliste-
hoon nahden.

Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja
moottorin valinen yhteys.

10
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1 Huolto
Vikaluettelo
Koodi |Virhe Mahdollinen syy Toimenpide
84 Moottorin MOVIMOT®-taajuusmuutta- | Kytke DIP-kytkin S1/5 asentoon "ON".
terminen jan moottorinlaheisessa

ylikuormitus

asennuksessa, moottorin-
suoja aktiivinen.

Kuittaa virhe".

Tehoaste on saadetty vaa-
rin MOVIMOT®-taajuus-
muuttajan ja moottorin yh-
distelmissa.

Tarkista DIP-kytkimen S1/6 asento.

Kuittaa virhe".

Ympariston lampdtila liian
korkea.

Alenna ymparistdn lampétilaa.

Kuittaa virhe".

MOVIMOT®-kaytt6laitteen
ylikuumeneminen.

Esta ylikuumeneminen.

Kuittaa virhe".

Moottorin kuormitus liian
suuri.

Vahenna moottorin kuormitusta.

Kuittaa virhe".

Pyorimisnopeus liian alhai-
nen.

Suurenna pyo6rimisnopeultta.
Kuittaa virhe".

Mikali virhe ilmoitetaan het-
ki ensimmaisen vapautuk-
sen jalkeen.

Tarkista moottorin ja MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajan yhdistelma.

Kuittaa virhe".

Moottorin lampétilan val-
vonta (kdamityksen TH-ter-
mostaatti) on lauennut kay-
tettdessd MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajaa lisatoimin-
non 5 ollessa valittuna.

Vahenna moottorin kuormitusta.

Kuittaa virhe".

89

Jarrun ylilampétila

Jarrukelan terminen yli-
kuormitus

Pidenna ramppiaikoja.
Kuittaa virhe.

Jarrukela on viallinen.

Ota yhteytta SEW-huoltopalveluun.

Jarrukela ja jarruvastus lii-
tetty.

Kytke kayttdlaitteeseen joko jarru tai jarruvas-
tus.

Taajuusmuuttaja ei sovi
moottoriin.

(vain kun virhe esiintyy en-
simmaisen aktivoinnin jal-
keen)

Tarkista moottorin (jarrukela) ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajan yhdistelma.

Tarkista/korjaa DIP-kytkinten S1/6 ja S2/1
asetukset.

Kuittaa virhe".

90

Paaiteasteen tunnis-
tus

Taajuusmuuttajan kohdis-
tus moottorille ei ole sallit-
tua.

Tarkista/korjaa DIP-kytkinten S1/6 ja S2/1
asetukset.

Tarkista/korjaa liitetyn moottorin kytkentatapa.

Tarkista, sopiiko Drive-ldent-moduuli moottoril-
le ja onko se kiinnitetty oikein.

Kayta muun tehoista MOVIMOT®-taajuus-
muuttajaa tai moottoria.
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Huolto
Tarkastus / huolto

Koodi |Virhe Mahdollinen syy Toimenpide
91 Tietoliikenteen aika- | Kenttavaylaliitynnan ja Tarkista/luo kenttavaylaliitynnan ja
valvonta viylamo- | MOVIMOT®-taajuusmuutta- | MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vélinen tiedon-
duuli - MOVIMOT® |jan valinen aikavalvonta. siirtoyhteys. Kenttavaylaliityntd ilmoittaa virhe-
estad vain ylempiarvoiselle ohjaukselle.
94 EEPROM:in tarkis- |EEPROMissa vika. Ota yhteyttd SEW-huoltopalveluun.
tussumman vika
97 Kopiointivirhe Ohjauslaitteen DBG tai Lataa tehdasasetukset tai koko tietue ohjaus-
PCn/kannettavan irrottami- | laitteesta DBG tai MOVITOOLS® MotionStudio
nen kopioinnissa. -ohjelmistosta ennen virheen kuittaamista.
24 voltin jannitteensy6tdon |Lataa tehdasasetukset tai koko tietue ohjaus-
pois paalta tai paalle kytke- | laitteesta DBG tai MOVITOOLS® MotionStudio
minen kopioinnissa. -ohjelmistosta ennen virheen kuittaamista.
99 MOVIMOT®- MOVIMOT®-laiteohjelmisto | Ota yhteyttda SEW-huoltopalveluun.

laiteohjelmisto ei
ole yhteensopiva
lisalaitteen MLK3.A
kanssa

(vain MOVIMOT® jos-
sa on AS-liitynta)

ei ole yhteensopiva lisalait-
teen MLK3.A kanssa.

10

1) Vakio-MOVIMOT®:issa virhe kuitatataan kytkemalla 24-V-syéttéjannite pois paalta tai virhe-resetilla. AS-liitynnalla varustetussa
MOVIMOT®:issa virhe kuitataan AS-liityntasignaaleilla tai virhe-resetilla diagnoosiholkin kautta.

10.3
10.3.1

10.3.2

10.3.3

Tarkastus / huolto

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on  huoltovapaa. SEW-EURODRIVE ei
MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle tarkastus-/huoltotoita.

maarita

Poikkeus: Ota pitkaaikaisvarastoinnissa huomioon luvun "Huolto" > "Pitkaaikainen va-
rastointi" ohjeet.

Moottori
Moottori on tarkastettava/huollettava sdanndllisesti.
Ota huomioon moottorin kayttdohjeen luvun "Tarkastus / huolto" ohjeet ja maaraykset.

Vaihde (vain MOVIMOT®-vaihdemoottoreissa)

Vaihde on tarkastettava/huollettava sdannoéllisesti.
Ota huomioon vaihteen kayttéohjeen luvun "Tarkastus / huolto" ohjeet ja maaraykset.
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Huolto
Diagnoosi lisdlaitteessa MWF11A

10.4

Diagnoosi lisalaitteessa MWF11A

Seuraavassa taulukossa nakyy lisalaitteen MWF11A virhekoodit:

Naytossa
nakyva
virhekoodi

Merkitys

Reaktio liittimessa X4/6 = "1"

Tiedonsiirto MWF11A:n ja taa-
juusmuuttajan valilla hairiintynyt.

Ei reaktiota.

Virhe haipyy automaattisesti heti kun
tiedonsiirto toimii jalleen.

E-02

EEPROMIin lukemisessa on il-
mennyt virhe.

EEPROM luetaan uudelleen.

E-03

EEPROMin tietue on virheellinen
tai EEPROM on viela tyhja.

Tehdasasetukset suoritetaan.

E-04

Virhe ilmenee vain 2-PD-tilassa,
kun ramppeja ei voi alustaa
MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa
(esim. vaara MOVIMOT®-laiteoh-
jelmisto).

Rampit alustetaan uudelleen.

F-XX

MOVIMOT®-virhe XX. Virheen
merkitys kay ilmi edellisilta sivuil-
ta.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan reset
suoritetaan.
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Huolto 1 0
Laitteen vaihto

10.5 Laitteen vaihto

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.

[

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

Kytke taajuusmuuttaja jannitteettomaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

1 minuutti

1. Poista ruuvit ja vedd MOVIMOT®-taajuusmuuttaja irti kytkentékotelosta.

2. Vertaa siihenastisen MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppikilven tietoja uuden
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppikilven tietoihin.

OHJE

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan saa korvata vain sellaisella MOVIMOT®-taajuusmuutta-
jalla, jolla on sama nimikekoodi.

3. Saada kaikki ohjauslaitteet

DIP-kytkin S1

DIP-kytkin S2
Ohjearvopotentiometri f1
Kytkin f2

Kytkin t1

uudessa MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa entisen MOVIMOT®-taajuusmuuttajan
kayttolaitteiden mukaisiksi.
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1 Huolto
Laitteen vaihto

4. Irrota uuden MOVIMOT®-taajuusmuuttajan Drive-ldent-moduulin lukitus ja veda se
varovasti ulos.

18014399028685579

5. Irrota entisen MOVIMOT®-taajuusmuuttajan Drive-ldent-moduulin lukitus samalla
tavalla ja veda se varovasti ulos.

Aseta kyseinen Drive-ldent-moduuli uuteen MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan.
Huolehdi siitd, ettd Drive-ldent-moduuli kiinnittyy kuuluvasti.
6. Aseta uusi MOVIMOT®-taajuusmuuttaja kytkentékotelolle ja ruuvaa se kiinni.

7. Sydtd MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan jannitetta.

OHJE

24-\/-virransy6ton on oltava ensimmaisessa kaynnistyksessa laitteen vaihdon jalkeen
vahintdan 10 sekunnin ajan jatkuvasti ja tasaisesti paalla.

e

Laitteiden vaihdon jélkeen voi kulua jopa 6 s., kunnes MOVIMOT®-taajuusmuuttaja il-
moittaa valmiustilan.

8. Tarkista uuden MOVIMOT®-taajuusmuuttajan toiminta.
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10.6

Huolto 1 0
Kytkentdkotelon kdantaminen

Kytkentakotelon kaantaminen

SEW-EURODRIVE suosittelee yleisesti, ettd MOVIMOT®-kayttolaite tilataan tehtaalta
valmiina kaapelin lapivientien oikeilla paikoilla varustettuna. Kaapelien lapiviennit voi-
daan k&antada poikkeustapauksissa vastakkaiselle puolelle (vain modulaarisella kyt-
kentakotelolla varustetuissa malleissa).

A VAROITUS

Sahkoiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

Y » Kytke taajuusmuuttaja jannitteettoémaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti

1. Merkitse MOVIMOT®-taajuusmuuttajan liitdnn&t ennen irrottamista myohempéaa
uutta asennusta varten.

2. Irrota verkko-, ohjaus- ja anturilitdnnat.
3. Poista ruuvit [1] ja vedd MOVIMOT®-taajuusmuuttaja [2] irti.
4. Irrota ruuvit [3] ja veda kytkentakotelo [4] irti.

18014398967408523
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1 Huolto
Kytkentdkotelon kdantaminen

5. Kaanna kytkentakoteloa [4] 180°.

9007199577124875
6. Aseta kytkentdkotelo [4] asennuslevylle [5] ja kiinnitd se neljalla ruuvilla [3].

7. Aseta litannat takaisin paikoilleen.

8. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja [2] kytkentakotelolle ja kiinnita se 4 ruuvilla [1].

18014398967608843
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Huolto
SEW-EURODRIVE-huolto

10.7 SEW-EURODRIVE-huolto

Mikali virhetta ei voi poistaa, ota yhteyttd SEW-EURODRIVE-huoltoon (ks. "Osoit-
elista"). limoita aina seuraavat tiedot ollessasi yhteydessd SEW-EURODRIVE-huol-
toon:

Huoltokoodi [1]

Taajuusmuuttajan tyyppinimike [2]

Nimikekoodi [3]

Sarjanumero [4]

Moottorin tyyppikilven tyyppinimike [5]

Tehdasnumero [6]

Lyhyt sovelluskuvaus (sovellus, ohjaus bindarinen tai RS485:n kautta)
Vian tyyppi

Muut seikat (esim. ensimmainen kayttéonotto)

Omat arviot syysta, vian ilmaantumista edeltaneet, tavanomaisesta poikkeavat sei-
kat tms.

0 ||II|I|||||||II|I|I|I|||I||II||I|I||||II|||II|I||||I\IIIII|I|I|I\|||II|||II|I|I||||II|||II|I|I|I|||II|I|||I|I|I|||I||II||I|||I|||I|II||||II\
) ||II|I|||II||I||I||II|||II III\III|II\IIII||||I|I|I|||I||\III|I|||||III|||II|HI|\II|HII|
1 a~w=wmma_ )Pe: MMI5D-503-00 Frc rnr
B S WW b 0 S o se~ LIIL [ Y
El;laggblhtl\‘li U= 3380, 500V AC U= 30V Uin o

WadenGermany  § = B0...60Hz f= 2.120Hz =

E\D\/'Iﬂ.(i)ﬂ\e/g!u%chief P 15k 2P N

rive Inverter c Us

-
a\WW/e RIVE .

7%646 Bruck%aq%@g@ % [H[ C € @us
[5]-1— RF47 DRE9OL4BE2/MM15/MO IND.GONLEQ
[6] 7+ 01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3-1IEC60034

kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz50 Vv 380-500 IP54 TEFC
o CT 15 Hz 50-60 A 3,5 o)

kw 0.3 St r/min 280/17 Hz 13

ThKI.  155(F) ML 02

Vbr230 AC
i 16,22 Nm166 IM M1 Nm 20
T73CLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AMB °C -20..40 1886177DE Made in Germany)

18014398969472139

10.8 Kaytosta poistaminen

Mikali MOVIMOT®-kayttolaite halutaan poistaa kaytosté, se on kytkettdva jannitteetto-
maan tilaan soveltuvilla toimenpiteilla.

10
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1 Huolto
Kaytdsta poistaminen

A VAROITUS

Sahkdiskun vaara vain osittain purkautuneiden kondensaattoreiden vuoksi.
Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

+ Kytke taajuusmuuttaja jannitteettdmaksi. Noudata verkon poiskytkennan jalkeen
seuraavaa vahimmaispoiskytkentaaikaa:

— 1 minuutti
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Huolto 1 0
Laakerointi

10.9 Laakerointi
Noudata MOVIMOT®-kayttolaitteen pysayttamisen tai sailytyksen yhteydessa seuraa-
via ohjeita:

« Mikali MOVIMOT®-kayttélaite halutaan seisauttaa pidemmézksi aikaa tai se halu-
taan varastoida, avoimet kaapelildpiviennit on suljettava ja liitantéjen paalle on ase-
tettava suojatulpat.

* Varmista, ettei laite joudu alttiiksi kolhuille sailytyksen aikana.
Noudata luvussa "Tekniset tiedot" annettuja ohjeita sailytyslampdtilasta.

10.10 Pitkaaikaisvarastointi

Kytke pitkdaikaisvarastoitava laite joka toinen vuosi vahintdadn 5 minuutin ajaksi verk-
kojannitteeseen. Muutoin laitteen kestoika lyhenee.

10.10.1 Mikali huolto on laiminlyoty

Taajuusmuuttajissa kaytetaan elektrolyyttikondensaattoreita, joissa esiintyy vanhene-
misilmidita jannitteettdmassa tilassa. Kondensaattorit voivat vioittua, kun ne kytketaan
pitkan varastoinnin jalkeen verkkojannitteeseen.

Mikali huolto on lyéty laimin, SEW-EURODRIVE suosittelee verkkojannitteen nosta-
mista maksimiarvoonsa hitaasti. Se voi tapahtua esimerkiksi saatdémuuuntimen avulla,
jonka lahtdjannitettd saadetaan seuraavan esityksen mukaisesti. Taman regeneroin-
nin (elvytyksen) jalkeen laite voidaan ottaa valittémasti kayttéon tai jatkaa pitkaaikais-
varastointia ja huoltaa laitetta jatkossa.

Suosittelemme seuraavanlaista janniteporrastusta:

AC 400-/500-V-laitteet:

* Vaihe 1: 0 V AC ... 350 V A muutaman sekunnin ajan
+ Vaihe 2: AC 350 V 15 minuutin ajan

* Vaihe 3: AC 420 V 15 minuutin ajan

+ Vaihe 4: AC 500 V yhden tunnin ajan

10.11 Havittaminen

Tuotteen valmistusaineina on kaytetty:

* rautana

* alumiinina

* kuparina

* muovina

+ elektroniikkkakomponentteina

Havita osat voimassa olevien maardaysten mukaisesti!
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214  Kayttsohie - MOVIMOT® MM..D

Tekniset tiedot

Moottori jonka toimintapiste on 400 V/50 Hz tai 400 /100 Hz

11 Tekniset tiedot
11.1  Moottori jonka toimintapiste on 400 V/50 Hz tai 400 V/100 Hz

MOVIMOT®-tyyppi MM MM MM MM MM MM MM MM
03D-50 | 05D-50 | 07D-50 | 11D-50 | 15D- 22D- 30D- 40D-

3-00 3-00 3-00 3-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00

Tuotenumero 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Rakennekoko 1 2 2L

N&ennais- Sy 1.1kVA |14 kVA|1.8kVA|22kVA|2.8kVA|3.8kVA|5.1kVA|6.7kVA

lahtéteho kun U, .

= AC 380 - 500 V

Liitanta- U AC 3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V

jannitteet verkko

Sallittu alue Usero = AC 380 V -10 % — AC 500 V +10 %

Verkkotaajuus frerkko |90 - 60 Hz £ 10 %

Verkon nimellisvirta |1, AC AC AC AC AC AC AC AC

kun U,¢ = AC 400 V 1.3A 16 A 19A 24 A 35A 50A 6.7 A 7.3A

Lahtojannite U 0= Umo

Lahtotaajuus fa 2-120 Hz

Resoluutio 0.01 Hz

Toimintapiste 400 V /50/100 Hz

Lahto- Iy AC AC AC AC AC AC AC AC

nimellisvirta 16 A 20A 25A 3.2A 40A 55A 7.3A 8.7A

Moottorin teho S1 Puyoot |0-37 KW |0.55 kW |0.75kW | 1.1 kW | 1.5 W | 2.2 kW | 3.0 kW | 4.0 kW

0.5HP {0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 40HP | 54 HP

PWM-taajuus

4 (tehdasasetus/8/16 kHz "

Virtaraja

maks.

Motorinen: 160 % / Lja A
Generaatorinen: 160 %/ Lja A

Moottorikaapelin
maksimipituus

15 m MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlaheisessa asennuksessa
(SEW-EURODRIVE-hybridikaapelilla)
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Tekniset tiedot 1 1
Moottori jonka toimintapiste on 400 V/50 Hz tai 400 /100 Hz

MOVIMOT®-tyyppi MM MM MM MM MM MM MM MM
03D-50 | 05D-50 | 07D-50 | 11D-50 | 15D- 22D- 30D- 40D-

3-00 3-00 3-00 3-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00

Tuotenumero 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Rakennekoko 1 2 2L

Ulkoinen Ruin 150 Q 68 Q

jarruvastus

Hairidnsieto Tayttéda standardin EN 61800-3 vaatimukset

Hairidemissiot Tayttda standardin EN 61800-3 kategorian C2 vaatimukset (standardien

EN 55011 ja EN 55014 raja-arvoluokka A)

Ympdriston lampétila | 3, —25 (-30) - +40 °C moottorista riippuen
Py-redusointi: 3 % I / K enint. 60 °C asti

limastoluokka EN 60721-3-3, luokka 3K3

Varastointilampétila -30 — +85 °C (EN 60721-3-3, luokka 3K3)

2)

Suurin sallittu tarina- Standardin EN 50178 mukaan

ja iskukuormitus

Kotelointiluokka IP54, IP55, IP65, IP66 (valinnainen, ilmoitettava tilattaessa)

(riippuu moottorista) (Kytkentakotelo suljettu ja kaikki kaapelilapiviennit tiivistetty. Moottorin kote-

lointiluokan ollessa alhaisempi MOVIMOT®-kéayttlaitteen kotelointiluokka

alenee)
Kayttotapa S1, S3 kayttdjakson enimmaiskesto 10 minuuttia (EN 60034-1)
Jaahdytystapa Itsejddhdytys (DIN 41751)
Asennuskorkeus h <1000 m: Ei redusointia

h > 1000 m: Iy-redusointi 1 % / 100 m

h > 2000 m: U,..-redusointi AC 6 V / 100 m, ylijanniteluokka 2 standardin
DIN 0110-1 mukaisesti

Pimas = 4000 m
Ks. my6s luku "Asennuskorkeus yli 1000 m meren pinnan ylapuolel-

la" (- B 37)
Paino
Mitat,
mittakuvat Ks. luettelo "MOVIMOT®-vaihdemoottorit"
Toisiovaantomomen-
tit
Tarvittavat Laitteen maadoitus

suojatoimenpiteet

21214328/FI — 10/2014

1) 16-kHz-PWM-taajuus (hiljainen): Kun DIP-kytkin S1/7 = ON, laitteet toimivat 16 kHz:n PWM-taajuudella (hiljainen) ja vaihtavat jaah-
dytyselementin [Ampétilan ja kuormituksen mukaan portaittain pienemmille tahtitaajuuksille

2) Kytke pitkaaikaisvarastoitava laite joka toinen vuosi vahintdan 5 minuutin ajaksi verkkojannitteeseen. Muutoin laitteen kestoika lyhe-
nee.
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216  Kayttohje - MOVIMOT® MM..D

Tekniset tiedot

Moottori jonka toimintapiste on 460 V/60 Hz

11.2  Moottori jonka toimintapiste on 460 V/60 Hz

MOVIMOT®-tyyppi MM MM MM MM MM MM MM MM

03D-50 | 05D-50 | 07D-50 | 11D-50 | 15D- 22D- 30D- 40D-
3-00 3-00 3-00 3-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00
Tuotenumero 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Rakennekoko 1 2L

Naenniis- Sy 1.1kVA |14 kVA | 1.8kVA|22kVA|2.8kVA|3.8kVA|5.1kVA|6.7kVA

lahtéteho kun U, .

= AC 380 - 500 V

Liitanta- U AC 3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 V

jannitteet verkko

Sallittu alue Usero = AC 380 V -10 % - AC 500 V +10 %

Verkkotaajuus frero |90 -60Hz £ 10 %

Verkon nimellisvirta |1, AC AC AC AC AC AC AC AC

kun U,e = AC 460 V 1.1A 14 A 1.7A 21A 3.0A 43 A 58A 6.9 A

Lahtojannite U 0=V

Lahtotaajuus fa 2-120 Hz

Resoluutio 0.01 Hz

Toimintapiste 460 V 60 Hz:ssa

Lahto- In AC AC AC AC AC AC AC AC

nimellisvirta 1.6 A 20A 25A 3.2A 40 A 55A 7.3A 8.7A

Moottoriteho Puoot |0-37 KW |[0.55 kW |[0.75 kW | 1.1 kW | 1.5 kW | 2.2 kW | 3.7kW | 4 kW
0.5HP |0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 5.0HP | 54 HP

PWM-taajuus

4 (tehdasasetus/8/16 kHz "

Virtaraja

maks.

Motorinen:

Generaatorinen:

160 % / L ja A
160 % / L ja A

Moottorikaapelin
maksimipituus

15 m MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlaheisessa asennuksessa
(SEW-EURODRIVE-hybridikaapelilla)

21214328/FI — 10/2014



Tekniset tiedot 1 1
Moottori jonka toimintapiste on 460 V/60 Hz

MOVIMOT®-tyyppi MM MM MM MM MM MM MM MM
03D-50 | 05D-50 | 07D-50 | 11D-50 | 15D- 22D- 30D- 40D-

3-00 3-00 3-00 3-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00

Tuotenumero 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Rakennekoko 1 2 2L

Ulkoinen Ruin 150 Q 68 Q

jarruvastus

Hairidnsieto Tayttéda standardin EN 61800-3 vaatimukset

Hairidemissiot Tayttda standardin EN 61800-3 kategorian C2 vaatimukset (standardien

EN 55011 ja EN 55014 raja-arvoluokka A)

Ympdriston lampétila | 3, —25 (-30) - +40 °C moottorista riippuen
Py-redusointi: 3 % I / K enint. 60 °C asti

limastoluokka EN 60721-3-3, luokka 3K3

Varastointilampétila -30 — +85 °C (EN 60721-3-3, luokka 3K3)

2)

Suurin sallittu tarina- Standardin EN 50178 mukaan

ja iskukuormitus

Kotelointiluokka IP54, IP55, IP65, IP66 (valinnainen, ilmoitettava tilattaessa)

(riippuu moottorista) (Kytkentakotelo suljettu ja kaikki kaapelilapiviennit tiivistetty. Moottorin kote-

lointiluokan ollessa alhaisempi MOVIMOT®-kéayttlaitteen kotelointiluokka

alenee)
Kayttotapa S1, S3 kayttdjakson enimmaiskesto 10 minuuttia (EN 60034-1)
Jaahdytystapa Itsejddhdytys (DIN 41751)
Asennuskorkeus h <1000 m: Ei redusointia

h > 1000 m: Iy-redusointi 1 % / 100 m

h > 2000 m: U,..-redusointi AC 6 V / 100 m, ylijanniteluokka 2 standardin
DIN 0110-1 mukaisesti

Pimas = 4000 m
Ks. my6s luku "Asennuskorkeus yli 1000 m meren pinnan ylapuolel-

la" (- B 37)
Paino Ks. luettelo "MOVIMOT®-vaihdemoottorit"
Mitat,
mittakuvat
Toisiovaantomomen-
tit
Tarvittavat Laitteen maadoitus

suojatoimenpiteet

21214328/FI — 10/2014

1) 16-kHz-PWM-taajuus (hiljainen): Kun DIP-kytkin S1/7 = ON, laitteet toimivat 16 kHz:n PWM-taajuudella (hiljainen) ja vaihtavat jaah-
dytyselementin [Ampétilan ja kuormituksen mukaan portaittain pienemmille tahtitaajuuksille

2) Kytke pitkaaikaisvarastoitava laite joka toinen vuosi vahintdan 5 minuutin ajaksi verkkojannitteeseen. Muutoin laitteen kestoika lyhe-
nee.
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Tekniset tiedot

Moottori jonka toimintapiste on 230 V/60 Hz

11.3  Moottori jonka toimintapiste on 230 V/60 Hz
MOVIMOT®-tyyppi MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Tuotenumero 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130
Rakennekoko 1 2
N&enniis- Sy 1.0 kVA 1.3 kVA 1.7 kVA 2.0 kVA 2.9 kVA 3.4 kVA
lahtéteho kun U,
=AC 200 -240V
Liitdnta- U,ervo | AC 3 x 200 V/230 V/240 V
jannitteet
Sallittu alue Usero = AC 200 V -10 % — AC 240 V +10 %
Verkkotaajuus frero |90—60 Hz £ 10 %
Verkon nimellisvirta lervo | AC1.9A | AC24A | AC35A | AC50A | AC6.7A | AC7.3A
kun U, gy = AC 230 V
Lahtojannite U, 0 — Uerko
Lahtotaajuus fa 2-120 Hz
Resoluutio 0.01 Hz
Toimintapiste 230V 60 Hz:ssa
Nimellislahtovirta Iy AC25A | AC3.2A | AC40A | AC55A | AC73A | AC87A
Moottorin teho S1 Puoot | 0-37kW | 0.55kW | 0.75 kW 1.1 kW 1.5 kW 2.2 kW
0.5 HP 0.75 HP 1.0 HP 1.5 HP 2.0HP 3.0HP
PWM-taajuus 4 (tehdasasetus/8/16 kHz
Virtaraja lhaks. | Motorinen: 160 % / Lja A
Generaatorinen: 160 % / Lja A

Moottorikaapelin
maksimipituus

15 m MOVIMOT®-taajuusmuuttajan moottorinlaheisessa asennuksessa

(SEW-EURODRIVE-hybridikaapelilla)

218  Kayttohje - MOVIMOT® MM..D
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Tekniset tiedot 1 1
Moottori jonka toimintapiste on 230 V/60 Hz

MOVIMOT®-tyyppi MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00

Tuotenumero 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130

Rakennekoko 1 2

Ulkoinen Ruin 150 Q 68 Q

jarruvastus

Hairidnsieto Tayttéda standardin EN 61800-3 vaatimukset

Hairidemissiot Tayttaad standardin EN 61800-3 kategorian C2 vaatimukset (standardien

EN 55011 ja EN 55014 raja-arvoluokka A)

Ympdriston lampétila |3, —25 (-30) - +40 °C moottorista riippuen
Py-redusointi: 3 % I / K enint. 60 °C asti

limastoluokka EN 60721-3-3, luokka 3K3

Varastointilampétila ? -30 — +85 °C (EN 60721-3-3, luokka 3K3)

Suurin sallittu tarina- ja Standardin EN 50178 mukaan

iskukuormitus

Kotelointiluokka IP54, IP55, IP65, IP66 (valinnainen, ilmoitettava tilattaessa)

(rlippuu moottorista) (Kytkentakotelo suljettu ja kaikki kaapelilapiviennit tiivistetty. Moottorin ko-

telointiluokan ollessa alhaisempi MOVIMOT®-kayttolaitteen kotelointiluok-

ka alenee)
Kayttotapa S1, S3 kayttdjakson enimmaiskesto 10 minuuttia (EN 60034-1)
Jaahdytystapa Itsejddhdytys (DIN 41751)
Asennuskorkeus h <1000 m: Ei redusointia

h > 1000 m: Iy-redusointi 1 % / 100 m

h > 2000 m: U,.-redusointi AC 3 V / 100 m, ylijanniteluokka 2 standar-
din DIN 0110-1 mukaisesti

hias = 4000 M
Ks. myos luku "Asennuskorkeus yli 1000 m meren pinnan ylapuolel-

la" (- B 37)

Paino

Mitat, Ks. luettelo "MOVIMOT®-vaihdemoottorit"
mittakuvat

Toisiovaantomomentit

Tarvittavat Laitteen maadoitus
suojatoimenpiteet

21214328/FI — 10/2014

1) 16-kHz-PWM-taajuus (hiljainen): Kun DIP-kytkin S1/7 = ON, laitteet toimivat 16 kHz:n PWM-taajuudella (hiljainen) ja vaihtavat jaah-
dytyselementin [Ampétilan ja kuormituksen mukaan portaittain pienemmille tahtitaajuuksille

2) Kytke pitkaaikaisvarastoitava laite joka toinen vuosi vahintdan 5 minuutin ajaksi verkkojénnitteeseen. Muutoin laitteen kestoika lyhe-
nee.
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1 Tekniset tiedot
Elektroniikkatiedot

11.4 Elektroniikkatiedot

Elektroniikkatiedot Liitin
Ulkoinen elektroniikan |24 V U=+24V + 25 %, EN 61131-2, jddnndsaaltoisuus maks. 13 %
virransyotto X6:1,2,3 |I. <250 mA (yleensa 120 mA kun jannite 24 V)
Tulokapasitanssi 120 yF
3 bindarituloa Potentiaali optoeristimilla, SPS-yhteensopiva (EN 61131-2)
R;= 3.0 kQ, Iz = 10 mA, tunnistusjakso <5 ms
Signaalitaso +13-+30V ="1" = kosketin suljettuna
-3-+5V ="0" = kosketin avoimena
Ohjaustoiminnot RO Myotapaivaan/Seis
X6:11, 12
LN Vastapaivaan/Seis
X6:9, 10
f1/f2 "0" = ohjearvo 1
X6:7, 8 "1" = ohjearvo 2
Antorele K1a Toiminta-aika < 15 ms
Kosketintiedot X5:25,26 |DC 24 V/0.6 A/DC 12 standardin IEC 60947-5-1 mukaisesti
K1b (vain SELV- tai PELV-virtapiirit)
X5:27, 28
lImoitustoiminto Sulkukosketin  Kosketin kiinni:
;/:gi:tjes:moitus— + jannitteet kytkeytyneet (24 V + verkko)
* kun virheita ei ole tunnistettu
» itsetestausvaihe paattynyt (virran kytkemisen
jalkeen)
Sarjaportti RS+ RS485
X5:29, 30
RS-
X5:31, 32

22()  Kayttohje — MOVIMOT® MM..D
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Tekniset tiedot
Lisalaitteiden ja -varusteiden tekniset tiedot

11

11.5 Lisalaitteiden ja -varusteiden tekniset tiedot

MLU11A / MLU21A

Lisélaite MLU11A MLU21A
Tuotenumero 08233837 0823387X

Toiminto 24 V:n kayttéjannite

Tulojénnite AC 380-500V +10 % AC200-240V 10 %

(50/60 Hz)

(50/60 Hz)

Lahtéjannite

DC24V+25%

J

Lahtoteho enint. 6 W

Kotelointiluokka IP65

Ympariston lampdatila -25-+60 °C
Varastointilampoétila -25-+85°C

Lisalaite MLU13A

Tuotenumero 18205968

Toiminto 24 V:n kayttéjannite

Tulojénnite AC 380 -500V 10 % (50/60 Hz)

Lahtéjannite

DC24V £25%

J

MLG11A/ MLG21A

Lahtoteho enint. 8 W

Kotelointiluokka IP20

Ympariston lampdatila -25-+85°C

Varastointilampoétila -25-+85°C

Lisalaite MLG11A MLG21A
Tuotenumero 08233845 08233888

Toiminto Ohjearvomuunnin ja 24 V:n kayttéjannite
Tulojannite AC 380-500V +10 % AC200-240V 10 %

(50/60 Hz)

(50/60 Hz)

Lahtéjannite

DC24V £25%

Lahtoteho

enint. 6 W

Ohjearvoresoluutio

1%

Sarjaliitynta"

RS485 kaytettavaksi MOVIMOT®-taajuusmuuttajan lii-

tannassa
Kotelointiluokka IP65
Ympadriston lampdatila -15-+60 °C

21214328/FI — 10/2014
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1 Tekniset tiedot

Lisalaitteiden ja -varusteiden tekniset tiedot

11.5.4

11.5.5 URM

11.5.6 BEM

Lisalaite

MLG11A MLG21A

Varastointilampoétila

-25-+85°C

MNF21A

1) jossa on sisdanrakennettu dynaaminen paatevastus

Lisélaite MNF21A
(vain malleille MM03D-503-00 — MM15D-503-00)

Tuotenumero 08042659

Toiminto 3-vaiheverkkosuodatin (mahdollistaa EN 61800-3 -stan-
dardin mukaisen C1-kategorian)

Tulojannite AC 3x380V %10 %/50 — 60 Hz

Tulovirta 4 A

Kotelointiluokka IP20

Ympariston lampétila -25-+460 °C

Varastointilampoétila -25-+85°C

Lisalaite URM

Tuotenumero 08276013

Toiminto Janniterele, toteuttaa mekaanisen jarrun nopean las-

keutumisen

Nimellisjannite U DC 36 - 167 V

(jarrukela AC 88 — 400 V)
Jarrun kayttovirta I 0.75 A
Kotelointiluokka IP20
Ympaériston lampétila -25-+460 °C
Varastointilampétila -25—-+85°C

Poiskytkentaaika t,;

n. 40 ms (ilman lisalaitetta URM: 100 ms)

(tasavirranpuoleinen erotus)

HUOMIO

BEM-jarrutasasuuntaaja tai siihen kytketty jarrukela voivat vaurioitua, mikali liitanta-

jannite on liian suuri.

BEM-jarrutasasuuntaajan tai jarrukelan vaurioituminen.

» Valitse jarru, jonka jarrun mitoitusjannite vastaa nimellisverkkojannitetta!

297 | Kayttoohie - MOVIMOT® MM..D
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Tekniset tiedot 1 1
Lisalaitteiden ja -varusteiden tekniset tiedot

Lisélaite BEM
Tuotenumero 08296111
Toiminto Jarrun tasasuuntaaja, toteuttaa mekaanisen jarrun no-

pean kytkemisen (ilmauksen ja sulkeutumisen).
Nimellisliitantajannite AC 230 V—-AC 500 V +10 %/-15 %
50-60Hz+£5 %

Liitantajohtimet, mustat

Ohjausjannite DCO0-5V
MOVIMOT®-kayttolaitteen liitanta: Piirilevypistoke X10
Jarrun kayttovirta enint. DC 0.8 A
Jarruliitanta 13, 14, 15
Kotelointiluokka IP20
Ympariston lampdatila -25-+60 °C
Varastointilampoétila -25-+85°C
Poiskytkentdaika t, 10 - 20 ms

11.5.7 BES (24-V-jarrukelalle)

HUOMIO

BES-jarrutasasuuntaaja tai siihen kytketty jarrukela voivat vaurioitua, mikali liitanta-
jannite on liian suuri.

BES-jarrutasasuuntaajan tai jarrukelan vaurioituminen.

» Valitse jarru, jossa on 24-V-jarrukela.

Lisalaite BES
Tuotenumero 08298475
Toiminto Jarrun tasasuuntaaja, toteuttaa mekaanisen jarrun no-
pean kytkemisen (ilmauksen ja sulkeutumisen).
Kayttojannite DC 24 V +10 %/-15 %
Ohjausjannite DCO-5V
MOVIMOT®-kayttolaitteen liitanta: Piirilevypistoke X10
Jarrun kayttovirta enint. DC 3.0 A
Kotelointiluokka P20
Ympariston lampéotila -25-+60 °C
Varastointilampétila -25-+85°C
Poiskytkentdaika t, 10-20 ms

Kayttéohje - MOVIMOT® MM.D = 29 3



1 Tekniset tiedot

Lisalaitteiden ja -varusteiden tekniset tiedot

11.5.8 MBG11A
Lisalaite MBG11A
Tuotenumero 08225478
Toiminto Ohjearvomuunnin
Tulojannite DC24V +25%
Virran tarve n. 70 mA
Ohjearvoresoluutio 1%

Sarijaliitynta"

RS485 enint. 31 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan liitantaan
(enint. 200 m, 9600 Baud)

Kotelointiluokka IP65
Ympariston lampdatila -15-+60 °C
Varastointilampoétila -25-+85°C

1) jossa on sisdanrakennettu paatevastus

11.59 DBG
Lisalaite DBG60B-01 DBG60B-02 DBG60B-03
Toiminto Ohjauslaite
Liitanta RJ10-pistoke

Liitettavaksi X50-diagnoosiliityntaan

Kotelointiluokka

IP40 (EN 60529)

Ympariston lampétila

0-+40°C

Varastointilampétila

-20-+80°C

224  Kayttsohie - MOVIMOT® MM..D
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11.5.10 MWA21A

Tekniset tiedot
Lisalaitteiden ja -varusteiden tekniset tiedot

Lisalaite MWA21A
Tuotenumero 08230064
Toiminto Ohjearvomuunnin
Tulojannite DC 24V +25%

Virran tarve

n. 70 mA

Sarijaliitynta"

RS485 kaytettavaksi enint. 31 MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajan liitantaan (enint. 200 m)

enint. 9600 Baud
Yksisuuntainen tiedonsiirto

Jaksoaika: 100 ms

Analogitulo

0-10V/2-10V, R =12kQ
0-20mA/4 -20mA, Ri=22Q

Ohjearvoresoluutio

8 bittia (+ 1 bittia)

analogitulo

Signaalitaso +13-+30V ="1"
binaaritulot _3-45V ="Q"
Kotelointiluokka IP20
Ympariston lampdatila -15-+60 °C
Varastointilampoétila -25-+85°C

1) jossa on sisdanrakennettu paatevastus

11
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1 Tekniset tiedot

Lisalaitteiden ja -varusteiden tekniset tiedot

11.5.11 MWF11A

Lisalaite MWF11A
Tuotenumero 08238278
Toiminto Ohjearvomuunnin
Tulojannite DC 24V +25%

Virran tarve

n. 55 mA

Sarjaportti

RS485 standardin EIA mukaisesti, enint. 32 laitetta (va-

rustettu sisdanrakennetulla paatevastuksella)

Taajuustulo

100 Hz - 100 kHz

Jannite 5.5 —

30V

Suorakulma, sini tai sahanlaitajannite kaytettavissa

Analogitulo

Janniteohjattu

0-10V, R >200kQ

Virtaohjattu 0-20mA, R =250Q
Bin&aritulot R =3kQ, I =10 mA
Signaalitaso 13-30v="1"
(standardin EN 61131-2, 0-5v="0"

tyypin 1 mukaisesti)

Binaarilahto PLC-yhteensopiva, |, = 150 mA
Kotelointiluokka IP20
Ympaériston lampétila -10-+450 °C

11.5.12 Erillistuuletin V

Lisalaite Erillistuuletin V

moottorin rakennekoolle 7 80 90 100 112/132
DR..

Tulojannite DC 24V

Virran tarve 0.35A 05A 0.75A | 0.7511A | 164A
Tehontarve 10w 12W 14 W 14/19 W 29 W
limankuljetusmaara 60 m3h 170 m3%h | 210 m3%h | 295 m*h
Liitéanta Liitinkisko

Suurin kaapelin poikki- 3 x 1.5 mm?

pinta

Kaapelilapivienti M16 x 1.5

Kotelointiluokka IP66

Ympariston lampétila -20 — +60 °C

296  Kayttsohje - MOVIMOT® MM..D
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Sisaanrakennettu RS485-liitynta

Tekniset tiedot
Sisdanrakennettu RS485-liitynta

RS485-liitynts

Vakio

ElA-standardin mukainen RS485
(jossa on sisdanrakennettu dynaaminen paatevastus)

Siirtonopeus

9.6 kBaud

31.25 kBaud (kenttavaylaliityntéjen MF.., MQ..,
MOVIFIT®-MC kanssa)

Aloitusbitit 1 aloitusbitti
Stopbitit 1 stopbitti
Databitit 8 databittia
Pariteetti 1 pariteettibitti,
parillisuutta tdydentava (even parity)
Datasuunta Kaksisuuntainen
Kayttotapa Asynkroninen, half duplex

Aikavalvonta-aika

1s

Kaapelin pituus

enint. 200 m kun kaytetdan RS485:ta, jonka nopeus on
9600 Baud

enint. 30 m, kun siirtonopeus on: 31250 Baud"

Kayttajien maara

* enint. 32 laitetta
(1 vaylamaster 2 + 31 MOVIMOT®)
Broadcast ja ryhmaosoitteet mahdollisia

+ 15 MOVIMOT®-kayttolaitetta yksittdin osoitettavissa

1) 31250 baudin siirtonopeus tunnistetaan automaattisesti kaytettdessa kenttavaylaliityntada MF..
2) Ulk. Ohjaus tai lisalaite MBG11A, MWA21A tai MLG..A

Diagnoosiliitynta

Diagnoosiliitynta X50

Vakio

ElA-standardin mukainen RS485
(jossa on sisaanrakennettu dynaaminen paatevastus)

Siirtonopeus

9.6 kBaud

Aloitusbitit 1 aloitusbitti
Stopbitit 1 stopbitti
Databitit 8 databittia
Pariteetti 1 pariteettibitti,
parillisuutta taydentava (even parity)
Datasuunta Kaksisuuntainen
Kayttotapa Asynkroninen, half duplex
Liitéanta RJ10-liitin

11
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1 1 Tekniset tiedot
Jarrutustyd, toimintavalys, jarrun jarrumomentit

11.8  Jarrutustyo, toimintavalys, jarrun jarrumomentit

Jarrun | Kytkentaty6 | Toimintava- | Jarrule- Jarrumomentin saadot
tyyppi huoltoon lys vy
zellE [mm] [mm] | Jarrumo- Jarrujousien Jarrujousien
mentti | tyyppi ja lukumaa- tilausnumero
ra
[10°J] min.” | maks | min. [Nm] Normaali | Sininen | Normaali | Sininen

5.0 4
3.5 2

BEOS 120 0.25 | 0.6 9.0 25 6 0135017X | 13741373
1.8 - 3
10 6 -

BE1 120 0.25 | 0.6 9.0 7.0 4 2 0135017X | 13741373
5.0 2 4
20 6 -
14 2 4

BE2 165 025 | 0.6 9.0 13740245 | 13740520
10 2 2
7.0 - 4
55 6 -
40 2 4

BE5 260 025 | 0.9 9.0 13740709 | 13740717
28 2 2
20 - 4
110 6 -
80 2 4

BE11 640 0.3 1.2 10.0 13741837 | 13741847
55 2 2
40 - 4

1) Ota huomioon toimintavalysta tarkastettaessa: Koekayton jalkeen jarrulevyn yhdensuuntaisuustoleranssin poikkeamat voivat olla

+ 0,15 mm.
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11.9 Jarrumomentin valinta

Tekniset tiedot

Jarrumomentin valinta

Moottorin Jarrun Jarrumomentin vaiheet [Nm]
tyyppi tyyppi
BEO5 1.8 | 25| 35 | 5.0
DR.71
BE1 50|70 | 10
BEO5 1.8 | 25| 35 | 5.0
DR.80 BE1 50| 70| 10
BE2 70 | 10 14 | 20
BE1 50| 70| 10
DR.90 BE2 70 | 10 14 | 20
BE5 20 28 | 40 | 55
BE2 70 | 10 14 | 20
DR.100
BE5 20 28 | 40 | 55
BE5 28 | 40 | 55
DR.112
BE11 40 | 55
BE5 28 | 40 | 55
DR.132
BE11 40 | 55 |80 110

Suositeltava jarrun jannite

MOVIMOT®-tyyppi Suositeltava jarrun jannite
MOVIMOT® MM..D-503, rakennekoko 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, rakennekoko 2 (MM22.. - MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233", rakennekoot 1 ja 2 (MMO3.. bis MM40..)
1) Yhdessa MOVIMOT® MM..D-233:n kanssa vain jarrut, joiden nimellisjannite on 120 V, ovat sallittuja.
11.10 Sisaisten jarruvastusten yhteensopivuus
MOVIMOT®-tyyppi Jarruvastus Tuotenumero
MMO03D-503-00 - MM15D-503-00
BW1 08228973"
MMO03D-233-00 - MM07D-233-00
MM22D-503-00 - MM40D-503-00
BwW2 08231362"

MM11D-233-00 - MM22D-233-00

1) Toimitukseen sisaltyy kaksi ruuvia M4 x 8.

11
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1 Tekniset tiedot

Ulkoisten jarruvastusten yhteensopivuus

11.11

Ulkoisten jarruvastusten yhteensopivuus

11.11.1  BW100.. BW200..

MOVIMOT®-tyyppi Jarruvastus Tuotenro: | Suojaverk-
ko
BW200-003/K-1.5 08282919 | 0813152X
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00
BW200-005/K-1.5 08282838 -
MMO03D-233-00 - MM07D-233-00
BW150-010 08022852 -
BW100-003/K-1.5 08282935 | 0813152X
MM22D-503-00 — MM40D-503-00 BW100-005/K-1.5 08282862 -
MM11D-233-00 - MM22D-233-00 BW068-010 08022879 -
BW068-020 08022860 -
BW100-003/ | BW100-005/ | BW200-003/ | BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Tuotenumero 08282935 08282862 08282919 08282838
Toiminto Generatorisen energian poisto
Kotelointiluokka IP65
Vastus 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Teho 100 W 200 W 100 W 200 W
kun S1, 100 % ED
MitatLx Kx S 146 x 252 x 146 x 252 x
15 x 80 mm 15 x 80 mm 15 x 80 mm 15 x 80 mm
Kaapelin pituus 1.5m
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Tekniset tiedot 1 1
Jarrukelan vastus ja yhteensopivuus

11.11.2 BW150.. BW068..

BW150-006-T BW68-006-T BW68-012-T
Tuotenumero 17969565 17970008 17970016
Toiminto Generatorisen energian poisto
Kotelointiluokka IP66
Vastus 150 Q 68 Q 68 Q
Teho UL:n mukai- 600 W 600 W 1200 W
nen
kun S1, 100 % ED
Teho CE:n mukai- 900 W 900 W 1800 W
nen
kun S1, 100 % ED
MitatLx K x S 285x75x 174 mm | 285 x 75 x 174 mm | 635 x 75 x 174 mm
Suurin sallittu kaa- 15m
pelipituus
OHJE

Sovellus ei yleensa tarvitse jarruvastuksen lampétila-anturia. Ylemman tason ohjaus
voi tarvittaessa tulkita lampdétila-anturin signaalin ja kytked kayttdlaitteen syo6ttéjannit-
teen pois paalta.

jde

11.12 Jarrukelan vastus ja yhteensopivuus

Jarru Jarrukelan vastus "

120 V 230V 400 V
BEO3 76 Q 378 Q 1197 Q
BEO05 78 Q 312 Q 985 Q
BE1 78 Q 312 Q 985 Q
BE2 58 Q 232 Q 732Q
BE5 51Q 200 Q 640 Q
BE11 33Q 130 Q 412 Q

1) Nimellisarvo mitattuna punaisen (liitin 13) ja sinisen (liitin 15) liitdnnan valiltd 1ampétilan ollessa 20 °C,
lampétilasta johtuvat vaihtelut ovat mahdollisia (-25 % / +40 %).
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1 Tekniset tiedot

Drive-ldent-moduulin yhteensopivuus

11.13 Drive-ldent-moduulin yhteensopivuus

Moottori Drive-ldent-moduuli
Tyyppi Verkkojannite Verkkotaa- Merkinta Vari Tuotenumero
juus
(V] [Hz]
DRS 230/400 50 DRS/400/50 Valkoinen 18214371
DRE 230/400 50 DRE/400/50 Oranssi 18214398
DRS 266/460 60 DRS/460/60" Keltainen 18214401
DRE 266/460 60 DRE/460/60" Vihrea 18214428
DRS/DRE 220/380 60 DRS/DRE/380/60" | Punainen 18234933
DRS/DRE 220 - 240/380 = 415 >0 DRS/DRE/50/60 Violetti 18214444
254 — 277/440 - 480 60
DRP 230/400 50 DRP/230/400 Ruskea 18217907
DRP 266/460 60 DRP/266/460" Beige 18217915
DRE...J 230/400 50 DRE...J/400/50 Oranssi 28203816
DRU...J 230/400 50 DRU...J/400/50 Harmaa 28203194
DRN 230/400 50 DRN/400/50 Vaaleansi- 28222040
ninen
DRN 266/460 60 DRN/460/60 Sinivihrea 28222059
DRS/DRN | 220 —230/380-400 >0 DRS/DRN/50/60 | VaKOVIN- | 58505067
266/460 60 rea

1) Tata Drive-ldent-moduulia voi yhdistellda myés MOVIMOT® MM..D-233:n kanssa.
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12

12.1
12.1.1

12.1.2

1213

1214

Liite

jde

Liite 1 2
UL-compliant installation

OHJE

Seuraava luku on painettu UL-vaatimusten vuoksi aina englanniksi julkaisun muusta
kielesta riippumatta.

UL-compliant installation

Field wiring power terminals

Observe the following notes for UL-compliant installation:
+ Use 60/75°C copper wire only.
» Tighten terminals to 1.5 Nm (13.3 Ib.in)

Short circuit current rating

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms symmet-
rical amperes when protected as follows

For 240 V systems:

250 V minimum, 25 A maksimum, non-semiconductor fuses

or 250 V minimum, 25 A maksimum, inverse time circuit breakers
For 500 V systems:

500 V minimum, 25 A maksimum, non-semiconductor fuses

or 500 V minimum, 25 A maksimum, inverse time circuit breakers
The max. voltage is limited to 500 V.

Branch circuit protection

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.

For maximum branch circuit protection see table below.

Series non-semiconductor fuses inverse time circuit breaker
MOVIMOT® 250 V/500 V minimum, 250 V/500 V minimum,
MM..D 25 A maximum 25 A maximum

Motor overload protection

MOVIMOT® MM..D is provided with load and speed-sensitive overload protection and
thermal memory retention upon shutdown or power loss.

The trip current is adjusted to 140% of the rated motor current.
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1 Liite
UL-compliant installation

12.1.5 Ambient temperature

MOVIMOT® MM..D is suitable for an ambient temperature of 40°C, max. 60°C with de-
rated output current. To determine the output current rating at higher than 40°C, the
output current should be derated 3.0% per °C between 40°C and 60°C.

OHJE

* Only use certified units with a limited output voltage (V,,, = DC 30 V) and limited
output current (1 < 8 A) as an external DC 24 V voltage source.

jde

» The UL certification only applies for the operation on voltage supply systems with
voltages to ground of max. 300 V. The UL-certification does not apply to operation
on voltage supply systems with a non-grounded star point (IT systems).
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Vaatimustenmukaisuusvakuutus 13

13 Vaatimustenmukaisuusvakuutus

EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus §R°,,R“,E

900030110
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . -
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal X =

vakuuttaa yksinomaisella vastuullaan, ettd seuraavat tuotteet ovat
vaatimustenmukaisia

Taajuusmuuttaja sarjasta MOVIMOT® D
mahdollisesti liitettyna kolmivaihemoottoriin

seuraavan direktiivin / seuraavien direktiivien mukaan:

Konedirektiivi 2006/42/EY 1)

Pienjannitedirektiivi 2006/95/EY

EMC-direktiivi 2004/108/EY 4)

Sovelletut harmonisoidut standardit: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007

1) Tuotteet on tarkoitettu asennettaviksi koneisiin. Kayttdonotto on kielletty niin kauan, kunnes on
todettu, ettd koneet, joihin kyseiset tuotteet on tarkoitus asentaa, tayttavat yllamainitun
konedirektiivin vaatimukset.

4) Kuvatut tuotteet eivat ole EMC-direktiivin mukaisesti itsendisesti kaytettavia tuotteita. Niiden
EMC-ominaisuuksia voidaan arvioida vasta niiden kokonaisjarjestelmaan siséllyttdmisen jalkeen.
Arviointi koskee tyypillista laitteistototeutusta, ei kuitenkaan yksittaista tuotetta.

5) Tuotekohtaisen dokumentaation kaikkia turvallisuusteknisia maarayksia ja ohjeita (kayttdohje,
kasikirja, jne.), on noudatettava tuotteen koko elinian ajan.

Bruchsal 12.08.10

Johann Soder
Paikka Paivamaara Tekninen toimitusjohtaja a) b)

a) Valtuutettu tdman vakuutuksen antamiseen valmistajan nimisséa
b) Valtuutettu teknisten dokumenttien kokoamiseen
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14 Osoitelista

Postilokero-osoite
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Saksa

Paakonttori Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 7251 75-0
Valmistusyksikko Ernst-Blickle-Stralle 42 Faksi +49 7251 75-1970
Myyntiosasto D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de

sew@sew-eurodrive.de

Tuotantolaitos / teol- Bruchsal
lisuusvaihteet

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Christian-Pahr-Str.10
D-76646 Bruchsal

Puh. +49 7251 75-0
Faksi +49 7251 75-2970

Service Competence Mekaniikka / me-
Center katroniikka

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Stralle 1
D-76676 Graben-Neudorf

Puh. +49 7251 75-1710
Faksi +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Elektroniikka

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42
D-76646 Bruchsal

Puh. +49 7251 75-1780
Faksi +49 7251 75-1769

sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Technology Pohjoinen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Faksi +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (bei Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ita SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Faksi +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickaun lahelld) sc-ost@sew-eurodrive.de
Etela SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Faksi +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Minchenin 1ahelld) sc-sued@sew-eurodrive.de
Lansi SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Puh. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Faksi +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (Disseldorfin lahelld) sc-west@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / 24 h:n paivystys +49 800 SEWHELP
+49 800 7394357
Muista huoltoliikkeista saa lisatietoja kysymalla.
Alankomaat

Kokoonpanotehdas Rotterdam

SEW-EURODRIVE B.V.

Puh. +31 10 4463-700

Myyntiosasto Industrieweg 175 Faksi +31 10 4155-552
Huolto NL-3044 AS Rotterdam Huolto: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Algeria
Myyntiosasto Alger REDUCOM Sarl Puh. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Faksi +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentiina

Kokoonpanotehdas Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Puh. +54 3327 4572-84

Myyntiosasto Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Faksi +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia

Kokoonpanotehtaat Melbourne

SEW-EURODRIVE PTY. LTD.

Puh. +61 3 9933-1000

Myyntiosasto 27 Beverage Drive Faksi +61 3 9933-1003
Huolto Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Puh. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faksi +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgia

Kokoonpanotehdas Brysseli
Myyntiosasto
Huolto

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.
Researchpark Haasrode 1060
Evenementenlaan 7

BE-3001 Leuven

Puh. +32 16 386-311

Faksi +32 16 386-336
http://www.sew-eurodrive.be
info@sew-eurodrive.be
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Belgia

Service Competence Industriegetriecbe SEW-EURODRIVE n.v./s.a.

Puh. +32 84 219-878

Center Rue de Parc Industriel, 31 Faksi +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Brasilia
Valmistusyksikko Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Puh. +55 11 2489-9133
Myyntiosasto Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Presi-  Faksi +55 11 2480-3328
Huolto dente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Kokoonpanotehtaat Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Puh. +55 19 3522-3100
Myyntiosasto Rodovia Washington Luiz, Km 172 Faksi +55 19 3524-6653
Huolto Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Puh. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Faksi +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Puh. +55 19 3835-8000
Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP
Bulgaria
Myyntiosasto Sofia BEVER-DRIVE GmbH Puh. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Faksi +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Chile
Kokoonpanotehdas Santiago de Chile SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Puh. +56 2 75770-00
Myyntiosasto Las Encinas 1295 Faksi +56 2 75770-01
Huolto Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Postilokero-osoite
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Egypti
Myyntiosasto Kairo Copam Egypt Puh. +20 2 22566 -299 +1 23143088
Huolto for Engineering & Agencies Faksi +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Espanja
Kokoonpanotehdas Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Puh. +34 94 43184-70
Myyntiosasto Parque Tecnologico, Edificio, 302 Faksi +34 94 43184-71
Huolto E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es

sew.spain@sew-eurodrive.es
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Etela-Afrikka
Kokoonpanotehtaat Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Puh. +27 11 248-7000
Myyntiosasto Eurodrive House Faksi +27 11 494-3104
Huolto Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Kapstadt SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Puh. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faksi +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Kapkaupunki
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Kapkaupunki
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Puh. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Faksi +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Puh. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Faksi +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Etela-Korea
Kokoonpanotehdas Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Puh. +82 31 492-8051
Myyntiosasto B 601-4, Banweol Industrial Estate Faksi +82 31 492-8056
Huolto #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Puh. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Faksi +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Gabon
Myyntiosasto Libreville ESG Electro Services Gabun Puh. +241 741059
Feu Rouge Lalala Faksi +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabon
Hongkong
Kokoonpanotehdas Hongkong SEW-EURODRIVE LTD. Puh. +852 36902200
Myyntiosasto Unit No. 801-806, 8th Floor Faksi +852 36902211
Huolto Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Intia
Yrityksen paakonttori Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Puh. +91 265 3045200, +91 265
Kokoonpanotehdas Plot No. 4, GIDC 2831086
Myyntiosasto POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 Faksi +91 265 3045300, +91 265
Huolto Gujarat 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com
Kokoonpanotehdas Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Puh. +91 44 37188888
Myyntiosasto Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase I Faksi +91 44 37188811
Huolto Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Irlanti
Myyntiosasto Dublin Alperton Engineering Ltd. Puh. +353 1 830-6277
Huolto 48 Moyle Road Faksi +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
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Iso-Britannia

Kokoonpanotehdas
Myyntiosasto
Huolto

SEW-EURODRIVE Ltd.
DeVilliers Way

Trident Park
Normanton

West Yorkshire

WF6 1GX

Normanton

Puh. +44 1924 893-855

Faksi +44 1924 893-702
http://www.sew-eurodrive.co.uk
info@sew-eurodrive.co.uk

Drive Service Hotline / 24 h:n péivystys

Puh. 01924 896911

Israel
Myyntiosasto Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Puh. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faksi +972 3 5599512
58858 Holon http://www liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italia
Kokoonpanotehdas Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Puh. +39 02 96 9801
Myyntiosasto Via Bernini,14 Faksi +39 02 96 980 999
Huolto 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Itavalta
Kokoonpanotehdas Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Puh. +43 1 617 55 00-0
Myyntiosasto Richard-Strauss-Strasse 24 Faksi +43 1 617 55 00-30
Huolto A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Japani
Kokoonpanotehdas Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Puh. +81 538 373811
Myyntiosasto 250-1, Shimoman-no, Faksi +81 538 373855
Huolto Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Myyntiosasto Douala Electro-Services Puh. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Faksi +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Kokoonpanotehtaat Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Puh. +1 905 791-1553
Myyntiosasto 210 Walker Drive Faksi +1 905 791-2999
Huolto Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Puh. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Faksi +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Puh. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Faksi +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Muista huoltoliikkeisté saa lisatietoja kysymalla.
Kashastan
Myyntiosasto Almaty TOO "CEB-EBPOJPAINB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Panbimbeka, 348 ®akc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmarbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecnybnuka KasaxcTtaH sew@sew-eurodrive.kz
Kenia
Myyntiosasto Nairobi Barico Maintenances Ltd Puh. +254 20 6537094/5

Kamutaga Place
Commercial Street
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi

Faksi +254 20 6537096
info@barico.co.ke
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Kiina
Valmistusyksikko Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Puh. +86 22 25322612
Kokoonpanotehdas No. 46, 7th Avenue, TEDA Faksi +86 22 25323273
Myyntiosasto Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Huolto http://www.sew-eurodrive.cn
Kokoonpanotehdas Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Puh. +86 512 62581781
Myyntiosasto 333, Suhong Middle Road Faksi +86 512 62581783
Huolto Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Puh. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Faksi +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Puh. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Faksi +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Development shenyang@sew-eurodrive.cn
Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Puh. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Faksi +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Puh. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Faksi +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Muista huoltoliikkeista saa lisatietoja kysymalla.
Kolumbia
Kokoonpanotehdas Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Puh. +57 1 54750-50
Myyntiosasto Calle 22 No. 132-60 Faksi +57 1 54750-44
Huolto Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Kreikka
Myyntiosasto Ateena Christ. Boznos & Son S.A. Puh. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Faksi +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Kroatia
Myyntiosasto Zagreb KOMPEKS d. o. o. Puh. +385 1 4613-158
Huolto Zeleni dol 10 Faksi +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Latvia
Myyntiosasto Riika SIA Alas-Kuul Puh. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Faksi +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Myynti Libanonissa Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Puh. +961 1 510 532
B. P. 80484 Faksi +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
After Sales Service service@medrives.com
Myynti Jordaniassa/ Beirut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Puh. +961 1 494 786
Kuwaitissa / Saudi- Sin EI Fil. Faksi +961 1 494 971
Arabiassa / Syyriassa B. P. 55-378 info@medrives.com
Beirut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Liettua
Myyntiosasto Alytus UAB Irseva Puh. +370 315 79204
Statybininku 106C Faksi +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.It
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Luxemburg
Kokoonpanotehdas Brysseli SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Puh. +32 16 386-311
Myyntiosasto Researchpark Haasrode 1060 Faksi +32 16 386-336
Huolto Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Madagaskar
Myyntiosasto Antananarivo Ocean Trade Puh. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Faksi +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Maleesia
Kokoonpanotehdas Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Puh. +60 7 3549409
Myyntiosasto No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faksi +60 7 3541404
Huolto 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Myyntiosasto Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Puh. +212 523 32 27 80/81
Huolto 2 bis, Rue Al Jahid Faksi +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma
http://www.sew-eurodrive.ma
Meksiko
Kokoonpanotehdas Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Puh. +52 442 1030-300
Myyntiosasto SEM-981118-M93 Faksi +52 442 1030-301
Huolto Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Mongolia
Myyntiosasto Ulaanbaatar SEW-EURODRIVE Representative Office Mon- Puh. +976-70009997
golia Faksi +976-70009997
Olympic street 8, http://www.sew-eurodrive.mn
2nd floor Juulchin corp bldg., sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14253
Namibia
Myyntiosasto Swakopmund DB Mining & Industrial Services Puh. +264 64 462 738
Einstein Street Faksi +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund
Nigeria
Myyntiosasto Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Puh. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, Ikeja Industrial Estate ( Ogba team.sew@eisnl.com
Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, Ikeja, Lagos
Nigeria
Norja
Kokoonpanotehdas Moss SEW-EURODRIVE A/S Puh. +47 69 24 10 20
Myyntiosasto Solgaard skog 71 Faksi +47 69 24 10 40
Huolto N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Norsunluurannikko
Myyntiosasto Abidjan SICA Puh. +225 21 25 79 44

Société Industrielle & Commerciale pour I'Afrique Faksi +225 21 25 88 28

165, Boulevard de Marseille
26 BP 1173 Abidjan 26

sicamot@aviso.ci
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Pakistan
Myyntiosasto Karachi Industrial Power Drives Puh. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com-  Faksi +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Myyntiosasto Fernandodela  SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Puh. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Faksi +595 21 3285539
Departamento Central sew-py@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Kokoonpanotehdas Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Puh. +51 1 3495280
Myyntiosasto S.A.C. Faksi +51 1 3493002
Huolto Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Portugali
Kokoonpanotehdas Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Puh. +351 231 20 9670
Myyntiosasto Apartado 15 Faksi +351 231 203685
Huolto P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Puola
Kokoonpanotehdas toédz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Puh. +48 42 676 53 00
Myyntiosasto ul. Techniczna 5 Faksi +48 42 676 53 49
Huolto PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Huolto Puh. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
Faksi +48 42 6765346 Puh. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Ranska
Valmistusyksikko Hagenau SEW-USOCOME Puh. +33 3 88 73 67 00
Myyntiosasto 48-54 route de Soufflenheim Faksi +33 3 88 73 66 00
Huolto B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Valmistusyksikko Forbach SEW-USOCOME Puh. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopéle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Kokoonpanotehdas Bordeaux SEW-USOCOME Puh. +33 5 57 26 39 00
Myyntiosasto Parc d'activités de Magellan Faksi +33 5 57 26 39 09
Huolto 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Puh. +33 4 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Faksi +33 472 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Puh. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Faksi +33 2 40 78 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Pariisi SEW-USOCOME Puh. +33 1 64 42 40 80

Zone Industrielle
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Faksi +33 1 64 42 40 88

Muista huoltoliikkeista saa lisatietoja kysymalla.

Romania
Myyntiosasto Bukarest Sialco Trading SRL Puh. +40 21 230-1328
Huolto str. Brazilia nr. 36 Faksi +40 21 230-7170

011783 Bucuresti

sialco@sialco.ro
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Ruotsi
Kokoonpanotehdas J6nkoping SEW-EURODRIVE AB Puh. +46 36 3442 00
Myyntiosasto Gnejsvagen 6-8 Faksi +46 36 344280
Huolto S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkoping jonkoping@sew.se
Sambia
Myyntiosasto Kitwe EC Mining Limited Puh. +260 212 210 642
Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road, Off  Faksi +260 212 210 645
Mutentemuko Road, sales@ecmining.com
Heavy Industrial Park, http://www.ecmining.com
P.0.BOX 2337
Kitwe
Senegal
Myyntiosasto Dakar SENEMECA Puh. +221 338 494 770
Mécanique Générale Faksi +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Serbia
Myyntiosasto Belgrad DIPAR d.o.o. Puh. +381 11 347 3244 / +381 11 288
Ustanicka 128a 0393
PC Ko$um, IV sprat Faksi +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapore
Kokoonpanotehdas Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Puh. +65 68621701
Myyntiosasto No 9, Tuas Drive 2 Faksi +65 68612827
Huolto Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakia
Myyntiosasto Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Puh. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Faksi +421 2 33595200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Puh. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Faksi +421 41 7002514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Puh. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Faksi +421 48 4146566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Puh. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Faksi +421 55 6712254
SK-040 01 KoSice sew@sew-eurodrive.sk
Slovenia
Myyntiosasto Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Puh. +386 3 490 83-20
Huolto Ul. XIV. divizije 14 Faksi +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Suomi
Kokoonpanotehdas Hollola SEW-EURODRIVE OY Puh. +358 201 589-300
Myyntiosasto Vesimaentie 4 Faksi +358 3 780-6211
Huolto FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Huolto Hollola SEW-EURODRIVE OY Puh. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Faksi +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Valmistusyksikko Karkkila SEW Industrial Gears Oy Puh. +358 201 589-300

Kokoonpanotehdas

Valurinkatu 6, PL 8
FI-03600 Karkkila, 03601 Karkkila

Faksi +358 201 589-310
sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
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Sveitsi
Kokoonpanotehdas Basel Alfred Imhof A.G. Puh. +41 61 417 1717
Myyntiosasto Jurastrasse 10 Faksi +41 61 4171700
Huolto CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Swasiland
Myyntiosasto Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Puh. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Faksi +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Tansania
Myyntiosasto Daressalam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA  Puh. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Faksi +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 uroos@sew.co.tz
Dar Es Salaam
Tanska
Kokoonpanotehdas Koopenhamina SEW-EURODRIVEA/S Puh. +45 43 9585-00
Myyntiosasto Geminivej 28-30 Faksi +45 43 9585-09
Huolto DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Thaimaa
Kokoonpanotehdas Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Puh. +66 38 454281
Myyntiosasto 700/456, Moo.7, Donhuaroh Faksi +66 38 454288
Huolto Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
TSekin tasavalta
Myyntiosasto Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Puh. +420 255 709 601
Kokoonpanotehdas Florianova 2459 Faksi +420 235 350 613
Huolto 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Drive Service Hot- HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Huolto:
line / 24 h:n pai- Puh. +420 255 709 632
vystys Faksi +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz
Tunisia
Myyntiosasto Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Puh. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Faksi +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turkki
Kokoonpanotehdas Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Puh. +90-262-9991000-04
Myyntiosasto Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Faksi +90-262-9991009
Huolto Gebze Organize Sanayi Bél. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukraina
Kokoonpanotehdas Dnipropetrowsk OOO «CEB-EBpopapais» Ten. +380 56 370 3211
Myyntiosasto yn.Pabouas, 23-B, ocduc 409 Pakc. +380 56 372 2078
Huolto 49008 OHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Unkari
Myyntiosasto Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Puh. +36 1 437 06-58
Huolto H-1037 Budapest Faksi +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
USA
Valmistusyksikko Southeast Region SEW-EURODRIVE INC. Puh. +1 864 439-7537
Kokoonpanotehdas 1295 Old Spartanburg Highway Faksi myynti +1 864 439-7830
Myyntiosasto P.O. Box 518 Faksi valmistus +1 864 439-9948
Huolto Lyman, S.C. 29365 Faksi asennus +1 864 439-0566
Faksi Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
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USA

Kokoonpanotehtaat Northeast Region SEW-EURODRIVE INC. Puh. +1 856 467-2277
Myyntiosasto Pureland Ind. Complex Faksi +1 856 845-3179

Huolto 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com

Bridgeport, New Jersey 08014

Midwest Region

SEW-EURODRIVE INC.
2001 West Main Street
Troy, Ohio 45373

Puh. +1 937 335-0036
Faksi +1 937 332-0038
cstroy@seweurodrive.com

Southwest
Region

SEW-EURODRIVE INC.
3950 Platinum Way
Dallas, Texas 75237

Puh. +1 214 330-4824
Faksi +1 214 330-4724
csdallas@seweurodrive.com

Western Region

SEW-EURODRIVE INC.
30599 San Antonio St.
Hayward, CA 94544

Puh. +1 510 487-3560
Faksi +1 510 487-6433
cshayward@seweurodrive.com

Muista huoltoliikkeista saa lisatietoja kysymalla.

Uusi-Seelanti

Kokoonpanotehtaat
Myyntiosasto
Huolto

Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Puh. +64 9 2745627
P.O. Box 58-428 Faksi +64 9 2740165
82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Puh. +64 3 384-6251

10 Settlers Crescent, Ferrymead
Christchurch

Faksi +64 3 384-6455
sales@sew-eurodrive.co.nz

Valkovenaja

Myyntiosasto Minsk SEW-EURODRIVE BY Puh.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Faksi +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by
sales@sew.by
Vendja
Kokoonpanotehdas Pietari ZAO SEW-EURODRIVE Puh. +7 812 3332522 +7 8125357142
Myyntiosasto P.O. Box 36 Faksi +7 812 3332523
Huolto RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Venezuela
Kokoonpanotehdas Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Puh. +58 241 832-9804
Myyntiosasto Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faksi +58 241 838-6275
Huolto Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietnam
Myyntiosasto Ho-Chi-Minh- Kaikki alat paitsi satama-ala ja offshore: Puh. +84 8 8301026
Stadt Nam Trung Co., Ltd Faksi +84 8 8392223
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, namtrungco@hcm.vnn.vn
Binh Duong Province truongtantam@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street khanh-nguyen@namtrung.com.vn
District 10, Ho Chi Minh City
Satama-ala ja offshore: Puh. +84 8 62969 609
DUC VIET INT LTD Faksi +84 8 62938842
Industrial Trading and Engineering Services totien@ducvietint.com
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
Hanoi Nam Trung Co., Ltd Puh. +84 4 37730342
R.205B Tung Duc Building Faksi +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City
Viro
Myyntiosasto Tallinna ALAS-KUUL AS Puh. +372 6593230

Reti tee 4
EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa

Faksi +372 6593231
veiko.soots@alas-kuul.ee
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Yhdistyneet Arabiemiirikunnat

Myyntiosasto Schardscha
Huolto

Copam Middle East (FZC)

Sharjah Airport International Free Zone
P.O. Box 120709

Sharjah

Puh. +971 6 5578-488
Faksi +971 6 5578-499
copam_me@eim.ae
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