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1 Informagoes gerais
Utilizacao da documentagao

1 Informagdes gerais

1.1 Utilizacao da documentacgao

Esta documentagdo é parte integrante do produto. A documentagdo destina-se a
todas as pessoas encarregadas da montagem, instalacdo, colocacdo em
funcionamento e manutencao do produto.

Coloque a documentagéo a disposicdo num estado legivel. Garanta que todas as
pessoas responsaveis pelo sistema e pela sua operagdo, bem como todas as
pessoas que trabalham sob sua propria responsabilidade com o aparelho, leram e
compreenderam completamente a documentagao antes de iniciarem as suas tarefas.
Em caso de duvidas ou necessidade de informagdes adicionais, contacte a SEW-
EURODRIVE.

1.2 Estrutura das adverténcias

1.21 Significado das palavras do sinal

A seguinte tabela mostra a subdivisdo e o significado das palavras-sinal das
adverténcias.

Palavra-sinal Significado Consequéncias em caso de nao
observacgao

A PERIGO Perigo iminente Morte ou ferimentos graves

A AVISO Situagao eventualmente perigosa Morte ou ferimentos graves

A CUIDADO Situagéo eventualmente perigosa Ferimentos ligeiros

ATENGAO Eventuais danos materiais Danos no sistema de acionamento
ou no meio envolvente

NOTA Observacao ou conselho util: facilita

0 manuseamento do sistema de
acionamento.

1.2.2 Estrutura das adverténcias especificas a determinados capitulos

As adverténcias especificas aplicam-se ndo apenas a uma determinada acdo, mas
também a varias agdes dentro de um assunto especifico. Os simbolos de perigo
utilizados advertem para um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia especifica a determinados capitulos:
PALAVRA-SINAL!
Tipo e fonte do perigo.

Possivel(eis) consequéncia(s) se ndo observado.
» Medida(s) a tomar para evitar o perigo.

© Manual de Operagao — MOVIMOT® MM..D
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Informagoes gerais 1
Estrutura das adverténcias

Significado dos simbolos de perigo

123

Os simbolos de perigo que se encontram nas adverténcias tém o seguinte significado:

Simbolo de perigo |Significado

Ponto de perigo geral

Aviso de tenséo elétrica perigosa

Aviso de superficies quentes

Aviso de perigo de esmagamento

Aviso de carga suspensa

>R E

Aviso de arranque automatico

Estrutura das adverténcias integradas

As adverténcias integradas estao diretamente integradas na agéo antes do passo que
representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia integrada:
+ A PALAVRA-SINAL! Tipo e fonte do perigo.
Possivel(eis) consequéncia(s) se ndo observado.

— Medida(s) a tomar para evitar o perigo.

Manual de Operagdo — MOVIMOT® MM..D 7
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Informagoes gerais
Direito a reclamacéo em caso de defeitos

1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

Direito a reclamagao em caso de defeitos

Para uma operagcao sem irregularidades e para manter o direito a reclamacédo em
caso de defeitos, é necessario ter sempre em atengdo e seguir as informagdes
contidas neste manual. Por isso, leia atentamente a documentagao antes de trabalhar
com o produto!

Exclusao da responsabilidade

A observacdo da documentagdo € pré-requisito para uma operagcdo segura da
unidade e para que possam ser atingidas as caracteristicas do produto e o
rendimento  especificado. A SEW-EURODRIVE ndo assume qualquer
responsabilidade por ferimentos ou danos materiais resultantes da ndo observacao
das informagdes contidas no manual de operacdo. Neste caso, é excluida qualquer
responsabilidade relativa a defeitos.

Outra documentacgao aplicavel

Para além disso, deve ter em conta as seguintes documentagoes:

« Catdalogo "Moto-redutores MOVIMOT®"

* Manual de operagao "Motores trifasicos DR.71 — 315"

+ Instrugdes de operagdo do redutor (apenas para moto-redutores MOVIMOT®)

Estas documentagbes podem ser descarregadas e encomendadas no nosso site de
Internet (http://www.sew-eurodrive.pt, rubrica "Documentagao"”).

Nomes dos produtos e marcas

Os nomes de produtos mencionados nesta documentagdo s&o marcas comerciais ou
marcas registadas dos respetivos proprietarios.

Informacao sobre direitos de autor

© 2014 SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados.

E proibida qualquer reproducdo, adaptacdo, distribuigdo ou outro tipo de utilizagéo
total ou parcial.
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Informagoes de seguranga 2

Notas preliminares

2 Informagdes de seguranca

As informacdes de seguranga basicas abaixo apresentadas devem ser lidas com
atencdo a fim de serem evitados ferimentos e danos materiais. A entidade operadora
tem de garantir que estas informacdes basicas de seguranga sdo sempre observadas
e seguidas. Garanta, igualmente, que todas as pessoas responsaveis pelo sistema e
pela sua operagdao, bem como todas as pessoas que trabalham sob sua propria
responsabilidade com a unidade, leram e compreenderam completamente as
instrucbes de operacdo antes de iniciarem as suas tarefas. Em caso de duvidas ou
necessidade de informacdes adicionais, contacte a SEW-EURODRIVE.

21 Notas preliminares

As seguintes informagbes de seguranga referem-se essencialmente ao uso de
acionamentos MOVIMOT®. Se forem utilizados outros componentes da SEW,
consulte também as informagdes de seguranga para os respetivos componentes nas
documentacdes correspondentes.

Observe também as notas suplementares de segurancga dos varios capitulos destas
instrugdes de operagao.

2.2 Informacgoes gerais

Nunca instale ou coloque em funcionamento produtos danificados. Em caso de
danos, devera reclamar imediatamente a empresa transportadora.

Durante a operagdo, os acionamentos MOVIMOT® podem possuir pegas em
movimento ou rotativas ou superficies quentes.

Com a remocgédo ndo autorizada das tampas de protecdo obrigatérias, o uso, a
instalagcao ou a operagéo incorretos do equipamento existe o perigo de ocorréncia de
danos e ferimentos graves. Para mais informacdes, deve consultar a documentagéo.

2.3 Grupo alvo

Os trabalhos de instalagdo, colocagdo em funcionamento, eliminacdo de
irregularidades e manutengdo s6 devem ser realizados por um eletricista (sob
consideragéo das seguintes normas e regulamentos: IEC 60364 e/ou CENELEC HD
384, ou DIN VDE 0100 e IEC 60664, ou DIN VDE 0110 e os regulamentos nacionais
relativos a prevencgédo de acidentes).

E considerado eletricista, no ambito destas informagdes de seguranga, todas as
pessoas familiarizadas com a instalagdo, montagem, colocagdo em funcionamento e
operagao do produto, e que possuem a respetiva qualificagcdo técnica para poderem
efetuar estas tarefas.

Os trabalhos relativos a transporte, armazenamento, operagdo e eliminagdo do
produto, devem ser realizados por pessoas devidamente instruidas.

Manual de Operagéo - MOVIMOT® MM.D O



2 Informagoes de seguranga

Utilizacdo recomendada

24 Utilizagcao recomendada

Os conversores de frequéncia MOVIMOT® sdo unidades destinadas a serem
instaladas em sistemas elétricos ou maquinas.

Quando instalado em maquinas, é proibida a colocagdo em funcionamento do
conversor MOVIMOTP® (inicio da operagéo correta) antes de garantir que as maquinas
cumprem os regulamentos da Diretiva Maquinas 2006/42/CE.

A colocacdo em funcionamento (inicio da utilizagdo correta) s6 é permitida se for
garantido o cumprimento da Diretiva CEM 2004/108/CE.

Os conversores de frequéncia MOVIMOT® cumprem as exigéncias da Diretiva de
Baixa Tensao 2006/95/CE. As normas mencionadas na Declaracdo de Conformidade
sdo aplicadas aos conversores de frequéncia MOVIMOT®.

As informagdes técnicas e as especificagdes sobre as condigbes de ligacdo estéo
indicadas na etiqueta de caracteristicas e na documentacao.

241 Funcgoes de seguranca

Os conversores de frequéncia MOVIMOT® n&o devem ser usados em fungbes de
seguranga, a ndo ser que estas estejam devidamente descritas e expressamente
autorizadas. Componentes relativos a seguranga séo assinalados com o logétipo FS
para seguranga funcional.

24.2 Aplicagoes de elevacgao

Os conversores MOVIMOT® s&o adequados para a utilizagdo em aplicagbes de
elevagao apenas em casos especificos limitados, ver "Fungéo adicional 9" (— E 89)
do manual de operagéo.

Os conversores de frequéncia MOVIMOT® nZo devem ser utilizados como dispositivo
de seguranga em aplicagbes de elevagao.

2.5 Transporte, Armazenamento

Siga as notas relativas ao transporte, armazenamento e manuseamento corretos.
Cumpra as condig¢oes climatéricas de acordo com o capitulo "Informacéo técnica" das
instrucdes de operagdo. Aperte firmemente os olhais de suspensao instalados para o
transporte. Estes anéis foram concebidos para suportar a massa do acionamento
MOVIMOT®. Ndo podem ser colocadas cargas adicionais. Se necessario, use equipa-
mento de transporte apropriado e devidamente dimensionado (por ex., guias para
cabos).

10 Manual de Operagao - MOVIMOT® MM..D
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Informagoes de seguranga 2

Instalacao

2.6 Instalagao

A instalagédo e o arrefecimento das unidades tém que ser levados a cabo de acordo
com as normas indicadas na documentagéo correspondente.

Os conversores de frequéncia MOVIMOT® devem ser protegidos contra esforgos nao
permitidos.

As seguintes utilizacbes séo proibidas, a menos que tenham sido tomadas medidas
expressas para as tornar possiveis:

» Uso em ambientes potencialmente explosivos.

+ Uso em areas expostas a substadncias nocivas como 6leos, acidos, gases,
vapores, po, radiagdes, etc.

* O uso em aplicagbes ndo estacionarias sujeitas a oscilagbes mecanicas e
impactos fortes, ver manual de operacgao, capitulo "Informagao técnica".

2.7 Ligagao elétrica

Observe os regulamentos nacionais de prevengéo de acidentes (por ex., BGV A3) ao
trabalhar com unidades MOVIMOT® sob tens3o.

Efetue a instalagdo de acordo com os regulamentos aplicaveis (por ex. secgdes
transversais dos cabos, fusiveis, instalagdo de condutores de protegédo). Observe
também todas as restantes informacdes incluidas na documentagao detalhada.

Informagdes sobre a instalagdo de acordo com CEM, como blindagem, ligagdo a
terra, disposicéo de filtros e instalagdo de cabos podem ser encontradas no capitulo
"Instru¢des de instalacao”. O fabricante do sistema ou da maquina é responsavel pelo
cumprimento dos valores limite estabelecidos pela legislagdo CEM.

As medidas de prevencao e os dispositivos de protegdo devem respeitar as normas
em vigor (por ex., EN 60204-1 ou EN 61800-5-1).

Para garantir o isolamento correto, devem ser realizados testes de tensdo antes da
colocagédo em funcionamento dos acionamentos MOVIMOT®, de acordo com a norma
EN 61800-5-1:2007 e informagao apresentada no capitulo 5.2.3.2.

2.8 Desconexao segura

O conversor MOVIMOT® respeita todas as exigéncias de isolamento seguro de
ligacdes de poténcia e eletronicas de acordo com a norma EN 61800-5-1. Para
garantir um isolamento seguro, todos os circuitos ligados devem também satisfazer
os requisitos de isolamento seguro.

Manual de Operagéo — MOVIMOT® MM.D 1]
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Informagoes de seguranga
Operagao

29

Operagao

Sistemas com conversores de frequéncia MOVIMOT® integrados tém eventualmente
que ser equipados com dispositivos adicionais de monitorizacdo e de prote¢gao, como
estipulado nos regulamentos de seguranga em vigor (por ex., lei sobre equipamento
técnico, regulamentos de prevengao de acidentes, etc.). Aplicagdes sujeitas a perigos
acrescidos podem eventualmente requerer medidas preventivas suplementares.

Nao toque imediatamente em componentes e em ligacbes de poténcia ainda sob
tensdo depois de ter separado o conversor MOVIMOT® da tens&o de alimentacéo,
pois poderdo ainda existir condensadores com carga. Aguarde pelo menos 1 minuto
apos desligar a tenséo de alimentagao.

Antes de ligar a tensdo de alimentagdo ao conversor MOVIFIT®, é necessario que a
caixa de terminais esteja fechada, i.e., o conversor MOVIMOT® e, se necessario, 0s
conectores do cabo hibrido tém que estar ligados e aparafusados com todos os
quatro parafusos. O acionamento MOVIMOT® atinge o indice de protegdo garantido e
resisténcia contra oscilagbes e solavancos apenas se o conversor MOVIMOT® for
aparafusado firmemente com 4 parafusos na caixa de terminais. A operagdo com
conversor encaixado, mas nao completamente aparafusado, pode encurtar
claramente a vida util do acionamento.

O facto de os LED de operagdo e outros elementos de indicagdo ndo estarem
iluminados nao significa que a unidade tenha sido desligada da alimentagao e esteja
sem tenséo.

As fungdes de segurancga interna da unidade ou o bloqueio mecéanico podem levar a
paragem do motor. A eliminacdo da causa da falha ou um reset podem provocar o
rearranque automatico do acionamento. Se, por motivos de segurancga, tal ndo for
permitido, a unidade devera ser desligada da alimentacdo antes de se proceder a
eliminacéo da causa da irregularidade.

ATENGAO!
Perigo de queimaduras: Durante a operagdo, as superficies do acionamento

MOVIMOT® e das opgdes externas, por ex., do dissipador da resisténcia de travagem,
podem atingir temperaturas superiores a 60 °C!

12 Manual de Operagao - MOVIMOT® MM..D

21214220/PT - 10/2014



21214220/PT - 10/2014

Estrutura da unidade 3
Accionamento MOVIMOT®

3 Estrutura da unidade
3.1 Accionamento MOVIMOT®

A figura seguinte ilustra, a titulo de exemplo, o accionamento MOVIMOT® em
diferentes modelos:

(1]
(2]
3]
(4]
3]
(6]

Acionamento MOVIMOT® Acionamento MOVIMOT®
com conversor integrado com montagem proxima do motor
A B

9007202786375819

Codigo de identificagdo da unidade do conversor MOVIMOT®
Conversor MOVIMOT®

Caixa de terminais

Motor

Acionamento de chapa de caracteristicas

Redutores de engrenagens helicoidais

Um accionamento MOVIMOT® é uma combinag&o de:

conversor MOVIMOT®

— montado no motor (A)

— ou montagem proxima do motor (B)

Motor (ver instru¢cdes de operagdo do motor)

Redutor (opcional, ver instru¢des de operacao do redutor)

Manual de Operagdo — MOVIMOT® MM.
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Estrutura da unidade
Conversor MOVIMOT®

3.2

5]

[1]
2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
(9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]

Conversor MOVIMOT®

A figura seguinte mostra a caixa de terminais e o conversor MOVIMOT®:

@@@@@@@@@@@@
M——)0PO0OBOOOOOOE OO
0DOEOOOBOOOO®O OO
0P OOBOOOBOO OO
[1] 2 [l PP OBBOO OO O (@)
0000000000 OFE

0 =—0 .
/%. TXTRTNTYTT § b/ﬂ f EELELE

~n~rZNORCRRS

EEPRE TR EEE ]

sanas

..........

6] (71 (8] 9] (1op My 71 I8 012) [13] (141 (18] [1e] [17]  [18]
9007199880561035

Caixa de terminais

X10: Conector de ficha para as opgdes BEM/BES
Ficha de ligagdo ao conversor MOVIMOT®
Conversor MOVIMOT® com dissipador

Bucins

Unidade de ligagdo com terminais

Parafuso para ligagéo a terra PE L

X5, X6: Réguas de terminais eletrénicos

X1: Ligacao para bobina de travagem (em motores com travéo) ou resisténcia de travagem (em
motores sem travao)

X1: Ligagao da alimentagéo L1, L2, L3

Simbolo de identificacdo do tipo de ligagao

Modulo Drive-I1D

Etiqueta de caracteristicas do conversor MOVIMOT®
Comutador de referéncia f2 (verde)
Micro-interruptores S2/5 — S2/8

Comutador t1 para gerador de rampa (branco)
Micro-interruptores S1/1 — S1/8

Micro-interruptores S2/1 — S2/4
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3.21

Estrutura da unidade 3
Conversor MOVIMOT®

A figura seguinte mostra o lado superior do conversor MOVIMOT®:

(1]

(2]

va)

ray

>

O

|

|

®

@):j (3]

wmer( () SEVAT

A L\

1 min

MM03D-503-00 uw
16214351/0.37KW ") J

By

\ AN

Q)

9007199769143947

[11  X50: Interface de diagndstico com bujao
[21 Potencidmetro de referéncia f1 com bujao

[3] LED de estado
[4] Codigo de identificagdo da unidade

Caracteristicas da unidade MOVIMOT®

» Conversor de frequéncia com controlo do motor orientado para o vetor
» Gama de poténcias: 0,37 — 4,0 kW (0,37 — 2,2 kW)

+ Gama de tensdes: 3 x 380 — 500 V (3 x 200 — 240 V)

* Possibilidade de parametrizacao especifica da aplicagcéo

* Memoria de parametros inserivel para protegéo de dados (Mdédulo Drive-ID)

* Fungdes de protegdo e monitorizagado extensas

* Baixo nivel de ruido devido a frequéncia de relégio modulagdo em largura de
pulso 16 kHz

* LED de estado para diagnéstico rapido

* Interface de diagnéstico estandardizado com conetor de ficha

+ Diagnostico e operagéo manual sobre MOVITOOLS® MotionStudio

» Operacao de 4 quadrantes estandardizado

* Gestao de travagem integrada:

— Nos motores com travdo mecanico utiliza-se a bobina do travdo como
resisténcia de travagem.

— Em motores sem travdo o MOVIMOT® é fornecido estandardizado com uma

resisténcia de travagem interna.

* O comando é efetuado, quer por sinais binarios, pelo interface de série RS485,
opcionalmente com AS-Interface, como por um interface do bus de campo
corrente (PROFIBUS, PROFINET 10, INTERBUS, DeviceNet, EtherCAT®).

« A pedido, é também possivel fornecer as unidades MOVIMOT® com aprovagéo
UL (listado em UL).

Manual de Operagdo — MOVIMOT*MM.D 1 §



Estrutura da unidade
Designacao do acionamento MOVIMOT®

3.3 Designagao do acionamento MOVIMOT®

3.31 Chapa de caracteristicas

Logétipo FS
Q%
01

A figura seguinte ilustra, a titulo de exemplo, a chapa de caracteristicas de um
acionamento MOVIMOTP®. Esta chapa de caracteristicas esta instalada no motor.

[ SEWHERCPDRVE ][ €@

76646 Bruchsal/Germany LISTED
RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO IND.GONTEQ.
[11——01.1398407701.0001.14 Inverter duty VPWM 3~IEC60034
kw 1.5 S1 r/min 1400/86 Hz 50 Vv 380-500 IP54 TEFC
CT 1:5 Hz 50-60 A 3,5
O kw0.3S1  ©min 280/17  Hz13 O
ThKI. 155(F) ML 02
Vbr 230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
T 3CLP 220 Miner.01/0.65 |
L kg 42.000 AMB °C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014399029659147

[11 Referéncia

As identificagbes na margem superior da chapa de caracteristicas existem apenas se
* o0 motor tiver sido acabado correspondentemente
* e aunidade possuir, pelo menos, um componente de seguranga.

O logdtipo FS na chapa de caracteristicas depende dos componentes de seguranca
instalados na combinacgéo.

3.3.2 Designacgéao da unidade

A tabela seguinte mostra, a titulo de exemplo, a designagcdo da unidade do
acionamento MOVIMOT® RF47 DRE90L4BE2/MM15/MO:

RF Série do redutor

47 Tamanho do redutor

DRE |Série motor (DRS, DRE, DRP, DRN)

90L |Tamanho do motor

J Rotor C = Rotor Cobre
J = Rotor LSPM

4 Numero de polos do motor

BE2 |Opgao para o motor (travao)

MM15 | Conversor MOVIMOT®

/

MO |Conversor Versao adicional

1) Na chapa de caracteristicas apenas estao especificadas as opgdes instaladas de fabrica.

As versdes disponiveis podem ser encontradas no catalogo "Moto-redutores
MOVIMOT®".
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Estrutura da unidade 3
Designacgao do conversor MOVIMOT®

34 Designagao do conversor MOVIMOT®

3.41 Chapa de caracteristicas

A figura seguinte ilustra, a titulo de exemplo, a etiqueta de caracteristicas de um
conversor MOVIMOT®:

Status: - - - /14 829
&N AF " MM15D-503-00
M=o e sl P#: 18215033 S#: 1757110
y‘ " Eingang / Input Ausgang / Output
EURODRIVE U= 3x380.. 500V AC |U= 3x0V.. .Uin
D-76646 Bruchsal | = 3.5A AC I = 4A AC N2936
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz ®
MOVIMOT T= -30...+40°C
ntriebsumrichter
Antriebsurmric P-Motor  1.5kW / 2HP c us
18014400467409291

[11 Referéncia

3.4.2 Designacgao da unidade

A tabela seguinte mostra, a titulo de exemplo, a designagéo da unidade do conversor
MOVIMOT® MM15D-503-00:

MM | Série de produtos MM = MOVIMOT®
15 Poténcia do motor 15=1,5kW
D Versao D
50 |Tensao de 50 = 380 — 500 VCA
alimentagao 23 = 200 — 240 VCA
3 Tipo de ligacédo 3 = Trifasica
00 Versao 00 = Standard

As versdes disponiveis podem ser encontradas no catalogo "Moto-redutores
MOVIMOT®".

Manual de Operagdo — MOVIMOT*MM.D ] 7/



Estrutura da unidade
Designacao do conversor MOVIMOT®

3.43 Caédigo de identificagdao da unidade

O cddigo de identificagdo da unidade [1] instalado no lado superior do conversor
MOVIMOT® fornece informagdes sobre o tipo [2], referéncia [3] e poténcia [4] da
unidade.

i Q) | 2] MM@BD 5@3 0
N | w F‘ISZ‘IA@%/@ W 4 "
X50 <> @>:i

() SENY }
|
|
!

MM030-503-00
/\ ﬁ A Eszmst/omw g 1]

1 min

9007199712657547
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Estrutura da unidade 3

Designacao da versao "montagem proxima do motor"

3.5 Designacgao da versao "montagem préxima do motor"

3.51 Chapa de caracteristicas

A figura seguinte ilustra, a titulo de exemplo, a montagem do conversor MOVIMOT®
préxima do motor, com a respetiva etiqueta de caracteristicas:

EURODRIVE _C3 g 00V AC [H[

=3x380. . .500V A
Made in Germany SO#: 01.1234567890.0001.14
MOVIMOT Type: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

01 AR A7 ML 0001 |

%

, '

9007199712662539

3.5.2 Designagao da unidade

A tabela seguinte mostra a designacdo de unidade do conversor MOVIMOT®
MM15D-503-00/0/P21/RO1A/APG4 com montagem préxima do motor:

MM15D-503-00 |Conversor MOVIMOT®
/
0 Tipo de ligagdo 0=_L
1=A

/

P21A Adaptador para montagem préxima do motor
/

RO1A Versao da caixa de terminais
/

APG4 Conector de ficha para a ligagdo ao motor

Manual de Operaggo — MovIMOT*MM.D 1 O



4 Instalagdo mecanica

Informacgdes gerais

4 Instalagdo mecanica

4.1 Informagdes gerais

Observe sempre as informagdes gerais de seguranca.

Respeite todas as indicagbes referentes a informagéo técnica e condicbes de
funcionamento admitidas no local de operacgao.

Ao montar o acionamento MOVIMOT®, utilize as opgdes de fixag&o previstas.

Utilize, apenas, os elementos de fixagdo e de retengdo adequados para os furos,
roscas e rebaixos existentes.

4.2 Ferramentas necessarias

Jogo de chaves de boca
Chave de caixa, SW8 mm
Chave dinamomeétrica

Jogo de chaves de parafusos

Se necessario, elementos de compensagcdo (anilhas de folga, anéis
distanciadores)

4.3 Pré-requisitos para a montagem

Antes da montagem, verifique se estdo cumpridos os seguintes pontos:

Os valores indicados na chapa de caracteristicas do acionamento correspondem
aos valores da tensao da rede de alimentacgéo.

O acionamento ndo esta danificado (nenhum dano resultante do transporte ou
armazenamento).

A temperatura ambiente corresponde a indicada no capitulo "Informagao técnica"
do manual de operagédo. Note que a gama de temperaturas do redutor também
pode ser restringida (consulte as instrugbes de operagao do redutor).

O acionamento MOVIMOT® ndo deve ser montado nas seguintes condigbes
ambientais nocivas:

— ambientes com perigo de explosao
— Oleos

— 4cidos

— gases

— vapores

— radiagbes

— etc.

Em condi¢des ambientais abrasivas, proteja os retentores do lado de saida contra
0 seu desgaste.
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44
4.41

4.4.2

Instalagao mecanica
Montagem do moto-redutor MOVIMOT®

Montagem do moto-redutor MOVIMOT®

Toleréancias de instalacao

A tabela seguinte mostra as tolerancias permitidas para as pontas dos veios e para a
flange do acionamento MOVIMOT®.

ponta do veio Flanges

Tolerancia do didmetro de acordo com a|Centragem de ressaltos com
norma EN 50347 tolerancias de acordo com EN 50347
* IS0 j6 para @ <26 mm * 1S0j6 para @ <250 mm

« I1SO k6 para @ < 38 mm até < 48 mm * ISO h6 para @ > 300 mm

ISO m6 para @ > 55 mm

Furo de centragem de acordo com a
norma DIN 332, forma DR..

Instalagdo do MOVIMOT®

ATENCAO

Perda do indice de protegéo garantido se o conversor MOVIMOT® néo for montado
ou for incorretamente montado.

Danificagéo do conversor MOVIMOT®.

Se for necessario remover o conversor MOVIMOT® da caixa de terminais,
proteja-o da humidade ou entrada de p6 para dentro da unidade.

Observe as seguintes notas e regulamentos ao efetuar a montagem do acionamento
MOVIMOT®:

Instale o acionamento MOVIMOT® apenas numa estrutura de suporte nivelada,
livre de vibracgdes, rigida e resistente a tor¢oes.

Observe a posi¢cao de montagem na chapa de caracteristicas do acionamento.

Limpe completamente as pontas dos veios agentes anticorrosivos. Use um
solvente comercial corrente. Ndo permita que o solvente se infiltre nos rolamentos
nem nos vedantes dos veios (danos no material).

Alinhe cuidadosamente o motor de forma a evitar cargas nao permitidas nos
veios. Observe as cargas radiais e axiais indicadas no catalogo "Moto-redutores
MOVIMOT®"

N&o dé pancadas nem martele a ponta do veio.

Proteja as unidades da versdo com montagem vertical contra a infiltragdo de
objetos estranhos ou liquidos utilizando uma tampa adequada.

Garanta que a circulagdo de ar de arrefecimento esta desobstruida. Nao deixe
entrar ar aquecido vindo de outros equipamentos.

Equilibre posteriormente as pegas a montar no veio com meia chaveta (os veios
de saida estéo equilibrados com meia chaveta).

Todos os furos de drenagem de agua de condensacgdo estdo fechados com
bujdes de plastico. Abra os bujées, apenas, se necessario.

Ndo sdo permitidos furos de drenagem abertos. Furos de drenagem de
condensacgao abertos levam a perda dos indices de protecdo mais elevados.

Manual de Operag&o — MOVIMOT® MM.D 2]




4 Instalagdo mecanica
Montagem do moto-redutor MOVIMOT®

443 Instalagcido em areas humidas ou ao ar livre

Observe os seguintes aspetos ao efetuar a instalagdo do acionamento MOVIMOT®
em areas humidas ou em locais abertos:

* Use bucins adequados para os cabos de alimentagdo. Se necessario, utilize
adaptadores de reducgao.

+ Aplique uma pequena camada de vedante na superficie das roscas dos bucins e
dos bujdes e aperte-os firmemente. Volte a aplicar uma camada de vedante nos
bucins.

* Vede bem as entradas dos cabos.

« Limpe completamente as superficies de vedagdo do conversor MOVIMOT® antes
de voltar a monta-lo.

* Se necessario, apliqgue uma nova camada de produto anticorrosivo e retoque a
pintura.

+ Verifique se o indice de protecdo indicado na etiqueta de caracteristica é
autorizado para as condi¢gées ambientais no local de utilizag&o.
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Instalagao mecanica 4
Instalagcao das opgoes MOVIMOT®

4.5 Instalagido das opgoes MOVIMOT®
4.51 Montagem da op¢do MLU11A / MLU12A / MLG..A

Kit fornecido

Montagem

+ Tampa [2] do MLU11A / MLU21A / MLG..A
+ 2 parafusos [1]

+ Casquilho de passagem [4]

+ Base [5] do MLU11A/ MLU21A / MLG..A

Remova um dos bujoes da caixa de terminais do MOVIMOT®.

2. Fixe a parte inferior [5] na caixa de terminais do MOVIMOT®. Aparafuse-a
firmemente com um casquilho de passagem [4] (binario de aperto
2,5 Nm/22 Ib.in).

3. Passe o cabo de ligagao [3] através do casquilho de passagem [4] para dentro da
caixa de terminais do MOVIMOT®.

4. Monte a tampa [2] na base [5] e aparafuse firmemente ambas as partes com dois
parafusos [1] (binario de aperto: 0,9 — 1,1 Nm/8 — 10 Ib.in).

Instale a opgao apenas na seguinte posigéo:
(11

(1]

.

9007199713026827

Para informacgdes adicionais sobre a ligagdo da opgdo MLU11A / MLU21A, consulte o
"Ligacdo da opgdo MLU11A / MLU21A™ (— B 48).

Para informacdes adicionais sobre a ligacao da opgdo MLG..A, consulte o "Ligagao
da opcédo MLG..A™ (— B 49).
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4 Instalagdo mecanica
Instalagao das opgoes MOVIMOT®

4.5.2 Instalagao da opgao MLU13A

A opcao MLU13A ja vem montada de fabrica na caixa de terminais modular. Por favor
contacte o Servigo de Assisténcia Técnica da SEW-EURODRIVE caso queira tenha
alguma questao relativa a instalagado desta opgao.

NOTA

A instalacdo desta opgao € permitida, apenas, em combinagdo com a caixa de
terminais modular do MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM40D-503-00!

j=de

A figura seguinte ilustra um exemplo de montagem. A montagem depende da caixa
de terminais utilizada e das opg¢bes adicionais eventualmente instaladas.

//

1113300875

Para informagdes adicionais sobre a ligagdo da opgao MLU13A, consulte o "Ligagao
da opgédo MLU13A™ (— B 48).
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4.5.3

Instalagao mecanica 4
Instalagcao das opgoes MOVIMOT®

Instalagao da opgao MNF21A

j=de

A opcao MNF21A ja vem montada de fabrica na caixa de terminais modular. Por favor
contacte o servico de apoio a clientes da SEW-EURODRIVE caso queira tenha
alguma questao relativa a instalagdo desta opgéo.

NOTA

A instalacdo desta opgao € permitida, apenas, em combinagdo com a caixa de
terminais modular do MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM15D-503-00!

A figura seguinte ilustra um exemplo de montagem. A montagem depende da caixa
de terminais utilizada e das opg¢bes adicionais eventualmente instaladas.

9007202007925643

Para informagdes adicionais sobre a ligagdo da opgdo MNF21A, consulte o "Ligagao
da opgao MNF21A™ (— B 50).
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4 Instalagdo mecanica
Instalagao das opgoes MOVIMOT®

454 Opcao de montagem URM / BEM / BES

As opgcdes URM, BEM e BES ja véem montadas de fabrica na caixa de terminais
modular. Por favor contacte o servigo de apoio a clientes da SEW-EURODRIVE caso
tenha alguma questao relativa a instalagao da opgdo URM, BEM ou BES.

A figura seguinte ilustra um exemplo de montagem. A montagem depende da caixa
de terminais utilizada e das opg¢des adicionais eventualmente instaladas.

458307467

Para informagdes adicionais sobre a ligacdo da op¢ado URM, consulte o "Ligacdo da
opgao URM™ (— B 51).

Para informagdes adicionais sobre a ligagdo da opgdo BEM, consulte o "Ligacdo da
opgao BEM™ (— B 52).

Para informacdes adicionais sobre a ligagdo da opgédo BES, consulte o "Ligagdo da
opcao BES"" (— B 53).
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Instalagao mecanica 4
Instalagcao das opgoes MOVIMOT®

4.5.5 Instalagdo da opgcao MBG11A
Instale a opcao MBG11A na parede, de acordo com uma das seguintes variantes de
instalagao:
A: Montagem por tras através de 4 furos roscados
(binario de aperto para o parafuso de fixagado [1]: 1,6 — 2,0 Nm/14 — 18 Ib.in)
B: Montagem pela frente através de 2 furos de fixagao
(binario de aperto para o parafuso de fixagéo [3]: 1,6 — 2,0 Nm/14 — 18 Ib.in)

MM4x5+a A B

(2]

— [4]

— 5]

9007199577145739

[11 a = espessura da parede

Os parafusos nao estdo incluidos no kit fornecido!

Monte a tampa [5] na base [2] e aparafuse firmemente ambas as partes com dois
parafusos [4] (binario de aperto: 0,3 Nm/2,6 Ib.in).

Para informagdes adicionais sobre a ligagdo da opgdo MBG11A, consulte o "Ligagao
da opgédo MBG11A™ (— B 54).
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4 Instalagdo mecanica
Instalagéo das opgdes MOVIMOT®

4.5.6 Montagem da opgdo MWA21A

Instale a opgdo MWA21A numa calha dentro do quadro eléctrico de acordo com
EN 50022:

A

D
~

7E- P75

9007199577152907

Para informagbes adicionais sobre a ligagao da opgdo MWA21A, consulte o "Ligagao
da opcdo MWA21A™ (— B 55).

4.5.7 Montagem da opgdo MWF11A

Monte a opgdo MWF11A numa calha dentro do quadro eléctrico de acordo com
EN 50022:

3180221579

Para informagbes adicionais sobre a ligagdo da opcao MWF11A, consulte o "Ligagao
da opgdo MWF11A"™ (— B 56).

28  Manual de Operagao — MOVIMOT® MM..D

21214220/PT - 10/2014



21214220/PT - 10/2014

Instalagao mecanica 4
Montagem do conversor MOVIMOT® préxima do motor

Montagem do conversor MOVIMOT® préxima do motor

A figura seguinte ilustra as dimensdes para a montagem do conversor MOVIMOT®
proxima do motor:

9007199713018763
Tamanho Tipo A B
1 MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm

MMO03D233-00 — MM07D-233-00

MM22D503-00 — MM40D-503-00
2/2L MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm
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4 Instalagdo mecanica
Binarios de aperto

4.7 Binarios de aperto

471 Conversor MOVIMOT®

Aperte os parafusos de fixagdo do conversor MOVIMOT® alternadamente aplicando
um binario de 3,0 Nm (27 Ib.in).

9007199713318923

4.7.2 Bujoes

Aperte os bujdes do potencidmetro f1 e do conector X50 aplicando um binario de
2,5Nm (22 Ib.in).

9007199713311371
4.7.3 Bucins
Tenha em consideragdo as especificagdes do fabricante e 1]
as seguintes notas concernentes a bucins:
* Preste atencio ao anel em O na rosca [1].
* Arosca deve possuir um comprimento de 5 — 8 mm [2].
5-8 mm [2]
4.74 Bujoes para as entradas dos cabos
Aperte os bujées aplicando um binario de 2,5 Nm (22 Ib.in).
322777611
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Instalagao mecanica 4
Binarios de aperto

4.7.5 Caixa de terminais modular

Aperte os parafusos de fixagdo da caixa de terminais a placa de montagem aplicando
um binario de 3,3 Nm (29 Ib.in).

322786187

4.7.6 Binarios de aperto para os terminais

Durante a instalacdo observe por favor os seguintes binarios de aperto para os

terminais:
p
) ~
[CM 2N ZA LM LA LN
A O) | Loroemecemeemee e oee
maREE
<[ |Ti= -
L (@) (x
L \Y
NP
kO

(3] [1] (2]

9007199713346059

11 0,8—1,5Nm (7 - 13 Ib.in)
2] 1,2-1,6 Nm (11— 14 Ib.in)
3] 2,0-2,4Nm (18 — 21 Ib.in)
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Informacgdes gerais

5 Instalacao elétrica

51 Informagdes gerais

Tenha em atencao as seguintes informagdes durante a instalagéo elétrica:

Observe as informagdes gerais de segurancga.

Respeite todas as indicagbes referentes a informagéo técnica e condicbes de
funcionamento admitidas no local de instalagéo e operacgéo.

Para os cabos tem de utilizar as unides roscadas adequadas (se necessario,
utilizar adaptadores). Nas versdées com conector utilize contrafichas apropriadas.

Vede todas as entradas de cabos nao utilizadas com bujdes.
Vede todos os conectores de ficha ndo utilizados com tampas.

5.2 Instrucoes de instalagao

5.21 Ligagao dos cabos do sistema de alimentagao

A tensdo e a frequéncia nominais do conversor MOVIMOT® devem estar de
acordo com os dados da rede de alimentagéo.

Instale as configuragdo de seguranca F11/F12/F13 nos fusiveis de protecdo no
inicio do cabo do sistema de alimentacdo apdés a jungdo do sistema de
alimentagao, ver capitulo "Ligagédo do acionamento MOVIMOT®".

Sao permitidas as seguintes configuragdes de seguranga para F11/F12/F13:
— Fusiveis da classe de utilizagdo gG

— Disjuntores de protecao das linhas caracteristicas B ou C

— Disjuntor de prote¢cdo do motor

Dimensione as configuragbes de seguranga de acordo com a secgédo transversal
do cabo.

A SEW-EURODRIVE recomenda a utilizacdo de sistemas de monitorizacdo da
corrente a terra com o processo de medi¢gdo por codificagdo dos impulsos em
tensbes da rede com o ponto estrela nao ligado a terra (sistemas IT). Desta forma,
sdo eliminados os erros de monitorizacdo da corrente de fuga devido a
capacitancia do conversor vista pela perspectiva do terminal de terra.

Dimensione a segéo transversal do cabo de acordo com a corrente de entrada |4
com poténcia nominal (ver Manual de operagao, capitulo "Informagao técnica").
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5.2.2 Seccio transversal permitida para os terminais MOVIMOT®

Terminais de poténcia

Ao realizar a instalagao, observe as secgoes transversais permitidas para os cabos:

Terminais de poténcia

Seccao transversal do cabo

1,0 mm? — 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)
AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)

Ponteiras para condutor

Para atribuigao simples:

Ligue apenas condutores de um fio ou
condutores flexiveis com ponteiras (DIN 46228,
material E-CU), com ou sem colarinhos de
plastico.

Para atribuigao dupla:

Ligue apenas condutores flexiveis com ponteiras
(DIN 46228-1, material E-CU), sem colarinhos
de plastico.

Comprimento permitido da ponteira: pelo menos
8 mm

Terminais de controlo

Ao realizar a instalagéo, observe as secgdes transversais permitidas para os cabos:

Terminais de controlo

Seccao transversal do cabo

» Condutor monofio
(arame descarnado)

* Condutor flexivel
(fio descarnado)

* Fios com ponteiras sem
colarinhos de plastico

0.5 mm?—-1.0 mm?
AWG20 - AWG17

* Fios com ponteiras
com colarinhos de plastico

0.5 mm?—-0.75 mm?

AWG20 - AWG19

Ponteiras para condutor

Ligue apenas condutores de um fio ou
condutores flexiveis com ou sem ponteiras (DIN
46228, material E-CU).

Comprimento permitido da ponteira: pelo menos
8 mm

5
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5.2.3

Utilizagao dos terminais de controlo X5 — X6

Observe a seguinte informacgao para utilizagdo dos terminais de controlo:

Ligar o condutor
sem pressionar o botédo de ativagao.

Ligar o condutor,
pressionar primeiro o botao de
ativagao.

- Q
I
) I
-

9007199919965835

-
5
| |
-
9007200623153931

Os seguintes condutores podem ser
enfiados directamente (sem utilizar
ferramenta) até no minimo dois
tamanhos de seccao transversal abaixo
da seccgao transversal de referéncia:

+ Condutores monofio
* Condutores flexiveis com ponteira

Ao efectuar a ligagdo dos seguintes
condutores, é necessario pressionar a
mola para abrir o terminal:

» Condutores flexiveis ndo tratados

» Condutores de seccéo transversal
reduzida que nao podem ser
directamente enfiados no terminal

Remoc¢ao dos cabos.

Pressionando primeiro o botao de ativacgao.

Antes de remover o condutor, € necessario pressionar o topo do botédo de ativagao.
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5.24

5.2.5

Instalacao elétrica 5

Instrugbes de instalagéo

Disjuntor diferencial

A AVISO

Choque elétrico devido a utilizagdo de um disjuntor diferencial do tipo incorreto.
Ferimentos graves ou morte.

* A unidade pode causar uma corrente continua no condutor de protegdo. Se for
utilizado um disjuntor diferencial para uma prote¢cdo contra contacto acidental
direta ou indireta, s6 é permitido um disjuntor diferencial (FI) do tipo B no lado do
conversor de frequéncia.

* Né&o é permitido usar um disjuntor diferencial convencional como dispositivo de
protegdo. E permitido utilizar disjuntores diferenciais universais como dispositivos
de protecdo. Durante a operagao normal da unidade podem ocorrer correntes de
fuga > 3,5 mA.

+ A SEW-EURODRIVE recomenda abdicar de disjuntores diferenciais. Se, no
entanto, for estipulado o uso de um disjuntor diferencial (FI) para a protegéo direta
ou indireta contra o contacto acidental, deve ser observada a nota anterior.

Contactor de alimentagao

ATENCAO

Danificagdo do conversor MOVIMOT® devido a operagdo manual do contactor de
alimentagédo K11.

Danificagédo do conversor MOVIMOT®,

» Nao use o contactor de alimentacdo K11 (ver "Esquema de liga¢des" (— B 41))
para o modo manual, use somente este contactor para ligar e desligar o
conversor. No modo manual (Jog), utilize os comandos "S.Hor./Paragem" ou
"S.A-Hor/Paragem".

* Aguarde, pelo menos, 2 s antes de ligar de novo o contactor de alimentagao
K11.

+ Use apenas contactores da categoria de utilizagcdo AC-3 (EN 60947-4-1) como
contactores de alimentacao (K11).
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Instrugbes de instalagéo

5.2.6 Notas referentes a ligagao a terra PE

a AVISO

Choque elétrico devido a ligagdo com defeito a terra PE.

Ferimentos graves ou morte.

* O binario de aperto permitido para o parafuso € 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).
» Por favor observe as informagdes seguintes ao efetuar a ligagao de terra PE.

Montagem nao permitida |Recomendacgao: Montagem com cabo de ligagao de

Instalagdo com terminal de cabo filamento rigido

tipo forquilha S6 permitido para secgoes

- ra 2
Permitido para todas as secgoes de transversais ate 2,5 mm

cabos

M5 M5

e < \
;4’

: \/

9007199577775243 9007199577779339

[11 Terminal para cabo tipo forquilha adequado para parafusos PE M5

Durante o funcionamento normal do equipamento podem ocorrer correntes de fuga =
3,5 mA. Para cumprir a norma EN 61800-5-1, observe as seguintes informagoes:

+ Aligacéo a terra (PE) tem que ser instalada de forma a cumprir os requisitos para
sistemas com correntes de fuga elevadas.

*  Em regra, isto significa

— que tem que ser instalado um cabo de ligagao a terra (PE) com secgao
transversal de, pelo menos, 10 mm?

— ou que tem que ser instalado um segundo cabo de ligacao a terra (PE)
paralelo ao condutor de protecao.
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5.2.7 Instalagcdo em conformidade com a diretiva CEM
NOTA
i Este sistema de acionamento ndo pode ser utilizado em redes de baixa tensao

publicas que alimentem areas habitacionais.

Este é um produto com distribuigdo limitada (Categoria C1 a C4, segundo a norma
EN 61800-3). Este produto pode causar irregularidades CEM. Neste caso, pode ser
necessario que o operador tome as medidas de prevengao e protecdo necessarias.

No ambito das estipulagbes de CEM, os conversores de frequéncia ndo podem
funcionar como unidades auténomas. S6 apods a ligagdo das unidades a um sistema
de acionamento é que estas podem ser avaliadas de acordo com a CEM. A
conformidade € declarada para um sistema de acionamento tipico CE. Para
informagdes mais detalhadas, consulte as respetivas secgbes destas instrugbes de
operagao.

5.2.8 Instalagdo a uma altitude superior a 1000 m acima do nivel do mar

Os acionamentos MOVIMOT® com tensées de alimentagéo de 200 — 240 V ou 380 —
500 V podem também ser utilizados a altitudes entre 1000 e 4000 m acima do nivel
do mar. Para tal, € necessario ter em conta as seguintes condi¢des.

*+  Em altitudes de 1000 m acima do nivel do mar a poténcia nominal reduz-se
devido ao arrefecimento reduzido: redugéo de Iy em 1 % por 100 m.

+ Em altitudes de 2000 — 4000 m acima do nivel do mar deve encontrar medidas
limitadas para todo o sistema, que reduz as sobretensdes ligadas a alimentagao
da categoria Ill para a categoria Il.

5.2.9 Ligacdo da alimentagao de 24 V

Alimente o conversor MOVIMOT® com tens&do de 24 VCC externa ou através das
opgdes MLU..A ou MLG..A.

5.2.10 Controlo binario

Ligue os cabos de controlo necessarios.

Utilize apenas cabos blindados para os cabos de controlo. Instale os cabos de
controlo separados dos cabos de alimentagao.
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5.2.11 Controlador através da interface RS485

O controlo do accionamento MOVIMOT® utilizando a interface RS485 é realizado
através de uma das seguintes unidades de controlo:

+  MOVIFIT®-MC

* Interfaces de bus de campo MF.. ou MQ..
* Mestre de bus PLC

* Opgado MLG..A

*  Opcao MBG11A

+  Opgdo MWA21A

*  Opcdao MWF11A

NOTA

+ Ligue, apenas, um mestre de bus ao accionamento MOVIMOT®.

e

+ Utilize cabos blindados de pares torcidos para os cabos de controlo.
+ Instale os cabos de controlo separados dos cabos de alimentagao.

5.212 Dispositivos de proteciao

Os acionamentos MOVIMOT® est&o equipados com dispositivos de protegéo contra
sobrecargas integrados. Nao sdo necessaérios dispositivos de protecdo externos.

5.2.13 Instalagdo em conformidade UL

NOTA

i Encontra o texto em lingua inglesa deste capitulo no capitulo "Anexo".

Cablagem de terminal de poténcia
Observe também na instalagdo em conformidade UL as seguintes informacgdes:
» Utilizar apenas condutores de cobre a 60 °C/75 °C.
» O binério de aperto admitido para os terminais é de 1.5 Nm (13.3 Ib.in)

Resisténcia a corrente curto-circuito

Apropriado para utilizagdo em circuitos com uma corrente alternada de curto-circuito
maxima de 200.000 A, para o seguinte fusivel:

Com sistemas 240 V:

250 V min., 25 A max., fusivel

ou 250 V min., 25 A max., disjuntor

Com sistemas 500 V:

500 V min., 25 A max., fusivel

ou 500 V min., 25 A max., disjuntor

A tensdo maxima esta limitada em 500 V.
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Fusivel dos circuitos de derivagao

O dispositivo de protegao contra curto-circuitos integrado n&o substitui o fusivel do
circuito de derivacao. Estes circuitos tém de ser protegidos de acordo com a "National
Electrical Code" americana e as normas nacionais aplicaveis.

Na tabela seguinte encontra o valor maximo para o fusivel do circuito de derivagao.

Série Fusivel lento Conetor de poténcia
MOVIMOT® MM..D 250 V/500 V minimo, 250 V/500 V minimo,
25 A maximo 25 A maximo

Protecao contra sobrecarga do motor

MOVIMOT® MM..D é fornecido com uma protegdo contra sobrecarga dependente da
velocidade e da carga e memoéria térmica em caso de desconexdo e quebra de
tensédo.

O limite de atuacao fica a 140 % da corrente nominal do motor.

Temperatura ambiente

fde

O MOVIMOT® MM..D é adequado para a utilizagdo em ambientes com temperaturas
entre 40 °C e max. 60 °C com corrente de saida reduzida. Para determinar a corrente
de saida nominal a temperaturas superiores a 40 °C, a corrente de saida tem de ser
reduzida em 3 % por cada °C entre 40 °C e 60 °C.

NOTA

+ Como fonte de tensdo externa de 24 VCC, utilize apenas unidades aprovadas
com tensdo de saida limitada (U,s = 30 VCC) e corrente de saida também
limitada (I < 8 A).

* O certificado UL s6 é valido para a operagdo em sistemas de alimentagdo com
tensdes a terra até max. 300 V. Este certificado n&o é valido para a operacdo em
sistemas de alimentagdo sem o ponto de estrela (neutro) ligado a terra (sistemas
IT).
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5.3 Topologia de instalagao

5.3.1 Topologia de instalagdo do acionamento MOVIMOT® com conversor integrado

A figura seguinte mostra a topologia de instalagdo basica do acionamento MOVIMOT®
com conversor integrado:

400V 24V || F
[ [1] 1]

24V
400V

@

oo |l

MOVIMOT® MOVIMOT®
9007204323709451

[11  Controlo

5.3.2 Topologia de instalagées MOVIMOT®, montagem préxima do motor

A figura seguinte mostra a topologia de instalagdo basica do acionamento MOVIMOT®
na montagem préxima do motor:

400V 24V il |
{ [1] i
24V
400V
MOVIMOT® :: “”“ | MOVIMOT®
DR..
9007204323666571

[11  Controlo
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5.4

L1

Ligagdo do acionamento MOVIMOT®

L2

L3

[1]

(2]
[3]

[4]
[5]

[6]

[7]

[8]

) __H_Hﬂﬁﬁ/m_ _________

MOVIMOT®

[] [23][] 8] 6] I

@
N
s
X
>
A
Y

BE/BR

RS485

—ch

:I_____________________________

1 X6:456

ROYX6: 11,12
L¢ )X6:9,10
f1/f2 X6: 7,8
HT1 X5: 21,22
HT2 X5: 23,24
Kia X5: 25,26
Kib X5: 27,28
RS- X5: 29,30
RS+ X5: 31,32

+

DC 24V
27021598390283787

Alimentacao de 24 VCC

(externa ou opgédo MLU..A / MLG..A)
S.Hor. (entrada binaria)
S.A-Hor./Parado (entrada binaria)

Comutagao da referéncia f1/f2 (entrada binaria)

HT1/HT2: Terminais intermédios para
esquemas de ligagdes especificos

Sinal de pronto a funcionar
(contacto fechado = pronto a funcionar)

Resisténcia de travagem BW.. (s6 em
acionamento MOVIMOT® sem travdo
mecanico)

Conetor de ficha para ligagéo da opgéo
BEM ou BES

Instalacao elétrica
Ligacédo do acionamento MOVIMOT®

Fungdes dos terminais S.Hor./Paragem e S.A-
Hor./Paragem com controlo binario:

o Yo o Yo
N - N S
— —|o® — —| ®
© oo © ©|©
X< X[ X 3 X[ X
zl ICC zl |G
[ ol N ol
I

L

Rotagdo no Rotac&o no sentido anti-
sentido horario horario ativa
ativa

Fungodes dos terminais f1/f2:

o Yo ! Mo
N —| | 2| N —| | 2|
— —| o~ — —| O~
© ©|o|© © ©| ol o
P33 IR 3 X| XX
[aV] [aV]
zl [CG|e zl [CIG|e
Y ocla|z [ oc|lalz=

T 0 T T

Fung¢des dos terminais S.Hor./Paragem e S.A-
Hor./Paragem com controlo através de
interface RS485/bus de campo:

™ ol Os dois sentidos de rotacao
o a0 estdo habilitados.
© ©|o
X XX
2zl ICC
N o
NI
EXRES Apenas a rotagao no sentido
B B i horério esta habilitada.
RRR A aplicagéo de uma referéncia
E g G para a rotagdo no sentido anti-
— ]
horario provoca a paragem do
T I ! p parag
acionamento.
(o] [2]5 Apenas a rotagdo no sentido
B B e horario esta habilitada.
ST A aplicagdo de uma referéncia
E g G para a rotagdo no sentido
— .
horario provoca a paragem do
T I ! p parag
acionamento.
EXREIS O acionamento esta inibido
N -
Bk I Bl ou parado.
© ©|©
x XX
N
q\ {2 s
T
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55 Conectores do MOVIMOT®
5.5.1 Conectores AVT1, ASA3

A figura seguinte mostra a atribuicdo dos pinos dos conectores opcionais AVT1 e
ASAS:

Versdes possiveis:
+ MM../ASA3
« MM../AVT1
*+ MM../ASA3/AVT1

\—//_\

MOVIMOT®

24V RS+ L Rs- ©) L1 L2 L3

9007199578571147

5.5.2 Conector AMAG6
A figura seguinte mostra a atribuicdo dos pinos do conector opcional AMAG:

Versao possivel:
+  MM../AMAG6

\/A

MOVIMOT®
) RS- R
RS+ L1
24V “ ’7 L2
(O o o .0

G &,
2@ ®
® oo
@ @
SR
o QD

AMAG6
18014398833361547
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Nas versdes com conector, ambos os sentidos de rotagdo foram habilitados de
fabrica. Apenas num sentido de rotagdo desejado, por favor, ter em consideragéo o
capitulo "Ligagdo do acionamento MOVIMOT®".
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Ligacéo entre MOVIMOT® e motor com montagem préxima do motor

5.6 Ligagdo entre MOVIMOT® e motor com montagem préxima do motor

Em caso de montagem do conversor MOVIMOT® proxima do motor, a ligagdo ao
motor efetua-se através de um cabo pré-fabricado.

Utilize, apenas, cabos hibridos da SEW-EURODRIVE para ligar o conversor
MOVIMOT® ao motor.

Para o MOVIMOT® sé&o possiveis as seguintes versoes:
*+ A: MM../P2.A/RO.A/APG4
*+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

5.6.1 MOVIMOT® com conetor de ficha APG4

Na versao APG4, resultam as seguintes ligagbes possiveis ao motor, dependendo do
tipo de cabo hibrido usado:

Versao A1 A2 A3

MOVIMOT® APG4 APG4 APG4

Motor Bucim/ ASB4 ISU4
Terminais

Cabo hibrido |01867423 05930766 |08163251 A para DR.63
0816326X A para DR.71 - DR.132
05932785 A para DR.63
05937558 A\ para DR.71 — DR.132

9007199713407627

[1] Ligacdo por terminais
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MOVIMOT® com conetor de ficha ALA4

Na versdo ALA4 resultam as seguintes ligagbes possiveis ao motor, dependendo do
tipo de cabo hibrido usado:

Verséo B1 B2
MOVIMOT® |ALA4 ALA4
Motor Bucim/Terminais ASB4
Cabo hibrido |08179484 08162085

[1] Ligacdo por terminais

9007199713429131

Manual de Operagdo — MOVIMOT® MM..D 45



5

Instalagao elétrica

Ligacéo entre MOVIMOT® e motor com montagem préxima do motor

5.6.3 Visdo geral da ligagdo entre MOVIMOT® e motor com montagem préxima do motor
Conversor MOVIMOT® Cabo de ligagao Acionamento
MM../P2.A/RO.A/ A1 |Referéncia do DR71 — DR100: 01867423 Motores trifasicos com
APG4 Referéncia do DR112 — DR132: 18116620 bucim
:ﬂ;\ﬁiili\,

Motores trifasicos com
conector ASB4

A3 |Referéncia: 05932785 (.\) Motores trifasicos com
Referéncia: 08163251 (A conector ISU4,
! (&) tamanho DR.63
Referéncia: 05937558 (.\) Motores trifasicos com
Referéncia: 0816326X (A conector de ficha ISU4
! (&) tamanho DR.71 — 132
MM../P2.A/RE.A/ALA4 |B1 |Referéncia: 08179484 Motores trifasicos com

bucim

=N

Motores trifasicos com
conector ASB4
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5.6.4 Ligagao do cabo hibrido

A tabela seguinte mostra a atribuicdo dos condutores dos cabos hibridos (referéncias

21214220/PT - 10/2014

fde

01867423 e 08179484) e res

petivos terminais do motor DR..:

Terminal do motor DR.. |Cor do condutor / designacgao do cabo hibrido

U1 preto/U1

V1 preto/V1

w1 preto/W1

4a vermelho/13

3a branco/14

5a azul/15

1b preto/1

2b preto/2

Ligacao a terra PE Verde/?marelo + extremidade da blindagem (blindagem
interna

A figura seguinte mostra a lig

agao do cabo hibrido a caixa de terminais do motor DR..:

PED

—
W1 BK/W1
BK/V1
BK/U1

vvvvvvvvvvvvvv

KRR

= “’Z. XX
L RRRRRRR
WH | <KL

)\ w2 U2 V2 f
ur v w
O O O

NOTA

9007200445548683

N&o deve instalar quaisquer retificadores dos travées no motor de travagem.

Nos motores de travagem, o conversor MOVIMOT® controla o travéo diretamente.
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5.7 Ligagao das opgoes do MOVIMOT®
5.71 Ligacao da opcao MLU11A / MLU21A

Informacdes adicionais sobre a montagem das opg¢des MLU11A e MLU21A podem
ser encontradas no "Montagem da op¢cdo MLU11A / MLU21A / MLG..A™ (— B 23).

A figura seguinte mostra a ligagdo das opgées MLU11A e MLU21A:
YE (MLU11A), BN (MLU21A)

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

MOVIMOT® - o
a3
MLU..A
3 -
o
Qs -2 8@8% o
0N ~ | =R~ o] —
< |~ ~|o|N|d|N| & o™
XX Z<t><><><><><><
> (:&lm_ol"'
B g =y 5} ()]
—| |3 2| |||
RD
BU

640436235

5.7.2 Ligagcao da opgdo MLU13A

Informacdes adicionais sobre a instalacdo da opgdo MLU13A podem ser encontradas
no "Montagem da opgdo MLU13A™ (— B 23).

A figura seguinte mostra a ligagdo da opgao MLU13A:

MOVIMOT® = N9
YE
YE
YE
MLU13A
BU
RD
| >
oo |Zofl |8 8|S S |
0N —~ | R~ o]~
< |~ —|®OIMNANN|AN[M
x| X< éxxxxxx
> N ©|lo +
= == |n|ln
—|J o:g:::cxn:n:

323967371
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5.7.3

Instalacao elétrica 5
Ligacao das opg¢des do MOVIMOT®

Ligagao da opgdo MLG..A

Informacdes adicionais sobre a instalagdo da op¢do MLG..A podem ser encontradas
no "montagem da opgdo MLU11A / MLU21A / MLG..A™ (— B 23).

A figura seguinte mostra a ligagdo da opcdo MLG..A:

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

MOVIMOT® -«

MLG..A

> +

= n »

elol ¥ €88 NI
0| —~ [ R~ o=
<| O NN AN[™
O|of8|6|6|v|s|blo
x| X Exxxxxx
> ANl @|lol |
S| == |nn
—|d ccc_:l::xxn:n:

ol O 2

] c|lm O ®

641925899
[11 Observe o sentido de rotagao permitido.

Ver capitulo "Ligagado do acionamento MOVIMOT®"" (— B 41),
fungdes do terminal S.Hor./Paragem, S.A-Hor./Paragem com controlo através da
interface RS485
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5 Instalagao elétrica
Ligacao das opgbes do MOVIMOT®

57.4 Ligagdo da opgido MNF21A

NOTA

A instalagdo desta opgdo é permitida, apenas, em combinagdo com a caixa de
terminais modular do MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM15D-503-00!

fde

Informacdes adicionais sobre a instalagao da opcdo MNF21A podem ser encontradas
no "Montagem da opgdo MNF21A™ (— B 25).

A figura seguinte mostra a ligagdo da opgdo MNF21A:

pE_T. —. _[_ . D_ . F]1/F12F13 .................

 S—)

I

K11

(] MOVIMOT®
=

2] L2f}—

3] s

|
I
I
I
I
i MNF21A
I
I
I
|

e @_._.

o] o]
A| ~—
<N ©| ©
OMNO|ILM|— AN| ~—
slelalalel s S
S HEEHREE S
<
+ | NE= >
0|
<<a|lalg|S| |d4
1754451723

[1]1 Instale a linha do sistema de alimentagdo com o0 menor comprimento possivel!
[2] Instale os cabos do travdo com o menor comprimento possivel!
N&o instale os cabos do travao em paralelo. Instale-os 0 mais afastado possivel
dos cabos de alimentagao!
[8] Resisténcia de travagem BW (s6 em MOVIMOT® sem travdo mecénico)
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5.7.5

Ligagdo da opgao URM

Instalacao elétrica 5
Ligacao das opg¢des do MOVIMOT®

Informacdes adicionais sobre a instalagao da opgdo URM podem ser encontradas no
"Montagem da op¢cdo URM / BEM™ (— B 26).

A figura seguinte mostra a ligagdo da opcado URM:

URM

=+

[ X1: L1 |
[ X1: L2 |

RD

E

x| MOVIMOT®

1

| BE/BR

WH

©olm N ©olo[ofn

sl T2 el gl

<t | — | O N[NNI
X|% E<:><><><><><><r

> C..‘\_'m_o-+

£ 81810 h

—HI3 c|3s| L
324118411
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5 Instalagao elétrica
Ligacao das opgbes do MOVIMOT®

5.7.6 Ligagdo da opgao BEM

Informacdes adicionais sobre a instalagdo da opgdo BEM podem ser encontradas no
"Montagem da op¢cao URM / BEM / BES™ (— B 26).

A figura seguinte mostra a ligacéo da op¢ao BEM:

L1
L2
L3

e —— S

Ll

BEM MOVIMOT ©
RD
U|NJ|r BU
U 1 BK BE/BR
e [[BK
<
@
i3 - RD
14 | WH <
i5 - BU ‘
o — AN
=f=1=]
XX el (Sl |8|8I8|8)
LS [Fok|gl]ls
[ TRETRRRR T
> N wolal |+
41| SCELCERI2
+
9007199578875531
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Instalacao elétrica 5
Ligacao das opg¢des do MOVIMOT®

5.7.7 Ligagao da opgdo BES

ATENCAO

Perigo de danificagdo da opgéo BES ou da bobina do travao nela ligada em caso de
tensao de alimentagao demasiado elevada.

Danificagdo da opgao BES ou da bobina do travao.

« Escolha um travdo com uma bobina do travao de 24 VCC!

Informagdes adicionais sobre a instalacdo da opcdo BES podem ser encontradas no
"Montagem da op¢do URM / BEM / BES™ (— B 26).

A figura seguinte mostra a ligagédo da opgao BES:

L1
L2
L3

PE_T ..... _H_H _H _F11W:12_/F1§ ...........

|
= X <] x MOVIMOT ®

+
24v<$) L
' — "
BES [1] bR
z + | RD
5 [ BU
w = |LRD BE... S
2 9 IBK 3
N
o
14 WH C
= BU
Y| -
o=t}
3BT Siel, 1SIR8(S)
[ 1] <= |=lo~&RIR]S
T ”Qgﬁﬁwwwr
Nl |||+
S mgzgwﬁ
[2]
9007200966343307

[11 Controlador de travao BES montado na caixa de terminais
[2] Resisténcia de travagem BW externa
[3] Terminais adicionais para alimentagéo do travao com 24 VCC
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5 Instalagao elétrica
Ligacao das opgbes do MOVIMOT®

57.8 Ligagdo da opgio MBG11A

Informacdes adicionais sobre a instalagdo da opgdo MBG11A podem ser encontradas
no "Montagem da opgédo MBG11A™ (— B 27).

A figura seguinte mostra a ligagéo da op¢cédo MBG11A:

MOVIMOT®
MBG11A
©olm o ©olo[ofa
A& ~— o AN ™M
N ~ [ R~ o~
< |~ —|o|N|d|a | Q™ >_|</J+(/'J
x| < SESEIEIEEE T
[N |+
Zl ICGlE=2lald
—| ol ] hud NN i’

(1]

L

(2
9007199578787723

[11 Observe o sentido de rotagao permitido.
Ver capitulo "Ligagdo do acionamento MOVIMOT®"" (— B 41),
fungdes do terminal S.Hor./Paragem, S.A-Hor./Paragem com controlo através da
interface RS485

[2] Bucim metalico CEM
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Instalacao elétrica 5
Ligacao das opg¢des do MOVIMOT®

579 Ligagdo da opgio MWA21A

Informagbes adicionais sobre a instalacdo da opgdo MWA21A podem ser
encontradas no "Montagem da op¢cao MWA21A™ (— B 28).

A figura seguinte mostra a ligacdo da opcado MWA21A:

1 24Vpe
MOVIMOT® MWA21A
1 24V|—»
2 24V |-—
3 1 H
=>4 ROY—
L5 LOF—=
6 10V |—
 —_
[3]{ =4
9 1 Hi
10 1 H
11 RS+ [=+—
©o|lm (aV] ojolo|a
I E I N R Y NG P s ﬁme'
b I Rl D I B e
Qﬁﬁiﬁﬁﬁé‘éﬁﬁr
> N || Hl A
—|& mgzgg‘é"n’é

—
—_
fa—

!
2] [2]
324061323

[11  Observe o sentido de rotagdo permitido.

"Ligacéo do acionamento MOVIMOT®" (— B 41),

fungdes do terminal S.Hor./Paragem, S.A-Hor./Paragem com controlo através da interface RS485
[21  Bucim metélico CEM
[3] Potenciémetro com utilizagao da tensao de referéncia de 10 V [A]

ou sinal analdgico sem potencial [B]

6 10V +— < 6 10V <
A s g B <
Hre 71+ s 9 1 §

10 L 10 L1
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5 Instalagao elétrica
Ligacao das opgbes do MOVIMOT®

5.7.10 Ligacao da opgao MWF11A

Informacdes adicionais sobre a instalagdo da op¢gao MWF11A podem ser encontradas
no "Montagem da opgdo MWF11A™ (— B 28).

A figura seguinte mostra a ligagdo da opcdo MWF11A:

(4[3[2]1]  [3[2[1] [3]2[1]
X1 X2 X3
MWF11A
X4 X5
[1]2[3]4]5]6]7]8]9] [1][2[3[4]
9007202439315339

Interface RS485
X1 1 RS485 + (Ligagdo ao MOVIMOT®)

2 RS485 - (Ligagdo ao MOVIMOT®)

3 RS485 GND (Ligagdo ao MOVIMOT®)

4 Blindagem
Entrada de frequéncia
X2 1 A

2 Sem fungao

3 GND
Alimentagao de tensao
X3 1 +24 V (IN)

2 +24 V (OUT)

3 GND
Terminais de controlo
X4 1 Habilitacdo do sentido horario

2 Habilitagdo do sentido anti-horario

3 Habilitagdo/Paragem rapida

4 n11

5 n12

6 Reset a irregularidade

7 /Irregularidade na saida

8 /Irregularidade na saida (a prova de curto-circuito)

9 GND

Entrada analégica (diferencial)

X5 1 10 V desl. (para potenciometro de referéncia de
47 kQ)

Al11
Al12 (referéncia)
GND
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Instalacao elétrica 5
Ligacao das opg¢des do MOVIMOT®

Ligagado da op¢cao MWF11A no modo Broadcast
A figura seguinte mostra um exemplo de instalacdo da op¢ao MWF11A no modo

Broadcast:
1] 1]
==l 111
3 k”:T 3 T_:'J<::T 3 3
) ) o) § 1 [4]
L»/MOVIMOT® |  L./MOVIMOT® ol 4 T
[2] 3] 7622 ono] A
3 3 5 | || |
L’ [ v
[4[3[2[1] [3[2[1] [3]2[1]
X1 X2 X3
MWF11A == m————————---
1] e
_1 234
|1|2|3|4|5|6|7|8|9| |1|2|3|4| 2

l
! .
| l
| l
| l
| l
| I !
1 o
| |
1
: +UBZ ov :
| l
| l
| l
| l
| l
| l
| l
| l
| l
| l

47 kO <
g o
—_ 3 N,
o |
1= )
+U, OV !
9007202439397899

[11  Alimentacgao

[2] MOVIMOT® com endereco 1

[8] MOVIMOT® com enderego 2

[4] Gerador de fungdes

[5] Em ambientes com elevado nivel de interferéncia, a blindagem da RS485 tem que ser ligada a terra
na chapa de montagem do quadro eléctrico.

[6] Habilitagdo do sentido horario/paragem

[7] Habilitagdo do sentido anti-horario/paragem

[8] Habilitagado/Paragem rapida

[91 Reset airregularidade

[10] /Falha

[11] Selecgao da referéncia alternativa

[12] Entradal

[13] Entrada U
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Instalagao elétrica
Ligacao das opgbes do MOVIMOT®

5.7.11 Ligacao da ventilagao forcada V

Os motores trifasicos da série DR.. podem ser fornecidos com ventilagdo forgada V
opcional. A utilizagdo da ventilagdo forcada V aumenta a gama de ajuste da
velocidade nominal. Desta forma, sdo possiveis velocidades continuas superiores a
150 rpm (5 Hz).

A figura seguinte mostra a ligagdo do cabo da ventilagdo forcada:

9007202424404491
A figura seguinte mostra um exemplo de ligagédo da ventilagdo forgada V:

MOVIMOT®
©olm (o] ool
- - —| O AN ™
0Ol -2 oy I I
<= |=loe8lN &ls 24V |
Q| 2>22>¢<’§>“2>u2>u<’”><°’_
> ANl g|lol |
£ 812 |h|d
—|& n:g..‘:x:cn:n: 2l 2
1
DC 24V
3182111115

NOTA

Em motores com ventilador da ventilagado forgcada V configurar o paradmetro Tipo de
arrefecimento P341 em "Arrefecimento por ar forgado".

fde
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5.8 Ligacao mestre do bus RS485

Instalacao elétrica 5
Ligagdo mestre do bus RS485

A figura seguinte mostra a ligagdo de um mestre de bus RS485:

MOVIMOT®
©|m o ©lo|o|a
A ~| o AN ™
EeARN ~ | R~ o]~
<t |~ —[OOIMNAN|N|N™M
X|[% E<t><><><><><><

> ANl ©laol | T
£ 812 »|n
—|& n:C_:lE:cxn:n:

—
—_
fa—

RS485
Busmaster
(SPS/PLC )

RS485 | |

DC24V

[3] T

[11  Observe o sentido de rotagao permitido.

18014398833771531

Ver capitulo "Ligagao do acionamento MOVIMOT®"" (— B 41),
fungdes do terminal S.Hor./Paragem, S.A-Hor./Paragem com controlo através da interface RS485

[2]  Bucim metalico CEM

[3] Compensagcéo de potencial MOVIMOT® / Mestre RS485
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5 Instalagao elétrica
Ligagéo da consola DBG

5.9 Ligagao da consola DBG
Os accionamentos MOVIMOT® possuem um interface de diagndstico X50 (conector
RJ10) para colocagdo em funcionamento, configuragdo dos pardmetros e assisténcia.

A interface de diagndstico X50 esta instalada por baixo do bujao no lado de cima do
conversor MOVIMOT®.

Antes de ligar a ficha da interface de diagndstico, desaparafuse o bujao.

A AVISO!
Perigo de queimaduras devido a superficies quentes no accionamento MOVIMOT®
(especialmente a superficie do dissipador).

Ferimentos graves.
« Aguarde até que o accionamento MOVIMOT® arrefega suficientemente antes de

tocar nele.

m/m«sﬁos
® S o,
MOVIMOT®  _ S W % ~

DBG

18014399653617291

Opcionalmente, a consola DBG pode ser ligada ao accionamento MOVIMOT®
utilizando a opgédo DKG6E0B (cabo de extensao de 5 m).

Cabo de Descrigao (= kit de entrega) Referéncia

extensao

DKG60B + Comprimento: 5 m 08175837
« Cabo blindado de 4 fios (AWG26)
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Instalacao elétrica 5
Ligacédo do PC

5.10 Ligagao do PC
Os acionamentos MOVIMOT® possuem um interface de diagndstico X50 (conector
RJ10) para colocagdo em funcionamento, configuragdo dos pardmetros e assisténcia.

A interface de diagnéstico [1] esta instalada por baixo do bujdo no lado de cima do
conversor MOVIMOT®.

Antes de ligar a ficha da interface de diagndstico, desaparafuse o bujao.

A AVISO!
Perigo de queimaduras devido a superficies quentes no acionamento MOVIMOT®
(especialmente a superficie do dissipador).

Ferimentos graves.

« Aguarde até que o acionamento MOVIMOT® arrefeca suficientemente antes de
tocar nele.

A ligagao da interface de diagnoéstico com um PC disponivel é configurada com o
adaptador de interface USB11A (referéncia 08248311).

Kit de entrega:

+ Adaptador de interface USB11A

» Cabo com conector de ficha RJ10
» Cabo de interface USB

(1]

®
USBTMA NOV'MOT
USB @@ RJ10 &@

©) SEW
AAA [EEE]

Q)

9007199713527051
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"

Viséo geral
6 Modo de colocagdao em funcionamento "Easy"
6.1 Visao geral

Para efectuar a colocagdo em funcionamento dos accionamentos MOVIMOT®, é

possivel seleccionar entre os seguintes modos de colocagdo em funcionamento:

« Na colocagdo em funcionamento no modo "Easy", o accionamento MOVIMOT® ¢
colocado em funcionamento de forma rapida e simples, utilizando os micro-
interruptores S1, S2 e interruptores 2, t1.

» Na colocagdo em funcionamento no modo "Expert", estd disponivel um conjunto
de parametros avangados. Com o software MOVITOOLS® MotionStudio ou a
consola DBG, é possivel ajustar os parametros a sua aplicagéo.

Informacgdes sobre a colocagdo em funcionamento com o modo "Expert" podem
ser encontradas no capitulo "Colocagao em funcionamento do modo "Expert" com
fungdes dos parametros™ (— B 134).
6.2 Instrugdes gerais para a colocagao em funcionamento
NOTA
i Ao efetuar a colocagdo em funcionamento, € fundamental respeitar as informacdes

gerais de seguranga apresentadas no capitulo "Informacdes de seguranga".

A AVISO

Perigo de esmagamento se as tampas n&o estiverem montadas ou estiverem
danificadas.

Ferimentos graves ou morte.

» Instale as tampas de protecao do sistema corretamente (consulte as instrugdes
de operagédo do redutor).

* Nunca coloque a unidade em funcionamento sem a tampa de protecao
instalada.

A AVISO

Choque elétrico devido a condensadores nao descarregados completamente.
Ferimentos graves ou morte.

» Desligue a tensdo no conversor. Cumpra, apds a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

a AVISO

Irregularidades no funcionamento das unidades em caso de -configuragbes
incorretas.

Ferimentos graves ou morte.

» Observe as instrugdes para a colocagao em funcionamento.

+ Ainstalacdo deve ser realizada apenas por pessoal qualificado.
» Selecione apenas as configura¢des adequadas para as fungdes.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy" 6
Pré-requisitos

a AVISO

Perigo de queimaduras devido a superficies quentes da unidade (por exemplo, do
dissipador).

Ferimentos graves.

» Nao toque na unidade até ela ter arrefecido suficientemente.

NOTA
i Para garantir a operagdo sem irregularidades, ndo desligue ou ligue os cabos de
poténcia ou de sinal durante a operagao.
NOTA
i » Antes da colocacdo em funcionamento, remova o revestimento de protegdo dos
LEDs de estado. Antes de colocar a unidade em funcionamento, remova as
peliculas protetoras das chapas de caracteristicas.
* Respeite o tempo minimo de 2 segundos para voltar a ligar o contactor de
alimentagcdo K11.
6.3 Pré-requisitos

Para a colocagao em funcionamento sao aplicadas as seguintes condicoes:

« O accionamento MOVIMOT?® est4 instalado correctamente (instalagdo mecanica e
eléctrica).

* O arranque involuntario do acionamento é impedido tomando as respetivas
medidas de prevencao.

+ Foram tomadas as respetivas medidas de precaugdo para evitar acidentes
pessoais ou no equipamento.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Descrigcao dos elementos de controlo

6.4 Descri¢cao dos elementos de controlo

6.4.1 Potenciometro de referéncia f1

ATENCAO

Perda do indice de protecao garantido se os bujées do potenciometro de referéncia
f1 e da interface de diagndstico nédo estiverem instalados ou estiverem instalados
incorretamente.

Danificagédo do conversor MOVIMOT®,

» Volte a aparafusar o bujdo do potenciometro de referéncia com a junta apoés ter
feito o ajuste do valor de referéncia.

Dependendo do modo de operagéo, o potencidmetro f1 assume fungdes diferentes:

» Controlo binario: Configuragéo da referéncia f1
(f1 é selecionado através do terminal f1/f2 X6:7,8 =
IIOII)

+ Controlo via RS485: Ajuste da frequéncia maxima f.,,

f1 [Hz] 1007

18014398838894987
[11 Posicao do potenciometro
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Modo de colocagdao em funcionamento "Easy" 6
Descrigcao dos elementos de controlo

6.4.2 Comutador f2

Dependendo do modo de operagéo, o interruptor f2 assume fungdes diferentes:

» Controlo binario: Configuracao da referéncia 2
(f2 é selecionado através do terminal f1/f2 X6:7,8 =
ll1 ll)

» Controlo via RS485: Ajuste da frequéncia minima f,

Comutador 2

Posicéao 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Referéncia f2 [Hz] 5 7 |10 |15 |20 | 25| 35|50 |60 | 70 |100
Frequéncia minima 2 5 7 |10 (12|15 |20 | 25| 30 | 35 | 40
[Hz]

6.4.3 Comutador t1

O comutador t1 é usado para regular a aceleragdo do acionamento MOVIMOT®. Os
tempos de rampa referem-se a uma mudanga de passo do valor de referéncia de
1500 rpm (50 Hz).

Comutador t1
Posicao 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Tempo de rampa t1 01102/03[05|07]| 1 2 3 5 7 10
[s]
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Descrigcao dos elementos de controlo

6.4.4

Micro-interruptores S1 e S2

ATENGAO

Danificagdo dos micro-interruptores em caso de utilizacdo de ferramentas nao

adequadas.

Danificagdo dos micro-interruptores.

» Ajuste os micro-interruptores apenas com ferramentas adequadas, por ex.,
chave de fendas com lamina de largura < 3 mm.

» Aforga utilizada para mover os micro-interruptores ndo deve exceder 5 N.

9007199881389579
Micro-interruptor S1:
S1 1] 2] 3] 4 5 6 7 8
Significado Codificagao binaria Protecao Nivel de Frequéncia | Amortecimen

do enderec¢o de unidade | do motor | desempenho do PWM to operagao

RS485 motor em vazio
2° 2! 22 23
ON 1 1 1 1 Desligado Motor Variavel Ligado
um estagio (16, 8, 4 kHz)
menor
OFF 0 0 0 0 Ligado Motor 4 kHz Desligado
ajustado
Micro-interruptor S2:
s2 1 2 3 4 56|78
Significado Tipo de travao | Desbloqueame | Modo de | Monitorizaca Codificagao binaria
nto do travao | operagao o da das funcgoes
sem velocidade adicionais
habilitagao
20| 2" | 22 | 2

ON Travao opcional Ligado u/f Ligado 1 1 1 1
OFF Travao standard Desligado VFC Desligado 0 0 0 0
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Descrigao dos micro-interruptores S1

6.5 Descrigdo dos micro-interruptores S1

6.5.1 Micro-interruptores S1/1 — S1/4

Selecgio do enderego RS485 do acionamento MOVIMOT® através de codificagio

binaria

Enderegco | 0 (|1 (2 |3 | 4|5 6|7 8|9 (10{11 12|13 |14 |15
decimal

S1/1 - [ X| - | X| - | X|[-|X|-|X|-|X|-|X|-|X
S$1/2 - =X | X|-]|=-[X|X|-]|-|X|[X|-|-|X|X
S1/3 - === | X[|X[X|X|-|-]|-|-|X|X|X|X
S1/4 - | - - == -]/ X[X|X|X|X|X|[X|X

| X |=oN |- |=oFF

Configure os seguintes enderecos, em fungdo do tipo de controlo do conversor

MOVIMOT®:

Controlo Enderego
RS485

Controlo binario 0

Via consola de operagédo (MLG..A, MBG..A) 1

Via interface de bus de campo (MF..) 1

Via MOVIFIT®-MC (MTM..) 1

Via interface de bus de campo com maédulo inteligente (MQ..) 1-15

Via mestre RS485 1-15

Via conversor de referéncia MWF11A 1-15

6.5.2 Micro-interruptor S$1/5
Protecao do motor ligada / desligada

Em caso de montagem do conversor MOVIMOT® préxima do motor, é necessario
desligar a protegao do motor.

Para, mesmo assim, garantir a protegdo do motor, € necessario instalar um TH
(termostasto bimetalico). Neste caso, o TH abre o circuito elétrico do sensor quando é
atingida a temperatura de reagdo nominal (consulte o manual do distribuidor de
campo).

Manual de Operagéo — MOVIMOT®MM.D  ©§ /



Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Descrigao dos micro-interruptores S1

6.5.3 Micro-interruptor S1/6

Estagio de poténcia do motor menor

Quando ativado, o micro-interruptor S1/6 permite a atribuicdo do conversor
MOVIMOT® a um motor com etapa de poténcia menor. A poténcia nominal da
unidade permanece inalterada.

Ao utilizar um motor com uma poténcia menor, o conversor MOVIMOT® possui,
em relagdo ao motor, um nivel de poténcia maior. Como tal, deve ser aumentada
a capacidade de sobrecarga do acionamento. Pode ser utilizada por alguns
instantes uma corrente maior o que resulta binarios maiores.

A finalidade do micro-interruptor S1/6 € o aproveitamento por alguns instantes, do
maior binario do motor. O limite de corrente da unidade é sempre o0 mesmo
independentemente da posi¢cao do interruptor. A funcdo de protecdo do motor é
ajustada dependendo da posigédo do micro-interruptor.

Neste tipo de operagdo com S1/6 = "ON", ndo é possivel uma protegdo de queda
do motor.

A configuragédo necessaria do micro-interruptor S1/6 depende do tipo do motor e,
por isso, também do maédulo Drive-ID no conversor MOVIMOT®.

Verifique primeiro o tipo do modulo Drive-ID no conversor MOVIMOT®. Configure
o micro-interruptor S1/6 de acordo com as seguintes tabelas.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Descrigao dos micro-interruptores S1

Motor com ponto operacional 400 V/50 Hz

Valido para MOVIMOT® com os seguintes médulos Drive-ID:

Médulo Drive-ID Motor
Identificagao Cor de Referéncia Tenséao de Frequéncia da
identificagao alimentacao [V] alimentacao [Hz]
DRS/400/50 Branco 18214371 230/400 50
DRE/400/50 Laranja 18214398 230/400 50
DRP/230/400 Castanho 18217907 230/400 50
DRN/400/50 Azul claro 28222040 230/400 50
Configuragao do micro-interruptor S1/6:
Poténcia Tipo de motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor com ligagao A Motor com ligagdo A
[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S1/6 = OFF S1/6 = ON
DR63L4/..
0.25 DRES0SA4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
DRS7184/..
0.37 DRES0S4/ . MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
DRS71M4/..
0.55 DRESOM4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE8OM4/..
0.75 DRP9OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE9OM4/..
1.1 DRPYOL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE90L4/..
1.5 DRP100M4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRNO90L4/..
DRS90L4/..
DRE100M4/..
2.2 DRP100L4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100S4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.0 DRP112M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE13284/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Descrigao dos micro-interruptores S1

Motor com ponto operacional 460 V/60 Hz

Valido para MOVIMOT® com os seguintes médulos Drive-ID:

Médulo Drive-ID Motor
Identificagao Cor de Referéncia Tenséao de Frequéncia da
identificagao alimentacao [V] alimentacao [Hz]
DRS/460/60 Amarelo 18214401 266/460 60
DRE/460/60 Verde 18214428 266/460 60
DRP/266/460 Beije 18217915 266/460 60
DRN/460/60 Verde-agua 28222059 266/460 60
Configuragao do micro-interruptor S1/6:
Poténcia Tipo de motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor com ligagao A Motor com ligagdo A
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMOS5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRS80S4/..
DRE80M4/..
0.75 DRPOOMA4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRN80M4/..
DRS80M4/..
DRE9S0M4/..
11 DRPYOL4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRN90S4/..
DRS90M4/..
DRE9OL4/..
1.5 DRPYOLA4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRN90LA4/..
DRS90L4/..
DRE100L4/..
2.2 DRP112M4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRN100L4/..
DRS100M4/..
DRE100LC4/..
3.7 DRP132S4/ . MM30D.. MM40D.. - -
DRN100L4/..
DRS100LC4/..
4.0 DRE13254/.. MM40D.. - - -
DRN112M4/..
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Modo de colocagdao em funcionamento "Easy" 6
Descrigao dos micro-interruptores S1

Motor com gama de tensodes 50/60 Hz

Valido para MOVIMOT® com os seguintes médulos Drive-ID:

Médulo Drive-ID Motor
Identificagao Cor de Referéncia Tenséao de Frequéncia da
identificagao alimentacao [V] alimentacao [Hz]
DRS/DRE/50/60 Roxo 18214444 220 —240/380 — 415 50
254 — 277/440 — 480 60
DRS/DRN/50/60 Verde 28222067 220 - 230/380 — 400 50
esbranquicado 266/460 60
Configuragao do micro-interruptor S1/6:
Poténcia Tipo de motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor com ligagao A Motor com ligagdo A
[kW] S$1/6 = OFF S1/6 = ON S$1/6 = OFF S1/6 = ON
0.25 DR63L4/.. - MMO3D.. MMO3D.. MMO5D..
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
DRE8OM4/..
0.75 DRN8OM4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
DRE90M4/..
1.1 DRN90S4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
DRE9OL4/..
1.5 DRNOOL4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
DRE100L4/..
2.2 DRN100L4/ . MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
DRE100LCA4/..
3.0 DRN100L4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
DRE13284/..
4.0 DRN112M4/.. MM40D.. - - -

Motor com ponto operacional 380 V/60 Hz (ABNT-regulamentagao para Brasil)

Valido para MOVIMOT® com os seguintes médulos Drive-ID:

Médulo Drive-ID Motor
Identificagao Cor de Referéncia Tensao de Frequéncia da
identificagao alimentagao [V] alimentagao [Hz]

DRS/DRE/380/60 Vermelho 18234933 220/380 60
Configuragao do micro-interruptor S1/6:
Poténcia Tipo de motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00

Motor com ligagao A Motor com ligagdo A

[kW] S$1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.37 DRS71S4/.. MMO3D.. MMO5D.. MMO5D.. MMO7D..
0.55 DRS71M4/.. MMO5D.. MMO7D.. MMO7D.. MM11D..
0.75 DRES80S4/.. MMO7D.. MM11D.. MM11D.. MM15D..
1.1 DRE80M4/.. MM11D.. MM15D.. MM15D.. MM22D..
1.5 DRE9OM4/.. MM15D.. MM22D.. MM22D.. MM30D..
2.2 DREQOL4/.. MM22D.. MM30D.. MM30D.. MM40D..
3.0 DRE100M4/.. MM30D.. MM40D.. MM40D.. -
4.0 DRE100L4/.. MM40D.. - - -
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Descrigao dos micro-interruptores S1

Motor com ponto operacional 400 V/50 Hz e tecnologia LSPM

Valido para MOVIMOT® com os seguintes médulos Drive-ID:

Médulo Drive-ID Motor
Identificagao Cor de Referéncia Tenséao de Frequéncia da
identificagao alimentacao [V] alimentacao [Hz]
DRE...J/400/50 Laranja 28203816 230/400 50
DRU...J/400/50 Cinzento 28203194 230/400 50
Configuragao do micro-interruptor S1/6:
Poténcia Tipo de motor Conversor MOVIMOT® MM..D-503-00
Motor com ligagao A Motor com ligagdo A
[kW] $1/6 = OFF S$1/6 = ON S$1/6 = OFF S$1/6 = ON
0.25 DRU718J/.. - - MMO3D.. —
DRE71SJ4/..
0.37 DRU71MJ4/ . MMO3D.. - MMO5D.. -
DRE71MJ4/..
0.55 DRUS0SJ4/.. MMO5D.. - MMO7D.. -
DRE71MJ4/..
0.75 DRUSOMJ4/.. MMO7D.. - MM11D.. -
DRE80SJ4/..
1.1 DRU9OMJ4/. . MM11D.. - MM15D.. -
DRE8OMJ4/..
1.5 DRU9OLJ4/.. MM15D.. - MM22D.. -
DRE90OMJ4/..
2.2 DRU100MJ4/.. MM22D.. - MM30D.. -
DRE9OLJ4/..
3.0 DRU100LJ4/.. MM30D.. - MM40D.. -
4.0 DRE100MJ4/.. MM40D.. - - -

Ajuste da frequéncia PWM maxima

« Configurando o micro-interruptor S1/7 para "OFF", o MOVIMOT® funciona com

uma frequéncia PWM de 4 kHz.

+ Configurando o micro-interruptor S1/7 para "ON", o MOVIMOT® funciona com uma
frequéncia PWM de 16 kHz (baixo ruido). O MOVIMOT® comuta para uma
frequéncia menor, em fungdo da temperatura do dissipador e da carga do

6.5.4 Micro-interruptor S$1/7
conversor.
6.5.5 Micro-interruptor S$1/8

Amortecimento sem carga

Com a configuragdo do micro-interruptor S1/8 = "ON", esta fung¢ao reduz vibragdes de

ressonancia quando a unidade funciona sem carga.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Descrigao dos micro-interruptores S2

6.6 Descrigdo dos micro-interruptores S2

6.6.1 Micro-interruptor S2/1

Tipo de travao

+ Se for utilizado o travao standard, o micro-interruptor S2/1 tem que estar sempre
configurado para a posigéao "OFF".

+ Se for utilizado o travao opcional, o micro-interruptor S2/1 tem que estar sempre
configurado para a posigdo "ON".

21214220/PT - 10/2014

Motor Travao standard | Travao opcional
[Tipo] [Tipo]
400 V/50 Hz 380 V/60 Hz | 400 V/50 Hz S2/1 = OFF S2/1=ON
460 V/60 Hz ABNT LSPM-
Gama de tensoes 50/60 Hz Brasil Tecnolégica
DR.63L4 BRO3 -
DRS71S4 DRS71S4 DRE71SJ4 BEO5 BE1
DRE80S4 DRU71MJ4
DRS71M4 DRN80M4 DRS71M4 DRE71SJ4 BE1 BEO5
DRS80S4 DRE80S4 DRU80SJ4
DRE80M4 DRU80MJ4
DRP90M4 BE1 BE2
DRS80M4 DRN90S4 DRE80M4 DRE80SJ4 BE2 BE1
DRE90M4 DRU90MJ4
DRP90L4
DRS90M4 DRN90L4 DRE90M4 DRE90MJ4 BE2 BE1
DRE90L4
DRP100M4 DRU90LJ4 BE2 BE5
DRS90L4 DRN100LS4 DRE90L4 DRE90MJ4 BE5 BE2
DRE100M4 DRU100MJ4
DRE100L4
DRP100L4
DRS100M4 DRN100L4 DRE100M4 DRE90OLJ4 BE5 BE2
DRS100L4 DRE100L4 DRE100MJ4
DRS100LC4 DRU100LJ4
DRE100LC4
DRP112M4 DRN112M4 BE5 BE11
DRE132S4
DRP112S4
Tensao de travagem recomendada
Tipo de MOVIMOT® (conversor) Preferéncia-
Tensao do travao

MOVIMOT® MM..D-503, tamanho 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, tamanho 2 (MM22.. — MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233, tamanho 1 e 2 (MMO03.. - MM40..)
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6.6.2 Micro-interruptor S2/2
Desbloqueio do travao sem habilitagao

Se o micro-interruptor S2/2 estiver configurado para "ON", é também possivel
desbloquear o travdo mesmo quando nao ha habilitagido do acionamento.

Fungdes com controlo binario

No caso de controlo binario, o travao pode ser desbloqueado aplicando sinal no
terminal f1/f2 X6:7,8, sob as seguintes condic¢des:

Estado do terminal Estado de Estado |Fungéo travao
DO EN 1/f2 habilitagao f:le |
X6:11,12 | X6:9,10 | X6:7,8 irreguia
ridade
" "o" "o" Unidade Nenhu |O conversor MOVIMOT®
"o" " habilitada ma controla o travéo.
falha N3 | valor de referéncia 1
unidade
" "0" " Unidade Nenhu |O conversor MOVIMOT®
"o" " habilitada ma controla o travao.
falha N3 | valor de referéncia f2
unidade
" " "0" Unidade ndo |Nenhu |O travao esta fechado
"o" "o" habilitada ma
falha na
unidade
" " " Unidade ndo |Nenhu |O travao esta fechado
habilitada ma
falha na
unidade
"0" "0" " Unidade Nenhu |O travao é desbloqueado
nao ma para agdo manual."
habilitada falha
na
unidad
e
Todos os estados sao Unidade n&o |lIrregula | O travéo esta fechado
possiveis habilitada ridades
na
unidade

1) No modo "Expert", € necessario configurar o pardmetro P600 (configuracdo dos terminais) para
"0" (valor por defeito) => "Comutacao da referéncia S.A.Hor. /Paragem — S.Hor. /Paragem".
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Descrigao dos micro-interruptores S2

Fungdes com controlo via RS485

Em caso de controlo via RS485, o desbloqueio do travdo da-se através do controlador
na palavra de controlo:

Master MOVIMOT®
SESE e e e PO

| _Po1 | po2 | PO3

[ et | p2 | P

<1 Pl

329547915

PO = Dados de saida do processo Pl = Dados de entrada do processo
PO1 = Palavra de controlo P11 = Palavra de estado 1
PO2 = Velocidade [%] PI2 = Corrente de saida
PO3 = Rampa P13 = Palavra de estado 2
DO = Saidas binarias DI = Entradas binarias

Colocando o bit 8 na palavra de controlo, o travdo pode ser desbloqueado sob as
seguintes condigdes:

Bloco de controlo basico
15 14 |13 |12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Palavra de controlo
N&o ocupado Bit | Bit Nao "t = N&o ocupado” "1 1 0" = Habilitagao,
"o" | "8" ocgﬁ))ad Reset sen&o paragem

L e e . . ~
Terminais virtuais para desbloqueio do travao sem
habilitagao do acionamento

Terminal virtual para aplicar o travao e inibir o estagio de
saida, comando de controlo "Paragem"”

1) Recomendagéo para todos os bits ndo ocupados = "0"

Estado da Estado de irregularidade Bit de estado 8 |Func¢ao travao
habilitagao na palavra de

controlo
Unidade Nenhuma falha na unidade/ "o" O conversor MOVIMOT®
habilitada nenhum timeout na comunicagao controla o travao.
Unidade Nenhuma falha na unidade/ " O conversor MOVIMOT®
habilitada nenhum timeout na comunicacgao controla o travao.
Unidade Nenhuma falha na unidade/ "0" O travao esta fechado
nao habilitada nenhum timeout na comunicagéo
Unidade Nenhuma falha na unidade/ " O travao é desbloqueado
nao habilitada nenhum timeout na para agao manual.

comunicagao

Unidade
ndo habilitada

Irregularidade na unidade/ "1" ou "0" O travao esta fechado
timeout na comunicacgao
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Selec¢ao da referéncia com controlo binario

Selecao da referéncia com controlo binario, em fungao do estado do terminal f1/f2 X6:

7,8:
Estado da Terminal f1/f2 X6:7,8 Valor nominal de referéncia
habilitagao ativo

Unidade habilitada |Terminal f1/f2 X6:7,8 ="0" | Potenciometro do valor de
referéncia f1 ativo

Unidade habilitada |Terminal f1/f2 X6:7,8 ="1" | Potenciometro do valor de
referéncia f2 ativo

Comportamento quando a unidade nao esta pronta a funcionar

Quando a unidade néo esta pronta a funcionar, o travao é sempre aplicado seja qual
for o estado do terminal f1/f2 X6:7,8 ou do bit 8 na palavra de controlo.

LED de sinalizagao

O LED de estado pisca em intervalos curtos (tjg.go : tiesigaso = 100 ms : 300 ms),
quando o travao foi desbloqueado para agdo manual. Isto aplica-se, tanto para o
controlador binario, como para o controlador via RS485.

6.6.3 Micro-interruptor S2/3
Modo de operagao
*  Micro-interruptor S2/3 = "OFF": Modo VFC para motores de 4 polos
*  Micro-interruptor S2/3 = "ON": Modo U/f reservado para situagdes extraordinarias

6.6.4 Micro-interruptor S2/4
Monitorizagao da velocidade

A monitorizagédo da velocidade (S2/4 = "ON") é usada para protecao do acionamento
em caso de bloqueio.

Se o acionamento funcionar no limite de corrente durante mais de 1 segundo com a
monitorizagdo de velocidade ativa (S2/4 = "ON"), o conversor MOVIMOT® emite a
irregularidade "Monitorizacdo da velocidade". O LED de estado do conversor
MOVIMOT® sinaliza a falha piscando a vermelho em intervalos lentos (cddigo de erro
08). Esta irregularidade ocorre, apenas, se o limite de corrente for alcangado durante
todo intervalo do tempo de resposta configurado.

6.6.5 Micro-interruptores S2/5 — S2/8
Fun¢des adicionais

As fungdes adicionais podem ser activadas através do cddigo binario dos micro-
interruptores S2/5 — S2/8. As funcgdes adicionais possiveis podem ser activadas da
seguinte forma:

Valor 0/1/2|3|4|5|6 7|89/ (1011|1213 (14|15
decimal

S2/5 - [ X| - | X| - | X|[-|X|-|X|-[X|-|X|-|X
S$2/6 - =X | X|-]|=-[X|X|-]|-]|X|[X|-|-|X|X
S2/7 - == |- X[ X[X|X|-|-]|-|—-|X|X|X|X
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Valor 0/ 1|2 3|4 |56 |7 |8|9(10(11 12|13 |14 |15
decimal
S2/8 - - =-=-1-1- - [ X | X | X[ X | X|X|X|X

X |=ON — |=OFF

6.7 Fungoes adicionais possiveis para MM..D-503-00
6.7.1 Visao geral das fun¢des adicionais possiveis
Nos micro-interruptores S2/5 — S2/8 podem ser activadas as seguintes funcgbes
adicionais:
Valor Descrigdo resumida Modo de operagcao Descrigao
cece! Controlo |Controlado
via RS485 | r binario

0 Fungdes basicas, nenhuma fungéo adicional activa X X -
MOVIMOT® com tempos de rampa aumentados X X "(—>B78)

2 MOVIMOT® com limite de corrente ajustavel X X "(—>B79)
(com falha excedida)

3 MOVIMOT® com limite de corrente ajustavel X X "(—>B79)
(comutavel através do terminal f1/f2 X6:7,8)

4 MOVIMOT® com parametrizagao do bus X - "(— B82)

5 MOVIMOT® com protecgéo do motor via TH X - "(— B284)

6 MOVIMOT® com frequéncia PWM méaxima de 8 kHz X X " (— B 85)

7 MOVIMOT® com arranque/paragem rapidos X X " (— 2 86)

8 MOVIMOT® com frequéncia minima de 0 Hz X X " (— 2 88)

9 MOVIMOT® para aplicagbes de elevagio X X " (— 2 89)

10 MOVIMOT® com frequéncia minima de 0 Hz e X X " (— B 93)
binario reduzido a baixas frequéncias

11 Monitorizacdo da falha na fase de alimentagéo X X " (—B94)
desactivada

12 MOVIMOT® com arranque/paragem rapidos e X X " (— B 95)
protecg¢ao do motor via TH

13 MOVIMOT® com monitorizagéo da velocidade X X " (— B 98)
ampliada

14 MOVIMOT® com compensagao do escorregamento X X " (— B 102)
desactivada

15 N&o atribuido - - -
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Funcbdes adicionais possiveis para MM..D-503-00

6.7.2 Funcao adicional 1

MOVIMOT® com tempos de rampa aumentados

Descricao das fungoes

ON

5 6 7 8

S2

E possivel ajustar os tempos de rampa até 40 s.

329690891

Em caso de controlo via RS485, é possivel transmitir um tempo de rampa maximo de
40 s utilizando 3 dados do processo.

Tempos de rampa alterados

Comutador t1

Posicao

0

1

10

Tempo de rampa t1

[s]

0,1

0,2

0,3

0,5

0,7

20

25

30

35

40
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy" 6
Funcbes adicionais possiveis para MM..D-503-00

6.7.3 Funcao adicional 2

MOVIMOT® com milite de corrente ajustavel (com falha excedida)

ON

f
iss
5 6 7 8
S2
329877131

Descricao das fungoes
O limite de corrente é ajustavel no interruptor f2.

O valor de referéncia f2 (com controlo binario) e a frequéncia minima (com
controlador via RS485) ndo podem ser alterados e possuem o0s seguintes valores

fixos:
Referéncia 2: 5Hz
Frequéncia minima: 2 Hz

A funcdo de monitorizagéo s6 é efectiva acima de 15 Hz. Se o accionamento trabalha
no limite de corrente durante mais de 500 ms, a unidade comuta para estado de
irregularidade (irregularidade 44). O LED de estado sinaliza este estado através de
um sinal vermelho intermitente rapido.

Limites de corrente ajustaveis

% Comutador f2
Posicao 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
= lox [%] von | 90 | 95 | 100 | 105|110 | 115|120 | 130 | 140 | 150 | 160

6.7.4 Func¢éao adicional 3

MOVIMOT® com limite de corrente ajustavel (comutavel através do terminal f1/f2
X6:7,8), com redugao da frequéncia, se excedido

ON

O
min

5 6 7 8

S2
329910539

Descrigao das fungoes

O limite de corrente pode ser ajustado através do interruptor f2. Através do terminal
de entrada binaria f1/f2 pode ser comutado entre o limite maximo de corrente e o
limite de corrente.

Resposta quando o limite de corrente é atingido

Quando o limite de corrente é alcangado, a unidade reduz a frequéncia e mantém a
rampa. Esta medida impede um aumento da corrente.

Se a unidade trabalha no limite de corrente, este estado é sinalizado pelo LED de
estado através de um sinal verde intermitente rapido.
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Valores internos do valor de referéncia f2 / frequéncia minima
As seguintes fung¢des deixam de ser possiveis:

+ Com controlo binario a comutagao entre o valor de referéncia f1 e o valor de
referéncia f2 é feita através do terminal f1/f2 ndo é possivel.

* Com controlador via RS485 o ajuste da frequéncia minima ndo é possivel. A
frequéncia minima possui um valor fixo de 2 Hz.

Limites de corrente ajustaveis

% Comutador f2
Posicao 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
) lnax [%] VON Iy 60 | 70 | 80 | 90 | 100 | 110|120 | 130 | 140 | 150 | 160

Selecc¢ao dos limites de corrente através de terminal de entrada binaria f1/f2

f1/f2="0" O limite de corrente por defeito esta activo.

24V X6:1,2,3

“LR(C¥X6:11,12
- L¥)X6:9,10
—1f1/f2 X6: 7,8

f1/f2="1" O limite de corrente ajustado através do comutador
f2 estéa activo.

A comutacao também pode ser realizada com a
unidade habilitada.

24V X6:1,2,3

- R(¥X6:11,12
—L¥)X6:9,10
f1/f2 X6:7,8
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Influéncia na curva caracteristica da corrente

A escolha de um limite de corrente menor tem como efeito uma avaliacdo da curva do
limite de corrente com um factor constante.

Motor com ligagdo em estrela

Imax / In [%]

200

160

100

50

(1]

(2]

100 f[Hz]

331979659

[11 Curva caracteristica do limite de corrente fungao standard
[2] Curva do limite de corrente reduzida para a fung&o adicional 3 e terminais f1/f2

X6:7,8 ="1"

Motor com ligagdo em triangulo

Imax / In [%]
200

A

160

(1]

(2]

100

50
0

50

Lo )

7 100 f[Hz]

332087051

[1] Curva caracteristica do limite de corrente funcdo standard
[2] Curva do limite de corrente reduzida para a fung¢éo adicional 3 e terminais f1/f2

X6:7,8 ="1"
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6.7.5 Funcgao adicional 4

e

MOVIMOT® com ajuste de parametros do bus

ON

it
ssts
5 6 7 8
S2
329944715

NOTA

Ao activar a fungao adicional 4, apenas esta disponivel uma quantidade limitada de
pardmetros. Se for necessario configurar parametros adicionais, a SEW-
EURODRIVE recomenda usar a "Expert" com fungdes de paradmetros" (— B 137).

A funcéo adicional 4 esta implementada exclusivamente para controlador via RS485
em conjunto com as interfaces do bus de campo MQ.. com mddulo inteligente
integrado.

Descricdo das fungoes

O potenciémetro f1 e os interruptores f2 e t1 sdo desactivados. As regulagbes do
potenciémetro e dos interruptores sdo ignoradas pelo conversor MOVIMOT®. No
entanto, o conversor MOVIMOT® continua a ler a configuragdo dos micro-
interruptores. Fungdes alteradas através dos micro-interruptores ndo podem ser
alteradas através do bus.

Esquema de ligagdes

/\
| g 8 _!_ [ ¥ [CINTERBUS |
ST DesficeNet

(1]

| MQ..

USBT1A

MOVIMOT®
18014398841614091

[11 Bus de campo
[2] Interface de diagndstico
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Funcbes adicionais possiveis para MM..D-503-00

Alteragio dos parametros com MOVITOOLS® MotionStudio

Depois de ter aberto MOVITOOLS® "Motionstudio" > "Colocagido em funcionamento"
> "Estrutura em arvore dos parametros", podem ser acedidos os seguintes
parédmetros. Estes pardmetros poderdo entdo ser alterados e memorizados na

unidade.
Nome Valores indic |Param |Passos
e etro
Rampa de aceleragao 0.1-1-2000([s] |8807 |P130 |0.1s—-1s: 0.01
Rampa de 0.1-1-2000([s] |8808 |P131 |1s—-10s: 0.1
desaceleragéao 10s— 100 s: 1
100 s —2000s: 10
Frequéncia minima 2-100 [HZ] 8899 |P305 |0.1Hz
Frequéncia maxima" 2-100 [HZz] 8900 |P306 |0.1Hz
Limite de corrente 60 — 160 [%)] 8518 |P303 |1%
Tempo de pré- 0-04-2]s] 8526 |P323 |0.001s
magnetizagcao
Tempo de pés- 0-0.2-2]s] 8585 |P732 |0.001s
magnetizagao
Bloqueio de parametros |0: Desligado 8595 |P803 |-
1: Ligado
Definigado de fabrica 0: Nao 8594 |P802 |-
2: Estado de
entrega
Tempo de resposta para (0.1 —1-10.0[s] [8558 |P501 |0.1s
a monitorizagao da
velocidade
Tempo de habilitagao 0-2][s] 8749 |P731 |0.001s
do travao
Compensacgéo do 0—-500 [rpm] 8527 |P324 |0.2rpm
escorregamento?

Definicéo de fabrica = negrito

1) Exemplo: Frequéncia maxima = 60 Hz
Valor nominal via bus = 10 %
Valor nominal da frequéncia = 6 Hz

2) O valor é regulado para o escorregamento nominal do motor quando a
regulagao da fungéo adicional ¢ alterada.

Os valores de fabrica sdo activados quando a fungao adicional 4 é activada através
de micro-interruptor. Se a fungédo adicional seleccionada permanecer inalterada
depois da tenséo de servigo de 24 V ter sido desligada através de micro-interruptor,
sdo carregados da memodria EEPROM os ultimos valores validos, ao voltar a ligar a
unidade.

A frequéncia de arranque esta ajustada para o valor fixo de "0,5 Hz".

Se, por alguma razao, a referéncia ou a frequéncia maxima atingir um valor inferior ao
valor de frequéncia minima regulado, é assumido o valor de frequéncia minima.

Os parametros s6 sado avaliados nesta fungéo adicional.
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6.7.6

Funcao adicional 5

i

MOVIMOT® com protegdo do motor via TH

ON

329992459

NOTA

A fungao adicional s6 esta prevista para controlador via RS485, em combinagao com
uma montagem do conversor MOVIMOT® préxima do motor.

Descricdo das fungoes

Fung¢des em combinagido com interfaces de bus de campo MF.. e MQ..:

« Em caso de montagem do conversor MOVIMOT® préxima do motor, o TH coloca
os terminais "R" e "L" para "0" em caso de sobretemperatura.

+ A fungao adicional 5 gera a irregularidade 84 quando os terminais "R" ou "L" séo
abertos (sobretemperatura do motor).

* Arregularidade 84 é emitida através de um sinal intermitente no LED de estado
instalado no conversor MOVIMOT.

* Alrregularidade 84 gerada é também transmitida através do bus de campo.
Fungées em combinagdo com interfaces de bus de campo MQ..:

« Parametrizagcdo do bus MOVIMOT® de acordo com a "fungdo especial
4" (— B 82).

Fungdes em combinagdo com interfaces de bus de campo MF..:

* O potenciémetro f1 e os comutadores f2 e t1 sdo desactivados; sdo validos os
seguintes valores:

Nome Valor
Rampa de aceleragéao 1s
Rampa de desaceleragao 1s
Frequéncia minima 2 Hz
Frequéncia maxima 100 Hz

Limite de corrente

Limite de corrente por defeito

Tempo de pré-magnetizagao

04s

Tempo de pés-magnetizagao 0.2s
Tempo de resposta para a monitorizagao da 1s
velocidade

Tempo de habilitagao do travao Os

Compensacgao do escorregamento

Escorregamento nominal do
motor
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Condigdes para a ocorréncia da irregularidade 84

A falha 84 "Sobretemperatura do motor" ocorre apenas se todas as condigbes
seguintes forem cumpridas:

« A funcéo standard de protecgdo do motor MOVIMOT® esta desactivada através do
micro-interruptor S1/5 = "ON".

* Os terminais de sentido de rotacdo estdo ligados a alimentacdo de 24 V e
cablados através de um dispositivo TH, de acordo com a figura seguinte.

Para distribuidor de Para paragem préxima do
campo: motor com op¢ao P2.A:

e N
SEIRE M

b il QS

X EX

>

I
TH

TH

* O TH actuou devido a sobretemperatura no motor. A habilitagdo dos dois
terminais de sentido de rotagao € eliminada.

+ Existe tensao de alimentagéo.

NOTA

Se apenas existir tensdo de alimentagdo de 24 V no conversor MOVIMOT®, a
irregularidade nao ocorre.

fde

6.7.7 Funcéao adicional 6
MOVIMOT® com frequéncia PWM maxima de 8 kHz

ON
g
_ I
5 6 7 8
S2
330028171

Descricdo das fungoes
A fungéo adicional reduz a frequéncia PWM de 16 kHz para 8 kHz.

Com o micro-interruptor S1/7 = "ON", a unidade funciona com uma frequéncia PWM
de 8 kHz e, dependendo da temperatura do dissipador, comuta para 4 kHz.

S$1/7 sem fungao adicional 6 S$1/7 com fungao adicional 6
ON Frequéncia PWM variavel Frequéncia PWM variavel
16, 8, 4 kHz 8, 4 kHz
OFF Frequéncia PWM de 4 kHz Frequéncia PWM de 4 kHz

6
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6.7.8 Funcao adicional 7

MOVIMOT® com arranque / paragem rapida

“TT |

5 6 7 8
S2

330064651

Descricao das fungoes

Funcgéo parcial "Arranque rapido” (com controlo via RS485 + controlo binario)
+ O tempo de premagnetizagapo esta ajustado para o valor fixo 0.

* Apds a habilitagdo do accionamento, ndo é realizada uma pré-magnetizagéo. Isto
€ necessario para que a aceleragao possa ser iniciada o mais rapido possivel com
a rampa do valor de referténcia.

Com a funcéo adicional 7 ativa, a fungao de calibragcdo e a memoria térmica da
fungao de protecdo UL estdo inativas. Com a aplicagao de acordo com a aprovagao
UL deve ter em consideragado, que a temperatura inicial da fungdo de protegao do
motor ndo é igual a temperatura do motor.

Funcéo parcial "Paragem rapida” (s6 com controlo via RS485)

+ Em caso de controlo via RS485, é adicionada a fungéo "Paragem rapida" (aplicar
o travdo em caso de rampa de desaceleragdo). O bit 9 na palavra de controlo é
ocupado com esta funcdo como terminal virtual, de acordo com o perfil

MOVILINK®.
15|14 (13 (12|11 |10 | 9 8 7 6 5 4 321 0
N&o ocupado " Bit | Bit | Nao | "1"= Nao "110"=
"9" | "8" | ocupa | Reset| ocupado" habilitag&o,

1)

do Caso
contrario,
paragem

— Desbloqueio do travdo sem habilitagao.

Terminal virtual para "Aplicar o travao no
caso de rampa de desaceleragao”

1) Recomendagéo para todos os bits ndo ocupados = "0"
* Assim que o bit 9 é colocado durante a rampa de desaceleragcao, o conversor

MOVIMOT® aplica o travdo (directamente através da saida de travagem ou
através da saida a relé de sinalizagdo do MOVIMOT®) e inibe o estagio de saida.

+ Se a frequéncia do motor for inferior a frequéncia de paragem, o travao é
automaticamente aplicado, seja qual for o estado do bit 9.

* Apds a activagdo da paragem rapida, o accionamento s6 deve ser novamente
habilitado depois de parar completamente.
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Fluxograma controlo do travao no caso da fungdo parcial "Paragem rapida™:
(Controlo via RS485):

1
(1]

\
[2] n /
\

(3]

—_

4]

0 » t
333149963

[1] Habilitagdo dos terminais/palavra de controlo

[2] Velocidade

[3] Bit9

[4] Sinal de controlo do travao: 1 = desbloqueado, 0 = aplicado

Controlo do travao (controlo via RS485 + controlo binario)
Travdo mecanico controlado pelo conversor MOVIMOT®:

e Os terminais X1:13, X1:14 e X1:15 instalados na caixa de terminais do
MOVIMOT® estéo atribuidos através da bobina do travdo mecénico. Aos terminais
X1:13 e X1:15 ndo devem ser ligadas resisténcias de travagem adicionais!

* O relé é comutado para o relé de sinalizagdo de pronto a funcionar (funcéo
standard).

Travao mecanico controlado pela saida a relé ou pela op¢cao BEM/BES:

a AVISO

Perigo de esmagamento por arranque involuntario do acionamento devido a
configuracdo com defeito do micro-interruptor S2/5 — S2/8. Se as informagdes
contidas no "Utilizacdo da saida a rélé no caso da fungéo adicional 7, 9, 12 e
13" (— B 103) nao forem observadas, existe o perigo de o travao se destravar.

Morte ou ferimentos graves.

+ Observe as notas apresentadas no "Utilizagao da saida a relé no caso da funcao
adicional 7,9, 12 e 13" (— B 103).

« Nos terminais X1:13 e X1:15 instalados na caixa de terminais do MOVIMOT® deve
ser instalada uma resisténcia de travagem (BW..). O terminal X1:14 permanece
livre.

* O relé K1 actua como relé de controlo do travao. A fungéo de pronto a funcionar
deixa de estar disponivel.
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6.7.9 Funcao adicional 8

MOVIMOT® com frequéncia minima de 0 Hz

S
! 6 7 8
S2
330101899
Descricao das fungoes
Controlo via Quando o comutador f2 estd na posigdo 0 com a fungdo adicional activada, a
RS485: frequéncia minima tem o valor de 0 Hz. Os restantes valores regulaveis permanecem
inalterados.
Comutador f2
Posicéao 0| 1|2 |3 |4|5|6|7|8/|9]10
Frequéncia minima [Hz] 0 5|7 (1012|1520 |25|30 |35 |40
com fungio adicional activa
Frequéncia minima [Hz] 2 |57 (10|12 |15]20|25|30 |35 |40
sem fung¢ao adicional
Controlo binario: Quando o interruptor f2 esta na posicdo 0 com funcéo adicional activada, o valor de
referéncia f2 tem o valor de 0 Hz. Os restantes valores regulaveis permanecem

inalterados.

Comutador 2
Posicao 0 1|/2|3|4|5|6|7/|81|9/ 10

Valor de referéncia 2 [Hz] 0|7 |10|15]|20|25|35|50|60|70 (100
com fungao adicional activa

Referéncia f2 [Hz] 5|7 |10|15|20|25|35 |50 |60 |70/|100
sem fung¢ao adicional
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy" 6
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6.7.10 Funcgao adicional 9
MOVIMOT® para aplicagoes de elevagio

Spue
5 6 7 8
S2
330140427
A AVISO
Perigo de morte devido a queda do dispositivo de elevagao.
Morte ou ferimentos graves.

+ O accionamento MOVIMOT® nZo deve ser utilizado como dispositivo de
seguranga em aplicagdes de elevagéo.

» Para garantir a seguranca, deveréo ser utilizados sistemas de monitorizagdo ou
dispositivos de seguranga mecanicos.

ATENGAO

Sobrecarga do sistema devido ao funcionamento do accionamento MOVIMOT® no
limite de corrente.

Danificagdo do conversor.

* Active a funcdo de monitorizagdo da velocidade. Quando o accionamento
MOVIMOT® funciona no limite de corrente por mais de 1 segundo, é emitida a
mensagem de erro FO8 "Monitorizagdo da velocidade".

Pré-requisitos

O accionamento MOVIMOT® s6 pode ser usado em aplicacdes de elevagdo quando
forem cumpridos os seguintes pré-requisitos:

» A funcéo adicional 9 s6 é possivel em combinagdo com motores-travao.
+ Garanta que o micro-interruptor S2/3 esta configurado para "OFF" (modo VFC).

« E obrigatério o uso de um rectificador de travdo em combinagdo com uma
resisténcia de travagem externa.

+  Active a "Monitorizagcao da velocidade™" (— 76)
(micro-interruptor S2/4 = "ON").

Descricdo das fungoes

+ Com controlo binario e controlador via RS485, a frequéncia de arranque possui
um valor igual a 2 Hz. Se a fungédo nao for activada, a frequéncia de arranque
possui um valor de 0,5 Hz.

+ O tempo de libertagédo do travao possui a configuragao fixa de 200 ms (standard =
0 ms). Isto impede que o motor funcione com o travao aplicado.
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+ O tempo de actuagdo do travdo (tempo de pds-magnetizacdo) possui a
configuragao fixa de 200 ms. O que garante que o travado € aplicado logo que o
motor deixe de gerar binario.

* O relé K1 esta ocupado com a fungao "travao desbloqueado”.
Quando o relé K1 é aberto, o travao trava o motor.
Quando o relé K1 é fechado, o travéao é desbloqueado.

Visao geral do controlo do travao com funcao adicional 9 (controlador através
de RS485 + controlo binario):

[1] X
[2] it
1
3
[ ]O R
[4]| 200ms (3] 200ms \
[6]
[71 2 Hz 1
9007201009232395
[1] Habilitagdo [5] Tempo de actuacgao do travao (tempo de pos-
magnetizagao)
[2] Tempo de pré- [6] Frequéncia
magnetizacao
[3] Sinal de controlo do travao [7] Frequéncia de paragem = Frequéncia de
"1" = desbloqueado, "0" = arranque/minima
aplicado
[4] Tempo de habilitagdo do
travao

O travao mecanico é controlado pela saida a relé ou pela opgdo BEM/BES.

a AVISO

Perigo de esmagamento por arranque involuntario do acionamento devido a
configuracdo com defeito do micro-interruptor S2/5 — S2/8. Se as informacgdes
contidas no "Utilizacdo da saida a rélé no caso da fungdo adicional 7, 9, 12 e
13" (— B 103) nao forem observadas, existe o perigo de o travao se destravar.

Morte ou ferimentos graves.

» Observe as notas apresentadas no "Utilizagao da saida a relé no caso da fungao
adicional 7,9, 12 e 13" (— B 103).

« Nos terminais X1:13 e X1:15 instalados na caixa de terminais do MOVIMOT® deve
ser instalada uma resisténcia de travagem (BW..). O terminal X1:14 permanece
livre.

* O relé K1 actua como relé de controlo do travao. A fungéo de pronto a funcionar
deixa de estar disponivel.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy" 6
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NOTA

i No modo de elevagao, a fungédo "Desbloqueio do travdo sem habilitagdo" ndo tem
efeito.

Funcgéo parcial "Paragem rapida"” (s6 com controlador via RS485)

+ Em caso de controlo via RS485, é adicionada a fungéo "Paragem rapida" (aplicar
o travao em caso de rampa de desaceleracdo). O bit 9 na palavra de controlo &
ocupado com esta fungdo como terminal virtual, de acordo com o perfil

MOVILINK®.
15|14 |13 (12|11 (10| 9 8 7 6 5 4 312 1 0
N&o ocupado " Bit | Bit | Nao | "1" = Nao "110"=
"9" | "8" | ocupa | Reset| ocupado" habilitagdo

1)

do Caso
contrario,
paragem

— Desbloqueio do travdo sem habilitagcao

Terminal virtual para "Aplicar o travao no
caso de rampa de desaceleragao”

1) Recomendacéo para todos os bits ndo ocupados = "0"

* Assim que o bit 9 é colocado durante a rampa de desaceleragao, o conversor
MOVIMOT® aplica o travdo (directamente através da saida de travagem ou
através da saida a relé de sinalizagdo do MOVIMOT®) e inibe o estagio de saida.

+ Se a frequéncia do motor for inferior a frequéncia de paragem, o travao é
automaticamente aplicado, seja qual for o estado do bit 9.

* Apds a activagdo da paragem rapida, o accionamento s6 deve ser novamente
habilitado depois de parar completamente.
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Fluxograma controlo do travao no caso da fungdo parcial "Paragem rapida™:

(Controlo via RS485):

’
(1]

RIn| | N /
— :
\

3] | |_|
\
\
\

(4]

_

0 » t
9007199589234187

[11 Habilitagdo dos terminais/palavra de controlo
[2] Velocidade

[3] Bit9

[4] Sinal de controlo do travao: "1" = lig., "0" = desl.
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6.7.11 Funcgao adicional 10

MOVIMOT® com binério reduzido a baixas frequéncias

T I |

5 6 7 8
S2

330179211

Descricao das fungoes

+ Através da reducdo da compensacgdo de escorregamento e da corrente activa a
velocidades reduzidas, o accionamento produz apenas um binario reduzido (ver
figura seguinte):

» Frequéncia minima = 0 Hz, ver "Funcéo adicional 8" (— & 88).

[2]

I >
5 10 15 f[HZ]

334866315

[1] Binario maximo no modo de operacao VFC
[2] Binario maximo com fung¢ao adicional 10 activa
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Funcbdes adicionais possiveis para MM..D-503-00

6.7.12 Funcgao adicional 11

Desactivagao do controlo da falta de fase

ATENGCAO

Em certas condi¢cdes desfavoraveis, a desactivacdo do controlo da falha de fase
pode levar a danificagdo irreparavel da unidade.

Danificagdo do conversor.

» Desactive o controlo da falta de fase apenas em caso de desequilibrio curto na
tensao de alimentagéao.

« Garanta que o accionamento MOVIMOT® seja sempre alimentado através de
todas as 3 fases da tenséo de alimentagao.

“T I |

5 6 7 8
S2

330218763

Descricao das fungodes
» Com a fungéo adicional activa nao ocorre o controlo da falta de fase.
«  Util, por ex., em redes com breve assimetria.
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Modo de colocagdao em funcionamento "Easy"
Funcbes adicionais possiveis para MM..D-503-00

6.7.13 Funcgao adicional 12

MOVIMOT® com arraque/paragem rapida e proteg¢ido do motor via TH

ON

o
T
5 6 7 8

S2
330259595

Descricao das fungoes

+ A fungdo adicional abrange as seguintes fungdes, em caso de montagem do
conversor MOVIMOT® préxima do motor:

— Funcéo de protecgao do motor através da avaliagao indirecta do TH através
dos terminais de sentido de rotagao

— Funcéo de arranque e paragem rapidos

Sub-fungéo "Protecgcdo do motor através da avaliacdo do TH"

[

Esta fungdo s6 esta activa no modo de operagdo com controlador via RS485. A
fungéo adicional activa a irregularidade 84 "Sobretemperatura do motor".

A falha é activada, se todas as condi¢gbes seguintes forem cumpridas:

« A funcgéo standard de protecgdo do motor MOVIMOT® esta desactivada através do
micro-interruptor S1/5 = "ON".

* Os terminais de sentido de rotacdo estdo ligados a alimentagdo de 24 V e
cablados através de um dispositivo TH, de acordo com a figura seguinte.

Para distribuidor de Para paragem préxima do
campo: motor com opgao P2.A:
N

5 ,j_: - | x 2" - 2
N - - |lo

X é <

>

2GS

TH

TH

* O TH actuou devido a sobretemperatura no motor. A habilitagdo dos dois
terminais de sentido de rotagao é eliminada.

+ Existe tensao de alimentacao.

NOTA

A funcao de protecgdo do motor através da avaliagdo do TH pode ser desactivada
colocando o micro-interruptor DIP S1/5 para "OFF". Esta configuragdo activa a
protecgéo do motor no conversor MOVIMOT® realizada por um modelo de motor.

6
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Funcbdes adicionais possiveis para MM..D-503-00

Funcéo parcial "Arranque rapido” (controlador via RS485 + controlo binario)
+ O tempo de premagnetizagapo esta ajustado para o valor fixo 0 s.

* Apds a habilitagdo do accionamento, ndo é realizada uma pré-magnetizagéo. Isto
€ necessario para que a aceleragao possa ser iniciada o mais rapido possivel com
a rampa do valor de referténcia.

Funcéo parcial "Paragem rapida” (s6 com controlador via RS485)

* Em caso de controlo via RS485, ¢ adicionada a fung¢ao "Aplicar o travao em caso
de rampa de desaceleracao". O bit 9 na palavra de controlo € ocupado com esta
fungdo como terminal virtual, de acordo com o perfil MOVILINK®.

15|14 |13 (12|11 (10| 9 8 7 6 5 4 32 1 0
N&o ocupado " Bit | Bit | Nao | "1"= Nao "110"=
"9" | "8" | ocupa | Reset| ocupado" habilitagéo
1)
do Caso
contrario,
paragem

L Desbloqueio do travao sem habilitagcao

Terminal virtual para "Aplicar o travao no
caso de rampa de desaceleragao”

1) Recomendacéo para todos os bits ndo ocupados = "0"

* Assim que o bit 9 é colocado durante a rampa de desaceleragao, o conversor
MOVIMOT® aplica o travdo (directamente através da saida de travagem ou
através da saida a relé de sinalizagdo do MOVIMOT®) e inibe o estagio de saida.

+ Se a frequéncia do motor for inferior a frequéncia de paragem, o travao é
automaticamente aplicado independentemente do estado do bit 9 durante a rampa
de desaceleragao.

* Apds a activagdo da paragem rapida, o accionamento s6 deve ser novamente
habilitado depois de parar completamente.

Fluxograma controlo do travdo no caso da fungao parcial
rapida” (controlador via RS485):

] -
(1] T
0 >t

"Paragem

1 -
[4] T
0 »t

9007199589659275

[1] Habilitagdo dos terminais/palavra de controlo
[2] Velocidade

[3] Bit9

[4] Sinal de controlo do travao: "1" = lig., "0" = desl.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy" 6
Funcbes adicionais possiveis para MM..D-503-00

Controlador do travdo (controlador via RS485 + controlo binario)

Travdao mecéanico controlado pelo conversor MOVIMOT®:

Os terminais X1:13, X1:14 e X1:15 instalados na caixa de terminais do
MOVIMOT® estéo atribuidos através da bobina do travdo mecénico. Aos terminais
X1:13 e X1:15 ndo devem ser ligadas resisténcias de travagem adicionais!

O relé é comutado para o relé de sinalizagdo de pronto a funcionar (funcdo
standard).

Travdo mecénico controlado pela saida a relé ou pela opgdo BEM/BES:

A AVISO

Perigo de esmagamento por arranque involuntario do acionamento devido a
configuracdo com defeito do micro-interruptor S2/5 — S2/8. Se as informacdes
contidas no "Utilizacdo da saida a rélé no caso da fungcido adicional 7, 9, 12 e
13" (— B 103) nado forem observadas, existe o perigo de o travao se destravar.

Morte ou ferimentos graves.

» Observe as notas apresentadas no "Utilizagao da saida a relé no caso da fungao
adicional 7,9, 12 e 13" (— B 103).

Nos terminais X1:13 e X1:15 instalados na caixa de terminais do MOVIMOT® deve
ser instalada uma resisténcia de travagem (BW..). O terminal X1:14 permanece
livre.

O relé K1 actua como relé de controlo do travao. A fungdo de pronto a funcionar
deixa de estar disponivel.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Funcbdes adicionais possiveis para MM..D-503-00

6.7.14 Funcgao adicional 13

MOVIMOT® com monitirizagido da velocidade avangada

ON

5 6 7 8
S2

330300683

A AVISO

Perigo de morte devido a queda do dispositivo de elevagao.
Morte ou ferimentos graves.

+ O accionamento MOVIMOT® nZo deve ser utilizado como dispositivo de
seguranga em aplicagdes de elevagéo.

» Para garantir a seguranca, deveréo ser utilizados sistemas de monitorizagdo ou
dispositivos de seguranga mecanicos.

Pré-requisitos

O accionamento MOVIMOT® s6 pode ser usado em aplicagbes de elevagdo quando
forem cumpridos os seguintes pré-requisitos:

» A funcéo adicional 13 s6 é possivel em combinagdo com motores-travao.
» Garanta que o micro-interruptor S2/3 esta configurado para "OFF" (modo VFC).

« E obrigatério o uso de um rectificador de travdo em combinacdo com uma
resisténcia de travagem externa.

+ Observe as descrigdbes e notas para apresentadas para a "fungido adicional
9" (— B 89).

Descricdo das fungodes
A fungdo adicional 13 inclui as seguintes fungdes:
» Fungéo adicional 9, MOVIMOT® para aplicagdes de elevagéo™ (— B 89)
* Monitorizagéo da velocidade com tempo de monitorizagdo configuravel

Apés a fungdo adicional 13 ter sido activada, a fungdo de monitorizagdo da
velocidade esta sempre ligada, independentemente da posigdo do micro-interruptor
S2/4.

Apés a funcdo adicional 13 ter sido activada, o micro-interruptor S2/4 possui a
seguinte fungdo, em funcdo do endereco RS485 configurado:
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Controlo binario

Modo de colocagao em funcionamento "Easy" 6
Funcbes adicionais possiveis para MM..D-503-00

O enderego RS485 configurado com os micro-interruptores S1/1 — S1/4 é "0".
+ S2/4 ="OFF"

O tempo de monitorizagéo da velocidade 2 é configurado no comutador t1.
Os tempos de monitorizagédo da velocidade 1 e 3 tém um valor fixo de "1 s".
O tempo de rampa esta ajustado para o valor fixo de "1 s".

A referéncia f2 é configurada no comutador 2.

+ S2/4 ="ON"

Controlador via RS485

O tempo de monitorizagao da velocidade 2 é configurado no comutador f2.
Os tempos de monitorizagédo da velocidade 1 e 3 tém um valor fixo de "1 s".
A referéncia esta ajustada para o valor fixo de "5 Hz".

O tempo de rampa é configurado no comutador t1.

O enderego RS485 configurado no micro-interruptor S1/1 — S1/4 nao é 0.
» S2/4 ="OFF"

O tempo de monitorizagao da velocidade 2 é configurado no comutador t1.

Os tempos de monitorizagédo da velocidade 1 e 3 sao configurados no
comutador 2.

O tempo de rampa esta ajustado para o valor fixo de "1 s".

A frequéncia minima possui um valor fixo de 2 Hz.

+ S2/4="ON"

O tempo de monitorizagéo da velocidade 2 é configurado no comutador f2.
Os tempos de monitorizagédo da velocidade 1 e 3 tém um valor fixo de "1 s".
O tempo de rampa é configurado no comutador t1.

A frequéncia minima possui um valor fixo de 2 Hz.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Funcbdes adicionais possiveis para MM..D-503-00

Configuragdes possiveis para a fungao adicional 13

Funcao especial 13 activa

MOVIMOT® com monitorizagéo da velocidade
ampliada

|
v v

Modo de operagédo ‘ Controlo binario ‘ ‘ Controlador via RS485 ‘
I I

v v . v

Micro-interruptor S2/4
| | ! |

Tempo de rampa 1s Comutador 1s Comutador

t1 t1
Referéncia f2 Comutador 5Hz - -

f2

Frequéncia minima 2 Hz 2 Hz 2Hz 2Hz
Tempo de Comutador Comutador Comutador Comutador
monitorizagao 2 t1 f2 t1 f2
Tempo de 1s 1s Comutador 1s
monitorizagcdo 1, 3 f2

Ajuste dos tempos de monitorizagao da velocidade

Com a fungao adicional 13 activada, é possivel configurar nos comutadores t1 e f2 os
seguintes valores para os tempos de monitorizagao:

Comutadores t1 ou f2 (ver acima)
Posicéao 0|12 |3|4|5|6|7]8]9]10
Tempo de monitorizagéo 2 [s] |0,1/0,2/0,3/0,4/0,5/0,6/0,7/0,8/0,9{1,0|1,5

Tempo de monitorizagcéo1e3|0,1/0,2/0,3/0,4/0,5/0,6/0,7/0,8/0,9{1,0|1,5
[s]
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Funcbes adicionais possiveis para MM..D-503-00

Validade dos tempos de monitorizagao da velocidade
n i

(2] |

(3]

n ik

2]
n2

ni

2 |

-y

n A
[2]
n3

il

(2]

n4

(1]
(2]
(3]

Faixa de validade do tempo de
monitorizagao 1
Faixa de validade do tempo de
monitorizagéo 2
Faixa de validade do tempo de
monitorizagao 3

-~y

(4]
(3]

9007199591797259

Valor de referéncia da
velocidade

Saida de velocidade (valor
actual)

O tempo de monitorizagédo 1 é valido quando a velocidade actual aumenta apdés uma

alteracao da referéncia.

A faixa de validade do tempo de monitorizacdo 2 comega quando o valor da

referéncia é atingido.

A faixa de validade do tempo de monitorizagdo 3 é valida quando a velocidade actual
diminui apds uma alteracao da referéncia.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Funcbdes adicionais possiveis para MM..D-503-00

6.7.15 Fungao adicional 14

MOVIMOT® com compensacgio do escorregamento desativada

T

5 6 7 8
S2

330342539

Descricao das fungoes
A compensacao do escorregamento é desactivada.

A desactivagdo da compensagao do escorregamento pode levar a uma diminui¢cao da
precisao na velocidade do motor.
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6.7.16

Modo de colocagao em funcionamento "Easy" 6
Funcbes adicionais possiveis para MM..D-503-00

Utilizacao da saida a relé para as fungoes adicionais 7,9, 12 e 13

a AVISO

Perigo de esmagamento devido a um arranque involuntario do acionamento.

Morte ou ferimentos graves.

A bobina do travdo tem que corresponder a tensdo de alimentagéo (por ex.,
400 V).

O terminal X1:14 nao deve ser atribuido.

Uma das fungbes adicionais 7, 9, 12 ou 13 tem de estar activada, caso contrario
o travao permanece sempre habilitado. Isto deve também ser observado no caso
de uma eventual substituicdo do conversor MOVIMOT®. Se nenhuma das
fungdes mencionadas for activada, o contacto de relé K1 actua como contacto
de sinalizagao de pronto a funcionar. Em tal caso, o travao é desbloqueado sem
habilitagao se for utilizada a opcédo BMG.

A figura seguinte ilustra a utilizagdo do contacto de relé K1 para controlo do travédo
mecanico com o rectificador do travao BGM.

(1]
(2]

3]
(4]
(3]

(6]
(7]

L1
L2
L3
PE#$-—-4+}+}F-————— — — . — . =
_T } H H F11/F12/F13
A I
I
i N
! )
~—— S HYHY
ﬂ MOVIMOT®
BGM [1]
RD
UlNT BU
BK BMG |[3]
Ue '[BK )
> 3
i3 1__RD S [45106] [7] | X
WH —
14 ¢
s —BY |
N ool 1|+
=[] || 2
7
9007201255929483

Controlador de travdo BGM montado na caixa de terminais

Resisténcia de travagem externa BW (para atribuigcdo consulte o capitulo
"Informacéo técnica")

Alimentacdo de 24 VCC

Direita/paragem

Tome atengéo ao sentido de rotagdo S.A-Hor./Paragem, ver "Ligagéo do
acionamento MOVIMOT®™ (— B 41)

Comutacgao da referéncia f1/f2

Relé de travagem
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Colocacao em funcionamento com controlo binario

6.8 Colocagao em funcionamento com controlo binario

a AVISO

Choque elétrico devido a condensadores ndo descarregados completamente.

Ferimentos graves ou morte.

» Desligue a tensao no conversor. Cumpra, apds a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

1. Remova o conversor MOVIMOT® da caixa de terminais.

2. Verifiqgue se o acionamento MOVIMOT® esta instalado de modo correto, quer de
forma mecéanica, como de forma elétrica.

Consulte os capitulos "Instalacdo mecanica" e "Instalagéo elétrica”.

3. Garanta que os micro-interruptores S1/1 — S1/4 se encontram na posicédo
"OFF" (= enderego 0). l.e., o MOVIMOT® ¢ controlado binariamente através dos

terminais.

4. Configure o 1. velocidade ligada com o potenciometro do valor de referéncia f1
(ativa, se terminal f1/f2 X6:7,8 = "0"), definicdo de fabrica: ca. 50 Hz (1500 rpm).

f1 [Hz] 100}
751
50

25+

2

18014398838894987
[1] Posicéo do potencidmetro

5. ATENGAO!
Perda do indice de prote¢cdo garantido se os bujdes do potencidmetro de
referéncia f1 e da interface de diagndstico X50 ndo estiverem instalados ou
estiverem instalados incorretamente.

Danificagédo do conversor MOVIMOT®,
* Volte a aparafusar o bujao do potenciometro de referéncia com a junta.

6. Configure o 2. velocidade com o interruptor f2 (ativo, se terminal f1/f2 X6,7,8 =
ll1ll)‘

Comutador f2
Posicao 0 1 2|1 3|4 5|6 /|7|8]|9]10
Referéncia f2 [Hz] 5|7 1015|2025 |35 |50 |60 |70 |100
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy" 6
Colocacao em funcionamento com controlo binario

NOTA

Durante a operacédo é possivel modificar, progressivamente, 1. regime de rotagcéo
com o potencidometro do valor de referéncia f1 acessivel a partir do exterior.

fde

As velocidades f1 e f2 podem ser reguladas individualmente.

7. Ajuste o tempo de rampa no comutador t1.

Os tempos de rampa referem-se a uma mudanga de passo do valor de referéncia
de 1500 1/min (50 Hz).

Comutador t1
Posicao 0| 1 2 13| 4|56 |7|8|9]10
Tempo de rampa t1 [s] 0102|0305 (0,7| 1 213 |5]|7]10

8. Monte o conversor MOVIMOT® sobre a caixa de de ligagdo e aparafuse-a.
9. Ligue a tensao de controlo de 24 VCC e a tensdo de alimentacéo.

6.8.1 Resposta do conversor dependendo do nivel de terminais

A tabela seguinte mostra o comportamento do conversor MOVIMOT® em fungéo do
nivel nos terminais de controlo:

Comportamento Nivel nos terminais LED de
do conversor | Ajimentaga| 24v | fi/f2 | Direital | Esquerd | ©5t29°
o paragem al
paragem
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 | X6:7,8 | X6:11,12 | X6:9,10
Conversor 0 0 X X X Desligad
desligado o]
Conversor 1 0 X X X Desligad
desligado o]
Parado, sem 0 1 X X X Amarelo
alimentagéo a piscar
Paragem 1 1 X 0 0 Amarelo
S. Horario com 1 1 1 0 1 0 Verde
S. Anti-Horario 1 1 0 0 1 Verde
com f1
S. Horario com 2 1 1 1 1 0 Verde
S. Anti-Horario 1 1 1 0 1 Verde
com f2
Paragem 1 1 X 1 1 Amarelo
Legenda:

0 = Sem tensao
1 = Com tensao

X = Qualquer

Manual de Operagdo - MoviMoT*MM.D ] (05



Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Colocagéo em funcionamento com a opgao MBG11A ou MLG..A

6.9 Colocagao em funcionamento com a op¢ao MBG11A ou MLG..A

a AVISO

Choque elétrico devido a condensadores ndo descarregados completamente.

Ferimentos graves ou morte.

Desligue a tensdo no conversor. Cumpra, apds a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

Remova o conversor MOVIMOT® da caixa de terminais.

Verifique se o accionamento MOVIMOT® esta instalado de modo correcto, quer de
forma mecanica, como de forma eléctrica.

Consulte os capitulos "Instalacdo mecanica" e "Instalagéo eléctrica”.

Configure o micro-interruptor S1/1 do MOVIMOT® para a posigdo "ON" (=
enderego 1).

pESwnnN

4. Ajuste a frequéncia minima f,,, no comutador 2.

Comutador 2

Posicéo o|1(2 3|4 |5 |6/|7|8/|9]10

Frequéncia minimaf,,,[Hz] | 2 | 5 | 7 |10 |12 |15|20 | 25|30 |35 |40

5. Ajuste o tempo de rampa no comutador t1.

Os tempos de rampa referem-se a uma mudancga de passo do valor de referéncia
de 1500 rpm (50 Hz).

Comutador t1

Posicao 0|12 |3 |4|5|6/|7|8/|9]10
Tempo de rampa t1 [s] 0,1/02/03(0,5/0,7| 1 2 3 5 7 |10
6. Verifique se o sentido de rotagdo desejado foi habilitado.

Direita/ Esquerda/ |Significado

paragem paragem

Activado Activado * Os dois sentidos de rotacéo estéo habilitados.

24V X6:1,2,3
RV X6: 11,12
L¢ ) X6:9,10

106 Manual de Operagao - MOVIMOT® MM..D

21214220/PT - 10/2014



21214220/PT - 10/2014

Modo de colocagdao em funcionamento "Easy" 6
Colocagao em funcionamento com a op¢ao MBG11A ou MLG..A

Direita/ Esquerda/ |Significado
paragem paragem
Activado Desactivado |+ Apenas o sentido horario esta habilitado.
™ o~ * A aplicacdo de uma referéncia para a rotagéo no
- — | O
o oI5 sentido anti-horario provoca a paragem do
o 8|Q accionamento.
X XX
3zl |CG
[a\] o

Desactivado

Activado

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L¢X6:9,10

Apenas o sentido anti-horario esta habilitado.

* A aplicagado de uma referéncia para a rotagao no
sentido horario provoca a paragem do
accionamento.

Desactivado Desactivado
¢k Yo
oV ==
— —|o
© o|©o
X X | X
zl |CC
N o

A unidade esta inibida ou o accionamento é
parado.

jde

7. Monte o conversor MOVIMOT® sobre a caixa de de ligagéo e aparafuse-a.

8. Ajuste a velocidade maxima necessdaria com o potenciémetro de referéncia f1.

f1 [Hz] 100

18014398838894987

[1] Posicao do potenciémetro

9. ATENGCAO!

Perda do indice de proteccdo garantido se os bujdes do potenciometro de
referéncia f1 e da interface de diagnostico X50 ndo estiverem instalados ou
estiverem instalados incorrectamente.

Danificagédo do conversor MOVIMOT®,

* Volte a aparafusar o bujao do potenciometro de referéncia f1 com a junta.

10. Ligue a tensao de controlo 24 VCC e a tens&o de alimentacao.

NOTA

Informacgdes sobre a operagdo com as opgoes MBG11A ou MLG..A podem ser
encontradas no "Consolas MBG11A e MLG..A™ (— B 180).
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Colocagéao em funcionamento com opgao MWA21A

6.10 Colocagao em funcionamento com opgao MWA21A

a AVISO

Choque elétrico devido a condensadores ndo descarregados completamente.

Ferimentos graves ou morte.

» Desligue a tensao no conversor. Cumpra, apds a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

1. Remova o conversor MOVIMOT® da caixa de terminais.

2. Verifique se o accionamento MOVIMOT® esta instalado de modo correcto, quer de
forma mecanica, como de forma eléctrica.

Consulte os capitulos "Instalacdo mecanica" e "Instalagéo eléctrica”.

3. Configure o micro-interruptor S1/1 do conversor MOVIMOT® para a posigéo
"ON" (= endereco 1).

IO
' 3 4 5 6 7 8
9007199592524939

4. Ajuste a frequéncia minima f,,, no comutador 2.

Comutador 2
Posicao 0| 1 2|13 |4 10
Frequéncia minimaf,,,[Hz] | 2 | 5 | 7 |10 |12 |15|20 | 25|30 | 35|40

)
o
~
o)
©

5. Ajuste o tempo de rampa no comutador t1.

Os tempos de rampa referem-se a uma mudanga de passo do valor de referéncia
de 1500 1/min (50 Hz).

Comutador t1
Posicao 0 1 2 3| 4 516|781 9]10
Tempo de rampa t1 [s] 0,1102103|0,5/0,7] 1 2 3 5 7 |10

6. Verifique se o sentido de rotacdo desejado foi habilitado.

Direita/ Esquerda/ |Significado
paragem paragem
Activado Activado * Os dois sentidos de rotagéo estéo habilitados.

RV X6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3
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Colocagéao em funcionamento com opgao MWA21A

Direita/ Esquerda/ |Significado
paragem paragem
Activado Desactivado |+ Apenas o sentido horario esta habilitado.
™ o~ * A aplicacdo de uma referéncia para a rotagéo no
- — | O
o oI5 sentido anti-horario provoca a paragem do
o 8|Q accionamento.
X XX
3zl |CG
[a\] o

Desactivado

Activado

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L¢X6:9,10

* A aplicagado de uma referéncia para a rotagao no
sentido horario provoca a paragem do
accionamento.

Apenas o sentido anti-horario esta habilitado.

Desactivado

Desactivado

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L¢ ) X6:9,10

parado.

A unidade esta inibida ou o accionamento é

7. Monte o conversor MOVIMOT® sobre a caixa de de ligagéo e aparafuse-a.

8. Ajuste a velocidade maxima necessaria com o potenciometro de referéncia f1 do
conversor MOVIMOT®,

[1] Posicao do potenciémetro

9. ATENGCAO!

f1 [Hz] 100

18014398838894987

Perda do indice de proteccdo garantido se os bujdes do potenciometro de
referéncia f1 e da interface de diagnostico X50 ndo estiverem instalados ou
estiverem instalados incorrectamente.

Danificagédo do conversor MOVIMOT®,

* Volte a aparafusar o bujao do potenciometro de referéncia f1 com a junta.

10. Seleccione o tipo de sinal para entrada analdgica (terminais 7 e 8) da opgéo
MWAZ21A usando os micro-interruptores S1 e S2.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Colocagéao em funcionamento com opgao MWA21A

S1 S2 Funcgao de paragem pelo
valor de referéncia

SinalU=0-10V OFF OFF

Nao
Sinal 1=0-20 mA ON OFF
Sinal1=4-20 mA ON ON

Sim
SinalU=2-10V OFF ON

11. Ligue a tensao de controlo 24 VCC e a tensdo de alimentagao.

12. Habilite o accionamento MOVIMOT®. Ou seja, ligue uma tensdo de 24 V no
terminal 4 (rotagcdo no sentido horario) ou no terminal 5 a op¢gdo MWA21A.

NOTA

Informacgdes sobre a operagdo com a opgdo MWA21A podem ser encontradas no
"Conversor do valor de referéncia MWA21A™ (— B 181).

fde
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Modo de colocagdao em funcionamento "Easy" 6
Colocagéo em funcionamento com opgao MWF11A

6.11 Colocag¢ao em funcionamento com opcao MWF11A

a AVISO

Choque elétrico devido a condensadores ndo descarregados completamente.
Ferimentos graves ou morte.

» Desligue a tensao no conversor. Cumpra, apds a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

1. Remova o conversor MOVIMOT® da caixa de terminais.

2. Verifique se o accionamento MOVIMOT® esta instalado de modo correcto, quer de
forma mecénica, como de forma eléctrica. Ver cap. "Instalagdo mecanica" +
"Instalagéo Elétrica".

3. Configure o enderego RS485 do accionamento nos micro-interruptores S1/1 —
S1/4.

Nos modos "ponto a ponto” ou "ponto a ponto com 2PD / 3PD alternadas”,
configure sempre o enderego "1".

Enderegco | 0 |1 (2 |3 | 4|5 6|7 8|9 [10{11 12|13 |14 |15
decimal

S1/1 - [ X| - | X| - | X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X
S$1/2 - =X | X|-|=-[X|X|-|-|X|[X|-|-|X|X
S1/3 - == |- | X[ X[X|X|-]|-]|-|-|X|X|X|X
S1/4 - =] =1=1=-1- X X[ X[ X | X|X|X|X

| X |=oN - |=oFF

4. Ajuste a frequéncia minima f.,;, no comutador f2.

Comutador 2
Posicao 0| 1 213|456 |7 |8|9]10
Frequéncia minima f.,;,, [HZ] 2 |57 (1012|1520 |25 |30 |35 40

5. Se o tempo de rampa nao for definido pela opgao, ajuste o tempo de rampa no
interruptor t1. Os tempos de rampa referem-se a uma mudanga de passo do valor
de referéncia de 1500 rpm (50 Hz).

Comutador t1
Posicao 0 1 21 3|4 5|6 |7|8]|9]10
Tempo de rampa t1 [s] 01/02|03(05(0,7] 1 2135|7110

6. Verifique se o sentido de rotacédo desejado foi habilitado.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Colocagao em funcionamento com opgao MWF11A

Direita/ Esquerda/ |Significado
paragem paragem
Activado Activado » Os dois sentidos de rotacdo estao habilitados.
@ No
N —|
— —|o
o ©|o
X XX
3l ICIC
[a\] o

Activado

Desactivado

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L¢X6:9,10

Apenas o sentido horario esta habilitado.

* A aplicagado de uma referéncia para a rotagao no
sentido anti-horario provoca a paragem do

accionamento.

Desactivado

Activado

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L¢ ) X6:9,10

Apenas o sentido anti-horario esta habilitado.

* A aplicagdo de uma referéncia para a rotagéo no
sentido horario provoca a paragem do

accionamento.

Desactivado

Desactivado

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

parado.

A unidade esta inibida ou o accionamento é

7. Monte o conversor MOVIMOT® sobre a caixa de de ligagéo e aparafuse-a.

8. Ajuste a velocidade maxima necessaria com o potenciometro de referéncia f1.

f1 [Hz] 1001

[1] Posicao do potenciémetro

9. ATENGAO!

Perda do indice de proteccdo garantido se os bujdoes do potenciometro de
referéncia f1 e da interface de diagndstico X50 ndo estiverem instalados ou

estiverem instalados incorrectamente.

Danificagdo do conversor MOVIMOT®.

18014398838894987

» Volte a aparafusar o bujdo do potencidometro de referéncia f1 com a junta.
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Modo de colocagdao em funcionamento "Easy" 6
Colocagéo em funcionamento com opgao MWF11A

10. Ligue a tensao de controlo 24 VCC e a tensdo de alimentagao.

NOTA

Notas sobre a operagdo com a opgdao MWF11A podem ser encontradas no
"Conversor do valor de referéncia MWF11A™ (— B 182).
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Indicagbes suplementares para a montagem proxima do motor

6.12 Indicagoes suplementares para a montagem préxima do motor

Observe as seguintes indicagdes suplementares em caso de montagem do conversor
MOVIMOT® proxima do motor:

6.12.1  Verificagao do tipo de ligagdo do motor instalado

De acordo com a figura seguinte, verifique se o tipo de ligagdo do conversor
MOVIMOT® esta de acordo com o motor ligado.

@ © O©
w2 U2 Vv2 V

ur vi w
O O O

337879179

Em motores-travao, nao devem ser montados retificadores de travdo na caixa
de terminais do motor!

6.12.2 Protecado do motor e habilitagao do sentido de rotacédo

O motor instalado tem que estar equipado com um dispositivo TH.

* No caso de controlador via RS485, o TH tem que estar cablado da seguinte
forma:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

™ N ™ N ™ N

IR IR R

- hangy s - Tl - T o

< E < < E 3 < E 3

> > >

N & g - N & g— N & g -

TH TH TH
483308811

[A] Os dois sentidos de rotagado estdo habilitados.
[B] Apenas a rotagéo no sentido anti-horario esta habilitada.
[C] Apenas a rotagdo no sentido horario esta habilitada.

» Com controlo binario, a SEW-EURODRIVE recomenda ligar o TH em série com o
relé de "sinalizagdo de pronto a funcionar" (ver figura seguinte).

— A sinalizag&o de pronto a funcionar tem que ser monitorizada por uma unidade
de controlo externa.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy" 6
Indicagbes suplementares para a montagem proxima do motor

— Assim que a sinalizagao de pronto a funcionar deixa de existir, o acionamento
tem de ser desligado (terminal R (» X6:11,12 e L ¢ X6:9,10 = "0").

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(YX6: 11,12
L¥X6: 9,10

K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28

TH

| |

SPS

9007199738516875

6.12.3  Micro interruptores

Em caso de montagem do conversor MOVIMOT® préxima do motor, o micro-
interruptor S1/5 tem que ser colocado para a posi¢cao "ON" (configuragao diferente da
configuragao de fabrica):

S1 1] 2] 3] 4 5 6 7 8
Significado Codificagao binaria Protecao Nivel de Frequéncia | Amortecimen
do enderego de unidade | do motor | desempenho do PWM to sem carga
RS485 motor
2° 2! 22 23
ON 1 1 1 1 Desligado Motor Variavel Ligado
um estagio (16, 8, 4 kHz)
menor
OFF 0 0 0 0 Ligado Ajustado 4 kHz Desligado

21214220/PT - 10/2014
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy"
Indicagbes suplementares para a montagem proxima do motor

6.12.4 Resisténcia de travagem

+ Em motores sem travao, tem de ser ligada uma resisténcia de travagem dentro
da caixa de terminais do MOVIMOT®.

BW1/BW2

+ Em motores-travdao sem opgdo BEM, nido deve ser ligada uma resisténcia de
travagem ao MOVIMOT®.

+ Em motores-travdo com opg¢ao BEM e resisténcia de travagem externa, a
resisténcia de travagem BW e o travao tém que ser ligados da seguinte forma:

L1 L2

— X10:1

—C— X10:2
— X10:3

BEM
RD
UnTBU
BK
Ue 'FBR
- RD

12 ] WH BE/BR
= BU
O T

9007199895472907

6.12.5 Instalagdo do conversor MOVIMOT® no distribuidor de campo

No caso da montagem do conversor MOVIMOT® préxima do motor no distribuidor de
campo, observe as informagdes contidas nos respetivos manuais do bus de campo.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy" com interface RS485/bus de campo

71

Instrugcbes gerais para a colocagdo em funcionamento

Modo de colocagao em funcionamento "Easy" com interface
RS485/bus de campo

Instrugdes gerais para a colocagao em funcionamento

> B B P -

NOTA

Ao efetuar a colocagdo em funcionamento, é fundamental respeitar as informacodes
gerais de segurancga apresentadas no capitulo "Informacgdes de seguranga".

A AVISO

Perigo de esmagamento se as tampas n&o estiverem montadas ou estiverem
danificadas.

Ferimentos graves ou morte.

» Instale as tampas de protegdo do sistema corretamente (consulte as instrugdes
de operagéo do redutor).

* Nunca coloque a unidade em funcionamento sem a tampa de protegao
instalada.

A AVISO

Choque elétrico devido a condensadores ndo descarregados completamente.
Ferimentos graves ou morte.

» Desligue a tensdo no conversor. Cumpra, apés a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

a AVISO

Irregularidades no funcionamento das unidades em caso de configuragdes
incorretas.

Ferimentos graves ou morte.

» Observe as instrugdes para a colocagao em funcionamento.

* Ainstalagao deve ser realizada apenas por pessoal qualificado.
» Selecione apenas as configura¢des adequadas para as fungoes.

a AVISO

Perigo de queimaduras devido a superficies quentes da unidade (por exemplo, do
dissipador).

Ferimentos graves.
» Na&o toque na unidade até ela ter arrefecido suficientemente.

NOTA

Para garantir a operacdo sem irregularidades, ndo desligue ou ligue os cabos de
poténcia ou de sinal durante a operagao.
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Pré-requisitos

NOTA
i * Antes da colocagdo em funcionamento, remova o revestimento de protecdo dos
LEDs de estado. Antes de colocar a unidade em funcionamento, remova as
peliculas protetoras das chapas de caracteristicas.
* Respeite o tempo minimo de 2 segundos para voltar a ligar o contactor de
alimentagao K11.
7.2 Pré-requisitos

Para a colocagdo em funcionamento sao aplicadas as seguintes condic¢des:

« O accionamento MOVIMOT?® esta instalado correctamente (instalagdo mecanica e
eléctrica).

+ O arranque involuntario do acionamento é impedido tomando as respetivas
medidas de prevengao.

+ Foram tomadas as respetivas medidas de precaugdo para evitar acidentes
pessoais ou no equipamento.
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Modo de colocagao em funcionamento "Easy" com interface RS485/bus de campo 7
Processo de colocagado em funcionamento

7.3 Processo de colocagao em funcionamento

a AVISO

Choque elétrico devido a condensadores ndo descarregados completamente.
Ferimentos graves ou morte.

» Desligue a tensao no conversor. Cumpra, apds a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

1. Remova o conversor MOVIMOT® da caixa de terminais.

2. Verifiqgue se o acionamento MOVIMOT® esta instalado de modo correto, quer de
forma mecénica, como de forma elétrica. Consulte os capitulos "Instalagao
mecanica" e "Instalagao elétrica".

3. Configure o endereco RS485 correto nos micro-interruptores S1/1 — S1/4.

Quando em combinagdo com interfaces do bus de campo SEW (MF../MQ..)
ou MOVIFIT®, configure sempre o enderego para "1".

Enderegco | 0 |1 (2 |3 | 4|5 6|7 8|9 [10{11 12|13 |14 |15
decimal

S1/1 - [ X| - | X| - | X|-|X|-|X|-|X|-|X|-|X
S$1/2 - =X | X|-|=-[X|X|-|-|X|[X|-|-|X|X
S1/3 - == |- | X[ X[X|X|-]|-]|-|-|X|X|X|X
S1/4 - =] =1=1=-1- X X[ X[ X | X|X|X|X

| X |=oN - |=oFF

4. Ajuste a frequéncia minima f.,;, no comutador f2.

Comutador 2
Posicao 0| 1 213|456 |7 |8|9]10
Frequéncia minima f.,;,, [HZ] 2 |57 (1012|1520 |25 |30 |35 40

5. Se o tempo de rampa nao é definido pelo bus de campo, ajuste o tempo de rampa
com o comutador t1.

Os tempos de rampa referem-se a uma mudancga de passo do valor de referéncia
de 1500 1/min (50 Hz).

N Comutador t1
Posicao 0 1 2|1 3|4 5|6 /|7 |8]|9]10
51’ Tempo de rampa t1 [s] 0,1/02/0,3[0,5/0,7| 1 2 3 5 7 |10

6. Verifique se o sentido de rota¢do desejado foi habilitado.
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Processo de colocagao em funcionamento

Direita/ Esquerda/ |Significado
paragem paragem
Ativado Ativado » Os dois sentidos de rotacdo estao habilitados.
@ No
N -
— — o
o ©|o
X XX
3l ICIC
[a\] o

Ativado

Desativado

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L¢X6:9,10

* Apenas o sentido horario esta habilitado.

* A aplicagado de uma referéncia para a rotagao no
sentido anti-horario provoca a paragem do

acionamento

Desativado

Ativado

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L¢ ) X6:9,10

* Apenas o sentido anti-horario esta habilitado.

* A aplicagdo de uma referéncia para a rotagéo no
sentido horario provoca a paragem do

acionamento

Desativado

Desativado

24V X6:1,2,3

RV X6: 11,12
L ¢ X6:9,10

* A unidade esta inibida ou o acionamento é

parado.

7. Monte o conversor MOVIMOT® sobre a caixa de de ligagéo e aparafuse-a.

8. Ajuste a velocidade maxima necessaria com o potenciometro de referéncia f1.

f1 [Hz] 1001

X

[1] Posicao do potenciémetro

9. ATENGAO!

18014398838894987

Perda do indice de prote¢cdo garantido se os bujdes do potenciometro de
referéncia f1 e da interface de diagnostico X50 ndo estiverem instalados ou
estiverem instalados incorretamente.

Danificagédo do conversor MOVIMOT®,

+ Volte a aparafusar o bujao do potenciometro de referéncia com a junta.

120 Manual de Operagao - MOVIMOT® MM..D

21214220/PT - 10/2014



21214220/PT - 10/2014

Modo de colocagao em funcionamento "Easy" com interface RS485/bus de campo 7
Processo de colocagado em funcionamento

10. Ligue a tensao de controlo 24 VCC e a tensdo de alimentagao.

Informagdes sobre a fungdo em combinagdo com o mestre RS485 podem ser
encontradas no "Fungao com mestre RS485™ (— B 129) do manual de operagao.

Para informagbes sobre a fungdo em combinagdo com interfaces de bus de campo
consulte os respetivos manuais do bus de campo.
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Modo de colocagdao em funcionamento "Easy" com interface RS485/bus de campo
Codificagao dos dados do processo

74 Codificagao dos dados do processo

Para o controlo e seleccao dos valores de referéncia, utilizam-se as mesmas
informagdes de dados do processo em todos os sistemas de bus de campo. A
codificagdo dos dados do processo ocorre de acordo com o perfil homogéneo
MOVILINK® para os conversores dos accionamentos SEW.

O MOVIMOT® tem disponivel as seguintes variantes:
» 2 palavras de dados do processo (2 PD)
+ 3 palavras de dados do processo (3 PD)

Master PO > MOVIMOT®

asesl
Iiﬁ Y o [ ror [ roo J [
i |IIIII|
; e [ P2 PI3 D
- PI
339252747
PO = Dados de saida do processo Pl = Dados de entrada do processo
PO1 = Palavra de controlo PI1 = Palavra de estado 1
PO2 = Velocidade [%] P12 = Corrente de saida
PO3 =Rampa PI3 = Palavra de estado 2

741 2 palavras dos dados do processo

Para o controlo do accionamento MOVIMOT® através de 2 palavras de dados do
processo, o controlador de alto nivel envia ao conversor MOVIMOT® os dados de
saida do processo "Palavra de controlo" e "Velocidade [%]". O conversor MOVIMOT®
envia os dados de entrada do processo "Palavra de estado 1" e "Corrente de saida"
ao controlador de nivel superior.

7.4.2 3 palavras dos dados do processo

Para o controlador através de 3 palavras de dados do processo, s&o ainda
transmitidas como palavra de saida de dados do processo a palavra "Rampa" e a
"Palavra de estado 2" como terceira palavra de entrada de dados do processo.
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Codificagao dos dados do processo

7.4.3 Dados de saida do processo

PO1: Palavra de

controlo

PO2: Referéncia |

PO3: Rampa |

(s6 em protocolo
de 3 palavras)

Os dados de saida do processo sao transmitidos do controlador de nivel superior
para o conversor MOVIMOT® (informagdes de controlo e valores de referéncia). Estes
dados so estardo activos no conversor MOVIMOT® quando o enderego RS485 no
MOVIMOT® (micro-interruptores S1/1 — S1/4) for ajustado para um valor diferente de
0.

O controlador de nivel superior controla o accionamento MOVIMOT® através dos
seguintes dados de saida do processo:

+ PO1: Palavra de controlo

* PO2: Velocidade [%] (referéncia)

+ PO3: Rampa (s6 em protocolo de 3 palavras)

Terminal virtual para aplicar o travéo e inibir

o estagio de saida com o comando de
controlo "Paragem"

Terminais virtuais para desbloqueio do
travao sem habilitacdo do accionamento; s6
com o micro-interruptor S2/2 na posigcéo

IIONII
Bloco de controlo basico
15 (14 (13 (12 |11 (10| 9 | 8 | 7 6 |54 |3 |2|1]|0
N&o ocupado " Bit | Bit | Ndo | "1"= Nao "10"=
wgn | mqn | OCUpa | Reset | ocupado” | habilitagéo,
Res~ewad9 para 9" | "8 do?
fungbes adicionais Caso
contrario,
paragem

Valor percentual com sinal/0.0061 %
Exemplo: -80 %/0,0061 % = - 13115 = CCC5,,

Tempo de 0 a 50 Hz em ms (gama: 100 — 10000 ms)
Exemplo: 2,0 s = 2000 ms = 07D0;,

1) Recomendagéo para todos os bits ndo ocupados = "0"

Palavra de controlo, Bit 0 - 2

A especificagdo do comando "habilitacao" é efectuada com o Bit 0 — 2 através da
especificagéo da palavra de controlo = 0006,.,. Para habilitar o conversor MOVIMOT®,
€ ainda necessario que o terminal R (" X6:11,12 e/ou L ¢ X6:9,10 esteja ligado a
+24 V (ligagdo em ponte com o terminal X6:1,2,3 de 24 V).

O comando "paragem" é efectuado ao colocar o bit 2 = "0". Por motivos de
compatibilidade com outros conversores SEW, é aconselhavel utilizar o comando de
paragem 0002,.,. Com Bit 2 = "0", o conversor para sempre o accionamento com a
rampa actual.

Palavra de controlo, Bit 6 = Reset

Em caso de irregularidade, é possivel eliminar a irregularidade com o bit 6 =
"1" (Reset). Por motivos de compatibilidade, os bits de controlo desocupados devem
ser configurados para "0".
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Modo de colocagdao em funcionamento "Easy" com interface RS485/bus de campo
Codificagao dos dados do processo

Palavra de controlo, bit 8 = Desbloquear travdo sem habilitagao do accionamento

Se 0 micro-interruptor S2/2 estiver configurado para "ON", o travdo pode ser
desbloqueado sem habilitagdo do accionamento, aplicando o bit 8.

Palavra de controlo, Bit 9 = Aplicar o travdao no comando "paragem"

Se o bit 9 for colocado depois do comando de controlo "Paragem"” ter sido activado, o
conversor MOVIMOT® aplica o travdo e inibe o estagio de saida.

Velocidade [%]

A referéncia da velocidade é especificada em forma percentual relativamente a
velocidade maxima ajustada com o potenciometro de referéncia 1.

Codificagdo:  C000;,, = -100 % (sentido anti-horario)
40004, = +100 % (sentido horario)
— 1 digito =0,0061 %
Exemplo: 80 % f.., rotagéo no sentido anti-horario:
Calculo: -80 %/0.0061 = —13115,,, = CCC5, .,

Rampa

Se a troca de dados do processo ocorrer através de trés dados do processo, a rampa
actual é transmitida na palavra de dados de saida do processo PO3. No caso de
controlo do conversor MOVIMOT® através de 2 dados do processo, € utilizada a
rampa do integrador ajustada com o comutador t1.

Codificagdo: — 1 digito =1 ms
Gama: 100 — 10000 ms
Exemplo: 2.0 s =2000 ms = 20004, = 07D0,,
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744 Dados de entrada do processo

Os dados de entrada do processo sdo reenviados pelo conversor MOVIMOT® ao
controlador de nivel superior e sdo compostos por informagdes de valor actual e de
estado.

O conversor MOVIMOT® suporta os seguintes dados de entrada do processo:
+ PI1: Palavra de estado 1

* PI2: Corrente de saida

+ PI3: Palavra de estado 2 (s6 em protocolo de 3 palavras)

PI1: Palavra de estado 1

15(14/13(12(11(10(9 |8 |7 |6 |5(4|3 |2 |1|0
C . ,

Estado da unidade E:L?lﬁfdiezsﬁlsla
(bit 5="0%) Conversor
0Ogec = Operagéo a 24 V pronto a funcionar = "1"
24 = Nao habilitada —— Dados PO
4. = habilitada habilitados = "1"
184.. = Modo de operagdo Reservado
manual activo ————————— Reservado
Numero da irregularidade Irregularidade/aviso = "1"
(Bit5="1% Reservado

Reservado

PI2: Valor actual de corrente

Numero inteiro de 16 bits com sinal prévio x 0,1 % I
Exemplo: 0320, =800 x 0.1 % Iy =80 % Iy
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PI3: Palavra de estado 2 (s6 em protocolo de 3 palavras)

15|14

13

12

11

10

9

8

7

6

5

1206 Manual de Operagao - MOVIMOT® MM..D

Estagio de saida
habilitado = "1"

Conversor
pronto a funcionar = "1"

Dados PO
habilitados = "1"

Reservado
Reservado
Irregularidade/aviso = "1"
Reservado
Reservado
O1 (travao)

"0" = travéo
desbloqueado

"1" = travao aplicado
02 (pronto a funcionar)

I1 (terminal R
X6:11,12)

12 (terminal L ¥ X6:9,10)
I3 (terminal f1/f2 X6:7,8)

Modo de colocagao em
funcionamento

"0" = Modo "Easy"
"1" = Modo "Expert"
Reservado 0

Reservado 0
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Ocupacao da palavra de estado 1

Codificagao dos dados do processo

Bit |Significado Descrigao
0 Estagio de saida 1: O accionamento MOVIMOT® esta habilitado.
habilitado 0: O accionamento MOVIMOT® néo esta
habilitado.
1 Conversor 1: O accionamento MOVIMOT® esta pronto a
pronto a funcionar funcionar.
0: O accionamento MOVIMOT® n&o esta pronto a
funcionar.
2 Dados PO habilitados |1: Os dados do processo estao habilitados.
O acionamento pode ser controlado via bus de
campo.
0: Os dados do processo estédo bloqueados.
O acionamento nao pode ser controlado via
bus de campo.
3 Reservado Reservado =0
Reservado Reservado =0
Irregularidade/Aviso 1: Existe irregularidade/aviso.
0: Nao existe irregularidade/aviso.
6 Reservado Reservado =0
7 Reservado Reservado =0
8-15 |Bit 5 = 0: Estado da Se néo foi emitida uma irregularidade/aviso (bit 5 =
unidade 0), é indicado neste byte, o estado de operagéo/de
0u.: Operagio a 24 V habilitagdo da secgéo de poténcia do conversor.
) - Em caso de uma irregularidade/aviso (bit 5= 1), é
24ec: Sem habilitagdo indicado neste byte o niumero da irregularidade.
4,... Habilitacao
184s.: Modo de operagéo
manual ativo
Bit 5 = 1: Niumero da
irregularidade
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Ocupacao da palavra de estado 2

Bit |Significado Descrigao
0 Estagio de saida 1: O accionamento MOVIMOT® esta habilitado.
habilitado 0: O accionamento MOVIMOT® néo esta
habilitado.
1 Conversor 1: O accionamento MOVIMOT® esta pronto a
pronto a funcionar funcionar.
0: O accionamento MOVIMOT® n&o esta pronto a
funcionar.
2 Dados PO 1: Os dados do processo estao habilitados.
habilitados O acionamento pode ser controlado via bus de
campo.
0: Os dados do processo estédo bloqueados.
O acionamento nao pode ser controlado via bus
de campo.
3 Reservado Reservado =0
Reservado Reservado =0
Irregularidade/Aviso 1: Existe irregularidade/aviso.
0: Nao existe irregularidade/aviso.
Reservado Reservado =0
Reservado Reservado =0
Travao O1 1: Travao aplicado
0: Travao desbloqueado
9 02 pronto a funcionar |1: O accionamento MOVIMOT® esta pronto a
funcionar.
0: O accionamento MOVIMOT® n&o esta pronto a
funcionar.
10 |11 (R X6:11,12) o ]
A entrada binaria esta configurada.
11 12 (L X6:9,10) L . )
0: A entrada binaria ndo esta configurada.
12 |13 (f1/f2 X6:7,8)
13 |Modo de colocag¢dao em|1: Modo de colocagdo em funcionamento "Expert"
funcionamento 0: Modo de colocagido em funcionamento "Easy"
14 |Reservado Reservado =0
15 |Reservado Reservado =0

128 Manual de Operagao - MOVIMOT® MM..D

21214220/PT - 10/2014



21214220/PT - 10/2014

Modo de colocagcdao em funcionamento "Easy" com interface RS485/bus de campo
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7.5 Fungdo com mestre RS485

« O controlador de alto nivel (por ex., PLC) é o mestre; o conversor MOVIMOT® é
escravo.

« E usado um bit de arranque, um bit de paragem e um bit de paridade (even
parity).
« A transmisséo é efectuada de acordo com o protocolo SEW-MOVILINK® (consulte

o0 capitulo "Codificagcdo dos dados do processo") com uma velocidade de
transmissao fixa de 9600 Baud.

7.51 Estrutura da mensagem

[0

A AVISO

Perigo de morte devido a operagdo nao controlada.

Em caso de transmissdo de mensagens "aciclicas" (tipo = "aciclico"), ndo ocorre a
monitorizagdo de timeout. O accionamento pode continuar a movimentar-se sem
controlo em caso de uma interrupgao da ligagéo do bus.

» Configure sempre transmissdo "ciclica" para a ligagdo entre mestre e o
conversor MOVIMOT® através do bus.

A figura seguinte mostra a estrutura da mensagem entre o mestre RS485 e o
conversor MOVIMOT®:

T — Request-Telegramm —»

Idle | SD1|ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU) | BCC

e

Idle | SD2 | ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU) | BCC

Master <+— Response-Telegramm — MOVIMOT®
339909643
Idle = Pausa inicial de pelo menos 3,44 ms
SD1 = Start-Delimiter (sinal de arranque) 1: Mestre — MOVIMOT®: 02,
SD2 = Start-Delimiter (sinal de arranque) 2: MOVIMOT® — Mestre: 1D,
ADR = Enderecos 1-15
Endereco de grupo 101 - 115
254 = Ponto a ponto
255 = Broadcast
TYP = Tipo de dados uteis
PDU = Dados uteis
BCC = Block Check Character (caracter de controlo de bloco): XOR de todos os
Bytes
NOTA

Em caso de transmissdo de mensagens "ciclicas" (tipo = "ciclico"), o conversor
MOVIMOT® espera receber a actividade do bus seguinte o mais tardar apds 1
segundo (protocolo mestre). Se o conversor MOVIMOT® nio detecta esta actividade
de bus, o conversor MOVIMOT® péara automaticamente o accionamento
(monitorizagdo do timeout).
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7.5.2 Pausa inicial (Idle) e sinal de arranque (Start-Delimiter)

O conversor MOVIMOT® reconhece o inicio de uma mensagem de solicitagéo através
de uma pausa inicial de pelo menos 3,44 ms, seguida de 02,., (Start-Delimiter 1). Se
a transmissdo de uma mensagem de pedido € interrompida pelo mestre, uma nova
mensagem de pedido sé podera ser enviada apds uma pausa inicial dupla (cerca
de 6,88 ms).

7.5.3 Enderego (ADR)

O conversor MOVIMOT® suporta a gama de enderegos de 0 — 15, e 0 acesso através
do endereco por ponto a ponto (254), bem como o endereco de Broadcast (255).

Através do enderego 0 apenas podem ser lidos os dados de entrada do processo
actuais (palavra de estado, corrente de saida). Os dados de entrada do processo
enviados pelo mestre ndo tém efeito pois o processamento de dados PO nao esta
activo com a regulacao endereco 0.

7.5.4 Enderec¢o de grupo

Adicionalmente, & possivel efectuar-se um agrupamento de varios conversore de
frequéncia MOVIMOT® com ADR = 101 - 115. Aqui, todos os conversores
MOVIMOT® de um grupo séo regulados para o mesmo enderego RS485 (por ex.,
Grupo 1: ADR =1, grupo 2: ADR = 2).

O mestre pode, agora, definir novos valores de referéncia de grupo com ADR = 101
(referéncias para conversores do grupo 1) e ADR = 102 (referéncias para o grupo 2).
Os conversores ndo emitem uma resposta nesta variante de enderegamento. Entre 2
mensagens de Broadcast ou de grupo, o mestre tem que cumprir um tempo de
repouso de pelo menos 25 ms!

7.5.5 Tipo de dados uteis (TYP)

Regra geral, o conversor MOVIMOT® suporta 4 tipos de PDU diferentes (Protocol
Data Unit), que sdo determinados basicamente pelo comprimento dos dados do
processo e variante de transmissao.

Tipo |Variante de Compriment |Dados uteis
transmissao o dos dados
do processo

03« |Ciclico 2 palavras Palavra de controlo, velocidade [%],

o palavra de estado 1, corrente de saida
83« |Aciclico 2 palavras
05, |Ciclico 3 palavras Palavra de controlo, velocidade [%],

Iy rampa, palavra de estado 1, corrente de
85,.x |Aciclico 3 palavras

saida, palavra de estado 2

7.5.6 Monitorizagdo do Timeout

Na variante de transmissdo "ciclico", o conversor MOVIMOT® espera receber a
actividade do bus seguinte o mais tardar apés 1 segundo (mensagem de pedido dos
tipos acima mencionados). Se esta actividade de bus ndo é identificada, o
accionamento €& automaticamente desacelerado com a Uultima rampa valida
(monitorizagdo do Timeout). O relé de sinalizacdo de pronto a funcionar desliga-se.
Na variante de transmissao "aciclica" nao ocorre a monitorizagao de Timeout.
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7.5.7 Caracter de controlo de bloco BCC

O caracter de controlo de bloco (BCC) garante em conjunto com a formagao da
paridade, a transmissao segura dos dados. A formagédo do caracter de controlo do
bloco da-se através de uma combinagcdo XOR de todos os caracteres da mensagem.
O resultado é transmitido no fim da mensagem no caracter BCC.

Exemplo

A figura seguinte ilustra um exemplo da formagéo do caractere de controlo de bloco
para uma mensagem aciclica da PDU tipo 85, com 3 dados do processo. Da
combinagdo légica XOR dos valores de SD1 - PO3,,,, resulta o valor 13,,, como
caracter de controlo de bloco BCC. Este BCC é enviado como ultimo caracter na
mensagem. O receptor controla a paridade dos caracteres apos recepg¢ao de todos os
caracteres. O caracter de controlo de bloco € entdo criado, segundo o mesmo
esquema, a partir dos valores SD1 — PO3,,, recebidos. Se os BCC calculados e
recebidos sao idénticos, e ndo existe nenhuma falha de paridade, a mensagem foi
correctamente transmitida. Em caso contrario, existe um erro de transmissdo. A
mensagem tem de ser eventualmente repetida.

PO
Idle ’02hex 0Thex | 85hex 00hex 06/ 20hex 0064 oBhex BShex 13pex
sD1  ADR TYP POt FOl,, POB,, POZ, PO, P8, BCC
g2 5
o | & )
SD1 : 02, 1t/o o o 0o 0 0 1 0 —
ADR :01,,, 1lo o o o o o o 1 ="
TYP  : 85hex 1t/1 o o 0o 1 0 0 1 ="2"
POl 00,6, olo o o 0o 0 0 0 o0 ="2"
PO1,,,, : 06, ., ojlo o o o 1 o 1 o =2
PO2,,40: 20,0, t1lo o 1t o o o o o —="*"
XOR
PCR,, : 00, olo 0o 0 0 0 0 0 0="
POB,, 1 OB,,, 1tlo o o 0o 0 1 1 1=
XOR
PG, :BS, . ol1 o 1 1 0 1 0 0 —
BCC :13,,, 10 0o o 1 0 0 1 1

640978571
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7.5.8 Processamento da mensagem no mestre MOVILINK®

Para o envio e recepgdo de mensagens MOVILINK® em qualquer unidade de
automatizagéo, deve ser utilizado o seguinte algoritmo, para garantir a transmissao
correcta dos dados.

a) Envio de mensagens de solicitagao
Exemplo: Envio de valores de referéncia para o conversor MOVIMOT®,

1. Aguardar a pausa inicial (pelo menos 3,44 ms, em mensagens de grupo ou de
Broadcast, pelo menos 25 ms).

2. Envio da mensagem de solicitagcdo para o conversor.

b) Recepg¢ao da mensagem de resposta
(Confirmagéo da recepgéo + valores actuais do conversor MOVIMOT®)

1. Dentro de aproximadamente 100 ms, a mensagem de resposta tem de ser
recebida; caso contrario, a mensagem é por ex., enviada de novo.

2. Caracter de controlo de bloco (BCC) da mensagem de resposta calculado = BCC
recebido?

Start-Delimiter da mensagem de resposta = 1D,,,?

Endereco de resposta = Enderego de solicitacao?

Tipo de PDU de resposta = Tipo de PDU de solicitagdo?

Todos os critérios cumpridos: => Transmissdo OK! Dados do processo validos!

N o o s~

A mensagem de solicitacdo seguinte pode agora ser enviada (seguir no ponto a).

Todos os critérios cumpridos: => Transmissdo OK! Dados do processo validos!
A mensagem de solicitagdo seguinte pode agora ser enviada (seguir no
ponto a).
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7.5.9 Mensagem exemplo

Neste exemplo, o controlo de um accionamento MOVIMOT® da-se através de 3
palavras de dados do processo com PDU tipo 85, (3 PD aciclicos). O mestre
RS-485 envia 3 dados de saida do processo (PO) ao conversor MOVIMOT®. O
conversor MOVIMOT® responde com 3 dados de entrada de processo (PI).

Envio da mensagem de pedido do mestre RS-485 para o MOVIMOT®

PO1: 0006, Palavra de controlo 1 = habilitagdo
PO2: 2000, Velocidade [%)] - valor de referéncia = 50 % (de f.. ")
PO3: 0BBS,, Rampa=3s

1) fmax é definido através do potenciémetro do valor de referéncia f1.

Envio da mensagem de resposta do MOVIMOT® para o mestre RS485

PI1: 0406, ., Palavra de estado 1
PI12: 0300, Corrente de saida [% |]
P13: 0607, Palavra de estado 2

Informagdes sobre a codificacdo dos dados do processo podem ser encontrados no
capitulo "Codificagdo dos dados do processo™ (— B 122).

Mensagem exemplo "3 PD aciclico”

Mestre RS-485

Dados de saida do processo (PO) ————»

Idle 02hex 01 hex 85hex 00hex 06hex 20hex 00hex OBhex 88he>< 13hexD
SD1 ADR TYP A BCC
PO3: Rampa
0BB8,,, = 3s ® O
PO2: Velocidade [%] o
2000,,,=50%f . —
PO1: Palavra de controlo ==
0006, ., = Habilitagdo
<4—— Dados de entrada do processo (PI) MOVIMOT®
Idle 1Dhex 01hex 85hex O4hex O7hex 03hex Oohex 06h(-)x 07hex 98hex
SD1 ADR TYP A BCC

PI3: Palavra de estado 2

P12: Corrente de saida

L PI1: Palavra de estado 1
340030731

Este exemplo mostra a variante de transmissao aciclica. A monitorizagdo do timeout
no conversor MOVIMOT® esta desactivada. A variante de transmissdo aciclica pode
ser realizada com a entrada TYP = 05,.,. Neste caso, o conversor MOVIMOT® espera
receber a actividade do bus seguinte o mais tardar apds 1 segundo (mensagem de
pedido dos tipos acima mencionados). Caso contrario, o conversor MOVIMOT® para
automaticamente o accionamento (monitorizagéo do timeout).
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8 Modo de colocagcao em funcionamento "Expert" com fungdes
dos parametros
NOTA
i O modo de colocagdo em funcionamento "Expert" é apenas necessario caso deseje
configurar os parametros de colocagdo em funcionamento.
A colocagéo em funcionamento no modo "Expert" s6 é possivel se:
+ Nao tiver sido activada nenhuma fungdo adicional (micro-interruptores S2/5 —
S2/8 = "OFF"),
* O modulo Drive-ID estiver instalado
» E o parametro P805 Modo de colocagdo em funcionamento tiver sido configurado
para "Modo Expert".
8.1 Instrugoes gerais para a colocagao em funcionamento
NOTA
i Ao efetuar a colocagdo em funcionamento, € fundamental respeitar as informacdes
gerais de segurancga apresentadas no capitulo "Informagdes de segurancga”.
A AVISO
Perigo de esmagamento se as tampas n&o estiverem montadas ou estiverem
danificadas.

Ferimentos graves ou morte.

» Instale as tampas de protecdo do sistema corretamente (consulte as instru¢des
de operacéao do redutor).

* Nunca coloque a unidade em funcionamento sem a tampa de protegcao
instalada.

A AVISO

Choque elétrico devido a condensadores ndo descarregados completamente.
Ferimentos graves ou morte.

» Desligue a tensdo no conversor. Cumpra, apés a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

A AVISO

Irregularidades no funcionamento das unidades em caso de configuragdes
incorretas.

Ferimentos graves ou morte.

» Observe as instrugdes para a colocagdao em funcionamento.

» Alinstalacao deve ser realizada apenas por pessoal qualificado.
» Selecione apenas as configuragdes adequadas para as fungoes.
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros

fde

j=de

Pré-requisitos

a AVISO

Perigo de queimaduras devido a superficies quentes da unidade (por exemplo, do
dissipador).

Ferimentos graves.

» Nao toque na unidade até ela ter arrefecido suficientemente.

NOTA

Para garantir a operagdo sem irregularidades, ndo desligue ou ligue os cabos de
poténcia ou de sinal durante a operagao.

NOTA

» Antes da colocacdo em funcionamento, remova o revestimento de protegdo dos
LEDs de estado. Antes de colocar a unidade em funcionamento, remova as
peliculas protetoras das chapas de caracteristicas.

* Respeite o tempo minimo de 2 segundos para voltar a ligar o contactor de
alimentagcdo K11.

Pré-requisitos

Para a colocagao em funcionamento sao aplicadas as seguintes condicoes:

« O accionamento MOVIMOT?® est4 instalado correctamente (instalagdo mecanica e
eléctrica).

* O arranque involuntario do acionamento é impedido tomando as respetivas
medidas de prevencao.

+ Foram tomadas as respetivas medidas de precaugdo para evitar acidentes
pessoais ou no equipamento.

Para a colocagdao em funcionamento tem que estar disponivel o seguinte
hardware:

* PC (ou portatil), consulte o "Ligagdo do PC™ (— B 61)

Para a colocagdo em funcionamento tem que estar instalado o seguinte
software no PC ou no portatil:

+  MOVITOOLS® MotionStudio

MOVITOOLS® MotionStudio

O pacote de software "MOVITOOLS® MotionStudio" € a ferramenta de engenharia de
engranagem de unidades da SEW-EURODRIVE, com os quais tem acesso a todas
as unidades de accionamento da SEW-EURODRIVE. Em aplicagbes simples, o
software MOVITOOLS® MotionStudio pode ser usado para efectuar o diagnostico do
conversor MOVIMOT®. Em aplicagbes mais complexas, o conversor MOVIMOT® pode
ser colocado em funcionamento e parametrizado através de assistentes simples. Para
visualizagdo dos valores do processo, esta disponivel a fungdo Scope do
MOVITOOLS® MotionStudio.

Instale a vers&o actual do MOVITOOLS® MotionStudio no seu PC.
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8.3.1

O MOVITOOLS® MotionStudio pode comunicar com os accionamentos instalados no
sistema através de diferentes sistemas de comunicagao e de bus de campo.

No capitulo seguinte, é descrito o caso mais simples de aplicagédo para ligagdo de um
PC/portatil a um conversor MOVIMOT®, usando a interface de diagndstico X50
(ligagao ponto a ponto).

Integragdo do MOVIMOT® no MOVITOOLS® MotionStudio

fde

e

NOTA

A ajuda Online do MOVITOOLS® MotionStudio contém uma descrigdo detalhada dos
passos abaixo apresentados.

Inicie o MOVITOOLS® MotionStudio.

Crie um projecto e uma rede.

Configure o canal de comunicagéo no PC.

Garanta que foi ligada a tens&o de alimentagdo de 24 V no conversor MOVIMOT®.

ok~ wDbd =

Efetue um scan online.
Verifique a faixa de scan no MOVITOOLS® MotionStudio.

NOTA

* O interface de diagndstico possui 0 endereco 32 (fixo). Ajuste a gama de
varrimento no MOVITOOLS® MotionStudio de forma a que o enderego 32
também seja incluido no processo de varrimento.

* A velocidade de transmissao dos dados é 9,6 kBaud.

» O scan Online pode levar algum tempo.

6. O MOVIMOT® é visualizado no MOVITOOLS® MotionStudio, por exemplo da
seguinte forma:

[ e o .
. MOVITOOLSE-MotionStudio - IMOVIMOT DI —

Project Edit MNetwork View Plugin Settings Window Help

OE-E © £ L X | [ Scan 1 B

Metzwerk b

?_' et zwerk

=1 Seral COM 1)

L@ 32- MMDDD15-503

9007199785842955

7. Através de um clique no botdo direito do rato em "32: MMDO0015-503" estdo
disponiveis no menu de contexto ferramentas para colocagdo em funcionamento e
diagnostico da MOVIMOT®.
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Colocacao em funcionamento e fungbes avangadas através dos varios parametros

8.4 Colocagao em funcionamento e fungdes avancadas através dos varios
parametros

fde

Pode ampliar as fungdes basicas do accionamento MOVIMOT?®, utilizando parametros
isolados.

NOTA

A colocagédo em funcionamento no modo "Expert" s6 é possivel se:

N&o tiver sido activada nenhuma fungdo adicional (micro-interruptores S2/5 —
S2/8 = "OFF"),

O modulo Drive-ID estiver instalado

E o parametro P805 Modo de colocagdo em funcionamento tiver sido configurado
para "Modo Expert".

Execute a colocagdo em funcionamento da unidade no modo "Easy", de acordo
com as informagdes apresentadas no capitulo 6.

Ligue o PC ou a consola DBG ao conversor MOVIMOT®,
Consulte o "Ligagéo do PC™ (— B 61) ou "Ligagao da consola DBG"" (— & 60).
Ligue a tensdo de alimentagéo de 24 V no conversor MOVIMOT®.

Se for utilizado um PC, inicie o0 MOVITOOLS® MotionStudio e integre o conversor
MOVIMOT®.

Consulte o} "Integracéo do MOVIMOT® no MOVITOOLS®
MotionStudio™ (— B 136).

Configure o parédmetro P805 Startup mode para "Expert".

Especifique que parametros devem ser alterados.

7. Verifique se estes parametros estdo dependentes dos elementos de controlo

10.

11.

12

mecanico.

Consulte o "Parametros dependentes de elementos de controlo
mecanicos"" (— B 175).

Desactive os elementos de controlo em questao, ajustando o campo de selecgao
com codificagéo bit do parametro P102.

Consulte o "Parametro 102" (— B 158).
Altere os parametros.

Para informagdes sobre a parametrizagdo utilizando a consola DBG, consulte
0"Modo de parametro™ (— B 200).

Verifique a funcionalidade do accionamento MOVIMOT®.
Se necessario, optimize os parametros.
Desligue o PC ou a consola DBG do conversor MOVIMOT®.

. ATENGAO!

Perda do indice de proteccdo garantido se os bujdes do potenciometro de
referéncia f1 e da interface de diagndstico X50 ndo estiverem instalados ou
estiverem instalados incorrectamente.

Danificacdo do conversor MOVIMOT®.

» Volte a aparafusar o bujdo do potencidometro de referéncia f1 com a junta.

8
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8.41 Exemplo

Ajuste fino da referéncia 2 utilizando o MOVITOOLS® MotionStudio

1.

N o ok~ ooN

Execute a colocagdo em funcionamento no modo "Easy" com a configuragao
rapida do interruptor f2, por ex., posi¢ao 5 (25 Hz = 750 rpm).

Ligue o PC ao conversor MOVIMOT®,

Ligue a tensao de alimentagdo de 24 V no conversor MOVIMOT®.
Inicie o MOVITOOLS® MotionStudio.

Crie um projecto e uma rede.

Configure o canal de comunicagao no PC.

Efetue um scan online.

| Project Edit MNetwork View Plugin  Seftings Window Help
Dar-H Wb & E A+ > 1+ 4 X |[S5an 1 Bl
Metzwerk b
!' Netzwerk
2% Serial COM 1)
. - 32-MMDDD15-502

9007199785842955

Abra o menu de contexto com o botédo direito do rato e seleccione o tépico de
menu "Colocagédo em funcionamento" / "Arvore de parametros".

Configure o paradmetro P805 Startup mode para "Expert".

Project Edit Network View Plugin  Seftings Window Help

- W E 8B R4k« =+ T 4 X |[tSn 4 B
Project 2 58 Parameter tree [MMDOOT5-503]
|| &8 movimoT D D &l oint 52
pefl | 100 Control setpoint source  Terminals -9
I . - Deactivating mechanical control ¢
[1] = 102 DIP 51/1-51/4 - AS485 address (bit 0-3) [
# 102 DIP S1/5 - Mator protection O
E 102 BIP S17 - PinM frequency al
e 3 3. Motor parameters 102 DIP $1/2 - Ne-load damping ]
:g 7 et 102DIPS22 - Brake release without ensble [
e -8 7 Cortrol functions 102 DIP S273 : Operating mode O
= =-E8 8. Unit functions 102 DIP 5214 - Speed monitoring i
*x 102 Potertiometer f1 L ]
102 Switch £2 2l
[2] E N7 Stk 11 1
[T '
9007199789253899
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10. Abra a pasta "Setpoint selection" [1].

11.

12.

13

Desactive o interruptor f2, seleccionando a caixa de verificagdo do parametro
P102 Deactivating mechanical controls [2] (P102:14 = "1" => P102 = "0100 0000
0000 0000™).

= -
| 1 MOVITOOLS&-MotionStudie - [MOVIMOT D]
e ————
i Project Edit Metwork View Plugin Settings Window Help
ODe-H B b 8 HE ¢ X | [t Scan i B
Bagert ? | BE Parameter tree [MMDOD15-503
4 MOVIMOT D B Tree [%] | 3 MOVIMOT D par 9
-4 MMDDD15503 ] - .
;‘v i ;?g \QMS;Z?::SEH 160 Setpointn_f1 [rp] 1500.00 o
“ " e
[1 } S g e e 161 Setpoirt n_f2 frpm] m o
= i -3 10. Setpaint selection
1 8
[2]
!
-
#-{g 7. Control functions
+-8 8. Unit functions
9007199789195787

Abra a pasta "Setpoints" [2].

Altere o parémetro P161 valor de referéncia n_f2 [1] até conseguir um
funcionamento optimizado da sua aplicagao.

por ex., parametro P161 = 855 rpm (= 28,5 Hz)
Desligue o PC do conversor MOVIMOT®.

.ATENGAO!

Perda do indice de protec¢cdo garantido se os bujdes do potenciometro de
referéncia f1 e da interface de diagnostico X50 ndo estiverem instalados ou
estiverem instalados incorrectamente.

Danificagédo do conversor MOVIMOT®,
* Volte a aparafusar o bujao do potenciometro de referéncia f1 com a junta.
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8.5 Colocagao em funcionamento e parametrizagao com controlador
centralizado e MQP/MFE

O accionamento MOVIMOT® pode ser colocado em funcionamento e parametrizado
com a ajuda de um controlador central através da interface de bus de campo MQP..
(PROFIBUS-DPV1), ou MFE..

NOTA

A colocagédo em funcionamento no modo "Expert" s6 é possivel se:

fde

+ Nao tiver sido activada nenhuma fungdo adicional (micro-interruptores S2/5 —
S2/8 = "OFF"),

* O moddulo Drive-ID estiver instalado

» E o parametro P805 Modo de colocagdo em funcionamento tiver sido configurado
para "Modo Expert".

1. Verifique a ligagdo do conversor MOVIMOT®
Ver capitulo "Instalagao eléctrica".
Ligue a tensdo de alimentagéo de 24 V no conversor MOVIMOT®.

Estabelegca a comunicagao entre o controlador de nivel superior e o conversor
MOVIMOT®.

A comunicagao e a ligagao do controlador de alto nivel do tipo de controlador de
alto nivel utilizado.

Para informagdes mais detalhadas sobre a ligagdo do controlador de nivel
superior ao conversor MOVIMOT® consulte 0 manual da interface do bus de
campo, por exemplo, manual "Interfaces, distribuidores de campo PROFIBUS".

Configure o parédmetro P805 Startup mode para "Expert".

5. Desactive todos os elementos de controlo, substituindo o valor do campo de
seleccdo com codificagédo bit do parametro P102 com o valor "FFFFhex" (P102 =
"1111 1111 1111 1111").

6. Configure a fonte do valor de referéncia de controlo para RS485, configurando o
parametro P100 fonte do valor de referéncia de controlo para "1".

Configure os parametros necessarios.
8. Verifique a funcionalidade do accionamento MOVIMOT®.

Se necessario, optimize os parametros.
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8.6 Colocagao em funcionamento por transferéncia do jogo de parametros

e

E possivel colocar em funcionamento véarios accionamentos MOVIMOT® usando o
mesmo jogo de parametros.

A transmissdo de paradmetros é permitida, apenas, entre accionamentos MOVIMOT®
idénticos (mesmo tipo de conversor e de motor).

NOTA

A transferéncia do jogo de parametros so é possivel se:

+ Nao tiver sido activada nenhuma fungdo adicional (micro-interruptores S2/5 —
S2/8 = "OFF"),

¢ O moddulo Drive-ID estiver instalado

 Ja existir um jogo de pardmetros de uma unidade MOVIMOT® de referéncia.

8.6.1 Transferéncia do jogo de parametros com MOVITOOLS® ou consola DBG

Remova o conversor MOVIMOT® da caixa de terminais.
2. Verifique a ligagdo do conversor MOVIMOT®.
Ver capitulo "Instalagéo eléctrica".

3. Configure todos os elementos de controlo mecanicos para a mesma configuragéo
da unidade de referéncia.

Monte o conversor MOVIMOT® sobre a caixa de de ligagéo e aparafuse-a.
Ligue o PC ou a consola DBG ao conversor MOVIMOT®.

Consulte o "Ligagéo do PC™ (— B 61) ou "Ligagao da consola DBG"" (— & 60).
Ligue a tensdo de alimentagéo de 24 V no conversor MOVIMOT®.

Se for utilizado um PC, inicie o MOVITOOLS® MotionStudio e integre o conversor
MOVIMOT® no MOVITOOLS®.

Consulte o} "Integracéo do MOVIMOT® no MOVITOOLS®
MotionStudio™ (— B 136).

8. Efectue a transferéncia do jogo de parametros completo da unidade MOVIMOT®
de referéncia para o conversor MOVIMOT®.

Para informagbes sobre a ftransferéncia do jogo de parametros utilizando a
consola DBG, consulte o "Fungéo de copia da consola DBG™ (— B 204).

9. Verifique a funcionalidade do accionamento MOVIMOT®.
10. Desligue o PC ou a consola DBG do conversor MOVIMOT®.

11. ATENGAO!
Perda do indice de protec¢cdo garantido se os bujdes do potenciometro de
referéncia f1 e da interface de diagnostico X50 ndo estiverem instalados ou
estiverem instalados incorrectamente.

Danificagéo do conversor MOVIMOT®.
* Volte a aparafusar o bujao do potenciémetro de referéncia f1 com a junta.
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8.6.2 Transferéncia de parametros com controlador centralizado e MQP

A transmissdo de parametros é permitida, apenas, entre accionamentos MOVIMOT®
idénticos (mesmo tipo de conversor e de motor).

1. Remova o conversor MOVIMOT® da caixa de terminais.
2. Verifique a ligag&o do conversor MOVIMOT®
Ver capitulo "Instalagao eléctrica”.

3. Configure todos os elementos de controlo mecanicos para a mesma configuragdo
da unidade de referéncia.

Monte o conversor MOVIMOT® sobre a caixa de de ligagéo e aparafuse-a.
Ligue a tensdo de alimentagéo de 24 V no conversor MOVIMOT®.

Estabeleca a comunicagdo entre o controlador de nivel superior e o conversor
MOVIMOT®.

A comunicacéo e a ligagao do controlador de alto nivel do tipo de controlador de
alto nivel utilizado.

Para informagbes mais detalhadas sobre a ligagdo do controlador de nivel
superior ao conversor MOVIMOT® consulte o manual "Interfaces e distribuidores
de campo PROFIBUS".

7. Transfira todos os pardmetros da unidade MOVIMOT® de referéncia para o
conversor MOVIMOT®,

NOTA

O valor do parametro P805 Startup mode tem que ser o primeiro valor a ser
transferido.

fde

O modo de transferéncia depende do tipo do controlador de nivel superior utilizado.
8. Verifique a funcionalidade do accionamento MOVIMOT®.
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8.7 Lista de parametros
N.° |indice [Sub- |Nome MOVITOOLS® Escala
(dec.) |indic MotionStudio (gama/ MOVILINK®
e definicdo de fabrica)
(dec.)
0__ |Valores de indicagao
00_ |Valores do processo
000 [8318 |0 Velocidade (com sinal) [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
002 (8319 |0 Frequéncia (com sinal) [HZ] 1 digito = 0.001 Hz
004 (8321 |0 Corrente de saida (valor) [%l\] 1 digito = 0.001 % Iy
005 [8322 |0 Corrente ativa (com sinal) [%l\] 1 digito = 0.001 % Iy
006 {8323 |0 Utilizacado do motor [%] 1 digito = 0.001 %
008 (8325 |0 Tenséao do circuito intermédio V] 1 digito = 0.001 V
009 (8326 |0 Corrente de saida [A] 1 digito = 0.001 A
01_ |Indicagdes do estado
010 (8310 |0 Estado do conversor [Texto]
011 (8310 |0 Estado operacional [Texto]
012 (8310 |0 Estado de irregularidade [Texto]
013 {10095 |1 Modo de colocagéo em [Texto]
funcionamento
014 |8327 |0 Temperatura do dissipador [°C] 1 digito=1°C
015 {8328 |0 Horas de operagéo [h] 1 digito =1 min
016 |8329 |0 Tempo de habilitagcao [h] 1 digito = 1 min
017 {10087 |135 |Configuragdo dos micro- [Campo bit]
interruptores S1, S2
018 |10096 |27 Posicdo do comutador 2 0,1,2,-10
019 |10096 |29 Posicdo do comutador t1 0,1,2,-10
02_ |Referéncias analégicas
020 |10096 |28 Posicao do potenciometro do 0-10 1 digito = 0.001
valor de referéncia f1
03_ |Entradas binarias
031 (8334 |0 Posigcéo da entrada binaria [Campo bit]
Bit 1 X6:11,12
8335 |0 Atribui¢ao da entrada binaria Direita/paragem
X6:11,12 (definicao de fabrica)
032 |8334 |0 Posig¢édo da entrada binaria [Campo bit]
Bit 2 X6:9,10
8336 |0 Atribuicdo da entrada binaria Esquerda/paragem
X6:9,10 (definicao de fabrica)
033 [8334 |0 Posicédo da entrada binaria [Campo bit]
Bit 3 X6:7,8

Manual de Operagdo — MOVIMOT® MM..D 1 43

8



Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros
Lista de parametros

N.° |indice |Sub- |Nome MOVITOOLS® Escala
(dec.) |indic MotionStudio (gama/ MOVILINK®
e definigcao de fabrica)
(dec.)
8337 |0 Atribuigao da entrada binaria Comutacgédo do valor de referéncia
X6:7.8 (definicao de fabrica)
05_ | Saidas binarias
050 [8349 |0 Posicéo do relé de sinalizagdo |[Campo bit]
Bit 0 K1
8350 |0 Atribui¢cao do relé de sinalizagdo | Operacionalidade (definigao de fabrica)
K1
051 {8349 |0 Configuragéo da saida X10 [Campo bit]
Bit 1
8351 |0 Atribuicao da saida X10 Travao nao aplicado
07_ |Dados da unidade
070 |8301 |0 Tipo de unidade [Texto]
071 {8361 |0 Corrente de saida nominal [A] 1 digito = 0.001 A
072 {10461 |3 Opcéo slot DIM [Texto]
076 [8300 |0 Firmware da unidade base [Referéncia e versao]
100 {10096 |33 Fonte de referéncia / controlo (Valor de indicagao)
102 | 10096 |30 Desactivacao dos elementos (Valor de indicagao)
mecanicos de controlo
700 [8574 |0 Modo de operagéao [Texto]
08_ | Memdria de irregularidades
080 |lrregularidade |Indicagao de falha ocorrida anteriormente no momento t-0

t-0
8366 |0 Cddigo de erro Cddigo de erro
9304 |0 Sub-codigo de erro
8883 |0 Irregularidade interna
8371 |0 Estado das entradas binarias [Campo de bit 0, bit 1, bit 2]
8381 |0 Estado das saidas binarias K1, |[Campo de bit 0, bit 1]

X10
8391 |0 Estado do conversor [Texto]
8396 |0 Temperatura do dissipador [°C] 1 digito=1°C
8401 |0 Velocidade [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
8406 |0 Corrente de saida [% I\] 1 digito = 0.001 % Iy
8411 |0 Corrente ativa [% 14] 1 digito = 0.001 % Iy
8416 |0 Utilizagao da unidade [% 14] 1 digito = 0.001 % Iy
8421 |0 Tensé&o do circuito intermédio [V] 1 digito = 0.001 V
8426 |0 Horas de operagao [h] 1 digito = 1 min.
8431 |0 Tempo de habilitagao [h] 1 digito = 1 min.
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N.° |indice |Sub- |Nome MOVITOOLS® Escala
(dec.) |indic MotionStudio (gama/ MOVILINK®
e definigcao de fabrica)
(dec.)
081 Ir:egularidade Indicacéo de falha ocorrida anteriormente no momento t-1
t-
8367 |0 Cddigo de erro Cddigo de erro
9305 |0 Sub-caodigo de erro
8884 |0 Irregularidade interna
8372 |0 Estado das entradas binarias [Campo de bit 0, bit 1, bit 2]
8382 |0 Estado das saidas binarias K1, |[Campo de bit 0, bit 1]
X10
8392 |0 Estado do conversor [Texto]
8397 |0 Temperatura do dissipador [°C] 1 digito=1°C
8402 |0 Velocidade [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
8407 |0 Corrente de saida [Yol\] 1 digito = 0.001 % Iy
8412 |0 Corrente ativa [%l\] 1 digito = 0.001 % Iy
8417 |0 Utilizagao da unidade [%] 1 digito = 0.001 % Iy
8422 |0 Tensao do circuito intermédio V] 1 digito = 0.001 V
8427 |0 Horas de operacéo [h] 1 digito = 1 min.
8432 |0 Tempo de habilitacdo [h] 1 digito = 1 min.
082 Ir;egularidade Indicacao de falha ocorrida anteriormente no momento t-2
t-
8368 |0 Cddigo de erro Cddigo de erro
9306 |0 Sub-cadigo de erro
8885 |0 Irregularidade interna
8373 |0 Estado das entradas binarias [Campo de bit 0, bit 1, bit 2]
8383 |0 Estado das saidas binarias K1, |[Campo de bit 0, bit 1]
X10
8393 |0 Estado do conversor [Texto]
8398 |0 Temperatura do dissipador [°C] 1 digito=1°C
8403 |0 Velocidade [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
8408 |0 Corrente de saida [%ol\] 1 digito = 0.001 % Iy
8413 |0 Corrente ativa [Yol\] 1 digito = 0.001 % Iy
8418 |0 Utilizagédo da unidade [%] 1 digito = 0.001 % Iy
8423 |0 Tenséao do circuito intermédio [V] 1 digito = 0.001 V
8428 |0 Horas de operagao [h] 1 digito = 1 min.
8433 |0 Tempo de habilitacdo [h] 1 digito = 1 min.
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N.° |indice |Sub- |Nome MOVITOOLS® Escala
(dec.) |indic MotionStudio (gama/ MOVILINK®
e definigcao de fabrica)
(dec.)
083 Irr3egu|aridade Indicagéo de falha ocorrida anteriormente no momento -3
t-
8369 |0 Cddigo de erro Cddigo de erro
9307 |0 Sub-caodigo de erro
8886 |0 Irregularidade interna
8374 |0 Estado das entradas binarias [Campo de bit 0, bit 1, bit 2]
8384 |0 Estado das saidas binarias K1, |[Campo de bit 0, bit 1]
X10
8394 |0 Estado do conversor [Texto]
8399 |0 Temperatura do dissipador [°C] 1 digito=1°C
8404 |0 Velocidade [rpm] 1 digito = 0.001 / min
8409 |0 Corrente de saida [Yol\] 1 digito = 0.001 % Iy
8414 |0 Corrente ativa [%l\] 1 digito = 0.001 % Iy
8419 |0 Utilizagao da unidade [%] 1 digito = 0.001 % Iy
8424 |0 Tenséo do circuito intermédio [V] 1 digito = 0.001 V
8429 |0 Horas de operagao [h] 1 digito = 1 min.
8434 |0 Tempo de habilitacdo [h] 1 digito = 1 min.
084 Ir;egularidade Indicacao de falha ocorrida anteriormente no momento t-4
t-
8370 |0 Cddigo de erro Cddigo de erro
9308 |0 Sub-cadigo de erro
8887 |0 Irregularidade interna
8375 |0 Estado das entradas binarias [Campo de bit 0, bit 1, bit 2]
8385 |0 Estado das saidas binarias K1, |[Campo de bit 0, bit 1]
X10
8395 |0 Estado do conversor
8400 |0 Temperatura do dissipador [°C] 1 digito=1°C
8405 |0 Velocidade [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
8410 |0 Corrente de saida [%ol\] 1 digito = 0.001 % Iy
8415 |0 Corrente ativa [Yol\] 1 digito = 0.001 % Iy
8420 |0 Utilizagédo da unidade [%] 1 digito = 0.001 % Iy
8425 |0 Tenséao do circuito intermédio [V] 1 digito = 0.001 V
8430 |0 Horas de operagao [h] 1 digito = 1 min.
8435 |0 Tempo de habilitacdo [h] 1 digito = 1 min.
09_ |Diagnéstico do bus
094 (8455 |0 Valor de referéncia PO 1 [hex]
095 (8456 |0 Valor de referéncia PO 2 [hex]
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N.° |indice |Sub- |Nome MOVITOOLS® Escala
(dec.) |indic MotionStudio (gama/ MOVILINK®
e definigcao de fabrica)
(dec.)
096 |8457 |0 Valor de referéncia PO 3 [hex]
097 |8458 |0 Valor actual Pl 1 [hex]
098 (8459 |0 Valor actual Pl 2 [hex]
099 (8460 |0 Valor actual Pl 3 [hex]
1__ | Valores de referénciallntegradores
10_ | Selecgao da referéncia
100 {10096 |33 Fonte de referéncia / controlo 0: Binario
1: RS485
(Micro-interruptores S1/1 — S1/4)"
102 | 10096 |30 Desactivacao dos elementos [Campo bit]
mecanicos de controlo Por defeito: 0000 0000 0000 0000
13_ |Rampas de velocidade
130 {8807 |0 Rampa acel. t11 0.1-1-2000 [s] 1 digito = 0.001 s
(Interruptor t1) "
131 [8808 |0 Rampa desacel. t11 0.1-1-2000 [s] 1 digito = 0.001 s
(Comutador t1)"
134 18474 |0 Rampa t12 acel. = desacel. 0.1 —10 - 2000 [s] 1 digito = 0.001 s
135 |8475 |0 Suavizagdo-S t12 0: DESLIGADO
1: Grau 1
2: Grau 2
3: Grau 3
136 [8476 |0 Rampa de paragem t13 0.1-0.2 -2000 [s] 1 digito = 0.001 s
16_ |Referéncias
160 {10096 |35 Referéncia n_f1 0-1500 - 3600 [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
161 [10096 |36 Referéncia n_f2 0-150 - 3600 [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
17_ |Valores nominais fixos
170 [8489 |0 Valor nominal fixo n0 -3600 — 150 — 3600 [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
171 [8490 |0 Valor nominal fixo n1 -3600 — 750 — 3600 [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
172 18491 |0 Valor nominal fixo n2 -3600 — 1500 — 3600 [rpm] |1 digito = 0.001 rpm
173 | 10096 |31 Valor nominal fixo n3 -3600 — 2500 — 3600 [rpm] |1 digito = 0.001 rpm
3__ |Parametros do motor
30_ |Limites
300 [8515 |0 Velocidade de arranque/ 0—-15-150 [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
paragem
301 |8516 |0 Velocidade minima 0—-60 — 3600 [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
302 |8517 |0 Velocidade maxima 0—3000 — 3600 [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros
Lista de parametros

N.° |indice |Sub- |Nome MOVITOOLS® Escala
(dec.) |indic MotionStudio (gama/ MOVILINK®
e definigcao de fabrica)
(dec.)
303 (8518 |0 Limite de corrente 0-160 [% Iy] 1 digito = 0.001 % Iy
32_ | Ajuste do motor
320 [8523 |0 Ajuste automético 0: OFF
1: ON
321 18524 |0 Boost 0—100 [%] 1 digito = 0.001 %
322 |8525 |0 Compensacao IxR 0 — 100 [%] 1 digito = 0.001 %
323 |8526 |0 Pré-magnetizacao 0-2[s] 1 digito = 0.001 s
324 |8527 |0 Compensacao do 0—500 [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
escorregamento
325 (8834 |0 Amortecimento sem carga 0: OFF
1: ON (Micro-interruptor S1/8) "
34_ | Protecdo do motor
340 [8533 |0 Protecdo do motor 0: OFF
1: ON (Micro-interruptor S1/5) "
341 (8534 |0 Tipo de arrefecimento 0: Autoarrefecimento
1: Ventilacao forgada
347 10096 |32 Comprimento do cabo do motor |0 — 15 [m] 1digito=1m
5 |Fungdes de monitorizagao
50_ | Monitorizagdo da velocidade
500 [8557 |0 Monitorizagao da velocidade 0: OFF
3: Motora/regenerativa
(Micro-interruptor S2/4) »
501 |8558 |0 Tempo de atraso 0.1-1-10]s] 1 digito = 0.001 s
52_ | Monitorizagao da rede
522 (8927 |0 Monitorizacao da falha de fase |0: OFF
Em certas condigées 1: ON
desfavoraveis, a desativagao
da monitorizagao da falta na
fase de alimentagdo pode
levar a danificacao irreparavel
da unidade.
523 [10096 |26 Monitorizagao de falha de rede |0: Operagao em rede trifasica
1: Operagdo com MOVITRANS®
590 {10537 |1 Localizacao 0: OFF
1: ON
6__ | Atribuicdo dos terminais
60_ |Entradas binarias
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros

Lista de parametros

N.° |indice Sub- |Nome MOVITOOLS® Escala
(dec.) |indic MotionStudio (gama/ MOVILINK®
e definigcao de fabrica)
(dec.)
600 [10096 |34 Configuragéo dos terminais 0: Comutacgao da referéncia S.A.Hor/Paragem -
S.Hor./Paragem
1: Valor nominal fixo 2 — valor nominal fixo 1 —
Habilitagdo/Paragem
2: Comutagéo do valor de referéncia - /Ext. Falha -
habilitagao/paragem
62_ | Saidas binarias
620 (8350 |0 Saida de sinalizacao K1 0: Sem funcéo
2: Pronto a funcionar
3: Estagio de saida ligado
4: Campo rotativo ligado
5: Travao nao aplicado
6: Travao aplicado
7__ |Funcgdes de controlo
70_ | Modos de operacgao
700 |8574 |0 Modo de operagéao 0: VFC
2: Dispositivo de elevagao VFC
3: Travagem de corrente continua VFC
21: Curva caracteristica U/f
22: U/f + travagem de corrente continua
(Micro-interruptor S2/3) V
71_ |Corrente de imobilizagao
710 | 8576 ‘0 ‘Corrente de imobilizagédo 0 —50 % Iyt 1 digito = 0.001 %
72_ |Fungéao de paragem pelo valor de referéncia
720 |8578 |0 Fungéao de paragem pelo valor |0: OFF
de referéncia 1: ON
721 {8579 |0 Valor de referéncia de paragem |0 — 30 — 500 [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
722 8580 |0 Offset de arranque 0—-30-500 [rpm] 1 digito = 0.001 rpm
73_ |Funcao travao
731 (8749 |0 Tempo de habilitagdo do travao |0 — 2 [s] 1 digito = 0.001 s
732 |8585 |0 Tempo de atuagao do travao 0-0.2-2][s] 1 digito = 0.001 s
738 (8893 |0 Ativar desbloqueio do travao 0: OFF
sem habilitagdo do acionamento 1: ON
(Micro-interruptor S2/2) V
77_ |Fungao de poupanca de energia
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8 Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros
Lista de parametros

N.° |indice Sub- |Nome MOVITOOLS® Escala
(dec.) |indic MotionStudio (gama/ MOVILINK®
e definigcao de fabrica)
(dec.)
770 |8925 |0 Fungao de poupanca de energia | 0: OFF
1: ON
8__ |Fungdes da unidade
80_ | Configuragao
802 [8594 |0 Definicao de fabrica 0: Sem definigdo de fabrica
2: Estado de entrega
803 [8595 |0 Bloqueio de paradmetros 0: OFF
1: ON
805 {10095 |1 Modo de colocagéo em 0: Easy
funcionamento 1: Expert
81_ | Comunicacao serial
810 |8597 |0 Endereco RS485 0-31
(Micro-interruptores S1/1 S1/4)"
811 |8598 |0 Endereco RS485 de grupo 100 - 131
(Micro-interruptores S1/1 — S1/4)"
812 8599 |0 Tempo do Timeout RS485 0-1-650[s] 1 digito = 0.001 s
83_ |Resposta a irregularidades
830 [8609 |0 Irregularidade externa 0: Sem resposta
1: Indicar falha
2: Paragem imediata/falha
4: Paragem rapida/falha
5: Paragem imediata / aviso
7: Paragem rapida/aviso
11: Paragem normal/aviso
12: Paragem normal/falha
832 |8611 |0 Irregularidade sobrecarga do 0: Sem resposta
motor 1: Indicar falha
2: Paragem imediata/falha
4: Paragem rapida/falha
12: Paragem normal/falha
84_ |Resposta ao reset
840 (8617 |0 Reset manual 0: Nao
1: Sim
86_ | Modulacao
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros 8
Lista de parametros

N.° |indice |Sub- |Nome MOVITOOLS® Escala
(dec.) |indic MotionStudio (gama/ MOVILINK®
e definigcao de fabrica)
(dec.)
860 (8620 |0 Frequéncia PWM 0: 4 kHz
1: 8 kHz
3: 16 kHz (micro-interruptor S1/7)"

87_ | Atribuicdo dos dados do processo

870 [8304 |0 I[3)(ess::ri(;z§1o do valor de referéncia | Palavra de controlo (apenas indicagao)
871 (8305 |0 Descricao do valor de referéncia | 1: Velocidade de referéncia

PO 2 11: Velocidade de referéncia [%]
872 (8306 |0 Descricao do valor de referéncia | Rampa (apenas indicagéo)

PO 3
873 (8307 |0 Descrigao do valor actual Pl 1 Palavra de estado 1 (apenas indicagao)
874 (8308 |0 Descrigao do valor actual Pl 2 1: Velocidade atual

2: Corrente de saida
3: Corrente ativa
8: Velocidade actual [%)]

875 (8309 |0 Descrigao do valor actual PI 3 | Palavra de estado 2 (apenas indicagao)
876 |8622 |0 Habilitacdo de dados PO 0: SIM
1: NAO

21214220/PT - 10/2014

1) Quando o elemento de controlo (por ex., o interruptor) é accionado usando o parametro P102, o valor inicial do parametro
corresponde ao ultimo valor configurado.
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros
Descrigao dos parametros

8.8 Descrigcao dos parametros

8.8.1 Valores de indicagao

Parametro 000

Parametro 002

Parametro 004

Parametro 005

Parametro 006

Parametro 008

Parametro 009

Velocidade (com sinal)
A velocidade indicada é a velocidade actual calculada.

Frequéncia (com sinal)
Frequéncia de saida do conversor

Corrente de saida (valor)
Corrente aparente na gama de 0 — 200 % da corrente nominal da unidade

Corrente ativa (com sinal)
Corrente activa na gama de -200 % — +200 % da corrente nominal da unidade
O sinal prévio da corrente ativa depende do sentido de rotagao e do tipo de carga:

Sentido de Carga Velocidade Corrente ativa
rotagcao

Sentido horario ~ Motora Positiva (n > 0) Positiva (I, > 0)
Sentido anti- Motora Negativa (n <0) Negativa (I, <0)
horario

Sentido horario  Regenerativa Positiva (n > 0) Negativa (ly, < 0)
Sentido anti- Regenerativa Negativa (n <0) Positiva (I, > 0)
horario

Utilizagao do motor

Utilizagdo do motor em [%] calculada utilizando um modelo térmico do motor.

Tenséo do circuito intermédio
Tensédo medida no circuito intermédio, em [V]

Corrente de saida (valor)
Corrente aparente, em [A]
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros

Parametro 010

Parametro 011

Parametro 012

Parametro 013

Parametro 014

Parametro 015

Parametro 016

Descrigao dos parametros

Estado do conversor
Estados do conversor
+ INIBIDO

+ HABILITADO

Estado operacional

Sao possiveis 0s seguintes estados operacionais:
+ OPERACAOA 24V

« CONTR. INIBIDO

+  NAO HABILITADO

+  CORRENTE DE IMOBILIZACAO

+  HABILITACAO

« DEFINICAO DE FABRICA

+ |IRREGULARIDADE

« TIMEOUT

Estado de irregularidade
Estado de irregularidade, em formato de texto

Modo de colocagao em funcionamento
Modo de colocagao em funcionamento "Easy" ou "Expert"

Temperatura do dissipador
Temperatura do dissipador de calor do conversor

Horas de operagéao

Soma do numero de horas em que o conversor permaneceu ligado a tensdo de
alimentagao externa de 24 VCC

Tempo de habilitagao

Soma do numero de horas em que o estagio de saida do conversor permaneceu
habilitado

Manual de Operagéo - MovIMOT*MM.D ] §3



Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros
Descrigao dos parametros

Parametro 017

Posi¢ao do micro-interruptor S1 e S2

Visualizagcédo da posi¢ao dos micro-interruptores S1 e S2:

Micro Bit no indice Funcionalidade
interruptor | 10087.135
es
S1M1 Bit 0 Endereco do aparelho Enderego da unidade Bit 2°
S1/2 Bit 1 Endereco da unidade Bit 2'
S1/3 Bit 2 Enderego da unidade Bit 22
S1/4 Bit 3 Endereco da unidade Bit 2°
S1/5 Bit 11 Proteg¢éo do motor 0: Protecgao do motor activada
1: Protecgédo do motor desactivada
S1/6 Bit 9 Binario de curta duragao 0: Motor ajustado
aumentado 1: Motor com um nivel de poténcia menor
S1/7 Bit 12 Frequéncia do ciclo PWM 0: 4 kHz
1: Variavel (16, 8, 4 kHz)
S1/8 Bit 13 Amortecimento sem carga 0: Desligado
1: Ligado
S2/1 Bit 7 Tipo de travao 0: Travao standard
1: Travao opcional
S2/2 Bit 15 Activagao do desbloqueio do |0: Desligado
trav'éo sem habilitacao do 1: Ligado
accionamento
S2/3 Bit 6 Processo de controlo 0: Controlo VFC
1: Controlo U/f
S2/4 Bit 16 Monitorizagao da velocidade |0: Desligado
1: Ligado
S2/5 Bit 17 Funcéo especial Configuragdo da fungao adicional Bit 2°
S2/6 Bit 18 Configuragdo da fungao adicional Bit 2'
S2/7 Bit 19 Configuragdo da funcgao adicional Bit 22
S2/8 Bit 20 Configuragdo da funcgéo adicional Bit 2°

Parametro 018

A visualizagdo da configuragdo dos micro-interruptores ndo depende do facto da

fungéo do micro-interruptor estar activada ou desactivada.

Posi¢cao do comutador 2

Visualizagcédo da posi¢ao do comutador 2

A visualizagdo da configuragdo dos micro-interruptores ndo depende do facto da

fungdo do micro-interruptor estar activada ou desactivada.
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros 8

Parametro 019

Parametro 020

Parametro 031

Parametro 032

Parametro 033

Parametro 050

Parametro 051

Parametro 070

Parametro 071

Descrigao dos parametros

Posi¢cao do comutador t1
Visualizagéo da posi¢gao do comutador t1

A visualizagdo da configuragdo dos micro-interruptores ndo depende do facto da
fungéo do micro-interruptor estar activada ou desactivada.

Posicao do potenciometro do valor de referéncia f1
Visualizagao da posi¢ao do potenciometro do valor de referéncia f1

A visualizagdo da configuragdo dos micro-interruptores ndo depende do facto da
fungéo do micro-interruptor estar activada ou desactivada.

Posicao/Atribui¢dao da entrada binaria, terminal X6:11,12
Visualizacédo do estado da entrada binaria no terminal R M X6:11,12

Posigcao/Atribui¢dao da entrada binaria, terminal X6:9,10
Visualizagcédo do estado da entrada binaria no terminal L ¢ X6:9,10

Posicaol/Atribuicdao da entrada binaria, terminal X6:7,8
Visualizagdo do estado da entrada binaria no terminal f1/f2 X6:7,8

Posicao/Atribuicao do relé de sinalizagao K1
Visualizagao do estado do relé de sinalizagao K1

Configuragao da saida X10
Visualizagéo do estado da saida para controlo da opgdo BEM

Tipo de unidade
Visualizag&o do tipo de unidade

Corrente de saida nominal
Indicacao da corrente de saida nominal da unidade em [A]
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros
Descrigao dos parametros

Parametro 072
Opcao slot DIM
Visualizag&o do tipo de médulo Drive-ID instalado no slot X3

Valor do Tipo do médulo Drive-ID
parametro

0 Sem modulo Drive-ID
1-9 Reservado

10 DT/DV/400/50

11 Verséao especial do médulo Drive-1D
12 DRS/400/50

13 DRE400/50

14 DRS/460/60

15 DRE/460/60

16 DRS/DRE/380/60 (ABNT)
17 DRS/DRE/400/50/60 (gama de tensdes 50-/60-Hz)
18 Reservado

19 DRP/230/400/50

20 DRP/266/460/50

21 EDRE/3D/400/50

22 DT56L4/BMG02

23 DRE..J/400/50

24 DRU..J/400/50

25 DRN/400/50

26 DRN/460/60

27 DRS/DRN/50/60

28 - 31 Reservado

Visor da referéncia e versao do registo de dados no médulo Drive-ID

Parametro 076
Firmware da unidade base

Visor da referéncia e da versao do firmware da unidade

Parametro 700
Modo de operagao
Visualizagdo do modo de operacao configurado

Parametros 080 — 084
Irregularidades t-0 — t-4

A unidade memoriza a informagdo de diagndstico no momento em que a
irregularidade ocorreu. Na memoria de irregularidades sdo apresentadas as ultimas 5
irregularidades.
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Parametro 094

Parametro 095

Parametro 096

Parametro 097

Parametro 098

Parametro 099

Descrigao dos parametros

Valor de referéncia PO 1 (valor de indicacao)
Palavra dos dados de saida do processo 1

Valor de referéncia PO2 (valor de indicagao)
Palavra dos dados de saida do processo 2

Valor de referéncia PO3 (valor de indicagao)
Palavra dos dados de saida do processo 3

Valor actual PI 1 (valor de indicagao)
Palavra dos dados de entrada do processo 1

Valor actual PI 2 (valor de indicagao)
Palavra dos dados de entrada do processo 2

Valor actual Pl 3 (valor de indicacgao)
Palavra dos dados de entrada do processo 3

8.8.2 Valores de referéncial/lntegradores

Parametro 100

[0

NOTA

O parametro P100 s6 pode ser alterado se
+ Todas as entradas binarias estiverem configuradas para "0"
* Os micro-interruptores S1/1 a S1/4 estiverem desactivados pelo parametro P102.

Fonte de referéncia / controlo

« Se for seleccionado "Binario", o controlo é realizado através dos terminais da
entrada binaria.

— Se os elementos de controlo mecénicos f1 e f2 nao estiverem desactivados
(ver parametros P102), a pré-selecc¢ao da referéncia é feita com o
potenciémetro do valor de referéncia f1 e com o comutador 2.

— Se os elementos de controlo mecanicos f1 e f2 estiverem desactivados (ver
parametros P102), a pré-selecg¢ao da referéncia é feita seleccionando os
valores de referéncia n_f1 ou n_f2 (ver parametros P160/P161 para as
condicdes).

» Se for seleccionado "RS485", o controlador é realizado através dos terminais da
entrada binaria e através da palavra de controlo do bus. A pré-seleccéo do valor
de referéncia é feita através do bus.
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros

Descrigao dos parametros

Parametro 102

Desactivagao dos elementos de controlo mecéanicos

Os elementos de controlo mecanicos do conversor

MOVIMOT® podem ser

dsesactivados neste campo de selecgao de codificagdo de bit. Este parametro foi
configurado na fabrica de forma a que todos os elementos de controlo mecéanicos
estejam activos.

Bit |Significado NOTA

0 Reservado

1 Desativagao dos Bit ndo Micro-interruptores S1/1 — S1/4
micro-interruptores colocado: activos

S1/1-S1/4 Bit colocado: | Micro-interruptores S1/1 — S1/4

(endereco RS485) r :
inactivos
Configuragédo do endereco RS485,
enderecgo de grupo RS485 e fonte do
valor de referéncia/controlo usando
os parametros P810, P811 e P100

— 4 |Reservado

Desactivagao do Bit ndo Micro-interruptor S1/5 activo

micro-interruptor S1/5 | colocado:

(Protegéo do motor) Bit colocado: | Micro-interruptor S1/5 inactivo:
Activacao/desactivagao da fungéo de
protecgao do motor através do
parametro P340.

Reservado

Desactivagédo do Bit ndo Micro-interruptor S1/7 activo

micro-interruptor S1/7 | colocado:

(Frequéncia do ciclo Bit colocado: | Micro-interruptor S1/7 inactivo

PWM) Configuragéo da frequéncia PWM
através do paradmetro P860

8 Desactivagéo do Bit ndo Micro-interruptor S1/8 activo
micro-interruptor S1/8 | colocado:

(Amortecimento sem Bit colocado: | Micro-interruptor S1/8 inactivo

carga) Activacao/Desactivagao da fungéo de
amortecimento sem carga através do
parametro P325

9 Reservado
10 Desactivagao do Bit ndo Micro-interruptor S2/2 activo
micro-interruptor S2/2 | colocado:

(Desbloqueio do travao) | Bit colocado: | Micro-interruptor S2/2 inactivo
Activacao/Desactivagéo do
desbloqueio do travao sem
habilitacdo do accionamento, através
do parametro P738
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros

Descrigao dos parametros

Bit |Significado NOTA
11 Desactivagao do Bit ndo Micro-interruptor S2/3 activo
micro-interruptor S2/3 | colocado:

(Modo de operagéao) Bit colocado: | Micro-interruptor S2/3 inactivo
Selecgao do modo de operagao
através do parametro P700

12 | Desactivagao do Bit ndo Micro-interruptor S2/4 activo
micro-interruptor S2/4 | colocado:

(Monitorizagao da Bit colocado: | Micro-interruptor S2/4 inactivo

velocidade) Activagao/Desactivacao da fungao
monitorizagao da velocidade através
do parametro P500

13 |Desactivagao do Bit ndo Potenciémetro do valor de referéncia
potencidémetro do valor |colocado: f1 activo

de referéncia 1 Bit colocado: | Potenciémetro do valor de referéncia
f1 inactivo
Configuragéo do valor de referéncia e
da velocidade maxima através dos
parametros P160 e P302

14 | Desactivagao do Bit ndo Comutador 2 activo
comutador f2 colocado:
Bit colocado: | Comutador f2 inactivo
Configuragéo do valor de referéncia e
da velocidade minima através dos
parametros P1671 e P301
15 | Desactivacao do Bit ndo Comutador t1 activo

comutador t1 colocador Tempo da rampa de aceleragéo =

tempo da rampa de desaceleracao
Bit colocado: | Comutador t1 inactivo

Configuragéo dos tempos de rampa

através do parametros P130 e P131
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros
Descrigao dos parametros

Parametro 130

Parametro 131

Parametro 134

jde

Rampa acel. t11

«  No MOVIMOT® com controlo binario, a rampa de aceleragdo t11 & valida apenas
se

— O interruptor t1 foi desactivado, ou seja, se P102:15="1".

«  No MOVIMOT® com controlador via RS485, a rampa de aceleragdo t11 € vdlida
apenas se

— o interruptor t1 foi desactivado, ou seja, se P102:15="1"
— e o accionamento funciona em operagdo com 2-PD.

Os tempos de rampa referem-se a uma mudanga de passo do valor de referéncia de
1500 rpm (50 Hz).

Rampa desacel. t11

«  No MOVIMOT® com controlo binario, a rampa de desaceleragdo t11 é vdlida
apenas se

— O comutador t1 foi desactivado, ou seja, se P102:15="1".

«  No MOVIMOT® com controlo via RS485, a rampa de desaceleragéo t11 & valida
apenas se

— O comutador t1 foi desactivado, ou seja, se P102:15="1"
— e o accionamento funciona em operacdo com 2-PD.

Os tempos de rampa referem-se a uma mudancga de passo do valor de referéncia de
1500 rpm (50 Hz).

Rampa t12 acel. = desacel.
Rampas de aceleracao e de desaceleragdo com suavizagdo-S

Os tempos de rampa referem-se a uma mudanga de passo do valor de referéncia de
1500 rpm (50 Hz).

Este tempo de rampa define o tempo de aceleracdo e a desaceleragdo se o
parametro P135 Suavizagéo S t12 estiver configurado para grau 1, grau 2 ou grau 3.

NOTA

A pré-selecgao do tempo de rampa através dos dados do processo ndo é possivel
se o parametro P135 Suavizagdo S t12 estiver activado.
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Parametro 135

fde

Parametro 136

Parametro 160

Descrigao dos parametros

Suavizagao-S t12

Este pardmetro define o grau de suavizagdo (1 = baixo, 2 = médio, 3 = alto) da
rampa. A suavizagdo-S é usada para suavizar a rampa e permite uma aceleragao
suave do acionamento quando a sele¢éo do valor de referéncia for alterada. A figura
seguinte mostra o efeito da suavizagao-S:

n A [ 3]

t
898213899

[1] Selegao do valor de referéncia
[2] Perfil da velocidade sem suavizagdo S
[3] Perfil da velocidade com suavizagédo S

NOTA

Uma fase de suavizacao S iniciada é interrompida na ocorréncia de uma falha com a
rampa de paragem t13.

Quando o valor de referéncia é reduzida ou o sinal de habilitagao é removido, a fase
de suavizagao-S iniciada é completamente executada. Desta forma, o accionamento
pode acelerar ainda até ao fim da fase de suavizagdo-S mesmo com uma redugao
do valor da referéncia.

Rampa de paragem t13

A rampa de paragem é a rampa de desaceleragdo na ocorréncia de uma falha
interna.

Os tempos de rampa referem-se a uma mudanga de passo do valor de referéncia de
1500 rpm (50 Hz).

Valor de referéncia n_f1
O valor de referéncia n_f1 é valida se

* 0 potenciémetro do valor de referéncia f1 estiver desactivado, ou seja, se o
parametro P102:13 ="1",

* 0 parametro P600 entradas binarias = "0"
* e o terminal f1/f2 X6:7,8 possuir o valor "0".
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Parametro 161

Valor de referéncia n_f2

O valor de referéncia n_f2 é valida se

+ do interruptor 2 estiver desactivado, ou seja, se o parametro P102:14 ="1",
* 0 parametro P600 entradas binarias = "0"

* e oterminal f1/f2 X6:7,8 possuir o valor "1".

Parametros 170 — 173

Valor nominal fixo n0 — n3

Os valores nominais fixos n0 — n3 s&o validos se o pardmetro P600 Configuragcédo dos
terminais estiver configurado para "1" = Configuragdo dos terminais 2 (selec¢do do
valor nominal fixo).

Desta forma, os valores nominais fixos podem n0 — n3 ser seleccionadas através das
fungdes programaveis dos terminais de entrada.

O sinal prévio do valor nominal fixo determina o sentido de rotagdo do motor.

Parametro | Valor nominal Estado Estado
:gt:\f;e’é“"ia Terminal L ) X6:9,10 | Terminal f1/f2 X6:7,8

P170 no OFF OFF

P171 n1 ON OFF

P172 n2 OFF ON

P173 n3 ON ON

8.8.3 Parametros do motor

Parametro 300

Parametro 301

Velocidade de arranque/paragem

Este parametro determina a velocidade minima admitida pelo conversor para o motor
no momento da habilitagdo. A passagem para a velocidade determinada pela selegcéo
do valor de referéncia é feita com a rampa de aceleragcao activa. Quando o sinal de
habilitacdo é removido, o pardmetro define a partir de que frequéncia o conversor
MOVIMOT® detecta a imobilizagdo do motor e o travéo é aplicado.

Velocidade minima (se o comutador f2 estiver desactivado)
Este parametro determina a velocidade minima n,,;, do acionamento.

O accionamento ndo ultrapassa esta velocidade, mesmo se foi especificada uma
selegdo do valor de referéncia inferior a velocidade minima (excepgéo: inverséo do
sentido de rotagédo ou paragem do accionamento).
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Parametro 302

Parametro 303

Parametro 320

Parametro 321

Parametro 322

Parametro 323

Descrigao dos parametros

Velocidade maxima (se o comutador f1 estiver desactivado)
Este parametro determina a velocidade maxima n,,, do acionamento.

O accionamento ndo ultrapassa esta velocidade, mesmo se foi especificada uma
selecao do valor de referéncia superior a velocidade maxima.

Se for configurado n.;, > n,s, € aplicada a velocidade minima e maxima do valor
configurado em n,;,.

Limite de corrente

O limite interno de corrente refere-se a corrente aparente de saida. Para proteger o
motor contra queda, o conversor reduz automaticamente o limite para a corrente na
gama de enfraquecimento do campo.

Ajuste automatico

Se o ajuste estiver activado, o motor é calibrado sempre que for feita uma comutacao
para o estado de operagao HABILITADO.

Com o ajuste desativado, a fungéo de calibragdo e a memdria térmica da funcéo de
protecédo UL estdo inativas.

Na aplicagédo de acordo com a aprovagéo UL o parametro P320 deve ficar em "ON".

Boost

Se o parametro P320 Ajuste automatico estiver configurado para "ON", o conversor
ajusta o valor do pardmetro P3217 BOOST automaticamente. Em regra, ndo é
necessario efetuar uma configuragdo manual deste parametro.

Em caso excecionais, pode ser util efetuar uma configuragdo manual para aumentar o
momento de interrupgao do arranque do motor.

Compensacao IxR

Se o parametro P320 Ajuste automatico estiver configurado para "ON", o conversor
ajusta o pardmetro P322 Ajuste IxR automaticamente. Alteracbes manuais deste
parametro s6 devem ser levadas a cabo por técnicos especializados, se for
necessaria uma otimizagao do sistema.

Pré-magnetizacado

O tempo de pré-magnetizagdo permite a geragdo de um campo magnético no motor
quando o conversor é habilitado.
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Parametro 324

Parametro 325

Parametro 340

Parametro 341

Parametro 347

Compensacgao do escorregamento

A compensagdo do escorregamento aumenta a precisdo da velocidade do motor. No
caso de uma introdu¢do manual do valor, introduza o valor de escorregamento
nominal do motor instalado.

A compensacgao do escorregamento esta configurada para uma relagao inferior a 10
entre o momento de inércia da carga e o momento de inércia do motor. Se o
accionamento oscilar, € necessario reduzir a compensacédo do escorregamento ou
mesmo ajusta-la para 0.

Amortecimento de vibragbes em vazio (se o micro-interruptor S1/8 estiver
desactivado)

Se o0 motor tender a funcionar com instabilidade quando sem carga, é possivel
alcangar um melhoramento activando este parametro.

Protec¢ao do motor (se o micro-interruptor S1/5 estiver desactivado)
Activagdo/Desactivagdo da protecgao térmica do MOVIMOT®
O MOVIMOT® assume electronicamente a protecgdo térmica do accionamento.

Tipo de arrefecimento

Este parametro € usado para especificar o tipo de arrefecimento (autoarrefecimento
ou ventilagao forcada) necessario para o calculo da temperatura do motor.

Comprimento do cabo do motor

Este parametro é usado para especificar o comprimento do cabo do motor
(comprimento do cabo hibrido SEW-EURODRIVE entre o MOVIMOT® e o motor)
necessario para o calculo da temperatura do motor. Uma alteracdo da configuracao
deste parametro s6 é necessaria para uma montagem préxima do motor.

164 Manual de Operagao - MOVIMOT® MM..D

21214220/PT - 10/2014



21214220/PT - 10/2014

Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros

Descrigao dos parametros

8.8.4 Fungées de monitorizagao

Parametro 500

Parametro 501

Parametro 522

Parametro 523

Parametro 590

Monitorizagao da velocidade (se o micro-interruptor S2/4 estiver desactivado)

No MOVIMOT®, uma monitorizagdo da velocidade ocorre em fungéo da avaliagéo da
operagao no limite da corrente. A monitorizagao da velocidade é activada sempre que
o limite de corrente for alcancado ininterruptamente durante o tempo de atraso
(parametro P501) configurado.

Tempo de atraso

Em processos de aceleragdo e de desaceleragdo, ou em situagdes de piques de
carga, é possivel alcangar rapidamente o limite de corrente configurado.

O tempo de atraso impede uma ativagao involuntaria da fungdo de monitorizagdo da
velocidade. O limite de corrente tem de ser alcangado durante todo intervalo do
tempo de resposta configurado antes da monitorizagao atuar.

Verificagao da falha de fase na alimentagao

ATENGCAO

Em certas condi¢des desfavoraveis, a desactivagao do controlo da falha na fase de
alimentagao pode levar a danificagao irreparavel do conversor.

Danificagdo do conversor.

» Desactive o controlo da falta de fase apenas em caso de desequilibrio curto na
tensao de alimentagéao.

« Garanta que o accionamento MOVIMOT® seja sempre alimentado através de
todas as 3 fases da tenséo de alimentagao.

Esta fungdo de monitorizagdo pode ser desactivada para evitar que a verificagdo da
falta de fase seja activada em redes assimétricas.

Monitorizacao de falha de rede

Este pardmetro é usado para ajustar a fungdo de monitorizagao de falha de rede do
conversor na operagdo com MOVITRANS®.

Localizagao

Com este pardmetro pode ativar a fungdo de localizagdo, para localizar o
acionamento MOVIMOT® no sistema. Com a fungédo de ativagdo ativa, o LED de
estado do conversor MOVIMOT® pisca verde/vermelho/verde. Apoés 5 minutos, o
conversor MOVIMOT® desativa de novo a fungao de localizagdo automaticamente.
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8.8.5

Parametro 600

Atribuicao dos terminais

Configuragao dos terminais

O parametro P600 s6 pode ser alterado se todas as entradas binarias estiverem

configuradas para "0".

Utilize este parametro para seleccionar a fungdo de configuragdo dos terminais das

entradas binarias.

As tabelas seguintes mostram as func¢des dos terminais das entradas binarias em

fungéo da fonte da referéncia/controlo e da configuragéo dos terminais:

Configuragao
dos terminais

Fonte da referéncia/controlo "Binaria™

Terminais das entradas binarias

Sinal "0": Valor de

referéncia f1

Sinal "1": Valor de

referéncia f2

Falha

Sinal "0": Ext. Erro
Sinal "1": Sem ext.

f1/f2 X6:7,8 L ) X6:9,10 R M X6:11,12
0: | Configura¢ | Comutacdo do valor |Esquerda/paragem Direita/paragem
?ec;rg?nsais 1 de referéncia Sinal "0": Paragem Sinal "0": Paragem
S'?aln 0 : \ﬁlor de Sinal "1": Rotagédo no |Sinal "1": Sentido
reterencia sentido anti-horario horario
Sinal "1": Valor de
referéncia f2
1: | Configurag | Selecgéo dos valores nominais fixo Habilitagdo/Paragem
ao dps . Valor nominal fixo n0O: Parametro sinal "0", Sinal "0": Paragem
terminais 2 "™ P170
Sinal "1": Habilitagao
Valor nominal fixo n1: Parametro sinal "0",
""" P171
Valor nominal fixo n2: Parametro sinal "1",
"o" P172
Valor nominal fixo n3: Parametro sinal "1",
"" P173
2: | Configurag | Comutagéo do valor |/Irregularidade Habilitagdo/Paragem
ao dps _ de referéncia externa Sinal "0": Paragem
terminais 3

Sinal "1": Habilitagdo

Configuragao
dos terminais

Comando fonte do valor de referéncia "RS485"

Terminais das entradas binarias

Sinal "1": Sentido anti-
horario habilitado

f1/f2 X6:7,8 |L ¢ X6:9,10 R M X6:11,12
0: | Configurag | Sem Esquerda/paragem Direita/paragem
ao d_os . funcao Sinal "0": Paragem Sinal "0": Paragem
terminais 1

Sinal "1": Sentido
horario habilitado
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Descrigao dos parametros

Comando fonte do valor de referéncia "RS485"

Configuragdo | Terminais das entradas binarias
dos terminais | ¢1/c> x6:7,8 |L < X6:9,10 R X6:11,12
1: | Configurag |Sem Sem funcao Habilitagdo/Paragem
ao dF’S , fungdo Sinal "0": Paragem
terminais 2
Sinal "1": Habilitagao
Sentido horario +
sentido anti-horario
2: | Configurag | Sem /Irregularidade externa Habilitagdo/Paragem
ao dps . funcao Sinal "0": Ext. Erro Sinal "0": Paragem
terminais 3
Sinal "1": Sem ext. Falha Sinal "1": Habilitagdo da
rotagdo no sentido
horario + sentido anti-
horario

Parametro 620

Fungéao do relé de sinalizagao K1

A AVISO

Perigo de arranque involuntario do accionamento se o relé de sinalizagao K1 for
utilizado para controlar o travao.

Morte ou ferimentos graves

Se o relé de sinalizagdo K1 for utilizado como comando do travado, o parametro
P620 tem que ser configurado para 5 "Travao desbloqueado”.

Verifique a configuragdo dos parametros antes de utilizar o relé de sinalizagéao

K1 para controlar o travao.

Utilize este parametro para seleccionar a fungao do relé de sinalizagao K1.

Com efeito em

Sinal "0"

Sinal "1"

0: Sem fungao

2: Pronto a funcionar

N&o pronto a funcionar

Pronto a funcionar

3: Estagio de saida
ligado

Unidade inibida

Unidade habilitada.
O motor é energizado.

4: Campo rotativo
ligado

Sem campo rotativo

A AVISO!

Na saida do conversor
MOVIMOT® podem estar
presentes tensoes
perigosas.

Com campo rotativo

5: Travao nao
aplicado

Travao aplicado

Travao desbloqueado

6: Travao aplicado

Travao desbloqueado

Travéao aplicado
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8.8.6 Fung¢oées de controlo

Parametro 700
Modo de operagéao (se o micro-interruptor S2/3 estiver desactivado)
Com este parametro configura o modo de operagao basico do conversor.

VEC/ Configuragao padrao para motores assincronos.
Curva

o Esta configuragdo é adequado para aplicagbes gerais, como por exemplo,
caracteristica U/f

transportadores de tela, mecanismos de deslocagéo, etc.

Dispositivo de A funcdo de elevacao disponibiliza automaticamente todas as fungbes necessarias a
elevacao VFC operacgao de uma aplicagao de elevagao simples.
A AVISO

Perigo de arranque involuntario do accionamento se o relé de sinalizagdo K1 for
utilizado para controlar o travao.

Morte ou ferimentos graves

+ Se o relé de sinalizagdo K1 for utilizado para controlar o travdo, a configuragao
do relé de sinalizacdo nao devera ser alterada.

* Antes de alterar a configuracdo do parametro P700, verifique se o relé de
sinalizagao é utilizado para controlar o travao.

O controlo do travdao do motor através do conversor € um pré-requisito para o correto
processamento da fungéo de elevagao.

O modo de operacao VFC Dispositivo de elevacao afeta os seguintes pardmetros:

N.° |indice |Sub- Nome Valor
(dec.) |indice
(dec.)
P300 (8515 |0 Velocidade de =60 rpm
arranque/paragem

se a velocidade de arranque/
paragem for configurada para um
valor inferior a 60 rpm

P301 |8516 |0 Velocidade minima =60 rpm

se a velocidade minima for
configurada para um valor inferior
a 60 rpm

P303 |8518 |0 Limite de corrente = Corrente nominal do motor

se a o limite de corrente for
configurado para um valor inferior
ao valor da corrente nominal do
motor

P323 |8526 |0 Pré-magnetizagédo =20 ms

se a premagnetizagao for
configurada para um valor inferior

a20 ms
P500 8557 |0 Monitorizacao da = 3: Motora/regenerativa
velocidade
P620 (8350 |0 Saida de sinalizagdo |=5: Travao nao aplicado
K1
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Travagem de
corrente continua
VFC / U/f

Parametro 710

Descrigao dos parametros

N.° |indice |Sub- Nome Valor
(dec.) |indice
(dec.)
P731 (8749 |0 Tempo de habilitagdo |=200 ms
do travao

se o tempo de habilitagao do
travao for configurado para um
valor inferior a 200 ms

P732 (8585 |0 Tempo de atuagdo do | =200 ms
travao

se o tempo de atuagéo do travao
for configurado para um valor
inferior a 200 ms

P738 |8893 |0 Ativar desbloqueio do |=0: OFF
travao sem
habilitagdo do
acionamento

No modo de operagéo VFC Elevagéo, o conversor MOVIMOT® verifica se os valores
configurados nestes parametros sao permitidos.

A fungdo de monitorizacdo da velocidade nao pode ser desativada no modo de
operacao VFC dispositivo de elevagao.

A fungédo de desbloqueio do travdo sem habilitagdo do acionamento ndo pode ser
ativada no modo de operagao VFC Elevagao.

A funcao da saida do relé de sinalizagcédo é parametrizavel.

Com esta configuragdo, o motor assincrono desacelera através de uma injegdo de
corrente. Durante este processo, o motor é travado sem resisténcia de travagem no
conversor.

A AVISO

Perigo de travagem néo controlada. A travagem por CC ndo permite uma paragem
controlada nem manter uma determinada rampa.

Morte ou ferimentos graves

» Utilize, se necessario, um outro modo de operagéao.

Corrente de imobilizagao

a AVISO

Choque eléctrico devido a tensdes dentro da caixa de terminais. A corrente em
imobilizagdo ndo é interrompida em caso de um timeout na comunicagao.
Morte ou ferimentos graves

» Ligue o conversor sem tensdo e respeite 0 seguinte intervalo minimo apds a
desconexao da alimentagao:

— 1 minuto

Com a fungdo de corrente de imobilizacdo, o conversor fornece uma corrente ao
motor durante a fase de imobilizagao.
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A corrente de imobilizagdo garante as seguintes fungdes:

* A corrente de imobilizagdo impede a formagao de condensagao de agua no motor
e o congelamento do travao. Ajuste a intensidade da corrente de maneira que nao
ocorra um sobreaquecimento do motor.

+ Se a fungdo de corrente de imobilizagdo for activada, é possivel fazer o motor
entrar em funcionamento sem tempo de pré-magnetizagéo.

Com a funcdo de corrente de imobilizagdo activada, o estagio de saida permanece
habilitado no estado "SEM HABILITACAQO", para que o motor possa ser energizado
com a corrente de imobilizagdo. Em caso de irregularidade, é interrompida a
alimentacdo do motor em fungéo da resposta a irregularidade configurada.

Parametros 720 — 722
Funcgao de paragem pelo valor de referéncia
Referéncia de paragem
Offset de arranque

Se a fungédo de paragem pelo valor de referéncia estiver activada, o conversor &
habilitado quando o valor nominal da velocidade for superior ao valor de referéncia de
paragem + offset de arranque.

A habilitagdo do conversor é removida quando a referéncia de velocidade for inferior a
referéncia de paragem.

A

Referencia
dos geradores
de rampa

P
Valor de referéncia

Referéncia de paragem  Referéncia de arranque ~ da velocidade

_ Offset de arranque

9007199746515723

Parametro 731

Tempo de habilitagao do travao

Este pardmetro pode ser usado para definir durante quanto tempo o motor ainda
funciona a velocidade minima apés decorrido o tempo de pré-magnetizagdo. Este
periodo de tempo é necessario para que o travao possa ser completamente aberto.

Parametro 732
Tempo de atuagao do travao
Configure neste pardmetro o tempo necessario para que o travao seja aplicado.

170 Manual de Operagao - MOVIMOT® MM..D

21214220/PT - 10/2014



21214220/PT - 10/2014

Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros

Parametro 738

Parametro 770

Descrigao dos parametros

Ativar desbloqueio do travao sem habilitagcido do acionamento
(Se o micro-interruptor S2/2 estiver desactivado)

Se este parametro for configurado para "ON", &€ também possivel desbloquear o
travao mesmo quando nao ha habilitagdo do accionamento.

Esta fungao sé6 esta disponivel se o travao do motor for controlado pelo conversor.
O travao é sempre aplicado se a unidade nao estiver pronta a funcionar.

O desbloqueio do travdo sem habilitagdo do acionamento ndo esta disponivel com a
fungéo de elevacgao.

Funcgao de poupancga de energia

Se este parametro esta configurado para o valor "ON", o conversor reduz a corrente
em vazio.

8.8.7 Fung¢oées da unidade

Parametro 802

Parametro 803

Definicédo de fabrica

Se este parametro for configurado para "Estado de fornecimento”, todos os
parametros,

* que possuem um valor de fabrica

* e ndo podem ser configurados com 0s micro-interruptores S1/S2 ou com os
interruptores t1/f2,

tém de ser configurados para este valor de fabrica.

Nos parametros, que sao configurados nos micro-interruptores S1/S2 ou nos
interruptores t1/f2, é efetivada a colocagédo dos elementos de controlo mecanicos na
definicéo de fabrica "Estado de entrega”.

Bloqueio de parametros

Se este parametro for configurado para "LIGADO", nenhuns parametros podem ser
alterados, com excepgéo da fungdo de bloqueio de parametros. Esta configuragdo é
util quando a colocagao em funcionamento da unidade e a otimizagdo dos parametros
foram realizados com sucesso. Uma alteragdo dos parametros sé volta a ser possivel
quando este parametro voltar a ser configurado para "DESLIGADQO".
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Parametro 805

Parametro 810

Parametro 811

Parametro 812

Parametro 830

Parametro 832

Parametro 840

Modo de colocagao em funcionamento
Parametrizagdo do modo de colocagado em funcionamento
*  Modo Easy

No modo "Easy", coloque o acionamento MOVIMOT®em funcionamento de forma
rapida e simples, utilizando os micro-interruptores S1, S2 e os interruptores 2, t1.

*  Modo Expert
No modo "Expert", esta disponivel um conjunto de pardmetros avangados.

Endereco RS485 (se os micro-interruptores S1/1 — S1/4 estiverem desactivados)
Neste parametro, & possivel configurar o enderego RS485 do conversor MOVIMOT®,

Endereco de grupo RS485 (se os micro-interruptores S1/1 — S1/4 estiverem
desactivados)

Neste parametro, é possivel configurar o enderegco de grupo RS485 do conversor
MOVIMOT®.

Tempo do Timeout RS485

Neste parametro, & possivel configurar o tempo de monitorizagdo do timeout do
interface RS485.

Resposta a irregularidade externa

Este parametro é usado para definir a resposta ao erro gerada em caso de remogao
do sinal no terminal X6: 9,10 (cédigo de erro 26) acionado, ver parametro P600
"Configuragéo dos terminais 3".

Resposta a irregularidade sobrecarga no motor

Este par&dmetro é usado para definir a resposta a irregularidade gerada em caso de
sobrecarga no motor (cddigo de irregularidade 84).

Reset manual

Quando ocorre uma irregularidade no conversor MOVIMOT®, esta falha pode ser
eliminada configurando este parametro para "LIGADO". Apds o reset do erro, o
parédmetro é automaticamente colocado de novo em modo "DESLIGADQ". Se néo
existir uma irregularidade na secg¢do de poténcia, a colocacdo do parametro para
"LIGADO" nado tem efeito.
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Parametro 860

Parametro 870

Parametro 871

Parametro 872

Parametro 873

Descrigao dos parametros

Frequéncia PWM (se o micro-interruptor S1/7 estiver desactivado)

Neste parametro, é possivel configurar a frequéncia maxima do ciclo na saida do
conversor. A frequéncia do ciclo é alterada automaticamente em funcéo da utilizagao

da unidade.

Descri¢ao do valor de referéncia PO 1

Visor das informagdes da palavra de saida dos dados do processo PO 1

Descricao do valor de referéncia PO 2

Parametrizagao da atribuicdo da palavra de saida de dados do processo PO 2

Estao disponiveis as seguintes atribui¢des:

Velocidade de
referéncia:

Velocidade de
referéncia [%]:

A velocidade de referéncia é definida como valor absoluto.

Codificacao: 1 digito = 0,2 rpm

Exemplo 1: Rotacéo no sentido horario com 400 rpm
Célculo: 400/0,2 = 20004, = 07D0,,
Exemplo 2: Rotacao no sentido anti-horario com
750 rpm
Célculo: -750/0,2 = -37504, = F15A,

Os valores de referéncia da velocidade sao indicados em
forma percentual relativa, e referidos a velocidade maxima
ajustada com o potenciémetro de referéncia f1.

Codificagdo:  C000,., = -100 % (sentido anti-horario)
4000, = +100 % (sentido horario)
— 1 digito = 0,0061 %
Exempilo: 80 % f..s, rotagao no sentido anti-horario:
Célculo: -80 % / 0.0061 = -13115,,, = CCC5,,

Descrigao do valor de referéncia PO 3

Visor das informagdes da palavra de saida de dados do processo PO 3

Descri¢ao do valor actual Pl 1

Visor das informacgdes da palavra de entrada de dados do processo Pl 1
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros
Descrigao dos parametros

Parametro 874
Descri¢ao do valor actual Pl 2
Parametrizagao da atribuicao da palavra de dados de entrada do processo Pl 2
Estao disponiveis as seguintes atribuigcdes:

Velocidade actual: Valor real da velocidade actual do accionamento em rpm
Codificagdo: 1 digito = 0,2 rpm

Corrente de saida: Corrente de saida actual da unidade, em % de |.
Codificagdo: 1 digito = 0,1 % Iy
Corrente activa: Corrente activa actual da unidade, em % de |.

Codificagdo: 1 digito = 0,1 % Iy

Velocidade actual [%]:  Velocidade actual do accionamento, em % do
potencidmetro de referéncia f1 ou de n,4,

Cadificagcdo: 1 digito = 0,0061 %
-100 % — +100 % = 0xC000 — 0x4000

Parametro 875
Descri¢ao do valor actual Pl 3
(ver "Dados de entrada do processo™ (— B 125))
Visor das informagdes da palavra de entrada de dados do processo Pl 3

Parametro 876
Habilitagao de dados PO

SIM: Os ultimos dados de saida do processo enviados pelo controlador de bus
de campo tornam-se imediatamente activos.

NAO: Os ultimos dados de saida do processo validos permanecem efectivos.

NOTA

Se a atribuigdo da palavra saida de dados do processo PO 2 for alterada, os dados
PO s&o inibidos. e tém de voltar a ser habilitados com o paradmetro P876.

fde
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8.8.8

Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros

Descrigao dos parametros

Parametros dependentes dos elementos de controlo mecanicos

jde

Os seguintes elementos de controlo mecanicos afectam os parametros do utilizador:

*  Micro-interruptor S1

*  Micro-interruptor S2

« Potenciémetro de referéncia 1

+ Comutador 2

* Comutador t1

NOTA

O parametro P100 s6 pode ser alterado se

» Todas as entradas binarias estiverem configuradas para "0"

» Os micro-interruptores S1/1 a S1/4 estiverem desactivados pelo parametro P102.

Elementos Parametros Actua sobre o parametro P7102
de Parametro Bit
controlo
Micro- Enderego P810 1 |Bit ndo colocado:
interruptores | RS485 Configuragéo do endereco RS485, grupos
S1/1-81/4 de endereco RS485 e comando/fonte do
Grupo de A .
valor de referéncia usando os micro-
enderegos P811 interruptores S1/1 — S1/4
RS485 P
Fonte do valor de Bit cqlocado:
torénei Configuragédo do enderego RS485, grupos
IrDe1<2r0enCIa de enderego RS485 e comando/fonte do
valor de referéncia usando parametros
Micro- P340 5 |Bit ndo colocado:
interruptor Protecéo do motor Actwango/Desactwagao da fL_mga_o de
S1/5 protecgao do motor com o micro-interruptor
S1/5
Bit colocado:
Activacao/Desactivagéo da fungao de
protecgao do motor através de parametros
Micro- P860 7 | Bit ndo colocado:
interruptor A Selecgao da frequéncia PWM com o micro-
S1/7 Frequéncia PWM interruptor S1/7
Bit colocado:
Selecgao da frequéncia PWM através de
parametros
Micro- P325 8 |Bit ndo colocado:
interruptor Amortecimento Actwaga_o/Desactwggao Sia funcéo dg
S1/8 amortecimento de vibragbes em vazio com
sem carga

0 micro-interruptor S1/8

Bit colocado:

Ativagcdo/Desativagao da funcéo de
amortecimento de vibragdes em vazio com
0 micro-interruptor através de parametros
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Modo de colocagdao em funcionamento "Expert” com fungées dos parametros

Descrigao dos parametros

Elementos Parametros Actua sobre o parametro P7102
ds Parametro Bit
controlo
Micro- P738 10 |Bit ndo colocado:
interruptor - Activacao/Desactivacado da fungéo
S2/2 Activagao qo "Activacao do desbloqueio do travdo sem
desbloqueio do AR ; N .
travéo sem habilitagdo do accionamento” com o micro-
habilitaggo do interruptor S2/2
accionamento Bit colocado:
Activacao/Desactivagado da fungéo
"Activacao do desbloqueio do travao sem
habilitagdo do accionamento" através de
parametros
Micro- P700 11 | Bit ndo colocado:
interruptor ~ Selecgao do modo de operagdo com o
S2/3 Modo de operagao micro-interruptor S2/3
Bit colocado:
Selecg¢ao do modo de operacgédo através de
parametros
Micro- P500 12 | Bit ndo colocado:
interruptor Monitorizagéo da Act|vlag§ao/D~esact|vaga<l> da funcao de_
S2/4 ) monitorizagao da velocidade com o micro-
velocidade .
interruptor S2/4
Bit colocado:
Ativacao/Desativagao da fungao de
monitorizagdo da velocidade através de
parédmetros
Potenciometr | P302 13 |Bit ndo colocado:
odo Velocidade Conflgg,ragao da rotagao maxima com o
valor de .y potenciémetro do valor de referéncia f1
o maxima
referéncia f1 ] -
Bit colocado:
Configuragao da rotagdo maxima através de
parametros
Comutador 2 | P301 14 | Bit ndo colocado:
Velocidade Qonﬁguragao da velocidade minima com o
L interruptor 2
minima
Bit colocado:
Configuragéo da velocidade minima através
de parametros
Comutador t1 |P130 15 | Bit ndo colocado:
Rampa de Ajuste das rampas com o comutador t1
aceleragéo Bit colocado:
P131 Sel<?cgao das rampas através de
parametros
Rampa de
desaceleragdo
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9
9.1

9.11

Operacao

Visualizagao da operagao

Operagao 9
Visualizagdo da operagcao

LED de estado esta instalado no lado de cima do conversor MOVIMOT®.

II 1O
o O

-©)

@E: 1]

T min

I[

R |
|

D) 1(@)

Il

[1] LED de estado do MOVIMOT®

Significado dos estados no modo LED

18014398969241739

O LED de estado de 3 cores sinaliza os estados de operagao e de falha do conversor

MOVIMOT®.

Estado de cor do

Significado do

Causa possivel

LED estado de
operagao

Desligado Nao pronto a Alimentacao de 24 V em falta.
funcionar

Amarelo Nao pronto a Fase de autoteste ou alimentacao de

a piscar em intervalos | funcionar 24 V presentes, mas tensao de
regulares alimentagao com problemas.
Amarelo Pronto a Desbloqueio do travdo sem habilitagcao
a piscar em intervalos | funcionar do accionamento activo (apenas para
regulares rapidos S2/2 ="ON").
Amarelo Operacional, Alimentacao de 24 V e tensao de
permanentemente mas a unidade alimentagédo OK, mas sem sinal de
aceso esté inibida habilitacao.
Se o accionamento ndo se mover
mesmo com o sinal de habilitagao
aplicado, controle as configuragbes de
colocacdo em funcionamento!
Amarelo Operacional, Alimentacéo e tensao de alimentagao

a piscar 2 vezes, pausa

operagao manual
sem habilitagao
da unidade

de 24 V OK.
Para ativar o modo automatico termine
0 modo manual.

Verde/amarelo

Operacional, mas

Comunicacéao através de troca de dados

a piscar em cores em timeout ciclica avariada.

alternadas

Verde Unidade Motor em operagao.

permanentemente habilitada

aceso

Verde Limite de O acionamento encontra-se no limite de
a piscar em intervalos | corrente corrente.

regulares rapidos ativo
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Estado de cor do

Significado do

Causa possivel

a piscar em cores
alternadas, pausa

localizagao ativa

LED estado de
operagao
Verde Pronto a Funcgao de corrente de imobilizagao
a piscar em intervalos | funcionar ativa.
regulares
Verde/vermelho/verde | Fungao de A fungéo de localizagao é ativada.

Ver paradmetro 590.

Vermelho
permanentemente
aceso

Nao pronto a
funcionar

Verificar alimentagao de 24 VCC.

Tem de estar presente uma tenséo
continua suavizada com uma ondulagao
residual de, no maximo, 13 %.

Cédigos de intermiténcia do LED de estado

A piscar em intervalos regulares:

A piscar em intervalos regulares rapidos:

A piscar em cores alternadas:

A piscar em cores alternadas, pausa:

LED 600 ms ligado, 600 ms
desligado

LED 100 ms ligado, 300 ms
desligado

LED 600 ms verde, 600 ms amarelo

LED 100 ms verde, 100 ms
vermelho, 100 ms verde, 300 ms
pausa

Pode encontrar uma descricdo dos estados de irregularidade no"Significado dos
estados do LED de estado™ (— B 206).
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Operagao 9
Maodulo Drive-ID

9.2 Moédulo Drive-ID

O modulo Drive-ID esta instalado na unidade base.

A figura seguinte mostra o moédulo Drive-ID e onde este esta instalado no conversor
MOVIMOT®.

(1]

—
| e —
P70

—
T —
7
—;
—
T

s

—  —

—Tr
———

—

631655819
[11 Méodulo Drive-ID

O moédulo Drive-ID possui um chip de memdria no qual sdo memorizadas as
seguintes informacgoes:

 Dados do motor
* Dados do travao
» Parametros do utilizador

Se um conversor MOVIMOT® tiver que ser substituido, a instalacdo podera ser
rapidamente colocada em funcionamento instalando o médulo Drive-ID na nova
unidade, sem que seja necessario usar um PC ou efectuar um backup dos dados.

Se na substituicdo da unidade
» aconfiguracao dos micro-interruptores nao for transmitida correctamente

« ou se for utilizado um conversor MOVIMOT® com uma referéncia diferente (por
ex., com uma poténcia do aparelho diferente),

o conversor MOVIMOT® detecta uma alteragdo na configuragdo. Neste caso, &
possivel que alguns pardmetros de colocagdo em funcionamento sejam
reinicializados.

Como tal, o conversor MOVIMOT® actual s6 pode ser substituido por um com a
mesma referéncia.

Para informagdes adicionais sobre a substituigdo da unidade, consulte "Substituicao
da unidade™ (— B 217).
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9.3 Consolas MBG11A e MLG..A
NOTA
i Notas sobre a colocagdo em funcionamento com as opgdes MBG11A ou MLG..A
podem ser encontradas no "Colocagdo em funcionamento com as opgdes MBG11A
ou MLG..A™ (— B 106).
Com as consolas MBG11A e MBG..A podem ser executadas as seguintes fung¢des
MOVIMOT®:
Fungao Descrigao
Valor negativo, por ex., @miamd = rotagdo no sentido anti-horario
Valor positivo, por ex., = rotagado no sentido horario
O valor indicado refere-se a velocidade ajustada com o potenciémetro de
referéncia f1. Exemplo: indicagao "50" = 50 % da velocidade ajustada com o
potencidmetro de referéncia.
ATENGAO!
No caso do visor "0" o acionamento roda com f_ .
Aumente a @ Em sentido anti-horario:
velocidade.
Em sentido horario: (
velocidade. - . t@ @
Em sentido horario: ( Em sentido anti-horario:

Parar o acionamento
MOVIMOT®,

Pressao simultanea das duas teclas: Visor =

Parar o acionamento
MOVIMOT®.

(a0

ATENGAO!
Apo6s a habilitagdo, o acionament MOVIMOTP® acelera para o Gltimo valor e
sentido de rotagcdo memorizados.

Mudanca de rotagao
de sentido horario
para anti-horario

1. ‘E até visor =
2. Ao premir novamente a tecla ‘@ é efectuada a mudanca do

sentido de rotagao de sentido horario para anti-horario.

Mudanc¢a de rotagao
de sentido anti-
horéario para sentido
horario

1. @ até visor =
2. Ao premir novamente a tecla @ é efectuada a mudancga de sentido de

rotagado de sentido anti-horario para horario.

Fungdo de meméria

Apos da alimentacgao desligada e ligada, o ultimo valor regulado é conservado na
memoria, desde que tenha existido uma tens&o de alimentacao de 24 V durante
pelo menos 4 segundos depois da Ultima alteragcao do valor de referéncia.
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9.4

9.4.1

9.4.2

Operagao
Conversor de referéncia MWA21A

Conversor de referéncia MWA21A

NOTA

i * Notas para a ligagado da opgcao MWA21A podem ser encontradas no "Ligagao da
opgdo MWA21A™ (— B 55).
* Notas sobre a colocagdo em funcionamento com a opgdo MWA21A podem ser
encontradas no "Colocagdo em funcionamento da op¢ao MWA21A™ (— B 108).
Controlo

Com o sinal analégico no terminal 7 e no terminal 8 da opcdo MWA21A, é possivel
controlar a velocidade do accionamento MOVIMOT® de f,;, até ...

6 10V +— 6 10V +—
[1] 2kQ L+ (2
e i 9 1
0 L 0 L
MWA21A MWA21A

341225355

[11 Potenciémetro ligado a tenséo de referéncia de 10 V (em alternativa: 5 kQ)
[2] Sinal analégico sem potencial

Funcgédo de paragem pelo valor de referéncia

[1][HZ]

5 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, f ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

l:

7

/A
4 """"""""" / '''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''

/
/
/
3 ,,,,,,,,,, BT e TR R !
/
/
fonin | ]
(2 Hz) § : :
1 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
0 i 3
0 0,5 1 15 25 M 1o
0 1 2 3 5 [mA]
341098123
Configuragao: [1] Frequéncia de saida
- - -~ 0.10V/0..20mA [2] Valor de referéncia

2..10V/4..20mA
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9.5 Conversor de referéncia MWF11A
NOTA

* Notas para a ligagao da opgao MWF11A podem ser encontradas no "Ligagao da
opgdo MWF11A"™ (— B 56).

* Notas sobre a colocagdo em funcionamento com a opgao MWF11A podem ser
encontradas no  "Colocagdo em  funcionamento com a opgao
MWF11A™ (— B 111).

j=de

A figura seguinte mostra o conversor de referéncia MWF11A:

3287018251

9.5.1 Descrigcdo das fungdes

O conversor do valor de referéncia MWF11A converte o valor de referéncia (entrada
de frequéncia ou analdgica) e os sinais de controlo para um protocolo RS485.

Desta forma, é possivel um controlo remoto do accionamento MOVIMOT® a partir do
quadro eléctrico. Podem ser controlados, simultaneamente, até 31 accionamentos
MOVIMOT® (Broadcasting).

Os seguintes modos de operagdo sdo possiveis com o conversor de referéncia
MWF11A:

* Modo Broadcast (modo B)
» Ponto a ponto (modo P)
+ Ponto a ponto com 2PD / 3PD alternadas

Modo de operagao Descrigao

Modo Broadcast
(modo B)

No modo Broadcast, € possivel controlar até 31
accionamentos MOVIMOT® através da interface RS485
usando um unico conversor do valor de referéncia.

« O conversor MOVIMOT® néo reenvia mensagens de
estado (através da interface RS485) ao conversor do

valor de referéncia MWF11A.
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Modo de operagao Descrigao

Ponto a ponto * No modo ponto a ponto, é possivel controlar, apenas,
(modo P) um accionamento MOVIMOT® com um conversor de
referéncia.

» O conversor de referéncia avalia as mensagens de
irregularidade e a velocidade actual do accionamento
MOVIMOT®.

* Em caso de irregularidade no conversor de referéncia
MWF11A ou no accionamento MOVIMOT?®, é feito um
reset do terminal "/Irregularidade”.

Ponto a ponto * Ver linha ponto a ponto (modo P)

com 2PD/3PD + Diferengas:

alternadas _ _ ) . _
(modo 2 PD) — O terminal "/Irregularidade" esta também activo

quando o conversor do valor de referéncia MWF11A
sinaliza "StbY" (operagédo com 24 V).

— Durante a inicializagdo, os par@metros de rampa séo
escritos nos parametros do MOVIMOT® "t11 acel." /
"t11 desacel.". O conversor do valor de referéncia
MWF11A comunica apenas durante a travagem
através da rampa de paragem rapida com 3 PD.

21214220/PT - 10/2014
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Conversor de referéncia MWF11A

9.5.2 Elementos de operagéao e de visualizagao

A figura seguinte mostra os elementos de operagdo e de visualizagdo da opgao

MWF11A:

(1]
(2]
3]
(4]
(3]
(6]
[7]
(8]
(9]
[10]
(1]
[12]
[13]
(14]

112

(3]

(4]

~ 51

71 6]
3285341963

Simbolo do valor nominal fixo n12

Simbolo do valor nominal fixo n13

Tecla "p/ cima" de selecgao de um simbolo / alteragéo de valores
Tecla "p/ baixo" de selec¢ao de um simbolo / alteragao de valores
Tecla "Confirmar"

Simbolo da entrada de frequéncia ou analdgica

Simbolo do modo de comunicagao

Simbolo de rotacéo no sentido anti-horario

Simbolo de indicagao do estado

Simbolo da rampa de paragem rapida

Simbolo da rampa de aceleracao

Simbolo da rampa de desaceleragao

Simbolo da frequéncia para 100 % da referéncia

Simbolo do valor nominal fixo n11
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Operagao 9
Conversor de referéncia MWF11A

9.5.3 Operagao

A tabela seguinte mostra a operagéo basica com a opgao MWF11A:

Seleccionar simbolo. Seleccione um simbolo com as teclas "p/ cima" [3] e "p/
baixo" [4].
Alterar valores. 1. Seleccione um simbolo (ver passos acima
descritos).

2. Com a tecla [5], comute para o modo de
configuragao.

3. Altere o valor com as teclas "p/ cima" [3] e "p/
baixo" [4].

4. Durante a configuragao, o valor pisca. Confirmar a
selecgao do valor fazendo um duplo clique na tecla
[5]. O valor € memorizado permanentemente.

Escalar a amplitude dos Ao alterar valores com as teclas "p/ cima" [3] e "p/
passos ao alterar baixo" [4], pressione, simultaneamente a tecla [5].

valores. . ~ .
alores Para informacéao sobre a amplitude dos passos,

consulte as paginas seguintes.

9.54 Significado dos simbolos indicados

A tabela seguinte mostra o significado dos simbolos indicados:

Simbolo Funcgao
Indicagao do No modo Broadcast (modo B):
estado

* Indicagao:

- — Se nao estiver presente um sinal habilitagdo nos terminais,
¢ indicado no display "StoP".

— Se estiver presente um sinal habilitagdo nos terminais, é
indicado no display a velocidade de referéncia em %.

* Unidade: Percentagem
« Gama: 0.0 - 200.0
¢ Incrementos: 0.1

No modo ponto a ponto e 2 PD:
* Indicagao: Estado do conversor
"sStbY" para operagao com 24 V
— "StoP" para nenhuma habilitagdo/controlador inibido
— "F XX" em caso de falha XX no conversor MOVIMOT®

— "E xX" em caso de falha XX no MWF11A, ver
"Diagnéstico com opgdo MWF11A™ (— B 216).

— "-—--"em caso de irregularidade na comunicac¢éo entre o
conversor MOVIMOT® e a opgdo MWF11A.

* Unidade: Percentagem
« Gama: 0.0 % —200.0 %
e Incrementos: 0.1
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Simbolo

Fungao

Rampa de
paragem rapida

Indicagao: Rampa de paragem rapida referida a 1500 rpm
(50 Hz)

Unidade: Segundos

Gama: 0.1-65s
Incrementos: 0.01 s
Incrementos rapidos: 0.2 s
Configuragéo de fabrica: 1 s

Rampa de
aceleragao

Indicagao: Rampa acel. (direita + esquerda) referida a
1500 rpm (50 Hz)

Unidade: Segundos

Gama: 0.1-65s
Incrementos: 0.01 s
Incrementos rapidos: 0.2 s
Configuragéo de fabrica: 5 s

Rampa de
desaceleragao

Indicagao: Rampa desacel. (direita + esquerda) referida a
1500 rpm (50 Hz)

Unidade: Segundos

Gama: 0.1-65s
Incrementos: 0.01 s
Incrementos rapidos: 0.2 s
Configuragéo de fabrica: 5 s

Frequéncia para
100 % da
referéncia

Indicagao: Frequéncia de entrada na qual a opcdo MWF11A
define uma velocidade de referéncia de 100 % ao conversor
MOVIMOT®.

Exemplo:

Foi configurado o valor de 12 kHz. Na entrada de frequéncia
sdo alimentados 6 kHz. O valor nominal da velocidade é =
6 kHz/12 kHz x 100 % = 50 %.

Todos os resultados > 200 % s&o limitados a 200.0 %.

Se for definida um valor nominal da velocidade > 100 % ao
conversor MOVIMOT®, a opgdo MWF11A limita este valor
nominal da velocidade a 100 %.

Unidade: kHz

Gama: 0.1 — 70.00 kHz
Incrementos: 0.01 kHz
Incrementos rapidos: 0.5 kHz
Configuragéo de fabrica: 10 kHz
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Simbolo

Funcgao

Valor nominal
fixo n11

Indicagao: Valor nominal fixo n11
Unidade: Percentagem

Gama: 0 —100.0 %

Incrementos: 0.5 %

Incrementos rapidos: 5 %
Configuragéo de fabrica: +10 %

Valor nominal
fixo n12

Indicagao: Valor nominal fixo n12
Unidade: Percentagem

Gama: 0 —100.0 %

Incrementos: 0.5 %

Incrementos rapidos: 5 %
Configuragéo de fabrica: +50 %

Valor nominal
fixo n13

Indicagao: Valor nominal fixo n13
Unidade: Percentagem

Gama: 0 —100.0 %

Incrementos: 0.5 %

Incrementos rapidos: 5 %
Configuragéo de fabrica: +100 %

Entrada de * Indicagao:

freqt{e|_1C|a ou "F" para entrada de frequéncia

analégica

- "A" para entrada analégica (corrente ou tensdo)
+ Configuragao de fabrica: "F"

Modo de * Indicagao:

comunicagao

"b" para modo Broadcast

"P" para modo ponto a ponto
— "p2" para modo P2
Configuragao de fabrica: "B"
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9.5.5 Fungoées de controlo dos terminais X4

A tabela seguinte mostra as fungdes de controlo dos terminais X4:

X4:1 X4:2 X4:3 X4:4 | X4:5 |Funcao resultante
S.Horari| S.A- |Habilitaga| "1 | M2
o Horario o/
Paragem
rapida

- - """ - — | O motor desacelera com a "rampa de
paragem rapida" e para.

"1"—-"0" "0" """ - — | O motor desacelera com a "rampa de

"o g nqn _ — | desaceleragao” e para.

"0"—"1" """ """ - — | O motor desacelera com a "rampa de

"1 n llOll_)"»] " Il1 n _ _ desaceleragao e para

"0"—"1" "0" """ "0" "0" |Rotac&o no sentido horario com valor
nominal de frequéncia ou analégico
Dependente do simbolo: -
O motor acelera com a "rampa de
aceleracao".

"o" "o"—-"1" """ "o" "0" |Rotagao no sentido anti-horario com
valor nominal de frequéncia ou
analégico
Dependente do simbolo: -

O motor acelera com a "rampa de
aceleragao".

"0"—"1" "o" """ """ "0" | Sentido horario com o valor nominal
fixo n11
O motor acelera com a "rampa de
aceleracao".

"0" "0"—"1" """ """ "0" |Rotacdo no sentido anti-horario com
o valor nominal fixo n11
O motor acelera com a "rampa de
aceleracao".

"0"—-"1" "0" """ "0" "1" | Rotagdo no sentido horario com o
valor nominal fixo n12
O motor acelera com a "rampa de
aceleracao".

"0" "0"—"1" " "0" "1" | Rotagao no sentido anti-horario com
o valor nominal fixo n12
O motor acelera com a "rampa de
aceleracao".

"o"—"1" "o" """ " "1" | Rotag&o no sentido horario com o
valor nominal fixo n13
O motor acelera com a "rampa de
aceleracao".
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X4:1 X4:2 X4:3 X4:4 | X4:5 |Funcao resultante
S.Horari| S.A- |Habilitaga| "1 | N2
o Horario o/
Paragem
rapida
0" Rt " "1" | "" |Rotagdo no sentido anti-horario com

o valor nominal fixo n13

O motor acelera com a "rampa de
aceleragao"
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Terminal X4:6 (Reset a irregularidade)

As irregularidades visualizadas no display podem ser repostas com um sinal de 24 V
no terminal X4:6 (reset a irregularidade). Para informagao sobre a resposta gerada,
consulte o capitulo "Diagnéstico com o conversor de referéncia MWF11A".

Terminal X4:7 (/lrregularidade na saida)

* No modo B, esta sempre presente um sinal de 24 V no terminal X4:7.

*  No modo P, esta presente um sinal GND no terminal X4:7 apenas em caso de
uma mensagem de irregularidade; em qualquer outro caso, esta sempre presente
um sinal de 24 V.

* No modo 2 PD, esta presente um sinal GND no terminal X4:7 em caso de uma
mensagem de erro ou operagado com 24 V; em qualquer outro caso, estd sempre
presente um sinal de 24 V.

Terminal X4:8 (/Irregularidade na saida, a prova de curto-circuito)

O terminal X4:8 possui um ima de ligagao fixa interna ao terminal X4:7 (saida, a prova
de curto-circuito).

Notas sobre as rampas
Modos B e P:

* O conversor de referéncia MWF11A transmite sempre a rampa na terceira palavra
de dados do processo.

» Se estiver presente uma habilitagdo do sentido horario ou anti-horario, a rampa é
pré-definida, mesmo durante uma mudanca de uma referéncia maior para uma
referéncia menor. Um gerador de rampa ndo pode ser implementado para
referéncias relativas.

* A "rampa de desaceleragido" é pré-definida se nao estiver presente um sinal de
paragem rapida e de habilitagao.

» A rampa de paragem rapida é pré-definida se estiver presente um sinal de 0 V no
terminal X4:3 "Paragem rapida".

Modo 2 PD:

* A rampa de aceleracdo e a rampa de desaceleragdo sao inicializadas no
conversor MOVIMOT®. Durante a operagdo, o conversor MOVIMOT® selecciona
automaticamente a rampa correcta (em fungdo da velocidade de referéncia/
actual). Como tal, a opcdo MWF11A envia, apenas, 2 PD. Se os terminais X4:1
(direita) e/ou X4:2 (esquerda) da op¢do MWF11A forem ligados aos terminais
(direita) e/ou (esquerdo) do conversor MOVIMOT®, o accionamento MOVIMOT®
entra, imediatamente, em funcionamento (sem atraso de comunicagao) com a
rampa correcta.

* A rampa de paragem rapida pode ser controlada, apenas com 3 PD, pelo que se
contar com um tempo de atraso de 30 — 70 ms.

190 Manual de Operagao - MOVIMOT® MM..D

21214220/PT - 10/2014



21214220/PT - 10/2014

9.6

Operagao 9
Modo de operagdo manual MOVIMOT® com MOVITOOLS® MotionStudio

Modo de operagdo manual MOVIMOT® com MOVITOOLS® MotionStudio

Os accionamentos MOVIMOT® possuem um interface de diagnostico X50 para
colocagédo em funcionamento e servigo de assisténcia técnica. Este interface permite
realizar o diagnéstico, activar a operagdo manual e efectuar a parametrizacdo da
unidade.

O modo de operagdo manual do software MOVITOOLS® MotionStudio pode ser
usado para operar o accionamento MOVIMOT® manualmente.

1. Ligue primeiramente o PC ao conversor MOVIMOT®.
Ver "Ligagéo do PC" (— B 61).

2. Inicie 0 MOVITOOLS® MotionStudio e integre o conversor MOVIMOT®.
Ver "MOVITOOLS® MotionStudio™ (— B 135).

3. Apos a integragdo com sucesso do conversor MOVIMOT®, abra o menu de
contexto com o botdo direito do rato e seleccione o tépico de menu "Colocacgao
em funcionamento” / "Operagao manual”.

MOVITOOLS®-MotionStudio - [Default]™®

Dmr E]Ihll II:ﬂ:in- = 1‘ # XIDSmn B A4 B
MOVIMOT D 1|
E, MOVIMOT D

------- 'Y Senal {COM 1)
E "i SeﬂaI{COM12USE}

1. Parameter tree {Cnline)

EE
Comparison (Onling)

Diagnostics [

Data management {Onling)
BE  Parameter tree (Online)

Show online unit status

By  Assign configured unit...

[@ configure device...

E Manage unit parameter set 3
»  Remove

Properties...

18014399048546059
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9.6.1 Activacao/Desactivagdo do modo de operagao manual
Ativacao

A activacdo do modo de operagao manual sé € possivel com o accionamento
MOVIMOT® inibido.

Este modo nao pode ser activado se
» o travao estiver desbloqueado sem habilitagdo do accionamento

*+ 0 estagio de saida do conversor estiver habilitado para aplicar corrente de
imobilizacao.

Project Edit Network View Plugin  Seftings Window Help

D& Bn = T L X Bsan 4540 @
Project / Metzwerk B ol Manual mode MMOD0TD-5A3]
Bl P Manual mode

v
Maximum

Rapid speed

¥ | Netrwer
= [ Seiial COMT) Varizble
) 32 MM0DO7D-5A3
Creep speed

Minimum

[ p——" vt

(1]

I
=
Go 12 tmin
Creep spesd
- £0 ks
Lo 6 Vmin
Variable
=, B
Q &0 Vlmin

Ramptme[s] |10 ‘

Timeout [s]

9007199789099787

Para ativar o modo de operagao manual, clique no botdo [Ligar modo de operagao
manual] [1].

O parametro P097 Pl 1 actual value (valor indicado) informa o controlador de nivel
superior que 0 modo de operagao manual esta activado.

O modo de operagcdo manual permanece activo, mesmo apds um reset a
irregularidade ou se a alimentacéo de 24 V for desligada.

Desative o0 modo de operagdo manual antes de separar o PC do conversor
MOVIMOT®.

Desativacao

a AVISO

Perigo de esmagamento devido a um arranque involuntario do acionamento.
Morte ou ferimentos graves.

* Antes de desativar o modo de operagdo manual, € necessario fazer um reset
dos sinais das entradas binarias e remova a habilitagdo do acionamento através
dos dados do processo.

* Além disso, devem ser tomadas medidas de precaugao adicionais, dependendo
da aplicagao, para evitar acidentes pessoais ou no equipamento.
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Desativa o modo de operagao manual, se:

Se for feito um clique sobre o botéo [Deactivate manual operation]
ou se a janela "Operacao manual” for fechada.

NOTA

Ao desactivar o modo de operagao manual,

os sinais presentes nas entradas binarias sdo activados (se foi seleccionado
controlo binario).

Os sinais presentes nas entradas binarias e os dados do processo sao activados
se foi seleccionado controlador via RS-485.
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9.6.2

Controlador no modo de operagao manual

Apds o modo de operagdo manual ter sido activado com sucesso, pode controlar o
accionamento MOVIMOT® utilizando os elementos de controlo visualizados na janela
"Manual operation" do MOVITOOLS® MotionStudio.

Project Edit Metwork View  Plugin

Settings  Window

Help

(10]

(1]

DE-E BC i b L X | [ Scan Ll |
Prajct | Nokrweck: #| 4@ Manual mode MMOOOTD-543]
me Movimot D M I je.
Masximum Status
P sped No enable |
apid 5
EET— " P
=yl Serial ©OM 1)

~ 58 32: MMOOO7D-5A3

WA

Minimum

[ E— T

Rg.ifim [ Deaclivate manual mode |

I;csl 2412 Timin
(2] £ 0

C—B'w cac - &0 3000 Speed [rpm] o
[3] o T Yiwin I
4] Vz.ﬂ* l Start o
{ 5: o o 1imin —
[ei R ime [s] 10 L:j‘ | / /.\j ;"

amp time [s
[7] Timeouls] 5 U Output current[%] [0
[8l —_—
[0l
9007199789314827

1.

Ajuste o valor da velocidade de referéncia variavel com o controlo deslizante [2]
do grupo "Controlador".

O sentido de rotagdo pode ser selecionado usando os botdes [Direita] [6] ou

[Esquerda] [5].

Para iniciar habilitar o accionamento MOVIMOT®, use o botao [Start] [3].

Os eixos do motor [4] indicados no grupo "Control" simbolizam o sentido de
rotagao e a velocidade do motor.

4. Para parar o acionamento, use o botao [Stop] [8].

Em alternativa, é possivel introduzir manualmente no grupo "Referéncias" [1], as
referéncias para velocidade rapida, velocidade lenta ou referéncia de velocidade

vari

avel.

O sentido de rotagdo pode ser especificado através do sinal (positivo = horario,
negativo = anti-horario).

Introduza, primeiro, a referéncia. Pressione, depois, a tecla <ENTER>, e clique no
botao que contém o campo de introducao da referéncia para habilitar o accionamento
MOVIMOT®.

O grupo "Actual values" [10] indica os seguintes valores actuais do accionamento
MOVIMOT®:

Estado do conversor MOVIMOT®

Velocidade do motor em [rpm]

Corrente de saida do conversor MOVIMOT®, em [%] de Iy
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Em accionamentos MOVIMOT® com travdo, é também possivel desbloquear o travdo
sem habilitagdo do accionamento, clicando, para tal, no botao "Libertar travao" [9].

NOTA

O desbloqueamento do travdo sem habilitagdo do accionamento sé € possivel se:

e

* O micro-interruptor S2/2 estiver configurado para "ON"
* Ou se esta fungdo estiver activada com o pardmetro P738

9.6.3 Reset no modo de operagao manual

Quando ocorre uma irregularidade no conversor MOVIMOT?®, esta irregularidade pode
ser confirmada fazendo um clique sobre o botao [Reset] [11].

9.6.4 Monitorizagdo do Timeout no modo de operagao manual

Para evitar o funcionamento incontrolado do accionamento MOVIMOT® em caso de
irregularidade na comunicagdo, a fungdo de monitorizacdo do Timeout é activada
apos o modo de operagao manual ter sido activado.

O tempo de timeout pode ser introduzido no campo de introdugao "Timeout" [7].

Se a comunicagédo entre o MOVITOOLS® MotionStudio e o conversor for interrompida
durante um periodo superior a este tempo de timeout,

+ E removido o sinal de habilitagdo do accionamento MOVIMOT®
+ E o travao aplicado.
O modo de operagao manual permanece activo.
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9.7 Consola DBG
9.71 Descrigao
Fungao

A consola DBG permite parametrizar os accionamentos MOVIMOT®, e controla-los no
modo manual. Além disso, € possivel visualizar na consola, informagdes importantes
sobre o estado do accionamento MOVIMOT®,

Equipamento

» Display de texto iluminado; até sete idiomas disponiveis
+ Teclado com 21 teclas
+ Pode ser usado um cabo de extensdo DKG60B (5 m) para ligar a consola

Visao geral

Idioma
DBG60B-01 |DE, EN, FR, IT, ES, PT, NL

(alemao, inglés, francés, italiano, espanhol, portugués,
holandés)

DBG60B-02 |DE, EN, FR, FI, SV, DA, TR

(alemao, inglés, francés, finlandés, sueco, dinamarqués, turco)
DBG60B-03 |DE, EN, FR, RU, PL, CS

(alemao, inglés, francés, russo, polaco, checoslovaco)

Notas sobre a ligacdo da consola DBG, consulte o "Ligacdo da consola
DBG" (— B 60).

ATENGAO!

Perda do indice de protecgédo garantido se os bujdes do potenciémetro de referéncia
f1 e da interface de diagndstico X50 n&o estiverem instalados ou estiverem instalados
incorrectamente.

Danificagéo do conversor MOVIMOT®.

* Volte a aparafusar o bujdgo com a junta apds a parametrizagao, diagnéstico ou
activacdo do modo de operagdo manual.
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Operagao

A figura seguinte mostra a ocupagéao das teclas da consola DBG:

(1]
(2]
(3]

(4]
(3]
(6]

(7]
(8]
(9]
(10]
(1]
[12]

Tecla
Tecla
Tecla

Tecla
Tecla
Tecla

Tecla
Tecla
Tecla
Tecla
Tecla

Tecla

CCCw)

A

0> — <9>

SCIOI0OCO

Consola DBG
:
[7]
[8]
[9]
[10]
[11]
[12]
341827339

Stop

Apagar a ultima introdugao
Selecionar idioma

Mudanga de menu
Algarismos 0 - 9
Mudanga de sinal

Seta para cima, sobe para o item anterior do menu
Iniciar

OK, confirmar a introdugao

Ativar menu de contexto

Seta para baixo, desce para o item seguinte do menu

Virgula das décimas
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9.7.2 Operagao

Selec¢ao do idioma

Menu de contexto

Ao ligar a unidade pela primeira vez ou depois de
ativar o estado apods a entrega da consola DBG, é
indicado no display por alguns segundos o seguinte
texto:

Em seguida, ¢ indicado o simbolo para a selegédo do
idioma no display.

Pressione a tecla € mantenha-a pressionada até
o idioma desejado ser indicado no display.

Confirme a selegao com a tecla .

A consola DBG procura as unidades ligadas ao
sistema e indica-as na lista de selecgcédo de unidades.

Chame o menu de contexto com a tecla .

Para o conversor MOVIMOT® MM..D, estéo disponiveis os seguintes itens no menu

de contexto da consola DBG:

"INDICAGAO BASICA"
"MODO PARAMETROS"
"OPERAGAO MANUAL"
"COPIAR PARA DBG"
"COPIAR PARA MM"
"DBG M. ARRANQUE"
"AJUSTE UNIDADE"
"ASSINATURA"

"SAIR"
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Indicagdo basica

OO Hz
O %In

NO ENABLE

28 Hz
53 %ln

ENABLE

NOTE 17:
DISABLE REQUIRED

00 Hz
O%In

ERROR 8

Operagao 9
Consola DBG

O menu "INDICACAO BASICA" inclui uma apresentagdo das grandezas fisicas mais
importantes.

Visualizagdo para conversor MOVIMOT® inibido

Visualizagdo para conversor MOVIMOT® habilitado

Mensagem informativa

Indicacéo de irregularidades
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Modo de parametros

O menu "MODO PARAMETROS" pode ser usado para controlar e alterar as

configuragdes dos parametros.

NOTA

j=de

Os parametros s6 podem ser alterados se

E nenhuma fungéo adicional estiver activada.

Um modulo Drive-ID estiver instalado no conversor MOVIMOT®

Para alterar pardmetros no modo de pardmetros, proceda da seguinte maneira:

1.

Ative o menu de contexto com a tecla . Oitem do
menu "MODO PARAMETROS" aparece na segunda
linha do display.

Usango a tecla @ seleccione o item "MODO
PARAMETROS".

Chame o menu "MODO DE PARAMETROS"

pressionando a tecla . O primeiro parametro
aparece: PO00 "VELOCIDADE".

Seleccione os grupos principais de parametros 0 a 9

com a tecla ou

No grupo principal de paradmetros, active a fungéo de
selecgdo do sub-grupo de parametros com a tecla

oK
. O cursor intermitente move-se em uma posigao
para a direita.

Seleccione o sub-grupo de pardmetros desejado com

a tecla @ ou @ O cursor intermitente é

posicionado sob o algarismo do sub-grupo de
parametros.

No sub-grupo de parametros, active a fungéo de

selecgao de pardmetros com a tecla . O cursor
intermitente move-se em uma posi¢ao para a direita.

Seleccione o pardmetro desejado com a tecla @ ou

. O cursor intermitente é posicionado sob o 3.°
algarismo do numero do parametro.
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| BASIC VIEW

PARAMETER MODE
MANUAL MODE

BASIC VIEW

PARAMETER MODE

MANUAL MODE

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

P13. SPEED
RAMPS 1

NO ENABLE

P13._SPEED
RAMPS 1

NO ENABLE

P131
RAMP T11 DOWN
1.0

NO ENABLE
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10.

11.

12.

13.

Operagao 9
Consola DBG

. , P131 s
Pressione a tecla para activar o modo de RAMP T11 DOWN
configuracédo do paradmetro seleccionado. O cursor 1.0_
intermitente é posicionado sob o valor do paradmetro.
NO ENABLE
) R , @ P131 s
Configure o parametro desejado com a tecla ou RAMP T11 DOWN
1.3_
NO ENABLE
' i - , P131 s
Confirme a configuragdo com a tecla e deixe o RAMP T11 DOWN
1.3
modo de configuragéo pressionando a tecla @ O
cursor intermitente € novamente posicionado sob o
o . ; - NO ENABLE
3.° algarismo do numero do parametro.

Usando a tecla @ ou @ seleccione o parametro
seguinte ou regresse ao menu dos sub-grupos de

parametros com a tecla .

Usando a tecla @ ou @ seleccione um outro sub-
grupo de parametros ou regresse ao menu dos grupos

principais de parametros com a tecla .

Regresse ao menu de contexto pressionando a tecla

©
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Modo de operagao manual

Ativagéo

A AVISO

Perigo de esmagamento devido a um arranque involuntario do acionamento.

Ao desactivar o modo de operagdo manual, sdo activados os sinais binarios
(controlo binario) ou os dados do processo do mestre (controlador via RS485). Se
existir um sinal de habilitagdo nos sinais binarios ou nos dados do processo, pode
acontecer que o accionamento MOVIMOT® entre em movimento quando o modo de
operagao manual € desactivado.

* Antes de desactivar o0 modo de operagdo manual, configure os sinais das
entradas binarias ou dos dados do processo de forma a impedir a habilitagdo do
accionamento MOVIMOT®.

» Altere os sinais binarios ou os dados do processo apenas depois do modo de
operagao manual ter sido desactivado.

Para mudar para o modo de operagdo manual, efetue os seguintes passos:
1. Mude com a tecla no menu de contexto.
2. Seleccione o tépico de menu "OPERACAO MANUAL" com a tecla @ ou @

Confirme a selegdo com a tecla .
A consola encontra-se agora no modo de operagcéo manual.

NOTA

A operagdo manual ndo pode ser selecionada quando o acionamento se encontra
habilitado ou quando o travao esta desbloqueado.

e

No visor é apresentada durante 2 segundos a mensagem "NOTA 17: CONV.
HABILITADO". A consola DBG muda para o menu de contexto.

Visualizagao no modo de operagao manual

(1] [2] [3]
%In RAMP  SPEED %In RAMP  SPEED
0.0 10.0 0.0 10.0
[6]—| BRAKE OFF BRAKE OFF
[5]—|  NO ENABLE - MANUAL MODE  |~—[4]

18014399202592907

Visor em comutagao apos 2 s, respectivamente.

[1]1 Corrente de saida em [% ] de Iy

[2] Aceleragao (rampas de velocidade em [s] referidas a uma mudancga de passo do
valor de referéncia de 50 Hz)

[3] Velocidade em [rpm]

[4] Visualizagdo no modo de operagdo manual

[5] Estado do conversor

[6] Estado do travao
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Operacgéo

No menu "OPERACAO MANUAL" podem ser executadas as seguintes fungdes

MOVIMOT®:

Configurar

o tempo de rampa.

Comutar entre
parametros.

Introduzir a
velocidade.

Iniciar o
acionamento.

Parar o
acionamento.

Desbloqueio do
travao sem
habilitagado do
acionamento.

Reset da falha.

Operagao
Consola DBG

Pressione a tecla .

Configure o tempo de rampa desejado com a tecla @ ou

®

oK
Confirme o valor com a tecla .

Usando a tecla @ pode comutar entre os parametros
"RAMPA", "VELOC" e "TRAVAQO".

Mude para o parametro "VELOC".

O parametro actual configurado "VELOC" é indicado na
consola a piscar.

Introduza a velocidade desejada para o modo de operagao
manual usando as teclas numéricas <0> — <9>,

O sinal determina o sentido da rotagdo do accionamento.
Confirme o valor com a tecla \2/.

Com atecla inicia o acionamento MOVIMOT®.

Durante a operagéo, a consola indica a corrente actual do
motor em [%] da corrente nominal do motor I.

Com atecla para o acionamento MOVIMOT®.

Com a tecla @ comute para o item "TRAVAO".

O travao pode ser desbloqueado ou aplicado (sem habilitagao

do accionamento) usando a tecla e

Confirme a selegdo com a tecla .

Se no modo de operagdo manual ocorrer uma irregularidade,
€ apresentada a seguinte mensagem:

MANUAL MODE MANUAL MODE
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
ERROR CODE -¢——» | ERROR TEXT

Visor em comutagao
apos 2 s, respectivamente.

Premindo a tecla a consola DBG faz reset a
irregularidade.

Manual de Operagdo — MOVIMOT® MM..D
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Operagao
Consola DBG

Desativagdo

Durante o reset do erro, é apresentada a seguinte mensagem:

MANUAL MODE
PLEASE WAIT...

Apbs reset da irregularidade, o modo de operagdo manual
permanece ativado.

No display da consola é novamente indicado o modo de
operagao manual.

A AVISO

Perigo de esmagamento devido a um arranque involuntario do acionamento.

Ao desactivar o modo de operagdo manual, sdo activados os sinais binarios
(controlo binario) ou os dados do processo do mestre (controlador via RS485). Se
existir um sinal de habilitagdo nos sinais binarios ou nos dados do processo, pode
acontecer que o accionamento entre em movimento quando o modo de operagao
manual é desactivado.

* Antes de desactivar o0 modo de operagdo manual, configure os sinais das
entradas binarias ou dos dados do processo de forma a impedir a habilitagdo do
accionamento MOVIMOT®.

» Altere os sinais binarios ou os dados do processo apenas depois do modo de
operagao manual ter sido desactivado.

Desativagao do Para desactivar o modo de operagao ACTIVATE
modo de operagao _ AUTOMATIC MODE ?
manual manual, prima a tecla ou a tecla

. DEL=NO OK=YES

Aparece a seguinte mensagem de
confirmagao:

+ Se premir a tecla , a consola regressa ao modo
manual.

OK
+ Se premir a tecla , a consola desactiva o modo de
operagao manual. O menu de contexto aparece no
display.

Funcao de cépia da consola DBG

Através da consola DBG pode copiar o conjunto de parametros completo de um da
consola DBG de um conversor MOVIMOT® para outro, como descrito a seguir.

A transmissdo de parametros é permitida, apenas, entre accionamentos MOVIMOT®
idénticos (mesmo tipo de conversor e de motor).

1. No menu de contexto, selecione o topico de menu "COPIAR PARA DBG".

Confirme a seleg¢do com a tecla .
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Operagao 9
Consola DBG

. Apd6s o processo de copia, ligue a consola DBG ao segundo conversor

MOVIMOT®.

No menu de contexto seleccione o topico de menu "COPIAR PARA MM".

Confirme a selecao com a tecla .
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Servico

Indicacdo do estado e de irregularidades

10 Servigo
10.1 Indicagao do estado e de irregularidades
10.1.1 Significado dos LEDs de estado
LED de estado esta instalado no lado de cima do conversor MOVIMOT®.
O LED de estado de 3 cores sinaliza os estados de operagao e de falha do conversor
MOVIMOT®.
LED Significado Causa possivel
Estado Codigo de erro
de cor do estado de
operagao
Desligado Nao Alimentacdo de 24 V em falta.
pronto a
funcionar
Amarelo Nao Fase de autoteste ou alimentagao de 24 V presentes, mas
a piscar em intervalos | pronto a tensao de alimentagdo com problemas.
regulares funcionar
Amarelo Pronto a Desbloqueio do travao sem habilitagdo do acionamento ativo
a piscar em intervalos | funcionar (apenas para S2/2 = "ON").

regulares rapidos

Amarelo Operacional, mas | Alimentacao de 24 V e tensao de alimentagao OK, mas sem

permanentemente a unidade esta sinal de habilitagao.

aceso inibida Se o acionamento ndo se mover mesmo com o sinal de
habilitagao aplicado, verifique as configuragbes de colocagao
em funcionamento!

Amarelo Operacional, Tensao de alimentacdo de 24 V esta OK.

a piscar 2 vezes, pausa

mas no modo
operagao manual
sem habilitagao

Para ativar o modo automatico termine o modo manual.

Verde/Amarelo

Operacional, mas

Comunicacgéo através de troca de dados ciclica avariada.

a piscar em cores em timeout

alternadas

Verde Unidade Motor em operacao.

permanentemente habilitada

aceso

Verde Limite de O acionamento encontra-se no limite de corrente.

a piscar em intervalos
regulares rapidos

corrente ativo

Verde Pronto a Fungao de corrente de imobilizagao ativa.
a piscar em intervalos | funcionar

regulares

Verde/vermelho/verde |Funcgao de A fungao de localizagao é ativada

a piscar em cores
alternadas, pausa

localizagao ativa

Ver parametro 590.

Vermelho
a piscar 2 vezes, pausa

Falha 07

Tenséo do circuito intermédio é demasiado alta.
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Indicagéo do estado e de irregularidades

LED Significado Causa possivel
Estado Codigo de erro
de cor do estado de
operacgao
Vermelho Falha 08 Falha na monitorizagédo da velocidade (s6 com S2/4 = "ON")
a piscar em intervalos ou funcéo especial 13 ativa.
regulares lentos Falha 09 Irregularidade durante a colocacdo em funcionamento
A fungao adicional 4, 5, 12 (S2/5 — S2/8) nao é permitida.
Falha 15 Falha na alimentagéo de 24 V

Falhas 17 a 24,
37

Irregularidade na CPU

Irregularidade 25,
94

Irregularidade na EEPROM

Irregularidade 38,
45

Irregularidade "Dados da unidade, dados do motor"

Falha 44 Limite de corrente configurado foi ultrapassado durante mais
de 500 ms. (apenas na fungéo adicional 2)
Falha 90 Irregularidade na atribuicdo motor-conversor.
Falha 97 Irregularidade durante a transmissdo de um jogo de
parametros
Falha 99 O firmware nao suporta a op¢gdo MLK31A
(apenas em MOVIMOT® com AS-Interface).
Vermelho Falha 01 Sobrecorrente no estagio de saida
a piscar 3 vezes, pausa Falha 11 Sobreaquecimento no estagio de saida
Vermelho Falha 84 Sobrecarga no motor
a piscar 4 vezes, pausa
Vermelho Falha 4 Falha no chopper de travagem
a piscar 5 vezes, pausa Falha 89 Sobreaquecimento do travao
Irregularidade na atribuicdo motor-conversor de frequéncia.
No terminal X1:13 — X1:15 s&o instalados simultaneamente o
travao e a resisténcia de travagem. Isto ndo é permitido.
Vermelho Falha 06 Falha de fase na alimentagéo
a piscar 6 vezes, pausa Falha 81 Condigao de arranque"
Falha 82 As fases de saida s&o interrompidas.
Vermelho Nao Verifique a tensio de alimentagéo de 24 V.
permanentemente pron_to a Tem de estar presente uma tensao continua suavizada com
aceso funcionar

uma ondulagéao residual de, no maximo, 13 %.

1) sé para aplicagdes de elevagéo

Cédigos de intermiténcia do LED de estado

A piscar em intervalos regulares:

A piscar em intervalos regulares rapidos:

A piscar em cores alternadas:

A piscar em cores alternadas, pausa:

LED 600 ms ligado, 600 ms desligado
LED 100 ms ligado, 300 ms desligado
LED 600 ms verde, 600 ms amarelo

LED 100 ms verde, 100 ms vermelho, 100 ms verde, 300 ms
pausa

10
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Pisca N vezes, pausa:
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Lista de irregularidades

10.2 Lista de irregularidades
A tabela seguinte serve como auxilio na procura de irregularidades:
Codig |Irregularidade Causa possivel Medida a tomar
o
- Timeout da Falta de ligagédo L, RS+, Verifique as ligagbes, em especial a massa e
comunicagao RS- entre 0o MOVIMOT® e | restabeleca a comunicagao.
(motor permanece 0 mestre RS485
parado, sem cédigo | Interferéncia CEM Verifique as blindagens dos cabos de dados,
de erro) melhore se necessario.
Tipo incorreto (ciclico) em | Verifique a quantidade de acionamentos
comunicagao de dados MOVIMOT® ligados ao mestre. Para um
aciclicos, tempo de tempo de timeout de, por ex., 1 se, podem ser
protocolo entre as ligados, no maximo, 8 acionamentos
mensagens superior ao MOVIMOT® como escravos em comunicagao
tempo de timeout ciclica.
configurado. Encurte o ciclo da mensagem, aumente o
tempo de timeout ou selecione tipo de
mensagem "aciclica".
- Sem tensdo de Tenséao do circuito Controle se ndo ha interrupcdes nos cabos do
alimentagao intermédio demasiado sistema de alimentacéo e na tenséo de
(motor permanece baixa, alimentagao.
parado, sem cédigo | Alimentacéo desligada foi
de erro) detetada.
- Alimentagdo 24 V Tensédo de alimentacéo Controlar interrupgdes na tensao de
inexistente 24 V inexistente. alimentagéo 24 V.
(motor permanece Verificar valor da tens&o de alimentagéo 24 V.
garado’ sem codigo Tens&o permitida: 24 VCC + 25 %,
& erro) EN 61131-2, ondulag&o residual max. 13 %
O motor volta a funcionar automaticamente
assim que a tensao alcangar valores normais.
Tenséao de alimentacéo Controlar interrupcdes na tensao de
AUX-Power inexistente. alimentagdao AUX-Power.
(s6 para MOVIMOT® com | Verificar valor da tensdo de alimentagéo
AS-Interface) AUX-Power.
Tensao permitida: 24 VCC + 25 %,
EN 61131-2, ondulagéo residual max. 13 %
O motor volta a funcionar automaticamente
assim que a tensao alcancgar valores normais.
01 Sobrecorrente no Curto-circuito na saida do | Verifique se ndo ha curto-circuito na ligagao

estagio de saida

conversor

entre a saida do conversor e o motor, bem
como o enrolamento do motor.

Reset da falha.
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Codig |Irregularidade Causa possivel Medida a tomar
o
04 Chopper de Sobrecorrente na saida de | Controle/substitua a ligacdo da resisténcia.
travagem travagem, resisténcia
avariada, resisténcia com
valor 6hmico demasiado
baixo
Curto-circuito da bobina do | Substituir travdes.
travao
06 Falta de fase Falta de fase Verifique se ndo ha falta de fase nos cabos do
(a irregularidade s6 sistema de alimentacao.
pode ser detetada Reset da irregularidade .
com o acionamento
sob carga)
07 Tensao do circuito | Tempo de rampa Aumentar o tempo de rampa.
mtermt_edlo demasiado curto. Reset da irregularidade "
demasiado alta
Irregularidade na ligagdo | Verifique/corrija a ligagao da resisténcia de
bobina do travao/ travagem/bobina do travéao.
resisténcia de travagem Reset da irregularidade .
Irregularidade na Verifique a resisténcia interna da bobina do
resisténcia interna da travao/resisténcia de travagem (consulte o
bobina do travao/ manual de operacgao, capitulo "Informagao
resisténcia de travagem técnica").
Reset da irregularidade .
Sobrecarga térmica na Dimensione corretamente a resisténcia de
resisténcia de travagem travagem.
resisténcia de travagem/ | poset da irregularidade ".
resisténcia de travagem
com dimensionamento
incorreto
Gama de tensao nao Verifique a tensdo de entrada.
permitida para a tensao de | pocet gq irregularidade .
entrada
08 Monitorizagao da Desvio de velocidade Reduzir a carga do acionamento.
velocidade Qe\(ldo a operagao no Reset da irregularidade "
limite de corrente
09 Colocagao em Moédulo drive ID nao N&o séo permitidos todos os médulos Drive-ID
funcionamento permitido para MOVIMOT® |em MOVIMOT® com alimentagao de 230 V
com alimentacao de 230 V |(ver manual de operacéo, capitulo "Atribuigdo
do médulo Drive-ID").
Verificar/corrigir o médulo Drive-ID.
Em MOVIMOT® MM..D Corrigir as configuracdes dos micro-
com AS-Interface ndo sdo |interruptores S2/5 — S2/8.
permitidas as fungdes
adicionais 4, 5, 12.
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Codig |Irregularidade Causa possivel Medida a tomar
o
1 Sobrecarga Sujidade no dissipador. Limpe o dissipador.
term|c’:a do estagio Reset da irregularidade .
de saida
ou defeito interno | Temperatura ambiente Reduzir a temperatura ambiente.
da unidade demasiado elevada. Reset da irregularidade ".
Acumulagéo de calor no Impedir a acumulagéo de calor.
7 ®
acionamento MOVIMOT®. Reset da irregularidade .
Carga do acionamento Reduzir a carga do acionamento.
demasiado alta. Reset da irregularidade .
15 Monitorizagao de Queda na tensao de Verifique a alimentagao de 24 V.
24V alimentacgo de 24 V Reset da irregularidade ".
17 - 24 |Irregularidade na Irregularidade na CPU Reset da irregularidade .
37 CPU
25 Irregularidade na Falha no acesso a Configure o parametro para "Estado de
EEPROM EEPROM entrega".
Reset da irregularidade .
Parametrizar conversor MOVIMOT®
novamente.
Se o problema ocorrer de novo, contacte a
SEW.
26 Terminal externo Sinal externo no terminal | Corrigir/rep6r a falha externa.
X6: ndo ha 9,10
38 Codigo de erro 38 | Irregularidade interna Contacte a SEW.
43 Timeout na Timeout na comunicagao | Verifique/restabelega a ligagao de

comunicagao

via comunicagéo ciclica
RS485.

Quando ocorre esta
irregularidade, o
acionamento é
desacelerado na rampa
configurada e inibido.

comunicacgao entre o mestre RS485 e o
conversor MOVIMOT®.

ATENGAO!
O acionamento volta a ser habilitado logo que
a comunicacgao volte a ser estabelecida.

Verifigue a quantidade de unidades escravo
ligadas ao mestre RS485. Se o tempo de
timeout do conversor MOVIMOT® estiver
configurado para 1 s, s6 podem ser ligados
em comunicacgao ciclica até 8 conversores
MOVIMOT® (escravos) ao mestre RS485.

Irregularidade interno de
comunicagao

(para MOVIMOT® MM..D
com AS-Interface)

Contacte a SEW.
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Codig
o

Irregularidade

Causa possivel

Medida a tomar

44

Limite de corrente
ultrapassado

Limite de corrente
configurado foi
ultrapassado durante mais
de 500 ms. A
irregularidade esta ativa
apenas com a funcéo
adicional 2. O LED de
estado pisca a vermelho.

Reduza a carga ou aumente o limite de
corrente no comutador f2 (s6 para a fungao
adicional 2).

81

Falha na condigao
de arranque

Durante a fase de pré-
magnetizacgéo, a corrente
nao pode ser injetada para
o0 motor a um nivel
suficientemente elevado.

Poténcia nominal do motor
demasiado pequena em
relagdo a poténcia nominal
do conversor.

Verifique a ligagao entre o conversor
MOVIMOT® e o motor.

82

Falha
saida aberta

Duas ou todas as fases de
saida interrompidas.

Verifique a ligagao entre o conversor
MOVIMOT® e o motor.

Poténcia nominal do motor
demasiado pequena em
relagcao a poténcia nominal
do conversor.

Verifique a ligagao entre o conversor
MOVIMOT® e o motor.
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Codig |Irregularidade Causa possivel Medida a tomar

o

84 Sobrecarga Protecédo do motor ativa Configure o micro-interruptor S1/5 para "ON".

térmica em montagem do . : 1)
do motor conversor MOVIMOT® Reset da iregularidade .
proxima do motor.
Em combinacbes de Verifique a posi¢ao do micro-interruptor S1/6.
®
conversor MOVIMOT" & | poqet gq irregularidade ".
motor, a etapa de poténcia
esta configurada
incorretamente.
Temperatura ambiente Reduzir a temperatura ambiente.
demasiado elevada. Reset da irregularidade .
Acumulacéao de calor no Impedir a acumulagao de calor.
: ®
acionamento MOVIMOT®. Reset da irregularidade .
Carga do motor demasiado | Reduza a carga do motor.
elevada. Reset da irregularidade .
Velocidade demasiado Aumente a velocidade.
baixa. Reset da irregularidade .
Caso a irregularidade seja | Verifique a combinagao motor-conversor
sinalizada imediatamente | MOVIMOT®.
apos a habilitagao. Reset da irregularidade .
Se utilizar o conversor Reduza a carga do motor.
® ~

MOVIMOT® com a fungdo | p oot 4q irregularidade ".
adicional 5 selecionada, a
monitorizagao da
temperatura no motor
(termostato de
enrolamento TH) atuou.

89 Sobreaquecimento |Sobrecarga térmica da Aumentar o tempo de rampa.

do travao

bobina do travao

Reset da irregularidade ".

Bobina do travdo com
defeito.

Contacte a SEW.

Bobina do travéo e
resisténcia de travagem
ligadas.

No acionamento, ligar o travao ou a
resisténcia de travagem.

O conversor ndo se ajusta
ao motor.

(apenas se ocorrer a falha
apos a primeira
habilitagao)

Verifique a combinagéo motor (travéo) e
conversor MOVIMOT®.

Verificar/corrigir as configuracées dos micro-
interruptores S1/6 e S2/1.

Reset da irregularidade .
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Codig
o

Irregularidade

Causa possivel

Medida a tomar

90

ID do estagio de
saida

Atribuigado conversor-motor
nao permitida.

Verificar/corrigir as configuragées dos micro-
interruptores S1/6 e S2/1.

Verificar/corrigir o tipo de ligagdo do motor.

Verificar se 0 médulo Drive-ID é adequado
para o motor e esta corretamente instalado.

Utilize um conversor MOVIMOT® ou um motor
de poténcia diferente.

91

Timeout na
comunicagao
maédulo de bus
MOVIMOT®

Timeout entre a interface
de bus de campo e o
conversor MOVIMOT®.

Verificar/restabelecer a ligagédo de
comunicacgao entre a interface de bus de
campo e o conversor MOVIMOT®. A interface
de bus de campo sinaliza a irregularidade
apenas ao controlo de alto nivel.

94

Erro Checksum da
EEPROM

Defeito na EEPROM.

Contacte a SEW.

97

Falha de cépia

Retirar da consola DBG ou
do PC durante o processo
de copia.

Antes de confirmar a irregularidade, carregue
os valores de fabrica ou o jogo de dados
completo da consola DBG ou do
MOVITOOLS® MotionStudio.

A tenséao de alimentagao
de 24 V foi desligada e
novamente ligada durante
0 processo de copia.

Antes de confirmar a irregularidade, carregue
os valores de fabrica ou o jogo de dados
completo da consola DBG ou do
MOVITOOLS® MotionStudio.

99

O firmware
MOVIMOT®n3o é
compativel

com a opg¢ao
MLK3.A

(s6 para MOVIMOT®
com AS-Interface)

O firmware MOVIMOT®
nao é compativel com a
opg¢ao MLK3.A.

Contacte a SEW.

1) Com MOVIMOT® padrao faga reset na falha desligando a tensdo de alimentacdo 24 V ou através do reset do erro. m MOVIMOT®

com AS-Interface faga reset na falha através do sinal AS-Interface ou através de reset do erro pela tomada de diagndstico.

10.3
10.3.1

10.3.2

Inspeg¢ao / Manutengao

Conversor MOVIMOT®

O conversor MOVIMOT® ndo requer manutengdo. A SEW-EURODRIVE ndo

prescreve periodos de inspecgdo/manutencéo para o conversor MOVIMOT®,

Excepgédo: Em caso de armazenamento prolongado, observe as notas apresentadas

no capitulo "Servigo de apoio a clientes" > "Armazenamento prolongado”.

Motor

Para o motor sdo necessarios trabalhos de inspecgédo e manutengao regulares.

Observe as notas apresentadas no capitulo "Inspe¢do/Manutenc¢ao” do manual de

operacgao do motor.
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10.3.3

Servico 1 0
Inspecao / Manutencgéo

Redutor (apenas para moto-redutores MOVIMOT®)
Para o redutor sdo necessarios trabalhos de inspec¢ao e manutengéo regulares.

Observe as notas apresentadas no capitulo "Inspegcdo/Manutencao” do manual de
operacéao do redutor.
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10.4 Diagndstico com a opcao MWF11A

A tabela seguinte mostra o significado dos codigos de irregularidade da opgao

MWF11A:
Caodigo de | Significado Resposta com terminal X4/6 = "1"
irregularid
ade
indicado
no display
- Irregularidade na comunicagao Sem resposta.
entre a opgdo MWF11A e o A irregularidade desaparece
conversor. :
automaticamente logo que a
comunicacgao é restabelecida.
E-02 Ocorreu uma irregularidade ao ler| A EEPROM é novamente lida.
dados da EEPROM.
E-03 O registo de dados da EEPROM |Sao executadas as definigdes de
€ invalido ou a EEPROM ainda  |fabrica.
ndo contém dados.
E-04 A falha ocorre apenas no modo | As rampas séo reinicializadas.
2 PD, se as rampas ainda nao
puderam ser inicializadas no
conversor MOVIMOT® (por ex.,
firmware MOVIMOT® incorrecto).
F-XX Irregularidade XX no MOVIMOT?®. | E feito um reset do conversor
O significado da irregularidade MOVIMOT®,
pode ser encontrado nas paginas
seguintes.
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Substituicao da unidade

10.5 Substituicao da unidade
A AVISO

Choque elétrico devido a condensadores ndo descarregados completamente.

Ferimentos graves ou morte.

Desligue a tensdo no conversor. Cumpra, apds a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

1 minuto

j=de

1. Remova os parafusos e retire o conversor MOVIMOT® da caixa de terminais.

2. Compare os dados indicados na etiqueta de caracteristicas do conversor
MOVIMOT® com os do novo conversor.

NOTA

O conversor MOVIMOT® atual s6 pode ser substituido por um com a mesma

referéncia.

3. Configure todos os elementos de controlo

Micro-interruptor S1
Micro-interruptor S2
Potenciémetro de referéncia f1
Comutador 2

Comutador t1

do novo conversor MOVIMOT® de acordo com os elementos de controlo do
conversor MOVIMOT® antigo.
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4. Desbloqueie o modulo Drive-ID do novo conversor MOVIMOT® e remova-o
cuidadosamente.

18014399028685579

5. Desbloqueie o modulo Drive-ID conversor MOVIMOT® antigo e remova-o
cuidadosamente.

Instale o médulo Drive-ID no novo conversor MOVIMOT®.
Assegure-se que o mddulo engata na sua posic¢ao correta.

6. Monte o novo conversor MOVIMOT® sobre a caixa de terminais e fixe-o com os
parafusos.

7. Ligue o novo conversor MOVIMOT® a tenséo de alimentagao.

NOTA

Durante a primeira ligacdo apds a substituicdo da unidade, a tenséo de alimentagéo
de 24 V tem que estar estavel durante, pelo menos, 10 segundos e nao ser
interrompida.

jde

Apébs a substituicdo da unidade, pode demorar até 6 segundos até o conversor
MOVIMOT® sinalizar "pronto a funcionar".

8. Verifique as fungdes do novo conversor MOVIMOT®.
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Rotacao da caixa de terminais

10.6 Rotagao da caixa de terminais

Regra geral, a SEW-EURODRIVE recomenda encomendar o accionamento
MOVIMOT® ja configurado e pronto de fabrica com as entradas para os cabos na
posicao correcta. Em casos excepcionais, a posi¢ao das entradas dos cabos pode ser
rodada para o lado oposto (s6 possivel nas versdes com caixa de terminais modular).

a AVISO

Choque elétrico devido a condensadores ndo descarregados completamente.
Ferimentos graves ou morte.

» Desligue a tensao no conversor. Cumpra, apds a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto

1. Marque as ligagbes do conversor MOVIMOT® antes de as desligar para facilitar a
sua montagem posterior.

Desligue a alimentagéo, e os cabos de controlo e dos sensores.
Remova os parafusos [1] e retire o conversor MOVIMOT® [2].

Desaperte os parafusos [3] e retire a caixa de terminais [4].

18014398967408523

Manual de Operagdo — MOVIMOT® MM..D 2 1 9



1 Servico

Rotacao da caixa de terminais

5. Rode a caixa de terminais [4] em 180°.

9007199577124875

6. Monte a caixa de terminais [4] sobre a placa de montagem [5] e aparafuse-a,
firmemente, com 4 parafusos [3].

Restabeleca as ligagoes.

Monte o conversor MOVIMOT® [2] sobre a caixa de terminais e aparafuse-o,
firmemente, com 4 parafusos [1].

18014398967608843
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Servico 1 0
Servico de assisténcia da SEW-EURODRIVE

10.7  Servigo de assisténcia da SEW-EURODRIVE

Caso nao consiga reparar uma falha, por favor contacte o servigo de apoio a
clientes da SEW-EURODRIVE (ver "Lista de enderec¢os"). Quando contactar o servigo
de apoio a clientes SEW-EURODRIVE, por favor, envie sempre as seguintes
informagdes:

Cddigo de assisténcia [1]

Designacao da unidade indicada na chapa de caracteristicas do conversor [2]
Referéncia [3]

Numero de série [4]

Designacao da unidade indicada na chapa de caracteristicas do motor [5]
Nuamero de série [6]

Breve descricdo da aplicagdo (aplicagdo, controlador binario ou através da
interface RS485)

Tipo da falha

Circunstancias em que a irregularidade ocorreu (por ex., primeira colocagao em
funcionamento)

Sua suposigao, quaisquer acontecimentos anormais, etc.
il IIII] INTHT II|| I|I|| ||II| i I|I|I|||I| ] ||II| I|I||||II|||II| I|I|I|||II| I I|I|I| ||I|| II||I|I|I| (I
10

(1]

(2] e ma pe: MM15D-503.00 rc rar |,
BT sm= wwy 7 16215088  S#: 1757110 ~~ [4]
y‘ " Eingang / Input Ausgang / Output |."|.

EURODRIVE U- 3380 500V AC |U= 3x0V._..Uin 0

D-76646 Bruchsal I = 35A AC I = 4A AC N2936

made m%ermany f= 50 60Hz f = 2.120Hz ®
T- 3 0°C

Antrieb ht

ST T T A s

[ SEWHERCODRIVE (@] I €@ |

76646 Bruchsal/Germany LISTED
(5] - RF47 DRE9QOL4BE2/MM15/MO WEICONTEG.
[6] 7—01.1398407701.0001.14  Inverter duty VPWM 3-IEC60034
kW 1581  /min 1400/86 Hz50 V380-500 IP54 TEFC
O CT 15 Hz 50-60 A 3,5 O
kW 0.3S1  1/min 280/17  Hz13

ThK. 155(F) ML 02

Vbr 230 AC
i 16,22 Nm166 M M1 Nm 20
7 CLP 220 Miner.01/0.65 |
kg 42.000 AMB°C-20..40 1886177DE Made in Germany)
18014398969472139

10.8 Colocacao fora de servigo

Para colocar o accionamento MOVIMOT® fora de servigo, desligue-o da tensé&o
tomando as medidas necessarias.
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1 Servico

Colocacao fora de servigo

a AVISO

Choque elétrico devido a condensadores ndo descarregados completamente.
Ferimentos graves ou morte.

» Desligue a tensdo no conversor. Cumpra, apds a desconexao da alimentagao, o
seguinte intervalo minimo:

— 1 minuto
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10.9

Servico
Armazenamento

Armazenamento

Observe as seguintes notas ao colocar o accionamento MOVIMOT® fora de servigo
ou para o seu armazenamento:

« Caso imobilize o accionamento MOVIMOT® durante um periodo de tempo longo e
se o armazenar, feche todas as passagens dos cabos abertas e coloque os
chapéus de protecao fornecidos nas ligagoes.

+ Tenha atencado para que a unidade ndo seja sujeita a impactos enquanto estiver
armazenada.

Observe as informacgdes respeitantes temperatura de armazenamento, de acordo
com o capitulo "Informagéao técnica".

10.10 Armazenamento prolongado

Em caso de armazenamento prolongado, ligue a unidade a tensdo de alimentacao
durante pelo menos 5 minutos a cada 2 anos. Caso contrario, ha redugao da vida util
da unidade.

10.10.1 Procedimento caso a manutengao nao tenha sido realizada

10.11

Nos conversores sdo utilizados condensadores eletroliticos sujeitos a envelhecimento
quando ndo se encontram sob tensdo. Este efeito pode provocar danos nos
condensadores se a unidade for imediatamente ligada a tensdo apdés um longo
periodo de armazenamento.

Se nao foi realizada uma manutengdo, a SEW-EURODRIVE recomenda aumentar
gradualmente a tensdo de alimentagdo até ao maximo. Isto pode ser conseguido
utilizando, por ex., um transformador de regulagdo, cuja tensdo de saida seja
ajustada segundo a seguinte informagdo. Apds este processo de regeneragao, a
unidade pode ser utilizada imediatamente ou pode continuar a ser armazenada por
longos periodos com manutengéo.

Sao recomendados os seguintes incrementos:

Unidades de 400/500 VCA:

» Estagio 1: 0 VCA até 350 VCA durante alguns segundos
+ Estagio 2: 350 VCA durante 15 minutos

+ Estagio 3: 420 VCA durante 15 minutos

+ Estégio 4: 500 VCA durante 1 hora

Reciclagem

Este produto é constituido por:
+ Ferro

* Aluminio

+ Cobre

* Plastico

+ Componentes eletrénicos

Todos os elementos devem ser reciclados de acordo com a legislagao
aplicavel!

10
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Informacgao técnica
Motor com ponto operacional 400 V/50 Hz ou 400 V/100 Hz

11 Informacgao técnica

1.1 Motor com ponto operacional 400 V/50 Hz ou 400 V/100 Hz

Tipo de MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- | 15D-50 | 22D-50 | 30D- 40D-

503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 3-00 3-00 | 503-00 | 503-00

Referéncia 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Tamanho 1 2 2L

Poténcia aparente Sy 1.1kVA|1.4kVA|1.8kVA |2.2kVA |2.8kVA |3.8kVA|51kVA|6.7kVA

de saida com U, =

380 - 500 VCA

Tensao de U.im |3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 VAC

alimentagao

Gama permitida U,im = 380 VCA -10 % — 500 VCA +10 %

Frequéncia da fum [50—60Hz +10 %

alimentagao

Corrente nominal lim [1.3ACA|1.6 ACA|1.9ACA|2.4 ACA|3.5ACA|5.0ACA|6.7 ACA|7.3 ACA

com U, =400 VCA

Tensao de saida Uy |0-Ugim

Frequéncia de saida |f, 2-120 Hz

Resolugéo 0.01 Hz

Ponto operacional 400 V com 50/100 Hz

Corrente nominal In 1.6 ACA|2.0 ACA|25ACA|3.2 ACA|4.0 ACA|5.5ACA|7.3 ACA|8.7 ACA

de saida

Poténcia do motor Puwot |0.37 kW |0.55 kW |0.75 kW | 1.1 kW | 1.5W | 2.2 kW | 3.0 kW | 4.0 kW

1 0.5HP [0.75HP| 1.0HP | 1.5HP | 20HP | 3.0HP | 40HP | 54 HP

Frequéncia PWM

4 (definigao de fabrica)/8/16 kHz "

Limite de corrente

lméx.

160 % com L e A
160 % com L e A

motora:

geradora:

Comprimento
maximo do cabo do
motor

15 m em montagem do conversor MOVIMOT® proxima do motor
(com cabo hibrido SEW-EURODRIVE)
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Informacgao técnica
Motor com ponto operacional 400 V/50 Hz ou 400 V/100 Hz

Tipo de MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM

03D- 05D- 07D- 11D- | 15D-50 | 22D-50 | 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 3-00 3-00 | 503-00 | 503-00

Referéncia 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Tamanho 1 2 2L

Resisténcia de Riin 150 Q 68 Q

travagem externa

Imunidade a em conformidade com norma EN 61800-3

interferéncias

Emissao de Respeita categoria C2, segundo a norma EN 61800-3 (classe de valor

interferéncias limite A, de acordo com EN 55011 e EN 55014)

Temperatura ¥ |—25 (-30) — +40 °C (dependente do motor)

ambiente

Redugéo Py. 3 % I por K até max. 60 °C

Classe de ambiente

EN 60721-3-3, classe 3K3

Temperatura de
armazenamento ?

—30 — +85 °C (EN 60721-3-3, classe 3K3)

Carga maxima de
vibragao e de
impacto permitida

De acordo com EN 50178

indice de protecdo
(dependente do motor)

IP54, IP55, IP65, IP66 (indicar a opgao desejada ao efectuar a encomenda)

(caixa de terminais fechada e todas as passagens para cabos vedadas;
para indices de protec¢gao do motor mais baixos, € reduzido o indice de
protecg&o do accionamento MOVIMOT®)

Modo de operagao

S1, S3 duragéo do ciclo no max 10 minutos (EN 60034-1)

Tipo de Auto-arrefecimento (DIN 41751)

arrefecimento

Altitude de h <1000 m: Sem redugéao

instalagdo h > 1000 m: Redugao de Iy em 1 % por 100 m
h > 2000 m: Redugao U,;,, em 6 VCA por cada 100 m, classe de
sobretensao 2, segundo DIN 0110-1
hysx = 4000 m
Ver também "Altitudes de instalagédo superiores a 1000 m acima do nivel do
mar™ (— B 37)

Peso

Dimensoes, desenho
das dimensoes

Binarios de saida

Ver catalogo "Moto-redutores MOVIMOT®"

Medidas preventivas
necessarias

Ligacdo da unidade a terra

1) Frequéncia PWM de 16 kHz (baixo ruido): Em caso de ajuste do micro-interruptor S1/7 = ON (definicdo de fabrica), as unidades
trabalham com uma frequéncia PWM 16 kHz (baixo nivel de ruido) e dependendo da temperatura do dissipador e da carga

comutam gradualmente para frequéncias de impulso menores.

2) Em caso de armazenamento prolongado, ligue a unidade a tenséo de alimentagdo durante pelo menos 5 minutos a cada 2 anos.

Caso contrario, ha redugao da vida util da unidade.

11

Manual de Operagéo - MOVIMOT® MM.D 225



11

Informacgao técnica
Motor com ponto operacional 460 V/60 Hz

11.2  Motor com ponto operacional 460 V/60 Hz
Tipo de MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM
03D- 05D- 07D- 11D- | 15D-50 | 22D-50 | 30D- 40D-

503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 3-00 3-00 | 503-00 | 503-00

Referéncia 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821

4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Tamanho 1 2 2L

Poténcia aparente Sy 1.1 kVA | 1.4kVA | 1.8kVA|2.2kVA|2.8kVA|3.8kVA|5.1kVA|6.7kVA

de saidacom U,;,, =

380 — 500 VCA

Tenséao de Uaim |3 x 380 V/400 V/415 V/460 V/500 VCA

alimentagao

Gama permitida U,im = 380 VCA -10 % — 500 VCA +10 %

Frequéncia da fum |50 —60Hz +10 %

alimentagao

Corrente nominal lym |[1.1ACA|1.4ACA|1.7 ACA|2.1 ACA|3.0 ACA|4.3 ACA|58 ACA|6.9 ACA

com U, =460 VCA

Tensao de saida Uy |0=Ugim

Frequéncia de saida |f, 2-120 Hz

Resolugao 0.01 Hz

Ponto operacional 460V a 60 Hz

Corrente nominal In 1.6 ACA|2.0 ACA|2.5ACA|3.2 ACA|4.0 ACA|5.5ACA|7.3ACA|8.7 ACA

de saida

Poténcia do motor Pyot 10.37 KW|0.55 kW |0.75 kW | 1.1 kW | 1.5kW | 22 kW | 3.7kW | 4 kW
0.5HP |0.75HP| 1.0HP | 15HP | 20HP | 3.0HP | 5.0HP | 5.4 HP

Frequéncia PWM

4 (definicao de fabrica)/8/16 kHz "

Limite de corrente

lméx.

160 % com L e A
160 % com L e A

motora:

geradora:

Comprimento
maximo do cabo do
motor

15 m em montagem do conversor MOVIMOT® proxima do motor
(com cabo hibrido SEW-EURODRIVE)
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Informacgao técnica
Motor com ponto operacional 460 V/60 Hz

Tipo de MOVIMOT® MM MM MM MM MM MM MM MM

03D- 05D- 07D- 11D- | 15D-50 | 22D-50 | 30D- 40D-
503-00 | 503-00 | 503-00 | 503-00 | 3-00 3-00 | 503-00 | 503-00

Referéncia 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821 1821
4991 5009 5017 5025 5033 5041 5068 5076

Tamanho 1 2 2L

Resisténcia de Riin 150 Q 68 Q

travagem externa

Imunidade a De acordo com norma EN 61800-3

interferéncias

Emissao de Respeita categoria C2, segundo a norma EN 61800-3 (classe de valor

interferéncias limite A, de acordo com EN 55011 e EN 55014)

Temperatura ¥ |—25 (-30) — +40 °C (dependente do motor)

ambiente

Redugéo Py. 3 % I por K até max. 60 °C

Classe de ambiente

EN 60721-3-3, classe 3K3

Temperatura de
armazenamento ?

—30 — +85 °C (EN 60721-3-3, classe 3K3)

Carga maxima de
vibragao e de
impacto permitida

De acordo com EN 50178

indice de protecdo
(dependente do motor)

IP54, IP55, IP65, IP66 (indicar a opgao desejada ao efectuar a encomenda)

(caixa de terminais fechada e todas as passagens para cabos vedadas;
para indices de protec¢gao do motor mais baixos, € reduzido o indice de
protecg&o do accionamento MOVIMOT®)

Modo de operagao

S1, S3 duragéo do ciclo no max 10 minutos (EN 60034-1)

Tipo de Auto-arrefecimento (DIN 41751)

arrefecimento

Altitude de h <1000 m: Sem redugéao

instalagdo h > 1000 m: Redugao de Iy em 1 % por 100 m
h > 2000 m: Redugao U,;,, em 6 VCA por cada 100 m, classe de
sobretensao 2, segundo DIN 0110-1
hysx = 4000 m
Ver também "Altitudes de instalagédo superiores a 1000 m acima do nivel do
mar™ (— B 37)

Peso Ver catalogo "Moto-redutores MOVIMOT®"

Dimensoes, desenho
das dimensoes

Binarios de saida

Medidas preventivas
necessarias

Ligacdo da unidade a terra

1) Frequéncia PWM de 16 kHz (baixo ruido): Em caso de ajuste do micro-interruptor S1/7 = ON, as unidades trabalham com uma
frequéncia PWM 16 kHz (baixo nivel de ruido) e dependendo da temperatura do dissipador e da carga comutam gradualmente

para frequéncias de impulso menores.

2) Em caso de armazenamento prolongado, ligue a unidade a tenséo de alimentagdo durante pelo menos 5 minutos a cada 2 anos.

Caso contrario, ha redugao da vida util da unidade.

11
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Informacgao técnica

Motor com ponto operacional 230 V/60 Hz

11.3  Motor com ponto operacional 230 V/60 Hz
Tipo de MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Referéncia 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130
Tamanho 1 2
Poténcia aparente Sy 1.0 kKVA 1.3 kVA 1.7 kVA 2.0 kVA 2.9 kVA 3.4 kVA
de saida com
Uim = 200 — 240 VCA
Tensao de Uaim |3 X200 VCA/230 VCA/240 VCA
alimentagao
Gama permitida U,im = 200 VCA -10 % — 240 VCA +10 %
Frequéncia da faiim 50-60Hz+£10 %
alimentagao
Corrente nominal Latim 19ACA | 24ACA | 35ACA | 5.0ACA | 6.7ACA | 7.3ACA
com U, =230 VCA
Tensao de saida U, 0-U.im
Frequéncia de saida fa 2-120 Hz
Resolugao 0.01 Hz
Ponto operacional 230V a60Hz
Corrente de saida Iy 25ACA | 32ACA | 40ACA | 55ACA | 7.3ACA | 87ACA
nominal
Poténcia do motor S1 | P, 0.37kW | 0.55kW | 0.75 kW 1.1 kW 1.5 kW 2.2 kW
0.5 HP 0.75 HP 1.0 HP 1.5 HP 2.0HP 3.0HP
Frequéncia PWM 4 (definigao de fabrica)/8/16 kHz
Limite de corrente lax | Motora: 160 % com L e A
geradora: 160 % com Le A

Comprimento maximo
do cabo do motor

15 m em montagem do conversor de frequéncia MOVIMOT® préxima do

motor

(com cabo hibrido SEW-EURODRIVE)
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Informacgao técnica
Motor com ponto operacional 230 V/60 Hz

Tipo de MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00

Referéncia 18215084 | 18215092 | 18215106 | 18215114 | 18215122 | 18215130

Tamanho 1 2

Resisténcia de Riin 150 Q 68 Q

travagem externa

Imunidade a em conformidade com norma EN 61800-3

interferéncias

Emissao de Respeita categoria C2, segundo a norma EN 61800-3 (classe de valor

interferéncias limite A, de acordo com EN 55011 e EN 55014)

Temperatura ambiente |3, —25 (-30) — +40 °C (dependente do motor)

Redugéo Py. 3 % Iy por K até max. 60 °C

Classe de ambiente

EN 60721-3-3, classe 3K3

Temperatura de
armazenamento ?

—30 — +85 °C (EN 60721-3-3, classe 3K3)

Carga maxima de
vibragao e de impacto
permitida

De acordo com EN 50178

indice de protecdo
(dependente do motor)

IP54, IP55, IP65, IP66 (indicar a opgao desejada ao efectuar a
encomenda)

(caixa de terminais fechada e todas as passagens para cabos vedadas;
para indices de protecgdo do motor mais baixos, € reduzido o indice de
protecgéo do accionamento MOVIMOT®)

Modo de operagao

S1, S3 ciclo com uma duragéo max. de 10 minutos (EN 600034-1)

Tipo de arrefecimento

Auto-arrefecimento (DIN 41751)

Altitude de instalagao

h <1000 m: Sem redugéao
h > 1000 m: Redugao de Iy em 1 % por 100 m

h > 2000 m: Redugao U,;,, em 3 VCA por cada 100 m, classe de
sobretensao 2, segundo DIN 0110-1

hisx = 4000 M

Ver também "Altitudes de instalagédo superiores a 1000 m acima do nivel
do mar"™ (— B 37)

Peso

Dimensoes, desenho
das dimensoes

Binarios de saida

Ver catalogo "Moto-redutores MOVIMOT®"

Medidas preventivas
necessarias

Ligacao da unidade a terra

1) Frequéncia PWM de 16 kHz (baixo ruido): Em caso de ajuste do micro-interruptor S1/7 = ON (definigdo de fabrica), as unidades
trabalham com uma frequéncia PWM 16 kHz (baixo nivel de ruido) e dependendo da temperatura do dissipador e da carga

comutam gradualmente para frequéncias de impulso menores.

2) Em caso de armazenamento prolongado, ligue a unidade a tensdo de alimentacédo durante pelo menos 5 minutos a cada 2 anos.

Caso contrario, ha redugao da vida util da unidade.

11
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11 Informacgao técnica

Informacgao eletrénica

11.4 Informacgao eletréonica

Informacao eletrénica | Terminal
Alimentacao externa 24V U=+24V =25 %, EN 61131-2, ondulagdo residual max. 13 %
do sistema X6:1,2,3 |l <250 mA (tipico: 120 mA a 24 V)
electrénico
Capacidade de entrada 120 yF
3 entradas binarias Livre de potencial através de optoacoplador, compativel com PLC
(EN 61131-2)
R;= 3.0 kQ, I = 10 mA, tempo de amostragem <5 ms
Nivel do sinal +13-+430V ="1" = contacto fechado
-3-45V ="0" = contacto aberto
Funcdes de controlo R~ Direita/paragem
X6:11,12
LO Esquerda/paragem
X6:9, 10
f1/f2 "0" = Referéncia 1
X6:7, 8 "1" = Referéncia 2
Relé de saida K1a Tempo de resposta < 15 ms
Dados do contacto X5:25,26 |CC 24 V/0.6 A/CC 12, de acordo com IEC 60947-5-1
K1b (s6 para circuito de corrente SELV ou PELV)
X5:27, 28
Funcéo de sinalizagéo Contacto para  Contacto fechado:
sinalizagdo de com tenséo aplicada (24 V + alimentagao).
pronto a
funcionar * se nao foi detectada nenhuma falha.
» fase de auto-teste terminada (apos ligar).
Interface série RS+ RS485
X5:29, 30
RS-
X5:31, 32
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11.5 Informacao técnica das opgdes e acessorios

11.51 MLU11A/MLU21A
Opcio MLU11A MLU21A
Referéncia 08233837 0823387X
Fungao Tensao de alimentagdo de 24 V

Tensao de entrada

380 — 500 VCA +10 %
(50/60 Hz)

200 — 240 VCA £10 %
(50/60 Hz)

Tensao de saida 24VCC +£25%

Poténcia de saida max. 6 W

indice de protegao IP65

Temperatura ambiente -25-+60 °C

Temperatura de -25-+85°C

armazenamento

Opcéo MLU13A

Referéncia 18205968

Funcgao Tensao de alimentacdo de 24 V

Tensao de entrada

380 — 500 VCA +10 % (50/60 Hz)

alimentagao de 24 V

Tensao de saida 24VCC +£25%
Poténcia de saida max. 8 W
indice de protegdo IP20
Temperatura ambiente -25-+485°C
Temperatura de -25-+85°C
armazenamento
MLG11A / MLG21A
Opcao MLG11A MLG21A
Referéncia 08233845 08233888
Fungao Modulo de controlo da velocidade e tensao de

Tensao de entrada

380 — 500 VCA +10 %
(50/60 Hz)

200 — 240 VCA +10 %
(50/60 Hz)

Tensao de saida 24VCC +25%
Poténcia de saida max. 6 W
Resolugao de referéncia |1 %

Interface de série"

RS-485 para ligagdo de um conversor MOVIMOT®

indice de protegdo

IP65

Temperatura ambiente

-15-+60 °C
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Opcao

MLG11A MLG21A

Temperatura de
armazenamento

-25-+85°C

1) com resisténcia de termina¢do dindmica integrada

11.5.4 MNF21A

Opcao

MNF21A
(apenas para MM03D-503-00 — MM15D-503-00)

Referéncia

08042659

Funcgao

Filtro de entrada trifasico (permite categoria C1,
segundo EN 61800-3)

Tensao de entrada

3 x 380 VCA £10 % / 50 — 60 Hz

Corrente de entrada 4 A

indice de protegao IP20

Temperatura ambiente -25-+60 °C

Temperatura de -25-+85°C

armazenamento

11.5.5 URM

Opcao URM

Referéncia 08276013

Funcgéo Relé de tensao, implementa a aplicagdo rapida do
travdo mecanico

Tensdo nominal U, 36 — 167 VCC
(bobina do travéo 88 VCA — 400 VCA)

Corrente do travao | 0.75A

indice de protegao IP20

Temperatura ambiente -25-+60 °C

Temperatura de -25-+85°C

armazenamento

Tempo de paragem

tdesligado

cerca de 40 ms (sem opgao URM: 100 ms)
(separagéao no lado CC)

11.5.6 BEM

ATENCAO

Perigo de ocorréncia de danos no do rectificador de travao BEM ou na bonina do
travao nele ligada caso a tenséo de alimentagao seja demasiado elevada.

Danificagéo do rectificador de travdo BEM ou da bobina do travéo.

» Selecione um travéo, cuja tensdo nominal do travao corresponda a tensdo

nominal de alimentacgao!
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Informacgao técnica das opgdes e acessorios

Opcao BEM
Referéncia 08296111
Fungao Rectificador do travao, ativa a desativagéo rapida
(libertagédo e imobilizagao) do travao mecanico.
Tensao de ligagao 230 VCA - 500 VCA +10 % / -15 %
nominal 50 — 60 Hz 5 %
Fios de ligagao pretos
Tenséao de controlo 0-5VCC
Ligagdo do MOVIMOT®: Conector de platina X10
Corrente de travagem max. 0.8 ACC

Ligacao do travao 13, 14, 15

indice de protegao IP20
Temperatura ambiente -25-+60 °C
Temperatura de -25-+85°C
armazenamento

Tempo de paragem 10-20 ms

tdeslig'ado

11.5.7 BES (para bobina do travao de 24 V)

j

ATENCAO

Perigo de ocorréncia de danos no do rectificador de travdo BES ou na bonina do
travao nele ligada caso a tenséo de alimentagéo seja demasiado elevada.
Danificagéo do rectificador de travdo BES ou da bobina do travao.

¢ Escolha um travao com bobina de 24 V.

Opc¢ao BES
Referéncia 08298475
Funcéo Retificador do travéao, ativa a desativagao rapida

(libertagédo e imobilizagao) do travao mecanico.

Tenséao de alimentagdo |24 VCC +10 %/-15 %

Tenséao de controlo 0-5VCC
Ligagdo do MOVIMOT®: Conector de platina X10
Corrente de travagem max. 3.0 ACC
indice de protegao IP20
Temperatura ambiente -25-+60 °C
Temperatura de -25-+85°C
armazenamento
Tempo de paragem 10-20 ms

tdesligado
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11.5.8 MBG11A

Opcéo MBG11A

Referéncia 08225478

Fungéo Médulo de controlo de velocidade
Tenséo de entrada 24VCC £25%

Consumo elétrico aprox. 70 mA

Resolugao de referéncia (1 %

Interface de série"

RS485 para ligagdo de no max. 31 conversores
MOVIMOT® (max. 200 m, 9600 Baud)

indice de protecdo

IP65

Temperatura ambiente

-15-+60 °C

Temperatura de
armazenamento

-25-+85°C

1) com resisténcia de terminagéo dinadmica integrada

11.5.9 DBG
Opcao DBG60B-01 DBG60B-02 DBG60B-03
Fungéao Consola
Ligagcao Conetor RJ10

Para ligacao do interface de diagnéstico X50

indice de protegao

IP40 (EN 60529)

Temperatura ambiente

0-+40°C

Temperatura de
armazenamento

-20-+80 °C
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11.5.10 MWA21A

Informacgao técnica
Informacgao técnica das opgdes e acessorios

Opcao MWA21A

Referéncia 08230064

Funcgao Conversor de referéncia
Tensao de entrada 24VCC £25%
Consumo elétrico aprox. 70 mA

Interface de série"

RS485 para ligagdo de no max. 31 conversores
MOVIMOT® (méax. 200 m)

max. 9600 Baud
Comunicagéao unidireccional
Tempo do ciclo: 100 ms

Entrada analégica

0-10V/i2-10V, R =?12kQ
0-20mA/4 -20mA, Ri=22Q

Resolugao de referéncia |8 Bit ( + 1 Bit)
entrada analégica

Nivel do sinal nas +13-+430V="1"
entradas binarias 3_+5\ ="Q"
indice de protecdo IP20
Temperatura ambiente -15-+60 °C
Temperatura de -25-+85°C

armazenamento

1) com resisténcia de terminagéo dinamica integrada

11
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11.5.11 MWF11A

Informacgao técnica
Informacgao técnica das opgdes e acessorios

Opcao MWF11A

Referéncia 08238278

Funcgao Conversor de referéncia
Tensao de entrada 24VCC £25%
Consumo elétrico aprox. 55 mA

Interface série

RS485 segundo padrao EIA, max. 32 participantes
(com resisténcia de terminagao dindmica integrada)

Entrada de frequéncia

100 Hz até 100 kHz
Tensdo 5.5-30V

Pode ser utilizada tensao quadratica, sinusoidal ou

dente de serra

Entrada analégica
Controlo por tenséo

Controlo por corrente

0-10V, R >200kQ
0-20mA, R =250Q

Entradas binarias
Nivel do sinal

(segundo EN 61131-2,
tipo 1)

R =3kQ, | =10 mA
13-30V ="1"
0-5V="0"

Saida binaria

Compativel com PLC, I, = 150 mA

indice de protegdo

IP20

Temperatura ambiente

-10 - +50 °C

11.5.12 Ventilador da ventilagao forcada V

Opcao Ventilador da ventilagao forcada V

Para motor DR.. de 7 80 90 100 112/132
tamanho

Tenséo de entrada 24 VCC

Consumo elétrico 0,35 A 0,5A 0.75A | 0.75/11 A 1.64 A
Consumo de poténcia 0w 12W 14 W 14/19 W 29W
Quantidade de ar 60 m3h 170 m3%h | 210 m¥%h | 295 m¥h
transportado

Ligacao Régua de terminais

Se’cgéo transversal 3x 1.5 mm?

maxima

Bucim M16 x 1.5

indice de protegao IP66

Temperatura ambiente -20 - +60 °C
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11.6  Interface RS485 integrado

Informacgao técnica
Interface RS485 integrado

Interface RS485

Standard

RS485 segundo padréo EIA
(com resisténcia de terminacdo dindmica integrada)

Velocidade de
transmissao

9.6 kBaud

31.25 kBaud (em combinagado com interfaces do bus de
campo MF.., MQ.., MOVIFIT®-MC)

Bits de arranque

1 Bit inicial

Bits de paragem

1 Bit de paragem

Bits de dados

8 Bits de dados

Paridade

1 Bit de paridade,
complementar a paridade par (even parity)

Direcao dos dados

Bidireccional

Modo de operagao

Assincrono, halfduplex

Tempo de Timeout

1s

Comprimento do cabo

max. 200 m em operagédo com RS485 com 9600 Baud

max. 30 m com uma velocidade de transmissao de:
31250 Baud "

Nimero de participantes

* max. 32 participantes
(1 mestre de bus ? + 31 MOVIMOT®)
Broadcast e enderecos de grupo possiveis

+ 15 MOVIMOT® enderecaveis separadamente

1) A velocidade de transmissdo de 31250 Baud é reconhecida automaticamente no caso de operagao

com interface do bus de campo MF.. .
2) ext. Controlador ou op¢do MBG11A, MWA21A ou MLG..A

11.7 Interface de diagnoéstico

Interface de diagndstico X50

Standard

RS485 segundo EIA Standard
(com resisténcia de terminagédo dinamica integrada)

Velocidade de
transmissao

9.6 kBaud

Bits de arranque

1 Bit inicial

Bits de paragem

1 Bit de paragem

Bits de dados

8 Bits de dados

Paridade

1 Bit de paridade,
complementar a paridade par (even parity)

Diregcédo dos dados

Bidireccional

Modo de operagéao

Assincrono, halfduplex

Ligacado

Tomada RJ10

11
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Trabalho realizado, entreferro, binarios de travagem do travao

11.8  Trabalho realizado, entreferro, binarios de travagem do travao

Tipo de Trabalho Entreferro | Disco Configuracoes dos binarios de travagem
travao | efetuado até do
a travao
LD [mm] [mm] Binario | Tipo e niumero de | N.° de encomenda
de molas do travao | das molas do travao
travagem
[106 J] min.” | max. | min. [Nm] Normal Azul Normal Azul

5.0 2 4
3.5 2 2

BEOQ5 120 025 | 0.6 9.0 05 6 0135017X | 13741373
1.8 - 3
10 6 -

BE1 120 025 | 0.6 9.0 7.0 4 2 0135017X 13741373
5.0 2 4
20 6 -
14 2 4

BE2 165 025 | 0.6 9.0 13740245 | 13740520
10 2 2
7.0 - 4
55 6 -
40 2 4

BE5 260 025 | 0.9 9.0 13740709 | 13740717
28 2 2
20 - 4
110 6 -
80 2 4

—BE1 640 0.3 1.2 10.0 13741837 | 13741847
55 2 2
40 - 4

1) Quando verificar o entreferro, tenha em atengéo: Apéds o teste de funcionamento podem ocorrer desvios de + 0,15 mm devido a
tolerancia do paralelismo do disco do travao.
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Atribuicdo do binario de travagem

11.9 Atribuicdo do binario de travagem

Tipo de Tipo de Incrementos do binario de travagem [Nm]
motor travao
BEO5 1.8 | 25 | 35 | 5.0
DR.71
BE1 50|70 | 10
BEO5 1.8 | 25 | 35 | 5.0
DR.80 BE1 50| 70| 10
BE2 70 | 10 14 | 20
BE1 50| 70| 10
DR.90 BE2 70 | 10 14 | 20
BE5 20 | 28 | 40 | 55
BE2 70 | 10 14 | 20
DR.100
BE5 20 | 28 | 40 | 55
BE5 28 | 40 | 55
DR.112
BE11 40 | 55
BE5 28 | 40 | 55
DR.132
BE11 40 | 55 |80 110
Tensao de travagem recomendada
Tipo de MOVIMOT® Tenséao de travagem
recomendada
MOVIMOT® MM..D-503, tamanho 1 (MMO3.. até MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, tamanho 2 (MM22.. até MM40..) 120V
MOVIMOT® MM..D-233 ", tamanho 1 e 2 (MMO3.. até MM40..)

21214220/PT - 10/2014

1) Em combinagédo com o MOVIMOT® MM..D-233 apenas sdo permitido travées com uma tensao nominal de 120 V.

11.10 Seleccao das resisténcias de travagem internas

Tipo de MOVIMOT® Resisténcia de Referéncia
travagem
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00
BW1 08228973 "
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
MM22D-503-00 — MM40D-503-00
BW2 08231362 "

MM11D-233-00 — MM22D-233-00

1) 2 parafusos M4 x 8 sind incluidos no kit fornecido.
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11.11

Informacgao técnica
Atribuicdo das resisténcias de travagem externas

Atribuicao das resisténcias de travagem externas

11.11.1  BW100.. BW200..

Tipo de MOVIMOT® Resisténcia de Referéncia | Grelha de
travagem protecgao
BW200-003/K-1.5 08282919 | 0813152X
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00
BW200-005/K-1.5 08282838 -
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00
BW150-010 08022852 -
BW100-003/K-1.5 08282935 | 0813152X
MM22D-503-00 — MM40D-503-00 BW100-005/K-1.5 08282862 -
MM11D-233-00 — MM22D-233-00 BWO068-010 08022879 -
BW068-020 08022860 -
BW100-003/ | BW100-005/ | BW200-003/ | BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Referéncia 08282935 08282862 08282919 08282838
Funcgao Saida da energia regenerativa
indice de protegao IP65
Resisténcia 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Poténcia 100 W 200 W 100 W 200 W
com S1, a 100 % fdc
Dimensoées 146 x 15 x 252 x 15 x 146 x 15 x 252 x 15 x
LxAxP 80 mm 80 mm 80 mm 80 mm
Comprimento do 1.5m

cabo
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Resisténcia e atribuicdo da bobina do travao

11.11.2 BW150.. BW068..

BW150-006-T BW68-006-T BW68-012-T
Referéncia 17969565 17970008 17970016
Funcgao Saida da energia regenerativa
indice de protegao IP66
Resisténcia 150 O 68 Q 68 Q
Poténcia de acordo 600 W 600 W 1200 W
com UL
com S1, a 100 % fdc
Poténcia de acordo 900 W 900 W 1800 W
com CE
com S1, a 100 % fdc
Dimensoes 285 x75x174 mm | 285x 75 x 174 mm | 635 x 75 x 174 mm
LxAxP
Comprimento 15 m
maximo permitido
para o cabo
NOTA

Em regra, ndo é necessaria a aplicagdo do sensor de temperatura da resisténcia de
travagem. Se necessario, o controlador de nivel superior pode avaliar o sinal do
sensor de temperatura e desligar a tensdo de alimentagdo do acionamento.

fde

11.12 Resisténcia e atribuicdo da bobina do travao

Travao Resisténcia da bobina do travéao "

120 V 230V 400V
BEO3 76 Q 378 Q 1197 Q
BEO05 78 Q 312 Q 985 Q
BE1 78 Q 312 Q 985 Q
BE2 58 Q 232 Q 732 Q
BE5 51Q 200 Q 640 Q
BE11 33Q 130 Q 412 Q

1) Valor nominal medido entre a ligagdo vermelha (terminal 13) e azul (terminal 15) a 20 °C, s&o possiveis
oscilagdes dependentes da temperatura entre -25 %/+40 %.
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Informacgao técnica
Atribuicdo do médulo Drive-ID

11.13 Atribuigdo do médulo Drive-ID

Motor Médulo Drive-ID
Tipo Tensao de alimentagdao | Frequéncia Identificacao Cor de Referéncia
da identificag
alimentacéo ao
(V] [Hz]

DRS 230/400 50 DRS/400/50 Branco 18214371

DRE 230/400 50 DRE/400/50 Laranja 18214398

DRS 266/460 60 DRS/460/60 " Amarelo 18214401

DRE 266/460 60 DRE/460/60" Verde 18214428
DRS/DRE 220/380 60 DRS/DRE/380/60" | Vermelho 18234933
DRS/DRE 220 - 240/380 ~ 415 20 DRS/DRE/50/60 Roxo 18214444

254 — 277/440 — 480 60
DRP 230/400 50 DRP/230/400 Castanho 18217907
DRP 266/460 60 DRP/266/460" Beije 18217915
DRE...J 230/400 50 DRE...J/400/50 Laranja 28203816
DRU...J 230/400 50 DRU...J/400/50 Cinzento 28203194
DRN 230/400 50 DRN/400/50 Azul claro 28222040
DRN 266/460 60 DRN/460/60 Verde- 28222059
agua
220 - 230/380 — 400 50 Verde

DRS/DRN 266/460 60 DRS/DRN/50/60 esb;z;r;quig 28222067

1) Este modulo Drive-ID também é combinavel com MOVIMOT® MM..D-233.
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12.1
12.1.1

12.1.2

1213

1214

Anexo

[0

Anexo 1 2
UL-compliant installation

NOTA

Devido a exigéncias UL, o capitulo seguinte sera sempre impresso em inglés,
independentemente do idioma do presente documento.

UL-compliant installation

Field wiring power terminals

Observe the following notes for UL-compliant installation:
* Use 60/75 °C copper wire only.
» Tighten terminals to 1.5 Nm (13.3 Ib.in)

Short circuit current rating

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms sym-
metrical amperes when protected as follows

For 240 V systems:

250 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 250 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers
For 500 V systems:

500 V minimum, 25 A maximum, non-semiconductor fuses

or 500 V minimum, 25 A maximum, inverse time circuit breakers
The max. voltage is limited to 500 V.

Branch circuit protection

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.

For maximum branch circuit protection see table below.

Series non-semiconductor fuses inverse time circuit breaker
MOVIMOT® 250 V/500 V minimum, 250 V/500 V minimum,
MM..D 25 A maximum 25 A maximum

Motor overload protection

MOVIMOT® MM..D is provided with load and speed-sensitive overload protection and
thermal memory retention upon shutdown or power loss.

The trip current is adjusted to 140 % of the rated motor current.
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UL-compliant installation

12.1.5 Ambient temperature

MOVIMOT® MM..D is suitable for an ambient temperature of 40 °C, max. 60 °C with
derated output current. To determine the output current rating at higher than 40 °C,
the output current should be derated 3.0 % per °C between 40 °C and 60 °C.

NOTA

* Only use certified units with a limited output voltage (V. = DC 30 V) and limited
output current (1 < 8 A) as an external DC 24 V voltage source.

j=de

» The UL certification only applies for the operation on voltage supply systems with
voltages to ground of max. 300 V. The UL-certification does not apply to operation
on voltage supply systems with a non-grounded star point (IT systems).
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Declaragao de conformidade 1 3

Declaragao de conformidade

Declaracao de Conformidade CE  SpaorIVE

900030110
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . -
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal X =

declara, por sua unica e exclusiva responsabilidade, a conformidade
dos seguintes produtos

Conversor de frequéncia da série MOVIMOT® D

também em conjunto com motor trifasico

segundo

Diretiva maquinas 2006/42/EG 1)

Diretiva de Baixa Tensdo 2006/95/EG

Diretiva CEM 2004/108/EG 4)

normas harmonizadas aplicadas: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2008
EN 61800-3:2007

1) Os produtos destinam-se a ser instalados em maquinas. E proibida a sua colocagdo
em funcionamento antes de a maquina, na qual este produto vai ser incorporado, ser declarada
em conformidade com o disposto na directiva Maquinas acima mencionada.

4) De acordo com o disposto na directiva EMC, os produtos mencionados néo s&o produtos de
utilizagéo isolada. S6 apos a ligagdo dos componentes num sistema completo é que estes podem
ser avaliados de acordo com a EMC. A avaliagéo foi comprovada para uma constelagéo de sistema
tipica, mas nao para o componente isolado.

5) Todos os requisitos técnicos de segurancga indicados na documentagéo especifica do produto
(instrucdes de operagdo, manual, etc.) devem ser cumpridos durante todo o ciclo de vida do produto.

Bruchsal 12.08.10

Johann Soder
Localidade Data Diretor do Dpto. Técnico a) b)

a) Pessoa autorizada para elaboragéo desta declaragdo em nome do fabricante
b) Pessoa autorizada para elaboragédo da documentagao técnica

Manual de Operagéo - MOVIMOT® MM.D 245



1 4 Lista dos enderegos

14 Lista dos enderecgos

Alemanha
Direcao principal Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrica de produgao Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Vendas D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Endereco postal sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Centro de produgao / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Redutores industriais Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970
D-76646 Bruchsal
Centro de Mecanica / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competéncia para Mecatrénica Ernst-Blickle-Stral3e 1 Fax +49 7251 75-1711
Assisténcia D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Eletronica SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Centro Drive Regido Norte SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Technology Alte Ricklinger StralRe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (préximo de Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Regido Este SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (proximo de Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Regiao Sul SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (préximo de Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
Regido Oeste SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (préximo de Diisseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / Servico de Assisténcia a 24-horas +49 800 SEWHELP
+49 800 7394357
Para mais enderecgos consulte os servigos de assisténcia na Alemanha.
Africa do Sul
Centros de Joanesburgo SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
montagem Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Vendas Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Assisténcia Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Cidade do Cabo SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cidade do Cabo
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cidade do Cabo
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Algéria
Vendas Algier REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
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Argentina

Centro de montagem Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Vendas Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Centros de Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
montagem 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Vendas Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
Assisténcia enquires@sew-eurodrive.com.au
Sidney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria

Centro de montagem
Vendas
Assisténcia

Viena

SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H.
Richard-Strauss-Strasse 24
A-1230 Wien

Tel. +43 1 617 55 00-0

Fax +43 1 617 55 00-30
http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at

Bélgica

Centro de montagem
Vendas

Bruxelas

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.
Researchpark Haasrode 1060

Tel. +32 16 386-311
Fax +32 16 386-336

Assisténcia Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Centro de Redutores SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Competéncia para industriais Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Assisténcia BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Bielorrussia
Vendas Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by
sales@sew.by
Brasil
Fabrica de produgao Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Vendas Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 2480-3328
Assisténcia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Centros de Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
montagem Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Vendas Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Assisténcia Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP
Bulgaria
Vendas Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Camaroes
Vendas Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137

Rue Drouot Akwa
B.P. 2024
Douala

Fax +237 33 431137
electrojemba@yahoo.fr
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2555 Rue Leger
Lasalle, PQ H8N 2V9

Canada
Centros de Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
montagem 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Vendas Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
Assisténcia |.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

Fax +1 514 367-3677
a.peluso@sew-eurodrive.ca

Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia no Canada.

Cazaquistao

Vendas Almaty TOO "CEB-EBPOJPAINB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Panbimbeka, 348 dakc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmarbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecnybnvka KasaxcrtaH sew@sew-eurodrive.kz
Chile
Centro de montagem Santiago de Chile SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Vendas Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Assisténcia Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Enderego postal
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
China

Fabrica de produgao
Centro de montagem

Tianjin

SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd.
No. 46, 7th Avenue, TEDA

Tel. +86 22 25322612
Fax +86 22 25323273

Santafé de Bogota

Vendas Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Assisténcia http://www.sew-eurodrive.cn
Centro de montagem Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Vendas 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Assisténcia Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Development shenyang@sew-eurodrive.cn
Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia na China.
Colémbia
Centro de montagem Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Vendas Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Assisténcia Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co

sew@sew-eurodrive.com.co
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Coreia do Sul

Centro de montagem Ansan
Vendas
Assisténcia

SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD.

B 601-4, Banweol Industrial Estate
#1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu,
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839

Tel. +82 31 492-8051

Fax +82 31 492-8056
http://www.sew-korea.co.kr
master.korea@sew-eurodrive.com

Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204

No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270

Costa do Marfim

Vendas Abidjan SICA Tel. +225 21 25 79 44
Société Industrielle & Commerciale pour I'Afrique Fax +225 21 25 88 28
165, Boulevard de Marseille sicamot@aviso.ci
26 BP 1173 Abidjan 26

Croacia

Vendas Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158

Assisténcia Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr

Dinamarca

Centro de montagem Copenhaga
Vendas

SEW-EURODRIVEA/S
Geminivej 28-30

Tel. +45 43 9585-00
Fax +45 43 9585-09

Assisténcia DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk

Egipto

Vendas Cairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088

Assisténcia for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757

33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo

http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg

Emiratos Arabes Unidos

Vendas Schardscha Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488
Assisténcia Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah
Eslovaquia
Vendas Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybniéna 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.S’Eefénika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 KoSice sew@sew-eurodrive.sk
Eslovénia
Vendas Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Assisténcia Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Espanha

Centro de montagem Bilbao
Vendas

SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L.
Parque Tecnoldgico, Edificio, 302

Tel. +34 94 43184-70
Fax +34 94 43184-71

Assisténcia E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es

Esténia

Vendas Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Reti tee 4

EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa

Fax +372 6593231
veiko.soots@alas-kuul.ee
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EUA

Fabrica de produgao
Centro de montagem

Regido Sudeste

SEW-EURODRIVE INC.
1295 Old Spartanburg Highway

Tel. +1 864 439-7537
Fax Sales +1 864 439-7830

Vendas P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Assisténcia Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Centros de Regido Nordeste SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
montagem Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Vendas 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Assisténcia Bridgeport, New Jersey 08014
Regido Central- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
Oeste 2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Regido Sudoeste SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Regido Oeste SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia nos EUA.
Finlandia

Centro de montagem

Hollola

SEW-EURODRIVE OY

Tel. +358 201 589-300

Centro de montagem

Valurinkatu 6, PL 8
FI-03600 Karkkila, 03601 Karkkila

Vendas Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Assisténcia FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Assisténcia Hollola SEW-EURODRIVE QY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabrica de produgao Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300

Fax +358 201 589-310
sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi

Zone industrielle
Technopbdle Forbach Sud
B. P. 30269

F-57604 Forbach Cedex

Franga

Fabrica de produgao Hagenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00

Vendas 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00

Assisténcia B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com

Fabrica de produgdao Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Centro de montagem
Vendas
Assisténcia

Bordeaux

SEW-USOCOME

Parc d'activités de Magellan

62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex

Tel. +33 5 57 26 39 00
Fax +33 5 57 26 39 09

Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +33472 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin

Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 24078 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 24078 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80

Zone industrielle
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Fax +33 1 64 42 40 88

Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia na Franga.
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Gabao

Vendas Libreville

ESG Electro Services Gabun
Feu Rouge Lalala

1889 Libreville

Gabao

Tel. +241 741059
Fax +241 741059
esg_services@yahoo.fr

Gra-bretanha

Centro de montagem Normanton

SEW-EURODRIVE Ltd.

Tel. +44 1924 893-855

Vendas DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
Assisténcia Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / Servigo de Assisténcia a 24-horas Tel. 01924 896911
Grécia
Vendas Atenas Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Hongkong

Centro de montagem Hongkong
Vendas

SEW-EURODRIVE LTD.
Unit No. 801-806, 8th Floor

Tel. +852 36902200
Fax +852 36902211

Assisténcia Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Hungria
Vendas Budapeste SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Assisténcia H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
india
Sede da empresa Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200, +91 265 2831086

Centro de montagem
Vendas
Assisténcia

Plot No. 4, GIDC
POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243
Gujarat

Fax +91 265 3045300, +91 265 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com

Centro de montagem Chennai
Vendas

SEW-EURODRIVE India Private Limited

Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase I

Tel. +91 44 37188888
Fax +91 44 37188811

Assisténcia Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Irlanda
Vendas Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Assisténcia 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Israel
Vendas Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italia

Centro de montagem Solaro
Vendas
Assisténcia

SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s.

Via Bernini, 14
I-20020 Solaro (Milano)

Tel. +39 02 96 9801

Fax +39 02 96 980 999
http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it

Japao

Centro de montagem Iwata
Vendas
Assisténcia

SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD
250-1, Shimoman-no,

Iwata

Shizuoka 438-0818

Tel. +81 538 373811
Fax +81 538 373855
http://www.sew-eurodrive.co.jp
sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
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B. P. 80484
Bourj Hammoud, Beirut

Letonia
Vendas Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libano
Vertrieb Libanon Beirute Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532

Fax +961 1 494 971
ssacar@inco.com.lb

Assisténcia de Pés-venda

service@medrives.com

Vendas Jordania / Beirute
Kuwait / Arabia
Saudita / Siria

Middle East Drives S.A.L. (offshore)
Sin EI Fil.

B. P. 55-378

Beirute

Tel. +961 1 494 786
Fax +961 1 494 971
info@medrives.com
http://www.medrives.com

Assisténcia de Pds-venda

service@medrives.com

Lituania
Vendas Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
Luxemburgo

Centro de montagem Bruxelas

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.

Tel. +32 16 386-311

Vendas Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336

Assisténcia Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be

Madagascar

Vendas Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Fax +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar

Malasia

Centro de montagem Johor

SEW-EURODRIVE SDN BHD

Tel. +60 7 3549409

Vendas No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Assisténcia 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
Malasia Oeste
Marrocos
Vendas Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Assisténcia 2 bis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma
http://www.sew-eurodrive.ma
México

Centro de montagem Quéretaro

SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV

Tel. +52 442 1030-300

Einstein Street
Strauss Industrial Park
Unit1

Swakopmund

Vendas SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Assisténcia Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Mongdlia
Vendas Ulaanbaatar SEW-EURODRIVE Representative Office Tel. +976-70009997
Mongolia Fax +976-70009997
Olympic street 8, http://www.sew-eurodrive.mn
2nd floor Juulchin corp bldg., sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14253
Namibia
Vendas Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738

Fax +264 64 462 734
sales@dbmining.in.na
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Nigéria
Vendas Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, Ikeja Industrial Estate ( Ogba team.sew@eisnl.com
Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, Ikeja, Lagos
Nigéria
Noruega
Centro de montagem Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Vendas Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Assisténcia N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no

sew@sew-eurodrive.no

Nova Zelandia

SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD.
P.O. Box 58-428

82 Greenmount drive

East Tamaki Auckland

Tel. +64 9 2745627

Fax +64 9 2740165
http://www.sew-eurodrive.co.nz
sales@sew-eurodrive.co.nz

Centros de Auckland
montagem
Vendas
Assisténcia
Christchurch

SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD.
10 Settlers Crescent, Ferrymead
Christchurch

Tel. +64 3 384-6251
Fax +64 3 384-6455
sales@sew-eurodrive.co.nz

Paises Baixos

Centro de montagem Roterdao
Vendas

SEW-EURODRIVE B.V.
Industrieweg 175

Tel. +31 10 4463-700
Fax +31 10 4155-552

Assisténcia NL-3044 AS Rotterdam Assisténcia: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl

Paquistao

Vendas Karatschi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi

Paraguai

Vendas Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695

Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Fax +595 21 3285539

Departamento Central sew-py@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino

Peru

Centro de montagem Lima

SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES

Tel. +51 1 3495280

Vendas S.AC. Fax +51 1 3493002

Assisténcia Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe

Polénia

Centro de montagem todz

SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0.

Tel. +48 42 676 53 00

Vendas ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Assisténcia PL-92-518 £6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Assisténcia Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugal

Centro de montagem Coimbra
Vendas
Assisténcia

SEW-EURODRIVE, LDA.
Apartado 15
P-3050-901 Mealhada

Tel. +351 231 20 9670

Fax +351 231 20 3685
http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
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Quénia

Vendas Nairobi

Barico Maintenances Ltd
Kamutaga Place
Commercial Street
Industrial Area

P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi

Tel. +254 20 6537094/5
Fax +254 20 6537096
info@barico.co.ke

Republica Checa

Vendas Hostivice
Centro de montagem
Assisténcia

SEW-EURODRIVE CZ s.r.o.
Florianova 2459
253 01 Hostivice

Tel. +420 255 709 601

Fax +420 235 350 613
http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz

Drive Service Hot-
line / Servigo de
Assisténcia a 24-

HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW)

Servis:
Tel. +420 255 709 632
Fax +420 235 358 218

horas servis@sew-eurodrive.cz
Romeénia
Vendas Bucareste Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Assisténcia str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Russia

Centro de montagem Sao Petersburgo

ZAO SEW-EURODRIVE

Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142

Vendas P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Assisténcia RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Vendas Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Sérvia
Vendas Belgrado DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Ko$um, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Belgrado office@dipar.rs
Singapura

Centro de montagem Singapura

SEW-EURODRIVE PTE. LTD.

Tel. +65 68621701

Vendas No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Assisténcia Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Suazilandia
Vendas Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Suécia

Centro de montagem Jonkoping

SEW-EURODRIVE AB

Tel. +46 36 3442 00

Vendas Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80

Assisténcia S-55303 JOonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jénkdping jonkoping@sew.se

Suica

Centro de montagem Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717

Vendas Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700

Assisténcia CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch

info@imhof-sew.ch
Tailandia

Centro de montagem Chonburi
Vendas
Assisténcia

SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd.

700/456, Moo.7, Donhuaroh
Muang
Chonburi 20000

Tel. +66 38 454281
Fax +66 38 454288
sewthailand@sew-eurodrive.com
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Tanzania

Vendas Daressalam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA  Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Fax +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 uroos@sew.co.tz
Dar Es Salaam

Tunisia

Vendas Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn

Turquia

Centro de montagem
Vendas
Assisténcia

Kocaeli-Gebze

SEW-EURODRIVE

Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti

Gebze Organize Sanayi Bdl. 400 Sok No. 401
41480 Gebze Kocaeli

Tel. +90-262-9991000-04

Fax +90-262-9991009
http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr

Ucrania

Centro de montagem
Vendas
Assisténcia

Dnipropetrowsk

00O «CEB-EBpopgpaiis»
yn.Pabouas, 23-B, ocduc 409
49008 OHenponeTpoBCK

Ten. +380 56 370 3211
dakc. +380 56 372 2078
http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua

Venezuela

Centro de montagem
Vendas

Valéncia

SEW-EURODRIVE Venezuela S.A.
Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319

Tel. +58 241 832-9804
Fax +58 241 838-6275

Assisténcia Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietname
Vendas Cidade Ho Chi Todos os ramos exceto portos e Offshore: Tel. +84 8 8301026
Minh Nam Trung Co., Ltd Fax +84 8 8392223
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, namtrungco@hcm.vnn.vn
Binh Duong Province truongtantam@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street khanh-nguyen@namtrung.com.vn
District 10, Ho Chi Minh City
Portos e Offshore: Tel. +84 8 62969 609
DUC VIET INT LTD Fax +84 8 62938 842
Industrial Trading and Engineering Services totien@ducvietint.com
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
Hanoi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342
R.205B Tung Duc Building Fax +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City
Zambia
Vendas Kitwe EC Mining Limited Tel. +260 212 210 642

Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road, Off
Mutentemuko Road,

Heavy Industrial Park,

P.0.BOX 2337

Kitwe

Fax +260 212 210 645
sales@ecmining.com
http://www.ecmining.com
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