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Wskazéwki ogdélne
Korzystanie z dokumentaciji

1 Wskazowki ogdlne

1.1  Korzystanie z dokumentacji

Niniejsza dokumentacja jest czescig produktu i zawiera wazne wskazowki dotyczace
jego uzytkowania i obstugi technicznej. Niniejsza dokumentacja przeznaczona jest dla
wszystkich oséb, wykonujgcych prace montazowe, instalacyjne, prace z zakresu uru-
chamiania i obstugi technicznej danego produktu.

Nalezy zapewni¢ dostepnosc¢ oraz dobry i czytelny stan dokumentacji. Nalezy zapewnic,
aby osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy
przy urzadzeniu na wiasng odpowiedzialno$¢ zapoznaly sie z calg dokumentacja.
W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informaciji nalezy skonsultowa¢ sie
z SEW-EURODRIVE.

1.2  Struktura wskazowek bezpieczenstwa
1.21 Znaczenie stéw sygnalizacyjnych

Ponizsza tabela przedstawia wage i znaczenie stéw sygnalizacyjnych dla wskazéwek
bezpieczenstwa, ostrzezen przed uszkodzeniami i dalszych wskazéwek.

Stowo sygnalizacyjne Znaczenie Skutki nieprzestrzegania:
A ZAGROZENIE! Bezposrednie zagrozenie Smieré lub ciezkie obrazenia cielesne
A OSTRZEZENIE! Mozliwa, niebezpieczna Smier¢ lub ciezkie obrazenia cielesne
sytuacja
A UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna Lekkie uszkodzenia ciata
sytuacja
UWAGA! Mozliwe szkody materialne | Uszkodzenie systemu napedowego lub
jego otoczenia
WSKAZOWKA Przydatna wskazdéwka lub
rada: Utatwia obstuge
systemu napedowego.

1.2.2 Struktura wskazéwek bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatu

Wskazowki bezpieczehstwa w odniesieniu do rozdziatu nie dotyczg specjalnego spo-
sobu postepowania, lecz wielu czynnosci w zakresie tematu. Zastosowane piktogra-
mow wskazuje albo na zagrozenie ogdlne albo zagrozenia specjalne.

Tu widaé formalng strukture wskazéwek bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatu:

A SELOWO SYGNALIZACYJNE!
Rodzaj zagrozenia i jego zrodto.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

» Czynnosci zapobiegajgce zagrozeniu.

1.2.3 Struktura zagniezdzonych wskazowek bezpieczenstwa

Zagniezdzone wskazéwki bezpieczenstwa wkomponowane sg w instrukcje postepowa-
nia bezposrednio przed niebezpieczng czynnoscia.

Tu widaé formalng strukture zagniezdzonych wskazoéwek bezpieczenstwa:
+ A SLOWO SYGNALIZACYJNE! Rodzaj zagrozenia i jego zrédto.
Mozliwe skutki zlekcewazenia.
— Czynnosci zapobiegajace zagrozeniu.
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Wskazéwki ogoélne
Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

1.3 Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

Przestrzeganie tej dokumentacji jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia i
uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwarancji. Przed rozpoczeciem uzytkowania
urzadzenia nalezy przeczyta¢ dokumentacje!

1.4  Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzeganie informacji zawartych w dokumentac;ji jest podstawowym warunkiem dla
zapewnienia bezpiecznej pracy urzadzenia i osiggniecia podanych wtasciwosci pro-
duktu oraz cech wydajnosci. Za uszczerbki na zdrowiu, szkody materialne lub majat-
kowe, powstate z powodu nieprzestrzegania instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci. W takich przypadkach wykluczona jest odpowie-
dzialnos¢ za defekty ujawnione.

1.5 Prawa autorskie
© 2013 SEW-EURODRIVE. Wszystkie prawa zastrzezone.

Zabronione jest kopiowanie — rowniez fragmentow — edytowanie a takze rozpowszech-
nianie niniejszej dokumentaciji.

1.6  Nazwy produktu i znaki towarowe

Wymienione w niniejszej dokumentacji marki i nazwy produktu sg znakami towarowymi
lub zarejestrowanymi znakami towarowymi nalezacymi do ich posiadacza.
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2.1

2.2

Wskazéwki bezpieczenstwa
Informacje ogdlne

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu uszkodze-
niom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik jest zobowigzany do przestrzegania
podstawowych zasad bezpieczenstwa. Osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploata-
cje, a takze personel pracujacy przy urzadzeniu sg zobowigzane do zapoznania sie
z instrukcjg obstugi. W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy
skonsultowa¢ sie z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogélne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamiaé produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;.

Podczas pracy jednostki napedowe MOVIGEAR® moga posiadaé stosowne do ich
stopnia ochrony ostoniete elementy, na ktérych moze wystepowacé napiecie. Urzgdzenia
te moga rowniez posiada¢ ruchome lub obracajace sie czesci jak i gorace powierzchnie.

W przypadku usuniecia wymaganych oston lub uzycia niezgodnego z instrukcja, istnieje
niebezpieczenstwo powstania powaznych obrazen oraz szkéd materialnych.

Szczegotowe informacije przedstawione zostaty w dokumentacji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacja, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzen w sprawnosci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykéw (przestrzega¢ IEC 60364 lub CENELEC
HD 384 lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepisow
dotyczacych zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazéwek bezpieczen-
stwa, to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploatacji
danego urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajace na wykonywanie
tych czynnosci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i ztomo-
wania musza by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

2.3 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Jednostki napedowe MOVIGEAR® sg komponentami przeznaczonymi do montazu
w maszynach i instalacjach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia jednostek nape-
dowych MOVIGEAR® tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do
momentu, gdy nie stwierdzona zostanie zgodnos¢ maszyny z przepisami dyrektywy UE
2006/42/WE (Dyrektywa maszynowa).

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest wytgcz-
nie przy zachowaniu dyrektywy WE 2004/108/WE (wytyczna EMC).

Jednostki napedowe MOVIGEAR® spetniajg wymogi dyrektywy WE 2006/95/WE
(dyrektywa niskonapieciowa). Normy zawarte w deklaracji zgodnosci zastosowane
zostaly dla jednostek napedowych MOVIGEAR®.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ danych technicznych oraz danych odnoszacych sie do
warunkéw zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w dokumentac;ji.

2.3.1 Funkcje bezpieczenstwa

Jednostki napedowe MOVIGEAR® nie moga realizowaé zadnych funkcji bezpieczen-
stwa, chyba ze taka mozliwos¢ zostata wyraznie opisana i dopuszczona.

2.3.2 Zastosowania do dzwignic
Jednostki napedowe MOVIGEAR® nie moga by¢ generalnie stosowane do aplikaciji
dzwignicowych.

Dla drég pionowych jednostki napedowe MOVIGEAR® moga by¢ stosowane tylko po
dokonaniu analizy ryzyka przez uzytkownika. Nalezy tu przestrzega¢ wskazowek
zawartych w dokumentaciji.

2.4 Transport, magazynowanie

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych transportu, magazynowania i prawidfo-
wego uzytkowania podanych w dokumentacji. W razie potrzeby, stosowa¢ dodatkowe
srodki transportowe (np. prowadnice lin) o odpowiednich wymiarach. Nie wolno ich
dodatkowo obcigzac. Nalezy przestrzega¢ norm dla warunkéw klimatycznych zgodnie
z dokumentacja.

Na ponizszej ilustracji przedstawione sg uchwyty transportowe dla MOVIGEAR®jedno-

stek napedowych:

9007202025361803

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B




10

2.5

2.6

2.7

Wskazéwki bezpieczenstwa
Ustawienie

Ustawienie

Ustawienie i chtodzenie urzgdzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami przyna-
leznej dokumentaciji.

Jednostki napedowe MOVIGEAR® nalezy chroni¢ przed niedozwolonym obcigzeniem.

Jesli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg naste-
pujace zastosowania:

+ Zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem.

+ Zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

» Stosowanie w obiektach niestacjonarnych, przy ktérych wystepujg silne drgania i
udary, zgodnie z dokumentacjg dla jednostek napedowych MOVIGEAR®.

Uwaga: MOVIGEAR® i ich elementy dodatkowe nie moga wystawac na drogi przejscia!

Podtaczenie elektryczne

Zabronione jest wykonywanie prac przy jednostkach napedowych MOVIGEAR® znajdu-
jacych sie pod napieciem.

Dzieki energii kinetycznej instalacji / maszyny naped jest uzywany jako generator.
Dlatego przed otwarciem komory przytaczeniowej nalezy zabezpieczy¢ wat wyjsciowy
przed obracaniem sie.

Instalacja elektryczna musi zostaé wykonana zgodnie z obowigzujacymi przepisami
(np. w odniesieniu do przekroju przewoddw, zabezpieczen, potgczen przewodow
ochronnych). Pozostate wskazoéwki zawarte sg w dokumentac;ji.

Wskazéwki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania, uzie-
mienia, przyporzadkowania filtrow i uktadania przewodéw umieszczone zostaty w doku-
mentacji dla jednostek napedowych MOVIGEAR®. Odpowiedzialno$¢ za przestrze-
ganie wartosci granicznych ustanowionych przez przepisy EMC spoczywa na produ-
cencie instalacji lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiada¢ obowigzujacym przepisom (np.
EN 60204 -1 lub EN 61800-5-1).

Bezpieczne odfgczenie

MOVIGEAR® spetniajg wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytaczy mocy i elektroniki
zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowaé bezpieczne odigczenie, wszystkie
podtaczone obwody pradowe powinny rowniez spetnia¢ wymogi bezpiecznego odtaczenia.
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Eksploatacja

2.8

Eksploatacja

5 minut

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty jednostki napedowe MOVIGEAR®, powinny
by¢, w razie koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzgdzenia nadzorujace i zabez-
pieczajgce zgodnie z obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o tech-
nicznych srodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. W przy-
padku zastosowan o podwyzszonym stopniu ryzyka moze by¢ konieczne uzycie dodat-
kowych s$rodkow ochronnych. Dozwolone sg zmiany jednostek napedowych
MOVIGEAR® z wykorzystaniem oprogramowania do obstugi.

A OSTRZEZENIE!

Bezposrednio po odtgczeniu jednostek napedowych MOVIGEAR® od napiecia zasilaja-
cego nalezy, ze wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu
z elementami urzadzenia przewodzgcymi napiecie oraz przytgczami przewoddw.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.
* Po odigczeniu zasilania nalezy odczekac co najmniej 5 minut.

Skrzynki zaciskowe muszg by¢ zamkniete i skrecone, zanim do jednostki napedowe;j
MOVIGEAR® podigczone zostanie napiecie zasilajgce.

Zgasniecie diod LED i innych elementéw sygnalizujacych nie jest zadnym potwierdze-
niem tego, ze urzgdzenie jest odigczone od sieci i nie znajduje sie pod napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wiasciwe dla urzadzenia mogg spo-
wodowacé zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zaktdcenia lub reset mogg prowa-
dzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtaczonej do
napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed usunie-
ciem zakiécenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.

Uwaga, niebezpieczenstwo poparzenia: Powierzchnie jednostek napedowych
MOVIGEAR® moga nagrzewac sie w trakcie eksploatacji do temperatury powyzej 60 °C!

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B
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3
3.1

Konstrukcja urzadzenia
Jednostka napedowa MOVIGEAR®

Konstrukcja urzadzenia

Jednostka napedowa MOVIGEAR®

Jednostki napedowe MOVIGEAR® ztozone sg z trzech gtéwnych komponentow: prze-
ktadni, silnika i elektroniki napedowe;j. Te trzy komponenty gtéwne znajdujg sie w jednej
wspolnej obudowie aluminiowej z odlewu cisnieniowego (patrz ponizszy rysunek).

MGF..4/XT

%
N

36028799382850955

[1] Pokrywa elektroniki urzadzenia MOVIGEAR®

[2] Pierscien przytaczeniowy do dtawikoéw kablowych

[3] Pokrywa przektadni

[4] Wersja watu wyjsciowego (na ilustracji: wat drgzony z wpustem)
[5] Opcjonalna pokrywa
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Konstrukcja urzadzenia 3
Wersje watu

3.2 Wersje watu
Urzadzenia MOVIGEAR® oferowane sg w nastepujgcych wersjach watu:

3.21 MOVIGEAR® z watem drazonym i z wpustem (MGFA..)
Na ponizszej ilustracji pokazano urzadzenie MOVIGEAR® z watem drgzonym i wpustem:

3.2.2 MOVIGEAR® z potaczeniem zaciskowym ToquOC® (MGFT..)

Na ponizszej ilustracji pokazano urzadzenie MOVIGEAR® z potaczeniem zaciskowym
ToquOC®:

18014401200304523
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Konstrukcja urzadzenia
Rodzaj montazu obudowy

3.3 Rodzaj montazu obudowy

3.3.1 Ramie reakcyjne (MGF.T)
Na ponizszej ilustracji przedstawiono ramie reakcyjne do MGF.T:

18014401200308363

3.3.2 Obudowa z gwintami (MGF.S)

Ponizsza ilustracja pokazuje wersje "Obudowa z otworami do mocowania ramienia
reakcyjnego". Wersja ta nie posiada krawedzi centrujgcej i nie nadaje sie tym samym do
bezposredniego mocowania konstrukgji instalaciji:
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Konstrukcja urzadzenia 3
Potozenie wyprowadzenia przewodu

3.4 Pofozenie wyprowadzenia przewodu

Dla jednostek napedowych MOVIGEAR® mozliwe sg nastepujace wyprowadzenia
przewodow:

* Potozenie X + 2
- X2xM25x1,5+2xM16x 1,5
- 2:2xM25x1,5+2xM16x1,5
* Potozenie X +2 + 3
- X2xM25x1,5+2xM16x 1,5
- 2:2xM25x1,5+2xM16x1,5
- 3:2xM25x15+2xM16x 1,5
+ Potozenie X + 3
- X:2xM25x1,5+2xM16x 1,5
- 32xM25x15+2xM16x1,5
* Potozenie 2 + 3
- 2:2xM25x1,5+2xM16x1,5
- 3:2xM25x15+2xM16x1,5

3.41 Zestawienie
Na ponizszej ilustracji przedstawiono dostepne potozenia wyjs¢ kabli:

2

7

18014401200378763
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Konstrukcja urzadzenia
Przyktadowa tabliczka znamionowa i oznaczenie typu jednostki napedowej

3.5 Przykiadowa tabliczka znamionowa i oznaczenie typu jednostki napedowej
3.5.1 Tabliczka znamionowa

Na ponizszym rysunku pokazana jest przyktadowa tabliczka znamionowa urzadzenia
MOVIGEAR®. Struktura oznaczenia typu przedstawiona jest w rozdziale "Oznaczenie

typu".
SEW-EVRCDRIVE e ®- ¢ €|
76646 Bruchsal/Germany eff%86,3
2 e T
MGFAT2-DSM-DBC-B/DSP Mapk 220 Nm
[1] —— 01.1233697403.0001.08 P 65 Ma 149 Nm
M M1,M2,M4,M5,M6 fn 50...60 Hz cos@ 0,99
i 37,24 °C -25 ... +40 Un 380...500 V A 1,52
na 54..53,7mn nr 1/10
\%BOOCLP LECN\/zzoMs';nth.C)vo,kga 16000 Made in éﬁ?ﬁ:ﬁ;}
18014400877617163

[1] Jednoznaczny numer produkcyjny

[2] Kod kreskowy na tabliczce znamionowej (kod 39) wg ISO/IEC 16388 podaje jednoznaczny
numer produkcyjny (z kropka jako znakiem oddzielajacym).

3.5.2 Oznaczenie typu
Ponizsza tabela przedstawia oznaczenie typu jednostki napedowej MOVIGEAR®:

MGFAS2-DSM-DBC-B/DSP
| Opcja MOVIGEAR®

DSP = Elektrodynamiczna funkcja
opodzniajgca DynaStop®

ECR = Rozszerzony zakres regulacji
XT = Zwiekszony moment obrotowy
IV = Zigcza wtykowe

WA = Wersja dla obszaru wilgotnego

Stan MOVIGEAR®

Technika instalacyjna MOVIGEAR®
DBC = Direct Binary Communication

Typ silnika

Wielkosé

2 Klasa momentu obrotowego 200 Nm
4 Klasa momentu obrotowego 400 Nm
Rodzaj montazu obudowy

T Naped z ramieniem reakcyjnym
S Obudowa z gwintami do mocowania
ramienia reakcyjnego

Wersja watu

A = Przekfadnia nasadzana
(wat drgzony z klinem)
T = Polaczenie zaciskowe TorqgLOC®
Typ przektadni
F = Przekfadnia ptaska

Rodzina produktow
MG = MOVIGEAR®

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B




Konstrukcja urzadzenia 3
Elektronika

3.6 Elektronika

3.6.1 MOVIGEAR® Pokrywa elektroniki (wewnatrz) i skrzynka zaciskowa

Na ponizszej ilustracji przedstawiono skrzynke zaciskowg oraz spéd pokrywy elektroniki
MOVIGEAR®:

(1] (2] (3] 4] [3] 6] 7]

N\

A=
‘S_IEW“ oy et

NN

15l == 0]

M

-__‘ﬁi’ ‘<;1a’ ‘<;1~'

{
—

[8] [9] [10] [9] [9] 11 [9] 8] [12] [13] [14] [13]
2366114571

[1] Tabliczka znamionowa jednostki sterujacej, patrz ponizszy rysunek szczegotowy

/[ L,

9007201839693451
[2] Pierscien przytaczeniowy
[3] Wiyczka przytaczeniowa do pokrywy elektroniki MOVIGEAR®
[4] Pokrywa elektroniki urzadzenia MOVIGEAR®
[5] Tabliczka znamionowa jednostki sterujacej
[6] Przetaczniki DIP S1/1 — S1/4
[7] Przetaczniki DIP S2/1 — S2/4
[8] Dtawiki kablowe
[9] Sruby do przytacza PE ©
[10] Przytacze sieciowe (L1, L2, L3
[11] listwy zaciskowe elektroniki
[12] Przetacznik t1 dla rampy integratora (zielony)
[13] Ztacze diagnostyczne (pod zaslepka)
[14] Przetacznik wartosci zadanych f2 (biaty)
[15] Potencjometr wartosci zadanych f1 z gwintowang zaslepka,

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B 17
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Konstrukcja urzadzenia
Elektronika

3.6.2 Pokrywa elektroniki (na zewnatrz)
Na ponizszym rysunku przedstawione sg zewnetrzne strony pokrywy elektroniki:

(] [2] (3]

©E© Sat

9007201622609547

[1] Potencjometr wartosci zadanych f1 (pod zaslepka)
[2] Ztacze diagnostyczne (pod zaslepka)
[3] Diody LED stanu
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Konstrukcja urzadzenia
Przyktadowa tabliczka znamionowa i oznaczenie typu elektroniki

3.7 Przykiadowa tabliczka znamionowa i oznaczenie typu elektroniki

3.7.1 Tabliczka znamionowa

Na ponizszym rysunku pokazana jest przyktadowa tabliczka znamionowa urzadzenia
MOVIGEAR®. Struktura oznaczenia typu przedstawiona jest w rozdziale "Oznaczenie

typu".
[1] G-lp&: MGxE-DBC/DSP | N\
SDH: ©01.1315631001.0001.039 I‘I
19 18 198 18 —— 18 — — — I
2] —r Type: MGx2-503-DBC-B-10-0

S0%: 01.1315631001.0001.09 a CE ¢
EURODRIVE Einsang / Input |

U = 3x380...5080V AC r
e in Gormary L2 50,001 s
Hade in Germany f = 50...E0H=

T = =25...+48°C
MOVIGERR b

\ Status : 10 10 120 10 10 10 - - -

18014401094579851

[1] Tabliczka znamionowa jednostki przytaczeniowej
[2] Tabliczka znamionowa jednostki sterujace;j

3.7.2 Oznaczenie typu pokrywy elektroniki
Ponizsza tabela pokazuje oznaczenie typu pokrywy elektroniki:

MGx4-503-DBC-B-10-0/XT

| Opcja pokrywy elektroniki
" XT = Zwiekszony moment obrotowy
Wersja pokrywy elektroniki
0 = Bez opcji aplikacyjnej
Wersja
10 = Wersja z odlewu ci$nieniowego
(standard)
11 = Wersja z odlewu ci$nieniowego
(obszar wilgotny)
Stan MOVIGEAR®

Technika instalacyjna MOVIGEAR®
DBC = Direct Binary Communication
Rodzaj zasilania

3 = 3-fazowe

Napiecie przquczeniowe”

50 = 380-500VAC

Wielkosé

2 = Klasa momentu obrotowego 200 Nm
4 = Klasa momentu obrotowego 400 Nm

Rodzina produktow
MG = MOVIGEAR®
) dla MGF..4/XT obowigzuje inny zakres podtgczanego napiecia, patrz rozdziat "Dane techniczne"
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Konstrukcja urzadzenia
Przyktadowa tabliczka znamionowa i oznaczenie typu elektroniki

3.7.3 Oznaczenie typu jednostki przytagczeniowej
Ponizsza tabela pokazuje oznaczenie typu jednostki przytaczeniowej:

M G x B -DBC/DSP
| Opcja jednostki przytaczeniowej
DSP = Elektrodynamiczna funkcja
opdzniajgca DynaStop®
Technika instalacyjna MOVIGEAR®
DBC = Direct Binary Communication

Stan MOVIGEAR®

Rodzina produktow
MG = MOVIGEAR®
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Konstrukcja urzadzenia 3
MOVIGEAR® z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego (opcja /WA)

3.8 MOVIGEAR® z opcjonalng wersja dla obszaru wilgotnego (opcja /WA)
WSKAZOWKA

@
1 Ze wzgledu na proces powlekania (pojedyncza powloka komponentéw), w przypadku
powtoki powierzchniowej HP200 mogg wystepowac nieznaczne réznice w kolorze.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono dodatkowe witasciwosci jednostek napedowych
MOVIGEAR® z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego (opcja /WA):

+ Standardowo wersja dla obszaru wilgotnego dostarczana jest razem z zaslepkami
gwintowanymi ze stali nierdzewne;.

* Opcjonalnie mozliwe jest wybranie zaslepek gwintowanych z tworzywa sztucznego.
Aby uzyskac stopien ochrony IP66 i odpornos¢ na dziatanie srodkéw czyszczacych,
dostarczane zaslepki z tworzywa sztucznego nalezy zastgpi¢ odpowiednimi pota-
czeniami Srubowymi ze stali nierdzewne;j.

27021600133059211

Wszystkie zaprezentowane wersje dla obszaru wilgotnego wystepujace w niniejszej publikacji sg zacienio-
wane (= ochrona powierzchniowa HP200)
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[A1]
[A2]

[A3]
[A4]
[AS]
[A6]
[A7]
[A8]

[A9]

[A10]
[A11]
[A12]
[A13]

B
(B1]
[B2]

Konstrukcja urzadzenia
MOVIGEAR® z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego (opcja /WA)

Zakres dostawy

Sruby montazowe pokrywy ze stali nierdzewnej

Zawoér odpowietrzajacy zamontowany odpowiednio do potozenia pracy i aktywowany, patrz
rozdziat "Dane techniczne i rysunki wymiarowe"

Ochrona powierzchniowa HP200, patrz rozdziat "Dane techniczne i rysunki wymiarowe"
Sruby montazowe obudowy przektadni ze stali nierdzewnej

Zaslepka gwintowana oleju ze stali nierdzewnej (zewn. 6-kat)

Pierscien uszczelniajacy wat FKM (kauczuk fluorowy)

Wat wyjsciowy ze stali nierdzewnej

Pierscien przytaczeniowy dostepny tylko z wyjsciem przewodu w "do6t" lub z "bocznym™ wyjsciem
przewodu:

— W potaczeniu z potozeniem pracy M1, M2, M3*: 2+ 3,2+ X, X+ 3,2+ X + 3

— W potaczeniu z potozeniem pracy M4: 2 + X

— W potaczeniu z potozeniem pracy M5: X + 3

— W potaczeniu z potozeniem pracy M6: 2 + 3

Standard: Opcjonalnie:
Zaslepki gwintowane ze stali nierdzewnej Zaslepki gwintowane z tworzywa sztucznego.

Aby uzyskac stopieh ochrony IP66 i odporno$¢
na dziatanie srodkéw czyszczgcych, dostar-
czane zaslepki z tworzywa sztucznego nalezy
zastapi¢ odpowiednimi potaczeniami Srubowymi
ze stali nierdzewne;j.

Dodatkowa ostona watu wyjsciowego

Zaslepki gwintowane ze stali nierdzewnej w pokrywie elektroniki

Montowane fabrycznie odpowietrzniki (M16) w potozeniu pracy M5, M6

Montowane fabrycznie odpowietrzniki (M16) w potozeniu pracy M1, M2, M3*, M4

Opcjonalne ztacza wtykowe (patrz rozdziat "Instalacja elektryczna") dostepne sg w potaczeniu
z wersjg dla obszaru wilgotnego.

Potrzebne potaczenia sSrubowe
Ewent. zaslepki gwintowane ze stali nierdzewnej R
Dtawiki kablowe ze stali nierdzewnej”

* = potozenie pracy M3 mozliwe tylko po konsultacji z SEW-EURODRIVE

Potrzebne potaczenia sSrubowe mozna zamowic w firmie SEW-EURODRIVE. Zestawienie akcesoriow zawarto
w rozdziale "Opcjonalne metalowe ztgcza gwintowane".

1) Przy wyborze zwréci¢ uwage na odporno$¢ uszczelek potaczen srubowych na dziatanie srodkéw czyszczacych

22
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Instalacja mechaniczna
Wskazowki dotyczgce instalacji

4 Instalacja
4.1 Wskazowki

i

mechaniczna
dotyczace instalacji

WSKAZOWKA

Podczas instalacji nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wskazoéwek bezpieczenstwal

A OSTRZEZENIE!

Nieprawidtowy montaz / demontaz jednostek napedowych MOVIGEAR® i elementow.
Niebezpieczenstwo obrazenh

* Nalezy koniecznie przestrzega¢ wskazéwek na temat montazu i demontazu.

* Przed poluzowaniem potaczen watu nalezy sprawdzi¢, czy nie dziatajg na niego
zadne momenty zewnetrzne.

5 minut

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo obrazen wskutek niezamierzonego uruchomienia napedu i ryzyko
porazenia pragdem.

Niebezpieczne napiecia moga utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez 5 minut po
odtaczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Przed rozpoczeciem prac nalezy przetaczy¢ jednostke napedowg MOVIGEAR®
w stan beznapieciowy i zabezpieczyé przed nieumysinym zataczeniem zasilania
poprzez zastosowanie odpowiednich srodkéw!

+ Zabezpieczy¢ wat wyjsciowy przed obracaniem sie.
» Nastepnie odczekac co najmniej 5 minut, zanim zostanie zdjeta pokrywa elektroniki.

4.2 Potrzebne narzedzia i Srodki pomocnicze

Zestaw kluczy do srub

Klucz dynamometryczny

Przyrzady montazowe

Ewentualne elementy wyrdwnawcze (podktadki, pierscienie dystansowe)
Materiat montazowy do elementéw napedzanych

Srodek antyadhezyjny (np. ptyn NOCO®)

Czesci normowane nie wchodzg w sktad dostawy

4.2.1 Tolerancje przy pracach montazowych dla koncéwek watéw

Tolerancja srednicy wedtug DIN 748

ISO H7 w przypadku watéw drazonych

4.2.2 Tolerancje i wartosci momentéw obrotowych

Podane momenty obrotowe musza by¢ zachowane z tolerancja rzedu +/- 10 %.

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B
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4.3

Instalacja mechaniczna
Zatozenia montazowe

Zalozenia montazowe
Skontrolowaé, czy ponizsze punkty zostaty spetnione:

3

Dane na tabliczce znamionowej jednostki napedowej MOVIGEAR® sg zgodne
Z napieciem sieciowym.

Naped nie jest uszkodzony (brak uszkodzen, powstatych na skutek transportu lub
magazynowania).

Temperatura otoczenia zgodnie z instrukcjg obstugi, tabliczkg znamionowg i tabelg
srodkéw smarnych w rozdziale "Dane techniczne / srodki smarne”.

Montaz napeddéw nie moze byé przeprowadzony w wymienionych ponizej warun-
kach otoczenia:

— wybuchowa atmosfera
— oleje

— kwasy

— gazy

— opary

— promieniowanie

W przypadku konstrukcji specjalnych: Naped wykonany jest zgodnie z rzeczywistymi
warunkami otoczenia.

Walty wyjsciowe i powierzchnie kotnierzy muszg zosta¢ doktfadnie wyczyszczone ze
srodka zabezpieczajgcego przed korozja, zanieczyszczenh i tym podobnych sub-
stancji. Nalezy uzy¢ rozpuszczalnika dostepnego w handlu. Nie dopusci¢, aby roz-
puszczalnik przenikngt do krawedzi pierscieni uszczelniajgcych — Uszkodzenie
materiatu!

W przypadku warunkéw otoczenia powodujacych korozje, pierscienie uszczelnia-
jace po stronie napedowej nalezy zabezpieczy¢ przez zuzyciem.
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Instalacja mechaniczna
Ustawianie jednostki napedowe;j

4.4 Ustawianie jednostki napedowej

4.41 Wskazowki

Zmiana potozenia
pracy

Koncowki watéw starannie oczysci¢ ze srodkéw antykorozyjnych (uzy¢ rozpuszczal-
nika dostepnego w handlu). Rozpuszczalnik nie moze przeniknaé do tozysk oraz
pierécieni uszczelniajacych — mozliwe uszkodzenie!

MOVIGEAR® oraz maszyne roboczg nalezy dokfadnie ustawi¢ wzgledem siebie, aby
nie obcigza¢ koncowek watu w niedopuszczalnym stopniu (nalezy przestrzegaé
dozwolonych sit poprzecznych!)

Unika¢ uderzen w kohcowke watu.

Zwréci¢ uwage na wiasciwy doptyw powietrza chtodzacego, ciepte powietrze zuzyte
pochodzace z innych agregatéw nie moze mie¢ wptywu na chtodzenie.

Zastosowac pasujgce diawiki kablowe dla przewoddéw doprowadzajacych (w razie
potrzeby uzy¢ ksztattek redukcyjnych)

Dobrze uszczelni¢ wlot przewodu.

Powierzchne uszczelniajace pokrywy MOVIGEAR® nalezy doktadnie oczyscic¢ przed
ponownym montazem.

W razie potrzeby poprawi¢ powloke antykorozyjna.

Sprawdzi¢ stopien ochrony podany w instrukcji obstugi lub na tabliczce znamionowej
pod wzgledem dopuszczenia.

W przypadku eksploatacji jednostki napedowej w potozeniu réznigcym sie od zamowio-
nego nalezy przestrzegaé nastepujacych wskazéwek:

Dopasowac¢ potozenie zaworu odpowietrzajacego i ewentualnie odpowietrznika.

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B
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Instalacja mechaniczna
Ustawianie jednostki napedowe;j

4.4.2 Pokrywa elektroniki

Montaz pokrywy
elektroniki

Minimalna
odlegtosc
montazowa

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo poparzenia o gorgce powierzchnie.

Ciezkie obrazenia ciata.

* Przed dotknieciem odczekac, poki urzadzenia dostatecznie nie ostygna.

UWAGA!

Utrata zagwarantowanego stopnia ochrony.
Mozliwe szkody materialne.

* W przypadku odtgczenia pokrywy elektroniki MOVIGEAR® od skrzynki zaciskowej,
nalezy jg zabezpieczy¢ przed przedostawaniem sie wilgoci, pytéw lub ciat obcych.

* Nalezy upewni¢ sie, czy pokrywa elektroniki MOVIGEAR® zostata prawidtowo
zamontowana.

« Stosowac tylko pokrywy elektroniki, pasujace do danej wielko$ci.

» Podczas naktadania pokrywy elektroniki na skrzynke zaciskowg nalezy uwazag, aby
nie przekrzywi¢ pokrywy:

4813126155

Przestrzega¢ minimalnej odlegtosci montazowej (patrz ponizsza ilustracja), aby mozna
byto zdejmowac pokrywe elektroniki MOVIGEAR®. Doktadne rysunki wymiarowe znaj-
dujg sie w rozdziale "Dane techniczne i rysunki wymiarowe".

9007201604838411
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Demontaz pokrywy  Na ponizszym rysunku przedstawiono sposob, jak nalezy unosi¢ pokrywe elektroniki
elektroniki w odpowiednich pozycjach:

\,

— =T —T—

S ‘ SN EE
DA RIS

8962548363

4.4.3 Instalacja w pomieszczeniach wilgotnych lub na zewnatrz

Do uzytku w wilgotnych pomieszczeniach lub na $wiezym powietrzu dostarczane sg
napedy w wersji hamujacej korozje. W razie koniecznosci nalezy usungé ewentualne
uszkodzenia lakieru.

W przypadku wersji z powtokg ochronng HP200 nalezy przestrzega¢ wskazéwek zawar-
tych w rozdziale "Jednostki napedowe z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego”.

4.4.4 Lakierowanie jednostek napedowych

UWAGA!

Podczas lakierowania lub uzupetniania ubytkéw lakieru istnieje ryzyko uszkodzenia
zawordéw odpowietrzajgcych i pierscieni uszczelniajacych wat.

Mozliwe uszkodzenie maszyny.

* Oczysci¢ powierzchnie jednostki napedowej i upewni¢ sie, ze jest ona wolna od
smarow.

* Przed rozpoczeciem lakierowania nalezy zabezpieczy¢ zawory odpowietrzajgce
oraz krawedZ ochronng pierscieni uszczelniajgcych wat za pomocag tasmy
samoprzylepne;j.

* Po zakonczeniu prac lakierniczych nalezy usung¢ taSme samoprzylepna.
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4.4.5 Odpowietrzanie przektadni

Jednostki
napedowe

z zamontowanym
zaworem
odpowietrzajacym

Jednostki
napedowe

z dotgczonym
zaworem
odpowietrzajgcym

Uaktywnianie
zaworu
odpowietrzajgcego

Wszystkie jednostki napedowe MOVIGEAR® zamowione do montazu w specjalnym
potozeniu pracy za wyjatkiem M3, dostarczane sg przez firme SEW-EURODRIVE
razem z zamontowanym odpowiednio do wybranego potozenia i uruchomionym
zaworem odpowietrzajgcym.Jednostki napedowe

Jednostki napedowe MOVIGEAR® z opcjonalng "Wersjg dla obszaru wilgotnego”
dostarczane sg z zamontowanym i uruchomionym zgodnie z pofozeniem pracy
zaworem odpowietrzajgcym.

Jednostki napedowe MOVIGEAR® zaméwione w standardowym potozeniu pracy, dostar-
czane sa przez firme SEW-EURODRIVE wraz z dotgczonym zaworem odpowietrzajagcym.

W takim przypadku zawor odpowietrzajacy dostarczany jest w srodku watu dragzonego
jednostki napedowej. Przed uruchomieniem nalezy najwyzej potozony korek oleju
zastgpi¢ zaworem odpowietrzajgcym.

Po zakonczeniu montazu nalezy uruchomié zawor odpowietrzajacy zgodnie z ponizej
opisanym przebiegiem czynnosci. W wersjach z wkrecanym zaworem odpowietrzaja-
cym: Skontrolowaé, czy zawoér odpowietrzajacy zostat uruchomiony. Jesli nie, wowczas
nalezy przed uruchomieniem jednostki napedowej usungé¢ zabezpieczenie transpor-
towe zaworu odpowietrzajacego!

1. Zawér odpowietrzajacy z zabezpieczeniem transportowym

o8

2350149003

2. Usuna¢ zabezpieczenie transportowe

!.\¢
>

2350216203

3. Uaktywniony zawor odpowietrzajacy

ece—

2350269835
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4.5 Przekfadnia nasadzana z wpustem
WSKAZOWKA

(]
1 Wat klienta powinien by¢ wykonany zgodnie z zaleceniami podanymi w rozdziale
"Dane techniczne i rysunki wymiarowe".

4.51 Wskazéwki montazowe
1. Nanies¢ srodek NOCO-FLUID® i starannie rozprowadzic.

9007201603384203
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2. Zamontowac i zabezpieczy¢ osiowo wat (stosujgc urzgdzenie nasadowe mozna uta-
twi¢ proces montazu). Ponizej umieszczono opis 3 sposobéw montazu:

« 2A: Standardowy zakres dostawy

» 2B : Zestaw do montazu / demontazu dla watu urzadzenia klienta z odsadg

» 2C: Zestaw do montazu / demontazu dla watu urzadzenia klienta bez odsady
2A: Montaz ze standardowym zakresem wyposazenia

[2]

9007201603380363

[1] Krétka sruba mocujaca (standardowy zakres dostawy)
[2] Podktadka sprezysta

[3] Podkiadka

[4] Pierscien zabezpieczajacy

[6] Wat urzadzenia klienta

2B : Montaz przy uzyciu zestawu do montazu / demontazu firmy
SEW-EURODRIVE")

Wat urzgdzenia klienta z odsady

[6]
9007201603378443

[1] Sruba mocujaca

[2] Podktadka sprezysta

[3] Podktadka

[4] Pierscien zabezpieczajacy

[6] Wat urzadzenia klienta z odsadg

1) Nalezy przestrzegac¢ przy tym informacji z rozdziatu "Dane techniczne i rysunki wymiarowe / wskazdéwki
konstrukcyjne przektadni z watem drazonym i klinem".
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2C: Montaz przy uzyciu zestawu do montazu / demontazu firmy
SEW-EURODRIVE"

Wat urzgdzenia klienta bez odsady

(6]
9007201602954123

[1] Sruba mocujaca

[2] Podktadka sprezysta

[3] Podktadka

[4] Pierscien zabezpieczajacy

[5] Tulejka dystansowa

[6] Wat urzadzenia klienta bez odsady

3. Srube mocujacy dokreci¢ z odpowiednim momentem obrotowym (patrz tabela).

/4
9007201602952203
Naped Sruba Moment dociagajacy
[Nm]
MGFA.2 M10 20
MGFA.4 M16 40
WSKAZOWKA

fde

W celu unikniecia rdzewienia pasowania firma SEW-EURODRIVE zaleca dodatkowo,
aby wat urzadzenia klienta byt poluzowany pomiedzy dwoma powierzchniami
przylegania!

1) Nalezy przestrzegac¢ przy tym informacji z rozdziatu "Dane techniczne i rysunki wymiarowe / wskazdéwki
konstrukcyjne przektadni z watem drazonym i klinem".

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B 31




32

Instalacja mechaniczna
Przektadnia nasadzana z wpustem

4.5.2 Wskazowki dotyczace demontazu

[0

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczehstwo poparzenia o gorgce powierzchnie.

Ciezkie obrazenia ciata.

* Przed dotknieciem odczekac, poki urzadzenia dostatecznie nie ostygna.

Ponizszy opis ma zastosowanie tylko w przypadku demontazu z uzyciem zestawu do
montazu/demontazu firmy SEW-EURODRIVE (patrz poprzedni opis, punkt 2B lub 2C).

WSKAZOWKA

Informacje na temat zestawu do montazu / demontazu firmy SEW-EURODRIVE zawarte
sg w rozdziale "Dane techniczne i rysunki wymiarowe / wskazdwki konstrukcyjne”.

1. Odkreci¢ $rube mocujaca [1].
2. Zdjac czesci [2] do [4] oraz, jesli obecna, tuleje dystansowa [5].

9007201603388043
[1] Sruba mocujaca [4] Pierscien zabezpieczajacy
[2] Podktadka sprezysta [5] Tulejka dystansowa
[3] Podktadka [6] Wat urzadzenia klienta

3. Pomiedzy watem urzadzenia klienta [6] a pierscieniem osadczym [4] zatozy¢ pod-
ktadke odciskowg [8] oraz nakretke kontrujaca [7] z zestawu do montazu / demon-
tazu SEW-EURODRIVE.

4. Ponownie natozy¢ pierécien osadczy [4].
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5. Ponownie wkreci¢ srube mocujaca [1]. Teraz mozna poprzez dociggniecie sruby
wycisng¢ naped z watu.

9007201603386123

[1] Sruba mocujaca

[4] Pierscien zabezpieczajacy
[6] Wat urzadzenia klienta

[7] Nakretka kontrujgca

[8] Podktadka odciskowa
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Przektadnia nasadzana z ToquOC® (wat urzadzenia klienta bez odsady)

4.6 Przekfadnia nasadzana z ToquOC® (wat urzadzenia klienta bez odsady)

1. Oczysci¢ wat urzadzenia klienta i strone wewnetrzng watu drgzonego. Nalezy upew-
ni¢ sie czy wszystkie pozostatosci smaru lub oleju zostaty usuniete.

2. Zamontowac na wat urzadzenia klienta pierscien oporowy oraz tuleje.

9007201603392523

3. Zamocowac ramie reakcyjne do jednostki napedowej MOVIGEAR®, stosowaé sie do
informacji z rozdziatu "Ramieg reakcyjne".

9007201603717003

2348653451
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5. Natozy¢ przektadnie na wat urzadzenia klienta.

9007201603724683

6. Przymocowa¢ ramie reakcyjne do konstrukgji instalacji / uchwytu (nie dociggaé
Srub).

18014400858461835

9007201603713163
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8. Dosung¢ pierscien oporowy do tulei. Zaznaczy¢ potozenie pierscienia oporowegdo.

9287376139

9. Odtaczy¢ ramie reakcyjne od uchwytu / konstrukcji instalaciji.

9287378955

10.Sciagnaé przektadnie z watu urzadzenia klienta na tyle, az mozliwe bedzie zamoco-
wanie pierscienia oporowego.

9287381771
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11.Upewnic sie, ze nie doszto do przestawienia pozycji pierscienia oporowego (zwrécié

uwage na oznaczenie).

12.Dokreci¢ pierscien oporowy z wkasciwym momentem obrotowym, podanym w poniz-

szej tabeli.

Typ

MGFT.2
MGFT.4

9287922955
Moment dociggajacy [Nm]
Wersja standardowa Stal nierdzewna
18 7.5
18 7.5

13.Nasung¢ tuleje oraz przektadnie do zamocowanego pierscienia oporowego na wat

urzadzenia klienta.

9287926923

14.Przymocowaé¢ ramie reakcyjne ponownie do konstrukcji instalacji / uchwytu (nie

docigga¢ srub).

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B
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15.Nalezy upewnic sie, czy wszystkie sruby zostaty poluzowane a nastepnie nasung¢
tarcze skurczowg na wat drgzony.

9007201603398283

16.Nasung¢ przeciwtuleje na wat urzgdzenia klienta i na wat drgzony.

9007201603722763

17.Tarcze skurczowg nalezy prawidtowo osadzi¢ w gniezdzie.

18.Lekko uderzy¢ w kotnierz przeciwnej tulei aby upewnic sig, ze tuleja jest mocno osa-
dzona w wale drgzonym.

9007201603711243
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19.Nalezy upewni¢ sie, ze wat urzadzenia klienta osadzony jest w przeciwtulei.

4914556939

20.Sruby tarczy skurczowej dociagnaé tylko recznie i upewnié sie, ze pierscienie
zewnetrzne tarczy skurczowej sg wzgledem siebie rownolegte.

9007201603396363

21.Dociagna¢ po kolei (nie na krzyz) Sruby zaciskowe, powtarzajgc wielokrotnie cykl.
Doktadne wartosci momentow dociggajacych znajdujg sie na tarczy skurczowe;j.

9007201603400203

22.Po zakonczonym montazu nalezy skontrolowaé, czy szczelina "s" pomiedzy pier-
Scieniami zewnetrznymi tarczy skurczowej wynosi > 0 mm.
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23.Szczelina pomiedzy przeciwtulejg a koncem watu drgzonego jak réwniez szczelina
pomiedzy tulejg a pierscieniem oporowym powinna wynosi¢ > 0 mm.

>0mm
oot — \
0 e} 0
— ] .. >0mm
IS 5
0 0
I . 0 o)
s
>0mm

9007201603402123

24 .Dokreci¢ mocno ramie reakcyjne, przestrzega¢ informacji zawartych w rozdziale
"Ramie reakcyjne".

9007201603718923
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4.7 Przekfadnia nasadzana z ToquOC® (wat urzadzenia klienta z odsada)

1. Oczysci¢ wat urzadzenia klienta i strone wewnetrzng watu drgzonego. Nalezy upew-
ni¢ sie czy wszystkie pozostatosci smaru lub oleju zostaty usuniete.

9007201603735307

2. Zamocowac ramie reakcyjne do jednostki napedowej MOVIGEAR®, stosowaé sie do
informacji z rozdziatu "Ramie reakcyjne".

9007201603717003
3. Zamontowac tuleje na wale urzgdzenia klienta.
@\Q,
/Q
W
2349377035
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4. Nanies¢ ptyn NOCO® na tuleje i starannie rozprowadzic.

2349367435

5. Natozy¢ przektadnie na wat urzadzenia klienta.

9007201603733387

6. Nalezy upewnic sie, czy wszystkie Sruby zostaty poluzowane a nastepnie nasungé
tarcze skurczowg na wat drgzony.

9007201604112267
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7. Nasunac przeciwtuleje na wat urzadzenia klienta i na wat drgzony.

9007201603731467

8. Tarcze skurczowag nalezy prawidtowo osadzi¢ w gniezdzie.

9. Lekko uderzy¢ w kotnierz przeciwnej tulei aby upewnic sie, ze tuleja jest mocno osa-
dzona w wale drgzonym.

9007201604116107

10.Nalezy upewnic sie, ze wat urzadzenia klienta osadzony jest w przeciwtulei.

4914563467
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11.Sruby tarczy skurczowej dociagnaé tylko z reki i upewnié sie, ze zewnetrzne pierécie-
nie tarczy skurczowej sg wzgledem siebie réwnolegle ustawione.

9007201604110347

12.Dociggna¢ po kolei (nie na krzyz) sruby zaciskowe, powtarzajac wielokrotnie cykl.
Doktadne wartosci momentow dociggajgcych umieszczone sg na tarczy skurczowe;.

oO—0 \\
Cj 6 5()<::::::>()2

> 0mm

9007201604114187
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13.Po zakonczonym montazu nalezy skontrolowa¢, czy szczelina "s" pomiedzy pier-
Scieniami zewnetrznymi tarczy skurczowej wynosi > 0 mm.

14.Szczelina pomiedzy przeciwtulejg a koncem watu drgzonego powinna wynosic

>0 mm.
>0 mm

[ T\
0 0 0
0 o)
] o) o)

11s

>0 mm

4986221323

15.Zamontowac i dokreci¢ mocno ramie reakcyjne, przestrzegac informacji zawartych
w rozdziale "Ramie reakcyjne".

9007201607498251
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4.8 Przekiadnia nasadzana z ToquOC® — Demontaz, czyszczenie, smarowanie

4.8.1 Wskazéwki dotyczace demontazu

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenhstwo poparzenia wskutek goracych powierzchni.

Ciezkie obrazenia ciata.

* Przed dotknieciem odczekacé, poki urzadzenia dostatecznie nie ostygna.

1. Sruby zaciskowe nalezy poluzowywaé o éwieré obrotu po kolei, aby uniknaé wygie-
cia pierscieni zewnetrznych.

4810047499

2. Sruby zaciskowe poluzowa¢ réwnomiernie i po kolei.
Nie wykrecac do konca srub zaciskowych.
3. Zdemontowac stozkowaq tuleje ze stali.

W razie koniecznosci, pierscienie zewnetrzne nalezy wykorzystac jako przyrzad do
Sciaggania, postepujac w podany ponizej sposob:

— Zdjac¢ wszystkie sruby zaciskowe.

— Wkreci¢ odpowiednig ilos¢ srub w otwory gwintowane na tarczy skurczowe;j.
— Podeprze¢ wewnetrzny pierscien o korpus przekfadni.

— Sciagnaé stozkowa tuleje ze stali poprzez dokrecenie $rub.
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4. Sciagnaé przektadnie z watu.

4810051979

5. Sciggnag¢ tarcze skurczowa z piasty.

4.8.2 Czyszczenie i smarowanie

Przed ponownym naprezaniem zdemontowanych tarcz skurczowych nie ma konieczno-
Sci rozktadania ich na elementy.

Tylko wtedy, gdy tarcza skurczowa jest zabrudzona, nalezy jg wyczysci¢ i ponownie
nasmarowac.

Nasmarowac powierzchnie stozkowe za pomoca jednego z wymienionych ponizej srod-
kéw smarnych:

Srodek smarny (Mo S2) Forma handlowa
Molykote 321 (lakier przeciwcierny) Spray

Molykote Spray (spray proszkowy) Spray

Molykote G Rapid Spray lub pasta
Aemasol MO 19P Spray lub pasta
Aemasol DIO-sétral 57 N (lakier przeciwcierny) Spray

Sruby zaciskowe nalezy nasmarowaé uniwersalnym smarem, np. Molykote BR 2 lub
podobnym.
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4.9 Montaz pokrywy ochronnej

Niebezpieczehstwo obrazen wskutek stycznosci z szybko obracajacymi sie elemen-
tami napedzanymi.

Ciezkie obrazenia ciata.

* Przed rozpoczeciem prac, nalezy odtgczyc¢ jednostke napedowg od zrédta napie-
cia i zabezpieczy¢ przed nieumysinym, ponownym uruchomieniem.

» Zabezpieczy¢ elementy napedowe i napedzane za pomoca ostony przed dotykiem.

4.9.1 Montaz stalej ostony

1. Ustawi¢ pokrywe w przesunietym potozeniu o 15° w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

9007201604120715

2. Przekreci¢ pokrywe do zatrzasniecia w blokadzie w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara.

9007201604122635

3. Na ponizszej ilustracji przedstawiono zamontowang pokrywe:

9007201604124555
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4.9.2 Montaz bez ostony

W szczegolnych przypadkach zastosowania jak np. przy wyprowadzeniu watéw, nie
mozna montowac ostony. W takich przypadkach ostona moze by¢ zbedna, jesli produ-
cent instalacji i urzgdzen zagwarantuje poprzez zastosowanie wtasciwych elementow
montazowych, spetnienie wymaganego stopnia ochrony.

Jesli wymagane jest przy tym zastosowanie szczegdlnych s$rodkéw konserwadii,
wowczas nalezy opisac je w instrukcji obstugi instalacji lub komponentow.

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B
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4.10 Ramie reakcyjne
UWAGA!

Wskutek nieprawidtowo przeprowadzonego montazu moze doj$¢ do uszkodzenia jed-
nostki napedowej MOVIGEAR®.

Mozliwe szkody materialne.
* Podczas montazu nie mocowac ramienia reakcyjnego z nadmierng sita.
+ Ramie reakcyjne nalezy mocowac przy uzyciu Srub klasy 8.8.

4.10.1 Ramie reakcyjne MGF.T2 i MGF.T4

Mozliwosci Na ponizszej ilustracji pokazano ramie reakcyjne dla MGF.T2 i MGF.T4:
montazowe —
|
L —
|
> —
O ©
|
=D\ ©
Al Q ‘ ©
[B]
9007201605261451
[1] Zamontowac fozyska z obu stron tulei
Momenty W ponizszej tabeli przedstawiono wartosci wymaganych momentéw dociggajacych:
dociggajgce : :
a99/a Naped Sruba A Sruba B
Wielkos¢ Moment Wielkos¢ Moment
dociagajacy dociagajacy
[Nm] [Nm]
MGF.T2 M10 48 Nm M10 20 Nm
MGF.T4 M12 70 Nm M10 20 Nm
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Instalacja mechaniczna 4
Momenty dociggajace

4.11 Momenty dociagajace
A OSTRZEZENIE!
Niebezpieczehstwo poparzenia o gorgce powierzchnie.

Ciezkie obrazenia ciata.
* Przed dotknieciem odczekacé, poki urzadzenia dostatecznie nie ostygna.

4.11.1 Zaslepki gwintowane
Zaslepki gwintowane dostarczane przez SEW-EURODRIVE dokreci¢ momentem

dociggajacym 2,5 Nm:

Ponizszy rysunek przedstawia jeden przykiad. Liczba i potozenie wyprowadzen przewo-

Przyktad
déw zalezy od zamdéwionego wariantu.

18014400860090635
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4 Instalacja mechaniczna

Momenty dociggajace

4.11.2 Dtawiki kablowe

Momenty Dtawiki kablowe w wersji EMC dostarczane opcjonalnie przez SEW-EURODRIVE
dociggajace dokreci¢ z nastepujacym momentem dociagajacym:

Dtawik Numer Zawartosé | Wielko$é | Srednica Moment
katalo- zewnetrzna | dociagajacy
gowy kabla

Dtawiki kablowe w wersji 1820478 3 | 10 szt. M16 x 1,5 5do 9 mm 4,0 Nm

EMC (mosiadz niklowany) 18204805 10 szt. M25x1,5 | 11do16mm 7,0 Nm

Dtawiki kablowe w wersji 18216366 | 10 szt. M16 x 1,5 5do 9 mm 4,0 Nm

EMC (stal nierdzewna) 18216382 10 szt. M25x1,5 | 11do16mm 7,0 Nm

Sita potrzebna do $ciggniecia kabla z dtawika kablowego powinna wynosi¢:
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej > 10 mm: 2 160 N
» Kabel o srednicy zewnetrznej < 10 mm: = 100 N
Przyktad Ponizszy rysunek przedstawia jeden przyktad. Liczba i potozenie wyprowadzen przewo-

déw zalezy od zamdwionego wariantu.
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Instalacja mechaniczna
Momenty dociggajace

4.11.3 Pokrywa elektroniki MOVIGEAR®

Podczas przykrecania pokrywy elektroniki MOVIGEAR® przestrzegaé nastepujgcego
sposobu postepowania: Przytozy¢ Sruby i dokreci¢ na krzyz z momentem dociggajacym
6,0 Nm.

18014400860073995
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Instalacja mechaniczna

Jedn

ostki napedowe z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego

4.12 Jednostki napedowe z opcjonalna wersja dla obszaru wilgotnego

i

WSKAZOWKA

SEW-EURODRIVE gwarantuje nienaganny stan powtoki malarskiej HP200 w momencie
wysyiki z zaktadu. Uszkodzenia transportowe nalezy zgtaszac niezwtocznie.

Pomimo wysokiej odpornosci na uderzenia z powierzchniami obudowy nalezy obcho-
dzi¢ sie z najwyzszg starannoscia. Za uszkodzenia powstate w skutek niewtasciwej
obstugi, transportu, instalacji, eksploatacji, czyszczenia itp. Za takie uszkodzenia
firma SEW-EURODRIVE nie ponosi odpowiedzialnosci gwarancyjne;.

4.12.1 Wskazowki dotyczace instalacji

UWAGA!

Utrata stopnia ochrony IP66 i brak odpornosci na dziatanie srodkéw czyszczacych.
Mozliwe szkody materialne.

* Dostarczone opcjonalnie zaslepki gwintowane z tworzywa sztucznego nalezy

zastgpi¢ odpowiednimi potgczeniami sSrubowymi ze stali nierdzewne;j.

W przypadku jednostek napedowych MOVIGEAR® z opcjonalng wersjq dla obszaru wil-
gotnego nalezy stosowac sie dodatkowo do ponizszych wskazowek:

Podczas instalacji do urzadzenia nie moze dostac¢ sie zadna wilgo¢ ani brud.

Po zakonczeniu instalacji elektrycznej i ztozeniu urzadzenia zwrdéci¢ uwage na czy-
sto$¢ uszczelek i powierzchni uszczelniajacych.

Podczas konserwaciji sprawdzi¢ stan uszczelnienia jak rowniez momenty dociagaja-
ce pofgczen srubowych. W przypadku uszkodzen: skonsultowac¢ sie z SEW-
EURODRIVE.

Jesli pokrywa / pokrywa elektroniki zostanie otwarta po czasie eksploatacji = 6 mie-
siecy, wowczas nalezy koniecznie wymieni¢ uszczelke pomiedzy skrzynkg zaci-
skowg a pokrywa / pokrywa elektroniki. Nalezy koniecznie przestrzegac¢ informacji
zawartych w rozdziale "Przeglady i konserwacja".

Zwréci¢é uwage na to, aby prowadzenie kabla byto wykonane z petlg odciekowa.
Uktadajac przewody, przestrzegac dopuszczalnych stopni zgiecia uzytych kabli.

Stosowac wytacznie oferowane przez SEW-EURODRIVE metalowe dtawiki kablowe /
metalowe zaslepki gwintowane ze stali nierdzewnej, patrz rozdziat "Dane techniczne i
rysunki wymiarowe".

Niewykorzystane otwory na kable i ztagcza wtykowe nalezy uszczelni¢ za pomoca
odpowiednich zaslepek gwintowanych, patrz rozdziat "Dane techniczne i rysunki
wymiarowe".

W celu unikniecia permanentnego osadu wody w pokrywie po stronie B, nalezy jg
regularnie czyscic.
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Instalacja mechaniczna 4
Jednostki napedowe z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego

Przyktad Ponizszy rysunek przedstawia przykfad prowadzenia kabla z petlag odciekowg oraz
wymiane opcjonalnie dostarczanej zaslepki gwintowanej z tworzywa sztucznego na
odpowiednie potgczenie sSrubowe ze stali nierdzewnej.

(1]

18014400860099723

[1] Opcjonalnie dostarczone zaslepki gwintowane z tworzywa sztucznego nalezy wymienié na odpowiednie
zaslepki ze stali nierdzewne;j.

[2] Potrzebne zaslepki gwintowane ze stali nierdzewnej
(patrz rozdziat "Dane techniczne i rysunki wymiarowe")

[3] Potrzebne dfawiki kablowe ze stali nierdzewnej
(patrz rozdziat "Dane techniczne i rysunki wymiarowe")
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Zastosowanie
zgodne

z potozeniem
pracy

Instalacja mechaniczna
Jednostki napedowe z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego

MOVIGEAR® z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego dostarczane sg z zainstalo-
wanym odpowiednio do potozenia pracy zaworem odpowietrzajgcym i uktadem wyréw-
nywania cisnienia.

MOVIGEAR® z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego mogg by¢ dlatego uzytko-
wane tylko w takim potozeniu pracy, dla ktérego zostaty zamdwione i dostarczone:

* Potozenie pracy

M1
M2
M3 (mozliwa tylko po konsultacji z SEW-EURODRIVE)
M4
M5
M6

*  Wiloty przewodow

Pozycja 3 (w potgczeniu z potozeniem pracy M4 nie jest mozliwa)
Pozycja 2 (w potaczeniu z potozeniem pracy M5 nie jest mozliwa)
Pozycja X (w potaczeniu z potozeniem pracy M6 nie jest mozliwa)
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Instalacja mechaniczna
Jednostki napedowe z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego

Potozenia pracy Na ponizszej ilustracji przedstawiono jednostke napedowg MOVIGEAR® w potozeniu
pracy od M1 do M6:

27021600115254539
* = potozenie pracy M3 mozliwe tylko po konsultacji z SEW-EURODRIVE

Opcje aplikacyjne w potaczeniu z wersjg dla obszaru wilgotnego i potozeniem pracy M4 nie sg
mozliwe.

Nie jest mozliwe zastosowanie potozen pracy M5 i M6 w potgczeniu z wersjg elektroniki DAC i
wersjg dla obszaru wilgotnego.
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4 Instalacja mechaniczna
Jednostki napedowe z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego

4.12.2 Momenty dociagajace z opcjonalng wersja dla obszaru wilgotnego

Niebezpieczehstwo poparzenia o gorace powierzchnie.
Ciezkie obrazenia ciata.
* Przed dotknieciem odczekac, poki urzadzenia dostatecznie nie ostygna.

Zaslepki Dostarczane przez SEW-EURODRIVE zaslepki gwintowane ze stali nierdzewnej dokre-
gwintowane ci¢ z momentem dociggajagcym 6,8 Nm.

Typ potaczenia gwintowanego @ Zawartos¢ Wielkosé Numer Moment

katalogowy dociagajacy

Zaslepki gwintowane 10 szt. M16 x 1,5 18247342 6,8 Nm

6-kat zewnetrzny

(ze stali nierdzewnej) 10 szt. M25 x 1,5 18247350 6,8 Nm
Przyktad Ponizszy rysunek przedstawia jeden przykiad. Liczba i potozenie wyprowadzen przewo-

dow zalezy od zamdwionego wariantu.

18014400867195275
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Instalacja mechaniczna
Jednostki napedowe z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego

Pokrywa Podczas przykrecania pokrywy elektroniki MOVIGEAR® przestrzegaé nastepujgcego
elektroniki sposobu postepowania: Przytozy¢ Sruby i dokreci¢ na krzyz z momentem dociggajacym
MOVIGEAR® 6,0 Nm.

3 1
2 4
N A
N\
\></
/ |'N
Y/ N\
3%/ NG,
18014400861140235
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Dtawiki kablowe

Instalacja mechaniczna

Jednostki napedowe z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego

Dtawiki kablowe w wersji EMC dostarczane opcjonalnie przez SEW-EURODRIVE

w wersji EMC dokreci¢ z nastepujgcym momentem dociggajacym:

Dtawik Numer Zawartosé | Wielko$é | Srednica Moment
katalo- zewnetrzna | dociagajacy
gowy kabla

Dtawiki kablowe w wersji 1820478 3 | 10 szt. M16 x 1,5 5do 9 mm 4,0 Nm

EMC (mosiadz niklowany) 18204805 10 szt. M25x15 | 11do16 mm 7,0 Nm

Dtawiki kablowe w wersji 18216366 | 10 szt. M16 x 1,5 5do 9 mm 4,0 Nm

EMC (stal nierdzewna) 18216382 10 szt. M25x1,5 | 11do16mm 7,0 Nm

Sita potrzebna do $ciggniecia kabla z dtawika kablowego powinna wynosic:
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej > 10 mm: = 160 N
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej < 10 mm: = 100 N
Przyktad Ponizszy rysunek przedstawia jeden przyktad. Liczba i potozenie wyprowadzen przewo-

déw zalezy od zamdwionego wariantu.

18014400861145355
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Instalacja elektryczna
Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

5 Instalacja elektryczna
WSKAZOWKA

(]
1 Podczas instalacji nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wskazdéwek bezpieczenstwal

5.1 Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

5.1.1 Wskazowki dotyczace rozmieszczenia i utozenia podzespotow instalacyjnych

Wiasciwy dobdr przewoddéw, odpowiednie uziemienie oraz wyréwnanie potencjatu sg
decydujacymi czynnikami, umozliwiajacymi skuteczng instalacje napedéw decentralnych.

Nalezy zasadniczo przestrzegaé stosownych norm.
Nalezy szczegodlnie przestrzegaé nastepujacych wskazéwek:

5.1.2 Instalacja zgodna z wymogami EMC

WSKAZOWKA

@

1 Ten ukfad napedowy nie jest przewidziany do uzytku w publicznej sieci niskiego napie-
cia, zasilajgcej obszary mieszkalne.

Jest to produkt z ograniczong dostepnoscig wedtug IEC 61800-3. Produkt ten moze

wywota¢ zaktdcenia elektromagnetyczne EMC. W takim przypadku uzytkownik jest
zobowigzany do zastosowania odpowiednich srodkéw zaradczych.

Szczegotowe wskazowki dot. instalacji zgodnej z EMC zawarte sg w dokumentacji
"EMC w technice napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

W mysl przepiséw EMC przetwornice czestotliwosci i napedy kompaktowe nie sg samo-
dzielnymi urzadzeniami. Dopiero po wtgczeniu komponentow do systemu napedowego
mozliwa jest ocena zgodnosci z normg EMC. Certyfikat zgodnosci CE przyznawany jest
dla systemu napedowego zgodnego z normg CE. Blizsze informacje znajdujg sie
w niniejszej instrukcji obstugi.

5.1.3 Wybér kabla, prowadzenie kabla i ekranowanie kabla

A OSTRZEZENIE!

Porazenie pradem wskutek btednie przeprowadzonej instalacji.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Urzadzenia nalezy instalowaé z najwieksza staranno$cia.

* Nalezy zapoznac sie z przyktadami podtgczania.

Wazne informacje na temat doboru kabla, prowadzenia kabla i ekranowania kabla
zawarte sg w rozdziale "Prowadzenie kabla i ekranowanie kabla".
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Instalacja elektryczna
Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

5.1.4 Wyréwnanie potencjatow

Przyktad

Niezaleznie od przytgcza przewodu ochronnego nalezy zadba¢ o niskoomowe wyréw-
nanie potencjatu, odpowiednie dla wysokich czestotliwosci (patrz roéwniez
EN 60204-1 lub DIN VDE 0100-540):

Utworzy¢ ptaskie potaczenie pomiedzy jednostka napedowg MOVIGEAR® a szyng

3

montazowa.

Zastosowac¢ w tym celu tasme uziemiajgca (przewody do wysokich czestotliwosci)
pomiedzy jednostkg napedowg MOVIGEAR® a punktem uziemienia instalaciji.
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9007204122339595

[1] Przewodzace, ptaskie potaczenie pomiedzy jednostkg napedowa a ptytg montazowg
[2] Przewdd PE w przewodzie zasilajagcym
[3] 2. przewdd PE przez oddzielne zaciski
[4] Wyréwnanie potencjatéw zgodnie z EMC, np. poprzez tasme uziemiajacy (skretka HF)

Ekran przewoddw do przesytu danych nie moze by¢ wykorzystywany do wyréwnania

potencjatu.
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Instalacja elektryczna
Przepisy dotyczace instalacji

5.2 Przepisy do

tyczace instalacji

5.2.1 Podlaczanie przewodéw sieciowych

5.2.2 Dopuszczalny

Napiecie i czestotliwo$¢ znamionowa jednostki napedowej MOVIGEAR® musza by¢
zgodne z danymi dla sieci zasilania.

Przekroj kabla: zgodny dla pradu wejsciowego lgjee i mocy znamionowej (patrz roz-
dziat "Dane techniczne i rysunki wymiarowe").

Zabezpieczenie przewodéw zainstalowaé na poczatku przewodu sieciowego za
odgatezieniem szyny zbiorczej. Wielkos¢ zabezpieczenia powinna by¢ odpowiednia
do przekroju kabla.

Jako przewodu przytaczeniowego uzy¢ tylko przewoddéw miedzianych z minimalnym
zakresem temperatur 85 °C.

Jednostki napedowe MOVIGEAR® przystosowane sg do pracy w sieciach zasilaja-
cych z bezposrednio uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT).

przekréj kabla dla zaciskéw

Zaciski sieciowe Podczas prac instalacyjnych przestrzega¢ dopuszczalnych przekrojéw kabla:

Zaciski sieciowe X2

Przekroj przytacza (mm?) 1,0 mm2 - 4,0 mm?

Przekroj przytacza (AWG) AWG17 — AWG12
Dopuszczalny moment 1,2-1,4Nm (10,6 — 12,4 Ib.in)
dociagajacy

Koncowki izolacyjne zyt * Pojedyncze podiaczenie:

Podtaczac wytacznie jednozytowe przewody lub przewody ela-
styczne z koncéwka izolacyjng zyt (DIN 46228 czes¢ 1, materiat
E-CU) z / bez kotnierza izolacyjnego
* Podwdjne podiaczenie:
Podtaczac wytacznie elastyczne przewody z koncoéwka izolacyjng
zyt (DIN 46228 cze$¢ 1, materiat E-CU) bez kotnierza izolacyjnego
* Dopuszczalna dtugos¢ koncéwki izolacyjnej zyt: przynajmniej

10 mm
Zaciski Podczas prac instalacyjnych przestrzega¢ dopuszczalnych przekrojéw kabla:
sterownicze o . R m— . m— .
Zaciski sterownicze X7 Bez koncowki Z koncowka izola- Z koncoéwka izola-
izolacyjnej zyt cyjna zyt (bez kotnie- | cyjna zyt (z kotnie-
rza izolacyjnego) rzem izolacyjnym)
Przekroj przytacza (mmz) 0,08 mm? - 2,5 mm? 0,25 mm? - 1,5 mm?
Przekroj przytacza (AWG) AWG 28 — AWG 14 AWG 23 - AWG 16
Diugos¢ odizolowanego 5 mm -6 mm
odcinka
Obcigzalnosé pradowa 3,5 A (maksymalny prad przeptywowy)
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Przepisy dotyczace instalacji

5.2.3 Uruchomienie zaciskow sterowniczych

Przy uruchamianiu zaciskéw sterowniczych nalezy przestrzega¢ podanej kolejnosci:

Zaciski sterownicze (ponizszy rysunek przedstawia zasadnicza prezentacje)
-
5
) J
=
9007201633190411

5.2.4 Zabezpieczenie przewodu i urzadzenie ochronne réznicowo-pradowe (RCD lub RCM)

A OSTRZEZENIE!

Porazenie pradem na skutek uzycia nieprawidtowego urzgadzenia ochronnego rézni-
cowo-pragdowego.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

MOVIGEAR® moga wzbudzac¢ prad staty w przewodzie ochronnym. Jesli w celu
zabezpieczenia przed bezposrednim lub posrednim dotykiem uzyte zostanie urza-
dzenie ochronne réznicowo-pradowe, wéwczas po stronie zasilajgcej jednostek
napedowych

MOVIGEAR® dopuszczalne jest zastosowanie tylko urzadzenia ochronnego rozni-
cowo-pragdowego typu B.

Zainstalowac¢ bezpieczniki na poczatku przewoddéw sieciowych za odgatezieniem
szyny zbiorczej.

Uzycie konwencjonalnego urzadzenia ochronnego réznicowo-pradowego jest niedo-
puszczalne. Dopuszczalne sg uniwersalne urzadzenia ochronne réznicowo-
pradowe dla pradu statego i przemiennego. Podczas normalnej pracy falownika
MOVIGEAR® moga wystepowacé robocze prady uptywowe > 3,5 mA.

SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowa¢ urzgdzenh ochronnych réznicowo-pra-
dowych. Jesli jednak zastosowanie urzadzenia ochronnego réznicowo-pradowego
dla bezposredniej lub posredniej ochrony jest konieczne, wéwczas nalezy przestrze-
gac podanej powyzej wskazowki.

5.2.5 Stycznik sieciowy
UWAGA!

Uszkodzenie falownika MOVIGEAR® wskutek uzycia stycznika sieciowego w trybie
recznym.

Uszkodzenie falownika MOVIGEAR®.

Stycznika sieciowego (patrz schemat) nie nalezy stosowa¢ w trybie recznym, a
jedynie do wigczania/wytaczania falownika. Do pracy w trybie recznym nalezy
korzystaé z polecen sterujgcych.

Dla stycznika sieciowego nalezy zachowa¢ minimalny czas wytgczenia ok. 2 sek.

Jako styczniki sieciowe nalezy stosowac¢ wylacznie styczniki kategorii AC-3
(EN 60947-4-1).
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Przepisy dotyczace instalacji

5.2.6 Wskazowki dot. przytacza PE
A OSTRZEZENIE!

Porazenie pradem na skutek wadliwego przytaczenia PE.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

» Dopuszczalny moment dociagajacy dla sruby wynosi od 2,0 do 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).
+ Podczas wykonywania przytacza PE nalezy przestrzega¢ nastepujacych wskazé-

wek:
Montaz niedopuszczalny Zalecenie: Montaz z petnym kablem
Montaz z rozwidlong koncéwka kablowa przytaczeniowym
Dopuszczalny dla wszystkich Dopuszczalny dla wszystkich
przekrojow przekrojéow do maksymalnie 2,5 mm?

9007201632452235 9007201632429067 9007201632413579

[1] Rozwidlona koncéwka kablowa pasujgca do $srub M5-PE

W trakcie normalnej pracy moga wystepowac prady uptywowe = 3,5 mA. Aby spetnic¢
wymogi wg EN 61800-5-1 nalezy przestrzegac:

+ Uziemienie ochronne (PE) nalezy zamontowa¢ w taki sposéb, aby spetnione byty
wymogi dla instalacji, w ktérych wystepuja wysokie prady uptywowe.

« Oznacza to,

— ze nalezy zainstalowac¢ przewdd przytaczeniowy PE (potencjat ziemi) o przekroju
min. 10 mm?

— lub drugi przewdd przytaczeniowy PE (potencjat ziemi) réwnolegle do przewodu
ochronnego.

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B




66

Instalacja elektryczna
Przepisy dotyczace instalacji

5.2.7 Wysokos¢ ustawienia powyzej 1000 m n.p.m

MOVIGEAR® moga by¢ stosowane zgodnie z danymi wartosciami brzegowymi na
wysokos$ciach od 1000 m n.p.m. do maksymalnie 4000 m n.p.m.”.

3

Moc znamionowa ciggta zostaje zredukowana w wyniku zmniejszonego chtodzenia na
wysokosci powyzej 1000 m (patrz rozdziat "Dane techniczne i rysunki wymiarowe").

Dystanse izolacyjne ponad 2000 m powyzej punktu zerowego sg wystarczajace tylko
dla kategorii przepieciowa Il. Jesli dla danej instalacji wymagana jest kategoria przepie-
ciowa Il wowczas nalezy zadbac¢ o dodatkowe, zewnetrzne zabezpieczenie przepie-
ciowe, aby skoki przepieciowe ograniczone byty do 1,5 kV faza-faza i 2,5 faza-ziemia.

W przypadku gdy wymagane jest bezpieczne odtgczanie sieci, musi by¢ ono zreali-
zowane poza urzadzeniem na wysokosciach od 2000 m n.p.m. powyzej punktu zero-
wego (Bezpieczne Odtaczanie Sieci wedlug EN 61800-5-1).

W przypadku ustawienia na wysokosci w przedziale od 2000 m do 4000 m powyzej
punktu zerowego, dochodzi do zredukowania dopuszczalnych warto$ci napiecia
Znamionowego sieci:

— 06V nakazde 100 m

5.2.8 Urzadzenia ochronne

3

1)

Jednostki napedowe MOVIGEAR® wyposazone sg w zintegrowane urzadzenia
zabezpieczajace przed przecigzeniem.

Zabezpieczenie przewodu nalezy zapewnic przez zastosowanie zewnetrznych urzg-
dzen zabezpieczajacych przed przecigzeniem.

Przekroje kabli, wielko$ci spadku napiecia oraz sposob uktadania przewoddéw nalezy
dobieraé zgodnie ze stosownymi normami

Maksymalna wysoko$¢ ograniczona jest przez zmniejszong odporno$¢ na przebicia przy mniejszej
gestosci powietrza.
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5.2.9 UL-compliant installation

i

Power terminals

Short circuit
current rating

Branch circuit
protection

Motor overload
protection

Ambient
temperature

Wiring diagrams

WSKAZOWKA

Ze wzgledu na wymogi UL, ponizszy rozdziat drukowany jest zawsze w jezyku angiel-
skim, niezaleznie od wersji jezykowej Panstwa dokumentacji.

Observe the following notes for UL-compliant installation:
* Use 75 °C copper wire only.
» Tighten power terminals to 1,2 — 1,4 Nm (10,6 — 12,4 Ib.in).

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms symme-
trical amperes when protected by 40 A, 600 V non-semiconductor fuses or 500V
minimum 40 A maximum inverse time circuit breakers.

« MOVIGEAR®, the max. voltage is limited to 500 V.

Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National Electrical
Code and any additional local codes.

The table below list the permitted maximum branch circuit protection:

Series Non-semiconductor fuses Inverse time circuit breakers
MOVIGEAR® 40 A/ 600V 500 V minimum / 40 A maximum

MOVIGEAR® is provided with load and speed-sensitive overload protection and thermal
memory retention upon shutdown or power loss.

The trip current is adjusted to 150 % of the rated motor current.

MOVIGEAR® is suitable for an ambient temperature of 40 °C, max. 60 °C with derated
output current. To determine the output current rating at temperatures above 40 °C, the
output current should be derated by 3,0 % per K between 40 °C and 60 °C.

For wiring diagrams, refer to chapter "Electrical installation".
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5.3 Rozkfad wyprowadzen
A OSTRZEZENIE!

Ryzyko porazenia pragdem wskutek pracy generatorowej podczas obracania sie watu.

Smier¢ lub powazne obrazenia cielesne.

* W przypadku zdjetej pokrywy elektronicznej nalezy zabezpieczy¢ wat wyjsciowy
przed obracaniem sie.

Na ponizszej ilustracji przedstawione sg funkcje zaciskéw urzgdzenia MOVIGEAR®-

DBC:

&) L&
(& L[]

(&l [l

1G] [l
1G] L&

Zaciski sterownicze

PE

PE
9007201625589643

Rozktad wyprowadzen

Zacisk Nr Nazwa Oznaczenie Funkcja (dopuszczalny moment dociagajacy)
X2 zaciski - L1 brazowy Faza przytacza sieciowego L1 (1,2 do 1,4 Nm)
sieciowe - L2 czarny | Faza przylacza sieciowego L2 (1,2 do 1,4 Nm)

- L3 szary Faza przytacza sieciowego L3 (1,2 do 1,4 Nm)
D - PE - Przytacze przewodu ochronnego (2,0 do 3,3 Nm )
X7 zaciski 1 STO + Z206tty Wejscie STO +
sterownicze ', gro- sy Wejscie STO —

3 K1a - Przekaznik sygnalizacyjny

4 DIOY - | Wejscie binarne DI01

5 DI03 - Wejscie binarne DI03

6 24V_O - Wyjscie 24 V DC

7 0v24 O | - Potencjat odniesienia 0V24 — wyjscie

1" STO + 2061ty Wyijscie STO + (do wykonania dalszego obwodu)

12 STO - 261ty Wyijsécie STO - (do wykonania dalszego obwodu)

13  Kib - | Przekaznik sygnalizacyjny

14 DI02 - Wejscie binarne DI02

15 DI04 - Wejscie binarne DI04

16 24V_O - Wyjscie 24 V DC

17 0v24 O | - Potencjat odniesienia 0V24 — wyjscie
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5.4 Podfaczenie jednostki napedowej MOVIGEAR®

A OSTRZEZENIE!

Nie jest mozliwe bezpieczne wytaczenie jednostki napedowej MOVIGEAR®.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

+ Wyjscie 24 V (zaciski 6, 7, 16, 17) nie moze by¢ wykorzystywane dla aplikacji
bezpieczenstwa w potgczeniu z jednostkami napedowymi MOVIGEAR®.

+ Wejscie STO moze by¢é mostkowane tylko z 24V, jesli jednostka napedowa
MOVIGEAR® nie musi spetnia¢ zadnych funkcji bezpieczenstwa.

Funkcje zaciskéw Prawo/Stop i Lewo/Stop
(w przypadku ustawienia fabrycznego):
Kierunek obrotow Kierunek obrotéw

W prawo aktywny W lewo aktywny

X2 MOVIGEAR®-DBC-B

Zaciski sieciowe [1]

4 DIO1 Ry
4 DI02 L¢)

14|DI02 L)

L1

Funkcje zaciskow f1/f2:

Warto$¢ zadana Warto$¢ zadana
o e _ f1 Aktywne f2 Aktywne
SR DRI IRE) =
Zaciski g CiG|E
. = ola|s
sterownicze [1] - |l
=] = =g =]
X7 a ala|a
1l 2 =B
515 = -
z|z|o|o o CGlalg | | ]
b B B O|S'O|<r' nc.:im
olojo|o >8> S|8|18|3 ©la
55|55 NENEEREEEHE RS
N ES ©o~e= SR «|2
T T 1
1 1
R SRR [T ]
9007201633737355
[1] Patrz rozdziat "Funkcje zaciskow" [5] Przetaczenie wartosci zadanych f1/f2
[2] Wbudowane zasilanie 24 V [6] Reset btedéw
[3] Prawo/Stop [7] Przekaznik sygnalizacyjny
[4] Lewo/Stop (styk zamkniety = gotowy do pracy)
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Prowadzenie kabla i ekranowanie kabla

5.5 Prowadzenie kabla i ekranowanie kabla

5.5.1 Pakiet akcesoriow z materiatami instalacyjnymi (numer katalogowy 1 824 139 5)

Do kazdej jednostki napedowej MOVIGEAR®") w wersji z odlewu cisnieniowego dostar-
czana jest z pakietem akcesoriow z materiatami instalacyjnymi dla ekranowania kabli:

+ A1: Material instalacyjny do przewodu sieciowego i hybrydowego:

2 x sprezyny ekranowania z blaszkg ekranujgca i sSrubami mocujgcymi ekran prze-
wodéw sieciowych (SNI) lub przewoddéw hybrydowych (ekran zewnetrzny).

* A2: Folia z wlasciwosciami przewodzacymi:

2 x folia z wiasciwosciami przewodzacymi do owijania plecionki ekranu. Folie z wtas-
ciwosciami przewodzacymi nalezy stosowaé w razie potrzeby.

+ B: Material instalacyjny do przewodéw sterowniczych i kabli do przesytu
danych:

3 x sprezyna ekranowania ze srubg mocujacg ekran przewodoéw sterowniczych lub
kabli do przesytu danych (STO, CAN, sygnaty binarne).

A1l: A2:
2x & M4x12
T (1.4 - 1.6 Nm) ‘
&
d
\/ )
X
B:
3x M4x10
(2.0 Nm)
!
5
3360276107

WSKAZOWKA

Nie dla kazdego wariantu instalacyjnego potrzebny jest peten pakiet dostawy.

fude

Ponizsze przyktady odnosza sie do wersji urzgdzenia z obudowg z odlewu cisnienio-
wego. Urzadzenia z obudowa z odlewu ci$nieniowego mozna zidentyfikowa¢ na pod-
stawie oznaczenia typu umieszczonego na pokrywie elektroniki, patrz rozdziat
"Budowa urzadzenia w wersji z odlewu ci$nieniowego/oznaczenie typu".

1) Wyjatek: Nie jesli zamowione zostaty wszystkie mozliwe przytacza jako wersja ztgcza wtykowego.
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Prowadzenie kabla i ekranowanie kabla

5.5.2 Ogolne mozliwosci montazu

dziatach przedstawiono popularne przyktady zastosowania oraz wazne wskazowki na

Na ponizszej ilustracji przedstawiono ogolne mozliwosci montazu: W ponizszych roz-
temat doboru i prowadzenia kabli.

9007202615037323
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5.5.3 Wskazowki na temat prowadzenia kabla i ekranowania kabla

W przypadku prowadzenia kabla i ekranowania kabla nalezy przestrzega¢ nastepuja-
cych wskazoéwek:

*  Wybdr kabla
— Jako przewodow przytgczeniowych do sieci mozna uzyé nieekranowanych prze-
wodow przytaczeniowych.

— Dla przewodéw sterowniczych nalezy stosowac ekranowanie i nalezy je uktadac
oddzielnie od przewodoéw powodujgcych zaktdcenia (np. przewodow sterujgcych
zawory magnetyczne, przewodoéw silnikowych).

— Ekran przewodu powinien posiada¢ dobre wtasciwosci EMC (wysokie ttumienie
ekranujace) i nie moze petnié¢ roli mechanicznego zabezpieczenia przewodu.

» Ekranowanie kabla — przewody sterownicze

— Potaczy¢ ekrany kabla przewodéw sterowniczych za posrednictwem zawartych
w pakiecie akcesoriéw sprezyn ekranowych z metalowg obudowg urzadzenia.
W tym celu odstoni¢ ekran kabla w strefie powierzchni mocowania ekranu.

— Alternatywnie do mocowania ekranu przewodéw sterowniczych mozna zastoso-
wac dostepne opcjonalnie dtawiki kablowe w wersji EMC, patrz rozdziat "Dtawiki
kablowe w wersji EMC".

» Uktadajgc przewody, przestrzegaé dopuszczalnych stopni zgiecia uzytych kabli.

Zalecane Na ponizszej ilustracji przedstawiono zalecane prowadzenie kabla:
prowadzenie kabla

( )

Sygnaty
binarne

€
3@\} STO STO

27021600425247627
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Alternatywne Na ponizszej ilustracji przedstawiono alternatywne prowadzenie kabla:

prowadzenie kabla
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5.6 Dfawiki kablowe w wersji EMC

5.6.1 Ekranowanie kabla (alternatywne) — przewéd sterowniczy

Zamiast sprezyn ekranowania, dla przewodéw sterowniczych (STO, sygnaty binarne)
mozna uzy¢ dostepnych opcjonalnie dtawikéw kablowych w wersji EMC do mocowania
ekranu.

3388566411

5.6.2 Montaz dtawikéw kablowych w wersji EMC

Zamontowac¢ dostarczane przez SEW-EURODRIVE dtawiki w wersji EMC zgodnie
Z ponizszg ilustracja:

2661188747
[1] Uwaga: Folie izolacyjng nalezy obciag¢, a nie zawijac.
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5.7 Ziacze wtykowe

Na schematach przytagczeniowych ztgczy wtykowych pokazana jest strona kontaktowa
przytacza.

5.7.1 Klucz oznaczeniowy
Oznaczenie ztacza wtykowego podaje sie zgodnie z nastepujacym kluczem:

x[z]o 1]2]_[ |
L Numer kolejny (opcjonalnie)
w przypadku wielu ztgczy wtykowych w jednej grupie

Numer grupy (opcjonalnie)
w przypadku wielu ztaczy wtykowych z jedng funkcja

Typ
Schemat podtaczenia ztacza wtykowego w obrebie jednej
funkgcji

Funkcja
Funkcja ztgcza wtykowego w obrebie jednej grupy

Grupa

1 = wejscie mocy

2 = wyjscie mocy

3 = enkoder

4 = magistrala Bus
5 = wejscia i wyjscia

Zacisk

5.7.2 Przewdd przytaczeniowy
Przewody przytgczeniowe nie sg zawarte w dostawie.

Kable prefabrykowane mozna zamawia¢ w firmie SEW-EURODRIVE. Opisane sg one
W ponizszych rozdziatach. W zamowieniu prosimy podawa¢ numer katalogowy i diu-
gos¢ potrzebnego kabla.

llos¢ i wersja potrzebnych kabli przytaczeniowych zalezy od wersji urzgdzenia i podta-
czanych komponentéw. Nie sg zatem potrzebne wszystkie wymienione kable.

Ponizej przedstawione zostato zobrazowanie poszczegdlnych wersji okablowania:

Kabel Diugosé Rodzaj utozenia

mozliwos¢ uzycia

w prowadniku
J Saradugost | kablowm

brak mozliwosci
w prowadniku

Q//: kablowym
j Zmienna dtugosé

Prowadzenie kabla  Uktadajac przewody, przestrzega¢ dopuszczalnych stopni zgiecia uzytych kabli. Infor-
macje znajduja sie w rozdziale "Dane techniczne / rysunki wymiarowe / ztgcze wtykowe
wraz z wtyczkg przeciwng".
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Korzystanie z prefa-
brykowanych kabli
ze ztgczem
wtykowym

Korzystanie
Z kabli innych
producentow
ze ztgczem
wtykowym

W celu spetnienia wymogow dla certyfikacji, kontroli wzorcéw konstrukcyjnych i odbio-
réow technicznych urzadzen, SEW-EURODRIVE stosuje prefabrykowane kable.
Dostepne w SEW-EURODRIVE kable spetniajg wszystkie zatozenia, wymagane dla
prawidtowego dziatania urzadzenia i podigczonych komponentéw. Analiza techniczna
urzadzenia wykonywana jest zawsze dla podstawowego urzadzenia wraz ze wszystkimi
podtaczanymi komponentami i dla uzytych kabli potgczeniowych.

Dlatego firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby stosowa¢ wytgcznie wymienione w doku-
mentacji prefabrykowane kable.

W przypadku urzadzenh ze zintegrowanymi funkcjami bezpieczenstwa wg EN 1ISO 13849
nalezy dodatkowo stosowac sie do wszystkich wymogoéw i przepiséw dotyczacych insta-
lacji i uktadania kabli, opisanych w odpowiedniej dla danego urzadzenia dokumentac;ji
na temat funkcji bezpieczenstwa.

W przypadku zastosowania kabli innych producentéw, réwniez gdy te charakteryzujg
sie takimi samymi parametrami technicznymi, firma SEW-EURODRIVE nie bierze odpo-
wiedzialnosci i nie udziela gwarancji na zachowanie okreslonych wiasciwosci urzadze-
nia i jego prawidtowego dziatania.

Jedli do podigczenia urzadzenia i dla podtgczonych komponentow uzyty zostanie kabel

innego producenta, wéwczas nalezy zapewnié, ze zachowane bedg obowigzujace prze-

pisy krajowe. Korzystajac z kabli innych producentéw nalezy zwrdci¢ uwage, ze moga

one w pewien sposob wptyng¢ na techniczne wtasciwosci urzadzenia lub zespotu urza-

dzen. Odnosi sie to w szczegdlnosci do nastepujacych wtasciwosci:

* Mechaniczne wiasciwosci (np. klasa ochronna IP, przystosowane do uzycia z pro-
wadnikiem kabla)

+  Wiasciwosci chemiczne (np. bez silikonu i bez halogenkéw, odporno$¢ na dziatanie
substancji)

+  Wiasciwosci termiczne (np. odpornosé na dziatanie temperatur, podgrzanie urzadze-
nia, klasa palnosci)

* Reakcje EMC (np. wartosci graniczne emisji zaktécen, zachowanie normatywnych
wartosci dla odpornosci na zakiécenia)

* Funkcje bezpieczenstwa (odbidr techniczny wg EN 1ISO 13849-1)

Kable innych producentéw nie zalecane wyraznie przez SEW-EURODRIVE muszag
spetnia¢ przynajmniej nastepujace normy i by¢ dopuszczone do eksploatacji wedtug
tych norm dla ztgczy wtykowych:

+ |EC 60309
+ I|[EC 61984
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5.7.3 Pozycje ztaczy wtykowych

Na ponizszej ilustracji przedstawiono dostepne pozycje ztgczy wtykowych: Zasadniczo
rozréznia sie pomiedzy ztgczami wtykowymi ze zmienng pozycjg a ztgczami wtykowymi

ze statg pozycja;:
Ztacza wtykowe Kolor Pozycja Potozenie
X5132: Cyfrowe wejscia / wyjscia - mozliwos¢ X, 2 lub 3,
wyboru nie razem z X1203_1, X1203_2
X5502: STO poma- zamocowany 3 (z lewej)
ranczowy | na state
X5503: STO poma- zamocowany 3 (z prawej)
ranczowy | na state
X1203_1: przytacze 400 V AC R czarny mozliwosé X, 2 lub 3, nie razem z X5132
wyboru
X1203_2: Przytacze 400 V AC czarny mozliwosé X, 2 lub 3, nie razem z X5132
wyboru
[1] opcjonalne wyréwnanie cisnienia | — zamocowany Zalezny od potozenia pracy
na state

1) Ztacze wtykowe X1203_1 oferowane jest réwniez pojedynczo (tzn. bez ztgcza wtykowego X1203_2).
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5.7.4 Ograniczenia w potaczeniu z wyréwnaniem cisnienia

W potaczeniu z opcjonalnym wyréwnaniem ci$nienia i potozeniem pracy M5, M6
pozycja dla ztgcza wtykowego STO obsadzana jest przez potaczenie srubowe wyrow-
nania cisnienia [1]. Ztacza wtykowe dla STO nie sg w tym przypadku mozliwe:

9007201700846347

5.7.5 Wersja ztacza wtykowego
A UWAGA!

Mozliwos¢ uszkodzenia wtyczki katowej wskutek przekrecenia bez wtyczki przeciwnej.

Zniszczenie gwintu, uszkodzenie powierzchni uszczelniajacej.

* Nie uzywaé szczypiec, aby wyregulowa¢ odpowiednio wtyczke katowa przed jej
podtaczeniem.

A UWAGA!

Mozliwe uszkodzenie wtyczki katowej wskutek czestego ustawiania.

Mozliwe uszkodzenie maszyny
+ Zigcze wtykowe ustawiac tylko podczas montazu i podtgczania jednostki napedowe;.
* Upewni¢ sie, nie dochodzi do statego poruszania ztgczem wtykowym.

Ztacza wtykowe M23 dostepne sg w nastepujacych wersjach:
* [1] Wersja ztgcza wtykowego "proste”
* [2] Wersja ztagcza wtykowego "katowe"

Po natozeniu dodatkowej czesci wtyczki mozliwe jest ustawianie wtyczki w wersji "kato-
wej" bez uzycia dodatkowego narzedzia.
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Przyktad

36028799868110603

WSKAZOWKA

(]
1 Dla wersiji MOVIGEAR® MGF..4/XT ze zwiekszonym momentem obrotowym, nie ma
mozliwosci zastosowania kabli ze ztgczami wtykowymi w potozeniu 3 w wersji "katowej".

5.7.6 Korzystanie z prefabrykowanym we wiasnym zakresie zlaczy wtykowych

WSKAZOWKA

(]
1 Ztacza do kabli mocy i kabli hybrydowych oraz odpowiednie narzedzia montazowe
mozna zamawiac¢ réwniez w firmie Intercontec.
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5.8 Obsadzenie opcjonalnych ztaczy wtykowych
A OSTRZEZENIE!

Porazenie prgdem na skutek odtgczenia lub podigczenia ztgczy wtykowych pod
napieciem.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata
» Odtaczyé napiecie sieciowe.
+ Nigdy nie odtgczac ani nie podtaczaé ztaczy wtykowych bedacych pod napieciem.

5.8.1 X1203_1i X1203_2: Przytacze 400 V AC
W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczace tego przytacza:

Funkcja

Przytacze 400 V AC do zasilania urzadzen / do wykonania dalszego obwodu

Rodzaj zasilania

M23, zastosowanie SEW, wersja SpeedTec, producent: Intercontec, typu zenskiego, pierscien kodujacy:
czarny, odporny na dotykanie

Schemat podtaczenia

2497125387
Obsadzenie
Nr Nazwa Funkcja
A L1 Przytacze sieciowe fazy L1
B L2 Przylacze sieciowe fazy L2
C L3 Przytacze sieciowe fazy L3
D n.c. Niewykorzystane
PE PE Przytacze przewodu ochronnego
1 n.c. Niewykorzystane
2 n.c. Niewykorzystane
3 n.c. Niewykorzystane
4 n.c. Niewykorzystane
5 n.c. Niewykorzystane
6 n.c. Niewykorzystane
7 n.c. Niewykorzystane
8 n.c. Niewykorzystane
9 n.c. Niewykorzystane
10 n.c. Niewykorzystane
SHLD n.c. Niewykorzystane
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Instalacja elektryczna
Obsadzenie opcjonalnych ztgczy wtykowych

Przewody W ponizszej tabeli przedstawione sg kable dostepne dla tego przytacza:
przytaczeniowe - > p
Zgodnos¢/ Typ Ditugosc¢ / | Przekroj
Kabel brzviaczeniow numer kabla rodzaj kabla /
przyia y katalo- utozenia napiecie
gowy robocze
HELU- :
KABEL® =~ Zmienny
CE: TOP-
18127460 _ ~vo_ ><
=
a—
EIEE CE: HELU- Zmienny
18133959 OO
M23, M23, Bez ha’lo' FLEX® - __-_-_-./\_-_ ’ 2
pierécien pierscien genkow | oo R 2,5 mm
kodujacy: kodujacy: /
czarny czarny HELU. A Zmienny AC 500V
UL: ®
18153267 OEL N
HELU- .
. KABEL® Zzmienny
uL: MULTI- | -
18153275  'tve 100
512
HELU- :
KABEL®  Zmienny
CE: TOP-
18127479 _ Do _ >< S
—— —— 600-PVC
i la——
al .-E CE: HELU_@ zmienny
18133067 "S55
Otw. M23, Bez halo- FLEX® - __-_-_-J\_-—\I 2
pierscierr | genkow 2,5mm
\ 611-PUR /
kodujacy:
czarny HELU- zmienny | AC 500V
UL: ®
18153283 OEL 0 N
HELU- .
. KABEL® Zzmienny
uL: MULTI- | -,
18153291 _'mve 1T
512
HELU- :
KABEL®  Zmienny
CE: TOP-
18127487 FLEX®— >— -(- S
600-PVC
HELU-
CE: ® | zmienny
18133075 "S55
M23, M23, Bezhalo- . -ve_ | __ 11070 2
pierscien pierscien genkéw | o UR 4 mm
kodujacy: kodujacy: /
czarny czarny HELU- zmienny |~ AC 500V
UL: ®
18153305 OEL 0 N
HELU- .
. KABEL® Zzmienny
ut: MULTI- | -,
18153313 [ 'tve 100
512
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Instalacja elektryczna

Obsadzenie opcjonalnych ztaczy wtykowych

Zgodnos¢/ Typ Dlugos¢ / | Przekréj
Kabel przyiaczenio numer kabla rodzaj kabla /
przyta wy katalo- utozenia napiecie
gowy robocze
HELU- .
KABEL®  Zmienny
CE: TOP-
18127495 FLEX® — <A~
600-PVC
HELU-
CE: ® | zmienny
18133083 "S55
Otw. M23, Bez halo- ®_ 77
L . FLEX 4 mm>
pierscien genkéw | o UR
kodujacy: /
czarny HELU- zmienny =~ AC 500V
UL: ®
18153321 [I9EL) <
HELU- .
. KABEL® Zzmienny
ut: MULTI- oo
18153348 FLEX®— | -~ -
512
Podtgczenie W ponizszej tabele podany jest rozktad zyt kabla o nastepujgcym numerze katalo-
kabla z otwartym gowym: 1812747 9,1813396 7,1 815328 3,18153291,18127495,1 813 398 3,
koricem 18153321 0raz1815334 8
Nazwa sygnatu Kolor zyly / oznaczenie
L1 Czarny / 1
L2 Czarny / 2
L3 Czarny /3
PE Zielony/zéity
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Instalacja elektryczna
Obsadzenie opcjonalnych ztgczy wtykowych

5.8.2 X5132: Cyfrowe wejscia / wyjscia
W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczace tego przytacza:

Funkcja

Cyfrowe wejscia / wyjcia dla: MOVIGEAR®

Rodzaj zasilania

M23, zastosowanie P 12-pinowe, wersja SpeedTec, producent Intercontec, typu zehskiego, pierscien
kodujacy 0°

Schemat podtaczenia

2264820107
Obsadzenie
Nr Nazwa Funkcja
1 DIO1 Wejscie binarne DIO1
2 DI02 Wejscie binarne DI02
3 . DI03 Wejscie binarne DI03
4 DI04 Wejscie binarne DI04
5 n.c. Niewykorzystane
6 . K1a Przekaznik sygnalizacyjny K1a
7 K1b Przekaznik sygnalizacyjny K1b
8 +24V_0O Wyjscie 24 V DC
9 0v24_0O Potencjat odniesienia 0V24
10 n.c. Niewykorzystane
11 n.c. Niewykorzystane
12 FE Wyréwnanie potencjatow / Uziemienie gtéwne
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Instalacja elektryczna
Obsadzenie opcjonalnych ztaczy wtykowych

84

Przewody W ponizszej tabeli przedstawione sg kable dostepne dla tego przytacza:
przytagczeniowe - - Sa—
Zgodnos¢ / Diugos¢ / Napiecie
Kabel przytaczeniowy Numer Rodzaj robocze
katalogowy utozenia
: . zmienn
al 1178148 7 y 6oV DC
Otw. M23,
12-stykowe,
kodowanie 0°
Podtgczenie W ponizszej tabele podany jest rozkiad zyt kabla o nastepujacym numerze katalogowym:
kabla z otwartym 1174 1457
koncem
Nazwa sygnatu Kolor zyty
DIO01 Rézowy
DI02 Szary
DI03 Czerwony
DI04 Niebieski
Zarezerwowany 26ty
K1a Zielona
K1b Fioletowy
+24V_O Czarny
0v24_0O Brazowy
Zarezerwowany Biaty
Zarezerwowany Szary / rézowy
FE Czerwony/niebieski
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Instalacja elektryczna

Obsadzenie opcjonalnych ztgczy wtykowych

5.8.3 X5502: STO

A OSTRZEZENIE!

Nie jest mozliwe wytgczenie jednostki napedowej MOVIGEAR®.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

+  Wyjscie 24 V (pin 1 i pin 3) nie moze by¢ wykorzystywane dla aplikacji bezpieczen-
stwa w potaczeniu z jednostkami napedowymi MOVIGEAR®.

*  Wejscie STO moze by¢é mostkowane tylko z przytgczem 24 V, jesli jednostka nape-
dowa MOVIGEAR® nie musi spetnia¢ zadnych funkcji bezpieczenstwa.

W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczace tego przytacza:

Funkcja

Przylacze do bezpiecznego wytaczania (STO)

Rodzaj zasilania

M12, 5-pinowe, zenskie, kodowanie A

Schemat podtaczenia

2264816267
Obsadzenie
Nr Nazwa Funkcja
1 +24V_0O Wyjscie 24 V DC
2 STO - Przytacze STO -
3 0v24_ 0O Potencjat odniesienia 0V24
4 STO + Przytacze STO +
5 zarez. Zarezerwowany
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Instalacja elektryczna

Obsadzenie opcjonalnych ztaczy wtykowych

Przewody
przytagczeniowe
WSKAZOWKA
@
1 Do tego przytacza stosowac wytgcznie kable ekranowane oraz ztgcza wtykowe, ktére
potaczg ekran z urzadzeniem odpowiednio dla wysokich czestotliwosci.
W ponizszej tabeli przedstawione sg kable dostepne dla tego przytacza:
Zgodnos¢/ | Typ kabla | Dlugosé¢/ Przekréj
Kabel przylaczeniow numer rodzaj kabla /
przyla y katalogowy ulozenia | napiecie
robocze
_ LEONI zmienny
1615206 BETAflam® .,
—145C-flex | _ __ x;_ v
2 %
HELU-® O,75/mm2
KABEL zmienny
CE/UL: MULTI- 60V DC
M12, M12, 18147402 | SPEED®- | "7
5-stykowe, 5-stykowe, 500-C-PUR
kodowanie A kodowanie A UL/CSA
CE LEONI . zmienny
y BETAflam
18124976~ 55 fex _><
2 %
HELU-® O,75/mm2
KABEL zmienny
CE/UL: MULTI- 60 vV DC
Otw. M12, 18147690 | SPEED®- | ~-7» 73
5-stykowe, 500-C-PUR
kodowanie A UL/CSA
Podtgczenie W ponizszej tabele podany jest rozkiad zyt kabla o nastepujacym numerze katalogowym:
kabla z otwartym 4812497 6,1 8147690,18127398i 1815344 5
koricem
Nazwa sygnatu Kolor zyly / oznaczenie
STO - Czarny / 1
STO + Czarny / 2
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Instalacja elektryczna
Obsadzenie opcjonalnych ztgczy wtykowych

5.8.4 X5503: STO

W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczace tego przytacza:

Funkcja

Przylacze do bezpiecznego wytaczania (STO)

Rodzaj zasilania

M12, 5-pinowe, meskie, kodowanie A

Schemat podtaczenia

2 ' /1
(\. . )
[
/LL\
3 4
5
2264818187
Obsadzenie
Nr Nazwa Funkcja
1 zarez. Zarezerwowany
2 STO - Przytacze STO -
3 zarez. Zarezerwowany
4 STO + Przytacze STO +
5 zarez. Zarezerwowany
Przewody
przytagczeniowe
WSKAZOWKA
@
1 Do tego przytacza stosowac wytgcznie kable ekranowane oraz ztgcza wtykowe, ktére
potaczg ekran z urzadzeniem odpowiednio dla wysokich czestotliwosci.
W ponizszej tabeli przedstawione sg kable dostepne dla tego przytacza:
Zgodnos¢/ | Typ kabla | Dlugosé/ | Przekroj
Kabel przviaczeniow numer rodzaj kabla /
przyia y katalogowy utozenia | napiecie
robocze
cE LEONI . zmienny
' BETAflam
18124968  ~,c0 fex ) _X
2 x
HELU-® 0,75/mm2
KABEL zmienny
CE/UL: MULTI- 60V DC
M12, M12, 18147402 SPEED®- Ty
5-stykowe, 5-stykowe, 500-C-PUR
kodowanie A kodowanie A UL/CSA
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Instalacja elektryczna
Obsadzenie opcjonalnych ztaczy wtykowych

5.8.5 Wtyczka mostkujaca STO

W przypadku zastosowania wtyczki mostkujgcej STO nie jest mozliwe wytgczenie jed-
nostki napedowej MOVIGEAR® z funkcja bezpieczenstwa.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

+  Wityczke mostkujacg STO mozna stosowac tylko wtedy, gdy jednostka napedowa
MOVIGEAR® nie musi spetnia¢ zadnych funkcji bezpieczenstwa.

Zniesienie funkcji bezpiecznego odtgczania dalszych jednostek napedowych wskutek
przeniesienia napiecia przy zastosowaniu wtyczki mostkujacej STO.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

»  Wtyczke mostkujacg STO wolno stosowac tylko wéwczas, gdy wszystkie przycho-
dzace i wychodzace potaczenia STO zostang usuniete przy jednostce napedowe).

Wtyczke mostkujacg STO mozna podtaczac do ztgcza wtykowego STO X5502 przy jed-
nostce napedowej MOVIGEAR®. Wtyczka mostkujacg STO wytacza funkcje bezpie-
czenstwa jednostki napedowej MOVIGEAR®.

Na ponizszej ilustracji przedstawiona jest wtyczka mostkujgca STO, numer katalogowy
1174 709 9:

36028798167876875

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B




Instalacja elektryczna
Podtaczanie PC

5.9 Podfaczanie PC
Potaczenie ztacza diagnostycznego [3] z komputerem PC / laptopem [1] mozna zreali-
zowac za pomocg hastepujacych opciji:
* [2] Konwerter PC-CAN z przewodem z adapterem
— Numer katalogowy konwertera PC-CAN + przewdd z adapterem: 2 821 449 8
— Numer katalogowy konwertera PC-CAN: 1 821 059 7

— Nr katalogowy kabla adaptera: 1 812 386 4

5.9.1 Przykiad podiaczenia

PC MOVIGEAR®

i (1] [3] (@@

[ (el

PC-CAN
Konwerter zigcza

3 qm Kabel adaptera
usB o SBus

(2]

27021600149923979
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C 20

6
6.1

Uruchomienie
Wskazowki dot. uruchamiania

©)

Uruchomienie
Wskazowki dot. uruchamiania

’ ’.,,

5 minut

> B> P

WSKAZOWKA

Podczas uruchamiania nalezy koniecznie przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa!

Niebezpieczenstwo obrazen na skutek braku lub uszkodzenia pokryw ochronnych.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.
« Pokrywy ochronne instalacji nalezy zamontowa¢ zgodnie z przepisami.

* Nigdy nie uruchamiaé jednostki napedowej MOVIGEAR® bez zamontowanych
pokryw ochronnych.

Porazenie pradem na skutek niebezpiecznego napiecia w skrzynce zaciskowe;.
Niebezpieczne napigcia mogq utrzymywaé sie w urzadzeniu jeszcze w 5 minut po
odtaczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Przed zdjeciem pokrywy elektroniki, jednostke napedowqg MOVIGEAR® nalezy odia-
czy¢ od sieci za pomocg odpowiedniego zewnetrznego urzadzenia odtaczajacego.

» Zabezpieczy¢ jednostke napedowg przed nieumysinym zatgczeniem napiecia
zasilajgcego.

+ Zabezpieczy¢ wat wyjsciowy przed obracaniem sie.
» Nastepnie odczeka¢ co najmniej 5 minut, zanim zostanie zdjeta pokrywa elektroniki.

Niebezpieczehstwo poparzenia o gorgce powierzchnie.
Ciezkie obrazenia ciata
* Przed dotknieciem odczeka¢, poki urzadzenia dostatecznie nie ostygna.

Btedne zachowywanie sie urzgdzen na skutek btednego ustawienia urzagdzenia.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

+ Nalezy przestrzega¢ wskazoéwek dot. uruchamiania.

* Przeprowadzenie instalacji powierzy¢ przeszkolonemu personelowi.

+ Stosowac tylko te ustawienia, ktére odpowiadajgq danej funkgciji.

UWAGA!

Btad urzadzenia 45 lub 94 wskutek odtgczenia napiecia podczas fazy inicjalizacji.

Mozliwe szkody materialne.

* Po wymianie pokrywy, przed pierwszym zataczeniem napiecia nalezy odczekac
przynajmniej 15 sekund, zanim naped zostanie ponownie odtgczony od sieci.
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Uruchomienie (‘@

Warunki uruchomienia @

WSKAZOWKA

* Przed uruchomieniem nalezy $ciggna¢ zaslepke ochronng ze wskaznikéw LED.
* Przed uruchomieniem nalezy Sciggna¢ folie ochronng z tabliczek znamionowych.
* Dla stycznika sieciowego nalezy zachowaé minimalny czas wytgczenia ok. 2 sek.

fde

WSKAZOWKA

« Aby zapewni¢ bezawaryjng prace, nie odtgcza¢ ani nie podtgczaé przewodow
sygnatowych w trakcie eksploatacji.

e

6.2 Warunki uruchomienia
Dla procedury uruchomienia wazne sg nastepujace zatozenia:

* Wiasciwe zaprojektowanie jednostki napedowe;j MOVIGEAR®. Wskazowki doty-
czace projektowania mozna znalez¢ w katalogu.

» Jednostka napedowa MOVIGEAR® jest przepisowo zainstalowana pod wzgledem
mechanicznym i elektrycznym.

* Przypadkowy rozruch napedéw uniemozliwiony jest dzieki zastosowaniu odpowied-
nich srodkéw ochronnych.

» Odpowiednie srodki ostrozno$ci pozwalajg zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.
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(‘@ Uruchomienie

6.3
6.3.1

@ Opis elementow sterujgcych

Opis elementéw sterujacych

Zestawienie elementéw sterujacych

Ponizsza ilustracja przedstawia zestawienie elementéw sterujagcych w pokrywie
elektroniki MOVIGEAR®:

[3]
18014400900736011
[1] Przetacznik DIP S1, S2
Przetacznik t1
Przetacznik 2

[2] Potencjometr wartosci zadanych f1 (pod zaslepka)
[3] Ziacze diagnostyczne (pod zaslepka)
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Uruchomienie (‘@

Opis elementow sterujgcych @

6.3.2 Potencjometr wartosci zadanych f1

UWAGA!

Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nieprawidtowego
zamontowania zaslepek na potencjometrze wartosci zadanych 1.

Uszkodzenie MOVIGEAR® pokrywy elektroniki.

+ Po ustawieniu wartosci zadanej nalezy z powrotem wkreci¢ zaslepke potencjo-
metru wartosci zadanych z uszczelka.

Potencjometr f1 ma nastepujaca funkcje: ustawianie wartosci zadanej f1:

(1]

min'] 20004 b
500 ]+t
o R < SR
() 1000t T
N ol
0 S A S S . .
01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [2]
2391261323
[1]1 Predkos$¢ obrotowa silnika
[2] Pozycja potencjometru
6.3.3 Przelacznik f2
Przetacznik f2 ma nastepujaca funkcje: ustawianie wartosci zadanej f2.
Przetacznik 2
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Wartqls'ézadanafZ 200 250 300 450 600 @ 750 1000 1250 @ 1500 1800 2000
[min™]
(predkosc¢ obrotowa
silnika)

6.3.4 Przetacznik t1

Przetgcznik t1 stuzy do ustawiania przyspieszenia MOVIGEAR®jednostki napedowe;.
Czasy rampy t1 odnosi sie zmiany wartosci zadanej predkosci obrotowe;j silnika rzedu

n = 3000 min~".
Przetacznik t1
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas rampy t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10
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Uruchomienie

C a9,

Opis przetagcznikéw DIP

©

6.4 Opis przetacznikéw DIP
6.4.1 Zestawienie
UWAGA!
Uszkodzenie przetacznikdw DIP wskutek uzycia nieodpowiedniego narzedzia.
Mozliwe szkody materialne.
* Przetgczniki DIP nalezy przetaczaé tylko za pomocg specjalnego narzedzia, np.
Srubokreta ptaskiego o szerokosci £ 3 mm.
+ Sifa, jakg mozna uzy¢ do aktywaciji przetgcznika DIP, nie moze przekroczy¢ 5 N.
Na ponizszym rysunku przedstawiono przetgczniki DIP S1 i S2:
( )
%% =X
i e
©
l
o}
®
=] |0
(=
)
|‘
0
©)
A, S
2391265547
Przetgcznik DIP S1 W ponizszej tabeli przedstawiono funkcjonalnosé¢ przetagcznikéw DIP S1:
Przetaczniki S1
ot 1 2 3 4
Czestotliwos¢ Dezaktywacja Zarezerwowany Zarezerwowany
PWM DynaStop® bez
zezwolenia
ON 8 kHz Wi Zarezerwowany Zarezerwowany
OFF 4 kHz Wyt Zarezerwowany Zarezerwowany
Przetgcznik DIP W ponizszej tabeli przedstawiono funkcjonalnos$é przetacznikow DIP S2:
S2
Przetaczniki S2
oll? 1 2 3 4
Tryb urucho- Zarezerwowany Odwroécenie Kontrola predko-
mienia kierunku obrotéw  $ci obrotowej!)
ON Expert Zarezerwowany Wt Wt
OFF Easy Zarezerwowany Wyt Wyt

D Przetacznik DIP jest aktywny tylko w trybie "Easy-Mode"
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Uruchomienie (‘@

Opis przetgcznikow DIP @

6.4.2 Opis przetacznikéw DIP

Przetgcznik DIP
S1/1

Przetaczniki DIP
S1/2

i

Przetgcznik DIP
S2/1

Przetgcznik DIP
S2/3

Przetgcznik DIP
S2/4

Ustawienie maksymalnej czestotliwosci PWM

* W przypadku ustawienia przetgcznika DIP S1/1 = "OFF", falownik MOVIGEAR® pra-
cuje z czestotliwoscig PWM 4 kHz.

* W przypadku ustawienia przetacznika DIP S1/1 = "ON", falownik MOVIGEAR® pra-
cuje z czestotliwosciag PWM 8 kHz i przetacza sie w zaleznosci od temperatury i
obcigzenia urzgdzenia z powrotem na 4 kHz.

Zwalnianie hamulca DynaStop® bez zezwolenia

W przypadku aktywnego przetacznika S1/2 = "ON" mozliwa jest dezaktywacja uktadu
DynaStop® réwniez wtedy, gdy wystepuje brak zezwolenia dla napedu.

WSKAZOWKA

Dodatkowe informacje o dezaktywowaniu uktadu DynaStop® bez zezwolenia dla
napedu mozna znalez¢ w rozdziale "Obstuga".

Ustawienie trybu uruchomienia

Przy uruchamianiu jednostek napedowych MOVIGEAR® mozna wybiera¢ w zasadzie
nastepujace tryby uruchomienia:

* W przypadku uruchomienia "Easy" (przetacznik DIP S2/1 = "OFF") jednostki nape-
dowe MOVIGEAR® uruchamia sie szybko i prosto za pomocg przetgcznika DIP S1,
S2 i przetacznika f2, t1.

* W przypadku uruchomienia "Expert" (przetagcznik DIP S2/1 = "ON") dostepny jest
rozszerzony zakres parametrow. Za pomoca oprogramowania MOVITOOLS®
MotionStudio mozna dostosowac te parametry do aplikaciji.

Odwrécenie kierunku obrotéw
Za pomocag tego przetacznika DIP mozna zmieniaé kierunek obrotéw napedu.

+ WYL, (S2/3 = OFF): Przy dodatniej wartosci zadanej naped obraca sie w prawo, przy
ujemnej w lewo.

« WL, (S2/3 = ON): Przy dodatniej wartosci zadanej naped obraca sie w lewo, przy
ujemnej w prawo.

Kontrola predkosci obrotowej (dziatajaca tylko w trybie "Easy-Mode")

» Kontrola predkosci obrotowej (S2/4 = "ON") stuzy jako ochrona napedu w przypadku
wystgpienia blokady.

* W przypadku gdy naped z uaktywniong kontrolg predkosci obrotowej (S2/4 = "ON")
zatgczony jest na granicy pradu diuzej niz 1 sekunde, zatgcza sie kontrola predkosci
obrotowej. Jednostka napedowa MOVIGEAR® sygnalizuje btgd za pomoca diody
statusowej LED. Zanim funkcja kontroli zadziata, naped musi by¢ na granicy pradu
nieprzerwanie przez czas opoéznienia.
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6.5
6.5.1

©

Uruchomienie
Uruchomienie w trybie "Easy"

Uruchomienie w trybie "Easy"
Fazy uruchamiania
1. Przestrzegac¢ koniecznie wskazowek dot. uruchomienial
2. Przetaczy¢ wszystkie komponenty w stan beznapieciowy i zabezpieczyc je zewnetrz-

nym urzadzeniem odtaczajgcym przed niezamierzonym wigczeniem zasilania.

3. Sprawdzi¢ prawidiowe podigczenie jednostki napedowej MOVIGEAR® oraz opcji,

jesli sg obecne. Nalezy stosowac sie tu do rozdziatu "Instalacja elektryczna".

4. Ustawi¢ za pomoca przetacznika DIP S2/1 = OFF tryb "Easy".

Easy-Mode
Przetgcznik DIP S2/1 = OFF
2442722699

UWAGA! Uszkodzenie przetacznikow DIP wskutek uzycia nieodpowiedniego
narzedzia.
Mozliwe szkody materialne.

* Przetgczniki DIP nalezy przetaczaé tylko za pomoca specjalnego narzedzia, np.
Srubokreta ptaskiego o szerokosci < 3 mm.

» Sita, jakg mozna uzy¢ do aktywacji przetacznika DIP, nie moze przekroczyé 5 N.

5. Ustawic pierwszg predkos$¢ obrotowg za pomocg potencjometru wartosci zadanych

f1 (aktywny, jesli "DI03" f1/f2 = "0") (ustawienie fabryczne: ok. 5).
(1]

[min] 2000%----de-bendodendihdd
L e ol e T
oy LT
I S e e e e e
v T T
0

0 1 2 3 45 6 7 8 9 10 [2]
2391261323

[1] Predkos$c¢ obrotowa silnika
[2] Pozycja potencjometru

6. Wkreci¢ zaslepke gwintowang potencjometru wartosci zadanej f1 wraz z uszczelka.

UWAGA! Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nie-
prawidtowego zamontowania zaslepek na potencjometrze wartosci zadanych 1.

Uszkodzenie MOVIGEAR® pokrywy elektroniki.

« Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanych f1 jest uszczelka,
nastepnie wkrecic¢ zaslepke.
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7. Ustawi¢ druga predkos¢ obrotowa za pomocg przetacznika f2 (aktywny, jesli "DI0O3"
(f1/£2) ="1").

Przetacznik f2

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Warto1$'(:zadanaf2 200 250 300 450 600 @750 1000 1250 1500 1800 2000
[min™"]
(predkos¢ obrotowa
silnika)

fde

WSKAZOWKA

Podczas pracy, pierwsza predkos¢ obrotowa moze by¢ zmieniania bezstopniowo za
pomoca dostepnego na zewnatrz potencjometru wartosci zadanej f1.

Predkosci obrotowe f1 i f2 moga by¢ ustawiane niezaleznie.

8. Ustawic czas rampy na przetaczniku t1 (czasy rampy odnosza sie do zmiany warto-
sci zadanej predkosci obrotowej silnika rzedu n = 3000 min‘1).

Przetacznik t1

Pozycja 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
przetacznika
Czas rampy t1 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10

[s]
9. Natozy¢ MOVIGEAR® pokrywe elektroniki na skrzynke zaciskowaq i przykreci¢ ja.

10.Wiaczy¢ napiecie sieciowe.

6.5.2 Reakcje falownika w zaleznosci od poziomu sygnatu zaciskéw

Ponizsza tabela przedstawia reakcje falownika w zaleznosci od poziomu sygnatu
zaciskow:

Reakcja Sie¢ Prawo/ Lewo/Stop f1/f2 Dioda LED
falownika L1do L3 stop "Dl0o2" "DI0O3" DRIVE
"Dlo1"
Falownik wytgczony 0 X X X Wyt
Stop 1 0 0 X Zolty
Obroty w prawo przy f1 1 1 0 0 Zielony
Obroty w lewo przy f1 1 0 1 0 Zielony
Obroty w prawo przy 2 1 1 0 1 Zielony
Obroty w lewo przy f2 1 0 1 1 Zielony
Stop 1 1 1 X Pulsuje na
zielono

0 = brak napigcia
1 = napiecie
x = dowolne
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6.6 Uruchomienie w trybie "Expert”
WSKAZOWKA

@
1 » Uruchomienie w trybie "Expert" stosowane jest tylko wowczas, gdy w trakcie uru-
chamiania konieczne jest ustawienie parametrow.

» Ponizszy rozdziat opisuje przygotowania na MOVIGEAR® falowniku w celu uak-
tywnienia trybu Expert oraz przyktad precyzyjnej regulacji parametréw.

* W jaki sposdb podiaczyc¢ MOVIGEAR® falownik w MotionStudio oraz peten prze-
glad parametréw z obszernym opisem znajduje sie w rozdziale "Parametryzacja i
diagnostyka".

6.6.1 Fazy uruchamiania

Za pomoca trybu Expert mozna rozszerzy¢ podstawowe funkcje MOVIGEAR®jednostki
napedowej poprzez wykorzystanie parametrow.

1. Przestrzegac koniecznie wskazowek dot. uruchomienia!l

2. Przetaczy¢ wszystkie komponenty w stan beznapieciowy i zabezpieczy¢ je zewnetrz-
nym urzgdzeniem odtgczajacym przed niezamierzonym wigczeniem zasilania.

3. Sprawdzi¢ prawidiowe podtgczenie MOVIGEAR®jednostki napedowej. Nalezy sto-
sowac sie tu do rozdziatu "Instalacja elektryczna".

4. Przeprowadzi¢ uruchomienie w trybie "Easy".
5. Ustawi¢ za pomocg przetgcznika S2/1 = ON tryb "Expert".

Expert-Mode
Przetgcznik DIP S2/1 = ON
2444784139

UWAGA! Uszkodzenie przetacznikow DIP wskutek uzycia nieodpowiedniego
narzedzia.

Mozliwe szkody materialne.

* Przetgczniki DIP nalezy przetaczaé tylko za pomoca specjalnego narzedzia, np.
Srubokreta ptaskiego o szerokosci < 3 mm.

+ Sita, jakg mozna uzy¢ do aktywacji przetacznika DIP, nie moze przekroczy¢ 5 N.
Natozyé MOVIGEAR® pokrywe elektroniki na skrzynke zaciskowa i przykreci¢ ja.
Podtaczy¢ komputer do MOVIGEAR® falownika.

Wiaczy¢ zasilanie MOVIGEAR® falownika.

Uruchomié MOVITOOLS® MotionStudio i wiaczy¢ MOVIGEAR® falownik.
0.Wyspecyfikowac, ktére parametry bedg zmieniane.

= © o N o
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11.Sprawdzi¢, czy te parametry sg zalezne od mechanicznych elementéw sterowni-
czych i dezaktywowaé w razie potrzeby dane elementy sterownicze, dostosowujac
kodowane bitowo pole wyboru parametru o indeksie 10096.30.

Mechaniczny Zalezne Bit Dziatanie parametru o indeksie 10096.30
element Indeks parametru Indeks (dezaktywacja mechanicznych
nastawczy (modut polecen) 10096.30 | elementéw nastawczych)
Potencjometr 10096.35 Wartos¢ 13 Bit nie ustawiony:
wartosci zadana n_f1 Ustawienie wartosci zadanej f1 na potencjometrze
zadanych f1 wartosci zadanej f1
Bit ustawiony:
Ustawienie wartosci zadanej f1 poprzez parametr
Przetacznik f2 10096.36 Wartos¢ 14 Bit nie ustawiony:
zadana n_f2 Ustawienie wartosci zadanej f2 na przetgczniku f2
Bit ustawiony:
Ustawienie wartosci zadanej f2 poprzez parametr
Przetacznik t1 8807.0 Rampa 15 Bit nie ustawiony:
rozpedowa t11 Ustawienie ramp na przetgczniku t1
8808.0 Rampa (czas rampy rozpedowej = czas rampy hamowania)
hamowania t11 . .
Bit ustawiony:
Ustawienie ramp przez parametry

12.Zmieni¢ ustalony parametr.
13.Sprawdzi¢ funkcje MOVIGEAR®jednostki napedowe;.
W razie potrzeby nalezy dostosowac ustawienie parametréw.
14.0dtaczyé komputer od MOVIGEAR® falownika.
15.Przykreci¢ z powrotem za$lepke ztgcza diagnostycznego wraz z uszczelka.

UWAGA! Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nie-
prawidtiowego zamontowania zaslepek na ztgczu diagnostycznym.

Uszkodzenie MOVIGEAR® pokrywy elektroniki.
* Przykreci¢ z powrotem zaslepke ztacza diagnostycznego wraz z uszczelka.
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6.6.2 Przykiad "precyzyjnego ustawienia wartosci zadanej f2 za pomoca MOVITOOLS®

MotionStudio”

1. Przestrzegaé koniecznie wskazéwek dot. uruchomienial
2. Uaktywni¢ tryb Expert zgodnie z rozdziatem "Uruchomienie w trybie Expert" za
pomoca przetacznika DIP S2/1 = "ON".
3. Podtaczy¢ komputer do MOVIGEAR® falownika.
4. Wigczy¢ zasilanie MOVIGEAR® falownika.
5. Uruchomi¢ MOVITOOLS® MotionStudio.
6. Zatozy¢ projekt i zdefiniowac¢ siec.
7. Skonfigurowac¢ kanat komunikacyjny na PC.
8. Przeprowadzi¢ skanowanie online.
Uzyskany zostanie ponizszy lub podobny rezultat:
5 MOVITOOLS 2 -MationStudic - [DEC] (= () o]
Project  Edit  Metwork  View  Plugin Settings  Window  Help
nDE-A B HA X [rSan a E w,
Project B EE raraeter see x4k x
u DB‘:__ 45 [Tree 2| B command peb ) w|x
[1] 'ﬂ __ri..__.“_;__._. = 'E v D parameters' Setpoints/ramp: generators | Sepoint selaction ——I
2] W DEC-Pomersecton gz D[ 2 Dy vauee Deaclivating mechanical contrl
3] E 7 :mﬂgm Fotentiometerfl ]
- Speed emos Swrilch 2
Setpoints smmVD
Foned setpoints
‘=] Terminal sssigrment
[4] B Unit funetions:
I
&
&
| Prejecs (B flesice ‘ * | Selpert salscion
| OFFUNE | B Orline unit sisius
9007201699639691

[1] Modut polecers MOVIGEAR®

[2] Modut mocy MOVIGEAR®

[3] Katalog preselekcji wartosci zadanej
[4] Pole kontrolne przetacznika 2

9. Za pomoca prawego klawisza myszy otworzy¢ menu kontekstowe MOVIGEAR®
modutu polecen [1] i wybraé punkt menu "Uruchomienie" / "Drzewo parametréw".

10.0tworzy¢ katalog "Setpoint selection" (Preselekcja wartosci zdanej) [3].

Dezaktywowac przetacznik f2, uaktywniajac pole kontrolne "Przetacznik 2" [4].

11.0tworzy¢ katalog "Setpoints" (Warto$ci zadane) [2].
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Uzyskany zostanie ponizszy lub podobny rezultat:

) MOVITOOLS E-MotionStudio - [DBC] =)l
Pregect  Edt Matwork  View  Plugin  Settings  Windew  Halp
D&-8 B aF X | [+ San @@ IRODRIVE
Project ? | BE Paremester tree =4k %
m’ CEC 45 [Tree 2| [ commendpct o - x|
= g% DEC - Command FCE =R = =5 - b
7 DBC - Fower saction & E " {8 Displsy vaiues Seapoird n_I1 berl [smm @
] - ” /50 Setocints/ s oenereioee ! 0 Setpint n_f2 Ferl [5G |
'y = Spesd ramps
[2] o Setpeints
k, Faned saspinty
& -1 Temminal assignment
. o Uk fnesione
*
2
B
&
.-‘ Projact B Hotwer . * | Seponis |

9007201699868427
Dostosowywacé wartos¢ zadang n_f2 [1] dopoty, dopdki aplikacja nie zacznie praco-
wac optymalnie, np. wartos¢ zadana parametru = 855 min".
12.0dtaczyé komputer od MOVIGEAR® falownika.
13.Przykreci¢ z powrotem za$lepke ztgcza diagnostycznego wraz z uszczelka.

UWAGA! Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nie-
prawidiowego zamontowania zaslepek na ztgczu diagnostycznym.

Uszkodzenie MOVIGEAR® pokrywy elektroniki.
* Przykreci¢ z powrotem zaslepke ztacza diagnostycznego wraz z uszczelka.
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6.7 Wylaczenie

funkcji DynaStop® przed uruchomieniem

6.7.1 Wazne wskazéwki dotyczace wytaczenia funkcji DynaStop®

NN\
777

A OSTRZEZENIE!

Funkcja DynaStop® wyltgczana jest poprzez zdjecie pokrywy elektronicznej urzadze-
nia MOVIGEAR®.

Smier¢ lub powazne obrazenia cielesne.

« Jedli wylaczenie takie dla instalacji nie jest dopuszczalne, wymagane jest przepro-
wadzenie dodatkowych czynnosci (np. mechaniczne roztgczenie witykow).

A OSTRZEZENIE!

Ryzyko porazenia pradem wskutek energii generatorowej wytwarzanej podczas ruchu
instalacji lub maszyny.

Smier¢ lub powazne obrazenia cielesne.

* Unika¢ kontaktu komory przytagczeniowej urzadzenia MOVIGEAR® z ptytkg przyta-
czeniowaq i ztgczem wtykowym.

+ Jesli nie da sie wykluczy¢ kontaktu, nalezy zapewni¢ odpowiednie pokrywy ochronne.

UWAGA!

Ryzyko uszkodzenia potaczen dla ztagczy wtykowych wskutek energii generatorowe;j
wytwarzanej podczas ruchu instalacji lub maszyny.

Mozliwe uszkodzenie maszyny.

» Aby unikng¢ uszkodzenia ztacza wtykowego (zniszczenia stykéw), w celu wylacze-
nia funkgiji DynaStop® nalezy catkowicie zdja¢ pokrywe elektroniczng MOVIGEAR®!

6.7.2 Operacje robo

1.

cze dotyczace wyltaczenia funkcji DynaStop®
Stosowac sie koniecznie do rozdziatu "Wskazowki dot. uruchomienia”!

2. Stosowac¢ sie koniecznie do rozdziatu "Wskazowki dotyczace wytaczenia funkcji

DynaStop®"!

3. Przetaczyé wszystkie komponenty w stan beznapieciowy i zabezpieczy¢ je zewnetrz-

nym urzgdzeniem odtgczajacym przed niezamierzonym wigczeniem zasilania.

4. Zdjac¢ catkowicie pokrywe elektroniczng urzadzenia MOVIGEAR®.

5. Tym samym zostanie wytgczona funkcja DynaStop® i instalacja / maszyna moze by¢

fde

poruszana mechanicznie przy uwzglednieniu wskazéwek w rozdziale "Wazne wska-
z6wki dot. wytaczenia funkcji DynaStop®".

WSKAZOWKA

Dalsze informacje na temat funkc;ji DynaStop® zawarto w rozdziatach "Praca" i "Dane
techniczne i rysunki wymiarowe".
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7.1.1

Uzytkowanie MOVITOOLS® MotionStudio
Przez MOVITOOLS® MotionStudio

Zadania

C &9,

@7

Pakiet oprogramowania umozliwia wykonanie nastepujacych zadan:
* Nawigzywanie komunikacji z urzadzeniami
*  Wykonywanie funkcji za pomocg urzadzen

Nawigzywanie komunikacji z urzadzeniami

W celu skonfigurowania komunikacji z urzadzeniami w pakiecie oprogramowania
MOVITOOLS® MotionStudio zintegrowany jest serwer komunikacyjny SEW.

Za pomocg serwera komunikacyjnego SEW konfiguruje sie kanaty komunikacyjne.
Po jednokrotnej konfiguracji urzadzenia komunikujg sie za pomocg swoich opcji komu-
nikacyjnych poprzez te kanaty komunikacyjne. Mozna uzywa¢ maksymalnie 4 kanatéw
komunikacyjnych réwnoczesnie.

MOVITOOLS® MotionStudio obstuguje nastepujgce rodzaje kanatéw komunikacyjnych:
» Szeregowe (RS-485) przez konwerter

» SBus przez konwerter

+ Ethernet

+ EtherCAT

* Fieldbus (PROFIBUS DP/DP-V1)

* Tool Calling Interface

W zalezno$ci od urzadzenia i jego opcji komunikacyjnych do dyspozyciji jest wybor tych
kanatow komunikacyjnych.

7.1.3 Wykonywanie funkcji za pomoca urzadzen

Pakiet oprogramowania zapewnia wygode przy wykonywaniu nastepujacych funkciji:
» Parametryzacja (na przyktad w drzewie parametréw urzadzenia)

* Uruchomienie

* Wizualizacja i diagnoza

* Programowanie

Aby wykonywac funkcje za pomocg urzadzen, zintegrowano w pakiecie oprogramo-
wania MOVITOOLS® MotionStudio nastepujace podstawowe komponenty:

* MotionStudio
« MOVITOOLS®
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@ Pierwsze kroki

7.2 Pierwsze kroki

7.2.1 Uruchamianie oprogramowania i zaktadanie projektu
Aby uruchomié MOVITOOLS® MotionStudio i zatozy¢ projekt, nalezy postepowac
W ponizszy sposob:
1. Uruchomi¢ MOVITOOLS® MotionStudio z menu start w Windows z nastepujacego
punktu menu:
[Start] / [Programy] / [SEW] / [MOVITOOLS®-MotionStudio] /
[MOVITOOLS®-MotionStudio]

2. Zatozy¢ projekt, okre$lajac jego nazwe i miejsce w pamieci.

7.2.2 Nawigzywanie komunikacji i skanowanie sieci
Aby nawigza¢ komunikacje za pomocg MOVITOOLS® MotionStudio i przeskanowaé
sSwWojg siec, nalezy postepowaé w ponizszy sposob:
1. Skonfigurowa¢ swoéj kanat komunikacyjny, aby skomunikowac sie ze swoimi
urzadzeniami.

2. Przeskanowac¢ swojg sie¢ (skanowanie urzadzenia). W tym celu klikng¢ na przycisk
[Rozpocznij skanowanie sieci] [1] na pasku symboli.

DE-EH © + + X DSc‘an

(1
9007200387461515

7.2.3 Dalsze informacje

WSKAZOWKA

(]
1 Szczegotowe dane potrzebne do konfiguracji kanatu komunikacyjnego znajdziesz
w rozdziale "Komunikacja SBus (CAN) przez konwerter ztgcz".
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7.2.4 Konfigurowanie urzadzen

@7

Aby skonfigurowaé urzadzenie, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

1. Zaznaczy¢ urzgdzenie w warstwie sieciowej.

2. Prawym klawiszem myszy otwérz menu kontekstowe, aby wyswietlic narzedzia

(Tools) potrzebne do skonfigurowania urzadzenia.
2 MOVITOOLS & MotianSeudia - [Project] ==
Project  E&t  Matwork  Vew Settengs  Window  Halp
De-@ @ o X (Cson 11316 B RN
Network 2| ] Teel siart page A4k X
B oo
- "% SBus General o
[1] 2% - Command PCB Create nEw project
S Riens or load & project Camparison (Cnline):
[2] a m z LP;S(T;:E:::&.TQEdabs!ﬂl!me{er e,
7 ; .
3 a -
v ke
C—
[  Show online urit status ? .
B Marage cempenent (Pear sectien]  » Jf,;é?;":,ﬂ';g;ﬂm“""hm'“"“"
Frupemu
Parameter tree [Dﬂk!l]! .
o rking with the i i e i s
Edit view | ‘!’ :I:;{ru{:lln:’iengD;Ln;r];" after starbup.
9007201974142091

(1]
[2]

Modut polecen
Modut mocy

Na tym przyktadzie przedstawione jest menu kontekstowe z narzedziami dla modutu
mocy MOVIGEAR® [2]. Tryb potaczenia to "Online", a urzadzenie zostato przeska-

nowane w warstwie sieciowej.

3. Aby skonfigurowaé urzadzenie, nalezy wybra¢ narzedzie (na przyktad "Drzewo

parametréw").
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7.3  Tryb potfaczenia
7.3.1 Przeglad

System MOVITOOLS® MotionStudio rozréznia tryby potaczenia "online" i "offline". Tryb
potaczenia jest okreslany samodzielnie przez uzytkownika. W zaleznosci od wybranego
trybu potaczenia dla okreslonego urzadzenia oferowane sg narzedzia offline lub online.

Przeglad narzedzi Oba typy narzedzi opisuje nastepujaca ilustracja:

offline / online
(1] (2] [3]
Narzedzia offline |
| Narzedzia online I
T )
XXX
M
i - [4]
9007202028586507
[1] Dysk twardy komputera przemystowego
[2] Pamiec operacyjna komputera przemystowego
[3] Komputer przemystowy PC
[4] Urzadzenie
Opis narzedzi Oba typy narzedzi opisuje nastepujaca ilustracja:
offline / online

Tools Opis

Narzedzia | Zmiany za pomoca narzedzi offline oddziatujg poczatkowo "TYLKO" na pamie¢ operacyjng

offline [2].

* Nalezy zapisac¢ projekt, aby zapamieta¢ zmiany na twardym dysku [1] komputera
przemystowego [3].

* Aby przenie$¢ zmiany na swoje urzadzenie [4], nalezy wykonac funkcje "Pobierz
(PC->urzadzenie)".

Narzedzia | Zmiany za pomoca narzedzi online oddziatujg poczatkowo "TYLKO" na urzadzenie [4].

online »  Aby przenie$¢ zmiany do pamieci operacyjnej [2], nalezy wykona¢ funkcje "Wyslij
(urzadzenie->PC)".

* Nalezy zapisac¢ projekt, aby zapamieta¢ zmiany na twardym dysku [1] komputera
przemystowego [3].
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WSKAZOWKA

« Tryb potaczenia "Online" NIE stanowi komunikatu zwrotnego o istnieniu potgczenia
z urzadzeniem ani o gotowosci urzadzenia do komunikacji. Jesli taki komunikat
zwrotny jest potrzebny, nalezy zastosowacé sie do punktu "Ustawianie cyklicznego
testu dostepnosci" w pomocy online (lub w instrukcji) systemu MOVITOOLS®
MotionStudio.

» Polecenia zarzadzania projektem (na przyktad "Pobierz", "Wyslij" itd.), stan online
urzadzenia, jak rowniez funkcja "skanowania urzgdzen" dziatajg niezaleznie od
ustawionego trybu potgczenia.

e

+ System MOVITOOLS® MotionStudio uruchamia sie w trybie potaczenia usta-
wionym przed zamknieciem.

7.3.2 Ustawienie trybu potaczenia (online lub offline)
Aby ustawic tryb potgczenia, nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:
1. Wybierz zadany tryb potaczenia:

* "Przejdz do trybu online" [1], dla funkcji (narzedzi online), ktére majg oddziatywacé
bezposrednio na urzadzenie.

* "Przejdz do trybu offline" [2], dla funkcji (narzedzi offline), kiére majg oddziatywaé
na projekt.

DE-H © + + X [*5can

1 2
9007200389198219

[1]1 Symbol "Przejdz do trybu online"
[2] Symbol "Przejdz do trybu offline"

2. Zaznaczy¢ wezet urzgdzen

3. Prawym klawiszem myszy otwdrz menu kontekstowe, aby wyswietli¢ narzedzia
(Tools) potrzebne do skonfigurowania urzadzenia.
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7.4 Komunikacja SBus (CAN) przez konwerter zfgcz

7.41 Sterowanie przez konwerter ztacz (SBus)

Poniewaz to urzadzenie obstuguje opcje komunikacji "SBus", do zastosowan przemy-
stowych mozna uzy¢ konwerter ztgcza.

Konwerter ztgcza jest dodatkowych sprzetem, ktéry mozna zamowi¢ w SEW-EURO-
DRIVE. Dzieki niemu mozna potaczy¢ komputer przemystowy z odpowiednig opcja
komunikacji w urzadzeniu.

W ponizszej tabeli przedstawiono dostepne rodzaje konwerteréw ztgcza (opcja):

Rodzaj konwertera ztacz (opcja) Nr zamow. Zakres dostawy

Pakiet PC-CAN 28214498 Konwerter PC-CAN i przewdd z adapterem

firmy SEW-EURODRIVE do potaczenia konwertera PC-CAN z falow-
nikiem MOVIGEAR®

Konwerter PC-CAN 18210597 Wchodzacy w zakres dostawy prefabryko-

firmy SEW-EURODRIVE wany przewdd nie jest przeznaczony do
uzytku z jednostkami napedowymi
MOVIGEAR® nie.

Konwerter PC-CAN IPEH 002022 | bez przewodu przytaczeniowego

PCAN-USB ISO firmy PEAK-System

Przewdéd z adapterem 1812386 4 Przewéd z adapterem do potaczenia
konwertera PC-CAN z falownikiem
MOVIGEAR®

7.4.2 Uruchamianie interfejsu USB-CAN

Przeglgd

Podtgczanie
konwertera
USB-CAN do
urzgdzenia

Ponizej znajduje sie opis, w jaki sposdb nalezy podtaczy¢ interfejs PC-CAN marki SEW
do zlgcza SBus urzgdzen uzytkownika i o czym nalezy przy tym pamietac.

Na graficznej prezentacji widoczny jest sposéb potaczenia konwertera PC-CAN [2]
poprzez ztgcze SBus z urzadzeniem [3] i komputerem PC [1]:

PC MOVIGEAR®

(1] [3] (@€

i |

PC-CAN
Konwerter ztgcza

E qw Kabel adaptera
usSB o SBus

(2]

27021600149923979

[11PC
[2] Interfejs USB-CAN z przewodem z adapterem
[3] Ztacze diagnostyczne MOVIGEAR®
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7.4.3 Konfiguracja komunikacji przez SBus

Warunkiem jest potgczenie SBus pomiedzy komputerem a urzgdzeniami, ktére majg
by¢ skonfigurowane. Mozna to uzyskaé dzieki interfejsowi USB-CAN.

Aby skonfigurowaé potaczenie SBus, nalezy postepowac w ponizszy sposéb:
1. Klikna¢ na symbol "Konfiguruj przytgcza komunikacyjne” [1] na pasku symboli.

Ne-B WO & B3| 9 = <+ M | [*scan

[1]
9007200388082827

[11 Symbol "Konfiguruj ztacza komunikacyjne"

W rezultacie otworzy sie okno "Configure communication plugs" (konfiguruj ztagcza
komunikacyjne).

] [2] (3]

Configure communication pl _ |

I—l—l V¥ Activate
fSeriaI :! COM port: 4 [USE). Baud rate: AUTO
I ..... Edit..
Senal
| Ethernet ™ Activate
4 Profibus COM port: 1, Baud rate: AUTO
STMP] it st
Bl i | Ea. |
I= Poivets
I =
E dit
; _I I~ Activate
Edit

M 0K H Abbrechen F

1166386443

[1] Pasek wyboru "trybu komunikacji"
[2] Pole kontrolne "uaktywnij"
[3] Przycisk [Edytuj]
2. Wybrac z listy wyboru [1] typ komunikacji "SBus".
W tym przyktadzie pierwszy Kanat komunikacyjny uaktywniony jest dla typu komuni-
kacji "SBus" [2].
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3. Klikng¢ na przycisk [Edit] (Edytuj) [3] w prawej czesci okna "Configure communica-
tion connections" (Konfiguruj ztacza komunikacyjne).

B x|
(1) SBus

Basic settings | Extended settings |

Baud rate: 500 KB = | (Defaul: 500 KB)

HOVITOOLSS WS ] % | Asteecten |

1166386443

Jako rezultat wyswietlone zostang ustawienia typu komunikacji "SBus".

4. W razie potrzeby zmieni¢ zadane parametry komunikacji w zaktadkach [Basic set-
tings] (Ustawienia podstawowe) i [Advanced settings] (Ustawienia rozszerzone).
Postepowacé przy tym zgodnie ze szczegétowym opisem parametrow komunikacji.
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7.4.4 Parametry komunikacji dla SBus

Ponizsza tabela przedstawia [Basic settings] (Ustawienia podstawowe) dla kanatu

komunikacyjnego SBus:

Parametry komunikacji

Opis

Wskazowka

Predkos$¢ transmisiji

Predkos¢ transmisji, z jakg komu-
nikuje sie podigczony komputer
przez kanat komunikacyjny

z urzadzeniem w sieci.

Wartosci mozliwe do usta-

wienia (dozwolona catkowita

diugos¢ przewodow):

* 500 kbodoéw (50 m)
(ustawienie domysine)

* 1 Mbod (25 m)

*  Wszystkie podtgczone urza-

dzenia musza obstugiwac te

sama predkos$¢ transmisiji.

Ponizsza tabela przedstawia [Advanced settings] (Ustawienia rozszerzone) dla kanatu

komunikacyjnego SBus:

Parametry komunikacji

Telegramy parametréw

Opis

Telegram z pojedynczym
parametrem

Wskazowka

Jest wykorzystywany, aby prze-
sta¢ pojedynczy parametr
urzadzenia.

Telegramy Multibyte

Telegram z kilkoma parametrami

Jest wykorzystywany, aby prze-
sta¢ kompletny zestaw parame-
tréw jednego urzadzenia

Timeout

Czas oczekiwania w [ms], jest
czasem oczekiwania przez urzg-
dzenie Master na odpowiedz

z urzadzenia Slave.

+ Ustawienie domysine:

* 100 ms (telegram
parametru)

* 350 ms (telegram
Multibyte)

*  Te wartos¢ nalezy zwigkszyc,
jesli przy skanowaniu sieci
nie wszystkie urzadzenia sgq
znajdowane.

Powtdrzenia

Liczba powtoérzen zapytania po
przekroczeniu timeout

Ustawienie domysine: 3
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7.5 Wykonywanie funkcji za pomoca urzadzen

7.5.1 Parametryzowanie urzadzen

Parametryzowanie urzadzen nastepuje w drzewie parametrow. Przedstawia ono
wszystkie parametry urzadzen, pogrupowane w katalogach.

Za pomocg menu kontekstowego i paska symboli mozna zarzadza¢ parametrami urza-
dzenia. Sposob odczytywania lub zmiany parametréw urzadzenia przedstawiajg poniz-
sze kroki.

7.5.2 Odczyt lub zmiana parametréw urzadzenia
Aby odczytac¢ lub zmieni¢ parametry urzadzen, nalezy postgpi¢ nastepujaco:
1. Przej$¢ do zadanego widoku (widok projektu lub widok sieci)
2. Wybra¢ zadany tryb potgczenia:
* Aby odczyta¢ lub zmieni¢ parametry bezposrednio dla urzadzenia, nalezy klik-
nac¢ ikone "Przejdz do trybu online" [1].
* Aby odczyta¢ lub zmieni¢ parametry w projekcie, nalezy klikna¢ ikone "Przejdz
do trybu offline" [2].

D& - E + 4+ X | [*Scan

(11 2
9007200389198219
[1] Symbol "Przejdz do trybu online"
[2] Symbol "Przejdz do trybu offline"
3. Wybrac¢ urzgdzenie, ktore bedzie parametryzowane.
4. Otworzy¢ menu kontekstowe i wybraé polecenie [Parameter tree] (Drzewo parametrow)

W odpowiedzi zostaje wyswietlony widok "drzewa parametrow" z prawej strony
ekranu.

5. "Drzewo parametrow" nalezy roztozy¢ az do zagdanego wezia.

2) MOVITOOLS 8 -MctianSmudic - [Project] [E=IET =5
Project  Edit MNetwork View Plugin @ Settimgs  Window  Help
= - =Lla L
DE-H B 1k % [+ Scan 18 - |
— B Faramens ree LERE
E| hNele (Trew ﬂ Dwmmemml&Mw 1‘ |
= SBu —
* NEET
= 48 O Commerd FCH = % 3 Display values Slop ramps
—- 13 imamal g =1 ‘24 Selpoints/mmp geneaton
8 1: Power section Dsqm.;mml Stop ranp 113 sl 20
Speed amps [
“ 41§ Doove et Emergency stop ramp {14 [s]
+ Te izl assignment
+ j L:mf o Ramp control functions
Famp moniioning 'Cﬂ' j
=
=]
&
| Froject B Hetwork 1 Trae Spead mnga
oHLNE ] B

4718989195
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6. Klikng¢ dwukrotnie, aby wyswietli¢ okreslong grupe parametrow urzadzen.
7. Po zmianie warto$ci numerycznych w polach wprowadzania danych nalezy je
zatwierdzi¢ przyciskiem Enter.
WSKAZOWKA
(]
1 Szczegotowe dane dotyczace parametréw urzadzen zawiera rozdziat "Parametry”.

7.5.3 Uruchamianie urzadzen (Online)

Aby uruchomi¢ urzadzenia (Online), nalezy postepowac¢ w ponizszy sposob:

1.
2.

Przejs¢ do widoku sieci.
Klikng¢ na symbol "Przejdz do trybu online" [1] na pasku narzedzi.

DE-H © - + X | [#Scan

9007200438771211
[1] Symbol "Przejdz do trybu online"

Wybra¢ urzadzenie, ktére bedzie uruchamianie.

Otworzy¢ menu kontekstowe i wybra¢ polecenie [Startup] / [Startup] (Uruchomienie /
Uruchomienie)

Jako rezultat otworzy sie asystent uruchamiania.

Nalezy postepowac wedtug wskazéwek asystenta uruchamiania i na zakonczenie
zatadowa¢ dane uruchamiania do swojego urzadzenia.
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8 Parametry

8.1 Zestawienie parametrow modutu polecen

8.1.1 Wartosci wskazan

Indeks Nazwa parametru MOVITOOLS® MotionStudio = MOVILINK® Skalowanie

Wskazanie
(zakres / ustawienie

fabryczne)

Parametry modutu polecen \ wartosci wskazan \ stan urzadzenia

Stan urzadzenia

8310.0 Tryb pracy [Tekst]

10095.1 Tryb uruchamiania [Tekst]

Przetaczniki DIP

9621.10, bit 0 Pozycja przetacznika DIP S1/1 [Pole bitu]

9621.10, bit 1 Pozycja przetacznika DIP S1/2 [Pole bitu]

9621.10, bit 2 Pozycja przetacznika DIP S1/3 [Pole bitu]

9621.10, bit 3 Pozycja przetacznika DIP S1/4 [Pole bitu]

9621.10, bit 4 Pozycja przetacznika DIP S2/1 [Pole bitu]

9621.10, bit 5 Pozycja przetacznika DIP S2/2 [Pole bitu]

9621.10, bit 6 Pozycja przetacznika DIP S2/3 [Pole bitu]

9621.10, bit 7 Pozycja przetacznika DIP S2/4 [Pole bitu]

Przetacznik f2, t1

10096.27 Pozycja przetacznika 2 0,1,2,-10

10096.29 Pozycja przetacznika t1 0,1,2,-10

Parametry modutu polecen \ wartosci wskazan \ analogowe wartosci zadane

10096.28 Pozycja potencjometru wartosci zadanych f1 | 0 — 10 1 jednostka = 0,001

Parametry modutu polecen \ wartosci wskazan \ wejs¢ binarnych

Wejscia binarne

10096.34 Konfiguracja zaciskéw [Tekst]

8334.0, bit 1 Status wejscia binarnego DI01 [Pole bitu]

8334.0, bit 2 Status wejscia binarnego DI02 [Pole bitu]

8334.0, bit 3 Status wejscia binarnego DIO3 [Pole bitu]

8334.0, bit 4 Status wejscia binarnego DI04 [Pole bitu]

8335.0 Funkcja wejscia binarnego DI01 [Tekst]

8336.0 Funkcja wejscia binarnego DI02 [Tekst]

8337.0 Funkcja wejscia binarnego DI03 [Tekst]

8338.0 Funkcja wejscia binarnego DI04 [Tekst]

Parametry modutu polecen \ wartosci wskazan \ Wyjscia binarne

[Tekst] Wyjscie binarne patrz modut mocy
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Indeks Nazwa parametru MOVITOOLS® MotionStudio | MOVILINK® Skalowanie
Wskazanie
(zakres / ustawienie
fabryczne)
Parametry modutu polecen \ wartosci wskazan \ dane urzadzen
Poziom polecen
— Rodzina urzadzen [Tekst]
9701.1, 9701.2, 9701.3, Nazwy urzadzen [Tekst]
9701.4,9701.5
9823.1, 9823.2, 9823.3, Sygnatura urzadzenia [Tekst]
9823.4,9823.5
9701.30 Oprogramowanie sprzetowe poziomu [Tekst]
polecen
9701.31 Oprogramowanie sprzetowe stanu poziomu | [Tekst]
polecen
Dezaktywacja mechanicznych elementéw nastawczych
10096.30, bit 13 Potencjometr f1 [Pole bitu]
10096.30, bit 14 Przetgcznik f2 [Pole bitu]
10096.30, bit 15 Przetacznik t1 [Pole bitu]
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8.1.2 Parametry z mozliwosciag modyfikowania

Miejsce zapisu

i

WSKAZOWKA

Nastepujgce parametry zapisywane sg w jednostce
napedowe;.

Jesli np. w przypadku interwencji serwisowej nastepuje
wymiana jednostki napedowej, nalezy ponownie dokonaé
ewentualnych zmian w tychze parametrach.

W przypadku wymiany pokrywy elektroniki zmiany te

pozostang zachowane.

Pokrywa
elektroniczna

Jednostka
napedowa

Wartosci zadane / integratory

Indeks

Nazwa parametru

MOVITOOLS® MotionStudio
Wskazanie
(zakres / ustawienie fabryczne)

MOVILINK® Skalowanie

Parametry modutu polecenia \ wartosci zadane/integratory \ preselekcja wartosci zadanych

Dezaktywacja mechanicznych elementéw nastawczych

10096.30, bit 13 Potencjometr wartosci zadanych f1 |« 0 = aktywne

* 1 = nieaktywne
10096.30, bit 14 Przetgcznik 2 + 0= aktywne

* 1= nieaktywne
10096.30, bit 15 Przetacznik t1 + 0= aktywne

* 1= nieaktywne

Parametry modutu polecenia \ wartosci zadane/integratory \ liniowa zmiana predkosci obrotowych

8807.0
8808.0

t11 rampa rozpedowa

t11 rampa hamujaca

0,00 — 1,00 — 60,00 [s]
0,00 — 1.00 — 60,00 [s]

1 jednostka = 0,001 s
1 jednostka = 0,001 s

Parametry modutu polecenia \ wartosci zadane/integratory \ wartosci zadane

10096.35
10096.36

Warto$¢ zadana n_f1

Wartos¢ zadana n_f2

0,00 — 1500.00 — 2000,00 [min~"]
0,00 — 200.00 — 2000,00 [min~"]

1 jedn. = 0,001 min~"
1 jedn. = 0,001 min~"

Parametry modutu polecenia \ wartosci zadane/integratory \ state wartosci zadane

8489.0 Stata warto$¢ zadana n0 —2000,00 — 200,00 —2000,00 [min‘1] 1 jedn. = 0,001 min~"
8490.0 Stata warto$¢ zadana n1 = 2000,00 — 750,00 — 2000,00 [min‘1] 1 jedn. = 0,001 min~"
8491.0 Stata warto$¢ zadana n2 —2000,00 — 1500,00 — 2000,00 [min~"] 1 jedn. = 0,001 min~"
10096.31 Stata warto$¢ zadana n3 —2000,00 - 2000,00 [min‘1] 1 jedn. = 0,001 min~"

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B




Parametry (‘@

Zestawienie parametrow modutu polecen @
Funkcje zaciskéw
Indeks Tekst MOVITOOLS® MotionStudio MOVILINK® Skalowanie
Wskazanie

(zakres / ustawienie fabryczne)

Parametry modutu polecen \ funkcje zaciskéw \ wejscia binarne

10096.34 Konfiguracja zaciskow » 0 = konfiguracja przetgczania warto$ci zadanych, lewo/stop.
prawo/stop

» 1 = konfiguracja statej wartosci zadanej 2, statej wartos$ci zadanej 1,
zezwolenia/zatrzymania

» 2 = konfiguracja przetaczania wartosci zadanych, /zew. Zaciski,
zezwolenie/stop

* 3 = potencjometr silnika w prawo

* 4 = potencjometr silnika w lewo

8334.0, bit 1 Status wejscia binarnego DI01 [Pole bitu]

8334.0, bit 2 Status wejscia binarnego DI02 [Pole bitu]

8334.0, bit 3 Status wejscia binarnego DI03 [Pole bitu]

8334.0, bit 4 Status wejscia binarnego DI04 [Pole bitu]

8335.0 Funkcja wejscia binarnego DI01 Prawo/stop (ustawienie fabryczne)

8336.0 Funkcja wejscia binarnego DI02 Lewo/stop (ustawienie fabryczne)

8337.0 Funkcja wejscia binarnego DI03 Przetgczanie wartosci zadanych (ustawienie fabryczne)
8338.0 Funkcja wejscia binarnego DI04 Reset (stata funkcja)

Parametry modutu polecen \ funkcje zaciskow \ wyjscia binarne

[Tekst] Wyjscie binarne DOO01 patrz modut mocy

Funkcje urzgqdzenia

Indeks Nazwa parametru MOVITOOLS® MotionStudio MOVILINK Skalowanie
Wskazanie
(zakres / ustawienie fabryczne)

Parametry modutu polecen \ funkcje urzadzenia \ Setup

8594.0 Ustawienie fabryczne + 0=nie
« 1= Standard
* 2 =stan fabryczny
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8.2 Zestawienie parametréow modufu mocy
8.2.1 Wartosci wskazan
Indeks Nazwa parametru MOVITOOLS® MotionStudio | MOVILINK® Skalowanie
Wskazanie
(zakres / ustawienie
fabryczne)
Parametry modutu mocy \ wartosci wskazan \ Wartosci procesowe
Wartosci rzeczywiste napedu
8318.0 Rzeczywista predko$¢ obrotowa [min‘1] ‘ 1 jedn. = 0,001 min~"!
8501.0 Wskazanie uzytkownika [Tekst]
Wartosci pradéw wyjsciowych
8321.0 Wyjsciowe pozorne natezenie pradu [% IN] 1 jedn. = 0,001 %ly
8322.0 Warto$¢ skuteczna pradu wyjsciowego [%] 1 jednostka = 0,001 %
8326.0 Wyjsciowe pozorne natezenie pradu [A] 1 jednostka = 0,001 A
Wartosci rzeczywiste dla urzadzenia
8325.0 Napiecie obwodu posredniego V] 1 jednostka = 0.001 V
8730.0 Obcigzenie urzadzenia [%] 1 jednostka = 0,001 %
8327.0 Temperatura radiatora [°C] 1 jednostka =1 °C
Status silnika
8323.0 Obcigzenie silnika [%] 1 jednostka = 0,001 %
9872.255 Temperatura silnika [°C] 1jedn. = 1078 °C
Parametry modutu mocy \ wartosci wskazan \ Stan urzadzenia
Stan urzadzenia
9702.2 Status modutu mocy [Tekst]
9702.7 Stan napedu [Tekst]
9702.5 Kod btedu [Tekst]
100711 Kod btedu uzupetniajacy [Tekst]
10404.5 Zrédto btedu [Tekst]
Dane statystyczne
8328.0 Czas pracy [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h
8329.0 Czas stanu zezwolenia [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h
8330.0 Praca [kWh] 1 jednostka = 1Ws =
1/3600000
Parametry modutu mocy \ wartosci wskazan \ Wyjscia binarne
Wyjscia binarne
8349.0, bit 1 Wyjscie binarne DOO01, stan [Pole bitu]
(przekaznik sygnalizacyjny K1)
8350.0 Wyjscie binarne DO01, funkcja [Tekst]
(przekaznik sygnalizacyjny K1)
Parametry modutu mocy \ wartosci wskazan \ Dane urzadzenia
Urzadzenie podstawowe
9701.10 Rodzina urzadzen [Tekst]
9701.11 Rozpoznawanie wariantéw [Tekst]
9701.1 - 9701.5 Nazwa urzgdzenia [Tekst]
10204.2 Wersja wykonania urzadzenia [Tekst]
9823.1 — 9823.5 Sygnatura urzadzenia [Tekst]
8361.0 Prad znamionowy urzadzenia (skuteczny) | [A] 1 jednostka = 0,001 A
10079.9 Wielkos¢ silnika [Tekst]
9610.1 Moment znamionowy silnika [Nm] 1jedn. =

0,00001 Nm (107°)
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Indeks Nazwa parametru MOVITOOLS® MotionStudio = MOVILINK® Skalowanie

Wskazanie

(zakres / ustawienie

fabryczne)
Oprogramowanie sprzetowe urzadzenia podstawowego
9701.30, 9701.31 Oprogramowanie sprzetowe urzgdzenia [Tekst]

podstawowego

Parametry modutu mocy \

wartosci wskazan \ dane przektadni:

10079.3

Przetozenie przektadni "licznik" [Tekst]
(tylko w potaczeniu z jednostkami
napedowymi MOVIGEAR®)

10079.4

Przetozenie przektadni "mianownik" [Tekst]
(tylko w potaczeniu z jednostkami
napedowymi MOVIGEAR®)

10079.5

Przetozenie przektadni [Tekst]
(tylko w potaczeniu z jednostkami
napedowymi MOVIGEAR®)

Liczba stopni przektadni [Tekst]
(tylko w potaczeniu z jednostkami
napedowymi MOVIGEAR®)

Parametry modutu mocy \

wartosci wskazan \ pamieci bledéw 0-4 \ pamieci btedéw t-0

Status btedéw

8366.0 Btad t-0 kod btedu [Tekst]

100721 Bfad t-0 uzupetniajacy kod btedu [Tekst]

8883.0 Bfad t-0 wewnetrzny [Tekst]

10404.6 Zrédto btedu t-0 [Tekst]

Wartosci rzeczywiste napedu

8401.0 Rzeczywista predkos$é obrotowa t-0 [min~"] 1 jedn. = 0,001 min~"

8406.0 Pozorny prad wyjsciowy t-0 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8411.0 Wyjsciowy prad skuteczny t-0 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8416.0 Obciazenie urzadzenia t-0 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8441.0 Obciazenie silnika t-0 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8421.0 Napiecie obwodu posredniego t-0 V] 1 jednostka = 0,001 V

Stan urzadzenia

8391.0 Stan modutu mocy t-0 [Tekst]

8426.0 Liczba godzin wigczenia t-0 [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h

8431.0 Liczba godzin odblokowania t-0 [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h

10083.1 Praca t-0 [kWh] 1 jednostka = 1Ws =
1/3600000

Temperatury

8396.0 Temperatura radiatora t-0 [°C] 1 jednostka = 1 °C

10070.1 Temperatura silnika t-0 [°C] 1jedn. = 1078 °C

Parametry modutu mocy \

wartosci wskazan \ pamieci bledéw 0-4 \ pamieci btedow t-1

Status btedéw

8367.0 Btad t-1 kod btedu [Tekst]

10072.2 Bfad t-1 uzupetniajacy kod btedu [Tekst]

8884.0 Bfad t-1 wewnetrzny [Tekst]

10404.7 Zrédto btedu t-1 [Tekst]

Wartosci rzeczywiste napedu

8402.0 Rzeczywista predkos¢ obrotowa t-1 [min‘1] 1 jedn. = 0,001 min~"
8407.0 Pozorny prad wyjsciowy t-1 [%] 1 jednostka = 0,001 %
8412.0 Wyjsciowy prad skuteczny t-1 [%] 1 jednostka = 0,001 %
8417.0 Obcigzenie urzadzenia t-1 [%] 1 jednostka = 0,001 %
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Parametry modutu mocy \

wartosci wskazan \ pamieci bledéw 0-4 \ pamieci btedéw t-2

Indeks Nazwa parametru MOVITOOLS® MotionStudio | MOVILINK® Skalowanie
Wskazanie
(zakres / ustawienie
fabryczne)
8442.0 Obciazenie silnika t-1 [%] 1 jednostka = 0,001 %
8422.0 Napigcie obwodu posredniego t-1 V] 1 jednostka = 0,001 V
Stan urzadzenia
8392.0 Status modutu mocy t-1 [Tekst]
8427.0 Liczba godzin wigczenia t-1 [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h
8432.0 Liczba godzin odblokowania t-1 [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h
10083.2 Praca t-1 [kWh] 1 jednostka = 1Ws =
1/3600000
Temperatury
8397.0 Temperatura radiatora t-1 [°C] 1 jednostka =1 °C
10070.2 Temperatura silnika t-1 [°C] 1jedn. = 1078 °C

Status btedoéw

Parametry modutu mocy \

wartosci wskazan \ pamieci bledow 0-4 \ pamieci btedéw t-3

8368.0 Btad t-2 kod btedu [Tekst]

10072.3 Bfad t-2 uzupetniajgacy kod btedu [Tekst]

8885.0 Bfad t-2 wewnetrzny [Tekst]

10404.8 Zrédto btedu t-2 [Tekst]

Stan wejscia-wyjscia

Wartosci rzeczywiste napedu

8403.0 Rzeczywista predkos$é obrotowa t-2 [min~"] 1 jedn. = 0,001 min~"

8408.0 Pozorny prad wyjsciowy t-2 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8413.0 Wyjséciowy prad skuteczny t-2 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8418.0 Obciazenie urzadzenia t-2 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8443.0 Obciazenie silnika t-2 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8423.0 Napiecie obwodu posredniego t-2 V] 1 jednostka = 0,001 V

Stan urzadzenia

8393.0 Status modutu mocy t-2 [Tekst]

8428.0 Liczba godzin wiaczenia t-2 [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h

8433.0 Liczba godzin odblokowania t-2 [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h

10083.3 Praca t-2 [kWh] 1 jednostka = 1Ws =
1/3600000

Temperatury

8398.0 Temperatura radiatora t-2 [°C] 1 jednostka = 1 °C

10070.3 Temperatura silnika t-2 [°C] 1jedn. = 1078 °C

Status btedéw

120

8369.0 Btad t-3 kod btedu [Tekst]

10072.4 Bfad t-3 uzupetniajacy kod btedu [Tekst]

8886.0 Bfad t-3 wewnetrzny [Tekst]

10404.9 Zrédto btedu t-3 [Tekst]

Wartosci rzeczywiste napedu

8404.0 Rzeczywista predko$¢ obrotowa t-3 [min‘1] 1 jedn. = 0,001 min~"
8409.0 Pozorny prad wyjsciowy t-3 [%] 1 jednostka = 0,001 %
8414.0 Wyjsciowy prad skuteczny t-3 [%] 1 jednostka = 0,001 %
8419.0 Obcigzenie urzadzenia t-3 [%] 1 jednostka = 0,001 %
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Indeks Nazwa parametru MOVITOOLS® MotionStudio | MOVILINK® Skalowanie
Wskazanie
(zakres / ustawienie
fabryczne)
8444.0 Obciazenie silnika t-3 [%] 1 jednostka = 0,001 %
8424.0 Napigecie obwodu posredniego t-3 V] 1 jednostka = 0,001 V
Stan urzadzenia
8394.0 Status modutu mocy t-3 [Tekst]
8429.0 Liczba godzin wigczenia t-3 [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h
8434.0 Liczba godzin odblokowania t-3 [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h
10083.4 Praca t-3 [kWh] 1 jednostka = 1Ws =
1/3600000
Temperatury
8399.0 Temperatura radiatora t-3 [°C] 1 jednostka =1 °C
10070.4 Temperatura silnika t-3 [°C] 1jedn. = 1078 °C

Parametry modutu mocy \

wartosci wskazan \ pamieci btedow 0-4 \ pamieci btedéw t-4

Status btedoéw

8370.0 Btad t-4 kod btedu [Tekst]

10072.5 Bfad t-4 uzupetniajacy kod btedu [Tekst]

8887.0 Bfad t-4 wewnetrzny [Tekst]

10404.10 Zrédto btedu t-4 [Tekst]

Wartosci rzeczywiste napedu

8405.0 Rzeczywista predkos¢ obrotowa t-4 [min‘1] 1 jedn. = 0,001 min~"

8410.0 Pozorny prad wyjsciowy t-4 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8415.0 Wyjsciowy prad skuteczny t-4 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8420.0 Obcigzenie urzadzenia t-4 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8445.0 Obciagzenie silnika t-4 [%] 1 jednostka = 0,001 %

8425.0 Napigecie obwodu posredniego t-4 V] 1 jednostka = 0.001 V

Stan urzadzenia

8395.0 Status modutu mocy t-4 [Tekst]

8430.0 Liczba godzin wigczenia t-4 [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h

8435.0 Liczba godzin odblokowania t-4 [h] 1 jednostka = 1 min =
1/60 h

10083.5 Praca t-4 [kWh] 1 jednostka = 1Ws =
1/3600000

Temperatury

8400.0 Temperatura radiatora t-4 [°C] 1 jednostka =1 °C

10070.5 Temperatura silnika t-4 [°C] 1jedn. = 1078 °C
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8.2.2 Parametry z mozliwosciag modyfikowania
Miejsce zapisu

i

WSKAZOWKA

Nastepujgce parametry zapisywane sg w jednostce
napedowe;.

Jesli np. w przypadku interwencji serwisowej nastepuje
wymiana jednostki napedowej, nalezy ponownie dokonaé
ewentualnych zmian w tychze parametrach.

W przypadku wymiany pokrywy elektroniki zmiany te
pozostang zachowane.

Pokrywa
elektroniczna

Jednostka
napedowa

Wartosci zadane / integratory

Indeks

Nazwa parametru
Wskazanie
(zakres / ustawienie
fabryczne)

MOVITOOLS® MotionStudio

MOVILINK® Skalowanie

Parametry modutu mocy \ wartosci zadane/integratory \ kontrola wartosci zadanych

Wartos¢ zadana — funkcja zatrzymania

8578.0 Warto$¢ zadana — funkcja zatrzymania o 0=wyl

e 1=wh
8579.0 Warto$é zadana zatrzymania 160 — 500 [min~"] 1 jedn. = 0,001 min~"
8580.0 Offset startu 0 — 30— 500 [min~"] 1 jedn. = 0,001 min~"

Parametry modutu mocy \ wartosci zadane/integratory \ liniowa zmiana predkosci obrotowej

Sygnat zatrzymania liniowo zmienny

8476.0
8477.0

Rampa zatrzymania t13 0,0 —2,0-2000,0 [s]

. Sygnat liniowo zmienny zatrzymania 0,0 — 2.0 —2000,0 [s]

awaryjnego t14

1 jednostka = 0,001 s
1 jednostka = 0,001 s

Funkcje kontrolne ramp

8928.0 Kontrola sygnatu liniowo zmiennego e 0=wyl
« 1=wh

Parametry modutu mocy \ wartosci zadane/integratory \potencjometr silnika

8486.0 Rampa t3 rozpedowa 0,2 — 20,0 — 2000,0 [s] 1 jednostka = 0,001 s
8487.0 Rampa t3 hamujaca 0,2 — 20,0 — 2000,0 [s] 1 jednostka = 0,001 s
8488.0 Zapis ostatniej wartosci zadanej « 0=nie

+ 1=tak
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Dane napedu

UWAGA!

Ryzyko uszkodzenia jednostki napedowej MOVIGEAR®.

Mozliwe uszkodzenie maszyny!

* Przed zmiang granicy momentu obrotowego nalezy skonsultowac¢ sie z firmg

SEW-EURODRIVE.
Indeks Nazwa parametru MOVITOOLS® MotionStudio | MOVILINK® Skalowanie
Wskazanie
(zakres / ustawienie

fabryczne)

Parametry modutu mocy \ dane napedu \ parametry silnika

Tryb pracy silnika

8574.0 Tryb pracy (warto$¢ wskazania)

+ 16 =Serwo
18 =Serwo & IPOS

Kierunek obrotéw silnika

8537.0 Odwrécenie kierunku obrotéw e 0=wyt
(warto$¢ wskazania) o 1=wh
Modulacja
8827.0 Czestotliwosé PWM (warto$¢ wskazania) * 0=4kHz
+ 1=8kHz
Parametry modutu mocy \ dane napedu \ funkcje kontrolne
Nadzor predkosci obrotowej
8557.0 Nadzér predkosci obrotowej « 0=wyh
* 1= poprzez silnik
* 2 =poprzez generator
» 3 = poprzez silnik/generator
8558.0 Czas opoznienia kontroli predkosci 0,00 — 1,00 — 10,00 [s] 1 jednostka = 0,001 s

obrotowej

Parametry modutu mocy \ dane napedu \ wartosci graniczne

Ograniczenia wartosci zadanych

8516.0 Minimalna predkos¢ obrotowa

0,0 — 200.0 — 2000,0 [min~"] | 1 jedn. = 0,001 min™"

8517,0 Maksymalna predko$c¢ obrotowa

0,0 — 200,0 — 2000.0 [min~"] | 1 jedn. = 0,001 min~"

Ograniczenia napedu

8518.0 Granica pradu

W potaczeniu z mechatro-
niczna jednostka napedowa
MOVIGEAR®:

0 — 250 — 400 [%IN]

1 jedn. = 0,001 %ly

W potaczeniu z silnikiem
komutowanym elektro-
nicznie DRC:

0 — 250 — 300 [%lN]

1 jedn. = 0,001 %ly

9951.3 Skuteczna granica pradu

Tylko w potaczeniu

z mechatroniczng jednostka
napedowa MOVIGEAR®:

0 —400 [%IN]

1 jedn. = 0,001 %ly

8688.0 Granica momentu obrotowego
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W potaczeniu z mechatro-
niczng jednostka napgedowa
MOVIGEAR®:

0 — 250 — 400 [%IN]

1 jedn. = 0,001 %ly

W potaczeniu z silnikiem
komutowanym elektro-
nicznie DRC:

0 — 250 — 300 [%IN]

1 jedn. = 0,001 %ly
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Funkcje zaciskow

Indeks

Nazwa parametru

MOVITOOLS® MotionStudio | MOVILINK® Skalowanie

Wskazanie
(zakres / ustawienie
fabryczne)

Parametry modutu mocy \ rozktad wyprowadzen \ wyjscia binarne

8349.0, bit 1

8350.0

Wyjscie binarne DOO01 stanu
(przekaznik sygnalizacyjny K1)

| Wyjécie binarne DOO01 funkii
(przekaznik sygnalizacyjny K1)

[pole bitu]

0 = brak funkcji
1 = /usterka

2 = gotowy do pracy

3 = stopien wyjsciowy mocy wt.

4 = pole wirujgce wt.

5= hamulec otwarty

6 = hamulec zamkniety

7 = zatrzymanie silnika

8 = zarezerwowany

9 = komunikat odniesienia obrotéw

10 = komunikat przedziatu predkosci obrotowej
11 = komunikat poréwnania wartosci zadanej
Z rzeczywistg

12 = komunikat o wartosci pradu

13 = komunikat Imax

14 = ostrzezenie obcigzenie silnika 1

19 = IPOS w pozycji

20 = IPOS odniesione

21 = wejscie IPOS

22 = /zakiécenie IPOS

27 = STO — bezpieczne odigczanie momentu
obrotowego

34 = bit danych procesowych
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Funkcje diagnostyki

Indeks

Nazwa parametru

MOVITOOLS® MotionStudio
Wskazanie
(zakres / ustawienie fabryczne)

Parametry modutu mocy \ funkcje diagnostyki \ komunikaty odniesienia

MOVILINK®
Skalowanie

Komunikat dot. wartosci predkosci obrotowej

e 1=n>nref

8539.0 Wartos$¢ referencyjna predkosci obrotowe;j 0,0 ... 1500,0 ... 2000,0 [min‘1] 1 jedn. = 0,001 min~"
8540.0 Histereza 0,0 ... 100,0 ... 500,0 [min~"] 1 jedn. = 0,001 min~"
8541.0 Czas opdznienia 0,0..1,0...9,0[s] 1 jednostka = 0,001 s
8542.0 Komunikat = "1" przy: * O0=n<nref

Komunikat przedziatu predkosci obrotowej

1=n=n_zadana

8543.0 Srodek przedziatu 0...1500 ... 2000 [min‘1] 1 jedn. = 0,001 min~"
8544.0 Szerokos¢ przedziatu 0 ... 2000 [min~"] 1 jedn. = 0,001 min~"
8545.0 Czas opdznienia 0..1..9]s] 1 jednostka = 0,001 s
8546.0 Komunikat = "1" przy: « 0=wewnatrz

* 1=nazewnatrz
Poréwnanie zadanej i rzeczywistej predkosci obrotowej
8547.0 Histereza 1...100 ... 300 [min~"] 1 jedn. = 0,001 min~"
8548.0 Czas opdznienia 0..1..9]s] 1 jednostka = 0,001 s
8549.0 Komunikat = "1" przy: + 0=n<>n_zadana

Komunikat o wartosci pradu

8550.0 Wartos$¢ referencyjna pradu 0 ... 100 ... 400 [%] 1 jednostka = 0,001%
8551.0 Histereza 0..5...30[%] 1 jednostka = 0,001%
8552.0 Czas opdznienia 0..1..9]s] 1 jednostka = 0,001 s
8553.0 Komunikat = "1" przy: o 0=l<Iref
o 1=1>Iref
Komunikat Imax
8554.0 Histereza 5 ... 50 [%] 1 jednostka = 0,001%
8555.0 Czas opdznienia 0..1..9]s] 1 jednostka = 0,001 s
8556.0 Komunikat = "1" przy: « 0=I=Imax
+ 1=l1<lImax
Funkcje sterownicze
Indeks Nazwa parametru MOVITOOLS® MotionStudio = MOVILINK Skalowanie
Wskazanie
(zakres / ustawienie
fabryczne)
Parametry modutu mocy \ funkcje sterownicze \ funkcja hamulca
8584.0 Funkcja hamulca o 0=wyh
« 1=wh
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Funkcje urzgdzenia

Parametry modutu mocy \ funkcje urzadzenia \ Setup

8594.0 Ustawienie fabryczne

8595.0 . Blokada parametrow

0 = nie

1 = Standard

2 = stan fabryczny
0 = nie

1 =tak

Parametry modutu mocy \ funkcje urzadzenia \ kontrola btedéw

Programowalne reakcje

9729.16 Reakcja na zewn. Btad » 0 = brak reakgji
* 1 =tylko wskazanie
* 2 =blokada stopnia wyj$ciowego/zablokowany
» 3 = zatrzymanie awaryjne/zablokowany
* 4 = zatrzymanie/zablokowany
+ 5 =blokada stopnia wyj$ciowego/oczekuje
+ 6 = zatrzymanie awaryjne/oczekiwanie
» 7 = zatrzymanie/oczekiwanie
9729.4 Reakcja na zanik fazy sieci * 0 = brak reakgji
» 1 = tylko wskazanie
* 2 =blokada stopnia wyj$ciowego/zablokowany
» 3 = zatrzymanie awaryjne/zablokowany
* 4 = zatrzymanie/zablokowany
» 5 =blokada stopnia wyj$ciowego/oczekuje
* 6 = zatrzymanie awaryjne/oczekiwanie
» 7 = zatrzymanie/oczekiwanie
9729.9 Reakcja na komunikat TF 0 = brak reakcji

Potwierdzenie btedu

1 = tylko wskazanie

2 = blokada stopnia wyjsciowego/zablokowany
3 = zatrzymanie awaryjne/zablokowany

4 = zatrzymanie/zablokowany

5 = blokada stopnia wyjsciowego/oczekuje

6 = zatrzymanie awaryjne/oczekiwanie
7 = zatrzymanie/oczekiwanie

8617.0 Reczny reset + 0=nie
« 1=tak

Parametry modutu mocy \ funkcje urzadzenia \ skalowanie wartosci rzeczywistej predkosci obrotowej
8747.0 Wspétczynnik skalowania wskazania 1-65535

uzytkownika — licznik
8748.0 Wspoétczynnik skalowania wartosci 1-65535

uzytkownika — mianownik
8772.0 Jednostka uzytkownika [Tekst]
8773.0 Jednostka uzytkownika [Tekst]
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8.3 Opis parametréow modutu polecen

8.3.1

Wartosci wskazan

Parametry modutu polecen \ warto$ci wskazan \ stan urzgdzenia

Tryb pracy
indeks 8310.0

Tryb uruchomienia,
indeks 10095.1

Potozenie prze-
facznikéw DIP S1,
S2 indeks 9621.10

Potozenie
przetgcznika 2,
indeks 10096.27

Parametr
pofozenia
przetgcznika t1,
indeks 10096.29

Parametr wskazuje aktualny tryb pracy.

Ten parametr wskazuje w formie tekstowej tryb uruchomienia ustawiony za pomocag
przetgcznikow DIP S2/1:

+ EASY
+ EXPERT

Parametr pokazuje ustawienie przetgcznikéw DIP S1i S2:

Przetaczniki Bit w indeksie | Funkcjonalnos¢
DIP 9621.10
S1/1 0 Czestotliwos¢ taktowania PWM 0: 4 kHz

1: zmienna (8, 4 kHz)
S1/2 1 Wylaczenie DynaStop® bez zezwolenia 0: wyt.

1:wh
S1/3 2 Zarez. Zarezerwowane
S1/4 3 Zarez. Zarezerwowane
S2/1 4 Tryb uruchomienia 0: Easy

1: Expert
S2/2 5 Zarez. Zarezerwowane
S2/3 6 Odwrdécenie kierunku obrotow 0: wyt.

1: wh.
S2/4 7 Kontrola predkosci obrotowej 0: wyt.

1: wh.

Wskazanie pozycji przetacznika DIP nie zalezy od tego, czy funkcja przetacznika DIP
zostata aktywowana lub dezaktywowana.

Parametr wskazuje potozenie przetacznika f2.

Wskazanie pozycji przetacznika nie zalezy od tego, czy funkcja przetacznika zostata
aktywowana lub dezaktywowana.

Parametr wskazuje potozenie przetgcznika t1.

Wskazanie pozycji przetacznika nie zalezy od tego, czy funkcja przetgcznika zostata
aktywowana lub dezaktywowana.

Parametry modutu polecen \ warto$ci wskazan \ analogowe wartosci zadane

Potozenie
potencjometru
wartosci
zadanej f1,
indeks 10096.28

Parametr wskazuje pozycje potencjometru wartosci zadanych 1.

Wskazanie pozycji przetacznika nie zalezy od tego, czy funkcja potencjometru zostata
aktywowana lub dezaktywowana.

Parametry modutu polecen \ warto$ci wskazan \ wejScia binarne

Konfiguracja
zaciskow,
indeks 10096.34
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Wejscie binarne
DIO01 indeks
8334.0, bit 1

Wejscie binarne
DIO0Z2 indeks
8334.0, bit 2

Wejscie binarne
DI03 indeks
8334.0, bit 3

Wejscie binarne
DI04 indeks
8334.0, bit 4

Wejscie
binarne DI01,
indeks 8335.0

Wejscie
binarne DI02,
indeks 8336.0

Wejscie
binarne DI03,
indeks 8337.0

Wejscie
binarne DI04,
indeks 8338.0

Parametry modutu polecen \ warto$ci wskazan \ wyjscia binarne

Wyjscie binarne
D001

Parametry modutu polecen \ wartosci wskazan \ dane urzgdzen

Rodzina urzadzen

Nazwa urzgdzenia,
indeks 9701.1 —
9701.5

Sygnatura
urzgdzenia indeks
9823.1 - 9823.5

Oprogramowanie
Sprzetowe
poziomu polecen
indeks 9701.30,
9701.31

Parametr wskazuje stan wejscia binarnego DIO1.

Parametr wskazuje stan wejscia binarnego DI02.

Parametr wskazuje stan wejscia binarnego DI03.

Parametr wskazuje stan wejscia binarnego DI04.

Parametr wskazuje funkcje wejscia binarnego DIO1.

Parametr wskazuje funkcje wejscia binarnego DI02.

Parametr wskazuje funkcje wejscia binarnego DIO3.

Parametr wskazuje funkcje wejscia binarnego DI04.

Wyjscie binarne DOO01, patrz Parametry modutu mocy.

Parametr wskazuje rodzine urzadzen, np. MOVIGEAR®

Parametr wskazuje oznaczenie typu modutu polecen.

Parametr stuzy do wyswietlenia i wpisania sygnatury urzadzenia. W celu oznaczenia
w drzewie sprzetu lub w innych elementach wizualizacji istnieje mozliwosé przypisania
nazwy modutowi polecen za pomoca tego parametru.

Parametr wskazuje numer katalogowy oprogramowania sprzetowego zastosowanego

w module polecen.
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Dezaktywacja

mechanicznych

elementow
nastawczych,

indeks 10096.30,

bit 13- 15

Opis parametrow modutu polecen @

Ten parametr wskazuje, ktére mechaniczne elementy nastawcze sg dezaktywowane /
aktywne.

8.3.2 Wartosci zadane / integratory

Parametry modutu polecen \ warto$ci zadane / integratory \ wybor warto$ci zadanej

Dezaktywacja

mechanicznych

elementow
nastawczych,

indeks 10096.30,

bit 13- 15

W tym, kodowanym bitowo polu wyboru, dezaktywowane sg mechaniczne elementy
nastawcze falownika MOVIGEAR®.

Ustawiona fabrycznie warto$¢ parametru zostata tak zdefiniowana, ze wszystkie
mechaniczne elementy nastawcze sg aktywne.

Bit Znaczenie Wskazowka

13 Dezaktywacja potencjometru Bit nie ustawiony: | Potencjometr wartos$ci zadanych f1
wartosci zadanych f1 aktywny

Bit ustawiony: Potencjometr wartosci zadanych f1
nieaktywny

Ustawienie wartosci zadanej oraz maksy-
malnej predkosci obrotowej za pomocg

parametrow

14 Dezaktywacja przetacznika 2 Bit nie ustawiony: = Przetgcznik 2 aktywny

Bit ustawiony: Przetacznik f2 nieaktywny
Ustawienie wartosci zadanej oraz mini-
malnej predkosci obrotowej za pomocg

parametrow

15 Dezaktywacja przetacznika t1 Bit nie ustawiony: = Przefgcznik t1 aktywny

Bit ustawiony: Przetacznik t1 nieaktywny
Ustawienie czasu ramp za pomocag

parametrow

Parametry modutu polecen \ warto$ci zadane / integratory \ rampy predkosci obrotowej

Rampa
rozpedowa t11,
indeks 8807.0

Rampa

hamowania t11,

indeks 8808.0

Za pomoca tego parametru ustawia sie rampe rozpedowg "t11".
+ Jednostka: [s]
e Zakres ustawien:0—-1-60s

Czasy zmiany liniowej odnoszg sie do skoku wartosci zadanej An = 3000 min~".

Za pomoca tego parametru ustawia sie rampe hamowania "t11".
+ Jednostka: [s]
e Zakres ustawien:0—-1-60s

Czasy zmiany liniowej odnoszg sie do skoku wartosci zadanej An = 3000 min~".

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B 129




130

C a9,

Parametry
Opis parametrow modutu polecen

©

Parametry modutu polecen \ warto$ci zadane/integratory \ warto$ci zadane

Wartosc
zadana n_f1
indeks 10096.35

Wartosé
zadana n_f2
indeks 10096.36

Ten parametr umozliwia ustawienie wartosci zadanej "n_f1".
+ Jednostka: [min‘1]
« Zakres ustawien: 0 — 1500 — 2000 min~"

Wartos¢ zadana "n_f1" jest obowigzujaca, jesli

» Potencjometr wartosci zadanej f1 jest dezaktywowany, tzn. jesli parametr 10096.30,
bit 13 ="1",

» Parametr 10096.34 konfiguracji zaciskéw = "0"
* A na zaciskach f1 / f2 obecny jest sygnat "0".

Ten parametr umozliwia ustawienie wartoéci zadanej "n_f2".
» Jednostka: [min‘1]
«  Zakres ustawien: 0 — 200 — 2000 min~"

Warto$¢ zadana n_f2 jest obowigzujaca, jesli

* Przelgcznik 2 jest dezaktywowany, tzn. jesli parametr 10096.30, bit 14 = "1",
« Parametr 10096.34 konfiguracji zaciskéw = "0"

* A na zaciskach f1 / f2 obecny jest sygnat "1".

Parametry modutu polecen \ warto$ci zadane / integratory \ state warto$ci zadane

Stata wartos$é
zadana n0 — n3,
indeks 8489.0 —
8491.0, 10096.31

Te parametry umozliwiajg ustawienie statych warto$ci zadanych n0 — n3.

State wartosci zadane n0 — n3 sg obowiazujace, jesli parametr 10096.34 Konfiguracja
zaciskow = "1".

State wartosci zadane n0 — n3 mozna wybiera¢ za posrednictwem zaprogramowane;j
funkcjonalnosci dla zaciskow wejsciowych.

Znak statej wartosci zadanej okresla kierunek obrotéw silnika.

Indeks Aktywna wartos¢ Stan Stan
zadana D102 DI03
8489.0 n0 OFF OFF
8490.0 n1 ON OFF
8491.0 n2 OFF ON
10096.31 n3 ON ON
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8.3.3 Kolejnos¢ obsadzenia

Parametry modutu polecen \ funkcje zaciskéw \ wejscia binarne

Konfiguracja
zaciskow,
indeks 10096.34

i

Wejscie binarne
DIO1 indeks
8334.0, bit 1

Wejscie binarne
DI02 indeks
8334.0, bit 2

Wejscie binarne
DI03 indeks
8334.0, bit 3

Wejscie binarne
DI04 indeks
8334.0, bit 4

Wejscie
binarne DI01,
indeks 8335.0

Wejscie
binarne DI02,
indeks 8336.0

Za pomoca tego parametru mozna wybra¢ konfiguracje zaciskow wejs¢ binarnych.

W ponizszej tabeli przedstawiono funkcje zaciskéw wejs¢ binarnych, w zaleznoéci od

zrddta wartosci zadanych sterowania i konfiguracji zaciskow:

WSKAZOWKA

Parametr 10096.34 mozna zmieni¢ tylko po ustawieniu wszystkich

na "0".

Wejscie binarne DI04 ma statg funkcje "Reset".

wejs¢ binarnych

Konfiguracja
zaciskow

Zacisk wejscia binarnego

Wejscie binarne DI03 Wejscie binarne DI02

Wejscie binarne D101

0: | Konfiguracja
zaciskow 1

1: | Konfiguracja
zaciskow 2

Przetaczenie wartosci
zadanych

Sygnat "0": Warto$¢ zadana f1
Sygnat "1": Warto$¢ zadana f2

Lewo/Stop
Sygnat "0": Stop
Sygnat "1": Obroty w lewo

Wybor statych wartosci zadanych

Stata warto$¢ zadana n0O Sygnat "0", "0" Parametr 8489.0
Stata warto$¢ zadana n1 Sygnat "0", "1" Parametr 8490.0
Stata warto$¢ zadana n2 Sygnat "1", "0" Parametr 8491.0
Stata warto$¢ zadana n3 Sygnat "1", "1" Parametr 10096.31

Prawo/ stop
Sygnat "0": Stop
Sygnat "1": Obroty
W prawo

Zezwolenie/Stop
Sygnat "0": Stop
Sygnat "1":
Zezwolenie

2: | Konfiguracja
zaciskow 3

Przetaczenie wartosci
zadanych

Sygnat "0": Warto$¢ zadana f1
Sygnat "1": Warto$¢ zadana f2

/btad zewnetrzny
Sygnat "0": zew. btad
Sygnat "1": brak zew. btedu

Zezwolenie/Stop
Sygnat "0": Stop
Sygnat "1":
Zezwolenie

3: | Konfiguracja
zaciskow 4

4: | Konfiguracja
zaciskow 5

Potencjometr silnika w gore Potencjometr silnika w dot

Potencjometr silnika w gére Potencjometr silnika w dét

Parametr wskazuje stan wejscia binarnego DIO1.

Parametr wskazuje stan wejscia binarnego DI02.

Parametr wskazuje stan wejscia binarnego DIO3.

Parametr wskazuje stan wejscia binarnego DI04.

Parametr wskazuje funkcje wejscia binarnego DIO1.

Parametr wskazuje funkcje wejscia binarnego DI02.

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B

Prawo/ stop
Sygnat "0": Stop
Sygnat "1": Obroty
W prawo

Lewo/Stop

Sygnat "0": Stop
Sygnat "1": Obroty
w lewo
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Wejscie Parametr wskazuje funkcje wejscia binarnego DIO3.
binarne DI03,
indeks 8337.0

Wejscie Parametr wskazuje funkcje wejscia binarnego DI04. Ta funkcja jest na state ustawiona
binarne DI04, na "Reset".
indeks 8338.0

Parametry modutu polecen \ funkcje zaciskéw \ wyjsScia binarne

Wyjscie binarne Wyjscie binarne DO01 patrz parametry modutu mocy.
DOo01

8.3.4 Funkcje urzadzenia
Parametry modutu polecenia \ funkcje urzadzenia \ konfigurowanie

Ustawienie Jesli parametr ten ustawiony zostanie na "Stan fabryczny", wéwczas wszystkie para-
fabryczne metry, ktdre posiadajg zakodowang warto$¢ fabryczng oraz parametry, ktérych nie
indeks 8594.0 mozna ustawiaé za pomoca przetacznikow t1 / f2 lub potencjometru wartosci zadanej

f1, ustawione zostang na te warto$¢ fabryczna.

W przypadku parametrow, ktére przy uruchomieniu w trybie "Easy" ustawiane sg za
pomocg przetacznikow t1 / f2 lub potencjometru wartosci zadanej f1, po wybraniu
ustawienia "Stan fabryczny" aktywne bedzie ustawienie mechanicznych elementéw
nastawczych.
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8.4 Opis parametrow modufu mocy

8.41

Wartosci wskazan

Parametry modutu mocy \ warto$ci wskazan \ warto$ci procesu

Rzeczywista
predkos$c obrotowa
indeks 8318.0

Wskazanie
uzytkownika,
indeks 8501.0

Pozorny prad
wyjsciowy,
indeks 8321.0

Wyjsciowy prad
skuteczny 8322.0

Pozorny prad
wyjSciowy,
indeks 8326.0

Napiecie obwodu
posredniego,
indeks 8325.0

Obcigzenie
urzgdzenia,
indeks 8730.0

Temperatura
radiatora, indeks
8327.0

Obcigzenie silnika,
indeks 8323.0

Temperatura
silnika,
indeks 9872.255

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B

Parametr wskazuje predkos¢ obrotowg silnika:
+ Jednostka: [min‘1]
+ Rozdzielczo$é +/— 0,2 min~

Wskazanie uzytkownika jest okreslone przez nastepujace parametry:

8747.0 Wspotczynnik skalowania wskazania uzytkownika — licznik

8748.0 Wspdtczynnik skalowania wskazania uzytkownika — mianownik
8772.0/8773.0 Jednostka uzytkownika
+ Jednostka: [Tekst]

Parametr wskazuje prad pozorny:
+ Jednostka: [% I\]

Parametr wskazuje prad skuteczny. W przypadku momentu obrotowego w dodatnim
kierunku obrotéw wartos¢ wskazania jest dodatnia, przy momencie obrotowym
w ujemnym Kierunku obrotéw wartos¢ jest ujemna.

+ Jednostka: [% I\]

Parametr wskazuje pozorny prad wyjsciowy:
» Jednostka: [A]

Parametr wskazuje napiecie zmierzone w posrednim obwodzie pradu statego.
» Jednostka: [V]

Parametr wskazuje obcigzenie urzadzenia Ixt:
» Jednostka: [%]

Parametr wskazuje temperature radiatora modutu mocy:
» Jednostka: [°C]

Parametr wskazuje obcigzenie silnika wyliczone za pomoca modelu silnika i pradu.
+ Jednostka: [%]

Parametr wskazuje zmierzong temperature silnika.
+ Jednostka: [°C]
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Parametry modutu mocy \ warto$ci wskazan \ stan urzgdzenia

Stan modutu mocy,

indeks 9702.2

Stan napedu,
indeks 9702.7

Kod bftedu,
indeks 9702.5

Uzupetniajgcy
kod bfedu,
indeks 10071.1

Zrédto btedu,
indeks 10404.5

Liczba godzin
wigczenia,
indeks 8328.0

Liczba godzin
odblokowania,
indeks 8329.0

Praca,
indeks 8330.0

Parametr wskazuje stan modutu mocy.

* 0= nie gotowy

* 1 = gotowy, stopien wyjsciowy zablokowany
» 2 = gotowy, stopien wyjsciowy odblokowany

Parametr wskazuje stan roboczy modutu mocy:
* 0= zablokowane

* 1 = blokada stopnia mocy

* 2 = blad systemowy

* 3 = brak zezwolenia

* 6 = odblokowane

* 7 = szybkie zatrzymanie

+ 8 = stop (zatrzymanie z rampa)
* 9 = zatrzymanie awaryjne

* 11 = wyl. krancowy Eksploatacja
* 12 = praca dodatnia

* 15 = jazda referencyjna

* 18 = hamulec zwolniony

* 19 = hamulec zamkniety

Parametr wskazuje wystepujacy btad w postaci zwyktego tekstu z numerem btedu.

Parametr wskazuje szczego6towe dane dotyczgce btedu w grupie bteddw.

Parametr wskazuje zrédio wystepujacego btedu:
* 0= brak btedu

* 1 =modut mocy

* 2 =modut polecenh

Parametr wskazuje tgczng ilos¢ godzin, w trakcie ktorych falownik podfaczony byt do
sieci lub zewnetrznego zrddta zasilania 24 VDC.

» Cykl zapisywania 15 min
+ Jednostka: [h]

Parametr wskazuje faczng liczbe godzin, przez ktére modut mocy byt w stanie roboczym
ODBLOKOWANIE.

* Cykl zapisywania 15 min
» Jednostka: [h]

Parametr wskazuje taczna elektryczng energie czynna, jaka przyjat silnik:
» Cykl zapisywania 15 min
+ Jednostka: [kWh]
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Parametry modutu mocy \ warto$ci wskazan \ wyjscia binarne

Wyjscie binarne
DOO01 Indeks
8349.0, bit 1

Wyjscie
binarne DOO01,
indeks 8350.0

Ten parametr wskazuje chwilowy stan wyjscia binarnego DO01 obecnego na urzadze-
niu podstawowym (przekaznik sygnalizacyjny K1).

Ten parametr wskazuje chwilowe obsadzenie funkcji wyjscia binarnego DO01 obec-
nego na urzadzeniu podstawowym (przekaznik sygnalizacyjny K1).

Parametry modutu mocy \ wartosci wskazan \ dane urzgdzenia

Rodzina urzadzen,
indeks 9701.10

Oznaczenie
wariantu,
indeks 9701.11

Nazwa urzgdzenia
indeks 9701.1,
9701.2, 9701.3,
9701.4, 9701.5

Nazwa urzgdzenia
indeks 10204.2

Sygnatura
urzgdzenia
indeks 9823.1,
9823.2, 9823.3,
9823.4, 9823.5

Prad znamionowy
urzgdzenia
(skuteczny),
indeks 8361.0

Wielkos$¢ silnika
indeks 10079.9

Znamionowy
moment silnika,
indeks 9610.1

Oprogramowanie
sprzetowe
urzgdzenia
podstawowego,
indeks 9701.30

Parametr wskazuje rodzine urzadzen, np. "MOVIGEAR®".

Parametr wskazuje generacje urzadzen, np. "B".

Parametr wskazuje oznaczenie typu modutu mocy.

Parametr wskazuje technike instalacji systemu MOVIGEAR®, np.:
+ DBC = Direct Binary Communication

* DAC = Direct AS-Interface Communication

« DSC = Direct SBus Communication

« SNI = instalacja typu Single Line Network Installation

Parametr stuzy do wyswietlenia i wpisania sygnatury urzadzenia. W celu oznaczenia
w drzewie sprzetu lub w innych elementach wizualizaciji istnieje mozliwos¢ przypisania
nazwy modutowi mocy za pomocg tego parametru.

Parametr pokazuje znamionowy prad urzadzenia (wartos¢ skuteczng).
» Jednostka: [A]

Parametr pokazuje klase momentu obrotowego (wielko$¢ konstrukcyjng) jednostki
napedowej MOVIGEAR®.

Parametr wskazuje dostepny staty moment obrotowy silnika.
« Jednostka: [Nm x 107°]

Parametr wskazuje numer katalogowy oprogramowania sprzetowego zastosowanego
w module mocy.

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B
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Stan Parametr wskazuje stan oprogramowania sprzetowego zastosowanego w module
oprogramowania mocy.

sprzetowego

urzgdzenia

podstawowego

indeks 9701.31

Parametry modutu mocy \ warto$ci wskazan \ dane przektadni

Przetozenie Parametr przedstawia liczbe zebow dla przetozenia przektadni zebatej. Umozliwia to
przektadni "licznik"  przedstawienie przetozenia przektadni za pomoca liczb catkowitych.
indeks 10079.3

Przetozenie Parametr przedstawia liczbe zebow dla przetozenia przektadni zebatej. Umozliwia to
przektadni przedstawienie przetozenia przektadni za pomoca liczb catkowitych.
"mianownik"

indeks 10079.4

Przetozenie Parametr wskazuje przetozenie przektadni zebatej.
przektadni

Liczba stopni Parametr pokazuje liczbe stopni przektadni.
przektadni

indeks 10079.5
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Parametry modutu mocy \ warto$ci wskazan \ pamieci btedéw 0-4 \ pamie¢ btedéw t-0—4

Btad t-0 — 4 kod
btedu indeks
8366.0, 8367.0,
8368.0, 8369.0,
8370.0

Bigd t-0 — 4
uzupetniajgcy
kod btedu indeks
10072.1, 10072.2,
10072.3, 10072.4,
10072.5

Bigd t-0 — 4
wewnetrzny
indeks 8883.0,
8884.0, 8885.0,
8886.0, 8887.0

Zrédfo btedu

t-0 — 4 indeks
10404.6, 10404.7,
10404.8, 10404.9,
10404.10

Dostepnych jest 5 pamieci btedéw (t-0 — t-4). Btedy zapisywane sa w kolejnosci chrono-
logicznej, przy czym najmtodszy btad umieszczany jest w pamieci btedow t-0. W przy-
padku wystgpienia wiecej niz 5 btedéw, najstarsze zdarzenie zapisane w pamieci bte-
dow t-4 zostanie skasowane.

Programowalne reakcje na btedy: patrz rozdziat "Funkcje urzgdzenia / kontrola btedéw".

W chwili wystapienia btedu zapisywane sa nastepujace informacje i moga by¢ wykorzy-
stywane do szczegotowej diagnozy:

+ Stan wejs¢ / wyjs¢ binarnych

* Rzeczywista predkos¢ obrotowa
*  Wyjsciowe pozorne natezenie pradu
* Prad czynny

* Obcigzenie urzadzenia

» Obcigzenie silnika

* Napiecie obiegu posredniego

« Stan modutu mocy

* Czas pracy

+ Czas stanu zezwolenia

* Praca

* Temperatura radiatora

*  Temperatura silnika

*  Temperatura elektroniki

Parametr wskazuje grupe bteddéw w postaci zwyktego tekstu oraz numeru btedu.

Parametr wskazuje szczegotowe dane dotyczace btedu w grupie bteddw.

Parametr wskazuje szczegoétowe dane dotyczace btedu, mozliwos¢ analizy tylko przez
SEW-EURODRIVE.

Parametr wskazuje zrédto btedéw:
* 0 =brak btedu

* 1 = modut mocy

* 2 =modut polecenh
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Rzeczywista
predkos$c obrotowa
t-0 — 4 indeks
8401.0, 8402.0,
8403.0, 8404.0,
8405.0

Pozorny prad
wyjsciowy t-0 — 4
indeks 8406.0,
8407.0, 8408.0,
8409.0, 8410.0

Wyjsciowy prad
skuteczny t-0 — 4
indeks 8411.0,
8412.0, 8413.0,
8414.0, 8415.0

Obcigzenie
urzgdzenia t-0 — 4
indeks 8414.0,
8417.0, 8418.0,
8419.0, 8420.0

Obcigzenie silnika
t-0 — 4 indeks
8441.0, 8442.0,
8443.0, 8444.0,
8445.0

Napiecie obwodu
posredniego

t-0 — 4 indeks
8421.0, 8422.0,
8423.0, 8424.0,
8425.0

Parametr wskazuje rzeczywistg predkosc¢ obrotowg silnika w chwili wystapienia btedu.
. Jednostka [min~"]

Parametr wskazuje pozorny prad wyjsciowy w procentach znamionowego pradu urzg-
dzenia w chwili wystagpienia btedu.

+ Jednostka [%]

Parametr wskazuje wyjsciowy prad skuteczny w procentach znamionowego pradu urzg-
dzenia w chwili wystapienia btedu.

» Jednostka [%]

Parametr wskazuje obcigzenie urzadzenia Ixt w chwili wystapienia btedu.
+ Jednostka: [%]

Parametr wskazuje obcigzenie silnika wyliczone za pomocg modelu silnika i pradu
w chwili wystgpienia btedu.

» Jednostka: [%]

Parametr wskazuje napiecie zmierzone w posrednim obwodzie pradu statego w chwili
wystgpienia btedu.

» Jednostka: [V]
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Status modutu
mocy t-0 — 4,
indeks 8391.0,
8392.0, 8393.0,
8394.0, 8395.0

Liczba godzin
wigczenia t-0 — 4
indeks 8426.0,
8427.0, 8428.0,
8429.0, 8430.0

Liczba godzin
odblokowania
t-0 — 4 indeks
8431.0, 8432.0,
8433.0, 8434.0,
8435.0

Praca t-0 — 4
indeks 10083.1,
10083.2, 10083.3,
10083.4, 10083.5

Temperatura
radiatora t-0 — 4
indeks 8396.0,
8397.0, 8398.0,
8399.0, 8400.0

Temperatura
silnika t-0 — 4
indeks 10070.1,
10070.2, 10070.3,
10070.4, 10070.5

@7

Parametr wskazuje stan roboczy modutu mocy w chwili wystgpienia btedu:
* 0= zablokowane

* 1 = blokada stopnia mocy

* 2 = bilad systemowy

* 3 = brak zezwolenia

* 6 = odblokowane

* 7 = szybkie zatrzymanie

+ 8 = stop (zatrzymanie z rampa)
* 9 = zatrzymanie awaryjne

* 11 = wyk krancowy eksploatacja
* 12 = praca dodatnia

* 15 = jazda referencyjna

* 18 = hamulec zwolniony

* 19 = hamulec zamkniety

Parametr wskazuje tgczng ilos¢ godzin, w trakcie ktorych falownik podtaczony byt do
sieci, w chwili wystgpienia btedu.

» Cykl zapisywania 15 min
+ Jednostka: [h]

Parametr wskazuje fgczng liczbe godzin, przez ktére modut mocy byt w stanie roboczym
ODBLOKOWANIE, az do chwili wystapienia btedu.

» Cykl zapisywania 15 min
+ Jednostka: [h]

Parametr wskazuje fgczng elektryczng energie czynna, jaka przyjat silnik, do chwili
wystgpienia btedu.

» Cykl zapisywania 15 min

Parametr wskazuje temperature radiatora modutu mocy w chwili wystgpienia btedu:
» Jednostka: [°C]

Parametr wskazuje temperature silnika zmierzong w chwili wystgpienia btedu.
» Jednostka: [°C]
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8.4.2 Wartosci zadane / integratory

Parametry modutu mocy \ warto$ci zadane/integratory \ kontrola wartosci zadanych

Wartos¢ zadana
funkcji zatrzymania
indeks 8578.0
Wartos¢ zadana
zatrzymania
indeks 8579.0;
Offset startu,
indeks 8580.0

Przy aktywnej funkcji falownik jest odblokowywany, jesli wartos¢ zadana predkosci
obrotowej jest wieksza niz wartos¢ zadana stop + start-offset.

Zezwolenie falownika zostanie wycofane, jesli wartos¢ zadana predkosci obrotowej
spadnie ponizej wartosci zadanej zatrzymania.

Wartosé
zadana
integratora

: : Wartos¢ zadana
Wartoééizadana stop ~ Wartos¢ zadana start predkosci obrotowej

Offset startu

9007201855386251

Parametry modutu mocy \ warto$ci zadane/integratory \ liniowa zmiana predko$ci obrotowej

Liniowa zmiana
przy zatrzymaniu
t13 indeks 8476.0

Liniowa zmiana
przy zatrzymaniu
awaryjnym t14
indeks 8477.0

Kontrola
zmiany liniowey,
indeks 8928.0

Ten parametr umozliwia ustawienie liniowej zmiany przy zatrzymaniu t13:
* Jednostka: [s]
Zakres ustawien: 0 — 2 — 2000 s

Liniowa zmiana przy zatrzymaniu jest aktywna przy zaniku napiecia lub btedzie
(reakcje na btedy ustawiane za pomocg parametréw).

Ten parametr umozliwia ustawienie liniowej zmiany przy zatrzymaniu awaryjnym t14:
» Jednostka: [s]
» Zakres ustawien: 0 —2 — 2000 s

Liniowa zmiana przy zatrzymaniu awaryjnym jest aktywna przy btedzie (reakcje na bte-
dy ustawiane za pomocg parametrow).

Kontrolowane jest, czy naped osiggnie w ustawionym czasie zerowg predkosc¢ obro-
towa. Po uptywie ustawionego czasu nastepuje zablokowanie stopnia koncowego i uru-
chomienie funkgciji DynaStop® (jesli jest dostepna), nawet jesli nie zostata osiagnieta
zerowa predkosc obrotowa.

Ten parametr wigcza kontrole liniowej zmiany wartosci:
« Zakres ustawien: TAK/ NIE

Jedli liniowe zmiany zwalniania zostang ustawione na warto$ci znacznie krétsze od
mozliwych do fizycznego osiggniecia w instalacji, wéwczas po uptywie czasu kontroli
nastepuje kohcowe wytaczenie wcigz obracajgcego sie napedu.

W konsekwencji nalezy zwiekszy¢ ustawienie danej zmiany liniowej, jesli limit czasu
zmiany liniowej definitywnie wynika z niemozliwej do uzyskania zadanej zmiany liniowe;.
Parametr ten stanowi dodatkowg funkcje nadzoru predkosci obrotowej. Dotyczy on
jednak tylko liniowego spadku wartosci. Umozliwia on, np. w przypadku, gdy nadzoro-
wanie predkosci obrotowej nie jest pozadane, kontrole liniowej zmiany predkosci przy
cofaniu, zatrzymaniu lub zatrzymaniu awaryjnym.

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B




Opis parametrow modutu mocy

C &9,

Parametry

Parametry modutu mocy \ warto$ci zadane/integratory \ motopotencjometr

Rampa
rozpedowa /
hamowania t3,
indeks 8486.0,
8467.0

Zapis ostatniej
wartosci zadanej,
indeks 8488.0

Te parametry umozliwiajg ustawienie liniowej zmiany t3:

3

Jednostka: [s]

Zakres ustawien: 0,2 — 20 —2000 s

Zmiana liniowa jest aktywna, jesli rozktad wyprowadzeh na module polecen skonfiguro-
wany zostat na motopotencjometr prawy lub motopotencjometr lewy.

Czasy ramp odnosza sie do zmiany wartosci zadanej An = 3000 min™".

3

1

WL..: Jesli POT.MOT. W GC)RE i POT.MOT W DOL="0", wéwczas ostatnia obowia-
zujgca warto$¢ zadana motopotencjometru 2 sek. zapisana zostanie do pamieci
trwatej. Po wytaczeniu i ponownym wigczeniu sieci, ostatnia warto$¢ zadana moto-

potencjometru jest ponownie aktywna.

WYL.: Po wytgczeniu i wiaczeniu sieci lub po zniesieniu zezwolenia, falownik urucha-
miany jest z minimalng predkoscig obrotowg Indeks 8516.0.

Nmin

nqn

ZEZWOLENIE

Q"

z "1 "

POT.MOT. W GORE
Q"

POT.MOT W DOL
Q"
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8.4.3 Dane napedu

Parametry modutu mocy \ dane napedu \ parametry silnika

Tryb pracy
indeks 8574.0

Odwracanie
kierunku obrotow
indeks 8537.0

Czestotliwosc
PWM,
indeks 8827.0

Parametr wskazuje ustawiony tryb pracy:
+ 16 = Serwo
*+ 18 = Serwo & IPOS

Parametr wskazuje, czy aktywowane zostate odwrécenie kierunku obrotéw poprzez
przetacznik DIP:

*  WYL.: Przy dodatniej wartosci zadanej naped obraca sie w prawo, przy ujemnej
w lewo.

« WL.: Przy dodatniej warto$ci zadanej naped obraca sie w lewo, przy ujemnej
W prawo.

Parametr wskazuje ustawiong za pomocg przetacznika DIP nominalng czestotliwosé
taktowania na wyjsciu falownika. W zaleznos$ci od obcigzenia urzadzenia, czestotliwos¢
taktowania moze zmieni¢ sie samoczynnie:

« 0=4kHz
. 1=8kHz

Parametry modutu mocy \ dane napedu \ funkcje kontrolne

Kontrola predkosci
obrotowej indeks
8557.0

Czas opdznienia

kontroli predkosci
obrotowej indeks

8558.0

142

Aby kontrolowa¢ przebiegi wielkosci wtasciwych dla napedu i méc reagowac przy nie-
pozadanych odchyleniach, zostaly wdrozone ponizsze funkcje kontrolne. Reakcje na
zadziatanie funkcji kontrolnych mozna ustawic¢ w pozycji "Funkcje urzadzenia \ kontrola
btedow".

Ten parametr wigcza kontrole predkosci obrotowej.
Zakres ustawien:

+ WYL,

+  SILNIKOWE

+ GENERATOROWE

+ SILNIKOWE / GENERATOROWE

Okreslona przez warto$¢ zadang predkos¢ obrotowa osiggana jest tylko wtedy, gdy do
dyspozycji jest moment obrotowy wystarczajacy dla wymaganego obcigzenia. Przy
osiggnieciu granicy pradu (indeks 8518.0) urzadzenie zaktada, Ze moment obrotowy
doszedt do granicy maksymalnej i nie mozna osiggna¢ zadanej predkosci obrotowe;.
Nadzorowanie predkosci obrotowej zadziata, gdy stan ten utrzymywany jest przez okres
czasu opodznienia (indeks 8558.0).

Ten parametr umozliwia ustawienie czasu opéznienia przy kontroli predkosci obrotowe;j:
e Zakres ustawien:0—-1-10s

W trakcie procesu przyspieszania lub zwalniania albo przy szczytach obcigzenia moze
dochodzi¢ do krotkotrwatego osiggania ustawionej granicy pradu. Zapobieganie nieza-
mierzonemu zadziataniu kontroli predkosci obrotowej jest mozliwe poprzez ustawienie
czasu opoéznienia. Zanim funkcja kontroli zadziata, naped musi by¢ na granicy pradu
nieprzerwanie przez czas opdznienia.
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Parametry modutu mocy \ dane napedu \ warto$ci graniczne

Minimalna
predkos$c obrotowa
indeks 8576.0

Maksymalna
predkos$c obrotowa
indeks 8517.0

Granica pradu
indeks 8518.0

Granica pradu
skutecznego,
indeks 9951.3

Granica momentu
obrotowego,
indeks 8688.0

Parametr umozliwia ustawienie wartosci, ponizej ktérej predko$¢ obrotowa nie moze
spasc¢ takze w przypadku zerowej wartosci zadane;j.

«  Zakres ustawien: 200 — 2000 min~’
» Zakres ustawien w potgczeniu z opcjg /ECR: 0 — 2000 min~"

Parametr umozliwia ustawienie wartosci, ktérej predkos¢ obrotowa nie moze przekro-
czyc¢ takze w przypadku zerowej wartosci zadanej.

- Zakres ustawien: 200 — 2000 min~"
» Zakres ustawieh w potgczeniu z opcjg /ECR: 0 — 2000 min~"
Przy ustawieniu Ny, > Nyax ObOwigzuje N5y

Ten parametr umozliwia ustawienie granicy pradu:
+ Zakres ustawien: 0 — 250 — 400% Iy

Granica pradu jest podawana w % IN i dotyczy ciggtego pradu pozornego modutu mocy.
Rzeczywista skuteczna granica pradu moze by¢ ograniczona dla ochrony przektadni i
jest widoczna w parametrze granicy pradu skutecznego q.

Granica pradu skutecznego q wynika z granicy pradu (indeks 8518.0) oraz ograniczenia
w zalezno$ci od potozenia przektadni i jest okreslana w % IN.

UWAGA!
Ryzyko uszkodzenia jednostki napedowej MOVIGEAR®.
Mozliwe uszkodzenie maszyny!

* Przed zmiang granicy momentu obrotowego nalezy skonsultowac sie z firmg SEW-
EURODRIVE.

Ten parametr umozliwia ustawienie granicy momentu obrotowego:
« Zakres ustawien: 0 — 250 —400 %

Parametr ogranicza maksymalny moment obrotowy silnika. Wpis oddziatuje na wartos¢
zadang momentu obrotowego silnika (k1 X IN_falownika)-
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8.4.4 Funkcje zaciskéw

Parametry modutu mocy \ rozktad wyprowadzen \ wyj$cia binarne

Wyjscie binarne
DOO01 (przekaznik
sygnalizacyjny
K1), indeks
8349.0, bit 1

Wyjscie binarne
DOO01 (przekaznik
sygnalizacyjny
K1), indeks 8350.0

i

144

WSKAZOWKA

Parametr wskazuje stan wyjscia binarnego DOO01.

Sygnaty binarne sg jedynie wowczas wazne, gdy przetwornica po wtgczeniu zgtosita
gotowos¢ do pracy i nie zostata wyswietlona informacja o btedzie. W czasie fazy ini-
cjacyjnej urzadzenia sygnaty binarne majq status “0“.

Mozna zaprogramowac te samg funkcje na wielu zaciskach.

Ten parametr okresla rozktad wyprowadzen wyj$¢ binarnych DOO01 (przekaznik sygna-
lizacyjny K1). Wejscie binarne mozna zaprogramowac na nastepujgce funkcje:

Funkcja

Wyjscie binarne ma

Sygnat "0"

Sygnat "1"

0 = brak funkcji

Zawsze sygnat "0"

1 = Justerka

2 = gotowy do pracy

Zbiorczy komunikat o awarii

Brak gotowosci do pracy

Gotoéw do pracy

3 = stopien wyjsciowy mocy wt.

4 = pole obrotéw wi.

Urzadzenie zablokowane

Brak pola wirujgcego

Odblokowac¢ urzadzenie, silnik
bedzie zasilany pradem

Pole wirujgce

5 = hamulec otwarty”

W potaczeniu z mechatro-
niczna jednostka napedowa
MOVIGEAR®:

Funkcja DynaStop® jest
wiaczona

W potaczeniu z mechatro-
niczng jednostka napedowaq
MOVIGEAR®:

Funkcja DynaStop® jest
wytaczona

W potaczeniu z silnikiem
komutowanym elektronicznie
DRC:

Hamulec zadziatat

W potaczeniu z silnikiem
komutowanym elektronicznie
DRC:

Hamulec jest zwolniony

6 = hamulec zamkniety”

W potaczeniu z mechatro-
niczna jednostka napedowa
MOVIGEAR®:

Funkcja DynaStop® jest
wytaczona

W potaczeniu z silnikiem
komutowanym elektronicznie
DRC:

Hamulec jest zwolniony

W polaczeniu z mechatro-
niczng jednostka napedowq
MOVIGEAR®:

Funkcja DynaStop®jest
wiaczona

W potaczeniu z silnikiem
komutowanym elektronicznie
DRC:

Hamulec zadziatat

7 = zatrzymanie silnika

Silnik obraca sie

Silnik zatrzymany

8 = zarezerwowany

9 = komunikat odniesienia
obrotow

N > Neer (N < Ney)

N < Nget (N> Nygy)

10 = komunikat przedziatu
predkosci obrotowej

Predkos¢ obrotowej lezy poza
zakresem (w zakresie) okna
obrotow.

Predkos$¢ obrotowej lezy
w zakresie (poza zakresem)
okna obrotéw.

11 = komunikat poréwnania
wartosci zadanej z rzeczywista

N <>Nyaq. (N =Ngaq)

N = Nyaqg. (N <>Nyaq)

12 = komunikat o wartosci pradu

> |ref (I < |ref)

I< Iref (I > Iref)
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Funkcja

Wyjscie binarne ma

Sygnat "0" Sygnat "1"

13 = komunikat Imax

1<l

max (I = Imax) I = Imax (I < Imax)

14 = ostrzezenie obcigzenie
silnika 1

19 = IPOS w pozycji

Ostrzezenie wstepne 100 %
zabezpieczenia silnika -
w zestawie parametrow 1

Pozycji nie osiagnieto Pozycja osiagnieta

20 = IPOS odniesione

Brak odniesienia Odniesienie w toku

21 = wejscie IPOS
22 = /zakiocenie IPOS

27 = STO - bezpiecznie odiaczany
moment obrotowy

Zalezne od programu IPOS

Komunikat o zaktéceniu
w programie IPOS

Nieaktywne Aktywne

34 = bit danych procesowych

Bit nie ustawiony Bit ustawiony

1) Sterowany przez falownik. Sygnaty "Hamulec otw." i "Hamulec zamk." przewidziane do przekazania do

nadrzednego uktadu sterujgcego.
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8.4.5 Funkcje diagnostyki
Parametry modutu mocy \ funkcje diagnostyki \ komunikaty odniesienia

Ponizsze komunikaty referencyjne stuza do rejestracji i zgtaszania okreslonych stanéw
roboczych. Wszystkie komunikaty tej grupy parametréw moga by¢ wysytane poprzez
wirtualne wyj$cia binarne.

WSKAZOWKA

(]
1 Komunikaty sg wazne jedynie woéwczas, gdy przetwornica po wtgczeniu zgtosita goto-
wos¢ do pracy i nie zostata wyswietlona informacja o btedzie.

Komunikat Komunikat, gdy predkos¢ obrotowa jest mniejsza lub wieksza od ustawionej predkosci
odniesienia obrotowej odniesienia.
predkosci .
, n 1/min4
obrotoweyj

n / \ lk Indeks 8540.0

odn T y
\ Indeks 8539.0
) \ / t »>

-n

odmr
Indeks
8541.0
<_

v

|

Indeks 8542.0: 11 |
komunikat =" 1" przy Inl > Nogn .
O |
1
1

Indeks 8542.0: 4

komunikat =" 1" przy Inl < nod1n' |
O 1

S N I 2
f
+
f
I O i
f

9007202042180875

Warto$é Zakres ustawien: 0 — 1500 — 6000 min~"
odniesienia

predkosci

obrotowej

indeks 8539.0

Histereza indeks Zakres ustawien: 0 — 100 — 500 min~"
8540.0

Czas opOznienia Zakres ustawien: 0—-1-9s
indeks 8541.0

Komunikat = "1" N <N/ N> Npes

przy: Indeks
8542.0
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Komunikat —
predkos$c obrotowa
w przedziale

Srodek zakresu
indeks 8543.0

Szerokosé¢ zakresu
indeks 8544.0

Czas opdznienia
indeks 8545.0

Komunikat = "1"
przy: Indeks
8546.0

Komunikat, czy predko$¢ obrotowa znajduje sie wewnatrz czy poza ustawionym

zakresem przedziatu.

n 1/mina

llndeks 8544.0

Indeks 8543.0

\/ Nnokno
' t

»

Indeks 8546.0: .

komunikat =" 1" przy n <> Npokno '
0

Indeks 8545.0

»

t

R 2 S

Indeks 8546.0: 14
komunikat =" 1" przy n = Nnokno

v

t

»

— T

0

Zakres ustawien: 0 — 1500 — 6000 min~"

Zakres ustawien: 0 — 6000 min~"

Zakres ustawien: 0—1-9s

Zakres ustawien: WEWNATRZ / NA ZEWNATRZ
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Parametry
Opis parametrow modutu mocy

©

Poréwnanie
zadanej i
rzeczywistej
predkosci
obrotowej

Histereza
indeks 8547.0

Czas opdznienia
indeks 8548.0

Komunikat = "1"
przy: Indeks
8549.0

Komunikat o tym, czy predkos¢ obrotowa rowna sie predkosci zadanej czy nie.

n 1/mina
Mg AN ! Indeks 8547.0
VR >~ 1
L N >
Do bt
! I 1 1
v [ ! 1 1
1 1 1 1 I
_"_‘._.4_, Indeks 8548.0 e
D1 b e L —
Indeks 8549.0: TR R
. " " 1 T 1
komunikat =" 1" przy n <> nzag_ : o ! | : | t
HEnt AR
Yoo : : Pl
Indeks 8549.0: Lo Lo
komunikat =" 1" przyn=n,q oy I | ! |
. 1 I 1 1 1 t
0 : . >

Zakres ustawien: 1 — 100 — 300 min~"

Zakres ustawien: 0—1-9s

Zakres ustawien: N = N, a4ana / N <> Nzadana

9007202042193547
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C &9,

Komunikat
o wartosci pragdu

Wartosc
odniesienia pradu
indeks 8550.0

Histereza indeks
8551.0

Czas opdznienia
indeks 8552.0

Komunikat = "1"
przy indeksie
8553.0

Komunikat Imax

Histereza
indeks 8554.0

Czas opdznienia
indeks 8555.0

Komunikat = "1"
przy indeksie
8556.0

@7

Komunikat, czy prad wyjsciowy jest wyzszy czy nizszy od wartosci odniesienia.

0/0 IN A

| A4\

odn|

- Indeks 8551.0
Indeks 8550.0

»

“lodn

v
Indeks 8553.0: 1+ 1
komunikat =" 1" przy | I | > nggn |
0 :

Indeks 8553.0:

14
komunikat =" 1" przy | || < nggn |

0 >

L
f
T
T
T

Zakres ustawien: 0 — 100 — 400 % Iy

Zakres ustawien: 0 —5—-30 % Iy

Zakres ustawien: 0—-1-9s

I<Ir_ef/|>ll’ef

Komunikat, gdy przetwornica osiggneta ograniczenie prgdowe.

Zakres ustawien: 5 — 50 % Iy

Zakres ustawien: 0—-1-9s

L<lmax /1= Imax
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8.4.6 Funkcje sterowania
Parametry modutu mocy \ funkcje sterownicze \ funkcje hamulca

Funkcja hamulca, Za pomoca tej funkcji mozna wybraé¢ pomiedzy elektrycznym zatrzymaniem obcigzenia
indeks 8584.0 i aktywacja funkgciji DynaStop® przy stanie zatrzymania.
WSKAZOWKA
@
1 W przypadku /BLOK.STOPNIA MOCY= 0 zawsze nastepuje uruchomienie DynaStop®.
Ustalane jest, czy w przypadku zdjecia zezwolenia (zezwolenie = "0") funkcja
DynaStop™ ma by¢ aktywowana w sposéb nie ukierunkowany na bezpieczenstwo czy
tez nie.

* 0 = wyh: Naped wyhamowywuje na ustawionej rampie. W przypadku osiggniecia
predkosci obrotowej "0" funkcja DynaStop® nie bedzie aktywowana, a naped
zacznie wytwarza¢ moment zatrzymujacy.

+ 1 = WL: Naped wyhamowywuje na ustawionej rampie. W przypadku osiggniecia
predkosci obrotowej "0" wigczana jest funkcja DynaStop®.
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8.4.7 Funkcje urzadzenia
Parametry modutu mocy \ funkcje urzgdzenia \ konfigurowanie

Ustawienie Za pomocg parametru 8594.0 mozna zresetowac¢ zapisane w EEPROM ustawienia dla
fabryczne, prawie wszystkich parametrow.

indeks 8594.0 Zakres ustawien:

+ 0=nie

+ 1 = Standard

« 2 =stan fabryczny

W przypadku wybrania opcji standard, nie nastepuje zresetowanie nastepujacych
danych:

* Program IPOS

* Regulacja predkosci obrotowej
* Ograniczenia

» Komunikacja SBus 1

* Predkos$¢ zadanie 1/2

+ Pamie¢ btedéw

* Dane statystyczne

Wraz z wyborem ustawienia "Stan fabryczny" nastepuje zresetowanie takze wybranych
powyzej danych.

Po zakonczeniu resetowania parametr 8594.0 powraca samoczynnie do ustawienia
llNIEll.

Blokada Zakres ustawien: Wt. / WYL.
parametru,

- Ustawienie "WL." parametru 8595.0 pozwala uniemozliwi¢ jakakolwiek zmiane parame-
indeks 8595.0

trow (z wyjatkiem indeksu 8617.0 — reset reczny oraz samej blokady parametréw). Jest
to na przykfad celowe po zoptymalizowanym ustawieniu parametrow urzadzenia. Aby
ponownie umozliwi¢ zmiane parametru, nalezy przestawi¢ indeks 8595.0 z powrotem
na ustawienie "WYL.".

WSKAZOWKA

Blokada parametréw wplywa réwniez na ztacze SBus i na IPOSPUS®

fde
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Parametry modutu mocy \ funkcje urzgdzenia \ kontrola btedéw

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczehstwo obrazen na skutek samoczynnego uruchomienia jednostki

napedowe;.

Smieré lub powazne obrazenia cielesne.

+ Komunikaty btedéw, w zaleznosci od zaprogramowanej reakcji na btedy, mogg
kasowa¢ sie samoczynnie, tzn. jednostki napedowe otrzymujg natychmiast
z powrotem aktualne procesowe dane wyjsciowe ze sterownika, gdy tylko biad

przestanie wystepowac.

Jesli w przypadku podfaczonej do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne
z przyczyn bezpieczenstwa, to przed usunieciem zakitécenia nalezy najpierw odig-

czy¢ urzadzenie od sieci.

UWAGA!

Przy zaprogramowanej reakcji na btedy "Blokada stopnia koncowego", uktad
DynaStop® zostaje zataczony w przypadku wystgpienia btedu rowniez przy wysokich

obrotach.

Moze przy tym dojs¢ do powstania wysokich momentéw obrotowych, ktére mogg
prowadzi¢ do uszkodzenia jednostki napedowej lub aplikacji!

Mozliwe uszkodzenie maszyny

* Przy korzystaniu z uktadu DynaStop® nie wolno programowac reakcji na btad
"Blokada stopnia wyj$ciowego".

Mozna zaprogramowac nastepujace reakcje:

Reakcja

Opis

[0] BRAK REAKCJI

Nie jest wyswietlany btad, ani wykonana reakcja na btad. Zgtoszony
btad jest ignorowany.

[1] TYLKO WSKAZANIE

Nastepuje wskazanie btedu i ustawienie stanu wyjscia zaktocenia (jesli
zostato zaprogramowane). Poza tym urzadzenie nie wykonuje innych
reakcji na btad. Btad moze by¢ cofniety poprzez zresetowanie (magi-
strala Fieldbus, funkcja Auto-Reset).

[2] BLOKADA STOPNIA
WYJSCIOWEGO/
ZABLOKOWANY

Nastepuje natychmiastowe wytaczenie przetwornicy z meldunkiem

o btedzie. Stopien wyjsciowy mocy zostaje zablokowany, a ukfad
DynaStop® (jesli wystepuje) zostaje zatgczony. Meldunek o gotowosci
zostaje cofniety i uruchomione wychodzenie z btedu, o ile byto zapro-
gramowane. Dopiero po wykonaniu resetu btedu jest mozliwy
ponowny start, w ktérym przetwornica inicjalizuje si¢ na nowo.

[3] ZATRZYMANIE
AWARYJNE/ZABLOKOWANY

Nastepuje zatrzymanie napedu z ustawiong liniowg zmiang wartosci
dla awaryjnego zatrzymania t14. Po osiagnieciu predkosci obrotowej
zatrzymania nastepug’g zablokowanie stopnia wyj$ciowego i zatgcze-
nie uktadu DynaStop™ (jesli wystepuje). Informacja o btedzie pojawia
sie natychmiast. Meldunek o gotowosci zostaje cofnigty i uruchomione
wychodzenie z btedu, o ile bytlo zaprogramowane. Dopiero po wyko-
naniu resetu btedu jest mozliwy ponowny start, w ktérym przetwornica
inicjalizuje sie na nowo.

[4] STOP/ZABLOKOWANY

Nastepuje zatrzymanie napedu z ustawiong liniowag zmiang wartosci
dla zatrzymania t13. Po osiggnieciu predkosci obrotowej zatrzymania
nastepuje zablokowanie stopnia wyjsciowego i zatgczenie ukiadu
DynaStop® (jesli wystepuje). Informacja o btedzie pojawia sig natych-
miast. Meldunek o gotowosci zostaje cofniety i uruchomione wycho-
dzenie z btedu, o ile byto zaprogramowane. Dopiero po wykonaniu
resetu btedu jest mozliwy ponowny start, w ktérym przetwornica inicja-
lizuje sie na nowo.
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Reakcja na
zewn. biad,
indeks 9729.16

Reakcja na
zanik fazy sieci,
indeks 9729.4

Reakcja na
komunikat TF,
indeks 9729.9

Reset reczny,
indeks 8617.0

Opis parametrow modutu mocy @
Reakcja Opis
[5] BLOKADA STOPNIA Nastepuje natychmiastowe wylgczenie przetwornicy z meldunkiem

WYJSCIOWEGO/OCZEKUJE o btedzie. Stopien wyjsciowy mocy zostaje zablokowany, a ukfad
DynaStop® (jesli wystepuje) zostaje zatgczony. Komunikat o zaktoce-
niach nastepuje przez zacisk, o ile zaprogramowano. Meldunek o
gotowosci zostaje cofniety. Jezeli btad zostanie usuniety przez dziata-
nie wewnetrzne albo przez zresetowanie, to naped ponownie rusza,
bez nowej inicjalizacji urzadzenia.

[6] ZATRZYMANIE Nastepuje zatrzymanie napedu z ustawiong liniowg zmiang wartosci
AWARYJNE/OCZEKIWANIE dla awaryjnego zatrzymania t14. Po osiagnieciu predkosci obrotowej
zatrzymania nastepug’g zablokowanie stopnia wyj$ciowego i zatgcze-
nie uktadu DynaStop™ (jesli wystepuje). Informacja o btedzie pojawia
sie natychmiast. Komunikat o zaki6ceniach nastepuje przez zacisk,

o ile zaprogramowano. Meldunek o gotowosci zostaje cofniety. Jezeli
btad zostanie usunigty przez dziatanie wewnetrzne albo przez zreseto-
wanie, to naped ponownie rusza, bez nowej inicjalizacji urzadzenia.

[7] ZATRZYMANIE/ Nastepuje zatrzymanie napedu z ustawiong liniowg zmiang wartosci
OCZEKIWANIE dla zatrzymania t13. Po osiggnieciu predkosci obrotowej zatrzymania
nastgpuje zablokowanie stopnia wyjsciowego i zataczenie uktadu
DynaStop® (jesli wystepuje). Informacja o bledzie pojawia sie natych-
miast. Komunikat o zaktéceniach nastepuje przez zacisk, o ile zapro-
gramowano. Meldunek o gotowosci zostaje cofniety. Jezeli btad
zostanie usuniety przez dziatanie wewnetrzne albo przez zreseto-
wanie, to naped ponownie rusza, bez nowej inicjalizacji urzadzenia.

Ustawienie fabryczne: ZATRZYMANIE AWARYJNE/OCZEKIWANIE

Btad pojawia sie tylko przy statusie falownika ZEZWOLENIE. Indeks 9729.16 umozliwia
zaprogramowanie reakcji na btad, ktéra jest uruchamiana poprzez zacisk zaprogramo-
wany za pomocg funkcji "/ZEWN. BLAD".

Ustawienie fabryczne: TYLKO WSKAZANIE

Fazy wejsciowe sieci sg nadzorowane pod katem zaniku jednej z faz. W przypadku
zaniku 2 faz obwod posredni zostaje odtgczony od napiecia, co odpowiada wytaczeniu
sieci.

Poniewaz fazy wejsciowe sieci nie moga by¢ mierzone bezposrednio, kontrola mozliwa
jest tylko posrednio na podstawie tetnienia obwodu posredniego, ktére drastycznie
wzrasta po zaniku jednej fazy. Napiecie w obwodzie posrednim jest kontrolowane
w rastrze czasowym D; = 1 ms pod katem spadku napiecia ponizej poziomu minimal-
nego, ktéry zalezy od napiecia sieci mierzonego dla urzadzenia.

Dla wykrycia zaniku fazy istnieje nastepujgca znamionowa wartos¢ orientacyjna:
* sie¢ 50 Hz: ok. t 5 =3,0s
+ sie¢ 60 Hz: 5 =0k. 2,68

W razie stwierdzenia zaniku fazy w sieci uaktywniona zostanie zaprogramowana
reakcja.

Ustawienie fabryczne: ZATRZYMANIE AWARYJNE/OCZEKIWANIE

Indeks 9729.9 umozliwia zaprogramowanie reakcji na btad, uruchamianej poprzez nad-
z0r czujnika temperatury za pomoca czujnika TF lub TH umieszczonego odpowiednio
w uzwojeniu silnika.

Zakres ustawien: TAK/NIE

TAK: Obecny biad zostanie zresetowany. Po przeprowadzeniu resetu indeks 8617.0
ponownie automatycznie ustawia sie na NIE. Gdy nie wystepuje zaden biad, nie dziata
aktywacja recznego resetowania.

NIE: Brak resetowania.
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Parametry modutu mocy \ funkcje urzgdzenia \ skalowanie warto$ci rzeczywistej predkosci obrotowej

Wspofczynnik
skalowania
wskazania
uzytkownika —
licznik,

indeks 8747.0

Wspoifczynnik
skalowania
wskazania
uzytkownika —
mianownik,
indeks 8748.0

Jednostka
uzytkownika,
indeks 8772.0,
8773.0

Zakres ustawien: 1 — 65535

Poprzez skalowanie wartosci rzeczywistej predkosci obrotowej nastepuje okreslenie
parametru uzytkownika dotyczacego wskazan indeksu 8501.0 - wskazanie uzytkownika
Wskazanie uzytkownika ma byc¢ np. wyswietlane 1/s.

W tym celu wymagany jest wspétczynnik skalowania réwny 1/60. Tym samym nalezy
ustawi¢ licznik wspétczynnika skalowania na 1, a mianownik na 60. W indeksie 8772.0 /
8773.0 "Jednostka uzytkownika" wprowadza sie jednostke skalowania 1/s.

Zakres ustawien: 1 — 65535

Poprzez skalowanie wartosci rzeczywistej predkosci obrotowej nastepuje okreslenie
parametru uzytkownika dotyczacego wskazan indeksu 8501.0 - wskazanie uzytkownika
Wskazanie uzytkownika ma by¢ np. wyswietlane 1/s.

W tym celu wymagany jest wspofczynnik skalowania réwny 1/60. Tym samym nalezy
ustawi¢ licznik wspdtczynnika skalowania na 1, a mianownik na 60. W indeksie 8772.0 /
8773.0 "Jednostka uzytkownika" wprowadza sie jednostke skalowania 1/s.

Ustawienie fabryczne: min~".

W indeksie 8501.0 Wskazanie uzytkownika wyswietlanych jest maksymalnie 8 znakéw
ASCII.

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B




Tryb reczny z MOVITOOLS® MotionStudio  —

/-

~

Eksploatacja >\

9 Eksploatacja
9.1

Tryb reczny z MOVITOOLS® MotionStudio

W celu recznej obstugi MOVIGEAR® jednostki napedowej mozna skorzysta¢ z trybu
recznego oprogramowania MOVITOOLS® MotionStudio.

1. Podtaczy¢ najpierw komputer do MOVIGEAR® falownika.

2. Uruchomié¢ oprogramowanie MOVITOOLS® MotionStudio i wiaczy¢ MOVIGEAR®
falownik w MOVITOOLS® MotionStudio.

Przestrzegaé przy tym rozdziatu "Uzytkowanie MOVITOOLS® MotionStudio".

3. Po pomys$inym wigczeniu MOVIGEAR® falownika otworzy¢ prawym klawiszem
myszy menu kontekstowe w MOVIGEAR®module mocy [1] i wybraé punkt menu
"Startup" / "Manual mode" (Uruchomienie / Tryb reczny) [2].

5 MOVITODLSE MotionStudic - [Project]” (= 5 ]|
Project  Edit  Metwork  View Setbngs  Wndow  Help m
O=-EH B a*® [# Scam 'y |
Project R Teol start page xdb X
.‘ Projct
$B Commardt PCE General o
[1] ] Flowes secix Craate ngw project ﬁ
i Compardon | Offlme):
I comparison (Offline) |2 Tonl fne mmmanarinn unie dets {DaTAMELEr SEET,
Startup P OBE  Peremeter tree (Offinel
[2] Dizanostics b sl Manual mode (CHflne)
—
0  Mensge component (Poswer section)  » }'h- -
E
Properties.. Parsmetar tree [OFfline):
H Tael for editing and disglaying all unit
Manage parameter parameters in & clearty arranged fres structure,
sets
Hanual mode (Cffline):
Werking with the | Texl for testing the drive after startug,
und
Diagnostics <
Edit view
&pplicatien Buider [OMine):
u Tool for creating user-speofic visualizatons and
diagnostics.
) Project (B Hetwork
9007201706931339

Otworzy sie okno "Manual operation" (tryb reczny).
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9.1.1 Aktywowanie / dezaktywowanie sterowania recznego

Uaktywnianie

Dezaktywowanie

156

Uaktywnianie trybu recznego mozliwe jest tylko wowczas, gdy nie udzielono
MOVIGEAR® zezwolenia dla jednostki napedowe;j .

) MOVITOOLS ®-MotionStudio - [Project]

Project  Edit  Metwork  View  Plugo Sefings  Windew  Help
Der-B BE ®E 4« + + L X ([ 98
Hetaark L3 ol Manal mode xdb x

wd Prosct Manual mode -

= 4B Commard PCB
#B Fower saction L'

[1] e
= [1600 timin

Creep spesd

| ﬁ FW Timin

9007201706972299

W celu aktywacji trybu recznego, nalezy klikna¢ w polu [Activate manual operation]
(Wiacz tryb reczny) [1].

Tryb reczny pozostaje aktywny réwniez po zresetowaniu btedu.

Niebezpieczehstwo obrazen na skutek niezamierzonego uruchomienia napedu.
Smier¢ lub powazne obrazenia cielesne.

* Przed wylgczeniem trybu recznego nalezy zapobiec niezamierzonemu rozruchowi
jednostki napedowej np. poprzez zatgczenie funkcji "STO".

+ W zaleznosci od rodzaju zastosowania nalezy podja¢ dodatkowe $rodki ostrozno-
$ci, aby zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.

Tryb sterowania recznego zostanie dezaktywowany, po:

+ Kiiknieciu w polu [Deactivate manual operation] (Wytacz tryb reczny)
» Zamknieciu okna "Manual operation” (Tryb reczny)

* Lub ustawieniu parametru 8594.0 na "Stan fabryczny"
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9.1.2 Sterowanie w trybie recznym

Okna sterowania Po udanej aktywacji trybu recznego, jednostka napedowa MOVIGEAR® moze by¢
recznego sterowana za pomoca elementéw obstugi w oknie "Manual operation" programu
MOVITOOLS® MotionStudio.
(9] [10]
2 MOVITOOLS & - Mo tionSthudic - [MOVIGEAR] E_Eﬁ
Project  Edit  Metwork  View  © Settings  Window Help
Dé-@ ® % X D 1 @ |40
Freisct #| i Maruad mode MOVIGELR - powes sacion] ELiiba Y
m MOVGERR Manual mode [
4 MOVGEAR - commend peb
P JM0VIGERR -pver et a

M

2]
(8
[4] =, ) - = —
[5] [ — <
[6] -
Reference travel Outpst current [%]
| o s
" Froject B feteor SET-Bamae ImeM B Ca KD
i e
(8]
2452362507
Sterowanie 1. Za pomocg suwaka [2] nalezy ustawi¢ w grupie "Control" (Sterowanie) zmienng

zadang predkos¢ obrotowa.
2. W polach [CW] [6] lub [CCW] [5] okresli¢ kierunek obrotow.

3. Za pomocg przycisku [Start] [3] udziela sie zezwolenia dla MOVIGEAR® jednostki
napedowe.

Widoczna w grupie "Control" o$ silnika [4] symbolizuje kierunek obrotéw i predkos¢
obrotowg silnika.

4. Klikngé w polu [Stop] [7], aby zatrzymac¢ naped.

Alternatywnie, w grupie "Setpoint" (Wartosci zadane) [1] mozna bezposrednio wprowa-
dzac wartosci zadane dla biegu szybkiego, biegu wolnego lub zmienng warto$¢ zadang
predkosci obrotowe;.

Kierunek obrotéw definiuje sie za pomocg odpowiedniego znaku (dodatni = prawe
obroty, ujemny = lewe obroty).

Nalezy najpierw kazdorazowo wprowadzi¢ warto$¢ zadana, wcisng¢ przycisk <ENTER>
i klikng¢ w celu zezwolenia dla MOVIGEAR®jednostki napedowej na przycisk wartosci
zadanej wokot pola wprowadzania.

Grupa "Actual values" (Wartosci rzeczywiste) [9] wskazuje nastepujgce wartosci rzeczy-
wiste MOVIGEAR® jednostki napedowe; :

+  Status MOVIGEAR® falownika
* Predko$¢ obrotowg silnika w [min'1]
* Prad wyjsciowy MOVIGEAR® falownika w [%] z Iy
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DynaStop® W przypadku jednostek napedowych MOVIGEAR® z uktadem hamowania DynaStop®

funkcje te mozna wylaczy¢ réwniez bez odblokowywania napedu, zaznaczajac pole
wyboru "Wytaczenie DynaStop®" [8].

9.1.3 Resetowanie w trybie sterowania recznego

Jesli na MOVIGEAR® falowniku wystgpi btad, mozna zresetowaé go za pomoca przy-
cisku [Reset] [10].

9.1.4 Kontrola Timeout w trybie sterowania recznego

Aby w razie zaktdcen komunikacji zapobiec niekontrolowanej pracy MOVIGEAR® jed-
nostki napedowej, po uaktywnieniu trybu recznego nastepuje kontrola timeout.

Jesli komunikacja pomiedzy MOVITOOLS® MotionStudio a MOVIGEAR® falownikiem
zostanie przerwana na dituzej niz ten czas timeout, to cofniete zostanie zezwolenie dla
MOVIGEAR® jednostki napedowej. Tryb sterowania recznego pozostaje jednak nadal
aktywny.
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9.2 DynaStop®
9.2.1 Opis funkcji

A OSTRZEZENIE!

Elektrodynamiczna funkcja opdzniajgca DynaStop® zapobiega zatrzymywaniu sie
w jednej pozycji.

Smier¢ lub powazne obrazenia cielesne.

» Elektrodynamiczna funkcja op6zniajaca nie moze by¢ stosowana do podnosnikow.

+ Dla drég pionowych funkcja DynaStop® moze by¢ stosowana tylko po dokonaniu
analizy zagrozen.

UWAGA!

Funkcja DynaStop® uruchamiana jest poprzez wigczenie blokady regulatora przy pra-
cujgcym napedzie. Moze przy tym dojs¢ do powstania wysokich momentéw obroto-
wych, ktére moga prowadzi¢ do uszkodzenia napedu lub aplikac;ji!

Mozliwe szkody materialne
+ Blokade regulatora uruchamiac tylko przy predkosci obrotowej "0".

Funkcja DynaStop® umozliwia tworzenie momentéw obrotowych w zaleznosci od pred-
kosci obrotowej w stanie beznapieciowym lub przy aktywnej "Blokadzie regulatora".
Zapobiega to w pewnych granicach nadmiernemu przyspieszaniu aplikacji przez site
zewnetrzng (np. spadek drég pionowych).

Gdy naped znajduje sie w ruchu, urzadzenie MOVIGEAR® posiada nastepujaca funk-
cje: W przypadku braku napiecia wykorzystywana jest energia ruchu przez zasilanie
drugostronne, aby poda¢ napiecie na przetwornice czestotliwosci. Dzieki temu realizo-
wana jest zwtoka kontrolowana.

Jesli pochodzaca z zasilania drugostronnego energia juz nie wystarcza, uruchamiana
jest funkcja DynaStop®.

9.2.2 Momenty obrotowe opdéznienia

i

WSKAZOWKA

Mozliwe momenty obrotowe opdznienia mozna znalez¢ w rozdziale "Dane techniczne
i rysunki wymiarowe / Momenty obrotowe opdznienia DynaStop®".
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9.3 Dezaktywacja DynaStop®
WSKAZOWKA

@
1 Informacje dotyczace wytaczenia funkcji DynaStop® na czas prac uruchomieniowych
znajduja sie w rozdziale "Uruchamianie".

9.3.1 Wskazowki

Porazenie pragdem na skutek niebezpiecznego napiecia w skrzynce zaciskowe;.
Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywaé sie w urzadzeniu jeszcze w 5 minut po
odtgczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Przed zdjeciem pokrywy elektroniki nalezy odtgczyé napiecie od jednostek nape-
dowych MOVIGEAR™ stosujac odpowiednie urzadzenie odtaczajace.

« Zabezpieczy¢ jednostke napedowa przed nieumyslnym zatgczeniem napiecia
zasilajgcego.

5 minut

» Zabezpieczy¢ wat wyjsciowy przed obracaniem sie.

+ Nastepnie odczeka¢ co najmniej 5 minut, zanim zostanie zdjeta pokrywa
elektroniki.

Niebezpieczehstwo poparzenia o gorace powierzchnie.
Ciezkie obrazenia ciata
* Przed dotknieciem odczekac, poki urzadzenia dostatecznie nie ostygna.

9.3.2 Wiaczenie funkcji

Ustawi¢ przetacznik DIP S1/2 w potozenie "ON" (patrz réwniez rozdziat "Urucho-
mienie"). W ten sposdb mozliwe jest wytaczenie funkgciji DynaStop® réwniez w przy-
padku, gdy nie wystepuje odblokowanie napedu, a urzadzenie jest w stanie "Blokada
stopnia mocy™":

Dezaktywacja DynaStop®
bez zezwolenia

OFF = funkcja wytgczona
ON = funkcja wigczona

2697275915
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9.3.3 Opis funkcji (w potaczeniu z ustawieniem fabrycznym)

WSKAZOWKA

[ ]
1 Dezaktywowanie funkgiji DynaStop® bez zezwolenia dla napedu mozliwe jest tylko dla
konfiguracji zaciskéw, dla ktérych DIO3 ustawiony jest na "f1/f2".

Jesli przetgcznik DIP S1/2 ustawiony zostanie na "ON", wéwczas hamulec DynaStop®
moze zostaé zwolniony poprzez zatgczenie sygnatu na zacisku DI03, z uwzglednieniem
ponizszych warunkéw:

Stan zaciskow Status Stan btedu Funkcja DynaStop®
DIOA Dl02 | Dlo3  urzadzen
R(CY L¢ ) @ff2
""" "0" "o" Odbloko- Brak Funkcja DynaStop® jest sterowana przez
"0" " wane bfedu uktad MOVIGEAR®, dziata przy wartosci
urzgdzenia zadanej f1
""" "0" """ Odbloko- Brak Funkcja DynaStop® jest sterowana przez
"o" " wane btedu uktad MOVIGEAR®, dziata przy wartosci
urzgdzenia zadanej 2
" " "0" Brak Brak DynaStop® sterowany jest poprzez
zezwolenia | btedu MOVIGEAR®
urzadzenia
"o" "0" "0" Blokada Brak Funkcja DynaStop® jest wigczona
stopnia btedu
mocy urzadzenia
" " " Brak Brak DynaStop® sterowany jest poprzez
zezwolenia | bledu MOVIGEAR®
urzadzenia
"0" "0" " Blokada Brak Uktad DynaStop® zostaje wylaczony
stopnia btedu w celu przesunigecia recznego
mocy lub | urzadzenia
STO
Mozliwe sg wszystkie stany Btad bfedu Funkcja DynaStop® jest wiaczona
urzadzenia
Wybor wartosci Wybor wartosci zadanej przy sterowaniu binarnym w zaleznosci od stanu zacisku f1/f2:
zadanej - - -
Stan Zacisk Tryb Easy W potaczeniu z trybem Expert i
zezwo- f1/f2 (patrz rozdziat "Uruchomienie™) dezaktywowanymi elementami
lenia obstugi f1/f2
(patrz rozdziat "Uruchomienie")
QOdbloko- Zacisk Potencjometr wartosci zadanych 1 Warto$¢ zadana n_f1 aktywna
wany f1/f2="0" | aktywny (parametr 10096.35, ustawienie
fabryczne: 1500 min~")
Odbloko- Zacisk Przetacznik wartosci zadanych 2 Warto$¢ zadana n_f2 aktywna
wany f1/f2="1" | aktywny (parametr 10096.36, ustawienie
fabryczne: 200 min~")
Wskaznik LED Dioda LED DRIVE cyklicznie szybko miga, gdy nastapi wylaczenie funkcji DynaStop®

w celu recznego przestawienia.
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’3 Usterki napedu mechanicznego MOVIGEAR®
10 Serwis

UWAGA!

Nieprawidtowe przeprowadzenie czynnosci przy
MOVIGEAR® moze prowadzi¢ do ich uszkodzenia.

jednostkach  napedowych

Mozliwe szkody materialne!
* Nalezy pamietac, ze wszelkie naprawy napedéw SEW-EURODRIVE moga by¢

przeprowadzane wytacznie przez wykwalifikowany personel.

* Nalezy skonsultowac sie z serwisem SEW-EURODRIVE.

10.1 Usterki napedu mechanicznego MOVIGEAR®

W ponizszej tabeli przedstawiona jest diagnostyka btedow dla usterek napedu mecha-
nicznego urzadzen MOVIGEAR®:

Usterka

Mozliwa przyczyna

Pomoc

Podejrzane, rownomierne dzwieki
podczas pracy

Dzwiek odwijania/mielenia:
Uszkodzenie tozyska

Stukanie: uszkodzenie zebéw

Skonsultowa¢ z serwisem
SEW-EURODRIVE

Podejrzane, nierbwnomierne
odgtosy tarcia

Obce ciata w oleju

Wytaczyé naped, skonsultowac
sie z serwisem SEW-
EURODRIVE

Olej wycieka na pokrywie
przekfadni

Olej wycieka na skrzynce
przytaczowej

Uszczelka na
pokrywie przektadni nieszczelna

uszkodzona wewnetrzna
uszczelka

Skonsultowac z serwisem
SEW-EURODRIVE

Skonsultowac z serwisem
SEW-EURODRIVE

Olej wycieka przy pierscieniu
uszczelniajgcym wat od strony
odbioru napedu

Uszkodzony pierscien
uszczelniajacy wat

Wymieni¢ pierscien uszczelnia-
jacy wat

Zbyt duzo oleju

Naped jest przykrecony w ztym
potozeniu pracy lub zawér odpo-
wietrzajacy przykrecony jest

w ztej pozyciji.

Skorygowaé ilos¢ oleju
Wiasciwie umiesci¢ zawor
odpowietrzajgcy

Wat wyjsciowy nie obraca sie,
chociaz silnik pracuje (patrz roz-
dziat "Znaczenie wskazan diod
LED")

Przerwane pofgczenie wat-piasta
w przekfadni.

Wystaé urzadzenie MOVIGEAR®
do naprawy

1) Mozliwy krétkotrwaty wyciek oleju i/lub smaru przy pierscieniu uszczelniajgcym wat w trakcie fazy

docierania (24 godziny pracy).
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10.2 Analiza komunikatow o bftedach

10.2.1 MOVITOOLS® MotionStudio

W ponizszym rozdziale przedstawiono przyktadowg analize komunikatu o btedzie za

pomocg systemu MOVITOOLS® Motion Studio:

1. Otworzy¢ w systemie MOVITOOLS® Motion Studio drzewo parametréow
MOVIGEAR® (modutu mocy), postepujac zgodnie z rozdziatem "Obstuga systemu

MOVITOOLS® MotionStudio”.
2. Wybra¢ nastepujgce wezly w drzewie parametréw (tutaj przyktadowo dla pamieci
bteddéw t-0):
» Parametry modutu mocy / wartosci wskazan / pamieci btedéw 0-4 / pamiec¢ bte-
dow t-0 [2]
3. W grupie stanu btedéw [1] mozna odczyta¢ komunikaty o btedach:
[8 MOMTTODL St MctierGarie - Pearecd T I |
D@ 0t b X (ke SEW
 Projecs a H'r"f.ﬂ - = \
' "‘"-“wwh_! ;f' T X [Decw - o remery (4
] s - FIGRZTTT Faelt slabus
[2] -
= P
] —f
& j . Actunl drive vabes
il Frojean B, Foult memaey 1) | Ful momarp -1 | Foa mesmany 12
| mETTT 3
9007201707614859

(1]
[2]
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10.3 Reakcje wylaczajace

W zaleznosci od rodzaju btedu mozliwe sa 4 reakcje wytaczajace; w czasie zakiocenia
falownik zostaje zablokowany:

10.3.1 Blokada stopnia wyjsciowego (natychmiastowe wytaczenie)

Urzadzenie nie moze juz opdznié napedu; stopien wyjsciowy w przypadku btedu zostaje
przetgczony w stan wysokiej rezystancji. W urzadzeniach z funkcjg DynaStop®jest ona
natychmiast aktywowana.

10.3.2 Stop

Nastepuje opdznienie napedu zgodnie z rampa hamujaca t13. W momencie osiggniecia
liczby obrotéw, przy ktérej mozliwe jest zatrzymanie, w urzadzeniach z funkcjg
DynaStop®jest ona aktywowana. Nastepnie zostaje zablokowany stopieh wyjsciowy.

10.3.3 Zatrzymanie awaryjne

Nastepuje wyhamowanie napedu z ustawiong liniowg zmiang wartosci dla awaryjnego
zatrzymania t14. W momencie osiggniecia liczby obrotéw, przy ktdrej mozliwe jest
zatrzymanie, w urzadzeniach z funkcjg DynaStop® jest ona aktywowana. Nastepnie
zostaje zablokowany stopien wyjsciowy.

10.3.4 Zatrzymanie normalne

Nastepuje opdznienie napedu z rampg ustawionej zgodnie z pracg normalna.
W momencie osiggniecia liczby obrotow, przy ktérej mozliwe jest zatrzymanie, w urza-
dzeniach z funkcjg DynaStop® jest ona aktywowana. Nastepnie zostaje zablokowany
stopien wyjsciowy.

10.4 Reset komunikatow o btedach
Komunikat btedu moze zostaé skasowany poprzez:
*  Wylaczenie i ponowne wtgczenie do sieci.
* Przez sterownik PLC: Wystanie "polecenia resetowania"
* Przez wejscie binarne "DI04 / Reset"

A OSTRZEZENIE!

Usuniecie przyczyny zaktécenia lub reset mogg prowadzi¢ do samoczynnego urucho-
mienia sie napedu.

Smieré lub powazne obrazenia cielesne.
» Zapobiec nieumysinemu rozruchowi, np. przez aktywowanie STO.
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10.5 Opis wskazan stanu i obstugi
10.5.1 Wskazania diody LED
Na ponizszej ilustracji przedstawione sg wskazania diody LED MOVIGEAR®:
(11 [21 [3]
=5
O O O
<> <> NET RUN DRIVE
9007201629456907
[1] LED NET
[2] LED RUN

[3] Wskaznik LED stanu "DRIVE"

10.5.2 Dioda LED "NET"
W tej wersji urzgdzenia dioda LED nie petni zadnej funkgiji.
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10.5.3 Dioda LED "RUN"

RUN-LED
Kolor Stan diody Stan roboczy Opis
diody LED
LED
- wyt. Brak gotowosci do | Brak napiecia sieciowego
pracy — Sprawdzié, czy przewody sieciowe i napiecie zasilajgce nie sg przerwane.
z6ity réownomierne, | Brak gotowosci do | Faza inicjalizac;ji
szybkie pracy
pulsowanie
zielony réwnomierne, | Brak gotowoscido | Wczytywane sg parametry modutu mocy lub nastepuje aktualizacja oprogramo-
szybkie pracy wania ukltadowego
pulsowanie
zielony | $wieci w spo- | Gotéw do pracy System gotowy
so6b ciagly
261ty $wieci w spo- | Urzadzenie Wykryty sygnat "STO", bezpieczne wylaczenie
soéb ciagty gotowe do pracy, — sprawdzi¢ napiecie na zacisku STO
ale zablokowane
zielony/ = o zmiennym Gotowy do pracy, Zaktocenie komunikacji podczas cyklicznej wymiany (btad 47 lub 67).
261ty kolorze ale timeout — Brak potaczenia magistrali SBus / SNI pomiedzy falownikiem MOVIGEAR® a
sterownikiem. Sprawdzi¢ potaczenie, w szczegdlnosci rezystor zakonczenia linii,
i nawigzaé pofaczenie.
— Wptyw EMC. Sprawdzi¢ i w razie potrzeby poprawic¢ ekranowanie.
— Okres protokotowania poszczegdlnymi telegramami wiekszymi niz ustawiony
czas (czas Timeout). Skréci¢ cykl telegramow.
czer- Swieci w spo- | Btad Mozliwe btedy:
wony sé6b ciagly Btad CPU (17, 37)

Btad pamieci nieulotnej (25)

Btad podczas przesytania parametréw (97)

Btad IPOS (10)

Bfad synchronizacji sekwenciji startowej (40, 41)

Btad Safety (119)

— Doktadniejsza diagnostyka za pomoca diody LED Drive.

e o o o o o

10.5.4 Dioda statusowa LED "DRIVE"

Dioda LED Drive

Kolor diody | Stan diody LED Stan roboczy Opis
LED
- wyt. Brak gotowosci do pracy Brak napiecia sieciowego
261ty réwnomierne, Brak gotowosci do pracy Nieprawidtowa faza inicjalizacji lub napiecie sieciowe.
szybkie pulsowanie
261ty cyklicznie szybko Gotéw do pracy W potaczeniu z mechatroniczng jednostka napedowa
miga MOVIGEAR®:
Wyltgczenie funkgciji DynaStop® bez odblokowania napedu
W potaczeniu z silnikiem komutowanym elektronicznie
DRC:
Aktywne zwalnianie hamulca bez zezwolenia dla napedu
261ty swieci w spos6b Urzadzenie gotowe do pracy, Napiegcie sieciowe prawidiowe, stopien wyjsciowy mocy
ciagly ale zablokowane zablokowany
261ty 2x pulsujacy, pauza Gotowy do pracy, ale w stanie | Napiecie sieciowe prawidtowe

pracy recznej / lokalnej bez
odblokowania urzadzenia

zielony/zotty

o zmiennym kolorze

Gotowy do pracy, ale timeout

Zaktdécenie komunikacji podczas cyklicznej wymiany
danych. (btad 43, 46 lub 47)

zielony swieci w sposé6b Zezwolenie dla urzadzenia Silnik pracuje
ciagty
zielony réwnomierne, Aktywna granica pradu Naped pracuje na limicie pradu
szybkie pulsowanie
zielony réwnomierne, Gotéw do pracy Napiegcie sieciowe prawidtowe, ale brak sygnatu zezwo-

szybkie pulsowanie

lenia. Stopien wyjsciowy jest zasilany pradem.
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Dioda LED Drive

Kolor diody | Stan diody LED Stan roboczy Opis
LED
zielono/ . o zmiennym kolorze | Gotéw do pracy Wystepuje wyswietlany btad. Stopien wyjsciowy mocy jest
czerwony (2 x zielona, 2 x zasilany pradem.
czerwona)
zielono/ o zmiennym kolorze | Gotéw do pracy Wystepuje wyswietlany btad. Stopien wyjsciowy mocy
czerwony (2 x zielona, 2 x zablokowany.
czerwona)
czerwony swieci w sposéb Btad 40 Btad synchronizacji uruchomienia
ciagly Biad 41 Btad opcji watchdog
Btad 116 Timeout MOVI-PLC®
Btad 119 Btad Safety
czerwony powolne pulsowanie | Bfad 08 Btad kontroli predkosci obrotowe;j
Btad 26 Btad zewnetrznego zacisku
Btad 30 Btfad limitu czasu zatrzymania awaryjnego
Btad 15 Btad enkodera
Btad 16 Nieprawidtowe uruchomienie
Btad 45 Btad inicjalizaciji
Btedne przyporzadkowanie silnik - falownik
Btad 50 Wewnetrzne napiecie zasilajgce zbyt niskie
Btad 17, 18, 37, 53 Btad CPU
Btad 25 Btad pamieci nieulotnej
Btedy 27, 29 Btad "Wytacznik krancowy"
Btad 39 Btad "Jazda referencyjna”
Btad 42 Btad nadazania - pozycjonowanie
Btad 94 Btad sumy kontrolnej
Btedy 97 Btad podczas przesytania parametrow
Btad 10, 32, 77 Btad IPOS
Btad 123 Btad przerwanie pozycjonowania
czerwony . 2x pulsujacy, pauza Btad 07 Napiecie obwodu posredniego zbyt wysokie
czerwony 3x pulsuje, pauza Btad 01 Przekroczenie pradu stopnia wyj$ciowego
Btad 11 Zbyt wysoka temperatura radiatora lub elektroniki
czerwony . 4x pulsujacy, pauza Btad 31 Zadziatat czujnik TH
Btad 44 Obciazenie Ixt / nadzér UL
Btad 52 Btad prowadzenia maszyny
czerwony . 5x pulsuje, pauza Btad 89 Tylko w polaczeniu z silnikiem komutowanym
elektronicznie DRC:
Nadmierna temperatura hamulca
czerwony 6x pulsuje, pauza Btad 06 Zanik fazy w sieci
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10.6 Tabela btedow

Kod btedu = Opis Reakcja wyta- Przyczyna / rozwigzanie
czajaca

Btad 01 Przekroczenie pradu Blokada stopnia | Zwarcie na wyjsciu falownika.

stopnia wyjsciowego wyjsciowego / — Sprawdzi¢ potaczenia miedzy wyjsciem falownika a silnikiem oraz
zablokowany uzwojenia silnika pod katem wystepowania zwaré.
Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.

Btad 06 Zanik fazy w sieci parametryzo- Sprawdzi¢ przewody sieciowe pod wzgledem wystepowania zanikow
wana fazy.

Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.

Biad 07 Napiecie obwodu posred- | Blokada stopnia | « Czas liniowej zmiany za krétki — wydtuzy¢ czas liniowej zmiany.

niego zbyt wysokie wyjsciowego / » Brak potaczenia z rezystorem hamujgcym — sprawdzi¢ podtacze-
oczekuje nie rezystora hamujacego, w razie potrzeby skorygowac
» Niedopuszczalny zakres napiecia wej$ciowego sieci — sprawdzi¢
napiecie sieci pod katem dopuszczalnych wartosci
Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.
Biad 08 Btad kontroli predkosci Blokada stopnia | Zadziatata kontrola predkosci obrotowej, zbyt duze obcigzenie napedu.
obrotowej wyjsciowego / — Zredukowac¢ obciazenie napedu
oczekuje — Zwiekszy¢ czas opoznienia kontroli n
— Sprawdzi¢ ograniczenie pradu / ograniczenie momentu obrotowego
— Wytgczy¢ kontrole predkosci obrotowej
Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.

Btad 10 Bfad IPOS Blokada stopnia | Btedny program IPOS (np. nieprawidtowe polecenie)
wyjsciowego / — Skorygowac¢ program
zablokowany Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.

Btad 11 Zbyt wysoka temperatura | Zatrzymanie — Wyczysci¢ radiator

radiatora lub elektroniki awaryjne / — Obnizy¢ temperature otoczenia
oczekuje — Zapobiec narastaniu temperatury
— Zredukowac¢ obcigzenie napedu
Zresetowac btad poprzez wytgczenie lub przez funkcje reset.

Btad 15 Btad enkodera Blokada stopnia |« Obluzowane ztacze wtykowe enkodera — Sprawdzi¢ ztacze wty-
wyjéciowego / kowe enkodera na ptytce przytaczeniowej.
zablokowany * Enkoder uszkodzony — Skontaktowac¢ sie z serwisem SEW.

Btad 16 Nieprawidtowe Blokada stopnia | Enkoder nie wyregulowany

uruchomienie wyjsciowego / — Skontaktowac sie z serwisem SEW.
zablokowany

Biad 17 Btad CPU Blokada stopnia | Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.
wyj$ciowego / W razie wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowac sie
zablokowany z serwisem SEW.

Biad 18 Btad CPU Blokada stopnia | Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.
wyj$ciowego / W razie wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowac sie
zablokowany z erwisem SEW.

Btad 25 Bfad pamieci nieulotnej Blokada stopnia | Btad podczas dostepu do pamigci nieulotnej
wyjsciowego / — Przywrdécic ustawienia fabryczne i ponownie sparametryzowac
zablokowany urzadzenie

W razie ponownego / wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowaé
sie z serwisem SEW.

Btad 26 Bfad zewnetrznego parametry- Zewnetrzny sygnat btedu odczytany na zacisku programowalnym

zacisku zowana — Usunag¢ zewnetrzny btad
— Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.

Btad 27 Btad "Wytacznik krancowy" | Blokada stopnia | = W trybie pozycjonowania najechano na programowy wytgcznik
wyjéciowego / krancowy — Sprawdzi¢ zakres jazdy
zablokowany *  Przerwanie przewodu/brak obydwoch wytacznikéw krancowych lub

zamienione — Sprawdzi¢ okablowanie

Biad 29 Bfad "Wytacznik krancowy" | Zatrzymanie * W trybie pozycjonowania najechano na programowy wytacznik
awaryjne / krancowy — Sprawdzi¢ zakres jazdy
oczekuje *  Przerwanie przewodu/brak obydwoch wytacznikéw krancowych lub

zamienione — Sprawdzi¢ okablowanie

Biad 30 Bfad limitu czasu zatrzy- Blokada stopnia |+ Czas liniowej zmiany dla zatrzymania awaryjnego za krotki —

mania awaryjnego

wyjsciowego /
oczekuje

wydtuzy¢ czas liniowej zmiany dla zatrzymania awaryjnego
* Naped przecigzony — sprawdzi¢ projektowanie
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Kod btedu = Opis Reakcja wyta- Przyczyna / rozwigzanie
czajaca

Btad 31 Zadziatat czujnik TH parametry- Termiczne przecigzenie silnika lub zwarcie / przerwa w obwodzie
zowana czujnika temperatury.

— Obnizy¢ temperature otoczenia

— Zapobiec narastaniu temperatury

— Zredukowac obcigzenie napedu

Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset, najpierw
odczekac przynajmniej 1 minute do ostygniecia silnika.

W razie ponownego / wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowaé
sie z serwisem SEW.

Biad 32 Biad IPOS Blokada stopnia | Btedny program IPOS (np. nieprawidtowe polecenie)
wyj$ciowego / — Skorygowac¢ program
zablokowany Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.

Btad 37 Btad CPU Blokada stopnia | Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.
wyj$ciowego / W razie wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowac sie
zablokowany z serwisem SEW.

Biad 39 Btad "Jazda referencyjna" | Blokada stopnia | Brak krzywki referencyjnej lub brak jej przetaczania
wyjsciowego / — Sprawdzi¢ krzywke referencyjng
zablokowany Btedne podtaczenie wytacznikéw krancowych

— Sprawdzi¢ podtaczenie wylacznikdw krancowych

Typ przesuniecia odniesienia zostat zmieniony podczas przesuniecia
odniesienia

— Sprawdzi¢ ustawienie typu przesuniecia odniesienia i konieczne do
tego parametry

Btad 40 Bfad synchronizaciji Blokada stopnia | Uszkodzony modut polecen lub przerwane potaczenie z modutem

uruchomienia wyjsciowego / polecen.
zablokowany — Skontaktowa¢ sie z serwisem SEW.

Btad 41 Btad opcji watchdog Blokada stopnia | Uszkodzony modut polecen lub przerwane potaczenie z modutem
wyjsciowego / polecen.
zablokowany — Skontaktowa¢ sie z serwisem SEW.

Uszkodzona opcja lub przerwane potaczenie z opcja.
— Sprawdzi¢, czy wystepuje opcja
— Wymieni¢ opcje
Btad 42 Btad nadazania — Blokada stopnia |« Zbyt krétkie rampy rozpedowe— Przedtuzy¢ rampy
pozycjonowanie wyjsciowego / * Czes¢ P regulatora pozycji zbyt mata — Zwiekszy¢ czes¢ P
oczekuje »  Wartos¢ dla tolerancji btedu nadazania zbyt mata
— Zwiekszy¢ tolerancje btedu nadazania
— Sprawdzi¢, czy mechanika nie pracuje za ciezko
Biad 43 Timeout trybu sterowania Parametryzo- *  Przerwane potaczenie pomiedzy urzgdzeniem a PC — Sprawdzi¢ i
recznego poprzez dowolne | wana nawigzac¢ potaczenie.
ztacze

Biad 44 Obcigzenie Ixt / nadzér UL | Blokada stopnia | Przeciazenie stopnia wyj$ciowego
wyjéciowego / — Zredukowac obcigzenie napedu
oczekuje Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.

Btad 45 Btad inicjalizaciji Blokada stopnia | *+ Awaria sprzetowa — skontaktowac¢ sie z serwisem SEW.

Btedne przyporzadkowanie | wyj$ciowego / * Btedne przyporzadkowanie silnik — falownik? — Wymieni¢ obwody
silnik - falownik zablokowany elektroniczne.

Biad 46 Timeout wewnetrznego Zatrzymanie » Skontaktowac sie z serwisem SEW.

potaczenia SBus pomiedzy | awaryjne /
modutem polecen a modu- | oczekuje
fem mocy
Biad 47 Zaktoécenie komunikacii Parametry- B{qd modutu mocy
podczas cyklicznej zowana Brak potgczenia magistrali SBus pomiedzy falownikiem

wymiany danych.

MOVIGEAR® a sterownikiem. Sprawdzi¢ potaczenie, w szczegol-
nosci rezystor zakonczenia linii, i nawigza¢ potaczenie.

*  Wplyw EMC. Sprawdzi¢ i w razie potrzeby poprawi¢ ekranowanie
przewodoéw sygnatowych.

»  Okres protokotowania poszczegdlnymi telegramami wiekszymi niz
ustawiony czas (czas Timeout). Skroci¢ cykl telegramow.

B{qd modutu polecen
Przerwane potaczenie z AS-Interface-Master — Sprawdzi¢ i nawia-
zac potaczenie.

*  Przerwane potaczenie pomiedzy opcjg AS-Interface a modutem
polecen — Skontaktowa¢ sie z serwisem SEW.
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Kod btedu = Opis Reakcja wyta- Przyczyna / rozwigzanie
czajaca

Biad 50 Wewnetrzne napiecie Blokada stopnia |« Awaria sprzetowa — skontaktowac sie z serwisem SEW.

zasilajace zbyt niskie wyjsciowego /
zablokowany

Biad 52 Biad prowadzenia Blokada stopnia | *+ Praca bez enkodera przy zbyt niskiej predkosci obrotowej — zwiek-

maszyny wyj$ciowego / szy¢ predkos¢ obrotowg,
zablokowany * Zbyt duze obcigzenie przy pracy ze sterowaniem — zredukowaé
obcigzenie napedu
Zresetowac btad poprzez wytaczenie lub przez funkcje reset.
W razie ponownego / wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowac¢
sie z serwisem SEW.

Btad 53 Btad CPU Blokada stopnia | Zresetowac btad poprzez wytgczenie lub przez funkcjg reset.
wyj$ciowego / W razie wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowac sie
zablokowany z serwisem SEW.

Btad 77 Btad IPOS Blokada stopnia | Btedny program IPOS (np. nieprawidtowe polecenie)
wyjsciowego / — Skorygowac¢ program
zablokowany Zresetowac btad poprzez wytgczenie lub przez funkcje reset.

Biad 89 Tylko w potaczeniu z sil- | Blokada stopnia | Cewka hamulcowa niewystarczajaca do odprowadzania energii

nikiem komutowanym wyjsciowego / generowanej przy hamowaniu.
elektronicznie DRC: zablokowany — Zastosowac rezystor hamujacy
Nadmierna temperatura . L .
hamulca Rezystor hamujacy zle zwymiarowany.

— Zastosowac wigkszy rezystor hamujacy

Biad 94 Btad sumy kontrolnej Blokada stopnia | Pamiec nieulotna uszkodzona.
wyjéciowego / — Skontaktowa¢ sie z serwisem SEW.
zablokowany

Btedy 97 Bfad podczas przesytania | Blokada stopnia | Btad przy transmisji danych

parametrow wyjsciowego / — Powtérzy¢ proces kopiowania
zablokowany — Przywrdci¢ ustawienia fabryczne i ponownie sparametryzowaé
urzadzenie

Btad 116 Timeout MOVI-PLC® Zatrzymanie Timeout komunikacji do uktadu sterowania nadrzednego
awaryjne /
oczekuje

Btad 119 Btad Safety Blokada stopnia | Uszkodzenie sprzetowe Safety
wyjsciowego / — Skontaktowa¢ sie z serwisem SEW.
zablokowany

Biad 123 Bfad — przerwanie Zatrzymanie / Kontrola celu przy kontynuacji przerwanego pozycjonowania.

pozycjonowania

oczekuje

Cel zostatby przejechany.
— Wykonaé proces pozycjonowania bez przerwy az do zakonczenia
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10.7 Wymiana urzadzenia
A OSTRZEZENIE!

Porazenie pradem na skutek niebezpiecznego napiecia w skrzynce zaciskowe;.
Niebezpieczne napigcia mogg utrzymywacé sie w urzgdzeniu jeszcze w 5 minut po
odtaczeniu go od sieci.

5 minut

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

Przed zdjeciem pokrywy elektroniki, jednostke napedowg MOVIGEAR® nalezy
odtgczy¢ od sieci za pomocg odpowiedniego zewnetrznego urzadzenia odtgczaja-
cego.

Zabezpieczy¢ jednostke napedowg przed nieumys$inym zatgczeniem napiecia
zasilajgcego.

Zabezpieczy¢ wat wyjsciowy przed obracaniem sie.
Nastepnie odczekac co najmniej 5 minut, zanim zostanie zdjeta pokrywa elektroniki.

10.7.1 Wymiana pokrywy elektroniki
UWAGA!

Biad urzadzenia 45 lub 94 wskutek odigczenia napiecia podczas fazy inicjalizacji.

e

Mozliwe szkody materialne.

Po wymianie pokrywy, przed pierwszym zatgczeniem napiecia nalezy odczekaé
przynajmniej 15 sekund, zanim naped zostanie ponownie odtaczony od sieci.

1. Bezwzglednie przestrzegaj wskazéwek bezpieczenstwa!

2. Wykreci¢ sruby i zdjg¢ pokrywe elektroniki ze skrzynki zaciskowej.

Poréwnac dane z tabliczki znamionowej dotychczasowej pokrywy elektroniki z infor-
macjami zawartymi na tabliczce znamionowej nowej pokrywy elektroniki.

WSKAZOWKA

Pokrywe elektroniki wolno wymienia¢ wytgcznie na inng pokrywe o takim samym
numerze katalogowym.

4.

Wszystkie elementy obstugi (np. przetaczniki DIP, patrz punkt "Uruchamianie™)
w nowej pokrywie elektroniki nalezy ustawi¢ zgodnie z elementami obstugi dotych-
czasowej pokrywy elektroniki.

5. Umiesci¢ nowg pokrywe elektroniki na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecic.

Dotaczy¢ napiecie do napedu.

. Sprawdzi¢ dziatanie nowej pokrywy elektroniki.
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10.7.2 Wymiana jednostki napedowej

fde

fde

1. Bezwzglednie przestrzegaj wskazéwek bezpieczenstwa!

2. W przypadku wymiany jednostki napedowej wraz z pokrywg elektroniki nalezy dodat-
kowo wykonaé czynnosci zgodnie z rozdziatem "Wymiana pokrywy elektroniki".

3. Zdemontowac¢ jednostke napedowa. Nalezy przy tym przestrzega¢ wskazéwek dot.
demontazu podanych w rozdziale "Instalacja mechaniczna".

4. Porowna¢ dane z tabliczki znamionowej dotychczasowej jednostki napedowej
z informacjami zawartymi na tabliczce znamionowej nowej jednostki napedowe;j..

WSKAZOWKA

Jednostke napedowg wolno wymienia¢ wytgcznie na jednostke napedowg o takich
samych wtasciwosciach.

5. Zamontowa¢ jednostke napedowa. Nalezy tu przestrzegaé informacji zawartych
w rozdziale "Instalacja mechaniczna".

Zainstalowac¢ zgodnie z informacjami podanymi w rozdziale "Instalacja elektryczna".
Umiesci¢ pokrywe elektroniki na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecic.
Dotaczy¢ napiecie do napedu.

© ® N

W jednostce napedowej zapisywane sg modyfikowalne parametry (patrz rozdziat
"Parametry"). Dlatego przy wymianie jednostki napedowej nalezy ponownie dokonaé
ewentualnych zmian w tychze parametrach.

WSKAZOWKA

Jesli wymieniona zostanie tylko pokrywa elektroniki, wéwczas zmiany w ustawieniach
parametréw pozostang zachowane.

10.Sprawdzi¢ dziatanie nowej jednostki napedowe;.

10.8 Serwis SEW-EURODRIVE

10.8.1 Odestaé urzadzenie do naprawy

Jesli jakis$ btad bytby niemozliwy do usuniecia, prosimy zwrdcié sie do serwisu elektro-
nicznego SEW-EURODRIVE (patrz rozdziat "Lista adresow").

W przypadku zwrécenia sie do serwisu elektronicznego SEW prosimy o podanie cyfr
etykiety serwisowej, nasz serwis bedzie mogt wtedy skuteczniej pomaoc.

Odsytajac urzadzenie do naprawy, nalezy podaé nastepujace dane:
* Numer produkcyjny (patrz tabliczka znamionowa)

* Oznaczenie typu

*  Wersja urzadzenia

» Krotki opis aplikacji (aplikacja, rodzaj sterowania itp.).

* Rodzaj btedu

+ Zjawiska towarzyszace

*  Wiasne przypuszczenia

* Uprzednie niezwykte zachowania itd.
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10.9 Wycofanie z eksploatacji

W celu wycofania jednostki napedowej MOVIGEAR® z eksploatacji, nalezy odtaczyé
napiecie od napedu stosujac odpowiednie srodki.

A OSTRZEZENIE!
Porazenie pragdem na skutek niecatkowitego roztadowania kondensatorow.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Przed zdjeciem pokrywy elektroniki, jednostke napedowg MOVIGEAR® nalezy odtg-
czy¢ od sieci za pomocg odpowiedniego zewnetrznego urzadzenia odigczajacego.

+ Zabezpieczy¢ jednostke napedowa przed nieumysinym zatgczeniem napiecia
zasilajacego.

)

5 minut

+ Zabezpieczy¢ wat wyjsciowy przed obracaniem sie.
» Nastepnie odczekac co najmniej 5 minut, zanim zostanie zdjeta pokrywa elektroniki.

10.10 Magazynowanie
Przy wytaczeniu z eksploatacji lub magazynowaniu jednostki napedowe;j MOVIGEAR®
nalezy przestrzega¢ nastepujacych wskazowek:
« Jesli jednostka napedowa MOVIGEAR® wytgczona jest z uzytku i magazynowany
przez dluzszy czas, wowczas nalezy zabezpieczy¢ przytacza za pomoca dotgczo-
nych zaslepek ochronnych.

* Nalezy zadba¢ o to, aby podczas przechowywania urzadzenia nie byto ono narazone
na uszkodzenia mechaniczne.

Nalezy przestrzega¢ informacji dotyczacych temperatury magazynowania zgodnie
z rozdziatem "Dane techniczne".
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10.11 Magazynowanie diugoterminowe

10.11.1 Naped

fde

UWAGA!

Ulatnianie sie srodka antykorozyjnego VCI

Mozliwe szkody materialne

+ Jednostki napedowe MOVIGEAR® muszg pozostac szczelnie zamkniete.

WSKAZOWKA

W przypadku magazynowania na czas powyzej 9 miesiecy, firma SEW-EURODRIVE
zaleca zastosowanie wersji "Magazynowanie diugoterminowe". MOVIGEAR® w tej
wersji sg oznaczone odpowiednio za pomocg naklejki.

Do srodka smarnego tej jednostki napedowej MOVIGEAR® dodawany jest srodek anty-
korozyjny VCI (volatile corrosion inhibitors). Nalezy zwrdci¢ uwage, ze srodek antykoro-
zyjny VCI jest skuteczny tylko w zakresie temperatury od —25 °C do +50 °C. Ponadto
koncéwki watu pokrywane sg warstwg srodka antykorozyjnego. O ile nie okreslono ina-
czej, jednostki napedowe MOVIGEAR® w wersji "Magazynowanie dtugoterminowe"
wyposazane sg w $rodek ochrony powierzchniowej OS2. Na zyczenie mozna zamiast
0S2 zaméwi¢ OS3, lub, dodatkowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale "Ochrona
powierzchniowa".
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10.11.2 Warunki magazynowania

W przypadku magazynowania dtugoterminowego przestrzega¢ podanych w ponizszej

tabeli warunkéw sktadowania:

v

Strefa klimatyczna

Opakowanie')

Miejsce magazynowania?

Czas magazynowania

Umiarkowana
(Europa, USA,
Kanada, Chiny i
Rosja z wyjat-
kiem obszarow
tropikalnych)

Zapakowane w pojemniki,
zgrzane w folii ze Srodkiem
osuszajacym i wskazni-
kiem wilgotnosci.

W miejscu zadaszonym, chronionym przed desz-
czem i $niegiem, nie narazonym na wstrzasy.

Maks. 3 lata przy regularnej
kontroli opakowania i wskaz-
nika wilgotnosci (wzgl. wilgot-

nos¢ powietrza < 50 %).

W stanie otwartym

W miejscu zadaszonym i zamknietym przy statej
temperaturze i wilgotnosci powietrza (5 °C <&
<50 °C, <50 % wzgl. wilgotnos¢ powietrza).
Bez nagtych zmian temperatury i z kontrolowang
wentylacjg z filtrami (bezpylowe). Bez zracych
oparow i wstrzaséw.

2 lata i dluzej w przypadku
przeprowadzania regular-
nych przegladéw. Podczas
przegladéw sprawdzac czy-
stos$¢ i uszkodzenia mecha-
niczne. Sprawdzaé, czy
ochrona antykorozyjna jest
nienaruszona.

Tropikalna (Azja,
Afryka, Ameryka
Potudniowa i
Srodkowa,
Australia, Nowa
Zelandia z wyjat-
kiem obszaréw o
umiarkowanym
klimacie)

1) Opakowanie musi zosta¢ wykonane przez doswiadczony zaktad z materiatu opakowaniowego wyraznie odpowiedniego do rodzaju

zastosowania.

Zapakowane w pojemniki,
zgrzane w folii ze $Srodkiem
osuszajgcym i wskazni-
kiem wilgotnosci.

Z ochrong chemiczng prze-
ciwko insektom i plesni.

W miejscu zadaszonym, chronionym przed desz-
czem, nie narazonym na wstrzasy.

Maks. 3 lata przy regularnej

kontroli opakowania i wskaz-

nika wilgotnosci (wzgl. wilgot-
nos$¢ powietrza < 50 %).

W stanie otwartym

W miejscu zadaszonym i zamknietym przy statej
temperaturze i wilgotnosci powietrza (5 °C < ¥
<50 °C, <50 % wzgl. wilgotno$¢ powietrza).
Bez nagtych zmian temperatury i z kontrolowang
wentylacjg z filtrami (bezpytowe). Bez zracych
oparow i wstrzgsow. Ochrona przed insektami.

2) SEW-EURODRIVE zaleca, aby naped magazynowa¢ odpowiednio do ich potozenia pracy.

10.11.3 Elektronika

Sposob
postepowania
w przypadku
nie wykonanej
konserwacji

W przypadku dtugoterminowego magazynowania nalezy przytacza¢ urzadzenie do
napiecia sieciowego co 2 lata na co najmniej 5 minut. W przeciwnym razie skroci sie

zywotnos¢ urzadzenia.

W falownikach stosowane sag kondensatory elektrolityczne, ktére w przypadku braku
napiecia ulegajg efektowi starzenia. Efekt ten moze prowadzi¢ do uszkodzenia konden-
satoréw, jesli po dtugim magazynowaniu do urzadzenia podtgczone zostanie bezpo-
$rednio napiecie znamionowe. W przypadku nie wykonania konserwaciji, firma SEW-
EURODRIVE zaleca, aby napiecie sieciowe zwieksza¢ stopniowo do osiagniecia mak-
symalnej warto$ci napiecia. Stopniowe zwiekszanie mozna uzyskaé¢ stosujgc transfor-
mator regulacyjny, ktérego napiecie wyjsciowe ustawiane jest w oparciu o ponizsze
zestawienie. Po takiej regeneracji mozna od razu podja¢ eksploatacje urzadzenia lub

kontynuowa¢ magazynowanie diugoterminowe.

Zalecane sg nastepujgce stopniowania:

Urzadzenia AC 400/500 V:

» Stopien 1: 0 V AC do 350 V AC w ciagu kilku sekund
» Stopien 2: 350 V AC przez 15 minut

+ Stopien 3: 420 V AC przez 15 minut

» Stopien 4: 500 V AC przez 1 godzine

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B
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[ | Serwis
Ztomowanie

10.12 Zlomowanie

Nalezy przestrzega¢ aktualnych przepiséw: Ztomowanie przeprowadza¢ zgodnie
z wtasciwosciami i wedtug obowigzujgcych przepiséw np. jako:

e Ztom aluminiowy
— Czesci obudowy
* Ziom stalowy:
— Kota zebate
- Waly
— tozyska toczne
* Ztom elektroniczny (obwody drukowane)
» Tworzywo sztuczne (obudowa), blacha, miedz, itp.
Zuzyty olej nalezy zbierac i utylizowac zgodnie z przepisami.
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11  Przeglady i konserwacja

11.1 Ustalanie roboczogodzin

11.1.1 Przez MOVITOOLS® MotionStudio

Jako pomoc przy planowaniu czynnosci przegladowych i konserwacyjnych jednostki

napedowe MOVIGEAR® majg mozliwo$¢ odczytu przepracowanych roboczogodzin.

Aby odczytaé przepracowane roboczogodziny, nalezy postepowaé w nastepujacy

sposob:

1. Otworzy¢ w systemie MOVITOOLS® MotionStudio drzewo parametréow MOVIGEAR®,
nalezy przestrzegac¢ przy tym informaciji z rozdziatu "Parametryzacja i diagnoza".

2. W drzewie parametréw wybraé wezet "Parametry uktadu MOVIGEAR®, modut
mocy/wartosci wskazan/stan urzadzenia" [1].

3. W grupie dane statystyczne [2] mozna dokona¢ odczytu przepracowanych
roboczogodzin:

S MOVITOOLSE-MotionStudio - [Projectl® (==

Project  Edit Metwork View Plugin - Settings  Window  Hap
Dw-H & [ kL X | O Scan Ll 3| W

Project | BE Parameter ree TAbx
m Projeat 5 [Tree [F] [ power sectioniDisplay vahuesiUinit status
8 Command PCE

1B Power pction

- EC =58 power section
& g = Deglay vahus Unit status
8

. Process walues
[1] i =Tt status) Power sachon slalus Ready. culpul stage: inhibled

Bnary inputs Drive sizius Controbar inhibi
Binary culpuls
Uit datas Fandt Descrigtion
i Fedtcode 0 e faut
=l Faul memory 04
Fanlt memony t-0
Fanlt masiminy -1
[2] -+ i :.':: Statistical data
Fant maimcry 1-3
Fault memony t-4
Process dals morior Erable hours Wl 2
il (Il Setpointa/ramp generion Wik pom D
+ 0l Owiee dsln
il (il Teminal assignment
+ 3l Communication
i Dragnostics funcsions
++ 8l Technology functions
+ (5 Control functiora
+ l Unk functions

Hours of opssation [h] 85

W @R

-! Project ri detveork Uit status

| OFfUNE ]
9007201614909195

[1] Parametry modutu mocy / wartosci wskazan /stanu urzadzenia
[2] Grupa danych statystycznych
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11.2 Terminy przegladéw i konserwacji
W ponizszej tabeli podano czestotliwos¢ przegladow i konserwacji dla jednostek nape-

178

dowych MOVIGEAR®.

Czestotliwos¢

Co nalezy zrobi¢?

Kto moze przeprowadzac
czynnosci?

Co 3000 roboczogodzin, co
najmniej raz na pot roku

Skontrolowac odgtosy tarcia pod wzgle-
dem wystepowania ewentualnych uszko-
dzen w fozyskach.

Personel fachowy u klienta

W przypadku uszkodzenia tozysk:
Wymiane fozysk nalezy zleca¢ serwisowi
SEW-EURODRIVE lub personelowi
fachowemu, szkolonemu przez SEW-
EURODRIVE

Przeprowadzi¢ kontrole wzrokowg
uszczelek pod wzgledem szczelnosci

Serwis SEW-EURODRIVE

Personel fachowy, szkolony
przez SEW-EURODRIVE

Personel fachowy u klienta

W przypadku wyciekdéw na pierscieniu
uszczelniajgcym wat po stronie odbioru
napedu: Wymieni¢ pierscien uszczelnia-
jacy wat

Personel fachowy u klienta

W przypadku wyciekéw w innych miej-
scach: Konsultacja z serwisem SEW-
EURODRIVE

W przypadku przektadni z ramieniem reak-
cyjnym: Sprawdzi¢ amortyzatory gumowe i
w razie uszkodzenia wymienic je

Serwis SEW-EURODRIVE

Personel fachowy u klienta

Zalecenie:
Co 10 000 roboczogodzin®)

Przeglad silnika nalezy zlecaé serwisowi
SEW-EURODRIVE lub personelowi
fachowemu, szkolonemu przez SEW-
EURODRIVE

Serwis SEW-EURODRIVE

Personel fachowy, szkolony
przez SEW-EURODRIVE

MOVIGEAR® wyposazone
sg w smarowanie dtugookre-
sowe. W zaleznosci od
warunkéw eksploataciji i tem-
peratury oleju, co najmniej
co 5 lat (patrz rozdziat "Cze-
stotliwos¢ wymiany srodkow
smarnych") musi zosta¢
wymieniony olej.

Wymieni¢ olej syntetyczny

Personel fachowy u klienta

Wymieni¢ pierscien uszczelniajacy wat
po stronie odbioru napedu (nie montowaé
w tym samym potozeniu)

Personel fachowy u klienta

W przypadku otwarcia

Jesli pokrywa / pokrywa elektroniki

Wykwalifikowany personel u

pokrywy / pokrywy elektroniki | zostanie otwarta po czasie eksploatac;ji klienta
po czasie eksploatacji 2 6 miesiecy, woéwczas nalezy koniecznie
2 6 miesiecy wymieni¢ uszczelke pomiedzy skrzynka

zaciskowa a pokrywg / pokrywa elektro-
niki.Pokrywa elektroniki

Ustalony czas 6 miesiecy moze ulec skro-
ceniu ze wzgledu na niekorzystne warunki
otoczenia i warunki robocze, np. podczas
czyszczenia zracymi srodkami chemicz-
nymi lub w przypadku czestych wahan
temperatury.

Przy kazdym otwarciu
pokrywy / pokrywy elektroniki

Kontrola wzrokowa uszczelki pomiedzy
skrzynka zaciskowa a pokrywa / pokrywa
elektroniki: W przypadku uszkodzenia lub
odfaczenia uszczelki od skrzynki zaci-
skowej, nalezy jg wymieni¢ na nowa.

Wykwalifikowany personel
u klienta

Réznie (w zaleznosci od wpty-
wow zewnetrznych)

Poprawi¢ lub wymieni¢ powtoke antykoro-
zyjng powierzchni

Personel fachowy u klienta

W celu unikniecia permanentnego osadu
wody w pokrywie po stronie B, nalezy jg
regularnie czyscic.

Personel fachowy u klienta

1) Na okres zuzycia wptywa wiele czynnikéw. Konieczna czestotliwo$¢ przegladéw i konserwaciji powinna
by¢ obliczana indywidualnie zgodnie z danymi projektowymi zadanymi przez producenta urzadzenia.
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11.3 Czestotliwosé wymiany srodkéw smarnych

Na ponizszej ilustracji podano czestotliwos¢ wymiany srodkéw smarnych dla jednostek
napedowych MOVIGEAR® w normalnych warunkach otoczenia:

30000
(h]

5000

70 80 90 100 110 115 120
[2] > [Cl
2360315019

[1] Roboczogodziny

[2] Stata temperatura kapieli olejowej
[3] CLP HC / HCE

[4] CLP/HLP/E

e Przecietna warto$¢ w zaleznosci od rodzaju oleju przy 70 °C
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11.4 Prace przegladowe i konserwacyjne

11.4.1 Wstepne czynnosci przegladowe i konserwacyjne

5 minut

Przed rozpoczeciem czynnosci przegladowych i konserwacyjnych przy urzadzeniu
MOVIGEAR®, nalezy zapoznac sie z ponizszymi informacjami:
A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczehstwo obrazen na skutek niezamierzonego uruchomienia napedu.

Porazenie pradem na skutek niebezpiecznego napiecia w skrzynce zaciskowej.
Niebezpieczne napiecia mogq utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze w 5 minut po
odtgczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Przed zdjeciem pokrywy elektroniki nalezy odtgczyé napiecie od jednostek nape-
dowych MOVIGEAR™ stosujac odpowiednie urzadzenie odtaczajace.

+ Zabezpieczy¢ jednostke napedowa przed nieumysinym zatgczeniem napiecia
zasilajacego.

+ Zabezpieczy¢ wat wyjsciowy przed obracaniem sie.
» Nastepnie odczekac co najmniej 5 minut, zanim zostanie zdjeta pokrywa elektroniki.

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo poparzenia wskutek kontaktu z rozgrzang powierzchnig i gorgcym
olejem przekfadniowym.

Ciezkie obrazenia ciata.
* Przed dotknieciem odczekac, poki urzadzenia dostatecznie nie ostygna.
» Ostroznie wykrecaé zaslepke gwintowang oraz zawér odpowietrzajacy.

* Przektadnia musi byC jeszcze ciepta, poniewaz mata ptynnos¢ zimnego oleju
utrudnia jej prawidtowe opréznienie.

UWAGA!
Uszkodzenie jednostki napedowej MOVIGEAR®.
Mozliwe uszkodzenie maszyny!

« Zapewni¢, aby pokrywa przektadni otwierana byta wytacznie przez serwis SEW-
EURODRIVE lub personel fachowy, szkolony przez SEW-EURODRIVE.

UWAGA!

Wilanie niewtasciwego oleju przekfadniowego spowoduje utrate wiasciwosci srodka
smarnego.

Mozliwe uszkodzenie maszyny!

* Nie wolno mieszac¢ syntetycznych srodkéw smarnych ze sobg ani z mineralnymi
srodkami smarnymil!

+ Jako srodek smarny standardowo stosowany jest olej syntetyczny.
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11.4.2 Wymiana oleju

Spuscic olej 1.

Przestrzegac¢ koniecznie wskazéwek w rozdziale "Przygotowanie do prac przeglado-
wych i konserwacyjnych".

A ZAGROZENIE: Niebezpieczenstwo poparzenia o gorgce powierzchnie.
Ciezkie obrazenia ciata
* Przed dotknieciem odczekac, poki urzadzenia dostatecznie nie ostygna.

Zdemontowacé jednostke napedowg MOVIGEAR® z instalacji, w przeciwnym razie
wymiana oleju nie bedzie mozliwa.

SEW-EURODRIVE zaleca przeprowadzanie spuszczania oleju w potozeniu przed-
stawionym na ilustracji.

Podstawi¢ wystarczajgco duze naczynie pod otworem spustowym [2].

A OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo poparzenia wskutek goracego oleju
przekfadniowego.

Ciezkie obrazenia ciata
* Przed dotknieciem odczekac, poki urzadzenia dostatecznie nie ostygna.
« Ostroznie wykrecaé zaslepke gwintowang oraz zawor odpowietrzajacy.

* Przektadnia musi by¢ jeszcze ciepta, poniewaz mata ptynnos¢ zimnego oleju
utrudnia jej prawidtowe opréznienie.

Odkreci¢ najnizszg zaslepke gwintowang [2] lub wkrecony w tym miejscu zawor
odpowietrzajacy (w zaleznosci od zastosowanego potozenia pracy, patrz karta poto-
zenia pracy).

Spuszczanie oleju bedzie utatwione, gdy wykrecona zostanie gorna zaslepka gwin-
towana [3] lub wkrecony w tym miejscu zawdr odpowietrzajacy (wyptyw wypieranego
powietrza.

Spuscic olej. Pozostata w napedzie reszta oleju [1] musi zosta¢ catkowicie odessana
za pomocg odpowiedniego urzadzenia.

Zalecane Na ponizszej ilustracji przedstawiono zalecane potozenie do spuszczania oleju:

pofozenie

1 [ (3]

O ©)
: 6
‘@

O o

9007201615193483
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Napetnianie olejem

Zalecane
potozenie

6.

Przestrzegaé koniecznie wskazéwek w rozdziale "Przygotowanie do prac przeglado-
wych i konserwacyjnych".

SEW-EURODRIVE zaleca wlewac olej w pozycji. przedstawionej na ponizszej
ilustraciji.

UWAGA: Wlanie niewtasciwego oleju przektadniowego spowoduje utrate wtasciwo-
sci srodka smarnego. Mozliwe uszkodzenie maszyny!

* Nie wolno miesza¢ syntetycznych srodkéw smarnych ze sobg ani z mineralnymi
Srodkami smarnymi!

« Jako srodek smarny standardowo stosowany jest olej syntetyczny.
WIlac nowy olej o tym samym gatunku przez dolny otwér [1].

Wlewanie oleju bedzie utatwione, gdy wykrecona zostanie gérna sruba odpowietrza-
jaca [2] lub wkrecony w tym miejscu zawdr odpowietrzajacy (wyptyw wypieranego
powietrza).

Wymagana ilos¢ napetnienia ustala sie zgodnie z danymi na tabliczce znamionowe;j
lub odpowiednio do potozenia pracy, zgodnie z rozdziatem "Dane techniczne i
rysunki wymiarowe/llosci srodkéw smarnych”.

Ponownie wkreci¢ zaslepke gwintowang oraz zawér odpowietrzajacy. W zaleznosci
od zastosowanego potozenia pracy, stosowac sie tu do karty potozenia pracy.

Poprawi¢ lub wymienic¢ powtoke antykorozyjng powierzchni.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono zalecane potozenie do napetniania swiezym
olejem.

(1]

2

I 777777 T
9007201615200907
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11.4.3 Wymiana pierscienia uszczelniajacego wat po stronie wyjsciowej

1.

Przestrzegac¢ koniecznie wskazéwek w rozdziale "Przygotowanie do prac przeglado-
wych i konserwacyjnych przy".

2. Zdemontowac jednostke napedowg MOVIGEAR® z instalacji.

UWAGA: W temperaturze ponizej 0 °C, podczas montazu pierscieni uszczelniajg-
cych wat moze dojs¢ do ich uszkodzenia.

Mozliwe uszkodzenie maszyny.

» Pierscienie uszczelniajgce wat nalezy magazynowa¢ w temperaturze otoczenia
powyzej 0 °C.

* Przed przystgpieniem do montazu pierscieni uszczelniajgcych wat, nalezy je
w razie potrzeby podgrzac.

Przy wymianie pierscienia uszczelniajgcego wat nalezy zwréci¢ uwage, aby w zalez-
nosci od wersji, pomiedzy krawedzig przeciwpytowg a powierzchnig uszczelniajacq
obecny byt dostateczny zapas smaru.

W przypadku stosowania podwadjnych pierscieni uszczelniajgcych wat, przestrzen ta
powinna by¢ wypetniona smarem w jednej trzeciej.

6. Nie wolno montowa¢ pierscienia uszczelniajgcego wat w tym samym potozeniu.

Poprawi¢ lub wymieni¢ powtoke antykorozyjng powierzchni.

11.4.4 Lakierowanie jednostki napedowej

1.

Przestrzegac¢ koniecznie wskazéwek w rozdziale "Przygotowanie do prac przeglado-
wych i konserwacyjnych".

. UWAGA: Podczas lakierowania lub uzupetniania ubytkéw lakieru istnieje ryzyko

uszkodzenia zaworow odpowietrzajgcych i pierscieni uszczelniajgcych wat.
Mozliwe uszkodzenie maszyny.

» Oczysci¢ powierzchnie jednostki napedowej i upewni¢ sie, ze jest ona wolna od
smarow.

* Przed rozpoczeciem lakierowania nalezy zabezpieczy¢ zawory odpowietrzajgce
oraz krawedz ochronng pierscieni uszczelniajgcych wat za pomocg tasmy samo-
przylepne;.

+ Po zakohczeniu prac lakierniczych nalezy usung¢ tasme samoprzylepna.

11.4.5 Czyszczenie jednostki napedowej

Przestrzega¢ koniecznie wskazéwek w rozdziale "Przygotowanie do prac przeglado-
wych i konserwacyjnych".

Nadmierne zabrudzenie, pyt lub wiéry moga negatywnie wptywac na dziatanie silnikow
synchronicznych, w ekstremalnych przypadkach moga by¢ przyczyng awarii.

Dlatego w regularnych odstepach, najpdzniej po uptywie roku, nalezy czysci¢ napedy,
w celu uzyskania maksymalnie duzej powierzchni odprowadzania ciepta.

Niewystarczajape odprowadzanie ciepta moze pociaga¢ za sobg niepozadane skutki.
Zywotnosc tozysk zmniejsza sie wskutek pracy w niedopuszczalnie wysokich tempera-
turach (smar tozyskowy rozktada sie).

11.4.6 Kable przytagczeniowe

Przestrzegac koniecznie wskazéwek w rozdziale "Przygotowanie do prac przeglado-
wych i konserwacyjnych".

W regularnych odstepach sprawdzac kabel przytaczeniowy i w razie potrzeby wymienic.
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11.4.7 Wymiana uszczelki pomiedzy skrzynka zaciskowa a pokrywa elektroniki

Komplet czeSci Uszczelke mozna zamowié w firmie SEW-EURODRIVE razem z kompletem cze$ci
zamiennych zamiennych:
Zawartos¢ Numer katalogowy

MOVIGEAR® MGF..2 (wersja z odlewu ci$nieniowego)
MOVIGEAR® MGF..4 (wersja z odlewu cisnieniowego)
MOVIGEAR® MGF..4/ET (wersja z odlewu ci$nieniowego)
MOVIGEAR® MGF..4/XT (wersja z odlewu ci$nieniowego)

1 szt. 28211626
10 szt. 28211634
50 szt. 28211642
Operacje robocze
UWAGA!

Utrata zagwarantowanego stopnia ochrony.
Mozliwe szkody materialne.

* Po zdjeciu pokrywy elektroniki ze skrzynki zaciskowej, nalezy ja zabezpieczy¢
przed przedostawaniem sie wilgoci, pytow lub ciat obcych.

+ Upewni¢ sie, czy pokrywa elektroniki zostata prawidtowo zamontowana.

1. Przestrzegac¢ koniecznie wskazowek w rozdziale "Przygotowanie do prac przeglado-
wych i konserwacyjnych".

2. Wykreci¢ sruby i zdjaé pokrywe elektroniki.

8702594699
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3. UWAGA: Utrata zagwarantowanego stopnia ochrony.
Mozliwe szkody materialne.
* Nalezy zapewnic¢, aby podczas zdejmowania uszczelki nie uszkodzi¢ powierzchni
uszczelniajagcych.

4. Zdjac¢ starg uszczelke, podwazajac jg przy cokole mocujacym. W celu usprawnienia
demontazu nalezy przestrzegac kolejnosci prac widocznej na danej ilustraciji.

8702597003

8702599307
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6. A OSTROZNIE: Niebezpieczenstwo obrazen wskutek ostrych krawedzi.
Niebezpieczenstwo skaleczenia.
* Podczas czyszczenia nalezy zaktada¢ rekawice ochronne.
* Przeprowadzenie prac powierzy¢ przeszkolonemu personelowi fachowemu.

Oczysci¢ starannie powierzchnie uszczelniajgce wokot skrzynki zaciskowej i
pokrywy elektroniki.

MOVIGEAR®
DBC-B/DAC-B

MOVIGEAR®
SC-B/SNI-B

8702832011

7. Zatozy¢ nowag uszczelke na skrzynke zaciskowa i zamocowac jg na cokole mocujg-
cym. W celu usprawnienia montazu nalezy przestrzegac przedstawionej kolejnosci

prac.

8702834315

8. Sprawdzi¢ instalacje oraz procedure uruchomienia jednostki napedowej zgodnie
z wytycznymi zawartymi w instrukcji obstugi.
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9. Umiescic¢ pokrywe elektroniki ponownie na skrzynce zaciskowej i zamocowac.

Podczas przykrecania pokrywy elektroniki MOVIGEAR® przestrzegaé nastepujace-
go sposobu postepowania: Przytozy¢ sruby i dokreci¢ na krzyz z momentem docia-
gajacym 6,0 Nm.

3 1
2 4
X\ » 1
\\><//
/7 |\
\
3 / NG,

8702836619
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12 Dane techniczne i rysunki wymiarowe

12.1 Dane techniczne

12.1.1 Ogodlne dane techniczne MOVIGEAR®

Typ MOVIGEAR® MGF..2 MGF..4 MGF..4/XT

Klasa momentu obrotowego M 200 Nm 400 Nm

Napigcia przytaczeniowe Usie¢ 3x380VAC-5%do500VAC+10% 3x400VAC-5%do

Dopuszczalny zakres 500 VAC +10 %

Czestotliwos¢ sieciowa fsiec 50 Hz ... 60 Hz

Prad wejsciowy iN 1,52 A 2,72 A 3,46 A
(Nsiinika = 2000 min™") (Nsinika = 2000 Min™) | (Ngjjnika = 2000 min™")

lmax 532A 9,52 A 11,42 A

Wyjsciowy prad znamionowy IN silnik 1,85 A 3,0A 3,7A

Obcigzalnos¢ pradowa zaciskéw patrz instrukcja obstugi, rozdziat "Instalacja elektryczna / przepisy dotyczace
instalacji / dopuszczalny przekréj kabla dla zaciskéw"

Moment bezwladnoscl masy Jmot 2,303 kgm? x 1074 11,4695 kgm? x 104 14,8614 kgm? x 1074

Czestotliwos¢ PWM 4 /8 kHz

Odpornos¢ na zakiécenia EN 61800-3; 2. otoczenie (otoczenie przemystowe)

Emisja zakt6cen EN 61800-3 kategoria C3 (klasa A grupa 2 z EN 55011)

Klasa klimatyczna EN 60721-3-3, klasa 3K3

Temperatura magazynowania o -25°Cdo+70°C (EN60721-3-3)

Wykaz wytrzymatosci Spetnia wymogi EN 61800-5-1

mechanicznej

Stopien ochrony IP Standard: IP65 zgodnie z EN 60529
(obudowa MOVIGEAR® zamknieta oraz wszystkie prowadnice przewodéw i
ztgcza wtykowe uszczelnione)
Z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego: IP66 zgodnie z EN 60529
(obudowa MOVIGEAR® zamknieta oraz wszystkie prowadnice przewodéw i
ztgcza wtykowe uszczelnione)

Tryb pracy S1, DB (EN 60034-1)

Rodzaj chtodzenia Chtodzenie samoczynne zgodnie z DIN 41751 oraz EN 61800-5-1

Komunikaty Elementy sygnalizacyjne na obudowie komunikujace o stanie urzadzenia

Wysokos¢ ustawienia h Do h <1000 m bez ograniczen.

Przy h 2 1000 m obowigzujg nastepujace ograniczenia:
+ 0Od 1000 m do maks. 4000 m:

— Redukcjalyo1%na100m
+ 0Od 2000 m do maks. 4000 m:

— Redukcja Uy 06V AC na 100 m
Powyzej 2000 m wytacznie w przypadku kategorii przecigzeniowej Il, dla
kategorii przecigzeniowej Ill konieczne sg zewnetrzne zabezpieczenia.
Kategorie przecigzeniowe wg EN 60664-1.

Konieczne srodki ochronne

Uziemienie urzadzenia

12.1.2 Temperatura otoczenia MOVIGEAR®

Typ MOVIGEAR®
Wersja elektroniczna

Temperatura otoczenia

Redukcja IN silnik
Temperatura otoczenia

MGF..2
DBC-B, DAC-B, DSC,B
—25°C do + 60 °C"

MGF..4 MGF..4/XT

3 % Iy na Kw zakresie 40 °C do 60 °C

1) Nalezy przestrzega¢ dopuszczalnego zakresu temperatury stosowanego oleju (patrz rozdziat "Tabela srodkéw smarnych")
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12.1.3 Obciazalnos$¢ pradowa zaciskow i zlgczy wtykowych

‘ Obciagzalnos¢ pradowa zaciskow i ztaczy wtykowych

Zaciski sieciowe X2

Zaciski sterownicze X7

24 A (maks. prad przeptywowy)

3,5 A (maks. prad przeptywowy)

12.1.4 Wejscia binarne / przekaznik sygnalizacyjny

Wejscia binarne / przekaznik sygnalizacyjny

Typ wejscia DIO1 do bezpotencjatowe poprzez transoptor, kompatybilne z PLC wg EN 61131-2
DI04 (cyfrowe wejscia typ 1)
Ri= 3,0 kQ, Ig = 10 mA, czas odczytu <5 ms
Liczba wejs¢ 4
Poziom sygnatu +15 do +30 V = "1" = styk zamkniety
-3 do +5V ="0" = styk otwarty
Przekaznik sygnalizacyjny K1a Czas zadziatania < 15 ms
Dane kontaktowe K1b 24V DC/50 mA/DC 12 wg IEC 60947-5-1

(tylko obwody pradowe SELV lub PELV)

Funkcja meldunkowa

Styk zamkniety:

— przy przytozonym napieciu

— jesli nie rozpoznano btedu

— przy zakonczonej fazie testu samoczynnego
(po wtaczeniu)

Styk zwierny komunikatu
stanu gotowosci

12.1.5 Wewnetrzne napiecie zasilajace 24V_O

Wewnetrzne napiecie zasilajace do niezabezpieczonego odblokowywania STO

zasilania STO-IN

Napiecie zasilajace +24V_O 24 V DC wedtug EN 61131-2, odporne na napiecia obce i zwarcia
0v24_0

Dopuszczalny prad sumaryczny 60 mA

Wymagane natezenie pradu dla 30 mA
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Wbudowany rezystor hamujgcy BW1

12.2 Whbudowany rezystor hamujacy BW1

Na ponizszym schemacie pokazana jest obcigzalnos¢ montowanego seryjnie
w MOVIGEAR® rezystora hamujgcego BW1 podczas jednej operacji hamowania:

[J1
600-
500 1
400
3001

2001

100+

| |
0 10 50 100 200 500 1000 2000 3000 4000 5000 6000 [c/h]
2393524363

[1] Rampa hamowania 10 s
[2] Rampa hamowania 4 s
[3] Rampa hamowania 0,2 s
c/h Laczenia na godzine

12.2.1 Przyklad obliczania

Znane sa:

+ Srednia wydajno$¢ hamowania: 144 W
* Rampa hamowania: 2 s

» 200 operacji hamowania na godzine

Obliczanie energii z mocy rampy hamowania:
W =Pxt

W =144 W x2s

W =288 J

776982283

Dla rampy hamowania 2 s na wykresie moze zosta¢ zastosowana rampa hamowania
[3] (0,2 s). Zastosowac linie charakterystyki o krotszej rampie hamowania, poniewaz
krotsza rampa hamowania oznacza wiekszg moc.

Wykres pozwala osigagna¢ energie rzedu 290 J przy rampie hamowania 0,2 s przy
200 przetaczeniach na godzine. Potrzebne 288 J moga by¢ uzyskane w tym przypadku
poprzez zastosowanie rezystora BW1.
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Dane techniczne i rysunki wymiarowe 7 =
Momenty obrotowe opdznienia DynaStop® 7
P| Hz
12.3 Momenty obrotowe opéznienia DynaStop®
A
Mosp +
Npsp Nmax
9007201648441995
= zakres roboczy uktadu DynaStop®
[ = niedopuszczalny zakres pracy uktadu DynaStop®
MGF.. iacz Momentobrotowy MGF.. iiacz Momentobrotowy MGF.. iacz Momentobrotowy
2 opoznienia 4 opoznienia 4IXT opoznienia
Mpsp | przy npsp Mpsp | przy npsp Mpsp | przy npsp
(predkos¢ (predkos¢ (predkos¢
obrotowa obrotowa obrotowa
watu prze- walu prze- walu prze-
ktadni) ktadni) ktadni)
[Nm]  [min7] [Nm]  [min7"] [Nm]  [min™]
2-stop- = 5525 | 200 2,08 3-stop- 56,49 | 400 0,65 3-stop- 56,49 | 400 0,42
niowa 51,51 189 2,23 niowa | 4300 = 369 0,83 niowa 48,00 400 0,57
4503 173 2,55 4286 | 329 0,93 42,86 = 400 0,72
4219 162 2,73 36,61 | 281 1,09 36,61 351 0,87
3724 | 143 3,08 3429 | 263 1,17 3429 329 0,93
33,02 | 127 3,48 28,88 | 222 1,39 28,88 277 1,10
28,07 | 108 4,10 2-stop- | 2572 | 200 1,56 2-stop- | 2572 247 1,24
2-stop- | 22,86 89 503 niowa 5182 | 169 1,83 niowa 21,82 209 1,46
niowa 19,81 | 77 5,81 19,70 | 153 2,03 19,70 189 1,62
1852 | 72 6,2 17,33 | 134 2,31 17,33 | 166 1,84
16,00 @ 62 7,19 16,36 | 127 2,44 16,36 157 1,95
13,60 | 53 8,46 13,93 | 108 2,87 13,93 | 134 2,29
1214 | 47 9,47 12,66 | 98 3,16 12,66 | 122 2,52
10,37 | 40 11,09 10,97 | 85 3,65 10,97 | 105 2,90
971 38 11,84 8,96 70 4,46 896 86 3,55
824 | 32 13,96 7,88 61 5,08 7,88 76 4,04
7,00 | 27 16,43 7,44 58 5,38 744 T 4,28
625 24 18,40 6,34 49 6,56 634 61 5,02
534 21 21,54 5,76 45 6,94 576 55 5,53
500 19 23,00 4,99 39 8,02 499 | 48 6,38

= przetozenie ruchu w przéd

Instrukcja obstugi — MOVIGEAR®-DBC-B

12

191



12 VA 7 " Dane techniczne i rysunki wymiarowe
7 Charakterystyki momentu obrotowego
P| Hz

12.4 Charakterystyki momentu obrotowego
12.4.1 Zakres regulacji 1:10

Ponizszy rysunek przedstawia schematy charakterystyk. Doktadne wartosci znajdujg sie w tabeli ponizej.

| | | | |
| | | | |
l l l l l
| | | | |
Mapk : : : | |
> 1 1 1 1 1
S I I I I I
[e] 1 1 1 1 1
"6 I I I I I
8 3 3 3 : 3
t I I I I I
) l l l l l
E | | | | |
o Ma [ 1 1 l l
E | | | | |
l l l l l
| | | | |
| | | | |
l l l l l
+ + + + [
200 500 1000 1500 1750 2000
Predkos¢ obrotowa silnika ne [min—1]
9007201646066187
MGF..2
Na Na M, Mok Mawyiawar | iiacz Masa
przy przy przy przy przy przy przy przy przy
ng= ng= ng= ng= ne= ng= ng= ne= ne=
200 2000 500 100 1500 2000 @ 200 - 1500 1750 200
min~? min~! min~? min~! min~! min~! min~! min~’ min~!

[min‘1] [min‘1] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [kgl
2- 40,0 400,0 20 20 20 20 70 * 45 33 210 5,00 15,7
stop- I . I
niowa 37,5 374,5 21 21 21 21 75 48 35 215 5,34

32,0 320,0 25 25 25 25 88 * 56 41 225 6,25

28,6 285,7 28 28 28 28 98 * 63 46 235 7,00

24,3 2427 33 33 33 33 115 * 74 54 245 8,24
20,6 206,0 39 39 39 39 136 * 87 64 330 9,71

19,3 192,9 42 42 42 42 145 * 93 68 330 10,37
16,5 164,7 49 49 49 49 170 * 109 80 330 12,14
14,7 1471 55 55 55 55 190 * 122 90 330 13,6
12,5 125,0 64 64 64 64 220 * 144 106 330 16,00
10,8 108,0 74 74 74 74 220 * 167 122 330 18,52
10,1 101,0 80 80 80 80 220 * 178 131 330 19,81
8,7 87,5 92 92 92 92 220 206 151 330 22,86
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Charakterystyki momentu obrotowego |7
P| Hz
MGF..2
Na N M, Mapk MaWyIAwar iI.'=1cz Masa
przy przy przy przy przy przy przy przy przy
ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne=
200 2000 500 1000 1500 2000 | 200-1500 | 1750 2000
min~’ min~? min™! | min™" | min™ min~’ min~’ min~! | min™
[min™']  [min™'] [Nm] [Nm] = [Nm]  [Nm] [Nm] [Nm] | [Nm] [Nm] [kg]
3- 71 71,3 113 113 113 113 220 220 185 330 28,07 16,0
f‘tlgaa 6.1 60,6 133 133 133 133 220 220 218 330 33,02
54 53,7 149 149 149 149 220 220 220 330 37,24
47 47,4 169 169 169 169 220 220 220 330 42,19
44 44,4 181 181 181 181 220 220 220 330 45,03
3,9 38,8 200 200 200 200 220 220 220 330 51,51
3,6 36,2 200 200 200 200 220 220 220 330 55,25
= Przetozenie ruchu w przod
* = Prezentowane wartosci bedg osiagnigte, jezeli ustawienie parametrow 8518.0 (limit pradu) i 8688.0 (granica momentu
obrotowego) zwiekszone zostanie do 350 [% Iy] (ustawienie fabryczne: 250 [% Iy]).
Mapk = Maksymalnie dopuszczalny krotkotrwaty moment obrotowy
W przypadku wystgpienia sygnatu M, czesciej niz 10 razy na godzine nalezy przeprowadzi¢ szczegdtowe projekto-
wanie za pomoca narzedzi SEW-Workbench.
Mawyiawar = = Maksymalny dopuszczalny moment dla niecyklicznych obcigzen specjalnych, maksymalnie 1000 przetgczen
M, = Ciagly moment obrotowy oddawany przez MOVIGEAR®
Ny = Woyjsciowa predkos$¢ obrotowa
Ne = Predkos$¢ obrotowa silnika
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P| Hz
MGF..4
UEY Ny M, Mapk Mawytawar | ftacz |~ Masa
przy przy przy przy przy przy przy przy przy
ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne=
200 2000 500 1000 1500 2000 | 200-1500 1750 2000
min~! min~! min~' | min™' | min™’ min~! min~! min™! | min™
[min~"] [min~'] [Nm] [Nm] [Nm]  [Nm] [Nm] [Nm] | [Nm] [Nm] [kal
2- 40,1 400,8 34 34 34 34 120 * 95 * 75 420 4,99 23,6
SOP- 347 mar2 | 39 39 39 39 138+ 109* 86 450 5,76
31,5 315,5 43 43 43 43 152 * 120 * 95 470 6,34
26,9 268,8 51 51 51 51 179 * 141 * 112 515 7,44
254 253,8 54 54 54 54 189 * 150 * 118 525 7,88
22,3 223,2 61 61 61 61 215* 170 * 134 560 8,96
18,2 182,3 75 75 75 75 263 * 208 * 165 675 10,97
15,8 158,0 87 87 87 87 304 * 241 * 190 710 12,66
14,4 143,6 95 95 95 95 334 * 265 * 209 710 13,93
12,2 122,2 112 112 112 112 393 * 311~ 245 710 16,36
11,5 115,4 119 119 119 119 416 * 329 * 260 710 17,33
10,2 101,5 135 135 135 135 473 * 374 * 296 710 19,70
9,2 91,7 149 149 149 149 475 * 415 * 327 710 21,82
7,8 77,8 176 176 176 176 475 * 475 * 386 710 25,72
3- 6,9 69,3 198 198 198 198 475 475 433 710 28,88 24,0
SOP- 58 583 235 235 235 | 235 475 475 475 710 34,29
5,5 54,6 250 250 250 250 475 475 475 710 36,61
4,7 46,7 293 293 293 293 475 475 475 710 42,86
4,2 41,7 328 328 328 328 475 475 475 710 48,00
3,5 354 386 386 386 386 475 475 475 710 56,49
= Przetozenie ruchu w przod
* = Prezentowane warto$ci beda osiagniete, jezeli ustawienie parametrow 8518.0 (limit pradu) i 8688.0 (granica momentu
obrotowego) zwiekszone zostanie do 350 [% I\] (ustawienie fabryczne: 250 [% Iy]).
Mapk = Maksymalnie dopuszczalny krotkotrwaty moment obrotowy
W przypadku wystgpienia sygnatu M, czesciej niz 10 razy na godzine nalezy przeprowadzi¢ szczegétowe projekto-
wanie za pomoca narzedzi SEW-Workbench.
Mawyiawar = Maksymalny dopuszczalny moment dla niecyklicznych obcigzen specjalnych, maksymalnie 1000 przetgczen
M, = Ciagty moment obrotowy oddawany przez MOVIGEAR®
Ny = Woyjsciowa predkos$¢ obrotowa
Ne = Predkos$¢ obrotowa silnika
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Charakterystyki momentu obrotowego |7
P| Hz
MGF..4/XT (zwiekszony moment obrotowy)
na UEY M, Mapk Mawytawar  ftacz | Masa
przy przy przy przy przy przy przy przy przy
Ne= Ne= Ne= Ne= Ne= Ne= Ne= Ne= Ne=
200 2000 500 1000 1500 2000 | 200-1500 1750 2000
min~’ min~! min™' | min™' | min™! min~! min~! min~! min~!
min~"]  [min™'] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] | [Nm] [Nm] [kal
2-stop- 40,1 400,8 50 50 50 50 150 * 100 75 420 4,99 23,6
niowa 347 3472 57 57 57 57 173+ 115 86 450 5,76
31,5 315,5 63 63 63 63 190 * 127 95 470 6,34
26,9 268,8 74 74 74 74 223 * 149 112 515 7,44
254 253,8 78 78 78 78 236 * 158 118 525 7,88
22,3 223,2 89 89 89 89 269 * 179 134 560 8,96
18,2 182,3 109 109 109 109 329 * 219 165 675 10,97
15,8 158 126 126 126 126 380 * 253 190 710 12,66
14,4 143,6 139 139 139 139 418 * 279 209 710 13,93
12,2 122,2 163 163 163 163 475 * 327 245 710 16,36
11,5 115,4 173 173 173 173 475* 347 260 710 17,33
10,2 101,5 197 197 197 197 475 394 296 710 19,7
9,2 91,7 218 218 218 218 475 436 327 710 21,82
7,8 77,8 257 257 257 257 475 475 386 710 25,72
3-stop- 6,9 69,3 288 288 288 288 475 475 433 710 28,88 24,0
niowa 5 g 583 = 342 | 342 | 342 | 342 475 475 475 710 34,29
5,5 54,6 366 366 366 366 475 475 475 710 36,61
4,7 46,7 400 400 400 400 475 475 475 710 42,86
4,2 41,7 400 400 400 400 475 475 475 710 48
3,5 35,4 400 400 400 400 475 475 475 710 56,49
= Przetozenie ruchu w przod
* = Prezentowane warto$ci beda osiagniete, jezeli ustawienie parametrow 8518.0 (limit pradu) i 8688.0 (granica momentu
obrotowego) zwiekszone zostanie do 350 [% I\] (ustawienie fabryczne: 250 [% Iy]).
Mapk = Maksymalnie dopuszczalny krotkotrwaty moment obrotowy
W przypadku wystgpienia sygnatu M, czesciej niz 10 razy na godzine nalezy przeprowadzi¢ szczegétowe projekto-
wanie za pomoca narzedzi SEW-Workbench.
Mawyiawar = Maksymalny dopuszczalny moment dla niecyklicznych obcigzen specjalnych, maksymalnie 1000 przetgczen
M, = Ciagty moment obrotowy oddawany przez MOVIGEAR®
Ny = Woyjsciowa predkos$¢ obrotowa
Ne = Predkos$¢ obrotowa silnika
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7 Charakterystyki momentu obrotowego
P| Hz

12.4.2 Rozszerzony zakres regulacji 1:2000 (opcja /ECR)

Ponizszy rysunek przedstawia schematy charakterystyk. Doktadne warto$ci znajdujg sie w tabeli ponize;j.

| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| Mapk 1 1 1 1 1
2|7 | | | | |
Al l l l l l
E | | | | | |
o 1 1 1 1
[=) 1 1 1 1 1
£ | | | | :
(]
E| 1 l l l l
2| M 1 1 : : :
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
5 500 1000 1500 1750 2000
Predkos¢ obrotowa silnika ng [min-1]
9007201644014475
MGF..2../ECR
(Rozszerzony zakres regulacji)
Ny Ma Mapk MaWyIAwar ilqcz Masa
przy przy przy przy przy przy przy przy przy przy
ne= ng= ng= ng= ng= ne= ng= ng= ne= ng=
1 2000 5 500 1000 1500 2000 5-1500 1750 200
min~"! min™! | min™" | min™?  min™?  min™" | min™ min~" min~! | min™!
[min~1] | [min™1] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [kg]
2- 0,20 400,0 20 20 20 20 20 70 * 45 33 210 5,00 15,7
stop- | . | | |
niowa 0,19 374,5 21 21 21 21 21 75 48 35 215 5,34
0,16 320,0 25 25 25 25 25 88 56 41 225 6,25
0,14 285,7 28 28 28 28 28 98 * 63 46 235 7,00
0,12 2427 33 33 33 33 33 115~ 74 54 245 8,24
0,10 206,0 39 39 39 39 39 136 * 87 64 330 9,71
0,10 192,9 42 42 42 42 42 145 * 93 68 330 10,37
0,08 164,7 49 49 49 49 49 170 * 109 80 330 12,14
0,07 1471 55 55 55 55 55 190 * 122 90 330 13,6
0,06 125,0 64 64 64 64 64 220 * 144 106 330 16,00
0,05 108,0 74 74 74 74 74 220 * 167 122 330 18,52
0,05 101,0 80 80 80 80 80 220 * 178 131 330 19,81
0,04 87,5 92 92 92 92 92 220 206 151 330 22,86
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Charakterystyki momentu obrotowego |7

P| Hz
MGF..2../ECR
(Rozszerzony zakres regulacji)
Ny M, Mapk Mawyiawar | ltacz | Masa
przy przy przy przy przy przy przy przy przy przy
ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne=
1 2000 5 500 1000 1500 2000 5-1500 1750 2000
min™' | min™?  min™' | min™? | min™" | min™" | mine?  min™? | min?? | min™!
[min™'] [min™'] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] = [Nm] [Nm] [ka]
3- 0,04 71,3 113 113 113 113 113 220 220 185 330 28,07 | 16,0
SOP 003 606 | 133 133 133 133 133 220 220 218 330 33,02
0,03 53,7 149 149 149 149 149 220 220 220 330 37,24
0,02 47,4 169 169 169 169 169 220 220 220 330 42,19
0,02 44 .4 181 181 181 181 181 220 220 220 330 45,03
0,02 38,8 200 200 200 200 200 220 220 220 330 51,51
0,02 36,2 200 200 200 200 200 220 220 220 330 55,25
= Przetozenie ruchu w przéd
* = Prezentowane warto$ci bedg osiggniete, jezeli ustawienie parametréw 8518.0 (limit pradu) i 8688.0 (granica momentu
obrotowego) zwigkszone zostanie do 350 [% I\] (ustawienie fabryczne: 250 [% Iy]).
Mapk = Maksymalnie dopuszczalny krétkotrwaty moment obrotowy
W przypadku wystgpienia sygnatu M, czesciej niz 10 razy na godzing nalezy przeprowadzi¢ szczegdtowe projekto-
wanie za pomoca narzedzi SEW-Workbench.
Mawyiawar | = Maksymalny dopuszczalny moment dla niecyklicznych obciazen specjalnych, maksymalnie 1000 przetaczen
M, = Ciagly moment obrotowy oddawany przez MOVIGEAR®
W przypadku predko$ci obrotowej silnika ng <5 min~" nalezy zmniejszy¢ oddawany moment obrotowy M, o wspét-
czynnik réwny 0,9.
n, = Wyjsciowa predkosc¢ obrotowa
Ne = Predko$¢ obrotowa silnika
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7 Charakterystyki momentu obrotowego
P| Hz
MGF..4../ECR
(Rozszerzony zakres regulacji)
LLP Ma IVlapk MaWyIAwar ichz Masa
przy przy przy przy przy przy przy przy przy przy
ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne= ne=
1 2000 5 500 1000 | 1500 & 2000 | 5-1500 1750 | 200
min~" min™' | min™" | min™? min”"  min7? | min™? min~" min~! | min™
[min~]  [min~'] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] = [Nm] [Nm] [kal
2- 0,20 400,8 34 34 34 34 34 120 * 95 * 75 420 4,99 | 236
SOP- 047 | 3472 | 39 39 39 39 39 138*  109* 86 450 5,76
0,16 315,5 43 43 43 43 43 152 * 120 * 95 470 6,34
0,13 268,8 51 51 51 51 51 179 * 141 * 112 515 7,44
0,13 253,8 54 54 54 54 54 189 * 150 * 118 525 7,88
0,11 223,2 61 61 61 61 61 215* 170 * 134 560 8,96
0,09 182,3 75 75 75 75 75 263 * 208 * 165 675 10,97
0,08 158,0 87 87 87 87 87 304 * 241* 190 710 12,66
0,07 143,6 95 95 95 95 95 334 * 265 * 209 710 13,93
0,06 122,2 112 112 112 112 112 393 * 311+ 245 710 16,36
0,06 115,4 119 119 119 119 119 416 * 329 * 260 710 17,33
0,05 101,5 135 135 135 135 135 473 * 374+ 296 710 19,70
0,05 91,7 149 149 149 149 149 475* 415* 327 710 21,82
0,04 77,8 176 176 176 176 176 475 * 475 * 386 710 25,72
3- 0,03 69,3 198 198 198 198 198 475 475 433 710 28,88 | 24,0
f‘tlgs’va 003 583 235 235 235 235 235 475 475 | 475 710 34,29
0,03 54,6 250 250 250 250 250 475 475 475 710 36,61
0,02 46,7 293 293 293 293 293 475 475 475 710 42,86
0,02 417 328 328 328 328 328 475 475 475 710 48,00
0,02 35,4 386 386 386 386 386 475 475 475 710 56,49
= Przetozenie ruchu w przéd
* = Prezentowane warto$ci bedg osiggniete, jezeli ustawienie parametréw 8518.0 (limit pradu) i 8688.0 (granica momentu
obrotowego) zwiekszone zostanie do 350 [% I\] (ustawienie fabryczne: 250 [% Iy]).
Mapk = Maksymalnie dopuszczalny krétkotrwaty moment obrotowy
W przypadku wystgpienia sygnatu M, czesciej niz 10 razy na godzing nalezy przeprowadzi¢ szczegdtowe projekto-
wanie za pomoca narzedzi SEW-Workbench.
Mawyiawar | = Maksymalny dopuszczalny moment dla niecyklicznych obcigzen specjalnych, maksymalnie 1000 przetaczen
M, = Ciagly moment obrotowy oddawany przez MOVIGEAR®
W przypadku predko$ci obrotowej silnika ng <5 min~" nalezy zmniejszy¢ oddawany moment obrotowy M, o wspét-
czynnik réwny 0,9.
n, = Wyjsciowa predkosc¢ obrotowa
Ne = Predko$¢ obrotowa silnika
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Z
P| Hz
MGF..4../ECR/XT
(Rozszerzony zakres regulacji /ECR i zwiekszony moment obrotowy /XT)
Ny Ma Imapk MaWyIAwar ilqcz Masa
przy przy przy przy przy przy przy przy przy przy
"e= ne= ne= ne= ne= ne= "e= ne= ne= "e=
1 2000 5 500 1000 | 1500 | 2000 5-1500 1750 & 2000
min~? min™" | min™" | min~ min™" | min~! | min~ min~ min~! | min~?
[min~] | [min™] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] | [Nm] [Nm] [kal
2- 0,2 400,8 50 50 50 50 50 150 * 100 75 420 4,99 23,6
f‘tlg":,a 017 | 3472 57 57 57 57 57 173* | 115 | 86 450 576
0,16 315,5 63 63 63 63 63 190 * 127 95 470 6,34
0,13 268,8 74 74 74 74 74 223 * 149 112 515 7,44
0,13 253,8 78 78 78 78 78 236 * 158 118 525 7,88
0,11 223,2 89 89 89 89 89 269 * 179 134 560 8,96
0,09 182,3 109 109 109 109 109 329 * 219 165 675 10,97
0,08 158 126 126 126 126 126 380 * 253 190 710 12,66
0,07 143,6 139 139 139 139 139 418 * 279 209 710 13,93
0,06 122,2 163 163 163 163 163 475* 327 245 710 16,36
0,06 1154 173 173 173 173 173 475 * 347 260 710 17,33
0,05 101,5 197 197 197 197 197 475 394 296 710 19,7
0,05 91,7 218 218 218 218 218 475 436 327 710 21,82
0,04 77,8 257 257 257 257 257 475 475 386 710 25,72
3- 0,03 69,3 288 288 288 288 288 475 475 433 710 28,88 | 24,0
f‘tlgs’va 003 583 342 342 342 342 342 475 475 | 475 710 | 34,29
0,03 54,6 366 366 366 366 366 475 475 475 710 36,61
0,02 46,7 400 400 400 400 400 475 475 475 710 42,86
0,02 417 400 400 400 400 400 475 475 475 710 48
0,02 35,4 400 400 400 400 400 475 475 475 710 56,49
= Przetozenie ruchu w przéd
* = Prezentowane warto$ci bedg osiggniete, jezeli ustawienie parametréw 8518.0 (limit pradu) i 8688.0 (granica momentu
obrotowego) zwiekszone zostanie do 350 [% I\] (ustawienie fabryczne: 250 [% Iy]).
Mapk = Maksymalnie dopuszczalny krétkotrwaty moment obrotowy
W przypadku wystgpienia sygnatu M, czesciej niz 10 razy na godzing nalezy przeprowadzi¢ szczegdtowe projekto-
wanie za pomoca narzedzi SEW-Workbench.
Mawyiawar | = Maksymalny dopuszczalny moment dla niecyklicznych obcigzen specjalnych, maksymalnie 1000 przetaczen
M, = Ciagly moment obrotowy oddawany przez MOVIGEAR®
W przypadku predko$ci obrotowej silnika ng <5 min~" nalezy zmniejszy¢ oddawany moment obrotowy M, o wspét-
czynnik réwny 0,9.
n, = Wyjsciowa predkosc¢ obrotowa
Ne = Predko$¢ obrotowa silnika
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Dane techniczne i rysunki wymiarowe
Ochrona powierzchniowa

12.5 Ochrona powierzchniowa

12.5.1 Informacje ogélne

Do pracy jednostek napedowych MOVIGEAR® w szczegolnych warunkach srodowisko-
wych SEW-EURODRIVE oferuje opcjonalnie ponizsze $rodki ochrony.

* Ochrona powierzchniowa OS

« Powloka typu High Protection HP200 (tylko w potaczeniu z opcjonalng wersjg dla
obszaru wilgotnego)

Ponadto mozliwe jest zastosowanie szczegodlnych s$rodkéw ochrony dla watow
wyjsciowych.

12.5.2 Ochrona powierzchniowa

Oprécz standardowej ochrony powierzchniowej dostepne sg réwniez opcjonalnie jed-
nostki napedowe MOVIGEAR® z ochrong powierzchniowg OS1 do OS3. Dodatkowo
mozna przeprowadzi¢ czynnosci specjalne Z. Czynno$¢ specjalna Z oznacza, ze przed
lakierowaniem duze zagtebienia konturowe natryskiwane sg kauczukiem.

Ochrona powierzchniowa

Warunki otoczenia Przyktadowe zastosowania

Standard Do maszyn i urzgdzeh w budynkach i pomieszcze- * Maszyny i urzadzenia dla przemystu
niach zamknietych z atmosferg neutralna. motoryzacyjnego
Podobna do kategorii korozyjnoéci”: * Urzadzenia transportowe w obszarach
* C1 (bez znaczenia) logistycznych
* Instalacje transportowe na lotniskach
0s1 Nadaje sie do $rodowisk i atmosfer o niewielkiej wil- » Instalacje w tartakach
gotnosci lub zanieczyszczeniu, na przyktad nawolnym | = Bramy do hal
powietrzu pod zadaszeniem lub w urzadzeniach *  Mieszalniki i mieszarki
ochronnych.
Podobna do kategorii korozyjnoéci”
0l= . C2 (niewielka)
0S2 Nadaje sie do $rodowisk o duzej wilgotnosci lub éred- | «  Koleje linowe i wyciagi krzesetkowe
nim zanieczyszczeniu atmosferycznym, na przyktad + Zastosowania w zwirowniach
na wolnym powietrzu w zastosowaniach bezposrednio
narazonych na czynniki atmosferyczne.
Podobna do kategorii korozyjnosci
‘=- «  C3 (umiarkowana)
0Ss3 Nadaje sie do srodowisk o duzej wilgotnosci i * Oczyszczalnie
znacznym zanieczyszczeniu atmosferycznym i che- » Dzwigi portowe
micznym. Okazjonalne czyszczenie na mokro srod- + Zastosowania w gornictwie
kami zawierajgcymi kwasy lub tugi. Réwniez do
zastosowan na wybrzezach przy umiarkowanym nara-
CW Zeniu na sol.
Podobna do kategorii korozyjnoéci”
* C4 (silna)
Powtoka typu Do zastosowan higienicznych w branzy napojéw i * Higieniczne i antyseptyczne urzadze-
High- przemysle spozywczym, z regularnym czyszczeniem nia transportowe w branzy napojow
Protection Srodkami zawierajgcymi kwasy lub tugi. Wiasciwosci * Instalacje w zaktadach mleczarskich i
HP200 ? antyprzyczepne wspomagajg proces czyszczenia row- migsnych

I Spozywczym

izsms | niez w niedostepnych miejscach. + "Obszary natryskiwania" w przemysle

1) Zgodnie z DIN EN ISO 12 944-2
2) Tylko w potaczeniu z opcjonalng wersjg dla obszaru wilgotnego
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12.5.3 Szczegoblne srodki ochronne

12.5.4 Ptyn NOCO®

W przypadku eksploatacji w warunkach silnej szkodliwosci dla $rodowiska lub przy rea-
lizacji szczegdlnie trudnych zadan, dla watéw wyjsciowych mogg opcjonalnie by¢ zasto-
sowane szczegolne srodki ochronne.

Srodki zaradcze Zasada ochrony odpowiednie dla
Pierscien uszczelniajacy wat FKM = Materiat wysokiej jakosci Napedy w $srodowisku
(kauczuk fluorowy) chemicznym

(w przypadku jednostek napedo-
wych MOVIGEAR® Standard)

Powtoka na koncu watu odda- Warstwa powierzchni bieznej Silne obciazenie dla srodowiska
wania mocy pierscienia uszczelniajacego wat | i w potaczeniu z pierscieniem
uszczelniajagcym wat FKM
(kauczuk fluorowy)

Walt wyjsciowy ze stali nie- Zabezpieczenie powierzchni Szczegodlnie wymagajace zasto-
rdzewnej (tylko w potaczeniu materiatem wysokiej jakosci sowania w odniesieniu do

z wersja dla obszaru wilgotnego ochrony powierzchniowej
standard)

SEW-EURODRIVE dotacza seryjnie do kazdej jednostki napedowe;j MOVIGEAR®
z watem drgzonym ptynny srodek antykorozyjny i antyadhezyjny NOCO®. Do montazu
przekfadni z watem drgzonym nalezy stosowacé ptyn NOCO®. Dzieki temu mozna unik-
na¢ powstawania rdzy na wpustach i utatwiony jest pézniejszy demontaz. Ponadto, ptyn
NOCO® spetnia role srodka ochronnego dla obrabianych, metalowych powierzchni,
ktoére nie posiadajg ochrony antykorozyjnej. Sg to np. elementy koncowki watu lub kot-
nierza. Ptyn NOCO® mozna zaméwi¢ w firmie SEW-EURODRIVE réwniez w wiekszych
pojemnikach.

Ptyn NOCO® jest dopuszczony do uzytku przy produkcji artykutdw spozywczych
zgodnie z NSF-H1. Plyn NOCO®jako substancje dopuszczona przy produkgji art. spoz.
mozna rozpoznaé po oznaczeniu NSF-H1 na opakowaniu.
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12.6 Wersja dla obszaru wilgotnego

12.6.1 Materiat uszczelniajacy

Odpornosc¢ na
Srodki czyszczgce

Uzyty w jednostkach napedowych MOVIGEAR® $rodek uszczelniajgcy zostat przete-
stowany pod wzgledem odpornosci na srodki czyszczace.

Testy odpornosci na dziatanie wymienion%ch ponizej srodkoéw czyszczgcych przepro-
wadzita i udokumentowata firma ECOLAB™:

Alkaliczne i chloroalkaliczne pianki czyszczace

Nazwa Stezenie Temperatura
zastosowania zastosowania

P3-topax 19 5% 40 °C

Kwasowe pianki czyszczace

Nazwa Stezenie Temperatura
zastosowania zastosowania

P3-topax 56 5% 40 °C

P3-topax 58 5% 40 °C

Srodki czyszczace TFC

Nazwa Stezenie Temperatura
zastosowania zastosowania

P3-topactive 200 4 % 40 °C

P3-topactive 500 4% 40 °C

Srodki dezynfekcyjne

Nazwa Stezenie Temperatura
zastosowania zastosowania

P3-topax 990 5% 23°C

Woda DM

40°C

Specyfikacje produktowe:

P3-topax 19
P3-topax 56
P3-topax 58

P3-topactive 200
P3-topactive 500

P3-topax 990
Woda DM

Alkaliczne piankowe $rodki czyszczace

Kwasowe piankowe $rodki czyszczace na bazie kwasu fosforowego
Kwasowe piankowe $rodki czyszczace na bazie kwaséw organicznych
Alkaliczny $rodek do czyszczenia roboczego metodg TFC

Kwasowy $rodek do czyszczenia roboczego metodg TFC

Alkaliczna pianka dezynfekujaca na bazie octanéw alkalaminowych
Woda demineralizowana
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12.6.2 Powloka powierzchniowa HP200

i

Charakterystyka

Wtasciwosci

Czyszczenie

WSKAZOWKA

Dane podane w niniejszym rozdziale opierajg sie na biezacej wiedzy technicznej i
doswiadczeniach. Na podstawie tych danych nie mozna wnioskowa¢ o istnieniu
prawnie wigzacego zapewnienia okreslonych wiasciwosci lub przydatnosci do okre-
Slonego zastosowania.

Termoplastyczna powtoka fluoro-polimerowa z powierzchnig niemal pozbawiong
poréw, o bardzo dobrych wiasciwosciach antyadhezyjnych i odpornosci chemiczne;j.
Dopuszczona do kontaktu z Zzywnoscia.

Powtoka powierzchniowa HP200 cechuje sie nastepujacymi wtasciwosciami:

Powtoka powierzchniowa HP200

Wiasciwosci antyadhezyjne bardzo dobra

Wytrzymatos$¢ na scieranie dobra, nie nadaje sie do Scierania lub duzego
nacisku

Odpornos¢ na substancje chemiczne bardzo dobra

Odpornosé¢ na rozpuszczalniki nierozpuszczalna

Odpornos¢ na korozje DIN 50021, > 1000 godzin w zaleznosci od struktury
warstw

Palnos¢ niepalne

Odpornos¢ na dziatanie temperatur —40 do +200 °C, zachowanie typu termoplastycznego

Grubos¢ warstwy ok. 25 ym

Kolor srebrnoszary
Ze wzgledu na proces powlekania (pojedyncza
powloka komponentéw), w przypadku powtoki
powierzchniowej HP200 moga wystepowacé nie-
znaczne roznice w kolorze.

Dopuszczenie do stosowania z zywnoscia dopuszczone zgodnie z niemieckim prawem
federalnym oraz amerykanskimi przepisami FDA
(nr21 CFR 175.300)

Nie wolno pod zadnym pozorem mieszac ze sobg $srodkéw czyszczacych ze srod-
kami dezynfekcyjnymi!

Nigdy nie miesza¢ kwaséw z chemikaliami, poniewaz powstaje trujacy chlor
gazowy.

Bezwzglednie przestrzegaé instrukcji bezpieczenstwa producenta srodkéw
czyszczacych.
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Certyfikat Ecolab Deutschland GmbH

ECOLAB

Ecolab Deutschland GmbH
P.O. Box 13 04 06
D-40554 Diisseldorf

certifies that

a material resistance test

was performed for

SEW-EURODRIVE GmbH & Co. KG
Ernst-Blickle-StrafRe 42
D-76646 Bruchsal

with the following cleaning agents and disinfectants:

P3-topax 19, P3-topax 56, P3-topax 58, P3-topax 686, P3-topactive 200,
P3-topactive 500, P3-topactive DES, P3-topax 990 and P3-oxysan ZS,
and demineralized water.

The protective properties of the High Protection surface treatment HP 200
tested against the above-mentioned Ecolab products used in the test can be
considered to be positive according to the cleaning procedures mentioned overleaf.

Dusseldorf, 14 August 2009

Ecolab Deutschland GmbH

i.V. i. A

Thomas Wershofen Karin Uhlenbrock
Manager Corporate Service RD&E Service Engineer RD&E
Center of Excellence EMEA Center of Excellence EMEA
Food & Beverage Division Food & Beverage Divsion

2612512907
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This certificate for the HP200 surface treatment is based on
= documented test procedures on material resistance
= defined product specifications
= a standardized cleaning procedure
Test procedure
Evaluation:
Dipping test: . Evaluation approx. 7 days after regelneration .
- . . . Evaluation of changes of the protective properties
. tlgnwrr:r:(r’s;ﬁblir;tgttgierz test medium with contact surface accordir_1g to DIN EN !SO 4628-1 .
. Evaluation of decorative changes (color, brightness,
N blistering)
Test period: (+) no changes
e 7days (o) possible minor changes
(-) possible changes under long-term influence
The HP200 surface treatment was tested in the following media:
Alkaline and chlorinated foam cleaners TFC cleaning agents
P3-topax 19 5% 40°C o) P3-topactive 200 4% 40°C 0
P3-topax 686 5% 40°C o) P3-topactive 500 4% 40°C [¢)
Disinfectants
Acid foam cleaning agents P3-topax 990 5% 23°C +
P3-topax 56 5% 40°C o) P3-topactive DES 3% 23°C +
P3-topax 58 5% 40°C + P3-oxysan ZS 1% 23°C +
| DI water | - [ 40°Cc | +
Product specifications:
P3-topax 19 _ P3-topactive 500
Alkaline foam cleaning agent Acid cleaning agent for operational cleaning as
P3_-topax 56 _ ) TFC application
Acid foam cleaning agent based on phosphoric P3-topax 990
acid Alkaline foam disinfectant based on alkylamine
P3-topax 58 acetate
Acid foam cleaning agent based on organic P3-topactive DES
acids Foam and TFC capable disinfectant based on
P3-topax 686 ) . ) ] H, O, and peroxy acid
Alkaline foam cleaning agent with active chlorine P3-oxysan ZS
P3-topactive 200 ) ) Disinfectant based on peroxy compounds
Alkaline cleaning agent for operational cleaning as DI water
TFC application Demineralized water
9007201867251979
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12.7 Pofaczenia gwintowane

Ponizsze tabele przedstawia opcjonalne potaczenia gwintowane dostepne w SEW-
EURODRIVE:

12.7.1 Dtawiki kablowe / zaslepki gwintowane

Typ potaczenia gwintowanego @ Rysunek Zawar- Wielkos¢ A= Moment Numer
tosc dociaga- = katalogowy
jacy"
Zaslepki gwintowane 10 szt. M16x 1,5 | 6,8 Nm 18247342

6-kat zewnetrzny

(ze stali nierdzewnej) 10 szt. M25x1,5 = 68Nm 18247350

Dtawik kablowy w wersji EMC
(mosiadz niklowany)

10 szt. M16 x 1,5 4 Nm 18204783
10 szt. M25 x 1,5 7 Nm 18204805

Dlawik kablowy w wersji EMC
(ze stali nierdzewnej)

10 szt. M16 x 1,5 4 Nm 18216366
10 szt. M25 x 1,5 7 Nm 18216382

1) Podane momenty obrotowe musza by¢ zachowane z tolerancjg rzedu +/- 10 %.

12.7.2 Potaczenia gwintowane ztaczy wtykowych / wyréwnania cisnienia

Typ potaczenia gwintowanego | Rysunek Zawar- = Wielkos¢ = Moment Numer
tosc¢ dociaga- | katalogowy
jacy"
Zaslepka M23 1 szt. M23 x 1,5 | dokreci¢ | 1909 455 8
(ze stali nierdzewnej) do oporu
Zaslepka M12 10 szt. M12 x 1,0 2,3 Nm 18202799

do ztaczy wtykowych
z gwintem zewnetrznym
(ze stali nierdzewnej)

Zaslepka M12

do ztaczy wtykowych

z gwintem wewnetrznym
(ze stali nierdzewnej)

Potaczenie gwintowane — @m 1 szt. M16 x 1,5 4 Nm 18204090

10 szt. M12x1,0 = 2,3Nm 18202276

wyréwnanie cisnienia
(ze stali nierdzewnej)

1) Podane momenty obrotowe muszg by¢ zachowane z tolerancjg rzedu +/- 10 %.
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12.7.3 Potaczenia gwintowane zlgcza diagnostycznego / potencjometru

Typ potaczenia gwintowanego | Rysunek Zawar- Wielkos¢ A Moment Numer

tosc dociaga- = katalogowy
jacy"

Zaslepka gwintowana 10 szt. M24 x 1,5 6,8 Nm 18241077

6-kat zewnetrzny

dla potencjometru 1

i ztagcza diagnostycznego
(ze stali nierdzewnej)

1) Podane momenty obrotowe musza by¢ zachowane z tolerancja rzedu +/- 10 %.
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12.8 Pofozenia pracy

12.8.1 Oznaczenie potozen pracy
Dla jednostek napedowych MOVIGEAR® mozliwe sg nastepujace potozenia pracy:
+ Podane potozenie pracy : M1, M2, M3*, M4, M5 lub M6
+ Zastosowanie uniwersalne w potozeniach pracy M1, M2, M3*, M4, M5, M6

Potozenia pracy Ponizsza prezentacja przedstawia pozycje MOVIGEAR® w pomieszczeniu dla potozen
M1 do M6 pracy M1 do M6:

9007201642698379

* = potozenie pracy M3 mozliwe tylko po konsultacji z SEW-EURODRIVE
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12.8.2 Karta potozenia pracy

M4

I

2 ©

03 022 01 09

* = potozenie pracy M3 mozliwe tylko po konsultacji z SEW-EURODRIVE

f\m’i = zawor odpowietrzajacy
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7 Srodki smarne
P| Hz

12.9 Srodki smarne
12.9.1 llosci srodka smarnego do wersji z odlewu ciSnieniowego

Jesli nie zawarto zadnych dodatkowych uzgodnien, SEW-EURODRIVE dostarcza prze-
ktadnie napetnione srodkiem smarnym wiasciwym dla danego przetozenia.

MGF..2 MGF..4
Przetozenie llosci w litrach Przetozenie llosci w litrach
i dla potozen pracy i dla potozen pracy
M1, M2, M3*, M4, M5, M6 M1, M2, M3*, M4, M5, M6
55,25 56,49
51,51 48,00
45,03 42,86 131
42,19 0,59 | 36,6 '
37,24 34,29
33,02 28,89
28,07 25,72
22,86 21,82
19,81 19,70
18,52 17,33
1,371
16,00 16,36
_ 0,631
13,60 13,93
12,14 12,66
10,37 10,97
9,71 8,96
8,24 7,88
7,00 7,44
_— 1,411
6,25 0,681 6,34
5,34 5,76
5,00 4,99

Potozenie pracy M3 mozliwe tylko po konsultacji z SEW-EURODRIVE

= przetozenie ruchu w przéd
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12.9.2 Legenda do tabeli Srodkéw smarnych
Uzyte skroty, znaczenie cieniowania i wskazowki:
CLP HC = Syntetyczny zawierajacy weglowodory
E = Olej estrowy (klasa zagrozenia dla wod WGK 1)
HCE = Syntetyczne weglowodory + olej estrowy (USDA - zezwolenie H1 )
:I = Syntetyczny srodek smarny (= smar fozyskowy na bazie syntetycznej)
4) Zwréci¢ uwage na krytyczne zachowanie podczas rozruchu w niskich temperaturach!
6) Temperatura otoczenia
" Srodki smarne dla przemystu spozywczego (nie majace wptywu na artykuty spozywcze)
U277 Olej bio (Srodek smarny przeznaczony dla gospodarki rolnej, le$nej i wodnej)
K
12.9.3 Smary do tozysk tocznych
tozyska toczne napetniane sg fabrycznie wymienionymi ponizej smarami:
Temperatura otoczenia A Producent Typ
Przektadniowe fozyska = —40 °C...+80 °C Fuchs Renolit CX-TOM15")
toczne 40 °C...+80 °C Kliiber Petamo GHY 133 N
Smary specjalne do przekladniowych tozysk tocznych
" —40°C ... +40 °C Castrol Obeen FS 2
077 —20°C...+40°C Fuchs Plantogel 2S
S
o[>

1) Smar fozyskowy na bazie péisyntetycznego oleju bazowego.
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12.9.4 Tabela srodkéw smarnych

W ponizszej tabeli przedstawiono dopuszczalne $rodki smarne:
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12.10 Wskazoéwki konstrukcyjne przektadni z watem drazonym i klinem
WSKAZOWKA
(]
1 Podczas montazu nalezy koniecznie wykorzystaé dotaczany ptyn NOCO®. Pozwala

to unikng¢ korozji i utatwia pozniejszy demontaz.
Wymiar wpustu X ustalany jest przez klienta, jednakze z zachowaniem X > DK.

12.10.1 Montaz

SEW-EURODRIVE poleca 2 warianty do montazu watu drgzonego i wpustu na wat
napedowy maszyny roboczej (= wat urzadzenia klienta):

1. Wykorzystanie do montazu dostarczonych elementéw mocowania.
2. Wykorzystanie do montazu specjalnego zestawu do montazu/demontazu.

12.10.2 1. Dostarczane elementy mocowania
Standardowo dostarczane sg nastepujace elementy mocowania:
+  Sruba mocujaca z podktadka [2]
» Pierscien osadczy [3]

Wat urzadzenia

klienta 00 001 00 02
[A] L8 [B] =
1.5 x DK 1.5 x DK

T % Va %
-+ & e s & A
anay E= Sl BN B pras=d el A\ «

/_4 A < A

\ -

0.5 x DK X 11 [4] 3] [2] 0.5 x DK X 11 141 3] 2]

90704139

[1] Wat drgzony

[2] Sruba mocujgca z podkiadka

[3] Pierécieh osadczy

[4] Wat urzadzenia klienta

» Diugos$¢ montazowa watu urzgdzenia klienta z odsadg [A] musi wynosi¢ L8 - 1 mm.

+ Dtugo$¢ montazowa watu urzadzenia klienta bez odsady [B] musi by¢ réwna L8.

Wymiary i moment ~ Srube mocujaca [2] nalezy dokrecaé z momentem dociggajacym MS podanym w poniz-
dociggajacy szej tabeli.

Typ przektadni pH7 [mm] DK [mm] L8 [mm] MS [Nm]
MGFA.2 25 25 100 20
MGFA.2 30 30 101 20
MGFA.4 30 30 124 20
MGFA.4 35 35 123,5 20
MGFA.4 40 40 123 40
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12.10.3 2. Zestaw do montazu/demontazu

Wat urzadzenia

klienta

Wymiary, moment

dociggajacy i
numery
katalogowe

Do montazu wykorzysta¢ mozna takze specjalny zestaw do montazu/demontazu.
Mozna go zamoéwi¢ dla poszczegolnych typéw przektadni, z numerem katalogowym
podanym w ponizszej tabeli. W dostawie zawarte sg nastepujace elementy:

» Tuleja dystansowa do montazu bez odsady [5]

+  Sruba mocujaca do montazu [2]

+ Podktadka odciskowa do demontazu [7]

» Nakretka kontrujgca do demontazu [8]

Dostarczana standardowo, krotka sruba mocujgca nie jest wykorzystywana.

00 002 00 02

[A] LK2 &7 [B] LK2 ,C7
1.5 DK x| 15 x DK x| |
o

V‘

N

& &

/._L)(/\\ /._Z\%

(1 [ 1312 0.5 x DK X (1 41 581 3] [2]

DK o\
\
JaDK
D 7

|
|
gDK e[\l
/9$ng
1
@D H7

0.5 x DK X

90706315

[1] Wat dragzony

[2] Sruba mocujaca z podkiadka,
[3] Pierscien osadczy

[4] Walt urzadzenia klienta

[5] Tulejka dystansowa

* Dtugos$¢ montazowa watu urzadzenia klienta musi wynosi¢ LK2. W przypadku watu
urzadzenia klienta z odsada [A] nie wolno stosowa¢ tulejki dystansowej.

+ Dftugo$¢ montazowa watu urzadzenia klienta musi wynosi¢ LK2. W przypadku watu
urzadzenia klienta bez odsady [B] nalezy stosowa¢ tulejke dystansowa.

Srube mocujaca [2] nalezy dokreca¢ z momentem dociagajacym MS podanym w poniz-
szej tabeli.

Numerkatalogowy
- DH7 DK LK2 Lx*2 c7 MS zestawu do
yp [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [Nm] montazu/

demontazu
MGFA.2 25 25 83,5 22 16 20 064 368 46
MGFA.2 30 30 84,5 22 16 20 064 368 54
MGFA.4 30 30 106 22 16 20 064 368 54
MGFA.4 35 35 105,5 28 18 20 064 368 62
MGFA.4 40 40 105,5 36 18 40 064 368 70
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12.11 Rysunki wymiarowe

12.11.1 Wskazéwki dot. rysunkéw wymiarowych

Zakres dostawy

Tolerancje
Koncowki watéw

Waty drazone

Zawory
odpowietrzajgce i
dfawiki kablowe

D = czesci normowane dostarczane sa przez SEW-EURODRIVE.
@ = czesci normowane nie sg dostarczane przez SEW-EURODRIVE.

Tolerancja $rednicy

(] <50 mm — ISO k6
1] > 50 mm — ISO m6

Otwory centrujace wedtug DIN 332 forma DR:

1] =7..10 mm — M3
1] >10...13 mm — M4
1] >13...16 mm — M5
1] >16...21 mm — M6
1] > 21..24 mm — M8
1] > 24...30 mm — M10
1] > 30...38 mm — M12
1] > 38...50 mm — M16

Kliny: wg DIN 6885 (wysoka forma).

Tolerancja srednicy

1] — ISO H7 mierzone sprawdzianem trzpieniowym

Rysunki wymiarowe pokazujg zawsze zaslepki gwintowane. Wkrecone fabrycznie
zawory odpowietrzajgce, dtawiki kablowe lub potaczenia srubowe wyréwnania cisnienia
(np. w potaczeniu z MOVIGEAR® w wersji dla obszaru wilgotnego) mogg powodowaé
nieznaczng zmiane wymiaru konturu.
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12.11.2 MGF..2
030160110
MGFASZII'B
MGF.T2..
203 134 14
IS0 4017
—t— M10x35-8.8
F ‘ ’ \‘ | Tumoc=48Nm
(B 269 [ S
E%W ol PO -
1 g 3 5 | »
o

|
1035
\
675‘
T
RSy
7/

= 22 ) 135
31 5
B3 | ©
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o 3017 o 30 17
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g 37
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|
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12.11.3 MGF..4
MGFAS4|I'B
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12.11.4 MGF..4../XT ze zwiekszonym momentem obrotowym

03 007 01 11
MGFAS4..-B/XT
MGF.T4..
203 160 150 4017 <
f‘%‘j _Il\_/|12x375(;’8\l.8
amax= m
mn | |
(e e g | 8
L 19 f
- 1S |
%ﬁ 8 g F g © i
& L o | o o A
: &k
s s Re—2/ £
= 20 160 z
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12.11.5 Ztacza wtykowe

i .

WSKAZOWKA

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktadowe wymiary zewnetrzne opcjonalnych
ztacz wtykowych dla mozliwej konfiguracji ztacz wtykowych.

Wiecej informacji zawiera rozdziat "Instalacja elektryczna / potozenia ziacz
wtykowych"

52.5"/55.7% 50" /55.72
16

-
-

[6]

27021600436316043

1) Wersja ztacza wtykowego "prosta”
2) Wersja ztgcza wtykowego "kgtowa"

Legenda

(1]

Potaczenie srubowe wyréwnania cisnienia w potgczeniu w opcjonalnej wersji dla obszaru wilgotnego
(MOVIGEAR®) / wersja ASEPTIC (DRC).

(2]

X1203_2: Przytacze 400 VV AC

(3]

X1203_1: Przytacze 400 V AC

4]

X5502: STO - IN

(3]

X5503: STO - OUT

6]

X5132: Cyfrowe wejscia / wyjscia
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12.11.6 Ztacze wtykowe wraz z wtyczka przeciwng
WSKAZOWKA

(]

1 » Ponizsza ilustracja przedstawia przyktadowe wymiary zewnetrzne / promien zgie-
cia opcjonalnych ztgcz wtykowych wraz z wtyczkg przeciwng w potgczeniu z pre-
fabrykowanymi kablami firmy SEW-EURODRIVE.

+ Wiecej informacji zawiera rozdziat "Instalacja elekiryczna / potozenia ztacz
wtykowych".

113

(1]
- 56
i
1]
o]
o
[Te)
m o
13 R
_ [2] '
o /k —
&
[o0]
N
N |
9007204039096587

[1] Wersja ztacza wtykowego "proste”
[2] Wersja ztacza wtykowego "katowe"
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13 Deklaracja zgodnosci WE

Deklaracja zgodnosci UE

EURODRIVE
900550010
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG - p
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal S
deklaruje na wlasng odpowiedzialno$¢ zgodnos$¢ ponizszych produktéw '
System napedowy serii MOVIGEAR® MGF..2..
MOVIGEAR® MGF..4..
zgodnie z
Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE 1)
Dyrektywa dot. niskich napieé 2006/95/WE
Dyrektywa EMC 2004/108/EG 4)
pokrewnych norm zharmonizowanych: EN ISO 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2004
1) Produkty przeznaczone sg do montazu w maszynach. Uruchomienie niedozwolone jest dopoty,

dopaki nie zostanie stwierdzone, ze maszyny, w ktérych te produkty majg by¢é zamontowane,
spetniajg warunki powyzszej dyrektywy maszynowe;j.

4) Wymienione produkty nie sg w mys| dyrektywy EMC produktami zdatnymi do uzytku jako
samodzielne urzgdzenia. Dopiero po wigczeniu tych produktéw do catkowitego systemu mozliwa jest
ocena zgodnosci z normg EMC. Ocena taka sporzadzona zostata dla typowej instalacji, a nie dla
poszczegolnych produktow.

5) Wszystkie normy bezpieczenstwa technicznego dokumentacji wlasciwej dla produktu (instrukcja
obstugi, podrecznik, itd.), powinny by¢ zachowane przez petny cykl zywotnosci produktu.

Bruchsal 22.11.13

13

Johann Soder

Miejscowosé Data Kierownik techniczny a) b)

a) Upowazniony do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Upowazniony do sporzadzania dokumentacji technicznej
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14 Lista adresow

Competence Center

Mechatronics

Ernst-Blickle-StraRe 1
D-76676 Graben-Neudorf

Niemcy

Gtowny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Zaklad produkcyjny Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970

Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adres pocztowy sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Zaktad produkcyjny Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

I Przekfadnie Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970

przemysiowe D-76646 Bruchsal

Service Mechanics / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Fax +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Parc d’activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Pétnocz SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (przy Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Wschod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (przy Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Potudnie SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (przy Monachium) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zachod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (przy Diusseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h +49 800 SEWHELP
+49 800 7394357
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.
Francja
Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Dystrybucja 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Serwis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Zaklad produkcyjny Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Zaktad montazowy  Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Dystrybucja Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Serwis 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 2 40 78 42 00

Fax +33 24078 42 20
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Francja
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dalsze adresy dotyczace punktow serwisowych we Francji na zagdanie.
Algieria
Dystrybucja Algier REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentyna

Zaktad montazowy

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Dystrybucja Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Zaklady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Zaktad montazowy  Wieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgia
Zaklad montazowy  Bruksela SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311

Dystrybucja Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Serwis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Przektadnie SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Competence Center przemystowe Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Biatorus
Dystrybucja Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://lwww.sew.by
sales@sew.by
Brazylia
Zaklad produkcyjny Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328
Serwis Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br

Guarulhos - 07251-250 - SP
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496

sew@sew.com.br
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Brazylia
Zaktady montazowe Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Dystrybucja Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Serwis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Chile
Zaktad montazowy  Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adres pocztowy
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tiencin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaktad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Dystrybucja Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Serwis http://www.sew-eurodrive.cn
Zaklad montazowy  Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262

No. 12 Jinye 2nd Road

Xi'An High-Technology Industrial Development
Zone

Xi'An 710065

Fax +86 29 68686311
xian@sew-eurodrive.cn

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Chinach na zadanie.
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Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Dania
Zaklad montazowy  Kopenhaga SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egipt
Dystrybucja Kair Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Serwis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finlandia
Zaktad montazowy  Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Serwis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Zaklad produkcyjny Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Zaktad montazowy Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
F1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Dystrybucja Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Hiszpania
Zaktad montazowy  Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Dystrybucja Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaklad montazowy  Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP

Postbus 10085
NL-3004 AB Rotterdam

http://www.sew-eurodrive.nl
info@sew-eurodrive.nl
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Hong Kong

Zaktad montazowy  Hong Kong

SEW-EURODRIVE LTD.

Tel. +852 36902200

Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Serwis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Siedziba Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,
Zaktad montazowy Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086
Dystrybucja POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,
Serwis Gujarat +91 265 2831087

http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com

Zaklad montazowy  Chennai

SEW-EURODRIVE India Private Limited

Tel. +91 44 37188888

Dystrybucja Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
Serwis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Izrael
Dystrybucja Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.lil
Japonia

Zaktad montazowy Iwata

SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD

Tel. +81 538 373811

Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
Serwis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Zaklady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca

l.watson@sew-eurodrive.ca

Vancouver

SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD.
Tilbury Industrial Park

7188 Honeyman Street

Delta, BC V4G 1G1

Tel. +1 604 946-5535
Fax +1 604 946-2513
b.wake@sew-eurodrive.ca

Montreal

SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD.
2555 Rue Leger
Lasalle, PQ H8N 2V9

Tel. +1 514 367-1124
Fax +1 514 367-3677
a.peluso@sew-eurodrive.ca

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Kanadzie na zadanie.
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Kazachstan
Dystrybucja Alma-Ata SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 238 1404
291A, Tole bi street Fax +7 (727) 243 2696
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
Republic of Kazakhstan sew@sew-eurodrive.kz
Kenia
Dystrybucja Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5
Kamutaga Place Fax +254 20 6537096
Commercial Street info@barico.co.ke
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi
Kolumbia
Zaktad montazowy  Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Korea Potudniowa
Zaktad montazowy  Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Serwis #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Liban
Dystrybucja Liban Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
After Sales Service service@medrives.com
Dystrybucja Bejrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Jordania / Kuwejt / Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
gr?il:a Saudyjska / B. P. 55-378 info@medrives.com
y Beirut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Litwa
Dystrybucja Olita UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
totwa
Dystrybucja Ryga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Luksemburg
Zaklad montazowy  Bruksela SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Dystrybucja Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Serwis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu

BE-3001 Leuven

info@sew-eurodrive.be
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Madagaskar

Dystrybucja Antananarywa Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Fax +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar

Malezja

Zaklad montazowy  Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409

Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404

Serwis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia

Marokko

Dystrybucja Al- SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81

Serwis Muhammadijja 2 pis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma

http://www.sew-eurodrive.ma

Meksyk

Zaktad montazowy  Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300

Dystrybucja SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301

Serwis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México

Mongolia

Dystrybucja Utan Bator SEW-EURODRIVE Representative Office Tel. +976-70009997
Mongolia Fax +976-70009997
Olympic street 8, http://www.sew-eurodrive.mn
2nd floor Juulchin corp bldg., sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14253

Namibia

Dystrybucja Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund

Nigeria

Dystrybucja Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, lkeja Industrial Estate team.sew@eisnl.com
(Ogba Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Nigeria

Norwegia

Zaklad montazowy  Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20

Dystrybucja Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40

Serwis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no

sew@sew-eurodrive.no

Nowa Zelandia

Zaklady montazowe Auckland
Dystrybucja
Serwis

SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD.
P.O. Box 58-428

82 Greenmount drive

East Tamaki Auckland

Tel. +64 9 2745627

Fax +64 9 2740165
http://www.sew-eurodrive.co.nz
sales@sew-eurodrive.co.nz
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Nowa Zelandia

Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Dystrybucja Karaczi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paragwaj
Dystrybucja Fernandodela  SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Fax +595 21 3285539
Departamento Central sew-py@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.A.C. Fax +51 1 3493002
Serwis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polska
Zaklad montazowy  tédz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Serwis PL-92-518 £6dz http://lwww.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Serwis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaklad montazowy  Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601

Zaktad montazowy
Serwis

Florianova 2459
253 01 Hostivice

Fax +420 235 350 613
http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz

Drive Service
Hotline / dyzur
telefoniczny
24-h

HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW)

Servis:

Tel. +420 255 709 632
Fax +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz

Rosja

Zaktad montazowy
Dystrybucja
Serwis

Petersburg

ZAO SEW-EURODRIVE
P.O. Box 36
RUS-195220 St. Petersburg

Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Fax +7 812 3332523
http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
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RPA
Zaktady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Kapsztad SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Rumunia
Dystrybucja Bukareszt Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Serbia
Dystrybucja Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Ko$um, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapur
Zaktad montazowy  Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Stowacja
Dystrybucja Bratystawa SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513

Industry Park - PChZ
ulica M.R.Stefanika 71
SK-010 01 Zilina

Fax +421 41 700 2514
sew@sew-eurodrive.sk
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Stowacja
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Koszyce SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Suazi
Dystrybucja Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Szwajcaria
Zaktad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Serwis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaktad montazowy  Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Serwis S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonk&ping jonkoping@sew.se
Tajlandia
Zaklad montazowy  Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Serwis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tanzania
Dystrybucja Dar es Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA  Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Fax +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam uroos@sew.co.tz
Tunezja
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turcja

Zaktad montazowy

Kocaeli-Gebze

SEW-EURODRIVE

Tel. +90-262-9991000-04

Dystrybucja Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Fax +90-262-9991009

Serwis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr

Ukraina

Zaktad montazowy
Dystrybucja
Serwis

Dniepropetrowsk

00O «CEB-EBpogpans»
yn.Pa6ouas, 23-B, oduc 409
49008 [JHenponeTpoBCK

Ten. +380 56 370 3211
dakc. +380 56 372 2078
http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
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USA
Zaklad produkcyjny Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Zaktad montazowy  Potudniowo- 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Dystrybucja Wschodni P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Serwis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Zaktady montazowe Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Dystrybucja P°m°°“?' Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Serwis Wchodni 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
Srodkowy 2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Potudniowo- 3950 Platinum Way Fax +1214 330-4724
Zachodni Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Zachodni 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w USA na zadanie.
Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Wenezuela
Zaktad montazowy  Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Wielka Brytania
Zaktad montazowy  Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855

Dystrybucja DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
Serwis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h Tel. 01924 896911
Wietnam
Dystrybucja Ho Chi Minh Wszystkie branze oprocz portowej i Tel. +84 8 8301026
(miasto) wiertniczej: Fax +84 8 8392223
Nam Trung Co., Ltd namtrungco@hcm.vnn.vn
250 Binh DUOng AVenUe, Thu Dau Mot TOWn, truongtantam@namtrung.Com.vn
Binh Duong Province khanh-nguyen@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Ho Chi Minh Branza portowa i wiertnicza: Tel. +84 8 62969 609
(miasto) DUC VIET INT LTD Fax +84 8 62938 842

Industrial Trading and Engineering Services

A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,

Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City

totien@ducvietint.com
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Wietnam
Hanoi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342
R.205B Tung Duc Building Fax +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City
Wiochy
Zaktad montazowy  Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Dystrybucja Via Bernini,14 Fax +39 02 96 980 999
Serwis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja Abidjan SICA Tel. 422521 2579 44
Société Industrielle & Commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1173 Abidjan 26

Zambia

Dystrybucja Kitwe EC Mining Limited Tel. +260 212 210 642

Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road,
Off Mutentemuko Road,

Heavy Industrial Park,
P.0.BOX 2337
Kitwe

Fax +260 212 210 645
sales@ecmining.com
http://www.ecmining.com

Zjednoczone Emiraty Arabskie

Dystrybucja Szardza

Serwis

Copam Middle East (FZC)

Sharjah Airport International Free Zone
P.O. Box 120709

Sharjah

Tel. +971 6 5578-488
Fax +971 6 5578-499
copam_me@eim.ae
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