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Genel uyarilar
Bu dokimanin kapsami

1 Genel uyarilar

1.1  Bu dokiimanin kapsami

Bu dokimanda genel emniyet uyarilari ve MOVIAXIS® cok eksenli servo slruculer i¢in
secilmis bazi bilgiler bulunmaktadir.

* Bu dokimanin kapsamli isletme kilavuzunun yerine gegemeyecegini unutmayiniz.

« Bu nedenle, MOVIAXIS® ile ¢alismaya baslamadan 6nce ayrintili isletme kilavuzu
dikkatlice okunmalidir.

* Aynintili isletme kilavuzundaki bilgilere, uyarilara ve talimatlara uyunuz. Bu, cihazin
arizasiz olarak ¢alismasi ve garanti haklarinin kaybolmamasi igin sarttir.

« MOVIAXIS®ile ilgili ayrintil el kitabi, isletme kilavuzu ve diger dokiimanlar, pdf dos-
yasi olarak birlikte verilen CD veya DVD (zerinde bulunmaktadir.

+ SEW-EURODRIVE tarafindan PDF formatinda yayimlanan tim teknik dokimanlari
SEW-EURODRIVE'In internet sitesinden indirebilirsiniz: www.sew-eurodrive.com
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Genel uyarilar
Emniyet uyarilarinin yapisi

1.2  Emniyet uyarilarinin yapisi

1.2.1 Sinyal s6zciiklerin anlamlari

Emniyet uyarilari, hasar ikazlari ve diger uyari sinyal sézciklerinin kademeleri ve
anlamlari asagidaki tabloda verilmektedir.

Sinyal s6zciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE! Dogrudan bir tehlike Agir yaralanmalar veya 6lim
A UYARI! Olasi tehlikeli durum Agir yaralanmalar veya 6lim
A DIKKAT! Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT! Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda hasar
olugmasi
UYARI Faydali bir uyar veya ipucu:
Tahrik sisteminin kullanilmasini
kolaylastirir.

1.2.2 Boélumlere gore verilen emniyet uyarilarinin yapilari

Bdlumlere goére verilen emniyet uyarilari sadece 6zel bir islem igin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gecerlidir. Kullanilan piktogramlar ya genel tehlikelere
ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bdlimlere gére verilen bir emniyet uyarisinin yapisi goérilmektedir:

A SINYAL SOzZCUK!
Tehlike turd ve kaynagi.
Uyulmadiginda:

» Tehlike dnleme dnlemi(leri).

1.2.3 Dahil edilmis emniyet uyarilarinin yapilari
Dahil edilmis emniyet uyarilari tehlikeli islem adiminin dogrudan énline entegre edilmistir.
Burada dahil edilmis bir emniyet uyarisinin yapisi gérilmektedir:
+ A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynag.
Uyulmadiginda:
— Tehlike dnleme énlemi(leri).
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2.1

2.2

2.3

Emniyet uyarilar
Genel bilgiler

Emniyet uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarlari mal ve can kaybini énlemek i¢in édnemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz Gze-
rinde galisan Kisilerin cihaza erisebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durumda
olmasini saglayin. Agikhda kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa,
SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir.

Genel bilgiler

Hasar gérmus urlnler kesinlikle monte edilmemeli ve devreye alinmamalidir. Hasarlar
derhal nakliye firmasina bildiriimelidir.

isletme esnasinda ¢ok eksenli servo siirlicliler korunma siniflarina gére, gerilim tagiyan
veya dénen pargalara sahip olabilir veya Uzerinde sicak ylzeyler olusabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldiriimasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur.

Ayrintili bilgiler bu dokimandan alinabilir.

Hedef grup

Montaj ve isletmeye alma ile ariza giderme ¢alismalari bir elektrik teknisyeni tarafin-
dan yapilmali (IEC 60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve IEC 60664 veya
DIN VDE 0110 ve ulusal kaza 6nleme talimatlari dikkate alinmalidir).

Bu emniyet talimatlarina gére, elektrik teknisyenleri Grtiinin yerlestiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve isletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, igletme ve atik toplama galismalari bu konularda egitilmis
kisiler tarafindan yapilmalidir.

Amacina uygun kullanim

MOVIAXIS® MX cok aksli servo surlculer endustriyel ve ticari sistemlerde, slrekli uya-
riimis AC senkron motorlarla enkoder geri bildirimli asenkron AC motorlarin igletiimesi
icin kullanilir. Bu motorlar servo slrtculerle isletmeye uygun olmalidir. Cihaza baska
yukler baglanmasi igin 6nce Uretici ile goériasilmelidir.

MOVIAXIS® MX ¢ok aksli servo surtculler metalik elektrik panolarinda kullanmak izere
tasarlanmistir. Uygulama igin gerekli korunma ttir ve EMU'ya uygun genis ylzeyli top-
raklama metalik elektrik panolari ile saglanmaktadir.

Bir makine igerisine monte edildiginde ¢ok aksli servo siriculerin isletmeye alinmasi
(amacina uygun kullanimin baslamasi), AB Direktifi 2006/42/EC’ye uygunlugu tespit
edilene kadar yasaktir. EN 60204 dikkate alinmalidir.
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Emniyet uyarilar
Tasima/Depolama

2.31

2.4

2.5

Devreye alinmasina (amacina uygun isletmenin baslamasi) sadece EMU Direktifi'ne
(2004/108/EC) uyulmasi durumunda izin verilir.

Cok eksenli servo suruculer Algak Gerilim Direktifi 2006/95/EC tarafindan istenen talepleri
yerine getirmektedir. Cok eksenli servo surlculer igin, harmonize edilen EN 61800-5-1/
DIN VDE T105 serisi normlar EN 60439-1/VDE 0660 BAlim 500 ve EN 60146/VDE 0558
ile baglantili olarak kullanilir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokiimantasyonda belirtil-
mistir ve bunlara uyulmahdir.

Givenlik iglevleri

MOVIAXIS® ¢ok eksenli servo suruculer bir Ust seviyedeki glvenlik sistemleri kullanil-
madan emniyet iglevleri icin kullanilamazlar. Makinelere ve insanlara zarar vermemek
icin Ust seviyede bir glvenlik sistemi kullaniimalidir.

Guvenlik uygulamalarinda kullanildiginda asagidaki dokiman dikkate alinmalidir:
* Cok eksenli servo suricl MOVIAXIS® — islevsel giivenlik.

Tasima/Depolama

Montaj

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilari dikkate alinmalidir. "Genel teknik
veriler" bolimunde belirtilen iklim kosullarina uyulmaldir.

Cihazlarin montaji ve sogutulmalari ilgili dokiimanlardaki talimatlara uygun olarak
gerceklesmelidir.

Cok eksenli servo siriiciilere izin verilmeyen fazla yiik binmemelidir. Ozellikle nakliye
sirasinda ve tasinirken modiiller deforme olmamali ve/veya yalitim mesafeleri degistiril-
memelidir. Bu sebepten elektronik moddllere ve kontaklara temas edilmesi 6nlenmelidir.

Cok eksenli servo suriculerde elektrostatik yuklere karsi hassas moduiller bulunmakta-
dir. Bu modiiller yanhs kullanim sonucu kolayca hasar gorebilirler. Elektrikli kompo-
nentler mekanik olarak hasar gérmemeli veya arizalanmamalidir (saglik i¢in de tehlikeli
olabilir!).

Kullaniimasi 6zellikle 6ngdrtlmedigi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi yasaktir:
« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

« Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1sinimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

+ EN 61800-5-1 tarafindan talep edilen mekanik ve darbe yiklerinin olustugu portatif
uygulamalarda.
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2.6

2.7

2.8

Emniyet uyarilar
Elektrik baglantisi

Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki ¢ok aksli servo siriculerin Gizerinde ¢alisma yaparken gegerli ulusal
kaza 6nleme talimatlari (6rn. BGV A3) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati gegerli talimatlara gére yapilmahdir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar, koru-
yucu iletken baglantilari). Bunlarin disindaki uyarilar dokimanlarda verilmistir.

EMU uyarinca yapilacak montaj galismalari (ekranlama, topraklama, filtre dizenleri ve
kablo serimleri) cok eksenli servo suricinin dokimanlarinda verilmektedir. Bu uyarilara
CE isaretli cok eksenli servo suricilerde de dikkat edilmelidir. EMU yasasi tarafindan
belirlenen sinir degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin ureticisi sorumludur.

Koruma onlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmalidir (6rn.
EN 60204 veya EN 61800-5-1).

Gerekli koruma 6nlemi: Cihazin topraklanmasi.
Kablolari takarken ve anahtarlara basarken cihazda gerilim olmamahdir.

Gilivenli ayirma

isletme

Bu cihaz EN 61800-5-1 tarafindan istenen, gug¢ ve elektronik baglantilarinin emniyetli
olarak ayrilmasi sartini yerine getirmektedir. Emniyetli bir ayirma saglanabilmesi igin,
baglanan tim akim devreleri de emniyetli ayirma sartini yerine getirmelidir.

Cok eksenli servo siruculerin monte edildigi tesisler gerektiginde goézetim ve koruma
tertibatlari ile donatiimalidir. Bu tertibatlar gegerli yasal uygulamalara (6rn. teknik dona-
nim yasasl, kaza 6nleme talimatlari vb.) uygun olmaldir. Frekans geviricilerde yazilim
Uzerinden degisiklik yapilmasina izin verilmez.

Cok eksenli servo suructlerin besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondansatdérler
sarjli olabileceginden, gerilim altinda olan cihaz pargalarina ve gli¢ baglantilarina
hemen temas edilmemelidir. Bu konuda ¢ok eksenli servo sirticideki ilgili uyari etiket-
leri dikkate alinmalidir.

Kablolari takarken ve anahtarlara basarken cihazda gerilim olmamaldir.
isletme sirasinda tim kapaklar ve kapilar kapatiimalidir.

isletme LED’leri veya diger géstergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve
enerjisiz oldugunu géstermez.

Cihazin dahili giivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru durdu-
rabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak tekrar
calismasina neden olunabilir. Tahrik edilen makine i¢in bu duruma, bir emniyet geregi
olarak, izin verilmiyorsa, ariza gideriimeden ©once cihazin sebekeden ayriimasi
gerekmektedir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Emniyet uyarilar
Cihaz sicakhgi

Aks grubunun iki sirali yapisi:

iki sirali MOVIAXIS® aks grubu izolatérlerde koruyucu kapaklar oimadan koruma
sinifi IP00'a dahildir.

iki sirali yapidaki aks grubu sadece izolatérlerde koruyucu kapaklar varsa, galis-
tinimahdir.

Bir BST fren modiiliiniin MOVIAXIS®'a baglanmasi:

Koruyucu kapaklari bulunmayan bir BST izolatoérlere baglandiginda, MOVIAXIS®
aks grubunun koruma sinifi IP00'dir.

Aks grubu sadece izolatoérlerde koruyucu kapaklar varsa, ¢alistiriimalidir.

2.9 Cihaz sicakligi

MOVIAXIS® ¢ok aksli servo suriculer genelde fren direncleri ile galistirilir. Fren direng-
leri gii¢c kaynagdi modulinin gévdesine de monte edilmis olabilir.

Fren direnglerinin ylzey sicakliklari 70 °C ile 250 °C arasina erigebilir.

Calisma esnasinda ve kapattiktan sonra, soguma asamasinda, MOVIAXIS® modiilu-
nin govdesine ve fren direnclerine kesinlikle dokunmayiniz.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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MOVIAXIS® ana cihazlarinin tip tanimi

MOVIAXIS® ana cihazlarinin tip tanimi

Tip tanimi asagidaki semada gdsterilmektedir.
MX A 80 A -004

5 0 3

-00
| 00 = Standart Tip

01-99 = Ozel uygulama

OE Entegre EtherCAT® uyumlu sistem yolu SBusP'US dahil aks
moduli

3= 3 faz baglanti tari

50 = U = AC 380 — 500 V besleme gerilimi

Tipler:

004 = Aks moddullerinde anma akimi, 6r. 004 =4 A

050 = DC_Link desarj modiiliinde gekilebilecek enerji miktari, 6rn.
050 = 5000 Ws

010 = Besleme modiillerinde anma gucd, ér. 010 = 10 kW

050 = Kondansatorlerde, tampon ve soniimleme moddllerinde
kapasitans, 6rn. 050 = 5000 uF

060 = 24V anahtarlamali gu¢ kaynaginda gug, 6r. 060 = 600 W

Yapi durumu

80 = Standart tip

80 = SinUs seklinde sebeke geri besleme cihazi MXR

81= MXA aks modulinde bir emniyet rélesi olan tip

81= Blok sebeke geri besleme cihazi MXR

81= Kompakt besleme modiili (entegre BW ve kondansator) MXP

82 = MXA aks modulinde iki emniyet rélesi olan tip

Cihaz tipi:

A= Aks modull

B= Tampon moduli

C= Kondansatér modulu

M = Master modiil

P= Fren kiyicili besleme moduli

R= Besleme ve geri beslemeli sebeke modiilii")

S= 24 V anahtarlamal gii¢ kaynagi

Z= DC-link desarj moduli

MOVIAXIS®

MXR ile ilgili bilgiler "Besleme ve geri beslemeli sebeke moduli — MXR80" ve "Besleme ve geri beslemeli sebeke moduli — MXR81" el

kitaplarindan alinabilir

Komp
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Kurulum 4
Mekanik montaj

4 Kurulum
DIKKAT!

Servo siiriiciide hasar olusabilir.
Bir besleme moduli MXP / MXR'ye en fazla sekiz aks modili MXA baglanabilir.

4.1 Mekanik montaj
A DIKKAT!

MOVIAXIS® MX ¢ok eksenli servo surlcuye hasarll veya bozuk moduller takmayin,
yaralanma veya Uretim tesisinin pargalarina hasar verme tehlikesi mevcuttur.

* Cok eksenli servo surici MOVIAXIS® MX'in modiillerini takarken distan hasar
kontrolU yapin ve gerektiginde hasar gérmus modiilleri degistirin.

+ Teslimat igeriginin eksiksiz olup olmadigini kontrol edin.

DIKKAT!

Elektrik panosundaki montaj (glakam servo suricinin montaj ylzeyi icin yeterli ilet-
kenlikte olmalidir. MOVIAXIS™ MX ¢ok eksenli servo siricunin EMU'ya uygun mon-
taji sadece iletim ylizeyi genis bir montaj plakasi ile mimkinddr.

* Her cihaz i¢in, montaj plakasinda (— sayfa 12) asagidaki tabloya goére 4 delik agin.
Delikleri ISO 2768-mK'ye uygun bir tolerans ile hazirlayin.

» 2 aks baglantisi arasindaki yanal mesafe en az 30 mm olmalidir.
» Bir sisteme ait cihazlari arada bosluk birakmadan yan yana siralayin.

* Montaj plakasina uygun delikleri acin ve gok eksenli servo surtcu MOVIAXIS® MXi
M6 vidalarla baglayin. Vida basinin ¢gapi 10 mm ile 12 mm arasinda olmalidir.

Asagidaki bélimde modul gévdelerinin arkadan gériinim boyutlari verilmektedir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS® 11




Kurulum
Mekanik montaj

4.1.1 Govdenin arkadan goriiniisii ve delik sablonlari

MOVIAXIS® MX govdesinin arkadan goriinislerinin boyutlari

MOVIAXIS® MX A B c D

mm mm mm mm
MXA8.A-...-503-00 Boyut 1 (2 A, 4 A, 8 A) 60 30 353 362.5
MXA8.A-...-503-00 Boyut 2 (12 A, 16 A) 90 60 353 362.5
MXA8.A-...-503-00 Boyut 3 (24 A, 32 A) 90 60 453 462.5
MXA8.A-...-503-00 Boyut 4 (48 A) 120 90 453 462.5
MXA8.A-...-503-00 Boyut 5 (64 A) 150 120 453 462.5
MXA8.A-...-503-00 Boyut 6 (100 A) 210 180 453 462.5
MXP80A-...-503-00 Boyut 1 90 60 353 362.5
MXP80A-...-503-00 Boyut 2 90 60 453 462.5
MXP80A-...-503-00 Boyut 3 150 120 453 462.5
MXP81A-...-503-00 120 90 353 362.5
MXR80A-...-503-00 / MXR81A-...-503-00 210 180 453 462.5
MXM80A-...-000-00 60 30 353 362.5
MXC80A-050-503-00 150 120 453 462.5
MCB80A-050-503-00 150 120 453 462.5
MXS80A-...-503-00 60 30 353 362.5
MXZ80A-...-503-00 120 90 288 297.5

A, B, C ve D degiskenleri ile gbvde arka gorinimlerini gdsteren bir boyut foyu bir sonraki
sayfada verilmektedir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum
Mekanik montaj

15 B?

28

2)
2)

1) Vida deliklerinin yerleri

2) Boyut 6lgulerinin verildigi tabloya bakiniz (— sayfa 12)

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®

2955493387

13



14

Kurulum
Mekanik montaj

4.1.2 Minimum mesafeler ve montaj konumu

* Yeterli derecede sogutmanin saglanabilmesi igin cihazlara listen ve alttan 100'er mm
(4 ing) mesafe birakilmalidir. Kablo veya diger montaj malzemelerinin bu boslukta
hava sirkilasyonuna mani olmamasina dikkat edilmelidir.

« Cihazlarin diger cihazlarin 1sinmig tahliye havasi alanlari icerisinde bulunma-
masina dikkat edilmelidir.

» Bir aks sistemi icerisindeki cihazlar araliksiz olarak baglanmalidir.

» Cihazlar sadece dikey konumda monte edilmelidir. Yatik, enine ve bas asadi montaj
edilmez.

4

min. 100 mm
(4 in)

min. 100 mm
(4 in)

v

ag—

1405581707

DIKKAT!

Kesitleri 10 mm? ve daha genis olan kablolarda 6zel bukulme yarigaplari gegerlidir
(EN 61800-5-1), gerektiginde bosluklar daha da genis olabilir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum
Mekanik montaj — iki sirali aks sistemi yapisinda

4.2 Mekanik montaj — iki sirali aks sistemi yapisinda

)e)

[2]

i (e)(e)

250mm

L1

i

[1] Motor besleme kablolari

[2] DC-link baglantisi i¢in kablo
[3] Sinyal bus kablosu

[4] Sebeke besleme kablosu

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Kurulum
Mekanik montaj — iki sirali aks sistemi yapisinda

Elektrik panosuna monte edildiginde, asagida belirtilen kosullara uyulmalidir:

3

DC-link baglantisi [2] ile motor besleme kablolari [1] baglantisi igin aks bloklarinin
solundan en az 40 mm mesafe birakilmalidir, bir dnceki sayfadaki sekle bakiniz.

Hazir DC-link baglanti kablolarinin kullanilabilmesi igin, aks bloklari arasinda
250 mm bos alan (bir dnceki sayfadaki sekle bakiniz) birakiimalidir. Hazir DC-link
baglantisi kablolari teslimat icerigine dahildir ve kullaniimalari gerekir.

Motor besleme kablolari [1] aks blogunun sol tarafindan asagdiya dogru yonlendiril-
melidir, bir dnceki sayfadaki sekle bakiniz.

Uyari: Elektrik panosunun sol yan paneline iceriye sarkan ve motor kablosu ile
DC-link baglantisinin yapilmasini dnleyebilecek herhangi bir cihaz, komponent vb.
monte edilmemelidir.

Sinyal veriyolu kablolari ile gii¢ kablolarini ayri ayri déseyiniz, bir dnceki sayfadaki
sekle bakiniz.

Mekanik titresimleri énlemek igin, DC-link baglanti kablolar
uygun tespit elemanlari ile baglanmalidir, 6rnegin bir kelepge [1] 44
ile, "lIki sirali yapidaki aks sisteminin elektriksel montaji" bolu-
miindeki sekle bakiniz. Ozellikle mobil elektrik panolarindaki
salinimlara ve titresimlere dikkat edin.

SEW-EURODRIVE, sebeke geri besleme modulinin sebeke \
sok bobini ve sebeke filtresinin adirlik merkezi nedeniyle elektrik
panosunun tabanina takilmasini énerir.

Her iki koruyucu kapagi izolatorlere takin, "iki Sirali Yapidaki Aks Sisteminin
Elektriksel Montaji" bolimundeki sekle bakiniz.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®
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4.3 Mekanik Montaj — BST baglanti seti
UYARI

@
1 Bir besleme modiiliine en fazla 8 BST cihaz baglanabilir.

Asagidaki resimde elektrik panosundaki dlizen gosteriimektedir.

N
<
X
@
o]
o
j=
3
£
E
0
a
=
@
@
1%
9]
2
X
£
X | | | | |
)
o
£
O
>
O
2
c
3
N
]
°
)
[
X
@
X
«
=

MXP

(1

[1] BST baglanti seti

Elektrik panosuna monte edildiginde, asagida belirtilen kosullara uyulmalidir:
+ Kablolamada ulkelere ve tesise 6zel talimatlar g6z 6éniinde bulundurulmalidir.

« "Gulvenli Fren Moduli BST" isletme kilavuzuna dikkat ediniz. Bu isletme kilavuzunda
BST icin teknik bilgiler gibi ayrintili bilgiler bulunmaktadir.

» Baglanti setini daima aks grubunun sag tarafina yerlestirin. Aks grubunda bir master
modul MXM, bir kondansatér modili MXC veya bir tampon modil MXB kullanildi-
ginda, "Bir BST montaj seti kullanildiginda kombine edilebilen modiller" bélimine
dikkat edin.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Mekanik Montaj — BST baglanti seti

* DC-link ile BST fren moddlleri arasindaki baglantinin mimkin oldugu kadar kisa
olmasina dikkat edin. izin verilen maksimum kablo uzunluklari igin, "Elektrik Tesisat!"
bélimine bakiniz. BST fren modilleri ideal olarak dogrudan veya bir aks grubu
altina veya ustlne yerlestirilir.

« Segcilen kablo pabucunu vidalarken, izolatérin vida disinde uygun vidalama derinligi
mevcut olmasina dikkat edin.

* Mekanik titresimleri dnlemek igin, DC-link baglantisi uygun bag-
lanti elemanlari ile, drn. kelepge [1], tespit edilmelidir. Ozellikle 1]
mobil elektrik panolarindaki salinimlara ve titresimlere dikkat
edin.

» Devreye almadan 6nce izolatére daima koruyucu kapak takin ve
aks grubundaki modullere koruma kapaklari monte edin. \

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®
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4.4  Elektrik baglantisi

A TEHLIKE!

Aks sistemi sebekeden tamamen ayrildiktan sonra, cihaz iginde ve klemenslerde,
kapatildiktan 10 dakika sonra da tehlikeli gerilimler bulunabilir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.
Elektrik soku tehlikesini 6nlemek igin:

+ Koruma kapaklarini gikartmadan 6nce aks sistemini sebekeden ayirin ve 10 dakika
bekleyin.

+ Calismalar tamamladiktan sonra aks sistemi sadece mevcut koruma kapaklari,
dokunma korumasi ile ¢alistiriimalidir. Kapak ¢ikartildijinda cihazin koruma sinifi
sadece IPOO olur.

A TEHLIKE!

Cok eksenli servo surtcu MOVIAXIS® MX calisirken > 3,5 mA toprak kacagi akimi
olusabilir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.
Elektrik soku tehlikesini 6nlemek igin:

+ Sebeke besleme kablosu < 10 mm? ise, ayri bir klemens Gzerinden sebeke bes-
leme kablosu ile ayni kesitte ikinci bir Pl kablosu déseyin. Buna alternatif olarak,
kesiti = 10 mm? olan bir bakir veya kesiti = 16 mm? olan bir aluminyum toprak hatti
baglanabilir.

+ Sebeke besleme kablosu = 10 mm? ise, kesiti = 10 mm? olan bir bakir veya
> 16 mm? olan bir aliminyum toprak hatti yeterlidir.

+ Ozel durumlarda dogrudan veya dolayli dokunmaya karsi bir topraklama kagag!
devre kesicisi (FI) kullanabilirse, bu anahtar tniversal akim duyarli (RCD Tip B)
olmahdir.

fde

UYARI

Givenli yalitimh olarak montaju.

Bu cihaz, guc¢ ve elektronik baglantilari icin EN 61800-5-1'e uygun guvenli olarak
ayirma sartlarini yerine getirmektedir. Glvenli olarak ayirmayi saglamak igin bagl
olan sinyal akimi devreleri SELV (Safe Extremly Low Voltage) veya PELV (Protective
Extra Low Voltage) taleplerine uygun olmalidir. Montaj guvenli yalitim taleplerini
yerine getirmelidir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Cihazlarin baglanmasi

« MOVIAXIS® MX aks sisteminin tim cihazlarinin baglanti klemenslerini "Baglanti
semalar" bélimindeki ilgili baglanti semalarina gére baglayin (— sayfa 27).

* Cok eksenli servo suricl ile motor koordinasyonlarinin projelendirmeye uygun olup
olmadigini kontrol edin.

* TUm toprak kablolarinin bagh olup olmadiklarini kontrol edin.

» Aks moduliindeki elektrik klemens blogu X10’u gekme gibi uygun énlemlerle motorun
yanliglikla hareket etmesini Onleyiniz. Bu dnlemlerin disinda, ayrica ek 6nlemler
alinarak makine ve insanlar igin tehlike olusmasi énlenmelidir.

+ Saplama civatalara baglarken, kablo damarlarinin disariya ¢gikmalarini 6nlemek igin,
sadece kapali kablo pabuglari kullaniimalidir.

4.4.2 DC 24V fren beslemesinin ana modiile baglanmasi

Musteri tarafinda, master modiliinin [3] X5a fisinde asagidaki baglantilar yapilmak
zorundadir:

« DC 24V elektronik beslemesi i¢in klemensler 1 [1] ve 2 [2]

Musteri tarafindan daha sonra ana modiliinin sadindan takip eden modulin X5a
fisinde asagidaki baglantilar yapiimaldir:

+ DC 24V elektronik beslemesi i¢in klemensler 1 [7] ve 2 [8]
* DC 24V fren beslemesi i¢in klemensler 3 [9] ve 4 [10]

Bunun igin MOVIAXIS® master modiilii icin olan aksesuar paketinde (18210864) ek bir
fis [5], komple 4 kutuplu BK24V (SNR 18202527), yer almaktadir. Bu fig, siradaki modi-
[Un [4] X5A yuvasina [6] takilmaktadir.

Boylece 2 damarli ayri bir ana modul kablolamasi ve siradaki moddiller igin 4 damarl
gerceklestirilen bir kablolama olugmaktadir. DC 24 V igin toplamda 6 damar harigcten
baglanmak zorundadir. Damarlarin kdéprilenmesine izin verilmez.

Bu yeni kablolama talimati iki kollu bir elektronik ve fren beslemesi igin de gecerlidir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®
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Dogru kablolama asagidaki sekilde gosterilmektedir:
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4.5 Elektrik baglantisi — iki sirali yapidaki aks sistemi

+ "iki sirali yapidaki aks sisteminin mekanik montajl" boliminde gésterilen kablo
serimine uyulmalidir:

+ Ust siranin motor besleme kablolari sol tarafa désenmelidir
« Sinyal kablolari enerji tagiyan kablolardan ayri olarak désenmelidir.

A TEHLIKE!
Kabolarda ve izolatdrlerde [1] tehlikeli gerilimler (DC 970 V) mevcuttur.
Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

Elektrik soku tehlikesini dnlemek igin:

+ Koruma kapaklarini gikartmadan 6nce aks sistemini sebekeden ayirin ve 10 dakika
bekleyin.

* Uygun 6lgme aletleri ile kablolarda ve izolatérlerde [1] gerilim olmadigini kontrol
edin.

+ Calismalar tamamladiktan sonra aks sistemi sadece mevcut koruma kapaklari,
dokunma korumasi kapagi ve iki sirali yapidaki iki koruyucu kapakla calistiril-
malidir. Kapak ¢ikartildiginda cihazin koruma sinifi sadece P00 olur.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS® 21
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[1] izolatér
[2] Koruyucu kapaklar

4.51 Baglanti gemasi
Asagidaki devre semasinda master moduldeki DC 24 V fren beslemesi gériinmektedir.

X4 X4
i PE@ PE E X5
{71 +17] [=] X5a:1
{21 2] [®] X5a:2
Aks modiili

Aks moduilii X5 Master modiil

X5b:1 =]

2 1
Xob2 Lot 28V e
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4.6 Elektrik baglantisi — BST baglanti seti

A TEHLIKE!
DC 970 V'ye kadar tehlikeli gerilimler olusabilir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.
Elektrik soku tehlikesini dnlemek igin:

+ Koruma kapaklarini gikartmadan 6nce aks sistemini sebekeden ayirin ve 10 dakika
bekleyin.

* Uygun dlgme aletleri ile kablolarda ve izolatorlerin [1] baglanti yerlerinde [4] gerilim
olmadigini kontrol edin.

+ Calismalari tamamladiktan sonra aks sistemi sadece mevcut kapaklarla, dokunma
koruyucu kapakla ve BST baglanti setinin koruyucu kapagi [2] ile ¢alistiriimalidir.
Kapak c¢ikartildiginda cihazin koruma sinifi sadece IP0O olur.

(2]

[4]

[11 izolatér [3] Koruma kapagi
[2] Koruyucu kapak [4] Baglanti yerleri

« "Gulvenli fren moduli BST" isletme kilavuzuna dikkat ediniz.

* "Mekanik montaj BST baglantisi" (— sayfa 17) bélimiinde gosterilen kablo dliizenine
uyulmahdir.

+ Ulkelere 6zel montaj uyarilari dikkate alinmaldir.

+ M8 vidalar i¢in uygun kablo pabugclari kullanin, érn. 2,5 mm? bir kesit igin.
» Bir DC-link ¢ikisina en fazla 8 BST fren modilu baglayin.

+ Baglanti seti sadece BST fren modiillerinin baglanmasi igin kullanilabilir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS® 23
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« Baglanti yerleri [4] sadece BST fren modiillerinin baglanmasi igin kullanilabilir.

» DC-link gikigini kesitin daraldigi yerde 2 adet eriyen sigorta ile emniyete alin (U, +
ve ,-), bkz. Baglanti semasi.

Onerilen: En az 750 V DC, isletme sinifi gG
Sigortanin nominal akimi bagli olan BST fren modulu sayisina baglidir.

‘ BST fren modiilii sayisi 1-2 3-4 5-8
| Nominal akim (A) 4 6 10

« Baglantinin toplam kablo uzunlugunu maksimum 5 m ile sinirlandirin — DC-link
brangsmani ile BST fren modulu baglantisi arasinda oélculir,ayrica, bkz. Baglanti
Semasi.

4.6.1 UL'ye uygun montaj

BST baglanti seti gok eksenli servo siiriict MOVIAXIS® ile birlikte kullanim igin UL ser-
tifikasina sahiptir.

Elektrik panosuna kablolama igin Ulkelere 6zel standartlar ve talimatlar géz éniinde
bulundurulmalidir.

4.7 Sistem yolu baglantisi

4.7.1 Opsiyonel master modiillii CAN bazindaki SBus sistem bus kablosu

Asagida, CAN sistem bus'l sistem bus kablosunun aks sistemine nasil takilacagi
gOsterilmektedir.

« CAN sistem bus kablolarinin figleri [1] asadida gosterildigi gibi takilmalidir (X9a, X9b):

» Kablolarin her iki ucunda da renkli olarak isaretlenmis fisler mevcuttur ve takma
sirasi: kirmizi (b) — yesil (a) — kirmizi (b) — yesil (a) — kirmizi (b) — vb.

*  kirmizi (b): Cikis (RJ45), X9b
« yesil (a): Girig (RJ45), X9a
» siyah (c): MXM cikisi (Weidmdiller) (MOVI-PLC® advanced, UFX41 Gateway)

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®
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siyah (d): MXP girisi (RJ45), X9a

N

> / LIRS

Y

7

UYARI

Onemli: Sistemdeki en son aks modiilinii bir sonlandirma direnci [3] ile donatin

(MXP ve MXR besleme modiillerinin teslimat igeriginde bulunur).

Kablolari diizgiin olarak serin ve elektronik ekranlama klemensleri [2] takin.

3

Ekranlama
klemensi

25
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4.7.2 Sistem bus kablosu EtherCAT® ile uyumlu ana modiillii sistem yolu SBusP!Us

Asagida, EtherCAT® uyumlu sistem yolu SBusP'“S sistem yolu kablosunun aks siste-
mine nasil takilacagi gosterilmektedir.

« Sistem bus kablolarinin figleri [1] asagida gosterildigi gibi takilmalidir (X9a, X9b):

» Kablolarin her iki ucunda da renkli olarak isaretlenmis RJ45 figler mevcuttur ve
takma sirasi: kirmizi (b) — yesil (a) — kirmizi (b) — yesil (a) — kirmizi (b) — vb.

* kirmizi (b): Cikis (RJ45), X9b

« yesil (a): Girig (RJ45), X9a

* sari (c): MXM cikisi (RJ45) (MOVI-PLC® advanced, UFX41 Gateway)
» siyah (d): MXP girisi (RJ45), X9a

[1]  Sistem bus kablosu [2] Anahtar LAM

Anahtar konumu 0: Sonuncu harig tim aks moddlleri
Anahtar konumu 1: Sistemdeki en son eksen modulu

UYARI

Sistemdeki en son aks modulindeki DIP anahtar LAM [2] "1" konumunda, diger tim
aks modiillerinde ise "0" olmaldir.

fde
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4.8 Baglanti semalari
4.8.1 Gug kaynagi modiili, aks modiilii ve kondansatér veya tampon modiilii baglantisi
MXP80.. boyut 1 ve boyut 2 gii¢ baglantilarinin kablolanmasi
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i
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E
S
L L1 L2 L3 8
Sebeke filtresi M
L1 L2 L3" >
H
3
El
K4
S
X1 X
S [N I A Y IO
PE
xa" xa" xa" xa" x4"
PE @ P[] PE @] PE [} PE [
+ + 7 + 1 + + 7]
- m = |—|2 - |—|z - '_|E - m
Kondansator .
modiilii Guig kaynagi modiilii Aks modili Aks modiilii Aks modiili 24V anah-
tarlamal
PE +R -R gli¢ kaynagi
|- '
et S G GTHEEHHHESs, e et e
|
BW baglantisi igin ) X4 = DC-Link ray:
"Fren Direnci Baglantis!"
bélimiine bakiniz
@ = PE (Mahfazanin topraklama noktas)
@ = Gug ekranlama klemensi
1680410891

** Frenler 24 V ile kontrol edilirken, sadece fren kablolarina ait ekranlama olmasina dikkat edilmelidir.
Biz burada hazir SEW-EURODRIVE kablosu kullaniimasini 6nermekteyiz. Bu kablolarda hem toplam
bir ekranlama ve hem de fren kablosu igin ayrica bir ekranlama mevcuttur.
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MXP80.. boyut 3 gii¢ baglantilarinin kablolanmasi
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Kondansator N . s - -
modiilii Gii¢ kaynagi modiilii Aks modiilii Aks modiilii Aks modiili 24V anah-
tarlamali
PE +R -R gii¢ kaynagy,
|
= \
|
BW baglantis igin Y X4 = DC-Link rayi
"Fren Direnci Baglantisi"
bélimiine bakiniz
© =PE (Mahfazanin topraklama noktast)
® = Glg ekranlama klemensi
1406099211

** Frenler 24 V ile kontrol edilirken, sadece fren kablolarina ait ekranlama olmasina dikkat edilimelidir.
Biz burada hazir SEW-EURODRIVE kablosu kullanilmasini énermekteyiz. Bu kablolarda hem toplam
bir ekranlama ve hem de fren kablosu igin ayrica bir ekranlama mevcuttur.
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MXP80.. boyut 3 gii¢ baglantilarinin kablolanmasi sebeke filtresi ve sebeke sok bobininde érnek olarak
gosterilmektedir
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Kondansatoér
modiilii Gii¢ kaynagr modiilii Aks modiilii Aks modiilii Aks modiilii 24V anah-
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|
N
X3 E I \ X6 X2
|
= s Fren ; ) X4 = DC-Lii
?W baglant|§| icin i Kontroli® | X4 = DC-Link rayi
Fren Direnci Baglantisi i
bélimiine bakiniz
® =PE (Mahfazanin topraklama noktast)
@ = Gug ekranlama klemensi
3945067275

** Frenler 24 V ile kontrol edilirken, sadece fren kablolarina ait ekranlama olmasina dikkat edilmelidir.
Biz burada hazir SEW-EURODRIVE kablosu kullaniimasini 6nermekteyiz. Bu kablolarda hem toplam
bir ekranlama ve hem de fren kablosu igin ayrica bir ekranlama mevcuttur.
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Entegre edilmis fren direngli MXP81.. glic baglantilarinin kablolanmasi
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** Frenler 24 V ile kontrol edilirken, sadece fren kablolarina ait ekranlama olmasina dikkat edilmelidir.
Biz burada hazir SEW-EURODRIVE kablosu kullaniimasini 6nermekteyiz. Bu kablolarda hem toplam

bir ekranlama ve hem de fren kablosu igin ayrica bir ekranlama mevcuttur.
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Harici fren direncli MXP81.. gii¢ baglantilarinin kablolanmasi
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Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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** Frenler 24 V ile kontrol edilirken, sadece fren kablolarina ait ekranlama olmasina dikkat edilmelidir.

Biz burada hazir SEW-EURODRIVE kablosu kullaniimasini 6nermekteyiz. Bu kablolarda hem toplam
bir ekranlama ve hem de fren kablosu igin ayrica bir ekranlama mevcuttur.




Kurulum
Baglanti semalari

4.8.2 Gug kaynagi modiliuniin, aks modiiliiniin ve DC-link dejarj modiiliiniin baglanmasi

Gli¢ baglantilari-
nin kablolanmasi

D00 o
£
FFF:] £
S
4 L1 1213 3
Sebeke filtresi ‘:"
L1 L2° L3’ =
(%
S N
...... §
°
=3
X1 Ye
S Cmul 23 2 ]  pmessssssssess gmsssssssseses gesssssssssees
PE PE L1 L2 L3
xa" xa" xa" xa" xa" xa"
PE[@] PE[T] PE[m} PE[@} PE 177} PE 175]
+ 3 +— + + 7 + |
=3 1z} 21 121  PE P |
DC-Link
desarj Gii¢ kaynag modiilii Aks modiilii Aks modiilii Aks modiilii 24 V anah-
modiili tarlamali
PE PE +R R ; i giig kaynag.
) a e s s
B s S
1 X4 = DC-Link rayi
@ =PE (Mahfazanin topraklama noktast)
® = Gug ekranlama klemensi
4046957579

** Frenler 24 V ile kontrol edilirken, sadece fren kablolarina ait ekranlama olmasina dikkat edilmelidir.
Biz burada hazir SEW-EURODRIVE kablosu kullaniimasini 6nermekteyiz. Bu kablolarda hem toplam
bir ekranlama ve hem de fren kablosu igin ayrica bir ekranlama mevcuttur.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum 4
Baglanti semalari

4.8.3 Fren direngleri baglantisi

Besleme modiilii

X3

Besleme modiilii

DC-link desarj
modiilii

X15

dis-
PE ct|1$arge n.c.

Besleme modiilii

X3

Besleme modiilii

| |

I I

| |

I I

%%éE K11'i ! 5%@% K11'i !
F16 etkiler | F16 etkiler |

I I

| |

| |

1 1 1

BW...

9007201328845195

BW...-...-P BW...-...- BW..., BW...-01
Mesaj kontag! F16 tetiklendiginde K11 acil-  Dahili sicaklik salteri devreye girdiginde K11 Harici bimetal réle (F16) tetiklendiginde K11
malidir. F16 (asiri ylk rolesindeki tetikleme acilmalidir. F16 (asiri ylk rolesindeki tetik-  agilmalidir. F16 (asiri ylk rolesindeki tetik-
kontagdi veya sicaklik salteri) devreye girdi- leme kontagi veya sicaklik salteri) devreye leme kontagdi veya sicaklik salteri) devreye
ginde, K11 agilmali ve "Cikis kati etkinles-  girdiginde, K11 acilmali ve "Cikis kati etkin- girdiginde, K11 acilmali ve "Cikis kati etkin-

tirme" bir "0" sinyali almalidir. F16 bir mesaj lestirme" bir "0" sinyali almalidir. F16 bir lestirme" bir "0" sinyali almalidir. F16 bir
kontagidir, yani direng devresinde kesinti mesaj kontagdidir, yani diren¢ devresinde mesaj kontagidir, yani direng devresinde
olmamalidir. kesinti olmamalidir. kesinti olmamaldir.

Fren direnci tipi Asin yiik korumasi

BW.. harici bimetal réle (F16) Uzerinden

BW...-01 harici bimetal réle (F16) Uzerinden

» dahili sicaklik salteri veya
» harici bimetal réle (F16) lizerinden

BW..-..-P dahili bimetal réle (F16) tGzerinden

BW..-.-T

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS® 33
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Kurulum
Baglanti semalari

4.8.4 Fren kontrolii

Klemens kutusundaki BMK fren kontrolii

P K
! I
|
112 !
: xe 11 !
: Fren ** :
: kontrolii 1
! I
| I
| I
| |
| |
K11 :
: I
| |
| |
| |
| |
| |
e o e e D
2788968971
SB1 fig baglantih fren kontrolii BMK
P K
| I
! I
|
12 !
l il !
: Fren ** :
: kontrolii *kk |
l . I
| I
| |
| |
| |
I K11 !
: I
| |
| |
| |
| |
e o e e D
2788973579
SBB fis baglantili fren kontrolii BMK
|_ _____________________________________________ =
! I
! I
! 12 I
: X6 I !
: Fren ** I
I kontrolii ek !
|
! I
| I
1 |
1 |
1 |
1 K1 :
: I
1 |
1 |
1 |
| |
e e !
2788971403

** Frenler 24 V ile kontrol edilirken, sadece fren kablolarina ait ekranlama olmasina dikkat edilmelidir.
Biz burada hazir SEW-EURODRIVE kablosu kullaniimasini 6nermekteyiz. Bu kablolarda hem toplam
bir ekranlama ve hem de fren kablosu igin ayrica bir ekranlama mevcuttur.

*** Fren redresorl elektrik panosuna monte edildiginde, fren ile fren redresori arasindaki baglanti kablo-
lari diger gii¢ kablolarindan ayri olarak désenmelidir. Diger kablolarla birlikte ddgsenmesine sadece, gl¢
kablolari ekranlanmis ise izin veriimektedir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum

Baglanti semalari

Klemens kutusundaki BME fren kontrolii

2788977419

1

|

' 12
|

i X6 il
| Fren **

: kontrolii

|

|

: Unc 5a) 3a) 42, _PE
1 H
| F14/15

: Ts BS
|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

*%
Fren
kontrolii

2789159179

** Frenler 24 V ile kontrol edilirken, sadece fren kablolarina ait ekranlama olmasina dikkat edilmelidir.
Biz burada hazir SEW-EURODRIVE kablosu kullaniimasini 6nermekteyiz. Bu kablolarda hem toplam
bir ekranlama ve hem de fren kablosu igin ayrica bir ekranlama mevcuttur.

*** Fren redresorl elektrik panosuna monte edildiginde, fren ile fren redreséri arasindaki baglanti kablo-
lari diger gui¢ kablolarindan ayri olarak désenmelidir. Diger kablolarla birlikte désenmesine sadece, gl

kablolari ekranlanmis ise izin veriimektedir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Kurulum
Baglanti semalari

Klemens kutusundaki BP fren kontrolii BMV

[TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTmmmomoooomoomomoomoooees 1
| I
| I
| I
. X6 :
: Fren ** :
: kontrolii |
! I
| I
| I
| |
| |
I K11 |
! |
| |
| |
| |
| |
| |
e e e ]

2788940427

SB1 fig baglantili BP fren kontrolii BMV
P k
| I
| I
| I
1 X6 :
: Fren ** :
: kontrolii |
! |
| I
| I
| |
| |
1 K11 :
: I
| |
| |
| |
| |
| |
e e e ]

9007202043683851

SBB fis baglantili BP fren kontrolii BMV

______________________________________________ -

X6
Fren **
kontroli

2788945291

** Frenler 24 V ile kontrol edilirken, sadece fren kablolarina ait ekranlama olmasina dikkat edilmelidir. Biz
burada hazir SEW-EURODRIVE kablosu kullaniimasini énermekteyiz. Bu kablolarda hem toplam bir
ekranlama ve hem de fren kablosu igin ayrica bir ekranlama mevcuttur.

*** Fren redresorl elektrik panosuna monte edildiginde, fren ile fren redresori arasindaki baglanti kablo-
lari diger gu¢ kablolarindan ayri olarak désenmelidir. Diger kablolarla birlikte ddsenmesine sadece, gl¢
kablolari ekranlanmis ise izin verilmektedir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum
Baglanti semalari

Klemens kutusundaki BY fren kontrolii BMV

pT T i
| I
| I
| I
| X6 l
: Fren ** :
: kontrolii |
! I
| I
| I
| |
| |
I K11 :
: I
| |
| |
| |
| |
| |
e o o
2788948875
SB1 fig baglantili BY fren kontrolii BMV
P b
| I
! I
|
12 !
l x6 LI !
: Fren ** :
: kontrolii Fkk ]
! I
| I
| |
| |
| |
I K11 !
: I
| |
| |
| |
| |
e o o
2788966539
SBB fis baglantili BY fren kontrolii BMV
P b
| I
| I
! I
| X6 i
: Fren ** I
I kontrolii !
: I
| I
| I
| |
! |
| K11 i
: I
| |
| |
| |
| |
e o o
2788951307

** Frenler 24 V ile kontrol edilirken, sadece fren kablolarina ait ekranlama olmasina dikkat edilmelidir. Biz
burada hazir SEW-EURODRIVE kablosu kullaniimasini énermekteyiz. Bu kablolarda hem toplam bir
ekranlama ve hem de fren kablosu igin ayrica bir ekranlama mevcuttur.

*** Fren redresorl elektrik panosuna monte edildiginde, fren ile fren redresori arasindaki baglanti kablo-
lari diger gu¢ kablolarindan ayri olarak désenmelidir. Diger kablolarla birlikte ddsenmesine sadece, gl¢
kablolari ekranlanmis ise izin verilmektedir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Kurulum
Baglanti semalari

Fren kontrolii BST

Fren kontrolu BST ile ilgili bilgiler "Emniyetli fren moduli BST" isletme kilavuzundan
alinabilir.

4.8.5 Gig kaynagi modiilii ve besleme ve geri beslemeli sebeke modiilii baglantisi
Kontrol elektronik

tinitesi kablolamasi
DIP ht |
anantar
X9 X9b CAN/EtherCAT
X12
DGND —— Bagli degil
—— CAN_L
CAN_H | DGND
CAN_H
- — CAN_L
Dahili bus
sonlandirma
direnci
2 x 7-segment gostergeler
|_| El i§|§!mebdu‘rum\arl
Besleme modiilleri | Lk ndind
Boyut 1:3 LI aiateges.
X5a |X5b
1o||o 1| 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40| |0 4| BGND [
DGND ~ pg

24V fren 24V besleme,
beslemesi igin @; @; kontrol elektronikleri igin*

1406123531

Baglanti birlikte verilen, hazir kablo ile yapilmalidir.

X9a Sistem bus girisi
X9b Sistem bus ¢ikigl

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum
Baglanti semalari

4.8.6 Aks modiilii baglantilari

Kontrol elektronik
linitesi kablolamasi

Baglanti birlikte verilen, hazir kablo ile yapilmalidir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®

X9a Xgb i .
Giris  Gikis : Elektronik ekran
sinyal veriyolu  sinyal veriyolu | Klemensleri
DGND l(’:ig,l" ‘f_eg" H
CAN_H 0 ii : s
GAN DGND | Bir Uist seviyedeki
bagh degil g@gfrdLegu i kontrol iinitesi
: PLC
Sabit olarak "Cikis
enable” atanmigtir DIZD |1
Aks modilii  Kullanici tarafindan i DIZ1 |2
Boyut 1-6 Kullanici tarafindan DIZ2 |3}
Kullanici tarafindan DIZ3 | 4 Dijital gikiglar
Kullanici tarafindan DIz4 | 5
Kullanici tarafindan DIZ5 | 6
Kullanici tarafindan p DIZ6 | 7
Kullanici tarafindan DIZ7 |8
Kullanici tarafindan p DIZ8 |9
Dijital sinyaller referans potansiyeli DIZJ .. DIZ8 DCOM|10
Kontrol elektronikleri genel }— DGND|11
referans potansiyeli
2 x 7-segment ekranlar
Isletme X1
durumiartfein, Kullanir tarafindan 5022 1
isletme ekranlarina Kullanici tarafindan DOZ1|2 . B
bakiniz Kullanici tarafindan DOD2| 3 Dijital girisler
Kullanici tarafindan i DOZ3| 4
Dijital sinyaller referans potansiyeli DO@@ .. DO@3 }— DGND| 5 %
X13
Motor enkoderi
baglantisi
(Hiperface veya Resolver)
ve sicaklik sensorl
opsiyonel
Bobin ve NC kontagi Bobin ve NC kontagi X5a X5b
Emniyet rélesi | Emniyet rélesi Il (BG2'den itibaren) | 10| fo 1] 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24V
40| |o 4 BGND
1
DGND ~ pg
[=) > g
2| Z
X7|qgolg] X8 |Fgole
+ o + o
112134 112]3 24V fren 24V besleme, PLC
beslemesiicin 2/, \ . ve kontrol elektronikleri igin*

1406125963
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Kurulum
Baglanti semalari

4.8.7 Ana modiil, komponent baglantisi

Kontrol elektronik
linitesi kablolamasi

[0

X5a |X5b

1o||o 1| 24Ve
20| o 2| DGND
30| [0 3| 24V
40| |o 4| BGND [—

24V fren 24 V besleme,
beslemesi igin* @+ @+ kontrol elektronikleri igin*

PE (muhafaza topraklama noktast)

1406133259

*

Baglanti birlikte verilen, hazir kablo ile yapilmalidir.

UYARI

Ana modulun goévde topraklamasi PE'ye baglanmalidir, 6rn. elektrik panosunda.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum

Baglanti semalari

4.8.8 Kondansatér modiilii komponeneti baglantisi

Kontrol elektronik
linitesi kablolamasi

DGND - PE

X5a [X5b

1o||o 1| 24Ve
20| |0 2| DGND
30| [0 3| 24Vg
40(|o 4| BGND —

*

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®

24V
fren kontrolli igin* @‘ @‘

+ -+

Baglanti birlikte verilen, hazir kablo ile yapilmalidir.

24 V besleme,
kontrol elektronikleri igin*

1406212491
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Kurulum
Baglanti semalari

4.8.9 Tampon modiil, komponent baglantisi

Kontrol elektronik
lnitesi kablolamasi

*

X5a |X5b

10| |0 1| 24Ve
20| |o 2| DGND
30| [0 3| 24V
40| |o 4| BGND [

DGND <~ pe

Fren beslemesi Kontrol elektronik
icin 24 V* @+ @,, Unitesi icin 24 V besleme*

1406212491

Baglanti birlikte verilen, hazir kablo ile yapilmalidir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum
Baglanti semalari

4.8.10 24V anahtarlamali gii¢ kaynagi modiilii (ek modiil) baglantisi

Kontrol elektronik

linitesi kablolamasi
24 V harici
O O

=
X16

X5a |X5b

1o][o 1] 24ve
20| |o 2/ DGND
3070 3| 24Vg |—
4 010 4| BGND |

Fren beslemesiigin Kontrol elektronik
> QB_ Unitesi icin 24 V besleme*
24 V* (Kaynak) NV, @+ (Kanal 1) (Kaynak)

Kontrol elektronik tnitesi
icin 24 V besleme* @
(Kanal 2) (Kaynak)

9007200660955915

*  Baglanti birlikte verilen, hazir kablo ile yapiimaldir.

Kontrol elektronik Unitesi ve 24 V besleme ile ilgili ayrintili bilgiler igin, bkz. sistem el
kitabi "Projelendirme" bolima.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Kurulum
Baglanti semalari

4.8.11 DC-link desarj modiilii (ek modiil) baglantisi

Kontrol elektronik
lnitesi kablolamasi

<4 L1 L2 L3
Sebeke filtresi

Aks modulii**
Kitden | Boyut1-6
X14 yardimci kontaktor *
DC-Link desarj g‘g:ﬁg ;
modld DGND| 3 DCOM / DGND **
Sic |4 Dijital girigler igin
bagli degil| 5 referans potansiyel
X5a |X5b
DlIxx

10| |o 1| 24Ve
20| |0 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40| |o 4| BGND

DGND - PE

Fren beslemesi Kontrol elektronigi
icin24V + 24V beslemesi

4046960011
* Kontak ¢ok dusiik akimlar (£ 50 mA) icin uygun olmalidir.
** Bkz. "Aks modulinin baglanmasi" bolimu

DIKKAT!

Glc kaynagi modulu ve fren direnci hasar gérebilir.

DCL desarj modllini kullanirken DCL desarjinin asagidaki kosullar yerine getiril-
dikten sonra etkinlestiriimesine dikkat edin:

+ Role K11'in ana kontaklari agik
+ tdm aks modullerinin son kat etkinlestirmeleri geri alindi

UYARI

Gl kaynagi modiiliinde ve fren direncinde hasar olmamasi igin, gecikmeli galisan bir
yardimci kontaktorll bir kontaktor kullaniimalidir.

[0

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum
Klemens kontaklari

4.9 Klemens kontaklari

UYARI

i Cihaz dahili referans potansiyeller:
Referans potansiyellerin tanim tablosu:
Tanimi Anlami
DGND Kumanda elektronigi referans potansiyeli genel bilgileri. Pl ile elek-
Pl triksel baglanti yok.
BGND Fren baglantisi referans potansiyeli
RGND Emniyet rolesi igin referans potansiyel
DCOM Dijital girisler igin referans potansiyel
UYARI

i Baglanti elemanlari:

Asagidaki tim baglanti elemanlari cihaza Ustten bakista gésterilmektedir.

4.9.1 MXP80.. besleme modiilii i¢in klemens kontaklari

UYARI
°
1 Gug ve kontrol elektronik nitesinin teknik baglanti verileri "Teknik bilgiler" boliminde
verilmistir ve oradan okunabilir.
Klemens Baglantisi Kisa agiklama
X1:1 PE
i ;gg ::; Sebeke baglantisi (Boyut 1 /10 kW)
X1 x1:4 L3
[ 1 }-4 X3:1 +R
[ it X3:2 -R
Ll x3 X3:3 bagh degil Fren direnci baglantisi (Boyut 1/ 10 kW)
l X3:4 PI
[ 1 -4
X1:1 PE
ﬂ :2; t; Sebeke baglantisi (Boyut 2 / 25 kW)
X1:4 L3
X3:1 +R o
X3:2 -R Fren direnci baglantisi (Boyut 2 / 25 kW)
X3:3 PI

Tablo arka sayfada devam ediyor

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®

45



46

Kurulum

Klemens kontaklari

Klemens Baglantisi Kisa agiklama
X1:PI Pl

FE_3 X192 L Sebeke baglantisi (Boyut 3 / 50, 75 kW)

EOREE .

Ll L X1:3 L3
X3:PI Pl
X3:1 +R Fren direnci baglantisi (Boyut 3 / 50, 75 kW)
X3:2 -R
X4:PI Pl
X4:1 +Uz DC-link ray!
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg : -
X5a-2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5a:3 +24 Vg Fren beslemesi igin glic kaynagi
X5a:4 BGND ¢in glig kaynad
X5b:1 +24 Vg . —_
X5b:2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5b:3 +24 Vg S .
X5b:4 BGND Fren beslemesi igin gli¢ kaynagi
X9a a = Girig: Sistem bus'i, yesil figli
X9b b = Cikis: Sistem bus'l, kirmizi figli

1) X12:1 bagh degil

X12:2 CAN_L CAN-Bus Low

6,1 X12:3 DGND CAN bus referans potansiyel
X12:4 CAN_L CAN-Bus Low
X12:5 Rsonlandirma Cihaz i¢i bus sonlandirma direnci
X12:6 DGND CAN bus referans potansiyel

. X12:7 CAN_H CAN-Bus High

NI X12:8 CAN_H CAN-Bus High

X12:9 Rsonlandirma Cihaz i¢i bus sonlandirma direnci

1)

Sadece CAN bazinda sistem bus, EtherCAT uyumlu sistem bus'da islevsiz.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum
Klemens kontaklari

4.9.2 MXP81.. besleme modiilii i¢cin klemens kontaklari

UYARI
°
1 Gug ve kontrol elektronik nitesinin teknik baglanti verileri "Teknik bilgiler" boliminde
verilmistir ve oradan okunabilir.
Klemens Baglantisi Kisa aciklama
X1:1 PE
|y X1:2 L1 o
X1:3 L2 Sebeke baglantisi (Boyut 1 /10 kW)
X1 x1:4 L3
[ 1 }-4 X3:1 +R
b X3:2 -R
X3 X3:3 Ri Fren direnci baglantisi (Boyut 1/ 10 kW)
X3:4 PE
[ 1 -4
—0 PE X4:PE PE
| O] X4:1 +Uy DC-link ray
s X4:2 -Uz
=2
X5a:1 +24 Vg : -
X5a-2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5a:3 +24 Vg Fren beslemesi igin glic kaynagi
X5a:4 BGND
X5b:1 +24 Vg . I
X5b:-2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5b:3 +24 Vg - .
X5b-4 BGND Fren beslemesi igin gli¢c kaynagi
X9a a = Girig: Sistem bus'l, yesil figli
X9b b = Cikis: Sistem bus'l, kirmizi fisli
1) X12:1 bagh degil
X12:2 CAN_L CAN-Bus Low
6,1 X12:3 DGND CAN bus referans potansiyel
X12:4 CAN_L CAN-Bus Low
X12:5 Rsonlandirma Cihaz i¢i bus sonlandirma direnci
X12:6 DGND CAN bus referans potansiyel
. X12:7 CAN_H CAN-Bus High
NI X12:8 CAN_H CAN-Bus High
X12:9 Rsonlandirma Cihaz i¢i bus sonlandirma direnci

1) Sadece CAN bazinda sistem bus, EtherCAT® uyumlu sistem bus'da islevsiz.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Kurulum
Klemens kontaklari

4.9.3 MXA eksen modiilii klemens kontalari

Klemens |Baglantisi Kisa aciklama
X2:PE PE
- PE o Y Montaj baglantisi Boyut 1, 2
{ g X2:2 v ontaj baglantisi Boyut 1,
X2:3 w
(13
X2:PE PE
;ZJ/PE X2:1 u Montai baglantisi Bovut 3
:% X2:2 v ontaj baglantisi Boyu
H-—2 X2:3 w
-3
X2:PE PE
PE 3 X2:1 U
\ ) X2:2 \" Montaj baglantisi Boyut 4, 5, 6
09006 X2:3 w
X4:PE PE
X4:1 +Uz DC-link ray!
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . _
X5a-2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5a:3 +24 Vg S y
X5a-4 BGND Fren beslemesi icin gl¢ kaynagi
X5b:1 +24 Vg . _—
X5b:2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5b:3 +24 Vg S o
X5b:4 BGND Fren beslemesi i¢in gl¢ kaynagi
11 X6:1 DBQQJ o
. X6:2 BGND Fren baglantisi (anahtarlanmisg)
~2
2 Bir emniyet roleli cihaz tipi, opsiyon
X7:1 +24 'V Emniyet rélesi | (Boyut 1 — 6)
IR x2 RGND
X7:3 c Emniyet rélesi | (Boyut 1 — 6), ortak kontak
1 4 X7:4 NC Emniyet rélesi | (Boyut 1 — 6), normalde kapali kontak
Fis Gzerinde bir kodlama tirnagi bulunur.
iki emniyet réleli cihaz tipi, opsiyon
X8:1 +24'V Emniyet rélesi Il (Boyut 2 — 6)
IR xe2 RGND
X8:3 c Emniyet rélesi Il (Boyut 2 — 6), ortak kontak
1 4 X8:4 NC Emniyet rélesi Il (Boyut 2 — 6), normalde kapali kontak
Fis Uzerinde bir kodlama tirnagi bulunur.

Tablonun devami arka sayfada. Dip notlari tablonun altinda bulunur.
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Kurulum
Klemens kontaklari

Klemens |Baglantisi Kisa agiklama
i X9a X9a a = Girig: Sistem bus'l, yesil fisli
X9b b = Cikis: Sistem bus'l, kirmizi figli
i X9b

i Dijital giris 1; sabit olarak "Cikis kati
1 |pee ._
X10-3 DIg2 B!J_!:a: giris g; !s:ege gore program:anag!:!r

ijital giris 3; istege gore programlanabilir

ggg g:gi Di}ital girig 4; istege gére r;rogramlanabilir DCOM rgfergnsll olarak opto

. Dijital giris 5; istege gore programlanabilir cpupler Uzerinden potan-
X10:6 DIg5 D.J.. giris ©; istege gore prog I siyel yalitimli (X10:10).
X10-7 DIg6 !J_!tal giris 6; !stege gore programlanab!l!r
X108 DIG7 D!!!tal giris 7; !stege gore programlanab!l!r
X10-9 DIg8 D!J_!tal giris 8; !stege gore programlanab!l!r

' Dijital giris 9; istege gore programlanabilir

jital girig 9; Istege gore prog

X10:10 DCOM Dijital girisler DIJQJ — DID8 igin referans potansiyel
X10:11 DGND Kumanda elektronigi referans potansiyeli genel bilgileri
X11:1 DOJYJ Dijital ¢ikis 1; istege gore programlanabilir
X11:2 DO@1 Dijital ¢cikis 2; istege gore programlanabilir
X11:3 D0O@2 Dijital ¢ikis 3; istege gbre programlanabilir
X11:4 DO@3 Dijital ¢cikis 4; istege gore programlanabilir
X11:5 DGND Dijital ¢ikislar DO — DO@3 igin referans potansiyeli
X12:1 bagh degil
X12:2 CAN_L CAN2-Bus Low
X12:3 DGND CAN bus referans potansiyel
X12:4 CAN_L CAN2-Bus Low
X12:5 Rsonlandirma Cihaz igi bus sonlandirma direnci
X12:6 DGND CAN bus referans potansiyel
X12:7 CAN_H CAN2-Bus High
X12:8 CAN_H CAN2-Bus High
X12:9 Rsonlandirma Cihaz igi bus sonlandirma direnci
X13:1 S2 (SIN +)
X13:2 S1(COS +
X13:3 bagh degil?
X13:4 bagh degil
X13:5 R1 (REF +)
X13:6 TF/TH/KTY -
X13:7 bagh degil
X13:8 bagh degil Motor enkoderi resolver baglantisi
X13:9 S4 (SIN -)
X13:10 S3 (COS-)
X13:11 bagh degil
X13:12 bagh degil
X13:13 R2 (REF -)
X13:14 TF/TH/KTY +
X13:15 bagh degil

Tablonun devami arka sayfada. Dip notlari tablonun altinda bulunur.
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Kurulum
Klemens kontaklari

Klemens |Baglantisi Kisa aciklama
X13:1 Sinyal izi A (COS +)
X13:2 Sinyal izi B (SIN +)
X13:3 Sinyal izi C

X13:4 bagh degil

X13:5 bagh degil

X13:6 TF / TH/ KTY -

X13:7 bagh degil

X13:8 DGND Motor enkoderi Sin/Cos enkoder, TTL-enkoder baglantisi
X13:9 Sinyal izi A_N (COS -)
X13:10 Sinyal izi B_N (SIN -)
X13:11 Sinyal izi C_N

X13:12 bagh degil

X13:13 bagh degil

X13:14 TF/ITH/KTY +

X13:15 ug®

X13:1 Sinyal izi A (COS +)
X13:2 Sinyal izi B (SIN +)
X13:3 Sinyal izi C (AS7W)
X13:4 DATA+

X13:5 bagh degil

X13:6 TF / TH/ KTY -

X13:7 bagh degil

X13:8 DGND HIPERFACE® motor enkoderi
X13:9 Sinyal izi A_N (COS -)
X13:10 Sinyal izi B_N (SIN -)
X13:11 Sinyal izi C_N (AS7W)
X13:12 DATA-

X13:13 bagh degil

X13:14 TF/ TH/ KTY +
X13:15 ug®

1) Fis kontaklar her iki fiste de (X7 ve X8) aynidir ve ters baglama tehlikesi yoktur. Kodlama yanlis baglanmasini énler.

2) Bir kablo baglanmasina izin veriimez.
3) 12V, max. 500 mA

4.9.4 Master modiil MXM klemens kontaklari

Klemens Baglanti Kisa agiklama

X5a:1 +24 Vg . g)
X5a:2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5a:3 +24 Vg S .
X5a:4 BGND Fren beslemesi igin gl¢ kaynagi
X5b:1 +24 Vg . -
X5b:2 DGND Elektronik besleme gerilimi
Xob:3 +24 Vg Fren beslemesi igin giic kaynagi
X5b:4 BGND

1) Sadece aktarmak igin

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Kurulum
Klemens kontaklari

4.9.5 Kondansator modiil MXC klemens kontaklari

Klemens Baglanti Kisa acgiklama

X4:PE PE

X4:1 +Uz DC-Link ray!

X4:2 -Uz

X5a:1 +24 Vg ) I
X5a:2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5a:3 +24 Vg S -
X5a:4 BGND Fren beslemesi igin gli¢c kaynagi
X5b:1 +24 Vg . I
X5b:2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5b:3 +24 Vg S g
X5b:4 BGND Fren beslemesi i¢in gli¢c kaynagi

4.9.6 Tampon modiil MXB klemens kontaklan

Klemens Baglanti Kisa aciklama

X4:PE PE

X4:1 +Uz DC-Link ray!

X4:2 -Uz

X5a:1 +24 Vg : -
X5a:2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5a:3 +24 Vg e < 1)
X5a:4 BGND Fren beslemesi igin gli¢ kaynagi
X5b:1 +24 Vg . -
X5b:2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5b:3 +24 Vg - o
X5b:4 BGND Fren beslemesi igin gli¢c kaynagi

1) Sadece aktarmak igin

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®

51



4 Kurulum

Klemens kontaklari

4.9.7 24V anahtarlamali gii¢ kaynagi modiilii MXS

Klemens Baglanti Kisa agiklama
X4:PE PE
X4:1 bagh degil DC-Link rayi
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . I 1)
X5a:2 DGND Elektronik besleme gerilimi (Kanal 1)
X5a:3 +24 VB . . . 1)
X5a:4 BGND Fren beslemesi i¢in gli¢ kaynagi (Kanal 3)
X5b:1 +24 Vg . I 1)
X5b:2 DGND Elektronik besleme gerilimi (Kanal 2)
X5b:3 +24 VB L . . 1)
X5b:4 BGND Fren beslemesi i¢in gli¢ kaynagdi (Kanal 3)
I i Harici 24 V besleme gerilimi (giris)
(11 gg; 52G4N\|/) Glg beslemesi kapatildiginda kumanda geriliminin kaybolmamasi igin, kontaktor
? ' beslemesi igin dngérulmastar.
L~

1) Anahtarlamals guc kaynagi moduld bir MXS 3 x 24 V gerilim beslemesi sunar (Kanal
1 — 3). Burada X5a ve X5b baglantilari dahili olarak kdprulenmis olup, bir kanal olustu-
rurlar. Her ¢ kanalin maksimum gerilimi 25 A'dir (600 W). Tim kanallarin ortak referans
potansiyeli cihazin sasisidir.

4.9.8 DCL desarj modiilii MXZ'de klemens baglantilari

Klemens Baglanti Kisa agiklama
X4:PE PE
X4:1 bagh degil DC-Link rayi
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . g
X5a-2 DGND Elektronik besleme gerilimi
X5a:3 +24 Vg Fren beslemesi igin gli¢ kaynagi
X5a:4 BGND
X5b:1 +24 Vg . o
X5b:-2 DGND Elektronik besleme gerilimi
XSb:3 +24 Vg Fren beslemesi igin gli¢ kaynagi
X5b:4 BGND

Tablonun devami arka sayfada.
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Kurulum
Klemens kontaklari

Klemens Baglanti Kisa agiklama
X14:1 Inhibit
Desarj islemi icin kumanda sinyali — Sarj islemi GND ile "Inhibit" baglantisi kuruldu-
1 X14:2 DGND gunda baglar.
Inhibit girisini sebeke kontaktériinin normalde kapali kontagina ayrilmaz bir sekilde
X14:3 DGND (sabit monteli) baglayin.
X14:4 TEMP Dijital cikis TEMP igin referans potansiyeli
5 MXZ gui¢ salterinin sicaklidi izin verilen aralik iginde ise, dijital giris (= High; 24 V).
X14:5 bagh degil
PE 2 X15:PE PE
X15:1 Desarj Desarj icin fren direnci baglantisi
il'@gl X15:2 bagh degil

4.9.9 Fren direnglerinin klemens baglantilari
Asagidaki sekilde ortadan gikigli fren direnci gosterilmektedir.

R R
1 2 3
X Q yQ
Kademeli Ohm degeri Toplam Ohm degeri

Bu konu ile ilgili olarak fren direngleri (— sayfa 33) baglanti semalarina da bakiniz.

Fren direnglerinin boyut élglleri ve baglanti kablosu bilgileri igin "Cok aksli servo surici
MOVIAXIS®" kataloguna bakiniz.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Kurulum
Klemensler i¢in izin verilen sikma momentleri

4.10 Klemensler igin izin verilen stkma momentleri

Sikma momenti
Besleme modiilii Sebeke baglantis1 X1 Fren direnci klemensleri
Boyut 1 0.5-0.6 Nm 0.5-0.6 Nm
MXP81 0.5-0.6 Nm 0.5-0.6 Nm
Boyut 2 3.0-4.0 Nm 3.0-4.0 Nm
Boyut 3 6.0 —10.0 Nm 3.0-4.0 Nm
Besleme ve geri beslemeli sebeke modiilii
MXR") 6.0-10.0 Nm 3.0-4.0Nm
Aks modiilii Motor baglantisi X2 -
Boyut 1 0.5-0.6 Nm -
Boyut 2 1.2-1.5Nm -—-
Boyut 3 1.5-1.7 Nm
Boyut 4 3.0-4.0Nm -
Boyut 5 3.0-4.0 Nm -—-
Boyut 6 6.0 —10.0 Nm
DC-Link desarj moduilii Fren direnci baglantisi X15 -
Butin boyutlar 3.0-4.0 Nm -—-

Sikma momenti

1) MXR modult ile ilgili bilgiler icin "Besleme ve geri beslemeli glic kaynagi moduli" el kitabina bakiniz.

Sinyal klemensleri X10, X11 igin 0.5-0.6 Nm
DC-Link rayi X4 igin 3.0-4.0Nm
Emniyet rolesi X7, X8 klemensleri igin 0.22 -0.25 Nm
Aks modulu fren baglantisi X6'nin klemensleri 0.5-0.6 Nm
24 V gerilim beslemesi klemensleri 0.5-0.6 Nm
Coklu enkoder kartlari XGH, XGS i¢in X61 klemensleri 0.22 -0.25 Nm
Cikis kartlan XIO, XIA'nin X21, X22, X25, X26 klemensleri igin 0.5-0.6 Nm

4.11 izin verilen sigorta degerleri

Gii¢ kaynagi modiilii MXP 10 kW 25 kW 50 kW 75 kW

Sebeke sigortasi 20 A 40 A 80 A 125 A

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®
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CAN bazindaki sistem yolundaki besleme modulindeki ayarlar @

5 Devreye alma

5.1 CAN bazindaki sistem yolundaki besleme modiiliindeki ayarlar
Gerekli olan ayarlar:

» CAN veri aktarim hizi gli¢ kaynagi modiliinde S1 ve S2 adres anahtarlari ile ayar-
lanmig, bkz. "CAN aktarim hizinin girilmesi" (— sayfa 56) bolima.

« Sistem bus ayari i¢in kullanilan dért DIP anahtar "C" konumunda.

* Aks adresi gu¢ kaynadi modilinde S3 ve S4 adres anahtarlari ile ayarlanir, bkz.
"CAN igin eksen adresi" bélumu. Diger aks adresleri de ayarlanmis olan aks adresine
g6re otomatik olarak verilir.

(1]

‘81

[2]
13] S2
[4]
S3
S4
1407811467
[1] Sistem bus DIP anahtarlari [3] S3: Eksen adres anahtari 10°
[2]  S1, S2: CAN aktarim hizi DIP anahtarlari [4] S4: Eksen adres anahtari 10"

Besleme ve geri beslemeli besleme modull adres ayari ilgili ayrintili bilgiler icin "Bes-
leme ve geri beslemeli besleme moduli MXR" el kitabina bakiniz.
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CAN aktarim hizinin verilmesi

5.1.1

Devreye alma
CAN bazindaki sistem yolundaki besleme modulundeki ayarlar

Besleme moduline CAN aktarim hizinin girilmesi igin iki DIP anahtar S1 ve S2 monte
edilmistir, "CAN bazli sistem yolunda besleme modulu ayarlar”.

125 kBit/sn 250 kBit/sn 500 kBit/sn 1 MBit/s
S1

G IE @ 2@
S2

34 WE ME e
UYARI

Teslimattaki fabrika ayari 500 kBit/sn'dir.

5.1.2 CAN bazindaki sistem bus'i i¢in bus sonlandirma direncgleri

CAN bazindaki sistem bus'i besleme modulini aks moduline baglar. Bu CAN bus igin
bir sonlandirma direnci gereklidir.

Asagidaki sekilde CAN iletisimi kombinasyonlari ve ilgili sonlandirma direnglerinin
(besleme modull aksesuari) yerleri gdsterilmektedir.

Sonlandirma direnci gli¢ kaynagdi modiill ile sunulan standart bir aksesuardir.

Sinyal bus

(1]
(2]

Sonlandirma
X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 direnci
aﬁﬁﬁﬁ/b alb alb alb a/brE
1] MXP MXA MXA MXA| |MXA MXA MXA MXA| MXA
,,,,,, - 1 2 3 4 5 6 7 8

[3] ‘
§ |
,,,,,, CAN1,

1408029835

PC ile gligc kaynagi moduliindeki CAN arabirimi arasindaki badlanti kablosu Baglanti kablosu USB-

CAN interface [2] ile entegre edilmis sonlandirma direngli bir kablodan [3] olusur.

USB-CAN interface [3] Entegre edilmis sonlandirma direngli bir kablo (CAN_H ile CAN_L
arasinda 120 Q)

Bilgisayar ile MOVIAXIS® grubu ile ilgili diger bilgiler icin "CAN adaptdr Gzerinden ileti-
sim" bélimuine bakin.
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iletisimin secilmesi @

5.2 lletisimin segilmesi
Asagidaki sekillerde cihaz sistemi sistem bus'larina olasi erisim gesitleri gosterilmektedir.

-, o[ I

MXM| (MXP| |MXA| |MXA MXA

MXM| [MXP| |MXA| |MXA MXA

1408130315
[11 CAN bazindaki sistem bus'l SBus lizerindeki PC-CAN
[21 CAN-bazindaki sistem bus SBus/EtherCAT®-uyumlu sistem bus SBusP"“S master modil
[31 CAN bazindaki uygulama bus't CAN2 (zerindeki PC-CAN
SEW-EURODRIVE tarafindan agagidaki iletisim yollari 6nerilmektedir:
* Master modiilsiz cihaz sistemi: CAN
* Master modil ve DHE/DHF/DHR/UFX'li cihaz sistemi: TCP/IP veya USB
5.3 CAN bazinda uygulama veriyolu ayarlari ve bilgileri
5.3.1 Besleme modiiliindeki PC diyagnozu ve baglantilar
UYARI
@
1 Potansiyel farklari olusmamasi icin CAN baglantilari sadece elektrik panosu iginde
yapilmalidir.
<max. 5m -
MXP
Bl
]
cany
1407830539

[11  PC ile gig kaynagi moduliindeki CAN arabirimi arasindaki baglanti kablosu. Baglanti kablosu
USB-CAN interface [2] ile entegre edilmis sonlandirma direngli bir kablodan [3] olusur.
[2] USB-CAN interface [3] Entegre edilmis sonlandirma direngli bir kablo (CAN_H ile CAN_L
arasinda 120 Q)

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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@ CAN bazinda uygulama veriyolu ayarlari ve bilgileri

Sonlandirma direncinden besleme modiiliine kadar izin verilen maksimum kablo uzun-
lugu 5 m'dir.
UYARI

Kablo secerken kablo Ureticisinin CAN uyumlulugu konusundaki verilerine dikkat
ediniz.

e

Bilgisayar ile MOVIAXIS® grubu ile ilgili diger bilgiler icin "CAN adapt6r Uzerinden
iletisim" bolimune bakin.

5.3.2 Aks modiiliindeki PC diyagnozu ve baglantilar
UYARI

(]
1 Potansiyel farklari olusmamasi icin CAN baglantilari sadece elektrik panosu iginde
yapilmalidir.

inyal
maks. 5m Sinyal bus Sonlandirma
< . > X9 X9 X9 X9 X9 X9 direnci
allb aﬁmﬁ/b alb a/rLb_E|
MXP MXA| |MXA MXA MXP MXA MXA MXA
I I

AP )

1408034443

[1] PC ile eksen modulindeki CAN arabirimi arasindaki baglanti kablosu. Baglanti kablosu USB-CAN
interface [2] ile entegre edilmis sonlandirma direngli bir kablodan [3] olusur.
[2] USB-CAN interface [3] Entegre edilmis sonlandirma direngli bir kablo (CAN_H ile CAN_L
arasinda 120 Q)
Sonlandirma direncinden ilk aks modulline kadar izin verilen maksimum kablo uzunlugu
5 m'dir.

UYARI

Aks sistemleri arasindaki baglanti icin sadece SEW-EURODRIVE arind hazir kab-
lolar kullaniimalidir.

fude

Bilgisayar ile MOVIAXIS® grubu ile ilgili diger bilgiler icin "CAN adaptér Gzerinden ileti-
sim" bélimuine bakin.

5.3.3 Aks adresinin verilmesi CAN2

Tam aks modidillerinin adresi fabrika tarafindan "0" olarak ayarlanmistir. Her aks modi-
Iiine parametre ayari yapilarak bir CAN2 adresi verilmelidir.
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CAN bazinda uygulama veriyolu ayarlari ve bilgileri @

5.3.4 CAN2/ sinyal bus baglantisi i¢in sonlandirma direngleri

e

CAN bazindaki uygulama veriyolu CAN2 besleme modiliini aks modulline baglar.
CANZ2 bus i¢in bir sonlandirma direnci gereklidir.

Asagidaki sekilde olasi CAN iletisimi kombinasyonlari ve ilgili sonlandirma direnglerinin
yerleri gOsterilmektedir.

Sonlandirma direnci besleme modiili ile sunulan standart bir aksesuardir.

Sonlandirma
direnci

n =]

MXP MXA
1
5
I

CAN2 cihaz
— baglantisinda
! sonlandirma direnci
I

etkinlestiriimelidir.

[ -

\

|cAN2

1408123019

[11  PC ile eksen modiliindeki CAN arabirimi arasindaki baglanti kablosu. Baglanti kablosu USB-CAN
interface [2] ile entegre edilmis sonlandirma direngli bir kablodan [3] olusur.

[2] USB-CAN interface [3] Entegre edilmis sonlandirma direngli bir kablo (CAN_H ile CAN_L
arasinda 120 Q)

UYARI

Sonlandirma direnci takin. Gruptaki son aks moduliindeki sonlandirma direnci etkin-
lestiriimelidir, bu konuda "Aks modiillerindeki CAN2 kablosu baglantisi”.

Bilgisayar ile MOVIAXIS® grubu ile ilgili diger bilgiler icin "CAN adaptér Gizerinden ileti-
sim" boélimane bakin.
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@ CAN adaptoru tzerinden iletisim

5.4 CAN adaptbérii tizerinden iletisim

Bir PC ile bir MOVIAXIS® sistemi arasindaki baglanti icin SEW-EURODRIVE CAN
adaptoérini 6nermekteyiz. Bu adaptor hazir bir kablo ve sonlandirma direnci ile birlikte
teslim edilir. Bu CAN adaptérinin par¢a numarasi 18210597.

5.5 EtherCAT® uyumlu sistem bus't SBusP!US ayarlar
EtherCAT® uyumlu bir sistem bus kullanildiginda, agagidaki noktalara dikkat edilmelidir:
» GUlg kaynagi moduliindeki 4 DIP anahtari "E" konumuna ayarlayin.

1408125451

[1] EtherCAT® isletmesi ayari: Anahtarlarin 4'i de "E" konumunda
[2]  Butipte DIP anahtarlar S1, S2, S3 ve S4 ile X12 baglantisi islevsizdir.

+ Butipte S1, S2, S3 ve S4 anahtarlari ile X12 baglantisi islevsizdir.
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EtherCAT® uyumlu sistem bus'i SBusP'YS ayarlari @

+ Sistemdeki en son aks modilindeki DIP anahtar LAM'I "1" konumuna getirin:
Diger tim aks moddullerindeki LAM-DIP anahtar "0" konumunda olmalidir.

1 0

= LAM ‘ ”

-
l F1 ]
[ \ 1 0
I \ LAM = o
]

F1

[1]  Bir sistemdeki en son aks modiilindeki LAM-DIP anahtar ayari
[2]  Son aks modilu harig, diger tim moddullerdeki LAM-DIP anahtarin ayari

1408127883

* Bu tipte X9b'de bir sonlandirma direncine gerek yoktur.
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- ~ Genel uyarilar
6 Isletme
6.1  Genel uyarilar
A TEHLIKE!

Kablolarda ve motor klemenslerinde tehlikeli gerilimler
Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

+ Baglanmis durumda ¢ikis klemenslerinde ve bu klemenslere baglanmis olan kab-
lolarda ve motor klemenslerinde tehlikeli gerilimler olusmaktadir. Bu durum cihaz
bloke edildiginde ve motor dururken de gecerlidir.

+ Calisma LED'inin sénmesi ¢ok eksenli servo suricu MOVIAXIS®in sebekeden
ayrilip enerjisiz kaldigini géstermez.

* Gulg klemenslerine dokunmadan énce, ¢ok eksenli servo slrlcu MOVIAXIS®in
sebekeden ayrilip ayrilmadigini kontrol edin.

« BOlim 2 (— sayfa 6)deki genel emniyet uyarilarina ve "Elektrik tesisat"
(— sayfa 19) bélimindeki uyarilara dikkat edin.

A TEHLIKE!

Motor denetimsiz olarak ¢alistiginda ezilme tehlikesi vardir.

Oliim veya agir yaralanmalar.

Cihazin dahili glvenlik islevleri veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru durdura-
bilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak tekrar
¢alismasina neden olunabilir.

» Elektrik klemens blogu X10’u gekerek motorun yanlislikla hareket etmesini dnleyiniz.

« Bu 6nlemlerin disinda, ayrica ek 6nlemler alinarak makine ve insanlar igin tehlike
olusmasi 6nlenmelidir.

DIKKAT!

Cok eksenli servo siricunun motor ¢ikisi sadece ¢ikis kati inhibit ise baglanmali veya
ayrilmalidir.
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6.2

6.2.1 Gosterge tablosu

Besleme modiilii MXP'deki isletme gbéstergeleri ve hatalar

Aciklama

Durum

Not / Eylem

Aks modiiliin-
deki gosterge

Normal igletme gostergeleri

Calismaya hazir (ready).

Hata degil/Uyari U, = > 100 V.

Sadece durum gostergesi.

Cesitli cihaz durumu gostergeleri

DC-Link gerilimi yok veya

100 V altinda Hata degil/Uyari U, = > 100 V. Sebekeyi kontrol edin. X
Uyari gostergeleri
FI 12xt 6n uyarisi. GKM kullanimi 6n uyari esigine eristi. ;Jé/i?]ulamamn kullanimini kontrol P
. o Uygulamanin kullanimini kontrol
FI Sicaklik 6n uyarisi GKM sicaklig kapatma esigine edin, ortam sicakligini kontrol P

yaklasiyor.

edin.

On uyari: Dahili fren direnci
kullanimi = % 80

Cihaz halen galigmaya hazir

Cihazin kullanimini veya
projelendirmesini kontrol edin.
Sadece MXP81 igin gegerlidir.

6.2.2 Hata tablosu

Aciklama

Hata durumundaki gostergeler

Durum

Not / Eylem

Aks modiiliin-
deki gosterge

H Fren kiyici hatasi. Fren kiyici galismaya hazir degil. | Aks moduli hata listesine bakin. X
. . DC-Link gerilimi ¢ok ytiksek oldu- . .
ﬂ DUCk-SLérl:khg?argllml U, cok gunda, mesaj bus'l izerinden lggr?#(l)al‘ggir?oyu”anm ve fren direncini X
= y verilen hata mesaji ’
. . GKM'deki DC-Link akimi, izin
FI Ezact;\|;||nk akimi gok ytiksek verilen maksimum sinir degeri Uygulamanin kullanimini kontrol edin. X
= ’ % 250 lpnma Uzerinde.
FI 12xt denetleme hatasi. Sr@lil min kullanimi sinir degere Uygulamanin kullanimini kontrol edin. X
Sicaklik denetimi hatast GKM sicakligi kapatma esigine Uygulamanin kullanimini kontrol edin, X
© o lerigti. ortam sicakligini kontrol edin.
= Dahili fren direnci asiri Cihazin kullanimini veya projelendirme-
il iikii nedenivle ka znma Cihaz artik kullanima hazir degildir. sini kontrol edin. Sadece MXP81 igin X
== Y y P gecerlidir.
|:| g?ggz:zﬂzmﬁznh:ﬁ:éa_ Cihaz igindeki bir besleme gerilimi  Bagl olan yiklerde asiri akim kontrolu )
_ mall besleme modild) hatali. yapin veya cihaz arizall.
— | . 'Reaktif enerji fren direncleri Gzerinden
It Ek kapasitenin termik asiri Ek kapasite k“”?.”"”: Hata yaniti 1stya donusur. Cihazin kullanimini veya
i sadece aks modiillerinin ayarlarina X

yuki

bagli olarak.

projelendirmesini kontrol edin. Sadece
MXP81 igin gegerlidir.

Gerilim beslemesi hatasi
(cihazdaki dahili anahtarla-
mali besleme modulu).

1_C
=

Cihaz icindeki bir besleme gerilimi
hatali.

Bagli olan yuklerde asiri akim kontrolu
yapin veya cihaz arizali.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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6.3 Aks modiilii MXA'daki isletme gdéstergeleri ve hatalar

6.3.1 Gostergeler tablosu

\ Aciklama

Durum

Not / Eylem

Boot esnasindaki gostergeler

Cihaz bellenim yuklenirken
(boot) isletmeye gegmek igin
gesitli durumlardan geger.

GiElae =
N O N

.

.

Durum: hazir degil.
Cikis kati kilitli.
lletisim yok.

Boot tamamlanana kadar bekleyin.
Cihaz bu durumda kaliyor: Cihaz arizali.

Cesitli cihaz durumu gostergeleri

|

DC-link gerilimi yok.

Gug kaynagr modiilu hazir
degil.

Aks moduli 24 V veya aksin
anahtarlamali besleme modui-
10 hazir degil.

T

L
(RN N

Eksen modili guivenli olarak
duruyor.

yanip
sénlyor

Bus ile senkronizasyon hatasi.
Islem verisi islenmesi hazir
degil.

N
U

r m Enkoder degerlendirme hazir
= degil.
yanip

sénuyor

Baslangi¢ durumuna getirme.

Baslangi¢ durumuna getirme iglemlerindek

Baslangi¢c durumuna getirme
teslimat durumunda

Baslangi¢c durumuna getirme
fabrika ayarinda.

Baslangi¢c durumuna getirme
musteriye 6zel Set 1'de.

Baslangi¢c durumuna getirme
musteriye 6zel Set 2'de.

.

Durum: hazir degil.
Cikis kati kilitli.
lletisim olanaksiz.

i gostergeler (parametreler varsayilan

Durum: hazir degil.
Cikis katr kilitli.
lletisim olanaksiz.

Sebekeyi kontrol edin.

Glg kaynagi moduliini kontrol edin.

24 V'yi kontrol edin veya cihaz arizali.

Glvenlik iglevi etkinlegtirildi.

Bus baglantisini kontrol edin.

Cihazda ve kontrol Unitesinde senkroni-
zasyon ayarini kontrol edin.

Cihaza ve kontrol linitesinde iglem verileri
ayarlarini kontrol edin.

Bir PDO'nun eksik olup olmadigini kontrol
edin.

degerlere resetlenir)

Baslangi¢ durumuna getirme tamamlanana
kadar bekleyin.

Enkoderler baslangi¢ durumuna getiriliyor.

Cihaz bu durumda kaliyor:

*  Enkoder segili degil.

*  "Gergek hiz kaynagi" parametresi
mevcut olmayan bir enkoderi gdsteriyor.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®
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‘ Aciklama

Durum

Not / Eylem

Normal igletme gostergeleri

Cikis kademesi blokaji

*  Cikis kati kilitli.

Siricl gikis kati tarafindan baslatiimiyor. Fren
uygulandi veya fren uygulanmazsa motor rélan-
tide duruyor. Bu FCB DI00 klemensi ile sabit
olarak secilmistir. Ayrica, baska kaynaklardan
da ek olarak segilebilir.

I Bos

I_l

I Bos

I_l

I Bos

I_l

I B n-kontroli

Enterpole n-kontroll

_J

M-kontroll

|

J
[

Enterpole M-kontrolu

Pozisyon kontroll

Enterpole pozisyon kontrolu

Referans modu

Stop

Acil stop

Sistem sinirinda durma.

Elektronik kam

Senkron galisma

Artimsal enkoderin dlgtlmesi

Durma kontroll

DEE SRR D Do B
(i g O T R T i

i
-]

Adim adim galistirma

Fren testi

Coklu tahrik Unitesi

Rotor konumunun taninmasi

Kullanici sinirlarinda dur

Bu konudaki bilgiler MOVIAXIS® para-
metre tanimlamasinda bulunmaktadir.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®

Dahili rampa Uretegli hiz denetimi.

Bus Uzerinden istenen degerlerle gevrimsel
olarak hiz kontrolli. Rampa Ureteci harici olarak
baglanmis, bir Ust seviye kontrol tnitesinde.

Moment kontroli

Bus lzerinden gevrimsel olarak istenen deger-
lerle tork kontrol(.

Dahili bir rampa ureteci ile pozisyonlandirma
modu.

istenen degerlerle gevrimsel olarak bus {izerin-
den pozisyonlandirma kontrolii. Rampa Ureteci
harici olarak baglanmis, bir Ust seviye kontrol
Unitesinde.

Sdrlcu bir referans hareketi baslatti.

Uygulama sinirinda yavaslama. Bu FCB, varsa-
yilan FCB'den baska bir FCB segilmediginde de
etkinlegir.

Acil durma sinirinda yavaslama.

Sistem sinirinda yavaslama.

Elektronik kam aktif.

Senkron galisma etkin.

Senkron motorlarda enkoderde akim degistirme.

Anlik konum kontrol(.

Adim adim g¢alistirma aktif

Fren testi icin fren kapali durumda iken tork
uygulayarak yapilr.

2, 3 veya 4 motorun enterpolasyonlu hiz kon-
troli modunda g¢alismasi igin kullanihr.

Senkron motorlarda komutasyon bulmak igin
kullanilir.

Kullanici sinirlarinda durmak igin kullanihr.
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6.3.2 Hata tablosu

UYARI

[ ]

1 Gosterilen hatalar gergevesinde, asagidaki listede bulunmayan hata kodlari ve alt
hata kodlari da gosterilebilir. Bu durumda Firma SEW-EURODRIVE ile temasa
geginiz.

"Hata yaniti" sttununda bulunan bir "P", yanitin programlanabilecegini gosterir. "Hata
yanitl" sitununda fabrika ayari hata yanitlari siralanmistir.

Modul adlandiriimasi icin asagidaki kisaltmalar kullanilir:
* Aks moddlii igin "AM"
» Gulg kaynagdi modli icin "GKM"

Alt Sistem durumu
Hata Hata .
hata Onlem Dlj::‘a;s(;allel1 lar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi
Hata degil (bu gos- _
terge sadece bir ?‘s?sztgn: (11uru-
00 isletme gostergesidir, — - - -—- muna bagi)
isletme g0Ostergele- Aniza = 19
rine bakin)
*  Cikista kisa devre Cikis Si _
N " . . . istem beklemede Hazir =1
01 Asirt akim" hatasi Motor gok biylk kader_ne3| Sicak baslatma Arza =0
*  Cikis kati arizali blokaiji
Bu bagka bir agir akim seklidir, ¢ikis
" " katindaki kollektor yayici geriliminde  Cikis . _
02 UCE denetieme Olgulr. Olasi hata nedeni Hata 01 ile kademesi Sistem beklemede Hazw: 1
hatasi o e . Sicak baglatma Ariza=0
aynidir. Sadece dahili amaglar igin blokaji
farkl olarak belirtilir.
Topraklama hatasi
*  Motor besleme kablosunda top-  Cikis Sistem kilitli Hazir = 0
03 "Topraklama" hatasi raklama hatasi kademesi |Sistemin yeniden Ariza = 0
» Frekans geviricide blokaji baslatiimasi
* Motorda
Bu hata GKM tarafindan sinyal bus
Uzerinden verilir.
» Reaktif glic ok ylksek Cikis
04 "Fren kiyici" hatasi *  Fren d!reng devres! kesildi Kkademesi Sistem beklemede Ha2|rf 1
*  Fren direng devresinde kisa blokail Sicak baglatma Arniza=0
devre /
* Frenleme direnci ¢ok yuksek
*  Fren kiyici arizali
- Sinyal bus lizerinden GKM modili  Cikis Sistem kilitli _
05 T'memf.t HW Info ile AM modulu arasindaki baglanti kademesi |Sistemin yeniden Hazir - 0
System" hatasi g . Ariza=0
kesildi blokaiji baslatiimasi
01 Sinyal bus'ta baglanti kesintisi
02 Sinyal bus-timeout bayragi
resetlenemiyor
Bu hata GKM tarafindan sinyal bus Sadece
06 "Sebeke kaybi" hatasi Uzerinden verilir. Bir sebeke fazinin O
o IR gosterge
olmadigi tespit edildi.
DC-link gerilimi gok yiiksek oldu- Cikis . _
" - = ; v . . |Sistem beklemede Hazir = 1
07 DC-link" hatasi dunda, mesaj bus'i Uzerinden verilen kader_ne3| Sicak baslatma Aniza =0
hata mesaji blokaiji

66 Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®
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Kod

Hata

Mesaj

Alt
hata

Kod

Hata

Neden Yanit?

Sistem durumu
Onlem
Reset tipi

Dijital gikiglar
mesaijt’

08

"Hiz denetimi" hatasi

Aktive edilebilen hiz denetimi istenen Cikis
ve gercgek hiz degerleri arasinda izin  kademesi
verilmeyen bir fark tespit etti. blokaiji

Sistem beklemede
Sicak baglatma

Hazir =1
Arniza=0

01

Motorlu hiz denetimi

02

Rejeneratif hiz denetimi

03

Gergek hiz sistem siniri asildi

1

AM “Asiri sicaklik”
hatasi

AM sicakhgi kapatma sinir degerine

eristi veya bu degeri gegcti. Olasi Acil stop
nedenleri: yavagla-

*  Ortam sicakhgi ¢cok yiksek masi ile

« Hava konveksiyonu yanhs durma (D),
* Fanarnzal P)

«  Ortalama kullanim ¢ok yuksek.

Sistem beklemede
Sicak baglatma

Hazir =1
Arniza=0

01

Sogutucu govdesi sicaklik degeri
asildi.

02

Elektronik moduildeki ikinci sicaklik
sensorl asiri sicaklik bildiriyor.

12

Elektronik moddldeki ikinci sicaklik
sensorl asiri sicaklik 6n uyarisi
bildiriyor.

12

"Fren ¢ikisi" hatasi

« Bir fren bagh degil

*  Fren hatti galigir durumda ayrildi

* Asiriakim > 2 A asiri yiklenmeye
sebep oldu (F13 dncelikli) Cikis

*  Cok sik ag-kapat sonucu asiri kademesi
yuklenme (yakl. > 0,5 Hz) blokaji

Denetim sadece "Fren mevcut" ve

"Fren kapall" parametre ayarinda

galisiyor.

Sistem beklemede
Sicak baglatma

Hazir =1
Ariza=0

01

Fren cikigl

13

"Fren beslemesi"
hatasi

Fren besleme gerilimi +% 10/—-% 0
toleransinin diginda. Denetim sadece Cikis
"Fren mevcut" ve "Fren kapal" para- kademesi
metre ayarinda ve CMP ile DS motor- blokaji
larda calisiyor.

Sistem beklemede
Sicak baglatma

Hazir = 1
Arnza=0

01

Fren besleme gerilimi

14

"Resolver" hatasi

Resolverde veya resolver degerlen- Cikis

‘ ¢ ' kademesi
dirmesinde bir hata var. blokajt

Sistem kilitli
Sistemin yeniden
baslatiimasi

Hazir=0
Ariza=0

01

Resolverde tel kopmasi algilandi

02

Resolver emilasyon hatasi (hiz gok
yuksek)

03

Senkronizasyon sinyali suresi
gecersiz

04

Senkronizasyon sinyali yok

05

DSP'de yanhs parametre belirleme

06

AD konvertoru girisinde asiri
kumanda

07

PLL baslangi¢c durumuna getirilemedi

08

Data flash (X flash) Gzerinden CRC
hatasi

09

Program flash (P flash) Gzerinden
CRC hatasi

10

Program flash (P flash) Gzerinden
CRC hatasi

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Alt Sistem durumu
Hata hata Hata Snlem Dljlr:la;sg;kllﬁlar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi !
11 |DSP Watch-Dog tetiklendi
12 DSP'de gegersiz bir talimat var
13 DSP'de beklenmedin bir kesinti olustu
14 DSP'de yazihm kesintisi olustu
15 |DSP'de Hardware-Stack Overflow
16 DSP'de ONCE-Trap
17 DSP'de A kesintisi olustu
18 DSP'de B kesintisi olustu
19 Kalibrasyon esnasinda izin
verilmeyen bir agi mevcut
Kalibrasyon esnasinda flash silinirken
20
hata olustu
Programlama esnasinda flash
21 -
silinirken hata olustu
Kalibrasyon esnasinda flash onayla-
22
nirken hata olustu
Resolver degerlendirmesi kalibre
23 A ;
edilmedi
24 |PLL galisma esnasinda kilitlendi
256 DSP baslama fazi izin verilen siire
icerisinde tamamlanmadi
DSP hazir bildirimi izin verilen sure
267 . .
icerisinde tamamlanmadi
Bdlme tasmasi gergek hiz sinirlandi- Sistemin pay ve payda
512 rilarak 6nlendi. degerlerini dogru olarak
ayarlayin
N N . . . o Cikis Sistem kilitli _
15 Mutlak f:'ileger Hiperface sinyallerinde bir saglama kademesi  Sistemin yeniden Hazir = 0
enkoderi" hatasi toplami hatasi var. ) Arnza=0
blokaiji baslatiimasi
+ Iz sinyallerinin kablola-
Enkoderin mutlak pozisyonu eksenin masini kontrol edin
01 artimsal pozisyonu ile sa gede bir * Ariza kaynaklarini
karsilastiriliyor (Hiperface™ para- kontrol edin
metre kanali Gzerinden). « Enkoderi degistirin
« Karti degistirin
Bu enkoderin kullanilip kul-
. 02 |Enkoder tipi bilinmiyor lanilamayacagini kontrol
Ana cihaz enkoder edin
irisi
gt Enkoder tip plakasi bilgileri bozuk Enkoderi degistirin
03 | Enkoder ureticisinin veri alani araligi
Uzerinden BlockCheck toplami yanlis.
Hiperface enkoder dahili bir hata « Kablolamayi ve ariza
32_ bildiriyor. kaynaklarini kontrol
67 Hata kodunun yapisi: [gOsterilen edin
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Kod

Hata

Mesaj

Alt
hata

Kod

Hata

Neden

Yanit?

Sistem durumu
Onlem
Reset tipi

Dijital gikiglar
mes,ajl1

Ana cihaz enkoder

L girisi

256

« SSI enkoder: Gerilim besleme-
sinde (12 V) gerilim kesintisi

« SSI enkoder hatayi bildirmek igin
SSI protokoliinde bir hata biti
veriyor

257

SSI enkoder: Cevrim veya veri
hattinda kesinti

SSI enkoderin gerilim
beslemesini kontrol
edin

SSlenkoderin ayarlarini
kontrol edin (hata biti)
Kablolamayi kontrol
edin

Ariza kaynaklarini
kontrol edin

Enkoderi degistirin

Kablolamayi kontrol
edin

Besleme gerilimi de
dahil, nza kaynaklarini
kontrol edin

Motoru devreye alma
parametrelerini kontrol
edin

Enkoderi degistirin

258

SSI enkoder: Konum tolerans bandi
diginda

Ariza kaynaklarini kon-
trol edin (1s1k huzme-
sinde kesinti, reflektor,
veri hatlari vb.)

Motoru devreye alma
parametrelerini kontrol
edin

259

SSI enkoder: SSI gevrim sirasi hiz
tarama araliklarina yanlis

SSI ¢evrim frekansini
yukseltin

Motoru devreye alma
parametrelerini kontrol
edin

260

SSI enkoder: Hata maskesi lizerin-
den kullanici tarafindan tanimlanan
hata

SSI enkoderi hata bildi-
riyor, enkoderin teknik
bilgi féyune bakin
Motoru devreye alma
parametrelerini kontrol
edin

261

SSI enkoder: Yiksek seviye yok

Kablolamay! kontrol
edin
Enkoderi degistirin

513

EnDat enkoderdeki iz sayaci ile ham
pozisyon karsilastirmasi hatali

iz sinyallerinin kablola-
masini kontrol edin
Ariza kaynaklarini
kontrol edin

Enkoderi degistirin
Karti degistirin

514

EnDat parametre 6lgme adimlari
gecersiz

EnDat tipi enkoder
kullanilamayabilir!
Enkoderi degistirin

515

EnDat parametre ¢6zUnurluliga
gecersiz

EnDat tipi enkoder
kullanilamayabilir!
Enkoderi degistirin

516

EnDat parametresi ¢oklu turu
gecersiz

EnDat tipi enkoder
kullanilamayabilir!
Enkoderi degistirin

544 -
575

EnDat enkoder hata durumu bildi-
riyor. Hat kodlari EnDat protokol
tanimlamasinda yazili EnDat hata
kodu — Alt kod — 544 veya Alt kod —
4640 veya Alt kod — 8736

Enkoderi degistirin

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Alt Sistem durumu
Hata hata Hata Snlem Dljlr:la(;sv.;:z:l'xll1 lar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit? Reset tipi !
Enkoder opsiyonu 1 + Iz sinyallerinin kablola-
Enkoderin mutlak pozisyonu eksenin masini kontrol edin
4097 artimsal pozisyonu ile saniyede bir « Ariza kaynaklarini

karsilastiriliyor (Hiperface parametre kontrol edin

kanali izerinden). «  Enkoderi degistirin

« Karti degistirin

4098 Enkoder tipi bilinmiyor

Enkoder tip plakasi bilgileri bozuk Enkoderi degistirin
4099 Enkoder ureticisinin veri alani araligi
Uzerinden BlockCheck toplami yanlis.

Hiperface® enkoder dahili bir hata « Kablolamayi ve ariza
4128 bildiriyor. kaynaklarini kontrol
— |Hata kodunun yapisi: [gosterilen edin
4163 deger] -4128. Diger bilgiler igin lutfen * Hata giderilemezse,
SEW-EURODRIVE ile irtibat kurun. enkoderi degistirin
4352 SSI enkoder opsiyonu 1: Gerilim bes- SSI enkoderin gerilim
lemesinde (12 V) gerilim kesintisi beslemesini kontrol edin
SSI enkoder opsiyonu 1: Cevrim veya SSI enkoder baglantisini
4353 . I )
veri hattinda kesinti kontrol edin
4354 SSI enkoder opsiyonu 1: Konum Girigimleri en aza indirin
tolerans bandi diginda
SSI enkoder opsiyonu 1: SSI gevrim Daha yuksek bir gevrim
4355
sirasl hiz tarama araliklarina yanhs frekansi ayarlayin

SSI enkoder opsiyonu 1: Hata mas-
4356 |kesi Gzerinden kullanici tarafindan
tanimlanan hata

SSI enkoder opsiyonu 1: Yiksek Opsiyon kartini veya
seviye yok enkoderi degistirin
EnDat enkoderde raw-position ile
check-counter karsilastirmasi hatali
4610 Enkoderde yanhs EEPROM degerleri
4611 Enkoderde yanlis EEPROM degerleri
4612 Enkoderde yanlis EEPROM degerleri

4640 EnDat enkoderi hata durumurlu bildi-
riyor. Hata kodunun yapisi: [gosterilen

deger] — 5640. Hata kodlari EnDat pro-

tokolu agiklamasinda verilmektedir.

EnDat enkoder dahili bir uyari
bildiriyor

4357

4609

Enkoder opsiyonu 1

4671

4672
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Alt i
Hata hata Hata Slstmlt‘i;‘:umu Dijital glkl?lal"
s mesa)
Kod Mesaj Kod Neden Yanit? Reset tipi J
+ Iz sinyallerinin kablola-
Enkoderin mutlak pozisyonu eksenin masini kontrol edin
8193 artimsal pozisyonu ile sa (gede bir « Ariza kaynaklarini
karsilastiriliyor (Hiperface™ para- kontrol edin
metre kanali Gzerinden). «  Enkoderi degistirin
« Karti degistirin
8194 Enkoder tipi bilinmiyor
Enkoder tip plakasi bilgileri bozuk Enkoderi degistirin
8195 |Enkoder Ureticisinin veri alani araligi
Uzerinden BlockCheck toplami yanlis.
Hiperface® enkoder dahili bir hata « Kablolamayi ve ariza
8224 |bildiriyor. kaynaklarini kontrol
— |Hata kodunun yapisi: [gosterilen edin
8259 deger] -8224. Diger bilgiler igin litfen * Hata giderilemezse,
SEW-EURODRIVE ile irtibat kurun. enkoderi degistirin
SSI enkoder bir gerilim kesintisi
8448 |\ iriyor
8449 |SSI enkoder bir tel kopmasi algiladi
Enkoder opsiyonu 2 8450 SSI enkoder konumu tolerans bandi
disinda
8451 SSI enkoder SSI gevrim sirasi hiz Cevrim frekansini yikseltin
tarama araliklarina yanlhis
8452 SSI enkoder hata maskesi tizerinden
kullanici tarafindan tanimlanan hata
8453 SSI enkoderde yiiksek seviye yok Opsiyon kartini veya
enkoderi degistirin
8705 EnDat enkoderde raw-position ile
check-counter karsilastirmasi hatali
8706 Enkoderde yanlis EEPROM degerleri
8707 Enkoderde yanlis EEPROM degerleri
8708 Enkoderde yanlis EEPROM degerleri
8736 EnDat enkoderi hata durumunu bildi-
_ " [riyor. Hata kodunun yapisi: [gOsterilen
8767 deger] — 8736. Hata kodlari EnDat pro-
tokolu agiklamasinda verilmektedir.
8768 EnDat enkoder dahili bir uyari

bildiriyor
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N~ isletme

- ~  Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar
Alt i
Hata hath Hata Sistem durumu Dijtal ikislar
s mesajl
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi !
Cikis Sistem Kkilitli Hazir = 0
16 "Devreye alma" hatasi Devreye almada hata olugtu kademesi |Sistemin yeniden Ariza =0
blokaiji baslatiimasi
Resolver kutup ¢ifti sayisinin
01 o
paydasi 1 degil.
Resolver kutup ifti sayisinin payi gok
02 N
yuksek
Resolver kutup ¢ifti sayisinin payi gok
03 o S
kaguk, yani = 0.
Resolver emilasyon ¢ozinurltligi
04 o
paydasi 1 degil
Resolver emiilasyon ¢ézunurlilugu
05 .
payi ¢ok kicuk
06 Resolver emiilasyon ¢ézunurliluga
payi ¢ok biyuk
Resolver emiilasyon ¢ézunurlilugul
07 S L
pay! ikinin katlari degil
08 Sinus enkoderi emulasyon ¢ozunirlu-
1Ggu paydasi 1 degil.
Sinis enkoderi emulasyon ¢ézundurlu-
09 ... o
1Ggu pay gok kiglk
Sinlis enkoderi emulasyon ¢6zinirli-
10 .- o
1Ggu pay1 gok blyuk
1 Sinlis enkoderi emilasyon ¢ézinurli-
1Ggu pay ikinin katlari degil
Motor-frekans gevirici kombinasyonu Sinir degerleri kontrol edin,
100 guncel etkin sinir degerleri ile istenen test momentini ayarlayin
test momentine erigilemiyor
512 Gegersiz bir motor tipi devreye alindi
513 Ayarlanmis olan akim siniri eksenin
maksimum akim degerini gegti
Ayarlanmis olan akim siniri motorun
514 anma miknatislama akimindan daha
kiglk
515 CFC: g-akim hesaplama faktoru
gosterilemiyor
516 izin verilmeyen PWM frekansi
parametresi ayarlanmig
"Son hiz akis tablosu" parametresi
517 |~ :
izin verilen alan disinda
518 "Son akis Id tablosu" parametresi izin
verilen alan disinda
Gegerli bir motor devreye alma
519 gerceklesmeden cikis kati etkinleg-
tirme talep edildi
Cikis kati etkinlestirme ile motor
520 P o
devreye almak mumkin degil
521 Tork sinir faktoru gosterilemez (A)
522 Tork siniri faktori gosterilemez (B)
525 istenen akim degeri kilavuz filtresi
faktorleri gosterilemiyor
526 Akim yukselmesi sinirlandirma faktor-
leri gosterilemiyor
527 Konum FIR filtresi enkoderin gecikme
suresini gosteremiyor
528 Hiz FIR filtresi enkoderin gecikme

siresini gosteremiyor
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Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar  — ~

Alt

Hata Hata Sistem durumu
hata Onlem Dlitalclkaglar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi
Termik motor denetimi I12t: hiz-tork Destek cizgilerini
529 tanim egrisinde ayni hizda iki destek birbirlerine uzak tutun
gizgisi
530 Maksimum motor akimi parametresi
yanlis
Rotor konumunun taninmasi: ileriye
531 duzeltme tablosu monoton olarak
gelismez
532 Rotor konumunun taninmasi: CMMin Aks anma akimi motora
deger ¢ok kugik gore ¢ok blylk
533 Devreye alinan motor igin rotor
konumu tanimina izin vermeyin
534 FCB 25 igin PWM frekansi 8 kHz PWM frekansini 8 kHz
olmahdir olarak ayarlayin
535 TMU-Init indeksi verilmedi TMU-Init indeksini
ayarlayin
Cihazin anma akiminin NV bellek
1024 parametresi akim 6lgim araliginin
NV bellek parametresinden daha
buyik
Akim 6lgme aralidinin NV bellek
1025 f
parametresi sifir
Akim 6lgme araliginin NV bellek
1026 f
parametresi sifir
Akim 8lgme araliginin NV bellek
1027 . -
parametresi cok buyik
1028 Hizin sistem sinirlart mimkin olan
maks. hizdan daha blyuk
1029 Hizin uygulama sinirlari mimkan
olan maks. hizdan daha buyik
1030 Son kat sicaklidi igin gegersiz bir
sensor tipi ayarlandi
CFC: Senkron motorlarda motor
1031 |enkoderi olarak mutlak deger
enkoderi kullaniimadi.
CFC: Senkron motorlarda motor
1032 enkoderi olarak mutlak deger enko-
deri kullaniimadi
"Tagma sayagsiz" pozisyon tespit . .
1033 'modunda pozisyon aralidi disina Hare:\k.et .YOIU prolelend|r
mesini diizeltin
cikildi
FCB ¢ift strtict: Fark hatasi pence-
1034 resi ayari "normal" fark hatasi pence-
resinden daha kiiglik olmamalidir
FCB ¢ift surtict: Fark hatasi pence-
1035 resi ayar sinir degerinden daha kiigiik
olmamalidir
Modulo referans kaymasi modulo Devreye almayi hatasiz
1036 "~
sinir disinda olarak gerceklestirin
1037 Yazilimin pozisyon degerleri; limit
anabhtarlar ters, pozitif < negatif
Enkoder sistemi: Enkoder emilas- * Devreye alin
1038 Yonu icin payda faktoru (sistem birimi) * Pay faktorinu (sistem
pay faktériinde esit veya daha buylk birimi) buyutin
(sistem birimi)
1039 Enkoder opsiyonu 1 ayarlanmis olan Enkoder XGS11A'da

enkoder tipini degerlendiremiyor

calistiriimahdir
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/é isletme

- ~  Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar
Alt Sistem durumu
Hata Hata p
hata Onlem Dlitalclkaglar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi
Enkoder opsiyonu 2 ayarlanmis olan iigili opsiyon kartini kullanin
1040 enkoder tipini degerlendiremiyor veya istenen enkoderi
dogru donanima baglayin.
Cihaz veya opsiyon ayarlanmis olan iigili opsiyon kartini kullanin
1041 enkoder tipini degerlendiremiyor veya istenen enkoderi
dogru donanima baglayin.
1042 Komutasyon yok FCB25 komutasyon
ayarlayin
1043 Senkron motorda durma akimina izin Durma akimi fonksiyonunu
verilmez kapatin
o Cikig . _
47  Dahili hesaplama CPU dahili bir hata tespit etti Kademesi |SiStem beklemede Hazir =1
hatasi (traps) blokaji Sicak baslatma Arnza=0
- . . Cikis Sistem kilitli _
18 Dahili yazilim hatasi I;Z'ilggﬁd'izm verilmeyen bir durum kademesi |Sistemin yeniden :ﬂ;g - 8
P ’ blokaiji baslatiimasi
) ) Cikis Sistem Kkilitli Hazir = 0
19 Islem veri hatasi Islem verileri anlamli degil kademesi |Sistemin yeniden Ariza =0
blokaiji baslatiimasi
01 islem verileri: Negatif maks. tork
verildi
02 |islem verileri: Pozitif maks. tork verildi
03 islem verileri: Negatif motor tork siniri
verildi
04 islem verileri: Negatif rejeneratif tork
siniri verildi
05 islem verileri: Calisma bélgesi 1 icin
tork siniri negatif
islem verileri: Calisma bélgesi 2 icin
06 :
tork siniri negatif
islem verileri: Calisma bélgesi 3 igin
07 :
tork siniri negatif
islem verileri: Calisma bélgesi 4 icin
08 :
tork siniri negatif
09 Tork kontrolii: Maksimum hiz <
Minimum hiz
Pozisyon kontrolii: Maksimum hiz
10 L
degeri<0
11 Pozisyon kontrolii: Maksimum hiz < 0
12 | Pozisyon kontroli: Minimum hiz > 0
13 |islem verileri: Negatif ivme girin
14 islem verileri: Negatif yavaglama
verin
15 |Islem verileri: Negatif sarsinti verin
16 FCB numarasi ve FCB instance kom-
binasyonu yok
17 Hedef pozisyon limit anahtar araligi
disinda
Fren testindeki test momenti sistem Test momentini sistem
18 | sininndan daha buiyik. sinirindan daha az olarak
ayarlayin
19 |islem verileri: Negatif hiz siniri Pozitif hiz siniri girin
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Aks moduli MXA'daki isletme gdstergeleri ve hatalar = -
Alt i
Hata hath Hata Sistem durumu Dijtal ikislar
s mesaj
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi J
Cikis kati etkin durumda parametre islem verileri lizerinden veri
seti degistirme talep edildi. seti degistirmeyi etkinlestir-
20 meden 6nce, son kati kapa-
tin (FCBO1 segin veya
etkinlestirme = 0)
Hedef veya Kaynak segimi izin verilen Hedef ve Kaynak secimleri
21 |aralik diginda gecerli tablo indeksleri
olmalidir
FCB 09: Uygulayici biriminde girilen Modulo alt tagmasi ile
hedef ayarlanmis olan Modulo araligi Modulo Ust tagsmasini kulla-
30 disinda nilan hareket araligina
uydurun / Hedefleri aktif
Modulo aralig igerisinde
kalacak sekilde segin.
FCB 09: Uygulayici birimindeki hedef Pozisyon uygulayici birimi
31 |SYS birimlerinde bir hedef tagsmasina ¢6zUnurliguna yukseltin
sebep oluyor
FCB 09: Modulo alt tagma >= Modulo Modulo alt tagsma ve
32 |Usttasma Modulo Ust tagsma degerle-
rini birbirleriyle degistirin
33 FCB 09: Mutlak hedef pozisyon talep Konum enkoderi igin refe-
edildi, fakat referanslanmadi. rans hareket gerceklestirin
FCB 09: Hizlanma veya yavaslama Lokal istenen deger, uygu-
34 (SININ= 0 aktarildi lama sinirlari, sistem sinir-
lari, aktarilan islem verileri
kontrol edilmelidir
20 Elektronik kam kayma Elektronik kam modunda verilen Ealll((ilesmesi Sistem beklemede Hazir =1
hatasi kayma hatasi siniri agildi blokajt Sicak baglatma Ariza=0
01 |CAM: Elektronik kam kayma hatasi
21 Cift strtici kayma Cift striici modu "Engel"de verilen Eallzgmesi Sistem beklemede Hazir =1
hatasi kayma hatasi siniri agildi blokaji Sicak baglatma Ariza=0
01 FCB cift siirlicu: Ayar fazinda kayma
hatasi
FCB cift strtic: Normal isletmede
02
kayma hatasi
25 "Gegici olmayan para- Gegici olmayan parametre bellegine Eallzgmesi g:z::milr?mgniden Hazir =0
metre belledi" hatasi erisimde bir hata tespit edildi . Y Arnza=0
blokaiji baslatiimasi
01 |NV-bellegi adres erigimi
02 NV-bellegi galisma siiresi hatasi
(MemoryDevice)
Gegici olmayan bellekten veri oku-
03 nurken hata olustu. Bir tanim veya
saglama toplami hatali oldugundan,
veriler kullanilamiyor.
04 Bellek sisteminde baglangi¢ duru-
muna getirme hatasi.
05 Sabit deger belleginde gecersiz veri
var.
Sabit deger belleginde baska bir
06 cihazdan uyumlu olmayan veriler var
(degistirilebilen veri belleklerinde)
07 NV bellek sisteminde baglangi¢ duru-
muna getirme hatasi.
08 NV bellek sisteminde dahili hata
09 NV bellek sisteminde JFLASH hatasi
10 | NV-bellegi FLASH modiili hatasi
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Alt

Sistem durumu
Hata hata Hata Snlem Dlj::lae|s(}al!(!l lar
s 1
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi !
Acil stop
I " . e . yavagla- . _
Harici klemens Dijital giris klemensi tizerinden bir 7 Sistem beklemede Hazir =1
26 S masi ile _
hatasi hata bildirildi. Sicak baglatma Ariza=0
durma (D),
P)
01 | Harici klemens hatasi
Limit anahtarlarin biri veya ikisi prog- Acil stop
W " ramlanmis olan giris klemenslerinde yavasla- | Sistem beklemede Hazir =1
27 Limit anahtar” hatasi veya kontrol kelimesinde tespit masi ile Sicak baglatma Arnza=0
edilemiyor durma
Tel kopmasi veya her iki limit anahtar
01
da yok
02 Limit anahtar degistirilmis
Acil stop
e : " ) yavasla- ; -
28 ' leldbus timeout islem verileri iletisimi kesildi masiile o o1em beklemede Hazir = 1
hatasi Sicak baglatma Ariza=0
durma (D),
(P)
01 | Fieldbus timeout hatasi
Acil stop
" L . L yavagla- . _
HW limit anahtara Pozisyonlandirmada donanim limit 7 Sistem beklemede Hazir =1
29 e o masi ile _
erisildi" hatasi anahtarina erisildi Sicak baglatma Ariza=0
durma (D),
(P)
01 |Sag limit anahtara erigildi
02 |Sol limit anahtara erisildi
"Yavaglama timeout" Sdrlict 6ngorilen yavaglama suresi Cikis .| Sistem beklemede Hazir =1
30 N kademesi -
hatasi icerisinde durmadi . Sicak baglatma Ariza=0
blokaiji
01 |Stop rampasinda sure agimi
02 Uygulama sinirinda durmada zaman
asimi
03 Sistem sinirinda durmada zaman
asimi
04 |Acil rampada slre asimi
" Sirtcinun asir sicaklik sensori " " _
31 rm%ﬁo.:.;ﬁ?_lk..“ﬁalig;?- (KTY/TF/TH) motoru korumak igin (Ba)m(l’;,})/ok Yanit yok zﬁig; :
devreye girdi ’
Motor sicaklik sensoériinde tel kop-
01 o
masi tespit edildi
02 Motor sicaklik sensoériinde kisa devre
tespit edildi
03 |Motor asiri sicaklik KTY'si
Motorda asiri sicaklik (senkron motor
04 :
modeli)
05 |Motorda asin sicaklk (TF/TH)
06 |Motor agiri sicakligi 12t modeli
"GKM boot timeout" Giig kaynagi modiili (GKM) heniiz 'S Sistem Kili Hazir = 0
33 " N kademesi Sistemin yeniden _
hatasi hazir degil veya artik hazir degil. . Ariza=0
blokaiji baslatiimasi
01 Gl¢ kaynagdi modiili ile boot senkro-
nizasyonu hatasi
"Senkron surls S_enklfo_n gall_stlrmada @ncede_n belir- Cikig  Sistem beklemede Hazir = 1
36 kayma mesafesi tilen, izin verilen maksimum bir kademesi Sicak baslatma Ariza =0
hatasi kayma mesafesi asildi. blokaiji s
01 |FCB senkron galisma: Kayma hatasi
N K " oo . - i Cikis -
37 System-Watchdog Blllgls?yardakl dahili Watchdog Kkademesi | Sistem kilitli / CPU reset Ha2|r_ 0
hatasi Timer'da zaman asimi blokajt Arnza=0
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Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar  — ~
Alt Sistem durumu
Hata Hata p
hata Gnlem Dlitalclkaglar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi
Uygulama
. " . sinirlarin- . -
38 Tel|'<noI01| fonksiyon- Bir teknoloji fonksiyonunda hata da Sistem beklemede HaZ|r: 1
lan" hatasi K Sicak baglatma Ariza=0
apanma,
(P)
01 Kam iglevi: Negatif kenar < pozitif
kenar anahtarlama noktasi girildi
Kam iglevi: Anahtarlama noktasi
02 |
islemede komut tagmasi
03 Cam: Flow Control blogunun tipi
yanlis
04 |Cam: Flow Table blogunun tipi yanlis
05 |Cam: ProfGen blogunun tipi yanhs
06 Cam: Derivate Gen. blogunun tipi
yanlis
07 Cam: Motor Mgmt. blogunun tipi
yanlis
08 Cam: Flow Control blogu versiyonu
bellenimden daha yeni
Cam: Flow Table blogu versiyonu
09 . :
bellenimden daha yeni
10 Cam: ProfDGen blogu versiyonu
bellenimden daha yeni
Cam: Derivate Gen. blogu versiyonu
1" h )
bellenimden daha yeni
Cam: Motor Mgmt. blogu versiyonu
12 . :
bellenimden daha yeni
13 Cam: Cam Flow Tablosu blogu bas-
langi¢ adresi DDB dahilinde degil
Cam: matematiksel egrinin paydasi
14
Sifir olmamalidir
15 Cam: baglama egrisinin tipine izin
verilmez
16  Cam: bu egri tipine izin veriimez
Cam: matem. egrinin uzunlugu 2'den
17 g
biyuk olmalidir
Cam: destek noktalari ile tanimlanan
18 egrinin master gevrimi sifirdan buyik
olmalidir
19 Cam: bir aktarim iglevleri (transfer
functions) sirasina izin veriimez
20 Cam: SpeedControl'a aktarim iglevleri
sirasina izin verilmez
21 Cam: SpeedControl mate. egrisi
sirasina izin verilmez
22 Cam: SpeedControl mutl. konum
kontroll sirasina izin verilmez
23 Cam: SpeedControl bagil konum
kontrolli sirasina izin veriimez
24 Cam: Baglama egrisi numarasi
negatif (baslatiimamis)
Cam: negatif bir egri numarasina izin
35 .
verilmez (baslatiimamis)
Cam: mate. egri negatif bir baslangic
26 Lo h
adresine izin verilmez (baslatiimamis)
28 Cam: izin verilmeyen baglama modu
29 Cam: izin verilmeyen kalan yol

dlizeltme modu
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- ~  Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar
Alt Sistem durumu
Hata hata Hata Snlem Dljlr:laelsv.;:z:l'(ll1 lar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi !

30 Cam: Cam_ProfGen blogu baslangi¢
adresi DDB dahilinde degil

31 Cam: Cam1 blogu baslangi¢ adresi
DDB dahilinde degil

32 Cam: Cam1 Master Source adresi
DDB dahilinde degil

33 Cam: Cam2 blogu baslangi¢ adresi
DDB dahilinde degil

34 Cam: Cam2 Master Source adresi
DDB dahilinde degil

35 Cam: Cam3 blogu baslangi¢ adresi
DDB dahilinde degil

36 Cam: Cam3 Master Source adresi
DDB dahilinde degil

37 Cam: Cam_DerivateGen blogu bas-
langi¢ adresi DDB dahilinde degil

38 Cam: Derivate Generator Source
adresi DDB dahilinde degil

39 Cam: Motor Management blogu bas-
langi¢ adresi DDB dahilinde degil

40 Cam: Motor Management Y-Source
adresi DDB dahilinde degil

a1 Cam: Motor Management V-Source
adresi DDB dahilinde degil

42 Cam: Motor Management A-Source
adresi DDB dahilinde degil

43 Cam: Motor Management MVorst-
Source adresi DDB dahilinde degil

44 Cam: Motor Management JRel-
Source adresi DDB dahilinde degil
Cam: Motor Management

45 | JRelNachPhi-Source adresi DDB
dahilinde degil

46 Cam: Matem. egrinin uzunlugu 3'ten
biyuk olmalidir

47 Cam: izin verilmeyen motor yénetim
modu

48 Cam: izin veriimeyen CAM-Prof-Gen
baslatma modu

50 PositionSetpointGen: istenen deger
hesaplamasi kapali

51 PositionSetpointGen: veri yapisi DDB
sinirt disinda

52 |PositionSetpointGen: tipi yanhs

53 PositionSetpointGen: DDB versiyonu
bellenim versiyonundan daha yulksek
EGear: konuma bagli senkronizas-

54 .
yonda master ¢gevrim sifir olmamalidir
EGear: konuma bagh senkronizas-

55 :
yonda slave g¢evrim sifir olmamalidir

56 EGear: zamana bagli senkronizasyon

parametreleri gegersiz
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Aks moduli MXA'daki isletme gdstergeleri ve hatalar = -
Alt i
Hata hath Hata Sistem durumu Dijtal ikislar
s mesaj
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi J
PositionSetpointGen: filtre suresi sinir
57 N
degerler diginda
58 PositionSetpointGen: slave katsayisi
sifir
59 |EGear: Parametre etkin degil
60 |EGear: tipi yanlis
61 EGear: DDB versiyonu bellenim
versiyonundan daha yiksek
PositionSetpointGen: ModuloMin >=
62 |ModuloMaks veya bir parametre sinir
degerler diginda
63 PositionSetpointGen: pozisyon
kaynag: DDB disinda
80 |Pozisyon kaynagdi DDB disinda
VEncoder: veri yapisi DDB siniri
100
disinda
101 |VEncoder: tipi yanhs
102 VEncoder: DDB versiyonu bellenim
versiyonundan daha ylksek
103 VEncoder: rampa parametreleri
gecersiz
104 VEncoder: bolen sifir
105 VEncoder: ModuloMin >= Modulo-
Maks
VEncoder: Hedef izin verilen araligin
106
disinda
107 VEncoder: VEncoder: izin verilen
aralikta degil
108 VEncoder: izin verilmeyen mod
VEncoder: Speed ¢ok biylk oldugun-
109 dan, ModuloValue 500 uys adimlarla
asiliyor
VEncoder: maks. Velocity, maks. Jerk
110 |parametreleri izin verilen aralikta
degil
DataRecord: veri yapisi DDB siniri
120
disinda
121 |DataRecord: tipi yanls
DataRecord: DDB versiyonu bel-
122 . ) .
lenim versiyonundan daha yuksek
DataRecord: enterpolasyon suresi
123 -
sinir degerler diginda
DataRecord: ModuloMin >= Modulo-
124 'Maks veya bir parametre sinir
degerler diginda
DataRecord: pozisyon kaynadi DDB
125
disinda
DataRecord: kesilme kaynagi
126 "kesilme bekleniyor" konumuna
degisti
DataRecord: kesilme seviyesi
127 "kesilme bekleniyor" konumuna
degisti
DataRecord: PositionHariciSource
128 |DDB diginda veya izin verilen bir
Indeks degil
DataBuffer: veri yapisi DDB siniri
140
disinda
141 | DataBuffer: tipi yanhs
142 DataBuffer: DDB versiyonu bellenim

versiyonundan daha ylksek
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Kod

Hata

Mesaj

Alt
hata

Kod

Hata

Neden Yanit?

Sistem durumu
Onlem
Reset tipi

Dijital gikiglar
mesaijt’

160

DataBuffer: veri yapisi DDB siniri
disinda

161

SystemData: tipi yanhs

162

SystemData: DDB versiyonu bellenim
versiyonundan daha ylksek

180

EventControl: tipi yanhs

181

EventControl: DDB versiyonu bel-
lenim versiyonundan daha yiksek

182

EventControl: ModuloMin >= Modulo-
Maks veya bir parametre sinir
degerler diginda

183

EventControl: kaynak DDB disinda

184

CAM-Controller: DDB yapisinin uzun-
lugu gecersiz

185

CAM-Controller: DDB yapisinin tipi
gecersiz

186

CAM-Controller: DDB yapisinin
versiyonu gegersiz

187

CAM-Controller: veri kaynagi
gecersiz

188

CAM-Controller: kam referansi
gegersiz

189

CAM-Controller: kam verileri gegersiz

190

CAM-Controller: iz hatasi

39

"Referans siiriig"
hatasi

Cikis kati
inhibit (D),
(P)

Referans siriste bir hata olustu

Hazir =1
Arnza=0

Sistem beklemede
Sicak baglatma

01

FCB Referans surus: Sifir darbeleri
aramada zaman asgimi

02

FCB Referans surls: Donanim limit
anahtari referans kam 6niinde

03

FCB Referans surls: Donanim limit
anahtari ve referans kam ayni hizada
degil

04

FCB Referans surus: Tip 0 icin TP'ye
referansla segilmelidir

06

Limit anahtar/referans kam éncesi
sabit stop

Limit anahtari/referans
kami kaydirin veya agin

07

Limit anahtar/referans kam ayni
hizada degil/sabit stop ile Ust Uste

Limit anahtar/referans kami
ayni hizada veya sabit stop
ile Ust Uste ayarlayin.

08

"Single-Turn mutlak konumu" refe-
rans ofseti 1 enkoder turundan daha
kiiglk olmahdir

Referans ofseti 1 enkoder
devrinden daha kiigik
olarak ayarlayin

99

FCB Referans surls: Referans siris
tipi hareket esnasinda degistirildi

40

"Boot synchroniza-
tion" hatasi

Cikis
kademesi

blokaiji

Bir opsiyon karti ile senkronizasyon
dogru olarak yapilamadi

Sistem kilitli
Sistemin yeniden baslatil-
masi

Hazir=0
Ariza=0

01

Opsiyon bus hazir degil veya opsiyon
karti hatasi

02

Opsiyonla boot senkronizasyonunda
zaman agimi veya opsiyon kart
hatasi

03

NG-DPRAM opsiyonu igin yeni boot
senkronizasyonu gerekli

04

Opsiyonla boot senkronizasyonunda
zaman agimi veya enkoder opsiyon
karti hatasi

Opsiyon bus baglantisini
kontrol edin
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Alt i
Hata hath Hata Sistem durumu Dijtal ikislar
s mesa
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi J
o~ i . . aso Cikis Sistem kilitli _
s e Kademesi  Sitominyerien 1221 =0
blokaiji baslatiimasi
Opsiyon bus Uzerindeki burst bir tekli
01 - _—
erisimle kesildi
Toplam ¢ok fazla opsiyon veya bir
02 . .
tipte ¢ok fazla opsiyon
Opsiyon alt sistemi kaynak yonetimi
03
hatasi
04 | Bir opsiyon suriclide hata
05 |izin verilmeyen Burst uzunlugu
Adres se¢cme anahtari 0'a ayarlan- Adres se¢cme anahtarini
06 |mis bir opsiyon bulundu opsiyon karti slotuna goére
ayarlayin
Ayni se¢gme anahtari adresine sahip Adres segme anahtarini
07 |7 ) opsiyon karti slotuna goére
iki opsiyon bulundu
ayarlayin
: XIA11A opsiyonunu
08 |CRC-hatasi XIA11A degistirin
09 XIA11A'da Watchdog tetiklendi XIAT1A opsiyonunu
degistirin
10 So6zde XIA11A System-Tick cevrimi Geligtiriciye haber verin
ihlali
11 |SERR opsiyon bus uzerinde Opsiyonu degistirin
Opsiyon XFP11A Uzerinde 5 volt
12
Reset
. Opsiyonu veya opsiyonun
13 | CP923X'te Watchdog hatasi bellenimini degistirin
14 Opsiyona erisimde timeout Opsiyonu degistirin
15 Nedeni tespit edilemeyen bir Interrupt
hatasi
18 Opsiyon bus Uizerinde hata Opsiyon kartini kontrol edin
(olasilikla arizal)
19 Opsiyon bus baglantisindan hata Hatayi bellenime bildirin
bildirimi
21 Belirli bir bekleme stiresi igerisinde
senkr. sinyali alinmadi
Senk. periyodu ana periyoda tam
22 o )
sayili olarak bélinemiyor
23 Senkr./ana periyod oranina izin
verilmez
Senkr. periyodu suresi izin verilen
24
aralk disinda
25 Timer kaydi yazma araliginda timer
tasmasi
26 EncEmu ile Count Timer arasindaki
iliski kayboldu
27 | Hiz gok ylksek (maks. sayi asildi)
Izin verilmeyen parametreler
28 |(Emu kaynagi, Emu histerisi,
Emu ¢6zUnarlGlaga)
29 Faz kontrolori istenen deger
sinirinda
30 |Yakalama yok
31 Enkoder opsiyonu 1 veya 2: XC161 XGH / XGS'yi degistirin
dahili flash CRC hatasi
32 |Maksimum agi farki asildi
33 XGS/XGH Opsiyon 1: konum modu Opsiyonun bellenim
desteklenmez glncellestirmesi
34 XGS/XGH Opsiyon 2: konum modu Opsiyonun bellenim

desteklenmez

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Alt Sistem durumu
Hata Hata p
hata Onlem Dlitalclkaglar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi
Pozisyonlandirmada énceden belir-
tilen, izin verilen maksimum bir
kayma mesafesi asildi.
*  Devir enkoderi yanlis baglanmis Ciki
42 "Pozisyonlandirmada «  Hizlanma rampalari ¢ok kisa kade$mesi Sistem beklemede Hazir =1
kayma hatas!" * Pozisyon ayarlayicinin P-orani blokail Sicak baglatma Ariza =0
¢ok az !
*  Devir kontroliiniin parametresi
yanlis
* Ara toleransi degeri cok kuigik
01 |FCB pozisyonlandirma fark hatasi
02 FCB adim adim gal. kayma hatasi
03 |FCB Standart kayma hatasi
Uygulama
43 "Remote timeout" Seri arabirim Uzerinden kontrolde bir 'sinirlarin- | Sistem beklemede Hazir =1
hatasi kesinti olustu da Sicak baglatma Ariza=0
kapanma
01 |FCB Adim adim c¢alistirma: Yon kon-
troliinde iletisim zaman agimi
02 |Glvenli parametre iletigimi igin 1. Cihazin baglantisini
Watchdog etkinlestirildi, fakat vak- kontrol edin 2. Watchdog
tinde yeniden tetiklenmedi. (Cihaz zamanagsimi slresini uzatin
baglantisi yavas veya hig yok) (maks. 500 msn) 3. Kontrol
edilecek olan bilgisayarin
kapasite kullanimini azal-
tin, ek programlari, 6rnegin
gerekli olmayan Motions-
tudio-Plugin'lerini kapatin.
44 "Ixt kapasite kullani- Frekans ceviricide asin vilklenme Ealll((ilesmesi Sistem beklemede Hazir =1
mi" hatasi ¢ sy blokajt Sicak baglatma Ariza=0
01 Ixt akim siniri gerekli d-akimindan
daha kiguk
02 |Cip sicakhgi farki siniri asildi
03 |Cip sicakligi siniri asildi
El. mek. sinir Kapasite kullanimi
04
asildi
05 Sensorde kisa devre tespit edildi
06 |Motor akimi siniri asildi
"Sistemi baslangig Sistemi baslangi¢c durumuna getirme Cikis Hazir =0
45 durumuna getirme" hatasi kademesi  Sistem kilitli / CPU reset Ariza =0
hatasi blokaiji
Olgiilen akim ofset degerleri izin
01 . 9
verilen sinir degerler disinda
02 Bellenimde CRC olusturmada hata
var
03 |RAM testi esnasinda veriyolu hatasi
RAM testi esnasinda adres yolu
04
hatasi
05 |RAM testinde bellek hicresi hatasi
20 Guncel bellenimin FPGA versiyonu BSP veya bellenimi
yanlis yeniden ytikleyin
Acil dur-
"Timeout SBUS #2" . durma Sistem beklemede Hazir =1
46 SBUS#2 lizerinden iletisim kesildi gecikmesi _
hatasi ile durma Sicak baglatma Ariza=0
[P]
01 | Timeout CANopen, CAN2: Kontrol

kesintisi, kablo kopmasi
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Alt i
Hata hath Hata Sistem durumu Dijtal ikislar
s mesa)
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi J
Cikis Sistem Kkilitli _
50 22%:1??1?;26 24 V besleme geriliminde hata var kademesi |Sistemin yeniden :ﬁ;g - 8
9 blokaiji baslatiimasi
24 V sinyalleri hatali veya anahtarla- 24V glg kaynaginin
01 e "
mali sebeke moduilu hatali kontrolu
04 |Dahili AD konvertor: Donlstiralmedi
Acil stop
" - " : : ... yavasla- . _
Yazilim limit anahtari Pozisyonlandirmada bir yazilim limit . Sistem beklemede Hazir =1
51 hatasi salterine erigildi mas ile Sicak baglatma Ariza=0
durma (D),
(P)
01 |Sag yazilim limit anahtarina erisildi
02 | Sol yazilim limit anahtarina erisildi
Code-RAM veya Resolver-DSP'de  Cikis Sistem Kkilitli Hazir = 0
53 "CRC-Flash" hatasi flash program kodlari kontrol edilirken kademesi |Sistemin yeniden Ariza =0
bir CRC hatasi olustu. blokaji baslatiimasi
01 |"Initial BootLoader" flash EEPROM
bélimuinde bir CRC32 hatasi olustu
02 |"BootLoader" flash EEPROM boli-
minde bir CRC32 hatasi olustu
03 |"DSP-Firmware" flash EEPROM
bélimuinde bir CRC32 hatasi olustu
04 |Flash EEPROM'dan kopyalandiktan
sonra Code-RAM'da (bellenim)
CRC32 hatasi
05 |Calisma esnasinda kontrol devam
ederken Code-RAM (bellenim)
CRC32 hatasi
06 |Bir yaziim veya Watchdog reset son-
rasi Code-RAM'da (bellenim) CRC32
hatasi (Code inconsistency duru-
munda CPU Error tetiklendi)
07 |Code-RAM'da (bellenim) CRC32
hatasi: Ayni bellek hiicresinin tekrar
tekrar okunmasi farkli verilerle sonug-
landi
09 |BootLoaderPackage'de dizeltilebilen
Bit hatasi tespit edildi
10 BoardSupportPackage'de diizeltilebi-
len Bit hatasi tespit edildi
11 | Bellenimde duzeltilebilen Bit hatasi
tespit edildi
"FPGA Configuration” Cikis Hazir=0
55 Mantik moduliinde (FPGA) dahili hata kademesi |Sistem kilitli / CPU reset _
hatasi . Arnza=0
blokaiji
Cikis Hazir =0
56 "Harici RAM" hatasi Harici RAM modiuliinde dahili hata kademesi | Sistem kilitli / CPU reset Arza =0
blokaiji
01 Asenkron DRAM read&write check
error
Asenkron Burst RAM read&write
02
check error
03 Senkron Burst RAM read check error
(Burst mode failure)
04 FRAM hatasi
FRAM Tutarlihk Ydénetimi hatasi tespit
05 e
edildi
Cikis Sistem Kkilitli Hazir = 0
57 "TTL enkoder” hatasi "TTL enkoderi" hatasi kademesi Sistemin yeniden _
h Arniza=0
blokaiji baslatiimasi
01 |TTL enkoder: Tel kopmasi
02 TTL enkoder: Emilasyon hatasi
(hiz gok yuksek)

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Alt Sistem durumu
AEL hata Hata Snlem Dljlltlaelsc.;:zlll'(ll1 lar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi !
03 TTL enkoder: Senkronizasyon sinyali
slresi gegersiz
04 TTL enkoder: Senkronizasyon sinyali
yok
05 TTL enkoder: DSP'de yanlis
parametre belirleme
06 TTL enkoder: AD konvertori girisinde
asiri kumanda
07 TTL enkoder: PLL baslangi¢
durumuna getirilemedi
08 TTL enkoder: Data flash (X flash)
lizerinden CRC hatasi
09 TTL enkoder: Boot-Flash (B flash)
Uzerinden CRC hatasi
10 TTL enkoder: Program flash (P flash)
lizerinden CRC hatasi
TTL enkoder: DSP Watch-Dog
1" h :
tetiklendi
12 TTL enkoder: DSP'de gegersiz bir
talimat var
TTL enkoder: DSP'de beklenmedin
13 . i
bir kesinti olustu
TTL enkoder: DSP'de yazilim
14 L
kesintisi olustu
15 TTL enkoder: DSP'de Hardware-
Stack Overflow
16 | TTL enkoder: DSP'de ONCE-Trap
17 TTL enkoder: DSP'de A kesintisi
olustu
18 TTL enkoder: DSP'de B kesintisi
olustu
19 TTL enkoder: Kalibrasyon esnasinda
izin verilmeyen bir agi mevcut
20 TTL enkoder: Kalibrasyon esnasinda
flash silinirken hata olustu
21 TTL enkoder: Programlama esna-
sinda flash silinirken hata olustu
TTL enkoder: Kalibrasyon esnasinda
22
flash onaylanirken hata olustu
23 TTL enkoder: Resolver degerlendir-
mesi kalibre edilmedi
TTL enkoder: PLL ¢galisma esnasinda
24 I )
kilitlendi
TTL enkoder: DSP baglama fazi izin
256 - Lo T
verilen sure icerisinde tamamlanmadi
TTL enkoder: DSP hazir bildirimi izin
257 - P
verilen sure igerisinde tamamlanmadi
* Bu hata derhal olu-
sursa, kablolamayi
kontrol edin
Temel cihaz enkoderi: TTL enkoder: * Hata arada sirada olu-
512 - . g
Genlik kontroliinde hata olustu sursa, ariza kaynagini
kontrol edin
*  Enkoderi degistirin
« Karti degistirin
513 Temel cihaz enkoderi: TTL enkoder: SEW-EURODRIVE muste-

EPLD hata mesaji veriyor

ri servisine danisiniz.
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Alt Sistem durumu
Hata Hata p
hata Onlem D"'l:f;s‘f;}‘lh lar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi
Temel cihaz enkoderi: TTL enkoder: Sistemin pay ve payda
514 Bolme tasmasi gergek hiz sinirlandi- degerlerini dogru olarak
rilarak 6nlendi. ayarlayin
4608 TTL enllfoder opsiyonu 1: Genlik
kontroliinde hata
4609 TTL epkoder opsiyonu 1: EPLD hata
mesajl
TTL enkoder opsiyonu 1: Bélme
4610 tasmasi gercek hiz sinirlandirilarak
onlendi
TTL enkoder opsiyonu 2: Genlik
8704 i
kontroliinde hata
8705 TTL epkoder opsiyonu 2: EPLD hata
mesajl
TTL enkoder opsiyonu 2: Bélme
8706 [tasmasi gercek hiz sinirlandirilarak
onlendi
"Sinlis-Kosinls Sinus-kosinls enkoderi degerlen- Cikis . S!Stem.k'“t“ . Hazir=0
58 o . kademesi |Sistemin yeniden baslatil- _
enkoderi" hatasi dirme hatasi . Arnza=0
blokaiji masi
Sinlis/Kosinus enkoderi: Tel kopmasi
01 I
tespit edildi
02 Sinus/Kosinls enkoderi: Emiilasyon
hatasi (hiz ¢cok yuksek)
03 Sinlis-Kosinls enkoderi: Senkroni-
zasyon sinyali suresi gegersiz
04 Sinus-Kosinus enkoderi: Senkroni-
zasyon sinyali yok
05 Sinlis-Kosinls enkoderi: DSP'de
yanlig parametre belirleme
06 Sinus-Kosinus enkoderi: AD konver-
toru girisinde asir kumanda
07 Sinlis-Kosinls enkoderi: PLL baslan-
gi1¢ durumuna getirilemedi
08 Sinus-Kosinus enkoderi: Data flash
(X flash) Gizerinden CRC hatasi
09 Sinlis-Kosinls enkoderi: Boot-Flash
(B flash) Gizerinden CRC hatasi
10 Sinus-Kosinus enkoderi: Program
flash (P flash) lizerinden CRC hatasi
1 Sinlis-Kosinls enkoderi: DSP Watch-
Dog tetiklendi
12 Sinus-Kosinus enkoderi: DSP'de
gecersiz bir talimat var
13 Sinlis-Kosinls enkoderi: DSP'de
beklenmedin bir kesinti olustu
14 Sinus-Kosinus enkoderi: DSP'de
yazilim kesintisi olustu
15 Sinlis-Kosinls enkoderi: DSP'de
Hardware-Stack Overflow
16 Sinus-Kosinus enkoderi: DSP'de
ONCE-Trap
17 Sinlis-Kosinls enkoderi: DSP'de A
kesintisi olustu
Sinus-Kosinus enkoderi: DSP'de B
18 S
kesintisi olustu
Sinlis/Kosinus enkoderi: Kalibrasyon
19 | esnasinda izin veriimeyen bir agi
mevcut
20 Sinlis-Kosinls enkoderi: Kalibrasyon

esnasinda flash silinirken hata olugtu
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Kod

Hata

Mesaj

Alt
hata

Kod

Hata

Neden

Yanit?

Sistem durumu
Onlem
Reset tipi

Dijital gikiglar
mesaijt’

21

Sinlis-Kosinls enkoderi: Program-
lama esnasinda flash silinirken hata
olustu

22

Sinlis-Kosinls enkoderi: Kalibrasyon
esnasinda flash onaylanirken hata
olustu

23

Sinis-Kosinus enkoderi: Resolver
degerlendirmesi kalibre edilmedi

24

Sinlis-Kosinls enkoderi: PLL galig-
ma esnasinda kilitlendi

256

Sinlis-KosinUs enkoderi: DSP bag-
lama fazi izin verilen sire icerisinde
tamamlanmadi

257

Sinis-Kosinls enkoderi: DSP hazir
bildirimi izin verilen slre igerisinde
tamamlanmadi

512

Temel cihaz enkoderi: Sinlis/Kosinls
enkoderi: Genlik kontroliinde hata
olustu

« Bu hata derhal olu-
sursa, kablolamayi
kontrol edin

* Hata arada sirada olu-
sursa, ariza kaynagini
kontrol edin

«  Enkoderi degistirin

«  Karti degistirin

513

Temel cihaz enkoderi: Sinus-Kosinlis
enkoderi: Iz sayacini baglatmak
mumkin degil

SEW-EURODRIVE miuste-
ri servisine danisiniz.

514

Temel cihaz enkoderi: Sintis/Kosinus
enkoderi: Calisma bolgesi kontro-
linde hata olustu

Sistemin pay ve payda
degerlerini dogru olarak
ayarlayin

515

Temel cihaz enkoderi: Sints-Kosinis
enkoderi: Bolme tagsmasi gercek hiz
sinirlandirilarak 6nlendi.

Sistemin pay ve payda
degerlerini dogru olarak
ayarlayin

4608

Sinus-Kosinus Enkoderi Opsiyon 1:
Genlik kontroliinde hata

4609

Siniis-Kosiniis Enkoderi Opsiyon 1: iz
sayacini baglatmak mimkin degil

4610

Sinus-Kosinus Enkoderi Opsiyon 1:
Dértliik kontroliinde hata

4611

Sinlis-Kosinlis Enkoderi Opsiyon 1:
Bdlme tasmasi gergek hiz sinirlandi-
rilarak 6nlendi. Bu hata hiz enkoderi
olabilen SSI enkoderlerde de olusabi-
lir, 6r. CE65.

8704

Sinlis-Kosinlis Enkoderi Opsiyon 2:
Genlik kontroliinde hata

8705

Siniis-Kosiniis Enkoderi Opsiyon 2: iz
sayacini baglatmak mumkdin degil

8706

Sinlis-Kosinlis Enkoderi Opsiyon 2:
Dértlik kontroliinde hata

8707

Sinus-Kosinus Enkoderi Opsiyon 2:
Bdlme tagsmasi gergek hiz sinirlandi-
rilarak 6nlendi. Bu hata hiz enkoderi
olabilen SSI enkoderlerde de olusabi-
lir, 6r. CE6B5.

"Enkoder iletigimi"
hatasi

Hiperface® enkoder veya Hiperface®

degerlendirmesi hatasi

Acil stop
yavagla-
masi ile
durma

Sistem beklemede
Sicak baglatma

Hazir =1
Ariza=0
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Alt Sistem durumu
Hata Hata p
hata Gnlem Dlitalclkaglar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi
01 Hiperface® enkoder: Calisma bdlgesi Enkoderi ayirip seri
kontrollinde hata olustu numarasini silin
(standart giriste
indeks 9807, 1/2/3,
) ® . Opsiyon1'de Indeks
Hiperface™ enkoder: 1z agisi kaymasi 9808 1/2/3 ve
dogru degil. Fren degistirilirken oluga- Opsi)‘/on2'de indeks
02 |bilir (fren degistirmek icin motor gon- 9809, 1/2/3)
derilir, enkoder yeniden ayarlanir ve daha‘sonra enkoderi
komute edlllr). yeniden baglayln
MOVIAXIS® cihazi
yeniden baglatin
Kablolamay! kontrol
Hiperface® enkoder: Enkoder ileti- edin
16 . . o
simde yanit vermiyor Enkoderi degistirin
Karti degistirin
64 Hiperface® enkoder: Tip okumada
iletisim hatasi
Hiperface® enkoder: Durum okumada
128 . .-
iletisim hatasi
Hiperface® enkoder: Seri numarasi
192 S
okumada iletisim hatasi
Hiperface® enkoder: Mutlak konumu
256 baslangi¢ durumuna getirmede ileti-
Temel cihaz enkoderi sim hatas!
Hiperface® enkoder: Mutlak konumu Ariza kaynaklarini ortadan
320 yeniden baslangi¢ durumuna getir- kaldirin
mede iletisim hatasi
384 Hiperface® enkoder: Mutlak konum
kontroliinde iletisim hatasi
Hiperface® enkoder: Pozisyon
448 ot
yazmada iletisim hatasi
Hiperface® enkoder: Analog degerler
512
okunurken yanit yok
Hiperface® enkoder: Enkoder tip
576
plakasi sorgulanirken yanit yok
EnDat enkoder: Bir reset komutunda
1024 |
iletisim hatasi
EnDat enkoder: Konumu baslangi¢
1088 . oo
durumuna getirmede iletisim hatasi
EnDat enkoder: Konum kontroliinde
152 - -
iletisim hatasi
1216 EnDat enkoder: Memory Range
Select'te iletisim hatasi
1280 EnDat enkoder: Bir parametre
okumada iletisim hatasi
EnDat enkoder: Bir parametre
1388 PN
yazmada iletisim hatasi
4097 Hiperface® enkoder opsiyonu 1:
Dértlik kontroliinde hata
Hiperface® enkoder opsiyonu 1:
4098 Y o
Atlama agisi kaymasi dogru degil
Hiperface® enkoder opsiyonu 1:
4112 T
lletisim sorgulamasinda yanit yok
Hiperface® enkoder opsiyonu 1: Tip
. 4160
Opsiyon 1 sorgulamasinda yanit yok
Hiperface® enkoder opsiyonu 1:
4224
Durum sorgulamasinda yanit yok
Hiperface® enkoder opsiyonu 1: Seri
4288
numarasi sorgulanirken yanit yok
Hiperface® enkoder opsiyonu 1:
4352 Baslatma konumu sorgulanirken

yanit yok
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- ~  Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar
Alt Sistem durumu
REI hata Hata Onlem D"',:f;sg;'.‘l% lar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi !

—— Opsiyon 1

4416

Hiperface® enkoder opsiyonu 1:
Yeniden baslatma konumu sorgula-
nirken yanit yok

4480

Hiperface® enkoder opsiyonu 1:
Pozisyon konumda olasilik kontro-
linde yanit yok

4544

Hiperface® enkoder opsiyonu 1:
Pozisyon yazilirken yanit yok

4608

Hiperface® enkoder opsiyonu 1:
Analog degerler okunurken yanit yok

iletisimi kontrol edin

4672

Hiperface® enkoder opsiyonu 1:
Enkoder tip plakasi sorgulanirken
yanit yok

iletisimi kontrol edin

5120

EnDat enkoder opsiyonu 1: Bir reset
komutunda iletisim hatasi

5184

EnDat enkoder opsiyonu 1: Konumu
baslangi¢c durumuna getirmede
iletisim hatasi

5248

EnDat enkoder opsiyonu 1: Konum
kontroliinde iletisim hatasi

5312

EnDat enkoder opsiyonu 1: Memory
Range Select'te iletisim hatasi

5376

EnDat enkoder opsiyonu 1: Bir para-
metre okumada iletisim hatasi

5440

EnDat enkoder opsiyonu 1: Bir para-
metre yazmada iletigim hatasi

8193

Hiperface® enkoder opsiyonu 2:
Dértlik kontrollinde hata

8194

Hiperface® enkoder opsiyonu 2: iz
acisi kaymasi dogru degil

8208

Hiperface® enkoder opsiyonu 2:
lletisim sorgulamasinda yanit yok

8256

Hiperface® enkoder opsiyonu 2:
Tip sorgulamasinda yanit yok

8320

Hiperface® enkoder opsiyonu 2:
Durum sorgulamasinda yanit yok

8384

Hiperface® enkoder opsiyonu 2: Seri
numarasi sorgulanirken yanit yok

8448

Hiperface® enkoder opsiyonu 2:
Baslatma konumu sorgulanirken
yanit yok

Opsiyon 2 8512

Hiperface® enkoder opsiyonu 2:
Yeniden baslatma konumu sorgula-
nirken yanit yok

8576

Hiperface® enkoder opsiyonu 2:
Pozisyon konumda olasilik kontro-
linde yanit yok

8640

Hiperface® enkoder opsiyonu 2:
Pozisyon yazilirken yanit yok

8704

Hiperface® enkoder opsiyonu 2:
Analog degerler okunurken yanit yok

iletisimi kontrol edin

8768

Hiperface® enkoder opsiyonu 2:
Enkoder tip plakasi sorgulanirken
yanit yok

iletisimi kontrol edin

9216

EnDat enkoder opsiyonu 2: Bir reset
komutunda iletisim hatasi

9280

EnDat enkoder opsiyonu 2: Konumu
baslangi¢c durumuna getirmede ileti-
sim hatasi
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P flash onaylamada hata

: \_/
Isletme > -
Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar  — ~
Alt i
Hata hath Hata Sistem durumu Dijtal ikislar
s mesa
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi J
EnDat enkoder opsiyonu 2: Konum
9344 > I
kontroliinde iletisim hatasi
9408 EnDat enkoder opsiyonu 2: Memory
) Range Select'te iletisim hatasi
—————— Opsiyon 2 - :
EnDat enkoder opsiyonu 2: Bir para-
9472 e
metre okumada iletisim hatasi
9536 EnDat enkoder opsiyonu 2: Bir para-
metre yazmada iletisim hatasi
. — Cikis Sistem Kkilitli -
60 tiggf’hggr;mumca DSP flash hatasi kademesi |Sistemin yeniden :ﬁ;g - 8
blokaiji baslatiimasi
DSP JTAG-Comm hatasi: JTAG
01 o
baglantisi yok
02 DSP Once-Comm hatasi: Debug
durumuna gegilemedi
DSP Once-Comm hatasi: DSP_CPU
03 | bir DSP_Code'u yerine getirilirken
Debug modunda degil
DSP Once-Comm hatasi: DSP-PLL
04 | - . - :
kilittenmedi veya harici gevrim yok
05 DSP Flash-Info-FW hatasi: ID Code
bilinmiyor
DSP Flash-Info-FW hatasi: Dért
06 |Flash araligindan biri kontrol edilirken
CRC hatasi olustu
DSP Flash-Info-FW hatasi: Tri-Core-
07 |Flash bellenim versiyonunda tanin-
mayan Flash-Info versiyonu
DSP Flash-Info DSP hatasi:
08 |DSP-Flash bellenim versiyonunda
taninmayan Flash-Info versiyonu
DSP Flash-Info DSP hatasi.
09 |Uc CRS'nin hesaplanmasi igin
DSP-Code-Routine tamamlanamadi
10 DSP Flash programlama hatasi: B
flash silinirken hata olugtu
1 DSP Flash programlama hatasi: P
flash silinirken hata olustu
12 DSP Flash programlama hatasi: X
flash silinirken hata olustu
DSP Flash programlama hatasi:
13 | BUSY-Bit verilirken Flash kaydina
erisim
DSP Flash programlama hatasi:
14 | BUSY-Bit verilirken FIU_CNTL
kaydina erigim
DSP Flash programlama hatasi:
15 Silerken Flash'a yazma-okuma
erigimi
DSP Flash programlama hatasi:
16 | Programlanirken Flash'a yazma-
okuma erisimi
17 DSP Flash programlama hatasi:
Flash erisimi gecerli aralik diginda
18 DSP Flash programlama hatasi:
B flash onaylamada hata
19 DSP Flash programlama hatast:
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/é isletme

- ~  Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar
Alt Sistem durumu
AEL hata Hata Snlem Dljlltlaelsc.;:zlll'(ll1 lar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi !

20 DSP Flash programlama hatasi:
X-Flash onaylamada hata
DSP Flash programlama hatasi:

21 |BUSY-Flag verilirken Flash kaydina
erisim
DSP Flash programlama hatasi:

22 BUSY-Bit verilirken FIU-CNTL
kaydina erigim
DSP Flash programlama hatasi:

23 | Silerken Flash'a yazma-okuma
erigimi
DSP Flash programlama hatasi:

24 | Programlanirken Flash'a yazma-
okuma erisimi

25 DSP Flash programlama hatast:
Flash erisimi gecerli aralik diginda

26 DSP Flash programlama hatasi:
Artik kullaniimiyor.

27 DSP Flash programlama hatasi:
Gegerli programlama modu degil
DSP Flash programlama hatasi: Page

28 M
and Row uzunlugu tanimlanmadi
DSP ayarlama hatasi: X flash CRC

29
hatasi
DSP ayarlama hatasi: Resolverde tel

30
kopmasi algilandi

31 DSP ayarlama hatasi: Resolver
emilasyon hatasi (hiz ¢ok yiksek)

32 DSP ayarlama hatasi: Senkroni-
zasyon sinyali suresi gegersiz

33 DSP ayarlama hatasi: Senkroni-
zasyon sinyali yok
DSP ayarlama hatasi: Yanhsg

34 ;
parametre belirleme

35 DSP ayarlama hatasi: AD konvertori
girisinde asiri kumanda
DSP ayarlama hatasi: PLL baglangi¢

36 - .
durumuna getirilemedi

37 DSP ayarlama hatasi: X flash Gizerin-
den CRC hatasi

38 DSP ayarlama hatasi: B flash tzerin-
den CRC hatasi

39 DSP ayarlama hatasi: P flash Gizerin-
den CRC hatasi

40 DSP ayarlama hatasi: DSP Watch-
Dog tetiklendi

a1 DSP ayarlama hatasi: DSP'de
gecersiz bir talimat var

42 DSP ayarlama hatasi: DSP'de
beklenmedin bir kesinti olustu

43 DSP ayarlama hatasi: DSP'de
yazilim kesintisi olustu

44 DSP ayarlama hatasi: DSP'de
Hardware-Stack Overflow

45 DSP ayarlama hatasi: DSP'de
ONCE-Trap
DSP ayarlama hatasi: DSP'de A

46 L
kesinti

a7 DSP ayarlama hatasi: DSP'de B

kesintisi olustu
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Isletme > -
Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar  — ~
Alt Sistem durumu
Hata Hata p
hata Onlem D"'l:f;s‘f;}‘lﬁ lar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi
DSP ayarlama hatasi: Kalibrasyon
48 | esnasinda izin verilmeyen bir agl
mevcut
49 DSP ayarlama hatasi: Kalibrasyon
esnasinda flash silinirken hata olustu
DSP ayarlama hatasi: Ayarlama
50 |esnasinda flash programlanirken
hata olustu
DSP ayarlama hatasi: Ayarlama
51 |esnasinda Flash onaylamada hata
olustu
52 DSP ayarlama hatasi: Resolver
degerlendirmesi kalibre edilmedi
53 DSP ayarlama hatasi: PLL ¢alisma
esnasinda kilitlendi
54 DSP kalibrasyonu hatasi: bilinmeyen
bir DSP hatasi
. Acil stop | giciom kit _
66 | rocess datacomu- islem veri yapilandirmasi hatasi yavagla- g min yeniden Hazir =0
nication" error masi ile Ariza=0
d baglatiimasi
urma
islem verileri yapilandiriimasi degisti-
rildi. Tim iglem verileri alt sistemi fre-
01 L3 :
kans gevirici resetlenerek yeniden
baslatiimahdir.
islem veri yapilandirmasi hatasi: Ileti-
102 sim opsiyonunda yanlis giris islem
verisi uzunlugu yanhs
201 islem veri yapilandirmasi hatasi: 2 I/O- I/O PDQ'lari farkl opsiyon-
PDO'su bir opsiyon olarak birlestirildi lara baglanmalidir
301 iki PDO kanal ayni hedefi gosteriyor PDO Mapper kanallari
karmasasini giderin.
islem verileri alt sisteminde yazilim
1001 hatasi Stackoverlow iglem verisi
tamponu
islem verileri alt sisteminde yazilim
1002 hatasi Stackunderflow iglem verisi
tamponu
islem verileri alt sisteminde yazilim
1003 hatas! Islem veri tamponu yigininda-
ki kullanici sayisi ¢ok fazla
islem verileri alt sisteminde yazilim
1004 hatasi 1004
islem verileri alt sisteminde yazilim
1005 |\ atasi 1005
islem verileri alt sisteminde yazilim
1006 hatasi 1006
1007 islem verileri alt sisteminde yazilim
hatasi Cok fazla PDO kullanicisi var
islem verileri alt sisteminde yazilim
1008 hatasi Cok fazla PDO-User-Node
kullanicisi var
islem verileri alt sisteminde yazilim
1009 hatasi 1009
1010 Bellenim hatasi: Izin verilen PDO
Mapper kanali sayisi agildi
2000 Yazilim Deggrleri fabrika ayarina
getirin
2001 Adres 0 veya 127'den blyuk Adresi 1 ile 127 arasina
ayarlayin
2002 |Gegersiz PDO-Mapping
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~  Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar

Kod

Hata

Mesaj

Alt
hata

Kod

Hata

Neden

Yanit?

Sistem durumu
Onlem
Reset tipi

Dijital gikiglar
mesaijt’

10001

CAN'a yapilandiriimig bir PDO'da
SBus tarafindan parametre ayari igin
kullanilan alanda (0x200-0x3ff ve
0x600-0x71f) bulunan bir ID var.

10002

CAN'a yapilandiriimis bir PDO'da
CANOpen tarafindan parametre ayari
icin kullanilan alanda (0x580-0x67f)
bulunan bir ID var.

10003

CAN'a yapilandiriimis bir PDO'un 4'ten
fazla PD aktarmasi isteniyor. CAN igin
sadece 0 — 4 PD mimkindur.

10004

Ayni CAN-Bus'a yapilandiriimis iki

veya daha fazla PDO'nun ID'leri ayni.

10005

Ayni CAN-Bus'a yapilandiriimis iki
PDO'nun ID'leri ayni.

10006

islem veri yapilandirmasi hatasi:
CAN (Uzerinde ¢ok fazla PDO
ayarlanmis (missing mem.)

10007

islem veri yapilandirmasi hatasi:
CAN Uzerinde ¢ok fazla PDO
ayarlanmis (missing can res.)

10008

CAN'a yapilandiriimig bir PDO igin

gecersiz bir transmisyon modu verildi.

10009

islem veri yapilandirmasi hatasi:
Bu Can-ID ayni CAN uzerindeki
Scope tarafindan zaten kullanildi

10010

islem veri yapilandirmasi hatasi:
Bu Can-ID ayni CAN uzerindeki
Sync tarafindan zaten kullanildi

10011

islem veri yapilandirmasi hatasi:
CAN Uzerinde gdnderme sorunlari
(doublesend err.)

10012

islem veri yapilandirmasi hatas:
Sistem bus UGzerinde génderme
sorunlari (doublesend err.)

10013

islem veri yapilandirmasi hatasi:
Uygulama CAN'l tizerinde génderme
sorunlari (doublesend err.)

10014

Kapatma suresi guincel islem verisi
dliizenlemesinin tam sayili kati degil

Kapanma stresini ayarla-
yin veya guncel islem verisi
dizenlemesini degistirin

10015

Event Timer glincel islem verisi
dlizenlemesinin tam sayili kati degil

Event-Timer veya giincel
islem verisi dizenlemeyi
ayarlayin

10016

CAN istenen deger gevrimi giincel
islem verisi dizenlemesinin tam sayih
kati degil

CAN istenen deger gevrimini
veya guncel islem verisi
diizenlemeyi ayarlayin

10017

CAN Senkr. periyodu glincel islem
verisi diizenlemesinin tam sayili kat
degil

CAN Senkr. periyodunu
veya guncel islem verisi
dizenlemeyi ayarlayin

10018

CAN Senkr. offseti glincel islem verisi
diizenlemesinin tam sayili kati degil

CAN Senkr. offsetini veya
glincel islem verisi dizenle-
meyi ayarlayin

10019

Veri alim noktasi senkron Out-
PDOQ'lari CAN istenen deger islen-
mesi gevrimlerinden daha blyik veya
esit. Bu durumda artik senkron
PDO'lar génderilmez.

Senkron Out-PDO veri
alma zamanini CAN
istenen deger diizenleme
cevriminden daha kuglk
olarak ayarlayin.

20001

Master ile konfiglirasyon karmasasi
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Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar  — ~
Alt Sistem durumu
Hata Hata p
hata Gnlem Dlitalclkaglar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi
islem veri yapilandirmasi hatasi:
20002 Busmaster OUT-PDQO'yu devre disi
biraktl veya gegersiz offset verdi
islem veri yapilandirmasi hatasi: Bus-
20003 master IN-PDQO'yu devre digi birakti
veya gegcersiz offset verdi
islem veri yapilandirmasi hatasi:
20004 | K-Net lizerinde daha fazla Input-
PDO'suna izin verildi
islem veri yapilandirmasi hatas:
20005 |K-Net lizerinde daha fazla Output-
PDO'suna izin verildi
islem verileri konfigiirasyonu hatasi:
20006 K-Net Gzerinde daha fazla PDO keli-
mesine izin verin
Zaman agimi suresi 0 olmayan, )L/ngg;;?:a
67 "PDO timeout" hatasi Offline yapll_mar_n_|$ ve d?ha once bir mas! ile Sistem beklemede HaZII’f 1
kez alinmig bir Giris PDO'su, zaman durma (D) Sicak baglatma Ariza=0
asimi sinirini asti P) ’
0 PDOO
1 |PDO1
2 PDO2
3 PDO3
4 PDO4
5 PDO5
6 PDOG6
7 PDO7
8 PDOS8
9 PDO9
10 PDO 10
11 PDO 11
12 PDO 12
13 |PDO 13
14 PDO 14
15 |PDO 15
Acil stop
68 "Harici senkroni- yavasla-  Sistem beklemede Hazir =1
zasyon" hatasi masi ile Sicak baglatma Arnza=0
durma
01 Beklenen senkr. sinyali zaman siniri
asildi
Senkronizasyon kayboldu, senkr. ara-
02 N
131 tolerans alani disinda
03 | Senkr. sinyali senkronize edilemiyor
Senkr. sinyali periyodunun siresi,
04 |PDO sistemin periyodunun tam sayili
bir kati degil
05 Senkronizasyon sinyali zaman siniri
asildi
Senkronizasyon kayboldu, senkroni-
06 |zasyon periyodu slresi sinyali
gecersiz
07 Senkronizasyon sinyaline senkronize
edilemiyor
08 |Sistem periyodunun siresi ¢ok kisa
09 Sistem periyodunun stiresi gok uzun
10 Sistem periyodunun siiresi temel

periyodun katlari degil
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Hata ool Hata Sistem durumu Dijital gikiglar
s mesaji
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi !
69 "Motorda asiri 1Isinma Motor sicakligi ayarlanabilen bir 6n :gggé()k’ _________ Hazir =1
on uyarisi" hatasi uyari esigi degerini ast gbsterge Ariza =1
01 Termik motor korumasi: On uyari KTY
sicaklg tarafindan tetiklendi
Termik motor korumasi: On uyari
02 |senkron motor modeli sicakhgi
tarafindan tetiklendi
03 Termik motor korumasi: 12t modeli
uyari esigi asild
"Hata mesaji Hata mesaji kelimesinde taninmayan Yanit yok,
70 kelimesi 0" hatas! bir cihazin hata mesaji tespit edildi sadece |--—-—
g0sterge
01 |Hata kontrol kelimesi 0 mesaiji
"Hata mesaji Hata mesaji kelimesinde taninmayan Yanit yok,
7 kelimesi 1" hatasi bir cihazin hata mesaji tespit edildi sadece |--—-—
g0sterge
01 |Hata kontrol kelimesi 1 mesaiji
"Hata mesaji Hata mesaji kelimesinde taninmayan Yanit yok,
72 kelimesi 2" hatasi bir cihazin hata mesaji tespit edildi sadece |--—-—
g0sterge
01 |Hata kontrol kelimesi 2 mesaiji
"Hata mesaji Hata mesaji kelimesinde taninmayan Yanit yok,
73 kelimesi 3" hatasi bir cihazin hata mesaji tespit edildi sadece |--—-—
g0sterge
01 |Hata kontrol kelimesi 3 mesaiji
"Hata mesaji Hata mesaji kelimesinde taninmayan Yanit yok,
74 kelimesi 4" hatasi bir cihazin hata mesaji tespit edildi sadece |--—-—
g0sterge
01 |Hata kontrol kelimesi 4 mesaiji
"Hata mesaji Hata mesaji kelimesinde taninmayan Yanit yok,
s kelimesi 5" hatasi bir cihazin hata mesaji tespit edildi sadece |--—-—
g0sterge
01 |Hata kontrol kelimesi 5 mesaiji
Yanit yok,
76  "Akilli segenek" hatasi MOVI-PLC hatasi sadece | ------—--
g0sterge
81 "GKM DC-link asiri GK::/I _dek| DC'“”'(; avk|rr_1|°,/|22|g(;/elnlen E'E'$ .| Sistem beklemede Hazir =1
akim" hatasi maksimum sinir degert 7o Anma  KACEMESI g ooy baglatma Ariza=0
Gzerinde. blokaiji
01 |GKM: DC-link akimi ¢ok yuksek
82 "GKM I2xt denetimi" Kapasite kullanimi 6n uyari sinir Yanityok | Hazir =1
on uyarisi degerine eristi (D), (P) Ariza =1
01 |GKM: Ixt kapasite kullanimi 6n uyarisi
83 "GKM [2xt denetimi" GKM sicakligr kapatma sinir degerine Ealll((igmesi Sistem beklemede Hazir =1
hatasi eristi veya bu degeri gecti blokajt Sicak baglatma Arniza=0
01 |GKM: "Ixt kullanim" hatasi
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Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar  — ~
Alt Sistem durumu
Hata Hata p
hata Onlem D"'r:f;s‘f;}‘l% lar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit? Reset tipi
GKM tarafindan Hardware-Info
Sistemi Uizerinden hata mesaj verildi. Cik
84 "EM'de fren kiyic" GKM'deki fren kiyici galismaya hazir kadsmesi Sistem beklemede Hazir =1
hatasi degil, BRC kisa devre denetimi veya h Sicak baglatma Ariza=0
SO e C blokaij
surucu gerilimi denetimi tarafindan
tetiklendi
01 |GKM: Fren kiyici hatasi
85 "GKM sicaklik dene- GKM sicakligi kapatma sinir degerine Yanityok = Hazir =1
timi" 6n uyarisi yaklasiyor (D), (P) Ariza =1
01 |GKM: Sicaklik 6n uyarisi
"GKM asiri sicakhk" GKM sicakligi kapatma sinir degerine Cikis .| Sistem beklemede Hazir =1
86 P g . kademesi -
hatasi eristi veya bu degeri gecti. blokajt Sicak baglatma Arnza=0
01 | GKM: Sicaklik hatasi
"GKM'de fren direnci G.KM ye takil 9Ian fren direnci vkapa- Yanit yok Hazir =1
87 kullanimi® én uvaris! site kullanimi én uyari sinir degerine o), () | T Ariza = 1
Y eristi (sadece 10 kW tipi i¢in gegerlidir) *~ 7
01 |GKM: Fren direnci Ixt 6n uyarisi
GKM'ye takih olan fren direncinin Cik
88 "GKM'de fren direnci kapasite kullanimi kapatma sinir kad:mesi Sistem beklemede Hazir =1
kullanimi" hatasi degerine eristi veya bu degeri gecti . Sicak baglatma Ariza=0
AT L3 blokaiji
(sadece 10 kW tipi igin gecerlidir)
01 |GKM fren direncinde Ixt kullanimi
hatasi
89 "GKM anahtarlamali - _
sebeke adaptori” GKM anahtarlamali sebeke adaptori Yanit yok | eceees Ha2|r: 1
hatasi Ariza =1
hatasi
01 |GKM'de en az bir besleme gerilimi
eksik
"GKM 24 V gerilim
91 beslemesi" uyarisi, 24V elektronik beslemesi 17 V'nin Yanit Vok  —oeeeme Hazir =1
sadece GKM modui- altinda -> Aks icin hata mesaji degil !! y Ariza =1
linde gosterilir
01 |24 V elektronik besleme gerilimi cok
disitk
s - Cihaz konfiguirasyon verileri blogunda Cikis Sistem kilitli _
94 Clhaz_"konflgurasyon reset fazinda kontrol esnasinda bir | kademesi |Sistemin yeniden Hazir - 0
verileri" hatasi . Ariza=0
hata olustu blokaiji baslatiimasi
01 | Cihaz konfigurasyon verileri:
Saglama toplami hatasi
02 |Cihaz konfigurasyon verileri: Konfigu-
rasyon veri setinin versiyonu gegersiz
03 | Cihaz konfigurasyon verileri: Beklen- Konfigiirasyonu dizeltin
medik anma cihaz gerilimi veya bellenimi ayarlayin
N . ) . Cikis Sistem Kkilitli -
97 kl(’)‘a);irlr:;;e“ shvs;[glSI cI?Illrjgtf:\Jralmetre seti kopyalanirken hata kademesi  Sistemin yeniden 223;: 8
blokaiji baslatiimasi
01 |Bir parametre setinin cihaza yiklen- Kargidan yuklemeyi tekrar-
mesi kesildi layin veya teslimat duru-
muna getirin
107 "Sebeke komponent- Bellenim tarafindan sebeke kompo-
leri" hatasi nentlerinden birinde (sok bobini, Sadece |
sebeke filtresi, sebeke kontaktéri) bir gosterge
hata bulundu
115 X7:1 (+24 V) | X7:2 (RGND) veya Cik
"Guvenlik iglevleri" X8:1 (+24 V) / X8:2 (RGND) baglanti- s . | Sistem beklemede Hazir =1
? kademesi _
hatasi lari ters. Kablolamayi kontrol edin. blokajt Sicak baglatma Ariza=0

Enkoder yanhs kablolanmis.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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N~ isletme

- ~  Aks moduli MXA'daki isletme gostergeleri ve hatalar
Alt Sistem durumu
Hata hata Hata Snlem Dlj::lae|s(}al!(l!l lar
Kod Mesaj Kod Neden Yanit?) Reset tipi !
Emniyet rélesi: Kapatma kanali 1 ile 2 « Cihazda bir emniyet
arasindaki anahtarlama farki gok rolesi var: emniyet
blyuk devre kartini kontrol
Enkoder yanlis kablolanmis edin
« Cihazda iki emniyet
01 rolesi var: her iki rélenin
de kumandasini / kab-
lolamasini kontrol edin.
izin verilen salt gecik-
mesi: 100 msn
«  Enkoderin kablolamasi-
ni kontrol edin
116 DPRAM ve%a SBus Uzerinden Sistem beklemede
"Timeout MOVI-PLC® ve cihaz arasinda Acil sto lletisim baglantisinin Hazir =1
MOVI-PLC®" hatas| iletisim zaman asimi P kontrolii Ariza=0
Sicak baglatma
197 |, " Bellenim tarafindan bir faz kaybi Sadece
Sebeke kaybi" hatasi hatasi tespit edildi gosterge |

1) Dijital cikistaki varsayilan reaksiyon / Ariza = 0 igin gegerlidir anlami: Ariza var

2) P =Programlanabilir, D = Varsayilan Yanit
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isletme >\ /é 6
Kondansatér modili MXC komponentindeki isletme gostergeleri  — ~

6.4 Kondansatér modiilii MXC komponentindeki isletme géstergeleri
isletme durumlari cihazin én tarafinda bulunan iki renkli LED'lerle gosterilir.
+ LED yesil yaniyor:
— Kondansatér modili galismaya hazir.
* LED kirmizi yaniyor:
— Genel hata.
* LED kirmizi yanip séniiyor (1 Hz):
— Kondansator modulinin son kapasitesine erisildi.
+ LED yanmiyor:
— Kondansatér modiiliinde gerilim beslemesi yok.

(1]

1778575499
1]  LED

6.5 MXB tampon modiil komponentinin isletme géstergeleri
Tampon modulde mesaj veriimez.
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6.6

/é isletme

24V anahtarlamali gli¢ kaynagi modili komponentindeki isletme gostergeleri

24 V anahtarlamali gii¢ kaynagi modiilii komponentindeki isletme gdstergeleri

Kapasite kullanimi ve ariza gibi anahtarlamali glii¢ kaynagi modula isletme durumlari,
cihazin 6nundeki 2 LED ile gosterilir.

e Durum LED'i:
— Normal isletmede yesil.
— Arnizada kirmizi. Ariza asagidaki durumlarda gosterilir:
* Asin yuk
* Asin gerilim
* Dusuk gerilim
* Yk LED':
— Normal isletmede yesil.
— Bircikisin (8 A) yakl. % 80 kullaniminda sari.

1410983691
11  Durum LED' 21  YikLED'

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siiriicti MOVIAXIS®




Servis
Genel uyarilar

7 Servis

7.1 Genel uyarilar
Cihaz c¢aligirken kontrol ve bakim araliklari gerekmez.

7.1.1  Onarim i¢in gonderme

Olusan bir hata giderilemez ise SEW-EURODRIVE elektronik servisine basvuru-
nuz (— "Musteri ve — Yedek Parga Servisi").

SEW elektronik servisine bagvuruldugunda, Uretim ve siparis numaralari da bildirilme-
lidir. Bu durumda servisimiz size daha kolay yardim edebilir. Uretim plakasi tip plakasi
Uzerinde bulunmaktadir.

Cihaz onarim i¢in gonderildiginde asagidaki bilgiler de verilmelidir:

Uretim numarasi (tip plakasi)

Tip tanimi

Cihaz tipi

Uretim ve siparis numaralari

Kisa bir uygulama tanimi (sirtcu tipi, kontrol Gnitesi)
Bagli olan motor (motor tipi, motor gerilimi)

Hata tipi

Cevresel kosullar

Hata ile ilgili kendi diisinceleriniz

Hata 6ncesi olusan anormal durumlar.

Kompakt isletme kilavuzu — Cok eksenli servo siirticli MOVIAXIS®
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Uygunluk beyanlari
Genel uyarilar

(o)
1]

8 Uygunluk beyanlari

EC Declaration of Conformity RODRIVE
900100010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG CaT

Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal _ L

declares under sole responsibility that the

frequency inverters of the MOVIAXIS® 80A series

are in conformity with

Low voltage directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
Applied harmonized standards: EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007

4) According to the EMC directive, the products listed cannot be operated independently.
EMC assessment is only possible after these products have been integrated in an
overall system. The assessment was verified for a typical system constellation, but
not for the individual product.

Bruchsal 19.11.09

Johann Soder
Location Date Managing Director Technology a) b)

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents
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Uygunluk beyanlari
Genel uyarilar

1]
oo

EC Declaration of Conformity EURODRIVE

900110010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . S
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal Mg
declares under sole responsibility that the '
frequency inverters of the MOVIAXIS® 81A series
are in conformity with
Machine Directive 2006/42/EC 1)
Low voltage directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
Applied harmonized standards: EN 13849-1:2008 5)

EN 60204-1:2007

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
1) The products are intended for installation in machines Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies
with the provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC directive, the products listed cannot be operated independently.
EMC assessment is only possible after these products have been integrated in an overall
system. The assessment was verified for a typical system constellation, but not for the
individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,
manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

Bruchsal 19.11.09

Johann Soder
Location Date Managing Director Technology a) b)

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents
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8 Uygunluk beyanlari
Genel uyarilar

EC Declaration of Conformity EURODRIVE

900120010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG §
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal e o
declares under sole responsibility that the
frequency inverters of the MOVIAXIS® 82A series
are in conformity with
Machine Directive 2006/42/EC 1)
Low voltage directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
Applied harmonized standards: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007

EN 60204-1:2007

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007

EN 201: 1996
1) The products are intended for installation in machines Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies
with the provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC directive, the products listed cannot be operated independently.
EMC assessment is only possible after these products have been integrated in an overall
system. The assessment was verified for a typical system constellation, but not for the
individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,
manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

Bruchsal 19.11.09

Johann Soder
Location Date Managing Director Technology a) b)

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents
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SEW-EURODRIVE—Driving the world

SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.0. Box 3023

D-76642 Bruchsal/Germany

Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com
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