Tahrik teknigi \ Stiriicti otomasyonu \ Sistem entegrasyonu \ Servisler

EURODRIVE

El Kitabi

MOVITRAC® mco7B
Islevsel guvenlik

Baski 06/2013 20173105/ TR




Driving the world

W-EURODRIVE—

|SE




igindekiler —

I € T=Y 1= IR UL 2 T4 | T SO RRR 4
1.1 Dokimanin KUllanimash..........coeeiiiiiiiiiiei e e 4
1.2 Standartlarin temeli..........oeeieiiiieee e 4
1.3 Emniyet uyarilarinin YapiSI........ooeeeieieiiiiiiiiiie e 5
1.4 Garanti KOSUIIAIT .......ooo et e e e 6
1.5 SOFUMSUZIUK ..o e e e e e e e e e e e eeees 6
1.6 Telif hakKi bildirimi........cooeiiiiiie e 6
1.7 DOKUMANIN IGEMIGI ..o 6
1.8  Gegerliolan diger doKUMaNIar...........cooiiiiiiii e 6

2 Entegre edilmis emniyet teknigi ........cccceriiiiiciiiiccc s 7
b2 B €10 1YY o] (1o [Ty o o S 7
2.2 EMNIyet taSariml ... i 7
2.3  "MOVITRAC®B Emniyet Tasarimi” Semast........ccccoeveeeeiiiieiieeiee e 8
2.4 GUVENHK ISIEVIET ... 9
D22 T 1 [ 1 [ =T =1 =T SR 11

3 Emniyet teknigi KOSUIIAr ... 12
3.1 IZINVENIEN CINAZIAT. .........c.oeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 13
3.2 MONEA] KOSUIIAIT ..ceeiiiiiee e e 14
3.3  Harici guvenli kontrol Gnitelerinde aranan sartlar...........ccccceeeeeieiiiiineiniinennn, 16
3.4 Devreye alma KOSUIAI..........eeiiiiiiiiiie e 17
3.5 ISIEtME KOSUIIATT ... 17

4 Baglanti SEKIlleri........cooviiiiiie e 18
A1 GENElLUYATIAN ... 18
7 (o T - T SRR 19
G S =1 (= 1 o - T 20
S €1 o J= 1Y/ 0 - P UUEERRR 26

5 TeKkniK bilgiler ... 30
5.1 Glvenlik tanim degerleri ..o 30
5.2  Elektronik modil verileri X17: STO i¢in guvenlik kontagi sinyal

KIEMENST GrubU.....co e 30
N1 1o = =1 4 Vo (=N 31

El kitabi — Islevsel Giivenlik MOVITRAC® MCO07B




1
1.1

1.2

Genel uyarilar
Dokimanin kullaniimasi

Genel uyarilar

Dokiimanin kullaniimasi

Bu dokiman Urlndn icerigine aittir ve isletme ile servis hakkinda énemli uyarilari iger-
mektedir. Bu dokiman Uriin Gzerinde montaj, tesisatinin hazirlanmasi, devreye alinma-
si ve servis ¢alismalari ile ilgili herkes i¢in hazirlanmistir.

Bu dokiiman okunabilir bir durumda olmali ve kolayca erisilebilmelidir. Sistem ve isletme
sorumlularinin ve kendi sorumluluklari altinda cihaz Uzerinde galisan kisilerin cihaza eri-
sebilmelerini ve dokimanin okunabilecek bir durumda olmasini saglayin. Acgikliga
kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a dani-
siimalidir.

Daima guncel dokimanlari ve yazilimlari kullanin.

SEW-Homepage (www.sew-eurodrive.com) cesitli dillerde ¢ok miktarda dokiman
bulunur ve buradan indirilebilir. Agiklida kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gerek-
sinimi varsa, dogrudan SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

Gerektiginde dokiimanlari basili olarak SEW-EURODRIVE'den siparis edebilirsiniz.

Standartlarin temeli

Cihazin guvenlik degerlendirmesinde asagidaki standartlar ve guvenlik siniflar
kullaniimistir:

Standartlarin temeli

EN ISO 13849-1:2008’e gore performans seviyesi (PL)

Gilvenlik sintfi / Standart EN 954-1:1996'ya gore Kategori (Kat.)
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Genel uyarilar
Emniyet uyarilarinin yapisi

1.3  Emniyet uyarilarinin yapisi

1.3.1  Sinyal s6zciiklerin anlamlari

Emniyet uyarilari, hasar ikazlari ve diger uyari sinyal sézciklerinin kademeleri ve
anlamlari asagidaki tabloda verilmektedir.

Sinyal s6zciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE! Dogrudan bir tehlike Agir yaralanmalar veya 6lim
A UYARI! Olasi tehlikeli durum Agir yaralanmalar veya 6lim
A DIKKAT! Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT! Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda hasar
olugmasi
UYARI Faydali bir uyar veya ipucu:
Tahrik sisteminin kullanilmasini
kolaylastirir.

1.3.2 Boélumlere gore verilen emniyet uyarilarinin yapilari

Bdlumlere goére verilen emniyet uyarilari sadece 6zel bir islem igin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gecerlidir. Kullanilan piktogramlar ya genel tehlikelere
ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bdlimlere gére verilen bir emniyet uyarisinin yapisi goérilmektedir:

A SINYAL SOzZCUK!
Tehlike turd ve kaynagi.
Uyulmadiginda:

» Tehlike dnleme dnlemi(leri).

1.3.3 Dahil edilmis emniyet uyarilarinin yapilari

Dahil edilmis emniyet uyarilari tehlikeli islem adiminin dogrudan &énlne entegre
edilmigtir.

Burada dahil edilmis bir emniyet uyarisinin yapisi gérilmektedir:
+ A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynag.
Uyulmadiginda:
— Tehlike dnleme énlemi(leri).
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1.4

1.5

1.6

1.7

1.8

Genel uyarilar
Garanti kosullari

Garanti kosullari

MOVITRAC® dokUmantasyonuna uyulmasi, arizasiz bir igsletme ve garanti kosullarinin
yerine getirilebilmesi igin sarttir. Bu nedenle, cihaz devreye alinmadan dnce bu isletme
kilavuzu dikkatlice okunmalidir.

Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz Gizerinde galisan
kisilerin dokiimanlara erisebilmelerini ve bunlarin okunabilecek bir durumda olmasini
saglayin.

Sorumsuzluk

MOVITRAC® MCO07B'in guvenli bir sekilde isletiimesi ve dngdrulen Uran 6zellikleri ile
glic degerlerine erisilmesi icin isletme kilavuzuna uyulmasi sarttir. isletme kilavuzuna
uyulmamasi sonucu olusabilecek kisisel, mal veya varlik hasarlarindan SEW-EURO-
DRIVE sorumlu degildir. Bu gibi durumlarda malzeme hatasi sorumlulugu kabul
edilmez.

Telif hakki bildirimi
© 2013 — SEW-EURODRIVE. Tim haklari sakldir.

Her turli — 6zet olarak dahi — ¢ogaltilmasi, dizenlenmesi, dagitiimasi ve diger deger-
lendirme metotlari yasaklanmigtir.

Dokiimanin Igerigi

Bu dokiiman, MOVITRAC® MCO7B'in kullaniimasinda, asagidaki 6zelliklere dayanan
emniyet teknigi ile ilgili ekleri ve kosullari igerir:

Bu sistem AC motorlu siriici ve glvenlik kontroll yapilmis, harici ayirma tertibatindan
olusmaktadir.

Gegerli olan diger dokiimanlar

Bu dokiiman MOVITRAC® MC07B isletme kilavuzuna ek olarak hazirlanmistir ve ileri
sayfalarda verilen bilgiler bu kilavuzdaki uygulama uyarilarini kisitlar. Bu dokiman
sadece MOVITRAC® MC07B isletme kilavuzu ile birlikte kullaniimalidir.
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Entegre edilmis emniyet teknigi
Guvenli durum

2 Entegre edilmis emniyet teknigi

Burada tanimlanan MOVITRAC® MC07B glvenlik teknigi asagida belirtilen guvenlik
talimatlarina gore gelistirildi ve kontrol edildi:

+ EN 954-1'e gbre Kategori 3: 1996
+ ENISO 13849-1 uyarinca PL d: 2008

Bunun igin TUV Kuzey tarafindan sertifika verildi. Bu TUV sertifikasinin bir kopyasini
SEW-EURODRIVE'dan isteyebilirsiniz.

2.1 Giivenli durum

MOVITRAC® MCO7B'in glvenlikle ilgili uygulamalarda kullaniimasi igin kapali tork
durumu glivenli durum olarak tespit edilmistir (STO glivenlik islevine bakiniz). Glivenlik
tasarimi igin bu durum temel alinmistir.

2.2 Emniyet tasarimi

» Tehlikeli bir durumda makineyi tehlikeye sokabilecek durumlar derhal giderilmelidir.
Tehlikeli durumlarda, tehlike yaratabilecek makine hareketlerinin dnlenmesi igin
genelde en tehlikesiz durum, duran makinenin tekrar ¢alismasini 6nleyici tedbirler
almaktir.

« MOVITRAC® MCO07B'in siiriicti harici bir guvenlik kontrol Unitesine / harici bir acil
stop rélesine baglanti olanagdi sayesinde 6n plana gikmaktadir. Bu réle, baglanmis
olan cihaz harekete gegcirildiginde (kilitteme fonksiyonlu ACIL DUR butonu), gii¢ ¢ikis
katinda (IGBT) impuls olusturmak icin gerekli tim etkin pargalari (¢ikis kati kontroli-
nun emniyetli 24 V gerilim beslemesinin ayrilmasi) enerjisiz duruma getirir.

« Guvenli 24 V besleme geriliminin ayriimasi ile, frekans geviricinin galismasi ve bdylece
darbe sablonlari ile (bir déner alan olusturan) igin gerekli besleme gerilimleri emniyetli
olarak kesilir ve makinenin istenmeden, kendiliginden hareket etmesi énlenir.

» Tahrik sistemi sebeke geriliminden kontaktor veya anahtarlarla galvanik olarak
ayirma yerine, burada agiklanan 24 V besleme geriliminin kapatilmasi ile strtciude
bulunan yari iletkenlere kumanda edilmesi gtivenli bir sekilde onlenir. Béylece ilgili
motor i¢in doner alan olusmasi kapatilir. Bu durumda, sebeke gerilimi hala mevcut
olmasina ragmen, tek bir motor tork olusturamaz.
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Entegre edilmis emniyet teknigi
"MOVITRAC® B Emniyet Tasarimi" Semasi

2.3 "MOVITRAC® B Emniyet Tasarimi” Semasi

] S24V

L1L2L3

1797262603

[11 Emniyetli DC 24 V besleme gerilimi

[2] Elektrik yahtimi

[3] Gug transistorlerini kontrol icin besleme gerilimi

[4] Cikis kati igin darbe genislik modulasyonlu sinyaller
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Entegre edilmis emniyet teknigi
Guvenlik islevleri

2.4 Giivenlik iglevleri
Asagida belirtilen tahrik ile ilgili glivenlik islevleri kullanilabilir:
+ STO (EN 61800-5-2 uyarinca guivenli tork kapatmasi), STO girisini kapatarak.

STO islevi etkinlestirildiginde, frekans gevirici motora enerji aktaramaz ve motor da
tork olusturamaz. Bu glvenlik islevi EN 60204-1, durma kategorisi 0'a gbre gercek-
lesen kontrolstz bir durma ile aynidir.

STO girisi uygun bir harici glivenlik kontrol Gnitesi veya acil stop rolesi ile kapatiimalidir.
STO'nun galismasi asagidaki sekilde gdsterilmektedir:

A |
v
2463228171
v Hiz
luk Zaman
t4 STO'nun tetiklendigi zaman
[ Kapanma alani
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Entegre edilmis emniyet teknigi
Guvenlik islevleri

\%
t
ty
ta
At

S$81(c) (Guvenli Durma 1, EN 61800-5-2 uyarinca islev tiiri ¢), uygun bir harici kon-
trol Unitesi (6rn. gecikmeli olarak kapanan bir acil stop rélesi) tzerinden.

Asagidaki siraya uyulmasi zorunludur:
— Tahrik Unitesi istenen degerlerde verilen, uygun bir fren rampasi ile yavaslatilir.

— STO girisi 6nceden belirtilen glivenli bir gecikme siresi sonunda kapatilir (= STO
islevi tetiklenir).

Bu guvenlik islevi EN 60204-1, Durma Kategorisi 1'e gére gergeklesen kontrolli bir
durma ile aynidir.

SS1(c) islevi asadidaki sekilde gosterilmektedir:

A

\"

I
1
I
1
I
|
I
|
I
|
I
I
I

t

2463226251

Hiz

Zaman

Fren rampasinin bagladigi zaman

STO'nun tetiklendigi zaman

Fren rampasinin baglamasi ile STO arasinda gegen stre
Glvenli zaman gecikmesi araligi

B Kapanma dlan
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Entegre edilmis emniyet teknigi
Sinirlamalar

2.5

Sinirlamalar

fde

Mekanik fren olmadan veya fren arizasi durumlarinda tahrik sisteminin uzatmal
olarak galismasinin mimkin olabilecegi dikkate alinmalidir (stirtinme ve sistemin
kitle atalet momentine baglh olarak). Hatta, rejeneratif ylik kosullarinda tahrik sistemi
hizlanabilir. Bu durum, tesisin / makinenin riziko degerlendirmesi yapilirken géz
oninde bulundurulmali ve ek glvenlik teknigi 6nlemleri ile (6rn. glvenli fren sistemi)
emniyete alinmalidir.

Tehlikeli bir hareketin aktif olarak yavaslatilmasini (frenleme) gerektiren uygulamaya
ait guvenlik iglevlerinde, MOVITRAC® MC07B ayrica bir fren sistemi olmadan tek
basina kullanilamaz!

SS1(c) iglevi kullanilirken, "Guvenlik islevleri" bélimiinde agiklandidi gibi, tahrik Gni-
tesinin frenleme rampasi guvenlikli olarak denetlenmez. Bir hata durumunda yavas-
lama esnasinda fren arizalanabilir veya en kéti durumda cihaz hizlanabilir. Bu
durumda, STO iglevi tzerinden glivenli durdurma ("Guvenlik iglevleri" bélimiine
bakiniz) ayarlanmis olan yavaslama slresi tamamlandiktan sonra devreye girer.
Bunun sonucu olusabilecek tehlike tesisin / makinenin riziko degerlendirmesi yapilir-
ken g6z 6nunde bulundurulmali ve ek glivenlik teknidi dnlemleri ile (6rn. glvenli fren
sistemi) emniyete alinmalidir.

A UYARI!
Bu guvenlik tasarimi sadece, tahrik edilen tesis / makine pargalarinda mekanik c¢alis-
malar yapmak i¢in uygundur.

STO sinyali kapatildiginda, MOVITRAC® MCO07B ara devresinde halen tehlikeli
sebeke gerilimi mevcuttur.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

« Tahrik sisteminin elektrikli parcalari Uzerinde ¢alisma yaparken uygun bir harici
kapatma tertibati ile besleme gerilimini kapatin ve yanhglikla yeniden agiimamasi
icin emniyete alin.

UYARI

DC 24 V besleme gerilimi X17'de glivenli olarak kapatildiginda (STO etkin) fren daima
uygulanir. MOVITRAC® MCO07B icindeki fren kumandasi giivenlik korumali degildir.

El kitabi — Islevsel Giivenlik MOVITRAC® MCO07B
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3

Emniyet teknigi kosullari

Emniyet teknigi kosullari

Guvenli bir calisma igin MOVITRAC® MC07B guvenlik islevlerinin uygulamaya bagh bir
Ust seviye glvenlik igslevine baglanmasi gerekmektedir. Tesis/makine Ureticisi tarafindan
tesise / makineye 6zel bir riziko degerlendirmesi yaptirilmali ve bu analizde MOVITRAC®
MCO7B'li tahrik sistemi ile birlikte kullanilacagi géz 6éninde bulundurulmalidir.

Tesisin veya makinenin gegerli glvenlik talimatlarina uygun olmasindan tesis veya
makine Ureticisi ve isletme sahibi sorumludur.

MOVITRAC® MC07B'in guvenlik uygulamalarina montaji ve galistiriimasi igin asagidaki
glvenlik kosullarina kesinlikle uyulmalidir.

Uyulmasi gereken talepler:

+ lzin verilen cihazlar

* Montaj kosullari

» Harici gtvenlik kontrol Gnitelerinden ve acil stop rdlelerinden istenen kosullar
* Devreye alma kosullari

* Calistirma kosullar
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Emniyet teknigi kosullari
izin verilen cihazlar

3.1 lzin verilen cihazlar
Guvenlik uygulamalari igin izin verilen MOVITRAC® MCO7B cihaz tipleri:

3.1.1  MOVITRAC® MC07B 3 x AC 380 — 500 V besleme gerilimi igin

Gii¢ Boyut Tip

kW

0,55 0S MC07B0005-5A3-4-S0
0,75 0S MC07B0008-5A3-4-S0
1,1 0S MC07B0011-5A3-4-S0
1,5 0S MC07B0015-5A3-4-S0
2,2 oL MC07B0022-5A3-4-S0
3,0 oL MC07B0030-5A3-4-S0
4,0 oL MC07B0040-5A3-4-S0
5,5 28 MC07B0055-5A3-4-00
7,5 28 MC07B0075-5A3-4-00

1 2 MCO07B0110-5A3-4-00
15 3 MC07B0150-503-4-00
22 3 MC07B0220-503-4-00
30 3 MC07B0300-503-4-00
37 4 MC07B0370-503-4-00
45 4 MC07B0450-503-4-00
55 5 MC07B0550-503-4-00
75 5 MC07B0750-503-4-00

3.1.2 MOVITRAC®MCO7B AC 200 - 240 V besleme gerilimi igin

Gii¢ Boyut Tip

kW

0,55 0s MCO07B0005-2A3-4-S0
0,75 0s MCO07B0008-2A3-4-S0
1,1 oL MC07B0011-2A3-4-S0
1,5 oL MCO07B0015-2A3-4-S0
2,2 oL MC07B0022-2A3-4-S0
3,7 1 MCO07B0037-2A3-4-00
55 2 MCO07B0055-2A3-4-00
7,5 2 MCO07B0075-2A3-4-00
11 3 MC07B0110-203-4-00
15 3 MC07B0150-203-4-00
22 4 MC07B0220-203-4-00
30 4 MC07B0300-203-4-00
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3.2

Emniyet teknigi kosullari
Montaj kosullari

Montaj kosullari

Tipi MCO7B...-S0 yap1 blyukligu 0 olan cihazlarda 24 V daima haricen baglanmak
zorundadir, ¢unkl kumanda elektronigi sadece bu durumda beslenebilmektedir.

Emniyetli DC 24 V besleme gerilimi EMU’ya uygun olmali ve asagidaki sekilde
désenmelidir:

— Elektrikli montaj alani digindaki ekranli kablolar sabit bir baglanti ile stirekli olarak
baglanmali ve dis etkenlere karsi korunmalidir.

— Montaj alani igerisindeki kablolarin damarlari teker teker baglanabilir.
— ligili uygulama igin gegerli yénetmelikler dikkate alinmalidir.
Eneriji kablolari ve emniyetli kontrol kablolari ayri kablolar Gzerinden désenmelidir.

Emniyet icin kullanilan kumanda kablolarina potansiyel aktarimi olugsmamasina
kesinlikle dikkat edilmelidir.

Kablolarin serilmesi EN 60204-1'e uygun olarak yapiimaldir.

Sadece VDEO100 ve EN 60204-1’e uygun, topraklanmis emniyetli ayirimli gerilim
kaynaklari (PELV) kullaniimalidir. Ayrica, sadece bir hatada dahi, ¢ikislar veya belirli
bir ¢ikis ile topraklanmis parcalar arasindaki gerilim 60 V DC degerini gegmemelidir.

EMU uyumlu kablolamada "MOVITRAC® MC07B" isletme kilavuzunda verilen uya-
rilar dikkate alinmalidir. Emniyetli DC 24 V besleme kablosu ekranlamasinin her iki
taraftan da govdeye baglanmasina 6zellikle dikkat edilmelidir.

DC 24 V gerilim beslemesinin kablolari (klemens X17) sinyal elektronik modultnin
ekran klemensine baglanmalidir.

Tesisat planlamada MOVITRAC® MCO07B'in teknik verilerine dikkat edilmelidir.
Devre segiminde emniyetle ilgili pargalara verilen degerlere kesinlikle uyulmalidir.

Guvenlikli uygulamada kullanilan DC 24 V gerilim beslemesinin kablosunun uzun-
lugu en fazla 100 m olmalidir.

Emniyetli DC 24 V besleme gerilimi geribildirimler igin kullaniimamalidir.

El kitabi — Islevsel Giivenlik MOVITRA c® mcorB




Emniyet teknigi kosullari
Montaj kosullari

« Tum baglantilarin (6rn. kablolar veya bus sistemi tizerinden veri iletisimi) katilimci alt
sistemlerden birinin Performans Seviyesi'nde g6z 6ninde bulundurulmus olmali
veya baglantilarda hata olmamasi veya en azindan ihmal edilebilecek kadar az
olmasi gerekmektedir.

"Herhangi iki iletken arasinda kisa devre" hatasi olasiligi EN 1ISO 13849-2:2008'e
go6re asagidaki kosullar altinda yok kabul edilebilir:

Kablolar

— daimi (sabit) olarak désenmis ve dis etkenlere karsi korunmus (6rn. kablo kanali,
zirh boru vb.) olmalidir.

— elektriksel montaj yerinde farkli kablo kiliflarina désenmis ve hem kablolar hem
de kablo montaj yeri gecerli taleplere uygun, bkz. EN 60204-1

— teker teker toprak baglantisi ile korunmus durumda

"Herhangi bir kablo ile korunmamis iletken parca veya toprak veya koruyucu iletken
baglantisinda kisa devre" hatasinin olusmasi asagidaki kosullar altinda yok kabul
edilebilir:

— Bir montaj yeri icerisinde kablo ile korunmamis iletken pargca arasindaki kisa
devreler.

» Tahrik sisteminin emniyetli kapanmasini gerektiren uygulamalarda X17:1 ile X17:4
arasindaki kopriler ¢ikartilmaldir (— asagidaki resme bakiniz).

X17

svi i
oV [0
24V I
GND |

b

Koépriiniin ¢ikartiimasi

1797603595
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Emniyet teknigi kosullari
Harici guvenli kontrol Gnitelerinde aranan sartlar

3.3 Harici giivenli kontrol tinitelerinde aranan sartlar

N
7 6]
\i'\l\
a (1]
3 e
2u) ]
] — e

(1]
(2]
(3]
[4]
(5]
[6]

5]
1593958923

Acil stop rélesi (ruhsat belgeli)

DC 24 V besleme gerilimi

Sigortalar acil stop rélesi ureticisinin bilgilerine goredir
Emniyetli DC 24 V besleme gerilimi

Mandel reset igin reset dugmesi

Onayli ACIL-STOP kumanda elemani

Guvenlik kontrol tnitesi yerine bir acil stop rolesi de kullanilabilir. Asagidaki kosullar her
ikisi icin de gecerlidir.

Givenli kumanda Unitesi ve diger tum glvenlik uygulamasinda kullanilan kismi sis-
temler en az, tim sistemde ilgili uygulamaya ait talep edilen glivenlik iglevlerinin de
sahip oldugu glivenlik sinifina sahip olmaldir.

Gerekli guvenli kumanda emniyet siniflari asagidaki tabloda o6rnek olarak
verilmektedir:

Uygulama ‘ Giivenlik kontrol iinitesinden istenen kosul ‘

EN ISO 13849-1’e gore Performance Level d ‘ EN ISO 13849-1’e gbre Performance Level d ‘

EN 61508'e gore SIL 2
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Emniyet teknigi kosullari
Devreye alma kosullari

Givenlik kontrol Unitesinin kablolamasi istenen guvenlik sinifina uygun olmahdir
(uretici dokimanlarina bakin).

— DC 24 V besleme gerilimi sadece pozitif kutupta emniyetli olarak ayriliyorsa,
devreden ayrilmis durumdaki bu kutupta hicbir test darbesi yapilamaz.

DC 24 V besleme gerilimi iki kutuplu olarak kapatildiginda, test darbeleri eksi ve
arti ¢cikislari ile ayni zamanda verilmemelidir. Test darbeleri burada zaman ofsetli
olarak verilmelidir.

— SEW-EURODRIVE 24 V besleme geriliminin iki kutuplu olarak kapatiimasini éne-
rir.

Devre seciminde glvenlik kontrol Unitesi igin verilen degerlere kesinlikle uyulmalidir.

Acil stop rdlelerinin veya glvenlik kontrol Unitesinin gikis rolelerinin tetikleme kapa-
siteleri izin verilen, sinirlandiriimis 24 V DC besleme gerilimine uygun olmalidir.

Ureticilerin izin verilen kontak yiikleri ve sigortalari ile ilgili uyarilari dikkate alinmali-
dir. Bu konuda Uretici tarafindan bir deger belirtiimemisse, kontaklar uretici tarafin-
dan belirtilen anma yukindn 0,6 kati bir degerde emniyete alinmalidir.

EN 1037'ye gore yanhglikla yeniden ¢alismasini dnlemek icin, glvenlik kontrol Gni-
teleri sadece komut cihazinin resetlenmesi ile ¢alisamayacak sekilde tasarlanmali
ve baglanmalidir. Bu da, yeniden galistirmak i¢in kontrol devresinin ayrica manuel
olarak resetlenmesi gerekmektedir, demektir.

3.4 Devreye alma kosullar

Gergeklestirilen guvenlik iglevlerinin ispati icin devreye alindiktan sonra, guvenlik
islevleri test edilmeli ve bu testin sonuglari kaydedilmelidir (dogrulama).

Burada guvenlik islevlerindeki "Kisittamalar" béliminde verilen kisitlamalar géz
oninde bulundurulmalidir. Onay ispatini etkileyebilecek olan glvenlikle ilgili
olmayan bdlimler ve komponentler (6rn. motor freni) gerektiginde devre disi birakil-
malidir.

MOVITRAC® MC07B glvenlikle ilgili uygulamalarda kullanildiginda, prensip olarak
ayirma tertibatlari ve dogru kablolamalari devreye almada test edilmeli ve bir rapor
hazirlanmaldir:

3.5 lsletme kosullari

Sadece teknik bilgi foylerinde belirtilen sinirlar icerisinde calistirilabilir. Bu kosul hem
harici glivenlik kumanda cihazlari igin, hem de MOVITRAC® MCO7B ve izin verilen
opsiyonlari igin gegerlidir.

Guvenlik fonksiyonlarinin kusursuz olarak galistiklari, diizenli olarak kontrol edilme-
lidir. Kontrol araliklari bir riziko degerlendirmesi yaparak tespit edilmelidir.

El kitabi — Islevsel Giivenlik MOVITRAC® MCO07B
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4
4.1

411

Baglanti sekilleri
Genel uyarilar

Baglanti sekilleri

Genel uyarilar

Bu dokimanda aciklanan tim baglanti sekilleri prensip olarak sadece, temel emniyet
tasarimlari yerine getirilen glvenlik uygulamalari i¢in gegerlidir. Bu, DC 24 V emniyet
girislerinin her durumda uygun harici bir acil stop rolesi veya guvenli kumanda cihazi
Uzerinden kesilmesi ve kendiliginden tekrar ¢calismasinin dnlenmesi anlamindadir.

Acil stop rélesi, ACIL STOP salteri gibi giivenlik komponentlerinin temel segimi, montaji
ve kullanimi ile izin verilen baglanti sekilleri i¢in, bu dokiimanin 2., 3. ve 4. bélimlerinde
belirtilen emniyet teknigi kosullari 6ncelikle yerine getirilmelidir.

Devre semalari sadece prensip semalaridir ve sadece guvenlik islevlerini ve bu islevler
icin gerekli komponentleri gostermek igin verilmektedir. Burada daha iyi bir gérinim
saglamak igin, genelde daima ayrica gerceklestiriimeleri gereken dokunma korumasi
saglamak, asiri ve disuk gerilimleri karsilayabilmek, harici olarak dosenen kablolarda
toprak hatalarini ve kisa devreleri tespit etmek veya elektromanyetik uyum saglamak
icin gerekli anahtarlama énlemleri burada gosterilmemistir.

MOVITRAC® MC07B'deki X17 baglantisi

Asagidaki resimde X17'nin kontrol tnitesine baglantisi gosterilmektedir.

5 | O
- =N |
o — 2
& [— -
& — o —)
— )
Iﬂ.: — o -
-
s D :
= C ®
B — —
I| mjw]=]d OEDm

(
-mhzg il

(1] ®

3210370059
*  Cihazin alindan goriiniis

[11  X17: STO igin givenlik kontaklari sinyal klemensi grubu
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Baglanti sekilleri
Kosullar

4.2 Kosullar

4.2.1 Acil stop roleleri kullaniimasi

Acil stop roleleri (6rneg@in cikis kontaklarinin yapismaya karsi korunmasi) veya diger
emniyet bilesenleri Ureticilerinin kosullarina tamamen uyulmalidir. Kablo désenmesi igin
bu dokimanda aciklanan temel kosullar gegerlidir.

MOVITRAC® acil stop roleleri ile baglandiginda, "Montaj Kosullan" (— sayfa 14) bolu-
munde verilen montaj kosullari dikkate alinmalidir.

Acil stop rdlesi Ureticisi tarafindan verilen diger uyarilar (ilgili uygulama durumunda kul-
lanilan) dikkate alinmalidir.

4.2.2 Acil stop kumandalarn kullaniimasi

Bir guvenli PLC kullanildiginda, glvenlik sensérleri icin ZVEIl-spesifikasyonlarina
uyulmalidir.

Kullanilan guvenli dijital gikiglarin (F-DO) agma ve kapatma darbeleri < 1 msn olmalidir.
1:1000 orani altina distulmemelidir.

High

<ims >1000ms

Low

t

3211043979

UYARI

X17'deki DC-24-V-besleme gerilimi giivenli olarak kapatilmali (STO etkin), test darbe-
leri ile ilgili olarak "Harici emniyetli kumanda cihazinda aranan kosullar" (— sayfa 16)
bdlimuane dikkat edilmelidir.

e
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Baglanti sekilleri
Tekli ayirma

4.3 Tekli ayirma

4.31 ENISO 13849-1 uyarinca STO
Yapilacak islemler:

+  Oneri: X12:1 ve X12:4 ayni anda kapatilir, érn. Acil Stop'ta.

* 24V emniyet girisi X17 kapatilir.
* Fren yoksa, motor bosta durur.

STO - Safe Torque Off (EN 61800-5-2)

X12:1

X12:4

X17

i

g
4949829771

UYARI

» Gosterilen STO kapatmalari PL d'ye
oninde bulunduruldugunda EN ISO 1

fde

kadar "Kosullar" (— sayfa 19) bolimi goz
3849-1 uyarinca kullanilabilir.

« MOVITRAC® MC07B Boyut 0 igin harici bir DC 24 V besleme gerilimi gereklidir.
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Baglanti sekilleri
Tekli ayirma

Acil stop rélesi ile dijital kontrol (iki kanalli)

Sebeke +24V
GND

Acil stop rolesi

Acil Stop

eV

Bir iist seviyedeki
kontrol Unitesi

PLC

Acil stop geribildirimi

reset

X12

[0'=Controller inhibit

troller enable

=
N

B
o |2

©
[}
z
S

mco7B

Acil stop rélesi ile dijital kontrol (tek kanalli)

Sebet) i

e

+24V

Acil stop rélesi

UYARI

Tek kanalli kapanmada belirli bir hata olasihidi kabul edilmeli ve hata dizeltme yolu ile

Acil Stop

Bir iist seviyedeki

kontrol iinitesi

PLC

Acil stop geribildirimi

reset

ol ]=
1%
ls]
<
N
X

4891650443

X12

'0'=Controller inhibit

'1'=Controller enable
'0'=Stop

1I'=START sa§
=Aci Stop

'1'=Enable
24VI0

y
o I I

GND

mco7B
X17
DGND

1

2| vO24
3| sov24
4

SVI24

4891648523

giderilmelidir. "Kosullar" bélimiine (— sayfa 19) dikkat ediniz.

SEW-EURODRIVE STO girisi X17'nin 24 V besleme geriliminin iki kutuplu olarak

kapatilmasini énerir.
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4 Baglanti sekilleri
Tekli ayirma

Givenlik PLC'si ile dijital kontrol

Sebeke +24 V Bir iist seviyedeki kontrol iinitesi
Acil Stop Stop | Bagslat | Standart Giivenli
|oND (N2 (W A N ‘ out | W | our

X12

'0'=Controller inhibit
'1'=Controller enable
'0'=Stop

'1'=START sag
"0=Acil Stop
'1'=Enable

24VI0

/
s e[ =]~ =

GND

mco7B

x17
1| DGND
2| vO24
—(3| SOv24
4] 8vi4

4891654283
Giivenlik PLC'si ile fieldbus kontrolii
Sebeke| +24V
— Acil Stop Stop Ba§lat| B et seviyedon
GND ir Ust SeVI e'e 4
= (I—\/- - |.__ |__ kontrol iinitesi PROFINET
Standart Giivenli
PROFIsafe
IN IN
A
DFS 21B
{ ] x30
LIjx:n
ey
[3] (GND)
ii 24V _LS)
5] (GND)
6] (24 V_PS)

x17 Mco7B

1] DGND
2| vO24
3] sov24

4] SVI24 X2

9007204146397195
UYARI

« Controller inhibit/enable ve hizli durma/enable fieldbus lGzerinden kontrol edilir.
* Fieldbus el kitaplarindaki ilgili uyarilar dikkate alinmalidir, érn.

— PROFIsafe'li DFS11B PROFIBUS DP-V1 Fieldbus Arabirimi el kitabi
— PROFIsafe'li DFS21B PROFINET IO Fieldbus Arabirimi el kitabi

fde
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Baglanti sekilleri
Tekli ayirma

4.3.2 SS1(c), PL d (EN ISO 13849-1) uyarinca
Yapilacak islemler:
*  X12:1 ayrilmamalidir.
*  X12:4 ayrihir, 6rn. Acil Stop/Acil Dur'da.
* Motor t4 uzunlugunda bir emniyet siiresi sonunda hizi boyunca bir rampada durur.

+ Emniyet siresi t; tamamlandidinda, X17 emniyet girisi kapanir. Givenli sire t;
motorun bu sire igerisinde durabilecedi sekilde projelendiriimesi gerekir.

S$81(c) — Safe Stop 1 (EN 61800-5-2)

X12:1
X12:4 —]
X17 :
n
“7t 14" t'
4949929739
UYARI

[

» Gosterilen SS1(c) kapanmalari PL d'ye kadar "Kosullar" (— sayfa 19) bélimi goz
oninde bulunduruldugunda EN ISO 13849-1 uyarinca kullanilabilir.

- MOVITRAC® MC07B Boyut 0 i¢in harici bir DC 24 V besleme gerilimi gereklidir.

El kitabi — Islevsel Giivenlik MOVITRAC® MCO07B
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Baglanti sekilleri
Tekli ayirma

Acil stop rélesi ile dijital kontrol (iki kanalli)

Sebeke +24 V
GND

Acil stop rolesi

Acil Stop

(Ve

Stop | Baglat |

Bir iist seviyedeki

kontrol iinitesi

PLC

Acil stop geribildirimi

reset

X12

'0'=Controller inhibit

1'=Controller enable
[0'=Stop

'1'=START sag
'0=Acil Stop

'1'=Enable
24VI0

y
cTe =~ =

GND

mco7B

DGND
VO24

NENE

Sova4

Acil stop rélesi ile dijital kontrol (tek kanalli)

e

Sebeke 24V

SVI24

4891646603

Acil stop rolesi

Acil Stop

Bir list seviyedeki
kontrol iinitesi

PLC

Acil stop geribildirimi

reset

X12

'0'=Controller inhibit

'1'=Controller enable
[0=Stop

UYARI

Tek kanalli kapanmada belirli bir hata olasihidi kabul edilmeli ve hata dizeltme yolu ile

'1'=START sa§
"U=Act Stop

'1"=Enable
24VI0O

GND

Mco7B
X17

DGND

VOo24
SOV24

NENE

SVi24

4891658123

giderilmelidir. "Kosullar" bélimiine (— sayfa 19) dikkat ediniz.

SEW-EURODRIVE STO girisi X17'nin 24 V besleme geriliminin iki kutuplu olarak

kapatilmasini énerir.
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Baglanti sekilleri
Tekli ayirma

Givenlik PLC'si ile dijital kontrol

Bir iist seviyedeki kontrol iinitesi

Sebeke +24
Acil Stop
GND (I
— -

Baslat | Standart Giivenli

IN

‘ ouT IN ouT

Glivenlik PLC'si ile fieldbus kontrolii

X12

'0'=Controller inhibit
'1'=Controller enable
'0'=Stop

'1'=START sag
"0=Acil Stop
'1'=Enable

24VI0

/
s e[ =]~ =

GND

mco7B

x17
1| DGND
2| vO24
—(3| SOv24
4] 8vi4

Sebeke +24 V
— Acil Stop
GND
SN (-

UYARI

fde

4891654283
Stop Baslat |
Bir list seviyedeki
|.__ |__ kontrol iinitesi PROFINET
Standart | Giivenli
PROFlsafe
IN IN
[
DFS 21B
{ ] x30
X31
—1 [ (F_bo_m)
r 2| (F._DO_P)
{3[(GND
{4] 24V Ls)
5] (GND)
6] (24 V_PS)

x17 Mco7B

1] DGND
2| vO24
3] sov24

4] SVI24 X2

9007204146397195

« Controller inhibit/enable ve hizli durma/enable fieldbus lGzerinden kontrol edilir.

* Fieldbus el kitaplarindaki ilgili uyarilar dikkate alinmalidir, érn.

— PROFIsafe'li DFS11B PROFIBUS DP-V1 Fieldbus Arabirimi el kitabi
— PROFIsafe'li DFS21B PROFINET IO Fieldbus Arabirimi el kitabi

El kitabi — Islevsel Giivenlik MOVITRAC® MCO07B
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4.4

4.41

Baglanti sekilleri
Grup ayirma

Grup ayirma

Kosullar

Bu béliimde birden fazla MOVITRAC® MC07B modliiniin nasil emniyetli bir sekilde
durdurulacagi agiklanmaktadir.

UYARI
Bir guivenlik PLC'si Gzerinden grup ayirmasi SEW-EURODRIVE tarafindan dnerilmez.

Grup surlculerde, birden fazla MOVITRAC® MC07B icin 24 V glvenli gerilimi sadece
tek bir acil stop rélesi Uzerinden saglanabilir. MUmkun olan maksimum aks modull sayi-
sl1, acil stop rélesinin izin verilen maksimum kontak yukine veya emniyet kumandasina
baglidir.

Acil stop rélesi veya guvenlik komponentleri Ureticilerinin diger taleplerine (6rn. cikis
kontaklarinin yapismaya karsi emniyete alinmasi) tamamen uyulmasi gerekir. Ayrica,
"Montaj Kosullan" (— sayfa 14) bélimunde belirtilen, kablo ¢ekimi ile ilgili temel kosullar
da dikkate alinmaldir.

MOVITRAC® acil stop roleleri ile baglandiginda, "Montaj Kosullan" (— sayfa 14) bolu-
minde verilen montaj kosullari dikkate alinmalidir.

Acil stop rolesi Ureticisi tarafindan verilen diger uyarilar (ilgili uygulama durumunda kul-
lanilan) dikkate alinmalidir.

Grup ayirmada maksimum MOVITRAC® cihaz sayisinin hesaplanmasi

Grup sirici ayirmada baglanabilen n (adet) MOVITRAC® MC07B sayisi su faktorlerle
sinirlandiriimigtir:

1. Acil stop rélesinin anahtarlama kapasitesi.

Kontaklarin kendiliginden yapismasini énlemek i¢in, emniyet kontaklarindan dnce,
acil stop rolesi Ureticisinin verilerine uygun bir sigorta baglanmahdir.

Acil stop rolesi dreticisinin kullanma kilavuzlarinda verilen, EN 60947-4-1, 02/1 ve
EN 60947-5-1, 11/97’ye gore anahtarlama kapasitesi ve kontaklarin emniyete alin-
masi ile ilgili bilgilere kesinlikle uyulmalidir ve bundan proje planlayicisi sorumludur.

2. 24V besleme gerilimi kablosu i¢in izin verilen maksimum gerilim distim.

Bir eksen grubu projelendirilirken, kablo uzunluklari ve izin verilen gerilim dismesi
degerleri dikkate alinmalidir.

3. Maksimum kablo kesiti 1 x 1,5 mm? veya 2 x 0,75 mm?2.

4, STO-girisi X17 icin gug tiketimi: Giris gerilimi icin, bkz. Boélim "Teknik Bilgiler"
(— sayfa 30).

5. Kendi kendini test eden yari iletken gikislarinda STO girisi X17 grup halinde

kapatildiginda (paralel kapatma) olusan yulksek kapasiteler diyagnostik hatalari
olusturabilir.
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Baglanti sekilleri
Grup ayirma

4.4.2 Acil stop rolesi ile grup ayirmanin gerceklestiriimesi
Bir acil stop rélesi (ASR) ile grup ayrilmasi
Bir acil stop rolesi ile aks grubu igerisindeki tim MOVITRAC® MCO07B cihazlarin emni-

yetli girigleri ayrilabilir.

Elektrik panosu

i |
|
®
I Acil stop rélesi MOVITRAC I
! |
= o

I ASR1 I

mco7B mco7B MCo7B mco7B mMco78 |

: |

| Boyut 3 Boyut 3 Boyut 3 Boyut 0 Boyut 0 :

: |

|

[ =,

! |

! |

! |
: z | Z

- ~

e - z -

v
4892037259

iki acil stop rélesi (ASR) ile grup ayriimasi

Birden fazla acil stop rolesinde atanmig olan MOVITRAC® MC07B glvenli girigleri kon-
trol edilebilir. Asagdidaki 6rnekte Boyut 3 MOVITRAC® MCO07B ve Boyut 0 MOVITRAC®

MCO7B cihazlar ile bir grup olusturuldu ve birer acil stop rélesi ile kontrol edildi.

Elektrik panosu

r |
! |
®
I Acil stop rélesi MOVITRAC I
: |
= I = =H
I ASR1 ASR1 mco7 mco7 mco7 mco7 MCo7 |
I |
|
| Boyut 3 Boyut 3 Boyut 3 Boyut0  Boyut0 :
: |
|
I X17 X117 % I
! |
: |
= I
: < | Z
> -
z g 27
4891918091
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Baglanti sekilleri
Grup ayirma

443 PLd(EN ISO 13849-1) uyarinca STO
Yapilacak islemler:

+ Oneri: X12:1 ve X12:4 ayni anda kapatilir, 6rn. Acil Stop'ta.

* 24\ emniyet girisi X17 kapatilir.
» Fren yoksa, motor bosta durur.

STO - Safe Torque Off (EN 61800-5-2)

X12:1

X12:4

X17

I

na
4949829771

UYARI

fude

Gosterilen STO kapanmalari PL d'ye kadar EN 1ISO 13849-1 uyarinca kullanilabilir.
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Baglanti sekilleri 4
Grup ayirma

Ornek: Ug MOVITRAC® MCO7B ile grup ayirma

ebeke Bir list seviyedeki
$ Kadd kontrol iinitesi

Acil Stop PLC
GND
(l—\/' - ouT
Sebeke baglantisi
L1 |L2 (L3
112]3
Acil stop rolesi Acil stop geribildirimi X12 X1
1 '0'=Controller inhibit
1 Controller enable
,*,_ reset Stop
START sag
Acil Stop
1'=Enable
8|24vi0
9[GND
MC07B
X17
1| DGND
2| Vo224
3] sov2a
4| SVI24 X2

Sebeke baglantisi

L1 |L2 |L3
1[(2[3

X12 X1

'0'=Controller inhibit
1'=Controller enable

Mco7B
X17
DGND
VO24
SOV24
SViI24

=[w[o]=

Sebeke baglantisi

L1 |L2 |L3
1]12[3

X12 X1

'0'=Controller inhibit
-Controller enable

|1

Mco7B
X17
1] DGND
2| vo24
3] sovaa
4] sviz4
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Teknik bilgiler

7 Guvenlik tanim degerleri

5 Teknik bilgiler

MOVITRAC® MC07B guvenlik teknigi teknik verileri agagidaki tabloda verilmektedir.
Bunun disinda ilgili MOVITRAC® MC07B isletme kilavuzundaki teknik bilgiler ve ruh-
satlar da dikkate alinmalidir.

5.1

Giivenlik tanim degerleri

Giivenlik tanim degerleri

Kontrol edilmig guvenlik sinifi / Standart

Saat basina tehlike olusturabilecek bir kesinti
olasihg! (PFH degeri)

+ EN 954-1'e gbre Kategori 3
*+  ENISO 13849-1’e gore Performance Level d

0 (hatasiz)

Kullanim siresi

20 yil, komponent daha sonra yenisi ile degistiriimelidir.

Guvenli durum

Guvenli olarak tork kapatma (STO)

Guvenlik iglevi

STO, $S1") EN 61800-5-2 uyarinca

1) Uygun bir harici kontrol Gnitesi ile

Elektronik modiil verileri X17: STO igin giivenlik kontagi sinyal klemensi grubu

Genel elektronik verileri

5.2
MOVITRAC® MC07B
Emniyet kontagi X17:1
X17:2
X17:3
X17:4
Izin verilen kablo kesiti
Gl sarfiyati X17:4
Giris kapasitansi X17:4

DGND: X17:2 igin referans potansiyeli

VO24: Ugyt = DC 24V, sadece ayni cihazdaki X17:4'0 beslemek igin, bagka cihazlari
beslemesine izin verilmez

SOV24: DC +24 V girisi "STO" (emniyet kontagi) igin referans potansiyel

SVI24: DC +24 V girisi "STO" (emniyet kontagi)

Her klemens icin bir kablo damari: 0,08...1,5 mm? (AWG28...16)
Her klemens icin iki kablo damart: 0,25 ... 1,0 mm?2 (AWG23...17)

Boyut 0: 3W
Boyut1: 5 W
Boyut2: 6 W
Boyut 3: 7,5 W
Boyut4: 8 W
Boyut 5: 10 W

Boyut 0: 27 pF
Boyut 1...5: 270 pF

STO girisi teknik bilgileri Min. Tipik Maks.

Giris gerilimi aralig DC 19,2V DC 24V DC 30V

Simdilik ¢ikis katinin kilittenmesi igin Boyut 0 = 20 msn
Boyut 1 —5 =100 msn

Tekrar galistirma suresi 200 msn
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