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Yleisia ohjeita
Taman dokumentaation laajuus

1 Yleisia ohjeita
1.1 Taméan dokumentaation laajuus
Tama dokumentaatio sisaltda yleiset turvaohjeet ja laitetta koskevia tietoja.

3

Huomaa, ettd tama dokumentaatio ei korvaa yksityiskohtaista kayttdohjetta.

Lue yksityiskohtainen kayttdohje ennen kuin kaytat laitetta.

Noudata yksityiskohtaisen kayttdohjeen tietoja, ohjeita ja neuvoja. Se on edellytys
laitteen hairiéttdmalle toiminnalle ja mahdollisten takuuvaatimusten tayttymiselle.

Yksityiskohtainen kayttdohje ja muita laitetta koskevia dokumentteja on PDF-
muodossa oheisella CD:lla tai DVD:lIa.

SEW-EURODRIVE:n koko teknisen dokumentaation voi ladata PDF-muodossa
SEW-EURODRIVE:n internetsivulta: www.sew-eurodrive.com

1.2  Turvaohjeiden rakenne

1.2.1 Merkkisanojen merkitys

Seuraavassa taulukossa nakyy merkkisanojen tasot ja niiden tarkoitus, kun niita kayte-
taan ilmaisemaan turvaohjeita tai esinevahinkovaroituksissa ja muissa ohjeissa.

Merkkisana Merkitys Laiminlyonnin seuraukset

A VAARA! Valittdomasti uhkaava vaara Kuolema tai erittéin vakava loukkaantuminen

A VAROITUS! | Mahdollinen vaaratilanne Kuolema tai erittdin vakava loukkaantuminen

A VARO! Mahdollinen vaaratilanne Lieva loukkaantuminen

HUOMIO! Mahdolliset esinevahingot Kayttolaitejarjestelman tai sen ymparistdn
vahingoittuminen

HUOM Hydédyllinen ohje tai vihje: -

Helpottaa kayttolaitejarjestel-
man kasittelya.

1.2.2 Osiokohtaisten turvallisuusohjeiden rakenne

Osiokohtaiset turvaohjeet eivat vain koske jotain tiettya toimenpidettd, vaan useita
saman aihepiirin toimenpiteitd. Kaytetyt kuvasymbolit viittaavat joko yleiseen tai
johonkin tiettyyn vaaraan.

Tassa nakyy osiokohtaisen turvaohjeen rakenne:

A MERKKISANA!
Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.

Laiminlyénnin mahdollisia seurauksia.

+ Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.
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Yleisia ohjeita
Turvaohjeiden rakenne

1.2.3 Sisillytettyjen turvallisuusohjeiden rakenne

Sisallytetyt turvaohjeet on sisallytetty suoraan ty6- tai kasittelyohjeeseen ennen vaaral-
lista tyo- tai kasittelyvaihetta.

Tassa nakyy sisallytetyn turvaohjeen rakenne:

+ A MERKKISANA! Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.
Laiminlyénnin mahdollisia seurauksia.
— Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.
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2.1

2.2

Turvallisuusohjeet
Huomautuksia

Turvallisuusohjeet

Seuraavia perusturvallisuusohjeita noudattamalla valtetdan henkild- ja omaisuusva-
hingot. Kayttdjan on huolehdittava siitd, ettd naita periaatteellisia turvaohjeita noudate-
taan. Varmista, etta laitteistosta ja kdytdsta vastaavat sekd omalla vastuullaan laitteen
parissa tydskentelevat ovat lukeneet ja ymmartaneet kayttdohjeen kokonaisuudessaan.
Jos sinulla on kysyttavaa tai tarvitset lisatietoja, ota yhteys SEW-EURODRIVEen.

Huomautuksia

Yleistd

Seuraavat turvaohjeet koskevat ennen kaikkea taajuusmuuttajien kayttéa. Kayttolaittei-
den ja moottorien tai vaihdemoottorien kaytéssa on noudatettava lisdksi moottorien ja
vaihteiden kayttdohjeissa olevia turvaohijeita.

Ota my6s huomioon kayttéohjeen yksittaisten lukujen tdydentavat turvaohjeet

Taajuusmuuttajissa voi olla kdytdn aikana niiden kotelointiluokan mukaisia jannitetta
johtavia, paljaita osia.

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

» Vain koulutetut henkilét saavat kuljettaa, varastoida, asentaa, liittaa, ottaa kayttoon,
huoltaa ja kunnostaa laitteita ja niiden osia, ja silloin on ehdottomasti otettava
huomioon:

— Voimassa olevat yksityiskohtaiset kayttdohjeet
— Moottorin/vaihdemoottorin varoitus- ja ohjekilvet

— Kaikki muut kayttolaitteeseen kuuluvat suunnitteludokumentit, kayttéénotto-
ohjeet ja kytkentakaaviot

— Laitteistokohtaiset maaraykset ja vaatimukset

— Kansalliset/alueelliset turvallisuus- ja tapaturmantorjuntamaaraykset
+ Ala koskaan asenna viallisia tuotteita.
» Vaurioista on ilmoitettava viipymatta kuljetusliikkeelle.

Suojakansien luvattomasta poistosta, epaasiallisesta kaytosta, virheellisestd asennuk-
sesta tai kaytdsta voi aiheutua vakavia henkilé- ja omaisuusvahinkoja.

Lisatietoja on dokumentaatiossa.
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Turvallisuusohjeet
Kohderyhma

2.3

2.4

Kohderyhma

Vain ammattitaitoiset henkil6t saavat suorittaa mekaanisia t6itd. Ammattitaitoiset henki-
I6t ovat henkildita, jotka hallitsevat tuotteen rakenteeseen, mekaaniseen asennukseen,
vianpoistoon ja kunnossapitoon liittyvat seikat ja joilla on téiden edellyttdma patevyys:

* Mekaniikkaan liittyva koulutus (esimerkiksi mekaanikko tai mekatronikko) ja hyvak-
sytty loppututkinto

+ Taman kayttéohjeen tuntemus

Vain ammattitaitoiset sahkdasentajat saavat suorittaa sahkoteknisia toéita. Ammattitai-

toiset sahkdasentajat ovat henkildita, jotka hallitsevat tuotteen sahkdasennukseen,

kayttdonottoon, vianpoistoon ja kunnossapitoon liittyvat seikat ja joilla on tdiden edellyt-

tama patevyys:

+ Sahkotekniikkaan liittyva koulutus (esimerkiksi elektronikko tai mekatronikko) ja
hyvaksytty loppututkinto

+ Taman kayttéohjeen tuntemus

Muita kuljetukseen, varastointiin, kayttdon ja jatteiden havittdmiseen liittyvia titd saavat
suorittaa vain henkil6t, jotka ovat saaneet kyseisen tehtavan vaatimaa opastusta.

Maé&éaraysten mukainen kéytto

Taajuusmuuttajat ovat asynkronikolmivaihemoottoreiden ohjaukseen kaytettavia kom-
ponentteja. Taajuusmuuttajat ovat sahkoéjarjestelmiin tai koneisiin asennettavia kom-
ponentteja. Taajuusmuuttajiin ei saa missaan tapauksessa liittda kapasitiivisia kuormia.
Kayttd kapasitiivisen kuormituksen alaisena aiheuttaa ylijannitteen ja voi tuhota laitteen.

Mikali taajuusmuuttajat saatetaan liikkeelle EU-/EFTA-alueella, seuraavia standardeja
on noudatettava:

+ Koneisiin asennettaessa taajuusmuuttajan kayttéonotto (ts. maaraysten mukaisen
kayton aloittaminen) on kielletty, kunnes on todettu, ettd kone tayttda direktiivin
2006/42/EY (konedirektiivi) vaatimukset; EN 60204 on otettava huomioon.

+ Kayttdonotto (ts. maaraysten mukaiseen kayttéon ottaminen) on sallittu vain, mikali
EMC-direktiivin 2004/108/EY vaatimukset tayttyvat.

» Taajuusmuuttajat tayttavat pienjannitedirektiivin 2006/95/EY vaatimukset. Taajuus-
muuttajiin sovelletaan sarjan EN 61800-5-1/DIN VDE T105 harmonisoituja normeja
yhdessa EN 60439-1/VDE 0660 osan 500 ja EN 60146/VDE 0558 kanssa.

Tekniset tiedot seka liitantaedellytyksia koskevia ohjeita on tyyppikilvessa seka kaytto-
ohjeessa. Niitd on ehdottomasti noudatettava.
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2.41

Turvallisuusohjeet
Voimassa olevat julkaisut

Turvatoiminnot

SEW-EURODRIVE-taajuusmuuttajia ei saa kayttaa turvatoiminnoissa ilman ylemman
tason turvajarjestelmia.

Kayta ylemman tason turvajarjestelmia varmistamaan laitteiden ja ihmisten turvallisuus.

Toimintoa "Turvallinen pysaytys" kaytettdessd on otettava huomioon seuraavat
julkaisut:

« MOVITRAC® B/ toimintavarmuus

Kyseiset dokumentit ovat saatavilla SEW-EURODRIVE:n internet-sivulla kohdassa
"Dokumentationen \ Software \ CAD".

2.4.2 Julkaisun sisalto

2.5

2.6

Oheinen julkaisu sisaltaa maarayksia ja tdydennyksia, jotka koskevat MOVITRAC® B:n
kayttdéa turvakayttoon tarkoitetuissa sovelluksissa.

Jarjestelmassa on epatahtimoottorilla ja turvatestatulla ulkoisella katkaisujarjestelmalla
varustettu taajuusmuuttaja.

Voimassa olevat julkaisut

Oheinen julkaisu taydentaa MOVITRAC® B:n kayttdohjeita ja rajoittuu seuraavia ohjeita
vastaaviin sovellusohjeisiin.

Oheista julkaisua saa kdyttda vain yhdessa seuraavien julkaisujen kanssa:
+ Kompaktikayttdohje MOVITRAC® B

- Kasikirja MOVITRAC® B:n tiedonsiirto

+ Kaytettya lisdkorttia koskeva kasikirja

Kuljetus / varastointi

Tarkasta mahdolliset kuljetusvauriot heti toimituksen saavuttua. Niistd on ilmoitettava
valittdmasti kuljetusliikkeelle. Kayttddnotto on tarvittaessa estettava. Luvussa "Yleisia
teknisia tietoja" ilmoitettuja ilmastollisia vaatimuksia on noudatettava.
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Turvallisuusohjeet
Asennus

2.7

2.8

2.9

Asennus

Laitteet on pystytettava ja jaahdytettava taman kayttbohjeen maaraysten ja ohjeiden
mukaisella tavalla.

Taajuusmuuttaja on suojattava lilan suurelta kuormitukselta. Kuljetuksen ja kasittelyn
aikana ei saa taittaa mitdan rakenneosia ja/tai eristysvaleja ei saa muuttaa. Ala koske
elektronisiin osiin ja koskettimiin.

Taajuusmuuttajissa on staattiselle sdhkolle arkoja komponentteja, jotka vaurioituvat hel-
posti, jos niita kasitelldadn vaarin. Sahkdisia komponentteja ei saa vahingoittaa mekaa-
nisesti tai tuhota muulla tavoin.

Seuraavat sovellukset ovat kiellettyja, ellei laitetta ole erityisesti suunniteltu kyseiseen
tarkoitukseen:

+ kayttd rajahdysvaarallisissa tiloissa

+ kaytté ymparistissa, joissa esiintyy haitallisia 6ljyja, happoja, kaasuja, hoyryja,
polyja, sateilya jne. (taajuusmuuttajaa saa kayttdd vain standardin EN 60721-3-3
mukaisessa ilmastoluokassa 3K3)

» kaytto liikkuvissa kohteissa, joissa varahtely- ja iskukuormitukset ylittdvat standardin
EN 61800-5-1 vaatimukset.

Séahkoinen liitanta

Jannitteisia taajuusmuuttajia kasiteltdessa on noudatettava voimassa olevia kansallisia
tapaturmien torjuntamaarayksia (esim. Saksassa BGV A3).

Asennuksessa on noudatettava kaapeleiden poikkipintoja, sulakkeita ja suojamaakyt-
kentoja koskevia ohjeita. Kayttdohjeessa on taydentavia ohjeita.

EMC-kelpoista asennustapaa — suojausta, maadoitusta, suodattimien sijoitusta ja joh-
dotusta — koskevat ohjeet ovat tassa kayttdohjeessa. EMC-lainsaadannén mukaisten
raja-arvojen noudattaminen on laitteiston/koneen valmistajan vastuulla.

Tuvatoimenpiteiden ja -laitteiden on oltava voimassa olevien maaraysten mukaisia
(esim. EN 60204 tai EN 61800-5-1).

Maadoita laite.

Turvallinen galvaaninen erotus

Laite tayttaa kaikki standardin EN 61800-5-1 mukaiset teho- ja elektroniikkaliitantojen
turvallista erottamista koskevat vaatimukset. Turvallisen erottamisen varmistamiseksi
myos kaikkien liitettyjen virtapiirien on taytettava samat turvallista erottamista koskevat
vaatimukset.
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Turvallisuusohjeet
Kaytto

2.10 Kiytté

Laitteistot, joihin taajuusmuuttajat asennetaan, on mahdollisesti lisaksi varustettava kul-
loinkin voimassa olevien turvamaaraysten, kuten teknisia tydvalineita koskevien lakien
ja tapaturmien torjuntamaaraysten, mukaisilla valvonta- ja suojajarjestelmilla.

Kun taajuusmuuttajat on erotettu syéttdjannitteesta, laitteiden jannitteisiin osiin tai joh-
tojen liitantdihin ei saa koskea 10 minuuttiin, silld kondensaattorit voivat olla varautu-
neita. Noudata taajuusmuuttajassa olevia ohjekilpia.

Pida kaikki suojukset ja kotelot suljettuina kaytén aikana.

Kayttotilan LED-merkkivalojen tai muiden nayttolaitteiden sammuminen eivat tarkoita
sita, etta laite olisi erotettu sahkdverkosta ja jannitteeton.

Moottorin pysahtyminen voi johtua mekaanisesta jumiutumisesta tai laitteen sisaisista
turvatoiminnoista. Hairion aiheuttajan poistaminen tai kuittaus voivat aiheuttaa kaytto-
laitteen automaattisen uudelleen paalle kytkeytymisen. Ellei tdma ole kaytettavan
koneen osalta turvallisuussyista sallittua, on laite erotettava sdhkoverkosta ennen hairi-
Onpoiston aloittamista.

2.11 Laitteen lampdtila

MOVITRAC® B -taajuusmuuttajia kaytetdan yleensa jarruvastusten kanssa. Jarruvas-
tukset asennetaan yleensa kytkentdkaapin katon paalle.

Jarruvastusten pinta voi kuumua huomattavasti yli 70 °C:een [ampétilan.
Al4 kosketa jarruvastuksia niiden toimiessa ja jaahtyesséa pysayttaminen jalkeen.
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pimerkinta / tyyppikilpi
Tyyppimerkinta

3 Tyyppimerkinta / tyyppikilpi

3.1 Tyyppimerkinta

Seuraavassa kaaviossa nakyy tyyppimerkinta:

MC 07 B 0022-

2 B 1-4- 00 /T

/T = tekniikkalaite
/L = maali

(osittain maalatut piirilevyt)
/S = S-Bus-osoite 1

-

i 00 = vakio
Mall S0 = turvallinen pysaytys
Kvadrantit 4 = 4Q (jarruhakkurin

kanssa)

Liitantatapa

3 = 3-vaiheinen /
1 = 1-vaiheinen

Verkkosuodatin 0 = ei verkkosuodatinta

A = verkon hairidaste C2
B = verkon hairidaste C1

2=AC200-240V

Litantajannite £ _ A~ 380 _ 500 v

Suositeltava

moottoriteho 0022 = 2,2 kW

B-versio

Sarja ja sukupolvi

3.2 Tyyppikilpi

Seuraavassa kuvassa nakyy tyyppikilpi:

Tyyppi MOVITRAC®

TYP: MCO7B0005-281-4-00/FSC

SO%: 01.13589234901 . EIDI'.H 10
Eingang / Inpu%

L0 O O glgl&ll &

D-76646 Bruchaal  y - oo e
Umrichter I 28.94 RC L2230V mnl.'lﬁm.
MOVITRAC B T =-10...+60 C 1P 20 008
Mada in Gerssany 5:10 13 12 == —— MLOOO1 @
A O =
3185547659
Input U Verkon nimellisjannite T Ympariston lampdtila
| Nimellisverkkovirta 100 % kaytté Motor  Suositeltu moottoriteho 100 % kéayttd
f Nimellisverkkotaajuus
Output U  Lahtdjannite 100 % kayttd
|

Nimellislahtovirta 100 % kayttd
f Lahtétaajuus

Laitetila on merkitty alemman viivakoodin paalle. Se dokumentoi laitteen laitteisto- ja ohjelmistotilat.
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4

Asennus

Asennus

A VAARA!
Jaahdytyselementtien pinnat voivat kuumua yli 70 °C:een lampétilaan.
Palovamman vaara.

+ Ala koske jaahdytyselementtiin.

A VAARA!

Vaarallinen jannite kaapeleissa ja liittimissa.

Kuolema tai vakavia loukkaantumisia sédhkoiskun seurauksena.

Varautuneiden latausten aiheuttamien sahkdiskujen valttamiseksi:

+ Erota taajuusmuuttaja verkosta ja odota 10 minuuttia ennen téiden aloittamista.
+ Tarkista soveltuvilla mittalaitteilla, ettei kaapeleissa ja liittimissa ole jannitetta.
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Asennus

Kytkentakaavio
4.1 Kytkentakaavio
3 x AC 400/500 V / PE =
1xAC 230V /N/PE 3xAC230V/PE MOVITRAC™B
L1 II:; S1 S2
N—™11 T . L3 — — ___‘ ———— — . ﬂ =
PE -9 PE -» -» [ |
i i i i X44! oFF F
F11m - F11/F12/F13 m m i i
! o !
K11 - : : K11 : : FSC11B
(AC-3) v (AC-3) i -Uz +Uz X45] X46
0 X1 pel—{[7] x4 HL 2k |slol

Vaihtokytkenta @ v

I-signaali -> U-signaali* mA R XICAITI/AN2
S 11 X10: i 0V-+10V 0(4)-20mA
+10V ——» REF1 |1 + U~ + I~
0-10V* <]: A1 |2 —@w ”<*>w
0-20 mA; 420 mA Al12 3} =
Analogisignaalien vertailupotentiaali ——— GND |4 7 Yi 5n t
emman tason
ohjausjarjestelma
X12: = » Binaaritulo
Vian kuittaus*<——— DI@Q |1
Myotapéaivaan/Seis «——— DIg@1 |2
Vastapaivaan/Pysdytys* «——— DI@2 |3 Binaarilahdst
Aktivointi/Seis* «—— DI@3 |4
_ n11/n21*e—— DIg4 |5
m3=ntt+m12{ foor o I oigeTETs N
Kayttsjannite TF:lle/TH:lle ———— VOTF |7 { -
[2] +24 V -tulo/-laht ~—— 24V|0 [8 I ™ Binaarilahtsjen
(poiskytkettava P808:lla) GND |9 vertailupotentiaali
Bin&érisignaalien vertailupotentiaali }—J \__f 24V
Hpl
X13: —f— K12
Vertailupotentiaali ————— GND | 1 e ((AC-3)
Jarru auki* ———={ DO@2 |2 = :
Kayttévalmis* ——w DO@3 |3 ;
Vertailupotentiaali — GND |4
Releen kosketin/hairio* \: DO@1-C |5
Releen sulkeutuva kosketin ;DOW—NO 61— ;
X17: Releen avautuva kosketin DO@1-NC| 7 :
X17""TurvaII|nen ol«|Ss
pysaytys" Flo)= g i
3% 400 V: a>3o @@
5,5 — 75 kW, vakio ol - =
3x400V: bl [ X2
0,55 - 4,0 KW, MCO7B.-80 L1 | 12 H X3
3x230V: \‘ - i
3,7 — 30 kW, vakio 1 - ‘M
3x230 V: (1 i

i
|
1
0,55 - 2,2 kW, MCO07B..-S0 : !
. ->Osio "Liitants,
! jarruvastus BW.. / BW..-T / BW..-P"

9

M
Il- 3-vaiheinen

[1] Rakennekokojen 1, 28 ja 2 verkko- ja moottoriliitantdjen [X1] / [X2] yhteydessa ei ole PE-liitantaa. Kayta niissa valipiirin litdnnan
[X4] viereista PE-liitintd (olemassa vain rakennekoossa 1 — 5). Rakennekoossa 0 pelti on PE-liitanta.
[2] Laitetyypille MCO7B..-S0 on aina syotettava ulkopuolista jannitetta.

-> Osio "Liitanta,

jarruvastus * = tehdasasetus

X4 on vain rakennekoossa 1 — 5. Rakennekoosta 3 alkaen on olemassa 2 PE-lisaliitinta.
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Kayttoonotto
Lyhyt kuvaus kayttéonotosta tehdasasetuksilla

5 Kayttoonotto

5.1 Lyhyt kuvaus kaytto6notosta tehdasasetuksilla

MOVITRAC® B -taajuusmuuttajan voi liittdd suoraan moottoriin, jolla on sama teho.
Esimerkiksi: Moottori, jonka teho on 1,5 kW (2,0 HV), voidaan liittdd suoraan
MCO07B0015:een.

5.1.1 Menettelytapa

5.1.2 Ohjeita

1. Kytke moottori MOVITRAC® B:hen (liitin X2).
2. Kytke vaihtoehtoisesti jarruvastus (liitin X2/X3).
3. Seuraavia signaaliliittimia on ohjattava niiden ohjauksella:
+ Aktivointi DIG3
+ Valittavissa oikea/pysaytys DIJ1 tai vasen/pysaytys DID2
* Ohjearvo:
* Analogitulo (X10) tai/ ja
+ DIg4 =n11 =150 1/min ja/ tai
* DIZ5=n12 =750 1/min tai/ ja
+ DIg4 + DIg5 =n13 = 1500 1/min
« Jarrumoottorissa:
DOW@?2 = jarrun ohjaus jarrun tasasuuntaajan kautta
4. Voit kytkead vaihtoehtoisesti seuraavat signaaliliittimet:
+ DIg@ = Virhe-reset
+ DO@1 = /hairi6 (relekontaktina)
+ DO@3 = kayttévalmis
5. Tarkista ohjaus haluttujen toimintojen osalta.
6. Kytke taajuusmuuttaja verkkoon (X1).

Signaaliliitinten toimintojen muutoksia seka ohjearvon asetuksia voidaan tehda operoin-
tipaneelista FBG11B tai PC:n kautta. PC-liitdntaa varten tarvitaan etulisalaite FSC11B
seka jokin seuraavista liityntatyypin muuntimista: UWS21B / UWS11A / USB11A.

5.2 Manuaalinen kdytté6 FBG11B-ohjearvomuuntimen kanssa

Operointipaneelin FBG11B-ohjearvomuunnin (paikallinen manuaalinen kaytto):
LED | @ vilkkuu

Ainoat relevantit suureet kayttétavassa "FBG ohjearvomuunnin” ovat:

* P122 Pyérimissuunta FBG Késikéyttd

*  RUN-painike ja STOP/RESET-painike

* Ohjearvomuunnin (potentiometri)

Symboli vilkkuu, kun FBG-ohjearvomuunnin on aktiivinen.

Vahimmaisnopeutta voidaan rajoittaa parametrilla P301 Vdhimméisnopeus ja enim-
maisnopeutta symbolilla N5k -
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Manuaalinen kaytt6 FBG11B-ohjearvomuuntimen kanssa @

Reset voidaan suorittaa virheen jalkeen STOP/RESET-painikkeella liittimen tai liitynnan
kautta. Kayttétapa "manualinen ohjearvomuunnin” on resetin jalkeen jalleen aktiivinen.
Kayttolaite pysyy pysaytettyna.

Nayttd stop vilkkuu merkkina siita, etta kayttolaite on jalleen aktivoitava RUN-painikkeella.

Parametri P760 RUN/STOP-painikkeiden lukitus on tehoton kayttdétavassa "manuaa-
linen ohjearvomuunnin®.

Operointipaneelin FBG11B irrottaminen verkosta aiheuttaa Stop-reaktion.

Kompaktikayttéohje — MOVITRAC® B
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Kayttoonotto FBG11B-ohjauslaitteen kanssa

C a9,

©

— SEW-DT/DV-moottori

— Ei-SEW-moottori

5.3 Kaéyttéénotto FBG11B-ohjauslaitteen kanssa
Taso 2 Taso 3
m Valitse kayttétapa:
Taset -
v

(] 55 14F
(o] 55 JEB®

s ERL

— SEW-DRS-moottori

— SEW-DRE-moottori

Valitse kayttdtapa:

— U/f-ominaiskayra

— U/f + tasavirtajarrutus

- VFC

— VFC tasavirtajarrutus

— VFC vauhtik@ynnistystoiminto
— VFC nostolaite

Teho kW
HP = kW x 1,33

Moottorin jannite V

Moottorin nimellistaajuus Hz

Moottorin nimellisjannite 1/min

Moottorin nimellisjénnite A

Olemassa vain vierasmoottoreiden
kayttéonotossa
(Moottori = noSEW)

cos phi
4Q-kaytto
Moottoreiden lukumaara

monimoottorisissa kayttolaitteissa

27021597782442891
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Kayttéonotto FBG11B-ohjauslaitteen kanssa @

5.3.1 Tarvittavat tiedot

Kayttddnoton onnistumiseen tarvitaan seuraavia tietoja:
* Moottorin tyyppi (SEW tai muu valmistaja)
* Moottorin tiedot

— Nimellisjannite ja -taajuus

— Muilla kuin SEW-moottoreilla lisaksi: Nimellisvirta, nimellisteho, tehokerroin cos¢
ja nimelliskdyntinopeus.

* Verkon nimellisjannite

5.3.2 Kayttoonoton aktivointi

fude

Edellytykset:
» Kayttolaite "ei aktivointia": Stop

Mikali kytket pienemman tai suuremman moottorin (enintdan yhta tyyppiluokkaa suu-
rempi/pienempi), on valittava se arvo, joka on I&hinna moottorin mitoitustehoa.

Koko kayttéonotto on suoritettu loppuun vasta kun OUT-painikkeella siirrytaan takaisin
paavalikkotasolle.

HUOM

SEW-moottorin kayttdonotto on suunniteltu 4-napaisille moottoreille. Voi olla tarkoituk-
senmukaista ottaa 2-napaiset tai 6-napaiset SEW-moottorit kayttédn vieraina
moottoreina.

5.3.3 Kayttotapa U/f

Kayttétavan vakioasetus on U/f. Kayta kyseista kayttotapaa, mikali pyorimisnopeuden
laadulle ei aseteta erityisia vaatimuksia seka sovelluksissa, joissa vaaditaan yli 150 Hz:n
enimmaispyodrimisnopeus.

5.3.4 Kayttotapa VFC

Taajuusmuuttaja on otettava kayttoon kayttdtavassa VFC tai VFC ja tasavirtajarrutus:
* Korkea vaantdomomentti

« Jatkuva kaytto alhaisilla taajuuksilla

» Tarkka luiston kompensointi

+ Dynaamisempi kayttaytyminen

Siina tapauksessa kayttéonotossa on valittava kohdasta P01 kayttétapa VFC tai VFC &
tasavirtajarrutus.
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(‘@ Kayttoonotto

5.3.5

5.3.6

5.3.7

5.4

@ Parametrien yleiskatsaus

Monimoottorisen kayttolaitteen kayttoonotto

Monimoottoriset kayttolaitteet on kytketty toisiinsa, esim. ketjukayttolaite, jossa on
useita moottoreita.

Noudata kasikirjan "MOVIDRIVE® monimoottoriset kayttolaitteet" ohjeita.

Ryhmakayton kayttoonotto

Ryhmakaytot on kytketty mekaanisesti erilleen toisistaan (esim. erilaiset kuljetushihnat).
Taajuusmuuttaja toimii kyseisessa kayttdétavassa ilman luiston kompensointia ja tasai-
sella U/f-suhteella.

Noudata kasikirjan "MOVIDRIVE® monimoottoriset kayttolaitteet" ohjeita.

Kayttoonotto suurella kuorman massahitausmomentilla, kuten pumpuissa ja tuulettimissa

Luiston kompensointi on tehty alle 10:ksi kuorman massahitausmomentin/moottorinhi-
tausmomentin suhdetta varten. Mikali suhde on suurempi ja kayttolaite varahtelee,
luiston kompensointia on alennettava ja asetettava tarvittaessa jopa arvoksi 0.

Parametrien yleiskatsaus

Seuraava taulukko sisaltaa kaikki parametrit ja niiden tehdasasetukset (alleviivattu).
Lukuarvot ilmoitetaan koko sdatéalueena.

Yksityiskohtainen parametrikuvaus on jarjestelmakasikirjassa tai internetissa osoit-
teessa www.sew-eurodrive.com.

Parametriryhma 0.. Nayttoarvo

P0O0x Parametriryhméa 00. Prosessiarvot

P000 Pyo6rimisnopeus (etumerkkinen)

P001 Kayttajan naytté DBG11B:lle

P002 Taajuus (esimerkkinen)

P004 Lahtdvirta (luku)

P005 Patovirta (esimerkkinen)

P008 Valipiirijannite

PO09 Lé&htovirta

P01x Parametriryhma 01: Tilanaytot

P010 Taajuusmuuttajan tila

P011 Kayttétila

P012 Vikatila

P013 Sen hetkinen parametrisarja

P014 Jaahdytyselementin lampétila

P015 Péatéteho

P02x Parametriryhma 02. Analogiset ohjearvot

P020 Analogitulo Al1

P021 Analogitulo Al2 (lisavarusteinen)

P03x Parametriryhma 03. Binaaritulot

P030 Binaaritulo DIOO Virheen kuittaus

P031 Bin&éritulo DIO1

P032 Binaaritulo DI02 Vastapaivaan/seis
P033 Binaaritulo DI03 Aktivointi
P034 Binaaritulo DI04 n11/n21
P035 Binaaritulo DI05 n12/n22

Kompaktikayttéohje — MOVITRAC® B




Kayttoonotto (‘@

Parametrien yleiskatsaus @

P039 Bin&éritulot DIO0 — DI05

P04x Parametriryhma 04. Lisakortin binaaritulot

P040 Binaaritulo DI10 Ei toimintoa
P041 Bin&aritulo DI11 Ei toimintoa
P042 Binaaritulo DI12 . Ei toimintoa
P043 Binaaritulo DI13 Ei toimintoa
P044 Binaaritulo DI14 Ei toimintoa
P045 Binaaritulo DI15 . Ei toimintoa
P046 Binaaritulo DI16 Ei toimintoa
P048 Binaaritulot DI10 — DI16

P05x Parametriryhma 05. Binaarildhdot

P051 Binaarilahto DO01 [HAIRIO
P052 Binaarilahté DO02 JARRU AUKI

P053 Bin&érilahtc DO03

KAYTTOVALMIS

P059 Bin&érilahdét DO01 — DO03

P0O7x Parametriryhma 07. Laitetiedot

P070 Laitetyyppi

PO71 Nimellislahtévirta

P072 Etumoduuli

P073 Etumoduulin laiteohjelmisto

PO76 Peruslaitteen laiteohjelmisto

PO77 Laiteohjelmisto DBG

P08x Parametriryhma 08. Virhemuisti

P080 — P084 virhe t-0 - t-4

P09x Parametriryhma 09. Vayladiagnoosi

P090 PD-konfigurointi

P091 Kenttavaylatyyppi

P092 Kenttavaylan siirtonopeus

P093 Kenttavaylan osoite

P094 PO1 ohjearvo

P095 PO2 ohjearvo

P096 PO3 ohjearvo

P097 PI1 oloarvo

P098 PI2 oloarvo

P099 PI3 oloarvo

P1xx Parametriryhma 1.. Ohjearvot/integraattorit

P10x Parametriryhma 10. Ohjarvon valinta / taajuustulo

P100 Ohjearvolahde

1/ unipolaarinen / kiinted ohjearvo

P101 Ohjauslahde

0 /liittimet

P102 Taajuuden skaalaus fgj1maks.

0,1-10-120,00 kHz

P103 Fl1-vertailu

O/—nmaks.

P104 Ohjearvon vertailupydrimisnopeus ja analogitulot

0 — 3000 - 6000 1/min

P105 Al1-johdinkatkoksen tunnistus

7/ pikapysaytys / varoitus

P106 Fl1-ominaiskayra x1 0-100 %
P107 Fl1-ominaiskayra y1 —-100-0-+100 %
P108 Fl1-ominaiskayra x2 0-100 %
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Parametrien yleiskatsaus

P109 Fl1-ominaiskayra y2
P11x Parametriryhma 11. Analogitulo 1 (0 - 10 V)

-100 -0 - +100 %

P112 Al1 kayttdtapa

1/10 V, enimmaisnopeuden vertailu

P116 Al1-ominaiskayra x1
P117 Al1-ominaiskayra y1

0-100 %

' ~100 -0 — +100 %

P118 Al1-ominaiskayra x2

0-100 %

P119 Al1-ominaiskayra y2

P12x Parametriryhma 12. Analogitulo Al2 / FBG ohjearvomuunnin
(vaihtoehtoinen)

P120 AI2 kayttdtapa

-100 -0 —-+100 %

. 0/ ei toimintoa

P121 Liséays FBG ohjearvomuunnin

0/ pois

P122 Pyérimissuunta FBG Kasikaytto
P126 AI2 ominaiskayra x1

0/ unipolaarinen my6tépaivaan

-100-0-+100 % (-10 -0 —-+10 V)

P127 AI2 ominaiskayra y1

=100 - 0-+100 %
(_nmaks. -0- *+Nmaks. 10— Imaks.)

P128 AI2 ominaiskayra x2

-100-0-+100 % (-10 -0 —-+10 V)

P127 AI2 ominaiskayra y1

-100-0-+100 %
(—Nmaks. = 0 — FNmaks. / 0 = Imaks.)

P13x / 14x Parametriryhma 13. / 14. Kayntinopeusrampit 1/ 2

P130 / P140 ramppi t11 / t21 ylos 0-2-2000s
P131/P141 ramppi t11 / t21 alas 0-2-2000s
P134 / P144 ramppi t12 / t22 yl6s = alas 0-10-2000s
P135 / P145 S-pydristys t12 / t22 0/1/2173
P136 / P146 pysahdysramppi t13 / {23 ylos = alas . 0-2-20s
P139 / P149 ramppivalvonta 1/ 2 Kylla / Ei

P15x Parametriryhma 15. Moottoripotentiometritoiminto

P150 ramppi t3 ylés = alas . 0,2-20-50s
P152 Viimeisen ohjearvon tallennus Off / pois

P16x / P17x Parametriryhma 16. / 17. Kiinteat ohjearvot 1/ 2
P160 / P170 Sisainen ohjearvo n11/ n21

5000 — 150 - 5000 1/min

P161 /P171 Sisainen ohjearvo n12 / n22

—5000 - 750 - 5000 1/min

P162 / P172 Sisainen ohjearvo n13 / n23

—5000 — 1500 — 5000 1/min

P163/P173 n11/ n21 Pl-sa&din ' 0-3-100 %
P164 / P174 n12 / n22 Pl-saadin 0-15-100 %
P165/ P175 n13 / n23 Pl-saadin 0-30-100 %
P2xx Parametriryhmé 2.. Saitéparametrit '

P25x Parametriryhma 25. Pl-saadin

P250 Pl-saadin 0/ pois

P251 P-vahvistus 0-1-64
P252 |-osuus 0-1-2000s
P3xx Parametriryhma 3.. Moottoriparametrit

P30x / 31x Parametriryhma 30. / 31. Rajoitukset 1 /2

P300 / P310 Kaynnistys-seis-nopeus 1/ 2 0-150 1/min

P301 / P311 Vahimmaisnopeus 1/ 2
P302 / P312 Maksiminopeus 1/ 2

0 —15-5500 1/min

| 0 - 1500 — 5500 1/min

P303/ P313 Virtaraja 1/ 2 0-150 % Iy
P32x / P33x Parametriryhma 32. / 33. Moottorin kompensointi 1 /2

P320 / P330 Automaattinen kompensointi 1 /2 . On / paalle
P321/P331 Boost 1/2 0-100 %
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Parametrien yleiskatsaus @
P322 / P332 IxR-kompensointi 1/ 2 0-100 %
P323 / P333 Esimagnetointiaika 1/ 2 . 0-2s
P324 / P334 Luiston kompensointi 1/ 2 0-500 1/min
P34x Parametriryhma 34. Moottorinsuoja
P340 / P342 Moottorinsuoja 1/ 2 . Pois / PAALLE ASYNKRONINEN
P341/ P343 Jaahdytystapa 1/2 ITSEJAAHDYTTEINEN

P345 / P346 IN-UL-valvonta 0,1-500 A
P4xx Parametriryhma 4.. Vastaavuusviestit

P40x Parametriryhma 40. Kayntinopeusreferenssi

P400 Nopeusreferenssiarvo

P401 Hystereesi

|
—
(=3
o
|

(6}
o
o
=
=
3
=}

0

0
P402 Viivastysaika 0-1-9s
P403 Ilimoitus = "1" 0

P43x Parametriryhma 43. Virta-referenssisignaali

P430 Virta-referenssiarvo

P432 Viivastysaika

0

P431 Hystereesi 0-5-30% Iy
0
0

P433 limoitus = "1"

P44x Parametriryhma 44. Imax-signaali

P440 Hystereesi 0-5-50% Iy

P441 Viivastysaika 0-1-9s

P442 limoitus = "1" 0/1=1lnaks

P45x Parametriryhma 45. PI-Saadin_Referenssi-ilmoitus

P450 Pl-oloarvo-referenssi 0.0-100,0 %

P451 limoitus ="1" 1/ Pl-oloarvo > Pl-Ref

P5xx Parametriryhma 5.. Valvontatoiminnot

P50x Parametriryhma 50. Kéyntinopeuden valvonnat 1/ 2

Off / pois (laiteohjelmistotasoon

P500 / P502 Pydrimisnopeuden valvonta 1/ 2 x.10 saakka)

On / motorinen / generatorinen
P501 / P503 Viivastysaika 1/ 2 0-1-10s
P54x Parametriryhma 54. Vaihteen ja moottorin valvonnat
P540 Reagointi kayttolaitteen varahtelyyn / varoitukseen Vikailmoituksen nayttd
P541 Reagointi kayttolaitteen varahtelyyn / virhe Pikapysaytys / varoitus
P542 Reagointi 6ljyn vanhenemiseen / varoitukseen Vikailmoituksen naytté
P543 Reagointi 6ljyn vanhenemiseen / virhe Vikailmoituksen nayttd
P544 Oljyn vanheneminen / ylikuumeneminen Vikailmoituksen nayttd
P545 Oljyn vanheneminen / valmiusviesti Vikailmoituksen naytté
P549 Jarrujen kulumisen reaktio Vikailmoituksen nayttd
P56x Parametriryhma 56. Virranraj. rajahdyss. moottori
P560 Virtaraja rajahdyssuojattu moottori Paalle / pois
P561 Taajuus A 0-5-60Hz
P562 Virtaraja A 0-50-150 %
P563 Taajuus B 0-10-104 Hz
P564 Virtaraja B 0-80-200 %
P565 Taajuus C 0-25-104 Hz
P566 Virtaraja C 0—100-200 %
P567 Taajuus D 0-50-104 Hz
P568 Virtaraja D 0-100-200 %
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P57x Parametriryhma 57. Moottorinsuoja
P570 Taajuus E 87 — 104 Hz

0-
P571 Virtaraja E 0-100 - 200 %

P6xx Parametriryhma 6.. Liitinjarjestys

P60x Parametriryhma 60. Binaaritulot

P601 Binaaritulo DI02 Vastapaivaan/seis
P602 Binaaritulo DIO3 Aktivointi
P603 Binaaritulo DI04 n11/n21
P604 Binaaritulo DI05 n12/n22
P608 Binaéritulo DI050 Vian kuittaus
P61x Parametriryhma 61. Lisakortin binaaritulot

P610 Binaaritulo DI10 Ei toimintoa
P611 Bin&aritulo DI11 Ei toimintoa
P612 Binaaritulo DI12 Ei toimintoa
P613 Binaaritulo DI13 Ei toimintoa
P614 Binaéritulo DI14 Ei toimintoa
P615 Binaaritulo DI15 Ei toimintoa
P616 Binaaritulo DI16 Ei toimintoa
P62x Parametriryhma 62. Peruslaitteen binaarilahdot

P620 Binaarilahté DO01 [HAIRIO
P621 Binaarilahtd DO02 JARRU AUKI
P622 Binaarilahtc DO03 VALMIS

P63x Parametriryhma 63. Binaarilahdot DO

P630 Virtuaaliset binaarilahdot

P64x Parametriryhma 64. Analogilahdot AO1 (lisavarusteisia)

P640 AO1 Analogilahtd 0/ ei toimintoa

P641 AO1 vertailu 0/3000 1/min, 100 Hz, 150 %
P642 Lahdén AO1 toimintatapa 0/ ei toimintoa

P646 AO1 ominaiskayra x1 -100-0—-+100 %

P647 AO1 ominaiskayra y1 —100 — +100 %

P648 AO1 ominaiskayra x2 -100-0-+100 %

P649 AO1 ominaiskayra y2 =100 — +100 %

P7xx Parametriryhma 7.. Ohjaustoiminnot

P70x Parametriryhma 70. Kayttétapa 1/ 2

P700/ P701 Kayttotapa 1/ 2 21 / U/f-ominaiskéyrd

P71x Parametriryhma 71. Seisontavirta 1 /2

P710/ P711 Seisontavirta 1 /2 0-50 % lmoot

P72x Parametriryhma 72. Ohjearvo-seis-toiminto 1/ 2

P720 / P723 Ohjearvo-seis-toiminto 1/ 2 Off / pois

P721 / P724 Pika-seis-ohjearvo 1/ 2 0-30-500 1/min
P722 / 725 Kaynnistyserosuure 1/ 2 0 -30-500 1/min
P73x Parametriryhma 73. Jarrutustoiminto 1/ 2

P731 / P734 Jarrun avautumisaika 1/ 2 0-2s

P732/ P735 Jarrun viive 1 /2 0-2s

P74x Parametriryhméa 74. Nopeusalueen ohitus
P740 / P742 Ohitettavan kaistan keskikohta 1/ 2 1500 — 5000 1/min

0-
P741 / P743 Ohitettavan kaistan leveys 1/ 2 0-300 1/min

P75x Parametriryhma 75. Master-slave-kayttd
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P750 Slave-ohjearvo

0: MASTER-SLAVE POIS

P751 Slave-ohjearvon skaalaus . -10-0-1-10
P76x Parametriryhma 76. Kasikaytto

P760 AJO-/SEIS-painikkeiden lukitus Off / pois
P77x Parametriryhma 77. Energiansaasttétoiminto .

P770 Energiansaastétoiminto Off / pois
P8xx Parametriryhma 8.. Laitetoiminnot

P80x Parametriryhma 80. Asetukset

P800 Kayttovalikko (vain FBG11B) Short

P801 Kieli DBG60B

P802 Tehdasasetus No /Ei
P803 Parametrilukitus Off / pois
P804 Tilastotietojen nollaus Ei toimintoa
P805 Verkon nimellisjannite 50 - 500 V
P806 DBG:n kopio MOVITRAC® B:hen Kylla / Ei
P807 MOVITRAC® B:n kopio DBG:hen Kylla / Ei

P808 24VIO-Apujannitelahtd

1/ paalla: 24 V on kytketty paélle

P809 IPOS-aktivointi

P81x Parametriryhma 81. Sarjamuotoinen tiedonsiirto

P810 RS485-osoite 0-99
P811 RS485-ryhméosoite 100 - 199
P812 RS485:n aikavalvonta-aika 0-650s
P819 Kenttavaylan aikavalvonta

P82x Parametriryhma 82. Jarrutuskaytté 1 /2

P820 / P821 4-kvadranttikaytto 1/ 2 On / paalle

P83x Parametriryhma 83. Reagointi vikatapauksissa

P830 Liittimen "Ulkoinen virhe" reaktio

4 / pikapysaytys / hairié (pysaytys ja

lukitus)

P833 Reaktio RS485-aikavalvonta

7 / pikapysaytys / varoitus

P836 Reaktio SBus-aikavalvonta
P84x Parametriryhma 84. Reset-kayttaytyminen

7 / pikapysaytys / varoitus

P840 Manuaalinen reset Ei

P841 Auto-reset Pois
P842 Uudelleenkaynnistymisaika . 1-3-30s
P85x Parametriryhma 85. Nop. oloarv. skaalaus

P850 Osoittajan skaalauskerroin 1-65535
P851 Nimittajan skaalauskerroin . 1-65535
P852 Kayttajayksikko 1/min
P853 Skaalattu pyorimisnopeus FBG

P86x Parametriryhma 86. Modulointi 1 /2

P860 / P861 PWM-taajuus 1/2 4 kHz
P862 / P863 PWM kiinted 1/2 Off / pois

P87x Parametriryhma 87. Prosessitietojen parametrointi

P870 Ohjearvokuvaus PO1

Ohjaussana 1

P871 Ohjearvokuvaus PO2

Kayntinopeus

P872 Ohjearvokuvaus PO3 Ei toimintoa
P873 Oloarvokuvaus PI1 TILASANA 1
P874 Oloarvokuvaus P12 KAYNTINOPEUS
P875 Oloarvokuvaus PI3 | LAHTOVIRTA
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P876 PO-datan aktivointi Yes / Kylla
P88x Parametriryhma 88. Sarjamuotoinen tiedonsiirto SBus .

P880 SBus-protokolla 0/ MovilLink
P881 SBus-osoite 0-63

P882 SBus-ryhmaosoite ' 0-63

P883 Aikavalvonta-aika SBus 0-650s
P884 SBus-siirtonopeus 500 /500 kBaud
P886 CANopen-osoite . 1-2-127
P9xx Parametriryhma 9.. IPOS-parametrit

P938 Nopeus task 1 0-9

P939 Nopeus task 2 0-9
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6 Kaytto
6.1 Palautekoodit (r-19 — r-38)

Palautekoodit laiteparametrin syo6ttdmisessd / muuttamisessa ohjauslaitteessa

FBG11B:

Nro. | Merkinta Merkitys

18 Vain lukupaasy Parametria ei voi muuttaa

19 Parametrilukitus aktiivinen Parametrien muuttaminen ei mahdollista
20 Tehdasasetus on paalla Parametrien muuttaminen ei mahdollista
23 Lisakortti puuttuu Toimintoa varten tarvittava lisakortti puuttuu
27 Lisakortti puuttuu Toimintoa varten tarvittava lisdkortti puuttuu
28 Saatimen lukitus valttdmaton Saatimen lukitus valttamaton

29 Parametrin arvo ei ole voimassa |« Parametrin arvo ei ole voimassa.
» FBG-kasikayton valinta ei ole sallittua,
koska PC-kasikayttd on aktiivinen.

32 Aktivointi Toimintoa ei voi suorittaa tilassa AKTIVOINTI

34 Toimintavirhe + Virhe FBG11B:hen tallentamisessa.

» Kayttéonottoa FBG:n kanssa ei ole suoritettu.
Kayttoonotto suoritetaan MotionStudiolla tai
moottori valitaan uudelleen.

38 FBG11B vaara tietue Tallennettu tietue ei vastaa laitetta
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- = Tilanaytot
6.2 Tilanaytot
6.2.1 Peruslaite / ohjauslaite FBG11B
Laitteen tilanaytot ovat seuraavanlaisia:

Tila Naytto (vaihtoehtoisesti Vilkkukoodi tila-LED Laitetila (High-Byte
ohjauslaitteen FBG11B peruslaitteessa tilasanassa 1)
kanssa)

"AKTIVOINTI" Kéyntinopeus Vihrea, palaa jatkuvasti 4

"AKTIVOINTI" Pydrimisnopeus vilkkuva Vihrea, nopea vilkkuminen

virranrajoituksessa

"SEISONTAVIRTA" dc Vihrea, hidas vilkkuminen 3

"El AKTIVOINTIA" Stop Keltainen, jatkuva palaminen 2

"TEHDASASETUS" SEt Keltainen, nopea vilkkuminen 8

"SAATIMEN LUKITUS" OFF Keltainen, nopea vilkkuminen 1

"24 V kaytto" 24U vilkkuva Keltainen, hidas vilkkuminen 0

"TURVALLINEN U vilkkuva tai 24U vilkkuva Keltainen, hidas vilkkuminen 17

PYSAYTYS"!)

FBG kasikaytto aktiivinen tai
taajuusmuuttaja pysaytetty
STOP-painiketta painamalla

FBG-kasikayttopiktogrammi
tai "Stop" vilkkuva

Keltainen, palaa pitkaan,
lyhyen ajan pois paalta

Aikavalvonta Virhe 43 / 47 Vihreéa/keltainen, vilkkuminen

Kopiointi Virhe 97 Punainen/keltainen, vilkkuminen

Jarjestelmavika Virhe 10/ 17 — 24 /25/32/ | Punainen, jatkuva palaminen
37138/45/77/80/94

Ylijannite / vaihekatkos Virhe4/6/7 Punainen, hidas vilkkuminen

Ylikuormitus

Valvonta

Virhe1/3/11/44 /84
Virhe 8/26/34/81/82

Punainen, nopea vilkkuminen

Punainen, vilkkuu 2 x

Moottorinsuoja

Virhe 31/ 84

Punainen, vilkkuu 3 x

1) "U" vilkkuva (tila 17) kun verkossa, "24U" vilkkuva (tila 0) kun tukialueella.

+ A VAROITUS! U-naytén virheellinen tulkinta = "Turvallinen pysaytys" aktivoituna

Kuolema tai vakava loukkaantuminen.

Nayttéa "Turvallinen pysaytys" ei ole tarkoitettu turvallisuuskayttéon eika sita saa

kayttaa turvallisuusteknisena toimintona.
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Séétimen
lukituksen
syyt (OFF)

Saatimen lukituksen (OFF) mahdollisia syita ovat:
« Bindarinen tuloliitin (D100, DI02 — DI05) saatimen lukituksessa ohjelmoitu ja aktiivinen.
» Saatimen lukitus PC-kasikaytolla MOVITOOLS® MotionStudion kautta.

+ Tilapainen saatimen lukitus: Laukaistaan, kun parametrin P100 ohjearvoldhde muu-
tosta seuraisi suoraan aktivointi. Tilapainen saatimen lukitus poistetaan heti kun akti-
vointisignaali on palautettu ensimmaisen kerran.

e Saatimen lukitus asetettu IPOS-tarkistussanan H484 kautta.

6.2.2 Binaaritulojen / binaarilahtojen tila

Seuraavat parametrit ovat olemassa parametrivalikossa nayttéparametreina:
* P039 peruslaitteen binaéritulot

* P048 lisélaitteen bin&éritulot

*  P059 bin&érildhdot

Tilanayttd tapahtuu bindarisesti. Jokaiselle bindaritulolle tai -lahddlle on osoitettu 7-seg-
menttindytdn 2 pystysuoraan paallekkain sijaitsevaa segmenttia. Ylemmassa segmen-
tissa palaa valo, kun bin&aritulo tai -1ahtd on asetettu ja alemmassa segmentissa, kun
bindarituloa tai -l1&ht6a ei ole asetettu. Molemmat oikeanpuoleiset 7-segmenttinaytot
osoittavat, lahetetdankd P039 (di = peruslaitteen bindaritulot), P048 (dI = lisélaitteen
binaaritulot) vai P059 (do = binaarilahdot).

G

©-= QgOooogoggag o

I G Y
O=NWhrOIO®

D003
DO02
DOO01

1761603083

Mikali FIO21B:ta ja binaarituloja ei ole kaytettavissa, naytdéssa nakyy d1 - - -.
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7 Huolto / vikaluettelo

7.1  Vikaluettelo (F00 — F113)
Nro. | Merkinta Reaktio Mahdollinen syy Toimenpide
00 Ei virhetta - - -
01 Ylivirta Pikakatkaisu ja » Oikosulku lahtopiirissa + Poista oikosulku
lukitus + Kytkeminen tulossa + Kytkeminen vain paateasteen
ollessa lukittuna
+ Liian suuri moottori » Liitd pienempi moottori
* Viallinen paateaste « Mikali virhetta ei voi kuitata,
ota yhteyttd SEW-huoltoon
03 Maasulku Pikakatkaisu ja * Maasulku moottorissa * Vaihda moottori
lukitus * Maasulku taajuusmuuttajassa «  Vaihda MOVITRAC® B
* Maasulku moottorikaapelissa * Poista maasulku
* Ylivirta (ks. FO1) * Ks. FO1
04 | Jarruhakkuri Pikakatkaisu ja « Jarrutettava teho liian suuri » Pidenna hidastusramppeja
lukitus + Jarruvastuspiiri poikki » Tarkasta jarruvastuksen kaapeli
+ Oikosulku jarruvastuspiirissa + Poista oikosulku
+ Jarruvastus liian » Tarkasta jarruvastuksen tekniset
suuri-impedanssinen tiedot
» Jarruhakkuri viallinen «  Vaihda MOVITRAC® B
*  Maasulku » Poista maasulku
06 | Verkon Pikakatkaisu ja * Vaihekatkos » Tarkasta verkkokaapelit
vaihekatkos lukitus (vain 3-vai- |, P : . . I
heisessa taajuus- Verkkojannite liian alhainen Tarkista verkkojannite
muuttajassa)
07 | Valipiirin Pikakatkaisu ja + Valipiirin jannite liian suuri » Pidenna hidastusramppeja
ylijannite lukitus » Tarkasta jarruvastuksen kaapeli
» Tarkasta jarruvastuksen tekniset
tiedot
*  Maasulku » Poista maasulku
08 Pyorimisnopeu- | Pikakatkaisu ja Virran saadin toimii sdatorajalla, syy: | —
den valvonta lukitus * Mekaaninen ylikuormitus * V&henna kuormitusta
» Tarkasta virranrajoitus
* Pidenna hidastusramppeja
» Asetetun hidastusajan P501
pidentaminen™)
* Verkon vaihekatkos » Tarkasta verkkovaiheet
* Moottorin vaihekatkos » Tarkasta moottorin kaapeli ja
moottori
* VFC-kayttotapojen suurin sallittu | <« Vahenna pydrimisnopeutta
pyOrimisnopeus ylitetty
09 Kayttdonotto Pikakatkaisu ja + Taajuusmuuttajaa ei ole viela » Ota taajuusmuuttaja kayttéon
lukitus otettu kayttéon
+ Tuntematon moottori valittu + Valitse toinen moottori
10 IPOS-ILLOP Pysahdys ja lukitus |« Virheellinen komento ohjelman » Tarkista ohjelma
Vain IPOS:in toteutuksessa
kanssa . . . .
* Ohjelman toteutuksessa » Tarkista ohjelman vaiheet
virheelliset edellytykset
» Toimintoa ei ole muuttajassa / * Kayta toista toimintoa
kaytossa
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Nro. | Merkinta Reaktio Mahdollinen syy Toimenpide
1 Ylildmpdtila Pysahdys ja lukitus * Muuttajan terminen ylikuormitus |« Vahenna kuormitusta ja/tai
varmista riittdva jaahdytys
» Mikali jarruvastus on siséllytetty
jaadhdytyselementtiin: Asenna
jarruvastus ulkoisesti
17— | Jarjestelmahai- | Pikakatkaisu ja * Taajuusmuuttajan elektroniikka » Tarkista maadoitukset ja suoja-
24 rid lukitus vioittunut, mahdollisesti EMC:n ukset ja paranna tarvittaessa
vaikutuksesta » Jos hairi6 toistuu, ota yhteytta
SEW-huoltopalveluun.
25 EEPROM Pysahdys ja lukitus '« Vika paasyssa EEPROM:iin » Palauta tehdasasetukset, kuittaa
laite ja aseta parametrit uudelleen
» Jos hairi6 toistuu, ota yhteytta
SEW-huoltopalveluun
26 | Ulkoinen liitin Ohjelmoitava * Ulkoinen hairiésignaali luettu + Poista héirion syy, ohjelmoi liitin
ohjelmoitavan tulon kautta tarvittaessa uudelleen
31 TF/TH- Pysaytys ilman * Moottori ylikuumentunut, TF on * Anna moottorin jadhtya ja kuittaa
laukaisin lukitusta lauennut vika
’ 'l'lrgoTtchsS(/almi & * Moottorin TF kytkemtté tai +  Tarkasta MOVITRAC® Bin ja
55 )rlmék viin kytketty vaarin TF:n véliset litdnnat/yhteydet
] y +  Yhteys MOVITRAC® B:n ja
moottorin TF:N valilla poikki
32 IPOS-indeksin | Pysahdys ja lukitus | « Ohjelmoinnin perussdannéista » Tarkasta sovellusohjelma ja
ylivuoto poikkeaminen on aiheuttanut korjaa se
sisaisen pinomuistin ylittymisen
34 Rampin Pikakatkaisu ja + Asetetun ramppiajan ylittdminen |« Pidenna ramppiaikaa
aikavalvonta lukitus + Mikali aktivointi perutaan ja » Pidenna pysahdys-ramppiaikaa
kayttolaite ylittda pysahdys-ramp-
piajan t13 tietylla ajalla, taajuus-
muuttaja antaa virheilmoituksen
F34
35 Kayttdtapa Pikakatkaisu ja + Vaara kayttétapa valittu Hyvaksytyt menetelmat:
Ex-e-suojaus lukitus « U/f, VFC, VFC-nostolaite
Ei-hyvaksytyt menetelmat:
* Vauhtikaynnistystoiminto
* DC-jarrutus
* Ryhmakayttd
» Ei-sallittu parametrisarja + Kayta vain parametrisarjaa 1
+ Ex-e-moottoria ei otettu kdyttddn |« Ex-e-moottori otetaan kayttéon
» Taajuuspisteiden * Taajuus A < taajuus B
virheparametrointi * Taajuus B < taajuus C
+ Virtarajojen virheparametrointi * Virtaraja A < virtaraja B
+ Virtaraja B < virtaraja C
36 Vaihtoehto Pikakatkaisu ja * Kielletty lisakorttityyppi * Asenna oikea lisakortti
puuttuu lukitus

» Ohjearvon lahde, ohjauslahde
tai kayttotapa ei sallittu talle
lisakortille

Aseta oikea ohjearvon I&hde
Aseta oikea ohjauslahde
Aseta oikea kayttotapa
Tarkasta parametrit P720 und
P121

+ Tarvittava lisalaite puuttuu

Tarkista seuraavat parametrit:
P121 fur FBG11B
P120 ja P642 fur FIO12B

+  Etumoduuliin FIO21B ei syéteta
jannitetta

Aseta P808 tilaan "P&alla" tai
syo6ta peruslaitteeseen 24 voltin
jannitetta
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Nro. | Merkinta Reaktio Mahdollinen syy Toimenpide
37 | Jarjestelman Pikakatkaisu ja « Virhe jarjestelmaohjelmiston » Tarkista maadoitukset ja suoja-
aikavalvonta lukitus kulussa ukset ja paranna tarvittaessa

» Jos hairi6 toistuu, ota yhteytta
SEW-huoltopalveluun.

38 | Jarjestelmdoh- | Pikakatkaisu ja » Jarjestelmahairio » Tarkista maadoitukset ja suoja-

jelmisto lukitus ukset ja paranna tarvittaessa

* Jos hairi6 toistuu, ota yhteytta
SEW-huoltopalveluun.

43 RS485 Pysahdys ilman * Yhteys muuttajan ja PC:nvalilla |« Tarkasta muuttajan ja PC:n
aikavalvonta lukitusta?) poikki valinen yhteys
+ Tiedonsiirto FSE24B:hen » Tarkista jannitteensyottod
katkennut » Tarkista parametri P808
44 Laitteen Pikakatkaisu ja + Laitteen ylikuormitus (I x t-arvo) |« Vahenna lahtétehoa
ylikuormitus lukitus liian suuri » Pidenna ramppeja

* Mikali mainitut toimenpiteet eivat
ole mahdollisia: Kayta suu-
rempaa taajuusmuuttajaa

45  Alustus Pikakatkaisu ja * Hairio alustuksessa » Ota yhteyttda SEW-huoltoon
lukitus
47 | Jarjestel- Pysaytys ilman * Hairid jarjestelmavaylan » Tarkista jarjestelmavaylan
mavaylan 1 lukitusta?) tiedonsiirrossa litdnnat
aikavalvonta » Tarkista P808

* Tarkista FSE24B:n
jannitteensyottod

* Mikali FSE24B on kytkettyna,
tarkista EtherCAT-tiedonsiirto

77 IPOS- Pysahdys ja lukitus |« Jarjestelmahairio » Ota yhteyttd SEW-huoltoon
ohjaussana
80 | RAM-muistin Pikakatkaisu » Sisainen laitevirhe, Random- + Ota yhteyttd SEW-huoltoon
testaus Access-muisti viallinen
81 Kaynnistysehto | Pikakatkaisu ja Vain "VFC-nostolaite" -toimintata-
lukitus valla:

Muuttaja ei saanut moottoriin
esimagnetointiajan aikana tarvittavaa
virtaa:

* Moottorin mitoitusteho liian pieni |« Tarkasta muuttajan ja moottorin
muuttajan nimellistehoon nahden valinen yhteys

» Tarkasta kaytt6onottotiedot ja tee
tarvittaessa uusi kayttéonotto

* Moottorikaapelin poikkipinta liian |« Tarkista moottorikaapelin

pieni poikkipinta ja kayta tarvittaessa
suurempaa
82 Laht6 auki Pikakatkaisu ja Vain "VFC-nostolaite" -toimintata-
lukitus valla:
+ Kaksi lahtévaihetta tai kaikki « Tarkasta muuttajan ja moottorin
Iahtdvaiheet katkenneet vélinen yhteys
* Moottorin mitoitusteho liian pieni |« Tarkasta kayttéonottotiedot ja tee
muuttajan nimellistehoon ndhden tarvittaessa uusi kayttéénotto
84 Moottorinsuoja | Pysahdys ja lukitus |« Moottorin kuormitus liian suuri * P345/ P346 Iy-UL-valvonnan
tarkistus

e Vahenna kuormitusta
» Pidenna ramppeja
* Pidemmat taukoajat

94 | EEPROM- Pikakatkaisu ja '« EEPROM viallinen + Ota yhteyttd SEW-huoltoon
tarkistussumma | lukitus
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Nro. | Merkinta Reaktio Mahdollinen syy Toimenpide
97 Kopiointivirhe Pikakatkaisu ja * Parametrimoduulin irrottaminen Ennen virheen kuittausta:
lukitus kopiointivaiheen aikana » Lataa tehdasasetukset tai koko
+ Pois-/paallekytkenta kopiointivai- tietue parametrimoduulista
heen aikana

98 CRC Error Pikakatkaisu « Sisainen laitevirhe, Flash-muisti » Laheta laite korjattavaksi
Flash viallinen

100 | Varahtely/ Vikailmoituksen » Varahtelyanturi antaa varoituksen | < Selvita varahtelyn syy, kayttd
varoitus nayttd (ks. kayttoohje "Valvontayksikko mahdollista, kunnes saadaan

DUV10A"). vikailmoitus F101 auftritt
101 | Varahtelyvika Pikapysaytys + Varahtelyanturi antaa +  SEW-EURODRIVE suosittelee,
vikailmoituksen ettd varahtelyn aiheuttaja korja-
taan valittdomasti.

102 | Oljyn vanhene- | Vikailmoituksen + Oljyn vanhenemisanturi antaa » Tee oljynvaihtosuunnitelma
minen / varoitus | naytté varoituksen

103 | Oljyn vanhene- | Vikailmoituksen +  Oljyn vanhenemisanturi imoittaa | « SEW-EURODRIVE suosittelee
minen / virhe nayttd virheesta vaihdedljyn valitdnta oljynvaihtoa

104 | Oljyn vanhene- | Vikailmoituksen + Oljyn vanhenemisanturi ilmoittaa |+ Anna 6ljyn jaéhtya.
minen / ylikuu- | naytté ylilampétilasta » Tarkasta, ettad vaihteen jaahdytys
meneminen on virheeton.

105 | Oljyn vanhene- | Vikailmoituksen »  Oljyn vanhenemisanturi ei ole » Tarkasta 6ljyn vanhenemis-
minen / nayttd toimintavalmiina. anturin jannitteensyo6ttd
valmiusviesti » Tarkasta 6ljyn vanhenemisanturi

ja vaihda se tarvittaessa.

106 | Jarrujen Vikailmoituksen « Jarrulevy on kulunut. * Vaihda jarrupaallysteet
kuluminen nayttd (ks. kayttoohje "Moottorit").

110 | Ex-e-suojaus Hatapysaytys + Toiminta 5 Hz:n taajuusalueen » Tarkasta konfigurointi.

alapuolella on ylittynyt. * Lyhenn& toiminnan kestoa 5 Hz:n
taajuusalueen alapuolella.

111 | Jarjestel- Kyseinen virhenumero ilmoittaa EtherCAT- tai kenttavayla- |« Tarkista pistokeliitantd FSE24B
mavaylan masterille, etta FSE24B:n ja MOVITRAC® B:n valilla on
(SBus) virhe hairiintynyt. Itse MOVITRAC® B -laite tunnistaisi virheen 47.

113 | Analogitulon Ohjelmoitava * Analogitulon Al1 johdinkatkos » Tarkasta johdotus.
johdinkatkos

116 | Sovellusmoduulin virhe

Alavika:
14: Anturivika

29: Ajettu rajakytkimeen

42: Seurantavirhe
78: Ohjelmallinen rajakytkin aktivoitu

1) Pydrimisnopeuden valvonta asetetaan parametreja P500 / P502 ja P501 | P503 kayttamalla. Nostolaitteiden putoamista alaspain ei voida
valttad varmasti deaktivoinnin tai liian suuren viiveen asetuksen yhteydessa.

2) Reset ei tarpeen, virheilmoitus poistuu tiedonsiirron jatkumisen jalkeen.
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7.2 SEWe-elektroniikkahuolto

7.2.1 Hotline

Drive Service Hotline -numeron SEW-EURODRIVE-huoltoasiantuntijat palvelevat vuo-
rokauden ympari 365 paivana vuodessa.

Valitse vain suuntanumeroksi 0800 ja sy6ta sen jalkeen kirjainyhdistelméa SEWHELP
puhelimen nappaimista. Voit luonnollisestikin valita myés numeron 0800 739 4357.

7.2.2 Korjaukseen lahettaminen
Mikali virhetta ei voi poistaa, ota yhteytta SEW-elektroniikkahuoltoon.

Mikali otat yhteyttd SEW-elektroniikkahuoltoon, ilmoita aina myds laitetilan numerot.
SEW-EURODRIVE-huolto voi auttaa silloin tehokkaammin.

limoita seuraavat tiedot, kun toimitat laitteen korjattavaksi:

» Sarjanumero (ks. tyyppikilpi)

*  Tyyppimerkinta

« Sovelluksen lyhyt kuvaus (sovellus, liitin- vai sarjavaylaohjaus)
+ Liitetty moottori (moottorin jannite, tahti- vai kolmiokytkenta)

* Vian tyyppi

* Muut olosuhteet

* Omat oletukset vian syista

+ Edeltaneet epatavalliset tapahtumat

Kompaktikayttéohje — MOVITRAC® B

32



EURODRIVE




EURODRIVE






SEW-EURODRIVE—Driving the world

SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.0. Box 3023

D-76642 Bruchsal/Germany
Puhelin +49 7251 75-0

Faksi +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com




	1 Yleisiä ohjeita
	1.1 Tämän dokumentaation laajuus
	1.2 Turvaohjeiden rakenne

	2 Turvallisuusohjeet
	2.1 Huomautuksia
	2.2 Yleistä
	2.3 Kohderyhmä
	2.4 Määräysten mukainen käyttö
	2.5 Voimassa olevat julkaisut
	2.6 Kuljetus / varastointi
	2.7 Asennus
	2.8 Sähköinen liitäntä
	2.9 Turvallinen galvaaninen erotus
	2.10 Käyttö
	2.11 Laitteen lämpötila

	3 Tyyppimerkintä / tyyppikilpi
	3.1 Tyyppimerkintä
	3.2 Tyyppikilpi

	4 Asennus
	4.1 Kytkentäkaavio

	5 Käyttöönotto
	5.1 Lyhyt kuvaus käyttöönotosta tehdasasetuksilla
	5.2 Manuaalinen käyttö FBG11B-ohjearvomuuntimen kanssa
	5.3 Käyttöönotto FBG11B-ohjauslaitteen kanssa
	5.4 Parametrien yleiskatsaus

	6 Käyttö
	6.1 Palautekoodit (r-19 – r-38)
	6.2 Tilanäytöt

	7 Huolto / vikaluettelo
	7.1 Vikaluettelo (F00 – F113)
	7.2 SEW-elektroniikkahuolto




