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Uldteave
Kasutusjuhendi lugemine

1 Uldteave
1.1  Kasutusjuhendi lugemine

See dokumentatsioon on toote osa ning sisaldab olulisi kasutus- ja hooldusjuhiseid.
Dokumentatsioon on eeskatt mdeldud kdigile inimestele, kes teevad toote paigaldus-,
kasutuselevdtu- ja hooldustoid.

Dokumentatsioon peab olema loetav ja kattesaadav. Veenduge, et seadme ja selle t66
eest vastutavad inimesed ning ka omal vastutusel seadmega tddétavad inimesed on
dokumentatsiooni labi lugenud ning sellest aru saanud. Kui midagi jaab selgusetuks voi
soovite saada lisateavet, p66rduge SEW-EURODRIVE'i poole.

1.2 Ohutusteabe lilesehitus

1.2.1 Marksonade tahendus

Jargmises tabelis esitatakse ohutusjuhiste, ainelise kahju hoiatuste ja teiste juhiste
marksdnade gradatsioon ja tdhendus.

Marksona Tahendus Eiramise tagajarjed
A OHT! Vahetu oht Surm vai rasked kehavigastused
A HOIATUS! Voéimalik ohtlik olukord Surm voi rasked kehavigastused
A ETTEVAATUST! | Voimalik ohtlik olukord Kergemad kehavigastused
TAHELEPONU! Voéimalik aineline kahju Ajamislsteemi voi selle imbruse
vigastused

MARKUS Kasulik juhis vdi nduanne:

Lihtsustab ajamisiisteemi

kasutamist.

1.2.2 Ohutusteabe lilesehitus vastavalt peatiikkidele

Ohutusjuhised vastavalt peatikkidele kehtivad mitte ainult spetsiaalse toimingu, vaid ka
mitme sama teema piires kasitletud toimingu korral. Kasutatavad piktogrammid viitavad
kas Uldisele vbi spetsiifilisele ohule.

Siin voite ndha peatukkidele vastavate ohutusjuhiste vormilist Ulesehitust.
A MARKSONA!
Ohu liik ja allikas.
Eiramise vboimalikud tagajarjed.
* Meetmed ohu véltimiseks.

1.2.3 Lisatud ohutusjuhiste iilesehitus

Lisatud ohutusjuhised on sisse viidud otse kasitsemisjuhendisse, ohtlike kasitsemis-
sammude ette.

Siin voite naha lisatud ohutusjuhiste vormilist Glesehitust.
+ A MARKSONA! Ohu liik ja allikas.

Eiramise véimalikud tagajarjed.

— Meetmed ohu valtimiseks.
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Uldteave
Garantiinbuded

1.3 Garantiinébuded

Torgeteta t66 ja vdimalike lepingulistest kohustustest tulenevate nduete rahuldamise
eelduseks on dokumentatsiooni jargimine. Enne seadmega tddtamist lugege dokumen-
tatsiooni.

1.4 Vastutuse vélistamine

Dokumentatsiooni tapne jargimine on turvalise kasutamise ning toodete ettendhtud
omaduste ja seadmete jdudluse saavutamise peamine eeldus. Inimestega toimunud
onnetuste ning materiaalse kahju eest, mis on tingitud kasutusjuhendi eiramisest, SEW-
EURODRIVE ei vastuta. Materiaalne vastutus lepinguliste kohustuste taitmisel ilm-
nenud puudujadkide eest on sellistel juhtudel valistatud.

1.5 Tootenimed ja kaubamargid

Selles dokumentatsioonis toodud tootenimede puhul on tegemist vastavatele omanikele
kuuluvate kaubamarkide voi registreeritud kaubamarkidega.

1.6 Maérge autoridiguse kohta
© 2013 — SEW-EURODRIVE. Kbik digused on kaitstud.

Mis tahes taielik vdi osaline paljundamine, Umbertd6tlemine, levitamine voi muul viisil
kasutamine on keelatud.
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Eelmarkused

2 Ohutusjuhised
2.1 Eelmérkused

Jargmiste pdhimdtteliste ohutusjuhiste eesmark on kehavigastuste ja ainelise kahju val-
timine. Kasutaja peab tagama, et ohutusjuhiseid jalgitakse ja jargitakse. Veenduge, et
seadme ja selle t66 eest vastutavad inimesed ning ka omal vastutusel seadmega t66ta-
vad inimesed on dokumentatsiooni labi lugenud ning sellest aru saanud. Kui midagi jaab
selgusetuks voi soovite saada lisateavet, p6érduge SEW-EURODRIVE'i poole.

Jargige ka taiendavaid ohutusjuhiseid kaesoleva dokumentatsiooni eri peatlkkides.

2.2 Uldine
A HOIATUS!

T606 kaigus voib seadmel esineda vastavalt kaitseliigile pinge all olevaid, katmata ning
vodimalik, et ka liikuvaid voi pddrlevaid osi ja tuliseid pindu.

Surm voi rasked kehavigastused.

+ Kaiki teisaldus-, sailitus-, paigaldus-, Uhendus-, kasutuselevotu-, hooldus- ja kor-
rashoiutdid tohivad teha ainult padevad spetsialistid ning tingimata jargides jarg-
misi dokumente ja ndudeid:

— juurdekuuluv(ad) tksikasjalik(ud) dokumentatsioon(id);
— seadme juures olevad hoiatus- ja ohutussildid;
— kdik muud juurde kuuluvad projektdokumendid, kasutuselevétmisjuhendid ja
elektriskeemid;
— seadmepobhised eeskirjad ja nbuded;
— riiklikud/piirkondlikud ohutus- ning dnnetusjuhtumite valtimise eeskirjad.
+ Arge kunagi installeerige kahjustatud tooteid.
+ Teatage kahjustustest viibimata transpordiettevéttele.

Vajalike kaitsekatete lubamatu eemaldamise, seadme mittesihiparase kasutamise, eba-
oige paigaldamise vdi kasutamise korral voib tekkida tdsine oht inimestega toimuvate
onnetuste vbi materiaalsete kahjude tekkimiseks.

Lisainfo leiate jargmistest peatikkidest.
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Ohutusjuhised
Sihtrihm

2.3  Sihtriilhm

Kdiki mehaanilisi t6id tohivad teha Uksnes sellealase valjadppe saanud spetsialistid.
Spetsialistid selle dokumentatsiooni tdhenduses on isikud, kellel on kogemused kdne-
aluse toote koostamise, paigaldamise, tdrgete kérvaldamise ja korrashoiu alal ning
kellel on jargmine kvalifikatsioon:

» vdljadbpe mehaanika alal (nt mehaanikuna v&i mehhatroonikuna) ja vastav
kutsetunnistus.

« Kaesoleva dokumentatsiooni tundmine.

Kaiki elektrotehnilisi téid tohivad teha Uksnes vastava valjadppe saanud elektrispetsia-
listid. Elektrispetsialistid kdesoleva dokumentatsiooni tdhenduses on isikud, kellel on
kogemused kdnealuse toote elektrislisteemi paigaldamise, elektriliste térgete kérvalda-
mise ja korrashoiu alal ning kellel on jargmine kvalifikatsioon:

» Valjadpe elektrotehnika alal (nt elektrooniku v6i mehhatroonikuna) koos vastava
kutsetunnistusega.

« Kaesoleva dokumentatsiooni tundmine.

Isikud peavad olema tutvunud kehtivate ohutusjuhistega ja seadustega, eriti just toimi-
vustasemega vastavalt standardile DIN EN ISO 13849-1, ning teiste antud dokumentat-
sioonis nimetatud standardite, direktiivide ja seadustega. Nimetatud isikutel peab olema
bigus seadmeid, slisteeme ja vooluvérkusid vastavalt ohutustehnika standarditele kai-
tada, programmeerida, parametreerida, tahistada ja maandada.

Kaiki transportimist, ladustamist, kaitamist ja utiliseerimist puudutavaid t6id voivad teos-
tada vaid isikud, keda on vastavalt instrueeritud.

2.4 Nouetekohane kasutamine

Sagedusmuundurid on komponendid aslinkroonsete kolmefaasiliste mootorite kontrol-
limiseks. Sagedusmuundurid on ette ndhtud paigaldamiseks elektriseadmetesse voi —
masinatesse. Arge (ilhendage sagedusmuunduriga mahtuvuslikke koormusi. Kasuta-
mine mahtuvuslike koormustega tekitab Ulepinget ja voib seadet kahjustada.

Kui sagedusmuundurit kasutatakse ELI/EFTA riikides, kehtivad jargmised normid.

* Masinatesse paigaldamisel on sagedusmuundurite kasutuselevodtt (st kasutamine
ettenahtud otstarbel) keelatud seni, kuni on kindel, et masin on kooskdlas direktiivi
2006/42/EU (masinadirektiiv) satetega; jargige standardit EN 60204.

+ Kasutuselevott (st kasutamine ettenahtud otstarbel) on lubatud vaid elektromagneti-
lise Ghilduvuse direktiivi (2004/108/EU) jargimisel.

+ Sagedusmuundurid vastavad madalpingedirektiivi 2006/95/EU néuetele. Sage-
dusmuundurite puhul rakendatakse Uhtlustatud standardeid EN 61800-5-1/
DIN VDE T105 koos standardi EN 60439-1/VDE 0660 osaga 500 ja standardiga
EN 60146/VDE 0558.

Tehnilisi andmeid ja hendustingimusi vaadake tuubisildilt ja kasutusjuhendist ning
pidage neist kinni.

2.4.1 Turvafunktsioonid

Sagedusmuundurit MOVITRAC® LTP-B ei tohi ilma kontrolliva turvasiisteemita kasu-
tada turvafunktsioonide tagamiseks.

Kui kasutate kontrollivaid turvasusteeme, tagate masinate ja inimeste ohutuse.
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2.5

2.6

2.7

Ohutusjuhised
Teised rakendatavad dokumendid

Teised rakendatavad dokumendid

Transport

Funktsiooni "STO — ohutult valja lllitatud moment" kasutamisel peate arvestama jarg-
neva trikisega:

« MOVITRAC® LTP-B funktsionaalne turvalisus

Kéesolev dokumentatsioon on kattesaadav ka SEW-EURODRIVE'i internetilehel lingi
"Dokumentation \ Software \ CAD" (Dokumentatsioonid \ tarkvara \ CAD) all.

Kontrollige tarnet kohe véimalike transpordil saadud kahjustuste suhtes. Kahjustuste
avastamisel teavitage kohe transpordiettevétet. Sellisel juhul on kasutuselevott
valistatud.

Jargige transportimisel jargmisi juhiseid.

+ Asetage enne transporti kaasasolevad kaitsekorgid Ghenduste peale.

» Asetage transportimisel seade vaid jahutusribidele vai kiljele, kus ei ole pistikut.
* Veenduge, et seade ei puutuks transportimise ajal kokku mehaaniliste 166kidega.

Vajadusel kasutage kohast ja vbimalikult parajate md6tmetega transpordivahendit.
Eemaldage enne kasutuselevottu olemasolevad transpordikaitsmed.

Arvestage juhiste ja kliimatingimustega peatiikis "Tehnilised andmed" (— Ik 120).

Paigaldamine/kokkupanek

Jélgige, et seadme paigaldamine ja jahutamine toimuks vastavalt kdesoleva dokumen-
tatsiooni eeskirjadele.

Kaitske seadet lubamatu koormuse eest. Kindlasti ei tohi transportimisel ja kasutamisel
ehituselemente painutada voi muuta isolatsioonikaugusi. Elektrilisi komponente ei tohi
mehaaniliselt kahjustada ega havitada.

Kui need pole sdnaselgelt lubatud, on jargmised rakendused keelatud:
» kasutamine plahvatusohtlikus keskkonnas;

» kasutamine agressiivsete o0Olide, hapete, gaaside, aurude, tolmu, Kiirituse jne
keskkonnas;

» kasutamine mittestatsionaarsetes rakendustes, mille puhul esinevad standardis
EN 61800-5-1 esitatud nduetele mittevastavad mehaanilise vibratsiooni ja
I66kkoormused.

Jargige juhiseid peatuikis "Mehaaniline paigaldus" (— Ik 16).
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Elektrilhendus

2.8 Elektriiihendus

Arvestage pinge all oleva ajami juhtsiisteemiga to6tamisel riiklike dnnetuste valtimise
eeskirjadega.

Viige elektriline paigaldus labi vastavalt asjakohastele eeskirjadele (nt kaablite ristl5i-
ked, kaitsmed, kaitsejuhtide (hendamine). Dokumentatsioonis on vastava sisuga
juhised.

Kaitsemeetmed ja kaitseseadised peavad vastama kehtivatele eeskirjadele
(nt. EN 60204-1 voi EN 61800-5-1).

Vajalikud kaitsemeetmed mobiilses kasutuses on:

Energia iilekandeviis Kaitsemeetmed ‘

Otsene vorgu elektritoide « Kaitsemaandus ‘

2.9 Kindel kaitselahutus

Seade taidab kaiki toite- ja elektroonikaiihenduse kindla kaitselahutuse ndudeid vasta-
valt standardile EN 61800-5-1. Kindla kaitselahutuse tagamiseks tuleb kéik Uhendatud
vooluringid vastavalt nduetele kindlalt lahutada.

2.10 Kasutuselevéott/kasutamine

A ETTEVAATUST!

Seadme pind ja Ghendatud elemendid, nt pidurdustakistused, vdivad kasutuse ajal
jduda vaga kdrgete temperatuurideni.

Pdletusoht.
+ Laske enne todde algust seadmel ja valistel valikdetailidel maha jahtuda.

Arge lulitage kontroll- ja kaitsevarustust proovikaituse ajaks vélja.

Kui esinevad korvalekalded tavakaitusest (nt tdusnud temperatuur, ebaharilikud helid,
vibratsioonid) lilitage kahtluse korral seade valja. Maarake kindlaks pdhjus ja vajadusel
suhelge firmaga SEW-EURODRIVE.

Seadmed, millesse paigaldatakse seadmed, tuleb vajadusel varustada taiendava kont-
roll- ja kaitsevarustusega, mis vastab kehtivatele ohutuseeskirjadele, naiteks tehniliste
tédvahendite seadusele, dnnetuste valtimise eeskirjadele jms.

Kasutamisel suurendatud ohupotentsiaaliga voivad olla vajalikud tédiendavad kaitse-
meetmed. Parast iga konfiguratsiooni muutmist tuleb kontrollida kaitsevarustuse
toimimist.

Kasutamise ajal tuleb mittekasutatavad Ghendused katta kaasasolevate kaitsekorkidega.

Parast seadme lahutamist toitepingest ei tohi pinget juhtivaid seadmeosi ja toitelihen-
dusi voimalike laetud kondensaatorite t6ttu puutuda. Pidage kinni minimaalsest valjall-
litamise ajast, milleks on 10 minutit. Sealjuures jalgige seadmel asuvaid vastavaid
juhisemargiseid.

Sisselulitatud olekus esineb koéikidel toitelhendustel ning nendele Ghendatud kaablitel
ja mootoriklemmidel ohtlik pinge. See on nii ka siis, kui seade on lukustatud ja mootor
seisab.

To6o6-LEDi kustumine voi teiste naidikute neutraalsus ei osuta sellele, et seade on toite-
vorgust eraldatud vdi pingevaba.

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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Ohutusjuhised
Ulevaatus/hooldus

Mehaaniline blokeerumine véi seadmesisesed turvafunktsioonid vdivad tingida mootori
seiskumise. Torke pohjuse kdrvaldamine voéi lahtestamine vdivad tekitada olukorra, kus
ajam ise taas todle hakkab. Kui see ei ole té6tava masina puhul ohutuspdhjustel
lubatav, eemaldage seade enne térke kdrvaldamist esmalt vooluvérgust.

2.11 Ulevaatus/hooldus

Elektrilddgi oht seadme kaitsmata voolu juhtivate osade tottu.
Surm voi rasked kehavigastused.

+ Arge mingil juhul avage seadet.
« Parandustoid viib labi vaid firma SEW-EURODRIVE.

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B




Uldine spetsifikatsioon 3
Sisendpinge piirkonnad

3  Uldine spetsifikatsioon

3.1  Sisendpinge piirkonnad

Olenevalt mudelist ja vdimsuse piirkonnast saab muundurid Uhendada otse jargmiste
vorkudega:

MOVITRAC® LTP-B, ehitussuurus 2 (200-240 V):
200V -240V = 10 %, 1-faasiline*, 50-60 Hz + 5 %
MOVITRAC® LTP-B, kéik ehitussuurused (200-240 V):
200V —-240V = 10 %, 3-faasiline, 50-60 Hz + 5 %
MOVITRAC® LTP-B, kéik ehitussuurused (380-480 V):
380V —-480V £ 10 %, 3-faasiline, 50-60 Hz + 5 %

+ MARKUS

* Vgimalik on tihendada ka MOVITRAC® LTP-B-seadmeid kahe- véi kolmefaasiliste
vorkudega voolutugevusega 200-240 V.

Seadmed, mis Uhendatakse 3-faasilise vbrguga, on modeldud faasidevahelise maksi-
maalselt 3 %-lise vorgu ebasimmeetria jaoks. Toitevorgud, mille vorgu ebasimmeetria
on ule 3 % (tuupiline Indias ning Aasia—Vaikse ookeani regioonis, ka Hiinas) soovitab
SEW-EURODRIVE sisenddrosselite kasutamist.

3.2 Tidbitahis

MCLTP -B 0015 -2 0 1 -4 -00 (60Hz)

‘ I— 60 Hz Ainult Ameerika variant

00 = standard-IP20-korpus

Tadp 10 = IP55- / NEMA-12-korpus

Kvadrandid

4 = 4Q (pidurikatkestiga)

1 = 1-faasiline

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B

Lilitusviis

Sisendi
raadiotdérge

Vérgupinge

Soovitatav
mootorivdimsus

Versioon

Tootetlilip

3 = 3-faasiline
0 = EMU-klass 0

A = EMU-klass C2
B = EMU-klass C1

2=200-240V
5 =380-480V

0015 =1,5 kW
B

MC LTP
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Uldine spetsifikatsioon
Ulekoormuse vdimsus

3.3 Ulekoormuse véimsus

Muundur:

Ulekoormuse véimsus ldhtuvalt

... 60 sekundit 2 sekundit
muunduri nimivoolust
MOVITRAC® LTP-B 150 % 175 %

Mootorid:

Ulekootm.us_e voimsus lahtuvalt 60 sekundit 2 sekundit
mootori nimivoolust
Tehaseseade 150 % 175 %
CMP 200 % 250 %"
Sync 250 200 % 250 %

1) Ainult 200 % BG 3; 5,5 kW jaoks

Ulekoormuse véimsus ldhtuvalt
mootori nimivoolust

MGF2 koos LTP-B, 1,5 kW

MGF4 koos LTP-B, 2,2 kW

300 sekundit

200 %

Mootori Ulekoormuse sobitamist kirjeldatakse parameetriga P71-08 mootori nimivool.

3.4 Kaitsefunktsioonid

Valjund-lUhis, faas-faas, faas-maandus

3

Valjund-ulekoormus
Ulekoormuse kaitse

— Muundur tegeleb llekoormusega nagu peatiiki "Ulekoormuse vdimsus" all

kirjeldatud.
Ulepinge térge

— Seadistatud muunduri maksimaalsele vérgu nimipingele 123 %.

Alapinge térge
Uletemperatuuri tdrge
Alatemperatuuri térge

— Muundur lllitatakse temperatuuridel alla —10 °C valja.

Vérgufaasi rivist valja langemine

— Toéo6tav muundur lllitub valja, kui kolmefaasilise voolu vérgu faasi 166 katkeb

kauemaks kui 15 sekundiks.

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B




Paigaldamine
Uldteave

4
4.1

Paigaldamine

Uldteave

Kontrollige seadmel MOVITRAC® LTP-B enne paigaldust korralikult kahjustuste
olemasolu.

Hoidke seadet MOVITRAC® LTP-B pakendis, kuni te seda vajate. Hoidmiskoht peab
olema puhas ja kuiv ning temperatuur peab jadma vahemikku -40 °C kuni +60 °C.

Paigaldage seade MOVITRAC® LTP-B sobiva korpusega tasasele, vertikaalsele,
mittesdttivale, véngetevabale pinnale. Kui vajalik on teatud IP-kaitseklass, peate
juhinduma standardist EN 60529.

Hoidke slttivad ained muundurist eemal.
Takistage elektrit juhtivate voi suttivate voorkehade sissepaasu.

Kdrgeim lubatud Umbrustemperatuur kasutuse ajal on 50 °C muunduritel IP20-ga
ning 40 °C muunduritel IP55-ga. Madalaim lubatud Umbrustemperatuur kasutuse
ajal on —10 °C.

Arvestage ka spetsiifiliste andmetega peatiikis " Umbruse tingimused" (— Ik 120).
Suhtelist dhuniiskust tuleb hoida alla 95 % (kondenseerumine on keelatud).

MOVITRAC® LTP-B-seadmeid vaib paigaldada Uksteise kérvale. Sel juhul tuleb
tagada uUksikute seadmete vahel piisava dhutusruumi olemasolu. Kui soovite
MOVITRAC® LTP-B seadme paigaldada monele teisele muundurile voi teisele soo-
just eraldavale seadmele, on minimaalseks vertikaalseks vahekauguseks 150 mm.
Lalituskappi tuleb kas eraldi 6hutada voi peab see olema piisavalt suur, et ise jahtuda
(vaadake peatlikki "IP20-korpus: kokkupanek ja lilituskapi mé6tmed" (— Ik 20)).

Kandesiinile tohib paigaldada vaid muundureid ehitussuurusega 2 (1P20).
Kaitske IP55-muundurit otsese paikesevalguse eest. Kasutage valipiirkonnas katet.
LTB-B-muundurit tohib paigaldada vaid nii, nagu jargneval pildil kujutatud.
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Paigaldamine
Mehaaniline paigaldus

4.2 Mehaaniline paigaldus

4.2.1 Pingutusmomendid

Voimsusklemmid

Juhtklemmid

Suurused Pingutusmoment Nm (Ib in)
2 1(9)
3 1(9)
4 4 (35)
5 15 (133)
6 20 (177)
7 20 (177)

Juhtklemmide lubatud pingutusmoment on 0,8 Nm (7 Ib in).

4.2.2 Korpuse variandid ja mo6tmed

Korpuse variandid

MOVITRAC® LTP-B on saadaval kahes korpuse variandis:
* |P20-korpus kasutamiseks lulituskappides
+ IP55/NEMA 12 K

Korpus IP55 / NEMA 12 K on kaitstud niiskuse ja tolmu eest. See véimaldab muundurit
kasutada rasketes sisetingimustes. Muunduri elektroonika on identne. Ainsad erine-
vused seisnevad muunduri korpuse moédtmetes ja kaalus.
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Paigaldamine
Mehaaniline paigaldus

IP20 korpuse mbéétmed, suurus 2 ja 3

1 :
<
Y "o esuu L '
4765982731

Mo6dud Suurus 2 Suurus 3
Kérgus (A) mm | 220 261

in 8,66 10,28
Laius (B) mm 110 132

in 4,33 5,20
Siigavus (C) mm 185 205

in 7,28 8,07
Mass kg 1,8 35

Ib 3,97 7,72
a mm 63,0 80,0

in 2,48 3,15
b mm 209,0 247

in 8,23 9,72
c mm 23 25,5

in 0,91 1,01
D mm 7,00 7,75

in 0,28 0,30
Soovitatav kruvisuurus 4 x M4 4 x M4
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Paigaldamine
Mehaaniline paigaldus

IP55-/NEMA-12-korpuse médétmed (LTP xxx—10)
Suurused 2 kuni 3

B - C o Co a -
y
A o°
i i ¥
< a
N
Y I@ &] 'c‘
4766970251
Moo6dud Suurus 2 Suurus 3
Kdrgus (A) mm 257 310
in 10,12 12,20
Laius (B) mm 188 210,5
in 7,40 8,29
Siigavus (C) mm 239 251
in 9,41 2,88
Mass kg 4,8 6,4
Ib 10,5 14,1
a mm 176 197,5
in 6,93 7,78
b mm 200 251,5
in 7,87 9,90
c mm 6 6,5
in 0,24 0,26
D mm 28,5 25,1
in 1,12 0,99
Soovitatav kruvisuurus 4 x M5
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Paigaldamine
Mehaaniline paigaldus

Suurused 4-7 Muundurid suurustega 4—7 tarnitakse kdik pdhiplaadiga, koos avadega vdi ilma avadeta
kaablite labiviimiseks.

A A & ~ i @U U@
® ®
000

2
® ®
Y L - Y
: i TN o —f |
B . c 1 .
4656351243 4656355083 4656358027

Moodud Suurus 4 Suurus 5 Suurus 6 | Suurus 7
Korgus (A) mm 440 540 865 1280

in 17,32 21,26 34,06 50,39
Laius (B) mm 171 235 330 330

in 6,73 9,25 12,99 12,99
Siigavus (C) mm 235 268 335 365

in 9,25 10,55 13,19 14,37
Mass kg 11,5 22,5 50 80

Ib 25,35 49,60 110,23 176,37
a mm 110 175 200 200

in 4,33 6,89 7,87 7,87
b mm 423 520 840 1255

in 16,65 20,47 33,07 49,41
c mm 61 60 130 130

in 2,40 2,36 5,12 5,12
D mm 8 8 10 10

in 0,32 0,32 0,39 0,39
Soovitatav kruvisuurus 4 x M8 4 x M10
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llma 6hutusavadeta metallkapi méétmed

Paigaldamine

Mehaaniline paigaldus

IP20-korpus: kokkupanek ja lilituskapi mé6tmed

Kasutuseks, mis néuab kdrgemat IP-kaitseklassi kui IP20, tuleb muundur paigaldada
[Ulituskappi. Jargige seejuures jargnevaid juhiseid.

« Ldlituskapp peab olema valmistatud soojust juhtivast materjalist, kui see ei ole just

eraldi ohutatud.

+ Ohutusavadega lillituskapi kasutamisel peavad avaq olema muunduri alumisel ja
pealmisel poolel, et vbimaldada korralik 6huringlus. Ohk peab sisenema muunduri

alt ja valjuma ulevalt.

» Kui valikeskkonnas on mustuseosakesi (nt tolm), tuleb 6hutusavadesse paigaldada
sobiv tolmuosakeste filter ja kasutada tuleb lisadhutust. Filtrit peab vajadusel hool-

dama ja puhastama.

» Suure niiskuse, soola vdi kemikaalide sisaldusega Umbruses tuleb kasutada sobivat
suletud lulituskappi (ilma dhutusavadeta).

Isoleeriv liilituskapp

Voéimsusandmed A B D
mm in mm in mm in mm in
230 V: 1,5 kW, 0,75 kW
Suurus 2 400 V: 1.5 KW, 2.2 KW, 0,75 KW 400 15,75 300 11,81 250 9,84 60 2,36
Suurus 2 230 V: 2,2 kW 600 23,62 450 17,72 300 11,81 100 3,94
Suurus 3 Koik véimsusvahemikud 800 31,50 600 23,62 350 13,78 150 5,91
T
I
A 1%
068[680
| D
/ D S
1 S ——
s ——
3080168459
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Paigaldamine
Mehaaniline paigaldus

Ohutusavadega liilituskapi méétmed

Ohutusavadega liilituskapp

Voéimsusandmed A B (o3 D
mm in mm in mm in mm in
230 V: 1,5 kW, 0,75 kW
Suurus 2 400 V: 1.5 KW, 2.2 KW, 0.75 kW 400 15,75 300 11,81 250 9,84 60 2.36
Suurus 2 230 V: 2,2 kW 600 23,62 400 15,75 300 11,81 100 3,94
Suurus 3 Koik voimsusvahemikud 800 31,50 600 23,62 350 13,78 150 5,91
Lisabhutusega lilituskapi mé6tmed
Lisadhutusega liilituskapp
Véimsusandmed B (o3 D Ohu
mm in mm in mm in mm in lébivool
230 V: 1,5 kW, 0,75 kW 3
Suurus 2 400 V: 1.5 KW, 2.2 KW. 0.75 kW 400 15,75 300 11,81 250 9,84 60 2.36 > 45 m°/h
Suurus 2 230 V: 2,2 kW 400 15,75 300 11,81 250 9,84 100 3,94 > 45 m3/h
Suurus 3 Kdik vdimsusvahemikud 600 23,62 400 15,75 250 9,84 150 5,91 >80 m3h

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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4.3

Paigaldamine
Elektrilhendus

Elektriiihendus

Arvestage paigaldamisel tingimata peatiiki 2 ohutusjuhistega!

Elektrilddgi oht! Klemmidel véi seadmes vbéivad esineda ohtlikud pinged veel kuni
10 minutit parast vooluvorgust lahutamist.

Surm vdi rasked kehavigastused.

+ Vahemalt 10 minutit enne seadmega MOVITRAC® LTP-B to6tamist tuleb see eral-
dada vooluvdrgust ja isoleerida.

« MOVITRAC® LTP-B-seadmeid tohivad paigaldada elektrikud, arvestades vastavate
eeskirjadega ja juhtnddéridega.

« MOVITRAC® LTP-B hinnatakse kaitseklassi IP20. Kdrgema IP-kaitseklassi korral
tuleb kasutada sobivat koprust voi varianti IP55/NEMA 12.

*  Kui muundur on voérguga Ghendatud pistikuiihenduse kaudu, tohib tihenduse eral-
dada koige varem 10 minutit parast vérgust valja lllitamist.

* Veenduge, et seadmed oleks korralikult maandatud. Juhinduge lulitusskeemist pea-
tdkis "Muunduri ja mootori Gthendamine" (— |k 27).

+ Maanduskaabel peab olema sobilik maksimaalse vérgu rikkevoolu jaoks, mida tava-
liselt piiratakse kaitsmete vo6i mootori kaitselllitiga.

Eluoht tdsteseadme allakukkumisel.
Surm vdi rasked kehavigastused.

« MOVITRAC® LTP-B-muundurit ei tohi kasutada ohutusseadeldisena tdstesead-
mete jaoks. Kasutage ohutusseadeldisena kontrollsisteeme v6i mehaanilisi
turvaseadmeid.

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B




Paigaldamine
ElektriGhendus

4.3.1 Enne paigaldust

Veenduge, et toitepinge, sagedus ja faaside arv (ihe- voi kolmefaasiline) vastab
tarnimisel MOVITRAC®-muunduri nimivaartustele.

Pingetoite ja muunduri vahele tuleb paigaldada eraldusliliti voi sarnane
eraldusseade.

Vorgutoidet ei tohi kunagi hendada MOVITRAC® LTP-B-muunduri valjundklemmi-
dega U, V voi W.

Kaablite kaitseks tuleb kasutada viivitusega korgepinge kaitsmeid vdi mootori kaitse-
[Glitit. Lisainfo leiate 16igust "Lubatud pingevorgud” (— Ik 25).

Paigaldage muunduri ja mootori vahele automaatne kontaktor. Kohtades, kus juht-
kaablid ja kdrgepinge kaablid asetsevad tihedalt Uksteise kdrval, tuleb hoida kinni
100 mm vahekaugusest ja kaablite ristumisel téisnurgast (90°).

Veenduge, et véimsuskaabli varjestused ja imbrised on teostatud vastavalt lUlitus-
skeemile 16igus "Muunduri ja mootori iihendamine" (— Ik 27).

Veenduge, et kdik klemmid saaks sama pingutusmomendiga (— |k 16) kinni
tdmmatud.

Abikaart IP55-korpuses on abikaart kleebitud eemaldatava esikatte taha.

IP20-korpuses on abikaart naidiku kohal pilus.

Vérgukontaktor « Kasutage vaid vérgukontaktorit kasutuskategooriaga AC-3 (EN 60947-4-1).
* Vorgu kahe sisselllitamise vahe peab olema vahemalt 120 sekundit.
Sisendkaitsmed Kaitsmete tlubid:

Tooklasside gL, gG kaablite kaitsetlilibid:
— Kaitsmete nimipinge = vérgu nimipinge

— Kaitsmete nimivool peab vastavalt muunduri koormusele olema seatud 100 %-le
muunduri nimivoolust.

Karakteristika B, C kaablite kaitseldliti:
— Kaablite kaitseluliti nimipinge = vérgu nimipinge
— Kaablite kaitselliti nimivoolud peavad jaama 10 % Ule muunduri nimivoolu.

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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Paigaldamine
Elektrilhendus

Kasutamine
IT-vérkudel

Pidurdustakistuse
lihendamine

IT-vdrgul saab kasutada vaid IP20-seadmeid. Selle jaoks tuleb lahutada llepinge valti-
mise komponentide (ihendus, keerates vélja VAR-kruvi, ja lilitada valja EMU-filter,
keerates valja EMU-kruvi (vaadake allpool):

[1112]

3034074379

11 EMU-kruvi
21  VAR-kruvi

SEW-EURODRIVE soovitab kasutada maandamata tahtlilituse keskpunkti (IT-vérgus)
pingevorkudes isolatsioonivalvureid Plus-Code-md&6tetoiminguga. Seelabi valdite
isolatsioonivalvuri vaarrakendumist muunduri maanduse mahutavuse téttu.

Lisaks on EMU-filtriga muunduritel kérgem maanduse tdrkevool.

LIL1 @— —
Internal Internal
N/L2 @&—— EMC [— Surge
L3 Filter | Protection
EMC VAR
Earth @

S

» Tehke kaablid vajalikul maaral lihemaks.

5490852619

» Kasutage kahte tihedalt keeratud kaablit v6i 2-soonelist, varjestatud voimsuskaablit.
Ristldige vastab muunduri véimsusmahtuvusele.

+ Kaitske pidurdustakistust bimetallreleega rakendusklassist 10 vdi 10 A (Uhenduse
lGlitusskeem).

» Suuruse BW..-T pidurdustakistuste puhul saate alternatiivina lisaks bimetallreleele
Uhendada paigaldatud 2-soonelise, varjestatud kaabliga temperatuurianduri.

» Lameda ehitusega pidurdustakistustel on sisene termiline tlekoormuse kaitse (mitte
vahetatavad sulavkaitsmed). Paigaldage lameda ehitusega pidurdustakistused
vastava puutekaitsega.
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Paigaldamine
ElektriGhendus

Pidurdustakistuse + A HOIATUS! Elektrilodgi oht! Piduritakistite toitejuhtmete vahel on nimikoormusel

paigaldamine

4.3.2 Paigaldamine

Lubatud
pingevorgud

koérge alalispinge (umbes DC 900 V).
Surm vdi rasked kehavigastused.

— LUlitage seade MOVITRAC® LTP-B vahemalt 10 minutit enne toitekaabli eemal-
damist pingevabaks.

+ A ETTEVAATUST! Péletusoht. Pidurdustakistuse pinnad saavutavad koormamisel
Pn-ga kérge temperatuuri.

Kerged vigastused.

— Valige sobiv paigalduskoht.

— Arge puudutage pidurdustakistusi.
— Paigaldage sobiv puutekaitse.

Uhendage muundur vastavalt jargnevatele lilitusskeemidele. Jalgige dige lilituse ole-
masolu mootori klemmikastis. Siinkohal saab eristada kahte pdhililitust: tahtlilitus ja
kolmnurklilitus. Tingimata tuleb veenduda, et mootor on pingeallikaga ihendatud nii, et
seda toidetakse korrektse té6pingega.

Lisainfot leiate jooniselt I6igust "LUlitus mootori klemmikastis" (— Ik 26).

Soovitatav on kasutada vdimsuskaablina 4-soonelist PVC-ga isoleeritud varjestatud
kaablit. See peab olema paigaldatud vastavalt riiklikele tegevusala eeskirjadele ja juht-
nodridele. Vdimsuskaabli Ghendamiseks muunduriga on vajalikud traadikojad.

Iga MOVITRAC® LTP-B-muunduri maandusklemm peab olema, nagu kujutatud, the-
kaupa ja otse (ihendatud paigalduskoha maandussiiniga (mass) (olemasolu korral filtri
kaudu). MOVITRAC® LTP-B-muunduri maaiihendusi ei tohi viia muundurist muundurini.
Neid ei tohi ka teiste muundurite juurest muunduriteni viia.

Maandusringi impedants peab vastama valdkonna kohalikele ohutuseeskirjadele.

UL-satetest kinni pidamiseks tuleb kdik maandusihendused varustada UL nimekirja
kuuluvate ringkaabli kingadega

* Pingevorgud maandatud keskpunktiga

MOVITRAC® LTP-B-muundur on mdeldud kasutamiseks TN- ja TT-vérkudel otse
maandatud keskpunktiga.
¢ Pingevorgud maandamata keskpunktiga

Lubatud on kasutamine ka maandamata keskpunktiga (nt IT-vorgud) vorkudes.
SEW-EURODRIVE soovitab kasutada selle jaoks Puls-Code-m&&tmistoimingu p&hi-
mottega isolatsioonivalvurit. Nende seadmete kasutamisel valditakse muunduri
maanduse puuduva mahutavuse téttu isolatsioonivalvuri vaarrakendumist.

¢ Maandatud pingevorkude valisjuht

Muundurit tohib kasutada vaid vérkudes faasi-maanduse-vahelduvpingega, mis
tohib maksimaalselt olla 300 V.

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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Liilitus mootori Mootoreid lulitatakse tdht-, kolmnurk-, topelttdht- voi Nema-taht-kaivitajaga. Mootori
klemmikastis tudbisildil on info vastava pingepiirkonna lUlitustidbi kohta, millele peab vastama
MOVITRAC® LTP-B-seadme téopinge.
R13
U2 ~v2 o o @
w2 U2 V2
ut V1 W1
O (‘) @)
]
u V W
Madal pinge A Kdrge pinge A
R76
( T6 T4 T5‘ (T6 T4 T5 )
w2 w2 U2 V2
T9 T7 T8 w3 U3 V3
Us Vv3 W3 O O O
™ T2 T3 T T2 T3
utr V1 W1 ut  v1io w1
L1 L2 L1 L1 L2 L1
Madal pinge .\ Kdrge pinge A
DR/DT/DV
s QT4 QT5gT6)
T4 T5 T6 u2 v w2
v2va W2 iT? iTS iTg
T7 T8 g T9 s Ve s
us lv3 w3
TIRT2RT3
R T R o)
u Vv W u Vv W
Madal pinge .\ Kdérge pinge .\
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Muunduri ja + A HOIATUS! Elektril66gi oht! Valesti paigaldatud kaablid véivad pdhjustada
mootori korgest pingest tingitud ohtu.
tihendamine

Surm vdi rasked kehavigastused.

— Allpool kujutatud ihendamise jarjekorrast tuleb tingimata kinni pidada.

L1
L2/N
* L3 pole 1-faasiline 230 V
R i e B e PE

b MF11/F12/F13

| | L

1 I \

ol K10 [1]

i i (AC-3)

[ == L2 L3

i valik ND.. Sisenddrossel

| L1 L2' L3

! :

| )

I .

| )

| -

\ )

| LA \ Vaid siis, kui MC LT

' ! on lulitatud valik v&i

VDC BMY) ! ' | monteeritud valikulise
Vac Vac (BMK) Vac ! \' V | lulituskastiga

l- _E DC Bus "-"-juurdepaéas

F14/F15 F14/F15 F14/F15 ;

Il M —oes N

(2]
K11 K11 [V+] K11 o
(AC-3) (AC-3) (AC-3) Véimsusosa
17
18 [ [+l u v w BR +
g (H]
[4] oH |
'8 BW../BW..-T
GND Uhenduse pidurdustakistus /
53 3] DC Bus "+"-juurdepaas

(AC-3)
GND
1 valge 1 valge|
BG BG Z unane
* BGEf3 wnane B BGE[S 5 3-faasiline BW
4 sinine 4 sinine
o punane &
DR/DT/DV/D: valge DR/DT/DV/D:
Alalis- ja vahelduvvoolu | sinine Vahelduvvoolu poolne eraldus
poolne eraldus
18014401512580747
[1] Voérgukontaktor toitevdrgu ja muunduri vahel
[2] Pidurdusalaldi vorgutoide, simultaanselt lilitatud K10 poolt
[3] Juhtkontaktor/-relee, saab pinge siseselt muunduri releekontaktilt [4] ja toidab sellega pidurdusalaldit.
[4] Muunduri potentsiaalivaba releekontakt
[V+] Valine pingevarustus AC 250 V / DC 30 V max 5 A puhul

Vpc BMV  Alalispinge toide BMV
Vac BMK  Vahelduvpinge toide BMK
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Mootori tempera-
tuurikaitse
(TF/TH)

Mitme mootori
ajam / riihmaajam

Kolmefaasiliste
pidurdusmootorite
lihendamine

fde

« MARKUS

+ Kaikidel LTP-B-muunduritel IP55-s on muunduri alumisel poolel vorgu- ja mootori-
kaabli sisenemisava.

+ Uhendage pidurdusalaldi eraldi vérgukaabli abil.
* Toide mootoripinge kaudu on keelatud!

Lilitage jargmiste kasutuste korral alati pidur AC- ja DC-kiiljel valja:
» koikide tosteseadme kasutuste korral,
+ kasutuste korral, mis nduavad &kilist pidurite rakendumisaega.

Sisese temperatuurianduriga mootorid (TF, TH vdi sarnane) saab otse Ghendada sead-
mega MOVITRAC® LTP-B. Muundur naitab siis torget.

Temperatuuriandur Ghendatakse klemmiga 1 (+24 V) ja analoogsisendiga 2. Para-
meeter P71-15 tuleb seadistada valisele vigasele sisendile, et tuvastada lletemperatuuri
torketeateid. Rakendumislavi on 2,5 kQ. Info mootori termistori kohta leiate peatiikis
"P1-15 binaarsisendite funktsioonivalik" (— Ik 116) ja parameetri P2-33 kirjeldustes.

Mootori voolude summa ei tohi Gletada muunduri nimivoolu. Vaadake peatiikki "Seadme
MOVITRAC® LTP-B tehnilised andmed" (— Ik 120).

Mitme mootoriga kasutus on vdimalik vaid kolmefaasiliste aslinkroonsete mootoritega,
mitte stinkroonsete mootoritega.

Mootoririihm on piiratud viie mootoriga ja Glhe riihma mootorite suurused peaksid jddma
kolme kiilgneva suuruse sisse.

Uhe riilhma maksimaalne kaabli pikkus lahtub (iksikute ajamite véaartustest. Vaadake
peatikki "Tehnilised andmed" (— Ik 120).

Rohkem kui kolme mootoriga riihmade puhul soovitab firma SEW-EURODRIVE kasu-
tada valjunddrosselit "HD LT xxx".

Tapse info SEW-pidurdussiisteemide kohta leiate kataloogis "Kolmefaasilised
mootorid", mille saate tellida firmast SEW-EURODRIVE.

SEW-pidurdussisteemid on alalisvoolul tdéétavad ketaspidurid, mida &hutatakse
elektromagnetiliselt ja mis pidurdavad vedrujéul. Pidurdusalaldi varustab pidureid alalis-

pingega.
MARKUS

Pidurdusalaldi peab muunduriga t66tamisel saama eraldi vérgukaabli; varustamine
mootoripinge kaudu on keelatud!
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4.3.3 Signaalklemmide iilevaade
Peaklemmid

IP20 ja IP55

~ N

< o] o O

o a ©° a2
S > 2 = = + ]
q—\—NC‘OOF>O>N899
Y BboaofYy<o<xo<xonw
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 12 13
Voo OO

T

18014401512657163

Signaalklemmide plokil on jargmised signaaliihendused.

Uhendus

424 V I3htepinge

Kirjeldus

Lahtepinge DI1-DI3 (max 100 mA)
aktiveerimiseks

Binaarsisend 1

Positiivne loogika

Binaarsisend 2

"Loogiline 1" sisendpinge piirkond: DC 8-30 V

Binaarsisend 3

"Loogiline 0" sisendpinge piirkond: DC 0-2 V
Uhtiv PLC-nduetega, kui klemmiga 7 v&i 9 on
Ghendatud 0 V.

Klemmi |Signaal
number
1 +24 VIO
2 DI 1
3 DI 2
4 DI 3
5 +10V

Valjund +10 V lahtepinge

10 V lahtepinge analoogsisendi jaoks
(potentsiaali toide +, 10 mA max, 1-10 kQ)

6 Al1/Dl 4

7 ov
8 AO 1/DO1

9 ov
10 Al2/DI5

Analoogsisend (12 bitti)
Binaarsisend 4

ov lahtepotentsiaal
'Analoogvaljund (10 bitti)
Binaarvaljund 1

ov lahtepotentsiaal
|Analoogsisend 2 (12 bitti)

Binaarsisend 5/
termistorkontakt

0-10V, 0-20 mA, 4-20 mA

"Loogiline 1" sisendpinge piirkond: DC 8-30 V
0 V lahtepotentsiaal (potentsiaali toide -)
0-10V, max 20 mA analoog

24 V, max 20 mA digitaal

0V lahtepinge

0-10V, 0-20 mA, 4-20 mA

"Loogiline 1" sisendpinge piirkond: DC 8-30 V

1 AO2/DO2

Analoogvaljund 2
(10 bitti)
Binaarvaljund 2

0-10V, 20 mA analoog
24V, 20 mA digitaal

12 STO+

Loppastme vabastus

13 STO-

DC +24 V sisend, max 100 mA voolutarve
STO turvakontakt, High = DC 18-30 V

DC GND-lahtepotentsiaal +24 V sisend
STO turvakontakt

Koik binaarsisendid aktiveeritakse vahemikus 8-30 V sisendpinge poolt, st need Uhildu-

vad +24 V-ga.

« ETTEVAATUST! Véimalik materiaalne kahju.

Signaaliklemmidele tle 30 V pinge Ghendamisel vdidakse kahjustada juhtsisteemi.

— Signaalklemmidele Ghendatud pinge ei tohi iletada 30 V.

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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+ MARKUS

Klemme 7 ja 9 saab kasutada GND lahtepotentsiaalina, kui seadet MOVITRAC®
LTP-B juhib PLC. Uhendage STO+ toitega +24 V ja STO- toitega 0 V, et vabastada
vdimsuse |dppaste; vastasel juhul nditab muundur olekuks "lukustatud". Kui STO
peaks toimima ohutustehnilise seadmena, tuleks arvestada juhiste ja lulitustega
kasiraamatus "Seadme MOVITRAC® LTP-B funktsionaalne ohutus".

Kui klemmi 12 toidetakse pusivalt vooluga 24 V ja klemm 13 on pusivalt GND peal,

on STO funktsioon pusivalt deaktiveeritud.

Releeklemmide
lilevaade - .
= © >
> T o
> > >
T 2 2 AT o«
22 2 P BE T
25 2 2 25 =2
T T ® Te ©
>9 > > >9 >
v O [] e o
28 © © 08 0
[T [0) Q oL O
¥e o o o
14 15 16 17 18
o oo
3003612555
Klemmi |Signaal Kirjeldus
number
14 Releevéljund 1 lahte Releekontakt (AC 250 V/ DC 30 V, max 5 A)
15 Releevaljund 1 sulgur
16 Releevaljund 1 avaja
17 Releevéljund 2 lahte
18 Releevaljund 2 sulgur
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4.3.4 Sidepuks RJ45

Wy
[2]
(3]
4]
5]
[6]
(7]
(8]

2933413771

[1] RS485+ (Mod-siin)

[2] RS485- (Mod-siin)

[3] +24 V (kaugekraani toide)

[4] RS485+ (masinaehitus)

[5] RS485- (masinaehitus)

[6] ov

[7] SBus+ (P71-12 peab olema seadistatud SBus-sidele)
[8] SBus- (P1-12 peab olema seadistatud SBus-sidele)

4.3.5 Ohutu viljaliilituse (STO) funktsioon

Ohutu valjalllituse (Safe Torque Off, STO-funktsioon) funktsiooniga suletakse muun-
duri Idppaste taielikult. Kui STO+ ja STO- vahele on Uhendatud pinge 24 V, nagu kuju-
tatud joonisel peatikis "Signaalklemmide Ulevaade" (— Ik 29), toimib muundur
normaalselt. Kasutada saab ka valist 24 V toitepinget. Kui 24 V toitepinge lahutatakse,
aktiveeritakse STO-funktsioon. Seelédbi suletakse muunduri valjund ja mootor laheb
tuhikaigule. Ei teki muunduri ajami pdérdemomenti. Muundur saab uuesti kaivituda alles
siis, kui STO+ ja STO- vahel on taas pinge 24 V.

STO-funktsiooni saab alati siis kasutada, kui muunduri véaljund on vaja eemaldada —
naiteks hadaseiskamise vdi masina hooldamise korral.

+ A HOIATUS! STO-funktsiooni téttu ei liilitu muundurile Gihendatud vérguvool vélja.
Enne hooldustdid muunduri elektrilistel osadel vai tdétaval mootoril ltlitage muunduri
vorgutoide valja.

Lisainfo teema "STO" kohta leiate kasiraamatust "MOVITRAC LTP-B funktsionaalne
ohutus".
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4.3.6 UL-i nduetele vastav paigaldamine

Umbrus-
temperatuurid

Véimsusklemmide
pingutusmomendid

Juhtklemmide
pingutusmomendid

Viéline DC 24 V
toide

Pingevérgud ja
kaitsmed

UL-i nduetele vastava paigaldamise tagamiseks tuleb jargida alltoodud juhiseid.

*  Muundureid saab kasutada jargmiste umbrustemperatuuride korral.

Kaitseviis Umbritsev temperatuur
1P20 —10 °C kuni 50 °C
IP55 / NEMA 12 —10 °C kuni 40 °C

+ Kasutage vaid vasest Uhenduskaableid, mis on modeldud Umbrustemperatuuridele
kuni 75 °C.

.+ Seadme MOVITRAC® LTP-B vaimsusklemmidele kehtivad jargmised lubatud pingu-
tusmomendid.

Suurus Pingutusmoment
1Nm/9lb.in
1Nm/9lb.in

4 Nm/ 35 Ib.in

15 Nm /133 Ib.in
20 Nm /177 Ib.in
20 Nm /177 Ib.in

N o g~ wN

Juhtklemmide lubatud pingutusmoment on 0,8 Nm (7 Ib in).

Kasutage valise DC 24 V pingeallikana ainult kontrollitud seadmeid piiratud valjundpin-
gega (Upax = DC 30 V) ja piiratud valjundvooluga (I < 8 A).

Muundurid MOVITRAC® LTP-B on méeldud kasutamiseks pingevorkudel maandatud
tahtpunktiga (TN- ja TT-vdrgud), mille max vérguvool ja max vérgupinge vastavad jarg-
nevale tabelile. Ohutust puudutavad andmed jargnevas tabelis kirjeldavad vastava
muunduri maksimaalselt lubatud eelkaitset. Kasutage vaid sulavkaitsmeid.

UL-sertifitseerimine ei kehti kasutamisel pingevorkudes maandatud tahtpunktiga
(IT-vérgud).
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200-240 V seadmed

MOVITRAC® LTP... Max vorguliihise vahelduvvool = Max vérgupinge Max lubatud kaitse
0004 AC 5000 A AC 240V AC 15 A/ 250V
0008 AC 5000 A AC 240V AC30A/250V
0015 AC 5000 A AC 240V AC 20 A/250V
0022, 0040 AC 5000 A AC 240V AC30A/250V
0055, 0075 AC 5000 A AC 240V AC 110 A/250V
0110 AC 5000 A AC 240V AC175A/250V
0150 AC 5000 A AC 240V AC 225A/250V
0220 AC 10000 A AC 240V AC 350A/250V
380-480 V seadmed

MOVITRAC® LTP... Max vorguliithise vahelduvvool | Max vérgupinge Max lubatud kaitse
0008, 0015 AC 5000 A AC 480V AC 15 A/ 600V
0022, 0040 AC 5000 A AC 480V AC 20 A/ 600V
0055, 0075 AC 5000 A AC 480V AC 60 A/600V
0110 AC 5000 A AC 480V AC 110 A/ 600V
0150/ 0220 AC 5000 A AC 500 V AC 175 A /600 V
0300 AC 5000 A AC 500 V AC 225 A /600 V
0370, 0450 AC 10000 A AC 500 V AC 350 A/600V
0550, 0750 AC 10000 A AC 500 V AC 500 A /600 V

Termiline mootorikaitse

MOVITRAC® LTP-B seadmel on termiline mootori tilekoormuse kaitse vastavalt NEC-
ile (National Electrical Code, US).

Termiline mootori Ulekoormuse kaitse tuleb muuta ohutuks vastavalt Ghele jargmistest
meetmetest:

* NEC-i poolt lubatud mootori temperatuurianduri paigaldamine, vaadake selle jaoks
ka mootori temperatuurikaitse (TF/TH) peatiikki;

» sisese termilise mootori Ulekoormuse kaitsme kasutamine parameetri P4-17
aktiveerimisel.

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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4.3.7 Elektromagnetiline Ghilduvus

Héirekindlus

Elektromagnetiline
kiirgus

Sagedusmuunduri rida MOVITRAC® LTP-B on mdeldud kasutamiseks masinates ja
seadmetes. See vastab EMU tootestandardile EN 61800-3 reguleeritava kiirusega
elektriajamististeemide kohta. EMU-le vastava muunduri siisteemide paigaldamiseks
tuleb arvestada direktiivi 2004/108/EU (EMU) néuetega.

MOVITRAC® LTP-B vastab standardi EN 61800-3 hairekindluse nduetele tddstuse ja
majapidamise jaoks (kergettdstus)

Elektromagnetilise kiirguse osas taidab seade MOVITRAC® LTP-B standardite
EN 61800-3 ja EN 55014 piirvaartusi ning seda saab kasutada nii tédstuses kui ka
koduses majapidamises (kergettdstus).

Tegemaks kindlaks parima vdimaliku elektromagnetilise Ghilduvuse, tuleb muundurid
paigaldada vastavalt ihendamissuunistele peatuikis "Paigaldus" (— |k 15). Tagage see-
juures muundurisiisteemi head maandusihendused. Elektromagnetilise kiirguse
nduete taitmiseks tuleb kasutada varjestatud mootorikaableid.

Asetage varjestus liihimat teed pidi lapiku kontaktiga massi molemale kiiljele.
See kehtib ka mitme varjestatud juhtmekimbuga kaablite puhul.

1406710667

Allpool toodud tabel maarab kindlaks MOVITRAC® LTP-B muunduri kasutamise
tingimused.

Muunduri tiitip Kategooria C1 (klass B) | Kategooria C2 (klass A) | Kategooria C3
230V, 1-faasiline Lisafiltrid pole vajalikud

LTP-B xxxx 2B1-x-xx Kasutage varjestatud mootorikaablit

230V /400 V, 3-faasiline Kasutage valist filtrit Lisafiltrid pole vajalikud

LTP-B xxxx 2A3-X-XX tulibiga NF LT 5B3 0xx

LTP-B xxxx 5A3-x-xx Kasutage varjestatud mootorikaablit
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EMU-filtri ja IP20-muunduritel paigaldatud EMU-filtriga (nt MOVITRAC® LTP-B xxxx xAxx 00 v&i
muudetava MOVITRAC® LTP-B xxxx XBxx 00) on kdrgem maanduse rikkevool kui ilma EMU-filtrita
takistusega takisti seadmetel. Kui maanduse kontrollseadmel kasutatakse ronkem kui iihte MOVITRAC®
véljalilitus (IP20) LTP-B-d, aktiveerib kontrolliksus tdrke, eriti varjestatud kaablite kasutamisel. Te saate

EMU-filtri deaktiveerida, keerates seadme killjelt valja EMU-kruvi.

+ A HOIATUS! Elektrilodgi oht! Klemmidel vdi seadmes vdivad esineda ohtlikud
pinged veel kuni 10 minutit parast vooluvorgust lahutamist.

Surm voi rasked kehavigastused.

— Lulitage seade MOVITRAC® LTP-B vihemalt 10 minutit enne EMU-kruvi eemal-

damist pingevabaks.

e

11 EMU-kruvi
2]  VAR-kruvi

L1] o
L2| o

L3| o

earth

i

VAR
screw

Filter coil

=]
3034074379
O | L1
O | L2
ol L3
111 earth
EMC
screw
3479228683

MOVITRAC® LTP-B on varustatud komponentidega, mis suruvad sisendpinges alla pin-
gevonkeid. Need komponendid kaitsevad toite vooluvdrke tipp-pingete eest, mis voivad
samal vorgul tekkida elektril6dgi voi teiste seadmete téttu.
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4.3.8 Labiviik

Kui te teostate tihel muundurististeemil kérgepinge kontrolli, véivad pingevongete alla-
surumise komponendid lasta kontrollil mitte dnnestuda. Kérgepinge kontrollide véimal-
damiseks keerake seadme mdlemalt kiljelt kruvid valja. Sellega deaktiveeritakse need
komponendid. Kui olete kdrgepinge kontrolli 18bi viinud, kruvige mdlemad kruvid jalle
kinni ja korrake kontrolli. Kontroll peaks niiid ebadnnestuma; see tdhendab, et ring on
taas pingevdngete suhtes kaitstud.

Sobiva kaabli kinnitussisteemi kasutamine on néutud, et tagada vajalik IP-/NEMA-
kaitseklass. Puurida tuleb kaablite labiviimise avad, mis sellele sisteemile sobivad.
Mdningad naitesuurused on jargnevalt esitatud.

Soovitatavad avade suurused ja tiilibid kaablite kinnitamiseks

Ava suurus Inglise mootsiisteem | Meetriline
Suurus 2 & 3 25 mm PG16 M25 ‘

Avade suurused painduvate elektripaigaldustorude jaoks

Ava suurus Kaubanduslik suurus | Meetriline ‘
Suurus 2 & 3 35 mm 1in M25 ‘

+ ETTEVAATUST! Véimalik materiaalne kahju.
Puurige ettevaatlikult, et valtida mustuseosakeste sattumist tootesse.

+ IP-kaitseklass ("tuup") vastavalt UL-i andmetele on tagatud vaid siis, kui paigalda-
takse kaablid UL-i poolt tunnustatud puksi v6i muhviga, mis on méeldud painduvate
elektripaigaldustorude ststeemide jaoks, millel on vajalik kaitseklass ("taup").

» Elektripaigaldustorude paigaldamisel peavad elektripaigaldustoru sisestusavadel
olema vajalike suurustega NEC-andmetele vastavad standardavad.

» Ei sobi jaikade elektripaigaldustorude siisteemide jaoks.
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Uhendusklemmidele juurdepaéasu tagamiseks tuleb muunduri esikate vastavalt kujuta-

4.3.9 Klemmikatte eemaldamine

tule eemaldada.

Keerates toote esikiljel olevat 2 kruvi, vt alumist joonist, paasete juurde tUhendus-

klemmidele.
Esikatte uuesti paigaldamine toimub vastupidises jarjekorras.

9007204902578315
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@ Kasutajaliides

5 Kasutuselevott
5.1 Kasutajaliides

5.1.1 Juhtimisseade

Iga MOVITRAC® LTP-B on standardi kohaselt varustatud juhtimisseadmega, mis
vOimaldab ajamit kasutada ja seadistada ilma lisaseadmeteta.

Juhtimisseadmel on 5 klahvi, millel on jargmised funktsioonid.

Start (teostamine)

Stop /
lahtestamine

Navigeerimine

Vabastab mootori.
Muudab péérlemissuunda, kui aktiveeritud on vastassuunaline klahvivalja reZiim.

Peatab mootori.
Kviteerib torke.

Kuvab tegeliku aja infot.

Parameetri to6tlemisreziimi minekuks voi sellest lahkumiseks tuleb klahvi
vajutada ja hoida.

Salvestab parameetrite muudatused.

Ules

Suurendab tegeliku aja reziimi pé6rlemiskiirust.
Suurendab parameetrite vaartusi parameetrite muutmisreziimis.

Alla

Vahendab tegeliku aja reziimi pédriemiskiirust.
Vahendab parameetrite vaartusi parameetrite muutmisreziimis.

Kui parameetrid on seatud tehaseseadistustele, on juhtseadme <Start>/<Stop>-klahvid
deaktiveeritud. Seadme <Start>/<Stop>-klahvide kasutuse vabastamiseks tuleb vaartus
P1-12 seada vaartusele "1" voi "2", vaadake 16iku "Parameetrite seletused" (— lk 78).

Parameetrite muutmise menuusse saab liikuda vaid <navigeerimise> klahvi [4] abil.

« Vahetumine parameetrite muutmise ja tegeliku aja néidu (t66tamise podrlemiskiirus /
tédvool) menii vahel: hoidke klahvi kauem kui 1 sekund vajutatuna.

+ Too6tava muunduri tdé6tamise poorlemiskiiruse ja tédvoolu vahel vahetumine:
vajutage luhidalt klahvi (alla 1 sekundi)

M

9

[  Naidik
[2] Start

[3] Stop/lahtestamine

+ MARKUS

2933664395
[4] Navigeerimine
[5] Ules
[6] Alla

Seadme lahtestamiseks tehaseseadistustele vajutage klahve <illes>, <alla> ja
<stop> samaaegselt 2 sekundit. Naidikul kuvatakse "P-deF". Vajutage uuesti
<stop>-klahvi, muudatuse kviteerimiseks ja muunduri l[3htestamiseks.
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5.1.2 Laiendatud klahvikombinatsioonid

Funktsioon Seade kuvab... Vajutage... Tulemus Naide
Parameetri- Px-xx Klahvid Jargmine kérgem para- |« Kuvatakse "P1-10".
gruppide kiire "Navigeerimine" + meetrigrupp valitakse + Vajutage klahve "Navigeeri-
valik "Ules" vélja. mine" + "Ules".
« Niud kuvatakse "P2-01".
Px-xx Klahvid Jargmine madalam para- | + Kuvatakse "P2-26".
"Navigeerimine" + meetrigrupp valitakse * Vajutage klahve "Navigeeri-
"Alla" valja. mine" + "Alla".
* Nuld kuvatakse "P1-01".
Madalaima grupi- Px-xx Klahvid "Ules" + "Alla" | Grupi esimene para- *  Kuvatakse "P1-10".

parameetri valimine

meeter valitakse valja.

.

Vajutage klahve "Ules" + "Alla".

Niud kuvatakse "P1-01".

Parameetri seadis-
tamine madalai-
male vaartusele

Parameetrivaartu-
se Uksikute numb-
rite muutmine

Numbriline vaartus
(parameetri vaartu-
se muutmisel)

Numbriline vaartus

(parameetri vaartu-
se muutmisel)

Klahvid "Ules" + "Alla"

Klahvid "Stop /
|ahtestamine" +
"Navigeerimine"

Parameeter seatakse
madalaimale vaartusele.

Uksikuid parameetri arve
saab muuta.

P1-01 muutmisel:

.

e o o o

Kuvatakse "50,0".

Vajutage klahve "Ules" + "Alla".

NUld kuvatakse "0,0".

. P1-10 muutmisel:

Kuvatakse "0".

Vajutage klahve "Stop / lIahtes-
tamine" + "Navigeerimine".
NUld kuvatakse "_0".
Vajutage klahvi "Ules".

Niud kuvatakse "10".
Vajutage klahve "Stop / 1ahtes-
tamine" + "Navigeerimine".
Nuud kuvatakse "_10".
Vajutage klahvi "Ules".

Nuld kuvatakse "110"

jne

1) Parameetrigruppide juurdepaas peab olema aktiiveeritud — seadke vaartus P1-14 vaartusele "101".

5.1.3 Naidik

5.1.4 Tarkvara

LT-Shell

6-kohaline 7-segmendiline naidik on integreeritud igasse ajamisse, mille abiga kontrol-
litakse ajami funktsioone ja seadistatakse parameetreid.

Muunduri jaoks on olemas jargmine tarkvara.

Funktsioonid:

« Andmekaitse

« Pdusivara uuendus

* Parameetrite muudatused

Arvuti thendamine muunduriga:
+ USB11A + kaablikomplekt C voi
* Bluetooth-i parameetrimoodul (LTBP-C)

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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MotionStudio Funktsioonid:
* Andmekaitse
» Parameetrite muudatused
Arvuti Uhendamine muunduriga:
+ SBus koos CAN-Dongle'iga + kaablikomplekt C voi
« SBusi sidejaam voi MOVI-PLC®

TAHELEPONU!

Muunduri véimalikud kahjustused.

Mootori automaatse mddtmise "Auto-Tune" ajal ei tohi muundur olla arvutiga
Uhendatud.

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B
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5.2 Lihtne kasutuselevétt
1. Uhendage mootor muunduriga: Arvestage tihendamisel mootori nimipingega.
2. Sisestage mootori andmed mootori titbisildilt:
* P1-07 = mootori mddtepinge
* P1-08 = mootori mddtevool
* P1-09 = mootori mdotesagedus
* (P1-10 = mootori m6otmise pooriemiskiirus)
3. Seadistage maksimaalne ja minimaalne pdorlemiskiirus klahvidega P71-01 ja P1-02
4. Seadistage kiirendus- ja aeglustusrambid klahvidega P71-03 ja P1-04

5.2.1 Piisimagnetmootorite muundurite seadistused

MOVITRAC® LTP-B sobib anduriteta pusimagnetmootoritele nagu LSPM. CMP-
mootorite jaoks on vajalikud AK1H- ja LTX-servomoodul.

Eelseadistatud SEW-EURODRIVE'i mootorite lihtne kasutuselevott

Lihtsa kasutuselevdtu saab labi viia, kui muundurile on Uhendatud (ks jargmistest
mootoritest pddrlemiskiiruse klassiga 4500.

Mootoritiiiip Kuva naidikul

CMP40M l.'t L"l ,l"l

CMP50S / CMP50M /CMP50L 5 L"l ‘-:’ l:" L"l ,l"l‘ ‘l-:’ L"l,l- ‘
CMP63S / CMP63M / CMP63L E’ :"15 ‘E’ -:’lm ‘E’ :'”-‘
CMP71S / CMP71M / CMP7A1L 1' ’05 "" ’l,l'” "’i ’GL‘
MGF..-DSM, suurus 2 ‘:"' :: L:'

MGF..-DSM, suurus 4 ':." :: L"

Detailsed andmed leiate peatiikis "Servospetsiifilised parameetrid" (— Ik 81).

Kulg
+ Seadke vaartus P71-14 vaartusele "1" juurdepddsuks LTX-spetsiifilistele para-
meetritele.

+ Seadke P1-16 eelseadistatud mootorile; vaadake peatiikki "LTX-spetsiifilised para-
meetrid (Tase 1)" juhendis "Kasutusjuhendi MOVITRAC® LTX lisa".

Kdik vajalikud parameetrid (pinge, vool jne) seadistatakse automaatselt.

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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MARKUS

Kui P71-16 on seadistatud vaartusele "GF2" vdi "GF4", siis seadistatakse Ulekoor-
muse kaitse "200 %"-le, et seada valmis kérge Ulekoormuse moment. KTY- tempe-
ratuuriandur peab mootori kaitsmiseks olema thendatud valise kontrollseadmega.
Kindlustage mootori kaitse vélise kaitseseadeldise abil.

SEW-EURODRIVE'i mootorite ja teiste mootorite lihtne kasutuselevott

AHOIATUS! Kaivituvast mootorist tingitud oht. Auto-Tune ei vaja teostamiseks
vabastamist. Niipea kui P4-02 on seatud vaartusele "1", t66tab Auto-Tune automaat-
selt ja mootor lUlitatakse sisse. Vdimalik, et mootor kaivitub!

Surm voi rasked kehavigastused.
— Kasutamise ajal ei tohi kaablit eemaldada!
— Arge puudutage mootori vélli.

Kui P1-16 seatakse "In-Syn" peale, siis seadistatakse Glekoormuse vdimsus soltu-
valt P1-08-st vaartusele "150 %".

Kui mdni muu eelseadistatud SEW-EURODRIVE'i mootor ihendatakse seadmega
MOVITRAC® LTP-B, tuleb seadistada jargnevad parameetrid.

.

3

P1-14 =101

P1-07 = faas-faas-pinge pisimagnetmootoril mé66tmise pddriemiskiiruse juures

P1-08 = mootori mddtevool

P1-09 = mootori mddtesagedus

(P1-10 = mootori mdodtmise po6rlemiskiirus

P4-01 = t6oviis (plisimagnetmootori pdoérlemiskiirus véi podrdemoment)

P4-05 = vdimsusfaktor

P4-02 = 1 aktiveerib Auto-Tune'i

MARKUS

Lisainfot parameetrite P7-07, P1-08 ja P1-09 kohta leiate jargnevast kasutusjuhendist:
"SlUnkroonsed servomootorid CMP40-CMP100, CMPZ71-CMPZ100"

Mootori (Pl-regulaator) tavatood saab seadistada P4-03 péériemiskiiruse vektor-
regulaatori, proportsionaalvbimendi ja P4-04 po6oérlemiskiiruse vektorregulaatori
integraal-ajakonstantide kaudu.
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5.2.2 Klemmide reziim (tehaseseadistus) P1-12=0

Kasutamiseks klemmide reziimis (tehaseseadistus):

3

P1-12 tuleb seadistada vaartusele "0" (tehaseseadistus).
Uhendage klemmide 1 ja 2 vahel liiliti kasutaja klemmiplokiga.

Uhendage potentsiomeeter (1 k — 10 k) klemmide 5, 6 ja 7 vahel; hddrdkontakt tihen-
datakse kontaktiga 6.

Vabastage ajam, luues Ghenduse klemmide 1 ja 2 vahel.
Seadistage podrlemiskiirus potentsiomeetriga.

5.2.3 Kilahvivilja reziim (P1-12 = 1 v6i 2)
Kasutamiseks klahvivélja reZiimis:

Seadistage P1-12 vaartusele "1" (mitmesuunaline) vdi "2" (kahesuunaline).

Uhendage traatsild vai liliti klemmide 1 ja 2 vahel kasutaja klemmiplokiga, et vabas-
tada ajam.

Vajutage nuld <Start>-klahvi. Ajam vabastatakse vaartusega 0,0 Hz.
Vajutage <Ules>-klahvi, et suurendada pddrlemiskiirust.
Ajami peatamiseks vajutage <Stop / [ahtestamise>-klahvi.

Vajutades seejarel klahvi <Start>, tdéétab ajam jalle algsel po6o6rlemiskiirusel.
(Kui aktiveeritud on kahesuunaline reziim (P7-12 = 2), pddratakse suund Umber,
vajutades klahvi <Start>.)

MARKUS

Soovitud nimi-pddriemiskiirust saab seisva masina korral klahvi <Stop / lahtesta-
mine> vajutamisega eelseadistada. Vajutades seejarel klahvi <Start>, ligub ajam
modda rampi kuni maaratud podriemiskiiruseni.

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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©

5.2.4 PID-reguleerimisreziim (P1-12 = 3)

Implementeeritud PID-regulaatorit saab kasutada temperatuuri, réhu reguleerimiseks

vOi muul eesmargil.

Jargneval pildil on kujutatud PID-regulaatori konfiguratsioonivdimalused:

PID-regulaatori aktiveerimine
parameetriga P1-12=3

PID- PID- - —— — — — — 1 _PID-
referentsvalik tooreziim | E— = torkelavi
P3.05 P304 PID-regulaatori tilemine piir: P3-11
Kindel nimireferents | Kindel vaartus parameetrist P3-07: (P3-09=0)
0 | | Analoogsisend 1: (P3-09=1) |
C)—O | PID seadistussuurus + analoogsisend 1: (P3-09=3) |
Analoogsisend 1 | l | : |
0%
PID- | P-vsimendus P3-01 _ PID- Lo Nimivéartus
referents I-ajakonstant P3-02 nimivéartus »—0~" Posriemiskiruse r
Analoogsisend 2 P0-08 D-ajakonstant P3-03 -1 P0-10 ° P0-04
| Kiirendusramp
Fieldbusi PID-referents PID-regulaatori alumine piir: P1-03
C)_g Kindel vaartus parameetrist P3-08: (P3-09=0) Pidurdusramp
tagasiside Analoogsisend 1: (P3-09=2) P1-04
Analoogsisend 2 P0-09
Ekraan
Analoogsisend 1 1 Naidik
| XXX
PID-tagasiside Skaleerimisfaktor
valik P3-10
Ootereziimi funktsioon Legend
il i Néidiku vaartused
Sissellituse viivitus
P2-27 <>0
Minimaalne &
podrlemiskiirus/sagedus —— S Parameeter
P1-02
[— Ootereziim aktiivne
PID-aktiveerimistase R 0 Parameetrite valik
P3-13 >
Regulaatori erinevus
9007202259028363

Uhendage reguleerimissuuruse jaoks andur sdltuvalt P3-10-st analoogsisendiga 1 vdi
2. Anduri vaartuse saab parameetri P3-12 kaudu seadistada nii, et kasutajale kuvatakse
suurus muunduri ekraanil, nt 0-10 baari.

Nimivaartuse referentsi PID-regulaatoril saab seadistada P3-05-ga.

Kui PID-regulaator on aktiivne, ei avalda pédrlemiskiiruse rambiaegade seadistus tava-
paraselt mingit moju. Séltuvalt reguleerimise erinevusest (nimivaartus — tegelik vaartus)
saab kiirendus- ja aeglustusrambid P3-11 kaudu aktiveerida.

+ MARKUS

PID-referentsi saab ka SBusi kaudu maarata (P3-05 = 3). Selleks tuleb protsessi-
andmed P5-09 kuni P5-11 vastavalt defineerida. Lisaks tuleb muunduri juhtallikas
seada SBusi reziimile (P71-12 = 5).
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5.2.5 Master-Slave-reziim (P1-12 = 4)

Seadmel MOVITRAC® LTP-B on sisseehitatud Master-Slave-funktsioon. See on spet-
siaalne muunduri protokoll, millega véimaldatakse Master-Slave-side. Kuni 63 ajamit
saab sidevérgus RJ45-pistiku kaudu Uiksteisega tihendada. Uhe ajami peab konfiguree-
rima Masterina, teised ajamid konfigureeritakse Slave'ina. Uhe vérgu kohta tohib olla
vaid Uks Master-ajam. See Master-ajam annab edasi t66oleku (nt peatatud, to6tav) ja
valjundsageduse iga 30 ms jarel. Slave-ajamid jargivad siis Master-ajami olekut (t66-
tav/peatatud). Master-ajami lahtesagedus muutub siis Slave-ajamite nimisageduseks.

Master-ajami Iga vorgu Master ajam peab omama sideaadressi 1.

konfiguratsioon .

Slave-ajamite .
konfiguratsioon

Seadke P5-01 ajami aadress (side) vaartusele "1".
Seadke P1-12 teisele vaartusele kui 4.

Igal Ghendatud Slave'il peab olema kindel Slave'i sideaadress, mis seadistatakse
P5-01-s. Omistada saab 2 kuni 63 Slave-aadressi.

Seadke P1-12 vaartusele "4".
Seadke P2-28-s pddrlemiskiiruse skaleerimise viis.
Seadistage P2-29-s skaleerimisfaktor.

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B

45



5 (‘@ Kasutuselevott

@ Tosteseadme funktsioon

5.3 Tosteseadme funktsioon

Tosteseadme funktsiooni aktiveerimiseks tuleb parameeter P4-12 Mootoripidurite
Jjuhtimine seada vaartusele "1".

Kui tésteseadme funktsioon on aktiveeritud, on kdik tahtsad parameetrid selle téoreziimi
jaoks aktiveeritud voéi lukustatud. Need parameetrid on:

3

P2-07 Eelseadistatud p66rlemiskiirus 7 muutub nlitid pidurite avamise p6&érlemiskii-
ruseks

P2-08 Eelseadistatud pd6d6rlemiskiirus 8 muutub nidd pidurite rakendumise
pdbdriemiskiiruseks

P2-18 Releekontakt 2 pidurdusalaldi juhtimiseks
P4-12 Mootoripidurite juhtimine = 1
P2-23 Pbérlemiskiirus nullaeg = 0 s

P4-13 Mootoripiduri avamisaeg

P4-14 Mootoripiduri rakendumisaeg

P4-15 Pidurite avamise péérdemomendi lavi
P4-16 Pé6rdemomendi ldve ajalépp

Uhefaasiline mootorifaasi rike ei ole alati kindlalt tuvastatav.

Toésteseadme funktsiooni korrektseks toimimiseks tuleb mootoripidurit juhtida
muunduri kaudu.

5.3.1 Kasutuselevotu soovitused

Jargnevalt leiate soovitusi kasutuselevdtuks. Need parameetrid on suunavad vaartused
ja neid tuleb kohandada vastavalt kasutusele.

Parameeter Seadistus Funktsioon

P4-12 = Tosteseadme funktsioon

P4-01 = VFC-reguleerimine

P2-07 = P2-08 =P1-02 Minimaalne pdo6rlemiskiirus u 15 p/min
P2-18 = Relee 2 tdsteseadme reziimis

P4-13 = P4-14 =0,1-0,3s Avamisaeg / mootoripiduri rakendumisaeg
P4-15 210 % Pidurite avamise p6drdemoment

P4-16 #0 Pdédérdemomendi lave ajaldpp

P7-07 = Soltuv langetuskiirusest

P7-12 =0,1s Eelmagnetiseerimise aeg

P7-14 Madalsageduse péérdemomendi suurendamine

* 10 % astinkroonmootoritel
e 20-30 % silinkroonmootoritel

P7-15 =5Hz P&6rdemomendi suurendamise sageduse piir

Esmasel kasutuselevotul tuleb alati P4-02 = 1 abil viia labi Auto-Tune.

46
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5.3.2 Uldteave
« Paremale vastab suunale Ules.
« Vasakule vastab suunale alla.

* Pddrlemissuuna muutmiseks tuleb mootor seisata, ka pidur suletakse. Enne p&orle-
missuuna muutmist tuleb rakendada regulaatori lukusti.

5.3.3 Tosteseadme reziim
Jargnev graafik naitab tdsteseadme reziimi.

A

Nimi-p6drlemiskiirus

Pidurite avanemise
p66rlemiskiirus P2-07 _|

Pidurite rakendumise — L
p&oriemiskiiirus P2-08

A
Vabastamine (DI01)
Mehaaniline pidur
Kontakt relee 2 -
3210688907
tq Ajami vabastamine
t1-t,  Mootor to6tab Ules kuni pidurite avanemise poérlemiskiiruseni (eelseadistatud pédrlemiskiirus 7)
to Pidurite avanemise p6drlemiskiirus saavutatud

t, -t3 Pd6rdemomendi lavi P4-15 tdestatud. Kui poérdemomendi lave ei lletata seadistatud ajalopu P4-16
jooksul, teavitab muundur térkest.

t3 Relee avaneb

t3-t4 Pidur avaneb pidurite avanemisaja P4-13 jooksul

ty Pidur on avatud ja ajam t66tab kuni nimi-p&érlemiskiiruseni tles

ty-t5 Tavareziim

ts Ajamilukusti

t5 -tg  Ajam tootab Ules kuni pidurite rakendumise p&orlemiskiiruseni (eelseadistatud podrlemiskiirus 8)
tg Relee sulgub

tg - t7  Pidur rakendub pidurite avanemisaja P4-14 jooksul

t7 Pidur on suletud ja ajam peatatud

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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5.4 Tulereziim

Tulereziimi sisendi rakendamisel kdivitab muundur mootori eelseadistatud vaartustega.
Muundur ignoreerib selles reziimis koiki térkeid ja valjalulitusi ning kaitab mootorit kuni
havinemiseni voi kuni pingetoite kadumiseni.

Tulereziim seadistage jargneva kirjelduse jargi.

3

3

Viige labi mootori kasutuselevott.

Seadke parameeter P17-14 vaartusele "201", et pé&dseda juurde jargmistele
parameetritele.

Seadke parameeter P71-15 vaartusele "0", et viia 1abi binaarsisendite konfigurat-
sioon.

Konfigureerige sisendid olenevalt nduetest parameetrigrupis P9-xx. Juhtimisel klem-
mide kaudu peab parameetri P9-09 seadma vaartusele "9 = klemmide juhtimine".

Seadke parameeter P9-33 TulereZiimi sisendvalik soovitud sisendile.
Seadke parameeter P6-13 vaartusele "0" voi "1", olenevalt kaablitest.
Seadke parameeter P6-14 pdorlemiskiirusele, mida tuleb tulereziimis kasutada.

5.5 Kasutamine 87 Hz tunnuskéveral

87 Hz reziimi korral jaab U/f suhe samaks. Tekivad aga suuremad poorlemiskiirused ja
voimsus, mille tulemuseks on suurem vooluvoog.

UN A

400

230

»

50 87 f/Hz

7362086411

Reziim "87 Hz tunnuskdver" seadistage jargnevate kirjelduste jargi.

3

48

Seadke parameeter P71-01 nimi-pddrlemiskiirusele x 3.
Seadke parameeter P7-07 tahtpingele.

Seadke parameeter P7-08 kolmnurkvoolule.

Seadke parameeter P71-09 vaartusele "87 Hz".
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5.6 Mootori potentsiomeetri funktsioon — kraana rakendus

Mootori potentsiomeeter toimib nagu elektromehaaniline potentsiomeeter, mis suu-
rendab voi vahendab olenevalt sisendite signaalist sisest vaartust ja seega ka mootori
poorlemiskiirust.

Loomaks ette seatud muunduril LTP-A sama funktsiooni, toimige kasutusele vétmisel
nagu jargnevalt kirjeldatud.

MARKUS

Sisendite konfiguratsiooni saab kdrvalekalduva klemmide hdivatuse korral ka indivi-
duaalselt 1abi viia.

fde
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Mootori potentsiomeetri funktsioon — kraana rakendus

©

5.6.1 Mootori potentsiomeetri reziim

Jargnev joonis kirjeldab mootori potentsiomeetri peamist funktsiooni. Kirjeldus peattikis
"Parameetri seadistused" (— Ik 51) baseerub tihti kasutataval kraana funktsioonil ja see
toimib vastavalt klemmide hdivatusele peatiikis "Klemmide hdivatus" (— Ik 51).

Maksimaalne p&o6rlemiskiirus

Eelseadistatud p&drlemiskiirus 1 4

Minimaalne p&érlemiskiirus E

Sisendallika vabastus [ |

Sisendallikas FWD/RWD | \

Ules liikuva mootori

potentsiomeetri sisendallikas

potentsiomeetri sisendallikas

.
—
Alla liilkuva mootori ‘ ‘
| |
[
|

Sisendallika eelseadistatud
pd&oriemiskiirus 1

7830750987

Kuni signaal on P9-28-I, suurendatakse mootori pé6rlemiskiirust médda kiirendusrampi (P1-03) kuni maksimaalse podrle-

Kuni signaal on eelseadistatud p&orlemiskiirusel, vahendatakse ja hoitakse mootori pédrlemiskiirust médda aeglustusrampi

Kuni signaal on P9-29-I, vdhendatakse mootori pd6érlemiskiirust médda aeglustusrampi P1-04, kuid mitte allapoole

tq Ajami vabastamine

ty -ty Mootor t66tab kuni seadistatud minimaalse podrlemiskiiruseni (P1-02) tles

t)-t3 Mootor hoiab minimaalset pédrlemiskiirust

t3 Mootori potentsiomeeter Ules (P9-28) rakendatakse

t3-14 Kuni signaal on P9-28-I, suurendatakse mootori pédrlemiskiirust médda kiirendusrampi P1-03
ty-tg Kui P9-28-| ei ole enam signaali, hoitakse aktuaalset pddrlemiskiirust

ts Mootori potentsiomeeter lles (P9-28) rakendatakse

51 miskiiruseni (P1-01).

tg-t7 Maksimaalset péorlemiskiirust ei Uletata ja seda hoitakse, kuni signaali P9-28-1 enam ei ole.
t7 Mootori potentsiomeeter alla (P9-29) rakendatakse

t7 - tg Kuni signaal on P9-29-I, vahendatakse mootori poérlemiskiirust mdédda aeglustusrampi P1-04
tg - tg Kui P9-28-1 ei ole enam signaali, hoitakse aktuaalset pd6rlemiskiirust

tg Rakendatakse eelseadistatud pddrlemiskiirus

fo - tys P1-04 kuni eelseadistatud péérlemiskiiruse saavutamiseni

41 Mootori potentsiomeeter alla (P9-29) rakendatakse

tyg -tz

50

minimaalset pdorlemiskiirust (P1-02)
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Mootori potentsiomeetri funktsioon — kraana rakendus @

5.6.2 Klemmide hoivatus

(1]
[2]
(3]
[4]

1 2 3 4 5 6
@@@@@@?
AR

([

1@ BEr M

DI1
DI2
DI3
DI4

7834026891

vabastamine / ramp alla

ramp Ules

eelseadistatud pdorlemiskiirus 1
suunavahetus (edasi/ tagasi)

5.6.3 Parameetrite seadistused

Vbtke mootor kasutusele, nagu peatukis "Lihtne kasutuselevétt" on kirjeldatud.

Mootori potentsiomeetri kasutamiseks tuleb viia 1abi jargmised seadistused.

.

P1-14 laiendatud parameetrite juurdepaas = 201

P1-15 binaarsisend funktsioonivalik = 0

P2-37 klahvivali uuskaivitus pédrlemiskiirus = 6

Sisendite konfiguratsioon:

3

3

P9-01 vabastamise sisendallikas = din-1
P9-03 sisendallikas jooksu FWD = din-1 jaoks
P9-06 p6orlemissuuna muutmine = din-4

P9-09 allikas klemmide juhtimise aktiveerimiseks = on

P9-10 p6orlemiskiiruse allikas 1 = d-Pot

P9-11 pborlemiskiiruse allikas 2 = PrE-1

P9-18 poorlemiskiiruse valiku sisend 0 = din-3

P9-28 sisendallikas mootori potentsiomeeter lles = din-2

Kasutajaseadistused:

3

P1-02 minimaalne p&orlemiskiirus

P1-03 kiirendusrambi aeg

P1-04 aeglustusrambi aeg

P2-01 eelseadistatud podriemiskiirus 1
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6 Kaitus

Jargmine info kuvatakse, et igal ajal ndha muunduri t66olekut.

Olek Logogrammi naidik

Drive OK Muunduri staatiline olek

Drive running | Muunduri té6olek

Fault / trip Torked

6.1 Olek muunduri olek

6.1.1  Muunduri staatiline olek

Jargnev loend naitab, milline logogramm kuvatakse muunduri oleku informatsioonina,

kui mootor seisab.

Logogramm

Kirjeldus

StoP

Muunduri véimsusaste on vélja lUlitatud. Teade kuvatakse, kui muundur ei t66ta
ja torkeid ei ole. Muundur on valmis tavareziimiks.

P-deF

Eelseadistatud parameetrid on laaditud. Teade kuvatakse, kui kasutaja aktiveerib
tehases seadistatud parameetrite laadimise kd&su. Enne kui muundur saab uuesti
kaitust alustada, tuleb vajutada "Stop / Iahtestamine"-klahvi.

Stndby

Muundur on ootereziimil. P2-27 > 0 s korral kuvatakse see teade, kui muundur on
seisma jaanud ja nimivaartus on samuti 0.

Inhibit

Kuvatakse, kui 24 V ja GND ei ole STO-kontaktidega ihendatud. Léppaste on
lukustatud.

ETL 24

Valine pingevarustus on thendatud.

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B
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6.1.2 Muunduri tooolek

Jargnev loend naitab, milline logogramm kuvatakse muunduri oleku informatsioonina,
kui mootor td6tab.

Klahvivalja navigeerimise klahviga saab liikuda valjundsageduse, valjundvoolu ja poor-
lemiskiiruse vahel.

Logogramm Kirjeldus

Muunduri valjundsagedus kuvatakse Uhikus Hz. See teade kuvatakse to6tava

Hoox muunduri korral.

A xxx Muunduri valjundvool kuvatakse amprites. See teade kuvatakse t66tava
muunduri korral.

P xxx Muunduri hetke valjundvdimsus kuvatakse (ihikus kW. See teade kuvatakse

téotava muunduri korral.

Mootori parameetrite automaatne médtmine viiakse labi, et konfigureerida moo-
tori parameetrid. Auto-Tune toimib automaatselt esimesel vabastamisel parast
Auto-t tehases seadistatud parameetritega té6tamist, kui muundur on seadistatud
"Vektorreguleerimisele" (P4-01). Auto-Tune'i teostamiseks on vajalik riistvara
vabastamine.

Referentsliikumine on kaivitatud. Oodake, kuni muundur on saavutanud referent-

Ho-run sasendi. Parast edukat referentsliikumist kuvab naidik "Stop".
Muunduri ajami pédrlemiskiirus kuvatakse Uhikus p/min. See teade kuvatakse
XXXX toé6tava muunduri korral, kui mootori médtmise p&orlemiskiirus on sisestatud
parameetris P7-10.
C xxx P&orlemiskiiruse skaleerimisfaktor (P2-21/ P2-22).
(vilkuvad Muunduri végundvool Uletab P7-08-s seatud vooluvaartuse.
. unktld) MOVITRAC™ LTP-B kontrollib Gilekoormuse suurust ja kestust. Olenevalt tlekoor-
P muse suurusest teatab MOVITRAC® LTP-B tdrke "I.t-trP".

6.1.3 Torke ldhtestamine

Kui esineb torge, saab <Stop/lahtestamine>-klahvi vajutades vdi binaarsisendi 1 sulge-
misel selle lahtestada. Lisainfot leiate peatukist "Torkekoodid" (— Ik 131).

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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7 Toovaljasiini reziim
7.1 Uldine informatsioon

7.1.1 Olemasolevad juhtsiisteemid, sidejaamad ja kaablikomplektid

Toovéljasiini Todvaljasiini sidejaamad seavad standardsed toovaljasiinid Gmber SEW-EURODRIVE'i
sidejaamad SBusile. Siin saab Uhe sidejaamaga aktiveerida kuni 8 muundurit, millel igal on protses-
siandmeid 3.
Juhtsiisteem (PLC v6i PC) ja sagedusmuundur MOVITRAC® LTP-B vahetavad to6val-
jasiini kaudu valja protsessiandmeid, nagu nt juhtsdnad ja poorlemiskiirus.
Pdhimétteliselt saate SBusi kaudu ka teisi SEW-EURODRIVE'i seadmeid (nt ajami
muundur MOVIDRIVE®) sidejaamaga Uhendada ja kaitada.
Olemasolevad Toédvaljasiini lidesel on kasutada jargnevate siinististeemide sidejaamad:
sidefaamad -
Siin Oma korpus
PROFIBUS DFP21B / UOH11B
EtherCAT DFE24 / UOH11B
DeviceNet DFD11/UOH11B
PROFINET DFE32/UOH11B
EtherNet/IP DFE33B / UOH11B
Olemasolevad
Juhtstisteemid — - -
Tuup Fieldbus-liidesed
DHE21B / 41B UOH11B-s +  Ethernet TCP/IP
- UDP
DHF21B / 41B in UOH21B +  Ethernet TCP/IP
- UDP
+  PROFIBUS DP-V1
+ DeviceNet
DHR21B/41B in UOH21B +  Ethernet TCP/IP
- UDP
+  PROFINET
* EtherNet/IP
+  Modbus TCP/IP
Olemasolevad JuhtsUsteemide, sidejaamade ja LT-muundurite Uhendamiseks on olemas vastavate
kaablikomplektid komponentidega kaablikomplektid. Lisainfot leiate kataloogist "MOVITRAC® LTP-B".

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B
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7.1.2 Protsessiandmete nimetuste loomine muunduri tehaseseadistuste korral

Juht- ja olekuséna on kindlalt omistatud. Ulejaanud protsessiandmete nimetused saab
parameetrigrupi P5-xx abil vabalt konfigureerida.

Kirjeldus bitt Seadistused
PO1 | Juhtséna 0 Ldppastme blokeering” 0: Start
1: Stopp
1 Kiirstopp méoda 2. Aeglustusramp/ 0: Kiirstopp
kiirpeatuse ramp (P2-25) 1: Start
2 Stopp mddda protsessirampi P1-03/ P1-04 | 0: Stopp
voi PO3 1: Start
3-5 varus 0
Torke lahtestamine Kilg 0 vaartusele 1 =
torke lahtestamine
7-15 varus 0

PO2 | Nimi-
p&orlemiskiirus

Skaleerimine: 0x4000 = 100 % maksimaalne podrlemiskiirus nagu P71-07-s
seadistatud.

Vaartused Ule 0x4000 voi alla 0xC000 on piiratud vaartusele 0x4000 / 0xC000.

PO3 | Funktsioon puudub

PO4 | Funktsioon puudub (vaid Modbus RTU-CANopen puhul saadaval)

1) Loppastme blokeering viib mootori tlihikaigule

Protsessiandmete nimetused (16-bitti) muundurist sidejaamani (PI):

Kirjeldus
PI1 | Olekusdna

bitt Seadistused Baiti
0 L&ppastme vabastus 0: Lukustatud
1: Vabastatud
1 Muundur on téévalmis 0: Ei ole to6valmis
1: Valmis
2 PO-andmed vabastatud 1 kui P1-12=5
Low-bait
3-4 varus
5 Torge / hoiatus 0: Térge puudub
1: Torked
6 Parem I6ppliiliti on aktiivneV 0: Lukustatud
1: Vabastatud
7 Vasak 16ppliiliti on aktiivne? 0: Lukustatud
1: Vabastatud
8-15 Muunduri olek, kui bitt 5 =0
0x01 = STO — ohutult valja lilitatud moment aktiivne
0x02 = vabastamine puudub
0x05 = pdorlemiskiiruse reguleerimine
0x06 = pd6rdemomendi reguleerimine High-bait
0x0A = tehnoloogia funktsioon
0x0C = referentsliikumine
8-15 Muunduri olek, kui bitt 5 = 1

Vaadake peattikki "Toérkekoodid" (— Ik 131).

P12 | Tegelik
p&orlemiskiirus

PI3 | Tegelik vool

Skaleerimine: 0x4000 = 100 % maksimaalne pdorlemiskiirus nagu P71-07-s
seadistatud.

Skaleerimine: 0x4000 = 100 % maksimaalsest voolust nagu P71-08-s seadistatud

Pl4 | Funktsioon puudub (vaid Modbus RTU-CANopen puhul saadaval)

1) Loppluliti hdivatust saab seadistada P71-15-s, vaadake selle jaosk kasutusjuhendit "MOVITRAC® LTX
servomoodul MOVITRAC® LTP-B jaoks".

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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7.1.3 Side naide

Jargnev info kantakse muundurile Ule, kui:

* binaarsisendid on nduetekohaselt konfigureeritud ja lilitatud, et muundur vabastada.

Kirjeldus Vaartus Kirjeldus
PO1 | Juhtséna 0x0000 Stopp mdédda 2. aeglustusramp (P2-25)
0x0001 Tuhikaigul to6tamine
0x0002 Stopp mdédda protsessirampi (P7-04)
0x0003 - | varus
0x0005
0x0006 Liikkumine modda rampi Ules (P71-03) ja té6tamine nimi-
poorlemiskiirusega (PO2)
PO2 | Nimi- 0x4000 = 16384 = maksimaalne podrlemiskiirus, nt 50 Hz (P1-01) paremal
pdoriemiskiirus . - L
0x2000 = 8192 = 50 % maksimaalsest podrlemiskiirusest, nt 25 Hz paremal
0xC000 = -16384 = maksimaalne p&o6rlemiskiirus, nt 50 Hz (P71-07) vasakul
0x0000 =0 = minimaalne p6drlemiskiirus, seadistatud P71-02-s

Muunduri poolt tle kantud protsessiandmed peaksid kaituse ajal nadgema valja sellised:

Kirjeldus

Vaartus

Kirjeldus

PI1 Olekusdna

P12 | Tegelik
p&orlemiskiirus

0x0407

Olek = tootab
Ldppastme vabastamine
Muundur valmis
PO-andmed vabastatud

Peaks PO2-le (nimi-pddrlemiskiirus) vastama

PI3 | Tegelik vool

Soltuv podriemiskiirusest ja koormusest

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B
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7.1.4 Parameetriseadistused sagedusmuunduril

+ Voétke muundur kasutusele nagu peatiikis "Lihtne kasutuselevott" (— |k 41)
kirjeldatud.

« Seadistage jargnevad parameetrid lahtuvalt kasutatavast siinisiisteemist.

Parameeter SBus CANopen Modbus RTUY
P1-12 (juhtallikas) 5 6 7
P1-14 (laiendatud menud) 101 101 101
P1-15 (binaarsisendite funktsioonivalik) 12) 12) 12)
P5-01 (muunduri aadress) 1-63 1-63 1-63
P5-02 (SBusi boodikiirus) Boodikiirus Boodikiirus --
P5-03 (Modbusi boodikiirus) - - Boodikiirus
P5-04 (Modbusi andmeteformaat) _ _ Andmete-
formaat
P5-05%) (kaitumine side katkemisel) 0-1-2-3 0-1-2-3 0-1-2-3
P5-06°) (Side katkemise ajaldopp 0,0-1,0-5,0 s 0,0-1,0-5,0s 0,0-1,0-5,0s
P5-07% (rambi etteanne Fieldbusi kaudu) 0 = efteanne 0 = etteanne 0 = etteanne
P1-03/04 kaudu | P1-03/04 kaudu
P1-03/04 kaudu 1= ett 1=
1= etteanne = etteanne —_etteanne
Fieldbusi kaudu® Fieldbusi Fieldbusi
kaudu®) kaudu
P5-XX (Fieldbusi parameeter) Muud seadistus- SegAdLi“SJt(:JS- Muud seadistus-
véimalused® ~ 5) véimalused®
vbimalused

Modbus RTU ei ole kasutatav, kui paigaldatud on LTX-andurimoodul.
Standardseadistus, muid detaile seadistusvéimaluste kohta vaadake parameetri P7-15 kirjeldusest.

)
)
3) Need parameetrid vdivad alustuseks jaada standardvaartusele.
) Rambi etteande korral Fieldbusi kaudu, peab seadistama P5-10 =3 (PO3 = rambiaeg).
)

Muud Fieldbusi seadistused ning protsessiandmete detailse defineerimise saate viia labi parameetri-
grupis P5-xx, vaadake peatiikki "Parameetrigrupp 5" (— |k 98).

7.1.5 Muunduril signaaliklemmide liilitus

SiinireZiimi jaoks saab klemme naiteks standardseadistuste korral P71-15 poolt lulitada,
nagu peatikis "Signaalklemmide Ulevaade" (— lk 29) kuvatud. Signaalitaseme Pin 3
vahetamisel lUlitatakse Umber Fieldbusi pddrlemiskiiruse nimivaartuse allika (low) ja
kindla nimivaartuse 1 (high) vahel.

7.1.6 CANopen-/SBus-vorgu loomine

CAN-vork kujutatakse jargneval skeemil, see tuleks teostada alati lineaarse siinistruk-
tuuriga ilma [1] v&i vaga luhikeste tupikkaablitega [2]. Mdlemal siini otsal peab olema
vastavalt Uks Uhendamistakistus Rt = 120 Q. Sellise vorgu loomiseks on olemas kata-
loogis "MOVITRAC® LTP-B" kirjeldatud kaablikomplektid.

L] L] & é m ;
CAN-High

RT 120 Q | | | RT 1200

CAN-High

CAN-Low CAN-Low

M [2]
7338031755
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Kaabli pikkus * Lubatud kogu kaabli pikkus oleneb parameetris P5-02 seadistatud boodikiirusest:

125 kBaud 500 m (1640 ft)
250 kBaud 250 m (820 ft)
500 kBaud 100 m (328 ft)
1000 kBaud 25 m (82 ft)

7.2 Sidejaama véi juhtsiisteemi (SBus MOVILINK®) lihendamine

7.21 Spetsifikatsioon

MOVILINK®-i profiil CANi (SBus) kaudu on spetsiaalselt SEW-muunduritele sobitatud
rakendusprofiil SEW-Eurodrive'ilt. Detailse info protokolli Glesehituse kohta leiate kasi-
raamatust "MOVIDRIVE® MDX60B/61B side ja Fieldbusi seadmeprofiil".

SBusi kasutamiseks tuleb muundur konfigureerida, nagu peatiikis "Sagedusmuunduri
parameetrite seadistused" (— Ik 57) kirjeldatud. Olek ja juhtsbna on kindlad, teised
parameetrigrupi P5-xx protsessiandmed on vabalt konfigureeritavad.

Detailse info protsessiandmete loomiseks leiate peatiikist "Protsessiandmete nimetuste
loomine muunduri tehaseseadistuste korral" (— |k 55). Detailne loend kb&ikidest para-
meetritest koos vajalike indeksitega ning skaleerimise leiate peatiikist "Parameetrite
register" (— Ik 73).

7.2.2 Elektrilihendus
Sidejaama ja MOVI-PLC® iihendamine

A
D
I F
7338662155
[A] Siini Ghendamine [D] Jaotur
[B] Sidejaam nt DFx/UOH [E] Uhenduskaabel
[C] Uhenduskaabel [F] Y-pistik Idpptakistusega
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Sidejaama vdi juhtststeemi (SBus MOVILINK®) Uhendamine — ~

Kaablikomplekti A 16pp-pistiku asemel saab kasutada ka masinaehituse kaablikomplekti
C Y-adapterit. Sellel on samuti olemas I6pptakistus. Detailse info kaablikomplektide
kohta leiate kataloogist "MOVITRAC® LTP-B".

MARKUS
@
1 Lépp-pistik [F] on varustatud kahe |8pptakistusega. See loob [6pu nii Uksustel
CAN/SBus kui ka Modbus RTU.
Kaablilhendus juhtsiisteemist kuni LTP-B sidepuksini RJ45:
1) Fu-
Kiilgvaade Tihistus Klemm CCU/PLC- Signaal | [O48 ?é‘:gs) AL Signaal
X26:1 CAN 1H 7 SBus/CANBus h
X26:2 CAN 1L 8 SBus/CANBus |
o X26:3 DGND 6 GND
MOVI-PLC® véi side- .
jaam (DFX/UOH) X26:4 varus
X26:5 varus
X26:6 DGND
X26:7 DC 24V
X Modbus RTU+ 1 RS485+ (Modbus RTU)
Vodrjuhtimine X Modbus RTU- 2 RS485- (Modbus RTU)
X Modbus GND 6 GND

1) Pange téhele: Uleval on esitatud LTP-Bs puksi kiemmide haivatus, mitte pistiku oma.

7.2.3 Kasutuselevott SEW-sidejaamal

Ulekantud
andmete kontroll

3

Uhendage sidejaam vastavalt peatiikile "Elektriline paigaldus” (— Ik 58).
Lahtestage kdik sidejaama seadistused tehaseseadistustele.

Seadke vajadusel kdik ihendatud muundurid, nagu on kirjeldatud peattikis "Sage-
dusmuunduri parameetrite seadistused" (— Ik 57), SBus-MOVILINK®-reziimile,
omistage kindel SBus-aadress (mitte 0) ja seadistage sidejaamale vastav boodikiirus
(standard = 500 kBaud).

Seadke DIP-liliti AS DFx/UOH-sidejaamal asendist "OFF" asendisse "ON", et
Fieldbusi sidejaamal viia Iabi automaatne seadistus. Sidejaama LED "H1" suttib kor-
duvalt ja kustub siis taielikult. Kui LH1" pdleb, on sidejaam vdi Giks muundur sBusil
mittenduetekohaselt lUlitatud vdi valesti kasutusele voetud.

Fieldbusi side seadistus DFx/UOH-sidejaama ja Busmasteri vahel kirjeldatakse
vastavas DFx-k&siraamatus.

Sidejaama kaudu Ule kantud andmeid saab kontrollida jargnevalt:

seadmega MOVITOOLS® MotionStudio sidejaama X24-masinaehituse liidese voi
valikuliselt Ethernet®i kaudu.

sidejaama veebilehekiilje kaudu, nt DFE3x-Ethernet®-sidejaamade puhul.

Millised protsessiandmed Ule kantakse, saab LTP-B-muunduril vastavate parameet-
rite kaudu parameetrigrupis 0 kontrollida.

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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7.2.4 Kasutuselevott CCU-I

Enne kui muundur véetakse MotionStudio kaudu "Drive Startup"-iga kasutusele, tuleb
otse muunduril seadistada jargmised parameetrid.

« Seadistage parameetrid P1-714 vaartusele "1", et saada juurdepdas parameetrigru-
pile P1-01 — P1-20.

o Kui Hiperface®-andur on Uhendatud andurikaardiga, peab P7-16 naitama 6iget moo-
toritliipi. Kui nii ei ole, tuleb klahvide <Ules> ja <Alla> abil valida &ige mootoritiiiip.

» Omistage kindel muunduri aadress P1-19").
« SBusi (P71-20) boodikiirus peab olema seadistatud vaartusele 500 KBaud.

7.2.5 MOVI-PLC® Motion Protocol (P1-12 = 8)

Kui seadet MOVITRAC® LTP-B kaitatakse koos vdi ilma LTX-andurimoodulita CCU-
reziimis koos MOVI-PLC®-ga, tuleb muunduril seadistada jargmised parameetrid.

+ Seadke P171-14 vaartusele "1" juurdepaasuks LTX-spetsiifilisele parameetrigrupile
(parameetrid P7-01 — P1-20 on siis nahtavad).

o Kui Hiperface®-andur on Uhendatud andurikaardiga, peab P7-16 naitama 6iget moo-
toritlilipi. Vastasel juhul tuleb vastav mootoritiiiip valida klahvidega "Ules" ja "Alla".

* Omistage kindel ajami aadress P7-19.
« SBusi boodikiirus (P7-20) tuleb seadistada vaartusele "1000 kBaud".

7.3 Modbus RTU

LTP-B muundurid toetavad sidet Modbus RTU kaudu. Lugemiseks kasutatakse Holding
registreid (03) ja kirjutamiseks Single Holding registreid (06). Modbus RTU kasutami-
seks tuleb muundur konfigureerida, nagu peatiikis "Sagedusmuunduri parameetrite
seadistused" (— |k 57) kirjeldatud.

Markus: Modbus RTU ei ole kasutatav, kui Uhendatud on LTX-andurimoodul.

7.3.1  Spetsifikatsioon

Protokoll Modbus RTU

Torgete kontroll CRC

Boodikiirus 9600 bps, 19 200 bps, 38 400 bps, 57 600 bps, 115 200 bps (standard)
Andmeteformaat 1 start-, 8 andmete-, 1 stop-bitt, paarsus puudub

Flusikaline formaat RS485 kahesooneline

Kasutajaliides RJ45

1) Nende parameetrite muutmine mdjub vahetult parameetritele P5-01 ja P5-02.
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7.3.2 Elektriihendus

Paigaldus toimub CAN-/SBus-vorgu puhul. Siini osavotjate maksimaalne arv on 32.
Lubatud kaablipikkus oleneb boodikiirusest. Boodikiiruse 115 200 Bd/s puhul ja kaabli
0,5 mm? korral on maksimaalseks kaabli pikkuseks 1200 m. RJ45-sidepuksi Uhenda-
mise teostuse leiate peatiikist "Sidepuks RJ45" (— lk 31).

7.3.3 Protsessiandmete nimetuste registri hdivamisplaan

Protsessiandmete nimetused on tabelis kujutatud Modbusi registris. Oleku- ja juhtséna
on kindlaks maaratud. Ulejaénud protsessiandmete nimetused saab parameetrigrupi
P5-xx abil vabalt konfigureerida.

Tabelis on esitatud protsessiandmete nimetuste standardhdivatus- Kéik muud registrid
on Uldiselt hdivatud nii, et need vastavad parameetrinumbrile (101 = P7-07). See ei kehti
aga parameetrigrupile 0.

Register Ulemine bait Alumine bait Kask Taiip

1 PO1 juhtsdna (kindel) 03.06 Read/Write

2 PO2 (standardseadistus parameetril P5-09 =1; p66rlemiskiiruse 03.06 Read/Write
nimivaartus)

3 PO3 (standardseadistus parameetril P5-10 =7; funktsioon puudub) = 03.06 Read/Write

4 PO4 (standardseadistus parameetril P5-11 =7; funktsioon puudub) | 03.06 Read/Write

5 varus - 0.3 Read

6 PI1 olekusdna (kindel) 0.3 Read

7 P12 (standardseadistus parameetril P5-12 =1; tegelik 0.3 Read
p&orlemiskiirus)

8 PI3 (standardseadistus parameetril P5-13 =2; tegelik vool) 0.3 Read

9 Pl4 (standardseadistus parameetril P5-14 =4; véimsus) 0.3 Read
muid registreid vaadake peatiikis "Parameetrite register" (— Ik 73)

Kogu parameetrite registri hdivatus ning andmete skaleerimine on leitavad malu hdiva-
tuse plaanis peatiikis "Parameetrite register" (— lk 73).

MARKUS

Pange tahele: paljud Bus-Masterid aktiveerivad esimese registri registrina 0, seetdttu
voib olla vaja votta all esitatud registri numbritest vaartus 1, et saada korrektne registri
aadress.

[0

7.3.4 Andmetevoo naide
Protsessiandmete Master -> Slave'i ndue

loomine
Andmed
Aadress Funktsioon CRC-Check
Stardiaadress Registrite arv
addr 03y High-bait Low-bait High-bait Low-bait crc16
Slave -> Masteri vastus
Andmed
Aadress Funktsioon CRC-Check
Andmebaitide arv Informatsioon
addr 03y n (8 bitti) n/2-register crc16
Naide:
Andmesuund Aadress Funktsioon Andmed CRC-Check
-Tx 01 03 00 6B 00 02 B5 D7
—Rx 01 03 04 00 2B 00 32 0B EE
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Sidenaite seletused
Tx — saatmine Bus-Masteri vaatest

Aadress Seadmeaadress 0x01 =1

Funktsioon 03 lugemine / 06 kirjutamine

Stardiaadress

Registrite arv

Registri stardiaadress =0x006B = 107

. Noéutud registrite arv alates stardiaadressist = 0x02 = 2

2 x CRC-baiti CRC_high, CRC_low

Rx — vastuvotmine Bus-Masteri vaatest

Aadress Seadmeaadress 0x01 = 1
Funktsioon 03 lugemine / 06 kirjutamine
Registrite arv . 0x04 =4

Andmebaidid high 0x00 =0

Andmebaidid low

Andmebaidid high . 0x00 =0

0x2B = 43 % muunduri nimivoolust

Andmebaidid low 0x32=50V

2 x CRC-baiti CRC_high, CRC_low

LTP-B muundurid toetab sidet CANopeni kaudu. CANopeni kasutamiseks tuleb
muundur konfigureerida vastavalt juhistele peatiikis "Sagedusmuunduri parameetrite

seadistused" (— Ik 57).

Jargnevalt antakse Uldine Ulevaade sidetihenduse loomisest CANopeni kaudu. Siin kes-
kendutakse protsessiandmete sidele, CANopeni konfiguratsiooni ei kirjeldata.

Detailse info CANopen profiili kohta leiate kasiraamatust "MOVIDRIVE® MDX60B/61B

side ja Fieldbusi seadmeprofiil".

Spetsifikatsioon

CANopen side on teostatud vastavalt spetsifikatsiooni DS301 versioonile 4.02 CAN
automaatsena (vaadake www.can-cia.de). Spetsiaalne seadmeprofiil, nagu nt DS 402,

ei ole realiseeritud.

7.4.2 Elektrilihendus

Vaadake peatiikki "CANopen-/SBus-vdrgu loomine" (— Ik 57).

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B




/

e i Ll \
Toovaljasiini reziim > -

CANopen — ~

7.4.3 COB-ID-d ja funktsioonid LTP-B-s

CANopeni profiilis on kasutada jargmised COB-ID-d (Communication Object Identifier)

ja funktsioonid.

Teated ja COB-ID-d

Error Control

700h + seadmeaadress

Tiilip COB-ID Funktsioon
NMT 000h Vérguhaldus
Sync 080h Siinkroonteade diinaamiliselt konfigureeritava COB-ID-ga
Emergency 080h + seadmeaadress Emergency-teade diinaamiliselt konfigureeritava COB-ID-ga
PDO1" (TX) 180h + seadmeaadress

7 PDO (Process Data Object) PDO1 on eelkaardistatud ja vaikimisi aktiveeritud.
PDO1" (RX) 200h + seadmeaadress PDO?2 on eelkaardistatud ja vaikimisi aktiveeritud. Transmission-reziimi
ppO2" (TX) 280h + seadmeaadress (stinkroonne, astinkroonne, siindmus), COB-ID ja kaardistamise saab vabalt

konfigureerida.
PDO2" (RX) 300h + seadmeaadress
SDO? (TX) 580h + seadmeaadress . . .
5 SDO-kanal parameetri andmete vahetamiseks CANopen-Masteriga

SDO? (RX) 600h + seadmeaadress

Guarding- ja Heartbeat-funktsiooni toetatakse. COB-ID saab seadistada
teisele vaartusele.

1) LTP-B toetab kuni 2 protsessiandmete objekti (PDO). Kdik PDO-d on "pre-mapped" ja aktiivsed Transmission-reziimiga 1 (tsikliline
ja slinkroonne). St parast iga SYNC-impulssi saadetakse TX-PDO, olenemata sellest, kas TX-PDO sisus on midagi muutunud voi

mitte.

2) LTP-B SDO kanal toetab vaid edastatud llekannet. SDO-mehhanismide kirjeldus on CANopeni spetsifikatsioonis DS301 detailselt

olemas.

fde

fude

MARKUS

Pange tahele: Tx (transmit) ja Rx (receive) on siin kujutatud Slave'i seisukohast.

MARKUS

Kui Tx-PDO poolt saadetakse pddrlemiskiiruse, voolu, asendi ja muud sarnast, kiirelt
muutuvate suuruste infot, péhjustab see vaga suurt siini koormust.

Siini koormuse piiramiseks ennustatavatele vaartustele saab kasutada Inhibit-Time'i,
vaadake selleks 16iku "Inhibit-Time" kasiraamatus "MOVIDRIVE® MDX60B/61B side
ja Fieldbusi seadmeprofiil".

7.4.4 Toetatud lilekandereziim

Iga protsessiandmete objekti (PDO) jaoks saab valida erinevad tlekandeviisid.

Rx-PDO puhul toetatakse jargmisi Glekandeviise.

Rx PDO iilekandereziim

Ulekandetiiiip Reziim Kirjeldus
0-240 Siinkroonne Vastuvoetud and[ned kantakse lle muundurile kohe, kui jargmine slinkroniseerimise
teade on vastu vdetud.
254, 255 Aslinkroonne Vastuvdetud andmed kantakse ilma viivituseta muundurile Ule.
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Rx-PDO puhul toetatakse jargmisi tlekandeviise.

Tx PDO lilekandereziim

Ulekandetiiiip Reziim Kirjeldus
0 Atsukliliselt Tx PDO saadetakse valja, kui protsessiandmed on muutunud ja SYNC-objekt on
siinkroonne vastu voetud
12240 Tsukliliselt Tx PDO-d saadetakse siinkroonselt ja tsiikliliselt. Ulekandetiiiip nditab SYNC-objekti
stinkroonne numbrit, mida on vaja, et aktiveerida Tx PDOde saatmine.
254 Aslinkroonne Tx PDO-d kantakse Ule vaid siis, kui vastavuses olev Rx PDO on vastu voetud.
255 Astuinkroonne Tx PDO-d saadetakse alati siis, kui PDO-andmed on muutunud.

7.4.5 Protsessiandmete objektide (PDO) standardhoivatuse plaan
Jargmises tabelis on esitatud PDO-de vaikimisi kaardistus:

PDO vaikimisi kaardistus
Obiekti Kaardis-
) tatud Pikkus Kaardistamine standardseadistuste korral Ulekandetiiiip
number o
objekt
1 2001h Unsigned 16 PO1 juhtsdna (kindel)
2 2002h Integer 16 PO2 (standardseadistus parameetril P5-09 =1; poorlemiskii-
RX ruse nimivaartus)
PDO1 3 2003h Unsigned 16 PO3 (standardseadistus parameetril P5-10 =7; funktsioon 1
puudub)
4 2004h Unsigned 16 PO4 (standardseadistus parameetril P5-11 =7; funktsioon
puudub)
1 2101h Unsigned 16 PI1 olekuséna (kindel)
2 2102h Integer 16 P12 (standardseadistus parameetril P5-12 =1; tegelik
TX p&oériemiskiirus) 1
PDO1
2103h Unsigned 16 PI3 (standardseadistus parameetril P5-13 =2; tegelik vool)
4 2104h Integer 16 Pl4 (standardseadistus parameetril P5-14 =4; vdimsus)
1 2016h Unsigned 16 Fieldbusi analoogvaljund 1
RX 2 2017h Unsigned 16 Fieldbusi analoogvaljund 2 1
PDO2 |3 2015h Unsigned 16 | Fieldbusi PID-referents
4 0006h Unsigned 16 Dummy
1 2118h Unsigned 16 Analoogsisend 1
TX 2 2119h Integer 16 Analoogsisend 2 ;
PDO2 3 211Ah Unsigned 16 Sisendite ja valjundite olek
4 2116h Unsigned 16 Muunduri temperatuur
MARKUS
°
1 Pange tahele: Tx (transmit) ja Rx (receive) on siin kujutatud Slave'i seisukohast.
MARKUS
°
1 Pange tadhele: Muudetud eelseadistused ei jaa vorgulilitamise ajal salvestatuks.

St vorgulilitamisel taastatakse standardvaartused.
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7.4.6 Andmetevoo naide
Protsessiandmete sidenaide vaikeseadistustes.
word 1 word 2 word 3 word 4
Loendur | COB-ID D DB | bait1 bait2 bait3 bait4 | bait5 | bait6 bait5 | bait6 Kirjeldus
1 0x701 Tx 1 "00" - - - - - - - BootUpMessage
2 0x000 Rx 2 "01" "01" - - - - - - Node Start (Operational)
3 0x201 Rx 8 | "08"  "00" | "00" "20" | "00"  "00"  "00" "o | Vabastamine +
nimi-pddriemiskiirus
0x080 Rx 0 - - - - - - - - SYNC telegramm
0x181 Tx "Cc7" "05" "00" "20" "A2" "00" "28" "00" | Process Data Object 1
6 0x281 Tx 8 "29" "09" "00" "00" "01" "1F" "AC" "0D" | Process Data Object 2
Parast baitide vahetamist naeb tabel valja jargmine.
word 4 word 3 word 2 word 1
Loendur | COB-ID D DB | bait8 | bait7 | bait6é bait5 bait4 | bait3 | bait2 | bait1 Kirjeldus
1 0x701 Tx 1 - - - - - - "00" BootUpMessage
2 0x000 Rx 2 - - - - - - "01" "01" Node Start (Operational)
Vabastamine +
3 0x201 Rx 8 "00" "00" "00" "00" "20" "00" "00" "06" nimi-poorlemiskiirus
(byte swap)
4 0x080 Rx 0 - - - - - - - - SYNC telegramm
0x181 Tx "00" "28" "00" "A2" "20" "00" "05" "C7" Process Data Object 1
0x281 Tx "0D" "AC" "1F" "01" "00" "00" "09" "29" Process Data Object 2
Andmete selgitused
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID COB-ID selgitused bait 8 bait 7 bait 6 bait 5 bait 4 bait 3 bait 2 bait 1
BootUp-Message + Koha-
1 0x701 seadmeaadress 1 ) ) ) ) ) ) hoidja
2 0x000 NMT-Service - ; ; ; ; - Siiniolek = Seadme-
aadress
3 0x201 Rx-PDO1 + - - Rambi etteanne .. Nimi- Juhtséna
seadmeaadress 1 podriemiskiirus
4 0x080 SYNC-telegramm - - - - - - - -
5 Ox181 Tx-PDO1 + Valjundvaimsus Valjundvool ., Tegelik Olekusdna
seadmeaadress podriemiskiirus
6 0x281 Tx-PDO2 + Muunduri temperatuur 10-olek Analoogsisend 2 Analoogsisend 1
seadmeaadress

Kasutusjuhend —

Service Device Objects (SDO) abiga indeksite hdivatuse lugemise naide:

Paring juhtsiisteem — muundur: indeks: 1A00h
Vastus muundur — juhtsiisteem: 10 00 01 21h — ByteSwap: 2101 00 10 h

Vastuse seletus:

— 2101 = indeks Manufacturer specific Object tabelis
— 00h = subindeks
— 10h = andmelaius = 16 bitti x 4 = 64 bitti = 8 byte mapping length
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CANopeni spetsiifilised objektid
Indeks is;“;':'ks Funktsioon ‘;;.;;de' Tiitip PDO Map  Vaikevéirtus
1000h | O Device type RO Unsigned 32 N 0
1001h | 0O Error register RO Unsigned 8 N 0
1002h | O Manufacturer status register RO . Unsigned 16 N . 0
1005h | 0 COB-ID Sync RW Unsigned 32 N 00000080h
1008h | 0O Manufacturer device name RO String N LTPB
1009h | O Manufacturer hardware version RO String N x.xx (e.g. 1.00)
100Ah | O Manufacturer software version RO String N x.xx (e.g. 1.12)
100Ch | 0 Guard time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
100Dh | O Life time factor RW Unsigned 8 N 0
1014h | 0 COB-ID EMCY RW Unsigned 32 N 00000080h+Node ID
1015h | O Inhibit time emergency [100us] RW Unsigned 16 N 0
1017h | O Producer heart beat time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
1018h 0 Identity object No. of entries RO Unsigned 8 N 4
1 Vendor ID RO Unsigned 32 N 0x00000059
2 Product code RO Unsigned 32 N So6ltuv muundurist
3 Revision number RO Unsigned 32 N x.xx (IDL versioon: 0.33)
4 Serial number RO Unsigned 32 N nt 1234/56/789 1)V
1200h | O SDO parameter No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 COB-ID client -> server (RX) RO Unsigned 32 N 00000600h+Node ID
2 COB-ID server -> client (TX) RO Unsigned 32 N 00000580h+Node ID
1400h | O RX PDO1 comms param No. of entries | RO Unsigned 8 N 2
1 RX PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000200h+Node ID
2 RX PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1401h | 0 RX PDO2 comms param No. of entries | RO Unsigned 8 N 2
1 RX PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000300h+Node ID
2 RX PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1600h | O RX PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 RX PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20010010h
2 RX PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20020010h
3 RX PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20030010h
4 RX PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 20040010h
1601h | 0 RX PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 RX PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20160010h
2 RX PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20170010h
3 RX PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20150010h
4 RX PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
1800h | O TX PDO1 comms param No. of entries | RO Unsigned 8 N 3
1 TX PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000180h+Node ID
2 TX PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 TX PDO1 Inhibit time [100us] RW Unsigned 16 N 0

66
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CANopeni spetsiifilised objektid

Indeks | SUP- Funktsioon CITLCLS Tiiip PDO Map  Vaikevaartus
indeks paas
1801h | 0 TX PDO2 comms param No. of entries | RO ' Unsigned 8 N '3
1 TX PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000280h+Node ID
2 TX PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 TX PDO2 Inhibit time [100us] RW ' Unsigned 16 N 0
1A00h | O TX PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 TX PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21010010h
2 TX PDO1 2nd mapped object RW . Unsigned 32 N . 21020010h
3 TX PDO1 3rd mapped object RwW Unsigned 32 N 21030010h
4 TX PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21040010h
1A01h | O TX PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 TX PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21180010h
2 TX PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21190010h
3 TX PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 211A0010h
4 TX PDO2 4th mapped object RwW Unsigned 32 N 21160010h

1) Seerianumbri viimase 9 arvu véljaanne

7.4.8 Tootjaspetsiifiliste objektide tabel

LTP-B-muunduri tootjaspetsiifilised objektid on defineeritud jargmiselt.

Tootjaspetsiifilised objektid

Indeks ;‘::It:ks Funktsioon J":;;dse' Tiitip :Ill:g Mirkus
2000h 0 Reserved/No function RW Unsigned16 Y Loetud kui 0, kirjutamine pole véimalik
2001h 0 PO1 RwW Integer 16 Y Maéaratud kindlaks kasuna
2002h 0 PO2 RwW Integer 16 Y Konfigureeritud P5-09 poolt
2003h 0 PO3 RW Integer 16 Y Konfigureeritud P5-10 poolt
2004h 0 PO4 RwW Integer 16 Y Konfigureeritud P5-11 poolt
2010h 0 Control command register RW Unsigned 16 | Y
2011h 0 Speed reference (RPM) RW Integer 16 Y 1=0,2 p/min
2012h 0 Speed reference (percentage) | RW Integer 16 Y 4000HEX =100 % P1-01
2013h 0 Torque reference RwW Integer 16 Y 1000DEC =100 %
2014h 0 User ramp reference RW Unsigned 16 | Y 1 =1 ms (Referenz to 50 Hz)
2015h 0 Fieldbus PID reference RW Integer 16 Y 1000HEX = 100 %
2016h 0 Fieldbus analog output 1 RW Integer 16 Y 1000HEX = 100 %
2017h 0 Fieldbus analog output 2 RW Integer 16 Y 1000HEX =100 %
2100h 0 Reserved/No function RO Unsigned 16 | Y Loetud kui 0
2101h 0 PI1 RO Integer 16 Y Maaratud kindlaks olekuna
2102h 0 PI2 RO Integer 16 Y Konfigureeritud P5-12 poolt
2103h 0 PI3 RO Integer 16 Y Konfigureeritud P5-13 poolt
2104h 0 P14 RO Integer 16 Y Konfigureeritud P5-14 poolt
2110h 0 Drive status register RO Unsigned 16 | Y
2111h 0 Mootori pé6rlemiskiirus (p/min) | RO Integer 16 Y 1=0,2 p/min
2112h 0 Mootori pdorlemiskiirus (prot- RO Integer 16 Y 4000HEX = 100 % P1-01
sentuaalne)
2113h 0 Motor current RO Integer 16 Y 1000DEC = muunduri md&tmisvool
2114h Motor torque RO Integer 16 Y 1000DEC = mootori mddtmismoment
2115h Mootori véimsus RO Unsigned 16 | Y 1000DEC = muunduri md6tmisvdimsus
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Tootjaspetsiifilised objektid

Indeks ::i:ks Funktsioon J:L.;;dse' Tiitip l;n[;g Mirkus
2116h 0 Muunduri temperatuur RO Integer 16 Y 1DEC =0.01°C
2117h 0 DC bus value RO Integer 16 Y 1DEC =1V
2118h 0 Analog input 1 RO Integer 16 Y 1000HEX = kogu vahemik
2119h 0 Analog input 2 RO Integer 16 Y 1000HEX = kogu vahemik
211Ah 0 Digital input & output status RO Unsigned 16 | Y LB = input, HB = output
211Bh 0 Analog output 1 RO Integer 16 Y
211Ch 0 Analog output 2 RO Integer 16 Y
2121h 0 Scope channel 1 RO Unsigned 16 | Y
2122h 0 Scope channel 2 RO Unsigned 16 | Y
2123h 0 Scope channel 3 RO Unsigned 16 | Y
2124h 0 Scope channel 4 RO Unsigned 16 | Y
2AF8h") | 0 SBusi parameetri stardiindeks | RO - N 11000d

0 SBusi parameeter RO/RW | - N
2C6F 0 SBusi parameetri |dppindeks RW - N 11375d

1) Objektid 2AF8h kuni 2C6EF on vastavuses SBusi parameetrite indeksiga 11000d — 11375d, nendest vaid méned loetavad
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Parameeter 7
Parameetrite Ulevaade |3
P| Hz
8 Parameeter
8.1  Parameetrite lilevaade
8.1.1 Tegeliku aja kontrolli parameetrid (ainult lugejajuurdepéaas)
Parameetrigrupp 0 vdimaldab juurdepaasu sisestele muunduriparameetritele kontrolli
eesmargil. Parameetreid ei saa muuta.
Parameetrigrupp 0 on nahtav, kui P71-714 seatakse vaartusele "101".
Clch SEW- | irjeldus Naidikupiirkond Seletus
meeter indeks
P0-01 11210 Analoogsisendi 1 vaartus 0-100 % 100 % = max sisendpinge
P0-02 11211 Analoogsisendi 2 vaartus 0-100 % 100 % = max sisendpinge
P0-03 11212 Binaarsisendi olek Binaarvaartus Binaarsisendi olek
po&orlemiskiiruse regulaatori _
P0-04 11213 nimivaartus -100,0-100,0 % 100 % = nurgasagedus (P7-09)
P0-05 11214 ~ Poordemomendiregulaa- 4 440 ¢ o, 100 % = mootori nimimoment
tori nimivaartus
Digitaalne pd6rlemiskiiruse -P1-01-P1-01
P0-06 11215 nimivaartus klahvivalja . poorlemiskiiruse naidik Ghikus Hz / p/min
g hertsides
reziimis
pdorlemiskiiruse nimivaar-  -P1-01-P1-01
P0-07 1216 tus sidelihenduse kaudu hertsides B
P0-08 11217 Kasutaja-PID nimivaartus 0-100 % PID-regulaatori nimivaartus
P0-09 11218 Kasutaja-PID tagasiside 0-100 % PID-regulaatori tagasiside vaartus
PO-10 11219 Kasutaja-PID véljund 0-100 % nimivaéartuse tlekanne
PO-11 11270 Kehtiv mootoripinge V rms Mootori efektiivpinge vaartus
P0-12 11271 Ajami péérdemoment 0-200,0 % P&6rdemomendi véljalase %-des
. Kuvab 4 viimast torget.
P0-13 1111227821_ Torkeprotokoll zl:jz’ilé?né:)ltig;keteadet Klahviga "Ules"/"alla" saab vahetuda alapunktide
vahel.
PO-14 11282 Magnetiseerimise vool (Id) = Arms Magnetiseerimise vool Uhikus A rms
P0-15 11283 Rootori vool (Iq) A rms Rootori vool iihikus A rms
P0O-16 11284 Magnetiline véljatugevus 0-100 % Magnetiline véljatugevus
PO-17 11285 Staatori takistus (Rs) Q Faas-faas staatori takistus
P0-18 11286 Staatori induktiivsus (Ls) H Staatori induktiivsus henrides (H)
P0-19 11287 Rootori takistus (Rr) Q Arvutatud rootori takistus
P0-20 11220 Alalisvoolu vaheluliti pinge | V DC Sisene vaheringi pinge
P0-21 1111222212 Muunduri temperatuur °C Muunduri sisetemperatuur
P0-22 11288 Vaheringi pingeimpulss V rms Seesmise vaheringi pingeimpulss
11289, Kogu aeg ule 80 °C S S ) - o
P0-23 11290 (jahutuskeha) Tunnid ja minutid Aeg, mille juures muunduriga té6tati > 80 °C juures
) 11237, Kogu aeg lle 60 °C S Aeg, mille juures muunduriga t66tati > 60 °C juures,
P0-24 11238 (Umbrus) Tunnid ja minutid kaks sissekannet
Rootori p6érlemiskiirus . . g
P0-25 11291 (umbes pakutud) Hz Kehtib vaid vektorreziimi jaoks
11292, " .
P0-26 11293 kWh-loendur 0,0-999,9 kWh Kumulatiivne energiatarve
11294, " .
P0-27 11295 MWh-loendur 0,0-65 535 MWh Kumulatiivne energiatarve
11247 — | Tarkvara versioon ja nt"11.00", "1 4F3C" I . L
P0-28 11250 kontrollsurnma "21.00", "2 EdBA" Versiooni number ja kontrollsumma, pusivara
11251 - e nt "HP 2", "2 400", I .
P0-29 11254 Muunduri tiip "3_PhASE" Versiooni number ja kontrollsumma
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Parameeter
7 Parameetrite Ulevaade
P| Hz
Para- SEW- | ieldus Naidikupiirkond Seletus
meeter indeks
000000-000000
P0-30 11255 Muunduri seerianumber (SN grupp 1) Kindel seerianumber
000-00-999-99
(SN grupid 2, 3)
11296, T66tunnid alates tootmise e Naitab kogu té6aega (ei muudeta tehaseseadistus-
P0-31 11297 | kuupéevast Tunnid ja minutid tele Iahtestamisel)
Too6aja kell on peatatud muunduri tokestuse
11298 Tés | . (voi torke) tottu; Iahtestatakse vaid térke korral
P0-32 1 299’ tac;ck)::tg(?)ates viimasest 99 999 tundi jargmise vabastamisega.
Lahtestatakse ka vorgu katkemisel jargmise
vabastamisega.
Too6aja kell on peatatud muunduri tdkestuse (voi
torke) tottu; lahtestatakse vaid torke korral jargmise
. . vabastamisega (alapinge ei kuulu térgete alla).
P0-33 11300, Tooaeg alates vimasest 99 999 tundi Ei lahtestata vorgu katkemisel voi taastamisel,
11301 torkest (2) h ~ o h -
kui enne vorgu katkemist ei ole esinenud torget.
Lahtestatakse ka vorgu katkemisel jargmise
vabastamisega.
P0-34 11302, T_ooaeg parast viimast 99 999 tundi Tooaja kell [ahtestatakse parast muunduri tokestust
11303 tokestust
11304, Muunduri ventilaatori Nait tundides (lahtesta- . . i
P0-35 11305 t56aeg tav + mitte I3htestatav) Seesmise ventilaatori t66aja kell
PO-36 11306 — | Vaheringi pinge (256 ms) V||mas~ed 8 vaartust Viimased 8 vaartust enne torget
11313 protokoll enne torget
: 11314 — | Vaheringi pingeimpulsi Viimased 8 vaartust . s -
P0-37 11321 (20 ms) protokoll enne torget Viimased 8 vaartust enne tdrget
11322 - Jahutuskeha temperatuuri | Viimased 8 vaartust .. s ~
P0-38 11329 (30 s) protokoll enne torget Viimased 8 vaartust enne térget
11239 — Umbruse temperatuuri Viimased 8 vaartust .. s ~
P0-39 11246 (30 s) protokoll enne torget Viimased 8 vaartust enne térget
PO-40 11330 - Mootori voolu (256 ms) Vllmas_ed 8 vaartust Viimased 8 vaartust enne térget
11337 protokoll enne torget
Kriitiliste tdrgete loendur
P0-41 11338 -O-l - Kindlate kriitiliste torgete loendur
Liigvoolu térgete loendur
Kriitiliste tdrgete loendur
P0-42 11339 -O-Volts - Kindlate kriitiliste torgete loendur
Ulepinge torgete loendur
Kriitiliste térgete loendur
P0-43 11340 -U-Volts - Kindlate kriitiliste tdrgete loendur
Alapinge torgete loendur
Kriitiliste térgete loendur
P0-44 11341  ~O-Temp (jahutuskeha) - Kindlate krittiliste tSrgete loendur
Jahutuskeha liigtempera-
tuuri térgete loendur
Kriitiliste tdrgete loendur
P0-45 1342 RO - Kindlate kriitiliste tSrgete loendur
Piduritakesti lUhise torgete
loendur
Kriitiliste térgete loendur
P0-46 11343 -O-Temp (l.J.mbrus) - Kindlate kriitiliste térgete loendur
Umbruse liigtemperatuuri
térgete loendur
PO-47 11223 Seesmiste 1/O-sidetbrgete 0-65 535 _
loendur
PO-48 11344 Seesmiste DSP-sidetor- 0-65 535 _

gete loendur
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Parameetrite Ulevaade |3

Parameeter 7

;Z’:t'er |:§::I(s Kirjeldus Naidikupiirkond Seletus
PO-49 11224 Modbusi sidetérgete 0-65 535 _
loendur
CAN-Busi sidetorgete
P0-50 11225 loendur 0-65 535 -
11256 Sissetulevad
P0-51 11258— protsessiandmed Seesmine vaartus Kolm sissekannet Hex-vaartuse naidikul
PI1, P12, PI3
11260 — Valjuvad protsessiandmed . - ) . -
P0-52 11262 PO1, PO2, PO3 Seesmine vaartus Kolm sissekannet Hex-vaartuse naidikul
Kaks sissekannet
PO-53 Vs)o_lufg'asi nihe ja U Seesmine vadrtus Esimene_or] Péhivéértus, tc._eine on_mc“x?tevéértus;
pohivaartus kummagi vaartuse puhul ei ole vaja parast koma
olevaid kohti
Kaks sissekannet
PO-54 Vgo_luf.ziasi nihe ja Vv Seesmine vadrtus Esimene_or_1_ _pc')hivéértus, t(_aine on_mc'x_"?tevéértus;
pohivaartus kummagi vaartuse puhul ei ole vaja parast koma
olevaid kohti
Seesmine vaartus Kaks sissekannet
PO-55 Voo_qu_e:)_asi nihe ja W (v6imalik_, et méne Esimene on pohivaartus, teine on moodtevaartus;
pohivaartus muunduri puhul pole kummagi véértuse puhul ei ole vaja parast koma
olemas) olevaid kohti
Maksimaalne sisselllituse
P0-56 aed p_|durdustak|stusel, Seesmine vaartus Kaks sissekannet
tootsukkel
pidurdustakistusel
P0-57 Ud/Uq Seesmine vaartus Kaks sissekannet
Skaleerimine vaartusega 3000 = 50,0 Hz the
komajargse kohaga
P0-58 11345 Anduri pd6rlemiskiirus Hz / p/min 0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1000 Hz ~ 2000 Hz
Saab kuvada uhikus p/min, kui P1-10 ei ole vérdne
vaartusega 0.
Skaleerimine vaartusega 3000 = 50,0 Hz Uhe
komajargse kohaga
Sageduse sisendi . arg g.
P0-59 11226 pobriemiskiirus Hz / p/min 0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1000 Hz ~ 2000 Hz
Saab kuvada uhikus p/min, kui P1-10 ei ole vrdne
vaartusega 0.
. e Skaleerimine vaartusega 3000 = 50,0 Hz Uhe
Seesmine vaartus komajargse kohaga
Arvutatud libisemise (vaid U/f-reguleerimise } _
P0-60 11346 podrlemiskiiruse véartus puhul) 0,0 Hz 999,9 Hz, 1000 .Hz ?000 Hz' i
Hz / p/min Saab kuvada uhikus p/min, kui P1-10 ei ole vérdne
vaartusega 0.
Skaleerimine vaartusega 3000 = 50,0 Hz Uhe
komajargse kohaga
P0-61 11207 ~ Relesjuntimise poorlemis- i 0,0 sz ~9999 0 Hg' 1000 Hz ~ 2000 Hz
kiiruse hustereesi vaartus ’ o . ; . B
Saab kuvada uhikus p/min, kui P1-10 ei ole vérdne
vaartusega 0.
Skaleerimine vaartusega 3000 = 50,0 Hz Uhe
komajargse kohaga
P0-62 11347 Poorlemiskiruse statistika  Seesmine vairtus 0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1000 Hz ~ 2000 Hz
Saab kuvada uhikus p/min, kui P1-10 ei ole vérdne
vaartusega 0.
Skaleerimine vaartusega 3000 = 50,0 Hz Uhe
. o L komajargse kohaga
P0-63 11349 | PoOrlemiskiruse nimivaar- o, 0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1000 Hz ~ 2000 Hz

tus rambi taga
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7
8 kYA 7 " parameeter
7 Parameetrite Ulevaade
P| Hz
Para- SEW- | ieldus Naidikupiirkond Seletus
meeter indeks
0=2kHz
1=4kHz
. L 2=6kHz
P0-64 11350 Sisemine lulitussagedus 4-16 kHz 3= 8 kHz
4 =12 kHz
5=16 kHz
11351, - Tunnid/minutid/ Kaks sissekannet
PO-65 11352 Muunduri eluiga sekundid Esimene tundide, teine minutite ja sekundite jaoks
P0-66 11353 Reserv
P0-67 11228 F.'el.dt.’.L.‘.s' poordemomend Seesmine vaartus lima komajargse kohata
nimivaartus
s 2 8 3: Suurus 2...Suurus 3
o%%rlliini'éoc;";-ms " 1=0,01s 1dp-naiduga kui 0,01 s ~ 0,09 s,
P0-68 11229 Kasutaja rambivaéartus ’ ’ 0,1s~99s,10s~600s
Suurus 4...Suurus 7: Suurus 4. Suurus 7
0.0 kuni 6000 s; .
1=0,1 s 2dp-néiduga kui 0,1s ~9,9 s, 10 s ~ 6000 s
P0-69 11230 12C-torke loendur 0 ~ 65535 llma komajargse kohata
PL-HFA: Hiperface anduri moodul
PL-Enc: Anduri moodul
Mooduli ) . PL-EIO: |0-laiendusmoodul
P0-70 N231 | igentifitseerimiskood Nimekir PL-BUS: HMS-Fieldbusi moodul
PL-UnF: moodul pole Gihendatud
PL-UnA: Ghendatud on tundmatu moodul
N.A.: Fieldbusi moodulit pole ihendatud
Prof-b: Profibusi moodul Ghendatud
dE-nEt: DeviceNeti moodul (ihendatud
Fieldbusi mooduli ID / Eth-IP: Ethernet / IP-moodul Ghendatud
PO-71 Fieldbusi mooduli olek Nimekiri/vaartus CAN-OP: CANopeni moodul (ihendatud
SErCOS: Sercos-IIl moodul Ghendatud
bAc-nt: BACneti moodul (ihendatud
nu-nEt: Uue tliibi moodul thendatud
(pole tuvastatud)
PO-72 11232 Toatemperatuur C llma komajargse kohata
P0-73 11354 Anduri olek / térkekood Seesmine vaartus Kuvatud detsimaalvaartusena
PO-74 L1-sisend Seesmine vaartus llma komajargse kohata
PO-75 L2-sisend Seesmine vaartus llma komajargse kohata
PO-76 L3-sisend Seesmine vaartus llma komajargse kohata
PO-77 Positsiooni taastamine Seesmine vaartus Positsiooni taastamine
PO-78 Positsiooni referents Seesmine vaartus Positsiooni referents
. . 2 DS Kaks sissekannet; esimene mootori juhtsiusteemi
11355, | Lib-verisoon ja DSP-Boot- ' niaige: L 1.00 lib-versiooni jaoks, teine DSP-Bootloader-versiooni
PO-79 Y loader-versioon mootori iaok
11356 juhtsiisteemi jaoks Naide: b 1.00 Jacks
Kaks komajargset kohta
Kehtivate mootoriandmete Ka.k S 3|sse.l.( ?nnet ) . .
P0-80 11233, tahised Esimene vaartus on 1, kui servomootorile loeti
11357 Servomooduli versioon kehtivad mootoriandmed LTX-mooduli kaudu.
ervomooduli Versioo Teine vaartus on LTX-kaardi SW-versioon.
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Parameeter

Parameetrite Ulevaade |3

8.1.2 Parameetrite register

Jargnev tabel nditab koiki parameetreid tehaseseadistustega (allajoonitud).

Arvvairtused esitatakse terve seadistusvahemikuga.

pg;?st;zf' SEW-indeks Juurdekuuluv parameeter Vahemik/tehaseseade

101 11020 P1-01 Maksimaalne pé6rlemiskiirus P1-02-50,0 Hz-5 x P1-09

102 11021 P1-02 Minimaalne pb6rlemiskiirus 0-P1-01 Hz

103 11022 P1-03 Kiirendusrambi aeg 0-5,0-600 s

104 11023 P1-04 Aeglustusrambi aeg 0-5,0-600 s

105 11024 P1-05 Stopp-reZiim 0 / stoppramp / 1 / tihikaigul td6tama

106 11025 P1-06 Energiaséaastufunktsioon 0/véljas/ 1/ sees

107 11012 P1-07 Mootori méétmispinge

108 11015 P1-08 Mootori méétmisvool 20 % moddtmisvoolust ... Nimivool

109 11009 P1-09 Mootori mé6tmissagedus 25-50/60-500 Hz

110 11026 P1-10 Mootori mbétmise pb6rlemiskiirus 0-30 000 p/min

1M1 11027 P1-11 Pinge suurendamine, Boost 0-30 % (tehaseseadistus oleneb muundurist)

112 11028 P1-12 Juhtallikas 0 (klemmide reziim)

113 11029 P1-13 Térkeprotokoll

114 11030 P1-14 Laiendatud parameetrite juurdepads | 0-30 000

115 11031 P1-15 Binaarsisendi funktsioonivalik 0-1-25

116 11006 P1-16 Mootoritiiiip In-Syn

117 11032 P1-17 Servomooduli funktsioonivalik 1-8

118 11033 P1-18 Mootori termistori valik 0 / lukustatud

119 11105 P1-19 Muunduri aadress 1-63

120 11106 P1-20 SBusi boodikiirus 125, 250, 500, 1000 kBaud

121 11017 P1-21 Jaikus

122 11149 P1-22 Mootorikoormuse inertsi suhe 0-1-30

201 11036 P2-01 Eelseadistatud p6érlemiskiirus 1 -P1-01-5,0 Hz-P1-01

202 11037 P2-02 Eelseadistatud p6érlemiskiirus 2 -P1-01-10,0 Hz-P1-01

203 11038 P2-03 Eelseadistatud p6érlemiskiirus 3 -P1-01-25,0 Hz-P1-01

204 11039 P2-04 Eelseadistatud p6érlemiskiirus 4 -P1-01-50,0 Hz-P1-01

205 11040 P2-05 Eelseadistatud p6érlemiskiirus 5 -P1-01-0,0 Hz-P1-01

206 11041 P2-06 Eelseadistatud p6érlemiskiirus 6 -P1-01-0,0 Hz-P1-01

207 11042 P2-07 Eelseadistatud p6érlemiskiirus 7 -P1-01-0,0-P1-01

208 11043 P2-08 Eelseadistatud p6érlemiskiirus 8 -P1-01-0,0-P1-01

209 11044 P2-09 Summutusriba keskkoht P1-02-P1-01

210 11045 P2-10 Summutusriba laius 0,0 Hz—P1-01

211 11046 P2-11 — P2-14 Analoogvéljundid 0-8-12

212 11047 P2-12 Analoogvéljundi 1 formaat 0-10V

213 11048 P2-13 Analoogvéljundi 2 funktsioonivalik 0-9-12

214 11049 P2-14 Analoogvéljundi 2 formaat 0-10V

215 11050 P2-15 Kasutaja releevéljundi 1 0-1-9
funktsioonivalik

216 11051 P2-16 Ulemine piir kasutajareleel 1/ 0,0-100,0-200,0 %
analoogvaéljundil 1

217 11052 P2-17 Alumine piir kasutajareleel 1/ 0,0-200,0 %
analoogvéljundil 1

218 11053 P2-18 Kasutaja releevéljundi 2 0-3-9
funktsioonivalik

219 11054 P2-19 Ulemine piir kasutajareleel 2 / 0,0-100,0-200,0 %
analoogvéljundil 2

220 11055 P2-20 Alumine piir kasutajareleel 2 / 0.0-200,0 %
analoogvéljundil 2

221 11056 P2-21 Néidiku skaleerimise faktor -30,000-0,000-30 000

222 11057 P2-22 Néidiku skaleerimise allikas

223 11058 P2-23 Péérlemiskiiruse nullina hoidmise aeg 0,0-0,2-60,0 s

224 11003 P2-24 Liilitussagedus, PWM 2—16 kHz (oleneb muundurist)

225 11059 P2-25 Teine aeglustusramp, kiirpeatuse ramp ' 0,00-30,0 s
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147 7 " parameeter
7 Parameetrite Ulevaade
P| Hz

Modbus- . .

register SEW-indeks |Juurdekuuluv parameeter Vahemik/tehaseseade

226 11060 P2-26 Kinnitusfunktsiooni vabastus 0/ lukustatud

227 11061 P2-27 Ootereziim 0,0-250 s

228 11062 P2-28 Slave'i p6érlemiskiiruse skaleerimine 0 / lukustatud

229 11063 P2-29 Slave'i p6érlemiskiiruse -500-100-500 %
skaleerimisfaktor

230 11064 P2-30 Analoogsisendi 1 formaat 0-10V

231 11065 P2-31 Analoogsisendi 1 skaleerimine 0-100-500 %

232 11066 P2-32 Analoogsisendi 1 Offset -500-0-500 %

233 11067 P2-33 Analoogsisendi 2 formaat 0-10V

234 11068 P2-34 Analoogsisendi 2 skaleerimine 0-100-500 %

235 11069 P2-35 Analoogsisendi 2 Offset -500-0-500 %

236 11070 P2-36 KaéivitusreZiimi valik Auto-0

237 11071 P2-37 Klahvivéli pé6rlemiskiirus uuskaivitusel |0-7

238 11072 P2-38 Peatumise reguleerimine vérgu
katkestuse korral

239 11073 P2-39 Parameetritbke 0/ lukustatud

240 11074 P2-40 Laiendatud parameetrite juurdepdédsu | 0-101-9999
koodi definitsioon

301 11075 P3-01 PID proportsionaalvéimendus 0-1-30

302 11076 P3-02 PID integreerivad ajakonstandid 0-1-30

303 11077 P3-03 PID diferentseerivad ajakonstandid 0,00-1,00

304 11078 P3-04 PID tbéreziim 0 / otsereziim

305 11079 P3-05 PID referentsvalik

306 11080 P3-06 PID kindel nimireferents 0,0-100,0 %

307 11081 P3-07 PID-regulaatori tilemine piir P3-08-100,0 %

308 11082 P3-08 PID-regulaatori alumine piir 0,0 %—P3-07 %

309 11083 P3-09 PID seadistussuuruste piirang

310 11084 P3-10 PID valiku tagasiside 0 / analoogsisend 2

311 11085 P3-11 PID rambi aktiveerimistorge 0,0-25,0 %

312 11086 P3-12 PID tegeliku véértuse néidiku 0,000-50,000
skaleerimisfaktor

313 11087 P3-13 PID-regulaatori erinevuse 0.0-100,0 %
aktiveerimistase

401 11089 P4-01 Reguleerimine 2 / p6orlemiskiiruse reguleerimine — laiendatud U/f

402 11090 P4-02 Auto-Tune 0 / lukustatud

403 11091 P4-03 Pé6rlemiskiiruse regulaatori 0,1-50-400 %
proportsionaalvéimendus

404 11092 P4-04 Pé6rlemiskiiruse reguleerimise 0,001-0,100-1,000 s
integreerivad ajakonstandid

405 11093 P4-05 Mootorivéimsuse faktor 0,50-0,99 (oleneb muundurist)

406 11094 P4-06 Pé6rdemomendi nimivéértuse allikas 0/ maksimaalne p66rdemoment

407 11095 P4-07 Pé6rdemomendi dilemine piir P4-08-200-500 %

408 11096 P4-08 Pé6rdemomendi alumine piir 0,0-P4-07 %

409 11097 P4-09 Generaatori p66rdemomendi (ilemine | P4-08—200-500 %
piir

410 11098 P4-10 U/f-tunnusjoone sobitussagedus 0.0-100,0 % alates P1-09

411 11099 P4-11 U/f-tunnusjoone sobituspinge 0,0-100,0 % alates P1-07

412 11100 P4-12 Mootoripidurite juhtimine 0 /lukustatud / 1 / vabastatud

413 11101 P4-13 Pidurite avanemisaeg 0,0-0.2-5,0 s

414 11102 P4-14 Pidurite rakendumisaeg 0.0-5,0s

415 11103 P4-15 Pidurite avamise péérdemomendi lavi |0,0-1.0—-200 %

416 11104 P4-16 P66rdemomendi ldve ajalépp 0,0-25,0s

417 11357 P4-17 Termiline mootorikaitse vastavalt 0 / deaktiveeritud
uL508c

501 11105 P5-01 Muunduri aadress 1-63

502 11106 P5-02 SBusi boodikiirus

503 11107 P5-03 Modbusi boodikiirus
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Parameeter
Parameetrite tlevaade

Modbus-

register SEW-indeks |Juurdekuuluv parameeter Vahemik/tehaseseade
504 11108 P5-04 Modbusi andmete formaat n-1/ paarsus puudub, 1 stopp-bitt
505 11109 P5-05 Reaktsioon side katkemisel 2 / stoppramp (ilma térketa
506 11110 P5-06 Side katkemise ajalépp 0,0-1,0-5,0s
507 11111 P5-07 Rambi etteanne Feldbusi kaudu 0 / deaktiveeritud
508 11112 P5-08 Siinkroniseerimise kestus 0, 5-20 ms
509 11369 P5-09 Feldbus-PA2-definitsioon
510 11370 P5-10 Feldbus-PA3-definitsioon
511 11371 P5-11 Feldbus-PA4-definitsioon
512 11372 P5-12 Feldbus-PE2-definitsioon
513 11373 P5-13 Feldbus-PE3-definitsioon
514 11374 P5-14 Feldbus-PE4-definitsioon
515 11360 P5-15 Laiendusrelee 3 funktsioonivalik
516 11361 P5-16 Relee 3 ilemine piir 0,0-100,0-200,0 %
517 11362 P5-17 Relee 3 alumine piir 0,0-200,0 %
518 11363 P5-18 Laiendusrelee 4 funktsioonivalik
519 11364 P5-19 Relee 4 ilemine piir 0,0-100,0-200,0 %
520 11365 P5-20 Relee 4 alumine piir 0,0-200,0 %
601 11115 P6-01 Plsivara tdiendamise aktiveerimine 0 / deaktiveeritud
602 11116 P6-02 Automaatne termiline haldus 1/ aktiveeritud
603 11117 P6-03 Aeglustusaja automaatne ldhtestamine | 1-20-60 s
604 11118 P6-04 Kasutajarelee hiistereesriba 0,0-0,3-25,0 %
605 11119 P6-05 Anduri tagasiside aktiveerimine 0 / deaktiveeritud
606 11120 P6-06 Anduri numbrite rida 0-65 535 PPR
607 11121 P6-07 Péérlemiskiiruse térke rakendumislavi |1,0-5,0-100 %
608 11122 P6-08 Maksimaalne sagedus p6drlemiskiiruse |0; 520 kHz
nimivéértusel
609 11123 P6-09 Pédrlemiskiiruse statistika 0,0-25,0
reguleerimine
610 11124 P6-10 Reserveeritud
611 11125 P6-11 Péérlemiskiiruse hoidmise aeg 0.0-250's
vabastamisel (eelseadistatud
pdérlemiskiirus 7)
612 11126 P6-12 Pé6rlemiskiiruse hoidmise aeg 0.0-250's
tokestuse korral (eelseadistatud
pdérlemiskiirus 8)
613 11127 P6-13 Tulereziimi loogika 0/ Triggeri avamine: Tulereziim
614 11128 P6-14 Tulereziimi pd6rlemiskiirus -P1-01-0-P1-01 Hz
615 11129 P6-15 Analoogsisendi 1 skaleerimine 0,0-100,0-500,0 %
616 11130 P6-16 Analoogvéljundi 1 Offset -500,0-0,0-500,0 %
617 11131 P6-17 Maksimaalne pé6rdemomendi piiri 0,0-25,0s
ajalépp
618 11132 P6-18 Alalisvoolu pidurite pingetase Auto, 0,0-25,0 %
619 11133 P6-19 Pidurdustakistuse vééartus 0, Min-R-200 Q
620 11134 P6-20 Pidurdustakistuse vbimsus 0-200 kW
621 11135 P6-21 Pidurduskatkesti t6tsiikkel 0,0-2,0-20,0 %
alatemperatuuril
622 11136 P6-22 Ventilaatori t6baja ldhtestamine 0 / deaktiveeritud
623 11137 P6-23 kWh-loenduri ldhtestamine 0 / deaktiveeritud
624 11138 P6-24 Parameetrite tehaseseadistused 0 / deaktiveeritud
625 11139 P6-25 Juurdepéésukoodi tasand 0-201-9999
701 11140 P7-01 Mootori staatori takistus (Rs)
702 11141 P7-02 Mootori rootori takistus (Rr)
703 11142 P7-03 Mootori staatori induktiivsus (Lsd)
704 11143 P7-04 Mootori magnetiseerimise vool (Id rms)
705 11144 P7-05 Mootori uitvoolu kao koefitsient (Sigma) 0,025-0,10-0,25
706 11145 P7-06 Mootori staatori induktiivsus (Lsq) —

ainult PM-mootoritele
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8 147 7 " parameeter
7 Parameetrite Ulevaade
P| Hz

Modbus- . .

register SEW-indeks |Juurdekuuluv parameeter Vahemik/tehaseseade

707 11146 P7-07 Laiendatud generaatori requleerimine |0 / deaktiveeritud

708 11147 P7-08 Parameetrite sobitamine 0 / deaktiveeritud

709 11148 P7-09 Ulepinge voolupiir 0,0-1,0-100 %

710 11149 P7-10 Mootorikoormuse inerts 0-10-600

71 11150 P7-11 Impulsi vahemiku alumine piir 0-500

712 11151 P7-12 Eelmagnetiseerimise aeg 0-2000 ms

713 11152 P7-13 Pé6rlemiskiiruse vektorreguleerimise |0,0-400 %
D-véimendus

714 11153 P7-14 Madala sageduse péérdemomendi 0,0-100 %
suurendamine

715 11154 P7-15 P66rdemomendi suurendamise 0.0-50 %
sageduse piir

716 11155 P7-16 Pé6rlemiskiirus vastavalt mootori 0,0-6000 p/min
tudibisildile

801 11156 P8-01 Simuleeritud anduri skaleerimine 2023

802 11157 P8-02 Sisendimpulsi skaleerimise vaartus ~ 2°-218

803 11158 P8-03 Pukseerimise térge madal 0-65 535

804 11159 P8-04 Pukseerimise térge kérge 0-65 535

805 11160 P8-05 Referentsliikumine 0 / deaktiveeritud

806 11161 P8-06 Positsiooni reguleerimise 0,0-1.0-400 %
proportsionaalvéimendus

807 11162 P8-07 Touch-Probe-Trigger-reZiim 0/TP1 P kiilg TP2 P kiilg

808 11163 P8-08 Reserveeritud

809 11164 P8-09 Véimendus kiiruse eeljuhtimise kaudu 0-100—-400 %

810 11165 P8-10 V6imendus kiirenduse eeljuhtimise 0-400 %
kaudu

811 11166 P8-11 Low-Word referentsi offset 0-65 535

812 11167 P8-12 High-Word referentsi offset 0-65 535

813 11168 P8-13 Reserveeritud

814 11169 P8-14 Referentsi vabastamise p6érdemoment 0-100-500 %

901 11171 P9-01 Vabastamise sisendallikas

902 11172 P9-02 Kiirpeatuse sisendallikas

903 11173 P9-03 Liikumise sisendallikas (FWD)

904 11174 P9-04 Liikumise sisendallikas (REV)

905 11175 P9-05 Hoidmise funktsiooni aktiveerimine

906 11176 P9-06 Pé6rlemissuuna muutmine

907 11177 P9-07 Léhtestamise sisendallikas

908 11178 P9-08 Viilise torke sisendallikas

909 11179 P9-09 Klemmide juhtimise aktiveerimise
allikas

910 11180 P9-10 Pé6rlemiskiiruse allikas 1

911 11181 P9-11 Péérlemiskiiruse allikas 2

912 11182 P9-12 Pé6rlemiskiiruse allikas 3

913 11183 P9-13 Pé6rlemiskiiruse allikas 4

914 11184 P9-14 Pé6rlemiskiiruse allikas 5

915 11185 P9-15 Pé6rlemiskiiruse allikas 6

916 11186 P9-16 Péoérlemiskiiruse allikas 7

917 11187 P9-17 Pé6rlemiskiiruse allikas 8

918 11188 P9-18 Pé6rlemiskiiruse valiku sisend 0

919 11189 P9-19 Pé6rlemiskiiruse valiku sisend 1

920 11190 P9-20 Pé6rlemiskiiruse valiku sisend 2

921 11191 P9-21 Sisend 0 eelseadistatud
pdérlemiskiiruse valiku jaoks

922 11192 P9-22 Sisend 1 eelseadistatud
pdbdriemiskiiruse valiku jaoks

923 11193 P9-23 Sisend 2 eelseadistatud
pdérlemiskiiruse valiku jaoks
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Parameeter
Parameetrite tlevaade

Modbus-

register SEW-indeks |Juurdekuuluv parameeter Vahemik/tehaseseade

924 11194 P9-24 Positiivse sammreZiimi sisend

925 11195 P9-25 Negatiivse sammreziimi sisend

926 11196 P9-26 Referentsliikumise vabastamise sisend

927 11197 P9-27 Referentsnukkide sisend

928 11198 P9-28 Ules liikuva mootori potentsiomeetri
sisendallikas

929 11199 P9-29 Alla likuva mootori potentsiomeetri
sisendallikas

930 11200 P9-30 Pé6rlemiskiiruse piirldiliti FWD

931 11201 P9-31 Péérlemiskiiruse piirldiliti REV

932 11202 P9-32 Teise aeglustusrambi, kiirpeatuse
rambi vabastamine

933 11203 P9-33 Tulereziimi sisendi valik

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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EVAl |n

8 7 Parameeter

7 Parameetrite selgitused

P| Hz

8.2 Parameetrite selgitused

8.2.1 Parameetrigrupp 1: Baasparameeter (tasand 1)

P1-01
Maksimaalne
pdbbériemiskiirus

P1-02 Minimaalne
pO66rlemiskiirus

P1-03 Kiirendus-
rambi aeg

P1-04 Aeglustus-
rambi aeg

P1-05 Stopp-reziim

P1-06
Energiaséaéstu-
funktsioon

P1-07 Mootori
moébtmispinge

78

Seadevahemik: P7-02 — 50,0 Hz — 5 x P1-09 (suurim 500 Hz)

Mootori sageduse ulemise piiri (podriemiskiiruse) sisestamine koéikides tédreziimides.
See parameeter kuvatakse Uihikus Hz, kui kasutatakse tehaseseadistusi voi kui mootori
(P1-10) mddtmise poodrlemiskiiruse parameeter on null. Kui mootori médtmise p6drlemis-
kiirus on P1-10-s sisestatud Ghikuga p/min, kuvatakse see parameeter Gihikuna p/min.

Maksimaalset p6orlemiskiirust piirab ka lUlitussagedus, mis on seadistatud P2-24-s.
Piir maaratakse jargneva poolt: Mootori maksimaalne valjundsagedus = P2-24 / 16.

Seadevahemik: 0 — P1-01 Hz

Mootori sageduse alumise piiri (pdorlemiskiiruse) sisestamine koikides tooreziimides.
See parameeter kuvatakse Uhikus Hz, kui kasutatakse tehaseseadistusi voi kui mootori
(P1-10) mddtmise poodrlemiskiiruse parameeter on null. Kui mootori méétmise p&orlemis-
kiirus on P1-10-s sisestatud Ghikuga p/min, kuvatakse see parameeter Ghikuna p/min.

Pddrlemiskiirus jaab allapoole seda piiri vaid siis, kui muunduri vabastus voeti tagasi ja
muundur viib valjundsageduse vaartusele 0.

Seadevahemik: 0 — 5.0 ... 600 s

Maarab kindlaks sekundites aja, mille jooksul valjundsagedus (p&drlemiskiirus) tduseb
0 kuni 50 Hz. Jalgige, et rambiaega pddrlemiskiiruse Glemise voi alumise piiri muutmise
|abi ei mojutata, kuna rambiaeg lahtub Ghikust 50 Hz ja mitte P1-01 / P1-02-st.

Seadevahemik: 0 — 5.0 ... 600 s

Maarab kindlaks sekundites aja, mille jooksul valjundsagedus (p6drlemiskiirus) langeb
50 kuni 0 Hz. Jalgige, et rambiaega p6o6rlemiskiiruse tlemise vdi alumise piiri muutmise
Iabi ei mojutata, kuna rambiaeg lahtub Uhikust 50 Hz ja mitte P7-01 / P1-02-st.

Seadevahemik: 0 / Stoppramp / 1/ tihikaigul té6tama

* 0/ Stoppramp: Péérlemiskiirust vahendatakse médda P71-04-s seadistatud rampi
nullini, kui muunduri vabastus on eemaldatud. Loppaste lukustatakse alles siis, kui
valjundsagedus on null. (Kui P2-23-s on seadistatud hoideaeg pdorlemiskiirusele
null, hoiab muundur pddérlemiskiirust selle aja nullina, enne selle sulgemist).

« 1 / tOhikaigul té6tamine: Sellisel juhul muunduri valjund suletakse, niipea kui
vabastus tagasi voetakse. Mootor t66tab tihikaigul kontrollimatult kuni seiskumiseni.

Seadevahemik: 0 / valjas / 1/ sees

Vabastamise korral vahendab muundur automaatselt seatud mootori pinget kergete
koormuste korral. See funktsioon on kasutatav vaid astinkroonmootoritel.

Seadevahemik:
» 230V mootorid: 0,20-230... 250 V
e 400 V mootorid: 0,20-400-500 V

Méaarab kindlaks muundurile Ghendatud mootori md&tepinge (vastavalt mootori tiubisil-
dile). Parameetrivaartust kasutatakse juhtsisteemi U/f-poorlemiskiiruse reguleerimisel
mootorile seatud valjundpingel. U/f-pddrlemiskiiruse reguleerimisel on muunduri valjun-
dpingeks P17-07-1 seadistatud vaartus, kui valjundpddrlemiskiirus vastab P7-09-s
seadistatud mootorisagedusele.

"OV" = vaheringi kompenseerimine on valjalllitatud. Pidurdamistoimingul nihkub vahe-
ringi pinge tdusmise téttu U/f-suhe, seelabi tekivad mootoris suured kaod. Mootor soo-
jeneb rohkem. Lisa mootori kaod pidurdamistoimingu ajal lubavas teatud tingimustel
loobuda pidurdustakistusest.
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Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

P1-08 Mooftori
moobtmisvool

P1-09 Mootori
mobtmissagedus

P1-10 Mootori
médbtmise
pO66rlemiskiirus

P1-11 Pinge
suurendamine,
Boost

Seadevahemik: 20-100 % muunduri valjundvoolust. Esitatakse absoluutvaartusena
amprites.

Maarab kindlaks muundurile Ghendatud mootori mddtevoolu (vastavalt mootori tuubisil-
dile). Seelabi saab muundur sobitada sisemise termilise mootorikaitse (I x t-kaitse) moo-
toriga. Muundur lGlitub siis mootori Ulekoormuse (1.t-trP) korral vélja enne, kui mootoril
tekivad termilised kahjustused.

Seadevahemik: 25 — 50/60") — 500 Hz

Maarab kindlaks muundurile GUhendatud mootori mé6tesageduse (vastavalt mootori tiu-
bisildile). Selle sageduse puhul seatakse mootorile maksimaalne (m&&tmis-) valjund-
pinge. Tanu sellele sagedusele jadb mootorile seatud pinge pusivalt oma maksimaal-
sele vaartusele.

Seadevahemik: 0 — 30 000 p/min

Siin saab sisestada mootori m&6tmise podriemiskiiruse. Kui parameeter ei ole vordne
nulliga, kuvatakse kdik pddrlemiskiirusega seotud parameetrid, nagu nt minimaalne
pdorlemiskiirus, maksimaalne podrlemiskiirus Ghikus "p/min".

Lisaks aktiveeritakse libisemise kompenseerimine. Muunduri ekraanil kuvatav pddrle-
miskiirus voi sagedus vastab arvutatud rootori sagedusele véi podrlemiskiirusele.

Seadevahemik: 0—30 % (standardvaartus oleneb muunduri pingest ja vdimsusest)

Maarab madalate p&6rlemiskiiruste korral kindlaks pinge suurendamise, et lihtsustada
kinnikleepunud koormuste lahtitulemist. Muudab U/f-piirvaartusi 2 P1-07 ja Y2 P1-09
vorra.

Up1.071

P1-07

20 %

10 %

0%

2933868939

1) 60 Hz (ainult Ameerika versioon)

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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7 Parameeter
7 Parameetrite selgitused

P1-12 Juhtallikas

P1-13 Térke-
protokoll

P1-14 Laiendatud
parameetrite
Juurdepéés

P1-15
Binaarsisendi
funktsioonivalik

Selle parameetriga saab kasutaja kindlaks maarata, kas muundurit juhitakse kasutaja
klemmide, seadme esikuljel asuva klahvivalja voi sisemise PID-regulaatori kaudu.

Vaadake selleks peatukki "MOVITRAC® LTP-B lihtne kasutuselevatt" (— Ik 41).

* 0 (klemmide reziim)

» 1 (klahvivalja reziim unipolaarne)2 (klahvivalja reziim bipolaarne)
* 3 (PID-regulaatori reziim)

* 4 (Slave-reziim)

+ 5 (SBus MOVILINK®)

* 6 (CANopen)

+ 7 (Fieldbus/Modbus)

* 8 (Multimotion)

Sisaldab viimase 4 esinenud torke ja/vdi juhtumi protokolli. Iga térge kuvatakse |Uhen-
datud tekstiga; viimati esinenud tdrge kuvatakse esimesena. Kui esineb uus torge,
esitatakse see nimekirja Glaosas. Teised torked liiguvad allapoole. Vanim térge kustu-
tatakse tdrkeprotokollist. Kui uusim térge térkeprotokollis on alapinge térge, ei voeta
enam teisi alapingega torkeid protokolli vastu. Seelabi takistatakse, et térkeprotokoll tai-
tub alapinge térgetega, mis esinevad kindlasti igal valjalllitamisel.

Seadevahemik: 0-30 000

See parameeter vdimaldab juurdepaasu Ule baasparameetrite ulatuvatele parameetri-
gruppidele (parameeter P1-01..P1-15). Juurdepaas on vdimalik, kui jargnevad esitatud
vaartused on kehtivad.

+ 0/P1-01..P1-15 — baasparameetrid
« 1/P1-01..P1-22 — baas + servoparameeter

* 101/ P0-01..P5-20 — laiendatud parameetrid ilma servoparameetrita
+ 201/ P0-01..P9-33 — laiendatud parameetrid koos servoparameetriga

Seadevahemik: 0 — 1 - 25

Defineerib binaarsisendite funktsiooni. Vaadake peatikki "P1-15 binaarsisendite
funktsioonivalik" (— lk 116).

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B




Parameetrite selgitused [

Parameeter 7

8.2.2 Servospetsiifilised parameetrid (tasand 1)

P1-16 Mootoritiidip

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B

Mootoritlitbi seadistus

Kuvavaartus

[

Mootorittiiip:

Induktsioonmootor

Seletus
Standardseadistus. Arge muutke muidu, kui tikski
teistest valikuvéimalustest ei sobi.

Valige induktsioonmootor véi plisimagnetmootor
parameetris P4-01.

Maaramata servomootor. Kasutuselevotu ajal
tuleb seadistada spetsiaalsed servoparameetrid.

Y .
40N Maaramata servomootor Sellisel juhul tuleb P4-01 seadistada PM-mootori
reguleerimisele.
230V /400 V SEW-Eurodrive'i eelseadistatud CMP-mootorid.
["l' ang } [Ll‘ an o }CMP4OM Uhe selle mootoritlitibi valimisel seadistatakse koik
230V / 400 V mootoripdhised parameetrid automaatselt. Ulekoor-
hEEPEICL LT muse kaitumine seatakse o-le 60 s jaoks ja
"Htu Dl A XRT ,n iduri Kaitumi takse 200 %-le 60 s jaoks j
= e = CMP40M piduriga 250 %-le 2 s jaoks.
= = 230 V / 400V
= — 230V /400V
[5 H '?"-J [5 045 Hk CMP50S piduriga
230V /400V
[t 3 :_} [t ] :_} 230 V/400V
ST L T cMP50M piduriga
[,_.n‘ 5 H“-n‘ q }230V/400V
AN [ AR CMP50L
230V /400V
[5 A ":'} [5 A ',:’} CMPS50L piduriga
= = 230V /400V
635 21635 1 Joypess
= = 230V /400V
) XIS
535 2H[EI5 Hh CMP63S piduriga
= = 230V /400V
= = 230 V/400V
I N
[5 =1 '-’} [5 i H "-'} CMP63M piduriga
= < 230V /400V
6L 2 B3 1] CMP63L
= = 230V /400V
C ) 0| (C TS
CETIERLE TR Py piduriga
= = 230V /400V
230V /400V
o A s
DI T CMP71S piduriga
230V /400V
230 V/400V
“ 1‘” '.:‘:ZJ “ ”-’ "l' "Z'} CMP71M piduriga
230V /400V
DL 200 1 e
230V /400V
] ) ( XIS
i 2E0 0L M oyery piduriga
oE MGF2..DSM Valik MGF..D_SM-re;iimi jaoks. VaIige vélja _sobiv ehi-
== tussuurus. Kdik vajalikud parameetrid seadistatakse
g L MGF4..DSM automaatselt. Sellisel juhul on nimivoolu llekoormus

300 % 5 sekundiks ja 200 % 300 sekundiks.

Selle parameetriga saate valida valja eelseadistatud mootorid (CMP ja MGF..DSM).
See parameeter seadistatakse automaatselt, kui Hiperface anduri informatsioon loe-
takse LTX-andurikaardi kaudu sisse.

81



82

Parameeter
Parameetrite selgitused

P1-17
Servomooduli
funktsioonivalik

P1-18 Mooftori
termistori valik

P1-19 Muunduri
aadress

P1-20 SBusi
boodikiirus

P1-21 Jaikus

P1-22 Mootori-
koormuse inertsi
suhe

PUsimagnetmootori Ghendamisel ja kasutamisel sagedusmuunduril ei pea parameetrit
P1-16 muutma. Sellisel juhul maarab P4-01 mootoritiitbi (vajalik Auto-Tune).

Seadevahemik: 1-8

Maarab servomooduli-E/A funktsiooni. Vaadake peatlkki "P71-77 Servomooduli funkt-
sioonivalik" kasutusjuhendi MOVITRAC® LTX lisas.

0 / lukustatud
1/ KTY

Kui mootor valitakse P7-16 kaudu, muutub see parameeter vaartuseks 1. Voéimalik vaid
koos LTX-servomootoriga.

Seadevahemik: 1-63

Parameetri P5-01 peegelparameeter. Parameetri P7-19 muutmine mdjub vahetult para-
meetrile P5-01.

Seadevahemik: 125, 250, 500, 1000 kBd

See parameeter on P5-02 peegelparameeter. Parameetri P7-20 muutmine mdjub para-
meetrile P5-02.

Seadevahemik: 0,5-1,00-2,00

Seadevahemik: 0,0-1,0-30,0

Inertsi suhte mootori ja Uhendatud koormuse vahel saab siinkohal sisestada muundu-
risse. See vaartus vdib Uldjuhul jadda seadistatuks standardvaartusele "1,0". Seda
kasutatakse aga muunduri regulaatori algoritmi poolt eeljuhtimise vaartusena CMP-
/PM-mootoritel P1-16-st, et tagada optimaalne péérdemoment / kiirenduse optimaalne
vool koormusele. Sellel pohjusel parandab tapne inertsisuhte seadistus slisteemi rea-
geerimist ja dunaamikat. Vaartus arvutatakse suletud reguleerimisringi korral jargmiselt:

P1-22= ot
J

mot

Kui vaartus on tundmatu, jatke see eelseadistusele "1,0".
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Parameeter 7 8
Parameetrite selgitused [

8.2.3 Parameetrigrupp 2: Laiendatud parametreerimine (tasand 2)

P2-01-P2-08

P2-01
Eelseadistatud
po66rlemiskiirus 1

P2-02
Eelseadistatud
pO6rlemiskiirus 2

P2-03
Eelseadistatud
pdbbriemiskiirus 3

P2-04
Eelseadistatud
pO6rlemiskiirus 4

P2-05
Eelseadistatud
pdbbriemiskiirus 5

P2-06
Eelseadistatud
pdbériemiskiirus 6

P2-07
Eelseadistatud
pO66rlemiskiirus 7

P2-08
Eelseadistatud
pdbriemiskiirus 8

Kui parameeter P7-10 seadistatakse vaartusele 0, saab jargmisi parameetreid P2-01
kuni P2-08 muuta korraga 0,1 Hz kaupa.

Kui parameeter on P1-10 # 0, saab jargmisi parameetreid P2-01 kuni P2-08 muuta jarg-
miste sammude vorra:

* 1 p/min, kui P7-09 < 100 Hz
+ 2 p/min, kui 100 Hz < P1-09 < 200 Hz
* 4 p/min, kui P71-09 > 200 Hz

Seadevahemik:

Seadevahemik:

Seadevahemik:

Seadevahemik:

Seadevahemik:

Kasutatakse ka

Seadevahemik:
Kasutatakse ka

Seadevahemik:

-P1-01 - 5.0 Hz — P1-01

-P1-01 - 10.0 Hz — P1-01

-P1-01 - 25,0 Hz — P1-01

-P1-01 - 50.0 Hz — P1-01

-P1-01 - 0,0 Hz - P1-01
referentsliikumise péorlemiskiirusena.

-P1-01 - 0,0 Hz - P1-01
referentsliikumise pé6rlemiskiirusena.

-P1-01 - 0.0 — P1-01

Kasutatakse pidurite avamise pddrlemiskiirusena tosteseadme reziimis

Seadevahemik:

-P1-01 - 0.0 — P1-01

Kasutatakse pidurite rakendamise pdérlemiskiirusena tosteseadme reziimis

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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VA 7 ' parameeter
7 Parameetrite selgitused
P| Hz
P2-09 Seadevahemik: P1-02 — P1-01
Summutusriba

Summutuse keskkoht ja summutuse laius on kandevaartused ning need mdjuvad akti-
veerimisel automaatselt positiivsetele ja negatiivsetele nimivaartustele. Funktsioon
deaktiveeritakse summutuse laius = 0 korral.

keskkoht

A Ajami p66rlemiskiirus

P2-09 -
Rambid
n-nimivaartus Nimivaartus
n " >
—» (integraatori (integraatori
n-nimivaartus sisend) valjund)
positiivne ja negatiivne
9007202718207243
P2-10 Summutus- Seadevahemik: 0,0 Hz—P1-01
riba laius
P2-11 - P2-14 Binaarvaljundi reziim: (0 V /24 V)
Analoogvaljundid Sea- |Funktsioon Seletus
distus
0 Muunduri vabastamine Loogika 1 vabastatud muunduri korral (t66tab)
1 Muundur on korras (digitaalne) Loogika 1, kui muunduril ei ole torkeid
2 Mootor t66tab nimip&driemiskiiru- |Loogika 1, kui mootori péérlemiskiirus vastab nimivaartusele
sel (digitaalne)
3 Mootori pédrlemiskiirus = 0 Loogika 1, kui mootor t66tab suurema poédrlemiskiirusega kui 0
(digitaalne)
4 Mootori pd6rlemiskiirus = Binaararvu vabastamine tasemega "Ulemine piir kasutaja relee-/
piirvaartus (digitaalne) analoogvaljundil" ja "Alumine piir kasutaja relee-/analoogvaljundil”
5 Mootorivool 2 piirvaartus
(digitaalne)
6 Mootori p6érdemoment =
piirvaartus (digitaalne)
7 Analoogsisend 2 = piirvaartus
(digitaalne)
Analoogviljundi reziim: (0 — 10 V v6i 0/4 — 20 mA)
Sea- |Funktsioon Seletus
distus
8 Mootori pd6rlemiskiirus (analoog) | Analoogvaljundi signaali amplituud naitab mootori pdorlemiskii-
rust. Skaleerimine jduab nullist kuni pdorlemiskiiruse tlemise
piirini, mis on parameetris P1-01 seadistatud.
9 Mootorivool (analoog) Analoogvaljundi signaali amplituud naitab mootorikoormuse voolu
10 Mootorimoment (analoog) (p66rdemoment). Skaleerimine jduab nullist kuni 200 %-ni, mis on
parameetris P1-08 seadistatud.
11 Mootorivéimsus (analoog) Analoogvaljundi signaali amplituud naitab muunduri valjundvéim-
sust. Skaleerimine jduab nullist kuni muunduri méétmisvdimsuseni.
12 SBus (analoog) Analoogvaljundi vaartus on juhitud SBusi poolt, kui parameeter
P1-12=8
P2-11 Analoog- Seadevahemik: 0 —8 — 12
véljundi 1 Vaadake tabelit P2-11 — P2-14 (— Ik 84).
funktsioonivalik
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Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

P2-12 Analoog-
véljundi 1 formaat

P2-13 Analoog-
véljundi 2
funktsioonivalik

P2-14 Analoog-
véljundi 2 formaat

P2-15 - P2-20
Releevéljundid

P2-15 Kasutaja
releevaéljundi 1
funktsioonivalik

P2-16 Ulemine piir
kasutajareleel 1/
analoogvéljundil 1

P2-17 Alumine piir
kasutajareleel 1/
analoogvéljundil 1

0-10V
100V
0-20 mA, 20-0 mA
4-20 mA, 204 mA

Seadevahemik: 0 —9 — 12
Vaadake tabelit P2-11 — P2-14 (— |k 84).

010V
100V
0-20 mA, 20-0 mA
4-20 mA, 204 mA

Funktsioonid:

Sea- |Funktsioon Seletus

distus

0 Muunduri vabastamine Releekontaktid on vabastatud muunduri korral suletud.

1 Muundur on korras (digitaalne) | Releekontaktid on suletud, kui muundur on korras (trge puudub).

= tdérge puudub

2 Mootor t66tab sihtkiirusega Releekontaktid on suletud, kui valjundsagedus = nimisagedus

(digitaalne) +0,1 Hz.
3 Mootori pdorlemiskiirus = 0 Releekontaktid on suletud, kui valjundsagedus on suurem kui
(digitaalne) nullsagedus (0,3 % nurksagedusest)
4 Mootori pd6rlemiskiirus = Releekontaktid on suletud, kui véljundsagedus on suurem kui
piirvaartus (digitaalne) parameetris "Kasutajareleede lilemine piir" seadistatud vaartus.
Releekontaktid on avatud, kui vaartus on madalam kui "Kasutaja-
releede alumine piir"
5 Mootorivool = piirvaartus Releekontaktid on suletud, kui mootorivool/-péérdemoment on
(digitaalne) suuremad kui parameetris "Kasutajareleede Ulemine piir" seadis-

6 Mootori pdérdemoment = tat.u‘fj vaartus. Releekontaktid on ':I:lvatud, kui vaéartus on madalam

piirvaartus (digitaalne) kui "Kasutajareleede alumine piir

7 Analoogsisend 2 = piirvaartus Releekontaktid on suletud, kui teise analoogsisendi vaartus on

(digitaalne) suurem kui parameetris "Kasutajareleede ulemine piir" seadis-
tatud vaartus. Releekontaktid on avatud, kui vaartus on madalam
kui "Kasutajareleede alumine piir"

8 Tosteseade (ainult P2-18 jaoks) |See parameeter kuvatakse, kui parameetri P4-12 tésteseadme
funktsioon on seatud vaartusele 1. Muundur juhib niid tdste-
seadme reziimi releekontakti. (Vaartus on muutmatu P4-12 =
1 korral)

9 STO olek Releekontaktid on avatud, kui STO-lUlitusring on avatud

(muunduri nait "inhibit")

Seadevahemik: 0 —1-9
Vaadake tabelit P2-15 — P2-20

Seadevahemik: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

Seadevahemik: 0,0-200,0 %
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EVAl |n

7 Parameeter
7 Parameetrite selgitused

P| Hz

P2-18 Kasutaja
releeviéljundi 2
funktsioonivalik

P2-19 Ulemine piir
kasutajareleel 2 /
analoogvéljundil 2

P2-20 Alumine piir
kasutajareleel 2 /
analoogvéljundil 2

P2-21/22 Naéidiku
skaleerimine

P2-21 Néidiku
skaleerimise faktor

P2-22 Néidiku
skaleerimise
allikas

P2-23 Pé6rlemis-
kiiruse nullina
hoidmise aeg

P2-24
Lilitussagedus,
PWM

Seadevahemik: 0 —3-9
Vaadake tabelit P2-15 — P2-20

Seadevahemik: 0,0-100.0-200,0 %

Seadevahemik: 0,0-200,0 %

Parameetriga P2-21 saab kasutaja skaleerida valitud allika andmed, et saada naidiku
vaartus, mis vastab t66s olevale protsessile paremini. Skaleerimise arvutamiseks kasu-
tatav allikavaartus on méaaratud kindlaks parameetris P2-22.

Kui P2-21 ei ole null, kuvatakse skaleeritud vaartus ekraanil lisaks mootori podrlemiskii-
rusele, mootorivoolule ja mootori vbimsusele. Navigeerimise klahvi vajutamisel vahetub
nait nurgaaja vaartuste vahel. Vaike "c" ekraani vasakul poolel tdhendab, et hetkel kuva-
takse skaleeritud vaartust. Skaleeritud naidiku vaartus arvutatakse jargmise valemi
jargi:

Skaleeritud naidiku vaartus = P2-21 x skaleerimisallikas

Seadevahemik: -30,000 — 0,000 — 30 000

* 0 Mootori poorlemiskiiruse informatsiooni kasutatakse skaleerimise allikana
* 1 Mootorivoolu informatsiooni kasutatakse skaleerimise allikana

« 2 Teise analoogsisendi vaartust kasutatakse skaleerimise allikana Sellisel juhul ula-
tuvad sisendvaartused 0 kuni 4096.

Seadevahemik: 0,0-0.2...60,0 s

Selle parameetriga saate seadistada, et mootor peatumise kasu korral ja sellejargsel
aeglustumisel kuni seiskumiseni teatud ajaks pdorlemiskiiruse null (0 Hz) korral peatub,
enne kui see taielikult valja [Ulitub.

P2-23 = 0 korral lUlitatakse muunduri valjund kohe valja, kui valjundi pddrlemiskiirus on
jéudnud vaartuseni null.

Kui P2-23 ei ole null, peatub mootor teatud aja (maéaratud kindlaks parameetris P2-23
sekundites) pddrlemiskiiruse null juures, enne kui muunduri valjund valja lulitatakse.
Seda funktsiooni kasutatakse tavaliselt releevaljundi funktsiooniga nii, et muundur
edastab relee juhtsignaali enne, kui muunduri valjund lukustatakse.

Seadevahemik: 2—16 kHz (oleneb muundurist)

Valjund-lilitussageduse seadistus. Suurem lilitussagedus tdhendab mootoril vaikse-
mat mira, aga ka suuremaid kadusid |6ppastmes. Maksimaalne valjund-lllitussagedus
oleneb muunduri vimsusest.

Muundur vahendab lilitussagedust jahutuskeha vaga kérge temperatuuri korral auto-
maatselt.
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Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

P2-25 Teine
aeglustusramp,
kiirpeatuse ramp

P2-26 Kinnitus-
funktsiooni
vabastus

P2-27 OoterezZiim

P2-28/29 Master-/
Slave-parameeter

P2-28 Slave'i
po66rlemiskiiruse
skaleerimine

P2-29 Slave'i
po66rlemiskiiruse
skaleerimisfaktor

Seadevahemik: 0,00 ... 30,0 s

Rambiaeg 2. aeglustusramp, kiirpeatuse ramp. Aktiveeritakse vorgu katkestuse korral
automaatselt, kui P2-38 = 2.

Saab aktiveerida ka binaarsisendite kaudu, olenevalt teistest parameetriseadistustest.
Seadistuse "0" korral aeglustatakse mootorit nii kiiresti kui vdimalik, ilma et seejuures
esineks Ulepinge torge.

Aktiveerimisel kaivitub mootor maaratud rootori pddriemiskiirusega. Voimalik lihike
viivitus, kui rootor seisab (vdimalik vaid siis, kui P4-07 = 0, 1 vdi 2).

0 / deaktiveeritud

1/ aktiveeritud

Seadevahemik: 0.0 ... 250 s

Parameetri P2-27 > 0 korral laheb muundur ootereziimile (valjund on lukustatud), kui
P2-27-s seadistatud aja jooksul hoitakse minimaalset pddrlemiskiirust. Parameetri
P2-23 > 0 vdi P4-12 = 1 puhul on see funktsioon deaktiveeritud.

Muundur kasutab parameetrit P2-28/29 nimi-pdorlemiskiiruse skaleerimiseks, mille ta
saab vorgu Masterilt.

See funktsioon on eriti sobiv kasutusteks, kus kdik mootorid té6tavad ihe vorgu piires
suinkroonselt, aga erinevate pddrlemiskiirustega, mis pdhinevad kindlal skaleerimise
faktoril.

Kui naiteks Slave-mootori P2-29 = 80 % ja P2-28 = 1 puhul ja vérgu Masteri mootor
todtab 50 Hz-ga, siis tddtab Slave-mootor parast vabastamist 40 Hz-ga.

0 / deaktiveeritud
1 / tegelik podrlemiskiirus = digitaalne péorlemiskiirus x P2-29

2 / tegelik pdorlemiskiirus = (digitaalne pddriemiskiirus x P2-29) + analoogsisend 1
referents

3 / tegelik pédrlemiskiirus = digitaalne pddrlemiskiirus x P2-29 x analoogsisend 1
referents

Seadevahemik: -500 — 100 — 500 %
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EVAl |n

zZ

Parameeter
Parameetrite selgitused

P| Hz

P2-30-P2-35
Analoogsisendid

P2-30 Analoog-
sisendi 1 formaat

P2-31 Analoog-
sisendi 1
skaleerimine

Nende parameetritega saab kasutaja sobitada analoogsisendid 1 ja 2 analoogsisendi
juhtklemmidel oleva signaali formaadiga. Seadistuse 0—10 V korral annavad kdik nega-
tiivsed sisendpinged péorlemiskiiruse null. Seadistuse -10-10 V korral annavad kdik
negatiivsed pinged negatiivse pddrlemiskiiruse, mis on proportsionaalne sisendpinge
suurusega.

0-10 V, 10-0 V / unipolaarne pingevahemik
-10-10 V / bipolaarne pingesisend

0-20 mA / voolusisend

t4-20 mA, t20-4 mA

r4—20 mA, r20—4 mA

"t" naitab, et muundur [Ulitub valja, kui signaal vabastatud muunduri korral eemalda-
takse. t4-20 mA, t20-4 mA

"r" naitab, et muundur liigub mé6da rampi parameetriga P71-02, kui vabastatud muunduri
signaal eemaldatakse. r4—20 mA, r20—4 mA

Seadevahemik: 0 — 100 — 500 %

a
100%
éf
(\? o\
4 ng
%) J; 4
£ & 0
5 4
IS
Qo
S 50%
o 60°|°
A z
>
0% >
ov 5V 10V
Analoogsisend

7370733451
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Parameeter 7 8
Parameetrite selgitused [

P2-32 Analoog- Seadevahemik: -500 — 0 — 500 %

sisendi 1 Offset Maarab kindlaks Offseti protsendina kogu sisendi vahemikust, kasutatuna analoogsel

sisendsignaalil.

100% -

50% -

0%

Analoogsisend

Po6rlemiskiirus

ax.

-50%

-100%
9007202188615947

P2-33 Analoog- 0-10V, 10-0 V / unipolaarne pingesisend
sisendi 2 formaat PTC-th / mootori termistori sisend

0—-20 mA / voolusisend

t4—20 mA, 204 mA

"t" naitab, et muundur lllitub valja, kui signaal vabastatud muunduri korral eemaldatakse.
r4—20 mA, r20—-4 mA

"r'" naitab, et muundur liigub mé6da rampi parameetriga P71-02, kui vabastatud muunduri
signaal eemaldatakse. PTC-th tuleb koos P7-15-ga reaktsioonina valisele térkele valja
valida, et tagada termiline mootorikaitse.

P2-34 Analoog- Seadevahemik: 0 — 100 — 500 %
sisendi 2

Skaleerimine

P2-35 Analoog- Seadevahemik: -500 — 0 — 500 %

sisendi 2 Offset Maarab kindlaks Offseti protsendina kogu sisendi vahemikust, kasutatuna analoogsel

sisendsignaalil.
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EVAl |n

zZ

Parameeter
Parameetrite selgitused

P| Hz

P2-36 Kaéivitus-
reziimi valik

P2-37 Klahvivéli
pdbriemiskiirus
uuskaéivitusel

Defineerib muunduri kaitumise vabastamise digitaalsisendi suhtes ja konfigureerib ka
automaatse taaskaivitamise funktsiooni:

+ Edge-r: Parast sisselllitamist voi Iahtestamist (reset) ei kaivitu muundur, kui binaar-
sisend 1 jaab suletuks. Sisend tuleb parast sisselllitamist voi I&htestamist (reset)
sulgeda, et muunduri saaks kaivitada.

» Auto-0: Parast sisselllitamist voi Iahtestamist (reset) kaivitub muundur automaatselt,
kui binaarsisend 1 jaab suletuks.

+ Auto-1 - Auto-5: Parast torkevaljalilitust (Trip) teeb muundur kuni 5 katset, et uuesti
kaivituda ning seda 20-sekundiliste intervallidega. Muundur tuleb lllitada pingeva-
baks, et loenduri saaks lahtestada. Taaskaivitamise katsete arv loetakse kokku ja kui
muundur viimasel katsel ei kaivitu, lllitub muundur térkeolekusse ning néuab kasu-
tajalt, et térge kasitsi lahtestatakse.

See parameeter on aktiivne vaid siis, kui P7-12 ="1" véi "2".

0 Minimaalne pddrlemiskiirus. Parast peatumist voi uut kaivitamist té6tab mootor esmalt
minimaalse p&o6rlemiskiirusega P1-02.

1 Viimane podrlemiskiirus. Parast peatumist voi uut kaivitamist ligub muundur tagasi
viimase, enne peatumist klahvistikuga seadistatud vaartuse juurde.

2 Hetke podrlemiskiirus. Kui muundur on konfigureeritud mitme p6drlemiskiiruse refe-
rentsi jaoks (reeglina kasitsi/automaatne juhtimine vdi lokaalne/detsentraliseeritud juh-
timine), kaitatakse muundurit binaarsisendiga klahvistiku reziimi imberlilitamisel edasi
viimase t60podriemiskiirusega.

3 Eelseadistatud pdoérlemiskiirus 8. Parast peatumist vdi uut kaivitust kaitatakse muun-
durit pidevalt eelseadistatud pddriemiskiirusega 8 (P0-08).

4 Minimaalne p&orlemiskiirus (klemmi kaitus). Parast peatumist vdi uut kaivitust kaita-
takse muundurit pidevalt minimaalse podrlemiskiirusega (P7-02).

5 Viimane p66rlemiskiirus (klemmi reziim). Parast peatumist vdi uut kaivitamist liigub
muundur tagasi vimase, enne peatumist klahvistikuga seadistatud vaartuse juurde.

6 Hetke pddrlemiskiirus. Kui muundur on konfigureeritud mitme pddrlemiskiiruse refe-
rentsi jaoks (reeglina kasitsi/automaatne juhtimine vdi lokaalne/detsentraliseeritud juh-

timine), kaitatakse muundurit binaarsisendiga klahvistiku reZiimi Umberlllitamisel edasi
viimase t66pddriemiskiirusega.

7 Eelseadistatud pooriemiskiirus 8 (klemmi reziim). Parast peatumist voi uut kaivitust
kaitatakse muundurit pidevalt eelseadistatud podrlemiskiirusega 8 (P0-08).

Valikud 4 — 7 "Klemmi reziim" kehtib kdikide t66reziimide jaoks.
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Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

P2-38 Peatumise
reguleerimine
vOrgu katkestuse
korral

P2-39
Parameetritoke

P2-40 Laiendatud
parameetrite
Jjuurdepééasu
koodi definitsioon

Muunduri reguleerimisel kaitumine reaktsioonina vérgu katkestusele vabastatud muun-
duri korral.

0 / muundur uritab kaitust jatkata, voites koormuse all mootorilt energiat tagasi. Kui
vorgu katkestus on vaid luhiajaline ja muundur véidab piisavalt energiat tagasi, enne kui
juhtelektroonika valja lulitub, siis kaivitub muundur uuesti niipea, kui vérgupinge on
taastatud.

1 / muundur sulgeb kohe mootori valjundi, mis p&hjustab tihikaigul tootamist vdi koor-
muse vabanemist. Kui te kasutate seda seadistust koormustel suure massiinertsiga,
vdib olla vajalik kinnitusfunktsiooni (P2-26) aktiveerimine.

2 / Muundur peatub mé6da kiirpeatuse rampi, mis on seadistatud parameetris P2-25.

Aktiveeritud tokke korral ei saa parameetreid muuta (kuvatakse "L")
0 / deaktiveeritud
1 / aktiveeritud

Seadevahemik: 0 — 101 — 9999

Juurdepéas laiendatud menuile (parameetrigrupid 2, 3, 4, 5) on vdimalik vaid siis, kui
parameetris P71-14 sisestatud vaartus vastab parameetris P2-40 salvestatud vaartusele.
Seelabi saab kasutaja muuta standardseadistuse "101" koodi igaks suvaliseks
vaartuseks.

8.2.4 Parameetrigrupp 3: PID-regulaator (tasand 2)

P3-01 PID proport-

sionaalvbimendus

P3-02 PID
integreerivad
ajakonstandid

P3-03 PID
diferentseerivad
ajakonstandid

P3-04 PID

tééreziim

P3-05 PID
referentsvalik

P3-06 PID kindel
nimireferents

Seadevahemik: 0,0 — 1,0 — 30,0

PID-regulaatori proportsionaalvdéimendus. Kérgemad vaartused viivad muunduri valjun-
dsageduse suurema muutumiseni reaktsioonina tagasisidesignaali vaikestele muutus-
tele. Liiga korge vaartus voib pdhjustada ebastabiilsust.

Seadevahemik: 0,0 — 1,0 — 30,0

PID-regulaatori integraalaeg. Kérgemad vaartused pdhjustavad summutatud reakt-
sioonid susteemidel, kus tervikprotsess aeglaselt reageerib.

Seadevahemik: 0,00 — 1,00

0 / otsereZiim — mootori pddriemiskiirus tduseb koos tagasiside signaali suurenemisega.

1 / Gmberpdodratud reziim — mootori p66rlemiskiirus langeb koos tagasiside signaali
suurenemisega.

PID-referentsi / nimivaartuse allika valik
0 / kindel nimireferents (P3-06)

1/ analoogsisend 1

2 [ analoogsisend 2

3 / Fieldbus-PID-referents

Seadevahemik: 0.0 — 100,0 %
Seadistab etteantud digitaalse PID-referentsi / nimivaartuse.
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EVAl |n

7 Parameeter
7 Parameetrite selgitused

P| Hz

P3-07 PID-regu-
laatori tlemine piir

P3-08 PID-regu-
laatori alumine piir

P3-09 PID seadis-
tussuuruste piirang

P3-10 PID valiku
tagasiside

P3-11 PID rambi
aktiveerimistérge

P3-12 PID tegeliku
vaartuse naidiku
skaleerimisfaktor

P3-13 PID-regu-
laatori erinevuse
aktiveerimistase

Seadevahemik: P3-07 — 100.0 %

PID-regulaatori valjundi 'L]Iemi_r_we piir. See parameeter maarab kindlaks PID-regulaatori
minimaalse valjundvaartuse. Ulemine piir arvutatakse jargnevalt:

Ulemine piir = P3-07 x P1-01

Seadevahemik: 0.0 % — P3-08 %

Maarab kindlaks PID-regulaatori minimaalse valjundvaartuse. Alumine piir arvutatakse
jargnevalt:

Alumine piir = P3-08 x P1-01

Vaartusele 100 % vastab maksimaalne pddrlemiskiiruse piir, mis defineeritakse para-
meetris P1-01.

0 / binaarvaljundite piirang — PID-véljundvahemik on piiratud parameetrite P3-07 ja
P3-08 poolt

1 / analoogsisendi 1 muutuv lemine piir — PID-valjundi Glemine piir on piiratud signaa-
liga, mis on seatud analoogsisendile 1.

2 [ analoogsisendi 1 muutuv alumine piir — PID-valjundi alumine piir on piiratud signaa-
liga, mis on seatud analoogsisendile 1.

3 / PID-valjund + analoogsisend 1 — PID-véljund liidetakse analoogsisendil 1 seatud
podrlemiskiiruse referentsile.

Valib vélja PID-tagasiside signaali allika.
0 / analoogsisend 2

1/ analoogsisend 1

Seadevahemik: 0.0 — 25,0 %

Maarab kindlaks PID-tdrkelave. Kui erinevus nimivaartuse ja tegeliku vaartuse vahel on
alla maaratud lave, deaktiveeritakse muunduri sisemised rambid.

Suurema PID-nihke korral aktiveeritakse rambid, et piirata suuremate PID-nihete korral
mootori pddrlemiskiiruse muutmissuurust ja et reageerida kiiremini vaiksematele
nihetele.

Seadevahemik: 0,000 — 50,000

Skaleerib PID-naidiku tegeliku vaartuse, nii saab kasutaja kuvada muunduri hetke sig-
naalitaset, nt 0—10 baari jne. Skaleeritud naidikuvaartus = P3-12 x PID-tagasiside
suurus (= tegelik vaartus), skaleeritud ekraanivaartus (rxxx).

Seadevahemik: 0,0 — 100,0 %

Seadistab programmeeritava taseme. Kui muundur on ootereziimil vdi PID-reziimis,
peab valitud tagasiside signaal jadma selle lave alla, enne kui muundur pé6rdub tagasi
tavakaitusesse.
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Parameetrite selgitused [

8.2.5 Parameetrigrupp 4: Mootori reguleerimine (tasand 2)

P4-01
Reguleerimine

P4-02 Auto-Tune

0/ VFC podrlemiskiiruse reguleerimine

Pddrlemiskiiruse vektorreguleerimine induktsioonmootoritel arvutatud rootori p6drlemis-
kiiruse reguleerimisega. Mootori pdérlemiskiiruse reguleerimiseks kasutatakse valjale
orienteerunud reguleerimise algoritme. Kuna arvutatud rootori pédrlemiskiirusega sule-
takse sisemiselt pddrlemiskiiruse ring, pakub see reguleerimisviis mdéningal maaral
suletud reguleerimisringi ilma flusilise andurita. Korrektselt seadistatud p6drlemiskiiru-
se regulaatoriga on staatiline pddrlemiskiiruse muutmine reeglina parem kui 1 %.
Parima reguleerimise jaoks peaks enne esimest kasutust viima l1abi Auto-Tune'i (P4-02).

1/ VFC p66rdemomendi reguleerimine

Mootori poorlemiskiiruse asemel reguleeritakse mootori pddrdemomenti otse. Poorle-
miskiirust ei anta selles to6reziimis ette, vaid see muutub olenevalt koormusest. Maksi-
maalset poorlemiskiirust piiratakse parameetriga P7-01. Seda tooreziimi kasutatakse
tihti mahiste kasutuse korral, mis vajavad konstantset p66rdemomenti, et kaablit pinge
all hoida. Parima reguleerimise jaoks peaks enne esimest kasutust viima labi Auto-
Tune'i (P4-02).

2 / poorlemiskiiruse requleerimine — laiendatud U/f

See tooreziim vastab pohimétteliselt pinge reguleerimisele, milles reguleeritakse seatud
mootoripinget pddrdemomenti tekitava voolu asemel. Magnetiseerimise voolu regulee-
ritakse otse, nii ei ole vaja pinget suurendada. Pingekarakteristikat saab energia saas-
tufunktsiooni kaudu parameetris P7-06 muuta. Standardseadistus annab lineaarse
karakteristiku, kus pinge on proportsionaalne sagedusega; magnetiseerimise vool on
reguleeritud sellest séltumatult. Energiasaastufunktsiooni aktiveerimisel valitakse redut-
seeritud pinge karakteristika, mille juures vahendatakse seatud mootoripinget vaikeste
podorlemiskiiruste juures. Seda kasutatakse tlpiliselt ventilaatorite puhul, et vahendada
energiatarvet. Selles téoreziimis tuleks ka Auto-Tune'i aktiveerida. Sellisel juhul on sea-
distusprotsess lihtsam ja kiiresti teostatav.

3 / PM mootori podrlemiskiiruse reguleerimine

Plsimagnetmootorite pddérlemiskiiruse reguleerimine Samad omadused nagu VFC-
pdoérlemiskiiruse reguleerimisel

4 /| PM mootori p66érdemomendi reguleerimine

Plsimagnetmootorite péérdemomendi reguleerimine Samad omadused nagu VFC-
pdérdemomendi reguleerimisel

5 / PM-mootorilaagrite reguleerimine

PlUsimagnetmootorite laagrite reguleerimine Pddrlemiskiiruse ja péérdemomendi nimi-
vaartused on olemas protsessiandmetes Motioni protokollis (P7-12=8). Selleks on
vajalik andur.

0/ lukustatud
1 / vabastamine

Vaartuse "1" puhul viib muundur kohe labi staatilise (ilma rootori pdérlemiseta) mootori
parameetrite méétmise, et mootori parameetrid konfigureerida. P71-07, P1-08 ja P1-09
peavad vastavalt mootori tilbisildile olema korrektselt seadistatud enne selle funkt-
siooni aktiveerimist.

Auto-Tune viiakse labi esimesel vabastamisel parast kaitamist tehases seadistatud
parameetritega ja kui parameetrit P7-08 muudeti. Selle jaoks ei ole vajalik riistvara
vabastamine.

Muundur ei tohi olla "inhibit"-reziimis.
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7 Parameeter
7 Parameetrite selgitused

P| Hz

P4-03 Péérlemis-
kiiruse regulaatori
proportsionaal-
vbimendus

P4-04 Péérlemis-
Kkiiruse reguleeri-
mise integreerivad
ajakonstandid

P4-05 Mootori-
véimsuse faktor

P4-06 — P4-09
Mootori péérde-
momendi seadis-
tused

Seadevahemik: 0,1 — 50 — 400 %

Maarab kindlaks pddérlemiskiiruse regulaatori proportsionaalvéimenduse. Suuremad
vaartused tagavad parema valjundsageduse reguleerimise ja reaktsiooni. Liiga suur
vaartus voib pdhjustada ebastabiilsust ning isegi liigvoolu tdrkeid. Kasutuseks, mis
tagab parima véimaliku reguleerimise: vaartus kohandatakse tGhendatud koormusega,
vaartust sammhaaval suurendades ja koormuse tegelikku Kiirust jalgides. Seda toi-
mingut jatkatakse nii kaua, kuni soovitud diinaamika saavutatakse Uldse ilma vdi ker-
gete reguleerimisvahemiku tletamistega, mille puhul valjundkiirus Gletab nimivaartuse.

Reeglina taluvad suurema hoédrdumisega koormused ka proportsionaalvéimenduse
suuremaid vaartusi. Koormustel suure massiinertsiga ja vahese hdéérdumisega voib olla
vajalik vdimenduse vahendamine.

Seadevahemik: 0,001 — 0,100 ... 1,000 s

Maarab kindlaks po66rlemiskiiruse regulaatori integraalaja. Vaiksemad vaartused
tagavad kiirega reageerimise mootorikoormuse muutustele, riskiga, et sellega péhjusta-
takse ebastabiilsust. Parima dinaamika jaoks tuleb vaartus kohandada Uhendatud
koormusega.

Seadevahemik: 0,50 — 0,99 (olenevalt mootorist)

Véimsuse faktor on kirjas mootori tuubisildil, vajalik vektorreguleerimiseks (P4-01 =
0 vai 1).

Selle parameetriga sobitatakse mootori pédrdemomendi piirid.

M
P4-09 _ e P4-07
P4a-08 _ L _ __ N P4-08
n
P4-08 _ _ _ _ __ _ _ _ _ e P4-08
P4a-07 _ L _ _ _ e P4-09
3473010955
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Parameeter 7 8
Parameetrite selgitused [

P4-06 Péérde-
momendi nimivaar-
tuse allikas

P4-07 Péérde-
momendi lilemine
piir

P4-08 Péérde-
momendi alumine
piir

fde

Vektorreguleerimine ja PM-reziim
(P4-01 # 2) maarab see parameeter péérdemomendi referentsi/piiri allika
0 / maksimaalne p66rdemoment

Kindlalt eelseadistatud péérdemomendi piir. P66rdemomendi nimivaartus eelseadis-
tatud parameetriga P4-07. Selle valiku kasutamisel maaratakse mootori pd6rdemomen-
di nimivaartus mootori mé6tmismomendi protsendi kaudu, mis on seadistatud para-
meetris P4-07. Mootori médtmismoment maaratakse Auto-Tune'i poolt automaatselt.

1/ analoogsisend 1
2 [ analoogsisend 2

Analoogsisendi péérdemomendi piir. Kui vajalik on muutuv péérdemomendi nimivaar-
tus, saab analoogsisendit kasutada péérdemomendi nimivaartuse allikana. Sellisel
juhul ~saab nimivaartust muuta tegelikus ajas proportsionaalset analoogsisendi signaa-
liga. Oige analoogsisendi signaali formaat tuleb seadistada parameetris P2-30 / P2-33.
Sisendsignaali formaat peab olema unipolaarne. P66rdemomendi piiri puhul ei ole bipo-
laarsed referentsid vdimalikud. Skaleerimine oleneb parameetris P4-07 seadistatud
vaartusest. (0-10 V = 0-P4-07 % pooérdemoment).

Analoogsisend 2

3 / Modbus-side

Modbusi péérdemomendi nimivaartus. Selle valiku eelistamisel antakse mootori poor-
demomendi piir ette Modbus-Masteri poolt. Sisestada saab vaartuse alates 0 kuni 200
%.

4 |/ Master-ajam

Master-ajam Master-Slave-vGrgus maarab poérdemomendi nimivaartuse.
5/ PID-valjund

PID-regulaatori valjund maarab péérdemomendi nimivaartuse.

Seadevahemik: P4-08 — 200 — 500 %

Parameetri P4-01 = 1 vdi 4 ja P4-06 = 0 juures seadistatakse etteantud péérdemomendi
nimivaartus. Parameetri P4-01 = 0 v6i 3 puhul seadistatakse p66rdemomendi Glemine
piir. P66rdemomendi piir |ahtub parameetriga P7-08 seadistatud valjundvoolust.

Seadevahemik: 0.0 — P4-07 %

Maarab pédrdemomendi alumise piiri. Muundur pldab terve kaituse aja hoida seda
mootori pédrdemomenti samana.

MARKUS

Seda parameetrit tuleb kasutada erilise ettevaatlikkusega, kuna seelabi tduseb muun-
duri valjundsagedus (et saavutada pddrdemomenti) ja on voimalik, et Uletatakse
valitud nimi-p6&oérlemiskiirust.
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8 7 Parameeter

7 Parameetrite selgitused

P| Hz

P4-09 Generaatori
pdérdemomendi
tilemine piir

P4-10/11 U/f-
tunnusjoone
seadistused

P4-10 U/f-tunnus-
Joone sobitussa-
gedus

P4-11 U/f-tunnus-
Joone sobituspinge

P4-12 Mootori-
pidurite juhtimine

96

Seadevahemik: P4-08 — 200 — 500 %

Maarab kindlaks voolupiiri reguleerimisel generaatori reZiimis. Selle parameetri vaartus
vastab mootori mé6tmisvoolu protsendivaartusele, mis on maaratud parameetris P1-08.
Selles parameetris maaratud voolupiir tihistab péérdemomendi loomise normaalse
voolupiiri, kui mootor t66tab generaatori reZiimis. Liiga suur vaartus voib pdhjustada
mootorivoolu moondumise, mille tulemusena vdib mootor generaatori reZiimis kaituda
agressiivselt. Kui see parameeter on liiga vaike, langeb mootori valjundpéérdemoment
generaatori reziimis.

Pinge-sageduse tunnusjoon maarab pingetaseme, mis mootoril esineb maaratud sage-
duse korral. Parameetritega P4-10 ja P4-11 saab kasutaja vajadusel muuta U/f-tunnus-
joont.

Parameetri P4-10 saab seadistada soovitud sagedusele vaartuse 0 ja nurksageduse
(P1-09) vahel. See maarab sageduse, millega parameetris P4-11 seadistatud protsen-
tuaalset sobitustaset kasutatakse. See funktsioon on aktiivne vaid P4-01=2 puhul.

uv A
P1-07 = 230V
Vi
3l /
\ 7
<~ P4-11 =165V //
/
1 \
[\] / 2
7
/
/
P1-11 = X% /
parameetris P1-07 L P4-11 = 40V
(Boost) A
/ >
P4-10 = 10Hz P1-09=50Hz HZ

9007202727750027

[1] Normaalne U/f-tunnusjoon
[2] Sobitatud U/f-tunnusjoon
[3] Sobitatud U/f-tunnusjoon

Seadevahemik: 0,0 — 100,0 % parameetris P1-09

Seadevahemik: 0,0 — 100,0 % parameetris P1-07

Aktiveerib muunduri téstefunktsiooni.

Aktiveeritakse parameetrid P4-13 kuni P4-16.

Releekontakt 2 on seadistatud tésteseadmele; funktsiooni ei saa muuta.
0 / deaktiveeritud

1/ aktiveeritud

Detailse info selle kohta leiate peatiikist "Tosteseadme funktsioon” (— lk 46).

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B




Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

P4-13 Pidurite
avanemisaeg

P4-14 Pidurite
rakendumisaeg

P4-15 Pidurite
avamise pdérde-
momendi lavi

P4-16 Péérde-
momendi lave

ajalépp

P4-17 Termiline
mootorikaitse
vastavalt UL508C

Seadevahemik: 0,0-0.2—-5,0s

See parameeter maarab kindlaks, kui kaua té6tab mootor parast edukat eelmagnetisee-
rimist eelseadistatud péorlemiskiirusega 7 ja kui kaua kulub aega pidurite avanemiseks.

Seadevahemik: 0,0-5,0s

Selle parameetriga saate seadistada aja, mis mehaanilistel piduritel kulub sulgumiseks.
Selle parameetri abil valdite ajami &kilist langemist, eriti tdsteseadmete puhul.

Seadevahemik: 0,0 — 1.0 — 200 %

Maarab kindlaks po6rdemomendi protsentides maksimaalsest momendist. Selle prot-
sentuaalse podrdemomendini tuleb jduda enne, kui mootoripidureid saab dhutada.

Sellega tagatakse, et mootor on Gihendatud ja luuakse pé6rdemoment, et valtida pidurite
avanemisel koormuse langemist. U/f-reguleerimisel ei ole p66rdemomendi kinnitus akti-
veeritud. Seda soovitatakse vaid horisontaalse likumisega kasutuse korral.

Seadevahemik: 0.0 - 25 s

Maarab kindlaks aja, kui kaua parast kaivituse kasku Uritab muundur mootoris luua pii-
savalt suure péérdemomendi, et saaks Uletada parameetris P4-15 kindlaks maaratud
pidurite avanemislave. Kui p6érdemomendi lave selle aja jooksul ei saavutata (mehaa-
nilise véi muu torke téttu), teavitab muundur tdrkest.

0 / deaktiveeritud
1 [/ aktiveeritud

MOVITRAC® LTP-B-muunduritel on termilise mootorikaitse funktsioon vastavalt NEC-
ile, et kaitsta mootorit Glekoormuse eest. Sisemises malus akumuleeritakse aja jooksul
mootorivool.

Niipea kui termiline limiit Gletatakse, aktiveerub muunduris térkeolek (l.t-trP).

Niipea kui muunuri valjundvool jaab allapoole seadistatud mootori nimivoolu, dekremen-
teeritakse sisemine malu valjundvoolust soltuvalt.

Kui P4-17 on deaktiveeritud, lahtestatakse vorgu lllitamisel termiline lekoormuse
malu.

Kui P4-17 on aktiveeritud, jadb malu ka péarast vorgu lilitamist alles.
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7 Parameeter
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P| Hz

8.2.6 Parameetrigrupp 5: Fieldbusi side (tasand 2)
Seadevahemik: 1-63

P5-01 Muunduri
aadress

P5-02 SBusi
boodikiirus

P5-03 Modbusi
boodikiirus

P5-04 Modbusi
andmete formaat

P5-05 Reaktsioon
side katkemisel

P5-06 Side
katkemise ajalépp

P5-07 Rambi
etteanne Fieldbusi
kaudu

Maarab kindlaks Uldise muunduri aadressi SBusi, Modbusi, Fieldbusi ja Masteri/Slave'i

jaoks.

Maarab kindlaks SBusi boodikiiruse. See parameeter tuleb seadistada kaitamiseks

SEW sidejaamade voi MOVI-PLC®-ga.

125/ 125 kBd
250/ 250 kBd
500 /500 kBd
1000 / 1000 kBd

Maarab kindlaks Modbusi boodikiiruse.

9,6 / 9600 Bd
19,2 /19200 Bd
38,4 / 38400 Bd
57,6 / 57600 Bd
115.2 / 115200 Bd

Maarab kindlaks Modbusi andmete formaadi.
n-1/ paarsus puudub, 1 stopp-bitt

n-2 / paarsus puudub, 2 stopp-bitti
O-1/ kdver paarsus, 1 stopp-bitt
E-1/ sirge paarsus, 1 stopp-bitt

Maarab muunduri kditumise parast side katkemist ja sellele jargneva Timeout-aja, mis

on seadistatud parameetris P5-06.

0/ Térge ja tiihikaik

1/ Stoppramp ja térge
2 / Stoppramp (ilma térketa)

3 / Eelseadistatud pdorlemiskiirus 8

Seadevahemik: 0,0-1,0-5,0 s

Maarab sekundites kindlaks aja, mille I[dppemisel viib muundur labi parameetris P5-05
seadistatud reaktsiooni. Vaartuse "0,0 s" korral pusib muunduril tegelik kiirus, isegi kui

side katkeb.

Sellega saate aktiveerida sisemise voi valimise rambi juhtimise. Aktiveerimisel jargneb
muundur valistele rampidele, mis on etteantud MOVILINK®-protsessiandmete kaudu

(PO3).
0 / deaktiveeritud
1 [/ aktiveeritud
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Parameetrite selgitused [

P5-08 Stinkroni-
seerimise kestus

P5-09-P5-11
Fieldbusi protsessi
véljundandmete
(POx)-definitsioon

P5-09 Fieldbus-
PO2-definitsioon

P5-10 Fieldbus-
PO3-definitsioon

P5-11 Fieldbus-
PO4-definitsioon

P5-12—-P5-14
Fieldbus-protsessi
sisendandmete
(PIx)-definitsioon

Seadevahemik: 0, 5-20 ms

Maarab kindlaks MOVI-PLC® Sync-telegrammi kestuse. See vaartus peab vastama
MOVI-PLC®-s seadistatud vaartusele. Parameetri P5-08 = 0 korral ei arvesta muundur
sunkronisatsiooniga.

PLC poolt / sidejaamast muundurile tlekantud protsessiandmete nimetuste definitsioon.
0 / pdorlemiskiirus: p/min (1 = 0,2 p/min)
— voimalik vaid siis, kui parameeter P71-10 ei ole 0
1/ péorlemiskiiruse % (4000 h = 100 % P1-01)
2 [ péérdemomendi % (1 = 0,1 %)
— muundur tuleb seada parameetrile P4-06 = 3
3 / rambiaeg (1 = 1 ms); kiirendusramp: higher Byte, aeglustusramp: lower Byte
4 | PID-referents (1000 h = 100 %)
— vaadake Peatlikk P1-12 juhtallika kohta (P1-12 = 3) (— |k 91)
5 / analoogvaljund 1 (1000 h = 100 %)
6 / analoogvaljund 2 (1000 h = 100 %)
7 [ funktsioon puudub

Ulekantud protsessiandmete valjundite 2, 3, 4 definitsioon
Parameetrite kirjeldus nagu P5-0 9 — P5-11

Ulekantud protsessiandmete valjundite 2, 3, 4 definitsioon
Parameetrite kirjeldus nagu P5-0 9 — P5-11

Ulekantud protsessiandmete véljundite 2, 3, 4 definitsioon
Parameetrite kirjeldus nagu P5-0 9 — P5-11

Muundurilt PLC-ile/sidejaamale Ulekantud protsessiandmete definitsioon.
0") / périemiskiirus: p/min (1 = 0,2 p/min)

1/ p6oriemiskiiruse % (4000 h = 100 % P1-01)
2 /voolu % (1 =0,1 % lnimi)

3 / péérdemomendi % (1 = 0,1 %)

4 [ vdimsuse % (1 =0,1 %)

5/ temperatuur (1 = 0,01 °C)

6 / vaheringi pinge (1 =1V)

7 / analoogsisend1 (1000 h = 100 %)

8 / analoogsisend 2 (1000 h = 100 %)

9/ 10-olek

1) voimalik vaid siis, kui parameeter P1-10 ei ole 0
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8 7 Parameeter
7 Parameetrite selgitused

HB LB
- | - —‘RLS‘RL4‘RL3‘RL2‘RL1 —\—\— DI5 D4 DI3‘DI2‘DI1

10") / LTX-asend liga madal (erinevus puudub)
11"/ LTX-asend on korge (erinevuste arv)

P5-12 Fieldbus- Ulekantud protsessiandmete definitsioon sisenditel 2, 3, 4

Pl2-definitsioon Parameetrite kirjeldus nagu P5-12 — P5-14

P5-13 Fieldbus- Ulekantud protsessiandmete definitsioon sisenditel 2, 3, 4

Pi3-definitsioon Parameetrite kirjeldus nagu P5-12 — P5-14

P5-14 Fieldbus- Ulekantud protsessiandmete definitsioon sisenditel 2, 3, 4

Pl4-definitsioon Parameetrite kirjeldus nagu P5-12 — P5-14

P5-15 Laiendus-
relee 3 funktsiooni-

valik
MARKUS
@
1 Voéimalik ja ndhtav vaid siis, kui 10-laiendusmoodul on Ghendatud.
Defineerib laiendusrelee 3 funktsiooni.
0 / muundur vabastatud
1 / muundur korras
2 / mootor t66tab nimi-pddriemiskiirusega
3 / mootori p&drlemiskiirus > 0
4 [ mootori pdorlemiskiirus > piirvaartus
5 / mootorivool > piirvaartus
6 / mootori pédrdemoment > piirvaartus
7 / teine analoogsisend > piirvaartus
8 / Fieldbus
9/ STO olek
P5-16 Relee 3 Seadevahemik: 0.0-100,0-200,0 %
tilemine piir
P5-17 Relee 3 Seadevahemik: 0,0-200,0 %
alumine piir
P5-18 Laiendus- Defineerib laiendusrelee 4 funktsiooni.
relee 4 funktsiooni-  parameetrite kirjeldus nagu P5-15
valik
P5-19 Relee 4 Seadevahemik: 0,0-100,0-200,0 %

tilemine piir

1) vaid Ghendatud LTX-mooduli puhul
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Parameeter |[EI
Parameetrite selgitused [

P5-20 Relee 4
alumine piir

1

Seadevahemik: 0,0-200,0 %

MARKUS

Laiendusrelee 5 funktsioon on maaratud kindlaks "mootori pddrlemiskiirusele > 0".

8.2.7 Parameetrigrupp 6: Laiendatud parameetrid (tasand 3)

P6-01 Plisivara
tdiendamise
aktiveerimine

P6-02 Auto-
maatne termiline
haldus

P6-03 Aeglus-
tusaja automaatne
ldhtestamine

P6-04
Kasutajarelee
hiistereesriba

P6-05 Anduri
tagasiside
aktiveerimine

Aktiveerib pusivara taiendamise reziimi, kus saab uuendada kasutajaliidese pusivara
jalvdi I6ppastme juhtslisteemi pusivara. Viiakse reeglina labi arvuti tarkvara poolt.

0 / deaktiveeritud

1/ aktiveeritud (DSP + 10)
2 [ aktiveeritud (ainult 10)

3 / aktiveeritud (ainult DSP)

MARKUS: Seda parameetrit ei tohiks kasutaja muuta. Piisivara tdiendamise protsess
viiakse automaatselt Iabi arvuti tarkvara poolt.

Aktiveerib automaatse termilise halduse. Muundur vahendab jahutuskeha kdrgema
temperatuuri korral automaatselt valjund-lilitussagedust, et vahendada liigtemperatuuri
torke ohtu.

0 / deaktiveeritud
1/ aktiveeritud

Seadevahemik: 1-20-60 s

Seadistab aeglustusaja, mis kulub Uksteisele jargnevate lahtestamiskatsete ajal, kui
automaatne lahtestamine on parameetris P2-36 aktiveeritud.

Seadevahemik: 0,0-0,3-25,0 %

Seda parameetrit koos parameetritega P2-11 ja P2-13 = 2 v6i 3 kasutatakse, et seadis-
tada riba nimi-poorlemiskiirust (P2-11 = 2) voi pdorlemiskiirust null (P2-11 = 3). Kui p&or-
lemiskiirus jaab sellesse vahemikku, td6tab muundur nimi-pddrlemiskiirusel voi poorie-
miskiirusega 0. Selle funktsiooniga valditakse kolisemist releevaljundil, kui t66pdodrie-
miskiirus Uhtib vaartusega, mille juures binaar-/releevaljundi olekut muudeti. Naide: Kui
P2-13 =3, P1-01 = 50 Hz ja P6-04 = 5 %, sulguvad releekontaktid 2,5 Hz kdrgemal.

Maarab LTX-mooduli Ghenduse. Seadistusega 1 aktiveeritakse anduri reguleerimise
tooreziim Uhendatud LTX-mooduliga. See parameeter aktiveeritakse automaatselt
niipea, kui LTX-moodul on Gihendatud.

0 / deaktiveeritud
1 [/ aktiveeritud
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Parameeter
Parameetrite selgitused

P| Hz

P6-06 Anduri
numbrite rida

P6-07 Pé6rlemis-
kiiruse térke
rakendumislavi

P6-08 Maksi-
maalne sagedus
p66rlemiskiiruse
nimivéértusel

P6-09 Pé6rlemis-
kiiruse statistika
reguleerimine

P6-10
Reserveeritud

Seadevahemik: 0 — 65 535 imp/p

Kasutatakse koos LTX-mooduliga. See parameeter tuleb seadistada Uhe pdérde kohta
kuluvate impulsside arvule Ghendatud anduril. See vaartus tuleb digesti seadistada, et
tagada ajami nduetekohane kasutus, kui anduri tagasiside reZiim on aktiveeritud (P6-05
= 1). Parameetri valeseadistus véib pdhjustada mootori juhtstisteemi kadumise ja/voi
torke tekkimise. Seadistuse null korral deaktiveeritakse anduri tagasiside.

Seadevahemik: 1,0-5,0-100 %

Antud parameeter maarab kindlaks maksimaalselt lubatud pddrlemiskiiruse térke poor-
lemiskiiruse vaartuse ja anduri tagasiside vahel ning mootori regulaatori algoritmide
poolt arvutatud rootori pddriemiskiiruse. Kui péérlemiskiiruse térge Uletab selle piiri, 1Uli-
tatakse muundur valja.

Seadevahemik: 0; 5-20 kHz

Kui mootori pdorlemiskiiruse nimivaartust on vaja juhtida sageduse sisendsignaali
(Uhendatud binaarsisendile 3) poolt, kasutatakse seda parameetrit, et maarata kindlaks
sisendsagedused, mis vastavad maksimaalsele mootori pddrlemiskiirusele (seadistatud
parameetris P1-01). Maksimaalne sagedus, mille saab selles parameetris seadistada,
peab jaama vahemikku 5 kHz ja 20 kHz.

Seadistuse 0 korral on see funktsioon deaktiveeritud.

Seadevahemik: 0,0-25,0

See parameeter on kasutatav vaid siis, kui muundur té6tab podrlemiskiiruse vektorre-
guleerimises (P4-01 = 0). Seadistuse null korral on p&drlemiskiiruse statistika regulee-
rimise funktsioon deaktiveeritud. Kui P6-09 > 0, maaratakse selle parameetriga kindlaks
libisemise pddriemiskiirus mootori mé6tmise ajami péérdemomendiga.

Podrlemiskiiruse statistika on protsentvaartus parameetrist P7-09. Olenevalt mootori-
koormuse olekust vahendatakse referents-pddriemiskiirust enne sisendit poorlemiskii-
ruse regulaatoris teatud kindla statistikavaartuse vérra. Arvutamine toimub jargmiselt:

Poorlemiskiiruse statistika = P6-09 x P1-09

Statistikavaartus = pddrlemiskiiruse statistika x (mootori tegelik poérdemoment /
mootori mddtmise podrdemoment)

Podrlemiskiiruse reguleerimise sisend = pddrlemiskiiruse nimivaartuse statistika vaartus

Statistika reguleerimisel saab saavutada mootori pddrlemiskiiruse vaikese vahenemise
kasutatud koormuse suhtes. See vbib olla mdéttekas just siis, kui mitu mootorit veavad
sama koormust ja koormust soovitakse mootoritele thtlaselt jagada.

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B




Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

P6-11 Pébrlemis-
kiiruse hoidmise
aeg vabastamisel
(eelseadistatud
pdoérlemiskiirus 7)

P6-12 Pé6rlemis-
kiiruse hoidmise
aeg tékestuse
korral
(eelseadistatud
pdériemiskiirus 8)

P6-13 Tulereziimi
loogika

P6-14 TulerezZiimi
pO66rlemiskiirus

P6-15 Analoog-
sisendi 1
skaleerimine

P6-16 Analoog-
véljundi 1 Offset

P6-17
Maksimaalne
pb6rdemomendi
piiri ajalépp

P6-18 Alalisvoolu
pidurite pingetase

Seadevahemik: 0,0-250 s

Maarab kindlaks aja, mille jooksul muundur té6tab eelseadistatud p66rlemiskiirusega 7
(P2-07), kui muunduril on esinenud vabastamise signaal. Eelseadistatud p&6rlemiskii-
ruse korral voib olla tegemist suvalise vaartusega sageduse alumise ja Ulemise piiri
vahel suvalises suunas. See funktsioon véib olla vajalik kasutuse korral, kus tavasus-
teemi reZiimist olenemata on vajalik kontrollitud kaitumine kaivitumisel. See véimaldab
kasutajal programmeerida muundur niimoodi, et see td6tab teatud aja jooksul enne
tagasipdoérdumist tavareZiimi alati sama sagedusega ja sama p66rlemissuunaga.

Seadistusega 0,0 see funktsioon deaktiveeritakse.

Seadevahemik: 0,0-250 s

Maarab kindlaks aja, mille jooksul muundur pérast vabastuse eemaldamist ja enne
stopprampi t66tab eelseadistatud pdériemiskiirusel 8 (P2-08).

ETTEVAATUST! Kui parameeter seadistatakse vaartusele > 0, td6tab muundur parast
vabastuse eemaldamist seadistatud aja jooksul eelseadistatud pddrlemiskiirusel edasi.
Enne selle funktsiooni kasutamist tuleb tingimata veenduda, et see t66reZiim on turva-
line. Seadistusega 0,0 see funktsioon deaktiveeritakse.

Aktiveerib avariireziimi tulereziimi. Muundur ignoreerib seepeale enamiku tdérkeid. Kui
muundur on térkeolekus, Uritab see end kuni taieliku seiskumiseni voi energia puudu-
jaagini iga 5 sekundi jarel lahtestada.

Seda funktsiooni ei tohiks servo- voi tdsteseadme kasutuste jaoks tarvitada.
0/ Triggeri avamine: Tulereziim

1/ Triggeri sulgemine: Tulereziim

Seadevahemik: -P1-01-0-P1-01 Hz
Tulereziimis kasutatav podrlemiskiirus

Seadevahemik: 0,0-100,0-500,0 %

Maarab kindlaks skaleerimise faktori protsentides, mida kasutatakse analoogvaljundi 1
jaoks.

Seadevahemik: -500,0-0,0-500,0 %
Maarab kindlaks offseti protsentides, mida kasutatakse analoogvaljundi 1 jaoks.

Seadevahemik: 0,0-25,0 s

Maarab kindlaks, kui kaua mootor maksimaalselt mootori/generaatori poérdemomendi
piiril (P4-07 / P4-09) todtada tohib, enne kui toimub vabastamine. See parameeter on
aktiveeritud vaid kasutamiseks vektorreguleerimisega.

Seadevahemik: Auto, 0,0-25,0 %

Maarab kindlaks alalisvoolu vaartuse protsentuaalse osana mootori peatumiskasul
seatud nimipingel (P71-07). See parameeter on aktiveeritud vaid U/f-reguleerimise jaoks.
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7 Parameeter
7 Parameetrite selgitused

P| Hz

P6-19 Pidurdus-
takistuse vééartus

P6-20 Pidurdus-
takistuse véimsus

P6-21 Pidurdus-
katkesti tootsiikkel
alatemperatuuril

P6-22 Ventilaatori
té6oaja
ldhtestamine

P6-23 kWh-
loenduri
ldhtestamine

P6-24 Parameet-
rite tehaseseadis-
tused

P6-25 Juurdepéa-
sukoodi tasand

Seadevahemik: 0, Min-R—200 Q

Seadistab pidurdustakistuse oomides. Seda vaartust kasutatakse termilise pidurdus-
takistuse kaitseks. Min-R oleneb muundurist.

Seadistusega 0 deaktiveeritakse kaitsefunktsioon pidurdustakistuse jaoks.

Seadevahemik: 0—200 kW

Maarab kindlaks pidurdustakistuse Uhikus kW erinevusega 0,1 kW. Seda vaartust kasu-
tatakse termilise pidurdustakistuse kaitseks.

Seadistusega 0 deaktiveeritakse kaitsefunktsioon pidurdustakistuse jaoks.

Seadevahemik: 0,0-2,0-20,0 %

Selle parameetriga maaratakse kindlaks pidurduskatkesti jaoks kasutatav t6o6tsikkel,
kuni muundur on alatemperatuuri térkeseisundis. Pidurdustakistust saab monteerida
ajami jahutuskehale ja kasutada ajami soojendamiseks, kuni dige té6temperatuur on
saavutatud. Seda parameetrit tuleks kasutada erilise ettevaatlikkusega, kuna vale sea-
distuse korral vbidakse Uletada takistuse méoétmise voimsuse mahutavus. Takistuse
jaoks peaks alati kasutama valist termilist kaitset, et seda ohtu takistada.

0 / deaktiveeritud
1/ t66aja lahtestamine

Selle seadistuse 1 abil lahtestatakse ventilaatori t66aja loendur vaartusele "0" (nagu
parameetris P0-35 naidatud).

0 / deaktiveeritud
1/ kWh-loenduri lahtestamine

Selle seadistuse 1 abil lahtestatakse sisemine kWh-loendur vaartusele "0" (nagu para-
meetrites P0-26 ja P0-27 naidatud).

Muunduri tehaseseadistused
0 / deaktiveeritud
1 / tehaseseadistused v.a Busi parameetrid

2 | tehaseseadistused koikidele parameetritele

Seadevahemik: 0—201-9999
Kasutaja poolt maaratud juurdepaasukood, mis tuleb sisestada parameetris P71-14,
et vdimaldada juurdepaas laiendatud parameetritele gruppides 6 kuni 9.

TAHELEPONU!

Muunduri véimalikud kahjustused

Jargmiseid parameetreid kasutatakse muunduri poolt sisemiselt, et mootorit saaks
voéimalikult optimaalselt reguleerida. Parameetri vale seadistus voib pdhjustada kehva
véimsust ja ootamatu mootori kaitumise. Kohandusi peaksid tegema vaid kogenud
kasutajad, kes mdistavad taielikult parameetrite funktsioone.
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Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

P| Hz
8.2.8 Parameetrigrupp 7: Mootori reguleerimise parameetrid (tasand 3)
Kolmefaasiliste mootorite varulilituspilt.
Rg Lsd Lsq R,
L 1 I L L 1
Idrms
7372489995

P7-01 Mootori
staatori takistus
(Rs)

P7-02 Mootori
rootori takistus (Rr)

P7-03 Mootori
staatori induk-
tiivsus (Lsd)

P7-04 Mootori
magnetiseerimise
vool (Id rms)

P7-05 Mootori
uitvoolu kao
koefitsient (Sigma)

P7-06 Mootori
staatori induk-
tiivsus (Lsq) -
ainult
PM-mootoritele

P7-07 Laiendatud
generaatori
reguleerimine

Seadevahemik: oleneb mootorist (Q)

Staatori takistus on vaskmahise takistus oomides. Selle vaartuse saab Auto-Tune'i
korral automaatselt maarata ja seadistada.

Vaartuse saab ka kasitsi sisestada.

Seadevahemik: oleneb mootorist (Q)
Induktsioonmootoritele: Faas-faas-rootori takistuse vaartus oomides

Seadevahemik: oleneb mootorist (uH)
Induktsioonmootoritele: Faas-staator induktiivsuse vaartus
Plsimagnetmootoritele: Faas-d-telg-staator induktiivsus henrides (H)

Seadevahemik: 10 % x P1-08-80 % x P1-08 (A)

Induktsioonmootoritele: Magnetiseerimise vool / tihijooksu vool Enne Auto-Tune'i
seadistatakse see vaartus umbes 60 %-le mootori médtmisvoolust (P71-08), kusjuures
lahtutakse mootori vdimsusfaktorist 0,8.

Seadevahemik: 0,025-0,10-0,25
Induktsioonmootoritele: Mootori uitvoolu induktiivsuse koefitsient

Seadevahemik: oleneb mootorist (H)
Plsimagnetmootoritele: Faas-d-telg-staator induktiivsus henrides (H)

Seda parameetrit kasutatakse, kui generaatorireziimi intensiivsel kasutamisel tekivad
stabiilsusprobleemid. Aktiveerimisel vdimaldatakse generaatorireziimi vaikese poorle-
miskiiruse korral.

0 / deaktiveeritud
1 [/ aktiveeritud
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7 Parameeter
7 Parameetrite selgitused
P| Hz
P7-08 Seda parameetrit kasutatakse suure impedantsiga vaikestel mootoritel (P < 0,75 kW).
Parameetrite Aktiveerimisel saab termiline mootori mudel kohaneda kaituse ajal rootori ja staatori
sobitamine takistusega. Seelabi kompenseeritakse soojenemisel tekkivaid impedantsi efekte

P7-09 Ulepinge
voolupiir

P7-10 Mootori-
koormuse inerts

P7-11 Impulsi
vahemiku alumine

piir

vektorreguleerimisel.
0 / deaktiveeritud
1 [/ aktiveeritud

Seadevahemik: 0,0-1.0-100 %

See parameeter on kasutatav vaid pdoérlemiskiiruse vektorreguleerimisel ning taidab
oma otstarvet, kui muunduri vaheringi pinge tduseb (le eelseadistatud piiri. See pinge-
piir seadistatakse sisemiselt otse Ulepinge rakendumislave all.

Seadistusega 0,0 see funktsioon deaktiveeritakse.

Kulg:

« Suure massiinertsiga mootor peatatakse, generaatori energia voolab tagasi muun-
durisse.

» Vaheringi pinge tduseb ja saavutab Uz, -taseme.

*  Muundur valjastab voolu (P7-09), et vahering maha laadida, tanu millele mootorit
taas kiirendatakse.

» Vaheringi pinge langeb uuesti alla Uz, 4«
* Mootorit pidurdatakse edasi.

Seadevahemik: 0-10-600

Inertsi suhte mootori ja ihendatud koormuse vahel saab siinkohal sisestada muundu-
risse. See vaartus voib Uldjuhul jadda seadistatuks standardvaartusele "10". Seda kasu-
tatakse aga muunduri regulaatori algoritmi poolt eeljuhtimise vaartusena kdikidel moo-
toritel, et tagada optimaalne péérdemoment / kiirenduse optimaalne vool koormusele.
Sellel pohjusel parandab tapne inertsisuhte seadistus slisteemi reageerimist ja diinaa-
mikat. Vaartus arvutatakse suletud reguleerimisringi korral jargmiselt:

P7-10=Jex
J

mot

Seadevahemik: 0-500

Selle parameetriga piiratakse minimaalset valjundimpulsi vahemikku. Seda saab kasu-
tada pikkade kaablitega kasutuse korral. Antud parameetri vaartuse téstmisel vahenda-
takse pikkade kaablite korral liigvoolu torke ohtu, kuna vahendatakse pingedaarmuste
ning laadimistippude arvu. Samaaegselt vahendatakse ka maksimaalset olemasolevat
mootori valjundpinget teatud kindlal sisendpingel.

Tehaseseadistus oleneb muundurist.
MARKUS: Aeg = vaartus x 16,67 ns
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Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

P7-12 Eelmagneti-
seerimise aeg

P7-13 Pé66rlemis-
kiiruse vektor-
reguleerimise
D-véimendus

P7-14 Madala
sageduse pbérde-
momendi suuren-
damine

P7-15 Péérde-
momendi
suurendamise
sageduse piir

P7-16 Pé6rlemis-
kiirus vastavalt
mootori tiidibisildile

Seadevahemik: 0—2000 ms

Selle parameetriga maaratakse U/f-reguleerimisel kindlaks magnetiseerimise voolu
reguleerimise viivitusaeg alates muunduri kdivitussignaali andmisest. Liiga vaike vaar-
tus voib viia selleni, et liiga lihikese kiirendusrambi korral tuvastab muundur liigvoolu
torke.

Tehaseseadistus oleneb muundurist.

Seadevahemik: 0,0-400 %

Seadistab diferentsiaali véimenduse (%) pddrlemiskiiruse reguleerimisel vektorregulee-
rimisega kaituses.

Seadevahemik: 0,0-100 %

Kaivitamisel seatud voolu téstmine protsentides mootori mé&tmisvoolust (P71-08).
Muunduril on suurendusfunktsioon, millega vaikese pddrlemiskiiruse korral saab moo-
torit vooluga toita, et tagada, et rootori t66 jatkub, ning vdimaldamaks madalatel pooretel
mootori efektiivset kaitust. Madalate pddrete juures suurendamise labiviimiseks laske
muunduril td6tada madalaimal sagedusel, mis on kasutuse jaoks vajalik, ning suuren-
dage vaartusi, et tagada vajalik péérdemoment ning veatu kaitus.

Seadevahemik: 0.0-50 %

Seatud suurendatav voolu sagedusvahemik (P7-74) protsentides mootori mé6tmissa-
gedusest (P71-09). Sellega seadistatakse sageduse piirvaartus, millest tlevalpool enam
mootorile suurendatud voolu ei seata.

Seadevahemik: 0,0-6000 p/min
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7 Parameeter
7 Parameetrite selgitused

8.2.9 Parameetrigrupp 8: Kasutusspetsiifilised (kasutavad vaid LTX puhul) parameetrid (tasand 3)

i

P8-01 Simuleeritud
anduri
skaleerimine

P8-02 Sisendim-
pulsi skaleerimise
vaartus

P8-03
Pukseerimise
térge madal

P8-04 Pukseeri-
mise térge kérge

P8-05
Referentsliikumine

P8-06 Positsiooni
reguleerimise
proportsionaal-
vbimendus

P8-07 Touch-
Probe-Trigger-
reziim

P8-08
Reserveeritud

P8-09 Vbéimendus
kiiruse eeljuhti-
mise kaudu

P8-10 Vb6imendus
kiirenduse eeljuhti-
mise kaudu

P8-11 Low-Word
referentsi offset

MARKUS

Lisainfo leiate kasutusjuhendi lisas peatiikist "LTX-funktsiooniparameetrite komplekt

(tasand 3)".

Seadevahemik: 29—23

Seadevahemik: 20—2m

Seadevahemik: 0—-65 535

Seadevahemik: 0—65 535

0 / deaktiveeritud
1 / nullimpulss negatiivse sdidusuuna puhul

2 [ nullimpulss positiivse séidusuuna puhul

3 / negatiivse sdidusuuna referentsnurga 16pp

4 [ positiivse sdidusuuna referentsnurga 16pp

5 / referentsliikumine puudub; vdimalik vaid vabastamata ajamiga
6 / positiivse sdidusuuna kindel 16pp

7 | negatiivse sdidusuuna kindel [6pp

Seadevahemik: 0,0—-1.0-400 %

0/TP1 P kiilg TP2 P kiilg
1/TP1 N kulg TP2 P kilg
2/TP1 N kilg TP2 N kulg
3/TP1 P kilg TP2 N kulg

Seadevahemik: 0—100-400 %

Seadevahemik: 0—400 %

Seadevahemik: 0—65 535

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B




Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

P8-12 High-Word
referentsi offset

P8-13
Reserveeritud

P8-14 Referentsi
vabastamise
pbérdemoment

Seadevahemik: 0—65 535

Seadevahemik: 0—100-500 %

8.2.10 Parameetrigrupp 9: Kasutaja poolt maaratud binaarsisendid (tasand 3)

Funktsioonide
lilevaade

e

Parameetrigrupp 9 peaks kasutajale pakkuma taielikku paindlikkust muunduri kaitumise
juhtimisel keerukates kasutusviisides, mille rakendamiseks on vajalikud spetsiaalsed
parameetrite seadistused. Selle grupi parameetreid tuleks kasutada erilise ettevaatlik-
kusega. Kasutajad peavad enne selle grupi parameetrite seadistamist veenduma, et
nad tunnevad taielikult muunduri kasutust ja selle reguleerimise funktsioone.

Parameetrigrupiga 9 on véimalik muunduri laiendatud programmeerimine, ning kasutaja
poolt maaratud muunduri binaar- ja analoogsisendi funktsioonide muutmine ning poor-
lemiskiiruse nimivaartuse allika reguleerimine.

Parameetrigrupi 9 jaoks kehtivad jargnevad reeglid.
» Selle grupi parameetreid saab muuta vaid siis, kui P1-15 = 0.

* Kui P1-15 vaartust muudetakse, kustutatakse parameetrigrupis 9 kdik eelnevad
seadistused.

» Parameetrigrupi 9 konfiguratsiooni peab kasutaja individuaalselt ette vdétma.

MARKUS

Markige seadistused Ules!
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RVAL 17 parameeter
7 Parameetrite selgitused

P| Hz

Loogika allika
valiku parameetrid

Loogika allika valimise parameetritega saab kasutaja reguleerimise funktsiooni allika
maarata kindlaks otse muunduris. Neid parameetreid saab siduda vaid digitaalsete
vaartustega, millega saab funktsiooni, olenevalt vaartuse olekust, kas aktiveerida voi

deaktiveerida.
Kdik loogika allika maaratud parameetrid esitavad vbimalike seadistuste jargmised
ulatused.
Muunduri naidik Seadistus Funktsioon
ol N el g STO-sisend Seotud STO-sisendite olekuga, kui lubatud.
Q0007
[ Wl g Alati véljas Funktsioon pusivalt deaktiveeritud
wr -
[y Alati sees Funktsioon pusivalt aktiveeritud
L
( ( Binaarsisend 1 Funktsioon seotud binaarsisendi 1 olekuga
DO
( 1 Binaarsisend 2 Funktsioon seotud binaarsisendi 2 olekuga
DO N
( = Binaarsisend 3 Funktsioon seotud binaarsisendi 3 olekuga
DO
( Y Binaarsisend 4 Funktsioon seotud binaarsisendi 4 olekuga
| (analoogsisend 1)
( e Binaarsisend 5 Funktsioon seotud binaarsisendi 5 olekuga
N x| (analoogsisend 2)
( g Binaarsisend 6 Funktsioon seotud binaarsisendi 6 olekuga
DO x| (laiendatud I/O-valik vajalik)
( ] Binaarsisend 7 Funktsioon seotud binaarsisendi 7 olekuga
R N | (laiendatud 1/O-valik vajalik)
( ( ] Binaarsisend 8 Funktsioon seotud binaarsisendi 8 olekuga
o000 T (laiendatud 1/O-valik vajalik)

MARKUS: Muunduri reguleerimise allikaid kasitletakse jargmises prioriteetide jarjekor-

ras (kdrgeimast kuni madalaima prioriteedini):

+ STO-lUlitusring

+ Valine térge

» Kiirstopp

+ Aktiveerimine

+ Seiskamine klemmide juhtimise kaudu

» Edasisuunas liikkumine / tagasisuunas liikumine / tagasi

e Lahtestamine
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EVAl |n

Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

Andmete allika

valiku parameetrid

P9-01 Vabasta-
mise sisendallikas

P9-02 Kiirpeatuse
sisendallikas

P9-03 Liikumise
sisendallikas
(FWD)

P9-04 Liikumise
sisendallikas
(REV)

[0

P| Hz

Andmete allika valimise parameetritega maaratakse kindlaks p&o6rlemiskiiruse allika
1-8 signaaliallikas. Kdik andmete allika maaratud parameetrid esitavad voimalike sea-
distuste jargmise vahemiku.

Muunduri nadidik Seadistus Funktsioon

] ( Analoogsisend 1 Analoogsisendi 1 (P0-01) signaalitase
O |
[ = Analoogsisend 2 Analoogsisendi 2 (P0-02) signaalitase
Moo T
] Il ddl) Eelseadistatud Valitud eelseadistatud p66rlemiskiirus
| i ¢ ,:‘ poorlemiskiirus
( ] ) Klahvivali (motoorne Klahvivalja poéorlemiskiiruse nimivaartus (P0-06)
o potentsiomeeter)
] ( PID-regulaatori valjund | PID-regulaatori valjund (P0-10)
oo
XY ( Masteri podrlemiskiiru- | Masteri pé6rlemiskiiruse nimivaartus (Master-Slave-
Lo - ‘ se nimivaartus reziim)
g YN Fieldbusi p&drlemiskii- | Fieldbusi podrlemiskiiruse nimivaartus P12
| e | ruse nimivaartus
- - Kasutaja poolt maara- Kasutaja poolt maaratud pédrlemiskiiruse nimivaartus
e r tud pdorlemiskiiruse (PLC-funktsioon)
- nimivaartus
N YN i Sageduse sisend Impulsisageduse sisendreferents
e a0

Seadevahemik: SAFE, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarab kindlaks muunduri vabastamise funktsiooni allika. See funktsioon on tavaliselt
omistatud binaarsisendile 1 ning see vdimaldab riistvara vabastamise signaali kasuta-
mist olukordades, kus kasutatakse naiteks edasisuunas liikumise ja tagasisuunas liiku-
mise kaskusid valistest allikatest, nt Fieldbusi juhtsignaalid vdi PLC-programmi kaudu.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Maarab kindlaks kiirpeatuse sisendi allika. Reaktsioonina kiirpeatuse kasule peatub
mootor parameetris P2-25 seadistatud viivitusaja abil.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Maarab kindlaks edasisuunas liikumise allika.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarab kindlaks tagasisuunas liikkumise allika.

MARKUS

Kui mootorile antakse samaaegselt edasi- ja tagasisuunas liikumise kask, teeb
muundur kiirpeatuse.
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EVAl |n

7 Parameeter
7 Parameetrite selgitused

P| Hz

P9-05 Hoidmise
funktsiooni
aktiveerimine

P9-06 Pé6rlemis-
suuna muutmine

P9-07 Léhtesta-
mise sisendallikas

P9-08 Vilise torke
sisendallikas

P9-09 Klemmide
Juhtimise aktiveeri-
mise allikas

P9-10-P9-17
Poébrlemiskiiruse
allikas

P9-10 P66rlemis-
Kiiruse allikas 1

P9-11 Pé6rlemis-
kiiruse allikas 2

P9-12 Pé6rlemis-
kiiruse allikas 3

P9-13 P6b6rlemis-
Kiiruse allikas 4

Seadevahemik: OFF, On
Aktiveerib binaarsisendite hoidmise funktsiooni.

Hoidmise funktsiooniga saab mootori peatamise ja seiskamise kaivitamise signaale
kasutada soovitud suunas. Sellisel juhul peab vabastamise sisendi allikas (P9-017)
olema seotud avamise reguleerimise allikaga (peatamise jaoks avatud). Sellel regulee-
rimise allikal peab olema loogika "1", et mootor saaks kaivituda. Muundur reageerib siis
ajutistele voi impulss kaivitumis- ja peatussignaalidele vastavalt maaratlusele para-
meetrites P9-03 ja P9-04.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Maarab kindlaks tagasisuuna kasu allika, millega muudetakse mootori pddriemise
suunda.

ETTEVAATUST! Tagasisuuna sisend muutub toimivaks vaid siis, kui mootor td66tab
edasisuunas. Seega kehtib:

+ Samaaegne sisendite "edasisuunas liikumine" ja "tagasi" kasutamine = mootor t66-
tab tagasisuunas

+ Samaaegne sisendite "tagasisuunas liikumine" ja "tagasi" kasutamine = mootor t66-
tab tagasisuunas

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarab kindlaks lahtestamise kasu allika.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarab kindlaks valise torke allika.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Maarab kindlaks kasu allika, millega valitakse muunduri klemmide juhtimise reziim. See
parameeter on toimiv vaid siis, kui parameeter P7-12 > 0, ja vbimaldab klemmide juhti-
mise valikut, et parameetris P7-12 maaratud juhtallikas tihistada.

Muunduri jaoks saab maarata kindlaks kuni 8 podrlemiskiiruse nimivaartuse allikat ning
neid saab valida kaituse ajal parameetri P9-18 — P9-20 kaudu. Kui muudetakse
nimivaartuse allikat, voetakse see kohe to0tava reziimi jooksul Ule. Selle jaoks ei pea
muundurit peatama ja uuesti kaivitama.

Seadevahemik: Ain-1, Ain-2, eelseadistatud p&érlemiskiirus 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Maarab kindlaks pddrlemiskiiruse allika.

Seadevahemik: Ain-1, Ain-2, eelseadistatud poo6rlemiskiirus 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Maarab kindlaks pddrlemiskiiruse allika.

Seadevahemik: Ain-1, Ain-2, eelseadistatud p&o6rlemiskiirus 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Maarab kindlaks podrlemiskiiruse allika.

Seadevahemik: Ain-1, Ain-2, eelseadistatud p&érlemiskiirus 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Maarab kindlaks pddrlemiskiiruse allika.
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Parameeter 7 8
Parameetrite selgitused [

P9-14 Pé66rlemis-
kiiruse allikas 5

P9-15 Péé6rlemis-
kiiruse allikas 6

P9-16 Pé6rlemis-
kiiruse allikas 7

P9-17 Pé66rlemis-
kiiruse allikas 8

P9-18-P9-20
Pb66rlemiskiiruse
valiku sisend

P9-18 Péé6rlemis-
kiiruse valiku
sisend 0

P9-19 Péé6rlemis-
kiiruse valiku
sisend 1

P9-20 Péé6rlemis-
kiiruse valiku
sisend 2

Seadevahemik: Ain-1, Ain-2, eelseadistatud p&oérlemiskiirus 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Maarab kindlaks podrlemiskiiruse allika.

Seadevahemik: Ain-1, Ain-2, eelseadistatud p6o6rlemiskiirus 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Maarab kindlaks pddrlemiskiiruse allika.

Seadevahemik: Ain-1, Ain-2, eelseadistatud poorlemiskiirus 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Maarab kindlaks podrlemiskiiruse allika.

Seadevahemik: Ain-1, Ain-2, eelseadistatud p&6rlemiskiirus 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr,
F-bus, User, Pulse

Maarab kindlaks podrlemiskiiruse allika.

Aktiivse poorlemiskiiruse nimivaartuse allika saab kaituse ajal valida valja dlal esitatud
loogika allika parameetrite oleku kaudu. Pddrlemiskiiruse nimivaartused valitakse valja
vastavalt jargnevale loogikale.

P9-20 P9-19 P9-18 Poorlemiskiiruse nimivaartuse allikas
1 (P9-10)

2 (P9-11)
(P9-12)
(P9-13)
(P9-14)
(
(
(

P9-15)
P9-16)
P9-17)

0
0
0
0
1
1
1
1

A a0l O~ a0 O

0
b
0 3
1 4
0 5
1 6
0 7
1 8

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Loogika allikas bitt 0 p6drlemiskiiruse nimivaartuse valiku jaoks

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Loogika allikas bitt 1 p6drlemiskiiruse nimivaartuse valiku jaoks

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Loogika allikas bitt 2 p6drlemiskiiruse nimivaartuse valiku jaoks
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7 Parameeter
7 Parameetrite selgitused
P| Hz
P9-21-P9-23 Kui péorlemiskiiruse nimivaartuse jaoks soovitakse kasutada eelseadistatud p6drlemis-
Eelseadistatud kiirust, saab aktiivse eelseadistatud pddrlemiskiiruse valida lahtuvalt nende parameet-
pdorlemiskiiruse rite olekust. Valik toimub vastavalt jargmisele loogikale.

valiku sisend

P9-21 Sisend 0
eelseadistatud
po66rlemiskiiruse
valiku jaoks

P9-22 Sisend 1
eelseadistatud
po66rlemiskiiruse
valiku jaoks

P9-23 Sisend 2
eelseadistatud
po66rlemiskiiruse
valiku jaoks

P9-24 Positiivse
sammreZziimi
sisend

P9-25 Negatiivse
sammreZziimi
sisend

P9-26 Referentslii-
kumise vabasta-
mise sisend

P9-27 Referents-
nukkide sisend

P9-28 Ules liikuva
mootori potentsio-
meetri sisendal-
likas

P9-23 P9-22 P9-21 Eelseadistatud
poorlemiskiirus
0 0 0 1 (P2-01)
0 0 1 2 (P2-02)
0 1 0 3 (P2-03)
0 1 1 4 (P2-04)
1 0 0 5 (P2-05)
1 0 1 6 (P2-06)
1 1 0 7 (P2-07)
1 1 1 8 (P2-08)

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarab kindlaks sisendallika O eelseadistatud po6rlemiskiiruse jaoks.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarab kindlaks sisendallika 1 eelseadistatud po6riemiskiiruse jaoks.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Maarab kindlaks sisendallika 2 eelseadistatud po6rlemiskiiruse jaoks.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Maarab kindlaks positiivse sammreziimi rakendamise signaali allika.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Maarab kindlaks negatiivse sammreziimi rakendamise signaali allika.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Maarab kindlaks referentsliikumise funktsiooni vabastamise signaali allika.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Maarab kindlaks nukkide sisendi allika.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarab kindlaks loogikasignaali allika, millega suurendatakse klahvivéljal / motorisee-
ritud potentsiomeetril podriemiskiiruse nimivaartust. Kui maaratud signaaliallika loogika
on 1, suurendatakse vaartust parameetriga P7-03 maaratud rambi vorra.
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Parameeter 7
Parameetrite selgitused [

P9-29 Alla liikuva
mootori potentsio-
meetri sisendal-
likas

P9-30 Péérlemis-
kiiruse piirldiliti
FWD

P9-31 Péérlemis-
kiiruse piirliiliti REV

P9-32 Teise
aeglustusrambi,
kiirpeatuse rambi
vabastamine

P9-33 Tulereziimi
sisendi valik

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarab kindlaks loogikasignaali allika, millega vahendatakse klahvivéljal / motorisee-
ritud potentsiomeetril pddrlemiskiiruse nimivaartust. Kui maaratud signaaliallika loogika
on 1, vdhendatakse vaartust parameetriga P7-04 maaratud rambi vorra.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarab kindlaks loogikasignaali allika, millega piiratakse péérlemiskiirust edasisuunas.
Kui maaratud signaali allikas on loogika 1 ja mootor t66tab edasisuunas, vahendatakse
podrlemiskiirust vaartusele 0,0 Hz.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarab kindlaks loogikasignaali allika, millega piiratakse pddrlemiskiirust tagasisuunas.
Kui maaratud signaali allikas on loogika 1 ja mootor té6tab tagasisuunas, vahendatakse
podoriemiskiirust vaartusele 0,0 Hz.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Maarab kindlaks loogikasignaali allika, millega vabastatakse parameetris P2-25 maara-
tud kiire aeglustusramp.

Seadevahemik: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5. Maarab kindlaks loogikasignaali
allika, millega aktiveeritakse avariireziimi tulereziim. Muundur ignoreerib seejarel koiki
torkeid voi valjalllitusi ning todtab kuni taieliku seiskumiseni vdi energia puudujaamiseni.
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8 VA 7 ' parameeter

7 Parameetrite selgitused
P| Hz

8.2.11 P1-15 Binaarsisendite funktsioonivalik

Seadmel MOVITRAC® LTP-B saab kasutaja binaarsisendite funktsiooni ise paramet-
reerida, st kasutaja saab valida funktsiooni, mida on rakenduse jaoks vaja.

Jargmises tabelis on esitatud binaarsisendite funktsioonid sdltuvalt parameetrite P1-72
(klemmide / klahvivélja / SBusi juhtimine) ja P1-15 binaarsisendite funktsioonide
valimine) vaéartustest.

MARKUS

Binaarsisendite individuaalne konfiguratsioon

fde

Teostamaks binaarsisendite hdivatuse individuaalset konfiguratsiooni, tuleb para-
meeter P1-15 seada vaartusele "0". DI1 — DIS (koos LTX-valikuga DI1 — DI8) sisend-
klemmid on seatud "funktsioon puudub" olekusse.

Parameetrigrupis P9-xx saab funktsioonid omistada otse sisendile. Palun markige
oma individuaalsed hdivatuse seadistused Ules.

Muunduri reziim

Markused /
P1-15 Binaarsisend 1 Binaarsisend 2 Binaarsisend 3 Analoogsisend 1 | Analoogsisend 2 eelseadistatud
vaartus
0 Funktsioon Funktsioon Funktsioon puudub | Funktsioon Funktsioon puudub | —
puudub puudub P9-xx puudub P9-xx
P9-xx P9-xx P9-xx
1 O: Stopp (regu- O: Edasi O: Valitud Analoog 1 O: Eelseadistatud -
leerimise toke) C: Tagasi pooérlemiskiiruse podérlemiskiiruse p66rlemiskiirus 1
C: Start nimivaartus nimivéartus C: Eelseadistatud
(vabastamine) C: Eelseadistatud poorlemiskiirus 2
poorlemiskiirus 1, 2
2 O: Stopp (regu- O: Edasi Avatud Avatud Avatud Eelseadistatud
leerimise toke) C: Tagasi poorlemiskiirus 1
C: Start Suletud Avatud Avatud Eelseadistatud
(vabastamine) poorlemiskiirus 2
Avatud Suletud Avatud Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 3
Suletud Suletud Avatud Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 4
Avatud Avatud Suletud Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 5
Suletud Avatud Suletud Eelseadistatud
poorlemiskiirus 6
Avatud Suletud Suletud Eelseadistatud
poorlemiskiirus 7
Suletud Suletud Suletud Eelseadistatud
po&orlemiskiirus 8
3 O: Stopp (regu- O: Edasi O: Valitud Analoog 1 Analoog -
leerimise toke) C: Tagasi podrlemiskiiruse poorlemiskiiruse pbéérdemomendi
C: Start nimivaartus nimivaartus referents
(vabastamine) C: Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 1
4 O: Stopp (regu- O: Edasi O: Valitud Analoog 1 O: Aeglustusramp 1 | —
leerimise toke) C: Tagasi podrlemiskiiruse podérlemiskiiruse C: Aeglustusramp 2
C: Start nimivaartus nimivaartus
(vabastamine) C: Eelseadistatud
poorlemiskiirus 1
5 O: Stopp (regu- O: Edasi O: Valitud Analoog 1 Analoog 2 -
leerimise toke) C: Tagasi poorlemiskiiruse poorlemiskiiruse pdorlemiskiiruse
C: Start nimivaartus nimivaartus nimivaartus
(vabastamine) C: Analoogsisend 2
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Parameeter

Parameetrite selgitused

y/
P| Hz
Markused /
P1-15 | Binaarsisend 1 Binaarsisend 2 Binaarsisend 3 Analoogsisend 1 | Analoogsisend 2 eelseadistatud
vaartus
6 O: Stopp (regu- | O: Edasi O: Valitud Analoog 1 Viline torge” -
leerimise tdke) C: Tagasi p6orlemiskiiruse pSorlemiskiiruse O: Torked
C: Start nimivaartus nimivaartus C: Start
(vabastamine) C: Eelseadistatud
podriemiskiirus 1
7 O: Stopp (regu- O: Edasi Avatud Avatud Valine tc“)rge” Eelseadistatud
leerimise toke) C: Tagasi O: Torked poorlemiskiirus 1
C: Start Suletud Avatud C: Start Eelseadistatud
(vabastamine) poorlemiskiirus 2
Avatud Suletud Eelseadistatud
poorlemiskiirus 3
Suletud Suletud Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 4
8 O: Stopp (regu- O: Edasi Avatud Avatud O: Aeglustusramp 1 | Eelseadistatud
leerimise tdke) C: Tagasi C: Aeglustusramp 2 | PoOrlemiskiirus 1
C: Start Suletud Avatud Eelseadistatud
(vabastamine) podrlemiskiirus 2
Avatud Suletud Eelseadistatud
p&orlemiskiirus 3
Suletud Suletud Eelseadistatud
poorlemiskiirus 4
9 O: Stopp (regu- O: Edasi Avatud Avatud O: Valitud Eelseadistatud
leerimise toke) C: Tagasi p&orlemiskiiruse pdo6riemiskiirus 1
C: Start ) Suletud Avatud nlmlvaartu§ Eelseadistatud
(vabastamine) C: Eelseadistatud pddriemiskiirus 2
p&orlemiskiirus
Avatud Suletud 1-4 Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 3
Suletud Suletud Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 4
10 O: Stopp (regu- O: Edasi Sulgur (N.O.) Sulgur (N.O.) O: Valitud -
leerimise toke) C: Tagasi Sulgemisel Sulgemisel podriemiskiiruse
C: Start suureneb véheneb nimivaartus
(vabastamine) pdorlemiskiirus p&orlemiskiirus C: Eelseadistatud
p&orlemiskiirus 1
11 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- O: Valitud Analoog 1 O: Eelseadistatud -
leerimise toke) leerimise toke) podrlemiskiiruse poorlemiskiiruse p6orlemiskiirus 1
C: Edasisuunas  C: Tagasisuunas  Nimivaartus nimivaartus C: Eelseadistatud
likumine likumine C: Eelseadistatud p&orlemiskiirus 2
pdorlemiskiirus 1, 2
12 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- Avatud Avatud Avatud Eelseadistatud
leerimise toke) leerimise toke) podorlemiskiirus 1
C: Edasisuunas | C: Tagasisuunas gy jetud Avatud Avatud Eelseadistatud
likumine likumine pddriemiskiirus 2
Avatud Suletud Avatud Eelseadistatud
poorlemiskiirus 3
Suletud Suletud Avatud Eelseadistatud
p&orlemiskiirus 4
Avatud Avatud Suletud Eelseadistatud
poorlemiskiirus 5
Suletud Avatud Suletud Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 6
Avatud Suletud Suletud Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 7
Suletud Suletud Suletud Eelseadistatud

pooriemiskiirus 8
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7 Parameeter
Parameetrite selgitused

1) Valine tdrge on defineeritud parameetris P2-33.

118

Z
P| Hz
Markused /
P1-15 | Binaarsisend 1 Binaarsisend 2 Binaarsisend 3 Analoogsisend 1 | Analoogsisend 2 eelseadistatud
vaartus
13 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- O: Valitud Analoog 1 Analoog -
leerimise toke) leerimise toke) podriemiskiiruse pdodriemiskiiruse pddrdemomendi
C: Edasisuunas C: Tagasisuunas nimivaartus nimivaartus referents
likumine likumine C: Eelseadistatud
podriemiskiirus 1
14 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- O: Valitud Analoog 1 O: Aeglustusramp 1 | —
leerimise tdke) leerimise tdke) péorlemiskiiruse pooriemiskiiruse C: Aeglustusramp 2
C: Edasisuunas | C: Tagasisuunas | himivaartus nimivaartus
likumine likumine C: Eelseadistatud
poorlemiskiirus 1
15 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- O: Valitud Analoog 1 Analoog 2 -
leerimise toke) leerimise toke) poorlemiskiiruse poorlemiskiiruse poorlemiskiiruse
C: Edasisuunas C: Tagasisuunas nimivaartus nimivaartus nimivaartus
likumine likumine C: Analoogsisend 2
16 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- O: Valitud Analoog 1 Valine tﬁrge” -
leerimise toke) leerimise toke) poorlemiskiiruse p&orlemiskiiruse O: Térked
C: Edasisuunas  C: Tagasisuunas  Nimivaartus nimivaartus C: Start
likumine likumine C: Eelseadistatud
poorlemiskiirus 1
17 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- Avatud Avatud Valine torge”) Eelseadistatud
leerimise tdke) leerimise toke) O: Torked podorlemiskiirus 1
C: Edasisuunas | C: Tagasisuunas | gyjetud Avatud C: Start Eelseadistatud
likumine likumine pddrlemiskiirus 2
Avatud Suletud Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 3
Suletud Suletud Eelseadistatud
poorlemiskiirus 4
18 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- Avatud Avatud O: Aeglustusramp 1 | Eelseadistatud
leerimise toke) leerimise toke) C: Aeglustusramp 2 | PSOrlemiskiirus 1
C: Edasisuunas C: Tagasisuunas | getyd Avatud Eelseadistatud
likumine likumine pdorlemiskiirus 2
Avatud Suletud Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 3
Suletud Suletud Eelseadistatud
pdorlemiskiirus 4
19 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- Avatud Avatud O: Valitud p&orle- Eelseadistatud
leerimise toke) leerimise toke) miskiiruse pdorlemiskiirus 1
C: Edasisuunas | C: Tagasisuunas gy jetud Avatud nimivaartus Eelseadistatud
likumine likumine C_._ ‘I.Eelse_ad_l_statud pdorlemiskiirus 2
! pdorlemiskiirus
Avatud Suletud 1-4 Eelseadistatud
poorlemiskiirus 3
Suletud Suletud Eelseadistatud
p&orlemiskiirus 4
20 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- Sulgur (N.O.) Sulgur (N.O.) O: Valitud Kasutamine
leerimise toke) leerimise toke) Sulgemisel Sulgemisel pSorlemiskiiruse mootori potentsio-
C: Edasisuunas | C: Tagasisuunas | suureneb vaheneb nimivaartus meetri reZiimi jaoks
likumine likumine poorlemiskiirus poorlemiskiirus C: Eelseadistatud
poorlemiskiirus 1
21 O: Stopp (regu- O: Stopp (regu- O: Stopp (reguleeri- = Analoog 1 O: Valitud Funktsioon akti-
leerimise toke) leerimise toke) mise toke) pdorlemiskiiruse poorlemiskiiruse veerub parameetri
C: Edasisuunas | C: Start C: Tagasisuunas lii-  Nimivaartus nimivéartus P1-12 =0 korral
likumine kumine (isesulguv) C: Eelseadistatud
(isesulguv) p&orlemiskiirus 1
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Parameeter
, : f
Parameetrite selgitused [
P| Hz
Pé6rlemiskiiruse Eelmises peatiikis mainitud "Pddrlemiskiiruse nimivaartuse allikas" maaratakse para-

nimivaartuse valik meetris P1-12 seadistatud vaartuse kaudu (klemmid / klahvivali / SBus).

P1-12 (klemmide / klahvivalja / SBusi juhtimine)

Binaarsisend 2

Klemmireziim

Klahvivalja reziim (Uhesuunaline)

Analoogsisend 1

Digitaalne potentsiomeeter

Klahvivalja reziim (kahesuunaline)

Digitaalne potentsiomeeter

Kasutaja PID-reziim

Slave'i reziim

PID-regulaatori valjund

Sisemise siini podrlemiskiiruse nimivaartus

SBus (MOVILINK®-protokoII)

Podrlemiskiiruse nimivaartus SBusi kaudu

CAN-Bus
Modbus

Pd6rlemiskiiruse nimivaartus CAN-Busi kaudu

Podorlemiskiiruse nimivaartus Modbusi kaudu

o N oo~ WIN O

SBus (MOVI-PLC® Motion Protocol)

Podrlemiskiiruse nimivaartus SBusi kaudu

Kasutusjuhend - MOVITRAC® LTP-B
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EVAl |n

7 Tehnilised andmed
7 Vastavus

P| Hz

9 Tehnilised andmed

9.1 Vastavus

Kdik tooted taidavad jargnevaid rahvusvahelisi norme:

3

9.2

CE-tahistus vastavalt madalpinge direktiivile

UL 508C voimsusmuundur

EN 61800-3 Reguleeritava kiirusega elektriajamistiisteemid. Osa 3

EN 61000-6 / -2, -3, -4 Erialased pohistandardid. Hairingukindlus, emissiooni-

standard (EMU)

Kaitseklass vastavalt NEMA 250, EN 60529

Suttimisklass vastavalt UL 94
C-Tick
cUL

Keskkonnatingimused

Umbruse temperatuurivahemik kaituse
ajal

-10 °C kuni +50 °C standard-PWM-sageduse korral (IP20)

-10 °C kuni +40 °C standard-PWM-sageduse korral (IP55,
NEMA 12 K)

Maksimaalne nimiandete vdhendamine
olenevalt imbruse temperatuurist

4 % / °C kuni 55 °C IP20-muunduri jaoks
4 % / °C kuni 50 °C IP55, NEMA 12 K jaoks

Hoiundamise Gimbruse temperatuuri-
vahemik

-40 °C kuni +60 °C

Maksimaalne paigaldamiskdrgus
nimireziimi jaoks

1000 m

Nimiandete vahendamine tile 1000 m

1 % / 100 m kuni max 2000 m

Maksimaalne keskmine 6huniiskus

Standardkorpuse kaitseklass

95 % (kondenseerumine on keelatud)
IP20

Muunduri korpuse kdrgem kaitseklass

IP55, NEMA 12 K

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B




Tehnilised andmed 137 7 =
Véimsus ja vool [
P| Hz
9.3 Véimsus ja vool
9.3.1 1-faasislisteem AC 230 V 3-faasiliste AC 230 V mootorite jaoks
IP20 korpus Titip MC LTP-B... 0008-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
Tootekood 18251382 18251528 18251641
IP55 / NEMA 12 korpus Tidp \ MC LTP-B... 0008-2B1-4-10 0015-2B1-4-10 0022-2B1-4-10
Tootekood 18251390 18251536 18251668

Vérgupinge Ukaabel 1x AC 200-240V £ 10 %

Vérgusagedus fraabel 50/60 Hz +5 %

Vorgukaabli ristldige mm? 2,5 4,0
AWG 14 12

Vérgukaitse A 16 20 32 (35)"

Sisendi nimivool A 10,5 16,2 23,8

Soovitatav mootorivéimsus kW 0,75 1,5 2,2
hj 1,0 2,0 3
Valjundpinge Umootor 3 % 20 - Uyazabel
Valjundvool A 4,3 7 10,5
Mootorikaabli Cu 75C ristldige mm? 1,5 2,5
AWG 16 14
Maksimaalne mootorikaabli Varjestatud 100
pikkus Varjestamata m 150

Suurus 2
Soojuse kadu valjund-nimivéimsuse korral W 45 ‘ 66
Minimaalne pidurdustakistuse vaartus Q 27

1) UL-vastavuse soovitatavad vaartused
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9 7 " Tehnilised andmed
7 Vaimsus ja vool
P| Hz

9.3.2 3-faasislisteem AC 230 V 3-faasiliste AC 230 V mootorite jaoks

Suurus 2 & 3
IP20 korpus | Tiiiip MC 0008-2A3-4- = 0015-2A3-4- = 0022-2A3-4-  0030-2A3-4-  0040-2A3-4-  0055-2A3-4-
LTP-B... 00 00 00 00 00 00
Tootekood 18251358 18251471 18251617 18251722 18251765 = 18251846
IP55 / Tadp MC 0008-2A3-4- = 0015-2A3-4- = 0022-2A3-4- = 0030-2A3-4-  0040-2A3-4- 0055-2A3-4-
NEMA 12 LTP-B... 10 10 10 10 10 10
S Tootekood 18251366 18251498 18251625 18251730 18251773 | 18251854

Vérgupinge Ukaabel 3 x AC 200-240 V =10 %

Vérgusagedus fraabel 50/60 Hz £ 5 %

Vérgukaabli ristldige . mm2 1,5 2,5 4,0 6,0
AWG 16 14 12 10

Vérgukaitse A 10 10 16 32 (35)Y 50

Sisendi nimivool A 57 8.4 13,1 161 207 25

kistuse vaartus

Soovitatav mootori- kW 0,75 1,5 2,2 3 4 55
voimsus hj 1,0 2,0 3,0 4,0 54 74
Valjundpinge Urmootor 3 % 20 - Ugaabel

Valjundvool A 43 7 10,5 ‘ 14 18 24
Mootorikaabli Cu 75C mm2 1,5 2,5 4 6
ristldige AWG 16 14 12 10
Maksi- Varjestatud 100

maalne Variest |

mootori- anjesta- m

kaabli mata 150

pikkus

Suurus 2 3 3/4%)
Soojuse kadu valjund-

nimivdéimsuse korral w 45 66 90 120 165
Minimaalne pidurdusta- 0 27 29 12

1) UL-vastavuse soovitatavad vaartused
2) 1P20-korpus — ehitussuurus 3 / IP55-korpus — ehitussuurus 4
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Véimsus ja vool [

Suurus 4 & 5

IP55 /NEMA 12 | Tlip

MC LTP-B...

0075-2A3-4-10

0110-2A3-4-10

0150-2A3-4-10

0185-2A3-4-10

IS Tootekood 18251919 18251978 18252036 18252060

Vérgupinge Ukaabel 3 x AC 200-240 V £ 10 %
Vérgusagedus fraabel 50/60 Hz £ 5 %
Vorgukaabli ristldige mm? 10 16 25
AWG 8 6 4
Vérgukaitse A 50 63 80
Sisendi nimivool A 46,6 54,1 69,6 76,9
Soovitatav mootorivéimsus kw 7,5 1 15 18,5
hj 10,1 14,8 20,1 24,8
Valjundpinge Umootor 3 x 20 - Uyaabel
Valjundvool A 39 46 61 \ 72
Mootorikaabli Cu 75C ristldige | mm? 10 16 25
AWG 8 6 4
Maksimaalne Varjestatud 100
mootorikaabli 7Varjesta- m
pikkus mata 150

vaartus

Suurus 4 5

Soojuse kadu valjund- W 225 330 450 555
nimivdéimsuse korral

Minimaalne pidurdustakistuse 0 12 6

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B
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7 Tehnilised andmed
7 Vaimsus ja vool

P| Hz

Suurus 6

IP55 /NEMA 12 | Tlip

MC LTP-B...

0220-2A3-4-10

0300-2A3-4-10

0370-2A3-4-10

0450-2A3-4-10

korpus Tootekood 18252087 18252117 18252141 18252176

Suurus

Vérgupinge Ukaabel 3 x AC 200-240 V £ 10 %

Vérgusagedus fraabel 50/60 Hz £ 5 %

Vorgukaabli ristldige mm? 35 50 70 90
AWG 2 1/0 2/0 4/0

Vérgukaitse A 100 125 160 200

Sisendi nimivool A 92,3 116 150 176

e

Soovitatav mootorivéimsus kw 22 30 37 45
hj 30,0 40,2 49,6 60,3

Valjundpinge Umootor 3 x 20 - Uyaabel

Valjundvool A 90 110 150 180

Mootorikaabli Cu 75C ristldige | mm? 35 50 70 90
AWG 2 1/0 2/0 4/0

Maksimaalne Varjestatud 100

mootorikaabli 7Varjesta- m

pikkus mata 150

Soojuse kadu valjund-
nimivdéimsuse korral

Minimaalne pidurdustakistuse
vaartus

660

900

1110

1350
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Tehnilised andmed
V&imsus ja vool

[EVA] 1n

Suurus 7

IP55 / NEMA 12 korpus Tlup MC LTP-B... 0550-2A3-4-10 0750-2A3-4-10 0900-2A3-4-10
Tootekood 18252206 18252230 18252265

Vérgupinge Ukaabel 3 x AC 200-240V £ 10 %

Vérgusagedus fraabel 50/60 Hz £ 5 %

Vorgukaabli ristldige mm? 150 2x120 2 x120

AWG - - -
Vorgukaitse A 250 315 400
Sisendi nimivool A 217 255 312

Soovitatav mootorivéimsus kW 55 75 90

hj 73,8 100,6 120,7
Valjundpinge Umootor 3 % 20 - Ukaabel
Valjundvool A 202 248 302
Mootorikaabli Cu 75C ristldige mm? 150 2x120 2 x120

AWG 4/0 - -
Maksimaalne mootori- Varjestatud 100
kaabli pikkus Varjesta- m 150

mata

Suurus 7
Soojuse kadu valjund-nimivdimsuse korral | W 1650 ‘ 2250 2700
Minimaalne pidurdustakistuse vaartus Q 3

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B
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9 7 " Tehnilised andmed
7 Vaimsus ja vool
P| Hz

9.3.3 3-faasisiisteem AC 400 V 3-faasiliste AC 400 V mootorite jaoks

Suurus 2 & 3
IP20 Tutip MC 0008-5A3-4-  0015-5A3-4- | 0022-5A3-4- | 0040-5A3-4-  0055-5A3- | 0075-5A3- | 0110-5A3-
korpus LTP- 00 00 00 00 4-00 4-00 4-00
B...

Tootekood 18251412 = 18251552 18251684 & 18251803 18251870 18251927 = 18251986
IP55 / Tuip MC 0008-5A3-4-  0015-5A3-4- | 0022-5A3-4- | 0040-5A3-4- = 0055-5A3- | 0075-5A3- | 0110-5A3-
NEMA 12 LTP- 10 10 10 10 4-10 4-10 4-10
korpus B...

Tootekood 18251420 | 18251560 | 18251692 = 18251811 | 18251889 | 18251935 & 18251994
Vérgupinge Ukaabel 3 x AC 380-480 V + 10 %
Vérgusagedus fraabel 50/60 Hz £ 5 %
Vérgukaabli ristldige mm2 1,5 2,5 4 6

AWG 16 14 12 10

Vérgukaitse A 6 10 16 16 (15)") 20 25 32 (35)
Sisendi nimivool A 3,1 48 7.2 10,8 17,6 22,1 28,2
Soovitatav mootori- kW 0,75 1,5 2,2 4 55 7,5 11
voimsus hj 1 2 3 54 7.4 10,1 14,8
Véljundpinge Umootor 3 % 20 - Ugaabel
Valjundvool A 2,2 \ 4,1 58 \ 9,5 \ 14 18 24
Mootorikaabli Cu 75C | mm? 1,5 25 4 6
ristiGige AWG 16 14 12 10
Maksi- Varjestatud 100
maalne Variest
mootori- anesta- |
kaabli mata 150
pikkus
Suurus 2 3 3/42)
Soojuse kadu valjund-
imivaimsuss korral w 22 45 66 120 165 225 330

Minimaalne pidurdusta-
kistuse vaartus Q 82 a7

1) UL-vastavuse soovitatavad vaartused
2) 1P20-korpus — ehitussuurus 3 / IP55-korpus — ehitussuurus 4
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Tehnilised andmed

Véimsus ja vool [

Suurus 4 & 5

IP55 / Ttiip MC LTP-B... | 0150-5A3-4-10 = 0185-5A3-4-10 @ 0220-5A3-4-10 | 0300-5A3-4-10 = 0370-5A3-4-10

Egmg 12 Tootekood 18252044 18252079 18252095 18252125 18252168

Vérgupinge Ukaabel 3 xAC 380-480V =10 %

Vérgusagedus . fraabel 50/60 Hz £ 5 %

Vérgukaabli ristldige mm? 10 16 25 35
AWG 10 6 4 2

Vérgukaitse A 50 63 80

Sisendi nimivool A 32,9 46,6 54,1 69,6 76,9

Soovitatav mootori- kW 15 18,5 22 30 37

voimsus hi 20,1 248 30,0 40,2 49,6

Valjundpinge Umootor 3 % 20 - Ukaabel

Valjundvool A 30 39 46 61 \ 72

Mootorikaabli Cu 75C mm2 6 10 16 25

ristldige AWG 10 8 6 4

Maksi- Varjestatud | 100

maalne_ Varjesta-

mootori- m

kaabli mata 150

pikkus

Suurus 4 5

Soojuse kady vallund- 450 555 660 900 1110

Nnmaae b o 2 c

Kasutusjuhend — MOVITRAC® LTP-B
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7 Tehnilised andmed
7 Vaimsus ja vool

P| Hz

Suurus 6

IP55 /NEMA 12 | Tuaip

MC LTP-B...

0450-5A3-4-10

0550-5A3-4-10

0750-5A3-4-10

0900-5A3-4-10

IS Tootekood 18252184 18252214 18252249 18252273

Suurus

Vérgupinge Ukaabel 3 x AC 380-480 V + 10 %

Vérgusagedus fraabel 50/60 Hz £ 5 %

Vorgukaabli ristldige mm?2 35 50 70 90
AWG 2 1/0 2/0 4/0

Vérgukaitse A 100 125 160 200

Sisendi nimivool A 92,3 116 150 176

VALUND

Soovitatav mootorivéimsus kw 45 55 75 90
hj 60,3 73,8 100,6 120,7

Valjundpinge Unmootor 3 % 20 - Uyaapel

Valjundvool A 90 110 150 180

Mootorikaabli Cu 75C ristldige = mm?2 35 50 70 90
AWG 2 1/0 2/0 4/0

Maksimaalne Varjestatud 100

mootorikaabli Varjesta- m

pikkus mata 150

Soojuse kadu valjund-
nimivdéimsuse korral

Minimaalne pidurdustakistuse
vaartus

1350

12

1650

2250

2700
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Tehnilised andmed
V&imsus ja vool

Suurus 7

[EVA] 1n

IP55 / NEMA 12 korpus | Tulp MC LTP-B... 1100-5A3-4-10 1320-5A3-4-10 1600-5A3-4-10
Tootekood 18252303 18252311 18252346

Vérgupinge Ukaabel 3 x AC 380-480 V + 10 %

Vérgusagedus fraabel 50/60 Hz £ 5 %

Vorgukaabli ristldige mm? 150 2 x120 2x120

AWG - - -
Vérgukaitse A 250 315 315
Sisendi nimivool A 217 255 312

Soovitatav mootorivéimsus kW 110 132 160
hj 147,5 177,0 214,6
Valjundpinge Umootor 3 % 20 - Uyaabel
Valjundvool A 202 240 302
Mootorikaabli Cu 75C ristldige mm? 150 2 x120 2x120
AWG - - -
Maksimaalne mootori- Varjestatud 100
kaabli pikkus Varjesta- m 150
mata

Suurus 7

Soojuse kadu valjund-nimivdimsuse W 3300 3960 4800
korral

Minimaalne pidurdustakistuse vaartus | Q 4.7
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[ Teenindus ja torkekoodid

Torgete diagnoos

10 Teenindus ja torkekoodid

Riketeta kaituse tagamiseks soovitab firma SEW-EURODRIVE kontrollida regulaarselt
muunduri korpuses ventilaatori avasid ja vajadusel puhastada.

10.1 Térgete diagnoos

Siimptom

Pohjus ja lahendus

Ulekoormuse véi liigvoolu tdrge koormamata
mootoril kiirendamise ajal

Kontrollige mootoris taht-/kolmnurk-klemmide ihendust. Mootori ja muunduri t66pin-
ge peavad Uhtima. Kolmnurklilitus annab alati tmberlUlitatava pingega mootori
madalama pinge.

Ulekoormus véi liigvool — mootor ei pdérle

Muunduri vabastamist ei toimu, nait pisib
"StoP"

Kontrollige, kas rootor on blokeeritud. Veenduge, et mehaaniline pidur oleks dhuta-
tud (kui olemas).

« Kontrollige, kas riistvara vabastamise signaal on binaarsisendil 1 olemas.

« Jalgige, et oleks korrektne +10 V kasutaja valjundpinge (klemmide 5 ja 7 vahel).
«  Kui vigane, kontrollige kasutaja klemmiriba kaableid.

+  Parameetril P1-12 kontrollida klemmireziimi / klahvivalja reziimi.

»  Kui klahvivalja reziim on valitud, vajutage klahvi "Start".

» Vorgupinge peab vastama maaratud andmetele.

Vaga kulmade Umbrustingimuste korral
muundur ei kaivitu

Kui tmbruse temperatuur on alla —10 °C, on véimalik, et muundur ei kaivitu. Selliste
tingimuste puhul tagage, et kohapeal olev soojusallikas hoiaks imbruse tempera-
tuuri Gle —10 °C.

Puudub juurdepaas laiendatud meniudele

10.2 Toérgete ajalugu

Parameeter P1-14 peab olema seatud laiendatud juurdepaasu koodile. See on
"101", kui just koodi parameetris P2-40 pole kasutaja poolt muudetud.

Parameeter P71-13 parameetrireziimis arhiveerib viimased 4 térget ja/véi sindmust. Iga
torge kuvatakse lUhendatud kujul. Viimasena esinenud térge kuvatakse esimesena
(parameetri P7-13 aktiveerimisel).

Iga uus térge liigub nimekirja tippu ning teised térked liiguvad allapoole. Vanim térge
kustutatakse torkeprotokollist.

+ MARKUS

Kui uusim torge torkeprotokollis on alapinge térge, ei voeta enam teisi alapingega
torkeid protokolli vastu. Seelabi takistatakse, et torkeprotokoll taitub alapinge térge-
tega, mis esinevad kindlasti igal MOVITRAC® LTP-B véljalilitamisel.
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Teenindus ja torkekoodid [
Torkekoodid

10.3 Toérkekoodid

<P

Kood Torke-teade Seletus Lahendus
(dec)
01 "h-O-I" Mootori muunduri valjundil liigvool | Tdrge pusiva p&drlemiskiiruse ajal:
"O-I" Mootori liigpinge +  Kontrollige tilekoormust vai rikkeid
Muunduri jahutuskeha
ligtemperatuur Térge muunduri vabastamisel:
»  Kontrollige mootorit imberminemise voi blokeerumise
suhtes
« Kontrollige taht-kolmnurk mootori lilitustorkeid
« Kontrollige, kas kaabli pikkus vastab maaratud
vaartustele
Torge kaituse ajal:
« Kontrollige akilise tlekoormuse voi vaarfunktsiooni suhtes
« Kontrollige kaablithendust muunduri ja mootori vahel
« Kiirendus-/aeglustusaeg on &kki liiga lthike ja vajab liiga
palju véimsust. Kui te ei saa parameetrit P1-03 voi P1-04
suurendada, peate kasutama suuremat MC LTP-d.
04 "Ol-b" Pidurduskanali liigvool, pidurdus- |« Kontrollige pidurdustakistuse kaableid
takistuse ringi liigvool « Kontrollige pidurdustakistuse vaartust
* Arvestage mddtmistabeli minimaalsete takistuse
vaartustega
"OL-br" Pidurdustakistus on * Suurendage viivitusaega, vahendage koormuse inertsi voi
Ulekoormatud lilitage muud pidurdustakistused paralleelseks
* Arvestage mddtmistabeli minimaalsete takistuse
vaartustega
06 "P-LOSS" Sisendfaasi katkemise tdrge P&6rdvooluvorgu jaoks ettenahtud muunduril jaab tks
sisendfaas vahele.
07 "O.Uolt" Vaheringi Ulepinge « Kontrollige, kas toitepinge on liiga suur vdi liiga madal
* Suurendage viivitusaega parameetris P7-04, kui tdrge
esineb aeglustamisel.
» Uhendage pidurdustakistus (kui vajalik)
"Flt-dc" Vaheringi pulsatsioon liiga kérge | Kontrollige voolutoidet
08 "|.t-trP" Muunduri Glekoormuse tdrge; «  Suurendage kiirendusrampi (P7-03) ja vahendage
esineb, kui muundur edastab mootori koormust.
teatud aja jooksul > 100 % modt- | = Kontrollige, kas kaabli pikkus vastab maaratud
misvoolust (méaratud para- vaartustele
meetris P1-08). Nait vilgub, et » Kontrollige koormust mehaaniliselt, et tagada, et seda
anda teada ulekoormusest. saab vabalt liigutada ning ei esine muid tdkkeid voi
mehaanilisi rikkeid.
11 "O-t" Jahutuskeha liigtemperatuur «  Kontrollige muunduri jahutust ja korpuse mé6tmeid
"O-HFAT" « Vaimalik, et vajalik on lisaruum v&i jahutus
* Vahendage lilitussagedust
14 "Enc 01" Anduri tagasiside tdrge Anduri side katkemine
"Enc 02" g‘ggza gﬁ'g; gﬁdgtt : ?; un Anduri tatgfis;s(;d%pébrlemiskiiruse térge, suurendage
vabastatud) parameetrit r76-
"Enc 03" » Parametreeritud vale anduri numbrite rida
+ Kontrollige parameetril P7-10 korrektset tlubisildi
poorlemiskiirust
"Enc 04" Hiperface®-signaa|ikadu / anduri kanali A térge
"Enc 05" Anduri kanali B térge
"Enc 06" Anduri kanalite A ja B torge
"Enc 07" « Torge Hiperface®-andmekanalis
« Sisselulitamisel mootor p&6rieb
"Enc 08" Torge Hiperface®-|0—sidekana|is
"Enc 09" Hiperface®-tUUpi ei toetata
"Enc 10" KTY pole Ghendatud
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Teenindus ja torkekoodid
Torkekoodid

Kood
(dec)

Torke-teade

Seletus

Lahendus

25

26

"dAtA-E"

Sisemine malu térge

Parameeter ei ole salvestatud, tehaseseadistused on
taastatud

Proovige uuesti; taasesinemisel pdérduge SEW-
EURODRIVE- teeninduse poole

"data-F"

"E-triP"

EEPROM-torge, parameeter pole
salvestatud, tehaseseadistused
taastatud

Valine tdrge (soltuvalt binaarsi-
sendist 5).

EEPROM-torge, parameetrid pole salvestatud, tehaseseadis-
tused taastatud; taasesinemisel p6érduge SEW-

EURODRIVE-teeninduse poole

Valine tdrge binaarsisendil 5; avajakontakt avati
Kontrollige mootori termistori (kui Ghendatud)

31

"F-PTC"

Mootori termistori térge

Tdrge binaarsisendil 5; avaja avati
Kontrollida mootori termistori
Kontrollida mootoritemperatuuri

39

42

"Ho-trp"

"Lag-Er"

Referentsliikumine on
ebadnnestunud

Pukseerimise térge

e o o o o o o

Kontrollige Ule referentsnukk

Kontrollige 16ppldliti ithendust.

Kontrollige referentsliikumise tutbi ja vajalike
parameetrite seadistust

Kontrollige anduri thendust

Rampide pikendamine

Seadistage P-osa suuremaks

Parametreerige podrlemiskiiruse regulaator uuesti
Suurendage pukseerimise torke tolerantsi

Kontrollige anduri, mootori ja vorgufaaside kaableid
Veenduge, et mehaanilised komponendid saavad vabalt
likuda ja ei ole blokeeritud

47

"Sc-Fxx"

Side katkemise torge

Kontrollige sidelihendust muunduri ja véliste seadmete
vahel

Veenduge, et igale muundurile on vérgus omistatud kindel
aadress

81

"At-FO1"

"At-F02"

"At-FO3"

"At-FO4"

"At-F05"

Auto-Tune'i torge

Mootori mdddetud staatori takistus kdigub faaside vahel.

Veenduge, et mootor on korrektselt Gihendatud ning
torgeteta
Kontrollige mahiste korrektset takistust ja simmeetriat

Mootori mé6detud staatori takistus on liiga suur.
Veenduge, et mootor on korrektselt Ghendatud ning
torgeteta

Kontrollige, kas mootori vdimsuse andmed vastavad
muunduri véimsuse andmetele.

Md&6detud mootori induktiivsus on liiga madal.
Veenduge, et mootor on korrektselt Gihendatud ning
torgeteta

Mdddetud mootori induktiivsus on liiga kdrge.
Veenduge, et mootor on korrektselt Ghendatud ning
térgeteta

Kontrollige, kas mootori vdimsuse andmed vastavad
muunduri véimsuse andmetele.

Md&6detud mootori parameetrid ei ole konvergentsed.
Veenduge, et mootor on korrektselt Ghendatud ning
torgeteta

Kontrollige, kas mootori vdimsuse andmed vastavad
muunduri véimsuse andmetele.

113

"4-20 F"

Analoogsisendi vool jaab valja-
poole defineeritud vahemikku.

Kontrollige, kas sisendvool jadb parameetrites P2-30 ja
P2-33 defineeritud vahemikku
Kontrollige thenduskaableid

115

"STO-F"

STO-lulitusringi torge

Seadmete vahetus, kuna muundur on defektne

17

"yt

Alatemperatuur

.

Esineb imbruse temperatuuridel alla -10 °C
Tostke temperatuur Ule -10 °C, et muundur kaivitada

198

"U.Uolt"

Vaheringi alapinge

Esineb rutiinselt muunduri valjalilitamisel; kontrollige vorgu-
pinget, kui see esineb td6tava muunduri korral

200

"FAN-F"

Ventilaatori tdrge

Kusige ndu SEW-EURODRIVE'i teeninduselt

"th-FIt"

Jahutuskeha defektne termistor

Kusige ndu SEW-EURODRIVE'i teeninduselt

"P-dEF"

Laaditi tehases seadistatud
parameetrid

Vajutage <Stopp>-klahvi; muunduri saab nulud soovitud kasu-
tuse jaoks konfigureerida.
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Teenindus ja torkekoodid [

SEW elektroonikateenindus ’3
Kood Torke-teade Seletus Lahendus
(dec)
- "SC-FLt" Muunduri sisemine térge Kusige ndu SEW-EURODRIVE'i teeninduselt
"FAULtY"
"Prog_ "
- "Out.F" Muunduri sisemine térge Kusige ndu SEW-EURODRIVE'i teeninduselt
- "U-torq" Alumise pdérdemomendi piiri « Po66rdemomendi lavi jai digeaegselt lletamata
ajalépp » Pikendage parameetris P4-16 aega voi
« suurendage péérdemomendi piiri parameetris P4-15
- "O-torq" Ulemise pddrdemomendi piiri »  Kontrollige mootorikoormust
ajaldépp *  Suurendage vaartust parameetris P4-07
- "Etl-24" Valine 24 V toide Voolutoide pole tihendatud

« Kontrollige toitepinget ja thendust

10.4 SEW elektroonikateenindus

10.4.1 Parandusse saatmine

Kui teil ei 6nnestunud torget kdrvaldada, poérduge SEW elektroonikateenindusse.

Kui saadate seadme parandusse, teatage jargmised andmed:

3

seerianumber (— vaadake tuubisilti);

tadbitahis;

rakenduse luhikirjeldus (rakendus, seriaalne véi klemmide abil juhtimine);

Uhendatud komponendid (mootor jne);

torke liik;
Umbritsevad tingimused;
oma oletused;

varem esinenud ebatavalised nahtused jne.
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D-76676 Graben-Neudorf

11  Aadress Nimekiri

Saksamaa

Halduskeskus Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Tootmistehas Ernst-Blickle-Stralke 42 Fax +49 7251 75-1970

Turustus D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postiaadress sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Tootmistehas / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Toostusettevote Christian-P&hr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970
D-76646 Bruchsal

Teenindus- Mechanics / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

teabekeskus Mechatronics Ernst-Blickle-StraRe 1 Fax +49 7251 75-1711

sc-mitte@sew-eurodrive.de

Elektroonika

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StraRe 42
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-1780
Fax +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Technology
Center

Pohja SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stral’e 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannoveri lahedal) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ida SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickau lahedal) sc-ost@sew-eurodrive.de
Léuna SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Muncheni lahedal) sc-sued@sew-eurodrive.de
Laane SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstralie 1

D-40764 Langenfeld (Disseldorfi Iahedal)

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Kasutusteenuste kuum liin / 24-tunnine valmidus

+49 800 SEWHELP
+49 800 7394357

Taiendavad teeninduspunktide aadressid Brasiilias vastusena paringule.

Prantsusmaa
Tootmistehas Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Turustus 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Teenindus B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Tootmistehas Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Koostamistehas Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Turustus Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Teenindus 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 72 1537 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00

Parc d’activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Fax +33 24078 42 20
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Prantsusmaa
Pariis SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Taiendavad teeninduspunktide aadressid Brasiilias vastusena paringule.
Alzeeria
Turustus Alziir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91

16, rue des Freres Zaghnoune
Bellevue
16200 El Harrach Alger

Fax +213 21 8222-84
info@reducom-dz.com
http://www.reducom-dz.com

Araabia Uhendemiraadid

Turustus Ash-Sharigah’ Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488

Teenindus Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah

Argentiina

Koostamistehas

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Turustus Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Austraalia
Koostamistehas Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Turustus 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Teenindus Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Koostamistehas Viin SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Turustus Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Teenindus A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgia
Koostamistehas Briissel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Turustus Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Teenindus Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Teenindus- Toostusettevote SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
teabekeskus Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Brasiilia
Tootmistehas Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133

Turustus
Teenindus

Avenida Amancio Gaiolli, 152 -
Rodovia Presidente Dutra Km 208

Guarulhos - 07251-250 - SP
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496

Fax +55 11 2480-3328
http://www.sew-eurodrive.com.br
sew@sew.com.br
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Brasiilia
Koostamistehas Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +565 19 3522-3100
Turustus Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Teenindus Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP
Bulgaaria
Turustus Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Canada
Koostamistehas Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Turustus 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Teenindus Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Taiendavad teeninduspunktide aadressid Canadas vastusena paringule.
Colombia
Koostamistehas Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Turustus Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Teenindus Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Eesti
Turustus Tallinn ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Egiptus
Turustus Kairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Teenindus for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Elevandiluurannik
Turustus Abidjan SICA Tel. 422521 2579 44

Société Industrielle & Commerciale pour
I'Afrique

165, Boulevard de Marseille

26 BP 1173 Abidjan 26

Fax +225 21 25 88 28
sicamot@aviso.ci
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Gabon
Turustus Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Hiina
Tootmistehas Tianjin Shi SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Koostamistehas No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Turustus Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Teenindus http://www.sew-eurodrive.cn
Koostamistehas Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Turustus 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Teenindus Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Taiendavad teeninduspunktide aadressid Canadas vastusena paringule.
Hispaania
Koostamistehas Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Turustus Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Teenindus E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Holland
Koostamistehas Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Turustus Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Teenindus NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Hong Kong
Koostamistehas Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Turustus Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Teenindus Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Horvaatia
Turustus Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Teenindus Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158

HR 10 000 Zagreb

kompeks@inet.hr
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lirimaa
Turustus Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Teenindus 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
lisrael
Turustus Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
India
Peakontor Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,
Koostamistehas Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086
Turustus POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,
Teenindus Gujarat +91 265 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com
Koostamistehas Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Turustus Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
Teenindus Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Itaalia
Koostamistehas Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Turustus Via Bernini,14 Fax +39 02 96 980 999
Teenindus I-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Jaapan
Koostamistehas lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Turustus 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
Teenindus Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Turustus Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kasahstan
Turustus Almato TOO "CEB-EBPO[PA/B" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Paiibimbeka, 348 ®akc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmatbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6nuka KasaxctaH sew@sew-eurodrive.kz
Kenya
Turustus Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5

Kamutaga Place
Commercial Street
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi

Fax +254 20 6537096
info@barico.co.ke
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Kreeka
Turustus Ateena Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Lati
Turustus Riia SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Liibanon
Turustus Liibanon Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
After Sales Service service@medrives.com
Turustus Jordaania/ Beirut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuveit / Saudi Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
Araabia / Stiiria B. P. 55-378 info@medrives.com
Beirut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Luksemburg
Koostamistehas Briissel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Turustus Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Teenindus Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Leedu
Turustus Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
Louna-Aafrika
Koostamistehas Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Turustus Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Teenindus Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Kaplinn SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 902 3815

48 Prospecton Road

Isipingo

Durban

P.O. Box 10433, Ashwood 3605

Fax +27 31 902 3826
cdejager@sew.co.za
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Louna-Aafrika

Plot 9, Block A, lkeja Industrial Estate
(Ogba Scheme)

Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Nigeria

Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Louna-Korea
Koostamistehas Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Turustus B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Teenindus #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Madagaskar
Turustus Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Fax +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Malaisia
Koostamistehas Johori SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Turustus No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Teenindus 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Maroko
Turustus Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Teenindus 2 bis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma
http://www.sew-eurodrive.ma
Mehhiko
Koostamistehas Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Turustus SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Teenindus Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Namiibia
Turustus Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund
Nigeeria
Turustus Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332

team.sew@eisnl.com
http://www.eisnl.com
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Norra
Koostamistehas Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Turustus Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Teenindus N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Pakistan
Turustus Karachi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Peruu
Koostamistehas Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Turustus S.AC. Fax +51 1 3493002
Teenindus Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Poola
Koostamistehas todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.o0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Turustus ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Teenindus PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Teenindus Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugal
Koostamistehas Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Turustus Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Teenindus P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rootsi
Koostamistehas Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Turustus Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Teenindus S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jénkdping jonkoping@sew.se
Rumeenia
Turustus Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Teenindus str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Sambia
Turustus Kitwe EC Mining Limited Tel. +260 212 210 642
Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road, Fax +260 212 210 645
Off Mutentemuko Road, sales@ecmining.com
Heavy Industrial Park, http://www.ecmining.com
P.0.BOX 2337
Kitwe
Senegal
Turustus Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770

Mécanique Générale
Km 8, Route de Rufisque
B.P. 3251, Dakar

Fax +221 338 494 771
senemeca@sentoo.sn
http://www.senemeca.com
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Serbia
Turustus Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Ko$um, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapur
Koostamistehas Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Turustus No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Teenindus Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakkia
Turustus Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Sloveenia
Turustus Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Teenindus Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Soome
Koostamistehas Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Turustus Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Teenindus FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Teenindus Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Tootmistehas Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Koostamistehas Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
FI1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Suurbritannia
Koostamistehas Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855

Turustus
Teenindus

DeVilliers Way
Trident Park
Normanton
West Yorkshire
WF6 1GX

Fax +44 1924 893-702
http://www.sew-eurodrive.co.uk
info@sew-eurodrive.co.uk

Kasutusteenuste kuum liin / 24-tunnine valmidus

Tel. 01924 896911
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Svaasimaa
Turustus Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Sveits
Koostamistehas Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Turustus Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Teenindus CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Taani
Koostamistehas Kopenhaagen SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585-00
Turustus Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Teenindus DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Tai
Koostamistehas Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Turustus 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Teenindus Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tuneesia
Turustus Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Tiirgi
Koostamistehas Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90-262-9991000-04
Turustus Tekstilkent Ticaret Merkezi Fax +90-262-9991009
Teenindus B-13 Blok No:70 http://www.sew-eurodrive.com.tr
Esenler / Istanbul sew@sew-eurodrive.com.tr
TSehhi Vabariik
Turustus Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Koostamistehas Florianova 2459 Fax +420 235 350 613
Teenindus 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Kasutusteenuste HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Servis:
kuum liin / Tel. +420 255 709 632
24-tunnine Fax +420 235 358 218
valmidus . )
servis@sew-eurodrive.cz
Tsiili
Koostamistehas Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Turustus Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Teenindus Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Postiaadress
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Ukraina

Koostamistehas
Turustus
Teenindus

Dnipropetrovsk

00O «CEB-EBpogpans»
yn.Pabouas, 23-B, ocpuc 409
49008 [HenponeTpoBCK

Ten. +380 56 370 3211
dakc. +380 56 372 2078
http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
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Ungari
Turustus Budapest SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Teenindus H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
USA

Tootmistehas
Koostamistehas
Turustus
Teenindus

Kagupiirkond

SEW-EURODRIVE INC.

1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518

Lyman, S.C. 29365

Tel. +1 864 439-7537

Fax Sales +1 864 439-7830

Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Fax Assembly +1 864 439-0566

Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Koostamistehas
Turustus
Teenindus

Kirdepiirkond

SEW-EURODRIVE INC.

Pureland Ind. Complex

2107 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Tel. +1 856 467-2277
Fax +1 856 845-3179
csbridgeport@seweurodrive.com

Kesk-Laane
piirkond

SEW-EURODRIVE INC.
2001 West Main Street
Troy, Ohio 45373

Tel. +1 937 335-0036
Fax +1 937 332-0038
cstroy@seweurodrive.com

Edelapiirkond

SEW-EURODRIVE INC.
3950 Platinum Way
Dallas, Texas 75237

Tel. +1 214 330-4824
Fax +1 214 330-4724
csdallas@seweurodrive.com

Laanepiirkond

SEW-EURODRIVE INC.
30599 San Antonio St.
Hayward, CA 94544

Tel. +1 510 487-3560
Fax +1 510 487-6433
cshayward@seweurodrive.com

Taiendavad teeninduspunktide aadressid USAs vastusena paringule.

Uus-Meremaa

Koostamistehas Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Turustus P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Teenindus 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Valgevene
Turustus Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://lwww.sew.by
sales@sew.by
Venemaa
Koostamistehas Peterburi ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Turustus P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Teenindus RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Venezuela
Koostamistehas Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804

Turustus
Teenindus

Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319
Zona Industrial Municipal Norte
Valencia, Estado Carabobo

Fax +58 241 838-6275
http://www.sew-eurodrive.com.ve
ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
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Vietnam
Turustus H6 Chi Minh All sectors except harbor and offshore: Tel. +84 8 8301026
(linn) Nam Trung Co., Ltd Fax +84 8 8392223
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, namtrungco@hcm.vnn.vn
Binh Duong Province truongtantam@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street khanh-nguyen@namtrung.com.vn
District 10, Ho Chi Minh City
Harbor and offshore: Tel. +84 8 62969 609
DUC VIET INT LTD Fax +84 8 62938 842
Industrial Trading and Engineering Services totien@ducvietint.com
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
Hanoi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342

R.205B Tung Duc Building
22 Lang ha Street
Dong Da District, Hanoi City

Fax +84 4 37762445
namtrunghn@hn.vnn.vn
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