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VSeobecné pokyny
Pouzivanie dokumentacie

1 VSeobecné pokyny

1.1  Pouzivanie dokumentacie

Tato dokumentacia je su€astou vyrobku a obsahuje ddlezité pokyny k prevadzke a ser-
visu. Dokumentacia sa obracia na vSetky osoby, ktoré vykonavaju na vyrobku montazne
a inStalaéné prace, prace na uvedeni do prevadzky a servisné prace.

Dokumentacia sa musi spristupnit v Citatefnom stave. Zabezpecte, aby tento navod pra-
covnici zodpovedni za zariadenie a za jeho prevadzku, ako aj pracovnici, ktori pracuju
na zariadeni na vlastni zodpovednost, Uplne precitali a porozumeli jeho obsahu. Pri
nejasnostiach alebo dalSej potrebe informacii sa obratte na SEW-EURODRIVE.

1.2  Struktira bezpeénostnych pokynov
1.21 Vyznam signalnych slov

Nasledujuca tabufka uvadza odstupriovanie a vyznam signalnych slov pre bezpec-
nostné pokyny, upozornenia pred vecnymi $kodami a dalSie informacie.

Signalne slovo Vyznam Nasledky pri nerespektovani
A NEBEZPECENSTVO! | Bezprostredne hroziace Smrt’ alebo tazké poranenia
nebezpedenstvo
A UPOZORNENIE! Mozna, nebezpecna situacia | Smrt alebo tazké poranenia
A VYSTRAHA! Mozna, nebezpelna situacia | Lahké poranenia
POZOR! Nebezpecenstvo vzniku Poskodenie systému pohonu
hmotnych skéd alebo jeho okolia
POZNAMKA Uzito&na informacia alebo
tip: Ulah&uje zaobchadzanie
S0 systémom pohonu.

1.2.2 Struktura bezpeénostnych pokynov tykajtcich sa danej éasti

Bezpelnostné pokyny vztahujuce sa na urcity odsek neplatia iba pre Specialnu manipu-
laciu, ale pre viacero manipulacii v ramci jednej témy. PouZité piktogramy upozorriuju
na vSeobecné alebo Specifické nebezpecenstvo.

Tu je uvedena formalna Struktura bezpecnostného pokynu tykajuceho sa danej €asti:

A SIGNALNE SLOVO!

Druh a zdroj nebezpecenstva.

Mozny(é) désledok(ky) pri nereSpektovani pokynu.
» Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.

1.2.3  Struktara viozenych bezpeénostnych pokynov

Vlozené bezpecnostné pokyny su vloZzené priamo do navodu na manipulaciu pred
nebezpe&nym ukonom.

Tu je uvedena formalna Struktira viozeného bezpeénostného pokynu:
+ A SIGNALNE SLOVO! Druh a zdroj nebezpe&enstva.

Mozny(é) dosledok(ky) pri nereSpektovani pokynu.

— Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.
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VsSeobecné pokyny
Naroky vyplyvajuce z ruenia

Naroky vyplyvajuce z ru¢enia

Dodrziavanie dokumentacie je predpokladom pre bezporuchovu prevadzku a splnenie
pripadnych narokov vyplyvajucich z ru€enia. Preto si pred pracou na pristroji precitajte
najprv dokumentaciu!

Vylucenie zakonnej zodpovednosti

Dodrziavanie dokumentéacie je zakladnym predpokladom pre bezpelnu prevadzku
a dosiahnutie uvedenych vlastnosti vyrobku a vykonovych charakteristik. Za Skody na
zdravi osbb, vecné skody alebo $kody na majetku, ktoré vzniknu kvéli nedodrziavaniu
navodu na obsluhu, neprebera SEW-EURODRIVE Ziadne ru€enie. Rucenie za vecné
Skody je v takychto pripadoch vylucené.

Znacky a nazvy vyrobkov

Znacky a nazvy vyrobkov uvedené v tomto dokumente su obchodné znacky alebo zapi-
sané obchodné znacky prislusnych drzitelov viastnickeho prava.

Poznamka k autorskym pravam
© 2013 — SEW-EURODRIVE. Vsetky prava vyhradené.

Akékolvek — aj Ciastocné — rozmnozovanie, upravovanie, Sirenie a iné zhodnocovanie
je zakazane.
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Bezpecnostné pokyny
Uvodné poznamky

2 Bezpeénostné pokyny
2.1 Uvodné poznamky

Nasledujuce bezpecnostné pokyny sluzia na zabranenie poSkodeniam zdravia os6b
a vecnym Skodam. Prevadzkovatel musi zabezpecit, aby sa reSpektovali a dodrziavali
zakladné bezpecnostné pokyny. Uistite sa, Ze pracovnici zodpovedni za zariadenie a za
jeho prevadzku, ako aj pracovnici, ktori pracuju na zariadeni na vlastnu zodpovednost,
uplne precitali tento navod a porozumeli jeho obsahu. Pri nejasnostiach alebo dalSej
potrebe informacii sa obratte, prosim, na SEW-EURODRIVE.

Zohladnite taktiez doplfiujuce bezpecnostné pokyny uvedené v jednotlivych kapitolach
tejto dokumentacie.

2.2 Vseobecne
A UPOZORNENIE!

V zavislosti od pouzitého stupfia ochrany, méze mat meni¢ po€as prevadzky nekryté
vodivé Casti, ako aj pohyblivé alebo rotujuce dielce alebo hortce povrchy.

Smrt alebo tazké poranenia.

» VSetky prace suvisiace s prepravou, uskladnenim, zostavenim / montazou, pripo-
jenim, uvedenim do prevadzky, opravami a udrzbou smie vykonavat len kvalifiko-
vany personal. Pritom treba bezpodmieneéne dodrziavat
— prislusnu podrobnu dokumentaciu,

— vystrazné a bezpecCnostné Stitky na menici,
— vSetku ostatnu projektovu dokumentéaciu, navod na uvedenie do prevadzky
a schémy zapojenia,
— 8pecialne predpisy a poziadavky v zavislosti od daného zariadenia a
narodné / regionalne predpisy o bezpecénosti a ochrane zdravia pri praci.
. N|kdy neinstalujte poSkodené vyrobky.
+ Poskodenie neodkladne reklamujte u dopravcu.

Pri nepripustnom odstraneni potrebnych krytov, pri neodbornom pouziti, pri nespravnej
inStalacii alebo pri nespravnej obsluhe hrozi nebezpefenstvo tazkého ublizenia na
zdravi alebo vznik vecnych $kod.

Dalsie informacie najdete v nasledujucich kapitolach.
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2.4

Bezpecnostné pokyny
Ciefova skupina

Cielova skupina

V8etky mechanické prace smie vykonavat vyluéne vyskoleny odborny pracovnik.

Odborni pracovnici v zmysle tejto dokumentacie su osoby, ktoré boli oboznamené

s konstrukciou, mechanickou instalaciou, odstranenim poruch a udrzbou vyrobku,

a maju nasledujucu kvalifikaciu:

* Vzdelanie v oblasti mechaniky (napr. ako mechanik alebo mechatronik) zakonéené
zavere¢nou skuskou.

* Znalost tejto dokumentacie.

VSetky elektrotechnické prace smie vykonavat vylu¢ne vyskoleny odborny elektrotech-
nicky pracovnik. Odborni elektrotechnicki pracovnici v zmysle tejto dokumentacie su
osoby, ktoré boli oboznamené s instalaciou, uvedenim do prevadzky, odstranenim
poruch a udrzbou vyrobku, a maju nasledujucu kvalifikaciu:

* Vzdelanie v oblasti elektrotechniky (napr. elektrotechnik alebo mechatronik) zakon-
¢ené zaverecnou skuskou.

* Znalost tejto dokumentacie.

Osoby musia byt pritom oboznamené s prave platnymi bezpecnostnymi predpismi
a zakonmi, zvlast tiez s poziadavkami Performance Level podla DIN EN ISO 13849-1
a inych noriem, smernic a zakonov uvedenych v tejto dokumentacii. Uvedené osoby
musia mat prevadzkovatefom vyslovne udelené opravnenie na uvadzanie do pre-
vadzky, programovanie, parametrizaciu, oznaCovanie a uzemnovanie zariadeni, sys-
témov a pradovych okruhov.

VSetky prace v ostatnych oblastiach ako je preprava, uskladnenie, prevadzka a likvi-
dacia smu vykonavat vylucne tie osoby, ktoré boli vhodnym spésobom poucené.

Pouzivanie v sulade s uréenim

Frekvenéné menice su komponenty na ovladanie asynchrénnych trojfazovych motorov.
Frekvenéné menice su uréené na zabudovanie do elektrickych zariadeni alebo do elek-
trickych strojov. Na frekven&ny meni¢ nepripajajte Ziadne kapacitné zataze. Prevadzka
s kapacitnymi zatazami vedie k prepatiam a méze znicit' pristroj.

Ak sa frekvenény meni¢ uvadza do obehu v krajinach EU/EZVO, platia nasledujuce
normy:

» Pri zabudovani frekvenénych menic¢ov do strojov je uvedenie do prevadzky frekvenc-
nych menicov (izn. zaciatok ich prevadzky na uréeny ucel) zakazané, kym sa nezisti,
Ze stroje zodpovedaju ustanoveniam smernice o strojnych zariadeniach 2006/42/ES
(smernica o strojovych zariadeniach); dodrzujte EN 60204.

* Uvedenie do prevadzky (tzn. zaCatie pouzivania na ureny ucel) je povolené len pri
zabezpecenej zhode stroja alebo zariadenia so Smernicou o EMC (2004/108/ES).

+ Frekvenéné menice spinaju poziadavky smernice o nizkom napéti 2006/95/ES. Na
meni¢e frekvencie boli aplikované harmonizované normy radu EN 61800-5-1/
DIN VDE T105 spolu s normami EN 60439-1/VDE 0660 &ast 500 a EN 60146/
VDE 0558.

Technické udaje, ako aj udaje o pripojeni su uvedené na typovom $titku a v navode na
obsluhu a musia sa dodrziavat.
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Suvisiace podklady

2.41

2.5

2.6

2.7

Bezpecnostné funkcie

Frekvenény menié MOVITRAC® LTP-B nesmie bez nadradeného bezpel&nostného
systému plnit’ Ziadne bezpeé&nostné funkcie.

Na zabezpedenie ochrany 0s6b a strojov pouzivajte nadradené bezpecnostné systémy.

Suavisiace podklady

Preprava

Pri pouziti funkcie "STO — bezpecne vypnuty moment" musite zohladnit nasledujuce
tlagivo:
« MOVITRAC® LTP-B Funké&na bezpecnost

Tato dokumentacia je dostupna na internetovej stranke SEW-EURODRIVE v Casti
"Podpora: Dokumentacia a software".

Skontrolujte dodavku ihned po jej obdrzani. Ubezpecte sa, ze nedoslo k pripadnému
poskodeniu pri preprave. Pripadné poskodenie ihned oznamte dopravcovi. Uvedenie do
prevadzky treba prip. vylucit.

Pri preprave dodrzujte tieto pokyny:

* Pred prepravou nasadte na konektory ochranné krytky, ktoré su sucastou dodavky.
* Pri preprave ulozte meni¢ na chladie alebo na stranu bez konektorov.

« Zabezpecte, aby meni¢ polas prepravy nebol vystaveny mechanickym narazom.

Ak je to nutné, pouzivajte vhodné, dostatoéne dimenzované prepravné prostriedky.
Pred uvedenim do prevadzky odstrante existujuce transportné poistky.

ReSpektujte pokyny ohladom klimatickych podmienok podla kapitoly "Technické udaje
(— str. 121).

InsStalacia / montaz

Dbajte na to, aby instalacia a chladenie menica prebiehalo v sulade s predpismi uvede-
nymi v prislusnej dokumentacii.

Pristroj chrarte pred nedovolenym namahanim. Zvlast pri preprave a manipulacii sa
nesmu ohnut ziadne konstrukéné prvky alebo sa zmenit izolaéné vzdialenosti. Elek-
trické komponenty sa nesmu mechanicky poskodit’ alebo znicit.

Pokial nie je vyslovne uvedené inak, su zakazané nasledujuce spdsoby pouzitia:

* pouzitie v prostredi ohrozenom vybuchom,

* pouzitie v prostredi so Skodlivymi olejmi, kyselinami, plynmi, parami, prachmi, Ziare-
niami atd.,

* pouzitie v aplikaciach, pri ktorych vznikaju mechanické vibracie a razové zatazenia,
ktoré prekrac€uju poziadavky normy EN 61800-5-1.

Dodrzujte pokyny uvedené v kapitole "Mechanicka instalacia" (— str. 17).

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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2.8

2.9

Bezpecnostné pokyny
Elektrické pripojenie

Elektrické pripojenie

Pri praci s komponentmi pohonu, ktoré su pod napatim, je nutné dodrziavat narodné
bezpecnostné predpisy.

Elektricku inStalaciu realizujte podla prislusnych predpisov (napr. prierezy kablov,
istenie, pripojenie ochranného vodi¢a). V dokumentéacii su uvedené dalSie pokyny.

Ochranné opatrenia a ochranné zariadenia musia vyhovovat platnym predpisom (napr.
EN 60204-1 alebo EN 61800-5-1).

Potrebné ochranné opatrenia v mobilnom nasadeni su:

Sposob prenosu energie Ochranné opatrenie ‘

Priame napajanie zo siete »  Ochranné uzemnenie ‘

Bezpecné odpojenie

Pristroj spifia v8etky poZziadavky pre bezpe&né odpajanie medzi vykonovymi a elektro-
nickymi pripojkami podla EN 61800-5-1. Na zaru€enie bezpe€ného pripojenia musia
vSetky pripojené elektrické obvody splfat’ poZiadavky na bezpeéné odpojenie.

2.10 Uvedenie do prevadzky / prevadzka

A VYSTRAHA!

Povrchy jednotiek a pripojenych prvkov, napr. brzdovych odporov, méZzu pocas pre-
vadzky dosiahnut vysoké teploty.

Nebezpectenstvo popalenia.
* Pred zaCatim prac nechajte vychladnut meni¢ a externé doplinky.

Monitorovacie a ochranné zariadenia sa nesmu vyradovat z funkcie ani pri skiSobnej
prevadzke.

Pri zmenach vodi normalnej prevadzke (napr. zvySené teploty, hluénost, kmitanie)
musite pristroj v pripade pochybnosti vypnut. Zistite pri¢inu, pripadne kontaktujte spo-
lo€nost SEW-EURODRIVE.

Zariadenia, v ktorych su zabudované tieto menice, musia byt vybavené pridavnymi kon-
trolnymi a ochrannymi zariadeniami podla prislusnych platnych bezpeénostnych pred-
pisov, napr. podla zakona o vyhradenych technickych zariadeniach, podla predpisov
0 ochrane zdravia a bezpec¢nosti prace a pod.

Pri aplikaciach so zvySenym potencidlom ohrozenia mézu byt potrebné pridavné
ochranné opatrenia. Po kazdej zmene konfiguracie musite skontrolovat ucinnost
ochrannych zariadeni.

Pocas prevadzky musite nepouzité vstupy zakryt dodanymi ochrannymi krytmi.

Po odpojeni pristroja od napajacieho napatia sa nesmiete dotykat asti pristroja pod
napatim a pripojok vedenia kvoli potencialne nabitym kondenzatorom. DodrzZujte mini-
malny ¢as vypnutia 10 minat. DodrZiavajte k tomu tieZ zodpovedajuce upozorfiovacie
tabulky na pristroji.

V zapnutom stave sa na vSetkych pripojkach vedenia a na nich pripojenych kabloch a
svorkach motora vyskytuju nebezpené napatia. To sa deje aj vtedy, ked je pristroj
zablokovany a motor odstaveny.

Zhasnutie prevadzkovej kontrolky LED a ostatnych indikatorov neznamena, Ze zaria-
denie je odpojené od siete a bez napatia.
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Bezpecnostné pokyny
Prehliadka / udrzba

Mechanické blokovanie alebo interné bezpecnostné funkcie pristroja mézu mat za
nasledok odstavenie motora. Odstranenie pri€iny poruchy alebo reset mbézu viest
k tomu, Ze sa pohon znova samocinne spusti. Ak to pre pohanany motor z bezpeénos-
tnych dévodov nie je pripustné, skér ako zacnete s odstrarfiovanim poruchy, odpojte
najprv pristroj od siete.

2.11 Prehliadka / udrzba
A UPOZORNENIE!

Nebezpec€enstvo Urazu elektrickym pridom nechranenymi vodivymi komponentmi
menica.
Smrt’ alebo tazké poranenia.

* V Ziadnom pripade neotvarajte pristrojovu skrinku.
* Opravy vykonava len SEW-EURODRIVE.

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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VsSeobecné specifikacie
Rozsahy vstupného napatia

3 VsSeobecné Specifikacie
3.1 Rozsahy vstupného napétia

V zavislosti od modelu a rozsahu vykonu moZzete menice pripojit’ priamo na nasledujuce
siete:

MOVITRAC® LTP-B, konstrukéna velkost 2 (200 — 240 V):

200V -240V 10 %, 1-fazové*, 50 —60 Hz £ 5 %

MOVITRAC® LTP-B, véetky konstrukéné velkosti (200 — 240 V):
200V -240V =10 %, 3-fazové, 50 —60 Hz £ 5 %

MOVITRAC® LTP-B, vietky konstrukéné velkosti (380 — 480 V):
380V —-480V £ 10 %, 3-fazové, 50 —-60 Hz + 5 %

« POZNAMKA

* Mozné je aj pripajanie jednofazovych pristrojov MOVITRAC® LTP-B na dve fazy
trojfazovych sieti s 200 — 240 V.

Pristroje, ktoré sa pripajaju na 3-fazovu siet, su dimenzované na maximalnu nesymetriu
siete 3 % medzi fazami. Pre napajacie siete s nesymetriou siete viac ako 3 % (typicky
viIndii a v Castiach regionu Azia-Pacifik vratane Ciny) odporu¢a firma SEW-

3.2
MC LTP

-B

EURODRIVE pouzivanie vstupnych Skrtiacich ventilov.

Typové oznacenie

0015 -2 0 1 -4 -00

(60 Hz)

L

60 Hz

Typ

Kvadranty

Druh zapojenia

Odrusenie na
vstupe

Iba americky variant

00 = Standardna skrinka s krytim IP20
10 = skrinka IP55 / NEMA 12

4 = 4Q (s brzdovym striedacom)
1 = 1-fazovy
3 = 3-fazovy

0 = EMC trieda 0
A = EMC trieda C2
B = EMC trieda C1

Napétie siete 2=200-240V
P 5 =380 — 480 V
Odporucany 0015 = 1,5 kW
vykon motora

Verzia B

Typ vyrobku MC LTP
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VsSeobecné Specifikacie 3
Pretazitelnost

3.3 Pretazitel'nost

Menice:
Pret azn_telnost’zalozen_av na 60 sekand 2 sekundy
menovitom prude menic¢a
MOVITRAC® LTP-B 150 % 175 %
Motory:
Pret az[telnost’zalozena na 60 sekind 2 sekundy
menovitom priude motora
Nastavenie z vyroby 150 % 175 %
CMP 200 % 250 %"
Sync 250 200 % 250 %

1

) Len 200 % pre konstrukénu velkost 3; 5,5 kW

Pret'azitenost’ zaloZzena na

. . 300 sekund
menovitom prude motora

MGF2 s LTP-B, 1,5 kW

MGF4 s LTP-B. 2.2 KW 200 %

Prispdsobenie pretazenia motora sa opisuje parametrom P71-08 Menovity prid motora.

3.4 Ochranné funkcie

Skrat vystupu, faza — faza, faza — zem

Nadprad na vystupe

Ochrana proti pretazeniu

— Meni€ spracovava pretazZenie, ako je opisané v Casti Pretazitelnost.
Chyba prepatia

— Nastavena je na 123 % maximalneho menovitého napéatia menica.
Chyba podpatia

Chyba vplyvom nadmernej teploty

Chyba vplyvom nedostato¢nej teploty

— Meni¢ sa vypne pri teplote menej ako -10 °C.

Vypadok sietovych faz

— Ak niektord z faz trojfazovej siete vypadne na dlhie ako 15 sekund, beZiaci
meni¢ sa vypne.
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4
4.1

InsStalacia
VSeobecné pokyny

Instalacia

VSeobecné pokyny

MOVITRAC® LTP-B pred inStalaciou doékladne skontrolujte na pritomnost
poskodeni.

MOVITRAC® LTP-B uskladnite v jeho obale, kym ho nebudete potrebovat. Miesto
uskladnenia musi byt suché a Cisté a teplota prostredia musi byt medzi -40 °C a
+60 °C.

MOVITRAC® LTP-B inStalujte na rovnom, zvislom, nehorflavom povrchu bez vibracii,
vo vhodnom puzdre. Ak je potrebny urcity druh IP-ochrany, musite dodrziavat
EN 60529.

Zapalné latky drzte mimo dosahu menica.

Zabrante vniknutiu vodivych alebo horfavych cudzich telies.

NajvysSia dovolena teplota prostredia poCas prevadzky je 50 °C pri meni¢och
poc&as prevadzky je -10 °C.

Dodrzujte aj Specifické udaje uvedené v kapitole "Podmienky prostredia” (— str. 121).

Relativna vlhkost vzduchu sa musi udrziavat pod hodnotou 95 % (orosenie je nepri-
pustné).

Pristroje MOVITRAC® LTP-B sa mézu intalovat vedla seba. Tym sa zarudi dosta-
to€ny volny priestor na vetranie medzi jednotlivymi pristrojmi. Ked sa ma inStalovat
MOVITRAC® LTP-B cez iny menié€ alebo iny pristroj odovzdavajuci teplo, vertikalna
minimalna vzdialenost €ini 150 mm. Rozvodna skrifia musi mat’ bud’ vynutené vet-
ranie alebo musi byt dostato¢ne velka na to, aby umoznila vlastné chladenie (pozri
kapitolu "Skrinka IP20: Montaz a rozmery rozvodnej skrine" (— str. 21)).

Montaz na kolajnice tvaru U je mozna iba pri meni¢och konstr. velkosti 2 (IP20).
Chrante menic¢ IP55 pred priamym sIineénym Ziarenim. V exteriéri pouzivajte kryt.

Meni¢ LTP-B sa smie zabudovat iba tak, ako je znazornené na nasledujucom
obrazku:

LA e
,‘ 000(000 }f
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InStalacia
Mechanicka instalacia

4.2 Mechanicka inStalacia
4.2.1 Utahovacie momenty
Viykonové svorky

Konstr. Ut'ahovaci moment v Nm (lb in)

velkost’
2 1(9)
3 1(9)
4 4 (35)
5 15 (133)
6 20 (177)
7 20 (177)

Riadiace svorky Pripustny utahovaci moment riadiacich svoriek je 0,8 Nm (7 Ib in)

4.2.2 Varianty pristrojovej skrine a rozmery
Varianty MOVITRAC® LTP-B sa dodava v dvoch variantoch pristrojovych skriniek:
pristrojovej skrine . gkrinka IP20 pre pouZitie v rozvodnych skriniach

+ IP55/NEMA 12 K

Skrinka IP55 / NEMA 12 K je chranena pred vihkostou a prachom. To umoznuje pre-
vadzku menica v interiéri za obtiaznych podmienok. Elektronika menicov je identicka.
Jediné rozdiely su v rozmeroch skrinky a v hmotnosti.

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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InStalacia
Mechanicka inStalacia

Rozmery skrinky IP20, konStrukéna velkost 2 a 3

e 8 i C #
kel
@) é\& (
| &
—
:| o
@)
] ]
=M\ ¢ v
4765982731
Rozmer Konstr. velkost' 2 Konstr. velkost' 3
Vyska (A) mm 220 261
palce 8,66 10,28
Sirka (B) mm | 110 132
palce 4,33 5,20
Hibka (C) mm 185 205
palce | 7,28 8,07
Hmotnost kg 1,8 3,5
Ib 3,97 7,72
a mm 63,0 80,0
palce 2,48 3,15
b mm 209,0 247
palce . 8,23 9,72
c mm 23 25,5
palce 0,91 1,01
d mm 7,00 7,75
palce 0,28 0,30
Odporuc¢ana velkost skrutiek 4 x M4 4 x M4
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InStalacia
Mechanicka instalacia

Rozmery skrinky IP55 / NEMA 12 (LTP xxx—10)

Konstr. velkosti
2a3

@

\i

Y

Y

I

¢
[¢]
B

A

NE

A

4766970251

Rozmer Konstr. velkost’ 2 Konstr. velkost’ 3
Vyska (A) mm 257 310
palce 10,12 12,20
Sirka (B) mm 188 210,5
palce 7,40 8,29
Hibka (C) mm 239 251
palce 9,41 2,88
Hmotnost kg 4.8 6,4
Ib 10,5 14,1
a mm 176 197,5
palce 6,93 7,78
b mm 200 251,5
palce 7,87 9,90
c mm 6 6,5
palce 0,24 0,26
d mm 28,5 25,1
palce 1,12 0,99

Odporuc¢ana velkost skrutiek

4 x M5

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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InStalacia
Mechanicka inStalacia

Konstrukéné Menice konstrukénej velkosti 4 az 7 sa dodavaju vzdy s jednou zakladnou doskou
velkosti4 -7 s otvormi a bez otvorov pre kablovu priechodku.
A it A ~ i @ . @
® ®

000

2
® ®
Y L - Y
: i CTTTTTIIN] o —f |
B . c 1 .2 ]
4656351243 4656355083 4656358027
Rozmer Konstr. Konstr. Konstr. Konstr.
velkost’ 4 velkost’' 5 velkost’ 6 | velkost' 7
Vyska (A) mm 440 540 865 1280
palce 17,32 21,26 34,06 50,39
Sirka (B) mm 171 235 330 330
palce 6,73 9,25 12,99 12,99
Hibka (C) mm 235 268 335 365
palce 9,25 10,55 13,19 14,37
Hmotnost’ kg 11,5 22,5 50 80
Ib 25,35 49,60 110,23 176,37
a mm 110 175 200 200
palce 4,33 6,89 7,87 7,87
b mm 423 520 840 1255
palce 16,65 20,47 33,07 49,41
c mm 61 60 130 130
palce 2,40 2,36 5,12 5,12
d mm 8 8 10 10
palce 0,32 0,32 0,39 0,39
Odporuc¢ana velkost skrutiek 4 x M8 4 x M10
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InStalacia
Mechanicka instalacia

4.2.3 Skrinka IP20: Montaz a rozmery rozvodnej skrine

Pre aplikacie vyzadujuce zvysené krytie IP ako IP20, sa musi meni¢ umiestnit do roz-
vodnej skrine. Dodrzujte pritom nasledovné zadania:

* Rozvodna skrifia musi pozostavat z materialu odvadzajuceho teplo, pokial nie je
vybavena nutenou ventilaciou.

* Pri pouziti rozvodnej skrine s vetracimi otvormi musia byt otvory umiestnené nad
a pod meni¢om, aby umoznovali dobru cirkulaciu vzduchu. Vzduch sa musi priva-
dzat pod meni¢om a odvadzat nad nim.

» Ak vonkajSie prostredie obsahuje Ciastocky nedistét (napr. prach), potom by sa na
vetracie otvory mal upevnit vhodny filter Castic a pouzit nutena ventilacia. Filter sa
v pripade potreby musi udrziavat a Cistit.

* V prostrediach s vysokou vihkostou, obsahom soli alebo chemikalii sa musi pou-
Zivat vhodna uzavreta rozvodna skrina (bez vetracich otvorov).

Rozmery kovovej skrine bez vetracich otvorov

Utesnena rozvodna skrina

Vykonové udaje A B C D

mm palce mm palce mm palce mm palce
Konstr. 230 V: 1,5 kW, 0,75 kW
velkost2  400V:15kwW,22kw,075kw 400 1875 300 1 1181 250 9,84 60 2,36
Konstr. .
velkost 2 230 V: 2,2 kW 600 23,62 450 17,72 300 11,81 100 3,94
Konétr. . ,

) VSetky rozsahy vykonu 800 31,50 600 23,62 350 13,78 150 5,91

velkost 3

3080168459

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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InStalacia
Mechanicka inStalacia

Rozmery rozvodnej skrine s vetracimi otvormi

Rozvodna skrina s vetracimi otvormi

Vykonové udaje A B C D

mm palce mm palce mm palce mm palce
Konstr. 230 V: 1,5 kW, 0,75 kW
velkost2 400 V:1.5kW 22kw,075kw 400 15,75 | 300 11,81 250 984 60 2,36
il 230 V: 2,2 kW 600 23,62 400 15,75 300 11,81 100 3,94
velkost 2
Konir. Véetky rozsahy vykonu 800 31,50 600 23,62 350 13,78 150 5,91
velkost 3 Y Y vy . ; , :

Rozmery rozvodnej skrine s natenou ventilaciou

Rozvodna skrifa s nitenou ventilaciou
Vykonové tdaje A B c D Prietok
mm palce mm palce mm palce mm palce vzduchu

Konétr. 230 V- 1,5 kW, 0,75 kW 3
volkest2 | 400V 1B KW 22KW.075kw 400 1575 300 1181 250 984 60 236 >45m’h
Konstr. 230 V: 2,2 kW 400 | 15,75 300 | 11,81 250 | 9,84 | 100 3,94 @ >45m3h
velkost 2

Konsitr. Vaetk hy vyk 600 2362 400 1575 250 @ 9,84 150 91 >80m%h
velkost 3 Setky rozsahy vykonu , 5,75 5 , 5 5, m
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InStalacia
Elektricka inStalacia

4.3 Elektricka instalacia

Pri instalacii bezpodmieneéne dodrziavajte bezpeénostné pokyny uvedené
v kapitole 2!

Nebezpecéenstvo Urazu elektrickym priudom. Vysoké napatia mdzu byt na svorkach
a vo vnutri zariadenia pritomné aj po 10 minutach po odpojeni od siete.

Smrt alebo tazké poranenia.

*  Minimalne 10 minut pred zaciatkom prac na menici MOVITRAC® LTP-B sa musi
meni¢ odpojit od napajania a zaizolovat.

» Pristroje MOVITRAC® LTP-B smie initalovat iba elektrotechnicky kvalifikovany per-
sonal pri dodrziavani prisluSnych predpisov a noriem.

« MOVITRAC® LTP-B je zaradeny pod krytie IP20. Pre vysSie krytie IP treba pouzit
vhodné zapuzdrenie alebo variant IP55 / NEMA 12.

* Ak je meni¢ pripojeny do siete cez konektor, smie sa pripojenie odpojit najskér
10 minut po odpojeni od siete.

» Uistite sa, Ze su pristroje korektne uzemnené. Zohladnite k tomu schému zapojenia
v kapitole "Pripojenie meni¢a a motora" (— str. 28).

» Uzemnovaci kabel musi byt dimenzovany na maximalny sietovy zvodovy prud, ktory
je normalne obmedzeny poistkami alebo cez ochranny isti¢ motora.

Ohrozenie zivota padom zdvihacieho zariadenia.
Smrt’ alebo tazké poranenia.

«  Meni¢ MOVITRAC® LTP-B sa nesmie pouzivat v aplikaciach v zdvihacej technike
v zmysle bezpeénostného zariadenia. Ako bezpecnostné zariadenia pouZite kon-
trolné (monitorovacie) systémy alebo mechanické ochranné zariadenia.

Névod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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InStalacia
Elektricka inStalacia

4.3.1 Pred inStalaciou

Pomocna karta

Sietové stykace

Vstupné poistky

Pri dodavke sa uistite, ze napajacie napatie, frekvencia a pocet faz (jedna alebo tri)
zodpovedaju menovitym hodnotam menica MOVITRAC® pri dodavke.

Medzi napajacie napatie a meni¢ sa musi inStalovat preruSova¢ alebo podobny
oddelovaci ¢len.

Sietové napajanie sa nikdy nesmie pripajat na vystupné svorky U, V alebo W menica
MOVITRAC® LTP-B.
Kable su chranené len pomalymi vysokovykonnymi poistkami alebo ochrannym

istitom motora. DalSie informacie najdete v odseku "Pripustné napéatové siete"
(— str. 26).

Medzi meni¢om a motorom neinstalujte Ziadne automatické stykace. Na miestach,
kde sa vedla seba tesne kladu riadiace a silové vedenia, sa musi dodrzat minimalna
vzdialenost 100 mm a pri krizeni vedeni dodrzat uhol 90°.

Zabezpecte, aby sa tienenia a oplastenia silovych kablov vykonali podla schémy
zapojenia v odseku "Pripojenie meni¢a a motora" (— str. 28).

Zabezpecte, aby sa vsetky svorky utiahli prislusnym utahovacim momentom
(— str. 17).

V skrinke IP55 sa za odnimatelnym prednym krytom nalepi pomocna karta.

V skrinke IP20 sa pomocna karta nachadza vo vyreze nad displejom.

Pouzivajte len sietové stykace kategoérie pouzitia AC-3 (EN 60947-4-1).
Medzi 2 zapnutiami siete musi byt medzera najmenej 120 sekund.

Typy poistiek:

Typy istiCov vedenia prevadzkovych tried gL, gG:
— Menovité napétie poistky = menovité napéatie siete

— Menovity prud poistky musi byt podla vytazenia meni¢a dimenzovany na 100 %
menovitého pradu menica.

Isti¢ vedenia charakteristiky B, C:
— Menovité napatie istiCa vedenia = menovité napatie siete

— Menovité prudy istiCa vedenia musia byt o 10 % vySSie ako menovity prud
menica.
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InStalacia
Elektricka inStalacia

Prevadzka na IT
sietach

Pripojenie
brzdového odporu

Na IT sietach mozno prevadzkovat vylu€ne jednotky IP20. K tomu sa musi oddelit spo-
jenie komponentov pre potlaCenie prepatia, priom sa vyskrutkuje skrutka VAR a musi
sa odpojit EMC filter, pri¢om sa vyskrutkuje EMC skrutka (pozri dole):

[1112]

3034074379

[1] EMC skrutka
[2] VAR skrutka

Spoloénost SEW-EURODRIVE odporuca pouzivat v napatovych sietach s neuzem-
nenym uzlovym bodom (IT siete) sledovace izolacie s impulzne-kédovym principom
merania. Tieto zabrania chybnému spinaniu sledovaca izolacie vplyvom kapacit menica
voci zemi.

Okrem toho maju meniée s EMC filtrom zasadne vy$Si zvodovy zemniaci prud.

LLT @ Internal || Internal
N/L2 @&——— EMC [—{ Surge
L3 Filter | Protection
EMC VAR
Earth @

S,

+ Vedenia skratte na potrebnu dizku.

5490852619

+ Pouzite 2 tesne skrutené vodiCe alebo jeden dvojzilovy tieneny silovy kabel. Prierez
vodi¢ov zodpoveda menovitému vykonu menica.

* Brzdovy odpor chrarite bimetalovym relé triedy vypnutia nadprudom 10 alebo 10 A
(schéma zapojenia).

« Alternativne k bimetalovému relé mobzZete k brzdovému odporu typového radu
BW..-T pripojit dvojzilovym tienenym kéblom integrovany snimac teploty.

* Brzdové odpory v plochom vyhotoveni maju internu tepelnd ochranu proti pretazeniu
(nevymenitelna tavna poistka). Brzdové odpory v plochom vyhotoveni montujte
s prislusnou ochranou proti dotyku.

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

25



26

InStalacia
Elektricka inStalacia

InStalacia
brzdového odporu

4.3.2 InsStalacia

Pripustné
napétoveé siete

+ A UPOZORNENIE! Nebezpecéenstvo urazu elektrickym pridom. V normalinej pre-
vadzke je na privodnych vodi¢och brzdovych odporov vysoké jednosmerné napéatie
(asi DC 900 V).

Smrt alebo tazké poranenie.

— Minimalne 10 minut pred odstranenim napajacieho kabla odpojte MOVITRAC®
LTP-B od siete.

« A VYSTRAHA! Nebezped&enstvo popalenia. Povrch brzdovych odporov dosahuje
pri zataZeni s Py vysokeé teploty.
Lahké poranenia.
— Pre brzdovy odpor sa musi vybrat vhodné miesto inStalacie.
— Nedotykajte sa brzdovych odporov.
— Umiestnite vhodnu ochranu proti dotyku.

Pripojte meni¢ podla nasledujucich schém zapojenia. Davajte pozor na spravne pripo-
jenie v svorkovnici motora. Tu rozliSujeme medzi dvomi zakladnymi sposobmi pripo-
jenia: zapojenie do hviezdy a zapojenie do trojuholnika. Bezpodmienecne treba zabez-
pecit, aby sa motor pripojil na napatovy zdroj tak, aby sa napajal spravnym pracovnym
napatim.
+ Dalsie informécie najdete na obrazku v odseku "Pripojenie v svorkovnici motora"
(—> str. 27)
Ako vykonovy vodi¢ sa odporuca pouzivat 4-zilovy tieneny kabel s PVC izolaciou. Tento
sa musi polozit' v sulade s narodnymi odvetvovymi predpismi a podla platnych pravidiel.
Pre pripojenie vykonového kabla na meni€ su potrebné kablové dutinky.
Uzemfiovacia svorka kazdého meni¢a MOVITRAC® LTP-B sa musi jednotlivo a priamo
spojit s uzemrovacou listou (kostra) na mieste instalacie (ak je k dispozicii, tak cez
filter). Uzemnovacie vedenia menica MOVITRAC® LTP-B sa nesmu prepajat do sluciek
medzi jednotlivymi meni¢mi. Takisto sa nesmu viest’ od inych menic¢ov k meni¢om.
Impedancia uzemfovacieho okruhu musi zodpovedat’ miestnym odvetvovym bezpec-
nostnym predpisom.

Pre dodrzanie ustanoveni UL musia byt vSetky uzemnovacie svorky zakoncené krimpo-
vanymi kablovymi o¢kami podla UL.

¢ Napitové siete s uzemnenym uzlovym bodom

Meni¢ MOVITRAC® LTP-B je ureny pre prevadzku na sietach TN a TT s priamo
uzemnenym uzlovym bodom.

¢ Napatové siete s neuzemnenym uzlovym bodom

Takisto je povolena aj prevadzka na sietach s neuzemnenym uzlovym bodom (napr.

IT siete). Spolo¢nost SEW-EURODRIVE odporu¢a pouzivat sledovace izolacie

s impulzne-kédovym principom merania. PouZitim tychto zariadeni zabrani na

zaklade chybajucej kapacity meni¢a voci zemi chybnej aktivacii sledovaca izolacie.
* Napatové siete s uzemnenym vonkajSim vodi€om

Meni¢e mozno pouzivat na sietach len so striedavym napatim medzi fazou a zemou

maximalne 300 V.
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Pripojenie Motory su zapojené bud do hviezdy, trojuholnika, dvojitej hviezdy alebo hviezdy Nema.
Vv svorkovnici Typovy §titok motora poskytuje informéaciu o rozsahu napétia pre prislusny typ zapo-
motora jenia, ktory musi zodpovedat prevadzkovému napatiu pristroja MOVITRAC® LTP-B.
R13
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w2 U2 V2
ut v1 W1
]
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U V W
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L1 L2 L1
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R76
(16 T4 T5 )
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Pripojenie meniéa + A UPOZORNENIE! Nebezpeéenstvo urazu elektrickym pridom. Neodborné
a motora zapojenie mdze viest’ k ohrozeniu z dévodu vysokych napati.

Smrt alebo tazké poranenie.
— NizZSie uvedené poradie zapojenia sa musi bezpodmienetne dodrzat.

L1
L2/N
* L3 nie 1-faz. 230 V
B e B e B T PE
m m mF11/F12/F13
L}

AY

I
1
I
1
I
1
I
L1 2 L3

K10 [1]
(AC-3)
Volitefna ND.. Vstupna timivka
L1 L2 L3
T

Voc BMV) | 7o MG LT 16668 moniovano
Vac V5 (BMK) Vac V | volitelnou spinacou skrinkou
DC Bus "-"-pristup
F14/F15 F14/F15 F14/F15

Il 1]

[2]
K11 K11 +V K11 , - s
(AC-3) (AC-3) (AC-3) Vykonova cast
17
L uv w BR +
]
[41 gl (H]
18 BW.. / BW..-T pripojka
GND brzdovy odpor /
K12 DC Bus "+"-pristup
(3]
ND

(AC-3)

G

biela 1 biela
BG :23 cervena BG % Cervena BW
* BGE [y B BGE [y
= modra
5 modra Servend &
DR/DT/DV/D: biela DR/DT/DV/D:
Oddelenie na strane | ___modra Oddelenie na strane striedavého pradu
jednosmerného
a striedavého pradu
18014401512580747
[1] Sietovy styka¢ medzi napajacou sietou a meni¢om
[2] Sietové napajanie brzdového usmernovaca, simultanne zapojené s K10
[3] Riadiaci stykac/relé, odobera napéatie z interného kontaktu relé [4] meni¢a a nim napaja brzdovy usmerfiovac
[4] Bezpotencialovy reléovy kontakt menica
[V+] Externé napajacie napatie AC 250 V/DC 30 V primax. 5 A

Vpc BMV  Jednosmerné napéjanie BMV
Vac BMK  Striedavé napajanie BMK
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Tepelna ochrana
motora (TF/ TH)

Viacmotorovy
pohon / skupinovy
pohon

Pripojenie
trojfazovych
motorov s brzdou

fde

« POZNAMKA

» Staré menice LTP-B s krytim IP55 maju na spodnej strane menica priechodku pre
sietovy a motorovy kabel.

* Brzdovy usmerfiovac pripojte na siet osobitnym privodom.
* Napajanie napatim motora je nepripustné!

V nasledujucich aplikaciach vzdy pripajajte brzdu na stranu AC a DC:
« pri vSetkych aplikaciach v zdvihacej technike
» pri aplikaciach vyzadujucich rychlu reakciu brzdy

Motory s internym teplotnym snimacom (TF, TH alebo podobné) mozno pripajat’ priamo
na MOVITRAC® LTP-B. Pripadne sa na menici zobrazi chyba.

Snimag teploty sa pripoji na svorku 1 (+24 V) a analégovy vstup 2. Parameter P71-15 sa
musi nastavit na externy chybovy vstup, aby bolo mozné identifikovat chybové hlasenia
nadmernej teploty. Prah aktivacie je 2,5 kQ. Informacie k termistoru motora najdete v kapi-
tole "P1-15 Binarne vstupy Vyber funkcie" (— str. 117) a v popise parametra P2-33.

Sucet prudov motora nesmie prekrocit menovity prad menica. Pozri kapitolu "Technické
udaje MOVITRAC® LTP-B" (— str. 121).

Prevadzka s viacerymi motormi je mozZna iba s trojfazovymi asynchronnymi motormi, nie
so synchréonnymi motormi.

Skupina motorov je obmedzena na 5 motorov a motory v jednej skupine nesmu mat vel-
kosti rozdielne o viac nez 3 velkosti.

Maximalna dizka kablov jednej skupiny je obmedzena na hodnoty pre jednotlivé
pohony. Pozri kapitolu "Technické udaje" (— str. 121).

Pre skupiny s viac nez 3 motormi spolo¢nost SEW-EURODRIVE odporuca pouzivat
vystupnu timivku "HD LT xxx".

Podrobné pokyny k systému bfzd SEW najdete v katalégu "Trojfazové motory", ktory si
mbzete objednat’ u spolo¢nosti SEW-EURODRIVE.

Systémy bfzd SEW suU jednosmernym pradom budené kotucové brzdy, ktoré sa uvol-
nuju elektromagneticky a brzdia ucinkom pruziny. Brzdovy usmerfiova¢ napaja brzdu
jednosmernym napéatim.

POZNAMKA

Brzdovy usmerfiova¢ musi mat pri prevadzke menica vlastné sietové vedenie; napa-
janie napatim motora nie je pripustné!
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4.3.3 Signalne svorky — prehlad

Hlavné svorky

+24 VIO

IP20 a IP55

+10V

AO2/D0O2

Al2/DI5
STO+

STO-

®_\

Q~ |0V

Qe |ov
O

-
o
-
N
-
w

e
S

—Q » | AO1/DO1

-

—~~——10™ | DI

—~—10 « | DI2

——1O0* | D3
Qv

—0

18014401512657163

Blok svoriek signalov obsahuje nasledujuce pripoje signalov:

Svorka €. Signal Pripojenie Opis
1 +24 VIO +24 V referenéné napéatie Ref. pre aktivaciu DI1-DI3 (max. 100 mA)
2 DI1 Binarny vstup 1 Pozitivna logika
3 DI 2 Binarny vstup 2 "Logicka 1" Rozsah vstupného napatia:
— DC8-30V
4 DI 3 Binarny vstup 3 "Logicka 0" Rozsah vstupného napatia:
DCO0-2V
Kompatibilné s poziadavkou PLC, ak 0 V je pripo-
jenych na svorku 7 alebo 9.
5 +10V Vystup +10 V referenéné 10 V ref. pre analégovy vstup
napatie (Pot. napajanie +, 10 mA max., 1 kQ — 10 kQ)
6 Al1/Dl 4 Analégovy vstup 0-10V,0-20mA, 4-20 mA
(12 bitov) "Logicka 1" Rozsah vstupného napétia:
Binarny vstup 4 DC8-30V
7 ov 0 V referencny potencial |0 V referencny potencial (Pot. napajanie —)
8 AO1/DO 1 Analégovy vystup 0 - 10V, max. 20 mA analégovy
(10 bitov) 24 V, max. 20 mA digitalny
Binarny vystup 1
9 oV 0 V referenény potencial |0V referenéné napétie
10 Al2/DI5 Analégovy vstup 2 0-10V,0-20mA, 4 -20 mA
(12 bitov) "Logicka 1" Rozsah vstupného napétia:
Binarny vstup 5/ DC8-30V
termistorovy kontakt
11 AO2/DO2 Analdégovy vystup 2 0 - 10V, 20 mA analégovy
(10 bitov) 24V, 20 mA digitalny
Binarny vystup 2
12 STO+ Uvolnenie koncového DC +24 V vstup, prikon max. 100 mA
stupnia STO bezpecnostny kontakt, High = DC 18 — 30 V
13 STO- Referenény potencial GND pre DC +24 V vstup

STO bezpec&nostny kontakt

V8etky binarne vstupy sa aktivuju vstupnym napatim vrozsahu 8 -30 V, tj. su
+24 V kompatibilné.

+  VYSTRAHA! Nebezpedenstvo vzniku hmotnych $kad.
Privedenim napétia nad 30 V na signalne svorky sa riadenie méze poskodit.

— Napaétie, privadzané na signélne svorky, nesmie prekrocit 30 V.

30
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« POZNAMKA

Svorky 7 a 9 sa mdzu pouzit ako referenény potencial GND, ked MOVITRAC® LTP-B
je riadeny PLC. Pripojte STO+ na +24 V a STO- na 0V, aby ste uvolnili vykonovy
koncovy stupen; v opaénom pripade bude menic€ hlasit "zablokovany". Ak sa ma usku-
tocnit STO v zmysle bezpecnostno-technického zariadenia, tak treba dodrziavat
pokyny a zapojenia v priru¢ke "Funkéna bezpecénost MOVITRAC® LTP-B".

Ak sa svorka 12 trvalo napaja 24 V a svorka 13 je trvalo na GND, je aktivovana funkcia

"STO" trvalo.
Prehlad
svoriek relé o
o Zz ®)
z 9 4
= O = = O
g G 2 oG
-8 = - a8 «
Qs> 0 0 05 0
o Cc [0] (0] oc O
2% a a 2t a
5S¢ 5 5 39 3
LL 9 9 08 9
> 5 5 53¢ 5
14 15 16 17 18
777
3003612555
Svorka &. Signal Opis \
14 Vystup relé 1 referencia Kontakt relé (AC 250 V/ DC 30 V, max. 5 A)
15 Vystup relé 1 spina¢ NO
16 Vystup relé 1 rozpajaé NC
17 Vystup relé 2 referencia
18 Vystup relé 2 spina¢ NO

Névod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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4.3.4 Komunikaény konektor RJ45

]

[2]

[3]

4]

[8]

[6]

(7]

(8l

ifrrrnnni
I_|—’_l
2933413771

[1] RS485+ (Modbus)
[2] RS485- (Modbus)
[3] +24 V (napajanie displeja Remote)
[4] RS485+ (Engineering)
[5] RS485- (Engineering)
[6] ov
[7] SBus+ (P1-12 musi byt nastaveny na komunikaciu zbernice SBus)
[8] SBus- (P1-12 musi byt nastaveny na komunikaciu zbernice SBus)

4.3.5 Funkcia bezpe¢ného odpojenia (STO)

Funkciou bezpe¢ného odpojenia (funkcia Safe Torque Off, STO) sa kompletne zablo-
kuje koncovy stupefi menica. Ak je medzi STO+ a STO- privedené napéatie 24 V, ako je
znazornené na obrazku v kapitole "Signalne svorky — prehlad" (— str. 30), menic bezi
normalne. Pouzit mozno aj externé 24 V napajanie. Ak sa odstrani 24 V napajanie, akti-
vuje sa funkcia STO. Tym sa zablokuje vystup menia a motor volne dobehne.
Nevznika Ziaden vystupny krutiaci moment od meni¢a. Meni¢ méze nabehnut az vtedy,
ked sa medzi STO+ a STO- znovu privedie napatie 24 V.

Funkciu STO mozno pouzit znovu vtedy, ked sa musi odstranit vystup meni¢a — nap-
riklad v pripade nudzového vypnutia alebo udrzby stroja.

+ A UPOZORNENIE! Funkcia STO spdsobi, Ze sietovy prud privedeny na meni¢ sa
neodpoji. Vypnite sietové napajanie menica skor, nez za¢nete vykonavat udrzbu na
elektrickych €astiach pohonu alebo pohananého motora.

Dalsie informacie k téme "STO" najdete v prirucke "MOVITRAC® LTP-B Funké&na

bezpetnost™.
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4.3.6 Instalacia v sulade s UL

Teploty prostredia

Utahovacie
momenty
vykonovych
svoriek

Utahovacie
momenty
riadiacich svoriek

Externé napajanie
DC 24V

Napétové
siete a istenie

Na instalaciu podla UL dodrzujte nasledujuce pokyny:

* Meni€e sa mbzu prevadzkovat pri nasledujucich teplotach prostredia:

Krytie Teplota prostredia
P20 -10°Caz50°C
IP55 / NEMA 12 -10°Caz40°C

* Pouzivajte vyluéne medené privodné kable, ktoré su dimenzované na teplotu pro-
stredia do 75 °C.

« Pre vykonové svorky MOVITRAC® LTP-B platia tieto dovolené utahovacie
momenty:

Velkost’ Utahovaci moment
1Nm/9lb.in
1Nm/9lb.in

4 Nm /35 Ib.in

15 Nm /133 Ib.in

20 Nm /177 Ib.in

20 Nm /177 Ib.in

N o g~ wWwN

Dovoleny utahovaci moment vykonovych svoriek je 0,8 Nm (7 Ib.in).

Ako externy zdroj napajania DC 4 V pouzite len vyskuSané zdroje napatia s obmedzenym
vystupnym napatim (U,,ax = DC 30 V) a obmedzenym vystupnym prudom (I < 8 A).

Meniée MOVITRAC® LTP-B st vhodné pre prevadzku na napatovych sietach s uzem-
nenym uzlom (TN a TT siete), ktoré prenasaju max. sietovy prad a max. sietové napatie
podla nasledujucich tabuliek. Poistky uvadzané v nasledujucich tabulkach su maxi-
malne pripustné predradené poistky pre dany menic. Pouzivajte len tavné poistky.

Schvélenie UL neplati pre prevadzku v sietach napajania s neuzemnenym uzlom
(siete IT).

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

33



34

InStalacia
Elektricka inStalacia

Zariadenia 200 — 240 V

MOVITRAC® LTP... Max. striedavy skratovy Max. napatie siete Max. pripustné poistky
prud siete

0004 AC 5000 A AC 240V AC 15A/250V

0008 AC 5000 A AC 240V AC30A/250V

0015 AC 5000 A AC 240V AC20A/250V

0022, 0040 AC 5000 A AC 240V AC30A/250V

0055, 0075 AC 5000 A AC 240V AC 110 A/ 250V

0110 AC 5000 A AC 240V AC 175A/250V

0150 AC 5000 A AC 240V AC 225A/250V

0220 AC 10 000 A AC 240V AC 350A/250V

Zariadenia 380 — 480 V

MOVITRAC® LTP... Max. striedavy skratovy Max. napatie siete Max. pripustné poistky
prud siete

0008, 0015 AC 5000 A AC 480V AC 15 A /600 V

0022, 0040 AC 5000 A AC 480V AC 20 A/600V

0055, 0075 AC 5000 A AC 480V AC 60 A /600 V

0110 AC 5000 A AC 480V AC 110 A/ 600V
0150/ 0220 AC 5000 A AC 500 V AC 175 A /600 V

0300 AC 5000 A AC 500 V AC 225 A /600 V

0370, 0450 AC 10 000 A AC 500 V AC 350 A/600V

0550, 0750 AC 10 000 A AC 500 V AC 500 A /600 V

Tepelna ochrana motora

MOVITRAC® LTP-B disponuje tepelnou ochranou motora proti pretazeniu podla NEC

(National Electrical Code, US).

Tepelna ochrana motora proti pretazeniu sa musi zabezpedit prostrednictvom nasledu-
jucich opatreni:

InStalacia snimaca teploty motora v zhode s NEC, pozri k tomu tiez kapitolu Tepelna

ochrana motora (TF / TH)

Pouzitie tepelnej ochrany motora proti pretazeniu aktivovanim parametra P4-17.
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4.3.7 Elektromagneticka kompatibilita

Odolnost’ proti
ruSeniu

ViyZarovanie
rusenia

Rad frekven&nych menicov MOVITRAC® LTP-B je planovany na pouzitie v strojoch a
zariadeniach. Spifia produktovi normu o elektromagnetickej kompatibilite EN 61800-3
pre menice s menitefnymi otackami. Pre inStalaciu systému menicov v zhode s elektro-
magnetickou kompatibilitou sa musia dodrziavat zadania smernice 2004/108/ES
(EMC).

MOVITRAC® LTP-B spiiia podmienky odolnosti vodi rudeniu podfa normy EN 61800-3
pre priemysel a domacnosti (fahky priemysel).

Vo vztahu k rusivému vyzarovaniu spifia meni¢ MOVITRAC® LTP-B hrani¢né hodnoty
noriem EN 61800-3 a EN 55014 a mdze sa preto pouzivat' v priemysle, ako aj v domac-
nosti (fahky priemysel).

Na zabezpec&enie €o najlepsej elektromagnetickej kompatibility sa musia pohony inta-
lovat' v sulade s pokynmi pre pripajanie, uvedenymi v kapitole "In$talacia" (— str. 16).
Pritom dbajte na riadne uzemnenie systému menicov. Pre splnenie poZiadavky na vyZa-
rovanie ruSenia sa musia pouzivat tienené motorové kable.

Polozte tienenie pomocou plochého kontaktu obojstranne ku kostre zariadenia ¢o
mozno najkratSim spojom. To plati aj pre kable s viacerymi tienenymi vetvami zil.

1406710667

Niz8ie uvedena tabulka uvadza podmienky pre pouzivanie MOVITRAC® LTP-B v apli-
kaciach menicov:

Typ menic¢a Kat. C1 (trieda B) Kat. C2 (trieda A) | Kat. C3
230V, 1-fazové Nie je potrebné dodato¢né filtrovanie
LTP-B xxxx 2B1-x-xx Pouzite tieneny kabel motora
230 V/400 V, 3-fazové Pouzite externy filter typu | Nie je potrebné dodatoéné filtrovanie
LTP-B xxxx 2A3-x-xx NF LT 5B3 0xx
LTP-B xxxx 5A3-x-xx i s

Pouzite tieneny kabel motora

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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Odpojenie EMC
filtra a varistora
(IP20)

Menice IP20 so vstavanym EMC filtrom (napr. MOVITRAC® LTP-B xxxx xAxx 00 alebo
MOVITRAC® LTP-B xxxx xBxx 00) maju vy$si zvodovy zemniaci prid ako zariadenia
bez EMC filtra. Ked sa na jednej monitorovacej jednotke spojenia so zemou prevadz-
kuje viac nez jeden MOVITRAC™ LTP-B, potom tato monitorovacia jednotka pripadne
aktivuje chybu, najma ak sa pouZije tieneny kabel. V takomto pripade mézZete deakti-
vovat EMC filter vyskrutkovanim EMC skrutky na boku pristroja.

+ A UPOZORNENIE! Nebezpe&enstvo Urazu elektrickym pradom. Vysoké napétia
mdzu byt na svorkach a vo vnutri zariadenia pritomné aj po 10 minutach po odpojeni
od siete.

Smrt alebo tazké poranenie.

— Minimalne 10 minat pred vyskrutkovanim EMC skrutky odpojte MOVITRAC®
LTP-B od siete.

e

=]
3034074379
[1] EMC skrutka
[2] VAR skrutka
L1| o O | L1
L2|o Filter coil O | L2
L3 | o . ol L3
earth W earth
VAR EMC
screw screw
3479228683

MOVITRAC® LTP-B je vybaveny komponentmi, ktoré potladaju napatové $picky vo
vstupnom napéti. Tieto komponenty chrania privody elektrickych obvodov pred napato-
vymi Spi¢kami, ktoré mézu spbsobit' zasah bleskom alebo aktivovat' iné zariadenia v tej
istej sieti.
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Pokial pohonovy systém podrobujete vysokonapatovej skuske, komponenty na potla-
Cenie napatovych 3piciek mbézu spbsobit’ zlyhanie skudky. Vyskrutkovanim obidvoch
skrutiek na boku zariadenia umozZnite spravne vykonanie vysokonapatovej skusky. Tym
sa deaktivuju tieto komponenty. Po vykonani vysokonapatovej skusky zaskrutkujte obe
skrutky a zopakujte skusku. Skuska by sa teraz nemala podarit, to znamena, Ze spinaci
obvod je opat’ chraneny proti napatovym Spickam.

4.3.8 Doska s priechodkami

Pouzitie vhodného systému kablovych priechodiek je potrebné na zabezpecenie pri-
slusného krytia IP / NEMA. Treba vyvrtat diery pre priechodky zodpovedajuce tomuto
systému. Niektoré velkosti podla smernice su vyhotovené takto:

Odporucané velkosti a druhy dier pre kablové priechodky

Velkost diery Imperialna Metricka

Konstrukéna 25 mm PG16 M25
velkost 2 a 3

Velkosti dier pre flexibilné elektroinstalacné rarky

Velkost diery Obchodna velkost’ Metricka ‘

Kongtrukéna 35 mm 1 palec M25 ‘

velkost 2a 3

+ VYSTRAHA! Nebezped&enstvo vzniku hmotnych $kad.
Vitajte opatrne, aby ste zabranili vniknutiu CiastoCiek do vyrobku.

* Krytie IP ("Typ") podla udajov UL je zarucené len vtedy, ak sa kabel nainstaluje
s objimkou alebo puzdrom schvalenymi UL, ktoré vykazuju potrebné krytie ("Typ").

» Priin8talaciach elektroindtalacnych rurok musia mat’ zavadzacie otvory elektroinsta-
laénej rurky Standardné otvory pre potrebné velkosti podla udajov NEC.

* Nie su uréené pre pecné systémy elektroinstalacnych rarok.
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4.3.9 Odobratie krytu svoriek
Na spristupnenie pripojovacich svoriek je potrebné odobrat predny kryt meni¢a, ako je
znazornené.

Ak sa vyskrutkuju 2 skrutky na prednej strane vyrobku, ako je znazornené dole, umozni
sa pristup k svorkam.

Opéatovné upevnenie predného krytu sa uskuto¢ni v opaénom poradi.

9007204902578315
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5 Uvedenie do prevadzky

5.1 Uzivatel'ské rozhranie
5.1.1 Ovladacia jednotka

Kazdy MOVITRAC® LTP-B je Standardne vybaveny ovladacou jednotkou, umozriujicou
prevadzku a nastavovanie pohonu bez pridavnych zariadeni.

Ovladacia jednotka je vybavena 5 tlacidlami s nasledujucimi funkciami:

Start (vykonat) »  Uvolnit motor.
Zmenit smer otacania, ak je aktivovany obojsmerny rezim ovladania cez
klavesnicu.
Stop/Reset «  Zastavit motor.
Potvrdit chybu.
Navigovat *  Zobrazuje informacie v realnom Case.
+ Stlacit a podrzat, na prepnutie do rezimu editacie parametrov resp. na jeho
opustenie.

» Ulozi vykonané zmeny parametrov.

Nahor *  Zvysi otaCky v reZime realneho Casu.
Zvysi hodnoty parametrov v rezime zmeny parametrov.

Nadol *  Znizi otaCky v reZzime redlneho Casu.
Znizi hodnoty parametrov v rezime zmeny parametrov.

Ak su parametre nastavené na nastavenia z vyrvoby, su tlagidla <Start> / <Stop> ovladacej
jednotky deaktivované. Na uvolnenie tlaCidiel <Start>/ <Stop> ovladacej jednotky sa musi
P1-12 nastavit na "1" alebo "2", pozri odsek "Vysvetlenie parametrov" (— str. 79).

Pristup k menu pre zmenu parametrov je mozny iba pomocou tlacidla <Navigovat™> [4].

* Prepinanie medzi menu pre zmenu parametrov a zobrazenim skutoéného ¢asu (pra-
covné otacky / pracovny prud): tlacidlo podrzte stlacené dihSie ako 1 sekundu.

* Prepinanie medzi pracovnymi otaCkami a pracovnym prudom beziaceho meniéa:
stlacte kratko tlacidlo (kratSie ako 1 sekundu).

M

9

2933664395
[11  Displej [4] Navigovat
[2] Start [5] Nahor
[3] Stop/Reset [6] Nadol

« POZNAMKA

Jednotku resetujete na vyrobné nastavenie su€¢asnym stlagenim tlacidiel <Nahor>,
<Nadol> a <Stop> na 2 sekundy. Na displeji sa objavi "P-deF". Zmenu potvrdite
a meni¢ resetujete opatovnym stlacenim tlacidla <Stop>.
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5.1.2 Rozsirené kombinacie tlacidiel

Funkcia Jednotka zobrazi... | Stlacte... Vysledok Priklad
Rychly vyber Px-xx Tlacidla Vyberie sa najbliZSia e Zobrazi sa "P1-10".
skupin Navigovat + Nahor vysSia skupina para- - Stlacte tlacidla
parametrov R metrov. Navigovat + Nahor.
» Teraz sa zobrazi "P2-01".
Px-xx Tlacidla Vyberie sa najblizSia e Zobrazi sa "P2-26".
Navigovat + Nadol nizSia skupina para- « Stlacte tlacidla
metrov. Navigovat + Nadol.
« Teraz sa zobrazi "P1-01".
Vyber najnizsieho Px-xx Tlacidla Nahor + Nadol | Vyberie sa prvy para- « Zobrazi sa "P1-10".

skupinového
parametra

meter skupiny.

.

Stlacte tlacidla Nahor + Nadol.
Teraz sa zobrazi "P1-01".

Nastavenie para-

hodnotu

Ciselna hodnota
(pri zmene hodnoty
parametra)

Tlacidla Nahor + Nadol

Parameter sa nastavi na

Pri zmene P1-01:

.

.

Zobrazi sa "50,0".
Stlacte tlacidla Nahor + Nadol.
Teraz sa zobrazi "0,0".

Zmena jednotli-
vych &islic hodnoty
parametra

Ciselna hodnota
(pri zmene hodnoty
parametra)

Tlacidla Stop/Reset +
Navigovat

Mozno zmenit jednotlivé
Cislice parametra.

Pri zmene P1-10:

.

e o o o

Zobrazi sa "0".

Stlacte tlacidla Stop/Reset +
Navigovat.

Teraz sa zobrazi "_0".
Stlacte tlacidlo Nahor.

Teraz sa zobrazi "10".
Stlacte tlacidla Stop/Reset +
Navigovat.

Teraz sa zobrazi "_10".
Stlacte tlacidlo Nahor.

Teraz sa zobrazi "110"

atd.

1) Pristup k skupinam parametrov musi byt aktivovany nastavenim P7-14 na "101".

5.1.3 Displej

5.1.4 Softvér

LT-Shell

Sestmiestny 7-segmentovy displej je integralnou sugastou kazdého pohonu, ktory
umoznuje sledovanie funkcii pohonu a nastavovanie parametrov.

Pre menic¢ je k dispozicii nasledujuci softvér.

Funkcie:

e Zalohovanie dat

« Aktualizacia firmvéru

* Zmeny parametrov

Napojenie PC menica:
+ USB11A + suprava kablov C alebo
+  Bluetooth® modul parametrov (LTBP-C)
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MotionStudio Funkcie:
« Zalohovanie dat
* Zmeny parametrov
Napojenie PC menic¢a:
+ SBus s CAN-Dongle + suprava kablov C alebo
+  SBus Gateway alebo MOVI-PLC®

POZOR!

Mozné poskodenie menica.
Pocgas automatického merania motora "Auto-Tune" nesmie byt meni¢ spojeny s PC.

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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Jednoduché uvedenie do prevadzky

1. Pripojte motor na menic. Pri pripojeni davajte pozor na sietové napatie motora.
2. Z typového Stitku motora zadajte udaje motora:

* P1-07 = menovité napatie motora

* P1-08 = menovity prad motora

«  P1-09 = menovita frekvencia motora

* (P1-10 = menovité otacky motora)

3. Pomocou P1-01 a P1-02 nastavte maximalne a minimalne otacky.

4. Pomocou P1-03 a P1-04 nastavte zrychlovacie a spomalovacie rampy.

Nastavenia menica pre motory s permanentnym magnetom

MOVITRAC® LTP-B je vhodny pre bezsnimacové motory s permanentnymi magnetmi
ako LSPM. Pre motory CMP su potrebné servomoduly AK1H a LTX.

Jednoduché uvedenie do prevadzky pre prednastavené motory SEW-EURODRIVE

Jednoduché uvedenie do prevadzky mozno vykonat, ak je k meni€u pripojeny jeden
z nasledujucich motorov s triedou otacok 4500:

Typ motora Format zobrazenia

CMP40M a_’l :.-l' :"t

CMP50S / CMP50M / CMP50L '-:’ L"l '-:’ ‘5 ,':’t m ‘5 ,l-'“- ‘
CMP63S / CMP63M / CMP63L E’ :"U-:’ ‘E’ -:“"l‘ ‘E’ :"l,l-‘
CMPT71S / CMP71M / CMPT1L "l "5 "’! ’lm "’t ’GL

MGF..-DSM, KV 2 l:"t FL:'

MGF..-DSM, KV 4

\—
‘-

-~
(]

¥

-,
(O]

-’

Podrobnu instalaciu najdete v kapitole "Parametre, Specifické pre servo" (— str. 82).

Postup

+ Parameter P1-14 nastavte na "1" pre pristup na Specifické parametre LTX.

* P1-16 nastavte na prednastaveny motor; pozri kapitolu LTX-8pecifické parametre
(aroven 1) v "Dodatku k navodu na obsluhu MOVITRAC® LTX".

VSetky potrebné parametre (napatie, prad atd.) sa nastavia automaticky.
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POZNAMKA

Ak sa P171-16 nastavi na "GF2" alebo "GF4", potom sa ochrana proti pretazeniu
nastavi na "200 %", aby sa zabezpecil dostato¢ny pretazovaci moment. Snimac¢
teploty KTY sa musi kvOli ochrane motora pripojit na externd monitorovaciu
jednotku. Ochranu motora zabezpecte cez externé ochranné zariadenie.

Jednoduché uvedenie do prevadzky pre motory SEW-EURODRIVE a cudzie motory

A UPOZORNENIE! Nebezpe&enstvo v dosledku Startujiceho motora. Auto-Tune
nepotrebuje na vykonanie nijaké uvolnenie. Ked sa P4-02 nastavi na "1", automa-
ticky prebehne Auto-Tune a motor sa zapne. Motor sa mdZze pripadne rozbehnut!

Smrt alebo tazké poranenie.
— Kabel sa polas prevadzky nesmie odstrafovat.
— Nedotykajte sa hriadefa motora.

Ak sa P1-16 nastavi na "In-Syn", potom sa v zavislosti od P7-08 nastavi pretaZitel-
nost na "150 %".

Ak sa k MOVITRAC® LTP-B pripoji iny ako prednastaveny motor SEW-EURODRIVE,
musia sa nastavit nasledujuce parametre:

P1-14 =101

P1-07 = napatie faza-faza motora s permanentnym magnetom pri menovitych
otackach

P1-08 = menovity prud motora

P1-09 = menovita frekvencia motora

P1-10 = menovité ota¢ky motora

P4-01 = rezim prevadzky (otacky alebo to¢ivy moment motora s PM)
P4-05 = Gginnik

P4-02 = 1 aktivuje Auto-Tune

POZNAMKA

Dalsie informéacie k parametrom P171-07, P1-08 a P1-09 najdete v nasledujicich
navodoch na obsluhu:

— Synchrénne servomotory CMP40 — CMP100, CMPZ71 —-CMPZ100

Regulacny zasah motora (Pl regulator) mozno nastavit pomocou P4-03 Proporci-
onalne zosilnenie vektorového regulatora otaCok a P4-04 Integraéna ¢asova kon-
Stanta vektorového regulatora otacok.
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5.2.2 Prevadzka so svorkami (nastavenie z vyroby) P71-12=0

Pre prevadzku v rezime svoriek (nastavenie z vyroby):

P1-12 musi byt nastaveny na "0" (nastavenie z vyroby).

Medzi svorky 1 a 2 na pouzivatelskom bloku svoriek pripojte spinac.

Medzi svorky 5, 6 a 7 pripojte potenciometer (1 k—10 k): jazdca spojte s pinom 6.
Uvolnite pohon vytvorenim spojenia medzi svorkou 1 a 2.

Potenciometrom nastavte otacky.

5.2.3 Rezim klavesnice (P1-12 =1 alebo 2)
Pre prevadzku v rezime klavesnice:

P1-12 nastavte na "1" (jednosmerne) alebo "2" (obojsmerne).

Na uvolnenie pohonu, medzi svorky 1 a 2 na pouzivatelskom bloku svoriek pripojte
dréteny mostik alebo spinac.

Stladte teraz tlagidlo <Start>. Pohon sa uvolni s 0,0 Hz.
Na zvySenie otaCok stlacte tlaCidlo <Nahor>.
Na zastavenie pohonu stlacte tlaidlo <Stop/Reset>.

Naslednym stladenim tlagidla <Start> sa vrati pohon spét k pévodnyvm otackam. (Ak
je aktivovany obojsmerny rezim (P71-12 = 2), stlacenim tlacidla <Start> sa zmeni
smer otacania.)

POZNAMKA

Zelané pozadované otacky mozno prednastavit stlvac“:enl'm tlacidla <Stop/Reset>
v stave nedinnosti. Naslednym stlagenim tlagidla <Start> sa pohon pozdiz jednej
rampy rozbehne aZ na tieto otacky.
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5.2.4 Rezim s regulatorom PID (P1-12 = 3)
Implementovany regulator PID mozno pouzit pre regulaciu teplotou, tlakom alebo pre
iné aplikacie.
Nasledujuca obrazok ukazuje moznosti konfiguracie regulatora PID.

Regulator PID aktivacia

sP112=3
PID PO - - PID
o ] Vyber referencie ReZim prevadzky ReauEior PID Toma ranica: — Pra;3‘.::1yby
Pevna pozadovana P3-05 P304 Pevna hodnota z P3-07: (P3-09=0)
C}_g | Analogovy vstup 1: (P3-09=1) |

PID nastavovacia veli¢ina + analdgovy vstup 1: (P3-09=3) |

I o
l ozadovana - PoZadovana hodnota
g hodnota Regulator otaok
P0-10 P0-04

Analogovy vstup 1 |

Zosilnenie P P3-01
I-¢asovéa konstanta P3-02

Analogovy vstup 2 D-Gasova konstanta P3-03
2

I Rampa zrychlovania
Priemyselna zbernica PID-referencia PID-regulator dolna hranica: P1-03
3 Pevna hodnota z P3-08: (P3-09=0) Brzdna rampa
C -0 Spatna vézba Analégovy vstup 1: (P3-09=2) P1-04

Analogovy vstup 2 P0-09

0

Analégovy vstup 1 1

(@)
|

Display
Displej
XXX

—0

Volba PID Skalovaci suginitef
Spatna vazba
P3-10

Funkcia prevadzkovej pohotovosti Legenda

. . Zobrazované hodnoty
Oneskorenie zapnutia
P2-27 <>0

&

Minimélne otacky/
frekvencia — S Parameter
P1-02
—— RezZim pohotovostnej prevadzky aktivny
PID Hladina budenia R fe) Vyber parametra

P3-13 >
Regula¢ny rozdiel

9007202259028363

Pripojte snimac pre regulovanu veli€inu v zavislosti od P3-70 na analégovom vstupe
1 alebo 2. Hodnota snimaca sa mdze odstupriovat cez parameter P3-12 tak, aby pou-
zivatel dostal veli¢inu korektne zobrazenu na displeji menica, napr. 0-10 bar.

Referenciu pozadovanej hodnoty pre regulator PID mozno nastavit s P3-05.

Ak je regulator PID aktivny, nema nastavenie ¢asov rampy otacok Standardne nijaky
ucinok. V zavislosti od regulaéného rozdielu (pozadovana hodnota - skuto¢na hodnota)
mbZete aktivovat zrychlovacie a spomalovacie rampy cez P3-11.

« POZNAMKA

Referencia PID sa mbze zadat tiez cez SBus (P3-05 = 3). K tomu sa musia zodpo-
vedajuco definovat procesné datové slova v P5-09 az P5-11. NavySe sa musi sta-
novit’ riadiaci zdroj meni¢a na reZzime SBus (P71-12 = 5).
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5.2.5 Rezim Master-Slave (P1-12 = 4)

Konfiguracia
nadradeného
(Master) pohonu

Konfiguracia
podradenych
(Slave) pohonov

MOVITRAC® LTP-B ma zabudovanu funkciu Master-Slave. Toto je Specialny protokol
pre menic, ktorym sa umozriuje komunikacia Master-Slave. V jednej komunikacne;j sieti
mozno konektorom RJ45 prepoijit az 63 pohonov. Jeden pohon musi byt konfigurovany
ako Master (nadradeny), ostatné pohony ako Slaves (podriadené). Pre jednu siet smie
byt konfigurovany iba jeden Master. Tento pohon Master kazdych 30 ms prenasa svoj
prevadzkovy stav (napr. zastaveny, bezi) a vystupnu frekvenciu. Podradené pohony
(Slave) potom sleduju stav nadradeného (Master) pohonu (beziace/zastavené). Vycho-
diskova frekvencia nadradeného pohonu je potom pozadovanou frekvenciou pre vSetky
podradené (Slave) pohony.

Master-pohon kazdej siete musi mat komunika¢nu adresu 1.
» Adresu pohonu P5-01 (komunikacia) nastavte na "1".
» P1-12 nastavte na inu hodnotu ako 4.

» Kazdy pripojeny podradeny (Slave) pohon musi mat jednoznaénu komunikacnu
adresu podradeného (Slave), ktora sa nastavuje v P5-01. Mozno zadat adresy Slave
od 2 do 63.

e« P1-12 nastavte na "4".
« 'V P2-28 nastavte druh Skalovania otacok.
* 'V P2-29 nastavte Skalovaci sucinitel.
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5.3 Funkcia zdvihacieho zariadenia

Na aktivaciu funkcie zdvihacieho zariadenia musi byt parameter P4-12 riadenie brzdy
motora nastaveny na "1".

Ak je funkcia zdvihacieho zariadenia aktivovana, su vsetky relevantné parametre pre
tento rezim prevadzky aktivované a zablokované. Tieto parametre su:

P2-07 Prednastavené otacky 7 sa stanu otackami odbrzdenia brzdy
P2-08 Prednastavené otacky 8 sa stanu otackami zabrzdenia brzdy
P2-18 Kontakt relé 2 na riadenie brzdového usmerriovaca

P4-12 Riadenie brzdy motora = 1

P2-23 Otacky, nulovy ¢as zastavenia =0 s

P4-13 Cas odbrzdenia brzdy motora

P4-14 Cas zabrzdenia brzdy motora

P4-15 Prah kratiaceho momentu pre odbrzdenie brzdy
P4-16 Casovy limit prahu kritiaceho momentu

Vypadok jednej fazy motora sa neda vzdy bezpecéne identifikovat.

Aby sa funkcia zdvihacieho zariadenia mohla vykonavat spravne, musi sa brzda
motora riadit cez menic.

5.3.1 Odporucania pre uvedenie do prevadzky

V nasledujucej Casti najdete odporuc€ania pre uvedenie do prevadzky. Tieto parametre
treba chapat ako orientacné hodnoty a treba ich prispdsobit’ v zavislosti od pouzivania:

Parameter Nastavenie Funkcia

P4-12 =1 Funkcia zdvihacieho zariadenia

P4-01 =0 VFC-regulacia

P2-07 = P2-08 =P1-02 Minimalne otacky cca 15 1/min

P2-18 =8 Relé 2 v prevadzke zdvihacieho zariadenia
P4-13=P4-14 =0,1-0,3s Cas odbrzdenia / Cas zabrzdenia brzdy motora
P4-15 210 % Toc&ivy moment odbrzdenia brzdy

P4-16 #0 Casovy limit prahu kratiaceho momentu

P7-07 =1 V zavislosti od rychlosti spustania

P7-12 =0,1s Cas predmagnetizacie

P7-14 Nizkofrekvencné zvysenie kritiaceho momentu

* 10 % pri asynchrénnych motoroch
* 20— 30 % pri synchronnych motoroch

P7-15 =5Hz Hranica frekvencie zvySenia krutiaceho momentu

Pri prvom uvedeni do prevadzky treba vzdy vykonat’ Auto-Tune pomocou P4-02 = 1.
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5.3.2 VSeobecné pokyny
» Vpravo zodpoveda smeru nahor.
* VIavo zodpoveda smeru nadol.

¢ Na obratenie smeru otacania sa musi motor zastavit, teda zatvori sa ako brzda.
Blokovanie regulatora musi byt nastavené pred zmenou smeru otac¢ania.

5.3.3 Rezim prevadzky zdvihacieho zariadenia
Nasledujuci graf znazorriuje rezim prevadzky zdvihacieho zariadenia.

A

Pozadované otacky

Otacky pre odbrzdenie
brzdy P2-07 _

Otacky pre zabrzdenie
brzdy P2-08

\j

Uvolnenie (DI01)

\j

Mechanicka brzda

Kontaktné relé 2

Y

t1 t2 t3 t4 t5 te6 t7
3210688907

tq Uvolnenia pohonu
t; —t, Motor sa rozbehne az na Uroveri otacok pre odbrzdenie brzdy (prednastavené otacky 7)
to Otacky pre odbrzdenie brzdy dosiahnuté

t, —t3 Prah kratiaceho momentu P4-15 preukéazany. Ak sa prah kratiaceho momentu neprekroci v prie-
behu ¢asového limitu P4-16, meni¢ ohlasi chybu.

ts Relé sa otvori

t3 —t4 Brzda sa odbrzdi v priebehu ¢asu odbrzdenia brzdy P4-13

ty Brzda je odbrzdena a pohon sa rozbehne az na pozadované otacky

t4 —ts Normalny rezim prevadzky

ts Blokovanie pohonu

ts —tg Pohon sa rozbehne az na Uroven otaCok pre zabrzdenie brzdy (prednastavené otacky 8)
te Relé sa uzavrie

ts —t; Brzda zabrzdi v priebehu ¢asu odbrzdenia brzdy P4-14

t7 Brzda je zabrzdena a pohon je zastaveny
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5.4 Poziarny rezim

Stlacenim vstupu Poziarny rezim pohana meni¢ motor s prednastavenymi hodnotami.
Meni¢ v tomto rezime ignoruje vSetky chyby a odpojenia a prevadzkuje motor az do zni-
Cenia alebo straty napajacieho napatia.

Nastavte poziarny rezim, ako je popisané v nasledujucej Casti:
* Vykonajte uvedenie motora do prevadzky.
» Parameter P1-14 nastavte na "201", aby ste mohli pristupit na dalSie parametre.

+ Parameter P1-15 nastavte na "0", aby ste mohli uskutoCnit' vlastnu konfiguraciu
binarnych vstupov.

» Vstupy konfigurujte podla poziadavky v skupine parametrov P9-xx. Pri riadeni cez
svorky sa musi parameter P9-09 nastavit na "9 = Riadenie svoriek".

* Nastavte parameter P9-33 na Vyber vstupu poZiarneho reZzimu na Zelany vstup.
* Nastavte parameter P6-13 na "0" alebo "1", podfla zapojenia.
» Nastavte parameter P6-14 na otacky, ktoré sa maju pouzit v poZiarnom reZime.

5.5 Prevadzka na charakteristike 87 Hz

Pri prevadzke 87 Hz zostane pomer U/f rovnaky. Generuju sa ale vysSie otacky
a vykony, o ma za nasledok vyssi tok pradu.

UnN A

400

230

»

50 87 f/Hz

7362086411
Prevadzku "Charakteristika 87 Hz" nastavte podla popisu v nasledujucej Casti:

+ Parameter P1-01 nastavte na menovité otacky x V3.

» Parameter P7-07 nastavte na napatie pri zapojeni do hviezdy.

» Parameter P1-08 nastavte na prud pri zapojeni do trojuholnika.

« Parameter P1-09 nastavte na "87 Hz".
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5.6 Funkcia potenciometer motora — aplikacia Zeriav
Potenciometer motora funguje ako elektromechanicky potenciometer, ktory je podla
signalu vstupov internou hodnotou a tym zvySuje alebo znizuje otacky.

Aby ste vytvorili rovnaku funkénost ako pri predchadzajucom menici LTP-A, pri uvedeni
do prevadzky postupujte, ako je popisané v nasledujucej Casti.

POZNAMKA

Konfiguracia vstupov sa mdze pri odliSujucom sa obsadeni svoriek uskuto¢nit tiez
manualne.

fde
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C &9,

5.6.1 Prevadzka potenciometra motora

@7

Nasledujuci graf popisuje zékladnu funkciu potenciometra motora. Popis v kapitole
Nastavenia parametrov (— str. 52) je zalozena na Casto pouzivanej funkcii zeriava a

funguje v sulade s obsadenim svoriek Obsadenie svoriek (— str. 52).

Maximalne otacky

Prednastavené otacky 1

Minimélne otacky

!
|
|
Zdroj vstupu pre uvolnenie |
|

Zdroj vstupu FWD/RWD

Zdroj vstupu pre

potenciometer motora, hore

Zdroj vstupu pre

Zdroj vstupu

|
\
potenciometer motora, dole i
T

prednastavené otacky 1

ty

7830750987

Uvolnenia pohonu

-t Motor sa rozbehne az na nastavené minimalne otacky (P1-02)

th—t3 Motor drzi minimalne otacky

t3 Potenciometer motora sa stlaci na (P9-28)

t3—1ty Pokial existuje signal na P9-28, otaéky motora sa zvysia pozdiz zrychlovacej rampy P1-03
ty—t5 Ak uz neexistuje ziadny signal na P9-28, ponechaju sa aktualne otacky.

tgs Potenciometer motora sa uvedie do ¢innosti nahor (P9-28)

te—t Pokial existuje signal na P9-28, otagky motora sa zvysia pozdiZ zrychlovacej rampy (P1-03) dalej az na maximaine otagky
577 (P1-01).

tg—t7 Maximalne otacky sa neprekrocCia a podrzia sa, ked signal viac neexistuje na P9-28

t7 Potenciometer motora sa uvedie do ¢innosti nadol (P9-29)

t7 —tg Pokial existuje signal na P9-29, otaky motora sa zniZia pozdiZ spomalovacej rampy P1-04
tg —tg Ak uz neexistuje ziadny signal na P9-28, ponechaju sa aktualne otacky.

tg Spustia sa prednastavené otacky

tg—t4q
tyq

t1—t2

Pokial existuje signal na prednastavenych otac¢kach, otaéky motora pozdiZ spomalovacej rampy P1-04 sa zniZia a2 po
dosiahnutie prednastavenych otacok a podrzia sa

Potenciometer motora sa uvedie do ¢innosti nadol (P9-29)

Pokial existuje signal na P9-29, otatky motora sa znizia pozdiZz spomalovacej rampy P1-04, avak nie pod minimalne otacky
(P1-02)
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5.6.2 Priradenie svoriek

1 2 3 4 5 6
@@@@@@?
AR

([

1@ BEr M

7834026891

[11  DI1 Uvolnenie / rampa dobehu

[2] DI2 Rampa rozbehu

[3] DI3 Prednastavené otacky 1

[4] DIl4 Zmena smeru (dopredu / spat)

5.6.3 Nastavenia parametrov

Uvedte motor do prevadzky, ako je popisané v kapitole Jednoduché uvedenie do
prevadzky.

Na vyuzitie potenciometra motora sa musia uskuto¢nit nasledujuce nastavenia.
* P1-14 RozSireny pristup k parametrom = 201

» P1-15 Binarny vstup, vyber funkcie = 0

« P2-37 Klavesnica, novy $tart, otacky = 6

Konfiguracia vstupov:

*  P9-01 Zdroj vstupu pre uvolnenie = din-1

*  P9-03 Zdroj vstupu pre chod FWD = din-1

*  P9-06 Zmena smeru otacania = din-4

*  P9-09 Zdroj na aktivovanie svorkového riadenia = on

* P9-10 Zdroj otacok 1 = d-Pot

* P9-11 Zdroj otacok 2 = PrE-1

* P9-18 Vstup vyberu otacok 0 = din-3

*  P9-28 Zdroj vstupu pre potenciometer motora, hore = din-2
Nastavenia pouZzivatela:

* P1-02 Minimalne otacky

+ P1-03 Cas zrychlovacej rampy

+  P1-04 Cas spomalovacej rampy

* P2-01 Prednastavené otacky 1
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6 Prevadzka

Aby sa reZim prevadzky mohol kedykolvek od¢itat, zobrazia sa tieto informacie:

Stav

Zobrazenie skratiek

Drive OK

Staticky stav menica

Drive running

Prevadzkovy stav menica

Fault / trip

Chyba

6.1 Stav menica
6.1.1 Staticky stav menica

Nasledujuci zoznam uvadza, aké skratky sa zobrazia ako informacia o stave menica, ak

motor stoji.

Skratka

StoP

Opis

Vykonnostny stupefi menic¢a vypnuty. Toto hlasenie sa objavi, ked sa meni¢
zastavi a neexistuju ziadne chyby. Meni¢ je pripraveny na normalnu prevadzku.

P-deF

Pohotovostny
(standby) rezim

Inhibit

Prednastavené parametre su nacitané. Toto hlasenie sa objavi vtedy, ked pouZi-
vatel vyvola prikaz na nacitanie parametrov nastavenych z vyroby. Skér ako sa
meni¢ mbze znova uviest do prevadzky, musi sa stlacit tlacidlo Stop/Reset.

Meni¢ sa nachadza v pohotovostnom (standby) rezime. Pri P2-27 >0 s sa
zobrazi toto hlasenie po zastaveni meni¢a a poZadovana hodnota je tiez "0".

Zobrazi sa, ak 24 V a GND nie su privedené na kontaktoch STO. Koncovy
stupen je zablokovany.

ETL 24
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6.1.2 Prevadzkovy stav menic€a

Nasledujuci zoznam uvadza, aké skratky sa zobrazia ako informacia o stave menic¢a, ak
je motor v prevadzke.

Stlacenim tlacidla Navigovat’ na klavesnici mozno prepinat medzi vystupnou frekven-
ciou, vystupnym pradom a otackami.

Skratka Opis
Vychodiskova frekvencia meni€a sa zobrazi v Hz. Toto hlasenie sa objavi pri

H xxx o o
beziacom menici.

A XXX Vychodiskova frekvencia meni¢a sa zobrazi v Ampéroch. Toto hlasenie sa objavi
pri beziacom menici.

P xxx Momentalny vystupny vykon meni€a sa zobrazi v kW. Toto hlasenie sa objavi pri

beziacom menici.

Vykona sa automatické meranie parametrov motora potrebné pre nakonfiguro-

vanie parametrov motora. Auto-Tune prebieha automaticky pri prvom uvolneni

Auto-t po prevadzke s parametrami, nastavenymi z vyroby, ak je meni¢ nastaveny na

"Vektorovu regulaciu”" (P4-01). Pre vykonanie Auto-Tune (automatického nasta-
venia) nie je potrebné hardvérové uvolnenie.

Referenény chod je spusteny. Pockajte, kym meni¢ dosiahne referenénu polohu.

Ho-run Po uspeSnom referenénom pohybe sa na displeji zobrazi "Stop".

Vystupné otacky menica sa zobrazia v 1/min. Toto hlasenie sa objavi pri
beziacom menici, ked boli zadané menovité otacky motora v parametri P71-10.

C xxx Skalovaci faktor otagok (P2-21/ P2-22).

Vystupny prud menic¢a prekracuje hodnotu prudu zadanu v P7-08 .
...... (blikajuce body) MOVITRAC® LTP-B sleduje vysku a trvanie pretazenia. Podla vysky pretazenia
hlasi MOVITRAC® LTP-B chybu "Lt-trP".

XXXX

6.1.3 Reset chyby

Ak sa vyskytne chyba, mozno ju stlacenim tlacidla <Stop/Reset> alebo otvorenim
a uzavretim binarneho vstupu 1 vynulovat. DalSie informacie najdete v kapitole "Chy-
bové kody" (— str. 132).
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7 Prevadzka s priemyselnou zbernicou

7.1  VsSeobecné informacie
7.1.1 Disponibilné riadenia, brany a kablové sety

Brany priemyselnej
zbernice

Disponibilné brany

Disponibilné
riadenia

Disponibilné
kablové sety

Brany priemyselnej zbernice konvertuju Standardnu priemyselnud zbernicu na SBus
firmy SEW-EURODRIVE. Pritom s jednou branou méze komunikovat' az 8 menicov
s 3 procesnymi datami.

Riadenie (PLC alebo PC) a frekvenény meni¢MOVITRAC® LTP-B vymiefiaju cez prie-
myselnu zbernicu procesné data ako napriklad riadiace slova alebo otacky.

V principe mdzete cez SBus pripojit a prevadzkovat na brane aj ostatné zariadenia
SEW-EURODRIVE (napr. meni¢ pohonu MOVIDRIVE®).

K rozhraniu priemyselnej zbernice su k dispozicii brany pre nasledujuce zbernicové
systémy:

Zbernica Vlastna pristrojova skrinka
PROFIBUS DFP21B / UOH11B
EtherCAT® DFE24 / UOH11B
DeviceNet DFD11/UQOH11B
PROFINET DFE32/UOH11B
EtherNet / IP DFE33B / UOH11B
Typ Rozhrania priemyselnej zbernice
DHE21B / 41B v UOH11B + Ethernet TCP/IP

+ UDP
DHF21B /41B v UOH21B + Ethernet TCP/IP

- UDP

+ PROFIBUS DP-V1

« DeviceNet
DHR21B / 41B v UOH21B * Ethernet TCP/IP

+ UDP

*  PROFINET

» EtherNet/IP

* Modbus TCP/IP

Na spojenie riadeni, bran a LT-menicov su k dispozicii kablove sety so zodpovedajucimi
komponentmi. Dal3ie informacie je mozné najst v katalogu "MOVITRAC® LTP-B".

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

55



\_/ . . .
> < Prevadzka s priemyselnou zbernicou
- = VSeobecné informacie

7.1.2  Struktara procesnych datovych slov pri nastaveni meniéa z vyroby

Riadiace a stavové slovo su zadané pevne. Zvysné procesné datové slova sa mézu
volne konfigurovat pomocou skupiny parametrov P5-xx.

56

Opis Bit Nastavenia
PO1 | Riadiace slovo 0 Blokovanie koncového stupﬁa” 0: Start
1: Stop
1 Rychle zastavenie pozdiZ 2. spomalovacej | 0: Rychle zastavenie
rampy / rampy rychleho zastavenia (P2-25) | 1: Start
2 Zastavenie pozdiZ procesnej rampy P1-03/ | 0: Stop
P1-04 alebo PO3 1: Start
3-5 rezervovany 0
6 Reset chyby Nabehova hrana 0 na 1
= reset chyby
7-15 rezervovany 0
PO2 | Pozadované Skalovanie: 0x4000 = 100 % maximalnych otagok, ako je nastavené v P1-01
otacky Hodnoty nad 0x4000 alebo pod 0xC000 st obmedzené na 0x4000 / 0xC000.
PO3 | Ziadna funkcia
PO4 | Ziadna funkcia (k dispozicii iba pri Modbus RTU/CANopen)

1) Pri blokovani koncového stuprfia motor volne dobehne

Procesné datové slova (16 bit) z menica na branu (PI):

Opis Bit Nastavenia Bajt
P11 | Stavové slovo 0 Uvolnenie koncového stupna 0: Zablokovany
1: Uvolneny
1 Menic je pripraveny na 0: Nie je prevadz-
prevadzku kyschopné
1: Pripraveny
2 Uvolnenie dat PO 1ked P1-12=5 dolny bait
3-4 rezervovany
5 Chyba / upozornenie 0: Ziadna chyba
1: Chyba
6 Koncovy spina¢ vpravo aktivny” 0: Zablokovany
1: Uvolneny
7 Koncovy spina¢ vliavo aktivny” 0: Zablokovany
1: Uvolneny
8-15 Stav menica, ak bit 5 =0
0x01 = STO — bezpecne vypnuty moment aktivny
0x02 = ziadne uvolnenie
0x05 = regulacia otacok
0x06 = regulacia kratiaceho momentu horny baijt
0x0A = technologicka funkcia
0x0C = referenény pohyb
8-15 Stav menica, ak bit 5 =1
Pozri kapitolu "Chybové kédy" (— str. 132).
PI2 | Skuto&né otacky & Skalovanie: 0x4000 = 100 % maximalnych ota&ok, ako je nastavené v P1-01
PI3 | Skutoény prud Skalovanie: 0x4000 = 100 % maximalneho pradu, ako je nastavené v P1-08
Pl4 | Ziadna funkcia (k dispozicii iba pri Modbus RTU/CANopen)

1) Obsadenie koncovych spinacov sa mdze nastavit v P7-15, pozri k tomu dodatok k navodu na obsluhu

"MOVITRAC® LTX servomodul pre MOVITRAC® LTP-B".
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7.1.3 Priklad komunikacie

Do meni¢a sa prenesu nasledujuce informacie, ak:

* sU binarne vstupy pre uvolnenie pohonu spravne konfigurované a prepojené.

Opis Hodnota | Opis
PO1 | Riadiace slovo 0x0000 Zastavenie pozdiz 2. spomalovacej rampy (P2-25)
0x0001 Dobeh
0x0002 Zastavenie pozdiZ procesnej rampy (P1-04)
0x0003 — | rezervovany
0x0005
0x0006 Rozbeh pozdiz rampy (P71-03) a chod pri pozadovanych otagkach
(PO2)
PO2  Pozadované 0x4000 =16 384 = maximalne otacky, napr. 50 Hz (P71-01) doprava
otacky 0x2000 | =8 192 = 50 % maximalnych ota&ok, napr. 25 Hz doprava
0xC000 = -16 384 = maximalne otacky, napr. 50 Hz (P7-07) dolava
0x0000 = 0 = minimalne otacky, nastavené v P1-02

Procesné data, prenasané zm

eni¢a, mbézu pocas prevadzky vyzerat nasledovne:

Opis
PI1

Stavové slovo

Hodnota
0x0407

Opis

Status = bezi

Koncovy stuperi odblokovany
Meni¢ pripraveny

Uvolnenie dat PO

P12
PI3

Skutocné otacky

Skutoény prud

Mali by zodpovedat PO2 (pozadované otacky)

V zavislosti od otacok a zataze

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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7.1.4 Nastavenia parametrov na meni€i frekvencie

* Uvedte meni¢ do prevadzky, ako je popisané v kapitole "Jednoduché uvedenie do
prevadzky" (— str. 42).

+ Dosadte nasledujuce parametre v zavislosti od pouZitého zbernicového systému:

Parameter SBus CANopen Modbus RTU"

P1-12 (zdroj riadiacich signalov) 5 6 7

P1-14 (rozSirené menu) 101 101 101

P1-15 (volba funkcie binarnych vstupov) 12) 12) 12)

P5-01 (adresa menica) 1-63 1-63 1-63

P5-02 (SBus — prenosova rychlost) Prenosova rychlost | Prenosova rychlost --

P5-03 (Modbus — prenosova rychlost) - - Prenosova rychlost

P5-04 (Modbus datovy format) - - Datovy format

_053)

P5-05= o 0-1-2-3 0-1-2-3 0-1-2-3

(spravanie pri vypadku komunikacie)

P5-06%)

(casovy limit, vypadok komunikécie) 00-10-50s | 00-10-50s | 00-10-50s

P5-07%) 0 = zadanie cez 0 = zadanie cez 0 = zadanie cez

(zadanie rampy cez priemyselnu P1-03/04 P1-03/04 P1-03/04

zbernicu) 1 = zadanie cez 1 = zadanie cez 1 = zadanie cez
priemyselnu priemyselnu priemyselnu
zbernicu* zbernicu* zbernicu*

P5-XX Dalsie moZnosti Dalsie moznosti Dalsie moZnosti

parametre priemyselnej zbernice) nastavenia® nastavenia® nastavenia®

N

Modbus RTU nie je k dispozicii, ak je nainStalovany snimacovy modul LTX.

N

Standardné nastavenie, dalsie podrobnosti k moZnostiam nastavenia pozri popis parametrov P71-15.

A w

(

)

)

) Tieto parametre mdzu spociatku ostat na Standardnej hodnote.

) Pri zadani rampy cez priemyselnu zbernicu sa musi nastavit P5-10 = 3 (PO3 = ¢as rampy).
)

al

Dalsie moznosti nastavenia, ako aj podrobna definicia procesnych dat sa méZe uskuto&nit v skupine para-
metrov P5-xx, pozri kapitolu "Skupina parametrov 5" (— str. 99).

7.1.5 Zat'azenie signalnych svoriek na menici

Pre prevadzku zbernice sa m6zu svorky napriklad pri Standardnom nastaveni P1-15
zatazit, ako je ukazané v kapitole "Signalne svorky — prehlad" (— str. 30). Pri zmene
hladiny signalu z pin 3 sa prepina medzi zdrojom poZadovanych hodnét otaok priemy-
selnej zbernice (low) a pevnou pozadovanou hodnotou 1 (high).

7.1.6 Usporiadanie siete CANopen-/SBus

Siet CAN sa znazorni ako na nasledujucom obrazku, ma sa vzdy vyhotovit ako linearne
zbernicova Struktura bez [1] alebo iba s vefmi kratkymi doladovacimi vedeniami [2].
Musi mat vZdy presne jeden ukonovaci odpor Rt = 120 Q na obidvoch koncoch zber-
nice. Pre jednoduché usporiadanie takejto siete su k dispozicii kablové sety popisané
v katalogu "MOVITRAC® LTP-B".

CAN-High

CAN-High

RT 120 Q | | | RT 1200

CAN-Low CAN-Low

M [2]
7338031755
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DiZka vedenia

7.2
7.21

7.2.2

+ Pripustna celkova dizka vedenia zavisi od prenosovej rychlosti nastavenej v para-

metri P5-02:

125 kBd: 500 m (1 640 stép)
250 kBd: 250 m (820 stdp)
500 kBd: 100 m (328 stdp)

1 000 kBd: 25 m (82 stop)

Napojenie jednej brany alebo jedného riadenia (SBus MOVILINK®)

Specifikacia

Profil MOVILINK® cez CAN (SBus) je aplikaény profil Specialne prispdsobeny na menié
SEW firmy SEW-EURODRIVE. Podrobné informacie k Strukture protokolu najdete v pri-
rutke MOVIDRIVE® MDX60B/61B Komunikacia a profil zariadenia pofnej zbernice.

Na pouzitie SBus sa musi konfigurovat meni¢ ako je popisané v kapitole "Nastavenia
parametrov na meniéi frekvencie" (— str. 58). Stav a riadiace slovo su pevné, ostatné
procesné datové slova su volne konfigurovatelné v skupine parametrov P5-xx.

Podrobné informacie k Strukture procesnych datovych slov najdete v kapitole "Struktura
procesnych datovych slov pri nastaveni menica z vyroby" (— str. 56). Podrobny zoznam
v8etkych parametrov vratane potrebnych indexov, ako aj S8kalovania najdete v kapitole
"Register parametrov" (— str. 74).

Elektricka instalacia

Pripojenie brany a MOVI-PLC®

™ jus =
A \eTr=y),
B LR — AL~
C E
D
I F
7338662155
[A] Pripojenie zbernice [D] Rozdelovaé
[B] Brana, napr. DFx/UOH [E] Pripojovaci kabel
[C] Pripojovaci kabel [F1 Y-konektor s ukon€ovacim odporom
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Prevadzka s priemyselnou zbernicou
Napojenie jednej brany alebo jedného riadenia (SBus MOVILINK®)

[0

Namiesto ukonéovacieho konektora kablového setu A sa mbze pouzit tiez Y-adaptér
kablového setu Engineering C. Tento obsahuje taktiez ukonCovaci odpor. Podrobné
informacie o kablovom sete najdete v katalogu "MOVITRAC® LTP-B".

POZNAMKA

Ukoncovaci konektor [F] je vybaveny 2 ukonCovacimi odpormi. Tvori tak ukon&enie na
CAN / SBus a Modbus RTU.

Zapojenie riadenia ku komunikacnému konektoru LTP-B RJ45:

Pohlad zboku

1]2|3|4|5|6|7

RJ45 zdierka"

Oznacenie Svorka na CCU/PLC Signal na menici Signal
frekvencie (S29)
X26:1 CAN 1H 7 SBus/CANBus h
X26:2 CAN 1L 8 SBus/CANBus |
X26:3 DGND 6 GND

MOVI-PLC® alebo

brana (DFX/UOH) X26:4 rezervovany
X26:5 rezervovany
X26:6 DGND
X26:7 DC 24V
X Modbus RTU+ 1 RS485+ (Modbus RTU)
Cudzie riadenie X Modbus RTU- 2 RS485- (Modbus RTU)
X Modbus GND 6 GND

1) Prosim, reSpektovat: Hore je uvedené obsadenie svoriek pre zdierku LTP-Bs, nie pre konektor

7.2.3 Uvedenie do prevadzky na brane SEW

Sledovanie
prenasanych dat

» Pripojte branu podla kapitoly "Elektricka instalacia" (— str. 59).

* Vynulujte vSetky nastavenia brany na vyrobné nastavenia.

* Nastavte pripadne vsetky pripojené menice ako je popisané v kapitole "Nastavenia
parametrov na menici frekvencie" (— str. 58) na prevadzke SBus-MOVILINK®,

zadajte jednoznacné adresy SBus (nerovné 0!) a nastavte prenosovu rychlost’ zod-
povedajucu brane (Standard = 500 kBd).

* Prepina¢ DIP AS na DFx / brane UOH prepnite z "OFF" (VYP) na "ON" (ZAP), aby
sa vykonalo automatické nastavenie pre branu priemyselnej zbernice. LED "H1" na
brane sa opakovanie rozsvieti a potom uplne zhasne. Ak LED "H1" svieti, je brana
alebo niektory z meniCov na zbernici SBus nespravne prepojeny, alebo bol
nespravne uvedeny do prevadzky.

* Vytvorenie komunikacie priemyselnej zbernice medzi DFx / branou UOH a mastrom
zbernice je opisané v prislusnej priru¢ke DFx.

Data, prenaSané cez branu, mozno sledovat nasledujiucim spésobom:

* S programom MOVITOOLS® MotionStudio cez rozhranie X24-Engineering brany
alebo volitelne cez Ethernet®

* pomocou webovej stranky brany, napr. pre brany DFE3x-Ethernet®

» Ktoré procesné data sa prenesu, sa mdze skontrolovat pri menici LTP-B cez zodpo-
vedajlce parametre v skupine parametrov O.
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7.2.4 Uvedenie do prevadzky na CCU

Skér ako sa uvedie do prevadzky cez MotionStudio pomocou sprievodcu Drive Startup,
musia sa priamo na menici nastavit nasledujuce parametre:

Nastavte parameter P71-74 na hodnotu "1", aby ste ziskali pristup na skupinu para-
metrov Specificki pre LTX P1-01 — P1-20.

Ked je na karte snimaca pripojeny snimac¢ Hiperface®, musi P7-16 zobrazit spravny
typ motora. Ak to nie je ten pripad, musi sa zvolit spravny typ motora pomocou tla-
Cidiel <Nahor> a <Nadol>.

V P1-19 zadajte jednoznacnu adresu pohonu”.
Prenosova rychlost SBus (P7-20) sa musi nastavit na 500 kBd.

7.2.5 MOVI-PLC® Motion Protocol (P1-12 = 8)

Ak MOVITRAC® LTP-B sa prevadzkuije s alebo bez snimagového modulu LTX v rezime
CCU spolu s MOVI-PLC®, musia byt na meni&i nastavené nasleduijtice parametre:

7.3

7.31

Modbus RTU

Specifikacia

P1-14 nastavte na "1" pre pristup ku LTX Specifickej skupine parametrov (parametre
P1-01 — P1-20 su potom viditelné).

Ked je na karte snimaca pripojeny snimac Hiperface®, mal by P7-16 zobrazit
spravny typ motora. V opacnom pripade musi sa zvolit prislusny typ motora s tlacid-
lami Nahor a Nadol.

V P1-19 zadajte jednoznaénu adresu pohonu.
Prenosova rychlost SBus (P7-20) sa musi nastavit na hodnotu 1 000 kBd.

Menic¢e LTP-B podporuju komunikaciu cez Modbus RTU. Na ¢&itanie sa k tomu pouzije
register Holding (03) a na pisanie register Single Holding (06). Na pouZitie Modbus RTU
sa musi konfigurovat meni¢ ako je popisané v kapitole "Nastavenia parametrov na
menici frekvencie" (— str. 58).

Poznamka: Modbus RTU nie je k dispozicii, ak je zastréeny snimaovy modul LTX.

1)

Protokol Modbus RTU

Skuska chyb CRC

Prenosova rychlost 9 600 bps, 19 200 bps, 38 400 bps, 57 600 bps, 115 200 bps (Standard)
Datovy format 1 Startovaci / 8 datovych / 1 stop-bit, bez parity

Fyzikalny format RS485 dvojzilovy

Uzivatel'ské rozhranie RJ45

Zadajte jednoznacnu adresu pohonu. Prestavenie tychto parametrov pdsobi bezprostredne na parametre
P5-01 a P5-02.

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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7.3.2 Elektricka inStalacia

Usporiadanie nastane ako pri sieti CAN / SBus. Maximalny pocet ucastnikov zbernice
gini 32. Pripustna dizka kabla je zavisla od prenosovej rychlosti. Pri prenosovej rychlosti
115 200 Bd/s a pri pouziti kabla 0,5 mm? &ini maximalna dizka kabla 1 200 m. Obsa-
denie pripojok komunikacného konektora RJ45 je mozné najst v kapitole "Komunikacny
konektor RJ45" (— str. 32).

7.3.3 Plan obsadenia registra procesnych datovych slov

fde

Procesné datové slova sa nachadzaju na registri Modbus znazornenom v tabufke.
Stavové a riadiace slovo su pevné. Ostatné procesné datové slova sa mézu volne kon-
figurovat' v skupine parametrov P5-xx.

V tabulke je uvedené Standardné obsadenie procesnych datovych slov. VSetky
ostatné registre su vo vSeobecnosti obsadené tak, ze zodpovedaju ¢islam parametrov
(101 = P1-01). To avSak neplati pre skupinu parametrov 0.

Register Horny baijt Dolny baijt Prikaz Typ
1 PO1 riadiace slovo (pevné) 03,06 Read/Write
2 PO2 (Standardné nastavenie v P5-09 = 1, 03,06 Read/Write
pozadovana hodnota otacok)
3 PO3 (Standardné nastavenie v P5-10 = 7; zZiadna funkcia) 03,06 Read/Write
4 PO4 (Standardné nastavenie v P5-11 = 7; Ziadna funkcia) 03,06 Read/Write
5 rezervovany - 0,3 Read
6 PI1 stavové slovo (pevné) 0,3 Read
7 PI2 (Standardné nastavenie v P5-12 = 1; skutoéné otacky) 0,3 Read
8 PI3 (Standardné nastavenie v P5-13 = 2; skuto¢ny prud) 0,3 Read
9 Pl4 (Standardné nastavenie v P5-14 = 4; vykon) 0,3 Read
dalsSi register pozri kapitolu "Register parametrov" (— str. 74)

Celé priradenie registra parametrov, ako aj Skalovanie udajov je mozné n3jst v plane
obsadenia pamati kapitoly "Register parametrov" (— str. 74).

POZNAMKA

ReSpektujte, prosim: Mnohé Master zbernice oslovia prvy register ako register 0, preto
mdze byt potrebné, odEitat z dole uvedeného Cisla registra hodnotu "1", aby ste
ziskali korektnu adresu registra.

7.3.4 Priklad datového toku

Struktura

procesnych dat

Poziadavka Master -> Slave

Data
Adresa Funkcia CRC-Check
Spustacia adresa Pocet registrov
addr 03y horny baijt dolny baijt horny bajt dolny baijt crc16
Odpoved Slave -> Master
Data
Adresa Funkcia CRC-Check
Pocet datovych bajtov Informacia
addr 034 n (8 bitov) n/2-register crc16
Priklad:
Smerovanie dat Adresa Funkcia Data CRC-Check
-Tx 01 03 00 6B 00 02 B5 D7
—Rx 01 03 04 00 2B 00 32 0B EE
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Vysvetlenia k prikladu komunikécie
Tx — poslat’ z pohlfadu Master zbernice

Adresa Adresa zariadenia 0x01 = 1

Funkcia 03 ¢itat / 06 pisat

Spustacia adresa Register spustacej adresy = 0x006B = 107

Pocet registrov Pocet poZzadovanych registrov od spustacej adresy = 0x02 = 2
2 x CRC-Bytes CRC_high, CRC_low

Rx — prijat z pohladu Master zbernice

Adresa Adresa zariadenia 0x01 =1

Funkcia 03 ¢itat' / 06 pisat

Pocet registrov 0x04 =4

Datoveé bajty vysoké 0x00=0

Datové bajty nizke 0x2B = 43 % z menovitého prudu menica
Datové bajty vysoké 0x00 =0

Datové baijty nizke 0x32=50V

2 x CRC-Bytes CRC_high, CRC_low

7.4 CANopen

Menice LTP-B podporuju komunikaciu cez CANopen. Na pouzitie CANopen sa musi
konfigurovat meni¢ ako je popisané v kapitole "Nastavenia parametrov na menici frek-
vencie" (— str. 58).

V nasledujucej ¢asti je uvedeny vSeobecny prehlad k Strukture jedného komunikacného
spojenia cez CANopen. Tu sa prejde na komunikaciu procesnych dat, konfiguracia
CANopen sa nepopisuije.

Podrobné informacie k profilu CANopen najdete v prirucke "MOVIDRIVE® MDX60B/61B
Komuniké&cia a profil zariadenia polnej zbernice".

7.4.1 Specifikacia

Komunikacia CANopen je implementovana podfa Specifikacie DS301 verzia 4.02 CAN
v automatizacii (pozri www.can-cia.de). Specialny profil zariadenia, ako napr. DS 402,
nie je realizovany.

7.4.2 Elektricka insStalacia

Pozri kapitolu "Usporiadanie siete CANopen / SBus" (— str. 58).
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7.4.3 COB-IDs a funkcie v LTP-B
V profile CANopen su k dispozicii nasledovné COB-ID (Communication Object Identi-

fier) a funkcie.

Hlasenia a COB-IDs
Typ COB-ID Funkcia
NMT 000h Sietovy manazment
Sync 080h Synchrénna sprava s dynamicky konfigurovatelnym COB-ID
Emergency 080h + adresa zariadenia Emergency sprava s dynamicky konfigurovatelnym COB-ID
PDO1" (TX) 180h + adresa zariadenia

) ST PDO (Process Data Object) PDO1 je predbezne zobrazeny a pri chybe aktivo-
PDO1" (RX) 200h + adresa pristroja vany. PDO2 je predbezne zobrazeny a pri chybe aktivovany. Prenosovy rezim
PDO2" (TX) 280h + adresa pristroja (Transmission mode) (synchrénny, asynchrénny, udalost), COB-ID a zobra-

] zenie (Mapping) sa mézu volne konfigurovat.
PDO2Y (RX) 300h + adresa pristroja
SDO? (TX) 580h + adresa pristroja

5 e Kanal SDO na vymenu dat parametrov pomocou CANopen-Master

SDO? (RX) 600h + adresa pristroja
Error Control 700h + adresa pristroja Eggrﬁglti Guarding a Heartbeat sa podporuju. COB-ID sa mbze nastavit na inu

1) LTP-B podporuje az 2 procesné datové objekty (PDO). VSetky PDO su "pre-mapped” a aktivne s prenosovym rezimom (Transmission
Mode) 1 (cyklicky a synchronne). T. j. po kazdom impulze SYNC sa posle TX-PDO, nezavisle od toho, i sa nie€o zmenilo na obsahu

TX-PDO alebo nie.

2) Kanal LTP-B SDO podporuje iba "uprednostiiovany" prenos. Popis mechanizmov SDO je podrobne popisany v Specifikacii CANopen

DS301.

e

fde

POZNAMKA

ReSpektujte, prosim: Tx (transmit) a Rx (receive) su tu znazornené z pohladu Slaves.

POZNAMKA

Ked sa cez Tx-PDO otacky, prud, polohu alebo podobne posielaju rychlo meniace sa
veli¢iny, vedie to k velmi vysokému zatazeniu zbernice.

Aby sa obmedzilo zataZenie zbernice na planovatelné hodnoty, méze sa pouZit
Inhibit-Time, pozri k tomu odsek Inhibit-Time v priru¢ke MOVIDRIVE® MDX60B/61B
Komunikacia a profil zariadenia priemyselnej zbernice.

7.4.4 Podporovany prenosovy rezim

Pre kazdy objekt procesnych dat (PDO) sa mézu zvolit rozlicné druhy prenosu.

Pre Rx-PDOs sa podporuju nasledujuce druhy prenosu:

Rx PDO rezim prenosu

Typ prenosu Rezim Opis
_ . Prijaté udaje sa prenesu k meni¢u hned ako sa prijme nasledujuca sprava
0-240 Synchrénny synchronizacie.
254, 255 Asynchrénny Prijaté udaje sa prenesu na meni¢ bez oneskorenia.

64
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Pre Rx-PDOs sa podporuju nasledujuce druhy prenosu:

/-

~

Typ prenosu

0 Acyklicky synchronny

Rezim

Tx PDO rezim prenosu

Opis

Tx PDO sa posle iba vtedy, ked sa procesné data zmenili a bol prijaty objekt SYNC.

Tx PDOs sa posielaju synchrénne a cyklicky. Typ prenosu ukazuje Cislo objektu

1-240 Cyklicky synchronny SYNC, ktoré je potrebné, aby sa aktivovalo posielanie Tx PDOs.
254 Asynchrénny Tx PDOs sa prenesie iba vtedy, ked bola prijata koreSpondujuca Rx PDO.
255 Asynchrénny Tx PDOs sa poslu vzdy, hned ako sa zmenia udaje PDO.
7.4.5 Plan standardného obsadenia objektov procesnych udajov (PDO)
Nasledujuca tabulka uvadza Default-Mapping (zobrazenie chyb) PDO:
PDO Default Mapping
. Mapped Objekt
Ob!ekt (zobrazeny Dizka Mapping (zobrazenie) pri Standardnom nastaveni Typ
c. . prenosu
objekt)
2001h Unsigned (bez znamienka) 16 | PO1 riadiace slovo (pevné)
2 2002h Integer (celok) 16 PO2 (Standardné nastavenie v P5-09 = 1;
RX pozadovana hodnota otacok)
PDO 3 2003h Unsigned (bez znamienka) 16 | PO3 ($tandardné nastavenie v P5-10 = 7; 1
1 Ziadna funkcia)
4 2004h Unsigned (bez znamienka) 16 | PO4 (S§tandardné nastavenie v P5-11 = 7;
Ziadna funkcia)
1 2101h Unsigned (bez znamienka) 16 | PI1 stavoveé slovo (pevné)
2 2102h Integer (celok) 16 PI2 (Standardné nastavenie v P5-12 = 1;
TX skuto&né otacky)
PDO 1
1 3 2103h Unsigned (bez znamienka) 16 | PI3 (Standardné nastavenie v P5-13 = 2;
skutoény prud)
4 2104h Integer (celok) 16 Pl4 (Standardné nastavenie v P5-14 = 4; vykon)
1 2016h Unsigned (bez znamienka) 16 | Polna zbernica analégovy vystup 1
PITD)E) 2 2017h Unsigned (bez znamienka) 16 | Polna zbernica analégovy vystup 2 1
2 3 2015h Unsigned (bez znamienka) 16 | Priemyselna zbernica PID-referencia
4 0006h Unsigned (bez znamienka) 16 | Dummy (model)
1 2118h Unsigned (bez znamienka) 16 | Analégovy vstup 1
P-II—DXO 2 2119h Integer (celok) 16 Analégovy vstup 2 1
2 3 211Ah Unsigned (bez znamienka) 16 | Stavové vstupy a vystupy
4 2116h Unsigned (bez znamienka) 16 | Teplota menica
POZNAMKA
°
1 Res$pektujte, prosim: Tx (transmit) a Rx (receive) su tu znazornené z pohladu Slaves.
POZNAMKA
°
1 Respektujte, prosim: Zmenené nastavenia chyb zostanu poc€as zapojenia siete neulo-

zené. T.|. pri zapojeni siete sa obnovia Standardné hodnoty.
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7.4.6 Priklad datového toku
Priklad komunikacie procesnych dat v nastaveni chyby:

66

word (slovo) 1 word (slovo) 2 word (slovo) 3| word (slovo) 4
Poci- | COB-ID| D | DB | bajt1| bajt2 bajt3  bajt4 bajt5 bajt6 bajt5 bajt6 Opis
tadlo
1 0x701 Tx 1 "00" - - - - - - - BootUpMessage
2 0x000 = Rx 2 "01" 01" - - - - - - Node Start (Operational)
(Uzol start (operacny))
0x201 Rx "06" "oo" | "0O" | "20"  "00" | "OO" "00" "00" | Uvolnenie + pozadované otacky
0x080 Rx 0 - - - - - - - - SYNC telegram
5 0x181 Tx 8  "c7v | 05" | 00" @ "20"  "A2" | "00" nogr 00" Process IIDat’a Obje_zct
(procesné data objekt) 1
oo R T e T T B WA wnqn | Process Data Object
6 0x281 Tx 8 29 09 00 00 01 1F AC oD (procesné data objekt) 2
Po vykonanom Byte-Swap vyzera tabulka nasledovne:
word (slovo) 4 | word (slovo) 3 word (slovo) 2 word (slovo) 1
Poci- COB-ID | D DB | bajt8 | bajt7 | bajt6 bajt5 bajt4 | bajt3 | bajt2 | bajt1 @ Opis
tadlo
1 0x701 Tx 1 - - - - - - "00" BootUpMessage
2 0x000 RXx 2 - R - . R _ "oq" ngq" Node §tart (Opera}iqnal)
(Uzol start (operacny))
e A UV U I e A nAAn ' Uvolnenie + pozadované
3 0x201 Rx 8 00 00 00 00 20 00 00 06 otacky (byte swap)
4 0x080 Rx 0 - - - - - - - - SYNC telegram
A noQ naAn wpAow woAn A g e Process Data Object
5 0x181 Tx 8 00 28 00 A2 20 00 05 C7 (procesné data objekt) 1
6 0x281 Tx 8 "oD" "AGY | ME" L 00" "oo" "0g" noge Process Data Object
(procesné data objekt) 2
Vysvetlenie dat:
word (slovo) 4 word (slovo) 3 word (slovo) 2 word (slovo) 1
COB-ID | Vysvetlenie COB-ID bajt 8 bajt 7 bajt 6 bajt 5 bajt4 = bajt3 bajt 2 bajt 1
BootUp-Message + Nahrada prislus-
1 0x701 : . - - - - - - - r
adresa zariadenia 1 ného znaku
. Stav Adresa
2 0x000 NMT-servis ) ) ) ) ) ) zbernice zariadenia
3 0x201 RX'PD.O1 - _adresa - - Zadanie rampy PozaqE)vane Riadiace slovo
zariadenia 1 otacky
4 0x080 SYNC-telegram - - - - - - - -
Tx-PDO1 + adresa . - . - s .
5 0x181 sariadenia Vystupny vykon Vystupny prad Skuto¢né otacky Stavové slovo
Tx-PDO2 + adresa . Stav . . . .
6 0x281 sariadenia Teplota menica VStUpOV-Vystupov Analégovy vstup 2 Analégovy vstup 1

Priklad na &itanie obsadenia indexov pomocou Service Device Objects (SDO):

Otazka na riadenie — menic: Index: 1A00h
Odpoved meni¢ — riadenie: 10 00 01 21h — ByteSwap: 2101 00 10 h

Vysvetlenie odpovede:

— 2101 = Index v Manufacturer specific Object table (tabulka Specifickych objektov
vyrobcu)

— 00h = Subindex

— 10h = Sirka dat = 16 Bit x 4 = 64 bitov = 8 byte mapping length
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7.4.7 Tabulka objektov Specifickych pre CANopen
Objekty Specifické pre CANopen
Hodnota
Index =l Funkcia Pristup Typ A default
Index Map
(chyby)
1000h | O Device type (typ zariadenia) RO Unsigned (bez znamienka) 32 | N 0
1001h | O Error register (chyba registra) RO Unsigned (bez znamienka) 8 N 0
1002h | O Manufacturer status register (stav registra vyrobcu) | RO Unsigned (bez znamienka) 16 | N 0
1005h | O COB-ID Sync RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 00000080h
1008h | O Manufacturer device name (nazov zariadenia RO Vetva N LTPB
vyrobcu)
1009h | O Manufacturer hardware version (verzia hardvéru RO Vetva N X.XX
vyrobcu) (napr. 1.00)
100Ah | O Manufacturer software version (verzia softvéru RO Vetva N X.XX
vyrobcu) (napr. 1.12)
100Ch | O Guard time (€as ochrany) [1ms] RW Unsigned (bez znamienka) 16 | N 0
100Dh | O Life time factor (faktor Zivotnosti) RW Unsigned (bez znamienka) 8 N 0
1014h | O COB-ID EMCY RW Unsigned (bez znamienka) 32 ' N 00000080h+
ID uzla
1015h | O Inhibit time emergency (blokovanie v ¢ase nudze) RW Unsigned (bez znamienka) 16 | N 0
[100us]
1017h | O Producer heart beat time [1ms] RW Unsigned (bez znamienka) 16 | N 0
1018h | O Identity object No. of entries RO Unsigned (bez znamienka) 8 N 4
(oznacenie objekt €. polozky)
1 Vendor ID RO Unsigned (bez znamienka) 32 | N 0x00000059
2 Product code (kéd vyrobku) RO Unsigned (bez znamienka) 32 | N Zavisly od
menica
3 Revision number (&islo revizie) RO Unsigned (bez znamienka) 32 | N x.xx (IDL
verzia: 0.33)
4 Serial number (sériové Cislo) RO Unsigned (bez znamienka) 32 | N napr.
1234/56/
789 1)V
1200h | O SDO parameter No. of entries RO Unsigned (bez znamienka) 8 N 2
(SDO parameter €. polozky)
1 COB-ID client -> server (RX) RO Unsigned (bez znamienka) 32 | N 00000600h+
ID uzla
2 COB-ID server -> client (TX) RO Unsigned (bez znamienka) 32 | N 00000580h+
ID uzla
1400h | O RX PDO1 comms param No. of entries (RX PDO1 RO Unsigned (bez znamienka) 8 N 2
parametre komunikacie €. polozky)
1 RX PDO1 COB-ID RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 00000200h+
ID uzla
2 RX PDO1 transmission type (typ prenosu) RW Unsigned (bez znamienka) 8 N 1
1401h | O RX PDO2 comms param No. of entries (RX PDO2 | RO Unsigned (bez znamienka) 8 N 2
parametre komunikacie €. polozky)
1 RX PDO2 COB-ID RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 00000300h+
ID uzla
2 RX PDO2 transmission type (typ prenosu) RW Unsigned (bez znamienka) 8 N 1
1600h | O RX PDO1 mapping / No. of entries (zobrazenie / ¢. A RW Unsigned (bez znamienka) 8 N 4
polozky)
1 RX PDO1 1st mapped object (1. zobrazeny objekt) = RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 20010010h
2 RX PDO1 2nd mapped object (2. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 ' N 20020010h
3 RX PDO1 3nd mapped object (3. zobrazeny objekt) RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 20030010h
4 RX PDO1 4th mapped object (4. zobrazeny objekt) = RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 20040010h
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Objekty Specifické pre CANopen

Hodnota
Index | 3P | Funkeia Pristup  Typ PDO | etault
Index Map
(chyby)
1601h | O RX PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned (bez znamienka) 8 N 4
(zobrazenie €. polozky)
1 RX PDO2 1st mapped object (1. zobrazeny objekt) = RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 20160010h
2 RX PDO2 2nd mapped object (2. zobrazeny objekt)  RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 20170010h
3 RX PDO2 3rd mapped object (3. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 ' N 20150010h
4 RX PDO2 4th mapped object (4. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 00060010h
1800h | O TX PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned (bez znamienka) 8 N 3
(parametre komunikacie €. polozky)
1 TX PDO1 COB-ID RwW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 40000180h+
ID uzla
2 TX PDO1 transmission type (typ prenosu) RW Unsigned (bez znamienka) 8 N 1
3 TX PDO1 Inhibit time (¢as nudze) [100us] RW Unsigned (bez znamienka) 16 | N 0
1801h | O TX PDO2 comms param No. of entries (parametre = RO Unsigned (bez znamienka) 8 N 3
komunikacie €. polozky)
1 TX PDO2 COB-ID RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 40000280h+
ID uzla
TX PDO2 transmission type (typ prenosu) RW Unsigned (bez znamienka) 8 N 1
TX PDO2 Inhibit time (¢as nudze) [100us] RW Unsigned (bez znamienka) 16 | N 0
1A00h | O RX PDO1 mapping / No. of entries RW Unsigned (bez znamienka) 8 N 4
(zobrazenie €. polozky)
1 TX PDO1 1st mapped object (1. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 21010010h
2 TX PDO1 2nd mapped object (2. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 21020010h
3 TX PDO1 3rd mapped object (3. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 21030010h
4 TX PDO1 4th mapped object (4. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 21040010h
1A01h | O TX PDO2 mapping / No. of entries RW Unsigned (bez znamienka) 8 N 4
(zobrazenie €. polozky)
1 TX PDO2 1st mapped object (1. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 21180010h
2 TX PDO2 2nd mapped object (2. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 21190010h
3 TX PDO2 3rd mapped object (3. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 ' N 211A0010h
4 TX PDO2 4th mapped object (4. zobrazeny objekt) | RW Unsigned (bez znamienka) 32 | N 21160010h
1) Vystup poslednych 9 Eislic sériového &isla
7.4.8 Tabulka objektov Specifickych pre vyrobcu
Objekty Specifické pre vyrobcu meni¢a LTP-B- su definované nasledovne:
Objekty Specifické pre vyrobcu
Sub- . . PDO n
Index Index Funkcia Pristup Typ Map Poznamka
2000h 0 Reserved/No function RwW Unsigned (bez Y Citané ako 0, pisanie nie je mozné
(Rezervované / ziadna funkcia) znamienka) 16
2001h 0 PO1 RW Integer (celok) 16 Y Stanovené ako prikaz
2002h 0 PO2 RW Integer (celok) 16 Y Konfigurované pri P5-09
2003h 0 PO3 RW Integer (celok) 16 Y Konfigurované pri P5-10
2004h 0 PO4 RwW Integer (celok) 16 Y Konfigurované pri P5-11
2010h 0 Control command register RwW Unsigned (bez Y
(register prikazov kontroly) znamienka) 16
2011h 0 Speed reference (RPM) RW Integer (celok) 16 Y 1=0,2 ot./min
(referenéna rychlost v ot./min)
2012h 0 Speed reference (percentage) | RW Integer (celok) 16 Y 4000HEX =100 % P1-01
(referen¢na rychlost (percenta))
2013h 0 Torque reference RwW Integer (celok) 16 Y 1000DEC =100 %
(referenény moment)
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Objekty Specifické pre vyrobcu

Sub- . . PDO .
Index Index Funkcia Pristup Typ Map Poznamka
2014h 0 User ramp reference RW Unsigned (bez Y 1 =1 ms (Referenz to 50 Hz)
(referencia rampa pouzivatela) znamienka) 16 (referencia)
2015h 0 Fieldbus PID reference (priemy- RW Integer (celok) 16 Y 1000HEX = 100 %
selna zbernica referencia PID)
2016h 0 Fieldbus analog output 1 RwW Integer (celok) 16 Y 1000HEX = 100 %
(priemyselna zbernica anal6-
gova vystup 1)
2017h 0 Fieldbus analog output 2 (prie- | RW Integer (celok) 16 Y 1000HEX =100 %
myselna zbernica analégova
vystup 2)
2100h 0 Reserved/No function RO Unsigned (bez Y Citané ako 0
(Rezervované / ziadna funkcia) znamienka) 16
2101h 0 PI1 RO Integer (celok) 16 Y Stanovené ako stav
2102h 0 PI2 RO Integer (celok) 16 Y Konfigurované z P5-12
2103h 0 PI3 RO Integer (celok) 16 Y Konfigurované z P5-13
2104h 0 Pl4 RO Integer (celok) 16 Y Konfigurované z P5-14
2110h 0 Drive status register (stav RO Unsigned (bez Y
registra pohonu) znamienka) 16
2111h 0 Otacky motora (ot./min) RO Integer (celok) 16 Y 1=0,2 ot./min
2112h 0 Otacky motora (percentualne) RO Integer (celok) 16 Y 4000HEX = 100 % P1-01
2113h 0 Motor current (chod motora) RO Integer (celok) 16 Y 1000DEC = menovity prad menica
2114h 0 Motor torque (moment motora) | RO Integer (celok) 16 Y 1000DEC = menovity krutiaci
moment motora
2115h 0 Vykon motora RO Unsigned (bez Y 1000DEC = menovity vykon meni¢a
znamienka) 16
2116h 0 Teplota menica RO Integer (celok) 16 Y 1DEC = 0,01 °C
2117h 0 DC zbernica hodnota RO Integer (celok) 16 Y 1DEC =1V
2118h 0 Analégovy vstup 1 RO Integer (celok) 16 Y 1000HEX = celkovy rozsah
2119h 0 Analégovy vstup 2 RO Integer (celok) 16 Y 1000HEX = celkovy rozsah
211Ah 0 Digital input & output status RO Unsigned (bez Y LB = input, HB = output (LB = vstup,
(stav digitalnych vstupov a znamienka) 16 HB = vystup)
vystupov)
211Bh 0 Analog output 1 RO Integer (celok) 16 Y
(Analégovy vystup 1)
211Ch 0 Analog output 2 RO Integer (celok) 16 Y
(Analégovy vystup 1)
2121h 0 Scope channel 1 RO Unsigned (bez Y
(oblast kanala 1) znamienka) 16
2122h 0 Scope channel 2 RO Unsigned (bez Y
(oblast kanala 2) znamienka) 16
2123h 0 Scope channel 3 RO Unsigned (bez Y
(oblast kanala 3) znamienka) 16
2124h 0 Scope channel 4 RO Unsigned (bez Y
(oblast’ kanala 4) znamienka) 16
2AF8h") | 0 Parametre zbernice SBus 3tar- RO - N 11000d
tovaci index
0 Parametre zbernice SBus RO/RW | - N
2C6F 0 Parametre zbernice SBus RwW - N 11375d

koncovy index

1) Objekty 2AF8h az 2C6EF kore$ponduju s parametrami zbernice SBus index 11000d — 11375d, niektoré z nich su iba citatelné
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8.1
8.1.1

Parameter

Prehlad parametrov
Parametre pre sledovanie realneho ¢asu (pristup iba pre itanie)

Skupina parametrov 0 umoznuje pristup k internym parametrom meni¢a na kontrolné
UcCely. Tieto parametre nemozno zmenit.

Skupina parametrov 0 je viditelna, ked je P1-14 nastaveny na "101".

Parameter = Index SEW Opis Zobrazovacia oblast’” | Vyznam
P0-01 11219 | Hodnota analégového 0-100 % 100 % = max. vstupné napétie
vstupu 1
P0-02 11211 Hodnota analogového 0-100 % 100 % = max. vstupné napétie
vstupu 2
P0-03 11212 Status binarneho vstupu Binarna hodnota Status binarneho vstupu
P0-04 11213 | Pozadovana hodnotaregu- 444 g _ 100,0 % 100 % = hranicna frekvencia (P1-09)
latora otacok
P0-05 11214 ~ Pozadovana hodnotaregu- o _ 44549, 100 % = menovity moment motora
latora krutiaceho momentu
PoZadovana hodnota digi-
P0-06 11215 talnych otacok v rezime -P1-01-P1-01 v Hz Indikacia otac¢ok v Hz / 1/min
klavesnice
Pozadovana hodnota
P0-07 11216 otaok cez komunikacné -P1-01-P1-01 v Hz -
spojenie
P0-08 11217~ Pozadovandhodnota pou- o 404 ¢, Regulator PID Pozadovana hodnota
Zivatelského PID
P0-09 11218 | PouzivatelskyPID=spdtna | 199 o, Hodnota regulétora PID — spatna vézba
PO-10 11219 Pouzivatel'sky PID vystup . 0-100 % Pozadovana hodnota, spatna vazba
PO-11 11270 Pritomné napatie motora V rms Hodnota efektivneho napéatia na motore
PO-12 11271 Krutiaci moment na 0-200,0 % Odoslanie kritiaceho momentu v %
vystupe
1279 — 4 najaktualnejsie Zobrazi 4 posledné chyby.
P0-13 11281 Chybovy protokol chybové hlasenia Stla€enim tlacidla Nahor/Nadol mozno prepinat
s Casovou peciatkou medzi jednotlivymi poloZzkami.
PO-14 11282 Magnetizaény prud (Id) A rms Magnetizaény prad v A rms
P0-15 11283 Prud rotora (Iq) Arms Prud rotora v A rms
PO-16 11284 'p“;l?anz'ta magnetickeho 4100 % Intenzita magnetického pofa
P0-17 11285 Odpor statora (Rs) Q Odpor statora faza — faza
P0-18 11286 Indukénost statora (Ls) H Indukénost statora v Henry
P0-19 11287 Odpor rotora (Rr) Q Vypocitany odpor rotora
P0-20 11220 Napatie medziobvodu V DC Interné napatie medziobvodu
P0-21 1111222212 Teplota menica °C Vnutorna teplota menica
Zvinenie napatia, . T . .
P0-22 11288 medziobvod V rms Zvinenie napatia, interny medziobvod
: 11289, Celkovy €as nad 80 °C . o Casovy interval, v ktorom sa meni¢ prevadzkoval pri
P0-23 11290 (chladiace teleso) Hodiny a minuty teplote > 80 °C
: 11237, Celkovy ¢as nad 60 °C . . Casovy interval, v ktorom bol meni& prevadzkovany
P0-24 11238 (prostredie) Hodiny a minaty pri teplote > 60 °C, dva zapisy
Otacky rotora . B
P0-25 11291 (odhadované) Hz Plati len pre vektorovy rezim
P0-26 111122%% kWh counter (Elektromer) 0,0 — 999,9 kWh Kumulativna spotreba energie
11294, . .
P0-27 11295 Elektromer MWh 0,0-65535 MWh Kumulativna spotreba energie
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Parameter  Index SEW Opis Zobrazovacia oblast’” | Vyznam
11247 — Verzia softvéru a kontrolny | napr."11,00","14F3C", . . oo .
P0-28 11250 stcet "2'1,00", "2 Ed8A" Cislo verzie a kontrolny sucet, firmvér
11251 - - napr. "HP 2", "2 400", . . s
P0-29 11254 Typ menica "3 PhASE" Cislo verzie a kontrolny stcet
000000-000000
s - (SNgrp 1) i xn
P0-30 11255 Sériové ¢islo menica 000-00-999-99 Pevné sériové Cislo
(SN grp 2, 3)
PO-31 11296, Hgdlny prgvadzky od Hodiny a mindty Zob_ra2| c'elkovy Gas chodu' (pri vynulovani na nasta-
11297 datumu vyroby venia z vyroby sa nezmeni)
Hodiny ¢asu chodu sa zastavili blokovanim
x . menica (alebo chybou); vynuluju sa len pri chybe
P0-32 11298, Cas chodu od poslednej | g9 999 hogin s naslednym uvolnenim.
11299 chyby (1) i P . -
Vynuluju sa aj pri vypadku siete s nasledujucim
uvofnenim.
Hodiny ¢asu chodu sa zastavili blokovanim
meni€a (alebo chybou); vynuluju sa len pri chybe
x . s naslednym uvolnenim (nedostato¢né napéatie sa
P0-33 11390 gfsb‘:h(‘;‘;“ od poslednej | g9 999 hodin nepovazuje za chybu).
yoy Nevynuluje sa pri vypadku/obnoveni siete bez toho,
aby sa pred vypadkom siete vyskytla chyba. Vynuluju
sa aj pri vypadku siete s nasledujucim uvolnenim.
PO-34 11302, Cas chodu pd posledného 99 999 hodin Hodlny casu chodu sa po zablokovani menica
11303 zablokovania vynuluju
x e Indikacia v hodinach
P0-35 11304, Cas _czhodu ventilatora (vynulovatelné + Hodiny ¢asu chodu pre interny ventilator
11305 menica -
nevynulovatelné)
11306 — Protokol napéatia medziok- = Poslednych 8 hodn6t . .
P0-36 11313 ruhu (256 ms) pred chybou Poslednych 8 hodnét pred chybou
~ 11314 - Protokol zvinenia napétia Poslednych 8 hodn6t . .
P0-37 11321 medziobvodu (20 ms) pred chybou Poslednych 8 hodnot pred chybou
~ 11322 - Protokol teploty chladia- Poslednych 8 hodn6t . .
P0-38 11329 ceho telesa (30 s) pred chybou Poslednych 8 hodn6t pred chybou
~ 11239 - Protokol teploty prostredia = Poslednych 8 hodn6t . A
P0-39 11246 (30's) pred chybou Poslednych 8 hodnét pred chybou
11330 — Protokol pradu motora Poslednych 8 hodn6t . N
P0-40 11337 (256 ms) pred chybou Poslednych 8 hodnét pred chybou
Pocitadlo pre kritické chyby
-O-l o it Lo
P0-41 11338 Poditadlo pre chyby - Pocitadlo pre urcité kritické chyby
nadpradu
Pocitadlo pre kritické chyby
P0-42 11339  [O-Volts - Pocitadlo pre uréité kritické chyby
Pocitadlo pre chyby
prepéatia
Pocitadlo pre kritické chyby
-U-Volts o e Lo L
P0-43 11340 Pogitadlo pre chyby - Pocitadlo pre urcité kritické chyby
nedostato¢ného napéatia
Pocitadlo pre kritické chyby
-O-Temp (chladiace teleso) . S|
P0-44 11341 Pogitadlo pre chyby - Pocitadlo pre urcité kritické chyby
vysokej teploty na chladici
Pocitadlo pre kritické chyby
-b O-I . s Lo s
P0-45 11342 Pogitadlo pre chyby skratu |~ Pocitadlo pre urcité kritické chyby
na brzdovom striedaci
Pocitadlo pre kritické chyby
P0-46 11343 [O-Temp (prostredie) - Pogitadlo pre urdité kritické chyby

Pocitadlo pre chyby
vysokej teploty okolia
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Parameter  Index SEW Opis Zobrazovacia oblast’” | Vyznam
Pocitadlo pre interné chyby
P0-47 11223 vstupno-vystupnej komuni- | 0-65535 -
kacie
Pocitadlo pre interné chyby
P0-48 11344 komunikécie DSP 0-65535 -
P0-49 11204  Poitadio pre chyby komu- ' s5pqg -
nikacie Modbus
: Pocitadlo pre chyby komu- . _
P0-50 11225 nikacie po zbernici CAN 0-65535
11256 — Vstupujuce procesné data . . . N
P0-51 11258 PI1, PI2, PI3 Interna hodnota Zobrazenie troch zaznamov Hex hodnét
~ 11260 — Vystupujuce procesné data . . . A
P0-52 11262 PO1, PO2, PO3 Interna hodnota Zobrazenie troch zaznamov Hex hodnét
. g Dva zaznamy
P0-53 Ofse} Qru'd ovej fazy Interna hodnota Prvy je vztazna hodnota, druhy je merané hodnota;
a vztazna hodnota pre U 5 L
Ziadne desatinné miesto pre obe hodnoty
Ofset pradovej fazy Dva zaznamy
P0-54 - Interna hodnota Prvy je vztazna hodnota, druhy je merana hodnota;
a vztazna hodnota pre V 5 A
Ziadne desatinné miesto pre obe hodnoty
Ofset prudovei faz Interna hodnota Dva zadznamy
P0-55 a vzfagné hodjnotay re W (pre niektoré menice Prvy je vztazna hodnota, druhy je merana hodnota;
P nemusi byt k dispozicii) | ziadne desatinné miesto pre obe hodnoty
Max. ¢as zapnutia brzdo-
P0-56 vého odporu, pracovny Interna hodnota Dva zaznamy
cyklus brzdového odporu
P0-57 Ud/Uq Interna hodnota Dva zaznamy
Uprava mierky s 3 000 = 50,0 Hz s jednym desa-
. P . tinnym miestom
P0-58 11345 Otacky snimaca Hz / 1/min 0,0 Hz ~ 999.0 Hz: 1 000 Hz ~ 2 000 Hz
Mozno zobrazit v 1/min, ak P1-10 sa nerovna 0.
Uprava mierky s 3 000 = 50,0 Hz s jednym desa-
Otacky na frekvenénom . tinnym miestom
P0-59 M226 | \siupe Hz / 1/min 0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1 000 Hz ~ 2 000 Hz
Mozno zobrazit v 1/min, ak P1-10 sa nerovna 0.
Interna hodnota (len pri ;’rf’r:;‘/‘xqan:f:'eift 'f)yms 3000 = 50,0 Hz s jednym desa-
P0-60 11346 Vypocitané skizové otacky gg }'e;g/;rl:]l;cu) 0.0 Hz ~ 999,0 Hz: 1 000 Hz ~ 2 000 Hz
Mozno zobrazit v 1/min, ak P1-10 sa nerovna 0.
Uprava mierky s 3 000 = 50,0 Hz s jednym desa-
Hodnota pre hysterézu . tinnym miestom
PO-61 M227 " otagok reléového riadenia | 2/ 1/min 0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1 000 Hz ~ 2 000 Hz
Mozno zobrazit v 1/min, ak P1-10 sa nerovna 0.
Uprava mierky s 3 000 = 50,0 Hz s jednym desa-
11347, . - . tinnym miestom
P0-62 11348 Statika otacok Interna hodnota 0.0 Hz ~ 999,0 Hz: 1 000 Hz ~ 2 000 Hz
MozZno zobrazit v 1/min, ak P1-10 sa nerovna 0.
Uprava mierky s 3 000 = 50,0 Hz s jednym desa-
] PoZadované otacky za . tinnym miestom
P0-63 1349 | ampou Hz / 1/min 0,0 Hz ~ 999,0 Hz; 1 000 Hz ~ 2 000 Hz
MozZno zobrazit v 1/min, ak P1-10 sa nerovna 0.
0=2kHz
1=4kHz
. L . 2=6kHz
P0-64 11350 Spinacia frekvencia interna | 4 — 16 kHz 3=8KHz
4 =12 kHz
5=16 kHz
11351, . , . . Dva zdznamy
P0-65 11352 4lvotnost menica hod. / min. / sek. Prvy pre hodiny, druhy pre minaty a sekundy
P0-66 11353 Rezerva
Priemyselna zbernica, ;
P0O-67 11228 pozadovana hodnota Interna hodnota Ziadne desatinné miesto
kratiaceho momentu
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Parameter  Index SEW Opis Zobrazovacia oblast’” | Vyznam
KV2...KV3:
KV2...KV3: 0,00 az 1=0,01 s so zobrazenim 1dm ako 0,01 s ~ 0,09 s,
Hodnota rampy 600 s; 0,15s~99s,10s~600s
P0-68 1229 ouzivatera KV4.. KVT: 0,0 a2 KV4...KV7
6000 s 1=0,1s so zobrazenim 2 dm ako 0,1 s ~9,9 s,
10s~6000s
P0-69 11230 Pogitadlo pre I12C chyby 0~ 65535 Ziadne desatinné miesto
PL-HFA: Modul snimaca Hiperface®
PL-Enc: Modul snimaca
! e PL-EIO: Vstupny-vystupny rozSirovaci modul
PO-70 11231 Identifikacny kéd modulu Zoznam PL-BUS: HMS-modul priemyselnej zbernice
PL-UnF: nepripojeny ziaden modul
PL-UnA: pripojeny neznamy modul
N.A.: nie je pripojeny Ziaden modul priemyselnej
zbernice
Prof-b: Modul priemyselnej zbernice pripojeny
. ) dE-nEt: Modul DeviceNet pripojeny
PO-71 Iszlgzt'azvbgcr)]?clgu priemy Zoznam / hodnota Eth-IP: Modul Ethernet / IP pripojeny
] CAN-OP: Modul CANopen pripojeny
SErCOS: Modul Sercos-lll pripojeny
bAc-nt: Modul BACnet pripojeny
nu-nEt: Modul nového typu (nerozpoznany)
PO-72 11232 Teplota prostredia C Ziadne desatinné miesto
PO-73 11354 Stav snimaca / kéd chyby Interna hodnota Zobrazena ako desiatkova hodnota
PO-74 L1-vstup Interna hodnota Ziadne desatinné miesto
PO-75 L2-vstup Interna hodnota Ziadne desatinné miesto
P0O-76 L3-vstup Interna hodnota Ziadne desatinné miesto
PO-77 Spétna vazba polohy Interna hodnota Spatna vazba polohy
P0O-78 Referencia polohy Interna hodnota Referencia polohy
Lib verzia a DSP Boot- . . Dva zaznamy: prvy pre Lib verziu riadenia motora,
PO-79 11355, loader verzia pre riadenie P”,kladj L 1,00 druhy pre DSP Bootloader verziu
11356 Priklad: b 1,00 e
motora Dve desatinné miesta
Oznacenie pre platné data Dva zaznamy
11233, Prva hodnota je 1, ked sa cez modul LTX nagitali do
P0-80 motora o
11357 servomotora platné udaje motora.

Verzia servomodulu

Druha hodnota je verzia SW karty LTX.
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Prehfad parametrov

8.1.2 Register parametrov

Nasledujuca tabulka uvadza vSetky parametre s nastavenim z vyroby (podciark-
nuté). Ciselné hodnoty su uvedené s uplnym rozsahom nastavenia.

x:g:;:’:; Index SEW | Prislusny parameter Rozsah / nastavenie z vyroby
101 11020 P1-01 Maximéalne otacky P1-02-50,0 Hz-5 x P1-09
102 11021 P1-02 Miniméalne otacky 0-P1-01 Hz
103 11022 P1-03 Cas zrychlovacej rampy 0-5,0-600 s
104 11023 P1-04 Cas spomalovacej rampy 0-5,0-600 s
105 11024 P1-05 RezZim zastavenia 0 / Zastavovacia rampa / 1 / dobehnutie
106 11025 P1-06 Funkcia tspory energie 0/vyp/1/zap
107 11012 P1-07 Menovité napétie motora
108 11015 P1-08 Menovity prid motora 20 % menovitého pradu ... Menovity prad
109 11009 P1-09 Menovita frekvencia motora 25-50/60-500 Hz
110 11026 P1-10 Menovité otacky motora 0-30000 1/min
111 11027 P1-11 ZvySenie napétia, Boost 0-30 % (vyrobné nastavenie zavisi od menica)
112 11028 P1-12 Zdroj riadiacich signalov 0 (prevadzka so svorkami)
113 11029 P1-13 Protokol chyb
114 11030 P1-14 RozS$ireny pristup k parametrom 0-30000
115 11031 P1-15 Binarny vstup, vyber funkcie 0-1-25
116 11006 P1-16 Typ motora In-Syn
117 11032 P1-17 Servomodul, vyber funkcie 1-8
118 11033 P1-18 Viyber termistora motora 0 / zablokované
119 11105 P1-19 Adresa menica 1-63
120 11106 P1-20 Prenosova rychlost zbernice SBus 125, 250, 500, 1 000 kBd
121 11017 P1-21 Strmost’
122 11149 P1-22 Zataz motora — pomer zotrvacnosti 0-1-30
201 11036 P2-01 Prednastavené otacky 1 -P1-01-5.0 Hz—P1-01
202 11037 P2-02 Prednastavené otacky 2 -P1-01-10,0 Hz-P1-01
203 11038 P2-03 Prednastavené otacky 3 -P1-01-25,0 Hz-P1-01
204 11039 P2-04 Prednastavené otacky 4 -P1-01-50,0 Hz-P1-01
205 11040 P2-05 Prednastavené otacky 5 -P1-01-0.0 Hz-P1-01
206 11041 P2-06 Prednastavené otacky 6 -P1-01-0.0 Hz-P1-01
207 11042 P2-07 Prednastavené otacky 7 -P1-01-0.0-P1-01
208 11043 P2-08 Prednastavené otacky 8 -P1-01-0,0-P1-01
209 11044 P2-09 Stred maskovacieho pasma P1-02—P1-01
210 11045 P2-10 Sirka pasu maskovania 0.0 Hz—P1-01
21 11046 P2-11 — P2-14 Analégové vystupy 0-8-12
212 11047 P2-12 Analégovy vystup 1, format 0-10V
213 11048 P2-13 Analégovy vystup 2, vyber funkcie 0-9-12
214 11049 P2-14 Analégovy vystup 2, format 0-10V
215 11050 P2-15 Viystup uzivatelského relé 1, vyber 0-1-9
funkcie
216 11051 P2-16 Horna hranica uzZivatelského relé 1/ 0,0—@,9—200,0 %
analégovy vystup 1
217 11052 P2-17 Dolna hranica uzivatelského relé 1/  0.0-200,0 %
analégovy vystup 1
218 11053 P2-18 Vystup uzivatelského relé 2, vyber '0—§-9
funkcie
219 11054 P2-19 Horna hranica uzivatelského relé 2/ 1 0,0-100.0-200,0 %
analégovy vystup 2
220 11055 P2-20 Dolné hranica uzivatelského relé 2/ 0,0-200,0 %
analégovy vystup 2
221 11056 P2-21 Faktor $kalovania zobrazenia -30 000—0_000-30 000
222 11057 P2-22 Zdroj $kalovania zobrazenia
223 11058 P2-23 Otacky, nulovy ¢as zastavenia 0,0-0,2-60,0 s
224 11003 P2-24 Spinacia frekvencia, PWM 2 — 16 kHz (zavislé od menica)
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Modbus-

Register Index SEW | Prislusny parameter Rozsah / nastavenie z vyroby

225 ' 11059 P2-25 Druha spomalovacia rampa, rampa ' 0,00-30,0 s
rychleho zastavenia

226 11060 P2-26 Uvolnenie funkcie zachytavania 0 / zablokované

227 11061 P2-27 Rezim Standby (pohotovostny) 0,0-250 s

228 11062 P2-28 Skalovanie otaéok Slave 0/ zablokované

229 11063 P2-29 Skalovaci faktor otaéok Slave -500-100-500 %

230 11064 P2-30 Analégovy vstup 1, format 0-10V

231 11065 P2-31 Analégovy vstup 1, skalovanie 0-100-500 %

232 11066 P2-32 Analégovy vstup 1, ofset -500-0-500 %

233 11067 P2-33 Analégovy vstup 2, format 0-10V

234 11068 P2-34 Analégovy vstup 2, skalovanie 0-100-500 %

235 11069 P2-35 Analégovy vstup 2, kompenzacia -500-0-500 %

236 11070 P2-36 Volba Startovacieho rezimu Auto—0

237 11071 P2-37 Klavesnica, novy Start, otacky 0-7

238 11072 P2-38 Vypadok siete, regulacia zastavenia

239 11073 P2-39 Blokovanie parametrov 0 / zablokované

240 11074 P2-40 RozS$ireny pristup k parametrom, 0-101-9999
definicia kédov

301 . 11075 P3-01 PID proporcionaine zosilnenie 10-1-30

302 ' 11076 P3-02 PID integrujuca ¢asova konStanta '0—1 -30

303 ' 11077 P3-03 PID deriva¢na ¢asova konstanta ' 0.00-1,00

304 11078  P3-04 PID rezim prevédzky 0/ priama prevadzka

305 L 11079 P3-05 PID vyber referencie '

306 | 11080 P3-06 PID pevné pozadované referencia | 0.0-100,0 %

307 ' 11081 P3-07 Horné hranica regulatora PID 'P3-08-100.0 %

308 ' 11082 P3-08 Dolné hranica regulatora PID ' 0.0 %-P3-07 %

309 11083 P3-09 PID — nastavovacie veliciny — '
obmedzenie

310 11084 P3-10 PID vyber spétnej vdzby 0 / Analégovy vstup 2

311 11085 P3-11 PID chyba aktivacie rampy 0,0-25,0 %

312 11086 P3-12 PID zobrazenie skutocnej hodnoty, 0,000-50,000
faktor skalovania

313 ' 11087 P3-13 PID-regulaény rozdiel-uroveri ' 0.0-100,0 %
nabudenia

401 11089 P4-01 Regulacia 2 / requlacia otacok — rozsirené U/f

402 11090 P4-02 Auto-Tune 0 / zablokované

403 11091 P4-03 Regulator otacok, proporcionalne 0,1-50-400 %
zosilnenie

404 ' 11092 P4-04 Regulator otacok, integrovana casova 0 001-0,100-1,000 s
konStanta

405 11093 P4-05 Ukazovatel vykonnosti (u¢innik) motora 0,50-0,99 (zavislé od menica)

406 11094 P4-06 Pozadovana hodnota krutiaceho 0 / maximalny krutiaci moment
momentu zdroja

407 ' 11095 P4-07 Horna hranica kratiaceho momentu 'P4-O8—@—500 %

408 ' 11096 P4-08 Dolna hranica kratiaceho momentu ' 0,0-P4-07 %

409 ' 11097 P4-09 Horné hranica, elektrodynamicky 'P4-O8—@—500 %
(generatoricky) krutiaci moment

410 11098 P4-10 Prisp6ésobovacia frekvencia 0,0-100,0 % z P1-09
charakteristiky U/f

411 ' 11099 P4-11 Prispésobovacie napétie charakteristiky ' 0,0-100,0 % z P1-07
Ui

412 11100 P4-12 Riadenie brzdy motora 0 / zablokované / 1 / uvolnené

413 11101 P4-13 Cas odbrzdenia brzdy 0,0-0.2-5,0's

414 11102 P4-14 Cas zabrzdenia brzdy 0,0-50s

415 11103 P4-15 Prah kratiaceho momentu pre 0,0-1,0-200 %
odbrzdenie brzdy

416 [ 11104 P4-16 Casovy limit prahu kritiaceho momentu 0.0-25,0 s

417 11357 P4-17 Teplena ochrana motora podla UL508C 0 / Deaktivované

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

75



76

RVA[ |72 Parameter
[ :
7 Prehlad parametrov
P| Hz

Mod_bus- Index SEW | Prislusny parameter Rozsah / nastavenie z vyroby

Register

501 11105 P5-01 Adresa menica ' 1-63

502 11106 P5-02 Prenosova rychlost zbernice SBus

503 11107 P5-03 Prenosova rychlost’ Modbus

504 11108 P5-04 Format dat Modbus 'n-1/ %iadna parita, 1 stop-bit

505 11109 P5-05 Reakcia na vypadok komunikacie 12/ Zastavovacia rampa (bez chyby)

506 11110 P5-06 Casovy limit, vypadok komunikéacie '0,0—1_,9—5,0 s

507 11111 P5-07 Zadanie rampy cez priemyselnt 0/ deaktivovany
zbernicu

508 11112 P5-08 Trvanie synchronizacie 0, 5-20 ms

509 11369 P5-09 Priemyselna zbernica — definicia PO2

510 11370 P5-10 Priemyselna zbernica — definicia PO3

511 11371 P5-11 Priemyselna zbernica — definicia PO4

512 11372 P5-12 Priemyselnéa zbernica — definicia P12

513 11373 P5-13 Priemyselna zbernica — definicia PI3

514 11374 P5-14 Priemyselnéa zbernica — definicia Pl4

515 11360 P5-15 RozSirujuce relé 3 — vyber funkcie

516 11361 P5-16 Relé 3 — horna hranica 0,0-100,0-200,0 %

517 11362 P5-17 Relé 3 — dolna hranica 0,0-200,0 %

518 11363 P5-18 RozSirujuce relé 4 — vyber funkcie

519 11364 P5-19 Relé 4 — horna hranica 0,0-100,0-200,0 %

520 11365 P5-20 Relé 4 — dolna hranica 0,0-200,0 %

601 11115 P6-01 Aktivacia aktualizacie firmvéru 0 / deaktivovany

602 11116 P6-02 Automaticky tepelny manazment 1/ aktivovany

603 1117 P6-03 Oneskorenie Auto-Reset 1-20-60 s

604 11118 P6-04 Hysterézne pasmo pouZzivatelského 0,0-0,3-25,0 %
relé

605 11119 P6-05 Aktivacia spétnej vézby snimaca 0/ deaktivovany

606 11120 P6-06 Pocet impulzov snimaca na otacku ' 0-65535 PPR

607 11121 P6-07 Prah aktivacie chyby otacok '1,0—5,9—1 00%

608 11122 P6-08 Max. frekvencia pre poZadovanu '0; 5-20 kHz
hodnotu otacok

609 11123 P6-09 Regulacia statiky otacok 0,0-25,0

610 11124

611 11125 P6-11 Cas zastavenia otacok pri uvolneni 0,0-250 s
(prednastavené otacky 7)

612 11126 P6-12 Cas zastavenia otacok pri blokovani ' 0.0-250's
(prednastavené otacky 8)

613 11127 P6-13 Logika poZiarneho rezimu 0 / otvorit’ spustac: Poziarny rezim

614 11128 P6-14 Otacky v poZiarnom reZzime -P1-01-0-P1-01 Hz

615 11129 P6-15 Analégovy vystup 1, Skalovanie 0,0-100,0-500,0 %

616 11130 P6-16 Analdégovy vystup 1, ofset -500,0-0,0-500,0 %

617 11131 P6-17 Casovy limit hranice max. otacok 0,0-25,0s

618 11132 P6-18 Uroveri napétia jednosmerného Auto, 0,0-25,0 %
brzdenia

619 11133 P6-19 Hodnota brzdového odporu ' 0, Min-R-200 Q

620 11134 P6-20 Viykon brzdového odporu ' 0-200 kw

621 11135 P6-21 Pracovny cyklus brzdového striedaca '0,0—;Q—Z0,0 %
pri nizkej teplote

622 11136 P6-22 Resetovanie casu chodu ventilatora 0 / deaktivovany

623 11137 P6-23 Viynulovanie elektromera kWh 0 / deaktivovany

624 11138 P6-24 Viyrobné nastavenia parametrov 0 / deaktivovany

625 11139 P6-25 Uroveri pristupového kédu 0-201-9999

701 11140 P7-01 Odpor statora motora (Rs)

702 11141 P7-02 Odpor rotora motora (Rr)

703 11142 P7-03 Induktivita statora motor (Lsd)

704 11143 P7-04 Magnetizacny prud motora (Id rms)
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705 11144 P7-05 Koeficient strat rozptylom motora 0,025—M—0,25
(sigma)

706 11145 P7-06 Induktivita statora motora (Lsq) — len
pre PM motory

707 11146 P7-07 RozS$irena regulacia generatora 0/ deaktivovany

708 11147 P7-08 Prispésobenie parametra 0/ deaktivovany

709 11148 P7-09 Prudova hranica prepétia '0,0—1_,9—1 00 %

710 11149 P7-10 Zotrvacnost zataZze motora 'O—E-GOO

71 11150 P7-11 Dolna hranica Sirky impulzu 10-500

712 11151 P7-12 Cas predmagnetizacie 10-2000 ms

713 11152 P7-13 D-zosilnenie vektorového regulatora ' 0,0-400 %
otacok

714 11153 P7-14 Nizkofrekvenéné zvysenie kratiaceho 0,0-100 %
momentu

715 11154 P7-15 Hranica frekvencie zvysenia kratiaceho ' 0,0-50 %
momentu

716 11155 P7-16 Otacky podla typového Stitku motora | 0,0-6 000 1/min

801 11156 P8-01 Simulované $kélovanie snimaca 2023

802 11157 P8-02 Skalovacia hodnota vstupného impulzu 20218

803 11158 P8-03 Vle¢na chyba nizka 0-65535

804 11159 P8-04 Vileéna chyba vysoka 0-65535

805 11160 P8-05 Referencny pohyb 0 / deaktivovany

806 11161 0,0-1.0-400 %

807 11162 0/ TP1 P hrana impulzu TP2 P hrana impulzu

808 11163 P8-08 Rezerva

809 11164 P8-09 Zosilnenie predregulaciou pre rychlost | 0-100-400 %

810 11165 P8-10 Zosilnenie predregulaciou pre 0-400 %
zrychlenie

811 11166 P8-11 Referenény ofset nizkej hodnoty Word ' 0-65535

812 11167 P8-12 Referenc¢ny ofset vysokej hodnoty ' 0-65535
Word

813 11168 P8-13 Rezerva

814 11169 P8-14 Referencny kratiaci moment pre 0-100-500 %
uvolnenie

901 11171 P9-01 Zdroj vstupu uvolnenia

902 11172 P9-02 Zdroj vstupu rychleho zastavenia

903 11173 P9-03 Zdroj vstupu pre chod (FWD)

904 11174 P9-04 Zdroj vstupu pre chod (REV)

905 11175 P9-05 Aktivacia funkcie zastavenia

906 11176 P9-06 Zmena smeru otacania

907 11177 P9-07 Reset zdroja vstupu

908 11178 P9-08 Zdroj vstupu pre externu chybu

909 11179 P9-09 Zdroj na aktivovanie svorkového
riadenia

910 11180 P9-10 Zdroj otacok 1

911 11181 P9-11 Zdroj otaCok 2

912 11182 P9-12 Zdroj otacok 3

913 11183 P9-13 Zdroj otacok 4

914 11184 P9-14 Zdroj otacok 5

915 11185 P9-15 Zdroj otacok 6

916 11186 P9-16 Zdroj otacok 7

917 11187 P9-17 Zdroj otacok 8

918 11188 P9-18 Vstup vyberu ota¢ok 0

919 11189 P9-19 Vstup vyberu otacok 1

920 11190 P9-20 Vstup vyberu otacok 2

921 11191 P9-21 Vstup 0 pre vyber prednastavenych

otacok
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922 11192 P9-22 Vstup 1 pre vyber prednastavenych
otacok

923 11193 P9-23 Vstup 2 pre vyber prednastavenych
otacok

924 11194 P9-24 Vstup pozitivneho krokovacieho rezimu

925 11195 P9-25 Vstup negativneho krokovacieho
rezimu

926 11196 P9-26 Vstup pre uvolnenie referencného
pohybu

927 11197 P9-27 Vstup referenénej vacky

928 11198 P9-28 Zdroj vstupu pre potenciometer motora
hore

929 11199 P9-29 Zdroj vstupu pre potenciometer motora
dole

930 11200 P9-30 Medzny spinac otac¢ok FWD

931 11201 P9-31 Medzny spinac otacok REV

932 11202 P9-32 Uvolnenie druhej spomalovacej rampy,
rampy rychleho zastavenia

933 11203 P9-33 Vyber vstupu poZiarneho rezimu
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8.2 Vysvetlenie parametrov
8.2.1 Skupina parametrov 1: Zakladny parameter (Groven 1)

P1-01 Maximalne

otacky

P1-02 Minimalne
otacky

P1-03 Cas
zrychlovacej
rampy

P1-04 Cas
spomalovacej
rampy

P1-05 Rezim
zastavenia

P1-06 Funkcia
uspory energie

P1-07 Menovité
napétie motora

Rozsah nastavenia: P1-02 — 50,0 Hz — 5 x P7-09 (maximalne 500 Hz)

Zadanie hornej hranice frekvencie (otacky) pre motor vo vSetkych rezimoch prevadzky.
Tento parameter sa zobrazi v Hz, ked sa pouZiju nastavenia z vyroby alebo ked je para-
meter pre menovité otacky motora (P7-10) nula. Ked boli zadané menovité otacky
motora v ot./min v P7-10, tak sa tento parameter zobrazi v ot./min.

Maximalne otacky sa obmedzia tiez zo spinacej frekvencie, ktora je nastavena
v P2-24. Hranica sa urli prostrednictvom: Maximalna vychodiskova frekvencia
k motoru = P2-24/ 16.

Rozsah nastavenia: 0 — P1-01 Hz

Zadanie dolnej hranice frekvencie (otacky) pre motor vo vetkych reZzimoch prevadzky.
Tento parameter sa zobrazi v Hz, ked sa pouZiju nastavenia z vyroby alebo ked je para-
meter pre menovité otacky motora (P1-10) nula. Ked boli zadané menovité otacky
motora v ot./min v P7-10, tak sa tento parameter zobrazi v ot./min.

Otacky nedosiahnu tuto hranicu, iba ak bolo uvolnenie pohonu zrusené a meni¢ znizi
vychodiskovu (vystupnu) frekvenciu na nulu.

Rozsah nastavenia: 0—5,0...600 s

Stanovi ¢as v sekundach, v kiorom vychodiskova (vystupna) frekvencia (otacky) stupne
z 0 na 50 Hz. ReSpektujte, Ze €as rampy nie je ovplyviiovany zmenou dolnej alebo
hornej hranice otacok, pretoze ¢as rampy sa vztahuje na 50 Hz a nie na P1-01/ P1-02.

Rozsah nastavenia: 0—5,0... 600 s

Stanovi €as v sekundach, v ktorom vychodiskova (vystupna) frekvencia (otacky) klesne
z 50 na 0 Hz. ReSpektujte, Ze ¢as rampy nie je ovplyviiovany zmenou dolnej alebo
hornej hranice otacok, pretoze ¢as rampy sa vztahuje na 50 Hz a nie na P1-01/ P1-02.

Rozsah nastavenia: 0 / Zastavovacia rampa / 1 / dobehnutie

+ 0/ Zastavovacia rampa: Otacky sa pozdiZ rampy nastavenej v P1-04 zniZia na nulu,
ked sa uskuto&ni uvolnenie meni¢a. Koncovy stupen sa zablokuje aZ vtedy, ked je
vychodiskova frekvencia nula. (Ked je v P2-23 €as zastavenia pre otacky nastaveny
ako nula, meni¢ drzi otacky na nule poc¢as tohto ¢asu predtym ako sa zablokuje).

* 1/ dobehnutie: V tomto pripade sa zablokuje vystup meni¢a hned ako sa zrusi uvol-
nenie. Motor dobehne nekontrolovane az do zastavenia.

Rozsah nastavenia: 0/ vyp / 1/ zap

Meni¢ pri uvolneni automaticky zniZi privadzané napéatie motora pri fahkych zataziach.
Tuto funkciu je mozné pouZit iba pri asynchronnych motoroch.

Rozsah nastavenia:

» 230V motory: 0,20 — 230 ... 250 V

* 400V motory: 0,20 — 400 — 500 V

Stanovi menovité napétie motora pripojeného na menici (podfa typového Stitku motora).
Hodnota parametra sa pouZije pri regulacii otad€ok U/f na riadenie vystupného napétia
existujuceho na motore. Pri regulacii otacok U/f &ini vystupné napatie meni¢a hodnotu

nastavenu v P71-07, ked vystupné otacky zodpovedaju frekvencii motora nastavenej
v P1-09.
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P1-08 Menovity
prad motora

P1-09 Menovita
frekvencia motora

P1-10 Menovité
otacky motora

P1-11 ZvySenie
napaétia, Boost

"0V" = kompenzacia medziobvodu je vypnuta. Pri procese brzdenia sa prostrednictvom
narastu napatia v medziobvode presunie pomer U/f, tym sa vyskytnu vysSie straty
v motore. Motor sa silnejSie zohrieva. Dodato¢né straty motora po€as procesu brzdenia
umoznuju podla okolnosti upustit od brzdového odporu.

Rozsah nastavenia: 20 — 100 % vystupného pradu meniéa. Udaj ako absolutna hodnota
v ampéroch.

Stanovi menovity priad motora pripojeného na menici (podla typového Stitku motora).
Tym sa mbdze menic€ prispdsobit’ svojej internej tepelnej ochrane motora (I x t-ochrana).
Meni¢ sa potom pri pretazeni motora (1.t-trP) vypne skér, nez by mohlo dbjst’ k tepel-
nému poskodeniu motora.

Rozsah nastavenia: 25 — 50/60") — 500 Hz

Stanovi menovitu frekvenciu motora pripojeného na menici (podfa typového Stitku
motora). Pri tejto frekvencii sa do motora privedie maximalne (menovité) vystupné
napatie. Nad touto frekvenciou ostane napatie, privedené k motoru, konstantne na
svojej maximalnej hodnote.

Rozsah nastavenia: 0 — 30 000 1/min

Tu sa mbzu zadat menovité otacky motora. Ak parameter nie je rovny nule, zobrazia sa
vSetky parametre vztiahnuté na otacky ako napr. minimalne otacky, maximalne otacky
v jednotke "1/min".

Zaroven sa aktivuje kompenzacia sklzu. Frekvencia alebo otacky zobrazené na displeji
meni¢a zodpovedaju vypoditanej frekvencii alebo otackam rotora.

Rozsah nastavenia: 0—-30 % (Standardna hodnota zavisi od napatia menica a vykonu)

Stanovi zvySenie napatia pri nizkych otackach, aby sa ulahcilo rozhybanie "zalepenych”
zatazi. Zmeni hrani¢né hodnoty U/f o %2 P1-07 a %2 P1-09.

Up1.071

P1-07

20 %

10 %

0%

P1-09 P1-09

2933868939

1) 60 Hz (iba americka verzia)
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P1-12 Zdroj
riadiacich signalov

P1-13 Protokol
chyb

P1-14 RozS$ireny
pristup
k parametrom

P1-15 Binarny
vstup, vyber
funkcie

Tymto parametrom méze uzivatel ur€it, & sa meni€ bude riadit cez uzivatel'ské svorky,
cez klavesnicu na prednej strane menica, alebo cez interny regulator PID.

Pozri k tomu aj kapitolu "Jednoduché uvedenie do prevadzky MOVITRAC® LTP-B"
(—> str. 42)

* 0 (prevadzka so svorkami)

* 1 (rezim klavesnice unipolarny)

» 2 (rezim klavesnice bipolarny)

* 3 (rezim s regulatorom PID)

* 4 (rezim Slave)

+ 5 (SBus MOVILINK®)

* 6 (CANopen)

» 7 (priemyselna zbernica / Modbus)
* 8 (Multimotion)

Obsahuje protokol 4 naposledy sa vyskytujucich chyb a/alebo udalosti. Kazda chyba sa
zobrazi so skratenym textom, naposledy sa vyskytujuca ako prva. Ak sa vyskytne nova
chyba, zobrazi sa v zozname hore. Ostatné chyby sa posunu dalej nadol. NajstarsSia
chyba sa vymaze z chybového protokolu. Ak najnovsia chyba v chybovom protokole je
chyba podpatia, potom sa do chybového protokolu uz nezaznamenaju dalSie chyby
podpatia. Tym sa zabrani, aby sa chybovy protokol plnil chybami podpatia, ktoré sa
nutne vyskytnu pri kazdom odpojeni menica.

Rozsah nastavenia: 0 — 30000

Tento parameter umozniuje pristup ku skupinam parametrov, vychadzajucich zo zaklad-
nych parametrov (parametre P7-01..P1-15). Pristup je mozny, ak su nasledujuce
zadané hodnoty platné.

0/P1-01..P1-15 — Zakladné parametre
1/P1-01..P1-22 — Zaklad + servoparameter
* 101/ P0-01..P5-20 — RozSirené parametre bez servoparametra

* 201/ P0-01..P9-33 — RozSirené parametre so servoparametrom

Rozsah nastavenia: 0 — 1 - 25

Definuje funkciu binarnych vstupov. Pozri kapitolu "P1-15 Binarne vstupy — Vyber fun-
kcie" (— str. 117).
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8.2.2 Parametre, Specifické pre servo (aroven 1)

P1-16 Typ motora

Nastavenie typu motora

Zobrazena hodnota

Typ motora

Vyznam

[ T
b _l'gil

Induk&ny motor

Standardné nastavenie. Nemefite, pokial Ziadne iné
moznosti vyberu nevyhovuju.

V parametri P4-01 zvolte induk&ny motor alebo motor
s permanentnym magnetom.

o)
=
=

Neur¢eny servomotor

Neurceny servomotor. Po€as uvedenia do prevadzky
sa musia nastavit Specialne servoparametre. V tomto
pripade sa P4-01 musi nastavit na regulaciu motora
PM.
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Prednastavené motory CMP zo SEW-Eurodrive. Pri
vybere niektorého z tychto typov motorov sa vSetky
Specifické parametre motora nastavia automaticky.
Reakcia na pretazenie sa nastavuje na 200 % pre
60sa250 % pre 2 s.

R
"
I‘|_|

Q]
]
g

MGF2..DSM

MGF4..DSM

Vyber pre prevadzku MGF..DSM. Zvolte vhodnu kon-
Strukenu veli€inu. VSetky potrebné parametre sa
nastavia automaticky. V tomto pripade €ini pretazenie
300 % menovitého pradu na 5 sekund a 200 % na
300 sekund.

Tymto parametrom mozete vyberat prednastavené motory (CMP a MGF..DSM). Tento
parameter sa nastavi automaticky, ked sa cez kartu snimaca LTX nacitaju informacie
snimada Hiperface®.

Pri pripojeni motora s permanentnym magnetom a prevadzke na frekvenénom menici
sa P1-16 nemusi menit. V tomto pripadeP4-01 urCuje typ motora (potrebné je Auto-

Tune).
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P1-17
Servomodul,
vyber funkcie

P1-18 Vyber
termistora motora

P1-19 Adresa
menica

P1-20 Prenosova
rychlost zbernice
SBus

P1-21 Strmost’

P1-22 Zataz
motora — pomer
zotrvacnosti

Rozsah nastavenia: 1 — 8

Urcuje funkciu vstupného / vystupného servomodulu. Pozri kapitolu "P7-17 Servomodul
vyber funkcie" v dodatku k navodu na obsluhu MOVITRAC® LTX.

0/ zablokované
1/KTY

Ked' sa zvoli motor cez P71-16, zmeni sa tento parameter na 1. Je mozné iba v suvislosti
so servomodulom LTX.

Rozsah nastavenia: 1 — 63
Zrkadlové parametre P5-01. Zmena P1-19 sa bezprostredne prejavi na P5-01.

Rozsah nastavenia: 125, 250, 500, 1 000 kBd

Tento parameter je zrkadlovym parametrom P5-02. Zmena P1-20 sa bezprostredne
prejavi na P5-02.

Rozsah nastavenia: 0,5 - 1,00 — 2,00

Rozsah nastavenia: 0,0 — 1,0 — 30,0

Tymto mozno zadat pomer zotrvacnosti medzi motorom a pripojenou zatazou do
meni¢a. Tato hodnota méze normalne ostat nastavena na Standardnua hodnotu "1,0".
Z regulaéného algoritmu meni¢a sa vSak pouzije ako hodnota prednastavenia pre
CMP/PM motory z P1-16, aby sa dal k dispozicii optimalny kratiaci moment / optimalny
prud pre zrychlenie zataze. Z tohto dévodu presné nastavenie pomeru zotrvaénosti
zlepsSuje schopnost’ reakcie a dynamiku systému. Hodnota sa pri uzavretom regu-
laénom obvode vypocita nasledovne:

P1-22= o
J

mot

Ak hodnota nie je znama, ponechaijte ju na prednastaveni "1,0".
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Parameter

Vysvetlenie parametrov

8.2.3 Skupina parametrov 2: RozSirena parametrizacia (aroven 2)

P2-01-P2-08

P2-01
Prednastavené
otacky 1

P2-02
Prednastavené
otacky 2

P2-03
Prednastavené
otacky 3

P2-04
Prednastavené
otacky 4

P2-05
Prednastavené
otacky 5

P2-06
Prednastavené
otacky 6

P2-07
Prednastavené
otacky 7

P2-08
Prednastavené
otacky 8

Ak sa parameter P7-10 nastavi na 0, nasledujuce parametre P2-01 az P2-08 mozno
menit' v krokoch po 0,1 Hz.

Ak je parameter P7-10 # 0, nasledujuce parametre P2-01 az P2-08 mozno menit

v tychto krokoch:

* 1 1/min, ak P7-09 < 100 Hz
* 2 1/min, ak 100 Hz < P71-09 < 200 Hz
* 4 1/min, ak P1-09 > 200 Hz

Rozsah nastavenia:

Rozsah nastavenia:

Rozsah nastavenia:

Rozsah nastavenia:

Rozsah nastavenia:

-P1-01-5.0 Hz — P1-01

-P1-01 - 10.0 Hz — P1-01

-P1-01 - 25,0 Hz — P1-01

-P1-01 - 50,0 Hz — P1-01

-P1-01 - 0.0 Hz — P1-01

Pouzivaju sa aj ako otacky pre referenény pohyb.

Rozsah nastavenia:

-P1-01 - 0.0 Hz — P1-01

Pouzivaju sa aj ako otacky pre referenény pohyb.

Rozsah nastavenia:

-P1-01 - 0.0 - P1-01

Pouzitie ako otacky na odbrzdenie brzdy pri prevadzke zdvihacich zariadeni

Rozsah nastavenia: -P1-01 — 0,0 — P1-01
Pouzitie ako otacky pre zabrzdenie brzdy pri prevadzke zdvihacich zariadeni
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P2-09 Stred Rozsah nastavenia: P1-02 — P1-01
maskovacieho Stred a $irka maskovania st &iastkové hodnoty a pdsobia pri aktivacii automaticky
pasma na pozitivne a negativne pozadované hodnoty. Funkcia sa deaktivuje $irkou masko-
vania = 0.
A Otacky vystupu
777777777 P2-10 . i
P2-09 | S n-pozadovana
hodnota Rampy pozadovana
(vstup hodnota
> integratora) (vystup
n-pozadovana hodnota integratora)
pozitivha a negativna
9007202718207243

P2-10 Sirka pasu

Rozsah nastavenia: 0.0 Hz — P1-01

maskovania
P2-11 — P2-14 Rezim binarneho vystupu: (0 V/24 V)
AnaIOgove vystupy Nastav. Funkcia Vyznam
0 Meni¢ uvolneny Logika 1 pri uvolnenom menici (bezi)

1

Meni¢ je v poriadku (digitalne)

Logika 1, ak meni¢ nevykazuje chybu

2

Motor pracuje s pozadovanymi
otackami (digitalne)

Logika 1, ak otacky motora zodpovedaju poZzadovanej hodnote

Otacky motora = 0 (digitalne)

Logika 1, ak motor pracuje s otackami vacSimi ako 0

Otacky motora = hrani¢na
hodnota (digitalne)

Prud motora 2 hrani¢na hodnota
(digitalne)

Kratiaci moment motora =
hraniéna hodnota (digitalne)

Analdgovy vstup 2 2 hraniéna
hodnota (digitalne)

Binarny vystup uvolneny s uroviiou "Horna hranica uzivatel'ského
relé / analégovy vystup" a "Dolna hranica uzivatelského relé /
analégovy vystup”

Rezim analégového vystupu: (0 — 10 V alebo 0/4 — 20 mA)

Nastav.

Funkcia

Vyznam

8

Otacky motora (analégovo)

Amplituda signalu analégoveho vystupu vyjadruje otacky motora.
Skalovanie siaha od nuly az po hornu hranicu otacok, ktoré su
stanovené v P1-01.

Prad motora (analégovo)

Moment motora (analégovo)

Amplituda signalu analégoveho vystupu vyjadruje zatazovy prud
motora (krdtiaci moment). Skalovanie siaha od nuly po 200 %
menovitého pradu motora stanoveného v P1-08.

1

Vykon motora (analégovo)

Amplituda signalu analégoveho vystupu vyjadruje vystupny vykon
meni¢a. Skalovanie siaha od nuly po menovity vykon menica.

12

SBus (analégovo)

Hodnota analégového vystupu riadena cez SBus, ak P1-12 =8

P2-11 Analégovy
vystup 1, vyber
funkcie

Rozsah nastavenia: 0 — 8 — 12
Pozri tabulku P2-11 — P2-14 (— str. 85).
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P2-12 Analégovy
vystup 1, format

P2-13 Analégovy
vystup 2, vyber
funkcie

P2-14 Analégovy
vystup 2, format

P2-15- P2-20
Vystupy relé

P2-15 Vystup
uzivatelského relé
1, vyber funkcie

P2-16 Horna
hranica
uzivatelského relé
1/ analégovy
vystup 1

P2-17 Dolna
hranica
uzivatelského relé
1/ analégovy
vystup 1

0—-10V
10-0V
0-20mA, 20 -0 mA

4-20mA, 20 -4 mA

Rozsah nastavenia: 0 —9 — 12
Pozri tabulku P2-11 — P2-14 (— str. 85).

0—-10V
10-0V
0-20mA, 20 -0 mA

4-20mA, 20 -4 mA

Funkcie:

Nasta Funkcia Vyznam

V.

0 Meni¢ uvolneny Kontakty relé pri uvolnenom menici uzavreté.

1

Meni¢ je v poriadku (digitalne)
= Ziadna chyba

Kontakty relé uzavreté, ak je meni¢ v poriadku (ziadna chyba).

2 Motor pracuje s cielovou rych- Kontakty relé uzavreté, ak vystupna frekvencia = pozadovana
lostou (digitalne) frekvencia £ 0,1 Hz.
3 Otacky motora = 0 (digitalne) Kontakty relé uzavreté, ak je vystupna frekvencia vacsia ako
"nulova frekvencia" (0,3 % hrani¢nej frekvencie)
4 Otacky motora = hrani¢na Kontakty relé uzavreté, ak je vystupna frekvencia vacsia ako
hodnota (digitalne) hodnota nastavena v parametri "Uzivatelské relé, horna hranica".
Kontakty relé otvorené, ak je hodnota nizsia ako "UZivatelské
relé, dolna hranica"
5 Prad motora 2 hrani¢na hodnota Kontakty relé uzavreté, ak je prud / kratiaci moment motora vacsi
(digitalne) ako hrani¢na hodnota pradu nastavena v parametri "UZivatelské
6 Kratiaci moment motora = hra- relé, horna hranica". Kontakty relé otvorené, ak je hodnota nizSia
niéna hodnota (digitalne) ako "UzZivatel'ské relé, doIna hranica"
7 Analégovy vstup 2 = hrani¢na Kontakty relé uzavreté, ak je hodnota druhého analégového
hodnota (digitalne) vstupu vacsia ako hodnota nastavena v parametri "Uzivatel'ské
relé, horna hranica". Kontakty relé otvorené, ak je hodnota nizSia
ako "UzZivatel'ské relé, doIna hranica"
8 Zdvihacie zariadenie Tento parameter sa zobrazi, ak je P4-12 funkcia zdvihacieho
(iba pre P2-18) zariadenia — nastaveny na 1. Meni¢ teraz riadi kontakt relé pre
prevadzku zdvihacieho zariadenia. (hodnota nezmenitelna pri
P4-12=1)
9 Stav STO Kontakty relé otvorené, ked STO spinaci obvod je otvoreny

(indikator menica "blokovany")

Rozsah nastavenia: 0—1-9
Pozri tabulku P2-15 - P2-20

Rozsah nastavenia: 0,0 — 100.0 — 200,0 %

Rozsah nastavenia: 0.0 — 200,0 %
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P2-18 Vystup
uZivatelského relé
2, vyber funkcie

P2-19 Horna
hranica uzivatel-
ského relé 2 / ana-
légovy vystup 2

P2-20 Dolna
hranica uzivatel-
ského relé 2 / ana-
légovy vystup 2

P2-21/22
Skalovanie
zobrazenia

P2-21 Faktor
Skalovania
zobrazenia

P2-22 Zdroj
Skalovania
zobrazenia

P2-23 Otacky,
nulovy ¢as
zastavenia

P2-24 Spinacia
frekvencia, PWM

Rozsah nastavenia: 0 -3 -9
Pozri tabulku P2-15 — P2-20

Rozsah nastavenia: 0,0 — 100.0 — 200,0 %

Rozsah nastavenia: 0.0 — 200,0 %

Pomocou P2-21 méze uZivatel data zo zvoleného zdroja Skalovat, aby ziskal hodnotu
zobrazenia, ktora lepsie zodpoveda riadenému procesu. Zdrojova hodnota, pouzita pre
vypocet 8kdlovania, je stanovena v P2-22.

Pri P2-21 nerovnajucom sa nule sa Skalovana hodnota na displeji zaroven zobrazi
s otackami motora, pridom motora a vykonom motora. Stlacenim tlacidla Navigovat sa
zobrazenie prepina medzi hodnotami realneho ¢asu. Malé "c" na lavej strane displeja
znamena, Ze Skalovana hodnota je prave zobrazena. Skalovana hodnota zobrazenia sa
vypocitava pomocou nasledujuceho vzorca:

Skalovana hodnota zobrazenia = P2-21 x zdroj $kalovania

Rozsah nastavenia: -30 000 — 0 000 — 30000

* 0 Informacie o otaCkach motora sa pouziju ako zdroj Skalovania.
* 1 Informacie o prude motora sa pouziju ako zdroj Skalovania.

* 2 hodnota druhého analégového vstupu sa pouZije ako zdroj Skalovania. V tomto
pripade dosahuju vstupné hodnoty od 0 do 4096.

Rozsah nastavenia: 0,0 -0,2 ... 60,0 s

Tymto parametrom mozZete nastavit, aby motor pri prikaze na zastavenie a naslednom
spomaleni az po zastavenie urcity ¢as zostal pri otackach nula (0 Hz), nez sa uplne
vypne.

Pri P2-23 = 0 sa vystup meni¢a okamzite vypne, hned ako vystupné otacky dosiahli
nulu.

Pri P2-23 nerovnajicom sa nule zotrva pohon urcity ¢as (stanoveny v P2-23 v sekun-
dach) pri otackach nula, nez sa vystup menica vypne. Tato funkcia sa normalne pouziva
spolu s funkciou vystupu relé, aby meni¢ vyslal riadiaci signal relé, neZ sa vystup meni¢a
zablokuje.

Rozsah nastavenia: 2 — 16 kHz (zavislé od menica)

Nastavenie vystupnej spinacej frekvencie. VySsia spinacia frekvencia znamena menej
hluénosti na motore, ale aj vac¢sie straty v koncovom stupni. Maximalna vystupna spi-
nacia frekvencia zavisi od vykonu menica.

Meni€ pri velmi vysokej teplote chladi¢a automaticky znizi spinaciu frekvenciu.
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P2-25 Druhé& Rozsah nastavenia: 0,00 ... 30,0 s

spomalovacia Cas rampy 2. Spomalovacia rampa, rampa rychleho zastavenia. Automaticky sa vyvola
rampa, rampa pri vypadku siete, ak P2-38 = 2.

rychleho . s - e ) ,
zastavenia Mbze sa vyvolat aj cez binarne vstupy, v zavislosti od inych nastaveni parametrov. Pri

P2-26 Uvolnenie
funkcie
zachytavania

P2-27 ReZim
Standby
(pohotovostny)

P2-28/29
Parameter
Master / Slave

P2-28 Skalovanie
otacok Slave

P2-29 Skalovaci
faktor otacok Slave

nastaveni "0" sa pohon €o najrychlejSie spomali bez toho, aby sa pritom vyskytla chyba
prepatia.

Motor pri aktivacii odstartuje od zistenych otacok rotora. Kratke spomalenie mozné, ak
rotor stoji (mozné iba ak P4-01 = 0, 1 alebo 2).

0 / deaktivovany

1/ aktivovany

Rozsah nastavenia: 0,0 ... 250 s

Pri P2-27 >0 meni¢ prejde do pohotovostného rezimu (vystup je zablokovany), ak
poCas ¢asového intervalu nastaveného v parametri P2-27 sa udrzuju minimalne otacky.
Pri P2-23 > 0 alebo P4-12 = 1 je tato funkcia deaktivovana.

Meni¢ pouziva parameter P2-28/29 na Skalovanie pozadovanych otacok, ktoré dostal
od Master v sieti.

Tato funkcia je vhodna najma pre aplikacie, v ktorych maju vSetky motory v ramci jedne;j
siete bezat synchréonne, ale s réznymi otackami, ktoré vychadzaju z pevného faktora
Skalovania.

Ak sa napriklad pri motore Slave P2-29 = 80 % a P2-28 = 1 a motor Master v sieti bezi
s 50 Hz, potom pohon Slave bezi su¢asne po uvolneni so 40 Hz.

0 / deaktivovany

1/ Skutoéné otacky = digitalne otacky x P2-29

2 |/ Skutoéné otacky = (digitalne otacky x P2-29) + analdgovy vstup 1 referencia
3 / Skutocné otacky = (digitalne otacky x P2-29) x analégovy vstup 1 referencia

Rozsah nastavenia: -500 — 100 — 500 %
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P2-30-P2-35
Analbgové vstupy

P2-30 Analégovy
vstup 1, format

P2-31 Analégovy
vstup 1, Skalovanie

P| Hz

Pomocou tychto parametrov mdze uzivatel prispdsobit’ analégové vstupy 1 a 2 formatu
signalu, ktory je pritomny na riadiacich svorkach analégovych vstupov. Pri nastaveni
0...10 V budu vSetky negativne vstupné napétia generovat otaCky nula. Pri nastaveni
-10-10 V v8etky zaporné napatia davaju zaporné otacky, ktoré su umerné velkosti
vstupného napétia.

0—10V, 10— 0 V / unipolarny rozsah napétia
-10 — 10 V / bipolarny napatovy vstup

0 — 20 mA / pradovy vstup

t4 — 20 mA, t20-4 mA

r4 — 20 mA, r20-4 mA

"t" signalizuje, Ze meni¢ sa odpoji, ak sa odoberie signal pri uvolnenom menici. t4 —
20 mA, 20 -4 mA

"r" signalizuje, Ze meni& pozdiz rampy nabehne na P71-02, ak sa odoberie signal pri uvol-
nenom menici. r4 — 20 mA, r20-4 mA

Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 500 %

a2
100%
éf
(\? o\
n ,\QQ
~ 2
& o
Q) &Y
>
S
@ 50%
(@) 60°|°
A7
>
0% >
ov 5V 10V

Analégovy vstup
7370733451

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

89



8 kVA[ Tn Parameter

7 Vysvetlenie parametrov

P| Hz

P2-32 Analégovy
vstup 1, ofset

P2-33 Analégovy
vstup 2, format

P2-34 Analégovy
vstup 2, Skalovanie

P2-35 Analégovy

vstup 2,
kompenzacia

90

Rozsah nastavenia: -500 — 0 — 500 %

Stanovuje kompenzaciu ako percentualny podiel celkového rozsahu vstupu pouzitého
na analdgovy vstupny signal.

100% -

50% -

Analogovy

0%
vstup

3N N2

Otacky

ax

-50%

-100%

9007202188615947

0—10V, 10— 0V / unipolarny napatovy vstup

PTC-th / Vstup termistora motora

0 — 20 mA / pradovy vstup

t4 —20 mA, 20 -4 mA

"t" signalizuje, Ze meni¢ sa odpoji, ak sa odoberie signal pri uvolnenom menici.
r4 —20 mA, r20 — 4 mA

"r" signalizuje, Ze meni& pozdiz rampy nabehne na P71-02, ak sa odoberie signal pri uvol-
nenom menici. PTC-th sa musi zvolit spolu s P1-15 ako reakcia na externu chybu, aby
bola zaru€ena tepelna ochrana motora.

Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 500 %

Rozsah nastavenia: -500 — 0 — 500 %

Stanovuje kompenzaciu ako percentualny podiel celkového rozsahu vstupu pouzitého
na analdgovy vstupny signal.
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P2-36 Volba
Startovacieho
rezimu

P2-37 Klavesnica,
novy Start, otacky

Definuje spravanie meni¢a vo vztahu k uvolneniu digitalneho vstupu a konfiguruje
funkciu automatického opatovného rozbehu.

» Edge-r: Po zapnuti alebo vynulovani (Reset) sa meni¢ nespusti, ak binarny vstup
1 zostane zatvoreny. Vstup sa musi po zapnuti alebo vynulovani (Reset) zatvorit,
aby sa spustil menic.

* Auto-0: Po zapnuti alebo vynulovani (Reset) sa meni¢ spusti automaticky, ak je
binarny vstup 1 zatvoreny.

* Auto-1 — Auto-5: Po vypnuti v désledku chyby (trip) meni¢ vykona az 5 pokusov
o restart a to v 20 sekundovych intervaloch. Meni¢ sa musi odpojit od napéatia, aby
sa vynulovalo pocitadlo. Pocita sa poCet pokusov o Start a ked sa meni¢ nenastar-
tuje pri poslednom pokuse, meni¢ prejde do chybového stavu a vyzve uzivatela na
manualne resetovanie chyby.

Tento parameter je aktivny iba vtedy, ked P1-12 ="1" alebo "2".

0 minimalne otacky. Po zastaveni alebo novom Starte beZi motor najprv s minimalnymi
otackami P1-02.

1 posledné otacky. Po zastaveni alebo novom Starte sa menic vrati k poslednej hodnote
nastavenej klavesnicou pred zastavenim.

2 Aktudlne otacky. Ked je meni¢ konfigurovany pre viaceré referencie otacok (spravidla
manualne/automatické riadenie alebo lokalne/decentralne riadenie), meni¢ sa pri pre-
pnuti reZimu klavesnice dalej prevadzkuje cez binarny vstup s poslednymi prevadzko-
vymi otackami.

3 Prednastavené otacky 8. Po zastaveni alebo novom Starte sa menic prevadzkuje vzdy
s prednastavenymi otackami 8 (P0-08).

4 Minimalne otacky (svorka prevadzka). Po zastaveni alebo novom Starte sa menic pre-
vadzkuje vzdy s minimalnymi otackami P7-02.

5 Posledné otacky (svorka prevadzka). Po zastaveni alebo novom Starte sa menic vrati
k poslednej hodnote nastavenej klavesnicou pred zastavenim.

6 Aktualne otacky. Ked je menic¢ konfigurovany pre viaceré referencie otacok (spravidla
manualne/automatické riadenie alebo lokalne/decentralne riadenie), meni¢ sa pri pre-
pnuti reZimu klavesnice dalej prevadzkuje cez binarny vstup s poslednymi prevadzko-
vymi otackami.

7 Prednastavené otacky 8 (svorka prevadzka). Po zastaveni alebo novom Starte sa
meni¢ prevadzkuje vzdy s prednastavenymi otackami 8 (P0-08).

Moznost 4 — 7 "Prevadzka so svorkou" plati pre vSetky rezimy prevadzky.
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P2-38 Vypadok
siete, regulacia
zastavenia

P2-39 Blokovanie
parametrov

P2-40 RozSireny
pristup

k parametrom,
definicia kédov

Priebeh regulacie menica ako reakcia na vypadok siete pri uvolnenom menici.

0 / meni¢ sa pokusi udrzat prevadzku tak, ze pod zatazenim ziska spatne energiu
z motora pod zataZzenim. Ak vypadok siete trva len chvilu a mozno ziskat dostatok
energie eSte pred vypadkom riadiacej elektroniky, potom sa menic restartuje hned po
obnoveni napdjania.

1 / Meni¢ ihned zablokuje vystup k motoru, ¢o vedie k dobehu alebo volnému chodu
zataze. Ak toto nastavenie pouZijete pre zataze s vy$Sou hmotnostnou zotrvacnostou,
musi sa v pripade potreby aktivovat funkcia zachytavania (P2-26).

2 / meni¢ sa nastavi pozdiZ rampy do P2-25.

Pri aktivovanom blokovani sa nemézu menit Ziadne parametre (zobrazi sa "L")
0 / deaktivovany

1/ aktivovany

Rozsah nastavenia: 0 — 101 — 9999

Pristup na rozSirené menu (skupiny parametrov 2, 3, 4, 5) je mozné iba vtedy, ked
hodnota zadana v P1-14 zodpoveda hodnote zadanej po P2-40. Tym mdze uzivatel
menit kéd zo Standardného nastavenia "101" na kazdu fubovolnd hodnotu.

8.2.4 Skupina parametrov 3: PID-regulator (Uroven 2)

P3-01 PID
proporcionalne
zosilnenie

P3-02 PID
integrujica ¢asova
konStanta

P3-03 PID
derivaCna ¢asova
konstanta

P3-04 PID rezim
prevadzky

P3-05 PID vyber
referencie

P3-06 PID pevna
poZadovana
referencia

Rozsah nastavenia: 0,0 — 1,0 — 30,0

PID-regulator Proporcionélne zosilnenie. Vy3Sie hodnoty spésobuju vacsiu zmenu
vystupnej frekvencie meni¢a ako reakciu na malé zmeny signalu spatnej vazby. Prili§
vysoka hodnota mdze spbsobit’ nestabilitu.

Rozsah nastavenia: 0,0 — 1.0 — 30,0

Integragna konstanta PID regulatora. Vy3SSie hodnoty spdsobuju timenu reakciu sys-
témov, v ktorych celkovy proces reaguje pomalSie.

Rozsah nastavenia: 0,00 — 1,00

0 / Priamy rezim — Otacky motora stupaju so zvySenim signalu spatnej vazby

1/ Inverzny rezim — Otacky motora klesaju so zvySenim signalu spatnej vazby

Vyber zdroja pre referenciu PID / pozadovana hodnota
Q0 / Pevna pozadovana referencia (P3-06)

1/ Analogovy vstup 1

2 / Analégovy vstup 2

3 / Referencia priemyselna zbernica-PID

Rozsah nastavenia: 0.0 — 100,0 %
Nastavi zadanu digitalnu referenciu PID / poZzadovanu hodnotu.
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P3-07 Horna
hranica
regulatora PID

P3-08 Dolna
hranica
regulatora PID

P3-09 PID —
nastavovacie
veli¢iny —
obmedzenie

P3-10 PID vyber
spétnej védzby

P3-11 PID chyba
aktivacie rampy

P3-12 PID
zobrazenie
skuto¢nej hodnoty,
faktor Skalovania

P3-13 PID-
regulacny rozdiel-
troven nabudenia

Rozsah nastavenia: P3-07 — 100.0 %

Regulator PID horna hranica vystup. Tento parameter stanovi maximalnu vystupnu
hodnotu regulatora PID. Horna hranica sa vypocita nasledovne:

Horna hranica = P3-07 x P1-01

Rozsah nastavenia: 0.0 % — P3-08 %

Stanovi minimalnu vystupnu hodnotu regulatora PID. Dolna hranica sa vypocita nasle-
dovne:

Dolna hranica = P3-08 x P1-01
Hodnota 100 % zodpoveda maximalnej hranici otacok, definovanej v P1-01.

0 / Obmedzenie binarnych vystupov — Rozsah vystupu PID obmedzeny z P3-07 a P3-08

1/ Analdégovy vstup 1, variabilnd horna hranica — Vystup PID obmedzeny smerom nahor
signalom, ktory je privadzany na analégovy vstup 1.

2 / Analégovy vstup 1, variabilna dolna hranica — Vystup PID obmedzeny smerom nadol
signalom, ktory je privadzany na analégovy vstup 1.

3 / Vystup PID + analégovy vstup 1 — vystup PID sa pripocita k referencii otacok, pri-
tomnej na analégovom vstupe 1.

Vybera zdroj pre PID signal spatnej vazby
0 / Anal6govy vstup 2

1/ Analégovy vstup 1

Rozsah nastavenia: 0.0 — 25,0 %

Stanovuje prah chyby PID. Ak rozdiel medzi pozadovanou a skuto¢nou hodnotou lezi
pod prahom, su interné rampy meni¢a deaktivované.

Pri vacsej odchylke PID sa aktivuju rampy, aby sa frekvencia zmien otacok motora pri
velkych odchylkach PID obmedzila a aby sa reakcie na malé odchylky mohli urychlit.

Rozsah nastavenia: 0,000 — 50,000

Skaluje zobrazenie skutodnej hodnoty PID, vdaka &omu si uZivatel méZe nechat
zobrazit aktualnu hodnotu signalu niektorého menic¢a, napr. 0 — 10 bar, atd. Skalovana
hodnota zobrazenia = P3-12 x PID-velkost spatnej vazby (= skuto€na hodnota, skalo-
vana hodnota na displeji rxxx).

Rozsah nastavenia: 0.0 — 100,0 %

Nastavi programovatelnu uroven. Ak je meni¢ vrezime Standby (pohotovostnom
rezime) alebo v rezime PID, potom musi zvoleny signal spatnej vazby klesnut pod tento
prah skér, nez sa menic¢ vrati do normalneho rezimu
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8.2.5 Skupina parametrov 4: Regulacia motora (uroven 2)

P4-01 Regulacia

P4-02 Auto-Tune

0/ VFC Regulacia otacok

Vektorova regulacia otd€ok pre indukéné motory s vypocitanou regulaciou otacok
rotora. Na regulaciu otd€ok motora sa pouZivaju regulacné algoritmy orientované na
pole. KedZe s vypocitanymi otaCkami rotora sa interne uzavrie obvod otacok, tento
spOsob regulacie ponuka urcity regulaény obvod bez fyzického snimaca. So spravne
nastavenym regulatorom otacok je staticka zmena otacok spravidla lepSia ako 1 %. Pre
¢o najlepsiu regulaciu treba pred prvou prevadzkou vybrat Auto-Tune (P4-02).

1/ VFC Reguléacia kratiaceho momentu

Namiesto ota€ok motora sa priamo reguluje krutiaci moment motora. Otacky sa v tomto
rezime prevadzky nenastavuju, ale sa menia v zavislosti od zatazenia. Maximalne
otacky su obmedzené z P1-01. Tento rezim prevadzky sa €asto vyuziva v aplikaciach

s navijanim, kde sa vyzaduje konstantny krutiaci moment, aby bol kabel stale napnuty.
Pre ¢o najlepsiu regulaciu treba pred prvou prevadzkou vybrat’ Auto-Tune (P4-02).

2 / Regulacia otacok — rozsSirené U/f

Tento rezim prevadzky v podstate zodpoveda regulacii napatia, pri ktorej sa reguluje pri-
vedené napatie motora namiesto prudu, generovaného krutiacim momentom. Magneti-
zacny prud sa priamo reguluje, takze Ziadne zvySenie napéatia nie je potrebné. Charak-
teristiku napatia si mozno zvolit cez funkciu Uspory energie v parametri P71-06.
Standardné nastavenie ponuka linearnu charakteristiku, pri ktorej je napatie tmerné
frekvencii; magnetiza¢ny prud sa reguluje nezavisle od toho. Pri aktivacii funkcie pre
usporu energie sa zvoli redukovana napatova charakteristika, pri ktorej sa privedené
napatie motora pri nizSich otackach znizi. Tento spdsob sa typicky vyuZziva pri ventila-
toroch, aby sa znizila spotreba energie. Auto-Tune (automatické nastavenie) by sa
v tomto reZzime prevadzky malo taktiez vyvolat. Proces nastavenia je v tomto pripade
jednoduchS$i a da sa vykonat velmi rychlo.

3 / PM Regulacia otacok motora

Regulacia otacok pre motory s permanentnym magnetom. Tie isté vlastnosti ako regu-
lacia otacok VFC

4 /| PM Regulacia krutiaceho momentu motora

Regulacia krutiaceho momentu pre motory s permanentnym magnetom. Tie isté vlast-
nosti ako regulacia krutiaceho momentu VFC

5/ PM Regulacia polohy motora

Regulacia polohy pre motory s permanentnym magnetom. Pozadované hodnoty otacok
a krutiaceho momentu sa daju k dispozicii cez procesné data Motion Protocol
(P1-12 = 8). K tomu bude potrebny jeden snimac.

0 / zablokované
1/ Uvolnenie

Pri "1" meni¢ okamZite vykona statické (bez otaCania rotora) meranie parametrov
motora kvéli ich konfigurovaniu. P1-07, P1-08 a P1-09 sa musia nastavit presne podla
typového Stitku motora skor, nez sa aktivuje funkcia.

Auto-Tune (automatické nastavenie) sa vykona pri prvom uvolneni po prevadzke
s parametrami nastavenymi z vyroby a ked sa zmeni P71-08. Na to nie je potrebné hard-
véroveé uvolnenie.

Meni¢ nesmie byt v rezime "blokovanie".
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P4-03 Regulator
otacok,
proporcionalne
zosilnenie

P4-04 Regulator
otacok,
integrovana
C¢asova konstanta

P4-05 Ukazovatel
vykonnosti
(acinnik) motora

P4-06 — P4-09
Nastavenia,
kratiaci moment
motora

Rozsah nastavenia: 0,1 — 50 — 400 %

Stanovuje proporcionalne zosilnenie pre regulator otacok. Vyssie hodnoty zabezpecuju
lepSiu regulaciu vychodiskovej (vystupnej) frekvencie a reakciu. Prili§ vysoka hodnota
mébze spbsobit nestabilitu alebo dokonca chybu nadprudu. Pre aplikacie, ktoré vyZaduju
¢o najlepSiu moznu regulaciu: Hodnota sa prispdsobi pripojenému zatazeniu, pri ktorom
hodnotu postupne zvySujte a sledujte skutoénu rychlost zataZenia. Tento proces sa
vykonava dovtedy, kym sa nedosiahne poZadovana dynamika bez alebo len s minimal-

nymi prekroceniami regulaéného rozsahu, pri ktorych vychodiskova (vystupna) rychlost

prekro&i pozadovanu hodnotu.

Zataze s vacSim trenim spravidla toleruju aj vysSie hodnoty pri proporcionalnom zosil-
neni. Pri zataziach s vysokou hmotnostnou zotrvaénostou a malym trenim sa zosil-
nenie musi v pripade potreby znizit'.

Rozsah nastavenia: 0,001 — 0,100 ... 1,000 s

Stanovuje intergracnu konstantu pre regulator ota€ok. MenSie hodnoty vedu k rychlejSe;j
reakcii na zmeny zatazenia motora, s rizikom, Ze to moze spdsobit’ nestabilitu. Pre ¢o
najlepSiu dynamiku musi hodnotu prispdsobit’ pripojenej zatazi.

Rozsah nastavenia: 0,50 — 0,99 (v zavislosti od motora)
Uginnik na typovom $titku motora, potrebny pre vektorovi regulaciu (P4-01 = 0 alebo 1).

Tymito parametrami sa prispOsobuju hranice kriatiaceho momentu motora.

M
P4-09 _ _ _ _ _ _ _ _ _ = P4-07
P4-08 _ _ _ _ L __ _ _ [ P4-08
n
P4-08 _ _ _ _ __ _ _ _ _ e P4-08
P4-07 _ _ _ _ L _ _ _ e P4-09
3473010955
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P| Hz

P4-06 Pozadovana
hodnota krutiaceho
momentu zdroja

P4-07 Horna
hranica krutiaceho
momentu

P4-08 Dolna
hranica krutiaceho
momentu

[0

Pri vektorovej regulacii alebo rezime PM
(P4-01 # 2) tento parameter uréuje zdroj referencie / hranicu kratiaceho momentu
0 / maximalny krutiaci moment

Pevne prednastavena hranica krutiaceho momentu. PoZadovana hodnota kratiaceho
momentu prednastavena s P4-07. Pri pouZiti tejto moznosti sa poZadovana hodnota
kratiaceho momentu motora uréuje cez percentualny podiel menovitého kratiaceho
momentu motora, nastaveného v parametri P4-07. Menovity krutiaci moment motora
automaticky ur¢i Auto-Tune.

1/ Analogovy vstup 1
2 / Analégovy vstup 2

Hranica krutiaceho momentu, analégovy vstup. Ak sa poZaduje variabilna pozadovana
hodnota krutiaceho momentu, mozno analégovy vstup pouzit ako zdroj poZzadovanej
hodnoty kratiaceho momentu. V tomto pripade mozno poZadovanu hodnotu v realnom
Case proporcionalne menit’ voci signalu analégového vstupu. Spravny format signalu
analégového vstupu musi byt nastaveny v parametri P2-30 / P2-33 Format vstupného
signalu musi byt unipolarny. Bipolarne referencie nie su pre hranicu krdtiaceho
momentu mozné. Skalovanie zavisi od hodnoty nastavenej v P4-07. (0 — 10V =0 —
P4-07 % kratiaceho momentu).

Analdgovy vstup 2

3 / Komunikacia Modbus

Pozadovana hodnota krutiaceho momentu Modbus. Pri zvoleni tejto mozZnosti sa
hranica kratiaceho momentu motora zadava cez Modbus-Master. Mozno zadat hodnotu
od 0 do 200 %.

4 | Pohon Master

Pohon Master v sieti Master-Slave uréuje pozadovanu hodnotu kratiaceho momentu.
5/ Vystup PID

Vystup regulatora PID ur€uje poZzadovanu hodnotu kratiaceho momentu.

Rozsah nastavenia: P4-08 — 200 — 500 %

Pri P4-01 = 1 alebo 4 a P4-06 = 0 sa nastavi zadana pozadovana hodnota krutiaceho
momentu. Pri P4-01 = 0 alebo 3 nastavi horna hranica krutiaceho momentu. Hranica
kratiaceho momentu sa vztahuje na vystupny prud, nastaveny parametrom P7-08.

Rozsah nastavenia: 0,0 — P4-07 %
Nastavuje dolnu hranicu kratiaceho momentu. Meni¢ sa poCas prevadzky nepretrzite
pokusa udrziavat tento krutiaci moment motora.

POZNAMKA

Tento parameter by sa mal pouzivat mimoriadne opatrne, pretoZe tym stupa vycho-
diskova (vystupna) frekvencia meni¢a (aby sa dosiahol kratiaci moment) a zvolené
pozadované otacky sa pripadne mézu prekrocit.
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P4-09 Horna
hranica,
elektrodynamicky
(generatoricky)
kratiaci moment

P4-10/11
Nastavenia
charakteristiky U/f

P4-10
Prisp6sobovacia
frekvencia
charakteristiky U/f

P4-11
Prispésobovacie
napétie
charakteristiky U/f

P4-12 Riadenie
brzdy motora

Rozsah nastavenia: P4-08 — 200 — 500 %

Stanovuje hranicu pradu regulacie pri generatorickej (elektrodynamickej) prevadzke.
Hodnota v tomto parametri zodpoveda percentualnemu podielu menovitého pradu
motora, ktory je stanoveny v P1-08. Hranica prudu, stanovena v tomto parametri, vyra-
duje prudovu hranicu pre vytvaranie krutiaceho momentu, ak motor pracuje generato-
ricky. Prili§ vysokd hodnota mdze spdsobit’ velké skreslenie prudu motora, pri ktorom
sa motor v generatorickom reZzime moze spravat’ velmi agresivne. Ak je hodnota tohto
parametra prili§ nizka, méze dojst ku pripadnému poklesu vychodiskového (vystup-
ného) krutiaceho momentu motora pri generatorickom rezime prevadzky.

Charakteristika napatia / frekvencie urCuje Uroven napatia pritomného na motore pri
uvedenej frekvencii. Pomocou parametrov P4-10 a P4-11 mbze uzivatel charakteristiku
U/f v pripade potreby zmenit.

Parameter P4-10 mozno nastavit na lubovolnu frekvenciu medzi 0 a hrani¢nou frekven-
ciou (P1-09). Udava frekvenciu, pri ktorej sa pouzije percentualna Uroven prispdsobenia
nastavena v P4-11. Tato funkcia je aktivna len pri P4-01=2.

P1-07 = 230V
Vi
3] 7
! /
- P4-11 =165V
/
W/ by
b
/
/
/
P1-11 = X% z P1-07 ’k - P4-11 = 40V
(Boost) o
Z -
P4-10 = 10Hz P1-09 = 50Hz fiHz

9007202727750027

[11 Normalna U/f charakteristika
[2] Prispdsobena U/f charakteristika
[3] Prispdsobena U/f charakteristika

Rozsah nastavenia: 0,0 — 100,0 % z P1-09

Rozsah nastavenia: 0,0 — 100,0 % z P1-07

Aktivuje funkciu zdvihacieho zariadenia menica.

Parametre P4-13 az P4-16 sa aktivuju.

Kontakt relé 2 je nastaveny na zdvihacie zariadenie; funkciu nie je mozné menit.
0 / deaktivovany

1/ aktivovany
Podrobnosti k tomu najdete v kapitole "Funkcia zdvihacieho zariadenia" (— str. 47).
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7 Parameter
7 Vysvetlenie parametrov
P| Hz
P4-13 Cas Rozsah nastavenia: 0,0—02-50s

odbrzdenia brzdy

P4-14 Cas
zabrzdenia brzdy

P4-15 Prah
kratiaceho
momentu pre
odbrzdenie brzdy

P4-16 Casovy limit
prahu kratiaceho
momentu

P4-17 Teplena
ochrana motora
podfa UL508C

Tento parameter stanovuje, ako dlho motor po UspeSnej predmagnetizacii bezi s pred-
nastavenymi otaCkami 7 a vyZaduje odbrzdenie brzdy.

Rozsah nastavenia: 0.0 - 5,0 s

Tymto parametrom mébZete nastavit €as, ktory mechanicka brzda potrebuje na zabrz-
denie. Pomocou tohto parametra zabranite rychlemu klesaniu pohonu, predovdetkym
pri zdvihacich zariadeniach.

Rozsah nastavenia: 0,0 — 1,0 — 200 %

Stanovuje kratiaci moment v % maximalneho momentu. Tento percentualny krutiaci
moment sa musi dosiahnut skor, nez sa brzda motora odbrzdi.

Tym sa zaisti, Ze motor je pripojeny a krdtiaci moment je vytvoreny, aby sa zabranilo
prudkému poklesu zatazZenia pri odbrzdeni brzdy. Pri regulacii U/f nie je potvrdenie
(dékaz) krutiaceho momentu aktivované. Odporuca sa to iba pre aplikacie s horizontal-
nymi pohybmi.

Rozsah nastavenia: 0.0 - 25 s

Stanovuje, ako dlho sa meni¢ po prikaze pre Start bude pokusat v motore vytvarat
dostato€ny krutiaci moment na prekro¢enie prahu na odbrzdenie brzdy, nastaveného
v parametri P4-15. Ak sa prah kratiaceho momentu v priebehu tohto ¢asu nedosiahne
(v doésledku mechanickej alebo inej poruchy), menic ohlasi chybu.

0 / deaktivovany

1/ aktivovany

Meniée MOVITRAC® LTP-B disponuju tepelnou ochrannou funkciou motora podla
NEC, aby sa chranil motor pred pretazenim. V internej paméati sa akumuluje prud
motora v Case.

Hned ako sa prekroci tepelny limit, prejde meni¢ do chybového stavu (l.t-trP).

Hned ako je vystupny prud menic¢a pod nastavenym menovitym pradom motora, interna
pamat sa znizi v zavislosti od vystupného pradu.

Ak je P4-17 deaktivovany, zopnutim siete sa vynuluje pamat’ tepelného pretazZenia.
Ak je P4-17 aktivovany, zostane pamat’ aj po zopnuti siete zachovana.
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8.2.6 Skupina parametrov 5: Komunikacia priemyselnej zbernice (troven 2)

P5-01 Adresa
menica

P5-02 Prenosova
rychlost zbernice
SBus

P5-03 Prenosova
rychlost Modbus

P5-04 Format dat
Modbus

P5-05 Reakcia
na vypadok
komunikacie

P5-06 Casovy
limit, vypadok
komunikacie

P5-07 Zadanie
rampy cez
priemyselnu
zbernicu

Rozsah nastavenia: 1-63

Stanovuje vSeobecnu adresu meni¢a pre SBus, Modbus, priemyselnd zbernicu
a Master / Slave.

Stanovuje prenosovu rychlost zbernice SBus. Tento parameter sa musi nastavit pre
prevadzku s branami SEW alebo MOVI-PLC®.

125/ 125 kBd
250/ 250 kBd
500 / 500 kBd
1000 /1 000 kBd

Stanovuje o¢akavanu prenosovu rychlost Modbus.
9,6 /9600 Bd

19,2 /19200 Bd

38,4 /38400 Bd

57,6 / 57600 Bd

115,2 /115 200 Bd

Stanovuje ocakavany format dat Modbus.
n-1/ Ziadna parita, 1 stop-bit

n-2 / ziadna parita, 2 stop-bity
O-1/ neparna parita, 1 stop-bit
E-1/ parna parita, 1 stop-bit

Ur€uje spravanie sa menica po vypadku komunikacie a po nej nasledujuci ¢asovy limit,
nastaveny v P5-06.

0/ Chyba a dobehnutie
1/ Zastavovacia rampa a chyba
2 | Zastavovacia rampa (bez chyby)

3 / Prednastavené otacky 8

Rozsah nastavenia: 0,0—1.0-5,0s

Stanovuje €as v sekundach, po ktorého uplynuti meni¢ vykona reakciu, nastavenu
v P5-05. Pri "0,0 s" meni€ zachova skuto&nu rychlost, aj ked komunikacia vypadne.

Takto mézte aktivovat interné alebo externé riadenie rampy. Pri aktivacii meni¢ sleduje
externé rampy, ktoré st zadané prostrednictvom procesnych dat MOVILINK® (PO3).

0 / deaktivovany

1/ aktivovany
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Parameter
7 Vysvetlenie parametrov

P| Hz

P5-08 Trvanie
synchronizacie

P5-09-P5-11
Procesné vystupné
data priemyselnej
zbernice (POx)-
definicia

P5-09 Priemyselna
zbernica —
definicia PO2

P5-10 Priemyselna
zbernica —
definicia PO3

P5-11 Priemyselna
zbernica —
definicia PO4

P5-12—P5-14
Priemyselna
zbernica — vstupné
procesné data —
definicia (Plx)

Rozsah nastavenia: 0, 5 — 20 ms

Stanovuije trvanie telegramu Sync z MOVI-PLC®. Tato hodnota musi zodpovedat hod-
note, nastavenej v MOVI-PLC™. Pri P5-08 = 0 meni¢ synchronizaciu nezohladnuje.

Definovanie prenasanych procesnych datovych slov z PLC/brany na menic.

0 / otacky: ot./min (1 = 0,2 1/min)

— mozné len vtedy, ked P71-70 sa nerovna 0

1/ Otacky % (4000 h = 100 % P1-01)
2 / Kratiaci moment % (1 = 0,1 %)
— meni¢ sa musi nastavit na P4-06 = 3

3 / €as rampy (1 = 1 ms); zrychlovacia rampa: vy$Si byte, oneskorovacia rampa: nizsi

byte
4 / PID referencia (1 000 h = 100 %)

— pozri kapitolu k P1-12 Zdroj riadiacich signalov (P1-12 = 3) (— str. 92)

5 / Analégovy vystup 1 (1 000 h = 100 %)
6 / Analégovy vystup 2 (1 000 h = 100 %)
7 | Bez funkcie

Definovanie vystupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data

Popis parametrov ako P5-0 9 — P5-11

Definovanie vystupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data

Popis parametrov ako P5-0 9 — P5-11

Definovanie vystupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data

Popis parametrov ako P5-0 9 — P5-11

Definovanie prenasanych procesnych datovych slov z meni¢a na PLC/branu.

0") / otagky: Ot./min (1 = 0,2 1/min)

1/ Otacky % (4000 h = 100 % P1-01)
2/Prad % (1 =0,1% lnen)

3 / Krutiaci moment % (1 = 0,1 %)

4/ Vykon % (1 =0,1 %)

5/ Teplota (1 = 0,01 °C)

6 / Medziobvod-napatie (1 =1V)

7 / Analégovy vystup 1 (1 000 h = 100 %)
8 / Analdégovy vystup 2 (1 000 h = 100 %)
9/ Stav IO

1) mozné len vtedy, ked P71-10 sa nerovna 0
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Parameter 7

P5-12 Priemyselna
zbernica —
definicia PI2

P5-13 Priemyselna
zbernica —
definicia PI3

P5-14 Priemyselna
zbernica —
definicia Pl4

P5-15 RozSirujuce
relé 3 — vyber
funkcie

i

P5-16 Relé 3 —
horna hranica

P5-17 Relé 3 —
dolna hranica

P5-18 RozSirujuce
relé 4 — vyber
funkcie

HB

LB

- \ RL5 \ RL4 \ RL3 \ RL2 \ RL1

DI5 DI4 DI3 \ DI2 \ DI1

10" / polozka LTX nizka (rozlidenie)
11" / LTX polozka vysoka (pocet rozligeni)

Definovanie vstupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data

Popis parametrov ako P5-12 — P5-14

Definovanie vstupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data

Popis parametrov ako P5-12 — P5-14

Definovanie vstupu 2, 3, 4 pre prenasané procesné data

Popis parametrov ako P5-12 — P5-14

POZNAMKA

Mozna a viditelna len vtedy, ked je pripojeny vstupny/vystupny rozsirujuci modul.

Definuje funkciu rozSirujuceho relé 3.

0 / Meni¢ uvolneny

1/ Meni¢ v poriadku

2 /| Motor pracuje s pozadovanymi otackami

3 / Otacky motora > 0

4 |/ Otacky motora > hrani¢na hodnota

5/ Prad motora > hrani¢na hodnota

6 / Krutiaci moment motora > hrani¢na hodnota
7 / Druhy analégovy vstup > hrani¢na hodnota
8 / Priemyselna zbernica

9/ Stav STO

Rozsah nastavenia: 0,0-100,0-200,0 %

Rozsah nastavenia: 0,0-200,0 %

Definuje funkciu roz8irujuceho relé 4.
Opis parametrov ako P5-15

1) iba pri zasunutom module LTX

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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8 7 Parameter
7 Vysvetlenie parametrov
P| Hz
P5-19 Relé 4 — Rozsah nastavenia: 0,0 — 100.0 — 200,0 %

horna hranica

P5-20 Relé 4 —
dolna hranica

1

Rozsah nastavenia: 0.0 — 200,0 %

POZNAMKA

Funkcia rozSirujuceho relé 5 je stanovena na "Otacky motora > 0".

8.2.7 Skupina parametrov 6: RozSirené parametre (Uroven 3)

P6-01 Aktivacia
aktualizacie
firmvéru

P6-02 Automa-
ticky tepelny
manazment

P6-03
Oneskorenie
Auto-Reset

P6-04 Hysterézne
pasmo pouzivatel-
ského relé

P6-05 Aktivacia
spétnej védzby
snimaca

102

Aktivuje rezim aktualizacie firmvéru, v ktorom mozno aktualizovat' firmvér pouzivatel-
ského rozhrania a/alebo firmvér pre riadenie koncového stupfia. Spravidla sa vykonava
z PC softvéru.

0 / deaktivovany

1/ aktivovany (DSP + 10)
2 [ aktivovany (len 10)

3 / aktivovany (len DSP)

POZNAMKA: Tento parameter nesmie uZivatel menit. Proces aktualizacie firmvéru sa
vykonava automaticky cez PC softvér.

Aktivuje automaticky tepelny manazment. Pohon pri vy$Sej teplote chladi¢a automaticky
znizi vystupnu spinaciu frekvenciu, aby minimalizoval nebezpecenstvo vzniku chyby
z nadmernej teploty.

0 / deaktivovany
1/ aktivovany

Rozsah nastavenia: 1 —20-60s

Nastavuje oneskorenie, ktoré uplynie medzi dvomi pokusmi o reset meniCa, ak je
v P2-36 aktivovany Auto-Reset.

Rozsah nastavenia: 0,0 — 0,3 — 25,0 %

Tento parameter sa pouzije spolu s P2-11 a P2-13 = 2 alebo 3, aby nastavil pas okolo
pozadovanych hodndt (P2-11 = 2) alebo nulové otacky (P2-11 = 3). Ak su otacky v tejto
oblasti, pracuje meni¢ s pozadovanymi otackami alebo otackami "0". Pomocou tejto
funkcie sa zabrani "chveniu" na vystupe relé, ked prevadzkové otacky prebiehaju
zaroven s hodnotou, pri ktorej sa zmeni stav binarneho vystupu / vystupu relé. Priklad:
Ked P2-13 = 3, P1-01 = 50 Hz a P6-04 = 5 %, zatvoria sa kontakty relé nad 2,5 Hz.

Udava pripojenie modulu LTX. Nastavenim 1 sa aktivuje rezim prevadzky regulacie
snimaca s pripojenym modulom LTX. Tento parameter sa aktivuje automaticky hned
ako je pripojeny modul LTX.

0 / deaktivovany

1/ aktivovany
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P6-06 Pocet
impulzov snimaca
na otacku

P6-07 Prah
aktivacie chyby
otacok

P6-08 Max.
frekvencia pre
poZadovanu
hodnotu otacok

P6-09 Regulacia
statiky otacok

P6-10 Rezerva

Rozsah nastavenia: 0 — 65535 PPR

Pouziva sa spolo¢ne s modulom LTX. Tento parameter sa pre pripojeny snima¢ musi
nastavit na pocet impulzov na otacku. Tato hodnota sa musi nastavit spravne, aby sa
zabezpedila riadna prevadzka pohonu, ked sa aktivuje reZzim spatnej vazby snimaca
(P6-05 = 1). Nespravne nastavenie tohto parametra moze viest k strate riadenia motora
alalebo k chybe. Pri nastaveni nuly sa deaktivuje spatna vazba snimaca.

Rozsah nastavenia: 1,0 — 5.0 — 100 %

Tento parameter urCuje maximalnu dovolenu chybu otaCok medzi hodnotou otacok
spatnej vazby snimaca a hodnotou otacok rotora vypocitanou regulaénymi algoritmami
motora. Ak chyba otacok prekroc€i tuto hrani€énu hodnotu, menic¢ sa vypne.

Rozsah nastavenia: 0; 5 — 20 kHz

Ked sa ma poZadovana hodnota ota€ok motora riadit frekvenénym vstupnym signalom
(pripojenym na binarnom vstupe 3), tento parameter sa pouZije na uréenie vstupnej frek-
vencie, ktora zodpoveda maximalnym otd€kam motora (nastavené v P1-01). Maxi-
malna frekvencia, ktori mozno nastavit’ v tomto parametri, musi lezat' v rozsahu medzi
5 kHz a 20 kHz.

Pri nastaveni O je tato funkcia deaktivovana.

Rozsah nastavenia: 0,0 — 25,0

Tento parameter sa pouZziva len vtedy, ked pohon bezi vo vektorovej regulacii otacok
(P4-01 = 0). Pri nastaveni nuly je deaktivovana regula¢na funkcia statiky otacok. Pri
P6-09 > 0 sa tymto parametrom uréuju sklzové otacky s vystupnym menovitym
momentom motora.

Statika otaCok predstavuje percentualnu hodnotu z P7-09. V zavislosti od stavu vyta-
Zenia motora sa referencné otacky pred vstupom do regulatora ota€ok znizuju o urcitu
staticku hodnotu. Vypocet sa uskuto¢ni nasledovne:

Statika otacok = P6-09 x P1-09

staticka hodnota = statika otacok x (skuto€ny krutiaci moment motora / menovity kruatiaci
moment motora)

vstup regulatora ota¢ok = pozadovana hodnota otacok — staticka hodnota

Statickou regulaciou mozno dosiahnut’ malé zniZenie otacok motora v pomere k pou-
Zitej zatazi. Toto mbéze byt ucelné najma vtedy, ked viaceré motory poharaju spoloénu
zataz a zataz sa ma rovhomerne rozdelit na jednotlivé motory.

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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7 Parameter
7 Vysvetlenie parametrov
P| Hz
P6-11 Cas Rozsah nastavenia: 0.0 — 250 s

zastavenia otacok
pri uvolneni
(prednastavené
otacky 7)

P6-12 Cas
zastavenia otacok
pri blokovani
(prednastavené
otacky 8)

P6-13 Logika
poZiarneho rezimu

P6-14 Otacky
v poZiarnom
reZime

P6-15 Analégovy
vystup 1,
Skélovanie

P6-16 Analégovy
vystup 1, ofset

P6-17 Casovy
limit hranice
max. otacok

P6-18 Uroveri
napétia
jednosmerného
brzdenia

Urcuje Casovy interval, v ktorom bezi pohon s nastavenymi otackami 7 (P2-07), ked je
na pohon privedeny uvolfiovaci signal. Prednastavené otaCky mozZu byt lubovolné
otacky medzi dolnou a hornou hranicou otacok v lubovolnom smere. Tato funkcia méze
poméct v aplikaciach, v ktorych nezavisle od normalnej prevadzky systému je potrebny
kontrolovany Start. PouzZivatefovi umoziuje meni¢ naprogramovat’ tak, aby po urcity
Casovy interval pred navratom do normalneho prevadzkového reZzimu vzdy Startoval
s rovnakou frekvenciou a v rovnakom smere otacania.

Tato funkcia sa deaktivuje nastavenim 0,0.

Rozsah nastavenia: 0,0 — 250 s
Urcuje Casovy interval, v ktorom meni¢ po odobrati uvofnenia bezZi a pred zastavovacou
rampou beZi s prednastavenymi otdckami 8 (P2-08).

VYSTRAHA: Ak sa parameter nastavi na > 0, pohon po odobrati uvolnenia pocas
nastaveného ¢asu bezi dalej s prednastavenymi otackami. Pred pouzitim tejto funkcie
sa musi bezpodmienelne zabezpedit, aby bol tento rezim prevadzky bezpecny. Tato
funkcia sa deaktivuje nastavenim 0,0.

Aktivuje nudzovy poZiarny rezim. Meni¢ nasledkom toho ignoruje va&sinu chyb. Ak sa
pohon nachadza v chybovom rezime, pokusa sa samocinne resetovat kazdych 5 s az
do upIného vypadku alebo vyCerpania energie.

Tato funkcia sa nesmie pouzivat pre aplikacie so servopohonmi a v zdvihacej technike.
0 / otvorit spustag: PoZiarny rezim

1/ zavriet spustac: Poziarny rezim

Rozsah nastavenia: -P1-01 — 0-P1 - 01 Hz
Otacky pouzivané v poziarnom rezime

Rozsah nastavenia: 0,0 — 100.0 — 500,0 %
Urcuje Skalovaci sucinitel v %, ktory sa pouzije pre analdgovy vystup 1.

Rozsah nastavenia: -500,0 — 0,0 — 500,0 %
Urcuje ofset v %, ktory sa pouzije pre analégovy vystup 1.

Rozsah nastavenia: 0,0 - 25,0 s

Pre motor/generator (P4-07 / P4-09) sa urCuje, ako dlho mbéze motor bezat na hranici
maximalnych otacok, nez nasleduje aktivacia. Tento parameter sa aktivuje vylu¢ne pre
prevadzku s vektorovou regulaciou.

Rozsah nastavenia: Auto, 0.0 — 25,0 %

Ur€uje hodnotu jednosmerného napatia ako percentudlneho podielu napatia privede-
ného na motor (P7-07) pri prikaze zastavenia. Tento parameter sa aktivuje vylu€ne pre
prevadzku s U/f-regulaciou.
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P6-19 Hodnota
brzdového odporu

P6-20 Vykon
brzdového odporu

P6-21 Pracovny
cyklus brzdového
striedacCa pri nizkej
teplote

P6-22 Resetovanie
¢asu chodu
ventilatora

P6-23 Viynulovanie
elektromera kWh

P6-24 Viyrobné
nastavenia
parametrov

P6-25 Uroveri
pristupového kédu

Rozsah nastavenia: 0, Min-R-200 Q

Nastavuje hodnotu brzdového odporu v ohmoch. Tato hodnota sa pouziva pre tepelnu
ochranu brzdového odporu. Min-R zavisi od pohonu.

Nastavenim 0 sa deaktivuje ochranna funkcia pre brzdovy odpor.

Rozsah nastavenia: 0 — 200 kW

Nastavuje vykon brzdového odporu v kW s rozliSenim 0,1 kW. Tato hodnota sa pouZiva
pre tepelnu ochranu brzdového odporu.

Nastavenim 0 sa deaktivuje ochranna funkcia pre brzdovy odpor.

Rozsah nastavenia: 0,0 — 2.0 — 20,0 %

Tymto parametrom sa uréuje pracovny cyklus pouZity pre brzdovy striedac, zatial ¢o sa
meni¢ nachadza v chybovom stave v désledku nedovolenej nizkej teploty. Brzdovy
odpor sa mdze montovat na chladi€¢ pohonu a pouzivat na zohrievanie pohonu az do
dosiahnutia prevadzkovej teploty. Tento parameter by sa mal pouzivat s maximalnou
opatrnostou, pretoZe nespravnym nastavenim sa méze prekro€it menovita kapacita
odporu. Pre odpor treba vzdy pouzivat externu tepelnu ochranu, aby sa predislo tejto
hrozbe.

0 / deaktivovany

1/ Vynulovat &as chodu

Nastavenim 1 sa vynuluje interné pocitadlo ¢asu chodu ventilatora na "0" (ako je zna-
zornené v P0-35).

0 / deaktivovany

1/ Vynulovat elektromer kWh

Nastavenim 1 sa vynuluje interné pocitadlo kWh na "0" (ako je znazornené v P0-26 a
P0-27).

Vyrobné nastavenia menica
0 / deaktivovany

1/ Vyrobné nastavenia okrem parametrov zbernice
2 / Vyrobné nastavenia vSetkych parametrov

Rozsah nastavenia: 0 — 201 — 9999
Pouzivatefom ur€eny pristupovy kéd, ktory sa musi zadat v P7-14, aby sa umoznil
pristup na rozSirené parametre v skupinach 6 az 9.

POZOR!

Mozné poskodenie menica.

Nasledujuce parametre pouziva pohon interne, aby umoznil o najoptimalnejSiu regu-
laciu motora. Nespravne nastavenie parametrov mdze spdsobit zniZzenie vykonu
a neoCakavané reakcie motora. Menit ich m6zu len velmi skuseni pouzivatelia, ktori
plne rozumeju funkcidm parametrov.

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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8.2.8 Skupina parametrov 7: Parametre regulacie motora (troven 3)

P7-01 Odpor
statora motora
(Rs)

P7-02 Odpor
rotora motora (Rr)

P7-03 Induktivita
statora motor (Lsd)

P7-04
Magnetizaény prud
motora (Id rms)

P7-05 Koeficient
strat rozptylom
motora (sigma)

P7-06 Induktivita
statora motora
(Lsq) — len pre
PM motory

P7-07 RozSirena
reguléacia
generatora

Nahradna schéma zapojenia trojfazovych motorov.

Rg Lsd Lsq R,
1 . L 1

7372489995

Rozsah nastavenia: zavisi od motora (Q)

Odpor statora je 6hmicky odpor medeného vinutia. Tato hodnota sa méze automaticky
zistit' a nastavit pri Tuto-Tune.

Hodnota sa méze tiez zadat manualne.

Rozsah nastavenia: zavisi od motora (Q)
Pre induk&né motory: Hodnota odporu rotora faza-faza v ohmoch

Rozsah nastavenia: zavisi od motora (uH)
Pre induk&né motory: Hodnota induktivity fazy statora
Pre motory s permanentnym magnetom: Faza osi d: Indukénost statora v Henry

Rozsah nastavenia: 10 % x P1-08-80 % x P1-08 (A)

Pre indukéné motory: Magnetizaény prud / prad pri chode naprazdno. Pred Auto-Tune
sa tato hodnota priblizi na 60 % menovitého prudu motora (P7-08), priCom sa vychadza
z ukazovatela vynosnosti motora 0,8.

Rozsah nastavenia: 0,025 - 0,10 - 0,25
Pre indukéné motory: Koeficient strat rozptylom motora

Rozsah nastavenia: zavisi od motora (H)
Pre motory s permanentnym magnetom: Faza osi d: Indukénost statora v Henry

Tento parameter sa pouziva vtedy, ked pri silne generatorickych aplikaciach sa objavia
problémy so stabilitou. Pri aktivovani sa umozni generatoricka prevadzka pri nizkych
otackach.

0 / deaktivovany

1/ aktivovany

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B




EVAI |7

Parameter 7
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P7-08
Prispésobenie
parametra

P7-09 Prudova
hranica prepétia

P7-10 Zotrvacnost
zataze motora

P7-11 Dolna
hranica Sirky
impulzu

P| Hz

Tento parameter sa pouZziva pri malych motoroch (P < 0,75 kW) s vysokou impedanciou.
Pri aktivacii sa méze tepelny model motora prispdsobit odporu rotora a statora po€as
prevadzky. Takto sa ohriatim kompenzuju vyskytujuce sa efekty impedancie pri vekto-
rovej regulacii.

0 / deaktivovany

1/ aktivovany

Rozsah nastavenia: 0,0 — 1,0 — 100 %

Tento parameter mozno pouzit len pri vektorovej regulacii otadok a spifia svoju funkciu,
ked napatie medziobvodu pohonu stupne nad prednastavenu hranicu. Tato napatova
hranica sa interne nastavuje presne pod prah aktivacie pre prepatie.

Tato funkcia sa deaktivuje nastavenim 0,0.
Postup:

* Motor s velkou zotrvacnostou hmoty sa zabrzdi, generatoricka energia teCie spat
k menicu.

» Napatie medziobvodu stupne a dosiahne uroven Uz -

* Meni¢ odovzdava prud (P7-09), aby vybil medziobvod, ¢im motor znova zrychli.
* Napétie medziobvodu znova poklesne pod Uz ax-

* Motor sa dalej brzdi.

Rozsah nastavenia: 0 — 10 — 600

Tymto mozno zadat pomer zotrvacnosti medzi motorom a pripojenou zatazou do
meni¢a. Tato hodnota mdze normalne ostat nastavena na Standardnu hodnotu 10.
Z regulacného algoritmu meni¢a sa vSak pouZije ako hodnota prednastavenia pre
vSetky motory, aby sa dal k dispozicii optimalny kratiaci moment / optimalny prad pre
zrychlenie zataze. Z tohto dévodu sa prostrednictvom presného nastavenia pomeru
zotrvacnosti zlepSuje schopnost' reakcie a dynamika systému. Hodnota sa pri uzav-
retom regulacnom obvode vypocita nasledovne:

P7-10= Yot
J

mot

Rozsah nastavenia: 0 — 500

Tymto parametrom sa obmedzuje minimalna Sirka vystupného impulzu. Mozno to
pouzit pre aplikacie s dlhymi kablami. ZvySenim hodnoty tohto parametra sa zniZzuje
nebezpecenstvo chyb nadprudu pri dlhych kabloch motora, pretoze pocet Ciel napatia a
tym $piCiek nabitia sa znizi. SuCasne sa ale znizi maximalne dostupné vystupné napéatie
motora pre urcité vstupné napatie.

Vyrobné nastavenie zavisi od menica.
POZNAMKA: &as = hodnota x 16,67 ns
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7 Parameter
7 Vysvetlenie parametrov
P| Hz
P7-12 Cas Rozsah nastavenia: 0 — 2000 ms

predmagnetizacie

P7-13 D-zosil-
nenie vektorového
regulatora otacok

P7-14
Nizkofrekvencné
zvysenie
kratiaceho
momentu

P7-15 Hranica
frekvencie
zvy$enia
kratiaceho
momentu

P7-16 Otacky
podla typového
Stitku motora

Tymto parametrom sa ur€uje minimalne oneskorenie pre regulaciu magnetizaéného
prudu pri U/f regulacii, ked' vySle Startovaci signal meni¢a. Prili§ mala hodnota méze
viest' k tomu, Ze meni¢ v pripade nadprudu vysle chybu, ak je zrychlovacia rampa prilis
kratka.

Vyrobné nastavenie zavisi od menica.

Rozsah nastavenia: 0,0 — 400 %

Nastavuje derivatné zosilnenie (%) pre regulator otd€ok v prevadzke s vektorovou
regulaciou.

Rozsah nastavenia: 0,0 — 100 %

Pri Starte privedeny zvySovaci prud v % menovitého pradu motora (P7-08). Meni€ je
vybaveny funkciou zvySovania, ktorou pri nizkych otd¢kach mozno privadzat prud do
motora, aby sa zabezpecilo, Ze sa zachova centrovanie rotora a umoznila sa efektivna
prevadzka motora pri niZz8ich otaCkach. Pre zvySenie pri niz8ich otackach nechajte
pohon bezat pri najnizSej frekvencii, ktora je potrebna pre aplikaciu a zvysujte hodnoty,
aby sa zaru il potrebny krutiaci moment, ako aj plynulé prevadzka.

Rozsah nastavenia: 0.0 — 50 %

Frekvenény rozsah pre privedeny zvySovany prud (P7-14) v % menovitej frekvencie
motora (P7-09). Tymto sa nastavuje hrani¢éna hodnota frekvencie, nad ktorou sa do
motora neprivadza zvySovany prud.

Rozsah nastavenia: 0.0 — 6 000 1/min
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8.2.9 Skupina parametrov 8: Specificka podla pouzitia (pouzitel'né len pre LTX) parametrov (aroven 3)

POZNAMKA
. v
1 DalSie informacie najdete v dodatku k prevadzkovému navodu v kapitole "Suprava

P8-01 Simulované
Skalovanie
snimaca

P8-02 Skélovacia
hodnota vstupného
impulzu

P8-03 Vie¢na
chyba nizka

P8-04 Vie¢na
chyba vysoka

P8-05 Referenény
pohyb

P8-06 Regulator
polohy,
proporcionalne
zosilnenie

P8-07 Spustaci
rezim dotykovej
sondy

P8-08 Rezerva

P8-09 Zosilnenie
predregulaciou pre
rychlost

P8-10 Zosilnenie
predregulaciou pre
zrychlenie

funkénych parametrov LTX (Uroven 3)".

Rozsah nastavenia: 29 -23

Rozsah nastavenia: 20 — gﬁ

Rozsah nastavenia: 0 — 65535

Rozsah nastavenia: 0 — 65535

0 / deaktivovany

1 / Nulovy impulz pri negativhom pohybe

2 / Nulovy impulz pri pozitivhom pohybe

3 / Koniec referenénej vacky negativny smer jazdy

4 |/ Koniec referencnej vacky pozitivny smer jazdy

5 / Ziadny referenény chod, mozny iba bez uvolneného pohonu
6 / Pevna zarazka pozitivny smer jazdy

7 | Pevna zarazka negativny smer jazdy

Rozsah nastavenia: 0,0 — 1,0 — 400 %

0/ TP1 P hrana impulzu TP2 P hrana impulzu

1/TP1 N hrana impulzu TP2 P hrana impulzu
2/ TP1 N hrana impulzu TP2 N hrana impulzu
3/ TP1 P hrana impulzu TP2 N hrana impulzu

Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 400 %

Rozsah nastavenia: 0 — 400 %
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Parameter
Vysvetlenie parametrov

P8-11 Referenény Rozsah nastavenia: 0 — 65535
ofset nizkej

hodnoty Word

P8-12 Referenény Rozsah nastavenia: 0 — 65535
ofset vysokej

hodnoty Word

P8-13 Rezerva

P8-14 Referenény Rozsah nastavenia: 0 — 100 — 500 %

kruatiaci moment

pre uvolnenie

8.2.10 Skupina parametrov 9: pouzivatelom uréované binarne vstupy (troven 3)

Prehlad funkcii

fde

Skupina parametrov 9 ma poskytnat pouzivatelovi Uplnu flexibilitu pri riadeni reakcii
meni¢a v komplexnych aplikaciach, pre ktorych realizaciu su potrebné Speciélne nasta-
venia parametrov. Parametre v tejto skupine sa musia pouzivat s mimoriadnou
opatrnostou. Pouzivatelia musia zabezpecit, aby boli plne oboznameni s pouZzitim
meni¢a a s jeho regulaénymi funkciami skér, nez za¢nu prispésobovat parametre v tejto
skupine.

Skupina parametrov 9 umozfiuje rozSirené programovanie meni¢a vratane pouziva-
telom definovanych funkcii pre binarne a analégové vstupy menic¢a a regulacie zdroja
pre otacky a o poZzadovanu hodnotu otacok.

Pre skupinu parametrov 9 platia tieto pravidla.
* Parametre v tejto skupine sa moézu menit len vtedy, ak P71-15 = 0.

+ Ak sa zmeni hodnota P1-15, vymaZzu sa vSetky predchadzajuce nastavenia v sku-
pine parametrov 9.

* Konfiguraciu skupiny parametrov 9 musi pouzivatel uskutoCnit’ individualne.

POZNAMKA

Poznamenaijte si svoje nastavenial
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Parameter 7

Parametre pre
vyber logického

P| Hz

Parametrami pre vyber logického zdroja méze pouzivatel priamo uréovat zdroj regu-
lacnej funkcie v menici. Tieto parametre sa mézu spajat vyluéne s digitdlnymi hodno-

zdroja tami, ktorymi sa funkcia v zavislosti od hodnoty aktivuje alebo deaktivuje.

Parametre uréené ako logické zdroje mézu mat tento rozsah nastaveni:

Indikator menica Nastavenie Funkcia
ol N il g STO vstup Spojenie so stavom vstupov STO, pokial to je dovolené
Q00070
[ Wl g VZdy vypnuta Funkcia je trvalo deaktivovana
oo
[y Vzdy zapnuta Funkcia je trvalo aktivovana
L0

( ( Binarny vstup 1 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 1
DO

( ] Binarny vstup 2 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 2
DO

( = Binarny vstup 3 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 3
DO

( Y Binarny vstup 4 Funkcia prepojenéa so stavom binarneho vstupu 4
00 T (analogovy vstup 1)

( g Binarny vstup 5 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 5
N Bl | (analégovy vstup 2)

( g Binarny vstup 6 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 6
oo ,:‘ (potrebny rozsirujuci vstupno-vystupny doplnok)

( ] Binarny vstup 7 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 7
N | (potrebny rozsirujlci vstupno-vystupny doplnok)

( ] Binarny vstup 8 Funkcia prepojena so stavom binarneho vstupu 8
0 071 T 1 (potrebny rozsirujuci vstupno-vystupny doplnok)

POZNAMKA: Regula¢né zdroje pre meni& sa spravuju s touto postupnostou priorit (od

» STO spinaci obvod

« Externa chyba

* Rychle zastavenie

« Uvolnenie

* Vyradenie z €innosti riadenim svoriek
* Chod dopredu / chod dozadu / spat

* Reset

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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Parameter
7 Vysvetlenie parametrov

P| Hz

Parametre pre
vyber datového
zdroja

P9-01 Zdroj vstupu
uvolnenia

P9-02 Zdroj
vstupu rychleho
zastavenia

P9-03 Zdroj vstupu
pre chod (FWD)

P9-04 Zdroj vstupu
pre chod (REV)

i

112

Parametrami pre vyber datového zdroja sa urluje zdroj signalu pre zdroj otacok 1-8.
Parametre uréené ako datové zdroje mézu mat tento rozsah nastaveni:

Indikator menica

Nastavenie

Funkcia

Uroveii signalu analégového vstupu 1 (P0-01)

] ( Analégovy vstup 1
oot T
] = Analdgovy vstup 2 Urovei signalu analégového vstupu 2 (P0-02)
Moo T g
] Il d i) Prednastavené otacky | Zvolené prednastavené otacky
[ N vy

( ] ) Klavesnica (motorizo- Klavesnica pozadovana hodnota otacok (P0-06)
D vany potenciometer)
] ( Vystup regulatora PID | Vystup regulatora PID (P0-10)
X
Xy ( Pozadovana hodnota Pozadovana hodnota Master otacok
0010 < )30 )" | Master otacok (prevadzka Master-Slave)
"~ YN Priemyselna zbernica — | PoZzadovana hodnota otacok priemyselnej zbernice PI2
| S W] pozadovana hodnota

— otagok

YW el Pozadovana hodnota Pozadovana hodnota ota¢ok stanovena pouzivatelom
e r otacok stanovena (PLC funkcia)
- pouzivatefom
N X Tl Frekvenény vstup Vstupna referencia frekvencie impulzov
e JC

Rozsah nastavenia: SAFE, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Urcuje zdroj pre funkciu uvolnenia meni€a. Tato funkcia je spravidla priradena binar-
nemu vstupu 1 a umoZziuje vyuZitie hardvérového uvolfiovacieho signalu v situaciach,
v ktorych sa napriklad prikazy pre pohyb dopredu alebo dozadu pouZivaju z externych
zdrojov, napr. riadiace signaly priemyselnej zbernice alebo PLC program.

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Urcuje zdroj pre vstup rychleho zastavenia. Ako reakcia na prikaz rychleho zastavenia
motor zastavi pomocou oneskorenia nastaveného v P2-25.

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Urcuje zdroj prikazu pre chod dopredu.

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Urcuje zdroj prikazu pre chod dozadu.

POZNAMKA

Ak sa pre meni¢ sucasne pouziju prikazy pre chod dopredu a dozadu, meni¢ vykona

rychle zastavenie.
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P9-05 Aktivacia
funkcie zastavenia

P9-06 Zmena
smeru otacania

P9-07 Reset zdroja
vstupu

P9-08 Zdroj vstupu
pre externu chybu

P9-09 Zdroj na
aktivovanie
svorkového
riadenia

P9-10—-P9-17 Zdroj

otacok

P9-10 Zdroj
otacok 1

P9-11 Zdroj
otacok 2

P9-12 Zdroj
otacok 3

Rozsah nastavenia: OFF, On
Aktivuje funkciu zastavenia binarnych vstupov.

Funkciou zastavenia mozno pouZit prechodné Startovacie signaly na spustenie a zasta-
venie motora v lubovofnom smere. V takomto pripade musi byt zdroj vstupu uvolnenia
(P9-01) spojeny so zdrojom regulacie rozpajaca (otvoreny pre Stop). Tento zdroj regu-
lacie musi vykazovat logiku "1", aby sa mohol spustit motor. Meni¢ potom reaguje na
prechodné alebo impulzné Startovacie a zastavovacie signaly podla urenia v paramet-
roch P9-03 a P9-04.

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Urcuje zdroj prikazu spatného chodu, ktorym sa meni smer ota¢ania motora.

VYSTRAHA: Vstup spatného chodu je uginny len vtedy, ked pohon beZi dopredu. Takto
plati:

» Sucasné pouzitie vstupov "chod dopredu” a "chod dozadu" = motor bezi dozadu
» Sucasné pouzitie vstupov "chod dozadu" a "dozadu" = motor bezi dozadu

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Urcuje zdroj prikazu resetovania.

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Ur€uje zdroj prikazu pre externu chybu.

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Urcuje zdroj prikazu, ktorym sa vybera prevadzka menic¢a riadenim cez svorky. Tento
parameter uc€inkuje len ak P7-12 > je 0 a umoznuje vyber riadenia cez svorky, aby sa
vyradil zdroj riadiacich signalov uréeny v P1-12.

Pre meni¢ mozno urcit az 8 zdrojov pozadovanej hodnoty otacok a po€as prevadzky
vybrat pomocou P9-18 — P9-20. Ak sa zmeni zdroj pozadovanej hodnoty, tento sa pre-
vezme okamzite poCas prebiehajucej prevadzky. K tomu sa nemusi zastavit’ a reStar-
tovat pohon.

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, prednastavené otacky 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User (pouzivatefl), Pulse (impulz)

Urcuje zdroj pre otacky.

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, prednastavené otacky 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User (pouzivaterl), Pulse (impulz)

Ur€uje zdroj pre otacky.

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, prednastavené otacky 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User (pouzivatel), Pulse (impulz)

Urcuje zdroj pre otacky.
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Vysvetlenie parametrov

P| Hz

P9-13 Zdroj
otacok 4

P9-14 Zdroj
otacok 5

P9-15 Zdroj
otacok 6

P9-16 Zdroj
otacok 7

P9-17 Zdroj
otacok 8

P9-18-P9-20
Vstup vyberu
otacok

P9-18 Vstup
vyberu otacok 0

P9-19 Vstup
vyberu otacok 1

P9-20 Vstup
vyberu otacok 2

114

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, prednastavené otacky 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User (pouzivatefl), Pulse (impulz)

Urcuje zdroj pre otacky.

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, prednastavené otacky 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User (pouzivatefl), Pulse (impulz)

Urcuje zdroj pre otacky.

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, prednastavené otacky 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User (pouzivaterl), Pulse (impulz)

Urcuje zdroj pre otacky.

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, prednastavené otacky 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User (pouzivatefl), Pulse (impulz)

Urcuje zdroj pre otacky.

Rozsah nastavenia: Ain-1, Ain-2, prednastavené otacky 1-8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User (pouzivatefl), Pulse (impulz)

Urcuje zdroj pre otacky.
Aktivny zdroj poZzadovanej hodnoty otd€ok mozno pocas prevadzky zmenit' na zaklade

stavu vySSie uvedenych parametrov pre zdroj logiky. PoZadované hodnoty otacok sa
vyberaju podla tejto logiky:

P9-20 P9-19 P9-18 Zdroj pozadovanej
hodnoty otacok

1 (P9-10)

A Al ala 0ol O0 ©

0
1
0
1
0
1
0
1

_ A 00 A a0 O

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zdroj logiky bit O pre vyber pozadovanej hodnoty otacok

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zdroj logiky bit 1 pre vyber pozadovanej hodnoty otacok

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Zdroj logiky bit 2 pre vyber pozadovanej hodnoty otacok
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P9-21-P9-23 Ak sa prednastavené otacky maju pouzit pre pozadovanu hodnotu otacok, na zaklade
Vstup pre vyber stavu tohto parametra mozno vybrat’ aktivne prednastavené otacky. Vyber sa vykonava
prednastavenych na zaklade tejto logiky:
otacok i

P9-23 P9-22 P9-21 Prednastavené otacky

0 0 0 1 (P2-01)

0 0 1 2 (P2-02)

0 1 0 3 (P2-03)

0 1 1 4 (P2-04)

1 0 0 5 (P2-05)

1 0 1 6 (P2-06)

1 1 0 7 (P2-07)

1 1 1 8 (P2-08)
P9-21 Vstup 0 Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
pre vyber Uréuje zdroj vstupu 0 pre prednastavené otacky.
prednastavenych
otacok
P9-22 Vstup 1 Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
pre vyber Uréuje zdroj vstupu 1 pre prednastavené otacky.
prednastavenych
otacok
P9-23 Vstup 2 Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
pre vyber Uréuje zdroj vstupu 2 pre prednastavené otacky.
prednastavenych
otacok
P9-24 Vstup Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
pozitivneho Uréuje zdroj signalu pre vykonavanie pozitivneho krokovacieho rezimu.
krokovacieho
rezimu
P9-25 Vstup Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
negativneho Uréuje zdroj signalu pre vykonavanie negativneho krokovacieho rezimu.
krokovacieho
rezimu
P9-26 Vstup Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
pre uvolnenie Uréuje zdroj signalu uvolnenia pre funkciu referenéného pohybu.
referencného
pohybu
P9-27 Vstup Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

referencnejvacky  yrguje zdroj pre vstup vacky.

P9-28 Zdroj vstupu  Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

pre potenciometer g yje zdroj logického signalu, ktorym sa zvysi pozadovana hodnota ota&ok na klaves-
motora hore nici / motorizovanom potenciometri. Ak uréenym zdrojom signalu je logika 1, hodnota sa
zvysi s rampou stanovenou v P71-03.
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Parameter
7 Vysvetlenie parametrov

P| Hz

P9-29 Zdroj vstupu
pre potenciometer
motora dole

P9-30 Medzny
spinac otacok
FWD

P9-31 Medzny
spinac otacok REV

P9-32 Uvolnenie
druhej spomalo-
vacej rampy,
rampy rychleho
zastavenia

P9-33 Vyber
vstupu poZiarneho
reZimu

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Urcuje zdroj logického signalu, ktorym sa znizi poZadovana hodnota otacok na klaves-
nici / motorizovanom potenciometri. Ak uréenym zdrojom signalu je logika 1, hodnota sa
znizi s €islom stanovenym v P1-04.

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Ur€uje zdroj logického signalu, ktorym sa obmedzia otacky v smere dopredu. Ak stano-
veny zdroj signalu je logika 1 a motor bezi vpred, otacky sa znizia na 0,0 Hz.

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Urcuje zdroj logického signalu, ktorym sa obmedzia otacky v smere dozadu. Ak stano-
veny zdroj signalu je logika 1 a motor bezi spat, otacky sa znizia na 0,0 Hz.

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Urcuje zdroj logického signalu, ktorym sa uvolni rychla spomalovacia rampa stanovena
v P2-25.

Rozsah nastavenia: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5. Uréuje zdroj logického sig-
nalu, ktorym sa aktivuje nudzovy poziarny rezim. Meni¢ na to ignoruje vSetky chyby
resp. vypnutia a bezi az do upIného vypadku alebo nedostatku energie.
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8.2.11 P1-15 Binarne vstupy, vyber funkcie

fde

Funkciu binarnych vstupov na MOVITRAC® LTP-B si mbze uzivatel parametrizovat, t. j.
méze si zvolit funkcie, ktoré su potrebné pre aplikaciu.

V nasledujucich tabulkach su zobrazené funkcie binarnych vstupov v zavislosti od
hodnoty parametrov P1-12 (riadenie cez svorky / klavesnicu / SBus) a P1-15 (volba
funkcii binarneho vstupu).

POZNAMKA

Individualne konfiguracie binarnych vstupov:

Na uskuto¢nenie individualnych konfiguracii obsadenia binarnych vstupov treba para-
meter P1-15 nastavit na "0". Vstupné svorky pre DI1 — DI5 (s moznostou LTX DI1 -
DI8) su tym nastavené na "Ziadna funkcia".

V skupine parametrov P9-xx sa m6zu funkcie priradit priamo jednému vstupu. Pozna-

menaijte si, prosim, vase individualne nastavenia priradenia.

Prevadzka
S meni¢om
e s s a ¢ = ¢ Poznamky /
Binarny Binarny Binarny Analégovy Analégovy <
P1-15 | Vstup 1 vstup 2 vstup 3 vstup 1 vstup 2 SICEUE T
P P P P P hodnota
0 ziadna funkcia ziadna funkcia ziadna funkcia Ziadna funkcia ziadna funkcia -
P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx
1 O: Stop (zabloko- | O: Vpred O: Zvolena pozado- | Analégovy 1, O: Prednastavené | —
vanie regulatora) | C: Spat vana hodnota pozadovana otacky 1
C: Start otagok hodnota otacok C: Prednastavené
(uvolnenie) C: Prednastavené otacky 2
otacky 1, 2
2 O: Stop (zabloko- | O: Vpred Otvorené Otvorené Otvorené Prednastavené
vanie regulatora) | C: Spat otacky 1
C: Start Uzavreté Otvorené Otvorené Prednastavené
(uvolnenie) otacky 2
Otvorené Uzavreté Otvorené Prednastavené
otacky 3
Uzavreté Uzavreté Otvorené Prednastavené
otacky 4
Otvorené Otvorené Uzavreté Prednastavené
otacky 5
Uzavreté Otvorené Uzavreté Prednastavené
otacky 6
Otvorené Uzavreté Uzavreté Prednastavené
otacky 7
Uzavreté Uzavreté Uzavreté Prednastavené
otacky 8
3 O: Stop (zabloko- | O: Vpred O: Zvolena pozado- | Analégovy 1, Analégovy ref. krd- | —
vanie regulatora) | C: Spat vana hodnota pozadovana tiaci moment
C: Start otacok hodnota otacok
(uvolnenie) C: Prednastavené
otacky 1
4 O: Stop (zabloko- | O: Vpred O: Zvolena pozado- | Analégovy 1, O: Spom.rampa1 | —
vanie regulatora) | C: Spat vana hodnota pozadovana C: Spom. rampa 2
C: Start otacok hodnota otacok
(uvolnenie) C: Prednastavené
otacky 1
5 O: Stop (zabloko- | O: Vpred O: Zvolena pozado- | Analégovy 1, Analégovy 2, poza- | —
vanie regulatora) | C: Spat vana hodnota pozadovana dovana hodnota
C: Start otacok hodnota otacok otacok
(uvolnenie) C: Analégovy
vstup 2
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7 Parameter
Vysvetlenie parametrov

Z
P| Hz
s s ., . . . . Poznamky /
Binarny Binarny Binarny Analégovy Analégovy a
aate vstup 1 vstup 2 vstup 3 vstup 1 vstup 2 ST
P P P P P hodnota
6 O: Stop (zabloko- | O: Vpred O: Zvolena pozado- | Analégovy 1, Externa chyba -
vanie regulatora) | C: Spat vana hodnota pozadovana .
: tacok hodnota otacok | o < vP@
C: Start otaco odnota otaco C: Start
(uvolnenie) C: Prednastavené
otacky 1
7 O: Stop (zabloko- | O: Vpred Otvorené Otvorené Externa chyba) Prednastavené
vanvle regulatora) | C: Spat O: Chyba otacky 1
C: Start Uzavreté Otvorené C: Start Prednastavené
(uvolnenie) otacky 2
Otvorené Uzavreté Prednastavené
otacky 3
Uzavreté | Uzavreté Prednastavené
otacky 4
8 O: Stop (zabloko- | O: Vpred Otvorené Otvorené O: Spom. rampa 1 Prednastavené
vanie regulatora) | C: Spat C: Spom. rampa 2 | otacky 1
C: Start Uzavreté Otvorené Prednastavené
(uvolnenie) otacky 2
Otvorené | Uzavreté Prednastavené
otacky 3
Uzavreté Uzavreté Prednastavené
otacky 4
9 O: Stop (zabloko- | O: Vpred Otvorené Otvorené O: Zvolena pozado- | Prednastavené
vanie regulatora) | C: Spat vana hodnota otacky 1
C: Start Uzavreté Otvorené otacok Prednastavené
(uvolnenie) C: Prednastavené | otacky 2
Otvorené Uzavreté otacky 1-4 Prednastavené
otacky 3
Uzavreté Uzavreté Prednastavené
otacky 4
10 O: Stop (zabloko- | O: Vpred Spina¢ (N.O.) Spina¢ (N.O.) O: Zvolena pozado- | —
vanie regulatora) | C: Spat Pri uzavreti sa Pri uzavreti sa vana hodnota
C: Start otacky zvysia otacky znizia otacok
(uvolnenie) C: Prednastavené
otacky 1
11 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | O: Zvolena pozado- | Analégovy 1, O: Prednastavené | —
vanie regulatora) | vanie regulatora) | vana hodnota pozadovana otacky 1
C: Chod vpred C: Chod spat ot_acok . hodnota otacok C: Prednastavené
C: Prednastavené o
L otacky 2
otacky 1, 2
12 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | Otvorené Otvorené Otvorené Prednastavené
vanie regulatora) | vanie regulatora) otacky 1
C: Chod vpred C: Chod spat Uzavreté Otvorené Otvorené Prednastavené
otacky 2
Otvorené Uzavreté Otvorené Prednastavené
otacky 3
Uzavreté Uzavreté Otvorené Prednastavené
otacky 4
Otvorené Otvorené Uzavreté Prednastavené
otacky 5
Uzavreté Otvorené Uzavreté Prednastavené
otacky 6
Otvorené Uzavreté Uzavreté Prednastavené
otacky 7
Uzavreté Uzavreté Uzavreté Prednastavené
otacky 8
13 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | O: Zvolena pozado- | Analégovy 1, Analégovy ref. krd- | —
vanie regulatora) | vanie regulatora) | vana hodnota poZadovana tiaci moment

C: Chod vpred

C: Chod spat

otacok

C: Prednastavené

otacky 1

hodnota otac¢ok
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2
P| Hz
s s ., . . . . Poznamky /
Binarny Binarny Binarny Analégovy Analégovy a
aate vstup 1 vstup 2 vstup 3 vstup 1 vstup 2 ST
P P P P P hodnota
14 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | O: Zvolena pozado- | Analégovy 1, O: Spom.rampa 1 | —
vanie regulatora) | vanie regulatora) | vana hodnota pozadovana C: Spom. rampa 2
C: Chod vpred C: Chod spat otacok hodnota otacok
C: Prednastavené
otacky 1
15 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | O: Zvolena pozado- | Analdgovy 1, Analégovy 2, poza- | —
vanie regulatora) | vanie regulatora) | vana hodnota pozadovana dovana hodnota
C: Chod vpred C: Chod spat otacok hodnota otacok otacok
C: Analégovy
vstup 2
16 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | O: Zvolena pozado- | Analégovy 1, Externa chyba) -
vanie regulatora) | vanie regulatora) | vana hodnota pozadovana .
tagok hodnota otacok o ¢/Pa
C: Chod vpred C: Chod spat otaco odnota otaco C: Start
C: Prednastavené
otacky 1
17 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | Otvorené Otvorené Externa chyba) Prednastavené
vanie regulatora) | vanie regulatora) O: Chyba otacky 1
C: Chod vpred C: Chod spat Uzavreté Otvorené C: Start Prednastavené
otacky 2
Otvorené | Uzavreté Prednastavené
otacky 3
Uzavreté Uzavreté Prednastavené
otacky 4
18 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | Otvorené Otvorené O: Spom. rampa 1 Prednastavené
vanie regulatora) | vanie regulatora) C: Spom. rampa 2 | otacky 1
C: Chod vpred C: Chod spat Uzavreté Otvorené Prednastavené
otacky 2
Otvorené Uzavreté Prednastavené
otacky 3
Uzavreté Uzavreté Prednastavené
otacky 4
19 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | Otvorené Otvorené O: Zvolena pozado- | Prednastavené
vanie regulatora) | vanie regulatora) vana hodnota otacky 1
C: Chod vpred C: Chod spat Uzavreté Otvorené otacok Prednastavené
C: Prednastavené | otacky 2
Otvorené Uzavreté otacky 1-4 Prednastavené
otacky 3
Uzavreté Uzavreté Prednastavené
otacky 4
20 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | Spina¢ (N.O.) Spinac¢ (N.O.) O: Zvolena pozado- | Pouzitie pre pre-
vanie regulatora) | vanie regulatora) | Priuzavreti sa Pri uzavreti sa vana hodnota vadzku potenci-
C: Chod vpred C: Chod spét otacky zvysia otacky znizia otacok ometra motora
C: Prednastavené
otacky 1
21 O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- | O: Stop (zabloko- Analégovy 1, O: Zvolena pozado- | Funkcia aktivo-
vanie regulatora) | vanie regulatora) | vanie regulatora) pozadovana vana hodnota vana pri P1-12=0

C: Chod vpred
(samozastavu-
juci)

C: Start

C: Chod spat
(samozastavujuci)

hodnota otacok

otacok
C: Prednastavené
otacky 1

1) Externa chyba je definovana v parametri P2-33.
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8 VA 7 "l parameter
Vysvetlenie parametrov
Z
P| Hz
Vyber "Zdroj pozadovanej hodnoty ota€ok", spominany v predchadzajucej kapitole, sa uruje
poZadovanej hodnotou, nastavenou v P71-12 (svorky / klavesnica / SBus).
hodnoty otacok - - —
P1-12 (riadenie cez svorky / Binarny vstup 2
klavesnicu / SBus)
0 | Prevadzka cez svorky Analégovy vstup 1
1 | Rezim klavesnice (jednosmerny) Digitalny potenciometer
2 | Rezim klavesnice (obojsmerny) Digitalny potenciometer
3 | Rezim uzivatel'ského PID Vystup regulatora PID
4 | Slave-Modus Pozadovana hodnota otacok cez internu
zbernicu
SBus (MOVILINK® protokol) Pozadovana hodnota otacok cez Sbus
6 | Zbernica CAN Pozadovana hodnota ota€ok cez zbernicu
CAN
Zbernica Modbus Pozadovana hodnota ota€ok cez Modbus
SBus (MOVI-PLC® Motion Protocol) Pozadovana hodnota otacok cez Sbus
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Technické udaje
Konformita

V&etky vyrobky spifiaju nasledujice medzinarodné normy:

* Oznacenie CE podla smernice o nizkonapatovych zariadeniach

+ UL 508C Meni¢ vykonu

* EN 61800-3 Elektrické pohonné systémy s menitelnymi otackami — ¢ast’' 3

+ EN 61000-6/-2, -3, -4 Zakladna odborova norma o odruseni/emisii rusenia (EMC)

* Druh krytia podla NEMA 250, EN 60529

» Trieda horfavosti podla UL 94
+ C-Tick
« cUL

Podmienky prostredia

Rozsah teploty prostredia po¢as
prevadzky

-10 °C az +50 °C pri $tandardnej PWM frekvencii (IP20)
-10 °C az +40 °C pri Standardnej PWM frekvencii (IP55,
NEMA 12 K)

Maximalne zniZenie vykonu v zavislosti od
teploty okolia

Rozsah teploty skladovania

4 % / °C az 55 °C pre menice IP20
4% /°C az 50 °C pre IP55, NEMA 12 K

-40 °C az +60 °C

Maximalna vyska instalacie pre menovitu
prevadzku

1000 m

Pokles vykonu pri vySke nad 1 000 m

1% /100 m az max. 2 000 m

Maximalna relativna vihkost vzduchu

Druh krytia Standardnej skrinky

95 % (orosenie je nepripustné)
IP20

Vy$8i druh krytia skrinky menica

IP55, NEMA 12 K

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

121



122

7 Technické udaje
7 Vykon a prud

P| Hz

9.3
9.3.1

Vykon a prad
1-fazovy systém AC 230 V pre 3-fazové motory AC 230 V

Skrinka IP20 Typ MC LTP-B... 0008-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
Katalégové ¢islo 18251382 18251528 18251641

Skrinka IP55 / NEMA 12 Typ ‘ MC LTP-B... 0008-2B1-4-10 0015-2B1-4-10 0022-2B1-4-10
Katalégové ¢islo 18251390 18251536 18251668

Napétie siete Uvedenie 1x AC 200-240V £10 %
Sietova frekvencia fyedenie 50/60Hz+5%
Prierez sietového kabla mm? 2,5 4,0
AWG 14 12
Sietové poistky A 16 20 32 (35)Y
Menovity vstupny prud A 10,5 16,2 23,8
visee
Odporu¢any vykon motora kW 0,75 1,5 2,2
PS 1,0 2,0 3
Vystupné napétie Umtotor 3 % 20 — Uyedenie
Vystupny prad A 43 7 \ 10,5
Prierez kablov motora Cu 75C mm? 1,5 2,5
AWG 16 14
Max. dizka kéblov Tienené 100
Netienené m 150

Velkost 2

Tepelna strata pri menovitom vystupnom W 45 66
vykone

Minimalna hodnota brzdového odporu Q 27

1) Odporu¢ané hodnoty pre zhodu s UL
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Vykon

9.3.2 3-fazovy systém AC 230 V pre 3-fazové motory AC 230 V

X
<
N
L
w

Skrinka Typ MC 0008-2A3-4- | 0015-2A3-4- | 0022-2A3-4- | 0030-2A3-4- | 0040-2A3-4- = 0055-2A3-4-
1P20 LTP-B... 00 00 00 00 00 00
Katalégové Cislo 18251358 18251471 18251617 18251722 18251765 18251846
Skrinka Typ MC 0008-2A3-4- | 0015-2A3-4- | 0022-2A3-4- | 0030-2A3-4- | 0040-2A3-4- = 0055-2A3-4-
IP55 / LTP-B... 10 10 10 10 10 10
NEMA 12 Katalégové ¢islo 18251366 18251498 18251625 18251730 18251773 18251854

Napétie siete Uvedenie 3 x AC 200-240 V + 10 %

Sietova frekvencia fyedenie 50/60Hz+5 %

Prierez sietového kabla mm? 1,5 2,5 4,0 6,0
AWG 16 14 12 10

Sietové poistky A 10 10 16 32 (35)" 50

Menovity vstupny prad A 57 8,4 13,1 16,1 20,7 25

Odporuc¢any vykon kW 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5
motora PS 1.0 2.0 3,0 4,0 54 7.4
Vystupné napétie ' Untotor 3 % 20 - Uyegenie

Vystupny prad A 4,3 7 10,5 14 18 24
Prierez kablov motora mm? 1,5 2,5 4 6

cu7sc AWG 16 14 12 10
Max. dizka | Tienené 100

kablov Netienené 150

vého odporu

Velkost 2 3 3/42)
Tepelna strata pri meno-

vitom vystupnom vykone w 66 90 120 165
Minimalna hodnota brzdo- 0 27 29 12

1) Odporu¢ané hodnoty pre zhodu s UL

2) Skrinka IP20 — konstr. velkost 3 / skrinka IP55 — konstr. velkost 4
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7 Vykon a prud

Skrinka Typ

MC LTP-B...

0075-2A3-4-10

0110-2A3-4-10

0150-2A3-4-10

0185-2A3-4-10

IPS5 /NEMA 12 I talogovs gislo 18251919 18251978 18252036 18252060

Napétie siete Uvedenie 3 x AC 200-240V =10 %
Sietova frekvencia fyedenie 50/60Hz+5%
Prierez sietového kabla mm? 10 16 25
AWG 8 6 4
Sietové poistky A 50 63 80
Menovity vstupny prud A 46,6 54,1 69,6 76,9
Odporucéany vykon motora kW 7,5 11 15 18,5
PS 10,1 14,8 20,1 24,8
Vystupné napatie UmMotor 3 x 20 — Uyedenie
Vystupny prad A 39 46 61 \ 72
Prierez kablov motora Cu 75C | mm? 10 16 25
AWG 8 6 4
Max. dizka ' Tienené 100
kablov Netienené m 150

odporu

124

Velkost 4 5

Tt'apelné stratg pri menovitom W 295 330 450 555
vystupnom vykone

Minimalna hodnota brzdového 0 12 6
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KV 6

Skrinka Typ

MC LTP-B...

0220-2A3-4-10

0300-2A3-4-10

0370-2A3-4-10

0450-2A3-4-10

LISl Katal6gové Cislo 18252087 18252117 18252141 18252176

Napétie siete Uvedenie 3 x AC 200-240V =10 %

Sietova frekvencia fyedenie 50/60Hz+5%

Prierez sietového kabla mm? 35 50 70 90
AWG 2 1/0 2/0 4/0

Sietové poistky A 100 125 160 200

Menovity vstupny prud A 92,3 116 150 176

wsep

Odporucéany vykon motora kW 22 30 37 45
PS 30,0 40,2 49,6 60,3

Vystupné napatie UmMotor 3 x 20 — Uyedenie

Vystupny prud A 90 110 150 180

Prierez kablov motora Cu 75C | mm? 35 50 70 90
AWG 2 1/0 2/0 4/0

Max. dizka ' Tienené 100

kablov Netienené m 150

odporu

Névod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

Velkost 6

Tepelna strata pri menovitom

vystupnom vykone w 660 900 1110 1350
Minimalna hodnota brzdového 0 6 3
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7 Technické udaje
7 Vykon a prud

KVv7

Skrinka IP55 / NEMA 12 Typ MC LTP-B... 0550-2A3-4-10 0750-2A3-4-10 0900-2A3-4-10
Katalégové ¢&islo 18252206 18252230 18252265
Napétie siete Uvedenie 3 x AC 200-240V =10 %
Sietova frekvencia fuedenie 50/60Hz+5%
Prierez sietového kabla mm? 150 2x120 2x120
AWG - - -
Sietové poistky A 250 315 400
Menovity vstupny prud A 217 255 312
wisP.
Odporucéany vykon motora kW 55 75 90
PS 73,8 100,6 120,7
Vystupné napatie Uwmotor 3 % 20 — Uyegenie
Vystupny prad A 202 248 302
Prierez kablov motora Cu 75C mm? 150 2 %120 2x120
AWG 4/0 - -
Max. dizka kablov Tienené 100
Netienené m 150

Velkost 7

Tepelna strata pri menovitom vystupnom

vykone W 1650 2250 2700
Minimalna hodnota brzdového odporu Q 3
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Technické udaje
Vykon a prad [7

9.3.3 3-fazovy systém AC 400 V pre 3-fazové motory AC 400 V

X
<
N
L
w

Skrinka Typ MC 0008-5A3-4- | 0015-5A3-4- 0022-5A3-4- | 0040-5A3-4- | 0055-5A3- | 0075-5A3- | 0110-5A3-
1P20 LTP- 00 00 00 00 4-00 4-00 4-00
B...
Katalégové ¢&islo 18251412 18251552 18251684 18251803 18251870 | 18251927 | 18251986
Skrinka Typ MC 0008-5A3-4- | 0015-5A3-4-  0022-5A3-4- | 0040-5A3-4- | 0055-5A3- | 0075-5A3- | 0110-5A3-
IP55 / LTP- 10 10 10 10 4-10 4-10 4-10
NEMA 12 B...
Katalégové ¢islo 18251420 18251560 18251692 18251811 18251889 | 18251935 | 18251994

Napétie siete Uvedenie 3 x AC 380-480V + 10 %

Sietova frekvencia fyedenie 50/60Hz+5 %

Prierez sietového kabla | mm? 1,5 2,5 4 6
AWG 16 14 12 10

Sietové poistky A 6 10 16 16 (15)" 20 25 32 (35)

Menovity vstupny prad | A 3,1 4,8 7,2 10,8 17,6 22,1 28,2

wisep

Odporuc¢any vykon kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5 7,5 11

motora PS 1 2 3 54 74 10,1 14,8

Vystupné napétie UnmMotor 3 % 20 — Uyedenie

Vystupny prud A 2.2 41 5.8 9,5 14 18 24

Prierez kablov motora mm? 1,5 2,5 4 6

cu7sc AWG 16 14 12 10

Max. Tienené 100

ngI)(I?)v Netieneng ™ 150

3/42)

brzdového odporu

Velkost 3

Tepelna strata pri

menovitom vystupnom | W 22 45 66 120 165 225 330
vykone

Minimalna hodnota 0 82 47

1) Odporu¢ané hodnoty pre zhodu s UL
2) Skrinka IP20 — konstr. velkost 3 / skrinka IP55 — konstr. velkost 4

Névod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B
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Technické udaje
7 Vykon a prud

MC LTP-B...

0150-5A3-4-10

0185-5A3-4-10

0220-5A3-4-10

0300-5A3-4-10

0370-5A3-4-10

Skrinka Typ
IP55 / Katalogové sl
NEMA 12 atalégové cislo

18252044

18252079

18252095

18252125

18252168

Velkost

Tepelna strata pri meno-
vitom vystupnom vykone

vého odporu

Minimalna hodnota brzdo- .

w

Q

450

5565

27

660

Napatie siete Uvedenie 3 x AC 380480V + 10 %

Sietova frekvencia fyedenie 50/60Hz+5%

Prierez sietového kabla - mm? 10 16 25 35
AWG 10 6 4 2

Sietové poistky A 50 63 80

Menovity vstupny prud . A 32,9 . 46,6 54,1 69,6 76,9

Odporuc¢any vykon kW 15 18,5 22 30 37

motora Ps 20,1 24,8 30,0 40,2 49,6

Vystupné napétie Umotor 3 % 20 — Uyedenie

Vystupny prud A 30 39 46 61 72

Prierez kablov motora - mm? 6 10 16 25

Cu7sC AWG 10 8 6 4

Max. dizka | Tienené 100

kablov Netienené | 150

900

1110

12
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Technické udaje
Vykon a prud

KV 6

Skrinka Typ

MC LTP-B...

0450-5A3-4-10

0550-5A3-4-10

0750-5A3-4-10

0900-5A3-4-10

LISl Katalégové Cislo 18252184 18252214 18252249 18252273

Napétie siete Uvedenie 3 x AC 380480V +10 %

Sietova frekvencia fyedenie 50/60Hz +5 %

Prierez sietového kabla mm? 35 50 70 90
AWG 2 1/0 2/0 4/0

Sietové poistky A 100 125 160 200

Menovity vstupny prud A 92,3 116 150 176

L

Odporucéany vykon motora kW 45 55 75 90
PS 60,3 73,8 100,6 120,7

Vystupné napatie Unmotor 3 x 20 — Uyegenie

Vystupny prud A 90 110 150 180

Prierez kablov motora Cu 75C  mm? 35 50 70 90
AWG 2 1/0 2/0 4/0

Max. dizka Tienené 100

kablov Netienené m 150

odporu

Névod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B

Velkost 6

Tepelna strata pri menovitom

vystupnom vykone w 1350 1650 2250 2700
Minimalna hodnota brzdového 0 12 6
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7 Vykon a prud

Technické udaje

KVv7

Skrinka IP55 / Typ

MC LTP-B...

1100-5A3-4-10

1320-5A3-4-10

1600-5A3-4-10

NEMA 12 Katalégove Cislo 18252303 18252311 18252346

Napétie siete Uvedenie 3 x AC 380480V +10 %

Sietova frekvencia fyedenie 50/60Hz 5%

Prierez sietového kabla mm? 150 2x120 2x120
AWG - - -

Sietové poistky A 250 315 315

Menovity vstupny prud A 217 255 312

Odporucéany vykon motora kW 110 132 160
PS 147.,5 177,0 214,6
Vystupné napatie UmMotor 3 x 20 — Uyegenie
Vystupny prid A 202 240 302
Prierez kablov motora Cu 75C mm? 150 2x120 2x120
AWG - - -
Max. dizka kablov Tienené 100
Netienené m 150

Velkost 7

Tepelna strata pri menovitom

vystupnom vykone W 3300 3960 4800
Minimalna hodnota brzdového odporu Q 4,7

Navod na obsluhu — MOVITRAC® LTP-B




Servis a chybové koédy [
Diagnostika chyb

v

10 Servis a chybové kody
Na umoznenie bezporuchovej prevadzky odporuca spolo¢nost SEW-EURODRIVE pra-

videlne kontrolovat vetracie otvory v skrinke meni¢a a v pripade potreby ich vydistit.

10.1 Diagnostika chyb

Symptém

Pri¢ina a rieSenie

Chyba pri pretazeni alebo nadprude pri nezata-
zenom motore poc¢as zrychlovania

Pretazenie alebo nadprud — motor sa neotaca

Skontrolujte pripojenie svoriek do hviezdy-trojuholnika. Prevadzkové napatie motora
a menica sa musia zhodovat. Zapojenie do trojuholnika dava vzdy nizSie napatie
motora s prepinatelnym napatim.

Skontrolujte, &i je rotor blokovany. Presvedcte sa, €i je mechanicka brzda uvolnena
(ak je pritomna).

Ziadne uvolnenie meni¢a — zobrazenie ostava
na "StoP"

Pri velmi chladnych podmienkach prostredia sa
meni¢ nenastartuje

Ziadny pristup k roz§irenym ponukam

Skontrolujte pritomnost’ hardvérového signalu pre uvolnenie na binarnom
vstupe 1.

Dbaijte na spravne uzivatelské +10 V vystupné napatie (dve svorky 5 a 7).
Ak je chybné, skontrolujte kabelaz pouzivatelskej svorkovnice.

P1-12 skontrolujte na prevadzku so svorkami / rezim klavesnice.

Ak je zvoleny reZim klavesnice, stladte tlaidlo "Start".

Sietové napatie musi zodpovedat Specifikacii.

Pri teplote prostredia nizSej ako —10 °C sa menic¢ pripadne nespusti. Za takychto
podmienok zabezpecte, aby zdroj tepla udrziaval na mieste teplotu viac ako —10 °C.

P1-14 sa musi nastavit’ na rozSiritelny pristupovy kéd. Tento je "101", iba vtedy nie,
ak by bolo kéd P2-40 zmeneny pouzivatelom.

10.2 Histéria chyb

Parameter P1-13 v rezime parametrov archivuje posledné 4 chyby a/alebo udalosti.
Kazda chyba sa zobrazi v skratenej forme. Naposledy vzniknuta chyba sa zobrazi

najskér (pri vyvolani P1-13).

Kazda nova chyba sa zaradi na zaCiatok zoznamu a ostatné chyby sa posunu dole.

NajstarSia chyba sa vymaze z chybového protokolu.

« POZNAMKA

Ak najmladsia chyba v chybovom protokole je chyba podpéatia, potom sa do chybo-
vého protokolu uz nezaznamenaju dalSie chyby podpatia. Tym sa zabrani, aby sa
chybovy protokol pInil chybami podpatia, ktoré sa nutne vyskytnu pri kazdom odpo-

jeni MOVITRAC® LTP-B.
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10.3 Chybové koédy

Servis a chybové kédy
Chybové kédy

Kod Chybové Vyznam Riesenie
(dek.) hlasenie
01 "h-O-I" Nadprud na vystupe menica Chyba pri konstantnych otackach:
"O-I" k motoru »  Skontrolujte pretazenie alebo poruchu
Pretazenie motora
Nadmerna teplota na chladici Chyba pri uvolneni menica:
menica Skontrolujte, ¢i nie je prevrateny alebo zablokovany
»  Skontrolujte, ¢i nedos$lo k chybe v zapojeni hviezda —
trojuholnik .
«  Skontrolujte, ¢i dlzka kabla zodpoveda Specifikacii
Chyba pocas prevadzky:
Skontrolujte nahle pretazenie alebo chybnu funkciu
«  Skontrolujte prepojenie kablom medzi meni¢om
a motorom
» Cas zrychlenia/oneskorenia je podla moznosti prili$
kratky a potrebuje prili§ vela vykonu. Ak nembzete zvysit
P1-03 alebo P1-04, musite pouzit va¢si MC LTP.
04 "Ol-b" Nadprud brzdového kanalu; «  Skontrolujte pripoje k brzdovému odporu
nadprud v okruhu brzdového »  Skontrolujte hodnotu brzdového odporu
odporu. « Dodrzte minimalne hodnoty odporu podla menovitych
tabuliek
"OL-br" Pretazeny brzdovy odpor « Zvyste Cas spomalenia, znizte moment zotrvacnosti
zataze alebo paralelne pripojte dalSie brzdové odpory
* Dodrzte minimalne hodnoty odporu podla menovitych
tabuliek
06 "P-LOSS" Chyba vypadku vstupnej fazy Pri jednom menici uréenom do trojfazovej siete vypadla jedna
vstupna faza.
07 "O.Uolt" Prepatie na medziobvode »  Skontrolujte, ¢i napajacie napatie nie je prili§ vysoké
alebo nizke
« Zvyste ¢as spomalenia v P7-04, ak sa pri spomalovani
vyskytne chyba
»  Pripojte brzdovy odpor (ak je potrebny)
"Flt-dc" Zvinenie medziobvodu je prili§ Skontrolujte napajanie
vysoké
08 "|.t-trP" Chyba pretazenia meni¢a sa *  Zvyste zrychlovaciu rampu (P7-03) alebo znizte zata-
vyskytuje v pripade, ak meni¢ Zenie motora
v priebehu uréitého ¢asu (stanove- | =  Skontrolujte, ¢i dlzka kabla zodpoveda Specifikacii
ného v P1-08) odvadzal > 100 % |+ Mechanicky skontrolujte zataz, aby ste sa presvedcili, ze
menovitého pradu. Pri zobrazeni sa da volne pohybovat a nikde nie je zablokovana alebo
pretazenia zobrazeny udaj blika. ina¢ mechanicky ovplyviiovana
1" "O-t" Nadmerna teplota na chladici »  Skontrolujte chladenie meni¢a a rozmery skrinky
"O-HFAT" « Pripadne je potrebny vacsi priestor alebo chladenie
*  Znizte frekvenciu spinania
14 "Enc 01" Chyba spatného vedenia Vypadok komunikacie snimaca
. - snimaca . e n o e
Enc 02 (prejavi sa, len ked je pripojeny Zvyste spatnu vazbu snimaca chyby otacok, P6-07
"Enc 03" a uvolneny snimacovy modul) «  Parametrizovany nespravny pocet Ciarok snimaca
*  P1-10 skontrolujte na spravne otacky podla typového
Stitka
"Enc 04" Hiperface® strata signalu / chyba kandla snimaca A
"Enc 05" Chyba kanala snimaca B
"Enc 06" Chyba kanala snimac¢a A a B
"Enc 07" ¢ Chyba Hiperface® datovy kanal
* Motor sa otaca pri zapnuti
"Enc 08" Chyba Hiperface® vstupny-vystupny komunikaény kanal
"Enc 09" Typ Hiperface® sa nepodporuje
"Enc 10" KTY nie je pripojeny
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Servis a chybové koédy [
Chybové kbédy

<P

Kéd Chybové Vyznam Riesenie
(dek.) hlasenie
25 "dAtA-E" Interna chyba pamate « Parameter sa neuloZil, obnovilo sa vyrobné nastavenie
«  Skuste znovu; pri opakovanom vyskyte sa obratte na
servis spolo¢nosti SEW-EURODRIVE
"data-F" Chyba EEPROM: Parameter sa Chyba EEPROM: Parameter sa neulozil, obnovilo sa vyrobné
neulozil, obnovilo sa vyrobné nastavenie; pri opakovanom vyskyte sa obratte na servis spo-
nastavenie lo¢nosti SEW-EURODRIVE
26 "E-triP" Externa chyba (spojena « Externa chyba na binarnom vstupe 5: Otvoril sa rozpajaci
s binarnym vstupom 5). kontakt
«  Skontrolujte termistor motora (ak je pripojeny)
31 "F-PTC" Chyba termistora motora *  Chyba na binarnom vstupe 5: Otvoril sa rozpaja¢
«  Skontrolujte termistor motora
»  Skontrolujte teplotu motora
39 "Ho-trp" Zlyhanie referenéného pohybu *  Skontrolovat referenénu vacku
«  Skontrolovat pripojenie koncového spinaca
« Nastavenie typu referenéného pohybu a kontrola potreb-
nych parametrov
42 "Lag-Er" Vle¢na chyba +  Skontrolujte pripoj snimaca
*  Predizit rampy
» Nastavit vacsie zosilnenie P regulatora
*  Znovu parametrizovat regulator otacok
»  Zvacsit toleranciu vle¢nej chyby
«  Skontrolujte pripojenie snimaca, motora a sietovych faz
« Zabezpecte, aby sa mechanické komponenty mohli volne
pohybovat a neboli zablokované
47 "Sc-Fxx" Chyba vypadku komunikacie »  Skontrolujte komunikaéné spojenie medzi meniom
a externymi zariadeniami
« Zabezpecte, aby kazdy meni¢ mal v sieti priradenu jedno-
znaénu adresu
81 "At-FO1" Chyba — automatické nastavenie = Medzi fazami koliSe zmerany odpor statora motora.
« Zabezpecte, aby bol motor spravne pripojeny
a bezchybny
*  Skontrolujte spravny odpor a symetriu vinuti
"At-F02" « Namerany odpor statora je prili§ velky.
« Zabezpecte, aby bol motor spravne pripojeny a bez-
chybny
«  Skontrolujte, ¢i udaje o vykone motora zodpovedaju
udajom o vykone pripojeného menic¢a
"At-FO3" * Namerand induktivita motora je prili§ nizka.
« Zabezpecte, aby bol motor spravne pripojeny a bez-
chybny
"At-F04" « Namerand induktivita motora je prili§ vysoka.
« Zabezpecte, aby bol motor spravne pripojeny a bez-
chybny
«  Skontrolujte, ¢i udaje o vykone motora zodpovedaju
udajom o vykone pripojeného menica
"At-F05" * Namerané parametre motora nie su konvergentné.
« Zabezpecte, aby bol motor spravne pripojeny a bez-
chybny
«  Skontrolujte, ¢i udaje o vykone motora zodpovedaju
udajom o vykone pripojeného menic¢a
113 "4-20 F" Prud na analégovom vstupe je »  Skontrolujte, €i vstupny prud lezi v ramci rozsahu defino-
mimo definovaného rozsahu vaného v P2-30 a P2-33
»  Skontrolujte spojovaci kabel
115 "STO-F" STO-chyba spinacieho okruhu * Vymena pristroja, pretoZze meni¢ je chybny
117 "U-t" Prili§ nizka teplota *  Vyskytuje sa pri teplote okolia pod -10 °C
* Aby ste meni¢ nastartovali, zvyste teplotu nad -10 °C
198 "U.Uolt" Podpéatie na medziobvode Rutinne sa vyskytuje pri odpajani meni¢a; Skontrolujte
sietové napatie, ak k odpojeniu déjde pri beziacom menici
200 "FAN-F" Chyba ventilatora Obratte sa na servis spolo¢nosti SEW-EURODRIVE
"th-FIt" Chybny termistor na chladici Obratte sa na servis spolo¢nosti SEW-EURODRIVE
— "P-dEF" Nacitali sa parametre nastavené | Stlacte tlacidlo <Stop>; meni¢ teraz mozno nakonfigurovat’

VO vyrobe

pre pozadované pouzitie.
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Servis a chybové kédy

Servis elektroniky SEW
Kéd Chybové Vyznam Riesenie
(dek.) hlasenie
- "SC-FLt" Interna chyba menica Obratte sa na servis spolo¢nosti SEW-EURODRIVE
"FAULtY"
"Prog_ _"
- "Out.F" Interna chyba menica Obratte sa na servis spolo¢nosti SEW-EURODRIVE
- "U-torq" Casovy limit dolnej hranice krutia- |+ Prah kratiaceho momentu nebol véas prekroéeny

ceho momentu « Zvyste Cas v P4-16 alebo
»  Zvyste hranicu krutiaceho momentu v P4-15

"O-torq"

"Etl-24"

Casovy limit hornej hranice kratia-  +  Skontrolujte zataZenie motora
ceho momentu *  Zvyste hodnotu v P4-07

Externé 24 V napajanie Napajanie nie je pripojené
»  Skontrolujte napajacie napéatie a pripoj

10.4 Servis elektroniky SEW

10.4.1 Odoslat’ na opravu

Ak chybu nemézete odstranit, obratte sa prosim na servis elektroniky SEW-
EURODRIVE.

Ked posielate meni¢ na opravu, uvedte nasledovné udaje:

Sériové Gislo (— typovy §titok)

Typové oznalenie

Stru¢ny popis aplikacie (aplikacia, riadenie cez svorky alebo cez sériové rozhranie)
Pripojené komponenty (motor atd.)

Druh chyby

Sprievodné okolnosti

Vlastné domnienky

Predchadzajuce nezvy&ajné udalosti atd'.
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11 Zoznam adries

Nemecko

Hlavné zastupenie Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Vyrobny zavod Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970

Distribucia D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adresa postovej schranky sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Vyrobny zavod / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Priemyselnych Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970

prevodoviek D-76646 Bruchsal

Service Mechanics / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Competence Center

Mechatronics

Ernst-Blickle-Strale 1
D-76676 Graben-Neudorf

Fax +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (pri Hanoveri) sc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (pri Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Juh SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (pri Mnichove) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstrale 1
D-40764 Langenfeld (pri Disseldorfe)

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna

sluzba

+49 800 SEWHELP
+49 800 7394357

DalSie adresy servisnych stredisk v Nemecku na poziadanie.

Francuzsko
Vyrobny zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Distribucia 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Vyrobny zavod Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montazny zavod Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Distribucia Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 24078 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 24078 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80

Zone industrielle
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Fax +33 1 64 42 40 88

DalSie adresy servisnych stredisk vo Franctuizsku na poziadanie.
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Alzirsko

Distribucia Alzir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com

Argentina

Montazny zavod

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Distribucia Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Montazne Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
prevadzky 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Distribucia Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
Servis enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgicko
Montazny zavod Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Distribucia Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Priemyselnych SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878

Competence Center

prevodoviek

Rue de Parc Industriel, 31
BE-6900 Marche-en-Famenne

Fax +32 84 219-879
http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be

Bielorusko
Distribucia Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://lwww.sew.by
sales@sew.by
Brazilia
Vyrobny zavod Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Distribucia Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328
Servis Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP Sew@sew_com_br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Montazne Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
prevadzky Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Distribucia Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Servis Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000

Estrada Municipal Jose Rubim, 205
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP

sew@sew.com.br
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Bulharsko

Distribucia Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg

Ceska republika

Distribucia Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601

Montazny zavod

Florianova 2459

Fax +420 235 350 613

Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Drive Service HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Servis:
Hotline/ Tel. +420 255 709 632
24-hodinova Fax +420 235 358 218
telefonicka . )
pohotovostna servis@sew-eurodrive.cz
sluzba
Chorvatsko
Distribucia Zahreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Cile
Montazny zavod Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Distribucia Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adresa postovej schranky
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Cina
Vyrobny zavod Tchien-tin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montazny zavod No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Distribucia Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew-eurodrive.cn
Montazny zavod Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Distribucia 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wu-chan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Si-an SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262

No. 12 Jinye 2nd Road

Xi'An High-Technology Industrial Development
Zone

Xi'An 710065

Fax +86 29 68686311
xian@sew-eurodrive.cn

Dalsie adresy servisnych stredisk v Cine na poZiadanie.
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Dansko
Montazny zavod Kodarn SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585-00
Distribucia Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypt
Distribucia Kahira Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Estonsko
Distribucia Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finsko
Montazny zavod Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Distribucia Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive fi
sew@sew.fi
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive fi
sew@sew.fi
Vyrobny zavod Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montazny zavod Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
FI1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Distribucia Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Grécko
Distribucia Atény Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Holandsko
Montazny zavod Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Distribucia Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Hong Kong
Montazny zavod Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Distribucia Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Servis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk

No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
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India

Sidlo Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,

Montazny zavod Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086

Distribucia POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,

Servis Gujarat +91 265 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com

Montazny zavod Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888

Distribucia Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811

Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com

Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu

irsko

Distribucia Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277

Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458

Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Izrael
Distribucia Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.lil

Japonsko

Montazny zavod lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811

Distribucia 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855

Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Juhoafricka republika

Montazne Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000

prevadzky Eurodrive House Fax +27 11 494-3104

Distribucia Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za

Servis

Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013

info@sew.co.za

Kapské Mesto

SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED
Rainbow Park
Cnr. Racecourse & Omuramba Road

Tel. +27 21 552-9820
Fax +27 21 552-9830
Telex 576 062

Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town

Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605

Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007

7 Christie Crescent
Vintonia

P.O.Box 1942
Nelspruit 1200

Fax +27 13 752-8008
robermeyer@sew.co.za
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Juzna Kérea
Montazny zavod Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Distribucia B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kamerun
Distribucia Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Montazne Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
prevadzky 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Distribuicia Bramalea, ON L6T 3WA1 http://www.sew-eurodrive.ca
Servis |.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsie adresy servisnych stredisk v Kanade na poZiadanie.
Kazachstan
Distribucia Alma-Ata TOO "CEB-EBPO[PA/B" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Paiibimbeka, 348 ®akc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmatbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6nuka KasaxctaH sew@sew-eurodrive.kz
Kena
Distribucia Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5
Kamutaga Place Fax +254 20 6537096
Commercial Street info@barico.co.ke
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi
Kolumbia
Montazny zavod Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Distribucia Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Libanon
Distribucia Libanon Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
After Sales Service service@medrives.com
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Libanon
Distribucia Bejruat Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Jordansko / Kuvajt / Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
g?;’igs“ Arébia / B. P. 55-378 info@medrives.com
4 Beirut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Litva
Distribucia Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
LotysSsko
Distribucia Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Luxembursko
Montazny zavod Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Distribucia Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Madagaskar
Distribucia Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Fax +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Mad’arsko
Distribucia Budapest’ SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
Montazny zavod Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409

Distribucia No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404

Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia

Maroko

Distribucia Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81

Servis 2 bis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma

http://www.sew-eurodrive.ma

Mexiko

Montazny zavod Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300

Distribucia SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301

Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx

Parque Industrial Quéretaro
C.P. 76220
Quéretaro, México

scmexico@seweurodrive.com.mx
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Namibia
Distribucia Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund
Nigéria
Distribucia Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, lkeja Industrial Estate team.sew@eisnl.com
(Ogba Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Nigeria
Norsko
Montazny zavod Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Distribucia Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Servis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Novy Zéland
Montazne Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
prevadzky P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Distribucia 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
Servis East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Distribucia Karaci Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Peru
Montazny zavod Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Distribucia SA.C. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima Sewperu@sew-eurodrivelcom_pe
Pobrezie Slonoviny
Distribucia Abidjan SICA Tel. +225 21 2579 44
Société Industrielle & Commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1173 Abidjan 26
Pol'sko
Montazny zavod todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Distribucia ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Servis PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H

Fax +48 42 6765346

Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
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Portugalsko
Montazny zavod Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Distribucia Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rakusko
Montazny zavod Viedei SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Distribucia Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Rumunsko
Distribucia Bukurest’ Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusko
Montazny zavod Petrohrad ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Distribucia P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Servis RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Distribucia Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Singapur
Montazny zavod Singapur SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Distribucia No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovensko
Distribucia Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybniéna 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 Mobil +421 908 776 685
SK-010 01 Zilina sew@sew-eurodrive.sk
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica Mobil +421 905 242 195
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice Mobil +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Distribucia Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21

SLO - 3000 Celje

pakman@siol.net
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Spanielsko

Montazny zavod Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Distribucia Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es

sew.spain@sew-eurodrive.es

Spojené arabské emiraty

Distribucia Sharjah Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488

Servis Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah

Srbsko

Distribucia Belehrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 /

Ustanicka 128a
PC Ko$um, IV sprat
SRB-11000 Beograd

+381 11 288 0393
Fax +381 11 347 1337
office@dipar.rs

Svajéiarsko

Montazny zavod Bazilej Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Distribucia Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Servis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svazijsko
Distribucia Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Svédsko
Montazny zavod Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Distribucia Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Servis S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkoping jonkoping@sew.se
Taliansko
Montazny zavod Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Distribucia Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 980 999
Servis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Thajsko
Montazny zavod Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Distribucia 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunisko
Distribucia Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turecko
Montazny zavod Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90-262-9991000-04
Distribucia Tekstilkent Ticaret Merkezi Fax +90-262-9991009
Servis B-13 Blok No:70 http://www.sew-eurodrive.com.tr

Esenler / istanbul

sew@sew-eurodrive.com.tr
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Ukrajina
Montazny zavod Dnepropetrovsk OOO «CEB-EBpogpaiiB» Ten. +380 56 370 3211
Distribucia yn.Pabouas, 23-B, ocpuc 409 dakc. +380 56 372 2078
Servis 49008 [JHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
USA
Vyrobny zavod Juhovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montazny zavod 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Distribucia P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montazne Severovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
prevadzky Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Distribucia 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Servis Bridgeport, New Jersey 08014
Stredozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Juhozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Zapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560

30599 San Antonio St.
Hayward, CA 94544

Fax +1 510 487-6433
cshayward@seweurodrive.com

Dalsie adresy servisnych stredisk v USA na poziadanie.

Velka Britania

Montazny zavod

Normanton

SEW-EURODRIVE Ltd.

Tel. +44 1924 893-855

Distribucia DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna Tel. 01924 896911
sluzba
Venezuela
Montazny zavod Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Distribucia Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Servis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietnam
Distribucia Hociminovo Vsetky odvetvia okrem pristavov a Tel. +84 8 8301026
Mesto tazobnych ploSin: Fax +84 8 8392223

Nam Trung Co., Ltd

250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town,
Binh Duong Province

HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City

namtrungco@hcm.vnn.vn
truongtantam@namtrung.com.vn
khanh-nguyen@namtrung.com.vn

pristavy a tazobné ploSiny:

DUC VIET INT LTD

Industrial Trading and Engineering Services
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,

Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City

Tel. +84 8 62969 609
Fax +84 8 62938 842
totien@ducvietint.com
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Vietnam
Hanoj Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342

R.205B Tung Duc Building Fax +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City

Zambia

Distribucia Kitwe EC Mining Limited Tel. +260 212 210 642
Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road, Fax +260 212 210 645
Off Mutentemuko Road, sales@ecmining.com
Heavy Industrial Park, http://www.ecmining.com
P.0.BOX 2337
Kitwe
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