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Installation

1 Installation
REMARQUE
@
1 « Ce correctif concerne le chapitre 4.2"Schéma de raccordement

du MOVIDRIVE® MDX61B" du manuel suivant.
Positionnement par bus (6 DP) pour MOVIDRIVE® MDX61B
Référence 11335122 / FR, version 01/2006

* Ne faire installer et mettre en service que par du personnel électricien qualifié
conformément aux prescriptions de protection en vigueur et selon les ins-
tructions des notices d'exploitation MOVIDRIVE® MDX60B / 61B, ainsi que
du manuel Positionnement par bus (6 DP) pour MOVIDRIVE® MDX61B.
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Installation

Schéma de raccordement du MOVIDRIVE® MDX61B

L'illustration suivante remplace la fig. 6 : Schéma de raccordement du MOVIDRIVE®

Dans l'illustration d'origine, la désignation des broches sur les connecteurs X14 et X15

1.1  Schéma de raccordement du MOVIDRIVE® MDX61B
MDX61B avec option DEH11B ou DER11B.
est mauvaise.

| X12: MOVIDRIVE ® MDX61B
» DGND | 1— Référence bus systeme
JS4——P» SC11 | 2| Bus systéme High
g <4—P_ SC12 | 3= Bus systéme Low
| X13:
DIOQ 1——= /Verrouillage
DIg1 2—» Marche/arrét
DI@2 3—» Reset
DI@3 | 4—® Came référence
DIg4 5 /FdC droite
DIg5 6— /FAC gauche
DCOM | 7— Référence X13:DIgJ...DIA5
V024 | 8r—— Sortie DC+24 V
DGND | 9— Pot. référence signaux binaires
ST11 10— RS485 +
ST12 |[11j=—m RS485 -
| X10:
TF1 11— Entrée TF/TH
DGND | 2— Pot. référence signaux binaires
DB@Q@ | 3-—— /Frein
—1 DOg1-C | 4 Contact relais prét
—& DO@1-NO 5J Relais a fermeture
DOWY1-NC| 6 Relais a ouverture
DO@2 | 7<—— /Défaut
24V — V024 8—— Sortie DC+24 V
(= VI24 | o—» Entrée DC+24 V
DGND |10/ Pot. référence signaux binaires
DEH11B DER11B
961 961 X14:
° ° Entrée codeur externe (HIPERFACE®, sin/cos
@ o s ¢ || ouDC5VTTL)ouliaison X14-X14
) ® .
® e (Y A . s e
150 150 (raccordement : notice d’exploitation
*8' | MOVIDRIVE® MDX60B/61B)
JE
@18 X15:
152/; Capteur moteur :
o9 Avec DEH11B : HIPERFACE®, sin/cos ou DC 5V TTL
@ 2 o Avec DER11B :résolveur 6 poles, AC 3,5 Veﬂ4 kHz
o o . . .
530\0//1 (raccordement : notice d’exploitation
MOVIDRIVE®MDX608B/61B)
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