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Installation

1 Installation
HINWEIS
[ ]
1 » Dieses Korrekturblatt bezieht sich auf das Kapitel 4.2 "Anschluss-Schaltbild

MOVIDRIVE® MDX61B" im folgenden Handbuch:
"MOVIDRIVE® MDX61B Applikation Erweiterte Buspositionierung",
Sachnummer 11335106 / DE, Ausgabe 04/2005

* Nur durch Elektro-Fachpersonal unter Beachtung der giiltigen Unfallverhii-
tungsvorschriften und der Betriebsanleitung MOVIDRIVE® MDX60B/61B,
sowie des Handbuchs "MOVIDRIVE® MDX61B Applikation Erweiterte Buspo-
sitionierung" installieren und in Betrieb nehmen.
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Installation
Anschluss-Schaltbild MOVIDRIVE® MDX61B

1.1 Anschluss-Schaltbild MOVIDRIVE® MDX61B

Die folgende Darstellung ersetzt Bild 6: Anschluss-Schaltbild MOVIDRIVE® MDX61B
mit Option DEH11B oder DER11B.

In der urspringlichen Darstellung sind falsche Pin-Bezeichnungen an X14 und X15.
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