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1.1

Bendrosios nuorodos
Dokumentacijos naudojimas

Bendrosios nuorodos
Dokumentacijos naudojimas

Si dokumentacija yra gaminio dalis. Joje pateiktos svarbios nuorodos dél darbo ir
techninés priezidros. Dokumentacija skirta visiems Zzmonéms, kurie montuoja, jrengia

.

Dokumentacija visada turi bati prieinama jskaitomos basenos. Jsitikinkite, kad atsakingi
uz jrenginj ir eksploatacijg bei savo atsakomybe su prietaisu dirbantys asmenys bty
perskaite ir suprate visg dokumentacijg. Kilus klausimy ar pageidaudami iSsamesnés
informacijos, kreipkités | SEW-EURODRIVE.

Visada naudokite naujausig dokumentacijos ir programinés jrangos versija.

IS SEW interneto svetainés (www.sew-eurodrive.com) galite parsisiysti dokumentus
jvairiomis kalbomis. Kilus neaiSkumy arba pageidaudami iSsamesnés informacijos,
kreipkités tiesiogiai ] SEW-EURODRIVE.

SEW-EURODRIVE galima uzsisakyti ir iSspausdintg dokumentacija.

1.2  Standartai, kuriais remiamasi

Prietaiso sauga vertinama remiantis toliau nurodytais standartais ir saugos klasémis:

Standartai, kuriais remiamasi

Saugos klasé / standartai, kuriais * Eksploatacijos lygis (EL) pagal EN ISO 13849-1:2008
remiamasi » Kategorija (Kat.) pagal EN 954-1:1996
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Bendrosios nuorodos
Saugos nuorody struktdra

1.3 Saugos nuorody struktira
1.3.1  Signaliniy Zodziy reik§mé

Toliau pateiktoje lenteléje pateikta saugos nuorody, nuorody dél Zalos ir kity nuorody
signaliniy zodziy lygmenys ir reikSmé.

Signalinis zodis | ReikSmé Nesilaikymo pasekmés

A PAVOJUS! Tiesiogiai gresiantis pavojus. Mirtis arba sunkis suzeidimai.

A |SPEJIMAS! | Potencialiai pavojinga situacija. | Mirtis arba sunkiis suzeidimai.

A ATSARGIAI! | Potencialiai pavojinga situacija. | Lengvi suzeidimai.

DEMESIO! Materialinés zalos pavojus. Pavaros sistemos arba jos aplinkos
apgadinimas.

NUORODA Naudinga nuoroda arba
patarimas. Palengvina pavaros
sistemos eksploatavima.

1.3.2 Su skirsniu susijusiy saugos nuorody struktira

Su skirsniu susijusios saugos nuorodos galioja ne vienam konkre¢iam veiksmui, bet
keletui su tam tikra tematika susijusiy veiksmy. Naudojamos piktogramos atkreipia
déemes;j arba j bendrgjj, arba j specialyjj pavojy.

Cia parodyta formali su skirsniu susijusios saugos nuorodos struktira:
A SIGNALINIS ZODIS!

Pavojaus rasis ir jos Saltinis.

Galima (-os) nesilaikymo pasekmé (-€s).

« Pavojaus iSvengimo priemoné (-és).

1.3.3 Integruoty saugos nuorody struktira

Integruotos saugos nuorodos jtrauktos j veiksmy instrukcijg tiesiai prie$ pavojingg
veiksma.

Cia parodyta formali integruotos saugos nuorodos struktira:
A SIGNALINIS ZODIS! Pavojaus rasis ir jos $altinis.
Galima (-os) nesilaikymo pasekme (-és).

— Pavojaus iSvengimo priemoné (-és).
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1.4

1.5

1.6

1.7

1.8

Bendrosios nuorodos
Garantinés pretenzijos

Garantinés pretenzijos

MOVIDRIVE® dokumentacijos laikymasis uZztikrina sklandzig eksploatacijg ir teise j
garantinj aptarnavimg. Todél prie§ naudodamiesi prietaisu atidZiai perskaitykite
eksploatacijos vadova!

Uztikrinkite, kad atsakingiems uZz jrenginj ir eksploatacijg bei savo atsakomybe su
prietaisu dirbantiems asmenims baty prieinama gerai jskaitoma dokumentacija.

Atsakomybeés apribojimas

Eksploatacijos vadovo nuorody laikymasis yra pagrindiné saugaus MOVIDRIVE®
MDX60B/61B naudojimo salyga, sudaranti galimybes iSvystyti nurodytg gaminio
nasumg ir technines charakteristikas. SEW-EURODRIVE neatsako uz zalg asmenims
ar turtui, kurig sukélé Sio eksploatacijos vadovo nuorody nesilaikymas. Tokiais atvejais
atsakomybé uz daikto trikumus netaikoma.

Pastaba dél autoriy teisiy

© SEW-EURODRIVE, 2010. Visos teisés saugomos.
Bet kaip — taip pat ir dalimis — dauginti, keisti, platinti ir kitaip naudoti draudziama.

Leidinio turinys

Siame leidinyje nurodyti batini reikalavimai ir papildymai, MOVIDRIVE® MDX60B/61B
naudojant su sauga susijusiose taikomosiose programose.

Sistemg sudaro daznio keitiklis su trifazés srovés varikliu ir patikrintos saugos iSorinis
atjungimo jtaisas.

Kartu galiojantys leidiniai

Sis leidinys papildo MOVIDRIVE® MDX60B/61B eksploatacijos vadova ir pagal toliau
pateiktus duomenis apriboja naudojimo nuorodas. Galima naudoti tik kartu su
MOVIDRIVE® MDX60B/61B eksploatacijos vadovu.
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Integruota saugos technika
Saugi busena

2 Integruota saugos technika

Toliau aprasoma MOVIDRIVE® MDX60B/61B saugos technika buvo sukurta ir
patikrinta pagal nurodytus saugos reikalavimus.

3 kategorija pagal EN 954-1: 1996
EL "d" pagal EN ISO 13849-1: 2008

"TUV Nord" buvo atliktas gaminio sertifikavimas. TUV sertifikato kopijas galima gauti i$
SEW-EURODRIVE.

2.1 Saugi biasena

Kad MOVIDRIVE® MDX60B/61B baty naudojamas saugiai, i$jungtas sukimo
momentas nustatytas kaip saugi bisena (skaitykite apie STO saugos funkcijg). Tuo
paremta saugos samprata.

2.2 Saugos samprata

Potenciallis masinos keliami pavojai kilus pavojui turi bati kuo skubiau paSalinti.
Nepavojinga pavojy kelian€iy judesiy bUsena paprastai yra rimties busena su
pakartotinés paleisties blokavimu.

Prie MOVIDRIVE® MDX60B/61B pavaros keitiklio galima jungti iSorinj saugos
komutavimo jtaisa. Sis, aktyvinus prijungta komandinj jtaisa (pvz., AVARINIO
STABDYMO mygtukg su uzsisklendimo funkcija), atjungia el. srovés tieckimg visiems
aktyviems elementams (galinéms pakopoms valdyti skirtos, su sauga susijusios
24 V maitinimo jtampos atjungimas), kuriy reikia impulsy sekoms galinéje galios
pakopoje (IGBT) generuoti.

ISjungus su sauga susijusig 24 V maitinimo jtampg uztikrinama, kad pavaros keitiklio
funkcijai, o kartu ir impulsy Sablony (galin€iy generuoti sukimosi lauka) sukimosi
laukui generuoti bdtina maitinimo jtampa yra saugiai nutraukta, todél nejvyks
savaiminis paleidimas i$ naujo.

Vietoj galvaninio pavaros atskyrimo nuo el. tinklo kontaktoriais arba jungikliais, Cia
apraSytu 24 V maitinimo jtampos atjungimu patikimai uzblokuojamas signaly
siuntimas j galios puslaidininkius pavaros keitiklyje. Dél to nutraukiamas sukamojo
lauko generavimas atitinkamam varikliui. Atskiras variklis Sioje blsenoje negali
sukurti sukimo momento, nors el. tinklo jtampa ir toliau lieka prijungta.
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Integruota saugos technika
Schematinis "MOVIDRIVE® B saugos sampratos" atvaizdas

2.3 Schematinis "MOVIDRIVE® B saugos sampratos" atvaizdas

| S24V

L1L2 L3

1797262603

[11 Su sauga susijes DC 24 V jtampos tiekimas

[2] Potencialy atskyrimas

[38] Jtampos tiekimas galios tranzistoriams valdyti

[4] Galinés pakopos signaly impulsy ploc¢io moduliacija
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Integruota saugos technika
Saugos funkcijos

2.4 Saugos funkcijos

Gali biti naudojamos tokios su pavara susijusios saugos funkcijos:
* STO (patikimai iSjungtas momentas pagal EN 61800-5-2), iSjungiant STO jéjima.

Kai aktyvinta STO funkcija,vdainio keitiklis netiekia varikliui energijos, kuri galéty
sukurti sukimo momentg. Si saugos funkcija atitinka nevaldomg eksploatacijos
nutraukimg pagal EN 60204-1, 0 stabdymo kategorija.

STO jéjimas turi bdti iSjungiamas tinkamu iSoriniu saugos valdikliu / saugos
komutavimo jtaisu.

Tolesniame paveikslélyje parodyta STO funkcija:

A |
\"
2463228171
v Greitis
t Laikas
ty Laiko momentas, kuriuo aktyvinama STO
[ 1sjungimo sritis
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Integruota saugos technika
Saugos funkcijos

* SS1(c) (1 patikimas stabdymas, ¢ veikimo variantas pagal EN 61800-5-2) tinkamu
iSoriniu valdymo signalu (pvz., i$§ saugos komutavimo jtaiso su uzdelstu iSjungimu).

Turi bati iSlaikomas toks veiksmy eiliSkumas:

— pavara, nurodant numatytgjg verte, sulétinama su tinkamu tiesiniu stabdymo
pokyc¢iu;

— po nustatytos j sauga nukreiptos delsos iSjungiamas STO jéjimas (= aktyvinama
STO funkcija).

Si saugos funkcija atitinka valdomg eksploatacijos nutraukima pagal EN 60204-1,
1 stabdymo kategorija.

Tolesniame paveikslélyje parodyta SS1(c) funkcija:

A

|
v |
|
i
|
I
|
I
|
I
|
P -
tq At
2463226251
\Y Greitis
t Laikas
t4 Laiko momentas, kuriuo inicijuojamas tiesinis stabdymo pokytis
to Laiko momentas, kuriuo aktyvinama STO
At Laikotarpis tarp tiesinio stabdymo poky¢io inicijavimo ir STO

Patikimos delsos sritis

[0 Isjungimo sritis
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Integruota saugos technika
Apribojimai

2.5 Apribojimai

Reikia atkreipti démesj, kad be mechaninio stabdzio arba jeigu stabdys sugedes,
pavara gali judéti i$ inercijos (priklausomai nuo trinties ir sistemos masés inercijos).
Generatorinis apkrovos santykis gali spartinti pavaros veikima. ] tai reikia atsizvelgti
vertinant jrenginio / masinos rizikg ir prireikus apsaugoti papildomomis saugos
technikos priemonémis (pvz., apsaugine stabdymo sistema).

Jei taikomosiose programose bdtina naudoti saugos funkcijas, kurioms reikia
aktyvaus pavojy kelianCiy judesiy atidéjimo (stabdymo), MOVIDRIVE®
MDX60B/61B negalima naudoti be papildomos stabdymo sistemos!

Naudojant SS1(c) funkcijas, kaip aprasyta skyriuje "Saugos funkcijos", pavaros
tiesinio stabdymo funkcijos nekontroliuojamos. Jvykus klaidai, per delsos laikg gali
nesuveikti stabdymo funkcija, o blogiausiu atveju gali jvykti pagreitinimas. Siuo
atveju saugus iSjungimas STO funkcija (skaitykite skyriy "Saugos funkcijos") vyksta
tik pasibaigus nustatytam delsos laikui. Vertinant jrenginio / masinos rizikg reikia
atsizvelgti j taip sukeliamg grésme ir prireikus naudoti papildomas saugos technikos
priemones.

A |SPEJIMAS!

Saugos samprata yra tinkama tik mechaniniams darbams su varomomis
sistemomis / masiny komponentais atlikti.

I8jungus STO signalg, MOVIDRIVE® MDX60B/61B tarpingje grandingje toliau lieka
tinklo jtampa.
Mirtis arba sunkis suzeidimai nuo elektros smugio.

» Dirbdami prie pavaros sistemos elektrinés dalies, atjunkite iSoriniu atjungimo jtaisu
nuo jtampos ir apsaugokite jg, kad netyCia vél nebaty prijungtas jtampos tiekimas.

fdo

NUORODA

Saugiai iSjungiant X17 DC 24 V jtampos tiekimg (aktyvinta STO), visada jjungiamas
stabdys. MOVIDRIVE® MDX60B/61B stabdzio valdymo jtaisas neuztikrina apsaugos
nuo avarijy.

Zinynas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B funkciné sauga
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Butinos saugos technikos salygos

Butinos saugos technikos salygos

Saugaus eksploatavimo sglyga yra tinkamas MOVIDRIVE® MDX60B/61B saugos
funkcijy susiejimas su pagrindine taikomosios programos saugos funkcija. Bet kuriuo
atveju jrenginio / masinos gamintojas privalo parengti specifine jrenginio / masinos
rizikos analize, kurioje turi bdti atsizvelgiama | pavaros sistemos su MOVIDRIVE®
MDX60B/61B naudojima.

Uz jrenginio arba masinos atitiktj galiojan¢ioms saugos nuostatoms atsako jrenginio
arba masinos gamintojas ir eksploatuotojas.

Jrengiant ir eksploatuojant MOVIDRIVE® MDX60B/61B su sauga susijusiose
taikomosiose programose, keliami toliau nurodyti reikalavimai.

Reikalavimai suskirstyti taip:

» LeidZiami prietaisai

* Jrengimui keliami reikalavimai

* Reikalavimai iSoriniams saugos valdikliams ir saugos komutavimo jtaisams
+ Eksploatacijos pradziai keliami reikalavimai

» Eksploatacijai keliami reikalavimai
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Butinos saugos technikos salygos
Leidziami prietaisai

3.1 Leidziami prietaisai

Su sauga susijusiose taikomosiose programose galima naudoti toliau nurodytus
MOVIDRIVE® MDX60B/61B prietaisy modelius:

3.1.1  MOVIDRIVE® MDX60B/61B, jungiamas prie 3 x AC 380-500 V prijungimo jtampos

Galia Konstrukcinis dydis |Tipas

kW

0,55 0S MDX60B0005-5A3-4-XX
0,75 0S MDX60B0008-5A3-4-XX
1,1 oM MDX60B0011-5A3-4-XX
1,5 oM MDX60B0014-5A3-4-XX
0,55 0S MDX61B0005-5A3-4-XX
0,75 0S MDX61B0008-5A3-4-XX
1,1 oM MDX61B0011-5A3-4-XX
1,5 oM MDX61B0014-5A3-4-XX
1,5 1 MDX61B0015-5A3-4-XX
2,2 1 MDX61B0022-5A3-4-XX
3 1 MDX61B0030-5A3-4-XX
4 1 MDX61B0040-5A3-4-XX
55 28 MDX61B0055-5A3-4-XX
7,5 28 MDX61B0075-5A3-4-XX
11 2 MDX61B0110-5A3-4-XX
15 3 MDX61B0150-503-4-XX
22 3 MDX61B0220-503-4-XX
30 3 MDX61B0300-503-4-XX
37 4 MDX61B0370-503-4-XX
45 4 MDX61B0450-503-4-XX
55 5 MDX61B0550-503-4-XX
75 5 MDX61B0750-503-4-XX
90 6 MDX61B0900-503-4-XX
110 6 MDX61B1100-503-4-XX
132 6 MDX61B1320-503-4-XX
160 7 MDX61B1600-503-4-XX
200 7 MDX61B2000-503-4-XX
250 7 MDX61B2500-503-4-XX

3.1.2 MOVIDRIVE® MDX61B, jungiamas prie AC 230 V prijungimo jtampos

Galia Konstrukcinis dydis |Tipas

kW

1,5 1 MDX61B0015-2A3-4-XX
2,2 1 MDX61B0022-2A3-4-XX
3,7 1 MDX61B0037-2A3-4-XX
55 2 MDX61B0055-2A3-4-XX
7,5 2 MDX61B0075-2A3-4-XX
11 3 MDX61B0110-203-4-XX
15 3 MDX61B0150-203-4-XX
22 4 MDX61B0220-203-4-XX
30 4 MDX61B0300-203-4-XX
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3.2

Butinos saugos technikos salygos
Jrengimui keliami reikalavimai

Jrengimui keliami reikalavimai

Su sauga susijusios DC 24 V maitinimo jtampos linijos turi atitikti EMS reikalavimus
ir bati nutiestos taip:

— Uz elektrinio jmontavimo ertmés riby laidai turi bati ekranuoti, nutiesti stabiliai
(neiSardomi) ir apsaugoti nuo iSoriniy pazeidimy arba turi bati imtasi lygiaverciy
priemoniy.

— Elektrinio jmontavimo ertméje gali bati tiesiamos atskiros gyslos.
— Reikia laikytis atitinkamai taikomayjai programai galiojanciy reikalavimy.

Energijos linijas ir j saugg nukreiptas valdymo linijas reikia tiesti atskiruose
kabeliuose.

Bet kuriuo atveju privalo bati uZtikrinta, kad | saugg nukreiptose valdymo linijose
nebdty generuojama parazitiné jtampa.

Elektrinis sujungimas privalo bati atliktas pagal EN 60204-1.

Gali bati naudojami tik jZeminti ir patikimai atskiriami (PELV) jtampos Saltiniai pagal
VDEO100 ir EN 60204-1. Atsiradus nors ir vienai klaidai, jtampa tarp i$éjimy arba
tarp bet kurio iSéjimo ir jzemintyjy daliy negali virSyti 60 V nuolatinés jtampos.

Kabelinius sujungimus jungiant pagal EMS reikalavimus reikia atsizvelgti |
eksploatacijos vadove "MOVIDRIVE® MDX60B/61B" pateiktas nuorodas. Bdatinai
atkreipkite démesj, kad apsauginés DC 24 V maitinimo linijos turi bati ekranuotos
abiejose korpuso pusése.

Apsauginés DC 24 V maitinimo jtampos linijos (X17 gnybtas) gnybtai turi bdti
prijungti prie signaly elektronikos ekrano gnybto.

Sudarant jrengimo plang batina atsizvelgti | MOVIDRIVE® MDX60B/61B techninius
duomenis.

Projektuojant saugos grandines privaloma laikytis saugos komponentams
specifikuoty verciy.

Apsauginés DC 24 V maitinimo jtampos linijos ilgis gali bati maks. 100 m.

Apsauginés DC 24 V maitinimo jtampos negalima naudoti atsakams.
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Butinos saugos technikos salygos
Jrengimui keliami reikalavimai

Visos jungtys (pvz., linijos arba duomeny rySys per magistraliy sistemas) turi atitikti
naudojamy posistemiy eksploatacijos lygj; turi bati galima iSvengti jungciy klaidy
arba sumazinti jy atsiradimo galimybes.

Klaidy "Trumpasis jungimas tarp dviejy bet kokiy laidy" pagal EN ISO 13849-2: 2008
galima iSvengti jvykdzius Sias salygas:
Laidai

— nutiesti stabiliai (neiSardomi) ir apsaugoti nuo iSoriniy pazeidimy (pvz., kabeliy
kanalu, Sarvuotuoju vamzdziu);

— elektrinio montavimo ertméje nutiesti jvairiose linijose su apvalkalais,
atsizvelgiant j tai, kad ir linijos, ir montavimo ertmé atitinka keliamus reikalavimus,
zr. EN 60204-1;

— atskirai apsaugoti jzeminimo jungtimi.

Klaidy prielaidy "Trumpasis jungimas tarp bet kurio laido ir neapsaugoto laidaus
laido ar dalies arba apsauginio laido jungties" galima iSvengti esant toliau
nurodytoms sglygoms.

— Trumpieji jungimai tarp linijy ir kiekvienos neapsaugotos laidzios dalies elektrinio
montavimo ertméje.

Taikomosiose programose su apsauginiu pavaros isjungimu i§ X17:1-X17:4 reikia

iSimti tiltelius (— toliau pateikta paveikslél;j).

ov (10 ==
20v 10

ono(00)

X17

svi (D

&

1797603595

Pasalinti tiltelius
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Butinos saugos technikos salygos
ISoriniam saugos valdikliui keliami reikalavimai

3.3 Isoriniam saugos valdikliui keliami reikalavimai

N
7 [6]
\\l\
. [
— ] —
[z1u¢ 4]
] — [ —

(3]
1593958923

[1] Saugos komutavimo jtaisas su leidimo funkcija

[2] DC 24 V maitinimo jtampa

[3] Saugikliai pagal saugos komutavimo jtaiso gamintojo nurodymag
[4] Su sauga susijes DC 24 V jtampos tiekimas

[5] Atkdrimo ranka mygtukas

[6] Aprobuotas AVARINIO STABDYMO aktyvinimo elementas

Vietoje saugos valdiklio galima naudoti ir saugos komutavimo jtaisg. Toliau pateikti
reikalavimai taikomi pagal prasme.

» Saugos valdiklis ir visos kitos su sauga susijusios dalinés sistemos turi atitikti tg
saugos klase, kurios visoje sistemoje reikia atitinkamai su sauga susijusiai
taikomosios programos funkcijai.

Toliau esancioje lenteléje pateikiamas saugos valdikliui bdtinos saugos klasés
pavyzdys:

Taikomoji programa Saugos valdikliui keliamas reikalavimas

Eksploatacijos lygis "d" pagal EN ISO 13849-1 | Eksploatacijos lygis "d" pagal EN ISO 13849-1
SIL 2 pagal EN 61508

Zinynas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B funkciné sauga




Butinos saugos technikos salygos
Eksploatacijos pradziai keliami reikalavimai

Saugos valdiklio elektrinis sujungimas turi bati tinkamas siekiamai saugos klasei (Zr.
gamintojo dokumentacijg).

— Jei DC 24 V maitinimo jtampa saugiai atjungiama tik teigiamu poliumi, i$jungus
Siam poliui negali blti perduodami testavimo impulsai.

Jei DC 24 V maitinimo jtampa atjungiama dviem poliais, testavimo impulsai negali
bati perduodami teigiamam ir neigiamam iSéjimui. Testavimo impulsai Siuo atveju
turi bati perduodami skirtingu laiku.

— SEW-EURODRIVE rekomenduoja 24 V maitinimo jtampg atjungti dviem poliais.
Projektuojant grandines batina laikytis saugos valdikliui specifikuoty verciy.

Saugos komutavimo jtaisy arba relés i$éjimy jungiamoji geba turi atitikti ne maziau
kaip maksimaliai leidziama, ribotg 24 V maitinimo jtampos iSéjimo srove.

Reikia atkreipti démesj | saugos komutavimo jtaiso gamintojo nuorodas dél
leidziamos kontakty apkrovos ir galimai saugos kontaktams reikalingy saugikliy.
Jeigu Siuo klausimu gamintojo nurodymy néra, kontaktus reikia apsaugoti 0,6-guba
gamintojo nurodytos maksimalios kontakty apkrovos vardine verte.

Kad bty galima uZztikrinti apsaugg nuo pakartotinés paleisties pagal EN 1037, saugi
valdymo sistema turi bati suprojektuota ir prijungta taip, kad pakartotiné paleistis
nejvykty tik atkdrus komandinio jtaiso duomenis. Vadinasi, pakartotiné paleistis gali
vykti tik ranka i$ naujo nustacius apsauginés grandinés vertes.

3.4 Eksploatacijos pradziai keliami reikalavimai

Norint patvirtinti jvykdytas saugos funkcijas, sékmingai pradéjus eksploatuoti batina
jas patikrinti ir saugos funkcijy duomenis jradyti j dokumentus (patvirtinti).

Bdtina paisyti saugos funkcijoms taikomy apribojimy, nurodyty skyriuje
"Apribojimai’. Prireikus bdtina iSaktyvinti su sauga nesusijusias dalis ir
komponentus, kurie gali turéti neigiamos jtakos tikrinant (pvz., variklio stabdys).

Norint naudoti MOVIDRIVE® MDX60B/61B su sauga susijusiose taikomosiose

programose, pradedant eksploatuoti batina patikrinti atjungimo jtaisg ir, ar tinkamai
prijungti laidai.

3.5 Eksploatacijai keliami reikalavimai

Eksploatuoti leidziama tik laikantis duomeny lapuose nurodyty ribiniy verciy. Tai
galioja ir iSoriniam saugos valdikliui, ir MOVIDRIVE® MDX60B/61B  bei
aprobuotiems priedams.

Nepriekaistingg saugos funkcijy veikima reikia reguliariai tikrinti. Tikrinimo intervalus
reikia nustatyti, remiantis rizikos jvertinimu.

Zinynas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B funkciné sauga
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Konstrukcijy variantai
Bendrosios nuorodos

4 Konstrukcijy variantai
4.1 Bendrosios nuorodos

IS esmés galioja taisyklé, kad Sioje dokumentacijoje pateikti saugai jtakos turinciy
taikomuyjy programy prijungimo variantai leistini tuomet, kai jvykdyta pagrindiné saugos
samprata. Vadinasi, bet kokiomis aplinkybémis bdtina uztikrinti, kad DC 24 V
apsauginiai jéjimai bus jungiami per iSorinj saugos komutavimo jtaisg arba saugos
valdiklj ir bus iSvengta savaiminés pakartotinés paleisties.

Renkantis, jrengiant ir naudojant saugos komponentus, pvz., saugos komutavimo jtaisa,
AVARINIO STABDYMO jungiklj ir t. t. bei leistinus prijungimo variantus, turi bdati
jvykdytos visos virSesnés saugos technikos salygos, nurodytos 2, 3 ir 4 Sio leidinio
skyriuose.

Jungimo schemos yra principinés jungimo schemos, kuriose nurodyta (-os) tik saugos
funkcija (-os) ir su ja (jomis) susije komponentai. Kad vaizdas baty aiskesnis,
nepavaizduotos tokios jungimo technikos priemonés, kuriy dazniausiai reikia imtis
papildomai, kad, pvz., bity jrengta apsauga nuo prisilietimo, uZtikrintas virSjtampiy ir
zemujy jtampy valdymas, izoliacijos klaidy, jzeminimy ir trumpuyjy jungimy aptikimas,
pvz., iSoréje nutiestose linijose, arba atsparumui elektromagnetiniams poveikiams
uztikrinti.

4.1.1 MOVIDRIVE® MDX60B/61B X17 jungtis

Toliau esangiame paveikslélyje parodytas X17 prijungimas prie valdymo galvutés
apacios.

eISIcIoXCIcla]
OPEE OO
0PERE OO

MOVIDRIVE®

TES

*  Vaizdas iS$ prietaiso apacios

3210370059

[11  X17: STO apsauginiy kontakty signaliniy gnybty juosta
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Konstrukcijy variantai 4
Reikalavimai

4.2 Reikalavimai

4.21 Saugos komutavimo jtaisy naudojimas

Batina tiksliai laikytis saugos komutavimo jtaisy ar kity saugos komponenty gamintojy
reikalavimy (pvz., apsaugos nuo i$éjimo kontakty sulipimo). Tiesiant kabelius galioja
pagrindiniai Siame leidinyje aprasyti reikalavimai.

MOVIDRIVE® jungdami prie saugos komutavimo jtaisy, atkreipkite démes;j j jrengimui
keliamus reikalavimus, kurie pateikti skyriuje "Jrengimui keliami reikalavimai”
(2r. 14 psl.).

Taip pat reikia atkreipti démes;j ir j kitas tam tikru atveju naudojamo saugos komutavimo
jtaiso gamintojo nuorodas.

4.2.2 Saugos valdikliy naudojimas
Naudojant saugos PLV bdtina laikytis ZVEI specifikacijy, taikomy saugos jutikliams.

Naudojamy saugiy skaitmeniniy iSéjimy jjungimo ir iSjungimo impulsas turi bati < 1 ms.
Santykis negali bati mazesnis uz 1:1000.

A

High

P

<ims >1000ms
Low

|
t
3211043979
NUORODA

fdo

Jei dél saugos iSjungiama X17 DC 24 V maitinimo jtampa (aktyvinama STO), batina
laikytis skyriuje "ISoriniam saugos valdikliui keliami reikalavimai (zr. 16 psl.)" nurodyty
reikalavimy testavimo impulsams.
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Konstrukcijy variantai
ISjungimas atskirai

4.3 Isjungimas atskirai
4.3.1 STO pagal EL "d" (EN ISO 13849-1)
Veiksmy eiga:

» Rekomendacija: X13:1 ir X13:4 i§jungiami kartu, pvz., dél avarinio
stabdymo / avarinio sustojimo.

* 24V apsauginis jé¢jimas X17 iSjungiamas.
+ Jei néra stabdzio, variklis létai sustoja.

STO — Safe Torque Off (EN 61800-5-2)

X13:1

X13:4

X17

i

N
3211071243

PASTABA

Pavaizduotus STO iSjungimus galima taikyti iki EL "d", pagal EN ISO 13849-1,
atsizvelgiant j skyriuje "Reikalavimai" (zr. 19 psl.) pateiktus duomenis.

[
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Konstrukcijy variantai
ISjungimas atskirai

Dvejetainis valdymas saugos komutavimo jtaisu (aviejy kanaly)

El. tinklas 24V Pagrindiné valdymo
— — sistema
— /;‘t\;abrg;,lrsnas Stabdyti | Paleisti | PLV
|GND - }-- ‘ out
Avarinio stabdymo X13
Saugos griztamasis atsakas o Biokuote
komutavimo L J . L
jtaisas h ¢, Atkdrimas -2
| | | 0=greftasTs stabdymas
bl '1'=leidimas
F—7|pcom
MDX60B/61B
X17
1| DGND
2| Vo24
3] sov24
4] SVI24
3208978059
Dvejetainis valdymas saugos komutavimo jtaisu (vieno kanalo)
El. tinklas Pagrindiné valdymo
— +24V _ sistema
— Sorymas Stabdyti | Paleisti | PV
( - }-- ‘ out
Avarinio stabdymo X13
Saugos griztamasis atsakas e HloKGo
komutavimo ¢.J Ak " "1=leidimas
e rimas -
jtaisas J - d 2 ‘:’:STARTdeélneJe
* | 14| 1-idimas
—{7|pcom
MDX60B/61B
X17
1 [ DGND
2| vO24
3| sov24
4| SVI24
4744758283

fde

ISjungiant vienu kanalu reikia patvirtinti klaidy prielaidas ir jas pa$alinti. Atkreipkite
démes;j skyriy "Reikalavimai" (zr. 19 psl.).

SEW-EURODRIVE rekomenduoja STO jéjimo X17 24 V jtampos maitinimg atjungti
dviem poliais.
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Konstrukcijy variantai
ISjungimas atskirai

Dvejetainis valdymas saugos PLV

El. tinklas 24V Pagrindiné valdymo
-] sistema
Avarinis . L
stabdymas Stabdyti | Paleisti | Standartas Saugus
GND b--74 |- IN ‘ out | N | out

X13

blokuote
"=leidimas reguliatoriui

y
'=START desinéje

MDX60B/61B

X17
1| DGND
2| VO24

—={3] sov24.
4| svi24

3210371979

Lauko magistrales valdymas saugos PLV

fde

El. tinklas 24V

Avarinis .
GND stabdymas| Stabdyti
o T .

Paleisti

Pagrindiné valdymo
I-- sistema

PROFINET

Standartas| Saugus

PROFlsafe

IN
[

IN

DFs 21B
X30
X31

(F_DO_M)
(F_DO_P)

7
12
{3] (GND
{4] 24V LS
5] (GND)
[

(24V_PS)

MDX60B/61B

X17
1] DGND
2| V024
3] sov24
4] svioa X2

3231781643

PASTABA

* Reguliatoriaus blokavimas / leidimo suteikimas ir greitasis stabdymas / leidimo
suteikimas perduodamas lauko magistrale.
* Atkreipkite démesj j atitinkamus lauko magistralés zinynus, pvz.,
— Zinynas 'Lauko magistralés sagsaja "DFS11B PROFIBUS DP-V1" su
"PROFIsafe"
— Zinynas "Lauko magistralés sgsaja "DFS21B PROFINET IO" su "PROFIsafe"
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Konstrukcijy variantai
ISjungimas atskirai

4.3.2 SS1(c) pagal EL "d" (EN ISO 13849-1)
Veiksmy eiga:
+  X13:1 iSjungti negalima.
+ X13:4 i8jungiamas, pvz., jvykus avariniam stabdymui / avariniam sustojimui.

» Per saugy laikg t; variklis savo sukiy skaiciy tiesinio kitimo funkcija sumazina iki
sustojimo.

» Pasibaigus t4 laikui, iSjungiamas X17 apsauginis jéjimas. Reikia uzprogramuoti tokj
saugy laikg t4, kad per jj variklis visiSkai sustoty.

SS1(c) — Safe Stop 1 (EN 61800-5-2)

X13:1
X13:4 —l
X17 :
n 3
—t,— t
3211883275
PASTABA

e

Pavaizduotus SS1(c) iSjungimus galima taikyti iki EL "d", pagal EN ISO 13849-1,
atsizvelgiant j skyriuje "Reikalavimai" (zr. 19 psl.) pateiktus duomenis.
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4 Konstrukcijy variantai
ISjungimas atskirai

Dvejetainis valdymas saugos komutavimo jtaisu (aviejy kanaly)

El. tinklas 24V Pagrinsdiisr;z;zldymo

i\t\;?)r(ljr;l;as \75 Stabdyti | Paleisti | PLV
D i

b--

Avarinio stabdymo X13
Saugos L J griztamasis atsakas [ [T Biokuote

komutavimo
jtaisas

Atkdrimas -l

4 [0=grettasis stabdymas
Y #1* [1'=leidimas
DCOM

I

MDX60B/61B

X17
DGND
V024
Sov24
SVI24

NENE

3210368139

Dvejetainis valdymas saugos komutavimo jtaisu (vieno kanalo)

El. tinklas 24V Pagrindiné valdymo
— sistema

Avarmi —
sl\e/airclir;/lri\as Stabdyti | Paleisti | pLV

- }__

Avarinio stabdymo X13

Saugos griztamasis atsakas T Blokuote

komutavimo .*.J | 4=teidimas
jtaisas - Atkdrimas . [To

2['1'=START desingje

,*,J 2| 0=gretasis stabdymas
1% | =leidimas

F—7{pcom

MDX60B/61B

X17
DGND
V024
S0ov24
SVI24

NENE

4757418251

PASTABA

ISjungiant vienu kanalu reikia patvirtinti klaidy prielaidas ir jas pa$alinti. Atkreipkite
démes;j skyriy "Reikalavimai" (zr. 19 psl.).

SEW-EURODRIVE rekomenduoja STO jéjimo X17 24 V jtampos maitinimg atjungti
dviem poliais.

fde
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Konstrukcijy variantai 4
ISjungimas atskirai

Dvejetainis valdymas saugos PLV

El. tinklas 24V Pagrindiné valdymo
-] sistema
Avarinis . L
stabdymas Stabdyti | Paleisti | Standartas Saugus
GND b--74 |- IN ‘ out | N | out

X13

blokuote
"=leidimas reguliatoriui

y
'=START desinéje

MDX60B/61B

X17
1| DGND
2| VO24

—={3] sov24.
4| svi24

3210371979
Lauko magistrales valdymas saugos PLV
El. tin@ 24V
Avarini . -
] GND st‘;l])T:l?/lr?]as Stabdyti| Paleist Pagrindiné valdymo
— (]_\/' - f-- f-- sistema PROFINET
Standartas| Saugus
PROFlsafe
IN IN
A
DFS 21B
X30
X31
e
E D -
ii 24 V_LS]
5[ (GND)
6] 24V PS)
GND
xi7  VDX60B/61B
1] DGND
2| vO24
3| sovzd
4| SVI24 X2
3231781643
PASTABA

fde

* Reguliatoriaus blokavimas / leidimo suteikimas ir greitasis stabdymas / leidimo
suteikimas perduodamas lauko magistrale.
* Atkreipkite démesj j atitinkamus lauko magistralés zinynus, pvz.,
— Zinynas 'Lauko magistralés sagsaja "DFS11B PROFIBUS DP-V1" su
"PROFIsafe"
— Zinynas "Lauko magistralés sgsaja "DFS21B PROFINET IO" su "PROFIsafe"

Zinynas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B funkciné sauga 25




26

4.4

441

Konstrukcijy variantai
Grupés isjungimas

Grupés isjungimas

i

Reikalavimai

Siame skyriuje paaiskinama, kaip saugiai i$jungti kelis MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

PASTABA
SEW-EURODRIVE nerekomenduoja grupés isjungti saugos PLV.

Keliy MOVIDRIVE® MDX60B/61B pavary grupéms 24 V apsauginius jéjimus galima
prijungti naudojant vienintelj saugos komutavimo jtaisa. Didziausig galimg asies moduliy
skai¢iy lemia didziausia leistina saugos komutavimo jtaiso arba saugos valdiklio
kontakty apkrova.

Batina tiksliai laikytis kity saugos komutavimo jtaisy ar kity saugos komponenty
gamintojy reikalavimy (pvz., apsaugos nuo i$éjimo kontakty sulipimo). Tiesiant kabelius
taikomi pagrindiniai skyriuje "Jrengimui keliami reikalavimai" (zr. 14 psl.) pateikti
reikalavimai.

MOVIDRIVE® jungdami prie saugos komutavimo jtaisy, atkreipkite démes;j j jrengimui

keliamus reikalavimus, kurie pateikti skyriuje "Jrengimui keliami reikalavimai"
(zr. 14 psl.).

Taip pat reikia atkreipti démes;j ir j kitas tam tikru atveju naudojamo saugos komutavimo
jtaiso gamintojo nuorodas.

Maksimalaus MOVIDRIVE® prietaisy skaiciaus, naudojant grupiy atjungima, nustatymas

Nustacius grupiy i$jungima prijungiamy MOVIDRIVE® MDX60B/61B prietaisy skaicius
("n" vienety) ribojamas pagal toliau nurodytus punktus.

1. Saugos komutavimo jtaiso jungiamoji geba.

Kad kontaktai nesusilydyty, reikia atkreipti démesj, kad prieS saugos kontaktus
bdtina prijungti saugos komutavimo jtaiso gamintojo nurodytg saugikl].

Bdtina laikytis EN 60947-4-1, 02 / 1 ir EN 60947-5-1, 11 / 97 pateikty jungiamosios
gebos duomeny ir jrengti saugos komutavimo jtaiso gamintojo eksploatacijos vadove
nurodyta kontakty apsauga. Uz tai atsako projektuotojas.

2. DidzZiausias leidziamasis jtampos kritimas 24 V maitinimo jtampos linijoje.
Projektuojant asiy junginj batina paisyti linijos ilgiy ir leistiny jtampos kritimo ver¢iy.
3. Didziausias leistinas kabelio skerspjavis — 1 x 1,5 mm? arba 2 x 0,75 mm?.

4. STO jéjimo X17 imamoji galia: ]éjimo jtampa nurodyta skyriuje "Techniniai
duomenys" (zr. 30 psl.).

5. Naudojant puslaidininkiy jéjimus su savitikros funkcija, iSjungiant STO jéjimo X17
grupes (lygiagretusis jungimas) gali padidéti talpa, todél diagnostika bus klaidinga.
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Grupés iSjungimas

4.4.2 Grupés iSjungimas naudojant saugos komutavimo jtaisa

Grupés isjungimas saugos komutavimo jtaisu (SKJ)

Saugos komutavimo

apsauginius jéjimus.

jtaisu galima valdyti visus MOVIDRIVE® MDX60B/61B
Skirstomoji spinta
r--—-———"—"—">"">">"">"">"""™>7"7 77— 77— ™™ |
MOVIDRIVE ®
—

SG1

MDX61B

MDX61B

MDX61B

MDX60B/61B

MDX60B/61B

Grupés isjungimas dviem saugos komutavimo jtaisais (SKJ)

\\

\

\\-————!U——————————

\

3208981899

Keliais saugos komutavimo jtaisais priskirty MOVIDRIVE® MDX60B/61B apsauginius
3 konstrukcinio
MOVIDRIVE® MDX60B/61B ir 0 konstrukcinio dydzio MOVIDRIVE® MDX60B/61B
sujungti j vieng grupe ir jiems valdyti skirta po vieng saugos komutavimo jtaisa.

jéjimus.

Toliau

pateiktame

Skirstomoji spinta

pavyzdyje

dydzio

SG1

[

SG1

MDX61B

MDX61B

MDX61B

MDX60B/61B

KD 0

X17

MDX60B/61B

KD 0

x17

1il
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Konstrukcijy variantai
Grupés isjungimas

443 STO pagal EL "d" (EN ISO 13849-1)
Veiksmy eiga:

* Rekomendacija: X13:1 ir X13:4 i§jungiami kartu, pvz., dél avarinio
stabdymo / avarinio sustojimo.

* 24V apsauginis jéjimas X17 iSjungiamas.
+ Jei néra stabdZio, variklis |étai sustoja.

STO - Safe Torque Off (EN 61800-5-2)

X13:1

X13:4

X17

i

e
3211071243

PASTABA
Pavaizduotus STO isjungimus galima naudoti iki EL "d", remiantis EN ISO 13849-1.

fde
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Konstrukcijy variantai 4
Grupés iSjungimas

Pavyzdys. Grupeés i$jungimas, prijungus tris MOVIDRIVE® MDX60B/61B

El. tinklas
+24 V  Avarinis stabdymas Pagrindiné valdymo sistema
— Stop | Paleisti | PLV
GND (] - ‘ out
El. tinklo jungtis
L1 |L2 [L3
1]12]3
Avarinio stabdymo X13 X1
Saugos griztamasis atsakas - [O=reguiatoraus bloKucts
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5 Techniniai duomenys

Toliau esancioje lenteléje pateikiami MOVIDRIVE® MDX60B/61B techniniai duomenys,
susieti su integruota saugos technika. Be to, reikia atkreipti démesj j atitinkamo gaminio
MOVIDRIVE® MDX60B/61B eksploatacijos vadove pateiktus techninius duomenis ir

leidimus.

5.1 Saugos parametrai

Saugos parametrai

Patikrinta saugos klasé / standartas, kuriuo
remiamasi

+ 3 kategorija pagal EN 954-1
» Eksploatacijos lygis "d" pagal EN ISO 13849-1

Pavojy keliancios trikties per valanda tikimybé
(PFH verté)

0 (klaida negalima)

Naudojimo trukmé

20 mety, po to komponentas turi bati pakeistas nauju.

Saugi bisena

ISjungtas sukimo momentas (STO)

Saugos funkcija

STO, SS1" pagal EN 61800-5-2

1) su tinkamu iSoriniu valdymo signalu

5.2 X17 elektronikos duomenys: STO apsauginio kontakto signaliniy gnybty

juosta
MOVIDRIVE® MDX60/61B Bendrieji elektronikos duomenys
Apsauginis kontaktas X17:1 DGND: X17:2 atskaitos potencialas
X17:2 VO24: Ugyt = DC 24V, tik to paties prietaiso X17:4 maitinti, neleidziama maitinti kity
prietaisy
X17:3 SOV24: DC+24 V jéjimo "STO" (apsauginio kontakto) atskaitos potencialas
X17:4 SVI24: DC+24 V jéjimo "STO" (apsauginis kontaktas)

Leistinas linijos skerspjavis

Viena gysla vienam gnybtui: 0,08-1,5 mm? (AWG 28-16)
Dvi gyslos vienam gnybtui: 0,25-1,0 mm2 (AWG23-17)

Imamoiji galia X17:4 0 konstrukcinis dydis: 3 W
1 konstrukcinis dydis: 5 W
2 konstrukcinis dydis: 6 W
3 konstrukcinis dydis: 7,5 W
4 konstrukcinis dydis: 8 W
5 konstrukcinis dydis: 10 W
6 konstrukcinis dydis: 6 W
7 konstrukcinis dydis: 6 W
|éjimo talpa X17:4 0 konstrukcinis dydis: 27 uF
1...7 konstrukcinis dydis: 270 uF
STO jéjimo techniniai duomenys Min. |prastas Maks.
|éjimo jtampos diapazonas 19,2V DC 24V DC 30V DC
Galinés pakopos blokavimo laikas 100 ms
Pakartotinés paleisties laikas 200 ms
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6 Abéceéliné terminy rodyklé
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