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VSeobecné pokyny
Struktura bezpecénostnich pokynu

1 VSeobecné pokyny

1.1  Struktura bezpecnostnich pokynu
Bezpec€nostni pokyny v tomto navodu k obsluze maji nasledujici strukturu:

JINCIETUNEN A VYSTRAZNE HESLO!

Druh rizika a jeho zdroj.
Mozné dasledky v pfipadé nerespektovani.
» Opatfeni pro odvraceni nebezpedi

>

Piktogram Vystrazné Vyznam Mozné duisledky
heslo zanedbani

u (=174l [B Bezprosttedné hrozici nebezpedi | Smrt nebo t&zka zranéni

Priklad:

>

Mozna, nebezpeéna situace Smrt nebo tézka zranéni
VSeobecné nebezpedi
. u POZOR! Mozna, nebezpecéna situace Lehka zranéni
I v POZOR! Moznost vzniku hmotné Skody Poskozeni pohonového systému nebo jeho
Specifické nebezpedi, okoli

napf. Uraz elektrickym
proudem

UPOZORNENI = Uzite&né upozornéni nebo tip.
Usnadriuje ovladani systému

i pohonu.

1.2  Naroky vyplyvajici ze zaruky

Dodrzeni navodu k obsluze je pfedpokladem pro bezporuchovy chod a pro pfipadné
plnéni narokd vyplyvajicich ze zaruky. Nez zacnete se zafizenim pracovat, prectéte si
nejprve navod k obsluze!

Zajistéte, aby byl navod k obsluze v €itelném stavu pfistupny osobam odpovédnym za
zarizeni a provoz a také osobam, které na zafizeni pracuji na vlastni zodpovédnost.
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Vseobecné pokyny
Vylou&eni ze zaruky

1.3  Vylouceni ze zaruky

Respektovani navodu k obsluze je zakladnim pfedpokladem pro bezpecny provoz vice-
osého servoméni¢e MOVIAXIS® a pro dosazeni deklarovanych vlastnosti a vykono-
vych charakteristik vyrobku. Za Skody na zdravi osob, hmotné Skody a Skody na
majetku, které vzniknou kvUli nedodrzeni navodu k obsluze, firma SEW-EURODRIVE
nepiebira Zadnou zaruku. Ruéeni za vécné skody je v takovych pfipadech vylouceno.

1.4 Napajeci modul pro napajeni a rekuperaci MXR

V tomto navodu je zmifiovan napajeci modul s napajenim a rekuperaci MXR jako dopli-
kova soucast systému MOVIAXIS®.

Detailni informace ohledné tohoto modulu naleznete v pfirucce "Napajeci modul
S napajenim a rekuperaci MXR".

1.5 Poznamka k autorskym pravum
© 2011 — SEW-EURODRIVE. V$echna prava vyhrazena
Jakékoli — i jen dil€i — rozmnozZovani, Upravy, rozSifovani a jiné zneuzivani pfirucky je
zakazano.
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2.1

2.2

2.3

Bezpeénostni pokyny
V8eobecné

Bezpecénostni pokyny

Nasledujici zasadni bezpeénostni pokyny slouzi k zamezeni vzniku hmotnych Skod
a ohroZeni osob. Provozovatel musi zajistit respektovani a dodrzovani zakladnich bez-
pecnostnich pokynu. Ujistéte se, Ze si osoby odpovédné za zafizeni a jeho provoz,
a osoby, které na zafizeni pracuji na vlastni odpovédnost, pfecetly cely navod k obsluze
a porozumély mu. V pfipadé nejasnosti, nebo pokud potfebujete dalsi informace, se
obratte na firmu SEW-EURODRIVE.

VSeobecné

Nikdy neinstalujte poSkozené vyrobky a nikdy je neuvadéjte do provozu. PoSkozeni
prosim neprodlené reklamujte u firmy, ktera zajistovala transport.

Bé&hem provozu se na viceosych servoméni¢ich mohou v zavislosti na pfisludném
stupni ochrany vyskytovat sougasti pod proudem, neizolované soucasti, nebo pfipadné
pohyblivé a rotujici dily, stejné jako horké plochy.

V pfipadé nedovoleného odstranéni potfebnych krytll, nespravného pouziti a pfi
chybné instalaci nebo obsluze vznika riziko vazného poskozeni zdravi osob a rovnéz
muze dojit k hmotnym Skodam.

DalSi informace naleznete v této dokumentaci.

Cilova skupina

Veskeré instalace, uvadéni do provozu, odstranovani poruch a opravy smeéji provadét
jen kvalifikovani elektrikafi (dodrzujte IEC 60364, pfip. CENELEC HD 384 nebo
DIN VDE 0100 a IEC 60664 nebo DIN VDE 0110 a narodni bezpecnostni pfedpisy).

Kvalifikovanymi elektrikafi ve smyslu téchto zakladnich bezpecénostnich pokynl jsou
osoby, které jsou s instalaci, montazi, uvadénim do provozu a s provozem produktu
dlvérné obeznameni, a maji pro tyto ¢innosti odpovidajici kvalifikaci.

V8echny ostatni prace, jako je pfeprava, skladovani, provoz a likvidace odpadu, musi
vykonavat pracovnici, ktefi byli pfedepsanym zptisobem pouceni.

Pouzivani k uréenému ucéelu

Viceosé servoméniée MOVIAXIS® MX jsou zafizeni pro primyslové a pro femesiné
Ucely k provozu permanentné buzenych trojfazovych synchronnich motort se zpétnou
vazbou snimace. Tyto motory musi byt vhodné pro provoz na servozesilovacich. Jiné
zatéZe je mozno na zafizeni pfipojovat pouze po dohodé s vyrobcem

Viceosé servoméniée MOVIAXIS® MX jsou ur€eny pro pouziti v kovovych rozvodnych
skfinich. Tyto kovové rozvadéce poskytuji druh ochrany nutny pro pouziti i velkoplosné
zemnéni nutné pro elektromagnetickou kompatibilitu.

PFi vestavbé do strojli je uvedeni viceosych servoméniét do provozu (tj. zahajeni pro-
vozu v souladu s uréenym Ucelem) zakazano, dokud neni zaru€eno, Ze stroj odpovida

ustanovenim smérnice EG 2006/42/EG (smérnice o strojich); Je nutno dbat i na smér-
nici EN 60204.
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Bezpecénostni pokyny
Transport, uskladnéni

2.31

2.4

2.5

Uvedeni do provozu, tj. zahajeni provozu v souladu s uréenym ucelem, je povoleno
pouze pfi dodrzeni smérnice pro zajiSténi elektromagnetické kompatibility
(2004/108/EG).

Viceosé servoméniCe spliuji pozadavky smérnice 2006/95/EG pro nizka napéti.

Pro viceosé servoménife se pouzivaji harmonizované normy fady EN 61800-5-1/
DIN VDE T105 ve spojeni s EN 60439-1/VDE 0660 oddil 500 a EN 60146/VDE 0558.

Technické udaje i podminky pfipojeni jsou uvedeny na typovém §titku a v dokumentaci
a musi byt bezpodmine¢né dodrzeny.

Bezpecénostni funkce

Viceosé servoménice MOVIAXIS® nesméji bez nadfazenych bezpecnostnich systéma
pfebirat Zadné bezpecnostni funkce. Pouzijte nadfazené bezpelnostni systémy pro
zajisténi ochrany stroji a osob.

U bezpecnostnich aplikaci respektujte udaje uvedené v nasledujicim dokumentu:
* Funkéni bezpecnost.

Transport, uskladnéni

Instalace

Ridte se pokyny pro transport, skladovani a odborné zachazeni. Je treba dodrzet klima-
tické podminky podle kapitoly "VSeobecné technické udaje".

Instalace a chlazeni zafizeni je tfeba provadét podle predpisli uvedenych v pfislusné
dokumentaci.

Viceosé servomeénice je nutno chranit pfed nedovolenym namahanim. Zejména pfi pie-
pravé a manipulaci nesmi dojit k ohnuti zadnych soucasti a/nebo ke zméné izolacnich
vzdalenosti. Elektronickych soucastek a kontaktll se nikdo nesmi dotykat.

Viceosé servomeénice obsahuiji elektrostaticky choulostivé soucastky, které by se mohly
pfi neodborném zachazeni poskodit. Elektrické komponenty nesméji byt mechanicky
poskozeny nebo zni¢eny, za urc€itych okolnosti to mlze zpusobit i ohroZeni zdravi.

Pokud neni vyslovné uvedeno jinak, jsou zakazany nasledujici zpusoby pouziti:

* pouziti v oblastech ohroZenych explozi,

» pouziti v prostfedich s vyskytem Skodlivych olejl, kyselin, plyn(, par, prachu, zareni
apod,

» pouziti v nestacionarnich aplikacich, u kterych dochazi k mechanickému chvéni
a razovému zatizeni, které pfesahuje pozadavky normy EN 61800-5-1.
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2.6

2.7

2.8

Bezpeénostni pokyny
Elektrické zapojeni

Elektrické zapojeni

Pfi praci na viceosych servozesilovacich, které jsou pod napétim, se fidte platnymi
narodnimi pfedpisy pro prevenci urazu, napf. BGV A3.

Elektricka instalace se provadi podle pfislusnych predpist (napf. dimenzovani (prarezy)
kabelu, pojistek, zapojeni ochrannych vodi¢l). Pokyny toto pfesahujici jsou obsazeny
v dokumentaci.

Pokyny pro instalaci v souladu se zdsadami elektromagnetické kompatibility — jako je
odstinéni, uzemnéni, usporadani filtrl a pokladani vedeni — se nachazeji v dokumen-
taci viceosych servoménica. Témito pokyny se musite Fidit i u viceosych servoménici
s ozna¢enim CE. DodrzZeni zakonnych limitd pro elektromagnetickou kompatibilitu je na
zodpovédnosti vyrobce zafizeni nebo stroje.

Ochranna opatfeni a ochranna zafizeni musi vyhovovat platnym predpisim, napf.
EN 60204 nebo EN 61800-5-1.

Nutné ochranné opatfeni: Uzemnéni zafizeni.
Zasouvani vedeni a aktivace spinacu jsou dovoleny pouze v beznapétovém stavu.

Bezpecné oddéleni

Provoz

Zafizeni spliiuje vSechny pozadavky na bezpecné odpojeni vykonovych i fidicich pfivo-
dl podle EN 61800-5-1. Pro zajisténi bezpecného odpojeni musi i vSechny napojené
proudové okruhy splhovat pozadavky na bezpecné odpojeni.

Zafizeni, do nichz se viceosé servoménice montuji, musi byt pfip. vybavena pfidavnymi
kontrolnimi a bezpec€nostnimi prvky v souladu s praveé platnymi bezpe&nostnimi ustano-
venimi, napf. se zakonem o technickych pracovnich prostfedcich, s pfedpisy pro pre-
venci Urazl atd. Zmény pohonovych ménicl softwarem jsou dovoleny.

Po odpojeni viceosych servoménicl od napajeciho napéti se nesmite okamzité dotykat
dild pod napétim a vykonové pfipojky, s ohledem na moznou pfitomnost nabitych kon-
denzatorl. V tomto sméru se fidte pokyny na pfislusném §titku na viceosém servoménici.
Zasouvani vedeni a aktivace spinacl jsou dovoleny pouze v beznapétovém stavu.
Bé&hem provozu je tfeba vSechny kryty a dvifka udrzovat v uzavieném stavu

Zhasnuti provoznich kontrolek a dal$ich indika¢nich prvkd nemusi znamenat, Ze je zafi-
zeni odpojeno od sité a Ze neni pfipojeno Zadné napéti.

Mechanické blokovani nebo aktivace internich bezpeénostnich funkci pfistroje mohou
mit za nasledek zastaveni motoru. Odstranéni pfi¢iny poruchy nebo reset mohou vést
k tomu, Ze se pohon samoc€inné znovu rozbéhne. Pokud toto chovani neni pro pohané-
ny stroj z bezpeénostnich dlvodl pfipustné, odpojte nejprve zafizeni od sité, nez
zacnete poruchu odstranovat.
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Bezpecénostni pokyny
Teplota zafizeni

Dvourada stavba systému fizeni:

Dvourada stavba systému fizeni os MOVIAXIS® ma bez ochrannych zatek na izo-
latorech stupen ochrany IP00.

Rizeni os s dvoufadou stavbou se smi provozovat pouze s nasazenymi ochran-
nymi zatkami na izolatorech.

2.9 Teplota zarizeni

Viceosé servoménite MOVIAXIS® jsou zpravidla provozovany s brzdovymi odpory.
Brzdové odpory mohou byt vestavény i ve skfini napajecich moduld.

Brzdové odpory mohou mit na povrchu teplotu od 70 °C do 250 °C.

Béhem provozu a v prabéhu ochlazovani po vypnuti se Zadném pfipadé nedotykejte
krytd modult MOVIAXIS® a brzdovych odpor.
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3 Konstrukce zafrizeni
Systém fizeni os se systémovou sbérnici podle standardu CAN

3 Konstrukce zarizeni
3.1 Systém Fizeni os se systémovou sbérnici podle standardu CAN

(11 [2

(1
[2]
(3]
[4]
(5]

12

[3] [4] [5]

(6] [ 18l [9 [10]

Hlavni modul

Kondenzatorovy nebo vyrovnavaci modul
Napajeci modul konstrukéni velikost 3
Osovy modul konstrukéni velikost 6
Osovy modul konstrukéni velikost 5

[6]
[71
(8]
(9]
[10]

1402308491

Osovy modul konstrukéni velikost 4
Osovy modul konstrukéni velikost 3
Osovy modul konstrukéni velikost 2
Osovy modul konstrukéni velikost 1
Spinaci sitovy modul 24 V, pfidavny modul
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Konstrukce zarizeni
Systém fizeni os se systémovou sbérnici kompatibilni s EtherCAT®

3.2 Systém fFizeni os se systémovou sbérnici kompatibilni s EtherCAT®

(1]
[2]
(3]
[4]

(3]
[6]

e

[4]

Hlavni modul
Kondenzatorovy nebo vyrovnavaci modul
Napajeci modul konstrukéni velikost 3

Doplitkova karta systémové sbérnice SBusP!Us
kompatibilni s EtherCAT® ve véech modulech

Osovy modul konstrukéni velikost 6
Osovy modul konstrukéni velikost 5

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®
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™/

[7]
[8]
[9]
[10]

(M

([=T]
AR

1402312971

Osovy modul konstrukéni velikost 4
Osovy modul konstrukéni velikost 3
Osovy modul konstrukéni velikost 2
Osovy modul konstrukéni velikost 1

Spinaci sitovy modul 24 V, pfidavny modul
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Konstrukce zafizeni
Dulezita upozornéni

3.3 Ddlezita upozornéni
Ochranna opatfeni a ochranna zafrizeni musi odpovidat platnym narodnim predpistim.

Nutné ochranné opatfeni: Ochranné uzemnéni (tfida ochrany 1)
Zafizeni na ochranu proti nadproudu je tfeba
Nutna ochranna zafizeni: navrhnout pro ochranu pfipojovacich vedeni na

strané zakaznika.

UPOZORNENI
° Pfi instalaci a uvedeni do provozu motoru a brzdy dbejte na dodrZeni pfisluSnych
1 navodu!

Obrazky "Konstrukce zafizeni" znazornéné od kapitoly "Pfehled systému fizeni os"
(— str. 24) do kapitoly "Konstrukce meziobvodového vybijeciho modulu MXZ"
(— str. 42) znazorfuji zafizeni bez kryciho vika (ochrany proti dotyku), které je sou¢as-
ti dodavky. Kryci viko zajistuje oblast sitovych a brzdovych odporovych pfipoja.

Nezakryté vykonové pfivody.
Smrt nebo vazné zranéni v dlisledku zasazeni elektrickym proudem.
* Nikdy neuvadéjte do provozu méni¢ bez namontovanych krycich vik.

+ Instalujte kryci vika podle pfedpisu.
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Konstrukce zarizeni
Typovy Stitek a typova oznaceni

3.4 Typovy Stitek a typova oznaceni
3.4.1 Struktura typového Stitku
Typovy S§titek je podle modulu rozdélen az na 3 segmenty.
+ Cast "I" typového &titku obsahuje typové oznadeni, vyrobni &islo a stav.
« Cast "II" typového $titku uvadi dopliiky instalované z vyroby a verzi zafizeni.
+ Cast "llI" typového &titku (souhrnny typovy titek) obsahuje technické tidaje modulu.
Souhrnny typovy stitek je nalepen na strané u napajeciho modulu a osového modulu
na pfistroji.
Typovy Stitek popisuje verzi a rozsah dodavky viceosého servoménice pfi expedici.
Odchylky mohou vzniknout, pokud
* napf. doplfikové karty byly dodate¢né instalovany nebo odstranény,
» mikroprogramové vybaveni pfistroji se dodate¢né aktualizuje.
Umisténi typového Stitku.

1402316683

I Cast "I" typového &titku
Il Cast"ll" typového Stitku
I Cast "lll" typového &titku (souhrnny typovy &titek)

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®




16

Konstrukce zafizeni
Typovy Stitek a typova oznaceni

3.4.2 Typovy stitek osového modulu

Nasledujici obrazek znazorfiuje typovy Stitek na osovém modulu.

[21\

[3]— 3

1] [2] I\ [4] I

/ \ L \

MXAB0R-048-803-00 X1011A_| XFP11A| XIA11A | XIA11A
01 11810036804 .0024 ) U? E 1010 | 1 11 11 10 11
21 ” 11 11 12 13,10
O i i
[1] Moviexts  @&ow:01.1181003608.0028 07 G € @rmn
Eingang / Input Ausgang / Ouiputd
U = 580V DC Uz 0...UNV AC Uy, = 24V DC
oz asA £ 0...800H8 g s2mbc ©
i s :T:f::. | e T =D 5
Axis module IFi0
HMade in Qarmany >21 11 11 11 12 -
AR TRRT AR N RO O ﬂiiIIIIIlII IHIIIIIHIIIIIIIIIIIIHIIIIII!IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIlIIItIiIIIIIﬂIIli |
3 |
Bl I
1402319115

Cast "I" typového $titku: Instalace na horni
upevnovaci patce modulu

Cast "II" typového &titku: Instalace na horni

[11 Typové oznaceni

. . [21 Vyrobni €islo
upeviovaci patce modulu

Cast "lll" typového &titku: Instalace bo&né na [3] Stav

sk¥ini modulu

[4] Komunikaéni slot, verze firmwaru

3.4.3 Typovy Stitek napajeciho modulu

Nasledujici obrazek znazorriuje typovy Stitek na napajecim modulu.

2
[ ]\ @
B1— ¢

[1] _—T MXPBOA-050-603-0

[1] [2] |
\

MXPBOR-050-503-01
S0®: 01.1184270701.0002.§
STt 11 — 10 == == == =

0

HOVIRIIS

\

--------fu-------------------------------------------

§O®:01. 1184270701 .0002.07 ( ( enm

Eingang / Inpul Ausgang / OQuiput
U = 3X380...800V AC U =z 840V DC
m‘ 1= 1BA AC 1 s 18A (400V) c® @
D-78848 Bruchsal P = 10KW Luax® 45A (400V) LISTED IND.
Versorgungsmodul f = 80.. .80H= CONT.EG. 2008
Supply module T = 0...+48 € Ir 20
Made in Germany ‘m i e
0 0 G e IﬁiIIIIHIIIIHIIEHIEIIIIIIIHIEIlli1||||I|II|IIIIEHEIIIIIHIIIIIIIEIHJIH /
|
31 i

1402450571

Cast "I" typového &titku: Instalace na horni upeviiovaci patce 1]
modulu

Cast "lll" typového $titku: Instalace bo&né& na skiini modulu  [2]  Vyrobni &islo
[3] Stav

Typové oznaceni
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Konstrukce zarizeni
Typovy Stitek a typova oznaceni

3.4.4 Typové oznaceni MOVIAXIS® Zakladni jednotky
Nasledujici diagram znazorfiuje oznaceni na typovém Stitku:
MX A 80 A 004 5 0 3 -00

| 00 = Sériové provedeni
01-99 = Zvlastni provedeni
3= 3fazovy zplsob pFipojeni
50 = U = AC 380-500 V napajeci napéti
Provedeni:
004 = U osovych moduld jmenovity
proud, napf. 004 =4 A
050 = U meziobvodového vybijeciho

modulu mnozstvi energie, které
Ize odvést, napf. 050 = 5 000 Ws

010 = U napajecich modulli jmenovity
vykon, napf. 010 = 10 kW
050 = U kondenzatorovych, vyrovnava-

cich moduld a moduld tlumeni
060 = kapacita, napf. 050 = 5 000 pF

U spinaciho sitového modulu

24 V vykon, napf. 060 = 600 W

Verze

80 = Standardni provedeni

81 = Provedeni s bezpe€nostnim relé
v osovém modulu

81= Kompaktni napajeci modul

(integrovany brzdovy odpor
a kondenzator)

82 = Provedeni se dvéma bezpecnost-
nimi relé v osovém modulu

Typ zafizeni:

= Osovy modul
= Vyrovnavaci modul
= Kondenzatorovy modul

= Hlavni modul
= Napajeci modul s brzdovym
preruSovacem
R= Napajeci modul s napajenim
a rekuperaci
S= Spinaci sitovy modul 24 V
Z= Meziobvodovy vybijeci modul
MOVIAXIS®

1) Informace ohledné modulu MXR naleznete v pfiru¢ce "Napajeci modul s napajenim a rekuperaci”.

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®




Konstrukce zafizeni
Typovy Stitek a typova oznaceni

Typové oznaceni osoveho modulu:
MXA80A-004-503-00 = Osovy modul se jmenovitym proudem 4 A

Typové oznaceni pfidavné skupiny vyrovnavaciho modulu
MXB80A-050-503-00 = Zasobni modul s kapacitou 5 000 yF

Typové oznaleni pfidavné konstrukéni skupiny kondenzatorového modulu
MXC80A-050-503-00 = Kondenzatorovy modul s kapacitou 5 000 pF

Typové oznaceni doplikového modulu master s branou pro primyslové sbérnice:
MXMB80A-000-000-00/UFF41B
MXMB80A-000-000-00/UFR41B =

Modul master se systémem PROFIBUS / DeviceNet

Modul master se systémem EtherNet/IP / PROFINET
Modbus/TCP

Typové oznaleni doplfikového modulu master s fizenim:
MXMB80A-000-000-00/

DHF41B/OMH41B = Modul master se systémem PROFIBUS / DeviceNet

MXMB80A-000-000-00/

DHR41B/OMH41B = Modul master se systémem EtherNet/IP / PROFINET
Modbus/TCP

Provedeni: TO-T25

Typové oznaleni napajeciho modulu:
MXP81A-010-503-00

Kompakitni napajeci modul 10 kW s integrovanym kondenzato-
rem a brzdovym odporem

MXP80A-010-503-00 Napajeci modul 10 kW
MXR80A-075-503-00") = Napajeci modul 50/75 kW s napajenim a rekuperaci

1) Informace ohledné modulu MXR naleznete v pfiruéce "Napajeci modul s napajenim a rekuperaci".

Typové oznaceni pfidavné konstrukéni skupiny 24 V spinaciho sitového modulu
MXS80A-060-503-00 = Spinaci sitovy modul 24 V

Typové oznaleni pfidavné konstrukéni skupina meziobvodového vybijeciho modulu:

MXZ80A-050-503-00 = Meziobvodovy vybijeci modul s mnozstvim energie 5000 Ws,
které Ize odvadét
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Konstrukce zarizeni
Typovy Stitek a typova oznaceni

3.4.5 Typové oznaceni dopliikovych modult MOVIAXIS®
Nasledujici diagram znazorfiuje oznaceni na typovém Stitku:

X __ 11 A
I— Verze
Stav verze
Provedeni:
GH, GS= Karta multisnimace
FP = Rozhrani pro primyslové sbérnice PROFIBUS DP V1
FA = Rozhrani pro primyslové sbérnice K-Net
FE = Rozhrani pro pramyslové sbérnice EtherCAT®
SE = Systémova sbérnice kompatibilni se systémem
EtherCAT®
10 = Vstupni/vystupni karta
IA = Vstupni/vystupni karta
Doplrikovy modul pro MOVIAXIS®

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®
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Konstrukce zafizeni
Sérioveé prislusenstvi

3.5 Sériové prislusenstvi

Sériové pfisluSenstvi je pfi expedici z vyroby dodavano spole¢né se zakladnim
zafizenim.

(1] = | (2]
2 io= i [13]
e === i 4]
3] ;- — ] [15]
— 9
. By
il [5]
' CTEEREY [18]
- e [19]
- 0 O [20]
TR D — [21]
CE— " D — [22]
[ S— — e [24]
- — g [25]
e RS [26]
g [27]
8] ._ [28]
Y
0> [29]
[9]

[ [30]
[31]

[10]

[11]

9007202205751307

U veskerych konektort jsou pfislusné protikonektory nasazeny z vyroby. Vyjimku tvofi
konektory Sub-D, které jsou dodavany bez protikusu.
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Konstrukce zarizeni
Sérioveé prislusenstvi

3.51

Tabulka pfifazeni sériového prislusenstvi

Prifazovaci tabulka sériového prislusenstvi — mechanické pfislusenstvi

C.

Roz-
mér?

MXM  MXZ

MXS

10 10E2

MXP v kW
25 \ 50 \ 75

2\4 8‘12

MXAv A

16‘24‘32 48\64 100

MXC

MXB

Stinici svorka elektroniky

(1

60 mm

1x

1x

1x

1x | 1x

[2]

90 mm

1x

1x

1x

1x | 1x | 1x

(3]
[4]

120 mm
150 mm

1x

.1x 1x 1x. 1x

1x

1x.

(5]

210 mm

1x

Vykonova stinici svorka

[6]

60 mm

1x

1x

1x

1x | 1x

1x | 1x

[71

60 mm?3)

1x

(8]

60 mm?*

1x

19

105 mm

1x

1x

1x | 1x

[10]

105 mm

1x | 1x 1x

Kabelové svorky

(1l

3x

1) Uvedeni délky kabell: Délka samotnych kabeld bez konektort

2) Napajeci modul MXP81A s integrovanym brzdovym odporem

3) Svorka s kratkou opérou, Sitka 60 mm

4) Svorka s dlouhou opérou, $itka 60 mm

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®
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Konstrukce zafizeni
Sérioveé prislusenstvi

Prifazovaci tabulka sériového prislusenstvi - elektrické prislusenstvi

. Roz MXP v kW MXA v A

é. D MXM | MXZ ) MXR MXC MXB
10‘10E)‘25‘50‘75 2\4 8\12\16\24\32 48\64\100

mér

Napajeci vedeni 24 V

[12] 40mm = 1x

[13] | 50 mm 1x 1x | 1x  1x
[14] | 80 mm 1x 1x 1x | 1x | 1x | 1x

[15] | 110 mm 1x 1x 1x

[16] | 140 mm 1x | 1x 1x 1x 1x
[17] | 200 mm 1x 1x

Meziobvodové listy

[18] | 76 mm 3x1 3x | 3x | 3x
[19] | 106 mm 3x 3x | 3x | 3x | 3x

[20] | 136 mm 2x 3x 3x

[21] | 160 mm 3x | 3x | 3x 3x 3x 3x
[22] | 226 mm 3x 3x

Spojovaci kabel pro systémovou sbérnici SBus podle standardu CAN / systémovou sbérnici SBusPlus kompatibilni s EtherCAT®

[23] | 200 mm 1x | 1x  1x
[24] | 230 mm 1x 1x 1x | 1x | 1x | 1x

[25] | 260 mm 1x 1x

[26] | 290 mm 1x | 1x 1x
[27] | 350 mm 1x 1x

Spojovaci kabel CAN - modul master

8] 7s0mm [ Ax | N v v

Zakoncéovaci odpor CAN

2] | | DT | ([ ([ [ [ [ [ ]

Kryt na ochranu proti dotyku
180] I 3 " 3 - N O I I R

Konektor méficiho vedeni

11 || AN v A

1) Uvedeni délky kabell: Délka samotnych kabell bez konektort
2) Napajeci modul MXP81A s integrovanym brzdovym odporem
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Konstrukce zarizeni
Volitelné pfislusenstvi

3.6 \Volitelné prislusenstvi

[6]

- “ /-’ -
L4 o f i
k [2] | [7]
\ J
L A " ,
[31 [8]
) . .
.__\_“ .
[4]
L] [9]
il [10]
' [5]
Y y .
[11]
1402743947

3.6.1 Tabulka prifazeni optimalniho pfislusenstvi

C. Rozméry / Oznaceni / Typ konektoru

Spojovaci kabel sbérnice pro systémovou sbérnici SBus zalozenou na standardu CAN (osové spojeni s dalSimi zafizenimi
SEW)

[11 | 750 mm  RJ45/ otevieny konec

[2] | 3000 mm RJ45 / otevieny konec

Spojovaci kabel CAN - modul master

520 mm 2 x RJ45
[3]

3000 mm 2 x RJ45

Spojovaci kabel EtherCAT - modul master

3] 750 mm 2 x RJ45

Spojovaci kabel systémové sbérnice SBusP!US kompatibilni se standardem Ether-CAT (osové spojeni s daldimi zafizenimi
SEW)

[4] 750 mm 2 x RJ45 (zvlastni obsazeni)

[5] | 3000 mm 2 x RJ45 (zvlastni obsazeni)

Spojovaci kabel systémové sbérnice CAN (blok osovych modulii k bloku osovych modulii)

[6] 750 mm 2 x RJ45 (zvlastni obsazeni)

[7] | 3000 mm 2 x RJ45 (zvlastni obsazeni)

Kabel adaptéru hlavniho modulu k CAN2

500 mm  Weidmidiller na Sub-D9 w

(8]

3000 mm Weidmiiller na Sub-D9 w

Tabulka pokraéuje na nasleduijici strance.
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Konstrukce zafizeni
PFehled bloku osovych modultl

¢.

Rozmeéry / Oznaceni / Typ konektoru

Spojovaci kabel aplikacni shérnice CAN2 zalozené na standardu CAN

9]

3 Moduly  Sub-D9 m/w

(10]

4 Moduly  Sub-D9 m/w

Zakoncovaci odpor CAN2

(]

Sub-D9

Dalsi pfislusenstvi

MontaZni sada teplotnich snimacu

3.7

Prehled bloku osovych moduli
Zafizeni jsou na nasledujicim zobrazeni vyobrazena bez krycich vik.

[4] [5] (6] [7]

1402746379

[1] X4: Meziobvodova pfipojka

[2]  X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V

[3] Hlavni modul

[4]  Kondenzatorovy/zasobnikovy modul
[5] Napajeci modul BG3

[6] Osové moduly (BG6-BG1)

[7] Spinaci sitovy modul 24 V

POZOR!

Mozné poskozeni servoménice.

Servoméni¢ MOVIAXIS® je mozné provozovat pouze tehdy, pokud je nainstalovan
v souladu s danym ucelem pouziti jako systém fFizeni os podle vySe uvedeného
obrazku. Oddéleny provoz jednotlivych modull vede k poskozeni servoménice a proto
neni pfipustny.
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Konstrukce zarizeni 3
Konstrukce napajeciho modulu MXP

3.8 Konstrukce napajeciho modulu MXP

Zarizeni jsou na nasledujicich obrazcich znazornéna bez krycich vik.

3.8.1 Napajeci modul MXP, konstrukéni velikost 1

;gguunuii >
il

I b

e

il
b

H

il

[11——[12

i

T

E

— A

x x
© ©
o 9

A Pohled shora B Pohled zpiedu
[11  Systémova sbérnice [2]  Stinici svorky elektroniky
X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu [3] C, E: Pfepinace DIP
X9b: Vystup, Cerveny konektor na kabelu - C: Systémova sbérnice zalozena na CAN

- E: Systémova sbérnice kompatibilni se
systémem EtherCA

[4]  X12: Systémova sbérnice CAN

[5] S1, S2: Spina¢ DIP pro pfenosovou
rychlost CAN

[6] S3, S4: Spinace adres os

[71  Ukazatel pohotovosti (Power)

[8] 2 x 7segmentovy displej

[9]  X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V

[10] X4: Meziobvodova pfipojka

[11] Vykonova stinici svorka

[12] Zemnici bod skfiné
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Pohled zdola

X3: Pfipojeni brzdového
odporu

X1: Sitova pripojka
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Konstrukce zafrizeni
Konstrukce napajeciho modulu MXP

3.8.2 Napajeci modul MXP81 s integrovanym brzdovym odporem, konstrukéni velikost 1

A
]
o — =3
| L
e o8
iiEiE 8
IS B 4—8
e — :EE . !!'
=ISELE Bl— W
=_—= 5=
[11@§_== "
o ;==
B e A T (7] %

A Pohled shora

[1]  Systémova sbérnice
X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu
X9b: Vystup, €erveny konektor na kabelu

26

(2]
(3]

[4]
(5]

(6]
(7]
(8]
9]
[10]
(1l
(2]

I

“,m
..
]

Pohled zpiedu (o
Stinici svorky elektroniky [13]
C, E: Prepinace DIP

- C: Systémova sbérnice zalozena na CAN [14]
- E: Systémova sbérnice kompatibilni se
systémem EtherCAT®

X12: Systémova sbérnice CAN

S1, S2: Spinac¢ DIP pro pfenosovou
rychlost CAN

S3, S4: Spinace adres os
Ukazatel pohotovosti (Power)

2 x 7segmentovy displej

X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
X4: Meziobvodova pfipojka
Vykonova stinici svorka
Zemnici bod skfiné

LY
{
e
i

TES

1481496203

Pohled zdola

X3: Pfipojeni nouzového
brzdového odporu (volitelné)
X1: Sitova pfipojka
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Konstrukce zarizeni
Konstrukce napajeciho modulu MXP

3.8.3 Napajeci modul MXP, konstrukéni velikost 2

A
ﬂllllﬂ!l\lhl\lllY

i

il

!

(1]

ii.i

okl -
N, ———
bhaticide ot fow Lo 2

x x
© ©
<2 [

A Pohled shora B

[11  Systémova sbérnice [2]
X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu  [3]
X9b: Vystup, €erveny konektor na kabelu

[4]
(5]

[6]
[71
(8]
[9]
[10]
(1
[12]

(111
[12]

Pohled zpredu

Stinici svorky elektroniky
C, E: Prepinace DIP

(3]

[14]

Cc
[13]
[14]

- C: Systémova sbérnice zalozena na CAN
- E: Systémova sbérnice kompatibilni se
systémem EtherCAT®

X12: Systémova sbérnice CAN

S1, S2: Spina¢ DIP pro pfenosovou

rychlost CAN

S3, S4: Spinace adres os
Ukazatel pohotovosti (Power)

2 x 7segmentovy displej

X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
X4: Meziobvodova pfipojka
Zemnici bod skfiné

Vykonova stinici svorka
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TIT
s

THIIEY

Pohled zdola

X

1402902283

X3: Pfipojka brzdového odporu
X1: Sitova pfipojka
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Konstrukce zafrizeni
Konstrukce napajeciho modulu MXP

3.8.4 Napajeci modul MXP, konstrukéni velikost 3

(1]

sweiflill
vl

L

[1]

Pohled shora

Systémova sbérnice

X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu
X9b: Vystup, Eerveny konektor na kabelu

|
-

5]—m= [
[6] T:f—']
71—

=

[13]

(2]
(3]

[4]
(3]
[6]
[71
(8]
9]
[10]
(1]
[12]
[13]
[14]

[14]

1402752267

Pohled zpredu

Stinici svorky elektroniky

C, E: Prepinace DIP

- C: Systémova sbérnice zalozena na CAN
- E: Systémova sbérnice kompatibilni se
systémem EtherCA

X12: Systémova sbérnice CAN

S1, S2: Prepinace DIP

S3, S4: Spinace adres os

Ukazatel pohotovosti (Power)

2 x 7segmentovy displej

X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V

X4: Meziobvodova pfipojka

X1: Sitova pfipojka

Zemnici bod skfiné

Vykonova stinici svorka

X3: PFipojka brzdového odporu
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Konstrukce zarizeni
Konstrukce napajeciho modulu pro napajeni a rekuperaci MXR

3.9 Konstrukce napajeciho modulu pro napajeni a rekuperaci MXR
Na nasledujicim obrazku je zafizeni znazornéno bez kryciho vika.
Podrobné informace ohledné modulu MXR naleznete v pfiru¢ce "Napajeci modul
s napajenim a rekuperaci MXR".
3.9.1 Napajeci modul pro napajeni a rekuperaci MXR
A B C
— 'ﬁ
. = [15] — | == I =
= = B2 |—=: - jE_; =
= ——t-a—+—
SSSE i —r—t
— T A — - ——
= -+
¥ = =" ===
== v —MEE ==t
=t
LF . _I _—_-—1 .‘:!
[14]
[13]
.h- ‘.rf F
1481373195
A Pohled shora B Pohled zpredu C Pohled zdola
[1]1  Systémova sbérnice [2]  Stinici svorky elektroniky [15] X18: Méfeni sitového napéti
X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu 3]  X12: Systémova sbérnice CAN [16] X19: Spinad "sit zap"

X9b: Vystup, €erveny konektor na kabelu

(4]
(3]
6]

(71
(8]
(9]
[10]
(1
(2]
[13]
[14]

S1, S2: Prepinace DIP

S3, S4: Spinace adres os

X10: Binarni vstupy (piny 1-6)
X11: Binarni vystupy (piny 7-11)
X17: Sbérnice CAN2

2 x 7segmentovy displej

X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
X4: Meziobvodova pfipojka

X1: Sitova pfipojka

Zemnici bod skfiné

Vykonova stinici svorka

X3: PFipojka brzdového odporu
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Konstrukce zafizeni
Konstrukce osovych moduld MXA

3.10 Konstrukce osovych moduli MXA
Zafizeni jsou na nasledujicich zobrazenich vyobrazena bez krycich vik.

3.10.1 Osovy modul MXA, konstrukéni velikost 1

A B C
o e -
_— T
L] [
T |
— |
i—— -
— 31— -
wf | == [11] =
A e | MR
= | =
_= | (2] =
Jc _i— L) als
[1] ﬂs"‘“m [5]
=
£y )
P
61—
md-—u-
[ |
[7]
Bl ——
[9]
[10]
1402906251
A Pohled shora B Pohled zpfedu C Pohled zdola
[11  Systémova sbérnice [2]  Stinici svorky elektroniky [11]  X2: Pfipojeni motoru
X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu  [3]  X10: Binarni vstupy [12] X6: Ovladani brzdy
X9b: Vystup, €erveny konektor na kabelu [4]  X11: Binarni vystupy [13] X7:1 bezpecnostni relé
[6]  X12: Sbérnice CAN2 (volitelné provedeni)

[6] 2 x 7segmentovy displej
[71  X13: Pfipojeni snimace motoru (rezolver
nebo Hiperface® + teplotni ¢idlo)

[8]  Xb5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
[9]  X4: Meziobvodova pfipojka
[10] Vykonova stinici svorka
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Konstrukce zarizeni
Konstrukce osovych modulll MXA

3.10.2 Osovy modul MXA, konstrukéni velikost 2

(1]

a

Pohled shora B
Systémova sbérnice [2]
X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu  [3]
X9b: Vystup, Cerveny konektor na kabelu [4]
[3]
(6l
[7]

(8]
(9]
[10]

(1]

[12]

[13]
Pohled zpiedu Cc
Stinici svorky elektroniky [11]
X10: Binarni vstupy [12]
X11: Binarni vystupy [13]

X12: Sbérnice CAN2
2 x 7segmentovy displej

X13: Pfipojeni snimace motoru
(rezolver nebo Hiperface® + teplotni ¢idlo)

X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
X4: Meziobvodova pfipojka
Vykonova stinici svorka
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1403023883

Pohled zdola

X2: Pfipojeni motoru

X6: Ovladani brzdy

X7, X8: 2 bezpec€nostni relé
(volitelné provedeni)
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3 Konstrukce zarizeni
Konstrukce osovych moduld MXA

3.10.3 Osovy modul MXA, konstrukéni velikost 3

A B Cc
e
i = T —
i _.—-i [11]4 —
wo— =
R —— =
= [12] — 98 L=
WTHE | S— -
[ ——— -
ET--;:
€3 R D
Eiomam
= -
Y E =
O r—
===
T
— e i )
L

x
©
o

ﬁm
x
©
i

1403027339
A Pohled shora B Pohled zpredu C Pohled zdola
[11  Systémova sbérnice [2]  Stinici svorky elektroniky [11]  X2: Pfipojeni motoru
X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu  [3]  X10: Binarni vstupy [12] X6: Ovladani brzdy
X9b: Vystup, €erveny konektor na kabelu [4]  X11: Binarni vystupy [13] X7, X8: 2 bezpecnostni relé
[5] X12: Sbérnice CAN2 (volitelné provedeni)

[6] 2 x 7segmentovy displej
[71  X13: Pfipojeni snimae motoru
(rezolver nebo Hiperface® + teplotni gidlo)
[8]  X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
[9]  X4: Meziobvodova pfipojka
[10] Vykonova stinici svorka

32 Navod k obsluze — Viceosé servoméniée MOVIAXIS®




Konstrukce zarizeni 3
Konstrukce osovych modulll MXA

3.10.4 Osovy modul MXA, konstrukéni velikost 4

A B Cc

3l — / 2] ﬁﬂ““ =] y '“

[3] gl |

Jiaotue

ihil |
fii- |
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(1]
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]
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i
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A
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-

x
©
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x
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1403029771

A Pohled shora B Pohled zpredu C Pohled zdola
[11  Systémova sbérnice [2]  Stinici svorky elektroniky [12] X6: Ovladani brzdy
X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu  [3]  X10: Binarni vstupy [13] X7, X8: 2 bezpe€nostni relé
X9b: Vystup, Cerveny konektor na kabelu [4]  X11: Binarni vystupy (volitelné provedeni)
[5] X12: Sbérnice CAN2
[6] 2 x 7segmentovy displej
[71  X13: Pripojeni snimace motoru
(rezolver nebo Hiperface® + teplotni ¢idlo)
[8] X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
[9]  X4: Meziobvodova prfipojka
[10] X2: Pfipojeni motoru
[11] Vykonova stinici svorka
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3 Konstrukce zafizeni
Konstrukce osovych moduld MXA

3.10.5 Osovy modul MXA, konstrukéni velikost 5

(12— 5
AR (TS s
) ] ; =_§;§ -
—— ek = [13]7ﬁh‘= =
N e e 0L W
ES o T —m i ———
(1] == = — e —
s S==—
L o . —
£ —— —— TR W S
L L )
s i
- L]
() E—
1403032203
A Pohled shora B Pohled zpredu C Pohled zdola
[11  Systémova sbérnice [2]  Stinici svorky elektroniky [12] X6: Ovladani brzdy
X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu  [3]  X10: Binarni vstupy [13] X7, X8: 2 bezpec€nostni relé
X9b: Vystup, €erveny konektor na kabelu [4]  X11: Binarni vystupy (volitelné provedeni)

[5] X12: Sbérnice CAN2
[6] 2 x 7segmentovy displej
[71  X13: PFipojeni snimac¢e motoru
(rezolver nebo Hiperface® + teplotni €idlo)
[8]  Xb5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
[9]  X4: Meziobvodova pripojka
[10] X2: Pfipojeni motoru
[11] Vykonova stinici svorka
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Konstrukce zarizeni 3
Konstrukce osovych modulll MXA

3.10.6 Osovy modul MXA, konstrukéni velikost 6

b
E
3

12 t - 7-—-—-:'_
5 o S =
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4 o
X9a
X9b
[ ol 3
[11] ]7-— ——
o] ;
( in q;b‘
1403034635
A Pohled shora B Pohled zpiedu C Pohled zdola
[11  Systémova sbérnice [2]  Stinici svorky elektroniky [12] X6: Ovladani brzdy
X9a: Vstup, zeleny konektor na kabelu  [3]  X10: Binarni vstupy [13] X7, X8: 2 bezpec€nostni relé
X9b: Vystup, Cerveny konektor na kabelu [4]  X11: Binarni vystupy (volitelné provedeni)

[5] X12: Sbérnice CAN2
[6] 2 x 7segmentovy displej
[71  X13: Pfipojeni snimace motoru
(rezolver nebo Hiperface® + teplotni ¢idlo)
[8] Xb5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
[9]  X4: Meziobvodova pripojka
[10] X2: Pfipojeni motoru
[11] Vykonova stinici svorka
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Konstrukce zarizeni
Systémova sbérnice v provedeni kompatibilnim s EtherCAT® nebo CAN

3.11 Systémova sbérnice v provedeni kompatibilnim s EtherCAT® nebo CAN
Osové moduly mohou byt vybaveny rliznym provedenim systémové sbérnice
+ Systémova sbérnice SBus zalozena na CAN
«  Systémova sbérnice SBusP'“S kompatibilni se systémem EtherCAT®

Obrazky v kapitole "Konstrukce osovych modul MOVIAXIS® MXA" znazoriuji osové
moduly se systémovou sbérnici SBus zalozenou na standardu CAN.

=
=

%

' 8 [1]
. 2]
Bl m s [4]

e Ryl

!

L=

1403141515

[A] Systémova sbérnice SBus zaloZena na standardu CAN
[B]  Systémova sbémice SBusP'US kompatibilni s EtherCAT®
[11  Spina¢ LAM
* Poloha spinace 0: V8echny osové moduly kromé posledniho
» Poloha spinace 1: Posledni osovy modul ve svazku
Spinac F1
* Poloha spinace 0: Stav pfi dodani
* Poloha spinace 1: rezervovana pro funkéni rozsifeni

[2] Dioda RUN; Barva: zelena/oranzova - indikuje provozni stav elektroniky sbérnice a komunikaci
[3] Dioda ERR; Barva: ¢ervena - indikuje chybu systému EtherCAT®

[4] Dioda Link IN; Barva: zelena - spojeni EtherCAT® s predchozim pfistrojem je aktivni

[5] Dioda Link OUT: Barva: zelena - spojeni EtherCAT® s nasledujicim pfistrojem je aktivni
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Konstrukce zarizeni
Konstrukce doplrikového modulu master MXM

3.12 Konstrukce doplrikového modulu master MXM

Na nasledujicich obrazcich je znazornéno zafizeni bez kryciho vika.

3.12.1 Modul master MXM v provedeni jako brana

Zde znazornény hlavni modul ma oznaéeni: MXM80A-000-000-00/UF.41B.

[l

21— |

(31— |

[4]

[5]
[6]
[7]
[8]

[9] o -'I (1] [l

[

[2]
[3]

[4]

Mo——=H &
2695049739
Pohled zpredu
M]-9] Otgsazeni §vorgk yiz pfiru¢ky "Brana primyslové sbérnice UFR41B" a "Brana
primyslové sbérnice UFF41B"
[10] Zemnici bod skfiné
[11] X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
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Konstrukce zarizeni
Konstrukce doplfikového modulu master MXM

3.12.2 Modul master MXM v provedeni MOVI-PLC® advanced
Zde znazornény hlavni modul ma oznaceni: MXM80A-000-000-00/DHE41B.

Bl—8 o
1403147531
Pohled zpiedu
[11-[7] Obsazeni svorek viz ptiru¢ka "Rizeni MOVI-PLC® advanced DH.41B
[8] Zemnici bod skfiné
[9] X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
POZOR!

Mozné poskozeni modulu master.

Modul master je mozné provozovat pouze tehdy, pokud je nainstalovan v souladu
s danym ucelem pouziti v systému popsaném v kapitole "Popis systému fizeni os"
(— str. 24). Provoz s odpojenou jednotkou vede k poSkozeni hlavniho modulu a je
proto nepfipustny.
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Konstrukce zarizeni
Konstrukce doplriikového kondenzatorového modulu MXC

3.13 Konstrukce doplrikového kondenzatorového modulu MXC
Na nasledujicim obrazku je znazornéno zafizeni bez kryciho vika.

3.13.1 Kondenzatorovy modul MXC

(1

Pohled zpredu

[1] Ukazatel pohotovosti (Power)
[2] X5a, X5b: Napéjeci napéti 24 V
[3] X4: Meziobvodova pfipojka
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1403149963

39



40

Konstrukce zafizeni

Konstrukce dopliikového vyrovnavaciho modulu MXB

3.14 Konstrukce dopliikového vyrovnavaciho modulu MXB
Na nasledujicim obrazku je znazornéno zafizeni bez kryciho vika.

3.14.1 Vyrovnavaci modul MXB

(1

1403149963

Pohled zpredu

[1] bez funkce

[2] X5a, X5b: Napéjeci napéti 24 V
[3] X4: Meziobvodova pfipojka
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Konstrukce zarizeni 3

Konstrukce doplrikového spinaciho sitového modulu MXS pro napéti 24 V

3.15 Konstrukce doplrikového spinaciho sitovéeho modulu MXS pro napéti 24 V
Na nasledujicim obrazku je znazornéno zafizeni bez kryciho vika.

3.15.1 Spinaci sitovy modul MXS 24 V

i

—
-
—_—

I

A Pohled shora B

[1 X16: 24 V externi [2]
[3]
[4]
(5]
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[2] B
O

1403550859

Pohled zpredu

Kontrolka State

Dioda Load

X5a, X5b: Napajeci napéti 24 V
X4: Meziobvodova pfipojka
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Konstrukce zafrizeni
Konstrukce dopliikového modulu pro vybijeni meziobvodu MXZ

3.16 Konstrukce dopliikovéeho modulu pro vybijeni meziobvodu MXZ
Na nasledujicim obrazku je znazornéno zafizeni bez kryciho vika.

3.16.1 Meziobvodovy vybijeci modul MXZ

[4]

(5]

1672652043

Pohled zpredu

[11  X14: Ridici konektor

[2] X5a, X5b: Napéjeci napéti 24 V

[3] X4: Meziobvodova pfipojka

[4] X15: Pfipojeni brzdového odporu k vybijeni
[5] Vykonova stinici svorka
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Konstrukce zarizeni
Kombinovatelné moduly u dvouradé struktury systému fizeni os

3.17 Kombinovatelné moduly u dvouradé struktury systému Ffizeni os

Dvourada struktura smi byt vyuzita vyhradné se zarizenimi uvedenymi v tomto
navodu k obsluze.

POZOR!

Pamatuijte, Ze v dolni fadé je tfeba instalovat co nejvice modulll MXA, a poté v horni
fadé nejvySe 4 moduly MXA o konstrukéni velikosti 1 nebo 2.

Nesmi byt pfekroten maximalni po€et 8 osovych moduld MXA na jeden napajeci
modul.

Kombinovatelna zarizeni:

Nasledujici obrazek znazornuje pfiklad dvoufadé struktury modult MOVIAXIS®.

,,,,,,,,,

31| 311~

,,,,,,,,,,

[8] [6]

L1

Je mozné kombinovat nasledujici moduly MOVIAXIS®:
* [1] jeden modul master MXM,

* [2] napéjeci modul s napajenim a rekuperaci MXR nebo napéjeci modul MXP,
* [3] maximalné &tyfi osové moduly MXA o konstruk&ni velikosti 1 nebo 2,

* [4] osové moduly MXA o konstrukéni velikosti 1-6,

* [5] jedna sitova tlumivka pro MXR,

» [6] jeden sitovy filtr pro MXR.

Pocet a konstrukéni velikost modult zavisi na konfiguraci.

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®
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Konstrukce zarizeni
Kombinace doplrikl pfi dodavce

3.18 Kombinace doplnku pri dodavce
Osové moduly obsahuji nastavbovy systém, ktery mize nést az 3 doplnky.

|_| 1]
| H\ 2]

T

N

A

3]

1403556235

[1-3] Sloty 1-3, obsazeni podle nasledujici tabulky
[4] Rozvodna deska - komponenta zakladniho zafizeni

Zde je tfeba rozliSovat, zda je systém MOVIAXIS® pouzivan se systémovou sbhérnici
podle standardu CAN (SBus) nebo se sbérnici SBusP'YS kompatibilni se systémem
EtherCAT®.

3.18.1 Provedeni pristroji s CAN

Nasledujici tabulky ukazuji mozné kombinace i stalé pfifazeni karet k zasuvnym

pozicim.

Kombinace Volby pramyslovych sbérnic je mozno zasunout v nasledujicich kombinacich:

s prumyslovou -

sbérnic Kombinace Slot 1 Slot 2 Slot 3
1 Doplnék primyslové sbérnice™
2
3 XIA11A
4 XIO11A XGH
5 XGS
6 Doplnék primyslové sbérnice XIO11A
7
8 XGH
9 XIA11A -
10 XIA11A
1 Doplnék pramyslové sbérnice
12 XGS XGH

Doplnék primyslové sbérnice

13 XGH
14 Doplnék primyslové sbérnice —
15 XGS Doplnék primyslové sbérnice

1) XFE24A: EtherCAT®; XFP11A: PROFIBUS; XFA11A: K-Net
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Konstrukce zarizeni
Kombinace doplrk pfi dodavce

Kombinace s XIO

Kombinace s XIA

Kombinace
vyhradné XGH,
XGS

Kombinace
vyhradné XGS
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Volby je mozno zasunout v nasledujicich kombinacich:

Kombinace Slot 1 Slot 2 Slot 3
1
2 XIA11A
3 XGH
4 XGS
5 XGH
XIA11A
6 XGS
XIO11A
7 XGS
XGH
8 XGH
9 XGS XGS
10
11 XIO11A XGH
12 XGS

Volby je moZno zasunout v nasledujicich kombinacich:

Kombinace Slot 1 Slot 2 Slot 3
1
2 XGH
3 XGS
4 XGS
5 XIA11A XGH XGH
6 XGS XGS
7
8 XIA11A XGH
9 XGS

Volby je mozno zasunout v nasledujicich kombinacich:

Kombinace Slot 1 Slot 2 Slot 3
1
2 XGS XGH
3 XGH

Volby je mozno zasunout v nasledujicich kombinacich:

Kombinace

Slot 1

Slot 2 Slot 3

1

XGS

2

XGS
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Konstrukce zarizeni
Kombinace doplrikl pfi dodavce

3.18.2 Zafizeni vhodna pro provoz v systému EtherCAT®

Nasledujici tabulka ukazuje mozné kombinace i stalé pfifazeni karet k zasuvnim

pozicim.
Kombinace se Volby je moZno zasunout v nasledujicich kombinacich:
systémovou -
sbérnici Kombinace Slot 1 Slot 2 Slot 3
kompatibilni 1
s EtherCAT® 2
3 XIATA
4 XIO1A XGH
5 XGS
6 XIO1A
7
8 XSE24A XGH
o XIAT1A XGS
10 XIAT1A
1
12 XGS XGH
13 XGH
14
15 XGS XGS
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4 Instalace
4.1 Mechanicka instalace

A POZOR!

Neinstalujte vadné ani poSkozené moduly viceosého servoménice MOVIAXIS® MX,
hrozi nebezpeci poranéni nebo poskozeni souc€asti vyrobniho zafizeni.

» Zkontrolujte pfed kaZzdou montazi moduly viceosého servoménice MOVIAXIS® MX
na vnéjsi poskozeni a poSkozené moduly vyméiite.

« Zkontrolujte, zda jsou vSechny dily dodavky zcela kompletni.

POZOR!

Montéazni deska ve spinaci skfini musi byt pro montazni plochu servosystému plodné
vodiva (Cistd kovova plocha). Pouze s plosné vodivou montazni deskou je mozné
dosahnout elektromagneticky adekvatni montaze viceosych servoménicu MOVIAXIS®
MX.

* Oznacte na kazdém zafizeni po 4 otvorech pro upeviiovaci zavity na montazni
desce (— str. 48) podle nize uvedené tabulky. Pfipravte otvory s toleranci podle
ISO 2768-mK.

* Bocéni vzdalenost mezi 2 bloky osovych modull musi byt minimainé 30 mm.
« Sefadte sousedni pfistroje v jednom bloku bez mezer vedle sebe.

* Vyfiznéte do montazni desky vhodné zavity a pfiSroubujte moduly viceosého servo-
ménite MOVIAXIS® MX pomoci $roubl M6. Primér hlavy Sroubu 10 mm az 12 mm.

Nasledujici tabulka znazorrfiuje rozméry zadni strany krytu modulu.

Rozméry zadni strany krytu modulu MOVIAXIS® MX
MOVIAXIS® MX A B C D

mm mm mm mm
Osovy modul konstrukéni velikost 1 60 30 353 362.5
Osovy modul konstrukéni velikost 2 90 60 353 362.5
Osovy modul konstrukéni velikost 3 20 60 453 462.5
Osovy modul konstrukéni velikost 4 120 90 453 462.5
Osovy modul konstrukéni velikost 5 150 120 453 462.5
Osovy modul konstrukéni velikost 6 210 180 453 462.5
Napajeci modul konstrukeni velikost 1 90 60 353 362.5
Napajeci modul MXP81 120 90 353 362.5
Napajeci modul konstrukéni velikost 2 20 60 453 462.5
Napajeci modul konstrukéni velikost 3 150 120 453 462.5
Napajeci modul s napajenim 210 180 453 462.5
a rekuperaci1

Tabulka pokra€uje na nasledujici strance
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Rozméry zadni strany krytu modulu MOVIAXIS® MX
MOVIAXIS® MX A B (o D

mm mm mm mm
Hlavni modul 60 30 353 362.5
Kondenzatorovy modul 150 120 453 462.5
Vyrovnavaci modul 150 120 453 462.5
Spinaci sitovy modul 24 V 60 30 353 362.5
Meziobvodovy vybijeci modul 120 90 288 297.5

1) Podrobné informace ohledné napajeciho modulu s napajenim a rekuperaci naleznete v pfirucce
"Napajeci modul s napajenim a rekuperaci MXR".

4.1.1 Pohled na zadni stranu krytu modult MOVIAXIS®

15

28

1) 1)

1405572875
1) Poloha otvoru se zavitem

2) Tabulku s rozmérovymi udaji naleznete v kapitole "Mechanicka instalace" (— str. 47).
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4.1.2 Potiebny prostor a montazni poloha

* Pro zajisténi dostate¢ného chlazeni nechte nahofe a dole u pfFistrojii minimalné
100 mm (4 in) volného prostoru. Dbejte na to, aby v tomto volném prostoru nebra-
nily cirkulaci vzduchu kabely nebo jiny instalacni material.

+ Dbejte na to, aby se pristroje nenachazely v oblasti ovlivnéné teplym vzdu-
chem odvadénym z jinych zafizeni.

» Pristroje v bloku osovych modulll je tfeba spojit bez mezer.

» Zafizeni montujte pouze ve svislé poloze. Montaz nalezato, napfi¢ nebo v prevra-
cené poloze neni pfipustna.

4

min. 100 mm
(4 in)

min. 100 mm
(4 in)

v

—

1405581707

POZOR!

Pro vedeni s prafezem od 10 mm? plati zvlastni prostory pro ohyb podle normy
EN 61800-5-1, je-li to zapotfebi, je tfeba volny prostor zvétsit.
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4.2 Kabel pro systémovou sbérnici SBus zaloZzenou na standardu CAN
s volitelInym modulem master

V nasledujicim textu se popisuje, jak je tfeba kabely systémové sbérnice CAN zasunout
v bloku osovych moduld.

+ Konektory kabell systémové sbérnice CAN [1] nasadte podle nize uvedeného
popisu (X9a, X9b):
+ Kabely maji na kazdé strané barevné oznacené konektory a nasazuji se v tomto
pofadi: Cerveny (b) - zeleny (a) - Eerveny (b) - zeleny (a) - €erveny (b) - atd.
» cCerveny (b): Vystup (RJ45), X9b

» zeleny (a): Vstup (RJ45), X9a
» ¢erny (c): Vystup MXM (Weidmidiller) (MOVI—PLC® advanced, brana UFX41)
» Cerny (d): Vstup MXP (RJ45), X9a

UPOZORNENI
® Dulezité: Opatiete posledni osovy modul ve svazku zakoncovacim odporem [3]
1 (sougasti dodavky napajecich modulli MXP a MXR).

4.2.1 Stinici svorky
* VodiCe pokladejte uspofadané a instalujte svorky stinéni elektroniky [2].
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4.3 Spojovaci kabel systémové sbérnice v pripadé vice blokii osovych moduli —
na zakladé CAN

» Jednotlivé osové moduly jsou propojené, jak je popsano v kapitole "Spojovaci kabel
systémové sbérnice zalozené na standardu CAN s doplfikovym modulem master"
(—> str. 50)

» Spojovaci kabel CAN [1] vychazi od ¢erveného vystupu (X9b) posledniho osového
modulu jednoho svazku do zeleného vstupu (X9a) prvniho osového modulu nasle-
dujiciho svazku.

UPOZORNENI
® Montazni desky, na néz jsou namontovany bloky osovych moduld, musi mit dostatec-
1 né ploché uzemnéni, napk. ukostfovaci pasek.

Délky standardizovanych spojovacich kabell pro systémové sbérnice [1] &ini 0,75 m
a3m.

[1] Spojovaci kabel systémové sbérnice [2] Zakoncovaci odpor

UPOZORNENI
° Dulezité: Opatfete posledni osovy modul ve svazku zakonCovacim odporem [2]
1 (sougasti dodavky napajecich modulli MXP a MXR).
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4.4 Spojovaci kabel systémové sbérnice k jinym pristrojum SEW na zakladé CAN

L
[1] Spojovaci kabel systémové sbérnice [4] CAN H oranzovy
[2] Vystupni konektor ¢erny [5] Zakoncovaci odpor
[3] CAN L oranzovo-bily [6] Provedte kontakt s uloZenim stinéni
UPOZORNENI
i Zajistéte spolecny potencial kostry, napf. spojenim koster 24 V napajecich zdroju.

Délky standardizovanych spojovacich kabel( [1] ¢ini 0,75 m a 3 m.
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4.5 Kabel systémové sbérnice SBusP!US kompatibilni se standardem EtherCAT®
s modulem master

V nasledujicich odstavcich je popsano, jak je tfeba kabely systémové sbérnice SBusPlus
kompatibilni s EtherCAT® zasunout do osového modulu.

+ Konektory kabell systémové sbérnice [1] zapojte podle nize uvedeného popisu
(X9a, X9b):

+ Kabely maji na kazdé stran& barevné oznacené konektory RJ45 a nasazuji se
v tomto pofadi: erveny (b) - zeleny (a) - Cerveny (b) - zeleny (a) - Cerveny (b) -
atd.

» cCerveny (b): Vystup (RJ45), X9b

» zeleny (a): Vstup (RJ45), X9a

« Zluty (c): Vystup MXM (RJ45) (MOVI-PLC®advanced, brana UFX41)
» Cerny (d): Vstup MXP (RJ45), X9a

///,

Ny

o

/)

[11 Kabel systémové sbérnice [2] Spina¢ LAM
Poloha spinace 0: VSechny osové moduly kromé posledniho
Poloha spinace 1: Posledni osovy modul ve svazku

UPOZORNENI
° U posledniho osového modulu ve svazku musi byt spina¢ DIP LAM [2] byt nastaven
1 na hodnotu "1", u v8ech ostatnich osovych modulti na "0".
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4.6 Spojovaci kabel systemoveé sbérnice s nékolika osovymi moduly -
kompatibilni s EtherCAT®
« Jednotlivé osové moduly jsou propojené, jak je popsano v kapitole "Spojovaci kabel

systémové sbérnice kompatibilni s EtherCAT s doplfikovym modulem master"
(— str. 53).

» Spojovaci kabel [1] vychazi od Zlutého vystupu (b) posledniho osového modulu jed-
noho svazku do ¢erného vstupu (a) prvniho osového modulu nasledujiciho svazku.

UPOZORNENI
° Montazni desky, na néz jsou namontovany bloky osovych moduld, musi mit dostate¢-
1 né uzemnéni, napf. ukostfovaci pasek.

Délky standardizovanych spojovacich kabel( pro systémové sbérnice [1] €ini 0,75 m
a3m.

[11  Spojovaci kabel systémové [2] Spina¢ LAM
sbérnice * Poloha spinace 0: VSechny osové moduly kromé posledniho
Poloha spinace 1: Posledni osovy modul ve svazku

POZOR!

U posledniho osového modulu v kazdé sestavé musi spina¢ DIP LAM [2] byt nad-
staven na hodnotu "1", u vSech ostatnich osovych moduld na "0".
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4.7 Spojovaci kabel systémové sbérnice k jinym pristrojum SEW — kompatibilni
s EtherCAT®

[3]

[4]
/

1

(11 Spojovaci kabel systémové 11 pryek SEW s rozhranim SEW-EtherCAT®
sbérnice
[2]  Vystupni konektor Zluty [5] Spina¢ LAM
Poloha spinace 0: VSechny osové moduly kromé posledniho
Poloha spinace 1: Posledni osovy modul ve svazku
[3]  Vstupni konektor zeleny, RJ45

POZOR!

Dulezité: U posledniho osového modulu ve svazku musi byt pfepina¢ DIP LAM [5] byt
nastaven na hodnotu "1", u v§ech ostatnich osovych modull na "0".

Délky standardizovanych spojovacich kabelG [1] €ini 0,75 m a 3 m.

POZOR!

Pouzivejte pro toto spojeny vyhradné prefabrikované kabely firmy SEW-EURODRIVE
(zvlastni obsazeni).
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4.8
4.8.1

Instalace
Kryci vika a kryty na ochranu proti dotyku

Kryci vika a kryty na ochranu proti dotyku

Kryci viko

Nasledujici zafizeni jsou opatfena krycim vikem:

.

3

(1]
[2]

Hlavni modul (neni zobrazen)

Kondenzatorovy modul (neni zobrazen)

Vyrovnavaci modul (neni zobrazen)

Tlumici modul (neni zobrazen)

Napajeci modul; vdechny konstruk&ni velikosti

Napajeci modul s napajenim a rekuperaci (neni zobrazen)
Osovy modul; vSechny konstrukéni velikosti

Spinaci sitovy modul 24 V (neni zobrazen)

Meziobvodovy vybijeci modul; v§echny konstrukéni velikosti, (nezobrazeno)

,Z;‘—m,_r uru-ru-mr

S/

[ [2]

1405925515

Kryci viko
Kryt na ochranu proti dotyku

Utahovaci moment pro Sroub krytu €ini 0,8 Nm.

Pfi Sroubovani samofezného Sroubu dbejte na to, aby Sroub spravné vnikal do zavitu.
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4.8.2 Kryt na ochranu proti dotyku

Nenainstalované kryty na ochranu proti dotyku.
Smrt nebo téZka poranéni vlivem elektrického proudu.

» Nasadte kryty na ochranu proti dotyku na levé a na pravé strané zafizeni tak, aby
nebylo mozno se dotknout elektricky vodivych ¢asti.

Ke kazdému napéjecimu modulu jsou pfiloZeny 2 kryty na ochranu pfi dotyku.
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4.9

Instalace

Mechanicka instalace u dvouradé stavby systému fizeni os

Mechanicka instalace u dvouradé stavby systému Fizeni os

[2]

250mm

[4]
} [ —

[1] Vedeni motoru

[2] Kabel pro spojeni pfes meziobvod
[3] Kabel signalizaCni sbérnice
[4] Sitovy pfivod
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PFi montazi do spinaci skfiné musi byt dodrzeny nasledujici podminky:

3

Je tfeba dodrzet odstup nejméné 40 mm vlevo od osovych modulll pro instalaci
pojeni pfes meziobvod [2] a od vedeni motoru [1], viz obrazek na pfedchozi strané.

Je tfeba ponechat volny prostor o Sifce 250 mm mezi osovymi moduly (viz obrazek
na pfedchozi strané), aby bylo mozné pouzit standardizované kabely pro spojeni
pfes meziobvod. Standardizované kabely pro spojeni pfes meziobvod jsou soucasti
dodavky a musi byt pouzity.

Kabely motoru [1] na levé strané osovych modull je tfeba vést smérem dol(, viz
obrazek na predchozi strané.

Upozornéni: Na levé postranni sténé spinaci skfiné nesmi byt namontovana zadna
zafizeni, nastavby atd., které by zasahovaly do spinaci skfin& a omezovaly prostor
pro instalaci kabelll motoru a spojeni pfes meziobvod.

Kabely signaliza¢ni sbérnice a vykonové kabely pokladejte oddélené, viz obr. na
predchozi strané.

Kabely spojeni pfes meziobvod je tfeba kvuli ochrané pred

mechanickym chvénim pfipevnit pomoci vhodnych prostredkd, 3,

napf. pomoci objimky [1], viz téZ obrazek v kapitole "Elektricka

instalace u dvoufadé stavby systému fizeni os" (— str. 64).

Berte ohled na chvéni a vibrace, zejména u pohybuijicich se spi-

nacich skfini. \
SEW-EURODRIVE doporu€uje umistit sitovy filtr a sitovou tlu-

mivku rekuperacniho modulu kvdli jejich velké hmotnosti na dno spinaci skfiné, viz
obrazek na pfedchozi strané.

Nasadte obé ochranné zatky na izolatory, viz obr. v kapitole "Elektricka instalace
u dvouradé stavby systému fizeni os" (— str. 64).

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®

59



Instalace
Elektricka instalace

4.10 Elektricka instalace

A NEBEZPECI!

Po oddéleni kompletniho bloku osovych modull od sité se mohou uvnitf zafizeni a na
svorkovnicich dosud vyskytovat nebezpeéna napéti az po dobu 10 minut po odpojeni
od sité.

Smrt nebo t&Zka poranéni vlivem elektrického proudu.
Aby nedoslo k urazu elektrickym proudem:

+ Oddélte blok osovych modulll od sité a vyckejte 10 minut, teprve potom muzete
odstranit kryci vika.

+ Po dokongeni praci uvadéjte osovy modul do provozu pouze s nasazenym krycim
vikem chranicim proti dotyku (— str. 56), nebot’ pfi sejmutém krycim viku ma zafi-
zeni pouze stupen ochrany IP0O.

A NEBEZPECI!

U viceosého servoméniée MOVIAXIS® MX miize pfi provozu vzniknout svodovy proud
> 3,5 mA.

Smrt nebo tézka poranéni vlivem elektrického proudu.

K vylouc€eni nebezpeénych proudl kostrou:

» U sitovych pfivodd < 10 mm?2, instalujte druhy zemnici vodi¢ se stejnym prarezem

jako u sitovych pfivodl pfes oddélené svorky. Pfipadné muzete pouzit médény
zemnici vodi¢ s prafezem = 10 mm? nebo hlinikovy vodi€ s prafezem = 16 mm?Z.

» U sitovych pfivodi = 10 mm? stadi nainstalovat meédény zemnici vodi¢ o prafezu
> 10 mm? nebo hlinikovy zemnici vodié o priifezu = 16 mm?.

+ Tam, kde je mozné pouzit jisti€ Fl k ochrané proti pfimému a nepfimému dotyku,
musi byt tento jisti€ citlivy na vSechny proudy (RCD typ B).

UPOZORNENI
Instalace s bezpe¢nym oddélenim.
(] Zarizeni splfiuje vSechny pozadavky na bezpeéné oddéleni mezi vykonovymi a fidici-
1 mi pfivody podie EN 61800-5-1. Pro zajisténi bezpetného oddéleni musi pfipojené
signaliza¢ni proudové okruhy splfiovat pozadavky podle SELV (Safe Extremly Low

Voltage) nebo PELV (Protective Extra Low Voltage). Instalace musi splfiovat
pozadavky bezpe¢ného oddéleni.
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4.10.1 Teplotni ¢idlo motoru

A VAROVANI!

Nebezpectna dotykova napéti na svorkach pfistroje pfi pfipojeni nespravnych teplot-

nich &idel.

Smrt nebo tézka poranéni vlivem elektrického proudu.

» K vyhodnocovani teploty se sméji pfipojovat pouze teplotni Cidla s bezpeCnym
oddélenim od vinuti motoru. Jinak nejsou pozZzadavky pro bezpecné oddéleni
dodrZeny. V pfipadé chyby mohou na svorkach pfistroje vzniknout nebezpeéna
dotykova napéti zpusobovana signalni elektronickou.

4.10.2 Sitové a brzdové stykace

« Jako sitové a brzdové stykace pouzivejte pouze stykace spotiebni kategorie AC-3
(EN 60947-4-1) nebo vyssi.

» Sitovy pfivod: Prafez podle jmenovitého vstupniho proudu Iyet, pfi jmenovité
zatézi.

+ Pfivody motoru: Priifez podle vystupniho jmenovitého proudu Iy.

* Vedeni elektroniky:
— jedna zila na svorku 0,20 — 1,5 mm?
— dvé Zily na svorku 0,25 — 1,5 mm?

* Relé K11 nepouzivejte pro krokovy rezim, nybrz pouze pro zapinani/vypinani servo-
ménice. Pro krokovy rezim pouzijte FCB "Jog".

POZOR!
* Prorelé K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 10 sekund!

« Zapnuti / vypnuti sit€ se nesmi provadét ¢astéji neZ jednou za minutu!
» Sitovy styka¢ musi byt vzdy nainstalovan pred sitovym filtrem.

=

4.10.3 Sit'ové pojistky — typy pojistek

Typy ochran vedeni provoznich tfid gL, gG:
* Jmenovité napéti jistiCe = jmenovité sitové napéti

Jisti¢ vedeni s charakteristikou B, C a D:

* Jmenovité napéti jistiCe vedeni = jmenovité sitové napéti

+ Jmenovité proudy jistiCe vedeni musi byt alespori o 10 % vétSi nez jmenovity proud
napajeciho modulu.
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4.10.4 Vystup zafizeni

POZOR!

Pripojujete-li na osovy modul kapacitni zatéze, mize dojit k jeho zni€eni.
+ Pfipojujte pouze ohmické/induktivni zatéze (motory).
« V Zadném pfipadé nepfipojujte kapacitni zatéze!

1405927947

4.10.5 Binarni vstupy binarni vystupy
» Binarni vstupy maji oddélené potencialy pomoci optického vazebniho ¢lenu.

POZOR!

Binarni vystupy jsou odolné proti zkratu, nejsou vSak odolné proti cizimu napéti.
Binarni vystupy mohou byt zni¢eny napétimi zaloZzenymi z vnéjsku.

* Maximalni délka kabell na pfipojeni vstupl a vystupl smi ¢init nejvyse 10 m.
» Pfi pokladani mimo spinaci skfin je tfeba vedeni nezavisle na délce vzdy uzemnit.

4.10.6 Pripustné napét'ové sité

. MOVIAXIS®je ur€en pro provoz na napétovych sitich s pfimo uzemnénym nulovym
bodem (sité TN a TT). Pfipustny je rovnéz provoz na napétovych sitich s neuzem-
nénym nulovym bodem (napfiklad sité IT). SEW-EURODRIVE v takovych pfipadech
doporucuje pouzit indikator zemniho spojeni s pulzné kédovym méfenim. Zamezi se
tim chybnému aktivovani indikatoru zemniho spojeni vlivem kapacit servozesilovace
vuci zemi.

* Mezni hodnoty pro elektromagnetickou kompatibilitu (ruSeni) nejsou u napétovych
siti bez uzemnéného nulového bodu (sité IT) specifikovany. Uginnost sitovych filtrd
je silné omezena.
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4.10.7 Pripojeni zafizeni

» Pripojte pfipojovaci svorky vSech zafizeni bloku osovych moduld MOVIAXIS® MX
podle pfislusnych schémat zapojeni uvedenych v kapitole "Schémata pfipojeni" na
(— str. 67).

« Zkontrolujte, zda je pfifazeni viceosého servoméni€e a motoru podle projekéniho
zadani spravné.

» Zkontrolujte, zda jsou pfipojeny uzemnovaci kabely.

» Zabrante nechténému rozbéhu motoru vhodnymi opatfenimi, napfiklad stazenim
svorkového modulu elektroniky X10 na osovém modulu. Dale je tfeba podle pouZiti
provést pfidavna bezpecnostni opatfeni, aby se zabranilo ohrozZeni lidi a stroje.

* Pro pfipojeni na Sroubovy kolik pouZivejte pouze uzaviend kabelova oka, aby
nemohlo dojit k vysmeknuti jednotlivych Zil kabelu.

4.10.8 Dopliikova svorka pfi pouziti ochrany motoru TF/TH u asynchronnich motort

Pfi pouziti asynchronnich motord v systému MOVIAXIS® se ochrana motoru TF/TH
nezapojuje pomoci kabelu snimace, nybrz jako zvlastni kabel z konektoru.

Pro tento pfipad je nabizena montazni sada s pfipojnymi konektory, ktera se montuje
na osovy modul namisto kabelové objimky na stinicim plechu.

Instalace

» Odestrarite kabelovou objimku na stinicim plechu [1]
* Namontujte montazni sadu TF/TH s pfipojnym konektorem [2]
* Namontujte pfipojny kabel TF/TH podle obrazku a pfipojte jej [3]
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4.10.9 Elektricka instalace u dvouradé stavby systému fizeni os

» Je tfeba dodrzet zpusob pokladani kabell popsany v kapitole "Mechanicka instalace
u dvouradé stavby systému fizeni os" (— str. 58):

* Vedeni motoru z prvni fady je tfeba pokladat po levé strané
» Signalni vedeni je tfeba pokladat oddélené od vykonovych kabel(.

A NEBEZPECI!

Nebezpecéna napéti (DC 970 V) na kabelech a izolatorech [1].
Smrt nebo téZka poranéni vlivem elektrického proudu.

Aby nedoslo k urazu elektrickym proudem:

+ Oddélte fizeni os od sité a vyckejte 10 minut, teprve potom muzZete odstranit kryci
vika.

» Pomoci vhodnych méficich pfistroji zkontrolujte, zda neni na kabelech a izolato-
rech [1] pfitomno Zadné napéti.

* Po dokonceni praci uvadéjte osovy modul do provozu pouze s nasazenym krycim
vikem chranicim proti dotyku (— str. 56) a se dvéma ochrannymi zatkami dvoudilné
nastavby [2], nebot pfi sejmutém krycim viku ma zafizeni pouze stupern ochrany
IPOO.

[1] 1zolator
[2] Ochranné zatky
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4.11 Brzdové odpory

4.11.1 Pripustna montaz brzdovych odport

Rezistory
Z ocelové mfizky

A VAROVANI!

V pfipadé nepfipustné montaze hrozi hromadéni tepla v brzdovém odporu kvali zhor-
Sené konvekci. Aktivace teplotniho kontaktu nebo pfehrati brzdového odporu mohou
vést k zastaveni zafizeni.

Respektujte nasledujici minimalni vzdalenosti:
» cca 200 mm od sousednich sou€asti a stén
» cca 300 mm od soucasti nad brzdovym odporem resp. hornich vik

Pfi montazi plechovych odport prosim respektujte nasledujici pokyny:

» Pripustné: montaz na vodorovné plochy.

» Pripustné: montaz na svislé plochy svorkami dold, pokud je dérovany plech na horni
strané.

Dratové odpory

» Nepripustné: montaz na svislé plochy svorkami nahoru, vpravo nebo vlevo. (Pfipad-
né mohou byt pfipojovaci svorky umistény také uvnitf plechového odporu. Také
v tomto pfipadé respektujte polohu pfipojovacich svorek.)

PFi montazi dratovych odpord prosim respektujte nasledujici pozadavky:

» Pripustné: montaz na vodorovné plochy.

» Pripustné: montaz na svislé plochy, pokud je dérovany plech na horni strané nebo
pfipojovaci svorky na dolni strané
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* Nepfripustné: montaz na svislé plochy, pokud jsou pfipojovaci svorky na horni
strané.

4.11.2 Pripojeni brzdového odporu

+ SEW-EURODRIVE doporucéuje pfipojovat brzdové odpory tak, jak je uvedeno ve
schématech v kapitole "Ovladani brzdy" (— str. 75). Pfepinac F16 je tfeba umistit
v blizkosti svazku zafizeni. PouZije-li se pro spojeni mezi spinaem F16 a napaje-
cim modulem nestinéné vedeni, musi byt co nejkratSi. Jako spojovaci kabel k brzdo-
vému odporu se doporucuje stinény vodici kabel nebo zkroucené draty. Prufez je
tfeba dimenzovat podle jmenovitého proudu brzdového odporu.

» Pfi pouziti externiho pretézovaciho relé (— str. 74) nastavte vybavovaci proud
podle technickych udaji brzdového odporu (typ BW... a BW...-01).

* Respektujte rovnéz Udaje uvedené v kapitole "Instalace v souladu s UL" (— str. 126).

4.11.3 Provoz brzdovych odport

+ Privody k brzdovym odpor(m pfenaseji pfi normalnim provozu vysoké stejnosmér-
né napéti (cca 900 V).

A VAROVANI!

Povrchy brzdovych odport dosahuji pfi zatizeni Py vysokych teplot dosahujicich az
250 °C.

Nebezpeci spaleni a pozaru.

» Zvolte pro montaz vhodné misto. Obvykle se brzdové odpory montuji na spinaci
skFin.

« Zadného brzdového odporu se nedotykeite.
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4.12 Schémata pripojeni

4.12.1 Obecné pokyny ke schématiim zapojeni

3

Technické udaje pfipojek vykonové a fidici elektroniky jsou popsany v kapitole
"Technické udaje" (— str. 234).

V8echna zafizeni bloku osovych modull musi byt spolu spojeny pfes meziobvodové
listy (PE, + U, - U,), zdroj napéti 24 V (X5a, X5b) a systémovou sbérnici (X9a, X9b).

Sitovy styka€ "K11" musi byt umistén pfed sitovym filtrem na strané sité.

UPOZORNENI

3

Brzdovy usmérnovac (volitelny doplnék) pfipojte pfes zvlastni sitovy pfivod.
Napajeni pfes napéti motoru neni pfipustné!

UPOZORNENI

Probiha-li pfipojeni brzdy a motoru v silovém kabelu, musi bit vedeni brzdy stinéno
zvlast. Stinéni silového kabelu a brzdového kabelu musi byt na motoru a na servo-
ménici spojeny s procesni jednotkou.

Pfi oddéleném umisténi brzdovych kabell musi byt brzdovy kabel rovnéz stinény.

Dbejte na rozdilna kritéria konfiguraci pro zjisténi délky brzdového a motorového
vedeni.

Brzdovy
usmeérriovac ve
spinaci skfini

Pfi montazi brzdového usmérfiovace do spinaci skfiné vedte kabely mezi brzdovym
usmérmovacem a brzdou oddélené od ostatnich vykonovych kabel(l. Spole¢né poklada-
ni je pak pfipustné pouze tehdy, pokud jsou vykonové kabely stinéné.
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4.12.2 Pripojeni napajeciho modulu, osového modulu, nebo vyrovnavaciho modulu
Zapojeni vykonovych pfivodi MXP80.. BG1 a BG2

D00 o
° E
L L1 1213 s
Sitovy filtr 3
L1 L2°L3" v
______ ¥
g
]
X1 Y8
PE PE L1 L2 L3 H : :
x4 xa" xa" xa" xa" xa"
e 2E] PEE] PEg] PE [ P [
+ 3 + + + 7 + ] + 7]
- m - l—|2 - |—|2 - |—|2 = |—|2 - m
Kondenza- —
torovy modul Napajeci modul Osovy modul Osovy Osovy Spinaci
modul modul sit'ovy
PE +R -R PEU V W zdroj 24 V
m
=AY 00 HiH2—EH 1 H2HHQAH | feemmmmmmeeeed heeaald Ml
X3 S I \" X6 X2
|
T i Ovladani X4 = pfipoini iobvod
PFipojeni brzdového brzdy*™ = pfipojnice meziobvodu
odporu viz kap.
"Pfipojeni brzdového odporu”
@ = PE (zemnici bod krytu)
® = Vykonova stinénéa svorka
1680410891

** PFi ovladani brzd s napétim 24 V je tfeba bezpodmineéné dbat na vlastni odstinéni pouze pro brzdova
vedeni. Doporucujeme proto pouzit hybridni kabely SEW, které maji jak celkové stinéni s ulozenim
stinéni, tak vlastni stinéni pro brzdové vedeni.
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Zapojeni vykonovych pfivodi MXP80.. BG3

D00«
E
L L1 L2 L3 P
= Sitovy filtr 3
L1 L2"L3" M
______________ ¥
.............. g
2
x1 Yz
S, (&) 1 2| 3|
PE PE L1 L2 L3
x4" xa" x4" x4" xa" xa"
"] e ) PE (] PE (] =[] °E [o]
+ E + = + E + |—|1 + '_|j + m
=3 21 21 2 121 =]
Kondenza-
torovy Napajeci modul Osovy modul Osovy Osovy Spinaci
modul modul modul sitovy
PE +R R PE U zdroj 24V
B \
x & \ X6 X2
|
Pfipojeni brzdového :z)r‘;ljs’ini ") X4 = pfipojnice meziobvodu
odporu viz kap.
"Pfipojeni brzdového odporu"
@ = PE (zemnici bod krytu)
® = Vykonova stinéna svorka
1406099211

** Pfi ovladani brzd s napétim 24 V je tfeba bezpodmine¢né dbat na vlastni odstinéni pouze pro brzdova
vedeni. Doporucujeme proto pouzit hybridni kabely SEW, které maji jak celkové stinéni s ulozenim
stinéni, tak vlastni stinéni pro brzdové vedeni.
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Schémata pfipojeni

Zapojeni vykonovych pfivodu MXP80.. BG3, pfiklad se sitovym filtrem a sitovou tlumivkou

L3
PE
D00 «n
LT[ VI[ W1
. Sit'ova tlumivka
TARYARWY
[T e
L1 L2 L3 -
Sitovy filtr 8
L1 L2' L3 v
............ [§
........ o
>
£
X1 13
S S 1 2| 3 H ' H
PE PE L1 L2 L3 :
xa" xa" xa" xa" x4" x4"
PE[E] P[] PE @] PEq) o1 o1
+ E + 1 + 7} E e | + 7} + E
=3 21 21 o PE 21 P |
Kondenzatorovy . . P
modul Napajeci modul Osovy modul Osovy Osovy Spinaci
modul modul sitovy
PE +R R PEU V W zdroj 24 V
" N U HIFHHHES! el bt s
S Q X6 X2
L L
Pripojeni brzdového Osvlzzl;'::‘i ) X4 = meziobvodové propojeni
odporu viz kap. "Pfipojeni b¥zdy**
brzdového odporu”
@ =PE (uzemnéni krytu)
® = Vykonova stinici svorka
3945067275

** PFi ovladani brzd s napétim 24 V je tfeba bezpodmineéné dbat na viastni odstinéni pouze pro brzdova
vedeni. Doporuéujeme proto pouzit hybridni kabely SEW, které maji jak celkové stinéni s ulozenim
stinéni, tak vlastni stinéni pro brzdové vedeni.
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Zapojeni vykonovych privodi MXP81.. s integrovanym brzdovym odporem

L1

L2
L3
PE

I

4 L1 L2 L3
Sit'ovy filtr
L1 L2 L3°

K11

Délka vedeni < 600 mm

PE PE L1 L2 L3 |
Napajeci modul : i
X4 ® X4 X4 i X4
(1 PE[@] PE[E] PE[@]
7 + 171} + 7] - 1
Ll Ll
{21 1 {721
Osovy modul | Osovy | Osovy
i modul i modul
PE U V W i
2 3HNH 00 e el
X6 X2
Oviadani ||
brzdy**
@ = PE (zemnici bod krytu)
® = Vykonova stinéna svorka
1500842507

** PFi ovladani brzd s napétim 24 V je tfeba bezpodmineéné dbat na viastni odstinéni pouze pro brzdova
vedeni. Doporuéujeme proto pouzit hybridni kabely SEW, které maji jak celkové stinéni s ulozenim
stinéni, tak vlastni stinéni pro brzdové vedeni.
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Zapojeni vykonovych pfivodu MXP81.. s externim brzdovym odporem

L1

L2
L3
PE

000 «kn

£
L1213 E
Sitovy filtr 3
L1 L2" L3 \
A'c
(]
o
(]
>
£
X1 .1 13
S TH2H3 M4 : gremmremmreenneenee
PE PE L1 L2 L3 |
Napajeci modul '
X4 ® X4 X4 X4
PE[@] PE[@] PE[@]
+ + + 3
{21 21 =21
Osovy modul Osovy Osovy
modul modul
PEU V W :
X6 x2 T
- Ovladani ™
Pfipojeni brzdového brzdy**
odporu viz kap.
"Pfipojeni brzdového odporu” P
@ = PE (zemnici bod krytu)
® = Vykonova stinéna svorka
1502085899

** PFi ovladani brzd s napétim 24 V je tfeba bezpodmineéné dbat na viastni odstinéni pouze pro brzdova
vedeni. Doporuéujeme proto pouzit hybridni kabely SEW, které maji jak celkové stinéni s ulozenim
stinéni, tak vlastni stinéni pro brzdové vedeni.
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4.12.3 Pripojeni napajeciho modulu, osovych modulil a vybijeciho modulu meziobvodu

Zapojeni
vykonovych
privodu
L1
L2
L3
PE
D00 o
£
L 11 L2 L3 s
" Sitovy filtr 8
L1712 L3 v
LS
S s ®
2
X1 Y8
S CSml 23 2 ]  pmessssssssess gmsssssssseses gesssssssssees
PE PE L1 L2 L3
xa" xa" xa" xa" xa" xa"
PE @] PE[T} PE [} PE D] PE [} PE 751
= N T} {7} {11 +{77]
=3 21 21 121  PE P |
Meziobvodovy
vybijeci modul Napéajeci modul Osovy modul Osovy Osovy Spinaci
modul modul sit'ovy
PE PE +R R PE U : : i zdroj24V
[ [ Q L L L
H_l x1s e eHH 1S X6 X2
Ovladaci ) X4 = meziobvodové propojeni
systém
brzdy** .|
@ = PE (uzemnéni krytu)
® = Vykonova stinici svorka
4046957579

** Pfi ovladani brzd s napétim 24 V je tfeba bezpodmine¢né dbat na vlastni odstinéni pouze pro brzdova
vedeni. Doporucujeme proto pouzit hybridni kabely SEW, které maji jak celkové stinéni s ulozenim
stinéni, tak vlastni stinéni pro brzdové vedeni.
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4.12.4 Pf¥ipojeni brzdového odporu

Napajeci modul

Napajeci modul

Meziobvodovy
vybijeci modul
X15

PE +R -R

Napajeci modul

X3

Napajeci modul

BW...
9007201328845195
BW...-...-P BW...-...- BW..., BW...-01
Pokud se aktivuje signalizaéni kontakt F16, Pokud se aktivuje interni teplotni spinac, Pokud se aktivuje externi bimetalové relé

musi se kontakt K11 otevfit. Pokud se akti- musi se otevfit K11. Pokud se aktivuje kon- (F16), musi se otevfit K11. Pokud se aktivuje
vuje kontakt F16 (spoustéci kontakt na pfe- takt F16 (spoustéci kontakt na prfepétovém kontakt F16 (spoustéci kontakt na pfepéto-
pétovém relé nebo teplotnim spinaci), musi relé nebo teplotnim spinadi), musi se otevfit vém relé nebo teplotnim spinadi), musi se
se otevfit K11 a vstup "uvolnéni koncového K11 a vstup "uvolnéni koncového stupné"  otevfit K11 a vstup "uvolnéni koncového

stupné" musi obdrzet signal "0". F16 je musi obdrzet signal "0". F16 je signaliza¢ni stupné" musi obdrzet signal "0". F16 je
signaliza¢ni kontakt, tj. odporovy obvod kontakt, tj. odporovy obvod se nesmi signalizac¢ni kontakt, tj. odporovy obvod
se nesmi prerusit. prerusit. se nesmi prerusit.

Typ brzdového odporu Ochrana proti pretizeni

BW.. pomoci externiho bimetalového relé F16

BW...-01 pomoci externiho bimetalového relé F16

BW. - -T * pomoci interniho teplotniho spinace nebo

T * pomoci externiho bimetalového relé F16
BW..-..-P pomoci interniho bimetalového relé F16
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4.12.5 Ovladani brzdy

Ovladani brzdy BMK se svorkovou skfini

xs LT

Ovladani
brzdy**

K11

e . — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — ——— — ——— ——— ]

2788968971

Ovladani
brzdy**

K11

e . — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — ——— — ——— ——— ]

2788973579

xe2

Ovladani

K11

2788971403

** PFi ovladani brzd s napétim 24 V je tfeba bezpodmineéné dbat na viastni odstinéni pouze pro brzdova
vedeni. Doporuéujeme proto pouzit hybridni kabely SEW, které maji jak celkové stinéni s ulozenim
stinéni, tak vlastni stinéni pro brzdové vedeni.

*** Pfi montazi brzdového usmérfiovace do spinaci skiiné vedte kabely mezi brzdovym usmérriovacem
a brzdou oddélené od ostatnich vykonovych kabeld. Spole¢né pokladani je pfipustné pouze tehdy,
pokud jsou vykonové kabely stinéné.
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Ovladani brzdy BME se svorkovou skfini

1

|_N

X6

Ovladani
brzdy**

UAC

F14/15

TS BS

Ovladani
brzdy**

2788977419

2789159179

** PFi ovladani brzd s napétim 24 V je tfeba bezpodmineéné dbat na vlastni odstinéni pouze pro brzdova
vedeni. Doporuéujeme proto pouzit hybridni kabely SEW, které maji jak celkové stinéni s ulozenim
stinéni, tak vlastni stinéni pro brzdové vedeni.

*** PFi montazi brzdového usmérfiovace do spinaci skfiné vedte kabely mezi brzdovym usmérfiovacem
a brzdou oddélené od ostatnich vykonovych kabell. Spole¢né pokladani je pfipustné pouze tehdy,

pokud jsou vykonové kabely stinéné.
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Ovladani brzdy BP BMV se svorkovou skfini

pTTT T i
| I
| I
| I
| X6 l
l Ovladani !
! brzdy** :
: I
| I
| I
| |
| |
I K11 :
: I
| |
| |
| |
| |
| |
e o o
2788940427
Ovladani brzdy BP BMV s konektorem SB1
P b
| I
| I
| I
! I
: Ovladani !
: brzdy** :
: I
| I
| I
| |
| |
K11 !
: I
| |
| |
| |
| |
| |
e o o
2788942859
Ovladani brzdy BP BMV s konektorem SBB
T T e Ty w1 b
| I
| I
! I
|
i Ovladani |
: brzdy** :
|
I
|
I
| :
I K11 |
| |
| |
! l
| DC 24V !
|
2788945291

** PFi ovladani brzd s napétim 24 V je tfeba bezpodmine¢né dbat na viastni odstinéni pouze pro brzdova
vedeni. Doporu€ujeme proto pouzit hybridni kabely SEW, které maji jak celkové stinéni s ulozenim
stinéni, tak vlastni stinéni pro brzdové vedeni.

*** PFi montazi brzdového usmérfiovace do spinaci skfiné vedte kabely mezi brzdovym usmérriovacem
a brzdou oddélené od ostatnich vykonovych kabell. Spole¢né pokladani je pfipustné pouze tehdy,
pokud jsou vykonové kabely stinéné.
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Ovladani brzdy BY BMV se svorkovou skfini

______________________________________________ .
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Ovladani brzdy BY BMV s konektorem SB1
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Ovladani brzdy BY BMV s konektorem SBB
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1 brzdy** :
|
| |
! I
! |
! |
! |
K11 !
i |
! |
! |
! |
! |
| e o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e 1

2788951307

** PFi ovladani brzd s napétim 24 V je tfeba bezpodmine¢né dbat na viastni odstinéni pouze pro brzdova
vedeni. Doporu€ujeme proto pouzit hybridni kabely SEW, které maji jak celkové stinéni s ulozenim
stinéni, tak vlastni stinéni pro brzdové vedeni.

*** PFi montazi brzdového usmérfiovace do spinaci skfiné vedte kabely mezi brzdovym usmérriovacem
a brzdou oddélené od ostatnich vykonovych kabell. Spole¢né pokladani je pfipustné pouze tehdy,
pokud jsou vykonové kabely stinéné.
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Ovladani brzdy BST
Informace ohledné& ovladani brzdy BST naleznete v navodu k obsluze "Bezpe&nostni
brzdovy modul BST".

4.12.6 Pripojeni napajeciho modulu a napajeciho modulu s napajenim a rekuperaci

Zapojeni Fidici
elektroniky

—

C
Prepinace DIP
X9a X9b CAN/EtherCAT

——neni obsazeno

DCGND | — CAN_L
CAN_H AN
CANTH

CAN_L

Interni uzaviraci
odpor sbérnice

2x 7segmentovy displej

| | | | Provozni stavy viz
— provozni indikace
| | | pro napajeci modul

Napajeci moduly o |
konstrukéni velikosti 1-3

X5a [X5b
10| [o 1] 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40| |0 4| BGND [
DGND = pg

24\ pro 24 V:
napdjeni brzdy @; @; Napajeni fidici elektroniky*

1406123531

*  Zapojeni pfes dodané prefabrikované kabely.

X9a Vstup systémové sbérnice
X9 Vystup systémova sbérnice
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4.12.7 Zapojeni osovych modult
Zapojeni Fidici
elektroniky

(-

X9a X9b ;
Vstup  Vystup H

Stinici svorky

signaliza¢ni  signalizacni

edn elektroniky
sbérnice sbérnice

D .
e i—— neni obsazeno
oene o CAN L
CAN_H = fouiooc
neni obsazeno N_| Nadrazené fizeni
neni obsazeno
PLC
pevné obsazeno funkci uvolnéni
koncového stupné DI 1
Osovy modul volné DI 1|2
BG 1-6 volné pr é DIl2 |3
volné programovatelné DIZ3 | 4 Binamni vystupy
volné prox atelné DIl4 |5
volné é DI'5 |6
volng DI'6 |7
volné programovatelné DI'7 |8
volné programovatelné DI8 |9
Vztazny potencidl binarnich signali DI ..DIL8 DCOM(10]
V3&eobecny vztazny potencial Fidici elektroniky }— DGND|11
2x Tsegmentovy displej
Provozni stavy viz X1
provozni indikace I
Bro osovy modul voln? programovatel né? DO 1
voIng pre e D012
volné p é DO 2|3 Binarni vstupy
volné p e DO"3 |4
Vztazny potencial binarnich signalt DI .DIT3 }— DGND| 5 {
X13
Pfipojeni snimace
motoru a
teplotniho senzoru
volitelné
Civka a rozpinaci kontakt Civka a rozpinaci kontakt X5a X5b
bezpeénostniho relé | bezpeénostniho relé I Tof|o 1| 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40| |o 4 BGND
1
DGND ~ pE
> g > g
2 Z|
x7| 4 golg| X8 |Zole
+ X + o
112)3[ 4 112[3] 4 24V pro Napajeni 24 V pro

napdjeni brzdy NV, NV PLC afidici elektroniku*

1406125963

*  Zapojeni pfes dodané prefabrikované kabely.
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Schéma pfipojeni
binarnich vstupi

Schéma pripojeni
binarnich vystupt

DI0O1.8
DCOM

—

+24VE DGND
hd

Logika

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®

1406128395
+2:1VE DGND
L
Logika ——0 D00 1..4
L

e

DGND
1406130827
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4.12.8 Zapojeni pridavné konstrukéni skupiny hlavniho modulu

Zapojeni Fidici
elektroniky

X5a [X5b

1o||o 1| 24Ve
20| (o 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40| |o 4| BGND [

PE DGND ~ P

24V pro Napajeni 24 V pro
napajeni brzdy* @; @+ fidici elektroniku*

PE (uzemnéni krytu)
1406133259

*

Zapojeni pres dodané prefabrikované kabely.

POZOR!

Zemnici bod skfiné hlavniho modulu musi byt spojen s procesni jednotkou, napf. na
rozvadédi.
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4.12.9 Zapojeni pridavné konstrukéni skupiny kondenzatorového modulu
Zapojeni Fidici
elektroniky

X5a |X5b

10| |0 1] 24Ve
20| |o 2| DGND
30| [0 3| 24V
40| |o 4| BGND [

DGND = PE

24\ pro Napajeni 24 V pro
napaéjeni brzdy* @; @1 fidici elektroniku*

1406212491

*

Zapojeni pres dodané prefabrikované kabely.
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4.12.10 Zapojeni pridavné konstrukéni skupiny vyrovnavaciho modulu

Zapojeni Fidici
elektroniky

*

X5a |X5b

10| |o 1] 24Ve
20| |o 2| DGND
30| [0 3| 24V
40| |o 4| BGND [—

DGND = PE

24V pro Napajeni 24 V pro
napajeni brzdy* @; @; fidici elektroniku*

1406212491
Zapojeni pres dodané prefabrikované kabely.
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4.12.11 Pripojeni pfidavné konstrukéni skupiny 24 V spinaciho sitového modulu

Zapojeni Fidici

elektroniky
24 V externi (napajeni)
00
-
X16
X5a |X5b
10| |0 1| 24V
20| |o 2| DGND
3 ro 3| 24Vg
4 +O 4| BGND [—
DGND ~ pg
Napajeni 24 V pro 24V pro Napajeni 24 V pro
fidici elektroniku (2) ;69_ napajeni brzdy @; @; fidici elektroniku* (Kanal 1)
(zdroj) (zdroj)

(zdroj)

9007200660955915

*  Zapojeni pfes dodané prefabrikované kabely.

Dalsi informace ohledné& napajeni napétim 24 V a ohledné fidici elektroniky naleznete
v systémove pfiruéce "Viceosé servoménice MOVIAXIS®".
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4.12.12 Pripojeni dopliikového vybijeciho odporu meziobvodu
Zapojeni Fidici

elektroniky
L1
L2
L3
PE =77 T T ST m s om s os oo S Sl I ettt
00
|
! a
|
L L1 L2 L3
Sit'ovy filtr
L1 L2'L3"
Lol
0
Osovy modul**
. BG1-6
Pomocny
X14 kontakt K11*
Meziobvodovy g‘giﬁg ;ﬂ
vybuem modul DGND| 3 DCOM / DGND **
Temp | 4 Referenéni potencial
ne |5 pro binarni vstupy
X5a |X5b
Dlxx
10| |o 1| 24Ve
20| |0 2| DGND
30| |0 3| 24V
40| |o 4] BGND
L1
DGND - PE
24\ pro Napajeni 24 V
napgjeni brzdy U D7 pro fidici elektroniku
4046960011
* Kontakt musi byt vhodny pro spinani velmi malych proudd (< 50 mA).
** Viz kap. "Pfipojeni osovych moduld" (— str. 80)
POZOR!
Riziko poskozeni napajeciho modulu a brzdového odporu.
Pamatujte, Ze pfi provozu vybijeciho modulu meziobvodu je mozné aktivovat vybijeni
meziobvodu teprve tehdy, pokud jsou splnény nasledujici pfedpoklady:
* hlavni kontakty relé K11 jsou otevieny
* bylo odebrano uvolnéni koncovych stupriu v8ech osovych moduld
UPOZORNENI
P Aby nemohlo dojit k podkozeni napajeciho modulu a brzdového odporu, je tfeba pouzit
1 styka¢ s fazové zpozdénym pomocnym kontaktem.
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4.13 Obsazeni svorek

UPOZORNENI

P Interni vztazné potencialy zarizeni:

1 Oznaceni referencnich potencialt naleznete v nasledujici tabulce:
Oznaceni Vyznam
DGND Obecny referenéni potencial fidici elektroniky. Existuje galvanické
PE spojeni s PE.
BGND Vztazny potencial pro pfipojku brzdy
RGND Referencni potencial pro bezpecénostni relé
DCOM Referenéni potencial pro binarni vstupy.
UPOZORNENI
Pripojovaci prvky:

: V&echny pfipojovaci prvky v nasledujicich tabulkach jsou zobrazeny v pohledu na ¢elni

1 stranu pfistroje.

4.13.1 Obsazeni svorek napajecich modulti MXP80..

UPOZORNENI
® Technické udaje pfipojeni silové a fidici elektroniky jsou popsany v kapitole "Tech-
1 nické udaje", kde je mozno si je vyhledat.
Obsazeni Strucny popis
PE
t; Pfipojeni na sit (BG1 / 10 kW))
L3
+R
-R
n.c. Pfipojeni brzdového odporu (BG1 /10 kW))
PE
PE
L Pfipojeni na sit (BG2 / 25 kW))
L3
+R
-R L .
PE Pfipojeni brzdového odporu (BG2 / 25 kW))
Tabulka pokracuje na nasledujici strance
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Svorka Obsazeni Strucny popis
X1:PE PE
FE_3 X192 L Pfipojeni na sit (BG3 / 50, 75 kW)
EOR@) .
i ‘ﬂ X1:3 L3
PE 2 X3:PE PE
X3:1 +R Pfipojeni brzdového odporu (BG3 / 50, 75 kW)
il‘@@li X3:2 -R
X4:PE PE
X4:1 +Uz Meziobvodové listy
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . . .
X5a-2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku
X5a:3 +24 Vg ’ - S
X5a-4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy
X5b:1 +24 Vg . - .
X5b:2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku
X5b:3 +24 Vg . - L
X5b-4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy
X9a a = vstup: Systémova sbérnice opatfena zelenym konektorem
X9b b = vystup: Systémova sbérnice opatfena cervenym konektorem
1) X12:1 n.c.
X12:2 CAN_L Datova sbérnice CAN Low
6,1 X12:3 DGND Vztazny potencial sbérnice CAN
X12:4 CAN_L Datova sbérnice CAN Low
X12:5 Rabschluss Interni zakoncovaci odpor datové sbérnice
X12:6 DGND Vztazny potencial sbérnice CAN
. X12:7 CAN_H CAN-Bus High
NI X12:8 CAN_H CAN-Bus High
X12:9 Rabschluss Interni zakoncovaci odpor datové sbérnice

1)

Pouze u systémové sbérnice na zakladé standardu CAN U systémové sbérnice bez funkce kompatibilni se standardem EtherCAT®.
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4.13.2 Obsazeni svorek napajecich modulti MXP81..

UPOZORNENI
® Technické udaje pfipojeni silové a fFidici elektroniky jsou popsany v kapitole "Tech-
1 nické udaje", kde je mozno si je vyhledat.
Svorka Obsazeni Struény popis
X1:1 PE
o ) Pfipojeni na sit (BG1/ 10 kW))
X1 Ix1:4 L3
Libt x3a R
X3:2 -R L .
X3 X3:3 Ri Pfipojeni brzdového odporu (BG1 / 10 kW))
Tl 4 X3:4 PE
X4:PE PE
X4:1 +Uz Meziobvodové listy
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . e .
X5a-2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku
X5a:3 +24 Vg ) " L
X5a-4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy
X5b:1 +24 Vg . - .
X5b:2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku
X5b:3 +24 Vg . - L
X5b:4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy
X9a a = vstup: Systémova sbérnice opatfena zelenym konektorem
X9b b = vystup: Systémova sbérnice opatfena ¢ervenym konektorem
1) X12:1 n.c.
X12:2 CAN_L Datova sbérnice CAN Low
6,_—y1 X12:3 DGND Vztazny potencial sbérnice CAN
X12:4 CAN_L Datova sbérnice CAN Low
X12:5 Rabschluss Interni zakoncovaci odpor datové sbérnice
X12:6 DGND Vztazny potencial sbérnice CAN
. X12:7 CAN_H CAN-Bus High
NI X12:8 CAN_H CAN-Bus High
X12:9 Rabschluss Interni zakoncovaci odpor datové sbérnice

1) Pouze u systémové sbérnice na zakladé standardu CAN U systémové sbérnice bez funkce kompatibilni se standardem EtherCAT®.
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4.13.3 Obsazeni svorek osovych modulii MXA

Svorka Obsazeni Strucny popis
X2:PE PE
{ . /PE X2:1 u PFipojeni motoru konstrukéni velikost 1, 2
l X2:2 v '
[ ] X2:3 w
(13
X2:PE PE
;ZJ/PE X2:1 u Piinoient motory konstruként velikost 3
:% X2:2 v fipojeni motoru konstrukéni velikos
Hi2 X2:3 w
e)—3
X2:PE PE
PE 3 X2:1 U
\ X2:2 \" PFipojeni motoru konstrukéni velikost 4, 5, 6
IR X2:3 w
X4:PE PE
X4:1 +Uz Meziobvodové listy
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . - .
X5a-2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku
X5a:3 +24 Vg . - —
X5a-4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy
X5b:1 +24 Vg . - .
X5b:2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku
X5b:3 +24 Vg . - -
X5b:4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy
11 X6:1 DBGQ R .
. X6:2 BGND PFipojka brzdy (zapnuta)
-2
" Provedeni pfistroje s bezpecnostnim relé, alternativa
X7:1 +24 'V Bezpecnostni relé | (konstrukéni velikost 1-6)
A x2 RGND
X7:3 c Bezpecnostni relé | (konstrukéni velikost 1-6), spole&ny kontakt
1 4 X7:4 NC Bezped&nostni relé | (konstrukéni velikost 1-6), rozpinaci kontakt
Konektor je vybaven kédovacim nosem.
Provedeni pfistroje s dvéma bezpecnostnimi relé, alternativa
X8:1 +24 'V Bezpecnostni relé Il (konstruk&ni velikost 2—6)
A xe2 RGND
X8:3 c Bezpecnostni relé Il (konstruk&ni velikost 2—6), spoleény kontakt
1 4 X8:4 NC Bezped&nostni relé Il (konstrukéni velikost 2—-6), rozpinaci kontakt
Konektor je vybaven kédovacim nosem.

Tabulka pokraéuje na nasledujici strance. Poznamky pod ¢arou na konci tabulky.
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Svorka Obsazeni Struény popis
i X9a X9a a = vstup: Systémova sbérnice opatfena zelenym konektorem
X9b b = vystup: Systémova sbérnice opatfena ¢ervenym konektorem
i X9b
X10:1 l[7]7%] Binarni vstup 1; pevné obsazen funkci
"uvolnéni koncového stupné”
X10:2 DI Binarni vstup 2; volné programovatelny
X10:3 DI1@2 Binarni vstup 3; volné programovatelny . I .
X10:4 DI@3 Binarni vstup 4; volné programovatelny Pres °P,“Ck¥ vaze'bnl clen
X10:5 DIg4 Binarni vstup 5; volné programovatelny potenmalove_ oddélen od
: S : - ! DCOM (X10:10).
X10:6 DI@5 Binarni vstup 6; volné programovatelny
X10:7 D126 Binarni vstup 7; volné programovatelny
X10:8 DI@7 Binarni vstup 8; volné programovatelny
X10:9 D128 Binarni vstup 9; volné programovatelny
X10:10 DCOM Vztazny potencial pro binarni vstupy DIG@-DIJ8
X10:11 DGND VSeobecny vztazny potencial fidici elektroniky
X11:1 DO2QJ Binarni vystup 1; volné programovatelny
X11:2 DO@1 Binarni vystup 2; volné programovatelny
X11:3 D0O@2 Binarni vystup 3; volné programovatelny
X11:4 DO@3 Binarni vystup 4; volné programovatelny
X11:5 DGND Vztazny potencial pro binarni vystupy DO@J-DOQJ3
X12:1 n.c.
X12:2 CAN_L CAN2-Bus Low
X12:3 DGND Vztazny potencial sbérnice CAN
X12:4 CAN_L CAN2-Bus Low
X12:5 Rabschluss Interni zakon€ovaci odpor datové sbérnice
X12:6 DGND Vztazny potencial sbérnice CAN
X12:7 CAN_H CAN2-Bus High
X12:8 CAN_H CAN2-Bus High
X12:9 Rabschluss Interni zakon€ovaci odpor datové sbérnice
X13:1 S2 (SIN +)
X13:2 S1 (ZCOS +)
X13:3 n.c.?
X13:4 n.c.
X13:5 R1 (REF +)
X13:6 TF/ TH/ KTY -
X13:7 n.c.
X13:8 n.c. Spojeni rezolveru se snima¢em motoru
X13:9 S4 (SIN -)
X13:10 S3 (COS-)
X13:11 n.c.
X13:12 n.c.
X13:13 R2 (REF -)
X13:14 TF/TH/KTY+
X13:15 n.c.

Tabulka pokracuje na nasledujici strance. Poznamky pod ¢arou na konci tabulky.
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Svorka Obsazeni Strucny popis

X13:1 Stopa signalu A (COS +)

X13:2 Stopa signalu B (SIN +)

X13:3 Stopa signalu C

X13:4 n.c.

X13:5 n.c.

X13:6 TF / TH/ KTY -

X13:7 n.c.

X13:8 DGND Pfipojeni snimac¢e motoru sin/cos, TTL
X13:9 Stopa signalu A_N (COS -)

X13:10 Stopa signalu B_N (SIN -)
X13:11 Stopa signalu C_N
X13:12 n.c.

X13:13 n.c.

X13:14 TF/TH/KTY+

X13:15 ug®

X13:1 Stopa signalu A (COS +)
X13:2 Stopa signalu B (SIN +)
X13:3 n.c.

X13:4 DATA+

X13:5 n.c.

X13:6 TF/TH/ KTY -

X13:7 n.c.

X13:8 DGND PFipojeni snimace motoru Hiperface®
X13:9 Stopa signalu A_N (COS -)
X13:10 Stopa signalu B_N (SIN -)
X13:11 n.c.

X13:12 DATA-
X13:13 n.c.

X13:14 TF/TH/KTY+
X13:15 Us

1) Obsazeni konektorl je u obou konektorl (X7 a X8) stejné a je mozné ho zaménit. Kédovani zamezuje zasunuti na nespravné misto.

2) Nesmi byt pfipojen Zadny kabel.
3) 12V, max. 500 mA

4.13.4 Prirazeni svorek modulu master MXM

Svorka Obsazeni Strucny popis
1 ig:; BzéN\IIJE Zdroj napéti pro elektroniku®
X5a:3 +24 'V . - I
X5a:4 BGNDB Zdroj napéti pro napajeni brzdy
~4
X5b:1 +24 Vg . ™ .
1 X5b:2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku
X5b:3 +24 Vg . " I
X5b:4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy
4

1) Slouzi pouze jako prichozi ¢len
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4.13.5 Obsazeni svorek kondenzatorového modulu MXC

Svorka Obsazeni Struény popis

X4:PE PE

X4:1 +Uz Meziobvodové listy

X4:2 -Uz

X5a:1 +24 Vg . L )
X5a:2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku
X5a:3 +24 Vg ) " L
X5a:4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy
X5b:1 +24 Vg . - .
X5b:2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku
X5b:3 +24 Vg . - L
X5b:4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy

4.13.6 Obsazeni svorek vyrovnavaciho modulu MXB

Svorka Obsazeni Struény popis

X4:PE PE

X4:1 +Uz Meziobvodové listy

X4:2 -Uy

X5a:1 +24 Vg ) " .

X5a:2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku

X5a:3 +24 Vg . Lo S 1)

X5a:4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy

X5b:1 +24 Vg . - .

X5b:2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku

X5b:3 +24 Vg . - A

X5b:4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy
L4

1) Slouzi pouze jako prichozi ¢len
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4.13.7 Obsazeni svorek spinaciho sitového modulu 24 V MXS

1)

Svorka Obsazeni Struény popis
X4:PE PE
X4:1 n.c. Meziobvodové listy
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg -~ . . 1\1)
X5a-2 DGND Napajeni elektroniky (kanal 1)
X5a:3 +24 'V A Yo - .
X5a-4 BGNDB Napajeci napéti pro napajeni brzdy (kanal 3)1)
X5b:1 +24 V, - . . .
X5b:2 DGNDE Napajeci napéti pro elektroniku (kanal 2)1)
X5b:3 +24 V, - . P .
X5b:4 BGNDB Napajeci napéti pro napajeni brzdy (kanal 3)1)
I i Externi napajeni 24 V (vstup)
B ﬂg; BZG“N\IIJ Je uréeno pro napajeni pomocnym napétim, aby po odpojeni vykonového napajeni
9 : zUstalo zachovano fidici napéti.
L~

Spinaci sitovy modul MXS poskytuje napajeci napéti 3 x 24 V (kanal 1-3). Pfivody X5a a X5b jsou pfitom
interné propojeny a predstavuji jeden kanal. Maximalni proud ve v8ech tfech kanalech ¢ini 25 A (600 W).
VSechny kanaly pouzivaiji jako jednotny vztazny potencial kostru zafizeni.

4.13.8 Obsazeni svorek vybijeciho modulu meziobvodu MXZ

Svorka Obsazeni Struény popis

X4:PE PE

X4:1 n.c. Meziobvodové listy

X4:2 -Uz

X5a:1 +24 'V . " .

X5a:2 DGNDE Zdroj napéti pro elektroniku

X5a:3 +24 Vg ) o L

X5a:4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy

X5b:1 +24 Vg . e .

X5b:2 DGND Zdroj napéti pro elektroniku

X5b:3 +24 Vg . . A

X5b:4 BGND Zdroj napéti pro napajeni brzdy
Tabulka pokracuje na nasledujici strance.
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Svorka Obsazeni Strucny popis
X14:1 Inhibit Ridici signal pro proces vybijeni — proces vybijeni se spusti, pokud existuje spojeni
i mezi "Inhibit" a GND.
1 X14:2 DGND Spojte vstup Inhibit neoddéliteIné (s pevnou instalaci) s rozpinacim kontaktem
. sitového stykace.
;((123 ?E,C:E Vztazny potencial pro binarni vystup TEMP
5 ' Binarni vystup (= High; 24 V) pokud je teplota vykonového snimace MXZ.. v pfipust-
X14:5 n.c. ném rozsahu.
PE 2 X15:PE PE
X15:1 Discharge Pfipojeni brzdového odporu k vybijeni
il‘@@@l X15:2 n.c.

4.13.9 Obsazeni svorek brzdovych modult
Nasledujici obrazek znazorriuje brzdovy odpor se stfedovou odbockou.

1 2 3
xQ yo
Ohmicka hodnota stupné Celkova ohmicka hodnota
Viz rovnéz schémata pfipojeni brzdovych odport (— str. 74).

Rozmérové vykresy brzdovych odporl s informaci o pfipojovacim vedeni naleznete
v katalogu "Viceosé servoménice MOVIAXIS®".
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Pfipojeni doplrikovych karet

4.14 Pripojeni doplrikovych karet
4.14.1 Kombinace pfipojeni a funkci dopliikovych karet

Osové moduly MOVIAXIS® mohou pracovat az se tfemi doplfikovymi kartami. V zavis-
losti na kartach, které maji byt integrovany, je tfeba respektovat nasledujici kombinace.

H 1]
| | H\ 2]

T

~N

A

3]

™~ (4]

2936300811

[1-3] Sloty 1-3, obsazeni podle nasledujici tabulky
[4] Rozvodna deska - komponenta zakladniho zafizeni

Zde je tfeba rozliSovat, zda je systém MOVIAXIS® pouzivan se systémovou sbhérnici
podle standardu CAN (SBus) nebo se sbérnici SBusP'YS kompatibilni se systémem
EtherCAT®.

Provedeni pfistroji s CAN

PFi pouziti sbérnice SBus zaloZzené na standardu CAN je mozné vyuzit vSechny ffi sloty
podle nasledujici tabulky.

Nasledujici tabulky ukazuji mozné kombinace istalé pfifazeni karet k zasuvnim
pozicim.
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Instalace

Kombinace s pramyslovou sbérnici

Volby pramyslovych sbérnic je mozno zasunout v nasledujicich kombinacich:

Kombinace Slot 1 Slot 2 Slot 3
1 DoplInék primys-
lové sbérnice'
2
3 XIA11A
4 XIO11A XGH
5 XGS
Doplnék primys-
6 lové sbérnice 20T
7
8 XGH
XIA11A
9 XGS
10 XIA11A
1" Doplnék primys-
lové sbérnice
XGH
12 XGS Doplnék primys-
13 XGH lové sbérnice
14 Doplnék primys-
lové sbérnice
= . XGS
15 XGS Doplnék primys-

lové sbérnice

1) XFE24A: EtherCAT®; XFP11A: PROFIBUS; XFA11A: K-Net

Kombinace s XIO

Volby je mozno zasunout v nasledujicich kombinacich:

Kombinace Slot 1 Slot 2 Slot 3
1
2 XIA11A
3 XGH
4 XGS
s XGH
XIA11A
6 XGS
XIO11A
7 XGS
XGH
8 XGH
9 XGS XGS
10
11 XIO11A XGH
12 XGS

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®
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Pfipojeni dopliikovych karet

Kombinace s XIA

Volby je mozno zasunout v nasledujicich kombinacich:

Kombinace Slot 1 Slot 2 Slot 3
1
2 XGH
3 XGS
4 XGS
5 XIA11A XGH XGH
6 XGS XGS
7
8 XIA11A XGH
9 XGS

Kombinace vyhradné XGH, XGS

Volby je mozno zasunout v nasledujicich kombinacich:

Kombinace Slot 1 Slot 2 Slot 3
1
2 XGS XGH
3 XGH

Kombinace vyhradné XGS

Volby je mozno zasunout v nasledujicich kombinacich:

Kombinace

Slot 1

Slot 2 Slot 3

1
2

XGS

XGS
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Zafizeni vhodna Pfi pouZiti sbérnice SBusP!US (vysokorychlostni systémova sbérnice kompatibilni se
pro provoz systémem EtherCAT®) je slot 1 pevné obsazen dopliikem XSE.

v systému Nasledujici tabulka ukazuje mozné kombinace istalé pfifazeni karet k zasuvnim
EtherCAT®

pozicim.

Kombinace se systémovou sbérnici kompatibilni s EtherCAT®

Volby je mozno zasunout v nasledujicich kombinacich:

Kombinace Slot 1 Slot 2 Slot 3
1
2
3 XIA11A
4 XIO11A XGH
5 XGS
6 XIO11A
7
8 XSE24A XGH
9 XIA11A ET—
10 XIAT1A
11
12 XGS XGH
13 XGH
14
15 XGS XGs
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4.14.2 Doplnkova karta multisnimace XGH11A, XGS11A

Prehled funkci

Instalace
Pfipojeni dopliikovych karet

Karta multisnimace rozSifuje systém MOVIAXIS® tak, aby bylo mozno vyhodnocovat

dalSi snimace.

K dispozici jsou dvé karty multisnimace, mezi kterymi je mozné volit v zavislosti na typu
snimace, ktery se ma vyhodnocovat, viz seznam snimacu na nasledujici strance.
PFidavné je k dispozici analogovy rozdilovy vstup (x10 V).

XGH XGS

[X61]

[X62]

[X63]

[X61]

[X62]

2881678347

Pomoci karty multisnimace je mozné vyhodnocovat nasledujici funkce a typy snimacu:

Funkce

Provedeni
XGH

Provedeni
XGS

Funkce SSI

X

Funkce Hiperface®

Funkce EnDat 2.1

PFirGstkovy snima¢ polohy/funkce sin-cos

Simulace inkrementalniho snimace

Vyhodnocovani teploty

Analogovy diferencialni vstup £10 V

Volitelny zdroj napéti 24 V

Rezolver

* Snimacde HTL je mozZné provozovat pomoci pfevodniku rozhrani HTL — TTL. Objed-
naci Cislo pfevodniku rozhrani naleznete v katalogu MOVIAXIS®.

* Ukostiené snimace HTL je mozné provozovat pomoci pfevodniku rozhrani HTL —
TTL. Objednaci Cislo pfevodniku rozhrani naleznete v katalogu MOVIAXIS®.

+ S kartou multisnimaée neni mozné vyhodnocovat rezolvery.
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Technika pripojeni karty multisnimace

Pouzitelné Tabulku snimacl podporovanych kartou multisnimace naleznete v kapitole "Pfipojitelné
snimace systémy snimacu" v katalogu MOVIAXIS®.

Omezeni béhem vyhodnocovani vstupt pfi osazeni osového modulu vstupnimi/vystupnimi kartami a kartami

multisnimacu
UPOZORNENI
Je-li osovy modul vybaven dvéma vstupnimi/vystupnimi kartami a jednou kartou
Y multisnimace, nebo jednou vstupni/vystupni kartou a dvéma kartami multisnimace
1 (viz nasleduijici tabulku), plati pfi vyhodnoceni vstupu a vystupl nasledujici omezeni:
Mohou byt vyhodnoceny pouze vstupy a vystupy (pokud existuji) dvou karet.
Varianta zasunuta karta zasunuta karta zasunuta karta
1 Vstupni/vystupni karta Vstupni/vystupni karta Karta multisnimace
2 Vstupni/vystupni karta Karta multisnimace Karta multisnimace
Napajeni karty NiZe uvedena tabulka znazorfiuje maximalni pfipustné proudy pro napajeni karty mul-
multisnimace tisnima&e XGH a XGS prostfednictvim zakladniho zafizeni MOVIAXIS®.

Pocet karet multisnimacu

maximalni pfipustny proud I,

1 kusl

500 mA

2 kusu

800 mA"

1) Méni¢ MOVIAXIS® muzZe v soutu dodat nejvyse 800 mA pro napajeni karet multisnimagu

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®
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Schémata pripojeni pro napajeni snimace
Nasledujici schémata znazorfiuji pfipojeni jedné a dvou karet multisnimace s napaje-
nim snimacd napétim 12V a 24 V.

Seznam s napajecimi napétimi snimacl naleznete v pfiloze v seznamu "Pouzitelné sni-
mace" (— str. 260).

12 V bez napajeni Pfiklad: Schéma pfipojeni karty multisnimacée s napajecim napétim pro snimace 12 V
pro proudy snimace | < 500 mA pfes hlavni zafizeni:

(1]
X61 | ]
[ o]
(DGND) 3 | =]
(+24 V) 4 | 3
[ ]
X63 / X64
2 [2]
L
2881680907
[11 Karta multisnimace [2] Snimac¢
24 V s externim PFiklad: Schéma pfipojeni karty multisnimace s napajenim snimaéu napétim 24 V a
napajenim proudem | < 500 mA:
[2] ]
X61 | ]
(DGND) 3 | I GND
(+24V) 4 | = = +24 V
o2]
)
X63 / X64
<) 3]
L
2881683467
[11  Zdroj napéti [3] Snimac¢

[2] Karta multisnimace
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12Vv/24V, Priklad: Schéma pfipojeni karty multisnimace s napajenim snimacud napétim 12V /24 V
celkovy proud a s celkovym proudem > 500 mA:
> 500 mA
2] 1]
x61 | ]
[+ ]
Ny 2 E +G1’\éDV/24 Y
(+24 V) 4 - =
2]
)
X63 / X64
L) 3]
|_ —
[2]
X61
(DGND) 3
(+24 V) 4
X63 / X64
& [4]
| |
2881822987
[11  Zdroj napéti [3] Snimac 1
[2] Karta multisnimace [4] Snimag 2
UPOZORNENI
PFi pouziti dvou karet multisnimacu je napajeni snimacl pres zakladni zafizeni ome-
@ zeno proudem 800 mA.

Pfi celkovém proudu > 800 mA je tfeba pouzit externi napajeni snimacu.

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®

103



104

Instalace

Pfipojeni dopliikovych karet

Zapojeni a popis svorek karty

Zapojeni

konektoru X61

nc)og-5

Zapojeni
konektoru X62,
signaly emulatoru

Svorka

Obsazeni Strucny popis

X61

Druh konektoru

Al 0+ Analogovy

3 DGND

Al 0- rozdilovy vstup

Odkaz pro PIN 4

Dopliikové napéje-
ni snimacd (pouze
snimace 24 V)

24V

Svorka

n.c.

Obsazeni

Strucny popis

Mini Combicon 3.5,
5pdlovy.
Priifez kabelu max:
0,5 mm?

Druh konektoru

snimace

X62

Stopa signalu A
Stopa signalu B

Stopa signalu C

I’LC.1)
DGND

Stopa signalu A_N

Stopa signalu B_N
Stopa signalu C_N

© 0o N oo o b~ WIN =

n.c.

Signaly emulatoru
snimace

Sub-D 9pdlovy
(kolikovy)

1) Nesmi byt pfipojen zadny kabel

Zapojeni
konektoru X63

XGH X64 XGS

Svorka

Funkce u snimace TTL, snimace sin/cos

Druh konektoru

se snimaci TTL
a sin/cos

X63 (XGH)

Stopa signalu A (cos+)

Stopa signalu B (sin+)

Stopa signalu C

n.c.h

n.c.

TF/TH/KTY-

n.c.

DGND

Sub-D 15pélovy
(zditkovy)

Stopa signalu A_N (cos-)

Stopa signalu B_N (sin-)

O ©W|o N OO A~ WOIN -~

ol

Stopa signalu C_N

-
N

n.c.

-
w

n.c.

N
N

TF/THIKTY+

15

Us

1) Nesmi byt pfipojen zadny kabel
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Zapojeni
konektoru X63
XGH X64 XGS se
snimacem
Hiperface®

Obsazeni
konektoru X63
XGH X64 XGS
s EnDat 2.1

Svorka

Funkce u snimaée Hiperface®

Druh konektoru

X63 (XGH)

Stopa signalu A (cos+)

Stopa signalu B (sin+)

n.c. D
DATA+

n.c.

TF/TH/KTY-

n.c.

DGND

Sub-D 15pélovy
(zditkovy)

Stopa signalu A_N (cos-)
Stopa signalu B_N (sin-)

O/l W[ N oo A~ WO|IN -~

ol

n.c.

RN
w N

DATA-

n.c.

RN
N

TF/TH/KTY+

15

1) Nesmi byt pfipojen Zadny kabel

Us

Svorka

Funkce u EnDat 2.1
X63 (XGH)

Druh konektoru

Stopa signalu A

Stopa signalu B
Takt+

DATA+

n.c.1)
TF/TH/KTY-

n.c.

0 N O O AW N -~

©

DGND
Stopa signalu A_N

Sub-D 15pdlovy
(zditkovy)

10

Stopa signalu B_N

1"
12

Takt-
DATA-

13

n.c.

14
15

TF/TH/KTY+
Us

1) Nesmi byt pfipojen zadny kabel
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Zapojeni
konektoru X64

Svorka

XGS s SSI

Funkce u SSI

Druh konektoru

X64 (XGS)

nc.”

n.c.

Takt+
DATA+

n.c.

TF/TH/KTY-

n.c.

0o N o g~ WIN -

DGND

Sub-D 15podlovy
(zditkovy)

©

10

n.c.

n.c.

1

Takt-

12
13

DATA-

n.c.

14

TF/TH/KTY+

15
1) Nesmi byt pfipojen Zadny kabel

Zapojeni

Us

konektoru X64
XGS s SSI (AV1Y)

Svorka

Funkce u SSI (AV1Y)
X64 (XGS)

Druh konektoru

Stopa signalu A (cos+)

Stopa signalu B (sin+)
Takt+

DATA+

n.c.1)
TF/TH/KT-

n.c.

0 N O g~ WO N -~

©

DGND
Stopa signalu A_N (cos-)

Sub-D 15pdlovy
(zditkovy)

10

Stopa signalu B_N (sin-)

1"
12

Takt-
DATA-

13

n.c.

14
15

TF/TH/KTY+
Us

1) Nesmi byt pfipojen zadny kabel
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Technika pripojeni snimace TTL na kartu multisnimace XGH, XGS
Snimac¢ TTL Na svorky X63, X64 (vstup externiho snimace) se smi pfipojovat nasledujici snimace:

* snimaCe TTL 5 V DC s napdjecim napétim 5 V DC, typ ES1T, ES2T, EV1T, EV2T
nebo EH1T, pfes doplrikovy regulator napéti DWI11A nebo snimace s urovni signalu
podle RS422

Napajeni 5V DC Snimade TTL s napdjecim napétim 5 V DC ES1T, ES2T, EV1T, EV2T EHA1T je tfeba pfi-
pojit pfes doplnék "Napajeni snimace 5V DC, typ DWI11A" (objednaci Cislo 822 759 4).

Pfipojeni snimace DWI11A jako snimace motoru na XGH, XGS:

XGH, X63/64: » max. 5 m o
1 A(K1)YEN :: :: 1 DWHM1A
9 A (KT) — ——6
13 o8l | 2 B (k2) B .
o o || 10 B K2)BY; -7
o PK: '
o ? 3 C (KO-~ r3
o 2 l| 11 C(KO) GY; -8
oo []1s usWH Lo
9 5 8 1 BN Lo 5
v i |BK o
T
® max. 100 m @“
\\\ 1
—-6
2
7|3
: ' °
| : 3 8
L g |
9 |
s
o &
S ®
*Pripojte vedeni snimace (VT) na inkrementalnim snimaci na UB, nepropojujte na

DWI11Al
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Napéjeni snimact 5 V DC, typ DWI11A

Popis Pokud pouzivate inkrementalni snimac s napajenim 5 V DC, nainstalujte mezi méni¢
a inkrementalni snimac¢ dopInék "napajeni snimace 5V DC, typ DWI11A".
Tento doplnék poskytuje fizené napajeni napétim 5 V DC pro snimace. Toho je
dosazeno transformaci napéti 12 V DC ze vstupu snimaéu pomoci regulatoru napéti na
5V DC. Pres vedeni snimacl se méfi napajeci napéti na snimaci a kompenzuje se uby-
tek napéti na kabelu snimace.
Inkrementalni snimace s napajenim 5 V DC se nesmi pfipojovat pfimo na vstupy sni-
macli X14: a X15: Vedlo by to ke zni¢eni snimace.
UPOZORNENI
® Dbejte na to, aby pfi zkratu vedeni snimace nebyl pfipojeny snimac zatizen nad ramec
1 pripustného napéti.
Doporuceni Pouziveijte pro pfipojeni snimacéu standardizované kabely SEW.

Rozmérovy vykres

Technické udaje

Rozméry v mm (in)

A

X1: MOVIDRIVE SEW|

pbEmd G
75 (3.0)
i | ) [}

X2: Encoder

& N,

22.5 (0.886)

1722678155

Doplnék DWI11A se ve spinaci skfini montuje na nosnou listu (EN 50022-35 x 7,5).

Doplnék napajeni snimace 5 V DC, typ DWI11A

Objednaci ¢islo 822759 4

Napét'ovy vstup DC 10-30V, lhax = DC 120 mA

Napajeni snimace DC +5V (az Upax = +10 V), Ihax = DC 300 mA

Max. pouzitelna délka vedeni 100 m (328 ft) celkem
Pro spojeni mezi snimacem a DWI11A a mezi DWI11A a servo-
ménicem MOVIAXIS® pouzivejte stinéné kabely s parové zakrou-
cenymi zilami (Aa A,BaB, CaC).

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®




Instalace
Pfipojeni doplfikovych karet

4.14.3 Alternativa rozhrani pro priimyslové sbérnice PROFIBUS XFP11A

Obsazeni svorek

. Prepinace
Celni pohled na modul Popis BiE Funkce
XFP11A
Svorka
& RUN: Provozni kontrolka LED Signalizuje fadny provoz elektroniky sbérnice.
P Qe sbérnice PROFIBUS (zelena)
BUS FAULT: Kontrolka pro Signalizuje chybu sbérnice PROFIBUS.
chybu sbérnice PROFIBUS
1  (Eervena)
= Obsazeni
- X31: Pfipojeni sbérnice X31:1 N.C.
PROFIBUS X31:2 N.C.
[ X31:3 RxD/TxD-P
X31:4 CNTR-P
- X31:5 DGND (M5V)
X31:6 VP (P5V/100 mA)
X31:7 N.C.
L] X31:8 RxD/TxD-N
- X31:9 DGND (M5V)
ADDRESS: Prepinace DIP pro 20 Vaha: 1
. nastaveni adresy stanice 21 Vaha: 2
n PROFIBUS. 22 Vaha: 4
23 Vaha: 8
2881884683 24 Vaha: 16
25 Vaha: 32
28 Vaha: 64
nc Rezervovano

Zapojeni
konektort

Pfipojeni do sité PROFIBUS je realizovano pomoci 9pdlového konektoru Sub-D podle

IEC 61158. Provedte pfipojeni sbérnice T pfislusné provedenym konektorem.

RxD/TxD-P

RxD/TxD-N

CNTR-P

DGND (M5V)

VP (P5V/100mA)

DGND (M5V)

O ||~ |00 (W

(1]

[1] 9pdlovy konektor Sub-D
[2] signaini vedeni, zkroucené

2882128779

[3] vodivé ploché spojeni mezi krytem konektoru a stinénim
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Propojeni Napojeni doplfikového zafizeni XFP11A na systém PROFIBUS je zpravidla realizovano
servoménic¢ zakroucenym stinénym dvoudratovym vedenim. Pfi vybéru konektoru sbérnice dbejte
MOVIAXIS® / na maximalni podporovanou pfenosovou rychlost.
shérnice PFipojeni dvoudratového vedeni na konektor PROFIBUS je realizovano pres pin 3
PROFIBUS (rad/TxD-P) a pin 8 (rad/TxD-N). Pfes tyto dva kontakty probihd komunikace. Signaly
RS-485 RxD/TxD-P a RxD/TxD-N musi byt u vS§ech prvkd sbérnice PROFIBUS kontak-
tovany stejné.
Pfes pin 4 (CNTR-P) posila rozhrani sbérnice PROFIBUS Fidici signal TTL pro opako-
va¢ nebo adaptér optického kabelu (referenéni potencial = Spicka 9).
UPOZORNENI
° Pfipojené prvky sbérnice museji v pfipadé dlouhych kabell sbérnice byt na "tvrdém",
1 spoleéném referenénim potencialu.
Prenosovarychlost  Provoz sbérnice XFP11A s pfenosovymi rychlostmi > 1,5 MBd je mozny pouze pfi

vétsi nez 1,5 MBd

pouziti specialnich konektord PROFIBUS pro rychlost 12 MBd.
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Nastaveni adresy stanice

Nastaveni adresy stanice PROFIBUS se provadi pomoci pfepinact DIP 2026 na
doplfnkové karté. Servoménic MOVIAXIS® podporuje rozsah adres 0—125.

i Z vyroby je adresa stanice PROFIBUS nastavena na hodnotu 4:
E ROn

o

= 0 1
=

|H 20|I_20—>véha:1><0=0
| ]

.

2" L vaha:2x0=0
22 al 22 s vaha:4x1=4
23 | 23 5 vaha:8x0=0

24 |m[2%_, vaha: 16 x 0=0
25 |m[25_ vaha:32x0=0
26 |m|26_, vaha:64 x0=0
nc "
2882128779

Zména adresy stanice PROFIBUS v prabéhu provozu neni G¢inna ihned. Projevi se
teprve po novém zapnuti servozesilovace (sit +24 V - VYP/ZAP).

s Priklad: Nastaveni adresy PROFIBUS 17

)

.

Iﬁ; 0o 1

=

\ 20|-_ 20— vaha: 1% 1=1
L]

2" S vaha:2x0=0
sl 22 > vaha:4x0=0
m| 22 >vaha:8x0=0

B 24 _,vaha: 16 x 1 =16
| 25 ,vaha:32x0=0
m 26, vaha:64x0=0
[ ]

2882128779
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4.14.4 Doplikové rozhrani pro primyslové sbérnice EtherCAT® XFE24A

Rozhrani sbérnice XFE24A je modul slave urCeny k pfipojeni na sité EtherCAT®. Do
osového modulu Ize umistit maximalné jedno rozhrani sbérnice XFE24A S pouzitim roz-
hrani sbérnice XFE24A miize servoménic MOVIAXIS® komunikovat se viemi systémy
master EtherCAT®. Jsou podporovany veskeré standardy ETG (EtherCAT® Techno-
logy Group), jako napf. zapojeni. Provede se tim kabelaz na ¢elni strané i na strané

zakaznika.
Nisdideinee (1
il T—— [
.RUN [2]
.ERR [3] E}
! Lo fffpour Bl 5]
! [6]
| [7]
|+ EtherCAT
z
6
|§ [6]

2882456971

Spina¢ LAM

.

Poloha spinace 0: VSechny osové moduly kromé posledniho
Poloha spinace 1: Posledni osovy modul ve svazku

Spina¢ F1

.

Poloha spinace 0: Stav pfi dodani
Poloha spinace 1: rezervovana pro funkéni rozsifeni

Dioda RUN; Barva: zelena / oranzova

Dioda ERR; Barva: ¢ervena
Dioda Link IN; Barva: zelena
Dioda Link OUT; Barva: zelena

Vstup sbérnice
Vystup sbérnice

Dalsi informace ohledné karty primyslové sbérnice EtherCAT® naleznete v pFirucce
"Viceosé servoménite MOVIAXIS® MX, rozhrani pro pramyslovou sbérnici XFE24A

EtherCAT®".

Technické udaje

Doplinék XFE24A (MOVIAXIS®)

Standards

IEC 61158, IEC 61784-2

Prenosova rychlost

100 MBd pIné duplexni

Technika pFipojeni

2x RJ45 (8x8 modularJack)

Zakonceni sbérnice

Neni integrovano, nebot se automaticky aktivuje zakon€eni sbérnice.

OSl Layer

Ethernet Il

Adresa stanice

Nastaveni prostfednictvim masteru EtherCAT®

Vendor ID

0 x 59 (CANopenVendor ID)

EtherCAT® sluzby

CoE (CANopen over EtherCAT®)
VOE (Simple MOVILINK®-Protocol over EtherCAT®)

Verze firmwaru MOVIAXIS®

od verze firmwaru 21 nebo vysSi

Pomticky pro uvedeni do
provozu

Pocitacovy program MOVITOOLS® MotionStudio od verze 5.40

112

Navod k obsluze — Viceosé servoméniée MOVIAXIS®




Instalace 4
Pfipojeni doplfikovych karet

4.14.5 Dopliikova systémova sbérnice XSE24A kompatibilni s EtherCAT®

Systémova sbérnice XSE24A kompatibilni se systémem EtherCAT® predstavuje dopln-
kovy, interni rozSifovaci modul. Pomoci tohoto modulu se realizuje funkce vysokorych-
lostni systémové sbérnice zalozené na systému EtherCAT® urgené pro servomeénic
MOVIAXIS®. Doplfkovy modul XSE24A neni rozhrani pro pramyslovou sbérnici a neni
mozné jej pouzit ke komunikaci s mastery EtherCAT® od jinych vyrobcu.

Kabelaz systému se provadi analogicky ke kabelaZi systémové sbérnice CAN SBus
s konektorovym spojenim RJ45 pfilozenym na horni strané pfistroje ve standardnim
rozsahu dodavky. Systémova sbérnice CAN neni pfi vyuZiti XSE24A jiZ k dispozici.

e [11 Spina¢ LAM
§ ¢ & * Poloha spinace 0: V8echny osové moduly kromé& posledniho
15 — 1] + Poloha spinace 1: Posledni osovy modul ve svazku
F1 [2] [2] Spinad F1
Poloha spinace 0: Stav pfi dodani

.RUN [3] * Poloha spinace 1: rezervovana pro funkéni rozsifeni
.ERR [4] [8] Dioda RUN; Barva: zelena / oranzova
[4] Dioda ERR; Barva: ¢ervena
L g (] [5] Dioda Link IN; Barva: zelena

6] 6] Dioda Link OUT: Barva: zelena

: L-nk.OUT

\
2882542731
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4.14.6 Dopliikové zafizeni vstupni a vystupni karta, typ XIO11A

1

UPOZORNENI

Informace ohledné oznaceni kostry uvadéného v nasledujicich schématech naleznete
v odstavci "Obsazeni svorek" na nasledujici strance.

Napajeni

Chovani modulu
Zkrat

Spinani
induktivnich zatézi

Paralelni zapojeni
binarnich vystupt

Délka vedeni

Logika modulu je napdjena z ménice MOVIAXIS®.

Binarni vstupy a vystupy jsou napajeny pres Celni svorky DCOM a 24 V. Napajeci
napéti musi byt jisténo na 4 A, viz téz kap. "Instalace v souladu s UL".

Binarni vstupy a vystupy vi¢i napajeni logickych obvodu galvanicky oddélené.

Pfi zkratu binarniho vystupu pfechazi Fidici program do pulzniho provozu a chrani tim
sam sebe. Stav binarniho vystupu zlstava zachovan.

Je-li zkrat odstranén, ma binarni vystup stav, ktery servoménic MOVIAXIS® aktualné
vyvola.

Modul neobsahuje interni nulovou diodu k pfijimani induktivni energie pfi vypnuti
induktivnich zatézi.

Induktivni zatiZitelnost &ini na jeden vystup 100 mJ pfi frekvenci 1 Hz.

Induktivni energie se ve spinacim tranzistoru méni v tepelnou energii. Vznikne napé-
ti -47 V. Tim se dosahne rychlejSiho odbourani energie, neZ by bylo mozné pfi
pouziti nulové diody.

Zatizitelnost vystupl induktivnimi zatézemi Ize zvySit zafazenim externi nulové
diody. Vypinaci doba se tim ovdem znacné prodlouzi.

Paralelni spinani dvou binarnich vystupt je mozné, dojde tim ke zdvojnasobeni jmeno-
vitého proudu.

3

Maximalni délka vedeni na vstupnich a vystupnich pfivodech €ini 30 m vné a 10 m
uvnitf spinaci skfiné.
PFi pokladani mimo spinaci skfin je tfeba vedeni nezavisle na délce vzdy uzemnit.
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Obsazeni svorek

Oznaceni

Svorka

Konektor

Velikost konektort

DCOM
+24V

DO O

DO 1
DO 2

DO 3

DO 4
DO 5

DO 6

©| 0 N o o b~ wWwDN

DO7

-
o

X21

DI O

DI 1

DI 2
DI3

DI 4

DI 5
DI 6

2882694795

D17

0o N O g b~ O N =

X22

COMBICON 5.08
Jedna zila na svorku: 0,20—-1,5 mm
dvé Zily na svorku: 0,25-1,5 mm2

2

Schéma zapojeni
Zapojeni binarnich

vstupt ony

DCOM A

DCOM

DIO

XIO11A

+24V
y |

Napajeci
napéti

DCOM

DCOM

DCOM

DGND

Logika

L
DGND
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Zapojeni binarnich

vystupl ony

DCOM

|
XIO11A :
+24V, |
i
I i
Zatez i
DCOM ]l l

DCOM Logika
|

DOO > DCOM : D(;IKJD Dé%\ID
i
i

2882701195
UPOZORNENI
i Oddéli-li se napajeni 24 V pro vystupy, nejsou pak funkéni ani vstupy.
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4.14.7 Doplikové zarizeni vstupni a vystupni karta, typ XIA11A

1

UPOZORNENI

Informace ohledné oznaceni kostry uvadéného v nasledujicich schématech naleznete
v odstavci "Obsazeni svorek" na nasledujici strance.

Napajeni

Chovani modulu

Zkrat binarnich
vystupl

Zkrat analogovych
vystupl

Spinani
induktivnich zatézi

Paralelni zapojeni
binarnich vystupt

Délka vedeni

* Logika modulu je napdjena z ménice MOVIAXIS®.
* Analogové vstupy a vystupy jsou rovnéz napajeny ze servoménice MOVIAXIS®.

« Binarni vstupy a vystupy jsou napajeny pfes Celni svorky DCOM a 24 V. Napéjeci
napéti musi byt jiSténo na 4 A, viz téz kap. "Instalace v souladu s UL".

« Binarni vstupy a vystupy vaci napajeni logickych obvod( galvanicky oddélené.

Pfi zkratu binarniho vystupu pfechazi fidici program do pulzniho provozu a chrani tim
sam sebe. Stav binarniho vystupu zlstava zachovan.

Je-li zkrat odstranén, ma binarni vystup stav, ktery servomeénic MOVIAXIS® aktualné
vyvola.

Analogové vystupy jsou dlouhodobé odolné vugci zkratu.

V pfipadé zkratu se vystupni proud omezi na hodnotu max. 30 mA. Zkratovy proud neni
pulzni.

Jakmile dojde k odstranéni zkratu, pfivede se na vystup opét pozadované vystupni
napéti, tj. vystup se neodpojuje.

* Modul neobsahuje interni nulovou diodu k pfijimani induktivni energie pfi vypnuti
induktivnich zatézi.
* Induktivni zatizitelnost Cini na jeden vystup 100 mJ pfi frekvenci 1 Hz.

* Induktivni energie se ve spinacim tranzistoru méni v tepelnou energii. Vznikne napé-
ti -47 V. Tim se doséhne rychlejSiho odbourani energie, nez by bylo mozné pfi pouzi-
ti nulové diody.

» Zatizitelnost vystupl induktivnimi zatézemi lze zvysit zafazenim externi nulové
diody. Vypinaci doba se tim ovdem znacné prodlouzi.

Paralelni spinani dvou binarnich vystupt je mozné, dojde tim ke zdvojnasobeni jmeno-
vitého proudu.

* Maximailni délka vedeni na vstupnich a vystupnich pfivodech ¢ini 30 m vné a 10 m
uvnitf spinaci skfiné.
+ P¥i pokladani mimo spinaci skfin je tfeba vedeni nezavisle na délce vzdy uzemnit.

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®

117



118

Instalace
Pfipojeni dopliikovych karet

Obsazeni svorek

Oznaceni

Svorka

Konektor | Velikost konektort

DCOM
24V

DO O

DO 1
DO 2

DO 3

X25

DIO
DI 1

DI 2

©| oo N oo o b~ wWwN

DI3

-
o

COMBICON 5.08
jedna zila na svorku: 0,20-1,5 mm?

Al 0+

dvé zily na svorku: 0,25-1,5 mm?

Al 0-

Al 1+
Al 1-

AO O

X26

AO 1
DGND

DGND

o N O g W N~

Schéma zapojeni
Zapojeni binarnich

vstupu 2av

DCOM A

+24V.

DIO

XIA11A

Napajeci
napéti

DCOM
—_—C

DCOM

DCOM

Logika

L
DCOM | DGND DGND

2883419659
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Zapojeni binarnich

vystupl ony
DCOM
|
XIAT1A :
+24V i
!
Zétéil :
DCOM .
— 1 1 !
DCOM } Logika
—1
I
DOO > DCOM : DGND DGND
[
i
2883422603
UPOZORNENI
® Analogova/binarni smisena konstrukéni skupina XIA11A nema zadné interni nulové
1 diody.
Zapojeni
analogovych
vstupu Snimaé XIA11A
-10V<U<10V
+
@ ADC Logika
T T 1 L
DGND DGND
—<
DGND
Ukostrovaci lista =
h
DGND
2883425547
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Zapojeni
analogovych
vystupl XIA11A
Aktor
N S —— A0 | DAC HLogika
1 I 1 I
IN- : T T
T fffffff ?-’IDGND DGND DGND  DGND
DGND
—
DGND
Ukostrovaci lista a
T
DGND
2883428491
UPOZORNENI
® Analogova/binarni smiSena konstrukéni skupina XIA11A nema zadné interni nulové
1 diody.
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4.14.8 Alternativa rozhrani pro priimyslové sbérnice K-Net XFA11A

Rozhrani pro priimyslové sbérnice XFA11A (K-Net) je podfizena konstrukéni skupina
k pfipojeni na sériovy sbérnicovy systém pro vysokorychlostni pfenos dat. Na jeden
osovy modul nainstalujte maximalné jedno sbérnicové rozhrani XFA11A.

Obsazeni svorek

X2 A3
m

Strucny popis Svorka
@ Pfipojeni K-Net (pouzdro RJ45) X31
Pfipojeni K-Net (pouzdro RJ45) X32

UPOZORNENI

o X31 a X32 Ize volitelné pouzit jako vstup i jako vystup.

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®
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4.15 Pripojeni snimacu k zakladnimu pristroji

1

UPOZORNENI

Barvy zil podle barevného kédu popsaného v normé IEC 757, které jsou uvedeny v pfi-
pojovacich schématech, odpovidaji barvam zil standardizovanych kabeld SEW-
EURODRIVE.

Podrobné informace jsou uvedené v dokumentu "Systémy snimact SEW". Tento
dokument je mozZné ziskat od firmy SEW-EURODRIVE.

4.15.1 Priklad

Pohled na pripojeni snimace

Pohled na pfir va zdr: rvomotor .
ohled na pfirubova pouzdra u servomotoru motoru k osovému modulu

[1] [2]
15 8
'd
o)
o
o)
o
(o]
o
° o)
° (o]
o)
9
1
F I 1 I Il
[] [
X D)
1406539403 1403604363

[11  Vykonova pfipojka
[2]  Pfipojeni snimace

Nebezpectna dotykova napéti na svorkach pfistroje pfi pfipojeni nespravnych teplot-

nich &idel.

Smrt nebo téZka poranéni vlivem elektrického proudu.

+ K vyhodnocovani teploty se sméji pfipojovat pouze teplotni Cidla s bezpecnym
oddélenim od vinuti motoru. Jinak nejsou pozadavky pro bezpecné oddéleni

dodrzeny. V pfipadé chyby mohou na svorkach pfistroje vzniknout nebezpecna
dotykova napéti zpusobovana signalni elektronickou.

Obsazeni konektorl naleznete v odstavci "Obsazeni svorek osovych moduld MXA"
(— str. 90).
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4.15.2 VSeobecné pokyny pro instalaci
Pripojeni snimace * Max. délka kabelu: 100 m pfi mérné kapacité < 120 nF/km.
«  Prafez zily: 0,20-0,5 mm?.
* Nepouzijete-li Zilu vedeni snimace: konec zily izolujte.
* Pouzivejte stinény kabel s parové zkroucenymi vodici a stinéni zapojte ploSné na
obou koncich:
— na snimadi v kabelovém Sroubeni nebo v zastréce snimace,
— na servomeénici ve skfini konektoru Sub-D.

+ Kabel snimace vedte oddélené od silovych kabelu.

4.15.3 Pripojeni stinéni
Stinéni kabelu snimace pfipojte plosné.

U servoménice Stinéni pfFipojujte na strané servozesilovace na kryt zastréky Sub-D.

1406541835

U snimace / Stinéni na stran& snimace pfipojujte pouze na pfislusné zemnici objimky a nikoli na
rezolveru kabelové Sroubeni.

U pohon( s konektorem pfipojujte stinéni k zastréce ¢idla.

4.15.4 Standardizované kabely

Pro pfipojeni snimace nabizi firma SEW-EURODRIVE standardizované kabely. Firma
SEW-EURODRIVE doporuduje pouzivat tyto standardizované kabely.

Udaje ohledné standardizovanych kabel(l naleznete v katalogu "Viceosé servoménice
MOVIAXIS®".
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4.16 Pokyny k elektromagnetické kompatibilité
4.16.1 Oddélené kabelové kanaly

* Vykonové kabely a vedeni elektroniky pokladejte do oddélenych kabelovych
kanald.

4.16.2 Stinéni a uzemnéni
* PouZivejte pouze stinéné fidici kabely.

+ Pokladejte stinéni nejkrat$i moznou cestou s ploSnym oboustrannym kon-
taktem na kostru. Plati to rovnéz pro kabely s nékolika stinénymi prameny.

R0
A

AN
R

R

4

%
%
A
i
%

2

4

2

Y
2

2

4

o
RS
X
2

1406710667

» Pri pokladani vedeni v uzemnénych plechovych kanalech nebo kovovych trub-
kach slouzi vedeni také k odstinéni. Pokladejte silova a fidici vedeni vzdy
oddélené.

+ Uzemnéte viceosy servoméni¢ a vSechna pridavna zarizeni vysokofrekvencéné.
To dosahnete napf. plochym kovovym kontaktem skfini pfistroju se zemi, napfiklad
pomoci nelakovanych vestavnych desek pro rozvadéce.
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4.16.3 Sit'ové filtry

» Sitovy filir namontujte v blizkosti servoméni¢e, avSsak mimo minimalni prostor
vyhrazeny pro chlazeni.

* Mezi sitovym filtrem a viceosym servoméni¢em MOVIAXIS® se nesmi spinat.

* Omezte vedeni mezi sitovym filtrem a servoménicem na nezbytné nutnou
délku, avSak max. 600 mm. Nestinéna zakroucena vedeni jsou dostacujici. Jako
sitové pfivody pouzijte rovnéz nestinéna vedeni. U délek vedeni pfesahujicich
600 mm je nutno pouzit stinéna vedeni.

* Mezni hodnoty pro elektromagnetické ruseniu napét’pv;'/ch siti bez uzemnéné-
ho nulového bodu (sité IT) nejsou specifikovany. Ucinnost sitovych filtr je
v sitich IT silné omezena.

4.16.4 Vyzarovani rusivych signala

Aby se omezilo vyzafovani rusivych signall, doporuc¢uje firma SEW-EURODRIVE
nasledujici opatfeni k zajisténi elektromagnetické kompatibility:

* Na strané sité:

— Zvolte sitovy filtr podle tabulky pfifazeni brzdovych odpord a sitovych filtrd
v kapitole "Technické udaje".

* Na strané motoru:
— Provedte stinéna vedeni motoru.
* Brzdovy odpor:

— Pokyny pro konfiguraci brzdovych odpor naleznete v kapitole "Konfigurace"
v systémové pfirucce "Viceosé servoménice MOVIAXIS®".

4.16.5 Kategorie vysilani rusivych signala

Dodrzeni kategorie "C2" podle EN 61800-3 bylo prokdzano pomoci specifikované
zkousky pfi dodrzeni nasledujicich opatfeni.

* Montaz servoméniCe do spinaci skfiné s pozinkovanou montazni deskou podle
zasad elektromagnetické kompatibility

» Pouziti pfislusného sitového filtru
+ Pouziti stinénych kabelt motoru SEW
Na vyzadani doda firma SEW-EURODRIVE dal$i informace k této zkousce.

A VAROVANI!

V obytnych prostorach miize tento produkt vysilat vysokofrekvenéni rusivé signaly,
které je pfipadné tfeba odrusit.
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4.17 Instalace v souladu s UL
Pro instalaci v souladu s pfedpisy UL dbejte na dodrzeni nasledujicich pokynu:
» Pro pfipojeni pouzivejte pouze médéné kabely s teplotnim rozsahem 60/ 75 °C.
« PFipustné utahovaci momenty vykonovych svorek MOVIAXIS®.

4.17.1 Pripustné utahovaci momenty

Utahovaci moment
Napajeci modul Pripojeni na sit’ X1 Svorky pro brzdovy odpor
Konstrukéni velikost 1 0,5-0,6 Nm 0,5-0,6 Nm
MXP81 0,5-0,6 Nm 0,5-0,6 Nm
Konstrukéni velikost 2 3,0-4,0 Nm 3,0-4,0 Nm
Konstrukéni velikost 3 6,0-10,0 Nm 3,0-4,0 Nm
Napajeci modul s napajenim a rekuperaci
MXR") 6,0-10,0 Nm 3,0-4,0 Nm
Osovy modul Pripojeni motoru X2 -
Konstrukéni velikost 1 0,5-0,6 Nm -
Konstrukéni velikost 2 1,2-1,5 Nm -
Konstrukéni velikost 3 1,5-1,7 Nm -
Konstrukéni velikost 4 3,0-4,0 Nm -
Konstrukéni velikost 5 3,0-4,0 Nm -
Konstrukéni velikost 6 6,0-10,0 Nm -
Meziobvodovy vybijeci modul Pripojka brzdového odporu X15 -
V8echny konstrukéni velikosti 3,0-4,0 Nm ---

1) Informace ohledné modulu MXR naleznete v pfiru¢ce "Napajeci modul s napajenim a rekuperaci”

Utahovaci moment

signalnich svorek X10, X11 0,5-0,6 Nm
pfipojky meziobvodu X4 3,0-4,0 Nm
svorek bezpecénostnich relé X7, X8 0,22-0,25 Nm
svorek pfipojky brzdy X6 osovych modull 0,5-0,6 Nm
svorek napdjeni 24 V 0,5-0,6 Nm
svorek X61 karet multisnimaci XGH, XGS 0,22-0,25 Nm
svorek X21, X22, X25, X26 vstupnich a vystupnich karet XIO, XIA 0,5-0,6 Nm
POZOR!

Mozné poskozeni servoménice.

* Pouzivejte jen pfedepsané pfipojovaci prvky a dodrzujte pfedepsané utahovaci
momenty. Jinak mUze nastat nepfipustné zahfati, které muze zplsobit zavady
viceosého servoménice MOVIAXIS®.
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Instalace 4
Instalace v souladu s UL

4.17.2 Dalsi predpisy UL

+ Viceosé servoménice MOVIAXIS® MX mulzete provozovat na napétovych sitich
s uzemneénym nulovym bodem (sit€ TN a TT), které maji maximalni sitovy proud
42 000 A a maximalni sitové napéti 500 V AC.

« Maximalni pfipustna hodnota jisténi sité &ini:

Napajeci modul MXP 10 kW 25 kW 50 kW 75 kW
Sitové pojistky 20A 40 A 80 A 125 A

» Jako ochranu sité pouZivejte pouze tavné pojistky.

+ Pri pouziti prifezl kabeld, které jsou dimenzovany na mensi proud nez je jmenovity
proud pfistroje, musite pfi dimenzovani jisténi dbat na to, aby toto dimenzovani
odpovidalo pouzitému prifezu kabell.

+ Informace pro volbu prafez(i kabell naleznete v systémové pfirucce.

* Kromé uvedenych pokyn(l dodrzujte predpisy pro instalaci a montaz platné pro
pfislusnou zemi.

+ Konektory napajeni 24 V jsou omezeny na 10 A.

+ Doplrikové karty, které jsou napajeny prostfednictvim Celnich svorek 0 Va 24V, je
tfeba zajistit bud jednotlivé nebo ve skupinach tavnymi pojistkami 4 A podle UL 248.

UPOZORNENI
° Certifikace UL neplati pro provoz v napétovych sitich bez uzemnéného nulového bodu
1 (sit& IT).
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(‘@) Uvedeni do provozu

@ VSeobecné

5 Uvedeni do provozu
5.1 VsSeobecné

5.1.1 Predpoklad

A NEBEZPECI!

Nezakryté vykonové pfivody.
Smrt nebo vazné zranéni v dlisledku zasazeni elektrickym proudem.

* Namontujte kryci vika na moduly, viz kap. "Kryci vika a kryty chranici proti dotyku"
(— str. 56).

* Ochranu proti dotyku namontujte v souladu s predpisy, viz kap. "Kryci vika a kryty
chranici proti dotyku" (— str. 56).

* Viceosy servoméni¢ MOVIAXIS® nikdy neuvadéjte do provozu bez namontovanych

krycich vik a ochran proti dotyku.

Pfedpokladem pro UspésSné uvedeni do provozu je spravna konfigurace pohonu.
Podrobné pokyny pro konfiguraci a vysvétleni parametril naleznete v systémové pfiruc-
ce "Viceosé servoménite MOVIAXIS®".

Funkce pro uvedeni do provozu popsané v této kapitole slouzi k optimalnimu nastaveni
viceosého servoménie podle skutecné pfipojeného motoru a pfisludnych okrajovych
podminek. Uvedeni do provozu po této kapitole je naléhavé nutné.

5.1.2 Aplikace ve zvedaci technice

s

A NEBEZPECI!

Nebezpecéi ohrozeni zivota kvdli zficeni zdvihaciho zafizeni.
Smrt nebo tézka poranéni.

+ Viceosé servoméni¢e MOVIAXIS® se nesmi pouzivat ve smyslu bezpec¢nostnich
zafizeni pro aplikace ve zvedaci technice. Jako bezpelnostni zafizeni pouzivejte
kontrolni systémy nebo mechanicka ochranna zafizeni.

5.1.3 Pripojovani bloku osovych modulu k siti

POZOR!

* Prorelé K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 10 sekund.

« Zapnuti / vypnuti sité se nesmi provadét €astéji nez jednou za minutu.
Porucha pristroje nebo nepfedvidatelné chybné funkce.

Dodrzujte bezpodmine¢né uvedené Casy a intervaly.
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Nastaveni napajeciho modulu u systémové sbérnice SBus zaloZené na standardu CAN @

5.1.4 Zasouvani vedeni, aktivace spinact

POZOR!

Zasouvani vedeni a aktivace spinacl jsou dovoleny pouze v beznapétovém stavu.
Porucha pfistroje nebo nepfedvidatelné chybné funkce.
Pfevedte pfistroj do beznapétového stavu.

5.2 Nastaveni napajeciho modulu u systémové sbérnice SBus zaloZené na
standardu CAN

Jsou nutnda nasledujici nastaveni:

» Prenosova rychlost CAN se na napajecim modulu nastavuje pomoci obou pfepinaci
adres S1 a S2, viz odstavec "Zadavani pfenosové rychlosti CAN" (— str. 130).

« Ctyfi pfepinage DIP pro nastaveni systémové sbérnice jsou v poloze "C".

+ Adresa osy se na napajecim modulu nastavuje pomoci obou pfepinact adres S3
a S4, viz odstavec "Zadavani adres os pro CAN" (— str. 130). Zadani dalSich adres
os se provadi na zakladé nastavené adresy osy automaticky.

(1]

|
X2
|

‘31

S2

2
3
2 | o4
3

[11  Prepinag DIP systémové sbérnice [3] S3: Prepinac adres os 100
[2]  S1, S2: Spinac DIP pro pfenosovou rychlost CAN  [4] S4: Prepinac adres os 10"

[2]
[3]

[4]

1407811467
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(‘@) Uvedeni do provozu

@ Nastaveni napajeciho modulu u systémové sbérnice SBus zalozené na standardu CAN

Pokyny pro adresovani napajeciho modulu s napajenim a rekuperaci naleznete v pfi-
ru¢ce "Napajeci modul s napajenim a rekuperaci MXR".

5.2.1 Zadani pfenosové rychlosti pro CAN

Dva pfepinace DIP S1 a S2 pro nastaveni pfenosové rychlosti CAN jsou integrovany do
napdjeciho modulu, viz obr. v kapitole "Nastaveni napajeciho modulu u systémové
sbérnice zaloZzené na standardu CAN" (— str. 129).

125 kbit/s 250 kbit/s 500 kbit/s 1 Mbit/s
S1
. e e e
S2
. e e @
UPOZORNENI
i Implicitni nastaveni pfi expedici je 500 kbit/s.

5.2.2 Zadani adresy osy pro CAN

Pro nastaveni adresy os u osového modulu jsou v napajecim modulu integrovany dva
oto¢né prepinace S3 a S4, viz obr. v kapitole "Nastaveni napajeciho modulu u systémo-
vé sbérnice zaloZzené na standardu CAN" (— str. 129). Tyto oto¢né prepina¢ umoznu;ji
nastavit dekadickou adresu od 0 do 99.

Otocny prepina¢ S3 100 = jednotkové misto

Otocny prepinac S4 8 2 10" = desetinné misto
7 3
6

Na vyobrazeni nahofe je jako pfiklad nastavena adresa osy "23".

UPOZORNENI

Defaultni nastaveni pfi dodani je "1".
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Nastaveni napajeciho modulu u systémové sbérnice SBus zaloZené na standardu CAN

Zadani adresy v bloku osovych modull je v tomto pfikladu nasleduijici:

Signalizacni sbérnice

Zakoncovaci
X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 odpor*
MXP| |MXA| |MXA MXA| |MXA MXA| [MXA| |[MXA| |MXA
23 24 25 26 27 28 29 30
1407827979

*

Adresa prvniho osového modulu je v uvedeném pfikladu "23", nasledujici osy dostavaiji

adresy pfifazeny ve vzestupnych hodnotach.

Zakoncovaci odpor pouze u provedeni pfenosu pomoci CAN

Obsahuje-li blok osovych modulll méné nez 8 os, zlstavaji "zbyvajici" adresy volné.

Takto nastavena adresa osy se pouZije pro adresy komunikace CAN (soucast systémo-
vé sbérnice) nebo pro dopliikové rozhrani pro pramyslovou sbérnici KNet XFA11A.

Zadani adres os se provadi pouze jednorazové pfi vysokych hodnotach napajeni
DC 24 V bloku osovych modul.

Prestaveni zakladnich adres pfi provozu se piebira teprve pfi nejbliz§im chodu osového
modulu na vysoké otacky (napajeni 24 V zap / vyp).
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Nastaveni napajeciho modulu u systémové sbérnice SBus zalozené na standardu CAN

©

5.2.3 Zakonc¢ovaci odpory sbérnice pro systémovou sbérnici SBus zalozenou na standardu CAN
Systémova sbérnice zalozena na standardu CAN spojuje napajeci modul a osovy
modul. Tato sbérnice potfebuje zakonovaci odpor.

Nasledujici obrazek znazorfiuje schéma komunikace pfes CAN a pfisludné pozice brz-
dovych odpord.
ZakonCovaci odpor je standardni pfisluSenstvi napajeciho modulu (— str. 21).

OhlaSovaci sbérnice . .
Zakoncovaci
X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 odpor

MXP| |MXA| [MXA| |MXA| [MXA| |[MXA| |MXA| [MXA| |MXA
77777777 1 2 3 4 5 6 7 8

E—»ﬂ‘

CAN1

1408029835

[1 Spojovaci kabel mezi PC a rozhranim CAN na napajecim modulu. Spojovaci kabel se sklada
z rozhrani USB-CAN [2] a kabelu s integrovanym zakon€ovacim odporem [3].
[2] Rozhrani USB-CAN [3] Kabel s integrovanim zakonBovacvm odporem (120 Q mezi CAN_H
a CAN_L)

Dal$i informace ohledné komunikace mezi PC a fizenim MOVIAXIS® naleznete v kapi-
tole "Komunikace pfes adaptér CAN" (— str. 139).
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Volba komunikace

5.3 Volba komunikace
Nasledujici vyobrazeni moznych druhd pfistupu k systémovym sbérnicim sestavy

pristroju.

o [ :
- o]
= |

MXM

MXP| [MXA| |MXA

MXA

C 29,

5

@7

MXM

MXP| |MXA

MXA MXA

[11 PC CAN na systémové sbérnici SBus zaloZzené na standardu CAN
[2] Modul master se systémovou sbérnici zaloZzenou na standardu CAN - systémovou sbérnici SBusPus

kompatibilni s SBus/EtherCAT®
[3] PC CAN na aplika¢ni sbérnici CAN2 zaloZzené na standardu CAN

1408130315

Firma SEW-EURODRIVE doporucuje nasledujici komunikaéni cesty:

+ Sestava pfistroji bez hlavniho modulu: CAN
» Sestava pfistroji s modulem master a DHE/DHF/DHR/UFx: TCP/IP nebo USB

S pomoci nasledujici tabulky mlzete v zavislosti na konfiguraci pfistroje zvolit druh
komunikace pro uvedeni do provozu.

Pristup pres

Pristup k
Hlavni modul Rapglect L
modul moduly
Konfigurace hardwaru pres komunikacéni rozhrani ...
sestavy pristroju PROFIBUS | CAN  RS485 TCP/IP | USB RT CAN" CAN22
bez hlavniho modulu X X
Hlavni modul + DHE X (x) X X X
Hlavni modul + DHF/UFx41 x% X (x) X X X
Hlavni modul + DHR/UFx41 x (x) x x x4 X

1
2

4

) Systémova sbérnice zalozena na CAN
) je, je-li CAN2 volna pro engineering

3) Pouze pfi provozu pro PROFIBUS DP
) Kanal parametril Realtime-Ethernet pfes fidici jednotku
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@ Informace a nastaveni na aplikacni sbérnici CAN2 zalozené na standardu CAN

5.4 Informace a nastaveni na aplikacni sbérnici CAN2 zalozené na standardu CAN

5.4.1 Pripojeni a PC diagnostika na napajecim modulu

UPOZORNENI
® Aby se zabranilo posunu potenciall, je mozno spojeni CAN provadét pouze uvnitf
1 skFing.

_ max.5m

Ll

o
>
z
=

1407830539

[1] Spojovaci kabel mezi PC a rozhranim CAN na napajecim modulu. Spojovaci kabel se sklada
z rozhrani USB-CAN [2] a kabelu s integrovanym zakon¢ovacim odporem [3].

[2] Rozhrani USB-CAN [3] Kabel s integrovanim zakonBovacvm odporem (120 Q mezi CAN_H
a CAN_L)
Maximalni pfipustna délka vedeni od zakon€ovaciho odporu az k napajecimu modulu
¢ini 5 m.
UPOZORNENI
i Dbejte pfi volbé kabell na Udaje vyrobce kabell pokud jde o zplsobilost pro CAN.

Dal3i informace ohledn& komunikace mezi PC a fizenim MOVIAXIS® naleznete v kapi-
tole "Komunikace pres adaptér CAN" (— str. 139).
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Informace a nastaveni na aplikacni sbérnici CAN2 zalozené na standardu CAN @

5.4.2 Pripojeni kabelu CAN k napajecimu modulu

Obsazeni Spojovaci a prodluzovaci kabel mezi adaptérem CAN a fizenim os je na obou kon-
spojovaciho cich vybaven 9podlovou zdifkou Sub-D, viz kap. "Komunikace pfes adaptér CAN"
a prodluzovaciho (— str. 139). Obsazeni kolikd zastréky spojovaciho kabelu s 9pdlovym kabelem Sub-D
kabelu CAN je znazornéno na nasledujicim obrazku.
Strana adaptéru Strana napajeciho modulu
MOVIAXIS® MXP
Zditka Phonix COMBICON 5.08 female,
/\\ max. 130 m "pohled ze strany pin"
6 L + 5V / neni obsazeno RN N /\1\
CAN_GND ® - T T I - 6
7 @ CAN_L T N i1 CAN_GND L ] 2
CAN_H H 7 ® CAN_L
8 CAN_GND : T N : : CAN H
neni obsazeno 4 : : s ; : B [ 2 3 CAN_GND
9 [ neni obsazeno ; — e 8 -
+5 V / neni obsazeno L ] : ' N | !
S neni obsazeno ' ——— S 9 ° 5
1407832971
Pripojeni svorky X12 (kolik) na napajecim modulu
Napajeci modul
MOVIAXIS® MXP
kolik
X12 /\\
6 @ ! n.c.
DGND L ) 2
7 ® CAN_L
CAN_H )
8 [ ] 3 DGND
CAN_H ® 4
9 ® CAN_L
°
\.)5/
Zakonc&ovaci
odpor
(interni)
1407835403
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@ Informace a nastaveni na aplikacni sbérnici CAN2 zalozené na standardu CAN

5.4.3 Pripojeni a PC diagnostika na osovém modulu

UPOZORNENI
® Aby se zabranilo posunu potenciald, je mozno spojeni CAN provadét pouze uvnitf
1 skFing.

Signalizaéni sbérnice

max. 5 m Zakoncéovaci
- : > X9 X9 X9 X9 X9 X9  odpor
MXP MXA MXA MXA MXP MXA MXA MXA
-
" |
1408034443

[1] Spojovaci kabel mezi PC a rozhranim CAN na osovém modulu. Spojovaci kabel se sklada z rozhrani
USB-CAN [2] a kabelu s integrovanym zakon€ovacim odporem [3].

[2] Rozhrani USB-CAN [3] Kabel s integrovanym zakonéovacim odporem (120 Q mezi CAN_H
a CAN_L)

Maximalni pfipustna délka vedeni od zakonCovaciho odporu az k prvnimu osovému
modulu ¢&ini 5 m.

UPOZORNENI
® Pro pfipojeni mezi bloky osovych modull pouzijte prosim standardizované kabely firmy
1 SEW-EURODRIVE.

Dal3i informace ohledn& komunikace mezi PC a fizenim MOVIAXIS® naleznete v kapi-
tole "Komunikace pres adaptér CAN" (— str. 139).

5.4.4 Zadani adresy osy CAN2

Veskeré osové moduly jsou z vyroby nastaveny na adresu "0". Kazdému osovému
modulu je tfeba nastavenim parametr( pfifadit adresu osy CAN2.
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Informace a nastaveni na aplikacni sbérnici CAN2 zalozené na standardu CAN @

5.4.5 Pripojeni kabelu CAN2 k osovym moduliim

Obsazeni
spojovaciho

a prodluzovaciho
kabelu

Strana adaptéru

Zditka

CAN_GND

CAN_H

neni obsazeno

+5 V / neni obsazeno

Obsazeni X12
(kolik) na osovém
modulu

Spojovaci a prodluzovaci kabel mezi adaptérem CAN a fizenim os je na obou kon-
cich vybaven 9podlovou zdifkou Sub-D, viz kap. "Komunikace pfes adaptér CAN"
(— str. 139). Obsazeni kolikd zastréky spojovaciho kabelu s 9pdlovym kabelem Sub-D
CAN je znazornéno na nasledujicim obrazku.

Strana osového modulu
MOVIAXIS® MX

max. 130 m Phonix COMBICON 5.08
+5V/nemOb&ﬂem)“""t::;;;:::::::::::::::::::, :::: female, "pohled ze strany pind"
CANLL L e S L CAN_H 1
CAN GND N : CAN2 Bus "high"

- = — CAN_L 2
neni obsazenro 1 [ T : i CAN2 Bus "low"
neni obsazenro . CAN_GND 3
©
1408036875
Osovy modul Osovy modul
MOVIAXIS® MXA MOVIAXIS® MXA
Kolik Kolik
X12
/\1\ /\1\
6 n.c. 6 w n.c.
DGND —@ - DGND ——@ o
7 [ 2 CAN_L 7 [ 4 CAN_L
CAN_H ——@ 3 CAN_H ——@ 3
8 DGND 8 [ DGND
CANH-T—® _4 CAN_H 4
CAN_L CAN_L
9 o 9
b 5 5
Zakongovaci
odpor (interni)
2 se aktivuje propojkami
v konektoru
1408118539

Zakonc&ovaci odpor neni aktivni
ZakonCovaci odpor aktivni
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Uvedeni do provozu
Informace a nastaveni na aplikacni sbérnici CAN2 zalozené na standardu CAN

5.4.6 Zakonc¢ovaci odpory sbérnice pro spojeni CAN2

Aplika¢ni sbérnice CAN2 zaloZena na standardu CAN spojuje napajeci modul a osovy
modul. Sbérnice CAN2 vyzaduje zakon&ovaci odpor.

Nasledujici obrazek znézorfiuje schéma moznych kombinaci pfi komunikaci pfes CAN
a prislusné pozice brzdovych odpor(.

Zakonc&ovaci odpor je standardni pfisluSenstvi napajeciho modulu.

Zakonc&ovaci
odpor
=
iml
MXP MXA

Na pfipojce zafizeni
% — pro CAN2 musi byt
& aktivovan brzdovy

I odpor.

| "|cAN2

[ -

\

1408123019

[1] Spojovaci kabel mezi PC a rozhranim CAN na osovém modulu. Spojovaci kabel se sklada z rozhrani
USB-CAN [2] a kabelu s integrovanym zakon&ovacim odporem [3].
[2] Rozhrani USB-CAN [3] Kabel s integrovanim zakonBovacvm odporem (120 Q mezi CAN_H
a CAN_L)

UPOZORNENi

Instalujte zakon&ovaci odpor.

Zakonc&ovaci odpor v poslednim osoveém modulu soustavy musi byt aktivovan, viz kap.
"Pfipojeni kabelu CAN2 k osovym moduliim" (— str. 137).

Dal3i informace ohledn& komunikace mezi PC a fizenim MOVIAXIS® naleznete v kapi-
tole "Komunikace pres adaptér CAN" (— str. 139).
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Komunikace pres adaptér CAN @

5.5 Komunikace pres adaptér CAN

Pro komunikaci mezi PC a fizenim MOVIAXIS® doporucujeme adaptér CAN firmy
SEW-EURODRIVE, ktery se dodava s prefabrikovanym kabelem a zakonovacim
odporem. Objednaci Cislo adaptéru CAN je 18210597.

Alternativné je mozno pouzit adaptér CAN "USB Port PCAN-USB I1SO (IPEH 002022)"
firmy Peak.

» Budete-li zakon€eni provadét sami, instalujte mezi CAN_H a CAN_L zakon&ovaci
odpor 120 Q.

+ K bezpecnému pfenosu dat potfebujete stinény kabel vhodny pro sité CAN.
+ K pfipojenym prvkim v bloku osovych modull jsou dvé mozné komunikacni cesty:

1. Pfes 9pdlovy konektor Sub-D X12 na napajecim modulu (sbé&rnice SBus
zalozena na standardu CAN), viz kap. "Pfipojeni kabelu CAN na napajeci modul"
(— str. 135).

2. Pres 9pdlovy konektor Sub-D X12 na napajeci modul (aplika¢ni sbérnice CAN2
zalozena na standardu CAN) soustavy, viz kap. "Pfipojeni kabelu CAN2 na osové
moduly" (— str. 137).

UPOZORNENI

Spojeni kabelu a prodlouzeni kabelu
(] Pro spojovaci a prodluzovaci kabel doporucuje firma SEW-EURODRIVE pouzit
1 kabel s propojenim 1:1 ve stinéném provedeni.

Dbejte pfi volbé kabell na Udaje vyrobce kabell pokud jde o zplsobilost pro CAN.
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@ Nastaveni u systémové sbémice SBusP'YS kompatibilni s EtherCAT®

5.6 Nastaveni u systémové sbérnice SBusP!VS kompatibilni s EtherCAT®

Pfi pouziti systémové sbérnice kompatibilni se standardem EtherCAT®je tfeba dbat na
nasledujici pokyny:

* Nastavte 4 pfepinace DIP na napajecim modulu do polohy "E".

PSS -

1408125451

[11  Nastaveni provozu pfes EtherCAT®: VsSechny &tyfi pfepinace v poloze "E"
[2] Prepinace DIP S1, S2, S3 a S4 jakoz i pfipojka X12 jsou aby funkce

» Prepinace S1, S2, S3 a S4, jakoz i pfipojka X12 na napajecim modulu jsou v tomto
provedeni bez funkce.

* Nastavte na poslednim osovém modulu pfepinac¢ DIP LAM do polohy "1". U vSech
ostatnich osovych modull je pfepina¢ DIP LAM v poloze "0".

1 0

= LAM ‘ ”

- I
I F1 ]
f \ 1 0
I \ LAM ) o
.

[11  Nastaveni pfepinace DIP LAM na poslednim osovém modulu soustavy
[2]  Nastaveni pfepinace DIP LAM na vSech osovych modulech kromé posledniho osového modulu

1408127883

» Zakonc&ovaci odpor na X9b neni u tohoto provedeni nutny.
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5.7 Popis softwaru pro uvedeni do provozu

Softwarovy balik MOVITOOLS® MotionStudio je obecné pouzitelny inzenyrsky nastroj
firmy SEW, se kterym ziskavate pfistup ke vS§em pohonnym pfistrojim SEW. Pro sku-
pinu pfistroju MOVIAXIS® muzete pouzit MOVITOOLS® MotionStudio k uvedeni do
provozu, nastaveni parametr(i a diagnostiku.

Informace jako je navod k instalaci a pozadované parametry systému naleznete v pfi-
ruéce "MOVITOOLS® MotionStudio".

5.7.1 Software pro uvedeni do provozu MOVITOOLS® MotionStudio

Po instalaci softwaru MOVITOOLS® MotionStudio naleznete prislusné polozky v uvodni
nabidce sytému Windows pod nasleduijici cestou: "Start\Programme\SEW\MOVITOOLS

MotionStudio”.

UPOZORNENI
° Podrobny popis nasledujicich krokd naleznete online v navodu MOVITOOLS®
1 MotionStudio nebo v pfiru¢ce "MOVITOOLS® MotionStudio".

1. Spustte program MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Provedte konfiguraci komunikacnich kanalu.
3. Provedte Online-Scan.
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5.8 Sled pri novém uvedeni do provozu
Pro nové uvedeni do provozu existuji nasledujici varianty:
* Nové uvedeni do provozu bez modulu master
* Nové uvedeni do provozu s modulem master a MOVI-PLC®

5.8.1 Nové uvedeni do provozu bez modulu master
1. Uvedeni do provozu
* Uvedeni motoru do provozu
* Nastaveni regulatoru
+ UZivatelskeé jednotky
*  Meze systému a aplikace
2. Standardni pouziti
» Technologicky editor jednoosého polohovani (+monitor)
3. Scope, jeho zadznam

* Proudéni
+ Otacky

* Pozice

« atd.

4. Uchovani dat
* Nahrani a zajisténi datovych soubort jednotlivych os

5.8.2 Nové uvedeni do provozu s modulem master a MOVI-PLC®
1. Drive startup for MOVI-PLC®
* Uvedeni motoru do provozu
* Nastaveni regulatoru
+ UzZivatelske jednotky
*  Meze systému a aplikace
2. Scope, jeho zaznam

* Proudéni
+ Otéacky

* Pozice

+ atd.

3. Uchovani dat

» Nahrani a zajisténi datovych soubort jednotlivych os
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5.9 Uvedeni systemu MOVIAXIS® do provozu — jednomotorovy provoz

UPOZORNENI

Predpokladem realizace nize popsaného uvedeni do provozu je instalace softwaru
o MOVITOOLS® MotionStudio. Potfebné informace naleznete v priru¢ce "MOVITOOLS®
1 MotionStudio".

Uvedeni systému MOVIAXIS® do provozu se provadi pomoci softwarového asistenta
uvedeni do provozu MOVITOOLS® MotionStudio.

Navigaci v tomto softwaru provadite pomoci tladitek [Next] nebo [Back], ktera najdete
v menu vpravo dole.

5.9.1

Konfiguraéni software MOVITOOLS® MotionStudio

2542154379

MOVITOOLS® MotionStudio poskytuje dvé moznosti, jak spustit asistenta pro uvedeni

do provozu.

1. Spusténi asistenta pro uvedeni do provozu kliknutim na tlacitko [Startup].

] Tecls page

Craste new project
or load a project

Choose connection
made and creabe

network

Manager parameter

sets

Working with the

unit

Edit view

MXA-BOA-DOE-503-
0o--

Default

General

Comparizon (Offline):
z Tool for companng unit data (parameter sets,
IPOS variables, ete.)

Startup

B |Configuration for DFx-Gateway (Ofline):

| S

Teol for editing and displaying all unit

* |parameters in a clearly arranged tree structure.

Parameter tree (Offline):
F:-n}

PDO Editor (Offling):
u‘lﬂ Tool for canfiguring the data flew using process
data chjects (FOO).

Technology editors

3 Dirive Startup for MOVIFLE (Offline):
Tool for starting up the unit for MOVI-PLCS.

e

—9 Manual "Single axis positicning” (Offline):

Diagnostics

Seope [Offline):
@R | Tool for recording curves using the scope
Function integrated in the inverter.
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Startisp (Offline):
Startup wizard to adjust the inverter to the
mator and bo optirmaze the control laap.

13? Manual operation (Offline):
- Toal for besting the drive after startup.

=

Tool for starting up an axis with MOVIAXISE.

‘ ':" \Slngle-ams pesitioning (Offline):

2541303819
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2. Spusténi asistenta pro uvedeni do provozu kliknutim pravym tlacitkem mysSi na
polozku [Startup] v seznamu "Projekt / network".

B Defout
Eﬂ‘f 1. Parameter tree (Offling)
B 2 Drive Startup for MOVIPLC (Offline) Comparison (Offine):

2 [Tool for comparing unit data (paramete

BR 3. Scope (Dfffing
IPOS variables, ste.).

I Comparnson (Offling)

_ Startup * @ Configuration for DFx-Gateway (Offline)
Technology editors v | gh Startup (Offline) {}
Diagnostics v |BE  Parameter tree (Offline)
L " line,
Manual cperation (Offline]
B Manage unit parameter set ® + pe { g
B, POO Editor (Offling)
X Remeve ,J
Create copy... Parameter tree (Offline):
Properties... EE Teol for editing and displaying all wnit
parameters in a clearly arranged tree 5

™
2541306251

5.9.2 Uvedeni systému MOVIAXIS® do provozu

Pro uvedeni do provozu jsou k dispozici tfi sady parametru, které mohou byt pfifazeny
tfem rdznym motoram.

V tvodnim menu pro uvedeni motoru do provozu muzZete nastavit, jakou sadu parame-
trd chcete uvést do provozu. Je mozné uvést do provozu vzdy pouze jednu sadu para-
metru, tj. vice sad parametrd je mozné uvést do provozu pouze jednu po druhé.

Startup MOVIAXIS®

You will be guided step by step:

= Motor startup

= Application parameter
= System limits

3

Parameter set

& Parameter set 1

" Parameter set 2
 Parameter set 3

2542146187
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5.9.3 Informace o zafizeni
Na tomto obrazku jsou znazornéné aktualni informace o zafizeni.
Zobrazi se doplfikové karty, které se nachézeji ve tfrech moznych slotech.

Gerate-Info
L3
E Gerdtevariante A Steckplatz 1 XGS Geberoption SS1
- steckplatz 2 Keine Option
La
1] Steckplatz 3 XGS Geberoption S51
1]
La
n HNennstrom 8 A
1] Maximaler Ausgangsstrom 20 A
1]
Ln]
La
L 1]
lij -
3] A
5 Netz-Nennspannung _Av/
L1

2542163083

Jsou-li doplrikové karty v zdsuvnych pozicich, jsou na tomto obrazku zobrazeny typy
karet.

V zobrazeném pfikladu se nachazi v pozici
» Slot 1: XGS dopInék snimace SSI

+ Slot 2: Neni obsazeno

» Slot 3: Neni obsazeno
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5.9.4 Vybér rezimu uvedeni do provozu

v

Startup mode

' Complete startup Controller optimization HMachine and system data

SCCCCCGL I

2542248971

V menu pro vybér muzete volit ze 3 alternativ pro uvedeni do provozu:
+  Kompletni uvedeni do provozu:

Tuto alternativu nastaveni je tfeba provést vzdy pfi prvnim uvedeni do provozu.
V této €asti programu jsou uloZzena data motoru, regulatoru otacek, stroja a jednotli-
vych zafizeni.

UPOZORNENI

Nasledujici moznosti nastaveni "Optimize controller" a "Machine and system data"
° jsou podprogramy v ramci uvedeni systému MOVIAXIS® MX do provozu. Tyto moz-
1 nosti nastaveni mazete volit a provadét jen tehdy, jestlize jste jiz provedli "Kompletni

uvedeni do provozu".

+ Optimalizace regulatoru otacek:

Pfima volba podmenu "Controller" v menu pro uvedeni do provozu. Zde je mozné
upravit resp. optimalizovat nastaveni regulatoru. Pfimé volba je moZna pouze tehdy,
pokud jiz bylo provedeno prvni uvedeni do provozu. Popis nastaveni regulatoru
v kapitole "Regulator" (— str. 160).

+ Data stroju a zafizeni:

PFfima volba podmenu "Axis configuration" v menu pro uvedeni do provozu. Zde je
mozné upravit uzivatelské jednotky a mezni hodnoty systému a aplikaci. Popis dat
stroje a zafizeni naleznete v kapitole "Konfigurace os" (— str. 167).
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5.9.5 Konfigurace systému — pocet pohoni

System configuration

-

Number of drives

" Smgle-motor cperation Multi-maotor operation Master/slave operaton

<] [T ] B = &:.‘3_&
I i'_i_ll !!!! | M

e R

(59, ) L e

2542315275

Moznost volby, zda bude k jedné zatézi pfipojen jeden nebo vice motoru.
+ Single-motor operation
K servoménidi je pfipojen a se zatéZi spojen pouze jeden motor.
* Multi-motor operation
K jednomu servoménic¢i muze byt pfipojeno az Sest identickych motoru.
Servoménic zesiluje kroutici moment a proud o Ucinek (pocet) pfipojenych motord.
Induk&nost se snizuje o Ucinek pripojenych a paralelné zapojenych motora.
Musi byt spIlnény nasledujici predpoklady:
» v8echny motory musi byt stejného typu a se stejnymi parametry vinuti
» v8echny pfipojené motory musi byt mechanicky spojené se zatézi bez moznosti
prokluzu
* jeden motor musi byt vybaven snimadem
» u synchronnich servomotord musi byt vzajemné sladéna magneticka pole v§ech
rotord. V tomto ohledu se prosim obratte na SEW-EURODRIVE.
+ Master/slave operation
K jednomu servoménici muze byt pfipojeno az Sest identickych motora spoleéné pfipo-
jenych k jedné zatézi. Moment setrvacnosti se rozdéli na pocet pfipojenych motor(.
V zavislosti na tuhosti spojeni mezi zatézi a pfipojenymi motory je tfeba odpovidajicim
zpusobem pouzit rizné provozni rezimy master-slave:

* u kombinaci motor — zatéz s tuhou vazbou je tfeba pro zafizeni slave pouZzit
provozni rezim "Torque control" (regulace momentu).

* u kombinaci motor — zatéZ s pruznou vazbou je tfeba pro zafizeni slave pouzit
provozni rezim "Synchronous operation" (synchronni provoz).

147
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5.9.6 Elektronicky vykonovy stitek u snimaéd SEW

U motorda se snimaci SEW, které maiji elektronicky vykonovy Stitek, je mozné zvolit
jednu z nasledujicich moznosti pro nahrani dat:

Electronic nameplate

3 ]
o
o]
3]
o
o)
L
1]
0

Data of the electronic nameplate

Laoad dada permansn by Load data s & soggeslion ¢ Do not losd data

3
X

2542496523

* Load data permanently:

Data motoru ulozena v elektronickém vykonovém Stitku se nac¢tou a pouziji se pro uve-
deni motoru do provozu. Tato data jiZ neni mozné ménit.

* Load data as a suggestion:

Data motoru ulozena v elektronickém vykonovém Stitku se nactou a pouZiji se jako
"navrh". Tato data je mozné zménit.

* Do not load data:
Data motoru uloZzena v elektronickém vykonovém stitku se ignoruiji.
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5.9.7 Konfigurace hardwaru — souhrn snimacu

Hardware configuration
Engoder Option cards
Encoder card
Motor encoder Distance encoder 1 Distance encoder 2

1. Paramater set

AV1H AV1H

B edin 1 2B Edit

= Position i Fosis i

=2 C:‘.‘ec!-lfcf 1 F r l\.'/::iﬂlfg‘ 2

2. Parameter set

3. Parameter sat

CIEICICICICICICIC G WCICWE I Y

2543454603
Pfi konfiguraci hardwaru je mozné snimace, které jsou v souhrnu snimacu zobrazeny
Zluté, pfifadit jednotlivym sadam parametrud resp. jednotlivym motoriim.

Kromé toho je mozné snimace pfifadit sloupclim "Motor encoder", "Distance encoder 1"
a "Distance encoder 2". Kazdy snimac¢ se mdze pouzit pouze jednou.
Snimac pfifadite nasledujicim zpusobem:

» Kliknéte na poZadovany snimac v policku "Encoder pool" a pfetahnéte jej pfi stisk-
nutém levém tlac¢itku mysi od pozadované sady parametra. V pfikladu nahofe je sni-
mac 1 typu AV1H definovan jako "snima¢ motoru".

Snimac, které jsou pfifazeny do sloupce "Motor encoder", jsou vzdy zdrojem "Skutec-
nych otacek" a jedna se proto o Snimace otacek.

Pro Snimani polohy je mozZné vzdy pouZzit pouze jeden snimac¢ na jednu sadu parame-
trd. U snimace pouzitého pro snimani polohy musi byt aktivovano zatrhavaci policko
"Position detection"

Kazdy snimac ve sloupcich "Motor encoder”, "Distance encoder 1" nebo "Distance
encoder 2" mlize byt pouzit pro snimani polohy.

Ve vyse uvedeném pfikladu se snima¢ AV1H ve sloupci "Motor encoder" pouzije ke sni-
mani polohy.
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Souhrn snimaél mlze zobrazit az tfi fyzické vstupy snimacl viceosého servoménice

NejvySe je mozné pouzit dvé karty multisnimade (XGH11A / XGS11A), v daném pfikla-

du je pouzita pouze jedna dopliikova karta multisnimade. V zavislosti na poctu
pouzitych doplfikovych karet multisnimace se kromé& snimace 1 na zakladnim zafizeni
zobrazuji v souhrnu snimacu jesté dopliikové snimace 2 a 3.

Snimac 1 je pfitom vzdy spojen se vstupem snimacl zakladniho zafizeni. Snimace 2
a 3 jsou vzdy spojeny s pfislusnymi kartami multisnimacu, viz kap. "Pfiklady pouziti"

Zobrazené
snimade v souhrnu MOVIAXIS®.
snimacu

(— str. 171).
Tlaéitko [Edit]

Kliknutim na [Edit] otevifete menu [Motor encoder] s podmenu [Encoder selection]

a [Mounting].

1. Parameter set

AV1H
B Edit I T }
Pasition o Ak
e detection | _1./'
2543747339
Podmenu [Encoder selection]
Motor encoder Y B
i -:' Encoder selection ﬁ Maounting
1. Select the relevant encoder grouping
o SEW encoder @' Approved encoder v Non-SEW encoder ?
2. Select the encoder by means of the SEW designation on the namaplate
HMechanical design Development status
G = Thread mounting . '] Electrical design
H = Hollow shaft
I = Integrated 2 1
E = Encoder K = Cone I 3 2
R = Resolver L = Linear 4 6 E
5 = 5I read shaft 6 c
¥ = Solid - = ? H Hipee FEaL
L = Mod. Resolver
M = Mod, Resalver ™
| ST'W-EURODRIVE C€)
16646 Brucheal"=amany
Typ PSF121 CuPs0sBRRTY A v 1 fn
Ne. (H.Z3456789 0001.22 SHEL M
M 13 I R A P OES
n, 6000 e logy 30 A wenF
f, 300 : U 900 OV W M
Bremsa MV 31 Nm Gleschricter
Getiebe Mg 35 N ngs 150078000 rimin
1i 1 Cewicd 38 L]
| MOVITOOLSE- M | OK Cancel | |
2543755275

Navod k obsluze — Viceosé servoméniée MOVIAXIS®




Uvedeni do provozu
Uvedeni systému MOVIAXIS® do provozu — jednomotorovy provoz

Tlacitko
[SEW encoder]

Tlacitko [Approved
encoder]
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V podmenu [Encoder selection] je mozné vybirat snimace ze tfech kategorii:
* Snimacde SEW (SEW encoder)

» Schvalené snimace (Approved encoder)

+ Cizi snimace (Non-SEW encoder)

Podmenu [Encoder selection] vyvola standardné seznam [SEW encoder], viz obr.
nahofe (— str. 150).

V tomto menu jsou pouzita oznaceni snimacu podle SEW.

Pomoci nasledujicich vybérovych seznamu mizete definovat snimac pfipojeny
k motoru:

+ Encoder type

* Mechanical design

* Development status

» Electrical design

Kritéria pro vybér pouzitého snimace naleznete na typovém S&titku motoru.

Kliknutim na tlacitko [Approved encoder] obdrzite aktualni seznam snimacl schvale-
nych firmou SEW-EURODRIVE.
e e ——————————

g
r_J Encoder selection #  Mounting

1. Select the relevant encodar grouping
| F | ¥ Approved encoder | F Non-SEW encoder | ‘2
. = - - o

2. Select the encoder from the SEW database

|} AsiHaviH
Maime

Manufaclurer

SEW encoder

Hesolution

Electrical type

Mechanical type

AS1H AVIH Hiperface Rotatory 1024Incr.
DME400D-x17 Sick Hiperface Linear 1000um

DMES000-217 Siek |Hperface Linear | 10003m

EHI1R EHIT ESxR ESxT E... _SEW _Tll. _Rotatc-r\,’ _1024[ncr.
EH15 ES1S ES2S EV1S E... |SEW SINFCOS Rotatory 10241Iner,
ES1H ES2H EVI1H _SEW _Htperface _Flotatar',' :lDE#[nc(_
LinCoder L 230 Sick/Stagmann Hiperface Linaar S000um

SKM 36 Sick/Stegmann .H:pe:r;n:e Rotatory :12914|:r.

SKS 36 | Sick/Stegmann |Hiperface |Rotatory | 128Incr.

SRM 50 Sick/Stagmann Hiparface Rotatory 1024Incr,
SRM 60 :Slclu'stegmann :H;perface Rotatory :1D24[ncr.
SRM 63 _Schu'Stegmann _Hperface |Rotatory | 1024Incr.
SRS 50 Sick/Stegmann |Hiperface Rotatory | 1024Incr.
SRS 60 | Sicky/ S tegmann |Hiperface Rotatory | 1024Incr.
SRS 64 Sick/Stagmann Hperface Rotatory 1024Incr.

MowTooiss e BT Bl
2543866635

Vybér mizete provést oznatenim pozadovaného snimace a kliknutim na tlacitko [ok].
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Tlacitko [Non-SEW  Kliknutim na tlagitko [Non-SEW encoder] ziskate moznost definovat typy snimac, které

encoder]

nejsou uvedeny v databazi SEW.
Mator encoder (=X

k J  Encoder selection '& Mounting

1. Salect the relevant encoder grouping

SEW encoder Ew:} Approved encoder o F + Non-SEW encoder ? ]

Salect the encoder type
Mechia nical design Electrical dosign
[ Rotatory bl SINICOS w Load basic data

3. Enter the characterstic data of the encoder
Incramants par encoder revol...

Numedalcs

Denomanadon

—

2544151691
Pomoci nasledujicich vybérovych seznamu mizete definovat snimac pfipojeny
k motoru:
* Mechanical design
» Electrical design

Poté kliknéte na tlacitko [Load basic data]. Timto pfikazem se automaticky dosadi data
uvedena v polickach "Number of periods/revolution™ a "Denominator". Hodnoty miizete
rovnéz zadat manualné nebo zménit.
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Podmenu [Mounting]

V tomto menu se zadava smér nacditani impulzi snimacem a prfevodovy pomér mezi

motorem a snimacem.

Motor enceder ]

| : Encoder :ele-!%ur- 2 Maunting

Encodar mounting

; Counting direction of the encoder
il =1" in sense of rotation of molor -
v

i

Ratio betwaeen encoder and motor

I P
i 3 ._r:__\_\_r 10

{ g

i 1:,_ . &
_——
=N L
LV

Single-turn mode

C
LE = jrllw Activale singhe-turn mode

2544359947

Pouze u snimacq, které jsou definované jako snimace drahy (snimace, které se nacha-
zeji ve sloupci "Distance encoder"), je zapotfebi upravit smér nacitani impulzl a pfevo-
dovy pomér mezi motorem a snimacem.

Pokud pfevodovy pomér neni znamy, je mozné ho automaticky zjistit "kalibracnim
chodem", viz menu "Speed ratio between motor and encoder" (— str. 154).

Pokud je snima¢ nadefinovan jako "Motor encoder”, neni zadani dat mozné, nebot je
snimac namontovan pfimo na hfideli motoru a proto neexistuje Zadny pfevodovy pomér
mezi snima¢em a motorem. Smér nacitani impulzd je tim rovnéz uréen. Odpovida vzdy
sméru ota¢eni motoru.
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C 20
O,

Tlacitko
[Speed ratio
measurement]

Tlacitko
[Single-turn mode]

Kliknéte na tlacitko [Speed ratio measurement].

’ﬁ HMounting

\ . Encoder selection

Encoder mounting

Counting direchon of he encoder

in sense of rotation of molor w

Direct mounting

[ 1 v 1
— 2 Heasurement finished |

1 U

Stellen sie bitte folgendes sicher:
:L" - Geber 1 ist komplett in Batrieb genomimen I durchgetihet
- Gaber 2 ist bis auf das Ubersetzungsverhaltnis in Betriab genommen

‘_!‘I Starten sie die Messung: & s

‘al Achse verfahren:
= Fahren sie die Achse mit der Handbedienung

& Daten iibernchman:

i= == 2222 _
T

| Movontss Mesesido ok N cme |}

2544396939

Pro zjisténi pfevodového poméru provedte body 1-4. Pomoci tladitka [Abort measure-
ment] mizZete proces prerusit.

Kliknéte na tlagitko [Activate single-turn mode].
Single-turn mode

Actirate single-turn mode

L.
I b
sizg - jg‘“‘
=
8

2544744715

Jednootackové snimace jako napf. EKOH nebo rezolvery jako napf RH1M jsou nyni
vyhodnocovany jako snimacée absolutnich hodnot v ramci jedné otacky.
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5.9.8 Hardwarova konfigurace doplikovych karet

C 20,
©

Kliknéte na tlacitko [Encoder card slot 1] nebo [Encoder card slot 2], pokud je pouzita

druha karta snimace.

Hardware configuration

Motor encoder
1. Parameter set

AV1H
B edit | i _:*_

Option cards

Distance encoder 1

AVIH

E—

Pogifion
l—mmﬂm

Encoder card
slat 1

Distance encoder 2

3. Parameter set

2543454603

V nasledujicim podmenu se nastavuje zdroj emulace a snimac potfebny pro simulaci

inkrementalniho snimade.

Muzete zde nastavit, jakym zplsobem se maji pfipravit signaly ménic¢i pro nadfazené
fizeni pfi pouziti emulace snimace.

" Emulation sourceDirect encoder 1

# Emulation sourceDirect encoder 2

- T
1P i " Emulation sourceEncader 1
- 3 with signal fan-out
3 Increments per motor revolution m
" Emulation sourceEncoder 2
3 with signal fan-out
2 Increments per motor revolution I].:zc -I
Im OK H Cancel
2544784779
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K dispozici jsou nasledujici nastaveni signalt zvoleného snimace:
« Emulation source direct encoder 1
» Emulation source direct encoder 2
« Emulation source encoder 1
+  With signal multiplication
* Increments per motor revolution
« Emulation source encoder 2
« With signal multiplication
* Increments per motor revolution
Ve vySe uvedeném pfikladu je snimac 2 nastaven jako "Emulation source direct".

UPOZORNENi

Emulaéni signal generovany dopliikovou kartou je vzdy, nezavisle na pouzitém typu
o snimace, inkrementalni signal (i pfi pouziti snimacu sin/cos), at je nastaven "Source
1 direct" nebo "With signal multiplication".

UPOZORNENI
° Je-li na vstupu snimace zékladniho pfistroje pfipojen rezolver, neni ho mozno pouzit
1 jako "Emulation source direct”". To je mozné pouze ve spojeni se softwarovou emulaci.

{+ Emulation sourceEncoder 1

= with signal fan-out
3 Increments per motor revolution 1024

2544875787

Pokud zvolite moZnost "Emulation source encoder 1 or 2", jsou v poli¢ku "Increments
per motor revolution" k dispozici nasledujici nastaveni:

64 /128 /256 /512 /1024 / 2048 / 4096.

Nastaveny pocet ¢arek nebo inkrementd na jednu ota¢ku motoru na vystupni svorce
emulace nezavisi na poctu Carek pfipojeného typu snimace.
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Uvedeni do provozu

5.9.9 Vybér typu motoru

C 29,

@7

V tomto menu muzete zvolit typ motoru, ktery ma byt provozovan na servoménici
MOVIAXIS®. U motori SEW-EURODRIVE najdete typ na typovém Stitku.

Motor type selection

ﬁ' Servomotors

NN G WG

&7

5.8.8.5.8.5

symchronous

w CHP CHPZ M CHD

DS 0

—

Standard motors

DR
DRS
- -
. DRP
Non-SEW motors
E"u' XML file

2% " ﬁ=

asynchronous
5L2 lincar operabion [a 4]
CHMS elec. cylinder DRL

DT DV DAS ED

IEC BRASIL

CSA NMEMA

Emrg «

2545113227

PFi uvedeni cizich motor(i od provozu jsou zapotfebi technické udaje téchto motora.
Z téchto dat mize SEW-EURODRIVE generovat soubor XML. Tento soubor se pak
pfes menu "Non-SEW motor" nahraje do modulu MOVIAXIS®. V této situaci prosim

kontaktujte SEW-EURODRIVE.

5.9.10 Volba motoru

SCCCCCECECEICE T

Motor selection

= CMP10O0L | 400 ¥ | 3000 1/min

2

BPS

b

I

e

il
|
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r
| SEW-EURODRIVE CE
76646 BruchsaliGerman
Typ PSF121/CMPSOSBPEKYRHIMSM
Nr. 01.23456769 0001.22 3 ECH
| Mo 13 Mo o T R » &
| [y 6000 ime] LS 0" A sl F
i h 300 [ ™ R TR
Bremsa MV 11 Nm Gleichrichier .
“iGetrigbe My max 35 Nm rgp  1.600/18.000 cimin
5 Gewicht 38 L]

Rated mains voltage

400 V¥ b

Brake installed
Mounted v

Max. input speed

[ z000 1/min |

Temperature sensar Non-SEW forced cooling fan

KTY - Mot installed ¥
Response to overtemperature
Stop at application limit / waiting -

2545115659
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1

V menu "Motor selection" se manualné nastavuji data motoru potifebna pro uvedeni do
provozu.

Tato data se nachazeji na typovém Stitku motoru a je mozné si je zde precist. Zadanim
téchto dat je motor pfipojeny k servomeénici MOVIAXIS® jednoznadné identifikovan.

UPOZORNENi

Tato nastaveni je mozné provést pouze tehdy, pokud v menu [Electronic nameplate]
neni zvolena mozZnost "Load data permanently".

Nastaveni dat
moftoru

Volba "Response
to over-
temperature”

Pokud prejedete kurzorem mysSi pfes typovy Stitek v menu, ukaze Vam Sipka, kde je
tfeba danou hodnotu nastavit v menu. Kliknutim na pfislusné tlagitko se zobrazi rozba-
lovaci menu, ze kterého muzete vybrat odpovidajici hodnotu.

Motor selection

[ag SEW-EURODRIVE ( E
76646 BruchsaliGermany
L1 Ty POFIR G}ES@B%?M WSM
i f Ne. 01.23456769 0001.22 @ 0
3 T P T R p &5
2 n,_6.000 i 0 A o F
- f, 300 o [Uppe800] v om M
: Bemse 4V 31  Hm Guwite
n | [Getriabe My max 35 Hm ng 1,600 //8.000 «
= CMPROOL | 400 v | 3000 1/min |~ i 5 1 Gewichl 38 ig
T IS i
CMPL0GL
1] ,_.Hu. CMPLOOM Rated mains voltage
L] ~ CMPI00S 400 VW
0 CMPADM
ot CMPATS
o R Brake installed
1] E‘:'E CMPSDM Mounted v
1) CMPSOS
1] ChbER. Max. input speed
- (3000 1/min | &
0 CMPE3S
n CMPTIL
CMPTIM o Non-SEW forced cooling fan
CMETLS KTY s 4 Mot installed ¥
| i Response to overtemperature
4 CMPEDM o o
CMPEDS Stop at application limit / waiting -

2545179659

Temperature sensor Non-SEW forced cooling fan

KTY A 4 Mot installed x
Response to overtemperature
Stop at application limit / waiting L
2545248139
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Jsou mozné nasledujici vypinaci reakce pfi nadmérné teploté motoru:

Vstupni data Popis

.

Reakce pfi nadmérné
teploté

5.9.11 Kontrola

Zde muzete nastavit vypinaci reakci viceosého servoménice MOVIAXIS® MX
na nadmérnou teplotu motoru. Jsou mozna nasledujici nastaveni:

No response - nadmérna teplota motoru se ignoruje.

Display only - chyba se na 7segmentovém displeji pouze zobrazi, osa b&zi
dale.

Output stage inhibit/pending - osa se pfepne do blokovani regulatorem
FCB (motor se dotoci). Osa provede podle chybového stavu po resetu teply
start (kapitola Signalizace provozu v navodu k obsluze). Doba resetovani
se pfitom zkrati na minimum (neprovadi se zavadéni operacniho systému).
Emergency stop/pending - osa sjede po rampé nouzového zastaveni
dold. Osa provede podle chybového stavu po resetu teply start (kapitola
Signalizace provozu v navodu k obsluze). Doba resetovani se pfitom
zkrati na minimum (neprovadi se zavadéni operacniho systému).

Stop at application limits/pending - osa sjede po rampé nouzového
zastaveni dold. Osa provede podle chybového stavu po resetu teply start
(kapitola Signalizace provozu v navodu k obsluze). Doba resetovani se
pfitom zkrati na minimum (neprovadi se zavadéni operacniho systému).
Stop at system limits/pending - osa sjede po systémové rampé zastaveni
dold. Osa provede podle chybového stavu po resetu teply start (kapitola
Provozni indikace v navodu k obsluze resp. systémové pfiru¢ce). Doba
resetovani se pfitom zkrati na minimum (neprovadi se zavadéni operacniho
systému).

[}

] [
BEW suggestion i Download value

Speed monitoring

HMotor/regenerative E) Hotor/regenerative w

Current limit

JECCEIOLICIEICICIEICIEICICIC)

UPOZORNENI

1 Kliknutim na

5.00 A ) 500 A
Delay
50 ms " 50 ms
Motor data

Accept SEW F"}
suggestion SEW

2545250571

Hodnota v levém sloupci zavadéciho menu je navrh, v pravém sloupci je aktualni hod-
° nota viceosého servozesilovage MOVIAXIS® MX.

+ tlac¢itko "—" se pfevezmou jednotlivé navrhy,
+ tlacitko "Accept" se pfevezmou vSechny navrhy najednou.

» Zadejte obecné fidici parametry zafizeni MOVIAXIS® MX podle nasledujici tabulky.
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Vstupni data Popis

Otacky vyzadované pozadovanou hodnotou se dosahnout pouze tehdy,
jestlize ma pozadovana zatéz k dispozici dostate¢ny toCivy moment. Je-li

X Kontrola otaéek a doba | dosazena mezni hodnota proudu, pak viceosy servoménic MOVIAXIS® MX
Zpomaleni monitorovani n |pfedpoklada, ze to€ivy moment dosahl maximalni hodnoty. Pozadovanych
otacek nelze dosahnout. Kontrola otacek se aktivuje, kdyz tento stav trva po
dobu zpomaleni monitorovani n.

Mezni hodnota proudu se vztahuje na zdanlivy vystupni proud viceosého
servozesilovace.

Omezeni proudu

5.9.12 Regulator
V menu [Controller] se nastavuji pfislusna data pro regulaci otacek.

5]  Moments of inertia

0 J-Motor 1 load

] o 40.240  kgam? [oo00 koom?

v B

U = 1 brake

o 1L.760 kegem? Measure &2
[ng

K  Time interval

o

3 Scanning frequency n/X Time interval external control
j e 1.0 ms | W | 10,00 ms

] ‘._--.

n "_‘D PWHM Frequency

3] B kHz W

n

0 Controller optimization

0

[ 1] n

SEW suggestion Tabular
=7 . '
: via
H i Structural diagram " Simulation
. -

2545377291
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Momenty * J motor: Moment setrva¢nosti motoru, ktery se uvadi do provozu.

setrvacnosti « Jload: Moment setrvaénosti zatéZe vzhledem k htideli motoru. Pokud moment setr-

vacnosti zatéZe neni znamy, je mozné jeho hodnotu automaticky zméfit volbou
[Measure], viz tladitko [Measure] (— str. 160).

* J brake: Moment setrvacnosti brzdy motoru.

* Measure (mozné teprve po kompletnim uvedeni do provozu): Pokud neni znamy
externi moment setrvacnosti, je mozné ho automaticky zméfit kalibraénim chodem.
Kliknéte na tlaCitko [Measure] a fidte se pokyny ve tfech bodech v podmenu [Deter-
mine moment of inertia / external mass].

s et e s e S

Startup

“1‘ You need a complete startup of the motor to determine the load mass inertia / external
mass. If startup is not complete at this peint, you wall have o complete startup and then
return to this instance.

Mowve

12’ Hove the axis using this velooty profile. A welocity
change of:

3500 menis

Must be reached ot least!

Measure
@ Start massuting!
Once 3 measured value is displayed. you can accept it with DK poa—
Currently measured value total moment kgem?
of inertia
Cancel | |
2545453963
Casovy interval * Scanning frequency n/X control: Zadejte zde pozadovanou frekvenci snimani

regulatoru otacek nebo polohy. Standardni nastaveni 1 ms by se mélo zkracovat
pouze v extrémné dynamickych aplikacich.

+ Time interval external control: Zadejte zde Casovy interval externiho Fizeni. Tuto hod-
notu potfebuji vSechny FCB, které interpolované generuji pozadovanou hodnotu
(externi rampovy generator), pfipadné také pfi zadani pozadované analogové hodnoty.

Upozornéni: Pfi internim zadani pozadované hodnoty jako napfiklad polohovani
FCBO09 nema vstupni hodnota vyznam.

+ PWM frequency Zadejte zde frekvenci PulsWidthModulation (modulace Sitky
pulzu). Jsou mozna nasledujici nastaveni: 4 kHz, 8 kHz (standardni nastaveni),
16 kHz.
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Optimalizace * Navrh SEW: Je mozné prevzit parametry regulace pfednastavené firmou SEW.
regulatoru Je to nejjednodussi zplsob nastaveni vSech parametrli regulace.

Controller

3’ Compiete block diagram | Speed controber | Posifion controler | Tabuler | | System type | Semulation

f

[ ag

DCICCEIECICIC I

162

‘1} System-specific controller parameter suggestion

Mo backlash Low backlash With backlash
= ¥
- & i
Requirements on dynamics Controller parameters
2 ——k
Clearance of load ! v !
1
J
0 R T T - | [ h
=l F-
- 0.75
St'ﬁnefs . v Downkead Permanent
e e 4
0.50 0.88 1.25 1.63 .00 Dosaload ducy

2545637003

k bodu 1: volba typu zafizeni (vazba zatéZe na pohon). Moznosti jsou "No bac-
klash" (bez vule), napf. u pfimo pfipojené zatéze, "Low backlash" (mala vile),
napf. u pfipojeni pres klinovy Femen a "With backlash” (s vuli), napf. u ozubenych
kol nebo hiebenu. Ve vétsiné pfipadd muze zlstat zachovano zakladni nastaveni.
k bodu 2: Posuvnym ovladagem nastavite, do jaké miry je hnaci Ustroji zatizeno
vuli. Pro jemné nastaveni parametrd regulace v zavislosti na velikosti vile ve
spojeni se zatéZi a na poZadované tuhosti regulace. Pouziva se pouze tehdy,
pokud zakladni nastaveni provedené v bodu 1 neni vyhovujici.

» Posuvnym ovladac¢em "Clearance of load" (vule zatéze) nastavte, nakolik je
pohon zatizen vdli.

* Posuvnym ovladacem "Stiffness" nastavte tuhost regulace otacek. Hodnota
tuhosti zavisi na pfenosu sily (pfimy zabér nahofe, ozubeny femen dole) a tim
je méfitkem rychlosti regulacniho obvodu otacek. Hodnota standardniho
nastaveni je 1.

Tuhost regulaéniho obvodu otacek nastavte bud posuvnym oviadacem nebo
ji zapiste do vstupniho datové pole.

Kdyz hodnotu tuhosti zvétSite, zvySi se rychlost regulace. Firma SEW-
EURODRIVE doporuéuje pfi uvadéni do provozu zvy$ovat hodnotu v malych
krocich (0,05) tak dlouho, az regulac¢ni obvod zaéne vibrovat (hluk motoru).
Pak hodnotu opét ponékud snizte. Tim je zaru€eno optimalni nastaveni.

k bodu 3: Pro jemné nastaveni v prabéhu testovaciho provozu

Tlacitko [Download once]: Provede se pouze jednorazové staZeni parametrd
regulace.

Tlacitko [Download permanent]: Pfi kazdé zméné vile zatéze nebo tuhosti regu-
lace probéhne stazeni parametri regulace. Stahovani je indikovano zelenym
ukazatelem prabéhu.
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Upozornéni: Kliknutim na tlagitko [Download once] nebo [Download permanent]
se stahnou v8echny parametry uvedené v menu [Controller].

« Tabular: Parametry regulace pfednastavené firmou SEW-EURODRIVE je mozné
pfevzit nebo dale optimalizovat. Pfimou Upravu nebo optimalizaci jednotlivych para-
metrd regulace by méli provadét pouze kvalifikovani odbornici.

Controller

EY| Complete bock dsgram Seed conmroter | Positoncontrober | [Tabudar | Syetem type | Sumision
U Requirements on dynamics Controller paramaters
S . 3
o i
g Clearance of load 27 * e i
IT 0 .Il?.a-h‘ll'xibllllil_'\-lll10” h
a
.
L1 0.75
ﬂ Stlffnetss Download Permanent
iy 0.50 0.88 1.25 1.63 2.00 el
ﬂ SEW sugqestion for controller parameters
ﬂ g Position (x) Velocity (v)
B | cain 42.170 = [ azi70 Ijs 940 84.339 & [ 54330 1s
n Setpoint filter 10,00 = 10.00 ms| 'Meortime 47427 = 47.427 M8
O Satpoint cycle cont. 10.00 o 10,00 Bioa 000 - 5.000 SIES
actual value filter 2964 & [ 2064 ms
1]
Acceleration (a) precontrol 100.000 & | 100.000 %
L] pracontrol filter 10.000 = [ 10.000 ms Accept permanently
] precontrol 100.000 o [ 100.000 % Pr———

2546150155

* kbodu 1: Nastaveni provedena pomoci posuvnych ovlada¢t "Clearance of load"
a "Stiffness" maji vliv pouze na navrhované hodnoty. Pokud se maji navrhované
hodnoty pfevzit, je tfeba kliknout na tlagitko [Download permanent] nebo [Down-
load once]. Teprve pak se zadané hodnoty aktivuji.

* kbodu 2:
Vstupni data
Gain

Setpoint filter
Setpoint cycle cont.

Gain
Integrative time

Setpoint filter

‘Popis
Position (x)
Hodnota pro P regulator regulaéniho obvodu polohy.
Filtrovani poZzadovanych hodnot, je mozné vyhladit odstupriovani hodnot.
Casovy interval externiho Fizeni.
Velocity (v)
Faktor zesileni slozky P.

Integracni konstanta regulatoru rychlosti. Podil | je nepfimo iamérny ¢asové
konstanté, to znamena vétsi ciselna hodnota ma za nasledek mensi podil I,
0 v8ak dava podil | nulovy.

Pozadovana hodnota rychlosti se filtruje, tim je mozno vyhladit stupriovité
zadani pozadovanych hodnot nebo rusivé impulzy na analogovém vstupu.

Actual value filter

Casova konstanta filtru skute¢né hodnoty rychlosti.

Precontrol

Faktor zesileni podilu P regulatoru rychlosti.

Acceleration (a)

Precontrol filter

Casova konstanta filtru predb&zné regulace zrychleni.

Precontrol

Cinitel zesileni predbé&zné regulace zrychleni. Zlep$uje odezvu regulace
rychlosti.
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* kbodu 3: Pro jemné nastaveni v priibéhu testovaciho provozu

Tlacitko [Download permanent]: Pfi kazdé zméné vule zatéze nebo tuhosti regu-
lace probéhne stazeni parametrd regulace. Stahovani je indikovano zelenym
ukazatelem prabéhu.

Tlacitko [Download once]: Stazeni parametr(i regulatoru probéhne pouze jednou.

+ Structural diagram: V podmenu [Complete block diagram] je mozné provést nasta-
veni vSech parametr(, které jsou relevantni z hlediska regulace (regulace rychlosti,
polohy, zrychleni). Pfimou Upravu nebo optimalizaci jednotlivych parametra regulace
by méli provadét pouze kvalifikovani odbornici.

S N —
ﬁ' erﬂeceLhckdaqn Speed confrolier Position confroller Tabulsr System type Smulaton
_l.IH'l b i 10 ma

O] 8. | ._I | Acceleration
f | |

H aeprecantrel # precantred filber

(3 ot HLE PI controller

[h Voot J:._ ! L 47427 ms

‘i_‘r .\r precontral I-Iﬂpd-ntﬁllur | :‘

Lnyf 4217 Us 84339 s | yintage. time g

o e =oE=t—oo | i

H ¥ J— I [

= [ 1 L i a §
air v gaiin

) P controller 2964 ms

i - v ] x

n | [

1] v $ted vabes Bltar

m Position Velocity

[

O : ™

SEW suggestion =

W

2546306187

Sedé regulaéni symboly v podmenu regulace otaéek nebo polohy a parametry
téchto regulaci nejsou aktivni.
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+ Simulation: Zde je mozné pfi virtualni skokové zméné zatéze (prudka zména
momentu na strané zatéZze) z0 Nm na Mg (klidovy moment motoru) simulovat,
nakolik se odchylka rychlosti a polohy lisi od zadanych hodnot.

EY| Completeblockdogram | Speed controller | Positon controller | Tobuler | System type | [ Smuston
ﬁ Disturbance variable
= ‘13 & disturbance variable is abruptly added to the drive line. ﬁ
H {2.g. aload is applied to & hoist.) 4n
H i oy rf===
H Simulation of disturbance variable adjustment l j‘v' '
4 '
j v Speed controller E-' . —n!—
¥ Position controlier
H Simulation
)
ﬂ’ Requirements on dynamics Controller parameaters
a
Y l.?n, ’72? o A @
= Clearance of load - |
I |

L1} (] 25 50 75 100
- 0.75 (=
D Stlffnelss - bt Downlead Permament
1] L T e i e Download O

0.50 0.88 1.25 1.63 1.00 = =i

2546384907

* kbodu 2: Pro jemné nastaveni parametrt regulace v zavislosti na velikosti vile
na spojeni se zatézi a na pozadované tuhosti regulace viz odstavec "Optimali-
zace regulatoru" (— str. 162).

* kbodu 3: Pro jemné nastaveni v pribéhu testovaciho provozu

Tlacgitko [Download permanent]: Pfi kazdé zméné vule zatéze nebo tuhosti regu-
lace probéhne stazeni parametrd regulace. Stahovani je indikovano zelenym
ukazatelem pribéhu.

Tlacitko [Download once]: Stazeni parametr(i regulatoru probéhne pouze jednou.
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(‘“@ Uvedeni do provozu

Kliknutim na tlacitko [Simulation] se otevie podmenu [Axis settles].]

pariais
Speed contraller Pasition controdler
Units for the graphic
3.5
[1= 0.144sec s - 0.082mm |
B0 , -
(o)
435
E
& & [v] = mm/s
35 = [s] = mm
E 3
: -
n 25
= [
: ol
A
15 Iv] Wmdr./min
[5] = Umdr.
1
L [t=0.14450c v = 2.997Tmmis | 1 oos
“"‘1-..}_‘
e SC—— : ; : + : + ; el 0
20 40 &0 80 100 120 140 160 180
[ = msec
sofe Vew e b wwaa b oaeaaa |bad . I-I
Stiffness 0,50 —_}—‘ 2.00 '}-7503 v | 77.686 mmjs | ommjs
masked t 2 s ot s ox b 4 @ unEss s . OB
Clearance of load e —_}7 S 2?3 | e | S
2546899083

V zavislosti na tom, zda zvolite zalozku [Speed controller] nebo [Position controller], si
muzete prohlizet odchylky rychlosti nebo polohy v zavislosti na ¢ase. Zelenou ¢aru

muzete posouvat po Casové ose pomoci mysi.

V diagramu mohou byt pouZity bud’ systémoveé nebo uZivatelské jednotky.

Pro jemné nastaveni parametrll regulace v zavislosti na velikosti vile ve spojeni se
z4atéZi a na pozZadované tuhosti regulace jsou iv tomto menu k dispozici posuvné

ovladace.
Maximalni a minimalni odchylku rychlosti a polohy naleznete v menu v tabulce vpravo
dole.
i ke
v | 77.686 mm/s | 0 mm/s
xS | 0.083 mm ‘ 0

2548223755
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5.9.13 Konfigurace os

V menu [Axis configuration] se nastavuji uzivatelské jednotky.
[Axis configuration

Unit pool
i ' % (TS0 _
() Sl | | o
of W (O] |G 2 (W 2
j L J L L 4
Examples
ﬁ P
Basic configuration L
o] Trawel distance user-defined unit
L/ R a L000 mm
a’ | A \r. —l i h_. 3 ] 5000
g 1 i ﬁ_ Rev, | &8 | v, | Akl — 1 Decimal positions
)
;_1?’ Velocity I
af mmfs
3 0 Decimal positions
i x = |
B acceleration
1] L% mm/{s:
B 0.083
3 T i — 2 Decimal positions
7 Imin®s i‘“""‘ mm/st XX 2 =

2548226443

Systém MOVIAXIS® ma &tyfi volné nastavitelné uZivatelské jednotky pro nasledujici

veli¢iny:

e draha,

* rychlost,
» zrychleni,

» kroutici moment (neplati pfi uvedeni motoru do provozu — viz strom parametr().

Pro kazdou veli€inu se do osového modulu zavadi Citatel, jmenovatel a mista za dese-
tinnou €arkou. Mista za desetinnou ¢arkou jsou zapotfebi pouze pro indikaci v Motion-
Studio a nepouzivaji se k prepoctu uzivatelské jednotky a neberou se v Uvahu pfi sbér-
nicové komunikaci.

Tlacitko [Basic configuration]

+ Draha
Jednotka: Otacky (motoru), 4 mista za desetinnou ¢arkou
Pfiklad:
Pozadovana hodnota Ujeta draha Indikace v MotionStudio
10000 1 otacka motoru 1.0000
15000 1,5 otacky motoru 1.5000

Po absolvovani uvedeni motoru do provozu se zapiSou do osového modulu nasle-
dujici hodnoty (pfepocet 16bitovych inkrementl / otacka):

« UZivatelska jednotka Citatele pozice = 4096
» UzZivatelska jednotka jmenovatele pozice = 625
» UZivatelska jednotka rozliseni pozice = 1074

* Rychlost
Jednotka: 1/min, bez desetinnych mist
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Priklad:
Pozadovana hodnota Rychlost Indikace v MotionStudio
1000000 1000 1/min 1000
2345000 2345 1/min 2345

Po absolvovani uvedeni motoru do provozu se zapiSou do osového modulu nasle-
dujici hodnoty:

» Uzivatelska jednotka Citatele rychlosti = 1000
« UZivatelska jednotka jmenovatele rychlosti = 1
» UZivatelska jednotka rozliSeni rychlosti = 1

* Zrychleni
Jednotka: 1/(min x s) zména otacek za sekundu, bez desetinnych mist
Priklad:
Pozadovana hodnota Zrychleni Indikace v MotionStudio
6500000 65000 1/(min x s) 65000
300000 3000 1/(min x s) 3000

Po absolvovani uvedeni motoru do provozu se zapiSou do osového modulu nasle-
dujici hodnoty:

« UZivatelska jednotka Citatele zrychleni = 100

» UZivatelska jednotka jmenovatele zrychleni = 1

+ UZivatelska jednotka rozliSeni zrychleni = 1

Priklad Aplikace vietene - rotacni pohyb se méni na linearni pohyb.
Zadani uZivatelskych jednotek:
* Poloha v mm s jednim desetinnym mistem (napf¥. 25,6 mm)
* Rychlost v mm/s bez desetinného mista (napf. 5 mm/s)
«  Zrychleni v mm/s? se dvéma desetinnymi misty (napf. 10 mm/s2)
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Axis configuration

? Unit pool - =]
| =3 | P | T 3
o @ [F & @ W] s 3
g: Examples
Basic configuration w
ﬂ’ Travel distance User-defined unit
i_*r_ —
|
1 Decimal positions
of L R—:
Laf |
D'é Velocity
a mm/s
H_ 0 Decimal positions
H' X, o
E  Acceleration Revalutions
L1} mm/s?
- ZOECIMN T eI RS
)| XXX = =
2548231819
Postup:
Position

» Pretahnéte pomoci mysi symbol vietena ze souhrnu snimaci do fetézce pohonu do
fadky "Travel distance".

* Nastavte uzivatelské jednotky v fadce "Travel distance" na 1 desetinné misto.

» Kliknéte na symbol vietena. V okné&, které se nyni otevfe [Settings] zadejte stoupani
vietena.

Velocity

+ Pretahnéte pomoci mysi symbol vietena ze souhrnu snimacd do fetézce pohonu do
fadky "Velocity".

* Nastavte uZivatelské jednotky v fadce "Velocity" na 0 desetinnych mist.
Acceleration

+ Pretahnéte pomoci mysi symbol vietena ze souhrnu snimaca do fetézce pohonu do
fadky "Acceleration".

+ Nastavte uzivatelské jednotky v fadce "Acceleration" na 2 desetinna mista
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5.9.14 Systémové a aplikaéni mezni hodnoty

Application and system limit values

5.9.15 Download

T
a2
S
v &

[ uf
zr Maximum welocity — System limit
H 5 250 = 250 mm/'s — Application limit
o] :
D’ / M mvum deceleration
Maximum acoelesation B 1366 6? %  1366.67 mm/s?
[y 2 1366679 1366.67 mm/s?
Y] /
D' Maximum velodity
o) B nse 235 ma/s
[ 1y
D, Ma:dmurn deceleration
[af 1230.00 =  1230.00 mm/s?
Y]
Maximum acceleration Maximum deceleration emergency ston
o) A 1230009 1230.00 mm/s? 2 136667 % 1366.67 mm/s?
0 [ t
0
0 Maximum torgue System limit Maximum torgue Application limit -~
= = A Ll
& a3p0000% 300.000 % & ap00004 300,000 % siiders ) )
2548418699

Mezni hodnoty aplikace a stroje se vztahuji na nastavené uzivatelské jednotky. Pfedem
zvolené uZivatelské jednotky se zobrazi na tomto obrazku, neni vS8ak mozné je zde
zmenit.

Pole vpravo se tykaji zavedené hodnoty (download) v ose pfepoctené na pfislusnou
uzivatelskou jednotku. Pole vlevo jsou vypoctené navrhované hodnoty plochy.

Pomoci tlagitka "Accept SEW suggestion" se navrhované hodnoty pfevezmou.

Dow
o 2
=3
Luf Calculation of startup parameters is completel 3
H Press “Load into unt” to transmit the calculation results to the invertér without
H fimishing startup
La
i_‘f Load into unit (PC -> target systam) g
a
La
H &
H To transmit the calculated data to the inverter and to finish startup, press
“Finish".
2548421131
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5.10 Priklady aplikaci

5.10.1 Priklad 1: Rotaéni snima¢€ jako snimaé drahy

Oblasti pouziti: napf. nelinearni pfenosoveé prvky jako kulisové Ustroji, letma pila, kotou-
Cova vacka.

V tomto pfikladu se skute€¢na hodnota polohy snimace absolutni polohy oznaceného
jako snimac 2 pouziva bezprostfedné pro regulaci polohy. Pfi uvadéni do provozu je
tfeba nastavit poméry snimaée motoru (snimac 1) a snimace drahy (snimac 2). V tomto
pfikladu &ini pomér snimace 1 k snimaci 2 "1:5". Vztah mezi snimaem 1 a snimacem
2 se zjistuje automaticky pfi postupu zafizeni. Lze ho vSak také vypocist a zaznamenat

ruéné.
d=20mm
e/m /r‘ —
= - -~ Y
l _. I(. r,
1) i — ) 3
d=10mm| )
\T/
2}
1409350283
Nastaveni:

Hardware configuration

L Encoder - Option cards
U pool (S ' Encoder card Encoder card
o 3 Slot 1 skt 3
D’ Motor encoder Distance encoder 1 Distance encoder 2
B’ 1. Parameter set
I  asiH ASIH
1 B eait i 4D Edit }
oo Y Fix 2
2 | L
.'D' 2. Parameter set
[ 1y
[ 1y
g
[
U 3. Paramater set
[y
L}
L
2553344907
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Distance encoder
[_:_} Encoder selection # Mounting

1. Select the relevant encoder grouping

|¢ SEW encoder | |

Approved encoder y -Vf - | | Non-SEW encoder i ?

{ o

2. Select the encoder by means of the SEW designation on the nameplate

Mechanical design Development status

F = Positive connect »
G = Thread mounting
H = Hollow shaft

I = Integrated —|
K = Cone

L = Linear

SIW-EURODRIVE c€)

76545 Bruchsel'Zemany

typ PSE11 cupsaseenTyil[a s 1 |,

Hr. 0123456780 0001.22 e H

My 13 Mm 17 A P B
n, 6.000 o g B0 A mamF
b 30 H Uy 900 WV ow WM

Bremse 24V 31 Nm Gleschrichter
Gelriebe My 35 Nm nee  1.6500/8.000 rimin
i 5  CGawic 38

_'OKHWH

2553348107

Volba a nastaveni typu snimac.

Drrmce ecoder S ||| ==

[_:} Encnh selection " Mounting
Encoder mounting

o inm di al th

'_:‘e"h% in sense of rotation of motor b 4

Ratio between encoder and motor

@ Messure gear ratio |

s

2557571595

Nastaveni pfevodového poméru mezi otaCkami snimace a motoru pfimo, tj. podle vypo-
¢tu nebo postupem zafizeni.
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Axis configuration

BT Unit pool
| 25| | pded [
g ﬁ j& o LG Y ‘ 2
::j Exam.ules : :
Basic configuration | w
g Travel distance User-defined unit
— nE Rev,
9 S — = -
g | ¥ | Rev., |i # | e 2 .
i =
gy Velocity
[ag [y 1/min
ﬂ 0 Decimal positions
o X o =
Acceleration
0 1/min*s
- 0 Decimal positions
1] X o =

V menu [Axis configuration] neni u rotacnich snimacl k dispozici Zadna moznost zmé-
feni nebo zadani pfevodového poméru mezi otaCkami snimace a motoru. Je to mozné
vyhradné v menu [Encoder selection], podmenu [Mounting], viz kap. "Konfigurace hard-
waru v souhrnu snimacd" (— str. 149).

5.10.2 Priklad 2: Linearni snima¢ jako snimac¢ polohy
Oblasti pouziti pro takovou aplikaci jsou napf. regalova obsluzna zafizeni (kv(li prokluzu
kol) a systémy s vili.
Trat' pojezdu linearniho snimade drahy je tfeba zaznamenat pro otacku motoru. Trat
pojezdu na jednu otacku motoru se zjiStuje automaticky, Ize je vSak také vypocist
a zaznamenat ru¢né.

d=200mm
s ﬂ*-:w \ P {/‘_\\
. ) ()
= \\ II oy /

1409436811
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C 20
O,

Nastaveni:

Volba a nastaveni pouZzitého typu snimace na pfikladu linearniho snimace AL1H.

Hardware configuration

Encoder — Option cards
= 3 N
l
Motor encoder Distance encoder 1

1. Parameter set

AS1H AL1H

[ Edit e B edit =

=l - -
e J FLE

Encoder card
slat 1

Distance encoder 2

2. Parameter set

3. Parameter set

LCICICICICICICICICICICICICICICIC)

rm—

Encoder cand
Skt 3

2557574539
Snima¢ 2 musi byt nastaven na snimani polohy.
Diistance encoder
[_:.' Encoder selection » Mounting
1. Select the relevant encoder grouping
o SEW emcoder | @' Approved encoder \'{' ‘-— Mon-SEW encader [ ?-.
2. Select the encoder by means of the SEW desi ton on the pl
Machanical design Development status
F = Positive connect - 1] Electrical design
G = Thread mounting
H = Hollow shaft L 2
- e s
5 = Spread shalt = ; ==
L = Hod. Resolver
M = Mod, Resolver ™
5CW-EURODRIVE ce)
TEE46 Bruchsal"Zemany
Typ PSF121 CMPSISHRATY) i“ npD
Ne. {1.23456789 0001.22 HELH
M 13 wm b 17 A P GBS
my, 6000 dmin gy 90 A mEF
fy 300 L Usps 400 Vom M
Bremsa MV 31 Nm Glaiztrchng
Getriebe My 35 Nm ngge 1600/ 8000 rimin
i 5 1 Gewichd 38, W )
o NG
MOVITOOLSE Moonsiots e BT
2557576971

Volba a nastaveni pouzitého snimace AL1H.
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Zjisténi pfevodového poméru mezi motorem a snimacem.

V menu [Axis configuration] se nastavi poZadované uzivatelské jednotky a znazorni se
fetézec pohonu. Pro znzornéni fetézce pohonu je tfeba zvolit potiebné symboly
v menu [Unit pool] a pfetahnout do fadky "Travel distance".

&1 Is configuration

i poal
7

o = —
g ﬁ qi“ ey sy 2
ﬂ' -----
Basic comfigurstion -
g Trawel distance Usar-dafind it
o -
E r T e H.__ j sxaxm
H 1. ﬁ_ ; E 2_‘ ;mwmxl r‘ﬂlll-on; -
[af
Y Velocity
Ea mis
o] 0 Decknal B
[ g L X s =
M acceleration
1] mis2
1] 0 Dechmal pesitions
Li] X =

Volba a nastaveni pouzitého snimace AL1H.
Sestaveni osy.

% Encoder

il

Encoder data |

Ratio between encoder and motar

" Direct input

(+ Determined sutomatically

revolution

r.!
Travel distance on encoder per motor I 62831 pm EJ ll

OK Cancel

2557633803

Kliknutim na symbol "Encoder 2 AL1H" Ize zaznamenat drahu pojezdu na snimaci na
jednu otacku motoru ("Travel distance on encoder per motor revolution"). Existuje moz-
nost, zapsat drahu pojezdu pfimym viozenim po ruénim vypoctu, pojezdem zafizeni
nebo volbou automatického zjisténi. V tomto pfikladu &ini draha pojezdu na snimaci na
jednu otacku motoru = 62 831 um.
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5.11 Uvedeni systéemu MOVIAXIS® do provozu — vicemotorovy provoz

UPOZORNENI

V této kapitole se zabyvame menu pfi uvadéni do provozu, ktera vyzaduji zvlastni
nastaveni pro vicemotorovy pohon.

Celkové uvedeni do provozu se provadi podle popisu v kapitole "Uvedeni systému
MOVIAXIS® do provozu — jednomotorovy provoz" (— str. 143).

Pro vicemotorovy provoz je zapotiebi jedna nebo dvé karty multisnimace, v zavislosti
na poctu motor(, které se maji provozovat.

Karty multisnimace rozsifuji systém MOVIAXIS®, takze je mozné vyhodnocovat dalSi
snimace. K dispozici jsou dvé rizné karty multisnimace, které je tfeba zvolit podle
snimace, ktery chceme vyhodnocovat.

5.11.1 Oblasti pouziti

Kartu multisnimace Ize pouzit v nasledujicich oblastech:

* Polohovani bud pfimo s externim snimacem nebo se snimaem motoru.

» Vicemotorovy provoz (max. 3 motory).

* Vyhodnoceni snimace absolutnich hodnot SSI.

* Provoz cizich motoru, které jsou vybavené snimaci EnDat.

+ Systémy s moznosti prokluzu.

+ Kompenzace prodlouzeni lan a femend.

» Nacitani hodnot vodivosti u sestavy kotoucové vacky a synchronniho chodu.

* Analogové zadavani pozadovanych hodnot a simulace inkrementalniho snimace
skuteéné polohy vigi Fizeni.

+ Obecné vyuziti diferencialniho analogového vstupu + 10 V napf. pro zadani pozado-
vanych hodnot otaek nebo krouticich momentu.
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5.11.2 Priklad: Vicemotorovy provoz

Oblast pouziti: V aplikacich s vice osami, které maji stejny vystupni moment a nejsou
soucasné v provozu.

Na jeden osovy modul mohou byt pfipojeny az 3 motory. K tomu je tfeba zasunout do
osového modulu dvé pfidavné karty multisnimace, viz nasledujici obrazek. V zavislosti
na aktivované sadé parametru je tfeba pfivést vykon pfes vykonové stykace k jednotli-
vym motoram.

[1]

[2]

[3]

2557636363

[1] Snimac motoru 1 na zakladnim pfistroji
[2] Snimac motoru 2, karta multisnimace 1, slot 1
[3] Snimac motoru 3, karta multisnimace 2, slot 3
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Hardware configuration

L Encoder Option cards
IY  pool . Encoder card Lrcoder card
I slot 1 st 3

!r 0
ﬂ Motor encoder Distance encoder 1 Distance encoder 2
H’ 1. Parameter set
o] asw
[af D Edit

= Positon
H W et e 1
Ly L
o 2. Parameter set
T
L AS1H
L B Edit 1
H g7 Position e 2

™ detection
o) L
o 3. Parameter set
Y|
n

Ha ']

2557639307

U snimace 1 je tfeba nastavit "Position detection" na sadu parametr( 1
U snimace 2 je tfeba nastavit "Position detection" na sadu parametrt 2
U snimace 3 je tfeba nastavit "Position detection" na sadu parametr(i 3

Uvedeni do provozu jednotlivych sad parametrt se miize uskute¢novat pouze postupné
a pouze poté, co vzdy kompletné probéhne uvedeni do provozu.

Jednotlivé sady parametrl je mozné zvolit pomoci parametrd, viz popis parametru
v systémové pfirucce "Viceosé servoménice MOVIAXIS®".
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5.12 Editor PDO

Pomoci editoru PDO Ize provadét nastavovani procesnich dat.

5.12.1 Struktura a tok dat

Prostfednictvim sbérnice dat, jako napfiklad primyslové sbérnice mizete zapisovat
pozadované hodnoty jako rychlost nebo pozici jako procesni data s Sitkou 16 bitd do
vyrovnavaci paméti PD IN zafizeni MOVIAXIS®. Tyto pozadované hodnoty mulzete
zadat do volné definovatelnych uZivatelskych jednotek, jako napf.

o [m/s]
* [mm]
« [Takty/min]

1 1
! MOVIAXIS |
! Y 2 1
| Ridici slovo Stavové slovo |
! " 1
: WO (16 Bit) WO (16 Bit) |
. . 1
! W1 (16 Bit) Systémovy W1 (16 Bit) |
! management - !
: W2 (16 Bit) W2 (16 Bit) :
I W3 (16 Bit) W3 (16 Bit) |
| I
1 1
1 1
| . !
I Vyrovnavaci 5 N 5 ~ Vyrovnavaci |,
| zasobnik PD-IN Kanal PD-IN Kanal PD-OUT 2as0bnik PD-OUT||
: WO (16 Bit) DWO (32 Bit) DWO (32 Bit) DWO (32 Bit) :
S 1
NI I
Konverze: Konverze: :
UZivatelské jednotky Systémové jednotky |
: na systémové jednotky| na uzivatelské jednotky :
| - |
1| W15 (16 Bit) DW15 (32Bit) DW15 (32 Bit) DW15 (32 Bit) |l
o g 1
I I
__________________________________________________________ H
Priklad
Vyrovnavaci 2
zasobnik PD-IN Kanal PD-IN
WO (16 Bit) DWO (32 Bit)
W1 (16 Bit) —|_|—> low | nigh | Little Endian (Intel Format)
W14 (16 Bit) J_,—» low | high Big Endian (Motorola Format)
W15 (16 Bit) DW15 (32 Bit)

1409533067
Tato procesni data se dale zpracovavaji podle konfigurace nasledujiciho kanalu PD IN
jako dvojité slovo. Uzivatelské jednotky se méni v jednotky systémové a pfedavaji dale
piislusnym FCB. MOVIAXIS® poskytuje 16 kanalt PD IN.
V zavislosti na konfiguraci procesnich dat Ize skuteéné hodnoty, jako napf. otacky

a polohu kanaly PD-OUT s Sifkou Sestnact 32 bitd ménit v uzivatelské jednotky a pfe-
naset pfes 16 paméti procesnich dat do pfipojené sbérnice dat.
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C 29,

Uvedeni do provozu
Editor PDO

©

Informace o stavu osy, jako napf.
» pfipraven k provozu

» Kklid. stav motoru

* brzda uvolnéna

je mozno rovnéz zapisovat prostfednictvim stavového slova na slovo udajli o procesu
vyrovhavaci paméti PD-OUT. Informace Ize také zpracovavat prostfednictvim pfipojené
sbérnice nadfazeného Fizeni.

K dispozici jsou ¢tyfi konfigurovatelna stavova slova (— str. 179).

5.12.2 Priklad nastaveni parametrt

Nastaveni
parametrii rozhrani
pro pramyslovou
sbérnici

Tento pfiklad ukazuje nastaveni parametrli spojeni sbérnice PROFIBUS s regulaci
otacek.

Kliknutim na vyrovnavaci pamét IN se otevfe jeji parametrizaéni plocha. Pro spojeni
PROFIBUS se jako zdroj dat zvoli komunikaéni alternativa.

V nasledujicim pfikladu jsou vyuZita tfi procesni datova slova:

* FCB activation

« Ramp

» Speed

Aby bylo mozno pfiklad nejprve otestovat bez shérnice PROFIBUS, nejprve se vypne
aktualizace. Parametriza¢ni plocha vypada pro tato nastaveni nasledovné:

x|

Basic settings

Data source |Eommuni|:atioﬂ opliorj

Data block start ||]

MNumber of data words 4

Time-out interval [ms] |20.000

Update [t -

Canfiguration efror |N0 fault

PDO never received before [~

CAN

Meszage D |

Data acceptance with Sync | J
Endianess | J
Communication opbon

FOO-D [g
Sender addiess |g

1409535499
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Editor PDO

Parametrizace
fidiciho slova
a procesnich
dat IN

Qt x|
[ Localcontrolword [0
Layout [FCB instance =
Programming control word

Funchion Bit 00
Function Bit 01
Furction Bit 02
Function Bit 03
Function Bit 04
Function Bit 05
Function Bit 06
Function Bit 07
Function Bit 03
Function Bit 03
Furction Bit 10
Function Bit 11
Function Bit 12
Function Bit 13
Function Bit 14

Function Bit 15

I /I8 K I I
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Channel 32-bit access

EESE8ERREER 28

Jednim kliknutim na jedno z Fidicich slov, v tomto pfikladu Fidici slovo 1, se otevie para-
metrizacni plocha a zvoli se tam FCB / vzhled entity. Kanal procesnich dat IN 0 se ur€i
systémovou veli¢inou "Velocity", kanal 1 systémovou veli¢inou "Acceleration".

x|
System unit

I] E bit j IVE|DEI[)I j
|1 B bit j Idi\rcl:dudiun j
Il E bit _-I INon-nlmpieled j
|16 bit | [Non-riepreted |
I] E bit j INnn-nIelpueIEd j
|16 bit =] [Mor-riepreted =]
I'I E bit j INon-nlemEled j
I1 E bit j INUn-'nlclpnalad j
[18 60 -] [Mon-rterpreted -]
|1 E bit _'I INDn-hlslp-teled j
[16 ki | [Nor-riermeted |
I1 E bit _-! INDn-nIslplaled j
[18 b0 -] [Honriepieted =
|1 E bit j INon-nI.elpieled j
[16 ki | [Norvriemeted -]
I1 E bit j INDn-nI.elpneIed j

1409709451
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I ) Uvedeni do provozu
9 ('G Editor PDO

Prirazeni vstupni Slova vyrovnavaci paméti IN je tfeba nasledovné pfifadit fidicimu slovu 1 a procesnim
vyrovnavaci datdm IN.

paméti V tomto pfikladu se na 1. slovo vyrovnavaci paméti IN ulozi &islo FCB, na 2. slovo otaé-
syitfmovym ky a na 3. slovo rampa. PFisludna slova mohou byt pfifazena na jednotliva Drag & Drop
velicinam

(pfetazeni mysi).

Configuration of process data flow

: | Conversion to intemnal
IN process data interface [ systern units

I
o]

p-iord 1 Iu

FCB

Instance

1409711883
Nastaveni Parametrizac¢ni rozhrani FCB se otevfe kliknutim na "FCB". Aby bylo mozno Fidit regu-
parametr( FCB laci otacek pres sbérnici, nastavi se ve FCB05 zdroje pozadovanych hodnot pro hod-
noty rychlosti a zrychleni na kanal 0 resp. kanal 1 vyrovnavaci paméti.
[FlBooverviews
M w M FLE D T
=i Setpoints
B Selpaint scurce velociy [Procsss data buaber charnelD =]
Selpoint locsl velooly  [1/mir] e
Linil vabues
Source loewe it |
Localborque imé (%] 1000
Source acosieaton [Froce=s dara busfer channel 1 =]
Accalsrationlocd 1 pmirre)] oo
| [EE—— [Froces: duta budies charwei 1 =]
Decsleabon ksl [ mines)] [2000
Source erk mmhm vI
ek local 11Amir=T] ATAEAT
Actual values
Wekocity [1/min] P
1409714315
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Uvedeni do provozu (‘CD

Seznam parametrd @

Testovani Nastaveni parametrd je nyni ukonceno a lze provést jeho testovani. Dokud je aktuali-
konfiguraci zace vyrovnavaci paméti IN vypnuta, Ize slova v detailnim pohledu ménit pomoci
klavesnice.

W |IM buffer0

5 Sord O
1000 Word 1
-IDUD Word 2

1409716747

Jakmile se aktualizace zapne (— str. 180), slova se automaticky zaktualizuji pomoci

hodnot sbérnice.

UPOZORNENI
® Pfi restartovani servoménice se aktualizace automaticky zapne a v pfipadé potfeby je
1 nutno ji vypnout.

5.13 Seznam parametri

Seznam parametrd s popisem naleznete v systémové pfiruéce "Viceosé servoménice
MOVIAXIS®" a na internetu jako soubor PDF "Popis parametr(i viceosého servomeénice

MOVIAXIS®".

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®
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6 Provoz

6.1 VSeobecné pokyny

A NEBEZPECI!

Nebezpeéna napéti na kabelech a svorkach motoru
Smrt nebo vazné zranéni v diisledku zasazeni elektrickym proudem.

* V zapnutém stavu vznikaji na vystupnich svorkach a na pfipojenych kabelech
a svorkach motoru nebezpecna napéti. Plati to i tehdy, pokud je zafizeni zabloko-
vano a motor stoji.

+ Zhasnuti provozni kontrolky LED a dalS$ich indikacnich prvkd nemusi znamenat, Ze
je viceosy servoméni& MOVIAXIS® MX odpojen od sité a bez napéti.

* NeZ se dotknete silovych svorek, zkontrolujte, zda je viceosy servoménic
MOVIAXIS® MX odpojen od sité.

* Respektujte vSeobecné bezpecénostni pokyny uvedené v kapitole 2 (— str. 8)
a pokyny uvedené v kapitole "Elektricka instalace" (— str. 60).

> P

A NEBEZPECI!

Nebezpeéi pohmozdéni v dusledku nec¢ekaného rozbéhnuti motoru.
Smrt nebo t&€Zka poranéni.

Aktivace internich bezpecénostnich funkci nebo mechanické zablokovani mohou mit za
nasledek zastaveni motoru. Odstranéni pficiny poruchy nebo reset mohou vést k tomu,
Ze se pohon samocinné znovu rozbéhne.

+ Zabrarite neumysinému rozb&hu motoru napf. vytazenim bloku svorek elektroniky
X10.

« V zavislosti na aplikaci je tfeba provést doplikova bezpelnostni opatfeni, aby
nedoslo k ohroZeni osob a stroje.

>

POZOR!

Vystup motoru viceosého servozesilovace smi zapinan respektive odpojovan pouze
pfi zablokovaném koncovém stupni.

Navod k obsluze — Viceosé servoméniée MOVIAXIS®




/

\
\ /
Provoz 6

Indikace na napdjecich a osovych modulech — ~

6.2 Indikace na napajecich a osovych modulech

6.2.1 Signalizace provozu na 7segmentovém displeji

* Na dvou 7segmentovych displejich se indikuje provozni stav napajeciho modulu
a osového modulu.

* V osovém modulu se nachazeji vSechna relevantni nastaveni a funkce pro uvedeni
sestavy pfistrojii do provozu. Proto je v osovém modulu realizovano vice provoznich
indikaci nez v napajecim modulu. Napajeci modul neni vybaven programovatelnou
inteligenci.

* Reakce na rozpoznané chyby a vystrahy se uskuteCiuji pouze v osovém modulu.
Indikuji se chyby a vystrahy, avSak v osovém modulu, a jen ¢aste¢né v napajecim
modulu. V pfipadé nékterych udalosti se v osovém modulu indikuji jina &isla nez
v napajecim modulu. Tyto pfipady jsou vyznaceny v tabulce provoznich indikatord
nabijeciho modulu.

* Indikatory pro osové moduly a napajeci moduly s proto popisuji zvIast.

6.2.2 Indikace chyb na 7segmentovém displeji

Chybové hlaseni
se dvéma
7segmentovymi
displeji

Chyba
v napajecim
modulu

Viceosy servoménic MOVIAXIS® MX rozpoznava nastalé chyby a indikuje je jako chy-
bovy kéd. Kazda chyba je jednoznaéné definovana svym chybovym kédem a pfislusny-
mi atributy jako

» chybovou reakci
» koneCnym stavem po vykonani chybové reakce
+ typem reakce na reset

Chybové koédy se znazorfiuji v osovém a napajecim modulu jako blikajici Ciselné
hodnoty.

Chybovy kdd se objevi v nasledujicim sledu zobrazeni:

05s 0.25s 10s 0.25s

= I_ —_— — I I —_—

1409738251
Kromé chybového kédu je definovan "podkdod chyby”, ktery umozniuje presnéjsi uréeni
priciny chyby. UzZivatel mGze "podkdd chyby" precist pfes komunikaéni spojeni.

V zavislosti na druhu chyby a naprogramované reakci na chybu se mlze indikace vratit
na statickou signalizace provozu.

Chyby v napajecim modulu se hlasi ose a tam zpracovavaji.
Resetovani se provede odnétim elektronického napajeni 24 V nebo softwaroveé.
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6.2.3 Seznam chyb
Vysvétleni pojmu

v seznamu chyb

Pojmy a zkratky Vyznam

P Programovatelna reakce na chybu

D Reakce na chybu nastavena vyrobcem
VM Napajeci modul

AM Osovy modul

ZK Meziobvod

HW Hardware

SW Software

AWE UZivatelska jednotka

Pfi resetovani chyby uruje koncovy stav po chybé, ktery typ resetu se provede, viz
nasledujici tabulka.

Koncovy stav po chybé

Reakce na potvrzeni chyby

Pouha indikace chyby

Teply start (Vymazat kéd chyby)

Systém ¢eka

Systém zablokovan

Teply start (Vymazat kéd chyby)

Restart systému (Provést Soft-Reset - mékké restartovani)

Systém zablokovan

Resetovani CPU (Provést resetovani CPU)

6.2.4 Reakce na potvrzeni chyby

Reset CPU PFi restartovani CPU se uskute¢ni skuteény novy start fidici jednotky a firmwaru.
Firmware se spousti tak, jako by se osovy modul znovu zapnul.

Nové spusténi systému vede k nasledujicim procesiim:

3

3

aktivuje se zavadéci program, na displeji se objevi "b0",

dojde ke ztraté referen¢nich pozic inkrementalnich snimacovych systému,

pfipadna sbérnicova rozhrani se vrati do puvodniho stavu,

pfipadné volby fizeni se vrati do puvodniho stavu,
prerusi se sbérnicova komunikace,

rozhrani mezi volbami a systémem mikroprogramového vybaveni se nové iniciali-
zuje. Provede se nova synchronizace pfi spousténi odpovidajici zvolené sbérnici
a fizeni,

prerusi se komunikace pfes rozhrani systému CAN,

znovu se synchronizuje spojeni s napajecim modulem (Hardware-Info-System),

vynuluje se sousedni "poruchové hladeni" [binarni vystup = 1, stav systému =0].

Kontrola stavu systému indikuje po resetovani podle stavu systému opét signal
"pfipraven”.

186
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Restart systému Pfi restartu systému nedojde ke skute¢nému resetovani fidici jednotky.

Restartovani systému zpUsobi nasleduijici:

firmware vybaveni se znovu spusti, aniz se aktivuje zavadéci program (nezobrazi se
llbOll !)’

dojde ke ztraté referenénich pozic inkrementalnich snimacovych systému,

pokud je pouzito rozhrani pro pramyslovou sbérnici, pak neni timto zasazeno,
nejsou ovlivnény pfipadné varianty fizeni,

rozhrani mezi volbami a systémem mikroprogramového vybaveni se nové iniciali-
zuje. Provede se nova synchronizace pfi spousténi odpovidajici zvolené sbérnici
afizeni,

pferusi se komunikace pfes rozhrani systému CAN,

znovu se synchronizuje spojeni s napajecim modulem (Hardware-Info-System),

vynuluje se sousedni "poruchové hlaseni" [binarni vystup = 1, stav systému =01].

Kontrola stavu systému indikuje po resetovani podle stavu sytému opét signal
"pfipraven".

Teply start Pfi teplém startu se vynuluje pouze chybovy kéd.

Teply start zpUsobi nasleduijici:

neni znovu vynesen systém mikroprogramového vybaveni,

vSechny referencni pozice zUstavaji zachovany,

komunikace se nepferusi,

vynuluje se sousedni "poruchoveé hlaseni" [binarni vystup = 1, stav systému =0 ].

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®
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- ~~  Signalizace provozu a chyby na napajecim modulu MXP
6.3 Signalizace provozu a chyby na napajecim modulu MXP
6.3.1 Tabulka indikaci
Indikator na
Popis Stav Poznamka / akce osovém
modulu
Indikatory v normalnim provozu
PFipraveny k provozu (ready). |Zadna chyba/vystraha. U,=>100V. |Pouze indikace stavu. -
Indikace pfi rdznych stavech zafizeni
ﬂ j':arﬁggi?gglﬁg\éo\?u chybinebo 4 chyba/vystraha. U, => 100 V. |Zkontrolujte sit. X
Indikace vystrah
Predvistraha 2t VytiZeni jednotky VM dosahlo prahu | Zkontrolujte aplikaci co se tyge p
¥ ' predvystrahy. vytizeni.
] Zkontrolujte aplikaci co se tyCe
|:| Teplotni pfedvystraha. Teplota VM se blizi vypinacimu prahu. | vytiZzeni, zkontrolujte teplotu P
okoli.
Predbézné varovani: Vytizeni T - PFekontrolujte zatiZeni resp.
interniho brzdového odporu %arrlgsgégosud nent pripraveno konfiguraci. Tyka se pouze -
= 280 % P zafizeni MXP81.
6.3.2 Tabulka chyb
Indikator na
Popis Stav Poznamka / akce osovém
modulu
Indikatory v pripadé chyby
:_I H gfr;yrggol?/;zgovy E?:gc:/\g);grerusovac nentpripraven v, seznam chyb osovych modul. X
Chybové hlaseni podané jed-
(] Chyba napéti meziobvodu, |notkou VM pfes signalizaéni Zkontrolujte rozlozeni aplikace a X
[ U, je prilis vysoké. sbérnici pfi prili§ vysokém napéti  brzdovy odpor.
meziobvodu.
. Proud meziobvodu ve VM
FI n CF?ISiléb?/ psrgl?d meziobvodu prekro¢il maximalni pfipustnou Zkontrolujte aplikaci co se tyce vytizeni. X
= PrIIS VySOKY. mez 250 % Inenn-
FI Chyba monitorovani 12xt. x’:'zznelnr: éﬁ?]g?;ky VM dosahlo Zkontrolujte aplikaci co se ty€e vytizeni. X
(] Chyba monitorovani Teplota jednotky VM dosahlo Zkontrolujte aplikaci co se ty€e vytizeni, X
I_| teploty. vypinaciho prahu. zkontrolujte teplotu okoli.
‘|:| 1 afgﬁjﬁg é(:/zl.ggs(ré(ﬁ(ljzem Zafizeni jiz neni pfipraveno k Prekontrolujte zatizeni resp. konfiguraci. X
i, odporu provozu. Tyka se pouze zafizeni MXP81.
(] Chyba napajeni (spinaci  |DoSlo k chybé napajeciho napéti | Zkontrolujte pfipojené zatéze na )
i sitovy modul v pfistroji). Vv pristroji. nadproud nebo je pfistroj vadny.
= . . - . Generatorova energie se pfes brzdovy
i Tepelné pretizeni Doplnkoya kapacita je VV“Z,e’.‘a- . lodpor pfeméni na teplo. Pfekontrolujte
|| Chybova reakce pouze v zavislosti X

doplrikové kapacity.

na nastaveni osovych moduld.

zatizeni resp. konfiguraci. Tyka se
pouze zafizeni MXP81.

_0
=

Chyba napajeni (spinaci
sitovy modul v pfistroji).

Doslo k chybé napajeciho napéti
v pfistroji.

Zkontrolujte pfipojené zatéze na
nadproud nebo je pfistroj vadny.
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6.4 Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA

6.4.1 Tabulka indikaci

‘ Popis ‘ Stav ‘

Poznamka / akce

Indikace pfi zavadéni systému (boot)

PFistroj prochazi pfi zavadéni
mikroprogramového vybaveni |+  Stav: nepfipraveno

(booting) rGznymi stavy, » Koncovy stupen je zablokovany. .
aby dosahl pfipravenosti * Neni mozna komunikace.
k provozu.

G fitllar )l =
N O N

Vyckejte ukonéeni procesu zavadéni
mikroprogramového vybaveni.

PFistroj zlstava v tomto stavu: Zafizeni je
vadné.

=¢

Indikace pfi raznych stavech zafizeni

_]

Napajeci modul neni

Chybi napéti meziobvodu. Zkontrolujte sit.

Zkontrolujte napajeci modul.

o
] |=3

k dispozici.
r Osovy modul 24 V nebo interni
(I spinaci sitovy modul osy neni Zkontrolujte napéti 24 V nebo je zafizeni vadné.
k dispozici.
Osovy mgdul v bezpeénem Bezpecnostni funkce aktivovana.
zastaveni =
. » Stav: nepfipraveno
blika » Koncovy stupen je zablokovany.
*  Komunikace je mozna. +  Zkontrolujte spojeni sbérnice.
Synchronizace se sbérnici »  Zkontrolujte nastaveni synchronizace na
neni v pofadku. Zpracovani zafizeni a fizeni.
procesnich dat neni +  Zkontrolujte nastaveni procesnich dat na
k dispozici. zafizeni a Fizeni.

Zkontrolujte, zda nechybi néktery z PDO.

Neni k dispozici vyhodnoceni
kodéru.

2
=
Q

Indikace pfi inicializaénich procesech (parametry se vynuluji na implicitni hodnoty)

Zakladni inicializace.

Inicializace stavu nastaveném
vyrobcem pfi dodani.

L . »  Stav: nepfipraveno
Inicializace nastaveni provede-

ného vyrabcem. * Komunikace je mozna.
Inicializace sady upravené
podle pfani zakaznika 1.

Inicializace sady upravené
podle pfani zakaznika 2.

Snimace se inicializuji.

PFistroj zUstava v tomto stavu:

* Neni zvolen zadny snimac.

* Parametr "Zdroj skute¢nych otacek"
zobrazuje snimac, ktery zde neni
pfitomen.

* Koncovy stupen je zablokovany. Vyckejte ukonceni procesu inicializace.
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‘ Popis

Stav

Poznamka / akce

Indikatory v normalnim provozu

Zablokovani koncového
stupné

Koncovy stupen je zablokovany.

Kontrolni stuperi nefidi pohon. Brzda se zavira,
resp. motor bez brzdy pomalu dobéhne. Tento
FCB je pevné zvolen svorkou DI0O0. Mohou ho
vSak pfidavné volit i dalSi zdroje.

H B Volné
D B Volné
D H Volné
Regulace n

Interpolovana regulace n

Regulace M

Interpolovana regulace M

Regulace polohy

Interpolovana regulace polohy

Referencéni chod

Stop

Nouzové zastaveni

Zastaveni na mezni hodnoté
systému

Kotoucova vacka

Synchronni chod

Inkrementalni snimac je
nakalibrovan

Regulace zastaveni

Impulzovy provoz

Kontrola brzd

W]

RN
- =

Vicenasobny pohon

Identifikace polohy rotoru

Zastaveni na uzivatelskych
meznich hodnotach

Informace naleznete v popisu
parametrtd MOVIAXIS®

Rizeni otagek s internim rampovym
generatorem.

Rizeni otagek s pozadovanymi hodnotami cyk-
licky pfes sbérnici. Rampovy generator je uspo-
fadan externé, napf. v nadfazeném Fizeni.

Regulace otoéného momentu

Regulace oto€ného momentu s pozadovanymi
hodnotami cyklicky pfes sbérnici.

Polohovaci rezim s internim rampovym
generatorem.

Polohovaci rezim s pozadovanymi hodnotami
cyklicky pres sbérnici. Rampovy generator je
usporadan externé, napf. v nadfazeném fizeni.

Pohon provadi referenéni jizdu.

Zpomaleni na mezni hodnoté aplikace. Tento
FCB se rovnéz aktivuje, neni-li zvolen jiny FCB
nez implicitni.

Zpomaleni na mezni hodnoté pro nouzové
zastaveni.

Zpomaleni na mezni hodnoté systému.

Kotoucova vacka aktivni.

Synchronni chod aktivni.

Komutovani snimace u synchronnich motor(.

Regulace polohy na momentalni pozici.

Impulzovy provoz aktivni.

Testuje se brzda, kdyz je to€ivy moment dan do
zavieného stavu.

Slouzi k provozu 2, 3 nebo 4 motoru v provoz-
nim rezimu interpolovaného fizeni otacek.

Slouzi k nalezeni komutace synchronnich
motord.

Slouzi k zastaveni na uzivatelskych meznich
hodnotach
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6.4.2 Tabulka chyb
UPOZORNENI
V ramci indikované chyby je mozné zobrazeni chybovych kédu a chybovych podkodu,
e které nejsou uvedeny v nasledujicim seznamu. V tomto pfipadé se prosim spojte
1 s firmou SEW-EURODRIVE.
"P" ve sloupci "chybova reakce" znamena, Ze je mozné reakci naprogramovat.
Ve sloupci "Chybova reakce" je uvedena chybova reakce nastavena z vyroby.
Nasledujici zkratky se pouzivaji k pojmenovani modulu:
« "AM" pro osovy modul
+ "VM" pro napajeci modul
Podra- . o
Chyba zena Chyba Stav systému Hlaseni
chyba Opatieni b|narn|c1lﬂ;
T ¢ :
Kod Hlaseni Kod Pficina Reakce? yp resetu vystupd
Zadna chyba (Tato PFipraven = 1
00 indikace odpovida sig- | . . (v zavislosti na
nalizaci provozu -> viz stavu systému)
Signalizace provozu) Porucha = 1
: Zkratna vystupu P koneor " Systém gk Pripraven = 1
01 Chyba "Nadproud" «  Pili§ velky motor sh Ty WV start P P ha = 0
» Vadny koncovy stuperi veno eply sta orucha =
stupné
Chyba je dal$im druhem nadproudu,
meéfeného na koncovém stupni Zablokova-
02 Chyba "Sledovani s napétim na komutatoru-emitoru. ni konco- |Systém ceka Pfipraven = 1
UCE" Mozna pfi¢ina chyby je totozna vého Teply start Porucha =0
s chybou 01. RozliSovani slouzi stupné
pouze k internim ucelim.
Zkrat na zem Zablokova-
Chyba "Zemni * v pfivodech motoru ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven =0
03 A ‘s . . _
spojeni * vménici vého Restart systému Porucha =0
¢ v motoru stupné
Chybové hlaseni od VM pres
signalizaéni sbérnici
«  Prili§ vysoky vykon v generatoro-
vém rezimu .
ch " . »  Odporovy obvod brzdového Z?blokova- o La " _
04 yba "Brzdovy odporu prerugen ni konco- | Systém ceka PFipraven = 1
prerusovac" . vého Teply start Porucha =0
e Zkrat v odporovém obvodu Stupné
brzdového odporu P
«  Prili§ vysoky ohmicky odpor
brzdového odporu
* Vadny brzdovy spina¢
- Zablokova-
Chyb? T'meQUt, hard- Spojeni mezi VM a AM pfes signali- | ni konco- |Systém zablokovan Pripraven =0
05 waru informaéniho e LT . . -
PR zacni sbérnici bylo pferuseno vého Restart systému Porucha =0
systému .
stupné
01 PFeruseni spojeni signaliza¢ni
sbérnice
02 Timeout-Flag sbérnice nelze
vynulovat
RV . . . |Zablokova-
"/ Chybové hlaseni od VM pres signali- | _; P - _
06  Chvyba 'Vypadek zaéni sbémici Bylo zjisténo, Ze jedna M konco- | Systém ceka Pripraven = 1
sitové faze o e . vého Teply start Porucha =0
sitova faze chybi. N
stupné
Chybové hiaseni podané jednotkou  220lokova-) y _
" . " M o oo o nikonco- | Systém Eeka Pfipraven =1
07 Chyba "Meziobvod VM pres signalizacni sbérnici pfi pfilis vého Teolv start Porucha = 0
vysokém napéti meziobvodu stupné Pl
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Podra-

4 Stav systému Hlaseni
Chyba ena Chyba
Y czhyba Y Opatieni binérnic1h)
Typ reset ystupt
Kod Hlageni Kod Pficina Reakce?) S IR R
Aktivovatelné monitorovani otaek  Zablokova-
Chyba "Sledovani objevilo nepfipustnou odchylku ni konco- |Systém ceka Pfipraven = 1
otacek" mezi pozadovanymi a skute€nymi vého Teply start Porucha =0
otackami stupné

01 Monitorovéni otd&ek motoru

02  Monitorovani otacek generatoru

03 Systémova mezi skute¢nych otacek
prekroCena

Teplota AM dosahla vypinaciho

prahu, nebo jej prekrocila. Mozné

davody:
1 Chyba "Nadmérna «  Prilis vysoka teplota okoli Pouze |- Pfipraven = 0
teplota" AM * Nevhodné proudéni vzduchu zobrazit Porucha =0
*  Vadny ventilator
«  Prilis vysoka stfedni hodnota
zatizeni

01 Mez teploty chladiciho télesa pfekro-
cena.

02 Druhy teplotni snima¢ elektroniky

hlasi nadmérnou teplotu.

Druhy teplotni snima¢ elektroniky

12 hlasi predbézné varovani kvili

nadmérné teploté.

* Neni pfipojena zadna brzda

* Brzdové vedeni je oddéleno
v zafazeném stavu

» Pretizeni nadproudem > 2 A Zablokova-
" " (F13 ma prioritu) ni konco- | Systém Ceka PFipraven = 1
12 Chyba "Vystup brzdy . Pretizeni v dasledku pli§ Zasté- |vého Teply start Porucha = 0
ho pfipojovani (cca > 0,5 Hz) stupné

Monitorovani funguje pouze pfi
nastaveni parametrd "Brzda pfipo-
jena" a "Brzda zaviena".

01 Vystup brzdy

Napajeci napéti brzdy presahuje tole-

: . Pl Zablokova-
o/ /-0 0O -
Chyba "Napajeni ranci *10% /.. 0 %. Mon!torovam ﬂfn ni konco- |Systém ceka Pfipraven =1
13 brzdy" guje pouze pfi nastaveni parametrQ vého Teolv start Porucha = 0
y "Brake installed" a "Brake applied" StUDNG Pl
a pouze u motorti CMP a DS. P
01 Napajeci napéti brzdy
Zablokova-
14 | Chyba "Rezolver" Rezolver nebo vyhodnocovani ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven =0
Y rezolveru vykazuji chybu. vého Restart systému Porucha =0
stupné
01 Rozpoznano preruseni vodice
rezolveru
02 Chyba emulace rezolveru

(prilis vysoké otacky)

03 Neva!'pustné perioda synchroni-
zacniho signalu

04 Vypadek synchroniza¢niho signalu

05 Chybna parametrizace DSP

06 |Prebuzeni na vstupu AD prevodniku

07 PLL nebylo mozné inicializovat

Chyba CRC pres datovy flash

08 | (X-Flash)

09 Chyba CRC pfes programovy flash
(P-Flash)

10 Chyba CRC pres programovy flash
(P-Flash)

1 Systém Watch-Dog na DSP byl
aktivovan

12 |V DSP se vyskytla neplatna instrukce
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Podra- . ie
Chyba zena Chyba ST pllasen
chyba TOpatrentl bl’n?rnlﬂh)
rese s
Kod HlaSeni Kod Pficina Reakce?) S IR R
13 Doslo k neGekanému preruseni
v DSP
14 Doslo k softwarovému preruseni
v DSP
15 Hardwarové prete¢eni v DSP
16 Doslo k jednorazové chybé v DSP
17 Doslo k preruseni A v DSP
18 Doslo k preruseni B v DSP
19 Nepfipustny uhel pfi kalibraci
Chyba pfi mazani paméti Flash
20 " .
béhem konfigurace
Chyba pfi programovani paméti Flash
21 " )
béhem konfigurace
Chyba pfi verifikaci paméti Flash
22 " -
béhem konfigurace
Vyhodnoceni rezolveru neni
23 ) .
kalibrovano
24 PLL se béhem provozu zablokoval
Faze Init DSPs nebyla dokoncena
256 N . ™
béhem predepsaného €asu
Hlaseni provozni pohotovosti DSP
267 |neprobéhlo béhem predepsaného
Casu
Ochrana pfed pretec¢enim divize Provedte spravné nasta-
512 | omezenim skute¢nych otacek. veni systémovych hodnot
Citatele a jmenovatele
Zablokova-
15 Chyba "Snimac Doslo k chybé ve zkuSebnim souctu ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0
absolutnich hodnot" signall Hiperface®. vého Restart systému Porucha =0
stupné
» Piekontrolujte zapo-
Sekundové srovnani absolutni polohy jeni signall stop
snimace (pfes kanal parametr( «  Prekontrolujte zdroje
01 . pres am exor
Hiperface™) s inkrementalni polohou ruseni
osy. *  Vymeéiite snimac
*  Vymérte kartu
02  Tvp snimade neznamy Zkontrolujte, zda je moz-
yp Y né pouzit tento snimac¢
Vstup snimace Vadna data na typovém &titku snima- Vyméiite snimad
zakladniho zafizeni 03  Ce. Suma BlockCheck rozsahu
datového pole vyrobce snimace je
chybna.
Snimac Hiperface® hlasi interni
chybu. e ZKkontrolujte zapo-
39_67 Chybovy kéd se vypocita nasledov- jeni a zdroje ruseni

né: [zobrazena hodnota] -32.
Na tento chybovy kéd je se mozno
dotézat u vyrobce snimac.
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Podra-
Chyba el Chyba Stav systému Hi&geni
chyba Opatieni binérnl’c1h)
T . .
Kod HlaSeni Kod Pficina Reakce?) yp resetu vystupd

Vstup snimace
zakladniho zafizeni

256

257

258

* Snimac SSI: Pokles napéti
v napajeni (12 V)

» Snimac SSI hlasi chybu kvdli
chybovému bitu v protokolu SSI

Snimac¢ SSI: taktova nebo datova
vedeni jsou pferusena

Snimac¢ SSI: Pozice mimo toleranéni
pas

Prekontrolujte napa-
jeci napéti snimace
SSI

Prekontrolujte nasta-
veni snimace SSI
(chybovy bit)
Prekontrolujte
zapojeni
Prekontrolujte
zdroje ruseni
Vyménite snimac
Prekontrolujte
zapojeni
Prekontrolujte zdroje
ruSeni a napajeci
napéti
Prekontrolujte
parametry uvedeni
do provozu

Vyménite snimac
Prekontrolujte zdroje
ruseni (pferuseni
paprsku, reflektor,
datova vedeni atd.)
Prekontrolujte para-
metry uvedeni do
provozu

259

Snimac¢ SSI: Taktovy svazek SSI
nesouhlasi s intervalem snimani
otacek

Zvyste taktovou
frekvenci SSI
Prekontrolujte
parametry uvedeni
do provozu

260

Snima¢ SSI: Uzivatelsky definovana
chyba pres chybovou masku

Snima¢ SSI hlasi
chybu, viz datovy list
snimace
Prekontrolujte
parametry uvedeni
do provozu

261

513

Snimac¢ SSI: Neni k dispozici hladina
High

Chyba porovnani mezi hrubou pozici
a Citatem stop u snimace EnDat

Prekontrolujte
zapojeni

Vyménite snimac
Prekontrolujte zapo-
jeni signall stop
Prekontrolujte zdroje
ruseni

Vyménite snimac
Vyménte kartu

514

515

Parametr EnDat measuring steps
neni platny

Parametr EnDat resolution neni
platny

V nékterych pfipa-
dech nelze pouzit typ
snimace EnDat!
Vymérnite snimac

V nékterych pfipa-
dech nelze pouzit typ
snimace EnDat!
Vymérnite snimac

516

Parametr EnDat multiturn neni platny

V nékterych pfipa-
dech nelze pouzit typ
snimace EnDat!
Vymérnite snimac

544-575

Snima¢ EnDat hlasi chybovy stav.
Chybové kédy jsou uvedeny v popisu
protokolu EnDat. Chybovy kéd EnDat
= Subcode - 544 nebo Subcode -
4640 nebo Subcode - 8736

Vyménte snimac
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Podra-

Chyba el Chyba Stav systému Hi&geni
chyba Opatieni binérnl’c1h)

T . .

Kod HlaSeni Kod Pficina Reakce?) yp resetu vystupd

Snimag, doplnék 1

4097

4098

4099

Sekundové srovnani absolutni polohy
snimace (ges kanal parametrd
Hiperface™) s inkrementalni polohou
0sy.

Typ snimace neznamy

Vadna data na typovém stitku snima-
¢e. Suma BlockCheck rozsahu
datového pole vyrobce snimace je
chybna.

»  Prekontrolujte zapo-
jeni signall stop

»  Prekontrolujte zdroje
rudeni

* Vymeérite snima¢

*  Vyménte kartu

Vymérite snimac

4128-
4163

Snimac Hiperface® hlasi interni
chybu.

Chybovy kéd se vypocita nasledov-
né: [zobrazena hodnota] -4128.

Na tento chybovy kéd je se mozno
dotazat u vyrobce snimag.

*  Zkontrolujte zapo-
jeni a zdroje ruseni

* Jinak vyménte
snimac

4352

Snimac¢ SSI, doplnék 1 Pokles napéti
v napdjeni (12 V)

Prekontrolujte napajeci
napéti snimace SSI

4353

Snimac SSI, doplnék 1: taktova nebo
datova vedeni jsou pferusena

PFekontrolujte spojeni se
snimacem SSI

4354

4355

4356

4357

Snima¢ SSlI, doplnék 1 Pozice mimo
toleran¢ni pas

Snima¢ SSlI, doplnék 1 Taktovy
svazek SSI nesouhlasi s intervalem
snimani otacek

Snimac¢ SSI, doplnék 1 UzZivatelsky
definovana chyba pfes chybovou
masku

Snimac¢ SSI, doplnék 1 Neni k dispo-
zici hladina High

Minimalizujte rusivé vlivy

Nastavte vysSi taktovaci
frekvenci

Vymérite doplfikovou
kartu nebo snimac

Snimac, doplnék 1

4609

Chyba porovnani mezi hrubou pozici
a Citatem stop u snimace EnDat

4610

Chybné hodnoty EEPROM ve
snimadi

4611

Chybné hodnoty EEPROM ve
snimaci

4612

4640-
4671

4672

Chybné hodnoty EEPROM ve
snimadi

Snima¢ EnDat hlasi chybovy stav.
Chybovy kod se vypogita nasledov-
né: [zobrazena hodnota] - 5640.
Chybové kédy jsou uvedeny v popisu
protokolu EnDat.

Snima¢ EnDat hlasi interni varovani.
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Podra- . ie
Chyba zena Chyba ST pllasen
chyba TOpatrentl bl’n?rnlﬂh)
rese S
Kod Hiaseni Kod Pficina Reakce? PRI PR
Sekundové srovnani absolutni polohy »  Prekontrolujte zapo-
snimace (ges kanal parametrd jeni signall stop
8193 Hiperface™) s inkrementalni polohou »  Prekontrolujte zdroje
osy. rudeni

* Vymeérite snima¢
*  Vyménte kartu
8194 Typ snimace neznamy

Vadna data na typovém §titku Vymérite snimac
snimace. Suma BlockCheck rozsahu

8195 datového pole vyrobce snimace je

chybna.

Snimac Hiperface® hlasi interni

chybu. *  Zkontrolujte zapo-
8224— Chybovy kod se vypocita nasledov- jeni a zdroje ruseni
8259 né: [zobrazena hodnota] -8224. * Jinak vyménte

Na tento chybovy kéd je se mozno snimac

dotazat u vyrobce snimag.
8448 Snimac SSI hlasi pokles napéti

8449 Ro’zpovznéno preruseni kabelu
snimace SSI

Pozice snimace SSI je mimo
toleranéni pas

8451 Taktovy svazek snimace SSI nesou- Zvyste taktovou frekvenci
hlasi s intervalem snimani otacek

Uzivatelsky definovana chyba snima-

Snimag, dopnék 2 8450

8452 ¢e SSI pres chybovou masku
Neni k dispozici hladina High snima- Vyménite doplrikovou
8453 |. oo
¢e SSI kartu nebo snima¢
8705 Chyba porovnani mezi hrubou pozici
a CitaCem stop u snimace EnDat
8706 Ch’ybnfé_ hodnoty EEPROM ve
snimaci
8707 Ch’ybnfé_ hodnoty EEPROM ve
snimadi
8708 Ch,ybnvé. hodnoty EEPROM ve
snimadi
Snimac¢ EnDat hlasi chybovy stav.
8736 Chybovy kéd se vypocita nasledov-
8767 né: [zobrazena hodnota] - 8736.

Chybové kédy jsou uvedeny v popisu
protokolu EnDat.
8768 Snimac EnDat hlasi interni varovani.
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Podra-

Chyba el Chyba Stav systému Hi&geni
chyba Opatieni binérnic1h)

T . .

Kéd Hlageni Koéd Pficina Reakce?) yp resetu vystupd

Zablokova-
Chyba "Uvedeni do ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0

Chyba pfi uvedeni do provozu

provozu" vého Restart systému Porucha =0
stupné

01 Jmenovatel ¢isla pélovych part
rezolveru se nerovna 1

02 Citatel &isla polovych part rezolveru
je prilis velky

03 Citatel &isla pélového paru rezolveru
je pfiliSs maly, tj. =0

04 Jmenovatel poctu dilk(l emulace pro
rezolver se nerovna 1

05 Citatel poctu dilkt emulace pro
rezolver je pfilis maly

06 Citatel poétu dilkti emulace pro
rezolver je pfilis velky

07 Citatel poétu dilkii emulace pro
rezolver neni druhd mocnina

08 Jmenovatel po¢tu dilki emulace pro
sinusovy snimac se nerovna 1

09 Citatel poétu dilkii emulace pro
sinusovy snimac je pfili§ maly

10 Citatel po&tu dilkti emulace pro
sinusovy snimac je pfili§ velky

1 Citatel poétu dilkti emulace pro sinu-
sovy snimac¢ neni druha mocnina
Pozadovaného testovaciho momentu Pfekontrolujte mezni

100 nemuze dana kombinace ménice hodnoty, upravte
a motoru s aktualné platnymi testovaci moment
meznimi hodnotami dosahnout

512 Do provozu uveden neplatny typ
motoru

513 Nastavena mezni hodnota proudu
pfekracuje maximalni proud osy
Nastavena mezni hodnota proudu je

514 menSi nez jmenovity magnetizaéni
proud motoru
CFC: Cinitel pro vypoget proudu q

515 . . )
nejde znazornit

516 Nastavena nepfipustna frekvence
PWM

517 Parametr "Final speed flux table" je
mimo povoleny rozsah

518 Parametr "Final flux ID table" je mimo
pfipustny rozsah
Pozadavek na uvolnéni koncového

519 stupné bez platného uvedeni motoru
do provozu

520 Uvedeni motoru od provozu pfi uvol-
néném koncovém stupni neni mozné

521 Cinitel meze otoéného momentu
nelze znazornit (A)
Cinitel meze oto&ného momentu

522 ) .
nelze znazornit (B)
Faktory aktualniho filtru pozadova-

525 | nych hodnot proudu neni mozné
zobrazit

526 Faktory aktualniho omezeni nardstu
proudu neni mozné zobrazit

527 Filtr polohy FIR nemUze zobrazit
zpozdéni snimace

528 Filtr otacek FIR nemUze zobrazit

zpozdéni snimace
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Podra-
Chyba el Chyba Stav systému Hi&geni
chyba Opatieni binérnl’c1h)
T . .
Kod HlaSeni Kod Pficina Reakce?) yp resetu vystupd

529

Tepelny monitoring motoru 12t: Dva
referenéni body se stejnymi otackami
na kfivce momentu a otacek

Nastavte vétsi vzajem-
nou vzdalenost referenc-
nich bodu

530

531

Nespravna parametrizace maximal-
niho proudu motoru

Identifikace polohy rotoru: Tabulka
dopfedné korekce neroste prisné
monoténné

532

Identifikace polohy rotoru: pFili§ nizka
hodnota CMMin

Jmenovity proud osy je
ve srovnani s motorem
pfili§ vysoky

533

Identifikace polohy rotoru neni pfi-
pustna pro motor, ktery je uveden do
provozu

534

Frekvence PWM pro FCB 25 musi
¢init 8 kHz

Nastavte frekvenci PWM
na 8 kHz

535

1024

1025

Index TMU Init neni nastaven
Parametr paméti NV jmenovitého
proudu pfistroje je vétsi nez parametr
paméti NV rozsahu méfeni proudu

Parametr paméti NV rozsahu méfeni
proudu je nulovy

Nastavte index TMU Init

1026

Parametr paméti NV rozsahu méfeni
proudu je nulovy

1027

Parametr paméti NV rozsahu méfeni
proudu je pfilis velky

1028

Systémové meze otacek jsou vétsi
nez maximalni mozné otacky

1029

1030

Aplikacni meze otacek jsou vétsi nez
maximalni mozné otacky

Nastaven neplatny typ snimace pro
teplotu na koncovém stupni

1031

CFC: Nepouziva se snimac¢ absolutni
polohy jako snimaé& motoru u syn-
chronnich motoru

1032

CFC: Nepouziva se snimag absolutni
polohy jako snimaé motoru u syn-
chronnich motord

1033

Prekro€en rozsah pozic v rezimu
zjistovani pozice "bez Citace
preteceni”

Opravte konfigurace
drahy pojezdu

1034

Dvojpohon FCB: Pfizplsobeni roz-
sahu vle¢né chyby nesmi byt mensi
nez "normalni" rozsah vie¢né chyby

1035

1036

Dvojpohon FCB: Rozsah vle¢né
chyby nesmi byt mensi nez prah
prizplsobeni

Offset reference Modulo se nachazi
mimo meze Modulo

Provedte uvedeni do
provozu bez chyb

1037

1038

Poziéni hodnoty softwaru; Koncovy
spina€ zaménén, kladny < zaporny
Systém snimacl: Faktor jmenovatele
(systémova jednotka) je vyssi nebo
stejny jako faktor Citatele (systémova
jednotka)

» Provedte uvedeni do
provozu

»  Zvyste faktor Citatele
(systémova jednotka)

1039

Doplnék snimace 1 neni schopen
vyhodnotit nastaveny typ snimace

Snima¢ musi byt provo-
zovan na XGS11A

1040

Doplnék snimace 2 neni schopen
vyhodnotit nastaveny typ snimace

Pouzijte odpovidajici
doplikovou kartu nebo
pfipojte pFislusny snimac
na spravny hardware
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Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA — ~
Podra-
Chyba zena Chyba Stav systému Hlaseni
chyba Opatreni binérnic1h)
Typ reset ystupt
Kod Hlageni Kod Pficina Reakce?) S IR R
Zafizeni nebo doplnék neni schopen Pouzijte odpovidajici
1041 vyhodnotit nastaveny typ snimace doplfikovou kartu nebo
pfipojte pfisluSny snimac
na spravny hardware
1042 Chybi komutace Nastavte komutaci
pomoci FCB25
Klidovy proud u synchronniho motoru Vypnéte funkci
1043 : .
neni povolen chybového proudu
Zablokova-
Interni chyba vypoctu T . ni konco- | Systém ceka PFipraven = 1
17 (Traps) CPU zjistila interni chybu vého Teply start Porucha = 0
stupné
Zablokova-
. V softwaru byl zjistén nepfipustny ni konco- |Systém zablokovan PFipraven = 0
18 Interni chyba softwaru stav. vého Restart systému Porucha =0
stupné
Zablokova-
. . . - . ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0
19 Chyba procesnich dat Procesni data nejsou vérohodna vého Restart systému Porucha = 0
stupné
01 Procesni data: Uveden negativni
maximalni moment
02 Procesni data: Uveden kladny mini-
malni moment
03 Procesni data: Uvedena zaporna
mez otoéného momentu motoru
04 Procesni data: Uvedena zaporna
mez otoéného momentu generatoru
05 Procesni data: Mez oto¢ného
momentu pro kvadrant 1 je zaporna
Procesni data: Mez oto€ného
06 S .
momentu pro kvadrant 2 je zaporna
Procesni data: Mez otoéného
07 S .
momentu pro kvadrant 3 je zaporna
Procesni data: Mez oto€ného
08 S .
momentu pro kvadrant 4 je zaporna
Regulace momentu: Maximalni
09 S ST
otacky < minimalni otacky
10 Regulace polohy: Hodnota maximal-
nich otacek <0
Regulace polohy: Maximalni otacky
1" <0
Regulace polohy: Minimalni otacky
12 >0
13 Procesni data: Uvedte zaporné
zrychleni
14 Procesni data: Uvedte zaporné
zpomaleni
15 Procesni data: Uvedte zaporny raz
16 Cislo FCB a kombinace entity FCB
neexistuje
17 Cilova poloha mimo oblast konco-
vého spinace
Testovaci moment brzdy je vyS$Si nez Nastavte testovaci
18 systémova hranice moment na nizsi hod-
notu, nez je systémova
hranice
19 Procesni data: Zaporna mezni Uvedte kladnou hodnotu

rychlost

mezni rychlosti
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- ~~  Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA
Podra-
Chyba zena Chyba Stav systému Hlaseni
chyba Opatieni binérnl’c1h)
Typ reset ystupt
Kod Hiaseni Kod Pficina Reakce? PRI PR
Je pozadovano prepinani sad para- PFed aktivaci pfepinani
metru pfi aktivovaném koncovém datovych sad pfes pro-
20 stupni. cesni data nejprve zablo-
kujte koncovy stupen
(zvolte FCBO1 nebo
uvolnéni = 0)
Volba pro cil nebo zdroj mimo Volby pro cil a zdroj musi
21 povoleny rozsah byt platné tabulkové hod-
noty
FCB 09: Zadany cil v uzivatelskych Upravte podteceni
otackach je mimo nastaveny rozsah a prete€eni Modulo podle
Modulo vyuzivaného rozsahu
30 pojezdu / cil zadejte tak,
aby hodnoty leZely uvnitf
aktivniho rozsahu
Modulo.
FCB 09: Zadani cile v uzivatelskych Zvyste rozliSeni uzivatel-
31 jednotkach vede k prekroceni cile ské jednotky polohy
v jednotkach SYS
32 FCB 09: Podte¢eni Modulo >= prete- Vymérite hodnotu podte-
¢eni Modulo ¢eni a prete¢eni Modulo
FCB 09: Je vyzadovana absolutni Provedte referen¢ni chod
33 cilova poloha, ale neni nastavena snimace polohy
reference.
FCB 09: Zadana mezni hodnota Zkontrolujte lokalni
zrychleni nebo zpozdéni = 0 pozadovanou hodnotu,
34 mezni hodnoty aplikace,
mezni hodnoty systému
a prfedana procesni data
Zablokova-
20 Vle¢na chyba kotou- Zadana mez vle¢né chyby u rezimu |ni konco- |Systém Ceka Pfipraven = 1
Cové vacky kotoucové vacky byla pfekroCena vého Teply start Porucha =0
stupné
01 CAM: Vle€na chyba kotou€ové vacky
Byla pfekroCena zadana mez vle¢né Zablokova-
21 Vle¢na chyba chvby U dvoinohonového rezimu ni konco- |Systém ceka PFipraven = 1
dvojpohonu Eny e)|/ 1P vého Teply start Porucha =0
9 stupné
01 Dvojpohon FCB: Vle¢na chyba ve fazi
pfizpusobeni
02 Dvojpohon FCB: Vie¢na chyba
v normalnim provozu
Zablokova-
25 Chyba "permanentni Pfi pFistupu k permanentni paméti ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven =0
pamét parametr(" parametr( byla rozpoznana chyba vého Restart systému Porucha =0
stupné
01 Pristup k adrese paméti NV
02 Chyba paméti NV (MemoryDevice)
Chyba pfi nacteni dat z permanentni
03 paméti. Data nelze pouzit, protoze je
chybny identifikator nebo kontrolni
soucet.
04 Chyba inicializace pamétového
systému.
05 Permanentni pamét obsahuje
neplatna data.
Permanentni pamét obsahuje
06 nekompatibilni data jiného pfistroje
(u vymeénitelnych datovych paméti)
07 | Chyba inicializace paméti NV
08 |Interni chyba paméti NV
09 | Chyba JFLASH paméti NV
10  Chyba modulu FLASH paméti NV
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Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA — ~
Podra-
Chyba zena Chyba Stav systému Hlaseni
chyba Opatieni binérnic1h)
Typ reset ystupt
Kod Hlaseni Kod Pficina Reakce? PRI PR
Zastaveni
se zpoma-
26 Chyba "externi Byla hlasena chyba pfes binarni lenim nou- Systém ceka Pfipraven = 1
svorka" svorku vstupu. zového Teply start Porucha =0
zastaveni
(D), (P)
01 Chyba Externi svorka
Jeden nebo oba koncové spinace ggsztac\)/%r;_
27 Chyba "Koncovy nejsou rozpoznany na svorkach |en|'r$1 nou- Systém éeka Pfipraven = 1
spinac" vstupu pro tento Uu¢el naprogramova- sového Teply start Porucha =0
nych nebo v fidicim slovu .
zastaveni
01 Chybi oba koncové spina¢e nebo
preruseni vodice
02 |Zaména koncového spinace
Zastaveni
se zpoma-
28 Chyba "Timeout pra- Komunikace procesnich dat je lenim nou- |Systém ¢eka Pfipraven = 1
myslové sbérnice" prerusena. zového Teply start Porucha =0
zastaveni
(D), (P)
01 Chyba - timeout primyslové sbérnice
Zastaveni
se zpoma-

29 Chyba "Aktivovan PFi polohovani nabéhl pohon na hard-|lenim nou- |Systém ¢eka PFipraven = 1

koncovy HW spinac" warovy koncovy spinac zového Teply start Porucha =0
zastaveni
(D), (P)
01 Pohon nabéhl na pravy koncovy
spinaé
02 Pohon nabéhl na levy koncovy spina¢
Chyba "Prekro¢eni Zablokova-

30 €asového limitu Pohon se nezastavil v zadané dobé |ni konco- |Systém ceka PFipraven = 1
v dusledku zpozdéni vého Teply start Porucha =0
zpomaleni" stupné

01 Prekroceni doby zastavovaci rampy
02 Prekro¢eni doby zastaveni na mezi
aplikace
03 Prekro€eni doby zastaveni na
systémové mezi
04 Prekro¢eni doby rampy nouzového
zastaveni
Chyba "Teplotni P "Zadna - _
31 ochrana motoru Enggng%?grf,}(\,nggF/fT,'ngpoh°nu reakce" Z4dna reakce IFD)QFL:?:;::”:_H
TF/TH" ydalp (D), (P)
01 Zjisténo preruseni vodice teplotniho
¢idla motoru
02 Zjistén zkrat teplotniho €idla motoru
03 Nadmérna teplota motoru KTY
Nadmérna teplota motoru (model
04 .
synchronniho motoru)
05 Nadmeérna teplota motoru (TF/TH)
06 Nadmeérna teplota modelu motoru 12t
Zablokova-
33 Chyba "SM-Boot- Napaieci modul neni piipraven ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0
Timeout" pay prip ’ vého Restart systému Porucha =0
stupné
01 Chyba synchronizace spousténi
s napajecim modulem
Chyba "Vle¢na vzda- U synchronniho chodu byla pfekroce- Zgblokova— PR - _
. . S e . ni konco- |Systém ceka PFipraven = 1
36 lenost synchronniho na zadana maximalné pfipustna . ; _
" .y . vého Teply start Porucha =0
chodu vle¢na vzdalenost -
stupné
01 Synchronni chod FCB: Vle¢na chyba

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®

201



\_/
6 > < Provoz
- ~~  Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA

Podra-

4 Stav systému Hlaseni
Chyb Chyb
yba cz;;lbaa yba Opatieni binérnic1h)
T t ystupt
Kod Hlaseni Kod Pficina Reakce? PRI PR
Zablokova-
37 Chyba "Systém Prekrogeni doby u interniho hlidaciho |ni konco- |Systém zablokovan / Pfipraven = 0
watchdog" Casovace (Watchdog-Timer) vého resetovani CPU Porucha =0
stupné
Zastaveni
Chyba "Technolo- L . s aplikac- |Systém Ceka Pfipraven = 1
38 gické funkce" Chyba v technologicke funkci nimi ome- Teply start Porucha =0
zenimi, (P)

Funkce vacky: Zaznamenan spinaci
01 bod s negativni hranou nizsi nez je
pozitivni hrana

Funkce vacky: Pfebéh pfikazu pfi

02 zpracovani fadiciho bodu
03 Cam: Typ bloku Flow Control
nesouhlasi
Cam: Typ bloku Flow Table
04 ;
nesouhlasi

05 Cam: Typ bloku ProfGen nesouhlasi
Cam: Typ bloku Derivate Gen.

06 ;
nesouhlasi

07 Cam: Typ bloku Motor Mgmt.
nesouhlasi

08 Cam: Verze bloku Flow Control je

novéjsi nez verze firmwaru

09 Cam: Verze bloku Flow Table je
noveé;jsi nez verze firmwaru

Cam: Verze bloku ProfGen je novéjsi
nez verze firmwaru

Cam: Verze bloku Derivate Gen je
novéjsi nez verze firmwaru

12 Cam: Verze bloku Motor Mgmt. je
novéjsi nez verze firmwaru

Cam: Spoustéci adresa bloku Cam
Flow Table nelezi v DDB

14 Cam: Jmenovatel matematické kfivky
nemuze byt nulovy

Cam: Typ spoustéci kfivky neni
povolen

16  Cam: Tento typ kFivky neni povolen
17 Cam: Délka matematické kfivky musi
byt vy$si nebo rovna 2

Cam: Cyklus master kfivky defino-
18  |vané referen¢nimi body musi byt
vétsi nez nula

Cam: Sled pfechodovych funkci
(Transferfunctions) neni povolen

Cam: Sled pfechodovych funkci po
SpeedControl neni povolen

21 Cam: Sled SpeedControl pro mate-
matickou kfivku neni povolen

Cam: Sled SpeedControl pro abso-

10

1"

13

15

19

20

22 . h .
lutni regulaci polohy neni povolen

23 Cam: Sled SpeedControl pro relativni
regulaci polohy neni povolen

2 Cam: Uvodni &islo kfivky je zaporné
(neni inicializovano)

35 Cam: Zaporné ¢islo kfivky neni

povoleno (neni inicializovano)

Cam: Zaporna spoustéci adresa

26 matematické kfivky neni povolena
(neni inicializovano)

28 Cam: Nepovoleny rezim inicializace
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Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA — ~
Podra-
Chyba zena Chyba Stav systému Hlaseni
chyba Opatreni binérnic1h)
Typ reset ystupt
Kod Hlageni Kod Pficina Reakce?) S IR R
29 Cam: Nepovoleny rezim korekce
zbytku drahy
30 Cam: Spoustéci adresa bloku
Cam_ProfGen nelezi v DDB
31 Cam: Spoustéci adresa bloku Cam1
nelezi v DDB
32 Cam: Adresa Cam1 Master Source
nelezi v DDB
33 Cam: Spoustéci adresa bloku Cam2
nelezi v DDB
34 Cam: Adresa Cam2 Master Source
nelezi v DDB
35 Cam: Spoustéci adresa bloku Cam3
nelezi v DDB
36 Cam: Adresa Cam3 Master Source
nelezi v DDB
37 Cam: Spoustéci adresa bloku
Cam_DerivateGen nelezi v DDB
38 Cam: Adresa Derivate Generator
Source nelezi v DDB
39 Cam: Spoustéci adresa bloku Motor
Management nelezi v DDB
40 Cam: Adresa Motor-Management
Y-Source nelezi v DDB
a1 Cam: Adresa Motor-Management
V-Source nelezi v DDB
42 Cam: Adresa Motor-Management
A-Source nelezi v DDB
43 Cam: Adresa Motor-Management
PreCtrl nelezi v DDB
a4 Cam: Adresa Motor-Management
JRel-Source nelezi v DDB
45 Cam: Adresa Motor-Management
JRelNachPhi-Source nelezi v DDB
Cam: Délka matematické kfivky musi
46 S e
byt vy$si nebo rovna 3
47 Cam: Nepovoleny rezim spravy
motoru
48 Cam: Nepovoleny inicializacni rezim
CAM-Prof-Gen
PositionSetpointGen: Vypocet
50 X : . .
pozadované hodnoty je vypnuty
51 PositionSetpointGen: Datova struk-
tura prekracuje hranice DDB
52 PositionSetpointGen: Nesouhlasi typ
53 PositionSetpointGen: Verze v DDB je
vy$S8i nez verze firmwaru
54 EGear: Cyklus master u synchroni-
zace podle drahy nesmi byt nulovy
55 EGear: Cyklus slave u synchroni-
zace podle drahy nesmi byt nulovy
56 EGear: Parametry pro synchronizaci
podle ¢asu nejsou platné
57 PositionSetpointGen: Doba filtrace
lezi mimo stanovenou mez
58 PositionSetpointGen: Faktor slave je
nulovy
59 EGear: Parametr neni aktivni
60 EGear: Nesouhlasi typ
61 EGear: Verze v DDB je vy$si nez

verze firmwaru

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®

203



\_/
6 > < Provoz
- ~~  Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA

Podra-

4 Stav systému Hlaseni
h h
chyba cz;;lbaa Chyba Opatreni binérnic1h)
T ¢ :
Kod Hlaseni Kod Pficina Reakce? yp resetu AT

PositionSetpointGen: ModuloMin
62 >= ModuloMax nebo parametr mimo
rozsah

PositionSetpointGen: Zdroj polohova-
ni lezi mimo DDB
80  Zdroj polohovani lezi mimo DDB

100 VEncoder: Datova struktura prekra-
€uje hranice DDB

101 | VEncoder: Nesouhlasi typ

102 VEncoder: Verze v DDB je vy$Si nez
verze firmwaru

VEncoder: Parametry rampy jsou
neplatné

104 |VEncoder: Délitel je nulovy
105 |VEncoder: ModuloMin >= ModuloMax

VEncoder: Zadany cil je mimo povo-
106 lenv

eny rozsah
VEncoder: PositionIni neni v povole-
ném rozsahu
VEncoder: Nepovoleny provozni
rezim
VEncoder: Rychlost je tak vysoka, ze
109 |dochazi k prekroceni ModuloValue
béhem 500 ps
VEncoder: Parametry max. Velocity,
max. Jerk mimo povoleny rozsah
DataRecord: Datova struktura prekra-
Cuje hranice DDB
121 |DataRecord: Nesouhlasi typ

122 DataRecord: Verze v DDB je vys$Si
nez verze firmwaru

63

103

107

108

110

120

DataRecord: Doba interpolace lezi

123 :

mimo stanovenou mez

DataRecord: ModuloMin >= Modu-
124 .

loMax nebo parametr mimo rozsah

DataRecord: Zdroj polohovani lezi
125 :

mimo DDB

DataRecord: Zdroj Interrupt se zménil
126 = ATt "

pfi stavu "Wait for Interrupt
127 DataRecord: Hladina Interrupt se

zmeénila pfi stavu "Wait for Interrupt”

DataRecord: PositionExternSource
128 |lezi mimo DDB nebo jde o nepovo-
leny index

DataBuffer: Datova struktura prekra-
¢uje hranice DDB

141  DataBuffer: Nesouhlasi typ

142 DataBuffer: Verze v DDB je vy3$Si nez
verze firmwaru

160 SystemData: Datova struktura
prekracuje hranice DDB

161 |SystemData: Nesouhlasi typ

162 SystemData: Verze v DDB je vysSi
nez verze firmwaru

180 EventControl: Nesouhlasi typ

181 EventControl: Verze v DDB je vyssi
nez verze firmwaru

EventControl: ModuloMin >= Modu-
loMax nebo parametr mimo rozsah
183  EventControl: Zdroj lezi mimo DDB
184 CAM Controller: Neplatna délka
struktury DDB

140

182
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Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA — ~
Podra-
Chyba zena Chyba Stav systému Hlaseni
chyba Opatreni binérnic1h)
T ¢ =
Kéd HiaSeni Kéd Pfigina Reakce?) yp resetu vystupu
185 CAM Controller: Neplatny typ
struktury DDB
186 CAM Controller: Neplatna verze
struktury DDB
187 |CAM Controller: Neplatny zdroj dat
CAM Controller: Neplatna referenéni
188 M
hodnota vacky
189 CAM Controller: Neplatna data vacky
190 |CAM Controller: Chyba stopy
Blokovani
39 Chyba "Referencni P¥i referenénim chodu nastala chyba \Ijgﬂgo- Systém Ceka Pripraven = 1
chod" Y . Teply start Porucha =0
stupné (D),
P)
01 Referenéni chod FCB: Prekroceni
doby pfi hledani nulového impulzu
Referenéni chod FCB: Hardwarovy
02 koncovy spinac pred referencni
vackou
Referenéni chod FCB: Hardwarovy
03 koncovy spinac¢ a referenéni vacka
nejsou v zakrytu
04 Referenéni jizda FCB: Pro typ 0 je
tfeba zvolit referenéni chod na ZP
Pevny doraz je pfed koncovym Zapnéte nebo posurite
06 spinacem/referen¢ni vackou koncovy spinac/
referenéni vacku
Koncovy spinaé/referenéni vacka Nastavte koncovy spi-
07 neni v zakrytu/neprekryva se s pev- nac/referencni vacku tak,
nym dorazem. aby byla v zakrytu s pev-
nym dorazem.
Referenéni offset musi byt v rezimu Nastavte referencni
08 |"Single-Turn absolut position" mensi offset na hodnotu nizsi
nez jedna otacka snimace nez 1 otacka snimace
99 Referenéni chod FCB: Typ referen¢-
niho chodu se v jeho pribéhu zménil
Zablokova-
40 Chyba "Synchroni- Synchronizace doplfikovou kartou ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0
zace rozbéhu" nemohla byt provedena fadné vého Restart systému Porucha =0
stupné
01 Volitelna sbérnice neni pfipravena,
pfipadné chyba doplrikové karty
Timeout pfi synchronizaci rozbéhu
02 s doplikovym zafizenim nebo chyba
doplfikové karty
03 Je zapotfebi nova synchronizace
rozbéhu pro doplnék NG-DPRAM
Timeout pfi synchronizaci rozbéhu Prekontrolujte spojeni
04 |s dopliikovym zafizenim nebo chyba s doplrikovou sbérnici
doplrikové karty snimace
Chyba "Casovaé Spojeni mezi hlavnim pocitacem ﬁ?l?(l)%kc%\ié- Systém zablokovan Pfipraven = 0
41 Y - a pocitacem pfidavné karty prestalo . Y . P _
watchdog u dopliiku . vého Restart systému Porucha =0
existovat .
stupné
01 Burst na volitelné sbérnici byl pferu-
Sen jednotlivym pfistupem
02 PFili§ mnoho alternativ celkové a pfi-
li§ mnoho alternativ pro jeden druh
03 Chyba spravy zdroja v doplrikovém
subsystému
04  Chyba ovladace dopliiku
05 Nepfipustna délka burst
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Podra- . ie
Chyba zena Chyba ST pllasen
chyba Opatieni b|narn|c1h)
Typ reset ystupt
Kod Hlageni Kod Pficina Reakce?) S IR R
Nalezen doplInék, u kterého je voli¢ Nastavte voli¢ adresy
06 adresy nastaven na 0 tak, aby odpovidal slotu
doplrikové karty
M . . Nastavte voli¢ adresy
07 erzeizneanéignv:(?rlézrnatlvy se stejnym tak, aby odpovidal slotu
prep doplnkové karty
08 Chyba CRC XIA11A Vyménte doplnék XIA11A
Objevila se chyba €asovaci jednotky . .
09 na XIAT1A Vymérite doplnék XIA11A
10 Udajné poruseni cyklu systému Ohlasit vyvojafam
u XIA11A
1 SERR na doplrikové sbérnici Vymérnite doplnék
12 Reset 5 V na dopliku XFP11A
Vymérite doplnék nebo
13 Chyba ¢asovaci jednotky na CP923X vymeénite firmware
dopliiku
Prekro¢eni ¢asového limitu pfi pFistu- - M
14 pu volitelné sbérnice Vyméite dopinék
15 Chyba Interrupt, pro niz se nepodafrilo
objevit pFicinu
18 Chyba na doplrikové sbérnici Zkontrolujte doplrikovou
kartu (muze byt vadna)
19 Chybové hlaseni z napojeni doplriko- Ohlasit chybu firmwaru
vé sbérnice
Zadny synchronizadni signal v priibé-
21 ANt PP
hu prislusné doby &ekani
22 Synchronizaéni perioda neni celogi-
selné délitelna zakladni periodou
Nepfipustny pomér synchronizaéni
23 . LI
a zakladni periody
24 Délka synchronizacéni periody je
mimo pFipustny rozsah
25 PreteCeni Casovace v oblasti popisu
registru ¢asovace
Ztrata vztahu mezi ¢asovaci EncEmu
26
Count
PFili§ vysoké otacky (prekrocena
27
hodnota max. counts)
28 Nepfipustny parametr (zdroj emu.,
hystereze emu., rozliseni emu.)
Regulator fazi omezen zadanymi
29 .
hodnotami
30 Nenastal capture
Doplnék snimace 1 nebo 2: Chyba Vyménte XGH / XGS
31 CRC v interni paméti flash zafizeni
XC161
32 Prekro€en maximalni uhlovy rozdil
33 XGS/XGH doplnék 1: Polohovaci Update firmwaru doplriku
rezim neni podporovan
34 XGS/XGH doplnék 2: Polohovaci Update firmwaru doplriku
rezim neni podporovan
PFi polohovani byla pfekrocena
zadana maximalné pfipustna vle¢na
vzdalenost
* Snimac otacek je Spatné
pfipojeny. Zablokova-
42 Chyba "Vle¢na vzda- * Rampa zrychleni je kratka ni konco- |Systém ceka Pfipraven = 1
lenost polohovani" * Podil P regulatoru pozice je pfili§ vého Teply start Porucha =0
maly stupné
* Regulator otacek je chybné
parametrizovan

«  P¥ili§ nizka hodnota tolerance
vle¢né chyby
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Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA — ~
Podra-
Chyba zena Chyba Stav systému Hlaseni
chyba Opatreni binérnic1h)
T t ystupt
Kod Hlageni Kod Pficina Reakce?) S IR R
01 FCB polohovani, vie¢na chyba
02 FCB krokovani, vleéna chyba
03 FCB standardni, vleéna chyba
Zastaveni
Chyba PFi fizeni pfes sériové rozhrani v dgsl(::dku Systém ¢eka Pfipraven = 1
43 . . " LA aplikac- . o
Remote-Timeout nastalo preruseni nich Teply start Porucha =0
omezeni
01 Impulzovy provoz FCB: Preruseni
¢asového limitu komunikace pfi fizeni
sméru
02 Systém Watchdog pro zajisténou 1. Zkontrolujte spojeni se
komunikaci s parametry byl aktivo- zafizenim 2. Prodluzte
van, ale nebyl véas spustén. (zadné dobu timeoutu v sys-
nebo pomalé spojeni se zafizenim) tému watchdog (max
500 ms) 3. Snizte
zatizeni fidiciho pocita-
Ce, uzaviete dalSi pro-
gramy (napf. nepotfebné
pluginy systému
MotionStudio)
Zablokova-
WD bis o 1 « Y e oy ni konco- |Systém ceka Pfipraven = 1
44 Chyba "Zatizeni Ixt Doslo k pretizeni ménice vého Teply start Porucha = 0
stupné
Mezni hodnota proudu Ixt je niz8i nez
01 L .
pozadovany proud d
02 Prekrocena hranice narastu teploty
Cipu
03 Mez teploty Cipu pfekroena
04 Mez el.-mech. vytiZzeni pfekro¢ena
05  Zjistén zkrat Cidla
06 Prekroceni meze proudu motoru
Zablokova-
45 Chyba "Inicializace Chvba ofi inicializaci svstému ni konco- |Systém zablokovan / PFipraven = 0
systému" ybap ¥ vého resetovani CPU Porucha =0
stupné
01 Naméfené proudové odchylky prekra-
Cuji pfipustné mezni hodnoty
P¥i tvorbé CRC pro mikroprogramové
02 ;
vybaveni nastala chyba
03 Chyba datové sbérnice pfi testu RAM
04 Chyba adresy sbérnice pfi testu RAM
05 Chyba pamétové buriky pfi testu
RAM
20 Chybna verze FPGA pro aktualni Znovu nahrajte BSP
firmware nebo firmware
Zastaveni
se zpozdeé-
46 Chyba "Timeout Komunikace pres sbérnici SBUS#2 je nim pro Systém ¢eka Pfipraven = 1
SBUS #2" prerusena nouzové |Teply start Porucha =0
zastaveni
[P]
01 Timeout CANopen, CAN2: Vypadek
fizeni, pferuSeni kabelu
Zablokova-
Chyba napajeciho L. . ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0
50 napéti 24 V Chyba napajeciho napéti 24 V vého Restart systému Porucha =0
stupné
Signaly 24 V chybné nebo chybny A
01 spinaci sitovy modul Kontrola napajeni 24 V
04 Interni AD pfevodnik: Pfevod nebyl

proveden
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- ~~  Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA

Podra-
Chyba zena
chyba
Kod Hlaseni Kod Pfi¢ina Reakce?
Zastaveni
se zpoma-
51 Chyba "Softwarovy PFi polohovani nabéhl pohon na lenim nou- Systém ceka Pfipraven = 1
koncovy spinac” softwarovy koncovy spina¢ zového Teply start Porucha =0
zastaveni

(D). (P)

Stav systému Hlaseni
hyb.
Chyba Opatieni binarnich
Typ resetu vystupa?

Pohon nabéhl na pravy softwarovy

koncovy spinac

Pohon nabéhl na levy softwarovy

koncovy spina¢

PFi kontrole programového kédu Zablokova-
" ) " z paméti Flash v kédovaci paméti ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0

53  Chyba "CRC-Flash RAM nebo v DSP rezolveru do$lo vého Restart systému Porucha =0

k chybé CRC. stupné

01 Chyba CRC32 v paméti Flash
EEPROM, sekce "Initial BootLoader"

02 Chyba CRC32 v paméti Flash
EEPROM, sekce "BootLoader"

03 Chyba CRC32 v paméti Flash
EEPROM, sekce "DSP Firmware"

04 | Chyba CRC32 v koédovaci paméti
RAM (firmware) po kopirovani
s paméti Flash EEPROM

05 Chyba CRC32v kédovaci paméti
RAM (firmware) pfi bézné kontrole

v priibéhu provozu

06 Chyba CRC32 v kédovaci paméti
RAM (firmware) po softwarovém
resetu nebo resetu systémem wat-
chdog (CPU Error tiggered by Code
inconsistency)

07 Chyba CRC32 v kédovaci paméti
RAM (firmware): Pfi opakovaném
Eteni jedné pamétové buriky bylo
nacteno rozdilné datum

09 Detekovana opravitelna bitova chyba
v BootLoaderPackage

10 Detekovana opravitelna bitova chyba
v BoardSupportPackage

1" Detekovana opravitelna bitova chyba
ve firmwaru

01

02

Zablokova-
55 Chyba "Konfigurace Interni chyba v jednotce logickych ni konco- |Systém zablokovan / Pfipraven = 0
FPGA" obvodu (FPGA) vého resetovani CPU Porucha =0
stupné
Zablokova-
ni konco- |Systém zablokovan / Pfipraven = 0
vého resetovani CPU Porucha =0
stupné

56 Chyba "Externi RAM" Interni chyba v externi jednotce RAM

Chyba asynchronni DRAM
read&write check

Chyba asynchronni Burst-RAM
read&write check

Synchronni Burst-RAM read check
error (Burst mode failure)

04 Chyba FRAM

05 Rozpoznana chyba spravy konzis-
tence FRAM

01

02

03

Zablokova-
ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0
vého Restart systému Porucha =0

stupné

57 Chyba "Snima¢ TTL" Chyba snimace TTL

01 Snimac¢ TTL: Kontrola pferuseni
vodice
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Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA — ~
Podra- . ie
Chyba zena Chyba ST pllasen
chyba Opatieni b|narn|c1h)
T ¢ =
Kod Hlageni Kod Pficina Reakce?) yp resetu vystupd
Snimac¢ TTL: Chyba emulace (pfili$
02 s
vysoké otacky)
03 Snimac TTL: Nepfipustna perioda
synchronizaéniho signalu
04 Snimac¢ TTL: Vypadek synchronizag-
niho signalu
05 Snima¢ TTL: Chybna parametrizace
DSP
06 Snimac¢ TTL: Pfebuzeni na vstupu
AD pievodniku
07 Snima¢ TTL: PLL nebylo mozné
inicializovat
08 Snima¢ TTL: Chyba CRC pres datovy
flash (X-Flash)
09 Snimac¢ TTL: Chyba CRC pfes
spoustéci flash (X-Flash)
10 Snimac¢ TTL: Chyba CRC pfes
programovy flash (P-Flash)
1 Snimac¢ TTL: Systém Watch-Dog na
DSP byl aktivovan
12 Snimac¢ TTL: V DSP se vyskytla
neplatna instrukce
Snima¢ TTL: Doslo k neéekanému
13 e
preruseni v DSP
Snima¢ TTL: Doslo k softwarovému
14 i
preruseni v DSP
15 Snimac¢ TTL: Hardwarové preteceni
v DSP
16 Snima¢ TTL: Doslo k jednorazové
chybé v DSP
17 Snimac¢ TTL: Doslo k preruseni A
v DSP
18 Snimac¢ TTL: Doslo k preruseni B
v DSP
Snima¢ TTL: Nepfipustny Uhel pfi
19 . .
kalibraci
20 Snima¢ TTL: Chyba pfi mazani
paméti Flash béhem konfigurace
21 Snimac¢ TTL: Chyba pfi programovani
paméti Flash béhem konfigurace
22 Snima¢ TTL: Chyba pfi verifikaci
paméti Flash béhem konfigurace
23 Snimac¢ TTL: Vyhodnoceni rezolveru
neni kalibrovano
24 Snimac¢ TTL: PLL se béhem provozu
zablokoval
Snimac¢ TTL: Faze Init DSPs nebyla
256 |dokoncena béhem predepsaného
Casu
Snimac¢ TTL: Hlaseni provozni poho-
257 |tovosti DSP neprobéhlo béhem pre-
depsaného ¢asu
e Zkontrolujte zapo-
jeni, pokud se chyba
vyskytne ihned
Snimat zakladniho zafizeni: Snimat *  Zkontrolujte zdroj
512 . . o poruchy, pokud se
TTL: Kontrola amplitudy se nezdafila .
chyba vyskytuje
sporadicky
* Vymeérite snima¢
*  Vyménte kartu
513 Snimac zakladniho zafizeni: Snimac Obratte se prosim na

TTL: EPLD hlasi chybu

SEW-EURODRIVE.
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- ~~  Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA
Podra- . ie
Chyba zena Chyba ST pllasen
chyba TOpatrentl bl’n?rnlﬂh)
Kod Hlaseni Kod Pficina Reakce? PRI PR
Snimac zakladniho zafizeni: Snimac Provedte spravné nasta-
514 | TTL: Ochrana pfed pfete¢enim divize veni systémovych hodnot
omezenim skutec¢nych otacek. Citatele a jmenovatele
Snima¢ TTL, dopInék 1: Chyba pfi
4608 .
kontrole amplitudy
Snima¢ TTL, dopInék 1: Chybové
4609 pageni EPLD
Snimac¢ TTL, dopInék 1: Ochrana
4610 pred preteCenim divize omezenim
skutecnych otacek.
Snimac¢ TTL, dopInék 2: Chyba pfi
8704 .
kontrole amplitudy
8705 Snimac¢ TTL, doplnék 2: Chybové hla-
Seni EPLD
Snima¢ TTL, dopInék 2: Ochrana
8706 pred prete€enim divize omezenim
skutecnych otacek.
Zablokova-
58 Chyba "Snima¢ Chyba vyhodnoceni snimace ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0
sinus/cosinus" sinus/cosinus vého Restart systému Porucha =0
stupné

01 Snimac sinus/cosinus: Zjisténi preru-

Seni vodice

02 Snimag¢ sinus/cosinus: Chyba emu-

lace (pfili§ vysoké otacky)

03 Snimac sinus/cosinus: Nepfipustna

perioda synchronizaéniho signalu

04 Snima¢ sinus/cosinus: Vypadek

synchroniza¢niho signalu

05 Snimag¢ sinus/cosinus: Chybna para-

metrizace DSP

06 Snima¢ sinus/cosinus: Pfebuzeni na

vstupu AD prevodniku

07 Snima¢ sinus/cosinus: PLL nebylo

mozné inicializovat

08 Snimac sinus/cosinus: Chyba CRC

pres datovy flash (X-Flash)

09 Snima¢ sinus/cosinus: Chyba CRC

pres spoustéci flash (X-Flash)

10 Snimac sinus/cosinus: Chyba CRC

pfes programovy flash (P-Flash)

1 Snimag sinus/cosinus: Systém

Watch-Dog na DSP byl aktivovan
Snima¢ sinus/cosinus: V DSP se

12 e

vyskytla neplatna instrukce

13 Snima¢ sinus/cosinus: Doslo k nece-

kanému preruseni v DSP

14 Snima¢ sinus/cosinus: Doslo k soft-

warovému preruseni v DSP

Snimac sinus/cosinus: Hardwarové

prete¢eni v DSP

16 Snima¢ sinus/cosinus: Doslo k jedno-

razové chybé v DSP

17 Snimac sinus/cosinus: Doslo k preru-

Seni A v DSP

18 Snimac sinus/cosinus: Doslo k preru-

$eni B v DSP

19 Snima¢ sinus/cosinus: Nepfipustny

Uhel pfi kalibraci

Snimac sinus/cosinus: Chyba pfi

20 mazani paméti Flash béhem

konfigurace

15
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Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA —

/-

~

Kéd

Chyba

Hlaseni

Podra-
zena
chyba

Kéd

Chyba

Pri¢ina

Reakce?

Stav systému
Opatieni
Typ resetu

Hlaseni
binarnich

vystupu®

21

Snimag¢ sinus/cosinus: Chyba pfi
programovani paméti Flash b&éhem
konfigurace

22

Snimag¢ sinus/cosinus: Chyba pfi
verifikaci paméti Flash béhem
konfigurace

23

Snimac sinus/cosinus: Vyhodnoceni
rezolveru neni kalibrovano

24

Snimac sinus/cosinus: PLL se béhem
provozu zablokoval

256

Snima¢ sinus/cosinus: Faze Init
DSPs nebyla dokon&ena béhem
predepsaného Casu

257

Snimac sinus/cosinus: Hlaseni pro-
vozni pohotovosti DSP neprobéhlo
béhem predepsaného €asu

512

513

514

515

Snima¢ zakladniho zafizeni: Snimac
sinus/cosinus: Kontrola amplitudy se
nezdafila

Snima¢ zakladniho zafizeni: Snimac¢
sinus/cosinus: Inicializace ¢itace stop
neni mozna

Snimac zakladniho zafizeni: Snimac
sinus/cosinus: Nezdafila se kontrola
kvadrantt

Snimac¢ zakladniho zafizeni: Snimac
sinus/cosinus: Ochrana pfed pretece-
nim divize omezenim skute¢nych
otacek.

e Zkontrolujte zapo-
jeni, pokud se chyba
vyskytne ihned

»  Zkontrolujte zdroj
poruchy, pokud se
chyba vyskytuje
sporadicky

*  Vymeérite snima¢

*  Vyménte kartu

Obratte se prosim na
SEW-EURODRIVE.

Provedte spravné nasta-
veni systémovych hodnot
Citatele a jmenovatele
Provedte spravné nasta-
veni systémovych hodnot
Citatele a jmenovatele

4608

Snimac sinus/cosinus, doplnék 1:
Chyba pfi kontrole amplitudy

4609

Snima¢ sinus/cosinus, doplnék 1:
Inicializace citaCe stop neni mozna

4610

Snimac sinus/cosinus, doplnék 1:
Chyba pfi kontrole kvadrantd

4611

Snima¢ sinus/cosinus, doplnék 1:
Ochrana pred pretec¢enim divize
omezenim skute¢nych otacek.

8704

8705

Snimag¢ sinus/cosinus, doplnék 2:
Chyba pfi kontrole amplitudy

Snimac sinus/cosinus, doplnék 2:
Inicializace Citace stop neni mozna

8706

Snimac sinus/cosinus, doplnék 2:
Chyba pfi kontrole kvadrantd

8707

Snimac sinus/cosinus, doplnék 2:
Ochrana pred pretecenim divize
omezenim skuteénych otacek.

59

Chyba "Komunikace
snimace"

Chyba snimage Hiperface® nebo
vyhodnoceni Hiperface®

Zastaveni
se zpoma-
lenim nou-
zového
zastaveni

Systém ceka
Teply start

Pfipraven = 1
Porucha =0
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- ~~  Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA
Podra- . ie
Chyba zena Chyba ST pllasen
chyba Opatieni b|narn|c1h)
T t ystupt
Kod HlaSeni Kod Pficina Reakce?) S IR R
Snimac¢ Hiperface®: Nezdafila se VVymazte sériové
01 ,, L o e
kontrola kvadrantu Cislo pfi odpojeném
snimaci (index 9807,
1/2/3 na standardnim
P , vstupu, index 9808,
Snlrpac Hlpe'zrface®: Offset E.lblu stopy 1/2/3 na doplitku 1
neni spravny. Tento stav muzevnastat a index 9809, 1/2/3
02 pfi vyméneé brzdy (motor se zasle na na doplfiku 2)
vyménu przdy, snimaé se tam znovu poté snimaé opét
nacejchuje a nakomutuje) pFipojte
Znovu spustte
MOVIAXIS®
Prekontrolujte
Snimag Hiperface®: Snimag pfi zapojeni
16 P S X .
komunikaci neodpovida Vymérnite snimac
Vyménte kartu
64 Snimac Hiperface®: Chyba komuni-
kace pfi ¢teni typu
Snimad Hiperface®: Chyba komuni-
128 M
kace pfi Cteni stavu
Snimac Hiperface®: Chyba komuni-
192 g L
kace pfi ¢teni sériového Cisla
256 Snimac¢ Hiperface®: Chyba komuni-
Snima¢ zakladniho kace pfi inicializaci absolutni polohy
zarizeni 320 Snimac Hiperface®: Chyba komuni-
kace pfi reinicializaci absolutni polohy Odstrarite zdroje ruseni
Snimac¢ Hiperface®: Chyba komuni-
384 = ;
kace pfi kontrole absolutni polohy
Snimaé Hiperface®: Chyba komuni-
448 = :
kace pfi psani polohy
Snimac Hiperface®: zadna odpovéd
512 M .
pfi ¢teni analogovych hodnot
Snimac¢ Hiperface®: Z4&dna odpovéd
576 | pfi pozadavku na typovy Stitek
snimace
Snima¢ EnDat: Chyba komunikace
1024 .0 .
pfi pfikazu resetu
Snima¢ EnDat: Chyba komunikace
1088 .. - -
pfi inicializaci polohy
Snima¢ EnDat: Chyba komunikace
1152 .
pfi kontrole polohy
1216 Snima¢ EnDat: Chyba komunikace
pfi vybéru Memory Range Select
Snimac¢ EnDat: Chyba komunikace
1280 ... "
pfi éteni parametru
1388 Snima¢ EnDat: Chyba komunikace
pfi zapisu parametru
4097 Snimac Hiperface®, doplnék 1:
Chyba pfi kontrole kvadrantd
Snimac Hiperface®, dopinék 1: Offset
4098 | Lo
Uhlu stopy neni spravny.
4112 Snima¢ Hiperface®, doplnék 1:
Zadna odpoveéd pfi komunikaci
Snimac¢ Hiperface®, dopinék 1:
4160 5. ° o
. Zadna odpovéd pfi dotazu na typ
Doplnék 1 B - .
4224 Snima¢ Hiperface™, doplnék 1:
Zadna odpovéd pfi dotazu na stav
Snimac Hiperface®, doplnék 1:
4288 |Zadna odpovéd pfi dotazu na sériové
Cislo
Snimac Hiperface®, doplnék 1:
4352 |Zadna odpovéd pfi dotazu na

inicializa¢ni pozici
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Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA — ~
Podra-
Chyba el Chyba Stav systému Hi&geni
chyba Opatreni binérnic1h)
T t ystupt
Kod Hlageni Kod Pficina Reakce?) S IR R
Snimac Hiperface®, doplnék 1:
4416 |Zadna odpoveéd pfi opétovné
inicializaci polohy
Snimac Hiperface®, dopinék 1:
4480 |Zadna odpovéd pfi kontrole
plauzibility polohy
Snimac¢ Hiperface®, doplnék 1:
4544 5. ° RNt
Zadna odpovéd pfi zapisu polohy
Snimacd Hiperface®, doplnék 1: zadna Zkontrolujte komunikaci
4608 odpoveéd pfi ¢teni analogovych
hodnot
Snima¢ Hiperface®, doplnék 1: Zkontrolujte komunikaci
4672 |Zadna odpovéd pfi pozadavku na
Dopln&k 1 typovy Stitek snimace
Snimac¢ EnDat, doplnék 1: Chyba
5120 ; S,
komunikace pfi pfikazu resetu
Snima¢ EnDat, dopInék 1: Chyba
5184 : o
komunikace pfi inicializaci polohy
Snima¢ EnDat, doplnék 1: Chyba
5248 ; 2
komunikace pfi kontrole polohy
Snima¢ EnDat, dopInék 1: Chyba
5312 komunikace pfi vybéru Memory
Range Select
5376 Snima¢ EnDat, dopInék 1: Chyba
komunikace pfi &teni parametru
Snimac¢ EnDat, doplnék 1: Chyba
5440 ; SRpLe
komunikace pfi zapisu parametru
8193 Snimacd Hiperface®, doplnék 2:
Chyba pfi kontrole kvadrantu
8194 Snimac Hiperface®, doplnék 2:
Odchylka uhlu stopy neni spravna
8208 Snimac Hiperface®, dopinék 2:
Zadna odpoveéd pfi komunikaci
8256 Snima¢ Hiperface®, doplnék 2:
Zadna odpovéd pfi dotazu na typ
8320 Snimac Hiperface®, doplnék 2:
Zadna odpoveéd pfi dotazu na stav
Snima¢ Hiperface®, doplnék 2:
8384 Zadna odpovéd pfi dotazu na sériové
Cislo
Snima¢ Hiperface®, doplnék 2:
8448 |Zadna odpovéd pfi dotazu na
inicializa¢ni pozici
X Snimac¢ Hiperface®, dopinék 2:
Doplnék 2 > ’
opine 8512  Zadna odpovéd pii opétovné
inicializaci polohy
Snimac Hiperface®, dopinék 2:
8576 |Zadna odpoveéd pfi kontrole
plauzibility polohy
Snimac¢ Hiperface®, dopinék 2:
8640 5. ° Rt
Zadna odpoveéd pfi zapisu polohy
Snima¢ Hiperface®, doplnék 2: Zkontrolujte komunikaci
8704 Zadna odpovéd pfi ¢teni analogovych
hodnot
Snima¢ Hiperface®, doplnék 2: Zkontrolujte komunikaci
8768 |Zadna odpovéd pfi pozadavku na
typovy Stitek snimace
9216 Snima¢ EnDat, dopInék 2: Chyba
komunikace pfi pfikazu resetu
9280 Snima¢ EnDat, dopInék 2: Chyba
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Podra-

4 Stav systému Hlaseni
h hyb
Chyba cz;;:a Chyba Opatieni binérnic1h)
T . .
Kéd Hiageni Kéd Pficina Reakce? yp resetu vystupu

Snima¢ EnDat, doplnék 2: Chyba
komunikace pfi kontrole polohy
Snima¢ EnDat, dopInék 2: Chyba
9408 komunikace pfi vybéru Memory
Doplnék 2 Range Select

Snima¢ EnDat, dopInék 2: Chyba

9344

9472 komunikace pfi ¢teni parametru
Snimac¢ EnDat, doplnék 2: Chyba
9536 : SRPLe
komunikace pfi zapisu parametru
Zablokova-
Chyba "Komunikace " ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0
60 DSP" Chyba pfi DSP Flash vého Restart systému Porucha =0
stupné
01 Chyba DSP JTAG-Comm: Neni
spojeni JTAG
02 Chyba DSP Once-Comm: Nebylo

mozné prejit do stavu Debug

Chyba DSP Once-Comm: DSP_CPU
03 nebyla pfed vykonanim kédu
DSP_Codes v rezimu Debug

Chyba DSP Once-Comm: DSP-PLL
neni zablokovana

Chyba DSP Flash Info FW: ID kodu
neni znamé

Chyba DSP Flash Info FW: Chyba
06 CRC pfi kontrole jednoho ze &tyr
rozsah( Flash

Chyba DSP Flash Info FW: Neznama
07 verze Flash-info ve firmwaru DSP
v Tri-Core flash

Chyba DSP Flash Info-DSP:
08 Neznama verze Flash-info ve
firmwaru DSP v DSP flash

Chyba DSP Flash Info-DSP:
09 Kédovani DSP Code pro vypocet tfi
CRC neprobéhlo kompletné

Chyba programovani DSP Flash:
Chyba pfi mazani paméti flash B

1 Chyba programovani DSP Flash:
Chyba pfi mazani paméti flash P
Chyba programovani DSP Flash:
Chyba pfi mazani paméti flash X
Chyba programovani DSP Flash:
13 PFistup k registru Flash pfi nastave-
ném bitu BUSY

Chyba programovani DSP Flash:
14 PFistup k registru FIU_CNTL pfi
nastaveném bitu BUSY

Chyba programovani DSP Flash:
15 Pristup k paméti flash pro ¢teni

a zapis béhem mazani

Chyba programovani DSP Flash:
16 Pristup k paméti flash pro ¢teni

a zapis béhem programovani
Chyba programovani DSP Flash:
17 PFistup k paméti flash mimo platny
rozsah

Chyba programovani DSP Flash:
Chyba pfi ovéfovani B Flash

19 Chyba programovani DSP Flash:
Chyba pfi ovéfovani P Flash

Chyba programovani DSP Flash:
Chyba pfi ovéfovani X Flash

04

05

10

12

18

20

214 Navod k obsluze — Viceosé servoméniée MOVIAXIS®




\ _/

Provoz > <

Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA — ~

Podra-

Chyba el Chyba Stav systému Hi&geni
chyba Opatieni binérnic1h)

T . .

Kéd HiaSeni Kéd Pfigina Reakce?) yp resetu vystupu

Chyba programovani DSP Flash:

21 PFistup k registru Flash pfi nastave-
ném pfiznaku BUSY
Chyba programovani DSP Flash:

22 PFistup k registru FIU_CNTL pfi
nastaveném bitu BUSY
Chyba programovani DSP Flash:

23 Pristup k paméti flash pro &teni
a zapis béhem mazani
Chyba programovani DSP Flash:

24 PFistup k paméti flash pro &teni
a zapis béhem programovani
Chyba programovani DSP Flash:

25 PFistup k paméti flash mimo platny
rozsah

26 Chyba programovani DSP Flash:
jiz je nevyuziva.

27 Chyba programovani DSP Flash:
Neplatny programovaci rezim
Chyba programovani DSP Flash:

28 neni definovana délka stranky
a fadku
Chyba kalibrace DSP: Chyba CRC X

29
Flash

30 Chyba kalibrace DSP: Rozpoznano
preruseni vodice rezolveru
Chyba kalibrace DSP: Chyba emu-

31 e  ex
lace rezolveru (pfili§ vysoké otacky)

32 Chyba kalibrace DSP: Nepfipustna
perioda synchronizaéniho signalu

33 Chyba kalibrace DSP: Vypadek
synchroniza¢niho signalu

34 Chyba kalibrace DSP: Chybna
parametrizace

35 Chyba kalibrace DSP: Pfebuzeni na
vstupu AD prevodniku

36 Chyba kalibrace DSP: PLL nebylo
mozné inicializovat
Chyba kalibrace DSP: Chyba CRC na

37
X Flash

38 Chyba kalibrace DSP: Chyba CRC na
B Flash

39 Chyba kalibrace DSP: Chyba CRC na
P Flash

40 Chyba kalibrace DSP: Systém
Watch-Dog na DSP byl aktivovan
Chyba kalibrace DSP: V DSP se

4 e
vyskytla neplatna instrukce

42 Chyba kalibrace DSP: DoSlo k nece-
kanému preruseni v DSP
Chyba kalibrace DSP: Doslo k soft-

43 . P
warovému preruseni v DSP

a4 Chyba kalibrace DSP: Hardwarové
prete¢eni v DSP

45 Chyba kalibrace DSP: Jednorazova
chyba v DSP

46 Chyba kalibrace DSP: Preruseni A
v DSP

47 Chyba kalibrace DSP: Doslo k pferu-
$eni B v DSP

48 Chyba kalibrace DSP: Nepfipustny

Uhel pfi kalibraci

Navod k obsluze — Viceosé servoménice MOVIAXIS®

215



\_/
6 > < Provoz
- ~~  Signalizace provozu a chyby na osovém modulu MXA
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Chyba zena Chyba Stav systému Hlaseni
chyba Opatieni binérnic1h)
Typ reset ystupt
Kod Hlageni Kod Pficina Reakce?) S IR R
Chyba kalibrace DSP: Chyba pfi
49 mazani paméti Flash béhem
konfigurace
Chyba kalibrace DSP: Chyba pfi
50 programovani paméti Flash béhem
konfigurace
Chyba kalibrace DSP: Chyba pfi
51 ovérovani paméti Flash béhem
konfigurace
52 Chyba kalibrace DSP: Vyhodnoceni
rezolveru neni kalibrovano
53 Chyba kalibrace DSP: PLL se béhem
provozu zablokoval
54 Chyba kalibrace DSP: neznama
chyba DSP
Zastaveni
" . se zpoma- . . " _
Chyba "konfigurace ) . B _ | Systém zablokovan Pfipraven = 0
6 procesnich dat" Chyba konfigurace procesnich dat Ien|[n noU- | pictart systému Porucha = 0
zového
zastaveni
Zmeénila se konfigurace procesnich
dat. Cely podsystém procesnich dat
01 S N -
je tfeba prosté restartovat resetova-
nim meénice.
Chyba konfigurace procesnich dat
102 |Chybna délka vstupnich dat procesu
na komunikaénim doplfiku
Chyba konfigurace procesnich dat Vstupni/vystupni datova
201 S jednim doplrfikem byla spojena slova procesu musi byt
dvé vstupni/vystupni datova slova spojena s rliznymi
procesu doplnky
Dva mapovaci kanaly procesnich Odstrarite konflikt kanald
301 ; S .
datovych slov odkazuji na shodny cil
Softwarova chyba v subsystému
1001 procesnich dat: prete€eni bufferu
procesnich dat
Softwarova chyba v subsystému
1002 procesnich dat: podteceni bufferu
procesnich dat
Softwarova chyba v subsystému pro-
1003 |cesnich dat: P¥ili§ mnoho uzivatell
pro zasobnik procesnich dat
1004 Softwarova chyba v subsystému
procesnich dat: 1004
1005 Softwarova chyba v subsystému
procesnich dat: 1005
1006 Softwarova chyba v subsystému
procesnich dat: 1006
Softwarova chyba v subsystému
1007 procesnich dat: P¥ili§ mnoho
uzivateld PDO
Softwarova chyba v subsystému
1008 |procesnich dat: P¥ili§ mnoho
uzivatelskych uzld PDO
1009 Softwarova chyba v subsystému
procesnich dat: 1009
1010 Chyba firmwaru: Pfekro¢en pfipust-
ny poc¢et mapovacich kanald PDO
2000 Software Proved’telvyrobm’
nastaveni
Adresa je 0 nebo vétsi nez 127 Zadejte adresu v rozsahu
2001 .
1az127
2002 Neplatné mapovani PDO
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Podra-

Chyba el Chyba Stav systému Hi&geni
chyba Opatieni binérnl’c1h)

T . .

Kod HlaSeni Kod Pficina Reakce?) yp resetu vystupd

10001

PDO konfigurovany na CAN ma ID,
nachazejici se v oblasti pouzivané
sbérnici SBUS pouzivané pro
nastaveni parametrd (0x200-0x3ff
a 0x600-0x7ff).

10002

10003

10004

PDO konfigurovany na CAN ma ID,
nachazejici se v oblasti pouzivané
sbérnici CANopen pouzivané pro
nastaveni parametrd (0x580-0x67f).
PDO konfigurovany na CAN ma
prenaset vice nez 4 PD. Pro CAN
jsou mozna pouze 0—4 PD.

Dva nebo vice PDO konfigurované na
téze sbérnici CAN pouzivaji stejné ID.

10005

Dva PDO konfigurované na téze
sbérnici CAN pouzivaji stejné ID.

10006

Chyba konfigurace procesnich dat
Nastaveno pfili§ mnoho PDO na CAN
(missing mem.)

10007

Chyba konfigurace procesnich dat
Nastaveno pfili§ mnoho PDO na CAN
(missing can res.)

10008

10009

10010

Pro PDO konfigurovany na CAN byl
zadan neplatny pfenosovy kod.

Chyba konfigurace procesnich dat
Can-ID bylo jiz na stejné sbérnici
CAN pouzito funkci Scope

Chyba konfigurace procesnich dat
Can-ID bylo jiz na stejné sbérnici
CAN pouzito funkci Sync

10011

Chyba konfigurace procesnich dat
Problémy s odesilanim na CAN
(doublesend err.)

10012

Chyba konfigurace procesnich dat
Problémy s odesilanim na systémo-
vou sbérnici (doublesend err.)

10013

Chyba konfigurace procesnich dat
Problémy s odesilanim na aplikaéni
sbérnici CAN (doublesend err.)

10014

10015

10016

Doba blokovani neni celoCiselnym
nasobkem aktualniho zpracovani
procesnich dat

Event Timer neni celoCiselnym
nasobkem aktualniho zpracovani
procesnich dat

Cyklus pozadovanych hodnot CAN
neni celoCiselnym nasobkem aktual-
niho zpracovani procesnich dat

Upravte dobu blokovani
nebo prenastavte
aktualni zpracovani
procesnich dat

Upravte Event-Timer
nebo aktualni zpracova-
ni procesnich dat
Upravte cyklus pozado-
vanych hodnot CAN
nebo aktualni zpracova-
ni procesnich dat

10017

Synchronizaéni perioda CAN neni
celo¢iselnym nasobkem aktualniho
zpracovani procesnich dat

Upravte synchronizaéni
periodu CAN nebo
aktualni zpracovani
procesnich dat

10018

Synchronizaéni offset CAN neni
celoCiselnym nasobkem aktualniho
zpracovani procesnich dat

Upravte synchronizaéni
offset CAN nebo aktualni
zpracovani procesnich
dat

10019

20001

Doba pfevzeti vystupnich synchron-
nich PDO je vétsi nebo stejna jako
cyklus zpracovani softwaru CAN.
Neodesilaji se tak zadna dalsi
vystupni synchronni PDO

Konfiguraéni konflikt s hlavni
jednotkou

Nastavte dobu prevzeti
vystupnich synchronnich
PDO na mensi hodnotu,
nez je cyklus zpracovani
softwaru CAN.
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Podra-

4 Stav systému Hlaseni
h h
chyba cz;;baa Chyba Opatreni binérnic1h)
T ¢ :
Kod Hlaseni Kod Pficina Reakce? yp resetu AT

Chyba konfigurace procesnich dat
20002 Master sbérnice deaktivoval vystupni
PDO nebo zadal neplatny offset
Chyba konfigurace procesnich dat
20003 Master sbérnice deaktivoval vstupni
PDO nebo zadal neplatny offset
Chyba konfigurace procesnich dat Na
20004 K-Net je vice vstupnich PDO, nez je
pfipustné

Chyba konfigurace procesnich dat Na
20005 K-Net je vice vystupnich PDO, nez je
pfipustné

Chyba konfigurace procesnich dat
20006 Na K-Net je vice slov PDO, nez je
pfipustné

Zastaveni
s aplikac-
nim zpo-
Zdénim

(). (P)

Vstupni PDO, jehoz ¢asovy limit neni
na hodnoté 0, takZe neni nastaven na
"Offline", a ktery byl jiz jednou pfijat,
prekrogil svdj ¢asovy limit

PDO 0

PDO 1

PDO 2

PDO 3

PDO 4

PDO 5

PDO 6

PDO 7

PDO 8

PDO 9

PDO 10

PDO 11

PDO 12

PDO 13

PDO 14

PDO 15

Systém Ceka Pfipraven = 1

67 Chyba "Timeout PDO Teply start Porucha = 0

© oooNOoOOA~WN-=2 0O

-
o

-
-

QG R Y
a b~ wWwDN

Zastaveni
se zpoma-
lenim nou-
zového
zastaveni

Chyba "Interni
68 : "
synchronizace

Systém éeka PFipraven = 1
Teply start Porucha =0

01 Casovy limit pro oéekavany synchro-
nizacni signal prekrocen

Synchronizace ztracena, ¢asovy

interval Sync. mimo oblast tolerance

Neni mozné provést synchronizaci na

signal Sync.

Délka periody signalu Sync. neni

04 celym nasobkem délky periody

systému PDO

Casovy limit pro synchronizaéni

02

03

05 signal prekrocen

06 Synchronizace ztracen, délka periody
synchronizaéniho signalu neplatna

07 Neni mozna synchronizace na

synchronizacni signal

08 Délka periody systému je prilis kratka
09 Délka periody systému je pfili$
dlouha

Délky periody systému neni
nasobkem zakladni periody

10
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Chyba zena Chyba ST pllasen
chyba TOpatrentl bl’n?rnlﬂh)
Kod Hiaseni Kod Pficina Reakce? PRI PR
Chyba "Pfedvystraha Teplota motoru prekrocila nastavi- Neni . Pfipraven = 1
69 prehfati motoru" telny prah predvystrahy reakce, jen | --------- Porucha = 1
indikace
01 Tepelna ochrana motoru: Predvystra-
ha aktivovana teplotou KTY
Tepelna ochrana motoru: Predvystra-
02 ha aktivovana teplotou modelu
synchronniho motoru
03 Tepelna ochrana motoru: Prekro¢en
prah vystrahy modelu 12t
Chyba "Slovo chybo- Ve slové chybového hlaseni bylo zjis- Neni .
70 vého hlaseni 0" téno chybové hlaseni ciziho pfistroje reakce, jen |---------
indikace
01 HlaSeni kontrolniho slova chyby 0
71 Chyba "Slovo chybo- Ve slové chybového hlaseni bylo zjis- Eeirll(lce N
vého hlaseni 1" téno chybové hlaseni ciziho pfistroje |. . 8.
indikace
01 HlaSeni kontrolniho slova chyby 1
Chyba "Slovo chybo- Ve slové chybového hlaseni bylo zjis- Neni .
72 . vt on . it s 2 .. reakce,jen |---------
vého hlaseni 2 téno chybové hlaseni ciziho pfistroje |. ~ .
indikace
01 Hlaseni kontrolniho slova chyby 2
Chyba "Slovo chybo- Ve slové chybového hlaseni bylo zjis- Neni .
73 . vt on . it s 2 .. reakce,jen |---------
vého hlaseni 3 téno chybové hlaseni ciziho pfistroje |. ~.
indikace
01 Hlaseni kontrolniho slova chyby 3
Chyba "Slovo chybo- Ve slové chyboveho hlageni bylo zjis- Nen'
74 . cx ot Y P 3 . - reakce,jen ---------
vého hlaseni 4 téno chybové hlaseni ciziho pfistroje |.~ ..
indikace
01 Hlaseni kontrolniho slova chyby 4
Chyba "Slovo chybo- Ve slové chyboveho hlageni bylo zjis- Ner'
75 . cx Y v ) 3 . - reakce,jen ---------
vého hlaseni 5 téno chybové hlaseni ciziho pfistroje |.~ ..
indikace
01 Hlaseni kontrolniho slova chyby 5
on : . Neni
76 g?;?}is nteligentn! Chyba MOVI-PLC® reakce, jen |-—---mm-
indikace
. . .., |Zablokova-
81 Chyba "Nadproud Zf;&g}ﬁf'of?vgg;gf xZ/IZprekrocn ni konco- |Systém ceka PFipraven = 1
meziobvodu VM" o prip vého Teply start Porucha =0
260 % Inenn- .
stupné
01 VM: Proud meziobvodu je pfili$
vysoky
. " . o . Z&dna - _
82 Pfedvystraha "Monito- VytiZzeni jednotky VM dosahlo prahu reakce (D), | —-wmemr PFipraven = 1
rovani I’xt VM" predvystrahy P) ’ Porucha =1
01 VM: Pfedvystraha vytiZzeni Ixt
Zablokova-
83 Chyba "Monitorovani Vytizeni VM dosahlo vypinaciho ni konco- | Systém Ceka Pfipraven = 1
I2xt VM" prahu, respektive jej prekrogilo. vého Teply start Porucha =0
stupné
01 VM: Chyba vyuziti Ixt
Chybové hlaseni od VM pres infor-
macni systém hardwaru. Brzdovy Zablokova-
Chyba "Brzdovy prerusovac¢ ve VM neni pfipraveny ni konco- | Systém Ceka Pfipraven = 1
84 Y % " . . ) L2 . > _
pferusovac na AM k provozu, je vyvolan monitorovanim vého Teply start Porucha =0
zkratu BRC nebo monitorovanim stupné
napéti fidiciho obvodu
01 VM: Chyba - brzdovy pferusovac
e s . s Zadna =
Predbézné varovani - P Pfipraven = 1
85 "Kontrola teploty VM Teplota VM se blizi vypinacimu prahu [ga;kce (D), | - Porucha = 1
01 VM: Teplotni pfedvystraha
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Chyba zena Chyba ST pllasen
chyba Opatieni b|narn|c1h)
Typ reset ystupt
Kod Hiaseni Kod Pficina Reakce? PRI PR
Zablokova-
86 Chyba "Nadmérna Teplota VM dosahla vypinaciho ni konco- |Systém ceka Pfipraven =1
teplota VM" prahu, nebo jej prekrodila. vého Teply start Porucha =0
stupné
01 VM: Chyba teploty
R Vytizeni brzdového odporu zabudo- |5, .
f’reqyyst’raha . vaného ve VM dosahlo prahu pfedvy- Zadna Pfipraven = 1
87 Vytizeni brzdového N A reakce (D), | --------- _
" strahy (tyka se pouze provedeni Porucha =1
odporu ve VM 10 kW) (P)
01 VM: Pfedvystraha Ixt Brzdovy odpor
Chvba "Wvtizeni brz- Vytizeni brzdového odporu zabudo-  Zablokova-
88 doglého o?jl oru ve vaného ve VM dosahlo vypinaciho  |ni konco- |Systém ¢eka Pfipraven = 1
VM" P prahu resp. jej pfekrocilo (tyka se vého Teply start Porucha =0
pouze provedeni 10 kW) stupné
01 Chyba vytizeni Ixt brzdového odporu
VM
89 | Chyba "Spinaci IV Zadna Pfipraven = 1
sitovy zdroj VM" Chyba Spinaci sitovy modul VM reakce Porucha = 1
01 Chybi minimalné jedno z napajecich
napéti ve VM
Vystraha "Napajeni L P R }
VM 24 V", se zobra- Elekironické napdjeni 24 V je nizsi 5,4, Pfipraven = 1
91 - . nez 17 V -> Zadné chyboveé hlaseni |~ ~  -----eeme _
Zuje pouze v napaje- ro tuto osull reakce Porucha =1
cim modulu P h
01 Napajeni 24 V pfili§ nizké
) I Zablokova-
94 Chyba "Data konfigu- Xagltc; ll(: d;iﬁ%?:g?gr:‘:?égirggg vani ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0
race zarizeni" chvba P vého Restart systému Porucha =0
y stupné
01 Data konfigurace zafizeni: Chyba
kontrolniho souctu
02 Data konfigurace zafizeni: Neplatna
verze konfigura¢ni datové sady
03 Data konfigurace zafizeni: Neo¢eka- Upravte konfiguraci nebo
vané jmenovité napéti zafizeni firmware
Zablokova-
Chyba "Kopirovani Sada parametr(i nebyla zkopirovana ni konco- |Systém zablokovan Pfipraven = 0
97 . . _
sady parametrd bez chyby vého Restart systému Porucha =0
stupné
01 Preru$eni ukladani sady parametru Opakujte download nebo
do pristroje prejdéte na vyrobni
nastaveni
107 | Chyba "Sitové Firmware rozeznal chybu jedné ze P
" o d -~ . Pouze
komponenty sitovych komponent (tlumivka, sitovy sobrazit |
filtr, stykac)
115 . . . Zablokova-
Chyba "Bezpecnostni Egggjig)_( 17 .(1+§22\‘})\;))48)'(27 .(2R(§I\CI;I§I)D) ni konco- |Systém ceka PFipraven = 1
funkce" . T - .~ vého Teply start Porucha =0
jsou zaménény Zkontrolujte kabelaz. -
stupné
Bezpec&nostni relé: Zpozdéni spinani » Jedno bezpecnostni
mezi vypinacimi kanaly 1 a 2 je pfilis relé v zafizeni: Zkon-
velké trolujte bezpe€nostni
desku
01 »  Dvé bezpec€nostni
relé v zafizeni:
Zkontrolujte Fizeni
a kabelaz obou relé.
Povolené zpozdéni
sepnuti: 100 ms
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Chyba el Chyba Stav systému Hi&geni
chyba Opatreni binérnl’c1h)
T . z
Kod HlaSeni Kod Pficina Reakce?) yp resetu vystupd
116 Timeout komunikace pfes DPRAM Systém ¢eka
Chyba "Timeout nebo SBus mezi MOVI-PLC® Nouzové | Prekontrolujte komuni- | Pfipraven =1
MOQOVI-PLC" a zafizenim zastaveni |kacni spojeni Porucha =0
Teply start
197 Chyba "Vypadek sits" Firmware rozpoznal vypadek sité Pouze. _________
zobrazit

1) platné pro defaultni reakci

2) P = programovatelna, D = defaultni reakce
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6.5 Signalizace provozu pridavné konstrukcni skupiny kondenzatorového
modulu MXC

Provozni stavy jsou indikovany prostfednictvim dvoubarevné diody na pfedni strané
skfiné.
+ Dioda sviti zelené:
— Kondenzatorovy modul je pfipraveny k provozu.
+ Dioda sviti €ervené:
— VSeobecna chyba.
+ Dioda blika €ervené (1 Hz):
— Vytizeni kondenzatorového modulu dosazeno.
* Kontrolka LED nesviti:
— Kondenzatorovy modul neni zasobovan napétim.

(1]

1778575499

[1] Kontrolka

6.6 Signalizace provozu pridavné konstrukcni skupiny vyrovnavaciho
modulu MXB

Na vyrovnavacim modulu nebyla vydana zadna hlaseni.
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Signalizace provozu pridavné konstrukéni skupiny spinaciho sitoveho

modulu 24 'V

Provozni stav jako napf. vytizeni a porucha spinaciho sitového modulu je indikovan

2 svételnymi diodami na Celni strané pfistroje.
+ Stavova dioda LED

— Normalni provoz zelena

— Porucha €ervena Doslo k poruse pfi:

* pretiZzeni,

* prepéti,

*  podpéti.
» Dioda Load:

* Normalni provoz zelena
» P¥i cca 80 % vytizeni vystupu (8 A) zluta.

[1] Kontrolka State [2] Kontrolka Load
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7 Servis

7.1 VSeobecné pokyny

Pfi bézicim provozu nejsou nutné inspekéni intervaly ani intervaly adrzby.

7.1.1 Zaslani k opravé

Pokud chybu neni mozné odstranit, obratte se prosim na servis elektroniky
SEW-EURODRIVE (— "servis pro zakazniky a dodavky nahradnich dild").

PFi kontaktu s elektronickym servisem SEW uvedte prosim vZdy rovné&z vyrobni Cislo
a Cislo zakazky. Na$ servis pak bude schopen pomoci vam u&innégji. Vyrobni &islo
naleznete na typovém Stitku (— str. 15).

Pokud pristroj zasilate k opravé, uvedte prosim nasledujici udaje:
* Vyrobni &islo (typovy Stitek)

*  Typové oznaceni

* Provedeni zafizeni

* Znaky z vyrobniho C&isla a &isla zakazky

» Struény popis aplikace (druh pohonu, Fizeni)
» Pfipojeny motor (typ motoru, jeho napéti)

* Druh poruchy

* Privodni okolnosti

* Vlastni domnénky

+ Pfedchozi neobvyklé udalosti.
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v

7.2 Demontaz / montaz modulu

Tato kapitola popisuje vyménu osového modulu v bloku osovych moduld. Demon-
taz / montaz hlavniho modulu, kondenzatorového nebo vyrovnavaciho modulu, napaje-
ciho modulu, meziobvodoveého vybijeciho modulu, jakoz i spinaciho sitového modulu
24V probiha analogicky.

7.21 Bezpeénostni pokyny
Bezpodminecné dodrzujte nasledujici bezpe&nostni pokyny.

A NEBEZPECI!

Po oddéleni kompletniho bloku osovych moduld od sité se mohou uvnitf zafizeni a na
svorkovnicich dosud vyskytovat nebezpecna napéti az po dobu 10 minut po odpojeni
od sité.

Smrt nebo téZka poranéni vlivem elektrického proudu.
Aby nedoslo k urazu elektrickym proudem:

» Oddélte blok osovych modulll od sité a vyckejte 10 minut, teprve potom muzete
odstranit ochranné kryty.

* Po ukonceni praci uvadéjte blok osovych modulll do provozu jen s ochrannym
vikem, protoZe pfistroj ma pfi sejmutém ochranném viku jen druh ochrany IP0O0.

A NEBEZPECI!

U viceosého servoméniée MOVIAXIS® muze pfi provozu vzniknout svodovy proud
> 3,5 mA.

Smrt nebo tézka poranéni vlivem elektrického proudu.

K vylouceni nebezpecnych proudu kostrou:

« U sitovych pfivodil < 10 mm?, instalujte druhy zemnici vodié se stejnym priifezem
jako u sitovych pfivodl pfes oddélené svorky. Pfipadné muzete pouzit médény
zemnici vodi& s prifezem = 10 mm? nebo hlinikovy vodié s priifezem = 16 mm?.

» U sitovych pfivodl = 10 mm? stadi nainstalovat meédény zemnici vodi¢ o prafezu
> 10 mm? nebo hlinikovy zemnici vodi¢ o prifezu = 16 mm?2.

* Tam, kde je mozné pouzit jisti¢ FI k ochrané proti pfimému a nepfimému dotyku,
musi byt tento jisti¢ citlivy na vSechny proudy (RCD typ B).

7.2.2 Utahovaci momenty

Utahovaci momenty

Upeviovaci Srouby krycich vik 0,8 Nm

Upeviovaci Srouby spojeni pfes meziobvod 3-4 Nm
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7.2.3 Demontaz osového modulu

Oddélte blok
osovych modult
od sité

Stinici svorky

Vedeni

Kryty

Signalni vedeni

Vodic¢e 24 V

Demontaz osového modulu se provadi v tomto poradi:

* Oddélte cely blok osovych modull od sité. Respektujte bezpecnostni pokyny
(— str. 225).

» Odestrarite stinici svorky elektroniky [2].

» Odestrarite konektory vedeni snimace [4] (X13).
+ Odstrarite konektory vedeni signalizacni sbé&rnice [1] (X9a, X9b).
» Odstrarite konektory spojovaciho kabelu CAN2 [3] (X12), pokud je pouZzit.

» Sejméte kryci vika [5], a to i ze zafizeni vpravo a vlevo od pfistroje, ktery chcete
demontovat.

» Odestrarite konektory signalnich vedeni [6] (X10, X11).

)

[2]
[6]

[3]

[4]

[5] q f

1411055115

« Odstrarite konektory vedeni 24 V pro napajeni elektroniky a brzd [8] (X5a, X5b).
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Meziobvodové listy Odstrarite meziobvodové listy [13] na pfislusnych zafizenich (X4).
Stinici plech Odstrarnite stinici plech na vykonové svorce [10]:
« Povolte Sroub.
* Vyjméte plech stinéni smérem dolu.
Vodi¢e motoru Odstrarite konektory vedeni motoru [12] (X2).
Ovladani brzdy Odstrarite konektory ovladani brzdy [11] (X6).
Bezpecnostni relé Odstrante konektory bezpecnostniho relé, pokud je pouzito.
Upevriovaci Povolte 2 spodni upeviovaci Srouby [9] osového modulu.
Srouby Povolte 2 horni upeviiovaci §rouby [7] osového modulu.
[71
[8]
[9]
[10]
[12] [11]
1411057547
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Viyjmuti osového * Nadzvednéte osovy modul a vyklopte jej dopfedu. Vyjméte osovy modul smérem
modulu nahoru.

1411059979
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7.2.4 Montaz osového modulu
Cisla pozic v nasledujicim popisu se tykaji obrazk(l uvedenych v predchozi kapitole
"Demontaz osového modulu™.

VloZeni osového * Vlozte osovy modul shora do spodnich upeviiovacich Sroubu a zatlacte jej dozadu,
modulu az zadni sténa dosedne. Nyni osovy modul zatlaéte dolu.

1411062411
Upevriovaci + Utahnéte horni upeviiovaci Srouby [7].
Srouby « Utahnéte spodni upeviiovaci $rouby [9].
Ovladani brzdy » Zasunte konektor pro ovladani brzdy [11] (X6).
Vodi¢e motoru « Zasunte konektor vedeni motoru [12] (X2).
Stinici plech » PfiSroubuijte stinici plech k vykonové svorce [10]. Dotahnéte jej.

Meziobvodové listy PfiSroubujte meziobvodové lidty [13]. Dotahnéte je (X4).
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v
Vodice 24 V « Zasunte konektory vedeni 24 V pro napajeni elektroniky a brzd [8] (X5a, X5b).
[7]
[8]
[9]
[10]
[12] [11]
1411064843
Signalni vedeni » Zasunte konektory signalnich vedeni [6] (X10, X11) (— str. 226).
Kryty » Nasadte kryci vika [5] (— str. 226). Kryci vika pevné pfiSroubujte (— str. 226).
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v

7.3 Montaz meziobvodovych list u dvouradeé struktury systému rizeni os
Pfi montazi meziobvodoveho spojeni doporu€ujeme postupovat v nasledujicim poradi:

N

Vo VAN

» PriSroubujte tfi proudové listy [1] pomoci Sroubl [2] kizolatoru [3]. Utahovaci
moment ¢ini 2,5-3 Nm.

UPOZORNENI
® Kabely pro spojeni pfes meziobvod +U, a -U, musi byt 3 krat zakroucené, viz pozice
1 [1] na obrazku na nasleduijici strance.

» PriSroubuijte tfi standardizované spojovaci kabely [4] pomoci Sroubl [5] na sbérné
listy [1]. Utahovaci moment ¢ini 3—4 Nm.

VySe popsané prace je tfeba provést na obou izolatorech.

Pfedmontované izolatory je tfeba namontovat na osovy modul podle niZze uvedeného

popisu:

» Zasunte proudové listy [1] pod meziobvodove listy [6] osového modulu a zajistéte
spojeni pomoci Sroubt [7].

* Nasadte kryci viko [8].
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£, Montaz meziobvodovych list u dvoufadé struktury systému Fizeni os

Obrazek: Zakrouceni spojek pfes meziobvod +U, a -U, [1].
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7.4 Dlouhodobé skladovani

Pfi dlouhodobém skladovani pfistroj pfipojte kazdé dva roky nejméné na minut na
sitové napéti. Jinak se zkrati jeho Zivotnost.

Napajeni DC 24 V zalozZte bez zvlastnich pokynd.
Postup pfi zanedbani udrzby:

V servozesilovacich se pouzivaji elektrolytické kondenzatory, které pfi stavu bez napéti
podléhaji efektu starnuti. Tento efekt mize vést k poskozeni kondenzatoru, kdyz se pfi-
stroj po dlouhém skladovani pfipoji ke jmenovitému napéti.

Pfi zanedbané udrzbé SEW-EURODRIVE doporucuje sitové napéti pomalu zvySovat
az na maximalni hodnotu To Ize provést napf. pomoci regula¢niho transformatoru,
jehoz vystupni napéti se nastavi podle nasledujiciho pfehledu. Po této regeneraci Ize
pfistroj ihned pouzit nebo dale skladovat.

Doporucuje se nasledujici odstupfiovani:

Zarizeni pro napéti 400 / 500 V AC:

» Stupen 1: 0V az 350 V AC béhem nékolika sekund
« Stupen 2: 350 V AC po dobu 15 minut

» Stupen 2: 420 V AC po dobu 15 minut

« Stupen 3: 500 V AC po dobu 1 hodiny

Po této regeneraci je mozné zafizeni ihned pouZivat, nebo je nadale skladovat s patfic¢-
nou udrzbou.

7.5 Likvidace
Respektujte prosim aktualni narodni pfedpisy!

Likvidujte jednotlivé dily oddélené&, podle jejich charakteru a v souladu s platnymi pfed-
pisy, napfiklad jako:

» elektronicky odpad (plo$né spoje)

* plasty
* plech
« meéd

* hlinik.
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8 Technické udaje
8.1  Oznaceni CE, aprobace UL

Viceosé servoménice MOVIAXIS® MX spliuji nasledujici pfedpisy a smérnice.

8.1.1 Znacka CE

* Smérnice o nizkém napéti 2006/95/EG.
+ Elektromagnetickd kompatibilita 2004/108/EG.

Servoménice a napajeci moduly MOVIAXIS® jsou ur¢ené jako soucasti k montazi
do stroji a zafizeni. Splfiuji produktovou normu elektromagnetické kompatibility
EN 61800-3 "Elektrické pohony s proménlivymi otackami". Pfi respektovani pokynu
pro instalaci je zaru¢eno splnéni odpovidajicich pozadavku pro certifikaci CE celého
takto vybaveného stroje/zafizeni na zakladé smérnice o elektromagnetické kompa-

tibilité 2004/108/EG.

* Dodrzeni tfidy meznich hodnot "C2" podle EN 61800-3 bylo prokazano pomoci spe-
cifikované zkouSky. Na pozadani poskytne SEW-EURODRIVE dalsi informace

k této problematice.

C€

8.1.2 Aprobace zakladnich zarizeni

prohlaseni o shodé.

Oznaceni CE na typovém §&titku znamena shodu se smérnici 2006/95/EG pro nizka
napéti a smérnici 2004/108/EG o elektromagnetické kompatibilité. Na pfani vystavime

Pro moduly MOVIAXIS®jsou k dispozici nasledujici certifikace:

Modul MOVIAXIS®

UL/ cUL C-Tick

Napajeci modul MXP 10 kW

Napajeci modul MXP81 10 kW
Napajeci modul MXP 25 kW

Napajeci modul MXP 50 kW

x

Napajeci modul MXP 75 kW

Napajeci modul pro napajeni a rekuperaci MXR"Y

X | X

Osovy modul MXA

Hlavni modul MXM
Spinaci sitovy modul MXS 24 V

X | X

Vyrovnavaci modul MXB

x

Kondenzatorovy modul MXC

Meziobvodovy vybijeci modul MXZ

X | X

Dvourada stavba systému fizeni os

X | X | X | X | X | X | X | X | X |X | X|X]|X
x

1) Informace ohledné modulu MXR naleznete v pfiru¢ce "Napajeci modul s napajenim a rekuperaci”

cUL ma stejnou hodnotu jako schvaleni podle CSA.

C-Tick potvrzuje shodu s naroky ACA (Australian Communications Authority).
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8.1.3 Aprobace UL sitovych komponent

Sitovy filtr NF.. pro
napajeci modul
MXP

Sitova tlumivka
ND.. pro napéjeci
modul MXP

Sitovy filtr NFR..
pro napajeci modul
S napajenim

a rekuperaci MXR

Sitovy filtr NFH..
pro napajeci modul
S napajenim

a rekuperaci MXR

Sitova tlumivka

NDR.. pro napéjeci
modul s napajenim
a rekuperaci MXR

Nize uvedené sitové filtry NF.. maji schvaleni nezavisle na viceosém servoménici
MOVIAXIS®.

+ NF018-503
+ NF048-503
* NF085-503
* NF150-503

NiZe uvedené sitové tlumivky ND.. maji schvaleni nezavisle na viceosém servoménici
MOVIAXIS®.

+ NDO020-013
+ NDO045-013
+ NDO085-013
+ ND150-013

Nize uvedené sitové filtry NFR.. maji schvaleni nezavisle na viceosém servoménici
MOVIAXIS®.

* NFRO075-503
*+ NFR111-503

Sitovy filtr NFH je pfi provozu se zafizenimi MXR pfisludenstvi uvedené v seznamu
aprobace UL.

NiZe uvedené sitové tlumivky NDR.. maji schvaleni nezavisle na viceosém servoménici
MOVIAXIS®.

+ NDRO075-083
* NDR110-083

8.1.4 Certifikace UL dvouiradé stavby systému Fizeni os

Izolatory nemaiji certifikaci UL
Certifikace se v sou¢asné dobé pfipravuje.
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8.2 VSeobecné technické udaje

V nasledujici tabulce jsou uvedeny technické udaje platné pro vSechny viceosé servo-
méni¢e MOVIAXIS® MX, nezavisle na

3

3

typu,

provedeni,
konstrukéni velikosti,
a vykonu.

MOVIAXIS® MX

Odolnost proti ruseni

splfiuje EN 61800-3

Vysilani rusivych signala pfi instalaci
v souladu se zasadami elektromagnetické
kompatibility

Kategorie "C2" podle 61800-3

Teplota okoli dy

0°Caz+45°C

Klimaticka tfida

EN 60721-3-3, tfida 3K3

Teplota skladovani ¥

-25°Caz+70°C

Délka skladovani

do 2 let bez zvlastnich opatfeni

Zpusob chlazeni (DIN 41751)

Cizi chlazeni a konvekéni chlazeni, v zavislosti na
konstrukéni velikosti

Stupeii ochrany EN 60529 (NEMA1)"
Osové moduly, konstrukéni velikost 1-3
Osové moduly, konstrukéni velikost 4—-6
Napajeci modul, konstrukéni velikost 1, 2
Napajeci modul MXP81

Napajeci modul konstrukéni velikost 3
Napajeci modul MXR pro napajeni a rekuperaci
Hlavni modul

Spinaci sitovy modul

Kondenzatorovy modul

Vyrovnavaci modul

Meziobvodovy vybijeci modul

Dvourada stavba systému fizeni os

Provozni rezim

IP20
IP10
IP20
IP20
IP10
IP10
IP20
IP10
IP10
IP10
IP10
IP10
DB (EN 60034-1)

Trida znecisténi

2 podie IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Kategorie podle prepéti

Instalaéni vyska

Il podle IEC 60664-1 (VDE0110-1)

do h <1000 m bez omezeni.

PFi h > 1 000 m plati nasledujici omezeni:

Od 1 000 m do max. 2 000 m: Snizenily o1 % na
100 m

1) - Na krycich vikach pfistroju je tfeba na levé a na pravé strané sprazeni pfistroju nasadit kryty na ochranu
proti dotyku. - Je tfeba izolovat vSechny kabelové patky.
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8.2.1 Charakter standardnich binarnich vstupt
UPOZORNENI
[ ] . , . o o , . , . -
1 Rizeni standardnich binarnich vstupl pomoci bezpecnostnich (pulzovanych) napéti
(kromé X7 a X8 u MXA) neni pfipustné.
8.3 Technické udaje napajecich moduli MXP
8.3.1 Vykonova ¢ast napajeciho modulu BG 1-3
Napajeci modul MOVIAXIS® 1 2) Konstrukeni velikost
MXP80A-...-503-00 1 2 3
Typ 010 025 050 075
VSTUP
Napajeci napéti Uyei, AC u \Y 3x380V-3x500V+10
Jmenovity proud sité Iye, AC | A 15 36 72 110
Jmenovity vykon Py P kW 10 25 50 75
Sit'ova frekvence fyet, f Hz 50-60 £5%
COMBICON PC4 COMBICONPC16 Sroubové epy M8
Prafez a kontakty na pripojenich mm?2 zasouvatelny, zasouvatelny, max. 70
max. 4 max. 10
Prafez a kontakty na svorce stinéni mm? max. 4 x 4 max. 4 x 10 max. 4 x 50 stinéné
VYSTUP (MEZIOBVOD)
Jmenovité napéti meziobvodu® Uyzc U \Y DC 560
e R 4)
iJmer;)oc\:nty proud meziobvodu | A 18 45 90 135
NZK
Max. proud meziobvodu lzk max Imax A 45 112.5 225 337.5
Pretizitelnost pro max. 1s 250 %
Vykon brzdového preruSovace kW Spickovy vykon: 250 % x PN ; Trvaly vykon: 0,5 x Py
Stredni generatorové prijatelny
vykon kw 0,5 x Py
Prafez® a kontakty mm Kolejnice CU 3 x 14 Sroubeni M6
BRZDOVY ODPOR
hl!in[mélni pl"ipus.’tny brzdovy odpor R 0 26 10 53 35
(¢tyrkvadrantovy provoz)
COMBICON PC4 COMBICONPC16 L x

. e P . - Sroubové epy M6

Prifez a kontakty na pfipojenich mm zasouvatelny, zasouvatelny,
max. 35
max. 4 max. 10

Prurez a kontakty na svorce stinéni mm? max. 4 x 4 max. 4 x 10 max. 4 x 16
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Napajeci modul MOVIAXIS® ) 2) Konstrukeni velikost
MXP80A-...-503-00 1 2 3
VSEOBECNE
S;T;zny vykon pfi jmenovitém W 30 80 160 280
P'l"i'pustn)'/ pocet zapnuti a vypnuti min-! < 1/min
sité
Minimalni €as vypnuti sité s >10
Hmotnost kg 4.2 5.7 10.3 10.8
B mm 90 90 150
Rozméry: mm 300 400
mm 254

1) Udaj na typovém titku
2) Jednotka

3) Pfi Unet, = 3% 500 V AC se musi vystupni proudy sniZit oproti jmenovitym hodnotam o 20 %.
4) Rozhodujici hodnota k projektovani pfifazeni napajeciho a osového modulu

5) Tloustka materialu [mm] x $itka [mm]
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8.3.2 Vykonova ¢ast kompaktniho napajeciho modulu MXP81

Technické udaje napajeciho modulu MXP81 s integrovanym brzdovym odporem odpo-

vidaji udajim napajeciho modulu BG1. Odli$né udaje jsou uvedeny nize:

Napajeci modul MOVIAXIS® i) 2) Konstrukeni velikost
MXP81A-...-503-00 1
DOPLNKOVA KAPACITA MEZIOBVODU
Jmenovité napéti meziobvodu u \Y DC 560
Ulozitelna energie w Ws 250
Prijatelny Spickovy vykon P kW 20
Jmenovita kapacita C uF 1000
INTERNi BRZDOVY ODPOR
efektivni brzdovy vykon Peff w 220
maximalni brzdovy vykon Prnax kw 26
BRZDOVY ODPOR (externi)
Minimalni pfipustny brzdovy odpor R
(¢tyrkvadrantovy provoz) Q 26
Prufez a kontakty na pfipojenich mm? COMBICONnF:gXA' iasouvatelny,
Prafez a kontakty na svorce stinéni mm? max. 4 x 4
VSEOBECNE
Ztratovy vykon pri jmenovitém vykonu w 30
Hmotnost kg 4.2

B mm 120
Rozméry: H mm 300

T mm 254

1) Udaj na typovém $titku
2) Jednotka

8.3.3 Radi¢ napajeciho modulu

Rozhrani CAN"

Napajeci modul MOVIAXIS® MX

CAN: 9pdlovy konektor Sub-D

Vseobecné parametry elektroniky

Sbérnice CAN-Bus podle specifikace CAN 2.0,
¢ast A a B, technika pfenosu podle ISO 11898,
max. 64 ucastnikd,

Zakoncovaci odpor (120 Q) je treba realizovat
externe,

Nastavitelna pfenosova rychlost 125 kBd—1 MBd,
RozSifeny protokol MOVILINK®,

Napajeni 24 V DC

DC 24V +25% (EN61131)

Prafez a kontakty

jedna zila na svorku: 0,20-1,5 mm

COMBICON 5.08

2

Piepnuti z SBus na SBusP!Us

dvé Zily na svorku: 0,25-1,5 mm?

Prepinac Dip 4pdlovy

Stinici svorky

Stinici svorky pro fidici vedeni k dispozici

Maximalni prarez kabelu, ktery Ize
ulozit na svorce stinéni

10 mm (s izolaénim plastém)

1) Pouze u systémové sbérnice na zakladé CAN.
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V. . y s .
kYA 7 " Technické udaje
7 Technické udaje osovych moduld MXA
P| Hz
8.4 Technické udaje osovych moduli MXA
8.4.1 Silova ¢ast osového modulu
MOVIAXIS® osovy modul i 2) Konstrukéni velikost
MXAB80A-...-503-00 1 2 3 4 5 6
Typ 002 \ 004 \ 008 012 \ 016 024 \ 032 048 064 100
VSTUP (meziobvod)
.Lljmenovite napéti meziobvodu U v DC 560
NZK
Jmenovity proud meziobvodu | A 5 4 8 12 16 24 32 48 64 100
Inzk
Prafez? a kontakty mm Kolejnice CU 3 x 14, Sroubeni M6
VYSTUP
Vystupni napéti U u \Y 0-max. Unetz
Vystupni trvaly proud AC Iy 6)
PWM = 4 kHz5Y | A 2 4 8 12 | 16 32 42 64 85 133
Vystupni trvaly proud AC Iy
PWM = 8 kHz5¥ | A 2 4 8 12 | 16 24 32 48 64 100
Vystupni trvaly proud AC Iy ) ) )
PWIM =16 K1z I A 15 3 5 8 11 13 18
Max, vystupniproud piistroje A 5 10 20 30 40 60 80 | 120 160 250
max
Pretizitelnost pro max. 1s 250 %
Vystupni zdanlivy vykon, Syaus®) S | kVA | 1.4 \ 2.8 \ 55 \ 8.5 \ 11 \ 17 \ 22 \ 33 44 69
Frekvence PWM fpyym kHz nastavitelna: 4/8/16; Nastaveni pfi expedici: fpyyy=8 kHz
Max. vystupni frekvence i« f Hz 600
COMBICON &/ 5ubové gepy | Sroubové gepy
Prufez a kontakty na privodech mm?2 COMBICON PC4 PC16 M6 M8
motoru zasouvatelny, max. 4 zasouvatelny,
max. 35 max. 70
max. 10
Prarez a kontakty na stinici mm? max. 4 x 4 max. 4x 10 max. 4 x 35 max. 4 x 50
svorce motoru
1 binarni wstu Vhodné pro pfimé fazeni brzdy, odolnost proti zkratu. Je nutné
. VSR oxterni napéti 24 V. Tolerance v zavislosti na pouzitém typu
ovladaciho . ; VI L e
U V/ | systému brzdy brzgvy, viz konflgu'racnl pr|ruc|§a. Viz prlklag pro maximalni
Piipojeni brzdy / IBR A zatizeni uvedeny pod poznamkami pod &arou.
BR .
Uroven signalu: "0" =0V "1" =+24 V Pozor: Nepfipojujte Zadna cizi napéti!
Funkce: pevné obsazeno funkci "/brzda"
COMBICON 5.08
Pfipojovaci kontakty brzdy 2 jedna Zila na svorku: 0,20-1,5 mm?2
mm dvé Zily na svorku: 0,25—1,5 mm?
Stinici svorky Stinici svorky pro vedeni brzdy k dispozici
Maximalni prarez kabelu, ktery . . v
Ize ulozit na svorce stinéni 10 mm (s izolacnim plastém)

Tabulka pokracuje na nasledujici strance. Poznamky pod €¢arou na nasledujici strané.
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Technické udaje VA 7 =
Technické udaje osovych moduld MXA 7
P| Hz
MOVIAXIS® osovy modul i) 2) Konstrukeéni velikost
MXAB80A-...-503-00 1 2 3 4 5 6
VSEOBECNE
Ztratovy vykon pfi jmenovitém W 30 60 100 150 210 280 380 @450 670 1100
vykonu
Hmotnost kg | 42 42 | 42 52|52 92 | 92 92 156 15.6
B mm 60 90 90 120 | 150 210
Rozméry: H mm 300 300 400 400 | 400 400
T mm 254

1) Udaj na typovém titku
2) Jednotka

3) se zjednoduSenim: Iyzk = Iy (typickd motorova aplikace)

4) Tloustka materialu [mm] x Sifka [mm]
5) Pfi Unetz = 3 X 500 V AC se musi vystupni proudy sniZit oproti jmenovitym hodnotam o 20 %.

6) V pfipadé osy 32 A je pfi pouziti v souladu s UL a pfi frekvenci PWM 4 kHz povolen maximalni vystupni trvaly proud pouze do hodnoty

35A.

7) Uvedené hodnoty plati pro motorovy provoz. Co se ty¢e motoru a generatoru, je k dispozici stejny Spickovy vykon.
8) Plati pfi sitovém napéti 400 V a 50 Hz / PWM = 8 kHz.

8.4.2 Pokyny k ovladacimu systému brzdy
UPOZORNENI

Pokyn k pozadavku tolerance napéti brzdy!

MOVIAXIS®".

1 Napéti brzdy je tfeba projektovat. Viz systémovou pfirucku "Viceosé servoménice

8.4.3 Dovolené zatizeni ovladaciho systému brzdy a brzdy

Kompletni fazeni (otevirani a zavirani) se smi opakovat maximalné kazdé 2 sekundy.

Pfed opétovnym zapnutim musi brzda zlstat minimalné 100 ms vypnuta.
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8.4.4 Radié osového modulu

7 e 0z gk

kYA 7 " Technické udaje

7 Technické udaje osovych moduld MXA
P| Hz

MOVIAXIS® osovy modul MX

VSeobecné parametry elektroniky

Napajeni 24 V DC

Praiez a kontakty

DC 24 V + 25 % (EN 61131)

COMBICON 5.08
jedna zila na svorku: 0,20-1,5 mm
dvé Zily na svorku: 0,25-1,5 mm?2

2

X10:1 a X10:10 Binarni vstupy
Vnitini odpor

Uroveii signalu

Funkce

Bez potencialu (optoclen), kompatibilni s SPS (EN 61131), cyklus snimani 1 ms
R;=3,0kQ, I =10 mA

+13 V—+30V
-3V-+5V

"1" = kontakt uzavien
"0" = kontakt otevien

podle EN 61131

DIg@: pevné obsazen funkci "uvolnéni koncového stupné"”
DI&1-DI@8: moznost volby viz manu parametr(i
DIg1 a DI@2 vhodné pro dotykovou zkousku funk&nosti (doba latence < 100 us)

4 binarni vystupy
Uroveri signalu

Funkce

kompatibilni s PLC (EN 61131-2), doba odezvy 1 ms, odolnost proti zkratu, |5 = 50 mA

"0"=0V, "1"=+24V, Pozor: Nepfipojujte Zzadné cizi napéti!

DO@@B-DOW3: moznost volby viz manu parametra

Prafez a kontakty

Stinici svorky

COMBICON 5.08
jedna Zila na svorku: 0,20-1,5 mm?
dvé zily na svorku: 0,25-1,5 mm?

Stinici svorky pro fidici vedeni k dispozici

Maximalni prarez kabelu, ktery Ize

ulozit na svorce stinéni

10 mm (s izolacnim plastém)

X7 a X8: Pripojovaci kontakty pro

bezpeénostni funkce

Bezpecnostni relé integrovana v zafizeni jako souc¢ast doplrikové vybavy

1 bezpecnostni relé 2 bezpecnostni relé
« Kategorie 3 podle EN 954-1:1996 » Kategorie 4 podle EN 954-1:1996
* Performance Level d podle » Performance Level e podle
EN ISO 13849-1:2006 EN ISO 13849-1:2006

* SIL3 podle IEC 61800-5-2:2007
*  Typ ochrany lll podle EN 201:1997

Praiez a kontakty

Mini COMBICON 3.5

jedna zila na svorku: 0,08-1,5 mm2
dvé Zily na svorku: 0,08-0,75 mm?

Rozhrani CAN
(¢elni strana CAN)

Sbérnice CAN-Bus podle specifikace
CAN: 9polovy konektor Sub-D CAN 2.0, ¢ast A a B, technika pfenosu
podle ISO 11898, max. 64 ucastniku,
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Technické udaje doplfikového modulu master MXM

z
P| Hz
8.5 Technické udaje doplnkového modulu master MXM

MOVIAXIS® hlavni modul MX i) 2) L
MXMB80A-...-000-00 Konstrukéni velikost 1
Typ 000
Napajeci napéti U u Y% DC 24 V + 25 % podle (EN 61131)

COMBICON 5.08
Prarez a kontakty (X5a) jedna zila na svorku: 0,20-1,5 mm?

dvé zily na svorku: 0,25-1,5 mm?2
COMBICON 5.08
jedna Zila na svorku: 0,20-1,5 mm?
dvé Zily na svorku: 0,25-1,5 mm?
Maximalni vnéj$i primeér kabelu: 3,5 mm
Doporuc¢eny konektor: MSTB 2.5/4-ST-5.08 BK (Phoenix)
(COMBICON 5.08 s odchodem kabelu na &elni strané)

Prarez a kontakty (X5b)

VSEOBECNE
Hmotnost kg 2.3
B mm 60
Rozméry: H mm 300
T mm 254
Stinici svorky Stinici svorky pro fidici vedeni k dispozici

Maximalni prifez kabelu, ktery Ize ulozit na

P 10 mm (s izolaénim plastém)
svorce stinéni

1) Udaj na typovém titku
2) Jednotka

UPOZORNENI
[ ] Dalsi technické Udaje viz pFiruku "Rizeni MOVI-PLC® advanced DH..41B", pfirucka
1 "Brana pruamyslové sbérnice UFR41B EtherNet/IP, Modbus/TCP a PROFINET IO",
pfirucka "Brana pramyslové sbérnice UFF41B DeviceNet a PROFIBUS DP".
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> Technickeé udaje doplrikového kondenzatorového modulu MXC
P| Hz

8.6 Technickeé udaje doplrikového kondenzatorovéeho modulu MXC

Kondenzatorovy modul 1) 2)
MOVIAXIS®
MXC80A-050-503-00
Typ 050
VSTUP
‘lJJr::Knovité napéti meziobvodu U v DC 560
Ulozitelna energie® w Ws 1000
Piijatelny $pickovy vykon ' KW 50
Prirez a kontakty mm Kolejnice CU 3 x 14, Sroubeni M6
VSEOBECNE
Kapacita S Cc W 4920
Doba do p’ohotovosti k provozu s 10
po zapnuti
Hmotnost kg 12.6
B mm 150
Rozméry: H mm 400
T mm 254
1) Udaj na typovém $titku
2) Jednotka
3) PfiUpetz =3 x AC 400 V
8.6.1 Radi¢ kondenzatorového modulu
MOVIAXIS® Kondenzatorovy modul MXC VSeobecné parametry elektroniky
Napajeni DC 24 V DC 24 V + 25 % (EN 61131)
COMBICON 5.08
Prafez a kontakty jedna zila na svorku: 0,20-1,5 mm?
dvé zily na svorku: 0,25-1,5 mm?
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Technickeé udaje dopliikového vyrovnavaciho modulu MXB 7

P| Hz
8.7 Technické udaje doplrikového vyrovnavaciho modulu MXB

MOVIAXIS® Vyrovnavaci modul " 2
MXB80A-050-503-00
Typ 050
VSTUP
Jmenovité napéti meziobvodu® Uyzx | U \Y DC 560
Prarez a kontakty mm Kolejnice CU 3 x 14, Sroubeni M6
VSEOBECNE
Kapacita C uF 4920
Doba d'o pohotovosti k provozu po s 10
zapnuti
Hmotnost kg 11

B mm 150
Rozméry: H mm 400

T mm 254

1) Udaj na typovém $titku
2) Jednotka
3) PFi Upgrz = 3 X AC 400 V

245
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7 Technickeé udaje pfidavného spinaciho sitového modulu MXS 24 V
P| Hz

8.8 Technické udaje pridavného spinaciho sitového modulu MXS 24 V

MOVIAXIS® Spinaci sitovy modul 24 V " 2

MXS80A-...-503-00

Typ 060

VSTUP pies meziobvod

Jmenovité napéti meziobvodu Uyzk u \ DC 560

Prafez® a kontakty Kolejnice CU 3 x 14, Sroubeni M6

VSTUP pres 24 V externé

DC 24 0 % / + 10 % - pfi pfimém ovladani brzdy

Vstupni jmenovité napéti Uy U v DC 24 + 25 % (EN 61131) - pfi ovladani pfes spinaci zafizeni brzdy
PC6
Prifez a kontakty mm? jedna zila na svorku: 0,5-6
dvé zily na svorku: 0,54
VYSTUP

DC 3 x 24 (spole¢na kostra) tolerance pfi napajeni pfes meziobvod:
Vystupni jmenovité napéti U u \Y DC 24 0 % / + 10 % tolerance pfi napajeni pfes 24 V externé:
Podle napajeciho napéti

Vystupni jmenovity proud | | A 3x10%

Vystupni jmenovity vykon P P w 600
COMBICON 5.08

Pruafez a kontakty mm? jedna Zila na svorku: 0,20-1,5 mm?
dvé zily na svorku: 0,25-1,5 mm?2

VSEOBECNE
Cas premosténi pfi poklesu UZ5) t s Jmenovity vykon pfes 10 ms
Uginnost cca 80 %
Hmotnost kg 4.3

B mm 60
Rozméry: H mm 300

T mm 254

1) Udaj na typovém &titku

2) Jednotka

3) Tloustka materialu [mm] x Sitka [mm]

4) Neni mozné soucasné, protoze celkovy vykon je omezen na 600 W

5) Plati pro nasledujici méfici misto: 10 ms se dodrzuje minimalné pfi bo¢ni strmosti klesajiciho napéti meziobvodu (dUzk / dt) > (200 V /
1 ms). Plati pfi sitovém napéti Uz« 3 x AC 380 V.
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Technické udaje doplfikového meziobvodového vybijeciho modulu MXZ

8.9 Technické udaje doplrikového meziobvodového vybijeciho modulu MXZ

8.9.1 Silova ¢ast meziobvodového vybijeciho modulu

mgggﬁifﬁ;g:ﬂgbvwovy vl et ! ! Konstrukeni velikost 1
Typ 050
VSTUP (meziobvod)
Jmenovité napéti meziobvodu® Uyzk U \ DC 560
Prafez? a kontakty Kolejnice CU 3 x 14, Sroubeni M6
Pfeménitelna energie E E J 5000
VYSTUP
Brzdovy odpor R R Q 1
Vybijeci pripoj specifické Sroubeni firmy SEW
Prifez a kontakty mm? Sroubové epy M6, max. 4 x 35
Pripojeni k silové svorce stinéni mm2 max. 4 x 16
VSEOBECNE
PFi|'a_raveno’ k provozu po zapnuti sité s <10
a privedeni napajeni 24 V
Pripojeny k pouziti po zkratu S Zavisi na aplikaci
Opakovatelnost rychlovybijeni s 60
Doba rychlovybiti s <1
Vypinaci teplota °C 70
Hmotnost kg 3.8
B mm 120
Rozméry: H mm 235
T mm 254

1) Udaj na typovém titku

2) Jednotka

3) Pfi Unetz =3 X 500 V AC se musi sitovy a vystupni proud snizit oproti jmenovitym hodnotam o 20 %
4) Tloustka materialu [mm] x Sifka [mm]

8.9.2 Radi¢ meziobvodového vybijeciho modulu

® q . o
LU B L ST L I A L 1) VsSeobecné parametry elektroniky
modul
Inhibit Ridici signal pro vybijeni (aktivovano Low)
Napajeni DC 24 V \ DC 24 V £+ 25 % (EN 61131-2)

COMBICON 5.08
Prifez a kontakty mm? jedna Zila na svorku: 0,20-1,5 mm?
dvé Zily na svorku: 0,25-1,5 mm?
Temp Vyhodnocovaci signal pro pfipojeni na osovy modul (pfipojeni na binarni vstup);
Spinaci proud < 50 mA

1) Jednotka
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Technickeé udaje dvoufadé stavby systému fizeni os

P| Hz

8.10 Technické udaje dvouradé stavby systému Fizeni os

V nasledujici tabulce jsou uvedeny pouze ty technické udaje, které se kvuli dvoufadé
stavbé li§i od vySe uvedenych technickych udaju.

MOVIAXIS® MX

Stupen ochrany EN 60529 IP10
Pripojovaci prafez spojeni pres meziobvod 35 mm?
Sroubeni na kabelovém oku M8

Utahovaci momenty

Upeviovaci Srouby 2,5-3 Nm
Upeviovaci Srouby proudovych list na izolatoru 2,5-3 Nm
Upevnovaci Srouby spojeni pfes meziobvod 3-4 Nm

8.11 Technické udaje odbér proudu pri napéti 24 V

Odbér proudu pfistrojl MOVIAXIS® a jejich alternativnich zafizeni zavisi na dobé zapo-
jeni. Proto neni mozno odbér proudu explicitné uvést, nybrz je ho tfeba projektovat
v zavislosti na dobé& zapojeni

Informace naleznete v systémové pfirucce "Viceosé servoménice MOVIAXIS®".
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Technické udaje brzdovych odporud

8.12 Technické udaje brzdovych odport

8.12.1 Schvaleni UL a cUL

Ve spojeni s viceosym servoménitem MOVIAXIS® jsou brzdové odpory typu BW...
schvalené podle UL a cUL. Na pozadani vystavi SEW-EURODRIVE pfislusny doklad.

Nasledujici brzdové odpory maji na servoménici MOVIAXIS® nezavislé povoleni

cRUus:
BW012-015-01
BWO006-025-01
BWO006-050-01
BW004-050-01

3

3

.

Na pozadani vystavi SEW-EURODRIVE pfisludny doklad.

8.12.2 Technické udaje

Typ brzdového odporu

1)

BW027-
006

BW027-

012

BW247 BW247-T BW347 BW347-T

BW039-
050

Objednaci ¢islo

822 4226

822 4234

8207143 | 18200842 | 8207984 @ 1820 1350

8216916

Vykonova tfida napajeciho
modulu

Zatizitelnost pri 100 %
ED?

kw

kw

0.6

1.2

10, 25, 50, 75

5

Hodnota odporu Rgy

27 +

10 %

47 +10 %

39+10 %

Spoustéci proud
(jistice F16) I¢

Typ konstrukce

ARrMS

4.7

6.7

6.5 9.2

Dratovy odpor

1.3

Rezistor
z ocelové
miizky

Pripojeni

Keramické svorky 2,5

Pripustna intenzita
proudové vrstvy svorek
pfi 100 % ED

Pripustna intenzita
proudové vrstvy svorek
pii 40 % ED

DC 20

DC 25

Maximalni mnozstvi prijaté
energie

kWs

10

28

64 84

600

Stupen ochrany

IP20 (vestavéna)

Teplota okoli 9y

Zpusob chlazeni

°C

-20 az +45

KS = pfirozené chlazeni

1) Jednotka

2) ED = doba sepnuti brzdového odporu, vztazena na jeden pracovni cyklus Tp <120 s
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7 Technické Udaje brzdovych odport
P| Hz

Typ brzdového odporu

1)

BWO012-
015-012

BW012-
025

BW12-
025-P

BWO012-

BW012-015 050

BWO012-

100-T BW915-T

Objednaci cislo

8216797 18200109 8216800 | 1820 4147 | 8216819 | 1

820 1415 | 1820 4139

Vykonova tfida
napajeciho modulu

kW

25,50, 75

Zatizitelnost pri 100 %
ED?

kw

1.5 1.5 25 5.0

10 16

Hodnota odporu Rgy

12+10 %

15£10%

Spoustéci proud (jistice
F16) I

Arms

1.2 1.2 14.4 20.4

28.8 31.6

Typ konstrukce

Pripojeni

mm

Dratovy odpor Rezistor z ocelové mrizky

Keramické svorky 2,5

Pripustna intenzita
proudové vrstvy svorek
pri 100 % ED

DC 20

Pripustna intenzita
proudové vrstvy svorek
pii 40 % ED

Maximalni mnozstvi
prijaté energie

kWs

DC 25

34 ‘ 240 ‘ 360 600

1260 1920

Stupen ochrany

IP20 (vestavéna)

Teplota okoli ¥y

°C

-20 az +45

Zpusob chlazeni

KS = pfirozené chlazeni

1) Jednotka
2)

Brzdové odpory maji odbocky po 1 Q

3) ED = doba sepnuti brzdového odporu, vztazena na jeden pracovni cyklus Tp <120 s

Typ brzdového odporu

1)

BW006-025-012  BW006-050-01 BW106-T BW206-T

BW004-050-01

Objednaci ¢islo

18200117 18200125 1820 0834 1820 4120

18200133

Vykonova tfida napajeciho
modulu

kw

50, 75

75

Zatizitelnost p¥i 100 % ED?)

kw

25 \ 5.0

5.0

Hodnota odporu Rgy

58+10 %

36+10 %

Spoustéci proud
(jistice F16) I¢

Typ konstrukce

ArMs

29.4 46.5 54.7

20.8 ‘

Rezistor z ocelové mfizky

37.3

Pripojeni

Svornik M8

Pripustna intenzita prou-
dové vrstvy pripojovaciho
svorniku pfi 100 % ED2

Pripustna intenzita prou-
dové vrstvy pripojovaciho
svorniku pfi 40 % ED

DC 115

DC 143

Maximalni mnozstvi pfijaté
energie

kWs

300 600 1620 2160

600

Stupen ochrany

IP20 (vestavéna)

Teplota okoli ¥y

°C

-20 az +45

Zpusob chlazeni

KS = pfirozené chlazeni

1) Jednotka

2) Brzdové odpory maji odbocky po 1 Q

3) ED = doba sepnuti brzdového odporu, vztazena na jeden pracovni cyklus Tp <120 s
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Technickeé udaje doplrikového sitového filtru pro napajeci modul

8.13 Technické udaje doplnkového sitového filtru pro napajeci modul
* Pro potlageni ruSeni na strané sité u ménica.

* Mezi sitovym filtrem NF... a MOVIAXIS® nesmi byt pfipojeno zadné jiné zafizeni.
« Sitové filtry NF... maji schvéleni cRUus nezavislé na MOVIAXIS®.

Typ sit'ového filtru NF018-503 NF048-503 NF085-503 NF150-503
Objednaci ¢islo 827 413 4 827117 8 8274150 8274177
Napajeci modul BG1 BG2 BG3 BG3
LN sotag) e N 3 x AC 380-500 V, 50/60 Hz

Jmenovity proud In AC 18 A AC 48 A AC 85 A AC 150 A
Ztratovy vykon pfi Iy Py 12W 22w 35W 90 W
Svodovy proud pfi Uy <25mA <40 mA <30 mA <30 mA

Teplota okoli 9y

Stupen ochrany

-25—-+40 °C
IP20 (EN 60529)

Pripojky L1-L3/L1'-L3'
Utahovaci moment L1-L3/L1'-L3'
Pripojeni PE

Utahovaci moment PE

4 mm? (AWG 10)
0,8Nm
Cepy M5
3,4 Nm

10 mm? (AWG 8) 35 mm? (AWG 2)

1,8 Nm 3,7 Nm
Cep M6 M8
5,5 Nm 12,8 Nm

50 mm? (AWG1/0)
3,7 Nm
M10
23,8 Nm
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Technicke udaje doplrikové sitové tlumivky pro napajeci modul
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8.14 Technické udaje doplnkové sitove tlumivky pro napajeci modul

Pouziti sitovych tlumivek je vhodné:

» pro zvySeni ochrany proti prepéti

« pro vyhlazeni sitového proudu a sniZzeni vy8Sich harmonickych frekvenci
» pro ochranu zafizeni pfi nekvalitnim sitovém napéti

» pro omezeni nabijeciho proudu pfi pouziti nékolika méni¢u zapojenych paralelné na
vstupni strané a jednoho spole¢ného sitového stykaCe (jmenovity proud sitové
tlumivky = soucet proudd ménice).

Sitové tlumivky ND.. maji certifikaci cRUus nezvisle na MOVIAXIS®.

Sit'ova tlumivka - typ ND020-013 ND045-013 ND085-013 ND150-013

Objednaci ¢islo 826 0125 826 013 3 826 014 1 825548 2

Napajeci modul BG1 BG2 BG3 BG3

Jmenovité napéti sité Un 3 x AC 380-500 V, 50/60 Hz

(podle EN 50160)

Jmenovity proud In AC 20 A AC 45 A AC 85 A AC 150 A

Ztratovy vykon pfi ly Py 10w 15W 25 W 65 W

Indukénost Ln 0,1 mH 0,1 mH 0,1 mH 0,1 mH

Teplota okoli dy -25—+45°C

Stupen ochrany IPOO (EN 60529)

Pfipojky L1-L3/L1"-L3" Radové svorky Radové svorky Radové svorky Cep M10
PE 4 mm? (AWG12) 10 mm? (AWG8) 35 mm?2 (AWG2) PE: Svornik M8

Utahovaci moment 0,6-0,8 Nm max. 2,5 Nm 3,2-3,7 Nm Cep M10: 10 Nm

PE: 6 Nm

8.15 Bezpecnostni technika (Bezpecné zastaveni)

UPOZORNENi

Ridte se pfi tomto tématu bezpodmine&né pokyny v nasledujicich publikacich:
«  MOVIAXIS® MX — Funkgni bezpelnost
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8.16 Technickeé udaje doplrikové karty multisnimaée XGH11A, XGS11A

Karta multisnimace XGH, XGS

1)

Odbér energie pres interni napajeci

sbérnici (bez pripojeného snimace) w 2
Vystupni proud pro napajeni mA 500
pripojenych snimacu
Vystupni Spickovy proud l,ax mA 650
po dobu 400 ms
Nastaveni zdroje emulace 2) 64/128/256/512/1024/2048/4096
Délka kabelu m 100 pfi mérné kapacité 120 nF/km
Odolné proti zkratu ano
Technické udaje X61
Tolerance \ +10
Rozliseni bit 12
Interval aktualizace us 250
vstup pozadovanych hodnot n nebo M
Pouzitelné jako vSeobecny vstup namérenych hodnot
Mezni hodnota krouticiho momentu
Technické udaje X62
Rozhrani RS422
Maximalni frekvence kHz 200
Vystup simulace na zékladé snimace motoru nebo alter-
nativniho snimace, voliteIného prostfednictvim parametrd
zafizeni.
Viastnosti Moznost volby poctu inkrementﬂi'ako dvojkovych mocnin
od 2621
MozZnost znasobeni signalt
s s 5 Nastavenypocet inkrementt max. mozné otacky
Zayjslost maX|maIn|’ch mo}nych 4641024 bez omezeni
otacek na nastaveném pocétu min 2048 5221
inkrementi emulace 4096 2610

1) Jednotka
2) Inkrementy na otacku
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8.17 Technické udaje doplnkového komunika¢niho modulu XFP11A

8.17.1 Popis
Komunikaéni modul XFP11A je modul PROFIBUS slave uréeny k pfimé integraci do
osovych modult MOVIAXIS®. Pomoci karty PROFIBUS XFP11A je mozné osové
moduly pfipojit pfimo k Fidicim systémim kompatibilnim s PROFIBUS. K jednomu oso-
vému modulu se smi nainstalovat pouze jedna karta PROFIBUS XFP11A.
Doplnék XFP11A
i e Objednaci éislo 1820 4341
Pfikon P=25W
""1 Vari kol
i P;”(;";‘Igupsmm olu PROFIBUS-DP a DP-V1 podie IEC 61158
£ Automatické rozpoznani 9.6 kBd—12 MBd
3 pfenosové rychlosti ’ B

Technika pfipoieni *  Pres 9pdlovy konektor Sub-D
pripoj »  Obsazeni konektoru podle IEC 61158

Neni integrovano, nutno realizovat pomoci vhodného konektoru PROFIBUS
s pfipojitelnymi brzdovymi odpory.

- Zakoné&eni sbérnice

Adresa stanice 0-125, mozno nastavit pomoci prepinace DIP
Nazev souboru GSD + SEW_6006.GSD (PROFIBUS DP)

*+  SEWA6003.GSD (PROFIBUS DP-V1)
Identifikacni ¢islo DP 6006},cx = 245824

« Délka 9 bajtt
Specificka parametrizaé- |+ Hexadecimalni parametrizace 00,00,00,06,81,00,00,01,01 =

ni data pro danou aplikaci diagnosticky alarm DP = VYP

(Set-Prm-UserData) * Hexadecimalni parametrizace 00,00,00,06,81,00,00,01,00 =
diagnosticky alarm DP = ZAP

Diagnostické udaje « Standardni diagnostika, 6 bajtd

Pomiicky pro uvedenido | | % ® . .
provozu Pocitacovy program MOVITOOLS™ MotionStudio
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Technické Udaje dopliikového rozhrani pro prdmyslovou sbérnici EtherCAT®

8.18 Technické udaje doplrikového rozhrani pro prumyslovou sbérnici EtherCAT®

8.18.1 Popis XFE24A

Rozhrani pro sbérnice XFE24A je modul slave uréeny k pfipojeni na sité EtherCAT®. Do
osového modulu Ize umistit maximalné jedno rozhrani pro sbérnici XFE24A. S pouzitim
rozhrani pro sbérnice XFE24A mlze servoménicé MOVIAXIS® komunikovat se viemi
systémy master EtherCAT®. Jsou podporovany veskeré standardy ETG (EtherCAT®
Technology Group), jako napf. zapojeni. Provede se tim kabelaz na Celni strané i na
strané zakaznika.

Doplnék XFE24A (MOVIAXIS®)

Standards IEC 61158, |IEC 61784-2

Pfenosova rychlost 100 MBd pIné duplexni

Technika pripojeni 2x RJ45 (8x8 modularJack)

Zakonéeni sbérnice Neni integrovano, nebot se automaticky aktivuje zakon&eni sbérnice.
OSl Layer Ethernet Il

Adresa stanice Nastaveni prostrednictvim masteru EtherCAT®

Vendor ID 0x59 (CANopenVendor ID)

CoE (CANopen over EtherCAT®)

o .
EtherCAT™ Sluzby - VoE (Simple MOVILINK®-Protocol nebo EtherCAT®)

Verze firmwaru

MOVIAXIS® od verze firmwaru 21 nebo vyssi

z?or?lg:hy prouvedenido Pocitacovy program MOVITOOLS® MotionStudio od verze 5.40

8.18.2 Popis XSE24A

Popis dopliiku XSE24A — systémova sbérnice SBusPYS kompatibilni s EtherCAT®
naleznete v kapitole "Instalace" (— str. 113).
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8.19 Technické udaje dopliikového komunikaéniho modulu K-Net

8.19.1 Popis

Obsazeni svorek

Komunikaéni modul XFA11A (K-Net) je modul slave uréeny k napojeni na sériovou
sbérnici pro vysokorychlostni datovy pfenos. Ke kazdému osovému modulu
MOVIAXIS® MXA je mozné instalovat nejvySe jeden komunikaéni modul XFA11A

(K-Net).

1

Svorka Obsazeni Struény popis
E § X31: Pripojeni K-Net (zditka RJ-45)
: i X32: PFipojeni K-Net (zditka RJ-45)
UPOZORNENI

Obsazeni konektortl X31 a X32 jako vstupu a vystupl je volitelné

Technické udaje

K-Net

Prikon 2W
Galvanické oddéleni ne

Sitka pasma sbérnice max. 50 Mbit/s
Technika pfipojeni 2xRJ-45

Max. délka kabelu na segment 50 m
Pfenosové médium Kabel CAT7

Rozhrani

K-Net:  Celni strana

Vlastnosti K-Net

Sériova sbérnice

Bez galvanického oddéleni

Sitka pasma sbé&rnice max. 50 Mbit/s

Technika pfipojeni se dvéma zditkami RJ-45

Prenosové médium - kabel CAT7

Vlastnosti karty

Instalace do servoménice MOVIAXIS® MX od Sifky krytu 60 mm

UPOZORNENI

Udaje o vykonu a proudu se tykaji napéti DC 24 V. Ztraty internich spinacich sitovych
modull daného zafizeni jsou zohlednény.
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Technické udaje 7

8.20 Technické udaje doplnku vstupni/vystupni modul XIO11A, XIA11A
8.20.1 Popis

Vstupni/vystupni moduly XIO11A / XIA11A jsou digitalni nebo digitalné-analogové
smiSené dopliikové moduly. Pomoci téchto modull je mozné Cist jak digitalni, tak
i analogové signaly, nebo tyto signaly vyslat ze servoménice.

8.20.2 Binarni smiSeny modul XIO11A

Vseobecné

Napajeci napéti

DC 24 V + 25 %, 4 A" (EN 61131-1)

Napajeni vstupud a vystupl

zpredu

Adresovani

Pfipojné kontakty

pres 16polohovy prepinac adres (pouze poloha 1
a3)

COMBICON 5.08
jedna Zila na svorku: 0,20-2,5 mm?
dvé zily na svorku: 0,25-1 mm?

PFikon na strané ménice 0,6 W

Binarni vstupy

Pocet vstupli 8

Typ vstupu Typ 1 podle EN 61131-2
Filtr 500 Hz

Rozsah napéti pro "1" 15V=<UH=<30V
Rozsah napéti pro "0" -3Vv=sUL<s5V

Doba zpracovani 1ms

Galvanické oddéleni ano

Binarni vystupy

Pocet vystupt 8

Typ vystupu Binarni vystupy podle EN 61131-2
Jmenovité napéti DC 24V

Doba zpracovani 1ms

Jmenovity proud 0.5A

Ztratovy vykon

0,1 W pfi jmenovitém proudu (R, max: 400 mQ)

Indukéni zatizitelnost

Ochranné zafizeni

100 mJ pfi max. 1 Hz

Ochrana proti zkratu a pretizeni

Galvanické oddéleni

ano

1) Maximalni proud 4 A je tfeba odpovidajicim zplsobem externé zajistit.
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Technickeé udaje doplriku vstupni/vystupni modul XIO11A, XIA11A

8.20.3 Analogové-binarni smiSeny modul XIA11A

Vseobecné

Napajeci napéti

Napajeni vstupu a vystupl

DC 24 V + 25 %, 2 A (EN 61131-1)

zpredu

Adresovani

PFipojné kontakty

pfes 16polohovy pfepinac adres (pouze poloha 1
a3)

COMBICON 5.08
jedna Zila na svorku: 0,20-2,5 mm?
dvé Zily na svorku: 0,25-1 mm?

PFikon na strané ménice 0,7W
Analogové vstupy

Pocet vstupli 2

Vstupni rozsah +10V

Typ vstupu diferencialni
Takt pfevodu 1ms
Rozliseni 12 bit
Galvanické oddéleni ne

Maximalni pfipustné dlouhodobé pretizeni

+30 V proti GND

Vstupni impedance

> 20 kQ (EN 61131)

Presnost (pfi teploté 25 °C) +0,2%

Chyba mérfeni teplotniho koeficientu 100 ppm SKE"/ °C
Mezni frekvence vstupniho filtru 250 Hz
Analogové vystupy

Pocet vystupl 2

Vystupni rozsah +10V

Takt pfevodu 1ms

Rozliseni 12 bit

Galvanické oddéleni ne

Vystupni zatizeni min. 1 kQ
PFesnost (pfi teploté 25 °C) +0,1 %

Chyba méreni teplotniho koeficientu 100 ppm SKE" °C
Minimalni doba narastu (0-10 V) 100 ps

Binarni vstupy

Pocet vstupu 4

Typ vstupu Typ 1 podle EN 61131-2
Filtr 500 Hz

Rozsah napéti pro "1" 15V=<UH=<30V
Rozsah napéti pro "0" -3V=sUL=<5V
Doba zpracovani 1ms

Galvanické oddéleni ano

Tabulka pokracuje na nasledujici strance. Poznamka pod €arou je na nasledujici strance.
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Technické udaje EVA[ I

Binarni vystupy

Pocet vystupl 4

Typ vystupu Binarni vystupy podle EN 61131-2
Jmenovité napéti DC 24V

Doba zpracovani 1ms

Jmenovity proud 0.5A

Ztratovy vykon

Indukéni zatizitelnost

0,1 W pfi jmenovitém proudu (Ry, max: 400 mQ)
100 mJ pfi max. 1 Hz

Ochranné zafizeni

Ochrana proti zkratu a pretizeni

Galvanické oddéleni

ano

1) SKE = Koncova hodnota méfitka
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9 Priloha

9.1 PouZitelné snimace
Snimace uvedené v nasledujici tabulce jsou vyhodnocované kartou multisnimace.

Oznaceni snimace
SEW

Systém snimacu

Oznaceni vyrobce / vyrobce

Napajeni snimace

AL1H . Linearni snimac¢ Hiperl‘ace® L230 / SICK-Stegmann
EKOH Jednootackovy snimac Hiperface® SKS36 / SICK-Stegmann
ASOH S’nima’c':vabsc’)lutr}ichvhognot, o SRS36 / SICK-Stegmann
viceotackovy snima¢ Hiperface
ES1H Jednootackovy snimaé Hiperface® SRS50 / SICK-Stegmann
ES3H/ES4H ' Snimac absolutnich hodnot, SRS64 / SICK-Stegmann
jednootackovy snimac Hiperface
AKOH Viceotackovy snimaé Hiperface® SKM36 / SICK-Stegmann
AS1H Viceotackovy snimaé Hiperface® SRM50 / SICK-Stegmann
ASSHIAS4H Viceotsckovy snimat Hiperface SRHA ISICKSlegmann
AV1H Snima¢ absolutnich hodnot Hiperface® SRM50C3 / SICK-Stegmann
EV1S Sinus ROD486 1024 / Heidenhain
EV2R ' Inkrementalni snimac OG71-DN 1024R / Hubner 12V
AV1Y Snima¢ absolutnich hodnot SSI ROQ424SSI / Heidenhain
ES1S OG72S-DN1024R / Hiibner
ES2S OG72S-DN1024R / Hibner
EV2S OG71S-DN1024R / Hibner
EH1S HOG74-DN1024R / Hubner
ES1R OG72-DN1024R / Hlbner
ES2R Inkrementaini snimac OG72-DN1024R / Hiibner
EH1R HOG74-DN1024R / Hubner
ES1T OG72-DN1024TTL / Hibner
ES2T OG72-DN1024TTL / Hubner
EH1T HOG74-DN1024TTL / Hibner
EVAT TTL ROD426 1024 / Heidenhain
EV2T OG71-DN 1024TTL / Hibner
ES1T Inkrementalni snimat OG72-DN1024TTL / Hibner 5\
ES2T OG72-DN1024TTL / Hibner
EH1T HOG74-DN1024TTL / Hiibner
EVIR TTL ROD466 1024 / Heidenhain
EV1C CHTL ROD436 1024 / Heidenhain 24\2)

1) mozno provozovat pouze s dopliikem DWI11A

2) Pouzitelné pouze s prevodnikem rozhrani
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Systém snimacu

Oznaceni vyrobce / vyrobce

Napajeni snimace

Laserovy snimaé

DME5000 / SICK-Stegmann

Laserovy snimac DME4000 / SICK-Stegmann 24V
BTL5-S112-M1500-P-S32 / Balluf
AMS200/200 / Leuze
OMS1 / Leuze
WCS2 LS 311 / Pepperl & Fuchs
DME 3000 111 / Sick
SSI DME 5000-111 / Sick 24V
AG626 / Stegmann
LE100/ T&R
EDM / Visolux
OMS2 / Leuze
WCS2A / Pepperl & Fuchs
S sl O st SRSS0SICK-Stegmann
Sl S Pl s SRMGO) SICK Segmann
Snimac¢ absolutnich hodnot, ECN1313 / Heidenhain 12V
jednootackovy
Snimac¢ absolutnich hodnot, EQN1325 / Heidenhain
viceotackovy
GM401/IVO
SSi AG100 MSSI / Stegmann 12V
CE58 / T&R
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9.2

Rozmérové jednotky kabelu podle AWG

AWG je zkratka pro American Wire Gauge a vztahuje se na velikost kabeld. Toto &islo
uvadi prameér resp. prufez kabelu v podobé kédu. Tento druh oznaCovani kabell se
obvykle pouziva pouze v USA. Pfipadné nalezneme tento udaj také v katalozich
a seznamech udaju v Evropé.

Oznaceni AWG

Priifez v mm

2

000000 (6/0) 185
00000 (5/0) 150
0000 (4/0) 120
000 (3/0) 90
00 (2/0) 70
0 (1/0) 50

1 50
2 35
3 25
4 25
5 16
6 16
7 10
8 10
9 6
10 6

11 4
12 4
13 2.5
14 2.5
15 2.5
16 1.5
16 1

18 1

19 0.75
20 0.5
21 0.5
22 0.34
23 0.25
24 0.2
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9.3 Seznam zkratek

Zkratka

Cely vyraz

Vyznam

BGND

Vztazny potencial pro pfipojku
brzdy

CAN
CCU

Controller Area Network

Configurable Control Unit

DCOM

Referenéni potencial pro binarni
vstupy.

DGND
PE

Obecny referenéni potencial fidici
elektroniky. Existuje galvanické
spojeni s PE

DI

Digital In

DIN

Deutsches Institut fiir Normung e.V.

DIN EN

DIN EN ISO

Evropska norma EN, jejiz némecké znéni si
zachovalo statut némecké normy.
Norma ISO, ktera byla bez zmény vyhlasena za

evropskou normu a byla pfevzata do némeckého
systému norem.

DIN IEC

Mezinarodni norma, ktera byla bez zmény
prevzata do némecké normy.

DO

Digital Out

EN

European Norm (Evropska norma)

FCB

Function Control BlocK

Modularni stavba firmwaru

FS

GND

Functional Safety

Ground

Bezpecnostni funkce, které jsou

k dispozici na strané zafizeni

HTL

Hochvolt-Transistor-Logik (vysokonapétova tran-
zistorova logika)

ISO

International Protection = mezinarodni druh
ochrany

International Organisation for Standardization

. Organizace ISO zpracovava ISO

normy, které by mély byt beze
zmény prevzaty €lenskymi staty.

PDO

Process Data Object

Procesni data

PE
PELV

Protected Earth: "Ochranny vodi¢"

Protective Extra Low Voltage

Uzemnéni

. Ochranné nizké napéti

PWM

Pulse width modulation

RGND

Referenéni potencial pro
bezpecnostni relé

SELV
SS1/882

Safety Extra Low Voltage
Safe Stop 1/ Safe Stop 2

. Bezpecné zastaveni 1/ 2

STO

Safe Torque Off

Bezpecéné odpojeny moment

THITF

Thermostat/Temperaturfihler (Termostat/Teplotni
¢idlo)

TTL

Transistor-Transistor-Logik

W

ZK

Underwriters Laboratories Inc.

Meziobvod

Kontrolni znacka Severni
Ameriky
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9.4

Systém sbérnice dat CAN

Profibus

K-Net

EtherCAT®

Karta multisnimace

Skfiné vyhovuijici elektro-
magnetické kompatibilité

Elektromagneticky odstinéné
kabelové Sroubeni

Kod IP

QOdpor izolace

Izolaéni materialy

Vedeni

Firmware

Definice pojmii

Sériovy sbérnicovy systém pro vyrobu automobil(l a priimyslové Fidici pfistroje. Médium sbérnice krou-
ceny par vodict s dobrymi pfenosovymi vlastnostmi v oblasti kratkych vzdalenosti kratSich nez 40 m.

PROFIBUS (Process Field Bus) je standard pro sbérnicovou komunikaci v automatizaéni technice.

Komunikaéni konstrukéni skupina XFA (K-Net) je podFizena konstrukéni skupina k pfipojeni na sériovy
sbérnicovy systém pro vysokorychlostni pfenos dat.

Komunikaéni konstrukéni skupina XFE24A je podfizena konstrukéni skupina k pfipojeni na sité
EtherCAT®.

Pomoci karty multisnimace je mozno vyhodnocovat pfidavné snimace.

SkFiné vyhovuijici elektromagnetické kompatibilité tvofi stinéni proti elektrickym, magnetickym nebo elek-
tromagnetickym polim. Tato rusSiva pole vznikaji napf. pfi elektrostatickych vybojich, pfi fazeni, pfi rych-
lych zménach proudu nebo napéti, pfi provozu motord nebo vysokofrekvenénich generatord. Tyto skfiné
odpovidajici elektromagnetické kompatibilité se zpravidla pouzivaji s elektromagneticky odstinénym
kabelovym Sroubenim.

Tésnéni vedeni kabelu s moznosti polozit stinéni kabelu, respektive je kontaktovat.

Systém oznacovani slouzici k oznacovani stupfiti ochrany skfini proti pfistupu k nebezpeénym dilim,
vnikani pevnych cizich téles a vnikani vody.

Izolaéni schopnost materialu, ktery s maximalni hodnotou odporu oddéluje dva sousedni kontakty nebo
jeden kontakt od kostry.

U konektorl se k izolaci pouzivaji termoplastické nebo duroplastické hmoty. Volba materialu zavisi na
pozadovanych tepelnych a mechanickych vlastnostech.

Vedeni mohou obsahovat jednu nebo vice Zil, byt opatfena prostfedky ke stinéni a plastém k ochrané
konstruk&nich prvkd. U vedeni, ktera se pFipojuji na konektory, se jedna v podstaté o pruzna vedeni,
plocha vedeni, hadicova vedeni, stinéna vedeni a koaxialni vedeni.

Software dodané vyrobcem, které uzivatel nesmi zménit.
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9.5 Prohlaseni o shodé

Prohlaseni o shodé EURGDRIVE
900100010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG ".

Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal S

prohlasuje na vlastni odpovédnost shodu nasledujicich vyrobku

Frekvenéni ménice konstrukéni rady MOVIAXIS® 80A

podle

Smérnice pro nizké napéti 2006/95/EG

Smeérnice o elektromagnetické 2004/108/EG 4)

kompatibilité

pouzita harmonizovana norma: EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007

4) Uvedené vyrobky nejsou ve smyslu smérnice o elektromagnetickém odruseni vyrobky
provozovatelné samostatné. Teprve po instalaci téchto vyrobki do systému je mozné dany systém
hodnotit z hlediska elektromagnetické kompatibility. Hodnoceni bylo prokazano pro typické
usporadani zafizeni, ovSem nikoli pro jednotlivy vyrobek.

Bruchsal 24.02.10

Johann Soder
Misto Datum Technicky feditel a) b)

a) opravnény vystavit toto prohlaseni jménem vyrobce
b) opravnény sestavit technické podklady
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Prohlaseni o shodé EG EURODRIVE

900110010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG 5 A
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal L
prohlasuje na vlastni odpovédnost shodu nasledujicich vyrobku '
Frekvenéni ménice konstrukéni rady MOVIAXIS® 81A
podle
smérnice pro stroje 2006/42/EG 1)
smérnice pro nizka napéti 2006/95/EG
smérnice o elektromagnetické kompatibilité =~ 2004/108/EG 4)
pouzitd harmonizovana norma: EN 13849-1:2008 5)

EN 60204-1:2007

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
1) Vyrobky jsou uréeny pro montaz do stroji. Uvedeni do provozu neni pfipustné do té doby,

dokud neni prokazano, Ze stroje, do kterych se maji vyrobky namontovat, vyhovuji vy$e
uvedenym pozadavkum smérnice pro stroje.

4) Uvedené vyrobky nejsou ve smyslu smérnice o elektromagnetickém odruseni vyrobky
provozovatelné samostatné. Teprve po instalaci téchto vyrobk( do systému je mozné dany
systém hodnotit z hlediska elektromagnetické kompatibility. Hodnoceni bylo prokazano pro
typické usporadani zafizeni, ovéem nikoli pro jednotlivy vyrobek.

5) Veskeré bezpeénostné technické pozadavky uvedené v dokumentaci vyrobku
(navod k obsluze, pfiruc¢ka) je tfeba dodrzovat po celou dobu Zivotnosti vyrobku.

Bruchsal 19.11.09

Johann Soder
Misto Datum Technicky reditel a) b)

a) Osoba zmocnéna k vystaveni tohoto prohlaseni jménem vyrobce
b) Osoba zmocnéna k sestaveni technickych podkladu
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Prohlaseni o shodé EG EURODRIVE

900120010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG 5 A
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal L
prohlasuje na vlastni odpovédnost shodu nasledujicich vyrobku '
Frekvenéni ménice konstrukéni rady MOVIAXIS® 82A
podle
smérnice pro stroje 2006/42/EG 1)
smérnice pro nizka napéti 2006/95/EG
smérnice o elektromagnetické kompatibilité = 2004/108/EG 4)
pouzitd harmonizovana norma: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007

EN 60204-1:2007

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007

EN 201: 1996
1) Vyrobky jsou uréeny pro montaz do stroji. Uvedeni do provozu neni pfipustné do té doby,

dokud neni prokazano, Ze stroje, do kterych se maji vyrobky namontovat, vyhovuiji
vy$e uvedenym pozadavkum smérnice pro stroje.

4) Uvedené vyrobky nejsou ve smyslu smérnice o elektromagnetickém odruseni vyrobky
provozovatelné samostatné. Teprve po instalaci téchto vyrobk( do systému je mozné dany
systém hodnotit z hlediska elektromagnetické kompatibility. Hodnoceni bylo prokazano pro
typické usporadani zafizeni, ovéem nikoli pro jednotlivy vyrobek.

5) Veskeré bezpeénostné technické pozadavky uvedené v dokumentaci vyrobku
(navod k obsluze, pfirucka) je tfeba dodrzovat po celou dobu Zivotnosti vyrobku.

Bruchsal 19.11.09

Johann Soder
Misto Datum Technicky reditel a) b)

a) Osoba zmocnéna k vystaveni tohoto prohlaseni jménem vyrobce
b) Osoba zmocnéna k sestaveni technickych podkladt
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10 Seznam adres

Némecko
Reditelstvi Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Vyrobni zavod Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970
Obchod D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postovni pfihradka sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Vyrobni zavod / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
PfﬁmyS|OVY°h Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970
prevodovek D-76646 Bruchsal
Service Stied SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Ernst-Blickle-StraRe 1 Fax +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stral3e 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (u Hannoveru) sc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (u Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Jih SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (u Mnichova) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralle 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (u Diisseldorfu) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780

Ernst-Blickle-Stralte 42
D-76646 Bruchsal

Fax +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24hodinova telefonicka pohotovostni

sluzba

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dalsi adresy je mozné ziskat na pozadani v Servis primyslovych prevodoveknich stanicich v Némecku.

Francie
Vyrobni zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Obchod 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
pramyslovych F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
prevodovek
Vyrobni zavod Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montaz/Vyroba Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
pramyslovych Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
prevodovek 62 avenue de Magellan - B. P. 182
Obchod F-33607 Pessac Cedex
Servis
priamyslovych
prevodovek
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00

Parc d’activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Fax +33 24078 42 20
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Francie
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dal$i adresy je mozné ziskat na pozadani v Servis pramyslovych prevodoveknich stanicich ve Francii.
Alzirsko
Obchod Alzir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentina
Montaz/Vyroba Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
pramyslovych Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
prevodovek Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
Obchod 1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australie
Montaz/Vyroba Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
pramyslovych 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
prevodoveky Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
Obchod enquires@sew-eurodrive.com.au
Servis
pramyslovych
prevodovek
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgie
Montaz/Vyroba Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
pramyslovych Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
prevodovek Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
Obc}?od BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Servis
pramyslovych
prevodovek
Service Pramyslovych SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Competence Center pfevodovek Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Bélorusko
Obchod Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://lwww.sew.by
sales@sew.by
Brazilie
Vyrobni zavod Séo Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Obchod Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328
Servis Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
priamyslovych Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
pfevodovek SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Bulharsko
Obchod Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160

Bogdanovetz Str.1
BG-1606 Sofia

Fax +359 2 9151166
bever@bever.bg
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Ceska republika

Obchod

Praha

SEW-EURODRIVE CZ S.R.O.
Luzna 591
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice

Tel. +420 255 709 601

Fax +420 220 121 237
http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz

Drive Service

HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW)

Servis primyslovych prevodovek:

Hotline / Tel. +420 255 709 632
24hodinova Fax +420 235 358 218
telefonicka . . .
pohotovostni Sferws pramyslovych _
sluzba prevodovek@sew-eurodrive.cz
Cina
Vyrobni zavod Tchien-tin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaz/Vyroba No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
pramyslovych Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
prevodovek http://www.sew-eurodrive.com.cn
Obchod
Servis
pramyslovych
prevodovek
Montaz/Vyroba Su-cou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
pramyslovych 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
prevodovek Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Obchod Jiangsu Province, 215021
Servis
pramyslovych
prevodovek
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Sen-jang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wu-chan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Si-an SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Dalsi adresy je mozné ziskat na pozadani v Servis pramyslovych prevodoveknich stanicich v Ciné.
Dansko
Montaz/Vyroba Kodan SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585-00
P[flmyS|OV)"Ch Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
prevodovek DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
Obchod sew@sew-eurodrive.dk
Servis
pramyslovych
prevodovek
Egypt
Obchod Kahira Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
pramyslovych 33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
prevodovek

copam@datum.com.eg
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Estonsko
Obchod Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finsko
Montaz/Vyroba Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
PfﬁmySWVYCh Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
prevodovek FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive fi
Obcl.wd sew@sew.fi
Servis
pramyslovych
prevodovek
Vyrobni zavod Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaz/Vyroba Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
pramyslovych FI-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
prevodovek http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Obchod Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Chile
Montaz/Vyroba Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
pramyslovych Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
prevodovek Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
Obct.wd LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Servis RCH-Santiago de Chile
pramyslovych « R
prevodovek Postovni pfihradka
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chorvatsko
Obchod Zahieb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
pramyslovych HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
prevodovek
Indie
Registered Office Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,
Montaz/Vyroba Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086
pramyslovych POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,
prevodovek Gujarat +91 265 2831087
Obct.wd http://www.seweurodriveindia.com
Seﬂrv Is . salesvadodara@seweurodriveindia.com
pramyslovych
prevodovek
Montaz/Vyroba Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
pramyslovych Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
prevodovek Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Obcr.md Sriperumbudur - 602105
Seﬂrws . Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
pramyslovych
prevodovek
Irsko
Obchod Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
pramyslovych Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
prevodovek

Glasnevin, Dublin 11

http://www.alperton.ie
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Italie
Montaz/Vyroba Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
P[ﬁmyS|°V)"Ch Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 799781
prevodovek I-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
Obchod sewit@sew-eurodrive.it
Servis
pramyslovych
prevodovek
Izrael
Obchod Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. 4972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Japonsko
Montaz/Vyroba lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
pramyslovych 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
prevodovek Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Obchod Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Servis
priamyslovych
prevodovek
Jihoafricka republika
Montaz/Vyroba Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
pramyslovych Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
prevodoveky Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
ObchOd Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Seﬂrws . Johannesburg 2013
pramyslovych
prevodovek P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Kapské Mésto SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Jizni Korea
Montaz/Vyroba Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
P[ﬁmyS|°V)"Ch B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
prevodovek #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
g:;?sd Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
pramyslovych
prevodovek
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204

No. 1720 - 11, Songjeong - dong
Gangseo-ku
Busan 618-270

Fax +82 51 832-0230
master@sew-korea.co.kr
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Kamerun
Obchod Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Montaz/Vyroba Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
pramyslovych 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
prevodoveky Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
Obchod l.watson@sew-eurodrive.ca
Servis
pramyslovych
prevodovek
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dal$i adresy je mozné ziskat na pozadani v Servis pramyslovych prevodoveknich stanicich v Kanadé.
Kazachstan
Obchod Almaty TOO "CEB-EBPO[PAVB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Paiibimbeka, 348 ®akc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmatbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6nvka KasaxcrtaH sew@sew-eurodrive.kz
Kolumbie
Montaz/Vyroba Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
P[ﬁmyS|°V)"Ch Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
prevodovek Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
ObchOd Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Servis
pramyslovych
prevodovek
Libanon
Obchod Bejrat Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Jordansko Bejrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuvaijt Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
Saudska Arabie B. P. 55-378 info@medrives.com
Syrie Beirut http://www.medrives.com
Litva
Obchod Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
LotysSsko
Obchod Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com

info@alas-kuul.com
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Lucembursko

Montaz/Vyroba Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
p[ﬁmyslovych Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
prevodovek Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
ObchOd BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Servis

pramyslovych

prevodovek

Mad'arsko

Obchod Budapest’ SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58

Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
pramyslovych Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
prevodovek office@sew-eurodrive.hu
Malajsie

Montaz/Vyroba Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
pramyslovych No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
prevodovek 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
Obchod West Malaysia

Servis

priamyslovych

prevodovek

Maroko

Obchod Mohammedia SEW EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Servis Z.l. Sud Ouest - Lot 28 Fax +212 523 32 27 89
pramyslovych 2éme étage sew@sew-eurodrive.ma
prevodovek Mohammedia 28810 http://www.sew-eurodrive.ma
Mexiko

Montaz/Vyroba Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
p[ﬁmyslovych SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
prevodovek Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Obc}?od Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
Servis C.P. 76220

pramyslovych X L.

prevodovek Quéretaro, México

Nizozemsko

Montaz/Vyroba Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
pramyslovych Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
prevodovek NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP
Obchod Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
Seﬁrv Is . NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
prumyslovych

prevodovek

Norsko

Montaz/Vyroba Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
pramyslovych Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
prevodovek N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
Obchod sew@sew-eurodrive.no
Servis

pramyslovych

prevodovek

Novy Zéland

Montaz/Vyroba Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
p[ﬁmyslovych P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
prevodoveky 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
Obc}?od East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Servis

pramyslovych

prevodovek
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Novy Zéland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Obchod Karaci Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Peru
Montaz/Vyroba Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
pramyslovych SAC. Fax +51 1 3493002
prevodovek Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Obchod Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Servis
pramyslovych
prevodovek
Pobrezi slonoviny
Obchod Abidjan SICA Tel. +225 21 2579 44
Société industrielle & commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1115 Abidjan 26
Polsko
Montaz/Vyroba todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
P[flmy3|°V)"Ch ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
prevodovek PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
Obc}?od sew@sew-eurodrive.pl
Servis
pramyslovych
prevodovek
Servis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
P[flmVS'OVYCh Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
prevodovek (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalsko
Montaz/Vyroba Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
pramyslovych Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
prevodovek P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
Obc}?od infosew@sew-eurodrive.pt
Servis
pramyslovych
prevodovek
Rakousko
Montaz/Vyroba Viden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
pramyslovych Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
prevodovek A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
Obct]od sew@sew-eurodrive.at
Servis
pramyslovych
prevodovek
Rumunsko
Obchod Bukurest’ Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
pramyslovych 011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
prevodovek
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Rusko
Montaz/Vyroba Petrohrad ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
p[ﬁmyslovych P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
prevodovek 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
Obchod sew@sew-eurodrive.ru
Servis
pramyslovych
prevodovek
Recko
Obchod Athény Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Senegal
Obchod Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Singapur
Montaz/Vyroba Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
pramyslovych No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
prevodovek Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Obcr.md Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Servis
priamyslovych
prevodovek
Slovensko
Obchod Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Obchod Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
pramyslovych SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
prevodovek

Spojené arabské emiraty

Obchod Sharjah Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488
Servis Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
pramyslovych P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
prevodovek Sharjah

Srbsko

Obchod Bélehrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 /

Ustanicka 128a
PC Ko$um, IV sprat
SRB-11000 Beograd

+381 11 288 0393
Fax +381 11 347 1337
office@dipar.rs
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Spanélsko
Montaz/Vyroba Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
p[ﬁmyslovych Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
prevodovek E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
Obchod sew.spain@sew-eurodrive.es
Servis
pramyslovych
prevodovek
Svédsko
Montaz/Vyroba Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
ptl‘]myslovych Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
prevodovek S-55303 Jénkdping http://www.sew-eurodrive.se
Obchod Box 3100 S-55003 Jonkdping jonkoping@sew.se
Servis
pramyslovych
prevodovek
Svycarsko
Montaz/Vyroba Basilej Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
pramyslovych Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
prevodovek CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
Obchod info@imhof-sew.ch
Servis
priamyslovych
prevodovek
Thajsko
Montaz/Vyroba Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
p[ﬁmyslovych 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
prevodovek Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Obchod Chonburi 20000
Servis
pramyslovych
prevodovek
Tunisko
Obchod Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77

Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66

Lot No. 39 http://www.tms.com.tn

2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turecko
Montaz/Vyroba Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90-262-9991000-04
pramyslovych Hareket Sistemleri Sanayi Ticaret Limited Fax +90-262-9991009
prevodovek Sirket http://www.sew-eurodrive.com.tr
Obchod Gebze Organize Sanayi Bélgesi 400.Sokak sew@sew-eurodrive.com.tr
Servis No:401
primyslovych TR-41480 Gebze KOCAELI
prevodovek
Ukrajina
Montaz/Vyroba Dnépropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
p[ﬁmyslovych Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
prevodovek 49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
Obchod sew@sew-eurodrive.ua
Servis
pramyslovych
prevodovek
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USA
Vyrobni zavod Jihovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaz/Vyroba 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
pramyslovych P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
pfevodovek Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Obchod Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
Serv Is . http://www.seweurodrive.com
pramyslovych .
prevodovek cslyman@seweurodrive.com
Montaz/Vyroba Severovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
pramyslovych Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
prevodoveky 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Obchod Bridgeport, New Jersey 08014
Servis
pramyslovych
prevodovek
Stiredozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Jihozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Zapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560

30599 San Antonio St.
Hayward, CA 94544

Fax +1 510 487-6433
cshayward@seweurodrive.com

Dal$i adresy je mozné ziskat na pozadani v Servis priamyslovych prevodoveknich stanicich v USA.

Velka Britanie

Montaz/Vyroba Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
P[ﬁmyS|°V)"Ch Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
prevodovek Normanton http://www.sew-eurodrive.co.uk
Obc}?od West Yorkshire info@sew-eurodrive.co.uk
Servis WF6 1QR
pramyslovych
prevodovek
Drive Service Hotline / 24hodinova telefonicka pohotovostni Tel. 01924 896911
sluzba
Venezuela
Montaz/Vyroba Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
pramyslovych Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
prevodovek Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Obcr.md Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
Seﬂrv Is . sewfinanzas@cantv.net
pramyslovych
prevodovek
Vietnam
Obchod Ho Ci Minovo Vsechna odvétvi kromé pristavnich Tel. +84 8 8301026
Mésto provozi, hornictvi a provozl vrtnych plosin: Fgx +84 8 8392223
Nam Trung Co., Ltd namtrungco@hcm.vnn.vn
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, truongtantam@namtrung.com.vn
Binh Duong Province khanh-nguyen@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Pristavni provozy, hornictvi a provozy Tel. +84 8 62969 609
vrtnych plosin: Fax +84 8 62938 842
DUC VIET INT LTD totien@ducvietint.com
Industrial Trading and Engineering Services
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
Hanoj Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342

R.205B Tung Duc Building
22 Lang ha Street
Dong Da District, Hanoi City

Fax +84 4 37762445
namtrunghn@hn.vnn.vn
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