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Allgemeine Hinweise
Gebrauch der Dokumentation

1 Allgemeine Hinweise
1.1  Gebrauch der Dokumentation

Diese Dokumentation ist Bestandteil des Produkts und enthalt wichtige Hinweise zu
Betrieb und Service. Die Dokumentation wendet sich an alle Personen, die Montage-,
Installations-, Inbetriebnahme- und Servicearbeiten an dem Produkt ausflihren.

Die Dokumentation muss in einem leserlichen Zustand zuganglich gemacht werden.
Stellen Sie sicher, dass die Anlagen- und Betriebsverantwortlichen, sowie Personen,
die unter eigener Verantwortung am Gerat arbeiten, die Dokumentation vollstédndig ge-
lesen und verstanden haben. Bei Unklarheiten oder weiterem Informationsbedarf wen-
den Sie sich an SEW-EURODRIVE.

1.2 Aufbau der Sicherheitshinweise

1.2.1 Bedeutung der Signalworte

Die folgende Tabelle zeigt die Abstufung und Bedeutung der Signalworte fir Sicher-
heitshinweise, Hinweise vor Sachschaden und weitere Hinweise.

Signalwort Bedeutung Folgen bei Missachtung
A GEFAHR! Unmittelbar drohende Gefahr Tod oder schwere Korperverletzungen

A WARNUNG! Mogliche, gefahrliche Situation = Tod oder schwere Kérperverletzungen
A VORSICHT! Mogliche, gefahrliche Situation | Leichte Kérperverletzungen

ACHTUNG! Mégliche Sachschaden Beschadigung des Antriebssystems
oder seiner Umgebung
HINWEIS Nutzlicher Hinweis oder Tipp:
Erleichtert die Handhabung des
Antriebssystems.

1.2.2 Aufbau der abschnittsbezogenen Sicherheitshinweise

Die abschnittsbezogenen Sicherheitshinweise gelten nicht nur fiir eine spezielle Hand-
lung, sondern fiir mehrere Handlungen innerhalb eines Themas. Die verwendeten
Piktogramme weisen entweder auf eine allgemeine oder spezifische Gefahr hin.

Hier sehen Sie den formalen Aufbau eines abschnittsbezogenen Sicherheitshinweises:

A SIGNALWORT!
Art der Gefahr und ihre Quelle.

Méogliche Folge(n) der Missachtung.
* Malinahme(n) zur Abwendung der Gefahr.

1.2.3 Aufbau der eingebetteten Sicherheitshinweise

Die eingebetteten Sicherheitshinweise sind direkt in die Handlungsanleitung vor dem
gefahrlichen Handlungsschritt integriert.

Hier sehen Sie den formalen Aufbau eines eingebetteten Sicherheitshinweises:
+ A SIGNALWORT! Art der Gefahr und ihre Quelle.

Maogliche Folge(n) der Missachtung.

— Malnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.
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Allgemeine Hinweise
Mangelhaftungsanspruche

1.3 Maéngelhaftungsanspriiche

Die Einhaltung der Dokumentation ist die Voraussetzung fur stérungsfreien Betrieb und
die Erfullung eventueller Mangelhaftungsanspriiche. Lesen Sie deshalb zuerst die Do-
kumentation, bevor Sie mit dem Gerat arbeiten!

1.4 Haftungsausschluss

Die Beachtung der Dokumentation ist Grundvoraussetzung fiir den sicheren Betrieb der
MOVIDRIVE® MDR60B/61B Netzruckspeisung und fur die Erreichung der angege-
benen Produkteigenschaften und Leistungsmerkmale. Fir Personen-, Sach- oder
Vermdgensschaden, die wegen Nichtbeachtung der Dokumentation entstehen, tGber-
nimmt SEW-EURODRIVE keine Haftung. Die Sachmangelhaftung ist in solchen Fallen
ausgeschlossen.

1.5 Urheberrechtsvermerk

© 2010 — SEW-EURODRIVE. Alle Rechte vorbehalten.

Jegliche — auch auszugsweise — Vervielfaltigung, Bearbeitung, Verbreitung und sons-
tige Verwertung sind verboten.

1.6 Produktnamen und Warenzeichen

Die in dieser Dokumentation genannten Marken und Produktnamen sind Warenzeichen
oder eingetragene Warenzeichen der jeweiligen Titelhalter.
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2.1

2.2

Sicherheitshinweise
Allgemein

Sicherheitshinweise

Allgemein

Zielgruppe

Die folgenden grundsatzlichen Sicherheitshinweise dienen dazu, Personen- und Sach-
schaden zu vermeiden. Der Betreiber muss sicherstellen, dass die grundsatzlichen
Sicherheitshinweise beachtet und eingehalten werden. Vergewissern Sie sich, dass An-
lagen- und Betriebsverantwortliche, sowie Personen, die unter eigener Verantwortung
am Gerat arbeiten, die Dokumentation vollstandig gelesen und verstanden haben. Bei
Unklarheiten oder weiterem Informationsbedarf wenden Sie sich bitte an
SEW-EURODRIVE.

Niemals beschadigte Produkte installieren oder in Betrieb nehmen. Beschadigungen
bitte umgehend beim Transportunternehmen reklamieren.

Wahrend des Betriebes kdnnen Netzriickspeisungen ihrer Schutzart entsprechend
spannungsfiihrende, blanke gegebenenfalls auch bewegliche oder rotierende Teile
sowie heilRe Oberflachen besitzen.

Bei unzulassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, unsachgemafliem Einsatz,
bei falscher Installation oder Bedienung, besteht die Gefahr von schweren Personen-
oder Sachschaden.

Weitere Informationen sind der Dokumentation zu entnehmen.

Alle Arbeiten zur Installation, Inbetriebnahme, Stérungsbehebung und Instandhaltung
sind von einer Elektrofachkraft auszufihren (IEC 60364 bzw. CENELEC HD 384 oder
DIN VDE 0100 und IEC 60664 oder DIN VDE 0110 und nationale Unfallverhitungsvor-
schriften beachten).

Elektrofachkraft im Sinne dieser grundsatzlichen Sicherheitshinweise sind Personen,
die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut sind
und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechende Qualifikation verfiigen.

Alle Arbeiten in den Ubrigen Bereichen Transport, Lagerung, Betrieb und Entsorgung
missen von Personen durchgefiihrt werden, die in geeigneter Weise unterwiesen
wurden.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B




Sicherheitshinweise
Bestimmungsgemalie Verwendung

2.3

2.4

BestimmungsgemaBlie Verwendung

Netzrickspeisungen sind Komponenten, die zum Einbau in elektrische Anlagen oder
Maschinen bestimmt sind.

Beim Einbau in Maschinen ist die Inbetriebnahme der Netzriickspeisung (d. h. bei Auf-
nahme des bestimmungsgemalen Betriebes) solange untersagt, bis festgestellt wurde,
dass die Maschine den Bestimmungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht;
EN 60204 ist zu beachten.

Die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des bestimmungsgemaRen Betriebes) ist nur
bei Einhaltung der EMV-Richtlinie (2004/108/EG) erlaubt.

Netzriickspeisungen erflillen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie 2006/
95/EG. Die harmonisierten Normen der Reihe EN 61800-5-1/DIN VDE T105 in Verbin-
dung mit EN 60439-1/VDE 0660 Teil 500 und EN 60146/VDE 0558 werden fir die An-
triebsumrichter angewendet.

Die technischen Daten sowie die Angaben zu Anschlussbedingungen sind dem Typen-
schild und der Dokumentation zu entnehmen und unbedingt einzuhalten.

Transport, Einlagerung

Die Hinweise fir Transport, Lagerung und sachgemafle Handhabung sind zu beachten.
Klimatische Bedingungen sind gemaR Kapitel "Allgemeine technische Daten" einzuhal-
ten.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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2.5

2.6

2.7

Sicherheitshinweise
Aufstellung

Aufstellung

Die Aufstellung und Kiihlung der Gerate muss entsprechend den Vorschriften der zuge-
hérigen Dokumentation erfolgen.

Netzrickspeisungen sind vor unzulassiger Beanspruchung zu schutzen. Insbesondere
durfen bei Transport und Handhabung keine Bauelemente verbogen und/oder Isolati-
onsabsténde verandert werden. Die BerUhrung elektronischer Bauelemente und Kon-
takte ist zu vermeiden.

Antriebsumrichter enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die leicht durch
unsachgemafe Behandlung beschadigt werden kdnnen. Elektrische Komponenten diir-
fen nicht mechanisch beschadigt oder zerstort werden (unter Umstanden Gesundheits-
gefahrdung!).

Wenn nicht ausdriicklich dafiir vorgesehen, sind folgende Anwendungen verboten:
» der Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen.

« der Einsatz in Umgebungen mit schadlichen Olen, Sauren, Gasen, Dampfen, Stiu-
ben, Strahlungen usw.

» der Einsatz in nicht stationaren Anwendungen, bei denen Uber die Anforderung der
EN 61800-5-1 hinausgehende mechanische Schwingungs- und StoRbelastungen
auftreten.

Elektrischer Anschluss

Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Antriebsumrichtern sind die geltenden
nationalen Unfallverhitungsvorschriften (z. B. BGV A3) zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften durchzufiihren (z. B.
Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung). Darliber hinausgehende
Hinweise sind in der Dokumentation enthalten.

Hinweise fir die EMV-gerechte Installation — wie Schirmung, Erdung, Anordnung von
Filtern und Verlegung der Leitungen — befinden sich in der Dokumentation der
Antriebsumrichter. Diese Hinweise sind auch bei CE-gekennzeichneten Antriebsum-
richtern stets zu beachten. Die Einhaltung der durch die EMV-Gesetzgebung geforder-
ten Grenzwerte liegt in der Verantwortung des Herstellers der Anlage oder Maschine.

SchutzmaRnahmen und Schutzeinrichtungen missen den giltigen Vorschriften
entsprechen (z. B. EN 60204 oder EN 61800-5-1).

Notwendige Schutzmalinahme: Erdung des Gerats.

MOVIDRIVE® B, BaugroBe 7 enthalt zusatzlich unter der unteren Frontabdeckung eine
Anzeige-LED. Leuchtet die Anzeige-LED, weist dies auf eine Zwischenkreisspannung
hin. Leistungsanschlisse dirfen nicht berlhrt werden. Vor dem Berihren von
Leistungsanschlissen ist unabhangig von einer LED-Anzeige die Spannungsfreiheit
festzustellen.

Sichere Trennung

Das Gerét erfullt alle Anforderungen fiir die sichere Trennung von Leistungs- und Elek-
tronikanschlissen gemafld EN 61800-5-1. Um die sichere Trennung zu gewahrleisten,
mussen alle angeschlossenen Stromkreise ebenfalls den Anforderungen fur die sichere
Trennung genigen.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B




Sicherheitshinweise
Betrieb

2.8

Betrieb

Anlagen, in die Netzriickspeisungen eingebaut sind, missen ggf. mit zusatzlichen Uber-
wachungs- und Schutzeinrichtungen gemaf den jeweils glltigen Sicherheitsbestim-
mungen, z. B. Gesetz Uber technische Arbeitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriften usw.
ausgerUstet werden. Veranderungen der Antriebsumrichter mit der Bediensoftware sind
gestattet.

Nach dem Trennen der Antriebsumrichter von der Versorgungsspannung diirfen span-
nungsfiihrende Gerateteile und Leistungsanschlisse wegen moglicherweise aufgela-
dener Kondensatoren nicht sofort beriihrt werden. Hierzu sind die entsprechenden
Hinweisschilder auf dem Antriebsumrichter zu beachten.

Wahrend des Betriebes sind alle Abdeckungen und Turen geschlossen zu halten.

Das Verléschen der Betriebs-LED und anderer Anzeigeelemente (z. B. Anzeige-LED
bei BaugroRe 7) ist kein Indikator dafur, dass das Gerat vom Netz getrennt und span-
nungslos ist.

Vor dem Berlhren von Leistungsanschlissen ist unabhangig von einer LED-Anzeige
die Spannungsfreiheit festzustellen.

Mechanisches Blockieren oder gerateinterne Sicherheitsfunktionen kdénnen einen
Motorstillstand zur Folge haben. Die Behebung der Stérungsursache oder ein Reset
kdnnen dazu fihren, dass der Antrieb selbsttatig wieder anlduft. Ist dies fur die angetrie-
bene Maschine aus Sicherheitsgrinden nicht zulassig, trennen Sie erst das Gerat vom
Netz, bevor Sie mit der Stérungsbehebung beginnen.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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3 Gerateaufbau

Typenbezeichnung, Typenschilder und Lieferumfang

3 Gerateaufbau

3.1 Typenbezeichnung, Typenschilder und Lieferumfang

3.1.1  Typenbezeichnung

Das folgende Diagramm zeigt die Typenbezeichnung der Netzriickspeisung
MOVIDRIVE® MDR60A/61B:

MDR60A 0370 -5 0 3 - 00

L

3.1.2 Beispiel: Typenschild BaugroBe 2 — 4

Ausfiihrung

Anschlussart

Netzseitige

Funkentstérung

Anschluss-Spannung

Empfohlene Umrichter-

Anschlussleistung

Baureihe und
Generation

00 = Standard
00/L = Lackierte Leiterplatten

3 = 3-phasig

0 = keine Funkentstérung

5=AC 380-500V

0370 = 37 kW

MDR60A/61B =
Netzrickspeisung

Bei MDRG60A Baugrofie 2 — 4 ist das Typenschild auf der Vorderseite des Gerates plat-

ziert.

Sach.Nr. 8266581

D-76646 Bruchsal
Netzriickspeisung
MOVIDRIVE

Made in Germany

WL

Typ MDRG60A0370-503-00

Serien Nr. 0006202

I

Sach.Nr. 8266581
Eingang / Input

MDRG0A0370

SACH-NRET

Serien Nr. 0006202
Ausgang / Output

-503-00

C€

f= 50/60Hz
1= 66A AC (400V)
T=10.457C

EURODRIVE - 3330 500v +/-10%

1P20

U = 560...780V DC

I=70A DC
P = 51kVa

CHO1

IND.CONTEQ. 2008
(&
. ©

8144311

®®

LISTED

12

1877000715

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B




Gerateaufbau 3
Typenbezeichnung, Typenschilder und Lieferumfang

3.1.3 Beispiel: Typenschild BaugroBe 6
Bei MDR60A Baugrole 6 ist das Typenschild auf der Vorderseite des Gerates platziert.

Typ MDR60A 1320-503-00

Sach.Nr 08279527 Serien Nr. DCV200 0111
EURODRIVE Eingang / Input | Ausgang / Output
D-76646 Bruchsal U= 3*380V...500V +/-10% U= 560...780VDC
Netzriickspeisung F= 50/60Hz
MOVIDRIVE I= 289A AC (400V) I= 350A DC
Made in Germany T= 0...40°C P= 200kW

4013223819

3.1.4 Beispiel: Gesamttypenschild BaugréoRe 7

Bei MDR61B Baugrofie 7 ist das Gesamttypenschild auf der oberen Frontabdeckung
platziert.

Type: MDR61B2500-503-4-00 / L
SO0# : 01.0123456789.0001.11

Type: MDR61B2500-503-4-00 / L C E
P/N: 18250963 SO0#: 01.0123456789.0001.11

Steuerkopf / Control Unit @
EURODRIVE iy i1 0 1000 0 0 00 0 G.Us
Typ: MDR61B

MOVIDRIVE LISTED

N2936

UMRICHTER P/N: 18250963 SO# :1234567 1P20 IND.gggg.EQ.

Made in Germany Status: 16 11 1213 10 10 -- -- -- ML0OO0OO1 e

| 1MV 0 I im oo
4074039819

3.1.5 Beispiel: Typenschild Leistungsteils Baugrofle 7

Bei MDR61B BaugrélRe 7 ist das Typenschild des Leistungsteils links oben im Geréat
platziert.

Sachnr . 18244491 Sernr . 0123456

MDR61B1600-503-00 / ,.

EINGANG _/ INPUT AUSGANG _/ OUTPUT
EURODRIVE U=3+380.. 500V +/-10% | U=620 . .. 780 V DC
(E F=50...60Hz +/-5% |[F=0...180Hz

1=250 A AC ( 400V) I=255 A DC

T=0...40 C IPO0 | P=173 kVA Lastart M

4092382091

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B 13
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Gerateaufbau
Lieferumfang

3.2 Lieferumfang
3.2.1 BaugroBe 2

3.2.2 BaugroRe 3

3.2.3 BaugroRe 4

3.24 BaugroBe 6

3.2.5 BaugroBe 7

1 Stlck Haltewinkel

2 Stiick Isolierplatten

2 Stlick Klemmbuigel

2 Stuck Linsenschrauben

3 Stiick Kabelbinder

3 Stlck steckbare Klemmen

kein zusatzlicher Lieferumfang vorhanden.

2 Stuck Deckel

2 Stuck Abdeckung

4 Stuck Halsschraube

8 Stuck Linsenschraube
1 Stiick Abdeckung

1 Stiick Blende

4 Stuck Linsenschraube

5 Stiick Pertinaxplatten zur Isolierung der Leistungsklemmen
5 Stiick Plastikhauben zur Abdeckung der Leistungsklemmen

1 Stlick Schirmblech
2 Stiick Kontaktklammer
3 Stiick Linsenschrauben

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B




Gerateaufbau
Baugrofie 2

3.3 BaugréBe 2
MOVIDRIVE® MDR60A0150-503-00(/L)

(] (1]

(3]

MOVIDRIVE®

o] [ [ [ [T

xa [ 10 [ [ e [ v [ ia] ©

Lo ®

00000006 %

[ [1]

(3]

3908481803

[1] PE-Anschluss

[2] X1: Netzanschluss 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X2: Anschluss Zwischenkreiskopplung

[4] X3: Signalklemmleiste Binareingange und Binarausgange
[5] Status-LED
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3.4

Gerateaufbau
Baugrofle 3

BaugréBie 3
MOVIDRIVE® MDR60A0370-503-00(/L)

; SEW

I ————r = T ———

o|lofof[o]o]| o ooooo‘

@

I = il
N\

(2] (2]
3908484619

[1] X1: Netzanschluss 1/L1, 2/L2, 3/L3 und PE-Anschluss

[2] X2: Zwischenkreisanschluss und PE-Anschluss

[3] X3: Signalklemmleiste Binareingédnge und Binarausgange
[4] Status-LED
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Gerateaufbau
Baugrole 4

3.5 BaugréBe 4
MOVIDRIVE® MDR60A0750-503-00(/L)
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= == T T — T — T — T — T — T~ = — §

|

iEIEEESEEE A |
NN L

(2]

[1] X1: Netzanschluss 1/L1, 2/L2, 3/L3 und PE-Anschluss

[2] X2: Zwischenkreisanschluss und PE-Anschluss

[3] X3: Signalklemmleiste Binareingange und Binarausgange
[4] Status-LED
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3 Gerateaufbau
Baugrole 6

3.6 BaugréBe 6
MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00

RODRIVE

) = [5] [6]
(8]
A . [4]7 3
SKS
— c [1]7:E PE PE 3:7[1]
[7]
||+ SKks 4
n Eollolloflo
RN
T
[3] [2]

[1] PE-Anschluss

[2] Netzanschluss 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] Anschluss Zwischenkreiskopplung -Uz +U»

[4] Klemmleiste SKS (nicht beschalten!)

[5] Signalklemmleiste Bindreingdnge und Bindrausgange
[6] Sperreingang A1/A2

[7] Status-LED

[8] Spannungswahlschalter (intern)
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Gerateaufbau
Baugrole 7

3.7 BaugréBe7
MOVIDRIVE® MDR61B1600-503-00/L und MDR2500-503-00/L

1
— |
S [19]
() i i ® %)
—® B
= - [16] ———
i { Jo—— 1 [15]
h I [14]
- E | [13]
L. [IUg 8 IH BLQ-: 8 [12]
\%,
':‘ l ® ® 'a ® ': [’]’]]
[10]
[0l
(8l
—-7
[l 1l
g O

[2] Zwischenkreisspannungsanzeige

[3] Anschluss Zwischenkreiskopplung -Uz +U»

[4] Feldbussteckplatz (nicht belegbar)

[5] Erweiterungssteckplatz (nicht belegbar)

[6] Gebersteckplatz (nicht belegbar)

[7] Schirmklemme fir Signalleitungen

[8] X17: Signalklemmleiste Sicherheitskontakte fir sicheren Halt

[9] X10: Signalklemmleiste Bindrausgange

[10] X16: Signalklemmleiste Bindrausgange

[11] X13: Signalklemmleiste Binareingdnge und RS485-Schnittstelle
[12] ohne Funktion

[13] X12: Signalklemmleiste Systembus (SBus)

[14] Erdungsschraube M4 x 14

[15] DIP-Schalter S11 ... S13 (S14 ohne Funktion)

[16] XT: Steckplatz fir Bediengerat DBG60B oder serielle Schnittstelle UWS21B
[17] 7-Segment-Anzeige

[19] Speicherkarte

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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3.71

Gerateaufbau
Baugrole 7

Leistungsanschliisse MOVIDRIVE® MDR61B

[1] PE-Anschluss-Schiene (Dicke = 10 mm)
[2] X1: Netzanschluss 1/L1, 2/L2, 3/L3

3.7.2  Schaltnetzteil MOVIDRIVE® MDR61B

[1] DC Netzteil
[2] Schraube
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Installationshinweise

4 Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)

In diesem Kapitel wird die Installation der folgenden Netzriickspeisungen beschrieben:
- MOVIDRIVE® MDR60A0150-503-00

- MOVIDRIVE® MDR60A0370-503-00

- MOVIDRIVE® MDR60A0750-503-00

«  MOVIDRIVE® MDR61B1600-503-00/L

«  MOVIDRIVE® MDR61B2500-503-00/L

4.1 Installationshinweise

+ Beachten Sie bei der Installation unbedingt die Sicherheitshinweise!

* Zum Schutz der Netzriickspeisung MDR60A/61B muss die Betriebsbereit-
Meldung ausgewertet werden (— Kap. "Inbetriebnahme").

- Bei Betrieb mit MOVIDRIVE® MDR60A/61B diirfen die Netzanschliisse der ein-
zelnen MOVIDRIVE® MDX60B/61B-Umrichter nicht an das Netz angeschlossen
werden! (Ausnahme hiervon ist das MOVIDRIVE® MDR60A0150-503-00 instal-

liert als Bremsmodul)
A WARNUNG!
Wahrend des Betriebs kann die Kihlkoérpertemperatur auf tiber 70 °C ansteigen.

Verbrennungs- und Brandgefahr.

» Wahlen Sie einen geeigneten Einbauort.
» Kuhlkérper nicht berihren.

411 Anzugsdrehmomente

* Verwenden Sie nur Original-Anschlusselemente. Beachten Sie bei den Antriebs-
umrichtern MOVIDRIVE® die zulassigen Anzugsdrehmomente der Leistungs-
klemmen.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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4 Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Installationshinweise

41.2 Mindestfreiraum und Raumlage
» Beachten Sie die Mindestbiegerdume gemafl EN 61800-5-1.

» Bauen Sie die Gerate nur senkrecht ein. Einbau liegend, quer oder Gber Kopf ist
nicht zulassig.

* Achten Sie darauf, dass sich die Gerate nicht im Bereich der warmen Abluft anderer
Gerate befinden.

+ Beachten Sie die folgenden Freirdume:
+ MDR60A0150/0370: Ober- und unterhalb mindestens 100 mm (3.9 in).

+ MDR60A0750 und MDR61B1600/2500: Oberhalb mindestens 100 mm (3.9 in).
Bei temperaturempfindlichen Komponenten, beispielsweise Schiitze oder Siche-
rungen mindestens 300 mm (11.8 in).

» Kein seitlicher Abstand erforderlich. Die Gerate konnen direkt aneinandergereiht
werden.

4.1.3 Getrennte Kabelkanale

» Fuhren Sie Leistungskabel und Elektronikleitungen in getrennten Kabelkana-
len.

4.1.4 Sicherungen und Fehlerstrom-Schutzschalter

* Installieren Sie die Sicherungen am Anfang der Netzzuleitung hinter dem Sam-
melschienen-Abzweig (Beachten Sie das Anschluss-Schaltbild Grundgerat, Leis-
tungsteil und Bremse).

+ SEW-EURODRIVE empfiehlt, auf den Einsatz von Fehlerstrom-Schutzschaltern in
Anlagen mit Frequenzumrichtern zu verzichten, da ein Fehlerstrom-Schutzschalter
die Verfugbarkeit der Anlage reduziert.

A WARNUNG!
Fehlerstrom-Schutzschalter des falschen Typs eingesetzt.
Tod oder schwere Koérperverletzungen.

Das Gerat kann einen Gleichstrom im Schutzleiter verursachen. Wenn Sie fur den
Schutz im Falle einer direkten oder indirekten Beriihrung ein Fehlerstrom-Schutz-
schalter (FI) verwenden, dirfen Sie auf der Stromversorgungsseite des Gerats nur ein
Fehlerstrom-Schutzschalter (FI) vom Typ B einsetzen.

4.1.5 Polaritidt der Zwischenkreis-Anschliisse

» Achten Sie unbedingt auf die richtige Polaritiat der Zwischenkreis-Anschliisse.
Eine Verpolung der Zwischenkreis-Anschlisse fihrt zur Zerstérung der ange-
schlossenen Gerate! Die Zwischenkreisverbindung fiihrt eine hohe Gleichspan-
nung (ca. 900 V). Verdrillen Sie die Zwischenkreisleitungen und verlegen Sie sie nur
innerhalb des Schaltschranks.

4.1.6 Umrichter an Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A/61B anschlieRen

* Werden Kabel zur Verbindung von Umrichter und Netzriickspeisung verwendet, so
missen die Umrichter sternféormig an die Netzrickspeisung angeschlossen wer-
den. Beachten Sie dazu die Installationshinweise in der Betriebsanleitung des Um-
richters.
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Installationshinweise

41.7 Zulassige Montage der Bremswiderstande

A WARNUNG!

Bei unzulassiger Montage droht ein Hitzestau im Bremswiderstand aufgrund vermin-
derter Konvektion. Ein Auslésen des Temperaturkontaktes oder ein Uberhitzen des
Bremswiderstands kann zu einem Anlagenstillstand fiihren.

Beachten Sie folgende Mindestabstande:

¢ ca. 200 mm zu benachbarten Bauteilen und Wanden
« ca. 300 mm zu darlber befindlichen Bauteilen/Decken

Stahlgitterwider- Bitte beachten Sie bei der Montage der Stahlgitterwiderstande folgende Vorgaben:
stédnde

Zulassig: Montage auf waagerechten Flachen.

» Zuladssig: Montage an senkrechten Flachen mit den Klemmen nach unten wenn ein
Lochblech an der Oberseite.

» Nicht zuldssig: Montage an senkrechten Flachen mit den Klemmen nach oben,
nach rechts oder nach links. (Gegebenenfalls kdnnen die Anschlussklemmen auch
innerhalb des Stahlgitters platziert sein. Beachten Sie auch in diesem Fall die Posi-
tion der Anschlussklemmen).

Drahtwidersténde Bitte beachten Sie bei der Montage der Drahtwiderstéande folgende Vorgaben:

Zuldssig: Montage auf waagerechten Flachen.

» Zuldssig: Montage an senkrechten Flachen, wenn ein Lochblech an der Oberseite
oder Anschlussklemmen an der Unterseite

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Installationshinweise

Nicht zulassig: Montage an senkrechten Flachen, wenn Anschlussklemmen an der
Oberseite.

4.1.8 Anschluss Bremswiderstande

Verwenden Sie zwei eng verdrillte Leitungen oder ein 2-adriges, geschirmtes
Leistungskabel. Kabelquerschnitt gemafl dem Auslésestrom Ig von F16. Die Nenn-
spannung des Kabels muss mindestens Uy/U = 300 V / 500 V (gemaR DIN VDE
0298) betragen.

Schiitzen Sie den Bremswiderstand (auRer BW90-P52B) mit einem Bimetallrelais
(— Anschluss-Schaltbild Grundgerat, Leistungsteil und Bremse). Stellen Sie den
Auslosestrom gemall den technischen Daten des Bremswiderstandes ein.
SEW-EURODRIVE empfiehlt, Uberstromrelais der Ausléseklasse 10 oder 10A
gemal EN 60947-4-1 zu verwenden.

Bei Bremswiderstanden der Baureihen BW...-T /| BW...-P kanQ alternativ zu einem
Bimetallrelais der integrierte Temperaturschalter / das Uberstromrelais mit
einem 2-adrigen, geschirmten Kabel angeschlossen werden.

Bremswiderstinde in Flachbauform haben einen internen thermischen Uberlast-
schutz (nicht auswechselbare Schmelzsicherung). Montieren Sie die Bremswider-
stdnde in Flachbauform mit dem entsprechenden Beriihrungsschutz.

4.1.9 Betrieb Bremswiderstande

Die Zuleitungen zu den Bremswiderstanden fiihren im Nennbetrieb hohe getaktete
Gleichspannung.

A WARNUNG!

Die Oberflachen der Bremswiderstande erreichen bei Belastung mit Py hohe Tempe-
raturen.

Verbrennungs- und Brandgefahr.

Wihlen Sie einen geeigneten Einbauort. Ublicherweise werden Bremswiderstande
auf dem Schaltschrank montiert.
Bremswiderstand nicht berthren.
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Installationshinweise

4.1.10 EMV-gerechte Installation

» Alle Leitungen auler der Netzzuleitung miissen geschirmt ausgefiihrt sein. Alter-
nativ zum Schirm kann fir das Motorkabel zum Erreichen der Stéraussendungs-
grenzwerte die Option HD.. (Ausgangsdrossel) eingesetzt werden.

MOVIDRIVE® B

2394134795
Geschirmte Leitungen

+ Beim Einsatz geschirmter Motorkabel, z. B. konfektionierte Motorkabel von
SEW-EURODRIVE, missen Sie ungeschirmte Adern zwischen Schirmauflage
und Anschlussklemme des Umrichters mdéglichst kurz ausfiihren.

* Legen Sie den Schirm auf kiirzestem Weg mit flachigem Kontakt beidseitig auf
Masse. Um Erdschleifen zu vermeiden, konnen Sie ein Schirmende Uber einen Ent-
stérkondensator (220 nF / 50 V) erden. Erden Sie bei doppelt geschirmter Leitung
den auflleren Schirm auf der Umrichterseite und den inneren Schirm am anderen

Ende.

1804841739
Korrekter Schirmanschluss mit Metallschelle (Schirmklemme) oder Kabelverschraubung

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Installationshinweise

» Zur Abschirmung der Leitungen kdénnen Sie auch geerdete Blechkanale oder
Metallrohre verwenden. Verlegen Sie die Leistungs- und Signalleitungen dabei
getrennt voneinander.

» Erden Sie den Umrichter und alle Zusatzgerate hochfrequenzgerecht (flachiger,
metallischer Kontakt der Gerategehduse mit Masse, beispielsweise unlackierte
Montageplatte des Schaltschranks).

HINWEIS

« MOVIDRIVE® B ist ein Produkt mit eingeschrankter Erhaltlichkeit nach EN
61800-3. Dieses Produkt kann EMV-Stdrungen verursachen. In diesem Fall kann
es fir den Betreiber erforderlich sein, entsprechende Mallnahmen durchzufiihren.

» Ausfiihrliche Hinweise zur EMV-gerechten Installation finden Sie in der Druck-
schrift "EMV in der Antriebstechnik" von SEW-EURODRIVE.

jude

Netzfilter NF.. * Mit der Option Netzfilter NF.. kann bei der Netzriickspeisung MOVIDRIVE®
MDR60A/61B Baugrofie 2, 3 und 7 die Grenzwertklasse C2 eingehalten werden.

» Zwischen Netzfilter und Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A/61B darf nicht
geschaltet werden.

* Montieren Sie den Netzfilter in der Nahe der Netzriickspeisung, jedoch auf3erhalb
des Mindestfreiraums fur die Kihlung.

» Beschranken Sie die Leitung zwischen Netzfilter und Netzriickspeisung auf die
unbedingt notwendige Liange, jedoch max. 400 mm. Ungeschirmte, verdrillte Lei-
tungen sind ausreichend. Verwenden Sie als Netzzuleitung ebenfalls ungeschirmte
Leitungen.

Stéraussendungs- Die Einhaltung der Kategorie C2 gemaf EN 61800-3 wurde an einem CE-typischen An-
kategorie triebssystem nachgewiesen. Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE hierzu weitere Infor-
mation zur Verfigung.

ACHTUNG!

In einer Wohnumgebung kann dieses Produkt hochfrequente Stérungen verursachen,
die EntstormalRnahmen erforderlich machen kénnen.
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Installationshinweise

Ausgangsdrossel * Montieren Sie die Ausgangsdrossel in der Ndhe des Umrichters, jedoch auler-
HD... halb des Mindestfreiraums flr die Kiihlung.

+ Bei HDOO1 ... HDOO3: Fuhren Sie alle drei Phasen (U, V, W) des Motorkabels [1]
gemeinsam durch die Ausgangsdrossel. Um eine hoéhere Filterwirkung zu errei-
chen, fuhren Sie den PE-Leiter nicht durch die Ausgangsdrossel!

MOVIDRIVE®

1804844811

Anschluss Ausgangsdrossel HD0O01 — HD003
[1] Motorkabel

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Installationshinweise

4.1.11 Montagehinweise
Zum

fur BaugroBe 7
Transport haben MOVIDRIVE®-Gerate der Baugrofie 7 (1600 — 2500) 4 fest mon-

tierte Tragdsen [2]. Zur Montage mussen ausschlieBlich die 4 Tragésen [2] benutzt wer-

den.

A

WARNUNG!

Schwebende Last.
ﬁ Lebensgefahr durch herabstirzende Last.

Nicht unter der Last aufhalten.
Gefahrenbereich sichern.

Immer alle 4 Tragdsen verwenden.

Tragdsen entsprechend Zugrichtung ausrichten

(1]
(2]

2077398155

Fest montierte Frontabdeckung
4 TragOsen
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
UL-gerechte Installation

4.2 UL-gerechte Installation

421 Leistungsklemmen

« MOVIDRIVE® MDR60A0150 — 0750 und MOVIDRIVE® MDR61B1600 — 2500:
Verwenden Sie nur Kupferleitungen mit einem thermischen Bemessungswert von
60/75 °C.

» Die zuldssigen Anzugsdrehmomente der Klemmen betragen:

MOVIDRIVE® BaugroBe in-lbs Nm

MDR60A/61B 2 16 1.8
3 31 35
4 120 14
7 620 70

4.2.2 Kurzschlussstromfestigkeit

» Geeignet fir den Einsatz in Stromkreisen mit einem maximalen Kurzschlusswech-
selstrom von 200000 A:

— MOVIDRIVE® MDR60A0150 — 0750 und MOVIDRIVE® MDR61B1600 — 2500
wenn diese mit dem entsprechenden Antriebsumrichter MOVIDRIVE® installiert
sind.

Die max. Spannung ist auf 500 V begrenzt.

4.2.3 Absichern von Zweigstromkreisen

Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz ersetzt nicht die Absicherung von Zweig-
stromkreisen. Sichern Sie Zweigstromkreise gemal dem US-amerikanischen National
Electrical Code und allen entsprechenden o6rtlichen Vorschriften ab.

Die untenstehenden Tabellen zeigen die maximal zulassige Absicherung.

MOVIDRIVE®

MDRG60A/61B - i
MOVIDRIVE Max. Netzkurz- Max. Netzspannung Max. zuldssige
MDR60A/61B schlusswechselstrom? Schmelzsicherungen
0150 AC 200000 A AC 500 V AC 50 A/600V
0370 AC 200000 A AC 500 V AC 100 A /600 V
0750 AC 200000 A AC 500 V AC 175 A /600 V
1600 AC 200000 A AC 500 V AC 400 A/ 600V
2500 AC 200000 A AC 500 V AC 600 A /600 V

1) Wenn die Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A/61B mit dem entsprechenden MOVIDRIVE® An-
triebsumrichter installiert ist.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
UL-gerechte Installation

4.2.4 Umgebungstemperatur

Die Gerate sind geeignet fur den Einsatz in Umgebungstemperaturen von 40 °C und
max. 60 °C bei reduziertem Ausgangsstrom.

MOVIDRIVE® MDR60A0150 — 0750: Um den Nennausgangsstrom bei Temperaturen
Uber 40 °C zu bestimmen, muss der Ausgangsstrom um 3 % pro °C zwischen 40 °C und
60 °C reduziert werden.

MOVIDRIVE® MDR61B1600 — 2500: Um den Nennausgangsstrom bei Temperaturen
Uber 40 °C zu bestimmen, muss der Ausgangsstrom um 2.5 % pro °C zwischen 40 °C
und 50 °C reduziert werden, und um 3 % pro °C zwischen 50 °C und 60 °C.

HINWEISE

o * Verwenden Sie als externe DC-24-V-Spannungsquelle nur gepriifte Gerate mit
1 begrenzter Ausgangsspannung (U5, = DC 30 V) und begrenztem Ausgangs-
strom (I,5x = 8 A).
» Die UL-Zulassung gilt nicht fiir Betrieb an Spannungsnetzen mit nicht geer-
detem Sternpunkt (IT-Netze).
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Zugentlastung

4.3 Zugentlastung
4,31 Zugentlastung fir MOVIDRIVE MDR60A0150-503 BaugroRe 2

Bei MOVIDRIVE® MDR60A0150-503 Baugrofie 2 wird serienmafig eine Zugentlastung
mitgeliefert. Montieren Sie diese Zugentlastung mit den Befestigungsschrauben des
Gerates.

[11 Zugentlastung [2] PE-Anschluss

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Anschluss-Schaltbilder

4.4 Anschluss-Schaltbilder
441 Zwischenkreisverbindung ohne Netzriickspeisung MDR60A/61B in Anschlussart A

L1
L2
L3

Y
LS
U2| V2| W2

Netzfilter NF...

' ' ' ND...
U2I V2IW2I

L 1112 3
Netzfilter NF...

L1 L2' L3 L1 L2 L3
T
Zwischenkreisverbindung max. 3 m !
— !
i I
— T
o) E )
123
i 12 xa: . S
L1 L2 L3 -Uz; +Uz PE

Eine fehlerhafte Zwischenkreis- ® ®
verbindung (Verpolung, Erdschluss) 2. MOVIDRIVE | MOVITRAC
fiihrt zur Zerstérung der ange-
schlossenen Gerate!

F16 wirkt
auf K11

1877021579

HINWEIS

jude

«  MOVIDRIVE® MDX61B1600/2000/2500 BaugréRe 7 ist ohne Netzdrossel (ND..)
zu installieren.
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)

Anschluss-Schaltbilder

442 Zwischenkreisverbindung ohne Netzriickspeisung MDR60A/61B in Anschlussart B

jude

<
I
|
1
I
[ 1
o, F16 wirkt |
il auf K11 'l
1
d
I
I

L1
L2
L3
B 4 S o et e e r~PE
T |
ey |
'l ! UL ] K11 l
oY) - ;
I | I
F. |
I
F. |
A |
Ii U1l V1] W1 i
1 =
I "! ND... |
1
| u2| va| w2 |
L I
P11 12 13 |
| Netzfilter NF... !
i L1 L2 L3 !
. |
Zwischenkreisverbindung max. 3 m i
pr— i
1//' ]
— T
) 5]
123
X7 19 xa: |/ S
L1 L2 L3 -U; +U; PE
Eine fehlerhafte Zwischenkreis- ® ®
verbindung (Verpolung, Erd- 2. MOVIDRIVE / MOVITRAC
schluss) fiihrt zur Zerstoérung der
angeschlossenen Gerite! Uu VvV W +R -R PE

v 2Nl

M
3-phasig

1877024779

HINWEIS

MOVIDRIVE® MDX61B1600/2000/2500 Baugrofe 7 ist ohne Netzdrossel (ND..)
zu installieren.

Motorwechselrichter MDX62B1600 nur in Verbindung mit MOVIDRIVE®
MDX61B1600/2000 BaugréRe 7 in Anschlussart B verwenden. Beachten Sie das
Kapitel "Anschlussart B" (Seite ).
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4 Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Anschluss-Schaltbilder

443 Zwischenkreisverbindung mit Netzriickspeisung MDR60A0150/0370/0750

L1
L2
L3
PE-F—-———— - — - — -—-—- — e - == -— - — - — - — - — = —
| ( I
I 1 |
| I K11
I 1 | (AC3)
Fehlerhafter Zwischenkreisanschluss | | |
(Verpolung, Erdschluss) fiihrt zur Zer- !
stérung der angeschlossenen Gerite! ! 1 % L1 L2 L3
| | Netzfilter NF...
1 ( L1' L2' L3
| |3
1
1 | _L U1 vif w1
Die Netzanschliisse des [ | I‘ I‘ I‘ ND...
Umrichters diirfen nicht I I U2l v2| w2
angeschlossen werden! \
\
|
> | ;
Clengil :
PE LT L2 I3 -U, +U, PE PE L1 L2 L3 PE
. . So o4 0
X1: X4: % §]% £ 8 - 5
c O +2 4 = g O
,_c., o 82 n 58 0o
3
1S
® TRIP rot: MDR nicht bereit
MOVIDRIVE MOVITRAC &  gelb: MDR bereit
MOVIDRIVE®
MDR60A0150-503-00
MDR60A0370-503-00
MDR60A0750-503-00
PE -D +D -U, +U, -U, +U; -U, +U, PE
. r—, r—
X2: 1 =12
F25£:]
=
F26
Anschluss von weiteren Umrichtern.
| Falls notwendig, einen Unterverteiler
| verwenden.
|
LI F16
wirkt auf K11

1877029771
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Anschluss-Schaltbilder

444 Zwischenkreisverbindung mit Netzriickspeisung MDR60A0150 in Funktion als Bremsmodul

L1

Netzfilter NF...

I

|

I

|

| L2 L3
|

| L1 L2 L3
|

I

|

I

|

|

T

]

Lo va[wi

LN

U2 v2 w2

N
N
N
.PE L1 L2 L3 PE .
B I
E 0 YR 8 EQ 0
© 282?89
x
©
IS
® ® TRIP rot: MDR nicht bereit
MOVIDRIVE /| MOVITRAC ® gelb: MDR bereit
(max. 30 kW) o
MOVIDRIVE
MDR60A0150-503-00
X2: X3
PE U V W +R -R PE PE -D +D -Uz +Uz -Uy +U; -U; +U, PE
o] x2: [o] FiiHrz|rasaliro oo oo i)
® 172,182, 47b 7186 170 180D
F25'_| bk
— rd
=
F26

wirkt auf K11

3627533963
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Anschluss-Schaltbilder

44,5 Zwischenkreisverbindung mit Netzriickspeisung MDR61B1600/2500
In Verbindung mit MOVIDRIVE® MDX61B/62B1600 — 2500 (Baugréie 7)

L1
L2
L3
PE-—-— - —-—-— - — - - "= =— - — - 217 |-~
(/
! i
| | | ; F11|F12 |F13
L1 | P |
L2 . |
L3 . I I
PE —-#—-—1-—- e — -1 14— [0 2 s
Fehlerhafter Zwischenkreisanschluss ! | ! | | a Netzfilter NF...
rbrgeseeirte (00 NI | o i
i F21|F22| F23 | i F31|F32|F33 | - "‘l
| | | 1 N
! | ! |~
Die Netzanschliisse des I ! I !
Umrichters diirfen nicht i | i \
angeschlossen werden! | | | \
L | L \
9 10 11 12 PE 9 10 11 12 : PE L1 L2 L3 TDE
X1: X4: DC 24-V-Netzteil DC 24-V-Netzteil
Uzl 7 HpiLz Uz
MOV|DR|VE® +Uz| 8 11B +Uy ®
MDX61B/62B1600 MOVIDRIVE
MDX61B/62B2000 MDR61B1600-503-00/L
MDX61B/62B2500 MDR61B2500-503-00/L
PE
X2: r_:|

wirkt auf K11

3347843723
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)

Anschluss-Schaltbilder

In Verbindung mit MOVIDRIVE® MDX61B0005 — 1320 (Baugrél3e 0 — 6)

Zwischen-

H H F21/F22/F23

L1
L2
L3
PE-—-— === - — - t-—2r - rT1-""-"—""—"~"—~-~"—-—-
/
Fehlerhafter Zwischenkreisanschluss | | I : |
(Verpolung, Erdschluss) fiihrt zur Zer-' ! ! | !
storung der angeschlossenen Gerite! | | | : |
| | 1 |
| | | | | F11 |F12|F13
I
Die Netzanschliisse des I I o
Umrichters diirfen nicht | | | | |
angeschlossen werden! | | ! :
| I
Ll leh o
PE Y L2 Y3 PE | i | i L1
. . L2
X1: X4: U, [7 : o 05
| || L L1112 L3 PE-*-—-—- -
+Uz | 8 | ! Netfilter NF... !
| [ L1' L2' L3 |
® = |
MOVIDRIVE + o |
= _ |
MDX61B0005 — i i | |
|
MDX61B1320 \ |
1
I

kreisdrossel

o LH2HS
F25 PE L1 (2 L3 PE 9 10 11 12
Uy DC 24-V-Netzteil
F26
MOVIDRIVE ®
MDR61B1600-503-00/L
MDR61B2500-503-00/L
|
|
|
L. F16 PE
wirkt auf K11 X2: 'L_('—9_1l
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Anschluss-Schaltbilder

44,6 Signalklemmen MDR61B1600/2500

Steuerkopf

Option Option ohne Funktion [ | S 11

Serielle Schnittstelle Bediengerét Systembus Abschlusswiderstand S12
DBGEOB XT: 9,6 kBaud <-> 57,6 kBaud* | 1l | S 13
z. B. UWS21B ohne Funktion S 14

— [ |xT ON|OFF*
X12:
Systembus Bezug — DGND

Systembus High <«—#= SC11

-

N

Systembus Low <«—#= SC12

X11:
ohne Funktion REF1
ohne Funktion Al11
ohne Funktion Al12
ohne Funktion | AGND
ohne Funktion REF2

w

uws218

©

o
2
8
8
z

3]
%,

D [W[N[—=

Ubergeordnete
Steuerung

0
©8
O

X13: (7
/Reglersperre «—— DIQQ
Freigabe <«—— DI&1
Reset .«— DIg2
ohne Funktion DIg3
ohne Funktion DIg4
ohne Funktion DIg5
Bezug X13:DI@Q...DI5 DCOM**
DC+24-V-Ausgang — V024
Bezugspotenzial Binarsignale —— DGND

©
C

Buchse
Sub-D 9-polig

GlclcloX (alc

@
a

Binér-
ausgénge

Bezug Binar-
ausgénge

7-Segment-Anzeige
Betriebszustand
Umrichter nicht bereit
Reglersperre aktiv ohne Funktion ST
Keine Freigabe ohne Funktion ST12

0

1

2

3 | Zwischenkreis wird geladen X16:

4 |Freigabe ohne Funktion DIg6
8

d

F

t

u

{ DGND

[ |
Bl
7-Segment-Anzeige

= |IO|O PN [D[W[N =

==

Auslieferungszustand ohne Funktion DIg7
Vorladen BG7 Netzbereit — DOJ3

. Vorladung o.k. — DO@4
Fehleranzeige keine Funktion —m{ DO@5
Wane alj'_f Daten Bezugspotenzial Binarsignale — DGND
Signalbriicken X17

nicht installiert X10: |
ohne Funktion TF1

Bezugspotenzial Binarsignale — DGND
. DB@@

Relaiskontakt DOZ1-C

BG7 Netzbereit

Relais-SchlieRer DO@1-NO|

Relais-Offner DOJ1-NC
/Stérung* —= DO@2
DC+24-V-Ausgang —| V024
nicht verwenden! VI24

Bezugspotenzial | DGND
Binarsignale

Binér-
» eingange

»

DD [WI[N[=

=
‘O(Qoa\lmm-bwl\)—k

Stecker nicht ziehen

Nur mit MDX61B

Optionssteckpléatze

SVI24 —m= bzw. nicht beschalten!
Schirmblech bzw.
Schirmklemme

DGND —Bezugspotenzial Binarsignale
V024 |-—— DC+24-V-Ausgang

SOV24

L

X17:
1
2
3
4

|

3377869323

* Werkseinstellung

> Werden die Binareingédnge mit der DC-24-V-Spannungsversorgung X13:8 "V0O24" geschaltet, setzen Sie am
MOVIDRIVE® eine Briicke zwischen X13:7 (DCOM) und X13:9 (DGND) ein.

DGND (X10, X12, X13, X16, X17) ist werkseitig mit PE verbunden (Gewindebohrung siehe Kap. "Gerateaufbau").
Durch Entfernung der M4 x 14-Erdungsschraube kénnen Sie die Potenzialtrennung herstellen.

HINWEIS
@
1 Bei Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500 gilt folgendes:
» Bei Netzspannungen > 480 V die Signale "Freigabe" und "Reglersperre" gleichzei-
tig setzen.
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500) 4
UmrUstung in ein IT-Netzgerat

4.5 Umriistung in ein IT-Netzgerat
4.51 MOVIDRIVE® MDR60A0150 BaugréRe 2 in ein IT-Netzgerit umriisten

Um das Gerat in ein IT-Netzgerat umzuristen, gehen Sie folgendermalfen vor:

Lésen Sie die 2 Schrauben auf der Frontseite der BaugréRe 2.
Fihren Sie die 2 Isolierplatten in den Einschub ein, bis ein einrasten zu verspuren ist.
Schrauben Sie die 2 Schrauben wieder fest.

Ao N

Brechen Sie die Isolierplatte an der Sollbruchstelle ab.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B 39




4 Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
UmrUstung in ein IT-Netzgerat

4.5.2 MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500 BaugréBe 7 in ein IT-Netzgerat umriisten

In der Baugrof3e 7 befinden sich 4 Baugruppen "Funkentstérung” [1] & [3], die von +U»
nach PE sowie von -Uz nach PE geschaltet sind. Die Baugruppen sind unterhalb der
Phasenmodule zu finden.

Um das Gerat in ein IT-Netzgerat umzuristen, gehen Sie folgendermalen vor:

4]

3436829835
Enternen Sie die Frontabdeckung und den BerlGhrungsschutz.

Lésen Sie die 4 Schrauben [2].

Nehmen Sie die 2 Baugruppen [1] heraus.

Ao b=

Schrauben Sie die 2 Schrauben Verbindung Phasenmodul - Zwischenkreis wieder
ein.

Lésen Sie die 6 Schrauben [4].

6. Nehmen Sie die 2 Baugruppen "Funkentstérung" [3] heraus.

o
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Beruhrungsschutz Leistungsklemmen

4.6 Beriihrungsschutz Leistungsklemmen

A WARNUNG!
Nicht abgedeckte Leistungsanschlisse.

Tod oder schwerste Verletzung durch Stromschlag.

+ Installieren Sie den Beriihrungsschutz vorschriftsmaRig.
* Nehmen Sie das Gerat nie ohne montierten Beriihrungsschutz in Betrieb.

4.6.1 Beriihrungsschutz MOVIDRIVE® MDR60A0750 BaugroRe 4

Bei MOVIDRIVE® MDR60A0750 BaugroRRe 4 werden serienmalig 2 Stlck Bertihrungs-
schutz mit 8 Befestigungsschrauben mitgeliefert. Montieren Sie den Berlhrungsschutz
an den beiden Abdeckhauben fur die Leistungsklemmen.

Das folgende Bild zeigt den Bertihrungsschutz fur MOVIDRIVE® MDR60A0750 Baugro-
Re 4.

ﬂ@ @Zu\_ﬂuuuu
® e ® ® OeO (ONHONNO) O@Oﬁ

© © © ©

— 2 ; . i

1805522187
Der Bertihrungsschutz besteht aus folgenden Bauteilen:

[1] Abdeckplatte
[2] Anschlussabdeckung

Die Netzrickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A0750 erreicht die Schutzart IP10 nur
unter folgenden Bedingungen:

» Der Beruhrungsschutz ist komplett montiert

+ Die Leistungskabel sind an samtlichen Leistungsklemmen mit Schrumpfschlauch
Uberzogen (Beispiel siehe folgendes Bild)

1805525259

HINWEIS

Werden die o. g. Bedingungen nicht erfillt, erreichen die Netzrickspeisung
MOVIDRIVE® MDR60A0750 Baugrofe 4 die Schutzart IP0O.

[
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Beruhrungsschutz Leistungsklemmen

Bertihrungsschutz
DLB11B

Die Schutzart IP20 wird bei der Netzrlickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A0750 Baugro-
Re 4 mit dem Berlhrungsschutz DLB11B erreicht. Zur korrekten Montage des Beriih-
rungsschutzes DLB11B gehen Sie so vor:

» Bild I: Leistungsklemme mit angeschlossenenem Leistungskabel mit Kabelquer-
schnitt < 35 mm? (AWG2):

Brechen Sie die Kunststofflasche [1] heraus und stecken Sie den Berihrungsschutz
DLB11B [3] auf den jeweiligen Anschlussbolzen [2] der Leistungsklemme. Achten
Sie auf einen geraden Kabelabgang. Montieren Sie die Abdeckhaube fir die Leis-
tungsklemmen.

+ Bild II: Leistungsklemme ohne angeschlossenes Leistungskabel:

Schieben Sie den Beriihrungsschutz DLB11B [1] auf den jeweiligen Anschlussbol-
zen [2]. Montieren Sie die Abdeckhaube fiir die Leistungsklemmen.

» Der Beruhrungsschutz muss nicht an die PE-Klemmen montiert werden.

1805413643 1805519115

[1] Kunststofflasche [1] Berlihrungsschutz
[2] Anschlussbolzen [2] Anschlussbolzen
[3] Korrekt montierter Berihrungsschutz  [3] Korrekt montierter Berihrungsschutz
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Beruhrungsschutz Leistungsklemmen

4.6.2 Beriihrungsschutz MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500 BaugroBe 7

Die Schutzart IP20 wird bei Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500 Bau-
gréRe 7 erreicht, wenn der kundenseitig zugeschnittene Berihrungsschutz DLB31B
(Sachnummer 1 823 689 8) vor und hinter den Leistungsanschliissen montiert ist.

———TaEnEaE ||
305050”
ﬂgﬁ gﬂ
g gﬁgﬂ

gga?” |,
5B,

3348308747
[1] Berlihrungsschutz hinten [3] Schrauben
[2] Beriihrungsschutz vorne [4] Strebe am Netzeingang

HINWEIS

Wird die o. g. Bedingung nicht erfillt, erreichen die Geréate MOVIDRIVE® Baugréfle 7
die Schutzart IP0O.

[
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Optionaler Lieferumfang BaugrofRe 7

4.7 Optionaler Lieferumfang BaugréfBe 7

471 Allgemeine Hinweise

HINWEIS
i Beachten Sie bei allen Arbeiten an der BaugrofRe 7 die zulassigen Anzugsdrehmo-
mente.
Bauteil Schrauben Anzugsdrehmoment
[Nm] [Ibin]

Schrauben Abdeckung M5 x 25 1.4-1.7 12-15

Schrauben mit angeformter Scheibe M4 1.7 15
M5 3.4 30
M6 5.7 50

Schrauben Stromschienen M10 20 180

Isolierstiitzer M10 (SW32) 30 270
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500) 4
Optionaler Lieferumfang BaugroRe 7

4.7.2 Montagesockel DLS31B

Der Montagesockel DLS31B mit Montagematerial (Sachnummer: 1 823 627 8) wird
zur Standbefestigung der Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500,
BaugroRBe 7 im Schaltschrank verwendet. MOVIDRIVE® MDR61B, BaugroRe 7 muss
unmittelbar nach der Aufstellung mit dem Montagesockel verschraubt werden (siehe fol-
gendes Bild). MOVIDRIVE® MDR61B Baugrofie 7 darf erst nach kompletter Montage
des Montagesockels in Betrieb genommen werden.

é

jeis i vivivivieiviey
jele i vivivivivie)
jeiv i visieieiviey
jeiv i vivivivie]

oo siulululel

AP\SER v\v\v\v\v\v\e)
jeis i visisivivisie)

COOOOOOOOOLE DOD)

DOOOOOODODOL D00
LOOOOOODO0L OO0
DOLOOOOLOOE LoD

3348303115
Das Montagematerial wird in einem Plastikbeutel beigelegt

[1] Frontabdeckung [4] Unterlegscheibe
[2] Zylinderschraube M10 x 30 Innensechskant [5] Frontabdeckung Montagesockel
[3] Federring
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MaBbild
Montagesockel
DLS31B

Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Optionaler Lieferumfang BaugrofRe 7

Gehen Sie zur Montage des Montagesockels an MOVIDRIVE® B MDR61B, BaugréRe 7
SO Vor:

1.

Lésen (nicht herausschrauben!) Sie die 4 Befestigungsschrauben der Frontab-
deckung [1] soweit, bis Sie sie anheben kdnnen. Hangen Sie die Frontabdeckung [1]
aus.

. Schrauben Sie die 2 Frontabdeckungen des Montagesockels ab.

Die folgenden Arbeitsschritte gelten jeweils fiir jede der 4 Montagebohrungen.

* Legen Sie den Federring [3] und die Unterlegscheibe [4] auf die Sechskant-
schraube [2] M10x30.

» Stecken Sie die vormontierte Sechskantschraube durch die Montagebohrung
und schrauben Sie diese an.

» Tragen Sie Schraubensicherungslack auf.

. Schrauben Sie die PE-Verbindungslasche mit der vormontierten Schraube M10x35

an die PE-Schiene des Gerats.

. Schrauben Sie die 2 Frontabdeckungen des Montagesockels wieder an.

Hangen Sie die Frontabdeckung [1] wieder in das Gerat ein und schrauben Sie die
Frontabdeckung mit den 4 Befestigungsschrauben wieder an.

Das folgende Bild zeigt die MaRRe des Montagesockels DLS31B.

426.69
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A » fo °
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A Jo oooo of[s boD LoDO
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Q| | coge OO0 o000
Q| | coao 000 0000
0ogo 000 0000
Y e DOODO effe DOD OOOO e

3348431627
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Optionaler Lieferumfang BaugroRe 7

4.7.3 Luftkanal DLK31B

Zur Entwarmung der Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500 BaugroRe 7
ist optional ein Luftkanal DLK31B (Sachnummer: 1 823 458 5) erhaltlich. Der Luftkanal
darf nur senkrecht nach oben montiert werden (siehe folgendes Bild).

3321678475

MaBbild Dachaus-  Das folgende Bild zeigt den Ausschnitt des Schaltschrankdaches fur den Luftkanal

schnitt fiir Luftka- DLK31B.

nal DLK31B
©:
%96 1< 850 -
2™ v ~
P | 5 +
0 LN 1 —
P N e
MW v YT A
(o] 11 - - - [{e]
Sy 1O>I¢ ’w ‘_i
1375 | 287.5 L 287.5 .| 1375 |
(78) - i > i = (78)
() (s
— ¥ —
3433629963

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B

47



Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Optionaler Lieferumfang BaugrofRe 7

4.7.4 Zwischenkreisadapter 2Q DLZ12B

Zur Ausfuhr des Zwischenkreisanschlusses kann auf die Gerateunterseite der
Zwischenkreisadapter 2Q DLZ12B (Sachnummer: 1 822 729 5) verwendet werden:

VRRNN tuun
L Tuhoh e

D

X N
N AN

=

WRDRRRURRRY
LSS5 YR SISURIRTRTRTRtRtRi g

R R
R

2276336523

1. Losen Sie die jeweils 4 Schrauben der oberen und unteren Abdeckung und nehmen
Sie diese ab.

2. Losen Sie die 5 Schrauben des Einschubs und nehmen Sie diesen ab.

3. Setzen Sie das Abdeckblech auf dem Bestlickplatz des Brems-Chopper-Moduls auf
den Befestigungszapfen.

4. Fixieren Sie die 2 oberen Befestigungsschrauben [2] des Abdeckblechs [1] im Rah-
men. Fixieren Sie die 2 unteren Befestigungsschrauben des Abdeckblechs im Rah-
men.

5. Schrauben Sie die Isolierstitzer auf dem Abdeckblech [1] fest an.
6. Schrauben Sie die Isolierstitzer auf dem Rahmen (unten) fest an.

7. Fixieren Sie die 2 Schrauben der Befestigungslasche -U, am Zwischenkreis (oben
links).

8. Fixieren Sie die 2 Schrauben der Befestigungslasche +U, am Zwischenkreis (oben
rechts).

9. Fixieren Sie die 4 Schrauben der Befestigungslaschen -U, und +U, auf dem Isolier-
statzer.

10.Ziehen Sie alle Schrauben der Befestigungslaschen -U, und +U, an.
11.Bringen Sie die Abdeckungen wieder an.
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Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Optionaler Lieferumfang BaugroRe 7

4.7.5 Zwischenkreisadapter 4Q DLZ14B

Zur Ausfuhr des Zwischenkreisanschlusses kann auf die Gerateunterseite der
Zwischenkreisadapter 4Q DLZ14B (Sachnummer: 1 822 728 7) verwendet werden:
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1. Losen Sie die 4 Schrauben der oberen Abdeckung und nehmen Sie diese ab.

B
X“

2276334603

2. Losen Sie die 4 Schrauben der unteren Abdeckung und nehmen Sie diese ab.

w

Fixieren Sie die 2 Schrauben der Stromschiene [1] -U, am Brems-Chopper-Modul
(unten links) auf dem lIsolierstitzer.

Fixieren Sie die 2 Schrauben der Stromschiene [1] -U, auf dem Isolierstitzer.
Ziehen Sie alle Schrauben der Befestigungslasche -U, an.
Schrauben Sie den Winkel [3] an.

Bringen Sie die Abdeckungen wieder an.

N o a M
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4 Installation (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Optionaler Lieferumfang BaugrofRe 7

4.7.6 Seitenwand fiir Zwischenkreiskopplung

Zur seitlichen Verbindung von 2 Geraten mit Zwischenkreiskopplung DLZ11B oder
DLZ31B muss vorbereitend die Seitenwand des MOVIDRIVE® geoffnet werden.

Um das MOVIDRIVE® fiir die seitliche Verbindung vorzubereiten, gehen Sie folgender-
mafen vor:

A VORSICHT!

Scharfe Schnittkanten

Leichte Kdrperverletzung.
+ Tragen Sie bei den Schneidearbeiten geeignete Schutzhandschuhe

S\B\B\u\v\v\u\uY
ACS\B\B\B\B\B\u\uY

3919054475
1. Schneiden Sie mit einem Seitenschneider die Offnung gemaR der Abbildung frei.
2. Entnehmen Sie das freigeschnittene Blech.

3. Bei gedffneter Frontabdeckung ist die Schiebetlir zur Zwischenkreisverbindung frei
verschiebbar.

4. Beim Anschrauben der Frontabdeckung wird die Schiebetiir zur Zwischenkreisver-
bindung geschlossen und fixiert.
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4.7.7 Zwischenkreiskopplung DLZ11B

Zur seitlichen Verbindung von 2 Geraten der Baugréfe 7 kann die Zwischenkreis-
kopplung DLZ11B verwendet werden. Die Zwischenkreiskopplung DLZ11B wird in 3
unterschiedlichen Langen angeboten:

* 100 mm (Sachnummer: 1 823 193 4)
* 200 mm (Sachnummer: 1 823 566 2)
+ 300 mm (Sachnummer: 1 823 567 0)
Um 2 Gerate mitteinander zu verbinden, gehen Sie folgendermalen vor:

1. Gerate, die verbunden werden, missen ebenerdig und je nach Zwischenkreiskopp-
lung in einem definierten Abstand von 100 mm, 200 mm oder 300 mm zueinander
stehen.

2. LOsen Sie die 4 Schrauben der oberen Abdeckung und nehmen Sie diese ab.
3. LOsen Sie die 4 Schrauben der unteren Abdeckung und nehmen Sie diese ab.

4. Schneiden Sie die Offnung in der Seitenwand gemaR Kapitel "Seitenwand fiir Zwi-
schenkreiskopplung" (Seite 50) frei.

5. Fihren Sie die Zwischenkreisverbindungen in die Gerate ein.
* Fihren Sie die 100 mm Zwischenkreisverbindung hochkant in das Geréat ein.

» Drehen Sie die 100 mm Zwischenkreisverbindung im Gerat um 90°..

2276338443
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» Fihren Sie die 200 mm und 300 mm Zwischenkreisverbindung schrag bis
zum Anschlag in das eine Gerat.

» Kippen Sie die Zwischkreisverbindung von oben in das zweite Gerat

:
a
g
0

3919719051

6. Fixieren Sie die Zwischenkreisverbindung zuerst mit Schrauben an einem Gerét.
Dann erst an den anderen Geraten.

7. Ziehen Sie die Schrauben fest an.

8. Bringen Sie die Abdeckungen wieder an.
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4.7.8 Zwischenkreiskopplung DLZ31B

Zur seitlichen Verbindung von einem Gerat der Baugréf3e 7 mit einer kleineren Bau-
gréRe kann die Zwischenkreiskopplung DLZ31B (Sachnummer: 1 823 628 6) verwen-
det werden:

Q. TRUUR ORUhR
ﬂyx TOODD tooh

RN

SO
\»Seiuiuiutuiuiey

N
R

TN
U

3435514891

1. Losen Sie die 4 Schrauben der oberen Abdeckung und nehmen Sie diese ab.

N

. Lésen Sie die 5 Schrauben des Deckels der Zwischenkreiskopplung und nehmen
Sie den Deckel ab.

. Schneiden Sie die Offnung in der Seitenwand gemaR Kapitel "Seitenwand fiir Zwi-
schenkreiskopplung" (Seite 50) frei.

w

4. Hangen Sie die Zwischenkreiskopplung an der Seitenwand der Baugrdfie 7 ein.

o

Fixieren Sie die Zwischenkreiskopplung an der Seitenwand der Baugrofe 7 mit
2 Blechschrauben.
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3435511051
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6. Fuhren Sie die Zwischenkreisverbindungen in die Gerate ein. Beachten Sie je nach
Anbaulage die Anordnung der Stromschienen.

* Anbau A: Lange Stromschiene mit Winkel oben, kurze Stromschiene unten
» Anbau B: Kurze Stromschiene oben, Lange Stromschiene mit Winkel unten

7. Fixieren Sie die Zwischenkreisverbindungen zuerst mit Schrauben in der
BaugréRe 7, dann in der Zwischenkreiskopplung.

8. Ziehen Sie die Schrauben an.

JSSsSsNs e R ututuney

jeiein v s uiviey
R RRRRD ORI

TRLLL TRoR  \J
THATG Tt WA
ThLRD Toon \ K

_—

9. Bringen Sie die Abdeckungen wieder an.

3435512971

Anschlussmdéglich-  Sie haben folgende Anschlussmdglichkeiten an die Stromschienen:
keiten pro Strom-

) * 2 Bohrungen mit Durchmesser von 7 mm
schiene

» 1 Bohrung mit Durchmesser von 11 mm

Beachten Sie zudem folgende Installationshinweise:
« Anschluss von max. 2 x 150 mm? pro Stromschiene
» Versehen Sie die Kabelschuhe mit Schrumpfschlauch

» Achten Sie auf ausreichend Spannungsabstand zwischen den Schraubenenden und
den Blechteilen

» Es stehen 4 Ausbruchsmdglichkeiten fir Kabeldurchfihrungen M20 oder M32 zur
Verfugung

* Verwenden Sie den beigelegten Kantenschutz fir Kabel = 150 mm?2.
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Manbild Das folgende Bild zeigt die MaRRe der Zwischenkreiskopplung DLZ31B.
Zwischenkreis-
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5 Inbetriebonahme (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)

In diesem Kapitel wird die Inbetriebnahme der folgenden Netzriickspeisungen beschrie-
ben:

«  MOVIDRIVE® MDR60A0150-503-00
+  MOVIDRIVE® MDR60A0370-503-00
+  MOVIDRIVE® MDR60A0750-503-00
+ MOVIDRIVE® MDR61B1600-503-00/L
+  MOVIDRIVE® MDR61B2500-503-00/L

5.1 Auswertung der Betriebsbereitmeldung

5.1.1

Anschlussbild
Betriebsbereit-
meldung MDR60A

Die Betriebsbereitmeldung der Netzriickspeisung wird bei thermischer Uberlastung des
MDRG60A und bei Netzausfall zuriickgenommen. Auf diese Meldung muss eine der fol-
genden Reaktionen erfolgen:

A Trennen Sie die Netzriickspeisung sofort vom Netz.

B Schalten Sie die an Netzriickspeisung angeschlossenen Umrichter sofort ab.

C Schalten Sie die an Netzriickspeisung angeschlossenen Umrichter verzdgert ab.
D Die Antriebe geregelt stillsetzen.

Bei den Reaktionen A, B und C steht der thermische Gerateschutz im Vordergrund, bei
Reaktion D das geregelte Herunterfahren der Antriebe.

Reaktion A: Netzriickspeisung sofort vom Netz trennen

Um die Netzrickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A gegen thermische Uberlast zu schiit-
zen, muss die Betriebsbereitmeldung zum Abschalten des Netzschitzes K11 von der
Netzrickspeisung benutzt werden.

Das folgende Bild zeigt, wie die Betriebsbereitmeldung (Bereit) der Netzriickspeisung
MDR60A BaugroRe 2 — 4 mit dem Binareingang "Netz-Ein" des Umrichters verbunden
werden muss, um gemaf Reaktion B ... D auszuwerten.

Netzriickspeisegerat

MDR60A
X3:
Bezugspotenzial Binarsignale —— DGND | 1
DC+24-V-Ausgang —m= +24 \/| 2|
Sperre «— Sperre| 3
Betriebsbereit-Meldung —m= Bereit | 4|
Bezugspotenzial Binarsignale —— DGND | 5
I
MOVIDRIVE® MOVITRAC®
Umrichter X13: Umrichter
/Reglersperre <@—— DIGJQ | 1] *
Rechts/Halt <¢—— DIg1 | 2 Rechts/Halt <¢—— DI@1
Links/Halt -¢—— DI@2 _3 Links/Halt -¢—— DI@2
Freigabe/Stopp<¢—— DI@3 | 4 Freigabe/Stopp -—— DI@3
Netz-Ein-<e— DIg4 | 5— ;:Rreiglabe/Slopp oder -«—— DIg4 —
eglersperre
Fehler-Reset <¢—] DIg5 | e or-Resot <& DIg5
Bezug X13:D19@...DI@5 DCOM| 7+—
DC+24-V-Ausgang —= V024 | §|
Bezugspotenzial Binarsignale — DGND | 9| Bezugspotenzial Binarsignale — DGND j|——
RS-485+-a—= ST11 [10 ®
RS-485 - <a—m=| ST12 111 *X10 bei MOVITRAC™ 07 A
| X12 bei MOVITRAC® B

1877046283
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Anschlussbild
Betriebsbereit-
meldung MDR61B

Das folgende Bild zeigt, wie die Betriebsbereitmeldung (BG7 NETZBEREIT) der Netz-
ruckspeisung MDR61B Baugréfe 7 mit dem Bindreingang "Netz-Ein" des Umrichters
verbunden werden muss, um gemaf Reaktion B ... D auszuwerten.

Netzriickspeisung
MOVIDRIVE® MDR61B
X13

/Reglersperre <¢—— DIQJQ
Freigabe <«—— DIg1
Reset --—— DIQ2
ohne Funktion DI@3
ohne Funktion DIg4
ohne Funktion DIg5
Bezug X13:DI @@ ..DI @5 DCOM* ¥
DC+24- V-Ausgang —| V024
Bezugspotenzial Binarsignale  F— DGND
ohne Funktion ST
ohne Funktion ST12

X16:
ohne Funktion DIg6
ohne Funktion DI@g7

BG7 Netz-Bereit —# DO@3
Vorladung o.k.—®{ DO@4
keine Funktion —m= DO@5

Bezugspotenzial Binarsignale  — DGND
|

NS NE m[»[w[ml—\

o o] oo o]

® MOVITRAC®

Umrichter

MOVIDRIVE
Umrichter X13:

*
Rechts/Halt <¢—— DIg1
Links/Halt -¢—— DIg2
Freigabe/Stopp-e—— D@3
Freigabe/Stopp oder ««—— D@4

/Reglersperre <¢—— DI@Q
Rechts/Halt <¢—— DIJ1
Links/Halt -¢—— DIg2
Freigabe/Stopp FT@?A
Netz-Ein <@—— DIg4

ol afeolol=

Fehler-Reset <«— DIQ5 | 6 /Reg'ersgee;";ﬂeset - DIg5
Bezug X13:DI@@...DIZ5 DCOM| 7—
DC+24-V-Ausgang —= /024 | 8|
Bezugspotenzial Binarsignale — DGND | 9| Bezugspotenzial Binarsignale — DGND |—
RS-485+-a— ST11 10| ®
RS-485- <t—m= ST12 11 *X10 bei MOVITRAC™ 07 A
T X12 bei MOVITRAC® B

3735668107

5.1.2 Reaktion B: Die an Netzriickspeisung angeschlossenen Umrichter sofort abschalten

MOVIDRIVE®: Die Betriebsbereitmeldung wird auf einen digitalen Eingang aller ange-
schlossenen Umrichter gelegt. Parametrieren Sie diesen Eingang auf "Netz-EIN"
(P60_). So haben Sie die Mdglichkeit, den Umrichter abzuschalten (P521 "Netz-Aus-
Reaktion = /REGLERSPERRE") Stellen Sie die "Netz-Aus-Reaktionszeit" (P520) auf
0 Sekunden ein.

Umrichter-Parameter-Einstellungen:

— P520 (Netz-Aus-Reaktionszeit)="0 Sek."

— P521 (Netz-Aus-Reaktion)="/REGLERSPERRE"
— P60_ (Binareingang)="NETZ-EIN"

MOVITRAC® 07: Verbinden Sie Klemme X3:4 "Betriebsbereit" des MDR60A mit einem
auf "/Reglersperre" programmierten Bindreingang.
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5.1.3 Reaktion C: Die an Netzriickspeisung angeschlossenen Umrichter verzégert abschalten (nicht
bei MOVITRAC® 07):

Wenn Netzaussetzer im motorischen Betrieb nicht sofort zur Abschaltung der Umrichter
fuhren sollen, z. B. bei schlechten Netzen, besteht folgende Moglichkeit:

Gehen Sie wie unter Reaktion B beschrieben vor. Stellen Sie die "Netz-Aus-Reaktions-
zeit" (P520) = 300 ms ein, damit die Einschaltverzdégerung (200 ms) der Netzriickspei-
sung nach Netzspannungswiederkehr Gberbruckt wird. Netzaussetzer, die nicht langer
sind als die Netz-Aus-Reaktionszeit minus 200 ms, fihren nicht zum Abschalten der
Umrichter.

Sollen auch im generatorischen Betrieb Netzaussetzer nicht sofort zur Abschaltung der
Umrichter fihren, missen die Umrichter mit Bremswiderstanden ausgerustet sein.

Umrichter-Parameter-Einstellungen:
— P520 (Netz-Aus-Reaktionszeit)="0,3 ... 5,0 Sek."
— P521 (Netz-Aus-Reaktion)="/REGLERSPERRE"
— P60_ (Bindreingang)="NETZ-EIN"

5.1.4 Reaktion D: Die Antriebe geregelt stillsetzen

MOVIDRIVE®: Um die Antriebe bei Netzausfall oder Geratestdrung geregelt stillsetzen
zu kénnen (Notstopp-Rampe), missen die Umrichter mit Bremswiderstdnden ausge-
rustet sein. Beachten Sie hierzu das Kapitel " Auswahl des Bremswiderstands (Seite ).

Gehen Sie wie unter Reaktion B beschrieben vor. Die Notstopp-Rampe muss sofort ein-
geleitet werden und so kurz eingestellt sein, dass der Antrieb sich bis zum Stillstand im
generatorischen Betrieb befindet. Die "Netz-Aus-Reaktionszeit" (P520) muss auf 0 s
eingestellt sein

Umrichter-Parameter-Einstellungen:

— P137 (Notstopp-Rampe)="xxx Sek."

— P520 (Netz-Aus-Reaktionszeit)="0 Sek."
— P521 (Netz-Aus-Reaktion)="NOTSTOPP"
— P60_ (Binareingang)="NETZ-EIN"

MOVITRAC® 07: Verbinden Sie Klemme X3:4 "Betriebsbereit" des MDR60A mit einem
auf "Freigabe/Stopp" programmierten Bindreingang und stellen Sie die Stopprampe
(P136) ein.
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Parametereinstellung P52_ "Netz-Aus-Kontrolle" @

Parametereinstellung P52_ "Netz-Aus-Kontrolle"

Programmieren Sie einen MOVIDRIVE®-Binéreingang (P60_/P61_) auf "Netz-Ein", um
ein externes Netz-Ein-Signal auswerten zu kdnnen. Als Netz-Ein-Signal wird die Be-
triebsbereitmeldung von Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A benutzt.

» Die Werkseinstellung der Parameter ist durch Unterstreichung hervorgehoben.
» Die Parametereinstellung P52_ existiert nicht bei MOVITRAC® 07A/MOVITRAC® B

P520 Netz-Aus-Reaktionszeit

Einstellbereich: 0 — 5 s (Schrittweite: 0.1 s)

Mit diesem Parameter wird die Totzeit eingestellt. Wahrend der Totzeit erfolgt keine Re-
aktion auf einen Netzausfall. Da die Betriebsbereitmeldung der Netzriickspeisung bei
kurzzeitigen Netzaussetzern fiir die Zeit von 200 ms auf "0"-Signal gesetzt wird, muss
die Netz-Aus-Reaktionszeit = 300 ms eingestellt werden. Bei P520 < 300 ms ist keine
Totzeit wirksam.

5.2.2 P521 Netz-Aus-Reaktion

Einstellbereich: REGLERSPERRE / NOTSTOPP

Wird das Netz-Ein-Signal = "0" und ist die Netz-Aus-Reaktionszeit abgelaufen, wird die
Netz-Aus-Reaktion wirksam. Die Netz-Aus-Reaktion verursacht am Umrichter keine
Fehlermeldung. Es kann eingestellt werden:

+ REGLERSPERRE

Die Endstufe wird gesperrt (d. h. hochohmig) und die Bremse fallt ein bzw. ein Motor
ohne Bremse trudelt aus. Bei Netz-Ein-Signal = "1" |auft der Antrieb wieder an.

- NOTSTOPP

Es wird ein Stopp an der Notstopp-Rampe (114/t24) eingeleitet. Wird die Start-Stopp-
Drehzahl (P300/P310) erreicht, fallt die Bremse ein. Wird wahrend des Stoppvor-
gangs das Netz-Ein-Signal = "1", wird der Notstopp abgebrochen und der Antrieb
wieder angefahren.
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@ Inbetriebnahme mit Bediengerat DBG60B

5.3 Inbetriebnahme mit Bediengerdt DBG60B

Die Netzrickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B kann in Verbindung mit dem Bedienge-
rat DBG60B (ab Bediengeratefirmware Version 15) in Betrieb genommen werden. Die
Anzeige und Einstellung von Parametern ist Uber das Bediengerat moglich.

Das Bediengerat DBG60B kann nicht in Verbindung mit der Netzriickspeisung
MOVIDRIVE™ MDR60A genutzt werden.

5.4 Betrieb des MOVITOOLS® MotionStudio

Die Netzrickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B kann in Verbindung mit der Engineering-
Software MOVITOOLS® MotionStudio in Betrieb genommen werden. Die Anzeige und
Einstellung von Parametern ist Uber die Engineering-Software moglich.

Die Engineering-Software MOVITOOLS® MotionStudio kann nicht in Verbindung mit
der Netzrlickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A genutzt werden.

541 Uber MOVITOOLS® MotionStudio

Aufgaben

Kommunikation zu
Geréten aufbauen

Funktionen mit den
Geréten ausfiihren

Das Software-Paket bietet Innen Durchgangigkeit beim Ausfiihren der folgenden Aufga-
ben:

«  Kommunikation zu Geraten aufbauen

* Funktionen mit den Geraten ausflihren

Zum Einrichten der Kommunikation zu den Geraten ist im Software-Paket
MOVITOOLS® MotionStudio der SEW-Communication-Server integriert.

Mit dem SEW-Communication-Server richten Sie Kommunikationskanale ein. Einmal
eingerichtet, kommunizieren die Gerate mithilfe lhrer Kommunikationsoptionen Uber
diese Kommunikationskanale. Sie kdnnen maximal 4 Kommunikationskanale gleichzei-
tig betreiben.

MOVITOOLS® MotionStudio unterstiitzt die folgenden Arten von Kommunikations-
kanalen:

» Seriell (RS-485) uber Schnittstellenumsetzer

» Systembus (SBus) Gber Schnittstellenumsetzer
» Ethernet

«  EtherCAT®

* Feldbus (PROFIBUS DP/DP-V1)

* Tool Calling Interface

Abhangig von dem Gerat und seinen Kommunikationsoptionen steht Ihnen von diesen
Kommunikationskanalen eine Auswahl zur Verfigung.

Das Software-Paket bietet Ihnen Durchgangigkeit beim Ausfiihren der folgenden Funk-
tionen:

» Parametrierung (zum Beispiel im Parameterbaum des Gerats)
* Inbetriebnahme
» Visualisierung und Diagnose

* Programmierung
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Um die Funktionen mit den Geraten auszufihren, sind im Software-Paket
MOVITOOLS® MotionStudio die folgenden Grundkomponenten integriert:
* MotionStudio

+ MOVITOOLS®
Alle Funktionen korrespondieren mit Tools. MOVITOOLS® MotionStudio bietet fiir
jeden Geratetyp die passenden Tools an.
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SEW-EURODRIVE bietet Ihnen einen 24h-Hotline-Service an.

Wahlen Sie einfach die Vorwahl (+49) 0 18 05 — und geben Sie danach die Buchstaben-
kombination SEWHELP (ber die Tastatur lhres Telefons ein. Naturlich kdbnnen Sie auch
die (+49) 0 18 05 - 7 39 43 57 wahlen.

Nach der Installation stehen Ihnen folgende Arten von Hilfen zur Verfiigung:

» Die Dokumentation wird lhnen nach dem Start der Software in einem Hilfefenster an-
gezeigt.

Soll das Hilfefenster beim Start nicht angezeigt werden, dann deaktivieren Sie das
Kontrollfeld "Anzeigen" im Menupunkt [Einstellungen] / [Optionen] / [Hilfe].

Soll das Hilfefenster wieder angezeigt werden, dann aktivieren Sie das Kontrollfeld
"Anzeigen" im Menupunkt [Einstellungen] / [Optionen] / [Hilfe].

+ Eine kontextsensitive Hilfe erhalten Sie zu Feldern, wo Eingaben von lhnen erwartet
werden. So werden lhnen zum Beispiel mit der <F1>-Taste die Wertebereiche der
Gerateparameter angezeigt.
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5.4.2 Erste Schritte

Um MOVITOOLS® MotionStudio zu starten und ein Projekt anzulegen, gehen Sie fol-
gendermalden vor:

Software starten
und Projekt anle-
gen

Kommunikation
aufbauen und
Netzwerk scannen

Geriéte in Betrieb
nehmen (Online)

1.

2.

Starten Sie MOVITOOLS® MotionStudio aus dem Startmeni von Windows unter
dem folgenden Menlpunkt:

[Start] / [Programme] / [SEW] / [MOVITOOLS-MotionStudio] /
[MOVITOOLS-MotionStudio]

Legen Sie ein Projekt mit Namen und Speicherort an.

Um mit MOVITOOLS® MotionStudio eine Kommunikation aufzubauen und Ihr Netzwerk
zu scannen, gehen Sie folgendermalen vor:

1.

Richten Sie einen Kommunikationskanal ein, um mit lhren Geraten zu kommunizie-
ren.

Detaillierte Angaben, um einen Kommunikationskanal zu konfigurieren finden Sie in
dem Abschnitt der betreffenden Kommunikationsart.

. Scannen Sie lhr Netzwerk (Gerate-Scan). Betatigen Sie dazu die Schaltflache

[Netzwerk-Scan starten] [1] in der Symbolleiste.

DE-EB B 4 + X l_fSc‘an

[
1132720523

3. Markieren Sie das Gerat, das Sie konfigurieren mochten.

4. Offnen Sie mit der rechten Maustaste das Kontextmendi.

Als Ergebnis werden Ihnen geratespezifische Tools angezeigt, um Funktionen mit
den Geraten auszufuhren.

Um Gerate (Online) in Betrieb zu nehmen, gehen Sie folgendermallen vor:

1.
2.

Wechseln Sie in die Netzwerksicht.
Klicken Sie auf das Symbol "zum Online-Modus wechseln" [1] in der Symbolleiste.

DB © | - 4 X | [*Scan
11
1184030219
[1] Symbol "zum Online-Modus wechseln"

Wahlen Sie das Gerat aus, das Sie in Betrieb nehmen mdchten.

4. Offnen Sie das Kontextmenii und wahlen Sie den Befehl [Inbetriebnahme] / [Inbe-

triebnahme]
Als Ergebnis 6ffnet sich der Inbetriebnahme-Assistent.

Folgen Sie den Anweisungen des Inbetriebnahme-Assistenten und laden Sie ab-
schlieRend die Inbetriebnahmedaten in |hr Gerat.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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(‘@) Inbetriebnahme (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
@ MOVIDRIVE® MDR61B Hochladevorgang Zwischenkreis

5.5 MOVIDRIVE® MDR61B Hochladevorgang Zwischenkreis

Die Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B verfiigt iiber ein automatisches Zwi-
schenkreismanagement. Lade- und Entladevorgange werden ohne externe Steuerung
automatisch vom Grundgerat gesteuert.

Das folgende Diagramm zeigt den schematischen Ablauf des Hochladevorgangs:
Zwischenkreis-

ladung abgeschlossen
Bereitmeldung

Freigabe
Hauptschutz ~ Taktung

zuschalten
ud Vorladung, Prifung auf
Zwischenkreiskurzschluss

Zwischenkreisladung

-~y

I DIZQ: /Reglersperre

DI@1: Freigabe

DO@A4: \lorladung o.k.

DO@3: BG7 Netz-Bereit

DO@2: /Stérung

3717919499
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Inbetriebnahme (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Einstellung bei Steuerverfahren CFC/Servo

C 29,

5.6 Einstellung bei Steuerverfahren CFC/Servo

Bei Verwendung des Steuerverfahrens CFC ist dieses bei der Inbetriebnahme auszu-

wahlen. Im Folgendem ist die Auswahl sowie das weitere Vorgehen in Abhangigkeit der

MOVITOOLS® MotionStudio Version beschrieben.
» Wahlen Sie die Betriebsart CFC "stromgefihrt mit Rickfiihrung" aus.

MOVITOOLS® MotionStudio

Fall A: Version 5.7 mit ServicePack 1
(in Vorbereitung)

Fall B: Version 5.7 ohne Servicepack
(derzeit aktuell)

Juetnctaartanmwablen |

% stromgeafut mi Rk uboang (CFC)

Das h
I e Hatnch someenn ek Vs o BauxpcBin 7

" sparrungroshie [VFCT

e BV D

[ Betriesart sumbien i

5 vmgelibst wd lickibvung [CFT]

T spanungroata VO

<Zwick [ Woter> Robrnchen

jude

* ImFall A (Version 5.7 mit ServicePack 1): Aktivieren Sie das Kontrollfeld "Das Ge-
rat befindet sich im Zwischenkreisverbund...".

* Im Fall B (Version 5.7 ohne ServicePack 1) ist zusatzlich die Verstarkung des

Stromreglers (Kp I-Regler) zu halbieren.

— Bestatigen Sie die Auswahl mit der Tastenkombination <Shift> + Weiter>.

— Andern Sie die Einstellung Kp I-Regler auf 50 % des vorgeschlagenen Wertes.

Parameter CFC @
Worschlag DownloadWert
Fp I-Regler ] 55 E
Spannungsgrenze | ‘l]
CFC-Faktor C [z ]
CFC-Faktor LSigma | 0]
CEC-Zeitkonst. Fluss [ms][77 o
CFC-Faktor Schlupf [z0a8 [o
CEC Faktor RRot 254 o
323 Vormagnetisisrungszait 1 [s]i: \02«
Polpaarzahl 1 [z [2
Motornennstrom 1 1&3}_'-' [85
Vorschlag ubemehbmen
<Zwick [ Weter> |  bbrechen
HINWEIS

Der Betrieb von Synchron-Servomotoren mit MOVIDRIVE® ist in folgenden Gerate-

kombinationen ausgeschlossen:

* Netzrickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B BaugroéRe 7 im Zwischenkreisverbund
mit Antriebsumrichtern MOVIDRIVE® MDX61B in Baugrofle 0 — 6

«  Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B Baugroe 7 in Schaltungsart A bzw. B
mit Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B in Baugréfie 0 — 6

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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VA 72| Parameter fiir MDR61B1600/2500
Z Parameteribersicht
Pl Hz)

6
6.1

Parameter fiir MDR61B1600/2500
Parameteriibersicht

Die folgende Tabelle zeigt alle Parameter mit Werkseinstellung (unterstrichen).
Zahlenwerte werden mit komplettem Einstellbereich angegeben.

PO00x Prozesswerte

P002 Frequenz

P004 Ausgangsstrom
P005 Wirkstrom

P008 Zwischenkreis-Spannung

P0O09 Ausgangsstrom

PO1x Statusanzeigen

P010 Umrichterstatus

PO11 Betriebszustand
PO012 Fehlerstatus

P014 Kiihlkérpertemperatur

PO015 Einschaltstunden
PO016 Freigabestunden

PO17 Arbeit

P03x Binédreingdnge Grundgeréat
P030 — P032 Binédreingang DI00 — DI02

P039 Binédreingénge DIOO — DIO7

P05x Bindrausgédnge Grundgerét
P051 — P055 Bindrausgang DO01 — DO05

P059 Bindrausgédnge DO01 — DO05

PO7x Gerétedaten
PO070 Gerétetyp

PO71 Ausgangs-Nennstrom

P072 Option / Gebersteckplatz
PO076 Firmware Grundgerét

P08x Fehlerspeicher

P080 — P084 Fehler t-0 — t-4
PO09x Busdiagnose

P094 — P096 PA1 — PA3 Sollwert

P097 — P099 PE1 — PE3 Istwert
P1xx Sollwerte / Integratoren

P10x Sollwertvorwahl

P101 Steuerquelle
P2xx Reglerparameter

KLEMMEN

P29x Riickspeisung

P290 Mindestspannung
P291 P-Verstédrkung Spannungsregler

P292 Nachstellzeit Spannungsregler

P293 P-Verstéarkung Stromregler
P294 Nachstellzeit Stromregler

P295 Netz-Aus-Toleranzzeit

P296 Uz reduziert
P297 Riickgespeiste Energie

P298 Wirkleistungsanzeige

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B




Parameter fiir MDR61B1600/2500 [2¥4
Parameteribersicht

~N.

]

P299 Netzspannung

P4xx Referenzmeldungen

P43x Strom-Referenzmeldung

P430 Strom-Referenzwert

100 - 200 % Iy

P431 Hysterese

P432 Verzégerungszeit

0-
0-5-30% Iy
0-1-9s

P433 Meldung = “1“ bei:

Mr_ef/ | > Iref

P6xx Klemmenbelegung

P60x Bindreingédnge Grundgerét

P600 Binéreingang DI@1 FREIGABE
P601 Binareingang DI@2 RESET
P62x Bindrausgénge Grundgeréat

P620 — P623 Bindrausgang DO@1 — DO@4

P8xx Gerétefunktionen

P80x Setup

P802 Werkseinstellung NEIN
P803 Parametersperre AUS

P804 Reset Statistikdaten NEIN

P81x Serielle Kommunikation

P810 RS485 Adresse 0-99

P811 RS485 Gruppenadresse 100 - 199
P812 RS485 Timeout-Zeit 0-650s
P83x Fehlerreaktionen

P833 Reaktion RS485-TIMEOUT NUR ANZEIGEN
P836 Reaktion SBus-TIMEOUT 1 NUR ANZEIGEN
P84x Reset-Verhalten

P840 Manueller Reset NEIN

P841 Auto-Reset AUS

P842 Restart-Zeit 1-3-30s
P87x Prozessdatenbeschreibung

P870/P871/P872 Sollwertbeschreibung PA1/PA2/PA3

P873/P874 / P875 Istwertbeschreibung PE1/PE2 / PE3

P876 PA-Daten freigeben EIN

P88x Serielle Kommunikation SBus 1/ 2

P881 Adresse SBus 1 0-63
P883 Timeout-Zeit SBus 1 0-650s

P884 Baudrate SBus 1

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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kAL |n Parameter fir MDR61B1600/2500
Erlauterung der Parameter

6.2 Erlduterung der Parameter

6.2.1 Symbole

Nachfolgend die Beschreibung der Parameter, aufgeteilt in 10 Parametergruppen. Die
Parameternamen entsprechen der Darstellung im Parameterbaum. Die Werkseinstel-
lung ist jeweils durch Unterstreichung hervorgehoben.

Folgende Symbole erlautern die Parameter:

P Diese Parameter sind nur bei Umrichterstatus GESPERRT (= Endstufe hoch-
— ohmig) veranderbar.
AUTO Die Inbetriebnahmefunktion verandert diesen Parameter automatisch.

6.2.2 POxx Anzeigewerte

P00x Prozesswerte
P002 Frequenz

P004 Ausgangs-
strom

P005 Wirkstrom
P008 Zwischen-
kreis-Spannung

P009 Ausgangs-
strom

P01x Statusanzeigen

P010 Umrichter-
status

P011 Betriebs-
zustand

Diese Parametergruppe enthalt folgende Informationen:

Prozesswerte und Statuszustande des Grundgerats
Prozesswerte und Statuszustéande der eingebauten Optionen
Fehlerspeicher

Feldbus-Parameter

Frequenz des Netzwechselrichters in Hz.

Scheinstrom im Bereich 0 — 200 % des Geratenennstroms.

Wirkstrom im Bereich 0 — 200 % ly. Bei Energiefluss in den Antrieb ist der Anzeigewert
positiv. Bei Energiefluss in Richtung Netz ist der Anzeigewert negativ.

Angezeigt wird die im Gleichspannungs-Zwischenkreis gemessene Spannung.

Scheinstrom des Netzwechselrichters, angezeigt in AC A.

Zustand der Gerateendstufe (GESPERRT, FREIGEGEBEN).

Folgende Betriebszustande sind mdglich (7-Segment-Anzeige):

0: 24-V-BETRIEB (Umrichter nicht betriebsbereit)
1: REGLERSPERRE

2: KEINE FREIGABE

3: ZWISCHENKREIS WIRD GELADEN

4: FREIGABE

8: AUSLIEFERUNGSZUSTAND

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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Erlduterung der Parameter

P012 Fehlerstatus
P014 Kiihlkérper-

temperatur

P015 Einschalt-
stunden

P016 Freigabe-
stunden

PO17 Arbeit

d: VORLADEN

F: FEHLER

t: WARTE AUF DATEN

+ U: STO — Signalbriicken X17 nicht installiert

Fehlernummer und Fehler in Klartext. Die Fehlernummer erscheint auch auf der 7-Seg-
ment-Anzeige der Netzriickspeisung.

Kuhlkérpertemperatur der Netzriickspeisung im Bereich -40 — +125 °C.

Summe der Stunden, die die Netzriickspeisung am Netz oder an externer DC-24-V-Ver-
sorgung war, Speicherzyklus 1 min.

Summe der Stunden, die die Netzriickspeisung im Betriebszustand FREIGABE wair,
Speicherzyklus 1 min.

Summe der elektrischen Wirkarbeit, die die Netzrickspeisung vom Netz aufgenommen
hat, Speicherzyklus 1 min.

PO03x Binédreingédnge Grundgerét

P030 — P032
Binéareingang
DIOO — DI02

P039 Binérein-
gédnge DIOO — DIO7

Angezeigt wird der momentane Zustand der Eingangsklemme DIO0 — DI02 zusammen
mit der momentanen Funktionsbelegung.

Zu beachten ist, dass Binareingang DI00 immer fest mit Reglersperre belegt ist.
Menuauswahl siehe P60x Binédreingdnge Grundgerét.

Zeigt die Standardbinareingange DIO0 bis DI07 in dieser Reihenfolge an.

P05x Bindrausgédnge Grundgerét

P051 — P055
Binédrausgang
DOO01 - D005

P059 Binéraus-
gédnge DOOT -
DO05

PO7x Gerétedaten
PO70 Gerétetyp

P0O71 Ausgangs-
Nennstrom

PO072 Option /
Gebersteckplatz

P076 Firmware
Grundgerét

Angezeigt wird der momentane Zustand des auf dem Grundgerat vorhandenen Binar-
ausgangs zusammen mit der momentanen Funktionsbelegung.
Menutauswahl siehe P62x Bindrausgénge Grundgerét.

Zeigt die Bindrausgange DOO01 — DOO05 in dieser Reihenfolge an.

Angezeigt wird die vollstdndige Bezeichnung des Geréts, z. B. MDR61B2500-503.

Angezeigt wird der Effektivwert des Netzwechselrichter-Nennstroms.

Angezeigt wird die momentan auf dem Gebersteckplatz gesteckte Messwerterfassung
der Netzspannung "MDR".

Angezeigt wird die Programmversion der im Grundgerat verwendeten Firmware.
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YA 7 21 Parameter fiir MDR61B1600/2500
7 Erlauterung der Parameter
P| Hz |
PO08x Fehlerspeicher
P0O80 — P084 Es sind 5 Fehlerspeicher vorhanden (t-0 — t-4). Die Fehler werden in chronologischer
Fehler t-0 — t-4 Reihenfolge gespeichert, wobei das jingste Fehlerereignis im Fehlerspeicher t-0 abge-
legt ist. Bei mehr als 5 Fehlern wird das alteste Fehlerereignis, gespeichert in t-4, ge-
I6scht.
Programmierbare Fehlerreaktionen: siehe Tabelle P83x Fehlerreaktionen.
Folgende Informationen zum Zeitpunkt des Fehlers werden gespeichert und sind im
Fehlerfall sichtbar:
» Status (“0“ oder “1%) der binaren Ein-/Ausgange
» Betriebszustand der Netzriickspeisung
» Geratestatus
» Klhlkérpertemperatur
* Ausgangsstrom
*  Wirkstrom
» Gerateauslastung
» Zwischenkreis-Spannung
» Einschaltstunden
» Freigabestunden
» Effektivwert der Netzspannung
P09x Busdiagnose
P094 — P096 Angezeigt wird der auf dem Prozessdatenwort momentan tGbertragene Wert in hexade-
PA1— PA3 Soll- zimaler Form.
wert PA Sollwert Beschreibung
P094 PA1 Sollwert P870 Sollwertbeschreibung PA1
P095 PA2 Sollwert P871 Sollwertbeschreibung PA2
P096 PA3 Sollwert P872 Sollwertbeschreibung PA3
P097 — P099 Angezeigt wird der auf dem Prozessdatenwort momentan tbertragene Wert in hexade-
PE1— PE3 Istwert ~ zimaler Form.
PE Sollwert Beschreibung
P097 PE1 Istwert P873 Istwertbeschreibung PE1
P098 PE2 Istwert P874 Istwertbeschreibung PE2
P099 PE3 Istwert P875 Istwertbeschreibung PE3

6.2.3 P1xx Sollwerte / Integratoren
P10x Sollwertvorwahl

Mit P100 koénnen Sie auch eine Kommunikations-Schnittstelle als Steuerquelle aus-
wahlen. Die Schnittstellen werden jedoch mit diesen Parametern nicht automatisch de-
aktiviert, da der Antriebsumrichter jederzeit Giber alle Schnittstellen empfangsbereit blei-
ben muss.

Befindet sich der Antriebsumrichter im Zustand "t = Warte auf Daten", kontrollieren Sie
bitte die Timeout-Zeiten der Parameter P812 RS485 Timeout-Zeit und schalten Sie, falls
notwendig, die Timeout-Uberwachung mit dem Eintrag 0 s oder 650 s aus.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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Erlduterung der Parameter

P101 Steuerquelle
__

Es wird eingestellt, woher der Umrichter seine Steuerbefehle (REGLERSPERRE, FREI-

GABE, ...) bezieht.
+ KLEMMEN: Die Steuerung erfolgt Uber die Binareingange.

» RS485: Die Steuerung erfolgt Uber die RS485-Schnittstelle und die Binareingange.

» SBus: Die Steuerung erfolgt tGiber den Systembus und die Bindreingange.

6.2.4 P2xx Reglerparameter

P29x Riickspeisung

P290 Mindest-
spannung

P291 P-Verstér-
kung Spannungs-
regler

P292 Nachstellzeit
Spannungsregler

P293 P-Verstér-
kung Stromregler

Die Zwischenkreis-Spannung der Ein-/ Rlckspeiseeinheit wird mittels einer Span-

nungsregelung mit unterlagerter Stromregelung ausgeregelt.

Einstellbereich: 620 V — 780 V

In der Ein-/ Rickspeiseeinheit hangt die Hohe der geregelten Zwischenkreis-Span-
nung von der Hohe der Netzspannung ab. Die Zwischenkreis-Spannung wird automa-
tisch mit der Netzspannung mitgefiihrt. Die Mindestspannung fur den Zwischenkreis be-

tragt 620 V.
Bei kleinen Netzspannungen kann die Mindestspannung erhéht werden.

Automatische Zuordnung (keine Parametereinstellung notwendig):

Netzspannung Geregelte Zwischenkreis-Spannung
AC 380V DC 644V
AC 400V DC 670 V
AC 440V DC 722V
AC 460 V DC 748V
AC 480V DC 774V
AC 500 V DC 780V

Empfehlung: Die Werkseinstellung nicht verandern.

Einstellbereich: 0.000 — 1.775 — 100.000 A/V

Die Zwischenkreis-Spannung der Ein-/ Rickspeiseeinheit wird mittels
Spannungsregelung mit unterlagerter Stromregelung ausgeregelt.

Einstellempfehlung bei Anschluss:

» nur Gerate der BaugréRen 0 bis 6 (Anzahl der Gerate unerheblich): 0.7
* ein Gerat Baugrofie 7 (und ggf. zusatzlich kleinere BaugréRen): 1.775

+ zwei Gerate BaugroRe 7 (und ggf. zusatzlich kleinere Baugréfien): 2.9

Einstellbereich: 0.00 — 30.00 — 10000.00 ms
Empfehlung: Werkseinstellung nicht verandern.

Einstellbereich MDR61B2500: 0.000 — 0.925 — 100.000 V/A
Einstellbereich MDR61B1600: 0.000 — 1.450 — 100.000 V/A

einer

Der Stromregler ist an die in der Rickspeisung eingebauten Drosselinduktivitaten an-

gepasst.

Empfehlung: Werkseinstellung nicht verandern.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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i

P294 Nachstellzeit
Stromregler

P295 Netz-Aus-
Toleranzzeit

P296 U, reduziert

P297 Riickge-
speiste Energie

P298 Wirkleis-
tungsanzeige

P299 Netzspan-
nung

Eine Anpassung des Stromreglers ist méglicherweise bei schlechten Netzverhaltnissen
mit hoher Netzimpedanz erforderlich.

HINWEIS

Beim Uberspielen eines Parametersatzes anschlieRend den Parameter priifen und
gegebenenfalls korrigieren.

Einstellbereich: 0.00 — 7.50 — 10000.00 ms
Empfehlung: Werkseinstellung nicht verandern.

Eine Anpassung des Stromreglers ist méglicherweise bei schlechten Netzverhaltnissen
mit hoher Netzimpedanz erforderlich. Dazu ist die Nachstellzeit zu vergréRern.

Einstellbereich: 0.000 — 5.000 ms

Die Ein- / Riickspeiseeinheit fiihrt eine Netz- und Zwischenkreisiiberwachung aus. Bei
fehlerhaften Netzen und kurzzeitigen Netzaussetzern kann mit dem Parameter Netz-
Aus-Toleranz eine Uberbriickungszeit eingestellt werden, bevor die Netziiberwachung
anspricht. Voraussetzung dafur ist, dass die Zwischenkreis-Spannung nicht unter 435 V
absinkt. Ein Absinken unter diesen Wert fuhrt zu unverzdgerter Fehlerabschaltung.

Einstellbereich: Ja/Nein

Bei Anschluss von SEW-Geraten der Baugrofien 0 bis 6 an die Ein- / Riickspeiseeinheit
bei Netzspannungen =440 V ist der Parameter U, reduziert auf "Ja" zu stellen. Dadurch
wird eine zu hohe Spannungsbelastung der angeschlossenen Verbraucher vermieden.
Bei Verwendung der Funktion wird zusatzlich induktive Netzblindleistung erzeugt.

Automatische Zuordnung:

Netzspannung Geregelte Zwischenkreis-Spannung
AC 380V DC 644 V
AC 400 V DC 670V
AC 440V DC 700 V
AC 460 V DC 700 V
AC 480 V DC 700 V
AC 500 V DC 710V
...kWh

Summe der elektrischen Wirkarbeit, die die Netzriickspeisung ins Netz zuriickgespeist
hat, Speicherzyklus 1 min.

...kW

Wert der momentanen Leistung, die vom Netzwechselrichter vom Netz entnommen
bzw. rickgespeist wird. Vorzeichenbehaftet.

.V

Effektivwert der Netzspannung
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6.2.5 P4xx Referenzmeldungen

P43x Strom-Refe-
renzmeldung

P430 Strom-Refe-
renzwert

P431 Hysterese

P432 Verzége-
rungszeit

P433 Meldung =
“1“ bei:

Die folgenden Referenzwerte dienen der Erfassung und Meldung bestimmter Betriebs-
zustande. Alle Meldungen der Parametergruppe P4xx kdnnen Uber Bindrausgange
(P62x Bindrausgdnge Grundgerét) ausgegeben werden.

Achtung: Die Meldungen sind nur dann gultig, wenn der Umrichter nach dem Einschal-
ten “Betriebsbereit” gemeldet hat und keine Fehleranzeige vorliegt.

Meldung, wenn der Netzstrom groRer oder kleiner als der Referenzwert ist.

I % von IN A

| / \ ¢ P431

ref u r
\ P430

“Tref

v

1__
ref

0

P433: Meldung = "1" bei | | | > |

1
ref

0 »

fo

P433: Meldung = "1" bei | | | <|

278446603

Einstellbereich: 0 — 100 — 150 % Iy

Einstellbereich: 0 —5 - 30 % Iy

Einstellbereich: 0—-1-9s

L<lgs /1> lig

6.2.6 P6xx Klemmenbelegung

P60x Binéreingén-
ge Grundgerét

P600 Binéareingang
DIg1

T

P601 Bindreingang
DIg2

T

Die Binareingange sind nicht programmierbar.
Binareingang DIGQ fest belegt mit "/"REGLERSPERRE".

+ P600 Binareingang DI1 "FREIGABE"

+ P601 Binareingang DIJ2 "RESET"
* DIg3 - DIg7 ohne Funktion
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P| Hz

P62x Bindrausgén-
ge Grundgerét

i

P620 — P623
Binérausgang
DO@1 - DOJ4

|

HINWEIS

Die Binarsignale sind nur dann gultig, wenn das Gerat nach dem Einschalten “Be-
triebsbereit” gemeldet hat und keine Fehleranzeige vorliegt. Wahrend der Initialisie-
rungsphase des MOVIDRIVE® haben die Binarsignale den Status “0“.

Es kdnnen mehrere Klemmen mit der gleichen Funktion programmiert werden.

Die Binarausgange sind frei programmierbar und kdnnen mit folgenden Funktionen be-
legt werden:

ISTORUNG
+ BETRIEBSBEREIT
+ ENDSTUFE EIN
+ STROMREFERENZ-MELDUNG
+ BG7 NETZBEREIT

6.2.7 P8xx Geratefunktionen

P80x Setup

P802 Werksein-
stellung

[

P803 Parameter-
sperre

P804 Reset Statis-
tikdaten

Einstellbereich: NEIN / AUSLIEFERUNGSZUSTAND

Mit der Einstellung "Auslieferungszustand" setzen Sie auch die oben aufgefiihrten
Daten zurick.

Wahrend des Zurlcksetzens wird auf der 7-Segment-Anzeige eine "8" angezeigt. Ist
das Zurlcksetzen beendet, erscheint in der 7-Segment-Anzeige wieder der vorherige
Betriebszustand des Umrichters und P802 springt selbststandig auf "NEIN" zurtck.

HINWEIS

Speichern Sie die eingestellten Parameterwerte mit Hilfe von SHELL oder dem
Bediengerat DBG60B, bevor Sie die Parameter zurticksetzen. Nach dem Riicksetzen
mussen die geadnderten Parameterwerte und Klemmenbelegungen wieder den Anfor-
derungen angepasst werden.

Einstellbereich: EIN / AUS

Durch Einstellen von P803 auf "EIN" ist es mdglich, jegliche Veranderung der Parameter
zu verhindern (mit Ausnahme von P840 Manueller Reset und der Parametersperre
selbst). Dies ist zum Beispiel nach optimierter Einstellung der Netzriickspeisung sinn-
voll. Um eine Parameterverstellung wieder zu ermdéglichen, muss P803 auf "AUS" zu-
rickgestellt werden.

Die Parametersperre hat keine Auswirkung auf folgende Parameter:
* P803 Parametersperre
* P840 Manueller Reset

Einstellbereich: NEIN / FEHLERSPEICHER / kWh-ZAHLER / BETRIEBSSTUNDEN

Mit P804 kénnen die in EEPROM gespeicherten Statistikdaten Fehlerspeicher, Kilowatt-
stundenzahler und Betriebsstundenzahler zuriickgesetzt werden.
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Parameter fiir MDR61B1600/2500 kAL |n
Erlduterung der Parameter

P81x Serielle Kommunikation

P810 RS485
Adresse

jde

P811 RS485 Grup-
penadresse

P812 RS485 Time-
out-Zeit

P83x Fehlerreakti-
onen

P833 Reaktion
RS485-TIMEOUT

Einstellbereich: 0 — 99

Mit P810 wird die Adresse eingestellt, Uber die mit der Netzriickspeisung Uber die seri-
ellen Schnittstellen kommuniziert werden kann. Es kdnnen max. 32 Teilnehmer mitein-
ander vernetzt werden.

HINWEIS

Bei Auslieferung hat die Netzriickspeisung immer die Adresse 0. Um bei serieller
Kommunikation mit mehreren Umrichtern Kollisionen bei der Datenlibertragung zu
vermeiden, wird empfohlen, die Adresse 0 nicht zu verwenden.

Einstellbereich: 100 — 199

Mit P811 ist es mdglich, mehrere MOVIDRIVE® B beziglich der Kommunikation tber
die serielle Schnittstelle zu einer Gruppe zusammenzufassen. Alle MOVIDRIVE® B mit
der gleichen RS485-Gruppenadresse kénnen somit mit einem Multicast-Telegramm
Uber diese Adresse angesprochen werden. Die Uber die Gruppenadresse empfangenen
Daten werden vom MOVIDRIVE® B nicht quittiert. Die Gruppenadresse 100 bedeutet,
dass der Umrichter keiner Gruppe zugeordnet ist.

Einstellbereich: 0 — 650 s

Mit P812 wird die Uberwachungszeit fir die Dateniibertragung Uber die serielle Schnitt-
stelle eingestellt. Findet flr die in Parameter 812 eingestellte Zeit kein zyklischer Pro-
zessdatenaustausch tber die serielle Schnittstelle statt, fiihrt das MOVIDRIVE® B die
in P833 Reaktion RS485-TIMEOUT eingestellte Fehlerreaktion aus. Wird P812 auf den
Wert 0 eingestellt, findet keine Uberwachung der seriellen Dateniibertragung statt. Die
Uberwachung wird mit dem ersten zyklischen Datenaustausch aktiviert.

Folgende Reaktionen kénnen programmiert werden:

Reaktion Beschreibung

KEINE Es wird weder ein Fehler angezeigt noch eine Fehlerreaktion ausgefiihrt. Der gemeldete
REAKTION Fehler wird komplett ignoriert.

Der Fehler wird angezeigt (auf 7-Segment-Anzeige und SHELL), der Stérausgang wird
NUR gesetzt (falls programmiert). Das Gerét fiihrt jedoch ansonsten keine Fehlerreaktion aus.
ANZEIGEN Der Fehler kann durch einen Reset wieder zuriickgesetzt werden (Klemme, RS485, Feld-
bus, Auto-Reset).

Es erfolgt eine Sofortabschaltung des Umrichters mit Fehlermeldung. Der Netzwechselrich-
ENDSTUFE ter wird gesperrt. Die Bereitmeldung wird zurlickgenommen und der Stérausgang gesetzt,
SPERREN falls programmiert. Ein erneuter Start ist erst nach Ausfiihrung eines Fehlerresets maglich.
Das Netzschutz bleibt ein.

NETZ- Es erfolgt eine Sofortabschaltung des Umrichters mit Fehlermeldung. Die Endstufe wird
SCHUTZ gesperrt. Es erfolgt eine Stérungsmeldung lber die Klemme, falls programmiert. Das Netz-
ABWERFEN |schiitz wird gedffnet.

NUR ANZEI-

GEN MIT Eine wiederkehrende Feldbusverbindung flhrt zum Rucksetzen der Anzeige.
AUTO-RESET

ENDSTUFE

SPERREN . . . . . .

MIT AUTO- Eine wiederkehrende Feldbusverbindung fiihrt zur Freigabe des Netzwechselrichters.

RESET

Werkseinstellung: NUR ANZEIGEN

Mit P833 wird die Fehlerreaktion programmiert, die tiber die RS485-Timeout-Uberwa-
chung ausgelést wird. Die Reaktionszeit der Uberwachung kann mit P812 RS485 Time-
out-Zeit eingestellt werden.
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YA 7 21 Parameter fiir MDR61B1600/2500
7 Erlauterung der Parameter
P| Hz
P836 Reaktion Werkseinstellung: NUR ANZEIGEN

SBus-TIMEOUT 1 Mit P836 wird die Fehlerreaktion programmiert, die iber die Systembus-Timeout-Uber-

wachung ausgel6st wird. Die Reaktionszeit der Uberwachung kann mit P883 Timeout-
Zeit SBus 1 eingestellt werden.

P84x Reset-Verhalten

P840 Manueller Einstellbereich: JA / NEIN

Reset » JA: Derinder Netzriickspeisung vorliegende Fehler wird zurlickgesetzt. Im Fehlerfall

ist es mit dem DBG60B moglich, durch Driicken der Taste [« / Del] direkt zu P840
zu gelangen. In der SHELL ist P840 aulierdem noch im Hauptmeni "Parameter” auf-
gefuhrt. Nach ausgefihrtem Reset steht P840 wieder automatisch auf NEIN. Liegt
kein Fehler vor, so ist das Aktivieren des manuellen Reset wirkungslos.

* NEIN: Kein Reset.

P841 Auto-Reset Einstellbereich: EIN / AUS

+ EIN: Die Auto-Reset-Funktion wird aktiviert. Diese Funktion fiihrt im Fehlerfall nach
P842 Restart-Zeit selbsttatig einen Gerate-Reset aus. Es sind in einer Auto-Reset-
Phase maximal 5 Auto-Resets mdglich. Treten 5 Fehler auf, die durch einen Auto-
Reset zurlickgesetzt werden, so ist kein Auto-Reset mehr maéglich, bis einer der fol-
genden Falle auftritt:

— manueller Reset Uber die Eingangsklemme

— manueller Reset tber die serielle Schnittstelle (SHELL, DBG60B, tibergeordnete
Steuerung)

— Ubergang in den 24-V-Stiitzbetrieb oder komplettes Ausschalten des Umrichters

Danach sind wieder 5 Auto-Resets mdglich.

A WARNUNG!
Quetschgefahr durch selbsttatiges Anlaufen des Motors durch Auto-Reset.

Tod oder schwerste Verletzungen.

» Auto-Reset nicht bei Antrieben einsetzen, deren selbsttatiger Anlauf auf Personen
X oder Gerate Gefahr bedeutet.
* Manuellen Reset durchfuhren.

+ AUS: Kein Auto-Reset.

P842 Restart-Zeit Einstellbereich: 1 —=3—-30s

Mit P842 wird die Wartezeit eingestellt, die nach Auftreten eines Fehlers bis zur Ausfiih-
rung eines Auto-Reset vergehen soll.

P87x Prozessdatenbeschreibung

P870/P871/ Mit P870 / P871 | P872 wird der Inhalt der Prozess-Ausgangsdatenworte PA1 / PA2 /
P872 Sollwertbe- PA3 definiert. Dies ist notwendig, damit das MOVIDRIVE® B die entsprechenden Soll-
schreibung PA1/ werte zuordnen kann.

PA2/PA3
Sollwertbeschreibung Werkseinstellung
P870 Sollwertbeschreibung PA1 STEUERWORT 1
P871 Sollwertbeschreibung PA2 KEINE FUNKTION
P872 Sollwertbeschreibung PA3 KEINE FUNKTION
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Erlduterung der Parameter

Z

P873/P874 /
P875 Istwertbe-
schreibung PE1/
PE2/PE3

P876 PA-Daten
freigeben

i

P

]

£

Mit P873 | P874 | P875 wird der Inhalt der Prozess-Eingangsdatenworte PE1 / PE2 /
PE3 definiert. Dies ist notwendig, damit das MOVIDRIVE® B die entsprechenden Ist-
werte zuordnen kann.

Istwertbeschreibung Werkseinstellung
P873 Istwertbeschreibung PE1 STATUSWORT 1
P874 Istwertbeschreibung PE2 AUSGANGSSTROM
(NETZSTROM DER RUCKSPEISUNG)
P875 Istwertbeschreibung PE3 KEINE FUNKTION

Folgende Belegungen der PEs stehen zur Verfiigung:

Belegung Beschreibung
KEINE FUNKTION Der Inhalt des Prozess-Eingangsdatenworts ist 0000},¢y.
AUSGANGSSTROM Momentaner Ausgangsstrom des Systems in % von ly.
Momentaner Wirkstrom des Systems in % von Iy:
WIRKSTROM +  Positives Vorzeichen = motorischer Strom
Negatives Vorzeichen = generatorischer Strom
STATUSWORT 1 Statusinformationen des Umrichters.

Weitere Erlauterungen siehe Handbuch "Feldbus-Gerateprofil mit Parameterverzeich-

nis-.

Einstellbereich: EIN / AUS

+ EIN: Die zuletzt von der Feldbussteuerung gesendeten Prozess-Ausgangsdaten
werden wirksam.

* AUS: Die zuletzt giiltigen Prozess-Ausgangsdaten bleiben weiterhin wirksam.

HINWEIS

Wird die Belegung der Prozessdaten geéandert, stellt sich P876 automatisch auf
"AUS".

P88x Serielle Kommunikation SBus 1/ 2

P881 Adresse
SBus 1

P883 Timeout-Zeit
SBus 1

P884 Baudrate
SBus 1

Einstellbereich: 0 — 63

Mit P881 wird die Systembusadresse des MOVIDRIVE® B eingestellt. Uber die hier ein-
gestellte Adresse kann das MOVIDRIVE® B mit anderen MOVIDRIVE® B tiber den Sys-
tembus (SC11) kommunizieren.

Einstellbereich: 0 — 650 s

Mit P883 wird die Uberwachungszeit fiir die Dateniibertragung (iber den Systembus ein-
gestellt. Findet fur die in P883 eingestellte Zeit kein Datenverkehr Uber den Systembus
statt, so fuhrt MOVIDRIVE® die in P836 Reaktion SBus-TIMEOUT 1 eingestellte Feh-
lerreaktion aus. Wird P883 auf den Wert 0 gestellt, so findet keine Uberwachung der Da-
tenUbertragung Uber den Systembus statt.

Einstellbereich: 125/ 250 / 500 / 1000 kBaud
Mit P884 wird die Ubertragungsgeschwindigkeit des Systembusses eingestellt.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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7 \\ /é Betrieb (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
- ~ Betriebsverhalten

7 Betrieb (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
A WARNUNG!

Stromschlag durch nicht vollstéandig entladene Kondensatoren.

Tod oder schwere Verletzungen.

» Halten Sie nach einem Abschalten der Energieversorgung eine Mindestausschalt-

zeit von 10 Minuten ein.
+ Stellen Sie vor dem Berthren von Leistungsteilen unabhangig von einer LED-

Anzeige die Spannungsfreiheit fest.

10 Minuten

7.1 Betriebsverhalten

Die Netzruckspeisung erlaubt bei Einhaltung der Netzvoraussetzungen ein sicheres Be-
triebsverhalten bei einer Uberlastfahigkeit von Iy = 150 % fir mindestens 60 s.

7.1.1  Wechselrichter der Netzriickspeisung sperren

Um die Netzrickwirkungen gering zu halten, kann der Wechselrichter der Netzriickspei-
sung mit einem DC-24-V-Signal an Klemme X3:3 (Sperre) gesperrt werden. Fir die
Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A0150/0370/0750 (Baugrofie 2 — 4) betragt die
minimale Sperrzeit 1.5 s. Ist das DC-24-V-Signal < 1.5 s aktiv, bleibt die Netzriickspei-
sung fur 1.5 s gesperrt. Danach wird bei Wegnahme der Sperre die Riickspeisung sofort
wieder freigegeben.

MOVIDRIVE® MDR60A0150/0370/0750 (BaugroRe 2 — 4) meldet auch im gesperrten
Zustand den Betriebszustand "Bereit". Berlicksichtigen Sie dies bei der Ablaufsteue-
rung lhrer Anlage!
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Betrieb (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500) b\ <

/

Betriebsanzeigen — -~

7.2 Betriebsanzeigen
7.21 Betriebsanzeigen MOVIDRIVE® MDR60A0150/0370/0750

Betriebsbereit-
meldung

Netzaussetzer (mehr- oder einphasig) werden innerhalb einer Netzhalbwelle erkannt,
die Rickspeisung gesperrt und die Betriebsbereitmeldung zuriickgenommen. Eine wie-
derkehrende Netzspannung wird ebenfalls innerhalb einer Netzhalbwelle erkannt und
es wird automatisch nach einer Einschaltverzégerung von 200 ms wieder ins Netz zu-
ruckgespeist. Die Betriebsbereitmeldung wird dann wieder gesetzt. Der Netzgleichrich-
ter der Netzrickspeisung bleibt dagegen immer eingeschaltet.

Die Betriebsbereitmeldung wird bei Erkennung von Netzaussetzern und thermischer
Uberlast der Netzriickspeisung zuriickgenommen. Zum thermischen Schutz der Netz-
rickspeisung ist diese Betriebsbereitmeldung auszuwerten.

Um angeschlossene Antriebe bei einer Netzunterbrechung oder Ausfall geregelt stillset-
zen zu kdénnen, muss zusatzlich ein Bremswiderstand am Umrichter angeschlossen
werden. Dieser wird nur bei einem Bremsvorgang wahrend einer Netzunterbrechung
bestromt.

Geratezustand/ Reaktion Betriebsbereit- Betriebsbereit-
Netzzustand meldung Meldesignal
Netzaussetzer Ein Netzaussetzer wird unter Last Nicht betriebsbereit | rot
oder innerhalb einer Netzhalbwelle
Geratestoérung erkanr.lt. . )

Sofortige Sperrung der Netzriickspei-

sung.

Eingangs-Gleichrichter bleibt immer
eingeschaltet.

— MDRG60A nicht bereit

Netz wieder O.K Netz O.K. wird innerhalb einer Netz- | Nach 200 ms gelb
und halbwelle erkannt. Nach 200 ms Ein- | betriebsbereit
schaltverzbgerung” wird die
Netzrickspeisung automatisch
gestartet.

keine Geratestérung

— MDRG60A bereit

1) garantiert den sicheren Betrieb bei Schitzprellen.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B

79



80

>\
- ~ Betriebsanzeigen

/é Betrieb (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)

7.2.2 Betriebsanzeigen MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500

7-Segment- Mit der 7-Segment-Anzeige wird der Betriebszustand der Netzriickspeisung
Anzeige MOVIDRIVE® MDR 1600/2500 und im Fehlerfall ein Fehler- bzw. Warncode angezeigt.

7-Segment-Anzeige | Geritestatus Bedeutung

(High-Byte im Statuswort
1)
0 0 24-\/-Betrieb (Umrichter nicht bereit)
1 1 Reglersperre aktiv

2 2 Keine Freigabe

3 3 Zwischenkreis wird geladen

4 4 Freigabe

8 8 Auslieferungszustand

d 13 Vorladen

F Fehlernummer Fehleranzeige (blinkend)

t 16 Umrichter wartet auf Daten

U 17 Signalbriicken X17 nicht installiert

I .H - RAM defekt
Bediengerét Grundanzeigen:
DBG60B 50.0Hz

0.000Amp Anzeige bei X13:1 (DIJJ "/REGLERSPERRE") = "0".

REGLERSPERRE

50.0Hz Anzeige bei X13:1 (DI@Q "/REGLERSPERRE") = "1" und nicht frei-

0.000Amp

KEINE FREIGABE

50.0Hz
0.990Amp
FREIGABE

HINWEIS 6:
WERT ZU GROSS

Hinweismeldung

(DEL)=Quit
FEHLER 9
INBETRIEBNAHME

Fehleranzeige

gegebenem Umrichter ("FREIGABE/STOPP" = "0").

Anzeige bei freigegebenem Umrichter.
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Betrieb (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500) N

Tastenbelegung DBG60B —

Zwischenkreisspan ~ MOVIDRIVE® B, BaugréRe 7 enthalt zusatzlich unter der unteren Frontabdeckung eine

nungsanzeige bei Anzeige-LED. Leuchtet die Anzeige-LED, weist dies auf eine Zwischenkreisspannung

Baugré3e 7 hin. Leistungsanschlisse dirfen nicht berthrt werden. Vor dem Berihren von
Leistungsanschlissen ist unabhangig von einer LED-Anzeige die Spannungsfreiheit
festzustellen.

HINWEIS

Ca. 20 sec. nach Netz-Aus erlischt die Zwischenkreisspannungsanzeige.

[

[

~

7.3 Tastenbelegung DBG60B

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
6]
(7]
(8]
(9]
(10]
(1]
[12]

Taste
Taste
Taste
Taste
Taste
Taste
Taste
Taste
Taste
Taste
Taste
Taste

HUBOMEREEE

o

] =]

[=)
m
m

—

-9

Stopp

Pfeil auf, ein Menlpunkt nach oben
Start

OK, Eingabe bestatigen
Kontextmenu aktivieren

Pfeil ab, ein Menlpunkt nach unten
Dezimalkomma
Vorzeichenwechsel

Ziffern 0 ... 9

Mentwechsel

Sprache auswahlen

Letzte Eingabe I6schen

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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>\ /é Betrieb (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)

- ~ Speicherkarte

7.4  Speicherkarte

Die steckbare Speicherkarte ist im Grundgerat eingebaut. Auf der Speicherkarte sind
die Geratedaten gespeichert und immer aktuell. Muss ein Gerat gewechselt werden,
kann durch einfaches Umstecken der Speicherkarte die Anlage ohne PC und Daten-
backup in kirzester Zeit wieder in Betrieb genommen werden.

Das folgende Bild zeigt die Speicherkarte.

1810728715

+ Die Speicherkarte dirfen Sie nur im ausgeschalteten Zustand des
MOVIDRIVE® MDR61B stecken.
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Service (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500) [
Storungsinformationen

<P

8 Service (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
A WARNUNG!

Stromschlag durch nicht vollstédndig entladene Kondensatoren.

Tod oder schwere Verletzungen.

10 Minuten + Halten Sie nach einem Abschalten der Energieversorgung eine Mindestausschalt-
zeit von 10 Minuten ein.
« Stellen Sie vor dem Berthren von Leistungsteilen unabhangig von einer LED-
Anzeige die Spannungsfreiheit fest.

8.1  Stoérungsinformationen

8.1.1 Stérungsinformationen MOVIDRIVE® MDR60A0150/0370/0750

Reset Bei der Netzriickspeisung erfolgt nach einer Abschaltung ein automatischer Reset
Netzriickspeisung (— Kap. "Betriebsverhalten").

Umrichter Die Netz-Aus-Reaktion verursacht am Umrichter keine Fehlermeldung (kein Reset er-
forderlich). Andere Fehler, beispielsweise "Uz-Uberspannung", missen Sie mit Reset
zurlcksetzen. Programmieren Sie dazu am Umrichter einen Binareingang auf
"RESET". Der Reset wird bei einer positiven Flanke ("0" — "1"-Signal) aktiviert. Ein
Reset kann auch durch ab- und wieder zuschalten der Versorgungsspannung erreicht

werden.
Netzriickspeisegerit
MDRG60A X3:
Bezugspotenzial Binarsignale ——DGND | 1
DC+24-V-Ausgang —s{+24V | 2
Sperre «— Sperre | 3
Betriebsbereit-Meldung —m{ Bereit | 4—
Bezugspotenzial Binarsignale ——{DGND | 5
|
Ubergeordnete
MOVIDRIVE® Steuerung
Umrichter X13:
/Reglersperre «-—— DIgQJ | 1
Rechts/Halt .«— DIg1 | 2
Links/Halt ««— DI@2 | 3 [«— Binar-
Freigabe/Stopp «—— DIg@3 | 4 l«—— ausgénge
Netz-Ein <«— DIg4 | 51— [
Reset ««-— DIg5 | 6
Bezug X13:DIFQ...DIG5 ——DCOM**| 7}~< Bezug Binar-
DC+24-V-Ausgang —={ V024 | 8| | ausgange
Bezugspotenzial Binarsignale — DGND | 9k~ { DGND
RS-485+ <«—»{ ST11 [10|
RS-485 - <a—m| S'Ii12 11
1877049483

** Werden die Binareingange mit der DC-24-V-Spannungsversorgung X13:8 "V0O24"
geschaltet, setzen Sie am MOVIDRIVE®-Umrichter eine Briicke zwischen X13:7 und
X13:9 (DCOM - DGND) ein.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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Service (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Stérungsinformationen

8.1.2 Stdérungsinformationen MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500

Fehlerspeicher

Abschaltreaktionen

Sofortabschaltung

Reset

Der Fehlerspeicher (P080) speichert die letzten 5 Fehlermeldungen (Fehler t-0...t-4).
Die jeweils alteste Fehlermeldung wird bei mehr als 5 aufgetretenen Fehlerereignissen
geldscht. Zum Zeitpunkt der Stérung werden folgende Informationen gespeichert:

Aufgetretener Fehler - Status der bindren Ein-/Ausgange - Betriebszustand des
Umrichters - Umrichterstatus - Kuhlkdrpertemperatur - Ausgangsstrom - Wirkstrom -
Gerateauslastung - Zwischenkreis-Spannung - Einschaltstunden - Freigabestunden.

In Abhangigkeit von der Stérung gibt es 3 Abschaltreaktionen; der Umrichter bleibt im
Stoérungszustand gesperrt:

Das Gerat kann den Antrieb nicht mehr abbremsen; die Endstufe wird im Fehlerfall
hochohmig und die Bremse fallt sofort ein (DBJJ "/Bremse" = "0").

Eine Fehlermeldung lasst sich quittieren durch:
* DC-24-V-Netzteilversorgung ausschalten

Empfehlung: Halten Sie fiir das Netzschiitz K11 eine Mindestausschaltzeit von 10 s
ein

* Reset lber Eingangsklemmen DIJ2, d. h. Gber Binadreingang

* Manueller Reset im SHELL (P840 = "JA" oder [Parameter] / [Manueller Reset])
* Manueller Reset mit DBG60B

» Auto-Reset flihrt mit einstellbarer Restart-Zeit maximal 5 Gerate-Resets durch..

A WARNUNG!
Quetschgefahr durch selbsttatiges Anlaufen des Motors durch Auto-Reset.

Tod oder schwerste Verletzungen.

» Auto-Reset nicht bei Antrieben einsetzen, deren selbsttatiger Anlauf fir Personen
oder Gerate Gefahr bedeutet.
* Manuellen Reset durchfuhren.
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Service (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500) n 8

Fehlermeldungen und Fehlerliste _—
v
8.2 Fehlermeldungen und Fehlerliste
8.2.1 Fehlermeldungen und Fehlerliste fiir MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500
Fehlermeldung Der Fehlercode wird in einer 7-Segment-Anzeige angezeigt, wobei folgende Anzeigeab-
liber 7-Segment- folge eingehalten wird (z. B. Fehlercode 100):
Anzeige
] Blinkt, ca. 1's
[l
_@D?g Anzeige aus, ca. 0,2 s
(L0
E Hunderterstelle (wenn vorhanden), ca. 1 s
@ Anzeige aus, ca. 0,2 s
g Zehnerstelle,ca. 1s
@ Anzeige aus, ca. 0,2 s
,';" Einerstelle, ca. 1 s
g:g Anzeige aus, ca. 0,2 s
T
1939352587

Nach Reset oder wenn der Fehlercode wieder den Wert “0“ annimmt, schaltet die An-
zeige auf Betriebsanzeige.

Anzeige-Subfeh- Der Subfehlercode wird in MOVITOOLS® MotionStudio (ab Version 4.50) oder im
lercode Bediengerat DBG60B angezeigt.
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Fehlerliste

Service (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Fehlermeldungen und Fehlerliste

Fehler
Code Bezeichnung

Reaktion (P) Code

Subfehler
Bezeichnung

Méogliche Ursache

MaBRnahme

00 Kein Fehler

UCE-Uberwachung oder

Kurzschluss am Netzein-

Kurzschluss entfernen

Unterspannungsiiberwa- gang Rickspeiseistung
chung des Gate-Treibers |+ zu groRe Rickspeiseleis- begrenzen; z. B. Rampen-
6 UCE-Uberwachung oder tung zeiten des Motorumrich-
Unterspannungs- defekte Endstufe ters verlangern
iiberwachung des Gate- * Stromversorgung Bei defekter Endstufe
Treibers oder Uberstrom Stromwandler SEW-Service zu Rate zie-
vom Stromwandler *  Phasenmodul defekt hen
- +  Versorgungsspannung 24 V
~Phase U oder daraus erzeugte 24 V
7 ..Phase V instabil
01 Uberstrom  Seofort- 8 _Phase W +  Unterbrechung oder Kurz-
abschaltung 9 Phase U und V schluss auf den Meldelei-
~hase U un tungen von den
10 ..Phase U und W Phasenmodulen
1" ..Phase V und W
12 ..Phase Uund Vund W
13 Spannungsversorgung
Stromwandler im Zustand
Netzbetrieb
14 MFE-Meldeleitungen defekte Endstufe
defekt
0 Erdschluss Erdschluss Erdschluss entfernen
+  in der Netzzuleitung SEW-Service zu Rate
« in der Riickspeisung ziehen
1 Erdschluss oder Strom- |  Erdschluss Erdschluss entfernen
Sofort- wandlerfehler — in der Netzzuleitung SEW-Service zu Rate
03 Erdschluss abschaltung — in der Ruckspeisung ziehen
» defekter Stromwandler
+ Kabel zwischen Phasen-
modul und Stromwandler
defekt
0 Zwischenkreis-Spannung |« Phasenausfall Netzzuleitung tberpriifen
Sofort- o ; s e )
periodisch zu klein * Netzspannungsqualitat Projektierung des spei-
Netzph abschaltung Ihaft den Net ib .
06 aues?:II asen- (+ Netz- 3 Netzspannungsfehler mangelha ?:: en Netzes Uberpri-
schitz off- 4 Netzfrequenzfehler Einspeisung (Siche-
nen) A "
rungen, Schiitz) prifen
Sofort- 0 Zwischenkreis-Spannung |Zwischenkreis-Spannung zu Verzégerungsrampen des
abschaltung zu grof} hoch Motorumrichters verlan-
gern
Sofort 5 Zwischenkrei Zwischenkreis-S Zuleitung Bremswider-
ofort- wischenkreis- wischenkreis-Spannung zu stand priifen (falls vorhan-
abschaltung Unterspannung niedrig den)
(+ Netz- Technische Daten des
schiitz 6ff- Bremswiderstands priifen
Zwisch nen) (falls vorhanden)
07 kW'.SC en- Sofort- 6 Zwischenkreis-Spannung |Zwischenkreis-Spannung zu Projektierung des spei-
reis abschaltung zu grof3.. Phase U hoch senden Netzes Uberprii-
fen.
/ - Phase V Bei Netzspannungen
8 .. Phase W > 480 V die Signale "Frei-
Sofort- 9 Zwischenkreis-Spannung gat_)e" ur_1<_j "Reglersperre”
abschaltung (Softwareerkennung) gleichzeitig setzen.
(+ Netz-
schutz 6ff-
nen)
Sofort- 0 Inbetriebnahme fehlt Die Riickspeisung ist in der Auslieferungszustand im
Inbetrieb abschaltung Hardware-Konfiguration noch | Setup durchfiihren oder pas-
g9 Inbetrieb- (+ Netz- nicht in Betrieb genommen wor- |senden Datensatz aufspielen.
nahme A d
schiitz off- en.
nen)
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Service (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500) n

Fehlermeldungen und Fehlerliste

<P

Fehler

Code Bezeichnung

Reaktion (P) Code

Subfehler
Bezeichnung

Méogliche Ursache

MaBRnahme

0 Grenze Kiihlkdrpertempe- |+ Thermische Uberlastung » Last verringern und/oder
ratur Uberschritten der Ruckspeisung ausreichend Kuhlung
3 Ubertemperatur * Temperaturmessung eines sicherstellen.
Schaltnetzteil Phasenmoduls defekt. *  Lifter Gberprifen
PRI (Baugrole 7) (Phasenmodule bzw.
6 Euhrlwkocrjper_tremperattur ZU s« Netzdrosseln iiberlastet Netzdrosseln)
1 er- abschaltung obwohl offenkundig keine
temperatur ..Phase U Ubertemperatur vorhan-
7 Phase V den ist, so liegt ein Hin-
8 Phase W weis auf eine defekte
- Temperaturerfassung des
9 Kuhlkérpertemperatur des Phasenmoduls vor.
Gleichrichters oder der Phasenmodul tauschen
Netzdrossel der Riickspei- (BaugroRe 7).
sung zu hoch
17 System- Sofort- 48 Rechner intern; Ausnah- | Umrichterelektronik gestort, » Erdanbindungen und
stérung abschaltung mefehler evtl. durch EMV-Einwirkung. Schirmungen uberprifen
(+ Netz- und ggf. verbessern.
schutz off- * Bei wiederholtem Auftre-
nen) ten SEW-Service zu Rate
Keine Reak- (101 Ungiiltiger Fehler-Code ziehen.
tion (Nur angefordert
Anzeige)
300 Interner Fehler Software-
Modul MoviLink Lib
Sofort- 301 Interner Fehler Software-
g System- ?f?\lc:tiltung Modul ParameterData
stérung schiitz off- 302 Interner Fehler Software-
nen) Modul ASMOS
303 Interner Fehler Software-
Modul Utilities
Keine Reak- 304 Interner Fehler Software-
tion (Nur Modul A/D-Wandlung
Anzeige)
2 NV-Speicherung Laufzeit- |Fehler bei Zugriff auf NV- *  Werkseinstellung aufru-
fehler (Memory Device) | Speicher oder auf die Speicher- fen, Reset durchfiihren
3 NV-Speicherung Import- karte und neu parametrieren.
Fehler * Bei erneutem Auftreten
- SEW-Service zu Rate
4 NV-Speicherung Setup- ziehen.
Fehler «  Speicherkarte tauschen.
5 NV-Speicherung Daten-
Nicht fehler
o5 flichtiger Sofort- 7 NV-Speicherung Initialisie-
Parameter- | abschaltung rungsfehler
speicher 15 Verwendeter NV-Speicher
kann nicht mit der Firm-
ware betrieben werden.
17 NV-Speicherung Laufzeit-
fehler (NVMemory)
18 NV-Speicherung Initialisie-
rungsfehler (Memory
Device)
Sofort- 2 Fehler Gebersteckplatz. |+ Optionskarte Messwerter- |SEW-Service zu Rate ziehen.
abschaltung fassung ,MDR" defekt
36 Option fehlt  (+ Netz-
schutz 6ff-
nen)
Sofort- 0 Fehler "Watchdog Fehler im Ablauf der SEW-Service zu Rate ziehen.
s abschaltung Uberlauf System" Systemsoftware
ystem-
37 Watchdog (+ Netz-
schutz 6ff-
nen)
Keine Reak- 0 Kommunkations-Timeout | Fehler bei Kommunikation Gber RS485-Verbindung tber-pru-
43 RS485- tion (Nur an RS485-Schnittstelle. | die Schnittstelle RS485 fen (z. B. Umrichter - PC,
Timeout Anzei Umrichter - DBG60B). Ggf.
nzeige)(P)

SEW-Service zu Rate ziehen.
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Service (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Fehlermeldungen und Fehlerliste

v

Fehler Subfehler
Code Bezeichnung Reaktion (P) Code Bezeichnung Mogliche Ursache MaRBnahme
0 Fehler Gerateauslastung '+  Gerateauslastung * Leistungsabgabe verrin-
(IXT-Wert) > 125 % gern
* Rampen des Motorumrich-
» ters verlangern
44  Cerate- Sofort- +  Wenn genannte Punkte
auslastung abschaltung . A
nicht mdglich, dann
groRere Riickspeisung
einsetzen.
» Lastverringern
1 Offsets der Strommes- + EEPROM im Leistungsteil |+ Werkseinstellung durch-
Sofort- sung aulerhalb des zulas- nicht oder falsch para- fuhren. Ist Fehler dann
sigen Bereichs metriert. nicht ricksetzbar, SEW-
abschaltung ; . . .
e *  Optionskarte hat keinen Service zu Rate ziehen.
45 Initialisierung |(+ Netz- - . T
i Kontakt zum Rickwandbus. |+ Optionskarte richtig einset-
schutz off-
nen) »  Strommessung defekt . zen.
* Fehler der Prozessorperi-
pherie
Keine Reak- 0 Timeout Systembus CAN1 Fehler bei Kommunikation tiber | Systembusverbindung tber-
Systembus 1 .. A
47 : tion (Nur den Systembus 1. prifen.
Timeout )
Anzeige)(P)
Sofort- 0 Fehler "RAM-Test" Interner Geratefehler, RAM- SEW-Service zu Rate ziehen.
80 RAM-Test )
abschaltung Speicher defekt.
Gerite- Sofort 1 CRC-Prifsummenfehler |Umrichterelektronik gestort. Gerat zur Reparatur
i i 3 ; ; Evtl. durch EMV-Einwirkun einschicken.
94  konfigurations abschaltung 11 Leistungsteildaten CRC- oder Defokt 9
daten Prifsummenfehler )
1 Abbruch eines Down- »  Speicherkarte kann nicht « Kopiervorgang wiederho-
Sofort- loads eines Parameter- gelesen oder geschrieben len
97 Kopierfehler abschaltun satzes ins Geréat. werden * Auslieferungszustand her-
9 * Fehler bei der Datenuber- stellen (P802) und Kopier-
tragung vorgang wiederholen
Sofort- 0 Fehler "CRC Uber internen  Interner Geratefehler Flash- Gerat zur Reparatur
abschaltung Flash" Speicher defekt einschicken.
98 CRC Error (+ Netz-
schutz 6ff-
nen)
1 Fehler Netzschuitz- *  Hauptschiitz defekt *  Hauptschiitz tiberprifen
Riickmeldekontakt *  Netzzuleitung fehlt »  Steuerleitungen Uberpri-
Sofort- 4 Interne Netzleitungen sind * gtrldstL:fgtdefekt defokt fleNetzanscthss Uber-
N abschaltung vertauscht euerleitungen defe . rp\)lru efr; Ansch "
107 etz- ten | (+ Netz- 5 Netzzuleitung fehlt oder e"tfz lter-Anschluss Uber-
omponenten e rifen
P schiitz o6ff- ein Zweig der Endstufe ist P
nen) fehlerhaft.
6 Selbsttest nicht durchfiihr-
bar wegen Reglersperre.
124 Umgebungs- |Sofort- 1 Zulassige Umge- Umgebungstemperatur > 60 °C |Luftungs- und Kiihlungsbedin-
bedingung abschaltung bungstemperatur uber- gungen verbessern Luftzufuhr

schritten

Schaltschrank verbessern; Fil-
termatten lberprifen.
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Service (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500) n

Fehlermeldungen und Fehlerliste

<P

Fehler Subfehler
Code Bezeichnung Reaktion (P) Code Bezeichnung Mogliche Ursache MaRBnahme
Entladewiderstand Entladewiderstand Uberlastet  |Wartezeit Ein- / Ausschalten
Sofort- ;
einhalten
abschaltung - :
(+ Netz- Hardwarekennung Vor-/ | Variante der Vor-/ Entlade- < SEW-Service zu Rate
schiitz 6ff- Entladesteuerung steuerung falsch ziehen
hen) * Vor- / Entladesteuerung
tauschen
3 Wechselrichterkopplung |Wechselrichterkopplung defekt |+ SEW-Service zu Rate
PLD-Live ziehen
*  Wechselrichterkopplung
tauschen
Sofort- 4 Wechselrichterkopplung | Wechselrichterkopplung defekt |« SEW-Service zu Rate
Referenzspannung ziehen
abschaltung *  Wechselrichterkopplung
tauschen
5 Konfiguration Unterschiedliche Phasenmo- *  SEW-Service informieren.
Leistungsteile dule im Geréat eingebaut * Phasenmodule Uberpru-
fen und tauschen
Sofort- 6 Konfiguration Steuerkopf | Steuerkopf Netzwechselrichter |Steuerkopf Netz- und Motor-
abschaltung oder Motorwechselrichter falsch |wechselrichter tauschen bzw.
(+ Netz- richtig zuordnen.
schitz 6ff-
nen)
Sofort- 7 Kommunikation Leistungs- Kommunikation nicht gegeben |Montage Steuerkopf tiberpri-
abschaltung teil-Steuerkopf fen.

196  Leistungsteil 8 Kommunikation Vor- / Kommunikation nicht gegeben |+  Verkabelung priifen
Entladesteuerung- + SEW-Service zu Rate
Wechselrichterkopplung ziehen

Sofort- 10 Kommunikation Leistungs- Die Wechselrichterkopplung Wechselrichterkopplung
abschaltung teil-Steuerkopf unterstutzt kein Protokoll tauschen
(+ N_etz: 11 Kommunikation Die Kommunikation zur Wech- |Wechselrichterkopplung
schutz 6ff- Leistungsteil-Steuerkopf |selrichterkopplung bei Power up tauschen
nen) ist fehlerhaft (CRC-Fehler).

12 Kommunikation Wechselrichterkopplung fahrt  \Wechselrichterkopplung

Leistungsteil-Steuerkopf |zum Steuerkopf ein abwei- tauschen
chendes Protokoll

13 Kommunikation Die Kommunikation zur Wech- |Wechselrichterkopplung
Sofort- Leistungsteil-Steuerkopf |selrichterkopplung im Betrieb ist [tauschen
abschaltung fehlerhaft: mehr als 1x pro

Sekunde ein CRC-Fehler.

Sofort- 14 Konfiguration Steuerkopf |Zum EEPROM-Datensatz Steuerkopf tauschen
abschaltung BaugréRe 7 fehlt PLD-Funktio-
(+ Netz- nalitat.
schutz 6ff-
nen)

15 Fehler Wechselrichter- Der Prozessor auf der Wechsel-|»  Bei wiederholtem Auftre-

kopplung richterkopplung hat einen inter- ten SEW-Service zu Rate
Sofort- -
abschaltung nen Fehler gemeldet. ziehen ‘
*  Wechselrichterkopplung
tauschen

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B

89



90

o

Service (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500)
Fehlermeldungen und Fehlerliste

v

Fehler
Code Bezeichnung

Reaktion (P) Code

Subfehler
Bezeichnung

Méogliche Ursache

MaBRnahme

196  Leistungsteil

197 Netzausfall
Zwischen-

199 kreisauf-
ladung

16 Fehler Wechselrichter- Wechselrichterkopplung tau-
kopplung: PLD-Version schen
ngoﬁ' " inkompatibel
?+ ?\lce;_ ung 17 Fehler Vor-/Entladesteue- |Der Prozessor auf der Vor-/Ent- '«  Bei wiederholtem Auftre-
schiitz 6ff- rung ladesteuerung hat einen inter- ten SEW-Service zu Rate
nen) nen Fehler gemeldet ziehen
* Vor-/Entladesteuerung
tauschen
18 Fehler Zwischenkreis- Der Zwischenkreis-Lufter ist * SEW-Service zu Rate
Lufter defekt defekt. ziehen
*  Prifen, ob Zwischenkreis-
drossel-Lifter angeschlos-
sen oder defekt ist
19 Kommunikation Die Kommunikation zur Wech- |+  Bei wiederholtem Auftre-
Leistungsteil-Steuerkopf |selrichterkopplung im Betrieb ist ten SEW-Service zu Rate
fehlerhaft: mehr als 1x pro ziehen.
Sekunde interner Fehler. *  Wechselrichterkopplung
Sofort- tauschen
abschaltung 20 Kommunikation Der Steuerkopf hat Uber eine |« Bei wiederholtem Auftre-
Leistungsteil-Steuerkopf |langere Zeit keine Nachrichten ten SEW-Service zu Rate
mehr an die WRK gesendet. ziehen.
*  Wechselrichterkopplung
tauschen
21 U,-Messung unplausibel Phasenmodul defekt Bei wiederholtem Auftreten
Phase R SEW-Service zu Rate ziehen
22 U,-Messung unplausibel
Phase S
23 U,-Messung unplausibel
Phase T
Sofort- 0 Netzausfall Netzspannungsqualitdt mangel- «  Einspeisung (Siche-
abschaltung 4 Netziiberspannung haft. rungen, Schiitz) prifen
(+ Netz- *  Projektierung des spei-
schiitz 6ff- |2 Netzunterspannung senden Netzes Uberpriifen
nen)
Keine Reak- 3 Netzqualitat, Frequenz-
tion (Nur fehler
Anzeige)
Sofort- 1 Vorladevorgang wurde Zwischenkreis kann nicht aufge- «  Vorladung liberlastet
abschaltung abgebrochen (Zeitiber- | laden werden. * Angeschlossene Zwi-
(+ Netz- schreitung) schenkreis-Kapazitat zu
schitz off- grof
nen) *  Kurzschluss im Zwischen-
3 Ladevorgang auf Span- kreis; ) )
Sofort- nungssollwert wurde Zwischenkreisverbindung
abschaltung abgebrochen (Zeitiiber- bei mehreren Geréten
schreitung) tiberpriifen
Sofort- 4 Vorladevorgang wurde
abschaltung abgebrochen
(+ Netz-
schitz 6ff-
nen)

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B




Service (MDR60A0150/0370/0750 und MDR61B1600/2500) [ |
SEW-Elektronikservice

<P

8.3 SEW-Elektronikservice

8.3.1  Zur Reparatur einschicken

Sollte ein Fehler nicht behebbar sein, wenden Sie sich bitte an den Elektronik-
service von SEW-EURODRIVE (— "Kunden- und Ersatzteildienst").

Bei Rucksprache mit dem SEW-Elektronikservice geben Sie bitte immer die Ziffern des
Statusetiketts mit an, unser Service kann lhnen dann effektiver helfen.

Wenn Sie das Gerat zur Reparatur einschicken, geben Sie bitte Folgendes an:

» Seriennummer (— Typenschild)

» Typenbezeichnung

» Ziffern des Statusetiketts

» Kurze Applikationsbeschreibung (Antriebsfall, Steuerung tiber Klemmen oder seriell)
» Angeschlossene Komponenten (Umrichter, etc.)

* Artdes Fehlers

» Begleitumstande

» Eigene Vermutungen

» Vorausgegangene ungewdhnliche Vorkommnisse etc.

8.3.2 Statusetikett

Die Netzruckspeisungen MOVIDRIVE® MDR60A sind mit einem Statusetikett versehen,
das seitlich am Gerat angebracht ist.

T T
|1 ] 2[3[]4]5
[ 14 [——]—|—

\
(]
1877052683

[1] = Hardwarestatus

Die Netzruckspeisungen MOVIDRIVE® MDR61B sind mit einem Statusetikett versehen,
das an der oberen Frontabdeckung angebracht ist.

MDR61B1600-503-00 / L
| 112 ]3]4|5]|6]7 |89 |
| 10 10]10 121010

4092426507
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[ ] Einfiihrung (MDR60A1320-503-00)
Uber diese Betriebsanleitung

9 EinfUhrung (MDR60A1320-503-00)

i

HINWEIS

Die folgenden Kapitel gelten nur fiir die Netzriickspeisung MOVIDRIVE®
MDR60A1320-503-00.

9.1  Uber diese Betriebsanleitung

Die vorliegende Betriebsanleitung dient zum sicheren Arbeiten an und mit der Netz-
rickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00. Sie enthalt Sicherheitshin-
weise, die beachtet werden miissen und Information, die fiir einen stérungsfreien Be-
trieb unter Ausnutzung aller Vorteile des Gerats notwendig sind.

Alle Personen, die an und mit der Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-
503-00 arbeiten, mussen bei ihren Arbeiten die Betriebsanleitung verflugbar haben
und die fiir sie relevanten Angaben und Hinweise beachten.

Die Betriebsanleitung muss stets komplett und einwandfrei lesbar sein.

9.2 Verwendete Begriffe

Netzriickspeisung

Fir die Netzrickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 wird im folgenden
der Begriff "Netzriickspeisung " verwendet.

Antriebsregler

Fur den in Verbindung mit der Netzrlickspeisung jeweils verwendeten Frequenz-
umrichter wird im folgenden der Begriff "Antriebsregler" verwendet.

Antriebssystem

Fir Antriebssysteme mit Netzriickspeisung, Antriebsreglern und anderen
Antriebskomponenten wird im folgenden der Begriff "Antriebssystem" verwendet.
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Rechtliche Bestimmungen

9.3 Rechtliche Bestimmungen

9.3.1 Kennzeichnung

Typenschild

Netzrickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 ist eindeutig durch den In-
halt des Typenschilds gekennzeichnet.

CE-Kennzeichnung

Konform zur EG-Richtlinie "Niederspannung".

Hersteller

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Ernst-Blickle-Strale 42, 76646 Bruchsal.

9.3.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 nur unter den in dieser
Anleitung vorgeschriebenen Einsatzbedingungen betreiben.

Netzrickspeisungen MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 sind Komponenten
— zur Ein- und Rickspeisung elektrischer Energie

— zum Einbau in eine Maschine

— zum Zusammenbau mit anderen Komponenten zu einer Maschine
Netzrickspeisungen MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00

— sind elektrische Betriebsmittel zum Einbau in Schaltschranke oder ahnlich abge-
schlossene Betriebsraume

— erfullen die Schutzanforderungen der EG-Richtlinie "Maschinen"

— sind keine Haushaltsgerate, sondern als Komponenten ausschlieRlich fur die
Weiterverwendung zur gewerblichen Nutzung bestimmt.

Antriebssysteme mit Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 ent-
sprechen der EG-Richtlinie "Elektromagnetische Vertraglichkeit", wenn sie nach den
Vorgaben des CE-typischen Antriebssystems installiert werden. Sie sind einsetzbar

— an offentlichen und nichtoffentlichen Netzen
— im Industriebereich und im Wohn- und Geschéftsbereich

Die Verantwortung fur die Einhaltung der EG-Richtlinien in der Maschinenanwen-
dung liegt beim Weiterverwender.
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9.3.3

9.3.4 Gewahrleistung

9.3.5

[ ] Einfiihrung (MDR60A1320-503-00)
Rechtliche Bestimmungen

Haftung

Entsorgung

Die in dieser Betriebsanleitung angegebenen Informationen, Daten und Hinweise
waren zum Zeitpunkt der Drucklegung auf dem neuesten Stand. Aus den Angaben,
Abbildungen und Beschreibungen in dieser Anleitung kdnnen keine Anspriche auf
Anderung bereits gelieferter Netzriickspeisungen geltend gemacht werden.

Die in dieser Betriebsanleitung dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und
Schaltungsausschnitte sind Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige An-
wendung uberprift werden muss. Fur die Eignung der angegebenen Verfahren und
Schaltungsvorschlage tubernimmt SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG keine Haf-
tung.

Es wird keine Haftung Gbernommen fur Schaden und Betriebsstérungen, die entste-
hen durch:

Missachtung der Betriebsanleitung

Eigenméachtige Veradnderung an der Netzriickspeisung

Bedienungsfehler

Unsachgemalles Arbeiten an und mit der Netzriickspeisung

Gewabhrleistungsbedingungen: siehe Verkaufs- und Lieferbedingungen der SEW-
EURODRIVE GmbH & Co KG.

Gewabhrleistungsanspriiche sofort nach Feststellen des Mangels oder Fehlers an-
melden.

Die Gewahrleistung erlischt in allen Fallen, in denen auch keine Haftungsanspriiche
geltend gemacht werden kénnen.

Material Recyceln Entsorgen
Metall X -
Kunststoff X -
Bestlickte Leiterplatten - X
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10

Sicherheitshinweise (MDR60A1320-503-00)

10.1 Allgemeine Hinweise

Mit diesen Informationen sollen den Errichtern und Anwendern einer Anlage Hinweise
auf die besonderen Eigenschaften und Vorschriften in Bezug auf die Netzriickspeisung
MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 gegeben werden. Mit diesen Hinweisen wird kein
Anspruch auf Vollstandigkeit erhoben.

10.1.1 Besonderheiten im Vergleich zum Brems-Chopper

Die Netzrickspeisung stellt nicht, wie ein Bremswiderstand, eine konstante Senke dar,
sondern ist von den momentanen Gegebenheiten des Netzes abhangig. Kommutie-
rungs-Einbriche oder Spannungsschwankungen im Netz wirken sich im Riickstrom des
Gerats aus. Um die geforderte Leistung zurlickspeisen zu kénnen, muss bei einem
kurzzeitigen Netzspannungseinbruch, der Ruckspeisestrom entsprechend ansteigen.
Sinkt die Netzspannung fur ldngere Zeit ab, so reduziert sich die maximal riickspeisbare
Leistung. Fallt nur eine Phase aus, so kann das Gerat zwar weiterarbeiten, der Strom in
beiden verbliebenen AuRenleitern erhoéht sich aber um den Faktor 1,5.

10.1.2 Lange der DC-Verbindung

» Installieren Sie Frequenzumrichter und Netzriickspeisung mdéglichst dicht nebenein-
ander.

» Die zulassige Kabellange zwischen Frequenzumrichter und Netzriickspeisung be-
tragt maximal 5 m.

» Verlegen Sie die Kabel mdglichst dicht nebeneinander.
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Sicherheitshinweise (MDR60A1320-503-00)
Allgemeine Hinweise

10.1.3 Betrieb an einem Transformator

Arbeiten neben der Rickspeisung nur wenige Verbraucher in einem Netzabschnitt, so
muss der Transformator in der Lage sein, die in diesem Abschnitt nicht benétigte Ener-
gie auf die nachste Spannungsebene zurlick zu Ubertragen, ohne dass die Spannung
im Abschnitt unzuldssig gro® wird. Dazu muss die Nenn(schein)leistung des Transfor-
mators mindestens ca. 1,5-mal grof3er sein als die aus dem Abschnitt zurlickgespeiste
(Wirk-)Leistung, um auch die Oberschwingungs- und Blindanteile der Stréme mit Uber-
tragen zu koénnen.

Diese Bedingungen werden in dem im folgenden Bild dargestellten Netzabschnitt ge-
rade eingehalten, wenn die Gbrigen Verbraucher abgeschaltet sind. Liegt die zurtickge-
speiste Leistung in der Grofienordnung der Nennleistung des Transformators, so muss
der ug-Wert des Transformators ausreichend klein sein (max. 6 %) um den Spannungs-
anstieg im Netzabschnitt zu begrenzen.

Der Betrieb von MOVIDRIVE®-MDR60A1320-503-00-Gersten in Verbindung mit Stell-
transformatoren mit einem grof3en uy von 10 - 20 % (z. B. in der Ausfiihrung als festge-
bremster Schleifringldufermotor) ist nur dann zulassig, wenn das Verhaltnis Riickspei-
seleistung/Nennleistung wesentlich kleiner ist.

10kV :Q: 0,4kV

Tr
100kVA Al !

I
MOV RIVE®

60kW

1877085451
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10.1.4 Lage der Kommutierungsinduktivitat

Die fir den Antriebsregler [2] notwendige Kommuntierungsinduktivitat ist in die Netz-
rickspeisung integriert. Es ist nicht zulassig, eine weitere Kommutierungsinduktivitat
vorzuschalten. Der Anschluss der Netzrickspeisung muss direkt am Netz [1] erfolgen
(— folgendes Bild).

(]

[2]
| #Z | MDR
3 i
& :
i MOVIPRIVE® i
@ B60KW
1877088395

Wird dies nicht beachtet, so verhindert die Induktivitdt zum einen die Synchronisierung
zum speisenden Netz und zum anderen kann die Spannungserhéhung an der Drossel
beim Abschalten unter Stromfluss zu Schaden in der Netzriickspeisung fuhren.

ACHTUNG!
+ Entsprechendes gilt bei der ebenfalls nicht zuldssigen Vorschaltung weiterer
Drosseln

+ Uberspannungen kénnen zur Zerstérung des angeschlossenen Antriebsreg-
lers und/oder der Netzriickspeisung und der iibrigen Lasten fiihren!
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10.1.5 Leitungs- und Ubergangswiderstinde

Die Angaben Uber die Strombelastbarkeit von Leitungen beziehen sich auf die ublicher-
weise verwendeten Kupferleiter. Aufgrund des héheren spezifischen Widerstands mis-
sen fur Aluminiumleiter grofRere Querschnitte verwendet werden.

Bei beiden Leitermaterialien muss darauf geachtet werden, dass die Verbindungsstellen
der Leiter moglichst niederohmig ausgefiihrt werden, und ihre Anzahl auf das unbedingt
notwendige begrenzt wird.

Wie im folgenden Bild dargestellt, kdnnen zu viele Klemmstellen oder zu hochohmige
Klemmstellen (D U) zu einem unzuldssigen Spannungsfall im treibenden Betrieb und
einer unzuldssigen Spannungsuberhéhung im Ruckspeisebetrieb fuhren.

AU AU AU AU AU AU AU '/
- o - - - - - |

[1] ——9o 9o 9o o o o

MDR

1877091339

Geht man von einem stabilen Netz [1] von z. B. 400 V Nennspannung aus, in dem ein
Ruckspeisestrom von 80 A flieR3t, so fallt an einer schlecht ausgefiihrten Klemmstelle
von 100 mQ eine Spannung von 8 V ab. Eine gut ausgefiihrte Klemmstelle hat einen
Ubergangswiderstand von ca. 1 mQ . Bei 7 Klemmstellen entsteht so am Netzschalter
eine Spannung im Ruckspeisebetrieb von 456 V.

ACHTUNG!

Uberspannungen kénnen zur Zerstdrung des angeschlossenen Antriebsreglers
[2] und / oder der Netzriickspeisung und der tibrigen Lasten fiihren.
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10.1.6 Anschluss weiterer Verbraucher

Der Anschluss von Verbrauchern (z. B. Schaltschranklifter oder Klimagerate) parallel
zu Antriebsregler [2] / Netzrickspeisung vor einem gemeinsamen Leistungsschalter (—
folgendes Bild) ist nicht zuldssig. Denn bei einer Auslésung des Schalters fehlt die Ver-
bindung zum Netz [1], welches die Energiesenke und das synchronisierende Element
fur die Ein- und Rickspeiseeinheit darstellt. Die IGBTs schalten nun die Zwischenkreis-
Spannung direkt auf die Verbraucher. Die sich dann einstellende annahernd rechteck-
férmige "Netz"-Spannung treibt einen Strom durch die Verbraucher, dessen Hohe und
Form von deren Impedanz abhangt. Ist die Leistungsaufnahme der Verbraucher jedoch
zu gering, steigt im generatorischen Betrieb die Zwischenkreis-Spannung und damit
auch die Ausgangsspannung der Netzriickspeisung an. Diese hohe Spannung kann alle
angeschlossenen Gerate beschadigen.

" ok

t

i1
QL | [
MOVIDRIVE® 3
@ 60kW @
1877094283
ACHTUNG!

Uberspannungen kénnen zur Zerstdrung des angeschlossenen Antriebsreglers
[2] und / oder der Netzriickspeisung und der tibrigen Lasten fiihren.
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HINWEIS

Gleiches gilt fur den im folgenden Bild gezeigten Aufbau. Auch bei einer solchen An-
lage ist es erforderlich, zumindest jeden riickspeisenden Strompfad mit einem sepa-
raten Schalter zu versehen!

jude

(1]

MDR

£

14
£ £ £
| MOV|T<|VE® MOVI#RIVE@) 3 | MOVI#RIVE@) |

1877201419

[1] Speisendes Netz
[2] Antriebsregler
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11  Technische Daten (MDR60A1320-503-00)

11.1 Eigenschaften

* Kleine kompakte Baugrofie
» Versorgung von Antriebsreglern

* Bremsleistung von Antriebsreglern wird ins Netz zurlickgespeist

* Nennleistung 160 kW
* Dauerleistung 200 kW

» Spitzenleistung motorisch 240 kW / generatorisch 210 kW fiir 60 s

» Zwischenkreiskopplung von mehreren Antriebsreglern méglich

» Leistungsteil mit hohem Wirkungsgrad und hoher Betriebssicherheit

» Selbst synchronisierend

+ Uberlastungsschutz im Riickspeisebetrieb

+ Uberwachung von Netzspannung, Drehfeldorientierung und Temperatur

» Realisierung von hochdynamischen Bremsvorgangen

* Anwenderfreundliche Inbetriebnahme, da keine Programmierung oder Einstellung

notwendig ist

11.2 Allgemeine technische Daten

MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00

Derating Umgebungstemperatur

Storfestigkeit Erfillt EN 61000-6-1 und EN 61000-6-2
Storaussendung bei EMV-gerechter Erfullt EN 61000-6-4 mit NF300-503
Installation

Umgebungstemperatur gy 0°C..+40°C

IN-Reduktion: 3 % Iy pro K bis max. 55 °C

Klimaklasse

EN 60721-3-3, Klasse 3K3

Lagertemperatur?) g
Kiihlungsart (DIN 51751)

—25 °C...+55 °C (nach EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

Fremdkuhlung
(temperaturgeregelter Lifter, Ansprechschwelle 45 °C)

Schutzart

IP20

Betriebsart

Uberspannungskategorie

Dauerbetrieb (EN 60149-1-1 und 1-3)
Il nach IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Verschmutzungsklasse

2 nach |IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Aufstellungshohe

h <1000 m: Keine Einschrankung
Von 1000 m bis max. 4000 m:
IN-Reduktion: 0.5 % pro 100 m

1) BeiLangzeitlagerung alle 2 Jahre fiir mind. 5 min. an Netzspannung legen, da sich sonst die Lebensdauer

des Gerats verkiirzen kann.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B

101




11

102

Technische Daten (MDR60A1320-503-00)

Bemessungsdaten

11.3 Bemessungsdaten

MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00

Nennbereich der verketteten Netzspannung Uy

380 V < Uy <500 V

Toleranz der verketteten Netzspannung Un

342V s Uy =550V

Netzfrequenz N 40 Hz ... 60 Hz 10 %
Uberlastfahigkeit — Kap. "Strombelastbarkeit"
Wirkungsgrad n ca. 98 % (2 % thermische Verluste)
Leistungsfaktor =~0.7-0.95

Kihlluftbedarf 700 m%h

Leistungsreduzierung Yy

40°C..55°C -3 %/K
1000 m Gber NN < h <4000 m tber NN— 5 %/1000 m

11.4 Strombelastbarkeit

e

Geratetyp Antreibender Betrieb Bremsender Betrieb
Freilaufdioden IGBT-Module
Ieff Phase Ieff Phase
100 % 1 min in 10 min 100 % 1 min in 10 min
MDR60A 1320-503-00 260 A 360 A 260 A 330 A
HINWEIS

* Wie auch der Eingang eines

Antriebsreglers ist die Einspeiseseite des

MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 nicht Uberlastgeschitzt. Achten Sie bei der

Dimensionierung darauf, dass der

maximale DC-Eingangsstrom des Antriebsreg-

lers (inkl. Uberlastfaktor) den maximalen Einspeisestrom des Riickspeisegeréts
nicht Ubersteigt. Ist dies dennoch der Fall, sollte die programmierbare motorische
Stromgrenze des Antriebsreglers mit dem Strom des Rickspeisegerats eingestellt
werden. Auch hier miissen Sie den Uberlastfaktor des Antriebsreglers beriicksich-

tigen.

+ Beachten Sie bei der Ermittlung der Rickspeiseleistung, dass die tatsachliche mo-
mentane Ruckspeiseleistung immer abhangig von der tatsachlich vorhandenen

Netzspannung ist.
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11.5 Sicherungen und Kabelquerschnitte

Der Netzanschluss der Netzriickspeisung erfolgt Uber die Klemmen L1, L2 und L3 an
der Kommutierungsdrossel und PE am Kuhlkérper. Die Netzsicherung muss entspre-
chend der Strombelastbarkeit der zulassigen Anschlussleitung ausgelegt werden. Bei
den angegebenen Herstellern handelt es sich nur um eine Empfehlung, selbstverstand-
lich sind auch Vergleichstypen von anderen Herstellern (z. B. Jean Mdller, Ferraz, Buss-
mann) geeignet.

11.5.1 Vorzuschaltende Sicherungen

Der Netzriickspeisung sind die in der folgenden Tabelle angegebenen Halbleitersiche-
rungen vorzuschalten.

Geriatetyp Max. Vorsicherung Anschluss / max. Kabelquer-
schnitt der Zuleitung
MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 | Siba 20 713 32.500 Anschlussbolzen M10 / 185 mm?
AC 500 A/AC 1100 V/
110 mm NHO1

11.5.2 Im Gerat verwendete Sicherungen

In der Netzrickspeisung sind die in der folgenden Tabelle angegebenen Halbleitersi-
cherungen eingebaut.

Geratetyp Gleichstromsicherungen Anschluss / max. Kabelquer-
(schnelle Halbleiter- schnitt der Zuleitung
Sicherungen)

MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 | Siba 20 713 32.630 Anschlugsbolzen M10/
AC 630 A/AC 1100 V/ 185 mm
110 mm NHO1

ACHTUNG!

Bei Ansprechen von Sicherungen nehmen Sie unbedingt mit SEW-EURODRIVE
Kontakt auf, da unter Umstanden weitere SchutzmafRnahmen im Gerat ausgeldst ha-
ben. Beim Austausch der internen Sicherungen achten Sie unbedingt darauf, dass nur
die Originaltypen zum Einsatz kommen diirfen.

A WARNUNG!
Stromschlag durch spannungsfiihrende Teile.

Tod oder schwere Verletzungen.

» Der Austausch der Sicherungen darf nur im spannungslosen Zustand erfol-
gen!

11.5.3 Funkentstorfilter

Zur Einhaltung der EMV-Vorschriften muss MOVIDRIVE® MDR60A 1320-503-00 ein
Funkentstorfilter der Kategorie A vorgeschaltet werden.

Geriatetyp Bestellbezeichnung fiir Funkentstorfilter
MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 NF300-503
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12 Installation (MDR60A1320-503-00)
12.1 Mechanische Installation
12.1.1 Wichtige Hinweise

* Verwenden Sie die Netzriickspeisungen nur als Einbaugerate.
+ Einbaufreirdaume beachten:

— Mehrere Netzriickspeisungen in einem Schaltschrank kénnen ohne Zwischen-
raum nebeneinander befestigt werden.

— Zu anderen benachbarten Bauteilen / Schaltschrankwanden darf ein seitlicher
Abstand von 70 mm nicht unterschritten werden.

— Mindestens 150 mm Freiraum ober- und unterhalb Einhalten.

— Bauen Sie die Netzriickspeisungen dicht nebeneinander ein, damit die Kabellan-
gen kurz bleiben.

* Achten Sie auf ungehinderten Zutritt der Kiihlluft und Austritt der Abluft.

» Bei verunreinigter Kuhlluft (Staub, Flusen, Fette, aggressive Gase), die die Funktion
der Netzriickspeisung beeinflussen kdnnte:

— Treffen Sie ausreichende Gegenmalinahmen, z. B. separate Luftfiihrung, Einbau
von Filtern, regelméaRige Reinigung etc.

» Zulassigen Bereich der Umgebungstemperaturen nicht tiberschreiten.

12.1.2 Vorgeschriebene Raumlage

Die Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 ist fiir senkrechte Wand-
montage (+15°) vorgesehen. Als Montageort darf nur eine ebene Flache ohne Verwen-
dung von Abstandshaltern oder ahnlichem verwendet werden. Beachten Sie bei der
Montage des Gerats in Schaltschranken, dass die Gerate ohne Verwendung von Ab-
standshaltern oder ahnlichem direkt auf die Montageplatte geschraubt und die Abwar-
me im Schaltschrank ausreichend abgefihrt wird. Diese Art der Montage ist notwendig,
um die Kahlluftfihrung zu gewahrleisten. Es ist mit einer Verlustleistung von ca. 2 % der
maximalen Nennleistung des Gerats zu rechnen. Die Lufttemperatur von 40 °C in
unmittelbarer Nahe des Gerats darf nicht Gberschritten werden. Die Lufteintritts- und
Luftaustritts6ffnungen an der Ober- und Unterseite des Gerats dirfen nicht durch
Installationsmaterial, wie Kabelkanale oder andere Gerate verdeckt werden.
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12.2 Hinweise zur elektrischen Installation
12.2.1 Personenschutz

A WARNUNG!
Stromschlag durch spannungsfiihrende Teile.

Tod oder schwere Verletzungen.

* An den Zwischenkreisklemmen der Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A
1320-503-00 steht auch nach Abschalten der Versorgungsspannung noch eine
gefahrlich hohe Spannung flr einige Minuten an. Die genaue Dauer, bis diese
Spannung auf ein ungefahrliches Mal} abgesunken ist, ist durch den jeweils ver-
wendeten Antriebsregler bestimmt und muss unbedingt abgewartet werden. Die
genauen Zeiten sind den Herstellerangaben der jeweils verwendeten Antriebsreg-
ler zu entnehmen.

» Wechseln Sie defekte Sicherungen nur im spannungslosen Zustand gegen den
vorgeschriebenen Typ aus!

12.2.2 Schutz der Netzriickspeisung

ACHTUNG!

Die Netzrickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 enthalten elektrostatisch
gefahrdete Bauelemente (ESDS).

Wahrend der Arbeiten im Bereich der Anschliisse muss das Personal die in der inter-
nationalen Norm IEC747-1 festgelegten MalRnahmen beachten. Dazu gehért vor dem
Beginn der Arbeiten die Befreiung von elektrostatischen Aufladungen.

Entladen Sie sich durch Beriihren der PE-Befestigungsschraube oder einer anderen
geerdeten Metallflache im Schaltschrank.

12.2.3 Netzformen / Netzbedingungen

Beachten Sie die Einschrankungen bei den jeweiligen Netzformen! Wenn Sie Netzriick-
speisungen in Netzen betreiben wollen, die nicht in der folgenden Tabelle genannt sind,
halten Sie bitte Ricksprache mit SEW-EURODRIVE.

VDE-gerechte Netzform Betrieb der Netzriickspeisung
Mit geerdetem Sternpunkt Uneingeschrankt erlaubt

Mit isoliertem Sternpunkt Verboten

Mit geerdetem Aufenleiter Verboten
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12.2.4 Spezifikationen der verwendeten Leitungen

Die verwendeten Leitungen miissen den geforderten Spezifikationen am Einsatzort
genugen.

Die Vorschriften Uber Mindestquerschnitte von PE-Leitern sind unbedingt einzuhal-
ten.

Die Wirksamkeit einer abgeschirmten Leitung ist bestimmt durch

— eine gute Schirmanbindung.

— einen niedrigen Scheinwiderstand.

Verwenden Sie nur Schirme mit verzinntem oder vernickeltem Kupfergeflecht.

— Der Uberdeckungsgrad des Schirmgeflechts muss mindestens 70 % bis 80 %
betragen mit einem Uberdeckungswinkel von 90°.

Schiitzen Sie die Zuleitungen der Netzriickspeisung mit den vorgeschriebenen
Leitungsschutz-Sicherungen.
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12.3 Elektrischer Anschluss

Nach Entfernen der seitlichen Randelschrauben und Abnehmen des Gehdusedeckels
ist der Anschlussraum des MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 zuganglich. Die Zulei-
tungen werden durch die im Flansch montierten Metallverschraubungen gefuhrt.

ACHTUNG!

Achten Sie unbedingt darauf, beim Abheben des Deckels die zur Anzeigeplatine
fiihrenden Leitungen nicht zu beschéadigen oder abzureifen!

12.3.1 Leistungsanschluss

Absicherung:

Berlicksichtigen Sie bei der Auswahl des Kabelquerschnitts den Spannungsfall bei
Belastung.

Schutz der Leitungen und der Netzriickspeisung auf der Wechselspannungsseite
(L1, L2, L3):

— Uber handelsiibliche Halbleiterschutzsicherungen.

— Sicherungen und Sicherungshalter / -trenner in UL-konformen Anlagen missen
UL-approbiert sein.

— Die Bemessungsspannungen der Sicherungen missen entsprechend der Netz-
spannung vor Ort ausgelegt werden.

Schutz der Netzriickspeisung auf der Gleichspannungsseite (+UG, —UG):

— Die entsprechenden Sicherungen sind im Gerat eingebaut.

Anschluss:

Alle Verbindungen sollten so kurz und induktionsarm wie mdglich hergestellt werden.

Setzen Sie zur Einhaltung der EMV-Richtlinien (gemaR bestehender Normen wie
VDE 0160 und EN 61800-5-1) geschirmte Leitungen ein.

Schlieen Sie Netzleitungen an den Klemmen L1, L2 und L3 der Netzriickspeisung
an. Der Anschluss muss immer 3-phasig erfolgen.

An den Netzanschlissen des Leistungsteils muss eine bestimmte Phasenfolge ein-
gehalten werden (rechtsdrehendes Drehfeld). Das Gerat verfligt Giber eine Phasen-
folgeliberwachung. Sollte die Phasenfolgeliberwachung ein falsches Drehfeld er-
kennen, so wird am Gerat mit LEDs die Fehlermeldung "Drehfeld falsch" oder "Pha-
senausfall" angezeigt (— Kapitel "Betrieb und Service" (Seite 121)). In diesem Fall
mussen 2 Netzphasen des Leistungs-Netzanschlusses getauscht werden.

SchlieRen Sie die Leitungen flr die Zwischenkreisverbindung von Antriebsregler und
Netzriickspeisung an den Klemmen +UG / -UG an. Achten Sie dabei unbedingt auf
die richtige Polaritat!

Halten Sie die angegebenen Drehmomente ein und verwenden Sie einen 2. Schrau-
benschlussel, um das Drehmoment aufzunehmen.

Schlieen Sie den Schutzleiter der Zuleitung an der Erdungsschraube an der Unter-
seite des Gerats an.

ACHTUNG!

Ein Vertauschen oder falsches Anklemmen von + (Plus) oder — (Minus) kann zur
Zerstorung des Antriebsreglers und der Netzriickspeisung fiihren!
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Anschluss-Schalt- Das folgende Anschluss-Schaltbild ist ein Schaltungsvorschlag. Applikationsbedingte
bild Besonderheiten, wie z. B. die Einbindung in eine SPS, kénnen Anderungen des An-
schlusses der Kontakte X2:1 ... X2:12 erfordern.

1. ... 6. — Abschnitt "Hinweise zum Anschluss-Schaltbild"

Fehlerhafter Zwischenkreisanschluss !
(Verpolung, Erdschluss) fiihrt zur Zer- |
storung der angeschlossenen Geriéte! |

I
\
I
Die Netzanschliisse des ‘
Umrichters diirfen nicht I

angeschlossen werden! r‘i
[

max. 5m

1T

— Vorladung
]

6. Richtige Einstellung des

3. Spannungswabhlschalters
beachten!

400V =380-415V
460 V =440 - 480 V nicht
500 V=500V beschalten!
0—0—0—
L1 |L2 (L3 123
‘ ‘ ‘ SKS
®
MOVIDRIVE

MDR60A1320-503-00

-Uz +Uz PE
X1: X4:

MOVIDRIVE®I MOVITRAC®

108

wirkt auf K11

X2:

Steuerelektronik Sperrung

ext. ext. EIN ext. EIN| Ruckspeisung
AUS RESET RESET

Relaiskontakte

4 13|x2:7 8 9 10 1112 A1 A2
== 0—O0—O0—0—0— 00— O0—O0—
1877205131
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Hinweise zum 1. Absicherung entsprechend dieser Betriebsanleitung.
gn;CZZJf; 2. Es durfen hinter dem vorzuschaltenden Netzschiitz keine weiteren Verbraucher
chaltol aulder der Netzrickspeisung angeschlossen werden.
ACHTUNG!

Wird dies nicht beachtet, besteht die Gefahr, dass bei einer Netzabschaltung wahrend
der Rickspeisung ein gefahrlicher Spannungsanstieg erfolgt, wodurch die im abge-
schalteten Netzbereich eventuell zusatzlich vorhandenen Verbraucher und ggf. der
Antriebsregler sowie die Rickspeiseeinheit zerstort werden kénnen!

3. Kabelquerschnitt gemaR den giiltigen VDE-Vorschriften.

4. An dieser Stelle ist der Anschluss eines oder mehrerer Antriebsregler moglich (auch

mit unterschiedlichen Leistungen). Auch beim Anschluss mehrerer Antriebsregler
missen die DC-Verbindungsleitungen so kurz wie méglich sein! Verlegen Sie die
Leitungen moglichst nahe beieinander.

Die Moglichkeit eines externen "EIN" bzw. "RESET" erfolgt tiber die Klemmenpaare
X2:9 und X2:10 sowie X2:11 und X2:12 (— Abschnitt "Klemmenbelegung Steuer-
klemmenleiste X2"):

— X2:9 und X2:10: Potenzialfreier Kontakt (kurzzeitige Kontaktierung)

— X2:11 und X2:12: positiver Puls (DC 12 - 24 V); realisierbar z. B. durch SPS-An-
steuerung (Klemme 11 +, Klemme 12 -)

Mit dem Spannungswabhlschalter muss der Wert der angeschlossenen Netzspan-
nung vor dem Einschalten der Netzspannung ausgewahlt werden. (— folgende
Tabelle).

Stellung des Spannungswahlschalters Wert der angeschlossenen Netzspannung
400 V AC380V- AC415V+£10 %

460 V AC440V-AC480V £10%

500V AC 500V +10 %

ACHTUNG!

Prifen Sie vor dem Einschalten der Netzspannung, ob die Schalterstellung des
Spannungswahlschalters mit der Netzspannung uUbereinstimmt. Ist der falsche
Wert eingestellt, wird das Gerat zerstort!

Der Spannungswahlschalter befindet sich innerhalb des Gerates und kann nach
abnehmen der Frontplatte eingestellt werden. Die Werkseinstellung betragt
AC 500 V. Schalten Sie das Gerat spannungslos, bevor Sie das Gerat 6ffnen.
Grundsatzlich darf der Spannungswahlschalter nicht unter Spannung betatigt wer-
den.

Weiterhin besteht das Risiko eines Defekts bei Fehlbedienung. Die Toleranzgrenze
der Fehlbedienung liegt bei einer Zeit < 1 min (bei kalten Geraten).

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B

12

109



12

110

Installation (MDR60A1320-503-00)

Elektrischer Anschluss

12.3.2 Steuerleitungen

» Schlieflen Sie die Steuerleitungen an der Steuerklemmenleiste X2 (— Abschnitt
"Klemmenbelegung Steuerklemmenleiste X2") an.

» Verlegen Sie die Steuerleitungen nicht parallel zu stérbehafteten Motorzuleitungen.

» Legen Sie die Schirmung der Steuerleitungen an den Metall-Kabelverschraubungen

des Flanschs grof¥flachig auf.

12.3.3 Steueranschliisse

Die Steuerklemmenleiste X2 befindet sich an der Unterseite des Gerates. Der Klemm-
block ist aufsteckbar und somit einfach zu verdrahten.

12.3.4 Klemmenbelegung Steuerklemmenleiste X2

[

An der Steuerklemmenleiste X2 kdnnen Uber ein Relais z. B. Betriebsfreigabemel-
dungen oder eine Sammelstérung aulRerhalb des Gerats verschaltet werden. Aul3erdem
kann Uber die Steuerklemmenleiste X2 ein externer RESET oder Schaltfunktionen aus-
geflhrt und mit dem Frequenzumrichter verknipft werden.

(3] [4]
(2] T T

[5]

112(3|4|5]|6

10

(] o -
—— & () [ %)

11

12

1877276811

[1] X2:1 ... X2:4 Relais Sammelstdrung

[2] X2:5, X2:6 Intern belegt zur Temperaturiberwachung. Kein Anschluss von Lei-

tungen erlaubt!
[3] X2:7, X2:8 Extern AUS
[4] X2:9, X2:10 nicht belegt

[6] X2:11, X2:12 = EIN / RESET

HINWEIS

SEW-EURODRIVE empfiehlt, bevorzugt den Resetanschluss X2:11 und X2:12 zu

verwenden.

ACHTUNG!

Legen Sie an den Klemmen X2:5 bis X2:10 keine Fremdspannung an, da sonst das

Geréat beschadigt wird!
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Elektrischer Anschluss

Klemme Funktion Beschreibung
X2:1 Offner ) . .
- Sammelstérmeldung Schaltleistung der Relaiskon-
Xe:2 Oer | o onzialfreie Relaiskontakte? 2 | 2K
otenzialfreie Relaiskontakte
X2:3 SchlieRer + 30VDC3A
+ 230V AC5A

X2:4 Schlieler

X2:5 Intern belegt zur Temperatur-
X2:6 Gberwachung
X2:7
X8 AUS-Taster Zum Ausschalten der Netzriickspeisung
X2:9 3
EIN-Taster / Reset®
X2:10
X2:11 (+24 V i 0 i
( ) Fremdspannungseingang igmelflr:fiﬁzﬁlten der Netzriickspeisung bzw.
X2:12 (0 V) q 9

1. Das Relais zieht an,
— wenn die Versorgungsspannung vorhanden ist
— wenn die Vorladung der Zwischenkreiskondensatoren abgeschlossen ist
— wenn keine Sammelstérung vorliegt
2. Das Relais fallt ab
+ beim AUS-Befehl tiber die Klemmen 7 und 8
* bei einer Stérungsmeldung

3. Beim Autostart ist die Betatigung des EIN-Tasters nicht erforderlich. Beachten Sie
das Kapitel "Konfiguration" (Seite 117).

12.3.5 Klemmenbelegung Sperreingang A1/A2

Klemme Funktion Beschreibung
A1 Sperreingang 24 V .
Steuerspannung zum Sperren des Ruckspeisepfads
A2 DGND
® Ubergeordnete

MOVIDRIVE Steuerung
MDR60A1320

A1 < Bindrausgang

A2 | DGND

4066532107
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Installation in einem CE-typischen Antriebssystem

12.4 Installation in einem CE-typischen Antriebssystem

12.4.1 Allgemeine Hinweise

12.4.2 Aufbau

12.4.3 Filterung

Die Verantwortung fur die Einhaltung der EG-Richtlinien in der Maschinenanwen-
dung liegt beim Weiterverwender.

— Wenn Sie die folgenden MalRnahmen beachten, kdnnen Sie davon ausgehen,
dass beim Betrieb der Maschine keine von der Netzrickspeisung verursachten
EMV-Probleme auftreten und die EG-Richtlinie bzw. das EMV-Gesetz erflllt ist.

— Werden in der Nahe der Netzriickspeisung Gerate betrieben, die der CE-Anfor-
derung hinsichtlich der Storfestigkeit EN 500082-2 nicht genligen, kénnen diese
Gerate durch die Netzriickspeisung elektromagnetisch beeintrachtigt werden.

Netzriickspeisung und Funkentstorfilter groRflachig zur geerdeten Montageplatte
kontaktieren:

— Montageplatten mit elektrisch leitender Oberflache (verzinkt oder rostfreier Stahl)
erlauben eine dauerhafte Kontaktierung.

— Lackierte Platten sind nicht geeignet fiir eine EMV-gerechte Installation.
Wenn Sie mehrere Montageplatten verwenden:

— Verbinden Sie die Montageplatten groRflachig leitend miteinander (z. B. mit
Kupferbandern).

Verlegen Sie Leistungskabel und Steuerleitungen getrennt voneinander.

Fahren Sie die Leitungen méglichst dicht am Bezugspotenzial. Frei schwebende Lei-
tungen wirken wie Antennen.

Verwenden Sie nur die der Netzriickspeisung zugeordneten Funkentstorfilter. Funk-
entstorfilter reduzieren unzulassige hochfrequente Stérgroflen auf ein zuldssiges
Mald.
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12.4.4 Schirmung

12.4.5 Erdung

Metallische Kabelverschraubungen gewahrleisten eine groRflachige Verbindung des
Schirms mit dem Gehause.

Bei Schutzen und Klemmen in den geschirmten Leitungen

— Schirme der dort angeschlossenen Leitungen durchverbinden und ebenfalls
grof¥flachig mit der Montageplatte verbinden.

Bei Netzleitungen zwischen Funkentstorfilter und Antriebsregler langer als 300 mm:
— Netzleitung abschirmen.

— Legen Sie den Schirm der Netzleitung direkt am Antriebsregler / an der Netzriick-
speiseeinheit und am Funkentstorfilter auf und verbinden Sie ihn groRflachig mit
der Montageplatte.

Die Steuerleitungen abschirmen:
— Verbinden Sie die Schirme auf kirzestem Weg mit den Schirmanschliissen.

Erden Sie alle metallischen, leitfahigen Komponenten (Netzriickspeisung , Antriebs-
regler, Funkentstorfilter) durch entsprechende Leitungen von einem zentralen Er-
dungspunkt (PE-Schiene).

Halten Sie die in den Sicherheitsvorschriften definierten Mindestquerschnitte ein:

— Fur die EMV ist jedoch nicht der Kabelquerschnitt, sondern die Oberflache der
Leitung und der flachigen Kontaktierung entscheidend.

Betriebsanleitung — MOVIDRIVE® MDR60A/61B
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Installation in einem CE-typischen Antriebssystem

12.4.6 Weitere Hinweise

Netzrickspeisungen sind elektrische Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen und ge-
werblichen Anlagen. GemaRR EMV-Richtlinien 2004/108/EG sind diese Gerate nicht
kennzeichnungspflichtig, da sie im Sinne der EMV-Richtlinie und des EMVG Kompo-
nenten zur Weiterverarbeitung durch den kompetenten Maschinen- und Anlagenher-
steller und nicht selbstandig betreibbar sind. Der Nachweis zur Erhaltung der in der
EMV-Richtlinie geforderten Schutzziele muss vom Errichter / Betreiber einer Maschine
/ Anlage erbracht werden.

Unter Verwendung der von SEW-EURODRIVE freigegebenen Funkentstorfilter sowie
bei Beachtung der Hinweise zur EMV-gerechten Installation sind die entsprechenden
Voraussetzungen zur CE-Kennzeichnung der gesamten damit ausgeristeten Maschine
/ Anlage auf Basis der EMV-Richtlinie 2004/108/EG gegeben.

Die Netzrickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 in Kombination mit dem zu-
gehorigen Funkentstorfilter sind fir den Einsatz in Umgebungen der Grenzwertklasse A
vorgesehen.

Definition nach Fachgrundnorm:
+ EN 61000-6-4 im Bereich der Storaussendung
+ EN 61000-6-2 im Bereich der Storfestigkeit
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13 Inbetriebnahme (MDR60A1320-503-00)

ACHTUNG!

Erstes Einschalten @

+ Uberpriifen Sie vor dem ersten Einschalten die Verdrahtung auf Vollstandigkeit,
Verpolung, Kurzschluss und Erdschluss.
« Eine Stérung des Antriebsreglers ist bei Falschanschluss nicht in jedem Fall aus-

zuschlie3en.

13.1 Erstes Einschalten

1. Stellen Sie am Spannungswahlschalter die richtige Position ein, sonst wird die Netz-

ruckspeisung zerstort.

Stellung des Spannungswahlschalters Wert der angeschlossenen Netzspannung
400V AC380V- AC415V

460 V AC 440V -AC 480V

500 V AC 500 V

Der Spannungswabhlschalter steht werkseitig auf AC 500 V. Zum Umstellen des
Spannungswabhlschalters gehen Sie folgendermalen vor:

— Setzen Sie das Gerat spannungsfrei

— Nehmen Sie die Frontblende ab, indem Sie die 8 Befestigungsschrauben der

Frontblende entfernen.

— Stellen die den Spannungswahlschalter um und schrauben Sie die Frontabde-

ckung wieder an.

Falls Sie Jumper auf der Steuerplatine einstellen miissen, gehen Sie in der selben

Reihenfolge vor.

2. Netz einschalten. Das Gerat ist nach ca. 1 s betriebsbereit.

3. Kontrollieren Sie die Betriebsbereitschaft der Netzriickspeisung:

— Leuchtet nur die griine LED der Netzriickspeisung, ist das Gerat betriebsbereit.

— Leuchten aulRer der griinen LED noch weitere LEDs, liegt eine Stérung vor. Be-
seitigen Sie zuerst den Fehler, bevor Sie mit der Inbetriebnahme fortfahren. Be-
achten Sie das Kapitel "Betrieb und Service" (Seite 121).

4. Kontrollieren Sie die Betriebsbereitschaft des Antriebsreglers gemaf der zugeho-

rigen Betriebsanleitung.
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13 ( 8 Betriebsbereitmeldung

13.2 Betriebsbereitmeldung
Das folgende Bild zeigt, wie die Betriebsbereitmeldung (Bereit) der Netzriickspeisung
mit dem Binareingang "Netz-Ein" des Umrichters verbunden werden muss.

Netzriickspeisegerat
MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00

X2:11(2|3(4|5|6|7|8[9]|10[11]12

L

MOVIDRIVE® MOVIDRIVE®
Umrichter X13: Umrichter X13:
/Reglersperre <¢—— DI@@ | 1 /Reglersperre t—— DI@J | 1
Rechts/Halt <¢—— DIg1 | 2 Rechts/Halt <«—— DI@1 | 2|
Links/Halt <«—— DI@2 | 3 Links/Halt <«—— DI@2 | 3|
Freigabe/Stopp <¢—— DIJ3 | 4 Freigabe/Stopp <—— DI@3 | 4
Netz-Ein <¢—— DIg4 | 51— Netz-Ein <——| DI@4 | 5
Fehler-Reset <¢—— DIQ5 | 6 Fehler-Reset <& DIg5 | 6
Bezug X13:DIZ@...DIG5 DCOM 7—1 Bezug X13:DI@@...DIB5 DCOM| 7|
DC+24-V-Ausgang —®= V024 | §| DC+24-V-Ausgang —®= \/024 8]
Bezugspotenzial Binarsignale— DGND | 9 Bezugspotenzial Binarsignale —— DGND | 9——
RS-485+-a—m= ST11 [10) RS-485+-a—m= ST11 [1(
RS-485 - <t— S1i12 11 RS-485 - <t— STI12 11
1877280523
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14 Konfiguration (MDR60A1320-503-00)

Die Codierung der Kurzschlussbriicken (Jumper J3, J5, J6, J7, J8 auf der Steuerkarte
ermoglicht unterschiedliche Ansteuerungsmaglichkeiten und die unterschiedlichsten in-
ternen Funktionen bei bestimmten Fehlermeldungen.)

Nachfolgend werden die unterschiedlichsten Begriffe erlautert, die sich bei den be-
stimmten Kodierungsmdglichkeiten ergeben.

14.1 Wichtige Hinweise zur Konfiguration

14.1.1 Autostart

"Autostart” bedeutet, dass das Gerat, nachdem die Versorgungsspannung angelegt
wurde, mit einer Zeitverzdgerung von ca. 1 s selbsttatig in Betrieb geht. Die Funktion
"Autostart” ist mit Jumper J1 auf der Steuerkarte kodiert und darf nicht verandert wer-
den.

14.1.2 Ausschaltung — Einschaltung

"Ausschaltung" heif3t, dass die Ansteuerung der Leistungshalbleiter und die Rickspei-
sung unterbrochen wird und somit auch kein Bremsbetrieb der Antriebsregler mehr
madglich ist.

"Einschaltung" ist die Aktivierung der Ansteuerung der Leistungshalbleiter.

14.1.3 Speicherung

Das Gerat hat einen Fehlerspeicher, dem bestimmte Fehler zugeordnet werden kon-
nen. Gespeicherte Fehlermeldungen missen lber Reset oder Unterbrechen der Ver-
sorgungsspannung des Steuerteil-Netzanschlusses quittiert werden. "Speicherung"
fuhrt gleichzeitig immer zu einer "Abschaltung" und zum Abfallen des Sammelstérmel-
derelais.

14.1.4 Quittierung

Nachdem ein Fehler beseitigt ist, muss nach einer Speicherung der Fehlerspeicher
durch die EIN-Quittierungstaste oder durch 3-phasige Abschaltung der Netzspeisung
quittiert werden.

ACHTUNG!

* Quittierung auf zu hohe Zwischenkreis-Spannung, d. h. wahrend des Bremsbe-
triebs, ist nicht zuldssig und kann zur Zerstérung des Geréts fihren!
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Wichtige Hinweise zur Konfiguration

14.1.5 Phasenausfall

Die Phasenausfalliberwachung tberwacht die Netzspeisung in allen 3 Phasen. Bei
Ausfall einer Phase bleibt das Gerat, was die interne Versorgung betrifft, voll in Funktion
(z. B. der Fehlerspeicher).

Es gibt verschiedene Moglichkeiten, wie das Gerat auf einen Phasenausfall reagiert.
Eine Moglichkeit ist der "Zweiphasenbetrieb", die andere Moglichkeit ist, dass das Gerat
auler Betrieb geht und Uber das Sammelstdrmelderelais die Stérung anzeigt.

Die Phasenausfalliberwachung wird Uber die Jumper J3, J5, J6 und J7 auf der Steuer-
karte kodiert (— folgende Tabelle).

Jumper .
= i e T Phasenausfalliiberwachung
1 0 0 1 Empfindlich, Fehlerspeicher "AN"
1 1 1 1 Unempfindlich, Fehlerspeicher "AN"
0 X X 1 Deaktiviert, Fehlerspeicher "AN"
0 X X 0 Deaktiviert, Fehlerspeicher "AUS"
1 = Jumper geschlossen 0 = Jumper offen X = Jumper beliebig
ACHTUNG!
« Der Jumper J3 darf nur im spannungslosen Zustand abgezogen oder aufgesteckt
werden!

Fehlerspeicher "AN" bedeutet, dass die Anzeige des Fehlers "Phasenausfall" tiber die
LED so lange aktiv bleibt, bis quittiert wird.

Fehlerspeicher "AUS" bedeutet, dass der Fehler "Phasenausfall" nur so lange Uber die
LED angezeigt wird, wie auch tatsachlich ansteht.
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14.1.6 Anschluss- und Bauteile-Lageplan der Steuerkarte

11 [2]
/ /
wo/
@) @)
TR1 L4 TR2 TR3
o 0
TR6 TR4 TR5
O O
0J1
[O]LD5
LD3
J5J3 % LD4
o J6[IMJ7  [O]Lp2 o
[O] LD1
X1
[|J8 \\ | X2
(3] [4] (8] [6]
1877273867
[1] X3: Verbindung zur Treiberplatine [4] X4: Verbindung zur Anzeigeplatine
[2] X5, X8 [5] LEDs (Anzeige des Betriebszustands)
[3] X1: Netzsynchronisation [6] X2: Steuerklemmenleiste
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14

14.1.7 Uberspannungsiiberwachung

Die Uberspannungsiiberwachung fiir die Netzspannung schaltet bei 1,15-facher
Geratenennspannung die Netzriickspeisung ab.

Als Fehlermeldung wird der Fehlercode 3 (— Kap. "Betrieb und Service") ausgegeben.
Zur Unterscheidung der Fehlermeldungen "Phasenausfall" und "Uberspannung" haben
Sie die Méglichkeit, die Phasenausfalliberwachung durch Entfernen des Jumpers 3 auf
der Steuerkarte zu deaktivieren. Kommt es daraufhin zu einer Abschaltung mit der An-
zeige Uber die rote und gelbe LED (Fehlercode 3, — Kap. "Betrieb und Service"), so
liegt eine Uberspannung als Ursache der Abschaltung vor. Die Uberspannungsiiberwa-
chung wird Uber die Jumper J3, J5, J6, J7 und J8 auf der Steuerkarte kodiert
(— folgende Tabelle).

Jumper LED-Anzeige
J3 J5 J6 | J7 J8 Betrieb Phasenausfall Sammel- Auswertung durch Uberspannung
storung
1T X X 1 1 | Grin Rot Gelb Uberspannung / Phasenausfall Kommu-
tierungs-Einbruch
1 |X | X |0 |1 | Grin - Gelb Uberspannung
0 X | X |1 1 Grin Rot Gelb Uberspannung / Phasenausfall Kommu-
tierungs-Einbruch
X X |0 |1 | Grin - Gelb Uberspannung
X X 10 1 Grin Rot Gelb Dauernder Phasenausfall
1 = Jumper geschlossen 0 = Jumper offen X = Jumper beliebig

14.1.8 Standardeinstellung
StandardmaRig sind die Jumper im MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 so eingestellt:

Jumper
J 3 J4 J5 J6 J7 J8
AL 0 o K K 0 K |

1) Die Einstellung darf nicht verandert werden!

1 = Jumper geschlossen 0 = Jumper offen
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15 Betrieb und Service (MDR60A1320-503-00)
15.1 Reset

15.1.1 Netzriickspeisung

Bei Netzruckspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 erfolgt nach einer Abschal-
tung ein automatischer Reset. Manuell kdnnen Sie ein Reset mit dem Reset-Taster auf
der Frontblende (— Kap. "Betriebsanzeigen") des MDR60A1320-503-00 auslésen.

Netzriickspeisegerat
MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00

X2:11|2|3|4a|5|6|7|8]9][10]11]12

£ Ubergeordnete
MOVIDRIVI Steuerung
Umrichter X13:
/Reglersperre «—— DIgQJ | 1
Rechts/Halt <«— DIg1 | 2
Links/Halt .«— DI@2 | 3 [«<— Binar-
Freigabe/Stopp <-—— DI@3 | 4 le«—— ausgénge
Netz-Ein «—— DIg4 | 5—! le——
Reset ««—— DI@5 | 6 .
Bezug X13:DIGQJ...DIZ5——DCOM**| 7k— Bezug Binar-
DC+24V-Ausgang—»{ V024 | 8| ausgange
Bezugspotenzial Binarsignale — DGND | 9f=— { DGND
RS-485+ -a—={ ST11 [10
RS-485 - <a—»| S'Ii‘IZ 11
1877283851

** Werden die Binareingange mit der DC-24-V-Spannungsversorgung X13:8 "VvO24"
geschaltet, setzen Sie am MOVIDRIVE®-Umrichter eine Briicke zwischen X13:7 und
X13:9 ein.
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15 b\ /é Betrieb und Service (MDR60A1320-503-00)
- ~ Betriebsanzeigen

15.2 Betriebsanzeigen

Die 5 LEDs im Deckel der Netzriickspeisung zeigen den jeweiligen Betriebszustand an.
Beachten Sie hierzu das Kapitel "LED-Meldungen" (Seite 123). Zur besseren Kontrolle
bei Servicearbeiten befinden sich die gleichen LEDs auf der internen Steuerkarte. Dort
ist im Unterschied zum Deckel jedoch eine separate orangefarbene LED vorhanden,
deren Funktion im Deckel von der zweifarbigen (grin/orange) LED Ubernommen wird.

~ A
GN @ operation
RD e phase failure
0G @ overtemperature
RD @ overcurrent/UcE
YE o off/collective error
reset
. J
1877453195

Kommt es wahrend eines Bremsvorgangs zu einer Fehlermeldung und Abschaltung der
Netzrickspeisung, so darf die Netzriickspeisung erst dann wieder quittiert werden,
wenn der Bremsvorgang beendet ist und die Zwischenkreis-Spannung auf den Normal-
wert abgesunken ist.

Um eventuell auftretende Probleme grundsatzlich auszuschlielRen, wird empfohlen, die
Pulsfreigabe des Antriebsreglers Uber das Sammelstérmelderelais zu blockieren.

15.2.1 Ucg-Abschaltung

Die Netzriickspeisung schaltet bei Uberschreiten des fiir das jeweilige Gerét spezifi-
zierten maximalen Stroms Uber die Ucg-Schutzvorrichtung ab. Das Prinzip dieser
Schutzvorrichtung bedingt jedoch dabei fiir weniger als eine Millisekunde eine Uberlas-
tung des IGBTs weit Uber dessen Spezifikationen flr Normalbetrieb. Im Einzelfall
bedeutet dies kein Problem fiir das Gerét. Tritt die Uberstromabschaltung jedoch oft
oder sogar regelmafig auf, so fihrt dies zu einer stark beschleunigten Alterung der Leis-
tungshalbleiter und letztlich zum vorzeitigen Bauteileausfall.

Haufige Ucg-Abschaltungen aufgrund von Uberstrémen kénnen auftreten durch:
+ Uberlast

* Unterspannung im Netz

» Defekter oder schwingender Regler z. B. im Antriebsregler

» Eine schwingende FuhrungsgréRe des Reglers

» Falsche Dimensionierung der Anlage
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15.2.2 LED-Meldungen

Betrieb
(Griin)

Phasen-
ausfall
(Rot)

Fehler-
code

Uber-
strom
/| UCE
(Rot)

LED-Anzeigen

Uber-
tempera-
tur
(Orange)

Sammel-
storung
(Gelb)

Bedeutung

Bei der Erstinbetriebnahme

Wahrend des Betriebs

Gerat betriebsbereit (nach ca. 1 s)

Geréat in Betrieb

Gerét betriebsbereit, jedoch keine Riickspeisung
— Gleichstromsicherungen kontrollieren

Ubertemperatur des Kiihlkor-
pers.

— Fehlermeldung ist nicht quit-
tierbar, so lange die Temperatur
noch zu hoch ist.

Wie Fehlercode 3.

— Kuhlkérpertemperatur
jedoch wieder abgesunken und
quittierbar.

Gerat wurde ausgeschaltet (extern AUS).
— Freigabe erforderlich

Auslésung der Uberspannungsiiberwachung.
Wenn Netzspannung auf Nennwert abgesunken — ist Freigabe

erforderlich

Drehfeld falsch oder eine Phase
fehlt

Phasenausfall wurde erkannt
— Quittierung erforderlich.

Fehlercode 7 und 8

Uberstrom (Drehstromseite)
wurde erkannt.

— Quittierung erforderlich.

Uberstrom wurde erkannt mit
gleichzeitiger Phasenausfaller-
kennung aufgrund eines Kom-
mutierungs-Einbruchs.

10 X X
11 - -

Mehrere Fehler treten gleichzeitig auf.

Gerat auller Betrieb, mindestens 2-Phasen ohne Spannung.

13 X X

Massiver Kommutierungs-Ein-
bruch wurde erkannt, keine
Abschaltung, da Jumper 3 und
7 offen.

— Weiterbetrieb méglich, Netz-
verbesserung empfohlen.
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15 \\ /ﬁ Betrieb und Service (MDR60A1320-503-00)
= >~  Wartung

15.3 Wartung

Die Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 ist wartungsfrei, wenn die
vorgeschriebenen Einsatzbedingungen eingehalten werden. Beachten Sie das Kapitel
"Technische Daten" (Seite 101).

15.3.1 Kiihllufté6ffnungen kontrollieren

Bei verunreinigter Umgebungsluft kdnnen die Kuhlluftéffnungen verstopfen. Kontrollie-
ren Sie daher die Netzriickspeisung regelmaRig, je nach Verschmutzungsgrad im Ab-
stand von ca. 4 Wochen. Saugen Sie verstopfte Kuhlluftéffnungen mit einem Staubsau-
ger ab.

ACHTUNG!

Verwenden Sie keine scharfen oder spitzen Gegenstande, wie z. B. Messer oder
Schraubendreher, um die Kihlluftéffnungen zu reinigen.
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CE-Kennzeichnung, UL-Approbation und C-Tick

16 Technische Daten Grundgerat
16.1 CE-Kennzeichnung, UL-Approbation und C-Tick

16.1.1 CE-Kennzeichnung

C€

Niederspannungsrichtlinie

Die Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B und Netzrickspeisungen
MOVIDRIVE® MDR60A/61B erfiillen die Vorschriften der Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG.

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Antriebsumrichter und Netzrickspeisungen MOVIDRIVE® sind als Komponenten
zum Einbau in Maschinen und Anlagen bestimmt. Sie erfiillen die EMV-Produktnorm
EN 61800-3 "Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe". Bei Beachtung der Instal-
lationshinweise beziiglich der SEW-Komponenten sind die Voraussetzungen zur
CE-Kennzeichnung der damit ausgeristeten Maschine/Anlage auf Basis der EMV-
Richtlinie 2004/108/EG gegeben.

Die Einhaltung der Grenzwertklasse C2 oder C3 wurde an einem CE-typischen An-
triebssystem nachgewiesen. Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE dazu weitere In-
formationen zur Verfiigung.

Das CE-Zeichen auf dem Typenschild steht fiir die Konformitat zur Niederspannungs-
richtlinie 2006/95/EG.

16.1.2 UL-/cUL/GOST-R

Die UL- und cUL-Approbation (USA) sowie das GOST-R-Zertifikat (Russland) ist fiir die
gesamte Geratefamilie MOVIDRIVE® erteilt. AusschlieBlich das Gerat MOVIDRIVE®
MDR60A1320-503-00 besitzt keine UL- oder cUL-Approbation. cUL ist gleichberechtigt
zur Approbation nach CSA.

LISTED

16.1.3 C-Tick

C

Die C-Tick-Approbation ist fir die gesamte Geratefamilie MOVIDRIVE® erteilt. C-Tick
bescheinigt Konformitdt von der ACMA (Australian Communications and Media
Authority).
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7 Technische Daten Grundgerat
Allgemeine technische Daten
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16.2 Allgemeine technische Daten
16.2.1 Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A

MOVIDRIVE® MDR60A 0150-503-00 (BaugroRe 2) 1320-503-00 (BaugroBe 6)
0370-503-00 (BaugroRe 3)
0750-503-00 (BaugroRBe 4)

Storfestigkeit Erflllt EN 61800-3 Erflllt EN 61000-6-1 und EN 61000-6-2

Stéraussendung bei EMV-
gerechter Installation

Erflllt EN 61800-3:

+  mit Netzfilter NF035-503 (MDR60A0150-503-00
* mit Netzfilter NFO48-503 (MDR60A0150-503-00
+  mit Netzfilter NF085-503 (MDR60A0370-503-00
* mit Netzfilter NF150-503 (MDR60A0750-503-00

NN NN

Erflllt EN 61000-6-4 mit Netzfilter
NF300-503

Umgebungstemperatur 8y
Derating Umgebungs-

0°C—-+40°C
IN-Reduktion: 3 % Iy pro K bis max. 60 °C

0°C-+40°C
IN-Reduktion: 3 % Iy pro K bis max. 55 °C

temperatur
Klimaklasse EN 60721-3-3, Klasse 3K3
Lagertemperatur?) 8, | —25°C—+70°C (EN 60721-3-3, Klasse 3K3) —25°C—+55°C

(EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

Kiihlungsart (DIN 51751)

Fremdkuhlung
(temperaturgeregelter Lifter, Ansprechschwelle 50 °C)

Fremdkuhlung

(temperaturgeregelter Lifter,
Ansprechschwelle 45 °C)

Schutzart
EN 60529
(NEMA1)

BaugroRe 2
BaugroRe 3
BaugrofBe 4

IP20
IP20
IPOO (Leistungsanschlisse)
IP10 (Leistungsanschliisse)

+  mit montierter, serienmafig mitgelieferter
Plexiglasabdeckung

+ mit montiertem Schrumpfschlauch (nicht im
Lieferumfang)

IP20
* mit montiertem Beriihrungsschutz DLB11B

1P20

Betriebsart

Uberspannungskategorie

Dauerbetrieb (EN 60149-1-1 und 1-3)
Il nach IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Verschmutzungsklasse

2 nach |IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Aufstellungshohe

Bei h < 1000 m keine Einschrankungen.
Bei h = 1000 m gelten folgende Einschrankungen:

* Von 1000 m bis max. 4000 m:
— In-Reduktion um 1 % pro 100 m

» Von 2000 m (6562 ft) bis max. 4000 m (13120 ft):

— Die sichere Trennung von Leistungs- und Elek-
tronikanschlussen ist ab 2000 m nicht mehr
gewahrleistet.

Es sind daflr externe Mainahmen erforderlich
(IEC 60664-1/ EN 61800-5-1)

— Es muss eine Uberspannungsschutz-
einrichtung zur Reduktion der Uberspannungen
von Kategorie Il auf Kategorie Il vorgeschaltet
werden.

h <1000 m: Keine Einschrankung
Von 1000 m bis max. 4000 m:
IN-Reduktion: 0.5 % pro 100 m

1) BeiLangzeitlagerung alle 2 Jahre fiir mind. 5 min. an Netzspannung legen, da sich sonst die Lebensdauer des Gerats verkiirzen kann.
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16.2.2 Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR61B

MOVIDRIVE® MDR61B

Storfestigkeit

1600-503-00/L (BaugroBe 7)
2500-503-00/L (BaugroRe 7)

Erflllt EN 61800-3

]

Stéraussendung bei EMV-
gerechter Installation

Erfillt EN 61800-3:
»  mit Netzfilter NF600-503

Umgebungstemperatur Gy

Derating Umgebungs-

0°C—+50 °C beilp =100 % Iz«
0°C—-+40°Cbeilp =125 % Iz«
2.5 % Iz pro K zwischen 40 °C — +50 °C

temperatur 3 % Iz pro K zwischen 50 °C — +60 °C
Klimaklasse EN 60721-3-3, Klasse 3K3
Lagertemperatur?) 8, | —25°C—+70°C (EN 60721-3-3, Klasse 3K3)
Kuhlungsart (DIN 51751) Fremdkuhlung

(temperaturgeregelter Lifter, Ansprechschwelle 50 °C)
Schutzart IP0O0
EN 60529 IP20 (Leistungsanschlisse)
(NEMA1) *  mit montiertem Beriihrungsschutz DLB31B
Betriebsart Dauerbetrieb (EN 60149-1-1 und 1-3)

Uberspannungskategorie

Il nach IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Verschmutzungsklasse

2 nach IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Aufstellungshohe

Bei h < 1000 m keine Einschrankungen.
Bei h = 1000 m gelten folgende Einschrankungen:
* Von 1000 m bis max. 4000 m:

— In-Reduktion um 1 % pro 100 m

* Von 2000 m (6562 ft) bis max. 4000 m (13120 ft):

— Die sichere Trennung von Leistungs- und Elektronikanschlissen ist ab 2000 m nicht mehr

gewahrleistet.

Es sind dafir externe Mainahmen erforderlich (IEC 60664-1 / EN 61800-5-1)

— Es muss eine Uberspannungsschutzeinrichtung zur Reduktion der Uberspannungen von

Kategorie Ill auf Kategorie 1l vorgeschaltet werden.

1) BeiLangzeitlagerung alle 2 Jahre fir mind. 5 min. an Netzspannung legen, da sich sonst die Lebensdauer des Gerats verkiirzen kann.
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Geratefamilie MOVIDRIVE™ MDR60A/61B, BaugrofRe 2 bis 7

16.3 Gerétefamilie MOVIDRIVE® MDR60A/61B, Baugrofe 2 bis 7

Das folgende Bild zeigt die Netzruckspeisungen MOVIDRIVE® MDR60A/61B, Baugro-
Re 2 bis 7

1454307595
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Kleinster Biegeraum (EN 61800-5-1)

16.4 Kleinster Biegeraum (EN 61800-5-1)

Gemal EN 61800-5-1 muss der Abstand zwischen einer Leistungsanschlussklemme
und einem Hindernis, zu dem der Draht nach Verlassen der Leistungsanschlussklemme
gerichtet ist, mindestens dem in der folgenden Tabelle festgelegten Wert entsprechen.

Kabelquerschnitt in mm? Kleinster Biegeraum in mm

Drahte je Anschlussklemme

1 2 3

10...16 40 - -

25 50 - -

35 65 - -
50 125 125 180
70 150 150 190
95 180 180 205
120 205 205 230
150 255 255 280
185 305 305 330
240 1305 305 380
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MOVIDRIVE® MDR60A0150/0370 Baugrdfie 2 und Baugrolie 3

~,

16.5 MOVIDRIVE® MDR60A0150/0370 BaugréBe 2 und BaugréBle 3

MOVIDRIVE® MDR60A Baugrofe 2 Baugrofe 3
Standardausfiihrung 0150-503-00 0370-503-00
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten 0150-503-00/L 0370-503-00/L
Sachnummer 18252710 826 658 1
18252729 8296723
EINGANG
Netznennspannung UNetz 3 xAC 380V -500V
(geméaR EN 50160)
Netzfrequenz fNetz 50 Hz - 60 Hz +5 %
Anschlussnennleistung Pn 15 kW 37 kW
Netznennstrom INetz AC 29 A AC 66 A
(bei Unetz = 3 x AC 400 V)

ELEKTRONIKKLEMMEN

Binareingdnge SPS-kompatibel (EN 61131), Abtastzyklus 1 ms

Innenwiderstand Ri=3.0kQ, I|e =10 mA

Signalpegel +13V —-+30V ="1"= Kontakt geschlossen
3V-+5V ="0" = Kontakt offen

Binarausgéange SPS-kompatibel (EN 61131-2), Ansprechzeit 1 ms, kurzschlussfest, I, = 50 mA

Signalpegel "0"=0V, "1"=+24 V, Achtung: Keine Fremdspannung anlegen.

ZWISCHENKREIS

Ausgangs-Scheinleistung Sa 25 kVA 50 kVA

(bei Uyetz =3 x AC 380 — 500 V)

Zwischenkreis-Spannung Uzk DC 560 V-780V

(bei Netznennstrom lyet,)

Zwischenkreis-Nennstrom Iz DC35A DC70A

(bei Netznennstrom lye¢,)

Max. Zwischenkreisstrom Izk_max | DCS3A DC 105 A

ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Py Pvmax 120 W 950 W

Kiihlluftbedarf 100 m%h 180 m3h

Anschluss Leistungsklemmen X1, X2 Trennbare Reihenklemmen Kombi-Schraube M6
Aderendhiilse DIN 46228

zuldssiges Anzugsdrehmoment 1.8 Nm (16 in-Ib) 3.5 Nm (31 in-lb)
zulassiger Kabelquerschnitt 6 mm? (AWG9) 25 mm? (AWG4)

PE: M4 mit 1.5 Nm (13 n-Ib)

Anschluss Elektronikklemmen X3 Zulassiger Kabelquerschnitt:

* eine Ader pro Klemme: 0.20 — 2.5 mm? (AWG 24 - 13)
- zwei Adern pro Klemme: 0.25 — 1 mm?2 (AWG 23 — 17)

Masse 4 kg (8.8 Ib) 16 kg (35 Ib)
Abmessungen BxHxT 118 mm x 320 mm x 127 mm 200 mm x 465 mm x 221 mm
(4.651in x 12.6in x 5.0 in) (7.87 in x 18.3 in x 8.7 in)
Netzdrossel (immer notwendig) ND045-013, ND085-013
Ly =0.1 mH Ly =0.1 mH
Sachnummer Sachnummer
826 013 3 826 014 1
Netzfilter (optional) NF035-503 bis 15 kW NF085-503,
Sachnummer 827 128 3 Sachnummer 827 415 0
NF048-503 bis 22 kW (15 kW x 125%)
Sachnummer 827 117 8
Fiir MOVIDRIVE® MDX60B/61B...-5_3 0005 - 0150 0005 - 0370
Empfohlene Netzsicherung 63 A 100 A
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MOVIDRIVE® MDR60A0750/1320 Baugrofie 4 und Baugrolie 6
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P| Hz |
16.6 MOVIDRIVE® MDR60A0750/1320 BaugréBe 4 und BaugréBe 6
MOVIDRIVE® MDR60A BaugroRe 4 BaugroBe 6
Standardausfiihrung 0750-503-00 1320-503-00")
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten 0750-503-00/L -
Sachnummer 826 556 9 827 9527
829 673 1
EINGANG
Netznennspannung UNetz 3xAC380V-500V
(geman EN 50160)
Netzfrequenz etz 50 Hz - 60 Hz £5 % 40 Hz - 60 Hz £10 %
Anschlussnennleistung PN 75 kW 160 kW
Netznennstrom INetz AC 117 A AC 260 A
(bei Unetz = 3 X AC 400 V)
ELEKTRONIKKLEMMEN
Binareingange Potenzialfrei (Optokoppler), SPS-kom- | —
Innenwiderstand patibel (EN 61131), Abtastzyklus 1 ms
R;=3.0kQ, I = 10 mA
Signalpegel +13V-+30V ="1"
= Kontakt geschlossen
3V-+5V ="0"
= Kontakt offen
Bindrausgange SPS-kompatibel (EN 61131-2),
Ansprechzeit 1 ms, kurzschlussfest,
Imax = 50 mA
Signalpegel "0"=0V, "1"=+24 V,
Achtung: Keine Fremdspannung
anlegen.
ZWISCHENKREIS
Ausgangs-Scheinleistung Sa 90 kVA 175 kVA
(bei Unetz =3 x AC 380 — 500 V)
Zwischenkreis-Spannung Uzk DC 560V -780V
Zwischenkreis-Nennstrom lzk DC 141 A DC 324 A
(bei Netznennstrom lyet,)
Max. Zwischenkreisstrom Izk_max < DC212A motorisch:
(bei Netznennstrom lyet,) « DC486A
generatorisch:
« DC410A
ALLGEMEIN
Verlustleistung bei Py Pvmax 1700 W 2400 W
Kiihlluftbedarf 360 m%h 880 m%h
Anschluss Leistungsklemmen X1, X2 Anschlussbolzen M10 Anschlussbolzen M10
(L1, L2, L3 bei BaugroRe 6)
zuldassiges Anzugsdrehmoment 14 Nm (120 in-Ib) 25 —-30 Nm (220 — 265 in-Ib)2)
zulassiger Kabelquerschnitt 70 mm? (AWG2/0) 185 mm? (AWG6/0)
Anschluss Leistungsklemmen SKS1-3 | — Klemmen nicht beschalten
Anschluss Elektronikklemmen X3 Zulassiger Kabelquerschnitt: Zulassiger Kabelquerschnitt:
(X2 bei BaugroBe 6) * eine Ader pro Pz(lemme: «  0.75-2.5mm? (AWG18 — 14)
0.20 -2.5 mm~ (AWG 24 — 13) Klemmen A1/ A2:
« zwei Adern pro Klemme: 2
Masse 24 kg (53 Ib) 100 kg (220 Ib)
Abmessungen BxHxT 280 mm x 522 mm x 205 mm 378 mm x 942 mm x 389.5 mm
(11 in x 20.6 in x 8.07 in) (14.9in x 37.1in x 15.3in)
Netzdrossel (immer notwendig) ND200-0033 im Grundgerat eingebaut
Ly =0.03 mH
Sachnummer 826 579 8
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7 MOVIDRIVE® MDR60A0750/1320 Baugrdfie 4 und Baugrolie 6
P| Hz |
MOVIDRIVE® MDR60A BaugroRe 4 BaugroBe 6
Standardausfiihrung 0750-503-00 1320-503-00")
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten 0750-503-00/L -
Netzfilter (optional) NF150-503, NF300-503,
Sachnummer 827 417 7 Sachnummer 827 419 3
Fiir MOVIDRIVE® MDX60B/61B...-5_3 0005 — 0750 0005 — 1600
Empfohlene Netzsicherung 175 A 500 A

1) Die angegebenen Technischen Daten gelten fir Gerate mit Seriennummer DCV200xxx. Fir Gerate der Vorgangerserie mit Seri-
ennummer DCV185xxx beachten Sie die mitgelieferte Dokumentation und die Angaben auf dem Typenschild.

2) Beachten Sie: Anzugsdrehmoment nicht direkt in die Klemmen L1, L2, L3 und UG einleiten, sondern mit einem zweiten Schrauben-

schliissel aufnehmen.
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16.7 MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500 BaugréBe 7

MOVIDRIVE® MDR61B Baugrofe 7
1600-503-00/L ‘ 2500-503-00/L

Sachnummer 1825 095 5 ‘ 1825 096 3
EINGANG

Netznennspannung Unetz 3 xAC 380V -500V

(gemé&n EN 50160)

Netzfrequenz fnetz 50 Hz - 60 Hz 5 %

Anschlussnennleistung PN 160 kW 250 kW

Netznennstrom INetz AC 250 A AC 400 A

(bei Unetz = 3 x AC 400 V)
ELEKTRONIKKLEMMEN

Binareingange Potenzialfrei (Optokoppler), SPS-kompatibel (EN 61131), Abtastzyklus 1 ms

Innenwiderstand Ri= 3.0 kQ, Ilg =10 mA
Signalpegel +13V —-+30V ="1"= Kontakt geschlossen
3V-+5V ="0" = Kontakt offen

2 Binarausginge SPS-kompatibel (EN 61131-2), Ansprechzeit 1 ms, kurzschlussfest, |54 = 50 mA

Signalpegel "0"=0V, "1"=+24 V, Achtung: Keine Fremdspannung anlegen.
ZWISCHENKREIS

Ausgangs-Scheinleistung Sa 173 kVA 271 kVA

(bei Unetz =3 X AC 380 — 500 V)

Zwischenkreis-Spannung Uzk DC 620V -780V

Zwischenkreis-Nennstrom Izk DC 255 A DC 407 A

(bei Netznennstrom ly,)

Max. Zwischenkreisstrom Izk max | DC382A DC 610 A

(bei Netznennstrom lyet,)

Max. Zwischenkreisdauerstrom Izx pmax | DC 318 A DC 508 A

(bei Netznennstrom lyet,)
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Py Pymax 5000 W 6600 W

Kiihlluftbedarf 1400 m%h

Anschluss Leistungsklemmen L1, L2, L3

Anschluss-Schiene mit Bohrung fiir M12
Max. 2 x 240 mm?
Presskabelschuh DIN 46235

Anzugsdrehmoment

70 Nm (620 Ib in)

Option Zwischenkreiskopplung

+ DLZ11B /100 mm (Sachnummer: 1 823 193 4)
+ DLZ11B /200 mm (Sachnummer: 1 823 566 2)
+ DLZ11B/ 300 mm (Sachnummer: 1 823 567 0)

Anschluss Elektronikklemmen X2

Zulassiger Kabelquerschnitt: Zulassiger Kabelquerschnitt:

* eine Ader pro Klemme: * eine Ader pro Klemme:
0.20 — 2.5 mm? (AWG 24 — 12) 0.20 — 2.5 mm? (AWG 24 — 12)
* zwei Adern pro Klemme: e 2 Adern pro Klemme:

0.25 — 1 mm? (AWG 22 — 17) 0.25 — 1 mm? (AWG 22 — 17)

Externe Spannungsversorgung

24-V/-Stltzbetrieb lGber das DC-Netzteil anschlielen.
Kein Anschluss am Steuerkopf.

Masse 385 kg (849 Ib) 475 kg (1047 Ib)

Abmessungen BxHxT 899 mm x 1490 mm x 473 mm
(35.4in x 58.7 in x 18.2in)

Netzdrossel im Grundgerat eingebaut

Netzfilter (optional) NF600-503
Sachnummer 1 796 338 9
Fiir MOVIDRIVE® MDX60B/61B...-5_3 0005 — 2500

Empfohlene Netzsicherung

315 A (gRL/gL) 500 A (gRL/gL)
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16.8 MaBbilder
16.8.1 MOVIDRIVE® MDR60A0150 BaugréRe 2

Beim Einbau in den Schaltschrank beachten Sie bitte folgenden Mindestfreiraum:
* Ober- und unterhalb je 100 mm (3.9 in)
+ Kein seitlicher Freiraum erforderlich
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Mafbilder

16.8.2 MOVIDRIVE® MDR60A0370 BaugroBe 3
Beim Einbau in den Schaltschrank beachten Sie bitte folgenden Mindestfreiraum:

Ober- und unterhalb je 100 mm (3.9 in)
Kein seitlicher Freiraum erforderlich
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16.8.3 MOVIDRIVE® MDR60A0750 Baugrofe 4
Beim Einbau in den Schaltschrank beachten Sie bitte folgenden Mindestfreiraum:

Ober- und unterhalb je 100 mm (3.9 in)

Oberhalb des Gerates keine temperaturempfindlichen Komponenten, beispiels-
weise Schitze oder Sicherungen, bis 300 mm (11.8 in) einbauen

Kein seitlicher Freiraum erforderlich

522 (20.6)
502 (19.8)

MOVIDRIVE®

7a

el vz T wz Tz T wzl wz] 2] & |

8a|7b | 8b [ #c| 8c|P

11 (0.43)

140 (5.51)

160 (6.30)

280(11.0)

MaBe in mm (in)

205(8.07)

1454339595
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Mafbilder |7

16.8.4 MOVIDRIVE® MDR60A1320 Baugrofe 6
Beim Einbau in den Schaltschrank beachten Sie bitte folgenden Mindestfreiraum:

» Oberhalb 100 mm (3.9 in)

* Oberhalb des Gerates keine temperaturempfindlichen Komponenten, beispiels-
weise Schitze oder Sicherungen, bis 300 mm (11.8 in) einbauen

« Unterhalb kein Freiraum erforderlich

+ Seitlich 70 mm (2.8 in)
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16 EVA] [n Technische Daten Grundgerat
MalRbilder

~,

16.8.5 MOVIDRIVE® MDR61B1600/2500 Baugrofe 7
Beim Einbau in den Schaltschrank beachten Sie bitte folgenden Mindestfreiraum:
» Oberhalb 100 mm (3.9 in)

* Oberhalb des Gerates keine temperaturempfindlichen Komponenten, beispiels-
weise Schitze oder Sicherungen, bis 300 mm (11.8 in) einbauen

« Unterhalb kein Freiraum erforderlich

« Seitlich kein Freiraum erforderlich
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Konformitatserklarungen
MOVIDRIVE® MDR60A/61B
17 Konformitatserklarungen
17.1 MOVIDRIVE® MDR60A/61B
EG-Konformitatserkléarung B RGDRIVE
900920110

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal

erklart in alleiniger Verantwortung die Konformitat der folgenden Produkte

Netzriickspeisung der Baureihe MOVIDRIVE® MDR60A
MOVIDRIVE® MDR61B

nach

Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG

EMV-Richtlinie 2004/108/EG 4)

angewandte harmonisierte Normen: EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007

4) Die aufgefiihrten Produkte sind im Sinne der EMV-Richtlinie keine eigensténdig betreibbaren
Produkte. Erst nach Einbindung der Produkte in ein Gesamtsystem wird dieses bezlglich der EMV
bewertbar. Die Bewertung wurde flr eine typische Anlagenkonstellation, jedoch nicht fir das einzelne
Produkt nachgewiesen.

Bruchsal 03.03.11

Johann Soder
Ort Datum Geschéftsfuhrer Technik a) b)

a) Bevollméachtigter zur Ausstellung dieser Erklarung im Namen des Herstellers
b) Bevollméachtigter zur Zusammenstellung der technischen Unterlagen
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Stichwortverzeichnis

Stichwortverzeichnis

A
Abschnittsbezogene Sicherheitshinweise..............
Adresse SBUS 1 ...
Allgemeine HINWeISe.........cceeeiiiiiiiiiiiiiieee e,
Anschluss-Schaltbild

Signalklemmen ..........ccooccviiiii

Zwischenkreisverbindung mit
MDR60A0150 als Bremsmodul...........ccccceeeen.

Zwischenkreisverbindung mit
MDRG60A0150/0370/0750 ......cccevvveeeeiieeeeeeee

Zwischenkreisverbindung mit
MDR61B1600/2500 ........coevouiieiiiieeiieeeiiiee e

Zwischenkreisverbindung ohne
MDRG60A/61B in Schaltungsart A.......................

Zwischenkreisverbindung ohne
MDRG60A/61B in SchaltungsartB.......................

ANnzeigewerte ...
Anzugsdrehmonente der Leistungsklemmen.........

Aufbau
MDRG60A0150 BaugrofRe 2..........ccceevivveeeeeennn.
MDRG60A0370 Baugrofe 3.........cccovevveeinveeeennnen.
MDRG60A0750 BaugroRe 4..........cccecveeinieeeennnnn.
MDRG60A1320 BaugroRe 6.........ccceeevvvveeeeennnnn.
MDR61B1600/2500 BaugroRe 7...........cccceevueee.
AuSganNgSNENNSIIOM ........ccoiueiiiiier e
AUSGANGSSIIOM ...
AULO-RESEL .....ooiiiiiiiiii

B

Baudrate SBUS 1.
BerlUhrungsschutz DLB11B.........ccoceiiiiiiiieeeee,
Beridhrungsschutz DLB31B............oovvviceieieeeeene.
BerUhrungsschutz fur MDR60AQ750 .....................
Beruhrungsschutz Leistungsklemmen...................
Betrieb

Betriebsanzeigen ...,
MDR60A0150/0370/0750 ......cccvvveeeeiiieneeeeee
MDR61B1600/2500 ........ccevveeeeiiireeeeciiere e
7-Segment-ANZEige .......cccccvvirieiiieiieee e eeeeeans

Betriebsbereitmeldung...........cccccoiis 56
Betriebszustand ............ccoo o 68
Bindrausgang DOO0T ..........cccoiiiiiiiiiiiieieeeeeeeee e, 74
Bindrausgang DOO02 ..o, 74
Binarausgang DOO3 .........ccooiiiiiiiiiiieee e 74
Bindrausgang DOO04 ..., 74
Binarausgange DB00, DOO01 ... DOO0S................... 69
Binarausgange Grundgerat ............cccceeeeiinnen. 69, 74
Binareingang DIOT .........iiiiiiiii i, 73
Binareingang DIO2 ...........ccooviiiiiiiiiie e 73
Binareingange DI00 ... DIO7 ......ccooviiiieieiiiiiiieeeens 69
Binareingange Grundgerat ..........cccccceeeeeeennn. 69, 73
Busdiagnose .......oeeieiiiiiiiiiie s 70
C
CE-Kennzeichnung...........oooocciiiiiieeieie e, 125
C-Tick-Approbation............ccoeoeviiiiiiieeieeieeeee e, 125
D
DBG60B

Funktionen der Tasten.........cccccccceiiiiiiiiiiinen. 81

Grundanzeigen ..........ooooiiiiiiiieee e, 80
DLBTIB ..ttt 42
DLB3TB ...t 43
DLKSTB ..iiiiiiei ettt e e e 47
DLS31IB ...tiiiiie et 45
DLZAMB. ..t 51
DLZA2B.....eeeiee et 48
DLZAAB.....oeeeeee et 49
D | = PSR 53
E
Einbaulage............coooiiiiiiii e 22
Eingebettete Sicherheitshinweise..............ccccco... 6
Einschaltstunden ..., 69
Elektronikservice..........ooooiioiiiiiii 91
F
Fehlert-0 ... t-4 oo 70
Fehlerliste ..... ... 86
Fehlermeldung Uber 7-Segment-Anzeige.............. 85
Fehlerreaktionen ... 75
Fehlerspeicher..........ccoooviiiiiiiiiiccceee e 70
Fehlerstatus..........ooooviiiiiiiiiicc e 69
Firmware Grundgerat..........ccocceeeevieeeeeiiiiiiiinne 69
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Stichwortverzeichnis —
Freigabestunden ............ccocooiiiiiii 69 Installation
FreqUeNZ.......ccccoooiiiieii e 68 Ausgangsdrossel HD ...,
BerUhrungsschutz DLB11B .........ccccceeiiiiiieeeene
G BerUhrungsschutz DLB31B ..........ccccccoeiviieeeene
Gebrauch Beruhrungsschutz fir MDR60A0750.................
der Dokumentation..............ccccccciiiniiiiiiines 6 Bremswiderstand BW ...
Gerateaufbau DLBTIB ..ot
MDRB0A0150 BAUGrORE 2. 15 DLB31IB ..o
MDRG0A0370 BaUGroRe 3........o.oveeeeeeereerrerenns 16 ]I 1 =
MDR60A0750 BaugroRe 4............covveeereereerean 17 ] ST i 1 =
MDRB0A1320 BaUGroRe 6........eeeevereerereerrerean, 18 ] 7 A SRR
MDRB0A1600/2500 BaugroRe 7...........cocoveee... 19 DLZAAB.......coeeeeeeeeeeeeee e
Geréatefunktionen ... 74 DLZSAB oo
GEratetyp ..o 69 geschirmte Steuerleitungen ...............c.c.c.......
Kabel und Sicherungen ............cocooiiiiiiinne
H Luftkanal ........coeveeeeeiiiieeee e
HaftungsausschlUusS ..........cccevveiiiiiiiicie e, 7 MDREOAO150/0370/0750 wvvvsvvvvesvvvresv
Hinweise MDRB1B1600/2500 ........ccccvvveeeeeiiiiieeeeniiieeeeens
Kennzeichnung in der Dokumentation ............... 6 Mo.ntagesoclfel ...................................................
HySterese ... 73 Zwischenkreisadapter 2Q DLZ12B...........o.......
Zwischenkreisadapter 4Q DLZ14B....................
Zwischenkreiskopplung DLZ11B .........ccccoenee.
I Zwischenkreiskopplung DLZ31B .......................
Inbetriebnahme Installation MDREOAT320 ...........ooeeeeeerrerrrer.. 1
MDRG0AO150/0370/0750 .......covvvesssvvvvnenn 5 ANSChIUSS-SChaltDild. ..o 1
MPR61 31 600_/_2500 """""""""""""""""""""" 56 Elektrischer Anschluss............cccocoeiiniiininnn 1
mlt.Bedlengerat DBGGBOB.......c..coeeveeieieci 60 Hinweise zur elektrischen Installation............. 1
Inbetriebnahme MDR60A0150/0370/0750 Klemmenbelegung Steuerklemmenleiste X2...1
Parametereinstelllung P52_...........ccccovvviinnnnnnnn. 59 Netzformen und Netzbedingungen .................. 1
Inbetriebnahme MDRE0A1320......cvvvrvrevrrrsvvresee 115 Steuerleitungen.........occoiii 1
Betriebsbereitmeldung .............ccooiiiiiiiiiieenen, 116 Installationshinweise
Inbetriebnahme MDR6181600/2500 MDRB0AO150/0370/0750 ......vvvveeereeeeeeee
Parametereinstelliung PS2_.............ccvvvvvvreeess 59 MDRG1B1600/2500 ...........ooceeeeeeereerereesess e
Integratoren ..o
Istwert-Beschreibung PE1 .......ccccooiieiiiiiiii
Istwert-Beschreibung PE2 ...........ccccooiiiiiiii
Istwert-Beschreibung PE3 .......ccccooiiiiiiiiiii
IT-Netzgerat
Umriistung MDRG60AOT50.........ccoiiiiiiiiiiieeee,
Umristung MDR61B1600/2500............cveeeeennee
K
Klemmenbelegung..........coooiiiiiiiies
Kommunikation zu Geraten aufbauen ...................
Konfiguration MDRB0A1320 .........coccvieveiiniiieennn. 1
Konformitatserklarung
MOVIDRIVE® MDR60A/61B .........cvveeeen... 1
Kahlkdrpertemperatur............ooevveiiciiiiinineeeeeeeen,
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— Stichwortverzeichnis
L Prozessdaten-Beschreibung...........ccccccooviiienne 76
LED-Meldungen ........cccoeevcvveeeiiie e 123  Prozesswerte .......cccccooiiiiiiiiiiiiiieeee e 68
Luftkanal ...........ccooveeiiiieiiee e 47  P-Verstarkung Spannungsregler ...........ccccocceeenn.e 71
P-Verstarkung Stromregler...........ccccoeeiviiieennnnee 71
M PO02 Frequenz ............cccoviiiiniiiniiccic e 68
Méangelhaftungsanspriche..............cccccooveeeeeunn... 7 P004 ALfsgangsstrom """"""""""""""""""""""" 68
Manueller RESEt ............ccooveveeeeeeeeeeeeeeeeee, 76 POOS WIrkStrom ... 68
MaRbilder P008 Zwischenkreisspannung.........ccccceeeeeeeeeenennn.. 68
MOV'DR'VE® MDRGB0AO150 oo 134 P0O09 AUSgangSStrom ............................................ 68
MOV'DR'VE® MDRG60AO370 ..o 135 P0O10 Umrichterstatus ..........ccoooeveeieiieiiiieeeeeeeenn, 68
MOV'DR'VE® MDR60AO750 ..o 136 P011 Betriebszustand.............ccoooiiviiiiiiiiiiieceeennn, 68
MOV'DR'VE® MDR60A1320 ... 137 P012 FehlerStatUS .................................................. 69
MOV'DR'VE® MDR61B1600 ... oo 138 P014 Kuhlkorpertemperatur ................................... 69
MOV'DR'VE® MDR61B2500 ..o 138 P015 Einschaltstunden.............cooeoviiiiiiiiiiiieeeennn. 69
EEPTITN P016 Freigabestunden ..........cccccoooieiiiiiiiiinenn 69
Meldung ="1" Dbei.....ccoiiiiiiiii e 73
; ; PO17 Arbeit......c.oovveiiiiiee e 69
Mindestfreiraum ... 22
MiNdestSPanNUNG..........ccccoveveeeeeeieeeeeeeee e 71  P03x Binareingange Grundgerat .................c........ 69
Montage P039 Binareingénge DIOO ... DIO7 ........ccveveernnnnen. 69
BaugroRe 7 .....ooeeeiiieeee e 2g  PO5x Bindrausgange Grundgerat......................... 69
MOoNtagesSOCKel ...........cooveveeeeeeeeeeeee e 45 P059 Binarausgange DB0O, DOO1 ... DOOS ......... 69
MOV'TOOLS® MotionStudio......ooomeeee 60 PO7x Geratedaten............cooueviieeiiiiiiiieiieeeeeeeen, 69
PO70 Geratetyp.....ccovvieeeeiiiiiiee e 69
N PO71 Ausgangsnennstrom ..........ccccccceeeeiieeeeeenennn. 69
PO72 Opti bersteckplatz..........ccccoeecvvveeennnne 9
Nachstellzeit Spannungsregler .............ccccccvvvveneeen. 71 0 .p lon Geberstec p"a z 6
. P0O76 Firmware Grundgerat ............cccccveiviiieeennns 69
Nachstellzeit Stromregler...........cccocveeiiiiineenne, 72 .
. PO8x Fehlerspeicher..........cccceevviiiiiiiiiiiiiiiieee 70
Netz-Aus-Toleranzzeit............ccccceveieiiiiiiiiiiiiiiee. 72 .
. , P0O9x Busdiagnose.........ccccumvieiiiiiiiieeeeee e 70
Netzriickspeisung MDRG60A
. . P1xx Sollwerte / Integratoren..............ccccccvvvvnnnnen. 70
allgemeine Technische Daten.......................... 126
. . P10x Sollwertvorwahl ............ccccovviivieiiiieee e, 70
Netzruckspeisung MDR61B
. , P101 Steuerquelle ..., 71
allgemeine Technische Daten.......................... 127
Netzspannun 79 P2xx Reglerparameter...........ccccooivieiiniieieeenne, 71
P oo P29x RUCKSPEISUNG .....coveeieveccvee et 71
P290 Mindestspannung .........ccccceeeeeieeiiiiiiiiiieeeee. 71
0 . . P291 P-Verstarkung Spannungsregler .................. 71
Onll.ne-Hllfe ............................................................ 62 P292 Nachstellzeit Spannungsregler ..................... 71
Optlon Gebersteckplatz ......................................... 69 P293 P-Verstérkung Stromregler ___________________________ 71
P294 Nachstellzeit Stromregler ............cccccvvvvneeeen. 72
P P295 Netz-Aus-Toleranzzeit.............ccccococovuvererne.. 72
PA1/2/73Sollwert .......coooevviiiieeeieiieee e 70 P296 Uz reduziert.........ccoeoeeeceeieeieeeeee e 72
PA-Daten freigeben ..........cccoooeiiiiiiiiiiinieee 77  P297 Rickgespeiste Energie ...........ccceeeveeeveeennnnn. 72
Parameterbeschreibung P298 Wirkleistungsanzeige ............ccoeeeveeeveeenennne. 72
P2xx Reglerparameter..............ccccccooiiiiinins 71 P299 Netzspannung ........ccceeeeeeeeeueeeeereereeeene. 72
P4xx Referenzmeldungen.............ccccocoevvienennen. 73 P4xx Referenzmeldungen .............ccccceevevueiueennnens 73
P6xx Klemmenbelegung...........ccccoveveeiiieiennnen. 73 P43x Strom-Referenzmeldung ........c..ccoeeevvreneenne. 73
P8xx Geratefunktionen ..............cccccoo. 74  P430 Strom-Referenzwert .......c..oeeeeeeveeeeeeeeieeneenn, 73
Ubersicht in Tabellenform ............c.ccccooovvveveuennne. 66  PA431 HYStEreSe .....c.cveveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeennns 73
Parametersperre .........cccccovceeeeiincenee e 74 P432 VerzO0gerungszeit ..........cceevveveeeereceeesenannes 73
PE1/2/731IstWert......ccvvvviiiiiiieeeeeeee e 70 P433 Meldung = "1" D€ .....ccecveeeieieiiesie e 73
Produktnamen ... 7 P6xx Klemmenbelegung.........ccccoeevveeceeeeeeeeeeennne 73
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P60x Binareingange Grundgerat ..............ccccveeeeeen. 73  Restart-Zeit........ccoovo 76
P600 Binareingang DIOT ... 73  RS485 AdreSSE.....uviiiiiiiiiiieeiiiiiie e eeiieee e eiieee e 75
P601 Binareingang DIO2.........ccoovieiiiiiiiiiiiee 73 RS485 GruppenadreSSe ........cooeveeiviiiiiiiiiieeeaaeenn, 75
P62x_Binarausgange Grundgerat .............cccceee.... 74  RS485 Timeout-Zeit.......coevvvveeeeeiiiiiciiiiieieeeeeeeee, 75
P620 Binarausgang DOOT .........ccccoveeeiiiiiieeee 74  Rlckgespeiste Energie...........ccccovvvvveviieiiiviinnnn, 72
P621 Bindrausgang DOO2 ...........ccoocveiiiiiineeeen 74
P622 Binadrausgang DOO3 ...........ccoovveiiiiiinieee 74 s
P623 Binarausgang DOO4 ..., 74 Serielle KommUNIKAtON .............oovveoureereereeeonnee. 75
P8xx Geratefunktionen ..............cccccooiiiiiiiiiiiineen. 74 serielle Kommunikation SBUS 1 oo 77
P8BOX SEtUP ..o 74 service
P802 Werkseinstellung ..........cccccceeeeeeiiniiiiiiiinee 74 MDRG0A0150/0370/0750 ..o 83
P803 Parametersperre ........................................... 74 MDRGB0AT600/2500 ..o 83
P804 Reset Statistikdaten............cccocooviiinnn, T4 SEUUD e 74
P81x Serielle Kommunikation ..............cccccccevenn. 75 Sicherheitshinweise
P810 RS485 AdIreSSe ....coeeevvveeeeeeeeeeeeeeeeee e 75 Aufbau der abschnittsbezogenen ..............c........ 6
P811 RS485 Gruppenadresse ............c..cocvvvnnne. 75 Aufbau der eingebetteten ..............ccccceeeeeennann. 6
P812 RS485 Timeout-Zeit............evvvvveeeeieeeeeeeen.e. 75 Kennzeichnung in der Dokumentation................. 6
P83x Fehlerreaktionen.............cccovviviieiiiiiiieeeennn, 75 Sicherheitshinweise (MDR60A1320-503-00)......... 95
P833 Reaktion RS485-TIMEOUT .......ccceevvvvvennnnnen. 75 Signalklemmen MDR61B1600/2500...................... 38
P836 Reaktion SBUs-TIMEOUT 1........ccooovvvnvennnnn. 76 signalworte in Sicherheitshinweisen ....................... 6
P84x Reset-Verhalten .........cooveeeeiiiiieeenn . 76 Sollwert-Beschreibung PAT .....c..eevveeveeeeeeeeereeeeenn, 76
P840 Manueller Reset .......coounveeeeeieeeieeeee, 76 Sollwert-Beschreibung PA1/PA2 / PA3 ............... 76
P841 Auto-Reset.........ooeiiiiiiiiiiiiiceeeeeeee 76 Sollwert-Beschreibung PA2 ...........ocvveeeeeveeeereen. 76
P842 Restart-Zeit ......ccooue e, 76 Sollwert-Beschreibung PA3 ...........ovvveeeeeeeeereeeenn, 76
P87x Prozessdaten-Beschreibung......................... 76 SOIWEHE .oov.eveeoeeeeeeeee e 70
P870 Sollwert-Beschreibung PAT............ocooovvevnen. 76 Sollwerte / Integratoren.................ccooceereeerreeennee. 70
P871 Sollwert-Beschreibung PAZ............coccooovevvve. 76 SOlWErtVOrWaAN............oveeeeeereeseeeeeeees e 70
P872 Sollwert-Beschreibung PA3......................... 76 SPEICHEIKAME..........veeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 82
P873 Istwert-Beschreibung PET ........occooovvniinnne. 7T StatuSANZEIGeN ............vveeeeereeereeereeseeseiereeo 68
P874 Istwert-Beschreibung PE2 ..., 7T SteUerquUelIe...........c.eeeveeeeeeeeeeeeeeeee e 71
P875 Istwert-Beschreibung PE3 .............ccccoe 7T stérungsinformationen
P876 PA-Daten freigeben ...............cceeecninnrinnn.n. 77 MDRGB0A0150/0370/0750 ..o 83
P88x Serielle Kommunikation SBus 1/2............... 7 MDRGE0A1600/2500 ..........coooreeerrerrrerereeereeneen, 84
P881 Adresse SBUS 1......ccccvvviiiiiiieieeee e 77 Strom-Referenzmeldung...........o.ovoveeveeeeervereereneen, 73
P883 Timeout-Zeit SBUS 1 ..., 77 Strom-Referenzwert............cccoo.oovevereeerreernneennn. 73
P884 Baudrate SBUS 1 ..., 77

T
R Technische Daten
Reaktion RS485-TIMEOUT........cooovvvieeieiiiiiiieeeeees 75 MOV|DR|VE® MDRG60AOT50 ... 130
Reaktion SBus-TIMEOUT 1 ..., 76 MOVIDRIVE® MDR60AO370 ... oo 130
Referenzmeldungen...........ccccceiiiiiiiiic e 73 MOVIDRIVE® MDR60AO750 ... oo 131
Reglerparameter ..., 71 MOVIDRIVE® MDR60A1320 ... 131
Reparatur ... 91 MOVIDRIVE® MDR61B1600 ... 133
RESEY ... 84 MOV|DR|VE® MDR61B2500 ... ..o 133
Reset Statistikdaten .............vvviviieiiiiienin, 74 Netzriickspeisung MDRBOA...........o.oveveereenn... 126
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