Technische Daten der Motoren
Legende zu den Daten des Global-Motors / Energiesparmotors

5
5.1

Technische Daten der Motoren

Legende zu den Daten des Global-Motors / Energiesparmotors

In der folgenden Tabelle sind die in den Tabellen "Technische Daten" verwendeten

Kurzzeichen dargestellit.

jde

Px Bemessungsleistung

My Bemessungsdrehmoment

Ny Bemessungsdrehzahl

Iy Bemessungsstrom

Ccos® Leistungsfaktor

Nso% Wirkungsgrad bei 50 % der Bemessungsleistung
N7s9 Wirkungsgrad bei 75 % der Bemessungsleistung
N100% Wirkungsgrad bei 100 % der Bemessungsleistung
1/l Anlaufstromverhaltnis

M, /My Anlaufmomentverhaltnis

M,/My Hochlaufmomentverhaltnis

M, /My Kippmomentverhaltnis

m Masse des Motors

Jvot Massentragheitsmoment des Motors

BE.. Verwendete Bremse

Z,BG Schalthaufigkeit bei Betrieb mit Bremsenansteuerung BG
Z,BGE |Schalthaufigkeit bei Betrieb mit Bremsenansteuerung BGE
Mg Bremsmoment

Mg Masse des Bremsmotors

Jvot se Massentragheitsmoment des Bremsmotors
HINWEIS

Beachten Sie bitte die VO640/2009 und VO4/2014 beziglich des Verbots, in EU-Eu-

ropa IE1-Motoren einzusetzen.
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Technische Daten der Motoren
Global-Motor, 50/60 Hz, 2-polig, S1

5.2 Global-Motor, 50/60 Hz, 2-polig, S1
2-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1
Motortyp Py My Ny Iy cos¢ IE Nsox Mrs | Nroowe | lafl M,/My M,/My M,/My
DRS.. kW Nm 1/min A % % %
1.87 | 2810 | 1.37 0.79 707 | 735 | 72.9 | 4.9 2.9 2.1 2.3
DRS7IM2 | 055 | 453 | 3405 | 135 | o790 | '"®' | 732 | 763 | 755 | 58 | 34 2.1 27
2-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1
Motortyp Py My ny m Imot BE.. Z, Mg mg Jvot_se
DRS.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10 kgm?
1.87 2810 2000
DRS71M2 0.55 153 3425 9.1 7.21 BEO5 4500 35 11.5 8.51
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Technische Daten der Motoren

Global-Motor, 50/60 Hz, 2-polig, S1

2-polige Motoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2

gl;tEortyp Py M, ny Iy cos¢g IE Nsox Nrse | Mioow | Iaflv | Ma/My | My/My | M /My
. kW Nm 1/min A % % %
25 | 2890 | 154 | 089 811 | 792 | 792 | 79 | 34 3.0 3.4
DRE8OM2 075 | 205 | 3505 | 13 | 089 | 'E2 | 816 | 810 | 800 | 97 | 40 33 41
365 | 2870 | 22 | 089 835 | 822 | 812 | 72 | 32 3.0 3.2
DRE9OM2 11 3 3485 | 19 | 089 | B2 | 844 | 838 | 825 | 88 | 37 34 3.9
5 | 2840 | 275 | 093 847 | 840 | 817 | 63 | 29 25 26
DRE9OL2 5 1 415 | 3460 | 25 | 093 | B2 | g3 | 861 | 840 | 79 | 34 238 3.1
73 | 2880 | 415 | 091 874 | 856 | 845 | 82 | 38 3.3 3.4
DRE100M2 22 6 3495 | 365 | 091 | 'E2 | 878 | 868 | 855 | 100 | 45 35 40
101 | 2850 | 55 | 093 880 | 874 | 856 | 72 | 35 3.1 3.1
DRE100L2 3 82 | 3475 | 48 | 093 | 'B2 | 889 | 888 | 875 | 93 | 44 3.9 40
132 | 2900 | 75 | 0.89 877 | 876 | 865 | 63 | 23 21 28
DRE112M2 4 | 109 | 3510 | 66 | 089 | 'E2 | 883 | 882 | 875 | 74 | 26 23 33
179 | 2935 | 98 | 0.0 902 | 907 | 90.1 | 87 | 29 25 35
DRE132M2 55 | 148 | 3540 | 88 | 090 | B2 | 895 | 892 | 885 | 91 | 3.1 25 3.9
245 | 2040 | 137 | 089 902 | 901 | 889 | 76 | 22 19 29
DRE132MC2 | 75 | "55" | 3555 | 122 | 089 | 'E2 | 885 | 903 | 895 | 87 | 25 2.1 33
2-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2
Motortyp Py M, ny m Imot BE.. Z, Mg mg Jwot_se
DRE.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10 kgm?
25 | 2890 1300
DRESOM2 075 | Zo | 250 143 217 BEO5 oo 5 17.1 232
365 | 2870 1100
DRE9OM2 11 . o 18.4 35.7 BEA o 10 213 37.3
5 2840 900
DRE90L2 15 | O | 550 21.4 439 BE2 o 14 26 486
73 | 2880 700
DRE100M2 22 B 2880 26 56.2 BE2 o 14 30.6 61
101 | 2850 450
DRE100L2 3 sy | oo 29 68.6 BE2 o 20 33.6 73.3
132 | 2900 -
DRE112M2 4 bl I 413 114 BE5 600 28 485 119
179 | 2935 ;
DRE132M2 55 | 105 | ae0 60 103 BE5 500 55 67.2 198
245 | 2940 ;
DRE132MC2 | 7.5 o o 63 239 BE11 250 80 775 250
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Technische Daten der Motoren 5
Global-Motor, 50/60 Hz, 4-polig, S1

5.3 Global-Motor, 50/60 Hz, 4-polig, S1
4-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1

MOtsortyp Py My Ny Iy cos¢ IE Nsox Mrs | Nroowe | lafl M,/My M,/My M,/My
DRS.. KW | Nm | 1min | A % % | %
125 | 1380 | 064 | 070 591 | 653 | 666 | 35 | 18 1.8 21
DRS71S4 | 018 | 4704 | 4700 | 045 | o069 | 'E' | 665 | 677 | 680 | 42 | 19 1.9 25
172 | 1390 | 067 | 075 686 | 726 | 726 | 41 | 19 1.9 23
DRS71S4 | 025 | 44 | 4700 | 062 | o069 | 'E' | 700 | 743 | 740 | 42 | 19 1.9 25
255 | 1380 | 114 | 0.70 591 | 653 | 666 | 35 | 18 18 21
DRS71S4 | 037 | 5% | 4700 | 106 | 065 - 665 | 677 | 680 | 44 | 21 21 28
385 | 1360 | 155 | 0.72 691 | 719 | 706 | 36 | 21 21 22
DRS7IM4 | 055 | 53" | 4700 | 131 | o068 | 'E' | 728 | 761 | 740 | 45 | 24 23 26
4-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1
Motortyp Py M, ny m Jnot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRS.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
125 | 1380 6000
DRS71S4 018 | 12> | 159 7.8 513 BEO5 o 5 10.2 6.43
172 | 1390 6000
DRS71S4 025 | L2 | 130 7.8 5.13 BEO5 o200 5 10.2 6.43
255 | 1380 6000
DRS71S4 037 | 4° 1500 7.8 513 BEO5 oo 5 10.2 6.43
385 | 1360 4100
DRS71M4 055 | 32 i 9.1 7.21 BE1 o 10 17 8.51
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Technische Daten der Motoren

Global-Motor, 50/60 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2

Motortyp Py My ny Iy cosp | IE Nsow | Mrsw | Moow | I/l | MMy [ MMy | MM,
DRE.. kW Nm | 1/min A % % %

DREBOS4 | 037 | 5o¢ | 1740 | 079 | o073 | "2 | 782 | s0a | 00 | 69 | 30 | 24 | a7
oResow4 | 085 | 3% | 1950 | 195 | o7 | 2 | o1 | sp2 | azs | 81 | 37 | 26 | 42
DRESOM4 | 075 | | (7 | 185 | o78 | '¥2 | 705 | azo | a2 | 76 | 33 | 23 | 39
oRESOM4 | 11 | &% | 1935 | 51 | orr | "2 | 522 | sas | sa0| 73 | 32 | 26 | a4
DRESOL4 | 15 | o5 | i7as | 283 | o76 | ™2 | a36 | ass | 865 | 79 | 37 | 33 | 40
oRetools | 22 | U | 1960 | 45 | 075 | "2 | se | aro | ars | 89 | 48 | 33 | 49
DRE100LC4 | 3 | 1o | 1760 | 53 | o080 | T2 | seo | ass | ars | 94 | 32 | 27 | 40
DRE112W4 | 3 | Jo7 | (%60 | 51 | os2 | "2 | sro | eea | ars | 88 | 27 | 17 | as
DRE132S4 | 4 | i | 1765 | 67 | o0ss | "2 | 50 | so4 | ses | 89 | 27 | 22 | a7
DREfS2M4 | 85 | 30 | 1750 | 's” | oss | T2 | a01 | o0s | ses | 85 | 25 | 17 | 30
DRE12MC4 | 75 | 4oe | 1775 | 138 | o6 | "2 | sr3 | ses | 89s | 87 | 21 | 16 | 32
DRE160S¢ | 75 | 45 | j7r0 | 126 | 083 | ™2 | a0o | oto | 902 | 76 | 28 | 20 | 29
DRE16OM4 | 92 | 4o | 1775 | 157 | 080 | "2 | s04 | o16 | oto | 84 | 33 | 24 | a2
DRET6OMC4 | 11 | §5 | 170 | 183 | 082 | T2 | aos | o20 | 017 | 86 | 32 | 22 | 33
DRE80S4 | 11 | {5 | 1775 | 181 | o083 | "2 | o7 | o14 | ot0| 80 | 31 | 24 | 3a
DRE8OM4 | 15 | of | %76 | 24 | oss | "2 | o5 | o1s | oi7 | 78 | 28 | 21 | aa
DRE180L4 | 185 | 100 | i775 | 205 | o085 | T2 | ots | oa7 | o24 | 81 | 29 | 22 | 34
DRE80LC4 | 22 | %5 | 1760 | 355 | ose | =2 | o17 | ops | o24 | 80 | 28 | 20 | 32
DRE200L4 | 30 | 16t | 170 | 435 | 083 | T2 | sp2 | o53 | 930 | 74 | 26 | 21 | 29
DRE225S4 | 37 | Gog | 1780 | 0 | 083 | "2 | o24 | o34 | w30 | 79 | 32 | 24 | a2
DRE225M4 | 45 | 200 | 1780 | 73 | o83 | "2 | o2 | o3s | o3e | 80 | 33 | 23 | a1
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Technische Daten der Motoren 5
Global-Motor, 50/60 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2

Motortyp Py My ny m Inot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRE.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10 kgm?
DRE80S4 037 | 285 | 4% 115 15.9 BE1 o 10 14.5 17.4
DRE8OM4 0.55 3'3?5 1‘7‘22 143 223 BE1 gggg 10 173 23.8
DRESOM4 075 | 2 ]‘7‘22 14.3 223 BE1 gggg 10 17.3 238
DRE9OM4 11 ra | e 18.4 36.6 BE2 3000 14 23 413
DRE9OL4 15 ;g 1‘7‘22 21.4 44.9 BE2 gggg 20 26 49.6
DRE100L4 22 | M0 | 1940 29 69.5 BES5 600 28 34.9 75.5
DRE100LC4 3 ]2:; 1;‘28 31.2 91 BE5 3800 40 37.1 97
DRE112M4 3 0T | aee 413 148 BES5 3100 40 485 152
DRE132S4 4 A s 46.3 191 BES5 2800 55 535 196
DRE132M4 55 gg ]‘7‘28 60 258 BE11 2000 80 745 269
DRE132MC4 | 75 28:2 1‘7‘;2 63 347 BE11 1500 110 775 357
DRE160S4 75 | % | 1aoe 79.5 366 BE11 1100 110 98.2 388
DRE160M4 92 | 20 | 1379 88.5 442 BE20 1000 150 115.2 493
DRE160MC4 | 11 ;; 1‘7"28 93,5 600 BE20 900 150 120.2 651
DRE180S4 11 Z; ]‘7‘;2 121.9 909 BE20 900 150 153.9 969
DRE180M4 15 o | 10| 1383 1130 BE20 800 200 | 1703 1190
DRE180L4 185 ]gg 1;‘;2 152.1 1310 BE30 590 300 192.1 1450
DRE18OLC4 | 22 | 112 | 14801 4614 1700 BE30 520 300 | 201.1 1830
DRE200L4 30 o | e 258 2390 BE32 520 400 313 2620
DRE225S4 37 | 289 ] 19T | 25 2970 BE32 220 500 | 3495 3200
DRE225M4 a5 | 290 | 1481 3155 3470 BE32 270 600 | 3705 3700
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Technische Daten der Motoren
Global-Motor, 50/60 Hz, 6-polig, S1

5.4 Global-Motor, 50/60 Hz, 6-polig, S1
6-polige Motoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2

Motortyp Py M, ny Iy cos® IE Nsos, Nzse | Moo | Mo/l | Ma/My M./My M /My
DRE.. kW Nm 1/min A % % %
ORETIMG | 025 | 35 | 113 | os | oer | =2 | 60 | 710 | 720 | 40 | 19 | 19 | a1
ewss | 0w | 33 B |18 8% w3 w2 ime | 20| 2| %
DRESOMS | 055 | Jg | 1145 | 151 | oea | =2 | 730 | 765 | 770 | 45 25 | 25 | 30
DREQOLS | 075 | &3 | 1145 | 155 | ooa | =2 | 805 |25 |15 | 51 | 24 | 24 | 20
wemon | 11 | %0 | 382w | B3 EiIRD G| B 2|3
OREVIZM6 | 15 | 155 | 1170 | 37 | oes | "2 | sse | s71 | sss | 89 | 20 | 18 | 30
e | 2a | % | 5 | 32|08 e | 83 22 B33 3 2| 3
ORE1S2MS | 3 | 545 | 110 | 66 | oes | =2 | 572 | a5 |75 | 65 | 28 | 24 | 40
ORE1S2MS | 4 | 53 | 1ies | 85 | o72 | =2 | 572 |83 875 | 88 | 22 | 20 | 3
e | 55 | 3 5| B2 SR e | B4 %iime a2 3| 2
6-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2
Motortyp Py My ny m Jhot BE.. Z, Mg mg Jvot_se
DRE.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRE71M6 025 | 2% | 19 9.1 11.9 BEOs | OO0 5 115 13.2
DRE80S6 037 | 38 | % 115 15.9 BE1 o 10 14.5 17.4
DRESOM6 055 | o0 | 143 223 BE2 o 14 18 26.8
DREQOL6 ors | 8 | 2% 21.4 446 BE2 o 20 26 49.2
DRE100LCE | 14 | 198 | 970 31.2 91 BE5 5000 40 37.1 97
DRE112M6 15 | 55 413 148 BES5 4000 55 485 152
DRE132M6 22 | 215 210 60 251 BE11 3300 80 745 261
DRE132M6 3 P 60 251 BE11 3300 80 745 261
DRE132M6 4 o o~ 60 251 BE11 3300 80 745 261
DRE160M6 55 P et 88.5 634 BE11 2700 110 | 107.2 656
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 2-polig, S1

5.5 Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 2-polig, S1
2-polige Motoren DR63, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

Motortyp Py My ny Iy Iy cosQ IE Nsov Nzs% | Nioos 11y M/M, | MJ/M,
DRS.. 400V | 380-420 V M,/M,

kW Nm 1/min A A % % %
DR63S2 018 | 063 | 2720 | 045 | o046 | 088 | - - - - 42 23 -
DR63M2 025 | 09 | 2660 | 065 | o066 | 086 | - - - - 35 2 -
DR63L2 037 | 13 | 2650 | 0.92 1.0 087 | - - - - 35 f:; -
DRS71S2 037 | 131 | 2700 | 1.01 106 | 089 | IE1 | 720 | 732 | 705 | 3.2 22 | 20
DRS71M2 055 | 187 | 2810 | 137 | 142 | 079 | IE1 | 707 | 735 | 729 | 49 29 | 23
DRS80S2 075 | 255 | 2800 | 173 | 178 | 084 | IE1 | 71.3 | 746 | 744 | 46 22 | 25
DRS80M2 11 | 37 | 2840 | 235 24 088 | IE1 | 802 | 777 | 765 | 6.0 o0 | 28
DRS90M?2 15 | 51 | 2830 | 3.1 3.2 089 | IE1 | 833 | 800 | 783 | 59 20 | a7
DRS90L2 22 | 74 | 2820 | 445 46 089 | IE1 | 849 | 828 | 805 | 58 29 | 28
DRS100M2 3 | 101 | 2840 | 58 6 091 | IE1 | 869 | 846 | 825 | 64 S5 | 28
DRS100LC2 4 | 132 | 2000 | 7.8 8 088 | IE1 | 869 | 856 | 842 | 7.7 21| 30
DRS112M2 4 | 132 | 2000 | 76 7.9 089 | IE1 | 87.7 | 854 | 843 | 63 23 | 28
DRS132S2 55 | 182 | 2800 | 102 | 107 | 091 | IE1 | 892 | 87.0 | 865 | 65 23 | 28
DRS132M2 75 | 245 | 2010 | 137 | 144 | 091 | IE1 | 900 | 878 | 865 | 7.3 22 ] i
DRS132M2 92 | 305 | 2000 | 169 | 176 | 089 | IE1 | 90.2 | 888 | 87.2 | 6.9 22 | 30
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 2-polig, S1

2-polige Motoren/Bremsmotoren DR63, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

Motortyp Py My ny m Imot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE

DRS.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?

DR63S2 018 | 063 | 2720 | 62 36 Broz | 000 16 8.0 48
4500

DR63M2 025 | 09 | 2660 6.2 3.6 BRO3 ! 24 8.0 48

DR63L2 037 | 13 | 2650 | 6.7 44 Broz | 4000 3.2 8.5 56
2450

DRS71S2 037 | 131 | 2700 7.8 5.13 BEOS | 2io0 5 10 6.43
2000

DRS71M2 055 | 187 | 2810 9.1 7.21 BEOS | 4900 35 12 8.51
1400

DRS80S2 075 | 255 | 2800 12 15.3 BEOS | .00 5 14 16.8
1300

DRS80M2 1.1 37 | 2840 14 21.7 BE1 - 7 17 232

DRS90M2 15 5.1 2830 18 35.7 BE1 ;;88 10 21 37.3

DRS90L2 22 74 | 2820 21 43.9 BE2 2920000 14 26 48.6

DRS100M2 3 101 | 2840 26 56.2 BE2 1780000 20 31 61

DRS100LC2 4 132 | 2900 31 90 BE5 o0 28 37 96

DRS112M2 4 132 | 2900 41 114 BE5 600 28 48 119

DRS132S2 55 | 182 | 2890 44 147 BE5 500 40 51 151

DRS132M2 75 | 245 | 2910 60 193 BE5 500 55 67 198

DRS132M2 92 | 305 | 2900 60 193 BE5 500 55 67 198
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Technische Daten der Motoren 5
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 2-polig, S1

2-polige Motoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2

Motortyp Py My ny Iy Iy cos® IE Nsow | Nzs% | Mioow N[ M,/My | M /My
DRE.. 400V | 380-420V M,/M,
KW | Nm | Umin| A A % | % | %
DRESOM2 075 | 25 | 2800 | 1.54 16 089 | IE2 | 814 | 792 | 792 | 79 | 37 | 34
DRE9OM2 11 | 365 | 2870 | 22 23 089 | IE2 | 835 | 822 | 812 | 72 | S5 | 32 n
DRE9OM2 15 | 51 | 2830 | 2.95 3.05 089 | IE2 | 833 | 835 818 | 59 | ol | 27
DRE100M2 22 | 73 | 2880 | 4.15 43 091 | IE2 | 874 | 856 | 845 | 82 | o5 | 34
DRE100L2 3 | 101 | 2850 | 55 5.7 093 | IE2 | 830 | 874 | 856 | 72 | o° | 31
DRE112M2 4 | 132 | 2900 | 75 7.8 089 | IE2 | 87.7 | 876 | 865 | 63 | 23 | 28
DRE132S2 55 | 182 | 2890 | 10 105 091 | IE2 | 892 | 889 | 874 | 65 | 53 | 28
DRE132M2 75 | 245 | 2910 | 135 14.3 091 | IE2 | 900 | 898 | 885 | 73 | 23 | 31
DRE132MC2 | 92 | 30 | 2935 | 17.2 17.9 087 | IE2 | 897 | 897 | 888 | 72 | *5 | 28
2-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2
Motortyp Py M, ny m g BE.. Z, Mg mg Jwot_Be
DRE.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10 kgm?
DRESOM2 075 | 25 | 2890 14 21.7 BEOS | 1000 5 17 23.2
DRE9OM2 11 | 365 | 2870 18 35.7 BE1 o 10 21 37.3
DRE9OM2 15 | 51 | 2830 18 35.7 BE1 1100 10 21 37.3
DRE100M2 22 | 73 | 2880 26 56.2 BE2 o 14 31 61
DRE100L2 3 101 | 2850 29 68.6 BE2 oo 20 34 73.3
DRE112M2 4 132 | 2900 41 114 BES5 600 28 48 119
DRE13252 55 | 182 | 2890 46 147 BES5 500 40 54 151
DRE132M2 75 | 245 | 2910 60 193 BES5 500 55 67 198
DRE132MC2 | 9.2 30 | 2935 63 239 BE11 250 80 78 250
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 2-polig, S1

2-polige Motoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3

Motortyp Py My ny Iy Iy cos¢g IE Nsox | Nzs% | Mioow I/l M,/M | M /My
DRP.. 400V | 380-420 V M,/M,
KW | Nm | 1min| A A % | % | %
DRP8OM2 075 | 25 | 2890 | 146 1.52 089 | IE3 | 811 | 832 | 832 | 7.9 g'g 3.4
DRPIOM2 11 | 365 | 2870 | 21 22 0.89 | IE3 | 835 | 847 | 837 | 7.2 gg 3.2
DRP100M2 15 | 495 | 2800 | 2565 2.85 093 | IE3 | 874 | 879 | 871 | 87 gg 35
DRP100M2 22 | 73 | 2880 | 4 415 091 | IE3 | 874 | 878 | 867 | 82 gg 3.4
DRP100LC2 3 98 | 2020 | 55 5.7 090 | IE3 | 87.4 | 880 | 871 | 91 :25'2 35
DRP112M2 3 98 | 2920 | 55 5.8 089 | IE3 | 875 | 886 | 882 | 7.4 2'2 3.2
DRP132S2 4 | 131 | 2010 | 72 7.6 091 | IE3 | 889 | 892 | 882 | 73 gg 3.1
DRP132M2 55 | 17.9 | 2935 | 9.8 10.3 090 | IE3 | 902 | 907 | 901 | 87 gg 35
2-polige Motoren/Bremsmotoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3
Motortyp Py My ny m N BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRP.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRP8OM2 075 | 25 | 2890 14 217 BEO5 ;g’gg 5 17 232
1100
DRPIOM2 11 | 365 | 2870 18 35.7 BEA o 7 21 37.3
DRP100M2 15 | 495 | 2890 26 56.2 BE2 1780000 14 31 61
DRP100M2 22 73 | 2880 26 56.2 BE2 1780000 14 31 61
DRP100LC2 3 9.8 | 2920 31 90 BE2 388 20 36 94.7
DRP112M2 3 9.8 | 2920 41 114 BE5 600 20 48 119
DRP132S2 4 131 | 2910 46 147 BE5 500 28 54 151
DRP132M2 55 | 179 | 2935 60 193 BE5 500 40 67 198
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Technische Daten der Motoren 5
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

5.6 Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1
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4-polige Motoren DR63, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

Motortyp Py My ny Iy Iy cos@ IE Nsov Nzs% | Nioos 11y MJ/M, | M /M,
DRS.. 400V | 380-420 V M,/M,

kW Nm 1/min A A % % %
DT56M4 009 | 066 | 1300 | 020 | 031 | 068 | - - - - 26 al ;
DT56L4 012 | 088 | 1300 | 042 | 046 | 068 | - . . . 26 a2 ;
DR63S4 012 | 083 | 1380 | 039 | 039 | 069 | - - - - 33 22 ;
DR63M4 018 | 13 | 1320 | 055 | o055 | 078 | - - - - 2.9 e ;
DR63L4 025 | 18 | 1300 | 068 | 073 | 081 | - - - - 28 e ;
DRS71S4 018 | 125 | 1380 | 064 | 066 | 070 | IE1 | 591 | 653 | 666 | 35 .8 2.1
DRS71S4 025 | 172 | 1390 | 067 | 069 | 075 | IE1 | 686 | 726 | 726 | 4.1 N 23
DRS71S4 037 | 255 | 1380 | 114 | 124 | 070 | IE1 | 591 | 653 | 666 | 35 .8 2.1
DRS71M4 055 | 385 | 1360 | 155 | 162 | 072 | IE1 | 691 | 719 | 706 | 36 21 22
DRS80S4 075 | 51 | 1400 | 18 182 | 081 | IE1 | 746 | 766 | 753 | 43 I~ 22
DRS80M4 11 | 74 | 1410 | 24 25 | 084 | IE1 | 777 | 786 | 770 | 5.1 a2 23
DRS90M4 15 | 103 | 1395 | 33 34 | 082 | IE1 | 820 | 820 | 796 | 50 23 25
DRS90L4 22 | 15 | 1400 | 485 | 495 | 081 | IE1 | 829 | 831 | 811 | 5.1 22 25
DRS100M4 3 | 205 | 1400 | 64 65 | 082 | IE1 | 852 | 847 | 824 | 53 28 28
DRS100LC4 | 4 | 265 | 1440 | 89 9.1 078 | IE1 | 832 | 843 | 832 | 65 22 3.1
DRS112M4 4 | 265 | 1435 | 8.1 8.4 084 | IE1 | 861 | 856 | 838 | 6.0 20 25
DRS132S4 55 | 365 | 1445 | 111 | 116 | 082 | IE1 | 864 | 867 | 857 | 6.7 24 28
DRS132M4 75 | 495 | 1445 | 144 | 151 | 085 | IE1 | 90.0 | 891 | 871 | 66 as 27
DRS132MC4 | 92 | 60 | 1465 | 186 | 193 | 081 | IE1 | 87.9 | 885 | 876 | 7.2 al 2.9
DRS160S4 92 | 60 | 1460 | 189 | 192 | 079 | IE1 | 87.9 | 80.0 | 880 | 6.4 22 26
DRS160M4 11 72 | 1460 | 22 225 | 081 | IE1 | 89.2 | 891 | 880 | 6.8 21 28
DRS160MC4 | 15 | 97 | 1470 | 30 31 080 | IE1 | 903 | 902 | 89.1 | 623 a1 24
DRS180S4 15 | 98 | 1460 | 29 205 | 083 | IE1 | 90.0 | 903 | 895 | 6.2 23 26
DRS180M4 | 185 | 121 | 1465 | 345 | 355 | 085 | IE1 | 90.6 | 90.8 | 9.0 | 65 a2 2.7
DRS180L4 20 | 143 | 1465 | 415 | 425 | 084 | IE1 | 909 | 91.2 | 90.5 | 6.9 24 28
DRS180LC4 | 30 | 195 | 1470 | 57 59 084 | IE1 | 922 | 920 | 909 | 56 i 2.2
DRS200L4 30 | 194 | 1475 | 57 59 082 | IE1 | 916 | 919 | 913 | 64 al 26
DRS225S4 37 | 240 | 1475 | 70 72 082 | IE1 | 922 | 920 | 916 | 7.1 2 3.0
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Technische Daten der Motoren

Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

Motortyp Py My ny Iy Iy cosQ IE Nsov N7s% | Nioos 1 /ly MJ/M, | M /M,
DRS.. 400V | 380-420 v M./M,,
KW | Nm | 1/min | A A % | % | %

DRS225M4 45 | 200 | 1480 | 84 86 083 | IE1 | 928 | 927 | 923 | 74 2 29
DRS225MC4 | 55 | 355 | 1480 | 106 108 | 081 | IE1 | 924 | 928 | 924 | 68 2 24
DRS250M4 55 | 355 | 1479 | 105 108 | 082 | IE1 | 921 | 925 | 927 | 69 39 26
DRS280S4 75 | 485 | 1480 | 140 144 | 083 | IE1 | 923 | 930 | 934 | 7.8 30 26
DRS280M4 9 | 580 | 1478 | 170 172 | 082 | IE1 | 932 | 937 | 936 | 7.0 33 28
DRS315K4 110 | 710 | 1482 | 200 210 | 084 | IE1 | 937 | 942 | 940 | 6.1 22 25
DRS315S4 132 | 850 | 1484 | 230 240 | 086 | IE1 | 934 | 942 | 942 | 65 2 27
DRS315M4 | 160 | 1030 | 1483 | 280 200 | 087 | IE1 | 946 | 948 | 946 | 6.9 1 23
DRS315L4 200 | 1290 | 1481 | 350 375 | 088 | IE1 | 947 | 949 | 946 | 6.4 a1 23
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Technische Daten der Motoren 5
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren/Bremsmotoren DR, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

19290403/DE - 10/2014

Motortyp Py M, ny m Jvot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE

DRS.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?

DT56M4 009 | 066 | 1300 g 11 BmMcoz | 19900 | g " 12

DT56L4 012 | 088 | 1300 g 11 BmGo2 | 19000 |45 &l 12

DR6354 012 | 083 | 1380 | 6.1 36 BRo3 | 10000 | 54 76 48

DR63M4 048 | 13 | 1320 | 6.1 36 Bro3 | 10000 | 35 76 48

DR63L4 025 | 18 | 1300 | 67 44 Bro3 | 10000 | 35 8.2 56
6000

DRS7154 018 | 125 | 1380 | 7.8 5.13 BEOS | ooon 5 10 6.43
6000

DRS7154 025 | 172 | 1390 | 78 5.13 BEOS | OO0 5 10 6.43
6000

DRS7154 037 | 255 | 1380 | 7.8 5.13 BEOS | ooo 5 10 6.43
4100

DRS71M4 055 | 385 | 1360 | 9.1 7.21 BE1 | % | 10 12 8.51
3500

DRS80S4 075 | 51 | 1400 12 15.9 BE o 10 14 17.4
3500

DRS80M4 11 | 74 | 1410 14 223 BE2Z | o000 14 18 26.8
2900

DRS90M4 15 | 103 | 1395 18 36.6 BE2 | Zoon 20 23 413
2300

DRS90L4 22 | 15 | 1400 | 21 449 BES | o0 40 27 50.9

DRS100M4 3 | 205 | 1400 | 26 57.2 BES | gego 40 32 63.2

DRS100LC4 | 4 | 265 | 1440 31 91 BES | o0 55 37 97

DRS112M4 4 | 265 | 1435 | 41 152 BES | 4100 55 48 157

DRS13254 55 | 365 | 1445 | 44 196 BE | Lenp 80 59 206

DRS132M4 | 7.5 | 495 | 1445 | 60 258 BE | o000 | 110 74 269

DRS132MC4 | 92 | 60 | 1465 | 63 347 BE | oo | 110 78 357

DRS160S4 92 | 60 | 1460 80 366 BE20 | o | 150 105 47

DRS160M4 11 72 | 1460 92 442 BE20 | oo | 150 120 493

DRS160MC4 | 15 | 97 | 1470 94 609 BE20 | o 200 120 661

DRS180S4 15 | 98 | 1460 | 120 909 BE2 | oo, 200 155 969

DRS180M4 | 185 | 121 | 1465 | 140 1130 BE30 | gop 300 180 1260

DRS180L4 22 | 143 | 1465 | 150 1310 BE3D | o 300 190 1450

DRS180LC4 | 30 | 195 | 1470 | 160 1700 BE32 | . 400 | 205 1930

DRS200L4 30 | 194 | 1475 | 260 2390 BE32 | o 400 315 2620

DRS22554 37 | 240 | 1475 | 295 2970 BE32 | 4o 500 350 3200

DRS225M4 45 | 200 | 1480 | 315 3470 BES2 | g 600 370 3700

Katalog — Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63 7| () 7/



Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

Motortyp Py My ny m Jot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRS.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?

DRS225MC4 55 355 1480 330 4390 BE32 260 600 385 4620
DRS250M4 55 355 1479 440 6360 BE62 2(_)0 800 530 6950
DRS280S4 75 485 1480 530 8930 BE62 150 1000 620 9520
DRS280M4 90 580 1478 530 8990 BE62 1(-)0 1200 620 9580
DRS315K4 110 710 1482 850 18500 BE122 6-5 1600 980 19600
DRS31554 132 850 1484 930 22600 BE122 5-0 2000 1060 23700
DRS315M4 160 1030 1483 1080 28000 BE122 3_5 2000 1210 29100
DRS315L4 200 1290 1481 1160 32000 BE122 2-5 2000 1290 33100

1) Nur als Getriebemotor verfigbar
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2

Motortyp Py My ny Iy Iy cos® IE Nsow | Nzsw | Mioow N[ M,/My | M/M
DRE.. 400V | 380-420 V M./M,
kW Nm 1/min A A % % %

DRES80S4 0.37 245 1435 | 0.87 - 0.77 IE2 | 76,5 | 785 | 78.8 4.9 g? 29
DRE80M4 0.55 3.65 1445 1.27 - 0.76 IE2 | 79.7 | 82.0 | 823 6.7 g; 34
DRE80M4 0.75 5 1435 1.68 1.75 0.79 IE2 | 79.2 | 81.3 | 81.0 6.2 g? 31
DRE90M4 1.1 74 1420 | 2.45 2.55 0.79 IE2 | 825 | 83.5 | 824 5.9 gg 3.0
DRE90L4 1.5 10 1430 | 3.35 3.45 0.77 IE2 | 835 | 84.7 | 84.0 6.6 gg 34
DRE100M4 22 14.7 1425 4.6 47 0.80 IE2 | 86.3 | 86.7 | 854 6.4 g; 3.2
DRE100LC4 3 19.7 1455 6.2 6.3 0.81 IE2 | 86.3 | 87.1 | 86.3 75 gz 3.3
DRE112M4 3 19.7 1455 6 6.2 0.83 IE2 | 87.7 | 87.4 | 86.5 7.3 gg 3.0
DRE13284 4 26 1460 8 8.2 0.82 IE2 | 876 | 882 | 874 8.0 3471 3.2
DRE132M4 5.5 36 1455 10.5 11 0.85 IE2 | 89.8 | 89.6 | 88.5 7.7 %g 31
DRE132MC4 7.5 48.5 1470 14.8 15.2 0.82 IE2 | 88.9 | 89.5 | 89.0 8.2 fg 3.2
DRE160S4 7.5 49 1465 14.7 15.3 0.82 IE2 | 90.3 | 90.3 | 89.3 6.5 ?g 25
DRE160M4 9.2 60 1470 18.3 18.7 0.80 IE2 | 90.4 | 90.7 | 90.0 7.7 gg 3.0
DRE160MC4 11 71 1475 | 215 22 0.81 IE2 | 90.3 | 90.6 | 90.2 7.7 ?g 2.8
DRE180S4 11 71 1470 21 215 0.83 IE2 | 89.5 | 90.4 | 90.2 7.2 gg 29
DRE180M4 15 97 1470 28 29 0.85 IE2 | 90.9 | 915 | 91.0 71 gg 3.0
DRE180L4 18.5 120 1470 34 35.5 0.85 IE2 | 914 | 92.0 | 917 71 g? 3.0
DRE180LC4 22 142 1480 42 43 0.82 IE2 | 917 | 922 | 918 71 %g 2.8
DRE200L4 30 194 1475 57 59 0.82 IE2 | 926 | 929 | 924 6.3 %; 26
DRE225S4 37 240 1477 70 72 0.82 IE2 | 93.0 | 93.4 | 93.0 7.0 gg 3.0
DRE225M4 45 290 1478 84 86 0.83 IE2 | 935 | 93.7 | 933 7.3 g? 29
DRE250M4 55 355 1479 104 107 0.82 IE2 | 93.0 | 93.8 | 93.6 6.9 2(1) 26
DRE280S4 75 485 1480 138 143 0.83 IE2 | 933 | 941 | 944 7.8 g? 2.6
DRE280M4 90 580 1478 170 172 0.82 IE2 | 93.7 | 945 | 944 7.0 gg 2.8
DRE315K4 110 710 1483 196 205 0.85 IE2 | 944 | 949 | 947 6.0 %g 26
DRE31554 132 850 1483 230 235 0.87 IE2 | 943 | 95.0 | 95.0 6.6 gg 2.7
DRE315M4 160 1030 | 1484 275 285 0.88 IE2 | 95.3 | 955 | 953 6.8 ?g 24
DRE315L4 200 1290 | 1482 345 360 0.89 IE2 | 954 | 957 | 953 6.3 ?g 24
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2

Motortyp Py M, ny m Inot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRE.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRE80S4 037 | 245 | 1435 12 15.9 BE1 3888 10 14 17.4
3500
DRESOM4 055 | 365 | 1445 14 223 BEA 2o 10 17 238
3500
DRESOM4 0.75 5 1435 14 223 BE1 o 10 17 23.8
3000
DRE9OM4 1.1 74 | 1420 18 36.6 BE2 oo 14 23 413
3000
DRE90L4 15 10 1430 21 449 BE2 R 20 26 49.6
DRE100M4 22 | 147 | 1425 2 57.2 BE5 8000 55 32 63.2
DRE100LC4 3 197 | 1455 31 91 BE5 2800 40 37 97
DRE112M4 3 197 | 1455 41 148 BE5 3100 40 48 152
DRE132S4 4 26 1460 46 191 BE5 2800 55 54 196
DRE132M4 55 36 1455 60 258 BE11 2000 80 74 269
DRE132MC4 | 7.5 | 485 | 1470 63 347 BE11 1500 110 78 357
DRE160S4 75 49 1465 80 366 BE11 1100 110 98 388
DRE160M4 9.2 60 1470 88 442 BE20 1000 150 115 493
DRE160MC4 | 11 71 1475 94 600 BE20 000 150 120 651
DRE180S4 11 71 1470 120 909 BE20 900 150 155 969
DRE180M4 15 97 1470 140 1130 BE20 800 200 170 1190
DRE180L4 185 | 120 | 1470 150 1310 BE30 590 300 190 1450
DRE180LC4 22 142 | 1480 160 1700 BE30 520 300 200 1830
DRE200L4 30 194 | 1475 260 2390 BE32 520 400 315 2620
DRE225S4 37 240 | 1477 295 2970 BE32 220 500 350 3200
DRE225M4 45 290 | 1478 315 3470 BE32 270 600 370 3700
DRE250M4 55 355 | 1479 | 440 6360 BE62 290 800 530 6950
DRE280S4 75 485 | 1480 530 8930 BE62 150 1000 620 9520
DRE280M4 90 580 | 1478 530 8990 BE62 100 1200 620 9580
DRE315K4 110 | 710 | 1483 850 18500 BE122 o 1600 980 19600
DRE315S4 132 | 850 | 1483 930 22600 BE122 5 2000 | 1060 23700
DRE315M4 160 | 1030 | 1484 | 1080 28000 BE122 s 2000 | 1210 29100
DRE315L4 200 | 1290 | 1482 | 1160 32000 BE122 o 2000 | 1290 33100
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3

Motortyp Py My ny Iy Iy cosQ IE Nsow N7s% | Nioov (NN M,/M, | M /My
DRP.. 400V | 380-420 V M./M,
KW | Nm | 1/min| A A % | % | %

DRP9OM4 0.75 | 495 | 1450 | 1.81 1.86 072 | 1E3 | 798 | 827 | 833 | 73 | 37 | 39
DRP90L4 11 | 73 | 1440 | 24 25 078 | IE3 | 848 | 860 | 853 | 68 | oo | 34
DRP100M4 15 | 99 | 1440 | 32 33 079 | IE3 | 864 | 872 | 866 | 74 | 2O | 37
DRP100L4 22 | 146 | 1440 | 475 4.85 077 | IE3 | 864 | 875 | 874 | 77 | 32 | 37
DRP112M4 3 | 197 | 1455 | 6 6.2 082 | IE3 | 882 | 887 | 880 | 73 | 5% | 30
DRP132M4 4 26 | 1465 | 77 8 084 | IE3 | 899 | 904 | 897 | 89 | 50 | 35
DRP132MC4 | 55 | 355 | 1475 | 11 11.4 084 | IE3 | 902 | 908 | 903 | 88 | 33 | 33
DRP160S4 55 | 355 | 1475 | 10.9 1.2 080 | IE3 | 903 | 911 | 907 | 80 | 23 | 34
DRP160M4 75 | 485 | 1470 | 147 15.2 081 | IE3 | 90.9 | 91.3 | 90.7 | 8.1 3% | 80
DRP160MC4 | 92 | 60 | 1475 | 175 18.2 084 | IE3 | 919 | 920 | 913 | 76 | 22 | 26
DRP180S4 92 | 60 | 1475 | 175 18.1 082 | IE3 | 910 | 920 | 920 | 78 | 55 | 32
DRP180M4 11 71 | 1475 | 205 215 084 | IE3 | 912 | 925 | 920 | 8.1 29 | 383
DRP180L4 15 | or | 1475 | 275 285 084 | IE3 | 926 | 931 | 927 | 77 | 3T | 32
DRP180LC4 | 185 | 119 | 1480 | 35 36 082 | IE3 | 927 | 934 | 932 | 80 | 55 | 31
DRP200L4 185 | 119 | 1483 | 345 36 083 | IE3 | 927 | 935 | 933 | 78 | 55 | 30
DRP200L4 22 | 142 | 1482 | 41 425 083 | IE3 | 927 | 935 | 934 | 79 | 21 | 30
DRP225S4 30 | 194 | 1480 | 55 57 085 | IE3 | 940 | 943 | 939 | 74 | 58 | 28
DRP225M4 37 | 240 | 1482 | 69 71 083 | IE3 | 935 | 941 | 940 | 84 | 59 | 32
DRP250M4 45 | 290 | 1482 | 85 88 081 | IE3 | 936 | 937 | %43 | 76 | 27 | 32
DRP280S4 55 | 355 | 1482 | 100 103 084 | IE3 | 948 | 952 | 951 | 80 | o1 | 26
DRP280M4 75 | 485 | 1479 | 138 142 083 | IE3 | 952 | 954 | 950 | 72 | 2% | 26
DRP315K4 9 | 580 | 1484 | 159 169 086 | IE3 | 00 | 951 | 952 | 67 | 2% | 27
DRP315S4 110 | 710 | 1486 | 192 200 087 | IE3 | 00 | 956 | 955 | 7.1 23 ] 25
DRP315M4 | 132 | 850 | 1488 | 230 240 087 | IE3 | 947 | 956 | 956 | 8.1 2o | 28
DRP315L4 160 | 1030 | 1488 | 275 280 088 | IE3 | 955 | 960 | 961 | 80 | 55 | 31
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren/Bremsmotoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3

Motortyp Py M, ny m i BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRP.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?

DRPYOM4 075 | 495 | 1450 18 36.6 BE1 G 10 21 38.2
DRP9OL4 14 73 | 1440 21 44.9 BE2 gggg 14 26 49.6
DRP100M4 15 | 99 | 1440 26 57.2 BE2 8500 20 31 61.9
DRP100L4 22 | 146 | 1440 29 69.5 BES5 2600 28 35 75.5
DRP112M4 3 197 | 1455 41 148 BES5 3100 40 48 152
DRP132M4 4 26 | 1465 60 258 BES5 2000 55 67 263
DRP132MC4 | 55 | 355 | 1475 63 347 BE11 1500 80 78 357
DRP160S4 55 | 355 | 1475 80 366 BE11 1100 80 98 388
DRP160M4 75 | 485 | 1470 88 442 BE11 1000 110 105 464
DRP160MC4 | 9.2 60 | 1475 94 600 BE20 000 150 120 651
DRP180S4 9.2 60 | 1475 | 120 899 BE20 900 150 155 959
DRP180M4 11 71 1475 | 140 1120 BE20 800 150 170 1180
DRP180L4 15 97 | 1475 | 150 1300 BE20 590 200 185 1360
DRP180LC4 | 185 | 119 | 1480 | 160 1690 BE30 520 300 200 1820
DRP200L4 185 | 119 | 1483 | 260 2390 BE30 550 300 310 2520
DRP200L4 22 142 | 1482 | 260 2390 BE30 520 300 310 2520
DRP225S4 30 194 | 1480 | 290 2970 BE32 250 400 345 3200
DRP225M4 37 | 240 | 1482 | 315 3470 BE32 270 500 370 3700
DRP250M4 45 | 200 | 1482 | 445 6330 BE60 250 600 520 6670
DRP280S4 55 | 355 | 1482 | 520 8900 BE62 0 800 600 9500
DRP280M4 75 | 485 | 1479 | 530 8900 BE62 50 1000 620 9500
DRP315K4 9 | 580 | 1484 | 850 18500 BE122 o 1200 980 19600
DRP315S4 110 | 710 | 1486 | 930 22600 BE122 5 1600 | 1060 23700
DRP315M4 132 | 850 | 1488 | 1080 28000 BE122 5 2000 | 1210 29100
DRP315L4 160 | 1030 | 1488 | 1160 32000 BE122 o 2000 | 1290 33100
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Technische Daten der Motoren 5
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 6-polig, S1

5.7 Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 6-polig, S1

6-polige Motoren DR63, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

Motortyp Py My ny Iy Iy cos@ IE Nsov Nzs% | Nioos 11y MJ/M, | M /M,
DRS.. 400V | 380-420 V M,/M,

kW Nm 1/min A A % % %
DR63S6 009 | 095 | 900 | 038 | 042 | 064 | - - - - 22 e ;
DR63M6 012 | 12 | 900 | 058 | 062 | 065 | - - - - 2.1 e ;
DR63L6 018 | 2 870 | 078 | 081 | 070 | - - - - 22 1:2 ;
DRS71S6 025 | 265 | 895 | 083 | 08 | 070 | IE1 | 553 | 614 | 622 | 27 o 20
DRS71M6 037 | 39 | 905 | 113 | 116 | 071 | IE1 | 619 | 664 | 665 | 3.1 I 2.0
DRS80S6 055 | 57 | 915 | 164 | 166 | 071 | IE1 | 641 | 682 | 67.9 | 3.4 .8 2.1
DRS80M6 075 | 78 | 915 | 245 | 215 | 071 | IE1 | 683 | 716 | 70.7 | 36 f:g 2.2
DRS90L6 11 | 113 | 930 | 3.1 315 | 068 | IE1 | 775 | 763 | 750 | 4.2 23 25
DRS100M6 15 | 155 | 925 | 425 | 425 | 068 | IE1 | 760 | 773 | 757 | 42 27 27
DRS100LC6 | 22 | 22 | 955 | 55 5.6 071 | IE1 | 801 | 80.8 | 800 | 5.1 22 27
DRS112M6 22 | 22 | 955 | 54 55 074 | IE1 | 810 | 805 | 793 | 55 al 2.7
DRS112M6 3 | 305 | 945 | 7 7.2 076 | IE1 | 846 | 830 | 810 | 5.1 e 25
DRS132S6 4 | 405 | 90 | 98 102 | 076 | IE1 | 851 | 842 | 81.7 | 43 al 24
DRS132MC6 | 55 | 54 | 970 | 122 | 124 | 076 | IE1 | 872 | 866 | 855 | 58 e 2.7
DRS160S6 55 | 55 | 960 | 129 | 131 | 073 | IE1 | 855 | 854 | 844 | 52 a2 26
DRS160M6 75 | 75 | 955 | 173 | 176 | 073 | IE1 | 868 | 87.1 | 859 | 5.1 2z 25

19290403/DE — 10/2014

Katalog — Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63 | 1 3



Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 6-polig, S1

6-polige Motoren/Bremsmotoren DR63, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

Motortyp Py My ny m Imot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRS.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DR63S6 009 | 095 | 900 6.0 5.4 Broz | 20000 | 55 75 6.6
DR63M6 012 | 12 | 900 6.0 5.4 Broz | 20000 | 3, 75 6.6
DR63L6 018 | 2 870 6.6 6.8 Broz | 20000 | 55 8.1 8.0
7000
DRS71S6 025 | 265 | 895 7.8 8.29 BEOS | /o0 5 10 9.59
DRS71M6 037 | 39 | 905 9.1 11.9 BE1 6600 10 12 13.2
: : : : 15000 '
DRS80S6 055 | 57 | 915 12 15.9 BE2 6000 20 15 20.4
: : : 14000 :
4300
DRSB0M6 075 | 78 | 915 14 223 BE2 20 18 26.8
10000
3500
DRS90L6 11 | 113 | 930 21 446 BES | oo 40 27 505
DRS100M6 15 | 155 | 925 26 56.8 BES5 2000 40 32 62.8
DRS100LC6 | 22 | 22 | 955 31 91 BES | 5000 55 37 %
DRS112M6 | 22 | 22 | 955 41 148 BE | 4000 80 56 158
DRS112M6 3 | 305 | 945 41 148 BE | 4enp 80 56 158
DRS13256 4 | 405 | 940 44 190 BE | 4000 80 59 201
DRS132MC6 | 55 | 54 | 970 63 345 BE | ,o0o | 110 78 356
DRS160S6 55 | 55 | 960 80 522 BEN | o0 | 110 98 544
DRS160M6 | 7.5 | 75 | 955 92 634 BE20 | 00 | 150 120 685
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Technische Daten der Motoren 5
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 6-polig, S1

6-polige Motoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2
Motortyp Py My ny Iy Iy cos¢p IE Nsox | N7s% | Ntoo% I/l M./My | MM,
DRE.. 400V | 380-420 V M,/M,
kw Nm | 1/min A A % % %
DRE71M6 0.25 2.6 910 | 0.73 - 073 | IE2 | 64.8 | 70.0 | 688 3.4 %'8 2.1
DRE80S6 0.37 3.8 935 | 1.19 1.24 069 | IE2 | 672 | 712 | 715 37 5'8 2.3 n
DRE8OM6 0.55 5.6 935 | 1.58 - 069 | IE2 | 705 | 740 | 740 | 44 gg 2.4
DRE90L6 0.75 7.6 940 | 2.05 2.1 065 | IE2 | 78.7 | 80.5 | 80.0 | 4.6 g'i 2.8
DRE100M6 1.1 11.2 | 940 3.1 3.15 064 | IE2 | 772 | 794 | 787 | 47 2'8 3.1
DRE100L6 15 152 | 940 4 4.05 066 | IE2 | 79.7 | 815 | 80.9 5.0 g? 3.2
DRE112M6 2.2 22 955 5.2 5.3 074 | IE2 | 835 | 842 | 83.0 5.5 f; 27
DRE132S6 3 30 955 6.8 7 074 | IE2 | 854 | 858 | 84.4 5.5 2? 2.8
DRE132M6 4 40 960 9.5 9.6 071 | IE2 | 853 | 86.2 | 854 6.1 g'g 3.2
DRE132MC6 5.5 54 970 | 121 12.3 076 | IE2 | 87.5 | 88.0 | 86.9 5.8 1? 27
DRE160M6 5.5 54 965 | 12.6 12.8 072 | IE2 | 864 | 87.4 | 86.8 5.8 ;8 2.8
6-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2
Motortyp Py M, ny m Intot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRE.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRE71M6 0.25 2.6 910 9.1 11.9 BEO5 6600 5 12 13.2
' ' ) ' 15000 '
DRE80S6 037 | 38 935 12 15.9 BE1 6000 10 14 17.4
’ ’ ’ 14000 )
4300
DRE8OM6 0.55 5.6 935 14 22.3 BE2 14 18 26.8
10000
3500
DRE90L6 0.75 7.6 940 21 44.6 BE2 8000 20 26 49.2
DRE100M6 1.1 11.2 940 26 56.8 BE5 2000 28 32 62.8
DRE100L6 15 15.2 940 29 69 BE5 6000 40 35 75
DRE112M6 2.2 22 955 41 148 BE5 4000 55 48 152
DRE132S6 3 30 955 46 190 BE11 3500 80 61 201
DRE132M6 4 40 960 60 251 BE11 3300 80 74 261
DRE132MC6 5.5 54 970 63 345 BE11 2900 80 78 356
DRE160M6 5.5 54 965 88 634 BE11 27_00 110 105 656
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 6-polig, S1

6-polige Motoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3

Motortyp Py My ny Iy Iy cosg IE Nsox | Nzs% | Mioo% La/ly M./My | M /M,
DRP.. 400V | 380-420 V M,/M,

KW | Nm | 1min| A A % | % | %
DRP90L6 075 | 76 | 940 | 2.05 2.1 065 | IE3 | 787 | 805 | 800 | 46 3'2 2.8
DRP100L6 11 | 111 | 950 | 3.1 315 | 063 | IE3 | 79.8 | 823 | 824 | 53 g? 3.2
DRP112M6 15 | 148 | 95 | 35 3.6 070 | IE3 | 845 | 861 | 858 | 62 f‘; 27
DRP13256 22 | 22 | 95 | 51 5.2 072 | IE3 | 855 | 865 | 856 | 6.0 22 3.0
DRP132M6 3 | 205 | 970 | 7.1 7.2 070 | IE3 | 865 | 877 | 873 | 66 g? 3.4
DRP132MC6 | 4 39 | 980 | o9 ; 072 | IE3 | 87.7 | 888 | 885 | 6.8 f; 3.2
DRP160M6 4 39 | 975 | 93 94 069 | IE3 | 872 | 889 | 889 | 64 gg 3.2

6-polige Motoren/Bremsmotoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3
Motortyp Py My ny m Jiot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRP.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10 kgm?
DRP90L6 075 | 76 940 21 446 BE2 2888 20 26 492
DRP100L6 11 | 114 950 29 69 BE5 6000 28 35 75
DRP112M6 15 | 148 | 965 41 148 BE5 4000 40 48 152
DRP132S6 22 22 965 46 190 BE5 3500 55 54 195
DRP132M6 3 295 | 970 60 251 BE11 3300 80 74 261
DRP132MC6 | 4 39 980 63 345 BE11 2900 80 78 356
DRP160M6 4 39 975 88 634 BE11 2700 110 105 656
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Technische Daten der Motoren 5
Standardmotor, 50/60 Hz, 2-polig, S1

5.8 Standardmotor, 50/60 Hz, 2-polig, S1
2-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1

Motortyp Py M, ny Iy cos® IE Nsos, Nzse | Moo | la/ln | MA/My | My/My | M/My
DRS.. kW Nm 1/min A % % %
oz | |55 B0 P o w | T3 288 %5 25 N
ORS8OM2 | 11 | ' | G475 | 7o3 | osr | "' | spo | ess | st | 77 | 55 | 29 | 33
oo | 1o | 25 | B | 0 02w | 38000 58 5 5 |1
woma | 22| 14| BB 4| om e | us me me sz 2 o
o | s 0 BE P % e | e meowms et 3| 3|
DRS100LC2 | 4 | 159 | 3520 | 67 | osr | 'E' | sa> | s7e | ess | 65 | 35 | 24 | 36
o | | 53 BB 10| 0% e | G1imelE B 2| 2
o | 5o | % | B | %% o e | BE 50 N5 58| 2 2|
DRS1S2M2 | 75 | 508 | 3520 | 131 | oo | 'E' | s07 |01 | ess | s5 | 27 | 23 | 35
oo | 52| B0 25 0| 0% e | 23 B wzise| | 2| 3
2-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1
Motortyp Py M, ny m ot BE.. Z, Mg mg Jwot_se
DRS.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRS 80S 2 075 | 350 | 2% 115 15.3 BEOS | 1200 5 143 16.8
DRS 80M 2 11 3| 2% 14.3 21.7 BE1 IS 7 17.3 23.2
DRS 90M 2 15 | 2 | 18.4 35.7 BE1 o 10 21.3 37.3
DRS 90L 2 22 | [4 ] 220 21.4 43.9 BE2 o 14 26 486
DRS 100M 2 3 1| 20 26 56.2 BE2 o 20 30.6 61
DRS100LC2 | 4 oz | 200 31.2 90 BES5 700 28 37.1 96
DRS 112M 2 4 132 | 2900 413 114 BES5 600 28 485 119
DRS 1325 2 55 | 102 | 2390 44.2 147 BE5 500 40 51.4 151
DRs 132M2 | 75 | 203 | 2970 60 193 BES5 500 55 67.2 198
DRS132M2 | 92 | 9O | 299 60 193 BES5 500 55 67.2 198

19290403/DE — 10/2014

Katalog — Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63 | 1| /



Technische Daten der Motoren
Standardmotor, 50/60 Hz, 4-polig, S1

5.9 Standardmotor, 50/60 Hz, 4-polig, S1
4-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1

Motortyp Py My ny Iy cos@ IE Nso% Nzs% | MNioov
DRS.. kW Nm | 1/min A % % %
DRSS0S4 | 085 | 305 | 1720 | 118 | orr | 'E' | 757 | 778 | 785
DRSS0S4 | 075 | 2o | G7o | 475 | 077 | ' | 757 | 778 | 785
orssome | 14 | T4 140 24 08 e | T07 B0 OO
orsooM4 | 15 | P | 170 | a5 | o76 | ' | 40 | 841 | 625
DRS90L4 | 22 | 3% | 1720 | 415 | 078 | "' | 851 | 854 840
bRS100M4 | 3| G671 1720 | 55 | oo | 'E' | 65 | 61 | 840
oRstoocs |4 | % | 1760 | 71 | 077 | ' | 8o | 876 | sos |
orsviaw | 4 | %5 | W ar | om | g | m1 | wmame 7
DRS13284 | 55 | 3’ | 1760 | 94 | ot | 'E' | 593 | o4 | 885 23
orstaawe | 75 | 0% | 1760 | 137 | oss | BT | 03 | o4 | 875 21
DRSIS2MC4 | 92 | 495 | 1770 | 172 | 077 | "' | 883 | 890 | 865 s
DRS1605¢ | 92 | 495 | 1770 | 159 | 070 | "' | 892 | s01 | 885 20
DRS60M4 | 11 | {5 | 1770 | 188 | oo | "' | 9o | s0z | 895 Y
DRSt60MC4 | 15 | of | 1770 | 37 | oso | "' | s05 | s07 | s02 s
DRS18054 | 15 | o1 | i76s | 255  os2 | '=' | 99 | 010 | 902 22
DRS180M4 | 185 | 160 | 177 | 315 | oss | "' | s02 | o2 | ot0 20
DRS1804 | 22 | Y45 | 1770 | 375 | o84 | ' | s03 | s12 | oto 21
DRS180LC4 | 30 | 155 | 1770 | 51 | oss | B! | o1s | 625 | o17 s
DRS20014 | 30 | 1ed | 1778 | s | o8z | ' | o7 | s26 | 024 21
DRS225%4 | 37 | oo | 170 | o1 | osz | '=' | o21 | 031 | 024 22
DRS225M4 | 45 | D0 | 17e0 | 72 | 081 | "' | 29 | 535 930 23
DRS225MC4 | 55 | 200 | 17s0 | 55 | oss | '=' | o28 | 037 | 930 s
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Technische Daten der Motoren 5
Standardmotor, 50/60 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1

Motortyp Py M, ny m . BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRS.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRS80S4 055 | o2 | 130 115 15.9 BE1 oo 10 14.5 17.4
DRS80S4 ors | 2L | 190 115 15.9 BE1 oo 10 14.5 17.4
DRS80M4 11 Z;ﬁ ]‘7‘;2 14.3 223 BE2 gggg 14 18 26.8
DRS90M4 15 | 02| 13 18.4 36.6 BE2 2900 20 23 413
DRS90L4 22 | ]‘7‘28 21.4 44.9 BE5 gggg 40 27.3 50.9
DRS100M4 3 205 ey 26 57.2 BES5 8500 40 31.9 63.2
DRS100LC4 4 25; 1‘7“5‘8 31.2 91 BE5 3800 55 37.1 97
DRS112M4 4 P B 413 152 BES5 3100 55 485 157
DRS132S4 55 | o0 | 134 44.2 196 BE11 2800 80 58.7 206
DRS132M4 75 | 420 1‘7‘28 60 258 BE11 2000 110 745 269
DRs132Mc4 | 92 | 20 | 148 63 347 BE11 1500 110 775 357
DRS160S4 92 | Q0 | 1990 795 366 BE20 | .o, 150 | 106.2 417
DRS160M4 11 s 1500 915 442 BE20 1000 150 118.2 493
DRS160MC4 | 15 o | 1 935 609 BE20 000 200 | 1202 661
DRS180S4 15 o ]‘7‘22 121.9 909 BE20 900 200 153.9 969
DRS180M4 185 | o1 | 198 | 4414 1130 BE30 600 300 | 181.1 1260
DRS180L4 22 ]‘1‘3 1‘7"?8 152.1 1310 BE30 590 300 192.1 1450
DRS180LC4 30 122 1‘7‘;3 161.1 1700 BE32 520 400 | 206.1 1930
DRS200L4 30 | 199 | A 258 2390 BE32 520 400 313 2620
DRS22554 a7 | A9 | 195 | 2us 2970 BE32 220 500 | 3495 3200
DRS225M4 45 | 290 | 1980 | 3155 3470 BE32 70 600 | 3705 3700
DRS225MC4 | 55 ggg ]‘7‘28 329 4390 BE32 250 600 384 4620
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Technische Daten der Motoren
Standardmotor, 50 Hz, 4/2-polig, Dahlanderschaltung, S1

5.10 Standardmotor, 50 Hz, 4/2-polig, Dahlanderschaltung, S1
4/2-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp Py M, Ny Iy cos@ Nsos N7sv, N1oo% Wy | MJMy | MMy | MMy
i kW Nm 1/min A % % %

oRS7T1S42 | o3 % | g7 | 10 | 088 | 525 | 593 | sor | 35 | 15 | 13 | 16
DRSTIM42 | o5 | 225 | 2060 | 166 | 090 | 668 | 650 | 612 | 35 | 14 | 12 | 14
DRS8M42 | e | yo5 | ssso | 191 | s | red | 774 | 774 | 56 | 23 | 18 | 26
orseom42 | 5% | 2% | 7a0 | 5 | ose | 00 | 730 | 730 | 54 | 19 | 18 | o4
DRSSOM42 | 1T | o5 | grao | 41 | o8s | 721 | 750 | 750 | 46 | 20 | 20 | 22
DRS100M42| 53 | 74 | zaso | 43 | 093 | 805 | s05 | 702 | 64 | 22 | 18 | 27
ors 10042 | %7 | 107 | jeio | 58 | 093 | 824 | 816 | 797 | 67 | 25 | 20 | 23
ors1aas a2 | %7 | T7 | 555 | 75 | oso | es2 | 864 | 858 | 73 | 22 | 19 | 28
DRS13M42| ¢S | j7% | 203 | 9o | 091 | s7e | ss4 | 16 | 7o | 22 | 15 | 29
DRS160S42 | 7% | 45 | soso | 17 | 075 | 815 | 839 | o4z | 68 | 27 | 15 | 30
orsteoM42| 7 | 5 | joao | 95 | 076 | 823 | 838 | asz | 63 | 23 | 15 | 28
DRS180L42 | 15 | 45 | sogo | 315 | 078 | ez | 871 | ss0 | 82 | 30 | 16 | 36
oRS 18042 | 5’ | 65 | sogo | 455 | 072 | ses | sr2 | sr7 | 76 | 28 | 15 | 32
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Technische Daten der Motoren 5
Standardmotor, 50 Hz, 4/2-polig, Dahlanderschaltung, S1

4/2-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp P | My | n, m Iy BE.. z, z, Mo | Mo | Jyoree
DRS.. BG | BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h 1/h Nm kg 10* kgm?

DRs 71542 | J25 | T71 1 1490 1 78 5.13 BEOS | 2000 | 7999 | 35 | 10 6.43
DRS7IM4i2 | Qb | 275 | T80 | g4 7.21 BEOS | 900 | 300 | s 12 8.51
DRSBOM4/2 | Joo | 32| M5 | 4 223 BE1 | g | 220 | 7 17 238
DRsoom4i2 | 088 | 58 1 1480 | g 36.6 BE2 | g | Soo0 | 20 | 23 413
DRsoom4rz | 15 | B | 140 g 36.6 BE2 | v | 30 | 20 | 23 413
DRs 100M4/2| > | 19 | 2980 | 2 57.2 BE2 | geo | 3280 | 50 | 3 619
DRs 100L4i2 | 5> | 100 | 2800 | 2 69.5 BES - 2N 28 | s 755
DRs 132542 | 53 | 213 | 1990 | 4 147 BES5 - 200 | 55 | s 151
DRS 132M472| &8 | 2% | S| 60 193 BE11 - 0 | s | 74 204
DRS 1605422 | o | o | aad | 80 366 BE11 - 0 | 80 | o8 388
DRs 160M4/2| 5P | ST 1965 | g 442 BE20 - 70 10| 120 493
DRs180L4/2 | 1o | 41 T8 | 150 1300 BE20 - 70 | 200 | 185 1360
DRs 180L4/2 | "0 | 20| 1470 | 450 1300 BE30 - 70 | 300 | 190 1440
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Technische Daten der Motoren
Standardmotor, 50 Hz, 8/2-polig getrennte Wicklung, S3 40/60 % oder S1

5.11 Standardmotor, 50 Hz, 8/2-polig getrennte Wicklung, S3 40/60 % oder S1

8/2-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp Py My ny IN cos@ Nsov N5y N1oo% 1a/ly M,/M, M,/M, M /M,
DRS.. kwW Nm 1/min A % % %
DRST1S82 | 09¢ | 03 | 2870 | 098 | oes | 00 | oo | s72 | 34 | 20 | 18 | 27
DRSTIM®2 | 057 | 124 | 2855 | 098 | 081 | 00 | 00 | 666 | 42 | 19 | 14 | 19
DRSTIM®2 | 04 | 154 | w0 | 104 | o083 | 00 | 00 | 666 | 40 | 18 | 13 | 18
DRSTIMB2 | 0as | 147 | o860 | 194 | o7a | 00 | oo | os1 | a4 | 20 | 15 | 20
DRs 80582 | U5 | 51 | p0 | io | 080 | 00 | 00 | sse | a0 | 20 | 17 | 18
wownuz | 52| 30| S |45 o8 @ BilE w4 g
oRSSOM®2 | 13 | GY | e | 53 | oso | 0o | 0o | 710 | 46 | 1s | 17 | 23
orse0Ls2 | G | & | 05 | 47 | o7a | 00 | oo | 7as | 56 | 25 | 21 | 26
DRS100M82| 34 | 75 | a0 | 54 | os | 00 | 00 | 793 | 62 | 26 | 22 | 27
ors 1t2me2) % | 109 | g7 | 67 | osr | 00 | oo | 757 | 46 | 27 | 22 | 24
DRS13M82| 45 | 157 | 280 | 85 | os | oo | oo | 805 | o7 | a1 | 20 | 28
8/2-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp Py My ny m Jnot BE.. Z, Z, Mg mg Jot_BE
DRS.. BG BGE

kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h 1/h Nm kg 10* kgm?
DR 715822 | Jo8 | 05 | 085 | 78 513 BEOS | o0 | 2000 | 18 10 6.43
DRS7IM82 | oo | 172 | 288 | g4 7.21 BEOS | v | 9 | 35 12 8.51
DRs7IM82 | 07 | 10 | B0 1 9 7.21 BEOS | 0 | 8000 | 35 12 8.51
DRS7IM8/2 | ot | 130 | S8 1 91 7.21 BEOS | on | e | 35 12 8.51
prRsgossz | &0 | Z1° 1 OO 42 15.9 BEOS | 5000 | b 5 14 17.4
DrRssomsi2 | G%2 | 3T | 980 1 44 223 BE1 | 5000 | Ta000 7 17 23.8
DRsoomerz | 95 | 4% 1 D9 18 36.6 BE1 | 1000 | ey 10 21 38.2
prRsooLez | 4% | 8 | J2 | 2 44.9 BE2 | 900 | 10000 14 26 49.6
DRs 100mM8/2| o8 | ST | TN 26 57.2 BE2 | 1900 | 000 20 31 61.9
Drs 112mer2| OF | 108 1 TIO 4 152 BES5 - 7900 | 28 | 48 157
DRs 132m8/2| 1 | 1281 TN 60 258 BE5 - 2000 1 a0 67 263
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Technische Daten der Motoren 5
Standardmotor, 50 Hz, 8/4-polig, Dahlanderschaltung, S1

5.12 Standardmotor, 50 Hz, 8/4-polig, Dahlanderschaltung, S1
8/4-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp Py M, ny IN cos@ Nso% N7sv Moo 1a/ly M,J/M, | MJ/M, | MJ/M,
DRS.. KW | Nm | Umin | A % % %

DRSTIS84 | o4 | 123 | 1400 | 052 | 070 | 570 | 636 | 647 | 33 | 15 | 14 | 19
oRS71M8i4 | 7 | 305 | a0 | 070 | 085 | 609 | 656 | 656 | 55 | 15 | 14 | 19
oRS8oMsi4 | ¥ | D85 | a0 | 096 | o1 | 716 | 740 | 747 | 49 | 17 | 14 | 22
orsoomei | of | %% | U | 143 | o070 | 788 | 780 | 773 | 51 | 19 | 17 | 24
DRS0L84 | g | 59 | ta25 | 108 | o083 | 780 | 791 | 766 | 47 | 17 | 16 | 21
orstomsi| GF | 57 | foo | 50 | osa | 707 | 707 | 772 | 45 | 18 | 16 | 20
oRS100L84 | 95 | 150 | fo | 4 | oss | a0s | 707 | 765 | 45 | 17 | 16 | 19
DRS112M84| 35 | 15"y | 1300 | 46 | osr | 835 | 826 | 707 | 48 | 22 | 19 | 22
ORS 132584 | 35 | %3 | s | o8 | osr | s42 | 21 | 700 | 47 | 21 | 19 | 21
oRs132M84) 35 | %5’ | fmo | a6 | osr | 55 | 37 | a0z | 50 | 21 | 19 | 22
DRS160584  ¢f | 3eo | im0 | 11 | 084 | 00 | 00 | 856 | 63 | 1o | 14 | 22
DRS160M 84| 72 | 4ee | far0 | 15 | oe4 | 00 | oo | es6 | 62 | 19 | 14 | 22
ORS 180884 | 50 | &5 | a5 | 187 | osr | 890 | 899 | 880 | 60 | 1o | 14 | 23
oRs180Le4 | 2 | o7 | 7 | 575 | osr | 00 | oo | e0o | 60 | 1o | 14 | 23
DRS200084 | 20 | 145 | turs | avs | o085 | 00 | oo | 899 | 59 | 18 | 14 | 29
DRS225S84| 56 | 11 | 1ars | s2 | o085 | 00 | oo | 908 | 62 | 19 | 15 | 20
DRS226M 84| 30 | 50 | 1475 | 63 | o088 | 00 | oo | 911 | 63 | 20 | 15 | 21
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Technische Daten der Motoren
Standardmotor, 50 Hz, 8/4-polig, Dahlanderschaltung, S1

8/4-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp P | My | ny m et BE.. z, z, Me | me | e
DRS.. BG BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h 1/h Nm kg 10* kgm?

DRs71s8/4 | Opo | 159 | B8 78 8.29 BEOs | 2000 | 1200 | 35 | 10 9.59
DRs7iMeia | G0 | 225 | 08 1 g4 11.9 BEOS | 5900 | pooo 5 12 13.2
DRsgomeia | Q22 | 295 | 710 44 223 BE1 | o000 | 7900 7 17 238
DRsooM8/4 | oo | 40 | TR qg 36.6 BE1 | 2000 | S0 | 10 | 21 38.2
DRSOOLB4 | Oas | oo | 1o | 21 44.9 BE2 | 000 | S0 | 20 | 26 496
Drs 1oome/4 | %490 | 3T | 80 1 2 57.2 BE2 | “a00 | 220 | 20 | 31 61.9
DRS100L84 | o9 | 125 | 0N 29 69.5 BES | To00 | aeog | 28 | 35 755
DRs 112me/4| 22 | U1 O 4 152 BES5 - 000 | a0 | a8 157
DRS 1325 8/4 | 5 | 225 | 080 | 44 196 BES - 3000 | 85 | st 200
DRs 132m8/4| 21 | 25| 880 1 g 258 BE11 - 0 | 80 | 74 269
DRS 1605 8/4 | 27 | 325 | 721 g0 366 BE11 - a0 | 8o | o8 388
DRS 160M8/4 | o | 43% | 739 | g 442 BE11 - oo | 110 | 110 464
DRS 180S8/4 | o0 | 2| 730 420 909 BE20 - 1ooy | 150 | 155 969
DRs180L84 | T2 | 9T | T3 450 1310 | BE20 - oy | 200 | 185 1370
DRS200L8/4 | 10 | Ta> | 730 260 2390 | BE30 - 900 | 30 | 310 2520
DRS22558/4 | ¢ | 1592 | T35 905 2070 | BE32 - 250 | 400 | 350 3200
DRS225M 84 | 10 | 530 | T | 315 3470 | BE32 - o | 500 | 370 3700
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Technische Daten der Motoren 5
Legende zu den Daten der Drehfeldmagnete DRM..

5.13 Legende zu den Daten der Drehfeldmagnete DRM..

In der folgenden Tabelle sind die in den Tabellen "Technische Daten" verwendeten
Kurzzeichen dargestellit.

Ny Bemessungsdrehzahl

My Bemessungsdrehmoment

Iy Bemessungsstrom n
[le£10) Leistungsfaktor

Jnot Massentragheitsmoment des Motors

BE.. verwendete Bremse

Mg Bremsmoment

5.14 Drehfeldmagnete DRM.., 50 Hz, 12-polig
12-polige Drehfeldmagnete DRM.. fiir 400 V, 50 Hz, S1, eigenbeliiftet

Motortyp ny My Iy cos® Jot BE.. Mg
DRM.. X
1/min Nm A 10 kgm? Nm
DRM71S12 500 0.7 0.26 0.76 8.1 BEO5 1.8
DRM71M12 500 0.9 0.31 0.69 11.7 BEO5 1.8
DRM90M12 500 1.3 0.51 0.56 33.9 BE1 5
DRM100M12 500 2.3 0.8 0.50 54.4 BE2 5
DRM100L12 500 2.6 0.88 0.49 66.7 BE2 5
DRM132512 500 2.9 1.53 0.31 190 BES5 14
DRM132M12 500 3.6 2.05 0.29 253 BE5 14
12-polige Drehfeldmagnete DRM.. fiir 400 V, 50 Hz, S3/15 %, eigenbeliiftet
Motortyp Ny M, Iy cos@ Jiot BE.. Mg
DRM.. N
1/min Nm A 10* kgm? Nm
DRM71S812 500 2.6 0.87 0.74 8.1 BEO5 1.8
DRM71M12 500 3.0 0.99 0.71 11.7 BEO5 1.8
DRM90M12 500 6.2 1.76 0.59 33.9 BE1 5
DRM100M12 500 10.4 2.75 0.60 54.4 BE2 5
DRM100L12 500 11.7 2.95 0.56 66.7 BE2 5
DRM132S12 500 12.9 5.6 0.36 190 BE5 14
DRM132M12 500 17.3 7.7 0.34 253 BE5 14
12-polige Drehfeldmagnete DRM.. fiir 400 V, 50 Hz, S1, fremdbeliiftet
Motortyp ny M, Iy cos@ Imot BE.. Mg
DRM.. N
1/min Nm A 10+ kgm? Nm
DRM71S12 500 1.9 0.61 0.75 8.1 BEO5 5
DRM71M12 500 2.7 0.85 0.72 11.7 BE1 7
DRM90M12 500 3.9 1.09 0.58 35.2 BE1 10
DRM100M12 500 5 1.52 0.52 55.9 BE2 10
DRM100L12 500 7 1.85 0.55 68.1 BE2 14
DRM132S12 500 7.2 3.2 0.34 190 BE5 20
DRM132M12 500 8.7 4.25 0.32 253 BES5 20
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Technische Daten der Motoren
Legende zu den technischen Daten der asynchronen Servomotoren DRL..

5.15 Legende zu den technischen Daten der asynchronen Servomotoren DRL..

In der folgenden Tabelle sind die in den Tabellen "Technische Daten" verwendeten
Kurzzeichen dargestellit.

Ny Bemessungsdrehzahl

My Bemessungsdrehmoment

Iy Bemessungsstrom

Jot Massentragheitsmoment des Motors

M, D1 Maximales Grenzmoment (Dynamikpaket 1)
M, D2 Maximales Grenzmoment (Dynamikpaket 2)
m Masse des Motors

BE.. verwendete Bremse

Mg Masse des Bremsmotors

Jmor se Massentragheitsmoment des Bremsmotors
Mg D1 Bremsmoment (Dynamikpaket 1)

Mg D2 Bremsmoment (Dynamikpaket 2)

5.16  Asynchrone Servomotoren DRL..
4-polige Servomotoren DRL.. fiir 400 V, 50 Hz

ny Motortyp My Iy I Iy n k; M, M« m Inot
D1 D2
Nm A A A Nm/A Nm Nm kg 10* kgm?

1200 |DRL71S4 2.7 1.18 1.02 0.62 2.66 5 8.5 8.6 4.9

DRL71M4 4 1.6 1.36 0.80 2.93 7 14 10 7.1
DRL80S 6.5 2.15 1.95 0.88 3.33 10 25 11.5 14.9
DRL80M4 9.5 2.9 2.64 1.10 3.60 14 30 15.2 21.5
DRL90L4 15 4.8 4.14 2.21 3.63 25 46 22.5 43.5

DRL100L4 26 8.5 8.05 2.68 3.23 40 85 30 68
DRL13254 42 12.6 11.9 4.07 3.52 80 150 45.5 190
DRL132MC4 56 17.6 15.4 7.50 3.63 130 200 65 340
DRL160M4 85 25.5 24.2 8.05 3.51 165 280 93 450
DRL160MC4 90 28 25.1 10.9 3.58 185 320 95 590
DRL180S 120 34.5 33.2 10.8 3.62 210 380 122 900
DRL180M4 135 38 36.1 11.3 3.74 250 430 143 1110
DRL180L4 165 47 44.9 14.8 3.67 320 520 154 1300
DRL180LC4 175 52 46.8 171 3.74 420 600 163 1680
DRL200L 200 58.5 56.0 17.8 3.57 475 680 260 2360
DRL22554 250 72 68.1 23.4 3.67 520 770 295 2930
DRL225MC4 290 89 78.6 29.2 3.69 770 1100 330 4330
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Technische Daten der Motoren
Asynchrone Servomotoren DRL..

ny Motortyp My Iy e Iy n k; M, M, m Inot
D1 D2
Nm A A A Nm/A Nm Nm kg 10* kgm?
1700 |DRL71S4 2.7 1.63 1.40 0.86 1.92 5 8.5 8.6 4.9
DRL71M4 4 2.2 1.90 1.11 2.1 7 14 10 7.1
DRL80S 6.5 2.96 2.71 1.22 2.40 10 25 11.5 14.9
DRL80M4 9.5 4 3.65 1.52 2.60 14 30 15.2 21.5
DRL90L4 15 6.6 5.67 3.02 2.65 25 46 22.5 43.5
DRL100L4 26 11.4 11.00 3.66 2.36 40 85 30 68
DRL13254 42 17.8 16.9 5.75 2.49 80 150 45.5 190
DRL132MC4 56 24.9 21.9 10.6 2.56 130 200 65 340
DRL160M4 85 35 33.5 111 2.54 165 280 93 450
DRL160MC4 90 36 32.3 14.0 2.78 185 320 95 590
DRL180S 120 47.5 45.6 14.8 2.63 210 380 122 900
DRL180M4 135 52 50.1 15.7 2.70 250 430 143 1110
DRL180L4 165 63 61.3 20.2 2.69 320 520 154 1300
DRL180LC4 175 72 65.7 241 2.66 420 600 163 1680
DRL200L 200 80.6 78.4 25.0 2.55 475 680 260 2360
DRL22554 245 97 92 32.2 2.66 520 770 295 2930
DRL225MC4 280 130 114 43.9 2.45 770 1100 330 4330
2100 |DRL71S4 2.6 2 1.70 1.08 1.53 5 8.5 8.6 4.9
DRL71M4 3.8 2.7 2.25 1.39 1.69 7 14 10 7.1
DRL80S 6.2 3.59 3.22 1.52 1.92 10 25 11.5 14.9
DRL80M4 9.5 5 4.60 1.91 2.07 14 30 15.2 21.5
DRL90L4 15 8.4 7.21 3.84 2.08 25 46 22.5 43.5
DRL100L4 25 14 13.4 4.63 1.87 40 85 30 68
DRL132S4 41 214 20.3 7.07 2.02 80 150 455 190
DRL132MC4 52 28.8 25.0 13.0 2.08 130 200 65 340
DRL160M4 85 44 421 14.0 2.02 165 280 93 450
DRL160MC4 88 48 42.8 18.9 2.06 185 320 95 590
DRL180S 110 55.3 52.7 18.7 2.09 210 380 122 900
DRL180M4 130 64 60.4 19.6 215 250 430 143 1110
DRL180L4 160 78 75.8 25.8 2.1 320 520 154 1300
DRL180LC4 170 87 79.1 29.8 2.15 420 600 163 1680
DRL200L 195 99 94.6 30.9 2.06 475 680 260 2360
DRL225S4 235 119 111 40.6 2.1 520 770 295 2930
DRL225MC4 265 142 125 50.8 212 770 1100 330 4330
3000 |DRL71S4 2.5 2.68 2.26 1.49 1.1 5 8.5 8.6 4.9
DRL71M4 3.6 3.55 2.96 1.93 1.21 7 14 10 7.1
DRL80S 6 4.82 4.32 210 1.39 10 25 11.5 14.9
DRL80M4 8.8 6.5 5.86 2.63 1.50 14 30 15.2 21.5
DRL90L4 14 11 9.19 5.25 1.52 25 46 22.5 43.5
DRL100L4 21 16.6 15.4 6.35 1.36 40 85 30 68
DRL13254 35 25.5 24.4 10.0 1.43 80 150 45.5 190
DRL132MC4 42 34.8 28.4 18.4 1.48 130 200 65 340
DRL160M4 79 57 53.9 19.3 1.47 165 280 93 450
DRL160MC4 83 59 51.8 24.3 1.60 185 320 95 590
DRL180S 100 70.1 65.9 25.7 1.52 210 380 122 900
DRL180M4 105 73 67.6 27.2 1.55 250 430 143 1110
DRL180L4 130 90 83.8 35.0 1.55 320 520 154 1300
DRL180LC4 140 105 91 41.8 1.53 420 600 163 1680
DRL200L 165 118 112 43.3 1.47 475 680 260 2360
DRL22554 195 139 127 56.0 1.53 520 770 295 2930
DRL225MC4 220 188 156 76 1.41 770 1100 330 4330
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Technische Daten der Motoren
Asynchrone Servomotoren DRL..

4-polige Servo- Motoren/Bremsmotoren DRL.. fiir 400 V, 50 Hz

ny Motortyp My Iy BE.. Mg Mg mg Jwot_BE
D1 D2
Nm A Nm Nm kg" 10 kgm?
1200 |DRL71S4 2.7 1.18 BEO5 5 5 11 6.2
DRL71M4 4 1.6 BE1 7 10 12.6 8.4
DRL80S 6.5 2.15 BE2 10 20 15.2 19.4
DRL80M4 9.5 2.9 BE2 14 20 18.9 26
DRL90L4 15 4.8 BES 20 40 28.5 49.5
DRL100L4 26 8.5 BE5 40 55 36 74
DRL132S4 42 12.6 BE11 80 110 60 200
DRL132MC4 56 17.6 BE11 110 110 79 355
DRL160M4 85 25.5 BE20 150 200 120 500
DRL160MC4 90 28 BE20 150 200 122 640
DRL180S 120 34.5 BE30 200 300 162 1030
DRL180M4 135 38 BE30 200 300 183 1250
DRL180L4 165 47 BE30 300 300 194 1440
DRL180LC4 175 52 BE32 400 400 210 1910
DRL200L 200 58.5 BE32 400 600 315 2590
DRL22554 250 72 BE32 500 500 350 3160
DRL225MC4 290 89 BE32 600 600 385 4560
1700 |DRL71S4 2.7 1.63 BEO5 5 5 11 6.2
DRL71M4 4 2.2 BE1 7 10 12.6 8.4
DRL80S 6.5 2.96 BE2 10 20 15.2 19.4
DRL80M4 9.5 4 BE2 14 20 18.9 26
DRL90L4 15 6.6 BE5 20 40 28.5 49.5
DRL100L4 26 11.4 BE5 40 55 36 74
DRL13254 42 17.8 BE11 80 110 60 200
DRL132MC4 56 24.9 BE11 110 110 79 355
DRL160M4 85 35 BE20 150 200 120 500
DRL160MC4 90 36 BE20 150 200 122 640
DRL180S 120 47.5 BE30 200 300 162 1030
DRL180M4 135 52 BE30 200 300 183 1250
DRL180L4 165 63 BE30 300 300 194 1440
DRL180LC4 175 72 BE32 400 400 210 1910
DRL200L 200 80.6 BE32 400 600 315 2590
DRL225S4 245 97 BE32 500 500 350 3160
DRL225MC4 280 130 BE32 600 600 385 4560
2100 |[DRL71S4 2.6 2 BEO5 5 5 11 6.2
DRL71M4 3.8 2.7 BE1 7 10 12.6 8.4
DRL80S 6.2 3.59 BE2 10 20 15.2 19.4
DRL80M4 9.5 5 BE2 14 20 18.9 26
DRL90L4 15 8.4 BE5 20 40 28.5 49.5
DRL100L4 25 14 BE5 40 55 36 74
DRL132S4 41 21.4 BE11 80 110 60 200
DRL132MC4 52 28.8 BE11 110 110 79 355
DRL160M4 85 44 BE20 150 200 120 500
DRL160MC4 88 48 BE20 150 200 122 640
DRL180S 110 55.3 BE30 200 300 162 1030
DRL180M4 130 64 BE30 200 300 183 1250
DRL180L4 160 78 BE30 300 300 194 1440
DRL180LC4 170 87 BE32 400 400 210 1910
DRL200L 195 99 BE32 400 600 315 2590
DRL225S4 235 119 BE32 500 500 350 3160
DRL225MC4 265 142 BE32 600 600 385 4560
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Technische Daten der Motoren 5

Asynchrone Servomotoren DRL..

ny Motortyp My Iy BE.. Mg Mg mg Jwot_BE
D1 D2
Nm A Nm Nm kg" 10 kgm?
3000 |DRL71S4 2.5 2.68 BEO5 5 5 11 6.2

DRL71M4 3.6 3.55 BE1 7 10 12.6 8.4
DRL80S 6 4.82 BE2 10 20 15.2 19.4
DRL80M4 8.8 6.5 BE2 14 20 18.9 26
DRL90L4 14 11 BES 20 40 28.5 49.5
DRL100L4 21 16.6 BE5 40 55 36 74
DRL13254 35 255 BE11 80 110 60 200
DRL132MC4 42 34.8 BE11 110 110 79 355
DRL160M4 79 57 BE20 150 200 120 500
DRL160MC4 83 59 BE20 150 200 122 640
DRL180S 100 70.1 BE30 200 300 162 1030
DRL180M4 105 73 BE30 200 300 183 1250
DRL180L4 130 90 BE30 300 300 194 1440
DRL180LC4 140 105 BE32 400 400 210 1910
DRL200L 165 118 BE32 400 600 315 2590
DRL22554 195 139 BE32 500 500 350 3160
DRL225MC4 220 188 BE32 600 600 385 4560
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Elektrische Merkmale

6.1
6.1.1

Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung

Elektrische Merkmale

Eignung fiir den Betrieb am Umrichter

Frequenz

Die Drehstrommotoren und Drehstrom-Bremsmotoren der Baureihe DR.. kénnen auf-
grund der serienmalig hochwertigen Wicklungen und Flachenisolierstoffen an Um-
richtern betrieben werden. Siehe hierzu auch Kapitel "Antriebsbestimmung — Geregel-
ter Motor (— & 188)".

Die Drehstrommotoren von SEW-EURODRIVE werden auf Wunsch fiir 50-Hz- oder
fur 60-Hz-Netzfrequenz ausgelegt. Standardmafig beziehen sich die technischen An-
gaben in diesem Motorenkatalog auf 50-Hz-Netzfrequenz.

Fir Motoren, die sowohl am 50-Hz- als auch am 60-Hz-Netz betrieben werden kon-
nen, gibt es fir die Motoren DRS.. und DRE.. die entsprechende Ausflhrung: den
Global-Motor. Dabei kdnnen verschiedene, regionale elektrische Vorschriften in einem
Motor zusammengefiihrt werden. Insbesondere die unterschiedlichen nationalen Vor-
schriften zu Mindestwirkungsgraden werden dabei optimal vereint. Siehe Kapitel "Der
Global-Motor" (- B 46).

Motorspannung

Die Drehstrommotoren in Standard- und Energiesparausfiihrung sind flir Bemes-
sungsspannungen von 220 — 725 V lieferbar.

2-, 4-, 6-polige Motoren DRS.., DRE.., DRP..

Die 2-, 4- oder 6-polige Motoren mit Leistungen bis 5,5 kW werden Ublicherweise in
den folgenden Spannungsausfiihrungen geliefert:

« flr Spannungsbereich 220 —242V A /380-420V L, 50 Hz
oder
+ fiir Bemessungsspannung 230 V A /400 V ., 50 Hz.

Diese Spannungsausfihrungen sind bis zu folgenden Leistungen / Motorbaugré3en
lieferbar:

* 75 kW in Energiesparklassen IE1 und IE2 in Baugrélie 280S
* 75 kW in Energiesparklasse IE3 in Baugrofie 280M

Die 2-, 4- oder 6-polige Motoren mit Leistungen ab 7,5 kW werden ublicherweise in
den folgenden Spannungsausfiihrungen geliefert:

+ flr Spannungsbereich 380 —420V A /690 - 725V L, 50 Hz
oder
+ fir Bemessungsspannung 400 V A /690 V L, 50 Hz.

Diese Spannungsausfiihrungen sind bis zur folgenden Leistung / Motorbaugréfe lie-
ferbar:

* 0,18 kW in BaugrdfRe 71S
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Elektrische Merkmale

Die weiteren standardmaRigen Moglichkeiten fiir die Motorspannung sind in der fol-
genden Tabelle aufgelistet.

Motoren MotorbaugroBe bis MotorbaugroRe ab 7.5 kW
5.5 kW
2-polige Motoren
Standard IE1 DRS71S2 — 132S2 DRS132M2 - 132MC2 -
High IE2 DRESOM2 - 132M2 DRE132MC2 -
Premium IE3 DRP8OM2 - 132M2 - -
4-polige Motoren
Standard IE1 DRS71S4 — 13254 DRS132M4 — 280S4 DRS280M4 — 315L4
High IE2 DRE80S4 — 132M4 DRE132MC4 - 280S4 DRE280M4 — 315L4
Premium IE3 DRP90M4 — 160S4 DRP160MC4 — 280M4 DRP315K4 — 315L4
6-polige Motoren
Standard IE1 DRS71S6 — 160S6 DRS160M6 -
High IE2 DRE71M6 — 160M6 - -
Premium IE3 DRP90L6 — 160M6 - -
Spaniungs™ | AL AC 220~ 2421380 - AC 380 — 420 / 690 — 725 V
JAVEN AC 230/ 400V -
Bemes- JAVEN AC 290/ 500 V AC 290/ 500V
iﬂggss‘)a"' AlL AC 400/ 690 V AC 400/ 690 V
JAVEN AC 500/ - AC 500/ -

Die Tabelle mit den Bremsenspannungen finden Sie im Kapitel "Bremsenspan-
nung" (- B 135).
Motoren und Bremsen fiir AC 230 / 400 V und Motoren fir AC 690 V dirfen auch an

Netzen mit der Nennspannung AC 220 / 380 V oder AC 660 V betrieben werden. Die
spannungsabhangigen Daten andern sich nur geringfigig.

Die technischen Daten der Motoren der Baugrofke DR.250 — DR.315 beziehen sich
nur auf die Bemessungsspannung 400 / 690 V. Bei abweichender Spannung halten
Sie bitte Riicksprache mit SEW-EURODRIVE.

4/2- und 8/4-polige Motoren DRS.. in der Ausfiihrung Dahlanderwicklung

Die polumschaltbaren Drehstrommotoren in Ausfiihrung Dahlanderwicklung sind flr
Bemessungsspannungen von 220 V — 720 V lieferbar.

Sie werden bis 5,5 kW in einer der beiden Polzahlen (blicherweise in der folgenden
Spannungsausfihrung geliefert:

» Bemessungsspannung 400 V A / X, 50 Hz

Die Motoren mit Dahlanderwicklung und Leistungen, die gréfer als 5,5 kW in einer der
beiden Polzahlen sind, werden Ublicherweise mit der Befahigung zum Sternanlauf in
der kleineren Drehzahl in der folgenden Spannungsausfiihrung geliefert:

* Bemessungsspannung 400 V A- L/ L, 50 Hz
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Elektrische Merkmale

Die weiteren standardmafigen Mdglichkeiten fiir die Motorspannung sind in nachsteh-
ender Tabelle gelistet.

MotorbaugroRen
bis 5.5 kW groBer 5.5 kW
4/2-polige Motoren
Standard DRS71S4/2 - - DRS160S4/2 —
132M4/2 180L4/2
8/4-polige Motoren
Standard DRS71S8/4 — DRS112M8/4 — DRS160S8/4 —
100L8/4 132M8/4 225M8/4
Bemes- AP SN 400V
sungsspan-
nung (AC) AR NG - 400V

Ohne Angaben werden die Motoren fiir die 50-Hz-Bemessungsspannung in den zuvor
benannten Spannungsausfuhrungen geliefert.

8/2-polige Motoren DRS.. in der Ausfiihrung getrennte Wicklung

Die polumschaltbaren Drehstrommotoren in Ausflihrung mit getrennter Wicklung sind
fir Bemessungsspannungen von 220 V — 690 V lieferbar.

Sie werden immer und ausschlief3lich fir alle Motorbaugréfien in der folgenden Schal-
tungs- und Spannungsausfiihrung geliefert:

+ Bemessungsspannung 400 V ./ X, 50 Hz

Ohne Angaben werden die Motoren fir die 50-Hz-Bemessungsspannung in der zuvor
benannten Spannungsausfiihrung geliefert.

12-polige Drehfeldmagnete DRM..
Die Drehfeldmagnete DRM.. sind nur in Bemessungsspannung lieferbar.

In der S1-Ausflihrung kénnen auRer dem DRM71S12 alle BaugréRen bis 346 V A /
600 V L, 50 Hz gebaut werden. Die S1-Grenzspannung beim DRM715812 ist 277 V
A /480 V L im 50-Hz-Netz. Die kleinste ausgefiihrte Spannung betragt bei allen S1-
DRM..-BaugréRen 88 V A /153 V K, 50 Hz.

In der S3 / 15 %-Ausflihrung kénnen alle Baugréfen bis 400 V A /690 V L, 50 Hz
gebaut werden. Die kleinste ausgeflhrte Spannung betragt bei allen S3 /15 % DRM..-
BaugréRen 153V A /266 V L, 50 Hz.

Die Standardspannung der Drehfeldmagneten ist 230 / 400 V, 50 Hz.

Ohne Angaben werden die Drehfeldmagnete in S1 oder S3 / 15 % fur die 50-Hz-Be-
messungsspannung in der zuvor benannten Spannungsausfuhrung geliefert.

Die Werte der Drehfeldmagneten fir Betrieb am 60-Hz-Netz sind separat erhaltlich.
Bitte halten Sie Ricksprache mit SEW-EURODRIVE.
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6.1.4

Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Elektrische Merkmale

Spannung der Global-Motoren

Die Global-Motoren sind in Standardausfihrung < 0,55 kW als Motortyp DRS.. und in
Energiesparausfihrung = 0,75 kW als Motortyp DRE.. in drei Spannungsbldcken lie-
ferbar, siehe Kapitel "Der Global-Motor" (» £ 46). Die Ausfihrung als Spannungsbe-
reich ist unveranderlich, eine Angabe als Bemessungsspannung ist nicht méglich.

Die 2-, 4- oder 6-poligen Motoren DRS.. und DRE.. mit Leistungen bis 5,5 kW werden
im Standard Ublicherweise in folgender Spannungsausfihrung geliefert:

* Spannungsbereich 220 — 242V A /380 -420V ., 50 Hz
Spannungsbereich 254 — 277V A /440 - 480 V ., 60 Hz

Diese Spannungsbereichsausfiihrung ist bis zu folgender Leistung / MotorbaugréiRe
lieferbar:

* 45 kW in Energiesparklasse IE2 in BaugrélRe DRE225M4

Die 2-, 4- oder 6-poligen Motoren DRE.. mit Leistungen ab 7,5 kW werden im Stan-
dard Ublicherweise in folgender Spannungsausfiihrung geliefert:

» Spannungsbereich 380 — 420V A /690 — 725V ., 50 Hz
Spannungsbereich 440 — 480V A, 60 Hz

Diese Spannungsbereichsausfiihrung ist bis zu folgender Leistung / Motorbaugréle
lieferbar:

* 0,18 kW in BaugréfRe DRS71S

Die weiteren standardmafigen Moglichkeiten fiir die Motorspannung sind in nachsteh-
ender Tabelle gelistet.

Energiesparklasse MotorbaugroRen
bis 5.5 kW ab 7.5 kW
2-polige Motoren
Standard IE1 DRS71S2 -
High-Efficiency IE2 DRE80M2 — 132M2 DRE132MC2
4-polige Motoren
Standard IE1 DRS71S4 — 71M4 -
High-Efficiency IE2 DRE80M4 — 132M4 DRE132MC4 - 250M4
6-polige Motoren
Standard IE1 DRS71S6 -
High-Efficiency IE2 DRE71M6 — 160M6 -
Spannungsbereich 50 Hz 220-242V /380 -420V
(AC) 60 Hz 254 — 277 V| 440 — 480 V
Spannungsbereich 50 Hz 380-420V /690 -725V
(AC) 60 Hz 440 - 480V /-
75 und 90 kW Spannung bei 50 Hz Spannung bei 60 Hz
DRE280S und 280M 380-420V/660—725V 460 V

Ohne Angaben werden die Global-Motoren fir den kombinierten 50-Hz-/ 60-Hz-Span-
nungsbereich in den zuvor benannten Ublichen Ausfihrungen im Spannungsbereich
geliefert.
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Elektrische Merkmale

Die MotorbaugréRe DRE315 kann nicht im kombinierten 50-Hz- und 60-Hz-Global-
Motorspannungsbereich geliefert werden. Moglich ist der 50-Hz-Spannungsbereich,
siehe Kapitel “Motorspannung® (- B 130).

6.1.5 Fremdliifterspannung

Die Fremdlifter der Motorbaureihe DR.. kdnnen alternativ in zwei Drehstrom-Wech-

selspannungsbereichen oder in einer Gleichspannungsausfihrung geliefert werden.

Dabei sind die Drehstrom-Wechselspannungsausfiihrungen wiederum befahigt, so-
wohl am 50-Hz- als auch am 60-Hz-Netz eingesetzt und durch den Wechsel der

Schaltungsart in bis zu drei Varianten betrieben zu werden.

Der fur den Wechselspannungsbetrieb in Steinmetzschaltung notwendige Kondensa-
tor ist Bestandteil der Lieferung durch SEW-EURODRIVE und liegt im Anschlussraum

des Fremdlifters.

Die nachfolgende Tabelle zeigt die mdglichen Spannungsausfihrungen.

Fremdliifter MotorbaugroBen
DR.71 - 132 DR.160 — | DR.200 —
180 315
DC 24V +/- 1x24V - -
50 Hz | A mit Kondensator| 1 x 100 — 127 V - -
A 3x100-127V - -
P 3x175-220V - -
AC 120V
60 Hz | A mit Kondensator | 1 x 100 — 135V - -
A 3x100-135V - -
P 3x175-230V - -
50 Hz | A mit Kondensator 1x230-277V -
A 3x200-290V
PN 3 x 346 -500V
AC 230V
60 Hz | A mit Kondensator 1x200-277V -
A 3x220-330V
A 3x380-575V

134  Katalog - Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63

19290403/DE — 10/2014



19290403/DE — 10/2014

Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Elektrische Merkmale

6.1.6 Bremsenspannung

Die BE-Bremse kann in Spannungsausfihrungen von AC 120 V — 575 V und DC 24
V / AC 60 V geliefert werden.

Die Standardausfihrung der Bremsenspannung ist
» Bemessungsspannung AC 230 V: DR.71 BE0O5 — DR.132 BE11

o 6
+ Bemessungsspannung AC 400 V: DR.160 BE11 — DR.315 BE122

Ohne Angaben werden die Bremsen in den zuvor benannten tblichen Spannungsaus-
fuhrungen geliefert.

Zusatzlich gelten folgende Regeln:

* Motoren, die im Spannungsbereich ausgefiihrt werden, bekommen die Bremsen-
spannung ebenfalls als Spannungsbereich bestatigt.

* Motoren, die mit Bemessungsspannung bestatigt werden, erhalten die Bremsen-
spannung ebenfalls als Bemessungsspannung angegeben.

Die weiteren standardmafigen Mdglichkeiten fiir die Bremsenspannung der BE-Brem-
se sind in der folgenden Tabelle aufgelistet.

Ausfiihrung MotorbaugréRen und BremsenbaugréRen
DR.71 - 132 DR.160 — 180 | DR.180 — 315
BE05 — BE11 BE11-BE20 | BE30 - 122

AC 220 -242V
Spannungsbereich

AC 380-420V

AC 230V
Bemessungsspan- AC 400 V
nung

DC 24V 3

Fir die Global-Motoren gelten fiir die Versorgungsspannung der Bremsen ein erwei-
terter Spannungsbereich:

Ausfiihrung MotorbaugroRen und BremsenbaugroRen
DR.71 - 132 DR.160 — 180 | DR.180 — 225
BEO5 — BE11 BE11 - BE20 BE30 — 32
AC 220-277V

AC 380-480V

Spannungsbereich

Der dauerhafte Betrieb der Bremse am Global-Motor mit einer héheren Anschluss-
Spannung als AC 254 V oder AC 440 V ist nur bei gleichzeitigem Betrieb des Global-
Motors zugelassen, da sonst die Beliiftung der Bremse nicht gewahrleistet ist.
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6.1.7 Standardschaltungen 50 Hz

Die Standardschaltungen der Motoren sind je nach Polzahl definiert. Die nachstehen-
de Tabelle zeigt die Ubersicht und die aus der Polzahl resultierende theoretische syn-
chrone Drehzahl am 50-Hz-Netz.

Polzahl / Polzah- Schaltung Synchrone Drehzahl n,, am 50-Hz-
len Netz
2-polig AT 3000
4-polig JANNIPN 1500
6-polig JANWIPN 1000
12-poli e 0 (500
-poli
polig AL (500)
VAN PPN
4/2-polig 1500 / 3000
A-A T A
VANWIPNPN
8/4-polig 750/ 1500
A-A T A
8/2-polig PPN 750 / 3000

1) Drehfeldmagnete mit angezapfter Wicklung in der Dreieckschaltung zur Begrenzung des Drehmoments
auf den maximal 3-fachen Wert der Sternschaltung erhalten Sie auf Anfrage.

6.1.8 50-Hz-Motor an 60-Hz-Netzen

Werden Motoren, die fiir ein 50-Hz-Netz ausgelegt sind, an einem 60-Hz-Netz betrie-
ben, andern sich die Bemessungsdaten des Motors folgendermalen:

Motorspannung Schal- Span- Geanderte Bemessungsdaten
bei 50 Hz s, ll;u'ne% Dreh- | Leis- | Drehmo- | Anlauf-
T-Ilz zahl | tung ment moment
AC 230 A /400 V A 230 +20% | 0% -17 % -17 %
AC 230 A/400V A A
460 +20 % | +20 % 0% 0%
AC 400 A/690V A A

Halten Sie bitte Riicksprache mit SEW-EURODRIVE, wenn Sie Motoren, die fiir ein
50-Hz-Netz ausgelegt sind, an 60-Hz-Netzen betreiben. Es gibt Lander und Regionen,
die hinsichtlich der Vorschriften beim Wirkungsgrad der Motoren auch fir 50 Hz Vor-
gaben machen, obwohl nur 60-Hz-Netze verbreitet sind.

136  Katalog - Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63

19290403/DE — 10/2014



19290403/DE — 10/2014

Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Elektrische Merkmale

6.1.9 60-Hz-Motoren

Dieser Motorenkatalog enthalt die technischen Angaben der Motoren fiir Netze mit ei-
ner Frequenz von 50 Hz.

Die Motoren kdnnen ebenfalls fur Netze mit einer Frequenz von 60 Hz geliefert wer-
den. Die Ausfuhrungen als Standard- und Energiesparausflihrung sind dabei genauso
realisiert.

Regionale Vorschriften wie NEMA MG1 (USA), CSA C22.2 (Kanada) oder ABNT (Bra-
silien) und andere werden dabei beachtet.

Die Leistungszuordnung unterscheidet sich bei den 60-Hz-Varianten in einzelnen Bau-
grélRen zu der der 50-Hz-Motoren.

Leistungen, die lokale Marktbedeutung haben und auf3erhalb der IEC-Reihe platziert
sind, finden Berucksichtigung. Beispiel: ein Motor mit 3,7 kW / 5 hp ist ebenso enthal-
ten wie ein 4,5 kW / 6 hp Motor.
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6.2 Thermische Merkmale

6.2.1 Warmeklassen nach IEC / EN60034-1 und IEC 62114

Neben der Motorennorm IEC / EN 60034-1 beschreibt auch die IEC 62114 die Aus-
fihrungen und Kennzeichnungen der Warmeklassen. Dabei sind die Grenzibertem-
peraturen definiert, die von einer maximalen Umgebungstemperatur von +40 °C aus-
gehen und eine Reserve von 10 K oder 15 K lassen flir etwaige Spannungstoleran-
zen.

Die Kennzeichnung mit einer Zahlenangabe ist vorgeschrieben. Das Hinzufiigen des
langjahrig verwendeten Buchstabens in Klammern ist erlaubt. SEW-EURODRIVE
kennzeichnet die Motoren mit den kombinierten Zahlen- und Buchstabenwerten.

Warmeklasse | SEW-Kennzeichnung Grenziibertemperatur in K (zulas-
sige Erwdrmung bei Bemes-
sungsdrehmoment)
130 130 (B) 80K
155 155 (F) 105K
180 180 (H) 125K

Die verschiedenen Bemessungen der Motoren resultieren in unterschiedlichen Grund-
ausfihrungen der Warmeklassen.

Motorausfiihrung Grundausfiihrung der Warmeklasse

130 (B)

mit Kupferlaufer 155 (F)

Dahlanderwicklung 130 (B), vereinzelt 155 (F)
getrennte Wicklung 130 (B)

DRS.. (eine Drehzahl)

DRS.. (zwei Drehzahlen)

DRE.. und DRP.. 130 (B)
DRL.. 155 (F)
DRM.. 155 (F)

Die Motoren DRS.., DRE.. und DRP.. kdnnen auch in hdheren Warmeklassen 155 (F)
und 180 (H) gebaut und geliefert werden. Stellenweise erfordern angebaute Optionen
eine Erhdéhung der Grundausfiihrung der Warmeklasse.

Servomotoren DRL.. und Drehfeldmagnete DRM.. kénnen nicht in Warmeklasse
180 (H) geliefert werden, da dann der gesamte Motor unzulassige Temperaturen bei
den Dichtungen, den Kugellagern und Lagerschmiermitteln erreichen wiirde. Griinde
hierfir sind:

» der unbeliiftete Bemessungsbetrieb im Stillstand bei den Drehfeldmagneten DRM..

+ die unstetige Bellftung des eigenbeliufteten Servomotors DRL.. im Umrichterbe-
trieb.
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6.2.2 Leistungsminderung

Die Bemessungsleistung P, eines Motors ist abhangig von der Umgebungstemperatur
und der Aufstellungshdhe. Die auf dem Typenschild angegebene Bemessungsleistung
gilt fir eine Umgebungstemperatur von 40 °C und eine maximale Aufstellungshéhe
von 1000 m Uber Meereshéhe. Bei héheren Umgebungstemperaturen oder Aufstel-
lungshéhen muss die Bemessungsleistung nach der folgenden Formel reduziert wer-

den:
[ 6

Purea = Py % fr x

Die folgenden Diagramme zeigen die Leistungsminderung abhangig von Umgebungs-
temperatur und Aufstellungshohe.

Fur die Motoren kdénnen Sie daraus die Faktoren f; und f, ablesen:

friof fia
0.9
0.8
07
30 40 50 60 :T[L’C]t 0 1000 2000 3000 4000 50100 Ht[m]
9007207957178763

T = Umgebungstemperatur
H = Aufstellungshohe iber Meereshéhe NN

Bei Umgebungstemperaturen iber 60 °C und Aufstellungshéhen oberhalb 5000 m bit-
ten wir um Riicksprache mit SEW-EURODRIVE.
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6.2.3 Betriebsarten

Die Motorennorm IEC / EN 60034-1: 2011-02 definiert unter anderem folgende Be-

triebsarten.

Benennung
der Betriebs-
art

Textliche Erlauterung

S1

Dauerbetrieb: Betrieb mit konstanter Belastung.

Ein Betrieb mit konstanter Belastung, die so lange ansteht, dass der
Motor den thermischen Beharrungszustand erreichen kann.

S2

Kurzzeitbetrieb: Betrieb mit konstanter Belastung und Stillstandszeit.

Ein Betrieb mit konstanter Belastung, dessen Dauer nicht ausreicht,
den thermischen Beharrungszustand zu erreichen, und einer nach-
folgenden Zeit im Stillstand mit stromloser Wicklung von solcher
Dauer, dass die wieder abgesunkene Motortemperatur nur noch we-
niger als 2 K von der Temperatur des Kihimittels abweicht. S2 wird
erganzt durch die Angabe der Betriebsdauer in Minuten.

S3

Periodischer Aussetzbetrieb: ohne Einfluss des Einschaltvorgangs.

Ein Betrieb, der sich aus einer Folge identischer Spiele zusammen-
setzt, von denen jedes eine Betriebszeit mit konstanter Belastung
und einer Stillstandszeit mit stromloser Wicklung umfasst, wobei der
Anlaufstrom die Ubertemperatur nicht merklich beeinflusst. S3 wird
erganzt durch die relative Einschaltdauer in %.

S6

Periodischer Betrieb: ununterbrochener periodischer Betrieb.

Ein Betrieb, der sich aus einer Folge identischer Spiele zusammen-
setzt, von denen jedes eine Betriebszeit mit konstanter Belastung
und eine Leerlaufzeit umfasst. Es tritt keine Stillstandszeit mit strom-
loser Wicklung auf. S6 wird erganzt durch die relative Belastungs-
dauer in %.

S9

Nichtperiodischer Betrieb: nichtperiodische Last- und Drehzahlande-
rungen.

Ein Betrieb, bei dem sich im Allgemeinen Belastung und Drehzahl
innerhalb des zulassigen Betriebsbereiches nichtperiodisch andern.
Bei diesem Betrieb treten haufig Uberlastungen auf, die weit (iber
der Referenzlast liegen dirfen.

Fur diese Betriebsart wird eine konstante Belastung entsprechend
Betriebsart S1 als Referenzwert fiir die Uberlastung passend ausge-
wahlt.

HINWEIS

jde

Fir den Betrieb des Motors am Umrichter wird Ublicherweise S1 Dauerbetrieb ange-
nommen. Bei einer hohen Anzahl von Schaltungen pro Stunde kann es erforderlich

sein, S9 Aussetzbetrieb anzunehmen.
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Die folgende Abbildung zeigt die Betriebsarten S1, S2 und S3.

R 8 A P P8 A P
S1 S2
9
9 Lt / g )b .
#t #t
P S3
t t2 3 t 2 13 [
s YA

>

3980471563

Bestimmung der relativen Einschaltdauer

Die relative Einschaltdauer (ED) ist das Verhaltnis von Belastungsdauer und Spieldau-
er. Die Spieldauer ist die Summe der Einschaltzeiten und spannungslosen Pausen.
Als typischer Wert fiir die Spieldauer werden 10 Minuten festgelegt.

B Summe der Einschaltzeiten (11 + t2 + t3)

ED
Spieldauer (T)

* 100 [%)]

3980474251
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Leistungssteigerungsfaktor K

Die Bemessungsleistung des Motors gilt, falls nicht anders festgelegt und auf dem Ty-
penschild angegeben, fir die Betriebsart S1 (100 % ED) gemaR IEC / EN 60034. Wird
ein fur S1 und 100 % ED ausgelegter Motor in den Betriebsarten S2 "Kurzzeitbetrieb"
oder S3 "Aussetzbetrieb" betrieben, darf die Bemessungsleistung laut Typenschild mit
dem Leistungssteigerungsfaktor "K" multipliziert und der Motor entsprechend ber den
Bemessungspunkt hinaus belastet werden.

Betriebsart Leistungssteige-
rungsfaktor K
S2 Betriebsdauer 60 min 1.1
30 min 1.2
10 min 1.4
S3 Relative Einschaltdauer (ED) 75 % 1.1
40 % 1.15
25% 1.3
15 % 14
S4 — Zur Bestimmung der Bemessungsleistung und der Auf Anfrage
S10 Betriebsart sind Zahl und Art der Schaltungen pro
Stunde, Hochlaufzeit, Belastungsdauer, Bremsart,
Bremszeit, Leerlaufzeit, Spieldauer, Stillstandszeit
und Leistungsbedarf anzugeben.

Bei sehr hohen Gegenmomenten und hohen Massentrdgheitsmomenten (Schweran-
lauf) halten Sie bei Anderung der Betriebsart bitte Riicksprache mit SEW-
EURODRIVE mit genauer Angabe der technischen Daten.

6.2.4  Thermische Uberwachung

Bei der Uberwachung eines Motors gegen thermische Uberlast werden nach Norm
zwei grundsatzliche Zustande betrachtet.

Thermische Uberlastung mit langsamer Anderung

Wenn der Motor einer thermischen Uberlastung mit langsamem Temperaturanstieg
ausgesetzt wird, muss das thermische Schutzsystem einen Anstieg der Wicklungs-
temperatur Gber die nachfolgenden Werte hinaus verhindern.

Thermische Klassifizierung Maximale Temperatur der Wicklung
130 (B) 145 °C
155 (F) 170 °C
180 (H) 195 °C

Mégliche Ursachen kdonnen sein:

« Stdrung der Kihlung oder des Kiihlsystems durch tibermafigen Staub in den Kiihl-
kanalen oder der Kuhlrippen am Gehause des Motors.

* Reduzierung der Luftmenge durch stellenweise Abdeckung des Luftergitters.
+ Erneutes Ansaugen der erwarmten Kuhlluft.

+ Ein Ubermafiger Anstieg der Umgebungstemperatur oder der Temperatur des
KihImittels.
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+ Allmahlich ansteigende mechanische Uberlastung.

+ Uber einen langeren Zeitraum anhaltender Spannungsfall, Uberspannung oder
Asymmetrie in der Motorversorgung.

+ UbermaRige Betriebsdauer bei einem fiir Aussetzbetrieb bemessenen Motor.
+ Frequenzabweichungen.

Thermische Uberlastung mit schneller Anderung n

Wenn der Motor einer thermischen Uberlastung mit schnellem Temperaturanstieg
ausgesetzt wird, muss das thermische Schutzsystem einen Anstieg der Wicklungs-
temperatur Uber die nachfolgenden Werte hinaus verhindern.

Thermische Klassifizierung Maximale Temperatur der Wicklung
130 (B) 225 °C
155 (F) 240 °C
180 (H) 260 °C

Mogliche Ursachen kénnen sein:
» Blockade des Motors.
» Ausfall eine Phase.

* Anlauf unter anomalen Bedingungen, z. B. mit zu grolem Massentragheitsmo-
ment, zu geringer Spannung oder anomal hohem Lastdrehmoment.

+ Ploétzlicher und merklicher Anstieg der Belastung.
» Wiederholter Anlauf innerhalb kurzer Zeit.
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Bestimmung des richtigen Motorschutzes

Die Auswabhl der richtigen Schutzeinrichtung bestimmt im Wesentlichen die Betriebssi-
cherheit des Motors. Unterschieden wird zwischen stromabhangiger und motortempe-
raturabhangiger Schutzeinrichtung.

Stromabhangige Schutzeinrichtungen, die in der Regel vom Schaltschrank aus wirken
mussen, sind:

* Schmelzsicherungen
oder
* Motorschutzschalter.
Temperaturabhangige Schutzeinrichtungen in der Wicklung sind
+ Kaltleiter (Thermofthler)
oder
+ Bimetallschalter (Thermostate).

Kaltleiter oder Bimetalle sprechen bei der maximal zulassigen Wicklungstemperatur
an. Sie haben den Vorteil, dass die Temperaturen dort erfasst werden, wo sie auftre-
ten.

Schmelzsicherungen

Schmelzsicherungen schiitzen den Motor nicht vor Uberlastungen. Sie dienen
ausschlieRlich dem Kurzschluss-Schutz und kénnen allenfalls die Blockade des
Motors erkennen, da dieser Zustand einem Kurzschluss an den Klemmen nahe-
kommt.

Motorschutzschalter

Motorschutzschalter sind eine ausreichende Schutzeinrichtung gegen Uberlast
fur Normalbetrieb mit geringer Schalthaufigkeit, kurzen Anlaufen und nicht zu
hohen Anlaufstromen. Der Motorschutzschalter wird auf den Motorbemes-
sungsstrom eingestellt.

Fir Schaltbetrieb mit héherer Schalthaufigkeit (> 60 1/h) und fur Schweranlauf
sind Motorschutzschalter als alleiniger Schutz nicht ausreichend. Fir diese Fal-
le empfehlen wir, zusatzlich Kaltleiter-Temperaturfihler TF einzusetzen.

Kaltleiter

Drei Kaltleiter-Temperaturfihler TF (PTC, Kennlinie gemaf DIN 44080) werden
im Motor in Reihe geschaltet und vom Klemmenkasten aus an einen Eingang
des Umrichters oder an ein Ausldsegerat im Schaltschrank angeschlossen.

Der Motorschutz mit Kaltleiter-Temperaturfiihler (SEW-Bezeichnung /TF) bietet
den umfassendsten Schutz gegen thermische Uberlastung. So geschiitzte Mo-
toren konnen Sie fur Schweranlauf, Schalt- und Bremsbetrieb und bei schwank-
enden Versorgungsnetzen einsetzen. Normalerweise wird zusatzlich zum TF
noch ein Motorschutzschalter eingesetzt. SEW-EURODRIVE empfiehlt, bei Be-
trieb am Umrichter grundsatzlich mit TF ausgeristete Motoren zu verwenden.

Bimetallschalter

Drei Bimetallschalter (SEW-Bezeichnung /TH) im Motor in Reihe geschaltet,
werden vom Klemmenkasten direkt in den Uberwachungskreis des Motors ein-
bezogen. Aufgrund der Grofie und der notwendigen Isolierung zur Wicklung des
Motors erreicht der TH nicht die Reaktionsgeschwindigkeit der Kaltleiter.

Bauartbedingt I&sst die Schalthysterese keine Schalthaufigkeit des Motors zu.

MOVIMOT®-Schutzein- Die MOVIMOT®-Antriebe besitzen integrierte Schutzeinrichtungen zur Vermei-

richtungen

dung thermischer Schaden. Weitere externe Einrichtungen fur den Motorschutz
werden nicht bendtigt.
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Gegeniiberstellung der Schutzmechanismen

In der folgenden Tabelle wird die Qualifikation der verschiedenen Schutzeinrichtungen
fur unterschiedliche Ausléseursachen dargestellt.

Legende:

Schutzumfang Symbol

Umfassender Schutz X n

Bedingter Schutz .

Kein Schutz -
Ursache der zusitzlichen ther- | Stromabhingige Schutzeinrichtung Temperaturabhangige
mischen Last Schutzeinrichtung

Schmelzsiche- Motorschutz- Kaltleiter Bimetallschal-
rung schalter ITF ter /TH
Uberstréme bis 200 % I - X X X
Schweranlauf - . X .
Direkte Umschaltung der Dreh- i . « .
richtung
Schaltbetrieb bis Z = 30 1/h - . X X
Blockierung . . . .
Ausfall einer Phase - . X X
Spannungsabweichung
- X X X
(mehr als Toleranz B)
Frequenzabweichung
- X X X

(mehr als Toleranz B)
Unzureichende Motorkihlung - - X X

19290403/DE — 10/2014

Katalog — Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63 | 4.5



Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung

Schalthaufigkeit

6.3 Schalthaufigkeit

Ein Motor wird Ublicherweise nach seiner thermischen Auslastung bemessen. Haufig
kommt der Antriebsfall des einmal einzuschaltenden Motors vor (S1 = Dauerbetrieb =
100 % Einschaltdauer).

Der aus dem Lastmoment der Arbeitsmaschine errechnete Leistungsbedarf ist gleich
der Bemessungsleistung des Motors.

6.3.1 Hohe Schalthaufigkeit

Sehr verbreitet ist der Antriebsfall mit hoher Schalthaufigkeit bei geringem Gegenmo-
ment, beispielsweise bei einem Fahrantrieb. Hier ist nicht der Leistungsbedarf fiir die
Motordimensionierung ausschlaggebend, sondern die Zahl der Anlaufe des Motors.
Durch das haufige Einschalten fliel3t jedes Mal der hohe Anlaufstrom und erwarmt den
Motor Uberproportional.

Ist die aufgenommene Warme gréRer als die durch Motorliftung abgeflhrte Warme,
werden die Wicklungen unzulassig erwarmt. Durch entsprechende Wahl der Warme-
klasse oder durch Fremdliftung kann die thermische Belastbarkeit des Motors erhéht
werden, siehe Kapitel "Thermische Merkmale" (- & 138).

6.3.2 Leerschalthaufigkeit Z,

Die zulassige Schalthaufigkeit eines Motors wird von SEW-EURODRIVE als Leer-
schalthaufigkeit Z, bei 50 % Einschaltdauer angegeben. Dieser Wert driickt aus, wie
oft der Motor das Massentragheitsmoment seines Laufers ohne Gegenmoment bei
50 % Einschaltdauer pro Stunde auf Drehzahl beschleunigen kann.

Muss ein zusatzliches Massentradgheitsmoment einer Last beschleunigt werden oder
tritt zuséatzlich ein Lastmoment auf, verlangert sich die Hochlaufzeit des Motors. Da
wahrend dieser Hochlaufzeit ein erhdhter Strom flie3t, wird der Motor thermisch héher
belastet und die zuldssige Schalthdufigkeit nimmt ab.
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6.3.3 Zulassige Schalthaufigkeit Motor

Die zulassige Schalthaufigkeit Z des Motors in Schaltungen / Stunde kann mit der fol-
genden Formel ermittelt werden:

Z=2,xK,xK, x K,

Die Faktoren K, K, und K, kdnnen Sie anhand der folgenden Diagramme ermitteln:

In Abhangigkeit des Zu- In Abhangigkeit des Ge- In Abhéngigkeit der stati- n
satzmassentragheitsmo- genmomentes beim Hoch- schen Leistung und der re-
mentes lauf lativen Einschaltdauer ED
Kig 00 Kap o0 Kpy iEiaF:O
1.0 1.0 1.0
0.8 0.8 0.8
0.6 0.6 0.6
0.4 0.4 0.4
0.2 0.2 0.2
0 . . . . . > 0 . . . . " >
0 1 2 3 4 5 0 02 04 06 08 1.0
Jy +Jg M % ED
M My
3980481035
Jy = Summe aller externen Massen- M, = Hochlaufmoment Motor
tragheitsmomente bezogen auf
die Motorachse
J; = Massentragheitsmoment schwe- P.. = Leistungsbedarf nach Hoch-
rer Lufter lauf (statische Leistung)
Ju = Massentragheitsmoment Motor Py = Bemessungsleistung Motor

M, = Gegenmoment wahrend Hochlauf % ED = relative Einschaltdauer

Beispiel
Bremsmotor: DRS71M4 BE1
Leerschalthaufigkeit Z, = 11000 1/h
1. Ux+Jdn)/Jdu=35:K;=0,2
2. M /M,;=0,6:K,, =04
3. Py /Py=0,6und 60 % ED : K, = 0,65
Z=27,xK;,x Ky *xK,=11000 1/h x 0,2 x 0,4 x 0,65 =572 1/h
Die Spieldauer betragt 6,3 s.
Die Einschaltzeit betragt 3,8 s.

6.3.4 Zulassige Schalthaufigkeit der Bremse

Wenn Sie einen Bremsmotor verwenden, missen Sie prifen, ob die Bremse fir die
geforderte Betriebsart zugelassen ist. Beachten Sie hierzu die Hinweise im Kapitel
"Zulassige Bremsarbeit der BE-Bremse bei Arbeitsbremsungen (- B 386)" oder im
Kapitel "Zulassige Bremsarbeit der BE-Bremse im Not-Aus-Fall (- B 395)".
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6.4 Mechanische Ausfiihrungen

6.4.1 Schutzarten nach EN / IEC 60034-5

Ausfiihrungen
Die Drehstrommotoren und Drehstrom-Bremsmotoren werden serienmalfig in Schutz-
art IP54 geliefert. Auf Wunsch kann auch in den Schutzarten IP55, IP56, IP65 oder
IP66 geliefert werden.
IP 1. Kennziffer 2. Kennziffer
Beriihrungsschutz Fremdkorperschutz Wasserschutz
0 Nicht geschutzt Nicht geschitzt Nicht geschutzt
1 Geschitzt gegen den Zugang zu| Geschutzt gegen feste Fremd-
gefahrlichen Teilen mit dem korper @ 50 mm und gréRer Geschitzt gegen Tropfwasser
Handriicken
2 Geschitzt gegen den Zugang zu | Geschitzt gegen feste Fremd- | Geschitzt gegen Tropfwasser,
gefahrlichen Teilen mit einem korper @ 12 mm und gréRer wenn das Gehause bis zu 15°
Finger geneigt ist
3 Geschitzt gegen den Zugang zu| Geschitzt gegen feste Fremd-
gefahrlichen Teilen mit einem kérper @ 2,5 mm und gréRer Geschiitzt gegen Sprihwasser
Werkzeug
4 Ge§ChUtZt gegen feste Fr emd- Geschitzt gegen Spritzwasser
. kérper @ 1 mm und gréfRer
Geschitzt gegen den Zugang zu
gefahrlichen Teilen mit einem Staubgeschutzt Geschitzt gegen Strahlwasser
Draht -
Staubdicht Geschitzt gegen starkes Strahl-
wasser
7 - - Geschitzt gegen zeitweiliges
Untertauchen in Wasser
8 - - Geschiitzt gegen dauerndes Un-
tertauchen in Wasser

Zusatzlich zu der Schutzeinteilung mit den zuvor genannten Ziffern ist gemafly Norm
die Kennzeichnung mit weiteren Angaben mdglich.

SEW-EURODRIVE nutzt die Zusatzbezeichnung mit dem Buchstaben "W" flr die
Kenntlichmachung des inneren Korrosionsschutzes.

Beispiel:
+ |P55: Staub- und strahlwassergeschitzt.
+ |IP55W: Korrosions-, staub- und strahlwassergeschutzt.

6.4.2 Schwinggiite

Die Motoren entsprechen der Schwinggiite A. Bei besonderen Anforderungen an die
mechanische Laufruhe kénnen 2-, 4- oder 6-poligen Motoren ohne Anbauten (ohne
Bremse, Fremdlifter, Geber etc.) in der schwingungsarmen Ausfiihrung Schwinggute
B geliefert werden.

Bei Schwinggute A oder B werden die Rotoren der Motoren immer mit halber Passfe-
der dynamisch ausgewuchtet.
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Mechanische Ausfilhrungen

Schwingungsbeanspruchung

Die normale Aufstellung der Motoren setzt eine schwingungsfreie Befestigung und Be-
triebsart voraus. Auf gleichmafRlige Auflage, gute Ful3- oder Flanschbefestigung und
genaue Ausrichtung bei direkter Kupplung ist zu achten. Aufbaubedingte Resonanzen
mit der Drehfrequenz und der doppelten Netzfrequenz sind zu vermeiden.

Montieren Sie den (Getriebe-) Motor nur in der auf dem Typenschild angegebenen
Bauform auf einer ebenen, erschitterungsfreien und verwindungssteifen Unterkon-
struktion. Richten Sie (Getriebe-) Motor und Arbeitsmaschine sorgféltig aus, damit die
Abtriebswelle nicht unzuldssig belastet wird. Beachten Sie die zuldssigen Quer- und
Axialkrafte und vermeiden Sie StdRe und Schlage auf das Wellenende beim Aufzie-
hen von Ubertragungselementen. Empfehlenswert ist immer die Erwadrmung dieser
Elemente vor der Montage.

Koénnen all diese Anforderungen in der Applikation nicht gewahrleistet werden, so kon-
nen die Motoren in einer Ausfliihrung fir Schwingbeanspruchung geliefert werden.

Der Vibrationslevel 1 (VL1) versetzt die Motoren in die Lage, einer dulReren Beeinflus-
sung standzuhalten. Die Werte der folgenden Tabelle beruhen auf der normativen An-
gabe gemaf DIN ISO 10816-1.

MotorbaugroRe

Periodische Schwingungen Schockbeanspruchung

1g = 9.81 m/s?

DR.71 - DR.132

effektive Schwinggeschwindigkeit < 4.5 mm/s maximale Beschleunigung = 10 g

DR.160 - DR.315

effektive Schwinggeschwindigkeit < 7.1 mm/s maximale Beschleunigung = 15 g

Benodtigen Sie den Antrieb gemaf VL1, oder Ubersteigen die bendtigten Werte die An-
gaben zum VL1 bitten wir um Ricksprache mit SEW-EURODRIVE.

Folgende Ausfiihrungsarten und Optionen sind nicht fir Schwingbeanspruchung lie-
ferfahig:

Benennung Bezeichnung
Bremsenuberwachung /DUB
Einbaugeber [EI7.
Luftfilter /LF
FremdlUfter N
MOVIMOT® /MM
MOVI-SWITCH® /MSW
FulRmotoren DR.71 — DR.132 [FI
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6.4.4 Schwingungsiiberwachung

AuRere Beeinflussungen kénnen schleichend zum Ausfall wichtiger Funktionen eines
Motors fiihren, beispielsweise Defekte in der Lagerung. Gerade bei Motoren gréRerer
Leistungen kénnen die Investitionen durch eine vorbeugende Wartung und Inspektion
erhalten werden. Eine Unterstitzung zur rechtzeitigen Erkennung des Wartungsbe-
darfes stellt die Schwingungsiiberwachung dar.

SEW-EURODRIVE bietet eine Anbauvorrichtung fir Schwingungsaufnehmer an, eine
Gewindebohrungen fiir Messnippel der Fa. SPM.

In den Flanschen und Deckeln der Motorbaugréen DR.160 — 315 kénnen A- und B-
seitig Gewindebohrungen angebracht werden, um die Messnippel aufzunehmen.

2706206475
Die Bestandteile der Lieferung von SEW-EURODRIVE kénnen sein:
* nur die Bohrungen
+ die Bohrungen und montierte Messnippel.
Bei Bedarf halten Sie bitte Riicksprache mit SEW-EURODRIVE.

6.4.5 Wellenenden

Die A-seitigen Wellenenden der Ful®- und/oder Flanschausfiihrung der Motoren wer-
den Ublicherweise mit Passfedernut gemaf DIN 6885 Blatt 1 (ISO 773) geliefert. Auf
Anfrage kénnen die Wellenenden auch glatt und ohne Passfeder und Passfedernut
geliefert werden.

Im Standard sind die Motoren mit halber Passfeder ausgewuchtet, siehe auch Kapitel
"Schwinggite" (- B 148).

Insbesondere beim Ersatz von alteren Motoren kann Bedarf vorhanden sein, die Mo-
toren mit voller Passfeder zu wuchten, um die vorhandenen Ubertragungs- und Ver-
bindungselemente, beispielsweise Kupplungen, weiter nutzen zu kénnen.

Bei Bedarf muss die Vollkeilwuchtung bei der Bestellung angegeben werden. SEW-
EURODRIVE kennzeichnet die so gewuchteten Rotoren der Motoren gemaf den nor-
mativen Vorgaben mit einem "V" auf dem vorderen Wellenspiegel.

Ob mit voller oder halber Passfeder gewuchtet wurde, geliefert werden die Motoren
immer mit vollen Passfedern, die gegen Verlust beim Transport gesichert sind.
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Die besondere Form des A-seitigen Wellenendes fiir den direkten Anbau an die SEW-
Getriebe ist der Ritzelzapfen. Je Polzahl, Leistung und MotorbaugréRe gibt es einen
standardisierten Durchmesser. Kleinere Abmessungen bediirfen der genauen Priifung
mit den Daten der Applikation. GroRere Ritzelzapfen schranken die Varianten der
mdglichen Untersetzungen ein, sind aber in seltenen Fallen aus Bericksichtigung ho-
her dynamischer Belastungen notwendig.

6.4.6 Getriebeanbaumotoren n

Wird bei einem Getriebemotor von SEW-EURODRIVE der Motor oder das Getriebe
getauscht, ist folgendes zu beachten:

Um den oldichten Wiederzusammenbau zu gewahrleisten, empfiehlt SEW-
EURODRIVE die Nutzung der mitgelieferten Dichtmittel.

Sowohl Getriebegehduse als auch Motorflansche werden sowohl in Aluminium als
auch in Grauguss ausgefiihrt. Beim Zusammenbau ist das zu bertcksichtigen.

6.4.7 Flanschmotoren

Die Flanschmotoren im Motorbaukasten DR.. werden in drei verschiedenen Auspra-
gungen angeboten.

* Flanschausflihrung mit metrischer Durchgangsbohrung, nach Grundausfiihrung in
der Norm auch B5-Motoren genannt.

» Flanschausfihrung mit metrischem Gewinde, nach Grundausfiihrung in der Norm
auch B14-Motoren genannt.

* Flanschausfiihrung mit Zollgewinde, nach Grundausfihrung in der US-amerikani-
schen Norm auch C-Face genannt.

Die Vorgaben der metrischen Flanschmale sind der IEC 72-1 entnommen, die Malle
der Zollflansche stammen aus der NEMA MG1.

Flanschmotor in Mogliche BaugroRen
IM B5-Ausflihrung DR.71 - DR.315

IM B14-Ausfiihrung DR.71 - DR.100
C-Face-Ausfiihrung DR.71 - DR.90

Alle Flansche der Motoren gemafl Norm IEC 72-1, im allgemeinen Sprachgebrauch
auch IEC-Motoren genannt, sind in Grauguss (GG20) produziert.

Sind die Mal3e der metrischen Flansche gleichzeitig fur die jeweilige Motorleistung in
der Baugréfie entsprechend der EN 50347 ausgefuhrt, wird diese in der Katalogbe-
zeichnung wie folgt angegeben:

« Bei den B5-Motoren mit /FF.
» Beiden B14-Motoren mit /FT.
« Bei den zur EN abweichenden Flanschen mit /FL.

Die Zollflansche gemal C-Face werden mit /FC in der SEW-Katalogbezeichnung an-
gegeben.

Die parallele Ausfiihrung als Flansch- und FuBausfiihrung ist bei den Flanschen mit
metrischen MalRRen mdglich. Diese Kombinationen bekommen eigene Typen- und Ka-
talogbezeichnungen.
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6.4.8 FuBmotoren
Die Fuausfiihrung der Motoren folgen unterschiedlichen Konstruktionsprinzipien:
» Fulplatten aus Aluminium fir die BaugréRen DR.71 — DR.132.
+ Zwei EinzelfiRe aus Grauguss fir die Baugroften DR.160 — DR.315.

Im Standard werden am Motor nur die Seiten und Flachen bearbeitet, an der die Ful3-
platte/FiiRe befestigt werden. Ein nachtraglicher Umbau zur Befestigung der Ful3plat-
te/FuRe an einer anderen Seite des Motors ist in der Regel ohne hohen Aufwand nicht
moglich.

Wenn bei der Bestellung die letztlich bendtigte Position der Fuplatte/Fi’e noch nicht
vorliegt, kdnnen werkseitig alle Seiten des Motors fur die Befestigung der Ful3platte/
FuRe bei den Motoren DR.71 — 132 und DR.250/280 bearbeitet werden. Damit kann
kundenseitig die Lage der FuBplatte/FuRe frei gewahlt werden.

Beim DR.250/280 kann bei der Bestellung angegeben werden, ob die FiiRe lose mit-
geliefert oder angebaut werden sollen. SEW-EURODRIVE kennzeichnet diese Ent-
scheidung mit einem angehangten Buchstaben A oder B an der gewahlten FulRaus-

fihrung.
Beispiel:
Bezeich- Art Erlauterung
nung
/FE eine Position bearbeitet, Flilke angebaut
FEA FuR- und Flanschausfiih- ?erretl Positionen bearbeitet, Fll3e lose gelie-
rung
drei Positionen bearbeitet, FliRe an einer
/FEB .
Position angebaut

6.4.9 Wellendichtringe

Die Motoren werden als Flanschmotor, Getriebemotor oder Getriebeanbaumotor mit
Wellendichtringen gebaut. Dabei werden in den Standardausfihrungen die Wellen-
dichtringe aus Nitrit-Butadien-Kautschuk (Kurzbezeichnung NBR) verwendet.

Bis zu einer unteren Grenztemperatur von -25 °C kénnen wahlweise auch Wellen-
dichtringe aus Fluor-Kautschuk (FKM) zum Einsatz kommen.

Bis zu einer minimalen Temperatur von -20 °C werden die folgenden Motoren in der
Serienausfiihrung mit Wellendichtringen aus Fluor-Kautschuk (FKM) gebaut:

» 2-poligen Motoren
* 4-poligen Motoren
Beim Getriebemotor haben auch die Schmierstoffe Einfluss auf die Wellendichtringe.
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6.5 Raumlagen

Die Motorennorm IEC 60034-7 kennt nur Raumlagen, die im Raster von 90° gedreht
oder gekippt werden, siehe Kapitel "Bauformenbezeichnung der Motoren" (- B 92).

6.5.1 Schrage Raumlagen

Konstruktiv reichen in sehr vielen Fallen die feststehenden und etablierten Lagen ge-
maR Norm aus. Schradge Raumlagen kennt die Norm nicht.

Die Motoren kdnnen mit Angabe der Ausgangsform, Zielbauform und des Winkels
ebenfalls fir schrage Raumlagen geliefert werden. Dabei liegt eine Beschrankung fiir
zwei Lagenangaben vor. Eine weitere Drehung in Richtung einer dritten Lage ist nicht
mdglich.

Beispiel: IM B3 — IM V5: mit Winkel 40°
SEW-EURODRIVE bestatigt wie folgt die Zulassigkeit der schragen Raumlage mit An-

gabe auf dem Typenschild und der Auftragsbestatigung gemal der kundenseitig an-
gegebenen Daten:

B3/v5/40°

In Abhangigkeit dieser Angabe werden die motorseitig raumlagenabhangigen Ausfih-
rungen ausgesucht, bestimmt und angebracht, z. B. die Kondenswasserbohrungen.

Falls ein Getriebemotor fiir eine schrage Raumlage geliefert wird, werden die
Schmierstoffmenge und die Platzierungen der Olarmaturen entsprechend angepasst.

Ein zur Angabe abweichender Einsatz darf nur nach Ricksprache mit SEW-
EURODRIVE durchgefihrt werden.

6.5.2 Bewegte Raumlagen

Entsprechend der Applikation kann es notwendig sein, dass der DR.-Motor rhythmisch
und/oder permanent zwischen zwei Raumlagen wechselt. Auch diese Situation wird
nicht in der Norm beschrieben.

Die Motoren kénnen mit Angabe der Ausgangsform, Zielbauform und zweier Winkel
auch fir bewegte Raumlagen geliefert werden. Dabei liegt eine Beschrankung fir
zwei Lagenangaben vor. Eine weitere wechselnde Bewegung in Richtung einer dritten
Lage ist nicht mdglich.

Beispiel: IM B3 — IM V5: mit Startwinkel 10°, mit Endwinkel 80°

SEW-EURODRIVE bestétigt wie folgt die Zuldssigkeit der bewegten Raumlage mit
Angabe auf dem Typenschild und der Auftragsbestatigung gemal der kundenseitig
angegebenen Daten:

B3/v5/10-80°

In Abhangigkeit dieser Angaben werden die motorseitig raumlagenabhangigen Aus-
fuhrungen ausgesucht, bestimmt und wenn notwendig mehrfach angebracht, z. B. die
Kondenswasserbohrungen.

Falls ein Getriebemotor fir eine bewegte Baumlage geliefert wird, werden die
Schmierstoffmenge und die Platzierungen der Olarmaturen entsprechend angepasst.

Ein zur Angabe abweichender Einsatz darf nur nach Ricksprache mit SEW-
EURODRIVE durchgefihrt werden.

Bewegte Raumlagen mit Winkeln Gber 90° bedirfen ebenfalls der Riicksprache mit
SEW-EURODRIVE.
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6.6 Grenzdrehzahlen

Der Betrieb von Motoren und Bremsmotoren am 50-Hz- oder 60-Hz-Netz erreicht zu
keiner Zeit einen kritischen Wert, sofern die Hinweise und Regeln beachtet werden,
die in diesem Kapitel beschrieben sind.

Bei polumschaltbaren Motoren und Bremsmotoren ist die Grenzdrehzahl nicht rele-
vant. Auf das Drehmomentverhalten dieser Antriebsart geht Kapitel "Antriebsbestim-
mung bei polumschaltbaren Motoren" (- B 179) gesondert ein.

Bei elektrischen Motoren mit Betrieb am Frequenzumrichter missen das maximale
Drehmoment und die maximale Drehzahl als mechanische Grenzen betrachtet wer-
den.

Das maximale Drehmoment ergibt sich aus der Belastungsgrenze der mechanischen
Ausfuhrung der Welle, der Lagerung und des Wellendichtsystems.

Motoren in der Ausfihrung DRL.. kdnnen aufgrund ihrer stérker dimensionierten me-
chanischen Konstruktion kurzzeitig und dynamisch mit einem héheren Drehmoment
betrieben und belastet werden. Siehe auch Kapitel "Antriebsbestimmung — Motoren
DRL.." (- B 195).

Bei allen DR.-Motoren sind kundenseitig auftretende Zusatzbelastungen zu berick-
sichtigen, z. B. zusatzliche auftretende Quer- oder Axialkrafte durch Riementriebe.

Die maximale Drehzahl des Motors darf nicht Gberschritten werden. In der nachfolgen-
den Tabelle sind diese Werte fur die Standardmotoren aufgefuhrt. Sie beziehen sich
auf Motoren mit Fluor-Kautschuk-Wellendichtringen (FKM).

Zusatzliche Motoroptionen beeinflussen diese Drehzahlen. Halten Sie hierzu bitte
Rucksprache mit SEW-EURODRIVE.

Bei Bremsmotoren sind zusatzlich zu beachten:
+ Die geltenden Vorschriften der Antriebsbestimmung beziglich der Bremsarbeit.

» Das Bremsen aus Drehzahlen groRer als 1800 1/min ist bei Bremsengrofen BE30
und gréRer nicht zugelassen. Vor der Aktivierung der mechanischen Bremse muss
zunachst steuerungsgefihrt die Drehzahl reduziert werden.

* Beim 4/2-poligen Bremsmotoren mit den Bremsengrofien BE30 und BE32 muss
zunachst von der 2-poligen Drehzahl auf die 4-polige Drehzahl umgeschaltet wer-
den. Bei Erreichen der 4-poligen Drehzahl kann dann abgeschaltet und die Bremse
aktiviert werden.

Motorbaugré- | Angebaute Brem- Mechanische Grenzdrehzahl n,,, in 1/min
Be sen Motor Bremsmotor
DT56 BMGO02 6000 4500

DR 63 BR03 6000 4500
DR.71 BEOS5 oder BE1 6000 4500
DR.80 3525' BE1 oder 6000 4500
DR.90 BE1, BE2 oder BES 6000 4500
DR.100 BE2 oder BES 6000 3600
DR.112 BES5 oder BE11 5000 3600
DR.132 BES5 oder BE11 5000 3600
DR.160 BE11 oder BE20 4500 3600
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Motorbaugro- | Angebaute Brem- Mechanische Grenzdrehzahl n,,,, in 1/min
Bo sen Motor Bremsmotor
BE20, BE30 oder
DR.180 BE32 4500 3600
BE30 oder BE32 3500 3600
DR.200
BE60 oder BE62" 2600 2500
BE30 oder BE32 3500 3600
DR.225
BE60 oder BE62" 2600 2500
BE60 oder BE62 2600 2500
DR.250
BE120 oder BE122 2500 2500
BE60 oder BE62 2600 2500
DR.280
BE120 oder BE122 2500 2500
DR.315 BE120 oder BE122 2500 2500

1) Beim Anbau der BE60/62 am DR.200/225 bitte Ricksprache mit SEW-EURODRIVE.

Wird der Motor mit einer Riicklaufsperre ausgeriistet, stellt beim Betrieb am Frequenz-
umrichter die Abhebedrehzahl der Sperrkérper die untere Drehzahlgrenze dar. Die
obere Drehzahlgrenze ist auf 5000 1/min limitiert, sieche auch Kapitel "Ricklaufsper-
re" (- B 482).

Motorbau- Sperrmoment | Abhebedrehzahl der | Maximale Drehzahl in
groRe in Nm Klemmkorper in 1/min 1/min
DR.71 95 890 5000
DR.80 130 860 5000
DR.90 370 750 5000
DR.100 370 750 5000
DR.112 490 730 5000
DR.132 490 730 5000
DR.160 700 700 4500
DR.180 1400 610 4500
DR.200 2500 400 3500
DR.225 2500 400 3500
DR.250 2600 400 2600
DR.280 2600 400 2600
DR.315 6300 320 2500
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6.7 Lagerung

6.7.1 Verwendete Lagertypen
Die standardmaRige Lagerung der Motoren in den BaugréRen 71 — 225 erfolgt A- und
B-seitig mit Rillenkugellagern der Ausfiihrung 2Z-C3.
Beim Bremsmotor werden bis zur Motorbaugrofe DR. 225 B-seitig 2RS-C3-Lager ein-
gebaut.
Werden mit den Rillenkugellagern keine ausreichenden Belastungswerte bei Axial-
und Querkraften erreicht, kénnen bei den Motorbaugréfien 250 — 315 A-seitig anstelle
der Rillenkugellager auch Zylinderrollenlager (SEW-Bezeichnung /ERF) eingebaut
werden. Die Zylinderrollenlager kénnen nur in Verbindung mit der Nachschmierein-
richtung (SEW-Bezeichnung /NS) eingesetzt werden.
Zur Vermeidung von zerstorerischen Wellenstromen beim Betrieb am Umrichter kén-
nen bei den MotorbaugréRen 250 — 315 die B-seitigen Standard-Rillenkugellager ge-
gen solche mit isolierter Laufflache getauscht werden. Die Lagergrofien bleiben dabei
unverandert, die Bezeichnung andert sich zu C3-El oder J-C3-El.
Nachstehenden Tabellen zeigen die verwendeten Lagergrofien.
Motortyp A-seitige Lager B-seitige Lager
FuB- und/oder Getriebemotor Motor Bremsmotor
Flanschmotor
DR.71 6204-22-J-C3 6303-22-J-C3 6203-2Z-J-C3 6203-2RS-J-C3
DR.80 6205-22-J-C3 6304-2Z-J-C3 6304-2Z-J-C3 6304-2RS-J-C3
DR.90/100 6306-2Z2-J-C3 6205-22-J-C3 6205-2RS-J-C3
DR.112/132 6308-22-J-C3 6207-2Z-J-C3 6207-2RS-J-C3
DR.160 6309-22-J-C3 6209-27-J-C3 6209-2RS-J-C3
DR.180 6312-2Z2-J-C3 6213-27-J-C3 6213-2RS-J-C3
DR.200/225 6314-27-J-C3 6214-27-J-C3 6214-2RS-J-C3
Motortyp A-seitige Lager A-seitige Lager
FufB- und/oder Getriebemotor FuB- und/oder Getriebemotor
Flanschmotor Flanschmotor
DR.250
6317-22-C4 6315-2Z-C3
DR.280
DR.250../NS
6317-C4
DR.280../NS
6315-C3
DR.250../ERF/NS
NU 317 E C3
DR.280../ERF/NS
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Motortyp A-seitige Lager A-seitige Lager
FuB- und/oder Getriebemotor FuB- und/oder Getriebemotor
Flanschmotor Flanschmotor

DR.315K
DR.315K../NS

6319-J-C3 6319-J-C3
DR.315S
DR.315S../NS

6319-J-C3 6319-J-C3

DR.315M
DR.315M../NS

6322-J-C3 6322-J-C3
DR.315L
DR.315L../NS
DR.315K../ERF/NS

6319-J-C3
DR.315S../ERF/NS
NU 319 E 6319-J-C3
DR.315M../ERF/NS
6322-J-C3

DR.315L../ERF/NS
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6.8 Beluftung am Motor

6.8.1 Standardbeliftung

Freier Luftzugang

Die standardmafige Belluftung der Motoren besteht aus einem Kunststofflifter, der
den Luftstrom erzeugt. Die Luftfihrung erfolgt durch die konstruktive Auspragung der
Lifterhaube und der Liftergitter direkt auf und in die Kihlrippen am Statorgehause
des Motors. Die Lufterhaube besteht aus verzinktem Stahlblech.

Die eigenbeliifteten Motoren benétigen ausreichend Platz hinter der Lifterhaube, um
die zur Kiihlung notwendige Luft ansaugen zu kénnen. Ublicherweise reicht dazu ein
Abstand des halben Durchmessers der Lufterhaube aus.

Um eine Inspektion und Wartung der Bremse durchfiihren zu kénnen, empfiehlt SEW-
EURODRIVE beim Bremsmotor den Abstand auf den vollen Durchmesser der Lifter-
hauben zu vergréRern. Damit ist sichergestellt, dass die Lifterhaube axial demontiert
werden kann.

Bei der Integration des Motors oder Bremsmotors in einer Maschine oder Anlage ist
darauf zu achten, dass die erwarmte Luft nicht unmittelbar wieder angesaugt wird.

Platzbedarf zur Demontage der Liifterhaube.

Motor- Angebaute Bremsen Bendotigter freier Platz
PEHgICRS axial fur normale axial fiir normale
Motorliifterhaube | Bremsliifterhaube in
in mm mm
DR.71 BEO5 oder BE1 70 139
DR.80 BEO5, BE1 oder BE2 80 156
DR.90 BE1, BE2 oder BE5 90 179
DR.100 |BE2 oder BE5 100 197
DR.112  |BES5 oder BE11 115 221
DR.132  |BES5 oder BE11 115 221
DR.160 |BE11 oder BE20 135 270
DR.180 |BE20, BE30 oder BE32 160 316
DR.200 gggg’ BE32, BEGO oder 200 394
DR.225 gggg BE32, BE60 oder 200 394
DR250 | o0% BE02, BETZ0 255 510
DR.280 SffrOBE:ES; BE120 255 510
DR.315 |BE120 oder BE122 315 624

6.8.2 Gerauschreduzierte Liifterhaube

Fir die Motoren und Bremsmotoren der BaugréRen DR.71 — 132 stehen wahlweise
oder als Teil einer Ausfiihrungsart gerauschreduzierte Lifterhauben (SEW-Bezeich-
nung /LN) zur Verfigung. Die Gerauschreduzierung betragt dabei 3 — 5 dB(A).
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BelUftung am Motor

Nicht verfiigbar sind diese Hauben fiir den Geberanbau und beim Fremdlifter.
Die gerauschreduzierte Lifterhaube ist Serienbestandteil bei:

+ 2-poligen Motoren der BaugréRen DR.71 — 132,

« Kombinationen des MOVIMOT® in Schaltungsart Dreieck.

6.8.3 Axial teilbare Liifterhaube am Bremsmotor, Bremsmotor mit Geber oder mit 2. Wellenende

Beim Bremsmotor missen die Verschleildteile der Bremse zyklisch inspiziert und ge-
wartet werden. In den Hinweisen zu den MaRblattern wird auf eine ausreichende
Platzreserve in axialer Richtung hingewiesen, um die Lifterhaube des Bremsmotors
demontieren zu kénnen.

Kann dieser Platz wegen der Einbausituation in der Anlage oder Maschine konstruktiv
nicht realisiert werden, stellt die axial teilbare Lifterhaube eine Mdéglichkeit dar, trotz-
dem die Inspektion der Bremse zu gewahrleisten. Moglich ist diese besondere Form
der Bremslufterhaube bei den Motoren der Baugrofen DR.71 — DR.225.

Die Lufterhaube des Bremsmotors wird dabei in zwei Halften geteilt, siehe hierzu die
folgende Grafik. Der Verschlusshebel wird in der Regel in Flucht zum Klemmenkasten
platziert. Bei abweichenden Orientierungen halten Sie bitte Rucksprache mit SEW-
EURODRIVE.

Bei Verwendung der axial teilbaren Lifterhaube ist darauf zu achten, dass radial Platz
fur das Aufklappen der Haube vorhanden ist, siehe folgende Abbildung.

A

LL0)

S
N1

8937666955
Motorbau- |Angebaute Bremsen Bendétigter freier Platz
groBie axial fiir normale | radial fiir geteilte
Bremsliifterhaube | Bremslifterhaube
in mm (A+E+G) x H
in mm X mm
DR.71 BEO5 oder BE1 139 230 x 230
DR.80 BEO5, BE1 oder BE2 156 250 x 250
DR.90 BE1, BE2 oder BE5 179 285 x 285
DR.100 BE2 oder BE5 197 315 x 315
DR.112 BES5 oder BE11 221 350 x 350
DR.132 BES5 oder BE11 221 350 x 350
DR.160 BE11 oder BE20 270 425 x 425
DR.180 BE20, BE30 oder BE32 316 485 x 485
DR.200" gggg’ BE32, BE6O oder 394 610 x 610
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Bellftung am Motor

Motorbau- |Angebaute Bremsen Bendotigter freier Platz
SRS axial fiir normale | radial fiir geteilte
Bremsliifterhaube | Bremslufterhaube
in mm (A+E+G) x H
in mm X mm
DR 225" BE30, BE32, BE60 oder 394 610 x 610
BE62
BE60, BE62, BE120 oder
DR.250 BE122 510 -
BE60, BE62, BE120 oder
DR.280 BE122 510 -
DR.315 BE120 oder BE122 624 -

1) Beim Anbau der BE60/62 am DR.200/225 bitte Rucksprache mit SEW-EURODRIVE.
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6.8.4

Luftfilter

Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
BelUftung am Motor

In einer Umgebung mit hohem Anteil an Staub- oder Schwebepartikel verwirbelt die
zur Kihlung des Motors bendétigte Luft diese Schmutzpartikel. In ungtinstigen Verhalt-
nissen nimmt die Ablagerung dieser Partikel zwischen den Kuhlrippen kontinuierlichen
zu, dass auch der Kuhlluftstrom den Schmutz nicht mehr wegblasen kann. Im
schlimmsten Fall ist der Zwischenraum der Kuhlrippen vollstandig aufgefillt und der
Motor wird nicht mehr gekuhlt und ist thermisch so gefahrdet, dass der Motor auch
zerstort werden kann.

In diesen Fallen kann ein Luftfilter die Verwirbelungseffekte und die daraus resultier-
enden Schaden am Motor vermeiden. Im Gegenzug mussen die herausgefilterten
Partikel kontinuierlich aus dem Filter entfernt werden, da sonst keine Bellftung mehr
stattfinden kann.

Zu diesem Zweck ist der Luftfilter mit einer einfachen Schraube Uiber eine zusatzliche
aullere Haube an der inneren Haube befestigt.

Beim Einsatz eines Luftfilters ist der Platz zu berlcksichtigen, der zum Abnehmen der
zusatzlichen Filterhaube bendtigt wird.

LB | LBS
X X
1
\ —F_ =
oy @ EaSEW )
Ni=) =

/L>§

8937755787
Motorbau- Angebaute Brem- Benobtigter freier Platz
el 2o Mehrlinge X (LB | axial fiir Demontage der
oder LBS siehe | Befestigungshaube in
MaRblatter) in mm mm
DR.71 BEO5 oder BE1 10 70
DR.80 BEO5, BE1 oder BE2 13 78
DR.90 BE1, BE2 oder BE5 17 90
DR.100 BE2 oder BE5 16 99
DR.112 BE5 oder BE11 23 111
DR.132 BE5 oder BE11 23 111
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Bellftung am Motor

6.8.5 Unbeliiftete Motoren — ohne Liifter

Die im Kapitel "Luftfilter (- 161)" beschriebenen Verbesserungen koénnen auch
durch Weglassen des Lifters erreicht werden. Dann muss aufgrund der fehlenden
Kihlung die Bemessungsleistung in den Baugrofien bis DR.225 auf ca. 50 % des be-
IUfteten Betriebs reduziert werden. In den BaugréRen DR.250 und gréRer ist die not-
wendige Leistungsreduktion hoher.

Im Allgemeinen bedeutet dies, dass der Motor bei gleicher Abgabeleistung zwei bis
drei BaugroRen grofier ausgefiihrt werden muss.

Die exakte BaugroRle erfahren Sie nach Ricksprache mit SEW-EURODRIVE.

In allen Landern ist die unbeliftete Ausfiihrung von den Vorgaben zum Wirkungsgrad
befreit. Daher werden die unbeliifteten Motoren in der Regel auf Basis der Motortypen
DRS.. bestimmt.

6.8.6 Unbeliiftete Motoren — geschlossene B-Seite

Eine Alternative zum unbelifteten Motor (ohne Lifter) ist die Ausfihrung des Motors,
bei der die Lifterhaube weggelassen und der Rotor soweit gekirzt wird, dass das B-
Lagerschild in geschlossener Form realisiert werden kann.

Auch in dieser Bauart hat der Motor im Vergleich der Baugréfen bis DR.225 nur ca.
50 % der Bemessungsleistung des bellfteten Betriebs. In den Baugréfien DR.250 und
groler ist die notwendige Leistungsreduktion ebenfalls hdher.

Maoglich ist diese Ausflhrung in den BaugréRen DR.71 — DR.280. Die exakte Baugro-
Re erfahren Sie nach Riicksprache mit SEW-EURODRIVE.

6.8.7 Schutzdach

Wird der Motor in einer senkrechten Bauform mit Lifterhaube nach oben in die Anlage
oder Maschine eingebaut, muss verhindert werden, dass Fremdkorper durch das Lift-
ergitter in das Lifterrad geraten. Zwei Mdoglichkeiten stehen zur Verfligung:

» konstruktive MalRnahmen in der Anlage oder Maschine
oder
+ die Verwendung eines Schutzdachs.

Das Schutzdach verlangert den Motor oder Bremsmotor. Die MaRRgaben finden Sie im
Kapitel "MaRblatter" (- & 208).

Besteht die Gefahr, dass trotz Schutzdach ein seitliches Eindringen von Teilen zwi-
schen Lifterhaube und Schutzdach mdglich ist, bitten wir um Ricksprache mit SEW-
EURODRIVE. Ein anders ausgefiihrtes Schutzdach kann eine Lésung darstellen.
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Zweites Wellenende

6.9 Zweites Wellenende

Auf Wunsch kénnen die Motoren mit einem B-seitigen Wellenende geliefert werden.
Dieses sogenannte zweite Wellenende wird mit klassischer Passfedernut und Passfe-
der nach DIN 6885 Blatt 1 (ISO 773) gebaut.

Die Lieferung erfolgt serienmaRig in folgenden Ausfihrungen:
* mit einer Abdeckhaube fur Motoren / Bremsmotoren DR.71 — DR.132

» ohne Abdeckhaube fur Motoren / Bremsmotoren DR.160 — DR.315, da der Durch-
messer des zweiten Wellenendes so grof} ist, dass eine Beschadigung beim
Transport unwahrscheinlich ist.

Fur diese BaugréRRen kann optional eine Abdeckhaube bestellt werden.

6.9.1 Standardausfiihrung

Die Standardausfiihrung des zweiten Wellenendes bei den Motoren ist in der Regel in
kleineren Malen ausgefihrt, als in der EN 50347 je Polzahl und Leistung beschrieben
ist.

SEW-EURODRIVE hat sich fiir diesen Weg entschieden, um dem Bedarf nach Kombi-
nation mit unterschiedlichen BremsengréRen gerecht zu werden.

6.9.2 Verstarkte Ausfiihrung

Als Alternative wurde die verstarkte Ausfiihrung des zweiten Wellenendes konstruiert.
Diese Ausfuhrung berlcksichtigt das maximal mégliche Mal des zweiten Wellenen-
des und kann mit nur einer Bremsengré3e kombiniert werden.

6.9.3 Kombinationen des zweiten Wellenendes mit anderen Ausfiihrungsarten

Das zweite Wellenende kann mit folgenden Ausfiihrungsarten und Optionen kombi-
niert werden.

Bremsen

+ Mit "*" markierte Felder: Standardausflihrung und verstarkte Ausfihrung des zwei-
ten Wellenendes mdglich.

+ Mit "x" markierte Felder: nur mit Standardausfiihrung des zweiten Wellenendes

moglich.

BEO5 | BE1 BE2 BE5 | BE11 | BE20 | BE30 | BE32
DR.71S . .
DR.71M . .
DR.80S . . .
DR.80OM X X .
DR.90OM X X .
DR.90OL X X .
DR.100M X .
DR.100L X .
DR.100LC X g
DR.112M X .
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Zweites Wellenende

BEO0O5 | BE1 BE2 BE5 | BE11 | BE20 A BE30 | BE32

DR.132S X .

DR.132M X .

DR.132MC X .

DR.160S X .

DR.160M X .

DR.160MC X .

DR.180S X . .
DR.180M X . .
DR.180L X . .
DR.180LC . .
DR.200L . .
DR.225S . .
DR.225M . .
DR.225MC . .

Einbaugeber

Die Kombination der Einbaugeber EI71, EI72, EI76 oder EI7C ist nur mit der Stan-
dardausfiihrung des zweiten Wellenendes mdglich, nicht mit dem verstarkten zweiten
Wellenende.

Liifterhauben

Das zweite Wellenende kann mit normalen Lifterhauben fir Motor und Bremsmotoren
oder den geteilten Lifterhauben fiir den Bremsmotor kombiniert werden.
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6.10

Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Quer- und Axialkrafte

Quer- und Axialkrafte

Die zuldssige Querkraft Fg, der Drehstrommotoren / -bremsmotoren kénnen Sie aus
den nachfolgenden Diagrammen ablesen. Um die zuldssige Querkraft aus dem Dia-
gramm ablesen zu kénnen, mussen Sie wissen, welchen Abstand x der Kraftangriff
der Querkraft F; vom Wellenbund hat.

Alle Querkraftdiagramme sind auf eine Lagerlebensdauer von 20000 Stunden ausge-
legt. Eine detaillierte Lager-Lebensdauerberechnung ist auf Anfrage maoglich. n

Das folgende Bild zeigt den Kraftangriffspunkt der Querkraft Fg, an der Stelle x.

é%l

-SEW

ﬁﬂ
W 227

I
-

=
(.

3980490891

| = Lange des Wellenendes

X = Abstand des Kraftangriffspunkts vom Wellenbund
Fr« = Querkraft am Kraftangriffspunkt

Fa = Axialkraft

Das folgende Diagramm zeigt beispielhaft, wie Sie die Querkraft aus dem Diagramm
ablesen kdnnen:

1400

1200

1000 TN === @14x30
\\ \ —— 219x40

=z .
N\
& - 2l <
600 e 1 .
"N, “-.---~_.~__~
\-.
\'v
~.
I~ \
400 Sl
(1] [2] T
200
0 Y Y
0 10 20 30 40 50 60
X [mm]

3980492555

[11  Motor mit Wellendurchmesser 14 mm, Kraftangriff x bei 22 mm, zulassige Querkraft Fg, = 600 N
[2]  Motor mit Wellendurchmesser 19 mm, Kraftangriff x bei 30 mm, zulédssige Querkraft Fg, = 700 N

Katalog — Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63 | 55



Antriebsauslegu
Quer- und Axialkrafte

6.10.1

6.10.2

6.10.3

6.10.4

ng und Antriebsbestimmung

Bei der Querkraftermittlung muss mit Zuschlagsfaktoren f, gerechnet werden. Diese
sind abhangig von den eingesetzten Ubertragungsmitteln wie Zahnrader, Ketten, Keil-,
Flach- oder wie Zahnriemen. Bei Riemenscheiben kommt der Einfluss der Riemenvor-
spannung hinzu. Die mit dem Zuschlagsfaktor errechneten Querkrafte Fy dirfen nicht
groRer sein als die fir den Motor zulassige Querkraft.

Ubertragungselement Zuschlagsfaktor f, Bemerkungen
Direktantrieb 1.0 -

Zahnrader 1.0 217 Zéhne

Zahnrader 1.15 <17 Zéhne

Kettenrader 1.0 > 20 Zahne

Kettenrader 1.25 < 20 Zahne
Schmalkeilriemen 1.75 Einfluss der Vorspannkraft
Flachriemen 2.50 Einfluss der Vorspannkraft
Zahnriemen 1.50 Einfluss der Vorspannkraft
Zahnstange 1.15 < 17 Zahne (Ritzel)

Mit der folgenden Gleichung wird der Zuschlagsfaktor f, mit der Querkraft verrechnet:
FR = fz x FRX

Zulassige Querkraft — 2-, 4-, 6-, 12-polige Motoren

Die zulassigen Querkrafte der 2-, 4-, 6- und 12-poligen Motoren sind in den Diagram-
men der einzelnen Baugrofien in Kapitel "Querkraftdiagramme der 2-, 4-, 6- und 12-
poligen Motoren" (- B 168) gezeigt.

Dabei werden nur die Baugrof3en, aber nicht die Bauldngen separat dargestellt. Falls
vorhanden, werden die unterschiedlichen Wellenenden parallel im Diagramm als eige-
ne Kurven dargestellt.

Zulassige Querkraft — polumschaltbare Motoren

Um die zulassige Querkraft Fg, oe,, der jeweiligen polumschaltbaren Motoren zu be-
stimmen, wird der ermittelte Wert Fy, der Motoren mit dem Faktor 0,8 beaufschlagt:

FRx-DRx/y =0,8 x Fg,
Die Zuordnung flr die Umrechnung ist wie folgt:
+ 2-polige Motoren sind mafigebend fir die
— 4/2-polige Motoren in Dahlanderwicklung
— 8/2-poligenn Motoren in getrennter Wicklung
* 4-poligen Motoren sind mafigebend fir die
— 8/4-polige Motoren in Dahlanderwicklung

Zulassige Querkraft der Motoren DRL..

Um die zuldssige Querkraft Fg, or, fUr die 4-poligen Motoren DRL.. zu bestimmen, wird
der ermittelte Wert Fg, fUr die 4-poligen Motoren DRL.. der gleichen Baugrdfie mit
dem Faktor 0,8 beaufschlagt:

Freore = 0,8  Fgy

Zulassige Querkraft der Drehfeldmagnete DRM..

Die zulassigen Querkrafte der 12-poligen Drehfeldmagnete sind identisch mit den
Querkraften der 6-poligen Motoren, siehe Kapitel "Querkraftdiagramme der 2-, 4-, 6-,
12-poligen Motoren" (» B 168).
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Quer- und Axialkrafte

6.10.5 Zulassige Axialkraft

Die zulassige Axialkraft F, wird durch Bewertung mit dem Faktor 0,2 aus der ermittel-
ten Querkraft Fy, fir alle Motortypen der Baureihe DR.. berechnet:

+ FA=0,2x%xFg,

Die Axialkraft F, kann gleichzeitig zur berechneten Querkraft F; das Wellenende der
Motoren belasten.

6.10.6 Quer- und Axialkrafte am 2. Wellenende

Im Kapitel "Querkraftdiagramme der 2-, 4-, 6-, 12-poligen Motoren" (- B 168) sind
auch fir jede Motorbaugrofie die Diagramme der zuldssigen Querkrafte am 2. Wellen-
ende aufgefiihrt. Dabei wird sowohl zwischen Motor und Bremsmotor als auch zwi-
schen Standard und verstarktem 2. Wellenende unterschieden.

Axialkrafte am 2. Wellenende dirfen in der richtungsbewerteten Addition die Angaben
aus Kapitel "Zulassige Axialkraft" (-~ B 167) nicht Gberschreiten.

6.10.7 Drehmomente und Betriebsarten

Das kundenseitige Motorwellenende und die Lagerung sind fiir die Quer- und Axial-
krafte nach den Diagrammen in diesem Kapitel ausgelegt. Die Angaben beruhen auf
der polzahlabhangigen Nenndrehzahl ny und dem Uberlagerten Nenndrehmoment M,
bei S1-, S2- und S3-Betrieb des Motors.

Das zweite Wellenende des Motors, das in den Diagrammen als /2W angegeben ist,
kann uberlagert maximal das Nenndrehmoment M, des Motors im S1-Betrieb Ubertra-
gen.

Treten Bedingungen ein, die nicht durch die Beschreibungen und Darstellungen in die-
sem Kapitel abgedeckt sind, halten Sie bitte Rtcksprache mit SEW-EURODRIVE.
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Quer- und Axialkrafte

6.10.8 Querkraftdiagramme der 2-, 4-, 6-, 12-poligen Motoren

Querkraftdiagramm DR.71

Querkraftdiagramm fir 2-, 4-, 6-, 12-polige DR.71-Motoren:

DR.71
1400
6,12 |4
1200 l% —-— @11x23
% @14x30
1000 pp—
v\ @19x40
£ 500 \ 2 ™~
e’ K \ \
400 \s — T
~——]
\.\ [ ———
200 ——
0
0 10 20 30 40 50 60
X [mm]
9007203235240331
2:  2-polig 4: 4-polig 6, 12: 6-und 12-polig

Querkraftdiagramm DR.71 am 2. Wellenende

Querkraftdiagramm fiir 2-, 4-, 6-, 12-polige DR.71-Motoren am 2. Wellenende:
DR.71/2W

400

350 e —=-

300

@14x30
------ @14x30 BEIRS |

250

11x23 |
------ @11x23 BE/RS

200

Frx[N]

150

100

50

0

0 5 10
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Quer- und Axialkrafte

Querkraftdiagramm DR.80
Querkraftdiagramm fiir 2-, 4-, 6-, 12-polige DR.80-Motoren:

DR.80
1600
6,12
1400 |=~—— 1
— —— @19x40
1200 S — @24x50 — |
= 1000 \ ~
= 2 N
© S~
w- 800 ~
—
600 ~
400
200
0
0 10 20 30 40 50 60 70
X [mm]
9007203235245707
2:  2-polig 4: 4-polig 6, 12:  6-und 12-polig

Querkraftdiagramm DR.80 am 2. Wellenende
Querkraftdiagramm fiir 2-, 4-, 6-, 12-polige DR.80-Motoren am 2. Wellenende:

600 DR.80/2.WE ‘
— 14x30
500 | —- e 314x30 BE/RS |
''''' = — — - — @19x40
T~ — .- - @19x40 BE/RS
400 ~. =
z e
% 300
[T —.—.. \
200l | T —— _\n_ -
___________________________________ =TT —————_|
100
0
0 10 20 30 40 50 60
x [mm]
9007203235248395
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Quer- und Axialkrafte

Querkraftdiagramm DR.90 und DR.100

Querkraftdiagramm fir 2-, 4-, 6-, 12-polige DR.90- und DR.100-Motoren:

DR.90/100
3500
3000 6,12
— — @24x50
2500 4 N — §28x60
= D
= 2000 > N
[h4
'
1500 \\
\
1000 e
R
500
0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
X [mm]
9007203235251083
2: 2-polig 4: 4-polig 6, 12:  6- und 12-polig

Querkraftdiagramm DR.90 und DR.100 am 2. Wellenende

Querkraftdiagramm fir 2-, 4-, 6-, 12-polige DR.90- und DR.100-Motoren am 2. Wel-

lenende:
DR.90-100/2.WE
700
600
—_ . ——— @14x30
..... - - ----—-- @14x30 BE/RS
500 T~ — . — @19x40 1
N - .. — @19x40 BE/RS
~.
~. -

Z 400 te. <
é \ = - -
L

300

200 — == —\_ ..... S —

100

0
0 10 20 30 40 50 60
X [mm]
9007203235253771
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung

Querkraftdiagramm DR.112 und DR.132
Querkraftdiagramm fir 2-, 4-, 6-, 12-polige DR.112- und DR.132-Motoren:

Quer- und Axialkrafte

DR.112/132
4500 512
4000 J==<_"
3500 ?‘\ —— 228x60
3000 —— —— 238x80
Z
=, 2500 {2 E\\\
2000 AN \\\
1500 \\ I
1000 ——
500
0
0 20 40 60 80 100 120
X [mm]
9007203235256459
2:  2-polig 4: 4-polig 6, 12: 6- und 12-polig

Querkraftdiagramm DR.112 und DR.132 am 2. Wellenende
Querkraftdiagramm fir 2-, 4-, 6-, 12-polige DR.112- und DR.132-Motoren am 2. Wel-

lenende:

FRx[N]

900

800

700

600

500

400

300

200

100

DR.112-132 /2.WE
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Querkraftdiagramm DR.160
Querkraftdiagramm fiir 4-, 6-polige DR.160-Motoren:

DR.160
6000
6
5000
4 @38x80
4000 J —— @42x110
Z \
™ 3000 >~
\
2000
——
1000
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160
X [mm]
3980520843
4: 4-polig 6: 6-polig
Querkraftdiagramm DR.160 am 2. Wellenende
Querkraftdiagramm fiir 4-, 6-polige DR.160-Motoren am 2. Wellenende:
DR.160/2.WE
3000
—— @28x60
------ @28x60 BE/RS
2500 — - —@38x80 —
— - T @38x80 BE/RS
— -
2000 . .
—
—_ ~
< —_— =~
& 1500 =.
____________________ S
s0 | L T
0
0 20 40 60 80 100 120
X [mm]
9007203235264523
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Querkraftdiagramm DR.180

Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Quer- und Axialkrafte

Querkraftdiagramm fiir 4-polige DR.180-Motoren:

DR.180
10000 ‘ ‘
9000 | | |
. —— @42x110
8000 ===
N N — @48x110
N Faa 6
Z 6000 N
u€ 5000 N
4000
3000
\
2000
1000
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160
X [mm]
9007203235267211
Querkraftdiagramm DR.180 am 2. Wellenende
Querkraftdiagramm fiir 4-polige DR.180-Motoren am 2. Wellenende:
DR 0/2.WE
4500 |
—— @38x80
4000 N P S AR R @38x80 BE /RS |
. — . — @48x110
3500 R @48x110 BE /RS —|
N
3000 .
™~ .
~.
= 2500 ~.
E \ ~. ~. .
2000 \‘ —
(0] S— —
1000 || [TTTTReseeee.. -SSR N E—
500
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160
X [mm]
9007203235269899
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Quer- und Axialkrafte

Querkraftdiagramm DR.200 und DR.225

Querkraftdiagramm fiir 4-polige DR.200- und DR.225-Motoren:

DR.200/225

12000 ‘
@48x110
@55x110 1
10000 —_ @60x140 /@65x140
8000 TN
zZ
4000 —
2000
0
0 50 100 150 200
X [mm]
3980531595

Querkraftdiagramm DR.200 und DR.225 am 2. Wellenende
Querkraftdiagramm fiir 4-polige DR.200- und DR.225-Motoren am 2. Wellenende:
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Quer- und Axialkrafte

Querkraftdiagramm DR.250 und DR.280
Querkraftdiagramm fiir 4-polige DR.250- und DR.280-Motoren:

DR250/280
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Querkraftdiagramm DR.250 und DR.280 am 2. Wellenende
Querkraftdiagramm fiir 4-polige DR.250- und DR.280-Motoren am 2. Wellenende:
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Quer- und Axialkrafte

Querkraftdiagramm DR.315
Querkraftdiagramm fiir 4-polige DR.315-Motoren:

DR.315
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HINWEIS

Die Umrechnung der Querkraft in die Axialkraft (-~ B 167) darf nicht bei verstarkten
Lagerungen (../ERF) angewendet werden.

jde

Anstelle des Wertes flir /ERF (obere Kurve) wird der Wert der Standard-Lagerung
(untere Kurve) an Stelle x zur Umrechnung verwendet.

Querkraftdiagramm DR.315 am 2. Wellenende
Querkraftdiagramm fir 4-polige DR.315-Motoren am 2. Wellenende:
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6.11  Schwerpunktlage der Motoren

Die Schwerpunktlage eines Motors ist eine theoretische Grdfie, die annimmt, dass
sich die gesamte Masse des Motors in einem Punkt konzentriert, an dem die Ge-
wichtskraft F, angreift. Die Masse des Motors finden Sie im Kapitel "Technische Daten
der Motoren" (- B 94).

Bitte bertcksichtigen Sie die Schwerpunktlage auch bei der Kombination von Getrie-
ben mit Flanschmotoren, evtl. auch mit angebauten FiiRen, die mit Hilfe von Adaptern
angebaut werden.

Motortyp Schwerpunktlage S | Bremsmotortyp Bremse Schwerpunktlage S
in mm in mm
— =
= = —

= H & —J=

o] © =

== :“Lﬂa o

Fq Fq
e ]
S
3980543755
3980546443

DR.71S 86 DR.71S BEO5 108
DR.71M 92 DR.71M BE1 112
DR.80S 106 DR.80S BE1 148
DR.80OM 119 DR.80OM BE2 150
DR.90M 118 DR.90M BE2 142
DR.90L 124 DR.90L BE5 151
DR.100M 137 DR.100M BE5 165
DRP100M 140
DR.100L /LC 153 DR.100L /LC BE5 180
DR.112M 153 DR.112M BE5 179
DR.132S 167 DR.132S BE11 202
DR.132M /MC 193 DR.132M /MC BE11 226
DR.160S 205 DR.160S BE20 265
DR.160M / MC 205 DR.160M / MC BE20 255
DR.180S 224 DR.180S BE20 287
DR.180M 224 DR.180M BE30 302
DR.180L 237 DR.180L BE32 321
DR.180LC 237 DR.180LC BE32 318
DR.200L 228 DR.200L BE32 340
DR.225S 250 DR.225S BE32 340
DR.225M 264 DR.225M BE32 363
DR.225MC 264 DR.225MC BE32 354
DR.250M 321 DR.250M BE62 420
DR.280S 341 DR.280S BE62 433
DR.280M 341 DR.280M BE122 442
DR.315K /S 419 DR.315K /S BE122 489
DR.315M /L 505 DR.315M /L BE122 550
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6.12 Antriebsbestimmung — Ungeregelter Motor

Das folgende Ablaufdiagramm zeigt schematisch die Vorgehensweise bei der Projek-
tierung eines ungeregelten Antriebs. Der Antrieb besteht aus einem Getriebemotor,
der am Netz lauft.

6.12.1 Ablaufdiagramm

Notwendige Informationen iiber die anzutreibende Maschine
+ technische Daten und Umgebungsbedingungen,

+ Positioniergenauigkeit,

* Drehzahl-Stellbereich,

+ Berechnung des Fahrzyklus.

|

Berechnung der relevanten Applikationsdaten

+ Fahrdiagramm,

* Drehzahlen am 50-Hz- oder 60-Hz-Netz,
» statische, dynamische Drehmomente,

* generatorische Leistung.

Getriebeauswahl

+ festlegen von GetriebegroRe, Getriebeubersetzung und Getriebeausfihrung,
+ Uberprifen der Positioniergenauigkeit,

* Uberprifen der Getriebebelastung (M, j.x 2 M, ),

» Uberprifen der Eintriebsdrehzahl (Planschverluste).

|

Motorauswahl

* maximales Drehmoment,

* bei dynamischen Antrieben: effektives Drehmoment bei mittlerer Drehzahl,

+ maximale Drehzahl,

» festlegen der Energieeffizienzklasse IE,

+ dynamische und thermische Drehmomentkurven beachten,

» Auswahl des richtigen Gebers,

+ Motorausstattung (Bremse, Steckverbinder, thermischer Motorschutz, usw.).

|

Auswahl des Bremswiderstands

* anhand der berechneten generatorischen Leistung, Einschaltdauer und Spitzen-
bremsleistung.

l

Priifen, ob alle Anforderungen erfiillt werden.
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6.12.2 Antriebsbestimmung bei polumschaltbaren Motoren
Bei den polumschaltbaren Motoren werden folgende Wicklungen unterschieden:
» getrennte Wicklung: 8/2-polige Motoren DRS..
» Dahlanderwicklung: 4/2-, 8/4-polige Motoren DRS..

Beschreibung des Umschaltmoments

Am Beispiel des 8/2-poligen Motors wird die Funktionsweise des Umschaltens von der
2-poligen auf die 8-polige Wicklung erlautert.

Wird aus dem Betrieb der 2-poligen Drehzahl nahezu ohne zeitlichen Leerlauf die 8-
polige Wicklung ans Netz geschaltet, so wirkt der Motor in Folge der Gbersynchronen
Drehzahl kurzfristig als Generator. Durch das Umwandeln der kinetischen in elektri-
sche Energie wird verlustarm und verschleif3frei von der hohen auf die niedrige Dreh-
zahl abgebremst.

Um das mittlere Umschaltmoment in erster Naherung berechnen zu kénnen, werden
die verfugbaren kinematischen Daten herangezogen.

My = fy x Myg

M, = Geometrisch gemitteltes Umschaltmoment in Nm von hoher auf niedrige
Drehzahl.

M, = Anlaufmoment in Nm der niedrigen Drehzahl.

fu = Gemittelter Faktor der generatorischen Drehmomentkennlinie der 8-poligen
Wicklung.

Wenn das Umschaltmoment zu hoch ist, empfiehlt SEW-EURODRIVE den Einsatz
des elektronischen Sanftumschalters WPU.

M [Nm] DRS90M8/2

15

; n [1/min]
250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750 '3000

) \ /
\

\/

Migen(8)
-30
9007204661919627
[1] Kennlinie 2-polig Mot =  motorisches Kippmoment
[2] Kennlinie 8-polig Mien =  generatorisches Kippmoment
M, = Anlaufmoment 8-polig M, = Hochlaufmoment
M, -  Anlaufmoment 2-polig M, = Mittleres Umschaltmoment von hoher auf

niedrige Drehzahl.
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M, -Werte der 8/4-poligen Motoren (S1)
Nachstehende Tabelle zeigt die Faktoren f, und die MU-Drehmomente der 8/4-poligen

Motoren.

Motortyp M,; in Nm f, M, in Nm
DRS71S8/4 23 24 55
DRS71M8/4 3.8 24 9.1
DRS80M8/4 53 23 12.3
DRS90M8/4 8.5 2.2 18.6
DRS90L8/4 10.8 2.2 23.8
DRS100M8/4 15.5 2.0 31.0
DRS100L8/4 21.3 2.0 42.5
DRS112M8/4 32.3 2.0 64.6
DRS132S8/4 45.0 2.0 90.0
DRS132M8/4 56.0 2.0 112
DRS160S8/4 74.8 2.0 150
DRS160M8/4 99.4 2.0 199
DRS180S8/4 158 2.0 316
DRS180L8/4 234 2.0 468
DRS200L8/4 343 2.0 686
DRS225S8/4 455 2.0 910
DRS225M8/4 557 2.0 1114
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M,-Werte der 8/2-poligen Motoren

Nachstehende Tabelle zeigt die Faktoren f, und die M ,-Drehmomente der 8/2-poligen

Motoren.

Motortyp (S3/40/60%) M, in Nm fy M, in Nm
DRS71S88/2 1.42 2.1 2.98
DRS71M8/2 2.29 25 5.72
DRS80S8/2 3.26 23 7.49
DRS80M8/2 5.25 2.1 11.0
DRS90M8/2 5.64 23 13.0
DRS90L8/2 8.36 1.8 15.0
DRS100M8/2 12.0 1.8 21.6
DRS112M8/2 16.2 1.8 29.2
DRS132M8/2 22.2 2.2 48.8
Motortyp (S1) M,; in Nm iy M, in Nm
DRS71S88/2 1.04 2.1 2.19
DRS80S8/2 3.26 23 7.49
DRS80M8/2 5.25 2.1 11.0
DRS90L8/2 7.47 1.8 13.5
DRS100M8/2 10.0 1.8 18.0
DRS132M8/2 22.2 2.2 48.8
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M,-Werte der 4/2-poligen Motoren

Nachstehende Tabelle zeigt die Faktoren f, und die M ,-Drehmomente der 4/2-poligen

Motoren.

Motortyp M,, in Nm f, M, in Nm
DRS71S4/2 2.57 3.1 7.95
DRS71M4/2 4.43 3.1 13.7
DRS80M4/2 10.1 3.4 34.4
DRS90M4/2 14.7 3.3 48.5
DRS90M4/2 191 3.3 63.0
DRS100M4/2 27.0 3.5 94.5
DRS100L4/2 37.6 3.5 132
DRS132S4/2 39.1 2.0 78.1
DRS132M4/2 54.9 2.0 110
DRS160S4/2 97.5 2.0 195
DRS160M4/2 126 2.0 253
DRS180L4/2 219 2.0 440
DRS180L4/2 288 2.0 575
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6.13  Antriebsbestimmung — Global-Motor

Bei der Auswahl eines Global-Motors empfiehlt es sich, folgende Eigenschaften zu be-
rucksichtigen.

6.13.1  Getriebeuntersetzungen fiir den Global-Motor

Der Global-Motor wird mit den elektrischen Angaben zu 50 Hz und 60 Hz geliefert. n
Wenn der Motor mit einem Vorgelege oder einem Getriebe kombiniert wird, ist zu be-

denken, dass die Bestimmung der Untersetzung in der Regel nur fiir eine der beiden

Frequenzen durchgefiihrt wird.

Wird die Untersetzung bei 50 Hz errechnet und das Getriebe entsprechend ausge-
flhrt, ergeben sich beim Betrieb am 60-Hz-Netz die im Kapitel "50-Hz-Motoren an 60-
Hz-Netzen" (— B 136) beschriebenen Verhaltensanderungen.

Ist der Betrieb am 60-Hz-Netz die Ausgangslage, dann kehren sich die Verhaltniswer-
te aus Kapitel "50-Hz-Motoren an 60-Hz-Netzen" (- B 136) um.

Bei der Konzeption von Maschinen und Anlagen sind diese Verhaltensanderungen zu
bericksichtigen.

6.13.2 Kennzeichnung der Schutzarten

SEW-EURODRIVE klassifiziert die Schutzarten der Motoren entsprechend der inter-
nationalen Norm IEC 60034-5, siehe Kapitel "Schutzarten nach EN / IEC
60034-5" (— B 148).

In Nordamerika ist hingegen eine andere Schutzartenkennzeichnung normativ gefor-
dert.

Mit Hilfe einer aus vier Buchstaben gebildeten Abklirzung wird die Schutzart darge-
stellt. SEW-EURODRIVE verwendet beim Global-Motor die nachstehenden Kenn-
zeichnungen und zeigt diese Angaben auf dem Typenschild.

Abkiir- |Original Langbezeichnung Deutsche Ubersetzung
zung

TEFC |Totally Enclosed Fan Cooled vollig geschlossen, Liifter gekihlt

TEBC | Totally Enclosed Blower Cooled |vollig geschlossen, Fremdlifter gekiihlt

Die Schutzarten IP54 bis IP66 werden in der NEMA MG1 alle unterschiedslos als vol-
lig geschlossen bewertet.

6.13.3 Spannungstoleranzen

Werden bei einem Motor mehreren Spannungen auf dem Typenschild angegeben,
mussen die tatsachlichen Grenzwerte und Toleranzen betrachtet werden.

Die Motorennorm IEC 60034 kennt zwei Toleranzbereiche. Befindet sich auf dem Ty-
penschild keine Toleranzangabe, ist eine Spannungstoleranz von £ 5 % zu Grunde
gelegt. Siehe hierzu Kapitel "Motornorm IEC 60034" (- & 25).

Die Spannungen in 50-Hz-Netzen werden in der Regel gemal der Norm IEC 38 aus-
geflhrt. Die Toleranz ist darin mit £ 10 % benannt.

In 60-Hz-Netzen ist eine Toleranz von £+ 10 % auf die Spannungsangabe ublich und
ohne weitere Angaben auf dem Typenschild angegeben.

Um Motoren- und Netznormen bei einem Produkt wie dem Global-Motor umsetzen zu
kénnen, wurde der Spannungsbereich geschaffen.
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Durch die Angabe eines unteren und eines oberen Spannungswerts, die jeweils mit
+ 5 % toleriert sind, ergibt sich in Summe eine Toleranz von + 10 % auf die Mitten-
spannung.

Mit dieser Vorgehensweise sind die im Kapitel "Global-Motor" (— B 46) gezeigten
Spannungsbldcke toleriert.

6.13.4 Global-Motor mit Bremse

In sehr vielen Antriebsfallen und Applikationen reicht es voéllig aus, die Spannung der
Bremse von der Versorgungsspannung des Motors mit abzugreifen.

Ist der Motor fir den Spannungsbereich 50 Hz und 60 Hz ausgelegt, dann Uberdeckt
die Spannung an der Bremse einen sehr gro3en Bereich.

Wie im Kapitel "Bremsenspannung” (- B 135) beschrieben, darf in diesen Fallen die
Bremse bei den oberen Spannungen nicht gedffnet werden, ohne den Motor mit ein-
zuschalten, um mit der Kiihlungsluft des Motors auch die Bremse zu kihlen.
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6.14  Antriebsbestimmung — Drehfeldmagnete DRM..

6.14.1 Besonderheiten bei Drehfeldmagneten und hochpoligen Motoren

Bauartbedingt kénnen beim Abschalten von Drehfeldmagneten und hochpoligen Mo-
toren sehr hohe Induktionsspannungen auftreten. SEW-EURODRIVE empfiehlt, die im
folgenden Bild gezeigte Varistorbeschaltung zum Schutz einzusetzen. Die Grofie der
Varistoren ist unter anderem abhangig von der Schalthaufigkeit. Das ist bei der Pro-
jektierung zu beachten.

Ut U U U et

4754651531

Die Varistorschutzbeschaltung kann von SEW-EURODRIVE bezogen werden. Bei der
Bestellung bitte die gewiinschte Schalthaufigkeit angeben.

6.14.2 Schaltbild R13

Der klassische Betrieb der Drehfeldmagnete ist in Sternschaltung im Dauerbetrieb S1
bemessen.

Wird der gleiche Drehfeldmagnet in der Schaltungsart Dreieck geschaltet, gilt wegen
der schwachen Magnetfeldsattigung der Sternschaltung der sonst bei Drehstrommoto-
ren Ubliche Faktor 3 nicht mehr. Die Anteile der magnetischen Streufelder in der
Stern- oder Dreieckschaltung sind nicht mehr proportional. Daher entwickelt der Dreh-
magnet in der Dreieckschaltung ein héheres als das 3-fache Moment. Im Gegenzug
muss die Betriebsdauer auf S3 / 15 % reduziert werden.

Alternativ kann die Reduzierung der Betriebsdauer durch den Einsatz eines Fremdlf-
ters kompensiert werden.

6.14.3 Schaltbild R23

SEW-EURODRIVE bietet fur Applikationen, die abwechselnd die beiden Schaltungs-
arten Stern und Dreieck nutzen und in der Dreieckschaltung nicht mehr als das 3-fa-
che Moment der Sternschaltung haben durfen, die Schaltungsart R23 an. Dabei wird
in der Dreieckschaltung nicht die gesamte Wicklung zugeschaltet.

Bei Bedarf bitten wir um Rucksprache mit SEW-EURODRIVE.

6.14.4 Einschrankungen durch die Kombination mit Optionen und Ausfiihrungsarten

Die Bauteile und Bauelemente der Drehfeldmagnete werden aufgrund der unbeliifte-
ten Betriebsart im Stillstand thermisch hoher belastet als ein normaler Drehstrommo-
tor.

Daher mussen alle Ausflihrungsarten und Optionen, die thermisch nicht hoch belast-
bar sind, von der Kombination mit Drehfeldmagneten ausgeschlossen werden.
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Dazu gehoren:

Die Ricklaufsperre: Das innerhalb der Riicklaufsperre eingesetzte Fett zur Sicher-
stellung der Beweglichkeit der Sperrkorper erreicht unzulassig hohe Temperaturen,
die im Drehfeldmagneten im Stillstand entstehen kénnen.

Die Einbaugeber EI7: Der Einbauraum vor dem Lufter und hinter dem B-seitigen
Flansch erwarmt sich beim Drehfeldmagneten so stark, dass die elektronischen
Bauteile der Sensorik beschadigt werden kénnen.

Die Einbaugeber EI7. sind nur in Kombination mit der Option Fremdlufter /V freige-
geben. Ohne Zusatzkihlung erwarmt sich der Einbauraum vor dem Lufter und hin-
ter dem B-seitigen Flansch zu sehr.

Die Anbaugeber mit direkter Wellen-Wellenverbindung: Duch den Ubergang der
Warmeenergie vom Rotor auf die Welle des Gebers erreicht der Geber unzulassi-
ge Temperaturwerte. Die Verwendung einer Kupplung fir den Geberanbau, um
den Warmefluss zu trennen, ist zulassig.

Die Warmeklasse 180 (H): Die Ausnutzung der Warmeklasse 180 (H) wiirde die
Dichtungen, Lager und Lagerschmierstoffe tber die zugelassene Temperaturgren-
ze hinaus belasten.

6.14.5 Ablaufdiagramm

Im folgenden Diagramm ist der prinzipielle Ablauf der Antriebsbestimmung eines Ge-
triebe-Drehfeldmagneten dargestellt.

HINWEIS

e

SEW-EURODRIVE empfiehlt, in der Betriebsart S3 / 15 % ED oder beim Betrieb mit
Fremdlifter /V einen Temperaturflhler /TF einzusetzen.
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geforderte Abtriebsdrehzahl am Getriebe
gefordertes Abtriebsmoment am Getriebe
gefordertes Anzugsmoment (Kraft) am Getriebe
geforderte Einschaltdauer

Frequenz
=50 Hz?

Ja

‘ i = 400 [1/min] / Abtriebsdrehzahl [1/min] " ‘

Nein ——»

Frequenz
=60 Hz?

Ja
v

i = 480 [1/min] / Abtriebsdrehzahl [1/min] "

Motormoment [Nm] =
gefordertes Abtriebsmoment [Nm] /i

bendtigtes Anzugsmoment des Drehfeldmagneten

Technische Daten:

Anzugsmoment M,

des Drehfeldmagneten bei

500 1/min /50 Hz
600 1/min / 60 Hz

A

= doppeltes Motormoment (Dauerbetrieb S1)

¢

l

M, st kleiner
als das bendétigte

Anzugsmoment

ndchst gréBeren
Drehfeldmagneten aussuchen

Nein

M, x i=berechnetes Anzugsmoment
des Getriebedrehfeldmagneten

v

Festlegung der Getriebeart: Stirnrad-, Flach-,
Kegelrad-, SPIROPLAN®: oder Schneckengetriebe

v

Bestimmung der Ausfiihrungsart und der
GetriebegroBe des Getriebedrehfeldmagneten?

|

Uberpriifung Getriebe

— berechnetes i im mdglichen Bereich laut
Kombinationsiibersicht

— berechnetes Anzugsmoment

Ma< M,.cdes Getriebes 2

— Querkrafte iberprifen %

— MaBblatt mit den EinbaumaBen

2)

Uber-
priifung
i.0.?

Ja

.

Bestellung
an SEW

1) Die Drehzahlen 400 und 480 1/min bei Betrieb mit ca. halbem Anzugsdrehmoment

Nein—>  SEw ntig!

groBerer
Drehfeldmagnet
vorhanden?

Nein

Fremd-
beliiftung
zuldssig?

Nein

Aussetz-
betrieb
maglich?

Nein
v

Riicksprache mit

dienen nur der Berechnung der erforderlichen Ubersetzung

2) siehe Katalog "Getriebe-Drehfeldmagnete”

3) Bemessung I: Betriebsart S1/ 100

% ED;

Ja—>» mit Fremdbeliftung —»y

Ja —p{ ohne Fremdbeliiftung —

Ja——»

von Bemessung | 3
zu Bemessung Il

wechseln. Achtung:
ca. dreifaches M,

von Bemessung | 9
zu Bemessung Il

wechseln. Achtung:
ca. dreifaches M,

4754659339

Bemessung Il: Betriebsart S3 /15 % ED: 3- bis 5-faches Stillstandsmoment (R13)
Bemessung lll: Betriebsart S3 / 15 % ED: 3-faches Stillstandsmoment (R23)
Bemessung IV: Betriebsart S1 mit Fremdlifter / V
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6.15 Antriebsbestimmung — Geregelter Motor

6.15.1 Ablaufdiagramm

Das folgende Ablaufdiagramm zeigt schematisch die Vorgehensweise bei der An-
triebsbestimmung eines Positionierantriebs. Der Antrieb besteht aus einem Getriebe-
motor, der von einem Umrichter gespeist wird.

Notwendige Informationen liber die anzutreibende Maschine
» technische Daten und Umgebungsbedingungen,

+ Positioniergenauigkeit,

» Drehzahl-Stellbereich,

» Berechnung des Fahrzyklus.

l

Berechnung der relevanten Applikationsdaten

+ Fahrdiagramm,

* Drehzahlen am 50-Hz- oder 60-Hz-Netz,
« statische, dynamische Drehmomente,

* generatorische Leistung.

Getriebeauswahl

» festlegen von GetriebegréfRe, Getriebelibersetzung und Getriebeausfiihrung,
» Uberprifen der Positioniergenauigkeit,

* (Uberprifen der Getriebebelastung (M, ., 2 M, ),

» Uberprifen der Eintriebsdrehzahl (Planschverluste).

|

Motorauswahl

* maximales Drehmoment,

* bei dynamischen Antrieben: effektives Drehmoment bei mittlerer Drehzahl,

* maximale Drehzahl,

+ festlegen der bendtigten Energieeffizienzklasse IE,

+ dynamische und thermische Drehmomentkurven beachten,

» Auswahl des richtigen Gebers anhand der bendtigten Positionierung,

» Motorausstattung (Bremse, Steckverbinder, thermischer Motorschutz, usw.).

|

Auswahl des Umrichters
* Motor-Umrichter-Zuordnung,
» Dauerstrom und Spitzenstrom bei stromgefiihrten Umrichtern / Achsen.

|

Auswahl des Bremswiderstands
* anhand der berechneten generatorischen Leistung, ED,
» anhand der Einschaltdauer und Spitzenbremsleistung.

l
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Optionen

+ EMV-Malnahmen,

+ Bedienung / Kommunikation,
» Zusatzfunktionen.

!

Priifen, ob alle Anforderungen erfiillt werden. n
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6.15.2 Umrichterbetrieb im VFC- und VFC-n-Verfahren

Produktspektrum der SEW-Frequenzumrichter

Fur den Aufbau von elektronisch geregelten Antrieben steht lhnen das umfangreiche
Produktspektrum der Umrichter von SEW-EURODRIVE zur Verfiigung.

Fir das spannungsgefiihrte Flussverfahren VFC stehen folgende Umrichter zur Verfi-

gung:

+ MOVITRAC® LTP-B: Einfacher und gilinstiger Frequenzumrichter fur den Leis-
tungsbereich 0,75 — 160 kW. Einphasiger Netzanschluss fir AC 230 V (bis zur
Leistung 2,2 kW) und dreiphasiger Netzanschluss fir AC 200 — 240 V / 380 —
480V /500 - 600 V (ab der Leistung 0,75 kW).

+ MOVITRAC® 07B: Kompakter und preisgiinstiger Frequenzumrichter fir den Leis-
tungsbereich 0,25 — 160 kW. Ein- und dreiphasiger Netzanschluss fir AC 230 V
und dreiphasiger Netzanschluss fir AC 400 — 500 V.

« MOVIDRIVE® MDX60/61B: Leistungsfahiger Antriebsumrichter fir dynamische An-
triebe im Leistungsbereich 0,55 — 250 kW. GroRe Anwendungsvielfalt durch um-
fangreiche Erweiterungsmdglichkeiten mit Technologie- und Kommunikationsoptio-
nen. Dreiphasiger Netzanschluss fir AC 230 V und AC 400 — 500 V.

Fir das spannungsgefiihrte Flussverfahren mit Drehzahlrickfiihrung VFC-n steht fol-
gender Umrichter zur Verfligung:

+  MOVIDRIVE® MDX60/61B: Leistungsfahiger Antriebsumrichter fir dynamische An-
triebe im Leistungsbereich 0,55 — 250 kW. GrofRe Anwendungsvielfalt durch um-
fangreiche Erweiterungsmoglichkeiten mit Technologie- und Kommunikationsoptio-
nen. Dreiphasiger Netzanschluss fir AC 230 V und AC 400 — 500 V

Die Drehstrommotoren DRS.., DRE.., DRP.. kénnen mit den oben aufgefiihrten Um-
richtern betrieben werden.

MOVITRAC® 07B

®
MOVITRAC® LTP-B % MOVIDRIVE

MDX60/61B

8723978507
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Produktmerkmale der Umrichter

Nachfolgend werden fiir die verschiedenen Umrichterreihen die wichtigsten Produkt-
merkmale aufgelistet. Anhand dieser Produktmerkmale kdnnen Sie entscheiden, wel-
che Umrichterreihe fir lhre Anwendung geeignet ist.

Produktmerkmale

MOVITRAC® LTP-B

MOVITRAC® 07B

MOVIDRIVE® MDX60/61B

Spannungsbereich

1 x AC 200 — 240 V
(0.75 bis 2.2 kW)
3 x AC 200 — 240 V
(0.75 bis 75 kW)
3 x AC 380 — 480 V
(0.75 bis 160 kW)
3 x AC 500 — 600 V
(0.75 bis 110 kW)

1 x AC 200 — 240 V (einge-
schrankter Leistungsbe-
reich)

3 x AC 200 — 240 V (einge-
schrankter Leistungsbe-
reich)

3 x AC 380 - 500V

3 x AC 200 — 240 V (einge-
schrankter Leistungsbe-
reich)

3 x AC 380 - 500 V

Leistungsbereich

0.75 — 15 kW (IP20)
0.75 — 160 kW (IP55)

0.25 - 75 kW

0.55 — 250 kW

Nennstrombereich
der Achsmodule

4-250A

Uberlastfahigkeit 150 % |l fiir 60 Sekunden | 150 % I," kurzfristig und 125 % ly dauerhaft bei Betrieb
175 % I, fiir 2 Sekunden ohne Uberlast
4Q-fahig Ja, serienmafig mit integriertem Brems-Chopper.

Integriertes NetZfilter

Bei 1 x AC 200 — 240 V:
gemal Grenzwertklasse B

Bei 3 x AC 200 — 240 V
und 3 x AC 380 — 480 V:
gemal Grenzwertklasse A

Bei 1 x AC 200 — 240 V:
gemalf Grenzwertklasse B

Bei 3 x AC 200 — 240 V
und 3 x AC 380 — 500 V:
bei den Baugréfen 0, 1

und 2 gemal Grenzwert-

Bei den Baugrofen 0, 1
und 2 gemal Grenzwert-
klasse A

klasse A
TF-Eingang Ja
Steuerverfahren U/f oder spannungsgefiihr- | U/f oder spannungsgefiihr- | U/f oder spannungsgefiihr-

te Vektorregelung (VFC)

te Vektorregelung (VFC)

te Vektorregelung (VFC),
bei Drehzahlrlickfliihrung
Drehzahlregelung und
stromgefiihrte Vektorrege-

lung (CFC).
Drehzahlrickfih- Option in Vorbereitung Nein Option
rung
Integrierte Positi- Nein Nein Standard

onier- und Ablauf-
steuerung

Serielle Schnittstel-
len

Systembus (SBus) und RS485
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Produktmerkmale

MOVITRAC® LTP-B

MOVITRAC® 07B

MOVIDRIVE® MDX60/61B

Feldbus-Schnittstel-
len

CANopen, Modbus RTU,
optional Uber Gateway
PROFIBUS, EtherCAT®,
PROFINET, DeviceNet,
Ethernet/ IP

Optional Gber Gateway
PROFIBUS, INTERBUS,
CANopen, DeviceNet,
Ethernet

Optional PROFIBUS-DP,
INTERBUS, INTERBUS
LWL, CANopen,
DeviceNet, Ethernet

Technologieoptio-
nen

Nein

IEC-61131-Steuerung

Ein-/Ausgabekarte
Synchronlauf
Absolutwert-Geberkarte
IEC-61131-Steuerung

Max. Drehzahl

30000 1/min bei 500 Hz

5500 1/min

6000 1/min

STO - sicher abge-
schaltetes Moment

Ja

Ja

Ja

Zulassungen

UL- und cUL-Approbation, C-Tick

1) Nur bei MOVIDRIVE® MDX60/61B: Bei den Geréten der BaugréRe 0 (0005 — 0014) betrégt die kurzfristige Uberlastfahigkeit 200 %

IN.
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6.15.3 Umrichterbetrieb der Motoren DRL.. im CFC-Verfahren

Produktspektrum

Fir den Aufbau von elektronisch geregelten Antrieben im stromgefihrten Flussverfah-
ren (CFC) steht lhnen das umfangreiche Produktspektrum der Umrichter von SEW-
EURODRIVE zur Verfigung.

+  MOVIDRIVE® MDX60/61B: Leistungsfahiger Antriebsumrichter fir dynamische An-
triebe im Leistungsbereich 0,55 — 250 kW. GroRe Anwendungsvielfalt durch um-
fangreiche Erweiterungsmdglichkeiten mit Technologie- und Kommunikationsoptio-
nen. Dreiphasiger Netzanschluss fiir AC 230 V und AC 400 — 500 V.

+  MOVIAXIS® MX: Leistungsfahiger und vielseitiger Mehrachs-Servoverstarker mit
Nennstromen der Achsmodule von 2 — 133 A. GroRe Anwendungsvielfalt durch
umfangreiche Erweiterungsmoglichkeiten mit Technologie- und Kommunikations-
optionen, optional mit sinus- oder blockférmiger Netzriickspeisung. Dreiphasiger
Netzanschluss fur AC 380 — 500 V.

Die asynchrone Servomotoren DRL.. kdnnen mit den oben aufgefiuihrten Umrichtern
betrieben werden.

MOVIDRIVE® MOVIAXIS® MX
MDX60/61B

3980579083
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Produktmerkmale

Nachfolgend werden fir die verschiedenen Umrichterreihen die wichtigsten Produkt-
merkmale aufgelistet. Anhand dieser Produktmerkmale kdnnen Sie entscheiden, wel-
che Umrichterreihe fir lhre Anwendung geeignet ist.

Produktmerkmale

MOVIDRIVE® MDX60/61B

MOVIAXIS® MX

Spannungsbereich

3 x AC 200 — 240 V
(1.5 bis 30 kW)
3 x AC 380 — 500 V
(0.55 bis 250 kW)

3 x AC 380 -500V

Leistungsbereich

0.55 - 250 kW

10 - 75 kW

Nennstrombereich
der Achsmodule

4-250A

2-133A

Uberlastfahigkeit 150 % l," kurzfristig und 250 % fir max. 1 Sekunde
125 % |, dauerhaft bei Betrieb
ohne Uberlast

4Q-fahig Ja, serienmafig mit integriertem Brems-Chopper.

Integriertes Netzfilter

Bei den BaugréRen 0, 1 und 2
gemaf Grenzwertklasse A

Netzfilter extern

TF-Eingang

a

Steuerverfahren

U/f oder spannungsgeflihrte
Vektorregelung (VFC), bei
Drehzahlriickfiihrung Dreh-
zahlregelung und stromgefiihr-
te Vektorregelung (CFC).

Stromgeflihrte Vektorregelung

Drehzahliriickfliihrung

Option

im Grundgerat integriert

Integrierte Positi-
onier- und Ablauf-
steuerung

Standard

Serielle Schnittstel-
len

Systembus (SBus)
und RS485

CAN-basierender Systembus,
optional EtherCAT®-kompatib-
ler Systembus

Feldbus-Schnittstel-
len

Optional PROFIBUS-DP, IN-

TERBUS, INTERBUS LWL,

CANopen, DeviceNet, Ether-
net

Optional PROFIBUS-DP,
EtherCAT®

Technologieoptionen

Ein-/Ausgabekarte
Synchronlauf
Absolutwert-Geberkarte

Synchronlauf, elektronisches

Getriebe, Messtaster, Ereig-

nissteuerung, Kurvenscheibe,
virtueller Geber, Einachspositi-

schaltetes Moment

|IEC-61131-Steuerung onierung
Max. Drehzahl 6000 1/min 10000 1/min
STO - sicher abge- Ja Option

Zulassungen

UL- und cUL-Approbation, C-Tick

1) Bei den Geraten der BaugroRe 0 (0005 — 0014) betragt die kurzfristige Uberlastfahigkeit 200 % IN.
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6.15.4 Antriebsbestimmung — Motoren DRL..

Nur mit der Antriebsbestimmung eines asynchronen Servomotors lassen sich dessen
Eigenschaften komplett nutzen.

Der schematische Ablauf ist in Kapitel "Antriebsbestimmung — Geregelter Mo-
tor" (-~ B 188) gezeigt.

Dynamikpaket D1 oder D2

Sinusgeber

Absolutwertgeber

Wahrend der Antriebsbestimmung muss entschieden werden, welches Dynamikpaket
bendtigt und eingesetzt werden soll.

Damit werden dann Vorbestimmungen getroffen, insbesondere fir die GréRe des Um-
richters.

Die héheren Motormassentragheiten des Motors DRL.. im Vergleich zum synchronen
Servomotor, Uberschlagig ein Faktor von 10 oder mehr, ergeben Vorteile bei der Re-
gelung von Lasten mit hohen Eigentragheiten, auch bei Berticksichtigung der Verhalt-
nisreduzierung Uber die Getriebeuntersetzung.

Ausfihrliche Informationen siehe Kapitel "Produktbeschreibung - Asynchrone Servo-
motoren der Baureihe DRL.." (- B 52).

Die technischen Daten der Motoren DRL.. und die Grenzwerte der Dynamikpakete D1
oder D2 finden sich im Kapitel "Technische Daten - Asynchrone Servomotoren
DRL.." (- B 126).

Im Standard-Antriebspaket der Motoren DRL.. ist ein Sinusgeber enthalten:
+ DRL71 - DRL132 mit ES7S

+ DRL160 — DRL225 mit EG7S

Dieser Sinusgeber hat eine Auflésung von 1024 Sinusperioden.

Durch die Interpolation der Sin/Cos-Signale im Umrichter kann eine deutliche Erho-
hung der Drehzahlinformation erzielt werden, so dass ein Drehzahl-Stellbereich von
1:5000 nutzbar ist und Drehzahlen unterhalb von 1 1/min mit groRer Prazision gefah-
ren werden kénnen.

Die Inbetriebnahme wird durch das im Geber enthaltene elektronische Typenschild
vereinfacht.

Ausfihrliche Informationen finden Sie im Kapitel "Geber" (- & 441).

Anstelle des Sinusgebers kann alternativ an die gleiche Einbaustelle ohne Mehrlange
ein Absolutwertgeber angebaut werden.

» DRL71 - DRL132 mit AS7W oder AS7Y
+ DRL160 — DRL225 mit AG7W oder AG7Y

Der SSI-Geber (A.7Y) stellt die Verbindung zu den Sicherheitselementen der funktio-
nalen Sicherheit im Schaltschrank her.

Die Inbetriebnahme wird durch das im Geber enthaltene elektronische Typenschild
vereinfacht.

Ausfihrliche Informationen finden Sie im Kapitel "Geber" (- & 441).
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Fremdliifter

Der Einsatz des Fremdlifters /V vermeidet die Reduzierung des zulassigen Lastmo-
ments bei Drehzahlen unter 900 1/min.

Dabei kehrt sich das Verhaltnis sogar um, d. h. das zulassige Moment bei Drehzahl
"0" liegt mit Fremdlifter um ca. 10 — 15 % hdher als das Nenndrehmoment.

Ausfuhrliche Informationen finden Sie im Kapitel "Fremdlifter" (- B 514).

Die Grenzkennlinien der Motoren DRL.. werden im Handbuch "Drehstrommotoren —
Umrichterzuodnungen und Kennlinien" separat dargestellt.

Umrichterauslastung

Bei der Antriebsbestimmung eines asynchronen Servomotors ergeben sich folgende
Grolen:

+ die mittlere (effektive) Drehzahl

» das mittlere (effektive) Moment

+ die maximale Drehzahl

+ das maximale dynamische Moment.

Um den passenden Umrichter zu bestimmen, missen die thermisch bestimmenden
Elemente in den Grenzkennlinien mit 100 % Iy und die Spitzenwerte in den Diagram-
men mit 150 % / 200 % |, nachgeprift werden.

Technische Daten der Motoren DRL.. finden Sie im Kapitel "Technische Daten - Asyn-
chrone Servomotoren DRL.." (—» B 126).

Die Kombinationen und die Grenzkennlinien der Motoren DRL.. mit MOVIDRIVE® und
MOVIAXIS® sind im Handbuch "Drehstrommotoren — Umrichterzuodnungen und
Kennlinien" vollstandig aufgefihrt.

Die maximalen Drehzahlen der Motoren finden Sie im Kapitel "Grenzdrehzah-
len" (- B 154).

6.15.5 Beispiel einer Antriebsbestimmung — Asynchroner Servomotor DRL..

Nachfolgend wird anhand eines Fahrwagens der schematische Ablauf einer Antriebs-
bestimmung gezeigt.

Beschreibung der Applikation

Folgende Daten sind vorgegeben.

Beschreibung Formelzeichen Wert Einheit
Masse der Last m, 300 kg
Masse des Verfahrwagens my, 800 kg
Verfahrgeschwindigkeit v 2 m/s
Beschleunigung a, 2 m/s?
Verzégerung a, 2 m/s?
Zahnstangen-Ritzel-Durchmesser D, 80 mm
Fahrwiderstand FF 90 N/t
Wirkungsgrad der Anlage n 90 %
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Daraus errechnen sich folgende Daten.

Beschreibung Formelzeichen Wert Einheit
Maximales Abtriebsmoment M 102.2 Nm
Maximale Abtriebsdrehzahl n 477.5 1/min

Getriebeauswahl n

Folgende Daten sind vorgegeben:

Beschreibung Formelzeichen Wert Einheit

Getriebelbersetzung sl 6.28 -

Auswahl der GetriebegrdfRe und Getriebelbersetzung:

Beschreibung Formelzeichen Wert Einheit
Getriebegrofie K47 - -
Getriebelbersetzung [ 5.81 -
HINWEIS

i Die Querkraft ist mit dem empfohlenen Zuschlagsfaktor fiir Ritzel-Zahnstange von
f, = 2 zu grofd (F;r = 5437 N), sieche Abschnitt "Quer- und Axialkrafte" (— B 165). Die-
ser Umstand muss entweder durch eine entsprechende Lagerung des Zahnstangen-
ritzels abgefangen werden oder es muss ein groReres Getriebe gewahlt werden.

Motorauswahl

Maximaler Arbeitspunkt
Umrechnung des Drehmoments auf die Motorseite:
M = M/ 0 /i
Mo = 102,2 Nm / 0,9/ 5,81
Mmax = 19,56 Nm
Umrechnung der Drehzahl auf die Motorseite:

=nx Iist

nmax
Nax = 477,5 1/min x 5,81
Npax = 2774 1/min

M..x und n... markieren den maximalen Arbeitspunkt, in diesem Fall wird M, bei n,,
bendtigt.

Effektiver Arbeitspunkt
Der effektive Arbeitspunkt wurde errechnet zu
Mg = 8,26 Nm
bei einer Drehzahl von
n, = 1981 1/min.

Vorauswahl des Motors

Die Motorbaugrofie DRL90L4 wurde vorausgewahlt.
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Mee = 19,9 Nm

Neo = 2683 1/min.

Die Uberpriifung des Verhaltnisses des Massentragheitsmoments ergibt:
Jext/Imot = 12,03

Die Verhaltniszahl 12,03 ist bei einem dynamischen Antrieb fiir einen Fahrwagen ver-
tretbar.

Umrichterauswahl MOVIDRIVE® B

» Der effektive Arbeitspunkt (F) fur den Motor muss unterhalb der S;-Grenzkurve lie-
gen. Damit ist die thermische Belastung des Motors im zulassigen Bereich.

» Der effektive Arbeitspunkt (F) im Drehzahl-Drehmoment-Diagramm fir 100 % Um-
richterauslastung muss unter der Kennlinie der zu wahlenden Motor-Umrichter-
Kombination liegen. Damit ist die Belastung des Umrichters (Dauerbetrieb) im zu-
lassigen Bereich.

» Im Drehzahl-Drehmoment-Diagramm fur 150 % Umrichterauslastung muss der ma-
ximale Arbeitspunkt (M) (eventuell zwei verschiedene Punkte fir maximale Dreh-
zahl und maximales Moment) unter der Kennlinie der zu wahlenden Motor-Umrich-
ter-Kombination liegen. Damit ist die Belastung des Umrichters (Maximalbetrieb) im
zulassigen Bereich.

DRL90L4, ny = 3000 1/min, 100 % Iy
Bestimmung des effektiven Arbeitspunkts:

DRL90L4 n=3000 1/min  100% In
50
45 1
40 | [19] 4
35 -

30 - \ 3

25

Min Nm

20 AT [13]

0 ' ' "~ 1981" ' ' ' '
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
nin 1/min
9007203235308555
[11 S1-Kennlinie [13] 5.5-kW-Umrichterleistung
[2] S1-Kennlinie mit Fremdllfter [14] 7.5-kW-Umrichterleistung

[3] Maximales Grenzmoment Dynamikpaket 1 [15] 11-kW-Umrichterleistung
[4] Maximales Grenzmoment Dynamikpaket 2

DRL90L4, ny = 3000 1/min 150 % Iy
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Bestimmung des maximalen Arbeitspunkts:

DRL90L4 n = 3000 1/min 150% In
50

45 - —_——
[15] \ 4
40 -

35 +

30 +

25

M in Nm

20 3
19.56
15
10 A

5 4

0

r r r r r 27.7 4. r r
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
nin 1/min

9007203235312267

[11 S1-Kennlinie [12] 4-kW-Umrichterleistung

[2] S1-Kennlinie mit Fremdllfter [13] 5.5-kW-Umrichterleistung
[3] Maximales Grenzmoment Dynamikpaket 1 [14] 7.5-kW-Umrichterleistung
[4] Maximales Grenzmoment Dynamikpaket 2  [15] 11-kW-Umrichterleistung

HINWEIS

Der Umrichterstrom bei Motorstillstand sollte kleiner als 70 % des Motornennstroms
sein.

Damit ist der notwendige Antriebsumrichter bestimmt:
+ MDX61B0055-5A3

Ergebnis der Antriebsbestimmung

Ausgewahlter Getriebemotor im Dynamikpaket 1 und Drehzahlklasse 3000 1/min:
+ K47 DRLOOL4/F./TF/ES7S

Ausgewahlter Antriebsumrichter:

+ MDX61B0055-5A3 mit 5,5 kW Umrichterleistung
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6.15.6 Verstarkte Isolation bei Umrichterbetrieb liber AC 500 V

Serienisolation

Der Betrieb eines Drehstrom-Asynchronmotors an einem Frequenzumrichter stellt fur
die Wicklung eine weit hdhere Belastung dar als bei ungeregeltem Betrieb.

Die Umrichter takten die Gleichspannung des Zwischenkreises (U,) auf die Zuleitun-
gen zum Motor. Diese Taktung erfolgt im kHz-Bereich, d. h. mehrere tausend Ein- und
Ausschaltungen pro Sekunde, bei SEW-EURODRIVE (blicherweise 4, 8 oder 16 kHz.

Die Standardwicklungen der Motoren sind mit Kupferdrahten und Flachenisolierstoffen
gebaut, die den folgend aufgefiihrten Spannungsspitzen problemlos widerstehen.

+ Leiter-Leiter-Spannungen U, = 1560 V
+ Leiter-Erde-Spannungen U = 1100 V

Daher ist der Einsatz der DR.-Motoren am Frequenzumrichter bis 500 V mit der nor-
malen Wicklung freigegeben.

Wird ein DR.-Motor mit einem Frequenzumrichter betreiben, der mit 600 V oder 690 V
versorgt wird, oder dessen Zwischenkreisspannung auf Gber DC 742,5 V angehoben
wird, kann der verdoppelte Spannungsimpuls den maximal zulassigen Wert der Stan-
dardwicklung von 1560 V Ubersteigen.

Um den Motor vor diesen hohen Spannungen zu schitzen, missen konstruktive Maf3-
nahmen ergriffen werden.

Verstarkte Isolation /RI

Durch eine Verstarkung der Lackdicke der inneren Isolierschicht bei den Kupferdrah-
ten wird eine erhéhte Spannungsfestigkeit der Windungsisolation erreicht.

Diese Ausflhrung des Isolationssystems der Motoren wird mit der Typ- und Katalog-
bezeichnung /RI bezeichnet.

Fir die Isolation von Leiter zu Leiter und Leiter zu Erde reichen die standardmafligen
Flachenisolierstoffe aus.

Die RI-Wicklungen der Motoren widerstehen den Spannungsspitzen bis
+ Leiter-Leiter-Spannungen U, = 1800 V
» Leiter-Erde-Spannungen U = 1250 V

Siehe auch Kapitel "Drehstrommotoren DR.. an Umrichtern anderer Herstel-
ler" (- B 207).
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Antriebsbestimmung — Geregelter Motor

Verstarkte Isolation mit erhohter Teilentladebestandigkeit /RI2

Ubersteigen die Spannungsspitzen die 1800-V-Grenze, miissen Lackdrahte mit héhe-
rer Bestandigkeit gegen Teilentladung eingesetzt werden. Diese hdhere Bestandigkeit
wird durch Beimengungen von anorganischen Zusatzen im Lack der inneren Schicht
erreicht.

Die standardmaRigen Flachenisolierstoffe zur Trennung von Leiter zu Leiter und Leiter
zu Erde reichen ebenfalls nicht mehr aus. Zum Schutz vor diesen sehr hohen Span-
nungen mussen dickere Flachenisolierstoffe und eine verbesserte Impragnierung ein-
gesetzt werden.

Diese Ausflihrung des Isolationssystems der DR.-Motoren wird mit der Typ- und Kata-
logbezeichnung /RI2 bezeichnet.

Die RI2-Wicklung der DR.-Motoren widerstehen den Spannungsspitzen problemlos
bis

» Leiter-Leiter-Spannungen U, = 2150 V

+ Leiter-Erde-Spannungen U, = 1800 V

Siehe auch Kapitel "Drehstrommotoren DR.. an Umrichtern anderer Herstel-
ler" (- B 207).

6.15.7 Grenzkennlinien der Motoren bei Umrichterbetrieb

Die thermischen Grenzkennlinien der asynchronen Drehstrommotoren der Baureihe
DR werden hinsichtlich der Energiesparklasse unterschieden.

Die asynchronen Servomotoren unterscheiden sich in der Ausfiihrung der Drehzahl-
klasse.

Thermisch zuldssige Drehmomente — Motoren DRS..

Werden die Motoren DRS.. am Umrichter betrieben, muss bei der Antriebsbestim-
mung das thermisch zulassige Drehmoment beachtet werden. Das thermisch zulassi-
ge Drehmoment hangt dabei von folgenden Faktoren ab:

» Energiesparklasse: keine oder IE1

» Betriebsart

* Art der Kihlung: Eigenkiihlung oder Fremdkuhlung

» Eckfrequenz: f.,, = 50 Hz (400 V .\) oder f, = 87 Hz (400 V A)

Das thermisch zulassige Drehmoment kénnen Sie an Hand von Drehmoment-Grenz-
kurven ermitteln. Das projektierte, effektive Drehmoment muss unter Beachtung der
mittleren Drehzahl unterhalb der Grenzkurve liegen.

Nachfolgend werden die Grenzkurven fir die 4-poligen Motoren DRS.. bei folgenden
Netzfrequenzen gezeigt:

o feue=50Hz

o feu=87Hz

Fir die gezeigten Grenzkurven gelten folgende Randbedingungen:
» Motor in Betriebsart S1 am 50-Hz-Netz

* Netzspannung des Motors 230 V A /400 V L oder entsprechender Spannungsbe-
reich

» Versorgungsspannung des Umrichters U, = 3 x AC 400 V
* Motor in Warmeklasse 155 (F)
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und Antriebsbestimmung

Antriebsbestimmung — Geregelter Motor

fe = 50 Hz (400 V L, 50

Hz) — Motor DRS..

Das folgende Diagramm zeigt die Grenzkurven des Motors DRS.. fir Betrieb mit Eck-
frequenz fz,, = 50 Hz. Dabei wird unterschieden, ob der Motor mit Eigenkuhlung oder

mit

M/ Mn

(1]
(2]
(3]
(4]

Fremdkihlung (Option Fremdltfter /V) betrieben wird.
200 % . . .

180 %

160 %

140 %

120 %

100 %

80 %

60 %

40 %

20 %

10 %

9007208204121099

S1-Betrieb mit Eigenklhlung (= ohne Option Fremdliifter)
S1-Betrieb mit Eigenkihlung (= ohne Option Fremdlufter) fir DRS280M4
S1-Betrieb mit Fremdkiihlung (= mit Option Fremdlifter)

Mechanische Begrenzung bei Getriebemotoren
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Antriebsbestimmung — Geregelter Motor

foy = 87 Hz (400 V A, 50 Hz) — Motor DRS..

Das folgende Diagramm zeigt die Grenzkurven des Motors DRS.. fir Betrieb mit Eck-
frequenz fz,, = 87 Hz. Dabei wird unterschieden, ob der Motor mit Eigenkiihlung oder
mit Fremdkihlung (Option Fremdlifter /V) betrieben wird.

200 %

180 %

160 %

140 %

120 %

100 %

M/ Mn

80 %

60 %

40 %

20 %

10 %

9007208204123531

[11 S1-Betrieb mit Eigenkihlung (= ohne Option FremdlUfter)

[2] S1-Betrieb mit Eigenkihlung (= ohne Option Fremdlifter) fir DRS280M4
[3] S1-Betrieb mit Fremdkiihlung (= mit Option Fremdlfter) fir DRS250 — 315
[4] S1-Betrieb mit Fremdkiihlung (= mit Option Fremdlifter)

[5] Mechanische Begrenzung bei Getriebemotoren

Thermische zuldssige Drehmomente — Motoren DRE.. und DRP..

Werden die Motoren DRE.. oder DRP.. am Umrichter betrieben, muss bei der An-
triebsbestimmung das thermisch zuldssige Drehmoment beachtet werden. Das ther-
misch zulassige Drehmoment hangt von folgenden Faktoren ab:

» Energiesparklasse: IE2 oder IE3

» Betriebsart

* Art der Kihlung: Eigenkihlung oder Fremdkuhlung

» Eckfrequenz: f.,, = 50 Hz (400 V .\) oder f, = 87 Hz (400 V A)

Aufgrund der thermisch geringeren Belastung der IE2- / IE3-Ausflihrung kann das
Nenndrehmoment des Motors am Netz bis hinunter zu ca. 20 Hz konstant belastet
werden.

Das thermisch zulassige Drehmoment wird an Hand von Drehmoment-Grenzkurven
ermittelt. Das projektierte, effektive Drehmoment muss unter Beachtung der mittleren
Drehzahl unterhalb der Grenzkurve liegen.
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und Antriebsbestimmung

Antriebsbestimmung — Geregelter Motor

Nachfolgend werden die Grenzkurven fiir die 4-poligen Motoren DRE.. und DRP.. bei
folgenden Netzfrequenzen gezeigt:

foy = 50 Hz
fey = 87 Hz

Fur die gezeigten Grenzkurven gelten folgende Randbedingungen:

Motor in Betriebsart S1 am 50-Hz-Netz

Netzspannung des Motors 230 V A /400 V .\ oder entsprechender Spannungsbe-
reich

Versorgungsspannung des Umrichters Uy, = 3 x AC 400 V
Motor in Warmeklasse 155 (F)

fee = 50 Hz (400 V L, 50 Hz) — Motor DRE.. und DRP..

Das folgende Diagramm zeigt die Grenzkurven der Motoren DRE.. / DRP.. fiir Betrieb

mit
ob

Eckfrequenz f., = 50 Hz, Sternschaltung "." bei 400 V. Dabei wird unterschieden,
der Motor mit Eigenkihlung oder mit Fremdkihlung (Option Fremdlifter /V) betrie-

ben wird.

M/ Mn

(1]
(2]
(3]
(4]

200 %

180 %

160 %

140 %

120 %

100 %

80 %

60 %

40 %

20 %

10 %

9007208204127243

S1-Betrieb mit Eigenkihlung (= ohne Option Fremdlufter)
S1-Betrieb mit Eigenklhlung (= ohne Option Fremdliifter) fiir DRE280M4
S1-Betrieb mit Fremdkiihlung (= mit Option Fremdlifter)

Mechanische Begrenzung bei Getriebemotoren
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Antriebsbestimmung — Geregelter Motor

foy = 87 Hz (400 V A , 50 Hz) — Motor DRE.. und DRP..

Das folgende Diagramm zeigt die Grenzkurven der Motoren DRE.. / DRP.. fiir Betrieb
mit Eckfrequenz f.,, = 87 Hz, Dreieckschaltung "A" bei 400 V. Dabei wird unterschie-
den, ob der Motor mit Eigenkihlung oder mit Fremdkihlung (Option Fremdlufter /V)
betrieben wird.

200 %

180 %

160 %

140 %

120 %

100 %

M/ Mn

80 %

60 %

40 %

20 %

10 %

9007208204180875

[11 S1-Betrieb mit Eigenkihlung (= ohne Option Fremdliifter)

[2] S1-Betrieb mit Eigenkihlung (= ohne Option Fremdlufter) fir DRE280M4
[3] S1-Betrieb mit Fremdkiihlung (= mit Option Fremdliifter) fir DRE250 — 315
[4] S1-Betrieb mit Fremdkiihlung (= mit Option Fremdlifter)

[5] Mechanische Begrenzung bei Getriebemotoren

Thermisch zulassige Drehmomente — Motor DRL..

Werden die asynchronen Servomotoren DRL.. am Umrichter betrieben, muss bei der
Antriebsbestimmung das thermisch und dynamisch zuldssige Drehmoment beachtet
werden. Das thermisch zuldssige Drehmoment hangt von folgenden Faktoren ab:

* Art der Kihlung: Eigenkihlung oder Fremdkuhlung
* Drehzahlklasse

Das thermisch zuldssige Drehmoment wird an Hand von Drehmoment-Grenzkurven
ermittelt. Das projektierte, effektive Drehmoment muss unter Beachtung der mittleren
Drehzahl unterhalb der Grenzkurve liegen. Im Handbuch "Drehstrommotoren - Um-
richterzuordnungen und Grenzkennlinien" werden die Grenzkurven fir die 4-poligen
asynchronen Servomotoren DRL.. in den folgenden Drehzahlklassen gezeigt:

* 1200 1/min (entspricht fz, von ca. 41 — 43 Hz)
* 1700 1/min (entspricht fz, von ca. 58 — 61 Hz)
» 2100 1/min (entspricht fz, von ca. 72 — 76 Hz)
+ 3000 1/min (entspricht fz, von ca. 102 — 108 Hz)
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Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Antriebsbestimmung — Geregelter Motor

Das dynamisch zulassige Moment wird begrenzt durch:

» den mechanischen Grenzwert gemal Dynamikpaket D1 oder D2, der unabhangig
ist von der gewahlten Drehzahlklasse,

+ den dynamisch maximal mdglichen und zeitlich begrenzten Strom des Umrichters.
Fur die gezeigten prinzipiellen Grenzkurven gelten folgende Randbedingungen:

* DRL..-Motor gemaR technischen Daten, siehe Kapitel "Asynchrone Servomotoren
DRL.." (- B 126)

» Versorgungsspannung des Umrichters Uy, = 3 x AC 400 V
» Thermischer Motorschutz /TF

Die mogliche Dynamik flr Umrichter und Motor lasst sich im Diagramm 150 % Strom
des Umrichters ablesen, die thermische Grenze fur Umrichter und Motor ergibt sich
aus dem Diagramm 100 % Strom des Umrichters.

Die Ubersicht aller Grenzkurven wird im Handbuch "Drehstrommotoren - Umrichter-
zuordnungen und Grenzkennlinien" separat gezeigt.
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6.15.8

Antriebsauslegung und Antriebsbestimmung
Antriebsbestimmung — Geregelter Motor

Drehstrommotoren DR.. an Umrichtern anderer Hersteller

jde

Bei umrichtergespeisten Motoren missen die entsprechenden Verdrahtungshinweise
des Umrichterherstellers beachtet werden. Beachten Sie unbedingt die Betriebsanlei-
tung des Frequenzumrichters.

Der Betrieb der Motoren an Frequenzumrichtern anderer Hersteller ist zulassig, wenn
die im folgenden Bild dargestellten Impulsspannungen an den Motorklemmen der Mo-
toren nicht tGberschritten werden. n
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[11 Zulassige Impulsspannung fiir Motoren mit verstarkter Isolation und erhéhter
Teilentladebestandigkeit (/RI2)

[2] Zulassige Impulsspannung fur Motoren mit verstarkter Isolation (/RI)
[3] Zulassige Impulsspannung nach NEMA MG1 Part 31, U, <500 V

[4] Zulassige Impulsspannung nach IEC 60034-25, Grenzwertkurve A fir Nenn-
spannungen U, < 500 V, Sternschaltung

[5] Zulassige Impulsspannung nach IEC 60034-25, Grenzwertkurve A fir Nenn-
spannungen U, < 500 V, Dreieckschaltung

[6] Zulassige Impulsspannung nach IEC 60034-17
[7] Zeit des Spannungsanstiegs

[8] Zulassige Impulsspannung

HINWEIS

Die Einhaltung der Grenzwerte ist wie folgt zu priifen und zu bertcksichtigen:
» die Hohe der Speisespannung am Fremdumrichter

» die Einsatzschwelle der Brems-Chopper-Spannung

+ die Betriebsart des Motors (motorisch / generatorisch)

— Falls die zuldssige Impulsspannung Uberschritten wird, missen begrenzende
Malnahmen wie Filter, Drosseln oder spezielle Motorkabel eingesetzt werden.
Fragen Sie dazu den Hersteller des Frequenzumrichters.
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