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Genel uyarilar
Dokimanin kullaniimasi

1 Genel uyarilar
1.1  Dokiimanin kullaniimasi

Bu dokiman drindn igerigine aittir ve isletme ile servis hakkinda énemli uyarilari
icermektedir. Bu dokiman urln Uzerinde montaj, tesisatinin hazirlanmasi, devreye alin-
masi ve servis galismalari ile ilgili herkes i¢in hazirlanmistir.

Bu dokiiman okunabilir bir durumda olmali ve kolayca erisilebilmelidir. Sistem ve isletme
sorumlularinin ve kendi sorumluluklari altinda cihaz Uzerinde galisan kisilerin cihaza eri-
sebilmelerini ve dokimanin okunabilecek bir durumda olmasini saglayin. Acgikliga
kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a
danisiimalidir.

1.2  Emniyet uyarilarinin yapisi

1.2.1 Sinyal s6zciiklerin anlamlari

Emniyet uyarilari, hasar ikazlar ve diger uyari sinyal sozciklerinin kademeleri ve
anlamlari asagidaki tabloda verilmektedir.

Sinyal s6zciik Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE! Dogrudan bir tehlike Agir yaralanmalar veya 6lim
A UYARI! Olasi tehlikeli durum Agir yaralanmalar veya 6lim
A DIKKAT! Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
DIKKAT! Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda hasar
olusmasi
UYARI Faydali bir uyari veya ipucu:
Tahrik sisteminin kullaniimasini
kolaylastirir.

1.2.2 Bolliimlere gore verilen emniyet uyarilarinin yapilari

Boélumlere gore verilen emniyet uyarilari sadece 6zel bir islem icin degil, belirli bir tema
icerisindeki birden fazla islem icin gegerlidir. Kullanilan piktogramlar ya genel tehlikelere
ya da belirli bir tehlikeye isaret etmektedir.

Burada bdlumlere goére verilen bir emniyet uyarisinin yapisi gérilmektedir:

A SINYAL SOzCUK!
Tehlike turt ve kaynagi.
Uyulmadiginda:

* Tehlike dnleme dnlemi(leri).

1.2.3 Dahil edilmis emniyet uyarilarinin yapilari
Dahil edilmis emniyet uyarilari tehlikeli islem adiminin dogrudan éniine entegre edilmistir.
Burada dahil edilmis bir emniyet uyarisinin yapisi gértlmektedir;
+ A SINYAL SOZCUK! Tehlike tiirii ve kaynag.
Uyulmadiginda:
— Tehlike 6nleme 6nlemi(leri).
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Genel uyarilar
Garanti kosullari

1.3

1.4

1.5

1.6

Garanti kosullari

Dokimantasyona uyulmasi, arizasiz bir igsletme ve garanti kosullarinin yerine getirilebil-
mesi icin sarttir. Bu nedenle, cihaz devreye alinmadan dnce bu dokiman dikkatlice
okunmalidir!

Sorumsuzluk

Guvenli bir isletim ve éngérilen Urin 6zellikleri ile glic degerlerine erigilmesi igin doku-
manlara uyulmasi sarttir. isletme kilavuzuna uyulmamasi sonucu olusabilecek kisisel,
maddi veya varlik hasarlari icin SEW-EURODRIVE sorumlu degildir. Bu gibi durumlarda
malzeme hatasi sorumlulugu kabul edilmez.

Telif hakki bildirimi

© 2012 — SEW-EURODRIVE. Tim haklari sakldir.

Her tirlG — 6zet olarak dahi — ¢ogaltilmasi, dizenlenmesi, dagitiimasi ve diger deger-
lendirme yasaklanmistir.

Uriin adlari ve ticari markalar

Bu dokiimanda kullanilan markalar ve Grtn adlari ilgili firmalarin ticari markalari veya
kayith ticari markalaridir.
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2.1

2.2

2.3

Emniyet Uyarilari
On Bilgiler

On Bilgiler

Emniyet Uyarilar

Asagida belirtilen temel emniyet uyarilari mal ve can kaybini 6énlemek i¢cin édnemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz Gze-
rinde galisan Kisilerin cihaza erisebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durumda
olmasini saglayin. Agikhda kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa,
SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir.

Asagidaki emniyet uyarilari éncelikle MOVIFIT® cihazlari icin gecerlidir. Baska SEW
komponentleri de kullanildiginda, ayrica bu komponentler igin ilgili dokimanlarinda
verilen emniyet uyarilarina da dikkat edilmelidir.

Bu dokimanin her béliminde verilen ilave emniyet talimatlari da ayrica dikkate
alinmahdir.

Genel bilgiler

Hasar gormus Urdnler kesinlikle monte edilmemeli veya devreye alinmamalidir.
Hasarlar derhal nakliye firmasina bildirilmelidir.

MOVIFIT® isletme esnasinda korunma siniflarina gére, gerilim tasiyan veya c¢iplak
metal pargalara sahip olabilir veya ylzeyi isinabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldiriimasi, yanhs kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur.

Ayrintili bilgiler dokiimanlardan alinabilir.

Hedef grup

Montaj ve isletmeye alma ile ariza giderme ¢alismalari bir elektrik teknisyeni tarafin-
dan yapilmali (IEC60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve IEC 60664 veya
DIN VDE 0110 ve ulusal kaza dénleme talimatlari dikkate alinmalidir).

Bu emniyet talimatlarina goére, elektrik teknisyenleri Grinln yerlestiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve igletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, igletme ve atik toplama galismalari bu konularda egitilmis
kisiler tarafindan yapilmalidir.
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Emniyet Uyarilari
Amacina Uygun Kullanim

2.4 Amacina Uygun Kullanim

MOVIFIT® makinelere ve elektrik sistemlerine komponent olarak monte etmek igin
tasarlanmistir.

Bir makine igerisine monte edildiginde MOVIFIT® cihazin isletmeye alinmasi (amacina
uygun isletmenin baslamasi), Makine Direktifi 2006/42/EC’ye uygunlugu tespit edilene
kadar yasaktir.

Devreye alinmasina (amacina uygun isletmenin baslamasi) sadece EMU Direktifi
2004/108/EC'ye uyulmasi durumunda izin verilir.

MOVIFIT® Alcak Gerilim Direktifi 2006/95/EC taleplerini yerine getirmektedir. MOVIFIT®
icin uygunluk beyaninda belirtilen standartlar uygulanir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokiimantasyonda belirtil-
mistir ve bunlara uyulmahdir.

241 Givenlik iglevleri
MOVIFIT®-SC ile glvenlik islevleri yerine getirilmemelidir.

2.5 Gegerli olan diger dokiimanlar

Bunun disinda, asagidaki dokimanlar da g6z énunde bulundurulmalidir:
* "AC Motorlar DR.71-225, 315" igletme kilavuzu
+ ve fieldbus arabirimi el kitabi

érn. "MOVIFIT® islev dlizeyi "Classic" .."

oérn. "MOVIFIT® islev duzeyi "Technology" .."
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Emniyet Uyarilari
Tasima/Depolama

2.6 Tasima/Depolama

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilari dikkate alinmaldir. "Teknik
veriler" bélimlerinde belirtilen iklim kosullarina uyulmalidir.

2.7 Yerlestirme

Cihazlarin montaji ve sogutulmalari ilgili dokiimanlardaki talimatlara uygun olarak
gerceklesmelidir.

MOVIFIT® izin verilmeyen yiklere kargi korunmalidir.
Kullaniimasi 6zellikle 6ngdrtlmedigi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi yasaktir:
« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

» Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1sinimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

* Kuvvetli mekanik ve darbe yiklerinin olustugu portatif uygulamalarda, "Teknik
bilgiler" bolimine bakiniz.

2.8 Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki MOVIFIT®'de galisma yaparken gegerli ulusal kaza Gnleme talimatlari
(6rn. BGV A3) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati gecerli talimatlara gére yapilmahdir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar, koru-
yucu iletken baglantilar). Bunlarin disindaki uyarilar dokimanlarda verilmigtir.

EMU uyarinca yapilacak montaj calismalari (ekranlama, topraklama, filtre diizenleri ve
kablo serimleri) "Montaj Talimatlari" béliminde verilmektedir. EMU yasasi tarafindan
belirlenen sinir degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin Ureticisi sorumludur.

Koruma onlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmahdir (6r.
EN 60204-1 veya EN 61800-5-1).

2.9 Giivenli ayirma

MOVIFIT®, gl ve elektronik baglantilar icin EN 61800-5-1'e uygun emniyetli olarak
ayirma sartlarini yerine getirmektedir. Emniyetli olarak ayrilmasini saglamak igin, bagl
olan tim akim devreleri de ayni zamanda emniyetli ayirma sartlarini yerine getirmelidir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Emniyet Uyarilari
isletme

2.10 isletme

MOVIFIT® cihazin monte edildigi tesisler ayrica gézetim ve koruma tertibatlari ile dona-
tilmalidir. Bu tertibatlar gecgerli yasal uygulamalara (6rn. teknik donanim yasasi, kaza
onleme talimatlari vb.) uygun olmalhdir. Tehlike potansiyeli yiiksek olan uygulamalarda
ayrica koruyucu dnlemler alinmasi gerekebilir. MOVIFIT®de yazilim Gzerinden degigik-
lik yapilmasina izin verilir.

MOVIFIT® besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatérler sarjli olabilecegin-
den, gerilim altinda olan cihaz pargalarina ve gu¢ baglantilarina hemen temas edilme-
melidir. Besleme gerilimini kapattiktan sonra en az 1 dakika bekleyin.

MOVIFIT® iizerinde besleme gerilimi oldugu miiddetge, baglanti kutusu kapali olmalidir,
yani MOVIFIT®-EBOX ile gerektiginde hibrit kablonun fisi vidalanmis durumda olmalidir.

MOVIFIT® cihazin EBOX'u ile gerektiginde gug fis konnektora cihaz ¢aligirken kesinlikle
cekilmemelidir! Tehlikeli bir ark olugabilir ve cihazlar tahrip olabilir (yangin tehlikesi,
hasar géren kontaklar)!

Dikkat: MOVIFIT® bakim salteri sadece entegre motor anahtarini sebekeden ayirir.
MOVIFIT® klemensleri bakim salterine basildiktan sonra da sebeke gerilimi ile beslenir.

isletme LED’leri veya diger gostergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve
enerjisiz oldugunu gostermez.

Cihazin dahili gtivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru durdu-
rabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak tekrar
calismasina neden olunabilir. Bir emniyet geregi olarak tahrik edilen makine igin bu
duruma izin verilmiyorsa, ariza giderilmeden énce cihazin sebekeden ayrilmasi gerekir.

Dikkat yanma tehlikesi: Cihaz galisirken MOVIFIT® ylzeyi 60 °C'nin Uzerine ¢ikabilir!
"Tek motorlu isletme" modunda X9 ve X91 klemensleri bagli olmamalidir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Cihazin Dizayni
MOVIFIT®-SC

3 Cihazin Dizayni

3.1  MOVIFIT®-sC

MOVIFIT®-SC, 2 dénme yonine sahip bir tahrik Gnitesini veya bir dénme yonli 2 tahrik
Unitesini kontrol i¢in kullanilan mars motorlu dagitik bir tahrik kontrol Gnitesidir.

Asagidaki resimde bir standart tip MOVIFIT®-SC-cihaz gorulmektedir.

(1]
(2]

Oen0

I
) 1Pm

4285335307

EBOX (aktif elektronik birimi)
ABOX (pasif baglanti birimi)

3.1.1  MOVIFIT®-SC cihazin 6zellikleri
MOVIFIT®-SC cihazin 6nemli 6zellikleri:

Elektronik (temassiz) motor ¢alistiric

— 2 motor baglandiginda (duostarter): 1 dénme yoni
— 1 motor baglandiginda (revers starter): 2 ddnme yo6nu
Gug araligi

— 2 motor baglandiginda: 2 x 0,37 ila 1,5 kW

— 1 motor baglandiginda: 1 x 0,37 ila 3,0 kW

3 faz baglanarak guvenlik kazanci

Entegre edilmis enerji dagilimi

SEW ug telli frenleri icin entegre edilmis fren ydnetimi
Opsiyonel bakim salteri

Mevcut fieldbus arabirimleri

— PROFIBUS

— PROFINET

— PROFINET POF

— DeviceNet

— EtherNet/IP

— Modbus/TCP

Fieldbus arabirimi SBus-Slave olmayan opsiyonel tip
Dijital Giris / Cikislar

CAN / SBus arabirimi

DIP anahtar tizerinden kolay ve hizli programlama olanagi (Easy modu)

Fieldbus veya diyagnoz arabirimi Gzerinden genigletiimis parametre ayarlama olanagi
(Expert modu)

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Cihazin Dizayni 3
Baglanti konfiglirasyonuna genel bakis

3.2 Baglanti konfiglirasyonuna genel bakis

Asagidaki resimlerde bu igletme kilavuzunda tanimlanan MOVIFIT®-SC tipleri
gosterilmektedir:

EBOX ABOX Tip
MTA...-S02.-...-00")

Standart ABOX
kablo gecisli klemenslerle

MTA...-S42.-...-00%)

Hibrit ABOX
I/O'lar igin M12 ile
4 B MTA...-S52.-...-00")
ClaICISICIElSS)
SCCAC)
1S %O

R
= Hibrit ABOX
I/O'lar ve Bus icin M12 ile

MOVIFIT®-sC )
entegre edilmis MTA...-S53.-...-00 I[I;]10 )

motor caligtirici ABOX

" Hibrit ABOX
POF opsiyonu L10 ile,
I/O'lar, Bus ve 24-V ¢ikigi icin M12 ile

MTA...-S62.-...-00°)

— N\,
Hibrit ABOX
1/O'lar ve Bus igin Push-Pull RJ45 igin M12 ile
[A] POF opsiyonu L10 baglantisi igin 3 M12 fig soket (Bus + 24 V) fabrikada baglanmistir.

1) DeviceNet ile baglantili olarak: DeviceNet baglantisi igin Micro-Style-Connector
2) DeviceNet ile baglantili olarak mevcut degildir
3) DeviceNet ve PROFIBUS ile baglantili olarak mevcut degildir

Diger tipler icin bir sonraki sayfaya bakiniz.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC 13




3 Cihazin Dizayni
Baglanti konfiglirasyonuna genel bakis

EBOX

ABOX

MOVIFIT®-SC
entegre edilmis
motor ¢aligtirici

ABOX

1) DeviceNet ile baglantili olarak: DeviceNet baglantisi igin Micro-Style-Connector

14

Tip
MTA...-I52.-...-00")

Hibrit ABOX

2 yuvarlak soketli (Intercontec)

2 x motor ¢ikigI agagiya dogru
ve |/O'lar ve Bus igin M12

MTA...-G52.-...-00")

Hibrit ABOX

2 yuvarlak soketli (Intercontec)
2 x motor ¢ikigl 6ne dogdru
ve |/O'lar ve Bus igin M12

MTA...-I55.-...-00")

N
Hibrit ABOX
1 yuvarlak soketli (Intercontec)
1x motor ¢ikisi asagiya dogru
ve |/O'lar ve Bus igin M12

MTA...-G55.-...-00")

R
Hibrit ABOX
1 yuvarlak soketli (Intercontec)

1 x motor ¢ikisi 6ne dogru

ve |/O'lar ve Bus igin M12

Diger tipler igin bir sonraki sayfaya bakiniz.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Cihazin Dizayni

Baglanti konfiglirasyonuna genel bakis

EBOX

ABOX

MOVIFIT®-SC
entegre edilmis
motor ¢aligtirici

ABOX

1) DeviceNet ve PROFIBUS ile baglantili olarak mevcut degildir

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC

Tip
MTA...-162.-...-00")

Hibrit ABOX
2 yuvarlak soketli (Intercontec)
2 x motor ¢ikigl asagdlya dogru,
I/O'lar igin M12
ve Bus icin Push-Pull RJ45

MTA...-G62.-...-00")

Hibrit ABOX
2 yuvarlak soketli (Intercontec)
2 x motor ¢ikigl 6ne dogru,
I/O'lar igin M12
ve Bus icin Push-Pull RJ45

MTA...-I65.-...-00")

— T
Hibrit ABOX
1 yuvarlak soketli (Intercontec)
1 x motor ¢ikigI agagdiya dogru,

1/O'lar igin M12

ve Bus icin Push-Pull RJ45

MTA...-G65.-...-00")

Hibrit ABOX
1 yuvarlak soketli (Intercontec)
1 x motor ¢ikisi 6ne dogru,
I/O'lar igin M12
ve Bus icin Push-Pull RJ45

15
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Cihazin Dizayni
EBOX (aktif elektronik birimi)

3.3 EBOX (aktif elektronik birimi)

MOVIFIT®-SC-EBOX bir iletisim arabirimli, dijital giris/gikigli (1/O'ar) ve motor galistirici
kontrol etmekte kullanilan kapal bir elektronik moduldur:

(1]

(2]

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

EBOX "MTS...-....-00"

9007200103276555

Merkezi agma/kapatma mekanizmasi

iletisim, 1/0'lar (etiketlenebilir) ve cihaz durumu igin ¢alisma LED'leri
Baglanti kutusuna baglanti

Cihazin iglevleri icin DIP anahtar S10

IP parametreleri icin DIP anahtar S11 (sadece PROFINET |0, EtherNet/IP,
Modbus/TCP igin)

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Cihazin Dizayni 3
ABOX (pasif baglanti birimi)

3.4 ABOX (pasif baglanti birimi)
Asagidaki resimde 6rnek bir MOVIFIT®-SC-ABOX gosterilmektedir:

ABOX "MTA...-....-00"

812524427

[11 Montaj rayi

[21 EBOX'a baglanti

[3] Koruma kapagi

[4] Bakim salteri (3 kilitli)

[5] Bus sonlandirmasi i¢in DIP anahtar S1

[6] SBus bus sonlandirmasi igin DIP anahtar S3

[7]1 Bus adresiigin DIP anahtar S2 (sadece PROFIBUS ve DeviceNet tipi)
[8] Diyagnoz arabirimi (vidah tapanin arkasinda)

[9] Topraklama vidalari

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC 17
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3.5
3.5.1

Cihazin Dizayni
HygienicP!Us tipi (istege bagli)

HygienicP'¥s tipi (istege bagl)

Ozellikler

fde

HygienicP'Us tipinin 6zellikleri:

IP66, EN 60529 ve DIN 40050-9 uyarinca IP69K (MOVIFIT®-mahfaza3| kapali ve
tim kablo gegisleri ilgili koruma tliriine gére sizdirmaz)

Mahfazasi kolay temizlenir (Self-Draining-Design)

Yapismaz 6zellikli yizey kaplamasi

Yuzeyi mekanik hasarlara kargi dayaniklidir

Asagidaki 6zelliklere sahip deterjanlara dayaniklidir

— bazik

— asidik

— dezenfekte eden

Temizlik ve dezenfeksiyon maddeleri kesinlikle birbirlerine karigtirlimamalidir!

Zehirli klor gazi olustugundan, asitler ve klor alkaliler kesinlikle birbirlerine
karistinimamalhidir.

Deterjan ureticilerinin emniyet talimatlarina mutlaka uyulmahdir.
Sicaklik degisimlerine karsi dayanikli
Kaplamali baglanti platinlerinde olusan kondensat birikimine karsi dayaniklidir

UYARI

Hygienicplus tipi sadece standart ABOX MTA12...-S02.-...-00 ile baglantih olarak
siparis edilebilir.

Hygienicplus tipinin diger 6zellikleri igin, ilerideki sayfalara ve "Teknik Bilgiler" bolimii-
ne bakiniz.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Cihazin Dizayni
HygienicP!Us tipi (istege bagli)

Asagidaki resimde opsiyonel HygienicP¥S tipli MOVIFIT® cihazlar igin ek 6zellikler
verilmektedir:

EBOX "MTS12...-....-00"

(1] (2] (3] (4] 31 6]

ABOX "MTA12...-S02.-...-00"

(]
9007200103300619

[1]1 Yuzey kaplamali EBOX (sadece tek bir renkte siparis edilebilir)
[2] Contali sinyal figs konnektori

[3] ABOX ile kapak saci arasindaki conta

[4] Contali glg fig-soketi

[5] Sizdirmaz digli vidalar

[6] Degistirilebilen profil conta

[7]1 Yuzey kaplamali montaj rayi (sadece bir renkte siparis edilebilir)
[8] Nem yogusmasina dayanikli baglanti platini (kaplamali)

[9] Yuzey kaplamali ABOX (sadece tek bir renkte siparis edilebilir)
[10] Hygienicplus tipi ile baglantili olarak: genelde bakim salteri bulunmaz
[11] Paslanmaz celik vidall tapalar (istege bagli)

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Cihazin Dizayni
L10 PROFINET arabirimi SCRJ/POF'li MOVIFIT®

3.6 L10 PROFINET arabirimi SCRJ/POF'li MOVIFIT®

3.6.1 Cihazin yapisi

Asagidaki resimde L10 PROFINET arabirimli SCRJ/POF (POF-opsiyonu L10)
MOVIFIT® goriilmektedir:

(] 2] 3

9007202682186763

[1 MOVIFIT®

[21 Ozel montaj gubugu

[3] POF opsiyonu L10 (POF = Polymere optische Faser)

[4] Durum LED’leri

[5] X30/X31 baglantilari PROFINET POF

[6] POF opsiyonu L10 ile ABOX arasindaki elektriksel baglanti
Bu baglantilar fabrika tarafindan yapilmistir.

3.6.2 Fonksiyon agiklamasi

POF opsiyonu L10 polimer optik fiber kablolar (POF) tzerinden aktarilan optik sinyalleri
PROFINET protokolli elektrik sinyallerine ve elektrik sinyallerini de optik sinyallere
donistardr.

Bdylece, POF opsiyonu L10 sayesinde ABOX optik PROFINET 10'ya baglanabilir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Cihazin Dizayni
MOVIFIT®-SC tip tanimi

3.7 MOVIFIT®-SC tip tanimi

3.71 EBOX

Etiket Asagidaki resimde 6rnek olarak MOVIFIT®-SC'nin dis EBOX etiketi gortilmektedir:

[1] T ATS11A015-583-P10R-00 .
[2]7—‘50«: 01. 1806763501 . 0001 . 12 %

[3] & Status: 15 13 16 — 13 — — 11 —

5648080523
[1]1 Tip Tanimi EBOX

[2] Seri numarasi
[3] Durum alani

Asagidaki resimde 6rnek olarak MOVIFIT®-SC'nin ic EBOX etiketi gorilmektedir:

~
(LT TRy III|II|II|II|IIII|IIIIIIIIII|II|II|IIIIIIII|IIIIIIIIIIIIIIIII
Type:
g?r?ﬂ-lmal 11ﬂ9-?lf?53551 BMI"J'Z“."“ # Dulput c € 0'\7?3&
T = 3=380...500V AL = —
EURODIHVE I = &, 0A AC (4DBV) l1:I| = 4,8 (2%2.8)A AC
D-76646 Bruchsal '- = SB m Ff = =
Made in Germany
MOVIFIT F-ld:uaf?l.gld:u: mr;h..—zcl._-"':::“ = 1.SkW 7 2.oHP
1 Elektronikbox
UI |IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII‘IIIIIIIII‘IIIIIIIIIIIIIIIIIII|IIIIIIIIIII|IIIIIIIIIIII| IIII )
(2] (3]
18014399358075147

[1] EBOX durum alani
[2] Kontrol biriminin belleniminin durumu
[3] Glg bolimi bellenim durumu

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Tip tanimi

Cihazin Dizayni
MOVIFIT®-SC tip tanimi

Asagidaki tablo MOVIFIT®-SC'nin EBOX tipi tanimini géstermektedir:

MTS 11 A015-503-P10A-00

1) Sadece "Technology" islev seviyeleri ile mevcuttur

| EBOX tipi
00 = Seri
A= Yapi durumu
islev seviyesi
0= Classic
1= Technology
Fieldbus
P1= PROFIBUS
D1 = DeviceNet
E2 = PROFINET
E3 = EtherNet/IP"), Modbus/TCP")
Z1 = SBus-Slave

Baglanti turii

3=

3faz

Besleme gerilimi
50= AC 380 -500V

Cihazin giici
015=1,5kwW

030 =

3,0 kW

Siirim A

Seri
1=
12 =

Standart (IP65)
HygienicP'Us (IP69K)

Cihaz tipi

S=

MT =

MOVIFIT®-SsC (Motor baslatici)

MOVIFIT® cihaz serisi

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Cihazin Dizayni
MOVIFIT®-SC tip tanimi

3.7.2 ABOX
Etiket Asagidaki resimde 6rnek olarak MOVIFIT®-SC'nin ABOX etiketi gorilmektedir:
)
T III|III|II|II|II|IIII||I|I||||IIIIlIIIIIIIIIIIII|II|II|IIII|IIIII|I
Type: MTA11A-503-5021-M
S8R°" 01" 1806763501 0001 12 Ce Q. .
Eingana / Input RAusgarg ¢ Output
EURODRIVE { - 3390...500V Re Tz
o] S G L ———
MOVIFIT r.ild;u-;n.lam. Pr-a-flbu: - T
Aechiugsbor
LII IIIIIIIII|IIII|IIIIIIIIIIIIIIIIIIII|IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII|IIIIIIIIIII|III|IIIII y
5762875531
[11 ABOX durum alani
POF opsiyonu L10  Asagidaki resimde POF opsiyonu L10'un etiketi gdsterilmektedir:
etiketi
L10 (POF-Option)
EURODRIVE P#: 18246761 i_:_-:":'%
Made e St 0001536 ¥
39/11 835 Status : 71
For use with MOVIFIT only
9007203097977995

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC

23



Cihazin Dizayni
MOVIFIT®-SC tip tanimi

Tip tanimi Asagidaki tablo MOVIFIT®-SC'nin ABOX tipi tanimini géstermektedir:
MTA11A-503-S021-D01-00/M11
| ABOX opsiyonu

M11 = Paslanmaz gelik montaj rayi

L10 = PROFINET arabirim SCRJ / POF (POF opsiyonu L10)"

ABOX tipi

00 = Seri

Bakim salteri

D01 = Yuk ayirma anahtari

M12 = 9 A'ya kadar ylk ayirma salteri ve kablo korumasi?)

Fieldbus

1= PROFIBUS

2= DeviceNet

3= EtherNet/IP, PROFINET, Modbus/TCP

Baglanti konfigiirasyonu

S02 = Klemensli ve kablo gegisli standart ABOX

S42 = |/O'lar igin M12'li Hibrit-ABOX

S52 = |/O'lar igin M12'li + Bus'li Hibrit-ABOX

$53 = 1/O'lar, Bus ve 24 V gikist igin M12'li hibrit ABOX ")

S62 = Hibrit-ABOX, I/O'lar igin M12 ve Bus igin Push-Pull RJ45

152 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 2x motor ¢ikisl asagiya dogru,
I/Os + Bus igin M12

G52 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 2x motor ¢ikisi 6ne dogru,
I/Os + Bus igin M12

I55 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 1x motor ¢ikisI agagiya dogru,
I/Os + Bus igin M12

G55 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 1x motor ¢ikisi 6ne dogru,
I/Os + Bus igin M12

162 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 2x motor ¢ikisl asagiya dogru,
1/Os igin M12, Bus igin Push-Pull RJ45

G62 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 2x motor ¢ikisi 6ne dogru,
I/Os igin M12, Bus igin Push-Pull RJ45

165 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 1x motor ¢ikisl asagiya dogru,
I/Os igin M12, Bus icin Push-Pull RJ45

G65 = Yuvarlak soketli (Intercontec) Hibrit-ABOX 1x motor ¢ikisi 6ne dogru,

I/O'lar igin M12, Bus igin Push-Pull RJ45
Baglanti tiirii
3= 3faz (AC)

Besleme gerilimi

50= 380V -500V

A= Siiriim

Seri

11 = Standart (IP65)

12 = HygienicP!S (IP69K)
Cihaz tipi

A= Baglanti kutusu

MT = Cihaz serisi MOVIFIT®

1) POF opsiyonu L10 ve baglanti konfiglirasyonu S53 sadece birlikte mevcuttur.
2) UL onayli cihazlar igin mutlaka bakim salteri M12 gereklidir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Mekanik montaj
Genel uyarilar

4 Mekanik montaj
4.1  Genel uyarilar

A DIKKAT!
Disariya sarkan pargalarda yaralanma tehlikesi, 6zellikle montaj rayinda.
Kesik yaralari veya ezilmeler.

Disariya sarkan ve keskin pargalarda, 6zellikle montaj rayinda, yaralanma tehli-
kesi, kapaklarla emniyete alin.

« MOVIFIT® sadece egitilmis personel tarafindan monte edilmelidir.

Mekanik montajda asagidaki uyarilari géz éniinde bulundurunuz:

Genel emniyet uyarilari mutlaka dikkate alinmalidir.

MOVIFIT® sadece diiz, titresimsiz ve burulmaya karsi saglam bir alt yapi tzerine
yerlestiriimelidir, "Montaj konumu" bélimune bakiniz.

Cihazin kullanildigi yerde, aranan sartlara ve teknik bilgilerde belirtilen verilere,
mutlaka uyulmalidir.

Cihaz monte edilirken sadece 6ngoérilen baglanti olanaklari kullaniimalidir.

Baglanti ve guvenlik elemanlarinin segiminde gegerli olan standartlara, cihazin
teknik bilgilerine ve yerel kosullara dikkat edin.

Kablo igin uygun rakorlar kullaniimalidir (gerektiginde rediksiyon pargalari
kullaniniz). Fig-soket tiplerinde uygun karsi fisler kullanin.

Kullaniimayan kablo gegisleri vidali kapaklarla kapatin.
Kullaniimayan fig-soket yerlerini tapalarla kapatin.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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4 Mekanik montaj
Izin verilen montaj konumu

4.2  |zin verilen montaj konumu

MOVIFIT® bir montaj levhasi yardimiyla montaj yerinde hazir olan 4 vida ile monte edilir.
Ayrintil bilgiler i¢in, "Montaj" bélimine (— sayfa 27) bakiniz.

MOVIFIT® igin izin verilen montaj konumlari asagidaki sekilde gosterilmektedir.

5151839243

[0] Montaj konumu O (standart)
[11 Montaj konumu 1 (egik)
[2] Montaj konumu 2 (egik)

UYARI

Bu boélimde 6rnek olarak klemensli ve kablo gegisli standart tipi gosteriimektedir.
Montaj uyarilari tim tipler igin gegerlidir.

e

Montaj konumlari 0, 1 ve 2 arasinda her tirli egik montaj konumuna izin verilmez.

26 Isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Mekanik montaj
Montaj

4.3 Montaj

4.3.1 Montaj rayi

MOVIFIT® mekanik montaj i¢cin montaj raylarina sahiptir ve bu raylar M6 civatalarla diz,
¢ok az sarsintili montaj ylizeylerine vidalanir. Civatalarin delik olgileri icin asagidaki
sekillere bakiniz.

Standart montaj rayi delik resmi

27021598522763275

UYARI

@

1 « [1] EBOX'un ABOX'tan ¢ikartilabilmesi icin gerekli minimum mesafeleri géz 6niin-
de bulundurun.

* [2] Bakim salterine basilabilmesi ve cihazin isisinin dagilabilmesi igin gerekli
minimum montaj mesafesine dikkat edin.

+ Kablolari baglarken kullanilan kablolarin bikilme yarigaplarinin altina digsmeme-
ye dikkat edin.

* [3] Yuvarlak figli (Intercontec) tim ABOX'larda, motor ¢ikisi alttan, asagiya dogru
minimum 104 mm mesafeye dikkat edin.

* Yuvarlak figli (Intercontec) tim ABOX'larda, motor c¢ikisi 6nden, 6ne dogru
minimum 191 mm mesafeye dikkat edin.

Ayrintili boyut gizimleri "Teknik bilgiler / boyut gizimleri" béliminde verilmigtir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Mekanik montaj
Montaj

Opsiyonel montaj rayi1 /M11 delik resmi

[0

min. 104

18014399308791819

UYARI

« [1] EBOX’un ABOX'tan ¢ikartilabilmesi igin gerekli minimum mesafeleri géz 6niin-
de bulundurun.

* [2] Bakim salterine basilabilmesi ve cihazin isisinin dagilabilmesi igin gerekli
minimum montaj mesafesine dikkat edin.

* [3] Yuvarlak figli (Intercontec) tim ABOX'larda, motor ¢ikisi alttan, asagiya dogru
minimum 104 mm mesafeye dikkat edin.

* Yuvarlak figli (Intercontec) tim ABOX'arda, motor c¢ikisi 6nden, 6ne dogru
minimum 191 mm mesafeye dikkat edin.

Ayrintili boyut gizimleri "Teknik bilgiler / boyut gizimleri" béliminde verilmigtir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Mekanik montaj 4
Montaj

Opsiyonel montaj rayi (POF opsiyonu L10) delik resmi
MOVIFIT® cihazin 6zel montaj rayi ile montaji, montaj rayi /M11 ile montaiji gibidir.

Bu montaj rayinda ayrica, POF opsiyonunun arkasinda bir tespit vidasi daha gereklidir,
asagidaki sekle bakiniz.

4763117579

UYARI

« [1] EBOX'un ABOX'tan ¢ikartilabilmesi igin gerekli minimum mesafeleri géz 6niin-
de bulundurun.

* [2] Bakim salterine basilabilmesi ve cihazin isisinin dagilabilmesi igin gerekli
minimum montaj mesafesine dikkat edin.

+ Kablolari baglarken kullanilan kablolarin bikilme yarigaplarinin altina digsmeme-
ye dikkat edin.

fde

Ayrintili boyut gizimleri "Teknik bilgiler / boyut gizimleri" béliminde verilmigtir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC 29




4 Mekanik montaj
Montaj

4.3.2 Baglanti

A DIKKAT!

Asagiya dusen ylk altinda ezilme tehlikesi.
g Oliim veya agir yaralanmalar.
) « Yikun altinda durmayin.

+ Tehlikeli bolgeyi emniyete alin.

A DIKKAT!
Disariya uzanan pargalarda yaralanma tehlikesi.
Kesik yaralari veya ezilmeler.

« Disariya sarkan ve keskin parcalari kapaklarla emniyete alin.
+ Montaj sadece ustalar tarafindan yapilmalidir.

1. Montaj levhasina en az 4 vida takmak i¢in gerekli deligi yukaridaki delik resimlerine
gbre delin. SEW-EURODRIVE M6 boyunda vida ve gerektiginde althga uygun dibel-
ler kullaniimasini énerir.

2. Montaj plakasina en az 4 vida takin.

HygienicpIuS tipindeki kaplama montaj plakalarinda uygun rondelalar veya kombi
vidalar kullaniimahdir.

min.
4 x M6

758550411

30 Isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Mekanik montaj
Montaj

3. ABOX’u montaj levhasi ile vidalara asin.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Mekanik montaj
Montaj

4. Vidalari sikin.

A DIKKAT! Asagiya diisen yiik nedeniyle yaralanma tehlikesi.
Hafif yaralanmalar.

« Emniyetli bir sekilde tespit edebilmek i¢in astiktan sonra duvar vidalarinin en
azindan 4'Unu sikin.

758590731

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Mekanik montaj 4
Merkezi agmal/kapatma mekanizmasi

4.4

441

Merkezi agma/kapatma mekanizmasi

> bbb

A UYARI!

Sicak MOVIFIT® cihazin sicak ylzeylerinde yanma tehlikesi mevcuttur.
Agir yaralanmalar.

«  MOVIFIT® cihaza tamamen soguduktan sonra dokunun.

A DIKKAT!

Asagiya disen EBOX nedeniyle yaralanma tehlikesi.

Hafif yaralanmalar.

« EBOX'un agilip kapatilirken asagiya dismemesine dikkat edin.

DIKKAT!

Teknik verilerde belirtilen korunma tirl sadece cihaz dogru olarak monte edildiginde
gecerlidir. EBOX ABOX'tan ¢ikartildiktan sonra, MOVIFIT® nem, toz veya yabanci
maddelerden zarar gorebilir.

* Acik cihazda ABOX ve EBOX'u koruyun.

A DIKKAT!
Merkezi agma / kapatma mekanizmasinda hasar olabilir.
Merkezi agma / kapatma mekanizmasi tahrip olabilir.

+ EBOX'u sadece izin verilen montaj konumlarinda agip kapatirken, EBOX'un egil-
memesine dikkat edin ve EBOX'u elinizle yonlendirin.

Merkezi tespit vidasi icin lokma anahtar (SW8) gerekir.

1. Orta tespit vidasini gevsetin ve EBOX artik yukariya hareket etmeyene kadar saatin
aksi yonde dondurin.

813086859
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Mekanik montaj
Merkezi agcmal/kapatma mekanizmasi

2. EBOX'u yukaridan ABOX'tan ¢ikartin. EBOX'u biikmeyin.

EBOX
L

biohvivava!
T\ (T CT

[ 18

|
ABOX %ﬂﬂﬂﬂﬂﬁlﬂ

)
813353099

4.4.2 Kapatilmasi
Merkezi tespit vidasi igin lokma anahtar (SW8) gerekir.

1. A DIKKAT! Yanls oturan bir EBOX contasi MOVIFIT® kapatilirken guglu karsi kuv-
vetler olusturur.

Merkezi agma / kapatma mekanizmasinda hasar olabilir.

« Contanin EBOX yivine dogru oturup oturmadigini kontrol edin.
Bunun anlami,
— contanin tim g¢evresi boyunca yive maksimum bir sekilde yerlesmesi
— ve herhangi bir yerden yivden disariya ¢cikmamasi demektir.

2. EBOX'u ABOX Ulizerine yerlestirin.
+ EBOX'u bukmeyin.
« EBOX'u yerlestirirken sadece kenarlarindan tutun.

(asagidaki sekle bakin).

813362059
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Mekanik montaj 4
Merkezi agmal/kapatma mekanizmasi

3. EBOX'un konumunun dogru oldugunu kontrol edin.
A DIKKAT! Merkezi agma / kapatma mekanizmasinda hasar olabilir.
Merkezi agma / kapatma mekanizmasi tahrip olabilir.
* TUm eg@imli montaj konumlarinda EBOX'u kapatirken elle yonlendirin.
«  EBOX'un egilmemesine dikkat edin.

4. Tespit vidasini sikma momenti 7 Nm ile sonuna kadar sikin.

813384075
A DIKKAT! Tork gok yiiksek ise, merkezi agma / kapatma mekanizmasi tahrip
olabilir.

+ Tespit vidasini maks. 7 Nm tork ile sonuna kadar sikin.

« Birkarsi tork hissedilirse, EBOX'u yeniden ¢ikartin ve contanin yerini kontrol edin.
Gerektiginde contayi yive bastirin.

» Tespit civatasini kesinlikle izin verilmeyen asiri tork degerlerine kadar sikmayin.

5. MOVIFIT®in dogru kapanmasi igin kapatma mekanizmasi yén degistirmesinin [2]
montaj sacina [1] temas etmesi gerekir.

[2] 2]

813392395
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4 Mekanik montaj
Sikma momentleri

4.5 Sikma momentleri

4.5.1 Kor tapa vidalar
SEW-EURODRIVE tarafindan teslim edilen koér tapa vidalarini 2,5 Nm ile sikin:

758614667
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Mekanik montaj
Sikma momentleri

4.5.2 EMU kablo rakorlari

SEW-EURODRIVE tarafindan teslim edilen opsiyonel EMU kablo rakorlarinin sikma

momentleri:
758624523
Rakor Parga Size Sikma torku
numarasi
EMU kablo rakorlari 1820478 3 M16x1,5 | 3,5Nm-4,5Nm
(piring nikel kaplama) 18204791  M20x1,5 50Nm-6,5Nm
1820 480 5 M25x1,5 | 6,0 Nm-7,5Nm
EMU kablo rakorlari 1821 636 6 M16x1,5 | 3,5Nm-4,5Nm
(paslanmaz celik) 18216374  M20x1,5 50Nm-6,5Nm
1821 638 2 M25x1,5 | 6,0 Nm-7,5Nm

Kablo rakorundaki kablo baglantisinin kablodan gekis giici degerleri:
+ Kablo dig ¢gapi > 10 mm: =160 N
+ Kablo dis ¢gapi <10 mm: =100 N

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Mekanik montaj

MOV

IFIT® HygienicP'Us tipi

4.6  MOVIFIT® HygienicP'“s tipi

i

UYARI

SEW-EURODRIVE teslim edilen Hygienicplus kaplamanin kusursuz oldugunu garanti
eder. Nakliye hasarlari derhal teslimat esnasinda haber verilmelidir.

Kaplama yuizey darbelere dayanikli olmasina ragmen cok itina ederek kullaniimahdir.
Tasimada, montajda, isletmede, temizlik yaparken vb. durumlarda yanhs kullanim
sonucu kaplamada hasar olugsmasi korozyon korumasini etkileyebilir. Bu durumlarda
SEW-EURODRIVE tarafindan verilen garanti gecgersizdir.

4.6.1 Montaj uyarilari
MOVIFIT® Hygienic:pIUS tipinde ayrica asagidaki uyarilara da dikkat edilmelidir:

38

Montaj esnasinda cihaza nem veya pislik girmemelidir.

Elektrik baglantisi yapildiktan sonra parcalar birlestirilirken contalarin ve sizdirmazlik
yuzeylerinin temiz ve hasarsiz olmasina dikkat edin.

Bakim calismalarinda EBOX icindeki profil contanin durumunu kontrol edin. Hasar
durumunda: SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir.

MOVIFIT® icin koruma sinifi IP69K sadece asagidaki durumlarda gegerlidir;

— seriolarak birlikte verilen plastik kor tapalar, uygun IP69K rakorlarla degistirildiginde
— ve asagidaki sekilde belirtildigi gibi izin verilen montaj konumuna uyuldugunda.
Kablo gegisinde bir damlama déngusi olduguna dikkat edin, asagidaki resme bakin:

9007199767510539
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Mekanik montaj 4
MOVIFIT® HygienicP!US tipi

4.6.2 HygienicP'"“s tipi icin sikma torklari

DIKKAT!

Koér kapaklar takiimadidinda veya yanlis takildiginda garanti edilen koruma sinifi
IP69K gecerli degildir.

MOVIFIT® cihazda hasar olusabilir.

« MOVIFIT® cihazin IP69K koruma sinifina erigsebilmesi igin, seri olarak birlikte
verilen plastik kor tapalar, uygun IP69K rakorlarla degistiriimesi gerekir.

* Bunun igin gerekli rakorlar igin, bkz. "Opsiyonel Metal Rakorlar" bdlimu
(— sayfa 167).
IP69K koruma sinifi igcin sadece bu bolimde verilen paslanmaz celik rakorlar

uygundur.
Kor tapa vidalar SEW-EURODRIVE tarafindan teslim edilen opsiyonel kér tapa vidalarini 2,5 Nm ile
sikin:

512774539
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Mekanik montaj
MOVIFIT® HygienicP!Us tipi

EMU kablo SEW-EURODRIVE tarafindan teslim edilen opsiyonel EMU kablo rakorlarinin sikma
rakorlari momentleri:

512772875
Rakor Parca Size Sikma torku
numarasi
EMU kablo rakorlari 1820478 3 M16x1,5 3,0 Nm-4,0 Nm

(piring nikel kaplama) 18204791  M20x15 3.5Nm-5,0 Nm

18204805  M25x1,5 4,0 Nm-55Nm
EMU kablo rakorlari 1821 636 6 ' M16x1,5 3,5Nm-4,5Nm
(paslanmaz gelik) 18216374  M20x1,5 50Nm-6,5Nm
18216382  M25x1,5 6,0 Nm-7,5Nm

Kablo rakorundaki kablo baglantisinin kablodan ¢ekis giict degerleri:
+ Kablo disg ¢gapi > 10 mm: =160 N
+ Kablo dis ¢gapi <10 mm: =100 N
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Elektrik Baglantisi
Genel uyarilar

5 Elektrik Baglantisi
5.1  Genel uyarilar

Elektriksel montajda asagidaki uyarilari géz éniinde bulundurunuz:
» Genel gluvenlik uyarilari mutlaka dikkate alinmaldir.

* Cihazin kullanildigi yerde, aranan sartlara ve teknik bilgilerde belirtilen verilere,
mutlaka uyulmalidir.

+ Kablolar igin uygun rakorlar kullaniimalidir (gerektiginde rediiksiyon parcalari kulla-
niniz). Fig-soket tiplerinde uygun karsi figler kullanin.

» Kullanilmayan kablo gegcislerini kor tapalarla kapatin.
» Kullanilmayan fig-soket yerlerini kapaklarla kapatin.

5.2 EMU agisindan tesisat planlamasi

i

UYARI

Bu tahrik sistemi yasam alanlarini besleyen kamuya ait dusuk gerilim sebekelerinde
kullanilamaz.

MOVIFIT® EN 61800-3 tarafindan izin verilen sinirlar arasinda EMU girisimlerine
sebep olabilir. Bu durumda gerekli dnlemlerin alinmasi isletmenin sorumlulugundadir.

EMU'ya uygun montaj ile ilgili ayrintili bilgiler SEW tarafindan yayimlanan "Tahrik
Teknigi Pratigi - Tahrik Tekniginde EMU" adli yayindan alinabilir.

Merkezi olmayan tahrik Gnitelerinin basarih bir sekilde monte edilmesinde kablo se¢imi,
dogru topraklama ve isleyen bir es potansiyel dengeleme 6nemli faktorlerdir.

Esas itibari ile gegerli normlari uygulamalisiniz.
Burada 6zellikle asagdidaki bélimlerde verilen uyarilar dikkate alinmalidir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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5 Elektrik Baglantisi
EMU acisindan tesisat planlamasi

5.21 Es potansiyel baglanti

Koruyucu topraklama baglantisindan bagimsiz olarak, asagida belirtildigi gibi, duglk

empedansli, HF uyumlu bir es potansiyel baglanti hazirlanmalidir (bkz. ayrica
EN 60204-1 veya DIN VDE 0100-540):

« MOVIFIT® montaj rayini sisteme diz olarak
baglayin.

(montaj ylzeyi islenmemis, boyanmamis ve
kaplanmamis olmalidir)
Bunun igin MOVIFIT®ile sistemin topraklama

noktasi arasina bir topraklama bandi (HF tel)
yerlestirin.

®

S
2

QKK

ISR

LK
™
&

[1] MOVIFIT® cihaz ile montaj plakasi arasinda diz
ve iletken bir baglanti

[2] Sebeke besleme kablosunda PE iletkeni
[3] Ayri bir klemens lizerinden 2. PE iletkeni

[4] EMU'ya uygun es potansiyel baglanti, érn. [4] [3] [2]
topraklama bandi (HF tel) Gzerinden 9007200851970059

Veri kablolarinin ekranlama iletkenini es potansiyel baglanti igin kullanmayin.

R

2
SN
R

=
K

5.2.2 Veri kablolari ve 24 V gii¢ beslemesi

Veri kablolari ve 24 V besleme kablosu girisime sebep olabilecek kablolardan (6rn. sole-
noid valflara kumanda kablolari, motor besleme kablolari vb.) ayri olarak désenmelidir.

5.2.3 Motor ile MOVIFIT® arasindaki baglanti

MOVIFIT® ile motor arasindaki baglanti icin sadece SEW-EURODRIVE urlGni hibrit
kablolar kullanin.

5.2.4 Kablo ekranlari

— EMU uyumlu olmalidir (ylksek ekran sénimlenmesi).

kablonun sadece mekanik olarak korunmasi igin tasarlanmamis olmalidir.

kablo uclarinda genis alanh olarak cihazin metal gdvdesine baglanmalidir (bkz.

"PROFIBUS kablosu baglantisi" bélimu (— sayfa 54) ve "Hibrit kablo baglantisi”
bolimi (— sayfa 55)).
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Elektrik Baglantisi
Montaj talimatlari (bUtln tipler igin)

5.3 Montaj talimatlari (biitiin tipler igin)
5.3.1 Sebeke besleme kablolarinin baglanmasi

«  MOVIFIT® motor ¢alistiricinin nominal gerilimi ve frekansi sebeke verilerine uygun
olmalidir.

* Kablo kesiti: nominal kapasitedeki Iggpeke giris akimina gore ("Teknik Bilgiler" bolu-
mune bakiniz).

+ Kablo sigortalarini sebeke beslemesinin baslangicina toplama ¢ubugu baglanti nok-
tasinin arkasina takin. D, DO, NH tipi sigortalar veya bir gi¢ kesici kullaniimahdir.
Sigortanin dederi kablo kesitine baghdir.

«  MOVIFIT® tahrik tinitelerinin anahtarlanmasi icin IEC 158’e uygun AC-3 kategorisi
kontaktorli agma-kapama anahtarlari kullaniimaldir.

5.3.2 Topraklama kagagi devre kesicisi

A UYARI!

Yanlis tip topraklama kagagi devre kesicisi (FI) kullaniimasi sonucu elektrik soku teh-
likesi olusur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

MOVIFIT® koruyucu iletkende (PE) dogru akima sebep olabilir. Dogrudan veya dolayli
dokunma korumasi igin bir topraklama kacagi devre kesicisi (FI) kullanildiginda,
MOVIFIT® cihazin akim beslemesi tarafinda sadece B tipi bir topraklama kacagi devre
kesicisi (FI) kullanilmasina izin verilir.

» Koruyucu donanim olarak normal topraklama kacagi devre kesiciler kullaniimasi
yasaktir. Universal topraklama kagag@i devre kesiciler (anahtarlama akimi 300 mA)
kullanilabilir. Normal isletmede, MOVIFIT® frekans inverterinde kacak akim > 3,5 mA
olusabilir.

+ SEW-EURODRIVE topraklama kagagi devre kesicileri kullaniimasini tavsiye etmez.
Dogrudan ya da dolayli olarak dokunma korumasi igin topraklama kagagi devre
kesicisi (FI) kullaniimasi sart ise, EN 61800-5-1 uyarinca asagidaki uyari dikkate
alinmalidir.

5.3.3 Sebeke kontaktoéri

+ Sebeke besleme kablosunun anahtarlanmasi igcin EN 60947-4-1'e uygun AC-3
kategorisi kontaktérlli agma-kapama anahtarlari kullaniimalidir.
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5.3.4 PE baglantisi ve es / veya potansiyel baglanti uyarilari

A UYARI!
PE yanlis baglandiginda elektrik soku tehlikesi mevcuttur.
Olim veya agir yaralanmalar.
) * Rakorlar igin izin verilen sikma momenti 2,0 - 2,4 Nm'dir.
+ PE baglantisinda asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir:
izin verilmeyen montaj sekli Oneri: Gatal kablo pabucu ile montaj Som baglanti teli ile montaj
Tim kesitler igin izin verilir izin verilen kesitler maksimum 2,5 mm?

M5

5
oD &

99

323042443 323034251 323038347

[1] M5-PE vidalara uygun catal kablo pabucu

Normal igletmede = 3,5 mA kacak akim olusabilir. EN 61800-5-1 tarafindan istenen

kosullari yerine getirmek igin:

» Koruyucu topragi (PE), yiksek kagak akimlara sahip tesislerden istenen kosullari
yerine getirebilecek sekilde baglayin.

* Bunun normal durumlardaki anlami:
— PE baglanti kablosunun kesiti en az 10 mm? olmalidir
— veya koruyucu iletkene paralel ikinci bir PE baglanti kablosu takin.
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5.3.5 PE, FE tanimi

A UYARI!

PE kablosu "FE" (Fonksiyon Topragi) ile isaretli olan klemens yerlerine baglandiginda
elektrik soku tehlikesi mevcuttur. FE baglantilari bunun igin éngoérilmemistir. Bu
durumda elektriksel glvenlik saglanamaz.

Olim veya agir yaralanmalar.

+ Tespit vidasi igin izin verilen sikkma momenti 2,0 - 2,4 Nm'dir.
+ PE baglantisinda asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir:

* PE ile sebeke tarafi koruyucu topraklama baglantisi tanimlanir. Sebeke baglanti
kablosundaki PE iletkeni sadece Uzerinde "PE" yazan klemens parcalarina baglan-
malidir. Bu pargalar izin verilen sebeke baglanti kesitine gére boyutlandiriimigtir.

+ FE ile "islev Topradi" baglantilari tanimlanir. Burada 24 V baglanti kablosunda
mevcut olan topraklama hatti kullanilabilir.

5.3.6 24V gerilim seviyelerinin anlami

1) 24V _C =
Elektronik modiil
ve sensor
beslemesi

2) 24V _S = Aktér
beslemesi

MOVIFIT®-SC toplam 3 farkli 24 V gerilim seviyesine sahiptir, bunlarin her biri birbirle-
rinden yahtilarak ayrilmistir:

+ 1)24V_C: C = Continuous
+ 2)24V_S: S = Switched
+ 3)24V_0O: O = Option (rezerve edilmistir)

Bunlar uygulamanin geregine bagh olarak disaridan ayri ayri beslenebilir veya X29
cogaltici klemensi tzerinden birbirlerine baglanabilir.

24V _C gerilim seviyesi tarafindan beslenen cihazlar:
«  MOVIFIT® kontrol elektronik tinitesi
« veV024 |,V0O24 llile VO24 _lll sensér besleme cgikislarina bagli olan sensoérler.

24V_C gerilim seviyesi isletmede kapatilmamalidir. Aksi takdirde MOVIFIT® cihaza
fieldbus veya ag Uzerinden kumanda edilemez. Ayrica, sensor sinyalleri de islenemez.

Tekrar ¢alistirildiginda, MOVIFIT® cihazin kalkisi da belirli bir stre alir.

24V _S gerilim seviyesi tarafindan beslenen cihazlar:
« dijital gikiglar DO..,

* bunlara bagli olan ayar elemanlari

* ve sensor besleme ¢ikisi VO24 V.

Dijital DI12 — DI15 cikiglar alternatif olarak ayni baglantilara baglanabildikleri igin,
referans potansiyel 0V24_S (izerinde bulunurlar.

Sistemdeki ayar elemanlarini merkezi olarak devre disi birakabilmek igin, gerilim
seviyesi 24V _S'yi isletmede kapatilabilir.
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Montaj talimatlari (bUtn tipler igin)

3) 24V O = 24V _QO gerilim seviyesi opsiyon kartlarinin beslenmesi igin ayrilmistir.
Opsiyon beslemesi  \ovIFIT®-SC icin heniiz bir opsiyon karti mevcut degildir.
Gerilimlerin 24V_C ve 24V_S gerilim seviyelerini genis bir kablo kesiti ile X20 klemensine baglayin.
baglanmasi 24V_C ve 24V_S gerilim seviyelerini "24 V enerji bus'l" olarak genis bir kablo kesiti ile
bir sonraki MOVIFIT® cihaza aktarin.
UYARI
@
1 « Baglanti drnekleri igin "Enerji bus baglanti érnekleri" bdlimine (— sayfa 106)
bakiniz.

+ izin verilen baglanti kesitleri icin, bkz. "izin verilen baglanti kesitleri" bélimi
(— sayfa 52).

5.3.7 Fis konnektor

Bu isletme kilavuzunda butin MOVIFIT® cihazin fisli konnektorleri temas tarafindan
gosterilmektedir.

5.3.8 Koruyucu donanimlar

MOVIFIT® tahrik tiniteleri asin yiklenmeye karsi dahili koruyucularla donatiimiglardir,
harici donanimlara gerek yoktur.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Elektrik Baglantisi
Montaj talimatlari (bUtln tipler igin)

5.3.9 UL'ye uygun montaj

Gli¢ klemensleri

Kisa devre akimi
dayanikliligi

Kollara ayrilmig
akim devrelerinin
sigortalari

Motor igin asiri
yliklenme
korumasi

Cihaz ve sebeke
korumasi

Ortam sicakligi

ABOX-EBOX
kombinasyonu

[0

UL'ye uygun montaj igin asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir:
» Sadece 75 °C bakir kablo kullaniimalidir
« MOVIFIT® yayli klemensler kullanmaktadir.

Maksimum kisa devre alternatif akimi 5000 Agsi Olan akim devrelerinde kullanima
uygun:

- MOVIFIT®-SC, gerilim 500 V ile sinirhdir.

Entegre edilmis olan yari iletken kisa devre korumasi kollara ayrilmis akim devreleri
sigortasi olarak kullanilamaz. Kollara ayriimis akim devrelerinde ABD National Electrical
Code ve gecerli tim yerel talimatlara uygun sigortalar kullaniimalidir.

Asagidaki tabloda maksimum sigorta degeri verilmektedir.

Seri ‘ Maks. sigorta degeri ‘
MOVIFIT®-SC (25A/600V |

«  MOVIFIT®-SC motor icin bir asiri yiklenme korumasi ile donatilmistir, bu koruma
motor anma akiminin % 150'sinde devreye girer.

«  MOVIFIT®-SC cihazlar ABOX MTA....-M12-_.ile baglantili olarak bir cihaz ve sebeke
korumasi ile donatilmistir.

- MOVIFIT®-sC disurilmas ¢ikis akiminda 40 °C ile maks. 60 °C arasindaki kulla-
nima uygundur. 40 °C Uzerindeki sicakliklarda anma ¢ikis akimini tespit etmek igin,
ctkis akimi 50 °C ile 60 °C arasindaki her °C igin de % 3 azaltiimalidir.

* UL uyumlu montaj icin ABOX Uzerine sadece ABOX etiketi Gizerinde belirtilen EBOX
monte edilmelidir. UL sertifikasi sadece tip etiketi Gizerinde belirtien ABOX-EBOX
kombinasyonu i¢in gecerlidir.

UYARI

UL sertifikasi sadece toprada karsi gerilimleri maks. 300 V'ye kadar olan gerilim sebe-
keleri icin gegerlidir. UL sertifikasi topraklanmamis yildiz noktali (IT sebekeleri) igin
gegerli degildir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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5.3.10 Deniz seviyesinden 1000 m'nin ilizerine montaj

Sebeke gerilimleri 380 ile 500 V arasinda olan MOVIFIT®, asagidaki kosullar yerine
getirildiginde, denizden 1000 m — maks. 4000 m yUkseklige monte edilebilirler.

3

1000 m Uzerinde sogutma etkisi azaldigindan, nominal gl¢ de azalir (bkz. "Teknik
Veriler" bolima).

1000 m Uzerindeki hava ve kagak akim mesafeleri sadece asiri gerilim sinifi 2 icin
yeterlidir. Montaj icin asiri gerilim sinifi 3 gerektiginde, ek bir harici gerilim korumasi
kullanilmali ve 2,5 kV Uzerindeki faz-faz ile faz-toprak pik akimlari sinirlandiriimalidir.

"Gulvenli elektriksel ayirma" gerekiyorsa, bu ayirma 2000 m Uzerindeki ylkseklik-
lerde, cihaz disinda yapilmalidir (EN 61800-5-1 veya EN 60204-1’e gore Glvenli
Elektriksel Ayirma, motor fisi (Intercontec), EN 60664-1 (DIN VDE 0110-1)).

Denizden 2000 m yikseklige kadar izin verilen 3 x 500 V sebeke gerilimi, 2000 m ile
4000 m arasinda her 100 metre daha ylksege ¢iktikga 6 V duser.
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5.4 Kurulum topolojisi (6rnek)

Asagidaki resimde MOVIFIT®-sC icin prensip kurulum topolojisi gériimektedir:

400V 24V

PLC

BUS

24V

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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5.5 Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

5.5.1 Aciklama
Asagidaki resimde standart ABOX klemensleri ve kablo gegisleri gortilmektedir:

B i

1 E S
T W 8 §3
ST EeEESSeS®
SSEEE S

3
p— -’_-
e

M 2 [3]
9007200067288715

[1]1 Bakim salteri (opsiyonel)
[2] PE baglantisi
[3] Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)
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5.5.2 Baglant tipleri
MOVIFIT®-sC (MTS) icin asagidaki standart ABOX tipleri mevcuttur:
+ MTA11A-503-S02.-...-00:
— Opsiyonel yik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi

Asagidaki resimde standart ABOX igin, fieldbus arabirimine bagh olarak rakor ve fis-
soketler gosteriimektedir:

PROFIBUS MTA11A-503-S021-...-00
PROFINET
Ethernet/IP }MTA11A-503-3023-...-00
Modbus/TCP

M25 M16

l l

QQQOQOQOA

PO
SRR

vl

DeviceNet MTA11A-503-S022-...-00

M16

Micro-Style-
M25 Connector X11 ~ M16

/A N N

e *7(7%9@

*'\“Y\\

M16

9007200277091083
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Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

5.5.3 MTA...-S02.-...-00 i¢in ek montaj talimatlar
Klemensler igin izin verilen baglanti kesiti ve yiiklenebilirlik

Klemens verileri X1 /X20 X8 / X9 X25/ X30 / X31/ X35 X29
I X45 | X81 / X91

Baglanti kesiti 0,2 — 6 mm? 0,08 — 4" mm? 0,08 - 2,5") mm? 0,2—1,5" mm?

AWG 24 — AWG 28 — 1) AWG 24 —

AWG10 AWG12" AWG 28 - AWG14 AWG16")

Akim yiiklenebilirligi X1:32A
(maks. siirekli akim) X20: 16 A 20A 10A 10A
Kablo izolasyonunu
ayirma uzunlugu 13-15mm 8—-9mm 5—-6 mm 9-10 mm

1) Damar sonlandirma kovanlari kullanildiginda, kullanilabilen maksimum kesit bir kademe duser (6rn.
2,5 mm2 — 1,5 mm2)

Damar X1, X20, X8 ve X9 klemenslerinde izolasyon yakasi olmayan damar kovanlari kullanil-
sonlandirma malidir (DIN 46228-1, E-CU Malzemeler).
kovanlari
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Elektrik Baglantisi 5

Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

Klemenslerin
bastirilmasi

Klemens X1, X20

iletkeninin baglanmasi
tornavida kullanmadan 1)

iletkeninin baglanmasi
tornavida ile 2

@adi

812406283

812407947

1) Nominal kesitin en az 2 kesit kademesi altinda olan tek telli kablolarla damar sonlandirma kovanli esnek

kablolar dogrudan takilabilir (alet kullanmadan).

2) lIslenmemis esnek kablolar veya kiigiik kesitli kablolar dogrudan klemense takilamazlar. Bu kablolar
baglanirken klemens yayini agabilmek icin, delige bir tornavida sokun.

X8 / X81 /X9 / X91 / X29 / X45 /| X25 / X30 / X31 / X35 klemensleri’)

@adi

812404619

1) Bu klemenslerde baglanti iletken tipinden bagimsiz olarak daima tornavida ile yapilir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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PROFIBUS
kablosunun
MOVIFIT®e
baglanmasi

Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

fde

PROFIBUS montajinda asagidaki PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. kurulusu yénet-
meliklerini dikkate alin (internet: www.profibus.com):

+ "PROFIBUS-DP/FMS Montaj Talimatlar", Siparis numarasi 2.111 (Almanca) veya
2.112 (ingilizce)

+ "PROFIBUS Montaj Onerileri", Siparis numarasi 8.021 (Almanca) veya 8.022
(ingilizce)

PROFIBUS kablosunun ekranlanmasi igin:

812446219

UYARI

« MOVIFIT® cihazin ic kismindaki PROFIBUS baglanti damarlarinin  mimkan
oldugu kadar kisa tutulmasina ve gelen ve giden bus’lar i¢in ayni uzunlukta olma-
larina dikkat edin.

+ EBOX ABOX'tan gikartilirken PROFIBUS baglantisi kesilmez.
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Elektrik Baglantisi 5
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

Hibrit kablosunun « SEW-EURODRIVE tarafindan MOVIFIT® ile motor arasinda 6zellikle bu amag igin
baglantisi tasarlanmis ve kilift soyulmus hazir SEW hibrit kablolar kullaniimasi énerilmektedir.

"Elektrik Tesisat!" / "Hibrit Kablolar" bolimlerine bakin.

» Hibrit kablonun dis ekrani cihazin dis mahfazasina EMU'ya uygun bir kablo rakoru
ile baglanmalidir.

« Hibrit kablolarin i¢ ekrani MOVIFIT®-ABOX taki ekran sacina asagidaki gibi baglan-
maldir;

812434571

UYARI

* Hibrit-ABOX MTA...-l..-..-00 ve MTA...-G..-...-00'da standart ABOX'un aksine
ekran saci mevcut olmadigindan, kablo ekranlari EMU kablo rakorlari Gzerinden
baglanmalidir.

[0
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5 Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

5.5.4 Klemens pozisyonlari

Asagidaki resimde ABOX klemenslerinin pozisyonlari gosterilmektedir:

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

(6]
(7]
(8]
9]
(10]
(1]
[12]

56

(1]
X1

(2] (31 [4]
X8 X81 X29

& &

e
o

= Dy/ [7] X50

1Ll

X1
X8

X81

X29

X30, (X31)

X35
X50
X25
X45
X20
X91
X9

[12] (1 nop o o 8l
X9 X91  X20 X45 X25

3633204619

Sebeke klemensleri

Fren, motor fazlari ve motor 1 baglanti klemensleri
Fren ¢ikisi, TH ve motor 1 baglanti klemensleri

24 'V dagitma klemensleri

Fieldbus klemensleri veya fig-soket, fieldbus tipine baghdir
Fieldbus tipine bagli olan alan taranmis olarak gosterilmektedir.

SBus klemensleri (CAN)

Diyagnoz arabirimi (RJ10, disi)

I/0O klemensleri (Sensorler + aktdrler baglantisi)
rezerve edilmistir (I/O klemensleri icin)

24 V besleme klemensleri (24 V enerji bus)

Fren, motor fazlari ve motor 2 baglanti klemensleri
Fren cikisi, TH ve motor 2 baglanti klemensleri
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Elektrik Baglantisi 5
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

5.5.5 Klemens kontaklari

ABOX'ta olugan tehlikeli gerilimler elektrik soku tehlikesi olusturur.

Bakim salteri sadece bagli olan motor anahtarini sebekeden ayirir. MOVIFIT®in
klemenslerinde halen gerilim mevcuttur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

« MOVIFIT®in gerilimini uygun bir harici kapatma cihazi ile kapatin ve baglanti kutu-
sunu agmadan 6nce en az 1 dakika bekleyin.

Bu bolimde gosterilen klemens resimleri kullanilan fieldbus sistemine gére degisebilir.
Bu sebepten fieldbus'a bagli olan bolimleri sekilde taranmig olarak gosteriimektedir ve
bunlar ilerideki bélimlerde agiklanacaktir.

X1: Sebeke klemensleri (enerji bus)

H B B X29
X8—[=| [ [7] X&1 (D EDEEXTNE)
%%%E b B gkl gesssssls ToToe CoouoD
A 1 21 [3] [] _X91 11213)415]|712]3]|415]6|78
O O O o | | | xzo H%%Hp UUUUUUUU Dss
O B HESEE hEEEGeE 5[ [1112]13|14[15[16[17[18] | (I
olelole o I = = [JIUUUHUUUUIUUUIUE | [ 21514) 5
X5 [l [7 11012)13)14115X16) [21[22|23[24|25| [21]22]23124|25/26|27|28 IO
i UOJUON IOV | [l @s
O O 9O O 31(32|33|34(35| |31(32[33(34/35|36/37/38| | (i
E E E E ©|0|0|0|©|C| HFEEREH mmCimEII—ie X35
1 2 3| |4 OHC
X50
812531083
Sebeke klemensleri (enerji bus)
No. isim Fonksiyon
X1 1 PE PE sebeke baglantisi (IN)
2 L1 Sebeke baglantisi faz L1 (IN)
3 L2 Sebeke bagdlantisi faz L2 (IN)
4 L3 Sebeke baglantisi faz L3 (IN)
11 PE PE sebeke baglantisi (OUT)
12 L1 Sebeke baglantisi faz L1 (OUT)
13 L2 Sebeke baglantisi faz L2 (OUT)
14 L3 Sebeke baglantisi faz L3 (OUT)
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Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X20: 24 V besleme klemensleri (24 V enerji bus)

5 H B x29
X8—[=| x| [ X8&1 DEETE)
xt_ elel lol I SEcaecat
O O O OIII [ | X45 X25
ISP B B QR fgielsisleisl [T DURRRITR
{41 21 (3] [4] _X91 2|3|4]5]|1(2(3]|4|5|6|7|8
X20 L0 L L L O L []s3
OO = === 11[12[13114 15| [11 [12[13[14[15[16[17018| | [T
sll= = anenl 900600 Nyyivvielveveevee 11‘2’1‘;4[‘5
0000l vo-H H H ) 7 b 0
o[z sl 7 1112Y13Y14X15X16) |21[22/23124|25| [21[22(23104[25(26 27(28| | (LI
! UV VU] | 2/,
O 9 9 9 31/32|33|34/35| [31/32/33/34|35|36/37/38| | [
E E E E ©|O|0|©|©|©| s e e X35
1] |2] [3] |4
X50
812532747

24 V besleme klemensleri (24 V enerji bus)

No. isim Fonksiyon
X20 1 FE Fonksiyon topragi (IN)
2 +24V_C +24 V daimi besleme gerilimi (IN)
3 ov24_C 0V24-referans potansiyel — daimi gerilim (IN)
4 FE Fonksiyon topragi (IN)
5 +24V_S +24 V-besleme — anahtarlanmis (IN)
6 0v24_S 0V24 referans gerilimi — anahtarlanmis (IN)
1 FE Fonksiyon topragi (OUT)
12 +24V_C +24 V daimi besleme gerilimi (OUT)
13 ov24_C 0V24-referans potansiyel — daimi gerilim (OUT)
14 FE Fonksiyon topragi (OUT)
15 +24V_S +24 V-besleme — anahtarlanmis (OUT)
16 0v24_S 0V24 referans gerilimi— anahtarlanmis (OUT)
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Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X8, X81, X9 ve X91: Motor baglanti klemensleri

DBO00 ve DBO1 dijital cikislarin parametreleri yanhs ayarlandiginda ezilme tehlikesi
mevcuttur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

+ Fren kontroll icin DB0O0 ve DBO01 dijital ¢ikiglarini kullanirsaniz, ¢ikis sinyalinin
islevsel parametrelerini degistirmeyin.
« Fren kontroli i¢in dijital ¢ikis kullanmadan énce, parametre ayarini kontrol edin!

H 5 B X29
X8—[5| [ [7] _X8&1 DRBAEEXDE
X1 i o ] ot
8 8 8 8 | [ | X45 X25
4 e e T e O 112|3]4 slelllelell [IJJ [T
D 21 18l ] %91 1/2]|3]4]5([1]2|3|4[5|6|7|8
X20 ) LY LY L [ 1S3
ool | L~ [11[12113[1415| |[11[12|1314|15[16 [17[18| | [ ]I
8 8 81234 >1<>2<>3<4 5>6<UUULUIIIJUUIIUUU 12k3/J\4fHk5/|
©|©|©©® — H K 5122 U
X9—[51 [¢] |7 (11X12(13)14X15)16) |21/22(23|24[25] [21|22|23(24|25(26(27]28] | [
| ) L L LY L A R
O O g 9 31(32(33|34(35| [31|3233/34|35|36(37(38| | Lt
1 2 3 4 Jj;
X50
952027659
Motor baglanti klemensleri (hibrit kablo lizerinden baglanti)
No. isim Fonksiyon Motor
X8 1 PE Motor 1 PE baglantisi
2 Uu_M1 Motor 1 U fazi gikisi
3 V_M1 Motor 1V fazi ¢ikisi
4 W_M1 Motor 1 W fazi ¢ikigi
5 15_M1 Motor 1 SEW freni baglantisi i¢in 15 klemensi (mavi)
6 14_M1 Motor 1 SEW freni baglantisi i¢in 14 klemensi (beyaz) 1
7 13_M1 Motor 1 SEW freni baglantisi i¢in 13 klemensi (kirmizi)
X81 1 TF+_M1 Sicaklik duyar elemani TF/TH (+) motor 1 baglantisi
2 TF-_M1 Sicaklik duyar elemani TF/TH (-) motor 1 baglantisi
3 DBO00 Motor 1 "Fren agik" dijital ¢cikisi (anahtarlama sinyali 24 V)
4 ov24_C Motor 1 fren ¢ikisi igin 0V24-referans potansiyeli

Dikkat: Sadece bir motor ile ¢alistirildiginda, motoru X8 ve X81 klemenslerine baglayin. X9 ve X91 klemensleri
baglanmamalidir.

X9 1 PE Motor 2 PE baglantisi
2 U_M2 Motor 2 U fazi gikisi
3 V_M2 Motor 1V fazi ¢ikisi
4 W_M2 Motor 1 W fazi ¢ikigi
5 15_M2 Motor 2 SEW freni baglantisi igin 15 klemensi (mavi)
6 14_M2 Motor 2 SEW freni baglantisi igin 14 klemensi (beyaz) 2
7 13_M2 Motor 2 SEW freni baglantisi i¢in 13 klemensi (kirmizi)
X91 1 TF+_M2 Sicaklk duyar elemani TF/TH (+) motor 2 baglantisi
2 TF-_M2 Sicaklk duyar elemani TF/TH (-) motor 2 baglantisi
3 DBO1 Motor 2 "Fren agik" dijital ¢ikisI (anahtarlama sinyali 24 V)
4 ov24_C Motor 2 fren ¢ikisi igin 0V24-referans potansiyeli
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Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X29: 24 V dagitma klemensleri

H H B X29
X1 x8-—[5| [¢| [7] _X81 (DADNDEOTNE
| OEETEETE
o | X45 X25
dH H H HEEs OO0
%%% =M M M ool [T T
OinEoEoEnERCL 11213]4|5((1]2]|3|4|5|6|7
X20 L0 L L L O L 1S3
O OO = === 11[12[13114 (15| [11 [12[13[14(15[16 17118| | [[_JI_JL I
N O o[ fzhEE (eXeXaxsXe) [DUUOL] DIWUIUUIUUU) (1712 1%%
X9-[:| |6 |7 (11 N2X13K14J15/16) [21]22]23[2425| [21[22[23[24/25[26|27/28| | (I
| UUUOIHITIIIOTOION | 112/138(14(15
O O 9O 9 31/32/33/34(35 [31/32/33|34|35|36/37/38)| | Yl
E E E E ©|©|0|0|©|0| e mHCmE—r—ie X35
11 |2| |3] |4 J:L
X50
812536075

No.

24 V dagitma klemensleri (Besleme gerilimini(lerini) opsiyon kartina dagitmak igin)

X29

isim Fonksiyon
1 +24V_C +24 V besleme — daimi gerilim (X20/2 ile képrulenmigtir)
2 0v24_C 0V24-referans gerilim — daimi gerilim (X20/3 ile kbprilenmistir)
3 +24V_S +24 V besleme — anahtarlanmig (X20/5 ile képrilenmistir)
4 ov24_S 0V24-referans gerilim — anahtarlanmis (X20/6 ile kdprilenmistir)
5 rez. rezerve edilmistir
6 rez. rezerve edilmistir
7 +24V_0O rezerve edilmistir
8 ov24 O rezerve edilmistir
11 +24V_C +24 V besleme — daimi gerilim (X20/2 ile koprulenmigtir)
12 0v24_C 0V24-referans gerilim — daimi gerilim (X20/3 ile koprilenmistir)
13 +24V_S +24 V besleme — anahtarlanmig (X20/5 ile képrilenmistir)
14 ov24 S 0V24-referans gerilim — anahtarlanmis (X20/6 ile kdprilenmistir)
15 rez. rezerve edilmistir
16 rez. rezerve edilmistir
17 +24V_O rezerve edilmistir
18 ov24 O rezerve edilmistir

60

e

UYARI

Burada gdsterilen klemens atamasi "X29" kablolama devre kartinin 11 duru-
mundan itibaren gegerlidir. Durumu 11'den bagka olan bir kablolama devre karti
kullanildiginda SEW-EURODRIVE'a danigiimalidir.

Kablolama devre kartlarinin durumlari ABOX etiketinin ilk durum alaninda belirtilir:

Durum: %11 - 10 - 10 10 -- -
Kablolama devre kartinin durumu

Etiket 6rnegi icin "Tip Tanimi" / "ABOX" bolimine bakiniz.
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Elektrik Baglantisi

Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X25: I/0 klemensleri

N
H H B X29 N
x8-[z| [s| [7] _X8&1 000066 0d
X ] i DEEUECHT
omomomelI=E=="= X45 X25
4
O B 5 JU2BA sieieeellele MUY U
14 1 2 3 4 X91 112|345 8
X20 ) [ [ 1S3
O O O B2 b ~Nava v~y [1[12113[14]15 8| | )
oole N O o [zl (eXeXaXs e ) U U (X123 {%
X9—[5| [51 [7 (1112)13Y14X1516) |21 [22[23[24]25 28] | U
' U] )] [111112]13[14]15
CD) CD) CD) CDJ 31/32|33|34/35 38| | i
e O N )l | e X35
1 2| |3| |4 O‘I:L
X50
812537739
1/0 klemensleri (Sensorler + aktorler baglantisi)
No. islev seviyesi "Technology"
* PROFIBUS
e DeviceNet
¢ PROFINET, EtherNet/IP veya Modbus/TCP
islev seviyesi "Classic" islev seviyesi "Classic"
¢ PROFINET ile  PROFIBUS
¢ DeviceNet
Isim Fonksiyon Isim Fonksiyon
X25 |1 _DIOO _Dijital giris DIOO (anahtarlama sinyali) _DIOO _Dijital giris DIOO (anahtarlama sinyali)
2 DI02 Dijital giris DI02 (anahtarlama sinyali) DIO1 Dijital giris DIO1 (anahtarlama sinyali)
3 DI04 Dijital giris DI04 (anahtarlama sinyali)  DI02 Dijital giris DIO2 (anahtarlama sinyali)
| _Enkoder‘l baglantisi, A izi | |
4 | DIO6 Dijital giris DIO6 (anahtarlama sinyali) DI03 Dijital giris DIO3 (anahtarlama sinyali)
Enkoder 2 baglantisi, A izi
5 DIO8 Dijital giris DIO8 (anahtarlama sinyali) DI04 Dijital giris DI04 (anahtarlama sinyali)
Enkoder 3 baglantisi, A izi
6 DIM0 Dijital giris DI10 (anahtarlama sinyali) DI05 Dijital giris DIO5 (anahtarlama sinyali)
7 DI12/DOO00 Dijital giris DI12 veya dijital gikis DO00 DI06 / DOQO0 Dijital giris DI06 veya dijital gikis DO00
(anahtarlama sinyali) (anahtarlama sinyali)
8 DI14 /D002 Dijital giris DI14 veya dijital gikis DO02 | DIO7 / DO01 Dijital giris DIO7 veya dijital ¢ikis DO01
(anahtarlama sinyali) (anahtarlama sinyali)
11 | DIO1 Dijital giris DIO1 (anahtarlama sinyali)  X25/11 — X25/18 klemensleri "Classic" iglev sevi-
12 DIO3 Dijital giris DIO3 (anahtarlama sinyali) Vg_sli ('_’T_O'F'BUS veya DeviceNet) ile olarak rezerve
13 DIO5 Dijital giris DIO5 (anahtarlama sinyali) o eir
Enkoder 1 baglantisi, B izi
14 | DIO7 Dijital giris DIO7 (anahtarlama sinyali)
Enkoder 2 baglantisi, B izi
15 DI09 Dijital giris DI09 (anahtarlama sinyali)
Enkoder 3 baglantisi, B izi
16 DINM Dijital giris D111 (anahtarlama sinyali)
17 DI13/DOO01 Dijital giris DI13 veya dijital ¢ikis DO01
(anahtarlama sinyali)
18 DI15/DO03 Dijital giris DI15 veya dijital ¢cikis DO0O3
(anahtarlama sinyali)
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Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

N
sh:l: X29 \
x8—[s| [¢] [7| X81 [DeE@EEmE
o ) i ) DEECECTE I
4 :EI) 8 CD) CD) I1H2H3H4I M I
%%%14 —T ; g ; X91 CllelClClClelele) \(\2/\?12/\5/ 5 &
X20 I O [ S3
O O Q0 =eaoo 11[1213[1415 (1 1 O O L
e M| [0 | Gemsla (exEXase) Uy U [[X]2]514)5
X9—l5| [g| |[7] (11X1213)14Y15X16) |21[22]23[24[25 o8| | [T
I U] [ [ [11112]13]14]15
CD) (D) (D) (D) 31|32|33|34/35 38| | (i
1 Y e ©|0|0©|©|©|© ﬁﬁmﬁﬁﬂlﬂlﬂlﬂlﬂlﬂlﬂp _ X35
1 2 8 4 J:
@
X50
812537739
1/0 klemensleri (Sensorler + aktorler baglantisi)
No. islev seviyesi "Technology"
« PROFIBUS
¢ DeviceNet
¢ PROFINET, EtherNet/IP veya Modbus/TCP
islev seviyesi "Classic" islev seviyesi "Classic"
* PROFINET ile « PROFIBUS
* DeviceNet
isim Fonksiyon Fonksiyon
X25 |21 VO24-1 +24V sensor beslemesi Grup | (DIO0 — DIO3) +24 V sensor beslemesi Grup | (DIO0 — DIOI),
kapall +24V_C kapal +24V_C
22 V0O24-1 +24V sensor beslemesi Grup | (DIO0 — DI03) +24 V sensor beslemesi Grup | (DIO0 — DIOI),
kapall +24V_C kapall +24V_C
23 VO24-ll +24 V sensor beslemesi Grup Il (DI04 — DI07) +24 V sensor beslemesi Grup Il (D102 — DI03)
kapall +24V_C kapall +24V_C
24 VO24-Il +24 V sensor beslemesi Grup Il (DI04 — DI07) +24 V sensor beslemesi Grup 1l (DI0O2 — DI03)
kapall +24V_C kapall +24V_C
25 VO24-Ill +24 V sensor beslemesi Grup Il (DI08 — DI11) +24 V sensor beslemesi Grup 11l (DI04 — DIO5)
kapall +24V_C kapali +24V_C
26 VO24-lll +24 V sensor beslemesi Grup Il (DIO8 — DI11) +24 V sensor beslemesi Grup Il (DI04 — DIO5)
kapall +24V_C kapal +24V_C
27 VO24-IV +24 V sensor beslemesi Grup IV (DI12 — DI15) +24 V sensor beslemesi Grup IV (DI1106 — DI07)
kapall +24V_S kapah +24V_S
28 VO24-IV +24 V sensor beslemesi Grup IV (DI12 — DI15) +24 V sensor beslemesi Grup IV (DI106 — DI07)
kapal +24V_S kapah +24V_S
31 0V24_C Sensorlerigin 0V24 referans potansiyeli
32 0V24_C Sensorlerigin 0V24 referans potansiyeli
33 0V24_C Sensorler icin 0V24 referans potansiyel
34 0V24_C Sensorlericin 0V24 referans potansiyeli
35 0V24_C Sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
36 0V24_C Sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
37 0V24_S Aktorler ve Grup IV sensorleri icin 0V24 referans potansiyeli
38 0V24_S Aktorler ve Grup IV sensorleri icin 0V24 referans potansiyeli
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Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X35: SBus klemensleri

H H B X29
X8—[5| [g| [7] _X81 000066 0d
X o Bl 18] 7 P P B
O O O O (| X45 X25
40 O O O 121314 IR 1R O O L.
o O e O e A elelelelelelele] [V UILIUIUILIUL
1 2] (8] [a] X1 112]3]415(|1]2(3/4]5(6|7|8
X20 ) LY L O L L
O O O E=a |~ L~ [11[12[13[14]|15] |11[12|13[14|15(16[17[18
11213]4] (1 X2 X3 X4 X5 X6
oleloloe _E E E 3 PP S S ) L L L L O
X9—-[5] g 7 U112 13814115 16) [21]22[23]24[25| [21|22[23[24|25(26[27(28
| ) L L YL
O O O 9 31(32(33(34(35| [31|32133(34|35|36|37(38
E E E E ©|©|0|0|©|0| e mamimErie
1 2 B 4
X50
812539403
SBus klemensleri (CAN)
No. isim Fonksiyon
x35") 1 CAN_GND SBus (CAN) icin 0 V referans potansiyeli
2 CAN_H SBus CAN_H — gelen
3 CAN_L SBus CAN_L — gelen
4 +24V_C_PS |+24 V beslemesi — periferi cihazlari igin daimi gerilim
5 ov24 C 0V24 referans potansiyeli — periferi cihazlari i¢in daimi gerilim (X20/3 klemensi
ile koprilenmigtir)
11 CAN_GND SBus (CAN) icin 0 V referans potansiyeli
12 CAN_H SBus CAN_H - giden
13 CAN_L SBus CAN_L — giden
14 +24V_C_PS |+24 V beslemesi — periferi cihazlari igin daimi gerilim
15 ov24_C 0V24 referans potansiyeli — periferi cihazlari igin daimi gerilim (X20/3 klemensi
ile kdprulenmigtir)

1) X35 klemensleri sadece "Technology" islev seviyeleri ile kullanilabilir.

X50: diyagnostik arabirimi

Fonksiyon

Diyagnostik arabirimi

Baglanti tiirii

RJ10, disi
Baglanti semasi

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC

1 2 3 4
2354433675

Baglantisi
No. isim Fonksiyon
X50 1 +5V 5V beslemesi

2 RS+ RS485 Diyagnoz Arabirimi

3 RS- RS485 Diyagnoz Arabirimi

4 ov5 RS485 igin 0 V referans potansiyeli

63



Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X45: I/0 klemensleri

H 5 B X29
X8—[5| [g| [7] _X81 000066006
X | L 8L 17 o
O O O O | | X45 X25
40 O O O w234 © 0 Y R O
B 2] (3] [a] %91 2131415|617 )8
L O [ 1S3
omeomelI=Z===1rN 12|13[141516 1718 | [T
oloole O 0 O bl2lsl4 (1 UUUUIUIUO] 1112314 5
X9-[5] [6] [7] () 2l23a|256(27]28| | [T
! IO | [A1121138(14]15
O O O 9 32/33[34/35|36/37/38| | il
E E E E © || X35
1 2| (3] |4 O‘Ii
X50
812541067
I/0 klemensleri
No. isim Fonksiyon
X45 1 rez. rezerve edilmistir
2 rez. rezerve edilmistir
3 rez. rezerve edilmistir
4 rez. rezerve edilmistir
5 rez. rezerve edilmistir
" rez. rezerve edilmistir
12 rez. rezerve edilmistir
13 rez. rezerve edilmistir
14 rez. rezerve edilmistir
15 rez. rezerve edilmigtir
21 rez. rezerve edilmistir
22 rez. rezerve edilmistir
23 rez. rezerve edilmistir
24 rez. rezerve edilmigtir
25 rez. rezerve edilmistir
31 rez. rezerve edilmigtir
32 rez. rezerve edilmistir
33 rez. rezerve edilmistir
34 rez. rezerve edilmistir
35 rez. rezerve edilmistir

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X30 ve X31: PROFIBUS klemensleri
(sadece PROFIBUS tiplerinde)

H B [ X29 %30
» xs-z 5l [ _X81 [HeekEkee iials] [ %
) CD) 8 8 8 |1||2||3| 4|
R e o Y oleloleleeele] [UINUILT UL | 2=
14 [4 o [3] [4]  X91 112(314(5(|11(2(3[4|5|6(7 (8] | [112]3]1X31
OO S b e eneal | OO
| - /_\/\K_\ /—\m
olololel .. B P A zislal faxzXsfe s fo) OoouU UIOIUUUUU (141218]4] s
X9—5| 5 [ (11X12)13X1415X16) |21[22[23[24[25| [21|22|23[24|25/26]27[28| | [T
' UIUUIHOUIUTUIUICITUT | 12113114115
O 9 O 9 31/32(33|34/35| [31|32[33[34/35/36|37(38| | (LU
E E E E @@@@@@ o o e e X35
1 2| 3] |4 OI:]C
X50
812542731
PROFIBUS klemensleri
No. isim Fonksiyon
X30 1 A_IN PROFIBUS Kablo A - gelen
2 B_IN PROFIBUS Kablo B — gelen
3 0V5_PB PROFIBUS igin 0V5 referans potansiyeli (sadece dlgme amagli!)
X31 1 A_OUT PROFIBUS Kablo A — giden
2 B_OUT PROFIBUS Kablo B — giden
3 +5V_PB PROFIBUS +5 V gikisi (sadece olgim igin!)

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Elektrik Baglantisi
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X30 ve X31: Ethernet fis baglantisi

(sadece PROFINET-I0, EtherNet/IP veya Modbus/TCP tiplerinde)

X1

56
&%)
Q)

)
(0
=10

= | DO—?”IS

©

SO0 [o [O0 [STOO| [ TTO)
o[O0 [0 [0
> 100 [~ OO0 =100 [~ [T

=00

@
)

=
®
(S

=)
X0)
&)

X30

-

X31

X25

U
2|3

]
[1s3

&
C

C

.

=

=
[N

i

13

Clod

=S
[$)]

C e
=]
o
o
CI~NC
_CXJ

=
[
=
S
=
o
=
(2]
=
]
=
©

v

-
-

22|23

— =
=

[N Cﬁ

=

]
N
-
(@S
Con

24 28

q

32|33

U
2|3
iy
12|13
i

=
=

[

34

U]

36(37/38

i
U=
1

0 RCRC]

i

H & IR

IHEN
U &R
|

(| | |

X35

Il

X50

812544395

Fonksiyon

Ethernet baglantisi
* PROFINET IO
+ EtherNet/IP

*  Modbus/TCP

Baglanti tiirii

RJ45

Baglanti semasi

2354433675

Baglantisi

No. isim

Fonksiyon

X30 TX+

Goénderme kablosu (+)

Ethernet Port 1

TX-

Gonderme kablosu (-)

RX+

Alma kablosu (+)

rez.

75 Ohm tahliye

rez.

75 Ohm tahliye

RX-

Alma kablosu (-)

rez.

75 Ohm tahliye

rez.

75 Ohm tahliye

X31 TX+

Goénderme kablosu (+)

Ethernet Port 2

TX-

Gonderme kablosu (-)

RX+

Alma kablosu (+)

rez.

75 Ohm tahliye

rez.

75 Ohm tahliye

RX-

Alma kablosu (-)

rez.

75 Ohm tahliye

O NOO O | WOIN 200 N O GO B WO N -

rez.

75 Ohm tahliye
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Elektrik Baglantisi 5
Standart ABOX MTA...-S02.-...-00

X117/ X30: DeviceNet fis baglantisi / klemensler
(sadece DeviceNet tiplerinde)

8 8 8 X29 S2
x8-[5| [5| [7] _X®81 DOOOG X30
. | Besic X45 5
; 8 8 (D) 8 |1||2||3||4|
o O e I s O clololele U U |4
1414 2 3| |4 X91 4|5 6|78
X20 ) [ [[]s3
O O O BR=moo 14[15 161718 L)
ololole O O |0 [2Ee 1%34 iy % T
xX9—-[5| [5] [7] 1R2fi3)a4 24125 26[27[28 e
| U U 14115
CD) (DD 8 (D) 34/35 36/37/38 el
= H B o0|oo|o J:ll.l:ll.l:l‘.l_\ = I_LIELI.EI.IELPEI.'D 1] [x35
]
X50
Micro-Style-Connector @)
3 4
X11 QI_I
812546059
Fonksiyon ‘
DeviceNet baglantisi
Baglanti tiirii |
X30 klemensleri veya X11 Micro-Style-Connector (A-kodlama)
Baglantisi
No. isim Fonksiyon Damar rengi
X1 1 X30 3 DRAIN Es potansiyel baglanti kahverengi
2 5 V+ +24 V DeviceNet gerilim beslemesi beyaz
3 1 V- 0V24 DeviceNet referans potansiyel mavi
4 4 CAND_H CAN_H-Veri Hatti siyah
5 2 CAND_L CAN_L-Veri Hatti yesil/sari
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Elektrik Baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S42.-...-00

5.6 Hibrit-ABOX MTA...-S42.-...-00

UYARI

@
1 » Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 Gzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

niz (— sayfa 50).
+ ABOX igindeki X25 klemens grubuna burada agiklanan fig-soketler baghdir ve
mdisteri tarafindan artik kullanilamaz.

5.6.1 Aciklama
Asagidaki resimde dijital giris / ¢ikis baglantilar icin M12 fig-soketli hibrit ABOX
gorulmektedir:

[1 2] [3] [4]

9007200170028939

[1]1 Bakim salteri (opsiyonel)

[2] PE baglantisi

[3] Dijital giris / ¢ikiglar icin M12 fis konnektort
[4] Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Elektrik Baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S42.-...-00

5.6.2 Baglant tipleri
MOVIFIT®-sC (MTS) icin asagidaki hibrit ABOX tipleri mevcuttur:
+ MTA11A-503-842.-...-00:
— Opsiyonel yik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipleri gdsterilmektedir:

PROFIBUS MTA11A-503-S421-...-00
PROFINET

EtherNet/IP } MTA11A-503-S423-...-00
Modbus/TCP

M25 M16

l

(QQQQQOQOQ
e

M12, A kodlu, digi

5 @OC‘“ ’ o
M16 M12, A kodlu, disi

M20

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Elektrik Baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S42.-...-00

5.6.3 Fis konnektor pozisyonlari
Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri gosteriimektedir:

S CIoEEE: \

"" [1] X21 — X24
ao
e _
v
> k\i [2] X50
3570049547

[11 X21-X28 Dijital Giris / Cikislar (M12, 5-pin, disi, A-kodlu)
[2] X50 Diyagnostik arabirimi (RJ10, digi, kor tapanin altinda)

UYARI

« Takil olan M12 fis konnektorler rastgele yonlendirilmistir. Bu nedenle sadece diiz
M12 karsi figler kullaniimahdir.

» Fis konnektorlerin fis baglantilari icin "Elektrik Baglantilari" bolimiine bakin.

» Bir M12 fis konnektoriine 2 sensor / aktér baglamak icin uzatmali bir Y adaptor
kullanin, bkz. "Y adapt6r" bélimi (— sayfa 97).

[0

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Elektrik Baglantisi 5
Hibrit-ABOX MTA...-S52.-...-00

5.7 Hibrit-ABOX MTA...-S52.-...-00

i

5.7.1 Aciklama

UYARI

Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 Uzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bélimune bakiniz.
ABOX igindeki X25, X30 ve X31 klemens grubuna ve burada agiklanan fis konnek-
torleri baghdir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.

Asagidaki resimde dijital giris / ¢ikis baglantilar ve fieldbus i¢in M12 fig-soketli hibrit
ABOX gorulmektedir:

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

11 12 [3] [4] (5]

9007200189509131

Bakim salteri (opsiyonel)

PE baglantisi

Dijital giris / ¢ikislar icin M12 fis konnektora
Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)
Fieldbus baglantisi icin M12 fis konnektorleri
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Elektrik Baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S52.-...-00

5.7.2 Baglant tipleri
MOVIFIT®-sC (MTS) icin asagidaki ABOX tipleri mevcuttur:
+ MTA11A-503-852.-...-00:
— Opsiyonel yik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi

Asagidaki resimde fieldbus arabirimine bagli olarak hibrit ABOX rakorlari ve fis konnek-
torleri gésteriimektedir:

PROFIBUS MTA11A-503-S521-...-00 M12, B kodlu,
erkek / digi
M25 M16
(@ S5 Q o@oﬂé%
@ | %;:)O. _ ” M12, A kodlu, di§i
M16 =2 M12, A kodlu, disi
ot
< M20
PROFINET
EtherNet/IP }MTA11A 503-S523-...-00 M12, D kodlu,
Modbus/TCP disi
M25 M16
(@ 555 Q%@@%
g =
— _ M12, A kodlu, disi
)
M16 bl |& ‘1‘ ‘ ” M12, A kodlu, disi

—__ \

DeviceNet MTA11A-503-S522-...-00 Micro-Style-
Connector X11

M20

M12, A kodlu, disi

= ESLLLX]

Ny

M12, A kodlu, digi

M20
9007200170423819

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Elektrik Baglantisi 5
Hibrit-ABOX MTA...-S52.-...-00

5.7.3 Fis konnektor pozisyonlari
Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

PROFIBUS: [1] X11 —[@ [2] X12
Ethernet:  [3] X11 @Q}F [4] X12

DeviceNet:  [5] X11 —Q@

3570202635

[11 X1 PROFIBUS girisi (M12, 5-pin, erkek, B kodlu)

[2] X12 PROFIBUS c¢ikisi (M12, 5-pin, digi, B-kodlu)

[3] XM Ethernet arabirimi, Port 1 (M12, 4-pin, disi, D-kodlu)
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)

[4] X12 Ethernet arabirimi, Port 2 (M12, 4-pin, digi, D-kodlu)
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)

[6] X11 DeviceNet arabirimi (Micro-Style-Connector, erkek,

A kodlamal)
[6] X21-X28 Dijital Girig / Cikislar (M12, 5-pin, disi, A-kodlu)
[7] X50 Diyagnostik arabirimi (RJ10, disi, kor tapanin altinda)
UYARI

fude

Takili olan M12 fig konnektorler rastgele yonlendiriimistir. Bu nedenle sadece diiz
M12 karsi fisler kullaniimahdir.

Fis konnektorlerin fis baglantilari igin "Elektrik Baglantilar" bélimane bakin.

Bir M12 fis konnektoriine 2 sensor / aktér baglamak igin uzatmali bir Y adaptor kul-
lanin, bkz. "Y adaptor" bolima (— sayfa 97).
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5.8

5.8.1

Elektrik Baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S533-...-00/L10

Hibrit-ABOX MTA...-S533-...-00/L10

i

Aciklama

UYARI

Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 Uzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bolimine bakiniz.

ABOX igindeki X25, X30, X31 klemens gruplarina ve X35/4 ile X35/5 klemenslerine
burada agiklanan fis konnektorleri baglidir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.
POF opsiyonu L10'un tim elektrik baglantilari fabrika tarafindan yapiimistir.

Asagidaki resimde

Hibrit-ABOX ve

— PROFINET 10 baglantisi igin M12 fig konnektdrler (fabrika tarafindan takilmistir)
g6rulmektedir.

— POF opsiyonu L10 DC 24 V beslemesi icin M12 fis konnektér (fabrika tarafindan
takilmigtir)

— Dijital girig / gikislara baglamak igin M12 fis konnektorler

ve POF opsiyonu L10 ile
— PROFINET POF baglantisi icin M12 push-pull fis konnektorler:

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

(6]
[7]

3] [4] (5] (6l [7]
9007204313304587

Bakim salteri (opsiyonel)

PE baglantisi

Dijital giris / ¢ikiglar igin M12 fig konnektora
Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)

PROFINET-IO arabirimi ve DC 24 V beslemesi i¢gin fis konnektor (fabrika tarafindan
takilmistir)

PROFINET-POF arabirimi, Port 2 igin push-pull SCRJ fig konnektdér
PROFINET-POF arabirimi, Port 1 igin push-pull SCRJ fis konnektdr

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Elektrik Baglantisi 5
Hibrit-ABOX MTA...-S533-...-00/L10

Asagidaki resimde montaj rayi ve POF opsiyonu L10 arkadan gorilmektedir:

X130 X12 . X11

[6]

5057677451
[11 DC 24V besleme igin Kablo rakoru (fabrika tarafindan takilmigtir)
[2] PROFINET IO, Port 1 Kablo rakoru (fabrika tarafindan takilmigtir)
[3] PROFINET IO, Port 2 Kablo rakoru (fabrika tarafindan takilmigtir)

[4] POF-opsiyonu L10
[5] Montaj rayi
[6] ABOX

UYARI

POF opsiyonu L10 fis konnektorleri ABOX'taki X11, X12 ve X13'e yukaridaki resme
gore takilmis olmalidir.

jde

X11 ve X12 fig konnektoérleri karistirilirsa, bir Ust seviyedeki master kontrol tnitesi ag
topolojisini dogru olarak taniyamaz.
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Elektrik Baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S533-...-00/L10

5.8.2 Baglant tipleri
MOVIFIT®-sC (MTS) icin asagidaki standart ABOX tipleri mevcuttur:
« MTA11A-503-853.-..-00/L10:
— Opsiyonel yik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi™)

Asagidaki resimde POF opsiyonu L10'lu hibrit ABOX rakorlari ve figs konnektérleri
gosterilmektedir:

PROFINET MTA11A-503-S533-...-00/L10 M12, M12,
D kodlu, Akodlu,
M25 digi d|§| M16

Push-Pull SCRJ

Wessse

= I@ZYO Q@\‘@X@ Il
M16 X

Push-Pull SCRJ

M20 M12, A kodlu,
disi
5671013515

1) Hazirlaniyor

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Elektrik Baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S533-...-00/L10

5.8.3 Fis konnektor pozisyonlari

Asagidaki resimde POF opsiyonu L10'lu MOVIFIT® (izerindeki fis  konnktorler
gosterilmektedir:

(1]

(2]

(3]

(4]
(5]
[6]

mIL10 11 21 [3] [4] [5] [6]

X11

X12

X13

X21 - X28

X30

X31

UYARI

Takili olan M12 fig konnektoérler rastgele yonlendiriimistir. Bu nedenle sadece diiz
M12 karsi figler kullaniimalidir.
Fis konnektdrlerin fis baglantilari icin "Elektrik Baglantilar" bélimune bakin.

Bir M12 fis konnektérine 2 sensér / aktor baglamak icin uzatmal bir Y adaptér
kullanin, bkz. "Y adaptér" bélumu (— sayfa 97).

fde

PROFINET-IO arabirimi, Port 1 (fabrika tarafindan
takilmistir)

PROFINET-IO arabirimi, Port 2 (fabrika tarafindan
takilmistir)

POF opsiyonu L10 DC 24 V beslemesi (fabrika
tarafindan takilmistir)

Dijital Giris / Cikiglar
PROFINET-POF arabirimi, Port 1

PROFINET-POF arabirimi, Port 2

5048967563
M12, D kodlu, disi

M12, D kodlu, digi

M12, A kodlu, disi

M12, A kodlu, disi
Push-Pull SCRJ

Push-Pull SCRJ

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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5 Elektrik Baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S62.-...-00

5.9 Hibrit-ABOX MTA...-S62.-...-00

UYARI

@
1 + Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 Gzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bolimine bakiniz.
« ABOX gindeki X25, X30 ve X31 klemens grubuna ve burada agiklanan fig konnek-
torleri baghdir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.

5.9.1 Aciklama

Asagidaki resimde dijital giris / ¢ikis baglantisi icin M12 fis konnektorli ve Ethernet
baglantisi icin Push-Pull RJ45 fis konnektorli hibrit ABOX gorilmektedir:

12 (31 [4] 5]
9007200170414987

[1]1 Bakim salteri (opsiyonel)

[2] PE baglantisi

[3] Dijital giris / ¢ikiglar icin M12 fis konnektort

[4] Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)

[5] Ethernet arabirimleri igin Push-Pull RJ45 fis konnektori

78 Isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Elektrik Baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-S62.-...-00

5.9.2 Baglanti tipleri

MOVIFIT®-sC (MTS) icin asagidaki standart ABOX tipleri mevcuttur:
+ MTA11A-503-S62.-...-00:

— Opsiyonel yik ayirma anahtari

— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

PROFINET
EtherNet/IP } MTA11A-503-S623-...-00
Modbus/TCP
Push-Pull
RJ45
M25
l /_t\ M16
e ﬂ
= ==) (==
M20 M12, A kodlu, disi
M16

M12, Akodlu, disi

M20

18014399444258059

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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5.9.3 Fis konnektor pozisyonlari

[0

DIKKAT!

Piyasada yaygin olarak bulunan push-pull fis muhafazasi olmayan RJ45 patch kablo
takildiginda RJ45-soket hasar gorar.

RJ45-soket hasar gorur.

* Push-Pull-RJ45 soketi sadece IEC PAS 61076-3-117'ye gbre olan uygun Push-
Pull-RJ45 karsi figlere takin.

» Kesinlikle push-pull fig mahfazasi olmayan piyasadaki yaygin RJ45 patch kablolar
kullanmayin. Bu fis konnektoérler takilirken tam yerlerine oturmazlar. Sokete zarar
verebilecekleri igin uygun dedgillerdir.

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

@
X11 X12

3570215051
11 X1 Ethernet arabirimi, Port 1 (Push-Pull RJ45, disi)
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[2] X12 Ethernet arabirimi, Port 2 (Push-Pull RJ45, disi)
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[8] X21-X28 Dijital Giris / Cikislar (M12, 5-pin, disi, A-kodlu)
[4] X50 Diyagnostik arabirimi (RJ10, disi, kor tapanin altinda)

UYARI

« Takil olan M12 fis konnektorler rastgele yonlendirilmistir. Bu nedenle sadece diiz
M12 karsi fisler kullaniimahdir.

» Fis konnektorlerin fis baglantilari icin "Elektrik Baglantilari" bolimiine bakin.

» Bir M12 fis konnektoriine 2 sensor / aktér baglamak icin uzatmali bir Y adaptor
kullanin, bkz. "Y adapt6r" bélimi (— sayfa 97).
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Hibrit-ABOX MTA...-I52.-...-00, MTA...-G52.-...-00

5.10 Hibrit-ABOX MTA...-152.-...-00, MTA...-G52.-...-00

UYARI

@
1 + Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 Gzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bdélimune bakiniz.

+ Hibrit ABOX'lar MTA...-I152.-...-00 ve MTA...-G52.-...-00'da standart ABOX'un
aksine ekran saci mevcut olmadigindan, kablo ekranlari EMU kablo rakorlari uze-
rinden baglanmalidir.

+ ABOX icindeki X8, X81, X9, X91, X25, X30 ve X31 klemens grubuna ve burada
aciklanan fis konnektorleri baglidir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.

5.10.1 Aciklama
Asagidaki resimde Hibrit ABOX goriilmektedir:
» 2 yuvarlak soket (Intercontec) ile:
— Motor ¢ikigl asagiya dogru (sadece MTA...-152.-...-00)
— Motor ¢ikigl 6ne dogru (sadece MTA...-G52.-...-00)
 Dijital giris / ¢ikiglar igin M12 fig konnektorleri
» Fieldbus i¢in M12 fis konnektorleri

MTA...-152.-...-00 MTA...-G52.-...-00

11 2 (3] (4] (3] (6] (3]

9007204194851211

[1]1 Bakim salteri (opsiyonel)

[2] PE baglantisi

[3] Motor fig konnektori

[4] Dijital giris / ¢ikislar icin M12 fis konnektori
[5] Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)
[6] Fieldbus baglantisi igin M12 fis konnektorleri

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC 81
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Hibrit-ABOX MTA...-152.-...-00, MTA...-G52.-...-00

5.10.2 Baglanti tipleri
MOVIFIT®-sC (MTS) icin asagidaki standart ABOX tipleri mevcuttur:
« MTA11A-503-152.-...-00 / MTA11A-503-G52.-...-00
— Opsiyonel yiik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi™)

Asagidaki resimde fieldbus arabirimine bagl olarak hibrit ABOX rakorlari ve figs konnek-
torleri gosterilmektedir:

PROFIBUS MTA11A-503-1521-...-00

MTA11A-503-G521-...-00 M12, B kodlu,
Intercontec erkek / digi
M25 M25 M16
==‘I_._|F:—__"=:=:F\
! 1 5 | ga
Slal Ol @@@@%

M20 ” él | @O-\- ; ” M12, A kodlu, digi

3 M12, A kodlu, disi

wﬁ@@& )

M20
PROFINET MTA11A-503-1523-...-00
EtherNet/lP /1 11A-503-G523-...-00
Modbus/TCP e M12, D kodlu,
Intercontec disi
M25 m M25 M16
@9’ Q\QQQ@\ m\

M20
M16

\_ M12, A kodlu, disi
= @0 LLXCT

T"\’c' \

DeviceNet MTA11A-503-1522-...-00
MTA11A-503-G522-...-00 Micro-Style-

Intercontec  Connector X11

M25 M25

M20

@—I
= BISL L LX)

wﬁ@@& )

M12, A kodlu, digi

M12, A kodlu, digi

M20

44699226251

1) Hazirlaniyor
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Elektrik Baglantisi
Hibrit-ABOX MTA...-I52.-...-00, MTA...-G52.-...-00

5.10.3 Fis konnektor pozisyonlari

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

MTA11A-503-G52.-...-00: [6] X80

MTA11A-503-152.-...-00:  [6] xso@ N 00 [7]

(1]
(2]

[3]

[4]

[5]
[6]
[7]
(8]

9]

[0

X1

X12

X1

X12

X1

X80

X80

X21 -X28

X50

UYARI

PROFIBUS: [1] X”*@@% [2] X12
Ethernet:  [3] x11@@ [4] X12

DeviceNet: [5] X11 —1%.° @

55|\ 89

O

PROFIBUS girisi
PROFIBUS gikisi

Ethernet arabirimi, Port 1
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)

Ethernet arabirimi, Port 2
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)

DeviceNet arabirimi
Motor 1 baglantisi
Motor 2 baglantisi
Dijital Giris / Cikislar

Diyagnostik arabirimi

4294789515
(M12, 5-pin, erkek, B kodlu)

(M12, 5-pin, disi, B-kodlu)

(M12, 4-pin, disi, D-kodlu)

(M12, 4-pin, disi, D-kodlu)

(Micro-Style-Connector, erkek,
A kodlamali)

(Intercontec 723 H-Tec, 7 + 3-pin,
disi)

(Intercontec 723 H-Tec, 7 + 3-pin,
disi)

(M12, 5-pin, disi, A-kodlu)

(RJ10, disi, kér tapanin altinda)

Takili olan M12 fig konnektorler rastgele yonlendiriimistir. Bu nedenle sadece diiz
M12 karsi fisler kullaniimahdir.
Fis konnektorlerin fis baglantilari igin "Elektrik Baglantilar" bélimine bakin.

Bir M12 fig konnektoriine 2 sensér / aktor baglamak igin uzatmal bir Y adaptor
kullanin, bkz. "Y adapt6r" bélimi (— sayfa 97).

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Hybrit-ABOX MTA...-155.-...-00, MTA...-G55.-...-00

5.11 Hybrit-ABOX MTA...-155.-...-00, MTA...-G55.-...-00

i

UYARI

Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 tzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bdélimune bakiniz.

Hibrit ABOX'lar MTA 155....-l..-...-00 ve MTA...-G55.-...-00'da standart ABOX'un
aksine ekran saci mevcut olmadigindan, kablo ekranlari EMU kablo rakorlari uze-
rinden baglanmalidir.

ABOX igindeki X8, X81, X25, X30 ve X31 klemens grubuna ve burada agiklanan
fis konnektorleri baghdir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.

5.11.1 Aciklama

Asagidaki resimde Hibrit ABOX goriilmektedir:

1 yuvarlak soket (Intercontec) ile:

— Motor ¢ikisi asadiya dogru (sadece MTA...-155.-...-00)
— Motor ¢ikigl 6ne dogru (sadece MTA...-G55.-...-00)

Dijital giris / ¢cikislar icin M12 fis konnektorleri
Fieldbus igin M12 fig konnektorleri

MTA...-I55.-...-00 MTA...-G55.-...-00

(3] (4] (3] (6] (3]

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

9007204010651915

Bakim salteri (opsiyonel)

PE baglantisi

Motor fig konnektorl

Dijital giris / gikiglar icin M12 fig konnektorQ
Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)
Fieldbus baglantisi icin M12 fis konnektorleri
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Hybrit-ABOX MTA...-155.-...-00, MTA...-G55.-...-00

5.11.2 Baglant tipleri
MOVIFIT®-sC (MTS) icin asagidaki standart ABOX tipleri mevcuttur:
« MTA11A-503-155.-...-00 / MTA11A-503-G55.-...-00
— Opsiyonel yiik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi™)

Asagidaki resimde fieldbus arabirimine bagl olarak hibrit ABOX rakorlari ve fis konnek-
torleri gosterilmektedir:

PROFIBUS MTA11A-503-1551-...-00
MTA11A-503-G551-...-00 M12, B kodlu,
Intercontec erkek / digi
M25

@ﬁ@w
= ERIPL: 00 & |

M20

M12, A kodlu, digi

PROFINET
EtherNet/IP ~MTA11A-503-1553-...-00

Modbus/TCP MTA11A-503-G553-...-00 M12, D I.<odlu,
Intercontec disi
M25 M16

SRS
SISl @@@Q@

a1
" G |@O‘ “

, MTA11A-503-1552-...-00
DeviceNet  \TA11A-503-G552-...-00 Micro-Style-

Intercontec Connector X11
M25 M16

M25

Q

M12, A kodlu, digi

M12, A kodlu, disi

M20

M12, A kodlu, disi

OOOO e

%@%@w )

M12, A kodlu, digi

M20

4755915275

1) Hazirlaniyor
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Hybrit-ABOX MTA...-155.-...-00, MTA...-G55.-...-00

5.11.3 Fis konnektor pozisyonlari

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

MTA11A-503-G55.-...-00: [6] X80

MTA11A-503-155.-...-00: [6] X80 — /=&

PROFIBUS: [1] x11—@@ [2] X12
Ethernet:  [3] X11 @C@L [4] X12

DeviceNet: [5] X11 —1:.. @

4758230795
[11 X1 PROFIBUS girisi (M12, 5-pin, erkek, B kodlu)
[2] X12 PROFIBUS c¢ikisI (M12, 5-pin, disi, B-kodlu)
[3] XM Ethernet arabirimi, Port 1 (M12, 4-pin, digi, D-kodlu)
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[4] X12 Ethernet arabirimi, Port 2 (M12, 4-pin, disi, D-kodlu)
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[6] X1 DeviceNet arabirimi (Micro-Style-Connector, erkek,
A kodlamalr)
[6] X80 Motor baglantisi (Intercontec 723 H-Tec, 7 + 3-pin,
disi)
[7] X21-X28 Dijital Girig / Cikislar (M12, 5-pin, disi, A-kodlu)
[8] X50 Diyagnostik arabirimi (RJ10, disi, kér tapanin altinda)
UYARI

fde

Takili olan M12 fig konnektorler rastgele yonlendiriimistir. Bu nedenle sadece diiz
M12 karsi fisler kullaniimahdir.

Fis konnektorlerin fis baglantilari igin "Elektrik Baglantilar" bélimuane bakin.

Bir M12 fis konnektériine 2 sensér / aktor baglamak igin uzatmal bir Y adaptor
kullanin, bkz. "Y adaptér" bélumu (— sayfa 97).
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5.12 Hibrit-ABOX MTA...-162.-...-00, MTA...-G62.-...-00

UYARI

@
1 + Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 Gzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bdélimune bakiniz.

» Hibrit ABOX'lar MTA 155....-I..-...-00 ve MTA...-G55.-...-00'da standart ABOX'un
aksine ekran saci mevcut olmadigindan, kablo ekranlari EMU kablo rakorlari uze-
rinden baglanmalidir.

+ ABOX icindeki X8, X81, X9, X91, X25, X30 ve X31 klemens grubuna ve burada
aciklanan fis konnektorleri baglidir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.

5.12.1 Aciklama
Asagidaki resimde Hibrit ABOX goriilmektedir:
» 2 yuvarlak soket (Intercontec) ile:
* Motor ¢ikisi asadiya dogru (sadece MTA...-162.-...-00)
* Motor cikisi 6ne dogru (sadece MTA...-G62.-...-00)
 Dijital giris / ¢ikiglar igin M12 fig konnektorleri
« Ethernet baglantisi igin Push-Pull RJ45 fis konnektori

MTA...-162.-...-00 MTA...-G62.-...-00

11 2 (3] (4] (3] (6] (3]

9007204199109899

[1]1 Bakim salteri (opsiyonel)

[2] PE baglantisi

[3] Motor fig konnektori

[4] Dijital giris / ¢ikiglar icin M12 fis konnektoru

[5] Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)

[6] Ethernet baglantisi icin Push-Pull RJ45 fis konnektori

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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5.12.2 Baglanti tipleri
MOVIFIT®-sC (MTS) icin asagidaki standart ABOX tipleri mevcuttur:
« MTA11A-503-162.-...-00 / MTA11A-503-G62.-...-00:
— Opsiyonel yiik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi™)

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri ve rakorlar gosteriimektedir:

PROFINET
EtherNet/IP MTA11A-503-1623-...-00
Modbus/TCP MTA11A-503-G623-...-00 Push-Pull
Intercontec RJ45
M25 M25 /L /I\ﬂ{s
o@@@@
"’\u N
|@@ M12, A kodlu, disi
/= /
) o :{?’)K}j M12, A kodlu, digi
_’_”\’c

M20

4308530059

1) Hazirlaniyor
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5.12.3 Fis konnektor pozisyonlari

DIKKAT!

Piyasada yaygin olarak bulunan push-pull fis muhafazasi olmayan RJ45 patch kablo
takildiginda RJ45-soket hasar gorar.

RJ45-soket hasar gorur.

* Push-pull-RJ45 soketi sadece IEC 61076-3-117'ye gbre olan uygun push-pull-
RJ45 karsi figlere takin.

» Kesinlikle push-pull fig mahfazasi olmayan piyasadaki yaygin RJ45 patch kablolar
kullanmayin. Bu fis konnektoérler takilirken tam yerlerine oturmazlar. Sokete zarar
verebilecekleri igin uygun dedgillerdir.

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

MTA11A-503-G62.-...-00: [1] X80

MTA11A-503-162.-...-00: [1] X80

[5] X21 - X24

[5] X25 - X28
"V
\i[e] X50

4310187403

[11 X80 Motor 1 baglantisi gl_nt_ercontec 723 H-Tec, 7 + 3-pin,
[2] X90 Motor 2 baglantisi gsgircontec 723 H-Tec, 7 + 3-pin,
[3] XM Ethernet arabirimi, Port 1 (|I3$LII)Sh-PU|| RJ45, disi)

(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[4] X12 Ethernet arabirimi, Port 2 (Push-Pull RJ45, disi)

(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[6] X21-X28 Dijital Girig / Cikislar (M12, 5-pin, disi, A-kodlu)
[6] X50 Diyagnostik arabirimi (RJ10, disi, kor tapanin altinda)

UYARI

« Takil olan M12 fis konnektorler rastgele yonlendirilmistir. Bu nedenle sadece diiz
M12 karsi fisler kullaniimahdir.

» Fis konnektorlerin fis baglantilari icin "Elektrik Baglantilari" bolimiine bakin.

» Bir M12 fis konnektoriine 2 sensor / aktér baglamak icin uzatmali bir Y adaptor
kullanin. Bkz. "Y-Adaptor" (— sayfa 97) bolimd.

e
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5.13 Hibrit-ABOX MTA...-165.-...-00, MTA...-G65.-...-00

i

UYARI

Hibrit-ABOX standart-ABOX MTA...-S02.-...-00 tzerine kurulmustur. Bu nedenle
asagida sadece standart ABOX'a ek olan fig-soket baglantilari agiklanmaktadir.

bdélimune bakiniz.

Hibrit ABOX'lar MTA 165....-l..-...-00 ve MTA...-G65.-...-00'da standart ABOX'un
aksine ekran saci mevcut olmadigindan, kablo ekranlari EMU kablo rakorlari uze-
rinden baglanmalidir.

ABOX igindeki X8, X81, X25, X30 ve X31 klemens grubuna ve burada agiklanan
fis konnektorleri baghdir ve musteri tarafindan artik kullanilamaz.

5.13.1 Aciklama

Asagidaki resimde Hibrit ABOX goriilmektedir:

1 yuvarlak soket (Intercontec) ile:

* Motor ¢ikigl asagiya dogru (sadece MTA...-165.-...-00)
» Motor cikisi 6ne dogru (sadece MTA...-G65.-...-00)

Dijital giris / ¢cikislar icin M12 fis konnektorleri
Ethernet baglantisi igin Push-Pull RJ45 fis konnektori

MTA...-165.-...-00 MTA...-G65.-...-00

(3] (4] (5] (6] (3]

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]

9007204012975883

Bakim salteri (opsiyonel)

PE baglantisi

Motor fig konnektori

Dijital giris / ¢ikiglar icin M12 fis konnektora

Diyagnoz soketi (RJ10) (kor tapanin altinda)

Ethernet baglantisi icin Push-Pull RJ45 fis konnektoru
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Hibrit-ABOX MTA...-165.-...-00, MTA...-G65.-...-00

5.13.2 Baglant tipleri
MOVIFIT®-sC (MTS) icin asagidaki standart ABOX tipleri mevcuttur:
« MTA11A-503-165.-...-00 / MTA11A-503-G65.-...-00:
— Opsiyonel yiik ayirma anahtari
— Opsiyonel yiik ayirma salteri ve kablo korumasi™)

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri ve rakorlar gosterilmektedir:

PROFINET
EtherNet/lp L MTA11A-503-1653-...-00

Modbus/TCP MTA11A-503-G653-...-00 Push-Pull
Intercontec RJ45

M25 M16

Nz ===

I B @O‘ GG

L] :{F)—%;)% EA{F)\} M12, A kodlu, disi
wﬁ‘ /

M20

M25

M12, A kodlu, disi
M16

4758238987

1) Hazirlaniyor

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Hibrit-ABOX MTA...-165.-...-00, MTA...-G65.-...-00

5.13.3 Fis konnektor pozisyonlari

e

DIKKAT!

Piyasada yaygin olarak bulunan push-pull fis muhafazasi olmayan RJ45 patch kablo
takildiginda RJ45-soket hasar gorar.

RJ45-soket hasar gorur.

Push-pull-RJ45 soketi sadece IEC 61076-3-117'ye gdre olan uygun push-pull-
RJ45 karsi figlere takin.

Kesinlikle push-pull fig mahfazasi olmayan piyasadaki yaygin RJ45 patch kablolar
kullanmayin. Bu fis konnektoérler takilirken tam yerlerine oturmazlar. Sokete zarar
verebilecekleri igin uygun dedgillerdir.

Asagidaki resimde hibrit ABOX tipi fis konnektorleri:

MTA11A-503-G65.-...-00: [1] X80

MTA11A-503-165.-...-00: [1] X80

ARE]
X11 X12

4758511883
[11 X80 Motor baglantisi (Intercontec 723 H-Tec, 7 + 3-pin,
disi)

[2] X1 Ethernet arabirimi, Port 1 (Push-Pull RJ45, disi)

(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[3] X12 Ethernet arabirimi, Port 2 (Push-Pull RJ45, disi)

(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[4] X21-X28 Dijital Girig / Cikislar (M12, 5-pin, disi, A-kodlu)
[5] X50 Diyagnostik arabirimi (RJ10, disi, kér tapanin altinda)

UYARI

Takili olan M12 fig konnektoérler rastgele yonlendiriimistir. Bu nedenle sadece diiz
M12 karsi figler kullaniimalidir.

Fis konnektdrlerin fis baglantilari icin "Elektrik Baglantilar" bélimine bakin.

Bir M12 fis konnektériine 2 sensér / aktor baglamak icin uzatmal bir Y adaptér
kullanin. Bkz. "Y-Adaptér" (— sayfa 97) bolima.
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5.14 Elektrik baglantilar
5.14.1 Baglanti kablosu
Baglanti kablolari teslimat icerigine dahil degildir.

SEW komponentleri arasinda kullanilan hazir kablolari her zaman SEW-
EURODRIVE'dan siparis edebilirsiniz. Bu kablolar ilrideki bélimlerde agiklanmaktadir.
Sipariste lutfen par¢ga numarasini ve istenen kablo uzunlugunu belirtiniz.

Gerekli olan baglanti kablosu adeti ve tipi cihazlarin ve cihazlara bagdlanacak olan kom-
ponentlerin tiplerine baglidir. Bu nedenle burada belirtilen kablolarin tim( gerekli degildir.

Asagida ilgili kablo tiplerine bir genel bakis verilmektedir:

Kablo Uzunluk Doéseme tipi

Kablo tasiyicilara

J Sabit uzunluk | uygun

Kablo tagiyicilara
uygun degil

q p— Degisk
_://b uze)l?r:?ul?n LNE S
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Elektrik Baglantisi
Elektrik baglantilar

5.14.2 X80, X90: Motor baglantisi
(ABOX MTA...I52.-..., MTA...G52.-..., MTA...I55.-..., MTA...G55.-...,
ABOX MTA...I162.-..., MTA...G62.-..., MTA...I65.-..., MTA...G65.-...)
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagdidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

Motor baglantisi

Baglanti tiirt
Intercontec 723 H-Tec, 7 + 3-pin, disi (asadiya veya 6ne)

Baglanti semasi

\\\

PE
4312557451
Baglantisi
No. isim Fonksiyon
PE PE Koruyucu topraklama baglantisi
A U Motor U fazi gikisi
B \% Motor V fazi gikisi
C W Motor W fazi gikisi
D 13 SEW fren 13 (kirmizi)
E 14 SEW fren 14 (beyaz)
F 15 SEW fren 15 (mavi)
1 +24 Sicaklik duyar elemani TF/TH (+) motor baglantisi
2 bagl degil Baglanti yok
3 TF - Sicaklik duyar elemani TF/TH (-) motor baglantisi
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Elektrik Baglantisi
Elektrik baglantilan

5.14.3 X21 — X28: Dijital Girig / Cikiglar

Baglanti tipleri Dijital giris / ¢ikislarin adeti ve baglantilarinin bagl oldugu durumlar
* islev seviyesi
+  ve MOVIFIT® cihazin fieldbus arabirimi.

/O tipi MOVIFIT® tipi
islev seviyesi Fieldbus
« PROFIBUS
«  PROFINET
Technology * EtherNet/IP
12 DI + + Modbus/TCP
4 DI/O * DeviceNet
« PROFINET
Classic « EtherNet/IP
¢ Modbus/TCP
+ .
6 DI Classic PRQFIBUS
2 DI/O +  DeviceNet
4 DI yok « SBus-Slave

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Elektrik Baglantisi
Elektrik baglantilar

96

Baglantisi Bu baglantilarla ilgili bilgiler agagdidaki tablodan alinabilir:
Fonksiyon
Hibrit-ABOX dijital giris / ¢ikiglar
Baglanti tiirti
M12, 5-pin, disi, A kodlamali
Baglanti semasi
1</\/>2
s
° 2264816267
1/0 tipi Baglantisi
No. X21 X22 X23 X24
(Enkoder 1 (Enkoder 2
baglantisi) baglantisi)
1 VO24-| VO24-| VO24-I1 VO24-II
2 DIO1 DIO3 DIO5 DIO7
Enkoderizi B |Enkoder izi B
3 ov24_C ov24_C ov24_C ov24_C
4 DIOO DI02 DI04 DI06
Enkoder izi A [Enkoder izi A
12 DI 5 bagh degil bagh degil bagh degil bagl degil
+4DI/O No. X25 X26 X27 X28
(Enkoder 3
baglantisi)
1 VO24-111 VO24-I11 VO24-IV VO24-IvV
2 DI09 DI11 DI13/D0O01 DI15/D0O03
Enkoder izi B
3 ov24_C ov24_C 0v24_S ov24_S
4 DIO8 DI10 DI12/D0O00 DI14 /D002
Enkoder izi A
5 bagl degil bagl degil bagl degil bagl degil
No. X21 X22 X23 X24
1 VO24-| VO24-| VO24-I1 VO24-I1
2 rez. rez. rez. rez.
3 ov24_C ov24_C 0v24_C ov24_C
4 DIOO DIO1 D102 DIO3
6 DI 5 bagl degil bagl degil bagl degil bagl degil
+ 2 DI/O No. X25 X26 X27 X28
1 VO24-111 VO24-111 VO24-IV VO24-IvV
2 rez. rez. rez. rez.
3 ov24_C ov24_C 0v24_S 0v24_S
4 DI04 DIO5 DI06 / DO00  DI07 / DOO1
5 bagl degil bagl degil bagl degil baglh degil
No. X21 X22 X23 - X28
1 VO24 V024 rez.
4 DI 2 DI101 DI103 rez.
3 ov24_C ov24_C rez.
4 DI100 DI102 rez.
5 bagl degil bagl degil rez.
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Elektrik Baglantisi
Elektrik baglantilan

Y adaptér Bir M12 fig konnektdriine 2 sensdr/aktdr baglamak igin uzatmal bir Y adaptér kullanin.
Cesitli Ureticilere ait Y adaptdrler mevcuttur.

Uretici firma: Escha
Tip: WAS4-0,3-2FKM3/..

Uretici firma: Binder
Tip: 79 5200 ..

Uretici firma: Phoenix Contact
Tip: SAC-3P-Y-2XFS SCO/.../...

Kablonun dis izolasyonu
PVC'dir. UV korumasinin
uygun olmasina dikkat edin.

Uretici firma: Murr
Tip: 7000-40721-..

1180386571
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Elektrik Baglantisi
Elektrik baglantilar

5.14.4 X11: PROFIBUS girisi

(ABOX MTA...S52.-..., MTA...I52.-..., MTA...G52.-.., MTA...I55.-..., MTA...G55.-...)
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

PROFIBUS girisi

Baglant tiirt

(M12, 5-pin, erkek, B kodlu)

Baglanti semasi

2 1
N
o o
o e
SN
3 4
5
2461813259
Baglantisi
No. isim Fonksiyon
1 rez. Rezerve edildi
2 A_IN PROFIBUS Veri hatti A
3 rez. Rezerve edildi
4 B_IN PROFIBUS Veri hatti B
5 rez. Rezerve edildi

5.14.5 X12: PROFIBUS cikisi
(ABOX MTA...S52.-..., MTA...I52.-..., MTA...G52.-.., MTA...I55.-..., MTA...G55.-...)
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

PROFIBUS c¢ikisi
Baglant tiirt

(M12, 5-pin, disi, B-kodlu)
Baglanti semasi

2461813259
Baglantisi
No. isim Fonksiyon
1 +5V DC 5 V cikisi
2 A_OUT PROFIBUS Veri hatti A
3 0V5 0V5 Referans potansiyel
4 B_OUT PROFIBUS Veri hatti B
5 rez. Rezerve edildi
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Elektrik Baglantisi
Elektrik baglantilan

5.14.6

X11: DeviceNet arabirimi

(ABOX MTA...S52.-..., MTA...I52.-..., MTA...G52.-...MTA...155.-..., MTA...G55.-...)
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

DeviceNet arabirimi

Baglanti tiirt

(Micro-Style-Connector, erkek, A kodlamali)

Baglanti semasi

2p§1
pES
° 2264818187
Baglantisi
No. isim Fonksiyon
1 Drain Ekran / Potansiyel dengeleme
2 V+ DC 24V giris
3 V- Referans potansiyel
4 CAN_H CAN veri hatti (high)
5 CAN_L CAN veri hatti (low)

5.14.7 X11, X12: Ethernet arabirimi

(ABOX MTA...S52.-..., MTA...I52.-..., MTA...G52.-.., MTA...I55.-..., MTA...G55.-...)
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

«  PROFIBUS IO arabirimi
» Ethernet/IP arabirimi
*  Modbus/TCP arabirimi

Baglanti tiirii

M12, 4-pin, disi, D kodlamal

Baglanti semasi

2464600971
Baglantisi
No. isim Fonksiyon
1 TX+ Gonderme kablosu (+)
2 RX+ Alma kablosu (+)
3 TX- Gonderme kablosu (-)
4 RX- Alma kablosu (-)

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Elektrik Baglantisi
Elektrik baglantilar

5.14.8 X11, X12: Ethernet arabirimi
(ABOX MTA...S62.-..., MTA...162.-.., MTA...G62.-.., MTA...165.-.., MTA...G65.-..)

Baglanti kablosu

[0

Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

«  PROFIBUS IO arabirimi
« Ethernet/IP IO arabirimi
*  Modbus/TCP-10O arabirimi

Baglanti tiirii

Push-Pull RJ45

Baglanti semasi

]
b

1 8
2354433675
Baglantisi
No. isim Fonksiyon
1 TX+ Gonderme kablosu (+)
2 TX- Gonderme kablosu (-)
3 RX+ Alma kablosu (+)
4 rez. Rezerve edildi
5 rez. Rezerve edildi
6 RX- Alma kablosu (-)
7 rez. Rezerve edildi
8 rez. Rezerve edildi
DIKKAT!

Piyasada yaygin olarak bulunan push-pull fis muhafazasi olmayan RJ45 patch kablo

takildiginda RJ45-soket hasar gorar.
RJ45-soket hasar gorur.

* Push-pull-RJ45 soketi sadece IEC 61076-3-117'ye gore olan uygun push-pull-

RJ45 karsi figlere takin.

» Kesinlikle push-pull fis mahfazasi olmayan piyasadaki yaygin RJ45 patch kablolari
kullanmayin. Bu fis konnektorler takilirken tam yerlerine oturmazlar. Sokete zarar

verebilecekleri igin uygun degillerdir.

UYARI

Bu baglanti igin sadece ekranlanmig kablolar kullanin.
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Elektrik Baglantisi
Elektrik baglantilan

Tapa, opsiyonel

DIKKAT!

Kor kapaklar takilmadiginda veya yanlis takildiginda garanti edilen koruma sinifi

gecerli degildir.

MOVIFIT® cihazda hasar olusabilir.
« Bir RJ45 soket bir fig ile kapatiimadiginda, RJ45 soketleri asagida belirtilen tapa-

larla kapatmalisiniz.

Tip
Ethernet tapasi
Push-Pull RJ45 soket igin

Tapanin kaybolmamasi igin soketin 6n tespit vidasina [1] vidalayabilirsiniz, asagidaki

resme bakiniz.

(2]

Tapay! tespit etmek igin arka vidayi [2] kullanmayin.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Elektrik Baglantisi
Elektrik baglantilar

5.14.9 X30, X31: PROFINET-POF arabirimi

(ABOX MTA...S533-...-00/L10)
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon

PROFINET arabirimi SCRJ / POF (POF opsiyonu L10 tzerinde)
Baglant tiirt

Push-Pull SCRJ

Baglanti semasi

3419100299
Baglantisi
No. isim Fonksiyon
X Gonderme kablosu (POF)
2 RX Alma kablosu (POF)

5.14.10 X13: DC-24-V besleme igin

(ABOX MTA...S533-...-00/L10)
Bu baglanti ile ilgili bilgiler asagdidaki tablodan alinabilir:

Fonksiyon
POF opsiyonu L10 DC 24 V beslemesi (ABOX (izerinde, fabrika tarafindan takilmistir)

Baglanti tiirt
M12, 5-pin, disi, A kodlamali

Baglanti semasi

2264816267
Baglantisi
No. isim Fonksiyon
1 +24V_C 24 V beslemesi
2 rez. Rezerve edildi
3 0v24_C Referans potansiyel
4 rez. Rezerve edildi
5 rez. Rezerve edildi
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Elektrik Baglantisi
Enkoder baglantisi

5.15 Enkoder baglantisi
5.15.1 Yaklasim sensori NV26

Ozellikler Yaklasim sensori NV26’nin 6zellikleri:

e 6 darbe / devirli 2 sensor

»  4li deg@erlendirme Uizerinden 24 artim / devir

* Enkoder denetimi ve degerlendirmesi MOVIFIT® islev seviyesi "Technology" ile

mUmkainddr.

Sensorler arasindaki agi 45° olmalidir.

Kurulum * Yaklagim sensori NV26'y1 ekranli bir kablo ve uygun MOVIFIT® enkoder girigleri ile

kullanin:

— Standart-ABOX icin, bkz. "Klemens baglantisi” / "X25: 1/0 klemensleri"
— Hibrit-ABOX igin, bkz. Bolim "Elektrik Baglantilan" / "X21 — X28: Dijital Girig /

Cikiglar".

S

—

T g woviere

1y =

[1] MOVIFIT® B izi enkoder girigi
[2] MOVIFIT® A izi enkoder girigi

Baglanti semasi
NV26

[11 24V besleme gerilimi
[2] 0V24 Referans potansiyel

[3] MOVIFIT® A veya B izi enkoder girisi

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Elektrik Baglantisi
Enkoder baglantisi

5.15.2 Artimsal enkoder ES16

Ozellikler Artimsal enkoder ES16’nin 6zellikleri:

Kurulum .

Baglanti semasi

(1]
(2]
(3]
(4]

Her iz igin 6 darbe / devir
4’[0 degerlendirme Uzerinden 24 artim / devir

Enkoder denetimi ve degerlendirmesi MOVIFIT® islev seviyesi "Technology" ile

mUmkainddr.

Artirnml enkoder ES16'y1 ekranli bir kablo tizerinden uygun MOVIFIT® enkoder giris-

lerine baglayin:

— Standart-ABOX i¢in, bkz. "Klemens baglantisi" / "X25: 1/0O klemensleri"

— Hibrit-ABOX igin, bkz. Bélum "Elektrik Baglantilan" / "X21 — X28: Dijital Girig /
Cikiglar".

MOVIFIT®

\.
940193803
ES16 MOVIFIT®
BeaB

SNNISININRNN A (K1) 1] IIIII — II

B (K2) ———— - 2]
UB L K1K2KOK1 K2KO UB I - 3]
UBL A B N P Lo ”

MOVIFIT® A izi enkoder girisi
MOVIFIT® B izi enkoder girisi
24 V besleme gerilimi

0V24 Referans potansiyel

940061195
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Elektrik Baglantisi 5
Enkoder baglantisi

5.15.3 Artimsal enkoder EI7.
Ozellikler Artimsal enkoder EI7’nin 6zellikleri:
* HTL veya sin/cos arabirimi (MOVIFIT® sin/cos sinyallerini degerlendirmez)

El71: 1 darbe/devir => 4 artinm / devir!)
El72: 2 darbe/devir => 8 artirim / devir")
EI76: 6 darbe/devir => 24 artinm / devir")
EI7C: 24 darbe/devir => 96 artinm / devir'))

1) 414 degerlendirme (zerinden
* Enkoder denetimi ve degerlendirmesi MOVIFIT® islev seviyesi "Technology" ile
mumkindur.

Kurulum » Artinmli enkoder EI7.'yi ekranl bir kablo tzerinden uygun MOVIFIT® enkoder giris-
lerine baglayin:

— Standart-ABOX igin, bkz. "Klemens baglantisi”" / "X25: 1/0O klemensleri"

— Hibrit-ABOX igin, bkz. Bolum "Elektrik Baglantilan" / "X21 — X28: Dijital Girig /
Cikiglar".

MOVIFIT®
\_
EI7.
995367179
Baglanti semasi
MOVIFIT®
El7.
Bl
5 :+UB ----------------------- r ARRRRRE 1011
& . 6 :GND —+— ——2 N
12345678910 7 A [3]
9 :B [4]
® @)

991622027
[1]1 24V besleme gerilimi
[2] 0V24 Referans potansiyel
[3] MOVIFIT® A izi enkoder girisi
[4] MOVIFIT® B izi enkoder girisi
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5 Elektrik Baglantisi
Enerji bus baglanti drnekleri

5.16 Enerji bus baglanti 6rnekleri

5.16.1 Ortak bir 24 V gerilim devresi i¢in baglanti 6rnegi

Asagidaki resimde enerji bus igin sensor/aktor beslemesi ortak 24 V gerilim devresinin
prensip semasi gosterilmektedir:

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — = — - - A PE
. |
- -

o w ™
[ TR o O R |

X20
1|2|3|4|5|6|11|12|13|14|15|16

| I____________FE

+24V
—— 0V24V

9007200238077707

5.16.2 2 ayri 24 V gerilim devresi i¢in baglanti 6rnegi

Asagidaki resimde eneriji bus igin sensoér/aktor beslemesi 2 ayri 24 V gerilim devresinin
prensip semasi gosterilmektedir:

L3 L3
Lo L2
L1 L1
PE- — - — — — - -, A PE
. |
- X1 1[2]3]4111]12][13[14] moviFiTe-sC

w N o w N ™
o 333 a I 33

X20
1|2|3|T1|5|6 1| 12| 13[ 14]15] 16

I | :

FE - —! I '—-|—{—q4——1—-FE
+24V C ——| ! ' +24V_C
ovoav c— 1| | 0V24V_C
FE - —-—-—~- —! '— {—4—-FE
+24V_S +24V_S
0v24V_S L ova24v s

9007200238084875
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Elektrik Baglantisi 5
Fieldbus sistemleri igin baglanti drnekleri

5.17 Fieldbus sistemleri icin baglanti 6rnekleri
5.17.1 Klemens lizerinden PROFIBUS

UYARI
@
1 Bu dérnek asagidaki ABOX'lar icin gecerlidir:

+ Standart ABOX MTA...-S02.-...-00
+ Hibrit-ABOX MTA...-S42.-...-00

Asagidaki sekilde klemensler lGizerinden PROFIBUS baglantisi gérilmektedir:

« MOVIFIT® cihaz bir PROFIBUS segmaninin sonunda bulunuyorsa, PROFIBUS
sebekesi baglantisi yalnizca gelen PROFIBUS hatti Gizerinden yapilir.

* Bus sistemindeki yansimalar gibi parazitlerin dnlenebilmesi i¢in, PROFIBUS seg-
mentine fiziksel olarak ilk ve son katilimcilarda sonlandirma direngleri baglanmalidir.

* Bus sonlandirma direngleri MOVIFIT®-ABOX (izerinde hazirdir ve DIP anahtar S1
Uzerinden etkinlestirilebilir.

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT® ON
(1] St 1[I _]]s1 (11 1l |st
X30 X30 X30
IN A_IN|1 |— IN A_IN|1 |—— IN A IN|1 }F—
B IN[2 B_IN|2[— B IN|2 (—
3 3 3
X31 X31 X31
ouT A_OUT| 1 ouT A _OUT|1 ouT A _OUT |1
B_OUT| 2 B_OUT| 2 B_OUT |2
3 3 3
AR A1 )
PROFIBUS DP PROFIBUS DP ) PROFIBUS DP
R — il Y G R S S ul B Y e SR 2 |
B————— | N — - H Y — = | H
21 21 21 21 21
812474507

[1] Bus sonlandirmasi igin DIP anahtar S1 = "ON"
[2] Ekran saci icin "PROFIBUS kablosunun baglanmasi" bélimiine (— sayfa 54) bakiniz
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Elektrik Baglantisi

Fieldbus sistemleri igin baglanti érnekleri

5.17.2 M12 fig konnektorii lizerinden PROFIBUS

i

UYARI

Bu 6rnek agsagidaki ABOX ile gegerlidir:

* Hibrit-ABOX MTA

* Hibrit-ABOX MTA.
* Hibrit-ABOX MTA.
* Hibrit-ABOX MTA...
* Hibrit-ABOX MTA.

...-852.-...-00
..-152.-...-00
..-G52.-...-00

-155.-...-00
..-G55.-...-00

Asagidaki resimde PROFIBUS'un M12 fis konnektori Uzerinden baglanti toplojisi

gosterilmektedir:

+ ABOX'larda PROFIBUS baglantisi i¢cin M12 fis konnektorleri mevcuttur. Bu konnek-
torler PROFIBUS Direktifi No. 2.141’e "Profibus i¢in Baglanti Teknigi" uygundur

+ Bus sistemindeki yansimalar gibi parazitlerin dnlenebilmesi i¢in, PROFIBUS seg-
mentine fiziksel olarak ilk ve son katillimcilarda sonlandirma direngleri baglanmalidir.

» Bus sonlandirma direngleri MOVIFIT®-ABOX tizerinde hazirdir ve DIP anahtar S1

Uzerinden etkinlest

[ ]

B

©

irilebilir.

MOVIFIT®

B

S
S
e

—t
——t
—t

(1]

([~ T=n
==

PROFIBUS DP

MOVIFIT® MOVIFIT®
B f 8 f
JLHT LR

| |
=lllll ] L=
[T e TT 1]

[1] Kontrol Unitesindeki bus sonlandirma direnci
[2] Bus sonlandirmasi i¢in DIP anahtar S1 = "ON"

9007200067225483
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Elektrik Baglantisi 5
Fieldbus sistemleri igin baglanti drnekleri

5.17.3 Ethernet (PROFINET IO, EtherNet/IP, Modbus/TCP)

UYARI
[ ]
1 Bu dérnek asagidaki ABOX'lar igin gecerlidir:

» Standart ABOX MTA...-S02.-...-00
+ Hibrit-ABOX MTA...-S42.-...-00
» Hibrit-ABOX MTA...-S52.-...-00
» Hibrit-ABOX MTA...-S62.-...-00
» Hibrit-ABOX MTA...-152.-...-00
* Hibrit-ABOX MTA...-G52.-...-00
» Hibrit-ABOX MTA...-155.-...-00
* Hibrit-ABOX MTA...-G55.-...-00
» Hibrit-ABOX MTA...-162.-...-00
* Hibrit-ABOX MTA...-G62.-...-00
» Hibrit-ABOX MTA...-165.-...-00
* Hibrit-ABOX MTA...-G65.-...-00

Asagidaki resimde RJ-45 fis konnektdri (izerinden Ethernet (PROFINET IO,
EtherNet/IP, Modbus/TCP) baglanti topolojisi gosteriimektedir:

[ ]
MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
8B d_B 8B

I T RO T
L

[T T

PROFINET
9007200067227147
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Elektrik Baglantisi

Fieldbus sistemleri igin baglanti érnekleri

5.17.4 DeviceNet

i

UYARI

Bu 6rnek asagidaki ABOX'lar icin gecerlidir:

+ Standart ABOX MTA...-S02.-...-00
» Hibrit-ABOX MTA...-S52.-...-00

+ Hibrit-ABOX MTA...-152.-...-00

+ Hibrit-ABOX MTA...-G52.-...-00

* Hibrit-ABOX MTA...-155.-...-00

+ Hibrit-ABOX MTA...-G55.-...-00

Asagidaki resimde DeviceNet i¢in Micro-Style-Connector tzerinden baglanti topolojisi
gosterilmektedir (resimdeki 6rnekte klemens ve kablo gecisli ABOX goérilmektedir):

+ Baglanti bir Multiport veya T fis lizerinden yaplilabilir. DeviceNet Teknik Ozellikleri
2.0'da verilen kablolama talimatlarina dikkat edin.

* Bus sistemindeki yansimalar gibi parazitlerin dnlenebilmesi igin, DeviceNet segmen-
tine fiziksel olarak ilk ve son katilimcilarda sonlandirma direngleri baglanmalidir.

» Harici bus sonlandirma direngleri kullaniniz.

[]

8P

©

MOVIFIT®

MOVIFIT®

B

MOVIFIT®

(1]

(3]

BB

MOVIFIT®
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[1] Bus sonlandirma direnci 120 Q

[2] T-Soketi
[3] Multiport
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812472843

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Elektrik Baglantisi
Hibrit kablo

5.18 Hibrit kablo
5.18.1 Genel bakis

MOVIFIT®-SC ile motor baglantisi
mevcut hibrit kablolar verilmektedir:

icin hibrit kablolar mevcuttur. Asagidaki tabloda

MOVIFIT®-sC Hibrit kablo Uzunluk Kablo | Tahrik sistemi
tipi
Standart ABOX: Parga no. DR63 / DT71-90 (\): 0819 967 1 = degisken A ISU4 fis konnektdrli motor
Parga no. DR63 / DT71-90 (A): 0819 969 8 (02CI)
MTA...-S02.-...-00 Parga no. DV100, DV112, DR.71-132 ([\): 0819970 1 f
Parga no. DV100, DV112, DR.71-132 (A): 0819874 8
Hibrit ABOX: — //:m
MTA...-S42.-...-00
Parca numarasi: 0819 972 8 degisken A ASB4 fig konnektorli motor
MTA...-852.-...-00 (BAO1ABO4DA)
o T
MTA...-862.-...-00 % //:I:Eﬁ:{ o ) j
p=———— N
R - ] Parca numarasi: 0819 875 6 degisken A Fis konnektérlii motor
AMB4 (MAO01AB04DA)
]
Parga numarasi: 0819 973 6 degisken A
motor
Parga no. DR.71-100 0819 9752 degisken A
(M4-halka tipi kablo pabucu):
Parga no. DR.112-132 18143199
(M5-halka tipi kablo pabucu):
%:: %gﬁ _______ = N
Parga numarasi: 0817 953 0/30 m 30m A Kablo rakorlu motor
Parga numarasi: 0817 953 0/ 100 m 100 m ASEPTIC motor DAS
(hibrit kablo tamburu) =
5%
_______ =E\N

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Hibrit kablo
MOVIFIT®-sC Hibrit kablo Uzunluk | Kablo | Tahrik sistemi
tipi
Hibrit ABOX: Parga no. DR63 (.\): 1813 841 1 | degisken A ISU4 fis konnektorli motor
Parga no. DR63 (A): 1813843 8 (02C1)
MTA...-152.-...-00 Parga no. DR.71-132 (\): 18138330
MTA...-G52.-...-00 Parga no. DR.71-132 (A): 1813 836 5
MTA...-I55.-...-00
MTA...-G55.-...-00 :@@
MTA...-162.-...-00 % B [:;
MTA...-G62.-...-00
Parga no. DR.71-100 1814 187 0 | degisken A Kablo rakorlu motor
MTA...-165.-...-00 -,
MTA...-GB5.....00 (M4-halka tipi kablo pabucu) ——
Parca no. DR.112-132 1814 223 0 @ %
g E (M5-halka tipi kablo pabucu)
T . TN ‘: I}
I IR g [ ) /;%
ﬁ ( ) = | 8] —
UIITIIT TITTT Parga numarasi: 1814 105 6 (= Uzatma kablosu) degisken A Hibrit kablo
J UL U (1 (0
I
[TITIT

El

B

—

—

iER

I
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Hibrit kablo

5.18.2 Hibrit kablo baglantisi

Acik kablo ucu
(MOVIFIT® tarafi)
ve fis konnektorlii
(motor tarafi)

Tabloda asagidaki kablolarin baglantilari verilmistir:

Parca numarasi:

» Parga numarasi:

* Parga numarasi:

» Parga numarasi:

0819 967 1
0819 969 8
0819 970 1
0819874 8

0819972 8

0819 875 6

0819973 6

MOVIFIT®-sC baglanti klemensi Hibrit kablo
Motor 1 Motor 2 Damar rengi/ yazisi
(iki motorlu isletme)
X8/1 XN yesil - sar
X8/2 X9/2 siyah / U1
X8/3 X9/3 siyah / V1
X8/4 X9/4 siyah / W1
X8/5 X9/5 mavi/ 15
X8/6 X9/6 beyaz / 14
X8/7 X9/7 kirmizi / 13
X81/1 X911 siyah /1
X81/2 X91/2 siyah /2
ic ekran bir ekran saci (izerinden, toplam ekran ise bir EMU ekran sonu

kablo rakoru tizerinden MOVIFIT®-ABOX govdesine baglanir,

"Hibrit kablonun baglanmasi" (— sayfa 55) bélimiine bakiniz

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Acik kablo ucu
(MOVIFIT® ve
motor tarafi)

Elektrik Baglantisi
Hibrit kablo

Tabloda asagidaki kablolarin baglantilari verilmistir:

%r—\%

* Parga numarasi:

° Parga numarasi:

08199752
(M4 halka tipi kablo
pabucu)

1814 3199
(M5 halka tipi kablo
pabucu)

0817953 0/30 m
(kablo tamburu)

0817953 0/100 m
(kablo tamburu)

MOVIFIT®-sC baglanti klemensi Hibrit kablo Baglanti klemensi
Motor 1 Motor 2 Damar rengi / yazisi | Motor

(iki motorlu

igsletmede)
X8/1 X9/1 yesil - sari PE klemensi
X8/2 X9/2 siyah / U1 U1
X8/3 X9/3 siyah / V1 V1
X8/4 X9/4 siyah / W1 WA1
X8/5 X9/5 mavi/ 15 5a
X8/6 X9/6 beyaz / 14 3a
X8/7 Xo/7 kirmizi / 13 4a
X81/1 X911 siyah /1 1a
X81/2 X91/2 siyah / 2 2a
ic ekran bir ekran saci {izerinden, toplam | ekran sonu ic ekran PE klemensi
ekran ise bir EMU kablo rakoru Gizerinden Uzerinden, toplam ekran
MOVIFIT®-ABOX gévdesine baglanir, ise bir EMU kablo rakoru
"Hibrit kablonun baglanmasi” Uzerinden motor mahfa-
(— sayfa 55) bélimine bakiniz" zasina baglanir
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Hibrit kablo
Fis konnektér Tabloda asagidaki kablolarin baglantilari verilmigtir:
(MOVIFIT® taraf) » Parca numarasi: 1814 1870
ve aclk kablo ucglu Md-halka tioi kabl
(motor tarafi) (M4-halka tipi kablo L
pabucu) ﬁ [_/
1814 2230
(M5-halka tipi kablo
pabucu)
Hibrit kablo Baglanti klemensi
Damar rengi / yazisi Motor
yesil - sari PE klemensi
siyah / U1 U1
siyah / V1 V1
siyah / W1 W1
mavi/ 15 5a
beyaz / 14 3a
kirmizi /13 4a
siyah / 1 1a
siyah / 2 2a
ekran sonu ic ekran PE klemensi lizerinden, toplam ekran ise bir EMU
kablo rakoru tizerinden motor mahfazasina baglanir.
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Kablolama talimatlari

5.19 Kablolama talimatlari

5.19.1 Tek motorlu igletme icin kablolama uyarilari (revers starter)

Devreye almadan 6nce motorun baglantisini kontrol edin ve asagida verilen uyarilara
dikkat edin.

+ A UYARI! Motor X9 ve X91 klemenslerine ya da fis konnektér X90'a yanhs baglan-
diginda ezilme tehlikesi.

Oliim veya agir yaralanmalar.

— Tek motorlu isletmede motor X8 ve X81 klemenslerine veya fis konnektor X80'e
baglanmalidir.

— X9 ve X91 klemenslerine herhangi bir kablo baglamayin ve X90 fis konnektoriine
herhangi bir fis takmayin.

* Motorun dénme ydninin istenen dénme yonu ile ayni olmasi i¢in, motorun U, V, W
fazlari ABOX'un X8 / X81 klemenslerine dogru baglanmalidir.

A UYARI! Motor fazlarinin yanhs baglanmasi ezilme tehlikesi olusturur. Motor fazi
baglantilarinin yanlis yapilmasi motorun ters yénde dénmesine ve/veya kontrolsiiz
olarak etkinlesmesine sebep olur.

Oliim veya agir yaralanmalar.
— Motoru galistirmadan dnce kablolamasini kontrol edin.

5.19.2 ki motorlu igletme igin kablolama uyarilar (duostarter)

+ "iki motorlu isletme" modunda L1, L2 ve L3 sebeke fazlari ABOX klemenslerine
sebeke faz sirasina gére dogru baglanmalidir.

Bu sebeke fazi sirasina dikkat edilmezse, MOVIFIT® cihaz sebekeye baglandiktan
sonra bir "Devreye alma, No. 9, dahili hata 3" hata mesaji verir ve gli¢ kismi
baslatiimaz.

UYARI
Sebeke faz sirasi MOVIFIT®-SC-kontrol kelimesi tizerinden devre disi birakilabilir:

jde

+ Kontrol kelimesi, Bit 10, Deger 0: Sebeke faz sirasi denetimi aktif
+ Kontrol kelimesi, Bit 10, Deger 1: Sebeke faz sirasi denetimi devre disi

Bu islev daha dnce Parametre P201 lGzerinden etkinlestiriimelidir:

+ OFF: Sebeke faz sirasi denetimi etkinlestirildi
+ ON (fabrika ayari): Sebeke faz sirasi denetimi Bit 10 Gzerinden devre disi
birakilabilir

+ ki motorlu isletmede motorun saga dogru (saat yéniinde) dénmesi igin, motorun U,
V, W fazlari ABOX'un X8 / X81 (Motor 1) ve X9 / X91 (Motor 2) klemenslerine dogru
olarak baglanmaldir.

A UYARI! Motor fazlarinin yanlis baglanmasi ezilme tehlikesi olusturur. Motor fazi
baglantilarinin yanlis yapilmasi motorun ters yonde donmesine ve/veya kontrolsuz
olarak etkinlesmesine sebep olur.

Olim veya agir yaralanmalar.
— Motorlari ¢calistirmadan dnce kablolarini kontrol edin.

116 Isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Elektrik Baglantisi 5
Kablolama talimatlari

5.19.3 Fren kablolama uyarilari

Devreye almadan 6nce frenin baglantisini kontrol edin ve asagida verilen uyarilara
dikkat edin.

« SEW frenli motorlarinda frenler bagka énlem almadan (fren redresoérleri kullan-
madan) ABOX'un fren baglanti klemenslerine baglanabilir.

* Yabanci frenli motorlarda dijital ¢ikislar DBO0O ve DBO01 ile ve ilgili nlemler alinarak
(6rn. fren redresori) frenlere kumanda edilebilir.

A UYARI! DB00 ve DBO1 dijital ¢ikiglarin parametreleri yanlis ayarlandiginda
ezilme tehlikesi mevcuttur.

Oliim veya agir yaralanmalar.

* Fren kontroll icin DB0OO0 ve DBO01 dijital ¢ikislarini kullanirsaniz, ¢ikis sinyalinin
islevsel parametrelerini degistirmeyin.

» Fren kontroll igin dijital ¢ikislar kullanmadan énce, parametre ayarlarini kontrol
edin!

5.19.4 Miimkiin olan MOVIFIT® motor kombinasyonlari

MOVIFIT®-SC 1,5 kW ve 3 kW guglerde sunulmaktadir. Cihazda ilgili glice gore boyut-
landinimis bir asin akim koruma tertibati mevcuttur ve cihazin anma akiminin
% 180Q'inde devreye girer.

UYARI

Asiri akim korumasinin devreye girmemesi i¢in, toplam akim kullanilan motora(lara)
ve isletme sekline bagl olarak asagidaki sekilde sinirlandirilmahdir:

* 1,5 kW cihaz => toplam akim maks. 4,0 A
+ 3,0 kW cihaz => toplam akim maks. 6,8 A

e
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Kablolamanin Kontrolu

5.20 Kablolamanin Kontrolii

Sisteme ilk defa gerilim vermeden dnce, kablolama hatasi nedeniyle insanlara, tesise
ve cihazlara zarar verilmemesi igin kablolama kontrol edilmelidir.

+  EBOX'unun ABOX'tan ¢ikartiimasi

» Kablo izolasyonunu gegerli ulusal normlara gére kontrol edin

» Topraklamayi kontrol edin

» Sebeke besleme kablosu ile DC 24 V kablo arasindaki izolasyonu kontrol edin
+ Sebeke besleme hatti ile iletisim kablosu arasindaki izolasyonu kontrol edin

* DC 24 V kablonun kutuplarini kontrol edin

+ lletisim kablosunun kutuplarini kontrol edin

«  MOVIFIT® cihazlari arasindaki potansiyel dengeyi saglayin

5.20.1 Kablolama kontroliinden sonra
« EBOX'un ABOX'a takilmasi ve vidalanmasi
« Kullanilmayan kablo gegislerini ve fis baglantilarini kapatin
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6 Devreye alma
6.1  Genel uyarilar

UYARI

Devreye alirken "Emniyet uyarlar" béliminde verilen genel emniyet talimatlari mut-
laka dikkate alinmalidir.

ABOX'taki tehlikeli gerilimler elektrik sokuna sebep olabilir.
Oliim veya agir yaralanmalar.

+ EBOX'u ¢ikartip yerlestirmeden 6nce MOVIFIT® cihazin gerilimini uygun bir harici
kapatma tertibati ile kapatin.
+ EBOX'u ¢ikartmadan 6nce en az 1 dakika bekleyin.

Sicak MOVIFIT® cihazin sicak yuzeylerinde yanma tehlikesi mevcuttur.
Agir yaralanmalar.
«  MOVIFIT® cihaza tamamen soguduktan sonra dokunun.

Acil Stop devresi etkin olmadigindan cihazin davranisi kontrol edilemez.
Oliim veya agir yaralanmalar.

* Montaj uyarilari dikkate alinmalidir.
* Montaj sadece ustalar tarafindan yapilimalidir.

Cihazlarin yanhs ayarlanmasi davraniglarinda hata olugturur.
Olim veya agir yaralanmalar.

» Devreye alma uyarilarini géz éninde bulundurun.
* Montaj sadece ustalar tarafindan yapilimalidir.

+ Parametreleri ve veri setlerini kontrol edin.

» Sadece igleve uygun olan ayarlari kullanin.

DIKKAT!

Ark olusumu tehlike yaratir.
Elektronik moduller hasar gorar.

> B BB D -

+ Isletme esnasinda giig baglantilarini ¢ikartmayin veya takmayin.
«  MOVIFIT® cihazin EBOX kutusu calisma esnasinda kesinlikle ¢ikartilmamalidir!

UYARI

Arizasiz bir isletme saglayabilmek icin, ¢calisirken sinyal kablolarini ¢ikartmayin veya
takmayin.

fde
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6.3.1
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Devreye alma
On kosullar

6.2 On kosullar

Devreye alma igin agsagidaki kosullar gegerlidir:

«  MOVIFIT® cihaz ve tahrik niteleri mekanik ve elektriksel olarak dogru monte edilmis
olmalidir.

+ Tahrik Unitelerinin yanhslikla hareket etmeleri uygun guvenlik dnlemleri ile 6nlendi.
+ Insanlar ve makineler igin tehlike olusmasi olana@i uygun énlemlerle énlendi.
Devreye almak i¢in agsagidaki donanimlar mevcut olmahidir:

+ PC veya Laptop

* Arabirim adaptéri

« PC ile MOVIFIT® arasindaki baglanti kablosu

Devreye alabilmek icin PC veya laptop lizerinde asagidaki yazilimlar mevcut
olmalidir:

+ MOVITOOLS® MotionStudio, Versiyon 5.60 ve yiksegi

6.3 DIP anahtarinin agiklanmasi

i

UYARI

DIP anahtar S10 ve S11 pozisyonlari ile ilgili bilgiler igin, bkz. "EBOX" b&élumda.
DIP anahtar S1, S2 ve S3 pozisyonlari ile ilgili bilgiler igin, bkz. "ABOX" bolim.

DIKKAT!
Uygun olmayan aletler tehlike olusturur.
DIP anahtarda

* DIP anahtarlari igin sadece uygun bir alet, 6rnegin < 3 mm'lik bir diiz basli torna-
vida kullaniimalidir.
* DIP anahtari tzerinde sadece 5 N degerinde kuvvet kullaniimalidir.

DIP anahtar S1

PROFIBUS igin bus sonlandirma direnci
» DIP anahtar S1 = OFF: Bus sonlandirma direnci aktif degil.
« DIP anahtar S1 = ON: Bu sonlandirma direnci aktif.
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DIP anahtarinin aciklanmasi @

6.3.2 DIP anahtar S2

PROFIBUS'ta DIP
anahtar S2'nin
islevi

DeviceNet'te DIP
anahtar S2'nin
islevi

DIP anahtar S2'nin iglevi fieldbus tipine baglidir.

PROFIBUS adresi
DIP anahtarlar S2/1 — S2/7 ile bir PROFIBUS adresi ayarlayin.

S2
([ W] 20x 1= 1 |
(1] 21x0= 0
(1] 2x0= 0
(1] 28x0= 0 1
T Hl > x1-=1 [
[ | ] 25x0= 0
[ | | 26x0= 0
I [2] 17

9007200092252555
[11 Ornek: Adres 17
[2] Anahtar 8 = Rezerve edilmistir

Adres 1 ila 125: gegerli adresler
Adres 10, 126, 127:  desteklenmez

DeviceNet adresi (MAC-ID) ve baud hizi
DIP anahtarlar S2/1 — S2/6 ile bir DeviceNet adresi (MAC-ID) ayarlayin.
DIP anahtarlar S2/7 — S2/8 ile DeviceNet baud hizi ayarlayin.

20 x
21 x
22 x
23 x
24 x
25 x

(]

} (2]

[1] DeviceNet adresinin ayarlanmasi
[2] Baud hizinin ayari

20 x
21 x

- 0O 0o -~ o o -~

NN OOOo © 0 © O =

9007200092311435

6.3.3 DIP anahtar S3

SBus i¢in Bus sonlandirma direnci
» DIP anahtar S3 = OFF: Bus sonlandirma direnci aktif degil.
* DIP anahtar S3 = ON: Bu sonlandirma direnci aktif.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC 121




6

122

C a9,

Devreye alma
DIP anahtarinin agiklanmasi

©

6.3.4 DIP anahtar S10

DIP anahtarlar S10/2 — S10/6 ile cihaz parametrelerini ayarlayin.

S$10

9007203904936587
S10 1 2 3 4 5 6
Anlami Devreye Calisma Nominal Tahrik tinitesi 1/2 anma | Yumusak
alma sekli sebeke fren gerilimi kalkis
modu gerilimi 20 21
"Expert" | iki motorlu
ON modu isletme 500 V 1 1 devre digl
"Easy" Tek
OFF hord motorlu 400 V 0 0 aktif
isletme

» DIP anahtari S10/1 = OFF: "Easy" modu
"Easy" devreye alma ile MOVIFIT® DIP anahtar $S10/2 — S10/6 ile hizli bir sekilde

« DIP anahtari S10/1 = ON: "Expert" modu

Devreye alma sekli olarak "Expert" secildijine, daha fazla parametre kullanilabilir.
MOVITOOLS® MotionStudio yazilimi kullanildiginda, parametreler uygulamaya gore

DIP anahtar S10/1  Devreye alma modu
devreye alinabilir.
ayarlanabilir.

DIP anahtar S10/2  Galisma sekli

+ DIP anahtari $S10/2 = OFF: Tek motorlu isletme (revers starter)
+ DIP anahtari S10/2 = ON: iki motorlu isletme (duostarter)
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DIP anahtarinin aciklanmasi @

DIP anahtar S10/3  Nominal sebeke gerilimi

+ DIP anahtari $S10/3 = OFF: Nominal sebeke gerilimi 400 V sec¢imi
Bu ayar asagidaki nominal sebeke gerilimlerinde segilmelidir:
— AC3x380V
— AC3x400V
— AC3x415V

* DIP anahtari $10/3 = ON: Nominal sebeke gerilimi 500 V segimi
Bu ayar asagidaki nominal sebeke gerilimlerinde secilmelidir:

— AC3x460V
— AC3x480V
— AC3x500V
DIP anahtarlar SEW iic¢ telli frenlerinde fren gerilimi
S10/4 ve S10/5
DIKKAT!

Cok yiksek baglanti geriliminde fren bobini hasar gorebilir.
Fren bobininde hasar.
* Anma fren gerilimi sebeke gerilimine uygun olan bir fren segin.

SEW (g telli frenli motorlar kullanildiginda, frenin anma gerilimi DIP anahtarlar S10/4 ve
S10/5 Gzerinden asagidaki tabloya gore ayarlanir;

DIP anahtarlar S10/4 ve S10/5
DIP anahtar S10/4 DIP anahtar S10/5 Tahrik Unitesi 1 ve 2 anma
fren gerilimi
0 0 400 V
1 1 500 V
1 0 rezerve edilmistir
0 1 rezerve edilmistir

DIP anahtar S10/6  Yumusak kalkis
+ DIP anahtari S10/6 = OFF: Yumusak kalkis etkin
+ DIP anahtari $S10/6 = ON: Yumusak kalkis devre disi
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@ DIP anahtarinin agiklanmasi

6.3.5 DIP Anahtan S11
PROFINET IO, EtherNet/IP ve Modbus/TCP igin IP parametreleri

PROFINET 10, EtherNet/IP ve Modbus/TCP igin IP parametrelerini DIP anahtarlari
S11/1 - S11/2 ile ayarlayin.

S11

DHCP
DEF IP
res. (OFF)
res. (OFF)

9007200422438795
S11/1 S11/2 | Davranis sekli
"DHCP" "DEF IP"
ON ON Bu ayar kombinasyonuna izin veriimez.
ON OFF MOVIFIT® cihaz bir DHCP sunucudan IP parametreleri atanmasini
bekliyor.
OFF ON DC 24 V gerilimi agildiginda, IP parametreleri agsagdida verilen varsayilan
degerlere ayarlanir:
» |IP adresi: 192.168.10.4
+ Alt ag maskesi: 255.255.255.0
* Default Gateway: EtherNet/IP igin 1.0.0.0

+ DHCP / Startup konfigurasyonu: Kaydedilen IP parametresi
(DHCP devre disl)

OFF OFF Parametre agacinda ayarlanmis olan IP parametreleri kullanilir. Bunlar
teslimat durumunda yukarida belirtilen varsayilan degerlerdir.
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6.4 Devreye Alma

Devreye Alma @

Asagida MOVIFIT®-SC'nin devreye alinmasina bir genel bakis verilmekte ve birlikte
gecerli olan dokiinalara isaret edilmektedir:

M1

[2]

[31

[4]

— Bilgileri bulabileceginiz yerler:
Motorun devreye « "Ug Fazli Motorlar DR.71 - 225, 315" isletme Kilavuzu
alinmasi + "Ug Fazl Motorlar DR/DV/DT/DTE/DVE / Asenkron Servo
Motorlar CT/CV" isletme Kilavuzu

— Bilgileri bulabileceginiz yerler:
MOVIFIT®in dev- «  "Devreye alma / genel uyarilar" bélimii
reye alinmasi «  "Fieldbus tizerindeki MOVIFIT®" bslimii
«  "MOVIFIT® motor calistiricinin devreye alinmasi" bélimu

— Bilgileri bulabileceginiz yerler:

"MOVITOOLS® MotionStudio ile ilk adimlar” balimii
"MOVIFIT® islev seviyesi Classic .." el kitabi 2)
"MOVIFIT® islev seviyesi Technology .." el kitabi 2)
"PLC-Editorile MOVI-PLC®-ProgramIama" el kitabi

Parametre ayar?)
MOVITOOLS®
MotionStudio ile
progamlama

— Bilgileri bulabileceginiz yerler:
Fieldbus konfigli- « "Fieldbus lzerindeki MOVIFIT®" balimii
rasyonu «  "MOVIFIT® islev seviyesi Classic .." el kitabi 2)
« "MOVIFIT® islev seviyesi Technology .." el kitabi 2)

1) Parametre ayari sadece "Expert-Modu" etkin ise, gereklidir.

2) Birden fazla fieldbus'a 6zel "MOVIFIT® islev seviyesi Classic" ve "MOVIFIT® islev seviyesi Technology" el kitabi mevcuttur.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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6.5 MOVIFIT®'in fieldbus lizerinde devreye alinmasi

UYARI

@

1 Tdm fieldbus devreye alma tamamen yazilim araglari tGzerinden yapilir ve nasil yapi-
lacagi ilgili el kitaplarinda agiklanmaktadir:

« "MOVIFIT® islev seviyesi Classic .." el kitabi
« "MOVIFIT® islev seviyesi Technology .." el kitabi

Birden fazla fieldbus'a 6zel "MOVIFIT® islev seviyesi Classic" ve "MOVIFIT® islev
seviyesi Technology" el kitabi mevcuttur.

6.5.1 PROFIBUS ile baglantili olarak devreye alma
1. MOVIFIT® baglantisini kontrol edin.
2. PROFIBUS adresini ABOX Uzerindeki S2/1 — S2/7 DIP anahtarlar ile ayarlayin.

(1]

9007200092252555

[1] Ornek: Adres 17

[2] Anahtar 8 = Rezerve edilmistir
Adres 1 ila 125: gecerli adresler
Adres 10, 126, 127:  desteklenmez

Herhangi bir Bus adresi icin DIP anahtar konumunun nasil ayarlanacagd asagida,
Adres 17 drneginde gdsteriimektedir:

DIP anahtar konumu Deger
DIP 1 =0ON 1

DIP 2 = OFF 2

DIP 3 = OFF 4

DIP 4 = OFF 8

DIP 5=0N 16
DIP 6 = OFF 32
DIP 7 = OFF 64

3. Son katilimcidaki MOVIFIT® bus sonlandirmasini devreye alin.

«  MOVIFIT® cihaz bir PROFIBUS segmaninin sonunda bulunuyorsa, PROFIBUS
sebekesi baglantisi yalnizca gelen PROFIBUS hatti Gizerinden yapilir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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* Bus sistemindeki refleksiyon vb. parazitlerin onlenebilmesi i¢in, PROFIBUS
segmentine fiziksel olarak ilk ve son katilimcilar sonlandirmalidir.

UYARI

EBOX (elektronik birimi) ABOX'tan (baglanti birimi) g¢ikartihirken PROFIBUS
baglantisi kesilmez.

jde

4. MOVIFIT® motor baslaticisini devreye alin, "MOVIFIT® motor baslaticisinin devreye
alinmasi" bélimune bakiniz (— sayfa 130).

5. EBOX'u ABOX (izerine yerlestirin ve kapatin.

6. 24V_C ve 24V_S besleme gerilimlerini acin. ilgili kontrol LED’leri yesil renkte
yanmalidir.

Bus sonlandirma Bus sonlandirma direncleri ABOX Ulzerinde hazirdir ve DIP anahtar S1 (zerinden
etkinlestirilebilirler:

Bus sonlandirma ON = acik Bus sonlandirma OFF = kapali
(Fabrika ayari)
S1 S1
£ [
837515659 837519755

Bus sonlandirma salterinin nasil ¢calistigi asagidaki tabloda gésteriimektedir:

Bus sonlandirma salteri S1
Bus sonlandirma ON = acik Bus sonlandirma OFF = kapali
Bus sonlandirma Bus sonlandirma
Anahtar Anahtar

ACIK ACIK
KAPALI KAPALI

Gelen kablo Giden kablo Gelen kablo Giden kablo

837562251 837566347
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6.5.2 PROFINET IO, EtherNet/IP veya Modbus/TCP ile baglantili olarak devreye alma

UYARI

@
1 PROFINET 10O, EtherNet/IP veya Modbus/TCP ile devreye almada, MOVIFIT®
Uzerinde fieldbus devreye alinmasi igin ayar yapilmasina gerek yoktur.

1. MOVIFIT® baglantisini kontrol edin.

2. MOVIFIT® motor baslaticisini devreye alin, "MOVIFIT® motor baslaticisinin devreye
alinmasi" bélimune bakiniz (— sayfa 130).

3. DIP anahtar S11/2'yi "DEFIP" "ON" konumuna getirin.

P
TR
[T
o O
=z <
]
o O
_

9007200422438795
Adres parametreleri asagidaki varsayilan degerlere ayarlanir:
IP adresi: 192.168.10.4

Alt ag maskesi:  255.255.255.0

Gateway: 1.0.0.0

4. MOVIFIT®-EBOX'u ABOX lizerine yerlestirin ve kapatin.

5. 24V_C ve 24V_S besleme gerilimlerini agin. ilgili kontrol LED’leri yesil renkte
yanmalidir.
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6.5.3 DeviceNet lizerinden devreye alma

1. MOVIFIT® baglantisini kontrol edin.

2. DeviceNet adresini ABOX'un S2 DIP anahtari ile ayarlayin.
3. Baud hizinit ABOX Uzerindeki DIP anahtar S2 ile ayarlayin.
4

. MOVIFIT® motor baslaticisini devreye alin, "MOVIFIT® motor baslaticisinin devreye

alinmasi" bolimune bakiniz.

5. EBOX'u ABOX Uzerine yerlestirin ve kapatin.

6. 24V_C ve 24V_S besleme gerilimlerini acin. ilgili kontrol LED’leri yesil renkte

yanmalidir.
DeviceNet adresi DeviceNet adresi S2/1 — S2/6 DIP anahtarlar ile ayarlanir.
(MAC-ID) ve Baud hizi S2/7 — S2/8 DIP anahtarlar ile ayarlanir:
baud hizinin
ayarlanmasi
20x 1= 1 7]
21x0= 0
2x0= 0 i
2Bx1= 8
2x0= 0
25x0= 0
9 _|
20x0= 0
21x1= 2 }[2]
2

[1] Baud hizinin ayari

[2] DeviceNet adresinin ayarlanmasi

Herhangi bir Bus adresi icin DIP anahtar konumunun nasil ayarlanacagl asagidaki
tabloda, Adres 9 érneginde gosterilmektedir.

DIP anahtar Anahtar konumu Deger
S2/1 ON

S2/2 OFF

S2/3 OFF

S2/4 ON

S2/5 OFF 16
S2/6 OFF 32

Asagidaki tablo DIP anahtarlar Gzerinden Baud hizinin nasil ayarlanabilecedini goster-

C &9,
@ I

9007200092311435

mektedir:
Baud hizi Deger S2/7 S2/8
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
(rezerve edilmistir) 3 ON ON

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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6.6 MOVIFIT® motor calistiricisinin devreye alinmasi

6.6.1 Devreye alma modu

"Easy-Modu"
calistirma
tlriinden "Expert-
Modu" ¢alistirma
turiine gecgigte
cihazin davranigi

"Export-Modu"
calistirma
tlriinden "Easy-
Modu" galistirma
turiine gegigte
cihazin davranigi

MOVIFIT® motor galistiriciy1 devreye alirken asagidaki devreye alma modlarindan biri
segilebilir:

MOVIFIT®-sC "Easy-Modu" S10 DIP anahtari Uzerinden ("EBOX" bdlimiine
(— sayfa 16) bakiniz) kolay ve hizli bir sekilde devreye alinabilir.

DIP anahtar S10/1 "ON" konumuna getirildiginde, cihaz "Expert-Modu" ile ¢calistiri-
labilir. Bu devreye alma modunda, daha fazla parametre kullanilabilir. Parametreler
"MOVITOOLS®-MotionStudio" yazilim araclari ile uygulamaya goére ayarlanabilir
("Classic" ve "Technology" islev seviyeleri).

"Expert-Modu" etkinlestirildikten sonra, cihaz ve cihaz parametreleri sadece bir kez
S10/2 ile S10/6 arasindaki DIP anahtari konumuna gore baslangic durumuna
getirilir.

"Expert-Modu" etkin oldugunda, S10/2 ile S10/6 arasindaki DIP anahtarlar sadece,
P802 Fabrika ayari parametresi "Teslimat durumu" olarak ayarlanmissa yeniden
etkinlesir. Aksi takdirde, DIP anahtar konumu degisikligi dikkate alinmaz.

"Expert-Modu" etkinse, tiim parametreler fabrika ayarina sifirlanir.

DIP anahtar S10 Uzerinden ayarlanabilen asagdidaki parametrelerde sadece bir kez DIP
anahtar konumu etkindir:

Mars motoru modu
Nominal sebeke gerilimi
Tahrik Gnitesi 1 fren gerilimi
Tahrik Gnitesi 2 fren gerilimi

"Expert-Modu" devre digi birakildiginda, tim parametreler fabrika ayarina sifirlanir.

DIP anahtar S10 Uzerinden ayarlanabilen asagidaki parametrelerde DIP anahtar
konumu etkindir:

Mars motoru modu
Nominal sebeke gerilimi
Tahrik Gnitesi 1 fren gerilimi
Tahrik Gnitesi 2 fren gerilimi

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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6.6.2 "Easy Modu" ile devreye alma

1. S10/1 DIP anahtarini "OFF" konumuna getirin, "EBOX" bolimiine (— sayfa 16)
bakiniz ("Easy-Modu" etkinlestiriimesi).

$10

9007200092341131

2. S10/2 ile $S10/6 arasindaki DIP anahtarlarla cihaz parametrelerini ayarlayin, asagi-
daki "DIP anahtarlarin tanimlanmasi” / "DIP-anahtar S10" (— sayfa 122) bélimine
bakin.

3. MOVIFIT®-EBOX'u ABOX (izerine yerlestirin ve kapatin.
4. 24 V besleme gerilimini agin. "24V_C" LED'i yesil renkte yanmalidir.
Boylece kolay bir sekilde devreye alinabilir, bagka bir isleme gerek yoktur.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC 131




132

(‘@ Devreye alma

@ MOVIFIT® motor calistiricisinin devreye alinmasi

6.6.3 "Expert-Modu" ile genisletilmis devreye alma ve parametre ayari

PC'nin baglanmasi

"Expert Modu"
etkinlegtiriimesi

PC/diziistu bilgisayarin MOVIFIT® ariza teshis arabirimi X50'ye baglanmasi asagidaki
sekilde gosterilmektedir:

Diyagnoz arabirimi asagdidaki resimde gértinen kér tapanin altinda bulunur.

Fisi diyagnoz arabirimine takmadan énce, vidali kapagi sokun.

A TEHLIKE! Sicak MOVIFIT® cihazin yuzeyinde veya harici opsiyonlarinda yanma
tehlikesi, orn. fren direnci, mevcuttur.

Agir yaralanmalar.
«  MOVIFIT® cihaz ve harici opsiyonlara tamamen soguduktan sonra dokunulmalidir.

MOVIFIT®
I X50
<
T
USB11A
USB T e E RS485
RJ10
uws21B
RS232 =/ = RS485
mll
_ RJ10
27021598576667531
Diyagnoz arabirimi asagidaki opsiyonlara sahip normal bir PC’ye baglanabilir:
» USB arabirimli USB11A, pargca numarasi 0 824 831 1
* RS8232 arabirimli UWS21B, par¢a numarasi 1 820 456 2
1. MOVIFIT® baglantisini kontrol edin.
2. DIP anahtar S10/1'i "ON" konumuna getirin.
S$10
4961269899

3. MOVIFIT®-EBOX'u ABOX Uizerine yerlestirin ve kapatin.
4. 24V besleme gerilimini agin. "24V_C" LED'i yesil renkte yanmalidir.
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MOVITOOLS® MotionStudio ile ilk adimlar

Yazilimin
baslatiimasi ve bir
proje hazirlanmasi

lletisim kurulmasi
ve agin taranmasi

MOVITOOLS®
MotionStudio ile
devreye alma

MOVITOOLS® MotionStudio programini baslatmak ve bir proje hazirlamak igin yapiima-
si gerekenler:

1. Windows baglat menusu altinda asagida verilen meniu noktasindan MOVITOOLS®
MotionStudio programini baslatin:

[Baslat] / [Programlar] / [SEW] / [MOVITOOLS-
MotionStudio] / [MOVITOOLS-MotionStudio]

2. Yeni proje igin isim ve bellek yeri belirleyin.

MOVITOOLS® MotionStudio ile bir iletisim kurabilmek ve ag taramak icin yapilmasi
gerekenler:

1. Cihazinizla iletisim kurmak igin bir iletisim kanal ayarlayin.

Ayrintili bilgiler igin, bkz. "MOVIFIT®-i§Iev Seviyesi Classic.." veya "MOVIFIT®-i§Iev
Seviyesi Technology .." el kitabi.

2. Aginizi tarayin (cihaz taranmasi). Bunun igin ara¢ gubugundaki ag taramasini baslat
[Start network scan] [1] butonuna tiklayin.

DE-HB G + + X DSc‘an

[
9007200387461515

"Expert-Modu" icin diger devreye alma / parametre ayarlama islemleri segilen
MOVIFIT® islev seviyesine gore degisir ve bu islemler asagidaki el kitaplarinda agiklan-
maktadir:

« "MOVIFIT® iglev seviyesi Classic .." ")

« "MOVIFIT® islev seviyesi Technology .."

1) Birden fazla fieldbus'a 6zel "MOVIFIT® islev seviyesi Classic" ve "MOVIFIT® islev seviyesi Technology"
el kitab1 mevcuttur.
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7  isletme

7.1  MOVIFIT®-SC LED'lerinin durumlari

7.1.1 Genel LED'ler

Bu boélimde fieldbus ve opsiyona bagli olmayan LED'ler agiklanmaktadir. Bunlar resim-
lerde koyu olarak gdsterilmektedir. Beyaz olarak goésterilen LED'ler kullanilan fieldbus
tipine bagh olarak degisirler ve asagidaki bdlimlerde aciklanmaktadirlar: Asagidaki

"DI.." ve "DO.."
LEDleri

"24V-C" ve
"24V-S" LED'leri

134

resimde PROFIBUS tipi 6rnekleri gosterilmektedir:

PROFIBUS veya DeviceNet'li "Classic" islev seviyesi

e 6 o o .O .o .o [ J () [ X ]
%% %% %% %% % 7,
2
©) P
\ \\% 2, MOVIFIT®
X% EURODRIVE
835907723
PROFINET'li "Classic" islev seviyesi
"Technology" islev seviyesi, PROFIBUS, DeviceNet veya PROFINET ile
00000O0OCO 00000000 O ([ X )
D DD &
000, MOVIFIT®
X%X EURODRIVE
835912971

Asagidaki tabloda "DI.." ve "DO..." LED'lerinin durumlari gérilmektedir:

LED Durum | Anlami

DIOO - Sar DI dijital girisinde giris sinyali var.

DI15 Off DL dijital girisindeki giris sinyali acik veya "0".
DOO00 - sarn  DO.. cikisi devrede.

DO03

Off DO.. ¢ikisi mantiksal "0".

Asagidaki tabloda "24V-C" ve "24V-S" LED’lerinin durumlari verilmigtir:

LED Durum | Anlami Hata giderilmesi
24v-C Yesil 24\/_C daimi gerilim var. -
Off ' 24\/_C daimi gerilim yok. 24\V/_C gerilim beslemesini kontrol
edin.
24V-S Yesil 24\ _S aktor gerilimi var. -
Off 24V _S aktoér gerilimi yok. 2:11_\/_8 gerilim beslemesini kontrol
edin.
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"SF/USR" LED'i

"SF/USR" LED'i iglev seviyesine bagli olarak gesitli durumlari gésterir.

Asagidaki tabloda "SF/USR" LED'lerinin durumlari gortlmektedir:

SF/USR

islev
seviyesi

Cc T

Anlami

Hata giderilmesi

Off

Kirmizi

Normal ¢alisma durumu.
MOVIFIT® ile bagli olan
tahrik sistemi (entegre edil-
mis motor ¢alistirici) ara-
sinda veri aktarimi.

MOVIFIT® ile entegre edil-
mig motor ¢alistirici arasinda
veri aktarimi yok.

Entegre edilmis motor ¢alistiricinin
DC 24 V beslemesini kontrol edin.

Kirmizi
yanip
soniiyor
(2 sani-
yede bir)

MOVIFIT® baslangi¢ duru-
muna dénme hatasi veya
agir bir cihaz hatasi

Yanlis kart tanimi.

MOVIFIT®i tekrar calistinin. Bu hata
tekrarlandiginda EBOX'u degistirin
veya SEW-EURODRIVE servisine
basvurun.

Kirmizi

yanip
soniiyor

Diger bir cihaz hatasi

MOVITOOLS® MotionStudio ile hata
durumunu okuyun.

Hatayi giderin ve onaylayin.

Off
Yesil

ICE programi galigiyor.

ICE programi galigiyor.
Yesil yanan LED'e ICE
programi lzerinden
kumanda edilir.

Anlamlari igin ICE programinin dok-
mantasyonuna bakin.

Kirmizi

Yeniden calistirma islemi bir
hatadan dolayi baglatilamadi
veya yarida kesildi.

MOVITOOLS® / PLC-Editor / Remote-
Tool (izerinden bir oturum agin ve
Boot-Project'i kontrol edin.

MOVIFIT® baslangic duru-
muna getirme hatasi

Yanhs EBOX-ABOX
kombinasyonu

Yanlis kart tanimi.

MOVIFIT®-EBOX tipini kontrol edin.
EBOX'u ABOX tizerine yerlestirin ve
tam bir devreye alma baslatin.

Kirmizi

yanip
soniiyor

ICE uygulama programi
yuklenmemis.

ICE uygulama programini yukleyin
ve entegre edilmis PLC'yi yeniden
baslatin.

Sari

yanip
soniiyor

ICE programi yuklendi, fakat
calistirlimiyor (PLC = Stop).

ICE uygulama programini
MOVITOOLS® Motion-Studio ile
tekrar kontrol edin ve entegre edilmis
PLC'yi baslatin.

1 x kir-
mizi ve
n x yesil
yanip
soniiyor

ICE programindan bildirilen
hata durumu.

+ isaretlenen iglev seviyesi igin gegerli.
C = Iglev seviyesi "Classic"
T = Iglev seviyesi "Technology"

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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7.1.2 PROFIBUS icin Bus'a 6zel LED'ler

Bu bolimde PROFIBUS igin Bus'a 6zel LED'ler aciklanmaktadir. Bunlar asagidaki
resimde koyu olarak gosterilmektedir.

e
%, %
MOVIFIT®
EURODRIVE
836104971

Asagidaki tabloda "BUS-F" LED'inin durumlari gorilmektedir:

Anlami

MOVIFIT® ile DP-Master arasinda
veri alisverisi (Data-Exchange).

Hata giderilmesi

* Baud hizi taniniyor. MOVIFIT®
ise DP-Master tarafindan
taninmiyor.

«  MOVIFIT® DP-Master'da
projelendiriimemis veya yanlis
projelendirilmis.

* DP-Master baglantisi kesildi.

«  Baud hizi MOVIFIT® tarafindan
taninmiyor.

* Bus kesintisi

* DP-Master devre disl.

« DP-Master’in projelendirmesini
kontrol edin.

* Projelendirilmis modillere
MOVIFIT® tipi (MC, FC, SC) izin
verilip verilmedigini kontrol edin.

MOVIFIT® PROFIBUS-DP
baglantisini kontrol edin.

« DP-Master’i kontrol edin.

* PROFIBUS-DP- aginizdaki tim
kablolari kontrol edin.

"RUN" LED’inin durumlari asagidaki tabloda verilmistir:

Anlami

Hata giderilmesi

- MOVIFIT® calismaya hazir degil.

* 24V beslenme gerilimi yok.

' MOVIFIT® modiil donanimlari

TAMAM.

* DC 24V beslemesini kontrol
edin.

«  MOVIFIT® tekrar calistirin.
Bu hata tekrarlanirsa EBOX'u
degistirin.

«  MOVIFIT® normal calisiyor.

+  MOVIFIT® ile DP-Master ve tiim
alt seviyedeki tahrik sistemleri
veri aligverisi

PROFIBUS adresi 0 ya da 125'ten
daha buyuk olarak ayarlanmis.

MOVIFIT®-ABOX iizerinde ayarlan-
mis olan PROFIBUS adresini kontrol
edin.

MOVIFIT® baslangi¢c durumuna
dondyor.

"BUS-F" LED'i
BUS-F | RUN
Off Yesil
Kirmizi | Yesil
yanip
sonii-
yor
Kirmizi | Yesil
"RUN" LED'i
BUS-F  RUN
X Off
X Yesil
Off Yesil
X Yesil
yanip
soni-
yor
X Sari
X Kirmizi

dahili cihaz hatasi

MOVIFIT® tekrar calistirin. Bu hata
tekrarlanirsa EBOX'u degistirin.

X herhangi bir durumda

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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7.1.3 DeviceNet icin Bus'a 6zel LED'ler

Bu bdélimde DeviceNet icin Bus'a 6zel LED'ler agiklanmaktadir. Bunlar asagidaki
resimde koyu olarak gosterilmektedir.

"Mod/Net" LED'i

[ ) ,o ( ] [ ]
Hoo %
v MOVIFIT®
EURODRIVE
836125963

Asagidaki tabloda aciklanan "Mod/Net" LED’inin islevi DeviceNet teknik 6zelliklerinde

verilmigtir.
Mod/Net Status Anlami Hata giderilmesi
Off Acik degil - * Cihaz ¢evrimdisi. » DeviceNet-fisi lizerin-
Offline + Cihaz DUP-MAC kontroll yapiyor. den besleme gerilimini
* Cihaz kapali. agin.
Yesil Online ve » Cihaz online ve baglanti kurulu » Katilimciyr master ciha-
yanip calisma degil. zin tarama listesine
sOnilyor modunda +  DUP-MAC kontroll basart ile kaydedin ve master
(1 sani- tamamlandi. Uzerinden iletisime
yede bir) * Master cihaza baglanti kurulamadi. baslayin.
» Konfiglirasyon yapilmamis (yanlis
yapiimig) veya tam degil.
Yesil Online, galis- | « Cihaz online. -
mamodunda ¢ Baglanti aktif (Established State).
ve bagli
Kirmizi | Minor Fault » Giderilebilen bir hata olustu. * DeviceNet kablosunu
yanip veya * Polled I/O ve Bit-Strobe 1/0-Con- kontrol edin.
soniiyor Connection nection zamanasimi durumu. * Zamanasimi yanitini
(1 sani- | Timeout » Cihazda giderilebilecek bir hata (P831) kontrol edin.
yede bir) olustu. Hatali bir yanit ayarlan-
mis ise, hatayi gider-
dikten sonra cihazi
resetleyin.
Kirmizi | Critical Fault |« Giderilemez bir hata olustu. » DeviceNet kablosunu
veya Critical |+ BusOff-Status. kontrol edin.
Link Failure |+ DUP-MAC-Check bir hata buldu. » Adresi kontrol edin

(MAC-ID). Bagka bir
cihazda da ayni adres
mi kullaniliyor?
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"PIO" LED'i

138

"P1O" LED'i ile Polled 1/O baglantisi kontrol edilir (islem veri kanal).
Bu islevsellik asagidaki tabloda agiklanmaktadir.

PIO Status Anlami Hata giderilmesi

Yesil DUP-MAC- « Cihaz DUP-MAC kontrolu + Agda en az bir adet

yanip Check degil yaplyor. DeviceNet katilimci

soniiyor « Katilimci yakl. 2 saniye sonra daha galistirin.

(500 ms’de bu durumda kalmaya devam

bir) ederse, bagka bir katihmci

bulunmadi demektir.

Off Acik degil / e Cihaz kapali. * Cihazi galigtirin.
Cevrimdisl, » Cihaz gevrimdisi konumunda. » Master cihazda PIO
fakat DUP- baglanti tipinin etkin
MAC-Check olup olmadigini kontrol
degil edin.

Yesil Cevrimicive |« Cihaz Online. + Master'da cihazin kon-

yanip ¢alisma *  DUP-MAC kontrolii bagari ile figirasyonunu kontrol

soniiyor modunda tamamlandi. edin.

(1 sani- « Bir master’a PIO baglantisi

yede bir) kuruldu (Configuring State).

» Konfiglirasyon yapilmamis,
yanlis yapilmis veya tam degil.

Yesil Online, ¢alis- | =« Cihaz Online. -
mamodunda | « Bir PIO baglantisi kuruldu
ve bagh (Established State).

Kirmizi Minor Fault * Giderilebilen bir hata olustu. * DeviceNet kablosunu

yanip veya « DIP anahtarlarda gegersiz baud kontrol edin.

soniiyor Connection hizi ayarlandi. » DIP anahtarlarda baud

(1 sani- Timeout * Polled I/O-Connection zamana- hizini kontrol edin.

yede bir) simi1 durumu. * Zamanasimi yanitini

(P831) kontrol edin.
Hatali bir yanit ayarlan-
mis ise, hatayi gider-
dikten sonra cihazi
resetleyin.

Kirmizi Critical Fault | = Giderilemez bir hata olustu. » DeviceNet kablosunu
veya *  BusOff-Status. kontrol edin.

Critical Link |+ DUP-MAC-Check bir hata buldu. '« Adresi kontrol edin

Failure (MAC-ID). Baska bir
cihazda da ayni adres
mi kullaniliyor?

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




isletme >\

/-

MOVIFIT®-SC LED'lerinin durumlari  — o

"BIO" LED'i

"BIO" LED’i ile Bit-Strobe I/0O baglantisi kontrol edilir.

Bu islevsellik asagidaki tabloda agiklanmaktadir.

BIO Status Anlami Hata giderilmesi

Yesil DUP-MAC- » Cihaz DUP-MAC kontroll yapiyor. | + Agda en az bir adet

yanip Check degil |+« Katilimci yakl. 2 saniye sonra bu DeviceNet katihmci

soniiyor durumda kalmaya devam ederse, daha calistirin.

(500 ms’de baska bir katilimci bulunmadi

bir) demektir.

Off Acik degil / » Cihaz kapal. + Cihazi ¢ahstirin.
Cevrimdisi, * Cihaz ¢evrimdisi konumunda. * Master cihazda BIO
fakat baglanti tipinin etkin
DUP-MAC- olup olmadigini kon-
Check degil trol edin.

Yesil Cevrimicive |« Cihaz Online. * Master'da cihazin kon-

yanip calisma *  DUP-MAC kontroll basari ile figirasyonunu kontrol

soniliyor | modunda tamamlandi. edin.

(1 sani- » Bir master’a BIO baglantisi

yede bir) kuruldu (Configuring State).

» Konfiglirasyon yapilmamis, yanhs
yapilmis veya tam degil.

Yesil Online, ¢alis- | = Cihaz Online. -
mamodunda | < Bir BIO baglantisi kuruldu
ve bagh (Established State).

Kirmizi Minor Fault » Giderilebilen bir hata olustu. * DeviceNet kablosunu

yanip veya « Bit-Strobe I/O baglantisi kontrol edin.

soniiyor | Connection zamanasiminda. * Zamanasimi yanitini

(1 sani- Timeout (P831) kontrol edin.

yede bir) Hatali bir yanit ayarlan-

mis ise, hatayi gider-
dikten sonra cihazi
resetleyin.

Kirmizi Critical Fault | = Giderilemez bir hata olustu. » DeviceNet kablosunu
veya *  BusOff-Status. kontrol edin.

Critical Link |+ DUP-MAC-Check bir hata buldu. | = Adresi kontrol edin
Failure (MAC-ID). Baska bir

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC

cihazda da ayni adres
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"BUS-F" LED'i "BUS-F" LED'i ile bus digimunin fiziksel durumu gosterilir.
Bu islevsellik asagidaki tabloda agiklanmaktadir:

BUS-F | Status Anlami Hata giderilmesi

Off No Error * Yol hatalarinin sayisi normal sinir- | -
lar icinde (Error-Active-State).

Kirmizi | Bus Warning |+ Cihaz DUP-MAC-Check yapiyorve |+« Agda bir adet

yanip bus’a bagli bagka katilimci olmadi- DeviceNet katilimci

sonii- g1 icin mesaj gonderemiyor (Error- daha galistirin.

yor Passiv-State). » Kablolamay! ve sonlan-

(1 sani- dirma direnglerini

yede kontrol edin.

bir)

Kirmizi | Bus Error ¢ Bus-Off durumu. « Kabilolari, sonlandirma

* "Error-Passive" durumuna gegil- direnglerini, adresin

mesine ragmen fiziksel bus hatasi baud hizinin ayarini
sayis| artmaya devam ediyor. kontrol edin.
Bus’a erisim kapatilir.

Sari Power Off * Harici gerilim beslemesi kapatildi » Cihazin harici gerilim
veya bagl degil. beslemesini ve kablola-

masini kontrol edin.

140 Isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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7.1.4 PROFINET icin Bus'a 6zel LED'ler

Bu bolimde PROFINET igin Bus'a 6zel LED'ler agiklanmaktadir. Bunlar asagidaki
resimde koyu olarak gosterilmektedir.

e o0 o
% % Ty
%%
o MOVIFIT®
EURODRIVE
836109067

"RUN" LED'i "RUN" LED’inin durumlari asagidaki tabloda verilmistir:
RUN BUS-F Anlami Hata giderilmesi
Yesil X MOVIFIT® modil donanimlari -
TAMAM.
Yesil Off «  MOVIFIT® normal calisiyor. -
«  MOVIFIT® ile PROFINET-
Master ve tum alt seviyedeki
tahrik sistemleri veri alisverisi
(Data-Exchange).
Off X - MOVIFIT® galismaya hazir DC 24 V beslemesini kontrol edin.
degil. MOVIFIT® tekrar calistirin.
* 24V beslenme gerilimi yok. Bu hata tekrarlanirsa EBOX'u
degistirin.

Kirmizi X MOVIFIT® modiil donanimi hatasi.  MOVIFIT® tekrar calistirin.
Bu hata tekrarlanirsa EBOX’u
degistirin.

Yesil X

yanip

sonii-

yor . MOVIFIT® tekrar calistirin.

Sarni X MOVIFIT® modiil donanimi Bu hata tekrarlanirsa EBOX'u

calismiyor. L

yanip degistirin.

soni-

yor

Sari X

X herhangi bir durumda

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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"BUS-F" LED'i

"link/act 1" ve
"link/act 2" LED'leri

Asagidaki tabloda "BUS-F" LED'inin durumlari gérilmektedir:

RUN BUS-F | Anlami Hata giderilmesi
Yesil | Off MOVIFIT® ile PROFINET-Master | -

arasinda veri alisverisi (Data-

Exchange).

Yesil | Sar, STEP 7 donanim yapilandiriima- STEP 7 donanim yapilandiriimasini
sarl sinda izin verilmeyen bir modiil ONLINE yapin ve MOVIFIT® cihazin
yanip takilmigtir. slotlarin modil durumunu inceleyin.
soni-
yor

Yesil | Yesil Kullaniciyi optik olarak tespit etmek | -
yanip icin PROFINET - Master projelen-
sonii- dirmede yanip sénme islevi etkin-
yor, lestirilmistir.

Yesil/
Kirmizi
yanip
sonii-
yor
Yesil | Kirmizi |+ PROFINET master baglantisi +  MOVIFIT® PROFINET baglantisi-

kesildi.
« MOVIFIT® bir link tantyamiyor.
* Bus kesintisi.
*  PROFINET master devre disi.

ni kontrol edin.

PROFINET-Master'i kontrol edin.

* PROFINET aginizdaki tim kablo-
lari kontrol edin.

Asagidaki tabloda "link/act 1" ve "link/act 2" LED’lerinin durumlari verilmigtir:

LED Durum Anlami
link/act 1 Ethernet Port1 * link = Ethernet kablosu cihazi baska Ethernet
link = yesil katilimcisina bagliyor.
act = sari » act = active, Ethernet iletisimi aktif.
link/act 2 Ethernet Port2
link = yesil
act = sari

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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7.1.5 Modbus/TCP ve EtherNet/IP i¢in Bus'a 6zel LED'ler
Bu boélimde Modbus/TCP ve EtherNet/IP icin Bus'a 6zel LED'ler agiklanmaktadir.

Bunlar asagidaki resimde koyu olarak gdsterilmektedir.

"MS " ve "NS "
LED'leri

soes
%% %,
XS
o MOVIFIT®
EURODRIVE
829213195

"MS" (Module Status) ve "NS" (Network Status) LED'lerinin durumlari asagidaki tabloda
verilmektedir:

MS

\Ns

Off

Anlami

- MOVIFIT® calismaya hazir
degil.

+ DC 24V besleme gerilimi yok.

Hata giderilmesi

DC 24 V beslemesini kontrol
edin.

MOVIFIT® tekrar calistirin.
Bu hata tekrarlanirsa EBOX'u
degistirin.

Yanip soniiyor

«  MOVIFIT® bir LED testi
yapmaktadir.

* Bu durum sadece kalkig
esnasinda kisa sureli olarak
etkin olmalidir.

IP adresi verilirken bir ¢cakis-
ma algilanmigtir.

Agdaki bagka bir katilimci
ayni IP adresini kullanmakta-
dir.

Agda ayni adreste bagka bir
cihaz olup olmadigini kontrol edin
MOVIFIT® IP adresini degistirin.
DHCP sunucunun IP adresi
vermek icin DHCP ayarlarini kon-
trol edin

(sadece bir DHCP sunucu kulla-
nildiginda).

MOVIFIT® modiil donanimi
hatasi.

MOVIFIT® tekrar galistirin.
MOVIFIT® cihazi fabrika ayarla-
rina getirin.

Bu hata tekrarlanirsa EBOX’u
degistirin.

Uygulama baglatiliyor.

«  MOVIFIT® heniiz hicbir IP
parametresine sahip degildir.

+ TCP-IP Stack baslatiliyor.

e Bu durum uzun slrerse ve
DHCP DIP anahtari etkin ise,
MOVIFIT® DHCP sunucudan
veri bekler.

DHCP sunucudaki S11/1 DIP
anahtarini "OFF" konumuna
getirin.

DHCP sunucu baglantisini kon-
trol edin (sadece DHCP etkin ve
duruyorsa).

Kirmizi / Yesil
Kirmizi | Kirmizi
yanip
sonii-
yor
Kirmizi | X
Yesil Yesil
yanip yanip
sonii- sonii-
yor yor
Yesil Off
yanip
sonii-
yor
Yesil X
X Kirmizi

yanip
sonii-
yor

MOVIFIT® modiil donanimlari
TAMAM.

* Kontrol eden baglanti icin
Timeout suresi doldu.

e Durum, iletigsimin tekrar bagla-
masi sonucu sifirlanir.

MOVIFIT® Bus baglantisini
kontrol edin.

Master'i / Tarayiciyi kontrol edin.
Tum Ethernet kablolarini kontrol
edin.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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MS NS Anlami Hata giderilmesi
X Yesil * Kontrol baglantisi yok. -
yanip
sonii-
yor
X Yesil » Master/ Tarayici ile bir kontrol | -
baglantisi var.

X herhangi bir durumda

"link/act 1" ve
"link/act 2" LED'leri

Asagidaki tabloda "link/act 1" ve "link/act 2" LED’lerinin durumlari verilmigtir:

LED Durum Anlami
link/act 1 Ethernet Port1 + link = Ethernet kablosu cihazi bagka Ethernet katilimcisi-
link = yesil na bagliyor. S
act = sar » act = active, Ethernet iletisimi aktif.
link/act 2 ' Ethernet Port2
link = yesil
act = sari

7.1.6

"RUN PS" LED'i (motor ¢alistiricinin durum LED'i)

"RUN PS" LED'i agagidaki resimde gosterilmektedir (koyu renkli). Resimde drnek olarak
"Technology" islev seviyesindeki PROFIBUS tipi gosterilmektedir:

%
%»0
¢ MOVIFIT®
EURODRIVE
836134539

LED’in
rengi

LED’in durumu

Calismadurumu

Aciklama

Kapali

Calismaya hazir
degil

24V beslenme gerilimi yok.

Kirmizi

Devaml yaniyor

Calismaya hazir
degil

24V_C ve 24V_P beslemesi TAMAM.
Motor galistirici gii¢ parcasi devre kartinda
hata

Sari

Devamli yaniyor

Calismaya hazir,
fakat cihaz bloke
edilmis

Normal igletme "Etkin degil":

* Motor caligtirici calismaya hazir (24 V
elektronik beslemesi ve sebeke gerilimi
mevcut)

* Motor galistirici gli¢ pargasi etkin degil

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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LED’in | LED’in durumu Calismadurumu | Agiklama
rengi
Yesil Devamli yaniyor | Cihaz etkin Tek motorlu isletme modunda normal
isletme "Etkin":
* Motor galigtirici galismaya hazir
(24 V elektronik beslemesi ve sebeke
gerilimi mevcut)
* Motor etkin
iki motorlu isletme modunda normal isletme
"Etkin":
* Motor ¢alistirici galismaya hazir
(24 V elektronik beslemesi ve sebeke
gerilimi mevcut)
* Her iki tahrik Unitesi de enable
Yesil 1x yanip soniiyor, = Cihaz etkin iki motorlu isletme modunda normal isletme
Ara "etkin":
+ Motor ¢aligtirici calismaya hazir
(24 V elektronik beslemesi ve sebeke
gerilimi mevcut)
« Tahrik Unitesi 1 "etkin"
Yesil 2x yanip soniiyor, | Cihaz etkin iki motorlu isletme modunda normal igletme
Ara "etkin":
* Motor galigtirici galismaya hazir
(24 V elektronik beslemesi ve sebeke
gerilimi mevcut)
+ Tahrik Unitesi 2 "etkin"
Sari Esit araliklarla Calismaya hazir = Kendi kendini sinama fazi
yanip séniiyor degil veya 24 V beslemesi var
fakat sebeke gerilimi arizali
Sari Esit araliklarla Calismaya hazir | isletme durumu "Tahrik Gnitesini etkinlestir-
hizli olarak yanip meden Tahrik Unitesi 1 ve/veya Tahrik
sonlyor Unitesi 2 freninin ayriimasi”
Sari 2x yanip soniiyor, | Calismaya hazir, | 24 V besleme gerilimi ve sebeke gerilimi
Ara fakat cihaz etkin- | OK.
lestirmeden Otomatik isletmeyi etkinlestirmek icin
mantel galistir-  maniiel isletmeyi sona erdiriniz.
ma konumunda
Yesil /| | Donusiumlii Calismaya hazir, | Periyodik veri aligverigi arizal.
Sari renkte yanip fakat zaman
sonlyor asimi
Kirmiz1 | Esgit araliklarla Calismaya hazir = Dahili CPU hatasi, EEPROM hatasi,
yavasga yanip degil cikis acik, Watchdog
sonlyor
Kirmizi | 3x yanip s6niiyor, Hata 44 Ixt yaki
Ara Hata 01 Motor / son kat asiri akim
Hata 11 Cikis katinda asiri sicaklik
Kirmizi | 4x yanip soniiyor, Hata 84 Motorda asiri yuklenme
Ara Hata 31 TF devreye girdi
Kirmizi | 5x yanip soniiyor, Hata 89 Frende asirn sicaklik
Ara
Kirmizi | 6x yanip soniiyor, Hata 06 Sebekede faz hatasi

Ara

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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7.1.7 POF opsiyonu L10'un LED'leri
Bu bélimde POF opsiyonu L10'un durum LED'leri agiklanmaktadir:

LED "24V"

LED "FO2"

LED "FO1"

=

% LI

===

24vQ SEW
e OFo2(x31)
©

=
8 QFo1(x30)
hal )

1

4961760011
"24 V" LED'i ile 24 V beslemesinin durumu gosterilir.
LED'in Anlami Hata giderilmesi
durumu
Off POF opsiyonu igin 24 V beslemesi «  MOVIFIT® cihazin acik olup
mevcut degildir. olmadigini kontrol edin.
«  POF opsiyonu L 10 ile MOVIFIT®
arasindaki baglantiyi kontrol edin.
Yesil POF opsiyonu igin 24 V beslemesi -

mevcut.

"FO2" LED'i Port 2'deki (X31) FO ariza teshisi durumuna isaret eder.

LED'in Anlami Hata giderilmesi

durumu

Off POF-Port 2 TAMAM. -

Kirmizi POF-Port 2'de bakim gereklidir. POF-Port 2'de bir bakim galismasi
yapin, érnegin POF kablosunu
degistirin.

"FO1" LED'i Port 1'deki (X30) FO ariza teshisi durumuna igaret eder.

LED'in Anlami Hata giderilmesi

durumu

Off POF-Port 1 TAMAM. -

Kirmizi POF-Port 1'de bakim gereklidir. POF-Port 1'de bir bakim galismasi

yapin, érnegin POF kablosunu
degistirin.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




isletme L\ /é 7
Tus takimi DBG ile manuel isletme — ~

7.2  Tus takimi DBG ile manuel igsletme
7.21 Baglanti

MOVIFIT® cihazlarda parametre ayari ve elle igletme igin bir diyagnoz arabirimi X50
(RJ10 fig konnektori) bulunur.

X50 diyagnoz arabirimi asagidaki resimde gériinen kor tapanin altinda bulunur.

Fisi diyagnoz arabirimine takmadan énce, vidali kapagi sokun.

A TEHLIKE! Sicak MOVIFIT® cihazin yuzeyinde veya harici opsiyonlarinda yanma
tehlikesi, érn. fren direnci, mevcuttur.

Agir yaralanmalar.

«  MOVIFIT® cihaz ve harici opsiyonlara tamamen soguduktan sonra dokunulmaldir.

: 1

oo 71

O

: >
T

0000 0@
(QI0IOIONSITIS)
0000 ®BO

DKG60B DBG
793024907

DKGG60B opsiyonlu tus takimi DBG'yi opsiyonel olarak (5 m uzatma kablosu) MOVIFIT®
cihaza baglanabilir.

DIKKAT! Diyagnostik arabirimi X50'nin kapak vidalari dogru sikilmazsa veya mevcut
degilse, garanti edilen koruma sinifi artik gecgersizdir.

MOVIFIT® cihazda hasar olusabilir.
* Manduel igletme sonrasi, ariza teshis arabirimi kapagini bir conta kullanarak yeniden

takin.
7.2.2 Calistirma
UYARI
(]
1 MOVIFIT® tahrik tinitesini manuel isletmede kullanma ile ilgili uyarilar i¢in "MOVIFIT®
islev seviyesi "Technology" .." veya "MOVIFIT® islev seviyesi "Classic" .." el kitabina
bakiniz.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC 147
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8 Servis
8.1  Cihaz diyagnozu
UYARI
@
1 Kullanilan iglev seviyesine bagh olarak MOVITOOLS®-Motion-Studio tizerinden baska
diyagnoz olanaklari mevcuttur. Bu olanaklar ilgili el kitaplarinda aciklanmaktadir:
« "MOVIFIT® islev seviyesi Classic .." el kitabi
+ "MOVIFIT® islev seviyesi Technology .." el kitabi
Bu el kitaplari farkh fieldbus'a 6zel tiplerde mevcuttur.
8.2 Hata tablosu
Hata Hata Alt Dahili Neden Hata giderilmesi
No. hata hata
No. No.
Cihaza ait hatalar / uyarnlar
Sebeke faz 6 1 1 Sebeke algilanirken sebeke faz Sebeke besleme kablosunda faz hatasi
kaybi kaybi olustu. kontrold yapin.
Dikkat: 2 sebeke fazinda hata
varsa "Sebeke faz kaybi1" hatasi
verilmez, sadece hata goster-
gesi vermeden "24 V, hazir
degil" konumuna gecer
Sebeke faz 6 2 2 Sebeke tanindiktan sonra bir Sebeke besleme kablosunda faz hatasi
kaybi sebeke faz kaybi hatasi olustu. kontrolu yapin.
Dikkat: 2 sebeke fazinda hata
varsa "S$ebeke faz kaybi" hatasi
verilmez, sadece hata goster-
gesi vermeden "24 V, hazir
degil" konumuna geger
"Sebeke faz 9 99 3 "iki motorlu igletme" modunda L1, |Sebeke giris fazlarinin baglanti sirasini
sirasi” dev- L2 ve L3 sebeke giris fazlari bag- kontrol edin, saga donen bir alan elde
reye alma lanti klemenslerine dogru sirada  etmek i¢in 2 sebeke fazini degistirin.
hatasi takilmalidir. Bu sayede motor
fazi dogru baglandiginda, her
iki motorun da donme yo6ni
"saga dogru" olur.
Yanlis bir faz sirasi taninir ve bir
hata verilir.
"Tek motorlu |9 100 2 "Tek motorlu igletme" tiriinde 2 | Tahrik Unitesinin baglantisini kontrol edin.
caligma” numarali tahrik Gnitesinin dlglilen "Tek motorlu isletme" modunda 1 numa-
tiiriinde dev- ¢ikis akimi g cihaz dederinden  rali tahrik Gnitesi i¢in ongorilen baglanti
reye alma % 10 daha fazla. klemenslerine sadece bir tahrik Unitesi
hatasi Bu ¢ikis akimina sebep olan baglanmalidir.
durumlar Dikkat: Bu denetleme islevi 2 numarali
+  Tahrik (initesi X9 klemensine  tahrik initesinin Iy, cina, degerinin
veya X9 fis konnektdriine % 10'u lizerinde devreye girdiginden,
baglanmis bir kablolama hatasi ikinci tahrik tinite-
«  "Tek motorlu isletme" sinin kontrolsiiz olarak dénmesine
modunda MOVIFIT®e 2 tahrik veya dénme yéniiniin yanhs olmasina
Unitesi baglanmis sebep olabilir.
Termik asir 11 1 2 Olgiilen sogutucu gévde sicakligl |+  Ortam sicakhgini diisiiriin.
yuk izin verilen sinir degerini gegti. * Isi birikimini 6nleyin.
+ Tahrik Unitesinin/Unitelerinin yukinu
azaltin.
Toplam kulla- 11 4 5 iki motorlu isletmede tahrik Tahrik Unitelerinin ylklerini azaltin.
nim ¢ok Unitelerinin toplam kullanimi
yiksek ¢ok yuksek.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Hata tablosu

<P

Hata Hata Alt Dahili Neden Hata giderilmesi
No. hata hata
No. No.
CPU hatasi 20,21, 0 0 Hatayi resetleyin, birkag kez tekrarlanirsa,
37 cihazi SEW-EURODRIVE'a gonderin.
EEPROM 25 0 4,7 EEPROM'a erisimde hata P802 parametresi ile teslimat durumuna
hatasi getirin.
Reset gergeklestirin
ve cihaz parametrelerini yeniden
ayarlayin.
Bu hata yeniden / tekrar tekrar olustugun-
da SEW servisine haber verin.
Harici klemens 26 0 0 "/Harici Hata" ile programlanmis
olan klemenste digiik sinyal
(sadece SBUS-Slave'de)
Ixt yuku 44 100 1 Olgiilen tahrik Ginitesi 1 ve 2 gikis |»  Tahrik tinitelerinin yiiklerini azaltin.
akimlarindan olusan toplam akim |* Her iki tahrik tGnitesinin ayni anda
IN, cihaz degerinin % 180'inin calismasi 6nlenmelidir.
Uzerindedir.
Sebeke tanimi 45 9 1 Sebeke faz sirasi taninmadi. Cihazin sebeke baglantisini kontrol edin.
baslangic 3 faz bir sebeke dogru baglandi mi?
dur_umuna Uyari: Sebeke faz sirasi cihaz tarafindan
getirme hatas: otomatik olarak taninir.
CAN iletisim 47 0 0 Cevrimsel iletisimde zamanagimi.
zaman asimi
Saglama 94 0 0 EEPROM arizal SEW servisine basvurun.
toplami
Kopyalama 97 0 2,4 Veri aktariminda hata var Kopyalama islemini tekrar edin
hatasi veya teslimat durumuna getirin ve cihaz
parametrelerini yeniden ayarlayin.
Motorla ilgili hatalar
Tahrik linitesi1 1 3 3 Olgiilen tahrik Gnitesi 1 ¢cikis aki- |+ Parametre P300, P301'i kontrol edin /
asir motor mi, ayarlanmig olan gecikme dizeltin.
akimi suresi (Parametre P307) kadar |+ Tabhrik Unitesinin yUkina azaltin.
ayarlanmig olan kapatma akimi
degerini (Parametre P300) asiyor.
Motorda asir 1 4 4 Olgllen tahrik tnitesi 2 ¢ikis aki- |+ Parametre P310, P311'i kontrol edin /
akim, tahrik mi, ayarlanmis olan gecikme dizeltin.
linitesi 2 suresi (Parametre P311) kadar + Tahrik Unitesinin yukinu azaltin.
ayarlanmig olan kapatma akimi
degerini (Parametre P310) asiyor.
Motor 1 TF 31 100 2 Tahrik Unitesi 1 sicaklik duyar ele- «  Sicaklik duyar elemaninin baglantisi-
mesajl maninin yaniti. nin dogru oldugunu kontrol edin.
« Tahrik Unitesinin yukinl azaltin.
*  Ortam sicakliini disurun.
* Isi birikimini énleyin.
« Uyari: Hatayi resetlemeden 6nce
tahrik Unitesinin sogumasini bekleyin.
Motor 2 TF 31 101 3 Tahrik Unitesi 2 sicaklik duyar » Sicaklik duyar elemaninin baglantisi-
mesajl elemaninin yaniti. nin dogru oldugunu kontrol edin.
+ Tahrik Unitesinin yukinu azaltin.
*  Ortam sicakliini disurun.
* Isi birikimini énleyin.
« Uyari: Hatayi resetlemeden 6nce
tahrik Unitesinin sogumasini bekleyin.
Tahrik 82 2 1 Tahrik Unitesi galistirildiginda, Tahrik Gnitesi 1'ye giden motor besleme
tinitesi 1'de Olcllen tahrik Gnitesi 1 ¢ikis akimi |kablosunu kontrol edin.
"cikis agik" IN, cihaz degerinin % 2 altinda.
taninmasi
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Servis
Hata tablosu

Hata Hata Alt Dahili Neden Hata giderilmesi
No. hata hata
No. No.
Tahrik 82 3 2 Tahrik Unitesi galistirildiginda, Tahrik Unitesi 2'ye giden motor besleme
linitesi 2'de Olgilen tahrik Unitesi 2 gikis akimi, |kablosunu kontrol edin.
"cikis acik" "iki motorlu igletme" tlrlinde Iy
taninmasi Cihaz degerinin % 2 altinda.
Tahrik linitesi1 84 5 1 Tahrik tnitesi 1 gcevrimsel denetimi | Tahrik Unitesi 1'in yukuni ddsurin, kalkis
cevrimsel devreye girdi. sikligini azaltin.
denetimi
Tahrik linitesi 2 84 6 2 Tahrik Unitesi 2 gevrimsel denetimi | Tahrik Unitesi 2'in yikini disarin, kalkig
cevrimsel devreye girdi. sikhgini azaltin.
denetimi
Motor 1 UL- 84 7 1 Motor 1'de sinir degeri gecikmesi Tahrik Unitesinin yUkinud azaltin.
koruma iglevi % 750 I, Cihaz Yumusak kalkis parametresini degistirin.
3 Motor 1'de sinir degeri gecikmesi Tahrik Gnitesinin yUkinu azaltin.
% 600 I\, cihaz Yumusak kalkis parametresini degistirin.
7 Motor 1'de sinir degeri gecikmesi Tahrik tnitesinin yUkinu azaltin.
% 400 Iy, Cihaz Yumusak kalkis parametresini degistirin.
9 Motor 1'de sinir degeri gecikmesi Tahrik Unitesinin yukinu azaltin.
% 300 I, Cihaz Yumusak kalkis parametresini degistirin.
Motor 2 UL- 84 8 2 Motor 2'de sinir degeri gecikmesi Tahrik Unitesinin yikind azaltin.
koruma iglevi % 750 I, Cihaz Yumusak kalkis parametresini degistirin.
4 Motor 2'de sinir degeri gecikmesi Tahrik Unitesinin yikind azaltin.
% 600 I, Cihaz Yumusak kalkis parametresini degistirin.
8 Motor 2'de sinir degeri gecikmesi Tahrik tnitesinin yUkinud azaltin.
% 400 I, Cihaz Yumusak kalkis parametresini degistirin.
10 Motor 2'de sinir degeri gecikmesi  Tahrik tnitesinin yUkinu azaltin.
% 300 I\, cihaz Yumusak kalkis parametresini degistirin.
Motor 1 sicak- 84 9 5 Motor 1'in termik kullanimi » Tahrik Unitesinin yukinu azaltin.
ik similas- % 110'a erigtiginde, cihaz kapanir + Ortam sicakhgini disurin.
yonu hatasi * Isi1 birikimini énleyin.
« Uyari: Hatayi resetlemeden 6nce
tahrik Gnitesinin sogumasini bekleyin.
Motor 2 sicak- 84 10 6 Motor 2'in termik kullanimi + Tahrik Unitesinin yikinu azaltin.
ik similas- % 110'a erigtiginde, cihaz kapanir '«  Ortam sicakligini disurin.
yonu hatasi * Isi1 birikimini 6nleyin.
« Uyari: Hatayi resetlemeden 6nce
tahrik Unitesinin sogumasini bekleyin.
Fren 1 tahrik |89 2 1 Fren 1 gevrimsel denetimi Tahrik Unitesi etkin olmadan frenin ayril-
tinitesi etkin- devreye girdi. masindaki kalkig sikligini azaltin.
lestirilmeden
fren ayirmanin
cevrimsel
denetimi
Fren 2 tahrik |89 3 2 Fren 2 gevrimsel denetimi Tahrik Ginitesi etkin olmadan frenin ayril-
tinitesi etkin- devreye girdi. masindaki kalkis sikligini azaltin.
lestirilmeden
fren ayirmanin
cevrimsel
denetimi
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Servis [ | 8
Kontrol / Bakim

<P

8.3 Kontrol / Bakim

8.3.1 MOVIFIT® cihaz

MOVIFIT® cihaz icin bakim gerekmez. SEW-EURODRIVE tarafindan MOVIFIT® cihaz
icin bir kontrol / bakim galigmasi istenmez.

8.3.2 Motor
Kumanda edilen motor igin diizenli kontrol / bakim calismalari gereklidir.

Motorun igletme kilavuzundaki "Kontrol / Bakim" béliminde verilen talimatlara ve bilgi-
lere dikkat edin.

8.3.3 Rediiktor (sadece rediiktérlii motorlarda)
Kumanda edilen motorun rediktord icin diizenli kontrol / bakim c¢alismalari gereklidir.

Rediktorin isletme kilavuzundaki "Kontrol / Bakim" béliminde verilen talimatlara ve
bilgilere dikkat edin.
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8 [ | Servis

’\; SEW Elektronik Servisi

8.4 SEW Elektronik Servisi

Olusan bir hatayi kendiniz gideremezseniz, SEW elektronik servisine bagvurunuz (bkz.
"Adres Listesi" bolimu).

SEW servisine basvuruldugunda, asagidaki bilgiler verilmelidir.
« Tip tanimi [1]

« Seri numarasi [2]

*  Durum alanindaki sayilar [3]

» Kisa uygulama agiklamasi

» Hata tipi

* Olus sekli (6rn. ilk isletmeye almada)

» Hataile ilgili kendi distnceleriniz

» Hata 6ncesi olusan anormal durumlar

(11— rrs110015-503-p108-00 .
[2]7750#: 01, 1806763501 . 0001 . 12 %

[3] — Status: 15 13 16 — 13 —— — 11 —

5648080523
[1] Tip Tanimi EBOX

[2] Seri numarasi
[3] Durum alani

8.5 Devre disi birakma

MOVIFIT® cihazi devre dis1 birakmak igin, uygun onlemler alarak cihazin enerjisini
kesin.

152 Isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Servis [
Depolama

v

8.6 Depolama

MOVIFIT® cihaz devre digi birakildiginda veya depolandiginda, asagidaki uyarilara
dikkat ediniz:

MOVIFIT® cihaz uzun bir siire devre disi birakildiginda veya depolandiginda, agik
kablo gegcisleri kapatiimali ve baglantilara koruyucu kapaklar takiimalidir.

Depolama esnasinda mekanik darbelere maruz kalmamasina dikkat edin.

"Teknik Bilgiler" bélimindeki depolama sicakhdi ile ilgili uyarilara bakin.

8.7 Atik toplama

Bu Griinde kullanilan malzemeler:

.

3

Demir

Aliminyum

Bakir

Plastik

Elektronik moduller

Bu pargalari gegerli atik toplama yonetmeliklerine uygun olarak toplama yerlerine
veriniz!

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC

153



154

RYAL 172 teknik bilgiler
7 CE lisareti, UL Uygunlugu ve C-Tick

P| Hz

9 Teknik bilgiler
9.1 CE isareti, UL Uygunlugu ve C-Tick

9.1.1 CE igareti

Algak Gerilim Yonetmeligi:

MOVIFIT® tahrik sistemi Dusuk Gerilim Yonetmeligi 2006/95/EC tarafindan istenen
sartlari yerine getirmektedir.

Elektromanyetik Uyumluluk (EMU):

MOVIFIT®-SC motor baslaticisi makinelere ve tesislere komponent olarak monte
etmek igin tasarlanmigtir. EMU Urlin standardina uyarlar:

Girisim emisyonu: EN 60947-4-2 sinir de@er sinifi A

Girisim dayaniklihgr: EN 60947-4-2

Montaj uyarilari yerine getirildiginde, tim makinenin/tesisin, EMU Direktifi
2004/108/EC bazinda istenen CE-igareti verme kosullari da yerine getirilmis olur.
EMU’ya uygun montaj ile ilgili ayrintili bilgiler SEW-EURODRIVE tarafindan yayim-
lanan "Tahrik Tekniginde EMU" adli yayindan alinabilir.

2004/108/EC’ye uyumlulugunu gdsterir.

C € Tip etiketi tizerindeki CE-isareti, Alcak Gerilim Direktifi 2006/95/EC ve EMU Direktifi

9.1.2 UL Uygunlugu

UL ve cUL onayi tiim MOVIFIT®-SC serisi icin verilmistir.

UL )Jus
LISTED
9.1.3 C-Tick
C-Tick onayi tim MOVIFIT®-SC serisi icin verilmigtir. C-Tick ACA'ya (Australian
0 Communications Authority) uygunlugu belgelemektedir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Teknik bilgiler
isletme noktasi 400 V / 50 Hz olan tipleri 7

9.2

isletme noktasi 400 V / 50 Hz olan tipleri

Motor calistirici

MTS11A015 MTS11A030

Besleme gerilimleri Usebeke AC 3x380V/400V/415V/460V/500V

Izin verilen aralik Usebeke = AC 380V — % 10 —AC 500 V + % 10

Sebeke frekansi fSebeke 90 —60Hz + % 10

Nominal ¢caligma akimi (400 V’de) Revers baslatma Duostarter Revers baslatma Duostarter
Imaks = AC 4.0 A AC2x25A |l = AC6.8A AC2x34A
Imin= ACO0.5A AC2x05A |Ih,= ACO05A AC2x05A

Maksimum kalkis sikligi bkz. "Maksimum kalkis sikhgi" bélimi (— sayfa 157)

Gevrim zamanlar Tipik olarak 10 msn

Gii¢ baglantisi Motor ¢ikisi sayisi: 2 (2 x 3 faz), kisa devre korumal degil
Fren gikisi sayisi: 2, kisa devre korumali degil
Dikkat: Tehlikeli temas gerilimi. Motor ve fren gikiglari yar iletkenler
tarafindan anahtarlanir.

Motor kalkis siiresi maks. 0.5 sn (hizli kapanma | > % 180, 1 sn igerisinde)

Yumusak kalkis siiresi 0 - 0.2 — 1 sn (parametre ayari yapilabilir)

Geri hareket zamani (tek motorlu 0.05 - 0.2 — 10 sn (parametre ayar yapilabilir)

igsletmede)

Motor akimi denetimi parametre ayar % 0 — 150 Iy, tetikleme siresi 0 <t < 15 sn, varsayilan deger: t = 2 sn)

arah@ Motor akimi W fazinda 6lgllir

Motor korumasi Termistor

Fren kontrolii Entegre edilmis fren islevi (BGE)

MOVIFIT® icindeki sigorta 16 AT eriyen sigortalar, kapatma kapasitesi: 1.5 kA
Dikkat: Eriyen sigortalar, 6rnegin motor ¢ikiginda bir kisa devrede atarsa,
EBOX degistirilmelidir. Sadece SEW-EURODRIVE tarafindan onarilmasina
izin verilir.

MOVIFIT® ile motor arasindaki kablo maks. 15 m (SEW hibrit kablo, A tipi ile)

uzunlugu

Hibrit kablo ekrani Dis ekrani EMU kablo rakoruna, i¢ ekrani EMU ekran kiza@i tizerinden baglayin
(yuvarlak Intercontec figli ABOX'ta degil), bkz. "Montaj Talimatlari" bolimu

EMU dayanikhligi EN 60947-4-2'ye uygun

EMU'ya uygun montajda sebeke tarafi EN 60947-4-2 uyarinca limit deger sinifi A'ya gore

girisim emisyonu

Caligma sekli S1 (EN 600034-1), S3 % 50
maks. gevrim suresi igin, bkz. "Maksimum kalkis sikligi" bélimi (— sayfa 157)

Sogutma sekli (DIN 41751) Kendiliginden sogutmal

Koruma sinifi Standart:
IP65 EN 60529 uyarinca (MOVIFIT®—mahfazaS| kapali ve tim kablo gegisleri ve
fis baglantilari sizdirmazdir)
HygienicP'Us tipi:
IP66, EN 60529 ve DIN 40050-9 uyarinca IP69K (MOVIFIT®-mahfazasi kapali ve
tum kablo gegisleri ilgili koruma tiiriine gére sizdirmaz)

Ortam sicakhgi -25 —+40 °C arasinda (Py disimi: % 3 I\/K, maks. 60 °C'ye kadar)

iklim sinifi EN 60721-3-3, Sinif 3K3

Depolama sicakligi -25 — +85 °C (EN 60721-3-3, Sinif 3K3)

izin verilen titresim ve darbe yiikii EN 50178’e gore

Asiri gerilim kategorisi I, IEC 60664-1’e gore (VDE 0110-1)

Kirlenme sinifi 2, |IEC 60664-1’e gore (VDE 0110-1) mahfaza iginde

Montaj yuksekligi h h <1000 m: sinirlama yok

h > 1000 m: Iy dugtimu her 100 m igin % 1

h > 2000 m: Uggpeke dlistimi her 100 m igin AC 6 V
hmax = 4000 m

bkz. "Elektrik Tesisati - Montaj Talimatlar" bolimu

Agirhik

EBOX MTS...-....-00: yakl. 3.5 kg
Standart ABOX: yakl. 4.5 kg
Hibrit ABOX: yakl. 4.8 kg

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Teknik bilgiler
7 Isletme noktasi 460 V / 60 Hz olan tipleri

P| Hz

9.3

isletme noktasi 460 V / 60 Hz olan tipleri

Motor calistirici

MTS11A015 MTS11A030

Besleme gerilimleri Usebeke AC 3x380V/400V/415V/460V/500V

Izin verilen aralik Usebeke = AC 380V — % 10 —AC 500 V + % 10

Sebeke frekansi fSebeke 90 —60Hz + % 10

Nominal caligma akimi (460 V’de) Revers baslatma Duostarter Revers baslatma Duostarter
Imaks = AC 4.0 A AC2x25A |l = AC6.8A AC2x34A
Imin= ACO0.5A AC2x05A |Ih,= ACO05A AC2x05A

Maksimum kalkis sikligi bkz. "Maksimum kalkis sikhgi" bélimi (— sayfa 157)

Gevrim zamanlar Tipik olarak 10 msn

Gii¢ baglantisi Motor ¢ikisi sayisi: 2 (2 x 3 faz), kisa devre korumal degil
Fren gikisi sayisi: 2, kisa devre korumali degil
Dikkat: Tehlikeli temas gerilimi. Motor ve fren gikiglan yari iletkenler tarafin-
dan anahtarlanir.

Motor kalkis siiresi maks. 0.5 sn (hizli kapanma | > % 180, 1 sn igerisinde)

Yumusak kalkis siresi 0 - 0.2 — 1 sn (parametre ayari yapilabilir)

Geri hareket zamani (tek motorlu 0.05 - 0.2 — 10 sn (parametre ayar yapilabilir)

igsletmede)

Motor akimi denetimi parametre ayar % 0 — 150 Iy, tetikleme siiresi 0 <t < 15 sn, varsayilan deger: t = 2 sn

arah@ Motor akimi W fazinda 6lgllir

Motor korumasi Termistor

Fren kontrolii Entegre edilmis fren islevi (BGE)

MOVIFIT® icindeki sigorta 16 AT eriyen sigortalar, kapatma kapasitesi: 1.5 kA
Dikkat: Eriyen sigortalar, 6rnegin motor ¢ikiginda bir kisa devrede atarsa,
EBOX degistirilmelidir. Sadece SEW-EURODRIVE tarafindan onarilmasina
izin verilir.

MOVIFIT® ile motor arasindaki kablo maks. 15 m (SEW hibrit kablo, A tipi ile)

uzunlugu

Hibrit kablo ekrani Dis ekrani EMU kablo rakoruna, i¢ ekrani EMU ekran kiza@i tizerinden baglayin
(yuvarlak Intercontec figli ABOX'ta degil), bkz. "Montaj Talimatlari" bolimu

EMU dayanikhligi EN 60947-4-2'ye uygun

EMU'ya uygun montajda sebeke tarafi EN 60947-4-2 uyarinca limit deger sinifi A'ya gore

girisim emisyonu

Caligma sekli S1 (EN 600034-1), S3 % 50
maks. gevrim suresi igin, bkz. "Maksimum kalkis sikligi" bélimi (— sayfa 157)

Sogutma sekli (DIN 41751) Kendiliginden sogutmal

Koruma sinifi Standart:
IP65 EN 60529 uyarinca (MOVIFIT®—mahfazaS| kapali ve tim kablo gegisleri ve
fis baglantilari sizdirmazdir)
HygienicP'Us tipi:
IP66, EN 60529 ve DIN 40050-9 uyarinca IP69K (MOVIFIT®-mahfazasi kapali ve
tum kablo gegisleri ilgili koruma tiiriine gére sizdirmaz)

Ortam sicakhgi -25 —+40 °C arasinda (Py disimi: % 3 I\/K, maks. 60 °C'ye kadar)

iklim sinifi EN 60721-3-3, Sinif 3K3

Depolama sicakligi -25 — +85 °C (EN 60721-3-3, Sinif 3K3)

izin verilen titresim ve darbe yiikii EN 50178’e gore

Asiri gerilim kategorisi I, IEC 60664-1’e gore (VDE 0110-1)

Kirlenme sinifi 2, |IEC 60664-1’e gore (VDE 0110-1) mahfaza iginde

Montaj yuksekligi h h <1000 m: sinirlama yok

h > 1000 m: Iy dugtimu her 100 m igin % 1

h >2000 m: Uggpeke diisima her 100 m igin AC 6 V
hmax = 4000 m

bkz. "Elektrik Tesisati — Montaj Talimatlari" bolimu

Agirhik

EBOX MTS...-....-00: yakl. 3.5 kg
Standart ABOX: yakl. 4.5 kg
Hibrit ABOX: yakl. 4.8 kg

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Teknik bilgiler VAL J72 9
Maksimum kalkis sikligi  [7

9.4 Maksimum kalkis sikligi

MOVIFIT®-SC'nin maksimum kalkis sikligi asadidaki resimde gosterilmektedir. Bagl
olan motorla ilgili kalkis sikligi bilgilerine de dikkat edin. Maksimum kalkis sikhdi degeri
sadece motor ¢alistirici igindir.
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[11 Motor anma akimi [A]
[2] Acip kapatma/saat
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Teknik bilgiler
7 Elektronik moddil verileri

9.5

Genel elektronik verileri

Elektronik modliil verileri

Elektronik ve sensor beslemesi
24V_C(ontinous)

Un=DC24V -%15/+ % 20, EN 61131-2’ye gbre

Akim gereksinimi:

Ie <500 mA, tipik 200 mA (MOVIFIT® elektronigi igin)

» ayrica 1500 mA'ya kadar (sensor adetine ve tipine bagli olarak sensér beslemesi igin)
+ ayrica 2000 mA'ya kadar (her biri 500 mA 4 ¢ikis veya 1 sensér beslemesi)"

Aktor beslemesi 24V_S(witched)

Un=DC24V-%15/+ % 20, EN 61131-2'ye gbre
Ig <2000 mA (her biri 500 mA olan 4 ¢ikis veya 1 x 500 mA ile sensér beslemesi - Grup 4)

Elektrik yahitimi

Bus kablolarinin ekranlanmasi

Potansiyel ayrimi:
» Fieldbus baglantisi (X30, X31) potansiyelsiz

< SBus ba%antlm (X35/1-3) potansiyelsiz

*  MOVIFIT™-Elektronik, diyagnoz arabirimi (X50) ve dijital girisler (DI..) igin 24V_C -
Grup | - 11l

* 24V_S, dijital ¢cikislar (DO..) ve dijital girigler (DI..) - Grup IV

. EMU metal kablo rakorlari veya EMU ekran kizagi Gizerinden

("Montaj talimatlar" bélimiine bakiniz).

1) 24V_C’den 24V_S ve 24V_P ile beslenirken bu akimlar toplanmalidir!

9.6 Dijital girisler
Dijital girigler PROFIBUS veya DeviceNet'li PROFIBUS veya DeviceNet'li "Technology" islev
"Classic" iglev seviyesi seviyesi
PROFINET, EtherNet/IP veya Modbus/TCP'li
"Classic" veya "Technology" islev seviyeleri
Girig sayisi 6-8 12-16
Giris tipi EN 61131-2’ye gore PLC uyumlu (dijital giris tipi 1)

Ayni zamanda kumanda edilebilen
giris sayisi

R; yakl. 4 kQ, tarama gevrimi < 5 msn
Sinyal seviyesi:

+15V -+30V "1" = Kontak kapali
3V-+5V "0" = Kontak acgik
8 24 \/'de 16

28.8 V'de 8

Sensor beslemesi (4 grup)

Referans akim
izin verilen toplam akim

DC 24 V, EN 61131-2’ye gore, harici gerilim ve kisa devre korumali

her grup igin 500 mA
2 A/ 1A, 30 °C'nin lzerindeki ortam sicakliklarinda

Dabhili gerilim diugiimii maks. 2 V
Potansiyel referansi Grup I —24V_C
Grup IV — 24V_S

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC




Dijital ¢cikiglar DBOO — DB0O1 [

Teknik bilgiler ¥

9.7 Dijital ¢cikigslar DB00 — DB01

Dijital cikiglar

Cikis tipi EN 61131-2’ye gére PLC uyumlu, harici gerilim ve kisa devre korumali
Referans akim 150 mA

Kagak akim maks. 0.2 mA

Dahili gerilim digiimii maks. 2 V

Potansiyel referansi 24V_C

9.8 Dijital ¢cikiglar DO00 — DO03

Dijital cikiglar PROFIBUS veya DeviceNet'li PROFIBUS veya DeviceNet'li "Technology" islev
"Classic" iglev seviyesi seviyesi

PROFINET, EtherNet/IP veya Modbus/TCP'li
"Classic" veya "Technology" iglev seviyeleri

Cikis sayisi 0-2 0-4

Cikis tipi EN 61131-2’ye gére PLC uyumlu, harici gerilim ve kisa devre korumali

Referans akim 500 mA

izin verilen toplam akim 2 A/ 1A, 30 °C'nin tzerindeki ortam sicakliklarinda

Kagak akim maks. 0.2 mA

Dabhili gerilim diugiimii maks. 2 V

Potansiyel referansi 24V_S

9.9 Arabirimler
9.9.1 SBus arabirimi

SBus

SBus arabirimi
(Classic iglev seviyesinde degil)

Diger SBus uyumlu SEW cihazlar igin arabirim
CAN-Bus, CAN Teknik Ozelligi 2.0, Béliim A ve B'ye gére

Baglanti teknigi

Klemensler, M12

iletisim teknigi

Bus sonlandirma

ISO 11898’e uygun

Sonlandirma direnci 120 Q, DIP-anahtar S3 lzerinden devreye girer

9.9.2 RS485 arabirimi

RS485

RS485 arabirimi

Diyagnoz arabirimi, MOVIFIT®-Elektronik modiiliine elektriksel olarak baghdir

Baglanti teknigi

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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7 Arabirimler

Teknik bilgiler

P| Hz

9.9.3 Fieldbus arabirimleri

iletisim icin EBOX ve ABOX'un tiplerine bagh olarak asagidaki protokollerden biri

kullanilabilir:

PROFIBUS arabirimi

PROFIBUS
islev seviyesi
PROFIBUS Protokol tiirii

Classic
PROFIBUS-DP/DPV1

Technology

Desteklenen Baud hizlari

9.6 kBaud — 1.5 MBaud / 3 — 12 MBaud (otomatik tanima ile)

Bus sonlandirma
Maksimum kablo uzunlugu

9.6 kBaud:

19.2 kBaud:

93.75 kBaud:

187.5 kBaud:

500 kBaud:

1.5 MBaud:

12 MBaud:

DIP-anahtar S1 (izerinden devreye alinabilir

1200 m
1200 m
1200 m
1000 m
400 m
200 m
100 m

Daha fazla genisletmek icin birden fazla segment Repeater lizerinden baglanabilir.
Maks. genisletme / kaskad derinligi DP-Master veya Repeater modiillerinin el kitaplarinda

verilmistir.

Adres ayarlari

Adres 1 — 125 baglanti kutusundaki DIP anahtar uzerinden ayarlanabilir

SEW_600A.GSD

DP-ldent Numarasi Classic Technology
600Aex (2458644c) 600B ey (24587 4c)
GSD dosyasinin adi Classic Technology

SEW_600B.GSD

Bitmap dosyasinin adi

PROFIBUS |0 arabirimi

PROFINET
islev seviyesi

Classic
SEW600AN.BMP SEW600AS.BMP

Classic

Technology
SEW600BN.BMP SEW600BS.BMP

Technology

PROFINET Protokol tiirii

Desteklenen Baud hizlari

PROFINET-IO RT
100 MBit/sn (vollduplex)

SEW Tanim Numarasi

010Apey

Cihaz Tanim Numarasi

Baglanti teknigi

2

M12, RJ45 (Push-Pull) ve RJ45-fis konnektérii (ABOX'ta)

Entegre anahtar

Autocrossing, Autonegotiation desteklenir

izin verilen kablo tipleri

Maksimum kablo uzunlugu
(Switch'ten Switch'e)

Kategori 5, sinif D'den itibaren, IEC 11801 uyarinca

100 m, IEEE 802.3 uyarinca

GSD dosyasinin adi

GSDML-V2.2-SEW-MTX-yyyyaagg.xml

GSDML-V2.1-SEW-MTX-yyyyaagg.xml

Bitmap dosyasinin adi

SEW-MTX-Classic.bmp

SEW-MTX-Technology.bmp
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Teknik bilgiler VAL J72
Arabirimler |7

P| Hz
POF-opsiyonu L10
Opsiyon POF-opsiyonu L10
Fonksiyon Arabirim adaptoru
Girig gerilimi DC 24 V % 25 (ABOX 24_C ile besleme)
Akim gereksinimi tipik 150 mA
maks. 300 mA
Optik arabirimler X30 ve X31

Aktarim IEEE 802-3'e gore
Ethernet 100BASE-TX vollduplex ve Ethernet 100BASE-FX

Maksimum segment uzunlugu

MOVIFIT® cihazlar arasinda 50 m mesafe

Koruma sinifi IP65

Ortam sicakhgi -25 - +50 °C

Depolama sicakhg: -25-+485°C
Ethernet/IP arabirimi

EtherNet/IP

islev seviyesi Technology

Otomatik baud hizi taninmasi

10 MBaud / 100 MBaud

Baglanti teknigi

M12, RJ45 (Push-Pull) ve RJ45-fis konnektort (ABOX'ta)

Entegre anahtar

Maksimum kablo uzunlugu

Autocrossing, Autonegotiation desteklenir
100 m, IEEE 802.3 uyarinca

Adresleme

4 Bayt IP Adresi veya MAC-ID (00-0F-69-xx-xx-xx)

DHCP-sunucu veya MOVITOOLS® MotionStudio Versiyon 5.5 ve Uzeri, Uzerinden konfi-
gure edilebilir,

Varsayilan adres 192.168.10.4 (DIP anahtar S11'in konumuna bagh)

Uretici tanimi (Vendor-ID)

013Bex

EDS dosyalarinin adlari

SEW MOVIFIT TECH ENIP.eds

Icon dosyalarinin adlan

SEW MOVIFIT TECH ENIP.ico

Modbus/TCP arabirimi

Modbus/TCP
islev seviyesi

Technology

Otomatik baud hizi taninmasi

10 MBaud / 100 MBaud

Baglanti teknigi

M12, RJ45 (Push-Pull) ve RJ45-fis konnektori (ABOX'ta)

Entegre anahtar

Autocrossing, Autonegotiation desteklenir

Maksimum kablo uzunlugu

100 m, IEEE 802.3 uyarinca

Adresleme

4 Bayt IP Adresi veya MAC-ID (00-0F-69-xx-xx-xx)

DHCP-sunucu veya MOVITOOLS® MotionStudio Versiyon 5.5 ve tizeri, lizerinden konfi-
glre edilebilir,
Varsayilan adres 192.168.10.4 (DIP anahtar S11'in konumuna bagli)

Uretici tamimi (Vendor-ID)

013Bjex

Desteklenen servisler

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Teknik bilgiler
9 i I
7 Arabirimler
P| Hz
DeviceNet arabirimi

162

DeviceNet arabirimi

islev seviyesi Classic Technology
Protokol tipi Polled I/O ve Bit-Strobe 1/O ile birlikte Master-Slave baglanti seti
Desteklenen Baud hizlari 500 kBaud
250 kBaud
125 kBaud
DeviceNet kablo uzunlugu DeviceNet teknik 6zelliklerine bakin V 2.0
500 kBaud 100 m
250 kBaud 250 m
125 kBaud 500 m

Bus sonlandirma

120 Q (haricen baglamak igin)

iglem verilerinin yapilandiriimasi

bkz. "MOVIFIT® islev seviyesi Classic .."
el kitabi

bkz. "MOVIFIT® islev seviyesi Technology .."
el kitabi

Bit-Strobe Response

Cihazinin durumunun Bit-Strobe I/O verileri Gzerinden geribildirimi

Adres ayarlari

EDS dosyalarinin adlar

DIP anahtar

SEW MOVIFIT Classic.eds SEW MOVIFIT TECH DNET.eds

Icon dosyalarinin adlan

SEW MOVIFIT Classic.ico SEW MOVIFIT TECH DNET.ico
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Teknik bilgiler
Hibrit kablo, "A" tipi kablo

9.10 Hibrit kablo, "A" tipi kablo
9.10.1 Mekanik yapi

(1]

(2]

e

[1] Toplam ekran
[2] Ekran

Kablo tipi

* Besleme damarlari:

+ Kumanda damari gifti:

+ Damar izolasyonu:

+ letken:

e Ekran:

* Toplam ¢ap:

* Disg izolasyonun rengi:

+ Dis kilif izolasyonu:

9.10.2 Elektriksel ozellikler

S

—

e

817 9530
7x15 mm?2
2x0,75 mm?2

TPE-E (polyester)

839041931

E-CU-¢iplak damar, 0,1 mm teker teker ince damarlardan

olusur

E-Cu tel, kalay kaplama
maks. 15,9 mm

Siyah

TPE-U (Politretan regine)

« 1,5mm? (20 °C) igin iletken direnci: maks. 13 Q/km

« 0,75 mm? (20 °C) igin iletken direnci: maks. 26 Q/km

1,5 mm? damar igin isletme gerilimi: maks. 600 V, ;AN s

+ 0,75 mm? damar igin isletme gerilimi: maks. 600 V, ;AN us

« 20 °C'deki izolasyon direnci: min. 20 MQ x km

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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9 RYAL 172 teknik bilgiler
- Hibrit kablo, "A" tipi kablo

9.10.3 Mekanik ozellikler

+ Kablo tasiyicilara uygun
— BuUkdm cevrimleri > 2,5 milyon
— Hareket hizi < 3 m/sn

+ Buikulme yarigap! kablo tasiyicida: 10 x ¢ap
sabit kablolama igin: 5 x ¢ap

« Burulma mukavemeti (6rn. déner tabla uygulamalarinda)
— Kablo uzunlugu > 1 m igin torsiyon £180°
— Torsiyon ¢evrimleri > 100.000

UYARI

Hareket esnasinda < 3 m uzunlukta torsiyon ve bukilme degisimi olustugunda,
mekanik kosullar kontrol edilmelidir. Bu durumda liitten SEW-EURODRIVE ile goriisi-
naz.

[0

9.10.4 Termik ozellikler
+ Isleme ve calistirma: -30 °C — +90 °C (DIN VDE 0298-4 uyarinca yiiklenebilirlilik)
-30 — +80 °C ;s

» Tasima ve depolama: -40 °C —+90 °C (DIN VDE 0298-4 uyarinca yuklenebilirlilik)
-30 — +80 °C ;AN

» UL1581 Vertical Wiring Flame Test (VW-1) uyarinca yanici degil

» CSA C22.2 Vertical Flame Test (FT-1) uyarinca yanici degil

9.10.5 Kimyasal ozellikler
+ DIN VDE 0472 Paragraf 803 Kontrol tipi B uyarinca yaglara dayanikli
* Genel yakit dayanikhhidi (6rn. dizel, benzin) DIN ISO 6722 Bdlim 1 ve 2 uyarinca
» Asitlere, alkalilere, temizlik maddelerine genel dayaniklilik
» Tozlara (6rn. Bauxit, Magnesit) genel dayanikl

+ lIzolasyonu ve dig kilif malzemesi DIN VDE 0472 Bélim 815 uyarinca halojen
icermez.

» Belirtilen sicaklik araliginda yiizey aktif maddelerle reaksiyona girmez (silikon
icermez)
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Teknik bilgiler
HygienicP!US tipi

9.11 HygienicP“s tipi

9.11.1 Sizdirmazlik malzemelerinin ve yuzeylerin ézellikleri

Conta

malzemesinin

szelligi

fde

HygienicpIUS tipi icin genelde EPDM contalar kullaniimaktadir. Asagidaki tabloda EPDM
ozelliklerinden bazilari verilmektedir. Tesisat planlamasi yaparken bu verileri géz énun-

de bulundurunuz.

Ozellik EPDM'nin dayanikhligi
Amonyak (su igermeyen) cok iyi
Asitlere dayaniklilik cok iyi

Bazik maddelere dayaniklilik GokK iyi
Benzine dayanikhlik az

Buhar bis 130 °C'ye kadar
Camasir suyu GokK iyi

Etanol GokK iyi
Fosforik asit (% 50) cok iyi
Hidroklorik asit (% 38) cok iyi

igme suyu ok iyi

izin verilen sicaklik aralig -25-+150 °C
Karbonik asit GokK iyi
Metanol GokK iyi

Nitrik asit (% 40) iyi

Ozona dayaniklihk GokK iyi
Potasyum hidroksit GokK iyi

Seker (sulu) cok iyi
Silikon yaglar ve gresler cok iyi

Sicak su cok iyi
Sodyum kloriir cok iyi
Siilfiirik asit (% 30) cok iyi

Yag (bitkisel, eterli)

iyi ile orta arasinda

Yaglara ve greslere dayanikhlik

az

Yaglanmaya karsi dayaniklilik

UYARI

EPDM'nin madeni yaglara, benzine ve yaglara vb. kargi az dayanikli olmasina,
EPDM'nin bu maddelere temas ettiginde sismesinden kaynaklanmaktadir. Bu kimyasal

GOk iyi

maddelerin etkisi EPDM'yi tahrip etmez.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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Teknik bilgiler
HygienicP!Us tipi

Yiizey
kaplamasinin
ozellikleri

Kaplamanin Ustlin yapismazlik 6zelligi

Yizey purtzltgu

- R;<16-2

Bazik ve asidik deterjanlara kargi dayaniklilik

— Slfurik asit (% 10)

— Kostik soda (% 10)

Temizlik ve dezenfeksiyon maddeleri kesinlikle birbirlerine karigtinimamalidir!

Zehirli klor gazi olustugundan, asitler ve klor alkaliler kesinlikle birbirlerine
karistinilmamalidir.

Deterjan lireticilerinin emniyet talimatlarina mutlaka uyulmahdir.
Kullanim yerindeki maddelere dayaniklilik

— Yaglar

— Madeni yaglar

— Besiyaglan

— Benzin

— Alkol

— Solvent

Darbe ve vurma yiklerine kargi dayaniklilik
Darbelere dayanikli

Sicaklik degisimine dayaniklihk

- -25-60°C

— temizlik gcalismalarinda yuksek sicakliklar: 80 °C
PUskirtme suyuna dayanikl

— vyakl. 100 I/dak

Buharla temizleme (DIN 40050 B6lim 9 uyarinca)
— maks. 80 — 100 bar (yakl. 15 I/dak)

— maks. 80 °C (30 saniye)

Isiga karsi dayaniklilik

— Dogrudan glines isinlari
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Teknik bilgiler
Aksesuarlar ve Opsiyonlar

9.11.2 Opsiyonel metal rakorlar ve koruyucu kapaklar

Tip Koruma Resim igindekiler Size Parca numarasi
sinifi
Paslanmaz gelik kor tapalar IP69K 10 adet M16 x 1.5 1820 223 3
@ 10 adet M20 x 1.5 1820 224 1
\\ /’ 10 adet M25 x 1.5 1820 226 8
EMU kablo rakoru P66 < 10 adet M16 x 1.5 1820478 3
(nikel kaplama piring) @) ) 10 adet M20 x 1.5 1820 479 1
J 10 adet M25 x 1.5 1820480 5
EMU kablo rakoru IP69K < 10 adet M16 x 1,5 1821 636 6
(paslanmaz celik) @) ) 10 adet M20 x 1.5 1821637 4
J 10 adet M25 x 1.5 1821 638 2
9.12 Aksesuarlar ve Opsiyonlar
Tip Resim igindekiler Parga numarasi
Ethernet tapasi 10 adet 1822 370 2
Push-Pull RJ45 soket |(;|n 30 adet 1822 3710
Ethernet adaptorii RJ45-M12 1 adet 1328 168 2

RJ45 (cihaz icinde)
M12 (cihaz disinda)
Her cihaz igin 2 adet gereklidir.

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC

167



9 RYAL 172 teknik bilgiler
7 Boyut resimleri
Pl Hz

9.13 Boyut resimleri
9.13.1 MOVIFIT®-SC standart montaj yayi ile
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[1] Motor ¢ikisi alttan, asadiya dogru minimum 104 mm mesafe sadece yuvarlak figli (Intercontec) ABOX'lar igin gereklidir.
[2] Motor ¢ikisi 6nden, 6ne dogru minimum 191 mm mesafe sadece yuvarlak figli (Intercontec) ABOX'lar igin gereklidir.
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Teknik bilgiler VAL J72 9
Boyut resimleri  [7

P| Hz
9.13.2 MOVIFIT®-sC, opsiyonel paslanmaz ¢elik montaj ray1 /M11 ile
gl
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[1] Motor ¢ikisi alttan, asadiya dogru minimum 104 mm mesafe sadece yuvarlak figli (Intercontec) ABOX'lar igin gereklidir.
[2] Motor ¢ikisi 6nden, 6ne dogru minimum 191 mm mesafe sadece yuvarlak figli (Intercontec) ABOX'lar igin gereklidir.
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9 RYAL 172 teknik bilgiler
7 Boyut resimleri
Pl Hz

9.13.3 MOVIFIT®-SC, POF opsiyonu L10 ile
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Teknik bilgiler
Boyut resimleri

9.13.4 Yuvarlak soketli (Intercontec) ABOX, motor ¢ikisi asagiya

EWAl |72
f

YA

P| Hz

Asagidaki resimde yuvarlak figli (Intercontec) Hibrit-ABOX, motor ¢ikisi asagidan, igin

minimum montaj mesafesi veriimektedir:

113

104
[2]

75

[1] Ham kablo igin izin verilen minimum bikilme yarigapi: 75 mm
[2] ABOX'a alttan minimum mesafe: 104 mm

isletme kilavuzu — MOVIFIT®-SC
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9 RYAL 172 teknik bilgiler
7 Boyut resimleri

9.13.5 Yuvarlak soketli (Intercontec) ABOX, motor gikigi 6ne

Asagidaki resimde yuvarlak fisli (Intercontec) Hibrit-ABOX, motor ¢ikigi 6ne, igin
minimum montaj mesafesi verilmektedir:

[2] 191 N

Y

= -t

I
gl

O

A
\j

9007204023573387
[1] Ham kablo icin izin verilen minimum bukulme yarigapi: 75 mm
[2] ABOX'a 6nden minimum mesafe: 191 mm
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Uygunluk Beyani

10

10 Uygunluk Beyani

EC Declaration of Conformity EURGDRIVE
900060010
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG | L

Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal

declares under sole responsibility that the

units of the series MOVIFIT® SC

are in conformity with

Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
applied harmonized standards EN 61800-5-1:2007

EN 60947-1:2004
EN 60947-4-2:2000+A1:2002
EN 61800-3:2007

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

Bruchsal 11.12.09

Johann Soder
Place Date Managing Director Technology a) b)

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents

3122940811
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11  Adres listesi

Almanya

Genel merkez Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Fabrika Ernst-Blickle-Stralte 42 Fax +49 7251 75-1970

Satis D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Posta kutusu sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Fabrika / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

En_t_jus__triyel Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970

ediiktorler D-76646 Bruchsal

Service Mechanics / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Competence Center

Mechatronics

Ernst-Blickle-StraRe 1
D-76676 Graben-Neudorf

Fax +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannover yakininda) sc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickau yakininda) sc-ost@sew-eurodrive.de
Giiney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Munih yakinlarinda) sc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstralie 1

D-40764 Langenfeld (Disseldorf yakinlarinda)

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Siiriicu Servisi Hotline / 24 saat acik

+49 800 SEWHELP
+49 800 7394357

Almanya'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tzerine verilebilir.

Fransa
Fabrika Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Satig 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrika Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montaj Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Satis Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 72 15 37 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00

Parc d’activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Fax +33 24078 42 20
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BE-3001 Leuven

Fransa
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Fransa'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tzerine verilebilir.
ABD
Fabrika Giiney Dogu SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaj Bolgesi 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Satig P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montaj Kuzey Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Satis Bélgesi Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Orta Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
Bolgesi 2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Giiney Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Bolgesi 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Bati Bolgesi SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
ABD'deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Uzerine verilebilir.
Arjantin
Montaj Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Satis Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Avustralya
Montaj Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satis 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sidney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Avusturya
Montaj Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satis Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgika
Montaj Briiksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satig Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be

info@sew-eurodrive.be
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Belgika

Service
Competence Center

Endiistriyel
rediiktorler

SEW-EURODRIVE n.v./s.a.
Rue de Parc Industriel, 31
BE-6900 Marche-en-Famenne

Tel. +32 84 219-878

Fax +32 84 219-879
http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be

Beyaz Rusya

Satis Minsk

SEW-EURODRIVE BY
RybalkoStr. 26
BY-220033 Minsk

Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
Fax +375 17 298 47 54
http://www.sew.by

sales@sew.by

Birlesik Arap Emirlikleri

Satis Sharjah Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488
Servis Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah
Brezilya
Fabrika Séao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Satis Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328
Servis Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP Sew@sew_com_br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Montaj Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Satig Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Servis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP
Bulgaristan
Satis Sofya BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Cezayir
Satig Cezayir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Cek Cumbhuriyeti
Satig Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601
Montaj Florianova 2459 Fax +420 235 350 613
Servis 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz

sew@sew-eurodrive.cz

Siiriicu Servisi
Hotline / 24 saat
acik

HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW)

Servis:

Tel. +420 255 709 632
Fax +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz
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Cin
Fabrika Tientsin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Satig Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew-eurodrive.cn
Montaj Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satig 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Vuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Cin’deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Gzerine verilebilir.
Danimarka
Montaj Kopenhag SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585-00
Satis Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonya
Satig Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Fas
Satig Muhammediye SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Servis 2 bis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma
http://www.sew-eurodrive.ma
Fildisi Kiyisi
Satis Abidjan SICA Tel. +225 21 2579 44
Société Industrielle & Commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1173 Abidjan 26
Finlandiya
Montaj Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi

sew@sew.fi
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Finlandiya
Servis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabrika Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaj Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
F1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Satis Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Giiney Afrika
Montaj Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Satis Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Giiney Kore
Montaj Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Satis B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Hindistan
Merkez Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,
Montaj Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086
Satis POR Ramangamdi  Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,
Servis Gujarat +91 265 2831087

http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com
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Hindistan
Montaj Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Satig Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase I Fax +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Hirvatistan
Satig Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Hollanda
Montaj Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satis Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Hong Kong
Montaj Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Satis Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Servis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
ingiltere
Montaj Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satig DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
Servis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Siiriicu Servisi Hotline / 24 saat acgik Tel. 01924 896911
irlanda
Satis Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
ispanya
Montaj Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Satis Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satis Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
isveg
Montaj Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Satis Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Servis S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se

Box 3100 S-55003 Jonk&ping

jonkoping@sew.se
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Montaj Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Satig Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Servis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
italya
Montaj Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Satig Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 980 999
Servis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Japonya
Montaj lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satis 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Satis Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Montaj Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satis 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Servis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Kanada'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek izerine verilebilir.
Kazakistan
Satig Almati TOO "CEB-EBPOLPA/B" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Parbimbeka, 348 dakc +7 (727) 334 1881
050061 r. AnmaTbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6nvka KasaxcrtaH sew@sew-eurodrive.kz
Kenya
Satis Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5
Kamutaga Place Fax +254 20 6537096
Commercial Street info@barico.co.ke
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi
Kolombiya
Montaj Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Satig Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
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Letonya
Satig Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Litvanya
Satis Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
Liibnan
Satis Liibnan Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
After Sales Service service@medrives.com
Satig Urdiin / Beyrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuveyt / Suudi Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
Arabistan / Suriye B. P. 55-378 info@medrives.com
Beirut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Liiksemburg
Montaj Briiksel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Satis Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Macaristan
Satis Budapeste SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Madagaskar
Satis Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Fax +261 20 2330330
Antananarivo. oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Malezya
Montaj Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Satis No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Meksika
Montaj Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Satis SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Misir
Satig Kahire Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757

33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo

http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
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Mogolistan
Satis Ulan Batur SEW-EURODRIVE Representative Office Tel. +976-70009997
Mongolia Fax +976-70009997
Olympic street 8, http://www.sew-eurodrive.mn
2nd floor Juulchin corp bldg., sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14253
Namibya
Satis Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund
Nijerya
Satig Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, lkeja Industrial Estate team.sew@eisnl.com
(Ogba Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Nigeria
Norveg
Montaj Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Satig Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Servis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Pakistan
Satis Karagi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Satis Fernandodela  SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Fax +595 21 3285539
Departamento Central sew-py@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Montaj Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Satig S.AC. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonya
Montaj todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Satis ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Servis PL-92-518 £6dz http://lwww.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
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Portekiz
Montaj Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Satig Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Romanya
Satig Biikres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusya
Montaj St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Satis P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Servis RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Satis Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Sirbistan
Satig Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kogum, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapur
Montaj Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Satis No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakya
Satig Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.0. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Slovenya
Satis Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Svaziland
Satig Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343

PO Box 2960
Manzini M200

Fax +268 2 518 5033
engineering@cgtrading.co.sz
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Sile
Montaj Santiago SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Satig Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Posta kutusu
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Tanzanya
Satis Dariisselam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA  Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Fax +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 uroos@sew.co.tz
Dar Es Salaam
Tayland
Montaj Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Satig 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunus
Satis Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turkiye
Montaj Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Tel. +90-262-9991000-04
Satig Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Fax +90-262-9991009
Servis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukrayna
Montaj Dnipropetrovsk OO0 «CEB-EBpogpaiiB» Ten. +380 56 370 3211
Satis yn.Pa6ouas, 23-B, oguc 409 dakc. +380 56 372 2078
Servis 49008 HenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Venezuela
Montaj Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Satis Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Servis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietnam
Satis Ho Si Min Kenti  Liman ve Offshore hari¢ tiim branslar: Tel. +84 8 8301026
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Off Mutentemuko Road,

Heavy Industrial Park,
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Kitwe
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sales@ecmining.com
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