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Wskazowki ogdlne
Korzystanie z dokumentac;ji

1 Wskazowki ogélne

1.1  Korzystanie z dokumentacji

Niniejsza dokumentacja jest czescig produktu i zawiera wazne wskazowki dotyczgce
jego uzytkowania i obstugi technicznej. Niniejsza dokumentacja przeznaczona jest dla
wszystkich osob, wykonujgcych prace montazowe, instalacyjne, prace z zakresu uru-
chamiania i obstugi technicznej danego produktu.

Nalezy zapewni¢ dostepnos$¢ oraz dobry i czytelny stan dokumentac;ji. Nalezy zapewni¢,
aby osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujgcy
przy urzgdzeniu na wilasng odpowiedzialnos¢ zapoznaty sie z catg dokumentacja.
W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac sie
z SEW-EURODRIVE.

1.2  Struktura wskazdéwek bezpieczenstwa
1.21 Znaczenie stéw sygnalizacyjnych

Ponizsza tabela przedstawia wage i znaczenie stéw sygnalizacyjnych dla wskazéwek
bezpieczenstwa, ostrzezeh przed uszkodzeniami i dalszych wskazéwek.

Stowo Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
sygnalizacyjne
A ZAGROZENIE! | Bezposrednie zagrozenie Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata
A OSTRZEZENIE! Mozliwa, niebezpieczna Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata
sytuacja
A UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna Lekkie uszkodzenia ciata
sytuacja
UWAGA! Mozliwe szkody materialne Uszkodzenie systemu napedowego
lub jego otoczenia.
WSKAZOWKA Przydatna wskazéwka lub
rada: Utatwia obstuge systemu
napedowego.

1.2.2 Struktura wskazéwek bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatu

Wskazowki bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatlu nie dotyczg specjalnego
sposobu postepowania, lecz wielu czynnosci w zakresie jednego tematu. Zastosowane
piktograméw wskazuje albo na zagrozenie ogolne albo zagrozenia specjalne.

Tu wida¢ formalng strukture wskazoéwek bezpieczenstwa w odniesieniu do rozdziatu:

A SELOWO SYGNALIZACYJNE!
Rodzaj zagrozenia i jego zrodto.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

» Czynno$ci zapobiegajgce zagrozeniu.

1.2.3 Struktura zagniezdzonych wskazowek bezpieczenstwa

Zagniezdzone wskazéwki bezpieczenstwa wkomponowane sg w instrukcje postepo-
wania bezposrednio przed niebezpieczng czynnoscig.

Tu widaé formalng strukture zagniezdzonych wskazéwek bezpieczenstwa:
+ A SLOWO SYGNALIZACYJNE! Rodzaj zagrozenia i jego zrédto.
Mozliwe skutki zlekcewazenia.
— Czynnosci zapobiegajgce zagrozeniu.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




Wskazéwki ogoélne
Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

1.3 Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

Przestrzeganie tej dokumentacji jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia
i uznania ewentualnych roszczeh z tytutu gwarancji. Przed rozpoczeciem uzytkowania
urzadzenia nalezy przeczyta¢ dokumentacije!

1.4  Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzeganie informacji zawartych w dokumentac;ji jest podstawowym warunkiem dla
zapewnienia bezpiecznej pracy urzadzenia i osiggniecia podanych wiasciwosci pro-
duktu oraz cech wydajnosci. Za uszczerbki na zdrowiu, szkody materialne lub majat-
kowe, powstate z powodu nieprzestrzegania instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci. W takich przypadkach wykluczona jest odpowie-
dzialnos$¢ za ujawnione defekty.

1.5 Prawa autorskie
© 2012 — SEW-EURODRIVE. Wszystkie prawa zastrzezone.

Zabronione jest kopiowanie — rowniez fragmentéw — edytowanie a takze rozpowszech-
nianie niniejszej dokumentacji.

1.6  Nazwy produktu i znaki towarowe

Wymienione w niniejszej dokumentacji marki i nazwy produktu sg znakami towarowymi
lub zarejestrowanymi znakami towarowymi nalezacymi do ich posiadacza.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




2

2.1

2.2

2.3

Wskazéwki bezpieczenstwa
Uwagi wstepne

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu uszkodze-
niom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby zasadnicze
wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnic, aby osoby odpowie-
dzialne za instalacje i eksploatacje, jak réwniez personel pracujgcy przy urzgdzeniu na
wiasng odpowiedzialnos¢ zapoznaly sie z calg instrukcjg obstugi. W razie niejasno$ci
lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowa¢ sie z SEW-EURODRIVE.

Uwagi wstepne

Ponizsze wskazowki bezpieczenstwa odnoszg sie w pierwszej kolejnosci do uzytko-
wania urzadzen MOVIFIT®. W przypadku stosowania innych komponentow SEW
nalezy dodatkowo przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa dla danego komponentu
zawartych w odpowiedniej dokumentacji.

Nalezy przestrzegac rowniez uzupetniajgcych wskazéwek bezpieczenstwa w poszcze-
goélnych rozdziatach niniejszej dokumentacji.

Informacje ogdlne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamia¢ produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;.

Podczas eksploatacji, urzgdzenie MOVIFIT® moze posiadac stosowne do jego stopnia
ochrony nieostoniete elementy, na ktérych moze wystepowac napiecie, jak rowniez roz-
grzane powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania niezgod-
nego z instrukcjg, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania ciezkich
obrazen oraz szkdd materialnych.

Szczegodtowe informacje przedstawione zostaty w dokumentaciji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzen w sprawnosci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykow (przestrzega¢ IEC 60364 lub CENELEC
HD 384 lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepisow
dotyczgcych zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazéwek bezpieczen-
stwa, to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploataciji
danego urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajgce na wykonywanie
tych czynno$ci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i ztomo-
wania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

2.4 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem
MOVIFIT® jest komponentem przeznaczonym do montazu w maszynach i instalacjach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia urzgdzenh
MOVIFIT® (tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu, gdy nie
stwierdzona zostanie zgodno$¢ maszyny z przepisami dyrektywy maszynowej
2006/42/WE.

Uruchamianie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest
wylgcznie przy zachowaniu dyrektywy EMC (2004/108/WE).

Urzadzenia MOVIFIT® spetiajg wymogi dyrektywy niskonapigciowej 2006/95/WE.
Normy zawarte w deklaracji zgodnosci zastosowane zostaty w przypadku urzadzenia
MOVIFIT®.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ danych technicznych oraz danych odnoszgcych sie do
warunkow zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w dokumen-
taciji.

241 Funkcje bezpieczenstwa
MOVIFIT®-SC nie moze realizowaé zadnych funkcji bezpieczenstwa.

2.5 Dokumentacja uzupetniajgca
Dodatkowo uwzglednié nalezy nastepujace dokumentacje:
* Instrukcja obstugi "Silniki tréjfazowe DR.71 — 225, 315"
* ipodrecznik ztgcza fieldbus
np. "MOVIFIT®, poziom funkcji "Classic" .."
np. "MOVIFIT®, poziom funkcji "Technology" .."
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2.6

2.7

2.8

2.9

Wskazéwki bezpieczenstwa
Transport, magazynowanie

Ustawienie

Transport, magazynowanie

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek dotyczgcych transportu, magazynowania i prawidto-
wego uzytkowania. Przestrzega¢ norm dla warunkéw klimatycznych zgodnie z rozdzia-
tami "Dane techniczne".

Ustawienie i chtodzenie urzgdzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami przyna-
leznej dokumentaciji.

MOVIFIT® nalezy chroni¢ przed niedozwolonym obcigzeniem.

Jesli urzgdzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg naste-
pujgce zastosowania:

+ zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem,

+ zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

« stosowanie w obiektach niestacjonarnych, przy ktérych wystepujg silne drgania
i udary, patrz rozdziat "Dane techniczne".

Podfgczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy urzgdzeniu MOVIFIT® pod napieciem nalezy prze-
strzegaé obowigzujgcych krajowych przepiséw dotyczacych zapobiegania wypadkom
(np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zosta¢ przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi przepi-
sami (np. w odniesieniu do przekroju przewoddéw, zabezpieczen, potgczen przewodow
ochronnych). Pozostate wskazowki zawarte sg w dokumentac;ji.

Wskazéwki dotyczgce instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania, uzie-
mienia, przyporzgdkowania filtrow i uktadania przewodéw umieszczone zostaty w roz-
dziale "Przepisy dotyczace instalacji". Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie wartosci
granicznych ustanowionych przez przepisy EMC spoczywa na producencie instalacji
lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne muszg odpowiadaé obowigzujgcym przepisom
(np. EN 60204-1 lub EN 61800-5-1).

Bezpieczne odfgczenie

MOVIFIT® spetnia wymogi bezpiecznego odtgczenia przytaczy mocy i elektroniki
zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowaC bezpieczne rozdzielenie,
wszystkie podtgczone obwody pragdowe powinny réwniez spetnia¢ wymogi bezpiecz-
nego rozdzielenia.
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Eksploatacja

2.10 Eksploatacja

Instalacje, w ktorych zamontowany jest urzadzenie MOVIFIT® powinny by¢, w razie
koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzgdzenia nadzorujgce i zabezpieczajgce
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych
srodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. W przypadku zasto-
sowan o podwyzszonym stopniu ryzyka moze byé konieczne uzycie dodatkowych
srodkow ochronnych. Dozwolone sg zmiany w MOVIFIT® z wykorzystaniem oprogra-
mowania do obstugi.

Bezposrednio po odtgczeniu MOVIFIT® od napiecia zasilajgcego nalezy, ze wzgledu na
ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu z elementami urzgdzenia prze-
wodzgcymi napiecie oraz przytgczami przewodéw. Po odtgczeniu napiecia zasilajacego
nalezy odczekaé przynajmniej 1 minute.

Jesli w urzadzeniu MOVIFIT® obecne bedzie napiecie zasilajgce, wowczas skrzynka
zaciskowa tzn. MOVIFIT®-EBOX musi by¢ zamknieta a wtyczki kabla hybrydowego
muszg by¢ podtgczone i dokrecone.

W trakcie pracy, nie wolno odtgczac¢ skrzynki EBOX urzgdzenia MOVIFIT® ani ztgczy
wtykowych mocy! Istnieje ryzyko powstania niebezpiecznego tuku elektrycznego, skut-
kiem czego moze by¢ zniszczenie urzadzenia (zagrozenie pozarowe, zniszczone styki)!

Uwaga: Wytacznik serwisowy MOVIFIT® odfgcza od sieci tylko wbudowany wytgcznik
silnika. Zaciski urzgdzenia MOVIFIT®, po wigczeniu wylgcznika serwisowego sg
w dalszym ciggu podtgczone do sieci.

Zgasniecie diod LED i innych elementéw sygnalizujgcych nie jest zadnym potwierdze-
niem tego, ze urzgdzenie jest odigczone od sieci i nie znajduje sie pod napieciem.
Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wiasciwe dla urzgdzenia mogg spo-
wodowacé zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zaktdcenia lub reset mogg prowa-
dzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtgczonej do

napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed usunie-
ciem zakiécenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzgdzenie od sieci.

Uwaga, niebezpieczehstwo poparzenia: W trakcie eksploatacji, powierzchnia urzg-
dzenia MOVIFIT® moze nagrzewac sie do temperatury powyzej 60 °C!

W trybie z "napedem jednosilnikowym" nie wolno podtgczac zaciskow X9 i X91.
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3
3.1

3.141

Budowa urzadzenia
MOVIFIT®-SC

Budowa urzgdzenia
MOVIFIT®-SC

MOVIFIT®-sC jest decentralnym uktadem sterowania napedem z wbudowanym star-
terem silnika do sterowania napedem z 2 kierunkami obrotéw lub do sterowania 2 nape-
dami z jednym kierunkiem obrotow.

Na ponizszej ilustracji przedstawione jest urzgdzenie MOVIFIT®-SC w wersji
standardowe;j:
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[1] EBOX (aktywna jednostka elektroniczna)
[2] ABOX (pasywna jednostka przytgczeniowa)

Wiasciwosci urzadzenia MOVIFIT®-SC

Urzadzenie MOVIFIT®-SC posiada nastepujgce cechy:
» Elektroniczny (bezstykowy) starter silnika
— przy podtgczeniu 2 silnikdw (starter podwaojny): 1 kierunek obrotow
— przy podtgczeniu 1 silnika (starter nawrotny): 2 kierunki obrotéw
* Zakres mocy
— przy podtgczeniu 2 silnikdw: 2 x 0,37 do 1,5 kW
— przy poditgczeniu 1 silnika: 1 x 0,37 do 3,0 kW
»  Wyzsze bezpieczenstwo dzieki podigczeniu 3 faz
+ Zintegrowana dystrybucja zasilania
*  Whbudowany ukfad zarzgdzania hamulcami dla hamulcow tréjprzewodowych SEW
* Opcjonalny wytgcznik serwisowy
» Dostepne ztagcza fieldbus
— PROFIBUS
— PROFINET
— PROFINET POF
— DeviceNet
— EtherNet/IP
— Modbus/TCP
* Wersja opcjonalna bez ztgcza fieldbus jako SBus-Slave
*  Wejscia / wyjscia binarne
» Ztgcze CAN/SBus

* Prosta i szybka parametryzacja dzieki zastosowaniu przetgcznika typu DIP (tryb
Easy)

* Rozszerzona parametryzacja za pomocg zlgcza fieldbus lub zltgcza diagnostycz-
nego (tryb Expert)
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Budowa urzadzenia
Przeglad — konfiguracja przytgczy

3.2 Przeglad - konfiguracja przytaczy
Ponizsze zdjecia przedstawiajg opisywane w niniejszej instrukcji obstugi wersje
MOVIFIT®-SC:

EBOX ABOX Wersja
MTA...-S02.-...-00"

SISICISICSITISIS)
SRISEIE

Standardowa skrzynka ABOX
z zaciskami i wyprowadzeniami kablowymi

MTA...-S42.-...-00%)

AL
Hybrydowa skrzynka ABOX
ze ztgczami typu M12 dla wejsc/wyjsc

MTA...-S52.-...-00")

R
Hybrydowa skrzynka ABOX

I ze ztgczami typu M12 dla wejsc/wyjsc
i magistrali
MOVIFIT®-SC MTA...-853.-...-00/L10%
z wbudowang [,?\]
Starter silnika ABOX

Hybrydowa skrzynka ABOX

z opcjg POF L10,
ze zigczami typu M12 dla wejs¢/wyjsce,
magistrali i wyjsciem 24 V

MTA...-S62.-...-00°%)

i
Hybrydowa skrzynka ABOX
ze ztgczami typu M12 dla wejsc/wyjsc

i Push-Pull RJ45 dla magistrali

[A] Ztgcza wtykowe 3 M12 (magistrala + 24 V) do podtgczania opcji POF L10 sg przyporzadkowane fabrycznie.

1) W potgczeniu z DeviceNet: Micro-Style-Connector do przytagcza DeviceNet
2) Niedostepne w potgczeniu z DeviceNet
3) Niedostepne w potaczeniu z DeviceNet i PROFIBUS

Dalsze wersje mozna znalez¢ na nastepnej stronie.
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Budowa urzadzenia
Przeglad — konfiguracja przytgczy

EBOX

ABOX

Wersja

MOVIFIT®-sC
z wbudowang
Starter silnika

ABOX

1) W potaczeniu z DeviceNet: Micro-Style-Connector do przytagcza DeviceNet

MTA...-I52.-...-00"

i

Hybrydowa skrzynka ABOX

z 2 wtyczkg okragta (Intercontec)
2 x wyjscie silnika do dotu

i M12 dla wejsc¢/wyjs¢é + magistrali

MTA...-G52.-...-00")

R
Hybrydowa skrzynka ABOX
z 2 wtyczkg okragta (Intercontec)
2 x wyjscie silnika do przodu
i M12 dla wejsé/wyjs¢ + magistrali

MTA...-I55.-...-00")

Hybrydowa skrzynka ABOX
z 1 wtyczkg okragta (Intercontec)
1 x wyjscie silnika do dotu
i M12 dla wejsé/wyjs¢ + magistrali

MTA...-G55.-...-00")

Hybrydowa skrzynka ABOX

z 1 wtyczkg okragta (Intercontec)
1 x wyjscie silnika do przodu

i M12 dla wejsc¢/wyjs¢ + magistrali

Dalsze wersje mozna znalez¢ na nastepnej stronie.
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Budowa urzadzenia
Przeglad — konfiguracja przytgczy

EBOX ABOX Wersja
MTA...-162.-...-00")

Hybrydowa skrzynka ABOX
z 2 wtyczkg okragta (Intercontec)
2 x wyjscie silnika do dotu,
M12 dla wejsé/wyjsc
i Push-Pull RJ45 dla Bus

MTA...-G62.-...-00")

MTS...-...-00 g B Hybrydowa s
z 2 wtyczkg okragta (Intercontec)
2 x wyjscie silnika do przodu,
M12 dla wejsé/wyjsc
i Push-Pull RJ45 dla Bus

MTA...-I65.-...-00"

MOVIFIT®-sC
z wbudowang
Starter silnika

ABOX

Hybrydowa skrzynka ABOX
z 1 wtyczkg okragta (Intercontec)
1 x wyjscie silnika do dotu,
M12 dla wejsé/wyjsc
i Push-Pull RJ45 dla Bus

MTA...-G65.-...-00")

N
Hybrydowa skrzynka ABOX
z 1 wtyczkg okragta (Intercontec)
1 x wyjscie silnika do przodu,
M12 dla wejsc/wyjsé
i Push-Pull RJ45 dla Bus

1) Niedostepne w potgczeniu z DeviceNet i PROFIBUS
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Budowa urzadzenia
EBOX (aktywna jednostka elektroniczna)

3.3 EBOX (aktywna jednostka elektroniczna)

MOVIFIT®-SC-EBOX to zamknieta jednostka elektroniczna ze ztgczem komunika-
cyjnym, binarnymi wejsciami/wyjsciami (1/O) i starterem silnika:

EBOX "MTS...-....-00"

(1]

(2]

9007200103276555

[1] Centralny mechanizm otwierania/zamykania

[2] Robocze diody LED dla wej$c/wyjs¢ (opisywalne), do komunikacji o stanie urzadzenia

[38] Podtgczenie do skrzynki przytgczeniowej

[4] Przetgcznik DIP S10 dla funkcji urzagdzenia

[5] Przetgcznik DIP S11 dla parametru IP (tylko dla PROFINET 10, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
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Budowa urzadzenia 3
ABOX (pasywna jednostka przytgczeniowa)

3.4 ABOX (pasywna jednostka przytaczeniowa)
Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowo skrzynke MOVIFIT®-SC-ABOX:

ABOX "MTA...-....-00"

812524427

[11 Szyna montazowa

[2] Podtaczanie do EBOX

[3] Ostona

[4] Wytacznik serwisowy (z potréjnym zamknieciem)

[5] Przetgcznik DIP S1 do terminacji magistrali

[6] Przetgcznik DIP S3 dla terminacji magistrali

[7]1 Przetgcznik DIP S2 dla adresu magistrali (tylko wersja PROFIBUS i DeviceNet)
[8] Ztgcze diagnostyczne pod zaslepka gwintowang

[9] Sruby uziemienia

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC 17
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Budowa urzadzenia
Wersja HygienicP'“S (opcjonalnie)

3.5 Wersja HygienicP'“s (opcjonalnie)
3.5.1 Wiasciwosci

fude

Wersja HygienicP'V cechuje sie nastepujgcymi wiasciwosciami:

IP66 zgodnie z EN 60529 oraz IP69K zgodnie z DIN 40050-9 (obudowa MOVIFIT®
zamknieta i wszystkie wyprowadzenia kablowe uszczelnione zgodnie z odpo-
wiednim stopniem ochrony)

tatwa w czyszczeniu obudowa (konstrukcja samoczynnie odprowadzajgca wode)
Powierzchnia o wiasciwosciach antyprzyczepnych

Wysoka odpornos$é powierzchni zewnetrznej na uderzenia mechaniczne
Zgodnos¢ ze srodkami czyszczgcymi o nastepujgcych wtasciwosciach:

— zasadowych

— kwasnych

— dezynfekcyjnych

Nie wolno pod zadnym pozorem miesza¢ ze sobg srodkéw czyszczacych ze
srodkami dezynfekcyjnymi!

Nigdy nie miesza¢ kwasow z chemikaliami, poniewaz powstaje trujacy chlor
gazowy.

Bezwzglednie przestrzegaé¢ instrukcji bezpieczenstwa producenta srodkow
czyszczacych.

Niewrazliwos¢ na wahania temperatury
Niewrazliwos¢ na tworzenie sie skroplin dzieki powlekanym ptytkom przytgcze-
niowym

WSKAZOWKA

Wersja HygienicP'US dostepna jest tylko w potgczeniu ze standardowa skrzynkg ABOX
MTA12...-S02.-...-00.

Dalsze wiasciwosci wersji HygienicpIuS opisane sg na nastepnej stronie w rozdziale
"Dane techniczne".
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Budowa urzadzenia
Wersja HygienicP!“$ (opcjonalnie)

Na ponizszej ilustracji przedstawiono dodatkowe wiasciwosci urzgdzen MOVIFIT®
w opcjonalnej wersji HygienicP'Us:

EBOX "MTS12...-....-00"

(1] (2] (3] (4] 51 [6]

ABOX "MTA12...-S02.-...-00"

(1]
9007200103300619

[11 EBOX z powlekang powierzchnig (dostepna tylko w jednym kolorze)

[2] Sygnatowe ztgcze wtykowe z uszczelkg

[3] Uszczelka pomiedzy ABOX a pokrywg blaszang

[4] Zigcze wtykowe mocy z uszczelka

[5] Sruby z uszczelnieniem gwintu

[6] Wymienna uszczelka profilowa

[71 Szyna montazowa z powlekang powierzchnig (dostepna tylko w jednym kolorze)
[8] Ptytka przytaczeniowa o wysokiej odpornosci na zarosienie (powlekana)
[9] ABOX z powlekang powierzchnig (dostepna tylko w jednym kolorze)
[10] W potaczeniu z wersjg Hygienicp'“S: brak wytgcznika serwisowego

[11] Sruby zamykajace ze stali nierdzewnej (dostepne opcjonalnie)

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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Budowa urzadzenia
MOVIFIT® ze ztgczem L10 PROFINET SCRJ/POF

3.6 MOVIFIT® ze ztaczem L10 PROFINET SCRJ/POF

3.6.1 Budowa urzadzenia

Ponizsza ilustracja przedstawia MOVIFIT® ze ztagczem L10 PROFINET SCRJ/POF
(opcja POF L10):

3.6.2 Opis funkcji

(11
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]

(] 2] [

9007202682186763

MOVIFIT®

Specjalna szyna montazowa

Opcja POF L10 (POF = Polymere optische Faser)

Diody LED stanu

X30/X31 przylgcza PROFINET POF

Potaczenia elektryczne pomiedzy opcjg POF L10 oraz ABOX
Przytacza instalowane sa fabrycznie.

Opcja POF L10 przeksztatca sygnaty optyczne, transmitowane za posrednictwem poli-
merowych przewodow optycznych (POF), na sygnaty elektryczne za pomocg protokotu
PROFINET-IO oraz odwrotnie.

Opcja POF L10 umozliwia w ten sposéb podigczanie ABOX do optycznego ztgcza
PROFINET IO.
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu MOVIFIT®-SC

3.7 Oznaczenie typu MOVIFIT®-SC

3.71 EBOX

Tabliczka
zZnamionowa

Instrukcja obstugi —

Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowg zewnetrzng tabliczke znamionowg EBOX
dla MOVIFIT®-SC:

[1] 7 ATS11A015-583-F10A-00 .
[2]7*50#: @1.18DETE35OL . DaBl . 12 %

[3] | Status: 15 13 18 — 13 — — 11 —

5648080523
[1] Oznaczenie typu EBOX
[21 Numer seryjny
[3] Pole statusu

Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowag wewnetrzng tabliczke znamionowg EBOX
dla MOVIFIT®-SC:

~
FILEED I III|II|II|II|IIII|IIIIIIIIII|II|II|IIIIIIII|IIIIIIIIIIIIIIIII
Type: MTS11A015-503-P10R-00
S0%#: 01.1BD6763501.0001.12 c € owm
Eingana / Inpult Auxgana / Dulpul
T = 3=360. .. 500V At o
EURODI!IVE I = 4.0A AC (408V) l: = 4.8 (2x2.5)A AC
D-T7TE646 Bruchsal f = 50...E0H=z F = -
Hade In Germany T = -25...+40°C P-Hotor = 1,5kW / Z,0HP
MOVIFIT Feldbus/Fleldbus: Prof lbus/Classie
(] Elektronikbox AL 0001
LII |IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIWIIIIIIIII}IIIIIIIIIIIIIIIIIII|IIIIIIIIIII|IIIIIIII|III| LI )
[2] (3]

18014399358075147
[1]1 Pole stanu EBOX
[2] Status oprogramowania firmowego uktadu sterowniczego
[3] Status oprogramowania firmowego modutu mocy

MOVIFIT®-SC
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu MOVIFIT®-SC

Oznaczenie typu Ponizsza tabela przedstawia oznaczenie typu EBOX urzgdzenia MOVIFIT®-SC:
MT S 11 A015-503 -P10A -00

| Wersja EBOX

00 = Seria
A= Stan

Poziom funkcji
0= Classic
1= Technology

Fieldbus

P1= PROFIBUS

D1 = DeviceNet

E2= PROFINET

E3 = EtherNet/IP"), Modbus/TCPY
Z1 = SBus-Slave

Rodzaj zasilania
3= 3-fazowe

Napiecie przytaczeniowe
50 = 380-500V AC

Moc urzadzenia
015=1,5 kW
030 = 3,0 kW

Wersja A

Seria
11 = Standard (IP65)
12 = HygienicP!Vs (IP69K)

Typ urzadzenia
S= MOVIFIT®-sC (starter silnika)

MT = Rodzina urzadzen MOVIFIT®

1) Dostepne tylko w potgczeniu z poziomem funkcji "Technology”
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu MOVIFIT®-SC

3.7.2 ABOX
Tabliczka Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowg tabliczke znamionowg ABOX urzadzenia
znamionowa MOVIFIT®-SC:
~
AT, III|I|I|II|I||II|IIII|||||||||IIIIIIIII|IIIIIIII|II|II|I|II|III|I|I
Type:
S8R 01" 1806763501 0001 12 ce Q..
Eingang / Input Ausgang ¢ Output .
EURODRIVE | - *-3%0.. 500V &e -
D-7EBE4E Bruchsal F = S8...60H= F = =
Made in Garmany 'T_HW- = T AOC=1I0: FE-FE-FF=-FF-FF-FF
MOVIFIT Feldbus/Fieldbus: Proflbus
iy i B -
UII“I'IIIIIIIIIIIII|IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII|IIIII )
5762875531
[11 Pole statusu ABOX
Tabliczka znamio- Na ponizszym rysunku przedstawiono tabliczke znamionowg opcji POF L10:
nowa opcji
POF L10 _
L10 (POF-Option)
EURODRIVE P#: 18246761 i_';-:":'%
Made .n S#: 0001536 + 4
39/11 835 Status : 71
For use with MOVIFIT only
9007203097977995
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Budowa urzadzenia

Oznaczenie typu MOVIFIT®-SC

Oznaczenie typu
MTA11A-503-S021-D01-00/M11

Ponizsza tabela przedstawia oznaczenie typu ABOX urzgdzenia MOVIFIT®-SC:

| Opcja ABOX

M11 = Szyna montazowa ze stali szlachetnej

L10 = Zigcze PROFINET SCRJ / POF (opcja POF L10)")
Wersja ABOX

00 = Seria

Wylacznik serwisowy

D01 = Przetacznik odtgczajgcy obcigzenie

M12 = Przetagcznik odtgczajgcy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu do 9 A2
Fieldbus

1= PROFIBUS

2= DeviceNet

3= EtherNet/IP, PROFINET, Modbus/TCP

Konfiguracja przytaczenia

S02 =
S§42 =
8§52 =
8563 =
S62 =
152 =
G52 =
155 =

G55 =

162 =

G62 =

165 =

G65 =

Standardowa skrzynka ABOX z zaciskami i wyprowadzeniami kablowymi
Hybrydowa skrzynka ABOX ze zigczami typu M12 dla wejsé/wyjsé
Hybrydowa skrzynka ABOX ze ztagczami typu M12 dla wej$¢/wyjs¢ + Bus
Hybrydowa skrzynka ABOX ze ztgczami typu M12 dla wejs¢/wyjsc¢,
magistrali i wyjsciem 24 V!

Hybrydowa skrzynka ABOX z M12 ze zigczami typu M12 dla lokalnych
wejsé/wyjs¢ i Push-Pull dla bus

Hybrydowa skrzynka ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec) 2x wyjsciem
silnika do dotu, ztgczami M12 dla wejsé/wyjs¢ i magistrali

Hybrydowa skrzynka ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec) 2x wyjsciem
silnikowa do przodu, ztgczami M12 dla wejs¢/wyjs¢ i magistrali
Hybrydowa skrzynka ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec) 1x wyjsciem
silnika do dotu, ztgczami M12 dla wej$¢/wyjs¢ i magistrali

Hybrydowa skrzynka ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec) 1x wyjsciem
silnikowa do przodu, ztaczami M12 dla wejsé/wyj$¢ i magistrali
Hybrydowa skrzynka ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec) 2x wyjsciem
silnikowa do dotu, ztgczami M12 dla wejs¢/wyjs¢, Push-Pull RJ45 dla
magistrali

Hybrydowa skrzynka ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec) 2x wyjsciem
silnikowa do przodu, ztaczami M12 dla wejsé/wyjs¢, Push-Pull RJ45 dla
magistrali

Hybrydowa skrzynka ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec) 1x wyjsciem
silnikowa do dotu, ztagczami M12 dla wej$¢/wyjs¢, Push-Pull RJ45 dla
magistrali

Hybrydowa skrzynka ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec) 1x wyjsciem
silnikowa do przodu, ztgczami M12 dla wejsé/wyjsé, Push-Pull RJ45 dla
magistrali

Rodzaj zasilania

3=

3-fazowy (AC)

Napiecie przytaczeniowe

50 =
A=

Seria
1=
12 =

380V -500V

Wersja

Standard (IP65)
HygienicP'Us (IP69K)

Typ urzadzenia

A=

MT =

Skrzynka przytgczeniowa

Rodzina urzadzen MOVIFIT®

1) Opcja POF L10 oraz konfiguracja przytaczy S53 dostepne s3 tylko w kombinaciji.

2) Dla urzagdzen z aprobatg UL konieczny jest montaz wytacznika ochronnego silnika M12.

24
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Instalacja mechaniczna 4
Wskazowki ogdlne

4 Instalacja
4.1 Wskazowki

mechaniczna
ogolne
A UWAGA!

Niebezpieczehstwo obrazen ze wzgledu na wystajgce czesci, szczegodlnie szyne
montazowa.

Skaleczenia ciete lub zmiazdzenia.

» Ostre i wystajgce elementy, przede wszystkim szyne montazowg nalezy zabezpie-
czy¢ za pomocg oston.

* Urzadzenie MOVIFIT® moze by¢ instalowane wytgcznie przez wykwalifikowany
personel fachowy.

Podczas instalacji mechanicznej nalezy przestrzegaé nastepujgcych wskazowek:

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ ogdlnych wskazéwek bezpieczenstwa.

Urzadzenie MOVIFIT® nalezy instalowac wytgcznie na réwnej, odpornej na wstrzgsy
i skrecenia podstawie, patrz rozdziat "Potozenie pracy".

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wszelkich informacji dotyczgcych danych tech-
nicznych i warunkéw dopuszczalnych w miejscu zastosowania.

Podczas montazu urzgdzenia nalezy stosowaé wytgcznie przeznaczone do tego
celu sposoby mocowan.

Przy wyborze i okreslaniu wymiaréw dla elementéw mocujgcych i zabezpieczaja-
cych nalezy przestrzegaé obowigzujgcych norm, danych technicznych urzadzen jak
réwniez lokalnych warunkéw eksploatacyjnych.

Nalezy zastosowa¢ odpowiednie do kabli dtawiki kablowe (w razie potrzeby uzyé
ksztattek redukcyjnych). W przypadku wersji ze ztgczem wtykowym nalezy uzyé
odpowiednich wtyczek.

Nieuzywane wyprowadzenia kabli nalezy zamkng¢ za pomocg za$lepek gwintowa-
nych.

Nieuzywane ztgcza wtykowe nalezy zamkna¢ za pomocg kapturkéw ochronnych.
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Instalacja mechaniczna
Dopuszczalne potozenie pracy

4.2 Dopuszczalne pofozenie pracy

Urzgdzenie MOVIFIT® montowanej jest za pomoca ptyty montazowej do 4 $rub przy-
gotowanych na powierzchni montazowej. Wiecej informacji, patrz rozdziat "Montaz"
(— str. 27).

Na ponizszym rysunku przedstawiono dopuszczalne potozenia pracy MOVIFIT®.

5151839243

[0] Potozenie pracy 0 (standardowe)
[1] Potozenie pracy 1 (nachylone)
[2] Potozenie pracy 2 (nachylone)

WSKAZOWKA

W niniejszym rozdziale przedstawiona zostanie przykfadowo standardowa wersja
zaciskow i wyprowadzen kablowych. Wskazéwki montazowe dotyczg jednak wszyst-
kich wersiji.

[0

Dozwolone sg wszystkie nachylone potozenia pracy pomiedzy potozeniami pracy
0,1i2.
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Instalacja mechaniczna
Montaz

4.3 Montaz

4.3.1 Szyna montazowa

Do zamocowania mechanicznego, urzadzenie MOVIFIT® wyposazone jest w szyne
montazowa, ktdra przykrecana jest za pomocg srub wielkosci M6 do réwnej, odpornej
na wstrzasy powierzchni montazowej. Wymiary otworéw pod Sruby podane sg na poniz-
szych szablonach.

Szablon otworéw dla standardowej szyny montazowej

jude

27021598522763275

WSKAZOWKA

[1] Zachowa¢ minimalny odstep montazu, aby mozliwe byto zdemontowanie EBOX
z ABOX.

[2] Zachowa¢ minimalny odstep montazu, aby mégt by¢ obstugiwany wytgcznik
serwisowy i zapewnione byto chtodzenie urzadzenia.

Przy podtaczaniu nalezy przestrzega¢ dopuszczalnego promienia zgiecia zastoso-
wanego kabla.

[8] W przypadku wszystkich skrzynek ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec),
wyjscie silnika do dotu, nalezy zachowa¢ odstep minimalny 104 mm do dotu.

W przypadku wszystkich skrzynek ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec), wyjscie
silnika do przodu, nalezy zachowaé odstep minimalny 191 mm do przodu.

Doktadne rysunki wymiarowe znajdujg sie w rozdziale "Dane techniczne"/"Rysunki
wymiarowe".
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4 Instalacja mechaniczna
Montaz

Szablon otwordw dla opcjonalnej szyny montazowej /M11

\

min. 104

—

18014399308791819
WSKAZOWKA
@
1 » [1] Zachowa¢ minimalny odstep montazu, aby mozliwe byto zdemontowanie EBOX
z ABOX.

* [2] Zachowa¢ minimalny odstep montazu, aby mégt by¢ obstugiwany wytgcznik
serwisowy i zapewnione byto chtodzenie urzadzenia.

* [3] W przypadku wszystkich skrzynek ABOX z wtyczkg okragtg (Intercontec),
wyjscie silnika do dotu, nalezy zachowa¢ odstep minimalny 104 mm do dotu.

+ W przypadku wszystkich skrzynek ABOX z wtyczkg okragta (Intercontec), wyjscie
silnika do przodu, nalezy zachowac¢ odstep minimalny 191 mm do przodu.

Doktadne rysunki wymiarowe znajdujg sie w rozdziale "Dane techniczne"/"Rysunki
wymiarowe".
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Instalacja mechaniczna
Montaz

Szablon otworéw dla szyny montazowej (opcja POF L10)

Montaz urzgdzenia MOVIFIT® ze specjalng szyng montazowg odbywa sie w sposob
analogiczny do montazu z zastosowaniem szyny montazowej /M11.

W przypadku tej szyny montazowej niezbedna jest dodatkowa Sruba mocujgca za opcjg
POF, patrz ponizszy rysunek.

2

<9<

LT

4763117579
WSKAZOWKA
@
1 » [1] Zachowa¢ minimalny odstep montazu, aby mozliwe byto zdemontowanie EBOX
z ABOX.

* [2] ZachowaC¢ minimalny odstep montazu, aby mégt by¢ obstugiwany wytgcznik
serwisowy i zapewnione byto chtodzenie urzadzenia.

* Przy podfgczaniu nalezy przestrzegac dopuszczalnego promienia zgiecia zastoso-
wanego kabla.

Doktadne rysunki wymiarowe znajdujg sie w rozdziale "Dane techniczne"/"Rysunki
wymiarowe".
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4 Instalacja mechaniczna
Montaz

4.3.2 Mocowanie

A UWAGA!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek spadajgcych ciezaréw.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Nie wolno przebywa¢ pod zwisajgcym ciezarem.

* Nalezy zabezpieczy¢ strefe zagrozenia.

A UWAGA!
Niebezpieczehstwo obrazen na skutek wystajacych czesci
Skaleczenia ciete lub zmiazdzenia.

+ Ostre i wystajgce czesci zabezpieczy¢ ostonami.
* Przeprowadzenie instalacji powierzy¢ przeszkolonemu personelowi.

1. Wywierci¢ potrzebne otwory dla minimalnie 4 Srub mocujgcych na powierzchni
montazowej zgodnie z dotychczasowymi szablonami otworéw. SEW-EURODRIVE
zaleca stosowanie srub o rozmiarze M6 i w zaleznosci od podtoza odpowiednich
kotkow.

2. Zamontowaé¢ minimalnie 4 $ruby na powierzchni montazowej.

W przypadku pokrywanych ptyt montazowych w wersji HygienicP's nalezy stosowaé
odpowiednie podktadki i Sruby kombi.

min.
4 x M6

758550411
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Instalacja mechaniczna
Montaz

3. Zawiesi¢ ABOX z pltytg montazowag na Srubach.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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Instalacja mechaniczna
Montaz

4. Dociagnij $ruby.
A UWAGA! Niebezpieczenstwo obrazen skutek spadajgcych ciezarow.
Lekkie uszkodzenia ciata.
» Dla pewnego zamocowania nalezy dokreci¢ co najmniej 4 Sruby nascienne.

758590731
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Instalacja mechaniczna
Centralny mechanizm otwierania/zamykania

4.4

441

Centralny mechanizm otwierania/zamykania
A OSTRZEZENIE!

MOVIFIT®.
Ciezkie obrazenia ciata.

>

+ Urzadzenie MOVIFIT® wolno dotykac¢ dopiero po jego ostygnieciu.

Niebezpieczehstwo poparzenia wskutek goragcych powierzchni

urzgdzenia

A UWAGA!

Niebezpieczenstwo obrazen w nastepstwie upadku skrzynki EBOX.
Lekkie obrazenia.

EBOX nie mogta spasc.

* Nalezy zwraca¢ uwage na to, aby podczas otwierania lub zamykania skrzynka

UWAGA!

lub ciat obcych.
» Zabezpieczy¢ ABOX i EBOX, gdy urzgdzenie jest otwarte.

A UWAGA!
Uszkodzenie centralnego mechanizmu otwierania/zamykania.
Zniszczenie centralnego mechanizmu otwierania/zamykania.

> B P

wadzi¢ skrzynke EBOX reka.

Podany w danych technicznych stopien ochrony obowigzuje tylko dla wtasciwie
zamontowanego urzadzenia. W przypadku zdjecia EBOX z ABOX, istnieje niebezpie-
czenstwo uszkodzenia urzadzenia MOVIFIT® wskutek przedostania sie wilgoci, pytow

» Podczas otwierania/zamykania skrzynki EBOX w nachylonych potozeniach pracy
nalezy zwraca¢ uwage na to, aby skrzynka EBOX nie zostata przekrzywiona i pro-

Otwieranie
Do centralnej sruby mocujgcej potrzebny jest klucz nasadowy (SW8).

1. Odkreci¢ centralng srube mocujaca i odkrecac jg dalej w kierunku przeciwnym do

ruchu wskazowek zegara, az EBOX przestanie sie podnosi¢ do gory.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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Instalacja mechaniczna
Centralny mechanizm otwierania/zamykania

2. Zdjg¢ EBOX z ABOX w kierunku do gory. Skrzynka EBOX nie moze zostac przy tym

przekrzywiona.
) ox 4

Lt
“ ?\@i\

ABOX % ﬂﬂmlﬂ

813353099

442 Zamykanie
Do centralnej Sruby mocujgcej potrzebny jest klucz nasadowy (SW8).

1. A UWAGA! Nieprawidlowo osadzona uszczelka skrzynki EBOX powoduje powsta-
wanie silnych sit reakcji podczas zamykania urzgdzenia MOVIFIT®.

Uszkodzenie centralnego mechanizmu otwierania/zamykania.

» Skontrolowa¢, czy uszczelka osadzona jest prawidtowo w rowku skrzynki EBOX.
Oznacza to, ze
— uszczelka przylega catym obwodem w rowku
— inie wystaje w zadnym punkcie poza rowek.

2. Ustawi¢ EBOX na ABOX.

« Skrzynka EBOX nie moze zostaé przy tym przekrzywiona.

» Podczas zakladania EBOX trzymac stabilnie tylko za boki.
(patrz ponizszy rysunek).

813362059
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Instalacja mechaniczna 4
Centralny mechanizm otwierania/zamykania

3. Sprawdzi¢ prawidtowe potozenie EBOX.
A UWAGA! Uszkodzenie centralnego mechanizmu otwierania/zamykania.
Zniszczenie centralnego mechanizmu otwierania/zamykania.

* W przypadku wszystkich nachylonych potozen pracy nalezy podczas zamykania
wyréwnaé EBOX recznie.

* Nalezy zwrdéci¢ uwage, aby skrzynka EBOX nie ulegta przekrzywieniu.
4. Dokreci¢ do oporu srube mocujgcg przy uzyciu momentu dociggajgcego 7 Nm.

813384075

A UWAGA! W przypadku zbyt duzego momentu obrotowego moze dojs¢ do znisz-
czenia mechanizmu otwierania/zamykania.
* Dokreci¢ $rube mocujgcg z momentem dociggajgcym o wartosci maks. 7 Nm.

* W przypadku wystgpienia odczuwalnego oporu, nalezy ponownie zdjgé¢ skrzynke
EBOX i sprawdzi¢ osadzenie uszczelki. W razie potrzeby docisngé¢ uszczelke
mocno w rowek.

W Zadnym wypadku nie nalezy przekreca¢ $ruby mocujgcej z niedozwolonym
momentem obrotowym.

5. Urzadzenie MOVIFIT® jest zamkniete prawidtowo, gdy urzadzenie zmiany kierunku
mechanizmu zamykania [2] przylega do blaszki montazowej [1].

[2] 2]

813392395
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4.5
451

Instalacja mechaniczna
Momenty dociggajgce

Momenty dociagajace
Zaslepki gwintowane

Zaslepki gwintowane dostarczane przez SEW-EURODRIVE dokreci¢ momentem
dociggajgcym 2,5 Nm:

758614667
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Instalacja mechaniczna
Momenty dociggajgce

4.5.2 Dtawiki kablowe w wersji EMC

Dtawiki kablowe w wersji EMC dostarczane opcjonalnie przez SEW-EURODRIVE
dokreci¢ z nastepujgcym momentem dociggajgcym:

758624523
Diawik Numer Wielkos¢ = Moment dociggajacy
katalogowy
Dtawiki kablowe w wersji 1820478 3 M16x 1,5 | 3,5 Nmdo 4,5 Nm

EMC (mosiadz niklowany) 18504791  M20x15 5,0 Nm do 6,5 Nm

18204805 | M25x1,5 6,0 Nmdo7,5Nm
Dtawiki kablowe w wersji 1821 636 6 M16x 1,5 | 3,5 Nmdo 4,5 Nm
EMC (stal szlachetna) 18216374  M20x1,5 50Nmdo6,5Nm
18216382  M25x15 6,0 Nmdo7,5Nm

Sita potrzebna do $ciggniecia kabla z dtawika kablowego powinna wynosié:
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej > 10 mm: =2 160 N
* Kabel o srednicy zewnetrznej < 10 mm: = 100 N

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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4.6

4.6.1

Instalacja mechaniczna
MOVIFIT® HygienicPus

MOVIFIT® HygienicP!'s

i

WSKAZOWKA

SEW-EURODRIVE gwarantuje nienaganny stan powifoki malarskiej urzgdzenia
HygienicP'“s w momencie wysytki z zaktadu. Uszkodzenia powstate podczas trans-
portu nalezy reklamowa¢ natychmiast po otrzymaniu urzadzenia.

Pomimo wysokiej odpornosci na uderzenia z powierzchniami obudowy nalezy
obchodzi¢ sie z najwyzszg starannoscig. W przypadku wystgpienia uszkodzen
powioki malarskiej wskutek niewtasciwej obstugi podczas transportu, instalacji, eks-
ploataciji, czyszczenia itp., moze doj$s¢ do uszkodzenia zabezpieczenia antykorozyj-
nego. Za takie uszkodzenia firma SEW-EURODRIVE nie ponosi odpowiedzialnosci
gwarancyjne;.

Wskazoéwki dotyczace instalaciji

W przypadku urzadzenia MOVIFIT® w wersiji HygienicP'US nalezy przestrzega¢ dodat-
kowo nastepujgcych wskazowek:

* Podczas instalacji do urzgdzenia nie moze dostac sie zadna wilgo¢ ani brud.

* Po zakonhczeniu instalacji elektrycznej i ztozeniu urzgdzenia zwrdci¢ uwage na czy-
stos¢ i brak uszkodzen uszczelek i powierzchni uszczelniajgcych.

* Podczas czynnosci konserwacyjnych sprawdzi¢ stan profilu uszczelniajgcego
w EBOX. W przypadku uszkodzen: skonsultowac sie z SEW-EURODRIVE.

- MOVIFIT® osigga stopien ochrony IP69K tylko wtedy, gdy

— dostarczane seryjnie za$lepki gwintowane z tworzywa sztucznego zostang
wymienione na odpowiednie ztgcza gwintowe IP69K ze stali szlachetnej,

— i spetniajg wymogi dotyczgce potozenia pracy zgodnie z ponizszym rysunkiem.

+ Zwrdci¢ uwage na to, aby prowadzenie kabla byto wykonane z petlg odciekows,
patrz Ponizszy rysunek:

9007199767510539
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Instalacja mechaniczna 4
MOVIFIT® HygienicP'us

4.6.2 Momenty dociagajace dla wersji HygienicP!us

UWAGA!

Utrata zapewnionego stopnia ochrony IP69K w razie niezamontowania lub nieprawid-
towego zamontowania za$lepek gwintowanych.

Uszkodzenie urzgdzenia MOVIFIT®.

- MOVIFIT® osigga stopien ochrony IP69K tylko wtedy, gdy dostarczane seryjnie
zaslepki gwintowane z tworzywa sztucznego zostang wymienione na odpowiednie
ztgcza gwintowe |IP69K.

+ Informacje na temat niezbednych ztgczy gwintowanych zawarte sg w rozdziale
"Opcjonalne metalowe zigcza gwintowane" (— str. 167).

Dla stopnia ochrony IP69K odpowiednie sg tylko wymienione w tym rozdziale
ztgcza gwintowane ze stali szlachetne;.

Zaslepki Zaslepki gwintowane dostarczane opcjonalnie przez SEW-EURODRIVE dokreci¢
gwintowane momentem dociggajacym 2,5 Nm:

512774539
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Instalacja mechaniczna
MOVIFIT® HygienicPus

Dtawiki kablowe Dtawiki kablowe w wersji EMC dostarczane opcjonalnie przez SEW-EURODRIVE
w wersji EMC dokreci¢ z nastepujgcym momentem dociggajgcym:

512772875
Diawik Numer Wielkos¢ A Moment dociagajacy
katalogowy
Dtawiki kablowe w wersji 1820478 3 M16x1,5 3,0 Nm do 4,0 Nm

EMC (mosigdz niklowany) | 18554791  M20x15 3,5 Nm do 5,0 Nm

18204805  M25x1,5 4,0 Nmdo55Nm
Dtawiki kablowe w wersji 1821 636 6 M16x1,5 | 3,5 Nmdo 4,5 Nm
EMC (stal szlachetna) 18216374  M20x1,5 50Nmdo6,5Nm
18216382  M25x1,5 6,0 Nmdo 7,5 Nm

Sita potrzebna do $ciggniecia kabla z dlawika kablowego powinna wynosic¢:
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej > 10 mm: = 160 N
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej < 10 mm: = 100 N
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Instalacja elektryczna
Wskazowki ogdlne

5 Instalacja elektryczna
5.1 Wskazéwki ogdlne

Podczas instalacji elektrycznej nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazowek:
* Nalezy przestrzegac ogélnych wskazéwek bezpieczenstwa.

* Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wszelkich informacji dotyczacych danych tech-
nicznych i warunkéw dopuszczalnych w miejscu zastosowania.

» Dla kabli zastosowa¢ pasujgce dtawiki (w razie potrzeby uzy¢ ksztattki redukcyjne).
W przypadku wersji ze ztgczem wtykowym nalezy uzy¢ odpowiednie wtyczki
przeciwne.

* Nieuzywane wyprowadzenia kabli muszg zosta¢ uszczelnione za pomocg zaslepek
gwintowanych.

* Nieuzywane ztgcza wtykowe muszg zostaé uszczelnione za pomocg kapturéw
ochronnych.

5.2 Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

i

WSKAZOWKA

Ten ukfad napedowy nie jest przewidziany do uzytku w publicznej sieci niskiego
napiecia, zasilajgcej obszary mieszkalne.

MOVIFIT® moze powodowaé zaktdcenia elektromagnetyczne EMC w obrebie
dopuszczalnych wartosci granicznych wg EN 61800-3. W takim przypadku uzytkownik
jest zobowigzany do zastosowania odpowiednich srodkéw zaradczych.

Szczegotowe wskazowki dot. instalacji zgodnej z EMC zawarte sg w dokumentaciji
"Praktyka w technice napedowej — EMC w technice napedowe;j".

Wiasciwy dobdr przewodow, odpowiednie uziemienie oraz dziatanie wyréwnania poten-
cjatu sg decydujgcymi czynnikami, umozliwiajgcymi skuteczng instalacje napeddw
decentralnych.

Nalezy zasadniczo przestrzega¢ stosownych norm.
Nalezy przestrzegac zwtaszcza wskazowek zawartych w ponizszym rozdziale.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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Instalacja elektryczna
Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

5.2.1 Wyréwnanie potencjatéw

Niezaleznie od przytacza przewodu ochronnego nalezy zadba¢ o niskoomowe wyrow-

nanie potencjatéw, odpowiednie dla wysokich czestotliwosci (patrz rowniez
EN 60204-1 lub DIN VDE 0100-540):

« Utworzy¢ ptaskie potgczenie pomiedzy
szyng montazowg MOVIFIT® a instalacja.
(niecbrabiana, nielakierowana, niepowle-
kana powierzchnia montazowa)

+ Zastosowacé w tym celu tasme uziemiajgca
(przewody do wysokich czestotliwos$ci)

pomiedzy urzgdzeniem MOVIFIT® a punktem
uziemienia instalacji.

S
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[1] Przewodzace, ptaskie potgczenie pomiedzy
urzgdzeniem MOVIFIT® a ptytg montazowg

[2] Przewéd PE w przewodzie zasilajgcym (4] 3] [2]
[3] 2. Przewdd PE przez oddzielne zaciski 9007200851970059
[4] Wyréwnanie potencjatow zgodnie z EMC,

np. poprzez tasme uziemiajagca (skretka HF)

G

Ekran przewodow do przesytu danych nie moze by¢ wykorzystywany do wyréwnania
potencjatu.

5.2.2 Przewody do przesytu danych i zasilanie 24 V

Przewody do przesytu danych i do zasilania 24 V nalezy uktadaé oddzielnie od prze-

woddéw powodujgcych zaktocenia (np. przewoddw sterujgcych zawory magnetyczne,
przewodow zasilajgcych silnik).

5.2.3 Potaczenie pomiedzy MOVIFIT® a silnikiem
Do potgczenia pomiedzy MOVIFIT® oraz silnikiem nalezy uzywac tylko przewodu hybry-

dowego firmy SEW-EURODRIVE.

5.2.4 Ekrany przewodow

— powinny posiada¢ dobre wlasciwosci EMC (wysokie ttumienie ekranujgce)
— nie mogg petnic roli mechanicznego zabezpieczenia przewodu

powinny byé podtaczone na koncach przewodu pfaskimi stykiem z metalowg
obudowa urzgdzenia (patrz réwniez rozdziat "Podtaczenie przewodu PROFIBUS"
(— str. 54) i rozdziat "Podtaczenie przewodu hybrydowego" (— str. 55)).
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne (wszystkie wersje)

5.3 Przepisy instalacyjne (wszystkie wersje)
5.3.1 Podlaczanie przewodoéw sieciowych

Napiecie i czestotliwo$s¢ znamionowa startera MOVIFIT® muszg by¢ zgodne
z danymi dla sieci zasilania.

Przekroj kabla: zgodny dla pradu wejsciowego lgjo¢ i mocy znamionowej (patrz w roz-
dziale "Dane techniczne").

Zabezpieczenie przewoddéw zainstalowa¢ na poczatku przewodu sieciowego za
odgatezieniem szyny zbiorczej. Stosowac bezpieczniki typu D, DO, NH lub wytgcznik
zabezpieczenia przewoddéw. Wielkos¢ zabezpieczenia powinna by¢ odpowiednia do
przekroju przewodu.

Do przetgczania napedow MOVIFIT® nalezy zastosowac¢ ochronne styki przetgcza-
jace kategorii uzytkowej AC-3 wedtug IEC 158.

5.3.2 Wylacznik ochronny réznicowo-pradowy

A OSTRZEZENIE!

Porazenie prgdem na skutek uzycia nieprawidtowego wylgcznika réznicowo-
pragdowego.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

MOVIFIT® moze wzbudzi¢ prad staty w przewodzie ochronnym. Jesli w celu bezpo-
Sredniego lub posredniego zabezpieczenia przed dotykiem uzyty zostanie wytgcznik
ochronny réznicowo-pradowy (Fl), wdéwczas po stronie zasilajgcej urzgdzenia
MOVIFIT® dopuszcza sie zastosowanie tylko wytgcznika ochronnego réznicowo-
pragdowego (FI) typu B.

Zastosowanie konwencjonalnego wytgcznika réznicowo-prgdowego jako jedynego
urzagdzenia ochronnego jest niedopuszczalne. Uniwersalne wytgczniki réznicowo-
prgdowe dla pradu statego i przemiennego (prgd wyzwalajgcy 300 mA) jako urzg-
dzenie ochronne sg dopuszczalne. W normalnej pracy urzadzenia MOVIFIT® mogag
wystepowac prady uptywowe > 3,5 mA.

SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowa¢ wytgcznikdéw ochronnych réznicowo-
prgdowych. Jesli jednak zastosowanie wylgcznika réznicowo-prgdowego (FI) dla
bezposredniej lub posredniej ochrony jest konieczne, wowczas nalezy przestrzegac
powyzszej wskazowki wg EN 61800-5-1.

5.3.3 Stycznik sieciowy

W celu podigczania przewodu zasilajgcego sieciowego nalezy stosowac¢ ochronne
styki zatgczeniowe kategorii uzytkowej AC-3 wedtug normy EN 60947-4-1.
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5 Instalacja elektryczna
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5.3.4 Wskazoéwki do przytaczenia PE i/lub wyréwnania potencjatéw
A OSTRZEZENIE!

Porazenie pragdem na skutek wadliwego przytgczenia PE.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

+ Dopuszczalny moment dociggajacy dla dtawikéw kablowych wynosiod 2,0 —2,4 Nm.
* Podczas wykonywania przytgcza PE nalezy przestrzega¢ nastepujacych wskazéwek:

Montaz niedopuszczalny Zalecenie: Montaz z rozwidlong Montaz z petnym kablem przytaczeniowym
koncowka kablowa Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow
Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow do maksymalnie 2,5 mm?

M5

5
<O &

90

323042443 323034251 323038347

[1] Rozwidlona koncéwka kablowa pasujgca do $rub M5-PE

W trakcie normalnej pracy mogg wystepowac prady uptywowe = 3,5 mA. Aby spetnic¢
wymogi wg EN 61800-5-1 nalezy przestrzegac:

» Uziemienie ochronne (PE) nalezy zamontowa¢ w taki sposéb, aby spetnione byty
wymogi dla instalacji, w ktérych wystepujg wysokie prady uptywowe.
+ Oznacza to,

— ze nalezy zainstalowac przewdd przytgczeniowy PE (potencjat ziemi) o przekroju
min. 10 mm?

— lub drugi przewdd przytgczeniowy PE (potencjat ziemi) réwnolegle do przewodu
ochronnego.
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5.3.5 Definicja PE, FE

A OSTRZEZENIE!

Porazenie prgdem na skutek wadliwego podtgczenia przewodu ochronnego PE do zaci-
skéw z oznaczeniem "FE" (uziemienie funkcjonalne). Przytacza FE nie sg przezna-
czone do tego celu. Bezpieczenstwo elektryczne nie bedzie wiec zagwarantowane.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

+ Dopuszczalny moment dociggajgcy dla srub mocujgcych wynosi od 2,0 — 2,4 Nm.
* Podczas wykonywania przytgcza PE nalezy przestrzegac nastepujgcych wskazowek:

* PE oznacza podtgczenie przewodu ochronnego po stronie sieci. Przewod ochronny
PE w przewodzie zasilajgcym moze by¢ podtgczony wytgcznie do zaciskéw z ozna-
czeniem "PE". Sg one dostosowane do maksymalnego dozwolonego przekroju przy-
tacza sieciowego.

* FE oznacza przytgcza dla "uziemienia funkcjonalnego". Mozna tu podigcza¢ ewen-
tualnie obecne przewody uziemiajgce w przewodzie przytgczeniowym 24 V.

5.3.6 Znaczenie poziomoéw napiecia 24 V

1) 24V _C =
zasilanie elektro-
niki i enkoderéw

2)24V_S =
zasilanie ele-
mentéw czynnych

MOVIFIT®-SC posiada tgcznie 3 rozne poziomy napiecia 24 V, ktére sg kazdorazowo
izolowane od siebie galwanicznie:

* 1)24V_C: C = Continuous
* 2)24V_S: S = Switched
» 3)24V_O: O = opcja (zarezerwowany)

W zaleznosci od wymogow aplikacji mogg by¢ one albo zasilane oddzielnie z zewnatrz
albo potaczone z sobg przez zacisk rozdzielajgcy X29.

Poziom napiecia 24V_C zasila:
« elektroniczne ukfady sterujgce MOVIFIT®

» oraz enkodery, podtgczone do wyjs¢ zasilania enkoderow V024 |, VO24 Il
i VO24_IlI.

Poziomu napiecia 24V_C nie wolno w czasie normalnej pracy wytgczaé. W przeciwnym
razie nie bedzie mozliwe sterowanie urzgdzeniem MOVIFIT® za posrednictwem magi-
strali lub sieci. Ponadto nie bedg wtedy réwniez przetwarzane sygnaty enkoderdw.

Poza tym przy ponowym wigczeniu potrzebny bytby pewien czas na ponowne urucho-
mienie urzadzenia MOVIFIT®.

Poziom napiecia 24V_S zasila:

* binarne wyjscia DO..

» podtgczone do nich elementy czynne

* oraz wyjscie zasilania enkodera VO24_1V.

Wejscia binarne DI12 — DI15 przytaczone sg do potencjatu odniesienia 0V24_S,
poniewaz mozna je alternatywnie podtgczy¢ do wyjs¢ na tych samych przytgczach.

Aby centralnie dezaktywowaé elementy czynne urzadzenia, mozna w razie potrzeby
wytgczy¢ podczas pracy poziom napiecia 24V_S.
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3) 24V _O = Poziom napiecia 24V_0O zarezerwowany jest dla zasilania kart opcji.
zasilanie opcji Jednakze dla MOVIFIT®-SC nie sg dostepne zadne karty opgiji.
Podtgczanie Poziomy napiecia 24V_C i 24V_S nalezy podtgczy¢ do zacisku X20 kablem o duzym
napiec¢ przekroju. Poziomy napiecia 24V_C i 24V_S mozna przekaza¢ w petli jako "magistrale
energetyczng 24 V" do nastepnego urzadzenia MOVIFIT®.
WSKAZOWKA
@
1 * Przyktady podtgczenia znajdujg sie w rozdziale "Przykfady podtaczania magistrali

energetycznej" (— str. 106).
+ Informacje na temat dopuszczalnego przekroju przytagcza zawarte sg w rozdziale
"Dopuszczalny przekrdj przytgcza" (— str. 52).

5.3.7 Ziacze wtykowe

Wszystkie ztgcza wtykowe urzgdzenia MOVIFIT® przedstawione sg w tej instrukcji
obstugi w widoku od strony stykowej.

5.3.8 Urzadzenia ochronne

Napedy MOVIFIT® posiadajg wbudowane urzgdzenia ochronne, zabezpieczajgce
przed przecigzeniem, urzgdzenia zewnetrzne nie sg wymagane.
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5.3.9

Zaciski kabli mocy

Odpornosc¢ na
zwarcie pradowe

Zabezpieczenie
rozgatezionych
obwoddéw
pragdowych

Zabezpieczenie
przed przecigze-
niem dla silnika

Zabezpieczenie
urzgdzen oraz
sieci

Temperatura
otoczenia

Kombinacja
ABOX-EBOX

fde

Instalacja zgodna z wymogami UL

W celu przeprowadzenia instalacji spetniajgcej warunki UL nalezy przestrzegaé naste-
pujgcych wskazéwek:

» Stosowac wytgcznie przewdd miedziany o odpornosci do 75 °C
« W MOVIFIT® stosowane sg zaciski sprezynowe.

Odpowiednie do zastosowania w obwodach prgdowych z maksymalng wartoscig zwar-
ciowego pradu przemiennego rzedu 5000 A

- MOVIFIT®-SC, maksymalne napiecie jest ograniczone do 500 V.

Zintegrowane zabezpieczenie pétprzewodnikéw przed zwarciem nie zapewnia ochrony
dla rozgatezionego obwodu prgdowego. Rozgatezione obwody pradowe nalezy zabez-
pieczy¢ zgodnie z amerykanskg normg National Electrical Code i obowigzujgcymi prze-
pisami lokalnymi.

W ponizszej tabeli przedstawiono maksymalng warto$é zabezpieczenia.

Seria
MOVIFIT®-sC

Maks. wartos¢ zabezpieczenia
25 A/600 V

* Urzadzenie MOVIFIT®-SC wyposazone jest w zabezpieczenie przed przecigzeniem
dla silnika, ktére wigcza sie powyzej 150 % znamionowej wartosci natezenia pradu
silnika.

» Urzadzenia MOVIFIT®-SC w potaczeniu z ABOX MTA....-M12-.. wyposazone sg
w zabezpieczenie urzadzen oraz sieci.

* Urzadzenie MOVIFIT®-SC przystosowane jest do eksploatacji w temperaturze od
40 °C do maks. 60 °C przy zredukowanym pradzie wyjsciowym. W celu okreslenia
wartosci znamionowego pragdu wyj$ciowego przy temperaturach powyzej 40 °C,
prad znamionowy nalezy redukowac o 3 % na kazdy stopien °C w zakresie pomiedzy
40 °C a 60 °C.

* W celu instalacji zgodnej z wymogami UL na skrzynce ABOX wolno montowac tylko
takg skrzynke EBOX, jaka wymieniona zostata na tabliczce znamionowej ABOX.
Certyfikacja zgodnos$ci z wymogami UL odnosi sie wytgcznie do kombinacji
ABOX-EBOX wymienionej na tabliczce znamionowe;.

WSKAZOWKA

Certyfikacja UL dotyczy tylko sieci napieciowych z napieciami doziemnymi do maks.
300 V. Dopuszczenie UL nie obowigzuje przy pracy w sieciach napigciowych o nie
uziemionym punkcie zerowym (sieci IT).
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5.3.10 Wysokosci ustawienia powyzej 1000 m n.p.m.

Urzadzenia MOVIFIT® o napieciu sieciowym 380 — 500 V mogg byé stosowane przy
ponizszych warunkach brzegowych na wysokosciach od 1000 m do maksymalnie
4000 m n.p.m.:

Moc znamionowa ciggta zostaje zredukowana w wyniku zmniejszonego chtodzenia
na wysokosci powyzej 1000 m (patrz Rozdziat "Dane techniczne") n.p.m.

Dystanse izolacyjne powyzej 1000 m nad poziomem morza sg wystarczajgce tylko
dla klasy przepieciowej 2. Jesli dla danej instalacji wymagana jest klasa przepie-
ciowa 3, wéwczas nalezy zadbac¢ o dodatkowe, zewnetrzne zabezpieczenie przepie-
ciowe, aby skoki przepieciowe ograniczone byty do 2,5 kV faza-faza i faza-ziemia.

Jesliwymagane jest bezpieczne odtgczanie sieci, nalezy w przypadku wysokosci od
2000 m n.p.m. zrealizowaé bezpieczne odtgczanie sieci poza urzgdzeniem (bez-
pieczne odtgczanie sieci wg EN 61800-5-1 wzgl. EN 60204-1, ztgcze wtykowe silnika
(Intercontec), wg EN 60664-1 (DIN VDE 0110-1).

W przypadku wysokos$ci ustawienia do 2000 m n.p.m. dopuszczalne znamionowe
napiecie sieciowe wynosi 3 x 500 V. W zakresie pomiedzy 2000 m a 4000 m n.p.m.
dozwolone napiecie sieciowe zmniejsza sie 0 6 V na kazde 100 m.
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5.4 Topologia instalacji (przykfad)
Ponizszy rysunek przedstawia =zasadniczg topologie instalacji urzgdzenia

MOVIFIT®-SC:
400V 24V il PLC
l BUS
24V
400 V
L \oviFiTe MOVIFIT®
DR..
5407763979
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5.5 Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00
5.51 Opis
Na ponizszym rysunku przedstawiono standardowg skrzynke ABOX z zaciskami i dta-

wikami kablowymi:
wiEll _ i idens
@@@@@9@@@@
$83388
‘llw Il I- I!\L-\ I!!

s amE B

M 2 [3]
9007200067288715

[11 Wylgcznik serwisowy (opcjonalnie)
[2] Przytacze PE
[3] Ztacze diagnostyczne (RJ10) pod zaslepkg gwintowang
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5.5.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sg nastepujgce warianty standardowej skrzynki
ABOX:

« MTA11A-503-S02.-...-00:
— Opcjonalny przetagcznik odigczajgcy obcigzenie
— Opcjonalny przetgcznik odigczajacy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu

Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztgcza wtykowe standardowej skrzynki
ABOX w zaleznosci od ztgcza fieldbus:

PROFIBUS MTA11A-503-S021-...-00
PROFINET

Ethernet/IP }MTA11A-503-8023-...-00
Modbus/TCP

M25 M16

l

ngooo@oq

SIS
e *m@@\

=N

DeviceNet MTA11A-503-S022-...-00

M16

Micro-Style-
M25 Connector X11 ~ M16

A I W 1=
230

PO
0 *70@%@\

=N

M16

9007200277091083
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5.5.3 Dodatkowe przepisy dotyczace instalacji dla MTA...-S02.-...-00
Dopuszczalny przekréj przytgcza i obcigzalnosé prgdowa zaciskow

Dane zaciskow X1/X20 X8/X9 X25/X30/X31/X35/ X29
X45/X81/X91

Przekréj zyly 0,2 — 6 mm? 0,08 — 4" mm? 0,08 - 2,5") mm? 0,2-1,5" mm?2

AWG 24 — AWG 28 — 1) AWG 24 —
AWG10 AWG12") AWG 28 — AWG14 AWG16"

Obcigzalnos¢ .

pradowa )):2103126’: 20 A 10A 10A

(maks. prad staly) )

Dlugos¢ odizolowa-

nego odcinka 13-15mm 8 -9 mm 5—-6 mm 9—-10 mm

przewodow

1) Przy zastosowaniu koncéwek izolacyjnych zyt zmniejsza sie maksymalnie stosowany przekréj o jeden
stopien (np. 2,5 mm?Z — 1,5 mm?)

Konicowki izola- Do zaciskéw X1, X20, X8 i X9 nalezy stosowac¢ koncowki izolacyjne zyt bez kotnierza
cyjne zyt z materiatu izolacyjnego (DIN 46228-1, materiat E-CU).
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Wigczanie

zaciskow
Zaciski X1, X20
Podtaczanie przewodow Podtaczanie przewodow
bez $rubokreta ") ze $rubokretem 2)

812406283 812407947
1) Jednozylowe przewody oraz przewody elastyczne z koncéwkami izolacyjnymi zyt do przynajmniej 2 stopni
przekroju ponizej przekroju znamionowego mozna wtykaé bezposrednio (bez narzedzia).

2) Nieobrobionych elastycznych przewodoéw lub przewodéw o matych przekrojach nie mozna wtyka¢ bezpo-
Srednio w zaciski. Aby otworzy¢ sprezyne zacisku podczas podfgczania takich przewodéw, nalezy
wetkng¢ mocno $Srubokret w otwér wigczajacy.

Zaciski X8 / X81 / X9 / X91 / X29 / X45 / X25 / X30 / X31 /X35 1)

@adi

2,

812404619

1) W przypadku tych zaciskdw przytgczenie nastepuje zawsze, niezaleznie od typu przewodu, przy uzyciu
Srubokreta.
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Podlgczanie prze-
wodu PROFIBUS
w MOVIFIT®

e

Podczas instalacji PROFIBUS nalezy przestrzegaé ponizszych wytycznych organizacji
uzytkownikéw PROFIBUS (internet: www.profibus.com):

* "Wytyczne budowy PROFIBUS-DP/FMS", nr zaméwieniowy 2.111 (niemiecki) lub
2.112 (angielski)

» "Zalecenia montazowe PROFIBUS", nr zaméwieniowy 8.021 (niemiecki) lub 8.022
(angielski)

Ekran przewodu PROFIBUS musi by¢ utozony w nastepujgcy sposob:

812446219

WSKAZOWKA

* Nalezy pamieta¢, aby zyty przytgczeniowe PROFIBUS we wnetrzu MOVIFIT® byty
jak najkrotsze oraz zeby miaty zawsze takg samag dtugos$é¢ dla wchodzacej i wycho-
dzgcej magistrali.

* Podczas zdejmowania EBOX z ABOX nie nastepuje przerwanie PROFIBUS.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




Instalacja elektryczna 5
Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

Podtgczanie W celu wykonania potgczenia pomiedzy urzadzeniem MOVIFIT® oraz silnikiem firma
przewodéw SEW-EURODRIVE zaleca uzycie przeznaczonego specjalne do tego celu, prefabry-
hybrydowych kowanego przewodu hybrydowego SEW.

Patrz rozdziat "Instalacja elektryczna" / "Przewod hybrydowy".

+ Zewnetrzny ekran kabla hybrydowego musi zosta¢ potgczony z metalowg obudowg
urzadzenia za pomocg odpowiedniego dtawika kablowego, spetniajgcego wymogi
EMC.

* Wewnetrzny ekran przewodu hybrydowego musi zosta¢ podtgczony w skrzynce
ABOX urzadzenia MOVIFIT® do blaszki ekranujgcej w nastepujgcy sposob:

812434571

WSKAZOWKA

» Poniewaz hybrydowe skrzynki ABOX MTA...-I..-...-00 i MTA...-G..-...-00 w przeci-
wienstwie do standardowych skrzynek ABOX nie posiadajg blach ekranujgcych,
ekrany przewoddw nalezy podtgczaC za posrednictwem dfawikéw kablowych
EMC.

e
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5.5.4 Pozycje zaciskéw

Ponizszy rysunek przedstawia pozycje zaciskdw w skrzynce ABOX:

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

(6]
(7]
(8]
9]
(10]
(1]
[12]

56

(1]
X1

[2] (3] [4]
X8 X81 X29

& &

L] £ | 1 x30 o)
@% D eang iii firiiiii] W“
= uoc! JM ‘H“ [6] X35
,L; ﬁ = = = 5 [7] X50
==
[TTIIT JTII1LLl

X1
X8

X81

X29

X30, (X31)

X35
X50
X25
X45
X20
X91
X9

[12] (11 nor o] (8
X9 X91 ~ X20 X45 X25

3633204619

Zaciski sieciowe

Zaciski przytgczeniowe silnika 1, fazy silnika oraz hamulec
Zaciski przytgczeniowe silnika 1, TH oraz wyjscie hamulca
Zaciski rozdzielajgce 24 V

Zaciski fieldbus lub ztacza wtykowe, w zaleznosci od fieldbus
Obszar zalezny od fieldbus jest zakreskowany.

Zaciski SBus (CAN)

Ztacze diagnostyczne (RJ10, zenskie)

Zaciski 1/0O (przytgcze czujnikow + elementéw wykonawczych)
Zarezerwowany (dla zaciskéw 1/O)

Zaciski zasilania 24 V (magistrala energetyczna 24 V)
Zaciski przytgczeniowe silnika 2, fazy silnika oraz hamulec
Zaciski przytgczeniowe silnika 2, TH oraz wyjscie hamulca
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5.5.5 Oblozenie zaciskow

Porazenie prgdem na skutek utrzymujgcego sie niebezpiecznego napiecia w skrzynce
ABOX.

Wylgcznik serwisowy odtgcza od sieci tylko wbudowany wytgcznik silnika. Zaciski
urzadzenia MOVIFIT® znajdujg sie nadal pod napieciem.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

» Odtaczy¢ urzgdzenie MOVIFIT® od napiecia za pomocg odpowiedniego zewnetrz-
nego urzgdzenia odtgczajgcego i poczekaé co najmniej 1 minute z otwarciem
komory przytgczeniowe;j.

Przedstawione w tym rozdziale schematy zaciskéw réznig sie w zaleznosci od zastoso-
wanego systemu fieldbus. Strefa zalezna od fieldbus jest z tego powodu prezentowana
jako zakreskowana i zostanie opisana w kolejnych rozdziatach.

X1: Zaciski sieciowe (magistrala energetyczna)

H 5 B X29
X1 x8—[s| [¢| [7] _X81 08886600
| o
O O O O | | X45 X25
=== = (DB D R SRR RS SRS N v v v v elv v e e
A 2| 3] [ X91 112|3]4|5||7]2|3|a|5(6]|7!8
Smome e el L | ooy
- /\/—\/\ /\
oloelel .. B [ Bkizial CXaxs XaXsxe) OOUU UUUUUUUY) | [712]5]4] 3
X951 [61 [ 11012)13)14115)16) [21(22|23[24[25| [21]22/23[24|2526/27128] | [T
i VOO CIOOUCIUU | [l @ s
O 9 O 9 31|32|33|34(35| |31|32|33|34/35(36/37(38| | (UL
E E E E @@@@@@ o | | o e e X35
1 2 B 4 J:]C
X50
812531083
Zaciski sieciowe (magistrala energetyczna)
Nr Nazwa Funkcja
X1 1 PE Przytgcze sieciowe PE (IN)
2 L1 Przytgcze sieciowe faza L1 (IN)
3 L2 Przytgcze sieciowe faza L2 (IN)
4 L3 Przytgcze sieciowe faza L3 (IN)
11 PE Przytgcze sieciowe PE (OUT)
12 L1 Przytacze sieciowe faza L1 (OUT)
13 L2 Przytgcze sieciowe faza L2 (OUT)
14 L3 Przytacze sieciowe faza L3 (OUT)
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X20: Zaciski zasilania 24 V (magistrala energetyczna 24 V)

58

H H B X29
X8—[5| (gl [7] _X81 0000660
xt Pl el 7 SEererE
O O O O | X45 X25
4 1[2(3[4
E E E E ool M T
DT 2 (5] [4] %91 112]314]15|11)213|4]15|6|7 |8
X20 ) L L L L [ 1S3
OO o) =="="= 1} NN 1112113114 [15| [11]12|13[14[1516[17[18] | [l ]I
©|0|@|© O O B bl2isle] plazas i a8 4 UIJUIUIO [DUIUUIOIJUIC] | 111215141 5
X9—-[5| [5] [4l (11012)a3)14X15X16] |21[22[23]24]25| |21/22|23124|25/26]27]28| | [T TN
' UG DUDIVUUIUO] | [T/}
O O O O 31|32/33|34(35| |31|32|33|34/35(36/37(38| | (UL
E E E E @@@@@@ i | e e e e X35
1 2 & 4
X50
812532747
Zaciski zasilania 24 V (magistrala energetyczna 24 V)
Nr Nazwa Funkcja
X20 1 FE Uziemienie gtéwne (IN)
2 +24V_C Zasilanie +24 V — napiecie state (IN)
3 0v24_C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state (IN)
4 FE Uziemienie gtéwne (IN)
5 +24V_S Zasilanie +24 V — zatgczane (IN)
6 0v24_S Potencjat odniesienia 0V24 — zatgczany (IN)
1 FE Uziemienie gtéwne (OUT)
12 +24V_C Zasilanie +24 V — napiecie state (OUT)
13 ov24_C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state (OUT)
14 FE Uziemienie gtéwne (OUT)
15 +24V_S Zasilanie +24 V — zatgczane (OUT)
16 0v24_S Potencjat odniesienia 0V24 — zatgczany (OUT)
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Instalacja elektryczna

Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

X8, X81, X9 i X91: Zaciski przytgczy silnika
A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek nieprawidtowej parametryzacji wyjs¢
binarnych DB00 i DBO1.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

+ Jesli do sterowania hamulca wykorzystywane sg wyjscia binarne DB0O0 i DBO01,
wowczas nie mozna zmienia¢ sparametryzowania funkcji wyjs¢ binarnych.
« Zanim wyjscie binarne uzyte zostanie do sterowania hamulca, nalezy sprawdzic¢
ustawienie parametrow!

] H B X29 N\
x8-[s| [¢] [7] X8 [eEEsens
I N 345K 61 18
b = X45 X25
% 0 B BB R S eI e 0 0
YA 2GRl Xt v121514]5)[7]32]514) 88|78 [
X20 ) L P Y O O S3
5 8 % 8 19060000 UooUCHOGOOO0 Y944l
X9-[5| [6] [7 (11012043Y14X15X16) |21]22]23]24]25| [21]22]23}24 125126 127128| | [T
' UTICONTOUIOUICIO | [ 12]13]14]15
8 8 8 8 31(32|33|34(35| |31(32[33[34/35|36/37/38| | I
= = @@@@@@ | O i e X35
1 2 3 4
Q
X50
952027659
Zaciski przytaczy silnika (podtaczanie za pomoca przewodu hybrydowego)
Nr Nazwa Funkcja Silnik
X8 1 PE Przytgcze PE silnika 1
2 Uu_M1 Wyjscie silnika 1, faza U
3 V_M1 Wyijscie silnika 1, faza V
4 wW_M1 Wyijscie silnika 1, faza W
5 15_M1 Przytgcze hamulca SEW silnika 1, zacisk 15 (niebieski)
6 14_M1 Przytgcze hamulca SEW silnika 1, zacisk 14 (biaty) 1
7 13_M1 Przytgcze hamulca SEW silnika 1, zacisk 13 (czerwony)
X81 1 TF+_ M1 Przytgcze czujnika temperatury TF/TH (+) silnika 1
2 TF-_M1 Przytacze czujnika temperatury TF/TH (-) silnika 1
3 DB00 Wyjscie binarne "Hamulec wt." silnika 1 (sygnat zatgczeniowy 24 V)
4 0v24_C Potencjat odniesienia 0V24 dla wyjscia hamulca silnika 1

Uwaga: W przyp:
taczac zaciskow

adku prac
X9 i X91.

y z tylko jednym silnikiem, nalezy go podigcza¢ do zaciskow X8 i X81. Nie wolno pod-

X9 1 PE Przytgcze PE silnika 2
2 U_M2 Wyijscie silnika 2, faza U
3 V_M2 Wyijscie silnika 2, faza V
4 W_M2 Wyjscie silnika 2, faza W
5 15_M2 Przytgcze hamulca SEW silnika 2, zacisk 15 (niebieski)
6 14_M2 Przytgcze hamulca SEW silnika 2, zacisk 14 (biaty)
7 13_M2 Przytgcze hamulca SEW silnika 2, zacisk 13 (czerwony)
X9 1 TF+_M2 Przytgcze czujnika temperatury TF/TH (+) silnika 2
2 TF-_M2 Przytgcze czujnika temperatury TF/TH (-) silnika 2
3 DBO1 Wyjscie binarne "Hamulec wt." silnika 2 (sygnat zatgczeniowy 24 V)
4 0v24_C Potencjat odniesienia 0V24 dla wyjscia hamulca silnika 2

N
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Instalacja elektryczna
Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

X29: Zaciski rozdzielajgce 24 V

X1

0

o [0

=
AP

N
5 X29 N\
X8—[5| 7| _X81 000066 00,
L ! DEETECTE
O O O O (| X45 X25
41 (2] [3] (4] _X91 112131415(1112)13]|4]|5]6]7|8
X20 LU OO CJs3
OOl === 1112113114 115| [11[12/13[14[1516[17[18] | [ ]I ]I
= s npEnl OO OGO Ry vivvielev vy veee 1‘2’] éjil‘sj
| ] (- N\ 2 (S
X9—[5| [6| |7 (11X12Y13Y14X15X16)  |21/22123104125| [21]22]2324|2526/27]28| | [IUT U]
I yevevivevyeveewllHHEE
O O O O 31|32/33|34(35| |31|32|33|34/35(36/37(38| | (UL
1| |2| [3| |a J:]C
X50
812536075

Zaciski rozdzielajace 24 V (do rozdzielania napiecia zasilania do karty opcji)

60

fude

Nr Nazwa Funkcja
X29 1 +24V_C Zasilanie +24 V — napiecie state (mostkowanie z X20/2)
2 0v24 _C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state (mostkowanie z X20/3)
3 +24V_S Zasilanie +24 V — zatgczane (mostkowanie z X20/5)
4 0v24_S Potencjat odniesienia 0V24 — zatgczane (mostkowanie z X20/6)
5 zarez. zarezerwowany
6 zarez. zarezerwowany
7 +24V_O zarezerwowany
8 0v24_ O zarezerwowany
11 +24V_C Zasilanie +24 V — napigcie state (mostkowanie z X20/2)
12 0v24 C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state (mostkowanie z X20/3)
13 +24V_S Zasilanie +24 V — zatgczane (mostkowanie z X20/5)
14 0v24_S Potencjat odniesienia 0V24 — zatgczane (mostkowanie z X20/6)
15 zarez. zarezerwowany
16 zarez. zarezerwowany
17 +24V_0O zarezerwowany
18 0v24_O zarezerwowany
WSKAZOWKA

Przedstawione tu obsadzenie zaciskow "X29" obowigzuje od statusu 11 ptytki
przytagczeniowej. Jedli wykorzystywana jest ptytka przytgczeniowa o innym sta-
tusie, nalezy skonsultowa¢ sie¢ z SEW-EURODRIVE.

Status ptytki przytgczeniowej mozna odczyta¢ w pierwszym polu stanu tabliczki
znamionowej ABOX:

Stan:%ﬂ - 10 -- 10 10 - -
Stan ptytki przytgczeniowej

Przyktad tabliczki znamionowej mozna znalezé w rozdziale "Oznaczenie
typu"/"ABOX".
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Instalacja elektryczna
Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

X25: Zaciski I/0

N
A B B X29 N
X8—[s| [o| [7] _X81  [Hom@sems
o . L DEEOEEGE
4
(CXoH B 0 Akl |§Eesseee MUV IR
0AA0304) 1] 5| [5] [a] _X91 112131415 N
X20 0 0 MHH ] []s3
oTmeomel==== 11121314115 a8) 1L L I[L I I[L |
ololeel.. B B pjas 0OOOOO Ny VYN B | [Hl5l5l4le
X9—([5| (6] |7] (11X12Y13Y14X15X16) 2122123124125 28] | [T
| 0 0 ] [[1112113114]15
% (D) (D) (D) 31|32|33|34/35 38| | ([
S oHH o ololelelele| {HmmH PHntHH | T~ X35
1 2 8 4
O
X50
812537739
Zaciski 1/0 (przytacze czujnikow + elementow wykonawczych)
Nr Poziom funkcji "Technology" z
« PROFIBUS
¢ DeviceNet
¢ PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP
Poziom funkcji "Classic" z Poziom funkcji "Classic" z
e z PROFINET « PROFIBUS
¢ DeviceNet
Nazwa Funkcja Nazwa Funkcja
X25 1 DI0O Wejscie binarne DIO0 (sygnat zatgczeniowy) DIOO Wejscie binarne DIOO
(sygnat zatgczeniowy)
2 DI02 Wejscie binarne DI02 (sygnat zatgczeniowy) DIO1 Wejscie binarne DIO1
(sygnat zatgczeniowy)
3 DI04 Wejscie binarne D104 (sygnat zatgczeniowy) DI02 Wejscie binarne DI02
Przytacze enkodera 1, $ciezka A (sygnat zatgczeniowy)
4 | DIO6 Wejscie binarne DI06 (sygnat zatgczeniowy) DIO3 Wejscie binarne DI0O3
Przytacze enkodera 2, $ciezka A (sygnat zatgczeniowy)
5 DIO8 Wejscie binarne DI08 (sygnat zatgczeniowy) DI04 Wejscie binarne DI04
Przytacze enkodera 3, $ciezka A (sygnat zatgczeniowy)
6 DIM0 Wejscie binarne DI10 (sygnat zatgczeniowy) DI0O5 Wejscie binarne DI05

| | _(sygna’f zatgczeniowy)
7 DI12/DO00 Wejscie binarne DI12 lub wyjscie binarne DI06/DO00 Wejscie binarne DIO6 lub wyjscie

DOO00 (sygnat zatgczeniowy) binarne DOO0O0 (sygnat zatgczeniowy)
8 DI14/DO02 Wejscie binarne DI14 lub wyjécie binarne  DI07/DO01 Wejscie binarne gang DIO7 lub wyjscie

DO02 (sygnat zatgczeniowy) binarne DOO01 (sygnat zatgczeniowy)
11 DIO1 Wejscie binarne DIO1 (sygnat zatgczeniowy) W potaczeniu z poziomem funkcji "Classic"
12 DIO3 Wejscie binarne DI03 (sygnat zataczeniowy) (PROFIBUS lub DeviceNet) zaciski X25/11 do
13 DI05 Wejscie binarne DI05 (sygnat zatgczeniowy) X25/18 s3 zarezerwowane!

Przytagcze enkodera 1, $ciezka B
14 |DIO7 Wejscie binarne DI07 (sygnat zalgczeniowy)

Przytagcze enkodera 2, $ciezka B
15 DI09 Wejscie binarne DI09 (sygnat zatgczeniowy)

Przytgcze enkodera 3, Sciezka B
16 DI Wejscie binarne DI11 (sygnat zatgczeniowy)

17 DI13/DO01 |Wejscie binarne gang DI13 lub wyjscie
binarne DO01 (sygnat zatgczeniowy)

18 DI15/DO03 Wejscie binarne DI15 lub wyjscie binarne
DOO03 (sygnat zatgczeniowy)
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Instalacja elektryczna

Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

N
H H B X29 N\
x8-[z| sl [7] _X8&1 0000606 0a
X i A BEECET WL
omomomeI=E=="= X45 X25
4
C O 0 QU2 Selelelelelele MUY U
14 1 2 3 4 X91 112|345 8
X20 ) [ [ 1S3
O O Qoo I~~~ == [11[12[13[14[15 I O
O [0 5 OT2rsiE (XeXsXaxsxe) oy Sl
QOO xg-[- [ Hl DN DAN516| |31/57153i5al% LT
X9—(5] [6] |7 (11X12Y13Y14X15X16) |21]2223104125 28| | [T
' U] )] [111112]13[14]15
CD) CD) CD) % 31/32(33|34/35 38| | i
s g O N ) W | e X35
1 2 3| |4 O‘I:L
X50
812537739
Zaciski I/O (przytacze czujnikéw + elementéow wykonawczych)
Nr Poziom funkcji "Technology" z
PROFIBUS
DeviceNet
PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP
Poziom funkcji "Classic" z Poziom funkcji "Classic" z
z PROFINET  PROFIBUS
e DeviceNet
Nazwa Funkcja Funkcja
X25 21 VO24-1 Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy | Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy |
| (DIOO — DI03) z +24V_C (DI0O - DI01) z+24V_C
22 VO24-1 Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy | Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy |
(DIOO — DI03) z +24V_C (DI0O - DI01) z+24V_C
23 VO24-Il Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy Il Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy |
(DI04 — DI07) z +24V_C (DI02 — DI03) z +24V_C
24 VO24-1I Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy |l Napiecie zasilajace enkodery +24 V grupy |
(DI04 — DI07) z +24V_C (DI02 — DI03) z +24V_C
25 VO24-1ll Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy lll Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy lll
(DIO8 —DI11) z+24V_C (DI04 — DI105) z +24V_C
26 VO24-1ll Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy lll Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy lll
(DIO8 —DI11) z+24V_C (DI04 — DI105) z +24V_C
27 VO24-IV Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy IV Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy IV
| (D12 — DI15) z +24V_S (DIo6 — DI07) z +24V_S
28 VO24-IV Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy IV Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy IV
(DI12 —DI15) z +24V_S (DIo6 — DI07) z +24V_S
31 _0V24_C Potencjat odniesienia 0V24 dla enkoderéw
32 0V24_C Potencjat odniesienia 0V24 dla enkoderéw
33 0V24_C Potencjat odniesienia 0V24 dla enkoderéw
34 0V24_C Potencjat odniesienia 0V24 dla enkoderéw
35 0V24_C Potencjat odniesienia 0V24 dla enkoderéw
36 _OV24_C Potencjat odniesienia 0V24 dla enkoderéw
37 _0V24_S Potencjat odniesienia 0V24 dla elementéw czynnych i enkoderéw grupy IV
38 0V24_S Potencjat odniesienia 0V24 dla elementéw czynnych i enkoderéw grupy IV
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Instalacja elektryczna
Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

X35: Zaciski SBus

H H b X29
X8—[=| [a| [-] X81 00006000
X1 %87l o] |7 S ey
O O O O (| | o | X45 X25
2 E E E E 11213]4 ool M T
‘141 2 3 4 X91 112(3]|4|5|[|1]2(3|4|5|6|7|8
X20 ) L L L L
O O O Eaagy [~~~ =~ [11/12[13/14[15| |[11[12[13|14[15/16 1718
Mo o E2EE XEXEEE) OO OOOUUL
©®®O| ya_H H H === O
PELBLE ORI e Bt
O O O O 31(32|33/34(35| [31|32/33(34/35/36/37|38
1 2 & 4
X50
812539403
Zaciski SBus (CAN)
Nr Nazwa Funkcja
x35") 1 CAN_GND |Potencjat odniesienia 0 V dla SBus (CAN)
2 CAN_H SBus CAN_H — przychodzaca
3 CAN_L SBus CAN_L — przychodzaca
4 +24V_C_PS |Zasilanie +24 V — napiecie state dla urzgdzen peryferyjnych
5 0v24_C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state dla urzgdzen peryferyjnych
(mostkowanie z zaciskiem X20/3)
1 CAN_GND |Potencjat odniesienia 0 V dla SBus (CAN)
12 CAN_H SBus CAN_H — wychodzaca
13 CAN_L SBus CAN_L — wychodzaca
14 +24V_C_PS |Zasilanie +24 V — napiecie state dla urzadzen peryferyjnych
15 ov24_C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state dla urzadzen peryferyjnych
(mostkowanie z zaciskiem X20/3)

1) Zaciski X35 moga by¢ stosowane sg tylko w potgczeniu z poziomem funkcji "Technology".

X50: Ztgcze diagnostyczne

Funkcja

Ztagcze diagnostyczne
Rodzaj zasilania
RJ10, zenskie
Schemat podtaczenia

1.2 3 4
2354433675

Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja
X50 1 +5V Zasilanie 5V

2 RS+ Zigcze diagnostyczne RS485

3 RS- Ztagcze diagnostyczne RS485

4 ov5 Potencjat odniesienia 0 V dla RS485
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X45: Zaciski I/0

Instalacja elektryczna

Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

5 H B X29 N\
%%%4 % % % % 1203(4] St J yue .
W 2 (3] (4] %91 213141516178
X U []s3
Slolelel o P [ H{EEEE (29 o |
X9-1s| 6] |7 DB 23palzsizel7ize| | [UTIUIUIUI
| IO | 11112113|14115
% 8 8 8 33|34/35|36/37(38 o
T ; g : ©|©|© | o v OI:]C X35
X50
812541067
Zaciski 1/0
Nr Nazwa Funkcja
X45 1 zarez. zarezerwowany
2 zarez. zarezerwowany
3 zarez. zarezerwowany
4 zarez. zarezerwowany
5 zarez. zarezerwowany
1" zarez. zarezerwowany
12 zarez. zarezerwowany
13 zarez. zarezerwowany
14 zarez. zarezerwowany
15 zarez. zarezerwowany
21 zarez. zarezerwowany
22 zarez. zarezerwowany
23 zarez. zarezerwowany
24 zarez. zarezerwowany
25 zarez. zarezerwowany
31 zarez. zarezerwowany
32 zarez. zarezerwowany
33 zarez. zarezerwowany
34 zarez. zarezerwowany
35 zarez. zarezerwowany
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Instalacja elektryczna

Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

X30 i X31: zaciski PROFIBUS
(tylko w przypadku wersji PROFIBUS)

H o [ X29 %30
o xs-[z| 5 [F] _X81 [HElaEeds 23] [ [*
| @@@@@%%@ st
O O O O | [ | X45 X25
Ol=l=N= s janEn g sssERssENy e vevliveeveeel]==
OInEaE o L 1]1213]4/5||112|3|4|5|6|7 8| | [T1203]X31
Tmems T i Al | oo
- - /—\m/—\ /—\
ololole O O O [1l213[4 %%g%@g I MM 1141 2[3[4]5
X9-[5| [s] [7] (11X12)13X14)15X16) |21[22[23[24[25| [21|22|23[24|25/26]27[28| | [T
' U IO | 0121311415
O 9 O 9 31|32|33|34/35| [31/3233(34/35|36(37(38| | (UL
E E E E @@@@@@ o | | o o X35
1 2| (3] |4 J:Ic
X50
812542731
Zaciski PROFIBUS
Nr Nazwa Funkcja
X30 1 A_IN Przewod A magistrali PROFIBUS wchodzacej
2 B_IN Przewo6d B magistrali PROFIBUS wchodzacej
3 0Vv5_PB Potencjat odniesienia 0V5 dla PROFIBUS (tylko do celéw pomiarowych!)
X31 1 A_OUT Przewod A magistrali PROFIBUS wychodzgcej
2 B_OUT Przewdd B magistrali PROFIBUS wychodzacej
3 +5V_PB Wyijscie +5 V PROFIBUS (tylko do celéw pomiarowych!)
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Instalacja elektryczna

Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

X30 i X31: ztgcze wtykowe Ethernet

(tylko w przypadku wersji PROFINET-10O, EtherNet/IP lub Modbus/TCP)

CD) 8 8 X29 X30
—[ -] ] = o o)
xi X5l ol | =7 BERERErS ] xat
e X45 X25
a0 H H HEzEE oo ]
%%% 0 o g B Pt e s v s 1 1 0
W 21 (5] [a] %91 o 112131415111121314151617181| —s3
) LY L L L
Sielelel. B B HEEEE meeees Dot iuurooua (Kl
x9-z| 5l [ (11012043Y14Y15X16) |21|22]23]24]25| [21]22]23}2a 25126 127128| | [T
! U TSI | |[1012[13]14]15
O 9 O 9 31|32|33|34/35| [31/3233(34/35|36(37(38| | (UL
1 2 B 4 J:L
X50
812544395
Funkcja
Przytgcze Ethernet
* PROFINET IO
« EtherNet/IP
*  Modbus/TCP
Rodzaj zasilania
RJ45
Schemat podtaczenia
2354433675
Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja
X30 1 TX+ Przewdd transmisyjny (+) | Ethernet Port 1
2 TX- Przewdd transmisyjny (-)
3 RX+ Przewod odbiorczy (+)
4 zarez. Na odprowadzenie 75 omoéw
5 zarez. Na odprowadzenie 75 omoéw
6 RX- Przewdd odbiorczy (-)
7 zarez. Na odprowadzenie 75 oméw
8 zarez. Na odprowadzenie 75 oméw
X31 1 TX+ Przewod transmisyjny (+) Ethernet Port 2
2 TX- Przewdd transmisyjny (-)
3 RX+ Przewdd odbiorczy (+)
4 zarez. Na odprowadzenie 75 omoéw
5 zarez. Na odprowadzenie 75 oméw
6 RX- Przewdd odbiorczy (-)
7 zarez. Na odprowadzenie 75 omow
8 zarez. Na odprowadzenie 75 omow
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Instalacja elektryczna
Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

X11/ X30: ztgcza wtykowe/zaciski DeviceNet
(tylko w przypadku wersji DeviceNet)

8 8 8 X29 S2
X8—[z| [s| [7] _X&1 00006600 X30
X1 4" BLIBLT SPeceeer o sEEEE
O O O O||||||||
%%%4 === = I R S A S vy g lisis
1491 9 3 4 X91 415 6|78
X20 Ul U [[s3
8 (Ij) (Ij) |1||2||3||4| i 2 5/6\ 145 1617@ | al”\é‘l
OO xg-I1 H 1R2f13114)15)16 24[25 26/27(28 I
5 6] |7
I U N 4|15
CD) 8 8 (D) 34/35 36/37(38 ]l
cH=l= olololoe|o| HTTmH HRREmEEA | 1T T xss
e
X0

812546059

Funkcja ‘
Przytgcze DeviceNet
Rodzaj zasilania ‘
Zaciski X30 lub X11 Micro-Style-Connector (kodowanie A)
Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja Kolor zyty
X11 1 X30 3 DRAIN Wyréwnanie potencjatéw brgzowy

2 5 V+ Napiecie zasilajgce DeviceNet +24 V biaty

3 1 V- Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24 niebieski

4 4 CAND_H Przewdd do przesytu danych CAN_H czarny

5 2 CAND_L Przewdd do przesytu danych CAN_L zielony/zotty
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5.6 Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-S42.-...-00

WSKAZOWKA

@

1 + Hybrydowa skrzynka ABOX bazuje na standardowej skrzynce "MTA...-S02.-...-00".
Dlatego ponizej opisane bedg tylko dodatkowe ztgcza wtykowe w poréwnaniu ze
standardowg skrzynkg ABOX.

» Opis zaciskbw mozna znalez¢ w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA... .-
S02.-...-00"" (— str. 50).

+ Listwa zaciskowa X25 w ABOX obsadzona jest przez opisane ztgcza wtykowe
i dlatego nie moze by¢ juz wykorzystana przez klienta.

5.6.1 Opis

Ponizszy rysunek przedstawia hybrydowg skrzynke ABOX ze ztgczami wtykowymi M12
do podtgczania binarnych wejsc¢/wyjsé:

(2]

9007200170028939

[1]1 Wyitgcznik serwisowy (opcjonalnie)

[2] Przytacze PE

[3] Ztacze wtykowe M12 dla binarnych wejsc/wyjs¢

[4] Zigcze diagnostyczne (RJ10) pod zaslepkg gwintowang
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5.6.2 Warianty

Instrukcja obstugi —

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sa nastepujgce warianty hybrydowej skrzynki
ABOX:

+ MTA11A-503-842.-...-00:
— Opcjonalny przetagcznik odigczajgcy obcigzenie
— Opcjonalny przetgcznik odigczajacy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu

Na ponizszym rysunku przedstawiono warianty dla hybrydowej skrzynki ABOX:

PROFIBUS MTA11A-503-S421-...-00
PROFINET

EtherNet/IP }MTA11A-503—S423-...—00
Modbus/TCP
M25 M16
ogoooo@o \
ﬁ ... M12, Kod A, ki
odowanie A, zenskie
M16 ” bl |@OQ.’ Q ” M12, Kodowanie A, zenskie
)
v”'\’c
9007200170058763
MOVIFIT®-SC
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5.6.3 Pozycje ztaczy wtykowych

e

Na ponizszym rysunku przedstawiono ztgcza wtykowe dla hybrydowej skrzynki ABOX:

Slalcle
O evel .
g. []x21_x24

[1] X25 — X28
S 2] X50

3570049547
[1] X21-X28 Wejscia/ wyjscia binarne (M12, 5-pinowe, zenskie, kodowanie A)
[2] X50 Zigcze diagnostyczne (RJ10, zenskie, pod zaslepkg gwintowana)

WSKAZOWKA

* Budowane ztgcza wtykowe M12 mozna ustawia¢ dowolnie. Dlatego tez nalezy
uzywac wytgcznie prostych wtykow M12.

» Informacje na temat obsadzenia stykéw ztgcza wtykowego mozna znalez¢ w roz-
dziale "Przytgcza elektryczne".

+ Do podtgczenia 2 enkoderéw/elementéw czynnych do jednego ztgcza wtyko-

wego M12 nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem, patrz rozdziat "Adapter Y"
(— str. 97).
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5.7 Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-S52.-...-00

WSKAZOWKA

@

1 + Hybrydowa skrzynka ABOX bazuje na standardowej skrzynce "MTA...-S02.-...-00".
Dlatego ponizej opisane bedg tylko dodatkowe ztgcza wtykowe w poréwnaniu ze
standardowg skrzynkg ABOX.

» Opis zaciskbw mozna znalez¢ w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA... .-
S02.-...-00"" (— str. 50).

+ Listwy zaciskowe X25 oraz X30 i X31 w ABOX obsadzone sg przez opisane zigcza
wtykowe i dlatego nie mogg by¢ juz wykorzystana przez klienta.

5.7.1 Opis

Ponizszy rysunek przedstawia hybrydowg skrzynke ABOX ze ztgczami wtykowymi M12
do podtgczania binarnych wejs¢/wyjs¢ oraz fieldbus:

1 2 (3] [4] (3]
9007200189509131
[1]1 Wyitgcznik serwisowy (opcjonalnie)
[2] Przytacze PE
[3] Ztacze wtykowe M12 dla binarnych wejsc/wyjs¢

[4] Zigcze diagnostyczne (RJ10) pod zaslepkg gwintowang
[5] Ztacze wtykowe M12 dla przytacza fieldbus
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5.7.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sa nastepujgce warianty hybrydowej skrzynki
ABOX:

+ MTA11A-503-852.-...-00:
— Opcjonalny przetagcznik odigczajgcy obcigzenie
— Opcjonalny przetgcznik odigczajacy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu

Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztgcza wtykowe hybrydowej skrzynki
ABOX w zaleznosci od ztgcza fieldbus:

PROFIBUS MTA11A-503-S521-...-00 M12, Kodowanie B
meskie/zenskie

M12, Kodowanie A, zenhskie

M16 :{b) q;}/ M12, Kodowanie A, zenskie
’\’c
PROFINET

EtherNet/IP }MTA11A 503-S523-...-00 M12, Kodowanie D,
Modbus/TCP zenskie

/ | \ \ ! \ | |
!
@ =) (== ==
= =
M20 " @E M12, Kodowanie A, zenskie
M16 M12, Kodowanie A, zenskie

ey

DeviceNet MTA11A-503-S522-...-00  Micro-Style-
Connector X11

M12, Kodowanie A, zenskie

M12, Kodowanie A, zenhskie

=

9007200170423819
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5.7.3 Pozycje ztaczy wtykowych

Na ponizszym rysunku przedstawiono ztgcza wtykowe dla hybrydowej skrzynki ABOX:

DeviceNet:

PROFIBUS: [1] X11 7@ [2] X12

Ethernet:

[11 X11 Wejscie PROFIBUS
[2] X12 Wyjscie PROFIBUS
[3] X1 Ztgcze Ethernet, port 1
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[4] X12 Ztgcze Ethernet, port 2
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[5] X1 Ztgcze DeviceNet
[6] X21 —X28 Wejscia / wyjscia binarne
[71 X50 Ztagcze diagnostyczne
WSKAZOWKA

[0

3570202635

(M12, 5-pinowe, meskie, kodowanie B)
(M12, 5-pinowe, zenskie, kodowanie B)

(M12, 4-pinowe, zenskie, kodowanie D)

(M12, 4-pinowe, zenskie, kodowanie D)

(Micro-Style-Connector, meskie, kodo-
wanie A)

(M12, 5-pinowe, zenskie, kodowanie A)

(RJ10, zenskie, pod zaslepkg
gwintowang)

Budowane ztgcza wtykowe M12 mozna ustawia¢ dowolnie. Dlatego tez nalezy
uzywac wytgcznie prostych wtykow M12.
Informacje na temat obsadzenia stykoéw zigcza wtykowego mozna znalez¢ w roz-
dziale "Przytgcza elektryczne".
Do podtgczenia 2 enkoderéw/elementéw czynnych do jednego ztgcza wtyko-
wego M12 nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem, patrz rozdziat "Adapter Y"
(— str. 97).
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5.8

5.8.1

Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-S533-...-00/L10

Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-S533-...-00/L10
WSKAZOWKA

i .

Hybrydowa skrzynka ABOX bazuje na standardowej skrzynce "MTA...-S02.-...-00".
Dlatego ponizej opisane bedg tylko dodatkowe ztgcza wtykowe w poréwnaniu ze
standardowg skrzynkg ABOX.

Opis zaciskow mozna znalez¢ w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA.....-
S02.-...-00"" (— str. 50).

Listwy zaciskowe X25, X30, X31 oraz zaciski X35/4 i X35/5 w ABOX obsadzone
$g przez opisane ztgcza wtykowe i dlatego nie moga byc¢ juz wykorzystane przez
klienta.

Wszystkie przytgcza elektryczne opcji POF L10 sg instalowane fabrycznie.

Opis

Ponizszy rysunek przedstawia

skrzynke hybrydowg ABOX ze
— zlgczami wtykowymi M12 do podtgczania PROFINET 10 (podtaczone fabrycznie)

— zlgczami wtykowymi M12 do zasilania 24 V DC opcji POF L10 (podigczone
fabrycznie)

— zlgczami wtykowymi M12 do podtgczania binarnych wejs¢/wyjsé
oraz opcje POF L10 ze
— zlgczami wtykowymi Push-Pull do podtgczania PROFINET POF:

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

(6]
(7]

(3] (4] (5] 61 [7]
9007204313304587

Wytacznik serwisowy (opcjonalnie)

Przytgcze PE

Ztgcze wtykowe M12 dla binarnych wejsé/wyjsc

Ztgcze diagnostyczne (RJ10) pod zaslepkg gwintowang

Ztgcze wtykowe M12 do ztgcza PROFINET IO oraz zasilania 24 V DC opcji POF L10
(podtgczone fabrycznie)

Ztgcze wtykowe Push-Pull SCRJ do zigcza PROFINET POF, port 2

Ztgcze wtykowe Push-Pull SCRJ do zigcza PROFINET POF, port 1
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Ponizszy rysunek przedstawia szyne montazowg oraz opcje POF L10 z tytu:

X13 . X12 | X11

[6]

5057677451
[1] Zasilanie 24 V DC Dtawik kablowy (podigczony fabrycznie)
[2] PROFINET IO, port 1 Dtawik kablowy (podtgczony fabrycznie)
[3] PROFINET IO, port 2 Dtawik kablowy (podigczony fabrycznie)

[4] Opcja POF L10
[5] Szyna montazowa
[6] ABOX

WSKAZOWKA

Ztgcza wtykowe opcji POF L10 muszg by¢ wetkniete zgodnie z powyzszym rysunkiem
w ztgcza wtykowe X11, X12 i X13 skrzynki ABOX.

Jesli ztgcza wtykowe X11 i X12 zostang zamienione, nie bedzie dziata¢ prawidtowo
rozpoznawanie topologii sieci przez sterownik nadrzedny.

[0
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5.8.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sa nastepujgce warianty hybrydowej skrzynki
ABOX:

+ MTA11A-503-853.-..-00/L10:
— Opcjonalny przetagcznik odigczajgcy obcigzenie
— Opcjonalny przetgcznik odigczajgcy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu”

Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztgcza wtykowe hybrydowej skrzynki
ABOX z opcjg POF L10:

PROFINET MTA11A-503-S533-...-00/L10 M12, M12,
Kodowanie D, Kodowanie A,
zenskie zenskie M16
M25

Push-Pull SCRJ

(QQQQ@
<
I B )Qg@\‘@@ ||

Push-Pull SCRJ

M16

M20 M12, Kodowanie A,
zenskie
5671013515

1) W przygotowaniu
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5.8.3 Pozycje ztaczy wtykowych
Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza wtykowe w MOVIFIT® z opcjg POF L10:

MTA11A-503-S533-...-../L10 [11 [2] [3] [4] [5] [6]

5048967563
[11 X1 Ztacze PROFINET-IO, port 1 M12, kodowanie D,
(podigczone fabrycznie) zenskie
[2] X12 Ztacze PROFINET-IO, port 2 M12, kodowanie D,
(podigczone fabrycznie) zenskie
[B] X13 Zasilanie 24 V DC opcji POF L10 M12, kodowanie A,
(podtgczone fabrycznie) zenskie
[4] X21-X28 Wejscia / wyjscia binarne M12, kodowanie A,
zenskie
[6] X30 Ztacze PROFINET POF, port 1 Push-Pull SCRJ
[6] X31 Ztacze PROFINET POF, port 2 Push-Pull SCRJ
WSKAZOWKA

j=de

+ Budowane ztgcza wtykowe M12 mozna ustawia¢ dowolnie. Dlatego tez nalezy
uzywac wytgcznie prostych wtykow M12.

+ Informacje na temat obsadzenia stykow ztgcza wtykowego mozna znalez¢é w roz-
dziale "Przytgcza elektryczne".

* Do podtaczenia 2 enkoderéw/elementow czynnych do jednego ztgcza wtyko-
wego M12 nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem, patrz rozdziat "Adapter Y"
(—> str. 97)
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5.9 Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-S62.-...-00

WSKAZOWKA

(]

1 * Hybrydowa skrzynka ABOX bazuje na standardowej skrzynce "MTA...-S02.-...-00".
Dlatego ponizej opisane bedg tylko dodatkowe ztgcza wtykowe w poréwnaniu ze
standardowg skrzynkg ABOX.

» Opis zaciskbw mozna znalez¢ w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA... .-
S02.-...-00" (— str. 50).

« Listwy zaciskowe X25 oraz X30 i X31 w ABOX obsadzone sg przez opisane zigcza
wtykowe i dlatego nie mogg by¢ juz wykorzystana przez klienta.

5.9.1 Opis

Ponizszy rysunek przedstawia hybrydowg skrzynke ABOX ze ztgczami wtykowymi M12
do podfgczania binarnych wejsé/wyjs¢ oraz ze ztgczami wtykowymi Push-Pull RJ45 do
podigczania sieci Ethernet:

(1 2 (3] (4] 5]
9007200170414987

[11 Wylgcznik serwisowy (opcjonalnie)

[2] Przytacze PE

[3] Ztacze wtykowe M12 dla binarnych wejs¢/wyjsé

[4] Ztacze diagnostyczne (RJ10) pod zaslepkag gwintowang

[5] Ztgcze wtykowe Push-Pull RJ45 do podtagczania ztgczy Ethernet
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5.9.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sa nastepujgce warianty hybrydowej skrzynki

ABOX:
+ MTA11A-503-862.-...-00:
— Opcjonalny przetagcznik odigczajgcy obcigzenie

— Opcjonalny przetgcznik odigczajacy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu

Na ponizszym rysunku przedstawiono warianty dla hybrydowej skrzynki ABOX:

PROFINET

EtherNet/IP } MTA11A-503-S623-...-00
Modbus/TCP

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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5.9.3 Pozycje ztaczy wtykowych

fude

UWAGA!

Uszkodzenie gniazda RJ45 wskutek podtgczenia dostepnego w handlu kabla Patch
RJ45 bez obudowy wtyku Push-Pull.

Zniszczenie gniazda RJ45.

+ Do gniazda Push-Pull-RJ45 mozna podtgczac tylko odpowiednie wtyczki Push-
Pull-RJ45 zgodnie z IEC PAS 61076-3-117.

* Nie nalezy korzysta¢ z dostepnego w handlu kabla Patch RJ45 jesli nie jest on
wyposazony w obudowe wtyku Push-Pull. Tego rodzaju ztgcza wtykowe nie
zatrzaskujg sie w gniezdzie. Mogg one uszkodzi¢ gniazdo i dlatego sie nie nadaja.

Na ponizszym rysunku przedstawiono ztgcza wtykowe dla hybrydowej skrzynki ABOX:

@
X11 X12

%
‘ILZ.. ” [3] X21 — X24

~ [3] X25 — X28
=) (=)\&)
SISIEIS S M
'=!I!=‘
— TN\
3570215051

[11 X1 Ztgcze Ethernet, port 1 (Push-Pull RJ45, zenskie)

(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[2] X12 Ztgcze Ethernet, port 2 (Push-Pull RJ45, zenskie)

(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[3] X21-X28 Wejscia/ wyjscia binarne (M12, 5-pinowe, zenskie,

kodowanie A)

[4] X50 Zigcze diagnostyczne (RJ10, zenskie, pod zaslepka

gwintowang)

WSKAZOWKA

* Budowane ztgcza wtykowe M12 mozna ustawia¢ dowolnie. Dlatego tez nalezy
uzywac wytgcznie prostych wtykow M12.

+ Informacje na temat obsadzenia stykéw ztgcza wtykowego mozna znalez¢ w roz-
dziale "Przytgcza elektryczne".

+ Do podtgczenia 2 enkoderéw/elementéw czynnych do jednego ztgcza wtyko-
wego M12 nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem, patrz rozdziat "Adapter Y"
(— str. 97).
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5.10 Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-152.-...-00, MTA...-G52.-...-00

WSKAZOWKA

(]

1 * Hybrydowa skrzynka ABOX bazuje na standardowej skrzynce "MTA...-S02.-...-00".
Dlatego ponizej opisane bedg tylko dodatkowe ztgcza wtykowe w poréwnaniu ze
standardowg skrzynkg ABOX.

» Opis zaciskbw mozna znalez¢ w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA... .-
S02.-...-00" (— str. 50).

» Poniewaz hybrydowe skrzynki ABOX MTA...-152.-...-00 i MTA...-G52.-...-00 w prze-
ciwienstwie do standardowych skrzynek ABOX nie posiadajg blach ekranujgcych,
ekrany przewodow nalezy podigczaé za posrednictwem dfawikow kablowych
EMC.

» Listwy zaciskowe X8, X81, X9, X91, X25, X30 i X31 w ABOX obsadzone sg przez
opisane ztgcza wtykowe i dlatego nie moga by¢ juz wykorzystana przez klienta.

5.10.1 Opis
Na ponizszym rysunku przedstawiono hybrydowg skrzynke ABOX z:
+ 2 wtyczka okragta (Intercontec):
— wyjsciem silnika do dotu (tylko w przypadku MTA...-I52.-...-00)
— wyjsciem silnika do przodu (tylko w przypadku MTA...-G52.-...-00)
» zlgczami wtykowymi M12 dla binarnych wejs¢/wyjsé
» zlgczami wtykowymi M12 dla fieldbus

MTA...-152.-...-00 MTA...-G52.-...-00

1 2 (3] [4] 5] (6] (3]

9007204194851211

[11 Wylgcznik serwisowy (opcjonalnie)

[2] Przytacze PE

[3] Ztacze wtykowe silnika

[4] Ztacze wtykowe M12 dla binarnych wejsc¢/wyjs¢

[5] Ztacze diagnostyczne (RJ10) pod zaslepkag gwintowang
[6] Ztacze wtykowe M12 dla przytacza fieldbus
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5.10.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sg nastepujgce warianty hybrydowej skrzynki
ABOX:

+ MTA11A-503-152.-...-00 / MTA11A-503-G52.-...-00
— Opcjonalny przetgcznik odigczajgcy obcigzenie
— Opcjonalny przetgcznik odigczajgcy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu”

Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztgcza wtykowe hybrydowej skrzynki
ABOX w zaleznosci od ztgcza fieldbus:

PROFIBUS MTA11A-503-1521-...-00
MTA11A-503-G521-...-00 M12, Kodowanie B
Intercontec  meskie/zenskie
M25 M25 M16

PROFINET "\ 1rA11A-503-1523-..-00
EtherNet/lP -\ 11A-503-G523-...-00
Modbus/TCP had T M12, Kodowanie D,

Intercontec zenskie

'328 %38
@ ‘“
, M12, Kodowanie A, zenhskie

|<=9O NS |

M16

:{bj—(}%)—%h)@ M12, Kodowanie A, zenskie
w

M20

DeviceNet MTA11A-503-1522-...-00
MTA11A-503-G522-...-00 Micro-Style-
Intercontec  Connector X11

TI@/N

44699226251

1) W przygotowaniu
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5.10.3 Pozycje ztaczy wtykowych

Na ponizszym rysunku przedstawiono ztgcza wtykowe dla hybrydowej skrzynki ABOX:

PROFIBUS:

Ethernet:

DeviceNet:

(1] X11f[®3—@7 [2] X12
[3] x11@@ [4] X12
[5] x117|;.; @

O

[11 X11 Wejsécie PROFIBUS
[2] X12 Wyjscie PROFIBUS
[3] X1 Zigcze Ethernet, port 1
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[4] X12 Zigcze Ethernet, port 2
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[5] X1 Zigcze DeviceNet
[6] X80 Przytgcze silnika 1
[7] X80 Przytacze silnika 2
[8] X21-X28 Wejscia / wyjscia binarne
[91 X50 Zigcze diagnostyczne
WSKAZOWKA

[0

(8] X21 — X24
[8] X25 — X28
[9] X50

4294789515
(M12, 5-pinowe, meskie,
kodowanie B)
(M12, 5-pinowe, zenskie,
kodowanie B)

(M12, 4-pinowe, zenskie,
kodowanie D)

(M12, 4-pinowe, zenskie,
kodowanie D)

(Micro-Style-Connector,
meskie, kodowanie A)

(Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3-pinowe, zenskie)
(Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3-pinowe, zenskie)
(M12, 5-pinowe, zenskie,
kodowanie A)

(RJ10, zenskie, pod zaslepkg
gwintowang)

* Budowane ztgcza wtykowe M12 mozna ustawia¢ dowolnie. Dlatego tez nalezy
uzywac wytgcznie prostych wtykow M12.

* Informacje na temat obsadzenia stykéw ztgcza wtykowego mozna znalez¢ w roz-
dziale "Przytgcza elektryczne".
+ Do podtgczenia 2 enkoderéw/elementéw czynnych do jednego ztgcza wtyko-
wego M12 nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem, patrz rozdziat "Adapter Y"

(— str. 97).
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Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-I55.-...-00, MTA...-G55.-...-00

5.11 Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-155.-...-00, MTA...-G55.-...-00
WSKAZOWKA

i .

Hybrydowa skrzynka ABOX bazuje na standardowej skrzynce "MTA...-S02.-...-00".
Dlatego ponizej opisane bedg tylko dodatkowe ztgcza wtykowe w poréwnaniu ze
standardowg skrzynkg ABOX.

Opis zaciskow mozna znalez¢ w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA.....-
S02.-...-00" (— str. 50).

Poniewaz hybrydowe skrzynki ABOX MTA...-I55.-...-00 i MTA...-G55.-...-00 w prze-
ciwienstwie do standardowych skrzynek ABOX nie posiadajg blach ekranujgcych,
ekrany przewodow nalezy podigczaé za posrednictwem dfawikow kablowych
EMC.

Listwy zaciskowe X8, X81, X25, X30 i X31 w ABOX obsadzone sg przez opisane
ztgcza wtykowe i dlatego nie moga by¢ juz wykorzystana przez klienta.

5.11.1 Opis

Na ponizszym rysunku przedstawiono hybrydowg skrzynke ABOX z:

1 wtyczkg okragtg (Intercontec):

— wyjscie silnika do dotu (tylko w przypadku MTA...-155.-...-00)

— wyjscie silnika do przodu (tylko w przypadku MTA...-G55.-...-00)
ztgczami wtykowymi M12 dla binarnych wejs¢/wyjsc

ztgczami wtykowymi M12 dla fieldbus

MTA...-I55.-...-00 MTA...-G55.-...-00

1 2 (3] [4] 5] (6] (3]

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

9007204010651915

Wytacznik serwisowy (opcjonalnie)

Przytgcze PE

Ztgcze wtykowe silnika

Ztgcze wtykowe M12 dla binarnych wejsé/wyjsc

Ztgcze diagnostyczne (RJ10) pod zaslepkg gwintowang
Zitgcze wtykowe M12 dla przytgcza fieldbus
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Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-155.-...-00, MTA...-G55.-...-00

5.11.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sa nastepujgce warianty hybrydowej skrzynki
ABOX:
« MTA11A-503-155.-...-00 / MTA11A-503-G55.-...-00

— Opcjonalny przetagcznik odigczajgcy obcigzenie

— Opcjonalny przetgcznik odigczajgcy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu”
Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztgcza wtykowe hybrydowej skrzynki
ABOX w zaleznosci od ztgcza fieldbus:

PROFIBUS MTA11A-503-1551-...-00
MTA11A-503-G551-...-00 M12, Kodowanie B
Intercontec meskie/zenskie
M25 M16

M25

— = M12, Kodowanie A, zenskie
BEIZLLL X ]

M16 ﬁ%@@/ M12, Kodowanie A, zenskie
—
\.,4\4’6\\‘_//\%\

M20

PROFINET
EtherNet/lP -MTA11A-503-1553-...-00

Modbus/TCP MTA11A-503-G553-...-00 M12, Kogiovyanie D
Intercontec zenskie

-2
::122 |(E{j ~ (] A; ” M12, Kodowan!eA, %er’wskfe
:@@%@-@#)@/ M12, Kodowanie A, zenskie
—
\?\"4\\//\/_\
< M20

, MTA11A-503-1552-...-00
DeviceNet  \|TA11A-503-G552-...-00 Micro-Style-

Intercontec Connector X11
M25

M12, Kodowanie A, zenskie

M12, Kodowanie A, zenskie

M16 --jC.{%A) |
w\%«\@i’fij
< M20

1) W przygotowaniu

4755915275
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5.11.3 Pozycje ztaczy wtykowych
Na ponizszym rysunku przedstawiono ztgcza wtykowe dla hybrydowej skrzynki ABOX:

MTA11A-503-G55.-...-00: [6] X80

MTA11A-503-155.-...-00:

PROFIBUS: [1] X11 QGE 2] X12
Ethernet:  [3] X11 @C@ 4] X12
DeviceNet: [5] X11

o
D

[6] X80

e

&)

100

=SS

S S CGG)
SSLLLX]

[7] X21

[7] X25 - X28
Vi
\l[S] X50

- X24

[

4758230795
[1] XM Wejscie PROFIBUS (M12, 5-pinowe, meskie,
kodowanie B)
[2] X12 Wyjscie PROFIBUS (M12, 5-pinowe, zenskie,
kodowanie B)
[3] X1 Zigcze Ethernet, port 1 (M12, 4-pinowe, zenskie,
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP) kodowanie D)
[4] X12 Zigcze Ethernet, port 2 (M12, 4-pinowe, zenskie,
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP) kodowanie D)
[5] X11 Ztagcze DeviceNet (Micro-Style-Connector,
meskie, kodowanie A)
[6] X80 Przytacze silnika (Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3-pinowe, zenskie)
[71 X21-X28 Wejscia / wyjscia binarne (M12, 5-pinowe, zenskie,
kodowanie A)
[8] X50 Zigcze diagnostyczne (RJ10, zenskie, pod zaslepkag
gwintowang)
WSKAZOWKA

+ Budowane ztgcza wtykowe M12 mozna ustawia¢ dowolnie. Dlatego tez nalezy
uzywac wytgcznie prostych wtykow M12.

+ Informacje na temat obsadzenia stykow ztgcza wtykowego mozna znalez¢é w roz-
dziale "Przytgcza elektryczne".

* Do podtaczenia 2 enkoderéw/elementow czynnych do jednego ztgcza wtyko-
wego M12 nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem, patrz rozdziat "Adapter Y"
(—> str. 97)
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5.12 Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-162.-...-00, MTA...-G62.-...-00

WSKAZOWKA

(]

1 * Hybrydowa skrzynka ABOX bazuje na standardowej skrzynce "MTA...-S02.-...-00".
Dlatego ponizej opisane bedg tylko dodatkowe ztgcza wtykowe w poréwnaniu ze
standardowg skrzynkg ABOX.

» Opis zaciskbw mozna znalez¢ w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA... .-
S02.-...-00" (— str. 50).

» Poniewaz hybrydowe skrzynki ABOX MTA...-162.-...-00 i MTA...-G62.-...-00 w prze-
ciwienstwie do standardowych skrzynek ABOX nie posiadajg blach ekranujgcych,
ekrany przewodow nalezy podigczaé za posrednictwem dfawikow kablowych
EMC.

» Listwy zaciskowe X8, X81, X9, X91, X25, X30 i X31 w ABOX obsadzone sg przez
opisane ztgcza wtykowe i dlatego nie moga by¢ juz wykorzystana przez klienta.

5.12.1 Opis
Na ponizszym rysunku przedstawiono hybrydowg skrzynke ABOX z:
+ 2 wtyczka okragta (Intercontec):
» wyjsciem silnika do dotu (tylko w przypadku MTA...-162.-...-00)
» wyjsciem silnika do przodu (tylko w przypadku MTA...-G62.-...-00)
* Ztgczami wtykowymi M12 dla binarnych wejs¢/wyjsc
* Ztgcze wtykowe Push-Pull RJ45 do podtgczenia Ethernet

MTA...-162.-...-00 MTA...-G62.-...-00

1 2 (3] [4] 5] (6] (3]

9007204199109899

[11 Wylgcznik serwisowy (opcjonalnie)

[2] Przytacze PE

[3] Ztacze wtykowe silnika

[4] Ztacze wtykowe M12 dla binarnych wejsc¢/wyjs¢

[5] Ztacze diagnostyczne (RJ10) pod zaslepkag gwintowang
[6] Ztacze witykowe Push-Pull RJ45 do podigczenia Ethernet
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Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-162.-...-00, MTA...-G62.-...-00

5.12.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-SC (MTS) dostepne sa nastepujgce warianty hybrydowej skrzynki ABOX:
+ MTA11A-503-162.-...-00 / MTA11A-503-G62.-...-00:

— Opcjonalny przetagcznik odtgczajgcy obcigzenie

— Opcjonalny przetgcznik odigczajgcy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu”

Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztgcza wtykowe hybrydowej skrzynki
ABOX:

PROFINET
EtherNet/lP -MTA11A-503-1623-...-00
Modbus/TcP- MTA11A-503-G623-...-00 Push-Pull

Intercontec RJ45

M16

4308530059

1) W przygotowaniu
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Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-162.-...-00, MTA...-G62.-...-00

5.12.3 Pozycje ztaczy wtykowych

UWAGA!

Uszkodzenie gniazda RJ45 wskutek podtgczenia dostepnego w handlu kabla Patch
RJ45 bez obudowy wtyku Push-Pull.

Zniszczenie gniazda RJ45.

fude

Instrukcja obstugi —

Do gniazda Push-Pull-RJ45 mozna podigczaé tylko odpowiednie wtyczki Push-
Pull-RJ45 zgodnie z IEC 61076-3-117.

Nie nalezy korzysta¢ z dostepnego w handlu kabla Patch RJ45 jesli nie jest on
wyposazony w obudowe wtyku Push-Pull. Tego rodzaju ztgcza wtykowe nie
zatrzaskujg sie w gniezdzie. Mogg one uszkodzi¢ gniazdo i dlatego sie nie nadaja.

Na ponizszym rysunku przedstawiono ztgcza wtykowe dla hybrydowej skrzynki ABOX:

MTA11A-503-G62.-...-00: [1] X80 —ni=ll \=4-X90 [2]
X90 [2]
MTA11A-503-162.-...-00: [1] X80 3] [4]
X11 X12

@@ S Q“V\
‘111‘ ” [5] X21 - X24

[5] X25 - X28
V
\l[e] X50

4310187403
[1] X80 Przytgcze silnika 1 (Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3-pinowe, zenskie)
[2] X90 Przytgcze silnika 2 (Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3-pinowe, zenskie)
[3] XM Zigcze Ethernet, port 1 (Push-Pull RJ45, zenskie)
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[4] X12 Zigcze Ethernet, port 2 (Push-Pull RJ45, zenskie)
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[5] X21-X28 Wejscia/ wyjscia binarne (M12, 5-pinowe, zenskie,
kodowanie A)
[6] X50 Zigcze diagnostyczne (RJ10, zenskie, pod zaslepka
gwintowang)
WSKAZOWKA
* Budowane ztgcza wtykowe M12 mozna ustawia¢ dowolnie. Dlatego tez nalezy
uzywaé wytgcznie prostych wtykow M12.
+ Informacje na temat obsadzenia stykéw zlgcza wtykowego mozna znalezé w roz-
dziale "Przytgcza elektryczne".
* Do podtagczenia 2 enkoderéw/elementéw czynnych do jednego ztgcza wtyko-
wego M12 nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem. Patrz rozdziat "Adapter Y"
(— str. 97).
MOVIFIT®-SC
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Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-I65.-...-00, MTA...-G65.-...-00

5.13 Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-165.-...-00, MTA...-G65.-...-00

WSKAZOWKA

(]

1 * Hybrydowa skrzynka ABOX bazuje na standardowej skrzynce "MTA...-S02.-...-00".
Dlatego ponizej opisane bedg tylko dodatkowe ztgcza wtykowe w poréwnaniu ze
standardowg skrzynkg ABOX.

» Opis zaciskbw mozna znalez¢ w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA... .-
S02.-...-00" (— str. 50).

* Poniewaz hybrydowe skrzynki ABOX MTA...-165.-...-00 i MTA...-G65.-...-00 w prze-
ciwienstwie do standardowych skrzynek ABOX nie posiadajg blach ekranujgcych,
ekrany przewodow nalezy podigczaé za posrednictwem dfawikow kablowych
EMC.

« Listwy zaciskowe X8, X81, X25, X30 i X31 w ABOX obsadzone sg przez opisane
ztgcza wtykowe i dlatego nie moga by¢ juz wykorzystana przez klienta.

5.13.1 Opis
Na ponizszym rysunku przedstawiono hybrydowg skrzynke ABOX z:
* 1 wtyczka okragta (Intercontec):
* wyjscie silnika do dotu (tylko w przypadku MTA...-165.-...-00)
» wyijscie silnika do przodu (tylko w przypadku MTA...-G65.-...-00)
* Ztgczami wtykowymi M12 dla binarnych wejs¢/wyjsc
* Ztgcze wtykowe Push-Pull RJ45 do podtgczenia Ethernet

MTA...-165.-...-00 MTA...-G65.-...-00

11 [ (3] (4] 5] (6] (3]

9007204012975883

[11 Wylgcznik serwisowy (opcjonalnie)

[2] Przytacze PE

[3] Ztacze wtykowe silnika

[4] Ztacze wtykowe M12 dla binarnych wejsc¢/wyjs¢

[5] Ztacze diagnostyczne (RJ10) pod zaslepkag gwintowang
[6] Ztacze witykowe Push-Pull RJ45 do podigczenia Ethernet
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Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-165.-...-00, MTA...-G65.-...-00

5.13.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sa nastepujgce warianty hybrydowej skrzynki

ABOX:

+ MTA11A-503-165.-...-00 / MTA11A-503-G65.-...-00:
— Opcjonalny przetagcznik odigczajgcy obcigzenie
— Opcjonalny przetgcznik odigczajgcy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu”

Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztgcza wtykowe hybrydowej skrzynki

ABOX:

PROFINET

EtherNet/IP }MTA11A—503-I653-...-00

Modbus/TCP

MTA11A-503-G653-...-00
Push-Pull

Intercontec RJ45

M12, Kodowanie A, zenskie

M20 HOROR Q
M16 (= |&\)£7 ” M12, Kodowanie A, zeriskie

=

4758238987

1) W przygotowaniu
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5.13.3 Pozycje ztaczy wtykowych

UWAGA!

Uszkodzenie gniazda RJ45 wskutek podtgczenia dostepnego w handlu kabla Patch
RJ45 bez obudowy wtyku Push-Pull.
Zniszczenie gniazda RJ45.

+ Do gniazda Push-Pull-RJ45 mozna podtgczac tylko odpowiednie wtyczki Push-
Pull-RJ45 zgodnie z IEC 61076-3-117.

* Nie nalezy korzysta¢ z dostepnego w handlu kabla Patch RJ45 jesli nie jest on
wyposazony w obudowe wtyku Push-Pull. Tego rodzaju ztgcza wtykowe nie
zatrzaskujg sie w gniezdzie. Mogg one uszkodzi¢ gniazdo i dlatego sie nie nadaja.

Na ponizszym rysunku przedstawiono ztgcza wtykowe dla hybrydowej skrzynki ABOX:

MTA11A-503-G65.-...-00: [1] X80

MTA11A-503-165.-...-00: [1] X80 2 13]

o5 X11 X12

[4] X21 - X24

[4] X25 — X28
)
oS/ 5] X50

4758511883
[1] X80 Przytgcze silnika (Intercontec 723 H-Tec,
7 + 3-pinowe, zenskie)
[2] X1 Ztagcze Ethernet, port 1 (Push-Pull RJ45, Zenskie)
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[3] X12 Zigcze Ethernet, port 2 (Push-Pull RJ45, zenskie)
(PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP)
[4] X21-X28 Wejscia / wyjscia binarne (M12, 5-pinowe, zenskie,
kodowanie A)
[5] X50 Zigcze diagnostyczne (RJ10, zenskie, pod zaslepka

gwintowang)

WSKAZOWKA

* Budowane ztgcza wtykowe M12 mozna ustawia¢ dowolnie. Dlatego tez nalezy
uzywaé wytgcznie prostych wtykow M12.

+ Informacje na temat obsadzenia stykéw zlgcza wtykowego mozna znalezé w roz-
dziale "Przytgcza elektryczne".

» Do podtagczenia 2 enkoderéw/elementéw czynnych do jednego ztgcza wtyko-
wego M12 nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem. Patrz rozdziat "Adapter Y"
(— str. 97).

fude

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




Instalacja elektryczna
Przytgcza elektryczne

5.14 Przyfacza elektryczne
5.14.1 Przewody przytaczeniowe
Przewody przytgczeniowe nie sg zawarte w dostawie.

Prefabrykowane kable fgczgce komponenty SEW s3g stale dostepne w SEW-
EURODRIVE. Opisane sg one w ponizszych rozdziatach. W zamowieniu prosimy
podawac numer katalogowy i dtugo$¢ potrzebnego kabla.

llos¢ i wersja potrzebnych kabli przytgczeniowych zalezy od wersji urzadzenia i podia-
czanych komponentéw. Nie sg zatem potrzebne wszystkie wymienione kable.

Ponizej przedstawione zostato zobrazowanie poszczegdlnych wersji okablowania:

Kabel Dlugosé Rodzaj
utozenia
mozliwosc¢
uzycia w

J Stata dtugo$é  prowadniku
J kablowym

brak mozli-
WOSCi W p-
9; Zmienna rowadniku
— 3 dtugosé kablowym
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5.14.2 X80, X90: Przytacze silnika

(ABOX MTA...I152.-..., MTA...G52.-..., MTA...I55.-..., MTA...G55.-...,
ABOX MTA...I62.-..., MTA...G62.-..., MTA...I65.-..., MTA...G65.-...)
W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczgce tego przytacza:

Funkcja

Przytacze silnika

Rodzaj zasilania

Intercontec 723 H-Tec, 7 + 3-pinowe, zenskie (do dotu lub do przodu)

Schemat podiaczenia

c\/_ /D |
¥4
1 % Q\/ 3

2

'@

F
PE
4312557451
Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja
PE PE Przytgcze przewodu ochronnego
A U Wyijscie fazy silnika U
B \Y, Wyjscie fazy silnika V
Cc Wyijscie fazy silnika W
D 13 Hamulec SEW 13 (czerwony)
E 14 Hamulec SEW 14 (biaty)
F 15 Hamulec SEW 15 (niebieski)
1 +24 Przytgcze czujnika temperatury TF/TH (+)
2 n.c. Niewykorzystane
3 TF- Przytgcze czujnika temperatury TF/TH (-)
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5.14.3 X21 - X28: Wejscia / wyjscia binarne

Warianty llo$¢ oraz obtozenie binarnych wejsé/wyjs¢ zalezy
* od poziomu funkcji
» oraz od zigcza fieldbus urzadzenia MOVIFIT®.

Wariant WersjaMOVIFIT®
wejséiwyjsé Poziom funkgji Fieldbus
« PROFIBUS
¢ PROFINET
Technology * EtherNet/IP
12 DI + +  Modbus/TCP
4 DI/O ¢ DeviceNet
« PROFINET
Classic « EtherNet/IP
*  Modbus/TCP
6 DI + . « PROFIBUS
Classic .
2 DI/O «  DeviceNet
4 DI bez « SBus-Slave
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W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczgce tych przytgczy:

Funkcja

Wejscia/wyjscia binarne hybrydowej skrzynki ABOX
Rodzaj zasilania

M12, 5-pinowe, zenskie, kodowanie A

Schemat podiaczenia

1< /\/> 2
RS
5
2264816267
Wariant Rozktad wyprowadzen
wejscé/wyjsé
Nr |X21 X22 X23 X24
(Przytacze (Przytacze
enkodera 1) enkodera 2)
1 VO24-| V024-1 |VO24-II VO24-I|
2 DIO1 DIO3 DI05 DI07
Sciezka enkodera B Sciezka enkodera B
3 0v24 C 0vV24_C 0vV24_C ov24 C
4 DIOO DI02 DI04 DI06
12 DI Sciezka enkodera A Sciezka enkodera A
n.c. n.c. n.c. n.c.
+4DlO \, x5 X26  x27 X28
(Przytacze enkodera 3)
1 VO24-IlI V0O24-111 | VO24-IV VO24-IV
2 DI09 DI DI13/D0O01 DI15/DO03
Sciezka enkodera B
3 0v24 C 0V24_C 0V24_S 0v24_Ss
4 DI08 DI10 DI12/DO00 DI14/DO02
Sciezka enkodera A
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
Nr |X21 X22 X23 X24
1 VO24-| V024-1 |VO24-II VO24-I|
2 zarez. zarez. |zarez. zarez.
3 0v24 C 0vV24_C 0vV24_C ov24 C
4 DIOO DIO1 DI02 DIO3
6Dl 5 nc n.c. n.c. n.c.
+2DI/O Nr X25 X26  X27 X28
1 VO24-IlI VO24-111 | VO24-IV VO24-IV
2 zarez. zarez. |zarez. zarez.
3 0v24 C 0V24_C 0V24_S 0v24_Ss
4 DI04 DIO5 DI06/DO00 DI07/DO01
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
Nr |X21 X22 X23 - X28
1 VO24 VO24 zarez.
4 DI 2 DI101 DI103  zarez.
3 0v24_C 0V24_C |zarez.
4 DI100 DI102 zarez.
5 n.c. n.c. zarez.
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Przytgcza elektryczne

Adapter Y

Do podtaczenia 2 enkoderow/elementéw czynnych do jednego ztgcza wtykowego M12
nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem.

Adapter Y dostepny jest u roznych producentdw:

Producent: Escha
Typ: WAS4-0,3-2FKM3/..

915294347

Producent: Binder
Typ: 79 5200..

1180380683

Producent: Phoenix Contact
Typ: SAC-3P-Y-2XFS SCO/.../...

Ptaszcz kabli wykonany jest
z PCW. Nalezy zwrdci¢
uwage na odpowiednie
zabezpieczenie UV.

Producent: Murr
Typ: 7000-40721-..

1180386571
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Instalacja elektryczna
Przytgcza elektryczne

5.14.4 X11: Wejscie PROFIBUS

(ABOX MTA...S52.-..., MTA...I52.-..., MTA...G52.-.., MTA...I55.-..., MTA...G55.-...)
W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczace tego przytagcza:

Funkcja
Wejscie PROFIBUS
Rodzaj zasilania
(M12, 5-pinowe, meskie, kodowanie B)
Schemat podiaczenia
2 1
\‘. ‘./
()
3/\ /\4
5
2461813259
Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja
1 zarez. Zarezerwowany
2 A_IN Przewdd danych PROFIBUS A
3 zarez. Zarezerwowany
4 B_IN Przewdd danych PROFIBUS B
5 zarez. Zarezerwowany

5.14.5 X12: Wyjscie PROFIBUS

(ABOX MTA...S52.-..., MTA...I52.-..., MTA...G52.-.., MTA...I55.-..., MTA...G55.-...)
W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczgce tego przytacza:

Funkcja

Wyjécie PROFIBUS

Rodzaj zasilania

(M12, 5-pinowe, zenskie, kodowanie B)

Schemat podiaczenia

2461813259
Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja
1 +5V Wyjscie 5V DC
2 A_OUT Przewod danych PROFIBUS A
3 ov5 Potencjat odniesienia 0V5
4 B_OUT Przewdd danych PROFIBUS B
5 zarez. Zarezerwowany
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Instalacja elektryczna
Przytgcza elektryczne

5.14.6 X11: Ztacze DeviceNet

(ABOX MTA...S52.-..., MTA...I52.-..., MTA...G52.-...MTA...I55.-..., MTA...G55.-...)
W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczace tego przytagcza:

Funkcja

Ztgcze DeviceNet

Rodzaj zasilania

(Micro-Style-Connector, meskie, kodowanie A)

Schemat podiaczenia

2 (\.m. §1
pS
5
2264818187

Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja
1 Dren Ekran/wyréwnanie potencjatow
2 V+ Wejscie 24 V DC
3 V- Potencjat odniesienia
4 CAN_H Przewod danych CAN (high)
5 CAN_L Przewdd danych CAN (low)

5.14.7 X11, X12: zigcze Ethernet

(ABOX MTA...S52.-..., MTA...I52.-..., MTA...G52.-.., MTA...I55.-..., MTA...G55.-...)
W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczgce tego przytacza:

Funkcja

» Zigcze PROFINET-IO
» Zigcze EtherNet/IP
» Ztgcze Modbus/TCP

Rodzaj zasilania

M12, 4-pinowe, zenskie, kodowanie D

Schemat podtaczenia

2464600971
Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja
1 TX+ Przewdd transmisyjny (+)
2 RX+ Przewdd odbiorczy (+)
3 TX- Przewdd transmisyjny (-)
4 RX- Przewdd odbiorczy (-)
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Instalacja elektryczna
Przytgcza elektryczne

5.14.8 X11, X12: ziacze Ethernet

Przewody
przytgczeniowe

[

(ABOX MTA...S62.-..., MTA...162.-.., MTA...G62.-.., MTA...I65.-.., MTA...G65.-..)
W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczace tego przytagcza:

Funkcja

» Zigcze PROFINET-IO
» Zigcze EtherNet/IP-IO
» Zigcze Modbus/TCP-10

Rodzaj zasilania
Push-Pull RJ45
Schemat podtaczenia

Fi]
e

1 8
2354433675

Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja
1 TX+ Przewdd transmisyjny (+)
2 TX- Przewdd transmisyjny (-)
3 RX+ Przewdd odbiorczy (+)
4 zarez. Zarezerwowany
5 zarez. Zarezerwowany
6 RX- Przewdd odbiorczy (-)
7 zarez. Zarezerwowany
8 zarez. Zarezerwowany
UWAGA!

Uszkodzenie gniazda RJ45 wskutek podtgczenia dostepnego w handlu kabla Patch
RJ45 bez obudowy wtyku Push-Pull.

Zniszczenie gniazda RJ45.

* Do gniazda Push-Pull-RJ45 mozna podtgczac tylko odpowiednie wtyczki Push-
Pull-RJ45 zgodnie z IEC 61076-3-117.

* Nie nalezy korzysta¢ z dostepnego w handlu kabla Patch RJ45 jesli nie jest on
wyposazony w obudowe wtyku Push-Pull. Tego rodzaju ztgcza wtykowe nie
zatrzaskujg sie w gniezdzie. Mogg one uszkodzi¢ gniazdo i dlatego sie nie nadaja.

WSKAZOWKA

Do tego przytgcza stosowac wytgcznie kable ekranowane.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




Instalacja elektryczna 5
Przytgcza elektryczne

Zaslepka, opcjonalna

UWAGA!

Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub nieprawidtowego
zamontowania za$lepek gwintowanych.

Uszkodzenie urzadzenia MOVIFIT®.

» Jesli gniazdo RJ45 nie jest zamkniete za pomocg wtyku, nalezy zamknac¢ gniazdo
RJ45 za pomocg nastepujacych zatyczek zamykajgcych.

Typ Rysunek Zawartos¢ Numer
katalogowy

Zaslepka Ethernet 10 szt. 1822 370 2

do gniazda Push-Pull-RJ45 30 szt. 1822 3710

Aby nie zgubi¢ zatyczki zamykajgcej, mozna jg przykreci¢ za pomocg Sruby mocujgcej
[1] tulei, patrz ponizszy rysunek.

(2]

3677335691

Tylng Srube [2] nie stosowaé do mocowania zatyczki zamykajgce;.
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Instalacja elektryczna
Przytgcza elektryczne

5.14.9 X30, X31: Ztacze PROFINET POF
(ABOX MTA...S533-...-00/L10)

W ponizszej tabeli przedstawione sg informacje dotyczace tego przytagcza:

Funkcja

Ztagcze PROFINET SCRJ/POF (przy opcji POF L10)

Rodzaj zasilania

Push-Pull SCRJ

Schemat podiaczenia

3419100299
Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja
X Przewdd transmisyjny (POF)
2 RX Przewdd odbiorczy (POF)

5.14.10 X13: Zasilanie 24 V DC
(ABOX MTA...S533-...-00/L10)
W ponizszej tabeli przedstawio

ne sg informacje dotyczace tego przylgcza:

Funkcja

Zasilanie 24 V DC opcji POF L10

(przy ABOX, podtaczone fabrycznie)

Rodzaj zasilania

M12, 5-pinowe, zenskie, kodowanie A

Schemat podiaczenia

2264816267
Rozktad wyprowadzen
Nr Nazwa Funkcja
1 +24V_C Zasilanie 24 V
2 zarez. Zarezerwowany
3 0v24_C Potencjat odniesienia
4 zarez. Zarezerwowany
5 zarez. Zarezerwowany

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




Instalacja elektryczna
Podtgczanie enkodera

5.15 Podfaczanie enkodera
5.15.1 Enkoder zblizeniowy NV26

Wiasciwoscé

Instalacja

Schemat
podtgczenia

Enkoder zblizeniowy NV26 posiada nastepujace cechy:
» 2 enkodery zbierajgce po 6 impulséw/obrét
* 24 inkrementy/obrot dzieki 4-krotnej analizie

* Mozliwa kontrola enkodera i analiza za pomocag MOVIFIT®, poziom funkcji "Techno-
logy".
Kat pomiedzy enkoderami powinien wynosic¢ 45°.

» Polgczy¢ enkoder zblizeniowy NV26 za pomocg ekranowanego kabla z odpowied-
nimi wejsciami enkoderéw na MOVIFIT®:

— w przypadku standardowej skrzynki ABOX patrz rozdziat "Kolejno$¢ obsa-
dzenia"/"X25: zaciski wejs¢/wyjs¢".

— w przypadku hybrydowej skrzynki ABOX patrz rozdziat "Przytagcza elek-
tryczne"/"X21 — X28: wejscia/wyjscia binarne".

®

8
JIHT

3
]“I II MOVIFIT®

1] |2

940059275
[1] Wejscie enkodera MOVIFIT®, sciezka B
[2] Wejscie enkodera MOVIFIT®, sciezka A
NV26 MOVIFIT®

e
0 mm
@
=z
=
S

940197899

[11 Napiecie zasilajgce +24 V
[2] Potencjat odniesienia 0V24
[3] Wejscie enkodera MOVIFIT®, $ciezka A lub $ciezka B
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Instalacja elektryczna
Podtgczanie enkodera

5.15.2 Enkoder inkrementalny ES16

Wtasciwosé

Instalacja

Schemat
podtgczenia

Enkoder inkrementalny ES16 posiada nastepujgce cechy:

(1]
(2]
(3]
(4]

6 impulsow/obrot dla kazdej sciezki
24 inkrementy/obrét dzieki 4-krotnej analizie

Mozliwa kontrola enkodera i analiza za pomocg MOVIFIT®, poziom funkcji
"Technology".

Potaczy¢ enkoder inkrementalny ES16 za pomocg ekranowanego kabla z odpowied-
nimi wejsciami enkoderéw na MOVIFIT®:

— w przypadku standardowej skrzynki ABOX patrz rozdziat "Kolejno$¢ obsa-
dzenia"/"X25: zaciski wejS¢/wyjs¢".

— w przypadku hybrydowej skrzynki ABOX patrz rozdziat "Przytagcza elek-
tryczne"/"X21 — X28: wejscia/wyjscia binarne".

MOVIFIT®

ES14
O
k\
\
940193803
ES16 MOVIFIT®
So808009]\ A ki) —— 1
B (K2) ——— — [2]
UB L K1K2K0 K1 K2 KO uB — S [3]
UBL A B i . [4]
@ @

940061195

Wejscie enkodera MOVIFIT®, Sciezka A
Wejscie enkodera MOVIFIT®, Sciezka B
Napigcie zasilajgce +24 V

Potencjat odniesienia 0V24
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Podtgczanie enkodera

5.15.3 Enkoder inkrementalny EI7.

WiaSciwo$c Enkoder inkrementalny EI7. cechuje sie nastepujgcymi wtasciwosciami:
«  Zigcze HTL lub sin/cos (MOVIFIT®nie analizuje sygnatéw sin/cos)
El71: 1 impuls/obrot => 4 inkrementy / obrét")
El72: 2 impulsy/obrot => 8 inkrementow / obrét")
El76: 6 impulséw/obrot => 24 inkrementy / obrot")
EI7C: 24 impulsy/obrét => 96 inkrementéw / obrot")

1) dzieki 4-krotnej analizie

* Mozliwa kontrola enkodera i analiza za pomoca MOVIFIT®, poziom funkcji "Techno-
logy".
Instalacja » Potgczy¢ enkoder inkrementalny EI7. za pomocg ekranowanego kabla z odpowied-
nimi wejsciami enkoderéw na MOVIFIT®:
— w przypadku standardowej skrzynki ABOX patrz rozdziat "Kolejno$¢ obsa-
dzenia"/"X25: zaciski wejS¢/wyjs¢".
— w przypadku hybrydowej skrzynki ABOX patrz rozdziat "Przytagcza elek-
tryczne"/"X21 — X28: wejscia/wyjscia binarne".

MOVIFIT®

\.
EI7.
995367179
Schemat
podtgczenia MOVIFIT®
El7.
5 :+UB —+— L]
. . 6 :GND —F— 2]
12345678910 7 A [3]
9B ]

991622027

[1] Napiecie zasilajgce +24 V

[2] Potencjat odniesienia 0V24

[3] Wejscie enkodera MOVIFIT®, sciezka A
[4] Wejscie enkodera MOVIFIT®, sciezka B
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5 Instalacja elektryczna
Przyktady podtagczenia magistrali energetycznej

5.16 Przykiady podigczenia magistrali energetycznej
5.16.1 Przyktad podtaczenia ze wspélnym obwodem napiecia 24 V

Ponizszy rysunek przedstawia zasadniczy przyktad podtgczenia magistrali energe-
tycznej ze wspolnym obwodem napiecia 24 V do zasilania enkoderéw / elementéw
czynnych.

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—- - l— 4-t———=-—-—- PE
- X1[1]2]3[4]11[12[13[14] \oviFiTe-sc
W « o W~ o o

[32]
o a0 dJ a0 g d 4

20
11 | 12| 13| 14| 15| 16
|
| d—_FE
+24V
L ov2av
9007200238077707

5.16.2 Przykiad podtaczenia z 2 oddzielnymi obwodami napiecia 24 V

Ponizszy rysunek przedstawia zasadniczy przyktad podtgczenia magistrali energe-
tycznej z 2 oddzielnymi obwodami napiecia 24 V do zasilania enkoderéw / elementow
czynnych.

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-— - — - — - - r4-mt———--—-—- PE

. |
- X1[1[2]3[4111[12][13[14] moviFITe-sc

L N o W N ™
a3 33 a I 33

X2
1234l s[e]nn]12]13]14]15]16
i i
I '—-|—{—q4——1—-FE
| . +24V_C
ov24v_ ¢ —— | | 0V24V_C
FE - — - — - — - —! '— |—4—-FE
+24V_S +24V_S
0v24V_S L ov24v_s
9007200238084875
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Instalacja elektryczna 5
Przyktady podtgczenia systemow fieldbus

5.17 Przykiady podigczenia systemow fieldbus
5.17.1 PROFIBUS za pomoca zaciskow

WSKAZOWKA

(]
1 Ten przykiad dotyczy nastepujgcych skrzynek ABOX:

« Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00
* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-S42.-...-00

Ponizszy rysunek przedstawia podtaczanie PROFIBUS przez zaciski:

+ Jesli urzgdzenie MOVIFIT® znajduje sie na konncu segmentu PROFIBUS, wowczas
podtgczenie do sieci PROFIBUS odbywa sie tylko za posrednictwem przychodzg-
cego przewodu PROFIBUS.

* Aby unikng¢ zaktécen w systemie magistrali, spowodowanych odbiciami, segment
PROFIBUS musi by¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzadzeniu abo-
nenckim za pomocg terminatoréw magistrali.

» Terminatory magistrali sg juz obecne w skrzynce ABOX MOVIFIT® i moga by¢ wia-
czone za pomocg przetgcznika S1.

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT® ON
(1] st (1[I st (11 |s1
X30 X30 X30
IN A_INT1 | IN AN[1]— IN AN 1 F—
B_IN[2 | B_IN[2}— B_IN[2 —
3 3 3
X31 X31 X31
ouT A_OUT| 1 ouT A_OUT| 1 ouT A_OUT | 1
B_OUT| 2 B_OUT| 2 B_OUT|2
3 3 3
b A 4 A i
PROFIBUS DP i PROFIBUS DP R PROFIBUS DP ‘
AT et P | LB e ettt I I [ B B S [
B———— e ——— IH P e — |
21 21 21 21 21

812474507

[1] Przetgcznik DIP S1 ="ON" do terminacji magistrali
[2] Blaszka ekranujgca, patrz rozdziat "Przytacze przewodu PROFIBUS" (— str. 54)
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Przyktady podtgczenia systemow fieldbus

5.17.2 PROFIBUS za posrednictwem ztgcza wtykowego M12

i

WSKAZOWKA
Ten przykiad dotyczy nastepujgcej skrzynki ABOX:

» Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-S52.-...-00
* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-I52.-...-00
* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-G52.-...-00
+ Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-I55.-...-00
* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-G55.-...-00

Ponizszy rysunek przedstawia zasadniczg topologie podigczenia PROFIBUS za

posrednictwem ztgczy wtykowych M12:

» Skrzynki ABOX posiadajg ztgcza wtykowe M12 do podigczenia PROFIBUS. Odpo-
wiadajg one zaleceniom z wytycznej PROFIBUS nr 2.141 "Technika przylgczeniowa

dla PROFIBUS".

* Aby unikngé zaktéceh w systemie magistrali, spowodowanych odbiciami, segment
PROFIBUS musi by¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzadzeniu abo-

nenckim za pomocg terminatoréw magistrali.

» Terminatory magistrali sg juz obecne w skrzynce ABOX MOVIFIT® i moga by¢ wia-

czone za pomocg przetgcznika S1.

MOVIFIT®
BB

©

MOVIFIT® MOVIFIT®
B 5
1]
ULIIITT TTITIT
IR T T |
[T 1 ,ILJI‘I-.
PROFIBUS DP

[1]1 Opornik obcigzeniowy magistrali przy sterowniku
[2] Przetacznik DIP S1 = "ON" do terminacji magistrali

9007200067225483
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Przyktady podtgczenia systemow fieldbus

5.17.3 Ethernet (PROFINET IO, EtherNet/IP, Modbus/TCP)

WSKAZOWKA

(]
1 Ten przykiad dotyczy nastepujgcych skrzynek ABOX:

+ Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-S42.-...-00
* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-S52.-...-00
* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-S62.-...-00
+ Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-I52.-...-00
* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-G52.-...-00
+ Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-I55.-...-00
* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-G55.-...-00
+ Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-162.-...-00
* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-G62.-...-00
+ Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-165.-...-00
* Hybrydowa skrzynka ABOX MTA...-G65.-...-00

Ponizszy rysunek przedstawia zasadniczg topologie przytgcza PROFINET dla sieci
Ethernet (PROFINET IO, EtherNet/IP, Modbus/TCP) za posrednictwem ztgcza wtyko-
wego RJ-45:

[]

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
3B 85

©
AC

T

=
b

LTI TTIIT T
| [ TT TRIENT T |

| CITTTT I T
SIVESL _| .

PROFINET

9007200067227147
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Przyktady podtgczenia systemow fieldbus

5.17.4 DeviceNet

i

WSKAZOWKA

Ten przykiad dotyczy nastepujgcych skrzynek ABOX:
+ Standardowa skrzynka ABOX MTA...-S02.-...-00

+ Hybrydowa skrzynka ABOX MTA

+ Hybrydowa skrzynka ABOX MTA..
+ Hybrydowa skrzynka ABOX MTA..
+ Hybrydowa skrzynka ABOX MTA..
+ Hybrydowa skrzynka ABOX MTA..

-8562.-..-00
-152.-...-00
.-G52.-...-00
.-155.-...-00
.-G55.-...-00

Ponizszy rysunek przedstawia zasadniczg topologie przytacza DeviceNet przez Micro-
Style-Connector (na przyktadzie hybrydowej skrzynki ABOX):

* Podtgczenie moze sie odby¢ przez Multiport lub wtyk T. Nalezy przestrzegac¢ prze-
piséw dot. okablowania zgodnie ze specyfikacjg DeviceNet 2.0:

* Aby unikng¢ zaktécen w systemie magistrali, spowodowanych odbiciami, segment
DeviceNet musi byé zakohczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzgdzeniu abo-
nenckim za pomocg terminatoréw magistrali.

* Nalezy uzy¢ zewnetrznych terminatoréw magistrali.

[ ]

MOVIFIT®
[

©

MOVIFIT® MOVIFIT®

=
=]
——
e
e
——
e
j—

[ A S|
(T TTIT 1§

(1]

MOVIFIT®
B

MOVIFIT® MOVIFIT®
B

il

I

[1]1 Terminator magistrali 120 Q
[2] Wityk T
[3] Multiport

(1]
812472843
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5.18 Kabel hybrydowy

5.18.1 Zestawienie

Do potaczenia MOVIFIT®-SC i silnikow dostepne sg przewody hybrydowe. W ponizszej
tabeli przedstawione sg dostepne kable hybrydowe:

MOVIFIT®-sC Kabel hybrydowy Dlugosc Typ Naped
przewodu
Standardowa Nr kat. DR63 / DT71-90 (.\): 0819967 1 | zmienny A Silnik ze ztgczem
skrzynka ABOX: Nr kat. DR63 / DT71-90 (A): 0819 969 8 wtykowym ISU4 (02Cl)
Nr kat. DV100, DV112 DR.71-132 (\A): 0819 970 1
MTA...-S02.-...-00 Nr kat. DV100, DV112, DR.71-132 (A): 0819 874 8
Hybrydowa % //:M !
skrzynka ABOX:
Numer katalogowy: 0819 972 8 zmienny A Silnik ze ztgczem
MTA...-S42.-...-00 wtykowym ASB4
(BAO1ABO4DA)
MTA...-S52.-...-00
MTA...-S62.-...-00 N
Numer katalogowy: 0819 875 6 zmienny A Silnik ze ztgczem
o wtykowym AMB4
BEB (MAO1ABO4DA)
éu i
LTI T |_||“uI lu"L'J I Numer katalogowy: 0819 973 6 zmienny A S|In|k ze zlgczem
T 1T
TII1T wtykowym APG4
Nr kat. DR.71-100 08199752 | zmienny A S|In|k z dtaW|kam|
(oczkowa koncowka kablowa M4): 18143199 kablowymi
Nr kat. DR.112-132 =
(oczkowa koncowka kablowa M5): @ %
== \% _______ =__ N\
Numer katalogowy: 0817 953 0 / 30 m 30m A Silnik z dtawikami
Numer katalogowy: 0817 953 0/ 100 m 100 m kablowymi
hybrydowych) =
QY @
_______ =N
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MOVIFIT®-SC Kabel hybrydowy Diugosc Typ Naped
przewodu
Hybrydowa skrzynka Nr kat. DR63 (.\): 1813 8411 | zmienny A Silnik ze ztgczem
ABOX: Nr kat. DR63 (A): 1813 843 8 wtykowym 1SU4 (02Cl)
Nr kat. DR.71-132 (L) 18138330
MTA...-152.-...-00 Nr kat. DR.71-132 (A): 1813836 5
MTA...-G52.-...-00
MTA...-I55.-...-00 j
MTA...-G55.-...-00 gﬂ BN — ,
MTA...-162.-...-00
MTA...-G62.-...-00 Nr kat. DR.71-100 1814 187 0 | zmienny A Silnik z dtawikami
MTA..-I65.-...-00 (oczkowa koncoéwka kablowa M4) 1814 2230 k ablowymi
POt Nr kat. DR.112-132
MTA...-G6S5.-...-00 (oczkowa koncéwka kablowa M5) @ %)
8B |
I = R — B
g Numer katalogowy: 1814 105 6 zZmienny A Kabel hybrydowy

(= kabel przedtuzajacy)

ElE ——

Clf =1
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5.18.2 Podlaczanie kabla hybrydowego

Z otwartym W tabeli przedstawione jest obtozenie nastepujgcych przewodéw hybrydowych:
koricem kabla
(strona MOVIFIT®) e e 19907
i zlgczem wty- goWY: 0819 969 8
kowym (strona 0819970 1
silnika) 0819 874 8
*  Numer 08199728
katalogowy:
*  Numer 0819 8756
katalogowy:
¢ Numer 0819 973 6
katalogowy:
Zacisk przylagczeniowy MOVIFIT®-sC Kabel hybrydowy
Silnik 1 Silnik 2 Kolor zyty/opis
(w przypadku pracy
z dwoma silnikami)
X8/1 X9 zielono-zoity
X8/2 X9/2 czarny/U1
X8/3 X9/3 czarny/V1
X8/4 X9/4 czarny/W1
X8/5 X9/5 niebieski/15
X8/6 X9/6 biaty/14
X8/7 X9/7 czerwony/13
X81/1 X91/1 czarny/1
X81/2 X91/2 czarny/2

Ekran wewnetrzny przyktadany jest za posrednictwem blaszki | Koniec ekranu
ekranujgcej, ekran sumaryczny za posrednictwem dtawika
kablowego EMC do obudowy skrzynki ABOX MOVIFIT®, patrz
rozdziat "Podtgczanie przewodow hybrydowych" (— str. 55)
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Z otwartym W tabeli przedstawione jest obtozenie nastepujacych przewodéw hybrydowych:

koricem kabla Numer
(strona MOVIFIT®
i silnika)

*  Numer

katalogowy:

katalogowy:

0819 975 2 (oczkowa

kohcéwka kablowa M4) %: :%
1814 319 9 (oczkowa

koncowka kablowa M5)

0817953 0/30m
(wigzka kablowa)

0817953 0/100 m
(wigzka kablowa)

Zacisk przytaczeniowy MOVIFIT®-sC Kabel hybrydowy Zacisk przytaczeniowy
Silnik 1 Silnik 2 Kolor zyty/opis Silnik

(w przypadku

pracy z dwoma

silnikami)
X8/1 X9/1 zielono-zotty Zacisk PE
X8/2 X9/2 czarny/U1 U1
X8/3 X9/3 czarny/V1 V1
X8/4 X9/4 czarny/WA1 WA1
X8/5 X9/5 niebieski/15 5a
X8/6 X9/6 biaty/14 3a
X8/7 X9/7 czerwony /13 4a
X81/1 X91/1 czarny/1 1a
X81/2 X91/2 czarny/2 2a
Ekran wewnetrzny przyktadany jest za Koniec ekranu Ekran wewnetrzny przy-
posrednictwem blaszki ekranujacej, ktadany jest za posredni-
ekran sumaryczny za posrednictwem ctwem zacisku PE, ekran
dfawika kablowego EMC do obudowy sumaryczny za posredni-
skrzynki ABOX MOVIFIT®, patrz rozdziat ctwem dtawika kablo-
"Podtgczanie przewodéw hybrydowych" wego EMC do obudowy
(— str. 55) silnika.
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Ztgcze wtykowe
(strona MOVIFIT®)
i otwarty koniec
kabla (strona
silnika)

W tabeli przedstawione jest obtozenie nastepujacych przewodéw hybrydowych:

Numer
katalogowy:

1814 187 0 (oczkowa

koncéwka kablowa M4)

1814 223 0 (oczkowa gﬂ @ [
koncowka kablowa M5)

Kabel hybrydowy Zacisk przylagczeniowy

Kolor zyly/opis Silnik

zielono-zotty Zacisk PE

czarny/U1 U1

czarny/V1 V1

czarny/W1 W1

niebieski/15 5a

biaty/14 3a

czerwony/13 4a

czarny/1 1a

czarny/2 2a

Koniec ekranu Ekran wewnetrzny przyktadany jest za posrednictwem
zacisku PE, ekran sumaryczny za posrednictwem
diawika kablowego EMC do obudowy silnika.
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5.19 Uwagi dot. okablowania
5.19.1 Wskazoéwki dot. okablowania dla pracy z jednym silnikiem (starter nawrotny)

Przed uruchomieniem silnika nalezy sprawdzi¢ jego poditgczenie i zastosowaé sie do
ponizszych wskazowek:

A OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek nieprawidtowego
podtgczenia silnika do zaciskéw X9 i X91 lub do ztgcza wtykowego X90.

Smieré lub powazne obrazenia ciata.

— W przypadku pracy z jednym silnikiem, nalezy go podtacza¢ do zaciskéw X8 i X81
lub do ztgcza wtykowego X80.

— Do zaciskéw X9 i X91 nie nalezy podtgcza¢ zadnych kabli, a do ztgcza wtyko-
wego X90 nie podtgczac zadnej wtyczki.

Fazy silnika U, V, W musza zosta¢ odpowiednio podtgczone do zaciskéw X8/X81
Skrzynki ABOX, aby kierunek obrotow silnika odpowiadat zgdanemu kierunkowi
obrotéw.

A OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek zamiany faz silnika.
Skutkiem zamiany faz silnika bedzie nieprawidtowy kierunek obrotéw silnika i/lub
niekontrolowane uaktywnianie silnika.

Smieré lub powazne obrazenia ciata.
— Nalezy skontrolowa¢ okablowanie przed uruchomieniem silnika.

5.19.2 Wskazéwki dot. okablowania dla pracy z dwoma silnikami (starter podwdjny)

j=de

W trybie "Praca z dwoma silnikami”, fazy sieciowe L1, L2 i L3 nalezy podigczy¢ pra-
widtowo do zaciskéw w skrzynce ABOX.

W przypadku nieprzestrzegania kolejnosci faz, po dotgczeniu sieci urzadzenie
MOVIFIT® wygeneruje komunikat o btedzie "Uruchomienie, nr 9, wewnetrzny btad 3"
i nie odblokuje modutu mocy.

WSKAZOWKA

Funkcje kontroli nastepstwa faz mozna dezaktywowa¢ w stowie sterujgcym
MOVIFIT®-SC:

» Stowo sterujace, bit 10, wartos¢ 0: funkcja kontroli nastepstwa faz aktywowana
» Stowo sterujgce, bit 10, warto$¢ 1: funkcja kontroli nastepstwa faz dezaktywo-
wana

Funkcjonalno$¢ nalezy aktywowac w parametrze P2017:

» OFF: funkcja kontroli nastepstwa faz jest aktywowana
* ON (ustawienie fabryczne): Funkcja kontroli faz z mozliwoscig dezaktywacji
za posrednictwem bit 10

Aby kierunek obrotéw silnika w trybie pracy z dwoma silnikami ustawiony byt na
obroty w prawo (zgodnie z ruchem wskazdwek zegara), fazy silnikéw U, V, W muszg
by¢ réwniez prawidtlowo podtaczone do zaciskow X8 / X81 (silnik 1) i X9 / X91
(silnik 2) w skrzynce ABOX.

A OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek zamiany faz silnika.
Skutkiem zamiany faz silnika bedzie nieprawidtowy kierunek obrotéw silnika i/lub
niekontrolowane uaktywnianie silnika.

Smieré lub powazne obrazenia ciata.
— Nalezy skontrolowac¢ okablowanie przed uruchomieniem silnikow.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




Instalacja elektryczna 5
Uwagi dot. okablowania

5.19.3 Wskazoéwki dot. okablowania dla hamulcéw

Przed uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ podtgczenie hamulcoéw i zastosowaé sie do
ponizszych wskazowek:

* W przypadku silnikéw z hamulcem SEW nalezy podtgczy¢ hamulec bez dodatko-
wych dziatan (bez prostownika hamulca) do zaciskéw podtgczeniowych hamulca
w skrzynce ABOX.

* W przypadku silnikdéw innych producentdw z hamulcem mozna za pomocg wyj$é
binarnych DBO00 i DB01 oraz odpowiednich srodkéw dodatkowych (np. prostownika
hamulca) zapewni¢ sterowanie hamulca innego producenta.

A OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek nieprawidtowej
parametryzacji wyjs¢ binarnych DBO0 i DBO1.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

+ Jedli do sterowania hamulca wykorzystywane sg wyjscia binarne DB0O i DBO1,
wowczas nie mozna zmienia¢ sparametryzowania funkcji wyj$¢ binarnych.

+ Zanim wyjscia binarne uzyte zostang do sterowania hamulcéw, nalezy sprawdzi¢
ustawienie parametrow!

5.19.4 Mozliwe kombinacje silnikéw z MOVIFIT®

Urzgdzenie MOVIFIT®-SC dostepne jest o mocy 1,5 kW i 3 kW. Urzgdzenie wyposa-
zone jest w zabezpieczenie nadmiarowo-prgdowe, ktére ustawione jest odpowiednio do
parametréw mocy urzadzenia i zatgcza sie w przypadku osiagniecia wartosci 180 %
prgdu znamionowego urzgdzenia.

WSKAZOWKA

Aby unikng¢ zadziatania zabezpieczenia nadmiarowo-prgdowego, nalezy odpo-
wiednio do trybu pracy i dla zastosowanego silnika(éw) koniecznie uwzgledni¢
wartos¢ prgdu sumarycznego.

e

* Urzadzenie 1,5 kW => prad sumaryczny maks. 4,0 A
* Urzadzenie 3,0 kW => prad sumaryczny maks. 6,8 A
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5.20 Sprawdzenie okablowania

Aby unikng¢ obrazen osob oraz uszkodzenia instalacji i urzadzeh w wyniku btednego
okablowania, przed pierwszym przytgczeniem napiecia nalezy przeprowadzi¢ kontrole
okablowania:

. Zdja¢ EBOX z ABOX

* Przeprowadzi¢ kontrole izolacji okablowania zgodnie z obowigzujgcymi normami
krajowymi

+ Sprawdzi¢ uziemienie

» Sprawdzi¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem 24 V DC

» Sprawdzi¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem komunikacyjnym
» Sprawdzi¢ bieguny przewodu 24 V DC

» Sprawdzi¢ bieguny przewodu komunikacyjnego

* Zapewni¢ wyréwnywanie potencjatow pomiedzy urzgdzeniami MOVIFIT®

5.20.1 Po sprawdzeniu okablowania
« Zalozy¢é EBOX na ABOX i przykrecié
* Uszczelnié¢ nieuzywane prowadnice przewodéw i przytgcza wtykowe
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6 Uruchamianie
6.1 Wskazdéwki ogdine

> B BB DB -

WSKAZOWKA

Podczas uruchomienia nalezy przestrzega¢ ogolnych wskazéwek bezpieczenstwa
w rozdziale "Wskazdéwki bezpieczenstwa".

Porazenie pragdem na skutek niebezpiecznego napiecia w skrzynce ABOX.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Przed zdjeciem/zatozeniem skrzynki EBOX nalezy odtgczy¢ napiecie od urza-
dzenia MOVIFIT® stosujgc odpowiedni mechanizm odtgczajgcy.
» Nastepnie odczeka¢ co najmniej 1 minute, zanim zostanie zdjeta skrzynka ABOX.

Niebezpieczenstwo poparzenia wskutek goracych powierzchni urzadzenia MOVIFIT®.
Ciezkie obrazenia ciata.
+ Urzadzenie MOVIFIT® wolno dotyka¢ dopiero po jego ostygnieciu.

Niekontrolowane zachowanie urzadzenia na skutek niedziatajgcego obwodu wyitg-
czenia awaryjnego.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Nalezy przestrzega¢ wskazowek instalacyjnych.
* Przeprowadzenie instalacji powierzy¢ przeszkolonemu personelowi.

Btedne zachowywanie sie urzgdzen na skutek btednego ustawienia urzgdzenia.
Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Nalezy przestrzega¢ wskazoéwek dot. uruchamiania.

* Przeprowadzenie instalacji powierzy¢ przeszkolonemu personelowi.
» Sprawdzi¢ parametry i rekordy danych.

» Stosowac tylko te ustawienia, ktére odpowiadajg danej funkgciji.

UWAGA!
Niebezpieczenstwo ze strony tuku elektrycznego!
Uszkodzenie podzespotéw elektrycznych.

* Nie wolno odtgczaé ani podtgczaé przytgczy mocy w trakcie pracy.
» W trakcie pracy nie wolno zdejmowac skrzynki EBOX urzadzenia MOVIFIT®.

WSKAZOWKA

Aby zapewni¢ bezawaryjng prace, nie odtgczaé ani nie podtgczaé przewoddw sygna-
towych w trakcie pracy.
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6.2 Zalozenia

Dla procedury uruchomienia wazne sa nastepujace zalozenia:

* Urzadzenie MOVIFIT® oraz napedy sg przepisowo zainstalowane mechanicznie
i elektrycznie.

* Przypadkowy rozruch napedéw uniemozliwiony jest dzieki zastosowaniu odpowied-
nich srodkéw ochronnych.

* Odpowiednie $rodki ostroznosci pozwalajg zapobiec zagrozeniom dla ludzi
i maszyn.

W celu uruchomienia konieczne jest posiadanie nastepujacego sprzetu:
* PC lub laptop

* Konwerter ztgcza

* Przewdd potgczeniowy pomiedzy komputerem PC i MOVIFIT®

Do uruchomienia wymagane jest zainstalowanie na komputerze PC lub na lap-
topie nastepujacego oprogramowania:

«  MOVITOOLS® MotionStudio w wersji od 5.60

6.3 Opis przetagcznikéw DIP
WSKAZOWKA

@
1 Informacje na temat pozycji przetagcznika DIP S10 i S11 zawarte sg w rozdziale
"EBOX".

Informacje na temat pozycji przetgcznika DIP S1, S2 i S3 zawarte sg w rozdziale
"ABOX".

UWAGA!

Zagrozenie wskutek uzycia nieodpowiedniego narzedzia.

Uszkodzenie przetgcznikow DIP.

* Przefgcznik DIP nalezy przetgczac tylko za pomocg specjalnego narzedzia, np.
Srubokretu ptaskiego o szerokosci < 3 mm.
+ Sita, z jakg naciska sie na przetgcznik DIP wynosi¢ moze maks. 5 N.

6.3.1 Przelacznik DIP S$1
Opornik obcigzeniowy magistrali dla PROFIBUS
* Przetgcznik DIP S1 = OFF: opornik obcigzeniowy magistrali nie jest aktywny.
* Przetgcznik DIP S1 = ON: opornik obcigzeniowy jest aktywny.
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6.3.2 Przetacznik DIP S2

Dziatanie przetgcz-
nika DIP S2

w przypadku
PROFIBUS

Dziatanie przetgcz-
nika DIP S2

w przypadku
DeviceNet

Dziatanie przetgcznika DIP S2 zalezy od typu magistrali.

Adres PROFIBUS
Ustawi¢ adres PROFIBUS na przetgcznikach DIP S2/1 — S2/7.

S2
m% 20x1= 1 |
(1] 21x0= 0
([ ]] 2x0= 0
[[]] 2x0= 0 1
Bl 2x1=1 [
[ | | 25x0= 0
[ | ] 26x0= 0
(1] [2] 17

9007200092252555
[1]1 Przyktad: Adres 17
[2] Przetacznik 8 = zarezerwowany
Adresy 1 do 125: obowigzujgce adresy
Adresy 0, 126, 127:  nie sg obstugiwane

Adres DeviceNet (MAC-ID) i szybkos$¢ przesytu
Ustawic adres DeviceNet (MAC-ID) na przetgcznikach DIP S2/1 — S2/6.
Ustawi¢ szybkos¢ przesytu DeviceNet na przetgcznikach DIP S2/7 — S2/8.

20 x 1
21 x 0
22 x 0
23 x 1
24 x 0
0
0
1

(]

25 x

} (2]

[1] Ustawienie adresu DeviceNet
[2] Ustawianie szybkosci transmisji

20 x
21 x

NN OYO © 0 O O =~

9007200092311435

6.3.3 Przelagcznik DIP S3

Opornik obcigzeniowy magistrali dla SBus
* Przetgcznik DIP S3 = OFF: opornik obcigzeniowy magistrali nie jest aktywny.
* Przetgcznik DIP S3 = ON: opornik obcigzeniowy jest aktywny.
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6.3.4 Przelacznik DIP S10
Ustawi¢ parametry urzgdzenia na przetacznikach DIP S10/2 — S10/6.

S$10

9007203904936587
S10 1 2 3 4 5 6
Znaczenie Tryb Tryb Napiecie Napiecie znamionowe tagodny
urucho- pracy znamio- hamowania napedu 1/2 rozruch
mienia nowe sieci 0 1
2 2
Tryb Praca dezakty-
ON Exe z dwoma 500 V 1 1 y
xpert o . wowany
silnikami
Praca aktywo-
OFF Tryb Easy | zjednym 400 V 0 0 wgn
silnikiem y
Przetgcznik Tryb uruchamiania
Dip S10/1 - Przetgcznik DIP S10/1 = OFF: Tryb Easy

W przypadku trybu "Easy", uruchomienie MOVIFIT® odbywa sie w prosty i szybki
sposdb za pomocg przetgcznikéw DIP S10/2 — S10/6.

* Przelgcznik DIP S10/1 = ON: Tryb Expert

W przypadku uruchomienia "Expert", uzytkownik ma do dyspozycji wiekszg ilo$¢
parametréw. Za pomocg oprogramowania MOVITOOLS™ MotionStudio mozna
dostosowac te parametry do aplikaciji.

Przetgcznik Tryb pracy
DiP $10/2 * Przetgcznik DIP S10/2 = OFF: praca z jednym silnikiem (starter nawrotny)

* Przefgcznik DIP S10/2 = ON: praca z dwoma silnikami (starter podwajny)
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Przetgcznik DIP Napiecie znamionowe sieci
S10/3 * Przetgcznik DIP S10/3 = OFF: wybér napiecia znamionowego sieci 400 V
Wybrac to ustawienie dla ponizszych napie¢ znamionowych sieci:
— 3x380VAC
— 3x400VAC
- 3x415VAC

* Przetgcznik DIP S10/3 = ON: wybdr napiecia znamionowego sieci 500 V
Wybrac to ustawienie dla ponizszych napie¢ znamionowych sieci:

— 3x460V AC
— 3x480VAC
— 3x500VAC
Przetgcznik DIP Napiecie znamionowe hamowania dla hamulcéw tréjprzewodowych SEW
S10/4i S10/5
UWAGA!

W przypadku zbyt wysokiego napiecia przytgczeniowego moze doj$é do uszkodzenia
cewki hamulcowe;.
Uszkodzenie cewki hamulcowej.

+  Wybra¢ hamulec, ktérego napiecie hamowania odpowiada wartosci napiecia zna-
mionowego sieci!

W przypadku zastosowania silnikébw z hamulcem tréjprzewodowym SEW nalezy
ustawi¢ na przetgcznikach DIP S10/4 — S10/5 napiecie znamionowe hamowania
zgodnie z informacjami podanymi w ponizszej tabeli:

Przetacznik DIP S10/4 i $10/5
Przetacznik DIP S10/4 Przetacznik DIP S10/5 Napiecie znamionowe
hamulcéw napedu
1 i napedu 2

0 0 400 V

1 1 500 V

1 0 zarezerwowany

0 1 zarezerwowany
Przetgcznik tagodny rozruch
DiP S10/6 - Przetacznik DIP S10/6 = OFF: tagodny rozruch aktywowany

* Przetgcznik DIP S10/6 = ON: tagodny rozruch dezaktywowany
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6.3.5 Przetacznik DIP S11
Parametry IP dla PROFINET IO, EtherNet/IP i Modbus/TCP

Na przetacznikach DIP S11/1 — S11/2 ustawi¢ parametry IP dla PROFINET IO,
EtherNet/IP i Modbus/TCP.

o
O
I
o

res. (OFF)
res. (OFF)

9007200422438795
S11/1 S11/2 | Zachowanie
"DHCP" "DEF IP"
ON ON Ta kombinacja ustawien jest niedozwolona.
ON OFF Urzgdzenie MOVIFIT® oczekuje na przypisanie parametréw IP przez
serwer DHCP.
OFF ON Podczas wigczania napiecia 24 V DC parametry IP resetowane sg do
nastepujgcych wartosci domysinych:
» Adres IP: 192.168.10.4
* Maska podsieci: 255.255.255.0
+ DomysIna bramka: 1.0.0.0 w przypadku EtherNet/IP
» DHCP/konfiguracja Zapisane parametry IP
poczatkowa: (DHCP wytaczone)
OFF OFF Zostang zastosowane parametry IP ustawione w drzewie parametrow.
W stanie fabrycznym sg to wymienione powyzej wartosci domysine.
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6.4 Procedura uruchamiania

Podana ponizej procedura informuje o przebiegu procesu uruchamiania urzadzenia
MOVIFIT®-SC i odsyta do informacji zawartych w dotaczonych dokumentacjach:

[

[2]

[3]

[4]

1)

Uruchamianie .
silnika .

Uruchamianie .
MOVIFIT® .

Parametryzacja1 )
Programowanie
za pomoca .
MOVITOOLS® .
MotionStudio

Konfiguracja .
fieldbus .

Parametryzacja konieczna jest tylko w trybie "Expert".

—

—

—

—

Procedura uruchamiania @

Informacje zawarte w:
w instrukcji obstugi "Silniki tréjfazowe DR.71-225, 315"

w instrukcji obstugi "Silniki tréjfazowe, DR/DV/DT/DTE/DVE,
asynchroniczne serwomotory CT/CV"

Informacje zawarte w:

w rozdziale "Uruchamianie" / "Wskazdéwki ogdéine”

w rozdziale "MOVIFIT® z fieldbus"

w rozdziale "Uruchamianie startera silnika MOVIFIT®"

Informacje zawarte w:

w rozdziale "Pierwsze kroki w MOVITOOLS® MotionStudio”
w podreczniku "MOVIFIT®, poziom funkcji Classic .." 2)
w podreczniku "MOVIFIT®, poziom funkcji Technology ..
w podreczniku "Programowanie MOVI-PLC® w edytorze PLC"

" 2)

Informacje zawarte w:

w rozdziale "MOVIFIT® z fieldbus"

w podreczniku "MOVIFIT®, poziom funkcji Classic ..
w podreczniku "MOVIFIT®, poziom funkcji Technology ..

w2)
" 2)

2) Podreczniki "MOVIFIT®, poziom funkgiji Classic" i "MOVIFIT® poziom funkcji Technology" dostepne sa w kilku wersjach dla poszcze-

golnych magistral fieldbus.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC

125




6 (‘@ Uruchamianie

@ Uruchamianie MOVIFIT® z fieldbus

6.5 Uruchamianie MOVIFIT® z fieldbus
WSKAZOWKA

@
1 Cate uruchomienie magistrali fieldbus odbywa sie w narzedziach oprogramowania
i jest opisane w odpowiednich podrecznikach:

» podrecznik "MOVIFIT®, poziom funkgciji Classic .."
« podrecznik "MOVIFIT®, poziom funkcji Technology .."

Podreczniki "MOVIFIT®, poziom funkcji Classic" i "MOVIFIT®, poziom funkcji Techno-
logy" dostepne sg w kilku wersjach dla poszczegoinych magistral fieldbus.

6.5.1 Uruchamianie w potaczeniu z PROFIBUS
1. Sprawdzi¢ podtgczenie MOVIFIT®.
2. Ustawi¢ adres PROFIBUS na przetgczniku DIP S2/1 — S2/7 skrzynki ABOX.

(1]

9007200092252555

[1]1 Przyktad: Adres 17

[2] Przefgcznik 8 = zarezerwowany

Adresy 1 do 125: obowigzujgce adresy
Adresy 0, 126, 127:  nie sg obstugiwane

Ponizsza tabela przedstawia na przykfadzie adresu 17, jak ustawi¢ dowolne adresy
magistrali.

Potozenie przeltacznika | Wartosé
DIP

DIP 1 =ON

DIP 2 = OFF
DIP 3 = OFF
DIP 4 = OFF
DIP 5= ON

DIP 6 = OFF 32
DIP 7 = OFF 64

a0 AN -

3. Zalaczy¢ terminacje magistrali na MOVIFIT® na ostanim urzgdzeniu magistrali.

* Jesli urzadzenie MOVIFIT® znajduje sie na koncu segmentu PROFIBUS,
wowczas podtgczenie do sieci PROFIBUS odbywa sie tylko za posrednictwem
przychodzgcego przewodu PROFIBUS.
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* Aby unikng¢ zaktécen w systemie magistrali, spowodowanych odbiciami,
segment PROFIBUS musi by¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim
urzgdzeniu abonenckim za pomocg terminatorow magistrali.

WSKAZOWKA

jde

Podczas zdejmowania EBOX (jednostka elekiryczna) z ABOX (jednostka przyia-
czeniowa) nie nastepuje przerwanie PROFIBUS.

4. Uruchomi¢ starter silnika MOVIFIT®, patrz rozdziat "Uruchamianie startera silnika

MOVIFIT®" (— str. 130).

5. Zatozy¢ skrzynke EBOX na skrzynke ABOX i zamknagc¢ ja.

6. Wiaczy¢ napiecie (napiecia) zasilajgce 24V_C i 24V_S. Kontrolne diody LED muszg

teraz Swieci¢ na zielono.

Terminacja

magistrali pomocg przetgcznika S1.

Terminatory magistrali sg juz obecne w skrzynce ABOX i mogg by¢ wigczone za

Terminacja magistrali ON = wi.

Terminacja magistrali OFF = wyt.
(ustawienie fabryczne)

S1

=z
iz

837515659

S1

=
@z

837519755

Ponizsza tabela przedstawia zasade dziatania przetacznika terminacji magistrali:

Przelacznik terminacji magistrali S1

Terminacja magistrali ON = wt.

Terminacja magistrali OFF = wyt.

Terminacja
magistrali
Przetgcznik
WL
WYL.
Przewdd Przewéd

przychodzacy wychodzacy

837562251

Terminacja
magistrali
Przetgcznik
WL
WYL.
Przewod Przewéd
przychodzacy wychodzacy

837566347
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6.5.2 Uruchamianie w potaczeniu z PROFINET IO, EtherNet/IP lub Modbus/TCP

i

WSKAZOWKA

W potaczeniu z PROFINET IO, EtherNet/IP lub Modbus/TCP nie sg konieczne zadne
ustawienia na MOVIFIT® w celu uruchomienia magistrali fieldbus.

1. Sprawdzi¢ podtgczenie MOVIFIT®.

2. Uruchomié starter silnika MOVIFIT®, patrz rozdziat "Uruchamianie startera silnika
MOVIFIT®" (- str. 130).

3. Przelgczy¢ przetgcznik DIP S11/2 "DEFIP" w pozycje "ON".

SN

res. (OFF)
res. (OFF)

9007200422438795
Parametry adresu przywrécone zostang do ponizszej wartosci domysinej:
Adres IP: 192.168.10.4

Maska podsieci:  255.255.255.0
Bramka: 1.0.0.0
4. Zatozy¢ skrzynke EBOX MOVIFIT® na skrzynke ABOX i zamkna¢ ja.

5. Wiaczyé napiecie (napiecia) zasilajgce 24V_C i 24V_S. Kontrolne diody LED muszg
teraz Swieci¢ na zielono.
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6.5.3 Uruchamianie w potaczeniu z DeviceNet

el

Sprawdzi¢ podtgczenie MOVIFIT®.
Ustawi¢ adres DeviceNet na przetagczniku DIP S2 skrzynki ABOX.

MOVIFIT® (- str. 130).
5. Zatozy¢ skrzynke EBOX na skrzynke ABOX i zamkngc¢ ja.

Ustawi¢ szybkos¢ przesytu na przetaczniku DIP S2 skrzynki ABOX.
Uruchomi¢ starter silnika MOVIFIT®, patrz rozdziat "Uruchamianie startera silnika

6. Wiaczy¢ napiecie (napiecia) zasilajgce 24V_C i 24V_S. Kontrolne diody LED muszg
teraz Swiecic na zielono.

Ustawianie adresu  Ustawianie adresu DeviceNet odbywa sie na przetgcznikach DIP S2/1 — S2/6.

DeviceNet (MAC-
ID) i szybkosci
transmisji S2

o
- Z

} [2]

(1]

NN OWYWO © 00 O O -

[1] Ustawianie szybkos$ci transmisiji
[2] Ustawienie adresu DeviceNet

Ustawianie szybkos$ci przesytu odbywa sie na przetgcznikach S2/7 — S2/8:

9007200092311435

Ponizsza tabela przedstawia na przyktadzie adresu 9, jak ustawi¢ adresy magistrali za
pomocg przetgcznikow DIP:

Przetaczniki DIP Potozenie Wartos¢
przetacznika
S2/1 ON 1
S2/2 OFF 2
S2/3 OFF 4
S2/4 ON 8
S2/5 OFF 16
S2/6 OFF 32
W ponizszej tabeli pokazano, jak ustawi¢ szybkos¢ przesytu za pomocg przetgcznikow
DIP:
Szybkosé Wartos¢é S2/7 S2/8
przesytu
125 kbodéw 0 OFF OFF
250 kbodow 1 ON OFF
500 kbodow 2 OFF ON
(zarezerwowana) 3 ON ON
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6.6 Uruchamianie startera silnika MOVIFIT®
6.6.1 Tryb uruchamiania

Zachowanie
urzgdzenia przy
Zmianie z trybu
"Easy" na tryb
"Expert"

Zachowanie
urzgdzenia przy
Zmianie z trybu
"Expert" na tryb
"Easy"

W celu uruchomienia startera silnika MOVIFIT® mozna w zasadzie dokona¢ wyboru
spomiedzy nastepujgcych trybéw uruchomienia:

Urzgdzenie MOVIFIT®-SC moze zostaé uruchomione w szybki i prosty sposoéb
w trybie "Easy" za pomocg przetacznika S10 (patrz rozdziat "EBOX" (— str. 16)).

Poprzez przetaczenie przetgcznika DIP S10/1 w pozycje "ON" mozna eksploatowaé
urzadzenie w trybie "Expert". W tym trybie uzytkownik ma do dyspozycji rozsze-
rzony zakres parametréw. Parametry mogg by¢ dostosowywane do aplikacji za
pomocg narzedzi oprogramowania "MOVITOOLS®-MotionStudio" (poziom funkciji
"Classic" i "Technology").

Po uaktywnieniu trybu "Expert" urzadzenie i jego parametry zostang jednokrotnie
zainicjalizowane zgodnie z ustawieniem przetgcznikéw od DIP S10/2 do S10/6.

Jesli tryb "Expert" jest aktywny, przetgczniki DIP od S10/2 do S10/6 bedg ponownie
skuteczne tylko wtedy, jesli parametr P802 ustawienie fabryczne ustawiony zostanie
na "Stan fabryczny". W przeciwnym razie przetgczanie przetgcznikow DIP bedzie
ignorowane.

W przypadku aktywowania trybu "Expert", wszystkie parametry ustawiane sg na war-
tosci fabryczne.

W przypadku wymienionych ponizej parametrow, ktore ustawiane sg za pomocg prze-
tacznika DIP S10, ustawienie przetacznikow DIP zadziata jednorazowo:

Tryb pracy startera

Napiecie znamionowe sieci

Napiecie znamionowe hamowania napedu 1
Napigcie znamionowe hamowania napedu 2

W przypadku dezaktywowania trybu "Expert", wszystkie parametry ustawiane sg na
wartosci fabryczne.

W przypadku wymienionych ponizej parametréw, ktére ustawiane sg za pomocg prze-
tacznika DIP S10, zadziata ustawienie przetgcznikéw DIP:

Tryb pracy startera

Napigcie znamionowe sieci

Napiecie znamionowe hamowania napedu 1
Napiecie znamionowe hamowania napedu 2
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6.6.2 Uruchamianie w trybie "Easy"

1. Przetgczyé przetgcznik DIP S10/1 w pozycje "OFF", patrz rozdziat "EBOX" (— str. 16)
(aktywowanie trybu "Easy").

$10

9007200092341131

2. Ustawi¢ parametry urzadzenia za pomocg przetgcznikéw od DIP S10/2 do S10/6,
patrz rozdziat "Opis przetgcznikéw DIP" / "Przetgcznik DIP S10" (— str. 122).

3. Zatozy¢ skrzynke EBOX MOVIFIT® na skrzynke ABOX i zamkna¢ ja.
4. Zalgczyc¢ napiecie zasilajgce 24 V. Dioda "24V_C" powinna zaswiecic¢ sie na zielono.
Dzieki temu mozliwe jest proste uruchomienie, dalsze dziatania nie sg konieczne.
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6.6.3 Rozszerzone uruchamianie i parametryzacja w trybie "Expert"

Podfgczanie
komputera PC

Witgczanie trybu
"Expe,.t"

Na ponizszej ilustracji przedstawiono podtaczanie komputera / laptopa do ztgcza diag-
nostycznego X50 urzagdzenia MOVIFIT®:

Zigcze diagnostyczne znajduje sie pod zaslepkg gwintowang, przedstawiong na poniz-
szym rysunku:

Zanim wtyczka zostanie wetknieta w ztgcze diagnostyczne, nalezy odkreci¢ zaslepke
gwintowana.

A ZAGROZENIE! Niebezpieczenstwo oparzenia ze wzgledu na gorgce powierzchnie
urzgdzenia MOVIFIT® lub opcji zewnetrznych, np. rezystora hamujgcego.

Ciezkie obrazenia ciata.

* Urzadzenie MOVIFIT® oraz zewnetrzne opcje wolno dotyka¢ dopiero po ich
ostygnieciu.

MOVIFIT®
= X50
USB11A
usSB RS485
w 2@ -_. )
RJ10
UWS21B
RS232 - —— RS485
=/l = E & (B2
=i RJ10
27021598576667531

Potaczenie ztgcza diagnostycznego z komputerem PC mozna zrealizowa¢ za pomocg
nastepujgcych opcji:

* USB11A ze ztgczem USB, nr katalogowy 0 824 831 1

*+ UWS21B ze zlgczem szeregowym RS232, nr katalogowy 1 820 456 2

-_—

Sprawdzi¢ podtaczenie MOVIFIT®.
2. Przetaczy¢ przetacznik DIP S10/1 w pozycje "ON".

S$10

4961269899

3. Zatozy¢ skrzynke EBOX MOVIFIT® na skrzynke ABOX i zamkna¢ ja.
4. Zalaczy¢ napiecie zasilajgce 24 V. Dioda "24V_C" powinna zaswiecic sie na zielono.
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Pierwsze kroki w MOVITOOLS® MotionStudio

Uruchamianie Aby uruchomié MOVITOOLS® MotionStudio i zatozy¢ projekt, nalezy postepowac
oprogramowania W ponizszy sposob:
i zaktadanie

1. Uruchomi¢ MOVITOOLS® MotionStudio z menu start w Windows z nastepujgcego

projektu punktu menu:
[Start] / [Programms] / [SEW] / [MOVITOOLS®-MotionStudio] / [MOVITOOLS®-
MotionStudio]
2. Zatozy¢ projekt, okreslajgc jego nazwe i miejsce w pamieci.
Nawigzywanie Aby nawigza¢ komunikacje za pomocg MOVITOOLS® MotionStudio i przeskanowaé
komunikacji i swo0jg sie¢, nalezy postepowacé w ponizszy sposob:
skanowanie sieci 1. Skonfigurowaé swéj kanat komunikacyjny, aby skomunikowa¢ sie ze swoimi urza-
dzeniami.
Szczegotowe informacje zawarte sg w podreczniku "MOVIFIT®, poziom funkciji
Classic .." lub "MOVIFIT®, poziom funkcji Technology ..".
2. Przeskanowa¢ swojg sie¢ (skanowanie urzgdzenia). W tym celu klikng¢ przycisk
[Start network scan] [1] (rozpocznij skanowanie sieci) na pasku symboli.
DE-H B « + X DSc‘an
(11
9007200387461515
Uruchamianie Dalsze uruchamianie / parametryzacja w trybie "Expert" réznig sie w zaleznosci od
zZa pomocg o wybranego poziomu funkcji MOVIFIT® i opisane sg w nastepujacych podrecznikach:
MOVITOOLS « "MOVIFIT®, poziom funkgcji "Classic" ." ")
MotionStudio

« "MOVIFIT®, poziom funkgcji "Technology" .." ")

1) Podreczniki "MOVIFIT®, poziom funkcji Classic" i "MOVIFIT®, poziom funkcji Technology" dostepne sa
w kilku wersjach dla poszczegdlnych magistral fieldbus.
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7 Eksploatacja
7.1  Diody statusowe MOVIFIT®-SC

711 Ogolne diody

Diody LED
"DI.." i "DO.."

Diody LED
"24V-C" j "24V-S"

W niniejszym rozdziale opisane zostang diody niezalezne od magistrali fieldbus i opciji.
Na rysunkach sg one przedstawione w ciemnych kolorach. Diody przedstawione
w kolorze biatym réznig sie w zaleznosci od zastosowanego wariantu magistrali fieldbus
i opisane zostang w kolejnych rozdziatach. Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowe
warianty PROFIBUS:

Poziom funkc;ji "Classic" z PROFIBUS lub DeviceNet

e 6 o o .o .o .O [ } .@ ( X}
%% %% %%%% %
2. D o ©
o O P
XX % 2 MOVIEIT®
XX SEW

835907723

Poziom funkcji "Classic" z PROFINET
Poziom funkcji "Technology"” z PROFIBUS, DeviceNet lub PROFINET

KKH \
X205, ) MOVIFIT®
N SEW
EURODRIVE

835912971
W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diod "DI.." i "DO..":
Dioda Stan Znaczenie
DI0O0 do Zolta Sygnat wejsciowy przy wejsciu binarnym DI.. wystepuje.
DI15 Wyt Sygnat wejsciowy przy wejsciu binarnym DI.. otwarty lub "0".
DO00do  Zélta Wyijscie DO.. przetgczone.
D003 Wyt Wyijscie DO.. logiczne "0".
W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diod LED "24V-C" i "24V-S":
Dioda Stan Znaczenie Usuwanie btedéw
24V-C Zielona | Obecne napiecie state 24 V_C. -
Wyt Brak statego napiecia 24V_C. Sprawdzi¢ napiecie zasilajace
24V_C.
24V-S Zielona | Obecne napiecie elementéw -
czynnych 24V_S.
Wyt Brak napiecia elementéw czynnych | Sprawdzi¢ napiecie zasilajgce
24V_S 24V_S.
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Dioda LED
"SF/USR"

Dioda LED "SF/USR" wskazuje rézne stany w zaleznosci od poziomu funkcji.
W ponizszej tabeli przedstawiono stany diody "SF/USR":

SF/USR

Poziom
funkcji

Cc

T

Znaczenie

Usuwanie btedow

Wyt

Normalny tryb pracy.
MOVIFIT® znajduije sie

w stanie wymiany danych
z podigczonym systemem
napedowym (wbudowany
starter silnika).

Czer-
wona

MOVIFIT® nie moze prowa-
dzi¢ wymiany danych z wbu-
dowanym starterem silnika.

Sprawdzi¢ zasilanie 24 V DC wbudo-
wanego startera silnika.

Miga
czerwona
(takt 2 s)

Btad inicjalizacji MOVIFIT®
lub powazny btad
urzadzenia

Nieprawidtowe oznaczenie karty.

Wigczy¢é ponownie MOVIFIT®.

W razie ponownego wystgpienia
btedu wymieni¢ skrzynke EBOX lub
skonsultowac¢ sie z serwisem SEW.

Miga
czerwona

Inny btad urzadzenia

Odczyta¢ status btedu za pomoca
MOVITOOLS® MotionStudio.
Usuna¢ przyczyne bfedu i skasowac
btad.

Wyt.

Program ICE jest
uruchomiony.

Zielona

Program ICE jest
uruchomiony.

Zielona dioda LED stero-
wana jest przez program
ICE.

Znaczenie patrz dokumentacja pro-
gramu ICE

Czer-
wona

Miga
czerwona

Projekt bootowania nie
zostat uruchomiony ze
wzgledu na btad lub zostat
przerwany.

Zalogowac sie przez MOVITOOL /
PLC-Editor / Remote-Tool i sprawdzi¢
projekt bootowania.

Btad inicjalizacji MOVIFIT®
Nieprawidtowa kombinacja
EBOX-ABOX

Nie jest zatadowany Zzaden
program aplikacyjny ICE.

Nieprawidtowe oznaczenie karty.
Sprawdzi¢ typ skrzynki EBOX
MOVIFIT®. Zatozy¢ prawidtowg
skrzynke EBOX na skrzynke ABOX
i przeprowadzi¢ kompletne urucho-
mienie.

Zatadowac program aplikacyjny ICE
i w razie potrzeby ponownie uru-
chomic¢ zintegrowany PLC.

Miga
206tta

Program aplikacyjny ICE jest
zatadowany, nie jest jednak
wykonywany (PLC = stop).

Sprawdzi¢ program aplikacyjny ICE
za pomoca MOVITOOLS® Motion-
Studio i uruchomié zintegrowany ste-
rownik PLC.

Miga 1 x
czer-
wona n x
zielona

Status btedu, ktéry zgta-
szany jest przez program
ICE.

Status / usuniecie patrz dokumentacja
programu ICE

« dotyczy zaznaczonego poziomu funkgiji:
C = poziom funkgji "Classic"
T = poziom funkcji "Technology"
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7.1.2 Diody LED dla PROFIBUS zalezne od magistrali

W niniejszym rozdziale opisane zostang diody LED dla PROFIBUS, zalezne od magi-
strali. Na rysunku sg one przedstawione w ciemnych kolorach:

Dioda LED
"BUS-F"

Dioda LED "RUN"

o
% 4
MOVIFIT®
EURODRIVE
836104971

W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diody LED "BUS-F";

BUS-F  RUN | Znaczenie Usuwanie btedow
Wyt Zielona MOVIFIT® znajduje sie w stanie -
wymiany danych z DP-Master
(Data Exchange).
Miga | Zielona <« Rozpoznana jest pr%dkos'é » Sprawdzi¢ projektowanie
czer- transmisji. MOVIFIT™ nie otrzy- DP-Master.
wona muje jednak sygnatu z DP- +  Sprawdzié, czy dopuszczalne
Master. sg wszystkie skonfigurowane
* Urzadzenie MOVIFIT® nie w projekcie moduty dla zastoso-
zostato zaprojektowane wanego wariantu MOVIFIT®
w DP-Master lub zostato (MC, FC, SC).
zaprojektowane btednie.
Czer- Zielona |« Nastgpita awaria potgczenia « Sprawdzi¢ podtgczenie
wona z DP-Master. PROFIBUS-DP urzgdzenia

«  MOVIFIT® nie rozpoznaje
szybkosci transmisiji.

* Przerwanie magistrali

+ DP-Master nie dziata

MOVIFIT®.
Sprawdzi¢ DP-Master.

Sprawdzi¢ wszystkie przewody
w swojej sieci PROFIBUS-DP.

W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diody LED "RUN":

BUS-F  RUN | Znaczenie Usuwanie biedow
X Wyt * Urzadzenie MOVIFIT® nie jest * Sprawdzi¢ zasilanie 24 V DC.
gotowe do pracy.  Wigczyé ponownie MOVIFIT®.
* Brak zasilania 24 V. W przypadku ponownego
wystgpienia usterki wymieni¢
EBOX.
X Zielona | Sprzet podzespotéw MOVIFIT® OK. -
Wyt. Zielona |« Prawidlowa praca MOVIFIT®, -
«  MOVIFIT® znajduje sie w stanie
wymiany danych z DP-Master i
wszystkimi podporzgdkowanymi
systemami napgdowymi.
X Miga Adres PROFIBUS ustawiony jest na | Sprawdzi¢ ustawiony adres
zielona | warto$¢ rowng 0 lub wiekszg od 125. | PROFIBUS w skrzynce ABOX
MOVIFIT®,
X Zolta MOVIFIT® znajduje sie w fazie -
inicjalizacji.
X Czer- Wewnetrzne btedy urzadzenia Wiaczy¢ ponownie MOVIFIT®.
wona W przypadku ponownego wystg-

X dowolny stan

pienia usterki wymieni¢ EBOX.
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7.1.3 Diody LED dla DeviceNet zalezne od magistrali

W niniejszym rozdziale opisane zostang diody LED dla DeviceNet, zalezne od magi-

strali. Na rysunku sg one przedstawione w ciemnych kolorach:

[ X X ) [ ]
N
ks %
- MOVIFIT®
EURODRIVE
836125963

Dioda LED Opisane w ponizszej tabeli funkcje dziatania diody LED "Mod/Net" zawarte sg w specy-
"Mod/Net" fikacji DeviceNet.
Mod/Net  Stan Znaczenie Usuwanie btedow
Wyt Nie wig- * Urzadzenie jest w trybie offline. *  Wiaczy¢ napiecie zasi-
czone/offline |«  Urzgdzenie przeprowadza kon- lajgce przez wtyczke
trole DUP-MAC-Check. DeviceNet.
* Urzadzenie jest wylaczone.
Miga W trybie * Urzadzenie jest w trybie online inie | « Dofgczy¢ urzgdzenie
zielona Onlinei zostato nawigzane zadne potg- do listy skanowania
(1 s-takt) W Opera- czenie. Mastera i uruchomic
tional Mode . DUP-MAC-Check zostat pomysinie komunikacje
przeprowadzony. w Masterze.
* Nie zostato jeszcze utworzone
potaczenie do Mastera.
» Brakujgca (btedna) lub niekom-
pletna konfiguracja.
Zielona | Online, * Urzadzenie jest online. -
Operational |« Potgczenie jest aktywne
Mode (Established State).
i Connected
Miga Minor Fault |« Wystgpit blgd krytyczny, niemoz- * Nalezy sprawdzi¢
czer- lub Connec- liwy do usuniecia. przewdd DeviceNet.
wona tion Timeout |« Polled I/O lub/i Bit-Strobe 1/0-Con- |«  Sprawdzié reakcje na
(1 s-takt) nection sg w statusie Timeout. timeout (P837). Jesli
+  Wystgpit btgd mozliwy do usu- ustawiona jest reakcja
niecia w urzadzeniu. z bledem, nalezy
po usunieciu btedu
przeprowadzi¢ reset
urzadzenia.
Czer- Critical Fault « Wystgpit bfad krytyczny, niemoz- * Nalezy sprawdzi¢
wona lub Critical liwy do usuniecia. przewdd DeviceNet.
Link Failure |« Stan BusOff. .

DUP-MAC-Check stwierdzit wysta-
pienie btedu.

Sprawdzi¢ adres (MAC-
ID). Czy inne urzg-
dzenie juz uzywa tego
samego adresu?
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Dioda LED "PIO"

W ponizszej tabeli przedstawiono tg funkcjonalno$c¢:

Dioda LED "PIO" kontroluje potgczenie Polled I/O (kanat danych procesowych).

PIO Stan Znaczenie Usuwanie btedow
Miga DUP-MAC- * Urzadzenie przeprowadza kon- * Nalezy wigczy¢ co naj-
zielona | Check trole DUP-MAC mniej jedno kolejne
(takt + Jesli urzadzenie abonenckie po urzadzenie magistrali
500 ms) ok. 2 s nie opusci tego stanu DeviceNet do sieci.
oznacza to, ze nie znaleziono
innych urzadzen abonenckich
Wyt Nie podia- * Urzadzenie jest wytaczone. *  Wiaczy¢ urzadzenie.
czone/ * Urzadzenie jest w stanie offline. * Sprawdzi¢, czy uaktyw-
Offline niono w Masterze typ
jednak nie potgczenia PIO.
DUP-MAC-
Check
Miga Online * Urzadzenie jest online. » Sprawdzi¢ konfiguracje
zielona  iw trybie «  DUP-MAC-Check zostat urzgdzenia w Masterze.
(1 s-takt) = Operational pomyslinie przeprowadzony.
Mode «  Utworzone zostanie potgczenie
P10 z Masterem (Configuring
State).
» Brakujaca, btedna lub niekom-
pletna konfiguracja.
Zielona  Online, * Urzadzenie jest online. -
Operational |«  Utworzone zostato potgczenie PIO
Mode i (Established State).
Connected
Miga Minor Fault «  Wystgpit btad krytyczny, niemoz- |« Nalezy sprawdzic¢
czer- lub Connec- liwy do usuniecia. przewodd DeviceNet.
wona tion Timeout | .  Ustawiono niedozwolong szyb- « Nalezy sprawdzi¢ usta-
(1 s-takt) koS¢ przesytu na przetgcznikach wienia przetgcznikow
DIP. DIP dla szybkosci
* Polled I/O-Connection jest w sta- przesytu.
tusie Timeout. * Sprawdzi¢ reakcje na
timeout (P837). Jesli
ustawiona jest reakcja
z btedem, nalezy
po usunieciu btedu
przeprowadzi¢ reset
urzgdzenia.
Czer- Critical Fault « Wystgpit bfad krytyczny, niemoz-  « Nalezy sprawdzié¢
wona lub liwy do usuniecia. przewdd DeviceNet.
Critical Link |« Stan BusOff. * Sprawdzi¢ adres (MAC-
Failure +  DUP-MAC-Check stwierdzit ID). Czy inne urza-

wystgpienie btedu.

dzenie juz uzywa tego
samego adresu?
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Dioda LED "BIO"

Dioda LED "BIO" nadzoruje potaczenie Bit-Strobe 1/0O.

W ponizszej tabeli przedstawiono tg funkcjonalno$c¢:

BIO Stan Znaczenie Usuwanie btedow
Miga DUP-MAC- * Urzadzenie przeprowadza kon- * Nalezy wigczy¢ co naj-
zielona | Check trole DUP-MAC mniej jedno kolejne
(takt «  Jesli urzadzenie abonenckie po urzgdzenie magistrali
500 ms) ok. 2 s nie opusci tego stanu DeviceNet do sieci.
oznacza to, ze nie znaleziono
innych urzgdzen abonenckich.
Wyt Nie podia- * Urzadzenie jest wytgczone. *  Wiaczy¢ urzadzenie.
czone/ » Urzadzenie jest w stanie offline. » Sprawdzi¢, czy uaktyw-
Offline niono w Masterze typ
ale nie potgczenia BIO.
DUP-MAC-
Check
Miga Online * Urzadzenie jest online. » Sprawdzi¢ konfiguracje
zielona | iw trybie «  DUP-MAC-Check zostat urzadzenia w Masterze.
(1 s-takt) | Operational pomysinie przeprowadzony.
Mode +  Utworzone zostanie potgczenie
BIO z Masterem (Configuring
State).
* Brakujgca, btedna lub niekom-
pletna konfiguracja.
Zielona | Online, * Urzadzenie jest online. -
Operational  «  Utworzone zostato potgczenie BIO
Mode i (Established State).
Connected
Miga Minor Fault »  Wystgpit btad krytyczny, niemoz- |+ Nalezy sprawdzi¢
czer- lub liwy do usuniecia. przewdd DeviceNet.
wona Connection |« Bit-Strobe I/O-Connection jest » Sprawdzi¢ reakcje na
(1 s-takt) | Timeout w trybie Timeout. timeout (P837). Jesli
ustawiona jest reakcja
z btedem, nalezy
po usunieciu btedu
przeprowadzi¢ reset
urzgdzenia.
Czer- Critical Fault < Wystgpit blad krytyczny, niemoz-  « Nalezy sprawdzi¢
wona lub liwy do usuniecia. przewdd DeviceNet.
Critical Link | = Stan BusOff. + Sprawdzi¢ adres (MAC-
Failure +  DUP-MAC-Check stwierdzit ID). Czy inne urzg-
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Dioda LED Dioda LED "BUS-F" sygnalizuje fizyczny stan wezta magistrali.
"BUS-F" W ponizszej tabeli przedstawiono funkcjonalnosc:
BUS-F | Stan Znaczenie Usuwanie btedow
Wyt No Error * llos¢ btedéw Bus mieéci sie w nor- | -
malnym zakresie (Error-Aktive-
State).
Miga Bus Warning | « Urzadzenie przeprowadza kon- * Nalezy wigczy¢ jedno
czer- trole DUP-MAC i nie moze prze- kolejne urzadzenie
wona syta¢ zadnych komunikatéw, magistrali DeviceNet do
(1s- poniewaz do magistrali Bus sieci.
takt) nie zostaty podigczone dalsze - Sprawdzi¢ okablowanie
urzadzenia abonenckie i terminatory magistrali.
(Error-Passiv-State).
Czer- Bus Error » Bus-Off Status. » Sprawdzi¢ ustawienie
wona + llo$é fizycznych btedéw magistrali szybkosci przesytu dla
wzrosta mimo przetaczenia w stan adresu, okablowania
Error-Passiv-State. Dostep do oraz terminatory
magistrali zostaje wytgczony. magistrali.
Zotta Power Off » Zewnetrzne zasilanie jest wyla- » Sprawdzi¢ zewnetrzne

czone lub nie zostato podtgczone.

napiecie zasilajgce
i okablowanie
urzgdzenia.
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7.1.4 Diody LED dla PROFINET zalezne od magistrali

W niniejszym rozdziale opisane zostang diody LED dla PROFINET, zalezne od magi-
strali. Na rysunku sg one przedstawione w ciemnych kolorach:

Dioda LED "RUN"

e o0 o
6)((9 %,ﬂ%ﬁ '%4/
%%
T MOVIFIT®
EURODRIVE
836109067

W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diody LED "RUN":

RUN BUS-F | Znaczenie Usuwanie btedow
Zielona X Sprzet podzespotow MOVIFIT® OK. | -
Zielona Wyt * Prawidtowa praca MOVIFIT®. -
« MOVIFIT® znajduje sie w stanie
wymiany danych z PROFINET-
Master (Data Exchange) i
wszystkimi podporzadkowa-
nymi systemami napedowymi.
Wyt X * Urzadzenie MOVIFIT® nie jest | Sprawdzic zasilanie 24 V DC.
gotowe do pracy. Wiaczyé ponownie MOVIFIT®,
* Brak zasilania 24 V. W przypadku ponownego Wysta_
pienia usterki wymieni¢ EBOX.
Czer- X Btad sprz(gtu podzespotéw Wiaczy¢ ponownie MOVIFIT®.
wona MOVIFIT®. W przypadku ponownego wysta-
pienia usterki wymieni¢ EBOX.
Miga X
zielona 5 ; ®
. ' Sprzet podzespotéw MOVIFIT® nie Wiaczy¢ ponownie MOVIFIT™.
Miga X uruchamia sie W przypadku ponownego wystg-
z6lita ' pienia usterki wymieni¢é EBOX.
Zotta X

X dowolny stan
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Dioda LED W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diody LED "BUS-F":
"BUS_F"
RUN BUS-F Znaczenie Usuwanie btedow
Zielona Wyt MOVIFIT® znajduje sie w stanie -

wymiany danych z PROFINET-
Master (Data Exchange).

Zielona | Z6Ma, Do konfiguracji osprzetu Przetgczy¢ konfiguracje osprzetu
miga w STEP 7 podtaczony zostat STEP 7 w stan ONLINE i przepro-
z6tta niedozwolony modut. wadzi¢ analize stanu podzespotéw

dla gniazd przytgczeniowych urza-
dzenia MOVIFIT™.

Zielona | Pulsuje Aktywowana zostata funkcja -
na zie- migania dla projektowania Master
lono, PROFINET, aby optycznie ziden-

Pulsuje tyfikowa¢ urzadzenie abonenckie.
na zie-

lono/

czerwono

Zielona Czer- * Nastgpita awaria potagczenia » Sprawdzi¢ podtaczenie

wona z PROFINET-Master. PROFINET urzadzenia
- MOVIFIT® nie rozpoznaje MOVIFIT®.
Zzadnego potgczenia. + Sprawdzi¢ PROFINET-Master.
* Przerwanie magistrali » Sprawdzi¢ wszystkie przewody
+  PROFINET-Master nie dziata. w swojej sieci PROFINET.

Diody LED "link/act W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diod "link/act 1" i "link/act 2":

1"i "link/act 2" . .

Dioda Stan Znaczenie

link/act 1 Ethernet Port1 » link = kabel ethernet tgczy urzadzenie z dalszymi urzg-
link = zielony dzeniami ethernet.
act = zofty + act = active, komunikacja ethernet aktywna.

link/act 2 Ethernet Port2
link = zielony
act = zotty
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7.1.5 Diody LED dla Modbus/TCP i EtherNet/IP zalezne od magistrali

W niniejszym rozdziale opisane zostang diody LED dla Modbus/TCP i EtherNet/IP,
zalezne od magistrali. Na rysunku sg one przedstawione w ciemnych kolorach:

0000
Qe
= MOVIFIT®
EURODRIVE
829213195
Diody LED W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diod LED "MS" (Module Status) i "NS"
"MS"i "NS" (Network Status):
MS ‘ NS Znaczenie Usuwanie btedéw
* Urzadzenie MOVIFIT® nie » Sprawdzi¢ zasilanie 24 V DC.
W jest gotowe do pracy. «  Wigczyé ponownie MOVIFIT®.
yt. -
* Brak zasilania 24 V DC. « W przypadku ponownego wysta-
pienia usterki wymieni¢ EBOX.
- MOVIFIT® przeprowadza test | -
Miga diod LED.
na zielono/ + Ten stan moze by¢ aktywny
czerwono jedynie przez krotki czas
w trakcie uruchamiania.
Miga Czer- * Rozpoznano niezgodnos$¢ przy |+ Sprawdzi¢, czy urzgdzenie o tym
czer- wona przydzielaniu adresu IP. samym adresie IP jest obecne
wona Inne urzadzenie abonenckie W sieci
w sieci korzysta z tego samego | © Zmieni¢ adres IP urzgdzenia
adresu IP. MOVIFIT®,
» Sprawdzi¢ ustawienia DHCP do
nadawania adresu IP serwera
DHCP
(tylko w przypadku wykorzysty-
wania serwera DHCP).
Czer- X Btad sprz(gtu podzespotow *  Wiaczy¢ ponownie MOVIFIT®.
wona MOVIFIT™. «  Zresetowaé MOVIFIT® do usta-
wien fabrycznych.
* W przypadku ponownego wystg-
pienia usterki wymieni¢ EBOX.
Miga Miga Aplikacja jest uruchamiana. -
zielona zielona
Miga Wyt «  MOVIFIT® nie ma jeszcze » Przelgczy¢ przetgcznik DIP S11/1
zielona parametréw IP. serwera DHCP w pozycje "OFF".
* Uruchamiany jest TCP-IP » Sprawdzi¢ pofgczenie serwera
Stack. DHCP (tylko, gdy DHCP jest
« Jesli ten stan utrzymuije sie aktywny, a stan sig utrzymuje).
diuzej, a przetgcznik DIP
DHCP jest uaktywniony,
wowczas MOVIFIT® czeka na
dane serwera DHCP.
Zielona | X Sprzet podzespotéw MOVIFIT® -
OK.
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MS NS Znaczenie Usuwanie btedéw
X Miga » Czas Timeout sterujgcego * Sprawdzi¢ podtgczenie magistrali
czer- potgczenia minat. urzadzenia MOVIFIT®.
wona + Stan ten jest kasowany po » Sprawdzi¢ Master / Scanner.
ponownym"uruchomieniu * Sprawdzi¢ wszystkie przewody
komunikacji. w sieci ethernet.
X Miga * Brak pofgczenia sterujgcego. -
zielona
X Zielona | + Istnieje potgczenie sterujgce -
z Masterem/Scannerem.

X dowolny stan

Diody LED "link/act W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diod "link/act 1" i "link/act 2":

1"i "link/act 2"

Dioda

Stan

Znaczenie

link/act 1

Ethernet Port1 * link = kabel ethernet fgczy urzgdzenie z dalszymi urzg-
dzeniami ethernet.

+ act = active, komunikacja ethernet aktywna.

link = zielony
act = zotty

link/act 2

Ethernet Port2
link = zielony
act = zotty

7.1.6 Dioda LED "RUN PS" (dioda statusowa LED startera silnika)

Ponizszy rysunek przedstawia diode LED "RUN PS" (w ciemnym kolorze). Rysunek
przedstawia przyktadowo wariant PROFIBUS z poziomem funkgji "Technology":

%
%'0
¢ MOVIFIT®
EURODRIVE
836134539

Kolor
diody
LED

Stan diody LED Stan roboczy | Opis

Czer-
wona

Zotta

Wyt nie gotowy do Brak zasilania 24 V.
pracy
Swieci w sposéb | nie gotowy do Zasilanie 24V_C i 24V_P jest prawidtowe.
ciagly pracy Uszkodzenie ptytki modutu mocy startera
silnika
Swieci w sposéb | gotowy do Tryb normalny "Brak zezwolenia":
ciagly pracy «  Starter silnika gotowy do pracy

ale urzadzenie
zablokowane

(zatgczone zasilanie elektroniki 24 V
i napiecie sieciowe)

Modut mocy startera silnika nie jest
odblokowany

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




Eksploatacja >\ /é

Diody statusowe MOVIFIT®-SC — ~

Kolor Stan diody LED Stan roboczy Opis
diody
LED
Zielona | swieci w sposéb | Zezwolenie dla | Tryb normalny "Zezwolenie" dla pracy
ciagly urzgdzenia z jednym silnikiem:
» Starter silnika gotowy do pracy
(zatgczone zasilanie elektroniki 24 V
i napiecie sieciowe)
* Zezwolenie dla silnika
Tryb normalny "Zezwolenie" dla pracy
z dwoma silnikami:
« Starter silnika gotowy do pracy
(zatgczone zasilanie elektroniki 24 V
i napiecie sieciowe)
» Zezwolenie dla obydwu silnikéw
Zielona | pulsuje 1x, pauza  Zezwolenie dla | Tryb normalny "Zezwolenie" dla pracy
urzadzenia z dwoma silnikami:
» Starter silnika gotowy do pracy
(zatgczone zasilanie elektroniki 24 V
i napiecie sieciowe)
* Zezwolenie dla napedu 1
Zielona | pulsowanie 2x, Zezwolenie dla | Tryb normalny "Zezwolenie" dla pracy
pauza urzgdzenia z dwoma silnikami:
« Starter silnika gotowy do pracy
(zatgczone zasilanie elektroniki 24 V
i napiecie sieciowe)
* Zezwolenie dla napedu 2
Zotta réwnomierne nie gotowy do Faza testu samoczynnego
pulsowanie pracy lub zasilanie 24 V jest zatgczone
ale napiecie sieciowe nie jest OK
Zoka réwnomierne, gotoéw do pracy | Stan pracy "Zwalnianie hamulca napedu
szybkie pulso- 1 i/lub napedu 2 bez zezwolenia napedu”
wanie
Zotta pulsowanie 2x, gotowy do Zasilanie 24 V oraz napiecie OK.
pauza pracy, alew W celu wigczenia trybu automatycznego
stanie pracy zakonczy¢ tryb reczny.
recznej bez
odblokowania
urzadzenia
zielony/ | pulsowanie gotowy do Zakidcenie komunikacji podczas cyklicznej
20ity zmiennym pracy wymiany danych.
kolorem ale wystapit
timeout
Czer- réwnomierne, nie gotowy do Wewnetrzny btad CPU, bigd EEPROM,
wona wolne pulsowanie | pracy wyjscie otwarte, watchdog
Czer- pulsuje 3x, pauza Bfad 44 Obcigzenie Ixt
wona Btad 01 Prad przetezeniowy silnika / koncéwki mocy
Btad 11 Nadmierna temperatura stopnia wyj$cio-
wego
Czer- pulsuje 4x, pauza Biad 84 Przecigzenie silnika
wona Biad 31 Zadziatat czujnik TH
Czer- pulsuje 5x, pauza Btad 89 Nadmierna temperatura hamulca
wona
Czer- pulsuje 6x, pauza Bfad 06 Zanik fazy w sieci
wona
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7.1.7 Diody LED opcji POF L10

W tym rozdziale opisano diody statusowe opcji POF L10:

Dioda LED "24V"

=
.

w0 SEW,

E QFo2 (x31)
S

=
8 QFo1(x30)

4961760011

Dioda "24V" sygnalizuje status napiecia zasilania 24 V.

Stan diody

Znaczenie

Usuwanie btedow

Wyt

Brak zasilania 24 V opcji POF.

+ Sprawdzi¢, czy urzgdzenie
MOVIFIT® jest wigczone.

» Sprawdzi¢ potgczenia pomiedzy
MOVIFIT® oraz opcjg POF L10.

Zielona

Dioda LED "FO2" Dioda "FO2" sy

Stan diody

Zasilanie 24 V opcji POF jest obecne.

gnalizuje status diagnozy FO na porcie 2 (X31).

Znaczenie

Usuwanie btedow

Wyt
Czerwona

Port POF 2 jest OK.
Niezbedna konserwacja portu POF 2.

Wykona¢ konserwacje portu POF 2,
np. wymienic¢ przewod POF.

Dioda LED "FO1"

Dioda "FO1" sygnalizuje status diagnozy FO na porcie 1 (X30).

Stan diody

Znaczenie

Usuwanie btedow

Wyt

Port POF 1 jest OK.

Czerwona

Niezbedna konserwacja portu POF 1.

Wykona¢ konserwacje portu POF 1,
np. wymieni¢ przewod POF.
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Eksploatacja >\ /é
Sterowanie reczne za pomocg klawiatury DBG — ~

7.2  Sterowanie reczne za pomocg klawiatury DBG

7.21 Podtaczanie

7.2.2 Obsluga

i

Urzgdzenia MOVIFIT® wyposazone sg w ztgcze diagnostyczne X50 (ztgcze wtykowe
RJ10) wykorzystywane do parametryzacji i obstugi reczne;j.

Zigcze diagnostyczne X50 znajduje sie pod zaslepka gwintowang, przedstawiong na
ponizszym rysunku:

Zanim wtyczka zostanie wetknieta w ztgcze diagnostyczne, nalezy odkreci¢ zaslepke
gwintowana.

A ZAGROZENIE! Niebezpieczenstwo oparzenia ze wzgledu na gorgce powierzchnie
urzadzenia MOVIFIT® lub opcji zewnetrznych, np. rezystora hamujgcego.

Ciezkie obrazenia ciata.

* Urzadzenie MOVIFIT® oraz zewnetrzne opcje wolno dotykaé dopiero po ich
ostygnieciu.

-

-

==
T

0000 @@
QIOIOIOXSIOIS)
0000 @O

A

DKG60B DBG
793024907

Opcjonalnie, klawiature DBG mozna podtagczyé wraz z opcjg DKG60B (5 m kabla prze-
diuzajacego) do urzadzenia MOVIFIT®.

UWAGA! Utrata zapewnionego stopnia ochrony w razie niezamontowania lub niepra-
widtowego zamontowania za$lepek na ztgczu diagnostycznym X50.

Uszkodzenie urzadzenia MOVIFIT®.

* Po zakonhczeniu sterowania recznego przykreci¢ z powrotem zaslepke ztgcza diag-
nostycznego wraz z uszczelka.

WSKAZOWKA

Wskazéwki dotyczgce obstugi w trybie sterowania recznego napedu MOVIFIT® znaj-
dujg sie w podreczniku "MOVIFIT®, poziom funkgcji "Technology" .." lub "MOVIFIT™,
poziom funkgiji "Classic" ..".
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Serwis
Diagnoza urzadzenia

W zaleznosci od wykorzystywanego poziomu funkcji do dyspozycji sg dalsze mozli-
wosci diagnostyczne za pomocg MOVITOOLS®-Motion-Studio. Dlatego opisano je
w odpowiednich podrecznikach:

* podrecznik "MOVIFIT®, poziom funkcji Classic .."
+ podrecznik "MOVIFIT®, poziom funkcji Technology .."

Niniejsze podreczniki dostepne sg w wielu wersjach, odpowiednich dla magistrali

Przyczyna

8 Serwis
8.1 Diagnoza urzadzenia
WSKAZOWKA
1
fieldbus.
8.2 Tabela biedéw
Blad Nr Nr sub- Nr
bfedu bledu biedu
wewn.

Usuwanie btedow

Bledy odnoszace sie do pracy urzadzenia / ostrzezenia

Zanik fazy 6 1 1 Wystapit zanik fazy w sieci Skontrolowa¢ przewdd sieciowy pod
w sieci podczas rozpoznawania sieci. wzgledem zaniku fazy.

Uwaga: Awaria 2 faz sieci nie

prowadzi do powstania btedu

"Zanik fazy w sieci", lecz bez

wskazania btedu do powstania

stanu "Nie gotowy, 24V"
Zanik fazy 6 2 2 Wystgpienie zaniku fazy w sieci |Skontrolowa¢ przewod sieciowy pod
w sieci po rozpoznaniu sieci. wzgledem zaniku fazy.

Uwaga: Awaria 2 faz sieci nie

prowadzi do powstania btedu

"Zanik fazy w sieci", lecz bez

wskazania btedu do powstania

stanu "Nie gotowy, 24V"
Btad przy 9 99 3 W trybie "Praca z dwoma silni-  Sprawdzi¢ kolejnos¢ podtgczenia faz
uruchomieniu kami" fazy wejsciowe sieci L1, L2 |wejsciowych sieci, zamieni¢ kolejnos¢
"Nastepstwo oraz L3 muszg by¢ podtgczone |2 faz sieci, aby uzyskac¢ pole wirujgce
faz" w prawidtowej kolejnosci do zaci- w prawo.

skow przytgczeniowych, aby po

podtgczeniu faz obydwu silnikéw

ustawiony byt kierunek obrotow

"w prawo".

Rozpoznana zostanie nieprawid-

towa kolejnos¢ faz i odrzucona ze

wskazaniem btedu.
Biad przy uru- 9 100 2 W trybie "praca z jednym silni- | Sprawdzi¢ podtgczenie napedu.
chomieniu kiem", zmierzona warto$¢ pradu W trybie "praca z jednym silnikiem" tylko
w trybie "Praca wyj$ciowego dla napedu 2 jest  jeden naped mozna podigczyé do zaci-
Z_J'Ief_t‘_ym" wigksza niz 10 % I urzadzenie:  skéw przytgczeniowych przeznaczonych
silnikiem

Powstanie takiego prgdu wyjscio-

wego spowodowane jest tym, ze

* naped podigczony jest do
zaciskéw X9 lub do zigcza
wtykowego X9

* w trybie "praca z jednym silni-
kiem" do MOVIFIT® podtg-
czone sg 2 napedy

dla napedu 1.

Uwaga: Poniewaz funkcja nadzoru
aktywowana jest przy natezeniu pradu
wyjsciowego napedu 2 powyzej 10 %
IN,urzadzenie: Z€ Wzgledu na nieprawid-
towe okablowanie moze wystapié
zaklocenie w kierunku obrotow lub
niekontrolowane obracanie sie dru-
giego napedu.
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Serwis [
Tabela btedow

<P

Biad Nr Nr sub- Nr Przyczyna Usuwanie btedow

btedu bitedu biedu
wewn.

Przecigzenie 1 1 2 Zmierzona temperatura radiatora |+ Obnizy¢ temperature otoczenia.

termiczne przekroczyta dopuszczalng » Zapobiec nadmiernemu groma-
wartos¢ graniczna. dzeniu sie ciepta.

* Zredukowac¢ obcigzenie napedu /
napedow.

Zbyt wysokie |11 4 5 Obcigzenie sumaryczne Zredukowac obcigzenie napedow.

obciazenie napedow podczas pracy z

sumaryczne dwoma napedami jest zbyt
wysokie.

Btad CPU 20,21, 0 0 Zresetowac bfad, w przypadku wielokrot-

37 nego wystepowania btedu nalezy
odesta¢ urzadzenie do firmy SEW-
EURODRIVE.

Blad EEPROM 25 0 4,7 Bfad podczas dostepu do Przywrdci¢ stan fabryczny za pomocag

EEPROM parametru P802,
wykonac reset
i ponownie sparametryzowaé urzgdzenie.
W razie ponownego / wielokrotnego
wystepowania btedu skontaktowac sie
z serwisem SEW.

Zewnetrzny 26 0 0 Sygnat Low na zacisku, ktéry

zacisk zaprogramowany zostat na
funkcje "/Zewnetrzny btad" (tylko
w przypadku SBUS-Slave)

Obciazenie Ixt 44 100 1 Warto$¢ prgdu sumarycznego « Zredukowac¢ obcigzenie napedéw.
obliczona na podstawie pragdow .« Unika¢ jednoczesnego odblokowy-
wyjsciowych napedu 12 wynosi wania obydwu napeddw.
powyzej 180 % IN, urzadzenie-

Btad inicjali- 45 9 1 Nastepstwo faz nie zostato Sprawdzi¢ podtgczenie urzgdzenia do

zacji rozpo- rozpoznane. sieci.

znania sieci Czy 3-fazowa sie¢ zostata prawidtowo

podigczona?

Wskazowka: Nastepstwo faz rozpozna-
wane jest automatycznie przez
urzgdzenie.

Timeout komu- 47 0 0 Timeout przy cyklicznej

nikacji CAN komunikacji.

Suma 94 0 0 Uszkodzony EEPROM Skontaktowac sie z serwisem SEW.

kontrolna

Blad 97 0 2,4 Biad przy transmisji danych Powtoérzyé proces kopiowania

kopiowania lub przywrdcié ustawienia fabryczne

i ponownie sparametryzowac urzadzenie.

Bledy odnoszace sie do pracy silnika

Nadmiar pradu 1 3 3 Zmierzona warto$¢ pradu wyj- * Sprawdzi¢ / skorygowac parametr

silnika dla Sciowego napedu 1 przekracza P300, P301.

napedu 1 parametryzowang na czas «  Zredukowaé obcigzenie napedu.
trwania opdznienia (parametr
P301) parametryzowang wartos¢
pradu wytaczeniowego (para-
metr P300).

Nadmiar pradu 1 4 4 Zmierzona wartos¢ pragdu wyj- » Sprawdzi¢ / skorygowac parametr

silnika dla sciowego napedu 2 przekracza P310, P311.

napedu 2 parametryzowang na czas » Zredukowac obcigzenie napedu.
trwania opdznienia (parametr
P311) parametryzowang wartos¢
pradu wytgczeniowego
(parametr P310).
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Serwis
Tabela btedow

Biad Nr Nr sub- Nr Przyczyna Usuwanie btedow
btedu bitedu biedu

wewn.

Komunikat TF 31 100 2 Zadziatanie czujnika temperatury |« Sprawdzi¢, czy czujnik temperatury
silnika 1 napedu 1. jest prawidtowo podigczony.
» Zredukowac¢ obcigzenie napedu.
*  Obnizy¢ temperature otoczenia.
» Zapobiec nadmiernemu groma-
dzeniu sie ciepta.
*  Wskazowka: Przed zresetowaniem
btedu nalezy ochtodzi¢ naped.
Komunikat 31 101 3 Zadziatanie czujnika temperatury '+ Sprawdzi¢, czy czujnik temperatury
TF silnika 2 napedu 2. jest prawidtowo podtgczony.
» Zredukowac¢ obcigzenie napedu.
*  Obnizy¢ temperature otoczenia.
» Zapobiec nadmiernemu groma-
dzeniu sie ciepta.
*  Wskazoéwka: Przed zresetowaniem
bfedu nalezy ochtodzi¢ naped.
Rozpoznanie 82 2 1 Zmierzona wartos¢ pradu wyj- Sprawdzi¢ przewody zasilajgce silnik dla
stanu "Wyjscie $ciowego dla napedu 1, po odblo- napedu 1.
otwarte" dla kowaniu napgdu wynosi mniej niz
napedu 1 2 % IN,urzadzenie-
Rozpoznanie 82 3 2 Zmierzona wartos¢ pragdu wyj- Sprawdzi¢ przewody zasilajgce silnik dla
stanu "Wyjscie Sciowego dla napedu 2, po odblo- napedu 2.
otwarte" dla kowaniu napedu wynosi w trybie
napedu 2 "praca z dwoma silnikami" mniej
niz2 % IN,urzadzenie-
Nadzér cyklu 84 5 1 Zadziatata funkcja nadzoru cyklu |Zredukowac obcigzenie napedu 1,
pracy napedu 1 pracy napedu 1. obnizy¢ czestotliwos¢ zatgczania.
Nadzoér cyklu 84 6 2 Zadziatata funkcja nadzoru cyklu |Zredukowac¢ obcigzenie napedu 2,
pracy napedu 2 pracy napedu 2. obnizy¢ czestotliwos¢ zatgczania.
Funkcja 84 7 1 Przekroczenie czasu dla granicy |Zredukowaé obcigzenie napedu.
ochrony UL rzedu 750 % Iy, urzadzenie P'ZY  Zmieni¢ parametr czasu tagodnego
silnika 1 silniku 1 rozruchu.

3 Przekroczenie czasu dla granicy |Zredukowaé obcigzenie napedu.
rzedu 600 % Iy, urzadzenie P'ZY  Zmieni¢ parametr czasu tagodnego
silniku 1 rozruchu.

7 Przekroczenie czasu dla granicy |Zredukowac¢ obcigzenie napedu.
rzedu 400 % I, urzadzenie P'ZY  Zmieni¢ parametr czasu tagodnego
silniku 1 rozruchu.

9 Przekroczenie czasu dla granicy Zredukowaé obcigzenie napedu.
rzedu 300 % I, urzadzenie P'ZY Zmieni¢ parametr czasu tagodnego
silniku 1 rozruchu.

Funkcja 84 8 2 Przekroczenie czasu dla granicy Zredukowaé obcigzenie napedu.
ochrony UL rzedu 750 % I, urzadzenie P'ZY  Zmieni¢ parametr czasu tagodnego
silnika 2 silniku 2 rozruchu.

4 Przekroczenie czasu dla granicy |Zredukowaé obcigzenie napedu.
rzedu 600 % I, urzadzenie P'ZY Zmieni¢ parametr czasu tagodnego
silniku 2 rozruchu.

8 Przekroczenie czasu dla granicy |Zredukowaé obcigzenie napedu.
rzedu 400 % Iy, urzadzenie P'ZY  Zmieni¢ parametr czasu tagodnego
silniku 2 rozruchu.

10 Przekroczenie czasu dla granicy |Zredukowaé obcigzenie napedu.

rzgdu 300 % Iy, urzadzenie PrZY
silniku 2

Zmieni¢ parametr czasu fagodnego
rozruchu.
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Przeglady / konserwacja =
v
Biad Nr Nr sub- Nr Przyczyna Usuwanie btedow
btedu bitedu biedu
wewn.
Odwzorowanie 84 9 5 W przypadku osiggniecia war- » Zredukowac¢ obcigzenie napedu.
temperatury tosci 110 % Obciaienia termicz- . Obn|zyé temperature otoczenia.
silnika 1 nego.dla silnika 1 nastepuje odta- , Zapobiec nadmiermnemu groma-
czenie urzadzenia dzeniu sie ciepta.
*  Wskazowka: Przed zresetowaniem
bftedu nalezy ochtodzi¢ naped.
Odwzorowanie 84 10 6 W przypadku osiggniecia war- » Zredukowa¢ obcigzenie napedu.
temperatury tosci 110 % obcigzenia termicz- . Obnizy¢ temperature otoczenia.
silnika 2 nego dla silnika 2 nastepuje odta- |, Zapobiec nadmiernemu groma-
czenie urzadzenia dzeniu sie ciepta.
* Wskazowka: Przed zresetowaniem
btedu nalezy ochtodzi¢ naped.
Nadzér cyklu 89 2 1 Zadziatata funkcja nadzoru cyklu |Obnizy¢ czestotliwosé tgczeniowg
pracy podczas pracy hamulca 1. podczas zwalniania hamulca bez zezwo-
zwalniania lenia napedu.
hamulca bez
zezwolenia
napedu dla
hamulca 1
Nadzér cyklu 89 3 2 Zadziatata funkcja nadzoru cyklu |Obnizy¢ czestotliwos$¢ tgczeniowg

pracy podczas
zwalniania
hamulca bez
zezwolenia
napedu dla
hamulca 2

pracy hamulca 2.

podczas zwalniania hamulca bez zezwo-
lenia napedu.

8.3
8.3.1

8.3.2 Silnik

8.3.3

Przeglady / konserwacja
Urzadzenie MOVIFIT®
Urzadzenie MOVIFIT® nie wymaga konserwacji. SEW-EURODRIVE nie okresla dla

urzadzenia MOVIFIT® przegladow/prac konserwacyjnych.

W przypadku sterowanego silnika niezbedne sg

konserwacyijne.

Nalezy przestrzegac rowniez wskazowek i zalecen zawartych w instrukcji obstugi silnika

w rozdziale "Przeglad/konserwacja".

W przypadku przektadni sterowanego silnika niezbedne sg regularne przeglady/prace

konserwacyjne.

Nalezy przestrzegac¢ réwniez wskazowek i zalecen zawartych w instrukcji obstugi prze-

Przekladnia (tylko w przypadku motoreduktoréw)

ktadni w rozdziale "Przeglad/konserwacja".
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[ | Serwis

Serwis elektroniczny SEW

8.4 Serwis elektroniczny SEW

Gdyby nie udato sie usung¢ btedu, woéwczas prosimy o kontakt z serwisem SEW (patrz
"Lista adresowa").

W przypadku zwrécenia sie do serwisu SEW, prosimy o podanie nastepujgcych
informaciji:

[1] 7 ATS11A015-583-F10A-00 .
[2]7*'50#: @1.18DETE3ISOL . BBl . 12 %

[3] Status: 15 13 168 — 13 —— — 11 —

Oznaczenie typu [1]

Numer seryjny [2]

Cyfry pola stanu [3]

Krétki opis aplikacji

Rodzaj btedu

Okolicznosci towarzyszgce (np. pierwsze uruchomienie)
Wiasne przypuszczenia

Uprzednie niezwykte zachowania itd.

5648080523

[11 Oznaczenie typu EBOX
[2] Numer seryjny
[3] Pole statusu

8.5 Wycofanie z eksploatacji

Aby wycofaé z eksploatacji urzgdzenie MOVIFIT®, nalezy odtgczy¢ napiecie od napedu
stosujgc odpowiednie srodki.
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Magazynowanie ’3

8.6 Magazynowanie

Przy wytgczaniu urzgdzenia MOVIFIT® z eksploatacji lub magazynowaniu nalezy prze-
strzega¢ nastepujacych wskazowek:

« Jesliurzgdzenie MOVIFIT®jest przez dtuzszy czas wylgczone z uzytku i magazyno-
wane, wéwczas nalezy zabezpieczy¢ przytgcza za pomocg dotgczonych zaslepek
ochronnych.

* Nalezy zapewni¢, aby podczas przechowywania urzgdzenia nie byto ono narazone
na uszkodzenia mechaniczne.

Nalezy przestrzega¢ informacji dotyczacych temperatury magazynowania zgodnie
z rozdziatem "Dane techniczne".

8.7 Ztomowanie
Ten produkt ztozony jest z:
* zelaza
* aluminium
*  miedzi
» tworzyw sztucznych
« czedci elektronicznych
Prosimy o dokonanie selekcji odpadow zgodnie z obowigzujgcymi przepisami!
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EVAl |1

7 Dane techniczne
7 CE, aprobata UL oraz C-Tick

P| Hz

9 Dane techniczne
9.1 CE, aprobata UL oraz C-Tick

9.1.1 Oznaczenie CE

Wytyczna dot. napiec¢ niskich:

System napedowy MOVIFIT® spetnia  wymogi dyrektywy niskonapieciowe;j
2006/95/WE.

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC):

Startery silnika MOVIFIT®-SC przeznaczone sa jako komponenty do montazu
w maszynach i instalacjach. Spetniajg one nastepujgce normy produktéw EMC:

Emisja zakitocen: EN 60947-4-2 Klasa wartosci granicznych A

Odpornos¢ na zaktocenia: EN 60947-4-2

W przypadku przestrzegania wskazéwek instalacyjnych spetnione sg warunki dot.
oznaczenia CE dla catosci wyposazonych w nie maszyn i instalacji zgodnie
z wytyczng dot. kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2004/108/WE. Szczego-
towe wskazéwki dot. instalacji zgodnej z EMC zawarte sg w dokumentacji "EMC
w technice napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

Symbol CE na tabliczce znamionowej odnosi sie do deklaracji zgodnosci dla wytycznej
C € dot. napie¢ niskich 2006/95/WE i wytycznej dot. kompatybilnosci elektromagnetycznej
2004/108/WE.

9.1.2 Aprobata UL

U Aprobata UL i cUL dla serii urzadzen MOVIFIT®-SC zostata udzielona.
o(U)us

LISTED
9.1.3 C-Tick
Aprobata C-Tick dla serii urzgdzen MOVIFIT®-SC zostata udzielona. C-Tick potwierdza
zgodnos¢ z ACA (Australian Communications Authority).
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Wersja ze znamionowym punktem pracy 400 V /50 Hz |7

Dane techniczne 7

9.2

Wersja ze znamionowym punktem pracy 400 V/ 50 Hz

Starter silnika

MTS11A015 ‘MTS11A030

Napigcia przytaczeniowe Ugies 3x380VAC/400V AC/415V AC/460V AC/500V AC

Dopuszczalny zakres Ugiee =380 V AC —10 % — 500 V AC +10 %

Czestotliwos¢ sieci zasilajacej fsiec 50-60Hz+10 %

Znamionowy prad roboczy(przy 400 V) Starter nawrotny Starter Starter nawrotny Starter

podwdjny podwdjny

Imax = 4.0AAC 2x25AAC |lhax= 6,8AAC 2x3,4AAC
Imin= 05AAC 2x05AAC |Ihn= 05AAC 2x0,5AAC

Maksymalna czestotliwos¢ taczeniowa patrz rozdziat "Maksymalna czestotliwos¢ tgczeniowa" (— str. 157)

Czas przetaczania zwykle 10 ms

Podtaczenie mocy Liczba wyjs¢ silnika: 2 (2 x 3 fazy), nie odporne na zwarcia
Liczba wyj$¢ hamulca: 2, nie odporne na zwarcia
Uwaga: Niebezpieczne napiecie w przypadku dotknigcia. Wyjscia silnika
i hamulca zataczane sg za posrednictwem pétprzewodnikow.

Czas rozruchu silnika maks. 0,5 s (szybkie odtgczenie | > 180 % w przeciggu 1 s)

tagodny rozruch 0-0,2 — 1 s (mozliwo$¢ parametryzacji)

Czas rewersyjny (przy pracy z jednym 0,05-0,2 — 10 s (mozliwo$¢ parametryzacji)

silnikiem)

Obszar parametryzacji dla funkcji 0-150 % Iy, czas wyzwolenia 0 <t < 15 s, warto$¢ domyslna: t=2's

nadzoru pradu silnika Natezenie pradu silnika mierzone jest w fazie W

Ochrona silnika Termistor

uklad sterowania hamulca Zintegrowana funkcja hamowania (BGE)

Zabezpieczenia w MOVIFIT® Bezpieczniki topikowe 16 AT, zdolnos¢ odigczeniowa: 1,5 kA
Uwaga: W przypadku zadziatania bezpiecznika topikowego np. wskutek
zwarcia na wyjsciu silnika, nalezy wymieni¢ skrzynke EBOX. Wszelkie
naprawy moga by¢é wykonywane wytacznie przez serwis firmy SEW-
EURODRIVE.

Dlugos¢ przewodéw pomiedzy maks. 15 m (z uzyciem kabla hybrydowego SEW, typ A)

MOVIFIT™ a silnikiem

Ekranowanie kabla hybrydowego Przylozy¢ ekran zewnetrzny poprzez dtawik kablowy EMC, ekran wewnetrzny
podtaczy¢ poprzez uchwyt ekranowania EMC (nie w przypadku skrzynki ABOX
z wtyczkg okragta), patrz rozdziat "Przepisy dotyczace instalacji"

Odpornos¢ na zaklécenia spetnia wymogi EN 60947-4-2

Zaklocenia sieciowe w przypadku insta- zgodnie z klasg wartosci granicznych A wg EN 60947-4-2

lacji spetniajacej warunki EMC

Tryb pracy S1 (EN 600034-1), S3 50 %
maks. czas cyklu pracy patrz rozdziat "Maksymalna czestotliwo$c¢ tgczeniowa”
(— str. 157)

Rodzaj chtodzenia (DIN 41751) Chtodzenie wtasne

Stopien ochrony Standard:
IP65 zgodnie z EN 60529 (obudowa MOVIFIT® zamknieta oraz wszystkie prowad-
nice przewodow i ztgcza wtykowe uszczelnione)
Wersja HygienicP!Us:
IP66 zgodnie z EN 60529 oraz IP69K zgodnie z DIN 40050-9 (obudowa
MOVIFIT® zamknieta i wszystkie wyprowadzenia kablowe uszczelnione zgodnie
z odpowiednim stopniem ochrony)

Temperatura otoczenia -25 — +40 °C (redukcja Py: 3 % Iy na K do maks. 60 °C)

Klasa klimatyczna EN 60721-3-3, klasa 3K3

Temperatura magazynowania -25 — +85 °C (EN 60721-3-3, klasa 3K3)

Dopuszczalne drgania i obcigzenie zgodnie z EN 50178

udarowe

Kategoria przepieciowa Il wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Klasa zanieczyszczenia 2 wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1) wewnatrz obudowy

Wysokos¢ ustawienia h h <1000 m: bez ograniczen

Masa

h > 1000 m: Redukcja Iy 0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Redukcja Ugjes 0 6 V AC na 100 m

hmax = 4000 m

patrz tez rozdziat "Instalacja elektryczna — przepisy dotyczgce instalacji"
EBOX MTS...-....-00: ok. 3,5 kg

Standardowa skrzynka ABOX: ok. 4,5 kg

Hybrydowa skrzynka ABOX: ok. 4,8 kg
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9.3

Wersja ze znamionowym punktem pracy 460 V/ 60 Hz

Starter silnika

MTS11A015 ‘MTS11A030

Napigcia przytaczeniowe Ugies 3x380VAC/400V AC/415V AC/460V AC/500V AC

Dopuszczalny zakres Ugiee =380 V AC —10 % — 500 V AC +10 %

Czestotliwos¢ sieci zasilajacej fsiec 50-60Hz+10 %

Znamionowy prad roboczy (przy 460 V) Starter nawrotny Starter Starter nawrotny Starter

podwdjny podwdjny

Imax = 4.0AAC 2x25AAC |lhax= 6,8AAC 2x3,4AAC
Imin= 05AAC 2x05AAC |Ihn= 05AAC 2x0,5AAC

Maksymalna czestotliwos¢ taczeniowa patrz rozdziat "Maksymalna czestotliwos¢ tgczeniowa" (— str. 157)

Czas przetaczania zwykle 10 ms

Podtaczenie mocy Liczba wyjs¢ silnika: 2 (2 x 3 fazy), nie odporne na zwarcia
Liczba wyj$¢ hamulca: 2, nie odporne na zwarcia
Uwaga: Niebezpieczne napiecie w przypadku dotknigcia. Wyjs$cia silnika i
hamulca zataczane s3 za posrednictwem poétprzewodnikow.

Czas rozruchu silnika maks. 0,5 s (szybkie odtgczenie | > 180 % w przeciggu 1 s)

tagodny rozruch 0-0,2 — 1 s (mozliwo$¢ parametryzacji)

Czas rewersyjny (przy pracy z jednym 0,05-0,2 — 10 s (mozliwo$¢ parametryzacji)

silnikiem)

Obszar parametryzacji dla funkcji 0—-150 % Iy, czas wyzwolenia 0 <t < 15 s, warto$¢ domyslna: t=2s

nadzoru pradu silnika Natezenie pradu silnika mierzone jest w fazie W

Ochrona silnika Termistor

Uktad sterowania hamulca Zintegrowana funkcja hamowania (BGE)

Zabezpieczenia w MOVIFIT® Bezpieczniki topikowe 16 AT, zdolnos¢ odigczeniowa: 1,5 kA
Uwaga: W przypadku zadziatania bezpiecznika topikowego np. wskutek
zwarcia na wyjsciu silnika, nalezy wymieni¢ skrzynke EBOX. Wszelkie
naprawy moga by¢é wykonywane wytacznie przez serwis firmy SEW-
EURODRIVE.

Dlugos¢ przewodéw pomiedzy maks. 15 m (z uzyciem kabla hybrydowego SEW, typ A)

MOVIFIT™ a silnikiem

Ekranowanie kabla hybrydowego Przylozy¢ ekran zewnetrzny poprzez dtawik kablowy EMC, ekran wewnetrzny
podtaczy¢ poprzez uchwyt ekranowania EMC (nie w przypadku skrzynki ABOX
z wtyczkg okragta), patrz rozdziat "Przepisy dotyczace instalacji"

Odpornos¢ na zaklocenia spetnia wymogi EN 60947-4-2

Zaklocenia sieciowe w przypadku insta- zgodnie z klasg wartosci granicznych A wg EN 60947-4-2

lacji spetniajacej warunki EMC

Tryb pracy S1 (EN 600034-1), S3 50 %
maks. czas cyklu pracy patrz rozdziat "Maksymalna czestotliwo$c¢ tgczeniowa”
(— str. 157)

Rodzaj chtodzenia (DIN 41751) Chtodzenie wtasne

Stopien ochrony Standard:
IP65 zgodnie z EN 60529 (obudowa MOVIFIT® zamknieta oraz wszystkie prowad-
nice przewodow i ztgcza wtykowe uszczelnione)
Wersja HygienicP!Us:
IP66 zgodnie z EN 60529 oraz IP69K zgodnie z DIN 40050-9 (obudowa
MOVIFIT® zamknieta i wszystkie wyprowadzenia kablowe uszczelnione zgodnie
z odpowiednim stopniem ochrony)

Temperatura otoczenia -25 — +40 °C (redukcja Py: 3 % Iy na K do maks. 60 °C)

Klasa klimatyczna EN 60721-3-3, klasa 3K3

Temperatura magazynowania -25 — +85 °C (EN 60721-3-3, klasa 3K3)

Dopuszczalne drgania i obcigzenie zgodnie z EN 50178

udarowe

Kategoria przepieciowa Il wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Klasa zanieczyszczenia 2 wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1) wewnatrz obudowy

Wysokos¢ ustawienia h h <1000 m: bez ograniczen

Masa

h > 1000 m: Redukcja Iy 0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Redukcja Ugjes 0 6 V AC na 100 m

hmax = 4000 m

patrz tez rozdziat "Instalacja elektryczna — przepisy dotyczgce instalacji"
EBOX MTS...-....-00: ok. 3,5 kg

Standardowa skrzynka ABOX: ok. 4,5 kg

Hybrydowa skrzynka ABOX: ok. 4,8 kg
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9.4 Maksymalna czestotliwos$é faczeniowa

Ponizsza ilustracja pokazuje maksymalng czestotliwos¢é taczeniowg urzadzenia
MOVIFIT®-SC. Nalezy stosowac sie do informacji technicznych dot. czestotliwosci
taczeniowej dla podtgczonego silnika. Maksymalna czestotliwosé taczeniowa odnosi sie
tylko do startera silnika.
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[11 Prad znamionowy silnika w [A]
[2] Cykle taczeniowe/h
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9.5

Dane elektroniczne

Ogodlne dane elektroniczne

Zasilanie elektroniki i enkoderéw
24V_C(ontinuous)

Un =24V DC —-15 % / +20 % zgodnie z EN 61131-2
Zapotrzebowanie na prad:
I <500 mA, zwykle 200 mA (dla uktadu elektronicznego MOVIFIT®)

* Igcznie do 1500 mA (dla zasilania enkoderéw w zaleznosci od ilosci i rodzaju podigczo-

nych czujnikow)
» tacznie do 2000 mA (4 wyjscia po 500 mA lub 1 zasilanie enkoderéw”)

24V_S(witched)

Zasilanie elementéw wykonawczych

U =24V DC —15 % / +20 % zgodnie z EN 61131-2
Ie <2000 mA (4 wyjscia po 500 mA lub 1 x zasilanie enkoderéw — grupa 4 z 500 mA)

Rozdzielenie potencjatu

Osobne potencjaly dla:
* przylgcze Feldbus (X30, X31) bezpotencjatowe
*  Przylgcze SBUS (X35/1-3) bezpotencjatowe

«  24V_C dla uktadu elektronicznego MOVIFIT®, ztacza diagnostycznego (X50) i wejsé
binarnych (DI..) — grupa | do IlI

e 24V_S dla wyjs¢ binarnych (DO..) i wejs¢ binarnych (DI..) — grupa IV

Ekranowanie przewodéw magistrali

Przytozy¢ przez metalowe dtawiki kablowe EMC lub uchwyt ekranowania EMC
(patrz rozdziat "Przepisy instalacyjne")

1) Przy zasilaniu z 24V_S i 24V_P z 24V_C nalezy zsumowa¢ dane prady!

9.6 Wejscia binarne

Wejscia binarne

Liczba wejs¢

Poziom funkcji "Classic"
z PROFIBUS lub DeviceNet

Poziom funkcji "Technology" z PROFIBUS lub
DeviceNet

Poziom funkcji "Classic" lub "Technology"
z PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP

6-8 12-16

Typ wejscia

Kompatybilne z PLC zgodnie z EN 61131-2 (binarne wejscia typu 1)
R; ok. 4 kQ, cykl reakcji <5 ms
Poziom sygnatu:

+15V -+30V "1" = zestyk zamknigty
-3V-+5V "0" = zestyk otwarty
Liczba rownoczesnie sterowanych 8 16 przy 24 V

wejsé

8 przy 28,8 V

Zasilanie enkoderéw (4 grupy)

Prad znamionowy
dopuszczalny prad sumaryczny

DC 24 V wedtug EN 61131-2, odporne na napiecia obce i zwarcia

500 mA na grupe
2 A/1 A przy temperaturze otoczenia powyzej 30 °C

Wewnetrzny spadek napiecia maks. 2V
Odniesienie do potencjatu Grupa Il — 24V _C
Grupa IV —24V_S
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9.7 Wyjscia binarne DB00 — DB01

Wyjscia binarne

Typ wyjscia

Prad znamionowy

Prad uptywowy

Wewnetrzny spadek napiecia

Odniesienie do potencjatu

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napiecia obce i zwarcia
150 mA

maks. 0,2 mA

maks. 2V

24V _C

9.8 Wyjscia binarne DO00 — DO03

Wyjscia binarne

Poziom funkc;ji "Classic" Poziom funkcji "Technology"” z PROFIBUS lub
z PROFIBUS lub DeviceNet DeviceNet

Poziom funkc;ji "Classic" lub "Technology"
z PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP

Liczba wyjs¢

Typ wyjscia

Prad znamionowy
Dopuszczalny prad sumaryczny

0-2 0-4

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napiecia obce i zwarcia
500 mA
2 A/1 A przy temperaturze otoczenia powyzej 30 °C

9.9 Ziacza
9.9.1 Zigcze SBus

Prad uptywowy maks. 0,2 mA
Wewnetrzny spadek napiecia maks. 2V
Odniesienie do potencjatu 24V_S

SBus

Ziacze SBus
(nie dotyczy poziomu funkcji Classic)

Zigcze do dalszych urzadzen SEW, zdolnych do pracy w technologii SBus
Magistrala CAN wedtug specyfikacji CAN 2.0, czeSC A i B

Technika przytaczeniowa

Technika przesytu

Zaciski, M12
Zgodnie z ISO 11898

Terminacja magistrali

Opornik obcigzeniowy 120 Q podtgczany za posrednictwem przetgcznika DIP S3

9.9.2 Zigcze RS485

\ RS485

Ztacze RS485

Technika przytaczeniowa

Zigcze diagnostyczne, nieizolowane galwanicznie do uktadu elektronicznego MOVIFIT®
Gniazdo RJ10
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9.9.3 Ziacza fieldbus

W zaleznosci od wersji EBOX i ABOX do komunikacji moze by¢ uzywany jeden z naste-
pujgcych protokotow:

Ztgcze PROFIBUS

PROFIBUS

Poziom funkcji

Classic Technology

Warianty protokotéw PROFIBUS

Obstugiwane szybkosci przesytu

PROFIBUS-DP/DPV1

9,6 kboda - 1,5 Mboda/3 — 12 Mboda (z automatycznym rozpoznawaniem)

Terminacja magistrali

Wigczanie za pomocg przetgcznika DIP S1

Maksymalna dtugos¢ przewodow
9,6 kboddw:
19,2 kbodoéw:
93,75 kbodow:
187,5 kboddw:
500 kbodow:
1,5 Mboda:
12 Mboda:

1200 m
1200 m
1200 m
1000 m
400 m
200 m

100 m

W celu dalszego wydtuzania mozna potgczy¢ kilka segmentéw przez wzmacniacze rege-
neracyjne. Maks. wydtuzenie/gtebokos¢ kaskadowania znajdziesz w podrecznikach dot.
DP-Master lub modutéw wzmacniaczy regeneracyjnych.

Ustawienie adresu

Adres 1 — 125 ustawiany przez przetacznik DIP w skrzynce przytagczeniowej

Numer identyfikacyjny DP Classic Technology
600Aex (2458644c) 600B,ey (24587 4gc)
Nazwa pliku GSD Classic Technology

SEW_600A.GSD SEW 600B.GSD

Nazwa pliku Bitmap

Classic Technology
SEW600AN.BMP SEW600AS.BMP SEW600BN.BMP SEW600BS.BMP

Zigcze PROFINET-IO

PROFINET
Poziom funkcji
Warianty protokotéw PROFINET

Classic
PROFINET-IO RT

Technology

Obstugiwane szybkosci przesytu

100 MBit/s (petny duplex)

Numer identyfikacyjny SEW

Numer identyfikacyjny urzadzenia

010Aex
2

Technika przytaczeniowa

M12, RJ45 (Push-Pull) i ztgcza wtykowe RJ45 (w ABOX)

Wbudowany switch

Dopuszczalne typy przewodow

obstuguje funkcje autocrossing i autonegotiation
od kategorii 5, klasa D zgodnie z IEC 11801

Maksymalna dtugos¢ przewodow
(od Switch do Switch)

100 m zgodnie z IEEE 802.3

Nazwa pliku GSD

Nazwa pliku Bitmap

GSDML-V2.2-SEW-MTX-rrrrmmdd.xml GSDML-V2.1-SEW-MTX-rrrrmmdd.xml

SEW-MTX-Classic.bmp SEW-MTX-Technology.bmp
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Opcja POF L10
Opcja Opcja POF L10
Funkcja Konwerter ztgcza

Napiecie wejsciowe

24 V DC 25 % (zasilanie z ABOX z 24_C)

Zapotrzebowanie na prad

zwykle 150 mA
maks. 300 mA

Ztacza optyczne

X30i X31
Przesyt zgodnie z IEEE 802-3
Ethernet 100BASE-TX petny duplex i Ethernet 100BASE-FX

Maksymalna diugos¢ segmentu

Odstep 50 m pomiedzy urzgdzeniami MOVIFIT®

Stopien ochrony IP65

Temperatura otoczenia -25-+50 °C

Temperatura magazynowania -25-+85°C
Zlgcze EtherNet/IP

EtherNet/IP

Poziom funkcji Technology

Automatyczne rozpoznawanie szyb-
kosci transmisji

Technika przytaczeniowa

10 Mbodéw/100 Mbodow

M12, RJ45 (Push-Pull) i ztacza wtykowe RJ45 (w ABOX)

Wbudowany switch

obstuguje funkcje autocrossing i autonegotiation

Maksymalna dtugos$¢ przewodoéw

Adresowanie

Rozpoznawanie producenta
(Vendor-ID)

Nazwa plikow EDS

100 m zgodnie z IEEE 802.3

4 bajtowy adres IP lub MAC-ID (00-0F-69-xx-XX-xx)
konfigurowany przez serwer DHCP lub MOVITOOLS® MotionStudio od wersii 5.5,
Adres domysiny 192.168.10.4 (w zalezno$ci od ustawienia przetacznika DIP S11)

013Bpey

SEW MOVIFIT TECH ENIP.eds

Nazwa plikéw Icon

SEW_MOVIFIT TECH ENIP.ico

Ztgcze Modbus/TCP

Modbus/TCP

Poziom funkcji

Technology

Automatyczne rozpoznawanie szyb-
kosci transmisji

Technika przytaczeniowa

10 Mbodéw/100 Mbodow

M12, RJ45 (Push-Pull) i ztacza wtykowe RJ45 (w ABOX)

Wbudowany switch

obstuguje funkcje autocrossing i autonegotiation

Maksymalna dtugos$¢ przewodoéw

Adresowanie

Rozpoznawanie producenta
(Vendor-ID)

Obstugiwane operacje

100 m zgodnie z IEEE 802.3

4 bajtowy adres IP lub MAC-ID (00-0F-69-xx-XxX-Xx)
konfigurowany przez serwer DHCP lub MOVITOOLS® MotionStudio od wersii 5.5,
Adres domysiny 192.168.10.4 (w zalezno$ci od ustawienia przetacznika DIP S11)

013Bpey

FC3, FC16, FC23, FC43
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Ztgcze DeviceNet

Ztacze DeviceNet

Poziom funkcji

Classic

Technology

Wariant protokotu

Obstugiwane szybkosci transmisji

Diugos$¢ przewodu DeviceNet
500 kbodow
250 kbodow
125 kbodow

Master-Slave Connection-Set z Polled 1/O i Bit-Strobe 1/0

500 kbodow
250 kbodow
125 kbodow

patrz specyfikacja DeviceNet V 2.0
100 m
250 m
500 m

Terminacja magistrali

120 Q (podtgczana zewnetrznie)

Konfiguracja danych procesowych

Bit-Strobe Response

patrz podrecznik "MOVIFIT®, poziom funkcji
Classic .."

patrz podrecznik "MOVIFIT®, poziom funkcji
Technology .."

Komunikat zwrotny stanu urzgdzenia poprzez dane Bit-Strobe 1/0

Ustawienie adresu

Przetaczniki DIP

Nazwa plikéw EDS

Nazwa plikéw Icon

SEW_MOVIFIT Classic.eds

SEW_MOVIFIT Classic.ico

SEW MOVIFIT TECH DNET.eds

SEW MOVIFIT TECH DNET.ico
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9.10 Przewdd hybrydowy typ "A"
9.10.1 Budowa mechaniczna
®
®
[1]
:‘:s‘
s
[2]
839041931

[1] Ekran sumaryczny
[2] Ekran

Typ kabla

Zyly zasilajgce:
» Para zyt pomocniczych:
* lzolacja zyt:

e Przewodd:

e Ekran:
» Catkowita srednica:

» Kolor zewnetrznego ptaszcza:

» lzolacja zewnetrznego ptaszcza:

9.10.2 Cechy elektryczne

8179530
7 x 1,5 mm?

2 x 0,75 mm?

TPE-E (poliester)

skretka E-CU metaliczna, z bardzo
cienkiego drutu z pojedynczych widkien
0 grubosci 0,1 mm

z drutu E-Cu, cynkowanego

maks. 15,9 mm

czarny

TPE-U (poliuretan)

«  Opornosé przewodu dla 1,5 mm? (20 °C): maks. 13 Q/km

+  Opornosé przewodu dla 0,75 mm? (20 °C): maks. 26 Q/km

«  Napiecie robocze dla zyty 1,5 mm?:

+  Napiecie robocze dla zyty 0,75 mm?:

* Opornos¢ izolacji przy 20 °C:

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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9.10.3 Cechy mechaniczne

[0

Nadaje sie do fancuchowych prowadnikéw kabli

— cykle zginania > 2,5 milionéw
— predkosé procesowa < 3 m/s

Promieh zgiecia  w farncuchowym prowadniku kabli: 10 x $rednica
w utozeniu stacjonarnym: 5 x $rednica

Wytrzymatos$¢ na skrecanie (np. aplikacje w stotach obrotowych)

— Skrecenie £180° na dtugosci przewodu > 1 m
— Cykle skrecania > 100.000

WSKAZOWKA

Jedli w trakcie ruchu wystepuje zmiana kierunku wyginania i wysokie obcigzenie
skretne na dtugosci < 3 m, wéwczas nalezy dokfadniej sprawdzi¢ warunki brzegowe.
W tym przypadku nalezy skonsultowa¢ sie z SEW-EURODRIVE!

9.10.4 Wiasciwosci termiczne

Obrébka i eksploatacja: -30 — +90 °C (obcigzalnos¢ wedtug DIN VDE 0298-4)
-30 — +80 °C zgodnie z ;AN s

Transport i magazynowanie: -40 — +90 °C (obcigzalnos¢ wedtug DIN VDE 0298-4)
-30 — +80 °C zgodnie z ;SAN s

Odpornos¢ na ptomienie zgodnie z UL1581 Vertical Wiring Flame Test (VW-1)

Odpornos¢ na ptomienie zgodnie z CSA C22.2 Vertical Flame Test (FT-1)

9.10.5 Wilasciwosci chemiczne

164

Odpornos¢ na olej zgodnie z DIN VDE 0472, paragraf 803, kontrola typu B

Ogodlna odpornos¢ na paliwa (np. olej napedowy, benzyne) zgodnie z DIN ISO 6722,
czes€¢1i2

Ogolna odpornosc¢ na kwasy, tugi, srodki czyszczgce

Ogodlna odpornosé na pyly (np. boksyt, magnezyt)

Materiat izolacyjny i materiat ptaszcza nie zawierajg fluorowcéw wg DIN VDE 0472,
czesc 815

Wewnatrz wyspecyfikowanego zakresu temperatur wolny od substancji utrudniaja-
cych pokrycie lakierem (bezsilikonowy)

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




Dane techniczne
Wersja HygienicP's

9.11 Wersja HygienicP'V

9.11.1 Wiasciwosci materiatéw uszczelniajacych i powierzchni

Witasciwosci
materiatu

uszczelniajgcego

Dla wersji HygienicP'!S jako materiat uszczelniajacy stosowane jest ogolnie tworzywo
EPDM. Ponizsza tabela przedstawia wybor wiadciwosci materialtu EPDM. Dane te

nalezy uwzgledni¢ podczas planowania wtasnej instalacji.

Wiasciwosé

Wytrzymatosé¢ EPDM

Amoniak (bezwodny)

bardzo dobra

Chlorek sodu

Cukier (wodorozpuszczalny)

bardzo dobra

bardzo dobra

Dopuszczalny zakres temperatur

-25-+150 °C

Etanol

Goragca woda

bardzo dobra

bardzo dobra

Kwas azotowy (40 %)

dobra

Kwas fosforowy (50 %)

Kwas siarkowy (30 %)

bardzo dobra

bardzo dobra

Kwas solny (38 %)

bardzo dobra

Kwas weglowy

tug odciekowy

bardzo dobra

bardzo dobra

tug potasowy

bardzo dobra

Metanol

Odpornos¢ na dziatanie alkaliow

bardzo dobra

bardzo dobra

Odpornos¢ na dziatanie benzyny

mata

Odpornos¢ na dziatanie kwasow

Odpornos¢ na dziatanie olejéw
i smarow

bardzo dobra

mata

Odpornos¢ na dziatanie ozonu

bardzo dobra

Odpornos¢ na starzenie

bardzo dobra

Olej (roslinny, eteryczny)

dobra do $redniej

Oleje i smary silikonowe

bardzo dobra

fde

Para do 130 °C
Woda pitna bardzo dobra
WSKAZOWKA

Nisko sklasyfikowana wytrzymato$s¢é materiatu EPDM w przypadku olejéw, benzyny,
smaroéw itd. wynika z tej wtasciwosci, ze tworzywo EPDM w kontakcie z tymi materia-
tami staje sie nieszczelne. EPDM nie zostaje jednak uszkodzone wskutek dziatania

tych chemikaliéw.
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Dane techniczne
Wersja HygienicP!'s

Wtasciwosci
powtoki
powierzchni

Doskonate wtasciwosci antyprzyczepne powtoki

Czystos¢ powierzchni

- R;<16do2

Odpornos¢ na dziatanie zasadowych i kwasnych srodkéw czyszczgcych
— Kwas siarkowy (10 %)

— tug sodowy (10 %)

Nie wolno pod zadnym pozorem mieszaé¢ ze sobg srodkéw czyszczacych ze
srodkami dezynfekcyjnymi!

Nigdy nie miesza¢ kwasow z chemikaliami, poniewaz powstaje trujacy chlor
gazowy.

Bezwzglednie przestrzegaé¢ instrukcji bezpieczenstwa producenta srodkow
czyszczacych.

Odpornos¢ na dziatanie srodkéw znajdujgcych sie w miejscu uzycia
— Smary

— Oleje mineralne

— Oleje jadalne

— Benzyna

— Alkohol

— Rozpuszczalniki

Niewrazliwe na uderzenia i stgpanie

Odporne na uderzenia

Odpornos¢ na zmiany temperatury

- -25-60°C

— Podczas procesu czyszczenia podwyzszone temperatury: 80 °C
Odporne na dziatanie strumienia wody

— Ok. 100 I/min

Czyszczenie parg (wedtug DIN 40050, czesé 9)

— Maks. 80 — 100 bar (ok. 15 I/min)

— Maks. 80 °C (30 sekund)

Odpornosc¢ na dziatanie swiatta

— Bezposrednie dziatanie promieni stonecznych
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Opcje i akcesoria |7
P| Hz
9.11.2 Opcjonalne metalowe ztgcza gwintowane i zaslepki ochronne
Typ Stopien Rysunek Zawartos¢ Wielkos¢ Numer
ochrony katalogowy
Zaslepki gwintowane ze stali IP69K 10 szt. M16 x 1,5 1820223 3
nierdzewnej 10 szt. M20 x 1,5 1820 224 1
10 szt. M25 x 1,5 1820226 8
Dtawik kablowy w wersji EMC . IP66 . 10 szt. M16 x 1,5 1820478 3
(mosigdz niklowany) 10 szt. M20 x 1,5 1820 479 1
10 szt. M25 x 1,5 1820480 5
Ditawik kablowy w wersji EMC . IP69K . 10 szt. M16 x 1,5 1821 636 6
(stal szlachetna) 10 szt. M20 x 1,5 1821 637 4
10 szt. M25 x 1,5 1821638 2
9.12 Opcje i akcesoria
Typ Rysunek Zawartos¢ Numer
katalogowy
Zaslepka Ethernet 10 szt. 1822 370 2
do gniazda Push-Pull-RJ45 30 szt. 1822 3710
Adapter Ethernet RJ45-M12 1 szt. 1328 168 2

RJ45 (wewn. urzgdzenia)
M12 (na zewn. urzgdzenia)

Dla kazdego urzadzenia potrzebne sg
2 sztuki.
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7 Rysunki wymiarowe

P| Hz

9.13 Rysunki wymiarowe
9.13.1 MOVIFIT®-SC ze standardowga szyng montazowa
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[1] W przypadku skrzynek ABOX z wtyczkg okragtg (Intercontec), wyjscie silnika do dotu, nalezy zachowac¢ odstep minimalny 104 mm do
dotu.
[2] W przypadku skrzynek ABOX z wtyczka okragta (Intercontec), wyjscie silnika do przodu, nalezy zachowa¢ odstep minimalny 191 mm
do przodu.
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Rysunki wymiarowe |7

P| Hz
9.13.2 MOVIFIT®-SC z opcjonalna szyna montazowa ze stali szlachetnej /M11
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[11 W przypadku skrzynek ABOX z wtyczka okragtg (Intercontec), wyjscie silnika do dotu, nalezy zachowac¢ odstep minimalny 104 mm do
dotu.

[2] W przypadku skrzynek ABOX z wtyczka okragtg (Intercontec), wyjscie silnika do przodu, nalezy zachowa¢ odstgp minimalny 191 mm
do przodu.
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P| Hz

9.13.3 MOVIFIT®-SC z opcja POF L10
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Rysunki wymiarowe |7

9.13.4 ABOX z wtyczka okragta (Intercontec), wyjscie silnika do dotu
Ponizszy rysunek przedstawia minimalng odlegtos¢ montazowg hybrydowej skrzynki

ABOX z wtyczka okragta (Intercontec) z wyjsciem silnikowa do dotu:

113

[of 1O | jf"

< —
Sy
[Te)
6 N~
1
?\\\
A \i
/////////// ///////////;////////// ////i:
36028801787793163

[1] Minimalny dozwolony promien zgiecia samego kabla: 75 mm
[2] Odlegtos¢ minimalna do skrzynki ABOX na dole: 104 mm
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9.13.5 ABOX z wtyczka okragla (Intercontec), wyjscie silnika do przodu

Ponizszy rysunek przedstawia minimalng odlegtos¢ montazowg hybrydowej skrzynki
ABOX z wtyczka okragta (Intercontec) z wyjsciem silnikowa do przodu:
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[1] Minimalny dozwolony promien zgiecia samego kabla: 75 mm
[2] Odlegto$¢ minimalna do skrzynki ABOX do przodu: 191 mm

172 Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




Deklaracja zgodnosci

10

10 Deklaracja zgodnosci

Deklaracja zgodnosci WE EURGDRIVE
900060010
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG _ - A

Ernst-Blickle-StraBRe 42, D-76646 Bruchsal

deklaruje na wtasng odpowiedzialno$é zgodnos$¢ ponizszych produktow

Urzadzenia serii MOVIFIT® SC

zgodnie z

Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/EG

Dyrektywa EMC 2004/108/EG 4)

pokrewnymi normami zharmonizowanymi EN 61800-5-1:2007
EN 60947-1:2004
EN 60947-4-2:2000+A1:2002
EN 61800-3:2007

4) Wymienione produkty nie sg w mysl dyrektywy EMC produktami zdatnymi do uzytku jako samodzielne fgg
urzadzenia. Dopiero po wigczeniu tych produktow do catkowitego systemu mozliwa jest ocena zgodnosci
z normg EMC. Ocena taka sporzadzona zostata dla typowej instalacji, a nie dla poszczegdlnych produktéw.

Bruchsal 11.12.09

Johann Soder
Miejscowos¢ Data Kierownik dziatu technicznego a) b)

a) Osoba upowazniona do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Osoba upowazniona do zestawienia dokumentacji technicznych

3122940811
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11 Lista adresow

Niemcy

Gtowny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Zaklad produkcyjny Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970

Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adres pocztowy sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Zaklad produkcyjny Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

I Przekfadnie Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970

przemystowe D-76646 Bruchsal

Service Mechanics / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Competence Center

Mechatronics

Ernst-Blickle-Strale 1
D-76676 Graben-Neudorf

Fax +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Poétnocz SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (przy Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Wschod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (przy Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Potudnie SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (przy Monachium) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zachod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstralle 1

D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorf)

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h

+49 800 SEWHELP

+49 800 7394357
Dalsze adresy dotyczgce punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.
Francja
Zaklad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Dystrybucja 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Serwis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Zaklad produkcyjny Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Zaklad montazowy  Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Dystrybucja Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Serwis 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 1537 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 24078 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80

Zone industrielle
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Fax +33 1 64 42 40 88

Dalsze adresy dotyczgce punktéw serwisowych we Francji na zgdanie.
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Algieria

Dystrybucja Algier REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com

Argentyna

Zaktad montazowy

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba

89239-270 — Joinville / SC

Dystrybucja Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Zaktady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Zaklad montazowy  Wieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgia
Zaklad montazowy  Bruksela SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Dystrybucja Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Serwis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Przektadnie SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Competence Center przemystowe Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Biatorus
Dystrybucja Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by
sales@sew.by
Brazylia
Zaklad produkcyjny Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 2480-3328
Serwis Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Zaktady montazowe Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Dystrybucja Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Serwis Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886

Fax +55 47 3027-6888
filial.sc@sew.com.br
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Brazylia
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Chile
Zaktad montazowy  Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adres pocztowy
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tiencin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaktad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Dystrybucja Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Serwis http://www.sew-eurodrive.cn
Zaktad montazowy  Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Dalsze adresy dotyczgce punktéw serwisowych w Chinach na zadanie.
Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Dania
Zaktad montazowy  Kopenhaga SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk

sew@sew-eurodrive.dk
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Egipt
Dystrybucja Kair Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Serwis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757

33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/

copam@datum.com.eg

Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Reti tee 4 Fax +372 6593231

EE-75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finlandia

Zaktad montazowy  Hollola

SEW-EURODRIVE OY

Tel. +358 201 589-300

Dystrybucja Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211

Serwis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive fi
sew@sew.fi

Serwis Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300

Keskikankaantie 21
FIN-15860 Hollola

Fax +358 3 780-6211
http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi

Zaktad produkcyjny Karkkila
Zaktad montazowy

SEW Industrial Gears Oy
Valurinkatu 6, PL 8
FI1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila

Tel. +358 201 589-300
Fax +358 201 589-310
sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi

Gabon

Dystrybucja Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun

Grecja

Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr

Hiszpania

Zaklad montazowy  Bilbao

SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L.

Tel. +34 94 43184-70

Dystrybucja Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es

Holandia

Zaklad montazowy  Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700

Dystrybucja Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552

Serwis NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl

Hong Kong

Zaktad montazowy  Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200

Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211

Serwis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk

No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
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Indie

Siedziba Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,

Zakiad montazowy Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086

Dystrybucja POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,

Serwis Gujarat +91 265 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com

Zaklad montazowy  Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888

Dystrybucja Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase I Fax +91 44 37188811

Serwis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com

Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu

Irlandia

Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277

Serwis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458

Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Izrael
Dystrybucja Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.lil

Japonia

Zaktad montazowy  Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811

Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855

Serwis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Kamerun

Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137

Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala

Kanada

Zaklady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553

Dystrybucja 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999

Serwis Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.watson@sew-eurodrive.ca

Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsze adresy dotyczgce punktéw serwisowych w Kanadzie na zadanie.
Kazachstan
Dystrybucja Alma-Ata TOO "CEB-EBPO[PAVB" Ten. +7 (727) 334 1880

np.Paiibimbeka, 348
050061 r. Anmatbl
Pecnybnuka KasaxctaH

dakc +7 (727) 334 1881
http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
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Kenia
Dystrybucja Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5
Kamutaga Place Fax +254 20 6537096
Commercial Street info@barico.co.ke
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi
Kolumbia
Zaktad montazowy  Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Korea Potudniowa
Zaklad montazowy  Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Serwis #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Liban
Dystrybucja Liban Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
After Sales Service service@medrives.com
Dystrybucja Bejrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Jordania / Kuwejt / Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
g‘r?ig'a Saudyjska / B. P. 55-378 info@medrives.com
y Beirut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Litwa
Dystrybucja Olita UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
totwa
Dystrybucja Ryga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Luksemburg
Zaktad montazowy  Bruksela SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Dystrybucja Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Serwis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Madagaskar
Dystrybucja Antananarywa Ocean Trade Tel. +261 20 2330303

BP21bis. Andraharo
Antananarivo.
101 Madagascar

Fax +261 20 2330330
oceantrabp@moov.mg
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Malezja
Zaktad montazowy  Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Dystrybucja Al- SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Serwis Muhammadijja 2 pis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma
http://www.sew-eurodrive.ma
Meksyk
Zaktad montazowy  Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Dystrybucja SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Serwis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Mongolia
Dystrybucja Utan Bator SEW-EURODRIVE Representative Office Tel. +976-70009997
Mongolia Fax +976-70009997
Olympic street 8, http://www.sew-eurodrive.mn
2nd floor Juulchin corp bldg., sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14253
Namibia
Dystrybucja Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund
Nigeria
Dystrybucja Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, lkeja Industrial Estate team.sew@eisnl.com
(Ogba Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Nigeria
Norwegia
Zaktad montazowy  Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Dystrybucja Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Serwis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Nowa Zelandia
Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
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Pakistan
Dystrybucja Karaczi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paragwaj
Dystrybucja Fernandodela  SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695
Mora De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion Fax +595 21 3285539
Departamento Central sew-py@sew-eurodrive.com.py
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.AC. Fax +51 1 3493002
Serwis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polska
Zaklad montazowy  tédz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Serwis PL-92-518 £6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Serwis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktad montazowy  Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601

Zaktad montazowy
Serwis

Florianova 2459
253 01 Hostivice

Fax +420 235 350 613
http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz

Drive Service
Hotline / dyzur
telefoniczny
24 h

HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW)

Servis:

Tel. +420 255 709 632
Fax +420 235 358 218
servis@sew-eurodrive.cz

Rosja

Zaktad montazowy
Dystrybucja
Serwis

Petersburg

ZAO SEW-EURODRIVE
P.O. Box 36
RUS-195220 St. Petersburg

Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Fax +7 812 3332523
http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
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RPA

Zaklady montazowe Johannesburg

SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED

Tel. +27 11 248-7000

Dystrybucja Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Kapsztad SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Rumunia
Dystrybucja Bukareszt Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Serbia
Dystrybucja Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapur
Zaktad montazowy  Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Stowacja
Dystrybucja Bratystawa SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513

Industry Park - PChZ
ulica M.R.Stefanika 71
SK-010 01 Zilina

Fax +421 41 700 2514
sew@sew-eurodrive.sk
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Stowacja
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Koszyce SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Suazi
Dystrybucja Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Szwaijcaria
Zaklad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Serwis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaktad montazowy  Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Serwis S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonk&ping jonkoping@sew.se
Tajlandia
Zaktad montazowy  Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Serwis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tanzania
Dystrybucja Dar es Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA  Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Fax +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 uroos@sew.co.tz
Dar Es Salaam
Tunezja
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turcja

Zaktad montazowy

Kocaeli-Gebze

SEW-EURODRIVE

Tel. +90-262-9991000-04

Dystrybucja Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Fax +90-262-9991009

Serwis Gebze Organize Sanayi Bol. 400 Sok No. 401 http://www.sew-eurodrive.com.tr
41480 Gebze Kocaeli sew@sew-eurodrive.com.tr

Ukraina

Zaktad montazowy
Dystrybucja
Serwis

Dniepropetrowsk

000 «CEB-EBpopgpaiiB»
yn.Pabouas, 23-B, ocuc 409
49008 [HenponeTpoBCK

Ten. +380 56 370 3211
dakc. +380 56 372 2078
http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
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USA
Zaklad produkcyjny Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Zaktad montazowy  Potudniowo- 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Dystrybucja Wschodnl P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Serwis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Zaktady montazowe Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Dystrybucja Pétnocno- Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Serwis Wchodni 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
Srodkowy 2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Potudniowo- 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Zachodni Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Zachodni 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Dalsze adresy dotyczgce punktow serwisowych w USA na zadanie.
Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
office@sew-eurodrive.hu
Wenezuela
Zaktad montazowy  Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Wielka Brytania
Zaklad montazowy = Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855

Dystrybucja DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
Serwis Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h Tel. 01924 896911
Wietnam
Dystrybucja Ho Chi Minh Wszystkie branze oprocz portowe;j i Tel. +84 8 8301026
(miasto) wiertniczej: Fax +84 8 8392223

Nam Trung Co., Ltd

250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town,
Binh Duong Province

HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City

namtrungco@hcm.vnn.vn
truongtantam@namtrung.com.vn
khanh-nguyen@namtrung.com.vn

Branza portowa i wiertnicza:

DUC VIET INT LTD

Industrial Trading and Engineering Services
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,

Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City

Tel. +84 8 62969 609
Fax +84 8 62938 842
totien@ducvietint.com
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Wietnam
Hanoi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342
R.205B Tung Duc Building Fax +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City
Wiochy
Zaktad montazowy  Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Dystrybucja Via Bernini,14 Fax +39 02 96 980 999
Serwis I-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road,
Off Mutentemuko Road,

Heavy Industrial Park,
P.0.BOX 2337
Kitwe

Dystrybucja Abidjan SICA Tel. +225 21 2579 44
Société Industrielle & Commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1173 Abidjan 26

Zambia

Dystrybucja Kitwe EC Mining Limited Tel. +260 212 210 642

Fax +260 212 210 645
sales@ecmining.com
http://www.ecmining.com

Zjednoczone Emiraty Arabskie

Dystrybucja Szardza

Serwis

Copam Middle East (FZC)

Sharjah Airport International Free Zone
P.O. Box 120709

Sharjah

Tel. +971 6 5578-488
Fax +971 6 5578-499
copam_me@eim.ae
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