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VsSeobecné informacie
Pouzivanie dokumentacie

1 Vseobecné informacie

1.1 Pouzivanie dokumentacie

Tato dokumentacia je sucastou produktu a obsahuje délezité informacie tykajlce sa
prevadzky a servisu. Prevadzkovy navod je uréeny vSetkym osobam, ktoré na vyrobku
vykonavaju montazne, instalatné, servisné prace a prace spojené s uvadzanim do
prevadzky.

Dokumentacia sa musi uchovavat v Citatelnom stave na dostupnom mieste. Presvedcte
sa, ze pracovnici zodpovedni za prevadzkové zariadenie a za jeho prevadzku, ako aj
pracovnici, ktori pracuju na tomto zariadeni na vlastnu zodpovednost, si precitali celu
dokumentaciu a porozumeli jej obsahu. V pripade nejasnosti alebo potrebe dalSich
informacii sa obratte na SEW-EURODRIVE.

1.2  Struktdra bezpeénostnych upozorneni
1.2.1 Vyznam signalnych slov

Nasledujuca tabulka uvadza odstupriovanie a vyznam signalnych slov pre bezpec¢nost-
né pokyny, informacie na ochranu pred vecnymi Skodami a dalSie informacie.

Signalne slovo Vyznam Dosledky pri nereSpektovani
pokynu
A NEBEZPECENSTVO! | Bezprostredne hroziace Smrt alebo tazké poranenie
nebezpecenstvo
A VYSTRAHA! Mozné nebezpecenstvo Smrt alebo tazké poranenie
A POZOR! Mozné nebezpecenstvo Lahké poranenie
POZOR! Mozny vznik vecnych §kéd | PoSkodenie pohonu alebo jeho
okolia
UPOZORNENIE Uzito€na informacia alebo
tip: Ufah€uje zaobchadza-
nie s pohonom.

1.2.2 Struktura bezpeénostnych pokynov tykajtcich sa danej éasti

Bezpelnostné pokyny tykajuce sa danej asti neplatia len pre ur€itu €innost, ale pre via-
ceré Cinnosti v rdmci urcitej témy. PouZité piktogramy poukazuju bud na vSeobecné
alebo na Specifické nebezpecenstvo.

Tu je uvedena normalna Struktira bezpe€nostného pokynu tykajuceho sa danej Casti:

A SIGNALNE SLOVO!

Druh nebezpedenstva a jeho zdroj.

Mozné nasledky nereSpektovania.

» Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.

1.2.3  Struktura vnorenych bezpeénostnych pokynov

Vnorené bezpecnostné pokyny su priamo zabudované do navodu ¢innosti pred nebez-
pecnym krokom ¢&innosti.

Tu je uvedena formalna Struktira vnoreného bezpeénostného pokynu:
« ASIGNALNE SLOVO! Druh nebezpe&enstva a jeho zdroj.

Mozné nasledky nereSpektovania.

— Opatrenia na odvratenie nebezpecenstva.
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VSeobecné informacie
Naroky vyplyvajuce zo zaruky

1.3  Naroky vyplyvajuce zo zaruky
Dodrziavanie pokynov uvedenych v tejto dokumentacii je predpokladom na bezporu-
chovu prevadzku a na splnenie pripadnych narokov plynucich zo zaruénych podmienok.
Preto si predtym, ako zacnete pracovat s tymto inStalaénym materialom, precitajte tuto
dokumentaciu!

1.4  Vylucenie zakonnej zodpovednosti

Dodrziavanie tejto dokumentacie je zakladnym predpokladom na bezpecnu prevadzku
zariadeni MOVIMOT® a na dosiahnutie uvedenych vlastnosti a vykonovych charakte-
ristik vyrobku. SEW-EURODRIVE neprebera ziadnu zakonnu zodpovednost za ublize-
nie na zdravi, za vecné Skody alebo za Skody na majetku, ktoré vzniknu nedodrzanim
pokynov v tomto navode na montaz a prevadzku. V uvedenych pripadoch je vylu¢ené
ruéenie za vecné skody.

1.5 Poznamka k autorskym pravam
© 2010 — SEW-EURODRIVE. Vsetky prava vyhradené.

Zakazané je akékolvek — aj Ciastoéné — rozmnozovanie, upravovanie, Sirenie a ostatné
zhodnocovanie.

1.6 Nazov tovaru a obchodna znacka

ZnacCky a nazvy tovarov uvedené v tejto dokumentacii su obchodné znacky alebo regis-
trované obchodné znacky prislusnych vlastnikov.
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2.1

2.2

2.3

Bezpecnostné pokyny
Uvodné poznamky

VSeobecne

Bezpeénostné pokyny

Nasledujuce zasadné bezpe&nostné pokyny maju zabranit podkodeniu zdravia a vec-
nym Skodam. Prevadzkovatel musi zabezpecit reSpektovanie a dodrziavanie tychto
zasadnych bezpelnostnych pokynov. Presvedéte sa, Ze pracovnici zodpovedni
za zariadenie a za jeho prevadzku, ako aj pracovnici, ktori pracuju na zariadeni na
vlastni zodpovednost, si precitali ariadne pochopili cely tento navod na montaz
a prevadzku. V pripade nejasnosti alebo potrebe dalSich informéacii sa obratte na
SEW-EURODRIVE.

Uvodné poznamky

Uvedené bezpec&nostné pokyny sa prednostne tykaju pouzitia pohonov MOVIMOT®. Pri
pouziti dalSich komponentov SEW dodrzujte dodato&né bezpecnostné pokyny pre pri-
sludné komponenty uvedené v prislusnej dokumentacii.

Zohladiujte aj doplfiujuce bezpe&nostné pokyny uvedené v jednotlivych kapitolach tejto
dokumentacie.

Poskodené vyrobky sa nesmu inStalovat’ ani uviest' do prevadzky. PoSkodenia bezod-
kladne reklamujte u dopravcu.

Pocas prevadzky mdzu byt na pohonoch MOVIMOT® podfa ich stupna krytia pod napa-
tim rézne sucasti, neizolované sucasti, pripadne aj pohyblivé alebo otacajuce sa sucas-
ti, takisto m6zu mat horuce povrchy.

Pri nepripustnom odstraneni potrebnych krytov, pri neodbornom pouziti, pri nespravnej

inStalacii alebo pri nespravnej obsluhe hrozi nebezpecenstvo tazkého ublizenia na
zdravi alebo vznik vecnych 8§kdd. DalSie informacie su uvedené v dokumentacii.

Cielova skupina

V8etky prace suvisiace s instalaciou, uvedenim do prevadzky, odstranovanim poruch
a udrzbou moéze vykonavat kvalifikovany elektrotechnik (IEC 60364 a/alebo
CENELEC HD 384 alebo DIN VDE 0100 a IEC 60664 alebo DIN VDE 0110 pri dodrzia-
vani narodnych predpisov o ochrane zdravia pri praci).

Odborne spdsobili pracovnici — elektrotechnici si v zmysle tychto zasadnych bezpec-
nostnych pokynov pracovnici, ktori s oboznameni s inStalaciou, montazou, uvadzanim
do prevadzky a s prevadzkou daného vyrobku a na vykonavanie svojej Cinnosti maju
predpisanu kvalifikaciu.

V&etky prace v ostatnych oblastiach, ako je preprava, skladovanie, prevadzka a likvida-
cia odpadu, musia vykonavat' pracovnici, ktori boli predpisanym spésobom pouceni.
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Bezpecnostné pokyny
Pouzivanie na ureny ucel

2.4

2.41

Pouzivanie na uréeny ucel

Meniée MOVIMOT® s komponenty urCené na zabudovanie do elektrickych zariadeni
alebo do elektrickych strojov.

Pri montazi do elektrickych strojov a zariadeni je uvedenie menigov MOVIMOT® (t. j. pri
uvedeni do riadnej prevadzky) nepripustné dovtedy, kym sa nepreukaze, ze stroj zod-
poveda poziadavkam smernice o strojoch 2006/42/ES.

Uvedenie do prevadzky (t. j. zaatie pouZivania na ur€eny ucel) je povolené len pri dodr-
Zani smerne o EMC 2004/108/ES.

Meniée MOVIMOT® spifiaju poZiadavky Smernice o nizkom napéati 2006/95/ES. Pre
meni¢e MOVIMOT® boli pouzité normy uvedené vo Vyhlaseni o zhode.

Technické udaje, ako aj udaje o podmienkach pripojenia, su uvedené na typovom stitku
a v dokumentacii a musia sa bezpodmienectne dodrziavat.

Bezpecnostné funkcie

Meniée MOVIMOT® nesmu vyuzivat Zziadne bezpecénostné funkcie, aj ked su opisané
a vyslovne schvalené.

2.4.2 Aplikacie v zdvihacej technike

2.5

Meni¢e MOVIMOT® su len v obmedzenej miere vhodné na pouzitie v aplikaciach
v zdvihacej technike, pozri kapitolu "Doplnkova funkcia 9"(— str. 78).

Meniée MOVIMOT® sa nesmu pouzivat v aplikaciach vo zdvihacej technike v zmysle
bezpe€nostného zariadenia.

Suavisiace podklady

Zaroven sa musi dodrziavat’ nasledujuca dokumentacia:

» Katalég "Prevodové motory MOVIMOT®"

* Prevadzkovy navod "Trojfazové motory DR.71-225, 315"

* Prevadzkovy navod prevodovky (len u prevodovych motorov MOVIMOT®)

Tato dokumentaciu mozete stiahnut a objednat zinternetu (http://lwww.sew-
eurodrive.com, polozka "Dokumentacia").
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2.6

2.7

2.8

2.9

Bezpecnostné pokyny
Preprava a uskladnenie

Preprava a uskladnenie

InStalacia

Dodrzujte pokyny na prepravu, skladovanie a riadnu manipulaciu. Pritom sa musia sa
dodrziavat klimatické podmienky uvedené v kapitole "Technické udaje". Zaskrutkované
transportné oka sa musia pevne utiahnut. Su stanovené pre hmotnost pohonu
MOVIMOT®. Ziadne dalsie bremena sa nesmd montovat. V pripade potreby pouzite
vhodné dostatocne dimenzované transportné prostriedky (napr. lanovody).

InStalacia (montazna poloha) a chladenie zariadeni sa musia vykonat podla predpisov,
uvedenych v prisluSnej dokumentacii.

Menice MOVIMOT® sa musia chranit pred nepripustnym namahanim.

Pokial nie je vyslovne uvedené inak, su zakazané nasledujuce spdsoby pouzitia:

* pouzitie v zénach s nebezpeéenstvom vybuchu.

* pouzivanie v prostredi so skodlivymi olejmi, kyselinami, plynmi, parami, prachom,
Ziarenim atd.

* pouzivanie v nestacionarnych aplikaciach, pri ktorych sa moézu vyskytovat' inten-
zivne mechanické vplyvy vibracii a razov, pozri kapitolu "Technické udaje".

Elektrické pripojenie

Pri pracach na menicoch MOVIMOT®, ktoré su pod napéatim, sa riadte platnymi narod-
nymi predpismi o bezpec€nosti a ochrane zdravia pri praci (napr. BGV A3).

Elektricka inStalacia musi byt vyhotovena podfa prisludnych predpisov (napr. prierezy
vodigov, istenie, pripojenie ochranného vodiga). Dalie pokyny st uvedené v dokumen-
tacii.

Pokyny pre instalaciu v sulade s poziadavkami na EMC, ako tienenie, uzemnenie,
umiestnenie filtrov a kladenie vedeni, sl uvedené v kapitole "Pokyny na instalaciu”.
Vyrobca stroja alebo zariadenia zodpoveda za dodrZzanie medznych hodnét, stanove-
nych zakonnymi predpismi o EMC.

Ochranné opatrenia a ochranné zariadenia musia vyhovovat platnym predpisom (napr.
EN 60204 alebo EN 61800-5-1).

Pre zabezpecenie izolacie sa na pohonoch MOVIMOT® musi pred uvedenim do pre-
vadzky vykonat' napatova skuska podla EN 61800-5-1:2007, kapitola 5.2.3.2.

Bezpecné oddelenie

Meni¢e MOVIMOT® spinaju vSetky poziadavky na bezpe&né oddelenie privodov vyko-
novej Casti od elektroniky podlfa normy EN 61800-5-1. Aby bolo bezpecné oddelenie
zaruéené, musia aj vetky pripojené elektrické obvody spifiat’ poziadavky na bezpeéné
oddelenie.

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Bezpecnostné pokyny
Prevadzka

2.10 Prevadzka

Zariadenia, v ktorych su zabudované menice MOVIMOT®, musia byt vybavené pridav-
nymi kontrolnymi a ochrannymi zariadeniami podla prisludnych platnych bezpe¢nos-
tnych predpisov, napr. podla zakona o vyhradenych technickych zariadeniach, podla
predpisov o ochrane zdravia a bezpec¢nosti prace a pod. Pri aplikaciach so zvySenym
rizikom ohrozenia m6zu byt potrebné dalSie ochranné opatrenia.

Po odpojeni meni¢ov MOVIMOT® od napajacieho napatia sa nesmiete hned dotykat
Casti pod napéatim ani silnoprudovych privodov, pretoze kondenzatory v meni¢i mbzu
byt nabité. Po odpojeni napajacieho napatia ¢akajte minimalne 1 minatu.

Pri privedeni napajacieho napatia na meni¢ MOVIMOT® musi byt zatvorena pripajacia
skrinka, t. j. menic MOVIMOT®, ako aj prip. konektor hybridného kabla musia byt pripo-
jené a zaskrutkované.

Zhasnutie prevadzkovej signalky LED a ostatnych indikatorov neznamena, Ze zaria-
denie je odpojené od siete a bez napatia.

Mechanické blokovanie alebo interné bezpe€nostné funkcie jednotky mézu mat za
nasledok zastavenie motora. Odstranenie pri¢iny poruchy alebo reset mézu spdsobit
samocinny rozbeh pohonu. Ak to nie je pre pohanany stroj pripustné z bezpe&nostnych
dbvodov, zariadenie odpojte od siete skor, nez za&nete odstrafiovat’ chybu.

Pozor, nebezpeCenstvo popalenia: Teplota povrchu pohonu MOVIMOT® a externych
doplnkov, napr. chladi¢a brzdového odporu, méze poc€as prevadzky dosiahnut aj viac
nez 60 °C!
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3
3.1

Konstrukcia zariadenia
Pohon MOVIMOT®

Konstrukcia zariadenia
Pohon MOVIMOT®

Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad pohonu MOVIMOT® s &elnou prevodovkou:

3531634827

[11 Meni& MOVIMOT®
[2] Pripajacia skrinka
[3] Motor

[4] Celna prevodovka

Pohon MOVIMOT®je kombinaciou:
+ Meni¢a MOVIMOT® namontovaného
— na motore (pozri priklad hore)
— alebo v blizkosti motora
* Motor (pozri prevadzkovy navod motora)
* Prevodovka (volitelna, pozri prevadzkovy navod prevodovky)

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Konstrukcia zariadenia 3
Meni¢ MOVIMOT®

3.2  Menié MOVIMOT®

[5]

(]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
9]

Nasledujuci obrazok znazorfiuje pripajaciu skrinku a menic MOVIMOT®:

@@@@@@@@@@@@
H——0) O PP OOeOOBO O ()
(0P OOBOOBO OO ©(0O)
(0@ OOBOOBO @O ()
(1] 2 B (0@ PO OO ©©)
0000000006 00 OE

ZM ZN ZA LM LA LN}

0
<

o)+ °
N|Z
N—

6] (7] (8] 9] (101 [111[7] [51012] [13] [14] [15] [16] [17] [18]
615683595

Pripajacia skrinka

X10: Konektor pre moznost BEM

Konektor k meni¢u MOVIMOT®

Meni& MOVIMOT® s chladi¢om

Kablové vyvodky

Pripajacia jednotka so svorkami

Skrutka na pripojenie PE ©

X5, X6: Svorkovnica elektroniky

X1: Vstup pre brzdovu cievku (motory s brzdou) alebo brzdovy odpor (motory bez brzdy)

[10] X1: Sietovy vstup L1, L2, L3

[11] Oznacenie spdsobu pripojenia

[12] Modul Drive-ldent

[13] Typovy &titok menica MOVIMOT®

[14] Spina¢ pozadovanej hodnoty f2 (zeleny)
[15] Prepinac DIP S2/5 — S2/8

[16] Spinac t1 pre integrator rampy (biely)
[17] Prepinac DIP S1/1 — S1/8

[18] Prepina¢ DIP S2/1 — S2/4
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Konstrukcia zariadenia
Meni¢ MOVIMOT®

Nasledujuci obrazok znazornuje hornu stranu menica MOVIMOT®:

@ o—-
i M@VHM@T0< S > SENY
S\ o |V }
& A

172 Y]

514402955

[1]1 X50: Diagnostické rozhranie s uzatvaracou skrutkou

[2] Potenciometer pozadovanej hodnoty f1 s uzatvaracou skrutkou
[3] Stavova LED

[4] Oznacenie zariadenia
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Konstrukcia zariadenia
Typové ozna&enie pohonu MOVIMOT®

3.3 Typové oznaéenie pohonu MOVIMOT®
3.3.1  Typovy stitok

Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad typového Stitku pohonu MOVIMOT®. Tento
typovy stitok sa nachadza na motore.

( )\
SEWEEUIRE@DINVE @ @
76646 Bruchsal/Germany < 01 @US
RF47DRE90L4BE2/MM15/MO O s
01.300123457.0002.06 ¢ -20..40
v 380-500 Hz 5060 A 35 kokl.  155(F)
Ww 1.5 Hz 50  min 1400/86 a  1:5 THC
© | 16.22 Nm 166 P 54 ML 02 O
M M1 kg 31
Ve 220..240 Nmo 13
1883410
L 70 CLP CC VGB220 0.65| Made in Germany )
9007199774918155
Logo FS Oznacenia na hornom okraji typového &titku su k dispozicii len vtedy, ked
S * je motor zodpovedajuci
Q 01 * aobsahuje minimalne jeden komponent hodnoteny z bezpe&nostne-technického
hladiska.

Logo FS na typovom S§titku je tvorené podla zabudovanej kombinacie bezpenostne
orientovanych komponentov.

3.3.2 Typové oznacenie
Nasledujuca tabulka znazorfiuje typové oznacenie pohonu MOVIMOT®:

RF 47 DRE 90L4 BE / MM15/ MO

I— Doplnkové vyhotovenie menica R

Menié MOVIMOT®

Dopinkové vyhotovenie motora (brzdy)

Velkost', pocet pélov motora

Konstrukény typ motora
DRS = motor DRS
DRE = motor DRE
DRP = motor DRP

Velkost’ prevodovky

Typovy rad prevodovky

1) Na typovom Stitku su uvedené len moznosti nainStalované vo vyrobe.

Dodavané vyhotovenia najdete v katalégu "Prevodové motory MOVIMOT®",

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP
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Konstrukcia zariadenia
Typové ozna&enie meni¢a MOVIMOT®

3.4
3.41

Typové oznacenie m
Typovy stitok

eniéa MOVIMOT®

Nasledujuci obrazok znazornuje priklad typového Stitku menica MOVIMOT®

Status:

00 RO N L

10 12 -- A-- -- 10 10 12

e

Type :

MM15D-503-00

02/08 444

E# 182/‘I5|033t S#A 0886946/3 Outout c E @'

ingang / Inpu usgang utpu

EURODRIVE =380, 50V AC [U= 30V - Un cHor
D-76646 Bruchsal | AC | = 4.0A AC

Made in Germany f = 50 60Hz f=2..120Hz N2936®
OVIMOT 30 ... +40°C

Antriebsumrichter P—Motor "1.5kW / 2.0HP

Drive Inverter us

protection does not prowde BCP. BCP
accordance with the NEC and any additional local cos

Use 60/75°C copper wire only. Tighten terminals to 13.3 in.—ibs.
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200, 000 rms
symmetrical amperes, 500 volts maximum. Integral solid state short crcuit

must be provided

in
des.

15Nm

3.4.2 Typové oznacenie

9007201212668299

Nasledujuca tabulka znazorfuje typové oznacenie menica MOVIMOT®:

MM 15D - 503 - 00

Vyhotovenie
00 = Standardne

Spdsob pripojenia
3= 3-fazové

Napajacie napitie

50 = AC 380-500V
23 = AC 200-240V
Verzia D

Vykon motora
15= 1,5kW

Typovy rad
MM = Meni¢& MOVIMOT®

Dodavané vyhotovenia najdete v katalégu "Prevodové motory MOVIMOT®",

3.4.3 Oznacenie zariadenia

Oznacenie zariadenia [1] na hornej strane meni¢a MOVIMOT® informuje o type menica
[2], identifikaénom Cisle meni¢a [3] a vykone zariadenia [4].

MCNIMOT°< /‘\

M03D-503-00
8216991/0.3 7KW [4]

o O N 21—
= { 31—
-©) o—

457916555

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Konstrukcia zariadenia 3
Typové oznacenie vyhotovenia "Montaz v blizkosti motora"

3.5 Typové oznacenie vyhotovenia "Montaz v blizkosti motora”
3.5.1 Typovy stitok

Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad montaze v blizkosti motora (mimo) menica
MOVIMOT® s prisluSnym typovym Stitkom:

C€

0.76646 Bruchsal  MOVIMOT
Made in Germ any
Typ: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

.. 01.1234567890.0004.03
O

457921547

3.5.2 Typové oznacenie

Nasledujuca tabulka znazorfiuje typové oznacenie menica MOVIMOT® pri montéZi
v blizkosti motora:

MM15D-503-00/ 0/ P21A / RO1A / APG4

| Konektor

na spojenie s motorom

Vyhotovenie s pripajacou skrinkou

Adaptér na montaz v blizkosti motora
21 = Konstrukéna velkost 1
22 = Konstrukéna velkost 2

Sposob pripojenia
0= XA
1= A

Menié MOVIMOT®

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP 17




4 Mechanicka instalacia
Montaz prevodového motora MOVIMOT®

4 Mechanicka instalacia
4.1 Montaz prevodového motora MoviIMOoT®

4.1.1 VSeobecné informacie

Bezpodmieneéne dodrzujte vSeobecné bezpeénostné pokyny.

Musite dodrzat' vSetky udaje tykajuce sa technickych udajov a dovolené podmienky
na mieste nasadenia.

Pri montazi pohonu MOVIMOT® pouzivajte len na dany uc€el uréené moznosti
upevnenia.

Pouzivajte len také upeviiovacie a zabezpec€ovacie prvky, ktoré sa hodia do existu-
jucich otvorov, zavitov a dier.

4.1.2 Predpoklady na montaz

Pred montaZzou skontrolujte splnenie tychto bodov:

Udaje na typovom &titku pohonu sa zhoduju s parametrami napajacej siete.

Pohon nie je poskodeny (bez poskodenia spdsobeného prepravou alebo
uskladnenim).

Teplota prostredia zodpoveda udajom uvedenym v kapitole "Technické udaje".
Pamatajte, Ze méze byt obmedzeny aj teplotny rozsah prevodovky, pozri navod
na obsluhu prevodovky.

Montaz pohonu MOVIMOT® sa nesmie vykonavat za pritomnosti tychto Skodlivych
podmienok prostredia:

— vybus$na atmosféra

— oleje

— kyseliny

- plyny

— pary

— Ziarenia

— atd.

Pri abrazivnom prostredi chrarite hriadelové tesniace kruZzky na vystupnej strane
pred opotrebovanim.

Tolerancie pri Nasledujuca tabulka uvadza dovolené tolerancie koncov hriadefov a prirub pohonu
montaznych MOVIMOT®.
pracach - -

Konce hriadelov Priruby

Tolerancia priemeru podla EN 50347 Tolerancia vystredenia osadenia, podla

* 1SOj6 pri @ <26 mm EN 50347

ISO k6 pri @ =38 mm az <48 mm * ISOj6 pri d <250 mm
* 1SO m6 pri @ >55mm * 1SO h6 pri @ > 300 mm
» Strediaci otvor podla DIN 332, tvar DR..

18
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Mechanicka instalacia
Montaz prevodového motora MOVIMOT®

4.1.3 Instalacia pohonu MOVIMOT®

POZOR!

Strata definovaného stupfia ochrany krytim pri nenamontovanom alebo nespravne
namontovanom meni¢i MOVIMOT®.

Poskodenie meni¢a MOVIMOT®.
* Ked vyberiete meni¢ MOVIMOT® z pripajacej skrinky, musite ho chranit pred vih-

kostou a prachom.

Pri montazi pohonu MOVIMOT® dodrzujte nasledujuce pokyny:

Pohon MOVIMOT® inStalujte len na rovnu tuhd konstrukciu odolavajucu otrasom
a vibraciam.
Dodrzte montaznu polohu uvedenu na typovom Stitku motora.

Konce hriadelov dékladne zbavte ochranného prostriedku proti korézii. Pouzite na to
bezne dostupné rozpustadla. Rozpustadlo sa nesmie dostat do lozisk a tesniacich
krizkov — poSkodenie materialu.

Aby nedochadzalo k nadmernému zatazovaniu hriadela motora, motor dokladne
nastavte do predpisanej polohy. DodrZujte dovolené prieCne a axialne sily uvedené
v katalégu "Prevodové motory MOVIMOT®"

Vyvarujte sa narazov a uderov na konce hriadela.

Vertikalne vyhotovenia chrarte vhodnymi krytmi pred vnikanim cudzich telies alebo
kvapalin.

Zabezpecte neobmedzované prudenie chladiaceho vzduchu. Zabrante nasavaniu
teplého vzduchu z inych agregatov.

Vyvazte dielce, ktoré sa dodato¢ne nasunuli na hriadefl, s poloviénym perom (vystup-
né hriadele su vyvazené s poloviénym perom).

Existujuce otvory na odvadzanie kondenzatu su uzatvorené plastovymi zatkami.
Otvarajte ich len v pripade potreby.

Otvorené otvory na kondenzovanu vodu nie su dovolené. Pri otvorenych otvoroch na
odvod kondenzatu neplati uvedeny spdsob krytia.

4.1.4 Instalacia vo vihkych priestoroch alebo vonku

Pri montazi pohonu MOVIMOT® vo vlhkych priestoroch a vonku dodrZujte tieto pokyny:

Pouzivajte kablové vyvodky vhodné na privodné vedenia. V pripade potreby pouZite
redukcie.

Zavit kablovych vyvodiek a zaslepiek natrite tesniacou hmotou a pevne ich utiahnite.
Potom eSte raz znovu pretrite kablové vyvodky.

Dobre utesnite kablové vyvody.
Pred opatovnou montazou dbkladne ocistite tesniace plochy menica MOVIMOT®.
Ak sa poskodi ochranny antikorézny nater, opravte nater.

Skontrolujte, ¢i podla idajov na typovom §titku je dovolené krytie pre existujuce pod-
mienky prostredia.

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP
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Mechanicka instalacia
Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.2 Montaz volitel'nych jednotiek MOVIMOT®
4.21 Volitelna jednotka MLU11A / MLU21A / MLG..A

Obsah dodavky

Montaz

* MLU11A/MLU21A / MLG..A horna ¢ast [2]
o 2 skrutky [1]

* Priechodna skrutka [4]

* MLU11A/MLU21A / MLG..A dolna ¢ast' [5]

1. Odstrante zaslepku na pripajacej skrinke pohonu MOVIMOT®.

2. Spodnu ¢ast [5] upevnite na pripajaciu skrinku MOVIMOT® a priskrutkujte prie-
chodnou skrutkou [4] (utahovaci moment 2,5 Nm/22 Ib.in).

3. Pripajaci kabel [3] pretiahnite cez priechodnu skrutku [4] do vnutorného priestoru pri-
pajacej skrinky pohonu MOVIMOT®.

4. Hornu Cast [2] nasadte na spodnu &ast [5] priskrutkujte ju 2 skrutkami [1] (utahovaci
moment 0,9—1,1 Nm/8—10 Ib.in).

Volitelnu jednotku montujte len v nasledujucej polohe:

[

(1

N2
458285835

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky MLU11A / MLU21A najdete v kapitole "Pripo-
jenie volitelnej jednotky MLU11A / MLU21A" (— str. 42).

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky MLG..A najdete v kapitole "Pripojenie volitel-
nej jednotky MLG..A" (— str. 43).
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Mechanicka instalacia 4
Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.2.2 Volitelna jednotka MLU13A

Volitelna jednotka MLU13A sa vo vyrobe montuje do modularnej pripajacej skrinky.
V pripade otazok tykajucich sa doplnenia volitelnej vybavy sa obratte, prosim, na servis
SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENIE

Montaz je dovolena len v kombinacii s modularnymi pripajacimi skrinkami MOVIMOT®
MMO03D-503-00 — MM40D-503-00!

fde

Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad montaze. Montaz zavisi do pouzitej pripajacej
skrinky a od dalSich volitefnych jednotiek, ak su zabudované.

1113300875

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky MLU13A najdete v kapitole "Pripojenie volitel-
nej jednotky MLU13A" (— str. 42).
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Mechanicka instalacia
Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.2.3 Volitel'na jednotka MNF21A

Volitelna jednotka MNF21A sa vo vyrobe montuje do modularnej pripajacej skrinky.
V pripade otazok tykajucich sa doplnenia volitelnej vybavy sa obratte, prosim, na servis
SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENIE

Montaz je dovolena len v kombinacii s modularnymi pripajacimi skrinkami MOVIMOT®
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00!

fde

Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad montaze. Montaz zavisi do pouzitej pripajacej
skrinky a od dalSich volitefnych jednotiek, ak su zabudované.

2753184651

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky MNF21A najdete v kapitole "Pripojenie volitel-
nej jednotky MNF21A" (— str. 44).
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Mechanicka instalacia
Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.2.4 Volitel'na jednotka URM / BEM / BES

Volitelné jednotky URM, BEM a BES sa vo vyrobe montuju do pripajacej skrinky. V pri-
pade otazok tykajucich sa doplnenia volitelnej vybavy URM, BEM alebo BES sa obratte,

prosim, na servis SEW-EURODRIVE.
Nasledujuci obrazok znazorfiuje priklad montaze. Montaz zavisi do pouzitej pripajacej
skrinky a od dalSich volitefnych jednotiek, ak su zabudované.

458307467

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky URM najdete v kapitole "Pripojenie volitelnej
jednotky URM" (— str. 45).

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky BEM néjdete v kapitole "Pripojenie volitefnej
jednotky BEM" (— str. 46).

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky BES najdete v kapitole "Pripojenie volitelnej
jednotky BES" (— str. 47).

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP
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4 Mechanicka instalacia
Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.2.5 Volitelna jednotka MBG11A

Volitelnu jednotku MBG11A namontujte na stenu podla jednej z nasledujucich dvoch
moznosti:

A: Montéaz zozadu cez 4 otvory so zavitom

(utahovaci moment upevnovacej skrutky [1]: 1,6—2,0 Nm/14—18 Ib.in)
B: Montaz spredu cez 2 upevhovacie otvory

(utahovaci moment upeviiovacej skrutky [3]: 1,6—2,0 Nm/14—18 Ib.in)

[11M4x5+a A

322404747

a = hrubka steny
Skrutky nie su sucastou dodavky!

Horna Cast [5] nasadte na dolnu Cast’ [2] a zoskrutkujte ich 2 skrutkami [4] (utahovaci
moment 0,3 Nm/2,6 Ib.in).

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky MBG11A najdete v kapitole "Pripojenie volitel-
nej jednotky MBG11A" (— str. 48).

24 Prevadzkovy ndvod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Mechanicka instalacia
Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.2.6 Volitel'na jednotka MWA21A

VolitelInu jednotku MWA21A v rozvodnej skrini namontujte na nosnu liStu podfa
EN 50022:

322411915

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky MWA21A najdete v kapitole "Pripojenie volitel-
nej jednotky MWA21A" (— str. 49).

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP
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Mechanicka instalacia
Montaz volitelnych jednotiek MOVIMOT®

4.2.7 Volitena jednotka MWF11A

Volitelnd jednotku MWF11A v rozvodnej skrini namontujte na nosnu liStu podla
EN 50022:

3180221579

Informacie o pripojeni volitelnej jednotky MWF11A najdete v kapitole "Pripojenie volitel-
nej jednotky MWF11A" (— str. 50).
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Mechanicka instalacia
Montaz meni¢a MOVIMOT® v blizkosti motora

4.3 Montéz meniéa MOVIMOT® v blizkosti motora

Nasledujuci obrazok znazorfiuje upeviiovacie rozmery pre montaz menica MOVIMOT®
v blizkosti (mimo) motora:

458277771
Velkost’ Typ A B
. MMO3D503-00 — MM15D-503-00 140 65 mm
MMO3D233-00 — MMO07D-233-00
MM22D503-00 — MM40D-503-00
2/2L MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP
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Mechanicka instalacia
Utahovacie momenty

4.4 Utahovacie momenty
441 Meni¢ MOVIMOT®

Skrutky na upevnenie menica MOVIMOT® utiahnite do kriza utahovacim momentom
3,0 Nm (27 Ib.in).

458577931

4.4.2 Uzatvaracie skrutky

Uzatvaracie skrutky potenciometra f1 avstupu X50 utiahnite momentom 2,5 Nm
(22 Ib.in).

458570379
4.4.3 Kablové vyvodky
ReSpektujte bezpodmienelne udaje vyrobcu kablovych vyvodiek.
4.4.4 Zavitové zaslepky
Zavitové zaslepky utiahnite momentom 2,5 Nm (22 Ib.in).
322777611
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Mechanicka instalacia 4
Utahovacie momenty

4.4.5 Modularna pripajacia skrinka

Skrutky na upevnenie pripajacej skrinky na montaznu dosku utiahnite momentom
3,3 Nm (29 Ib.in).

322786187
4.4.6 Utahovacie momenty pre svorky
Pri montaznych pracach dodrzujte nasledujuce utahovacie momenty svoriek:
VO ~ O\
/@] . M IN ZA LM LA LN §
N
W
o
(3]
458605067

[1] 0,8-1,5 Nm (7-13 Ib.in)
[2] 1,2-1,6 Nm (11-14 Ib.in)
[3] 2,0-2,4 Nm (18-21 Ib.in)
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Elektricka instalacia
Pokyny na instalaciu

5 Elektricka instalacia

5.1  Pokyny na inStalaciu
5.1.1 Pripojenie sietovych privodov

+ Menovité napatie a frekvencia menica MOVIMOT® musia zodpovedat’ parametrom
napajace;j siete.

* Na zacCiatku sietového pripoju za odboc¢kou pripojnice nainstalujte istenie vedenia,
pozri F11 / F12 / F13 v kapitole "Pripojenie pohonu MOVIMOT®",

Pre F11 / F12 / F13 inStalujte len tavné poistky s charakteristikou D, DO, NH alebo
isti€ vedenia. Dimenzovanie istenia musi zodpovedat prierezu vodicov.

+ SEW-EURODRIVE odporuca pozivat v napatovych sietach s neuzemnenym uzlo-
vym bodom (IT siete) sledovace izolacie s impulzne-kédovym principom merania.
Tym predidete aktivacii sledovaca izolacie vplyvom kapacity meni¢a voci zemi.

» Prierez kébla: podla vstupného prudu lgey pri menovitom vykone (pozri kapitolu
"Technické udaje").

5.1.2 Dovoleny prierez kabla pre svorky MoVIMOT®

Viykonové svorky Pri inStalacii dodrzujte dovolené prierezy vodiCov:
Vykonové svorky
Prierez vodic¢ov 1,0 mm2— 4.0 mm? (2x4,0 mmz)
AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)
Koncové dutinky * Pri jednoduchom osadeni:

Pripajajte len jednodrétové vodice alebo pruzné vodice
s koncovymi dutinkami (DIN 46228, material E-CU)
s alebo bez izolaéného goliera
e Pri dvojitom osadeni:
Pripéjajte len pruzné vodi¢e s koncovymi dutinkami
(DIN 46228-1, material E-CU) bez izolaéného goliera
+ Dovolena dizka koncovych dutiniek: minimalne 8 mm

Svorky riadiacich Pri inStalacii dodrzujte dovolené prierezy vodicov:
obvodov

Svorky riadiacich obvodov

Prierez vodicov

+ Jednodrétovy vodi€

(holy drot) 0,5 mm?—1,0 mm?
*  Pruzny vodi¢ AWG20 - AWG17
(holé lanko)

* Vodi¢ s koncovymi dutinkami
bez izolaéného goliera

* Vodi¢ s koncovymi dutinkami 0,5 mm2—0,75 mm?2
s izolaénym golierom AWG20 - AWG19
Koncové dutinky * Pripajajte len jednodrétové vodice alebo pruzné

vodiCe s alebo bez koncovych dutiniek
(DIN 46228, material E-CU).

+ Dovolena dizka koncovych dutiniek:
minimalne 8 mm
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5.1.3 Ovladanie riadiacich svoriek X5 — X6

Pri ovladani riadiacich svoriek dodrzujte tieto pokyny:

Pripojenie vodic¢a
bez stlacenia ovladacieho tlacidla

Pripojenie vodica
Najprv stlaéte ovladaci gombik

Q qQ
I
D) -
-

9007199919965835

Q Q

-
s
| -
=

9007200623153931

Nasledujuce vodi¢e sa daju nasunut
priamo az do minimalne 2 stupfov prie-
rezu pod menovitym prierezom (bez nara-
dia):

+ Jednodrétovy vodi¢

* Pruzny vodi¢ s koncovymi dutinkami

Pri pripajani nasledujuceho vodi¢a musite
pri otvarani pritlaCnej pruziny stlacit ovla-
daci gombik nachadzajuci sa hore:

* Neupraveny pruzny vodi¢
* VodiCe s malymi prierezmi, ktoré

neumozAuju priame zasunutie

Uvolnenie vodica
Najprv stlacte ovladaci gombik

9007199735787147

Pred uvolnenim vodic¢a treba stlacit ovladacie tlacidlo.
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5.1.4 Prudovy chranié

A VYSTRAHA!
Uraz elektrickym priadom pouzitim nespravneho typu pridového chraniéa.
Smrt’ alebo tazké poranenia.

Meni& MOVIMOT® méze do ochranného vodia priviest jednosmerny prud. Ak sa na
ochranu pred nebezpeénym dotykom Zivych alebo nezivych €asti méa pouzit pradovy
chrani€ (Fl), je inStalacia prudového chrani€a pripustna len na strane privodu sietové-
ho napajania menica MOVIMOT® a prudovy chrani¢ (FI) musi byt typu B.

« Konvencény isti¢ zvodového prudu je nepripustny ako ochranné zariadenie. Ako
ochranné zariadenie mozno pouzit ochranné istiCe zvodového prudu citlivé na
vSetky prudy (rozpajaci prud 300 mA). Pri normalnej prevadzke menica MOVIMOT®
m&zu vzniknut zvodové prady > 3,5 mA.

» Spoloénost SEW-EURODRIVE neodporuéa pouzivanie ochrannych isti¢ov zvodo-
vych prudov. Ak je napriek tomu predpisané pouzitie prudového chranic¢a (Fl) pre
priamu alebo nepriamu dotykovu ochranu, dodrzZujte vySSie uvedené upozornenie
podla EN 61800-5-1.

5.1.5 Siet'ovy stykaé
POZOR!

Poskodenie meniéa MOVIMOT® krokovanim sietového stykaca K11.
Poskodenie meni¢a MOVIMOT®.

+ Sietovy styka¢ K11 (pozri schému zapojenia (— str. 36)) nepouZzivajte na kroko-
vanie, ale len na zapinanie a vypinanie meni¢a. Na krokovanie pouzivajte prikazy

"doprava/zastavit" alebo "dolava/zastavit".
+ Pri sietovom stykaci K11 zachovajte minimalny vypinaci ¢as 2 s.

» Ako sietovy stykac pouzivajte iba sietovy stykac kategoérie AC-3 (EN 60947-4-1).
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5.1.6 Pokyny na pripojenie vodi¢a PE
A VYSTRAHA!

Uraz elektrickym pradom kvéli chybajucemu pripojeniu PE.
Smrt alebo tazké poranenia.

» Dovoleny utahovaci moment skrutky je 2,0-2,4 Nm (18-21 I|b.in).
+ Pri pripajani ochranného vodi¢a PE dodrziavajte nasledujice pokyny.

Nedovoleny sposob montaze Odporucanie: Montaz s plnym vodicom
Montaz s kablovou vidlicou Pripustné pre prierezy do
Pripustny spdsob pre vietky prierezy  maximalne 2,5 mm?

M5

323042443 323034251 323038347

[1]1 Kablova vidlica pre skrutky M5-PE

Pri normalnej prevadzke meni¢a mézu byt zvodové prudy > 3,5 mA. Pre splnenie
EN 61800-5-1 musite dodrzat tieto pokyny:

* Ochranné uzemnenie (PE) muste nainstalovat tak, aby sa splnili poziadavky pre
zariadenia s velkymi zvodovymi prudmi.

* Toto oby€ajne znamena,
— Ze sa musi nainstalovat privodny kabel PE s prierezom minimaine 10 mm?
— alebo, Ze k ochrannému vodicu paralelne nainstalujete druhy privodny kabel PE.
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5.1.7

5.1.8

5.1.9

Elektricka instalacia
Pokyny na instalaciu

Instalacia v zhode s EMC

i

UPOZORNENIE

Tento systém pohonu nie je stanoveny na pouZzitie vo verejnej nizkonapatove;j sieti
uréenej na napajanie domacnosti.

Toto je produkt s obmedzenou kompatibilitou podfa normy IEC 61800-3. Vyrobok
mdze spdsobovat EMC (elektromagnetické) ruSenie. Preto je nevyhnutné, aby
v takychto pripadoch prevadzkovatel zariadenia vykonal vhodné opatrenia.

Podrobné pokyny na inStaléciu v sulade s EMC su uvedené v publikacii "EMV in der
Antriebstechnik” (EMC v technike pohonov) firmy SEW-EURODRIVE.

Frekvenéné menice nie je mozné podla zakona o EMC pouzivat nezavisle. Az po integ-
racii do systému pohonu ich mozno posudzovat v zmysle smernice o EMC. Vyhlasenie
o zhode CE sa vztahuje na typicky opisany systém pohonu. BlizSie informacie si vyhla-
dajte v tomto navode na obsluhu.

InStalacia v nadmorskej vyske nad 1 000 m

Pohony MOVIMOT® so siefovym napatim 200-240 V alebo 380-500 V mozZno pouzi-

vat’ aj v nadmorskych vySkach 1 000-4 000 m?). Na to treba dodrzat tieto okrajové pod-

mienky.

* Dlhodoby menovity vykon je z dévodov znizeného chladenia vo vy$kach nad
1 000 m obmedzeny (pozri kapitolu "Technické udaje").

* Vzdusné cesty a cesty zvodovych prudov su od nadmorskej vysky 2 000 m dostacu-
juce len pre prepatovu triedu 2. Ak sa pri indtalacii vyZzaduje prepatova trieda 3, musi
sa cez externy prepatovy isti€ zabezpecit, aby prepatové Spicky faza-faza a faza-
zem nepresahovali 2,5 kV.

* Ak sa pozaduje bezpelné elektrické oddelenie, v nadmorskej vySke nad 2 000 m
ho musite realizovat mimo =zariadenia (Bezpetné elektrické oddelenie podla
EN 61800-5-1).

* V nadmorskych vySkach medzi 2 000 m a 4 000 m sa dovolené sietové napatia zni-
Zuju takto:
— 06V na100 m pre MM..D-503-00
— 03V na100 m pre MM..D-233-00

Pripojenie 24 V napdajania

«  Meni¢& MOVIMOT® napajajte bud externym napatim 24 V DC alebo volitelnymi jed-
notkami MLU..A alebo MLG..A.

5.1.10 Binarne riadenie

» Pripojenie potrebnych riadiacich vedeni.

» Ako riadiace vedenia pouzivajte tienené vedenia a ukladajte ich oddelene od sieto-
vych privodov.

1) Maximalna vyska je obmedzena cestami zvodovych prudov, ako aj zapuzdrenym vyhotovenim kompo-
nentov, napr. kondenzatorov.
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5.1.11 Riadenie prostrednictvom rozhrania RS 485

fude

Riadenie pohonu MOVIMOT® cez rozhranie RS 485 sa vykonava jednou z nasleduju-
cich riadiacich jednotiek:

+  MOVIFIT®-MC

* Rozhrania priemyselnej zbernice MF.. alebo MQ..
* Busmaster PLC

+ Volitelna jednotka MLG..A

» Volitelna jednotka MBG11A

+ Volitelna jednotka MWA21A

* Volitelna jednotka MWF11A

UPOZORNENIE

+ Na pohon MOVIMOT® vzdy pripajajte len jeden Busmaster.
« Ako riadiace vedenia pouzivajte parovo skrutené a tienené vedenia.
+ Riadiace vedenia ukladajte oddelene od sietovych privodov.

5.1.12 Ochranné zariadenia

*  Pohony MOVIMOT® maju integrovanu ochranu proti pretazeniu. Nie potrebné
externa ochrana proti pretazeniu.

5.1.13 Instalacia podla UL

Vykonové svorky

Odolnost voéi
skratu

Istenie vetvenych
pruadovych okruhov

Ochrana motora
proti pretazeniu

Teplota okolia

Pri inStalacii podla UL dodrZujte tieto pokyny:
» Pouzivajte len medené vedenia s teplotnymi menovitymi hodnotami 60/75 °C.
+ Dovoleny utahovaci moment vykonovych svoriek je 1,5 Nm (13 Ib.in).

Vhodné na pouzitie v prudovych okruhoch a maximalnym skratovym striedavym
pradom 200 000 Agg.

Maximalne napétie je obmedzené na 500 V.

Interna polovodi€ova ochrana proti skratu nenahradza istenie vetveného priudového
okruhu. Vetvené okruhy istite podla americkej normy National Electrical Code a vSet-
kych miestnych predpisov.

Maximalne istenie je obmedzené na 25 A/600 V.

MOVIMOT® MM..D je vybaveny ochranou motora proti pretazeniu, ktora sa aktivuje pri
140 % menovitého pradu motora.

MOVIMOT® MM..D je vhodny na pouzitie pri teplotach okolia od 40 °C do max. 60 °C
pri znizenom vystupnom prude. Aby sa ur€il menovity vystupny prud pri teplotach nad
40 °C, vystupny prud sa musi znizit o 3 % na °C pre teploty medzi 40 °C a 60 °C.
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5.2 Pripojenie pohonu MOVIMOT®

L1 Funkcie svoriek dopraval/zastavenie, dofava/
L2 zastavenie pri binarnom riadeni:
L3 o Yo ™ Yo
PE-¢ — |—}+p]-— " — - — - — - — - — - — o e N <=

| H HF11/F12/F13 h et T Pt

| kL SEE

N K11 3zl €6 2l ICG

| I N i N ol

I T 1

| L

I

Smer otacania Smer otacania
i Doprava aktivne Dolava aktivhe
! MOVIMOT®
| Funkcie svoriek f1/f2:
1
N : @ Yo @ Yo
1 N | | ] N -] —| ®©
I - —| o N - —| o]~
] || BE/BR |: = < (%E%Q R ‘CQQQ
1 o) > N > g
! 3.‘) N & (_.: < J 2 g =
VM1 (2013104 5] [6] | VRN i\
1
1
1
1
1
1
1
1
|
’;‘

X Pozadovana Pozadovana
T ‘ hodnota f1 aktivna hodnota f2 aktivha
ool |Yo| INIXE|RI3|S
2% Z5RkIglgiNgls Funkcie svoriek dopraval/zastavenie a dolava/
Slomlolololslslsls|slsm. zastavenie pri riadeni cez rozhranie RS 485/priemy-
x § EE Alalle >; § Sl selnu zbernicu:
] DT 4 B 44197 1124 B e B =
+ > Tl
DC 24V S ;% S obidva smery ota€ania su uvolnené
>
3 (ES
18014399135542795 LN
(o] [ - A
N hS uvolneny je len smer otacania
- -|@® doprava,
2 RIR
> cIG Zadanie pozadovanej hodnoty pre
N | otacanie dolava vedie k zastaveniu
) pohonu
[1] Napajanie DC 24 V — ~ uvolneny je len smer otacania
(externé alebo volitelnou jednotkou MLU..A / MLG..A) e e S dolava,
[2] Doprava/Stop - - |
[3] Dolava/Stop L LI Zadanie pozadovanej hodnoty na
[4] Prepinanie pozadovanych hodnét 1/f2 > ¢ otacanie doprava vedie k zastaveniu
[5] HT1/ HT2: Medzisvorky pre Specifické schémy zapojenia |~ | pohonu
[6] Hlasenie pripravenosti
(kontakt zatvoreny = pripraveny na prevadzku)
[7] Brzdovy odpor BW.. —
(len pri pohone MOVIMOT® bez mechanickej brzdy) i < =)
[8] Konektor na pripojenie volitelnych jednotiek BEM + BES -~ o
< LIL Pohon je zablokovany alebo sa
> cIG zastavi
N g
T
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5.3 Konektor MOVIMOT®
5.3.1 Konektor AVT1, ASA3

Na nasledujucom obrazku je znazornené obsadenie kontaktov volitelnych konektorov
AVT1 a ASA3

Mozné vyhotovenia:
+ MM../ASA3

« MM../AVT1

+ MM../ASA3/AVT1

.""_____________________,_—————""—'_—____"“--

MOVIMOT®

24V RS+ L Rs- @) L1 L2 L3

®

323830155

5.3.2 Konektor AMAG

Na nasledujucom obrazku je znazornené obsadenie kontaktov volitelného konektora
AMAG

Mozné vyhotovenie:
+ MM../AMAG

_\___‘____________________,___—————‘""——_—__——““-~_

MOVIMOT®
RS- i3 L
RS+ L1
( 24vj ﬁ";
of T8 T/% [°
o

.(AJ

0,
Q. @

-b.l\)

Ugy

UPOZORNENIE

Pri vyhotoveniach s konektorom su z vyroby uvolnené obidva smery otacania. Pri len
jednom pozadovanom smere otdCania sa riadte kapitolou "Pripojenie pohonu
MOVIMOT®, funkcie svoriek doprava/zastavenie, dolava/zastavenie pri riadeni cez
rozhranie RS 485".

o O
—®

[ J

[¢)

O

AMAG6
323879563

fude

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP 37




Elektricka inStalacia
Spojenie medzi meniom MOVIMOT® a motorom pri montazi v blizkosti motora

5.4 Spojenie medzi menicom MOVIMOT® a motorom pri montazi v blizkosti motora

Pri montazi v blizkosti (mimo) motora menica MOVIMOT® sa tento pripaja na motor
pomocou sériovo vyrabaného hybridného kabla.

Na spojenie medzi meniom MOVIMOT® a motorom sa mézu pouzivat len hybridné
kable SEW-EURODRIVE.

Na strane meni¢a MOVIMOT® st mozné tieto vyhotovenia:

* A: MM../P2.A/RO.A/APG4

+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

Pri vyhotoveni APG4 su podla pouZitého hybridného kabla tieto mozZnosti pripojenia

k motoru:
Vyhotovenie A1 A2 A3 A4
Menic APG4 APG4 APG4 APG4
MOVIMOT®
Motor Kablova ASB4 APG4 ISU4
vyvodka/
svorky

Hybridny kabel |0 186 7423 05930766 01867415 08163251 A pre DR.63
0816 326 X A pre DR.71-DR.132
0593 278 5 . pre DR.63
0593 755 8 . pre DR.71-DR.132

h

)

/IIII'//
/79 7))

A1

9,

A3

ITTTTTYY)
/1

[7

458666635
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Pri vyhotoveni ALA4 su podla pouzitého hybridného kabla nasledovné moznosti pripo-

jenia k motoru:

Vyhotovenie B1 B2

Menié MOVIMOT® ALA4 ALA4
Motor Kablova vyvodka/svorky ASB4
Hybridny kabel 0817 948 4 0816 208 5

[1] Pripojenie cez svorky

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP

458688139

39



Elektricka inStalacia
Spojenie medzi meniom MOVIMOT® a motorom pri montazi v blizkosti motora

5.4.1 Prehlad spojenia medzi meniCom MOVIMOT® a motorom pri montaz v blizkosti motora

Menié MOVIMOT® Vyhoto- Hybridny kabel Pohon
venie
MM../P2.A/RO.A/APG4 | A1 Katalégové cislo DR71 — DR100: 0 186 742 3 Trojfazové motory s kablo-

Katalégové cCislo DR112 — DR132: 1 811 662 0 vou vyvodkou

N

A2 Katalégové cislo: 0 593 076 6 Trojfazové motory s konek-
torom ASB4

A3 Katalégoveé Cislo: 0 186 741 5 Trojfazové motory s konek-
torom APG4

A4 Katalégové cislo: 0 593 278 5 (L) Trojfazové motory s konek-
Katalégové Cislo: 0 816 325 1 (A) torom ISU4
Konstrukéna velkost DR.63

A4 Katalogové ¢islo: 0 593 755 8 (\) Trojfazové motory s konek-
Kataldgové cislo: 0 816 326 X (A) torom ISU4
Konstrukéna velkost
DR.71-DR.132:

MM../P2.A/RE.A/ALA4 B1 Katalogove Cislo: 0 817 948 4 Trojfazové motory s kablo-
vou vyvodkou

J_—J_E__Thiili\,

B2 Katalégoveé cislo: 0 816 208 5 Trojfazové motory s konek-
ALA4 torom ASB4
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5.4.2 Pripojenie hybridného kabla

Nasledujuca tabulka uvadza priradenie vodi¢ov hybridného kabla s katalégovym Cislom
0 186 742 3 a 0 817 948 4 k prislusnym svorkam motora DR:

Svorka motora DR Farba zily/oznacenie hybridného kabla

u1 Cierna/U1

V1 ¢ierna/V1

w1 Cierna/W1

4a cervena/13

3a biela/14

5a modra/15

1b cierna/1

2b ¢ierna/2

PE pripojka zeleno/Zlta + koniec tienenia (vnutorné tienenie)

Nasledujuci obrazok znazortiuje pripojenie hybridného kabla na svorkovnicu motora

DR.
\
8l
—1
O[
W1 BK/W1
BK/\V1
BK/U1
9©:.9:2:2.9.9 |
| RD I
WH
BK/1
BK/2
)\ w2 u2 vz f
utr i w
O O O

9007200445548683
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5.5 Pripojenie volitel'nych jednotiek pohonu MOVIMOT®
5.5.1 Pripojenie volitenej jednotky MLU11A / MLU21A

Informacie o montazi volitelnych jednotiek MLU11A a MLU21A najdete v kapitole "Voli-
telna jednotka MLU11A / MLU21A / MLG..A" (— str. 20).

Nasledujuci obrdzok znazorfiuje pripojenie volitelnych jednotiek MLU11A a MLU21A:

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

MOVIMOT® -~
-
MLU..A
=
ool Nl 19RI3( S
T KN A NS ] 2o I N s
<t | — | NN|N|M
o|loo|d|lo|v|v|o|lo
X | X E<:><><><><><><
> (:S\_'m.o-‘f
=[N0
|3 Z| S| Ll 2|x
RD
BU

640436235

5.5.2 Pripojenie volitelnej jednotky MLU13A

Informacie o montazi volitefnej jednotky MLU13A najdete v kapitole "Volitelna jednotka
MLU13A" (— str. 20).

Nasledujuci obrdzok znazorfiuje pripojenie volitelnej jednotky MLU13A

. MOVIMOT® <1 of 9
YE
YE
MLU13A
BU
RD
l o ©olo|o|N 3 —
o|lm
Sla | Z[2le| SIS 22 -
<t | — | OO NN|N|™
Qﬁﬁg‘ﬁﬁﬁﬁ%‘é
N N wlal |+
=321 n
& nc(_n:::xxmrx

323967371
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5.5.3 Pripojenie volitelnej jednotky MLG..A

Informacie o montazi volitelnej jednotky MLG..A najdete v kapitole "Volitelna jednotka
MLU11A / MLU21A / MLG..A" (— str. 20).

Nasledujuci obrdzok znazorfiuje pripojenie volitelnej jednotky MLG..A:

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

MOVIMOT® -«
—
MLG..A
2 IR
o |8, |818 88 S @
N — | =R~ o=
< | —|®OIMNN|N ™
©|© Olo|C|B|g|v|yg
XX E<:><><><><><><
> N ©|al |+
= |N|N
N n:g..‘:xxrxn:
a|lo 9O 2
x| ml O O
1]

641925899

[1] Dbajte na uvolnenie smeru otacania.
Pozri kapitolu "Pripojenie pohonu MOVIMOT®" (- str. 36),
Funkcie svoriek doprava/zastavenie, dolava/zastavenie pri riadeni cez rozhranie RS 485
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Elektricka inStalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.5.4 Pripojenie volitel'nej jednotky MNF21A

i

UPOZORNENIE

InStalacia je dovolena len v kombinacii s modularnymi pripajacimi skrinkami MOVIMOT®
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00!

Informacie o montazi volitelnej jednotky MNF2A najdete v kapitole "Volitelna jednotka
MNF21A" (— str. 22).

Nasledujuci obrazok znazortiuje pripojenie volitelnej jednotky MNF21A:

pE_T._. .t D_ F]1/F12/F13 .................

 —1
 m—

:

K11

!
!
!
!
|
i al MNE21A MOVIMOT®
| Ll ou
i L2 L2|—
i 3] s
| .
e _._.
No]iNe]
hAR (t\ul ;
ol|ololsY |8 e
glRIg|gigIgg e
<
éﬁgggg 3
1754451723

[1] Dizku voditov sietového napajania zvolte o najkratsiu!
[2] Dizku brzdového vedenia zvolte &o najkratsiu!

Vedenia brzdy nevedte rovnobezne, ale podla moznosti ¢o najdalej od sietového napajania!l
[3] Brzdovy odpor BW (len pre MOVIMOT® bez mechanickej brzdy)
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Elektricka inStalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.5.5 Pripojenie volitel'nej jednotky URM

Informacie o montazi volitelnej jednotky URM najdete v kapitole "Volitelna jednotka
URM / BEM" (— str. 23).

Nasledujuci obrazok znazorfuje pripojenie volitelnej jednotky URM:

[~ :Z]
- - -
L x| 1] [< ®
URM = MOVIMOT
| || BE/BR
13
14 RD
WH
15
©|m N ©olo|o|a
o R R oo IO R oy i
YT DI ool et et B ¢
RIR %ﬁ??ﬁﬁ?r
> gm_ol+
1N ccg.:QE@@
324118411
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Elektricka inStalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.5.6 Pripojenie volitel'nej jednotky BEM

Informacie o montazi volitelnej jednotky BEM najdete v kapitole "Volitelna jednotka
URM / BEM / BES" (— str. 23).

Nasledujuci obrazok znazorfuje pripojenie volitelnej jednotky BEM:

L1
L2
L3

C— =

! === K11
I
}
I
1
-
BEM < MOVIMOT®
RD
UINI BU
Y =TS BE/BR ™
e LBK S
<
2
o WH T
BU
12 | TN ‘
[eoleole)
=== |o|mn N ©o|olo|la
F50 89 |SeRRes
T ”wﬁ%www’
> Nl o|al |+
S m§E§§$2
+
324134539
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Elektricka inStalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.5.7 Pripojenie volitel'nej jednotky BES

POZOR!

Pri prili§ vysokom napajacom napati sa poskodi volitelna jednotka BES alebo na fu

pripojena brzdova cievka.

Poskodenie volitefnej jednotky BES alebo brzdovej cievky.

e Zvolte brzdu s brzdovou cievkou 24 V DC!

Informacie o montazi volitefnej jednotky BES najdete v kapitole "Volitelna jednotka
URM /BEM / BES" (— str. 23).

Nasledujuci obrazok znazortiuje pripojenie volitelnej jednotky BES:

L1
L2
L3

BES [1]

Un

Ue

} H F11/F12/F13

]

| |

MOVIMOT®
DR..
+ |LRD
. |LBU
> [ ro BE... =
N [e0]
B =T 3
2
13 }—RD
14 ] WH <
BU
12 | TN ‘
[eolole)
i (9ol Yol [gl=l8]s
[T ] :’FN. é;f&g‘:}cﬁ‘—'
[TFgierTgleiss|gls| o™
> Nl w|af x|+
—H& ESE;;‘@%
[2]

[1] Riadenie brzdy BES namontované v pripajacej skrinke

[2] Externy brzdovy odpor BW

[3] Pridavné svorky napajania brzdy DC 24 V
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Elektricka inStalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.5.8 Pripojenie volitel'nej jednotky MBG11A

Informacie o montazi volitelnej jednotky MBG11A najdete v kapitole "Volitelna jednotka
MBG11A" (— str. 24).

Nasledujuci obrazok znazorfiuje pripojenie volitefnej jednotky MBG11A:

MOVIMOT®
MBG11A
©o|m N ©lololN
R I N Y R P B
i hol I D e IS S =416l
RN e
> Y ool |k
Ll =[N0
|8 n:(_l:r_xxn:n:
(1]
1 24y (i)
[2]

324046731

[1] Dbajte na uvolnenie smeru otacania.

Pozri kapitolu "Pripojenie pohonu MOVIMOT®" (— str. 36),

Funkcie svoriek doprava/zastavenie, dolava/zastavenie pri riadeni cez rozhranie RS 485
[2] EMC kovova kablova vyvodka
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Elektricka inStalacia 5
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.5.9 Pripojenie volitel'nej jednotky MWA21A

Informacie o montazi volitelnej jednotky MWA21A najdete v kapitole "Volitelna jednotka
MWA21A" (— str. 25).

Nasledujuci obrazok znazoruje pripojenie volitelnej jednotky MWA21A:

1 24Vpe

MOVIMOT® MWA21A
1 24V

2 24V
3 1
=>4 R™
L5 LD

_{
6 10V [-—
[31{ I
_{
_{

8 -
9 1
10 L
— 11 RS+
—112 RS-

1 X6:45,6
24V X6:1,2,3
RCYX6: 11,12
L¢)X6:9,10
1/f2 X6: 7,8
K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28
RS- X5: 29,30
RS+ X5: 31,32

—
-
[—

(2] é} (2] é

324061323

[1] Dbajte na uvolnenie smeru otacania.

Pozri kapitolu "Pripojenie pohonu MOVIMOT®" (- str. 36),

Funkcie svoriek doprava/zastavenie, dofava/zastavenie pri riadeni cez rozhranie RS 485
[2] EMC kovova kablova vyvodka
[3] Potenciometer pri pouziti 10 V referenéného napatia [A]

alebo bezpotencialového analdégového signalu [B]

+|2
<

[A] [B] |

<
g
=
=

8(.000\10')
[
MWA21A

324089483
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Elektricka inStalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.5.10 Pripojenie volitel'nej jednotky MWF11A

Informacie o montazi volitelnej jednotky MWF11A najdete v kapitole "Volitelna jednotka
MWF11A" (— str. 26).

Nasledujuci obrdzok znazorfiuje pripojenie volitelnej jednotky MWF11A:

4[3[2[1 3[2]1 321
X1 X2 X3
MWF11A

X4 X5
[1[2[3]4]5[6]7]8]9] [1]2[3]4]

3184574347

Rozhranie RS 485

X1

1 RS 485 + spojenie s MOVIMOT®

2 RS 485 - spojenie s MOVIMOT®

3 RS 485 GND spojenie s MOVIMOT®
4 Tienenie

Frekvenény vstup

X2 1 A
2 Ziadna funkcia
3 GND
Napajanie
X3 +24 V (IN)
+24 V (OUT)
GND

Svorky riadiacich obvodov

X4

Uvolnenie doprava

Uvolnenie dolava

Uvolnenie/rychle zastavenie
n11

n12

Reset chyby

/porucha vystupu

/porucha vystupu (odolny voci skratu)
GND

© 0o N O g W N -

Analégovy vstup (diferencialny)

X5

10 V vyp (pre 47 kQ potenciometer)
Al

Al12 (referencia)

GND

AlOWIN -~
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Elektricka inStalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

Pripojenie volitel'nej jednotky MWF11A v reZime Broadcast

Nasledujuci obrazok znazorfiuje princip instalacie volitelnej jednotky MWF11A v reZzime Broadcast:

(1] ]

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

| [ ]| [ ; GND +U,
; E L ; ‘ 1 ’
3 .::é 3 (JI; F € _::é
[»| MOVIMOT® L»| MOVIMOT® 4]
2 1 :
2 Bl [5) | il
2 3 29 ol +l! onD] A
F|O| x| xf:
L\ [ v
413]2] 1 312/ 1 312/ 1
X1 X2 X3
MWF11A
r ______________ 1
X4 X5 1 s !
[1[2[3]4]5]6[7[8]o] [1]2]3]4] ' [1234 :
- ! g5 |
| I
I
_ 4, OV |
= 47kQ ' i
| < !
I
g 9] sE
I o |
| I
I+l OV :
"""" 3184656907
1] Siet

[2] MOVIMOT® s adresou 1
[3] MOVIMOT® s adresou 2
[4] Generator funkcii

[5] Privplyvoch prostredia s vy§Sou uroviou ruSenia musite uzemnit tienenie vedenia RS 485 na montazny plech roz-
vodnej skrine

[6] Uvolnenie Vpravo/Stop

[71 Uvolnenie VIavo/Stop

[8] Uvolnenie/rychle zastavenie

[91 Reset chyby

[10] /Porucha

[11] Alternativna predvolba pozadovanej hodnoty
[12] I-vstup

[13] U-vstup
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Elektricka inStalacia
Pripojenie volitelnych jednotiek pohonu MOVIMOT®

5.5.11 Pripojenie externého ventilatora V

Trojfazové motory konstrukéného radu DR.. sa volitelne dodavaju s externym ventilato-
rom V.

Pouzitie externého ventilatora V rozSiruje rozsah nastavenia poZadovanych otacok.
Takto mozno spajito realizovat otd¢ky od 150 min”" (5 Hz).

Nasledujuci obrazok znazorfiuje vedenie kabla externého ventilatora:

3169663499
Nasledujuci obrazok znazoriuje priklad pripojenia externého ventilatora V:
MOVIMOT®
©|m N ©|o|lo|N
A — O NN |[M| ™
Wl = N D
R = N N 24V L
R|R %E:“é SEEEES
> N |l 1|+
ks S| o)
=N Xla|F|x|x| XK g 2
L
DC 24V
3182111115
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Elektricka instalacia
Pripojenie RS 485 Busmaster

5.6 Pripojenie RS 485 Busmaster
Nasledujuci obrazok znazormiuje pripojenie jednotky RS 485 Busmaster:

MOVIMOT® RS-485
Busmaster
(SPS / PLC)
ool ¥l 88|88
LN - = o N s
N b N RS485| |
RETIg R g
> N ©|al| A+
3 ESEgE2)2

—_—
—
fam—

[3] é ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, é

24 Vpe

324289547

[1] Dbajte na uvolnenie smeru otacania.

Pozri kapitolu "Pripojenie pohonu MOVIMOT®" (- str. 36),

Funkcie svoriek doprava/zastavenie, dolava/zastavenie pri riadeni cez rozhranie RS 485
[2] EMC kovova kablova vyvodka
[3] Vyrovnanie potencialov MOVIMOT® / RS 485 Master
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5.7

Elektricka instalacia
Pripojenie ovladacej jednotky DBG

Pripojenie ovladacej jednotky DBG

Pohony MOVIMOT® maiju diagnostické rozhranie X50 (konektor RJ10) pre uvedenie do
prevadzky, parametrizaciu a servis.

Diagnostické rozhranie X50 sa nachadza pod uzatvaracou skrutkou hore na menici
MOVIMOT®.

Skoér, nez do diagnostického rozhrania pripojite konektor, odskrutkujte uzatvaraciu
skrutku.

ANEBEZPECENSTVO! Nebezpedenstvo popalenia horticim povrchom pohonu
MOVIMOT®.

Tazké poranenia.
» Skor, nez siahnete na pohon MOVIMOT®, pockajte, kym dostatoéne vychladne.

&

1 m/ DKG60B
MOVIMOT® ) _x

DBG

1144135307

Ovladaciu jednotku DBG s volitefnou jednotkou DKG60B (5 m predlZovaci kabel) mbéze-
te pripojit na pohon MOVIMOT®.

Predlzovaci Opis (= obsah dodavky) Katalogove
kabel Cislo
DKG60B + Dizka5m 08175837

* 4-vodiCove, tienené vedenie (AWG26)
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Elektricka inStalacia 5
Pripojenie PC

5.8 Pripojenie PC

Pohony MOVIMOT® maiju diagnostické rozhranie X50 (konektor RJ10) pre uvedenie do
prevadzky, parametrizaciu a servis.

Diagnostické rozhranie [1] sa nachadza pod uzatvaracou skrutkou hore na menici
MOVIMOT®.

Skoér, nez do diagnostického rozhrania pripojite konektor, odskrutkujte uzatvaraciu
skrutku.

ANEBEZPECENSTVO! Nebezpedenstvo popalenia horticim povrchom pohonu
MOVIMOT® (najma chladi¢om).

Tazké poranenia.
» Skor, nez siahnete na pohon MOVIMOT®, pockajte, kym dostatoéne vychladne.

Diagnostické rozhranie mozZno prepoijit s beznym pocitaom PC pomocou tychto volitel-
nych jednotiek:

* USB11A s rozhranim USB, katalégové ¢islo 0 824 831 1
+ UWS21B so sériovym rozhranim RS 232, katalégové Cislo 1 820 456 2

Obsah dodavky:

* Prevodnik rozhrania

+ Kabel s konektorom RJ10

» Kabel rozhrania USB (USB11A) alebo RS 232 (UWS21B)

111 movimoT®

USB11A
rSEvi RJ10
U o] ﬁ\@
@w
PC + A:': A
MoviTooLs ®
UWS21B
Re2 — e

458786059
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(‘\ I > Uvedenie do prevadzky "Easy"

@ Prehlad

6 Uvedenie do prevadzky "Easy"
6.1 Prehlad

Pri uvadzani do prevadzky pohon MOVIMOT® mézete zasadne volit medzi nasleduju-
cimi rezimami uvadzania do prevadzky:

* Priuvadzani do prevadzky "Easy" pohon MOVIMOT® uvediete rychlo a jednoducho
do prevadzky pomocou DIP prepinacov S1, S2 a prepinacov f2, t1.

* Priuvadzani do prevadzky "Expert" mate k dispozicii rozSireny rozsah parametrov.
Programom MOVITOOLS® MotionStudio alebo ruénou ovladacou jednotkou DBG
mézete prispdsobit parametre danej aplikacii.

Informacie k uvedeniu do prevadzky "Expert" najdete v kapitole "Uvedenie do pre-
vadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou" (— str. 116).
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Uvedenie do prevadzky "Easy" (' 1) 6
Doélezité pokyny tykajuce sa uvedenia do prevadzky

6.2 Délezité pokyny tykajuce sa uvedenia do prevadzky

i

> B P

UPOZORNENIE

Pri uvadzani do prevadzky bezpodmienecne dodrzujte vSeobecné bezpelnostné
pokyny uvedené v kapitole "Bezpecnostné pokyny".

Nebezpecéenstvo pomliazdenia kvoli chybajucim alebo podkodenym ochrannym krytom.
Smrt alebo tazké poranenia.

+ Riadne namontujte ochranné kryty zariadenia, pozri prevadzkovy navod
k prevodovke.

+ Pohon MOVIMOT® nikdy neuvadzajte do prevadzky bez namontovanych ochran-
nych krytov.

Nebezpectenstvo Urazu elektrickym pradom vysokym napéatim v pripajacej skrinke.

Nebezpeéné napétia sa mézu vyskytovat eSte do jednej minuty po odpojeni zo siete.

Smrt alebo tazké poranenia.

«  Pred odobratim meni¢éa MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® od napatia vhod-
nym odpajacim zariadenim.

« Zaistite ho proti nezelanému privedeniu napajacieho napatia.

* Nakoniec pockajte aspofi 1 minutu, az potom odoberte menié MOVIMOT®.

Nebezpefenstvo popalenia horicim povrchom pohonu MOVIMOT® (najma chladi-
¢om) alebo externymi volitelnymi jednotkami.

Tazké poranenia.

«  Pohonu MOVIMOT® a externych volitelnych jednotiek sa dotykajte, az ked dosta-
to¢ne vychladnu.

Chybné spravanie sa zariadenia vplyvom jeho chybného nastavenia.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Riadte sa pokynmi na uvedenie do prevadzky.
+ InStalaciou poverte len kvalifikovany odborny personal.
+ Pouzivajte len nastavenia vhodné na danu funkciu.

UPOZORNENIE

Na zabezpelenie bezporuchovej prevadzky neodpdjajte a nepripdjajte vykonové
alebo signalové vedenia po€as prevadzky.

UPOZORNENIE

+ Lakovacie ochranné vie¢ko pred uvedenim do prevadzky stiahnite zo stavovej
LED.

» Pred uvedenim do prevadzky stiahnite z typovych Stitkov lakovacie ochranné folie.

+ Pri siefovom stykaci K11 musite dodrzat’ minimalny vypinaci €as 2 s.
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@ Predpoklady

6.3 Predpoklady
Pre uvedenie do prevadzky platia tieto predpoklady:
« Pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainitalovany podfa predpisov.
* Vhodnymi opatreniami je znemoznené neZelané spustenie pohonov.

*  Vhodnymi bezpe¢nostnymi opatreniami sa vylucilo ohrozenie ludi a stroja.

6.4 Opis ovladacich prvkov

6.4.1 Potenciometer pozadovanej hodnoty f1

POZOR!

Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namontovanymi
uzatvaracimi skrutkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diagnostickom
rozhrani X50.

Poskodenie menica MOVIMOT®.

*+ Po nastaveni pozadovanej hodnoty naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku
potenciometra pozadovanych hodnét s tesnenim.

Potenciometer f1 ma rézne funkcie v zavislosti od prevadzkového rezimu menica

MOVIMOT®:
* Binarne riadenie: Nastavenie pozadovanej hodnoty 1
(f1 sa navoli cez svorku f1/f2 X6:7,8 = "0")
* Riadenie cez rozhranie RS 485: Nastavenie maximalnej frekvencie f 44
D
751
&
50-
—
01 23 45 6 7 8 9 10 [1]
[1] Poloha potenciometra 329413003

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Uvedenie do prevadzky "Easy" (‘ 1)

Opis ovladacich prvkov @

6.4.2 Prepinac f2

Prepina¢ f2 ma rdzne funkcie v zavislosti od prevadzkového rezimu menica
MOVIMOT®:

¢ Binarne riadenie: Nastavenie pozadovanej hodnoty 2
(f2 sa navoli cez svorku f1/f2 X6:7,8 ="1")

* Riadenie cez rozhranie RS 485:  Nastavenie minimalnej frekvencie f,i,

Prepinac f2

Pevna poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
prepinaca
Pozadovana hodnota 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100
f2 [Hz]

Minimalna frekvencia 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 | 40
[HZ]

6.4.3 Prepinac t1

Prepina€ t1 sluZi na nastavenie zrychlenia pohonu MOVIMOT®. Cas rampy sa vztahuje
na skok poZadovanej hodnoty 1 500 min"’ (50 Hz).

Prepinac t1

Pevna poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
prepinaca

Cas rampy t1 [s] 0102 03 05 07 1 2 3 5 7 10
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6.4.4 Prepinace DIP S1 a S2
POZOR!

Poskodenie prepinacov DIP nevhodnym nastrojom.
Poskodenie prepinacov DIP.

* Prepinace DIP prepinajte len vhodnym nastrojom, napr. skrutkovadom so Sirkou
Cepele < 3 mm.
« Sila, ktorou prepinate prepinace DIP, nesmie prekroc€it' 5 N.

626648587
Prepina¢ DIP S1:

s1 1 2 3 4 5 6 7 8
Vyznam Binarne kédovanie | Ochrana Vykonovy Frekvencia | TImenie
pristrojovej adresy motora |stupen motora PWM volnobehu

rozhrania RS 485
20 21| 22 3
O jeden stupent = Premenliva
ON L L L Vyp. men&i motor (16, 8, 4kHz) 22
Motor je
OFF 0 0 0 0 Zap. prispésobeny 4 kHz Vyp.
Prepina¢ DIP S2:
S2 1 2 3 4 5 6 7 8
Vyznam Typ brzdy Odbrzdenie = Prevadzko- Kontrola Binarne kédovanie
brzdy bez vy rezim otacok doplnkovych funkcii
uvolnenia 20 21 22 23
Volitelna
ON brzda Zap. U/t Zap. 1 1 1 1
Standard-

OFF ha brzda Vyp. VFC Vyp. 0 0 0 0
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6.5 Opis prepinacov DIP S1
6.5.1 Prepinac DIP S1/1 — S1/4
Volba adresy rozhrania RS 485 pohonu MOVIMOT® cez binarne kédovanie

aDjf;:takWé 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
S1/1 - X -]/ X -|X -/ X| -/ X| -/ X -|X -|X
S1/2 - -/ X X -] -/ X X| - -/ X X -/ -/X X
S1/3 - -/ -]=-/X|X X X| - -]|-/-/X X X X
S1/4 - - -]/ =-]=-]=-/=-]/X /X X X X | X X X
X =ON
- =O0FF
Podra riadenia meni¢a MOVIMOT® nastavte tieto adresy:
Riadenie Adresa roz-
hrania RS 485
Binarne riadenie 0
Ovladacou jednotkou (MLG..A, MBG..A) 1
Rozhranim priemyselnej zbernice (MF..) 1
Cez MOVIFIT®-MC (MTM..) 1
Rozhranim priemyselnej zbernice s integrovanym miniautomatom (MQ..)  1-15
RS 485 Busmasterom 1-15
Prevodnikom pozadovanej hodnoty MWF11A 1-15

6.5.2 Prepinaé DIP S1/5
Ochrana motora zapnuta/vypnuta

Pri montazi meniéa MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora musite deaktivovat ochranu
motora.

Na zaistenie ochrany motora je nutné pouzit TH (bimetalovy termostat). Pritom TH pri
dosiahnuti menovitej aktivacnej teploty otvori pradovy okruh snimaca (pozri priruc¢ku
priemyselného rozdelovaca).

6.5.3 Prepinac DIP S1/6
Nizsi vykonnostny stuper motora

* Prepina¢ DIP S1/6 pri aktivacii umoZiuje priradenie menica MOVIMOT® motoru
mensSieho o jeden vykonovy stuperi. Menovity vykon zariadenia pritom zostane
nezmeneny.

* Pri pouziti motora s mensim vykonom je menic MOVIMOT® z pohladu motora vacsi
o jeden vykonovy stupen. Preto mbzete zvysit pretazitelnost pohonu. Kratkodobo
tak méze dochadzat k privadzaniu vysSieho prudu, z ktorého vyplyvaju vyssie kru-
tiace momenty.

+ Ugelom pouzivania prepinata S1/6 je kratkodobé vyuZitie momentovej $picky
motora. Medzna hodnota prudu prislusného zariadenia je stale rovnaka, nezavisle
od polohy prepinac¢a. Funkcia ochrany motora sa prispdsobuje polohe prepinaca.

+ Vtakomto prevadzkovom reZime pri S1/6 = "ON" nie je mozZna ochrana proti
preklopeniu motora.
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©

Vykon| Typ motora Typ MOVIMOT® (menic)
230/400 V Motor v zapojeni L Motor v zapojeni A
[kW] 50 Hz" $1/6 = OFF $1/6 = ON $1/6 = OFF $1/6 = ON
0,25 DFR63L4/.. - MMO03D-503-00.. MM03D-503-00.. MM05D-503-00..
0,37 DRS71384/.. MMO03D-503-00.. MM05D-503-00.. MM05D-503-00.. MM07D-503-00..
0,55 DRS71M4/.. MMO05D-503-00.. MM07D-503-00.. MM07D-503-00.. MM11D-503-00..
DRS80S4/..
0,75 DRE8OM4/.. MMO07D-503-00.. MM11D-503-00.. MM11D-503-00.. MM15D-503-00..
DRP90M4/..
DRS80M4/..
1,1 DRE90M4/.. MM11D-503-00.. MM15D-503-00.. MM15D-503-00.. MM22D-503-00..
DRP90L4/..
DRS90M4/..
1,5 DRE90L4/.. MM15D-503-00.. MM22D-503-00..MM22D-503-00.. MM30D-503-00..
DRP100M4/..
DRS90L4/..
2,2 DRE100M4/.. MM22D-503-00.. MM30D-503-00.. MM30D-503-00.. MM40D-503-00..
DRP100L4/..
DRS100M4/..
3 DRE100LC4/.. 'MM30D-503-00.. MM40D-503-00.. MM40D-503-00.. -
DRP112M4/..
DRS100LC4/..
4 DRE13284/.. MM40D-503-00.. - - -
DRP132M4/..

1) Priradenie motorov s napajanim 230/400 V, 60 Hz alebo 266/460 V, 60 Hz dostanete na vyziadanie od
SEW-EURODRIVE.

6.5.4 Prepinac DIP S1/7

Nastavenie maximalnej frekvencie PWM

* Pri nastaveni prepinaca DIP S1/7 = "OFF" pracuje MOVIMOT® s frekvenciou
PWM 4 kHz.

* Pri nastaveni prepinaca DIP S1/7 = "OFF" pracuje MOVIMOT® s frekvenciou
PWM 16 kHz (nehluéne). V zavislosti od teploty chladi¢a a zatazenia menica stup-
novito prepina na nizSie taktovacie frekvencie.

6.5.5 Prepinaé DIP S1/8
Tlmenie kmitania pri vol'nobehu

Tato funkcia pri nastaveni prepinaca DIP S1/8 = "ON" znizuje rezonanéné kmity pri
volnobehu.
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6.6 Opis prepinacov DIP S2
6.6.1 Prepinac DIP S2/1

@7

Typ brzdy

* Pri pouziti tandardnej brzdy musi byt prepina¢ DIP S2/1 vZdy v polohe "OFF".

» Pri pouziti volitelnej brzdy musi byt prepina¢ DIP S2/1 vzdy v polohe "ON".

Motor Standardna brzda [typ] Volitel'na brzda [typ]
S$2/1 = "OFF" S2/1 = "ON"
DR.63L4 BRO3 -
DR.71S4 BEO5 BE1
DR.71M4 BE1 BEOQ5
DR.80S4 BE1 BEO5
DRS80M4 BE2 BE1
DRE80M4 BE1 BEO5
DRS90M4 BE2 BE1
DRE90M4 BE2 BE1
DRP90M4 BE1 BE2
DRS90L4 BE5 BE2
DRE90L4 BE2 BE1
DRP90L4 BE2 BE1
DRS100M4 BE5 BE2
DRE100M4 BE5 BE2
DRP100M4 BE2 BE5
DR.100L4 BE5 BE2
DR.100LC4 BE5 BE2
DRP112M4 BE5 BE11
DR.13284 BE5 BE11
DRP132M4 BE5 BE11
Prednostné brzdové napitie
Typ MOVIMOT® (meni¢) Prednostné
brzdové napatie
MOVIMOT® MM..D-503, velkost 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, velkost 2 (MM22.. — MM40..)
MOVIMOT® MM..D-233, velkost 1 a 2 (MMO3.. — MM40..) 120V
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6.6.2 Prepinac DIP S2/2
Odbrzdenie brzdy bez odpojenia

Pri nastaveni DIP prepinata S2/2 = "ON" je odbrzdenie brzdy mozné aj vtedy, ked
pohon nie je odblokovany.

Funkcie binarneho Pri binarnom riadeni mézZete odbrzdit’ brzdu privedenim signalu na svorku f1/f2 X6:7,8

riadenia pri splneni tychto predpokladov:
Stav svoriek Stav Poru- Funkcia brzdy
R Lo f1/f2  uvolnenia chovy stav
X6:11,12 X6:9,10 | X6:7,8
" "o" "o" Zariadenie je | Ziadna Meni¢ MOVIMOT® riadi brzdu.
"o" " uvolnené chyba Pozadovana hodnota f1
zariadenia
" "0" " Zariadenie je | Ziadna Meni& MOVIMOT® riadi brzdu.
"o" " uvolnené chyba Pozadovana hodnota f2
zariadenia
" """ "o" Zariadenie Ziadna Brzda je zablokovana
"o" "o" nie je chyba
uvolnené zariadenia
" " """ Zariadenie Ziadna Brzda je zablokovana
nie je chyba
uvolnené zariadenia
"o" "o" "™ Zariadenie Ziadna Brzda sa uvolni na manualne
nie je chyba ovladanie®
uvolnené zariadenia
VSetky ostatné stavy Zariadenie Chyba Brzda je zablokovana
nie je zariadenia
uvolnené

1) Vrezime "Expert" sa musi k tomu nastavit parameter P600 (konfiguracia vzoriek) = "0" (Default) => "Pre-
pinanie pozadovanej hodnoty Dolava/Stop — Doprava/Stop".
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Funkcie pri riadeni
cez rozhranie
RS 485

Pri riadeni cez rozhranie RS 485 sa brzda odbrzdi aktivaciou v riadiacom slove:

Master MOVIMOT®
PO
| Po1 | Po2 |  PO3
[ en [ P2 | p3

PO = Vystupné procesné data
PO1 = Riadiace slovo

PO2 = Otacky [%]

PO3 = Rampa

DO = Digitalne vystupy

e
329547915

Pl = Vstupné procesné data
PI1 = Stavové slovo 1

P12 = Vystupny prud

PI3 = Stavové slovo 2

DI = Digitalne vstupy

Nastavenim bitu 8 v riadiacom slove mozno brzdu odbrzdit za tychto predpokladov:

Zakladny riadiaci blok

15 |14 |13 |12 |11 |10 | 9 8

7 6 5 4 3 2 1 0

Riadiace slovo

bit | bit

. 21)
nepriradené ngn | ngn

"1 1 0" = uvolne-
nie inak zasta-
venie

neprira|"1" =

. 1)
deny1) Reset nepriradeny

1) Odporucanie pre vSetky nepriradené bity = "0"

LVirtuéIne svorky na odbrzdenie brzdy bez

odpojenia pohonu

Virtualna svorka pre zabrzdenie brzdy a zablo-
kovanie koncového stupna riadiacim prika-
zom "Stop”

Stav Poruchovy stav Stav bitu 8 v ria- Funkcia brzdy
uvolnenia diacom slove

Zariadenie Ziadna chyba zariadenia/ "o" Meni¢ MOVIMOT® riadi
je uvolnené | Ziadny komunikacny timeout brzdu.

Zariadenie Ziadna chyba zariadenia/ "1 Meni& MOVIMOT® riadi
je uvolnené | Ziadny komunikacny timeout brzdu.

Zariadenie Ziadna chyba zariadenia/ "0" Brzda zabrzdena

nie je Ziadny komunikaény timeout

uvolnené

Zariadenie | Ziadna chyba zariadenia/ " Brzda sa uvolni na
nie je ziadny komunikaény timeout manualne ovladanie
uvolnené

Zariadenie Chyba zariadenia/ "1" alebo "0" Brzda zabrzdena

nie je komunikacny timeout

uvolnené
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Volbapozadovanej  Volba pozadovanej hodnoty pri binarnom riadeni podla stavu svorky f1/f2 X6:7,8:
hodnoty pri

bin&rmom riadeni Stav uvolnenia Svorka f1/f2 X6:7,8 Aktivna pozadovana hodnota
Zariadenie je uvolnené | Svorka f1/f2 X6:7,8 = "0" Potenciometer pozadovanej hodnoty
f1 je aktivny
Zariadenie je uvolnené | Svorka f1/f2 X6:7,8 = "1" Potenciometer pozadovanej hodnoty
f2 je aktivny
Postup v pripade, V zariadeni, ktoré nie je pripravené na prevadzku, je brzda vzdy zabrzdena nezavisle
Ze zariadenie nie od stavu svorky f1/f2 X6:7,8 alebo bitu 8 v riadiacom slove.
Je pripravené na
prevadzku
Kontrolky LED Stavova LED blika rychlo periodicky (tsyieti : thesvieti = 100 ms : 300 ms), ked je brzda

odbrzdena na manualne ovladanie. Plati to pre binarne riadenie, ako aj pre riadenie cez
rozhranie RS 485.

6.6.3 Prepinac DIP S2/3
Prevadzkovy rezim
* Prepinac¢ DIP S2/3 = "OFF": Prevadzka VFC pre 4-pélové motory
* Prepina¢ DIP S2/3 = "ON": Prevadzka U/f je ur€ena na Specialne pripady

6.6.4 Prepinac DIP S2/4
Kontrola otacok
+ Sledovanie otacok (S2/4 = "ON") sluzi na ochranu pohonu pri zablokovani.

» Ak sa pohon pri aktivnom sledovani otac¢ok (S2/4 = "ON") bude pouzivat dlhSie ako
1 sekundu na medznej hodnote prudu, meni¢ MOVIMOT® aktivuje chybu sledovania
otacok. Stavova LED meni¢a MOVIMOT® signalizuje chybu, pricom pomaly blika
cervenym svetlom (kdd chyby 08). Tato chyba sa vyskytne len vtedy, ak sa pocas
trvania oneskorenia bez preru$enia dosiahne medzna hodnota pradu.

6.6.5 Prepinac DIP S2/5 - S2/8
Doplnkové funkcie

* Binarnym koédovanim prepinacov DIP S2/5 — S2/8 mbdzete aktivovat doplnkové
funkcie.

» Dostupné doplnkové funkcie aktivujete takto:

Desiat- 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
kova

hodnota

S2/5 -/ X -/X -/ X -|X - X -/ X -|X - X
S2/6 -/ - X/ X - -/ X X - -|/X X -]-/X X
S2/7 - - - =X X X X - - - —-—-/'X| X X X
S2/8 - - - = =] ===/ X XX X X X X X
X =ON

- =OFF

* Prehlad o doplnkovych funkciach najdete v kapitole "Volitelné doplnkové funkcie"
(— str. 67).
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6.7 Volitel'né doplnkové funkcie MM..D-503-00
6.7.1 Prehrlad volitel'nych dopinkovych funkcii

Na prepinacoch DIP S2/5 — S2/8 mbzete aktivovat tieto doplnkové funkcie:

Desiat- | Stru¢ny opis Prevadzkovy rezim Opis
Eg‘cljiota Riadeniecez Binarne
rozhranie riadenie
RS 485

0 Zakladna funkcia, ziadna aktivna dopinkova funkcia X X -

Meni¢ MOVIMOT® s predizenymi ¢asmi rampy X X ' (— str. 68)
2 mﬁnr;c;ehlfgé/él:]ﬂiocﬁbsa?astavntelnym obmedzenim prudu X X (= str. 68)
’ iy o coopesuteTod opmodzorim prid X X (> sir. 69)
4 Meni¢ MOVIMOT® s parametrizaciou po zbernici X - ' (— str. 71)
5 Meni¢ MOVIMOT® s ochranou motora cez TH X - (— str. 73)
6 Meni¢ MOVIMOT® s maximalnou PWM frekvenciou 8 kHz X X (— str. 74)
7 Meni& MOVIMOT® s rychlym Startom/zastavenim X X (— str. 75)
8 MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz X X (— str. 77)
9 MOVIMOT® pre aplikacie v zdvihacej technike X X (— str. 78)
10 Meni¢ MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz

a so znizenym krutiacim momentom pri nizkych X X (— str. 81)

frekvenciach
1 Kontrola vypadku sietovej fazy deaktivovana X X (— str. 82)
12 Meni¢ MOVIMOT® s rychlym Startom/zastavenim X X (— str. 82)

a ochranou motora cez TH
13 Meni¢ MOVIMOT® s rozSirenym sledovanim otacok X X (— str. 86)
14 Meni¢ MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaciou sklzu X X (— str. 89)
15 Nepriradené - - -
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6.7.2 Doplnkova funkcia 1
Menié MOVIMOT® s predizenymi éasmi rampy

329690891

Opis funkcie + Casy rampy mozno nastavit do 40 s.

» Pririadeni cez RS 485 je mozné pri pouziti 3 procesnych datovych slov preniest ¢as
rampy s maximalnou dizkou 40 s.

Zmenené éasy
rampy

Prepinac t1

Pevna poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
prepinaca

Cas rampy t1 [s] 01 02 03 05 0,7 1 20 25 30 35 40

= zodpoveda Standardnému nastaveniu

= zmenené ¢asy rampy

6.7.3 Doplnkova funkcia 2
MOVIMOT® s nastavitel/nym pradovym obmedzenim (pri prekro€eni déjde k chybe)

ON

mf

I

5 6 7 8
S2

329877131

Opis funkcie * Prepinacom f2 sa nastavuje medzna hodnota prudu.

» Pozadovana hodnota f2 (pri binarnom riadeni) a minimalna frekvencia (pri riadeni
cez RS 485) su pevne nastavené na tieto hodnoty:

— Pozadovana hodnota f2: 5Hz
— Minimalna frekvencia: 2Hz

* Kontrola je u€inna nad hranicou 15 Hz. Ak pohon pracuje dlhdie ako 500 ms na
medznej hodnote prudu, zariadenie sa prepne do poruchového stavu (chyba 44).
Stavova LED zobrazuje stav rychlym blikanim na ¢erveno.

Nastavitelné

medzné hodnoty —

pridu o Prepinac f2
|1 Pevna poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
prepinaca
g Imax [%6] Z Iy 90 95 100 105 110 115 120 130 140 150 160
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6.7.4 Doplnkova funkcia 3

Menié¢ MOVIMOT® s nastavite’/nym prudovym obmedzenim (prepinatelny cez
svorku f1/f2 X6:7,8), pri prekro€eni znizenie frekvencie

Opis funkcie

Reakcia pri
dosiahnuti
prudového
obmedzenia

Interné systémové
hodnoty pre
poZadovanu
hodnotu 2/
minimalnu
frekvenciu
Nastavitelné

medzné hodnoty
prudu

Volba medznej
hodnoty prudu cez
binarnu vstupnu
svorku f1/f2

ainf

5 6 7 8

S2

329910539

Prepinacom f2 sa nastavuje prudové obmedzenie. Prostrednictvom binarnej vstupnej
svorky f1/f2 sa prepina medzi maximalnou medznou hodnotou pridu a nastavenym pru-
dovym obmedzenim.

* Pri dosiahnuti medznej hodnoty pradu zriadenie znizi frekvenciu a zastavi rampu.

Zabrani to narastu prudu.

* Ak zariadenie pracuje na prudovom obmedzeni, stavova LED zobrazuje stav

rychlym blikanim na zeleno.

* Nie sU mozné nasledujuce funkcie:

* Pri binarnom riadeni prepnutie medzi poZzadovanou hodnotou f1 a pozadovanou
hodnotou f2 cez svorku f1/f2.

» Pririadeni cez rozhranie RS 485 nastavenie minimalnej frekvencie

» Pririadeni cez RS 485 je minimalna frekvencia pevne nastavena na 2 Hz.

Prepinac f2
Pevna poloha 0 2 3 4 5 6 7 8 9 10
prepinaca
Imax [%] z Iy 60 80 | 90 | 100 | 110 | 120 | 130 140 150 160
- ~ f1/f2 ="0" Aktivna je Standardna medzna hodnota prudu
R Y
- —| |~
X x| X[ X
> I\
e
T 1
323614347
f1/f2="1" Prudové obmedzenie nastavené prepinacom f2 je aktivne.

24V X6: 1,2,3

—IROYX6: 11,12
- L¥)X6:9,10
f1/f2 X6:7,8

323641099

Prepinat mozno aj pri odpojenom zariadeni.
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Ovplyvnenie Volbou niz8ej medznej hodnoty prudu déjde k redukcii charakteristiky medznej hodnoty
prudovej prudu o konstantny faktor.
charakteristiky

Motor v zapojeni do hviezdy

Imax / In [%]
200
160 ]
2] \
100 \
50 ‘
0 50 100 f[Hz]

331979659

[1] Charakteristika medznej hodnoty pradu pre Standardnu funkciu

[2] Znizena charakteristika medznej hodnoty prudu pre doplnkovu funkciu 3 a svorky 1/f2
X6;7,8 ="1"

Motor v zapojeni do trojuholnika

Imax / In [%]
200
1
160 (] \
|
|
1
|
[2] |
|
|
100 |
|
|
|
1
|
50 1
0 50 87 100 f[Hz]

332087051

[1] Charakteristika medznej hodnoty pradu pre Standardnu funkciu

[2] Znizena charakteristika medznej hodnoty prudu pre dopinkovu funkciu 3 a svorky f1/f2
X6;7,8 ="1"
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6.7.5 Doplnkova funkcia 4

fde

Opis funkcie

Blokova schéma
zapojenia

Menié MOVIMOT® s parametrizaciou po zbernici

ON

mf

]

5 6 7 8
S2

329944715

UPOZORNENIA

Pri aktivacii doplnkovej funkcie 4 je k dispozicii len obmedzeny pocet parametrov. Ak
chcete prispdsobit’ dalSie parametre, SEW-EURODRIVE odporuc¢a uvedenie do pre-
vadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou (— str. 119).

Doplnkova funkcia 4 je uréena vyluéne na riadenie cez rozhranie RS 485 v spojeni
s rozhranim priemyselnej zbernice MQ.. s integrovanymi mini automatom.

Dalsie informacie najdete v prislusnej priru¢ke k priemyselnej zbernici.

Potenciometer f1 a prepinace f2 a t1 sa deaktivuju. Meni¢ MOVIMOT® ignoruje nasta-
venia potenciometra a prepinacov. Meni¢ MOVIMOT® nadalej €ita polohu prepinacov
DIP. Funkcie, ktoré sa menia prepinaom DIP, nemozZno menit cez zbernicu.

y /\
DesficeNet
1]

[

OXOKC
MQ..
M ’z ee
USB11A
PC + o [21
MOVITOOLS’ Sl = s | RS-485
UWS21B
(O)e
\
MOVIMOT®
9007199586873099

[1] Priemyselna zbernica
[2] Diagnostické rozhranie
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Zmena parametrov  Po otvoreni programu MOVITOOLS® Motionstudio / Startup / Parameter tree sa spri-

v programe stupnia nasledujuce parametre. MozZno ich menit a ukladat' v zariadeni.
MOVITOOLS® . :
MotionStudio Nazov Rozsah Index @ Para- Sirka kroku
meter
Rampa rozbehu 0,1-1-2000[s] 8807 130 0,1s-1s: 0,01
1s-10s: 0,1
Rampa dobehu 0,1—1-2000[s] 8808 131 10 s-100 s: 1
100s—2000s: 10

Minimalna frekvencia 2-100 [Hz] 8899 | 305 0,1

Maximalna frekvencia®) 2-100 [Hz] 8900 306 0,1

Medzna hodnota pridu 60-160 [%] 8518 | 303 1

Cas predmagnetizacie 0-0,4-2]s] 8526 | 323 0,001

Cas domagnetizacie 0-0,2-2(s] 8585 732 0,001

Blokovanie parametrov 0: Vyp. 8595 | 803 -

1. Zap
Vyrobné nastavenie 0: Nie 8594 | 802 -
2: Stav z vyroby

Oneskorenie sledovania

otacok 0,1-1-10,0[s] 8558 | 501 0,1

Cas odbrzdenia brzdy 0-2 [s] 8749 731 0,001

Kompenzacia sklzu? 0-500 [min™"] 8527 | 324 0,2

Vyrobné nastavenia = vyznacené tuéne
1) Priklad: Maximalna frekvencia = 60 Hz
Pozadovana hodnota zbernice = 10 %
Pozadovana hodnota frekvencie = 6 Hz
2) Prizmene nastavenia dopinkovej funkcie sa hodnota nastavi na menovity sklz motora.

* Vyrobné nastavenie sa aktivuje hned po aktivovani dopinkovej funkcie 4 prepinaémi
DIP. Ak zostane doplnkova funkcia zvolena prepinacom DIP po vypnuti 24 V pre-
vadzkového napatia nezmenena, po dalsom zapnuti sa pouziju naposledy platné
hodnoty z pamate EEPROM.

+ Startovacia frekvencia je pevne nastavena na 0,5 Hz.

* V pripade, Ze nastavena poZzadovana hodnota alebo maximalna frekvencia je niZSia
ako nastavena minimalna frekvencia, aktivuje sa minimalna frekvencia.

» Parametre sa vyhodnotia len pri tejto doplnkovej funkcii.
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6.7.6 Doplnkova funkcia 5

i

Opis funkcie

Menié MOVIMOT® s ochranou motora cez TH

ON

UPOZORNENIE

329992459

Doplnkova funkcia je ur€ena vylu¢ne na riadenie cez RS 485 v spojeni s montazou

meni¢a MOVIMOT™ v blizkosti (mimo) motora.

Funkcie v spojeni s rozhraniami priemyselnej zbernice MF.. a MQ..:
«  Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora pri nadmernej teplote

motora TH nastavi svorky "R" a "L" na "0".

« Doplnkova funkcia 5 pri otvoreni svoriek "R" alebo "L" generuje chybu 84 (prehriatie

motora).

* Chyba 84 je signalizovana blikanim stavovej LED na menici MOVIMOT®.

» Vygenerovana chyba 84 sa prenesie aj cez priemyselnu zbernicu.

Funkcie v spojeni s rozhraniami priemyselnej zbernice MQ..:
- Parametrizacia zbernice meni¢a MOVIMOT® podra doplnkovej funkcie 4 (— str. 71).

Funkcie v spojeni s rozhraniami priemyselnej zbernice MF..:

» Potenciometer f1 a prepinace f2 a t1 sa deaktivuju, platia nasledujice hodnoty:

Nazov Hodnota
Rampa rozbehu 1s
Rampa dobehu 1s
Minimalna frekvencia 2Hz
Maximalna frekvencia 100 Hz

Medzna hodnota pridu

Standardna medzna hodnota pradu

Cas predmagnetizacie

0,4s

Cas domagnetizacie 02s
Oneskorenie sledovania otacok 1s
Cas odbrzdenia brzdy 0s

Kompenzacia skizu

Menovity sklz motora
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Podmienky Chyba 84 "Prehriatie motora" sa aktivuje pri splneni vSetkych nasledujucich

aktivacie pre podmienok:

chybu 84 « Standardna funkcia meniéa MOVIMOT®-ochrana motora sa deaktivuje prepinaom
DIP S1/5 ="ON".

» Svorky smeru otacania su zapojené prostrednictvom TH na 24 V, ako znazorfiuje
nasledujuci obrazok.

Pri priemyselnom Pri montazi v blizkosti
rozdelovadéi: motora s volitel'nou jed-
notkou P2.A:
§ |:'_: |

R(YX6: 11,12
L¥ ) X6: 9,10

24V X6:1,2,3

TH

TH
332178315 626745483

» TH sa aktivoval v désledku prehriatia motora. Takto odpada uvolnenie oboch svoriek
smeru otacania.

« Sietové napétie je pritomné.

UPOZORNENIE
1 Ak je meni¢ MOVIMOT® pripojeny len na napajacie napatie 24 V, chyba sa neaktivuje.

6.7.7 Doplnkova funkcia 6
Menié MOVIMOT® s maximalnou PWM frekvenciou 8 kHz

T

5 6 7 8
S2

330028171

Opis funkcie * Doplnkova funkcia znizuje frekvenciu PWM zo 16 kHz na 8 kHz.

» Pri nastaveni prepinaca DIP S1/7 = "ON" pracuje zariadenie s frekvenciou PWM
8 kHz a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa prepina spat na 4 kHz.

S1/7 S1/7
bez doplnkovej funkcie 6 s dopinkovou funkciou 6
Premenna frekvencia PWM Premenna frekvencia PWM
ON 16, 8, 4 kHz 8,4 kHz
OFF Frekvencia PWM 4 kHz Frekvencia PWM 4 kHz
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6.7.8 Doplnkova funkcia 7
Menié MOVIMOT® s rychlym startom/zastavenim

“TT |

5 6 7 8
S2

330064651

Opis funkcie

Ciastkova funkcia "rychly $tart” (pri riadeni cez RS 485 + binérne riadenie)
* Predmagnetizacia je pevne nastavena na 0.

* Pouvolneni pohonu sa nevykona predmagnetizacia. Toto je potrebné na ¢o najrych-
lejSie spustenie s rampou pozadovanej hodnoty.

Ciastkova funkcia "rychle zastavenie” (len pri riadeni cez RS 485)

» Pririadeni cez rozhranie RS 485 sa vykona funkcia "rychle zastavenie" (zabrzdenie
brzdy pri zostupnej rampe). Bit 9 v riadiacom slove sa obsadi touto funkciou ako vir-
tualna svorka podla profilu systému MOVILINK®.

|15|14|13|12|11|10|9|8| 7 |6|5|4|3|2|1|0|
bit | Bit |neprirad |"1" = M10°=
nepriradené” ngn | ngw P 1) nepriradeny1) uvolnenie
eny reset inak Stop

L_Odbrzdenie brzdy bez odpojenia

Virtualna svorka pre funkciu "Zabrzdenie brzdy

pri zostupnej rampe"
1) Odporucanie pre vSetky nepriradené bity = "0"
+ Ak sabit 9 nastavi poCas zostupnej rampy, menic MOVIMOT® zabrzdi brzdu (priamo

cez vystup brzdy alebo vystup signalizaného relé MOVIMOT®) a zablokuje koncovy
stupeni.

» Ak je frekvencia motora niZ8ia ako frekvencia zastavenia, brzda sa zavrie nezavisle
od stavu bitu 9.

» Po aktivacii rychleho zastavenia mozno pridelit uvolnenie az po zastaveni pohonu.
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Diagram riadenia brzdy pri ¢iastkovej funkcii "rychle zastavenie": (Riadenie cez
RS 485):

(1]

[2]

(3]

[4]

(1]
(2]
[3]
[4]

333149963

Uvolnenie svorky/riadiace slovo

Otacky

Bit9

Riadiaci signal brzdenia: 1 = odbrzdenie, 0 = zabrzdenie

Riadenie brzdy (riadenie cez RS 485 + binarne riadenie)
Mechanicka brzda riadena meniéom MOVIMOT®:

Brzdova cievka mechanickej brzdy je pripojena na svorky X1:13, X1:14 a X1:15 pri-
pajacej skrinky MOVIMOT™. Na svorky X1:13 a X1:15 nesmiete pripajat’ Ziaden
dodato&ny brzdovy odpor!

Relé je zapojené pre funkciu hlasenia prevadzkovej pripravenosti (Standardna
funkcia).

Mechanicka brzda je riadena reléovym vystupom alebo volitel/nou jednotkou
BEM/BES.

A VYSTRAHA!

Nebezpectenstvo pomliazdenia nahodnym rozbehom pohonu pri chybnom nastaveni
prepinac¢a DIP S2/5 — S2/8. Pri nedodrzani kapitoly "Pouzivanie reléového vystupu pri
doplnkovej funkcii 7, 9, 12 a 13" (— str. 90) sa mdze odbrzdit brzda.

Smrt’ alebo tazké poranenia.

Dodrziavajte pokyny v kapitole "Pouzivanie reléového vystupu pri doplnkovej
funkcii 7, 9, 12 a 13" (— str. 90).

Na svorky X1:13 a X1:15 na pripajacej skrinke MOVIMOT® musite pripojit brzdovy
odpor (BW..). Svorka X1:14 sa neobsadzuije.

Relé K1 pésobi ako riadiace relé brzdy. Funkcia hlasenia pripravenosti tak uz nie je
k dispozicii.
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6.7.9 Doplnkova funkcia 8

Meni& MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz

ON

it
god
5 6 7 8

S2
330101899

Riadenie cez rozhranie RS 485:

V polohe 0 prepina¢a f2 minimalna frekvencia pri aktivovanej dopinkovej funkcii je 0 Hz.
VSetky ostatné nastavitelné hodnoty zostani nezmenené.

Prepinac f2
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 34,5 6 7 8 9 10
Minimalna frekvencia [Hz] pri 0 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

aktivnej doplinkovej funkcii

Minimalna frekvencia [Hz] bez 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

doplnkovej funkcie

Binarne riadenie:

V polohe 0 prepinaga f2 je pozadovana hodnota f2 pri aktivovanej dopinkovej funkcii
0 Hz. V3etky ostatné nastavitelné hodnoty zostanu nezmenené.

Prepinac f2

Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Pozadovana hodnota f2 [Hz] pri 0O 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100
aktivnej doplnkovej funkcii

Pozadovana hodnota f2 [Hz] bez 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100
doplnkovej funkcie
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6.7.10 Doplinkova funkcia 9

Predpoklady

Opis funkcie

MOVIMOT® pre aplikacie v zdvihacej technike

ON

ut
T
6 7 8

S2

5

330140427

A VYSTRAHA!
Ohrozenie zivota pri pade zdvihacieho zariadenia.
Smrt’ alebo tazké poranenia.

« Pohon MOVIMOT® sa nesmie pouzivat v aplikaciach vo zdvihacej technike
v zmysle bezpe€nostného zariadenia.

* Ako bezpecnostné zariadenia pouzite kontrolné (monitorovacie) systémy alebo
mechanické ochranné zariadenia.

POZOR!
Pretazenie systému prevadzkou pohonu MOVIMOT® na medznej hodnote pradu.
Poskodenie menica.

» Aktivujte sledovanie otacok. Ak sa pohon MOVIMOT® prevadzkuje na medznej
hodnote prudu dihSie ako 1 s, aktivuje sa poruchové hlasenie F08 "Sledovanie
otacok".

Pohon MOVIMOT® sa smie v aplikaciach v zdvihacej technike pouzivat iba pri dodrzani
nasledujucich predpokladov:

* Doplnkovu funkciu 9 mozno pouzit len v spojeni s brzdovymi motormi.
» Zabezpecte, ze prepinac DIP S2/3 = "OFF" (rezim VFC).

+ Bezpodmienelne nutné je pouZitie riadenia brzdy v spojeni s externym brzdovym
odporom.

» Aktivujte funkciu "Sledovanie otacok" (— str. 66) (DIP prepina¢ S2/4 = "ON").

« Startovacia frekvencia pri binarnom riadeni a riadeni cez zbernicu RS 485 je rovna
2 Hz. Ak funkcia nie je aktivovana, $tartovacia frekvencia je 0,5 Hz.

+ Cas odbrzdenia brzdy je pevne nastaveny na 200 ms ($tandardne = 0 ms).
To zabrani tomu, aby motor pracoval proti zabrzdenej brzde.

+ Cas zabrzdenia brzdy (8as domagnetizacie) je pevne nastaveny na 200 ms. Takto
sa zabezpedi, aby brzda zostala zabrzdena, akonahle motor negeneruje Ziaden kru-
tiaci moment.

* Relé K1 ma priradenu funkciu "Brzda odbrzdena".
Ak je relé K1 otvorené, brzda brzdi motor.
Ak je relé K1 zatvorené, brzda je odbrzdena.
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Prehlad riadenia brzdy pri doplnkovej funkcii 9 (riadenie cez RS 485 + binarne
riadenie):

11
t
[2]
t
1
[3]
0
t
200 ms 200 ms
[4] [5] t
[6]
[7] 2Hz
1754491403
[1] Uvolnenie [4] Cas odbrzdenia brzdy [6] Frekvencia
[2] Cas predmagnetizacie [5] Cas zabrzdenia brzdy [7] Frekvencia zastavenia
(¢as domagnetizacie) = Startovacia/minimalna
frekvencia

[3] Riadiaci signal brzdenia
"1" = odbrzdena, "0" =
zabrzdena

Mechanickd brzda sa riadi reléovym vystupom alebo volitelnou jednotkou
BEM/BES.

A VYSTRAHA!

Nebezpecenstvo pomliazdenia nahodnym rozbehom pohonu pri chybnom nastaveni

prepinaca DIP S2/5 — S2/8. Pri nedodrzani kapitoly "Pouzivanie reléového vystupu pri

doplnkovej funkcii 7, 9, 12 a 13" (— str. 90) sa mbze odbrzdit’ brzda.

Smrt’ alebo tazké poranenia.

* Dodrziavajte pokyny v kapitole "Pouzivanie reléového vystupu pri doplnkovej
funkcii 7, 9, 12 a 13" (— str. 90).

* Na svorky X1:13 a X1:15 na pripajacej skrinke MOVIMOT® musite pripojit brzdovy
odpor (BW..). Svorka X1:14 sa neobsadzuije.

* Relé K1 pbsobi ako riadiace relé brzdy. Funkcia hlasenia pripravenosti tak uz nie
je k dispozicii.

UPOZORNENIE

V aplikaciach pre zdvihacie zariadenia nie je U€inna funkcia "Odbrzdenie brzdy bez
uvolnenia".
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Ciastkova funkcia "rychle zastavenie" (len pri riadeni cez RS 485)

» Pririadeni cez rozhranie RS 485 sa vykona funkcia "rychle zastavenie" (zabrzdenie
brzdy pri zostupnej rampe). Bit 9 v riadiacom slove sa obsadi touto funkciou ako vir-
tualna svorka podla profilu systému MOVILINK®.

|15|14|13|12|11|10|9|8| 7 |6|5|4|3|2|1|0|
bit | Bit [neprirad ["1" = M10°=
nepriradené” ngn | ngn P .1 nepriradeny” uvolnenie
eny reset inak Stop

|—Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia

Virtualna svorka pre funkciu "Zabrzdenie brzdy
pri zostupnej rampe"

1) Odporucanie pre vSetky nepriradené bity = "0"

+ Ak sabit 9 nastavi poCas zostupnej rampy, menic MOVIMOT® zabrzdi brzdu (priamo
cez vystup brzdy alebo vystup signalizaného relé MOVIMOT®) a zablokuje koncovy

stupeni.

+ Ak je frekvencia motora niZ8ia ako frekvencia zastavenia, brzda sa zavrie nezavisle

od stavu bitu 9.

» Po aktivacii rychleho zastavenia mozno pridelit uvolnenie az po zastaveni pohonu.

Diagram riadenia brzdy pri €iastkovej funkcii "rychle zastavenie": (riadenie cez

RS 485):

(1]

0

(3]

|
S
w

0

1

[4]

[11 Uvolnenie svorky/riadiace slovo

[2] Otacky
[3] Bit9

[4] Riadiaci signal brzdenia: "1" = odbrzdenie, "0" = zabrzdenie

334493195

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Uvedenie do prevadzky "Easy" (‘ 1)

Volitelné doplinkové funkcie MM..D-503-00

6.7.11 Doplnkova funkcia 10

Menié MOVIMOT® so znizenym kratiacim momentom pri malych frekvenciach

T |

5 6 7 8
S2
330179211
Opis funkcie * ZniZzenim kompenzacie sklzu a ¢inného pradu pri nizkych otackach vytvara pohon
len zniZeny krutiaci moment (pozri nasledujuci obrazok):
* Minimalna frekvencia = 0 Hz, pozri doplnkovu funkciu 8 (— str. 77).
Ao
M becececccecc-cec-cece-e-e-e-es----ee---emmsssssssssseseceesc==
[2]
T T T >
5 10 15 f[Hz]
334866315

[1] Maximalny krutiaci moment pri prevadzke VFC
[2] Maximalny kratiaci moment pri aktivovanej doplnkovej funkcii 10
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6.7.12 Doplnkova funkcia 11
Deaktivacia kontroly vypadku fazy

POZOR!

Deaktivacia kontroly vypadku fazy méze za nepriaznivych pomerov viest k poskode-
niu zariadenia.

Poskodenie menica.

« Kontrolu vypadku sietovej fazy deaktivujte len pri kratkodobej nesymetrii sietového
napatia.

+ Zabezpecte, aby sa pohon MOVIMOT® vzdy napajal zo vSetkych 3 faz sietového
napajania.

“T T |

5 6 7 8
S2

330218763

Opis funkcie « Pri aktivovanej dopinkovej funkcii sa neuskutocfiuje Ziadna kontrola fazy.
» Je to vhodné napr. pri sietach s kratkodobou asymetriou.

6.7.13 Doplnkova funkcia 12
MOVIMOT® s rychlym Startom/zastavenim a ochranou motora cez TH

ON

5 6 7 8
S2

330259595

Opis funkcie » Doplnkova funkcia pri montazi menica MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora zahffia
tieto funkcie:

— Funkcia ochrany motora cez nepriame vyhodnocovanie TH prostrednictvom
svoriek pre smer otaCania

— Funkcia rychleho Startu a zastavenia
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Ciastkova funkcia "ochrana motora cez vyhodnocovanie TH"

Tato funkcia je aktivna len pri riadeni cez rozhranie RS 485. Doplnkova funkcia zistuje
aktivaciu chyby 84 "Prehriatie motora".

Chyba sa aktivuje pri splneni v8etkych nasledujucich podmienok:

« Standardna funkcia meni¢éa MOVIMOT® ochrana motora sa deaktivuje prepinacom
DIP S1/5 ="ON".

» Svorky smeru otacania su zapojené prostrednictvom TH na 24 V, ako znazorfiuje
nasledujuci obrazok.

Pri priemyselnom Pri montazi v blizkosti
rozdelovaci: motora s volitelnou jed-
notkou P2.A:

24V
TH
L
R

R(CYX6: 11,12
L¥X6: 9,10

24V X6: 1,2,3

TH

TH
332178315 626745483

» TH sa aktivoval v désledku prehriatia motora. Takto odpada uvolhenie oboch svoriek
smeru ota€ania.

+ Sietové napatie je pritomné.

UPOZORNENIE

Funkciu "Ochrana motora cez vyhodnocovanie TH" mézete deaktivovat nastavenim
prepinaca DIP S1/5 = "OFF". Realizovana ochrana motora je potom u¢inna v prislus-
nom meni& MOVIMOT®,

e

Ciastkova funkcia "rychly $tart” (riadenie cez RS 485 + binérne riadenie)
* Predmagnetizacia je pevne nastavena na 0.

* Pouvolneni pohonu sa nevykona predmagnetizacia. Toto je potrebné na €o najrych-
lejSie spustenie s rampou pozadovanej hodnoty.
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@ Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

Ciastkova funkcia "rychle zastavenie" (len pri riadeni cez RS 485)

» Pririadeni cez rozhranie RS 485 sa vykona funkcia "Zabrzdenie brzdy pri zostupnej
rampe". Bit 9 v riadiacom slove sa obsadi touto funkcionalitou ako virtualna svorka

podra profilu MOVILINK®.

|15|14|13|12|11|10|9|8| 7 |6|5|4|3|2|1|0|
bit | Bit [neprirad ["1" = 110" =
nepriradené” ngn | ngw P 1) nepriradeny1) uvolnenie
eny reset inak Stop

1) Odporucanie pre vSetky nepriradené bity = "0"

|—Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia

Virtualna svorka pre funkciu "Zabrzdenie brzdy
pri zostupnej rampe"

» Ak sabit 9 nastavi poCas zostupnej rampy, menic MOVIMOT® zabrzdi brzdu (priamo
cez vystup brzdy alebo vystup signalizaného relé MOVIMOT®) a zablokuje koncovy

stupeni.

* Ak je frekvencia motora niZSia ako frekvencia zastavenia, brzda sa uzavrie pri rampe
dobehu nezavisle od stavu bitu 9.

» Po aktivacii rychleho zastavenia mozno pridelit uvolnenie az po zastaveni pohonu.

Diagram riadenia brzdy pri ¢iastkovej funkcii "rychle zastavenie" (riadeni cez

RS485):

(1]

|
[2] n /
\

(3]

[4]

[1] Uvolnenie svorky/riadiace slovo

[2] Otagky
[3] Bit 9

[4] Riadiaci signal brzdenia: "1" = odbrzdenie, "0" = zabrzdenie

334918283
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Riadenie brzdy (riadenie cez RS 485 + binarne riadenie)
Mechanicka brzda riadena meni¢om MOVIMOT®:

« Brzdova cievka mechanickej brzdy je pripojena na svorky X1:13, X1:14 a X1:15 pri-
pajacej skrinky MOVIMOT™. Na svorky X1:13 a X1:15 nesmiete pripajat’ Ziaden
dodato&ny brzdovy odpor!

* Relé je zapojené pre funkciu hlasenia prevadzkovej pripravenosti (Standardna
funkcia).

Mechanicka brzda je riadena reléovym vystupom alebo volitel/nou jednotkou
BEM/BES.

A VYSTRAHA!

Nebezpecenstvo pomliazdenia nahodnym rozbehom pohonu pri chybnom nastaveni

prepinaca DIP S2/5 — S2/8. Pri nedodrzani kapitoly "Pouzivanie reléového vystupu pri

doplnkovej funkcii 7, 9, 12 a 13" (— str. 90) sa mbze odbrzdit brzda.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Dodrziavajte pokyny v kapitole "PouZzivanie reléového vystupu pri doplnkovej
funkcii 7, 9, 12 a 13" (— str. 90).

* Na svorky X1:13 a X1:15 na pripajacej skrinke MOVIMOT® musite pripojit brzdovy
odpor (BW..). Svorka X1:14 sa neobsadzuje.

* Relé K1 pbsobi ako riadiace relé brzdy. Funkcia hlasenia pripravenosti tak uz nie
je k dispozicii.
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Uvedenie do prevadzky "Easy"
Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

©

6.7.14 Doplnkova funkcia 13

Predpoklady

Opis funkcie

Binarne riadenie

Menié MOVIMOT® s rozsirenym sledovanim otacok

ON

5 6 7 8
S2

330300683

A VYSTRAHA!
Ohrozenie zivota pri pade zdvihacieho zariadenia.
Smrt’ alebo tazké poranenia.

« Pohon MOVIMOT® sa nesmie pouzivat v aplikaciach v zdvihacej technike
v zmysle bezpe€nostného zariadenia.

* Ako bezpecnostné zariadenia pouzite kontrolné (monitorovacie) systémy alebo
mechanické ochranné zariadenia.

Pohon MOVIMOT® sa smie v aplikaciach v zdvihacej technike pouzivat iba pri dodrzani
nasledujucich predpokladov:

» Doplnkovu funkciu 13 mozno pouzit len v spojeni s brzdovymi motormi.
« Zabezpecte, Ze prepinal DIP S2/3 = "OFF" (rezim VFC).

* Bezpodmienelne nutné je pouzitie riadenia brzdy v spojeni s externym brzdovym
odporom.

* Dodrzujte opisy a pokyny pre doplnkovu funkciu 9 (— str. 78).

Doplnkova funkcia 13 zahffia nasledujuce funkcionality:
+ Doplnkova funkcia 9, MOVIMOT® pre aplikacie v zdvihacej technike (— str. 78)
» Sledovanie otacok s nastavitelnym ¢asom sledovania

Po aktivacii doplnkovej funkcie 13 je sledovanie otacok vzdy zapnuté nezavisle od
polohy prepinac¢a DIP S2/4.

Po aktivacii doplnkovej funkcie 13 disponuje prepina€ DIP S2/4, v zavislosti od nasta-
venej adresy rozhrania RS 485, nasledujucou funkcionalitou:

Adresa rozhrania RS 485 nastavena na prepinac¢och DIP S1/1 — S1/4 je 0.
+ S2/4 ="OFF"
— Cas sledovania otaéok 2 sa nastavuje spinadom t1.
— Casy sledovania otacok 1 a 3 sU pevne nastavené na 1 s.
— Cas rampy je pevne nastaveny na 1 s.
— Pozadovana hodnota f2 sa nastavuje spinacom f2.
+ S2/4="ON"
Cas sledovania otagok 2 sa nastavuje spinacom f2.

Casy sledovania ota&ok 1 a 3 st pevne nastavené na 1 s.
PoZadovana hodnota je pevne nastavena na 5 Hz.

Cas rampy sa nastavuje spinadom t1.
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Riadenie cez Adresa rozhrania RS 485 nastavena na prepinac¢och DIP S$1/1 — S1/4 nie je 0.
rozhranie RS 485 . S2/4 = "OFF"

— Cas sledovania otacok 2 sa nastavuje spinatom t1.

— Casy sledovania otagok 1 a 3 sa nastavuju spinacom f2.

— Cas rampy je pevne nastaveny na 1 s.

— Minimalna frekvencia je pevne nastavena na 2 Hz.

+ S2/4 ="ON"

Cas sledovania ota¢ok 2 sa nastavuje spinacom f2.

Casy sledovania otacok 1 a 3 su pevne nastavené na 1 s.

Cas rampy sa nastavuje spinatom t1.

Minimalna frekvencia je pevne nastavena na 2 Hz.

Moznosti nastavenia doplnkovej funkcie 13

Doplnkova funkcia 13 aktivna
Meni¢ MOVIMOT®
s roz8irenym sledovanim otacok

v v

. A Binarne Riadenie cez
Prevadzkovy rezim riadenie rozhranie
RS 485

| |
v v v ¥
Prepinaé DIP S2/4

| | | |

Cas rampy 1s Prepinac t1 1s Prepinac t1
Pozadovana hodnota f2 | Prepinac 2 5Hz - -
Minimalna frekvencia 2Hz 2Hz 2Hz 2Hz
Cas sledovania 2 Prepinac t1 Prepinac 2 Prepinac t1 Prepinac 2
Cas sledovania 1, 3 1s 1s Prepinac 2 1s

Nastavenie ¢asu sledovania otacok

Pri aktivnej doplnkovej funkcii 13 mozno pomocou spinacov t1 a f2 nastavit nasledujuce
Casy sledovania:

Spinac t1 alebo f2 (pozri vyssie)

Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas sledovania 2 [s] 01,02 03 04 05 06 0708 09|10 15
Cas sledovania 1 a 3 [s] 01,02 03 04 05 06 0708 09|10 15
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Platnost ¢asu sledovania otacok

n i
[2] ; (3]
|
|
| .
! t
ni
2] R A R 4 I 3] 1 [2]
| | | |
n2 I~ ‘ l
[ 1 1
| I I
[ 1 1
| I I
| |
n1 l 1 \
| | |
| | |
| | ! —
T T T hanl
| | | t
n i
[2] BN ) T ) I [2]
n3 j | |
| | |
! !
| |
| |
| i :
| ‘ ! -
i | | t
| |
| |
| |
| | :
| |
na l I l
l l l
| | |
_____ [4]
— [3
9007199591797259
[1] Rozsah platnosti ¢asu sledovania 1 [4] Pozadovana hodnota otacok
[2] Rozsah platnosti ¢asu sledovania 2 [5] Vystup otacok (skutocna hodnota)

[3] Rozsah platnosti ¢asu sledovania 3

Cas sledovania 1 je platny, ak po zmene pozadovanej hodnoty stupa skuto&na hodnota
otacok.

Rozsah platnosti €asu sledovania 2 za&ina po dosiahnuti poZadovanej hodnoty.

Rozsah platnosti asu sledovania 3 je platny, ak po zmene poZadovanej hodnoty klesa
skuto&na hodnota otacok.
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6.7.15 Doplnkova funkcia 14
Menié MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaciou sklzu

T

5 6 7 8
S2

330342539

Opis funkcie Kompenzacia sklzu sa deaktivuje.
Deaktivacia kompenzacie sklzu mdze viest k znizeniu presnosti otacok motora.
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Volitelné doplnkové funkcie MM..D-503-00

6.7.16 Pouzivanie reléového vystupu pri doplnkovych funkciach 7,9, 12 a 13

A VYSTRAHA!

Nebezpecéenstvo pomliazdenia neumyselnym spustenim pohonu.

Smrt alebo tazké poranenia.

Pred uvedenim do prevadzky s riadenim brzdy BGM dodrZujte tieto pokyny:

+ Brzdova cievka musi zodpovedat' sietovému napatiu (napr. 400 V).

* Pripojka X1:14 sa nesmie obsadit.

+ Specialna funkcia 7, 9, 12 alebo 13 musi byt aktivovana, inak bude brzda dlhodobo
odbrzdena. Musi sa to bezpodmiene&ne dodrziavat aj pri pripadnej vymene
meni¢a MOVIMOT®.

Ak sa neaktivuje ziadna z uvedenych funkcii, reléovy kontakt K1 bude reagovat

ako kontakt hlasenia prevadzkovej pripravenosti. To znamena, Ze brzda sa pri pou-
ziti volitelnej jednotky BGM odbrzdi aj bez uvolnenia.

Na nasledujucom obrazku je znazornené pouzitie reléového kontaktu K1 na riadenie
mechanickej brzdy s brzdovym usmerfiovacom BGM.

L1
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L3
PE-— -4+ -} — — e — i —_— o —_e—. =
_T | [ [ FroFezFes
| e
!
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2}
15__RD S [@se Mo«
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*ﬁ’_‘m(ju‘:xz@&”_
l
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[1] Riadenie brzdy BGM nainstalované v pripajacej skrinke
[2] Externy brzdovy odpor BW (informacie o priradeni najdete v kapitole "Technické udaje")
[3] Napajanie DC 24 V
[4] Vpravo/Stop
[5] Vravo/Stop
Dodrzte uvolnenie smeru otacania, pozri kapitolu "Pripojenie pohonu MOVIMOT®" (— str. 36)

[6] Prepinanie pozadovanej hodnoty f1/f2
[7] Brzdové relé
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6.8 Uvedenie do prevadzky s binarnym riadenim
A VYSTRAHA!

Nebezpecéenstvo Urazu elektrickym pradom vysokym napatim v pripajacej skrinke.
Nebezpecéné napatia sa mdzu vyskytovat este do jednej minuty po odpojeni zo siete.

Smrt alebo tazké poranenia.

Pred odobratim meni¢a MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® od napétia vhod-
nym odpajacim zariadenim.

Menic zaistite proti nezelanému privedeniu napajacieho napatia.

Nakoniec pockajte aspofi 1 minutu, az potom odoberte menic.

3.

. Skontrolujte, ¢i pohon MOVIMOT®je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla

predpisov.

Pozri kapitolu "Mechanicka inStalacia" a "Elektricka inStalacia".

Zaistite, aby prepinace DIP S1/1 — S1/4 boli v polohe "OFF" (= adresa 0).
T MOVIMOT® bude riadeny binarne cez svorky.

337484811

Nastavte 1. Ota¢ky na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 (aktivny, ked svorka
f1/f2 X6:7,8 = "0") (Standardné nastavenie: cca 50 Hz (1 500 min'1).

AR 100% b

0123456 7 8 9 10 [1]
329413003

[1] Poloha potenciometra
Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodnét 1
s tesnenim.

POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namonto-
vanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri poZzadovanej hodnoty f1 a na diag-
nostickom rozhrani X50.

Posgkodenie meni¢a MOVIMOT®.

* Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodndét
s tesnenim.
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5. Nastavte 2. otacky na prepinaci f2 (aktivny, ked svorka f1/f2 X6,7,8 = "1").

Prepinac f2
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Pozadovana hodnota f2 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100
[HZ]

UPOZORNENIE

@
1 Polas prevadzky mozno 1. otacky plynulo menit potenciometrom pozadovane;j
hodnoty 1, ktory je pristupny z vonkajSej strany.

Otacky f1 a f2 mozno nastavit nezavisle od seba.

6. Na spinadi t1 nastavte ¢as rampy.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty 1 500 min™! (50 Hz).

Prepinac t1
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas rampy t1 [s] 0,1102 03 05 0,7 1 2 3 5 7 10

7. Meni¢& MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
8. Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napajacie napatie.

6.8.1 Reakcie menica v zavislosti od stavu svoriek
Nasledujuca tabulka uvadza €innost menica MOVIMOT® v zavislosti od stavu riadia-

cich svoriek:
Cinnost’ Stav svoriek Stavova
menica Siet’ 24V f1/f2 Vpravo/ VFavo/ LED
Stop Stop
X1:L1-L3  X6:1,2,3 X6:7,8 X6:11,12 X6:9,10
Meni¢ vyp 0 0 X X X nesvieti
Meni¢ vypnuty 1 0 X X X nesvieti
Stop, chyba siet 0 1 X X X blika zlté
svetlo
Stop ' 1 1 X 0 0 slta
Chod doprava 1 1 0 1 0 zelena
s f1
Chod dolava s f1 1 1 0 0 1 zelena
Chod doprava 1 1 1 1 0 zelena
s f2
Chod dolava s f2 1 1 1 0 1 zelena
Stop 1 1 X 1 1 ZIta
Legenda:

0 = Ziadne napatie
1 = napatie
X = lubovolny stav
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6.9 Uvedenie do prevadzky s volitel'nou jednotkou MBG11A alebo MLG..A

Nebezpecéenstvo Urazu elektrickym pradom vysokym napatim v pripajacej skrinke.

Nebezpecéné napatia sa mdzu vyskytovat este do jednej minuty po odpojeni zo siete.

Smrt alebo tazké poranenia.

«  Pred odobratim meni¢a MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® od napatia vhod-
nym odpajacim zariadenim.

* Menic zaistite proti nezelanému privedeniu napajacieho napatia.

» Nakoniec pockajte aspon 1 minutu, az potom odoberte menic.

1. Skontrolujte, ¢i pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainStalovany podla
predpisov.

Pozri kapitolu "Elektricka inStalacia".
2. Prepina¢ DIP S1/1 na menici MOVIMOT® nastavte na "ON" (= adresa 1).

337783947

3. Prepinacom f2 nastavte minimalnu frekvenciu fp,.

Prepinac f2

Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10

Minimalna frekvencia f,;, = 2 5 7 /10 12 | 16 20 25 30 35 | 40
[Hz]

4. Na spinadi t1 nastavte ¢as rampy.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty 1 500 min~" (50 Hz).

Prepinac t1
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Cas rampy t1 [s] 01 02 03 05 0,7 1 2 3 5 7 10

5. Skontrolujte, €i je uvolneny pozadovany smer otacania.

Vpravo/Stop Vlavo/Stop Vyznam

aktivovany aktivovany |+ Obidva smery ota€ania su uvolnené.
@ Yo
D <=
-~ —|o
X E X
3 G
§ o

aktivovany nie je aktivo- |+ Uvolneny je len smer ota€ania doprava.
vany + Zadanie pozadovanej hodnoty pre ota€anie dolava
spOsobi zastavenie pohonu.

R(YX6: 11,12
L¢)X6:9,10

24V X6:1,2,3
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Vpravo/Stop Vlavo/Stop |Vyznam

nie je aktivovany | Uvolneny je len smer otaCania dolava.
aktivovany « Zadanie pozadovanej hodnoty pre otacanie doprava
spbsobi zastavenie pohonu.

R(yX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6: 1,2,3

nie je nie je « Zariadenie je zablokované alebo pohon sa zastavi.
aktivovany aktivovany

Ry X6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3

6. Meni& MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
7. Potenciometrom pozadovanej hodnoty f1 nastavte potrebné maximalne otacky.

f[Hz] 1004

751+

i, !

— .l
2

1

329413003
[1] Poloha potenciometra

8. Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodnét f1
s tesnenim.

POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namonto-
vanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diag-
nostickom rozhrani X50.

Pogkodenie meni¢a MOVIMOT®,

» Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodnét
s tesnenim.

9. Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napajacie napatie.

UPOZORNENIE

Pokyny na prevadzku s volitefnymi jednotkami MBG11A alebo MLG..A najdete v kapi-
tole "Ovladacie jednotky MBG11A a MLG..A" (— str. 153).

e
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6.10 Uvedenie do prevadzky s volitel'nou jednotkou MWA21A

Nebezpecéenstvo Urazu elektrickym pradom vysokym napatim v pripajacej skrinke.
Nebezpecéné napatia sa mdzu vyskytovat este do jednej minuty po odpojeni zo siete.

Smrt alebo tazké poranenia.

Pred odobratim meni¢a MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® od napétia vhod-
nym odpajacim zariadenim.

Meni¢ zaistite proti nezelanému privedeniu napajacieho napatia.

Nakoniec pockajte aspon 1 minutu, az potom odoberte menic.

. Skontrolujte, ¢i pohon MOVIMOT® je mechanicky aj elektricky nainStalovany podla

predpisov.
Pozri kapitolu "Mechanicka inStalacia" a "Elektricka inStalacia".
Prepinac DIP S1/1 na menici MOVIMOT® nastavte na "ON" (= adresa 1).

337783947

. Prepinacom 2 nastavte minimalnu frekvenciu ;.

Prepinac f2

Pevna poloha prepinac¢a 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Minimalna frekvencia i, =~ 2 5 7 10 12 15 20 25 30 | 35 40
[Hz]

Na spinaci t1 nastavte ¢as rampy.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty 1 500 min~! (50 Hz).

Prepinac t1
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas rampy t1 [s] 01 02 0305 07 1 2 3 5 7 10
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@ Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWA21A

5. Skontrolujte, ¢i je uvofneny pozadovany smer otacania.

Vpravo/Stop Vlavo/Stop | Vyznam
aktivovany aktivovany * Obidva smery otacania su uvolnené.
« Yo
N — =
-— — |
X X |X
2zl (|G
N |-

aktivovany nie je * Uvolneny je len smer ota€ania doprava.
aktivovany » Zadanie pozadovanej hodnoty pre otaCanie dolava
spOsobi zastavenie pohonu.
@ Yo
31 <=
-— — |
© Qo
X X X
gl [CC
N |4
nie je aktivovany * Uvolneny je len smer ota€ania dolava.
aktivovany « Zadanie pozadovanej hodnoty pre otd€anie doprava
spOsobi zastavenie pohonu.
« Yo
N — |
— —|o
© ©|©
X X[
2 |ICC
N 0|

nie je
aktivovany

nie je
aktivovany

24V X6:1,2,3

R(yX6: 11,12
L¢)X6:9,10

» Zariadenie je zablokované alebo pohon sa zastavi.

6. Meni& MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
7. Potenciometrom pozadovanej hodnoty f1 nastavte potrebné maximalne otacky.

[1] Poloha potenciometra

f [Hz] 1004

751

50 -

01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [1]
329413003
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Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWA21A @

8. Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodnét f1
s tesnenim.

POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namonto-
vanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na diag-
nostickom rozhrani X50.

Poskodenie menica MOVIMOT®,

» Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodnét
s tesnenim.

9. Na prepinaCoch DIP S1 a S2 zvolte druh signalu pre analégovy vstup (svorka 7
a svorka 8) volitelnej jednotky MWA21A.

$1 S2 Funkcia pozadovana hodnota
zastavenia
U signal 0-10 V OFF OFF .
I signal 0-20 mA ON OFF ne
I signal 4-20 mA ON ON .
U signal 2-10 V OFF ON ano

10.Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napajacie napatie.
11.Uvolnite pohon MOVIMOT®.

T.j. Na svorku 4 (otacanie doprava) alebo svorku 5 (ota¢anie dolava) volitelnej jed-
notky MWA21A privedte napatie 24 V.

UPOZORNENIE

Pokyny na prevadzku volitefnej jednotky MWA21A najdete v kapitole "Prevodnik
pozadovanej hodnoty MWA21A" (— str. 154).

fde
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@ Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWF11A

6.11 Uvedenie do prevadzky s volitel'nou jednotkou MWF11A
A VYSTRAHA!

NebezpeCenstvo urazu elektrickym pradom vysokym napatim v pripajacej skrinke.

Nebezpetné napatia sa mdzu vyskytovat este do jednej minuty po odpojeni zo siete.

Smrt’ alebo tazké poranenia.

«  Pred odobratim meni¢a MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® od napatia vhod-
nym odpajacim zariadenim.

* Menic zaistite proti nezelanému privedeniu napajacieho napatia.

* Nakoniec pockajte aspor 1 minutu, az potom odoberte menic.

1. Skontrolujte, ¢i pohon MOVIMOT®je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla
predpisov, pozri kapitolu "Mechanicka instalacia" + "Elektr. inStalacia".

2. Nastavte spravnu adresu rozhrania RS 485 pomocou prepinacov DIP S1/1 — S1/4.

V rezime "Z bodu na bod" alebo "Z bodu na bod so striedanim 2PD/3PD" vzdy
nastavte adresu "1".

Desiat-

kova 0 1. 2 3 4 5,6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
adresa

S11 -/ X -/ X -/ X -/ X -/ X - X - X - X
S1/2 - - | X | X| -] -/ X|X | -|-/X | X| - -/X X
S$1/3 - - -] -/ X X X X - -/ - —-]|X X X X
S1/4 - - -] - -] - =-]=-]1X[|X | X X | X X | X X
X =ON

- =O0FF

3. Prepinacom f2 nastavte minimalnu frekvenciu fpp,.

Prepinac f2
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
15 20 | 25 | 30 35 | 40

(&)
~
-
o
-
N

Minimalna frekvencia fi, =~ 2
[Hz]

4. Ak sa ¢as rampy nezadava cez volitelnu jednotku, as rampy nastavte na prepinadi
t1.

Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty 1 500 min™! (50 Hz).

Prepinac t1
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas rampy t1 [s] 010203 05 0,7 1 2 3 5 7 10

5. Skontrolujte, Ci je uvofneny pozadovany smer otacania.

Vpravo/Stop Vlavo/Stop |Vyznam
aktivovany aktivovany |+ Obidva smery otacania su uvolnené.

R(VYX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3
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Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWF11A @
Vpravo/Stop Vlavo/Stop |Vyznam
aktivovany nie je * Uvolneny je len smer otacania doprava.
aktivovany |+ Zadanie pozadovanej hodnoty pre ota€anie dolava
spbsobi zastavenie pohonu.

« Yo
D! <=
-~ —|o
© ol
X XX
>

3OS

nie je aktivovany |+ Uvolneny je len smer otacania dolava.
aktivovany « Zadanie pozadovanej hodnoty pre otacanie doprava
spbsobi zastavenie pohonu.

«@ Yo
D! <=
-~ —|o
© oo
X XX
2l ¢
N oo

nie je nie je
aktivovany aktivovany

@ Yo
D <=
-~ —|o
© oo
>

§ oo

Zariadenie je zablokované alebo pohon sa zastavi.

6. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
7. Potenciometrom pozadovanej hodnoty f1 nastavte potrebné maximalne otacky.

[1] Poloha potenciometra

f [Hz] 1004

75 1
50 bt

25 -t

O ST PP PP SOPS POPPY POPE PPPS PRPPY PPPP P »
14

[l
329413003

B e S e e e
01 2 3 45 6 7 8 9 10

8. Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodnét f1

s tesnenim.

POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namonto-
vanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na diag-
nostickom rozhrani X50.

Posgkodenie menica MOVIMOT®,

» Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodnét

s tesnenim.

9. Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napdjacie napatie.

UPOZORNENIE

e

Pokyny na prevadzku volitelnej jednotky MWF11A najdete v kapitole "Prevodnik
pozadovanej hodnoty MWF11A" (— str. 155).
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@ Doplriujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

6.12 Doplnujuce pokyny pri montaZzi v blizkosti (mimo) motora
Pri montazi meniéa MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora dodrzujte nasledujuce
pokyny:

6.12.1 Skontrolujte spdsob zapojenia pripojeného motora

Podla nasledujuceho obrazku skontrolujte, ¢€i zvoleny spdsob zapojenia menica
MOVIMOT® zodpoveda zapojeniu pripojeného motora.

)\ w2 U2 V2 f
ur vi wi
O O O

Pri brzdovych motoroch nesmie byt v svorkovej skrini namontovany brzdovy
usmerinovac!

337879179

6.12.2 Ochrana motora a odpojenie smeru otacania
Pripojeny motor musi byt vybaveny ochranou TH.
* Pririadeni cez rozhranie RS 485 musi byt TH zapojené nasledujucim spésobom:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

24V X6: 1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¥X6: 9,10

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¥X6: 9,10

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¥X6: 9,10

483308811

[A] Obidva smery otac¢ania su uvolnené
[B] Uvolneny je len smer otacania dofava
[C] uvolneny je len smer otacania doprava
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Doplriujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora @

* Pri binarnom riadeni SEW-EURODRIVE odporuca zapojit TH sériovo s relé "Hlase-
nie prevadzkovej pripravenosti" (pozri nasledujuci obrazok).

— Hlasenie prevadzkovej pripravenosti musi byt kontrolované externym riadenim.

— Pokial hlasenie prevadzkovej pripravenosti nie je k dispozicii, pohon sa musi
odpaijit (svorky R (" X6:11,12 a L ¢ ) X6:9,10 = "0").

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(VYX6: 11,12
L¥X6: 9,10

K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28

TH

| ]

SPS

483775883

6.12.3 Prepinac DIP

Pri montazi meni¢a MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora musi byt prepina¢ DIP S1/5,
odlisne od nastavenia z vyroby, v polohe "ON":

s1 1.2 3 4 5 6 7 8
Vyznam Binarne kédovanie = Ochrana Vykonovy Frekvencia Timenie
pristrojovej adresy motora  stupen motora PWM volnobehu

rozhrania RS 485
20 21 22 23

O jeden stuperi  Premenliva
mensi motor | (16, 8, 4 kHz)

OFF 0 0 0 0 Zap. Prispésobeny 4 kHz Vyp.

ON 1 1 1 1 Vyp. Zap.

6.12.4 Brzdovy odpor
* Pri motoroch bez brzdy sa v pripajacej skrinke MOVIMOT® musi pripojit brzdovy

BW1/BW2

337924107

* Pri brzdovych motoroch bez volitel'nej jednotky BEM sa na menic MOVIMOT®
nesmie pripojit’ brzdovy odpor.

* Pri brzdovych motoroch s volitefnou jednotkou BEM a externym brzdovym
odporom sa externy brzdovy odpor BW a brzda musia pripojit' takto.
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@ Doplriujuce pokyny pri montazi v blizkosti (mimo) motora

X10:1
—C— X10:2

L1 L2

(— X10:3

(—]
<

BEM

Un* BU
Ue 'TBR

WH BE/BR

640731915

6.12.5 Montaz meniéa MOVIMOT® v priemyselnom rozdelovagi

Pri montazi meniéa MOVIMOT® v blizkosti (mimo) motora v priemyselnom rozdelovadi
sa riadte pokynmi uvedenymi v prislusnych priru¢kach k priemyselnej zbernici.
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Doélezité pokyny tykajuce sa uvedenia do prevadzky

7 Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS 485/priemyselnou
zbernicou

7.1 Délezité pokyny tykajuce sa uvedenia do prevadzky
UPOZORNENIE

Pri uvadzani do prevadzky bezpodmienecne dodrzujte vSeobecné bezpelnostné
pokyny uvedené v kapitole "Bezpecnostné pokyny".

Nebezpe€enstvo pomliazdenia kvoli chybajucim alebo po3kodenym ochrannym
krytom.

Smrt alebo tazké poranenia.

+ Riadne namontujte ochranné kryty zariadenia, pozri prevadzkovy navod
k prevodovke.

 Pohon MOVIMOT® nikdy neuvadzajte do prevadzky bez namontovanych ochran-
nych krytov.

Nebezpecéenstvo Urazu elektrickym pradom vysokym napéatim v pripajacej skrinke.

Nebezpeéné napétia sa mézu vyskytovat este do jednej minuty po odpojeni zo siete.

Smrt alebo tazké poranenia.

«  Pred odobratim meni¢éa MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® od napatia vhod-
nym odpajacim zariadenim.

* Menic zaistite proti nezelanému privedeniu napajacieho napatia.

* Nakoniec poCkajte aspon 1 minatu, az potom odoberte menic.

Nebezpefenstvo popalenia horicim povrchom pohonu MOVIMOT® (najma chladi-
¢om) alebo externymi volitelnymi jednotkami.

Tazké poranenia.

«  Pohonu MOVIMOT® a externych volitelnych jednotiek sa dotykajte, az ked dosta-
to¢ne vychladnu.

Chybné spravanie sa zariadenia vplyvom jeho chybného nastavenia.
Smrt alebo tazké poranenia.

> B B B

* Riadte sa pokynmi na uvedenie do prevadzky.
+ InStalaciou poverte len kvalifikovany odborny personal.
+ Pouzivajte len nastavenia vhodné na danu funkciu.

UPOZORNENIE

1 Na zabezpelenie bezporuchovej prevadzky neodpdjajte a nepripdjajte vykonové
alebo signalové vedenia po€as prevadzky.

UPOZORNENIE

1 + Lakovacie ochranné vie¢ko pred uvedenim do prevadzky stiahnite zo stavovej
LED.

» Pred uvedenim do prevadzky stiahnite z typovych Stitkov lakovacie ochranné folie.

+ Pri siefovom stykaci K11 musite dodrzat’ minimalny vypinaci €as 2 s.
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@ Predpoklady

7.2  Predpoklady
Pre uvedenie do prevadzky platia tieto predpoklady:

* Pohon MOVIMOT®je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla predpisov.
* Vhodnymi opatreniami je znemoznené nezelané spustenie pohonov.
* Vhodnymi bezpe¢nostnymi opatreniami sa vylucilo ohrozenie ludi a stroja.

7.3  Priebeh uvedenia do prevadzky
A VYSTRAHA!

NebezpecCenstvo urazu elektrickym pradom vysokym napatim v pripajacej skrinke.
Nebezpetné napatia sa mdzu vyskytovat este do jednej minuty po odpojeni zo siete.
Smrt alebo tazké poranenia.

«  Pred odobratim meni¢a MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® od napatia vhod-
nym odpajacim zariadenim.
* Menic zaistite proti nezelanému privedeniu napajacieho napatia.
* Nakoniec pockajte aspor 1 minutu, az potom odoberte menic.
1. Skontrolujte, ¢i pohon MOVIMOT®je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla
predpisov.
Pozri kapitolu "Mechanicka inStalacia" a "Elektricka inStalacia".
2. Nastavte spravnu adresu rozhrania RS 485 pomocou prepinacov DIP S1/1 — S1/4.

V spojeni s rozhranim priemyselnej zbernice SEW (MF.. / MQ..) alebo
s MOVIFIT® vzdy nastavte adresu "1".

Desiat-

kova 0 1. 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
adresa

S1/1 -/ X -|/X -/ X -/ X -/ X -/ X - X - X
S1/2 - -/ X | X -] -/ X|X | -|-/X|X| - -/X X
S1/3 - - -] -/ X X X X - -/ - —-]|X X X X
S1/4 - - -] - -] - =-]=-]1X[|X | X | X | X X | X X
X =ON

- =O0FF

3. Prepinacom f2 nastavte minimalnu frekvenciu fpp,.

Prepinac f2

Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Minimalna frekvencia fi, =~ 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
[Hz]

4. Ak sa rampa nezadava cez priemyselnu zbernicu, €as rampy nastavte na prepinadi
t1.

Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty 1 500 min™! (50 Hz).

Prepinac t1
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas rampy t1 [s] 0,1 /02|03 05 0,7 1 2 3 5 7 10
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Priebeh uvedenia do prevadzky @

5. Skontrolujte, ¢i je uvolneny pozadovany smer otacania.

Vpravo/Stop Vlavo/Stop |Vyznam
aktivovany aktivovany |+ Obidva smery ota¢ania su uvolnené

R(VYX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3

Uvolneny je len smer otac¢ania doprava
Zadanie pozadovanej hodnoty pre otacanie dolava
spdsobi zastavenie pohonu

aktivovany nie je
aktivovany

24V X6: 1,2,3
R(yX6: 11,12
L¢X6:9,10

nie je aktivovany Uvolneny je len smer otacania dofava
aktivovany « Zadanie pozadovanej hodnoty pre otacanie doprava
spbsobi zastavenie pohonu

R(yX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3

nie je nie je « Zariadenie je zablokované alebo pohon sa zastavi
aktivovany aktivovany

24V X6:1,2,3
R(yX6: 11,12
L¢X6:9,10

6. Meni¢ MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
7. Potenciometrom pozadovanej hodnoty f1 nastavte potrebné maximalne otacky.

] 100 i

L S o S

© 6/ 3 3 3 ' 1 : : :

() ) st
—7 -

01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [1]

329413003

[1] Poloha potenciometra
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS 485/priemyselnou zbernicou
Kodovanie procesnych dat

fude

8. Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodnét f1
s tesnenim.

POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namonto-
vanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri poZadovanej hodnoty f1 a na diag-
nostickom rozhrani X50.

Poskodenie menica MOVIMOT®,

» Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodnét
s tesnenim.

9. Pripojte riadiace napatie DC 24 V a sietové napdjacie napatie.

UPOZORNENIE

+ Informacie o funkcii v spojeni so zariadenim RS 485 Master najdete v kapitole
"Funkcia so zariadenim RS 485 Master" (— str. 111).

+ Informacie o funkcii v spojeni s rozhraniami priemyselnych zbernic najdete v pri-
slusnych priru¢kach k priemyselnej zbernici.

Koédovanie procesnych dat

Na riadenie a zadavanie pozadovanej hodnoty pouzivaju vSetky systémy zbernic rov-
naké procesné data. Procesné data sa kdduju podla jednotného profilu MOVILINK® pre
meni¢e pohonov SEW.

MOVIMOT® rozliduje tieto varianty:
» 2 procesné datové slova (2 PD)
+ 3 procesné datové slova (3 PD)

Master PO > MOVIMOT®

[ pot | Po2 | Pos | .

[ pn [ P2 | PI3 D

-t PI

339252747

PO = vystupné procesné data Pl = vstupné procesné data
PO1 =riadiace slovo PI1 = stavové slovo 1
PO2 = otacky [%] P12 = vystupny prud
PO3 =rampa PI3 = stavoveé slovo 2

2 procesné datové slova

Na riadenie pohonu MOVIMOT® 2 procesnymi datovymi slovami nadradené riadenie do
meni¢a MOVIMOT® posiela vystupné procesné data "riadiace slovo" a "otacky [%]".
Meni¢ MOVIMOT® posiela na nadradené riadenie vstupné procesné data "stavoveé
slovo 1" a "vystupny prud".

7.4.2 3 procesné datové slova

Pri riadeni prostrednictvom 3 procesnych datovych slov sa ako dalSie slovo vystupnych
procesnych dat prenesie "rampu" a ako tretie slovo vstupnych procesnych dat "stavové
slovo 2".
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Kodovanie procesnych dat @

7.4.3 Vystupné procesné data

PO1: Riadiace slovo ]

PO2: Pozadovana

hodnota

PO3: Rampa (len pri

Procesné vystupné data sa do menica MOVIMOT® posielaju z nadradeného riadenia
(riadiace informacie a pozadované hodnoty). V menici MOVIMOT® zagnu byt uc¢inné az
potom, ked’ bude adresa rozhrania RS 485 v MOVIMOT® (prepina¢ DIP S1/1 az S1/4)
nie je rovna 0.

Nadradené riadenie riadi pohon MOVIMOT® s nasledujucimi vystupnymi procesnymi
datami:

+ PO1: Riadiace slovo

+ PO2: Otacky [%] (pozadovana hodnota)

+ PO3: Rampa

Virtualna svorka pre zabrzdenie brzdy a zabloko-

Virtualne svorky na odbrzdenie brzdy bez
Uvolnenie pohonu, len pri prepinaci DIP S2/2 =
"ONII

vanie koncového stupna riadiacim prikazom "Stop"

Zakladny riadiaci blok

[5[14[13[12]11 [10]9 |8 | 7 | 6 [5]4][3[2]1]0

[ nepriradené 7 Bit | Bit [neprira|"1" = " 10" =
rezervované pre doplnkové wan | g 1) nepriradeny uvolnenie
funkcie 9 8" |deny’’ |reset inak Stop

Percentualna hodnota zavisla od znamienka / 0,0061 %
Priklad: -80 % / 0,0061 % = — 13115 = CCC5},¢

Cas z 0 na 50 Hz v ms (rozsah: 100—10 000 ms)
Priklad: 2,0 s =2 000 ms = 07D0p¢y

3-slovnom protokole) |

1) Odporucanie pre vSetky nepriradené bity = "0"

Riadiace slovo,
bit0—-2

Riadiace slovo,
bit 6 = reset

Riadiace slovo, bit
8 = odbrzdenie bez
uvolnenia pohonu

Riadiace slovo, bit
9 = zabrzdit brzdu
pri riadiacom
prikaze "Stop"

Riadiaci prikaz "uvolnenie" sa zadava bitom 0 — 2 zadanim riadiaceho slova = 0006;,y.
Na uvolnenie meni¢éa MOVIMOT® musite dodatogne zapojit vstupnu svorku R ()
X6:11,12 alalebo L ¢ ) X6:9,10 na +24 V (prepoijit so svorkou 24 V X6:1,2,3).

Riadiaci prikaz Stop sa vykona vynulovanim bitu 2 = "0". Kvéli kompatibilite s ostatnymi
druhmi meniCov SEW pouzivajte prikaz zastavenia 0002yg,. Pri bit 2 = "0" menic
MOVIMOT® zasadne zastavi pohon s aktualnou rampou.

V pripade poruchy mozno chybu potvrdit bitom 6 ="1" (reset). Neobsadené riadiace bity
z dévodov kompatibility nastavte na "0".

Ak je prepinac DIP S2/2 = "ON", brzdu mézete odbrzdit bez uvofnenia pohonu nastave-

nim bitu 8.

Ak sa bit 9 nastavi po aktivacii riadiaceho prikazu "Stop", meni¢ MOVIMOT® zabrzdi
brzdu a zablokuje koncovy stupen.

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP
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Otacky [%)]

Rampa

Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS 485/priemyselnou zbernicou
Kodovanie procesnych dat

Pozadovana hodnota ota¢ok sa zadava v percentualnej forme a vztahuje sa na maxi-
malne otacky nastavené potenciometrom pozadovanej hodnoty f1.

Kddovanie: C000pex =-100 % (ot&Canie dolava)
4000pex = +100 % (otacanie doprava)
—1d =0,0061 %

Priklad: 80 % fiax, SMer otacania dofava:

Vypocet: -80 % / 0,0061 = -131154k = CCCb5p e

Ak sa vymena procesnych udajov vykonava prostrednictvom 3 procesnych datovych
slov, aktualna integratna rampa sa doda vo vystupnom datovom slove PO3. Pri riadeni
meni¢a MOVIMOT® 2 procesnymi datami sa pouZije integraCna rampa nastavena pre-
pinacom t1.

Kdédovanie: —1d =1ms
Rozsah: 100-10 000 ms
Priklad: 2,05 =2000 ms =2 0004ek = 07D0p ey

7.4.4 Vstupné procesné data

Vstupné procesné data sa vratia z menica MOVIMOT® do nadriadenej riadiacej jed-
notky, skladaju sa zo stavovych informacii a informacii o skutoénych hodnotach.

Meni¢ MOVIMOT® podporuje tieto vstupné procesné data:
+ PI1: Stavové slovo 1

* PI2: Vystupny prud

* PI3: Stavové slovo 2

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP
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PI1: Stavové slovo 1 -

Pl2: Skutoéna

hodnota pradu

PI3: Stavové slovo 2
(len pri
3-slovhom
protokole)

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP

[A5]1413][12[11[10[9 [8 [7 [6 [5]4[3 [2[1]0 ]

Stav zariadenia

(Bit 5 ="0")

Ogek = 24 V-prevadzka
24ek = Ziadne uvolnenie
44ek = Uvolnenie

184ek = Manualna pre-
vadzka aktivna

Cislo chyby (Bit 5 ="1")

__ 16-bitové celé &islo so znamienkom x 0,1 % I
Priklad: 0320,y = 800 x 0,1 % Iy =80 % Iy

[5]1413][12[11[10[9 [8 [7 [6 [5]4[3[2[1]0 |

Kodovanie procesnych dat @

| Koncovy stupefi

uvolneny = "1"
Meni¢ pripraveny na
prevadzku = "1"

PO data uvolnené ="1"
rezervované
rezervované
Poruchalvystraha = "1"
rezervované

rezervované

| Koncovy stupefi

uvolneny ="1"
Meni€ pripraveny na
prevadzku ="1"

PO data uvolnené = "1"
rezervované
rezervované
Poruchalvystraha = "1"
rezervované

rezervovaneé

O1 (brzda)
"0" = brzda odbrzdena
"1" = brzda zabrzdena

O2 (pripraveny na prevadzku)

11 (Svorka R (") X6:11,12)

12 (Svorka L ¢ ) X6:9,10)

I3 (Svorka f1/f2 X6:7,8)

ReZim uvedenia do
prevadzky

"0" = rezim "Easy"
"1" = rezim "Expert"

rezervované 0

rezervované 0
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Uvedenie do prevadzky "Easy" s rozhranim RS 485/priemyselnou zbernicou
Kodovanie procesnych dat

©

Nasledujuca tabulka uvadza zlozenie stavového slova 1:

Bit Vyznam Vysvetlenie
0 Koncovy stupen 1:  Pohon MOVIMOT® je uvorneny
uvofneny 0: Pohon MOVIMOT® nie je uvolneny
1 Meni¢ je pripraveny na 1: Pohon MOVIMOT®je pripraveny na prevadzku
prevadzku 0:  Pohon MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku
2 PO data uvolnené 1: Procesné data su uvolnené;
pohon mozno riadit cez priemyselnu zbernicu
0: Procesné data su zablokované;
pohon nemozno riadit cez priemyselnu zbernicu.
3 rezervované rezervované = 0
4 rezervované rezervované = 0
5 Poruchalvystraha 1:  Vyskytuje sa porucha/vystraha
0: Nevyskytuje sa porucha/vystraha
6 rezervované rezervované = 0
7 rezervované rezervované = 0
8-15 Bit 5= 0: Stav zariadenia Ak sa nevyskytuje porucha/vystraha (Bit 5 = 0), v tomto

Ogek: Prevadzka na 24 V
24ek: Neuvolnené

4 4ek: Uvolnenie

184ek: Manualny rezim
aktivny

Bit 5 = 1: Cislo chyby

bajte sa zobrazi stav prevadzky/uvolnenia vykonovej ¢asti
menica.

Pri poruche/vystrahe (Bit 5 = 1) sa v tomto bajte zobrazi
Cislo chyby.

Nasledujuca tabulka uvadza zlozenie stavového slova 2:

Bit Vyznam Vysvetlenie
0 Koncovy stupen uvolneny 1: Pohon MOVIMOT®je uvolneny
0:  Pohon MOVIMOT® nie je uvolneny
1 Menic je pripraveny na 1: Pohon MOVIMOT®je pripraveny na prevadzku
prevadzku 0:  Pohon MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku
2 PO data uvolnené 1: Procesné data su uvolnené;
pohon mozno riadit cez priemyselnu zbernicu
0: Procesné data su zablokované;
pohon nemozno riadit cez priemyselnu zbernicu.
3 rezervované rezervované = 0
4 rezervované rezervované = 0
5 Poruchalvystraha 1:  Vyskytuje sa porucha/vystraha
0: Nevyskytuje sa porucha/vystraha
6 rezervované rezervované = 0
7 rezervované rezervované = 0
8 O1 Brzda 1: Brzda je uzavreta
0: Brzda odbrzdena
9 02 Pripraveny na 1: Pohon MOVIMOT®je pripraveny na prevadzku
prevadzku 0: Pohon MOVIMOT® nie je pripraveny na prevadzku
10 11 (R X6:11,12) 1: Binarny vstup je nastaveny
11 12 (L X6:9,10) 0: Binarny vstup nie je nastaveny
12 13 (f1/f2 X6:7,8)
13 Rezim uvedenia do 1: Rezim uvedenia do prevadzky "Expert"
prevadzky 0: Rezim uvedenia do prevadzky "Easy"
14 rezervované rezervované =0
15 rezervované rezervované =0
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Funkcia s RS 485 Masterom @

7.5 Funkcia s RS 485 Masterom

* Nadradené riadenie (napr. PLC) je master, menic MOVIMOT®je slave.
+ Pouziva sa 1 Startovaci bit, 1 stop bit a 1 paritny bit (parna parita).

* Prenos prebieha v sulade s protokolom SEW-MOVILINK® (pozri kapitolu "Kédova-
nie procesnych dat") s pevnou prenosovou rychlostou 9 600 Baud.

7.5.1 Struktara telegramu

fde

A VYSTRAHA!

Nebezpecfenstvo ohrozenia zivota nekontrolovanou prevadzkou.

Pri prenose "acyklickych" telegramov (typ = "acyklicky") sa nevykonava sledovanie
timeoutu. Pri preruSeni zbernicového spojenia méze pohon nekontrolovane bezat
dalej.

Smrt’ alebo tazké poranenia.

+ Zbernicové spojenie medzi masterom a meniom MOVIMOT® prevadzkujte iba
s "cyklickym" prenosom.

Nasledujuci obrazok znazornuje konstrukciu telegramov medzi RS 485 Masterom
a meni¢om MOVIMOT®:

Sprava s poziadavkou——»

Idle ‘ SD1|ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)‘ BCCD

Idle | SD2 | ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU) | BCC

4———— Sprava s odpovedou — MOVIMOT®
339909643

ldle =

pauza po Starte minimalne 3,44 ms
SD1 = Start-Delimiter ($tartovaci znak) 1: Master — MOVIMOT®: 02}ex
SD2 = Start-Delimiter (tartovaci znak) 2: MOVIMOT® — Master: 1Dp,ey

ADR = adresa 1-15
Skupinova adresa 101-115
254 = Z bodu do bodu
255 = Broadcast

TYP = Typ pouzivatel'skych dat

PDU = Pouzivatelské data
BCC = Block Check Character (kontrolny znak bloku): XOR vs$etkych bajtov

UPOZORNENIE

Pri prenose "cyklickych" telegramov (typ = "cyklicky") menié MOVIMOT® ogakava po
najneskér 1 sekunde dalSiu aktivitu zbernice (master protokol). Ak nerozpozna tato
aktivita zbernice, meni¢ MOVIMOT® samoginne zastavi pohon (sledovanie timeoutu).
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7.5.2 Pauza po Starte (Idle) a Startovaci znak (Start Delimiter)

Meni¢ MOVIMOT® rozpozna Start poziadavkového telegramu na zaklade pauzy po
Starte min. 3,44 ms, nasledovany znakom 02 (Startovaci oddelova¢ 1). Ak master
prerusi prenos platného poziadavkového telegramu, novy poZiadavkovy telegram
mozno poslat najskor po uplynuti dvojnasobku pauzy po Starte (cca 6,88 ms).

7.5.3 Adresa (ADR)

Meni&¢ MOVIMOT® podporuje rozsah adries 0-15, ako aj pristup prostrednictvom
adresy typu z bodu do bodu (254) alebo adresy Broadcast (255).

Adresou 0 mozno len ¢itat aktualne vstupné procesné data (stavové slovo, vystupny
prud). Vystupné procesné data poslané z mastera nebudu ucinné, pretoze pri nastaveni
adresy 0 nie je aktivne spracovanie PO dat.

7.5.4 Skupinova adresa

Okrem toho adresami ADR = 101-115 mozno zgrupovat viaceré menice MOVIMOT®.
Pritom sa vSetky menicCe MOVIMOT® jednej skupiny nastavia na rovnaku adresu roz-
hrania RS 485 (napr. skupina 1: ADR = 1, skupina 2: ADR = 2).

Master mbze zadavat tymto skupinam nové skupinové pozadované hodnoty len cez
ADR = 101 (pozadované hodnoty pre meni¢ skupiny 1) a ADR = 102 (pozadované
hodnoty pre skupinu 2). Meni¢e pri tomto variante priradovania adries neposielaju
Ziadnu odpoved. Medzi 2 telegramami typu Broadcast alebo skupinovymi telegramami
musi master dodrzat pauzu minimalne 25 ms!

7.5.5 Typ pouzivatel'skych dat (TYP)

Vo vieobecnosti meni¢ MOVIMOT® podporuje 4 rézne typy PDU (Protocol Data Unit),
ktoré sa uréuju na zaklade dizky procesnych dat a prenosového variantu.

Typ Prenosové Dizka pro- Pouzivatel'ské data

varianty cesnych dat
O3hex | cyklicky 2 slova Riadiace slovo / Otagky [%)] / Stavové slovo 1/
831ex | acyklicky 2 slova Vystupny prud
O5hex | cyklicky 3 slova Riadiace slovo / Otagky[%] / Rampa / Stavové
85hex  acyklicky 3 slova slovo 1/ Vystupny prud / Stavové slovo 2

7.5.6 Sledovanie ¢asového limitu

Pri "cyklickom" prenosovom variante menic MOVIMOT® ocakava najneskér po jednej
sekunde dalSiu aktivitu zbernice (poziadavkovy telegram vysSie uvedenych typov). Ak
sa tato aktivita zbernice nerozpozna, motor sa samocinne zastavi s posledne platnou
rampou (sledovanie timeoutu). Signalizacné relé "Pripraveny na prevadzku" odpadne.
Pri "acyklickom" prenosovom variante nedochadza k sledovaniu timeoutu.
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7.5.7 Kontrolny znak bloku BCC

Priklad

Kontrolny znak bloku (BCC) sluzi spolu s priamym vytvorenim parity na bezpe¢ny dato-
vy prenos. Vytvorenie kontrolného znaku bloku sa vykonava prepojenim vSetkych
znakov telegramu pomocou XOR. Vysledok sa prenesie na konci telegramu v znaku
GCC.

Na nasledujucom obrazku je znazorneny priklad tvorby kontrolnych znakov bloku pre
acyklicky telegram PDU-Typ 85,4 s 3 procesnymi datami. Prostrednictvom logického
prepojenia XOR znakov SD1 — PO3,,,, vznikne hodnota 13;,¢, ako kontrolny znak bloku
BCC. Tento znak BCC sa posle ako posledny znak v telegrame. Prijemca po prijati jed-
notlivych znakov skontrolujte paritu znakov. Nasledne sa z prijatych znakov SD1 —
PO3,,w podla rovnakej schémy vytvori kontrolny znak bloku. Ak su vypocitané a prijaté
znaky BCC identické a nevyskytla sa ziadna chyba znakovej parity, telegram sa pre-
niesol spravne. V opacnom pripade sa vyskytla prenosova chyba. Telegram sa v pri-
pade potreby musi zopakovat.

PO
Idle 02 hex 01 hex 85hex 00hex 06hex 20 hex 00hex OBhex B8 hex 13hex
SD1 ADR TYP PO1high PO1,,, POZhigh P02, Po3h,.g,, PO3,, BCC

> .~

S| g S

| g %)

SD1 : 02,,, 110 o 0 0 0 0 1 0 —
ADR : 01, 10 o0 0o 0o 0 0 o0 1 ==
TYP  : 85hex 111 o o o 1 0 0o 1 =<
XOR
PO, 00, 0jo o 0o 0o 0 0 0 0o="

PO1,,,, : 06, 0o/0o 0 0 0 1 0 1 0 =<
PO2, " 20, 10 o 1 0 0 0 0 0 =<"=
XOR

PO2,,, : 00, ofo 0 0 0 0 0 0 0=/
XOR

P03, ,: 0B, 110 o 0 0 0 1 1 1 =
XOR

PO3,, : B8, o[1 0 1 1 0 1 0 0 —

BCC :13,, 1/0 o0 o 1 0 o0 1 1

640978571
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7.5.8 Spracovanie telegramu v MOVILINK® Masteri

Na posielanie a prijimanie telegramov MOVILINK® v fubovolnych automatizaCnych
zariadeniach pouzivajte nasledujuci algoritmus na zabezpecCenie spravneho prenosu

dat.
a) Odoslanie Napr. pozadované hodnoty poslat na meni¢ MOVIMOT®.
poziadavkového 1. Pre&kat pauzu po $tarte (najmenej 3,44 ms, pri skupinovych telegramoch alebo tele-
telegramu gramoch typu Broadcast najmenej 25 ms).
2. Do menic€a odoslat poziadavkovy telegram.
b) Prijatie (potvrdenie prijatia + skutocné hodnoty z menica MOVIMOT®)
telegramu 1. Vrdmci cca 100 ms musi dojst k prijatiu telegramu s odpovedou, inak nasleduje

s odpovedou napr. opakované zaslanie poziadavky).

2. Vypocitany kontrolny znak bloku (BCC) telegramu s odpovedou, je zhodny s prija-
tym BCC?

Startovaci oddelovag telegramu s odpovedou = 1Dj,e,?
Adresa odpovede = adresa poziadavky?

Typ PDU odpovede = typ PDU poZiadavky?

VSetky kritéria splnené: => prenos OK! Procesné data platné!

N o o kMo

Teraz mozno poslat dal$i poziadavkovy telegram (dalej bodom a).

VSetky kritéria splnené: => prenos OK! Procesné data platné! Teraz mozno poslat’
d'al$i poziadavkovy telegram (d’'alej bodom a).
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7.5.9 Priklad telegramu

V tomto priklade sa riadenie pohonu MOVIMOT® vykonava pomocou 3 procesnych
datovych slov s PDU typu 85, (3 PD acyklicky). RS 485 Master posSle 3 procesné
vystupné data (PO) do menica MOVIMOT®. Meni¢ MOVIMOT® odpovie 3 procesnymi
vstupnymi datami (PI).

PozZiadavkovy

f\‘;ﬁ; ar’: nZaRS 485 p01:0006,,, Riadiace slovo 1 = uvolnenie

MOVIMOT® P0O2:2 000,  Otacky [%] — pozadovana hodnota = 50 % (Z fray )
PO3: 0BB8),cx Rampa=3s
1) fmax Sa zada potenciometrom pozadovanej hodnoty f1

Poziadavkovy

telegram PI1: 0406, Stavové slovo 1

z MOVIMOT® na ) AR

RS 485 Master Pl12: 030005 Vystupr’1y prud [% IN]
PI3: 0607 ,cx Stavové slovo 2

Informacie ku kédovaniu procesnych dat najdete v kapitole "Kdédovanie procesnych dat"
(— str. 106).

Priklad telegramu "3PD acyklicky"

——Procesné vystupné data (PO) —»

Idle 02hex 01 hex 85hex 00hex 06hex 2Ohex Oohex 0Bhex BShex 13hex
SD1 ADR TYP 4 BCC
PO3: Rampa
0BB8, ., = 3s o
PO2: Otacky [%] r—
2000,,, =50% f_, =
PO1: Riadiace slovo
0006, ., = Uvolnenie
5 & da ®
RS-485 Master 4— Procesné vstupné data (PI) MOVIMOT
Idle | 1Dhex| 01 hex| 8Fnex | 0% hex| 07 hex| 03 hex| 00 hex 06,6y | 07 ey 98,6y
SD1 ADR TYP Y 3 BCC

PI3: Stavové slovo 2

P12: Vystupny prud

L PI1: Stavové slovo 1
340030731

Tento priklad znazorfiuje acyklicky prenosovy variant. Sledovanie timeoutu v menici
MOVIMOT® je deaktivované. Cyklicky prenosovy variant mozno realizovat vlozenim
TYP = 05,y Vtomto pripade meni¢ MOVIMOT® 1 o&akava najneskor po jednej
sekunde dalSiu aktivitu na zbernici (poziadavkovy telegram vy3$Sie uvedenych typov).
V opacnom pripade menic MOVIMOT® samoginne vypne pohon (sledovanie timeoutu).
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8 Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametriza¢nou funkciou

1

UPOZORNENIA

Uvedenie do prevadzky "Expert" je potrebné len vtedy, ked pri uvadzani do prevadzky
chcete nastavit parametre.

Uvedenie do prevadzky "Expert" je mozné len vtedy, ked:

* nie je aktivovana Ziadna doplnkova funkcia (prepinaCe DIP S2/5 — S2/8 = "OFF"),

* je zasunuty modul Drive-ldent,

* anastaveny je parameter P805 Startup mode (ReZim uvedenia do prevadzky) =
"Expert Modus".

8.1 Ddélezité pokyny tykajuce sa uvedenia do prevadzky

> B B DB

UPOZORNENIE

Pri uvadzani do prevadzky bezpodmienecne dodrzujte vSeobecné bezpelnostné
pokyny uvedené v kapitole "Bezpecnostné pokyny".

Nebezpe€enstvo pomliazdenia kvoli chybajucim alebo po3kodenym ochrannym
krytom.

Smrt alebo tazké poranenia.

* Riadne namontujte ochranné kryty zariadenia, pozri prevadzkovy navod
k prevodovke.

« Pohon MOVIMOT® nikdy neuvadzajte do prevadzky bez namontovanych ochran-
nych krytov.

Nebezpectenstvo Urazu elektrickym pridom vysokym napéatim v pripajacej skrinke.

Nebezpeéné napétia sa mbézu vyskytovat este do jednej minuty po odpojeni zo siete.

Smrt alebo tazké poranenia.

«  Pred odobratim meni¢éa MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® od napatia vhod-
nym odpajacim zariadenim.

« Zaistite ho proti nezelanému privedeniu napajacieho napatia.

* Nakoniec pockajte aspofi 1 minutu, az potom odoberte menié MOVIMOT®.

Nebezpefenstvo popalenia horicim povrchom pohonu MOVIMOT® (najma chladi-
¢om) alebo externymi volitelnymi jednotkami.

Tazké poranenia.

«  Pohonu MOVIMOT® a externych pridavnych doplnkov sa dotykajte az vtedy, ked
dostatoCne vychladnu.

Chybné spravanie sa zariadenia vplyvom jeho chybného nastavenia.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Riadte sa pokynmi na uvedenie do prevadzky.

+ InStalaciou poverte len kvalifikovany odborny personal.
+ Skontrolujte parametre a subor dat.

+ Pouzivajte len nastavenia vhodné na danu funkciu.
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UPOZORNENIE

Na zabezpelenie bezporuchovej prevadzky neodpdjajte a nepripajajte vykonové
alebo signalové vedenia poas prevadzky.

UPOZORNENIE

+ Lakovacie ochranné viec¢ko pred uvedenim do prevadzky stiahnite zo stavovej
LED.

» Lakovacie ochranné félie z typovych stitkov stiahnite pred uvedenim do prevadzky.

* Pre sietovy styka¢ K11 je potrebné dodrzat minimalny ¢as vypnutia 2 sekundy.

fde

fde

8.2 Predpoklady
Pre uvedenie do prevadzky platia tieto predpoklady:
* Pohon MOVIMOT®je mechanicky aj elektricky nainstalovany podla predpisov.
* Vhodnymi opatreniami je znemoznené nezelané spustenie pohonov.
* Vhodnymi bezpecnostnymi opatreniami sa vylucilo ohrozenie fudi a stroja.
Pre uvedenie do prevadzky musi byt dostupny tento hardvér:
+ PC alebo laptop, pozri kapitolu "Pripojenie PC" (— str. 55)

Pre uvedenie do prevadzky musi byt na PC alebo laptope nainstalovany tento
softvér:

«  MOVITOOLS® MotionStudio

8.3 MOVITOOLS® MotionStudio

Softvérovy balik "MOVITOOLS® MotionStudio" je univerzalny inZiniersky nastroj SEW,
ktorym mate pristup na v8etky pohony SEW. Pre meni¢ MOVIMOT® mozete pri jedno-
duchych aplikaciach na diagnostiku pouzit MOVITOOLS® MotionStudio. Pri naro¢nej-
Sich aplikaciach mézete meni¢ MOVIMOT® uviest do prevadzky a parametrizovat
pomocou jednoduchych sprievodcov (Wizard). Program MOVITOOLS® MotionStudio
ma funkciu Scope, ktora sluzi na vizualizaciu procesnych hodn6t.

Do PC si nainstalujte aktualnu verziu programu MOVITOOLS® MotionStudio.

Program MOVITOOLS® MotionStudio méze s pohonmi komunikovat pomocou réznych
komunikacnych a zbernicovych systémov.

V nasledujucej kapitole uvadzame najjednoduchsi pripad prepojenia PC/laptopu
a meni¢om MOVIMOT® cez diagnostické rozhranie X50 (spojenie bod-bod).
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8.3.1 Napojenie MOVIMOT® v programe MOVITOOLS® MotionStudio
UPOZORNENIE

[ ]
1 Podrobny opis nasledujucich krokov najdete v podrobnej online napovede programu
MOVITOOLS® MotionStudio.

Spustite program MOVITOOLS® MotionStudio.

Zadefinujte projekt a siet.

Na PC nakonfigurujte komunikaény kanal.

Uistite sa, Ze meni& MOVIMOT® je pripojeny na 24 V napajanie.

a r b=

Vykonaijte online skenovanie (Online-Scan).
V programe MOVITOOLS® MotionStudio skontrolujte nastaveny rozsah skenovania.

UPOZORNENIE

Diagnostické rozhranie ma pevnu adresu 32.

« Rozsah skenovania v MOVITOOLS® MotionStudio prispdsobte tak, aby sa naske-
novala adresa 32.

* Prenosova rychlost’ je 9,6 kBaud.

» Skenovanie (Online-Scan) mdze trvat dlhsi ¢as.

fde

6. Meni¢ MOVIMOT® sa v programe MOVITOOLS® MotionStudio méze zobrazit nap-
riklad takto:

B8] MovIToOLS®-MotionStudio - [MOYIMOT DI*

Projectk  Edit  MNetwork  Wiew  Flugin Setkings Window  Help
0= = En | 1) b Iy
MOYIMOT D 1/

.@. MOVIMOT D
B ﬂ Senial [COM 1)
i LB 22 MMDO015-5A3

531101963

7. Kliknutim pravou mysou na "32: MMDO0015-5A3" sa v kontextovom menu spristupnia
nastroje na uvedenie do prevadzky a diagnostiku menica MOVIMOT®.
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8.4 Uvedenie do prevadzky a rozSirenie funkcii jednotlivymi parametrami
Zakladné funkcie pohonu MOVIMOT® mézete rozsirit vyuzitim jednotlivych parametrov.

UPOZORNENIE

fde

Toto uvedenie do prevadzky "Expert" je mozné len vtedy, ked:

nie je aktivovana ziadna doplnkova funkcia (prepinace DIP S2/5 — S2/8 = "OFF"),
je zasunuty modul Drive-Ident

a nastaveny je parameter P805 Startup mode (Rezim uvedenia do prevadzky) =
"Expert Modus".

Postupuijte takto:

1.

Pri praci na menici MOVIMOT® bezpodmiene&ne dodrzujte bezpeénostné a vystraz-
né upozornenia kapitoly "Délezité pokyny pre uvedenie do prevadzky" (— str. 116).

Meni¢ uvedte o prevadzky spésobom "Easy" podla kapitoly 6.
Na meni& MOVIMOT® pripojte PC alebo ovladaciu jednotku DBG.

Pozri kapitolu "Pripojenie PC" (— str. 55) alebo kapitolu "Pripojenie ovladacej jed-
notky DBG" (— str. 54).

4. Meni¢ MOVIMOT® pripojte na 24 V napajanie.

Pri pouziti PC spustite program MOVITOOLS® MotionStudio a napojte menic
MOVIMOT®.

Pozri kapitolu "Napojenie MOVIMOT® v MOVITOOLS® MotionStudio" (— str. 118).
Parameter P805 Startup mode (Rezim uvedenia do prevadzky) nastavte na "Expert".

6. Urcte, ktoré parametre chcete zmenit.

Preverte, &i tieto parameter su zavislé od mechanickych ovladacich prvkov.
Pozri kapitolu "Parametre zavislé od mechanickych ovladacich prvkov" (— str. 149).

Deaktivujte prislusné ovladacie prvky prispésobenim bitovo kédovaného vyberoveé-
ho pola parametra P102.

Pozri kapitolu "Parameter 102" (— str. 136).
Zmeirite urCené parametre.

Informacie o parametrizacii ovladacou jednotkou DBG najdete v kapitole "Paramet-
ricky rezim" (— str. 167).

10.Preverte funkénost pohonu MOVIMOT®.

V pripade potreby optimalizujte parametre.

11.Z meniéa MOVIMOT® odpojte PC alebo ovladaciu jednotku DBG.
12.Naskrutkujte naspat uzavieraciu skrutku diagnostického rozhrania X50 s tesnenim.

POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namonto-
vanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri poZzadovanej hodnoty f1 a na diag-
nostickom rozhrani X50.

Posgkodenie meni¢a MOVIMOT®.

» Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodndét
s tesnenim.
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8.4.1 Priklad
Jemné nastavenie pozadovanej hodnoty f2 programom MOVITOOLS® MotionStudio

1. Pri praci na menici MOVIMOT® bezpodmiene&ne dodrzujte bezpe€nostné a vystraz-
né upozornenia kapitoly "Délezité pokyny pre uvedenie do prevadzky" (— str. 116).

2. Vykonajte uvedenie do prevadzky "Easy" s hrubym nastavenim prepinaca f2, napr.
poloha 5 (25 Hz = 750 min™").

Pripojte PC na meni¢ MOVIMOT®.

Meni¢ MOVIMOT® pripojte na 24 V napajanie.
Spustite program MOVITOOLS® MotionStudio.
Zadefinujte projekt a siet.

Na PC nakonfigurujte komunikacny kanal.

© N o o bk w

Vykonajte online skenovanie (Online-Scan).

EB]MOvITOOLS®-MotionStudio - [MOYIMOT DJ*

Projeck  Edit  Metwark  Wiew  FPlugin Setbings Window  Help

-2 =L R L X o
MOYIMOT D 4]
.@. P OVIMOT D
L -ﬂ Senal [COM 1)
. B2 MDO015-5A3

531101963

9. Pravou mySou otvorte kontextové menu a vyberte bod menu "Startup"/"Parameter
tree" ("Uvedenie do prevadzky"/"Strom parametrov").

10.Parameter P805 Startup mode (Rezim uvedenia do prevadzky) nastavte na "Expert".

120 Prevadzkovy ndvod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou ('\ I > 8

Uvedenie do prevadzky a rozsirenie funkcii jednotlivymi parametrami @

B MOVITOOL 58 - MotianStuda - [MOVIMOT D
Erojskt  Bearbeters  petowerk  greicht Plupn Erstelungen  Eenster  paife
(nN—4 = B =] 1k X O 1
HOVIMOT D 2| Bk Pasmtnitsnan fubanacal MMOGT 550
B woamot o (] ﬁlm 8 T P avanesl S ot el ngealorn\ S lkvartversahl
55 Seial [COM 1) o
- Sl [N 31 = 2S5 MOVIMOT D-Parameter 100 Steuer Sclwetguele  [oew =
=G Gt = g < 4 0. Anzeigewents
ﬂ 32 MMDDMN 5503 00. Prozesymerte
= 0. Slshnanzegen 102 DIP $1/1-51/4 : RS-485Adesse (B 0-H [
" ggll ;"*‘?‘ Sobwertz 102 DIP $1/5 : Motmachutz r
o inassingangs
s ) 05, Bindsans 02 BIF S1/7 Pk Frequenz r
h:_ =] 07 Gearaledaizn 2 DIP 5178 Lasibsubcampilong r
B élg ;eh\e-weichmw 02 DIP 522 © Bserrenbiliers ohres Freigabe [~
. T Sobvaimegma || 120523 Bttt C
[1] = = . Sollweitvorwahl 102 DIF 5274 - DesheshiIbsrvaachung r
5 13. Dvehzahlsampen 102 Potenzomster 1 r
= {551 16 Solbweite - :
F 5 17, Festsohwerie 02 Schaket 12 il
4 T 2. Moloparaneter 102 Schaler t1 r
[2] #1_1 5. Fontoliurkionsn
1 E.. Klemmenbelegung
# 1 7. Steusrfunktionen
#1_1 B. Gersheburklionsn

534512907
11.0tvorte prie€inok "Setpoint selection" (Vyber pozadovanej hodnoty) [1].

Deaktivujte prepina¢ f2, priCom zaskrtnete policko parametra P102 Deactivating
mechanical controls (Deaktivacia mechanickych nastavovacich prvkov) [2] (para-
meter P102:14 ="1" => P102 = "0100 0000 0000 0000").

£ M40V TOOL 5 -“otionStudis - [MOVIMOT D]*
Erojskt  Bearbeters  petowerk  greicht Plupn Erstelungen  Eenster  paife
D==H®B 1k X | Cr
L5t B BT Pasasivstnbsnan uebananol IMMDOC] 5.503]|
& vomor o o [ T sl 5 e e g Sl
5 Seial [COM 1 = n
- :"I:wm 3: o g. S 3 MOVIMOT D Parametsr 160 Scdwest n_f1 (1 i [{200 00
= Geis = [
G # ] 0. Anceinewate 0
[1] T 32 MMDDT 5503 = =53 1.. Sobwerin/inegaomn 11 Solbwer n_R2 I'|-'-n|_
i 10 Solbwertvorvshi
& 13 Dvshzshissmpen
[2] e = 4 Sobveie
it 17. Festsohwerte
h‘ #1_1 3. Holparameber
=<3 5. Fontroliurkionsn
=‘_ S0, Drehashiiberwackung
52 Metzdun-¥ontiole
] E. Elemmenbelsgung
= # 1 7. Steusrfunktionen
41 8. Gesdtelurklionsn

534454795
12.0tvorte prie€inok "Setpoints" (Pozadované hodnoty) [2].

Parameter P161 Setpoint (PoZadovana hodnota) n_f2 [1] prispbsobujte dovtedy,
kym aplikacia za&ne optimalne pracovat.

napr. parameter P1671 = 855 min™' (= 28,5 Hz)
13.PC odpojte z meni¢a MOVIMOT®.
14.Naskrutkujte naspéat’ uzavieraciu skrutku diagnostického rozhrania X50 s tesnenim.

POZOR! Strata deklarovaného krytia nenamontovanymi alebo nespravne namonto-
vanymi uzatvaracimi skrutkami na potenciometri pozadovanej hodnoty f1 a na diag-
nostickom rozhrani X50.

Pogkodenie meni¢a MOVIMOT®.

» Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra poZzadovanych hodnét
s tesnenim.
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8.5 Uvedenie do prevadzky a parametrizacia s centralnym riadenim a MQP..

Pohon MOVIMOT® mézete uvadzat do prevadzky a parametrizovat pomocou central-
neho riadenia cez rozhranie priemyselnej zbernice MQP.. (PROFIBUS-DPV1).

UPOZORNENIE

fde

Toto uvedenie do prevadzky "Expert" je mozné len vtedy, ked:

nie je aktivovana ziadna doplnkova funkcia (prepinace DIP S2/5 — S2/8 = "OFF"),
je zasunuty modul Drive-Ident

a nastaveny je parameter P805 Startup mode (Rezim uvedenia do prevadzky) =
"Expert Modus".

Postupuijte takto:

1.

Pri praci na menici MOVIMOT® bezpodmiene&ne dodrzujte bezpeénostné a vystraz-
né upozornenia kapitoly "Délezité pokyny pre uvedenie do prevadzky" (— str. 116).

. Skontrolujte pripojenie menica MOVIMOT®.

Pozri kapitolu "Elektricka inStalacia".
Meni¢ MOVIMOT® pripojte na 24 V napajanie.
Zahajte komunikaciu medzi nadradenym riadenim a meniCom MOVIMOT®.

Komunikacia a pripojenie nadradeného riadenia zavisi od typu nadradeného
riadenia.

Informacie o pripojeni nadradeného riadenia na menié MOVIMOT® najdete v priruc-
ke "Rozhrania PROFIBUS, priemyselné rozdefovace".

5. Parameter P805 Startup mode (Rezim uvedenia do prevadzky) nastavte na "Expert".

Deaktivujte vSetky mechanické ovladacie prvky prepisanim bitovo kédovaného
vyberového pola parametra P102 s "FFFFhex" (P102 ="1111 1111 1111 1111").

Na rozhrani RS 485 nastavte zdroj riadiacej poZadovanej hodnoty nastavenim para-
metra P100 Control setpoint source (Zdroj riadiacej poZadovanej hodnoty) na "1".

8. Nastavte potrebné parametre.

Preverte funkénost pohonu MOVIMOT®.
V pripade potreby optimalizujte parametre.
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8.6 Uvedenie do prevadzky prenosom sady parametrov

Viacero pohonov MOVIMOT® mézete uviest do prevadzky rovnakou sadou
parametrov.

Prenos parametrov je dovoleny len medzi rovnakymi pohonmi MOVIMOT® (rovnaky
meni¢ a rovnaky motor).

UPOZORNENIE

Prenos sady parametrov je mozny len vtedy, ked":

[0

* nie je aktivovana ziadna doplnkova funkcia (prepinace DIP S2/5 — S2/8 = "OFF"),
* je zasunuty modul Drive-ldent
* a sada parametrov sa uz nachadza na referen¢nom zariadeni MOVIMOT®.

8.6.1 Prenos sady parametrov programom MOVITOOLS® alebo ovladacou jednotkou DBG

1. Pri praci na menici MOVIMOT® bezpodmienelne dodrzujte bezpeénostné a vystraz-
né upozornenia kapitoly "Délezité pokyny pre uvedenie do prevadzky" (— str. 116).

2. Skontrolujte pripojenie meni¢a MOVIMOT®.

Pozri kapitolu "Elektricka inStalacia".
3. VSetky mechanické ovladacie prvky nastavte zhodne s referenénym zariadenim.
4. Na meni¢ MOVIMOT® pripojte PC alebo ovladaciu jednotku DBG.

Pozri kapitolu "Pripojenie PC" (— str. 55) alebo kapitolu "Pripojenie ovladacej jed-
notky DBG" (— str. 54).

5. Meni¢ MOVIMOT® pripojte na 24 V napajanie.

6. Pri pouziti PC spustite program MOVITOOLS® MotionStudio a meni¢ MOVIMOT®
zavedte do MOVITOOLS®.

Pozri kapitolu "Napojenie MOVIMOT® v MOVITOOLS® MotionStudio" (— str. 118).

7. Celu sadu parametrov referenéného zariadenia MOVIMOT® preneste na menic
MOVIMOT®.

Informacie o prenose sady parametrov ovladacou jednotkou DBG najdete v kapitole
"Funkcia kopirovania ovladacej jednotky DBG" (— str. 171).

8. Preverte funkénost pohonu MOVIMOT®.
9. Z meni¢a MOVIMOT® odpojte PC alebo ovladaciu jednotku DBG.
10.Naskrutkujte naspat uzavieraciu skrutku diagnostického rozhrania X50 s tesnenim.

POZOR! Strata definovaného stupfia ochrany krytim pri nenamontovanych alebo
nespravne namontovanych uzatvaracich skrutiek na potenciometri poZadovanej
hodnoty f1 a na diagnostickom rozhrani X50.

Pogkodenie menica MOVIMOT®,

» Naskrutkujte naspat uzatvaraciu skrutku potenciometra pozadovanych hodnét
s tesnenim.
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8.6.2 Prenos parametrov s centralnym riadenim a MQP..

fde

Prenos parametrov je dovoleny len medzi rovnakymi pohonmi MOVIMOT® (rovnaky
meni¢ a rovnaky motor).

1.

Pri praci na menici MOVIMOT® bezpodmiene&ne dodrzujte bezpe€nostné a vystraz-
né upozornenia kapitoly "Délezité pokyny pre uvedenie do prevadzky" (— str. 116).

. Skontrolujte pripojenie menica MOVIMOT®.

Pozri kapitolu "Elektricka inStalacia".
Vsetky mechanické ovladacie prvky nastavte zhodne s referenénym zariadenim.

4. Meni¢ MOVIMOT® pripojte na 24 V napajanie.

5. Zahajte komunikaciu medzi nadradenym riadenim a meni€om MOVIMOT®.
Komunikacia a pripojenie nadradeného riadenia zavisi od typu nadradeného
riadenia.

Informacie o pripojeni nadradeného riadenia na menié MOVIMOT® najdete v priruc-
ke "Rozhrania PROFIBUS, priemyselné rozdelovace".

6. VSetky parametre referenéného zariadenia MOVIMOT® preneste na menic
MOVIMOT®.

UPOZORNENIE

Parameter P805 Startup mode (Rezim uvedenia do prevadzky) sa musi preniest ako
prva hodnota.

Postup prenosu zavisi od typu nadradeného riadenia.

7. Preverte funkénost pohonu MOVIMOT®.
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8.7 Zoznam parametrov
(of Index dek. | Subindex Nazov MOVITOOLS® MotionStudio Skalovanie
dek. (rozsah/pracovné MOVILINK®
nastavenie)
0__ | Zobrazované hodnoty
00_ Procesné hodnoty
000 8318 0 Otacky (so znamienkom) [min'1] 1 digit = 0,001 min”!
002 8319 0 Frekvencia (so znamienkom) [Hz] 1 digit = 0,001 Hz
004 8321 0 Vystupny prud (absolitna hodnota) [% In] 1 digit = 0,001 % Iy
005 8322 0 Cinny prud (so znamienkom) . [% IN] . 1 digit = 0,001 % Iy
006 8323 0 Vytazenie motora [%] 1 digit = 0,001 %
008 8325 0 Napéatie medziobvodu V] 1 digit = 0,001 V
009 | 8326 0 Vystupny prad [A] 1 digit = 0,001 A
01_ | Zobrazenia stavu
010 8310 0 Stav menica [Text]
011 8310 0 Prevadzkovy stav [Text]
012 8310 0 Poruchovy stav [Text]
013 10095 1 Rezim uvedenia do prevadzky [Text]
014 | 8327 0 Teplota chladica [°C] 1 digit=1°C
015 8328 0 Pocet hodin v zapnutom stave [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
016 8329 0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
017 10087 135 Poloha prepinaca DIP S1, S2 [Bitové pole]
018 10096 27 Poloha prepinaca f2 0,1,2,-10
019 10096 29 Poloha prepinaca t1 0,1,2-10
02_ Analégové pozadované hodnoty
020 10096 28 Poloha potenciometra pozadovanej 0-10 1 digit = 0,001
hodnoty f1
03_ Binarne vstupy
031 8334 bit1 | 0 Poloha binarneho vstupu X6: 11,12 [Bitové pole]
8335 0 Obsadenie binarneho vstupu X6: . Vpravo/Stop
11,12 (vyrobné nastavenie)
032 8334 bit 2 Poloha binarneho vstupu X6: 9,10 [Bitové pole]
8336 Obsadenie binarneho vstupu X6: 9,10 | Vlavo/Stop
(vyrobné nastavenie)
033 8334 bit3 | 0 Poloha binarneho vstupu X6: 7,8 . [Bitové pole]
8337 Obsadenie binarneho vstupu X6: 7,8 | Prepnutie pozadovanej hodnoty
(vyrobné nastavenie)
05_ Binarne vystupy
050 8349 bit0 | 0 Poloha signalizacného relé K1 [Bitové pole]
8350 0 Obsadenie signaliza¢ného relé K1 Pripravenost na prevadzku
(vyrobné nastavenie)
051 8349 bit 1 Poloha vystupu X10 [Bitové pole]
8351 Obsadenie vystupu X10 . Brzda je uvolnena
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(of Index dek. | Subindex Nazov MOVITOOLS® MotionStudio Skalovanie
dek. (rozsah/pracovné MOVILINK®
nastavenie)
07_  Udaje o jednotke
070 8301 0 Typ jednotky [Text]
071 8361 0 Vystupny menovity prud ' [A] 1 digit = 0,001 A
072 8930 0 Slot volitelnej jednotky DIM [Text]
076 8300 0 Firmvér zakladnej jednotky [Katalégové Cislo a verzia]
100 10096 33 Zdroj riadiacej pozadovanej hodnoty . (Zobrazovana hodnota)
102 10096 30 Deaktivacia mechanickych nastavo- (Zobrazovana hodnota)
vacich prvkov
700 8574 0 Prevadzkovy rezim [Text]
08_ Pamat’ chyb
080 Chyba t-0 Informacia o pri¢ine chyb, ktoré sa vyskytli v minulosti v okamihu t-0
8366 0 Kaod chyby Kod chyby
9304 0 Subkéd chyby
8883 0 Interna chyba
8371 0 Stav binarnych vstupov [Bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8381 0 Stav binarnych vystupov K1, X10 [Bitové pole bit 0, bit 1]
8391 0 Stav menica [Text]
8396 0 Teplota chladi¢a [°C] 1digit=1°C
8401 0 Otacky [min™" 1 digit = 0,001 min™!
8406 0 Vystupny prad % I 1 digit = 0,001 % Iy
8411 0 Cinny prad [% IN] 1 digit = 0,001 % Iy
8416 0 VytazZenie menica [% In] 1 digit = 0,001 % Iy
8421 0 Napitie medziobvodu ™ "1 digit = 0,001 V
8426 0 Pocet hodin v zapnutom stave [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
8431 0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
081 Chyba t-1 Informacia o pricine chyb, ktoré sa vyskytli v minulosti v okamihu t-1
8367 0 Kod chyby Kod chyby
9305 0 Subkéd chyby
8884 0 Interna chyba
8372 0 Stav binarnych vstupov [Bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8382 0 Stav binarnych vystupov K1, X10 [Bitové pole bit 0, bit 1]
8392 0 Stav menica ' [Text]
8397 0 Teplota chladi¢a [°C] 1 digit=1°C
8402 0 Otacky [min™" 1 digit = 0,001 min™!
8407 0 Vystupny prad 1% I 1 digit = 0,001 % Iy
8412 0 Cinny prad [% IN] 1 digit = 0,001 % Iy
8417 0 Vytazenie menica [%] 1 digit = 0,001 % Iy
8422 0 Napitie medziobvodu ™ 1 digit = 0,001 V
8427 0 Pocet hodin v zapnutom stave [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
8432 0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
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dek. (rozsah/pracovné MOVILINK®
nastavenie)
082 Chyba t-2 Informacia o pri€ine chyb, ktoré sa vyskytli v minulosti v okamihu t-2
8368 0 Kod chyby Kod chyby
9306 0 Subkod chyby '
8885 0 Interna chyba
8373 0 Stav binarnych vstupov [Bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8383 0 Stav binarnych vystupov K1, X10 . [Bitové pole bit 0, bit 1]
8393 0 Stav menica [Text]
8398 0 Teplota chladi¢a [°C] 1 digit=1°C
8403 0 Otagky [min™" 1 digit = 0,001 min™"!
8408 0 Vystupny prad [% IN] 1 digit = 0,001 % Iy
8413 0 Cinny prad [% IN] 1 digit = 0,001 % Iy
8418 0 VytaZenie menica [%] 1 digit = 0,001 % Iy
8423 0 Napatie medziobvodu [V] 1 digit = 0,001 V
8428 0 Pocet hodin v zapnutom stave [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
8433 0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
083 Chyba t-3 Informacia o pri€ine chyb, ktoré sa vyskytli v minulosti v okamihu t-3
8369 0 Kod chyby Kod chyby
9307 0 Subkaéd chyby
8886 0 Interna chyba
8374 0 Stav binarnych vstupov [Bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8384 0 Stav binarnych vystupov K1, X10 [Bitové pole bit 0, bit 1]
8394 0 Stav menica [Text]
8399 0 Teplota chladi¢a [°C] 1 digit=1°C
8404 0 Otagky [min™" 1 digit = 0,001 min™"
8409 0 Vystupny prad [% IN] 1 digit = 0,001 % Iy
8414 0 Cinny prad [% IN] 1 digit = 0,001 % Iy
8419 0 VytaZenie menica [%] 1 digit = 0,001 % Iy
8424 0 Napatie medziobvodu V1 1 digit = 0,001 V
8429 0 Pocet hodin v zapnutom stave [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
8434 0 Cas uvolnenia [h] 1 digit =1 min. = 1/60 h
084 Chyba t-4 Informacia o pri€ine chyb, ktoré sa vyskytli v minulosti v okamihu t-4
8370 0 Kod chyby Kod chyby
9308 0 Subkaéd chyby
8887 0 Interna chyba
8375 0 Stav binarnych vstupov [Bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8385 0 Stav binarnych vystupov K1, X10 [Bitové pole bit 0, bit 1]
8395 0 Stav menica
8400 0 Teplota chladica [°C] 1 digit=1°C
8405 0 Otagky [min™" 1 digit = 0,001 min™"!
8410 0 Vystupny prad [% IN] 1 digit = 0,001 % Iy
8415 0 Cinny prad [% IN] 1 digit = 0,001 % Iy
8420 0 VytaZenie menica [%] 1 digit = 0,001 % Iy
8425 0 Napatie medziobvodu V1 1 digit = 0,001 V
8430 0 Pocet hodin v zapnutom stave [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
8435 0 Cas uvolnenia [h] 1 digit = 1 min. = 1/60 h
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(of Index dek. | Subindex Nazov MOVITOOLS® MotionStudio Skalovanie
dek. (rozsah/pracovné MOVILINK®
nastavenie)
09_ Diagnostika zbernice
094 8455 0 PO 1 pozadovana hodnota [hex]
095 8456 0 PO 2 pozadovana hodnota . [hex]
096 8457 0 PO 3 pozadovana hodnota [hex]
097 8458 0 Pl 1 nastavena hodnota [hex]
098 8459 0 Pl 2 nastavena hodnota . [hex]
099 8460 0 PI 3 nastavena hodnota [hex]
1 Pozadované hodnoty/integratory
10_ Vyber pozadovanej hodnoty
100 10096 33 Zdroj riadiacej pozadovanej hodnoty | 0: Binarny
1: RS 485
(Prepinaé DIP S1/1-4) 1)
102 10096 30 Deaktivacia mechanickych nastavo- [Bitove pole ]
vacich prvkov Standardné nastavenie (default): 0000 0000 0000 0000
13_ Rampy otacok
130 | 8807 0 Rampa t11 rozbeh 0,1-1-2000[s] 1 digit =0,001 s
(Prepinag t1)"
131 8808 0 Rampa t11 dobeh 0,1-1-2000[s] 1 digit = 0,001 s
(Prepinag t1)"
134 8474 Rampa t12 rozbeh = dobeh 0,17-10-2000 [s] 1 digit = 0,001 s
135 | 8475 S-krivka t12 | 0: VYP
1: stuperi 1
2: stupeni 2
3: stupen 3
136 8476 0 Rampa zastavenia t13 0,1-0,2—-2000 [s] 1 digit = 0,001 s
16_ Pozadované hodnoty
160 10096 35 Pozadovana hodnota n_f1 0-1500- 3600 [min'1] 1 digit = 0,001 min™!
161 10096 36 Pozadovana hodnota n_f2 0-150 - 3600 [min'1] 1 digit = 0,001 min™!
17_ Pevné pozadované hodnoty
170 8489 0 Pevna pozadovana hodnota n0 -3 600 - 150 — 3 600 [min'1] 1 digit = 0,001 min”!
171 8490 0 Pevna pozadovana hodnota n1 -3 600 — 750 — 3 600 [min'1] 1 digit = 0,001 min™!
172 8491 0 Pevna pozadovana hodnota n2 -3 600 -1 500 - 3 600 [min'1] 1 digit = 0,001 min™!
173 10096 31 Pevna pozadovana hodnota n3 -3600-2500- 3600 [min'1] 1 digit = 0,001 min™!
3_ Parametre motora
30_ Obmedzenia
300 | 8515 0 Otacky Start-Stop 0-15-150 [min™"] 1 digit = 0,001 min™!
301 8516 0 Minimalne otacky 0 - 60 — 3 600 [min™"] 1 digit = 0,001 min""
302 | 8517 0 Maximalne otacky 0—13000 — 3 600 [min™"] 1 digit = 0,001 min™!
303 8518 0 Medzna hodnota prudu 0—-160 [% I\] 1 digit = 0,001 % Iy
32_ Kompenzacia motora
320 8523 0 Automaticka kompenzacia 0: OFF
1: ON
321 8524 0 Boost 1 0-100 [%] 1 digit = 0,001 %
322 8525 0 IXR kompenzacia 0-100 [%] 1 digit = 0,001 %
323 8526 0 Predmagnetizacia 0-2]s] 1 digit = 0,001 s
324 8527 0 Kompenzacia sklzu . 0-500 [min'1] . 1 digit = 0,001 min""!
325 8834 0 Tlmenie kmitania pri volnobehu (1): 8EF

(Prepina& DIP S1/8) V)
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(o} Index dek. | Subindex Nazov MOVITOOLS® MotionStudio Skalovanie
dek. (rozsah/pracovné MOVILINK®
nastavenie)
34_ Ochrana motora
340 8533 0 Ochrana motora 0: OFF
1: ON
(Prepinag DIP $1/5)"
341 8534 0 Sposob chladenia 0: Vlastné vetranie
1: Externé vetranie
347 10096 32 Dizka kabla motora 0-15[m] 1digit=1m
5 Kontrolné funkcie
50_ Kontrola otacok
500 8557 Kontrola ota¢ok 0: OFF
3: Motoricky/generatoricky
(Prepinag DIP S2/4)V
501 8558 0 Cas oneskorenia 0,1-1-10[s] 1 digit = 0,001 s
52_ Kontrola vypadku siete
522 8927 0 Sledovanie vypadku fazy 0: OFF
Deaktivacia kontroly vypadku fazy  1: ON
moéze za nepriaznivych prevadzko-
vych pomerov viest’' k poskodeniu
zariadenia.
523 10096 26 Kontrola vypadku siete 0: Prevadzka na trojfazove;j sieti
1: Prevadzka so systémom MOVITRANS®
6 Priradenie svoriek
60_ Binarne vstupy
600 10096 34 Konfiguracia svoriek 0: Prepnutie pozadovanej hodnoty VIavo/Stop —
Vpravo/Stop
1: Pevna pozadovana hodnota 2 — Pevna pozadovana
hodnota 1 — Uvolnenie/Stop
2: Prepnutie pozadovanej hodnoty — /Ext. chyba —
Uvolnenie/Stop
62_ Binarne vystupy
620 8350 0 Signaliza¢ny vystup K1 0: Ziadna funkcia
2: Pripraveny na prevadzku
3: Koncovy stupen Zap.
4: ToCivé pole Zap.
5: Brzda odbrzdena
6: Brzda zabrzdena
7__ Riadiace funkcie
70_ Prevadzkové rezimy
700 8574 0 Prevadzkovy rezim 0: VFC
2: VFC zdvihacie zariadenie
3: VFC brzdenie jednosmernym prddom
21: Charakteristika U/ f
22: U/f + brzdenie jednosmernym priudom
(prepinaé& DIP S2/3) ")
71_ Pokojovy prud
710 8576 0 Pokojovy prud 0 —50% lyot 1 digit = 0,001 % lpot
72_ Funkcia pozadovana hodnota zastavenia
720 8578 0 Funkcia pozadovana hodnota 0: OFF
zastavenia 1: ON
721 8579 0 Pozadovana hodnota zastavenia 0-30-500 [min'1] 1 digit = 0,001 min™!
722 8580 0 Start-Offset 0 —30 — 500 [min™"] 1 digit = 0,001 min™!
73_ Funkcia brzdenia
731 8749 0 Cas odbrzdenia brzdy 0-2]Js] 1 digit = 0,001 s
732 8585 0 Cas zabrzdenia brzdy 0-0,2-2(s] 1 digit = 0,001 s
738 8893 0 Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia 0: OFF

pohonu

1: ON (Prepinag DIP S$2/2) V)
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Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Zoznam parametrov

©

(o} Index dek. | Subindex Nazov MOVITOOLS® MotionStudio Skalovanie
dek. (rozsah/pracovné MOVILINK®
nastavenie)
77_ Funkcia Setrenia energiou
770 8925 0 Funkcia Setrenia energiou 0: OFF
1: ON
8 Funkcie menica
80_ Nastavenie
802 8594 0 Vyrobné nastavenie 0: Ziadne vyrobné nastavenie
2: Stav z vyroby
803 8595 0 Blokovanie parametrov 0: OFF
1: ON
805 10095 1 Rezim uvedenia do prevadzky 0: Easy
1: Expert
81_ Sériova komunikacia
810 8597 0 Adresa rozhrania RS 485 0 — 31 (prepinac DIP S1/1-4) D
811 8598 0 Skupinova adresa rozhrania RS 485 100 - 131
(Prepinag DIP S1/1-4) D
812 8599 0 Cas timeoutu zbernice RS 485 0-1-650(s] 1 digit = 0,001 s
83_ Reakcie pri chybach
830 8609 0 Externa chyba 0: Ziadna reakcia
1: Zobrazenie chyby
2: Okamzité zastavenie/chyba
4: Rychle zastavenie/chyba
5: Okamzité zastavenie/vystraha
7: Rychle zastavenie/vystraha
11: Normalne zastavenie/vystraha
12: Normalne zastavenie/chyba
832 8611 0 Chyba pretazenie motora 0: Ziadna reakcia
1: Zobrazenie chyby
2: Okamzité zastavenie/chyba
4: Rychle zastavenie/chyba
12: Normalne zastavenie/chyba
84_  Cinnost priresete
840 8617 0 Manualny reset 0: Nie
1: Ano
86_ Modulacia
860 8620 0 Frekvencia PWM 0: 4 kHz
1: 8 kHz
3: 16 kHz (prepinaé DIP $1/7) V)
87_ Obsadenie procesnych dat
870 8304 0 Opis pozadovanej hodnoty PO 1 Riadiace slovo (len zobrazenie)
871 8305 0 Opis pozadovanej hodnoty PO 2 1: Pozadované otacky
11: Pozadovana hodnota otacok [%]
872 8306 0 Opis pozadovanej hodnoty PO 3 Rampa (len zobrazenie)
873 8307 Opis skuto¢nej hodnoty PI 1 Stavové slovo 1 (len zobrazenie)
874 8308 Opis skuto¢nej hodnoty PI 2 1: Skuto€né otacky
2: Vystupny prad
3: Cinny prud
8: Skutocné otacky [%]
875 8309 Opis skuto¢nej hodnoty PI 3 Stavové slovo 2 (len zobrazenie)
876 | 8622 Uvolnit PO data 0: ANO
1: NIE

1) Pri deaktivacii ovladacieho prvku (napr. prepina¢a) pomocou parametra P102 je inicializacna hodnota parametra rovna hodnote, ktora

bola naposledy nastavena.

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou (‘\ I >

8

Opis parametrov @

8.8 Opis parametrov
8.8.1 Zobrazované hodnoty

Parameter 000

Parameter 002

Parameter 004

Parameter 005

Parameter 006

Parameter 008

Parameter 009

Parameter 010

Otacky (so znamienkom)
Zobrazené otacky su vypocitané otacky.

Frekvencia (so znamienkom)
Vystupna frekvencia meni¢a

Vystupny prud (absolutna hodnota)
Zdanlivy prud v rozsahu 0-200 % menovitého pradu zariadenia

Cinny prud (so znamienkom)
Cinny prad v rozsahu -200 % — +200 % menovitého prudu zariadenia
Znamienko ¢inného pradu zavisi od smeru otacania a spésobu zatazenia:

Smer otacania Zat'azenie Otacky Cinny prad
PravotoC€ivy chod  motoricky kladny (n > 0) kladny (lyy > 0)
Lavotocivy chod motoricky zaporny (n <0)  zaporny (lyy < 0)
PravotoCivy chod  generatoricky kladny (n > 0) zaporny (lyy < 0)
Lavotocivy chod generatoricky zaporny (n <0)  kladny (ly, > 0)

Vyt'azenie motora
Vytazenie motora v [%] uréené teplotnym modelom motora.

Napatie medziobvodu
Napatie vo [V] namerané v medziobvode

Vystupny prud
Zdanlivy prud v [A]

Stav menica
Stavy menica

+  ZABLOKOVANY
+ UVOLNENY
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s W@V provadzky "Expert” s

@ Opis parametrov

Parameter 011 Prevadzkovy stav

MozZné su nasledovné prevadzkové stavy:
+ PREVADZKA PRI 24 V

+ BLOKOVANIE REGULATORA

+ NEUVOLNENE

+ POKOJOVY PRUD

+ UVOLNENIE

+ VYROBNE NASTAVENIE

+ CHYBA

« TIMEOUT

Parameter 012 Poruchovy stav
Poruchovy stav v textovej forme

Parameter 013 Rezim uvedenia do prevadzky
Rezim uvedenia do prevadzky "Easy" alebo "Expert"

Parameter 014 Teplota chladi¢a
Teplota chladi¢a meni¢a

Parameter 015 Pocet hodin v zapnutom stave
Sucet hodin, po&as ktorych bol meni€ pripojeny na externé napajanie 24 V DC

Parameter 016 Cas uvolnenia
Pocet hodin, pocas ktorych bol koncovy stuperi meni¢a uvolneny
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Parameter 017

Parameter 018

Parameter 019

Parameter 020

Parameter 031

8

Opis parametrov @

Poloha prepinac¢ov DIP S1 a S2
Zobrazenie polohy prepinada DIP S1 a S2:

Prepina¢ | Bit vindexe | Funkcia
DIP 10087.135
S11 Bit 0 Adresa zariadenia Adresa zariadenia bit 2°
S1/2 Bit 1 Adresa zariadenia bit 2"
S1/3 Bit 2 Adresa zariadenia bit 22
S1/4 Bit 3 Adresa zariadenia bit 23
S1/5 Bit 11 Ochrana motora 0: Ochrana motora Zap.
1: Ochrana motora Vyp.
S1/6 Bit 9 ZvySeny kratkodoby | 0: Motor je prispdsobeny
moment 1: Vykon motora o 1 stupefi nizsi
S1/7 Bit 12 Taktovacia frekvencia | 0: 4 kHz
PWM 1: premenliva (16, 8, 4 kHz)
S1/8 Bit 13 Tlmenie volnobehu 0: Vyp.
1: Zap.
S2/1 Bit 7 Typ brzdy 0: Standardna brzda
1: Volitelna brzda
S2/2 Bit 15 Odbrzdenie brzdy 0: Vyp.
bez uvolnenia 1: Zap.
pohonu
S2/3 Bit 6 Spoésob riadenia 0: VFC riadenie
1: U/f riadenie
S2/4 Bit 16 Kontrola otacok 0: Vyp.
1: Zap.
S2/5 Bit 17 Doplnkova funkcia Nastavenie doplnkovej funkcie bit 20
S2/6 Bit 18 Nastavenie doplnkovej funkcie bit 2
S2/7 Bit 19 Nastavenie dopinkovej funkcie bit 22
S2/8 Bit 20 Nastavenie dopinkovej funkcie bit 23

Zobrazenie polohy prepina¢a DIP nezavisi od toho, &i je aktivovana alebo deaktivovana
funkcia prepinaca DIP.

Poloha prepinaca f2
Zobrazenie polohy prepinaca 2

Zobrazenie polohy prepinaca DIP nezavisi od toho, &i je aktivovana alebo deaktivovana
funkcia prepinaca DIP.

Poloha prepinaca t1
Zobrazenie polohy prepinaca t1

Zobrazenie polohy prepinaca DIP nezavisi od toho, €i je aktivovana alebo deaktivovana
funkcia prepinaca DIP.

Poloha potenciometra pozadovanej hodnoty f1
Zobrazenie polohy potenciometra pozadovanej hodnoty 1

Zobrazenie polohy prepina¢a DIP nezavisi od toho, &i je aktivovana alebo deaktivovana
funkcia prepinaca DIP.

Poloha/obsadenie binarneho vstupu, svorka X6:11,12
Zobrazenie stavu binarneho vstupu na svorke R (") X6:11,12
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Parameter 032
Parameter 033
Parameter 050
Parameter 051
Parameter 070
Parameter 071

Parameter 072

Parameter 076

Parameter 700

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Poloha/obsadenie binarneho vstupu, svorka X6:9,10
Zobrazenie stavu binarneho vstupu na svorke L ¢ ) X6:9,10

Poloha/obsadenie binarneho vstupu, svorka X6:7,8
Zobrazenie stavu binarneho vstupu na svorke f1/f2 X6:7,8

Poloha/obsadenie signalizaéného relé K1
Zobrazenie stavu signalizacného relé K1

Poloha vystupu X10
Zobrazenie stavu vystupu na riadenie volitelnej jednotky BEM

Typ jednotky
Zobrazenie typu jednotky

Menovity vystupny prud
Zobrazenie menovitého prudu jednotky [A]

Slot volitel'nej jednotky DIM

Zobrazenie typu modulu Drive-ldent, ktory je nasadeny na slote X3 pre modul Drive-

Ident

Hodnota parametra | Typ modulu Drive-ldent
0 Ziaden Drive-ldent

1-9 rezervované

10 DT/DV/400/50

1 rezervované

12 DRS/400/50

13 DRE400/50

14 DRS/460/60

15 DRE/460/60

16 DRS/DRE/380/60 (ABNT)
17 DRS/DRE/400/50 (DR-Global)
18 rezervované

19 DRP/400/50

20 DRP/460/50

21-31 rezervované

Zobrazenie kataldgového Cisla a verzie datovej sady na module DIM

Firmvér zakladnej jednotky
Zobrazenie Cisla a verzie firmvéru

Prevadzkovy rezim
Zobrazenie nastaveného prevadzkového rezimu
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Parameter
080 — 084

Parameter 094

Parameter 095

Parameter 096

Parameter 097

Parameter 098

Parameter 099

8

Opis parametrov @

Chyba t-0 az t-4

Jednotka v okamihu vzniku chyby ukladd do pamati diagnostické udaje. V poruchovej

pamati sa zobrazuje 5 poslednych chyb.

PO 1 Pozadovana hodnota (zobrazena hodnota)
Vystupné slovo procesnych dat 1

PO 2 Pozadovana hodnota (zobrazena hodnota)
Vystupné slovo procesnych dat 2

PO 3 Pozadovana hodnota (zobrazena hodnota)
Vystupné slovo procesnych dat 3

Pl 1 Skuto€na hodnota (zobrazena hodnota)
Vstupné slovo procesnych dat 1

Pl 2 Skuto¢na hodnota (zobrazena hodnota)
Vstupné slovo procesnych dat 2

Pl 3 Skutoéna hodnota (zobrazena hodnota)
Vstupné slovo procesnych dat 3

8.8.2 Pozadované hodnoty/integratory

Parameter 100

i

UPOZORNENIE

Parameter P100 mbdzete menit len vtedy, ked

+ v8etky binarne vstupy su nastavené = "0"
» aprepinace DIP S1/1 — S1/4 su deaktivované parametrom P102.

Zdroj riadiacej pozadovanej hodnoty
« Privybere "Binary" (binarny) sa riadenie vykonava cez vstupné binarne svorky.

— Ak mechanické nastavovacie prvky f1 a f2 nie su deaktivované (pozri parameter
P102), pozadovana hodnota sa zadava potenciometrom pozadovanej hodnoty f1

a prepinacom f2.

— Ak mechanické nastavovacie prvky f1 af2 su deaktivované (pozri parameter
P102), pozadovana hodnota sa zadava vyberom pozadovanych hodnét n_f1

alebo n_f2 (podmienky pozri v parametroch P160/P161).

* Privybere "RS 485" sa riadenie vykonava cez vstupné binarne svorky a cez riadiace

slovo zbernice. Pozadovana hodnota sa zadava cez zbernicu.
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Parameter 102

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Deaktivacia mechanickych nastavovacich prvkov

V tomto bitovo kddovanom vyberovom poli méZete deaktivovat mechanické nastavo-
vacie prvky menica MOVIMOT®. Hodnota parametra nastavena vo vyrobe tak, Ze

vSetky mechanické prvky su aktivne.

Bit Vyznam Upozornenie
0 rezervované
1 Deaktivacia prepi- Bit nie je Prepinace DIP S1/1 — S1/4 aktivne
nacov DIP nastaveny:
Z\y:e;asry:hrania Bit nastaveny: Prepinace DIP S1/1 — S1/4 neaktivne
RS 485) Nastavenie adresy rozhrania RS 485, skupinovej adresy
rozhrania RS 485 a zdroja riadiacej poZzadovanej
hodnoty pomocou parametrov P870, P811 a P100
2-4 rezervované
Deaktivacia DIP Bit nie je Prepina¢ DIP S1/5 aktivny
prepinaca nastaveny:
i’l)/g:g)ohrana Bit nastaveny: Prepina¢ DIP S1/5 neaktivny:
Zapnutie/vypnutie funkcie ochrany motora pomocou
parametra P340
rezervované
Deaktivacia DIP Bit nie je Prepinac DIP S1/7 aktivny
prepinaca nastaveny:
fsr’;/kz/éfcl;(i?\é?/(\:/ﬁ) Bit nastaveny: Prepina¢ DIP S1/7 neaktivny:
Nastavenie taktovacej frekvencie PWM pomocou para-
metra P860
8 Deaktivacia DIP Bit nie je Prepinac DIP S1/8 aktivny
prepinaca nastaveny:
\?c:l‘/r?o(tt)mir)“e prt Bit nastaveny: Prepinac DIP S1/8 neaktivny:
Aktivacia/deaktivacia timenia volnobehu pomocou para-
metra P325
9 rezervované
10 Deaktivacia DIP Bit nie je Prepina¢ DIP S2/2 aktivny
prepinaca nastaveny:
Erzzlj ()odbrzdenle Bit nastaveny: Prepina¢ DIP S2/2 neaktivny:
Y Aktivacia/deaktivacia odbrzdenie bez uvolnenia pohonu
pomocou parametra P738
11 Deaktivacia DIP Bit nie je Prepina¢ DIP S2/3 aktivny
prepinaca nastaveny:
rSe2i/iir3n()prevadzkovy Bit nastaveny: Prepina¢ DIP S2/3 neaktivny:
Vyber prevadzkového rezimu pomocou parametra P700
12 Deaktivacia DIP Bit nie je Prepinac DIP S2/4 aktivny
prepinaca nastaveny:
§t2é/§o(ks)ledovan|e Bit nastaveny: Prepinac DIP S2/4 neaktivny:
Aktivacia/deaktivacia sledovania ota¢ok pomocou para-
metra P500
13 Deaktivacia potenci- | Bit nie je Potenciometer poZzadovanej hodnoty f1 je aktivny
ometra pozadova- nastaveny:
nej hodnoty f1 Bit nastaveny: Potenciometer pozadovanej hodnoty f1 nie je aktivny
Nastavenie pozadovanej hodnoty a maximalnych ota-
¢ok pomocou parametrov P160 a P302
14 Deaktivacia Bit nie je Prepinaé 2 aktivny
prepinaca f2 nastaveny:
Bit nastaveny: Prepinac¢ f2 neaktivny
Nastavenie pozadovanej hodnoty a minimalnych otacok
pomocou parametrov P1671 a P301
15 Deaktivacia Bit nie je Prepinac t1 aktivny
prepinaca t1 nastaveny: Cas rampy rozbehu = ¢as rampy dobehu

Bit nastaveny:

Prepinac t1 neaktivny
Nastavenie ¢asov rampy pomocou parametrov P130
aP131
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Opis parametrov @

Parameter 130 Rampa t11 rozbeh

+ Pri MOVIMOT® s binarnym riadenim je rampa zrychlovania t11 rozbehu platna len
vtedy, ked

— prepinac t1 bol deaktivovany, t. j. ked P102:15 ="1".

«  Pri MOVIMOT® s riadenim RS 485 je rampa zrychlovania t11 rozbehu platna len
vtedy, ked

— prepinac t1 bol deaktivovany, t. j. ked P102:15 ="1"
— a pohon pracuje v reZzime 2PD.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty 1 500 min™! (50 Hz).

Parameter 131 Rampa t11 dobeh

+ Pri MOVIMOT® s binarnym riadenim je rampa spomalovania t11 rozbehu platna len
vtedy, ked

— prepinac t1 bol deaktivovany, t. j. ked P102:15 ="1".

«  Pri MOVIMOT® s riadenim RS 485 je rampa spomalovania t11 rozbehu platna len
vtedy, ked

— prepinac t1 bol deaktivovany, t. j. ked P102:15 ="1"
— a pohon pracuje v reZzime 2PD.
Cas rampy sa vztahuje na skok poZadovanej hodnoty 1 500 min™! (50 Hz).

Parameter 134 Rampa t12 rozbeh = dobeh
Rampa zrychfovania a spomalovania pri S-krivke
Cas rampy sa vztahuje na skok poZzadovanej hodnoty 1 500 min"’ (50 Hz).

Tento ¢as rampy urcuje zrychlovanie a spomalovanie, ked parameter P135 S pattern
t12 (S-krivka t12) sa nastavil na stupen 1, stupen 2 alebo stupen 3.

UPOZORNENIE

Zadanie ¢asu rampy cez procesné data nie je mozné pri aktivovanom parametri P135
S pattern t12 (S-krivka t12).

fude
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Parameter 135

[0

Parameter 136

Parameter 160

Parameter 161

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

S-krivka t12

Tento parameter urCuje stupen vyhladenia krivky (1 = slabé, 2 = stredné, 3 = silné)
rampy. S-krivka sluZi na zaoblenie rampy a umozfiuje jemné zrychfovanie pohonu pri
zmenach zadania pozadovanej hodnoty. Nasledujuci obrazok znazorfiuje u&inok
S-krivky:

n A M1 2 [3]
\ e
. : \
. .
- l -

l

N\
A

t
898213899
[1] Vyber pozadovanej hodnoty

[2] Otacky bez S-krivky
[3] Otacky s S-krivkou

UPOZORNENIE

Spustenu fazu S-krivky mozno prerusit rampou zastavenia t13.

Ak sa znizi pozadovanda hodnota alebo sa odoberie uvolnenie, spustena faza S-krivky
sa privedie ku koncu. Takto mozno pohon napriek znizeniu pozadovanej hodnoty
zrychlovat este do ukon&enia faze S-krivky.

Rampa zastavenia t13
Rampa zastavenia je ucinna pri zastaveni na rampe zastavenia.
Cas rampy sa vztahuje na skok pozadovanej hodnoty 1 500 min™! (50 Hz).

Pozadovana hodnota n_f1
Pozadovana hodnota n_f1 je platna, ked
* potenciometer pozadovanej hodnoty f1 je deaktivovany, t. j. ked parameter P102:13

= Il1 "
» parameter P600 Binary inputs (binarne vstupy) = "0"
* ana svorke f1/f2 X6:7,8 je privedeny signal "0".

Pozadovana hodnota n_f2

Pozadovana hodnota n_f2 je platna, ked

» prepinac f2 je deaktivovany, t. j. ked parameter P102:14 = "1"
» parameter P600 Binary inputs (binarne vstupy) = "0"

* ana svorke f1/f2 X6:7,8 je privedeny signal "1".
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Parameter
170-173

Opis parametrov @

Pevna pozadovana hodnota n0-n3

Pevné pozadované hodnoty n0—n3 su platné vtedy, ked parameter P600 Binary inputs
(Konfiguracia svoriek) je nastaveny na "1" = konfiguracia svoriek 2 (vyber pevnej poza-
dovanej hodnoty).

Pevné pozadované hodnoty n0—n3 mézete potom zvolit podla naprogramovanej funkci-
onality vstupnych svoriek.

Znamienko pevnej pozadovanej hodnoty uréuje smer otacania motora.

Parameter Aktivhapozadovana | Stav Stav
hodnota Svorka L ¢ ) X6:9,10 Svorka f1/f2 X6:7,8
P170 n0 OFF OFF
P171 n1 ON OFF
P172 n2 OFF ON
P173 n3 ON ON

8.8.3 Parametre motora

Parameter 300

Parameter 301

Parameter 302

Parameter 303

Parameter 320

Otacky Start-Stop

Tymto parametrom sa definuje hodnota najmensSich otacok, ktoré meni¢ dodava do
motora pri uvofneni. Prechod na otacky urCené zadanim pozZadovanej hodnoty sa
potom vykona s aktivhou rampou zrychlovania. Po odstraneni uvolnhenia parameter
uréuje, od akej frekvencie menié MOVIMOT® rozpozna zastavenie motora a brzda
zacéne brzdit.

Minimalne otacky (ked je deaktivovany prepinac f2)
Tento parameter uréuje minimalne otacky np,i, pohonu.

Pohon neklesne pod tieto otacky ani v pripade, ked sa nastavia mensSie otacky nez mini-
malne otacky (vynimka: zmena smeru otadania alebo zastavenie pohonu).

Minimalne otacky (ked je deaktivovany prepinac f1)
Tento parameter ur€uje maximalne otacky n,,x pohonu.

Pohon neprekrocCi tieto otacky ani v pripade, Ze sa nastavia vy3Sie otacky nez maxi-
malne otacky.

Ak sU zadané ny,in, > Npays Plati pre minimalne otacky aj maximalne otacky hodnota
zadana v nyp.

Medzna hodnota pradu

Interné prudové obmedzenie sa vztahuje na vystupny zdanlivy prud. V oblasti slabého
pola meni¢ automaticky znizi medznu hodnotu pradu, aby sa realizovala ochrana pripo-
jeného motora proti preklopeniu.

Automaticka kompenzacia

Pri aktivnej kompenzacii pri kazdej zmene prevadzkového stavu UVOLNENIE sa
vykona kalibrovanie motora.
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Parameter 321

Parameter 322

Parameter 323

Parameter 324

Parameter 325

Parameter 340

Parameter 341

Parameter 347

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Boost

Ak je parameter P320 Automatic adjustment (Automaticka kompenzacia) = "ON", menic
automaticky nastavi parameter P321 BOOST. Manualne nastavenie tohto parametra
normalne nie je potrebné.

V $pecialnych pripadoch je potrebné manualne nastavenie na zvySenie zaberového
momentu.

Kompenzacia IxR

Ak je parameter P320 Automatic adjustment (Automaticka kompenzacia) = "ON", meni¢
automaticky nastavi parameter P322 IxR Adjustment (Kompenzéacia IxR). Manualne
zmeny tohto parametra su vyhradené pre optimalizaciu Specialistami.

Predmagnetizacia

Cas predmagnetizacie umozfiuje po uvolneni meniéa vytvorenie magnetického pola
v motore.

Kompenzacia skizu

Kompenzacia sklzu zvySuje presnost otacok motora. Do parametra sa ru¢ne zadava
hodnota menovitého skizu pripojeného motora.

Kompenzacia sklzu je dimenzovana pre pomer momentov zotrvacnosti zataze/motora
mensi ako 10. Ak sa regulacia rozkmita, musite znizit kompenzaciu sklzu a v pripade
potreby dokonca nastavit na 0.

Timenie kmitania vol'nobehu (ak je prepina¢ DIP S1/8 deaktivovany)

Ak sa motor pri volnobehu sprava nestabilne, tento stav zlepsite aktivaciou timenia kmi-
tania volnobehu.

Ochrana motora (ak je prepina¢ DIP S1/5 deaktivovany)
Aktivacia/deaktivacia tepelného modelu ochrany pre menic MOVIMOT®

Meni¢ MOVIMOT® pri aktivacii tejto ochrany elektronicky prebera tepelnu ochranu
pohonu.

Sposob chladenia

Tymto parametrom ur€ujete spdsob chladenia pouzity pre vypocet teploty motora
(vlastny ventilator alebo externy ventilator).

Dizka kabla motora

Tymto parametrom uréujete diZzku motorového kabla pouzitd pre vypodet teploty motora
(= dizka hybridného kabla SEW medzi meni¢om MOVIMOT® a motorom). Tento para-
meter musite zmenit pri montazi v blizkosti (mimo) motora.
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Opis parametrov @

8.8.4 Kontrolné funkcie

Parameter 500

Parameter 501

Parameter 522

Parameter 523

Sledovanie otacok (ak je prepina¢ DIP S2/4 deaktivovany)

Pri meniéi MOVIMOT® sa otacky sleduju na zaklade vyhodnotenia prevadzky pri
medznej hodnote pradu. Sledovanie ot4d€ok sa aktivuje, ak sa po€as nastaveného one-
skorenia (parameter P507) nepretrzite dosahuje medzna hodnota pradu.

Cas oneskorenia

Pri zrychlovani alebo spomalovani alebo pri zataZzovych Spi¢kach sa méze dosiahnut
nastavena hodnota medzného prudu.

Oneskorenie zabranuje nechcenej aktivacii citlivého sledovania otaéok. Skér nez dojde
k aktivacii sledovania otacok, po¢as celého oneskorenia, musi byt nepretrzite dosiah-
nuta hranica medzného prudu.

Kontrola vypadku fazy
POZOR!

Deaktivacia kontroly vypadku fazy méze za nepriaznivych pomerov viest k poskode-
niu zariadenia.

Poskodenie menica.

« Kontrolu vypadku sietovej fazy deaktivujte len pri kratkodobej nesymetrii sietového
napatia.

+ Zabezpecte, aby sa pohon MOVIMOT® vzdy napajal zo vSetkych 3 faz sietového
napajania.

Tuto funkciu sledovania mozno deaktivovat, aby sa pri asymetrickych sietach zabranilo
aktivacii kontroly vypadku siete.

Kontrola vypadku siete

Tymto parametrom prispdsobujete kontrolu vypadku siete meni¢a na prevadzku so sys-
témom MOVITRANS®.
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8.8.5 Priradenie svoriek

Parameter 600 Konfiguracia svoriek
UPOZORNENIE
@
1 Parameter P600 mbdzete menit len vtedy, ked vSetky binarne vstupy = "0".

Tymto parametrom volite konfiguraciu binarnych vstupnych svoriek.

Nasledujuce tabulky uvadzaju funkcie binarnych vstupnych svoriek v zavislosti od
zdroja riadiacej pozadovanej hodnoty a konfiguracie svoriek:

142

Zdroj riadiacej pozadovanej hodnoty "Binary"” (Binarny)
Konfiguracia | Binarne vstupné svorky
DI f1/f2 X6:7,8 L ¢ )X6:9,10 R("y X6:11,12
0: | Konfigu- | Prepnutie poZzadovanej VIavo/Stop Vpravo/Stop
racia hodnoty Signal "0": Stop Signal "0": Stop
svoriek 1 | Signal "0": Pozadovana Signal "1": Lavotocivy chod Signal "1": Pravoto-
hodnota f1 ¢ivy chod
Signal "1": Pozadovana
hodnota 2
1: | Konfigu- | Vyber pevnych pozadovanych hodnét Uvolnenie/Stop
racia Pevna pozadovana hodnota n0 Signal "0", "0" Parameter P7170 | Signal "0": Stop
svoriek 2 | Pevna pozadovana hodnota n1 Signal "0", "1" Parameter P171 | Signal "1":
Pevna pozadovana hodnota n2 Signal "1", "0" Parameter P172 Uvolnenie
Pevna pozadovana hodnota n3 Signal "1", "1" Parameter P173
2: | Konfigu- | Prepnutie poZzadovanej /externa chyba Uvolnenie/Stop
racia hodnoty Signal "0": Ext. Chyba Signal "0": Stop
svoriek 3 | Signal "0": PoZzadovana Signal "1": Ziadna ext. Chyba Signal "1":
hodnota 1 Uvolnenie
Signal "1": PoZzadovana
hodnota 2
Zdroj riadiacej pozadovanej hodnoty "RS 485"
Konfiguracia svoriek | Binarne vstupné svorky
f1/f2 L¢ )X6:9,10 R( \ X6:11,12
X6:7,8
0: |Konfiguracia bez VIavo/Stop Vpravo/Stop
svoriek 1 funkcie Signal "0": Stop Signal "0": Stop
Signal "1": Odblokovanie chodu Signal "1": Odblokovanie chodu
doflava doprava
1: | Konfiguracia bez bez funkcie Uvolnenie/Stop
svoriek 2 funkcie Signal "0": Stop
Signal "1": Uvolnenie
Chod doprava + dolava
2: | Konfiguracia bez /externd chyba Uvolnenie/Stop
svoriek 3 funkcie Signal "0": Ext. Chyba Signal "0": Stop
Signal "1": Ziadna ext. Chyba Signal "1": Uvolnenie
Chod doprava + dolava
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Opis parametrov @

Parameter 620 Funkcia signalizaéného relé K1

A VYSTRAHA!

Nebezpecéenstvo neofakdvaného nabehnutia pohonu, ak sa signaliza¢né relé K1 pou-

Zije na riadenie brzdy.

Smrt alebo tazké poranenia

* Ak sa signalizacné relé K1 pouzije na riadenie brzdy, parameter P620 musite
nastavit na 5 "Brzda uvolnena".

« Skor, nez pouzijete signalizacné relé K1 na riadenie brzdy, skontrolujte nastavenie
parametrov.

Tymto parametrom volite funkciu signalizacného relé K1.

Aktivna pri Signale "0" Signal "1"

0: Ziadna funkcia - -

2: Pripraveny na Nepripraveny na prevadzku Pripraveny na prevadzku

prevadzku

3: Koncovy stupen Zap. | Jednotka je blokovana Zariadenie uvolnené, motor pod
prudom

4: Tocivé pole Zap. Ziadne togivé pole Rotujuce tocivé pole

Pozor: Na vystupe menica
MOVIMOT® mézu byt napriek tomu
pritomné nebezpeéné napétia.

5: Brzda odbrzdena Brzda zabrzdena Brzda odbrzdena

6: Brzda zabrzdena Brzda odbrzdena Brzda zabrzdena

8.8.6 Riadiace funkcie
Parameter 700 Prevadzkovy rezim (ak je prepina¢ S2/3 deaktivovany)
Tymto parametrom sa nastavi zakladny prevadzkovy rezim menica.

e Charakteristika VFC / U/f:

Standardné nastavenie pre asynchrénne motory. Toto nastavenie je vhodné na
vSetky vSeobecné aplikacie, ako pasové dopravniky, pojazdy atd.

e Zdvihacie zariadenie VFC:

A VYSTRAHA!

Nebezpectenstvo neofakdvaného nabehnutia pohonu, ak sa signalizaéné relé K1
pouzije na riadenie brzdy.

Smrt alebo tazké poranenia

+ Ak signalizatné relé K1 pouZijete na riadenie brzdy, nesmiete zmenit para-
metre funkcie signalizacného relé.

* Pred zmenou parametra P700 skontrolujte, i sa signalizacné relé pouziva na
riadenie brzdy.

Funkcia zdvihacieho zariadenia automaticky nastavi pripravenost vSetkych funkcii,
ktoré su potrebné na prevadzku jednoduchej zdvihacej aplikacie.

Predpokladom na spravny priebeh aplikacie v zdvihacej technike je riadenie brzdy
motora cez menic.
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©

Prevadzkovy rezim zdvihacieho zariadenia VFC ovplyviuje tieto parametre:

C. Index Subindex | Nazov Hodnota
dek. dek.

300 8515 0 Otacky Start-Stop =60 min™
ak sa otacky Start-Stop nastavia
mensie ako 60 min”

301 8516 0 Minimalne otacky =60 min""
ak sa minimalne otacky nastavia
mensie ako 60 min™!

303 8518 0 Medzna hodnota prudu = menovity prud motora
ak sa medzna hodnota pradu
nastavi mensia ako menovity prud
motora

323 8526 0 Predmagnetizacia =20 ms
ak sa predmagnetizacia nastavi
mensia ako 20 ms

500 8557 Kontrola otacok = 3: Motoricky/generatoricky

620 8350 Signaliza¢ny vystup K1 = 5: Brzda odbrzdena

731 8749 Cas odbrzdenia brzdy =200 ms
ak sa ¢as odbrzdenia brzdy nastavi
mensi ako 200 ms

732 8585 0 Cas zabrzdenia brzdy =200 ms
ak sa Cas zabrzdenia brzdy nastavi
mensi ako 200 ms

738 8893 0 QOdbrzdenie brzdy bez =0: OFF

uvolnenia pohonu

V prevadzkovom rezime zdvihacie zariadenie VFC meni¢ MOVIMOT® kontroluje, Ci
su hodnoty tychto parametrov dovolené.

Sledovanie ota€ok nemozno deaktivovat v prevadzkovom rezime zdvihacie zaria-
denie VFC.

Funkciu odbrzdenia brzdy bez uvolnenia pohonu nemozZno aktivovat' v prevadzko-
vom reZime zdvihacie zariadenie VFC.

Funkcia vystup signalizaéného relé sa da parametrizovat.

* VFC brzdenie jednosmernym pradom / U/f brzdenie jednosmernym pradom:

A VYSTRAHA!

Nebezpecenstvo nekontrolovaného brzdenia. Pri brzdeni jednosmernym prudom
nie je mozné riadené zastavenie alebo dodrzanie urcitej rampy.

Smrt alebo tazké poranenia

Pouzite iny prevadzkovy rezim.

Pri tomto nastaveni brzdi asynchrénny motor pomocou vnuteného prudu. Pritom
motor brzdi bez brzdového odporu na menici.
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Parameter 710

Parameter
720—-722

Parameter 731

Parameter 732

Opis parametrov @

Pokojovy prud
Meni¢ funkciou pokojového prudu pocas zastavenia motora generuje prud do motora.
Pokojovy prud v zastavenom motore plini tieto funkcie:

» Pokojovy prud v zastavenom motore pri nizkej teplote okolia zabraruje vzniku kon-
denzatu a zamrznutiu brzdy. Prud nastavte tak, aby sa motor neprehrial.

+ Ak ste aktivovali pokojovy prud, motor mbzZete aktivovat’ aj bez predmagnetizacie.

Pri aktivovanej funkcii pokojového prudu kpncovy stupen zostava uvolneny na genero-
vanie prudu do motora, aj ked je v stave "ZIADNE UVOLNENIE".

V pripade chyby sa preruSi napajanie motora v zavislosti od prislusSnej reakcii na chybu.

Funkcia pozadovana hodnota zastavenia
Pozadovana hodnota — Stop
Start-Offset

Pri aktivnej funkcii pozadovana hodnota zastavenia sa meni¢ uvolni, ked pozadovana
hodnota otacok je vac¢sia ako pozadovana hodnota Stop + Start-Offset.

Uvolnenie meni€a sa zrusi, ak poZzadovana hodnota otacok poklesne pod pozadovanu
hodnotu zastavenia.

A

Integrator-
pozadovana
hodnota

< S —
Otacky-
Stop-pozadoviana hodnota  Start-pdzadovana hodnota ~ PoZadovana
hodnota
Start-offset
9007199746515723

Cas odbrzdenia brzdy

Tymto parametrom urcujete, ak dlho eSte bude motor po uplynuti predmagnetizacie
bezat s minimalnymi otaCkami. Tento ¢as je potrebny na kompletné odbrzdenie brzdy.

Cas zabrzdenia brzdy
Nastavi sa Cas potrebny na zabrzdenie brzdy mechanickej brzdy.
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@ Opis parametrov

Parameter 738 Aktivovat’ odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu

(ak je prepina¢ S2/2 deaktivovany)

Ak je tento parameter nastaveny na hodnotu "ON", brzdu mozZno odbrzdit' aj bez uvol-
nenia pohonu. PodrobnejSie informéacie najdete v kapitole "Prepinaé DIP S2/2
(— str. 64).

Tato funkcia je k dispozicii len viedy, ak sa brzda motora ovlada cez menic.
Pri zariadeni, ktoré nie je pripravené na prevadzku, je brzda vzdy zabrzdena.

Odbrdzenie brzdy bez uvolhenia pohonu nie je k dispozicii v spojeni s funkciou zdviha-
cej techniky.

Parameter 770 Funkcia Setrenia energie
Ak sa parameter nastavi na hodnotu "ON", meni¢ znizi prad volnobehu.

8.8.7 Funkcie zariadenia
Parameter 802 Vyrobné nastavenie

Ak tento parameter nastavite na "Delivery state" ("Vyrobné nastavenie"), vSetky para-
metre,

+ ktoré maju hodnotu nastavenu z vyroby
+ a ktoré nemoZno nastavit na prepinacoch DIP S1/S2 alebo na prepinacoch t1/f2,
sa nastavia na hodnotu nastavenia z vyroby.

Pri parametroch, ktoré sa nastavuju na prepinatoch DIP S1/S2 alebo na prepinacoch
t1/f2, sa pri vyrobnom nastaveni "Delivery state" ("Vyrobné nastavenie") aktivuju
mechanické nastavovacie prvky.

Parameter 803 Blokovanie parametrov

Ak tieto parametre nastavite na "ON", nemozno menit vSetky parametre s vynimkou blo-
kovania parametrov. Toto nastavenie ma zmysel po UspeSnhom uvedeni zariadenia do
prevadzky a optimalizacii parametrov. Parametre mozno menit’ az po ich nastaveni na
"OFF".

Parameter 805 Rezim uvedenia do prevadzky
Parametrizacia rezimu uvedenia do prevadzky
* Rezim "Easy"

Pri uvadzani do prevadzky "Easy" meni¢ MOVIMOT® uvediete rychlo a jednoducho
do prevadzky pomocou DIP prepinagov S1, S2 a prepinacov f2, t1.

¢ Rezim "Expert"
Pri uvadzani do prevadzky "Expert" je k dispozicii viac rdznych parametrov.

Parameter 810 Adresa rozhrania RS 485 (ak su deaktivované prepinace DIP S1/1 — S1/4)
Tymto parametrom mdzZete nastavovat adresu rozhrania RS 485 menica MOVIMOT®,
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Parameter 811

Parameter 812

Parameter 830

Parameter 832

Parameter 840

Parameter 860

Parameter 870

Parameter 871

8

Opis parametrov @

Adresa rozhrania RS 485 (ak su deaktivované prepinace DIP S1/1 — S1/4)

Tymto parametrom modzete nastavovat skupinovl adresu rozhrania RS 485 menica
MOVIMOT®.

Cas timeoutu zbernice RS 485
Tymto parametrom mdZete nastavit' Cas sledovania timeoutu rozhrania RS 485.

Reakcia pri externej chybe

Tymto parametrom urCujete reakciu na chybu, ktora sa aktivuje pri odpojeni signalu na
svorke X6: 9,10 (koéd chyby 26), pozri parameter P600 "Konfiguracia svoriek 3".

Reakcia na chybu pret'azenia motora

Tymto parametrom uréujete reakciu na chybu, ktora sa aktivuje pri pretazeni motora
(kéd chyby 84).

Manualny reset

Ak sa meni¢ MOVIMOT® nachadza v poruchovom stave, chybu mézete potvrdit’ nasta-
venim parametra na "ON". Po resetovani chyby sa parameter automaticky nastavi na
"OFF". Ak sa chyba nenachadza na vykonovej €asti, nastavenie parametra na "ON"
nema Ziaden ucinok.

Frekvencia PWM (ak je prepina DIP S1/7 deaktivovany)

Tymto parametrom mobzete nastavit maximalnu taktovaciu frekvenciu na vystupe
menica. Taktovacia frekvencia sa méze samocinne menit podla vytazenia zariadenia.

Opis pozadovanej hodnoty PO 1
Zobrazenie obsadenia vystupného slova procesnych dat PO 1

Opis pozadovanej hodnoty PO 2
Parametrizacia obsadenia vystupného slova procesnych dat PO 2
K dispozicii su nasledujuce priradenia:

PoZadované otacky: Zadava sa absolutna hodnota poZzadovanych otacok.
Kodovanie: 1 digit = 0,2 min™
Priklad 1: Chod doprava s otackami 400 min™":
Vypocet: 400/0,2 = 2 0004gk = 07D0 ey
Priklad 2: Chod dolava s otagkami 750 min™":
Vypocet: -750/0,2 = -3 7504ek = F15Anhex
PozZadovana hodnota Pozadovana hodnota otacok sa zadava relativne v percentu-
otacok [%] alnej forme, vztahuje sa na maximalne otacky nastavené

potenciometrom pozadovanej hodnoty f1.

Kédovanie: C000p,ex = -100 % (chod dolava)
4000},¢x = +100 % (otacanie doprava)
— 1 digit = 0,0061 %

Priklad: 80 % fax, SMer otacania dolava:

Vypocet: -80 % / 0,0061 = -131154, = CCCb5} ¢
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Parameter 872
Parameter 873

Parameter 874

Parameter 875

Parameter 876

fde

Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou
Opis parametrov

Opis pozadovanej hodnoty PO 3
Zobrazenie obsadenia vystupného slova procesnych dat PO 3

Opis skutoénej hodnoty PI 1
Zobrazenie obsadenia vstupného slova procesnych dat Pl 1

Opis skuto¢nej hodnoty PI 2

Parametrizacia obsadenia vstupného slova procesnych dat Pl 2

K dispozicii su nasledujuce priradenia:

Skuto&né otacky: Aktualna hodnota skuto€nych otacok pohonu v min~’!
Kodovanie: 1 digit = 0,2 min™

Vystupny prad: Aktualny vystupny prud zariadenia v % z ly
Kédovanie: 1digit=0,1% Iy

Cinny prud: Aktualny €inny prud zariadenia v % z I
Kédovanie: 1digit=0,1% Iy

Skuto€né otacky [%]: Aktualna skuto¢na hodnota otad€ok pohonu v % z potenci-
ometra pozadovanej hodnoty f1 alebo z N5
Koédovanie: -> 1 digit = 0,0061 %

-100 % — +100 % = 0xC000 — 0x4000

Opis skutoénej hodnoty PI 3
(pozri kapitolu "Procesné vstupné data" (— str. 108))
Zobrazenie obsadenia vstupného slova procesnych dat Pl 3

Uvorlnit’ PO data

ANO: Vystupné procesné data poslané riadenim zbernice sa okamzite stanu ucinné.
NO: Posledné platné vystupné procesné data ostavaju nadalej v platnosti.

UPOZORNENIE

Ak sa zmeni obsadenie vystupného slova procesnych dat PO 2, PO data sa zablokuju.
Musia sa uvolnit parametrom P876.

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Uvedenie do prevadzky "Expert" s parametrizacnou funkciou

C 29,

Opis parametrov

8.8.8 Parametre zavislé od mechanickych ovladacich prvkov

Nasledujuce mechanické ovladacie prvky ovplyviuju pouzivatel'ské parametre:
Prepinac DIP S1
Prepinac DIP S2
Potenciometer pozadovanej hodnoty 1

3

[ 0

Prepinac f2
Prepinac t1

UPOZORNENIE

Parameter P100 mbdzete menit len vtedy, ked

+ v8etky binarne vstupy su ="0"
» aprepinace DIP S1/1 — S1/4 su deaktivované parametrom P102.

Mechanicky Ovplyvneny Uginok parametra P102
ovladaci prvok Parameter Bit
Prepina¢ DIP S1/1 | P810 1 Bit nie je nastaveny:
- S1/4 Adresa rozhrania RS 485 Nastavenie adresy rozhrania RS 485, skupinovej
adresy rozhrania RS 485 a zdroja riadiacej poza-
P811 dovanej hodnoty na prepinaoch S1/1 — S1/4
Skupinova adresa roz- Bit nastaveny:
hrania RS 485 Nastavenie adresy rozhrania RS 485, skupinovej
P100 adresy _rozhrania RS 485 a zdroja riadiacej poza-
Zdroj riadiacej pozadova- dovanej hodnoty pomocou parametrov
nej hodnoty
Prepina¢ DIP S1/5 | P340 5 Bit nie je nastaveny:
Ochrana motora Aktivacia/deaktivacia funkcie ochrany motora na
prepinaci DIP S1/5
Bit nastaveny:
Aktivacia/deaktivacia funkcie ochrany motora
pomocou parametrov
Prepina¢ DIP S1/7 | P860 7 Bit nie je nastaveny:
Frekvencia PWM Vyber frekvencie PWM na prepinaci DIP S1/7
Bit nastaveny:
Vyber frekvencie PWM pomocou parametrov
Prepina¢ DIP S1/8 | P325 8 Bit nie je nastaveny:
Tlmenie kmitania pri Aktivacia/deaktivacia funkcie timenia kmitania pri
volnobehu volnobehu na prepinaci DIP S1/8
Bit nastaveny:
Aktivacia/deaktivacia timenia kmitania volno-
behu pomocou parametrov
Prepina¢ DIP S2/2 | P738 10  Bit nie je nastaveny:
Odbrzdenie brzdy bez Aktivacia/deaktivacia funkcie "Odbrzdenie brzdy
uvolnenia pohonu bez uvolnenia pohonu" na prepinaci DIP S2/2
Bit nastaveny:
Aktivacia/deaktivacia funkcie "Odbrzdenie brzdy
bez uvolnenia pohonu" pomocou parametrov
Prepinac DIP S2/3 = P700 11 | Bit nie je nastaveny:
Prevadzkovy rezim Vyber prevadzkového rezimu na prepinaci
DIP S2/3
Bit nastaveny:
Vyber prevadzkového rezimu pomocou
parametrov
Prepina¢ DIP S2/4 | P500 12 | Bit nie je nastaveny:

Sledovanie otacok

Aktivacia/deaktivacia funkcie sledovania otacok
na prepinaci DIP S2/4

Bit nastaveny:
Aktivacia/deaktivacia sledovania otacok
pomocou parametrov
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@ Opis parametrov

Mechanicky Ovplyvneny Uginok parametra P102

ovladaci prvok Parameter Bit

Potenciometer P302 13 | Bit nie je nastaveny:

pozadovanej Maximalne otacky Nastavenie maximalnych otacok na potenci-
hodnoty f1 ometri poZzadovanej hodnoty f1

Bit nastaveny:
Nastavenie maximalnych otaéok pomocou

parametrov
Prepinac f2 P301 14  Bit nie je nastaveny:
Minimalne otacky Nastavenia minimalnych otac¢ok na prepinaci f2

Bit nastaveny:
Nastavenie minimalnych ota€ok pomocou

parametrov
Prepinac t1 P130 15 | Bit nie je nastaveny:
Rampa zrychlovania Nastavenia ramp na prepinaci t1
P131 Bit nastaveny:

Rampa spomalovania Nastavenie ramp pomocou parametrov
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9 Prevadzka
9.1 Signalizacia prevadzky
Stavova LED sa nachadza na hornej strane menica MOVIMOT®.
(11
I l@i i
AZEe PR |
B o |
[1] Stavova LED menica MOVIMOT® 459759755

9.1.1 Vyznam stavov stavovej LED
3-farebna stavova LED signalizuje prevadzkové a poruchové stavy menica
MOVIMOT®.
Farba Stav LED Prevadzkovy Opis
LED stav
- nesvieti nepripraveny na Nie je pripojené napajanie 24 V
prevadzku
zlta rovhomerné nepripraveny na Prebieha faza autotestu alebo 24 V nap3aja-
blikanie prevadzku nie je pritomné, ale sietové napétie nie je OK
zlta rovnomerné pripraveny na Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu
rychle blikanie | prevadzku aktivne (len pri S2/2 = "ON")
zlta trvalo svieti pripraveny na Napajacie napatie 24 V a sietové napatie su
prevadzku, ale OK, ale ziaden signal uvolnenia
zariadenie je
zablokované Ak pohon pri signale na uvolnenie nebezi,
skontrolujte uvedenie do prevadzky!
zlta 2 x zablika, pripraveny na Napajacie napatie 24 V a sietové napatie OK
prestavka prevadzku, ale Na aktivaciu automatického rezimu ukoncite
ruény rezim ruény rezim
bez uvolnenia
zariadenia
zelena/ | blika s menia- pripraveny na Porucha komunikacie pri cyklickej vymene
zIta cimi sa farbami | prevadzku, dat
ale timeout
zelena | trvalo svieti zariadenie je Motor je v prevadzke
uvolnené
zelena | rovhomerné aktivovana Motor pracuje na medznej hodnote pradu
rychle blikanie | medzna hodnota
prudu
zelena | rovnomerné pripraveny na Aktivna funkcia pokojového prudu
blikanie prevadzku
cervena trvalo svieti nepripraveny na Skontrolovat' 24 V napdjanie.

prevadzku

Dbajte na to, aby bolo pripojené vyhladené
jednosmerné napéatie s minimalnym zvinenim
(Cinitel zvinenia max. 13 %)

Kody blikania stavovych LED
rovhomerné blikanie
rovnomerné rychle blikanie

blikd s meniacimi sa farbami

LED 600 ms svieti, 600 ms nesvieti
LED 100 ms svieti, 300 ms nesvieti
LED 600 ms zelena, 600 ms Zlta

Opis poruchovych stavov najdete v kapitole "Vyznam stavov stavovych LED" (— str. 172).
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9.2

/ﬁ Prevadzka
~~  Modul Drive-ldent

Modul Drive-Ident

fde

Nasuvny modul Drive-ldent je zabudovany v zakladnej jednotke.
Nasledujuci obrdzok znazorfiuje modul Drive-ldent jeho polohu v menici MOVIMOT®.

493300363
[1] Modul Drive-ldent

Modul Drive-ldent obsahuje pamatovy prvok, v ktorom sa ukladaju tieto informacie:
+ Udaje o motore

+ Udaje o brzde

* Pouzivatelské parametre

Ked treba nahradit meni&¢ MOVIMOT®, zariadenie mézete opat uviest do prevadzky
jednoduchym prepojenim modulu Drive-ldent bez PC a zélohovania dat.

UPOZORNENIE

Ak sa pri vymene zariadenia

* spravne neprenesie nastavenie prepinacov DIP alebo

* sa pouzije meni¢ MOVIMOT® s inym katalégovym ¢&islom (napr. zariadenie s inym
vykonom),

meni& MOVIMOT® rozpozna zmenu v konfiguracii. Pritom sa mézu nanovo inicializo-

vat' urc€ité parametre na uvedenie do prevadzky.

Preto meni¢ MOVIMOT® mézete vymenit len za menic MOVIMOT® s rovhakym
katalégovym Eislom.

Informacie o vymene zariadeni najdete v kapitole "Vymena zariadenia" (— str. 178).
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Ovladacie jednotky MBG11Aa MLG.A — o

9.3 Ovladacie jednotky MBG11A a MLG..A

i

UPOZORNENIE

Pokyny na uvedenie do prevadzky s volitelnymi jednotkami MBG11A alebo MLG..A
najdete v kapitole "Uvedenie do prevadzky s volitefnymi jednotkami MBG11A alebo
MLG..A" (— str. 93).

Ovladacimi jednotkami MBG11A a MBG..A mdzete vykonavat nasledujuce funkcie

meni¢a MOVIMOT®:

Funkcia

Vysvetlenie

Udaj na displeji

Zaporna zobrazovana hodnota, napr. | = chod dolava

Kladna zobrazovana hodnota, napr. = chod doprava

SEW
Zobrazena hodnota sa vztahuje na otacky nastavené potenciometrom poZadovanej hodnoty
1. Priklad: Zobrazena hodnota "50" = 50 % otacok nastavenych potenciometrom pozadova-
nej hodnoty.
Pozor: Pri zobrazeni "0" sa pohon otaca otackami f,;,.

Zvysenie otacok

Pri chode doprava:

Pri chode dofava: (‘@

Znizenie otacok

Pri chode doprava: (

g

Pri chode dolava: @

Zastavenie pohonu
MOVIMOT®

Spusteni_cle_(gohonu
MOVIMO

Sucasné stlacenie tlacidiel: + Zobrazenie = |
SEW.
@ alebo (‘@

Pozor: Pohon MOVIMOT® sa po uvolneni rozbehne na naposledy ulozenu hodnotu
a smer otacania.

Zmena smeru otacania
sprava dolava

1. do zobrazenia = |
SEW
2. Dal&im stladenim ‘@ sa zmeni smer otaCania sprava dolava.

Zmena smeru otac¢ania
zlava doprava

1.@ do zobrazenia = |
SEW
2. Dal$im stlagenim @ sa zmeni smer ota€ania zlava doprava.

Pamatova funkcia

Po prikazoch Siet vypnut a Siet zapnut zostane zachovana naposledy nastavena hodnota,
ak po poslednej zmene pozadovanej hodnoty bolo pripojené napajanie 24 V najmene;j
4 sekundy.
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- ~  Prevodnik poZadovanej hodnoty MWA21A
9.4 Prevodnik poZadovanej hodnoty MWA21A
UPOZORNENIE
@
1 « Pokyny k pripojeniu volitelnej jednotky MWA21A najdete v kapitole "Pripojenie

volitelnej jednotky MWA21A" (— str. 49).
+ Pokyny k uvedeniu do prevadzky s volitelnou jednotkou MWA21A najdete v kapi-
tole "Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWA21A" (— str. 95).

9.4.1 Riadenie

S analégovym signalom na svorke 7 a svorke 8 volitelnej jednotky MWA21A riadite
otacky pohonu MOVIMOT® Zf_ do frax.

6 10V [«— 6 10V [«—
7 + [— 17+
[1] 2kQ e — @& =
9 L H 9 1L H
10 L H 10 1 H
MWA21A MWA21A
341225355
[1] Potenciometer s vyuzitvm referenéného napatia 10 V (alternativne 5 kQ)
[2] Bezpotencialovy analégovy signal
9.4.2 Funkcia pozadovana hodnota zastavenia
[1][Hz] ,
5
/
/ /
4 )
l /
/
/
3 7
/
/
fmin !
(2 Hz) A
1
0 A
0 05 1 1,5 2 25 V] o1
0 1 2 3 4 5 [mA]
341098123
Nastavenie: [1] Vystupna frekvencia

0..10V/0...20 mA
2..10V/4..20 mA
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Prevodnik pozadovanej hodnoty MWF11A — o

9.5 Prevodnik poZadovanej hodnoty MWF11A

UPOZORNENIE
@
1 « Pokyny k pripojeniu volitelnej jednotky MWF11A najdete v kapitole "Pripojenie voli-
telnej jednotky MWF11A" (— str. 50).

« Pokyny k uvedeniu do prevadzky s volitefnou jednotkou MWF11A najdete v kapi-
tole "Uvedenie do prevadzky s volitelnou jednotkou MWF11A" (— str. 98).

Nasledujuci obrazok znazorfuje prevodnik pozadovanej hodnoty MWF11A:

3287018251

9.5.1 Opis funkcie

Prevodnik pozadovanej hodnoty MWF11A prevadza pozadovanu hodnotu (frekvencny
alebo analégovy vstup) a riadiace signaly do protokolu RS 485.

Takto mdzete pohon MOVIMOT® riadit na dialku z rozvodnej skrine. Stu¢asne mozno
ovladat az 31 pohonov MOVIMOT® (Broadcasting).

Prevodnik pozadovanej hodnoty MWF11A mézZete prevadzkovat v tychto rezimoch:
* Rezim Broadcast (B-Modus)

* Z bodu do bodu (P-Modus)

* Z bodu do bodu so striedanim 2PD/3PD

Prevadzkovy rezim Opis

Rezim Broadcast * Vrezime Broadcast mézete s 1 prevodnikom pozadovane;j
(B-Modus) hodnoty MWF11A riadit cez RS 485 maximalne 31 pohonov
MOVIMOT®.

«  Meni¢ MOVIMOT® neposiela ziadne stavové hlasenia (cez
RS 485) spat na prevodnik pozadovanej hodnoty MWF11A.

Z bodu do bodu * VreZzime z bodu do bodu mézete s 1 prevodnikom poZadovanej

(P-Modus) hodnoty MWF11A riadit’ len 1 pohon MOVIMOT®.

* Prevodnik pozadovanej hodnoty vyhodnocuje poruchové hlasenia
a skutoéné otagky pohonu MOVIMOT®.

* Ak v prevodniku pozadovanej hodnoty MWF11A alebo v pohone
MOVIMOT® sa vyskytne chyba, resetuje sa svorka "/Porucha".

Z bodu do bodu *  Pozri riadok Z bodu do bodu (P-Modus)

so striedanim * Roazdiely:

2PD/3PD — Svorka "/Porucha" je aktivna, ak prevodnik pozadovanej
(2-PD-Modus) hodnoty MWF11A hlasi "StbY" (24 V prevadza).

—  Priinicializacii sa na MOVIMOT® zapiSu parametre "t11
rozbeh"/"t11 dobeh". Pritom prevodnik pozadovanej hodnoty
MWF11A komunikuje len pocas brzdenia po rampe rychleho
zastavenia s 3 PD.
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9.5.2 Ovladacie a zobrazovacie prvky

9.5.3 Ovladanie

Nasledujuci obrazok znazorfiuje ovladacie a zobrazovacie prvky volitefnej jednotky
MWF11A:

11 12

(3]
[4]
fIA
RS485 @\CON|] []
(71 6
3285341963
[1] Pevna Pozadovana hodnota n12
[2] Pevna Pozadovana hodnota n13
[3] Tlagidlo "hore" pre vyber symbolu/zmenu hodnét
[4] Tlacgidlo "dole" pre vyber symbolu/zmenu hodn6t
[5] Tlagidlo "Potvrdit"
[6] Symbol Frekvenény alebo analégovy vstup
[71 Symbol Komunikaény rezim
[8] Symbol Chod dolava
[9] Symbol Zobrazenie stavu
[10] Symbol Rampa rychleho zastavenia
[11]  Symbol Rampa rozbehu
[12] Symbol Rampa dobehu
[13] Symbol Frekvencia pre 100 % pozadovanej hodnoty
[14] Symbol Pevna Pozadovana hodnota n11
Nasledujuca tabulka uvadza zakladnu obsluhu volitelnej karty MWF11A:
Vyber symbolu Tlacidlami "hore" [3] a "dole" [4] vyberte symbol.

Zmena hodnot

Vyberte symbol (pozri hore).
Tlagidlom [5] prejdite do reZzimu nastavovania.
Tla€idlami "hore" [3] a "dole "[4] zmerite hodnotu.

A ow b=

Pri nastavovani hodnota blika. Vyber hodnoty
potvrdte dvojitym kliknutim na tlacidlo [5]. Hodnota sa
pritom uloZi do permanentnej pamate.

Skalovanie velkosti kroku  Pri mene hodnét sugasne s tlagidlami "hore" [3] a "dole"
pri zmene hodnét [4] stlacte tlacidlo [5].

Udaje k velkosti kroku pozri na nasleduijucich stranach.
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9.5.4 Vyznam zobrazovanych symbolov

Nasledujuca tabulka uvadza vyznam zobrazovanych symbolov:

Symbol

Funkcia

Stavové
zobrazenie

rpm%

V rezime Broadcast (B-Modus):

Zobrazenie:

— Ak na svorkach nie je privedené uvolnenie, na displeji sa zobrazi
"StoP".

— Ak na svorkach je privedené uvolnenie, na displeji sa zobrazia
pozadované otacky v %.

Jednotka: Percenta

Rozsah: 0,0 — 200,0

Sirka kroku: 0,1

V rezime Z bodu do bodu a rezime 2 PD:

Zobrazenie: Stav menica

— "Stby" pre 24 V prevadzku

— "StoP" pre ziadne uvolnenie/blokovanie regulatora

- "F XX" ak sa v meni¢i MOVIMOT® nachadza chyba XX

— "E XX" ak sa v MWF11A nachadza chyba XX, pozri kapitolu "Diag-
nostika s volitelnou jednotkou MWF11A" (— str. 177).

— "————" ak je porucha v komunikacii medzi meni¢om MOVIMOT®
a volitelnou jednotkou MWF11A

Jednotka: Percenta

Rozsah: 0,0 % — 200,0 %

Sirka kroku: 0,1

Rampa rych-
leho zastavenia

Zobrazenie: Rampa rychleho zastavenia vztiahnuta na 1 500 min”!
(50 Hz)

Jednotka: sekundy

Rozsah: 0,1-65 s

Sirka kroku: 0,01 s

Sirka rychleho kroku: 0,2 s

Vyrobné nastavenie: 1 s

Rampa rozbehu

Zobrazenie: Rampa rozbehu (doprava + dol'ava) vztiahnuta na
1 500 min”" (50 Hz)

Jednotka: sekundy

Rozsah: 0,1-65 s

Sirka kroku: 0,01 s

Sirka rychleho kroku: 0,2 s

Vyrobné nastavenie: 5 s

Rampa dobehu

Zobrazenie: Rampa rozbehu (doprava + dofava) vztiahnuta na
1 500 min™" (50 Hz)

Jednotka: sekundy

Rozsah: 0,1-65 s

Sirka kroku: 0,01 s

Sirka rychleho kroku: 0,2 s

Vyrobné nastavenie: 5 s

Frekvencia pre
100 % pozado-
vanej hodnoty

Zobrazenie: Vstupna frekvencia, pri ktorej volitelna jednotka MWF11A
signalizuje menicu MOVIMOT® pozZadované otacky vo vyske 100 %.
Priklad:

Nastavilo sa 12 kHz, na frekvenénom vstupe sa napaja 6 kHz. Pozado-
vana hodnota otacok = 6 kHz/12 kHz x 100 % = 50 %.

VSetky vysledky > 200 % sa obmedzia na 200,0 %.

Ak meniéu MOVIMOT® sa doda pozadovana hodnota otacok > 100 %,
volitefna jednotka MWF11A ich obmedzi na 100 %.

Jednotka: kHz

Rozsah: 0,1-70,00 kHz

Sirka kroku: 0,01 kHz

Sirka rychleho kroku: 0,5 kHz

Vyrobné nastavenie: 10 kHz

Pevna pozado-
vana hodnota

n11
| 11

Zobrazenie: Pevna pozadovana hodnota n11
Jednotka: Percenta

Rozsah: 0-100,0 %

Sirka kroku: 0,5 %

Sirka rychleho kroku: 5 %

Vyrobné nastavenie: + 10 %
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Symbol

Pevna pozado-
vana hodnota

n12
| n12

Funkcia

Zobrazenie: Pevna pozadovana hodnota n12
Jednotka: Percenta

Rozsah: 0-100,0 %

Sirka kroku: 0,5 %

Sirka rychleho kroku: 5 %

Vyrobné nastavenie: + 50 %

Pevna pozado-
vana hodnota

n13

Zobrazenie: Pevna pozadovana hodnota n13
Jednotka: Percenta

Rozsah: 0-100,0 %

Sirka kroku: 0,5 %

Sirka rychleho kroku: 5 %

Vyrobné nastavenie: + 100 %

Frekvenény .
alebo analégo-
vy vstup

flA

Zobrazenie:

"F" pre frekvencny vstup
— "A" pre analégovy vstup (prud alebo napéatie)
Vyrobné nastavenie: "F"

Komunikaény .
rezim

Zobrazenie:

"b" pre rezim Broadcast

"P" pre rezim z bodu do bodu
— "P2" prerezim P2
Vyrobné nastavenie: "B"

9.5.5 Riadiace funkcie svoriek X4

Nasledujuca tabulka uvadza riadiace funkcie svoriek X4:

X4:1
Doprava

X4:2
Dolava

X4:3
Uvolnenie/
rychle
zastavenie

X4:4
n11

X4:5
n12

Vysledna funkcia

Motor brzdi s "rampou rychleho

", Q" _ _ Cl )
zastavenia" a zastavi sa

nqn _, ngn g

"y - - Motor brzdi s "rampou dobehu"

||0||
||0|| N u1u

||1|| _ llOll

u1u

a zastavi sa

||1|| _ _

"y A Motor brzdi s "rampou dobehu"

g NPT

nqn _ — a zastavi sa

||0|| _ ll1ll ||0||

Otacanie doprava s pozadovanou
hodnotou frekvencie alebo analégo-
vou pozadovanou
hodnotou A
Zavisi od symbolu:

Motor zrychluje s "rampou rozbehu

||1 " llOll nou

IIOlI

IIOII — ll1 "

||0|| _ ll1ll ||0||

Otacanie dolava s pozadovanou
hodnotou frekvencie alebo analégo-
vou pozadovanou

hodnotou

Zavisi od symbolu: fiA

Motor zrychluje s "rampou rozbehu

||1 " llOll lloll

Otacanie doprava s pevnou poza-
dovanou hodnotou n11
Motor zrychluje s "rampou rozbehu

||1 " ll1 " nou

g "oty

Otacanie dolava s pevnou pozado-
vanou hodnotou n11
Motor zrychluje s "rampou rozbehu"

nqn nqn non

||0|| N u1u uou

Otacanie doprava s pevnou poza-
dovanou hodnotou n12
Motor zrychluje s "rampou rozbehu"

||1 " uou ||1 "
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Svorka X4:6
(reset chyby)

Svorka X4:7
(/porucha vystup)

Svorka X4:8
(/porucha vystup,
Skratuvzdorna)

Informacie
k rampam

X4:1 X4:2 X4:3 X4:4 = X4:5 Vysledna funkcia
Doprava @ Dolava Uvolnenie/ n11 n12

rychle

zastavenie

Otacanie dolava s pevnou pozado-
ng N nqn no "{" | vanou hodnotou n12
Motor zrychluje s "rampou rozbehu"

Otacanie doprava s pevnou pozZa-

||0|| N u1u uou ||1|| u1u u1u dovanOU hOantOU n13

Motor zrychluje s "rampou rozbehu"

Otacanie dolava s pevnou pozado-
IIOII IIOII 5 ll1ll II1II ll1ll Il1ll Vanou hodnotou n13
Motor zrychluje s "rampou rozbehu"

Chybu, ktort zobrazuje displej, mozno resetovat privedenim 24 V na svorku X4:6 (reset
chyby). Reakciu najdete v kapitole "Diagnostika s meniCom pozadovanej hodnoty
MWF11A".

V rezime B-Modus je na svorku X4:7 vzdy privedenych 24 V.

V rezime P-Modus je na svorku X4:7 len v pripade poruchového hlasenia privedena
zem GND, v opacnom pripade 24 V.

V rezime 2PD-Modus je na svorku X4:7 v pripade poruchového hlasenia alebo
24 V prevadzky privedena zem GND, v opa&nom pripade 24 V.

Svorka X4:8 je interne pevne prepojena so svorkou X4:7 (vystup, skratuvzdorny).

Rezim B a P:

Prevodnik pozadovanej hodnoty MWF11A prenasa rampu vzdy tretim procesnym
datovym slovom.

Ak je privedené uvolnenie doprava alebo dolava, zavedie sa rampa, aj pri prechode
z vacSej pozadovanej hodnoty na mensiu pozadovanu hodnotu. Integrator rampy
nemozno implementovat pre relativne poZzadované hodnoty.

"Rampa dobehu" sa predvoli, ak nie su privedené rychle zastavenie a uvolnenie.

Rampa rychleho dobehu sa predvoli, ak na svorke X4:3 "Rychle zastavenie" je pri-
vedenych O V.

Rezim 2 PD:

Na meni¢i MOVIMOT® sa inicializuju rampa rozbehu a dobehu. Menic MOVIMOT®
si v prevadzke samocinne zvoli spravnu rampu (v zavislosti od pozadovanych/sku-
tocnych otacok). Volitelna jednotka MWF11A preto vysiela len 2 PD. Ak prepojite
svorky X4:1 (doprava) a/alebo X4:2 (dofava) volitelnej jednotky MWF11A so svor-
kami (doprava) a/alebo (dofava) meni¢a MOVIMOT®, pohon MOVIMOT® sa okam-
Zite sa rozbehne so spravnou rampou (bez komunikacného oneskorenia).

Rampa rychleho zastavenia sa da riadit’ len s 3 PD, pricom sa musi pocitat’ s one-
skorenim 30-70 ms.
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9.6 Manualna prevadzka pohonu MOVIMOT® s programom MOVITOOLS®

MotionStudio

Pohony MOVIMOT® su vybavené diagnostickym rozhranim X50 na uvedenie do pre-
vadzky a servis. Tento umozriuje diagnostiku, manualnu prevadzku a parametrizciu.

Na manualne ovladanie pohonu MOVIMOT® mozete pouzit’ funkciu manualneho ovla-
dania programu MOVITOOLS® MotionStudio.

1. Najprv na pripojte PC na menic MOVIMOT®.

Pozri kapitolu "Pripojenie PC" (— str. 55).

Spustite program MOVITOOLS® MotionStudio a meni¢ MOVIMOT® zavedte do
programu MOVITOOLS® MotionStudio.

Pozri kapitolu "MOVITOOLS® MotionStudio" (— str. 117).

. Po Uuspesnom zavedeni menic¢a MOVIMOT® pravym tlagidlom mysSi otvorte kontex-

tové menu a vyberte polozku menu "Startup"/"Manual operation” ("Uvedenie do pre-
vadzky"/"Manualna prevadzka".

MOVITOOLSE®-MotionStudio - [Default]*

_ Project Edit Network View Plon  Setings  Window  Help . _
= H'lh'l W iE4r |+ =+ + 1 X||:T5mn bl &[4 1|
MOVIMOT D oy
E, MOVIMOT D

-1y | Serial {COM 1)
E| "g, SenaI{DC)I'U'I'IZ USE}

fL:IZ

1. Parameter tree (Online)

| EEL}

Comparison (Online)

[ Startup » | Data management {Online)

Diagnostics

BE| Parameter tree (Onling)
iﬁi Manual mode {Cniine)

Show online unit status

Bg Assign configured unit...

[ configure device...

D Manage unit parameter set 3
¥ Remove

Properties...

9007199793805067

Otvori sa dialégové okno "Manual operation” ("Manualna prevadzka").

9.6.1 Aktivacia/deaktivacia manualneho rezimu

Aktivovanie

Manualny rezim mozno aktivovat len v pripade, ked je uvolneny pohon MOVIMOT®.

Aktivacia nie je mozna,

ked je brzda odbrzdena bez uvolnenia pohonu
alebo ked je uvolneny koncovy stuperi menica, aby generoval pokojovy prud.
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Deaktivacia

e

£ M40V TOOL 5 -“otionStudis - [MOVIMOT D]*

Erojit  Bearbetens  petowerk gresche Erstelungen  Eenster ol

D==H®B 1k X | Cr
HIVIHOT B BT Painsteibmm [wbsnacnl MMDOTISS0G] ol Handbstisb [untsrand [MMDDI5503]
a HmAMDT Handbetrieb
» Senial ICOM 1)
= 5 Geisl [COM 3) v

M 32 MMDO0 5503

Hsdmm

Edgang

g

Hat b

[1 —- '
IU__UI:-112 1¢min
\"-‘,’,""H— . . . .
el T

3000
Schieichgang

Handbefrieh sinschaten |

I?U.l - 1/imin Rechiz
Ranpel] [T Jﬂ L ’
TI'|'E|'HJ1'-] ,1—

Evemsa biten [ J

534358795

Manuélny rezim aktivujete kliknutim na tladidlo [Activate manual operation] ([Zapnut
manualnu prevadzku]) [1].

Parameter P097 Pl 1 Actual value (Skuto¢na hodnota) (zobrazenie) signalizuje nadra-
denému riadeniu, Ze je aktivna manualna prevadzka.

Manualna prevadzka ostava aktivna aj po resete chyby alebo po odpojeni 24 V napéjania.

A VYSTRAHA!

Nebezpefenstvo pomliazdenia neumyselnym spustenim pohonu.
Smrt alebo tazké poranenia.

* Pred deaktivaciou manuélnej prevadzky musite resetovat signaly na binarnych
vstupoch a zruSit' aktivaciu pohonu procesnymi datami.

+ Podla aplikacie prijmite dodato¢né bezpeénostné opatrenia na zabranenie ohro-
zenia pracovnikov a zariadenia.

Manualna prevadzka sa deaktivuje, ked:
» Kiliknite na tlacidlo [Activate manual operation] ([Deaktivovat manualnu prevadzku])
» alebo zavriete okno "Manual operation" ("Manualna prevadzka")

« alebo nastavte parameter P802 Factory setting (Vyrobné nastavenie) na "Delivery
state" ("Vyrobné nastavenie").

UPOZORNENIE

Ked deaktivujete manuélnu prevadzku,

* pri binarnom riadeni sa aktivuju signaly na binarnych vstupoch.
 pririadeni cez rozhranie RS 485 sa aktivuju signaly na binarnych vstupoch a pro-
cesné data.
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9.6.2 Riadenie pri manualnej prevadzke

Po Uspesnej aktivacii manualnej prevadzky mbzete pohon MOVIMOT® riadit ovladacimi
prvkami v okne "Manual operation" ("Manualna prevadzka") programu MOVITOOLS®
MotionStudio.

(0] (1

£ M40V TOOL 5 -“otionStudis - [MOVIMOT D]*

Erojedt  Bearbeben  Hetowerk  Areicht Enstefungen  Fenster  pife
DB 1k ¥ [
HOVIHOT 2| 8 Faiametarhom unbanaenl MMOOTSS0G] 98 Handosiisb [unberanct (M 00015 1037
a MIAMOT 0 Handbetrieh
» Senial ICOM 1)
—- £5 Serial [COM 3) v

M 32 MMDO0 5503 i

Edgang

g

Mirieam

Hat b

[ Fi —
Eg\ln | Handbetieh susschalien I m
o [z 1/min ik

[2] Vf_.“w JI — Dvehaad [1/rn] (]
s Y T 1 iy s'u- I su:n

N o ==l |

[5] Sl ’\ —‘n.m

6l Ravgels] |10 < U ,

[7] Timeouls] [T Ausgwgashon [5] 0

[8] R o |

[0l

534573835
1. Posuvacdom [2] v skupine "Control" ("Riadenie") nastavujete premenlivé pozadované
otacky.
2. Tlagidlami [CW] [6] ([Vpravo]) alebo [CCW] [5] ([VIavo]) uréujete smer otacania.
3. Tlacidlom [Start] [3] uvolfiujete pohon MOVIMOT®.

Os motora [4] znazornena v skupine "Control" ("Riadenie") znazorfiuje smer otaca-
nia a otacky motora.

4. Tlagidlom [Stop] [9] zastavujete pohon.

Alternativne mozete v skupine "Setpoints" [1] ("Pozadované hodnoty") priamo zadavat
pozadované hodnoty pre rychly chod, pomaly chod alebo premenlivé otacky.

Smer ota¢ania urCujete znamienkom (kladné = chod doprava, zaporné = chod dolava).

VZdy najprv zadajte poZadovanu hodnotu. Stlagte tlacidlo <ENTER> a na uvolnenie
pohonu MOVIMOT® Kliknite na tlacidlo obsahujuce zadavacie pole pozadovanej
hodnoty okolo.

Skupina "Actual values" [10] ("Skuto€né hodnoty") zobrazuje nasledujuce skutoCné
hodnoty pohonu MOVIMOT®:

+ Stav meni¢a MOVIMOT®
«  Otacky motoru v [min"]
« Vystupny prud meni¢a MOVIMOT® v [%] z Iy
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Pri pohonoch MOVIMOT® s pohonmi s brzdou mézete brzdu odbrzdit’ aj bez uvolnenia
pohonu kliknutim na zaskrtavacie pole "Brake release" [8] ("Odbrzdit brzdu").

UPOZORNENIE
Brzdu moZzno odbrzdit’ bez uvolnenia pohonu len vtedy, ked

» prepinac¢ DIP S2/2 = "ON"
+ alebo tato funkcia je uvolnena parametrom P738

e

9.6.3 Reset v manualnej prevadzke

Ak sa na meni& MOVIMOT® vyskytne chyba, chybu mozete resetovat tlaCidlom [Reset]
[11].

9.6.4 Sledovanie timeoutu v manualnej prevadzke

Aby sa zabranilo nekontrolovanej prevadzke pohonu MOVIMOT®, po aktivacii manual-
nej prevadzky nasleduje sledovanie timeoutu.

Cas timeoutu zadate do zadavacieho pola "Timeout" [7].

Ak je komunikacia medzi MOVITOOLS® MotionStudio a meni¢om MOVIMOT® preruse-
na dlhsie ako tento ¢as timeoutu,

» zrusi sa uvolnenie pohonu MOVIMOT®
* abrzda sa zabrzdi.
AvSak manualny rezim ostava aktivny.
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9.7 Ovladacia jednotka DBG
9.7.1 Opis
Funkcia

Ovladacou jednotkou DBG méZete parametrizovat’ pohony MOVIMOT® a riadit manu-
alnu prevadzku. Ovladacia jednotka dodatoéne zobrazuje délezité informacie o stave
pohonu MOVIMOT®.

Viybavenie + Osvetleny textovy displej s moznostou nastavenia 7 jazykov
» Blok s 21 tlaCidlami
* Mozné pripojit' aj cez predlzovaci kabel DKG60B (5 m)

Prehlad

Ovladacia jednotka Jazyk

DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL
DBG60B-01 (nemecky/anglicky/francuzsky/taliansky/Spanielsky/portugalsky/
holandsky)

DE/EN/FR/FI/SV/DA/TR
(nemecky/anglicky/franctzsky/finsky/Svédsky/dansky/turecky)

DE/EN/FR/RU/PL/CS
(nemecky/anglicky/francuzsky/rusky/polsky/Cesky)

DBG60B-02

DBG60B-03

641532299

UPOZORNENIE

Informacie k pripojeniu ovladacej jednotky DBG najdete v kapitole "Pripojenie ovlada-
cej jednotky DBG" (— str. 54).

fde

POZOR! Strata definovaného stupfia ochrany krytim pri nenamontovanych alebo
nespravne namontovanych uzatvéracich skrutiek na potenciometri poZadovanej
hodnoty f1 a na diagnostickom rozhrani X50.

Poskodenie menica MOVIMOT®,

» Po parametrizacii, diagnostike alebo manualnej prevadzke naskrutkujte spat uzatva-
raciu skrutku s tesnenim.
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Obsadenie Nasledujuci obrazok znazorfiuje obsadenie tlacidiel ovladacej jednotky DBG:

tlacidiel DBG

(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
(9]

Tlagidlo
Tlagidlo
Tlagidlo
Tiacidlo (D)
Tlagidlo <0>-<9>
Tiacidlo (+-)
Tiacidlo (1)
Tlagidlo
Tlagidlo

[0] Tiacidlo ()
(1] Tiacidlo (¥)
(2] Tiacidlo ()

[7]
(8]

9]

(1]

2]

341827339

Stop

Vymazat posledny zapis

Vyber jazyka

Zmenit menu

Cislice 0-9

Zmena znamienka

Sipka nahor, o jednu polozku v menu nahor
Start

OK, potvrdenie udajov

Aktivovanie kontextového menu

Sipka nadol, o jednu polozku v menu nadol

Desatinna Giarka
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9.7.2 Ovladanie

Viyber poZadovaného jazyka

Kontextové menu

1.

Pri prvom zapnuti alebo po aktivovani stavu po dodani
ovladacej jednotky DBG sa na displeji zobrazi na nie-
kolko sekind nasledujice zobrazenie: w
EURODRIVE

1214344843

Potom sa na displeji zobrazi symbol pre vyber jazyka.

1214353419
Tlacidlo @ drzte stlacené az do zobrazenia pozadova-
ného jazyka.
Vyb’er pc.Jtvlrdte tIaC|dIom’ . o | | | ENGLISCH
Oyladgma th:‘dnotka’l vyhlada pripojene za’rladenla a tieto .
priradi do vyberového zoznamu zariadeni.
1214465035

Tlagidlom prejdete do kontextového menu.

Pre meni¢ MOVIMOT® MM..D st v kontextovom menu ovladacej jednotky DBG k dis-
pozicii tieto polozky menu:

"BASIC VIEW" (Zakladné zobrazenie)
"PARAMETER MODE" (Rezim parametrov)
"MANUAL MODE" (Manualny rezim)
"COPY TO DBG" (Kopirovat do DBG)
"COPY TO MM" (Kopirovat do MM)

"DBG DELIVERY ST.." (DBG dodavka)
"UNIT SETTINGS" (Nastavenia jednotiek)
"SIGNATURE" (Oznacenie)

"EXIT" (Opustit)
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Ovladacia jednotka DBG — o

Zakladné
zobrazenie

Rezim parametrov

e

Menu "BASIC VIEW" (Zakladné zobrazenie) sluzi na zobrazenie ddlezitych zakladnych

veligin.
O . O Hz
0 %In Zobrazenie pri neuvolnenom menici MOVIMOT®
0
NO ENABLE
690041611
28 Hz
53 %In Zobrazenie pri uvolnenom menici MOVIMOT®
0
ENABLE
690392971
NOTE 17: S . .
DISABLE REQUIRED Upozorfujuce hlasenie
690463243
O . O Hz
0 Poruchové hlasenie
%In
ERROR 8

V menu "PARAMETER MODE" ("Rezim parametrov") mézete kontrolovat a menit

nastavenie parametrov.

UPOZORNENIE

Parametre mézete menit len vtedy, ked
* je vmenici MOVIMOT® zasunuty modul Drive-ldent

* anie je aktivna ziadna doplnkova funkcia.

Ak chcete menit parameter v reZime parametrov, postupujte takto:

1.

Tlac€idlom aktivujte kontextové menu. Na druhom
mieste sa nachadza polozka "PARAMETER MODE"
("Rezim parametrov").

2. Tlagidlom @ vyberte polozku "PARAMETER MODE".
3. Tladidlom spustite rezim parametrov "PARA-
METER MODE". Objavi sa prvy parameter P000
"SPEED" (OTACKY).
Tlac€idlom alebo vyberte niektord hlavnu

skupinu parametrov 0-9.

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP

PARAMETER MODE
MANUAL MODE

692160267

BASIC VIEW

MANUAL MODE

692398859

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

NO ENABLE

692471691
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10.

11.

12.

13.

Tlagidlom aktivujte v poZzadovanej hlavnej skupine
parametrov vyber skupiny parametrov. Blikajuci kurzor
sa posunie o jedno miesto doprava.

Tlac€idlom alebo tladidlom vyberte pozadovanu
podskupinu parametrov. Blikajuci kurzor je umiestneny
pod Cislom podskupiny parametrov.

Tlagidlom aktivujte pozadovanu podskupinu para-
metrov. Blikajuci kurzor sa posunie o jedno miesto
doprava.

Tlagidlom alebo tlacidlom vyberte poZzadovany
parameter. Blikajuci kurzor sa nachadza pod 3. &islicou
Cisla parametra.

Tlac€idlom aktivujte rezim nastavovania zvoleného
parametra. Kurzor je pod hodnotou parametra.

Tlac€idlom alebo tlacidlom @ nastavte pozadova-
nu hodnotu parametra.

' OK 9 . v
Tlagidlom potvrdte nastavenie a tlaCidlom
opustite rezim nastavovania. Blikajuci kurzor sa znovu
nachadza pod 3. &islicou Cisla parametra.

Tlagidlom alebo tla¢idlom vyberte parameter
alebo tlacidlom prejdite do menu podskupiny para-
metrov.

Tlagidlom alebo tlacidlom vyberte inu podsku-
pinu parametrov alebo tlacidlom prejdite do menu
hlavnej skupiny parametrov.

Tlacidlom sa vratite spat do kontextového menu.

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS
NO ENABLE
692557963
P13. SPEED-
RAMPS 1
NO ENABLE
692632203
P13. SPEED
RAMPS 1
NO ENABLE
692708875
P131 S
RAMP T11 DOWN
1.0
NO ENABLE
692797707
P131 s
RAMP T11 DOWN
1.0_
NO ENABLE
692873867
P131 5]
RAMP T11 DOWN
1.3_
NO ENABLE
692950795
P131 S
RAMP T11 DOWN
1.3
NO ENABLE
693028491
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RezZim manualnej
prevadzky

fde

Aktivovanie

A VYSTRAHA!

Nebezpecéenstvo pomliazdenia neumyselnym spustenim pohonu.

Pri deaktivacii rezimu manualnej prevadzky sa aktivuju binarne signaly (binarne ria-
denie) alebo procesné data mastera (riadenie cez rozhranie RS 485). Ak je binarnymi
signalmi alebo procesnymi datami privedeny signal uvolnenia, pohon MOVIMOT® sa
pri deaktivacii manualnej prevadzky méze neCakane rozbehnut.

Smrt alebo tazké poranenia.

+ Pred deaktivaciou reZimu manualnej prevadzky musite nastavit’ binarne signaly
alebo procesné data tak, aby sa neuvolnil pohon MOVIMOT®.

« Binarne signaly alebo procesné data mdzete znovu menit az po deaktivacii manu-
alnej prevadzky.

Ak chcete prejst do rezimu manualnej prevadzky, postupuijte takto:
1. Tlacidlom prejdete do kontextového menu.

2. Tlacidlom @ alebo tlacidlom @ zvolte polozku menu "MANUAL MODE" (Manu-
alna prevadzka).

Vyber potvrdte tlaCidlom .

Ovladacia jednotka je teraz v rezime manualnej prevadzky.

UPOZORNENIE

Nemdzete sa prepnut do manualneho rezimu,

+ ak je pohon uvolneny

+ alebo brzda odbrzdena.

V takychto pripadoch sa na 2 sekundy zobrazi hlasenie "NOTE 17: DISABLE
REQUIRED" (Meni¢ uvolneny) a ovladacia jednotka DBG sa vrati spat do kontexto-
vého menu.

Zobrazenie v rezime manualnej prevadzky

[1] [2] [3]
%In RAMP  SPEED %In RAMP  SPEED
0.0 10.0 0.0 10.0
[6]—| BRAKE OFF BRAKE OFF
[5]—-|  NO ENABLE - MANUAL MODE |~ [4]

Prepinanie 693110923
zobrazenia po 2 s

[11 Vystupny prad v [%] z Iy

[2] Zrychlenie (rampa otacok v [s] vztiahnuta na skok pozadovanej hodnoty 50 Hz)
[3] Otagky v [min™"]

[4] Zobrazenie v rezime manuélnej prevadzky

[5] Stav menica

[6] Stav brzdy

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP
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Ovladanie

V menu "MANUAL MODE" (Manualna prevadzka) moOzete vykonavat tieto funkcie

meni¢a MOVIMOT®:

Nastavenie ¢asu
rampy

Zmena parametra

Zadaijte otacky

Spustenie pohonu

Zastavenie pohonu
Odbrzdenie brzdy

bez
uvolnenia pohonu

Resetovanie chyby

Stlacte tlacidlo .

Tlagidlom @ alebo tlacidlom @ nastavte pozZadovany Cas
rampy.

Zadanie potvrdte tlacidlom .

Tlagidlom @ mbzete prepinat medzi parametrami "RAMP"
(Rampa), "SPEED" (Otacky) a "BRAKE" (Brzda).

Prechod na parameter "SPEED" (Otacky).

Na ovladacej jednotke blika aktualne nastavovany parameter
"SPEED" (Otacky).

Numerickymi tlacidlami <0>—<9> zadajte pozadované otacky
pre manualnu prevadzku.

Znamienko urcuje smer ota€ania pohonu.

Zadanie potvrdte tlacidlom .

Tlagidlom (@) spustite pohon MOVIMOT®.

Ovladacia jednotka pocas prevadzky zobrazuje aktualny prud
motora v [%] menovitého pradu motora Iy.

Tlacidlom zastavite pohon MOVIMOT®.

Tlagidlom @ prejdite na polozku menu "BRAKE".

Tla¢idlom @ alebo tladidlom @ odbrzdite alebo zabrzdite
brzdu bez uvolnenia pohonu.

Vyber potvrdte tlaCidlom .

Ak sa v rezime manualnej prevadzky vyskytne chyba, na displeji
sa zobrazi toto hlasenie:

MANUAL MODE MANUAL MODE
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
ERROR CODE ~-q¢—— > | ERROR TEXT

Zobrazenie sa
meni kazdé 2 s

Po stladeni tlacidla ovladacia jednotka DBG vynuluje
chybu.

PocCas resetovania chyby sa na displeji zobrazi toto hlasenie:

MANUAL MODE
PLEASE WAIT...

Po resetovani chyby ostava manualna prevadzka aktivna. Na
displeji sa znovu zobrazuju Udaje z manualnej prevadzky.
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A VYSTRAHA!

Nebezpecéenstvo pomliazdenia neumyselnym spustenim pohonu.

Pri deaktivacii rezimu manualnej prevadzky sa aktivuju binarne signaly (binarne ria-
denie) alebo procesné data mastera (riadenie cez rozhranie RS 485). Ak je binarnymi
signalmi alebo procesnymi datami privedeny signal uvolnenia, pohon MOVIMOT® sa
pri deaktivacii manualnej prevadzky méze neCakane rozbehnut.

Smrt alebo tazké poranenia.

+ Pred deaktivaciou reZimu manualnej prevadzky musite nastavit’ binarne signaly
alebo procesné data tak, aby sa neuvolnil pohon MOVIMOT®.

« Binarne signaly alebo procesné data mbdzete znovu menit az po deaktivacii manu-
alnej prevadzky.

Deaktivacia rezimu  Tlacidlom alebo tlagidlom deaktivujte reZzim manualne;j
manualnej prevadzky prevadzky.

Zobrazi sa nasledujuca otazka:

ACTIVATE
AUTOMATIC MODE ?

DEL=NO OK=YES

» Stlacenim tlacidla sa vratite spat’ do rezimu manualnej
prevadzky.

+ Stlacenim tlacidla deaktivujete rezim manualnej pre-
vadzky.

Zobrazi sa kontextové menu.

Funkcia Ovladacou jednotkou DBG mdZete kopirovat kompletné sady parametrov ovladace;j
kopirovania jednotky DBG z jedného menica MOVIMOT® na iny meni¢ MOVIMOT®.
oviladacej

Prenos parametrov je dovoleny len medzi rovnakymi pohonmi MOVIMOT® (rovnaky

Jednotky DBG meni& a rovnaky motor).

1. V kontextovom menu vyberte poloZku "COPY TO DBG" (Kopirovat do DBG). Vyber
potvrdte tlacidlom .

2. Po kopirovani pripojte ovladaciu jednotku DBG na iny menic MOVIMOT®.

3. V kontextovom menu vyberte polozku "COPY TO MM" (Kopirovat do MM). Vyber
potvrdte tlaCidlom .
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10 Servis

10.1 Stavové a poruchové hlasenia
10.1.1 Vyznam stavovych LED
Stavova LED sa nachadza na hornej strane menica MOVIMOT®.
3-farebnd stavova LED signalizuje prevadzkové a poruchové stavy menica

MOVIMOT®.
Farba Stav LED Koéd chyby/stav Opis
LED zariadenia
- nesvieti nepripraveny na Nie je pripojené napajanie 24 V
prevadzku
zlta rovnomerné nepripraveny na Prebieha faza autotestu alebo 24 V napajanie je pritomné, ale sieto-
blikanie prevadzku vé napatie nie je OK
zlta rovnomerné pripraveny na Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu aktivne (len pri S2/2 =
rychle blikanie prevadzku "ON")
zlta trvalo svieti pripraveny na Napajacie napatie 24 V a sietové napatie su OK, ale ziaden signal
prevadzku, ale uvolnenia
zariadenie je Ak pohon pri uvofneni nebezi, skontrolujte uvedenie do prevadzky
zablokované
zlta 2 x zablika, pripraveny na Napajacie napéatie 24 V a sietové napatie OK
prestavka prevadzku Na aktivaciu automatického rezimu ukongite ruény rezim
ale stav manualna
prevadzka bez
uvolnenia
zelena/ | blika s menia- pripraveny na pre- = Porucha komunikacie pri cyklickej vymene dat
zlta cimi sa farbami | vadzku, ale timeout
zelena | trvalo svieti zariadenie je Motor je v prevadzke
uvolnené
zelena | rovnomerné aktivovana Motor pracuje na medznej hodnote prudu
rychle blikanie medzna hodnota
pradu
zelend | rovnomerné pripraveny na Aktivna funkcia pokojového prudu
blikanie prevadzku
Cervena 2 x zablika, chyba 07 Napatie medziobvodu je prili§ vysoké
prestavka
c¢ervena pomalé blikanie | chyba 08 Chyba sledovania otacok (len pri S2/4 = "ON")
alebo doplnkova funkcia 13 je aktivna
chyba 09 Chyba pri uvadzani do prevadzky
Doplinkova funkcia 4, 5, 12 ( S2/5 — S2/8) nie je dovolena
chyba 15 Chyba napdjania 24 V
chyba 17-24, 37 Chyba CPU
chyba 25, 94 Chyba EEPROM
chyba 38, 45 Chyba dat zariadenia, motora
chyba 44 Medzna hodnota prudu prekro¢ena dihSie ako 500 ms (len pri dopin-
kovej funkcii 2)
chyba 90 Nespravne priradenie motor menic
chyba 97 Chyba pri prenose sady parametrov
. . 3 xzablika chyba 01 Nadprud koncového stupria
cervena . ’
prestavka chyba 11 Prehriatie koncového stupfia
cervena 4 x zablika, chyba 84 Pretazenie motora
prestavka

172 Prevadzkovy ndvod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Stavové a poruchové hlasenia

Servis

<P

Farba Stav LED Koéd chyby/stav Opis
LED zariadenia
c¢ervena 5 x zablika, chyba 4 Chyba brzdového striedaca

prestavka chyba 89 Prehriatie brzdy

Nespravne priradenie motora k frekvenénému menicu

Cervena 6 x zablika, chyba 06 Vypadok sietovej fazy

prestavka chyba 81 Startovacia podmienka”

chyba 82 PreruSené vystupné fézy”

1) len pri aplikaciach v zdvihacej technike

Kody blikania stavovych LED
rovnomerné blikanie
rovnhomerné rychle blikanie
blika s meniacimi sa farbami

N x blika, pauza:

10.1.2 Zoznam chyb

LED 600 ms svieti, 600 ms nesvieti

LED 100 ms svieti, 300 ms nesvieti

LED 600 ms zelenda, 600 ms Zlta

LED N x (600 ms Cervena, 300 ms nesvieti), potom LED 1 s nesvieti

Nasledujuca tabufka vam pomdze pri vyhlfadavani chyb:

Chyba

Pric¢ina

RieSenie

Casovy limit komunikacie

(Motor zostal stat, bez porucho-
vého kédu)

Napétie medziobvodu je prilis
nizke, bol rozpoznany vypadok
siete

(Motor zostal stat, bez porucho-
vého kodu)

Kod chyby 01
Nadprud koncového stupna

Chybajuce spojenie 1, RS+,
RS- medzi meni¢om
MOVIMOT® a RS 485
Masterom

Skontrolovat $pecialne kostru a obnovit spojenie.

P6sobenie EMC

Skontrolovat' prip. opravit' tienenie datovych kablov.

Nespravny typ (cyklicky) pri
acyklickom datovom prenose,
protokolovaci interval medzi
jednotlivymi telegramami je
vacsi ako nastaveny Cas
timeoutu.

Napajacie napatie nie je

k dispozicii.

Skontrolujte po¢et pohonov MOVIMOT® pripojenych
na master. Pri Ease timeoutu napr. 1 s mozno pri cyk-
lickej komunikacii ako slave pripojit maximalne 8
pohonov MOVIMOT®.

Skratte cyklus telegramu, prediZte as timeoutu
alebo zvolte typ telegramu "acyklicky".

Skontrolujte sietové privody, sietové napatie a
24 V napajacie napéatie elektroniky, Ci nie su
prerusené.

24 V-napajanie elektroniky nie
je OK.

Skontrolujte hodnotu 24 V napajania elektroniky
Dovolené napatie: DC 24 V + 25 %, EN 61131-2,
zvySkoveé zvinenie max. 13 %)

Motor sa samocinne rozbehne,
hodnoty.

Kratke spojenie na vystupe
menica

akonahle sietové napatie dosiahne normalne

Na skrat skontrolovat spojenie medzi vystupom
meni¢a a motorom, ako aj vinutie motora.

Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napéatia
alebo resetovanim chyby.

Kéd chyby 04
Brzdovy strieda¢

Nadprud v brzdovom vystupe,
chybny odpor, odpor ma nizku
ohmicku hodnotu

Skontrolujte pripojenie odporu/vymerite.

Kéd chyby 06

Vypadok fazy

(Chybu mézete rozpoznat len pri
zat'azeni pohonu)

Vypadok fazy

Skontrolovat, &i v sietovych privodoch nedoslo

k vypadku fazy.

Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napatia
alebo resetovanim chyby.
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Chyba

Kod chyby 07

Napatie medziobvodu je prilis
vysoké

Pri¢ina
Cas rampy je prili§ kratky.

RieSenie
Predizte ¢as rampy.

Chybu resetujte vypnutim 24 V napéjacieho napétia
alebo resetovanim chyby.

Chybné pripojenie brzdovej
cievky/brzdového odporu

Skontrolujte / opravte pripojenie brzdového
odporu/brzdovej cievky.

Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napéatia
alebo resetovanim chyby.

Nespravny vnutorny odpor brz-
dovej cievky/brzdového odporu

Skontrolujte vnutorny odpor brzdovej cievky/brzdo-
vého odporu (pozri kapitolu "Technické udaje").
Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napatia
alebo resetovanim chyby.

Tepelné pretazenie brzdového
odporu, nespravne dimenzo-
vany brzdovy odpor

Spravne dimenzujte brzdovy odpor.
Chybu resetujte vypnutim 24 V napéjacieho napétia
alebo resetovanim chyby.

Nedovoleny napatovy rozsah
vstupného sietového napatia

Skontrolujte vstup sietového napéatia na pripustny
rozsah napatia.

Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napéatia
alebo resetovanim chyby.

Kéd chyby 08
Kontrola otacok

Koéd chyby 09
Uvedenie do prevadzky

Odchylka v ota€kach spésobe-
na prevadzkou na medzne;j
hodnote pradu

Nedovoleny modul Drive-ldent
pri zariadeni MOVIMOT®
230 V napajanim

— Znizte zatazenie pohonu.

Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napéatia
alebo resetovanim chyby.

Pri zariadeni MOVIMOT® s 230 V napajanim su
dovolené len ZlIté, zelené, Cervené a bézové moduly,
pozri kapitolu "Priradenie modulu Drive-ldent"
Skontrolujte/opravte modul Drive-ldent.

Chybny vyber uvedenia do pre-
vadzky MOVIMOT® s rozhra-
nim AS Interface, stary firmvér
kombinovany s rozhranim AS

Do prevadzky uvedte MOVIMOT® s verziou firmvéru
=15,

Kéd chyby 11

Tepelné pret'azenie koncového
stupna alebo vnutorna chyba
jednotky

Znecisteny chladi€.

Vyc¢istite chladi¢.
Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napatia
alebo resetovanim chyby.

Teplota okolia je prili§ vysoka.

Znizte teplotu okolia.
Chybu resetujte vypnutim 24 V napéjacieho napétia
alebo resetovanim chyby.

Hromadenie tepla na pohone
MOVIMOT®.

Zabrante hromadeniu tepla.
Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napatia
alebo resetovanim chyby.

Prili§ vysoké zatazenie
pohonu.

— Znizte zatazenie pohonu.
Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napétia
alebo resetovanim chyby.

Kéd chyby 15
Sledovanie 24 V

Pokles napéatia 24 V napajania

Skontrolujte 24 V napajanie. Chybu resetujte zapnu-
tim 24 V napajacieho napatia.

Koéd chyby 17-24, 37
Chyba CPU

Koéd chyby 25
Chyba EEPROM

Chyba CPU

Chyba pri pristupe na
EEPROM

Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napéatia
alebo resetovanim chyby.

Parameter P802 nastavte na "Delivery state" (Vyrob-
né nastavenie).

Resetujte chybu a znovu parametrizujte menié
MOVIMOT®.

Pri opakovanom, viacnasobnom vyskyte chyby, sa
obratte na servis SEW.

Kéd chyby 26
Externa svorka

Na svorke X6: 9,10 nie je prive-
deny externy signal

Odstrante/resetujte externu chybu.

Kéd chyby 38

Kontaktujte servis SEW.
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Chyba

Koéd chyby 43
Komunikaény timeout

Pricina

Komunikacény timeout pri cyk-
lickej komunikacii cez roz-
hranie RS 485.

Pri tejto chybe sa pohon
zabrzdi podla nastavene;j
rampy a zablokuje.

RieSenie
Skontrolujte/vytvorite komunikaéné sp%'enie medzi
RS 485 Master a menicom MOVIMOT™.

Skontrolujte poCet zariadeni slave pripojenych na
RS 485 Master. Ak je timeout menica MOVIMOT®
nastaveny na 1 s, pri cyklickej komunikacii mozno
na RS 485 Master pripojit maximalne 8 menicov
MOVIMOT® (slave).

Pozor! Po obnoveni komunikacie sa znovu pohon znovu uvolni.

Kéd chyby 44
Prekrocena medzna hodnota
pradu

Nastavena medzna hodnota
prudu bola prekro¢ena dlhSie
ako 500 ms. Chyba je aktivna
len pri doplnkovej funkcii 2.
Stavova LED blika na ¢erveno.

Znizte zatazenie alebo na prepinadi f2 zvyste
hodnotu medzného pradu (len pri doplnkovej
funkcii 2).

Kéd chyby 81
Chyba startovacej podmienky

Meni¢ nebol schopny v prie-
behu doby predmagnetizacie
dodat do motora pozadovany
prud:.

Menovity vykon motora je
prili§ maly v porovnani s vyko-
nom menica.

Skontrolujte spojenie medzi meni¢om MOVIMOT®
a motorom.

Kéd chyby 82
Chyba vstup otvoreny

Preru$ené dve alebo vSetky
fazy na vystupe.

Menovity vykon motora je pri-
[i§ maly v porovnani s vykonom
menica.

Skontrolujte spojenie medzi meni¢om MOVIMOT®
a motorom.

Kéd chyby 84
Tepelné pret'azenie motora

Pri montazi menica
MOVIMOT® v blizkosti (mimo)
motora, aktivna ochrana
motora.

Prepina¢ DIP S1/5 nastavte na "ON".
Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napatia
alebo resetovanim chyby.

Pri kombinacii meni¢a
MOVIMOT® a motora je
nespravne nastaveny vykono-
vy stupen.

Skontrolujte polohu prepinaé DIP S1/6.
Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napatia
alebo resetovanim chyby.

Teplota okolia je prili§ vysoka.

Hromadenie tepla na pohone
MOVIMOT®.

Znizte teplotu okolia.
Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napéatia
alebo resetovanim chyby.

Zabrante hromadeniu tepla.
Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napéatia
alebo resetovanim chyby.

Prili§ vysoké zataZenie motora.

Prili§ nizke otacky.

Znizte zatazenie motora.

Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napéatia
alebo resetovanim chyby.

Zvyste otacky.

Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napatia
alebo resetovanim chyby.

Ak sa chyba objavi kratko po
prvom uvolneni.

Skontrolujte kombinaciu motora a menica
MOVIMOT®.

Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napéatia
alebo resetovanim chyby.

Pri pouziti menica MOVIMOT®
so zvolenou doplnkovou fun-
kciou 5 sa aktivovalo sledo-
vanie teploty motora (ter-
mostat vinutia TH).

Znizte zatazenie motora.
Chybu resetujte vypnutim 24 V napajacieho napéatia
alebo resetovanim chyby.
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Kontrola/udrzba

Chyba

Koéd chyby 90
Rozpoznanie koncového stupna

Pri¢ina
Nedovolené priradenie menica
k motoru.

RieSenie
Skontrolujte/opravte nastavenia prepinacov DIP
S1/6 a S2/1.

Skontrolujte/opravte spbsob zapojenia pripojeného
motora.

Skontrolujte, & modul DIM je vhodny a &i je spravne
zasunuty.

Pouzite meni& MOVIMOT® alebo motor s inym
vykonom.

Kéd chyby 91
Komunikaény timeout zbernico-
vého modulu — MOVIMOT®

Timeout medzi rozhranim prie-
myselnej zbernice a meni¢om
MOVIMOT®.

Skontrolujte/vytvorte komunikaéné spojenie medzi
rozhranim griemyselnej zbernice a meniom
MOVIMOT™. Rozhranie priemyselnej zbernice hlasi
chybu len na nadradené riadenie.

Kéd chyby 94

Chyba kontrolného suctu
EEPROM

Koéd chyby 97

Chyba kopirovania

Chybna EEPROM.

Odpojenie ovladacej jednotky
DBG alebo PC pocas kopirova-
nia.

Vypnite a zapnite 24 V napaja-
nie pri kopirovani.

Kontaktujte servis SEW.

Pred potvrdenim chyby nacitajte vyrobné nastavenie
alebo kompletnu datovu sadu z ovladacej jednotky
DBG alebo z programu MOVITOOLS® MotionStudio.

10.2 Kontrola/udrzba
10.2.1 Menié MOVIMOT®

Meni&¢ MOVIMOT® si nevyzaduje udrzbu. SEW-EURODRIVE nepredpisuje pre menic
MOVIMOT® Ziadne inSpek&né/udrzbové prace.

Vynimka: Pri dlhodobom skladovani dodrzujte pokyny uvedené v kapitole "Servis/diho-
dobé skladovanie".

10.2.2 Motor

Pre motor su potrebné pravidelné kontroly/adrzba.

Dodrzujte pokyny a navody uvedené v prevadzkovom navode k motoru v kapitole
"Prehliadky/udrzba".

10.2.3 Prevodovka (len pre prevodové motory MOVIMOT®)

Pre prevodovku su potrebné pravidelné kontroly/udrzba.

Dodrzujte pokyny a navody uvedené v prevadzkovom navode k prevodovke v kapitole
"Prehliadky/adrzba".

Prevadzkovy navod — MOVIMOT® MM..D s trojfazovym motorom DRS/DRE/DRP




Diagnostika s volitelnou jednotkou MWF11A

Servis [ | 10

v

10.3 Diagnostika s volitel'nou jednotkou MWF11A
Nasledujuca tabulka uvadza vyznam poruchovych kodov volitelnej jednotky MWF11A:

Kéd chyby
na displeji

Vyznam

Reakcia pri svorke X4/6 = "1"

Narusena komunikacia medzi
MWF11A a meni¢om.

Ziadna reakcia.
Chyba sa automaticky odstrani po obno-
veni komunikacie.

E-02

Pri ¢itani EEPROM sa vyskytla
chyba.

EEPROM sa znovu nadita.

E-03

E-04

Datova sada v EEPROM je neplatna
alebo EEPROM je eSte prazdna.

Chyba sa vyskytne len v reZime
2-PD, ked sa nemohli inicializovat
rampy v menici MOVIMOT® (napr.
nespravny firmvér MOVIMOT®).

Vykonaju sa vyrobné nastavenia.

Rampy sa znovu inicializuju.

MOVIMOT® chyba XX. Vyznam
chyby najdete na predchadzajuce;j
strane.

Vykona sa reset meni¢a MOVIMOT®.
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Vymena menic¢a

10.4 Vymena menica
A VYSTRAHA!

NebezpeCenstvo urazu elektrickym pradom vysokym napatim v pripajacej skrinke.
Nebezpetné napatia sa mdzu vyskytovat este do jednej minuty po odpojeni zo siete.

[

Smrt’ alebo tazké poranenia.

Pred odobratim meni¢éa MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® od napatia vhod-
nym odpajacim zariadenim.

Zaistite ho proti nezelanému privedeniu napajacieho napatia.

Pockajte aspon 1 mindtu, az potom odoberte menic MOVIMOT®.

1. Odstrante skrutky a meni¢ MOVIMOT® odpojte z pripajacej skrinky.

Udaje na typovo &titku doterajsieho meni¢a MOVIMOT® porovnajte s udajmi na
typovom &titku nového meni¢a MOVIMOT®.

UPOZORNENIE

Meni¢ MOVIMOT® mozete vymenit len za menié MOVIMOT® s rovnakym typovym
Cislom.

. Nastavte vSetky ovladacie prvky

* Prepina¢ DIP S1

* Prepinac¢ DIP S2

» Potenciometer pozadovanej hodnoty f1
* Prepinac 2

* Prepinac t1

na novom meni& MOVIMOT® podfa ovladacich prvkov doterajSiecho menica
MOVIMOT®.
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4. Odblokujte modul Drive-ldent nového menica MOVIMOT® a opatrne ho odoberte.

519203595

5. Takisto odblokujte modul Drive-ldent doteraz nasadeného meniéa MOVIMOT®
a opatrne ho stiahnite.

Tento modul Drive-ldent nasadte do nového meniéa MOVIMOT®.

Dbajte na to, aby modul Drive-ldent zaskodil.
6. Novy menié MOVIMOT® nasadte na pripajaciu skrinku a pevne ho zaskrutkujte.
7. Meni¢& MOVIMOT® pripojte na napajanie.

UPOZORNENIE

Pri prvom zapnuti po vymene zariadenia musi byt privedené stabilné a nepreruse-
né 24 V napajanie po¢as minimalne 10 sekund.

Po vymene zariadenia méze prejst az 6 s, kym menic MOVIMOT® signalizuje pri-
pravenost na pripojke relé "K1a" — "K1b".

8. Skontrolujte funkciu nového menica MOVIMOT®.

jde
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10.5 Otocenie pripajacej skrinky

Vo vSeobecnosti SEW-EURODRIVE odporuc¢a meni¢ MOVIMOT® objednavat’ priamo
od vyrobcu so spravnou polohou kablovych vyvodiek. Vo vynimo¢nych pripadoch je
mozné polohu kablovych vedeni otocit na opaénu stranu (len pri vyhotoveni s modular-

nou pripajacou skrinkou).

A VYSTRAHA!

Nebezpectenstvo Urazu elektrickym pradom vysokym napéatim v pripajacej skrinke.

Nebezpeéné napatia sa mdzu vyskytovat este do jednej minuty po odpojeni zo siete.

Smrt alebo tazké poranenia.

«  Pred odobratim meni¢éa MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® od napatia vhod-
nym odpajacim zariadenim.

« Zaistite ho proti nezelanému privedeniu napajacieho napatia.

* Nakoniec pockajte aspofi 1 minutu, az potom odoberte menié MOVIMOT®.

1. Pred odpojenim oznadte pripoje meni¢a MOVIMOT®, aby ste ich vedeli opat pripojit.
2. Odpojte sietové, riadiace a snimacové kable.

3. Vyskrutkujte skrutky [1] a vyberte menic MOVIMOT® [2].

4. Uvolnite skrutky [3] a odpojte pripajaciu skrinku[4].

457926539
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Otocenie pripajacej skrinky

<P

5. Pripajaciu skrinku [4] otocte o 180°.

322383883

6. Pripajaciu skrinku [4] nasadte na montaznu dosku [5] a priskrutkujte ju 4 skrutkami
[3].

7. Znovu pripojte vetky kabel.

8. Meni¢ MOVIMOT® [2] umiestnite na pripajaciu skrinku a priskrutkujte ho 4 skrutkami
[1].

458126859
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10.6 Servis SEW

Ak by sa porucha nedala odstranit, obratte sa na nas servis SEW (pozri "Zoznam

adries").

Pri komunikacii so servisom spolo¢nosti SEW uvadzajte, prosim, tieto udaje:

» Servisny kod [1]

* Typové oznacenie na typovom Stitku menica [2]

+ Katalégové Cislo [3]

» Sériové dislo [4]

* Typové oznacenie na typovom Stitku motora [5]

* Vyrobné &islo [6]

» Struény opis aplikacie (pouzitie, riadenie binarne alebo cez RS 485)
*  Druh chyby
» Sprievodné okolnosti (napr. prvé uvedenie do prevadzky)

* Vlastné domnienky, predchadzajuce nezvy€ajné udalosti atd.

M s I A
[1]——S=%=—10 12 - A- -- 10 10 12 02/08 4
[2] T
ype: MM15D-503-00
[3] W I SV P#: 18215033  S#: 0886946 @ [4]
adlm WYW Eingang / Input Ausgang / Output \ \ %r—ﬁ?
EURODRIVE U= 3380, .500V AC [U= 3x0V.._Uin
D-76646 Bruchsal I = 3.5A AC | = 4.0A AC
Made in Germany = 50 ... 60Hz f=2..120Hz N2936®
MOVIMOT T = -30...+40°C
Antriebsumrichter P-Motor ~1.5kW / 2.0HP
Drive Inverter Us
Use 60/75°C copper wire only. Tlgi)hten terminals to 13.3 in.—ibs. (1.5 Nm).
Suitable for use on a circuit cap le of delivering not more than 200,000 rms
symmetrical amperes, 500 volts_maximum. Integral solid state short Creuit
protection does not prowde BCP. BCP must be provided in
|_accordance with the NEC and any additional local codes.
( )
SEWEEURCDRIVIS | CE@u
76646 BruchsallGermany o
[5] | RF47DRESOL4BE2/MM15/MO T
[6] 01.300123457.0002.06 ¢ -20...40
vV 380-500 Hz 50-60 A 35 Iso.Kl. 155(F)
kW 1.5 Hz 50  rmin 1400/86 cT 1:5 TEFC O
| 16.22 Nm 166 P 54 mL 02
M M1 kg 31 'l'
Ve 220..240 Nm 13 kW 15 H 50
eff % 85.2
1883410
q 70 CLP CC VGB220 0.65I Made in Germany )
9007199714731147

10.7 Zastavenie prevadzky

Pri odstavovani pohonu MOVIMOT® z prevadzky vhodnymi opatreniami odpojte pohon
od napatia.

A VYSTRAHA!

Uraz elektrickym pradom v désledku netiplného vybitia kondenzatorov.

Smrt alebo tazké poranenia.

+ Po vypnuti napajania poc€kajte aspofi 1 minutu.
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10.8 Skladovanie

Pri odstaveni alebo uskladneni pohonu MOVIMOT® dodrzujte tieto pokyny:

Ak pohon MOVIMOT® odstavujete a uskladhujete na dlhSi ¢as, otvorené kablové
vyvodky musite uzavriet a na privody nasunut ochranné kryty.

Zabezpecte, aby jednotka poCas skladovania nebola vystavena mechanickym
narazom.

Dodrzujte pokyny tykajuce sa teploty skladovania uvedené v ¢asti "Technické udaje".

10.9 Dlhodobé skladovanie

Pri dlhodobom skladovani pripojte zariadenie kazdé 2 roky na sietové napatie najmenej
na 5 minut. Inak sa skrati Zivotnost' zariadenia.

10.9.1 Postup v pripade, ak bola zanedbana udrzba:

V meniCoch su pouzité elektrolytické kondenzatory, ktoré v beznapatovom stave pod-
liehaju starnutiu. Toto starnutie moze spdsobit’ poskodenie elektrolytickych kondenza-
torov, ak sa meni¢ po dlhodobom skladovani pripoji priamo na menovité napatie.

V pripade, ak bola zanedbana udrzba, odpori¢a SEW-EURODRIVE napétie siete
pomaly zvySovat az na maximalne napatie. Napatie sa mbze zvySovat napr. regulac-
nym transformatorom, ktorého vystupné napéatie sa nastavuje nasledovne. Po tejto
regeneracii sa méze menic¢ ihned instalovat alebo sa méze s patriChou udrzbou dalej
dlhodobo skladovat.

Odporu¢ame dodrzat nasledovné stupne:
Zariadenia AC 400/500 V:

10.10 Likvidacia

Stupen 1: AC 0V az AC 350 V v priebehu niekolkych sekund
Stupen 2: AC 350 V, 15 minat
Stupen 3: AC 420 V, 15 minat
Stupen 4: AC 500 V, 1 hodinu

Tento vyrobok obsahuje:

3

3

Zelezo

hlinik

med

plasty
elektronické prvky

Jednotlivé ¢asti sa musia zlikvidovat’ v stulade s platnymi predpismi!
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KVA 7 ' Technické udaje
7 Motor s pracovnym bodom 400 V/50 Hz alebo 400 V/100 Hz
P| Hz
11 Technické udaje
11.1  Motor s pracovnym bodom 400 V/50 Hz alebo 400 V/100 Hz
Pohon MOVIMOT®-Typ MM 03D- | MM 05D- MM 07D- = MM 11D- MM 15D- | MM 22D- = MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Katal6gové cislo 18214991 18215009 18215017 | 18215025 18215033 | 18215041 18215068 | 18215076
Kon-
Konstrukéna velkost’ 1 K‘\)/:I?I:::uslz’c 2" a svt:;:g:t?
2L
Vystupny zdanlivy vykon | Sy 1,1 kVA 1,4 KVA 1,8 kKVA 2,2 kVA 2,8 kVA 3,8 kVA 5,1 kVA 6,7 kVA
pri Ugjer = AC 380-500 V
Pripajané napatia Usiet AC 3x380V/400V/415V/460V /500 V
Pripustny rozsah Usgiet = AC 380V -10 % — AC 500 V +10 %
Siet'ova frekvencia fsiet 50-60 Hz +10 %
Menovity sietovy prud lsiet AC13A [AC16A |[AC19A |AC24A |AC35A JAC50A |AC67A JAC73A
(pri Ugjer = AC 400 V)
Vystupné napitie Ua 0 — Ugjer
Vystupna frekvencia fa 2Hz 120 %
RozliSenie 0,01 Hz
Pracovny bod 400 V pri 50 Hz/100 Hz
Menovity vystupny prad | Iy AC16A | AC20A AC25A | AC32A | AC40A | AC55A | AC73A JACB87A
Vykon motora S1 = 0,37 kW | 0,55kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW
mot 0,5 HP 0,75 HP 1,0 HP 1,5 HP 2,0 HP 3,0HP 4,0 HP 54 HP
Frekvencia PWM 4 (vyrobné nastavenie) / 8 / 16") kHz
Obmedzenie pradu Imax motorické: 160 % pri La A
generatorické: 160 % pri La A
Maximalne dizka kablov 15 m pri montazi menica MOVIMOT® v blizkosti motora
motora (s hybridnym kablom SEW)
Externy brzdny odpor Rmin 150 Q I 68 Q
Odolnost’ proti ruseniu spifia normu EN 61800-3
Rusivé vyzarovanie spifia kategériu C2 podla EN 61800-3 (trieda medznej hodnoty A podia EN 55011 a EN 55014)
Teplota okolia dy —25 °C (-30 °C) — +40 °C v zavislosti od motora

ZniZenie Py: 3 % Iy na K do max. 60 °C

Klimaticka trieda

Teplota skladovania?

EN 60721-3-3, trieda 3K3
—30 — +85 °C (EN 60721-3-3, trieda 3K3)

Maximalne pripustné
zat’azenie vibraciami
a narazmi

podla EN 50178

Krytie (zavisi od motora)

IP54, IP55, IP65, IP66 (mozno zvolit, uvedte pri objednavke)

IP67 (mozné len pre menic s pripajacou skrinkou)

(Pripajacie skrinky uzavreté a vSetky kablové v%'vodky utesnené, pri nizS§om kryti motora sa zni-
zuje stupeni ochrany krytim pohonu MOVIMOT™)

Prevadzkovy rezim

S1 (EN 60149-1-1 a 1-3), S3 max. pracovny cyklus 10 minut

Sposob chladenia

samocinné chladenie

(DIN 41751)
Nadmorska vyska h <1 000 m: bez zniZenia
inStalacie h > 1000 m: ZniZenie Iy 0 1 % na kazdych 100 m
h > 2 000 m: Znizenie Ugey 0 AC 6 V na 100 m, prepatova trieda 2 podla DIN 0110-1
hmax = 4 000 m
Pozri tiez kapitolu "InStalacia v nadmorskej vySke nad 1 000 m" (— str. 34)
Hmotnost

Rozmery, rozmerové nacrty

Vystupné krutiace momenty

Nevyhnutné ochranné
opatrenia

pozri katalég "Prevodové motory MOVIMOT®"

Uzemnenie zariadenia
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Technické udaje VA 7 B

11

P| Hz
Pohon MOVIMOT®-Typ MM 03D- | MM 05D- MM 07D- | MM 11D- MM 15D- | MM 22D- | MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Katalégové cislo 18214991 18215009 18215017 18215025 18215033 | 18215041 | 18215068 | 18215076
Kon-
Konstrukéna velkost’ 1 Kon§truk’c na strlfkcnz’a
velkost’ 2 velkost
2L
Externé napajanie Svorka 24V | U=+24V * +25 %, EN 61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %
elektroniky X6:1,2,3 I < 250 mA (typicky 120 mA pri 24 V)
Vstupna kapacita 120 pF
3 binarne vstupy Bezpotencialové, oddelené optoclenom, kompatibilné s PLC (EN 61131-2)
R;= 3,0 kQ, I = 10 mA, vzorkovanie < 5 ms
Uroven signalu +13-+30V ="1" = kontakt spojeny
-3-+5V ="0" = kontakt rozpojeny
Riadiace funkcie SvorkaR (" ¥ Vpravo/Stop
X6:11,12
Svorkal ¢ ) Vlavo/Stop
X6:9,10
Svorka f1/f2 | "0" = pozadovana hodnota 1
X6:7,8 "1" = pozadovana hodnota 2
Vystupné relé Svorka K1a | Cas reakcie < 15 ms
Kontaktové data X5:25,26 DC 24V /0,6 A/DC 12 podla IEC 60947-5-1 (Len pradové okruhy SELV alebo PELV)
Svorka K1b
X5:27,28
Signaliza¢na funkcia Zatvaraci kontakt pre hlasenie Kontakt uzavrety:
prevadzkovej pripravenosti — pri pripojenom napati (24 V siet)
— ked nebola rozpoznana ziadna chyba
— po skonéenej faze autotestu (po zapnuti)
Sériové rozhranie Svorka RS+ | RS 485
X5:29,30
Svorka RS
X5:31,32

1) Frekvencia PWM 16 kHz (bez hluku): Pri nastaveni prepina¢a DIP S1/7 = ON pracuju jednotky s frekvenciou PWM 16 kHz (nehlu¢ne)
a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa a zatazZenia prepinaju po krokoch spat na nizSiu taktovaciu frekvenciu.

2) Pri dlhodobom skladovani pripojte zariadenie kazdé 2 roky na sietové napatie najmenej na 5 minut. Inak sa skrati Zivotnost zariadenia.
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7 Motor s pracovnym bodom 460 V/60 Hz

P| Hz

11.2 Motor s pracovnym bodom 460 V/60 Hz

Pohon MOVIMOT®-Typ

Katalégové cislo

Vystupny zdanlivy vykon SN
pri Ugjer = AC 380-500 V

MM o03D-  MMO5D- MMO7D- | MM11D- MM 15D- | MM 22D- = MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
1821499 | 1821500 1821501 1821502 | 1821503 | 1821504 1821506 | 1821507
1 9 7 5 3 1 8 6

Kon-
Kontrukéna vefkost 1 Konstrukéna Struke-
velkost’ 2 na vel-
kost’ 2L
1,1 kVA 1,4 kVA 1,8kVA | 22kVA | 2,8kVA 3,8kVA | 51kVA | 6,7kVA

Pripajané napétia Usiet AC 3x380V/400V/415V/460V /500V
Pripustny rozsah Ugiet = AC 380V —-10 % — AC 500 V +10 %
Siet'ova frekvencia fsiet 50 - 60 Hz +10 %
Menovity siet'ovy pruad Isiet AC11A AC14A AC1T7A ‘ AC21A AC30A | AC43A ‘ AC58A | AC6,9A
(pri Ugjer = AC 460 V)
Vystupné napatie Ua 0 — Ugjer
Vystupna frekvencia fa 2Hz 120 %
RozliSenie 0,01 Hz
Pracovny bod 460 V pri 60 Hz
Menovity vystupny prud In AC16A AC20A AC25A AC32A AC40A|AC55A AC73A]ACB8T7A
Vykon motora Pmot 0,37kW 0,55kW | 0,75kW | 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,7 kW 4 kW
0,5HP | 0,75HP 1,0 HP 1,5 HP 2HP 3,0 HP 5HP 5,4 HP
Frekvencia PWM 4 (vyrobné nastavenie) / 8 / 16") kHz
Obmedzenie pradu Imax motorické: 160 % pri La A
generatorické: 160 % pri La A
Maximalne dizka kablov 15 m pri montazi menica MOVIMOT® v blizkosti motora
motora (s hybridnym kablom SEW)
Externy brzdny odpor Rmin 150 Q I 68 Q
Odolnost’ proti ruseniu spifia normu EN 61800-3
Rusivé vyzarovanie spifia kategériu C2 podra EN 61800-3 (trieda medznej hodnoty A podia EN 55011
a EN 55014)
Teplota okolia dy —25 °C (=30 °C) — +40 °C v zavislosti od motora

Znizenie Py: 3 % Iy na K do max. 60 °C

Klimaticka trieda

EN 60721-3-3, trieda 3K3

Teplota skladovania?

—30 —+85 °C (EN 60721-3-3, trieda 3K3)

Maximalne pripustné zat'a-
Zenie vibraciami a narazmi

Krytie (zavisi od motora)

podra EN 50178

IP54, IP55, IP65, IP66 (mozno zvolit, uvedte pri objednavke)

IP67 (mozné len pre meni¢ s pripajacou skrinkou)

(Pripajacie skrinky uzavreté a vSetky kablové vyvodky utesnené, pri nizS8om kryti motora sa
znizuje stuperi ochrany krytim pohonu MOVIMOT®)

Prevadzkovy rezim

S1 (EN 60149-1-1 a 1-3), S3 max. pracovny cyklus 10 minut

Sposob chladenia

samodinné chladenie

(DIN 41751)
Nadmorska vyska h <1 000 m: bez znizenia
inStalacie h > 1000 m: ZniZenie Iy 0 1 % na kazdych 100 m
h >2 000 m: ZniZenie Ugjey 0 AC 6 V na 100 m, prepatova trieda 2 podfa DIN 0110-1
Nmax =4 000 m
Pozri tiez kapitolu "InStalacia v nadmorskej vyske nad 1 000 m" (— str. 34)
Hmotnost

Rozmery, rozmerové nacrty

Vystupné kratiace momenty

pozri katalég "Prevodové motory MOVIMOT®"

Nevyhnutné ochranné
opatrenia

Uzemnenie zariadenia
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11

P| Hz
Pohon MOVIMOT®-Typ MMO03D- MMO05D- MMO07D- MM11D- MM 15D- | MM 22D- | MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Katalogové cislo 1821499 1821500 1821501 @ 1821502 1821503 | 1821504 1821506 | 1821507
1 9 7 5 3 1 8 6
Kon-
Konstrukéna velkost 1 Konstrukéna | - Struke-
velkost’ 2 na vel-
kost’ 2L
Externé napajanie Svorka 24V | U =+24V £25 %, EN 61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %
elektroniky X6:1,2,3 I < 250 mA (typicky 120 mA pri 24 V)
Vstupna kapacita 120 uF
3 binarne vstupy Bezpotencialové, oddelené optoclenom, kompatibilné s PLC (EN 61131-2)
Ri= 3,0 kQ, Ig = 10 mA, vzorkovanie < 5 ms
Urover signalu +13 -+30V ="1" = kontakt spojeny
-3-+45V ="0" = kontakt rozpojeny
Riadiace funkcie SvorkaR(" ¥ Vpravo/Stop
X6:11,12
SvorkalL ¢ ) Vlavo/Stop
X6:9,10
Svorka f1/f2 | "0" = pozadovana hodnota 1
X6:7,8 "1" = pozadovana hodnota 2
Vystupné relé Svorka K1a | Cas reakcie < 15 ms
Kontaktové data X5:25,26 DC 24V /0,6 A/DC 12 podla IEC 60947-5-1 (Len prudové okruhy SELV alebo PELV)
Svorka K1b
X5:27,28
Signaliza¢na funkcia Zatvaraci kontakt pre hlasenie Kontakt uzavrety:
prevadzkovej pripravenosti — pri pripojenom napati (24 V siet)
— ked nebola rozpoznana ziadna chyba
— po skonéenej faze autotestu (po zapnuti)
Sériové rozhranie Svorka RS+ | RS 485
X5:29,30
Svorka RS
X5:31,32

1) Frekvencia PWM 16 kHz (bez hluku): Pri nastaveni prepinac¢a DIP S1/7 = ON pracuju jednotky s frekvenciou PWM 16 kHz (nehlu¢ne)
a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa a zatazenia prepinaju po krokoch spat na nizSiu taktovaciu frekvenciu.

2) Pri dlhodobom skladovani pripojte zariadenie kazdé 2 roky na sietové napatie najmenej na 5 minut. Inak sa skrati Zivotnost zariadenia.
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7 Technické udaje
7 Motor s pracovnym bodom 230 V/60 Hz

P| Hz

11.3 Motor s pracovnym bodom 230 V/60 Hz

Pohon MOVIMOT®-Typ MM 03 D - MM 05D — MM 07D- MM 11D- MM 15D- MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Katalogové cislo 18215084 18215092 18215106 18215114 18215122 18215130
Konstrukéna velkost’ 1 Konstrukéna velkost’ 2
Vystupny zdanlivy vykon | Sy 1,0 kVA 1,3 kVA 1,7 kVA 2,0 kVA 2,9 kVA 3,4 kVA
pri Ugjer = AC 200-240 V
Pripajané napétia Usiet AC3x200V/230V/240V
Pripustny rozsah Ugiet =AC 200V -10 % — AC 240V +10 %
Siet'ova frekvencia fsiet | 50-60 Hz + 10 %
Menovity siet'ovy prud Isiet AC 1,9A AC 24 A AC35A AC5,0A AC 6,7 A AC7,3A
(pri Ugjer = AC 230 V)
Vystupné napitie Ua 0 — Ugjer
Vystupna frekvencia fa 2Hz 120 %
RozliSenie 0,01 Hz
Pracovny bod 230V pri 60 Hz
Menovity vystupny prud In AC 2,5A AC3,3A AC4,2A AC 5,7 A ACB6,9A AC9,0A
Vykon motora S1 = 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
mot 0,5 HP 0,75 HP 1,0 HP 1,5 HP 2,0 HP 3,0 HP
Frekvencia PWM 4 (vyrobné nastavenie) / 8 / 16") kHz
Obmedzenie pradu Imax " motorické: 160 % pri ~a A
generatorické: 160 % pri La A
Maximalne dizky kablov 15 m pri montazi frekvenéného menica MOVIMOT® v blizkosti motora
motora (s hybridnym kablom SEW)
Externy brzdny odpor Rmin 150 Q I 68 Q
Odolnost’ proti ruseniu splifia normu EN 61800-3
Rusivé vyzarovanie spifia kategériu C2 podia EN 61800-3 (trieda medznej hodnoty A podia EN 55011
a EN 55014)
Teplota okolia dy . —25 °C (=30 °C) — +40 °C v zavislosti od motora

Znizenie Py: 3 % Iy na K do max. 60 °C

Klimaticka trieda

EN 60721-3-3, trieda 3K3

Teplota skladovania?

—30 — +85 °C (EN 60721-3-3, trieda 3K3)

Maximalne pripustné zat'a-
zenie vibraciami a narazmi

podla EN 50178

Krytie (zavisi od motora)

IP54, IP55, IP65, IP66 (mozno zvolit, uvedte pri objednavke)

IP67 (mozné len pre meni¢ s pripajacou skrinkou)

(Pripajacie skrinky uzavreté a vSetky kablové vyvodky utesnené, pri nizSom kryti motora sa
zniZuje stupef ochrany krytim pohonu MOVIMOT®)

Prevadzkovy rezim

S1 (EN 60149-1-1 a 1-3), S3 max. pracovny cyklus 10 minut

Sposob chladenia

samocinné chladenie

(DIN 41751)
Nadmorska vyska h <1 000 m: bez znizenia
inStalacie h > 1 000 m: Znizenie Iy 0 1 % na kazdych 100 m
h >2 000 m: ZniZenie Ugjey 0 AC 3 V na 100 m, prepatova trieda 2 podfa DIN 0110-1
hmax =4 000 m
Pozri tiez kapitolu "InStalacia v nadmorskej vyske nad 1 000 m" (— str. 34)
Hmotnost

Rozmery, rozmerové nacrty

Vystupné kriutiace momenty

pozri katalég "Prevodové motory MOVIMOT®"

Nevyhnutné ochranné
opatrenia

Uzemnenie zariadenia
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Technické udaje 7
Motor s pracovnym bodom 230 V/60 Hz 7
P| Hz
Pohon MOVIMOT®-Typ MMO03D-  MMO5D - MM 07D- MM 11D- MM 15D- MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Katalégové &islo 18215084 18215092 18215106 18215114 18215122 18215130

Konstrukéna velkost’ 1

Konstrukéna velkost’ 2

Externé napajanie Svorka 24V | U=+24V +25 %, EN 61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %
elektroniky X6:1,2,3 I < 250 mA (typicky 120 mA pri 24 V)
Vstupna kapacita 120 pF
3 binarne vstupy Bezpotencialové, oddelené optoclenom, kompatibilné s PLC (EN 61131-2)
R;= 3,0 kQ, I = 10 mA, vzorkovanie <5 ms
Urovefi signalu +13-+430V  ="1" = kontakt spojeny
-3-+5V = "0" = kontakt rozpojeny
Riadiace funkcie SvorkaR (" ¥ Vpravo/Stop
X6:11,12
SvorkaL ¢ ) VIavo/Stop
X6:9,10
Svorka f1/f2 | "0" = pozadovana hodnota 1
X6:7,8 "1" = pozadovana hodnota 2
Vystupné relé Svorka K1a | Cas reakcie < 15 ms
Kontaktové data X5:25,26 DC 24V /0,6 A/DC 12 podia IEC 60947-5-1 (len pradové okruhy SELV alebo PELV)
Svorka K1b
X5:27,28
Signaliza¢na funkcia Zatvaraci kontakt pre Kontakt uzavrety:
hlasenie prevadzkove;j — pri pripojenom napéti (24 V siet)
pripravenosti — ked nebola rozpoznana ziadna chyba
— po skonéenej faze autotestu (po zapnuti)
Sériové rozhranie Svorka RS+ | RS 485
X5:29,30
Svorka RS
X5:31,32

1) Frekvencia PWM 16 kHz (bez hluku): Pri nastaveni prepinaca DIP S1/7 = ON pracuju jednotky s frekvenciou PWM 16 kHz (nehluéne)
a v zavislosti od teploty chladiaceho telesa a zatazenia prepinaju po krokoch spat na nizSiu taktovaciu frekvenciu.

2) Pri dlhodobom skladovani pripojte zariadenie kazdé 2 roky na sietové napatie najmenej na 5 minut. Inak sa skrati Zivotnost zariadenia.
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¥ Technické udaje Volitelné jednotky a prislusenstvo

P| Hz

11.4 Technické udaje Volitel'né jednotky a prislusenstvo

11.41 MLU11A/MLU21A

Volitena jednotka

MLU11A MLU21A

Katalégové cislo

Funkcia

08233837
Napajanie 24 V

0823387 X

Vstupné napétie

AC 380-500 V 10 % (50/60 Hz) AC 200-240 V £10 % (50/60 Hz)

11.4.2 MLU13A

Vystupné napitie DC 24V +25%
Vystupny vykon max. 6 W
Krytie IP65

Teplota okolia -25-+60 °C
Teplota skladovania -25-+85°C
Volitel'na jednotka MLU13A
Katalégové cislo 1820 596 8

Funkcia

Vstupné napatie

Napajanie 24 V
AC 380-500 V +10 % (50/60 Hz)

Vystupné napitie

DC 24V 25 %

Vystupny vykon max. 8 W
Krytie IP20
Teplota okolia -25-+85°C
Teplota skladovania -25-+85°C
11.4.3 MLG11A/MLG21A
Volitel'na jednotka MLG11A MLG21A
Katalégové éislo 08233845 08233888

Funkcia

Ovladac¢ pozadovanej hodnoty a 24 V napajanie

Vstupné napatie

Vystupné napatie

AC 380-500 V 10 % (50/60 Hz) AC 200-240 V 10 % (50/60 Hz)
DC 24V +25 %

Vystupny vykon

max. 6 W

Rozlisenie pozadova-
nych hodnét

1%

Sériové rozhranie"

RS 485 pre pripojenie menica MOVIMOT®

Krytie IP65
Teplota okolia -15-+60 °C
Teplota skladovania —-25-+85°C

1) s integrovanym dynamickym koncovym odporom
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Technické udaje

11.4.4 MNF21A

11.4.6 BEM

Volitena jednotka MNF21A
(len pre MM03D-503-00 — MM15D-503-00)
Katalégové ¢cislo 0804 2659

Funkcia

Vstupné napatie

3-fazovy sietovy filter (umozriuje kategériu C1 podla EN 61800-3)
AC 3 x 380 V +10 %/50-60 Hz

Vstupny prud 4 A
Krytie IPOO
Teplota okolia -25-+60 °C
Teplota skladovania -25-+485°C
Volitel'na jednotka URM
Katalégové cislo 08276013
Funkcia Napéatové relé, realizuje rychle zabrzdenie mechanickej brzdy
Menovité napatie Uy DC 36-167 V
(brzdova cievka AC 88-167 V)
Brzdovy prud Iy 0,75 A
Krytie IP20
Teplota okolia -25-+60 °C
Teplota skladovania -25-+485°C
Cas odpojenia tuyp cca40 ms

(odpojenie na strane jednosmerného prudu)

POZOR!

Pri prili§ vysokom pripajacom napati sa méze poskodit' brzdovy usmerfiovaé BEM
alebo k nemu pripojena brzdova cievka.

Poskodenie brzdového usmerfovaca BEM alebo brzdovej cievky.

* Vyberte brzdu, ktorej menovité brzdné napéatie zodpoveda menovitému sietovému

napatiu!

Volitelna jednotka

Katalégové cislo

BEM
0829611 1

Funkcia

Brzdovy usmernovac

Menovité pripajacie
napdtie

AC 230V -AC500V +10 % /-15 %
50-60 Hz 5 %
Pripojovacie kable ierne

Riadiace napatie DCO0-5V

Pripojovacie kable ¢ervené/modré
Brzdny prad max. DC 0,8 A

Pripojenie brzdy 13, 14, 15
Krytie IP20
Teplota okolia -25-+60 °C
Teplota skladovania -25-+485°C
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11.4.7 BES (pre 24 V brzdovu cievku)
POZOR!

Pri prili§ vysokom pripdjacom napéati sa mdze poskodit brzdovy usmerfiovaé BES
alebo k nemu pripojena brzdova cievka.

Poskodenie brzdového usmerfiovaca BES alebo brzdovej cievky.
» Zvolte brzdu s 24 V brzdovou cievkou.

Volitelna jednotka BES
Katalégové ¢cislo 08298475
Funkcia Brzdovy usmerfovac

Napajacie napétie Ug DC 24V +10 %/-15 %
Riadiace napatie Uy 0:DCO0-2V

1:DC 3-7V
Brzdny prad max. DC 3,0 A
Krytie IP20
Teplota okolia -25-+60 °C
Teplota skladovania -25-+85°C
11.4.8 MBG11A
Volitelna jednotka MBG11A
Katalégové cislo 0822547 8
Funkcia Ovlada¢ pozadovanej hodnoty
Vstupné napatie DC 24V 25 %
Spotreba pridu asi 70 mA
RozliSenie pozadova- 1%
nych hodnét
Sériové rozhranie’) RS 485 pre pripojenie max. 31 meni¢ov MOVIMOT® (max. 200 m, 9 600 Baud)
Krytie IP65
Teplota okolia -15-+460 °C
Teplota skladovania -25-+85°C

1) s integrovanym zakon€ovacim odporom

11.4.9 DBG
Volitel'na jednotka DBG60B-01 DBG60B-02 DBG60B-03
Funkcia Ovladacia jednotka
Pripojenie Konektor RJ10
na pripojenie diagnostického rozhrania X50
Krytie IP40 (EN 60529)
Teplota okolia 0-+40°C
Teplota skladovania -20-+80 °C
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Technické udaje VA 7 B

11.4.10 MWA21A

11.4.11 MWF11A

Volitelna jednotka

MWA21A

Katalégové cislo

Funkcia

0823 006 4

Prevodnik pozadovanej hodnoty

Vstupné napatie

DC 24V 25 %

Spotreba pridu

Sériové rozhranie’

Analégovy vstup

asi 70 mA

RS 485 pre pripojenie max. 31 meniCov MOVIMOT® (max. 200 m)
max. 9 600 Baud

jednosmerna komunikacia

Trvanie cyklu: 100 ms

0-10V/2-10V, R;= 12 kQ
0-20mA/4-20 mA, Rj=22 Q

RozliSenie pozadova-
nej hodnoty analégové-
ho vstupu

8 bitov (+ 1 bit)

Uroven signalu binar-

+13-+30V="1"

nych vstupov -3-+5V="0"
Krytie IP20

Teplota okolia -15-+460 °C
Teplota skladovania -25-+85°C

1) so zabudovanym zakoné&ovacim odporom

Volitelna jednotka

MWF11A

Katalégové cislo

Funkcia

08238278

Prevodnik pozadovanej hodnoty

Vstupné napatie

DC 24V 25 %

Spotreba pridu

Sériové rozhranie

Frekvenény vstup

Analégovy vstup
Riadeny napéatim
Riadeny prudom

Binarne vstupy

asi 55 mA

RS 485 podla normy EIA, max. 32 uc€astnikov (s integrovanym zakon&ovacim
odporom)

100 Hz az 100 kHz
Napatie 5,5-30 V

Pouzitelné pravouholnikové, sinusové alebo pilovité napatie

0-10V, R; > 200 kQ
0-20 mA, R; = 250 Q
R;=3kQ, Ig =10 mA

Uroven signalu 13-30 vV ="1"

(podla EN 61131-2 Typ1) | 0-5V ="0"

Binarny vystup PLC kompatibilny, l,ax = 150 mA
Krytie IP20

Teplota okolia -10-+50 °C
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7 Technické udaje Volitelné jednotky a prislusenstvo

P| Hz

11.4.12 Externy ventilator V

Volitel'na jednotka Externy ventilator V

pre velkost’ motora DR. 7 80 90 100 112/132
Vstupné napdtie . DC24V

Spotreba pradu 0,35A 0,5A 0,75A 0,75/1,1 A 1,64 A
Prikon 10w 12w 14 W 14/19 W 29 W
Prietok vzduchu ' 60 m3/h 170 m3/h 210 m%h 295 m%h
Pripojenie Svorkovnica

Max. prierez vodic¢ov 3x 1,5 mm?

Kablova vyvodka ' M16 x 1,5

Krytie P66

Teplota okolia -20 - +60 °C
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Technické udaje 7
Spinaci vykon, pracovna vzduchova medzera, brzdny moment brzdy |7

11.5 Spinaci vykon, pracovna vzduchova medzera, brzdny moment brzdy

Typ Spinacia Pracovna vzdu- Nosic Nastavenie brzdnych momentov
brzdy praca chova medzera | brzdového
v ramci jed- oblozenia
niho':;\t?l:- [mm] [mm] Brzdny Druh a pocet brzdovych Objednavacie Cisla
valu udrzby moment pruzin brzdovych pruzin
[106 J] min.) | max. min. [Nm] Standardné modré Standardné modré
5,0 2 4
3,5 2 2
BEO05 120 0,25 0,6 9,0 5’5 B} 6 0135017 X | 1374137 3
1,8 - 3
10 6 -
BE1 120 0,25 0,6 9,0 7,0 4 2 0135017 X | 1374137 3
5,0 2 4
20 6 -
14 2 4
BE2 165 0,25 0,6 9,0 10 5 2 13740245 13740520
7,0 - 4
55 6 -
40 2 4
BE5 260 0,25 0,9 9,0 o8 5 2 13740709 13740717
20 - 4
110 6 -
80 2 4
BE11 640 0,3 1,2 10,0 55 5 2 13741837 13741847
40 - 4

1) Prikontrole pracovnej vzduchovej medzery dodrziavajte: Ze po skusobnej prevadzke mozu na zaklade tolerancii rovnobeznosti nosi¢a
brzdového oblozenia vzniknut odchylky vo vySke + 0,15 mm.

11.6 Priradenie brzdného momentu

Typ motora Typ brzdy Odstupnovanie brzdného momentu [Nm]
BEO05 1,8 2,5 3,5 5,0
DR.71
BE1 5,0 7,0 10
BE05 1,8 2,5 3,56 5,0
DR.80 BE1 5,0 7,0 10
BE2 7,0 10 14 20
BE1 5,0 7,0 10
DR.90 BE2 7,0 10 14 20
BE5 20 28 40 55
BE2 7,0 10 14 20
DR.100 ! !
BE5 20 28 40 55
BE5 28 40 55
DR.112
BE11 40 55
BE5 28 40 55
DR.132
BE11 40 55 |80 110

Prednostné brzdové napitie

Pohon MOVIMOT®-Typ

Prednostné brzdové napatie

MOVIMOT® MM..D-503, velkost 1

(MMO3.. az MM15..)

230V

MOVIMOT® MM..D-503, velkost’ 2
MOVIMOT® MM..D-233", velkost' 1 a 2

(MM22.. az MM40..)
(MMO3.. a2z MM40..)

120V

1) V spojenis MOVIMOT® MM..D-233 s pripustné len brzdy s menovitym napatim 120 V.
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VAL 11 Technicke udaje
7 Integrované rozhranie RS 485
P| Hz

11.7 Integrované rozhranie RS 485

Rozhranie RS 485

Standardne RS 485 podla normy EIA (s integrovanym dynamickym zakon€ovacim odporom)
Prenosova 9,6 kBaud

rychlost’ &1(,;2)5 kBaud (v spojeni s rozhraniami priemyselnej zbernice MF.., MQ.., MOVIFIT®-
Startovacie bity | 1 $tartovaci bit

Stop bity 1 stop bit

Datové bity 8 datovych bitov

Parita 1 paritny bit, doplneny na parnu paritu (even parity)

Smerovanie dat | obojsmerné

Prevadzkovy asynchrénny, poloduplexny
rezim
Cas timeoutu 1s
Dizka kabla max. 200 m pri prevadzke na RS 485 s prenosovou rychlostou 9 600 Baud
max. 30 m pri prenosovej rychlosti: 31 250 Baud N
Poéet +  max. 32 ugastnikov (1 Busmaster?) + 31 meni¢ov MOVIMOT®) mozny Broadcast
ucastnikov a skupinové adresy

+ 15 jednotlivo adresovatelnych meni¢ov MOVIMOT®

1) Prenosova rychlost 31 250 Baud sa automaticky rozpozna pri prevadzke s rozhranim priemyselnej zber-
nice MF.. .

2) Ext. riadenie alebo volitelna jednotka MBG11A, MWA21A alebo MLG..A

11.8 Diagnostické rozhranie

Diagnostické rozhranie X50

Standardne RS 485 podla normy EIA (s integrovanym dynamickym zakon€ovacim odporom)
Prenosova 9,6 kBaud

rychlost’

Startovacie bity | 1 $tartovaci bit

Stop bity 1 stop bit

Datové bity 8 datovych bitov

Parita 1 paritny bit, doplneny na parnu paritu (even parity)

Smerovanie dat | obojsmerne

Prevadzkovy asynchrénny, poloduplexny
rezim
Pripojenie Zasuvka RJ10

11.9 Priradenie internych brzdnych odporov

Pohon MOVIMOT®-Typ Brzdovy odpor Katalégové cislo
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00 1)
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00 | BV 08228973
MM22D-503-00 — MM40D-503-00 BW?2 0823 136 2V

MM11D-233-00 — MM22D-233-00

1) V rozsahu dodavky su zahrnuté 2 skrutky M4 x 8
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11.10 Priradenie externych brzdovych odporov

11.10.1 BW100.. BW200..

Pohon MOVIMOT®-Typ Brzdovy odpor Katalégové éislo | Ochranna mreza
BW200-003/K-1,5 108282919 0813152 X
OSSO MSDLD swanooswrs  owmss -
BW150-010 08022852 -
BW100-003/K-1,5 108282935 0813152 X
MM22D-503-00 — MM40D-503-00 = BW100-005/K-1,5 0828 286 2 -
MM11D-233-00 — MM22D-233-00 | B\wW068-010 08022879 —
BW068-020 108022860 -
BW100-003/ BW100-005/ BW200-003/ BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Katalégové cislo 08282935 108282862 08282919 08282838
Funkcia Odvadzanie generatorickej energie
Krytie IP65
Odpor 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Vykon 100 W 200 W 100 W 200 W
pri S1, 100 % ED
Rozmery S xVx H 146 x 15x80 mm | 252 x 15 x 80 mm | 146 x 15 x 80 mm | 252 x 15 x 80 mm

Dizka kabla

1,5m

11.10.2 BW150.. BWO068..

BW150-010 BW068-010 BW068-020
Katalogové cislo 08022852 08022879 08022860
Funkcia Odvadzanie generatorickej energie
Krytie IP66
Odpor 150 Q 68 Q 68 Q
Vykon podla UL 600 W 600 W 1200 W
pri S1, 100 % ED
Vykon podla CE 900 W 900 W 1800W

pri S1, 100 % ED

Rozmery S xV x H

260 x 75 x 174 mm

260 x 75 x 174 mm

610 x 75 x 174 mm

Maximalne pripustné

dizky kablov

15 m

11.11 Odpor a priradenie brzdovej cievky

Brzda Odpor brzdovej cievky™
120 V 230V 400 V
BEO5 78Q 312Q 985 Q
BE1 78 Q 3120 985 Q
BE2 58 Q 2320 732Q
BE5 51Q 200 Q 640 Q
BE11 330 130 Q 412Q

1) Menovita hodnota namerana medzi ¢ervenym (svorka 13) a modrym (svorka 15) vodi¢om pri 20 °C,
mozné su vykyvy zavislé od teploty v rozsahu —25 %/+40 %.
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Technické udaje
Priradenie modulu Drive-ldent

11.12 Priradenie modulu Drive-ldent

Motor Modul Drive-ldent
Typ Siet'ové napitie Sietova Oznacenie Identifikac- Katalégové
frekvencia na farba Cislo
vl [Hz]
DRS 230/400 50 DRS/400/50 biela 1821437 1
DRE 230/400 50 DRE/400/50 oranzova 18214398
DRS 266/460 60 DRS/460/60 Zlta 18214401
DRE 266/460 60 DRE/460/60 zelena 18214428
DRS/DRE 220/380 60 DRS/DRE/380/60 Cervena 1823493 3
DRSIDRE 220 o 0 e o DRS/DRE50/60 fialova 1821444 4
DRP 230/400 50 DRP/230/400 hneda 18217907
DRP 266/460 60 DRP/266/460 bézova 18217915
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12 Vyhlasenie o zhode

Vyhlasenie o zhode ES EURODRIVE

900030010

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal ..
na vlastnu zodpovednost’ potvrdzuje zhodu nasledujucich vyrobkov
Meniée frekvencie konstrukéného radu MOVIMOT® D
pripadne v spojeni s Trojfazovy motor
podrla
smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES 1)
smernice o nizkonapéatovych 2006/95/ES
zariadeniach
smernice o EMC 2004/108/ES 4)
pouzité harmonizované normy: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Vyrobky su uréené na zadlenenie do strojovych zariadeni. Ciastoéne skompletizované strojové

zariadenie nesmie byt uvedené do prevadzky, pokial pre kompletné strojové zariadenie, do ktorého
ma byt toto Ciastocne skompletizované strojové zariadenie zaclenené, nebola tam, kde je to vhodné,
vyhlasena zhoda s ustanoveniami v. u. smernice o strojovych zariadeniach.

4) Uvedené vyrobky nie si v zmysle smernice o EMC samostatne prevadzkovatelnymi vyrobkami. Az
po integracii vyrobkov do celkového systému je ich mozné posudzovat z hladiska EMC. Posudenie
plati pre typickd konfiguraciu zariadenia, av§ak nie pre samostatny vyrobok.

5) VSetky bezpeénostno-technické casti dokumentacie tykajucej sa vyrobku (prevadzkovy navod,
priru¢ka atd.), sa musia dodrziavat po€as celého Zivotného cyklu vyrobku.

Bruchsal 26.02.10

Johann Soder
Miesto Datum Technicky riaditel a) b)

a) Splnomocnenec pre vyhotovenie tohto vyhlasenia v mene vyrobcu
b) Splnomocnenec pre zostavenie technickej dokumentacie

2309606923
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13 Zoznam adries

Nemecko
Hlavné zastupenie Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Vyrobny zavod Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970
Distribucia D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adresa postovej schranky sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Vyrobny zavod / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Priemysel_nych Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970
prevodoviek D-76646 Bruchsal
Service Stred SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Ernst-Blickle-StraRe 1 Fax +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stralte 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (pri Hanoveri) sc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (pri Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Juh SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (pri Mnichove) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralle 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (pri Disseldorfe) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780

Ernst-Blickle-Stralte 42
D-76646 Bruchsal

Fax +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

sluzba

Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dalsie adresy servisnych stredisk v Nemecku na poZiadanie.

Francuzsko
Vyrobny zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Distribucia 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Vyrobny zavod Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montazny zavod Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Distribucia Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 72 1537 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 72 15 37 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00

Parc d’activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Fax +33 24078 42 20

200
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Francuzsko
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dalsie adresy servisnych stredisk vo Franctzsku na poZiadanie.
Alzirsko
Distribucia Alzir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentina

Montazny zavod

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Distribucia Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Montazne Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
prevadzky 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Distribicia Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
Servis enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgicko
Montazny zavod Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Distribucia Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Priemyselnych SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878

Competence Center

prevodoviek

Rue de Parc Industriel, 31
BE-6900 Marche-en-Famenne

Fax +32 84 219-879
http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be

Bielorusko

Distribucia Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by

sales@sew.by

Brazilia

Vyrobny zavod Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133

Distribucia Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328

Servis Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP Sew@sewlcom.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496

Bulharsko

Distribucia Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160

Bogdanovetz Str.1
BG-1606 Sofia

Fax +359 2 9151166
bever@bever.bg
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Ceska republika

Distribucia Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Chorvatsko
Distribucia Zahreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Cile
Montazny zavod Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Distribuicia Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adresa postovej schranky
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Cina
Vyrobny zavod Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montazny zavod No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Distribucia Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew-eurodrive.com.cn
Montazny zavod Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Distribucia 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Dalsie adresy servisnych stredisk v Cine na poZiadanie.
Dansko
Montazny zavod Kodan SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Distribucia Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypt
Distribucia Kahira Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757

33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo

http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
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Estonsko
Distribucia Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finsko
Montazny zavod Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Distribucia Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive fi
sew@sew.fi
Vyrobny zavod Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montazny zavod Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
F1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Distribucia Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Grécko
Distribucia Atény Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Holandsko
Montazny zavod Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Distribucia Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Hong Kong
Montazny zavod Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Distribucia Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Servis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
India
Sidlo Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,
Montazny zavod Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086
Distribucia POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,
Servis Gujarat +91 265 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com
Montazny zavod Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Distribucia Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
irsko
Distribucia Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458

Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11

info@alperton.ie
http://www.alperton.ie
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Izrael
Distribucia Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Japonsko
Montazny zavod lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Distribucia 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Juhoafricka republika
Montazne Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
prevadzky Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Distribucia Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Servis Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O0.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O0.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Juzna Kérea
Montazny zavod Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Distribucia B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kamerun
Distribucia Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Montazne Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
prevadzky 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Distribuicia Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
Servis

|.watson@sew-eurodrive.ca
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Kanada
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsie adresy servisnych stredisk v Kanade na poZiadanie.
Kazachstan
Distribucia Alma-Ata TOO "CEB-EBPO[PAVB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Paiibimbeka, 348 ®akc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmatbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6nuka KasaxctaH sew@sew-eurodrive.kz
Kolumbia
Montazny zavod Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Distribucia Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Libanon
Distribucia Bejrat Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Jordansko Bejrat Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuvaijt Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
Saudska Arabia B. P. 55-378 info@medrives.com
Syria Beirut http://www.medrives.com
Litva
Distribucia Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
LotySsko
Distribucia Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Luxembursko
Montazny zavod Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Distribucia Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Mad'arsko
Distribucia Budapest’ SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
Montazny zavod Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Distribucia No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my

West Malaysia
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Maroko
Distribucia Mohammedia SEW EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Servis Z.l. Sud Ouest - Lot 28 Fax +212 523 32 27 89
2éme étage sew@sew-eurodrive.ma
Mohammedia 28810 http://www.sew-eurodrive.ma
Mexiko
Montazny zavod Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Distribucia SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Noérsko
Montazny zavod Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Distribucia Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Servis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Novy Zéland
Montazne Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
prevadzky P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Distribucia 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
Servis East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Distribucia Karaci Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Peru
Montazny zavod Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Distribuicia S.A.C. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Pobrezie Slonoviny
Distribucia Abidjan SICA Tel. +22521 2579 44
Société industrielle & commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1115 Abidjan 26
Pol'sko
Montazny zavod todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Distribucia ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Servis PL-92-518 L£6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H

Fax +48 42 6765346

Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
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Portugalsko
Montazny zavod Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Distribucia Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rakusko
Montazny zavod Vieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Distribucia Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Rumunsko
Distribucia Bukurest’ Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusko
Montazny zavod Petrohrad ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Distribucia P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Servis 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Distribucia Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Singapur
Montazny zavod Singapur SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Distribucia No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovensko
Distribucia Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 Mobil +421 908 776 685
SK-010 01 Zilina sew@sew-eurodrive.sk
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica Mobil +421 905 242 195
sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 KosSice Mobil +421 907 671 976
sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Distribucia Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21

SLO - 3000 Celje

pakman@siol.net
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Spanielsko

Montazny zavod
Distribucia
Servis

Bilbao

SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L.
Parque Tecnoldgico, Edificio, 302
E-48170 Zamudio (Vizcaya)

Tel. +34 94 43184-70

Fax +34 94 43184-71
http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es

Spojené arabské emiraty

Distribucia Sharjah Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488
Servis Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah
Srbsko
Distribucia Belehrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Koéum‘ \Y Sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Svajéiarsko
Montazny zavod Bazilej Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Distribucia Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Servis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svédsko
Montazny zavod Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Distribucia Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Servis S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkdping jonkoping@sew.se
Taliansko
Montazny zavod Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Distribucia Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Servis I-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Thajsko
Montazny zavod Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Distribucia 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunisko
Distribucia Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turecko
Montazny zavod Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90-262-9991000-04
Distribucia Hareket Sistemleri Sanayi Ticaret Limited Fax +90-262-9991009
Servis Sirketi http://www.sew-eurodrive.com.tr
Gebze Organize Sanayi Bolgesi 400.Sokak sew@sew-eurodrive.com.tr
No:401
TR-41480 Gebze KOCAELI
Ukrajina
Montazny zavod Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Distribucia Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
Servis 49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua

sew@sew-eurodrive.ua
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USA
Vyrobny zavod Juhovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montazny zavod 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Distribucia P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montazne Severovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
prevadzky Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Distribucia 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Servis Bridgeport, New Jersey 08014
Stredozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Juhozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Zapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560

30599 San Antonio St.
Hayward, CA 94544

Fax +1 510 487-6433
cshayward@seweurodrive.com

Dalsie adresy servisnych stredisk v USA na poziadanie.

Verlka Britania

Montazny zavod

Normanton

SEW-EURODRIVE Ltd.

Tel. +44 1924 893-855

Distribucia Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Servis Normanton http://www.sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire info@sew-eurodrive.co.uk
WF6 1QR
Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna Tel. 01924 896911
sluzba
Venezuela
Montazny zavod Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Distribucia Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Servis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietnam
Distribucia Hociminovo Vsetky odvetvia okrem prevadzky pristavov, Tel. +84 8 8301026
Mesto banictva a prevadzok vrtnych plosin: Fax +84 8 8392223
Nam Trung Co., Ltd namtrungco@hcm.vnn.vn
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, truongtantam@namtrung.com.vn
Binh Duong Province khanh-nguyen@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Prevadzky pristavov, banictvo a prevadzky  Tel. +84 8 62969 609
vrtnych plosin: Fax +84 8 62938 842
DUC VIET INT LTD totien@ducvietint.com
Industrial Trading and Engineering Services
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
Hanoj Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342

R.205B Tung Duc Building
22 Lang ha Street
Dong Da District, Hanoi City

Fax +84 4 37762445
namtrunghn@hn.vnn.vn
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