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VSeobecné pokyny
Pouziti dokumentace

1 VSeobecné pokyny

1.1  Pouziti dokumentace

Tato dokumentace je soucasti vyrobku a obsahuje dllezité pokyny pro provoz a servis.
Dokumentace je uréena v8em osobam, které provadéji montaz, instalaci, uvedeni od
provozu a servis vyrobku.

Dokumentace musi byt pfistupna a v Citelném stavu. Ujistéte se, Ze si osoby odpovédné
za zafizeni a jeho provoz, a osoby, které na zafizeni pracuji na vlastni odpovédnost,
pre€etly celou dokumentaci a porozumély ji. V pfipadé nejasnosti, nebo pokud potfebu-
jete dalSi informace, obratte se na firmu SEW-EURODRIVE.

1.2  Struktura bezpecnostnich pokynu

1.21 Vyznam vystraznych hesel

Nasledujici tabulka znazorfuje odstupriovani a vyznam vystraznych hesel pro bezpec-
nostni pokyny, upozornéni na hmotné skody a dalSi pokyny.

Vystrazné heslo Vyznam Dusledky v pripadé nerespektovani
A NEBEZPECH! Bezprostfedné hrozici Smrt nebo tézka poranéni
nebezpedi
A VAROVANI! MozZna nebezpeéna situace | Smrt nebo tézka poranéni
A POZOR! Mozna nebezpecna situace | Lehka poranéni
POZOR! Moznost vzniku hmotnych Poskozeni systému pohonu nebo jeho
Skod okoli
UPOZORNENI Uzite&né upozornéni nebo
tip: Usnadriuje manipulaci se
systémem pohonu

1.2.2 Struktura bezpecnostnich pokynu pro dany odstavec

Bezpecnostni pokyny pro dany odstavec neplati pouze pro specialni ukony, ale pro vice
Ukont v ramci jednoho tématu. Pouzité piktogramy upozorfiuji bud na vSeobecné nebo
na specifické nebezpedi.

Nize je uvedena formalni struktura bezpecénostniho pokynu pro dany odstavec:
A VYSTRAZNE HESLO!

Druh nebezpedi a jeho zdroj

Mozné nasledky v pfipadé nerespektovani.

» Opatfeni pro odvraceni nebezpedi

1.2.3 Struktura viozenych bezpecénostnich pokyn

VloZené bezpecénostni pokyny jsou integrovany pfimo do navodu k obsluze a jsou uve-
deny vzdy pfed nebezpeénym krokem.

Nize je uvedena formalni struktura vlozeného bezpe&nostniho pokynu:
«  AVYSTRAZNE HESLO! Druh nebezpeéi a jeho zdroj

Mozné nasledky v pfipadé nerespektovani.

— Opatfeni pro odvraceni nebezpedi
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VSeobecné pokyny
Naroky na zarucni plnéni

1.3

1.4

1.5

1.6

Naroky na zarucni plnéni
Dodrzeni pokynl uvedenych v dokumentaci je podminkou pro bezporuchovy provoz
a, pfipadné, pro uplatnéni naroku vyplyvajicich ze zaruky. Nez zacnete s pfistrojem pra-
covat, prfectéte si nejprve dokumentaci!

Vylouceni ze zaruky

Respektovani dokumentace je zakladnim pfedpokladem pro bezpeény provoz ménice
MOVIMOT® a pro dosazeni deklarovanych vlastnosti a vykonovych charakteristik. Za
Skody na zdravi osob, hmotné Skody a Skody na majetku, které vzniknou kvuli nedo-
drzeni navodu k obsluze, firma SEW-EURODRIVE nepfebira zadnou zaruku. Ruceni za
vécneé Skody je v takovych pfipadech vylouceno.

Poznamka k autorskym pravim
© 2010 — SEW-EURODRIVE. V8echna prava vyhrazena.
Jakeékoli — i diléi — rozmnoZovani, editace, Sifeni a jiné komer¢ni vyuZiti je zakazano.

Nazvy produktu a obchodni znacky

Znacky a nazvy produktll uvedené v této dokumentaci jsou obchodnimi zna¢kami nebo
registrovanymi obchodnimi znackami, které nalezeji pfislusnym majitelim.
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2.1

2.2

2.3

Bezpecénostni pokyny
Uvodni poznamky

VSeobecné

Bezpecénostni pokyny

Nasledujici zasadni bezpeénostni pokyny slouzi k zamezeni vzniku hmotnych Skod
a ohroZeni osob. Provozovatel musi zajistit respektovani a dodrzovani zasadnich bez-
pecnostnich pokyn(. Ujistéte se, Ze osoby odpovédné za funkci a provoz zafizeni
a osoby, které na zafizeni pracuji na vlastni odpovédnost, kompletné precetly navod
k obsluze a porozumély mu. V pfipadé nejasnosti, nebo pokud potfebujete dalSi infor-
mace, se obratte na SEW-EURODRIVE.

Uvodni poznamky

Nasledujici bezpecnostni pokyny se tykaji pfednostné pouziti pohonl MOVIMOT®. P¥i
pouzivani jinych komponent SEW respektujte navic bezpecnostni pokyny pro tyto kom-
ponenty, které naleznete v pfislusné dokumentaci.

RovnéZ dodrzujte doplriujici bezpe&nostni pokyny uvedené v jednotlivych kapitolach
této dokumentace.

Nikdy neinstalujte a neuvadéjte do provozu poskozené vyrobky. PoSkozeni prosim
neprodlené reklamujte u firmy, ktera zajiStovala transport.

Béhem provozu se na pohonech MOVIMOT® mohou, v zavislosti na pouzitém stupni
ochrany, vyskytovat sou€asti pod elektrickym napétim, nekryté soucasti a v nékterych
pfipadech také pohyblivé a rotujici soucasti a horké plochy.

V pfipadé nepripustného odstranéni potfebnych krytd, nespravného pouziti a pfi
chybné instalaci nebo obsluze vznika riziko vazného poskozeni zdravi osob a rovnéz
muze dojit ke hmotnym Skodam. DalSi informace jsou obsazeny v dokumentaci.

Cilova skupina

V8echny prace souvisejici s instalaci, uvedenim do provozu, odstranénim chyb a opra-
vami musi provadét odbornici v oboru elektrotechniky (je tfeba dodrzovat normy
IEC 60364 resp. CENELEC HD 384 nebo DIN VDE 0100 aIEC 60664 pfipadné
DIN VDE 0110 a narodni pfedpisy pro prevenci Urazu).

Odborniky v oboru elektrotechniky, ve smyslu téchto zakladnich bezpec&nostnich
pokynu, jsou osoby, které jsou seznameny s instalaci, montazi, uvedenim do provozu
a provozem produktu a které maji pfislusnou kvalifikaci, odpovidajici jejich Cinnosti.

Veskeré prace v ostatnich oblastech jako je doprava, skladovani, provoz a likvidace
odpadu musi provadét osoby, které byly vhodnym zplsobem zaskoleny.
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Bezpec€nostni pokyny
Pouziti v souladu s uréenym ucelem

2.4 Pouiiti v souladu s uréenym ucelem
Ménice MOVIMOT®jsou soucasti urené k montazi do elektrickych stroju a zafizeni.

V pfipadé montaze do stroju je uvedeni méni¢i MOVIMOT® do provozu (tj. zahajeni
provozu v souladu s ur€enym ucelem) mozné teprve tehdy, kdyz je zaru€eno, ze stroj
odpovida pozadavkim smérnice 2006/42/ES pro strojni zafizeni.

Uvedeni do provozu (tj. zahgjeni provozu k uréenému Ucelu) je povoleno pouze pfi
dodrZeni smérnice pro zajisté€ni elektromagnetické kompatibility (2004/108/ES).

Mé&niée MOVIMOT® spliuji pozadavky smérnice pro nizka napéti 2006/95/ES.
Pro méniée MOVIMOT® se pouzivaji normy uvedené v prohlaseni o shodé.

Technické udaje ainformace o podminkach pfipojeni naleznete na typovém Stitku
a v dokumentaci a je tfeba je bezpodminecné dodrzet.

241 Bezpecnostni funkce

Mé&ni¢e MOVIMOT® nesméji vykonavat zadné bezpecnostni funkce, s vyjimkou pfipa-
dd, kdy jsou pro tyto funkce vyslovné uréeny a schvaleny.

2.4.2 Aplikace ve zdvihaci technice

Mé&ni¢e MOVIMOT® jsou pouze v omezené mife vhodné pro pouziti u zdvihacich zafi-
zeni, viz kap. "Doplfiujici funkce 9" (— str. 78).

Mé&niée MOVIMOT® nesmeéji byt pouzivany ve smyslu bezpeénostnich zafizeni pro apli-
kace ve zvedaci technice.

2.5 Soucasné platné dokumenty
Navic je tfeba respektovat nasledujici dokumentaci:
» Katalog "Pfevodové motory MOVIMOT®"
* Navod k obsluze "Tfifazové motory DR.71-225, 315"
» Navod k obsluze pfevodovky (pouze u pfevodovych motord MOVIMOT®)

Tyto dokumenty muzete stahnout a objednat na internetu (http://www.sew-euro-
drive.cz, rubrika "Dokumentace").
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Bezpecénostni pokyny
Transport, uskladnéni

2.6 Transport, uskladnéni

Je tfeba respektovat pokyny pro transport, uskladnéni a spravnou manipulaci. Je tfeba
dodrzet klimatické podminky podle kapitoly "Technické udaje". ZaSroubovana pfepravni
oka je tfeba pevné dotahnout. Jsou dimenzovana na hmotnost pohonu MOVIMOT®.
Nesmi byt pfidavany zadné dalSi zatéze. V pfipadé potfeby je tfeba pouzit vhodné,
dostate¢né dimenzované prepravni pomucky (napf. lanovody).

2.7 Instalace

Instalace a chlazeni zafizeni se musi provadét podle predpist uvedenych v pfislusné
dokumentaci.

Ménice MOVIMOT®je tfeba chranit pfed nepfipustnym namahanim.

Pokud neni vyslovné uvedeno jinak, jsou zakazany nasledujici zplsoby pouZiti:

» pouziti v oblastech ohroZenych explozi,

» pouziti v prostfedich s vyskytem skodlivych olejd, kyselin, plynu, par, prachu, zareni
apod.,

+ pouziti v nestacionarnich aplikacich, u kterych dochazi ke vzniku silnych mechanic-
kych chvéni a razq, viz kapitola "Technické udaje".

2.8 Elektricke pripojeni
Pfi provadéni praci na meénicich MOVIMOT®, které jsou pod napétim, je tfeba respek-
tovat platné narodni pfedpisy pro prevenci Urazl (napf. BGV A3).
Elektricka instalace se provadi podle pfislusnych predpist (napf. prafezy kabeld,
pojistek, zapojeni ochrannych vodi¢u). Podrobnéjsi pokyny jsou uvedeny v dokumentaci.
Pokyny pro instalaci v souladu se zasadami elektromagnetické kompatibility — jako je
odstinéni, uzemnéni, uspofradani filtri a pokladani vedeni — se nachazeji kapitole
"Pfedpisy pro instalaci". Za dodrzeni meznich hodnot z hlediska elektromagnetické
kompatibility poZzadovanych legislativou odpovida vyrobce stroje nebo zafizeni.
Ochranna opatfeni a ochranna zafizeni museji odpovidat platnym pfedpisim (napf.
EN 60204 nebo EN 61800-5-1).

Pro zajisténi izolaéni schopnosti je tfeba na pohonech MOVIMOT® — pred uvedenim do
provozu proveést napétove zkousky podle EN 61800-5-1:2007, kap. 5.2.3.2.

2.9 Bezpecné odpojeni

Mé&nige MOVIMOT® spliuji vSechny pozadavky pro bezpecné odpojeni vykonovych pfi-
vodU a elektronickych pfipojek podle EN 61800-5-1. Pro zajisténi bezpe¢ného odpojeni
musi i vSechny pfipojené obvody splfiovat pozadavky na bezpeéné odpojeni.
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Bezpec€nostni pokyny
Provoz

2.10 Provoz

Zafizeni, do kterych se ménice MOVIMOT® montuji, musi byt pfip. vybavena pfidavny-
mi kontrolnimi a bezpe€nostnimi prvky, v souladu s pravé platnymi bezpecnostnimi
ustanovenimi, napf. se zakonem o technickych pracovnich prostfedcich, s pfedpisy pro
prevenci Urazl atd. U aplikaci se zvySenym potencialnim rizikem muaze byt nutné pouziti
doplrikovych ochrannych opatfeni.

Po odpojeni ménici MOVIMOT® od napajeciho napéti se nikdy ihned nedotykejte vyko-
novych pfivodu a soucasti, které jsou pfi provozu pod proudem, nebot v ménici stale
mohou byt nabité kondenzatory. Pockejte po odpojeni napajeciho napéti nejméné
1 minutu.

Jakmile jsou k ménici MOVIMOT® pfipojena napajeci napéti, je tfeba pfipojovaci skfin-
ku uzavfit, tj. ménic MOVIMOT® a pfipadné konektor hybridniho kabelu musi byt zasu-
nuty a pfiSroubovany.

Zhasnuti provoznich kontrolek a dalSich indika¢nich prvkd nemusi znamenat, Ze je zafi-
zeni odpojeno od sité a Ze neni pfitomno zadné napéti.

Mechanické blokovani nebo aktivace internich bezpe&nostnich funkci zafizeni mohou
mit za nasledek zastaveni motoru. Odstranéni pfiiny poruchy nebo reset mohou vést
k tomu, Ze se pohon samoc&inné znovu rozbéhne. Neni-li to pro pohanény stroj z bez-
pecnostnich dlvodd pfipustné, odpojte zafizeni od sité, dfive nez zacnete chybu
odstrarovat.

Pozor, nebezpeéi popaleni: Povrch pohonu MOVIMOT® a externich doplrikd, napf.
chladicich téles a brzdového odporu, mlize mit pfi provozu teplotu vy$si nez 60 °C!
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3
3.1

Konstrukce zarizeni
Pohon MOVIMOT®

Konstrukce zarizeni
Pohon MOVIMOT®

Nasledujici obrazek znazorriuje pfiklad pohonu MOVIMOT® s gelni prevodovkou:

3531634827

[1] Méni&¢ MOVIMOT®
[2] Pfipojovaci skfifka
[3] Motor

[4] Celni prevodovka

Pohon MOVIMOT® je kombinaci slozenou z:
+  ménice MOVIMOT®
— namontovaného na motoru (viz pfiklad nahore)
— nebo namontovaného pobliz motoru
» motoru (viz navod k obsluze motoru)
» prevodovky (volitelng, viz navod k obsluze pfevodovky)
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Konstrukce zafizeni 3
Méni¢ MOVIMOT®

3.2  Ménié MOVIMOT®

[5]

(]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
9]

Nasledujici obrazek znazorriuje pfipojovaci skfinku a méni¢ MOVIMOT®:
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6] (7] (8] 9] (101 [111[7] [51012] [13] [14] [15] [16] [17] [18]
615683595

PFipojovaci skfinka

X10: Konektory pro doplnék BEM

Konektor pro spojeni s ménicéem MOVIMOT®

Mé&ni& MOVIMOT® s chladicim télesem

Kabelova Sroubeni

Pfipojovaci jednotka se svorkami

Sroub pro pfipojku PE ©

X5, X6: svorkova lista elektroniky

X1: Pfipojka pro brzdovou civku (motory s brzdou) nebo brzdovy odpor (motory bez brzdy)

[10] X1: Sitova pfipojka L1, L2, L3

[11] Oznaceni typu pfipojeni

[12] Modul Drive-ldent

[13] Typovy &titek ménice MOVIMOT®

[14] Spina¢ pozadovanych hodnot f2 (zeleny)
[15] Prepinace DIP S2/5-S2/8

[16] Spinac t1 pro integra¢ni rampu (bily)
[17] Prfepinace DIP S1/1-S1/8

[18] Prepinace DIP S2/1-S2/4
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Konstrukce zafizeni
Méni¢ MOVIMOT®

Nasledujici obrazek znazorfiuje horni stranu ménice MOVIMOT®:

rﬂ HQ

S S ENY,

WARNING MMO3D-503-00 11 |l
& HOT SURFACE 1821£991/0.37KW q‘
RISK OF BURN

|
|

B) B

172 Av)

(1] - \@ @\%

[11 X50: Diagnostické rozhrani s uzaviracim Sroubem

[2] Potenciometr poZzadovanych hodnot s uzaviracim Sroubem
[3] Stavova kontrolka LED

[4] Identifikace zafizeni

(3]

[4]

514402955
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Konstrukce zarizeni
Typové oznaceni pohonu MOVIMOT®

3.3 Typové oznaéeni pohonu MOVIMOT®
3.3.1 Typovy Stitek
Nasledujici obrazek znazorhuje priklad typového Stitku pohonu MOVIMOT®. Tento
typovy 8titek naleznete na motoru.
[ SEW-EUREDRIVE )
76646 Bruchsal/Germany Ul C @@US
RF47DRE90L4BE2/MM15/MO O
01.300123457.0002.06 ¢ -20..40
v 380-500 Hz50-60 A 35 kok.  155(F)
W15 ke 50 gmn  1400/86 15 T
© | 16.22 Nm 166 P 54 uL 02 , O
MM g 31 1)
Vs 220..240 o 13 W 15 W 50
iy 852
1883410
97 CLP CCVGB220 0.65I Made in Germany
. J
9007199774918155
Logo FS Znacky na hornim okraji typového stitku jsou uvedeny pouze tehdy, pokud
S * byl motor vyroben odpovidajicim zplsobem
Q 01 * a pokud obsahuje alespon jednu bezpeénostné-technickou soucast.

Logo FS na typovém Stitku se pfidéluje podle instalované kombinace bezpeénostné-
technickych soucasti.

3.3.2 Typové oznaceni
Nasledujici tabulka znazoriuje typové oznaceni pohonu MOVIMOT®:

RF 47 DRE 90L4 BE / MM15/ MO

I— Doplikové provedeni ménice R

Mé&nié MOVIMOT®

Dopliikové provedeni motoru (brzdy)

Velikost, pocet poli motoru

Konstrukéni fada motoru
DRS = motor DRS
DRE = motor DRE
DRP = motor DRP

Velikost prevodovky

Konstrukéni fada prevodovky
1) Typovy Stitek znazornuje pouze dopliiky nainstalované z vyroby.

Provedeni, ktera

o je mozno dodat, naleznete v katalogu
MOVIMOT™".

"Pfevodové motory

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP
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Konstrukce zafizeni
Typové oznadeni méni¢i MOVIMOT®

3.4 Typové oznaceni ménicu MOVIMOT®

3.41 Typovy Stitek
Nasledujici obrazek znazorriuje pfiklad typového stitku ménice MOVIMOT®:

Status: 10 12 -- A-- -- 10 10 12 02/08 444

e AT

Type: MM15D-503-00 c

s N

P#: 18215033 S# : 0886946
Eingang / Input Ausgang / Output ChoT
3x0V . . . Uin

4.0A AC

2 ... 120Hz "‘2935@

EURODRIVE U= 3380500V AC |U
D-76646 Bruchsal = 3.5A AC |
Made in Germany f = 50...60Hz f
MOVIMOT T=-30...+40°C
Antriebsumrichter P-Motor 1.5kW / 2.0HP
Drive Inverter C Us
Use 60/75°C copper wire only. Tighten terminals to 13.3 in.—ibs. (1.5 Nm).
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms
symmetrical amperes, 500 volts maximum. Integral solid state short crcuit
protection does not provide BCP. BCP must be provided in

(_accordance with the NEC and any additional local codes. J

—C

9007201212668299

3.4.2 Typové oznaceni
Nasledujici tabulka znazorfuje typové oznaceni ménice MOVIMOT®:
MM 15D - 503 — 00

| Provedeni
00 = Standard

Zpusob pripojeni
3= ftfifazové

Pripojovaci napéti
50 = 380-500V AC
23 = 200-240V AC

Verze D

Vykon motoru
15= 1,5kW

Typova rada
MM = MOVIMOT®

Provedeni, ktera je mozno dodat, naleznete v katalogu "Pfevodové motory
MOVIMOT®".

3.4.3 Identifikace zarizeni

Identifikace zafizeni [1] na horni strané ménice MOVIMOT® poskytuje informaci o typu
ménice [2], objednacim &isle ménice [3] a vykonu [4].

i O 1 121 —fMM03D-503-00
= | 131-518214999/0.37KW—— [4]
-(©)
A
MOVIMOT°< )
N

457916555
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Konstrukce zafizeni
Typové oznacCeni provedeni "montaz pobliz motoru”

3.5 Typové oznaéeni provedeni "montaz pobliz motoru”

3.5.1 Typovy Stitek

Nasledujici obrazek znazoriuje pfiklad (vzdalené) montaze pobliz motoru pro méni¢
MOVIMOT® s pfislusnym typovym Stitkem:

0.76646 Bruchaal MOVIMOT

Made in Germany
Typ: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

01.1234567890.0004.03
R

r

457921547

3.5.2 Typové oznaceni

Nasledujici tabulka znazorriuje typové oznaceni ménice MOVIMOT® pfi montazi pobliz
motoru:

MM15D-503-00/ 0/ P21A / RO1A /| APG4

| Konektor

pro spojeni s motorem

Provedeni pripojovaci skrifky

Adaptér pro montaz pobliz motoru
21 = Konstrukéni velikost 1
22 = Konstrukéni velikost 2

Zpusob pripojeni
0= XA
1= A

Mé&nié MOVIMOT®

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP
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4 Mechanicka instalace
Montaz prevodového motoru MOVIMOT®

4 Mechanicka instalace

4.1 Montaz prevodového motoru MOVIMOT®
4.1.1 VSeobecné pokyny

3

3

3

Respektujte bezpodminelné vSeobecné bezpecfnostni pokyny.
Je tfeba dodrzet vSechny technické udaje a pfipustné podminky v misté pouziti.
Pfi montazi pohonu MOVIMOT® pouzivejte schvalené pouze moznosti upevnéni.

Pouzivejte pouze takové upeviovaci a pojistné prvky, které jsou vhodné pro pfislus-
né otvory, zavity a zkoseni.

4.1.2 Predpoklady pro montaz
Pfed montazi zkontrolujte, zda jsou splnény nasledujici body:

3

3

Udaje na typovém &titku pohonu se shoduiji s parametry napajeci sité.

Pohon neni poskozen (neni zfejmé zadné poskozeni zpusobené transportem nebo
uskladnénim).

Teplota okoli odpovida udajim uvedenym v kapitole "Technické udaje". Méjte na
pameéti, Zze teplotni rozsah pfevodovky muze byt omezen, viz navod k pouziti prevo-
dovky.

Montaz pohonu MOVIMOT® nesmi byt provadéna v nasledujicich Skodlivych okol-
nich prostfedich:

— atmosféra ohroZena vybuchem
— oleje

— kyseliny

- plyny

- pary

— zafeni

— atd.

V pfipadé abrazivnich okolnich podminek chrafte hfideloveé tésnici krouzky na
vystupni strané proti opotiebeni.

Tolerance pfi Nasledujici tabulka znazoriuje pfipustné tolerance koncl hfidell a pfirub pohonu
montaznich MOVIMOT®.
pracich = -
Konec hridele Priruby
Tolerance prameéru podle EN 50347 Tolerance souososti okraju podle EN 50347
e 1SOj6ud <26 mm + 1SOj6u@=<250mm
 ISOk6ud =38 mmaz<48 mm * 1SOh6u@>300mm
e ISOmM6ud>55mm
» Stfedici otvor podle DIN 332, tvar DR..

18
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Mechanicka instalace
Montaz pfevodového motoru MOVIMOT®

4.1.3 Instalace pohonu MOVIMOT®

POZOR!

Ztrata deklarovaného stupné ochrany vlivem neprovedené nebo nespravné montaze
ménic¢e MOVIMOT®.

Poskozeni méni¢e MOVIMOT®.
+  Pokud mé&ni¢ MOVIMOT® odpojite od pfipojovaci skfiriky, je tfeba jej chranit pfed

vlhkosti a prachem.

Pfi montazi pohonu MOVIMOT® respektujte nasledujici pokyny:

Pohon MOVIMOT® instalujte pouze na rovnou, torzné tuhou zakladovou konstrukci
odolavajici otfesum.
Respektujte pracovni polohu uvedenou na typovém Stitku motoru.

Konce hfidelt dukladné ogistéte od antikorozniho prostfedku. Pouzijte pro tento Gcel
bézné rozpoustédlo. Rozpoustédlo nesmi proniknout k loziskim a tésnicim krouz-
kiim — hrozi poskozeni materialu.

Aby nedochazelo k nepfipustnému zatizeni hfidell motoru, provedte diikladné usta-
veni motoru. Respektujte pfipustné radialni a axialni sily uvedené v katalogu "Pre-
vodové motory MOVIMOT®"

Vyhnéte se razm a aderlm na konec hfidele.

U vertikalni pracovni polohy je tfeba zafizeni chranit zakrytim proti vniknuti cizoro-
dych téles nebo kapaliny.

Dbejte na ni€¢im neomezeny pfistup chladiciho vzduchu. Zabrarite nasavani teplého
vzduchu odvadéného od jinych agregatu.

Pomoci poloviéniho licovaného pera provedte vyvazeni vSech dild, které byly doda-
te€né namontovany na hridel (vystupni hfidele jsou vyvazeny pomoci polovi¢niho
licovaného pera).

Otvory pro odvod kondenzatu jsou uzavieny pomoci plastovych zatek.
Tyto zatky otevirejte pouze v pfipadé potfeby.

Oteviené otvory pro kondenzat nejsou pfipustné. Pokud jsou otvory pro kondenzat
oteviené, pozbyvaji vyssi stupné ochrany platnost.

4.1.4 Instalace ve vlhkych prostorach nebo na volném prostranstvi

Pfi montazi pohonu MOVIMOT® ve vihkych prostorach nebo na volném prostranstvi
respektujte nasledujici pokyny:

Pro pfipojeni pfivodu pouzijte vhodné kabelové prichodky. V pfipadé potfeby
pouzijte redukce.

Zavity kabelovych prichodek a zaslepovacich zatek natfete tésnici hmotou a peclivé
dotahnéte. Poté prichodky jesté jednou natfete.

Privody kabelll dobfe utésnéte.
Pfed opétovnou montazi ménice MOVIMOT® dukladné ocistéte tésnici plochy.
Pokud doslo k poSkozeni ochranného natéru proti korozi, provedte jeho opravu.

Zkontrolujte, zda je stupen ochrany uvedeny na typovém §titku pfipustny pro dané
okolni podminky.

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP
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Mechanicka instalace
Montaz doplitkt MOVIMOT®

4.2 Montaz dopliikit MOVIMOT®
421 Doplnék MLU11A/MLU21A/ MLG..A

Rozsah dodavky

Montaz

3

MLU11A / MLU21A / MLG..A horni ¢ast [2]
2 Srouby [1]

Prachozi $roub [4]

MLU11A / MLU21A / MLG..A dolni ¢ast [5]

1. Odstrante uzaviraci Sroub na pFipojovaci skfifice ménice MOVIMOT®.

Zafixujte dolni ¢ast [5] na pfipojovaci skfifice ménice MOVIMOT® a upevnéte ji
pomoci prichoziho Sroubu [4] (utahovaci moment 2,5 Nm / 22 Ib.in).

Protahnéte pfipojovaci kabel [3] prichozim Sroubem [4] do vnitfniho prostoru pfipo-
jovaci skFiriky pohonu MOVIMOT®.

Nasadte horni ¢ast [2] na dolni ¢ast [5] a pfipevnéte ji dvéma Srouby [1] (utahovaci
moment 0,9 — 1,1 Nm /8 — 10 Ib.in).

Doplnék montujte pouze v nasledujici poloze:

N

458285835

Informace ohledné pfipojeni dopliku MLU11A / MLU21A naleznete v kapitole "Pfipojeni
doplfiku MLU11A / MLU21A" (— str. 42).

Informace ohledné pfipojeni dopliiku MLG..A naleznete v kapitole "Pfipojeni doplfiku
MLG..A" (— str. 43).
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Mechanicka instalace
Montaz doplitkt MOVIMOT®

4.2.2 Doplnék MLU13A

Doplinék MLU13A je z vyroby namontovan v modularni pfipojné skfince. Pokud pozadu-
jete dodate¢nou montaz doplfku, obratte se prosim na servis SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENI

Montaz je Ggﬁ'pustné pouze v kombinaci s modularni pfipojnou skfifikkou u pohonu
MOVIMOT™ MMO03D-503-00-MM40D-503-00!

fde

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfiklad montaze. Zplsob montaze zavisi na pouzité pfi-
pojné skfifice a pfipadné na dalSich namontovanych doplfcich.

1113300875

Informace ohledné pfipojeni dopliiku MLU13A naleznete v kapitole "Pfipojeni doplfiku
MLU13A" (— str. 42).

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP

21



22

Mechanicka instalace
Montaz doplitkt MOVIMOT®

4.2.3 Doplnék MNF21A

DopInék MNF21A je z vyroby namontovan v modularni pfipojné skfifice. Pokud pozadu-
jete dodate¢nou montaz doplnku, obratte se prosim na servis SEW-EURODRIVE.

UPOZORNENI

Montaz je Ggﬁ'pustné pouze v kombinaci s modularni pfipojnou skfifikkou u pohonu
MOVIMOT™ MMO03D-503-00-MM15D-503-00!

fde

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfiklad montaze. Zplsob montaze zavisi na pouzité pfi-
pojné skfifice a pfipadné na dalSich namontovanych doplfcich.

2753184651

Informace ohledné pfipojeni doplfiku MNF21A naleznete v kapitole "Pfipojeni doplriku
MNF21A" (— str. 44).
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Mechanicka instalace
Montaz doplitkt MOVIMOT®

4.2.4 Doplnék URM/BEM /BES

Dopinky URM, BEM a BES jsou z vyroby namontovany v pfipojné skfince. V pfipadé
dotazu tykajicich se dodate¢ného osazeni doplnki URM, BEM neb BES se prosim
obracejte na servis SEW-EURODRIVE.

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfiklad montaze. Zplsob montaze zavisi na pouzité pfi-
pojné skfifice a pfipadné na dalSich namontovanych doplfcich.

458307467

Informace ohledné pfipojeni doplfku URM naleznete v kapitole "PFipojeni doplfiku
URM" (— str. 45).

Informace ohledné pfipojeni dopliiku BEM naleznete v kapitole "Pfipojeni doplfiku BEM"
(— str. 46).

Informace ohledné pfipojeni doplfiku BES naleznete v kapitole "Pfipojeni doplfiku BES"
(—> str. 47)

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP
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4 Mechanicka instalace
Montaz doplitkt MOVIMOT®

4.2.5 Doplnék MBG11A
Namontujte dopinék MBG11A na sténu v souladu s jednou ze dvou moznosti:
A: Montaz zezadu pomoci ¢ty zavitovych otvor(
(utahovaci moment upevnovaciho Sroubu [1]: 1,6—-2,0 Nm / 14—18 Ib.in)
B: montaz zepfedu pomoci dvou upevriovacich otvort
(utahovaci moment upevriovaciho Sroubu [3]: 1,6—2,0 Nm / 14-18 Ib.in)

[1]M4x5+a A

lt————— 68 MM ——==

322404747

a = tloustka stény
Srouby nejsou soucasti dodavky!

Nasadte horni ¢ast [5] na dolni &ast [2] a pfipevnéte ji dvéma Srouby [4] (utahovaci
moment 0,3 Nm / 2,6 Ib.in).

Informace ohledné pfipojeni doplfku MBG11A naleznete v kapitole "Pfipojeni doplfiku
MBG11A" (— str. 48).
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Mechanicka instalace
Montaz doplitkt MOVIMOT®

4.2.6 Doplnék MWA21A
Namontujte doplnék MWA21A ve spinaci skfini na nosnou listu podle EN 50022:

322411915

Informace ohledné pfipojeni dopliiku MWA21A naleznete v kapitole "Pfipojeni doplfiku
MWA21A" (— str. 49).
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Mechanicka instalace
Montaz doplitkt MOVIMOT®

4.2.7 Doplnék MWF11A
Namontujte dopinék MWF11A ve spinaci skfini na nosnou listu podle EN 50022:

3180221579

Informace ohledné pfipojeni dopliiku MWF11A naleznete v kapitole "Pfipojeni doplriku
MWF11A" (— str. 50).
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Mechanicka instalace
MontaZ méni¢e MOVIMOT® pobliz motoru

4.3 Montdz méniée MOVIMOT® pobliz motoru

Nasledujici obrazek znazorfiuje upeviiovaci rozméry pro (vzdalenou) montaz meénice
MOVIMOT®:

458277771
Konstrukéni Typ A B
velikost
. MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm
MMO03D233-00 — MM07D-233-00
MM22D503-00 — MM40D-503-00
2/2L MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm
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Mechanicka instalace
Utahovaci momenty

4.4 Utahovaci momenty

4.41 Ménié¢ MOVIMOT®

Srouby pro upevnéni ménite MOVIMOT® utahujte kfizem utahovacim momentem
3,0 Nm (27 Ib.in).

458577931

4.4.2 Uzaviraci Srouby

Utahnéte uzaviraci Srouby potenciometru f1 a pfipojky X50 momentem 2,5 Nm
(22 Ib.in).

458570379
4.4.3 Kabelova Sroubeni
U kabelovych Sroubeni bezpodminec&né dbejte tdaju vyrobce.
4.4.4 Zaslepky kabelovych pfipojek
Zaslepovaci Srouby utahnéte momentem 2,5 Nm (22 Ib.in).
322777611
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Mechanicka instalace 4
Utahovaci momenty

4.4.5 Modularni pripojovaci skrifika

Srouby pro upevnéni pfipojovaci skfifiky na montazni desku utahujte na 3,3 Nm
(29 Ib.in).

322786187
4.4.6 Utahovaci momenty svorek
Pfi instalanich pracich respektujte nasledujici utahovaci momenty svorek:
VO ~ O\
/@] . M IN ZA LM LA LN §
N
W
o
(3]
458605067

[1] 0,8-1,5 Nm (7-13 Ib.in)
[2] 1,2-1,6 Nm (11-14 Ib.in)
[3] 2,0-2,4 Nm (18-21 Ib.in)
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Elektricka instalace
Predpisy pro instalaci

5 Elektricka instalace

5.1  Predpisy pro instalaci
5.1.1 Pripojeni sitovych privodl
+ Jmenovité napéti a frekvence ménice MOVIMOT® se musi shodovat s parametry
napéjeci sité.
+ Jisténi vodi€l nainstalujte na zaCatek pfivodnich kabelu sité za odboc¢ku sbérné listy,
viz F11 / F12 / F13 v kapitole "PFipojeni pohonu MOVIMOT®".

Pro F11 / F12 / F13 pouzivejte pouze tavné pojistky s charakteristikou D, DO, NH
nebo ochranny spina¢ vedeni. Dimenzovani ochrany v souladu s prifezem kabel(.

+ SEW-EURODRIVE doporuduje pouzit v napétovych sitich s neuzemné&nym nulo-
vym bodem (sité IT) hlida¢ izolace, vyuZivajici méfici metodu Pulscode. Zabranite
tim chybnému spinani indikatoru zemniho spojeni vlivem parazitnich kapacit ménice
vuci zemi.

* Prdfez kabelu: podle vstupniho proudu Iyet, Pfi jmenovitém vykonu (viz kapitola
"Technické udaje").

5.1.2 Pripustny prarez kabelu pro svorky ménice MOVIMOT®
Vykonové svorky PFi instalanich pracich respektujte pfipustné prarezy kabell:

Vykonové svorky

Prufez kabelu 1,0 mm2- 4,0 mm? (2x 4,0 mm?)
AWG17-AWG12 (2x AWG12)
Koncové objimky zil » Pf¥i jednoduchém zapojeni:

PFipojujte pouze jednodratové vodi¢e nebo flexibilni
vodic¢e s koncovymi objimkami zil (DIN 46228, material
E-Cu) s izolaénim lemem nebo bez né;j.

» P¥i dvojitém zapojeni:
Pfipojujte pouze flexibilni vodi¢e s koncovymi objim-
kami zil (DIN 46228-1, material E-Cu) bez izolaéniho
lemu.

* PFipustna délka koncové objimky zil: nejméné 8 mm

Ridici svorky Pfi instalanich pracich respektujte pfipustné prafezy kabell:

Ridici svorky

Priifez kabelu

+ Jednozilovy vodi¢

(holy drat) ) )
»  Flexibilni vodi¢ 0,5 mm~“=1,0 mm

(holy pramen) AWG20-AWG17
* Vodi¢ s koncovou

objimkou zily

bez izolaéniho limce

* Vodi¢ s koncovou
objimkou zily
s izolaénim limcem

0,5 mm?2-0,75 mm?
AWG20-AWG19

Koncové objimky zil » PfFipojujte pouze jednodratové vodice nebo flexibilni
vodi¢e s koncovymi objimkami Zil nebo bez nich
(DIN 46228, material E-Cu).

» Pfipustna délka koncové objimky Zil: nejméné 8 mm
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5.1.3 Aktivujte Fidici svorky X5-X6

Respektujte nasledujici pokyny pro aktivaci fidicich svorek:

Pripojeni vodicu
bez stisknuti ovladaciho tlacitka

Pripojeni vodicu
nejprve stisknéte ovladaci tlacitko

Q qQ
I
D) )
-

9007199919965835

Q Q
I
| J
=

9007200623153931

Nasledujici vodiCe je mozné zasunout

nejméné ve 2 prlifezovych fadach pod

jmenovitym prafezem (bez nastroje):

* jednozilové vodie

+ flexibilni vodi¢e s koncovymi
objimkami Zil

Pfi pfipojovani nasledujicich vodicu je
tfeba pro otevfeni pruzinky na svorce
stisknout ovladaci tla€itko nahofre:

* neoSetfené flexibilni vodiCe

+ vodi¢e s malymi prifezy, které
neumoZznuji pfimé zasunuti

Uvolnéni vodice
nejprve stisknéte ovladaci tlacitko

9007199735787147

Pfed uvolnénim vodice je tfeba stisknout ovladaci tladitko nahofe.
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5.1.4 Jisti¢ svodového proudu

5.1.5 Ochrana sité

A VAROVANI!

Nebezpeci urazu elektrickym proudem pfi pouziti nespravného typu jistiCe svodového
proudu.

Smrt nebo tézka poranéni.

Mé&ni& MOVIMOT® muize vytvofit stejnosmérny proud v zemnicim vodici. Pokud se pro
ochranu v pfipadé pfimého nebo nepfimého dotyku pouziva ochranny spina¢ svodo-
vého proudu (Fl) je na stran& napéjeni ménice MOVIMOT® pFipustny pouze jeden
ochranny spina¢ svodového proudu typu B.

Konvenéni ochranny spina¢ svodového proudu neni pfipustny jako ochranné zafize-
ni. Jako ochranné zafizeni je mozné pouzit spinace chybového proudu citlivé na
veSkeré proudy (spoustéci proud 300 mA). PFfi normdalnim provozu ménice
MOVIMOT® mohou vzniknout svodoveé proudy > 3,5 mA.

SEW-EURODRIVE doporuéuje nepouzivat ochranné spinace svodového proudu.
Pokud je pouziti ochranného jistice svodového proudu (Fl) pro pfimou nebo nepfi-
mou ochranu proti dotyku pfedepsano, je tfeba dbat na nasledujici upozornéni podle

EN 61800-5-1:

POZOR!

Poskozeni ménitée MOVIMOT® pfi provozu sitového stykade K11 v krokovacim
rezimu.

Pogkozeni ménice MOVIMOT®.

* NepouZivejte sitovy styka€ K11 (viz schéma zapojeni (— str. 36)) pro krokovaci
rezim, ale pouze pro zapnuti a vypnuti ménice. Pro krokovaci rezim vyuzivejte pfi-
kazy "CW/stop" nebo "CCW/stop".

+ U sitového stykace K11 zachovejte minimalni vypinaci dobu 2 s.

Jako sitoveé stykace pouzivejte pouze stykace spotiebni kategorie AC-3 (EN 60947-4-1).
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5.1.6 Pokyny ohledné pripojeni ochranného vodice (PE)
A VAROVANI!

Nebezpedi urazu elektrickym proudem pfi nespravném zapojeni zemniho vodi¢e PE.
Smrt nebo tézka poranéni.

» Pfipustny utahovaci moment Sroubu ¢&ini 2,0-2,4 Nm (18-21 Ib.in).

* U pfipojky PE prosim dbejte na nasledujici pokyny.

Nepfipustna montaz Doporuceni: Montaz u pripojky s masivnim
Montaz s kabelem ukonéenym dratovym vodicem
vidlicovym okem Pripustné pro prarezy do
Pripustné pro vSechny prurezy maximalné 2,5 mm

M5

323042443 323034251 323038347

[1]1 Vidlicova kabelova koncovka vhodna pro Srouby M5 ochranné zemé (PE)

Pfi normalnim povozu mohou vzniknout svodové proudy = 3,5 mA. Pro splnéni
pozadavku normy EN 61800-5-1 je tfeba respektovat nasledujici pokyny:

* Ochranné uzemnéni (PE) je tfeba nainstalovat tak, aby vyhovovalo narokim na
zarizeni s vysokymi svodovymi proudy.

* To obvykle znamena,
— Ze je tfeba nainstalovat kabel ochranné zemé s priifezem nejméné 10 mm

— nebo, Ze je tfeba nainstalovat druhy kabel ochranné zemé paralelné se zemnicim
vodi¢em.

2
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5.1.7 Instalace s ohledem na elektromagnetickou kompatibilitu

i

UPOZORNENI

Tento pohonovy systém neni ur€en k provozu v otevienych nizkonapétovych sitich,
které napajeji obytné oblasti.

Jedna se o produkt s omezenou slugitelnosti podle IEC 61800-3. Tento produkt mlze
zplUsobovat poruchy elektromagnetické kompatibility. V takovych pfipadech mize pro
provozovatele vzniknout povinnost, provést potfebna opatreni.

Podrobné pokyny ohledné instalace v souladu se zdsadami elektromagnetické kom-
patibility naleznete v dokumentu "Elektromagneticka kompatibilita v technice pohond"
firmy SEW-EURODRIVE.

Ve smyslu zakona o elektromagnetické kompatibilité neni mozné provozovat frekvenéni
méniCe samostatné. Teprve po zapojeni do pohonového systému je mozné je hodnotit
z hlediska elektromagnetické kompatibility. Shoda se potvrzuje pro konkrétni popsany

5.1.8 Nadmoiské vysky nad 1 000 m n. m.

Pohony MOVIMOT® se sitovym napétim v rozsahu 200-240 V nebo 380-500 V je moz-
né instalovat i v nadmofskych vy8kach 1 000 m—4 000 m'). Je tieba pfitom dodrzZet
nasledujici okrajové podminky.

» Dlouhodoby jmenovity vykon se omezuje kvuli zhor§enému chlazeni ve vyskach nad
1 000 m (viz kapitola "Technické udaje").

* Od nadmofiské vysky 2 000 m staci vzdusné drahy a drahy plazivych proudu jen pro
kategorii pfepéti 2. Jestlize je pro instalaci poZadovana prepétova tfida 3, je tfeba
pridavnou externi pfepétovou ochranou zajistit, aby Spicky prepéti faze-faze a faze-
zemé nepfesahovaly 2,5 kV.

+ Pokud je poZzadovano bezpectné elektrické odpojeni, musi byt ve vy3kach nad
2000 m n. m. realizovano mimo vlastni zafizeni (Bezpecné elektrické odpojeni
podle EN 61800-5-1).

* V nadmofskych vySkach od 2 000 m do 4 000 m n. m. se pfipustna jmenovita napéti
sité snizuji nasledujicim zplsobem:
— 06V nakazdych 100 m pfi MM..D-503-00
— 03V nakazdych 100 m pfi MM..D-233-00

5.1.9 Pripojeni napajeciho napéti 24 V

* Napajejte ménic MOVIMOT® bud pres externi napéti DC 24 V, nebo prostfednictvim
doplrikd MLU..A nebo MLG..A.

5.1.10 Binarni rizeni

» PfFipojte potiebna fidici vedeni.

» Jako fidici vedeni pouzivejte stinéné kabely a pokladejte je oddélené od sitovych
privod(.

1) Maximalni nadmorska vyska je omezena drahami plazivych proudd a zapouzdfenymi sou¢astkami, jako
jsou napt. kondenzatory.
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5.1.11 Rizeni pfes rozhrani RS-485

fde

Rizeni pohonu MOVIMOT® pfes rozhrani RS-485 se provadi pomoci jednoho z nasle-
dujicich Fidicich zafizeni:

-+ MOVIFIT®-MC

* Rozhrani pro primyslové sbérnice MF.. nebo MQ..

* Master sbérnice PLC

* Doplnék MLG..A

* Doplnék MBG11A

* Doplnék MWA21A

* Doplnék MWF11A

UPOZORNENI

- Pfipojte pouze master sbérnice k pohonu MOVIMOT®.

+ Jako Fidici vedeni pouzijte stinéné vodie zakroucené do paru.
» Pokladejte stinici vedeni oddélené od sitovych pfFivodd.

5.1.12 Ochranna zarizeni

* Pohony MOVIMOT® jsou vybaveny integrovanou ochranou proti pfetizeni. Neni
zapotfebi pouzivat externi ochranna zafizeni proti pretizeni.

5.1.13 Instalace v souladu s UL

Viykonové svorky

Odolnost proti
zkratovému
proudu

Jisténi v rozvétve-
nych obvodech

Ochrana motoru
proti pretizeni

Okolni teplota

Pfi provadéni instalace v souladu s UL prosim respektujte nasledujici pokyny:
* PouZivejte pouze mé&déna vedeni se jmenovitymi tepelnymi hodnotami 60 / 75 °C.
+ Prfipustny utahovaci moment vykonovych svorek ¢ini 1,5 Nm (13 Ib.in).

Vhodné pro pouZiti v obvodech s maximalnim stfidavym zkratovym proudem v hodnoté
200 000 Ag-

Maximalni napéti je omezeno na 500 V.

Integrovana polovodi€ova ochrana proti zkratu nenahrazuje jiSténi rozvétveného
obvodu. Zajistéte odbocujici vétve v souladu s americkym standardem National
Electrical Code a viemi platnymi mistnimi pfedpisy.

Maximalni hodnota ji5t€ni je omezena na 25 A/ 600 V.

Mé&ni& MOVIMOT® MM..D je vybaven ochranou proti pfetizeni motoru, ktera se aktivuje
pfi dosazeni 140 % jmenovitého proudu motoru.

M&ni¢ MOVIMOT® MM..D je vhodny pro pouZiti pfi okolnich teplotach od 40 °C do max.
60 °C pfi snizeném vystupnim proudu. Pro ureni jmenovitého vystupniho proudu pfi
teplotach nad 40 °C je tfeba vystupni proud v rozsahu teplot od 40 °C do 60 °C sniZit
03%na1°C.
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5.2 Pripojeni pohonu MOVIMOT®

L1

L2
L3

PE-¢ — |—}F]-— " — - — - — - — - — - —

H H F11/F12/F13

I

I

| K11
\

I

I

I

MOVIMOT®

BE/BR

RS-485

(11 21181141 [5] [6]

=

|

o
=

o

:I_____________________________

1 X6:456 ]

L¥ ) X6: 9,10

R(CVYX6: 11,12
f1/f2 X6: 7,8

HT1 X5: 21,22
HT2 X5: 23,24
K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28
RS- X5: 29,30
RS+ X5: 31,32

X
>
N
N

+
DC 24V

18014399135542795

[1] napajeni 24 V DC
(externé nebo pres doplnék MLU..A/ MLG..A)
[2] CWI/stop
[3] CCW/stop
[4] Pfepinani pozadovanych hodnot f1/f2
[5] HT1/ HT2: vlozené svorky pro specificka schémata
[6] Hlaseni pfipravenosti k provozu
(kontakt uzavfen = pfipraveno k provozu)
[7] Brzdovy odpor BW..
(pouze u pohonu MOVIMOT® bez mechanické brzdy)
[8] Konektor pro pfipojeni doplrikii BEM + BES

Funkce svorek CW / Stop a CCW / Stop pfi binarnim
fizeni:

ROVYX6: 11,12
-L¥)X6:9,10

24V X6: 1,2,3

L¥)X6: 9,10

24V X6: 1,2,3

L

Smeér otaceni Smeér otaceni

Vpravo aktivni Vlevo aktivni
Funkce svorek f1/f2:

@ Yo @ Yo
) < =% 1 <] =| @
- —| o~ ~ —| O~
© ©|©o|© © ©|©|©
X x| X| X X x| x| X
zl |CGlE zl |CGlE
N [0 | N Xial =

T 0 T

Pozadovana hodnota
f2 aktivni

Pozadovana hod-
nota f1 aktivni

Funkce svorek CW / Stop a CCW / Stop pri Fizeni pres
rozhrani RS-485 / primyslovou sbérnici:

oba sméry otaceni jsou uvolnény

24V X6:1,2,3
Ry X6: 11,12
L¢)X6: 9,10

(o] Yo

3] = )

- - | je uvolnéno pouze otaéeni vpravo
< LR zadani pozadovanych hodnot pro
> cIG otaceni vlevo vede k zastaveni

<

3 | pohonu

B . . A

o =S je uvolnéno pouze otaéeni vlevo
- = | zadani pozadovanych hodnot pro
L LIS otaceni vpravo vede k zastaveni
> ¢ G pohonu

N |-

REES

N1 <=

— —|o

L LI pohon je zablokovan nebo bude
> cIG zastaven

N g
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5.3 Konektor MOVIMOT®
5.3.1 Konektor AVT1, ASA3

Nasledujici obrazek znazorfiuje obsazeni kontaktl doplfkovych konektord AVT1
a ASA3:

Mozna provedeni:

+ MM../ASA3

« MM../AVT1

+ MM../ASA3/AVT1

.""_____________________,_—————""—'_—____"“--

MOVIMOT®

24V RS+ 1 RS- ® L1 L2 L3

LI [L@

-
o

323830155

5.3.2 Konektor AMAG6
Nasledujici obrazek znazorfiuje obsazeni kontaktu doplfikového konektoru AMAG.
Mozné provedeni:

« MM./AMAG
\_/’/_\
MOVIMOT®
RS- 3+
RS+ L1
( 24vj hL;
o T8O
]
v 3 2 3 2 @
sheo
O 6" ‘.6 O
|
AMAG6
323879563
UPOZORNENI

fude

U provedeni s konektorem jsou z vyroby uvolnény oba sméry otaceni. Pokud je
pozadovan pouze jeden smér otaceni, dbejte na pokyny v kapitole "Pfipojeni pohonu
MOVIMOT®, funkce svorek CW/stop a CCW/stop pfi Fizeni pfes rozhrani RS-485".
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5.4

Spojeni mezi méni¢em MOVIMOT® a motorem pri montazi v blizkosti motoru

PFi (vzdalené) montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru je propojeni s motorem
zajiStovano pomoci standardizovaného hybridniho kabelu.

Pro spojeni mezi méniem MOVIMOT® a motorem smi byt pouzivany pouze hybridni

kabely SEW-EURODRIVE.

Na stran& ménice MOVIMOT®jsou mozna nasledujici provedeni:

+ A:MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

U provedeni APG4 jsou podle pouzitého hybridniho kabelu nasledujici moznosti propo-

jeni s motorem:

Provedeni A1 A2 A3 A4
MOVIMOT® APG4 APG4 APG4 APG4
Motor Kabelové ASB4 APG4 ISU4
Sroubeni/
svorky
Hybridni kabel 01867423 05930766 01867415 08163251 A pro DR.63
0816 326 X A pro DR.71-DR.132
0593 278 5 L pro DR.63
0593 755 8 L pro DR.71-DR.132

//

(79 7/,

A3

/IIII'//

[1] Pfipojeni pfes svorky

%

A4

ITTTT DY
/7

/L

458666635
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U provedeni ALA4 jsou podle pouZzitého hybridniho kabelu nasledujici moznosti propo-

jeni s motorem:

Provedeni B1 B2

MOVIMOT® ALA4 ALA4

Motor Kabelové Sroubeni/svorky ASB4
0817948 4 0816 208 5

Hybridni kabel

[1] PFipojeni pfes svorky

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP
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5.4.1 Spojeni mezi ménicem MOVIMOT® a motorem pfi montazi pobliz motoru

Mé&nié MOVIMOT® Prove- | Hybridni kabel Pohon

deni
MM../P2.A/RO.A/APG4 | A1 Objednaci ¢islo DR71-DR100: 0 186 742 3 Trifazové motory s kabelo-
Objednaci ¢islo DR112-DR132: 1 811 662 0

vym Sroubenim

0%
—— .

Trifazové motory s konek-
torem ASB4

Trifazové motory s konek-
torem APG4

A4 Objednaci ¢&islo: 0 593 278 5 (.\) Trifazové motory s konek-
Objednaci €islo: 0 816 325 1 (A) torem ISU4
Konstrukéni velikost DR.63
A4 Objednaci ¢islo: 0 593 755 8 (\) TFifazové motory s konek-
Objednaci ¢&islo: 0 816 326 X (A) torem ISU4
Konstrukéni velikost
DR.71-DR.132
MM../P2.A/RE.A/ALA4 B1 Objednaci €islo: 0 817 948 4 T¥ifazové motory s kabelo-
vym Sroubenim
1 N\
B2 Objednaci ¢islo: 0 816 208 5 TFifazové motory s konek-

ALA4

o

@

o

torem ASB4
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5.4.2 Pripojeni hybridniho kabelu

Nasledujici tabulka znazorfiuje zapojeni zil hybridniho kabelu s objednacim Cislem
0 186 742 3 a 0 817 948 4 a pfisludné svorky motoru DR:

Svorka motoru DR Barva zily / Oznaceni hybridniho kabelu
u1 cerna / U1

V1 cerna / V1

w1 cerna / W1

4a Cervena /13

3a bila/ 14

5a modra / 15

1b cerna /1

2b cerna /2

Pfipojeni vodice PE zeleno/zluta + konec zily (vnitfni stinéni)

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojeni hybridniho kabelu na svorkovou skfifiku
motoru DR.

PE@
N

©)

—
/ﬁ
O
W1 BK/W1
BK/V1
BK/U1

BK/1

BK/2

)\ w2 u2 Vv2 f
Ul V1w

O O O

9007200445548683
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5.5 Pripojeni doplriku ménice MOVIMOT®
5.5.1 Pfipojeni dopliiku MLU11A / MLU21A

Informace ohledné montaze doplikd MLU11A a MLU21A naleznete v kapitole "Doplriky
MLU11A / MLU21A / MLG..A" (— str. 20).

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojeni dopliikii MLU11A a MLU21A:

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

MOVIMOT® - o
P [
MLU..A
3
olol (NS gI8|8|N S
N — ||~ o] —
<t |~ — OO N[N[AN|M
X[ X E<:><><><><><><
> Yl ©|a| Al X
Sl (RN
—|& nc(_n:::xxrxrx
RD
BU

640436235

5.5.2 Pripojeni dopliiku MLU13A

Informace ohledné montaze dopliiku MLU13A naleznete v kapitole "Dopinék MLU13A"
(— str. 20).

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojeni doplfiku MLU13A:

MOVIMOT® <o
YE
YE
YE
MLU13A
BU
RD
l [\ ©lo|o €—|
olm N
e R R NI Y R i -
< |~ — | NN|N|M
oo O|o|o|g||g|lb
x| % E<:§c<’§><><><><
> Y o|af Al K
(= |RD|N
N rxg:xxn:n:

323967371

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP




Elektricka instalace 5
PFipojeni doplikd ménice MOVIMOT®

5.5.3 Pripojeni doplinku MLG..A

Informace ohledné montaze dopliku MLG..A naleznete v kapitole "Doplnék MLU11A /
MLU21A / MLG..A" (— str. 20).

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojeni doplfiku MLG..A:

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

MOVIMOT® -«
—
MLG..A
2 IR
o |8, |818 88 S @
N — | =R~ o=
< | —|®OIMNN|N ™
©|© Olo|C|B|g|v|yg
XX E<:><><><><><><
> N ©|al |+
= |N|N
|13 n:g..‘:xxrxn:
a|lo 9O 2
x| ml O O
1]

641925899

[1] Dbejte na uvolnéni sméru otaceni.
Viz kapitola "Pfipojeni pohonu MOVIMOT®" (— str. 36),
Funkce svorek CW/stop, CCW/stop pfi Fizeni pfes rozhrani RS-485
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Elektricka instalace
PFipojeni doplfiiki ménice MOVIMOT®

5.5.4 Pfipojeni doplitku MNF21A
UPOZORNENI

i

Instalace je pfi

pustna pouze v kombinaci s modularni pfipojnou skfifikou ménice

MOVIMOT® MM03D-503-00-MM15D-503-00!

Informace ohledné montaze doplfiku MNF21A naleznete v kapitole "Doplnék MNF21A"

(—> str. 22)

Nasledujici obrazek znazornuje pfipojeni dopliku MNF21A:

 —1
 m—

:

pE_T._. .t D_ F]1/F12/F13 .................

K11

(1]

]

MNF21A MOVIMOT®
Hul ou
—f 12 L2 p—
3] L3
of ~
No]iNe]
AN| —
hAR ©| ©
B Ul Bl id 6 o B ) I
gcIRIg(gIg|RML %
<
+ IN«;N_| >
212a|a|s|s [d]H
1754451723

[1] Délku vedeni sitového napajeni volte co mozna nejkratsi!

[2] Délku vedeni b

rzd volte co mozna nejkratsi!

Vedeni brzdy nepokladejte paralelné, nybrz v co nejvétsi vzdalenosti od vedeni sitového

napajeni!
[3] Brzdovy odpor

BW (pouze u ménie MOVIMOT® bez mechanické brzdy)
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Elektricka instalace
PFipojeni doplikd ménice MOVIMOT®

5.5.5 Pripojeni dopliku URM

Informace ohledné montaze dopliiku URM naleznete v kapitole "Doplnék URM / BEM"
(— str. 23).

Nasledujici obrazek znazoriuje pfipojeni dopliku URM:

URM

13

15

<

[ X1: L1 |
[ X1: L2 |

RD

BE/BR

WH
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MOVIMOT®

©o|m N ool
IR N I N
< |~ —|®OIMN|N|N(™M
x| X< E<:><><><><><><
> N ool |+
Tl [NN

1N ccg.:xxn:n:

324118411
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Elektricka instalace
PFipojeni doplfiiki ménice MOVIMOT®

5.5.6 Pripojeni dopliku BEM

Informace ohledné montaze doplfiku BEM naleznete v kapitole "Doplnék URM / BEM /
BES" (— str. 23).

Nasledujici obrazek znazorriuje pfipojeni doplfiku BEM:

L1
L2
L3

C— =

! ==\ K11
|
}
|
1
£
BEM < MOVIMOT®
RD
Un " | BU
Y =TS BE/BR _
E 2 BK <}
<
2
131 RD

14 | WH C
X
BU
15
[eete]
T T [{e}[s0] N O (oo
O 9] G
R ViR —|O |~ N NN ™
Mo e 6|8 | |6|v|o| ™
T XX é><><><><><><
> Nl o|al |+
< Sl |=(n|wn
—N ncc_n::xxncrx

+

324134539
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Elektricka instalace
PFipojeni doplikd ménice MOVIMOT®

5.5.7 Pripojeni dopliiku BES
POZOR!

V ptipadé vysokého pfipojovaciho napéti se mize doplnék BES nebo k nému pfipo-
jena brzdova civka poskodit.

Poskozeni doplriku BES nebo brzdové civky.
e Zvolte brzdu s brzdovou civkou 24 V DC!

Informace ohledn& montaze dopliiku BES naleznete v kapitole "Doplnék URM / BEM /
BES" (— str. 23).

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojeni doplrfiku BES:

L1
L2
L3

e
N

MOVIMOT®
BES [1] DR
z RD
2 | BU
BE...
w g RD ®
=) 3 BK i
on
x
13 1P
14 ] WH <
BU
1§_J —AN® ‘
565
== (oln N ©|o|lo|a
OV B TeLERe
T ”wﬁ?www’
> Nl ©|al |+
—H& 'xgz;;‘&%
[2]
1711602315

[1] Ovladani brzdy BES namontované v pfipojné skfifice
[2] Externi brzdovy odpor BW
[3] Doplnujici svorky napajeni brzdy 24 V DC
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Elektricka instalace
PFipojeni doplfiiki ménice MOVIMOT®

5.5.8 Pripojeni doplikového zafizeni MBG11A

Informace ohledné montaze dopliiku MBG11A naleznete v kapitole "Dopinék MBG11A"
(— str. 24).

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojeni dopliiku MBG11A:

MOVIMOT®
MBG11A
©o|m N ©lololN
R I N Y R P B
i hol I D e IS S =416l
RN e
> Y ool |k
Ll =[N0
|8 n:(_l:r_xxn:n:
(1]
1 24y (i)
[2]

324046731

[1] Dbejte na uvolnéni sméru otaceni.

Viz kapitola "Pfipojeni pohonu MOVIMOT®" (— str. 36),

Funkce svorek CW/stop, CCW/stop pfi fizeni pfes rozhrani RS-485
[2] Kabelova Sroubeni pro zajisténi elektromagnetické kompatibility
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Elektricka instalace 5
PFipojeni doplikd ménice MOVIMOT®

5.5.9 Pripojeni doplfikového zarizeni MWA21A

Informace ohledné montaze dopliiku MWA21A naleznete v kapitole "Doplnék
MWA21A" (— str. 25).

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojeni dopliiku MWA21A:

1 24Vpe

MOVIMOT® MWA21A
1 24V

2 24V
3 1
=>4 R™
L5 LD

_{
6 10V [-—
[31{ I
_{
_{

8 -
9 1
10 L
— 11 RS+
—112 RS-

1 X6:45,6
24V X6:1,2,3
RCYX6: 11,12
L¥)X6: 9,10
1/f2 X6: 7,8
K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28
RS- X5: 29,30
RS+ X5: 31,32

—
-
[—

(2] é} (2] é

324061323

[1] Dbejte na uvolnéni sméru otaceni.

Viz kapitola "Pfipojeni pohonu MOVIMOT®" (— str. 36),

Funkce svorek CW/stop, CCW/stop pfi fizeni pfes rozhrani RS-485
[2] Kabelova Sroubeni pro zajisténi elektromagnetické kompatibility
[3] Potenciometr pfi pouziti referenéniho napéti 10 V [A]

nebo bezpotencialovy analogovy signal [B]

+|2
<

[A] [B] |

<
g
=
=

8(.000\10')
[
MWA21A

324089483
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Elektricka instalace
PFipojeni doplfiiki ménice MOVIMOT®

5.5.10 Pfipojeni dopliiku MWF11A

Informace ohledné montaze doplriku MWF11A naleznete v kapitole "Dopinék MWF11A"
(— str. 26).

Nasledujici obrazek znazoriiuje pfipojeni dopliiku MWF11A:

4[3[2[1 3[2]1 321
X1 X2 X3
MWF11A

X4 X5
[1[2[3]4]5[6]7]8]9] [1]2[3]4]

3184574347

Rozhrani RS-485
X1

RS-485 + spojeni s pohonem MOVIMOT®
RS-485 - spojeni s pohonem MOVIMOT®
RS-485 GND spojeni s pohonem MOVIMOT®

Stinéni

A WIN -

Frekvencni vstu
X2

p
1 A

2 Z&dna funkce
3 GND

Napajeci napéti
X3 1 +24 V (IN)
+24 V (OUT)
GND

Ridici svorky
X4

Uvolnéni vpravo

Uvolnéni vlevo

Uvolnéni / rychlé zastaveni
n11

n12

Reset chyb

/porucha — vystup

/porucha — vystup (odolné proti zkratu)
GND

© 0o N O g W N -

Analogovy vstup (rozdilovy)
X5

10 V vyp (pro potenciometr 47 kQ)
Al

Al12 (referenéni)

GND

AlOWIN -~
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Elektricka instalace 5
PFipojeni doplikd ménice MOVIMOT®

Pfipojeni doplriku MWF11A v reZzimu Broadcast

Nasledujici obrazek znazornuje pfiklad instalace dopliiku MWF11A v reZimu Broadcast:

(1] ]

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

||| [ ; GND +U,
3 : . : : ' L L
3 .::é 3 CJIEZZ € _::é
[»| MOVIMOT® L»| MOVIMOT® 4]
2 | ‘
2 Bl [5) il
2 3 =9 o+l onD] A
F|O| x| xf:
L\ [ v
413]2]1 3121 31211
X1 X2 X3
MWF11A
r ______________ 1
X4 X5 1 s !
[1[2[3][4[5]6[7]8[o] [1]2]3]4] ' [1234 l
- ! g5 |
! =
& . :
. - « : +Ug, OV :
= z| 2 47kQ ! .
| E |
g g gE |
I o |
g : |
e OV
3184656907
1] Sit

[2] MOVIMOT® s adresou 1

[3] MOVIMOT® s adresou 2

[4] Generator funkci

[5] V pfipadé okolnich vlivli se zvySenou hladinou ruseni je tfeba ukostfit stinéni kabeld RS-485 na montazni plech
spinaci skfinky

[6] Uvolnéni CW / Stop

[71 Uvolnéni CCW / Stop

[8] Uvolnéni/ Rychlé zastaveni

[9] Reset chyb

[10] /Porucha

[11] Alternativni zadavani pozadovanych hodnot

[12] Proudovy vstup

[13] Napétovy vstup
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Elektricka instalace
PFipojeni doplfiiki ménice MOVIMOT®

5.5.11 Pripojeni externiho ventilatoru V

Trifazové motory konstrukéni fady DR.. je mozné volitelné dodat s externim ventilato-
rem V.

Pouzitim externiho ventilatoru V se roz3ifuje rozsah nastaveni pozadovanych otacek.
Je tak mozné dosahnout otacek od 150 min™ (5 Hz).

Nasledujici obrazek znazorriuje vedeni kabelu externiho ventilatoru:

3169663499
MOVIMOT®
[Z1Ks2) N | |olN
A DS — | O NN M
Wl = N D
R = N N 24V |
R|R gﬁﬁé’éﬁ?i‘ér
> N |l 1|+
IS EREEE o 2
1
DC24V—
3182111115
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Elektricka instalace
Pfipojeni masteru sbérnice RS-485

5.6 Pripojeni masteru sbérnice RS-485

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojeni masteru sbérnice RS-485.

MOVIMOT®

RS-485
Busmaster
(SPS /PLC)

RS-485 |

R(OYX6: 11,12
L¢ ) X6: 9,10
1/f2 X6: 7,8
K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28
RS- X5: 29,30
RS+ x% 31,32

1 X6:45,6
24V X6:1,2,3

—_—
—
fam—

24 Vpe

[1] Dbejte na uvolnéni sméru otaceni.

Viz kapitola "Pfipojeni pohonu MOVIMOT®" (— str. 36),

Funkce svorek CW/stop, CCW/stop pfi Fizeni pfes rozhrani RS-485
[2] Kabelova Sroubeni pro zajisténi elektromagnetické kompatibility
[3] Vyrovnani potenciald MOVIMOT® / master RS-485
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5.7

Elektricka instalace
Pfipojeni obsluzného zafizeni DBG

Pripojeni obsluzného zafizeni DBG

Pohony MOVIMOT® jsou vybaveny diagnostickym rozhranim X50 (konektor RJ10) pro
uvedeni do provozu, parametrizaci a servis.

Diagnostické rozhrani X50 se nachazi pod uzaviracim Sroubem nahofe na ménici
MOVIMOT®.

Dfive nez zasunete konektor do diagnostického rozhrani, vySroubujte uzaviraci Sroub.

ANEBEZPECI! Nebezpedi popaleni o horké plochy pohonu MOVIMOT®.

Tézka poranéni.

* Pockejte, dokud pohon MOVIMOT® dostateéné nevychladne a do té doby se jej
nedotykejte.

DKG60B

1144135307

Volitelné je mozné obsluzné zafizeni DBG pfipojit k pohonu MOVIMOT® pomoci
doplriku DKG60B (5metrovy prodluzovaci kabel).

Prodluzovaci | Popis (= rozsah dodavky) Objednaci
kabel Cislo
DKG60B + Délka5m 08175837

* 4zilové, stinéné vedeni (AWG26)
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Elektricka instalace 5
PFipojeni PC

5.8 Pripojeni PC
Pohony MOVIMOT® jsou vybaveny diagnostickym rozhranim X50 (konektor RJ10) pro
uvedeni do provozu, parametrizaci a servis.

Diagnostické rozhrani [1] se nachazi pod uzaviracim Sroubem nahofe na ménici
MOVIMOT®.

Dfive nez zasunete konektor do diagnostického rozhrani, vySroubujte uzaviraci Sroub.

ANEBEZPECI! Nebezpesi popaleni o horké plochy pohonu MOVIMOT® (zejména
chladice)

Tézka poranéni.
* Pockejte, dokud pohon MOVIMOT® dostateéné nevychladne a do té doby se jej
nedotykejte.

Spojeni diagnostického rozhrani s béZznym PC je mozné provést pomoci nékterého
z nasledujicich doplnku:

* USB11A s rozhranim USB, katalogové ¢islo 0 824 831 1
+ UWS21B se sériovym rozhranim RS-232, katalogové Cislo 1 820 456 2

Rozsah dodavky:

» Pfevodnik rozhrani

+ Kabel s konektorem RJ10

» Kabel pro rozhrani USB (USB11A) nebo RS-232 (UWS21B)

111 movimoT®

USB1A
USB — RJ10
PC +
moviTooLs ®
UWS21B
RS-232 T s _RI10

458786059
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6 (‘@) Uvedeni do provozu "Easy"

@ Prehled

6 Uvedeni do provozu "Easy"
6.1 Prehled

PFi uvedeni pohonu MOVIMOT® do provozu je mozné volit mezi dvéma nésledujicimi

rezimy uvedeni do provozu:

* P¥i uvedeni do provozu "Easy" uvedete ménic MOVIMOT® rychle a snadno do pro-
vozu pomoci prepinacl DIP S1, S2 a pfepinacu f2, t1.

* PFi uvadéni do provozu v rezimu "Expert” je k dispozici Sir§i rozsah parametr(.
Pomoci softwaru MOVITOOLS® MotionStudio nebo ruéniho obsluzného zafizeni
DGB muzete parametry pfizpusobit aplikaci.

Informace ohledné uvedeni do provozu v rezimu "Expert" naleznete v kapitole
"Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizaéni funkci" (— str. 116).
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Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu "Easy" (t@) 6

6.2 Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu

> B P

UPOZORNENI

PFi uvadéni do provozu bezpodmine&né respektujte vSeobecné bezpecnostni pokyny
uvedené v kapitole "Bezpecnostni pokyny".

Nebezpeci zhmozdéni v pfipadé chybéjiciho nebo vadného ochranného krytu.

Smrt nebo tézka poranéni.

* Ochranné kryty namontujte na zafizeni podle predpisU, viz také navod k obsluze
prevodovky.

+ Pohon MOVIMOT® nikdy neuvadaijte do provozu bez namontovanych ochrannych
krytd.

Uder elektrickym proudem vlivem nebezpeénych napéti v pfipojné skFifice. Nebez-
pecna napéti mohou byt pfitomna az po dobu jedné minuty po odpojeni od sité.

Smrt nebo téZzka poranéni.

. Pfed demontazi mé&niée MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhod-
ného odpojovaciho zafizeni od napéti.

+ Zajistéte jej proti neumysinému pfipojeni napajeciho napéti.
+ Poté vyckejte alespon jednu minutu, nez meénic MOVIMOT® demontujete.

Nebezpedi popaleni o horké plochy pohonu MOVIMOT® (zejména chladi¢e) nebo
externich doplfku.

Tézka poranéni.
+ Pohonu MOVIMOT® a externich doplrik(l se dotykejte pouze tehdy, kdyz jsou
dostatecné ochlazené.

Chybné chovani zafizeni pfi nespravném nastaveni.

Smrt nebo tézka poranéni.

* Respektujte pokyny pro uvedeni do provozu.

+ Instalaci smi provadét pouze proskoleny odborny personal.
* Pouzivejte pouze nastaveni vhodna pro danou funkci.

UPOZORNENI

Pro zajisténi bezporuchového provozu neodpojujte ani nepfipojujte vykonova
a signalni vedeni v priibéhu provozu.

UPOZORNENI
» PFed uvedenim do provozu sejméte ze stavové kontrolky LED ochrannou krytku
pro lakovani.

» Pred uvedenim do provozu sejméte z typovych stitk(i ochrannou félii pro lakovani.
* U sitového stykace K11 je tfeba dodrZzet minimalni vypinaci dobu 2 sekundy.
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6 (‘@) Uvedeni do provozu "Easy"

@ Predpoklady

6.3 Predpoklady
Pro uvedeni do provozu plati nasledujici predpoklady:
+ Pohon MOVIMOT® je mechanicky a elektricky nainstalovan v souladu s predpisy.
+ Je zamezeno neumysinému rozbéhu pohont pomoci pfislusnych bezpeénostnich
opatieni.
* Pouzitim pfislusnych bezpecnostnich opatfeni je vylou¢eno ohrozeni osob a stroje.

6.4 Popis ovladacich prvku
6.4.1 Potenciometr pozadovanych hodnot f1

POZOR!

Ztrata deklarovaného stupné ochrany pfi nepouziti nebo chybné montazi uzaviracich
Sroubl na potenciometru pozadovanych hodnot f1 a na diagnostickém rozhrani X50.

Pogkozeni ménice MOVIMOT®.

* Po nastaveni pozadované hodnoty opét naSroubujte uzaviraci Sroub potencio-
metru pozadovanych hodnot v€etné tésnéni.

Potenciometr pozadovanych hodnot f1 ma v zavislosti na provoznim rezimu meénice
MOVIMOT® riizné funkce:

* Binarni fizeni: Nastaveni pozadované hodnoty 1
(f1 se voli prostfednictvim svorky f1/f2 X6:7,8 = "0")

+ Rizeni pfes RS-485: Nastaveni maximalni frekvence f,ax
f [Hz] 100 ]
751
Joy)
50 1
01 2 3 45 6 7 8 9 10 [1]
[1] Nastaveni potenciometru 329413003
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Uvedeni do provozu "Easy" (‘I )

Popis ovladacich prvki @

6.4.2 Priepinac f2
Pfepinac f2 ma v zavislosti na provoznim rezimu ménice MOVIMOT® rtizné funkce:

* Binarni fizeni: Nastaveni pozadované hodnoty 2
(f2 se voli prostfednictvim svorky f1/f2 X6:7,8 = "1")

+ Rizeni pfes RS-485: Nastaveni minimalni frekvence f,i,

Pirepinac f2

Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Pozadovana hodnota 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100

f2 [Hz]

Pﬂlin]imélnifrekvence 2 5 7 10 12 15 | 20 25 30 35 40
z

6.4.3 Prepinac t1

Pfepina€ t1 slouzi k nastaveni zrychleni pohonu MOVIMOT®. Cas rampy se vztahuje
ke kroku pozadovanych hodnot 1 500 min~"! (50 Hz).

Prepinac t1
Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas rampy t1 [s] 01102 03 05 07 1 2 3 5 7 10

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP




Uvedeni do provozu "Easy"
Popis ovladacich prvku

C a9,

©

6.4.4 Prepinace DIP S1 a S2
POZOR!

Poskozeni pfepinact DIP pfi pouziti nevhodného nastroje.
Poskozeni pfepinacu DIP.

+ Prepinace DIP pfepinejte pouze pomoci vhodného nastroje, napf. plochého Srou-
bovaku s Sifkou bfitu £ 3 mm.

» Sila na pfepnuti prfepinace DIP nesmi byt vétS§i nez 5 N.

60
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Prepina¢ DIP S1:
s1 1.2 3 4 5 6 7 8
Vyznam Binarni kédova- Ochrana Vykonovy Frekvence Tlumeni
ni adresy RS-485 motoru stupen PWM chodu
zarizeni motoru naprazdno
20 21 22 23
Motor S
ON 1 1 1 1 Vyp o jeden (1 gagai"mz) Zap
stupen mensi T
Motor
OFF o 0 0 O Zap uzpasoben 4 kHz Vyp
Prepina¢ DIP S2:
S2 1 2 3 4 5 6 7 8
Vyznam Typ brzdy | Odbrzdé- Provozni | Sledovani Binarni kodovani
ni brzdy rezim otacek doplnkovych
bez uvol- funkci
néni 20 | 21 | 22 | 53
Doplnkova
ON brzda Zap u/f Zap 1 1 1 1
Stan-
OFF dardni Vyp VFC Vyp 0 0 0 0
brzda
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Popis prepinaci DIP S1 @

6.5 Popis prepinac¢u DIP S1
6.5.1 Prepinace DIP S1/1-S1/4
Volba adresy RS-485 pohonu MOVIMOT® pomoci binarniho kédovani

gjf‘sfcké 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
S1/1 - X -/ X -|X -/ X/ -/X - X -|X -|X
S1/2 - - /X X - - /X X - - X X - - X X
S1/3 - - -]=-/X|X X X| - - - -/ X | X X X
s1/4 - - - - - - - - X X X X X X X X
X = ON
- = OFF
Podle zplsobu fizeni ménice MOVIMOT® zvolte nasledujici adresy:
Rizeni Adresa RS-485
Binarni fizeni 0
Pies obsluzné zafizeni (MLG..A, MBG..A) 1
Pfes rozhrani pramyslové sbérnice (MF..) 1
Pies MOVIFIT®-MC (MTM..) 1
Pfes rozhrani primyslové sbérnice s integrovanym malym fizenim 1-15
(MQ..)
Pres master RS-485 1-15
Pres prevodnik pozadovanych hodnot MWF11A 1-15

6.5.2 Prepinac DIP S1/5
Ochrana motoru zapnuta/vypnuta

Pfi (vzdalené) montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru je tfeba deaktivovat ochranu
motoru.

Aby byla pfesto zajisténa bezpefnost motoru, je tfeba pouzit TH (bimetalovy hlida¢ tep-
loty). Snimac TH pfitom otevie pfi dosaZeni jmenovité teploty odezvy obvod snimace
(viz pFiru¢ku pramyslového distributoru).

6.5.3 Prepinac DIP S1/6

Nizsi vykonovy stupen motoru

» Prepina¢ DIP S1/6 umoznuje pfi aktivaci pfifadit ménic MOVIMOT® motoru, ktery je
o jeden vykonovy stuperfi mensi. Jmenovity vykon pfistroje pfitom zUstane nezménény.

* P¥i pouziti motoru s niZSim vykonem je méni¢ MOVIMOT® z pohledu motoru o jeden
vykonovy stupef nad optimalni hodnotou. Proto je mozné zvysit pretizitelnost
pohonu. Kratkodobé tak muze pusobit vy$Si proud, ktery ma za nasledek vyssi
momenty.

+ Ugelem prepinade S1/6 je kratkodobé vyuziti $pickového momentu motoru. Prou-
dové omezeni pfisludného pfistroje je nezavisle na poloze prepinace stale stejné.
Ochranna funkce motoru se pfizplisobuje poloze prepinace.

* V tomto provoznim rezimu S1/6 = "ON" neni mozna ochrana motoru proti pfeklopeni.
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Popis prepinaci DIP S1
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Vykon| Typ motoru Typ ménice MOVIMOT® (ménic)
230/400V Motor v zapojeni L Motor v zapojeni A
[kW] 50 Hz" $1/6 = OFF $1/6 = ON $1/6 = OFF $1/6 = ON
0,25 DFR63L4/.. - MMO03D-503-00.. MM03D-503-00.. MM05D-503-00..
0,37 DRS71384/.. MMO03D-503-00.. MM05D-503-00.. MM05D-503-00.. MM07D-503-00..
0,55 DRS71M4/.. MMO05D-503-00.. MM07D-503-00.. MM07D-503-00.. MM11D-503-00..
DRS80S4/..
0,75 DRE8OM4/.. MMO07D-503-00.. MM11D-503-00.. MM11D-503-00.. MM15D-503-00..
DRP90M4/..
DRS80M4/..
1,1 DRE90M4/.. MM11D-503-00.. MM15D-503-00.. MM15D-503-00.. MM22D-503-00..
DRP90L4/..
DRS90M4/..
1,5 DRE90L4/.. MM15D-503-00.. MM22D-503-00..MM22D-503-00.. MM30D-503-00..
DRP100M4/..
DRS90L4/..
2,2 DRE100M4/.. MM22D-503-00.. MM30D-503-00.. MM30D-503-00.. MM40D-503-00..
DRP100L4/..
DRS100M4/..
3 DRE100LC4/.. 'MM30D-503-00.. MM40D-503-00.. MM40D-503-00.. -
DRP112M4/..
DRS100LC4/..
4 DRE13284/.. MM40D-503-00.. - - -
DRP132M4/..

1) PFifazeni motoru pro motory a napajenim 230 / 400 V, 60 Hz nebo 266 / 460 V, 60 Hz obdrzite na
pozadani od SEW-EURODRIVE.

6.5.4 Priepinac DIP S1/7
Nastaveni maximalni frekvence PWM

» Pfi nastaveni prepinace DIP S1/7 = "OFF" pracuje ménic¢ MOVIMOT® s frekvenci
PWM 4 kHz.

» Pfi nastaveni prepinace DIP S1/7 = "ON" pracuje méni¢ MOVIMOT® s frekvenci
PWM 16 kHz (bez hluku). V zavislosti na teploté chladiciho télesa a na zatizeni
ménic postupné spina na nizsi taktovaci frekvence.

6.5.5 Prepinac DIP S1/8
Tlumeni pFi chodu naprazdno

Pfi nastaveni pfepinace DIP S1/8 = "ON" snizuje uvedena funkce rezonan¢ni chvéni pfi
chodu naprazdno.
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6.6 Popis prepinac¢u DIP S2
6.6.1 Piepinac DIP S2/1
Typ brzdy

» Pfi pouziti standardni brzdy musi byt pfepina¢ DIP S2/1 v poloze "OFF".

» Pfi pouziti doplfikové brzdy musi byt pfepinag DIP S2/1 v poloze "ON".

C &9,
@ I

Motor Standardni brzda [typ] Doplrikova brzda [typ]
S$2/1 = "OFF" S2/1 ="ON"
DR.63L4 BRO3 -
DR.71S4 BEO5 BE1
DR.71M4 BE1 BEO5
DR.80S4 BE1 BEO5
DRS80M4 BE2 BE1
DRE80OM4 BE1 BEO5
DRS90M4 BE2 BE1
DRE90M4 BE2 BE1
DRP90M4 BE1 BE2
DRS90L4 BE5 BE2
DRE90L4 BE2 BE1
DRP90L4 BE2 BE1
DRS100M4 BE5 BE2
DRE100M4 BE5 BE2
DRP100M4 BE2 BE5
DR.100L4 BE5 BE2
DR.100LC4 BE5 BE2
DRP112M4 BE5 BE11
DR.132S4 BE5 BE1M
DRP132M4 BES5 BE11
Upfrednostiiované napéti brzdy
Typ MOVIMOT® (ménic) Uprednostiiované

napéti brzdy

MOVIMOT® MM..D-503, konstrukéni velikost 1 (MMO03.. — MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, konstruké&ni velikost 2 (MM22.. — MM40..)
MOVIMOT® MM..D-233, konstruk&ni velikost 1 (MMO3.. — MM40..) 120V

a2
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6.6.2 Prepinac DIP S2/2
Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni

PFi nastaveni pfepinace DIP S2/2 = "ON" je odbrzdéni brzdy mozné i tehdy, pokud
pohon neni uvolnén.

Funkce pri PFi binarnim Fizeni je moZné brzdu odbrzdit dosazenim signélu na svorku f1/f2 X6:7,8
binarnim Fizeni pFi spInéni nasledujicich pozadavku:
Stav svorek Stav Chybovy  Funkce brzdy
R Lo f1/f2  uvolnéni stav
X6:11,12 X6:9,10 X6:7,8
" "o" "o" Zarizeni je Zadna Mé&ni¢ MOVIMOT® ¥idi brzdu.
"o" " uvolnéno chyba Pozadovana hodnota f1
zafizeni
" "0" "1 Zafizeni je Zadna Méni& MOVIMOT® fidi brzdu.
"o" " uvolnéno chyba Pozadovana hodnota f2
zafizeni
" " "0" Zatizenineni | Zadna Brzda je zabrzdéna
"o" "o" uvolnéno chyba
zafizeni
" " """ Zafizenineni | Zadna Brzda je zabrzdéna
uvolnéno chyba
zafizeni
"0" "0" " Zarizeni Zadna Brzda je oteviena pro manualni
neni chyba ovladani®
uvolnéno zarizeni
VSechny ostatni stavy Zafizenineni | Chyba Brzda je zabrzdéna
uvolnéno zafizeni

1) Vrezimu "Expert" je tfeba pro tento UCel nastavit parametr P600 (konfigurace svorek) = "0" (defaultni
nastaveni) => "Pfepinani pozadovanych hodnot CCW / stop — CW / stop".
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Popis prepinacli DIP S2

Funkce pri fizeni

pres RS-485
Master MOVIMOT®

5o 150 J= 5o 5o Ju Jio o 5o | Po

"”T'r' | Po1 | Po2 | PO3
[ en [ P2 | p3
- PI

e
329547915

PO = vystupni procesni data
PO1 = fidici slovo

PO2 = otacky [%]

PO3 = rampa

DO = digitalni vystupy

Pl = vstupni data procesu
P11 = stavové slovo 1

P12 = vystupni proud

P13 = stavové slovo 2

DI = digitalni vstupy

Pomoci bitu 8 v fidicim slové je mozné brzdu za nasledujicich pfedpoklad( odbrzdit:

Zakladni Fidici blok

15 |14 |13 |12 | 11

10

8 7 6 5 4 3 2 1 0

Ridici slovo

neni obsazeno')

. o | neni fugu 110" = ani
Bit | Bit 1 obsa- |1 = |neni obsazeno™ | 1.1 0" = uvolnéni
9 8" | ano™ |reset jinak zastaveni

Virtualni svorky pro odbrzdéni brzdy bez uvol-
néni pohonu

Virtualnisvorka pro uzavreni brzdy a zabloko-
vani koncového stupné, fidici prikaz "stop"

1) Doporuéeni pro véechny neobsazené bity = "0"

Stav Chybovy stav Stav bitu 8 Funkce brzdy
uvolnéni v fidicim slové

Zaftizeni je Z4&dna chyba zatizeni / "Q" Méni¢ MOVIMOT® fidi
uvolnéno Z2adny timeout komunikace brzdu

Zaftizeni je Z4&dna chyba zafizeni / " Méni¢ MOVIMOT® fidi
uvolnéno zadny timeout komunikace brzdu

Zarizeni Z4dna chyba zatizeni / "o" Brzda je uzaviena
neni uvol- zadny timeout komunikace

néno

Zarizeni Zadna chyba zafizeni / zadny " Brzda je oteviena pro
neni timeout komunikace manualni ovladani
uvolnéno

Zafizeni Chyba zafizeni / timeout "1" nebo "0" Brzda je uzaviena
neni uvol- komunikace

néno
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@ Popis prepinaci DIP S2

Volba Volba pozadovanych hodnot pfi binarnim Fizeni podle stavu svorky f1/f2 X6:7, 8:
poZadovanych — : T -
hodnot pFi Stav uvolnéni Svorka f1/f2 X6:7,8 Aktivni pozadovana hodnota
binérnim Fizeni Zarizeni je uvolnéno Svorka f1/f2 X6:7,8 = "0" Potenciometr pozadovanych hodnot
f1 aktivni
Zafizeni je uvolnéno Svorka f1/f2 X6:7,8 ="1" Potenciometr pozadovanych hodnot
2 aktivni
Pokud pristroj Pokud pfistroj neni pfipraven k provozu, je brzda nezavisle na nastaveni svorky f1/f2
neni pfipraven X6:7,8 nebo bitu 8 v fidicim slové vzdy uzaviena.
k provozu
Kontrolka LED Stavova kontrolka LED periodicky rychle blika (ty,: tof = 100 ms: 300 ms), pokud byla
brzda oteviena pro manualni ovladani. Plati to jak pro binarni fizeni, tak i pro fizeni pfes
RS-485.
6.6.3 Prepinac DIP S2/3

Provozni rezim

» Prepinac¢ DIP S2/3 = "OFF": Provoz VFC pro ¢tyfpélové motory

+ Prepina¢ DIP S2/3 = "ON": Provoz U/f rezervovany pro zvlastni pfipady

6.6.4 Prepinac DIP S2/4

Sledovani otacek

+ Sledovani otacek (S2/4 = "ON") slouzi k ochrané pohonu pfed zablokovanim.

» Pokud je pohon pfi aktivovaném sledovani otacek (S2/4 = "ON") déle nez 1 sekundu
provozovan na proudové hranici, ohlasi méni¢ MOVIMOT® chybu souvisejici se sle-
dovanim otacek. Stavova kontrolka ménie MOVIMOT® signalizuje chybu tim, ze
zacne pomalu Cervené blikat (kéd chyby 08). Tato chyba nastava pouze tehdy,
pokud je pohon po celou dobu zpozdovani nepretrzité provozovan na proudové
hranici.

6.6.5 Prepinace DIP S2/5-S2/8

Dopliikové funkce

* Prostfednictvim binarniho kédovani prepinact DIP S2/5-S2/8 muzete aktivovat
doplrikové funkce.

* Mozné dopliikové funkce aktivujete nasledujicim zpUsobem:

Deka- 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
dicka
hodnota
S2/5 -/ X -/ X -/ X -]/X -/ X - X -/ X - X
S2/6 -/ - X/ X - -/ X X - -|/X X -]-/X X
S2/7 - -] -] - X X X/ X - - - -/ X X X X
S2/8 - - - = =] ===/ X XX X X X X X
X =ON
- = OFF

+ Prehled doplikovych funkci naleznete v kapitole "Volitelné doplrikové funkce"
(— str. 67).
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Volitelné doplfikové funkce MM..D-503-00 @

6.7 Volitelné doplnkové funkce MM..D-503-00
6.7.1 Prehled volitelnych doplfikovych funkci

Pomoci prepinacli DIP S2/5-S2/8 mizete aktivovat nasledujici doplrikové funkce:

Deka- Strucny popis Provozni rezim Popis
ﬂic::g:ota Rizeni pres Binarni
RS-485 fizeni
0 Zakladni funkénost, neni aktivni zadna dopliikova funkce X X ' -
1 MOVIMOT® s prodlouzenymi ¢asy ramp X X (— str. 68)
B o pilcacontae s crybo x X e
N e g omezeni x x e
4 MOVIMOT® s parametrizaci sbérnice X - (— str. 71)
5 MOVIMOT® s ochranou motoru prostiednictvim TH X - (— str. 73)
6 MOVIMOT® s maximaini frekvenci PWM 8 kHz X X (— str. 74)
7 MOVIMOT® s rychlym spusténim/zastavenim X X (— str. 75)
8 MOVIMOT ® s minimaini frekvenci 0 Hz X X (— str. 77)
9 MOVIMOT® pro aplikace ve zvedaci technice X X (— str. 78)
10 a/IOV.II\{IOT® S minimélnj frgkv’enci OHza §ni2enym X X (- str. 81)
routicim momentem pfi nizkych frekvencich
1" Sledovani vypadku sitové faze deaktivovano X X (— str. 82)
12 MOVIMOT® s !"ychlym spusténim/zastavenim a ochranou X X (— str. 82)
motoru pomoci TH
13 MOVIMOT® s rozSifenym sledovanim otacek X X (— str. 86)
14 MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaci skluzu X X (— str. 89)
15 neni obsazeno - - -
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6.7.2 Doplnkova funkce 1
MOVIMOT® s prodlouzenymi ¢asy ramp

329690891

Popis funkce « Existuje moznost, nastavit Casy rampy az na 40 s.
» Prifizeni pfes RS-485 je mozné pfi pouziti tfi procesnich datovych slov pfenést ¢as
rampy max. 40 s.
Zménéné Casy
rampy

Prepinac t1
Poloha piepinace 0\1\2\3\4\5 6\7\8 9\10
Casrampyti[s] | 0,1 \ 0,2 \ 0,3 \ 0,5 \ 0,7 \ 1

= odpovida standardnimu nastaveni
= zménéné ¢asy rampy

6.7.3 Doplnkova funkce 2
MOVIMOT® s nastavitelnym proudovym omezenim (pfi prekro¢eni dojde k chybé)

ON

mf

]

5 6 7 8
S2

329877131

Popis funkce » Prostfednictvim pfepinace f2 je mozné nastavit proudové omezeni.
» Pozadovana hodnota f2 (pfi binarnim fizeni) a minimalni frekvence (pfi fizeni pfes
RS-485) jsou pevné nastaveny na nasledujici hodnoty:

- pozadovanahodnotaf2: 5 Hz
- minimalni frekvence: 2 Hz

+ Kontrola je u€inna nad hranici 15 Hz. Pokud pohon déle nez 500 ms pracuje na prou-
dové hranici, pfepne pfistroj do chybového stavu (chyba 44). Stavova kontrolka indi-
kuje tento stav rychlym blikanim ¢ervenou barvou.

Nastavitelné

proudové hranice I
Prepinac f2

Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Imax [%] z hodnoty Iy | 90 | 95 100 105 110 115 | 120 130 140 | 150 @ 160
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6.7.4 Doplnkova funkce 3

Popis funkce

Reakce pri
dosazeni
proudového
omezeni

Interni systémové
hodnoty pro
poZadovanou
hodnotu
f2/minimalni
frekvence

Nastavitelné
proudové hranice

Volba proudové
hranice pres
vstupni binarni
svorky f1/f2

MOVIMOT® s nastavitelnym proudovym omezenim (prepinatelné pres svorku
f1/f2 X6:7,8) pri prekro€eni omezeni frekvence

ON
g
Jd
5 6 7 8
S2
329910539

Na prepinaci f2 je mozné nastavit proudové omezeni. Pfes binarni vstupni svorku f1/f2
je mozné prepinat mezi maximalni proudovou hranici a proudovou hranici nastavenou
pomoci pfepinace.

» Pri dosazeni proudového omezeni snizi zafizeni frekvenci a pfidrzi rampu. Tim se
zamezi narlstu proudu.

» Pokud zafizeni pracuje na proudové hranici, indikuje stavova kontrolka tento stav
rychlym blikanim (zelena barva).

» Nasledujici funkce jiz nejsou mozné:

+ V pfipadé binarniho fizeni pfepinani mezi poZzadovanou hodnotou f1 a pozado-
vanou hodnotou f2 pomoci svorky f1/f2.

» Prifizeni pfes rozhrani RS-485 nastaveni minimalni frekvence
» Prifizeni pfes RS-485 je minimalni frekvence pevné nastavena na 2 Hz.

Prepinac f2

Poloha prepinace

f1/f2 = "0" Je aktivni defaultni proudova hranice

24V X6: 1,2,3

| RCOYX6: 11,12
- L¥)X6:9,10

323614347

f1/f2="1" Proudové omezeni nastavené pres pfepinac f2 je aktivni

Pfepinani je moZno provadét i pfi uvolnéném pfistroji.

24V X6: 1,2,3

| ROYX6: 11,12
- L¥)X6:9,10
f1/f2 X6: 7,8

323641099
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Ovlivnéni Volbou nizsi proudové hranice dojde k redukci mezni proudové charakteristiky o kon-
proudové stantni faktor.
charakteristiky

Motor v zapojeni do hvézdy

Imax / In [%]
200
160 ]
2] \
100 \
50 ‘
0 50 100 f[Hz]

331979659

[1] Mezni proudova kfivka, standardni funkce
[2] Snizena mezni proudova kfivka pro doplfikovou funkci 3 a svorky f1/f2 X6:7,8 = "1"

Motor v zapojeni do trojuhelniku

Imax / In [%]

200
A 1

160 ] \

[2] !
100 l
50 1
0 50 87 100 f[Hz]

332087051

[1] Mezni proudova kfivka, standardni funkce
[2] Snizena mezni proudova kfivka pro doplfikovou funkci 3 a svorky f1/f2 X6:7,8 = "1"
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6.7.5 Doplnkova funkce 4

fde

Popis funkce

Princip zapojeni

MOVIMOT® s parametrizaci sbérnice

ON

mf

]

5 6 7 8
S2

329944715
UPOZORNENI

PFi aktivaci dopliikové funkce 4 je k dispozici pouze omezené mnozstvi parametra.
Pokud chcete upravit dalSi parametry, doporucuje SEW-EURODRIVE pouzit uvedeni
do provozu "Expert" s parametrizacni funkci (— str. 119).

Doplnkova funkce 4 je uréena vyhradné pro Fizeni pfes RS-485 ve spojeni s rozhra-
nim prdmyslové sbérnice MQ.. s integrovanym malym fizenim.

Dalsi informace naleznete v pfislusné pfirucce pro priimyslovou sbérnici.

Potenciometr f1 a pfepinace f2 at1 jsou deaktivovany. Méni¢ MOVIMOT® ignoruje
nastaveni potenciometru a prepinact. Méni¢ MOVIMOT® dale nagita nastaveni prepi-
nacl DIP. Funkce zménéné prostfednictvim pfepinaci DIP neni mozné ménit pomoci
sbérnice.

' /\
DesficeNet
[1]

@ ©® ®
maQ..
W= ’z ee
USB11A
PC + , [2]
MOVITOOLS® RS-485
UWS21B
® o
\
MOVIMOT®
9007199586873099

[1] Primyslova sbérnice
[2] Diagnostické rozhrani
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Zména parametru Po otevfeni programu MOVITOOLS® Motionstudio / Uvedeni do provozu / Strom para-

v programu metr(l jsou prFistupné nasledujici parametry. Tyto parametry je mozné ménit a ukladat
MOVITOOLS® v pFistroji.
MotionStudio - —

Nazev Rozsah Index Parame | Sirka kroku

tr
Rampa nahoru 0,1-1-2 000 [s] 8807 130 0,1s-1s: 0,01
1s-10s: 0,1
Rampa dolt 0,1-1-2 000 [s] 8808 131 10 s-100 s: 1
100s-2000s: 10

Minimalni frekvence: 2-100 [HZz] 8899 | 305 0,1

Maximalni frekvence? 2-100 [Hz] 8900 306 0,1

Mezni proud 60—160 [%] 8518 303 1

Doba predmagnetizace 0-0,4-2 [s] 8526 | 323 0,001

Doba domagnetizace 0-0,2-2 [s] 8585 732 0,001

Blokovani parametri 0: Vyp 8595 | 803 -

1. Zap
Vyrobni nastaveni 0: Ne 8594 | 802 -
2: Stav pfi expe-
dici z vyroby

Doba zpoZdéni pH 0,1-1-10,0 [s] 8558 501 0.1

sledovani otacek ’ ’ ’

Doba otevirani brzdy 0-2 [s] 8749 | 731 0,001

Kompenzace skluzu? 0-500 [min™"] 8527 324 0,2

Vyrobni nastaveni je vyznaceno tuéné
1) Priklad: maximalni frekvence = 60 Hz
pozadovana hodnota po sbérnici = 10 %
pozadovana hodnota frekvence = 6 Hz
2) Pfi zméné nastaveni doplrikové funkce se hodnota upravi na jmenovity skluz motoru.

* Vyrobni nastaveni se aktivuje, jakmile dojde k aktivaci doplnkové funkce 4 pres pre-
pinace DIP. Pokud dopliikova funkce zvolena pres pfepinace DIP zlstane po odpo-
jeni provozniho napéti 24 V nezménéna, pouziji se po novém zapnuti posledni
platné hodnoty z paméti EEPROM.

+ Spoustéci frekvence je pevné nastavena na 0,5 Hz.

» V pfipadé, Ze je nastavena pozadovana hodnota nebo maximalni frekvence mensi
nez nastavena minimalni frekvence, aktivuje se minimaini frekvence.

» Parametry jsou vyhodnocovany pouze u této doplrikové funkce.
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6.7.6 Doplnkova funkce 5

i

Popis funkce

MOVIMOT® s ochranou motoru pres TH

ON

329992459

UPOZORNENI

Doplfikova funkce je uréena vyhradné k fizeni pfes RS-485 v kombinaci s montazi
(vzdalenou) ménice MOVIMOT® pobliz motoru.

Funkce ve spojeni s rozhranimi priimyslové sbérnice MF.. a MQ..:

«  Pfi montazi méniée MOVIMOT® pobliz motoru nastavi snima¢ TH svorky "R" a "L"
pfi nadmeérné teploté motoru na "0".

« Dopliikova funkce 5 generuje pfi otevieni svorky "R" nebo "L" chybu 84 (nadmérna
teplota motoru).

* Chyba 84 je indikovana blikanim stavové kontrolky LED na ménici MOVIMOT®.
» Generovana chyba 84 se pfenasi také pfes pramyslovou sbérnici.

Funkce ve spojeni s rozhranimi priimyslové sbérnice MQ..:
. MOVIMOT®-parametrizace sbérnice podle doplikové funkce 4 (— str. 71).

Funkce ve spojeni s rozhranimi priimyslové sbérnice MF..:
» Potenciometr f1 a pfepinace f2 a t1 se deaktivuji, plati nasledujici hodnoty:

Nazev Hodnota

Rampa nahoru 1s

Rampa dolu 1s

Minimalni frekvence 2Hz

Maximalni frekvence 100 Hz

Mezni proud Prednastaveny mezni proud
Doba predmagnetizace 0,4s

Doba domagnetizace 0,2s

Doba zpozdéni pfi sledovani otacek 1s

Doba otevirani brzdy Os

Kompenzace skluzu Jmenovity skluz motoru
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Spoustéci Chyba 84 "Motor overtemperature" se vyvola, pokud jsou splnény vSechny nasledujici
podminka pro podminky:
chybu 84 « Standardni ochranna funkce motoru na ménici MOVIMOT®je deaktivovana pfepina-

¢em DIP S1/5 ="ON".

» Svorky pro smér otaceni jsou zapojeny pfes TH na 24 V, jak je znazornéno na nasle-
dujicim obrazku.

U pramyslového distributoru: P¥i montazi pobliz motoru
s dopliikem P2.A:

24V
TH
L
R

R(CYX6: 11,12
L¥)X6: 9,10

24V X6:1,2,3

TH

TH
332178315 626745483

» Snimac TH byl aktivovan kvali nadmérné teploté motoru. Tim odpada uvolnéni obou
svorek pro smér otaceni.

+ Sitové napéti je pfitomné.
UPOZORNENI

@
1 Pokud je na ménici MOVIMOT® pfipojeno pouze napajeci napéti 24 V, chyba se neak-
tivuje.

6.7.7 Doplnkova funkce 6
MOVIMOT® s maximalni frekvenci PWM 8 kHz

T

5 6 7 8
S2

330028171

Popis funkce » Doplrikova funkce snizuje frekvenci PWM z 16 kHz na 8 kHz.

» Pfi nastaveni prepinace DIP S1/7 = "ON" pracuje pfistroj s frekvenci PWM 8 kHz
a pfepina v zavislosti na teploté chladiciho télesa zpét na 4 kHz.

S1/7 S1/7
bez doplrnikové funkce 6 s doplnkovou funkci 6
Proménna frekvence PWM Proménna frekvence PWM
ON 16, 8, 4 kHz 8,4 kHz
OFF Frekvence PWM 4 kHz Frekvence PWM 4 kHz
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6.7.8 Doplnkova funkce 7
MOVIMOT® s rychlym spusténim/zastavenim

“TT |

5 6 7 8
S2

330064651

Popis funkce

Dil¢i funkce "Rychly start” (pri fizeni pfes RS-485 + binarni fizeni)
+ Doba pfedmagnetizace je pevné nastavena na 0 s.

« Pouvolnéni pohonu se neprovadi zadna pfedmagnetizace. Je to zapotiebi, aby bylo
mozné co nejrychleji spustit zrychleni s rampou poZadovanych hodnot.

Dil¢i funkce "Rychlé zastaveni” (pouze pro fizeni pfes RS-485)
+ P¥ifizeni pfes RS-485 se zavadi funkce "Rychlé zastaveni" (uzavfeni brzdy pfi kle-
sajici rampé). Bit 9 v fidicim slovu je jako virtualni svorka podle profilu MOVILINK®
obsazen touto funkci.

1514 [13 |12 |11 (10 [ 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

. . neni | u B " .
, 1) Bit | Bit M= , 1)['1 1 0" = uvolnéni
neni obsazeno ngn | ngn ZOGEJ:; reset [N€Ni obsazeno jinak zastaveni

|—Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni

Virtualni svorka pro "Uzavieni brzdy pfi klesajici
rampé"

1) Doporuceni pro v8echny neobsazené bity = "0"

* Pokud se béhem klesajici rampy dosadi bit 9, zabrzdi méni¢ MOVIMOT® brzdu
(pfimo pfes vystup brzdy nebo pfes vystup signalizacniho relé MOVIMOT®) a zablo-
kuje koncovy stuperi.

» Pokud je frekvence motoru niz$i nez zastavovaci frekvence, brzda se zabrzdi neza-
visle na stavu bitu 9.

» Po aktivaci rychlého zastaveni je mozné provést uvolnéni teprve tehdy, kdyZ pohon
zcela stoji.
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Sekvencni diagram fizeni brzdy pfi diléi funkci "Rychlé zastaveni”: (Fizeni pres
RS-485):

(1]

[2]

(3]

[4]

(1]
[2]
[3]
[4]

333149963

Uvolnéni svorky/fidici slovo

Otacky

Bit 9

Signal ovladani brzdy: 1 = otevfit, 0 = uzavfit

Rizeni brzdy (fizeni pfes RS-485 + binarni fizeni)

Mechanicka brzda fizena pres ménic MOVIMOT®:

Svorky X1:13, X1:14 a X1:15 v pfipojné skfifice ménice MOVIMOT® jsou obsazeny
brzdovou civkou mechanické brzdy. Na svorky X1:13 a X1:15 se nesmi pfipojovat
Zadny dodatecny brzdovy odpor!

Relé je zapojeno pro funkci hlaseni provozni pohotovosti (standardni funkce).

Mechanicka brzda fizena pres vystup relé nebo pfes doplnék BEM / BES:

A VAROVANI!

Nebezpeéi zhmozdéni pfi neumysiném rozbéhu pohonu kvili chybnému nastaveni
prepinacu DIP S2/5-S2/8. Pfi nerespektovani kapitoly "Pouziti vystupu relé pfi doplri-
kové funkci 7, 9, 12 a 13" (— str. 90) mlze dojit k odbrzdéni brzdy.

Smrt nebo t&€Zka poranéni.

Respektujte pokyny uvedené v kapitole "Pouziti vystupu relé u doplfikové funkce
7,9,12a 13" (— str. 90).

Na svorky X1:13 a X1:15 v pfipojné skfifice ménice MOVIMOT®je tfeba pfipojit brz-
dovy odpor (BW..). Svorka X1:14 neni obsazena.

Relé K1 ma funkci ovladaciho relé brzdy. Funkce hlaseni pohotovosti tak jiz neni
dostupna.
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6.7.9 Doplnkova funkce 8
MOVIMOT® s minimalni frekvenci 0 Hz

ON

it
god
5 6 7 8

S2
330101899

Popis funkce Rizeni pres RS-485:

V poloze 0 pfepinace f2 ¢ini minimalni frekvence pfi aktivované doplrikové funkci 0 Hz.
VSechny ostatni nastavitelné hodnoty z(stavaji nezménény.

Prepinac f2

Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10

Minimalni frekvence [Hz]
pfi aktivni doplinkové 0 5 7 10 12 | 15 | 20 25 30 35 40
funkci

Minimalni frekvence [Hz] 2
bez doplnkové funkce

Binarni fizeni:
V poloze 0 prepinace f2 &ini pozadovana hodnota f2 pfi aktivované doplnkové funkci
0 Hz. VSechny ostatni nastavitelné hodnoty zUstavaji nezménény.

Prepinac f2
Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Pozadovana hodnota f2 0 7 |10 15 20 | 25 35 50 60 70 100

[Hz] pFi aktivované
doplnkové funkci

Pozadovana hodnota f2 5 7 |10 15 20 | 25 35 50 60 70 100
[Hz] bez dopliikové funkce
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6.7.10 Doplnkova funkce 9

Predpoklady

Popis funkce

MOVIMOT® pro aplikace ve zvedaci technice

ON

ut
T
6 7 8

S2

5

330140427

A VAROVANI!
Nebezpeci ohrozeni Zivota pfi zficeni zvedaciho zafizeni.
Smrt nebo t&€Zka poranéni.

+ Pohony MOVIMOT® nesmeéji byt pouzivany ve smyslu bezpe&nostnich zafizeni
pro aplikace ve zvedaci technice.

+ Jako bezpecnostni zafizeni pouzivejte kontrolni systémy nebo mechanické
ochrany.

POZOR!

PretiZeni systému pfi provozu pohonu MOVIMOT® v oblasti proudového omezeni.

Poskozeni ménice.

+ Aktivujte sledovani otacek. Pokud je pohon MOVIMOT® déle nez 1 s provozovan
na meznim proudu, spusti se chybové hlaseni FO8 "Sledovani otacek".

Pohon MOVIMOT® se smi ve zvedaci technice pouzivat pouze tehdy, pokud jsou
dodrzeny nasledujici predpoklady:

» Doplrikovou funkci 9 je mozné pouzit pouze ve spojeni s brzdovym motorem.
« Zajistéte, aby byl pfepina¢ DIP S2/3 nastaven do polohy OFF (provoz VFC).

* Je bezpodmineéné nutné pouzit ovladani brzdy ve spojeni s externim brzdovym
odporem.

» Aktivujte funkci "Sledovani otacek" (— str. 66) (pfepinac DIP S2/4 = "ON").

» Spoustéci frekvence je u binarniho fizeni a u fizeni pfes RS-485 2 Hz. Pokud funkce
neni aktivovana, ¢ini spoustéci frekvence 0,5 Hz.

+ Doba otevieni brzdy je pevné nastavena na 200 ms (standard = 0 ms). Diky tomu
motor nemuze pracovat proti zabrzdéné brzdé.

» Doba pfitahu brzdy (doba domagnetizace) je pevné nastavena na 200 ms. Tim je
zajisténo, Ze se brzda uzavie, jakmile motor nedodava zadny kroutici moment.

* Relé K1 je obsazeno funkci "Brake released" (brzda odbrzdéna).
Pokud je relé K1 otevfeno, brzda plsobi na motor.
Pokud je relé K1 uzavieno, je brzda odbrzdéna.
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Prehled ovladani brzdy pfi doplikové funkci 9 (ovladani pres RS-485 + binarni

fizeni):
11
t
[2]
t
1
(3]
0
t
200 ms 200 ms
[4] [5] t
[6]
[7] 2Hz
1754491403
[1] Uvolnéni [4] Doba otevirani brzdy  [6] Frekvence

[2] Doba pfedmagnetizace [5] Doba pfitahu brzdy
(doba domagnetizace)
[3] Signal ovladani brzdy "1"
= otevrit, "0" = zaviit

[7] Zastavovaci frekvence
= spoustéci / minimalni frekvence

Mechanicka brzda je fizena pres vystup relé nebo pres doplnék BEM / BES.

A VAROVANI!

Nebezpeci zhmozdéni pfi neumysiném rozbéhu pohonu kvuli chybnému nastaveni
prepinacu DIP S2/5-S2/8. Pfi nerespektovani kapitoly "Pouziti vystupu relé pfi doplri-
kové funkci 7, 9, 12 a 13" (— str. 90) mdze dojit k odbrzdéni brzdy.

Smrt nebo téZka poranéni.

» Respektujte pokyny uvedené v kapitole "Pouziti vystupu relé u dopliikové funkce

7,9, 12 a 13" (- str. 90).

« Nasvorky X1:13 a X1:15 v pfipojné skfifice ménige MOVIMOT® je tieba pfipojit brz-
dovy odpor (BW..). Svorka X1:14 neni obsazena.
* Relé K1 ma funkci ovladaciho relé brzdy. Funkce hlaseni pohotovosti tak jiZ neni

dostupna.

UPOZORNENI

e

neudinna.

PFi provozu na zdvihacich zafizenich je funkce "Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni"
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Diléi funkce "Rychlé zastaveni” (pouze pro fizeni pfes RS-485)

+ P¥ifizeni pfes RS-485 se zavadi funkce "Rychlé zastaveni" (uzavfeni brzdy pfi kle-
sajici rampé). Bit 9 v fidicim slovu je jako virtualni svorka podle profilu MOVILINK®
obsazen touto funkci.

1514 [13 |12 |11 (10 [ 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

. . neni  |wqn_ " "o -
neni obsazeno™) ..B'.t. .'.‘D"E obsa- "= neni obsazeno™) 1..1 0 —uvolnepl
9 8 zeno’ reset jinak zastaveni

|—Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni

Virtualni svorka pro "Uzavieni brzdy pfi klesajici

rampé

1) Doporuceni pro v8echny neobsazené bity = "0"

* Pokud se béhem klesajici rampy dosadi bit 9, zabrzdi méni¢ MOVIMOT® brzdu (pFi-
mo pres vystup brzdy nebo pfes vystup signaliza¢niho relé MOVIMOT®) a zablokuje
koncovy stupeni.

+ Pokud je frekvence motoru niz$i nez zastavovaci frekvence, brzda se zabrzdi neza-
visle na stavu bitu 9.

» Po aktivaci rychlého zastaveni je mozné provést uvolnéni teprve tehdy, kdyZ pohon
zcela stoji.

Sekvenéni diagram Fizeni brzdy pfi diléi funkci "Rychlé zastaveni”: (fizeni pres
RS-485):

(1]

anl 1 . '_/‘
i

[3]

[4]

334493195

[1] Uvolnéni svorky/Fidici slovo

[2] Otacky

[8] Bit9

[4] Signal ovladani brzdy: 1 = otevfit, 0 = uzavfit
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6.7.11 Doplnkova funkce 10

Popis funkce

MOVIMOT® se snizenym krouticim momentem pfi nizkych frekvencich

T |

5 6 7 8
S2

330179211

» Diky snizeni kompenzace skluzu a ¢inného proudu pfi nizkych otackach vytvari
pohon pouze sniZeny kroutici moment (viz nasledujici obrazek):

* Minimalni frekvence = 0 Hz, viz Doplrikova funkce 8 (— str. 77).

[2]

Y

[
5 10 15 f [Hz]

334866315

[1] maximalni kroutici moment pfi provozu VFC
[2] maximalni kroutici moment pfFi aktivované doplrfikové funkci 10
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6.7.12 Doplnkova funkce 11
Deaktivace kontroly vypadku faze

POZOR!

Deaktivace kontroly vypadku fazi mize za nepfiznivych okolnosti vést k poskozeni

zafizeni.

Poskozeni ménice.

» Kontrolu vypadku sitovych fazi deaktivujte pouze v pfipadé kratkodobé nesymetrie
sitového napéti.

+ Uijistéte se, ze je pohon MOVIMOT® vzdy napajen napétim ze v3ech tfech sitovych
fazi.

ssus

5 6 7 8
S2

330218763

Popis funkce » Pri aktivované doplrikové funkci nedochazi ke kontrole fazi.
* Vhodné napf. v sitich s kratkodobou asymetrii.

6.7.13 Doplnkova funkce 12
MOVIMOT® s rychlym spusténim/zastavenim a ochranou motoru pomoci TH

ON

5 6 7 8
S2

330259595

Popis funkce * Doplrikova funkce zahrnuje pfi (vzdalené) montazi ménice MOVIMOT® pobliz
pohonu nasledujici funkce:

— funkce ochrany motoru pfes nepfimé vyhodnocovani TH prostfednictvim svorek
pro smér otaceni,

— funkce rychlého rozbé&hu a zastaveni.
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Dil¢éi funkce "Ochrana motoru prostrednictvim vyhodnocovani TH"

fde

Tato funkce je aktivni pouze pfi fizeni pfes RS-485. Doplrikova funkce zajistuje vyhla-
Seni chyby 84 "Pfehfati motoru".

Chyba je vyhlasena tehdy, pokud jsou splnény v8echny nasledujici podminky:

Standardni ochranna funkce motoru na ménigi MOVIMOT®je deaktivovana prepina-
¢em DIP S1/5 = "ON".

Svorky pro smér otaceni jsou zapojeny pfes TH na 24 V, jak je znazornéno na nasle-
dujicim obrazku.

U primyslového distributoru: PFi montazi poblizZ motoru
s doplikem P2.A:

24V
TH
L
R

R(YX6: 11,12
L¥X6: 9,10

24V X6:1,2,3

TH

TH
332178315 626745483

Snimac¢ TH byl aktivovan kvili nadmérné teploté motoru. Tim odpada uvolnéni obou
svorek pro smér otaceni.

Sitové napéti je pfitomné.

UPOZORNENI

Funkce "Ochrana motoru vyhodnocenim snimace TH" m{ize byt deaktivovana nasta-
venim pfepinate DIP S1/5 = "OFF". Pak je ochrana motoru realizovana v ménici
MOVIMOT® prostiednictvim modelu motoru Gginna.

Dil¢i funkce "Rychly start” (fizeni pfes RS-485 + binarni fizeni)

Doba pfedmagnetizace je pevné nastavena na 0 s.

Po uvolnéni pohonu se neprovadi zadna pfedmagnetizace. Je to zapotfebi, aby bylo
mozné co nejrychleji spustit zrychleni s rampou pozadovanych hodnot.
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Dil¢éi funkce "Rychlé zastaveni” (pouze pro fizeni pres RS-485)

» Prifizeni pfes RS-485 se zavadi funkce "Uzavieni brzdy pfi klesajici rampé". Bit 9 je
v Fidicim slovu jako virtualni svorka podle profilu MOVILINK® obsazen touto funkci.

1514 [13 |12 |11 (10 [ 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

. . neni- |uwqu s " X
, 1) Bit | Bit M= , 1)['1 1 0" = uvolnéni
neni obsazeno ngn | ngn ;:::1) reset [neni obsazeno jinak zastavent

|—Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni

Virtualni svorka pro "Uzavieni brzdy pfi klesajici
rampé"

1) Doporuéeni pro v8echny neobsazené bity = "0"

» Pokud se béhem klesajici rampy dosadi bit 9, zabrzdi méni¢ MOVIMOT® brzdu (pfi-
mo pfes vystup brzdy nebo pfes vystup signalizacniho relé MOVIMOT®) a zablokuje
koncovy stupeni.

+ Jestlize je frekvence motoru niz$i nez zastavovaci frekvence, uzavie se brzda pfi
poklesu rampy nezavisle na stavu bitu 9.

» Po aktivaci rychlého zastaveni je mozné provést uvolnéni teprve tehdy, kdyZ pohon
zcela stoji.

Sekvencni diagram ovladani brzdy pri diléi funkci "Rychlé zastaveni” (fizeni pres
RS-485):

(1]

\ \
2 n| | N |
/ / .

(3]

[4]

334918283

[1] Uvolnéni svorky/Fidici slovo

[2] Otacky

[3] Bit9

[4] Signal ovladani brzdy: 1 = otevfit, 0 = uzavfit
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Rizeni brzdy (fizeni pfes RS-485 + binarni fizeni)
Mechanicka brzda fizena pres ménicé MOVIMOT®:

« Svorky X1:13, X1:14 a X1:15 v pfipojné skfifice ménice MOVIMOT® jsou obsazeny
brzdovou civkou mechanické brzdy. Na svorky X1:13 a X1:15 se nesmi pfipojovat
Zadny dodatecny brzdovy odpor!

* Relé je zapojeno pro funkci hlaseni provozni pohotovosti (standardni funkce).

Mechanicka brzda fizena pres vystup relé nebo pfes doplnék BEM / BES:

A VAROVANI!

Nebezpeéi zhmozdéni pfi neimysiném rozbéhu pohonu kvuli chybnému nastaveni

prepinacu DIP S2/5-S2/8. PFi nerespektovani kapitoly "Pouziti vystupu relé pfi doplni-

kové funkci 7, 9, 12 a 13" (— str. 90) mize dojit k odbrzdéni brzdy.

Smrt nebo t&€Zka poranéni.

* Respektujte pokyny uvedené v kapitole "Pouziti vystupu relé u doplikové funkce
7,9,12a 13" (— str. 90).

* Na svorky X1:13 a X1:15 v pfipojné skfifice ménice MOVIMOT®je tfeba pfipojit brz-
dovy odpor (BW..). Svorka X1:14 neni obsazena.

+ Relé K1 ma funkci ovladaciho relé brzdy. Funkce hlaseni pohotovosti tak jiz neni
dostupna.
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6.7.14 Doplnkova funkce 13

Predpoklady

Popis funkce

Binarni fizeni

MOVIMOT® s rozsirenym sledovanim otacek

ON

5 6 7 8
S2

330300683

A VAROVANI!
Nebezpeci ohrozeni Zivota pfi zficeni zvedaciho zafizeni.
Smrt nebo t&€Zka poranéni.

+ Pohony MOVIMOT® nesmeéji byt pouzivany ve smyslu bezpe&nostnich zafizeni
pro aplikace ve zvedaci technice.

+ Jako bezpecnostni zafizeni pouzivejte kontrolni systémy nebo mechanické
ochrany.

Pohon MOVIMOT® se smi ve zvedaci technice pouzivat pouze tehdy, pokud jsou
dodrzeny nasledujici pfedpoklady:

» Doplrikovou funkci 13 je mozné pouzit pouze ve spojeni s brzdovym motorem.
» Zajistéte, aby byl pfepina¢ DIP S2/3 nastaven do polohy OFF (provoz VFC).

+ Je bezpodminecné nutné pouzit ovladani brzdy ve spojeni s externim brzdovym
odporem.

* Respektujte popisy a upozornéni pro doplfikovou funkci 9 (— str. 78).

Dopliikova funkce 13 zahrnuje nésledujici moznosti:
» Doplrikova funkce 9, MOVIMOT® pro aplikace ve zvedaci technice (— str. 78)
+ Sledovani otacek s nastavitelnou dobou sledovani

Po aktivaci doplrikové funkce 13 je sledovani otaCek nezavisle na poloze pfepinace
DIP S2/4 vzdy zapnuté.

Po aktivaci doplfikové funkce 13 ma pfepina¢ S2/4, v zavislosti na nastavené adrese
RS-485, nasledujici funkce:

Adresa RS-485 nastavena na prepinacich S1/1 az S1/4 je 0.
+ S2/4 ="OFF"
Cas 2 pro sledovani otagek se nastavuje na prepinadi t1.

Casy 1 a 3 pro sledovani otaéek jsou pevné nastaveny na 1's.

Cas rampy je pevné nastaven na 1 s.

PoZadovana hodnota f2 se nastavuje na pfepinaci f2.
+ S2/4 ="ON"
Cas 2 pro sledovani otagek se nastavuje na prepinadi f2.

Casy 1 a 3 pro sledovani otagek jsou pevné nastaveny na 1 s.

PoZadovana hodnota je pevné nastavena na 5 Hz.

Cas rampy se nastavuje na prepinadi t1.
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Rizeni pres Adresa RS-485 nastavena na prepinacich S1/1 az S1/4 neni 0.
RS-485 - S2/4 = "OFF"

— Cas 2 pro sledovani otaéek se nastavuje na prepinadi t1.

— Casy 1 a 3 pro sledovani otaéek se nastavuji na prepinadi f2.

— Cas rampy je pevné nastaven na 1 s.

— Minimalni frekvence je pevné nastavena na 2 Hz.

+ S2/4 ="ON"

— Cas 2 pro sledovani otaéek se nastavuje na prepinadi 2.

Casy 1 a 3 pro sledovani otagek jsou pevné nastaveny na 1 s.

Cas rampy se nastavuje na prepinadi t1.

Minimalni frekvence je pevné nastavena na 2 Hz.

Moznosti nastaveni doplrikové funkce 13

Doplikova funkce 13 je aktivni
MOVIMOT®
s foz8ifenym sledovanim
otacek
|
v v

- . Rizeni pres
Provozni rezim Binarni Fizeni RS-485

Prepinat DIP S2/4
Cas rampy 1s Prepinac t1 1s Prepinac t1
Pozadovana e

hodnota f2 Prepinac 2 5Hz - -
Minimalni frekvence: 2 Hz 2 Hz 2 Hz 2 Hz

Cas sledovani 2 Prepinac t1 Prepinac 2 Prepinac t1 Prepinac f2
Cas sledovani 1, 3 1s 1s Prepinad 2 1s

Nastaveni doby sledovani otacek

PFi aktivované doplfikové funkci 13 je mozné na prfepinacich t1 a f2 nastavit nasledujici
hodnoty ¢asl sledovani:

Prepinac t1 nebo f2 (viz vysSe)

Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas sledovani 2 [s] 01/02 03 04 05 06 07 08 09 10 15
Cas sledovani 1 a 3 [s] 01/02 03 04 05 06 07 08 09 10 15
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Platnost doby sledovani otaéek

n i
[2] ; (3]
|
|
| .
! t
ni
2] R A R 4 I 3] 1 [2]
| | | |
n2 |‘ ‘ l
[ 1 1
| ! I
[ 1 1
| I I
| |
n1 l 1 \
| | |
| | |
| | | .
T T T Lt
| | | t
n i
[2] BN ) T ) I [2]
n3 j | |
| | |
! !
| |
| |
| i :
| ‘ ! -
i | | t
| |
| |
| |
| | :
| |
na l I l
l l l
| | |
_____ [4]
— [3
9007199591797259
[1] Rozsah platnosti asu sledovani 1 [4] Pozadovana hodnota otacek
[2] Rozsah platnosti ¢asu sledovani 2 [5] Vystup otacek (skutec¢na hodnota)

[3] Rozsah platnosti ¢asu sledovani 3

Cas sledovani 1 je platny tehdy, pokud skuteéna hodnota otaéek po zméné pozadované
hodnoty stoupa.

Rozsah platnosti €asu sledovani 2 zagina tehdy, kdyZ je dosazeno poZzadované hodnoty.

Rozsah platnosti Casu sledovani 3 je aktualni tehdy, pokud skute¢na hodnota otacek po
zméné pozadované hodnoty klesa.
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6.7.15 Doplnkova funkce 14
MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaci skluzu

T

5 6 7 8
S2

330342539

Popis funkce Kompenzace skluzu se deaktivuje.
Deaktivace kompenzace kluzu miize vést ke snizeni pfesnosti otacek motoru.
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6.7.16 Pouziti vystupu relé u doplinkovych funkci 7,9, 12 a 13
A VAROVANI!

Nebezpeci zhmozdéni kvuli nedmysinému rozbéhu pohonu.

Smrt nebo tézka poranéni.

Pfed uvedenim zafizeni do provozu s ovladanim brzdy BGM respektujte nasledujici
pokyny:

+ Brzdova civka musi odpovidat sitovému napéti (napf. 400 V).

+ PFipojka X1:14 nesmi byt obsazena.

« Musi byt aktivovana doplrikova funkce 7, 9, 12 nebo 13, nebot jinak by byla brzda
neustale odbrzdéna. Tuto podminku je tfeba bezpodmineéné respektovat také pfi
vymeéné meénice MOVIMOT®.

Pokud neni aktivovana Zzadna z uvedenych funkci, chova se kontakt relé K1 jako
kontakt pro hlaSeni pfipravenosti k provozu. To znamend, Ze brzda je pfi pouziti
dopliiku BGM odbrzdéna i bez uvolnéni.

Nasledujici obrazek znazorfiuje pouziti reléového kontaktu K1 k ovladani mechanické
brzdy s brzdovym usmérfiovacem BGM.

L1
L2
L3

PE'T"'H%E/FE ............

I
l
I
I N N
x ~ N o
L ==
= MOVIMOT®
BGM [1]
RD
Un " [TBU
BK BMG [3]
Ue '[TBK 8
> b
- ]
i3 1__RD N [45108] [7] | ®
14 WH C
15 | BU |
> Nl o|a| 1|+
J =|||@ @’_
l
2001188491
[1] Ovladani brzdy BGM instalované v pfipojovaci skfifice
[2] Externi brzdovy odpor BW (pfifazeni viz kap. "Technické udaje")
[3] Napajeni 24 V DC
[4] CWI/stop
[5] CCW/stop
Dbejte na uvolnéni pfisluSného sméru otaceni, viz kap. "Pfipojeni pohonu MOVIMOT®"
(—> str. 36)

[6] Pfepinani pozadovanych hodnot f1/f2
[7] Brzdové relé
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6.8 Uvedeni do provozu s binarnim fFizenim
A VAROVANI!

Uder elektrickym proudem vlivem nebezpeénych napéti v pfipojné skfifice. Nebez-
pecna napéti mohou byt pfitomna az po dobu jedné minuty po odpojeni od sité.

Smrt nebo t&Zka poranéni.

Pfed demontazi ménice MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhod-
ného odpojovaciho zafizeni od napéti.

» Zajistéte ménic¢ proti neumysinému obnoveni napajeciho napéti.
+ Poté vyckejte alespori jednu minutu, neZ méni¢ demontujete.

1. Prekontrolujte, zda je pohon MOVIMOT® fadné mechanicky a elektricky nainstalo-
van.

Viz kap. "Mechanicka instalace" a "Elektricka instalace".
2. Ujistéte se, Ze pfepinace DIP S1/1-S1/4 jsou v poloze "OFF" (=adresa 0).
Tj. ménic MOVIMOT®je fizen binarné pres svorky.

337484811

3. Nastavte 1. otaCky na potenciometru pozadovanych hodnot f1 (aktivni, pokud je
svorka f1/f2 X6:7,8 = "0"), vyrobni nastaveni: cca 50 Hz (1 500 min'1).

f[Hz] 1004
751
J
50
7
PR St S TN SO SO PO St S PUPO SUPR S

012 3 456 7 8 9 10 []
329413003
[1] Nastaveni potenciometru

4. Znovu nasroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozadovanych hodnot f1 s tésné-
nim.
POZOR! Ztrata deklarovaného stupné ochrany pfi nepouziti nebo chybné montazi

uzaviracich Sroubll na potenciometru pozadovanych hodnot f1 a na diagnostickém
rozhrani X50.

Pogkozeni ménice MOVIMOT®.

» Znovu naSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru poZzadovanych hodnot s tésné-
nim.
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5. Nastavte 2. otacky na pfepinaci 2 (aktivni, pokud svorka f1/f2 X6:7,8 = "1").

Prepinac f2
Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Pozadovana hodnota 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100
f2 [Hz]
UPOZORNENI
i Béhem provozu je mozné 1. otacky plynule ménit pomoci potenciometru poZadova-

nych hodnot f1 pfistupného z vnéjsku.
Otacky f1 a f2 je mozné nastavit vzajemné nezavisle.
6. Nastavte ¢as rampy na prepinaci t1.
Cas rampy se vztahuje ke kroku poZzadovanych hodnot 1 500 min™! (50 Hz).

Prepinac t1
Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas rampy t1 [s] 0,1 02 03|05 0,7 1 2 3 5 7 10

7. Nasadte méni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pfiSroubujte jej.
8. Pripojte fidici napéti 24 V DC a sitové napéti.

6.8.1 Chovani ménice v zavislosti na stavu svorek

Nasledujici tabulka znazorfiuje chovani ménice MOVIMOT® v zavislosti na hlading pfi-
tomné na Fidicich svorkach:

Chovani ménice Hladina na svorkach Stavova
sit 24V f1f2 | CWistop CCWistop "°'I1t£g'ka
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 X6:7,8 X6:11,12 X6:9,10
ménié je vypnuty 0 o X X X Vyp
ménic je vypnuty 1 0 X X X Vyp
zastaven, ' 0 1 X X X blika zluté
chybi sit’
Stop 1 1 X 0 0 Zluta
chod vpravo s f1 1 1 0 1 0 zelena
chod vlevo s f1 1 1 0 0 1 zelena
chod vpravo s f2 1 1 1 1 0 zelena
chod vlevo s f2 1 1 1 0 1 zelena
Stop 1 1 X 1 1 Zluta
Legenda:

0 = bez napéti
1 = napéti
X =libovolny stav
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6.9 Uvedeni do provozu s dopliikovym zafizenim MBG11A nebo MLG..A

Uder elektrickym proudem vlivem nebezpeénych napéti v pfipojné skfirice. Nebez-
pecna napéti mohou byt pfitomna az po dobu jedné minuty po odpojeni od sité.

Smrt nebo t&Zka poranéni.

Pfed demontazi méniée MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhod-
ného odpojovaciho zafizeni od napéti.

Zajistéte ménic proti nemysinému obnoveni napajeciho napéti.
Poté vyCkejte alespori jednu minutu, nez méni¢ demontujete.

. Prekontrolujte, zda je pohon MOVIMOT® radné mechanicky a elektricky nainstalovan.

Viz kap. "Mechanicka instalace" + "Elektricka instalace".

. Nastavte pfepina¢ S1/1 ménice MOVIMOT® do polohy "ON" (= adresa 1).

337783947
. Nastavte minimalni frekvenci f;,;, pomoci pfepinace 2.
Prepinac f2
Poloha pfepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Minimalni frekvence fii, 2 5 7 10 12 15 20 25 30 | 35 40
[Hz]

. Nastavte ¢as rampy na pfepinadi t1.

Cas rampy se vztahuje ke kroku poZzadovanych hodnot 1 500 min™! (50 Hz).

Prepinac t1
Poloha prepinage \0\1\2\3\4\5 6 8\9\10
Cas rampy t1 [s] \ 0,1 \ 0,2 \ 0,3 \ 0,5 \ 0,7 \ 1 2 5 \ 7 \ 10
. Zkontrolujte, zda je poZzadovany smér otadeni uvolnén.
CW/stop CCWistop Vyznam
aktivni aktivni + Oba sméry otaceni jsou uvolnény.
« Yo
N — |
— — |
X XX
>
3OS
aktivni ‘ neaktivni * Je uvolnéno pouze otaceni vpravo.

« Zadani pozadovanych hodnot pro chod vilevo vede
k zastaveni pohonu.

24V X6:1,2,3
R(VX6: 11,12
L¢X6:9,10
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neaktivni ‘ neaktivni o Zaifi

24V X6: 1,2,3

R(VX6: 11,12
L¢X6:9,10

Je uvolnéno pouze otaceni vlevo.
* Zadani pozadovanych hodnot pro otaceni vpravo
vede k zastaveni pohonu.

CWi/stop CCWI/stop Vyznam
neaktivni aktivni .

@ Yo

3 <=

-— —|o

3 X |X<

zl ICIC

] x|

zeni je zablokovano nebo byl pohon zastaven.

6. Nasadte méni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pfiSroubuijte jej.

7. Nastavte potfebné maximalni
hodnot f1.

f[Hz] 1004

75 1

50 1

251

otacky pomoci

potenciometru pozadovanych

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

2 4

fffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffff »

[1] Nastaveni potenciometru

8. Znovu naSroubuijte uzaviraci Sroub pote

01234586 78 910 [

L

329413003

nciometru pozadovanych hodnot f1 s tésnénim.

POZOR! Ztrata deklarovaného stupné ochrany pfi nepouziti nebo chybné montazi

uzaviracich Sroubll na potenciometru
rozhrani X50.

Pogkozeni ménice MOVIMOT®.

» Znovu naSroubujte uzaviraci Sroub
nim.

9. Pripojte fidici napéti 24 V DC a sitové

UPOZORNENI

pozadovanych hodnot f1 a na diagnostickém

potenciometru pozadovanych hodnot s tésné-

napéti.

Pokyny pro provoz s dopliiky MBG11A nebo MLG..A naleznete v kapitole "Obsluzna
zafizeni MBG11A a MLG..A" (— str. 153).
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6.10 Uvedeni do provozu s dopliikem MWA21A

Uder elektrickym proudem vlivem nebezpeénych napéti v pfipojné skfirice. Nebez-
pecna napéti mohou byt pfitomna az po dobu jedné minuty po odpojeni od sité.

Smrt nebo t&Zka poranéni.

Pfed demontazi méniée MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhod-
ného odpojovaciho zafizeni od napéti.

Zajistéte ménic proti nemysinému obnoveni napajeciho napéti.
Poté vyCkejte alespori jednu minutu, nez méni¢ demontujete.

Prekontrolujte, zda je pohon MOVIMOT® radné mechanicky a elektricky nainstalovan.
Viz kap. "Mechanicka instalace" a "Elektricka instalace".

. Nastavte pfepina¢ S1/1 ménice MOVIMOT® do polohy "ON" (= adresa 1).

337783947
Nastavte minimalni frekvenci f,,;, pomoci pfepinace f2.
Prepinac f2
Poloha pfepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Minimalni frekvence fi,i, 2 5 7 10 12 |15 20 25 30 | 35 40
[Hz]

. Nastavte ¢as rampy na pfepinadi t1.

Cas rampy se vztahuje ke kroku pozadovanych hodnot 1 500 min~! (50 Hz).

Prepinac t1
Poloha pFepinade \0\1\2\3\4\5 6 7 8‘9‘10
Cas rampy t1 [s] \ 0,1 \ 0,2 \ 0,3 \ 0,5 \ 0,7 \ 1 5 \ 7 \ 10
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5. Zkontrolujte, zda je pozadovany smér otaceni uvolnén.

CWI/stop CCWistop | Vyznam
aktivni aktivni *  Oba sméry otaceni jsou uvolnény.
« Yo
N — =
-— — |
X X |X
2zl (|G
N |-

aktivni neaktivni » Je uvolnéno pouze otaceni vpravo.
» Zadani pozadovanych hodnot pro chod vlevo vede
™ Nig k zastaveni pohonu.
3] =
— —|o
© ©|©
X X[
2l [CC
N g

Je uvolnéno pouze otaceni vievo.
» Zadani pozadovanych hodnot pro otaceni vpravo
vede k zastaveni pohonu.

neaktivni ‘ aktivni

R(yX6: 11,12
L¢)X6:9,10

24V X6:1,2,3

neaktivni ‘ neaktivni « Zafizeni je zablokovano nebo byl pohon zastaven.

Ry X6: 11,12
L¢)X6:9,10

24V X6:1,2,3

6. Nasadte mé&ni¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pfiSroubujte jej.
7. Nastavte potfebné maximalni otacky pomoci potenciometru pozadovanych hodnot f1.

f[Hz] 1004

751

501

2 Py
01 2 3 45 6 7 8 9 10 [1]
329413003

fffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffff B

[1] Nastaveni potenciometru
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Uvedeni do provozu s doplhkem MWA21A

8. Znovu nasroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozadovanych hodnot f1 s t€snénim.

POZOR! Ztrata deklarovaného stupné ochrany pfi nepouziti nebo chybné montazi
uzaviracich Sroubu na potenciometru poZadovanych hodnot f1 a na diagnostickém

rozhrani X50.
Posgkozeni mé&nice MOVIMOT®,

* Znovu nasroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozadovanych hodnot s tésné-

nim.

9. Zvolte druh signalu pro analogovy vstup (svorka 7 a svorka 8) doplfiku MWA21A

pomoci prepinaclt DIP S1 a S2.

S1 S2 Funkce pridrzeni pozadované
hodnoty
Napét'ovy signal 0—-10 V OFF OFF
Proudovy signal 0-20 mA ON OFF ne
Proudovy signal 4-20 mA ON ON
Napét'ovy signal 2-10 V OFF ON ano

10.P¥ipojte Fidici napéti 24 V DC a sitové napéti.

11.Provedte uvolnéni pohonu MOVIMOT®.

Tj. pfilozte na svorku 4 (CW — chod vpravo) nebo svorku 5 (CCW — chod vlevo)

dopliiku MWA21A napéti 24 V.

UPOZORNENI

fde

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP

Upozornéni pro provoz s dopliikem MWA21A naleznete v kapitole "Pfevodnik
pozadovanych hodnot MWA21A" (— str. 154).
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@ Uvedeni do provozu s doplnkem MWF11A

6.11 Uvedeni do provozu s dopliikem MWF11A
A VAROVANI!

Uder elektrickym proudem vlivem nebezpeénych napéti v pfipojné skfifice. Nebez-
pecna napéti mohou byt pfitomna az po dobu jedné minuty po odpojeni od sité.

Smrt nebo t&€zka poranéni.

Pfed demontazi méniée MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhod-
ného odpojovaciho zafizeni od napéti.

Zajistéte ménic proti neumysinému obnoveni napajeciho napéti.
Poté vycCkejte alespori jednu minutu, neZz méni¢ demontujete.

. Prekontrolujte, zda je pohon MOVIMOT® mechanicky a elektricky nainstalovan
v souladu s pfedpisy, viz kap. "Mechanicka instalace" + "Elektricka instalace".

Nastavte adresu RS-485 pohonu pomoci pfepinacu DIP S1/1-S1/4.

V rezimu "Z bodu do bodu” nebo "Z bodu do bodu se stridavé 2PD / 3PD"
nastavte vzdy adresu "1".

Deka-

dicka 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
adresa

S1/1 -/ X -/ X -/ X/ -/X - X -/ X -|XxX - X
S1/2 - -/ X/ X - -/ XX - —-|/X X -]-1X X
S1/3 - - - = X X/ X X - -]/ -/ -/X X X X
S1/4 - - - = =] = =]=-]/X X X X X X X X
X = ON

OFF

Nastavte minimalni frekvenci f,,;, pomoci pfepinace f2.

Prepinac 2
Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Minimalni frekvence fyy, 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
[Hz]

Pokud ¢as rampy neni nastaven prostfednictvim doplriku, nastavte jej na pfepinadci t1.
Cas rampy se vztahuje ke kroku pozadovanych hodnot 1 500 min~! (50 Hz).

Prepinac t1

Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Cas rampy t1 [s] 0,1 0203 05 0,7 1 2 3 5 7 10

Zkontrolujte, zda je poZzadovany smér otaceni uvolnén.
CW/stop CCWi/stop Vyznam
aktivni aktivni * Oba sméry otaceni jsou uvolnény.

@ Yo
D <=
— —|o
© oo
X XX
2l |CG
N oo
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Uvedeni do provozu s doplnkem MWF11A @

CWi/stop CCWI/stop Vyznam

aktivni neaktivni * Je uvolnéno pouze otaceni vpravo.
Zadani pozadovanych hodnot pro chod vlevo vede
k zastaveni pohonu.

R(VX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6:1,2,3

neaktivni ‘ aktivni Je uvolnéno pouze otaceni vlevo.
Zadani pozadovanych hodnot pro otac¢eni vpravo

vede k zastaveni pohonu.

24V X6:1,2,3 |
ROYVX6: 11,12
L{IX6:9,10

E

neaktivni ‘ neaktivni Zafizeni je zablokovano nebo byl pohon zastaven.

R(yX6: 11,12
L¢X6:9,10

— 24V X6:1,2,3 |

6. Nasadte méni&¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skrifiku a pfiSroubujte jej.
7. Nastavte potfebné maximalni ota¢ky pomoci potenciometru pozadovanych hodnot f1.

f [Hz] 1004
P4 R S R R AR RELE
e, P A
& ) ot R
N Y e
P9 0 U N O SO A S O S

0123456 7 8 9 10 [1]
329413003

[1] Nastaveni potenciometru

8. Znovu nasroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozadovanych hodnot f1 s t€snénim.

POZOR! Ztrata deklarovaného stupné ochrany pfi nepouziti nebo chybné montazi
uzaviracich Sroubu na potenciometru poZadovanych hodnot f1 a na diagnostickém
rozhrani X50.

Pogkozeni mé&nice MOVIMOT®,

* Znovu nasroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozadovanych hodnot s tésné-
nim.

9. Pripojte fidici napéti 24 V DC a sitové napéti.

UPOZORNENI

Upozornéni pro provoz s dopliikem MWF11A naleznete v kapitole "Pfevodnik
pozadovanych hodnot MWF11A" (— str. 155).

e
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@ Doplaujici pokyny pro montaz (vzdalenou) pobliZz motoru

6.12 Doplnujici pokyny pro montaz (vzdalenou) pobliz motoru

Pfi montazi (vzdalené) ménice MOVIMOT® pobliz motoru respektujte navic nasledujici
pokyny:

6.12.1 Prekontrolujte zplisob zapojeni pfipojeného motoru

Podle nasledujiciho obrazku prfekontrolujte, zda zvoleny zplsob zapojeni ménice
MOVIMOT® souhlasi se zapojenim pfipojeného motoru.

)\ w2 U2 V2 f
ur vi wi
O O O

U brzdovych motori nesmi byt ve svorkové skfini motoru namontovan brzdovy
usmérinovac!

337879179

6.12.2 Ochrana motoru a uvolnéni sméru otaceni
Pfipojeny motor musi byt vybaven ochranou TH.
» Pfifizeni pfes RS-485 musi byt snima¢ TH zapojen nasledujicim zpisobem:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

24V X6: 1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¥X6: 9,10

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¥X6: 9,10

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¥X6: 9,10

483308811

[A] Oba sméry ota€eni jsou uvolnény
[B] Je uvolnéno pouze otaceni vievo
[C] Je uvolnéno pouze otaceni vpravo
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Doplaujici pokyny pro montéaz (vzdalenou) pobliz motoru @

+ P¥i binarnim fizeni doporu¢uje SEW-EURODRIVE zapojit snima¢ TH do série s relé
pro hlaSeni provozni pohotovosti (viz nasledujici obrazek).

— HIlaseni provozni pohotovosti musi byt sledovano externim fizenim.

— Jakmile hlaseni provozni pohotovosti zmizi, je tfeba pohon vypnout (svorky R ()
X6:11,12aL ¢ ) X6:9,10 ="0").

483775883

MOVIMOT®

K1b X5: 27,28

R(CYX6: 11,12
L¥X6: 9,10
K1a X5: 25,26

24V X6:1,2,3

TH

| ]

SPS

6.12.3 Prepinace DIP

Pfi montazi (vzdalené) ménice MOVIMOT® pobliz motoru musi byt pfepinac DIP S1/5,
na rozdil od vyrobniho nastaveni, v poloze ON:

st 1.2 3 4 5 6 7 8
Vyznam Binarnikédovani = Ochrana Vykonovy Frekvence Tlumeni
adresy RS-485 motoru stupen PWM chodu
zarizeni motoru naprazdno
20 21 22 23
' . Variabilni
Motor o jeden
ON 1 1 1 1 Vyp L oy (16, 8, Zap
stupen mensi 4 kHz)
OFF 0 0 0 O Zap Prizptsobeny 4 kHz Vyp

6.12.4 Brzdovy odpor
* U motort bez brzdy musi byt v pfipojné skfince ménice MOVIMOT® pfipojen brz-
dovy odpor.

[X1:14]

BW1/BW2

337924107
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@ Doplaujici pokyny pro montaz (vzdalenou) pobliZz motoru

* U brzdovych motoria bez doplitku BEM se na ménic¢ MOVIMOT® nesmi pfipojovat
brzdovy odpor.

+ U brzdovych motoru s dopliikem BEM a externim brzdovym odporem je tfeba
externi brzdovy odpor BW a brzdu pfipojit nasledujicim zplsobem.

X10:1
X10:3

—C— X10:2

L1 L2

(—]
S
(—

BEM

BE/BR

640731915

6.12.5 Montaz méni¢e MOVIMOT® v pramyslovém distributoru

PFi montazi (vzdalené) ménice MOVIMOT® pobliz motoru v primyslovém rozdélovadi
dbejte na pokyny v pfislusnych pfiru¢kach pro primyslové sbérnice.
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Uvedeni do provozu "Easy" s rozhranim/primyslovym distributorem RS-485 (t\ I )

Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu

7 Uvedeni do provozu "Easy" s rozhranim/primyslovym
distributorem RS-485

7.1 Dualezité pokyny pro uvedeni do provozu

> B B PB-

UPOZORNENI

PFi uvadéni do provozu bezpodmineéné respektujte vSeobecné bezpeénostni pokyny
uvedené v kapitole "Bezpecnostni pokyny".

Nebezpeci zhmozdéni v pfipadé chybéjiciho nebo vadného ochranného krytu.

Smrt nebo téZka poranéni.

» Ochranné kryty namontujte na zafizeni podle predpisu, viz také navod k obsluze
prevodovky.

+ Pohon MOVIMOT® nikdy neuvadaijte do provozu bez namontovanych ochrannych
krytd.

Uder elektrickym proudem vlivem nebezpeénych napéti v pripojné skfifice. Nebez-
pecna napéti mohou byt pfitomna az po dobu jedné minuty po odpojeni od sité.

Smrt nebo tézka poranéni.

. Pfed demontazi mé&niée MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhod-
ného odpojovaciho zafizeni od napéti.

+ Zajistéte ménic proti neumysinému obnoveni napgjeciho napéti.
+ Poté vycCkejte alespon jednu minutu, nez méni¢ demontujete.

Nebezpedi popaleni o horké plochy pohonu MOVIMOT® (zejména chladi¢e) nebo
externich dopliku.

Tézka poranéni.
« Pohonu MOVIMOT® a externich doplikd se dotykejte pouze tehdy, kdyz jsou
dostate¢né ochlazené.

Chybné chovani zafizeni pfi nesprdvném nastaveni.

Smrt nebo téZka poranéni.

* Respektujte pokyny pro uvedeni do provozu.

+ Instalaci smi provadét pouze proskoleny odborny personal.
* Pouzivejte pouze nastaveni vhodna pro danou funkci.

UPOZORNENI

Pro zajisténi bezporuchového provozu neodpojujte ani nepfipojujte vykonova a sig-
nalni vedeni v prabéhu provozu.

UPOZORNENI
» PFed uvedenim do provozu sejméte ze stavové kontrolky LED ochrannou krytku
pro lakovani.

» Pred uvedenim do provozu sejméte z typovych stitk( ochrannou félii pro lakovani.
+ U sitového stykace K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 2 sekundy.

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP
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@ Predpoklady

7.2  Predpoklady

Pro uvedeni do provozu plati nasledujici predpoklady:

3

Pohon MOVIMOT®je mechanicky a elektricky nainstalovan v souladu s pfedpisy.

Je zamezeno neumysinému rozbé&hu pohonli pomoci pfislusnych bezpecénostnich
opatieni.

Pouzitim pfislusnych bezpeénostnich opatfeni je vylouc¢eno ohroZeni osob a stroje.

7.3  Postup pri uvedeni do provozu
A VAROVANI!

Uder elektrickym proudem vlivem nebezpeénych napéti v pfipojné skfifice. Nebez-
pecna napéti mohou byt pfitomna az po dobu jedné minuty po odpojeni od sité.

Smrt nebo t&€zka poranéni.

Pfed demontazi méniée MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhod-
ného odpojovaciho zafizeni od napéti.

Zajistéte ménic proti neumysinému obnoveni napajeciho napéti.
Poté vyCkejte alespori jednu minutu, neZ méni¢ demontujete.

1. Pfekontrolujte, zda je pohon MOVIMOT® fadné mechanicky a elektricky nainstalovan.

104

Viz kap. "Mechanicka instalace" a "Elektricka instalace".

. Nastavte spravnou adresu RS-485 pomoci pfepinaclt DIP S1/1-S1/4.

Ve spojeni s rozhranim SEW pro pramyslovou sbérnici (MF.. / MQ..) nebo se
systémem MOVIFIT® nastavte vzdy adresu "1".

Deka-

dicka 6o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 |12 13 14 15
adresa

S11 -/ X - X - X - X - X -/ X -/ X -]X
$1/2 -/l - X X -/ -/X X - - X X - - X X
S1/3 -/- - - X X X X - - -/ - X | X X X
S1/4 - - -] - -] -] =-]/X /X X X X X X X
X =ON

- = OFF

Nastavte minimalni frekvenci f,,;, pomoci pfepinace f2.

Prepinac f2

Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10

Minimaini frekvence fyy, 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
[Hz]

Pokud neni rampa zadana pres prlimyslovou sbérnici, nastavte ¢as rampy pomoci
prepinace t1.

Cas rampy se vztahuje ke kroku pozadovanych hodnot 1 500 min~’! (50 Hz).

Prepinac t1
Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Cas rampy t1 [s] 0,1 0203 05 0,7 1 2 3 5 7 10
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Postup pfi uvedeni do provozu @

5. Zkontrolujte, zda je poZzadovany smér otaceni uvolnén.

CW/stop CCWi/stop Vyznam

aktivni aktivni .

24V X6:1,2,3 |
ROYX6: 11,12
L4)X6: 9,10

E

aktivni ‘ neaktivni

24V X6:1,2,3 |
ROMX6: 11,12
L{)X6: 9,10

[

Oba sméry otaceni jsou uvolnény

Je uvolnéno pouze otaceni vpravo
Zadani pozadovanych hodnot pro chod vlevo vede
k zastaveni pohonu

neaktivni ‘ aktivni

24V X6:1,2,3 |
ROYX6: 11,12
L{X6:9,10

E

Je uvolnéno pouze otaceni vlevo
Zadani pozadovanych hodnot pro otac¢eni vpravo
vede k zastaveni pohonu

neaktivni ‘ neaktivni

R(yX6: 11,12
L¢)X6:9,10

—24V X6:1,2,3 |

Zafizeni je zablokovano nebo byl pohon zastaven

6. Nasadte méni&¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skrifiku a pfiSroubujte jej.

7. Nastavte potfebné maximalni ota¢ky pomoci potenciometru pozadovanych hodnot f1.

f [Hz] 1004

[1] Nastaveni potenciometru

751

50 1

251

329413003
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@ Kodovani procesnich dat

8. Znovu naSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozadovanych hodnot f1 s t€sné-
nim.

POZOR! Ztrata deklarovaného stupné ochrany pfi nepouziti nebo chybné montazi
uzaviracich Sroubu na potenciometru poZadovanych hodnot f1 a na diagnostickém
rozhrani X50.

Pogkozeni mé&nice MOVIMOT®,

* Znovu nasroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozadovanych hodnot s tésné-
nim.

9. Pripojte fidici napéti 24 V DC a sitové napéti.

UPOZORNENI

+ Informace ohledné funkce pfi pouZziti masteru RS-485 naleznete v kapitole
"Funkce s masterem RS-485" (— str. 111).

» Informace ohledné funkce ve spojeni s rozhranimi priimyslovych sbérnic naleznete
v odpovidajicich pfiru¢kach pro pramyslové sbémice.

e

7.4 Kodovani procesnich dat

Pro fizeni a zadavani pozadovanych hodnot pouzivaji vSechny systémy sbérnic stejna
procesni data. Kédovani procesnich dat probiha podle jednotného protokolu MOVI-
LINK® pro pohonové ménice SEW.

MOVIMOT® rozliSuje nasledujici varianty:
» 2 procesni datova slova (2 PD)
« 3 procesni datova slova (3 PD)

PO > MOVIMOT®

[ Pot | Po2 | Pos |

[Pt [ P2 | =

-¢ PI

339252747

PO = vystupni procesni data Pl = vstupni procesni data
PO1 = fidici slovo PI1 = stavové slovo 1
PO2 = otacky [%] P12 = vystupni proud
PO3 =rampa PI3 = stavové slovo 2

7.41 2 procesni datova slova

Pfi fizeni pohonu MOVIMOT® pfes 2 procesni datova slova zasSle nadfazené fizeni
vystupni procesni data "fidici slovo" a "otacky [%]" na ménic MOVIMOT®. Ménig
MOVIMOT® odesle vstupni procesni data "stavové slovo 1" a "vystupni proud" na nad-
fazené Fizeni.

7.4.2 3 procesni datova slova

Pfi Fizeni pfes 3 procesni datova slova se jako dalSi vystupni datové slovo pfenasi
"rampa" a jako tfeti vstupni datové slovo "stavové slovo 2".
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C &9,

Kodovani procesnich dat

7.4.3 Vystupni procesni data

PO1: Ridici slovo ]|

PO2: Pozadovana

hodnota

PO3: rampa (pouze u

protokolu se 3 slovy) ]

Vystupni procesni data jsou pfedavana z nadfazeného Fizeni na méni¢ MOVIMOT®
(Fidici informace a pozadované hodnoty). V ménigi MOVIMOT® jsou vak ucinna teprve
tehdy, pokud v ném je adresa RS-485 (pfepinace DIP S1/1-S1/4) jina nez 0.

Nadfazené Fizeni Fidi pohon MOVIMOT® s nasledujicimi vystupnimi procesnimi daty:
+ PO1: Ridici slovo
+ PO2: Otacky [%] (pozadovana hodnota)
+ PO3: Rampa
Virtualni svorka pro uzavieni brzdy a zablokovani

koncového stupné pfi Fidicim pfikazu "stop"

Virtualni svorky pro odbrzdéni brzdy bez
Uvolnéni pohonu, pouze pokud je pfepina¢ DIP
S2/2 ="ON"

Zakladni fidici blok

15 |14 (13 (12 |11 [10 | 9 8 7 6 5|4 |3 2 1 0

neni obsazeno" . . | neni [..u_ " . .

: . Bit | Bit 1" = ; 1){"1 1 0" = uvolnéni
rezervovano pro doplfikové wgn | wqu | ObSa- neni obsazeno'’/| .. .
funkce 9 8 zeno!) reset jinak zastaveni

Procentualni hodnota zavisla na znaménku / 0,0061 %
Priklad: -80 % / 0,0061 % = -13115 = CCC5}¢4

Cas od 0 do 50 Hz v ms (rozsah: 100-10 000 ms)
Priklad: 2,0 s =2 000 ms = 07D0y,¢y

1) Doporuéeni pro vSechny neobsazené bity = "0"

Ridici slovo,
bit 0-2

Ridici slovo,
bit 6 = reset

Ridici slovo,

bit 8 = odbrzdéni
brzdy bez uvolnéni
pohonu

Ridici slovo,

bit 9 = uzavrieni
brzdy pfi Fidicim
prikazu "stop”

Zadani fidiciho pfikazu "Enable" (uvolnéni) probiha pFes bit 0—2 zadanim fidiciho slova
= 0006ey. Pro uvolnéni ménice MOVIMOT® je tfeba nejprve pfipojit svorku R (")
X6:11,12 a/nebo L ¢ ) X6:9,10 na +24 V (propojit se svorkou 24V X6:1,2,3).

Ridici pfikaz "stop" se provadi nastavenim bitu 2 = "0". Z dtivodd kompatibility s jinymi
druhy ménict SEW je pouzijte pfikaz pro zastaveni 0002},c,. Pomoci bitu 2 = "0" zastavi
méni& MOVIMOT® provoz vzdy s aktualni rampou.

V pfipadé poruchy je mozné pomoci bitu 6 = "1" (reset) chybu potvrdit. Z dvodi kom-
patibility nastavte neobsazené fidici bity na hodnotu "0".

Pokud je prepinac DIP S2/2 = "ON", mlzete brzdu odbrzdit dosazenim bitu 8 bez uvol-
néni pohonu.

Pokud se dosadi bit 9 po aktivaci Fidiciho pfikazu "Stop", uzavie méni¢ MOVIMOT®
brzdu a zablokuje koncovy stupen.

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP

@7

107



7

108

C a9,
@

Otacky [%)]

Rampa

Uvedeni do provozu "Easy" s rozhranim/primyslovym distributorem RS-485
Kodovani procesnich dat

PoZadovana hodnota otacek se zadava v procentech a vztahuje se k maximalnim otac-
kam, které jsou nastaveny na potenciometru pozadovanych hodnot f1.

Kédovani: C000pex =-100 % (chod vlevo)
4000 = *+100 % (chod vpravo)
— 1 krok =0,0061 %

Pfiklad: 80 % fax, SMér otaceni vlievo:

Vypocet: -80 % / 0,0061 = -131154,. = CCCH o

Pokud se provadi vyména procesnich dat pfes 3 procesni datova slova, pfedava se
aktualni integraéni rampa ve vystupnim procesnim datovém slové PO3. P¥i fizeni méni-

&e MOVIMOT® pfes 2 procesni datova slova se pouZije integraéni rampa nastavena
pomoci pfepinace t1.

Kédovani: — 1 krok =1 ms
Rozsah: 100-10 000 ms
Priklad: 2,05 =2000 ms =2 0004e; = 07D0p ey

7.4.4 Vstupni procesni data

Mé&ni& MOVIMOT® vraci vstupni procesni data na vdechna nadfazena fizeni. Tato data
se skladaji ze stavovych informaci a informaci o skute¢nych hodnotach.

Mé&ni¢ MOVIMOT® podporuje nasledujici vstupni procesni data:
+ PI1: Stavové slovo 1
* PI2: Vystupni proud
* PI3: Stavové slovo 2
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PI1: Stavové slovo 1

Pl2: Skute¢na

hodnota proudu

Kodovani procesnich dat @

15

0

Stav zafrizeni

(bit 5="0")

Ogec = provoz 24 V
24ec = bez uvolnéni
44ec = Uvolnéni
184ec = ruéni provoz

I— Koncovy stupen uvolnén = "1"

aktivovan

Cislo chyby (bit 5="1")

PI3: Stavové slovo 2 |
(pouze

u protokolu se tfemi
slovy)

16bitovy integer se znaménkem x 0,1 % Iy
Priklad: 03204 = 800 x 0,1 % Iy =80 % Iy

15

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP

Ménic pfipraven k provozu = "1"

Vystupni procesni data uvol-
néna ="1"

rezervovano
rezervovano
Porucha/varovani = "1"
rezervovano

rezervovano

Koncovy stupen uvolnén ="1"

Ménic pfipraven k provozu = "1"

Vystupni procesni data uvol-
néna ="1"

rezervovano
rezervovano
Porucha/varovani = "1"
rezervovano

rezervovano

01 (brzda)
"0" = brzda odbrzdéna
"1" = brzda zabrzdéna

02 (pfipraveno k provozu)
11 (svorka R (") X6:11,12)
12 (svorka L ¢ ) X6:9,10)

13 (svorka f1/f2 X6:7,8)
Rezim uvedeni do provozu
"0" = rezim "Easy"

"1" = rezim "Expert"

rezervovano 0

rezervovano 0
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@ Kodovani procesnich dat

Nasledujici tabulka znazoriuje obsazeni stavového slova 1:

Bit Vyznam Vysvétleni

0 Koncovy stupeii uvolnén 1:  Pohon MOVIMOT® je uvolnén
0:  Pohon MOVIMOT® neni uvolnén

1 Ménic je pFipraven 1: Pohon MOVIMOT®je pfipraven k provozu
0:
1

k provozu Pohon MOVIMOT® neni pfipraven k provozu

2 Vystupni procesni data . Procesni data jsou uvolnéna;
uvolnéna pohon je mozné Fidit pfes priimyslovou sbérnici
0: Procesni data jsou blokovana;
pohon neni mozné Fidit pfes primyslovou sbérnici.

3 rezervovano rezervovano =0

4 rezervovano rezervovano =0

5 Poruchalvarovani 1:  Vyskytla se porucha/varovani

0: Porucha/varovani neni pfitomna

6 rezervovano rezervovano = 0

7 rezervovano rezervovano = 0

8-15 Bit 5 = 0: Stav zafizeni Pokud neni pfitomna zadna chyba/varovani (bit 5 = 0),
Ogec: Provoz 24 V zobrazuje se v tomto bajtu provozni stav/stav uvolnéni
24ec: Neni uvolnéno vykonové ¢asti ménice.
44ec: Uvolnéni PFi poruSe/varovani (bit 5 = 1) se v tomto bajtu zobrazuje
184ec: Runi provoz Cislo chyby.
aktivovan

Bit 5 = 1: Cislo chyby

Nasledujici tabulka znazorfuje obsazeni stavového slova 2:

Bit Vyznam Vysvétleni
0 Koncovy stupen uvolnén 1: Pohon MOVIMOT®je uvolnén

0:  Pohon MOVIMOT® neni uvolnén
1 Ménic je pripraven 1: Pohon MOVIMOT®je pfipraven k provozu
k provozu 0: Pohon MOVIMOT® neni pfipraven k provozu
2 Vystupni procesnidata |1: Procesni data jsou uvolnéna;

uvolnéna pohon je mozné Fidit pfes priimyslovou sbérnici

0: Procesni data jsou blokovana;
pohon neni mozné Fidit pfes primyslovou sbérnici.

3 rezervovano rezervovano = 0
4 rezervovano rezervovano = 0
5 Poruchalvarovani 1:  Vyskytla se porucha/varovani
0: Porucha/varovani neni pfitomna
6 rezervovano rezervovano = 0
7 rezervovano rezervovano = 0
8 01 (brzda) 1: Brzda je uzaviena
0: Brzda odbrzdéna
9 02 (pfipraveno 1: Pohon MOVIMOT®je pfipraven k provozu
k provozu) 0: Pohon MOVIMOT® neni pfipraven k provozu
10 11 (R X6:11,12) 1: Binarni vstup je dosazen
11 12 (L X6:9,10) 0: Binarni vstup neni dosazen

12 13 (f1/f2 X6:7,8)

13 Rezim uvedeni do 1:  Rezim uvedeni do provozu "Expert"
provozu 0: Rezim uvedeni do provozu "Easy"

14 rezervovano rezervovano =0

15 rezervovano rezervovano =0
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Funkce s masterem RS-485 @

7.5 Funkce s masterem RS-485
* Nadrazené fizeni (napf. PLC) je master, ménic MOVIMOT®je slave.
+ Pouziva se 1 spoustéci bit, 1 zastavovaci bit a 1 bit parity (even parity).

» Prenos probiha v souladu s protokolem SEW-MOVILINK® (viz kapitolu "Kédovani
procesnich dat") s pevnou pfenosovou rychlosti 9 600 Bd.

7.5.1  Struktura zpravy
A VAROVANI!

Nebezpecli ohrozeni Zivota pfi nekontrolovaném provozu.

PFi pfenosu "acyklickych" zprav (typ = "acyclical") nedochazi ke sledovani timeoutu.
Pohon se muze pfi pferuseni spojeni na sbérnici znovu nekontrolované rozbéhnout.

Smrt nebo t&€Zka poranéni.

* Propojeni na sbérnici mezi masterem a ménicem MOVIMOT® provozujte pouze
s "cyklickym" pfenosem.

Nasledujici obrazek znazorfiuje strukturu zprav mezi masterem RS-485 a méni¢em
MOVIMOT®:

Zprava s pozadavkem——»

Idle | SD1|ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)| BCC

Idle ‘ SD2 IADR | TYP ‘ Protocol-Data-Unit (PDU)I BCCI]

Master <4— Zpravas odpovédi ——— MOVIMOT®

339909643

Idle Prodleva pfi spusténi 3,44 ms
SD1 = Start Delimiter (startovaci znak) 1: Master — MOVIMOT®: 02}ex
SD2 = Start Delimiter (startovaci znak) 2: MOVIMOT® — Master: 1Dy e

ADR = Adresa 1-15
Skupinova adresa 101-115
254 = z bodu do bodu
255 = broadcast

TYP = Typ pouzitelnych dat

PDU = Pouzitelna data
BCC = Block Check Character (kontrolni soucet): XOR vSech baijtu

UPOZORNENI

P¥i pfenosu "cyklickych" zprav (typ = "cyclical") oCekava ménic MOVIMOT® nejpozdéji
do 1 sekundy dalS&i aktivitu sbérnice (protokol master). Pokud tato aktivita sbérnice neni
rozpoznana, pak ménic MOVIMOT® automaticky vypne pohon (sledovani timeoutu).

fde
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Uvedeni do provozu "Easy" s rozhranim/primyslovym distributorem RS-485
Funkce s masterem RS-485

7.5.2 Pocatecni prodleva (Idle) a pocate€ni znak (Start-Delimiter)

Mé&ni¢ MOVIMOT® rozpozna pocatek zpravy s poZzadavkem na zakladé pocatecni pro-
dlevy, ktera Cini nejméné 3,44 ms, a je nasledovana znakem 02, (Start-Delimiter 1).
Pokud master pferusi pfenos platné zpravy s pozadavkem, smi se nova zprava
s pozadavkem vyslat nejdfive po uplynuti dvojnasobku po¢ateéni prodlevy (cca 6,88 ms).

7.5.3 Adresa (ADR)

Mé&ni& MOVIMOT® podporuje rozsah adres od 0 do 15, stejné jako pfistup prostfednic-
tvim adresy point-to-point (254) nebo adresy broadcast (255).

Pfes adresu 0 je mozné pouze ¢ist aktualni vstupni data procest (stavové slovo, vystup-
ni proud). Vystupni procesni data vysilana z masteru nemaiji zadny Ucinek, nebot’ pfi
nastaveni adresy 0 neni aktivni zpracovani vystupnich dat.

7.5.4 Skupinova adresa

Kromé toho je mozné pomoci ADR = 101-115 provadét seskupovani nékolika ménicu
MOVIMOT®. Pfitom se v§echny ménice MOVIMOT® z jedné skupiny nastavi na stejnou
adresu RS-485 (napf. skupina 1: ADR = 1, skupina 2: ADR = 2).

Master pak muze témto skupinam zadavat nové skupinové pozadované hodnoty pouze
pres ADR =101 (pozadované hodnoty pro ménice skupiny 1) a ADR = 102 (pozadované
hodnoty pro skupinu 2). Ménice pfi tomto zplsobu adresovani neposilaji zadnou odpo-
véd. Mezi 2 zpravami typu broadcast a skupinovymi zpravami musi master dodrzet pro-
dlevu nejméné 25 ms!

7.5.5 Typ pouzitelnych dat (TYP)

Mé&ni& MOVIMOT® v zasadé podporuje ctyfi rizné typy PDU (Protocol Data Unit), které
jsou uréeny predevsim délkou procesnich dat a zplsobem pfenosu.

Typ Zpusob Délka Pouzitelna data
pfenosu procesnich
dat
03pex | cyklicky 2 slova fidici slovo / otacky [%] / stavové slovo 1/ vystupni
83hex | acyklicky 2 slova proud
05nex | Cyklicky 3 slova fidici slovo / otagky [%] / rampa / stavové slovo 1/
85hex  acyklicky 3 slova vystupni proud / stavové slovo 2

7.5.6 Sledovani timeoutu

PFi varianté pfenosu "cyclical" oekava ménic MOVIMOT® nejpozdéji po 1 sekundé dal-
§i aktivitu sbérnice (zpravu s pozadavkem vySe uvedeného typu). Pokud tato aktivita
sbérnice neni rozpoznana, pohon se samocinné zastavi na posledni platné rampé (sle-
dovani timeoutu). Relé pro hlaseni provozni pohotovosti odpadne. PFi pfenosu zpuso-
bem "acyclical" nedochazi ke sledovani timeoutu.
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7.5.7 Kontrolni soucet BCC

Kontrolni soucet (BCC) slouzi spole¢né s pfimou tvorbou parity k bezpe¢nému pfenosu
dat. Kontrolni soucet se tvofi spojenim vSech znakl zpravy pres funkci XOR. Vysledek
je pfenasen na konci zpravy ve znaku BCC.

Priklad Nasledujici obrazek znazorfiuje pfiklad tvorby kontrolniho souctu pro acyklickou zpravu
PDU typu 85y se tfemi procesnimi datovymi slovy. Logickym spojenim XOR znaku
SD1 — PO3),,, vznikne hodnota 13y jako kontrolni sou¢et BCC. Tento znak BCC se
odesle jako posledni znak zpravy. Pfijemce po pfijeti jednotlivych znakd pfezkousi
paritu znakd. Nasledné se z pfijatych znakd SD1 — PO3,,,, podle stejného schématu
vytvofi kontrolni soucet. Pokud jsou vypocteny a pfijaty znak BCC shodné a nedoslo
k chybé parity, byla zprava pfenesena spravné. V opacném pripadé doslo k chybé pre-
nosu. Zpravu je tfeba v pfipadé potfeby zopakovat.

PO
Idle 02 hex 01 hex 85hex 00hex 06hex 20 hex 00hex OBhex B8 hex 13hex
SD1 ADR TYP PO1high PO1,,, POZhigh P02, Po3h,.g,, PO3,, BCC

> .~

S| 5 S

@ | L 0

SD1 : 02,,, 110 o 0 0 0 0 1 0 —
ADR : 01, 10 o0 o 0o 0 o0 o0 1 =
TYP  : 85hex 111 o o o 1 0 0o 1 =<
XOR
PO, 00, 0jo 0o 0o 0o 0 0 0 0o="

PO1,,, : 06, 0o/o 0 0 0 1 0 1 0 =<
PO2, " 20, 10 o0 1 0 0 0 0 0 ="
XOR

PO2,,, : 00, ofo 0 0 0 0 0 0 0=/
XOR

P03, 0B, 110 o 0 0o 0 1 1 1 =
XOR

PO3,, : B8, , o[1 0 1 1 0 1 0 0 —

BCC :13,, 1/0 o0 o 1 0 0 1 1

640978571
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7.5.8 Zpracovani zpravy v masteru MOVILINK®

Pro vysilani a pfijem prostfednictvim zprav MOVILINK® v libovolnych automatiza¢nich
zarizenich pouzijte pro zajisténi spravného pfenosu nasledujici algoritmus.

a) Odeslani zpravy  Napf. odeslani pozadovanych hodnot na méni¢ MOVIMOT®

§ pozadavkem 1. Vyékat po dobu po&ateéni prodlevy (nejméné 3,44 ms, u skupinovych zprav a zprav
broadcast alespori 25 ms).
2. Odeslani zpravy s pozadavkem na ménic.
b) Prijeti zpravy (Potvrzeni pfijmu + skute¢né hodnoty z ménice MOVIMOT®)
§ odpovedi 1. B&hem cca 100 ms musi dojit k pfijeti zpravy s odpovédi, jinak nasleduje napf. opa-
kované zaslani poZadavku.
2. Vypocteny kontrolni soucet (BCC) zpravy s odpovédi je shodny s pfijatym BCC?
3. Start-Delimiter zpravy s odpovédi = 1Dy, ?
4. Adresa odpovédi = adresa pozadavku?
5. Typ PDU odpovédi = typ PDU pozadavku?
6. VSechna kritéria splnéna: => pfenos OK! Procesni data jsou platna!
7. Nyni mGze byt vyslana dalSi zprava s pozadavkem (dale viz bod a).

Vsechna kritéria splnéna: => pfenos OK! Procesni data jsou platna! Nyni mlize byt
vyslana dalSi zprava s pozadavkem (dale viz bod a).
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7.5.9 Priklad zpravy

V tomto pfikladu je fizeni pohonu MOVIMOT® realizovano pfes tfi procesni datova
slova pomoci PDU typu 854 (3 PD acyklick % Master RS-485 zasle 3 vystupni pro-
cesni datova slova (PO) na méni¢ MOVIMOT™. Ménié MOVIMOT® odpovida prostred-
nictvim 3 vstupnich procesnich dat (PI).

Zprava

S poZadavkem . o _ -
7 masteru RS-485 PO1: 0006y,cy Ridici slovo 1 = uvolnéni

na MOVIMOT® PO2: 2000;,cx Otacky [%] pozadované hodnoty = 50 % (z fmaX”)
PO3: 0BB8,.x Rampa=3s

1) fmax S€ zadava prostrednictvim potenciometru poZzadovanych hodnot f1

Zprava s odpovédi

OVIMOT® na PI1: 0406,,,  Stavové slovo 1

master RS-485 PI2: 0300, Vystupr’n' proud [% I\]
PI3: 0607y Stavové slovo 2

Informace ohledné kédovani procesnich dat naleznete v kapitole "Kédovani procesnich
dat" (— str. 106).

Priklad zpravy "3PD acyklicky"

——— Vystupni procesni data (PO) —»

Idle 02hex 01 hex 85hex 00hex 06hex 2Ohex Oohex 0Bhex BShex 13hex
SD1 ADR TYP [Y BCC
PO3: Rampa
0BB8, ., = 3s
PO2: Otacky [%]
2000, =50%f,
| POf1: Ridici slovo
0006, ., = Uvolnéni
. . ®
Master RS-485 <4— Vstupni procesni data (PI) MOVIMOT
Idle | 1Dhex| 01 hex| 83 nex | 0% hex| 07 hex| 03 hex| 00 hex 06,6y | 07 ey 98,6y
SD1 ADR TYP Y 3 BCC

PI3: Stavové slovo 2

P12: Vystupni proud

L PI1: Stavové slovo 1
340030731

Tento pfiklad znazorfuje acyklickou variantu pfenosu. Sledovani timeoutu v ménici
MOVIMOT® je deaktivovano. Cyklickou variantu pfenosu je mozné realizovat nastave-
nim TYP = 05¢,. V takovém pfipadé& ocekava ménic MOVIMOT® 1 nejpozdéji po jedné
sekundé dalSi aktivitu sbérnice (zpravu s pozadavkem vyse uvedeného typu). V opac-
ném pfipadé meénic MOVIMOT® automaticky vypne pohon (sledovani timeoutu).
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Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizacni funkci
Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu

C 20
O,

8

8.1

Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizaéni funkci

UPOZORNENI

Uvedeni do provozu "Expert" je zapotifebi pouze tehdy, pokud maji byt béhem uvadéni
do provozu nastavovany parametry.

Uvedeni do provozu "Expert" je moZné pouze tehdy, pokud:

* neni aktivovana zadna doplikova funkce (pfepinace DIP S2/5-S2/8 jsou v poloze
IIOFFII)

* je zasunut modul Drive-ldent

* a parametr P805 Startup mode je nastaven na "Expert mode".

Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu

> B B B-

UPOZORNENI

PFi uvadéni do provozu bezpodmineéné respektujte vSeobecné bezpecnostni pokyny
uvedené v kapitole "Bezpecnostni pokyny".

Nebezpeci zhmozdéni v pfipadé chybéjiciho nebo vadného ochranného krytu.
Smrt nebo t&Zka poranéni.

* Ochranné kryty namontujte na zafizeni podle predpisU, viz také navod k obsluze
pfevodovky.

 Pohon MOVIMOT® nikdy neuvadeéijte do provozu bez namontovanych ochrannych
krytd.

Uder elektrickym proudem vlivem nebezpeénych napéti v ptipojné skFifice. Nebez-
pecna napéti mohou byt pfitomna az po dobu jedné minuty po odpojeni od sité.

Smrt nebo t&€zka poranéni.

+  Pfed demontazi ménie MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhod-
ného odpojovaciho zafizeni od napéti.

+ Zajistéte jej proti neumysinému pfipojeni napajeciho napéti.
+ Poté vyckejte alespori jednu minutu, neZ méni¢ MOVIMOT® demontujete.

Nebezpeci popaleni o horké plochy pohonu MOVIMO!! (zejména chladice) nebo

externich doplrika.

Tézka poranéni.
« Pohonu MOVIMOT® a externich doplikd se dotykejte pouze tehdy, kdyz jsou
dostate¢né ochlazené.

Chybné chovani zafizeni pfi nespravném nastaveni.

Smrt nebo tézka poranéni.

* Respektujte pokyny pro uvedeni do provozu.

+ Instalaci smi provadét pouze proskoleny odborny personal.
» Prekontrolujte parametry a datové sady.

+ Pouzivejte pouze nastaveni vhodna pro danou funkci.
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Predpoklady @

UPOZORNENI

Pro zajisténi bezporuchového provozu neodpojujte ani nepfipojujte vykonova a sig-
nalni vedeni v prabéhu provozu.

UPOZORNENI

* Pred uvedenim do provozu sejméte ze stavové kontrolky LED ochrannou krytku
pro lakovani.

fde

fde

» Pfed uvedenim do provozu sejméte z typovych Stitkt ochranné félie pro lakovani.
* Pro sitovy styka€ K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 2 sekundy.

8.2 Predpokilady
Pro uvedeni do provozu plati nasledujici predpoklady:
* Pohon MOVIMOT®je mechanicky a elektricky nainstalovan v souladu s pfedpisy.

* Je zamezeno neumysinému rozbéhu pohonl pomoci pfislusnych bezpeénostnich
opatfeni.

« Pouzitim pfisluSnych bezpe€nostnich opatfeni je vylou¢eno ohrozeni osob a stroje.
Pro uvedeni do provozu musi byt k dispozici nasledujici hardware:
» PC nebo laptop, viz kap. "Pfipojeni PC" (— str. 55)

Pro uvedeni do provozu musi byt na PC nebo laptopu nainstalovan nasledujici
software:

+  MOVITOOLS® MotionStudio

8.3 MOVITOOLS® MotionStudio

Softwarovy balik "MOVITOOLS® MotionStudio" je obecné pouzitelny inzenyrsky nastroj
firmy SEW, se kterym ziskavate pristup ke vSem pohonnym pfistrojiim SEW. U ménice
MOVIMOT® muzete software MOVITOOLS® MotionStudio vyuzit v jednoduchych apli-
kacich pro diagnostické ucely. U naroénéjsich aplikaci mizete méni¢ MOVIMOT® uvést
do provozu a parametrizovat prostfednictvim jednoduchych asistentl. Pro vizualizaci
procesnich hodnot je v softwaru MOVITOOLS™ MotionStudio k dispozici funkce Scope.

Nainstalujte si na po¢ita€ aktualni verzi softwaru MOVITOOLS® MotionStudio.

MOVITOOLS® MotionStudio muZe s prvky pohonu komunikovat prostfednictvim nejriiz-
néjSich komunikacnich systému a priimyslovych sbérnic.

Nasledujici kapitoly popisuji nejsnazsi pfipad pouziti pro spojeni PC/laptopu s ménic¢em
MOVIMOT® pres diagnostické rozhrani X50 (spojeni point to point).
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8.3.1 Pr¥ipojeni ménice MOVIMOT® v programu MOVITOOLS® MotionStudio
UPOZORNENI

[ ]
1 Podrobny popis nasledujicich kroka naleznete v rozsahlé on-line napovédé v pro-
gramu MOVITOOLS® MotionStudio.

Spustte program MOVITOOLS® MotionStudio.

Zalozte projekt a definujte sit.

Provedte konfiguraci komunikaéniho kanalu na PC.

Ujistéte se, Ze je pfipojeno napajeni 24 V ménice MOVIMOT®,

o r b=

Provedte Online-Scan.

Pfrekontrolujte nastaveny rozsah funkce Online-Scan v programu MOVITOOLS®
MotionStudio.

UPOZORNENI

» Diagnostické rozhrani ma pevnou adresu 32.

e

Upravte rozsah funkce Online-Scan v programu MOVITOOLS® MotionStudio tak,
aby byla skenovana rovnéz adresa 32.

» Pfenosova rychlost ¢ini 9,6 kBd.
* Online-Scan muze trvat delSi dobu.

6. Méni¢ MOVIMOT® muiize byt v programu MOVITOOLS® MotionStudio zobrazovan
napf. nasledujicim zplsobem:

E8]MovITo0LS®-MotionStudio - [MOYIMOT DI*

Projectk  Edit  MNetwork  Wiew  Flugin Setkings Window  Help

D & o & Lt R
MOYIMOT D 2|
.@. MOVIMOT D
Bl ﬂ Senial [COM 1)
i LB 22 MMDO015-5A3

531101963

7. Kliknutim pravym tla¢itkem mysSi na "32: MMDO0015-5A3" se v kontextovém menu
objevi nastroje pro uvedeni do provozu a diagnostiku ménice MOVIMOT®.
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8.4 Uvedeni do provozu a rozsireni funkci pomoci jednotlivych parametru
Zakladni funkce pohonu MOVIMOT®je mozné rozsifit pouzitim jednotlivych parametrd.

UPOZORNENI

Toto uvedeni do provozu v rezimu "Expert" je mozné pouze tehdy, pokud:

fde

* neni aktivovana zadna doplikova funkce (pfepina¢ S2/5-S2/8 = "OFF"),

* je zasunut modul Drive-ldent

» a parametr P805 Startup mode je nastaven na "Expert mode".
Postupuijte nasledujicim zplsobem:

1. Pfi praci na ménici MOVIMOT® bezpodminecné respektujte bezpecnostni pokyny
avarovani uvedena v kapitole "Dulezita upozornéni pro uvedeni do provozu"
(— str. 116).

2. Provedte uvedeni do provozu "Easy" podle kapitoly 6.
3. Pripojte k ménici MOVIMOT® PC nebo obsluzné zafizeni DBG.

Viz kap. "Pfipojeni PC" (— str. 55) nebo kap. "PFipojeni obsluzného zafizeni DBG"
(— str. 54).

4. Pfipojte k ménici MOVIMOT® napajeni 24 V.

5. Pri pouziti pocitate spustte program MOVITOOLS® MotionStudio a pfipojte ménic¢
MOVIMOT®.

Viz kap. "Pfipojeni ménice MOVIMOT® v programu MOVITOOLS® MotionStudio".
(— str. 118)

6. Nastavte parametr P805 Startup mode na "Expert".

7. UrCete, jaké parametry chcete zménit.

8. Zkontrolujte, zda jsou tyto parametry zavislé na mechanickych ovladacich prvcich.
Viz kap. "Parametry zavislé na mechanickych prvcich" (— str. 149).

9. Deaktivujte pfisludné ovladaci prvky upravou poli¢ka parametru P7102.
Viz kap. "Parametr 102" (— str. 136).

10.Zmérite uréené parametry.

Informace ohledné parametrizace pomoci obsluzného zafizeni DBG naleznete
v kapitole "Méd parametr(” (— str. 167).

11.Prekontrolujte funkci pohonu MOVIMOT®.

V pfipadé potfeby upravte parametry.
12.0dpojte pocita¢ nebo obsluzné zafizeni DBG od ménice MOVIMOT®.
13.Znovu nasroubujte uzaviraci Sroub diagnostického rozhrani X50 s tésnénim.

POZOR! Ztrata deklarovaného stupné ochrany pfi nepouziti nebo chybné montazi
uzaviracich Sroubu na potenciometru poZadovanych hodnot f1 a na diagnostickém
rozhrani X50.

Pogkozeni mé&nice MOVIMOT®,

* Znovu naSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozZadovanych hodnot
s tésnénim.
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8.41 Priklad

Pfesné nastaveni pozadované hodnoty f2 pomoci programu MOVITOOLS® Motion-
Studio

1.

© N o o b~ o

9.

Pfi praci na ménici MOVIMOT® bezpodmineéné respektujte bezpe€nostni pokyny
avarovani uvedena v kapitole "Dulezitd upozornéni pro uvedeni do provozu"
(— str. 116).

Provedte uvedeni do provozu "Easy" s hrubym nastavenim prepinace f2, napf.
v poloze 5 (25 Hz = 750 min™").

Pfipojte k mé&niti MOVIMOT® pogitad.

PFipojte k ménici MOVIMOT® napajeni 24 V.
Spustte program MOVITOOLS® MotionStudio.
Zalozte projekt a definujte sit.

Provedte konfiguraci komunika&niho kanalu na PC.
Provedte Online-Scan.

Hl]'lll'll]EI.SEE'-Hnlinnﬁludiu - [MOYIMOT DJ*

Project  Edit  Metwork  Yiew i Settings  Window  Help
D H & 1k X |
MOYIMDT D a
& MoMOT D

= =2 Serial ([COM 1)

531101963

Pravym tlaCitkem my3i oteviete kontextové menu a zvolte v ném poloZku "Uvedeni
do provozu"/"Strom parametrd".

10.Nastavte parametr P805 Startup mode na "Expert".
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EST]M40W 1 TOOL 546 -MotionStudso - [MOVIMOT D]

C 20
©

Erojedd  Bearbeten  Hetzwerk  Sreicht Flugn Brstelungen  Fenster Wi
Oz E B [ 1 [
HIVIHOT D 2| 151 Patametethana |urksnarnl MO0 5503
B moamor o o0EE T
% Senial ICOM 1] =}
B o (M 1 = B ||[= "3 MOWMOT DFarameter 100 Steurs Solkeitquele  [Bnw x|
=T = g =43 0. Anceigemerts
B 2 MMDONIGS0E 0 F g det
M ] . S tbussnzeigen 102 01P $1/1-51 : RS-0 Hdesse B 03] [
s, %g—_‘ f;‘f‘-’msm= 102 DIP S15 : Hotoischuz r
1 i 2. Hrensngangs
13? B 05 Bndngangs 102 DIP S147 : PaM Frequere m
W = O7. Gersimdsten 02 DIF 5148 ; Lestauldimplung mf
# OB Fehleispeiche: 0+ 102 DIP S22 - Brsmperiien chos Fiagaba [
= = (8 Busdiagrese A
3 L 3 1. Sohumiafimegmoron 102 DIF 5243 : Behrisbzart r
[1] = = 01 Sohwertvaruhi 102 DIP 5244 : DishzshHl bevwechurg r
= Sf— 102 Potenziometar 11 I
=] 16 Sobueite
% 5] 17. Festuchwerte 102 Schalter [2 il
# T 3. Mohoparameter 102 Schalte b1 =
2 % 1 5. Kenbolhurklionen
[2] 1. mmerbsieaing
# -1 7. Steusrfunkbonen
% 1 9, Gedlelurktionen

534512907

11.0tevrete adresar "Setpoint selection" (pfedvolba pozadovanych hodnot) [1].

Deaktivujte pfepinac f2 zatrzenim kontrolniho poli¢ka parametru P102 Deactivating
mechanical controls [2] (parametr P102:14="1"=> P102 = "0100 0000 0000 0000").

E=1] M40V TOOL 548 - “otionStudis - [MOVIMOT D]
Erojeht  Bearbeten  Hetowerk  grecht Pluon Erstelungen  Benster i
DEHE®B I 1k X[ 1
HTAMTTE 2| K1 Pavamatstianm [asbenaend WD 5531
B woramoto (] ;:.m T = HCVIM re -
R LM 1 [=]
b :“::mm 3: " g =3 MOWIMOT O-Farenelss L P T —
= e =
G # L1 0. Anzeigewerte [ -
[1] [ = MMOIN 55 = = 53 1., Sohwerte/ifegiioen 61 Sobwert n_fZ [1/min]
= g LT —
u 13, Deshzshiamgen
[2] 2 i Sobene
i) 17, Featzchusrte
tﬁ ] 3. Hotoipersmetsy
=3 5. Fontcliurkiionen
=; Bl Deshashiibawackung
2 Metzfustoniols
# 1 E. Flemmenbslagung
m #-_1 7. Steusrfunklionen
#-_1 8. Gesstelurklionen

534454795

12.0tevrete adresar "Setpoints" (poZzadované hodnoty) [2].

Upravte parametr P161 setpoint n_f2 [1] tak, aby aplikace pracovala optimalnim

zpusobem.

napf. parametr P161 = 855 min~! (= 28,5 Hz)

13.0dpojte poéita& od ménice MOVIMOT®.

14.Znovu nadroubujte uzaviraci Sroub diagnostického rozhrani X50 s tésnénim.

POZOR! Ztrata deklarovaného stupné ochrany pfi nepouziti nebo chybné montazi
uzaviracich Sroubu na potenciometru pozadovanych hodnot f1 a na diagnostickém

rozhrani X50.
Pogkozeni mé&nice MOVIMOT®,

* Znovu naSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozadovanych hodnot

s tésnénim.
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8.5 Uvedeni do provozu a parametrizace pomoci centralniho fizeni a MQP..

Pohon MOVIMOT® muzete uvést do provozu a parametrizovat pomoci centralniho fize-
ni pfes rozhrani pramyslové sbérnice MQP.. (PROFIBUS-DPV1).

UPOZORNENI

fde

Toto uvedeni do provozu v rezimu "Expert" je mozné pouze tehdy, pokud:

neni aktivovana zadna doplfikova funkce (pfepina¢ S2/5-S2/8 = "OFF"),
je zasunut modul Drive-ldent
a parametr P805 Startup mode je nastaven na "Expert mode".

Postupuijte nasledujicim zplsobem:

1.

Pfi praci na ménici MOVIMOT® bezpodminecné respektujte bezpecnostni pokyny
avarovani uvedena v kapitole "Dulezita upozornéni pro uvedeni do provozu"
(— str. 116).

. Prekontrolujte pfipojeni ménice MOVIMOT®.

Viz kapitola "Elektricka instalace".

Pfipojte k ménici MOVIMOT® napajeni 24 V.

Vytvofte komunikacni spojeni mezi nadfazenym fizenim a méniCem MOVIMOT®.
Komunikace a pfipojeni nadfazeného Fizeni zavisi na typu nadfazeného fizeni.

Informace ohledné pfipojeni nadfazeného fizeni na ménic MOVIMOT® naleznete
v pfiru¢ce "Rozhrani a primyslové distributory PROFIBUS".

Nastavte parametr P805 Startup mode na "Expert".

. Deaktivujte vS8echny mechanické ovladaci prvky nastavenim kddovaného voliciho

policka parametru P102 na hodnotu "FFFFhex" (P102 ="1111 1111 1111 1111").

Nastavte zdroj fizeni a zdroj pozadovanych hodnot na RS-485 dosazenim hodnoty
"1" do parametru P100 Control setpoint source.

Nastavte potfebné parametry.

9. Prekontrolujte funkci pohonu MOVIMOT®.

V pfipadé potieby upravte parametry.

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP




Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizaéni funkci (‘ I > 8
Uvedeni do provozu pfenosem sady parametr( @

8.6 Uvedeni do provozu prfenosem sady parametru
Nékolik pohont MOVIMOT® muizete uvést do provozu pomoci stejné sady parametru.
Pfenos parametrii je mozny pouze mezi stejnymi pohony MOVIMOT® (stejny ménié
a stejny motor).

UPOZORNENI

Pfenos sady parametrd je mozny pouze tehdy, pokud:

[0

* neni aktivovana zadna doplikova funkce (pfepina¢ S2/5-S2/8 = "OFF"),
* je zasunut modul Drive-ldent
* ajejiz k dispozici sada parametru z referenéniho zafizeni MOVIMOT®

8.6.1 Pfenos sady parametri se softwarem MOVITOOLS® nebo obsluznym zafizenim DBG

1. PFi praci na ménici MOVIMOT® bezpodmineéné respektujte bezpe€nostni pokyny
avarovani uvedena v kapitole "Dulezitd upozornéni pro uvedeni do provozu"
(— str. 116).

2. Prekontrolujte pfipojeni ménice MOVIMOT®,

Viz kapitola "Elektricka instalace".
3. Nastavte v8echny mechanické ovladaci prvky stejné jako na referenénim zafizeni.
4. PFipojte k ménici MOVIMOT® PC nebo obsluzné zafizeni DBG.

Viz kap. "Pfipojeni PC" (— str. 55) nebo kap. "Pfipojeni obsluzného zafizeni DBG"
(— str. 54).

5. P¥ipojte k ménici MOVIMOT® napajeni 24 V.

6. Pri pouziti pocitate spustte program MOVITOOLS® MotionStudio a pfipojte ménic¢
MOVIMOT®.

Viz kap. "Pfipojeni ménice MOVIMOT® v programu MOVITOOLS® MotionStudio".
(— str. 118)

7. Preneste celou sadu parametr( referenéniho zafizeni MOVIMOT® na ménig
MOVIMOT®.

Informace ohledné pfenosu sady parametrd pomoci obsluzného zafizeni DBG
naleznete v kapitole "Kopirovaci funkce obsluzného zafizeni DBG" (— str. 171).

8. Prekontrolujte funkci pohonu MOVIMOT®.
9. Odpojte pocita€ nebo obsluzné zafizeni DBG od ménice MOVIMOT®.
10.Znovu naSroubujte uzaviraci Sroub diagnostického rozhrani X50 s tésnénim.

POZOR! Ztrata deklarovaného stupné ochrany pfi nepouziti nebo chybné montazi
uzaviracich Sroubu na potenciometru poZadovanych hodnot f1 a na diagnostickém
rozhrani X50.

Pogkozeni mé&nice MOVIMOT®,

* Znovu naSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozZadovanych hodnot
s tésnénim.
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8.6.2 Prenos parametrii pomoci centralniho fizeni a MQP..

fde

Pfenos parametrd je mozny pouze mezi stejnymi pohony MOVIMOT® (stejny meénic
a stejny motor).

1. PFi praci na ménici MOVIMOT® bezpodmineéné respektujte bezpe€nostni pokyny
a varovani uvedena v kapitole "Dulezitd upozornéni pro uvedeni do provozu"
(— str. 116).

2. Prekontrolujte pfipojeni ménice MOVIMOT®,

Viz kapitola "Elektricka instalace".

3. Nastavte v8echny mechanické ovladaci prvky stejné jako na referenénim zafizeni.

4. PFipojte k ménici MOVIMOT® napajeni 24 V.

5. Vytvofte komunikacni spojeni mezi nadfazenym fizenim a ménicem MOVIMOT®.
Komunikace a pfipojeni nadfazeného Fizeni zavisi na typu nadfazeného fizeni.
Informace ohledné pfipojeni nadfazeného fizeni na ménic MOVIMOT® naleznete
v pfiru¢ce "Rozhrani a priimyslové distributory PROFIBUS".

6. Pfeneste vSechny parametry referenéniho zafizeni MOVIMOT® na ménic¢
MOVIMOT®.

UPOZORNENI

Parametr P805 Startup mode musi byt pfenesen jako prvni hodnota.

Postup pfenosu zavisi na typu nadfazeného fizeni.

7. Prekontrolujte funkci pohonu MOVIMOT®.

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP




Uvedeni do provozu "Expert" s parametriza¢ni funkci
Seznam parametr(

C &9,

8.7 Seznam parametri
Cislo | Index dec. | Subindex Nazev MOVITOOLS® MotionStudio | MOVILINK® kalibrace
dec. (rozsah / provozni
nastaveni)
0__ | Zobrazované hodnoty
00_ Procesni hodnoty
000 8318 0 Otacky (zalezi na znaménku) [min'1] 1 krok = 0,001 min™
002 8319 0 Frekvence (zalezi na znaménku) [Hz] 1 krok = 0,001 Hz
004 8321 0 Vystupni proud (hodnota) [% In] 1 krok = 0,001 % Iy
005 8322 0 Cinny proud (zalezi na znaménku) . [% IN] . 1 krok = 0,001 % Iy
006 8323 0 Vytizeni motoru [%] 1 krok = 0,001 %
008 8325 0 Napéti meziobvodu I\ 1 krok = 0,001 V
009 | 8326 0 Vystupni proud [A] 1 krok = 0,001 A
01_ Stavové displeje
010 8310 0 Stav ménice [Text]
01 8310 0 Provozni stav [Text]
012 8310 0 Chybovy stav [Text]
013 10095 1 Rezim uvedeni do provozu [Text]
014 8327 0 Teplota chladiciho télesa [°C] 1 krok=1°C
015 8328 0 Hodiny v sepnutém stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
016 8329 0 Hodiny v uvolnéném stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
017 10087 135 Poloha pfepinacu DIP S1, S2 [bitové pole]
018 10096 27 Poloha prepinace f2 0,1,2,-10
019 10096 29 Poloha prepinace t1 0,1,2,-10
02_ Analogové pozadované hodnoty
020 10096 28 Nastaveni potenciometru 0-10 1 krok = 0,001
pozadovanych hodnot f1
03_ Binarni vstupy
031 8334 Bit 1 Nastaveni binarniho vstupu X6: 11, 12 | [bitové pole]
8335 Obsazeni binarniho vstupu X6: 11, 12 . CW/stop
(vyrobni nastaveni)
032 8334 Bit 2 Nastaveni binarniho vstupu X6: 9, 10 | [bitové pole]
8336 Obsazeni binarniho vstupu X6: 9, 10 | CCW/stop
(vyrobni nastaveni)
033 8334 Bit3 | 0 Nastaveni binarniho vstupu X6: 7, 8 . [bitové pole]
8337 Obsazeni binarniho vstupu X6: 7, 8 PFepinani pozadovanych hodnot
(vyrobni nastaveni)
05_ Binarni vystupy
050 8349 Bit0 | 0 Nastaveni ohlasovaciho relé K1 [bitové pole]
8350 0 Poloha ohlasovaciho relé K1 Provozni pohotovost
(vyrobni nastaveni)
051 8 349 Bit 1 Nastaveni vystupu X10 [bitové pole]
8351 Obsazeni vystupu X10 . Brzda uvolnéna
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Seznam parametr

©

Cislo | Index dec. | Subindex Nazev MOVITOOLS® MotionStudio | MOVILINK® kalibrace
dec. (rozsah / provozni
nastaveni)
07_ Parametry zarizeni
070 8301 0 Typ zafizeni [Text]
071 8361 0 Vystupni jmenovity proud . [A] 1 krok = 0,001 A
072 8930 0 Doplrikové konektorové misto DIM [Text]
076 8300 0 Firmware zakladniho zafizeni [Katalogové Cislo a verze]
100 10096 33 Zdroj fizeni a pozadovanych hodnot . (zobrazovana hodnota)
102 10096 30 Deaktivace mechanickych stavécich | (zobrazovana hodnota)
prvku
700 8574 0 Provozni rezim [Text]
08_ Pamét’ chyb
080 Chyba t-0 Informace na pozadi o chybach vzniklych v minulosti k €asovému pogéatku t-0
8366 0 Chybovy kéd Chybovy kéd
9304 0 Subkéd chyby
8883 0 Interni chyba
8371 0 Stav binarnich vstupt [bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8381 0 Stav binarnich vystupt K1, X10 [bitové pole bit 0, bit 1]
8391 0 Stav ménice [Text]
8396 0 Teplota chladiciho télesa [°C] 1 krok=1°C
8401 0 Otacky [min™" 1 krok = 0,001 min™!
8406 0 Vystupni proud % 1] "1 krok = 0,001 % Iy
8411 0 Cinny proud [% IN] 1 krok = 0,001 % Iy
8416 0 ZatiZeni pfistroje [% In] 1 krok = 0,001 % Iy
8421 0 Napéti meziobvodu ™ 1 krok = 0,001 V
8426 0 Hodiny v sepnutém stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
8431 0 Hodiny v uvolnéném stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
081 Chyba t-1 Informace na pozadi o chybach vzniklych v minulosti k éasovému poc¢atku t-1
8367 0 Chybovy kéd Chybovy kéd
9305 0 Subkéd chyby
8884 0 Interni chyba
8372 0 Stav binarnich vstupt [bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8382 0 Stav binarnich vystupt K1, X10 [bitové pole bit 0, bit 1]
8392 0 Stav ménice ' [Text]
8397 0 Teplota chladiciho télesa [°C] 1 krok=1°C
8402 0 Otacky [min™" 1 krok = 0,001 min™!
8407 0 Vystupni proud AN "1 krok = 0,001 % Iy
8412 0 Cinny proud [% IN] 1 krok = 0,001 % Iy
8417 0 ZatiZeni pfistroje [%] 1 krok = 0,001 % Iy
8422 0 Napéti meziobvodu ™ 1 krok = 0,001 V
8427 0 Hodiny v sepnutém stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
8432 0 Hodiny v uvolnéném stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
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Uvedeni do provozu "Expert" s parametriza¢ni funkci
Seznam parametr(

C &9,

Cislo | Index dec. | Subindex Nazev MOVITOOLS® MotionStudio | MOVILINK® kalibrace
dec. (rozsah / provozni
nastaveni)
082 Chyba t-2 Informace na pozadi o chybach vzniklych v minulosti k €asovému pocatku t-2
8368 0 Chybovy kéd Chybovy kéd
9306 0 Subkod chyby '
8885 0 Interni chyba
8373 0 Stav binarnich vstupu [bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8383 0 Stav binarnich vystupd K1, X10 ' [bitové pole bit 0, bit 1]
8393 0 Stav ménice [Text]
8398 0 Teplota chladiciho télesa [°C] 1 krok =1°C
8403 0 Otacky [min™" 1 krok = 0,001 min™
8408 0 Vystupni proud [% IN] 1 krok = 0,001 % Iy
8413 0 Cinny proud [% In] 1 krok = 0,001 % Iy
8418 0 ZatiZeni pfistroje [%] 1 krok = 0,001 % Iy
8423 0 Napéti meziobvodu [V] 1 krok = 0,001 V
8428 0 Hodiny v sepnutém stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
8433 0 Hodiny v uvolnéném stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
083 Chyba t-3 Informace na pozadi o chybach vzniklych v minulosti k €asovému pocatku t-3
8369 0 Chybovy kéd Chybovy kéd
9307 0 Subkaéd chyby
8886 0 Interni chyba
8374 0 Stav binarnich vstupu [bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8384 0 Stav binarnich vystupd K1, X10 [bitové pole bit 0, bit 1]
8394 0 Stav ménice [Text]
8399 0 Teplota chladiciho télesa [°C] 1 krok =1 °C
8404 0 Otacky [min™" 1 krok = 0,001 min™
8409 0 Vystupni proud [% IN] 1 krok = 0,001 % Iy
8414 0 Cinny proud [% In] 1 krok = 0,001 % Iy
8419 0 ZatiZeni pfistroje [%] 1 krok = 0,001 % Iy
8424 0 Napéti meziobvodu V] 1 krok = 0,001 V
8429 0 Hodiny v sepnutém stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
8434 0 Hodiny v uvolnéném stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
084 Chyba t-4 Informace na pozadi o chybach vzniklych v minulosti k €asovému pocatku t-4
8370 0 Chybovy kéd Chybovy kéd
9308 0 Subkaéd chyby
8887 0 Interni chyba
8375 0 Stav binarnich vstupu [bitové pole bit 0, bit 1, bit 2]
8385 0 Stav binarnich vystupd K1, X10 [bitové pole bit 0, bit 1]
8395 0 Stav ménice
8400 0 Teplota chladiciho télesa [°C] 1 krok =1 °C
8405 0 Otacky [min™" 1 krok = 0,001 min™
8410 0 Vystupni proud [% IN] 1 krok = 0,001 % Iy
8415 0 Cinny proud [% In] 1 krok = 0,001 % Iy
8420 0 ZatiZeni pfistroje [%] 1 krok = 0,001 % Iy
8425 0 Napéti meziobvodu V] 1 krok = 0,001 V
8430 0 Hodiny v sepnutém stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
8435 0 Hodiny v uvolnéném stavu [h] 1 krok =1 min =1/60 h
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| Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizac¢ni funkci
s W@V provozu "Expert” s p
@ Seznam parametr

Cislo | Index dec. | Subindex Nazev MOVITOOLS® MotionStudio | MOVILINK® kalibrace
dec. (rozsah / provozni
nastaveni)
09_ Diagnostika sbérnice
094 8455 0 PO 1 pozadovana hodnota [hex]
095 8456 0 PO 2 pozadovana hodnota . [hex]
096 8457 0 PO 3 pozadovana hodnota [hex]
097 8458 0 Pl 1 stavajici hodnota [hex]
098 8459 0 Pl 2 stavajici hodnota . [hex]
099 | 8460 0 PI 3 stavajici hodnota [hex]
1 Pozadované hodnoty / integratory
10_ Predvolba pozadovanych hodnot
100 10096 33 Zdroj fizeni a pozadovanych hodnot 0: Binarni
1: RS-485
(ptepinag DIP S1/1-4)")
102 10096 30 Deaktivace mechanickych stavécich [bitové pole]
prvki Implicitni nastaveni: 0000 0000 0000 0000
13_ Rampy otacek
130 8807 0 Rampa t11 nahoru 0,1—1’—2 E)OO {s] 1 krok = 0,001 s
(pfepinac t1) )
131 8808 0 Rampa t11 dolu 0,3—1'—2 900 J)s] 1 krok = 0,001 s
(pfepinac t1)
134 8474 0 Rampa t12 nahoru = doll 0,1-10-2 000 [s] 1 krok = 0,001 s
135 | 8475 0 Signal S t12 | 0: OFF
1: stuperi 1
2: stupeni 2
3: stupen 3
136 8476 0 Zastavovaci rampa t13 0,1-0,2-2 000 [s] 1 krok = 0,001 s
16_ Pozadované hodnoty
160 10096 35 Pozadovana hodnota n_f1 0-1 500-3 600 [min'1] 1 krok = 0,001 min™
161 10096 36 Pozadovana hodnota n_f2 0-150-3 600 [min'1] 1 krok = 0,001 min™!
17_ Pevné pozadované hodnoty
170 8489 0 Pevna pozadovana hodnota n0 -3 600-150-3 600 [min'1] 1 krok = 0,001 min™
171 8490 0 Pevna pozadovana hodnota n1 -3 600-750-3 600 [min'1] 1 krok = 0,001 min™!
172 8491 0 Pevna pozadovana hodnota n2 -3 600-1 500-3 600 [min'1] 1 krok = 0,001 min™
173 10096 31 Pevna pozadovana hodnota n3 -3 600-2 500-3 600 [min'1] 1 krok = 0,001 min™
3_ Parametry motoru
30_ Omezeni
300 8515 0 Spoustéci a zastavovaci otacky 0-15-150 [min'1] 1 krok = 0,001 min™
301 8516 0 Minimalni otacky 0-60—-3 600 [min™"] 1 krok = 0,001 min™!
302 | 8517 0 Maximalni otacky 0-3 0003 600 [min™"] 1 krok = 0,001 min""!
303 8518 0 Mezni proud 0-160 [% In] 1 krok = 0,001 % Iy
32_ Kompenzace motoru
320 8523 0 Automaticka kompenzace 0: OFF
1: ON
321 8524 0 Boost 1 0-100 [%] 1 krok = 0,001 %
322 8525 0 Kompenzace IxR 0-100 [%] 1 krok = 0,001 %
323 8526 0 Pfedmagnetizace 0-2 [s] 1 krok = 0,001 s
324 8527 0 Kompenzace skluzu . 0-500 [min'1] . 1 krok = 0,001 min""
325 8834 0 Tlumeni pfi chodu naprazdno (1): 8EF

(pfepinag& DIP S1/8)")
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Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizaéni funkci (‘ I )

Seznam parametr( @
Cislo | Index dec. | Subindex Nazev MOVITOOLS® MotionStudio = MOVILINK® kalibrace
dec. (rozsah / provozni
nastaveni)
34_ Ochrana motoru
340 8533 0 Ochrana motoru 0: OFF
1: ON
(pFepinag DIP $1/5)")
341 8534 0 ZpUsob chlazeni 0: Vlastni ventilace
1: Cizi ventilace
347 10096 32 Délka vedeni motoru 0-15[m] 1krok=1m
5 Kontrolni funkce
50_ Kontrola otacek
500 8557 0 Sledovani otacek 0: OFF
3: motor/generator
(Prepinag DIP S2/4)V
501 8558 0 Doba zpozdéni 0,1-1-10 [s] 1 krok = 0,001 s
52_ Kontrola vypadku sité
522 8927 0 Sledovani vypadku sité 0: OFF
Deaktivace kontroly vypadku fazi 1: ON
muiZze za nepfiznivych provoznich
podminek vést k poskozeni zafizeni.
523 10096 26 Kontrola vypadku sité 0: Provoz v tfifazové siti
1: Provoz se zafizenim MOVITRANS®
6 Obsazeni svorek
60_ Binarni vstupy
600 10096 34 Konfigurace svorek 0: Prepinani pozadovanych hodnot CCW/stop —
CW/stop
1: Pevna pozadovana hodnota 2 - Pevna pozadovana
hodnota 1 - Enable/stop
2: Pfepinani pozadovanych hodnot — /Ext. chyba —
Enable/stop
62_ Binarni vystupy
620 8350 0 Hlasici vystup K1 0: Zadna funkce
2: Pripraveno k provozu
3: Konc. stupen zap
4: Tocivé pole zap.
5: Brzda uvolnéna
6: Brzda uzavfena
7__ | Ridici funkce
70_ Provozni rezimy
700 8574 0 Provozni rezim 0: VFC
2: VFC zdvihaci zafizeni
3: VFC brzdéni stejnosmérnym proudem
21: Charakteristika U/ f
22: U/f + stejnosmérné brzdéni (prepinac DIP S2/3) V)
7_ Klidovy proud
710 8576 0 Klidovy proud 0-50% Ippot 1 krok = 0,001 % lpyot
72_ Pridrzeni pozadované hodnoty
720 8578 0 Funkce pfidrzeni pozadované 0: OFF
hodnoty 1: ON
721 8579 0 Pozadovana hodnota pro zastaveni 0-30-500 [min'1] 1 krok = 0,001 min™
722 | 8580 0 Start-Offset 0-30-500 [min™"] 1 krok = 0,001 min™
73_ Funkce brzdy
731 8749 0 Doba otevirani brzdy 0-2 [s] 1 krok = 0,001 s
732 8585 Doba pfitahu brzdy 0-0,2-2 [s] 1 krok = 0,001 s
738 8893 Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu = 0: OFF
1: ON (pfepinag& DIP $2/2) ")
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Uvedeni do provozu "Expert" s parametriza¢ni funkci
Seznam parametr

©

Cislo | Index dec. | Subindex Nazev MOVITOOLS® MotionStudio = MOVILINK® kalibrace
dec. (rozsah / provozni
nastaveni)
77_ Funkce uspory energie
770 8925 0 Funkce Uspory energie 0: OFF
1: ON
8 Funkce zarizeni
80_ Setup
802 8594 0 Vyrobni nastaveni 0: Zadné vyrobni nastaveni
2: Stav pfi dodani
803 8595 0 Blokovani parametrd 0: OFF
1: ON
805 10095 1 ReZim uvedeni do provozu 0: Easy
1: Expert
81_ Sériova komunikace
810 8597 0 Adresa RS-485 0-31 (pfepinac DIP S1/1-4)
811 8598 0 Skupinova adresa RS-485 100-131
(pFepinaé DIP S1/1-4)"
812 8599 0 Cas timeoutu RS-485 0-1-650 [s] 1 krok = 0,001 s
83_ | Chybové reakce
830 8609 0 Externi chyba 0: Zadna reakce
1: Zobrazeni chyby
2: Okamzité zastaveni / chyba
4: Rychlé zastaveni / chyba
5: Okamzité zastaveni / varovani
7: Rychlé zastaveni / varovani
11: Normalni zastaveni / varovani
12: Normalni zastaveni / chyba
832 8611 0 Chyba — pretizeni motoru 0: Zadna reakce
1: Zobrazeni chyby
2: Okamzité zastaveni / chyba
4: Rychlé zastaveni / chyba
12: Normalni zastaveni / chyba
84_ Chovani pri resetu
840 8617 0 Manualni reset 0: Ne
1: Ano
86_ Modulace
860 8620 0 Frekvence PWM 0: 4 kHz
1: 8 kHz
3: 16 kHz (pfepinaé DIP $1/7)
87_ Obsazeni procesnich dat
870 8304 0 Popis pozadované hodnoty PO 1 Ridici slovo (pouze zobrazeni)
871 8305 0 Popis poZzadované hodnoty PO 2 1: Pozadované otacky
11: Pozadované otacky [%]
872 8306 0 Popis poZzadované hodnoty PO 3 Rampa (pouze zobrazeni)
873 8307 Popis skute¢né hodnoty PI 1 Stavové slovo 1 (pouze zobrazeni)
874 8308 Popis skute¢né hodnoty PI 2 1: Skute€né otacky
2: Vystupni proud
3: Cinny proud
8: Skutecné otacky [%]
875 8309 Popis skute¢né hodnoty PI 3 Stavové slovo 2 (pouze zobrazeni)
876 8622 Uvolnit data PO 0: ANO
1:NE

1) P¥i deaktivaci ovladaciho prvku (napf. spina¢e) pomoci parametru P102 je inicializacni hodnota parametru shodna s hodnotou, ktera

byla naposledy nastavena.
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Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizaéni funkci (‘ I ,

Popis parametra @

8.8 Popis parametru
8.8.1 Zobrazované hodnoty

Parametr 000

Parametr 002

Parametr 004

Parametr 005

Parametr 006

Parametr 008

Parametr 009

Parametr 010

Otacky (zalezi na znaménku)
Zobrazovana hodnota otacek jsou vypoctené skuteéné otacky.

Frekvence (zalezi na znaménku)
Vystupni frekvence ménice

Vystupni proud (hodnota)
Zdanlivy proud v rozsahu 0—200 % jmenovitého proudu motoru

Cinny proud (zalezi na znaménku)
Cinny proud -200 %—+200 % jmenovitého proudu zafizeni
Znaménko ¢inného proudu zavisi na sméru otaceni a zplsobu zatizeni:

Smeér otaceni Zatizeni Otacky Cinny proud

Chod vpravo (CW) motor pozitivni (n > 0)  pozitivni (I, > 0)
Chod vlevo (CCW) motor negativni (n <0) negativni (lyy < 0)
Chod vpravo (CW) generator pozitivni (n >0)  negativni (lyy < 0)
Chod vlevo (CCW) generator negativni (n <0) pozitivni (I, > 0)

Vytizeni motoru
Vytizeni motoru v [%] stanovené pomoci teplotniho modelu.

Napéti meziobvodu
Napéti ve [V] zméfené v meziobvodu

Vystupni proud
Zdanlivy proud v [A]

Stav ménice

Stavy ménice

* INHIBITED (blokovano)
« ENABLE (uvolnéno)
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| Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizac¢ni funkci
g (@) Uvedenidopro pert”s p
@ Popis parametru

Parametr 011 Provozni stav

Mozné jsou nasledujici provozni stavy:

* 24V OPERATION (provoz na 24 V)

*+ CONTROLLER INHIBIT (blokovani regulatoru)
* NO ENABLE (neni uvolnéno)

+ CURRENT AT STANDSTILL (klidovy proud)

* ENABLE (uvolnéni)

+ FACTORY SETTING (tovarni nastaveni)

* FAULT (chyba)

+ TIMEOUT

Parametr 012 Chybovy stav
Chybovy stav v textové podobé

Parametr 013 Rezim uvedeni do provozu
Rezim uvedeni do provozu "Easy" nebo "Expert"

Parametr 014 Teplota chladiciho télesa
Teplota chladiciho télesa ménice

Parametr 015 Hodiny v sepnutém stavu
Celkova doba, po kterou byl méni¢ pfipojen na externi napajeni 24 V DC

Parametr 016 Hodiny v uvolnéném stavu
Doba, po kterou byl koncovy stupefi ménice uvolnén
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Uvedeni do provozu "Expert" s parametriza¢ni funkci

Popis parametra

Parametr 017

Parametr 018

Parametr 019

Parametr 020

Parametr 031

Poloha prepinacu DIP S1 a S2

Zobrazeni polohy pfepinacl DIP S1 a S2:

C &9,

@7

Prepinacde | Bitvindexu | Funkce
DIP 10087.135
S11 Bit 0 Adresa zafizeni Adresa zafizeni, bit 20
S1/2 Bit 1 Adresa zafizeni, bit 21
S1/3 Bit 2 Adresa zafizeni, bit 22
S1/4 Bit 3 Adresa zafizeni, bit 23
S1/5 Bit 11 Ochrana motoru 0: Ochrana motoru zap
1: Ochrana motoru vyp
S1/6 Bit 9 Zvyseny kratkodoby | 0: Motor uzpusoben
moment 1: Vykon motoru o 1 stuperi nizsi
S1/7 Bit 12 PWM cycle frequency | 0: 4 kHz
(taktovaci frekvence | 1: Variabilni (16, 8, 4 kHz)
PWM)
S1/8 Bit 13 Tlumeni chodu 0: Vyp
naprazdno 1: Zap
S2/1 Bit 7 Typ brzdy 0: Standardni brzda
1: Dopliikova brzda
S2/2 Bit 15 Odbrzdéni brzdy bez | 0: Vyp
uvolnéni pohonu 1: Zap
S2/3 Bit 6 Zpusob Fizeni 0: I:Rizeni VFC
1: Rizeni U/f
S2/4 Bit 16 Sledovani otacek 0: Vyp
1: Zap
S2/5 Bit 17 Doplrikova funkce Nastaveni doplrikové funkce, bit 20
S2/6 Bit 18 Nastaveni doplrikové funkce, bit 21
S2/7 Bit 19 Nastaveni dopliikové funkce, bit 22
S2/8 Bit 20 Nastaveni doplrikové funkce, bit 28

Zobrazeni nastaveni pfepinacu DIP nezavisi na tom, zda je funkce prepinace DIP

aktivovana nebo deaktivovana.

Poloha piepinace 2

Zobrazeni polohy prepinace 2

Zobrazeni nastaveni prepinact DIP nezavisi na tom, zda je funkce pfepinace DIP

aktivovana nebo deaktivovana.

Poloha piepinace t1

Zobrazeni polohy pfepinace t1

Zobrazeni nastaveni pfepinact DIP nezavisi na tom, zda je funkce pFepinace DIP

aktivovana nebo deaktivovana.

Poloha potenciometru pozadovanych hodnot f1

Nastaveni polohy potenciometru poZzadovanych hodnot f1

Zobrazeni nastaveni pfepinacu DIP nezavisi na tom, zda je funkce pfepinace DIP

aktivovana nebo deaktivovana.

Nastaveni binarniho vstupu, svorka X6:11,12

Zobrazeni stavu binarniho vstupu na svorce R (") X6:11, 12
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| Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizac¢ni funkci
g (@) Uvedenidopro pert”s p
@ Popis parametru

Parametr 032 Nastaveni binarniho vstupu, svorka X6:9, 10

Zobrazeni stavu binarniho vstupu na svorce L ¢ ) X6:9, 10

Parametr 033 Poloha / obsazeni binarniho vstupu, svorka X6:7, 8
Zobrazeni stavu binarniho vstupu na svorce f1/f2 X6:7, 8

Parametr 050 Poloha / obsazeni signalizaéniho relé K1
Zobrazeni stavu ohlasovaciho relé K1

Parametr 051 Nastaveni vystupu X10
Zobrazeni stavu vystupu pro fizeni dopliiku BEM

Parametr 070 Typ zafizeni
Zobrazeni typu zafizeni

Parametr 071 Vystupni jmenovity proud
Zobrazeni jmenovitého proudu zafizeni v [A]

Parametr 072 Doplnkovy slot DIM
Zobrazeni typu modulu Drive ident, ktery je pouzit na konektoru X3 modulu Drive Ident
Hodnota parametru | Typ modulu Drive Ident
0 Zadny modul Drive Ident
1-9 rezervovano
10 DT/DV/400/50
1 rezervovano
12 DRS/400/50
13 DRE400/50
14 DRS/460/60
15 DRE/460/60
16 DRS/DRE/380/60 (ABNT)
17 DRS/DRE/400/50 (DR-Global)
18 rezervovano
19 DRP/400/50
20 DRP/460/50
21-31 rezervovano

Zobrazeni objednaciho C&isla a verze datové sady na modulu DIM

Parametr 076 Firmware zakladniho zarizeni
Zobrazeni &isla a verze firmwaru zarizeni

Parametr 700 Provozni rezim
Zobrazeni nastaveného provozniho rezimu
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Uvedeni do provozu "Expert" s parametriza¢ni funkci
Popis parametra

C &9,

Parametr 080-084

Parametr 094

Parametr 095

Parametr 096

Parametr 097

Parametr 098

Parametr 099

Chyba t-0 az t-4

Zatizeni v okamziku vzniku chyby ulozi diagnosticka data. V paméti chyb se zobrazuje

poslednich 5 chyb.

Pozadovana hodnota PO 1 (zobrazeni)
Vystupni procesni datové slovo 1

Pozadovana hodnota PO 2 (zobrazeni)
Vystupni procesni datové slovo 2

Pozadovana hodnota PO 3 (zobrazeni)
Vystupni procesni datové slovo 3

Skuteéna hodnota Pl 1 (zobrazeni)
Vstupni procesni datové slovo 1

Skute¢na hodnota Pl 2 (zobrazeni)
Vstupni procesni datové slovo 2

Skuteéna hodnota Pl 3 (zobrazeni)
Vstupni procesni datové slovo 3

8.8.2 Pozadované hodnoty / integratory

Parametr 100

i
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UPOZORNENI

Parametr P100 muzete ménit pouze tehdy, pokud
* jsou vS8echny binarni vstupy nastaveny na "0"
» a prepinace DIP S1/1-S1/4 jsou deaktivovany pomoci parametru P7102

Zdroj fizeni a pozadovanych hodnot

« Pfivolbé "binary" probiha fizeni pfes vstupni binarni svorky.

— Pokud mechanické ovladaci prvky f1 af2 nejsou deaktivovany (viz parametr
P102), provadi se zadavani pozadovanych hodnot pomoci potenciometru
pozadovanych hodnot f1 a pfepinace 2.

— Pokud jsou mechanické ovladaci prvky f1 a f2 deaktivovany (viz parametr P102),
provadi se zadavani pozadovanych hodnot vybérem hodnot n_f1 nebo n_f2 (pod-

minky viz parametry P160/P161).

+ Pfi volbé "RS-485" probiha fizeni pfes vstupni binarni svorky a pfes Fidici slovo
méni¢e. Zadavani pozadovanych hodnot se provadi pfes sbérnici.
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Uvedeni do provozu "Expert" s parametriza¢ni funkci
Popis parametri

©

Parametr 102

Deaktivace mechanickych stavécich prvki

V tomto kddovaném poli¢ku je mozné deaktivovat mechanické stavéci prvky ménice
MOVIMOT®. Hodnota parametru nastavend z vyroby je urlena tak, aby v3echny
mechanické stavéci prvky byly ucinné.

Bit Vyznam Upozornéni
0 rezervovano
1 Deaktivace prepinact DIP Bit neni dosazen: | Pfepinace DIP S1/1-S1/4 aktivni
S1/1-S1/4 (adresa RS-485) Bit dosazen: Prepinace DIP S1/1-S1/4 neaktivni
Nastaveni adresy RS-485, skupinové
adresy RS-485 a zdroje fizeni a pozado-
vanych hodnot pomoci parametrd P810,
P811 a P100
2-4 rezervovano
Deaktivace prepinace DIP Bit neni dosazen: | Prepina¢ DIP S1/5 aktivni
S1/5 (ochrana motoru) Bit dosazen: Prepinac DIP S1/5 neaktivni:
Zapnuti / vypnuti ochranné funkce motoru
pomoci parametru P340
rezervovano
Deaktivace prepinace DIP Bit neni dosazen: | Prepinac DIP S1/7 aktivni
S1/7 (taktovaci frekvence PWM) Bit dosazen: Prepinac DIP S1/7 neaktivni:
Nastaveni taktovaci frekvence PWM
pomoci parametru P860
8 Deaktivace prepinace DIP Bit neni dosazen: | Prepinac DIP S1/8 aktivni
$1/8 (tlumeni chodu naprazdno) Bit dosazen: Prepina¢ DIP S1/8 neaktivni:
Aktivace / deaktivace tlumeni chodu
naprazdno pomoci parametru P325
9 rezervovano
10 Deaktivace prepinace DIP Bit neni dosazen: | Pfepinac DIP S2/2 aktivni
$2/2 (odbrzdéni brzdy) Bit dosazen: Prepina¢ DIP S2/2 neaktivni:
Aktivace / deaktivace odbrzdéni brzdy
bez uvolnéni pohonu pomoci parametru
P738
11 Deaktivace prepinace DIP Bit neni dosazen: | Pfepinac DIP S2/3 aktivni
$2/3 (provozni rezim) Bit dosazen: Prepinac DIP S2/3 neaktivni:
Volba provozniho rezimu pomoci
parametru P700
12 Deaktivace prepinace DIP Bit neni dosazen: | Prepinac DIP S2/4 aktivni
S2/4 (sledovani otacek) Bit dosazen: Pfepinac DIP S2/4 neaktivni:
Aktivace / deaktivace sledovani otacek
pomoci parametru P500
13 Deaktivace potenciometru Bit neni dosazen: | Potenciometr pozadovanych hodnot 1
pozadovanych hodnot f1 aktivni
Bit dosazen: Potenciometr poZzadovanych hodnot f1
neaktivni
Nastaveni pozadované hodnoty a maxi-
malnich ota¢ek pomoci parametrti P160
a P302
14 Deaktivace prepinace 2 Bit neni dosazen: | Prepinac f2 aktivni
Bit dosazen: Prepinac f2 neaktivni
Nastaveni pozadované hodnoty a mini-
malnich otacek pomoci parametrd P161
a P301
15 Deaktivace prepinace t1 Bit neni dosazen: | Prepinac t1 aktivni

Gas vzestupné rampy = ¢as sestupné
rampy

Bit dosazen:

Pfepinac¢ t1 neaktivni
Nastaveni ¢asti ramp pomoci parametr(
P130a P131
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Parametr 130

Parametr 131

Parametr 134

fude

Popis parametra @

Rampa t11 nahoru

« U méni¢e MOVIMOT® s binarnim fizenim je vzestupna rampa t11 platna pouze
tehdy, pokud

— byl deaktivovan pfepinac t1, tj. pokud P7102:15 = "1".

« U méniée MOVIMOT® s fizenim RS-485 je vzestupna urychlovaci rampa t11 platna
pouze tehdy, pokud

— byl deaktivovan prepinac t1, tj. pokud P7102:15="1"
— a pohon pracuje v reZzimu 2PD.
Cas rampy se vztahuje ke zméné pozadovanych hodnot o 1 500 min™! (50 Hz).

Rampa t11 doli

U ménite MOVIMOT® s binarnim fizenim je zpozdovaci sestupna rampa t11 platna
pouze tehdy, pokud

— byl pfepinac t1 deaktivovan, tj. pokud P7102:15 = "1".

« U méniée MOVIMOT® s fizenim RS-485 je zpozdovaci sestupna rampa t11 platna
pouze tehdy, pokud

— byl deaktivovan prepinac t1, tj. pokud P7102:15="1"
— a pohon pracuje v reZzimu 2PD.
Cas rampy se vztahuje ke zméné pozadovanych hodnot o 1 500 min™! (50 Hz).

Rampa t12 nahoru = dolu
Urychlovaci a zpozdovaci rampa pfi signalu S
Cas rampy se vztahuje ke zméné poZadovanych hodnot o 1 500 min’ (50 Hz).

Timto ¢asem rampy je ur€eno zrychleni a zpomaleni, pokud je parametr P135 signal S

t12 nastaven na stupen 1, stupen 2, nebo stupen 3.

UPOZORNENI

Zadani ¢asu rampy prostfednictvim procesnich dat neni pfi aktivovaném parametru
P135 signal S t12 mozné.
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Parametr 135

[0

Parametr 136

Parametr 160

Parametr 161

138

Uvedeni do provozu "Expert" s parametriza¢ni funkci
Popis parametri

Signal S t12

Tento parametr uréuje miru zaobleni (1 = slabég, 2 = stfedni, 3 = silné) rampy. Signal S
slouzi k zaobleni rampy a umozfiuje plynulé zrychleni pohonu pfi zméné zadanych ota-

Cek. Nasledujici obrazek znazorfuje efekt signalu S:

n A m 2 [3]

t

898213899

[11 Zadani pozadované hodnoty
[2] Otacky bez signalu S
[8] Otacky se signalem S

UPOZORNENI

Spusténou fazi se signalem S je mozné prerusit pomoci zastavovaci rampy t13.

Pokud se snizi pozadovana hodnota nebo pokud se odebere uvolnéni, dojde spusté-
na faze se signalem S do konce. Diky tomu je mozné pohon i pfes redukci pozadova-

né hodnoty jesté urychlit, dokud se nedokonc¢i faze se signalem S.

Zastavovaci rampa t13
Cas zastavovaci rampy je rozhoduijici pro zastaveni podle zastavovaci rampy.
Cas rampy se vztahuje ke zmé&né pozadovanych hodnot o 1 500 min™! (50 Hz).

Pozadovana hodnota n_f1
Hodnota n_f1 je platna, pokud

+ je potenciometr poZzadovanych hodnot f1 deaktivovan, tj. pokud je parametr P102:13

= Il1 n
* je parametr P600 binary inputs = "0"
* ana svorce f1/f2 X6:7, 8 je pfitomen signal "0".

Pozadovana hodnota n_f2

Hodnota n_f2 je platna, pokud

* je pfepinac f2 deaktivovan, tj. pokud je parametr P102:14 ="1"
* je parametr P600 binarni vstupy = "0"

+ ana svorce f1/f2 X6:7, 8 je pfitomen signal "1".
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Parametr 170-173

Popis parametra @

Pevna pozadovana hodnota n0-n3

Pevné poZadované hodnoty n0—n3 jsou platné tehdy, pokud je parametr P600 konfigu-
race svorek nastaven na "1" = konfigurace svorek 2 (volba pevnych poZadovanych
hodnot).

Pevné pozadované hodnoty n0-n3 je pak mozné navolit pomoci naprogramovanych
funkci vstupnich svorek.

Znaménko pozadované hodnoty uréuje smér otaCeni motoru.

Parametr Aktivni pozadovana | Stav Stav
hodnota svorkaL ¢ )X6:9, 10 svorka f1/f2 X6:7, 8
P170 n0 OFF OFF
P171 n1 ON OFF
P172 n2 OFF ON
P173 n3 ON ON

8.8.3 Parametry motoru

Parametr 300

Parametr 301

Parametr 302

Parametr 303

Parametr 320

Spoustéci a zastavovaci otaéky

uvolnéni. Pfechod na otacky uréené zadanim pozadované hodnoty se nasledné pro-
vede pomoci aktivni urychlovaci rampy. Pfi odebrani uvolnéni tento parametr uréuje, od
jaké frekvence ménic MOVIMOT® rozpozna klidovy stav motoru a za¢ne zavirat brzdu.

Minimalni otacky (pokud je pfepinac f2 deaktivovan)
Tento parametr ur€uje minimalni otacky np,i, pohonu.

Pohon se pod tuto hodnotu otacek nedostane ani pfi zadani poZzadované hodnoty, ktera
je niz8i nez minimalni otacky (vyjimka: zména sméru ota€eni nebo zastaveni pohonu).

Maximalni otacky (pokud je pfepinac¢ f1 deaktivovan)

Tento parametr ur€uje maximalni otacky np,5x pohonu.

Pohon se nad tuto hodnotu otaCek nedostane ani pfi zadani pozadované hodnoty, ktera
je vy88i nez maximalni otacky.

Pokud nastavite i, > Npay Plati pro minimalni i maximalni otacky hodnota nastavena
jako Npin-

Mezni proud

Interni proudové omezeni se vztahuje ke zdanlivému vystupnimu proudu. V oblasti
slabnuti pole méni¢ automaticky snizi proudové omezeni pro zajisténi ochrany pfipoje-
ného motoru proti preklopeni.

Automaticka kompenzace

Pfi aktivované kompenzaci dochazi pfi kazdém prepnuti do provozniho stavu ENABLE
(uvolnéno) ke kalibraci motoru.
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Parametr 321

Parametr 322

Parametr 323

Parametr 324

Parametr 325

Parametr 340

Parametr 341

Parametr 347

Uvedeni do provozu "Expert" s parametriza¢ni funkci
Popis parametri

Boost

Pokud je parametr P320 Automatic adjustment = "On", provede méni¢ automatické
nastaveni parametru P327 BOOST. Manualni nastaveni tohoto parametru obvykle neni
nutné.

Ve zvlastnich pfipadech muze byt vhodné provést manualni nastaveni pro zvyseni
klidového momentu.

Kompenzace IXR

Pokud je parametr P320 Automatic adjustment = "On", provede méni¢ automatické
nastaveni parametru P322 IxR adjustment. Manualni Gpravy tohoto nastaveni je mozné
vykonavat pouze v ramci optimalizace provadéné specialisty.

Predmagnetizace

Doba pfedmagnetizace umoZziuje po uvolnéni ménice vytvofit v motoru magnetické
pole.

Kompenzace skluzu

Kompenzace skluzu zvySuje pfesnost otaCek motoru. Zadejte ruéné jmenovity skluz
pfipojeného motoru.

Kompenzace skluzu je stanovena pro pomér momentu setrvacnosti zatéze / momentu
setrvaénosti motoru mensi nez 10. Pokud ma regulace sklon k rozkmitavani, je tfeba
kompenzaci skluzu snizit a v pfipadé potfeby dokonce nastavit na nulu.

Tlumeni pfi chodu naprazdno (pokud je prepinac¢ DIP S1/8 deaktivovan)

Pokud ma chovani motoru pfi chodu naprazdno znaky nestability, je moZné dosahnout
zlepSeni aktivaci tlumeni pfi chodu naprazdno.

Ochrana motoru (pokud je pfepina¢ DIP S1/5 deaktivovan)
Aktivace/deaktivace modelu teplotni ochrany pro MOVIMOT®
MOVIMOT® provadi pfi aktivaci této funkce elektronicky tepelnou ochranu pohonu.

Zpusob chlazeni

Pomoci tohoto parametru se uréuje zplUsob chlazeni (vlastni nebo externi ventilator), na
jehoz zakladé se pocita teplota motoru.

Délka vedeni motoru

Pomoci tohoto parametru se uréuje délka vedeni motoru (= délka hybridniho kabelu
SEW mezi mé&nicem MOVIMOT® a motorem), na jejiz zakladé se pocita teplota motoru.
Tento parametr je tfeba zménit pouze pfi montazi pobliz motoru (vzdalené montazi).
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Popis parametra @

8.8.4 Kontrolni funkce
Parametr 500 Sledovani otacek (pokud je prepinac¢ S2/4 deaktivovan)

U méniée MOVIMOT® se provadi sledovani otacek na zakladé vyhodnocovani provozu
na hranici proudového omezeni. Sledovani otacek se aktivuje, pokud provoz na hranici
proudového omezeni trva bez pferuseni po nastavenou dobu zpozdéni (parametr
P501).

Parametr 501 Doba zpozdéni

Béhem zrychlovani a zpozdovani nebo pfi zatéZovych Spic¢kach mohou byt dosazeny
nastavené hodnoty proudovych omezeni.

Nastavena doba zpozdéni omezuje pfiliSnou citlivost aktivace systému pro sledovani
otacek. Proudova hranice musi byt dosaZena po celou nastavenou reakéni dobu, aby
doslo k zasahu kontroly otacek.

Parametr 522 Kontrola vypadku faze

POZOR!
Deaktivace kontroly vypadku fazi mdze za nepfiznivych okolnosti vést k poSkozeni
zafizeni.
Poskozeni ménice.
» Kontrolu vypadku sitovych fazi deaktivujte pouze v pfipadé kratkodobé nesymetrie
sitového napéti.
+ Uijistéte se, ze je pohon MOVIMOT® vzdy napajen napétim ze viech tfech sitovych
fazi.
Aby u asymetrickych siti nedochazelo k aktivaci kontroly vypadku sité, smi byt tato
kontrolni funkce deaktivovana.

Parametr 523 Kontrola vypadku sité

Pomoci tohoto parametru miizete pfizpUsobit kontrolu vypadku sité ménice provoznim
podminkam zafizeni MOVITRANS®.
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8.8.5 Obsazeni svorek

Parametr 600 Konfigurace svorek
UPOZORNENI
@
1 Parametr P600 muzete ménit pouze tehdy, pokud je na v§ech binarnich vstupech hod-
nota "0".

Pomoci tohoto parametru muzete zvolit konfiguraci binarnich svorek.

Nasledujici tabulky znazorfiuji funkce vstupnich binarnich svorek v zavislosti na zdroji
fizeni a pozadovanych hodnot a na konfiguraci svorek:

Zdroj fizeni a pozadovanych hodnot "Binary"

Konfigurace svorek | Binarni vstupni svorky

f1/f2 X6:7, 8 L ¢ )X6:9, 10 R( y X6:11, 12
0: Konfigurace Pfepinani pozadovanych | CCW/stop CWi/stop
svorek 1 hodnot signal "0": stop signal "0": stop
signal "0": Pozadovana signal "1": chod vlevo signal "1": chod vpravo
hodnota 1 (CCwW) (CwW)
signal "1": pozadovana
hodnota f2

1: | Konfigurace
svorek 2

Selection of fixed setpoints (volba pevnych pozadova-
nych hodnot)

Pevna pozadovana hodnota n0: signal "0", "0"
parametr P170

Pevna pozadovana hodnota n1: signal "0", "1"
parametr P171

Pevna pozadovana hodnota n2: signal "1", "0"
parametr P172

Pevna pozadovana hodnota n3: signal "1", "1"
parametr P173

Enable/stop
signal "0": stop
signal "1": Uvolnéni

2: | Konfigurace PFepinani pozadovanych | /External error Enable/stop

svorek 3 hodnot signal "0": ext. chyba signal "0": stop
signal "0": Pozadovana signal "1": zadna ext. signal "1": Uvolnéni
hodnota f1 chyba
signal "1": pozadovana
hodnota 2

Zdroj fizeni a pozadovanych hodnot "RS-485"

Konfigurace svorek | Binarni vstupni svorky
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f1/f2 L ¢ )X6:9, 10 R( ) X6:11, 12
X6:7, 8
0: Konfigurace bez CCW/stop CW/stop
svorek 1 funkce signal "0": stop signal "0": stop
signal "1": uvolnéni pro otaceni signal "1": enable CW (uvolnéni
vlevo pro otaceni vpravo)
1: | Konfigurace bez bez funkce Enable/stop
svorek 2 funkce signal "0": stop
signal "1": Uvolnéni
CW + CCW (chod
vpravo + vlevo)
2: Konfigurace bez /External error Enable/stop
svorek 3 funkce signal "0": ext. chyba signal "0": stop
signal "1": Zadna ext. chyba signal "1": Uvolnéni
CW + CCW (chod
vpravo + vlevo)
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Popis parametra @

Parametr 620 Funkce signaliza€niho relé K1

A VAROVANI!

Nebezpeéi neotekavaného rozb&hu pohonu, pokud je signalizaéni relé K1 pouzito
k fizeni brzdy.

Smrt nebo téZka poranéni

* Pokud pouzivate signalizac¢ni relé K1 k fizeni brzdy, je tfeba nastavit parametr
P620 na hodnotu 5 "brzda oteviena".

+ NeZ zacnete ohlaSovaci relé K1 pouzivat k ovladani brzdy, zkontrolujte nastaveni
parametru.

Pomoci tohoto parametru zvolte funkci ohlasovaciho relé K1.

Vliv na signal "0" signal "1"

0: Zadna funkce - -

2: Pripraveno k provozu | neni pfipraveno k provozu pfipraveno k provozu

3: Konc. stupei zap Zafizeni je zablokovano Zafizeni je uvolnéno, motor je
napajen

4: Tocivé pole zap. chybi tocivé pole rotujici tocivé pole

Pozor: Na vystupu ménice
MOVIMOT® se mohou presto
vyskytovat nebezpecna napéti.

5: Brzda uvolnéna Brzda zabrzdéna Brzda odbrzdéna
6: Brzda uzaviena Brzda odbrzdéna Brzda zabrzdéna
8.8.6 Ridici funkce
Parametr 700 Provozni rezim (pokud je pfepinac DIP S2/3 deaktivovan)

Pomoci tohoto parametru muzete nastavit zakladni provozni rezim ménice.

« Kirivka VFC U/f:

Standardni nastaveni pro asynchronni motory. Toto nastaveni je vhodné pro vSeo-
becné pouziti napf. u pfepravnich past, pojezdu aj.

« Zdvihaci zafizeni VFC:

A VAROVANI!

Nebezpeci neocekavaného rozbéhu pohonu, pokud je signaliza¢ni relé K1 pouzito
k fizeni brzdy.

Smrt nebo téZka poranéni

+ Pokud se signalizaéni relé K1 pouziva k ovladani brzdy, neni mozné zménit
parametrizaci jeho funkci.

* Nez zacnete ohlaSovaci relé K1 pouzivat k ovladani brzdy, zkontrolujte zmény
parametru P700.

Rezim zdvihaciho zafizeni automaticky poskytuje vSechny funkce, které jsou zapo-
tfebi pro provoz jednoduché aplikace ve zvedaci technice.

Predpokladem pro spravny prabéh funkce zdvihaciho zafizeni je ovladani motorové
brzdy pomoci ménice.
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@ Popis parametri

Provozni rezim pro zdvihaci zafizeni VFC ovliviiuje nasledujici parametry:

Cislo Index Subindex = Nazev Hodnota
dec. dec.
300 8515 0 Spoustéci a zastavovaci | =60 min™!
otacky pokud jsou spoustéci/zastavovaci

otacky nastaveny na hodnotu nizsi
nez 60 min™'

301 8516 0 Minimalni otacky = 60 min""
pokud jsou minimalni otacky nasta-
veny na hodnotu nizs$i nez 60 min~

303 8518 0 Mezni proud = jmenovity proud motoru
pokud je proudové omezeni nasta-
veno na hodnotu nizsi nez je jmeno-
vity proud motoru

323 8526 0 Pfedmagnetizace =20 ms
pokud je doba pfedmagnetizace
nastavena na hodnotu nizs$i nez
20 ms

500 8557 Sledovani otacek = 3: motor/generator

620 8350 Signaliza¢ni vystup K1 = 5: brzda uvolnéna

731 8749 Doba otevirani brzdy =200 ms
pokud je doba otevirani brzdy
nastavena na hodnotu nizsi nez
200 ms

732 8585 0 Doba pfitahu brzdy =200 ms
pokud je doba pfitahu brzdy nasta-
vena na hodnotu niz8i nez 200 ms

738 8893 0 Odbrzdéni brzdy bez =0: OFF

uvolnéni pohonu

V provoznim reZzimu VFC hoist ménic MOVIMOT® testuje, zda jsou hodnoty téchto
parametrl pfipustné.

Sledovani otacek u rezimu pro zdvihaci zafizeni nelze deaktivovat.

Funkci pro odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu nelze u provozniho rezimu pro
zdvihaci zafizeni aktivovat.

Funkce vystupu ohlaSovaciho relé je parametrizovatelna.

+ Stejnosmérné brzdéni VFC a U/f:

A VAROVANI!

Nebezpeci pfi nekontrolovaném brzdéni. Pfi stejnosmérném brzdéni neni mozné
fizené zastaveni ani dodrzeni urcité rampy.

Smrt nebo tézka poranéni

» Pouzijte jiny provozni rezim.

PFi tomto nastaveni brzdi asynchronni motor pomoci proudového razu. Motor pfitom
brzdi bez brzdového odporu na ménici.
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Parametr 710

Parametr 720-722

Parametr 731

Parametr 732

Popis parametra @

Klidovy proud
Ménic pfi funkci klidového proudu pfivede do motoru v klidovém stavu proud.
Klidovy proud plIni nasledujici funkce:

» Klidovy proud brani pfi nizkych teplotach okoli motoru tvorbé& kondenzatu a zamrzani
brzdy. Nastavte hodnotu proudu tak, aby se motor nepfehfival.

+ Pokud je aktivovan klidovy proud, je mozné motor uvolnit bez pfedmagnetizace.

Pri aktivované funkci klidového proudu zlistane koncovy stupen uvolnén pro pfivedeni
klidového proudu motoru i ve stavu "NO ENABLE" (bez uvolnéni).

V pfipadé chyby se v souladu s pfisluSnou chybovou reakci pferusi napajeni motoru.

Pridrzeni pozadované hodnoty
Pro zastaveni (Stop setpoint)
Offset spusténi

Pfi aktivované funkci pfidrzeni pozadované hodnoty se méni¢ uvolni, pokud je pozado-
vana hodnota otacek vyssi nez pozadovana hodnota pro zastaveni + offset spusténi

Uvolnéni pohonu se zru$i, pokud pozadovana hodnota otacek podkro&i pozadovanou
hodnotu pro zastaveni.

A
Pozadovana
hodnota
integratoru
P>
Pozadovana
Pozadovana hodnota Pozadovana hodnota hodnota otaéek
pro zastaveni pro spusténi
Offset spusténi
9007199746515723

Doba otevirani brzdy

Pomoci tohoto parametru urujete, jak dlouho motor po uplynuti doby pfedmagnetizace
jesté bézi s minimalnimi otaCkami. Tento Cas je zapotfebi pro kompletni otevieni brzdy.

Doba pritahu brzdy
Zde nastavte dobu, jakou mechanicka brzda potfebuje k uzavieni.
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| Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizac¢ni funkci
g (@) Uvedenidopro pert”s p
@ Popis parametru

Parametr 738 Aktivace odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu

(pokud je ptrepinac DIP S2/2 deaktivovan)
Pokud je tento parametr nastaven na hodnotu "ON", je odbrzdéni brzdy mozZné pouze

na¢ DIP S2/2" (— str. 64).

Tato funkce je dostupna pouze tehdy, pokud je ovladani brzdy motoru provadéno
pomoci ménice.

Pokud zafizeni neni pfipraveno k provozu, je brzda vZzdy uzaviena.

Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu neni ve spojeni s funkci zdvihaciho zafizeni
k dispozici.

Parametr 770 Funkce uspory energie

Pokud je tento parametr nastaven na hodnotu "ON", snizi méni¢ proud pfi béhu
naprazdno.

8.8.7 Funkce zafizeni
Parametr 802 Vyrobni nastaveni
Pokud tento parametr nastavite na "Stav pfi dodani" pfejdou vSechny parametry,
» pro které je definovano vychozi nastaveni
* a které nelze nastavit pomoci pfepinacu DIP S1 / S2 nebo pFepinacli t1 /{2,
na tuto hodnotu odpovidajici stavu pfi dodani z vyroby.
U parametrq, které se nastavuji pomoci prepinaci DIP S1 / S2 nebo pfepinacu t1 / f2
vede nastaveni na "Stav pfi dodani" k pfevzeti nastaveni provedenych pomoci mecha-
nickych pfepinaci.
Parametr 803 Blokovani parametru

Pokud tento parametr nastavite na "ON", neni mozZné ménit Zadné parametry s vyjim-
kou blokovani parametr(l. Toto nastaveni je vhodné provést po UspéSném dokonceni
procesu uvedeni do provozu a parametrizace. Zména parametrd je mozné pouze tehdy,
pokud tento parametr nastavite zpét na hodnotu "OFF".

Parametr 805 Rezim uvedeni do provozu
Parametrizace rezimu pro uvedeni do provozu
* Rezim "Easy"

Vrezimu "Easy" mlzete méni¢ MOVIMOT® uvést snadno a rychle do provozu
pomoci prepinaclt DIP S1, S2 a pfepinacu 2, t1.

* Rezim "Expert"
V rezimu "Expert" je k dispozici $irSi rozsah parametrd.

Parametr 810 Adresa RS-485 (pokud jsou pfepinace S1/1-S1/4 deaktivovany)
Pomoci tohoto parametru mlzete nastavit adresu RS-485 ménice MOVIMOT®.
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Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizaéni funkci (‘ I >

Parametr 811

Parametr 812

Parametr 830

Parametr 832

Parametr 840

Parametr 860

Parametr 870

Parametr 871

Popis parametra @

Skupinova adresa RS-485 (pokud jsou prepinace S1/1-S1/4 deaktivovany)

Pomoci tohoto parametru mlzete nastavit skupinovou adresu RS-485 ménice
MOVIMOT®.

Cas timeoutu RS-485

Pomoci tohoto parametru mulzete nastavit dobu sledovani timeoutu pro rozhrani
RS-485.

Chybova reakce v pfipadé externi chyby

Pomoci tohoto parametru muzete urcit chybovou reakci, ktera se spusti pfi odebrani sig-
nalu na svorce X6: 9, 10 (chybovy kdd 26), viz parametr P600 "Konfigurace svorek 3".

Chybova reakce pfi pretizeni motoru

Pomoci tohoto parametru muizete urcit chybovou reakci, ktera se spusti pfi pretizeni
motoru (chybovy kod 84).

Manualni reset

Pokud je méni¢ MOVIMOT® v chybovém stavu, mlzete chybu potvrdit nastavenim
tohoto parametru na "ON". Po provedeni resetu chyby se parametr automaticky nastavi
zpét na "OFF". Pokud ve vykonové ¢asti neni Zadna chyba, nema nastaveni parametru
na "ON" zadny ucinek.

PWM frequency (frekvence PWM) (pokud je pfepinac DIP S1/7 deaktivovan)
Pomoci tohoto parametru mlzete nastavit maximalni taktovaci frekvenci na vystupu
ménice. Taktovaci frekvence se muze v zavislosti na zatizeni pfistroje samocinné
meénit.

Popis pozadované hodnoty PO 1

Zobrazeni stavu vystupniho datového slova PO 1

Popis pozadované hodnoty PO 2
Parametrizace stavu vystupniho datového slova PO 2
Mozna jsou nasledujici obsazeni:

PoZadované otacky: Pozadovana hodnota otacek je zadana jako absolutni €islo.
Kédovani: 1 znak = 0,2 min™’
Pfiklad 1: Chod vpravo (CW) ota¢kami 400 min:
Vypocet: 400/0,2 = 2 0004gc = 07D0p ey
Priklad 2: Chod vlevo (CCW) otaCkami 750 min™:
Vypocet: -750/0,2 = -3 7504ec = F15A oy

Pozadované otacky [%]: Pozadovana hodnota otacek se zadava relativné jako pro-

centualni €islo a vztahuje se k maximalnim otackam nasta-
venym pomoci potenciometru pozadovanych hodnot 1.
Kédovani: C000pex =-100 % (chod vlevo)

4 000yex = +100 % (chod vpravo)

— 1 krok = 0,0061 %
Ptiklad: 80 % fax, SMér otaceni vievo:
Vypocet: -80 % / 0,0061 = -13 11545, = CCCH o
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Parametr 872

Parametr 873

Parametr 874

Parametr 875

Parametr 876

fude

Uvedeni do provozu "Expert" s parametriza¢ni funkci
Popis parametri

Popis pozadované hodnoty PO 3

Zobrazeni stavu vystupniho datového slova PO 3

Popis skuteéné hodnoty Pl 1

Zobrazeni stavu vstupniho datového slova PI 1

Popis skutec¢né hodnoty PI 2

Parametrizace stavu vstupniho datového slova Pl 2

MozZna jsou nasledujici obsazeni:

1

Skuteéné otacky: aktualni skute€¢na hodnota otaek pohonu v min”
Kédovani: 1 krok = 0,2 min™!

Vystupni proud: Momentalni vystupni proud zafizeni v % Iy
Kodovani: 1 krok =0,1 % Iy

Cinny proud Momentalni ¢inny proud zafizeni v % Iy
Kodovani: 1 krok =0,1 % Iy

Skute€né otacky [%]: Aktualni skute¢né otacky pohonu v % z potenciometru

pozadovanych hodnot f1 nebo z np 5
Kédovani: -> 1 krok = 0,0061 %

-100 %—+100 % = 0xC000-0x4000

Popis skuteéné hodnoty Pl 3

(viz kap. "Vstupni procesni data" (— str. 108))

Zobrazeni stavu vstupniho datového slova Pl 3

Uvolnit data PO

ANO: Vystupni data procesu, ktera byla odeslana fidici pramyslovou sbérnici jsou
ihned uc¢inna.
NE: Posledni platna vystupni data procesu zUstanou nadale Ucinna.
UPOZORNENI

Pokud se nastaveni vystupniho datového slova PO 2 zméni, data PO se zablokuiji.
Je tfeba je znovu uvolnit prostfednictvim parametru P876.
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Uvedeni do provozu "Expert" s parametriza¢ni funkci

C &9,

Popis parametra

8.8.8 Parametry zavislé na mechanickych prvcich

Nasledujici mechanické obsluzné prvky vedou k ovlivnéni uzivatelskych parametra:
Pfepinac DIP S1
Pfepinac DIP S2

3

fde

Potenciometr pozadovanych hodnot f1

Prepinac f2
Prepinac t1

UPOZORNENI

Parametr P700 mzete ménit pouze tehdy, pokud

* jsou v8echny binarni vstupy nastaveny na "0"

+ a prepinace DIP S1/1-S1/4 jsou deaktivovany pomoci parametru P7102

Mechanicky Ovlivnéné Uginek parametru P102
ovladaci prvek Parametr Bit
Pfepinace DIP P810 1 Bit neni dosazen:
S1/1-S1/4 Adresa RS-485 Nastaveni adresy RS-485, skupinové adresy
RS-485 a zdroje fizeni i pozadovanych hodnot
P811 pomoci prepinacu DIP S1/1-S1/4
Skupinové adresa RS-485 . .
Bit dosazen:
P100 Nastaveni adresy RS-485, skupinové adresy
Zdroj fizeni a pozadova- RS-48§ a zdroje Fizeni i pozadovanych hodnot
nych hodnot pomoci parametrd
Prepina¢ DIP S1/5 = P340 5 Bit neni dosazen:
Ochrana motoru Aktivace/deaktivace funkce ochrany motoru
pomoci pfepinace DIP S1/5
Bit dosazen:
Aktivace/deaktivace funkce ochrany motoru
pomoci parametru
Pfepina¢ DIP S1/7 | P860 7 Bit neni dosazen:
Frekvence PWM Volba frekvence PWM pomoci prepinace DIP
S1/7
Bit dosazen:
Volba frekvence PWM pomoci parametr(i
Prepina¢ DIP S1/8 | P325 8 Bit neni dosazen:
Tlumeni pri chodu Aktivace/deaktivace tlumeni vibraci pfi chodu
naprazdno naprazdno pomoci pfepinace DIP S1/8
Bit dosazen:
Aktivace/deaktivace tlumeni vibraci pfi chodu
naprazdno pomoci parametrd
Prepinac¢ DIP S2/2 | P738 10 | Bit neni dosazen:
Odbrzdéni brzdy bez Aktivace/deaktivace odbrzdéni brzdy bez
uvolnéni pohonu uvolnéni pohonu pomoci prepinace DIP S2/2
Bit dosazen:
Aktivace/deaktivace odbrzdéni brzdy bez
uvolnéni pohonu pomoci parametr(
Prepinac DIP S2/3 | P700 11 | Bit neni dosazen:
Provozni rezim Volba provozniho rezimu pomoci pfepinace DIP
S2/3
Bit dosazen:
Vybér provozniho rezimu pomoci parametr(
Prepinac DIP S2/4 = P500 12 | Bit neni dosazen:

Sledovani otacek

Aktivace/deaktivace sledovani ota¢ek pomoci
prepinace DIP S2/4

Bit dosazen:
Aktivace/deaktivace sledovani ota¢ek pomoci
parametrQ
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| Uvedeni do provozu "Expert" s parametrizacni funkci
s @V P prt”s p

@ Popis parametri

Mechanicky Ovlivnéné Uginek parametru P102
ovladaci prvek Parametr Bit
Potenciometr P302 13 | Bit neni dosazen:
pozadovanych Maximalni otacky Nastaveni maximalnich ota¢ek pomoci
hodnot 1 potenciometru pozadovanych hodnot 1
Bit dosazen:
Nastaveni maximalnich otaéek pomoci
parametr(
PFepinac f2 P301 14  Bit neni dosazen:
Minimalni otacky Nastaveni minimalnich ota¢ek pomoci
pfepinace f2
Bit dosazen:
Nastaveni minimalnich ota¢ek pomoci parametrd
Prepinac t1 P130 15 | Bit neni dosazen:
Urychlovaci rampa Nastaveni ramp pomoci pfepinace t1
P131 Bit dosazen:

Zpozdovaci rampa Nastaveni ramp pomoci parametrd
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Provozni indikace — =
Provoz
Provozni indikace
Stavova kontrola LED se nachazi na horni strané méni¢e MOVIMOT®,
1]
o
wner () SEW |
T [P |
D) o) !
[1] Stavova kontrolka ménice MOVIMOT® 459759755

Vyznam signalli stavové kontrolky LED

3barevna stavova kontrolka LED signalizuje provozni a chybové stavy ménice

MOVIMOT®,
Barva Stav kontrolky Provozni stav Popis
kon- LED
trolky
LED
- nesviti neni pfipraveno | Chybi napéti 24 V
k provozu
zluta rovnomérné blika | neni pfipraveno Probiha samotestovaci faze, pfipadné je
k provozu pfipojeno napajeni 24 V, ale neni v pofadku
sitové napajeni.
zluta rovnomérné pfipraveno Odbrzdeéni brzdy bez uvolnéni pohonu je
rychle blika k provozu aktivni (pouze pokud S2/2 = "ON")
zluta sviti trvale pfipraveno k pro- | Napajeni 24 V a sitové napéti je v poradku,
vozu, ale zafizeni | chybi v8ak signal pro uvolnéni
je zablokovano
Pokud pohon pfi signalu pro uvolnéni nebézi,
zkontrolujte uvedeni do provozu!
zluta blikne dvakrat, pfipraveno k pro- | Napajeci napéti 24 V a sitové napéti jsou
pauza vozu, ale ruéni v poradku,
provoz bez uvol- | Pro aktivaci automatického provozu ukoncete
néni signalu ruéni provoz
zeleno- | blika s promén- pfipraveno k pro- | Porucha komunikace pfi cyklické vyméné dat
zluta nou barvou vozu, ale doSlo
k timeoutu
zelena | sviti trvale zafizeni je Motor je v provozu
uvolnéno
zelena | rovnomérné proudové Pohon se nachazi na hranici proudového
rychle blika omezeni omezeni
zelena rovnomérné blika | pfipraveno Aktivovana funkce klidového proudu
k provozu
Cerve- | sviti trvale neni pfipraveno | Zkontrolujte napéjeci napéti 24 V.
na k provozu Dbejte na to, Ze musi byt pfipojeno vyhlazené
stejnosmérné napéti s minimalnim zvinénim
(zbytkové zvinéni max. 13 %).

Blikajici kédy stavovych kontrolek

600 ms sviti, 600 ms nesviti
100 ms sviti, 300 ms nesviti
600 ms zelenda, 600 ms Zluta

rovhomérné blika
rovnomeérné rychle blika
blika s proménnou barvou

Popis chybovych stavi naleznete v kapitole "Vyznam signal( stavové kontrolky LED"
(— str. 172).
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< Provoz

>~  Modul Drive-ldent

Modul Drive-Ident

fde

Zasouvaci modul Drive-ldent je namontovan v zakladnim zafizeni.
Nasledujici obrazek znazorfiuje modul Drive-ldent a jeho pozici v ménici MOVIMOT®.

493300363
[1] Modul Drive-ldent

Modul Drive-ldent obsahuje pamétovy modul, do kterého se ukladaji nasledujici
informace:

+ Udaje o motoru

+ Udaje brzd

» UZivatelské parametry

Pokud je zapotifebi ménic MOVIMOT® vyménit, mizete zafizeni jednoduchym pfepoje-
nim modulu Drive Ident znovu uvést do provozu bez pouziti PC a zalohovani dat.

UPOZORNENI

Pokud pfi vyméné zafizeni

* nedojde ke spravnému prenosu nastaveni pfepinact DIP

* nebo pokud je pouzit ménic MOVIMOT® s jinym objednacim &islem (napfF. s jinym
vykonem),

rozpozna ménic MOVIMOT® zménu v konfiguraci. Pfitom je mozné znovu inicializovat

urcité parametry uvedeni do provozu.

Proto je tfeba ménic MOVIMOT® nahrazovat pouze jinym méniCem MOVIMOT® se
stejnym objednacim &islem.

Infformace ohledné vymény zafizeni naleznete v kapitole "Vyména zafizeni"
(— str. 178).
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Obsluzna zafizeni MBG11A a MLG.A — ~

9.3 Obsluzna zarizeni MBG11A a MLG..A

i

Funkce

UPOZORNENI

Pokyny pro uvedeni do provozu s dopliiky MBG11A nebo MLG..A naleznete v kapi-
tole "Uvedeni do provozu s dopliiky MBG11A nebo MLG..A" (— str. 93).

S obsluznymi zafizenimi MBG11A a MBG..A muzete spoustét nasledujici funkce

mé&nice MOVIMOT®:

Vysvétleni

Udaj na displeji

Zaporna zobrazovana hodnota, napf. | = chod vlevo

Kladna hodnota, napf. = chod vpravo

Zobrazena hodnota se vztahuje k ota€kam nastavenym pomoci potenciometru pozadova-
nych hodnot f1. Pfiklad: Zobrazeni "50" = 50 % otacek nastavenych na potenciometru
pozadovanych hodnot.

Pozor: Pfi zobrazeni "0" se pohon otaci s otackami f,,;,,.

Zvyseni otacek

pfi b&hu vpravo: @ pfi béhu vievo: (‘@

Snizeni otacek

)

pfi b&hu vpravo: (‘@ pfi béhu vlevo: @

Zastaveni pohonu
MOVIMO

Spusténi pohonu
MOVIMOT®

soucasné stisknuti tlacitek: + displej = |
SEW
@ nebo ([~ 713,

Pozor: Pohon MOVIMOT® po uvolnéni zrychli na naposled ulozenou hodnotu a smér
otaceni

Zména sméru otaceni
zprava doleva

1. (‘@ dokud se na displeji nezobrazi |
2. opétovnym stisknutim ‘@ se zméni smér otaceni zprava doleva

Zména sméru otaceni
zleva doprava

1. @ dokud se na displeji nezobrazi |

2. opétovnym stisknutim @ se zmeéni smér ota€eni zleva doprava

Pamét'ova funkce

Po vypnuti a zapnuti sitového napajeni zUstane zachovana posledni nastavena hodnota,
pokud po posledni zméné pozadované hodnoty bylo pfipojeno napajeni 24 V nejméné po
dobu 4 sekund.
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- ~ Prevodnik pozadovanych hodnot MWA21A

9.4 Prevodnik pozadovanych hodnot MWA21A
UPOZORNENI

(]
1 + Informace ohledné pfipojeni dopliiku MWA21A naleznete v kapitole "Pfipojeni
dopliiku MWA21A" (— str. 49).

« Pokyny ohledné& uvedeni do provozu s dopliikem MWA21A naleznete v kapitole
"Uvedeni do provozu s dopliikem MWA21A" (— str. 95).

9.4.1 Rizeni

Pomoci analogového signalu na svorkach 7 a 8 dopliiku MWA21A provadite fizeni ota-
¢ek pohonu MOVIMOT™ v rozsahu od fi, O fiax-

6 10V [«— 6 10V [«—
7+ —7 &
[11 2kQ [8__, [2]48__>
9 1L H 9 1
10 1 H 10 1 H
MWA21A MWA21A
341225355
[1] Potenciometr pfi pouziti referenéniho napéti 10 V (alternativné 5 kQ)
[2] Bezpotencialovy analogovy signal
9.4.2 Funkce pridrzeni pozadované hodnoty
[1][HZ] ,
5
/ /
/
/
4 /
/
/
l /
3 1
/
/
fmin !
(2 Hz) )\
1
0 y
0 0,5 1 1.5 2 25 [Vl 1o
0 1 2 3 4 5 [mA]
341098123
Nastaveni: [1] vystupni frekvence

———— 0..10V/0..20 mA [2] pozadovana hodnota

2..10V/4..20 mA
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Pfevodnik pozadovanych hodnot MWF11A — ~

9.5 Prevodnik poZadovanych hodnot MWF11A

UPOZORNENI

i * Pokyny ohledné pfipojeni dopliku MWF11A naleznete v kapitole "Pfipojeni
dopliiku MWF11A" (— str. 50).

+ Pokyny ohledné uvedeni do provozu s dopliikem MWF11A naleznete v kapitole
"Uvedeni do provozu s dopliikem MWF11A" (— str. 98).

Nasledujici obrazek znazorriuje pfevodnik poZzadovanych hodnot MWF11A:

9.5.1 Popis funkce

Pfevodnik pozadovanych hodnot MWF11A pfevadi poZzadovanou hodnotu (frekvenéni

3287018251

nebo analogovy vstup) a fidici signaly od protokolu RS-485.

Timto zplsobem mUizete pohon MOVIMOT® fidit na dalku ze spinaci skfifiky. Je mozné

fidit az 31 pohonl MOVIMOT® soucasné (broadcasting).

Pfevodnik pozadovanych hodnot MWF11A je mozné provozovat v nasledujicich

rezimech:

* Rezim broadcast (rezim B)
* Rezim point-to-point (rezim P)
» Point to point se stfidavé 2PD / 3PD

Provozni rezim

Popis

Rezim broadcast
(rezim B)

V rezimu broadcast je mozné s jednim pfevodnikem pozadova-
nych hodnot MWF11A Fidit nejvySe 31 pohonu MOVIMOT® pres
RS-485.

Mé&ni¢ MOVIMOT® nezasila zpét na pfevodnik pozadovanych
hodnot MWF11A Zadna hlaseni stavu (pfes RS-485).

Point to point
(rezim P)

V reZimu point to point je mozné s jednim pfevodnikem pozZadova-
nych hodnot MWF 11A Fidit pouze jeden pohon MOVIMOT®.
Pfevodnik pozadovanych hodnot vyhodnocuje chybova hlaseni

a skuteéné otacky pohonu MOVIMOT®.

Pokud v pfevodniku pozadovanych hodnot MWF11A nebo
pohonu MOVIMOT® nastane chyba, svorka "/Porucha" se
resetuje.

Point to point
se stridavé 2PD / 3PD
(rezim 2 PD)

Viz fadek point to point (rezim P)

Rozdily:

— Svorka "/Porucha" je aktivni i tehdy, pokud prfevodnik pozado-
vanych hodnot MWF11A hlasi "StbY" (provoz 24 V).

— Priinicializaci se parametry rampy zapisi do parametrd ménice
MOVIMOT® "t11 nahoru" / "t11 dold". Prevodnik MWF11A pfi-
tom komunikuje pouze béhem brzdéni pfes rampu rychlého
zastaveni se 3 PD.
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9.5.2 Ovladaci a indikaéni prvky

9.5.3 Obsluha

Nasledujici obrazek znazorfiuje ovladaci a indikaéni prvky dopliiku MWF11A:
112

(3]
[4]
RS485 @\CON|] []
[7] [6]
3285341963
[1] Symbol pevné pozadované hodnoty n12
[2] Symbol pevné pozadované hodnoty n13
[3] Tlagitko "nahoru" pro volbu symbolu / zménu hodnot
[4] Tlagitko "doll" pro volbu symbolu / zménu hodnot
[5] Tlagitko "Potvrdit"
[6] Symbol frekvenéniho nebo analogového vstupu
[7] Symbol komunikaéniho rezimu
[8] Symbol pro chod vlevo
[9] Symbol stavového zobrazeni

[10] Symbol rampy rychlého zastaveni

[11]  Symbol vzestupné rampy

[12]  Symbol klesajici rampy

[13] Symbol frekvence pro 100 % pozadované hodnoty
[14] Symbol pevné pozadované hodnoty n11

Nasledujici tabulka znazorhuje zakladni obsluhu dopliiku MWF11A:

Volba symbolu

Zména hodnot

Nastavte Sitku kroku pfi
zméné hodnot

Zvolte symbol pomoci tlagitek "nahoru” [3] a "dol(" [4].

Zvolte néktery symbol (viz vyse).
Pomoci tlaCitka [5] pfejdéte do rezimu nastaveni.
Zménte hodnotu pomoci tlagitek "nahoru” [3] a "dolU" [4].

o b=

V pribéhu nastavovani hodnota blika. Potvrdte volbu
hodnoty dvojim stiskem tlagitka [5]. Hodnota se uloZi se
zabezpecenim proti vypadku sité.

PFi zméné hodnot pomoci tlacitek "nahoru” [3] a "dold" [4]
stisknéte soucasné tlacitko [5].

Udaje ohledné $itky kroku naleznete na dal$ich strankach.
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9.5.4 Vyznam zobrazenych symboll

Nasledujici tabulka znazorriuje vyznam zobrazenych symbolU:

Symbol
Stavové zobrazeni

rpm%

Rampa pro rychlé
zastaveni

Funkce
V rezimu Broadcast (rezim B):

Zobrazeni:

— Pokud svorky nejsou uvolnény, znazorriuje displej "Stop".

— Pokud jsou svorky uvolnény, znazornuje displej pozadované otacky
v %.

Jednotka: procenta

Rozsah: 0,0-200,0

Sitka kroku: 0,1

V rezimech point to point a 2-PD:

Zobrazeni: Stav ménice

— "StbY" pro provoz 24 V

— "StoP" pro stav bez uvolnéni / blokovani regulatoru

— "F XX" pokud je v ménici MOVIMOT® pfitomna chyba XX

— "E xXX" pokud je v zafizeni MWF 11A pfitomna chyba XX, viz kap.
"Diagnostika s doplikem MWF11A" (— str. 177).

— "----" pokud je naruSsena komunikace mezi ménicem MOVIMOT®
a doplikem MWF11A

Jednotka: procenta

Rozsah: 0,0 %—200,0 %

Sitka kroku: 0,1

Zobrazeni: Rampa pro rychlé zastaveni vztazena na 1 500 min”’! (50 Hz)
Jednotka: sekundy

Rozsah: 0,1-65 s

Sitka kroku: 0,01 s

Rychla Sitka kroku: 0,2 s

Vyrobni nastaveni: 1 s

Rampa nahoru

Rampa dolt

Zobrazeni: VVzestupna rampa (vpravo + vlevo) vztazena na
1 500 min™" (50 Hz)

Jednotka: sekundy

Rozsah: 0,1-65 s

Sitka kroku: 0,01 s

Rychla Sifka kroku: 0,2 s

Vyrobni nastaveni: 5 s

Zobrazeni: Klesajici rampa (vpravo + vlevo) vztazena na 1 500 min”
(50 Hz)

Jednotka: sekundy

Rozsah: 0,1-65 s

Sitka kroku: 0,01 s

Rychla Sitka kroku: 0,2 s

Vyrobni nastaveni: 5 s

1

Frekvence pro
100 % pozadova-
né hodnoty

Pevna pozadova-
na hodnota n11

Zobrazeni: Vstupni frekvence, pfi které doplnék MWF11A zada ménici
MOVIMOT® pozadované otacky 100 %.

Priklad:

Byla nastavena hodnota 12 kHz, na frekvenénim vstupu je pfivedeno
6 kHz. Pozadovana hodnota otacek = 6 kHz / 12 kHz x 100 % = 50 %.
VSechny vysledky > 200 % jsou omezeny na 200,0 %.

Pokud je v ménici MOVIMOT® zadana hodnota pozadovanych otacek
> 100 %, omezi doplnék MWF11A tuto hodnotu na 100 %.

Jednotka: kHz

Rozsah: 0,1-70,00 kHz

Sitka kroku: 0,01 kHz

Rychla Sitka kroku: 0,5 kHz

Vyrobni nastaveni: 10 kHz

Zobrazeni: Pevna pozadovana hodnota n11
Jednotka: procenta

Rozsah: 0-100,0 %

Sitka kroku: 0,5 %

Rychla Sitka kroku: 5 %

Vyrobni nastaveni: + 10 %

Pevna pozadova-
na hodnota n12

Zobrazeni: Pevna pozadovana hodnota n12
Jednotka: procenta

Rozsah: 0-100,0 %

Sirka kroku: 0,5 %

Rychla Sitka kroku: 5 %

Vyrobni nastaveni: + 50 %
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Symbol Funkce
Pevna pozadova- Zobrazeni: Pevna pozadovana hodnota n13
na hodnota n13 Jednotka: procenta
Rozsah: 0-100,0 %
m Rychla Sitka kroku: 5 %
Vyrobni nastaveni: + 100 %

Sitka kroku: 0,5 %
Frekvencéni nebo e Zobrazeni:

analogovy vstup — "F" pro frekvencni vstup
— "v" pro analogovy vstup (proud nebo napéti)
fIA * Vyrobni nastaveni: "F"
Komunikaéni e Zobrazeni:
rezim — "b" pro rezim broadcast

"P" pro rezim point to point

RS485  COM ~ "p2" pro rezim P2

* Vyrobni nastaveni: "B"

9.5.5 Ridici funkce svorek X4
Nasledujici tabulka znazorfuje Fidici funkce svorek X4:

X4:1 X4:2 X4:3 X4:4 = X4:5 Vysledna funkce
vpravo vievo Uvolnéni / n11 n12
Rychlé
zastaveni

Motor zabrzdi s "rampou rychlého

B - 1"="0 - T zastaveni" a zastavi se

"1" —"0" "0" "1 - - Motor zabrzdi s "rampou dold"
IIOII ll1 n 5 llOll II1 n _ - a Zastavl’ Se

"0" —"" "1" "1 - - Motor zabrzdi s "rampou dold"
II1 n IIOII 5 ll1 n II1 n _ - a Zastavl’ Se

Chod vpravo s frekvenéni nebo
analogovou pozadovanou hodnotou
IIOII 5 ll1 n IIOII II1 " llOll IIOII fIA

V zavislosti na symbolu:

Motor zrychli s "rampou nahoru"

Chod vlevo s frekvenéni nebo ana-
logovou pozadovanou hodnotou
"o" "0"—"1" """ "0" "0" | V zavislosti na symbolu: TA

Motor zrychli s "rampou nahoru"

Chod vpravo s pevnou pozadova-
N no nqn nq "0" | nou hodnotou n11
Motor zrychli s "rampou nahoru"

Chod vlevo s pevnou pozadovanou
ng N nqn nq "0" | hodnotou n11
Motor zrychli s "rampou nahoru"

Chod vpravo s pevnou pozadova-
IIOII s ll1 n llOll II1 " lloll ll1 n nou hodnotou n1 2
Motor zrychli s "rampou nahoru"

Chod vlevo s pevnou pozadovanou
IIOII IIOII 5 ll1 n II1 " llOll II1 n hodnotou n1 2
Motor zrychli s "rampou nahoru"

Chod vpravo s pevnou pozadova-
IIOII 5 ll1ll IIOII II1II ll1ll II1II nou hodnotou n13
Motor zrychli s "rampou nahoru"

Chod vlevo s pevnou pozadovanou
|IO|I IIOII — ll1ll |l1ll ll1ll ll1ll hodnotou n13
Motor zrychli s "rampou nahoru"
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Svorka X4:6
(reset chyb)

Svorka X4:7
(/Porucha, vystup)

Svorka X4:8
(Porucha-vystup,
odolné proti zkratu)

Upozornéni
k rampam

Chybu, ktera je znazornéna na displeji, mizete resetovat pfipojenim napéti 24 V na
svorku X4:6 (rest chyb). Reakci naleznete v kapitole "Diagnostika pomoci pfevodniku
pozadovanych hodnot MWF11A".

* VreZimu B je na svorce X4:7 vzdy pfitomno napéti 24 V.
* Vrezimu P je na svorce X4:7 v pfipadé chybového hlaSeni pfitomna zem (GND),
jinak je zde napéti 24 V.

* VreZimu 2-PD je na svorce X4:7 v pfipadé chybového hlaSeni nebo pfi provozu
s napétim 24 V pfitomna zem (GND), jinak je zde napéti 24 V.

Svorka X4:8 je interné pevné spojena se svorkou X4:7 (vystup, odolné proti zkratu).

Rezim B a P:

* Prevodnik pozadovanych hodnot MWF11A pfenese rampu vzdy pfes tfeti procesni
datové slovo.

+ Pokud je k dispozici uvolnéni vpravo nebo vlevo, zadava se rampa, a to i pfi pfe-
chodu z vy8si pozadované hodnoty na nizsi. Integrator rampy neni mozné pouzit pro
relativni pozadované hodnoty.

+ "Rampa dol0" se zada, pokud neni pozadovano rychlé zastaveni ani uvolnéni.

* Rampa rychlého zastaveni se zada, pokud je svorce X4:3 "rychlé zastaveni" pfitom-
no napéti 0 V.

Rezim 2-PD:

* Rampa nahoru a rampa dold se inicializuji v ménici MOVIMOT®. Méni¢ MOVIMOT®
bé&hem provozu sam zvoli spravnou rampu (v zavislosti na pozadovanych a skute¢-
nych otackach). Doplnék MWF11A proto zasle pouze 2 PD. Pokud spojite svorky
X4:1 (vpravo) a / nebo X4:2 (vlevo) doplhku MWF11A se svorkami (vpravo) a / nebo
(vlevo) ménice MOVIMOT®, rozb&hne se pohon MOVIMOT® ihned (bez komunikac-
niho zpozdéni) se spravnou rampou.

* Rampu rychlého zastaveni je mozné fidit pouze pomoci 3 PD, pfi¢emz je tfeba poci-
tat se zpozdénim 30-70 ms.
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~ Rucni provoz ménice MOVIMOT® s programem MOVITOOLS® MotionStudio

9.6 Rucni provoz ménice MOVIMOT® s programem MOVITOOLS® MotionStudio

Pohony MOVIMOT® jsou vybaveny diagnostickym rozhranim X50 pro uvedeni do pro-
vozu a servis. Toto rozhrani umozriuje provadét diagnostiku, ruéni provoz a parametri-
zaci.

Pro manualni ovladani pohonu MOVIMOT® muzete pouzit ruéni provoz v softwaru
MOVITOOLS® MotionStudio.

1. PFipojte nejprve PC k ménici MOVIMOT®.

Viz kap. "Pfipojeni PC" (— str. 55).

Spustte program MOVITOOLS® MotionStudio a pfipojte méni¢ MOVIMOT® v sys-
tému MOVITOOLS® MotionStudio.

Viz kap. "MOVITOOLS® MotionStudio" (— str. 117).

Po uspésném pfipojeni ménice MOVIMOT® oteviete pravym tlacitkem mysi kontex-
tové menu a zvolte v ném polozku "Startup" (uvedeni do provozu) / "Manual opera-
tion" (ru€ni provoz).

9007199793805067

5] MOVITOOLS®-MotionStudio - [Default]*

whEce G Nebvwh en. Bluge. Selious( Wl ik, _
De-d TH W W4+ 5 + 1 X [[san b |41 B
MOVIMOT D 2
B | MoVIMOT D

= -‘i Serial {COM 1)
E"i Serial (COM 12 USE)

1. Parameter tree (Online)

EE

==

Comparison {Online)

[ Startup: ’ | Data management {Onling)
Diagnostics r EE Parameter tree (Online)

& Manual mode (Crine)

Show online unit status

By  Assign configured unit...

[ configure device...

D Manage unit parameter set 3
»  Remove

Properties...

Otevie se okno "Manual operation".

9.6.1 Aktivace/Deaktivace ru¢niho provozu

Aktivace

Aktivace ru&niho provozu je mozna pouze tehdy, pokud pohon MOVIMOT® neni uvolnén.

Aktivace neni mozna,

pokud je brzda odbrzdéna bez uvolnéni pohonu
nebo pokud je uvolnén koncovy stupen meénice pro pfivedeni klidového proudu.
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| MOV T 00U 56 -MotionStudio - [MOYIMOT D]
Erojkt  Bearbeken  Hetowerk  reicht Fugn Enstelungen  Fenster e
DEFHE® L 1k X[ {:
HIVIHOT D 21 EE Paiameieibaum [usbensenl MMDODSSI3| 9 Handoainsb [unbsraned [MMDOOTS 5031
& voamoro Handbetrieb
% Gerial [COM 1)
=55 Seial [COM 3] "
B 2 MMDDI5 503 S
Eipang |
e
‘Schisichgang N
Mirimeam
Hat b
R —
[1] Bl I Hardbettish snschaken ]
oo Pz mn
ﬁllm_m.. e
ﬁ 50 1min § Rechts
Ranpel] [T J‘ |:>
Tieous] [T
Biemss hiten [ _J
534358795

Pro aktivaci ruéniho provozu kliknéte na tlacitko [Activate manual operation] [1].

Parametr P097 PI 1 Actual value (display value) signalizuje nadfazenému fizeni, zZe byl
aktivovan rucni provoz.

Ruéni provoz zlstane aktivovan i po resetu chyb nebo po odpojeni napajeni 24 V.

Deaktivace
Nebezpeci zhmozdéni kvuli nedmysinému rozbéhu pohonu.
Smrt nebo tézka poranéni.
+ PFed deaktivaci ruéniho provozu je tfeba restartovat signaly na binarnich vstupech
a zrusit uvolnéni pohonu pomoci procesnich dat.
« V zavislosti na aplikaci provedte doplfikova bezpe&nostni opatieni pro vylou€eni
ohroZeni osob a stroje.
Ruéni provoz se deaktivuje, pokud:
+ Kliknete na tlagitko [Deactivate manual operation]
* Nebo zaviete okno "Manual operation"
* Nebo nastavite parametr P802 Vyrobni nastaveni na "Stav pfi dodani"
UPOZORNENI
i Pokud deaktivujete ruéni provoz,

+ plati pfi binarnim fizeni signaly na binarnich vstupech.
+ plati pfi fizeni pfes RS-485 signaly na binarnich vstupech a procesni data.
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9.6.2 Rizeni pfi ruénim provozu

Po uspésné aktivaci ruéniho provozu mizete meénic MOVIMOT® Fidit pomoci ovlada-
cich prvkil v okné "Manual operation” systému MOVITOOLS® MotionStudio.

(1]

(2]
(3]
(4]
(3]
6]
(71
(8]

9]

[10] [11]

£ I I TOOL 546 - MationStudsn - [MOVNTHOT D]
Projekt Besrbeten  petrwerk  Sreicht Ercteliungen  Fenster  poife
N4~ M =] 1k X | [
HIOVIMOT £ 2| L Paiwnstsibim [untanarol MMODTSSI3  #8 Handestint [Lnbsranat [MMDO0% 03]
B I:IEMMDT o Handbetrieb _—
@ Serisl [TOM 1)
=15 SeislCOM 3| v —
32 MMDOIISS0E i T
Fay Feset
£ 24V-Betieh [
V’alubd/\
Sehisichgang
Ay
Mirimam
Hat ot
Eg:ﬂ | Handbstrieh susschalien I
o[22 1fmin
— Degbgabi Vi) [0
T 1/min
] o 3000
Schisichgang
= & it Links /_\ Rocris
V| ( LI | >
Rarpefs] |10 ] \J
Timeouts] |1_ Ausgargaaion [8] [0
Bismes kiten [ Hal
534573835

1. Posuvnikem [2] ve skupiné "Control" nastavte proménlivé pozadované otacky.
2. Pomoci tlagitek [CW] (vpravo) [6] nebo [CCW] (vlevo) [5] uréete smér otaceni.

4.

Tlagitkem [Start] [3] pohon MOVIMOT® uvolnéte.

Osa motoru zobrazena ve skupiné "Control" [4] symbolizuje smér otadeni a otacky
motoru.

Pomoci tlagitka [Stop] [9] pohon zastavite.

Alternativné je mozné ve skupiné "Setpoints" [1] pfimo zadat pozadované hodnoty pro
rychly chod, plizivy chod nebo variabilni poZadovanou hodnotu otacek.

Smér otaceni je ur€en pomoci znaménka (plus = CW — vpravo, minus = CCW — vlevo).

Zadejte vzdy nejprve poZadovanou hodnotu. Stisknéte tlatitko <ENTER> a pro uvolné-
ni pohonu MOVIMOT® kliknéte na tlagitko pozadované hodnoty u zadavaciho poli¢ka.

Skupina "Actual values" [10] zobrazuje nasledujici skute€né hodnoty pohonu
MOVIMOT®:

Stav mé&nice MOVIMOT®

«  Otacky motoru v [min"]
* Vystupni proud ménice MOVIMOT® v [%] I

162
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U pohon MOVIMOT® s brzdou je mozné brzdu odbrzdit i bez uvolnéni pohonu, a sice
aktivaci volby "Brake release" [8].

UPOZORNENI

Otevieni brzdy bez uvolnéni pohonu je mozné pouze tehdy, pokud
+ je pfepina¢ DIP S2/2 = "ON"

* nebo pokud je tato funkce uvolnéna pomoci parametru P738

e

9.6.3 Reset pfi ruénim provozu

Pokud se na méniéi MOVIMOT® vyskytne chyba, je mozné ji resetovat pomoci tlacitka
[Reset] [11].

9.6.4 Sledovani timeoutu pfi ruénim provozu

Aby pfi poruchach komunikace nemohl vzniknout nekontrolovany pohyb pohonu
MOVIMOT®, provadi se po aktivaci ru€niho provozu sledovani timeoutu.

Dobu timeoutu zadejte do policka "Timeout" [7].

Pokud je komunikace mezi systémem MOVITOOLS® MotionStudio a méni¢em
MOVIMOT® prerusena déle nez po dobu timeoutu,

* odebere se pohonu MOVIMOT® uvolnéni
* abrzda se zabrzdi.
Ruéni provoz v8ak zUstane aktivni.
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9.7 Obsluzné zafizeni DBG

9.7.1 Popis
Funkce S obsluznym zafizenim DBG muzete pohony MOVIMOT® parametrizovat a fidit v ruc¢-
nim provozu. Navic obsluzné zafizeni zobrazuje dulezité informace o stavu pohonu
MOVIMOT®.
Viybaveni » Osvétleny textovy displej s moznosti nastaveni az sedmi jazykd
+ Klavesnice s 21 klavesami
* Moznost pfipojeni i pfes prodluZzovaci kabel DKG60B (5 m)
Prehled
Obsluzné zarizeni Jazyk
DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL
DBG60B-01 (némecky/anglicky/francouzsky/italsky/$panélsky/portugalsky/
nizozemsky)
DE/EN/FR/FI/SV/IDA/TR
DBEG60B-02 (némecky/anglicky/francouzsky/finsky/Svédsky/dansky/turecky)
DE/EN/FR/RU/PL/CS
DBG60B-03 (némecky/anglicky/francouzsky/rusky/polsky/Cesky)
641532299
UPOZORNENI

e

Pokyny ohledné pfipojeni obsluzného zafizeni DBG naleznete v kapitole "PFipojeni
obsluzného zafizeni DBG" (— str. 54).

POZOR! Ztrata deklarovaného stupné ochrany v pfipadé chybéjicich nebo chybné
namontovanych uzaviracich Sroubl na potenciometru pozadovanych hodnot f1 a na
diagnostickém rozhrani X50.

Pogkozeni ménice MOVIMOT®.

* Po dokonCeni parametrizace, diagnostiky nebo ruéniho provozu opét nasroubujte
uzaviraci 8roub i s t&snénim.
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Obsazeni tlacitek Nasledujici obrazek znazorrfiuje obsazeni tlacitek obsluzného zafizeni DBG:

DBG

(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
9]

Tlagitko
Tlagitko
Tlagitko
Tiacitko (3)
Tlagitko <0>—<9>
Tiacitko (+-)
Tiacitko (4)
Tlagitko

Tlagitko

[0] Tiacitko (&)
[11] Tiasitko (¥)
[2] Tiasitko ()

[7]
(8]

9]

(1]

2]

341827339

Stop

ZruSit posledni zadani

Volba jazyka

Zmeéna menu

Cislice 0-9

Zmeéna znaménka

Sipka nahoru, o jednu polozku menu vyse
Start

OK, potvrdit zadani

Aktivace kontextového menu

Sipka dold, o jednu polozku v menu dold

Desetinna ¢arka
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9.7.2 Obsluha
Volba pozadovaného jazyka

1. Pfiprvnim zapnuti nebo po aktivaci uvedeni obsluzného
zafizeni DBG do stavu pfi dodani se na displeji na néko-
lik sekund zobrazi nasledujici Udaj: w

EURODRIVE

1214344843

Poté se na displeji zobrazi symbol pro vybér jazyka.

1214353419
2. Stisknéte tladitko a drzte je stisknuté tak dlouho,
odkud se neobjevi pozadovany jazyk.
Potvrdte vybé Ci .
. ybve,r tlaletkem e ENGLISCH
Obsluzné zafizeni DBG vyhleda pfipojené pfistroje .
a zobrazi je v seznamu. e
1214465035

Kontextové menu Tlagitkem pFejdéte do kontextového menu.

Pro méni¢ MOVIMOT® MM..D jsou v kontextovém menu obsluzného zafizeni DBG
k dispozici nasledujici polozky:

« "ZAKLADNi ZOBRAZENI"

« "MOD PARAMETRU"

« "MANUALNI REZIM"

+ "KOPIROVAT DO DBG"

« "KOPIROVAT DO MENICE MOVIMOT"
+ "DBG — STAV PRI DODANI"

« "NASTAVENI| ZARIZENI"

« "SIGNATURA"

« "OPUSTIT"
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Zakladni zobrazeni

Maod parametrt

i

Menu "BASIC VIEW" slouzi k zobrazeni dulezitych veli¢in.

OO Hz
O%In

NO ENABLE

690041611

28 Hz
53 %In

ENABLE

690392971

NOTE 17:
DISABLE REQUIRED

690463243

OO Hz
O%In

ERROR 8

Zobrazeni pfi neuvolnéném menici MOVIMOT®

Zobrazeni pfi uvolnéném ménici MOVIMOT®

Upozornéni

Zobrazeni chyby

V menu "MOD PARAMETRU" muzete kontrolovat a ménit nastaveni parametrui.

UPOZORNENI

Parametr mizete ménit pouze tehdy, pokud

* je vmeénici MOVIMOT® zasunut modul Drive-Ident

* aneni aktivni zadna doplrikova funkce

Pro provedeni zmény parametrd v médu parametr(i postupujte nasledujicim zpisobem:

1. Tlacitkem @ aktivujte kontextové menu. Polozka
"MOD PARAMETRU" je uvedena na druhém misté.

2. Zvolte tlagitkem @ polozku "MOD PARAMETRU".

3. Spustte "MOD PARAMETRU" tlaCitkem . Objevi se
prvni zobrazovany parametr PO00 "OTACKY™".

Zvolte pomoci tlacitka

parametrd 0 az 9.

PARAMETER MODE
MANUAL MODE
692160267

BASIC VIEW

MANUAL MODE
692398859

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

nebo hlavni skupiny

NO ENABLE
692471691

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP
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10.

11.

12.

13.

Pomoci tladitka v pozadované hlavni skupiné para-
metrd provedte vybér podskupiny parametr(. Blikajici
kurzor se posune o jedno misto vpravo.

Zvolte pomoci tlagitka nebo pozadovanou pod-
skupinu parametru. Blikajici kurzor je umistén pod &is-
lem podskupiny parametru.

Aktivujte pomoci tladitka vybrany parametr
v pozadované podskupiné parametr(l. Blikajici kurzor se
posune o jedno misto vpravo.

Pomoci tlagitka nebo zvolte pozadovany para-
metr. Blikajici kurzor je umistén pod 3. Oznaceni Cisla
parametru.

Pomoci tladitka aktivujte rezim nastaveni pro zvo-
leny parametr. Kurzor je umistén pod hodnotou para-
metru.

Nastavte pomoci tlaCitka
hodnotu parametru.

nebo @poiadovanou

Tlagitkem potvrdte nastaveni a stisknutim tlacitka
opustte rezim nastaveni. Blikajici kurzor se nachazi
opét pod 3. Oznaceni Cisla parametru.

Pomoci tladitka nebo @ zvolte jiny parametr
nebo prejdéte tladitkem zpét do menu podskupin
parametru.

TlaCitkem nebo zvolte jinou podskupinu para-
metrd nebo prejdéte pomoci tlagitka zpét do menu
podskupin parametr(.

Vratte se pomoci tlacitka zpét do kontextového
menu.

P1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS
NO ENABLE
692557963
P13. SPEED-
RAMPS 1
NO ENABLE
692632203
P13. SPEED
RAMPS 1
NO ENABLE
692708875
P131 S
RAMP T11 DOWN
1.0
NO ENABLE
692797707
P131 s
RAMP T11 DOWN
1.0_
NO ENABLE
692873867
P131 5]
RAMP T11 DOWN
1.3_
NO ENABLE
692950795
P131 S
RAMP T11 DOWN
1.3
NO ENABLE
693028491
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Manualni rezim Aktivace

A VAROVANI!

Nebezpeci zhmozdéni kvuli nedmysinému rozbéhu pohonu.

/-

~

PFi deaktivaci ruéniho provozu zacnou platit binarni signaly (binarni fizeni) nebo pro-
cesni data masteru (fizeni pfes RS-485). Pokud se pfes binarni signaly nebo procesni
data dorugi signal pro uvolnéni, mize se pohon MOVIMOT® pfi deaktivaci ru¢niho
provozu neumysiné rozbéhnout.

Smrt nebo téZzka poranéni.

+ Pred deaktivaci ru€niho provozu je tfeba binarni signaly nebo procesni data
nastavit tak, aby pohon MOVIMOT™ nebyl uvolnén.

+ Binarni signaly nebo procesni data je mozné opét zménit teprve po deaktivaci
ruéniho provozu.

Pro pfechod do rezimu ruéniho provozu postupuijte nasledujicim zplsobem:

1. Stisknutim tlagitka prejdéte do kontextového menu.
zvolte v menu polozku "MANUALNI REZIM".

Potvrdte vyber tlagitkem .

Obsluzné zafizeni se nachazi v rezimu ruéniho provozu.

UPOZORNENI

2. Tlac¢itkem

e

nebo

Do ruéniho provozu neni mozné prejit,

* pokud je pohon uvolnén

* nebo je brzda odbrzdéna.
V takovych pfipadech se na 2 sekundy rozsviti hlaseni "UPOZORNENI 17: MENIC

UVOLNEN" a obsluzné zafizeni DBG se vrati zpét do kontextového menu.

Indikace v rezimu ruéniho provozu

[6]—

[5]—

) 2] (3]
%In RAMP  SPEED
0.0 10.0
BRAKE OFF

NO ENABLE

-

[1] Vystupni proud v [%] Iy
[2] Zrychleni (rampy otacek v [s] vztazené ke kroku poZzadovanych hodnot 50 Hz)
[3] Otagky v [min™"]
[4] Zobrazeni rezimu ruéniho provozu
[5] Stav ménice
[6] Stav brzdy

%In  RAMP SPEED
0.0 10.0
BRAKE OFF

MANUAL MODE

~—[4]

Zobrazeni se ménipo2s
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Obsluha

V menu "MANUALNI REZIM" miiZete spoustét nasleduijici funkce ménice MOVIMOT®:

Nastaveni ¢asu
rampy

Zména parametru

Zadani otacek

Spusténi pohonu

Zastaveni pohonu

Odbrzdéni brzdy
bez

uvolnéni pohonu

Reset chyb

Stisknéte tlagitko .

Tlagitkem @ nebo @ nastavte pozadovany ¢as rampy.
Potvrdte zadani tiagitkem (% ).

Tlacitkem mizete pfepinat mezi parametry "RAMPA",
"OTACKY" a "BRZDA".

Prejdéte k parametru "OTACKY".

Obsluzné zaﬁ';eni zobrazuje blikajici momentalné nastaveny
parametr "OTACKY".

Pomoci numerickych tladitek <0>—<9> zadejte poZzadované
otacky pro rucni provoz.

Znaménko ur€uje smér otaceni pohonu.

Potvrdte zadani tlacitkem .

Tlagitkem (@) spustte pohon MOVIMOT®.

Bé&hem provozu zobrazuje obsluzné zafizeni aktualni proud
motoru v [%] jmenovitého proudu motoru Iy.

Tlacitkem zastavite pohon MOVIMOT®.

Pomoaoci tlaCitka @ piejdéte v menu k polozce "BRZDA".

Pomoci tlagitka nebo @ muzete brzdu otevfit nebo
uzavfit bez uvolnéni pohonu.

Potvrdte vybér tladitkem .

Pokud se v reZzimu ruéniho provozu vyskytne chyba, zobrazuje
displej nasledujici hlaSeni:

MANUAL MODE MANUAL MODE
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
ERROR CODE -¢——» | ERROR TEXT

Zména displeje
kazdé 2 s

Pokud stisknete tlagitko , obsluzné zafizeni DBG chybu
resetuje.

Bé&hem resetu chyb zobrazuje displej nasledujici hlaseni:

MANUAL MODE
PLEASE WAIT...

Po provedeni resetu chyb zUstava rezim ruéniho provozu aktivo-
van. Displej znovu znazorfiuje ruéni provoz.
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A VAROVANI!
Nebezpeci zhmozdéni kvuli nedmysinému rozbéhu pohonu.

PFi deaktivaci ruéniho provozu zacnou platit binarni signaly (binarni fizeni) nebo pro-
cesni data masteru (fizeni pfes RS-485). Pokud se pfes binarni signaly nebo procesni
data dorugi signal pro uvolnéni, mize se pohon MOVIMOT® pfi deaktivaci ru¢niho
provozu neumysiné rozbéhnout.

Smrt nebo téZzka poranéni.

+ Pred deaktivaci ru€niho provozu je tfeba binarni signaly nebo procesni data
nastavit tak, aby pohon MOVIMOT™ nebyl uvolnén.

+ Binarni signaly nebo procesni data je mozné opét zménit teprve po deaktivaci
ruéniho provozu.

Deaktivace rezimu  Tlacitkem nebo deaktivujte rezim ruéniho provozu.
rucniho provozu Zobrazi se nasledujici zprava:

ACTIVATE
AUTOMATIC MODE ?

DEL=NO OK=YES

* Pokud stisknete tlaCitko , vratite se zpét do rezimu
ruéniho provozu.

» Pokud stisknete tlacitko , deaktivujete rezim ru¢niho
provozu.

Zobrazi se kontextové menu.

Kopirovaci funkce Pomoci obsluzného zafizeni DBG mUlzete celou sadu parametr( zafizeni DBG nasle-
obsluzného dujicim zplGsobem zkopirovat zjednoho ménice MOVIMOT® na jiné ménice
zarfizeni DBG MOVIMOT®.
Pfenos parametrd je mozny pouze mezi stejnymi pohony MOVIMOT® (stejny ménic
a stejny motor).

1. Zvolte v kontextovém menu polozku "KOPIROVAT DO DBG". Potvrdte vybér tlagit-
kem .

2. Po zkopirovani pfipojte obsluzné zafizeni DBG na jiny ménic MOVIMOT®.

3. V kontextovém menu zvolte polozku "KOPIROVAT DO MENICE MOVIMOT".
Potvrdte vyb&r tlagitkem .
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Stavova a chybova zobrazeni

10

Servis
10.1 Stavova a chybova zobrazeni

10.1.1 Vyznam stavové kontrolky LED

Stavova kontrola LED se nachazi na horni strané méni¢e MOVIMOT®,

3barevna stavova kontrolka LED signalizuje provozni a chybové stavy ménice

MOVIMOT®.
Barva Stav kontrolky = Chybovy kod / Popis
kontrolky LED stav zarizeni
LED
- nesviti neni pfipraveno Chybi napéti 24 V
k provozu
Zluta rovnomérné neni pfipraveno Probiha samotestovaci faze, pfipadné je pfipojeno napajeni 24 V, ale
blika k provozu neni v poradku sitové napajeni.
Zluta rovnomérné pfipraveno Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni pohonu je aktivni (pouze pokud S2/2
rychle blika k provozu ="ON")
Zluta sviti trvale pfipraveno k pro- Napajeni 24 V a sitové napéti je v pofadku, chybi vSak signal pro
vozu, ale zafizeni | uvolnéni
je zablokovano Pokud pohon po uvolnéni nebézi, zkontrolujte uvedeni do provozu!
Zluta blikne dvakrat, pfipraveno Napajeci napéti 24 V a sitové napéti jsou v pofadku,
pauza k provozu, Pro aktivaci automatického provozu ukoncete ruéni provoz
ale je nastaven
ruéni provoz bez
uvolnéni
zeleno- blika s promén- | pfipraveno k pro- Porucha komunikace pfi cyklické vyméné dat
zluta nou barvou vozu, ale doslo
k timeoutu
zelena sviti trvale zafizeni je Motor je v provozu
uvolnéno
zelena rovnomérné proudové omezeni | Pohon se nachazi na hranici proudového omezeni
rychle blika
zelena rovnomérné pfipraveno Aktivovana funkce klidového proudu
blika k provozu
c¢ervena | blikne dvakrat, | chyba 07 Napéti meziobvodu je pfili§ vysoké
pauza
c¢ervena | pomalu blika chyba 08 Chyba sledovani ota€ek (pouze pokud je S2/4 = "ON")
nebo je aktivovana doplrikova funkce 13
chyba 09 Chyba uvedeni do provozu
Dopliikova funkce 4, 5, 12 (S2/5-S2/8) neni pfipustna
chyba 15 Chyba napajeni 24 V
chyba 17-24, 37 Chyba CPU
chyba 25, 94 Chyba EEPROM
chyba 38, 45 Chyba dat zafizeni, motoru
chyba 44 Proudové omezeni bylo prekro€eno déle nez 500 ms (pouze u
doplfikové funkce 2)
chyba 90 Chybné pfifazeni motoru k ménici
chyba 97 Chyba pfi pfenosu sady parametr
. .| blikne trikrat chyba 01 Nadproud koncového stupné
cervena ’
pauza chyba 11 Ptehiati koncového stupné
¢ervena | blikne Ctyfikrat, | chyba 84 Pretizeni motoru
pauza

172
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Barva Stav kontrolky = Chybovy kod / Popis
kontrolky | LED stav zarizeni
LED
cervena | blikne pétkrat, chyba 4 Chyba brzdového pferuSovace
pauza chyba 89 Prehrati brzdy
Chybné pfifazeni motoru k ménici
c¢ervena | blikne Sestkrat, | chyba 06 Vypadek sitové faze
pauza chyba 81 Spoustéci podminka”
chyba 82 Vystupni faze pieruseny’)

1) pouze u aplikaci ve zvedaci technice

Blikajici kédy stavovych kontrolek

rovnomérné blika
rovnomérné rychle blika
blika s proménnou barvou
blikne Nx, pauza

10.1.2 Seznam chyb

600 ms sviti, 600 ms nesviti
100 ms sviti, 300 ms nesviti
600 ms zelena, 600 ms zluta
kontrolka N x (600 ms Cervenda, 300 ms nesviti), poté 1 s nesviti

Nasledujici tabulka vam poskytne pomoc pfi hledani chyby:

Chyba
Timeout komunikace

(motor zustal stat, Zadny chybovy
kod)

Pri¢ina

Chybéjici spojeni L, RS+,
RS- mezi méni¢em
MOVIMOT® a masterem
RS-485.

Reseni
Prekontrolujte a obnovte spojeni.

Elektromagnetické rudeni

Chybny typ (cyklicky) u acyklic-
kého datového prenosu, proto-
kolovy €as mezi jednotlivymi
zpravami je del$i nez nasta-
veny Cas timeoutu.

Prekontrolujte a pfipadné opravte odstinéni dato-
vych vedeni.

Zkontrolujte pocet pohonu MOVIMOT® pfipojenych
na master. Pfi nastaveném €asu timeoutu v délce
napf. 1 s smi byt pfipojeno nejvyse 8 pohonu
MOVIMOT®jako slave pfi cyklické komunikaci.
Zkratte cyklus zprav, prodluzte ¢as timeoutu nebo
zvolte typ zpravy "acyklicky".

Napéti meziobvodu je pfriliS niz-

ké, byl rozpoznan vypadek sité

(motor zustal stat, zadny chybovy
kod)

Napajeci napéti neni
k dispozici.

Zkontrolujte, zda nejsou preruseny sitové pfivody,
sitové napéti a napajeci napéti elektroniky 24 V.

Napajeci napéti elektroniky
24 V neni v pofadku.

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti elektroniky
24V

PFipustné napéti: 24 V DC + 25 %, EN 61131-2,
zbytkové zvinéni max. 13 %

Motor se automaticky znovu rozbéhne, jakmile napéti dosahne normalnich hodnot.

Chybovy koéd 01
Nadproud koncového stupné

Chybovy kéd 04
Brzdovy prerusovac

Zkrat na vystupu ménice

Nadproud na vystupu brzdy,
vadny odpor, pfili§ nizkooh-
movy odpor

Prekontrolujte, zda ve spojeni mezi vystupem méni-
¢e a motorem, pfipadné ve vinuti motoru, neni zkrat.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Zkontrolujte / vyménte pfipojeny odpor.

Chybovy kod 06

Vypadek faze

(Chybu muzete rozpoznat pouze
pfi zatizeni pohonu)

Vypadek faze

Zkontrolujte pfivodni vedeni.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP
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Chyba

Chybovy kéd 07

Napéti meziobvodu je prilis
vysoké

Pri¢ina
Cas rampy je ptili§ kratky

Reseni

Prodluzte ¢as rampy

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Chybné pfipojeni brzdové
civky / brzdového odporu

Pfipojeni brzdového odporu / kontrola brzdové civky/
oprava.

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Spatny vnitfni odpor brzdové
civky / brzdového odporu

Vnitfni odpor brzdové civky / kontrola brzdového
odporu (viz kap. "Technické udaje").

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Tepelné pretizeni brzdového
odporu, brzdovy odpor je
chybné dimenzovan

Spravné nadimenzujte brzdovy odpor.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Nepfipustny rozsah napéti na
vstupu sitového napéti

Zkontrolujte, zda je napéti na vstupu v pfipustném
rozsahu.

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Chybovy kod 08
Sledovani otacek

Chybovy kéd 09
Uvedeni do provozu

Chybovy kéd 11

Tepelné pretizeni koncového
stupné nebo vnitini chyba
pristroje

Chybovy kéd 15
Sledovani napéti 24 V

Odchylka otacek kvuli provozu
na hranici proudového
omezeni

Nepfipustny modul Drive-ldent
u méni¢e MOVIMOT® s napa-
jenim 230 V

Snizte zatizeni pohonu.

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

U méni¢e MOVIMOT® s napajenim 230 V jsou pfi-
pustné Zluté, zelené, Cervené a bézové moduly
Drive-ldent, viz kap. "Pfifazeni modulu Drive-ldent"
Kontrola / oprava modulu Drive-ldent.

Chybné uvedeni do provozu
méniée MOVIMOT® s rozhra-
nim AS-Interface, stary
firmware v kombinaci

s AS-Interface

Chladici téleso je znecisténé.

Uvadajte ménié MOVIMOT® do provozu
s firmwarem ve verzi 2 15.

Vycistéte chladici téleso.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Okolni teplota je pfilis vysoka.

Hromadéni tepla v pohonu
MOVIMOT®.

Snizte teplotu okoli.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Zamezte hromadéni tepla.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

ZatiZzeni pohonu je pfilis
vysoke.

Pokles napajeciho napéti 24 V

Snizte zatizeni pohonu.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Zkontrolujte napajeni napétim 24 V. Chybu resetujte
pfivedenim napajeciho napéti 24 V.

Chybovy kéd 17-24, 37
Chyba CPU

Chyba CPU

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Chybovy kéd 25
Chyba EEPROM

Chyba pfi pFistupu na
EEPROM.

Parametr P802 nastavte na "Stav pfi dodani".
Resetujte chybu a groved’te novou parametrizaci
méni¢e MOVIMOT™.

PFi opakovaném, vicenasobném vyskytu chyby
kontaktujte servis SEW.

Chybovy kod 26
Externi svorka

Externi signal na svorce X6: 9,
10 neni pfitomen

Odstranéni / reset externi chyby.

Chybovy kod 38

Kontaktujte servis SEW.
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Chyba

Chybovy kéd 43
timeout komunikace

Pric¢ina

Timeout komunikace pfi cyk-
lické komunikaci pfes RS-485.
Pfi této chybé se pohon zastavi
s nastavenou rampou a zablo-
kuje se.

Reseni
Zkontrolujte/obnovte komunikaéni spojeni mezi
masterem RS-485 a mé&nicem MOVIMOT®.

Zkontrolujte pocet zafizeni slave pfipojenych na
masteru RS-485. Pokud je doba timeoutu ménice
MOVIMOT® nastavena na 1 s, smi byt pfi cyklické
komunikaci na masteru RS-485 pfipojeno nejvyse
8 ménici MOVIMOT® (slave).

Pozor! Po opétovném navazani komunikace se pohon znovu uvolni.

Chybovy kod 44
Piekro¢en mezni proud

Nastavené proudové omezeni
bylo pfekro¢eno na dobu delsi
nez 500 ms. Chyba je aktivni
pouze u doplnikové funkce 2.
Stavové kontrolka blika
Cervené.

Snizte zatéz nebo zvyste proudové omezeni na
prepinaci f2 (pouze u doplrikové funkce 2).

Chybovy kod 81
Chybna spoustéci podminka

Béhem doby pfedmagnetizace
nebyl méni¢ schopen dodat do
motoru pozadovany proud.
Jmenovity vykon motoru je
vzhledem k vykonu ménice
pFilis nizky.

Prekontrolujte spojeni mezi méniéem MOVIMOT®
a motorem.

Chybovy kéd 82
Chyba, ménic je bez zatéze

2 nebo vSechny vystupni faze
jsou prerusené.

Jmenovity vykon motoru je
vzhledem k vykonu ménice
prili§ nizky.

Prekontrolujte spojeni mezi méni¢em MOVIMOT®
a motorem.

Chybovy kod 84
Tepelné pretizeni motoru

Pfi montazi ménice
MOVIMOT® pobliz motoru,
ochrana motoru je aktivni.

Nastavte prepina¢ DIP S1/5 na "ON".
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

U kombinaci ménice
MOVIMOT® a motoru je
chybné nastaven vykonovy
stupen.

Zkontrolujte polohu prepinace DIP S1/6.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Okolni teplota je pfilis vysoka.

Snizte teplotu okoli.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Hromadéni tepla v pohonu
MOVIMOT®.

Zamezte hromadéni tepla.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Zatizeni motoru je pfilis
vysoké.

Snizte zatizeni motoru.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Pfili$ nizkeé otacky.

Zvyste otacky.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Pokud je chyba hlasena kratce
po prvnim uvolnéni.

Pfi pouziti ménice MOVIMOT®
s aktivovanou doplrikovou
funkci 5 doslo k reakci tepelné
ochrany motoru (termostat
vinuti TH).

Zkontrolujte kombinaci motoru a ménice
MOVIMOT®.

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Snizte zatizeni motoru.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V
nebo resetem chyb.

Chybovy kéd 90

Prifazeni ménice k motoru neni

Rozpoznani koncového stupné pfipustné.

Zkontrolujte / opravte nastaveni pfepinacd DIP S1/6

a S2/1.

Zkontrolujte / opravte zplsob pfipojeni motoru.

Zkontrolujte, zda je modul DIM vhodny pro dany
motor a zda je spravné zasunuty.

Pouzijte ménic MOVIMOT® nebo motor s jinym
vykonem.

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP

10

175



10 [ | Servis

£ Inspekce / udrzba
v
Chyba Pfigina Reseni
Chybovy kéd 91 Timeout mezi rozhranim pri-  Zkontrolujte / vytvofte komunikaéni spojeni mezi
Timeout komunikace modulu myslové sbérnice a méniéem | rozhranim pramyslové sbérnice a méni¢em
shérnice - MOVIMOT® MOVIMOT®. MOVIMOT™. Rozhrani pramyslové sbérnice hlasi
chybu pouze na nadfazené fizeni.
Chybovy kéd 94 Vadna EEPROM. Kontaktujte servis SEW.
Chyba zkuSebniho souctu
EEPROM
Chybovy kéd 97 Odpojeni obsluzného zafizeni Pfed potvrzenim chyby obnovte vyrobni nastaveni
Chyba kopirovani DBG nebo pocitace béhem nebo nahrajte kompletni sadu dat z obsluzného
kopirovani zafizeni DBG nebo ze softwaru MOVITOOLS®
Vypnuti a opétovné zapnuti MotionStudio.
napajeni 24 V béhem
kopirovani.

10.2 Inspekce / udrzba

10.2.1 Ménié¢ MOVIMOT®

Mé&ni¢ MOVIMOT® je bezudrzbovy. SEW-EURODRIVE nepfedepisuje pro ménice
MOVIMOT® zadné intervaly inspekci a udrzby.

Vyjimka: PFi dlouhodobém skladovani respektujte pokyny uvedené v kapitole "Servis" /
"Dlouhodobé skladovani”.

10.2.2 Motor
U motoru je zapotfebi dodrZzovat pravidelné inspekce a udrzbu.

Respektujte pokyny a navody uvedené v kapitole "Inspekce / udrzba" navodu k obsluze
motoru.

10.2.3 Prevodovka (pouze u prevodovych motoru MOVIMOT®)
U pfevodovek je zapotiebi provadét pravidelné inspekce a udrzbu.

Respektujte pokyny a navody uvedené v kapitole "Inspekce / udrzba" navodu k obsluze
prevodovek.
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10.3 Diagnostika pomoci dopliiku MWF11A
Nasledujici tabulka znazoriuje vyznam chybovych kédu dopliiku MWF11A:

Chybové
kody na
displeji

Vyznam

Reakce, pokud je svorka X4/6 = "1"

Porucha komunikace mezi MWF11A
a ménicem.

Z4dna reakce.
Chyba automaticky zmizi, jakmile se
obnovi komunikace.

E-02

P¥i ¢teni paméti EEPROM doslo
k chybé.

Pamét EEPROM bude nadtena znovu.

E-03

Datova sada v paméti EEPROM je
neplatna, nebo je pamét EEPROM
stale prazdna.

Bude obnoveno vyrobni nastaveni.

E-04

Chyba se vyskytuje pouze v rezimu
2 PD, pokud nemohou byt inicializo-
vany rampy v menici MOVIMOT®

(napf. chybny software MOVIMOT®).

Chyba ménice MOVIMOT® XX.
Vyznam chyby naleznete na
prfedchozich strankach.

Rampy budou znovu inicializovany.

Provede se reset ménice MOVIMOT®.
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Vyména zarizeni

10.4 Vyména zarizeni

A VAROVANI!

Uder elektrickym proudem vlivem nebezpeénych napéti v pfipojné skfifice. Nebez-
pecna napéti mohou byt pfitomna az po dobu jedné minuty po odpojeni od sité.

jde

Smrt nebo t&€zka poranéni.

Pfed demontazi méniée MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhod-
ného odpojovaciho zafizeni od napéti.

Zajistéte jej proti neumysinému pfipojeni napajeciho napéti.
Vyckejte alespon jednu minutu, neZ ménic MOVIMOT® demontujete.

1. Odmontujte Srouby a vytahnéte ménic MOVIMOT® z pfipojné skrinky.

Porovnejte data na typovém Stitku dosud pouzivaného ménice MOVIMOT® s daty
na typovém stitku nového ménice MOVIMOT®.

UPOZORNENI

Mé&ni&¢ MOVIMOT® se smi nahrazovat pouze ménicem MOVIMOT® se stejnym
katalogovym Cislem.

. Nastavte vSechny ovladaci prvky

» Prepinac¢ DIP S1

+ Prepina¢ DIP S2

» Potenciometr pozadovanych hodnot f1
+ Prepinac f2

+ Prepinac t1

na novém méni& MOVIMOT® podle ovladacich prvkd dosud pouzivaného ménice
MOVIMOT®.
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4. Odblokujte modul Drive-ldent nového ménice MOVIMOT® a opatrné jej vytahnéte.

519203595

5. Odblokujte rovnéz modul Drive-ldent dosud pouZivaného ménice MOVIMOT®
a opatrné jej vytahnéte.
Zasurite tento modul Drive-ldent do nového méniée MOVIMOT®.
Dbejte na to, aby se modul fadné zaklapl.

6. Nasadte novy ménic MOVIMOT® na pripojovaci skfifiku a pfiSroubuijte jej.

7. Pfipojte ménic MOVIMOT® na elektrické napéti.

UPOZORNENI

Pfi prvnim zapnuti po vyméné zafizeni musi byt napajeci napéti 24 V pfitomno nej-
méné 10 sekund a musi byt stabilni a nepferusované.

jde

Po vyméné zafizeni muze uplynout az 6 sekund, nez zacne ménic MOVIMOT® na
pfipojce relé "K1a"-"K1b"signalizovat provozni pohotovost.

8. Zkontrolujte funkci nového ménice MOVIMOT®.
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£ Otoceni pfipojovaci skfiriky

10.5 Otoceni pripojovaci skrinky
SEW-EURODRIVE doporuéuje objednavat pohon MOVIMOT® jiz z vyroby ve standar-
dizovaném provedeni se spravnou polohou kabelovych pfivodu. Ve vyjimeénych pfipa-
dech je mozné polohu kabelovych pfivodu otocit na opacnou stranu (pouze u provedeni
s modularni pfipojovaci skfifikou).
A VAROVANI!
Uder elektrickym proudem vlivem nebezpe&nych napéti v pfipojné skfifice. Nebez-
pecna napéti mohou byt pfitomna az po dobu jedné minuty po odpojeni od sité.
> Smrt nebo tézka poranéni.
- Pied demontazi ménite MOVIMOT® odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhod-
ného odpojovaciho zafizeni od napéti.
« Zajistéte jej proti neumysinému pfipojeni napajeciho napéti.
+ Poté vyCkejte alespori jednu minutu, nez ménic MOVIMOT® demontujete.
1. Oznacte pfivody ménice MOVIMOT® pred odpojenim pro ucely pozdéjsi montaze.
2. Odstrarite sitové, fidici a senzorové pfivody.
3. Odmontujte Srouby [1] a vytahnéte méni¢ MOVIMOT® [2].

4. Povolte Srouby [3] a sejméte pfipojovaci skFifiku [4].

457926539
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5. Otocte pfipojovaci skfifiku [4] o 180°.

322383883

6. Nasadte pfipojovaci skfifiku [4] na montazni desku [5] a upevnéte ji pomoci Ctyf
Sroubd [3].

7. Opét zapojte pfivody.

8. Nasadte méni¢ MOVIMOT® [2] na pfipojovaci skFifiku a pfipevnéte jej pomoci
4 Sroubd [1].

458126859
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10.6 Servis SEW

Pokud chybu neni mozné odstranit, obratte se prosim na servis SEW (viz "Seznam

adres").

Pokud se obracite na servis SEW, uvedte prosim vZdy nasledujici udaje:

» servisni kéd [1]

» typové oznaceni na Stitku ménice [2]

* objed

naci Cislo [3]

» sériové Cislo [4]

» typové oznaceni na Stitku motoru [5]

e vyrob

» struény popis aplikace (pouziti, Fizeni binarni nebo pfes RS-485)

ni Cislo [6]

* druh chyby

» doprovodné okolnosti (napf. prvni uvedeni do provozu)

» vlastni domnénky, pfedchozi neobvyklé udalosti apod.

lII

4B 12 A .. 1010 50

IUII'I i

[M]l—Stss— 10 12 - A— - 10 10 12 02/08 4
[2] T
ype: MM15D-503-00
[3] I ==‘.. P#: 18215033 S#: 0886946 @
&adlm WYW Eingang / Input Ausgang / Output \ \ %ﬁ
EURODRIVE U= 3380500V AC [U= 3x0V.__Uin
D-76646 Bruchsal I = 3.5A AC | = 4.0A AC
Made in Germany = 50 ... 60Hz f=2..120Hz N2936®
MOVIMOT T = -30...+40°C
Antriebsumrichter P-Motor ~1.5kW / 2.0HP
Drive Inverter Us
Use 60/75°C copper wire only. Tlgi)hten terminals to 13.3 in.—ibs. (1.5 Nm).
Suitable for use on a circuit cap le of delivering not more than 200,000 rms
symmetrical amperes, 500 volts_maximum. Integral solid state short Creuit
protection does not prowde BCP. BCP must be provided in
|_accordance with the NEC and any additional local codes.
( N
SEWLEVRCDRIVE | CE®e
76646 BruchsallGermany o =
[5] [ RF47DRESOL4BE2MMISMO CONT EQ2D0
[6] 01.300123457.0002.06 -20...40
vV 380-500 Hz 50-60 A 35 Iso.Kl. 155(F)
kW 1.5 Hz 50  rmin 1400/86 cT 1:5 TEFC O
| 16.22 Nm 166 P 54 mL 02
M M1 kg 31 -l'
Ve 220..240 Nm 13 kW 15 H 50
eff % 85.2
1883410

~

L 7d CLP CC VGB220 0.65!

Made in Germany

10.7 Odstaveni z provozu
Pokud chcete méni¢ MOVIMOT® odstavit z provozu, odpojte pohon pomoci vhodnych

opatfeni

od napéti.

A VAROVANI!

Uder elektrickym proudem pfi nedokonalém vybiti kondenzator(.

Smrt ne

bo tézka poranéni.

(4]

9007199714731147

+ Po vypnuti elektrického napajeni dodrzujte minimalni prodlevu 1 minuty.
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10.8 Uskladnéni

Pfi odstaveni nebo skladovani pohonu MOVIMOT® respektujte nasledujici pokyny:

3

Pokud pohon MOVIMOT® chcete odstavit na delsi dobu a uskladnit, je tfeba uzavfit
oteviené kabelové prichodky a pfipojky opatfit ochrannymi zatkami.

Ujistéte se, Ze zafizeni béhem skladovani neni vystaveno Zadnym mechanickym
razam.

Respektujte pokyny ohledné skladovaci teploty uvedené v odstavci "Technické udaje".

10.9 Dlouhodobé skladovani

Pfi dlouhodobém skladovani pfipojte zafizeni kazdé dva roky nejméné na 5 minut na
sitové napéti. Jinak se zkrati jeho Zivotnost.

10.9.1 Postup pii zanedbané udrzbé

V ménicCich se pouzivaji elektrolytické kondenzatory, které pfi stavu bez napéti podlé-
haji efektu starnuti. Tento efekt mize vést k poSkozeni kondenzatord, kdyz se pfistroj
po dlouhém skladovani pfipoji ke jmenovitému napéti.

Pfi zanedbané udrzbé SEW-EURODRIVE doporucuje zvySovat sitové napéti pomalu
az na maximalni hodnotu. To Ize provést napf. pomoci regula¢niho transformatoru,
jehoz vystupni napéti se nastavi podle nasledujiciho pfehledu. Po této regeneraci je
mozné pfistroj ihned pouzit nebo s béZnou udrzbou dale dlouhodobé skladovat.

Doporucuje se nasledujici odstupfiovani:
Zarizeni na 400/ 500 V AC:

10.10 Likvidace

Stupen 1: 0 V AC az 350 V AC na nékolik sekund
Stupen 2: 350 V AC na 15 minut
Stupen 3: 420 V AC na 15 minut
Stupen 4: 500 V AC na 1 hodinu

Tento vyrobek obsahuje:

3

3

Zelezo

Hlinik

Méd

Plasty
Elektronické prvky

Jednotlivé ¢asti likvidujte v souladu s platnymi predpisy!
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7 Motor s provoznim bodem 400 V/50 Hz nebo 400 V/100 Hz

11 Technické udaje

11.1 Motor s provoznim bodem 400 V/50 Hz nebo 400 V/100 Hz

Typ méni¢e MOVIMOT®

Objednaci cislo

MM 03D- MMO5D- MM O7D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D- MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00

18214991 18215009 18215017 | 18215025 18215033 | 18215041 18215068 | 18215076

Kon-
Konstrukéni velikost 1 K:;?I:;uslzcznl ?/:Illlll((::tl
2L

Vystupni zdanlivy vykon SN 1,1 kVA 1,4 kVA 1,8 kVA 2,2 kVA 2,8 kVA 3,8 kVA 5,1 kKVA 6,7 kVA
pfi Uyetz = 380-500 V AC
Pripojovana napéti UNetz AC3x380V/400V/415V/460V /500V
Pripustny rozsah UNetz = 380 V AC -10 % az 500 V AC +10 %
Sit'ova frekvence fNetz 50-60 Hz +10 %
Jmenovity proud sité INetz 1,3AAC 16AAC [1,9AAC 24AAC 35AAC |50AAC 6,7AAC J73AAC
(pfi Unetz =400 V AC)
Vystupni napéti Ua 0-Upetz
Vystupni frekvence fa 2-120 Hz
Rozliseni 0,01 Hz
Provozni bod 400 V pfi 50 Hz / 100 Hz
Vystupni jmenovity proud | Iy 1,6 AAC | 20AAC | 25AAC 32AAC | 40AAC | 55AAC | 73AAC |87AAC
Vykon motoru S1 Py 0,37 kW | 0,55kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW

ot 0,5 HP 0,75 HP 1,0 HP 1,5 HP 2,0 HP 3,0 HP 4,0 HP 5,4 HP
Frekvence PWM 4 (vyrobni nastaveni) / 8 / 16") kHz
Proudové omezeni Imax u motoru: 160 % pfi La A

u generatoru: 160 % pfi La A

Maximalni délka kabelt 15 m pfi montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru
motoru (s hybridnim kabelem SEW)
Externi brzdovy odpor Rmin 150 Q I 68 Q
Odolnost proti ruseni splfiuje EN 61800-3
Rusivé signaly splfiuje kategorii C2 podle EN 61800-3 (tfida meznich hodnot A podle EN 55011 a EN 55014)
Okolni teplota Jy -25 °C (-30 °C)—+40 °C v zavislosti na motoru

Snizeni Py: 3 % Iy na 1 Kdo max. 60 °C

Klimaticka tfida

EN 60721-3-3, tfida 3K3

Skladovaci teplota?

-30—+85 °C (EN 60721-3-3, tfida 3K3)

Maximalni pfipustné
mijivé a razové zatizeni

podle EN 50178

Stupen ochrany
(v zavislosti na motoru)

IP54, IP55, IP65, IP66 (volitelng, uvést pfi objednavce)

IP67 (mozno pouze pro ménice s pfipojovaci skfirikou)

(pfipojna skfifka je uzaviena a vSechny kabelové priichody jsou utésnény, pfi nizSim stupni
ochrany motoru se sniZuje stupefi ochrany pohonu MOVIMOT®)

Provozni rezim

S1 (EN 60149-1-1 a 1-3), S3 max. pracovni cyklus 10 minut

Zpusob chlazeni
(DIN 41751)

Pfirozené chlazeni

Instalacni vyska

h <1000 m: Z&dné snizeni

h > 1000 m: Snizeni Iy 0 1 % na 100 m

h >2 000 m: SniZzeni Unet, 0 6 V AC na 100 m, pfepétova tfida 2 podle DIN 0110-1
hmax =4 000 m

Viz téz kap. "Instalacni vysky nad 1 000 m n. m." (— str. 34)

Hmotnost

Rozmeéry, rozmérové listy

Vystupni kroutici momenty

viz katalog "Pfevodové motory MOVIMOT®"

Potfebna ochranna
opatreni

Uzemnéni pfistroje

184
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Motor s provoznim bodem 400 V/50 Hz nebo 400 V/100 Hz [
P| Hz
Typ ménice MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- = MM 15D- | MM 22D- MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Objednaci éislo 18214991 18215009 18215017 18215025 18215033 | 18215041 18215068 | 18215076
Kon-
P Konstrukéni strukéni
Konstrukéni velikost 1 velikost 2 velikost
2L
Externi napajeni svorka U =+24V £ 25 %, EN 61131-2, zbytkové zvinéni max. 13 %
elektroniky i‘é.\{ 5 1e<250 mA (typicky 120 mA pfi 24 V)
3 vstupni kapacita 120 uF
3 binarni vstupy bez potencialu pfes optoclen, kompatibilni s PLC (EN 61131-2)
R;= 3,0 kQ, Ig = 10 mA, snimaci cyklus <5 ms
Signalni uroven +13-+30 V ="1" = kontakt uzavien
-3-+5V ="0" = kontakt otevien
Ridici funkce Svorka | CWistop
R(V
X6:11,
12
Svorka CCW/stop
L
X6:9, 10
Svorka "0" = pozadovana hodnota 1
f1/£2 "1" = pozadovana hodnota 2
X6:7, 8
Vystupni relé Svorka Doba reakce < 15 ms
Kontaktni data K1a 24V DC/0,6 A/ 12V DC podle IEC 60947-5-1 (pouze obvody SELV nebo PELV)
X5:25,
26
Svorka
K1b
X5:27,
28
Ohlasovaci funkce Kontakt pro hlaseni provozni kontakt uzavren:
pohotovosti — pfi pfipojeném napéti (sit 24 V)
— pokud nebyla rozpoznana zadna chyba
— pfi ukonéené samotestovaci fazi (po zapnuti)
Sériové rozhrani Svorka RS-485
RS+
X5:29,
30
Svorka
RS-
X5:31,
32

1) Frekvence PWM 16 kHz (bez hluku): Pfi nastaveni pfepinac¢e DIP-SWITCH S1/7 = ON pracuji pfistroje s frekvenci PWM 16 kHz
(bez hluku) a pfepinaji, v zavislosti na teploté chladiciho télesa a na zatizeni, po krocich zpét na nizsi taktovaci frekvence.

2) P¥i dlouhodobém skladovani pfipojte zafizeni kazdé dva roky nejméné na 5 minut na sitové napéti. Jinak se zkrati jeho zZivotnost.
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7 Motor s provoznim bodem 460 V/60 Hz

11.2 Motor s provoznim bodem 460 V/60 Hz

Typ méniée MOVIMOT®

Objednaci ¢islo

MM 03D- MMO5D- MM O07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D- MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00

18214991 18215009 18215017 | 18215025 18215033 | 18215041 18215068 | 18215076

Kon-
Konstrukéni velikost 1 Konstrukeni velikost strl:lkt':ni
2 velikost
2L
Vystupni zdanlivy vykon SN 1,1 kVA 1,4 kVA 1,8 kVA 2,2 kVA 2,8 kVA 3,8 kKVA 5,1 kKVA 6,7 kVA
pfi Upetz = 380-500 V AC
Pfipojovana napéti UNetz AC 3x380V/400V/415V/460V /500 V
Pripustny rozsah Unetz = 380 V AC -10 % az 500 V AC +10 %
Sit'ova frekvence fNetz 50-60 Hz +10 %
Jmenovity proud sité INetz 1,1AAC 14AAC [1,7AAC 21AAC 3,0AAC J43AAC 58AAC |69AAC
(pfi Unetz =460 V AC)
Vystupni napéti Ua 0-Upetz
Vystupni frekvence fa 2-120 Hz
RozliSeni 0,01 Hz
Provozni bod 460 V pfi 60 Hz
Vystupni jmenovity proud | Iy 1,6 AAC  2,0AAC  25AAC 32AAC | 40AAC | 55AAC 73AAC | 87AAC
Vykon motoru PwMot 0,37 kW | 0,55kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,7 kW 4 kW
0,5 HP 0,75 HP 1,0 HP 1,5 HP 2 HP 3,0HP 5HP 5,4 HP
Frekvence PWM 4 (vyrobni nastaveni) / 8 / 16") kHz
Proudové omezeni Imax u motoru: 160 % pfi La A
u generatoru: 160 % pfi La A
Maximalni délka kabelt 15 m pfi montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru
motoru (s hybridnim kabelem SEW)
Externi brzdovy odpor Rmin 150 Q I 68 Q
Odolnost proti ruseni splfiuje EN 61800-3
Rusivé signaly splfiuje kategorii C2 podle EN 61800-3 (tfida meznich hodnot A podle EN 55011 a EN 55014)
Okolni teplota dy -25 °C (-30 °C)—+40 °C v zavislosti na motoru

Snizeni Py: 3 % Iy na 1 Kdo max. 60 °C

Klimaticka trida

EN 60721-3-3, tfida 3K3

Skladovaci teplotaz)

Maximalni pripustné
mijivé a razové zatizeni

-30—+85 °C (EN 60721-3-3, tfida 3K3)
podle EN 50178

Stupen ochrany
(v zavislosti na motoru)

IP54, IP55, IP65, IP66 (volitelné, uvést pfi objednavce)

IP67 (mozno pouze pro ménice s pfipojovaci skfifikou)

(pfipojna skfirka je uzaviena a véechny kabelové priichody jsou utésnény, pfi niz§im stupni
ochrany motoru se snizuje stupen ochrany pohonu MOVIMOT®)

Provozni rezim

Zpusob chlazeni
(DIN 41751)

S1 (EN 60149-1-1 a 1-3), S3 max. pracovni cyklus 10 minut

Pfirozené chlazeni

Instalacéni vyska

h <1000 m: Zadné sniZeni

h>1 000 m: Snizeni Iyo 1 % na 100 m

h >2 000 m: SniZeni Unetz 0 6 V AC na 100 m, pfepétova tfida 2 podle DIN 0110-1
Pmax =4 000 m

Viz téZ kap. "Instala¢ni vysky nad 1 000 m n. m." (— str. 34)

Hmotnost

Rozmeéry, rozmeérové listy

Vystupni kroutici momenty

viz katalog "Pfevodové motory MOVIMOT®"

Potifebna ochranna
opatreni
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Uzemnéni pfistroje
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Motor s provoznim bodem 460 V/60 Hz  [7

P| Hz
Typ ménice MOVIMOT® MM 03D- MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D- MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Objednaci ¢islo 18214991 18215009 18215017 18215025 18215033 | 18215041 18215068 | 18215076
Kon-
Konstrukéni velikost 1 Konstrukéni velikost strl:lkcnl
2 velikost
2L
Externi napajeni svorka U =+24V £ 25 %, EN 61131-2, zbytkové zvinéni max. 13 %
elektroniky i‘é.\{ 5 lg <250 mA (typicky 120 mA pfi 24 V)
3 vstupni kapacita 120 uF
3 binarni vstupy bez potencialu pres optoclen, kompatibilni s SPS (EN 61131-2)
R;= 3,0 kQ, I = 10 mA, snimaci cyklus <5 ms
Signalni urover +13—+30 V ="1" = kontakt uzavren
-3-+5V ="0" = kontakt otevien
Ridici funkce Svorka | CWistop
R
X6:11,
12
Svorka CCW/stop
L&)
X6:9, 10
Svorka "0" = pozadovana hodnota 1
f1/£2 "1" = pozadovana hodnota 2
X6:7, 8
Vystupni relé Svorka Doba reakce < 15 ms
Kontaktni data K1a 24V DC/0,6 A/ 12V DC podle IEC 60947-5-1 (pouze obvody SELV nebo PELV)
X5:25,
26
Svorka
K1b
X5:27,
28
Ohlasovaci funkce Kontakt pro hlaseni provozni kontakt uzavren:
pohotovosti — pfi pfipojeném napéti (sit 24 V)
— pokud nebyla rozpoznana zadna chyba
— pfi ukonéené samotestovaci fazi (po zapnuti)
Sériové rozhrani Svorka RS-485
RS+
X5:29,
30
Svorka
RS-
X5:31,
32

1) Frekvence PWM 16 kHz (bez hluku): Pfi nastaveni pfepinac¢e DIP-SWITCH S1/7 = ON pracuji pfistroje s frekvenci PWM 16 kHz
(bez hluku) a pfepinaji, v zavislosti na teploté chladiciho télesa a na zatizeni, po krocich zpét na nizsi taktovaci frekvence.

2) P¥i dlouhodobém skladovani pfipojte zafizeni kazdé dva roky nejméné na 5 minut na sitové napéti. Jinak se zkrati jeho zZivotnost.
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7 Motor s provoznim bodem 230 V/60 Hz

P| Hz

11.3 Motor s provoznim bodem 230 V/60 Hz

Typ méni¢e MOVIMOT® MM 03D- MM 05D- MM 07D- MM 11D- MM 15D- MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Objednaci ¢islo 18215084 18215092 18215106 18215114 18215122 18215130
Konstrukéni velikost 1 Konstrukéni velikost 2
Vystupni zdanlivy vykon SN 1,0 kVA 1,3 kVA 1,7 kVA 2,0 kVA 2,9 kVA 3,4 kVA
pfi Uynetz =200-240 V AC
Pripojovana napéti UNetz AC3x200V/230V/240V
Pripustny rozsah Unetz = 200 V AC -10 % az 240 V AC +10 %
Sit'ova frekvence fNetz 50-60 Hz +10 %
Jmenovity proud sité INetz 1,9AAC 24AAC 3,5AAC 5,0AAC 6,7 AAC 7,3AAC
(pfi Unetz =230 V AC)
Vystupni napéti Ua 0-Upetz
Vystupni frekvence fa 2-120 Hz
RozliSeni 0,01 Hz
Provozni bod 230 V pfi 60 Hz
Vystupni jmenovity proud | Iy 25AAC 3,3AAC 42AAC 57AAC 6,9AAC 9,0 AAC
Vykon motoru S1 Pu 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW
ot 0,5 HP 0,75 HP 1,0 HP 1,5 HP 2,0 HP 3,0 HP
Frekvence PWM 4 (vyrobni nastaveni) / 8 / 16") kHz
Proudové omezeni Imax u motoru: 160 % pfi ~a A
u generatoru: 160 % pfi La A
Maximalnidélka kabelt 15 m pfi montazi frekvenéniho ménice MOVIMOT® pobliz motoru
motoru (s hybridnim kabelem SEW)
Externi brzdovy odpor Rmin 150 Q I 68 Q
Odolnost proti ruseni splfiuje EN 61800-3
Rusivé signaly splfiuje kategorii C2 podle EN 61800-3 (tfida meznich hodnot A podle EN 55011 a EN 55014)
Okolni teplota dy -25 °C (-30 °C) az +40 °C v zavislosti na motoru

Snizeni Py: 3 % Iy na 1 Kdo max. 60 °C

Klimaticka trida

EN 60721-3-3, tfida 3K3

Skladovaci teplotaz)

Maximalni pripustné
mijivé a razové zatizeni

-30—+85 °C (EN 60721-3-3, tfida 3K3)
podle EN 50178

Stupen ochrany
(v zavislosti na motoru)

IP54, IP55, IP65, IP66 (volitelné, uvést pfi objednavce)

IP67 (mozno pouze pro ménice s pfipojovaci skfifikou)

(pfipojovaci skfifka je uzaviena a véechny kabelové priichody jsou utésnény, pfi niz§im stupni
ochrany motoru se snizuje stuperi ochrany pohonu MOVIMOT™)

Provozni rezim

Zpusob chlazeni
(DIN 41751)

S1 (EN 60149-1-1 a 1-3), S3 max. pracovni cyklus 10 minut

Pfirozené chlazeni

Instalacéni vyska

h <1000 m: Zadné sniZeni

h>1 000 m: Snizeni Iyo 1 % na 100 m

h >2 000 m: Snizeni Unetz 0 3 V AC na 100 m, pfepétova tfida 2 podle DIN 0110-1
Pmax =4 000 m

Viz téZ kap. "Instala¢ni vysky nad 1 000 m n. m." (— str. 34)

Hmotnost

Rozmeéry, rozmeérové listy

Vystupni kroutici momenty

viz katalog "Pfevodové motory MOVIMOT®"

Potifebna ochranna
opatreni

Uzemnéni pfistroje
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Motor s provoznim bodem 230 V/60 Hz  [7

P| Hz
Typ ménice MOVIMOT® MM 03D- MM 05D- MM 07D- MM 11D- MM 15D- MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Objednaci ¢islo 18215084 18215092 18215106 18215114 18215122 18215130
Konstrukéni velikost 1 Konstrukéni velikost 2

externi napajeni svorka U =+24V 125 %, EN 61131-2, zbytkové zvinéni max. 13 %
elektroniky i‘é.\{ 5 1e<250 mA (typicky 120 mA pfi 24 V)
3 vstupni kapacita 120 uF
3 binarni vstupy bez potencialu pres optoclen, kompatibilni s PLC (EN 61131-2)
R;= 3,0 kQ, I = 10 mA, snimaci cyklus <5 ms
Signalni urover +13—+30 V ="1" = kontakt uzavien
-3—+5V ="0" = kontakt otevien
Ridici funkce Svorka | CWistop
R(y
X6:11,
12
Svorka CCW/stop
L&D
X6:9, 10
Svorka "0" = pozadovana hodnota 1
f1/£2 "1" = pozadovana hodnota 2
X6:7, 8
Vystupni relé Svorka Doba reakce < 15 ms
Kontaktni data K1a 24V DC/0,6 A/ 12V DC podle IEC 60947-5-1 (pouze obvody SELV nebo PELV)
X5:25,
26
Svorka
K1b
X5:27,
28
Ohlasovaci funkce Kontakt pro hlaSeni provozni  kontakt uzavren:
pohotovosti — pfi pfipojeném napéti (24 V + sit)
— pokud nebyla rozpoznana zadna chyba
— pfi ukonéené samotestovaci fazi (po zapnuti)
Sériové rozhrani Svorka RS-485
RS+
X5:29,
30
Svorka
RS-
X5:31,
32

1) Frekvence PWM 16 kHz (bez hluku): Pfi nastaveni pfepinace DIP-SWITCH S1/7 = ON pracuji pfistroje s frekvenci PWM 16 kHz

(bez hluku) a pfepinaji, v zavislosti na teploté chladiciho télesa a na zatiZzeni, po krocich zpét na nizsi taktovaci frekvence.

2) Pridlouhodobém skladovani pfipojte zafizeni kazdé dva roky nejméné na 5 minut na sitové napéti. Jinak se zkrati jeho Zivotnost.
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11 7

7 Technické udaje doplnkovych zafizeni a pfisluSenstvi

11.4 Technické udaje doplrikovych zafizeni a prislusenstvi

11.41 MLU11A/MLU21A

Doplnék

Objednaci cislo

MLU11A
08233837

MLU21A
0823387 X

Funkce

Napajeci napéti 24 V

Vstupni napéti

380-500 V AC 10 % (50/60 Hz) 200-240 V AC +10 % (50/60 Hz)

11.4.2 MLU13A

Funkce

Vystupni napéti 24V DC +25 %
Vystupni vykon max. 6 W
Stupen ochrany IP65

Okolni teplota -25-+60 °C
Skladovaci teplota -25-+85 °C
Doplnék MLU13A
Objednaci cislo 1820 596 8

Napajeci napéti 24 V

Vstupni napéti

380-500 V AC 10 % (50/60 Hz)

Vystupni napéti

24 V DC #25 %

11.4.3 MLG11A/MLG21A

Vystupni vykon max. 8 W

Stupen ochrany 1P20

Okolni teplota -25—+85 °C

Skladovaci teplota -25—+85 °C

Doplnék MLG11A MLG21A
Objednaci ¢islo 08233845 08233888

Funkce

Vstupni napéti

Voli¢ pozadovanych hodnot a napajeci napéti 24 V
380-500 V AC +£10 % (50/60 Hz) 200-240 V AC £10 % (50/60 Hz)

Vystupni napéti

24V DC 25 %

Vystupni vykon

Rozliseni pozadova-
nych hodnot

max. 6 W
1%

Sériové rozhrani')

RS-485 pro pfipojeni ménice MOVIMOT®

Stupen ochrany IP65
Okolni teplota -15—-+60 °C
Skladovaci teplota -25-+85 °C

1) s integrovanym dynamickym koncovym odporem
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Technické udaje

11.4.4 MNF21A

11.4.6 BEM

Doplnék MNF21A
(pouze pro MM03D-503-00—MM15D-503-00)
Objednaci ¢islo 08042659

Funkce

Vstupni napéti

3fazovy sitovy filtr (umozriuje kategorii C1 podle EN 61800-3)
3x380V AC +10 % / 50-60 Hz

Vstupni proud 4 A
Stupen ochrany IPOO
Okolni teplota -25—+60 °C
Skladovaci teplota -25—+85 °C
Doplnék URM
Objednaci cislo 08276013
Funkce Napétové relé, zajiStuje rychlou reakci mechanické brzdy
Sit'ové napéti Uy 36-167 V DC
(brzdova civka 88-167 V AC)
Brzdny proud Iy 0,75 A
Stupen ochrany 1P20
Okolni teplota -25—+60 °C
Skladovaci teplota -25—+85 °C
Vypinaci €as t cca 40 ms

vyp

(oddéleni na strané stejnosmérného proudu)

POZOR!

11

V pfipadé vysokého pfipojovaciho napéti mize dojit k poSkozeni brzdového usmér-
fova¢e BEM nebo pfipojené brzdové civky.

Poskozeni brzdového usmérfiovate BEM nebo brzdové civky.
+ Zvolte brzdu, jejiz jmenovité napéti odpovida jmenovitému napéti sité!

Doplnék BEM
Objednaci ¢islo 08296111
Funkce Brzdovy usmérnovac
Jmenovité pripojovaci | 230 V-500 V AC +10 % /-15 %
napéti 50-60 Hz 5 %

Pripojovaci kabely, ¢erné
Ridici napéti 0-5V DC

PFipojovaci kabely ¢erveno/modré
Brzdny proud max. 0,8 ADC

Pfipojeni brzdy 13, 14, 15
Stupen ochrany 1P20
Okolni teplota -25—+60 °C
Skladovaci teplota -25—+85 °C
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11.4.7 BES (pro brzdovou civku 24 V)
POZOR!

V pfipadé vysokého pfipojovaciho napéti miuze dojit k poskozeni brzdového usmér-
fiovace BES nebo pfipojené brzdové civky.

Poskozeni brzdového usmérnovace BES nebo brzdové civky.
» Zvolte brzdu s brzdovou civkou 24 V.

Doplnék BES

Objednaci Cislo 08298475

Funkce Brzdovy usmérfovac

Napajeci napéti Ug 24V DC+10 % /-15%

Ridici napéti U 0:0-2VDC
1:3-7VvVDC

Brzdny proud max. 3,0 ADC

Stupen ochrany 1P20

Okolni teplota -25—+60 °C

Skladovaci teplota -25—+85 °C

11.4.8 MBG11A

Doplnék MBG11A

Objednaci cislo 0822547 8

Funkce Voli€ pozadovanych hodnot

Vstupni napéti 24V DC 25 %

Spotieba proudu cca 70 mA

RozliSeni pozadova- 1%

nych hodnot

Sériové rozhrani’ RS-485 pro pfipojeni max. 31 ménica MOVIMOT®
(max. 200 m, 9 600 Bd)

Stupen ochrany IP65

Okolni teplota -15—+60 °C

Skladovaci teplota -25—+85 °C

1) s integrovanym koncovym odporem

11.4.9 DBG
Doplnék DBG60B-01 DBG60B-02 DBG60B-03
Funkce Obsluzné zafizeni
Pripojeni Konektor RJ-10
pro pfipojeni na diagnostické rozhrani X50
Stupen ochrany IP40 (EN 60529)
Okolni teplota 0-+40 °C
Skladovaci teplota -20—+80 °C
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11.4.10 MWA21A

11.4.11 MWF11A

Doplnék

MWA21A

Objednaci ¢islo

Funkce

0823 006 4

Pfrevodnik pozadovanych hodnot

Vstupni napéti

24V DC %25 %

Spotieba proudu

Sériové rozhrani’

Analogovy vstup

cca 70 mA

RS-485 pro pfipojeni max. 31 ménica MOVIMOT® (max. 200 m)
max. 9 600 Bd

jednosmérna komunikace

doba cyklu: 100 ms

0-10V/2-10V, R;= 12 kQ
0-20mA/4-20 mA, Rj=22 Q

RozliSeni pozadova-
nych hodnot analogo-
vého vstupu

8 bitti (+ 1 bit)

Signalni hladina +13—+30V ="1"
binarnich vstupu 3—+5V ="Q"
Stupen ochrany IP20

Okolni teplota -15—+60 °C
Skladovaci teplota -25—+85 °C

1) s integrovanym koncovym odporem

Doplnék

MWF11A

Objednaci ¢islo

Funkce

08238278

Pfrevodnik pozadovanych hodnot

Vstupni napéti

24V DC +25 %

Spotieba proudu

Sériové rozhrani

Frekvenc¢ni vstup

Analogovy vstup
Napétové fizeny
Proudové fizeny

Binarni vstupy

cca 55 mA

RS-485 podle standardu EIA, max. 32 pfipojenych prvku (s integrovanym
koncovym odporem)

100 Hz az 100 kHz
Napéti 5,5-30 V

Je mozné pouzit pravouhlou, sinusovou nebo pilovou charakteristiku

0-10V, R; > 200 kQ
0-20 mA, R; = 250 Q
R;=3kQ, Ig =10 mA

Signalni uroven 13-30v="1"

(podle EN 61131-2, typ1) | 0-5V ="0"

Binarni vystup Kompatibilni s PLC, Iynay = 150 mA
Stupefi ochrany IP20

Okolni teplota -10—+50 °C
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P| Hz

11.4.12 Externi ventilator V

Doplnék Externi ventilator V

pro velikost motoru DR. 7 80 90 100 112 /132
Vstupni napéti . 24V DC

Spotieba proudu 0,35 A 0,5A 0,75 A 0,75/1,1 A 1,64 A
Prikon m0ow 12w 14 W 14/19 W 29W
Pfepravované mnozstvi . 60 m3/h 170 m3/h 210 m3h 295 m3/h
vzduchu

Pripojeni Svorkovnice

Max. prufrez kabell 3x 1,5 mm?

Kabelové Sroubeni M16 x 1,5

Stupen ochrany P66

Okolni teplota -20—+60 °C
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Spinaci prace, pracovni vzduchova mezera, brzdné momenty brzdy |7
P| Hz
11.5 Spinaci prace, pracovni vzduchova mezera, brzdné momenty brzdy
Typ Spinaci Pracovni vzdu- Nosié Nastaveni brzdnych momentu
brzdy prace chova mezera brzdového
Vv ramci oblozeni
'jednoho [mm] [mm] Brzdny Druh a poéet brzdovych Objednaci éislo
intervalu moment pruzin brzdovych pruzin
udrzby
[10% Jj min.!) | max. min. [Nm] standard modra standard modra
5,0 2 4
3,5 2 2
BEO05 120 0,25 0,6 9,0 2’5 N 6 0135017 X | 1374137 3
1,8 - 3
10 6 -
BE1 120 0,25 0,6 9,0 7,0 4 2 0135017 X | 1374137 3
5,0 2 4
20 6 -
14 2 4
BE2 165 0,25 0,6 9,0 10 5 2 13740245 13740520
7,0 - 4
55 6 -
40 2 4
BES 260 0,25 0,9 9,0 o8 5 5 13740709 13740717
20 - 4
110 6 -
BE11 640 03 12 10,0 80 2 4 13741837 13741847
’ ’ ’ 55 2 2
40 - 4

1) P¥i zkousce pracovni vzduchové mezery dbejte na to, Ze po zkuSebnim chodu mohou na zakladé toleranci rovnobéznosti nosice brz-
dového oblozeni vzniknout odchylky ve vysi + 0,15 mm.

11.6 Prirazeni brzdného momentu

Typ motoru Typ brzdy Odstupnovani brzdného momentu [Nm]
BEO05 18 | 25 | 35 | 50
DR.71
BE1 50 70 10
BEO5 18 | 25 | 35 | 50 '
DR.80 BE1 50 70 10
BE2 70 10 14 | 20
BE1 50 70 10
DR.90 BE2 70 10 14 | 20
BE5 20 28 | 40 @ 55
BE2 70 10 14 20
DR.100
BE5 20 28 | 40 @ 55
BE5 28 40 @ 55
DR.112
BE11 40 | 55
BE5 28 40 @ 55
DR.132
BE11 40 | 55 80 110

Uprednostiiované napéti brzdy

Typ méniée MOVIMOT®

Uprednostiiované napéti brzdy

MOVIMOT® MM..D-503, konstrukéni (MMO03.. az MM15..) 230V
velikost 1
MOVIMOT® MM..D-503, konstrukéni (MM22.. az MM40..)
velikost 2
120V

MOVIMOT® MM..D-233"), konstrukéni

velikost 1 a 2

1) Ve spojeni s méni€em MOVIMOT® MM

(MMO3.. a2 MM40..)

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP
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11.7 Integrované rozhrani RS-485

Rozhrani RS-485

Standard RS-485 podle standardu EIA (s integrovanym dynamickym koncovym odporem)
Prenosova 9,6 kBd
rychlost 31,25 kBd (ve spojeni s rozhranim primyslové sbérnice MF.., MQ.., MOVIFIT®-MC)

Spoustéci bity

1 spoustéci bit

Zastavovaci bity

Datové bity

1 zastavovaci bit
8 datovych bitl

Parita

1 bit parity, doplfiujici na pfimou paritu (even parity)

Smeérovani dat

Provozni rezim

obousmérné

asynchronni, poloduplexni

Cas timeoutu

1s

Délka vedeni

max. 200 m u provozu na RS-485 s pfenosovou rychlosti 9 600 Bd
max. 30 m pfi pfenosové rychlosti: 31 250 Bd Q)

Pocet pripoje-
nych prvku

+ max. 32 prvki (1 master sbérnice?) + 31 mé&nicti MOVIMOT®) moznost adres
broadcast a skupinovych adres
+  mozZnost jednotlivé adresovat 15 mé&nici MOVIMOT®

1) Prenosova rychlost 31 250 Bd je pfi provozu srozhranim primyslové sbérnice MF.. automaticky

rozpoznana.

2) Ext. fizeni nebo doplfikova zafizeni MBG11A, MWA21A nebo MLG..A

11.8 Diagnostické rozhrani

Diagnostické rozhrani X50

Standard RS-485 podle standardu EIA (s integrovanym dynamickym koncovym odporem)
Prenosova 9,6 kBd
rychlost

Spoustéci bity

1 spoustéci bit

Zastavovaci bity

Datové bity

1 zastavovaci bit
8 datovych bitt

Parita

1 bit parity, doplfiujici na pfimou paritu (even parity)

Smérovani dat

obousmérné

Provozni rezim

asynchronni, poloduplexni

Pripojeni

zditka RJ10

11.9 P¥irazeni internich brzdovych odport

Typ méniée MOVIMOT® Brzdovy odpor Objednaci ¢&islo
MMO03D-503-00—MM15D-503-00 1
MMO03D-233-00-MM07D-233-00 | BW1 08228973
MM22D-503-00-MM40D-503-00

MM11D-233-00-MM22D-233-00  BW2 08231362

1) 2 Srouby M4 x 8 jsou soucasti dodavky
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11.10 Prifazeni externich brzdovych odport

Typ méniée MOVIMOT® Brzdovy odpor Objednaci ¢islo | Ochranna mriz
BW200-003/K-1.5 108282919 0813152 X
OO mwanooswrs  ommss -
BW150-010 0802285 2 -
BW100-003/K-1.5 108282935 0813152 X
MM22D-503-00-MM40D-503-00 = BW100-005/K-1.5 0828 286 2 -
MM11D-233-00-MM22D-233-00 | B\W068-010 08022879 —
BW068-020 108022860 -
11.10.1 BW100.. BW200..
BW100-003/ BW100-005/ BW200-003/ BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Objednaci ¢islo 08282935 108282862 08282919 08282838
Funkce Odvedeni generatorové energie
Stupen ochrany IP65
Odpor 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Vykon 100 W 200 W 100 W 200 W
u S1, 100 % ED
Rozméry S xVx H 146 x 15x80 mm | 252 x 15 x 80 mm | 146 x 15 x 80 mm | 252 x 15 x 80 mm
Délka vedeni 1,5m
11.10.2 BW150.. BWO068..
BW150-010 BW068-010 BW068-020
Objednaci ¢islo 08022852 08022879 08022860
Funkce Odvedeni generatorové energie
Stupen ochrany IP66
Odpor 150 Q 68 Q 68 Q
Vykon podle UL 600 W 600 W 1200 W
u S1, 100 % ED
Vykon podle CE 900 W 900 W 1800W
u S1, 100 % ED
Rozméry S x Vx H 260 x 75 x 174 mm 260 x 75 x 174 mm 610 x 75 x 174 mm
Maximalni pripustna 15m
délka vedeni
11.11 Odpor a pfirazeni brzdové civky
Brzda Odpor brzdové civky™
120 V 230V 400 V
BEO5 78 Q 312Q 985 Q
BE1 78 Q 3120 985 Q
BE2 58 Q 2320 732Q
BE5 51Q 200 Q 640 Q
BE11 330 130 Q 412Q

1) Jmenovita hodnota méfena mezi €ervenou (svorka 13) a modrou (svorka 15) pfipojkou pfi teploté 20 °C,

kolisani v zavislosti na teploté v rozsahu -25 % / +40 % je mozné.
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7 Prifazeni modulu Drive-ldent

P| Hz

11.12 P¥ifazeni modulu Drive-ldent

Motor Modul Drive-ldent
Typ Sitové napéti Sitova Oznaceni Barva Objednaci
frekvence Cislo
vl [Hz]
DRS 230 /400 50 DRS/400/50 bila 18214371
DRE 230/ 400 50 DRE/400/50 oranzova 18214398
DRS 266 / 460 . 60 DRS/460/60 Zluta 18214401
DRE 266 / 460 60 DRE/460/60 zelena 18214428
DRS/DRE 220/ 380 60 DRS/DRE/380/60 Cervena 1823493 3
DRSIDRE | 5207240 38015 o DRS/DRE50/60 fialova 1821444 4
DRP 230/ 400 . 50 DRP/230/400 hnéda 18217907
DRP 266 / 460 60 DRP/266/460 béZova 18217915
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12 Prohlaseni o shodé

Prohlaseni o shodé

EURODRIVE
900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG n o
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal A
prohlasuje na vlastni odpovédnost shodu nasledujicich vyrobku
Frekvenéni ménice konstrukéni rady MOVIMOT® D
pripadné v kombinaci s Trifazovy motor
podle
Smérnice pro stroje 2006/42/EG 1)
Smérnice pro nizké napéti 2006/95/EG
Smérnice o elektromagnetické 2004/108/EG 4)
kompatibilité
pouzitd harmonizovana norma: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Vyrobky jsou uréeny pro montéz do stroju. Uvedeni do provozu neni pfipustné do té doby, dokud

neni prokazano, Ze stroje, do kterych se maji vyrobky namontovat, vyhovuji pozadavkiim vyse
uvedené smérnice pro stroje.

4) Uvedené vyrobky nejsou ve smyslu smérnice o elektromagnetickém odruseni vyrobky
provozovatelné samostatné. Teprve po instalaci téchto vyrobk( do systému je mozné dany systém
hodnotit z hlediska elektromagnetické kompatibility. Hodnoceni bylo prokazano pro typicke
uspofadani zafizeni, oviem nikoli pro jednotlivy vyrobek.

5) Veskeré bezpectnostné technické pozadavky uvedené v dokumentaci vyrobku (navod k obsluze,
pfirucka) je tfeba dodrZovat po celou dobu Zivotnosti vyrobku.

Bruchsal 24.02.10

Johann Soder
Misto Datum Technicky feditel a) b)

a) opravnény vystavit toto prohlaSeni jménem vyrobce
b) opravnény sestavit technické podklady

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP
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13 Seznam adres

Némecko

Reditelstvi Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Vyrobni zavod Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970

Obchod D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postovni pfihradka sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Vyrobni zavod / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Pramyslovych Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970

prevodovek D-76646 Bruchsal

Service Mechanics / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Competence Center

Mechatronics

Ernst-Blickle-StraRe 1
D-76676 Graben-Neudorf

Fax +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (u Hannoveru) sc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (u Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Jih SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (u Mnichova) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstrale 1
D-40764 Langenfeld (u Disseldorfu)

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24hodinova telefonicka pohotovostni

sluzba

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

DalSi adresy je mozné ziskat na pozadani v servisnich stanicich v Némecku.

Francie
Vyrobni zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Obchod 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
pramyslovych F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
prevodovek
Vyrobni zavod Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montaz/Vyroba Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
pramyslovych Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
prevodovek 62 avenue de Magellan - B. P. 182
Obchod F-33607 Pessac Cedex
Servis
pramyslovych
prevodovek
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 72 1537 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 2 40 78 42 00

Parc d’activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Fax +3324078 42 20
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Francie
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dal$i adresy je mozné ziskat na pozadani v servisnich stanicich ve Francii.
Alzirsko
Obchod Alzir REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentina
Montaz/Vyroba Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
p[ﬁmyslovych Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
prevodovek (B1619IEA) Centro Industrial Garin sewar@sew-eurodrive.com.ar
Obchod Prov. de Buenos Aires http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australie
Montaz/Vyroba Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
p[ﬁmyslovych 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
prevodoveky Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
Obc}?od enquires@sew-eurodrive.com.au
Servis
pramyslovych
prevodovek
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgie
Montaz/Vyroba Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
pramyslovych Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
prevodovek Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
Obc}?od BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Servis
pramyslovych
prevodovek
Service Primyslovych SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878

Competence Center pfevodovek Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879

BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be

Bélorusko

Obchod Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by

sales@sew.by

Brazilie

Vyrobni zavod Séao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133

Obchod Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328

Servis Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br

pramyslovych Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br

pfevodovek SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496

Montaz/Vyroba Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100

pramyslovych Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653

pfevodoveky Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br

Obchod Caixa Postal: 327

Servis 13501-600 — Rio Claro / SP

prumyslovych

prevodovek
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Brazilie
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886
Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba Fax +55 47 3027-6888
89239-270 — Joinville / SC filial.sc@sew.com.br
Indaiatuba SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Estrada Municipal Jose Rubim, 205 sew@sew.com.br
Rodovia Santos Dumont Km 49
13347-510 - Indaiatuba / SP
Bulharsko
Obchod Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Ceska republika
Obchod Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o. Tel. +420 255 709 601

Korespondecni a
navstévni adresa
Montaz/Vyroba
pramyslovych
prevodovek
Servis
pramyslovych
prevodovek

Fakturac¢ni adresa

Florianova 2459
253 01 Hostivice

Fax +420 235 350 613
http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz

SEW-EURODRIVE CZ s.r.o.
Luzna 591
16000 Praha 6 - Vokovice

Drive Service HOT-LINE +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Servis:
Hotline / Tel. +420 255 709 632
24hodinova Fax +420 235 358 218
telefonicka ) )
pohotovostni servis@sew-eurodrive.cz
sluzba
Cina
Vyrobni zavod Tchien-t'in SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaz/Vyroba No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
pramyslovych Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
prevodovek http://www.sew-eurodrive.cn
Obchod
Servis
pramyslovych
prevodovek
Montaz/Vyroba Su-¢ou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
p[ﬁmyslovych 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
prevodovek Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Obchod Jiangsu Province, 215021
Servis
pramyslovych
prevodovek
Kanton SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Sen-jang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wu-chan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388

10A-2, 6th Road
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan

Fax +86 27 84478389
wuhan@sew-eurodrive.cn
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Cina
Si-an SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Dal$i adresy je moZné ziskat na pozadani v servisnich stanicich v Cing.
Dansko
Montaz/Vyroba Kodan SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585-00
pramyslovych Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
prevodovek DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
Obchod sew@sew-eurodrive.dk
Servis
pramyslovych
prevodovek
Egypt
Obchod Kahira Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
pramyslovych 33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
prevodovek
copam@datum.com.eg
Estonsko
Obchod Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finsko
Montaz/Vyroba Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
p[ﬁmyslovych Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
prevodovek FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
Obchod sew@sew.fi
Servis
pramyslovych
prevodovek
Vyrobni zavod Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaz/Vyroba Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
pramyslovych F1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
prevodovek http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Obchod Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Hongkong
Montaz/Vyroba Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
p[ﬁmyslovych Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
prevodovek Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
ObchOd No. 4, Wang Kwong Road
Seﬂrws . Kowloon, Hong Kong
pramyslovych
prevodovek
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Chile
Montaz/Vyroba Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
pramyslovych Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
prevodovek Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
ObchOd LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
Servis RCH-Santiago de Chile
pramyslovych . Lo
prevodovek Postovni pfihradka

Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chorvatsko
Obchod Zahieb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
pramyslovych HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
prevodovek
Indie
Registered Office Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,
Montaz/Vyroba Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086
pramyslovych POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,
pfevodovek Gujarat +91 265 2831087
Obcl.wd http://www.seweurodriveindia.com
Serv Is . salesvadodara@seweurodriveindia.com
pramyslovych
prevodovek
Montaz/Vyroba Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
pramyslovych Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
pfevodovek Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Obchod Sriperumbudur - 602105
Se:'ws . Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
prumyslovych
prevodovek
Irsko
Obchod Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
P[ﬁmy5|°VY°h Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
prevodovek Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Italie
Montaz/Vyroba Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
pramyslovych Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 799781
prevodovek 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
Obchod sewit@sew-eurodrive.it
Servis
priamyslovych
prevodovek
Izrael
Obchod Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511

Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512

58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il

office@liraz-handasa.co.lil

Japonsko
Montaz/Vyroba Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
pramyslovych 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
prevodovek Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Obchod Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Servis
pramyslovych
prevodovek
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Jihoafricka republika

Montaz/Vyroba Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
pramyslovych Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
prevodoveky Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Obct]od Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Serws . Johannesburg 2013
pramyslovych
pFevodovek P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Kapské Mésto SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Jizni Korea
Montaz/Vyroba Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
pramyslovych B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
prevodovek #1048-4, Shingil-Dong, Danwon-Gu, http://www.sew-korea.co.kr
:::,h:d Ansan-City, Kyunggi-Do Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
i
pramyslovych
prevodovek
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kamerun
Obchod Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Montaz/Vyroba Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
p[ﬁmyslovych 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
prevodoveky Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
Obchod |.watson@sew-eurodrive.ca
Servis
pramyslovych
prevodovek
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

2555 Rue Leger
Lasalle, PQ H8N 2V9

Fax +1 514 367-3677
a.peluso@sew-eurodrive.ca

DalSi adresy je mozné ziskat na pozadani v servisnich stanicich v Kanadé.
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Kazachstan
Obchod Almaty TOO "CEB-EBPO[LPAVB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Paiibimbeka, 348 dakc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmatbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6bnvka KasaxcrtaH sew@sew-eurodrive.kz
Kena
Obchod Nairobi Barico Maintenances Ltd Tel. +254 20 6537094/5
Kamutaga Place Fax +254 20 6537096
Commercial Street info@barico.co.ke
Industrial Area
P.0.BOX 52217 - 00200
Nairobi
Kolumbie
Montaz/Vyroba Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
pramyslovych Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
pfevodovek Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Obchod Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Servis
pramyslovych
prevodovek
Libanon
Obchod Libanon Bejruat Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
After Sales Service service@medrives.com
Obchod Jordansko/ Bejrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuvajt / Saudska Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
Arabie / Syrie B. P. 55-378 info@medrives.com
Beirut http://www.medrives.com
After Sales Service service@medrives.com
Litva
Obchod Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
LotySsko
Obchod Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Lucembursko
Montaz/Vyroba Brusel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
pramyslovych Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
pfevodovek Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
Obchod BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Servis
pramyslovych
prevodovek
Madagaskar
Obchod Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303

BP21bis. Andraharo
Antananarivo.
101 Madagascar

Fax +261 20 2330330
oceantrabp@moov.mg
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Mad’arsko
Obchod Budapest’ SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
pramyslovych Kunigunda u. 18 http://www.sew-eurodrive.hu
prevodovek office@sew-eurodrive.hu
Malajsie
Montaz/Vyroba Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
pramyslovych No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
prevodovek 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
Obchod West Malaysia
Servis
pramyslovych
prevodovek
Maroko
Obchod Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Servis 2 bis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
pramyslovych 28810 Mohammedia sew@sew-eurodrive.ma
prevodovek http://www.sew-eurodrive.ma
Mexiko
Montaz/Vyroba Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
P[flmyS|OV)"Ch SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
prevodovek Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
ObchOd Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
Servis C.P. 76220
pramyslovych . -
prevodovek Quéretaro, México
Namibie
Obchod Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park sales@dbmining.in.na
Unit1
Swakopmund
Nigérie
Obchod Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd Tel. +234 (0)1 217 4332
Plot 9, Block A, lkeja Industrial Estate team.sew@eisnl.com
(Ogba Scheme) http://www.eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, lkeja, Lagos
Nigeria
Nizozemsko
Montaz/Vyroba Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
pramyslovych Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
prevodovek NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP
Obchod Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
Seﬁrv Is . NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
prumyslovych
prevodovek
Norsko
Montaz/Vyroba Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
pramyslovych Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
pfevodovek N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
Obct]od sew@sew-eurodrive.no
Servis
pramyslovych
prevodovek
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Novy Zéland
Montaz/Vyroba Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
pramyslovych P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
prevodoveky 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
Obchod East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Servis
pramyslovych
prevodovek
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Obchod Karaci Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Peru
Montaz/Vyroba Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
P[ﬁmy5|°VY°h S.AC. Fax +51 1 3493002
prevodovek Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Obchod Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Servis
pramyslovych
prevodovek
Pobrezi slonoviny
Obchod Abidjan SICA Tel. +225 21 2579 44
Société Industrielle & Commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1173 Abidjan 26
Polsko
Montaz/Vyroba todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
pramyslovych ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
pfevodovek PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
Obc}?od sew@sew-eurodrive.pl
Servis
pramyslovych
prevodovek
Servis Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
P[flmy5|°VV°h Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
prevodovek (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalsko
Montaz/Vyroba Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
p[ﬂmyslovych Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
prevodovek P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
Obc}?od infosew@sew-eurodrive.pt
Servis
pramyslovych
prevodovek
Rakousko
Montaz/Vyroba Viden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
pramyslovych Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
prevodovek A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
Obc}?od sew@sew-eurodrive.at
Servis
pramyslovych
prevodovek
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Rumunsko
Obchod Bukurest’ Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
pramyslovych 011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
prevodovek
Rusko
Montaz/Vyroba Petrohrad ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
pramyslovych P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
prevodovek RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
Obchod sew@sew-eurodrive.ru
Servis
pramyslovych
prevodovek
Recko
Obchod Athény Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Senegal
Obchod Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Singapur
Montaz/Vyroba Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
pramyslovych No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
pfevodovek Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Obcl.wd Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Servis
pramyslovych
prevodovek
Slovensko
Obchod Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChzZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Obchod Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
pramyslovych SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
prevodovek

Spojené arabské emiraty

Obchod Sharjah
Servis

pramyslovych

prevodovek

Copam Middle East (FZC)

Sharjah Airport International Free Zone
P.O. Box 120709

Sharjah

Tel. +971 6 5578-488
Fax +971 6 5578-499
copam_me@eim.ae

Navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DRS/DRE/DRP

209



13

Seznam adres

210

Srbsko
Obchod Bélehrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Ko$um, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Svazijsko
Obchod Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Spanélsko
Montaz/Vyroba Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
p[ﬁmyslovych Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
prevodovek E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
ObchOd sew.spain@sew-eurodrive.es
Servis
pramyslovych
prevodovek
Svédsko
Montaz/Vyroba Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
pramyslovych Gnejsvégen 6-8 Fax +46 36 3442 80
pfevodovek S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Obchod Box 3100 S-55003 Jénkdping jonkoping@sew.se
Servis
pramyslovych
prevodovek
Svycarsko
Montaz/Vyroba Basilej Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
pramyslovych Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
pfevodovek CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
Obchod info@imhof-sew.ch
Servis
pramyslovych
prevodovek
Thajsko
Montaz/Vyroba Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
pramyslovych 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
pfevodovek Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Obchod Chonburi 20000
Servis
pramyslovych
prevodovek
Tunisko
Obchod Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turecko
Montaz/Vyroba Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90-262-9991000-04
pramyslovych Hareket Sistemleri Sanayi Ticaret Limited Fax +90-262-9991009
prevodovek Sirketi http://www.sew-eurodrive.com.tr
Obchod Gebze Organize Sanayi Blgesi 400.Sokak sew@sew-eurodrive.com.r
Servis No:401
pramyslovych TR-41480 Gebze KOCAELI
prevodovek
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30599 San Antonio St.
Hayward, CA 94544

Ukrajina
Montaz/Vyroba Dnépropetrovsk OOO «CEB-EBpogpaiiB» Ten. +380 56 370 3211
pramyslovych yn.PaGouasi, 23-B, odpuc 409 dakc. +380 56 372 2078
prevodovek 49008 [JHenponeTpoBCK http://www.sew-eurodrive.ua
Obchod sew@sew-eurodrive.ua
Servis
pramyslovych
prevodovek
USA
Vyrobni zavod Jihovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaz/Vyroba 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
pramyslovych P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
prevodovek Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Obchod Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
Seﬂrv Is . http://www.seweurodrive.com
pramyslovych .
prevodovek cslyman@seweurodrive.com
Montaz/Vyroba Severovychod SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
pramyslovych Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
prevodoveky 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Obchod Bridgeport, New Jersey 08014
Servis
pramyslovych
prevodovek
Stiedozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Jihozapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Zapad SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560

Fax +1 510 487-6433
cshayward@seweurodrive.com

Dal$i adresy je mozné ziskat na pozadani v servisnich stanicich v USA.

Velka Britanie

Mésto

uhelnych elektraren a tézebnich plosin:
Nam Trung Co., Ltd

250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town,
Binh Duong Province

HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City

Montaz/Vyroba Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
p[ﬁmyslovych Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
prevodovek Normanton http://www.sew-eurodrive.co.uk
ObchOd West Yorkshire info@sew-eurodrive.co.uk
Servis WF6 1QR
pramyslovych
prevodovek

Drive Service Hotline / 24hodinova telefonicka pohotovostni Tel. 01924 896911

sluzba
Venezuela
Montaz/Vyroba Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
p[ﬁmyslovych Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
prevodovek Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
ObchOd Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
Seﬂrv Is . sewfinanzas@cantv.net
pramyslovych
prevodovek
Vietham
Obchod Ho €i Minovo VsSechna odvétvi kromé pristavi, ocelaren, Tel. +84 8 8301026

Fax +84 8 8392223
namtrungco@hcm.vnn.vn
truongtantam@namtrung.com.vn
khanh-nguyen@namtrung.com.vn
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Vietnam
pristavy a tézebni plosiny: Tel. +84 8 62969 609
DUC VIET INT LTD Fax +84 8 62938 842
Industrial Trading and Engineering Services totien@ducvietint.com
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
uhelné elektrarny a ocelarny: Tel. +84 835170381
Thanh Phat Co Ltd Fax +84 835170382
DMC Building, L11-L12, Ward3, sales@thanh-phat.com
Binh Thanh Dist, Ho Chi Minh City

Hanoj Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342

R.205B Tung Duc Building Fax +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City

Zambie

Obchod Kitwe EC Mining Limited Tel. +260 212 210 642

Plots No. 5293 & 5294, Tangaanyika Road,
Off Mutentemuko Road,

Heavy Industrial Park,
P.0.BOX 2337
Kitwe

Fax +260 212 210 645
sales@ecmining.com
http://www.ecmining.com
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