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Allmanna anvisningar
Syftet med dokumentationen

1 Allmanna anvisningar

1.1  Syftet med dokumentationen

Dokumentationen ar en del av produkten och innehaller viktiga anvisningar for drift och
underhall. Dokumentationen vander sig till alla som arbetar med montering, installation,
idrifttagning och underhall pa produkten.

Dokumentationen maste hallas tillganglig i lasligt skick. Anlaggnings- och driftsansva-
riga samt personer som under eget ansvar arbetar med apparaten, maste lasa doku-
mentationen i sin helhet och forsta dess innehall. Kontakta SEW-EURODRIVE vid oklar-
heter eller behov av ytterligare information.

1.2 Sékerhetsanvisningarnas uppbyggnad

1.2.1 Signalordens betydelse

Foljande tabell visar signalordens viktighet och betydelse fér sékerhetsanvisningar, ska-
derisker och annat.

Signalord Betydelse Konsekvenser om anvisningen inte
foljs

A FARA! Omedelbar livsfara Daodsfall eller svara kroppsskador

A VARNING! Majlig farlig situation Daodsfall eller svara kroppsskador

A OBS! Mojlig farlig situation Lattare kroppsskador

OBS! Risk for skador pa utrustning Skador pa drivsystemet eller dess
och material omgivning

OBS Anvandbar information eller tips:
Underlattar hanteringen av
drivsystemet.

1.2.2 Uppbyggnad av sdkerhetsanvisningarna i avsnitten

Sakerhetsanvisningarna i avsnitten galler inte bara en viss handling utan for flera hand-
lingar inom ett och samma amne. Symbolerna anger antingen en allman eller specifik
fara.

Har visas uppbyggnaden for en sakerhetsanvisning i ett avsnitt:

A SIGNALORD!

Typ av fara samt farokalla

Mojliga konsekvenser om anvisningen inte foljs
+ Atgarder fér avvarjande av fara

1.2.3 De integrerade sakerhetsanvisningarnas uppbyggnad

De integrerade sakerhetsanvisningarna star direkt i handlingsinstruktionen fore det risk-
fyllda handlingssteget.

Har visas uppbyggnaden for en integrerad sdkerhetsanvisning:
+ ASIGNALORD! Typ av fara samt farokalla.

Mojliga konsekvenser om anvisningen inte foljs

— Atgéarder fér avvarjande av fara.
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Allmanna anvisningar
Aberopande av garanti

1.3

1.4

1.5

1.6

Aberopande av garanti

Anvisningarna i dokumentationen maste féljas. Detta ar en forutsattning for storningsfri
drift och for att eventuella garantiansprak ska uppfyllas. Las darfér dokumentationen
innan du borjar arbeta med apparaten!

Ansvarsbegransning

Att folja dokumentationen ar en grundlaggande férutsattning for saker drift av
MOVIMOT® och for att angivna produktegenskaper och prestanda ska uppnas.
SEW-EURODRIVE tar inget ansvar fér person-, sak- och férmégenhetsskador som
beror pa att montage- och driftsinstruktionen inte har foljts. Inga garantiansprak kan
goras gallande i sadana fall.

Upphovsritt
© 2010 — SEW-EURODRIVE. Med ensamratt.

Varje form av mangfaldigande, bearbetning, spridning eller annat utnyttjande, helt eller
delvis, ar forbjudet.

Produktnamn och varumarken

Varumarken och produktnamn som ndmns i detta dokument ar varumarken eller regist-
rerade varumarken som tillhor sina respektive agare.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP




2

2.1

2.2

2.3

Sakerhetsanvisningar
Inledande kommentarer

Sakerhetsanvisningar

Foljande grundlaggande sakerhetsanvisningar har till syfte att férebygga person- och
utrustningsskador. Anvandaren maste se till att de grundlaggande sakerhetsanvisning-
arna foljs och respekteras. Anlaggnings- och driftsansvariga, samt personer som under
eget ansvar arbetar med apparaten, maste lasa montage- och driftsinstruktionen i sin
helhet och forsta dess innehall. Vid oklarheter eller behov av ytterligare information,
kontakta SEW-EURODRIVE.

Inledande kommentarer

Allmant

Malgrupp

Foéljande sakerhetsanvisningar galler i férsta hand anvandning av MOVIMOT®-driv-
enheter. Vid anvandning av andra SEW-produkter ska dven sakerhetsanvisningarna for
dessa komponenter i motsvarande dokumentation féljas.

Folj aven de kompletterande sakerhetsanvisningarna i de olika kapitlen i denna
dokumentation.

Skadade produkter far aldrig installeras eller tas i drift. Meddela omedelbart eventuella
transportskador till transportféretaget.

Under drift kan MOVIMOT®-drivenheter, beroende pa aktuell kapslingsklass, uppvisa
atkomliga spanningsfoérande, rérliga eller roterande delar, liksom heta ytor.

Felaktig borttagning av skyddskapor, felaktig anvandning och felaktig installation eller
drift medfor risk for svara skador pa personer och utrustning. Ytterligare information
finns i dokumentationen.

Allt arbete med installation, idrifttagning, reparation och underhall far endast utféras av
behorig elektriker (IEC 60364 och/eller CENELEC HD 384 eller DIN VDE 0100 och
IEC 60664 eller DIN VDE 0110 samt nationella arbetarskyddsfoéreskrifter maste foljas).

Elektriker, inom ramen for dessa grundlaggande sakerhetsanvisningar, ar personer som
ar fortrogna med uppstallning, montering, idrifttagning och drift av produkten, och som
ar adekvat kvalificerade for dessa uppgifter.

Allt arbete med transport, lagring, drift och atervinning maste utféras av personer som
har fatt motsvarande instruktion.
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Sakerhetsanvisningar
Avsedd anvandning

2.4

2.41

Avsedd anvédndning

MOVIMOT®-omformare &r komponenter avsedda for inbyggnad i elektriska anlagg-
ningar eller maskiner.

Vid inbyggnad i maskin ar idrifttagning av MOVIMOT®-omformaren (inledning av regul-
jar drift) inte tillaten forran det ar faststallt att maskinen uppfyller radets direktiv
2006/42/EG (maskindirektivet).

Idrifttagning (dvs. inledning av reguljar drift) ar tillaten endast under forutsattning att
kraven i radets direktiv 2004/108/EG (EMC-direktivet) ar uppfylida.

MOVIMOT®-omformare uppfyller kraven enligt radets direktiv 2006/95/EG (Lagspan-
ningsdirektivet). De normer som listas i Férsakran om dverensstdmmelse har tillampats
for omformare MOVIMOT®.

Tekniska data och anslutningsanvisningar finns pa typskylten och i dokumentationen.
Dessa anvisningar ska ovillkorligen foljas.

Sakerhetsfunktioner

Omformare MOVIMOT® far inte anvandas for att uppfylla sakerhetsfunktioner som inte
ar uttryckligen beskrivna och tillatna.

2.4.2 Lyftanordningar

2.5

MOVIMOT®-omformare ar endast i begransad omfattning lampliga for lyfttillampningar,
se kapitlet "Tillaggsfunktion 9" (— sid 78).

Omformare MOVIMOT® far inte utnyttjas som sakerhetsfunktion i lyfttillampningar.

Kompletterande underlag

Dessutom ska foljande dokument lasas och féljas:

. Katalogen "MOVIMOT®-vaxelmotorer"

* Montage- och driftsinstruktionen "Véaxelstromsmotorer DR.71-225, 315"

* Montage- och driftsinstruktionen till vaxeln (endast MOVIMOT®-véermotorer)

De har dokumenten kan laddas ner och bestallas pa internet
(http://lwww.sew-eurodrive.se, rubriken "Dokumentation").
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Sakerhetsanvisningar
Transport, lagring

2.6 Transport, lagring

Anvisningarna for transport, lagring och korrekt hantering ska féljas. Miljéférhallanden
i enlighet med "Tekniska data" ska uppfyllas. Inskruvade lyftéglor maste dras at val. De
ar dimensionerade for vikten av MOVIMOT®-drivenheten. Ingen ytterligare last far
anbringas. Vid behov ska lampliga och tillrackligt dimensionerade transportanordningar
(t.ex. telfrar) anvandas.

2.7 Uppstallning

Uppstallningen och kylningen av apparaten maste folja foreskrifterna i tillhérande
dokumentation.

Omformare MOVIMOT® ska skyddas mot otillatna pakanningar.

Om inget annat uttryckligen foreskrivs ar foljande tilldmpningar férbjudna:

* Anvandning i explosionsfarlig miljo.

« Anvandning i omgivning med skadlig olja, syra, gas, anga, damm, stralning etc.

* Anvandning i icke-stationara tillampningar dar kraftiga mekaniska vibrationer och
stétar kan forekomma. Se kapitlet "Tekniska data".

2.8 Elektrisk anslutning

Vid arbete pa spanningsférande MOVIMOT®-omformare ska gallande nationella fore-
skrifter for forebyggande av olycksfall (t.ex. BGV A3 i Tyskland) féljas.

Den elektriska installationen ska utféras i enlighet med gallande foreskrifter (om t.ex.
ledarareor, sakringar och skyddsledaranslutning). Mer detaljerad information finns
i dokumentationen.

Anvisningar for EMC-riktig installation, som skarmning, jordning, filterinstallation och
kabelférlaggning finns i kapitlet "Installationsféreskrifter”. Tillverkaren av anlaggningen
eller maskinen ansvarar for att EMC-gransvardena enligt lag respekteras.

Skyddsatgarder och skyddsanordningar maste uppfylla gallande féreskrifter (t.ex.
EN 60204 eller EN 61800-5-1).

For att sékerstélla god isolation ska MOVIMOT®-drivenheternas spanning kontrolleras
enligt EN 61800-5-1:2007, kapitel 5.2.3.2 innan de tas i drift.

2.9 Séker franskiljning

MOVIMOT®-omformare uppfyller alla krav for saker frankoppling av matnings- och elek-
tronikanslutningar i enlighet med EN 61800-5-1. For att garantera séker frankoppling
maste alla anslutna stromkretsar ocksa uppfylla kraven for séker frankoppling.
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Sakerhetsanvisningar
Drift

2.10 Drift

Anlaggningar som MOVIMOT®-omformare ar inbyggda i, maste vid behov kompletteras
med ytterligare dvervaknings- och skyddsanordningar i enlighet med gallande saker-
hetsforeskrifter, t.ex. lagar om maskinutrustning, férebyggande av olycksfall etc. | till-
ldBmpningar med forhdjd faropotential kan ytterligare skyddsatgarder vara ndédvandiga.

Nar omformare MOVIMOT® har skilts fran matningsspanningen far spanningsforande
apparatdelar och kraftplintar inte omedelbart beréras eftersom det fortfarande kan fére-
ligga spanning fran uppladdade kondensatorer. Vanta minst 1 minut efter franskiljning.

Nar matningsspanning ar ansluten till MOVIMOT®-omformaren méaste anslutningsladan
vara stangd. MOVIMOT®-omformaren maste med andra ord vara ansluten och fast-
skruvad. Detsamma galler en eventuell hybridkabels kontaktdon.

Att driftindikeringen eller annan indikering ar slackt ar ingen garanti for att apparaten ar
spanningslés och skild fran natspanningen.

Apparatens interna sakerhetsfunktioner eller yttre mekanisk blockering kan leda till att
motorn stannar. Vid eliminering av orsaken eller vid aterstallning kan drivenheten starta
av sig sjalv. Om detta av sakerhetsskal inte kan tillatas foér den drivna maskinen, skilj
apparaten fran matningsnatet innan reparationsarbetet inleds.

Risk for brannskador! Ytorna pa MOVIMOT®-drivenheten och externa tillval, t.ex. kyl-
elementet pa bromsmotstandet, kan under drift ha temperaturer éver 60 °C!
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3
3.1

Apparatup@gbyggnad
MOVIMOT™-drivenhet

Apparatuppbyggnad

MOVIMOT®.-drivenhet
Foljande bild visar exempel pa en MOVIMOT®-drivenhet med rak kuggvaxel:

3531634827

[1 MOVIMOT®-omformare
[2] Anslutningslada

[3] Motor

[4] Rak kuggvaxel

En MOVIMOT®-drivenhet ar en kombination av:
+  MOVIMOT®-omformare
— monterad pa motorn (se exemplet ovan)
— eller fristdende placering
» Motor (se montage- och driftsinstruktionen till motorn)
« Vaxel (tillval, se montage- och driftsinstruktionen till vaxeln)
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Apparatuppbyggnad 3
MOVIMOT®-omformare

3.2  MOVIMOT®-omformare
Foljande bild visar anslutningsladan och MOVIMOT®-omformaren:
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[1]1 Anslutningslada

[2] X10: Kortplats for tillval BEM

[3] Anslutning fér MOVIMOT®-omformaren

[4] Omformare MOVIMOT® med kylelement

[5] Kabelférskruvningar

[6] Anslutningsenhet med plintar

[7]1 Skruv for skyddsjord (PE) ©

[8] X5, X6: Elektronikplintgrupp

[9] X1: Anslutning for bromsspole (motorer med broms) eller bromsmotstand (motorer utan broms)
[10] X1: Natanslutning L1, L2, L3

[11] Beteckning fér anslutningssatt

[12] Drive-ldent-modul

[13] MOVIMOT®-omformarens typskylt

[14] Borvardesomkopplare f2 (grén)

[15] DIP-omkopplare S2/5 — S2/8

[16] Omkopplare t1 for installining av integratorramp (vit)
[17] DIP-omkopplare S1/1 —S1/8

[18] DIP-omkopplare S2/1 — S2/4
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Apparatup@gbyggnad
MOVIMOT™-omformare

Foljande bild visar ovansidan av omformare MOVIMOT®:

( ﬂ HQ
y X50 \@ @%g 3]

[2]
() SEW
WARNING MMO03D-503-00 11 |l [4]
& HOT SURFACE 18214.991/0.37KW q‘
RISK OF BURN ’
ﬁl i®)

[1] X50: Diagnosgranssnitt med skruviock
[2] Borvardespotentiometer f1 med skruviock
[3] Statuslysdiod

[4] Apparatmarkning

514402955
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Apparatupé)byggnad 3

Typbeteckning, MOVIMOT™-drivenhet

3.3  Typbeteckning, MOVIMOT®-drivenhet

3.31

FS-mérkning

)
Qm

Typskylt

Foljande bild visar exempel pa MOVIMOT®-drivenhetens typskylt. Typskylten sitter pa

motorn.

r

SEWEEAIREDRIVE

76646 Bruchsal/Germany
RF47DRE90L4BE2/MM15/MO

01.300123457.0002.06

v 380-500 Hz50-60 A 35

OkW 15 H2 50 gmn  1400/86
| 16.22 Nm 166 P 54 umL 02

M M1 kg 31

Ve 220..240 Nmo 13

L 78 CLP CC VGB220 0.65I

C

0

CE@n)

LISTED IND.
CONT £Q.2006

-20...40
koKl 155(F)
a 1:5 TEFC
O

&1
Ww 15 H 50
eff% 85.2

1883410
Made in Germany

9007199774918155

Beteckningarna langst upp pa typskylten finns bara nar

« motorn ar tillverkad efter detta

» och minst innehéller en sakerhetsteknisk komponent.

FS-markningen pa typskylten beror pa vilka sékerhetstekniska komponenter som har

monterats.

3.3.2 Typbeteckning

1)

Foljande tabell visar typbeteckningen fér MOVIMOT®-drivenheten:

RF 47 DRE 90L4 BE / MM15/ MO

I— Tillaggsutforande, omformare’)

MOVIMOT®-omformare

Tillaggsutférande, motor (broms)

Storlek, motorns poltal

Motorserie

DRS = DRS-motor
DRE = DRE-motor
DRP = DRP-motor

Vaxelstorlek

Vaxelserie

Typskylten visar endast fabriksinstallerade tillval.

Leveransklara utféranden finns i katalogen "MOVIMOT® vaxelmotorer".
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Apparatuppbyggnad

Typbeteckning, MOVIMOT®-omformare

3.4

3.41 Typskylt

Typbeteckning, MOVIMOT®-omformare

Foljande bild visar exempel pa MOVIMOT®-omformarens typskyilt.

~

( 1 |
0 00O e L
Status: 10 12 -- A-- -- 10 10 12 02/08 444
Type: MM15D-503-00
E#: 182/1E|>033t S#AO88694(7‘ Output c E @'
ingang / Inpui usgang utpu!
EURODRIVE U= 3x380 500V AC [U= 3x0V . Uin CcHo1
D-76646 Bruchsal | = 35A AC | = 4.0A AC
Made in Germany f = 50...60Hz f = 2..120Hz N2936®
MOVIMOT T=-30...+40°C
Antriebsumrichter P-Motor 1.5kW / 2.0HP
Drive Inverter c us
Use 60/75°C copper wire only. Tighten terminals to 13.3 in.—ibs. (1.5 Nm).
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200,000 rms
symmetrical amperes, 500 volts maximum. Integral solid state short crcuit
protection does not provide BCP. BCP must be provided in
(_accordance with the NEC and any additional local codes. J

3.4.2 Typbeteckning

9007201212668299

Foljande tabell visar typbeteckningen for MOVIMOT®-omformaren:

MM 15D - 503 - 00

Utférande

00 = Standard

Anslutningssatt

3= Trefas

Anslutningsspénning

50= 380-500V AC
23= 200-240V AC

Version D

Motoreffekt

15= 1,5kW

Typserie

MM = MOVIMOT®

Leveransklara utféranden finns i katalogen "MOVIMOT® vaxelmotorer".

3.4.3 Apparatmarkning

Apparatmarkningen [1] pa ovansidan av omformare MOVIMOT® visar omformartyp [2],
omformarens artikelnummer [3] och apparateffekten [4].

I{@]!!
&

(21— MM03D-503-00
(31 —18214991/0.3 7KW [4]

457916555
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Apparatuppbyggnad
Typbeteckning, utférandet "Fristaende placering"

3.5 Typbeteckning, utférandet "Fristaende placering”

3.5.1 Typskylt

Foljande bild visar ett exempel pa fristaende (separat) placering av MOVIMOT®-omfor-
maren, med tillhérande typskyilt:

O-TE646 Bruchaal MOVIMOT
Made in Germany
Typ: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

r.: 01.1234567890.0004.03
(LR

457921547

3.5.2 Typbeteckning
Foéljande tabell visar typbeteckningen for MOVIMOT®-omformaren vid fristaende

placering:
MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4
L Kontaktdon
for anslutning till motor

Utférande av anslutningsladan

Adapter for fristaende placering
21 = Byggstorlek 1
22 = Byggstorlek 2

Anslutningssatt
0= XA
1= A

MOVIMOT®-omformare
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4 Mekanisk installation
Montering av MOVIMOT®-vaxelmotor

4 Mekanisk installation
4.1 Montering av MOVIMOT®-vixelmotor

4.1.1 Allménna anvisningar

Observera alla allmanna sakerhetsanvisningar.

Alla anvisningar med avseende pa tekniska data och tillatna férhallanden pa drifts-
platsen maste respekteras.

Anvand endast avsedda fastanordningar nar MOVIMOT®-drivenheten monteras.

Anvand endast fast- och lasdelar som passar i de befintliga halen, gangorna och
forsankningarna.

4.1.2 Forutsattningar for montering
Kontrollera att féljande villkor uppfylls fére monteringen:

Uppgifterna pa drivenhetens typskylt dverensstdmmer med spanningsnatet.
Drivenheten ar oskadad (inga skador fran transport eller férvaring).

Omgivningstemperaturen motsvarar uppgifterna i "Tekniska data". Tank pa att aven
vaxelns temperaturomrade kan vara begransat, se montage- och driftsinstruktion fér
vaxeln.

MOVIMOT®-drivenheten far inte monteras under féljande omgivningsférhallanden:
— Explosionsfarlig atmosfar

— Oljor

— Syror

— Gaser

— Angor

— Stralning

— Osv.

Skydda alla axeltatningar mot slitage.

monteringsarbete  MOVIMOT®.

Toleranser vid Foljande tabell visar toleransomraden for axeldndar och flansar hos drivenheter
Axeldnde Flansar
Diametertolerans enligt EN 50347 Centrertolerans enligt EN 50347
+ 1S0j6 vid J <26 mm + 1S0j6 vid @ <250 mm
ISO k6 vid @ = 38 mm till <48 mm * 1SO h6 vid @ > 300 mm

ISO m6 vid & > 55 mm
Centreringshal enligt DIN 332, form DR..
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Mekanisk installation
Montering av MOVIMOT®-vaxelmotor

4.1.3 Uppstillning av MOVIMOT®

OBS!

Kapslingsklassen upphor att galla om MOVIMOT®-omformaren inte monterats
korrekt.

Det kan leda till skador pa MOVIMOT®-omformaren.
«  Om MOVIMOT®-omformaren tas av fran anslutningsladan maste den skyddas mot

fukt och damm.

Tank pa foljande vid montering av drivenhet MOVIMOT®:

Installera MOVIMOT®-drivenheten pa en plan, vibrationsfri och deformationsstyv
underkonstruktion.

Observera monteringslaget pa motorns typskyilt.

Ta noggrant bort allt korrosionsskyddsmedel fran axelandarna. Anvand vanligt
I6sningsmedel. Lésningsmedlet far inte komma in i lager och packningar — risk foér
materialskador.

For att inte belasta motoraxlarna felaktigt ska motorn riktas noggrant. Observera till-
latna tvar- och axialkrafter i katalogen "MOVIMOT®-vaxelmotorer".

Undvik stotar och slag mot axelédndarna.

Vertikalbyggformer ska skyddas med kapor sa att inte frammande partiklar eller
vatska kan trénga in.

Sakerstall fri kylluftcirkulation. Se till att varm franluft fran andra aggregat inte kan
sugas in.

Balansera delar som dragits pa axeln i efterhand med halv kil (utgaende axlarna ar
balanserade med halv kil).

Forslut 6ppningar for kondensvatten med plastplugg.
Oppna dem endast vid behov.

Inga 6ppna kondensvattenavlopp far forekomma. Vid 6ppna kondensvattenavlopp ar
hégre skyddsklasser inte langre giltiga.

4.1.4 Installation i vatutrymmen eller utomhus

Vid installation av omformare MOVIMOT® i vatutrymmen eller utomhus, beakta foljande
anvisningar:

Anvand passande kabelférskruvningar for matningsledningen. Anvand reducerings-
pluggar om det behovs.

Stryk pa tatningsmassa pa kabelférskruvningarnas och blindpluggarnas gangor och
dra at ordentligt. Stryk sedan pa tatningsmassa pa kabelforskruvningarna annu en

gang.
Tata kabelgenomféringarna val.

Rengoér noggrant tatningsytorna pa MOVIMOT®-omformaren innan den monteras
igen.

Battra malningen om det finns skador pa korrosionsskyddsskiktet.

Kontrollera att kapslingsklassen ar tillaten under radande omgivningsforhallanden
enligt typskylten.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP
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Mekanisk installation
Montering av MOVIMOT®-tillval

4.2 Montering av MOVIMOT®-tillval
4.2.1 Tillval MLU11A / MLU21A / MLG..A

Leverans-
omfattning

Montering

+ MLU11A/MLU21A / MLG..A 6verdel [2]
* 2 skruvar [1]

» Halskruv [4]

* MLU11A/MLU21A / MLG..A underdel [5]

1. Ta bort en forslutningsskruv pa anslutningsladan till MOVIMOT®.

2. Fixera underdelen [5] pa MOVIMOT®—ansIutningsIédan och fast den med en hal-
skruv [4] (atdragningsmoment 2,5 Nm).

3. Dra anslutningskabeln [3] genom halskruven [4] in i anslutningsladan till
MOVIMOT®.

4. Satt 6verdelen [2] pa underdelen [5] och fixera med 2 skruvar [1] (atdragnings-
moment 0,9 - 1,1 Nm).

Montera endast tillvalet i foljande lage:

(1]

1

N

458285835

Information om anslutning av tillval MLU11A/MLU21A finns i kapitlet "Anslutning av
tillval MLU11A/MLU21A" (— sid 42).

Information om anslutning av tillval MLG..A finns i kapitlet "Anslutning av tillval MLG..A"
(— sid 43).

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP




Mekanisk installation 4
Montering av MOVIMOT®-tillval

4.2.2 Tillval MLU13A

Tillvalet MLU13A ar inbyggt i den modulara anslutningsladan fran fabrik. For fragor om
eftermontering av tillval, kontakta SEW-EURODRIVE.

TIPS

Inbyggnad é&r tillaten endast i kombination med den moduldra anslutningsladan till
MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM40D-503-00.

fude

Foljande bild visar ett exempel pad montering. Monteringssattet beror pa vald anslut-
ningslada och av eventuella ytterligare tillval.

&

1113300875

Information om anslutning av tillval MLU13A finns i kapitlet "Anslutning av tillval
MLU13A" (— sid 42).
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Mekanisk installation
Montering av MOVIMOT®-tillval

4.2.3 Tillval MNF21A

Tillvalet MNF21A &r inbyggt i den modulara anslutningsladan fran fabrik. For fragor om
eftermontering av tillval, kontakta SEW-EURODRIVE.

TIPS

Inbyggnad é&r tillaten endast i kombination med den moduldra anslutningsladan till
MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM15D-503-00!

fude

Foljande bild visar ett exempel pad montering. Monteringssattet beror pa vald anslut-
ningslada och av eventuella ytterligare tillval.

2753184651

Information om anslutning av tillval MNF21A finns i kapitlet "Anslutning av tillval
MNF21A" (— sid 44).

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP




Mekanisk installation
Montering av MOVIMOT®-tillval

4.2.4 Tillval URM/BEM/BES

Tillvalen URM, BEM och BES ar inbyggda i anslutningsladan fran fabrik. For fragor om
eftermontering av tillvalen URM, BEM och BES , kontakta SEW-EURODRIVE.

Foljande bild visar ett exempel pa montering. Monteringssattet beror pa vald anslut-
ningslada och av eventuella ytterligare tillval.

458307467

Information om anslutning av tillval URM finns i kapitlet "Anslutning av tillval URM"

Information om anslutning av tillval BEM finns i kapitlet "Anslutning av tillval BEM"
(— sid 46).
Information om anslutning av tillval BES finns i kapitlet "Anslutning av tillval BES"
(— sid 47).
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4 Mekanisk installation
Montering av MOVIMOT®-tillval

4.2.5 Tillval MBG11A
Montera tillval MBG11A pa en vagg enligt en av de bada monteringsmgjligheterna:
A: Montering bakifran via 4 gadngade hal
(atdragningsmoment fastskruv [1]: 1,6 — 2,0 Nm)
B: Montering framifran via 2 fasthal
(atdragningsmoment fastskruv [3]: 1,6 — 2,0 Nm)

[1]M4 x5 +a A

322404747

a = vaggtjocklek
Skruvar medfoljer gj leveransen!

Satt éverdelen [5] pa underdelen [2] och fixera med 2 skruvar [4] (atdragningsmoment
0,3 Nm).

Information om anslutning av tillval MBG11A finns i kapitlet "Anslutning av tillval
MBG11A" (— sid 48).
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Mekanisk installation
Montering av MOVIMOT®-tillval

4.2.6 Tillval MWA21A
Montera tillval MWA21A i elskapet pa en skena enligt EN 50022:

322411915

Information om anslutning av tillval MWA21A finns i kapitlet "Anslutning av tillval
MWA21A" (— sid 49).
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Mekanisk installation
Montering av MOVIMOT®-tillval

4.2.7 Tillval MWF11A
Montera tillval MWF11A i elskapet pa en skena enligt EN 50022:

3180221579

Information om anslutning av tillval MWF11A finns i kapitlet "Anslutning av tillval
MWF11A" (— sid 50).
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Mekanisk installation
Fristdende placering av MOVIMOT®-omformaren

4.3  Fristaende placering av MOVIMOT®-omformaren

Foljande bild visar installationsmatten for fristdende (separat) placering av omformare
MOVIMOT®:

458277771
Byggstorlek Typ A B
. MMO3D503-00 — MM15D-503-00 140 65 mm
MMO03D233-00 — MM07D-233-00
MM22D503-00 — MM40D-503-00
2/2L MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm
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Mekanisk installation
Atdragningsmoment

4.4 Atdragningsmoment
441 MOVIMOT®-omformare
Korsdra fastskruvarna fér omformare MOVIMOT® med 3,0 Nm.

458577931
4.4.2 Pluggar
Dra at pluggarna for potentiometer f1 och anslutning X50 till 2,5 Nm.
458570379
4.4.3 Kabelforskruvningar
Folj alltid anvisningarna fran tillverkaren av kabelférskruvningarna.
4.4.4 Blindforskruvningar
Dra at blindférskruvningarna till 2,5 Nm.
322777611
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Mekanisk installation 4
Atdragningsmoment

4.4.5 Modular anslutningslada

Dra at skruvarna som fixerar anslutningsladan vid monteringsplaten till 3,3 Nm.

322786187
4.4.6 Atdragningsmoment for plintar
Observera foljande atdragningsmoment for plintar vid installationsarbetet:
VO — O\
% . ZM TN ZA LM LA LN §
H O H
[3] (11 [2] [3]
458605067
[1] 0,8 = 1,5 Nm
2] 1,2-1,6 Nm
[3] 2,0 -2,4 Nm
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Installationsforeskrifter

5 Elektrisk installation
5.1 Installationsforeskrifter

5.1.1 Anslutning av natkablar

» Markspanning och -frekvens i MOVIMOT®-omformaren maste éverensstamma med
data i férsorjningsnatet.

» Installera kabelsakringar vid natkabelns boérjan, efter samlingsskeneavgreningen, se
F11/F12/F13 i kapitlet "Anslutning av MOVIMOT®-drivenheten".

For F11/F12/F13 far endast smaltsakringar med karaktaristik D, DO, NH eller auto-
matsakringar anvandas. Dimensionera sakringen efter kabelarean.

* |l elnat med gj jordad stjarnpunkt (IT-nat) rekommenderar SEW-EURODRIVE att iso-
lationsvakt med pulskodsmatning anvands. Pa detta satt undviker man felutlésningar
av isolationsvakten pa grund av omformarens jordkapacitanser.

+ Ledararea: utgadende fran instrdmmen I,5; vid dimensioneringseffekt (se "Tekniska
data").

5.1.2 Tillaten ledararea for MOVIMOT®-pIintar

Naétplintar Observera tillatna ledarareor vid installationen:
Natplintar
Ledararea 1,0 mm? — 4.0 mm?
AWG17 — AWG12 (2 x AWG12)
Ledarhylsor * Vid enkelledare:

Endast massiva ledare eller flexibla ledare med ledar-
hylsor (DIN 46228, material E-CU), med eller utan iso-
lerande krage far anslutas

* Vid dubbelledare:
Endast flexibla ledare med ledarhylsor (DIN 46228-1,
material E-CU), utan isolerande krage far anslutas

« Tillaten langd for ledarhylsor: minst 8 mm

Styrplintar Observera tillatna ledarareor vid installationen:
Styrplintar
Ledararea
+ Entradig ledare
(blank trad) 0,5 mm?2 — 1,0 mm?
* Flexibel ledare AWG20 - AWG17
(blank trad)

* Ledare med ledarhylsa
utan isolerande krage

* Ledare med ledarhylsa 0,5 mm? — 0,75 mm?2
med isolerande krage AWG20 - AWG19
Ledarhylsor » Endast massiva ledare eller flexibla ledare med eller
utan ledarhylsor (DIN 46228, material E-CU) far
anslutas.

» Tilldten langd for ledarhylsor: minst 8 mm
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5.1.3 Anvéandning av styrplintar X5 — X6

Observera foljande anvisningar fér anvandning av styrplintar:

Anslut ledaren
utan att trycka pa knappen

Anslut ledaren
tryck forst pa knappen

Q qQ
I
) )
-

9007199919965835

Foljande ledare kan utan hjalp av verktyg
anslutas till plintar ner till minst tva ledar-
areasteg under nominellt varde.

* Massiva ledare
» Flexibla ledare med ledarhylsor

9007200623153931

Nar foljande ledare ansluts maste den

Oovre knappen tryckas in for att oppna

fijadern:

» Obehandlade flexibla ledare

+ Ledare med liten area som inte kan
anslutas direkt

Lossa ledaren
tryck forst pa knappen

9007199735787147

For att lossa en ledare, tryck forst knappen ovanpa fjaderplinten
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5.1.4 Jordfelsbrytare

A VARNING!
Risk for elektrisk stot pga. fel typ av jordfelsbrytare.
Dodsfall eller svara skador.

MOVIMOT® kan ge upphov till en likstrém i skyddsjordledaren. | fall d& en jordfelsbry-
tare (FI) anvands for att skydda mot direkt eller indirekt beroring tillats endast jordfels-
brytare (F1) av typ B pa matningssidan av omformare MOVIMOT®.

» En konventionell jordfelsbrytare som skyddsanordning &r inte tillatet. En allstréms-
kanslig jordfelsbrytare (utlésningsstrom 300 mA) tillats som skyddsanordning. Vid
normal drift med omformare MOVIMOT® kan lackstrémmar > 3,5 mA upptrada.

+  SEW-EURODRIVE rekommenderar att jordfelsbrytare inte anvands. Om jordfelsbry-
tare (FI) foreskrivs som direkt eller indirekt beréringsskydd, observera féljande anvis-
ningar enligt EN 61800-5-1.

5.1.5 Natkontaktor
OBS!

MOVIMOT®-omformaren kan skadas om natkontaktorn K11 anvands i stegning.
MOVIMOT®-omformaren kan skadas.

* Anvand inte natkontaktor K11 (se Kretsschema (— sid 36)) for stegning utan
endast for till/frankoppling av omformaren. For stegning, anvand kommandona

"Hoger/stopp" eller "Vanster/stopp".
« Natkontaktor K11 far inte man6vreras med kortare intervall 4n 2 s.

* Anvand som natkontaktor endast kontaktor med brukskategori AC-3 (EN 60947-4-1).
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5.1.6 Anvisningar for skyddsjord (PE)
A VARNING!

Risk for elektrisk stot pga. felaktig anslutning av skyddsjord (PE).
Dddsfall eller svara skador.

+ Max. tillatet atdragningsmoment fér skruven uppgar till 2,0 — 2,4 Nm.
* Observera féljande anvisningar for skyddsjord (PE).

Otillaten montering Rekommendation: Montering med massiv ledare
Montering med gaffelsko Tillatet for ledarareor upp till
Tillatet for alla ledarareor 2,5 mm?

M5

=

323042443 323034251 323038347

S

[11 Gaffelsko som passar foér fér M5-PE-skruvar

Vid normal drift kan l&ckstrémmar = 3,5 mA férekomma. For att uppfylla EN 61800-5-1
maste foljande observeras:

» Skyddsjorden (PE) maste installeras sa att den uppfyller kraven fér héga lackstrémmar.
* Detta innebar vanligtvis
— att jordad anslutningskabel med en area pa minst 10 mm
— eller att en andra jordad anslutningskabel installeras parallellt med skyddsledaren.

2 anvands.
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5.1.7 EMC-riktig installation
TIPS

i

Detta drivsystem far inte anvandas i ett allmant lagspanningsnat som matar bostader.

Detta ar en produkt med begransad distribution i enlighet med IEC 61800-3. Denna
produkt kan orsaka EMC-stdrningar. | sadana fall kan det vara nédvandigt fér anvan-
daren att vidta skyddsatgarder.

Utforlig information om EMC-riktig installation finns i dokumentet "Electromagnetic
Compatibility in Drive Engineering" som kan bestallas fran SEW-EURODRIVE.

Frekvensomformaren far i enlighet med EMC-direktivet inte anvandas sjalvstandigt.
Produkten kan EMC-beddémas forst da den ingar i ett drivsystem. Konformitet deklareras
for beskrivna CE-typiska drivsystem. Narmare information finns i denna montage- och
driftsinstruktion.

5.1.8 Installationshéjder 6ver 1 000 m.6.h

MOVIMOT®-drivenheter med natspanning pa 200 — 240 V eller 380 — 500 V kan aven
anvandas pa 1 000 — 4 000 m.6.h.") D& maste féljande ramvillkor uppfyllas.

Max. kontinuerligt uttagbar effekt begrénsas pa grund av de forsamrade kylegenska-
perna pa hojder 6verstigande 1 000 m.6.h. (se "Tekniska data").

Luft- och isolationsavstanden pa héjder dverstigande 2 000 m.6.h. racker endast for
Overspanningsklass 2. Om 6verspanningsklass 3 kravs for installationen maste ett
externt dverspanningsskydd installeras, som garanterar att éverspanningstopparna
fas-fas och fas-jord begransas till 2,5 kV.

Om séker elektrisk franskiljning krdvs maste detta I6sas utanfér apparaten pa hojder
Over 2 000 m.6.h. (saker elektrisk franskiljning enligt EN 61800-5-1).

Vid installationshojder mellan 2 000 m och 4 000 m Over havet reduceras tillatna
nominella natspanningar enligt foljande:

— med 6V per 100 m vid MM..D-503-00
— med 3V per 100 m vid MM..D-233-00

5.1.9 Anslut 24 V-matning

5.1.10 Digital styrning

1)

Mata omformare MOVIMOT® antingen via extern 24 V DC eller via tillvalet MLU..A
eller MLG..A.

Anslut nédvandiga styrledningar.

Som styrledningar ska skdrmade kablar anvéndas. Dessa ska forlaggas skilda fran
kraftkablar.

Den maximalt tilldtna installationshdjden begransas av krypavstand och kapslade komponenter som t.ex.
kondensatorer.
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5.1.11 Styrning via granssnitt RS-485

fude

Styrning av MOVIMOT®®-drivenheter via granssnitt RS-485 sker via en av foljande
styrenheter:

« MOVIFIT®-MC

» Faltbussgranssnitt MF.. eller MQ..
* Bussmaster PLC

« Tillval MLG..A

« Tillval MBG11A

« Tillval MWA21A

« Tillval MWF11A

TIPS

« Anslut endast en bussmaster till MOVIMOT®-drivenheten.
* Anvand endast skdrmad kabel med parvis tvinnade ledare som styrledningar.
+ Forlagg styrledningar separat fran kraftledningar.

5.1.12 Skyddsanordningar

«  MOVIMOT®-drivenheter har inbyggda skyddsanordningar mot 6verbelastning. Inga
externa déverlastskydd behdvs.

5.1.13 UL-riktig installation

Nétplintar

Skydd mot
kortslutning

Sékring av
avgreningskretsar

Overbelastnings-
skydd fér motorn

Omgivnings-
temperatur

For UL-riktig installation galler féljande anvisningar:
* Anvand endast kopparledningar for temperaturomradet 60/75 °C.
+ Max. tillatet atdragningsmoment for natplintarna uppgar till 1,5 Nm.

For strémkretsar med en max. kortslutningsvéxelstrom pa 200 000 Ag.
Max. spanning ar begransad till 500 V.

Det integrerade halvledarbaserade kortslutningsskyddet erbjuder inget skydd for avgre-
nade kretsar. Skydda alla avgrenade kretsar enligt amerikansk National Electrical Code
och alla lokala bestdammelser.

Max. sakring ar begransad till 25 A/600 V.

MOVIMOT® MM..D har ett Overbelastningsskydd fér motorn som l6ser ut vid 140 % av
motorns markstrom.

MOVIMOT® MM..D kan anvandas i omgivningstemperaturer mellan 40 °C och max.
60 °C vid reducerad utstréom. For att kunna fastlagga nominell utstrém vid temperaturer
Over 40 °C maste utstrommen reduceras 3 % per °C mellan 40 °C och 60 °C.
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Anslutning av MOVIMOT®-drivenheten

5.2 Anslutning av MOVIMOT®-drivenheten

L1

L2
L3

PE-¢ — |-} 4 - — - — - — - — = — - — - —

H H F11/F12/F13

MOVIMOT®

BE/BR

RS-485

(11 21181141 [5] [6]

=

|

o
=

S

:I_____________________________

1 Xx6:4,56 —

HT1 X5: 21,22

L¥ ) X6: 9,10
RS+ X5: 31,32 j~a——w|

R(CYX6: 11,12
f1/f2 X6: 7,8

HT2 X5: 23,24
K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28
RS- X5: 29,30

X
>
N
N

+
DC 24V

18014399135542795

[1] DC-24 V-matning
(extern eller tillval MLU..A/MLG..A)
[2] Hoger/stopp
[3] Vanster/stopp
[4] Borvardesomkoppling f1/f2
[5] HT1/HT2: mellanplintar fér sérskilda kretsscheman
[6] Startberedskap
(kontakt sluten = driftklar)
[7] Bromsmotstand BW..
(endast MOVIMOT®-drivenheter utan mekanisk broms)
[8] Kontaktdon for anslutning av tillval BEM + BES

Funktioner for plintarna Héger/stopp och
Vianster/stopp vid digital styrning:

RCYX6: 11,12
L¥)X6:9,10
24V X6:1,2,3

“«
N
-
S
x
>
A
3

= R(C¥X6: 11,12
L¥)X6:9,10

|

Rotationsriktning
Hoger aktiv

Rotationsriktning
Viénster aktiv

Funktioner for plintarna f1/f2:

24V X6:1,2,3
24V X6:1,2,3

“RCV¥X6: 11,12
—L¥)X6:9,10
—1f1/f2 X6: 7,8
- RC¥X6: 11,12
—-L¥)X6:9,10
f1/f2 X6: 7,8

Borvarde f1 aktivt  Borvarde 2 aktivt

Funktioner hos plintarna Hoger/stopp och Vanster/
stopp vid styrning via granssnitt RS-485/faltbuss:

Bada rotationsriktningarna ar frigivna

24V X6:1,2,3
R(yX6: 11,12
L¢X6: 9,10

(o] [¥]o

N I

- =@ Endast rotationsriktning hoger ar

< LK frigivgn, S

> cIG Borvardesforinstalining for vansterro-
I3 [ tation medfor att drivenheten stoppas
J

B o .

o hS Endast rotationsriktning Vanster ar
- -|® frigiven,

< S Bérvardesforinstallning fér hogerrota-
> ¢l tion leder till stopp av drivenheten

N g

1

] 8o

o <=

-— )

© ©|o

§ <% Drivenheten blockeras eller stoppas
2l ICIG

N |-

T
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MOVIMOT®-kontaktdon

5.3 MOVIMOT®-kontaktdon
5.3.1 Kontaktdon AVT1, ASA3
Foljande bild visar ledartilldelningen i kontaktdonstillvalet AVT1 och ASA3:
Moéjliga utféranden:
+ MM../ASA3
+ MM../AVT1
* MM../ASA3/AVT1

\_///\
MOVIMOT®
24V RS+ 1 RS- @) |_|1 |_|2 |_|3
11 2] 3] 4
YT
Ooddo
é/ I s S B |
HIEIEIEE
[ 00000
6 7 8 9 10
ASA3
323830155
5.3.2 Kontaktdon AMA6
Foljande bild visar ledartilldelningen i kontaktdonstillvalet AMAG:
Moéjliga utféranden:
+ MM../AMAB
\—/’/'/_\
MOVIMOT®
RS- it
RS+ L1
24V — — L2
(O i’ ® O
%e
v 3 2 3 2 @
sheo
O 6, .6 O
AMAG
323879563
TIPS

fude

Vid utféranden med kontaktdon &r bada rotationsriktningarna frigivna fran fabrik. Om
endast en rotationsriktning dnskas, se kapitlet "Anslutning av MOVIMOT®-drivenhet,
funktioner hos plintarna héger/stopp och vanster/stopp vid styrning via granssnitt
RS-485)".
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5.4  Férbindelse mellan MOVIMOT® och motor vid fristaende placering

Vid fristdende (separat) placering av omformare MOVIMOT®-omformaren ansluts
motorn med en fardigtillverkad hybridkabel.

Mellan MOVIMOT®-omformaren och motorn far endast hybridkabel SEW-EURODRIVE
anvandas.

Pa MOVIMOT®-sidan ar féljande utforanden méjliga:
+ A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

Vid utférande APG4 finns, beroende pa vald hybridkabel, féljande alternativ for anslut-
ning till motor:

Utférande A1 A2 A3 A4
MOVIMOT® APG4 APG4 APG4 APG4
Motor Kabelfor- ASB4 APG4 ISU4
skruvning/
plintar

Hybridkabel 01867423 05930766 01867415 08163251 A fér DR.63
0816 326 X A for DR.71-DR.132
0593 278 5 . for DR.63
0593 755 8 L fér DR.71-DR.132

0

A4

/IIII'////
S

/L

[1] Anslutning via plintar 458666635
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Forbindelse mellan MOVIMOT® och motor vid fristaende placering

Vid utférande ALA4 finns, beroende pa vald hybridkabel, féljande alternativ for anslut-

ning till motorn:

Utférande B1 B2
MOVIMOT® ALA4 ALA4
Motor Kabelférskruvning/plintar ASB4
Hybridkabel 0817948 4 0816 208 5

[1] Anslutning via plintar
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5.4.1 Forbindelse mellan MOVIMOT® och motor vid fristaende placering

MOVIMOT®-omformare | Utf6- Hybridkabel Drivenhet
rande
MM../P2.A/RO.A/APG4 | A1 Artikelnummer DR71 — DR100: 0 186 742 3 Vaxelstrdmsmotorer med

Artikelnummer DR112 — DR132: 1 811 662 0 kabelférskruvning

N\

A2 Artikelnummer: 0 593 076 6 Vaxelstromsmotorer med
kontaktdon ASB4

A3 Artikelnummer: 0 186 741 5 Vaxelstromsmotorer med
kontaktdon APG4

A4 Artikelnummer: 0 593 278 5 (\\) Vaxelstrémsmotorer med
Artikelnummer: 0 816 3251 (A) stickkontaktdon 1SU4
Byggstorlek DR.63

=

A4 Artikelnummer: 0 593 755 8 (1) Vaxelstrémsmotorer med
Artikelnummer: 0 816 326 X (A) stickkontaktdon ISU4
Byggstorlek DR.71-DR.132

Vaxelstromsmotorer med
kabelférskruvning

MM../P2.A/RE.A/ALA4 B1

N

B2 Artikelnummer: 0 816 208 5 Vaxelstromsmotorer med
ALA4 kontaktdon ASB4

o (o]

@ (O]

o (o]
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Forbindelse mellan MOVIMOT® och motor vid fristaende placering

5.4.2 Anslutning av hybridkabel

Foljande tabell visar stifttilldelningen for hybridkabel med artikelnumren 0 186 742 3 och
0 817 948 4 och tillhérande motorplintar pa DR-motorn:

Motorplint, DR-motor Ledarfarg/beteckning, hybridkabel
u1 svart/U1

\'Al svart/V1

W, svart/W1

4a rod/13

3a vit/14

5a bla/15

1b svart/1

2b svart/2

Skyddsjordanslutning (PE) | gron/gul + skdrméande (innerskarm)

Foljande bild visar anslutning av hybridkabeln till anslutningslddan pa en DR-motor.

PE@
N

@)

—
O[

W1 BK/W1

BK/V1

BK/U1

I BU
R D PRI IR
WH SRR
BK/1
BK/2
)\ w2 U2 V2 f
ur 1wt
(@] (@] O
9007200445548683
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5.5 Anslutning av MOVIMOT®-tillval
5.5.1 Anslutning av tillval MLU11A/MLU21A

Information om montering av tillval MLU11A och MLU21A finns i kapitlet "Tillval
MLU11A/MLU21A/MLG..A" (— sid 20).

Foljande bild visar anslutning av tillvalen MLU11A och MLU21A:

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

YE (MLU11A), BN (MLU21A)

MOVIMOT® - N
-
MLU..A
=
ool |Vl 18R] S
N — | =R~ o=
<t |~ | NN|N| ™
o|loe|lo|e|u|v|o|lalf™
X< E<:><><><><><><
> (: N ool Al K
| Z(E|v|n
—|& e|as|<ll| x|
RD
BU

640436235

5.5.2 Anslutning av tillval MLU13A
Information om montering av tillval MLU13A finns i kapitlet "Tillval MLU13A" (— sid 20).
Foljande bild visar anslutning av tillval MLU13A:

MOVIMOT® IR
YE
YE
YE
MLU13A
BU
RD
o|lm
Glal 52w SIS 22 -
<t |~ — | OO NN|N|M
QIR %}‘Q?QQQQ
> N ©|al| A+
S I2 o
-3 nc(_n:::xxrxnc

323967371
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5.5.3 Anslutning av tillval MLG..A

Information om montering av tillval MLG..A finns i kapitlet "Tillval MLU11A/
MLU21A/MLG..A" (— sid 20).

Foljande bild visar anslutning av tillval MLG..A:

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

MOVIMOT® -«
[ |
MLG..A
> 1
)
ool NI QRSN 1 x
N — | =R~ o=
< | — | OO NN|N|™M
x| X< E<:><><><><><><
> N ©|al L]+
lel=|nlon
N nc(_n:::xxrxnc
Qo O 2
| mf O O
1]

641925899

[1] Observera rotationsriktningsfrigivningen.
Se kapitlet "Anslutning av MOVIMOT®-drivenheten" (— sid 36),
funktioner hos plintarna Hoger/stopp och Vanster/stopp vid styrning via granssnitt RS-485
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5.5.4 Anslutning av tillval MNF21A
TIPS

(]
1 Installationen ar tillaten endast i kombination med den modulara anslutningsladan fill
MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM15D-503-00!

Information om montering av tillval MNF21A finns i kapitlet "Tillval MNF21A" (— sid 22).
Foljande bild visar anslutningen av tillvalet MNF21A:

L1
L2
L3

PE . e =
T

1
| — |

:

 S—

} F11/F12/F13

K11

(] MNF21A MOVIMOT®
1] v

2] L2—

=

e _._.

o] iNe]
AN| ~—
MR ©| @
MO |— AN| ~—
RIR|R|RIKR[TR| %
<
+ | N_| >
0nlnY X
22|alal8|s] |d|4
1754451723

[1] Minimera ledningslangden for natmatningen!
[2] Minimera ledningslangden fér bromsanslutningen!

Forlagg inte bromsledningarna parallellt med matningsledningarna, utan i stéllet sa langt
som mojligt fran dessa.

[3] Bromsmotstand BW (endast MOVIMOT® utan mekanisk broms)
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5.5.5 Anslutning av tillval URM

Information om montering av tillval URM finns i kapitlet "Tillval URM/BEM" (— sid 23).
Foljande bild visar anslutning av tillval URM:

URM

13

15

RD

Xm)

| BE/BR

WH

MOVIMOT®
©|m 5} ©O|lo|o|N
Wiy N A N
< | —|®OIMAN|N|N(™
x| X E<t><><><><><><

> (:9_‘«5_0-*'

Ell=|nln
1N ylals|x|x| e
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5.5.6 Anslutning av tillval BEM
Information om montering av tillval BEM finns i kapitlet "Tillval URM/BEM/BES" (— sid 23).
Foljande bild visar anslutning av tillval:

— e

! —\—\—— K11
I
|
I
BEM MOVIMOT®
RD
+
UINI BU
T BE/BR 5
E ,[LBK x
i
2
13 1__RD
WH -
14 BU N
13 | —N® ‘
[eolole)
xxx 192 (Yol 1KIK3S
LIS SRR EINE
T ”wﬁ%www’
> Nl w|of |+
—H& KSEQQ‘M
+
324134539
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5.5.7 Anslutning av tillval BES
OBS!

Vid alltfér hdg anslutningsspanning kan tillvalet BES eller bromsmotstandet som ar
anslutet till det skadas.

Risk for skador pa tillvalet BES eller bromsspolen.

» Valj en broms med DC-24 V-bromsspole!

Information om montering av tillval BES finns i kapitlet "Tillval URM/BEM/BES" (— sid 23).
Foljande bild visar anslutning av tillvalet BES:

! ~—| |\ (V)—‘
P | | —1
- R K
= x| <] X MOVIMOT®
+
24V L
' —"
1
BES [1] DR..
z , LRD
2 | BU
.= Lro BE... =
D: BK gf
7]
i3 1__RD ©
5 WH C
BU
15 | mN® ‘
[eeole]
== [©o|lm N ©|o|lo|n
5 B [HelleRee
T ”wﬁ%www’
> Nl o|al |+
S m§E§§$2
[2]
1711602315

[1] Bromsstyrning BES monterad i anslutningsladan
[2] Externt bromsmotstand BW
[3] Extraplintar fér bromsmatning DC 24 V
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5.5.8 Anslutning av tillval MBG11A
Information om montering av tillval MBG11A finns i kapitlet "Tillval MBG11A" (— sid 24).
Foljande bild visar anslutning av tillval MBG11A:

MOVIMOT®
MBG11A
©lm ~ ©ofolofn
L AP I R P
NS ~ |2 N >
R|R %QQQQQQ’_ N |
> Y ool Al K
= |RN|N
N n:g::xxrxn:
[1]
1 24V (i)
[2]

324046731

[1] Observera rotationsriktningsfrigivningen.

Se kapitlet "Anslutning av MOVIMOT®-drivenheten" (— sid 36),

funktioner hos plintarna Hoger/stopp och Vanster/stopp vid styrning via granssnitt RS-485
[2] EMC-kabelférskruvning av metall
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5.5.9 Anslutning av tillval MWA21A
Information om montering av tillval MWA21A finns i kapitlet "Tillval MWA21A" (— sid 25).
Foljande bild visar anslutning av tillval MWA21A:

1 24Vpe

MOVIMOT® MWA21A

1 24V
2 24V
3 L

=>4 R(¥
L5 LD

_{
6 10V [-—
[31{ I
_{
_{

9 1
10 _L
—111 RS+
—[12Rs-

R(CVYX6: 11,12
L¥ ) X6: 9,10
1/f2 X6:7,8
K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28
RS- X5: 29,30
RS+ X§I: 31,32

1 X6:45,6
24V X6:1,2,3

—
N
[—

(2] (i) (2] (i)

324061323

[1] Observera rotationsriktningsfrigivningen.

Se kapitlet "Anslutning av MOVIMOT®-drivenheten” (— sid 36),

funktioner hos plintarna Héger/stopp och Vanster/stopp vid styrning via granssnitt RS-485
[2] EMC-kabelférskruvning av metall
[3] Vid anvandning av 10 V referensspanning [A]

eller potentialfri analog signal [B]

+ |2
<

[A]

[B] |

MWA21A

oo |oo ([~
MWA21A

[

324089483
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5.5.10 Anslutning av tillval MWF11A
Information om montering av tillval MWF11A finns i kapitlet "Tillval MWF11A" (— sid 26).
Foljande bild visar anslutning av tillval MWF11A:

[hlf] Bl BERE
X1 X2 X3
MWF11A
X4 X5
[1]2][3[4]5]6]7[8]9] [1][2]3]4]
3184574347
Granssnitt RS-485
X1 1 RS-485 + anslutning till MOVIMOT®
2 RS-485 - anslutning till MOVIMOT®
3 RS-485 GND anslutning till MOVIMOT®
4 Skarmning
Frekvensingang
X2 1 A
2 Utan funktion
GND
Spanningsmatning
X3 1 +24 V (IN)
2 +24 V (OUT)
GND
Styrplintar
X4 1 Frigivning hdger
2 Frigivning vanster
3 Frigivning/snabbstopp
4 n11
5 n12
6 Felaterstallning
7 /Stérning utgang
8 /Stoérning utgang (kortslutningsséaker)
9 GND
Analog ingang (differentiell)
X5 1 10 V ut (for 47 kQ-potentiometer)
2 Al
3 Al12 (referens)
4 GND
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Anslutning av tillval MWF11A i Broadcast-ldge

Foljande bild visar ett installationsexempel av tillvalet MWF11A i Broadcast-laget:

(1

w

(]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
9]

......................

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

MOVIMOT® med adress 1
MOVIMOT® med adress 2

Funktionsgenerator

P R GND +U,
! ! L L
k_::dz9 3 éI_)::*r.::@z}
s MOVIMOT® | MOVIMOT® 1 [4]
2 :
& 31 [5]: I
3 3 29 o+l oND]_A
+|O| x| x|
[ v
4[3[2]1]  [3[2]1]  [3]2]1
X1 X2 X3
MWF11A
X4 X5
[1]2[3[4[5]6]7]8]o] [1]2]3[4]
E \\E
— N
©, z 47 kQ
g
Nat

1kQ
0...20 mA
[12]

e e e e —

3184656907

Vid starka stérningar fran omgivningen maste RS-485-kabelskadrmen jordas pa elskapets fastplat

Frigivning héger/stopp
Frigivning vanster/stopp
Frigivning/snabbstopp
Felaterstallining

[10] /Stérning
[11] Alternativ borvardesinstallning
[12] l-ingang
[13] U-ingang
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5.5.11 Anslutning av separatdriven flakt V
Vaxelstromsmotorerna i serie DR.. kan levereras med separatdriven flakt V som tillval.

Nar en separatdriven flakt V anvands Okar borvarvtalets instaliningsomrade. P& sa vis
ar varvtal fran 150 min™ (5 Hz) kontinuerligt méjliga.

Fdljande bild visar anslutningen av flaktkabeln:

3169663499
Foljande bild visar ett exempel pa anslutning av separatdriven flakt V:
~| |IN] |
- - -
<[ [<[]x MOVIMOT®
©|m N ©|o|ofN
- = — o NN ™
Wl o= S| o5l =
B = N N 24V 1
SRR
> N |l |+
BEESS e ol 2
L
DC 24V
3182111115
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Anslutning av RS-485-bussmaster

5.6 Anslutning av RS-485-bussmaster
Foljande bild visar anslutning av en RS-485-Busmaster:

MOVIMOT® RS-485
Busmaster
(SPS / PLC)
©fo Yol |&IR|8S
0l B I o s N s
R S N RS-485) |
RETg R e
> N ool Al K
BN SEEEEE

—
—_
[—

24 Vpe

3] é ””””””””””” é

324289547

[1] Observera rotationsriktningsfrigivningen.

Se kapitlet "Anslutning av MOVIMOT®-drivenheten" (— sid 36),

funktioner hos plintarna Hoger/stopp och Vanster/stopp vid styrning via granssnitt RS-485
[2] EMC-kabelfoérskruvning av metall
[3] Potentialutjamning MOVIMOT®/RS-485-mastern
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Elektrisk installation
Anslutning av mandverenhet DBG

5.7 Anslutning av mandéverenhet DBG

MOVIMOT®-drivenheter ar utrustade med ett diagnosgranssnitt X50 (RJ10-kontaktdon)
for idrifttagning, parametersattning och service.

En diagnosgranssnitt X50 sitter pa under pluggen pa ovansidan av MOVIMOT®-
omformaren.

Skruva i pluggen innan kontaktdonet ansluts till diagnosgranssnittet.

A FARA! Varning for brannskador pa grund av heta ytor pa MOVIMOT®-drivenheten.
Svéra skador.

+  Vanta tills MOVIMOT®-drivenheten har svalnat innan du rér den.

DKG60B

DBG

1144135307

For snabb idrifttagning kan manéverenhet DBG anslutas till MOVIMOT®-drivenheten
via tillvalet DKG60B (5 m férlangningskabel.

Forlangnings- | Beskrivning (= leveransomfattning) Artikel-

kabel nummer

DKG60B *+ Langd5m 0817 5837
» Skarmad kabel med 4 ledare (AWG26)
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Elektrisk installation
Anslutning av PC

5.8 Anslutning av PC

MOVIMOT®-drivenheter ar utrustade med ett diagnosgranssnitt X50 (RJ10-kontaktdon)
for idrifttagning, parametersattning och service.

En diagnosgranssnitt [1] sitter pa under pluggen pa ovansidan av MOVIMOT®-
omformaren.

Skruva i pluggen innan kontaktdonet ansluts till diagnosgranssnittet.

A FARA! Varning fér brannskador pa grund av heta ytor pa MOVIMOT®-drivenheten
(séarskilt kylaggregatet).

Svéra skador.
«  Vanta tills MOVIMOT®-drivenheten har svalnat innan du rér den.

Anslutning mellan diagnosgranssnittet och normal PC kan utféras pa féljande satt:
+ USB11A med USB-granssnitt, artikelnummer 0 824 831 1
+  UWS21B med seriellt granssnitt RS-232, artikelnummer 1 820 456 2

Leveransomfattning:

* Granssnittomvandlare

+ Kabel med kontaktdon RJ10

» Granssnittkabel USB (USB11A) eller RS-232 (UWS21B)

®
USBTA [11 MOVIMOT
USB ISEV RJ10 ﬁ j——<
m A& = \’ ] (==
(@) SEW
PC + ® A= [FRA]
MOVITOOLS
uUws21B
RS-232 o s RJ10
458786059
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(‘il) Idrifttagning "Easy"

@ Oversikt

6 Idrifttagning "Easy"

6.1 Oversikt

Vid idrifttagning av MOVIMOT®-drivenheter kan man valja mellan féljande idrifttag-
ningssatt:

Vid idrifttagning "Easy" tar man snabbt och enkelt MOVIMOT®-drivenheten i drift
med hjalp av DIP-omkopplarna S1 och S2 samt omkopplarna f2 och t1.

Vid idrifttagning "Expert" star en stdrre uppsattning parametrar till férfogande. Med
hjalp av programvaran MOVITOOLS® MotionStudio eller mandverenheten DGB kan
parametrarna anpassas till tilldAmpningen.

Information om idrifttagning "Expert." finns i kapitlet "Idrifttagning "Expert" med para-
meterfunktion" (— sid 116).
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Viktiga anvisningar for idrifttagning

Idrifttagning "Easy" (t@ 6
@

6.2 Viktiga anvisningar for idrifttagning
TIPS

(]
1 Vid idrifttagningen maste de allmanna sakerhetsanvisningarna i kapitlet "Sakerhets-
anvisningar" foljas.

Klamrisk pa grund av att det inte finns nagra skyddskapor eller att de ar defekta.
Ddodsfall eller svara skador.

* Montera anlaggningens skyddskapor enligt anvisningarna, se montage- och drifts-
instruktionen till vaxeln.
+  Tainte MOVIMOT®-drivenheten i drift utan monterade skyddskapor.

Risk for elektrisk stét pa grund av farlig spanning i anslutningsladan. Farliga span-
ningar kan finnas kvar i upp till en minut efter franskiljning av natspanningen.

Dodsfall eller svara skador.

« Innan MOVIMOT®-omformaren tas av ska MOVIMOT®-drivenheten frAnkopplas
via en lamplig frankopplingsanordning.

+ Se till att spanningen inte kan kopplas in av misstag igen.

« Vénta sedan i minst en minut innan MOVIMOT®-omformaren tas av.

Varning for brannskador pa grund av heta ytor pa MOVIMOT®-drivenheten (sarskilt
kylaggregatet) eller tillval.

Svéra skador.

« Vidrér inte MOVIMOT®-drivenheten och externa tillval forran de har svalnat
tillrackligt.

Fel pa apparaterna pa grund av felinstallning.
Dodsfall eller svara skador.

> B P

* Observera anvisningarna om idrifttagning.
+ Installationen far endast utféras av behorig personal.
* Anvand endast instéliningar som [&mpar sig fér funktionen.

TIPS

[ ]

1 For storningsfri drift ska inte kraft- eller signalkablar dras eller anslutas under drift.
TIPS

@

1 » Dra av malningsskyddet fran statuslysdioden fore idrifttagningen.

» Dra av malningsskyddet fran typskyltarna fore idrifttagningen.
* Natkontaktor K11 far inte mandvreras med kortare intervall an 2 s.
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(‘@ Idrifttagning "Easy"

@ Forutsattningar

6.3 Férutséttningar
Foéljande forutsattningar galler for idrifttagningen:

« MOVIMOT®-drivenheten ska ha installerats mekaniskt och elektriskt enligt
anvisningarna.

» Sakerhetsatgarder har vidtagits sa att drivenheterna inte kan starta plotsligt.
+ Sakerhetsatgarder har vidtagits for att skydda manniska och maskin.

6.4 Beskrivning av mandéveranordningarna

6.4.1 Borvardespotentiometer f1

OBS!

Kapslingsklassen upphor att galla om pluggarna inte monterats korrekt pa borvardes-
potentiometern f1 och diagnosgranssnittet X50.
MOVIMOT®-omformaren kan skadas.

« Satt tillbaka pluggen over borvardespotentiometern f1 med sin tatning efter
installningen.

Potentiometern har olika funktioner beroende pa valt driftsatt hos omformare

MOVIMOT®:
+ Digital styrning: Installning av borvarde f1
(f1 valjs via plint f1/f2 X6:7,8 = "0")
+ Styrning via RS-485: Instalining av max. frekvens f 5«
f[H2] 100
751
&7
50 1
— -
01 2 3 45 6 7 8 9 10 [1]
[1] Potentiometerlage 329413003
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Beskrivning av mandveranordningarna @

6.4.2 Omkopplare 2
Omkopplare 2 har olika funktioner beroende pa driftsattet hos MOVIMOT®-

omformaren:
+ Digital styrning: Installning av borvarde 2
(f2 valjs via plint f1/f2 X6:7,8 = "1")
+ Styrning via RS-485: Instalining av minfrekvens fi,
Omkopplare 2
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Borvarde 2 [Hz] 5 7 10 15 20 25 | 35 50 | 60 70 100
Minfrekvens [Hz] 2 5 7 10 12 15 20 25 | 30 35 40

6.4.3 Omkopplare t1

Omkopplaren t1 anvands for att stalla in accelerationen for MOVIMOT®-drivenheten.
Ramptiden avser borvardesforandring i steg om 1500 min™' (50 Hz).

Omkopplare t1
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Ramptid t1 [s] 0102 03 05 07 1 2 3 5 7 10
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@ Beskrivning av mandveranordningarna

6.4.4 DIP-omkopplare S1 och S2
OBS!

DIP-omkopplarna kan skadas om fel verktyg anvands.
DIP-omkopplarna kan skadas.

+ Stall om DIP-omkopplaren endast med lampligt verktyg, t.ex. sparskruvmejsel med
mejselbredd < 3 mm.
» DIP-omkopplaren far paverkas med en kraft p4 max 5 N.

626648587
DIP-omkopplare
S1:
S1 1 2 3 4 5 6 7 8
Betydelse Digitalkodning Motor- Motor- Switch- Tomgangs-
av RS-485- skydd effektsteg frekvens dampning
apparatadress
20 21 22 23
Motor en .
Variabel .
ON 1 1 1 1 Av stprlek (16,8,4 kHz) Pa
mindre
OFF 0 0 0 0 Pa Motor 4 kHz Fran
anpassad
DIP-omkopplare
S2:
S2 1 2 3 4 5 6 7 8
Betydelse Bromstyp Bromslyft- | Driftsatt Varvtals- Digital kodning av
ning utan over- tillaggsfunktioner
frigivning vakning 20 | o1 | 92 | 23
Tillvals- ) )
ON broms Till u/if Till 1 1 1 1
Standard- . .
OFF broms Fran VFC Fran 0 0 0 0
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Beskrivning av DIP-omkopplare S1

6.5 Beskrivning av DIP-omkopplare S1

C &9,
@ I

6.5.1 DIP-omkopplare S1/1 — S1/4

Val av RS-485-adress for MOVIMOT®-drivenheten med digital kodning

Decimal- 0o 1 2 3 4 6 7 8 10 11 12 13 14 15
adress

S11 -1 X -] X - - X | - -/ X -1/ X - X
S1/2 - - X | X - X X - X X - - X X
S$1/3 - - -] - X X X - - -/ X X X X
S1/4 - - -] = = - -1 X X X X X X X

X =ON

- =OFF
Stall in foljande adresser beroende pa styrningen av MOVIMOT®-omformaren:
Styrning RS-485-adress
Digital styrning 0

Via manéverenhet (MLG..A, MBG..A) 1

Via féltbussgranssnitt (MF..) 1

Via MOVIFIT®-MC (MTM..) 1

Via féltbussgranssnitt med integrerad ministyrenhet (MQ..) 1-15

Via RS-485-masterenheten 1-15

Via borvardesomvandlare MWF11A 1-15

6.5.2 DIP-omkopplare S1/5

Motorskydd inkopplat/frankopplat
Vid fristaende (separat) placering av omformare MOVIMOT® maste motorskyddet vara

deaktiverat.

For att motorn &nda ska skyddas maste en TH (bimetallbaserad temperaturvakt) anvéan-
das. Vid en viss installd utlésningstemperatur 6ppnar TH givarkretsen (se handboken till

faltférdelaren).

6.5.3 DIP-omkopplare S1/6

Motor ett effektsteg mindre

* DIP-omkopplaren S1/6 gor det mdjligt att kombinera MOVIMOT®-omformaren med

en motor med ett effektsteg mindre. Systemeffekten forblir densamma.

* Vid anvandning av en motor med lagre effekt ar MOVIMOT®-omformaren ett effekt-
steg for stort i forhallande till motorn. Darfor far drivenhetens 6verbelastningsforma-
ga Okas. Under kortare tid kan matningsstrommen o©kas, sa att vridmomentet

stegras.

» Syftet med omkopplaren S1/6 ar att kortvarigt kunna utnyttja motorns maximala vrid-
moment. Stromgransen for respektive apparat ar alltid densamma, oberoende av
omkopplarens lage. Motorskyddsfunktionerna anpassas till omkopplarens lage.

+ | detta driftsatt, vid S1/6 = "ON" ar kippskydd av motorn ej mgjligt.
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Idrifttagning "Easy"
Beskrivning av DIP-omkopplare S1

©

Effekt  Motortyp MOVIMOT®-typ (omformare)
230/400 V Motor i \-koppling Motor i A-koppling
[kW] 50 Hz" S1/6 = OFF S1/6 = ON $1/6 = OFF S1/6 = ON
0.25 DFR63LA4/.. - MM03D-503-00.. MM03D-503-00.. MM05D-503-00..
0.37 DRS71S4/.. MMO03D-503-00.. MM05D-503-00.. MM05D-503-00.. MM07D-503-00..
0.55 DRS71M4/..  MMO05D-503-00.. MM07D-503-00.. MM07D-503-00.. MM11D-503-00..
DRS80S4/..
0.75 DRE8OM4/..  MMO07D-503-00.. MM11D-503-00.. MM11D-503-00.. MM15D-503-00..
DRP9OOM4/..
DRS80M4/..
11 DRE9OM4/.  MM11D-503-00.. MM15D-503-00.. MM15D-503-00.. MM22D-503-00..
DRP90L4/..
DRS90M4/..
1.5  DRE90L4/.. MM15D-503-00.. MM22D-503-00.. MM22D-503-00.. MM30D-503-00..
DRP100M4/..
DRS90L4/..
22 DRE100M4/.. MM22D-503-00.. MM30D-503-00.. MM30D-503-00.. MM40D-503-00..
DRP100L4/..
DRS100M4/..
3 DRE100LC4/.. 'MM30D-503-00.. MM40D-503-00.. MM40D-503-00.. -
DRP112M4/..
DRS100LC4/..
4 DRE132S4/..  MMA40D-503-00.. - - -
DRP132M4/..

1) Motorkombinationen med matning pa 230/400 V, 60 Hz eller 266/460 V, 60 Hz fas av SEW-EURODRIVE
pa forfragan.

6.5.4 DIP-omkopplare S1/7

Instédllning av maximal switchfrekvens

» Vidinstallning av DIP-omkopplare S1/7 = "OFF" arbetar MOVIMOT® med switchfrek-
vensen 4 kHz.

» Vid installning av DIP-omkopplare S1/7 = "ON" arbetar MOVIMOT® med switchfrek-
vensen 16 kHz. Omformaren Overgar stegvis, beroende pa kylelementtemperatur
och belastning, till Iagre frekvens.

6.5.5 DIP-omkopplare S1/8
Tomgangssvangningsdampning

Vid installning av DIP-omkopplare S1/8 = "ON" arbetar minskar resonanssvangningarna
i tomgangsdrift.
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Beskrivning av DIP-omkopplare S2 @

6.6 Beskrivning av DIP-omkopplare S2
6.6.1 DIP-omkopplare S2/1
Bromstyp

* Vid anvandning av standardbroms maste DIP-omkopplare S2/1 alltid sta i lage
"OFF".

» Vid anvandning av tillvalsbroms maste DIP-omkopplare S2/1 alltid sta i lage "ON".

Motor Standardbroms [typ] Tillvalsbroms [typ]
S$2/1 = "OFF" S$2/1 ="ON"
DR.63L4 BRO3 -
DR.71S4 BEO5 BE1
DR.71M4 BE1 BEO5
DR.80S4 BE1 BEO05
DRS80M4 BE2 BE1
DRE80M4 BE1 BEO05
DRS90M4 BE2 BE1
DRE90M4 BE2 BE1
DRP90M4 BE1 BE2
DRS90L4 BE5 BE2
DRE90L4 BE2 BE1
DRP90L4 BE2 BE1
DRS100M4 BE5 BE2
DRE100M4 BE5 BE2
DRP100M4 BE2 BE5
DR.100L4 BE5 BE2
DR.100LC4 BE5 BE2
DRP112M4 BE5 BE11
DR.132S4 BE5 BE11
DRP132M4 BE5 BE11

Prioriterad bromsspanning

MOVIMOT®-typ (omformare) Prioriterad

bromsspéanning
MOVIMOT® MM..D-503, byggstorlek 1 (MMO03.. - MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, byggstorlek 2 (MM22.. - MM40..)

120 V
MOVIMOT® MM..D-233, byggstorlek 1 och2 ~ (MMO3.. — MM40..)
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@ Beskrivning av DIP-omkopplare S2

6.6.2 DIP-omkopplare S2/2
Bromslyftning utan frigivning

Vid instéallning av DIP-omkopplare S2/2 = "ON" ar bromslyftning méjlig aven om inget
frigivningskommando har getts.

Funktioner vid Vid digital styrning kan bromsen lyftas under foljande férutsattningar om plint f1/f2
digital styrning X6:7,8 aktiveras:
Plinttillstand Frigivhings- | Fel- Bromsfunktion
R L) f/52  tillstand tillstand
X6:11,12 X6:9,10 X6:7,8
" "o" "o" Apparaten Inget MOVIMOT®-omformaren styr
"0" " frigiven apparatfel = bromsen.
Borvarde f1
" "0" """ Apparaten Inget MOVIMOT®-omformaren styr
"o" """ frigiven apparatfel = bromsen.
Borvarde 2
" " "o" Apparat ej Inget Broms ansatt
"0" "0" aktiverad apparatfel
""" " """ Apparat ej Inget Broms ansatt
aktiverad apparatfel
"o" "o" " Apparat ej Inget Broms lyfts for manuell
aktiverad apparatfel mandvrering
Alla tillstand mojliga Apparat ej Apparatfel = Broms ansatt
aktiverad

1) | "Expert"-laget maste parametern P600 (plintkonfiguration) = "0" (standard) var installd => "Borvardes-
omkoppling vanster/stopp - hdger/stopp".
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Funktioner vid
styrning via
RS-485

Master
[Ee oo Jus Joo oo Jus Joo Jue Jus

i

PO = processutgangsdata
PO1 = kontrollord
PO2 = varvtal [%]

PO3 =ramp

DO = digitala utgangar

Vid styrning via RS-485 lyfts bromsen via anpassning av kontrollordet:

MOVIMOT®

PO
| pot | po2 | PO3
[ en [ p2 | p3

Pl = processingangsdata
P11 = statusord 1

P12 = utstrém

PI3 = statusord 2

DI = digitala ingangar

o
329547915

Genom att séatta bit 8 i kontrollordet kan bromsen lyftas under féljande férutsattningar:

Basstyrblock
15|14 (13 [12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Kontrollord
. . R "= "1 10" = frigiv-
Anvands ej” ..Bgl.t. ..le.t. An;ﬁr;ds aterstall- | Anvands ej” ning, annars
) ning stopp

av drivenhet

Virtuella plintar for lyftning av broms utan frigivning

Virtuell plint for anséattning av broms och sparr av

slutsteg vid styrkommando "Stopp"

1) Rekommendation for alla icke upptagna bitar = "0"

Frigivnings- | Feltillstand Tillstand hos bit | Bromsfunktion
tillstand 8 i kontrollord

Apparaten Inget apparatfel/ "o" MOVIMOT®-omfor-
frigiven ingen kommunikationstimeout maren styr bromsen.
Apparaten Inget apparatfel/ " MOVIMOT®-omfor-
frigiven ingen kommunikationstimeout maren styr bromsen.
Apparat ej Inget apparatfel/ "0" Broms ansatt
frigiven ingen kommunikationstimeout

Apparat ej Inget apparatfel/ingen " Broms lyfts for
frigiven kommunikationstimeout manuell manévrering
Apparat ej Apparatfel/ "1" eller "0" Broms ansatt
frigiven kommunikationstimeout

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP

@7

65



6 (‘CD Idrifttagning "Easy"
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Bérvérdesval vid Borvardesval vid digital styrning beroende pa tillstand hos plint f1/f2 X6:7,8:

digital styrning P, . PP

Frigivningstillstand Plint f1/f2 X6:7,8 Aktivt borvarde

Apparaten frigiven Plint f1/f2 X6:7,8 = "0" Borvardespotentiometer f1

Apparaten frigiven Plint f1/f2 X6:7,8 = "1" Borvardespotentiometer f2 aktiv
Egenskaper vid Vid icke driftklar apparat ar bromsen alltid ansatt, oberoende av statusen for plint f1/f2
icke driftklar X6:7,8 resp. bit 8 i kontrollordet.
apparat

Lysdiodsindikering ~ Den gula lysdioden blinkar periodiskt snabbt (t;: tisn = 100 ms: 300 ms), om bromsen
lyfts for manuell vridning. Detta galler saval for binar styrning som for styrning via
RS-485.

6.6.3 DIP-omkopplare S2/3
Driftsatt
» DIP-omkopplare S2/3 = OFF": VFC-drift for 4-poliga motorer
* DIP-omkopplare S2/3 = ON": U/f-drift reserverad for specialfall

6.6.4 DIP-omkopplare S2/4
Varvtalsovervakning
» Varvtalsévervakningen (S2/4 = "ON") skyddar drivenheten i handelse av fastlasning.

* Om drivenheten vid aktiv varvtalsévervakning (S2/4 = "ON") drivs vid strdmgransen
under mer an 1 sekund, 16ser MOVIMOT®-omformaren ut varvtalsévervakningen.
Statuslysdioden pa MOVIMOT®-omformaren signalerar felet genom att den blinkar
rod (felkod 08). Felet uppstar bara nar stromgransen nas utan att fordréjningen
avbryts.

6.6.5 DIP-omkopplare S2/5— S2/8
Tillaggsfunktioner

* Genom digital kodning med DIP-omkopplare S2/5 till S2/8 kan tillaggsfunktioner
aktiveras.

» De mojliga tillaggsfunktionerna aktiveras enligt féljande:

Decimal- 0 1 2 3 4 5,6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
varde

S2/5 - X -/ X -/ X -/ X|-/X -/ X|-]X - X
S2/6 - -]/ X/ X -/ -/X| X - —-|X X -]-/X X
S2/7 - -] -] - XX X X |- -] -] -—]|X X X X
S2/8 - - - = =] = =] -] X X X X X X | X X
X =ON

- =OFF

« En dversikt dver valbara tillaggsfunktioner finns i kapitlet "Valbara tillaggsfunktioner"
(— sid 67).

66 Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP




Idrifttagning "Easy™
Valbara tillaggsfunktioner MM..D-503-00

6.7 Valbara tilliaggsfunktioner MM..D-503-00

6.7.1 Oversikt dver valbara tilliggsfunktioner

C &9,

@7

Foljande tillaggsfunktioner kan aktiveras med DIP-omkopplarna S2/5 — S2/8.

Decimal- Kortfattad beskrivning Driftsatt Beskrivning
vérde Styrning via Digital
RS-485 styrning

0 Grundfunktion, ingen tillaggsfunktion aktiv X X -

MOVIMOT® med férlangda ramptider X X (— sid 68)

® o . .
2 ?\//li(g\gl\ll\g?s-ll;ridm%dglsr}:ﬁ"bar strombegransning X X (= sid 68)
® o . .

’ (omkopplingsbar v plnt 112 X6:7.8) X X (— sid 69)
4 MOVIMOT® med bussparameterséattning X - (— sid 71)
5 MOVIMOT® med motorskydd via TH X - (— sid 73)
6 MOVIMOT® med max switchfrekvens 8 kHz X X (— sid 74)
7 MOVIMOT® med snabbstart-/stopp X X (— sid 75)
8 MOVIMOT ®med minfrekvens 0 Hz X X (— sid 77)
9 MOVIMOT® for lyfttillampningar X X (— sid 78)
B mornt it hone ravanaer 26" reducert x x (-~ sid 1)
1" Overvakning av natfasbortfall deaktiverad X X (— sid 82)
12 ¥SVIMOT® med snabbstart/-stopp och motorskydd via X X (— sid 82)
13 MOVIMOT® med utékad varvtalsévervakning X X (— sid 86)
14 MOVIMOT® med deaktiverad efterslapningskompensering X X (— sid 89)
15 Anvands ej ' - -
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6.7.2 Tillaggsfunktion 1
MOVIMOT® med férlingda ramptider

329690891
Funktions- .

Det gar att 6ka ramptiderna till 40 s.
beskrivning

Vid styrning via RS-485 och anvandning av 3 processdata kan en ramptid pa max
40 s dverforas.

Andrade ramptider

Omkopplare t1
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Ramptid t1 [s] o1 02 03 05 07 1 20 25 | 30 35 | 40

= motsvarar standardinstallning
= andrade ramptider

6.7.3 Tillaggsfunktion 2

MOVIMOT® med instillbar strombegransning (fel vid 6verskridande)

ON

5 6 7 8
S2
329877131
Funktions- + Strédmgransen kan stallas in med omkopplare 2.
beskrivning

Borvardet f2 (vid digital styrning) respektive minimifrekvens (vid styrning via RS-485)
ar fast installt pa féljande varde:

Borvarde f2: 5Hz

Minimifrekvens: 2Hz

+ Overvakning aktiveras éver 15 Hz. Om drivenheten ligger vid strémgransen langre

an 500 ms dvergar apparaten till feltilistand (fel 44). Statuslysdioden indikerar tillstan-
det genom snabb réd blinkning.

Instéllbara

strémgrénser
o\ Omkopplare 2
Sparrlage o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
| Imax [%6] av Iy 90 | 95 100 | 105 110 115 120 130 140 150 | 160
[~]
Janl
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6.7.4 Tillaggsfunktion 3

MOVIMOT® med instillbar strombegransning (omkopplingsbar via plint f1/f2
X6:7,8), frekvensreduktion vid éverskridande

ON

o
Jd

5 6 7 8

S2

329910539
Funktions- Stromgransen kan stallas in med omkopplare f2. Via de digitala ingangsplintarna f1/f2
beskrivning kan man vaxla mellan maximalstromgrans och den installda strombegransningen.
Reaktion vid » Nar stromgransen nas minskar apparaten frekvensen och stoppar rampen. Detta for-
uppnadd hindrar att strommen stiger.
stromgréns « Nar apparaten arbetar vid strémgransen, visar statuslysdioden tillstandet genom

snabb grén blinkning.

Systeminternt + Foljande funktioner kan inte langre anvandas:
vérde for borvérdet - Vid digital styrning: omkoppling mellan bdrvarde f1 och bbrvarde f2 via plint f1/f2.
f2/minimifrekvens

* Vid styrning via RS-485: installning av min. frekvens
+ Vid styrning via RS-485 ar minimifrekvensen fast installd pa 2 Hz.

Instéllbara

strémgrénser
Omkopplare 2
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Imax [%] av Iy 60 70 80 90 100 | 110 120 130 140 150 @ 160

Val av strémgréns
via digital

o , f1/f2="0" Standardstromgransen ar aktiv
ing&ngsplint f1/f2 2 (Yol 9
- | o3| N
© ololo
X X[ X[ X
> N
EEE
I
323614347
f1/f2="1" Den via omkopplare f2 installda strombegransningen &r aktiv.

Omkoppling ar méjlig aven vid frigiven apparat.

24V X6: 1,2,3

—IRCYX6: 11,12
- L¥)X6:9,10
f1/f2 X6:7,8

323641099
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Inverkan pa strém-  Genom val av en lagre stromgrans kan stromkaraktaristiken multipliceras med en
karaktaristiken konstant.

Y-kopplad motor

Imax / In [%]
200
160 1]
2] \
50 ‘
0 50 100 f[Hz]

331979659

[1] Stromgranskaraktaristik, standardfunktion
[2] Reducerad stromgranskurva for tillaggsfunktion 3 och plintar f1/f2 X6:7,8) = "1"

A-kopplad motor

Imax / In [%]

200

(1]

160

(2]

100

50

0 50 87 100 f[Hz]

332087051

[1] Stromgranskaraktaristik, standardfunktion
[2] Reducerad stromgranskurva for tillaggsfunktion 3 och plintar f1/f2 X6:7,8) = "1"
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6.7.5 Tillaggsfunktion 4

fude

Funktions-
beskrivning

Principschema

MOVIMOT® med bussparametersittning

ON

mf

-]

5 6 7 8
S2

329944715

OBS!

Vid aktivering av tillaggsfunktion 4 star endast ett begransat antal parametrar till forfo-
gande. For anpassning av ytterligare parametrar rekommenderar SEW EURODRIVE
idrifttagning "Expert" med parameterfunktion (— sid 119).

Tillaggsfunktionen 4 ar uteslutande avsedd for styrning via RS-485 tillsammans med
faltbussgranssnitt MQ.. med integrerad ministyrenhet.

Ytterligare information finns i handboken till faltbussen.

Potentiometer f1 och omkopplarna f2 och t1 deaktiveras. MOVIMOT®-omformaren
ignorerar installningarna av potentiometer och omkopplare. MOVIMOT®-omformaren
I&ser ater in instaliningarna hos DIP-omkopplarna. Funktioner som andras med DIP-
omkopplare kan inte andras via bussen.

, /\
DesficeNet
1]

®©®®
MQ..
M- ’2 e e
USB11A
PC + R [21
moviTooLs’ S o= RS-485
UWS21B
®© o
\
MOVIMOT®
9007199586873099
[1] Faltbuss

[2] Diagnosgranssnitt
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Andra parametrari ~ Nar MOVITOOLS® Motionsstudio / Idrifttagning / Parameterstruktur éppnats, finns fol-

MOVITOOLS®

MotionStudio

jande parametrar. Dessa kan andras och lagras i apparaten.

Namn Omrade Index | Para- Stegvidd
meter
Ramp upp 0.1-1-2000[s] 8807 130 0.1s-1s: 0.01
1s-10s: 0.1
Ramp ner 0.1-1-2000[s] 8808 131 10s-100s: 1
100 s—-2000s: 10
Minimifrekvens 2-100 [Hz] 8899 | 305 0.1
Maxfrekvens') 2-100 [Hz] 8900 | 306 0.1
Stromgrans 60 — 160 [%] 8518 | 303 1
Formagnetiseringstid 0-04-2]s] 8526 | 323 0.001
Eftermagnetiseringstid 0-0.2-2]s] 8585 | 732 0.001
Parametersparr 0: Fran 8595 803 -
1. il
Fabriksinstéllning 0: Nej 8594 | 802 -
2: Leverans-
tillstand
Fordrojningstid, 0.1-1-10.0[s] 8558 501 0.1
varvtalsovervakning
Bromslyftningstid 0-2(s] 8749 | 731 0.001
EftersIépningskompenseringz) 0-500 [min'1] 8527 | 324 0.2

Fabriksinstalining = fetstil

1) Exempel: Maxfrekvens = 60 Hz
Bussborvarde = 10 %
Frekvensboérvarde = 6 Hz

2) Vid andring av installningarna for tilldggsfunktioner valjer man vardet fér motorns nominella
efterslapning.

» Fabriksinstallningen aktiveras sa snart tillaggsfunktion 4 aktiveras med DIP-omkopp-
lare. Om vald tillaggsfunktion via DIP-omkopplare forblir oférandrad efter frankopp-
ling av 24 V-matningsspanning, kommer senast gallande varde (som sparats
i EEPROM) att anvandas efter aterinkoppling.

» Startfrekvensen ar fast installd pa 0,5 Hz.

* | handelse av att installt bérvarde eller maxfrekvens skulle vara mindre an installd
minimifrekvens tilldmpas mininmifrekvensen.

* Dessa parametrar utvarderas endast vid denna tillaggsfunktion.
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6.7.6 Tillaggsfunktion 5
MOVIMOT®-motorskydd via TH

i

Funktions-
beskrivning

ON

TIPS

Tillaggsfunktionen ar endast avsedd for styrning via RS-485 vid fristdende (separat)
placering av omformare MOVIMOT®.

329992459

C &9,

@7

Funktioner tillsammans med faltbussgranssnitt MF.. och MQ..:

Vid fristaende placering av MOVIMOT®-omformaren staller TH in plintarna "R" och

"L" pa "0" vid 6verhettning i motorn.

Tillaggsfunktion 5 genererar fel 84 (Gvertemperatur motor) om bada plintarna "R"

eller "L" 6ppnas.

Fel 84 indikeras genom blinkande signal hos statuslysdioden pa MOVIMOT®-

omformaren.

Det genererade felet 84 dverfors dessutom via faltbussen.

Funktioner tillsammans med filtbussgranssnitt MQ..:

«  MOVIMOT®-bussparameterinstalining i enlighet med tillaggsfunktion 4 (— sid 71).

Funktioner tillsammans med faltbussgranssnitt MF..:

Potentiometer f1 och omkopplarna f2 och t1 deaktiveras. Foljande varden galler:

Efterslapningskompensering

Namn Varde

Ramp upp 1s

Ramp ner 1s

Min. frekvens 2 Hz

Max. frekvens 100 Hz
Stromgrans Standardstrémgrans
Formagnetiseringstid 04s
Eftermagnetiseringstid 0,2s
Fordrojningstid, varvtalsévervakning 1s
Bromslyftningstid Os

Motorns nominella efterslapning
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Utlésningsvillkor Fel 84, "6vertemperatur motor", aktiveras om samtliga foljande villkor &r uppfyllda:
for fel 84 « Standardiserad motorskyddsfunktion for MOVIMOT® ar deaktiverad via DIP-omkopp-
lare S1/5 = "ON".
» Rotationsriktningsplintarna ar kopplade till 24 V via en TH, som pa féljande bild.
Vid faltfordelare: Vid fristdende placering
med tillval P2.A:
el
e~ |x
s MEE
— ~ | o
X X | <
>
AR
TH

TH
332178315 626745483

* TH harlost ut pga. 6verhettning i motorn. Frigivningen for bada rotationsriktningsplin-
tarna forsvinner.

» Natspanning finns.
TIPS

@
1 Om endast matningsspanning 24 V ar ansluten till MOVIMOT®-omformaren utldses
inte felet.

6.7.7 Tillaggsfunktion 6
MOVIMOT® med max switchfrekvens 8 kHz

T

5 6 7 8
S2

330028171

Funktions- + Tillaggsfunktionen reducerar switchfrekvensen fran 16 kHz till 8 kHz.

beskrivning - Vid installining av DIP-omkopplare S1/7 = "ON" arbetar apparaten med 8 kHz modu-

leringsfrekvens och atergar, beroende pa kylelementets temperatur, till 4 kHz.

S1/7 S1/7
utan tillaggsfunktion 6 med tillaggsfunktion 6
Switchfrekvens, variabel Switchfrekvens, variabel
ON 16, 8, 4 kHz 8,4 kHz
OFF Switchfrekvens 4 kHz Switchfrekvens 4 kHz
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6.7.8 Tillaggsfunktion 7
MOVIMOT® med snabbstart-/stopp

“T'T]

5 6 7 8
S2

330064651

Funktionsbeskrivning

Delfunktion "snabbstart" (vid styrning via RS-485 + digital styrning)
» Formagnetiseringstiden ar fast installd pa 0 s.

+ Efter frigivning av drivenheten sker ingen formagnetisering. Detta ar nddvandigt for
att accelerationen langs borvardesrampen ska starta sa snabbt som mgjligt.

Delfunktion "snabbstopp” (endast vid styrning via RS-485)
« Vid styrning via RS-485 infors funktionen "snabbstopp" (broms ansétts vid negativ
ramp). Bit 9 i kontrollordet anvénds som virtuell plint och belaggs med denna funk-
tion, i enlighet med MOVILINK®-profiIen.

1514|113 |12|11|10]| 9 8 7 6 514 |3 2 1 0
1 Bit | Bit | Anvands ['1" = ater- 1 10" =
Anvands ej ) T | 1) s Anvands ej ) frigivning

9 8 ej stallning annars stopp

L Bromslyftning utan frigivning

Virtuell plint for "Sétt an broms vid negativ ramp"

1) Rekommendation for alla icke upptagna bitar = "0"

» Nar bit 9 satts langs den negativa rampen sluter MOVIMOT®-omformaren bromsen
(direkt via bromsutgangen eller via MOVIMOT®-signaIreIéutgéng) och sparrar
slutsteget.

+ Om motorfrekvensen understiger stoppfrekvensen ansatts bromsen oberoende av
tillstandet hos bit 9.

» Nar snabbstoppet har aktiverats far ingen frigivning ske forran drivenheten stannat.
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Flodesschema for bromsstyrning vid delfunktion "snabbstopp": (styrning via
RS-485):

(1]

[2]

(3]

[4]

(1]
(2]
[3]
[4]

333149963

Frigivning plintar/kontrollord
Varvtal

Bit 9

Bromsstyrsignal: 1 = lyft, 0 = ansatt

Bromsstyrning (styrning via RS-485 + digital styrning)

Mekanisk broms, styrd via MOVIMOT®-omformaren:

Plintarna X1:13, X1:14 och X1:15 i MOVIMOT®-anslutningsladan ar upptagna av
bromsspolen i den mekaniska bromsen. Inget ytterligare bromsmotstand far anslutas
till plintarna X1:13 och X1:15!

Relaet kopplas for att ge meddelande om startberedskap (standardfunktion).

Mekanisk broms, styrd via relautgangen eller tillvalet BEM/BES:
A VARNING!

Klamrisk om drivenheten startar plotsligt vid felinstallning av DIP-omkopplare S2/5 —
S2/8. Om kapitlet "Anvandning av reldutgang vid tilldggsfunktionerna 7, 9, 12 och 13"
(— sid 90) inte observeras kan bromsen dppnas.

Dodsfall eller svara skador.

Observera anvisningarna i kapitlet "Anvandning av relautgang vid tillaggsfunktio-
nerna 7, 9, 12 och 13" (— sid 90).

Ett bromsmotstand (BW..) maste anslutas till plintarna X1:13 och X1:15
[ MOVIMOT®-ansIutningsIédan. Plinten X1:14 ska inte anvandas.

Rela K1 fungerar som bromsstyrrela. Funktionen Startberedskap ar darmed inte
langre tillganglig.
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6.7.9 Tillaggsfunktion 8
MOVIMOT® med minfrekvens 0 Hz

ON

it
T
5 6 7 8
S2
330101899

Funktions- Styrning via RS-485:

beskrivning Vid sparriage 0 hos omkopplare 2 uppgar minimifrekvensen vid aktiverad tillaggsfunk-

tion till 0 Hz. Alla andra installbara varden forblir oférandrade.

Omkopplare f2

Spérrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Min. frekvens [Hz] vid
aktiverad tillaggsfunktion

Min. frekvens [Hz] utan
tillaggsfunktion

Digital styrning:

Vid sparrlage 0 hos omkopplare f2 uppgar borvardet f2 till 0 Hz vid aktiverad tillaggs-
funktion. Alla andra installbara varden forblir oférandrade.

Omkopplare 2

Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Borvéarde f2 [Hz] vid
aktiverad tillaggsfunktion

Borvérde f2 [Hz] utan
tillaggsfunktion

0 7 10 15 20 25 35 | 50 60 70 100

5 7 10 15 20 25 35 | 50 60 70 100
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6.7.10 Tillaggsfunktion 9
MOVIMOT® fér lyfttillampningar

8

ON

it
min
5 6 7 8
S2
330140427

A VARNING!
Livsfara pa grund av fallande lyftanordning.
Dddsolycka eller svara skador.

«  MOVIMOT®-drivenheten far inte utnyttjas som sakerhetsfunktion i lyfttillampningar.
* Anvand som sakerhetsanordning dvervakningssystem eller mekaniska skydd.

OBS!
Systemet kan Gverbelastas om MOVIMOT®-drivenheten drivs vid strémgransen.
Omformaren kan skadas.

» Aktivera varvtalsdvervakningen. Om MOVIMOT®-drivenheten drivs vid stromgran-
sen langre an 1 sekund, l6ses felmeddelande FO8 "varvtalsévervakning" ut.

Férutséttningar MOVIMOT®-drivenheten far anvandas i lyfttillampningar endast om féljande forutsatt-
ningar ar uppfyllda:

Funktions- .
beskrivning

Tillaggsfunktion 9 kan endast anvandas tillsammans med bromsmotorer.
Kontrollera att DIP-omkopplare S2/3 = "OFF" (VFC-drift).

Bromsstyrningen maste anvandas tillsammans med ett externt bromsmotstand.
Aktivera funktionen "varvtalsévervakning" (— sid 66) (DIP-omkopplare S2/4 = "ON").

Startfrekvensen ar 2 Hz bade vid digital styrning och styrning via RS-485. Om funk-
tionen inte ar aktiverad uppgar startfrekvensen till 0,5 Hz.

BromsoOppningstiden &ar fast installd pa 200 s (standard = 0 ms). Detta férhindrar att
motorn arbetar mot ansatt broms.

Bromsansattningstiden (eftermagnetiseringstid) ar fast installd pa 200 ms. P4 sa vis
ar bromsen ansatt nar motorn inte langre ger nagot vridmoment.

Denna digitala utgang ar fast tilldelad med funktionen "Broms till".
Nar rela K1 ar 6ppet bromsar bromsen motorn.
Nar rela K1 ar slutet ar bromsen Iyft.
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Oversikt éver bromsstyrningen vid tilliggsfunktion 9 (styrning via RS-485 +
digital styrning):

[
t
[2]
t
1
[3]
0
t
200 ms 200 ms
[4] [5] t
[6]
[71 2Hz
1754491403
[1] Frigivning [4] Bromslyftningstid [6] Frekvens
[2] Férmagnetiseringstid [5] Bromsanséattningstid [7] Stoppfrekvens
(eftermagnetiseringstid) = start-/min. frekvens

[3] Bromsstyrningssignal "1"
= Iyft, "0" = sténg

Den mekaniska bromsen styrs via reldutgangen eller tillvalet BEM/BES.

A VARNING!

Klamrisk om drivenheten startar plétsligt vid felinstalining av DIP-omkopplare S2/5 —

S2/8. Om kapitlet "Anvandning av reldutgang vid tillaggsfunktionerna 7, 9, 12 och 13"

(— sid 90) inte observeras kan bromsen 6ppnas.

Ddédsfall eller svéra skador.

+ Observera anvisningarna i kapitlet "Anvandning av reldutgang vid tillaggsfunktio-
nerna 7, 9, 12 och 13" (— sid 90).

+ Ett bromsmotstand (BW..) maste anslutas till plintarna X1:13 och X1:15
[ MOVIMOT®-ansIutningsIédan. Plinten X1:14 ska inte anvandas.

* Reld K1 fungerar som bromsstyrreld. Funktionen Startberedskap ar darmed inte
langre tillgénglig.

TIPS

Funktionen "Bromslyftning utan frigivning” fungerar inte i lyftdrift.

e
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Delfunktion "snabbstopp” (endast vid styrning via RS-485)

* Vid styrning via RS-485 infors funktionen "snabbstopp" (broms ansétts vid negativ
ramp). Bit 9 i kontrollordet anvdnds som virtuell plint och belaggs med denna funk-
tion, i enlighet med MOVILINK®-profiIen.

15

14|13 12|11 |10| 9 8 7 6 514 |3 ]2 1 0
1 Bit Bit 1 II1 " = 1 II1 1 OII =
Anvands ej") ngn | ngr Anvands ej') |aterstall- [ Anvands ej) frigivning

ning

annars stopp

L— Bromslyftning utan frigivning

1) Rekommendation for alla icke upptagna bitar = "0"

Virtuell plint for "Satt an broms vid negativ ramp"

« Nar bit 9 satts langs den negativa rampen sluter MOVIMOT®-omformaren bromsen
(direkt via bromsutgangen eller via MOVIMOT®—signaIreIéutgéng) och sparrar
slutsteget.

+ Om motorfrekvensen understiger stoppfrekvensen ansatts bromsen oberoende av
tillstandet hos bit 9.

» Nar snabbstoppet har aktiverats far ingen frigivning ske forran drivenheten stannat.

Flodesschema for bromsstyrning vid delfunktion "snabbstopp": (styrning via
RS-485):

(1]

[2]

(3]

[4]

(1]
(2]
(3]
(4]

Frigivning plintar/kontrollord

Varvtal

Bit 9

Bromsstyrningssignal: "1" = lyft, 0 = ansatt

334493195
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6.7.11 Tillaggsfunktion 10

MOVIMOT® med reducerat vridmoment vid lagre frekvenser

“sus

5 6 7 8
S2
330179211
Funktions- + Genom att minska efterslapningen och den effektiva strdmmen vid lagre varvtal
beskrivning bygger drivenheten endast upp ett reducerat vridmoment (se féljande bild):
* Min. frekvens = 0 Hz, se tillaggsfunktion 8 (— sid 77).
Ao
M bemeccccccccccccccccc———c———————————————
[2]
T T T -
5 10 15 f[Hz]
334866315

[1] Max. vridmoment vid VFC-drift
[2] maximalt vridmoment vid aktiverad tilliggsfunktion 10
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6.7.12 Tillaggsfunktion 11
Deaktivering av kontroll av natfasbortfall

OBS!

Deaktivering av natfasbortfallskontroll kan under ogynnsamma férhallanden leda till
apparatskador.
Omformaren kan skadas.

» Deaktivera endast kontrollen av natfasbortfall vid tillfallig osymmetrisk natspanning.
« Kontrollera darfor att MOVIMOT®-drivenheten alltid forsorjs med natspanningens
alla tre faser.

ssus

5 6 7 8
S2
330218763
Funktions- » Vid aktiverad tillaggsfunktion sker ingen faskontroll
beskrivning « Anvandbart t.ex. vid nat med kortvarig osymmetri.
6.7.13 Tillaggsfunktion 12
MOVIMOT® med snabbstart/-stopp och motorskydd via TH
T
asrr
S2
330259595
Funktions- + Tillaggsfunktionen omfattar féljande funktioner vid fristdende (separat) placering av
beskrivning MOVIMOT®-omformaren:

— Motorskyddsfunktion via indirekt TH-utvardering och rotationsriktningsplintarna
— Snabbstart- och snabbstoppfunktion
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Delfunktionen "Motorskyddsfunktion via TH-utvérdering”

Denna funktion ar aktiv endast vid styrning via RS-485. Tillaggsfunktionen utldser fel 84
"Overtemperatur i motorn".

Felet aktiveras om samtliga foljande villkor uppfylls:

» Den standardiserade MOVIMOT®-motorskyddsfunktionen via DIP-omkopplare S1/5
= "ON" ar deaktiverad.

* Rotationsriktningsplintarna ar kopplade till 24 V via en TH, som pa féljande bild.

Vid faltfordelare: Vid fristaende placering
med tillval P2.A:

24V
TH
L
R

RCYX6: 11,12
L¥X6: 9,10

24V X6:1,2,3

TH

TH
332178315 626745483

« TH har I6st ut pga. 6verhettning i motorn. Frigivningen for bada rotationsriktningsplin-
tarna forsvinner.

» Natspanning finns.

TIPS

"Motorskyddsfunktion via TH-utvardering" kan deaktiveras via DIP-omkopplarlage
S1/5 ="OFF". Darmed trader det motorskydd i kraft som har realiserats med en motor-
modell i MOVIMOT®-omformaren.

fde

Delfunktion "snabbstart” (styrning via RS-485 + digital styrning)
» Formagnetiseringstiden &ar fast installd pa 0 s.

» Efter frigivning av drivenheten sker ingen férmagnetisering. Detta ar nédvandigt for
att accelerationen langs borvardesrampen ska starta s& snabbt som mgjligt.
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Delfunktion "snabbstopp" (endast vid styrning via RS-485)

» Vid styrning via RS-485 infors funktionen "broms anséatts vid negativ ramp". Bit 9
i kontrollordet anvands som virtuell plint och beldaggs med denna funktion, i enlighet
med MOVILINK®-profilen.

15 114 |13 |12 |11 |10 [ 9 8 7 6 51413 ]2 (1 0
. . . ll1|l = ||1 1 0|| =
Anvénds ej') ..Bgl.t. Egt An;.e:r;ds aterstall- | Anvands ej') | frigivning

) ning annars stopp

L Bromslyftning utan frigivning

Virtuell plint for "Satt an broms vid negativ
ramp"”

1) Rekommendation for alla icke upptagna bitar = "0"

» Nar bit 9 satts langs den negativa rampen sluter MOVIMOT®-omformaren bromsen
(direkt via bromsutgangen eller via MOVIMOT®-signaIreIéutgéng) och sparrar
slutsteget.

+ Om motorfrekvensen understiger stoppfrekvensen ansatts bromsen oberoende av
tillstandet hos bit 9 vid negativ ramp.

» Nar snabbstoppet har aktiverats far ingen frigivning ske férran drivenheten stannat.

Flodesschema for bromsstyrningen vid delfunktion "snabbstopp" (styrning via
RS-485):

(1]

2] n

(3]

[4]

334918283

[1] Frigivning plintar/kontrollord

[2] Varvtal

[3] Bit9

[4] Bromsstyrsignal: "1" = Iyft, "0" = ansatt
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Bromsstyrning (styrning via RS-485 + digital styrning)
Mekanisk broms, styrd via MOVIMOT®-omformaren:

Plintarna X1:13, X1:14 och X1:15 i MOVIMOT®-anslutningsladan ar upptagna av
bromsspolen i den mekaniska bromsen. Inget ytterligare bromsmotstand far anslutas
till plintarna X1:13 och X1:15!

Relaet kopplas for att ge meddelande om startberedskap (standardfunktion).

Mekanisk broms, styrd via relautgangen eller tillvalet BEM/BES:

A VARNING!

Klamrisk om drivenheten startar plétsligt vid felinstallning av DIP-omkopplare S2/5 —
S2/8. Om kapitlet "Anvandning av relautgang vid tillaggsfunktionerna 7, 9, 12 och 13"

(— sid 90) inte observeras kan bromsen dppnas.
Dodsfall eller svara skador.

» Observera anvisningarna i kapitlet "Anvandning av reldutgang vid tillaggsfunktio-

nerna 7, 9, 12 och 13" (— sid 90).

Ett bromsmotstand (BW..) maste anslutas till plintarna X1:13 och X1:15
[ MOVIMOT®—ansIutningsIédan. Plinten X1:14 ska inte anvandas.

Reld K1 fungerar som bromsstyrreld. Funktionen Startberedskap ar darmed inte
langre tillganglig.
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6.7.14 Tillaggsfunktion 13

Férutséattningar

Funktions-
beskrivning

Digital styrning

86

MOVIMOT® med utékad varvtalsévervakning

ON

5 6 7 8
S2

330300683

A VARNING!
Livsfara pa grund av fallande lyftanordning.
Dddsolycka eller svara skador.

«  MOVIMOT®-drivenheten far inte utnyttjas som sakerhetsfunktion i lyfttillampningar.
* Anvand som sakerhetsanordning dvervakningssystem eller mekaniska skydd.

MOVIMOT®-drivenheten far anvandas i lyfttilampningar endast om féljande forutsatt-
ningar ar uppfylida:

« Tillaggsfunktion 13 kan endast anvandas tillsammans med bromsmotorer.

» Kontrollera att DIP-omkopplare S2/3 = "OFF" (VFC-drift).

* Bromsstyrningen maste anvandas tillsammans med ett externt bromsmotstand.
* Observera beskrivningarna och anvisningarna for tillaggsfunktion 9 (— sid 78).

Tilldggsfunktionen 13 omfattar féljande:
« Tillaggsfunktion 9, MOVIMOT® for lyfttillampningar (— sid 78)
* Varvtalsdvervakning med installbar dvervakningstid

Efter aktivering av tilldggsfunktion 13 &r varvtalsdvervakningen alltid inkopplad,
oberoende av laget hos DIP-omkopplaren S2/4.

Efter aktivering av tillaggsfunktion 13 har DIP-omkopplare S2/4, beroende pa installd
RS-485-adress, foljande funktioner:

Med DIP-omkopplare S1/1 — S1/4 instélld RS-485-adress ar 0.
+ S2/4 ="OFF"
— Varvtalsdvervakningstid 2 stalls in pa& omkopplare t1.
— Varvtalsdvervakningstiderna 1 och 3 ar fast installda pa 1 s.
— Ramptiden ar fast installd pa 1 s.
— Borvarde 2 stalls in pa omkopplare f2.
+ S2/4 ="0ON"
— Varvtalsovervakningstid 2 stalls in pa omkopplare f2.
— Varvtalsévervakningstiderna 1 och 3 ar fast installda pa 1 s.
— Borvardet ar fast installt pa 5 Hz.
— Ramptiden stélls in pa omkopplare t1.
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Styrning via
RS-485

Med DIP-omkopplare S1/1 — S1/4 instélld RS-485-adress ar inte 0.

« S2/4 ="OFF"
Varvtalsdvervakningstid 2 stalls in pa& omkopplare t1.

Ramptiden ar fast installd pa 1 s.

Minimifrekvensen vid busstyrning ar fast installd pa 2 Hz.
+ S2/4 ="ON"

Varvtalsdvervakningstid 2 stalls in p& omkopplare 2.

Varvtalsévervakningstiderna 1 och 3 ar fast installda pa 1 s.

Ramptiden stalls in pa omkopplare t1.
Minimifrekvensen vid busstyrning ar fast installd pa 2 Hz.

Instéliningsmdjligheter for tilldggsfunktion 13

Driftsatt

DIP-omkopplare S2/4 | OFF |

Ramptid
Borvarde 2
Minimifrekvens

Overvakningstid 2
Overvakningstid 1, 3

Tillaggsfunktion 13 aktiv
MOVIMOT®
med utdkad varvtalsdvervakning

v v

Varvtalsévervakningstiderna 1 och 3 stélls in pa omkopplare f2.

Digital Styrning
styrning via RS-485
| ON | | OFF | | ON |
A 4 v v v
1s Omkopplare t1 1s Omkopplare t1
Omkopplare 2 5Hz - -
2 Hz 2 Hz 2 Hz 2 Hz
Omkopplare t1 Omkopplare 2 Omkopplare t1 Omkopplare 2
1s 1s Omkopplare 2 1s

Instélining av tiderna for varvtalsévervakning
Vid aktiv tillaggsfunktion 13 kan man med omkopplarna t1 och 2 stalla in foljande

varden fér dvervakningstider:

Omkopplare t1 eller f2 (se ovan)

Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6

Overvakningstid 2 [s] 01 02 03 04 05|06 0,7

08 09 10 15

Overvakningstid 1 och 3 [s] 0,102 03 04 05|06 0,7

08 09 10 15
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Giltighet for varvtalsévervakningstider

n A
2] | (3]
|
|
| .
! t
n i
[2] I A T 4 I 3] 1 [2]
| | | |
n2 |‘ ‘ l
[ 1 1
| ! I
[ 1 1
| I I
| |
n1 l 1 \
| | |
| | |
| | | .
[ [ [ Lol
| | | t
n A
[2] B <) T ) [2]
n3 j | |
| | |
! !
| |
| |
| i :
| ‘ ! -
i | | t
| |
| |
| |
| | :
| |
na l I l
l l l
| | |
_____ [4]
— [3
9007199591797259
[1] Giltighetsomrade, dvervakningstid 1 [4] Varvtalsborvarde
[2] Giltighetsomrade, dvervakningstid 2 [5] Varvtalsutgang (arvarde)

[3] Giltighetsomrade, dvervakningstid 3
Overvakningstid 1 &r giltig om varvtalsarvardets belopp okar efter en borvardesandring.
Giltighetsomradet fér évervakningstid 2 inleds nar borvardet uppnas.

Giltighetsomradet for 6vervakningstid 3 tillampas om varvtalsarvardets belopp minskar
efter en boérvardesandring.
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6.7.15 Tillaggsfunktion 14
MOVIMOT® med deaktiverad efterslipningskompensering

“gss

5 6 7 8
S2

330342539

Funktions- Efterslapningskompenseringen deaktiveras

beskrivning Deaktivering av efterslapningskompensering kan férsamra motorns varvtalsnog-

grannhet.
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6.7.16 Anviandning av reldutgang vid tillaggsfunktionerna 7, 9, 12 och 13

A VARNING!

Klamrisk pa grund av oavsiktlig start av drivenheten.
Dddsfall eller svara skador.

Observera foljande innan bromsstyrningen BMG tas i drift:

* Bromsspolen maste motsvara natspanningen (t.ex. 400 V).

* Anslutning X1:14 far inte anvandas.

» Tillaggsfunktion 7, 9, 12 eller 13 maste vara aktiverad, eftersom bromsen annars
kommer att vara kontinuerligt lyft. Detta maste observeras vid byte av MOVIMOT®-
omformaren.

* Om ingen av de namnda funktionerna ar aktiverad fungerar relakontakt K1 som
startberedskapskontakt. Detta betyder att bromsen, vid anvandning av tillvalet
BGM, lyfts aven utan frigivning.

Foljande bild visar anvandning av reldkontakt K1 for styrning av mekanisk broms med
bromslikriktare BGM.

pE_T — H_ H_H_wFE/FE ............

—\—\—— K11
}
I
: \
I N
] -— N (V)_}
e BNy o | |
= MOVIMOT®
BGM [1]
Un* B0
I
BK BMG [31
Ve '[TBK 3
> 1
S el M |2
13 RO
14 | WH v
15 | Bl ‘
> Nlw|a| 1|+
J ::EE@@’_
|

2001188491

[1] Bromsstyrning BGM monterad i anslutningsladan

[2] Externt bromsmotstand BW (tilldelning, se "Tekniska data")

[3] DC-24 V-matning

[4] Hoger/stopp

[5] Vanster/stopp
Observera rotationsriktningsfrigivningen, se kapitlet "Anslutning av MOVIMOT®-drivenheten"
(— sid 36)

[6] Borvardesomkoppling f1/f2

[7] Bromsrela
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6.8 Idrifttagning med binér styrning
A VARNING!

Elektrisk stét pa grund av farlig spanning i anslutningsladan. Farliga spanningar kan
finnas kvar i upp till en minut efter franskiljning av natspanningen.

) Dodsfall eller svara skador.

Innan MOVIMOT®-omformaren tas av ska MOVIMOT®-drivenheten frankopplas
via en lamplig frankopplingsanordning.

Se till att spanningen inte kan kopplas in av misstag igen.

Vanta sedan i minst en minut innan omformaren tas av.

. Kontrollera om MOVIMOT®-drivenheten har installerats mekaniskt och elektriskt

enligt anvisningarna.

Se kapitlen "Mekanisk installation" och "Elektrisk installation".

Kontrollera att DIP-omkopplare S1/1 — S1/4 star i lage "OFF" (= adress 0).
Med andra ord styrs MOVIMOT® digitalt via plintarna.

337484811

Stall in det 1:a varvtalet med borvardespotentiometer f1 (aktivt om plint f1/f2
X6:7,8 = "0"), fabriksinstallning: ca 50 Hz (1500 min™").

A

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

f [Hz] 1004

01 2 3 45 6 7 8 9 10 [1]

329413003
[1] Potentiometerlage
Satt tillbaka skruvlocket éver bérvardespotentiometer f1, med sin tatning.

OBS! Kapslingsklassen upphor att galla om pluggarna inte monterats korrekt pa bor-
vardespotentiometern f1 och diagnosgranssnittet X50.

MOVIMOT®-omformaren kan skadas.
+ Sétt tillbaka skruvlocket 6ver boérvardespotentiometer f1, med sin tatning.
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5. Stall in det 2:a varvtalet pa omkopplare 2 (aktivt, om plint f1/f2 X6,7,8 = "1").

boérvardespotentiometern f1.
Varvtalen f1 och f2 kan stallas in oberoende av varandra.

6. Stall in ramptiden pa omkopplare t1.

Omkopplare f2

Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Borvarde 2 [Hz] 5 7 10 15 20 25 35 50 60 | 70 100
TIPS

Ramptiderna avser bérvardesférandring i steg om 1500 min™! (50 Hz).

Under drift kan det 1:a varvtalet andras stegldést med den fran utsidan tillgéngliga

Omkopplare t1
Sparrlage 0 \ 12 \ 3 4 \ 5 6 \ 7 8 9 10
Ramptid t1 [s] 0,1 \ 02 03 \ 05 07 \ 1 2 \ 3 5 7 10

7. Satt MOVIMOT®-omformaren pa anslutningsladan och skruva fast den.

8. Slut styrspanningen 24 V DC och natspanningen.

6.8.1 Omformarforhallanden beroende pa plintniva

Foljande tabell visar reaktionen hos MOVIMOT®-omformaren i férhallande till nivan pa

styrplintarna:

Omformar- Plintniva Status-
reaktion Nat 24V fif2 | Hoger/ | Vinster/ lysdiod
stopp stopp
X1:L1-L3 | X6:1,2,3 X6:7,8 | X6:11,12 X6:9,10
omformare fran 0 ' 0 X X ' X slackt
omformare fran 1 0 X X X slackt
stopp, nat saknas 0 ' 1 X X X blinkar
gul
stopp 1 ' 1 X 0 0 gul
medurs rotation med f1 1 1 0 1 0 grén
moturs rotation med f1 1 ' 1 0 0 1 grén
medurs rotation med 2 1 1 1 1 0 grén
moturs rotation med f2 1 ' 1 1 0 1 grén
Stopp 1 1 X 1 1 gul

Forklaringar:

0 = spanning saknas
1 =spanning
X = valfritt

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP




Idrifttagning "Easy™
Idrifttagning med tillvalen MBG11A eller MLG..A

6.9

C 20
©

Idrifttagning med tillvalen MBG11A eller MLG..A

Elektrisk stét pa grund av farlig spanning i anslutningsladan. Farliga spanningar kan
finnas kvar i upp till en minut efter franskiljning av natspanningen.

Dodsfall eller svara skador.

Innan MOVIMOT®-omformaren tas av ska MOVIMOT®-drivenheten frankopplas
via en lamplig frankopplingsanordning.

Se till att spanningen inte kan kopplas in av misstag igen.

Vanta sedan i minst en minut innan omformaren tas av.

. Kontrollera om MOVIMOT®-drivenheten har installerats mekaniskt och elektriskt

enligt anvisningarna.
Se kapitlen "Mekanisk installation" och "Elektrisk installation".
Stall DIP-omkopplare S1/1 pa MOVIMOT® pa "ON" (= adress 1).

337783947
Stall in minimifrekvensen f,,;, p4 omkopplare 2.
Omkopplare 2
Sparrlage o1, 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Minimifrekvens fin[Hz] = 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

Stall in ramptiden pa omkopplare t1.
Ramptiderna avser borvardesférandring i steg om 1500 min~! (50 Hz).

Omkopplare t1
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Ramptid t1 [s] 01/02 0305 0,7 1 2 3 5 7 10

Kontrollera om énskad rotationsriktning ar frigiven.

Hoger/stopp | Vanster/stopp Betydelse

Aktiverad Aktiverad » Bada rotationsriktningarna ar frigivna.

24V X6:1,2,3 |
ROYX6: 11,12
L{X6: 9,10

E

Ej aktiverad '+ Endast hdger rotationsriktning ar frigiven.
« Bodrvardesinstallning fér vanster rotationsriktning

medfor att drivenheten stoppas.

Aktivera

o
fLil

24V X6:1,2,3 |
ROVX6: 11,12
L{)YX6: 9,10

[
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Hoger/stopp | Vanster/stopp Betydelse

Ej aktiverad Aktiverad » Endast vanster rotationsriktning ar frigiven.

» Borvardesinstallning for hoger rotationsriktning
medfor att drivenheten stoppas.

R(VX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6: 1,2,3

Ej aktiverad ‘ Ej aktiverad |« Apparaten ar sparrad eller drivenheten stoppas.

24V X6: 1,2,3
R(VX6: 11,12
L¢X6:9,10

6. Satt MOVIMOT®-omformaren pa anslutningsladan och skruva fast den.
7. Stall in maximalt varvtal pa borvardespotentiometer f1.

f[Hz] 1004
75
Y,
=K
—7 =
2

1]
329413003
[1] Potentiometerlage

8. Satt tillbaka skruvlocket dver bérvardespotentiometer 1, med sin tatning.

OBS! Kapslingsklassen upphor att galla om pluggarna inte monterats korrekt pa bor-
vardespotentiometern f1 och diagnosgranssnittet X50.

MOVIMOT®-omformaren kan skadas.
+ Satt tillbaka skruvlocket dver bérvardespotentiometer f1, med sin tatning.
9. Koppla in styrspanningen 24 VV DC och natspanningen.

TIPS

Anvisningar for drift med tillval MBG11A eller MLG..A finns i kapitlet "Mandverenheter
MBG11A och MLG..A" (— sid 153).

fude
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6.10 Idrifttagning med tillval MWA21A

Elektrisk stét pa grund av farlig spanning i anslutningsladan. Farliga spanningar kan
finnas kvar i upp till en minut efter franskiljning av natspanningen.

Dodsfall eller svara skador.

Innan MOVIMOT®-omformaren tas av ska MOVIMOT®-drivenheten frankopplas
via en lamplig frankopplingsanordning.

Se till att spanningen inte kan kopplas in av misstag igen.

Vanta sedan i minst en minut innan omformaren tas av.

. Kontrollera om MOVIMOT®-drivenheten har installerats mekaniskt och elektriskt

enligt anvisningarna.
Se kapitlen "Mekanisk installation" och "Elektrisk installation".
Stall DIP-omkopplare S1/1 pa MOVIMOT® pa "ON" (= adress 1).

337783947
Stall in minimifrekvensen fmin. pa omkopplare 2.
Omkopplare f2
Sparrlage 0 1 2 3 4,5 6 7 8 9 10
Minimifrekvens f,;, [HZ] 2 5 7 10 12 | 15 20 | 25 30 35 | 40

Stall in ramptiden pa omkopplare t1.
Ramptiderna avser bérvardesférandring i steg om 1500 min™! (50 Hz).

Omkopplare t1
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Ramptid t1 [s] 01 02 0305 07 1 2 3 5 7 10
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(‘@) Idrifttagning "Easy"

@ Idrifttagning med tillval MWA21A

5. Kontrollera om énskad rotationsriktning ar frigiven.

Hoger/stopp ‘Vénsterlstopp

Betydelse

Aktiverad

24V X6:1,2,3

Aktiverad

Aktiverad

R(yX6: 11,12
L ¢ X6:9,10

Ej aktiverad

24V X6:1,2,3

R(yX6: 11,12
L¢)X6:9,10

+ Bada rotationsriktningarna ar frigivna.

Endast hoger rotationsriktning ar frigiven.
« Borvardesinstallning for vanster rotationsriktning
medfor att drivenheten stoppas.

Ej aktiverad

Ej aktiverad

24V X6:1,2,3

Aktiverad

R(yX6: 11,12
L ¢ X6:9,10

‘ Ej aktiverad

24V X6:1,2,3

R(yX6: 11,12
L¢)X6:9,10

Endast vanster rotationsriktning ar frigiven.
» Borvardesinstallning for hdger rotationsriktning
medfor att drivenheten stoppas.

Apparaten ar sparrad resp. drivenheten stoppas.

6. Satt MOVIMOT®-omformaren pa anslutningsladan och skruva fast den.

7. Stall in maximalt varvtal pa borvardespotentiometer 1.

f[Hz] 100%

[1] Potentiometerlage

751

50 1

251

01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [1]
329413003
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Idrifttagning med tillval MWA21A

8. Sétt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.

OBS! Kapslingsklassen upphor att galla om pluggarna inte monterats korrekt pa bor-

vardespotentiometern f1 och diagnosgranssnittet X50.
MOVIMOT®-omformaren kan skadas.

« Séatt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.

9. Valj signaltyp fér analog ingang (plint 7 och plint 8) pa tillval MWA21A via DIP-

omkopplare S1 och S2.

S1 S2 Borvarde-stopp-funktion
U-signal 0 —10 V OFF OFF Nej
I-signal 0 — 20 mA ON OFF
I-signal 4 — 20 mA ON ON .
U-signal 2-10V OFF ON 2

10.Slut styrspanningen 24 VV DC och natspanningen.
11.Frige MOVIMOT®-drivenheten.

Dvs. lagg spanningen 24 V pa plint 4 (medurs rotation) eller plint 5 (moturs rotation)

pa tillval MWA21A.

TIPS

[0

MWA21A" (- sid 154).

Anvisningar for drift med tillval MWA21A finns i kapitlet "Borvardesomvandlare
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@ Idrifttagning med tillval MWF11A

6.11 Idrifttagning med tillval MWF11A
A VARNING!

Elektrisk stét pa grund av farlig spanning i anslutningsladan. Farliga spanningar kan
finnas kvar i upp till en minut efter franskiljning av natspanningen.

Dodsfall eller svara skador.

« Innan MOVIMOT®-omformaren tas av ska MOVIMOT®-drivenheten frankopplas
via en lamplig frankopplingsanordning.

+ Seftill att spanningen inte kan kopplas in av misstag igen.

» Vanta sedan i minst en minut innan omformaren tas av.

1. Kontrollera om MOVIMOT®-drivenheten har installerats mekaniskt och elektriskt
enligt anvisningarna, se kapitlen "Mekanisk installation" och "Elektrisk installation".

2. Stéll in ratt RS-485-adress for drivenheten med DIP-omkopplarna S1/1 — S1/4.

Stall alltid in adress "1" i laget "Punkt till punkt” eller "Punkt till punkt med
omvéxlande 2PD/3PD".

Decimal-
adress

st/ - X -
s1/2 - - X
s1/3 -l - -x|x
s1/4 I =-1=-1-1-1-1-

x| X
|
b
|

X X
X X| X
|
|
X
X
|
|

|

X ||
X |

X ||
X |

X X

X X

X X X
X | X| X X

X =ON
- =OFF

3. Stall in minimifrekvensen f.,;, p4 omkopplare 2.

Omkopplare f2
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimifrekvens fi, [Hz] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

4., Om ramptiden inte ges via tillvalet, stall in ramptiden med omkopplare t1.
Ramptiderna avser borvardesférandring i steg om 1500 min™! (50 Hz).

Omkopplare t1
% Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Ramptid t1 [s] 01 02 0305 07 1 2 3 5 7 10
]
g 5. Kontrollera om énskad rotationsriktning ar frigiven.

Hoger/stopp | Vanster/stopp Betydelse
Aktiverad Aktiverad » Bada rotationsriktningarna ar frigivna.

R(yX6: 11,12
L¢)X6:9,10

24V X6:1,2,3
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Idrifttagning med tillval MWF11A @

Hoger/stopp | Vanster/stopp Betydelse

Aktiverad Ej aktiverad Endast hdger rotationsriktning ar frigiven.
Borvardesinstallning fér vanster rotationsriktning
medfor att drivenheten stoppas.

R(VX6: 11,12
L¢X6:9,10

24V X6: 1,2,3

Endast vanster rotationsriktning ar frigiven.
Boérvardesinstallning fér hdger rotationsriktning
medfor att drivenheten stoppas.

Ej aktiverad ‘ Aktiverad

24V X6:1,2,3 |
ROYX6: 11,12
L4)X6: 9,10

f

Apparaten ar sparrad resp. drivenheten stoppas.

m
Q
=~
=
<
()
=
]
o

Ej aktiverad

R(YX6: 11,12
L¢)X6:9,10

—24V X6:1,2,3 |

6. Satt MOVIMOT®-omformaren pa anslutningsladan och skruva fast den.
7. Stall in maximalt varvtal pa bérvardespotentiometer 1.

f [Hz] 1004
751
iy ;
S) =
—7

329413003
[1] Potentiometerlage

8. Satt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.

OBS! Kapslingsklassen upphor att galla om pluggarna inte monterats korrekt pa bor-
vardespotentiometern f1 och diagnosgranssnittet X50.

MOVIMOT®-omformaren kan skadas.
« Séatt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.
9. Slut styrspanningen 24 V DC och natspanningen.

TIPS

Anvisningar for drift med tillval MWF11A finns i kapitlet "Bérvardesomvandlare
MWF11A" (— sid 155).

e
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(‘@ Idrifttagning "Easy"

@ Kompletterande information for fristdende (separat) placering

6.12 Kompletterande information for fristaende (separat) placering

Observera foljande vid fristdende (separat) placering av MOVIMOT®-omformaren:

6.12.1 Kontrollera anslutningssattet for ansluten motor

Kontrollera i enlighet med fdljande bild, att valt anslutningssatt for MOVIMOT®-

omformaren 6verensstammer med ansluten motor.

C_©0 O

)\ w2 uz2 vz f
ur vi w1
O o o

337879179

Vid bromsmotorer far ingen bromslikriktare byggas in i motorns anslutningslada!

6.12.2 Motorskydd och rotationsriktningsfrigivning
Ansluten motor maste vara utrustad med en TH.
+ Vid styrning via RS-485 maste TH anslutas enligt foljande:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(VYX6: 11,12
L¥X6:9,10

R(VYX6: 11,12
L¥X6:9,10

24V X6:1,2,3

R(VYX6: 11,12
L¥X6: 9,10

24V X6:1,2,3

[A] Bada rotationsriktningarna ar frigivna
[B] Endast moturs rotationsriktning ar frigiven
[C] Endast medurs rotationsriktning ar frigiven

483308811
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Kompletterande information for fristdende (separat) placering @

« Vid digital styrning rekommenderar SEW-EURODRIVE att TH seriekopplas med
reldet "Startberedskap" (se féljande bild).

— Startberedskap maste dvervakas genom extern styrning.

— Sa snart startberedskap inte langre foreligger maste drivenheten stoppas
(plintarna R (7}, X6:11,12 och L ¢ ) X6:9,10 = "0").

MOVIMOT®

24V X6:1,2,3
R(CYX6: 11,12
L¥)X6: 9,10

K1a X5: 25,26
K1b X5: 27,28

TH

| ]

SPS

483775883

6.12.3 DIP-omkopplare

Vid fristaende (separat) placering av MOVIMOT®-omformaren maste DIP-omkopplare
S1/5 flyttas fran fabriksinstallning till "ON":

s1 1.2 3 4 5 6 7 8
Betydelse @ Digitalkodning Motor- Motor- Switch- Tomgangs-
av RS-485- skydd effektsteg frekvens dampning
apparatadress
20 21 22 23
Motor en Variabel .
ON L L U o8 storlek mindre | (16,8,4 kHz) Pa
OFF 0 0 0 O Pa Anpassad 4 kHz Av

6.12.4 Bromsmotstand

+ Vid motorer utan broms maste ett internt bromsmotstand anslutas i MOVIMOT®-
anslutningsladan.

[x1:14]

BW1/BW2

337924107

* Vid bromsmotorer utan tillval BEM far inget bromsmotstand vara anslutet till
MOVIMOT®.
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@ Kompletterande information for fristdende (separat) placering

* Vid bromsmotorer med tillvalet BEM och externt bromsmotstdnd maste det
externa bromsmotstandet BW och bromsen anslutas pa féljande satt.

X10:1
X10:3

—C— X10:2
(—

L1 L2

(—

S

BEM

Uz 'TBR

N

BE/BR

640731915

6.12.5 Montering av MOVIMOT®-omformaren i faltfordelaren

Vid fristdende (separat) placering av MOVIMOT®-omformaren i faltférdelaren, folj anvis-
ningarna i respektive faltbusshandbdcker.
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Viktiga anvisningar for idrifttagning

7 Idrifttagning "Easy" med RS-485-granssnitt/faltbuss
7.1  Viktiga anvisningar for idrifttagning
TIPS

Vid idrifttagningen maste de allmanna sakerhetsanvisningarna i kapitlet "Sakerhets-
anvisningar" observeras.

Klamrisk om skyddskapor saknas eller ar defekta.
Dodsfall eller svara skador.

» Montera anlaggningens skyddskapor enligt anvisningarna, se &ven montage- och
driftsinstruktionen till vaxeln.
. Tainte MOVIMOT®-drivenheten i drift utan monterade skyddskapor.

Elektrisk stét pa grund av farlig spanning i anslutningsladan. Farliga spanningar kan
finnas kvar i upp till en minut efter franskiljning av natspanningen.

Dodsfall eller svara skador.

+ Innan MOVIMOT®-omformaren tas av ska MOVIMOT®-drivenheten frankopplas
via en lamplig frankopplingsanordning.

+ Se till att spanningen inte kan kopplas in av misstag igen.

+ Vanta sedan i minst en minut innan omformaren tas av.

Varning for brannskador pa grund av heta ytor pa MOVIMOT®-drivenheten (sérskilt
kylaggregatet) eller tillval.

Svéra skador.

«  Vidrér MOVIMOT®-drivenheten och externa tillval forst efter att de har svalnat
tillrackligt.

Fel pa apparaterna pa grund av felinstallning.
Dodsfall eller svara skador.

> B B b=

* Observera anvisningarna om idrifttagning.
» Installationen far endast utféras av behorig personal.
* Anvand endast installningar som lampar sig fér funktionen.

TIPS

@

1 For stérningsfri drift ska inte kraft- eller signalkablar dras eller anslutas under drift.
TIPS

@

1 + Dra av malningsskyddet fran statuslysdioden fére idrifttagningen.

+ Dra av malningsskyddet fran typskyltarna fore idrifttagningen.
+ Natkontaktor K11 far inte mandvreras med kortare intervall 8n 2 s.
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@ Forutsattningar

7.2  Forutsattningar
Foljande forutsattningar galler for idrifttagningen:

« MOVIMOT®-drivenheten ska ha installerats mekaniskt och elektriskt enligt
anvisningarna.

» Sakerhetsatgarder har vidtagits sa att drivenheterna inte kan starta plotsligt.
+ Sakerhetsatgarder har vidtagits for att skydda manniska och maskin.

7.3  Idrifttagningsfériopp
A VARNING!

Elektrisk stot pa grund av farlig spanning i anslutningsladan. Farliga spanningar kan
finnas kvar i upp till en minut efter franskiljning av natspanningen.
Ddodsfall eller svara skador.

« Innan MOVIMOT®-omformaren tas av ska MOVIMOT®-drivenheten frankopplas
via en lamplig frankopplingsanordning.

» Seftill att spanningen inte kan kopplas in av misstag igen.

» Vanta sedan i minst en minut innan omformaren tas av.

1. Kontrollera om MOVIMOT®-drivenheten har installerats mekaniskt och elektriskt
enligt anvisningarna.

Se kapitlen "Mekanisk installation" och "Elektrisk installation".
2. Stall in ratt RS-485-adress med DIP-omkopplarna S1/1 — S1/4.

| kombination med SEW-filtbussgranssnitt (MF.. /MQ..) eller med MOVIFIT®
stélls adress "1" alltid in.

Decimal-
adress

st/ - X -
s1/2 - - X
s1/3 -l - -xIx
s1/4 I =-1=-1-1-1-1-

x| X
|
b
|

X X
X X| X
|
|
X
X
|
|

|

X ||
X |

X ||
X |

X X

X X

X X X
X | X| X X

X =ON
- =OFF

3. Stall in minimifrekvensen f.,i, p4 omkopplare 2.

Omkopplare f2
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimifrekvens fi, [Hz] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

4. Om rampen inte ges via faltbussen, stall in ramptiden med omkopplare t1.
Ramptiderna avser bérvardesférandring i steg om 1500 min™! (50 Hz).

Omkopplare t1
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Ramptid t1 [s] 0102 03 05 07 1 2 3 5 7 10
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Idrifttagningsforlopp @

5. Kontrollera om énskad rotationsriktning ar frigiven.

Hoger/stopp | Vanster/stopp Betydelse
Aktiverad Aktiverad » Bada rotationsriktningarna ar frigivna

24V X6:1,2,3 |
ROYVX6: 11,12
L{IX6:9,10

E

Endast medurs rotationsriktning ar frigiven
» Borvardesinstallning for vanster rotationsriktning
medfor att drivenheten stoppas.

o

Aktivera Ej aktiverad

—

24V X6:1,2,3 |
R(OVX6: 11,12
L{YX6: 9,10

[

Aktiverad

Endast moturs rotationsriktning ar frigiven
+ Boérvardesforinstallning fér hdgerrotation medfér att
drivenheten stoppas

m
V)
~
f=o
<
(]
=
O]
o

24V X6:1,2,3 |
ROYVX6: 11,12
L{IX6:9,10

f

E

aktiverad Apparaten ar sparrad resp. drivenheten stoppas

m
)
=~
=
<
)
=
oY)
o

R(VYX6: 11,12
L¢X6:9,10

—24V X6:1,2,3 |

6. Satt MOVIMOT®-omformaren pa anslutningsladan och skruva fast den.
7. Stall in maximalt varvtal pa bérvardespotentiometer 1.

f [Hz] 1004
75

&6/
E)
—7 =
2

329413003

[1] Potentiometerlage
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@ Kodning av processdata

8. Sétt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.

OBS! Kapslingsklassen upphor att galla om pluggarna inte monterats korrekt pa bor-
vardespotentiometern f1 och diagnosgranssnittet X50.

MOVIMOT®-omformaren kan skadas.
« Séatt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.
9. Slut styrspanningen 24 V DC och natspanningen.

TIPS

* Information om funktionen tillsammans med RS-485-masterenheten finns i kapitlet
"Funktion med RS-485-master” (— sid 111).

» Information om funktionen tillsammans med faltbussgranssnitt finns i respektive
faltbusshandbok.

e

7.4 Kodning av processdata

For styrning och bérvardesférinstalining anvands samma processdatainformation via
alla faltbussystem. Kodning av processdata sker enligt en enhetlig MOVILINK®-profiI for
SEW-frekvensomformare.

MOVIMOT® skiljer pa tre varianter:
» 2 processdataord (2 PD)
» 3 processdataord (3 PD)

Master PO > MOVIMOT®

[ Pot | Po2 | Pos |

[ e [ P2 [ P3|

- PI

339252747

PO = processutgangsdata Pl = processingangsdata
PO1 = kontrollord PI1 = statusord 1
PO2 = varvtal [%] P12 = utstrém
PO3 =ramp PI3 = statusord 2

7.41 2 processdataord

For styrning av MOVIMOT®-drivenheten via 2 processdataord, skickar det dverordnade
styrsystemet Processutgangsdata "Kontrollord" och "Varvtal [%]" till MOVIMOT®-omfor-
maren. MOVIMOT®-omformaren skickar processindata "Statusord 1" och "Utstrom" till
det Overordnade styrsystemet.

7.4.2 3 processdataord

Vid styrning via tre processdataord éverférs som ytterligare processdatautord "ramp”
och som tredje processdatainord "statusord 2".
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Kodning av processdata

7.4.3 Processutgangsdata

PO1: Kontrollord -

PO2: Borvarde -

PO3: ramp (endast

vid 3-ordsprotokoll) ]

Processutdata dverfors fran det dverordnade styrsystemet till MOVIMOT®-omformaren
(styrinformation och bdérvarden). | MOVIMOT®-omformaren blir de dock verksamma
forst nar RS-485-adressen i MOVIMOT® (DIP-omkopplare S1/1 — S1/4) stélls in pa
nagot annat &n O.

Det 6verordnade styrsystemet styr MOVIMOT®-drivenheten med foéljande processutdata:
« PO1: Kontrollord
« PO2: Varvtal [ %] (borvarde)

+ PO3: Ramp
Virtuell plint for "Ansattning av broms och sparr av slut-
steg vid styrkommando 'Stopp™
Virtuella plintar for lyftning av broms utan frigivning av
drivenheten, endast vid DIP-omkopplare S2/2 = "ON"
Basstyrblock
15 (14 (13 |12 (11 |10 | 9 | 8 | 7 6 54|32 |1 ]60
Anvéands ej'’ Bit | Bit | anv. ["1" = ater- anvénds ei!) "1 1 0" = frigivning
Reserverat for tillaggsfunktion | "9" | "8" ej1) stallning 4 annars stopp

Procentvarde med tecken/0,0061 %
Exempel: -80 %/0,0061 % = - 13115 = CCC5},¢4

Tid fran 0 till 50 Hz i ms (omrade: 100 — 10000 ms)
Exempel: 2,0 s = 2000 ms = 07D0p¢y

1) Rekommendation for alla icke upptagna bitar = "0"

Kontrollord,
bit 0 - 2

Kontrollord,
bit 6 = reset

Kontrollord, bit 8 =
bromslyftning utan
frigivning av
drivenhet

Kontrollord, bit 9 =
sétt an broms vid
styrkommando
"stopp”

Styrkommandot "Frigivning" anges med bit 0 — 2 via kontrollord = 0006},¢,. For att frige
MOVIMOT®-omformaren maste dessutom plint R ("} X6:11,12 och/eller L ¢ ) X6:9,10
anslutas till +24 V (byglad till plint 24 V X6:1,2,3).

Styrkommandot "Stopp" erhalls genom aterstallning av bit 2 = "0". Fér kompatibilitet
med andra SEW-omformarfamiljer ska stoppkommandot 0002,,., anvandas. Vid bit 2 =
"0" stoppar MOVIMOT®-omformaren drivenheten med aktuell ramp.

Vid storning kan felet kvitteras med bit 6 = "1" (&terstallning). Av kompatibilitetsskal ska
lediga styrbitar stallas in pa "0".

Nar DIP-omkopplare S2/2 = "ON" kan bromsen lyftas genom sattning av bit 8 utan
frigivning av drivenhet.

Sa snart bit 9 satts efter aktivering av styrkommandot "stopp" satter MOVIMOT®-
omformaren an bromsen och sparrar slutsteget.
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Varvtal [%] Varvtalsbérvardet ges i procent i relation till det maximala varvtal som stéllts in med
bérvardespotentiometer 1.
Kodning: C000pex =-100 % (moturs rotation)

40004 = *+100 % (medurs rotation)
— 1 steg =0,0061 %

Exempel: 80 % fnax, rotationsriktning moturs:
Berakning: -80 % / 0,0061 =-13115 4o = CCC5 j e
Ramp Vid processdatadverforing via 3 processdata 6verfors aktuell integratorramp i process-

datautord PO3. Vid styrning av MOVIMOT®-omformaren via 2 processdata anvénds
den integratorramp som stéllts in med omkopplare t1.

Kodning: — 1steg =1ms
Omrade: 100 — 10000 ms
Exempel: 2,0 s =2000 ms = 20004e. = 07D0pex

7.4.4 Processindata

Processindata returneras fran MOVIMOT®-omformaren till det Gverordnade styr-
systemet och bestar av status- och arvardesinformation.

MOVIMOT®-omformaren stéder féljande processindata:
+ PI1: statusord 1

e PI2: utstrém

+ PI3: statusord 2
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Kodning av processdata

C &9,

PI1: statusord 1 —

Pl2: Stroméarvarde —

15

413|2(1]0

Apparattillstand

(bit 5="0")

Ogec = 24 V-drift

24ec = ingen frigivning
44ec = frigivning

184ec = manuell drift aktiv

Felnummer (bit 5 ="1")

PI3: statusord 2
(endast vid
3 ordprotokoll)

[ [16 bitars heltal med tecken x 0,1 % Iy

Exempel: 0320, = 800 x 0,1 % Iy =80 % Iy

15
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L Slutsteg frigivet = "1"

L Omformare driftklar = "1"

PO-data frigivna = "1"
Reserverad
Reserverad
Stdrning/varning = "1"
Reserverad

Reserverad

Slutsteg frigivet = "1"
Omformare startberedd = "1"
PO-data frigivna = "1"
Reserverad

Reserverad

Stdrning/varning = "1"
Reserverad

Reserverad

O1 (broms)
"0" = broms lyft
"1" = broms ansatt

O2 (driftklar)
11 (plint R (" X6:11,12)
12 (plint L ¢ ) X6:9,10)

I3 (plint f1/f2 X6:7,8)

Idrifttagningslage
"0" = "Easy"-lage
"1" = "Expert"-lage

Reserverad 0

Reserverad 0

@7
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Foljande tabell visar tilldelningen av statusord 1:

Bit Betydelse Forklaring

0 Slutsteg frigivet : MOVIMOT®-drivenheten ar frigiven
MOVIMOT®-drivenheten &r inte frigiven
MOVIMOT®-drivenheten ar driftklar
MOVIMOT®-drivenheten &r inte driftklar

Processdata ar frigivna,
drivenheten kan styras via faltbussen

0: Processdata ar sparrade,
drivenheten kan inte styras via faltbussen.

1 Omformare driftklar

SO N0 -~

2 PO-data frigivna

3 Reserverad Reserverad = 0

4 Reserverad Reserverad = 0

5 Storning/varning 1: Stérning/varning foéreligger

0: Storning/varning foreligger inte

6 Reserverad Reserverad = 0

7 Reserverad Reserverad = 0

8-15 Bit 5 = 0: Apparattillstand |Om ingen stérning/varning foreligger (bit 5 = 0), visas
Ogec: 24 V-drift i denna byte drift-/frigivningstillstdnd fér omformarens
24ec: Ingen frigivning effektdel.
4 4ec: Frigivning Vid stérning/varning (bit 5 = 1) visas i denna byte ett

184ec: Manuell drift aktiv -~ felnummer.
Bit 5 = 1: Felnummer

Foljande tabell visar tilldelningen av statusord 2:

Bit Betydelse Forklaring

0 Slutsteg frigivet : MOVIMOT®-drivenheten ar frigiven
MOVIMOT®-drivenheten ar inte frigiven
MOVIMOT®-drivenheten ar driftklar
MOVIMOT®-drivenheten &r inte driftklar

Processdata ar frigivna,
drivenheten kan styras via faltbussen

0: Processdata ar sparrade,
drivenheten kan inte styras via faltbussen.

1 Omformare driftklar

SO N0 -

2 PO-data frigivna

3 Reserverad Reserverad = 0
4 Reserverad Reserverad = 0
5 Storning/varning 1: Stérning/varning foéreligger
0: Storning/varning foreligger inte
6 Reserverad Reserverad = 0
7 Reserverad Reserverad = 0
8 01 Broms 1: Broms ansatt
0: Broms lyft
9 02 Driftklar 1:  MOVIMOT®-drivenheten &r driftklar
0:  MOVIMOT®-drivenheten ar inte driftklar
10 11 (R X6:11,12) 1: Den bindra ingangen ar satt
11 12 (L X6:9,10) 0: Den bindra ingangen &r inte satt

12 13 (f1/f2 X6:7,8)

13 Idrifttagningslédge 1: Idrifttagningslage "Expert."
0: Idrifttagningslage "Easy"

14 Reserverad Reserverad = 0

15 Reserverad Reserverad = 0
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7.5 Funktion med RS-485-master

* En 6verordnad styrenhet (t.ex. PLC) utgér master, omformare MOVIMOT® utgoér
slav.

» 1 startbit, 1 stoppbit och 1 paritetsbit (jamn paritet) anvands.

+ Overforingen sker i enlighet med SEW-MOVILINK®-protokoIIet (se kapitlet "Kodning
av processdata" med en fast dverféringshastighet pa 9600 Baud.

7.5.1 Telegramuppbyggnad
A VARNING!

Livsfara pa grund av okontrollerad drift.

Vid 6verforing av "acykliska" telegram (typ = "acyklisk") sker ingen timeoutévervak-
ning. Drivenheten kan arbeta vidare utan kontroll om busskommunikationen avbryts.

Dodsfall eller svara skador.

- Bussforbindelsen mellan master och omformare MOVIMOT® ska alltid vara installd
pa "cyklisk" éverforing.

Foljande bild visar uppbyggnaden av telegram mellan RS-485-master och omformare
MOVIMOT®:

Request-Telegramm ——»

VXe)

Idle ‘ SD1|ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)‘ BCCD

Idle | SD2 | ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU)| BCC

Master 4——— Response-Telegramm —— MOVIMOT®

339909643

Idle Startpaus minst 3,44 ms
SD1 = Start-delimiter (starttecken) 1: master — MOVIMOT®: 021ex
SD2 = Start-delimiter (starttecken) 2: MOVIMOT® — master: 1Dpex
ADR = Adress1-15
Gruppadress 101 — 115
254 = punkt-till-punkt
255 = broadcast
TYP = Nyttodatatyp
PDU = Nyttodata
BCC = Block Check Character (blocktesttecken): XOR av alla byte

TIPS

Vid 6verforing av "cykliska" diagram (typ ="cyklisk") forvantar MOVIMOT®-omfor-
maren nasta bussaktivitet (masterprotokoll) efter max. 1 sekund. Om denna bussakti-
vitet inte registreras stannar MOVIMOT®-omformaren automatiskt drivenheten
(timeoutdvervakning).

fde
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7.5.2 Startpaus (Idle) och starttecken (Start-Delimiter)

7.5.4 Gruppadress

Idrifttagning "Easy"” med RS-485-granssnitt/faltbuss
Funktion med RS-485-master

MOVIMOT®-omformaren registrerar inledningen av ett Request-telegram i samband
med en startpaus p& minst 3,44 ms, foljd av tecknet 02, (start-delimiter 1). Om
mastern avbryter Gverféringen av ett giltigt Request-telegram far ett nytt Request-
telegram sandas tidigast efter en dubbel startpaus (ca 6,88 ms).

7.5.3 Adress (ADR)

MOVIMOT®-omformaren stoder adressomradet 0 — 15 samt atkomst via punkt-till-
punkt-adress (254) eller Broadcast-adress (255).

Via adress 0 kan endast aktuella processindata (statusord, utstrom) lIasas. Fran mastern
utsdnda processutdata blir inte verksamma eftersom adressinstallningen 0 innebar att
PO-databehandling inte ar aktiv.

Vidare ar det mojligt att med ADR = 101 — 115 gruppera flera omformare MOVIMOT®.
Darvid satts alla MOVIMOT® i en grupp till samma RS-485-adress (t.ex. grupp 1:
ADR =1, grupp 2: ADR = 2).

Mastern kommer nu at dessa grupper med ADR = 101 (bérvarden till omformare i grupp
1) och ADR = 102 (bérvarden till grupp 2) och kan ge dem nya gruppbérvarden. Vid
denna adresseringsvariant levererar omformaren inget svar. Mellan 2 Broadcast- eller
grupptelegram maste mastern ha en vilotid pa minst 25 ms.

7.5.5 Nyttodatatyp (TYP)

Generellt stoder MOVIMOT®-omformaren 4 olika PDU-typer (Protocol Data Unit).
Dessa typer bestams i huvudsak av processdatalangd och éverfoéringsvarianter.

Typ Overforings- Process- Nyttodata
variant dataléngd
03hex | Cyklisk 2ord .
- Kontrollord / Varvtal [ %] statusord 1 / Utstrom
83hex | acyklisk 2 ord
03hex | cyklisk 3 ord Kontrollord / Varvtal [ %] / Ramp / Statusord 1 /
85nex | acyklisk 3 ord Utstrém / Statusord 2

7.5.6 Timeout-Gvervakning

Vid 6verforingsvarianten "cyklisk" forvantar sig MOVIMOT® inom max 1 sekund nasta
bussaktivitet (Request-telegram av ovanndmnda typ). Om ingen sadan bussaktivitet
registreras, retarderar drivenheten automatiskt med senast gallande ramp (timeoutéver-
vakning). Signalrelaet "Driftklar" slapper. Vid dverféringsvarianten "acyklisk" sker ingen
timeoutdvervakning.
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7.5.7 Blocktesttecken BCC

Blocktesttecknet (BCC) bidrar tillsammans med den raka paritetsbildningen till saker
datadverféring. Blocktesttecknet bildas av en XOR-grind for alla tecken i telegrammet.
Resultatet 6verfors i telegrammets slut av tecknet BCC.

Exempel Foljande bild visar som exempel bildning av ett blocktesttecken for ett acykliskt telegram
av PDU-typ 85,,x med 3 processdata. Genom det logiska XOR-villkoret mellan tecknen
SD1 — PO3,,,, genereras vardet 13, som blocktesttecken BCC. Detta BCC skickas
som telegrammets sista tecken. Mottagaren testar teckenpariteten efter mottagande av
varje enskilt tecken. Darefter genereras ur de mottagna tecknen SD1 - PO3,,,, ett block-
testtecken pa motsvarande satt. Om beraknat och mottaget BCC ar identiska och inga
fel foreligger med avseende pa teckenpariteten, betraktas telegrammet som korrekt
overfort. | annat fall foreligger 6verforingsfel. Vid behov maste telegrammet sédndas om.

PO
Idle 02 hex 01 hex 85hex 00hex 06hex 20 hex Oohex OBhex Bshex 13hex
SD1 ADR TYP PO1high PO1,, POZhigh P02, P03h,gh PO3,, BCC

> —~—

S| % 3

(I %)

SD1 : 02y, 110 0o o0 0 0 0 1 0 —
ADR : 01, 10 o 0o 0o 0 o0 0 1 ==
XOR

TYP  : 85hex 111 0 0 0 1 0 0 1 =
XOR
PO, 00, 0jo 0o 0o 0o 0 0 0 0o="

PO1,0, : 06, , olo 0 0 0 1 0 1 0=
PO2,,40: 20,4, 110 o0 1 0 0 0 0 0 ="
XOR

PO2,,, : 00, olo 0o 0 0 0 0 0 0=
XOR

PO3, . : 0B, 110 0 0 0 0 1 1 1 =<
XOR

PO3,, B8, ,, ol1 0 1 1 0 1 0 0 —

BCC :13,,, 110 0o 0o 1 0 o0 1 1

640978571
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7.5.8 Telegrambearbetning i MOVILINK®-master

For sandning och mottagning av MOVILINK®-telegram mellan godtyckliga automations-
apparater bor foljande algoritm anvandas for att sakerstalla korrekt datadverforing.

a) Skicka T.ex. skicka borvarden till MOVIMOT®-omformaren.

Request-telegram 1.

Vénta ut startpaus (minst 3,44 ms, vid grupp- eller broadcast-telegram minst 25 ms).

2. Skicka request-telegram till omformare.
b)Ta emot (Mottagningsbekraftelse + arvarden fran omformare MOVIMOT®)
Response- 1. Inom ca 100 ms maste ett Response-telegram tas emot, annars t.ex. upprepad sand-
telegram ning.

2. Beraknat blocktesttecken (BCC) i Response-telegram = mottaget BCC?

3. Start-Delimiter hos Response-telegram = 1Dy,o,?

4. Response-adress = Request-adress?

5. Response-PDU-typ = Request-PDU-typ

6. Alla kriterier uppfyllda: => 6verféring OK! Processdata giltiga!

7. Darmed kan nasta Request-telegram skickas (bdrja om fran punkt a).

Alla kriterier uppfyllda: => 6verforing OK! Processdata giltiga! Darmed kan nésta
request-telegram skickas (borja om fran punkt a).
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7.5.9 Exempel pa telegram

| detta exempel styrs en MOVIMOT®-drivenheten via tre processdataord med PDU-typ
851ex (3 PD acykliskt). RS-485-mastern sander tre processutdata (PO) till MOVIMOT®-
omformaren. MOVIMOT®-omformaren svarar med 3 processindata (PI).

Request-telegram

fran RS-485- ] o
master till PO1: 0006y, Kontrollord 1 = frigivning

MOVIMOT® PO2: 2000,y Varvtalsbérvarde [%] = 50 % (av fmax)”
PO3: 0BB8,.x Ramp=3s

1) fmax Stélls in med bérvardespotentiometer 1

Response-

MOVMOTS iy PIti 0406hgy  Statusord |

RS-485-master PI2: 0300p,¢x Utstrom [% IN]
PI3: 06070y Statusord 2

Information om kodning av processdata finns i kapitlet "Kodning av processdata"
(— sid 106).

Exempeltelegram "3PD acyklisk"

Processutdata (PO)

v

Idle Ozhex 01 hex 85hex 00hex 06hex 20hex 00hex OBhex BShex 13hex
SD1 ADR TYP Y K BCC
PO3: Ramp
0BBS,,, = 3s d O
PO2: Varvtal [%] r ===
2000,,, =50% f__, —
PO1: Kontrollord
0006, ., = Frigivning
. ®
47
RS-485-master Processindata (PI) MOVIMOT
Idle | 1Dhex| 01 hex| 8B nex | 0% hex| 07 hex| 03 hex| 00 pex 0B hex | 07 pex 98 e
SD1 ADR TYP A BCC
PI3: Statusord 2
PI2: Utstrém
L PI1: Statusord 1

340030731

Det har exemplet visas den acykliska 6verféringsvarianten. Timeoutdvervakningen
i MOVIMOT®-omformaren &r deaktiverad. Den cykliska éverféringsvarianten kan reali-
seras med TYP = 05,,. | detta fall férvantar sig MOVIMOT®-omformaren nasta buss-
aktivitet (Request-telegram av ovannamnda typer) inom max 1 sekund. Annars stannar
MOVIMOT®-omformaren automatiskt drivenheten (timeoutdvervakning).
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©

8 Idrifttagning "Expert" med parameterfunktion

1

OBS!

Idrifttagning "Expert" behdvs bara om parametrar maste stéllas in i samband med
idrifttagningen.

Idrifttagning "Expert" &r endast mojligt om:

» ingen tillaggsfunktion ar aktiverad (DIP-omkopplare S2/5 — S2/8 = "OFF")
* Drive-ldent-modulen ar isatt
» och parametern P805 Idrifttagningsldge = "Expertlage" ar satt

8.1  \Viktiga anvisningar for idrifttagning

> B B b=

TIPS

Vid idrifttagningen maste de allmanna sakerhetsanvisningarna i kapitlet "Sakerhets-
anvisningar" observeras.

Klamrisk om skyddskapor saknas eller ar defekta.
Ddodsfall eller svara skador.

* Montera anlaggningens skyddskapor enligt anvisningarna, se &ven montage- och
driftsinstruktionen till vaxeln.
+  Tainte MOVIMOT®-drivenheten i drift utan monterade skyddskapor.

Elektrisk st6t pa grund av farlig spanning i anslutningsladan. Farliga spanningar kan
finnas kvar i upp till en minut efter franskiljning av natspanningen.

Dodsfall eller svara skador.

« Innan MOVIMOT®-omformaren tas av ska MOVIMOT®-drivenheten frAnkopplas
via en lamplig frankopplingsanordning.

+ Se till att spanningen inte kan kopplas in av misstag igen.

« Vénta sedan i minst en minut innan MOVIMOT®-omformaren tas av.

Varning for brannskador pa grund av heta ytor pa MOVIMOT®-drivenheten (sarskilt
kylaggregatet) eller tillval.

Svara skador.

«  Vidrér MOVIMOT®-drivenheten och externa tillval forst efter att de har svalnat
tillrackligt.

Fel pa apparaterna pa grund av felinstallning.
Dodsfall eller svara skador.

* Observera anvisningarna om idrifttagning.

+ Installationen far endast utféras av behorig personal.

+ Kontrollera parametrarna och datasatserna.

* Anvand endast instéllningar som lIampar sig for funktionen.
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TIPS

@

1 For stérningsfri drift ska inte kraft- eller signalkablar dras eller anslutas under drift.
TIPS

[ ]

1 » Fore idrifttagning, dra av malningsskyddsfolien fran statuslysdioden.

» Fore idrifttagning, dra av malningsskyddsfolien fran typskylten.
» For natkontaktorn K11 ska en minsta frankopplingstid pa 2 sekunder respekteras.

8.2 FOrutséttningar
Foljande foérutsattningar galler for idrifttagningen:

« MOVIMOT®-drivenheten ska ha installerats mekaniskt och elektriskt enligt
anvisningarna.

« Sakerhetsatgarder har vidtagits sa att drivenheterna inte kan starta plotsligt.
+ Sakerhetsatgarder har vidtagits for att skydda manniska och maskin.
Foljande maskinvara maste finnas for idrifttagningen:

* PC eller barbar dator, se kapitlet "Anslutning av PC" (— sid 55)

Foljande program maste vara installerade pa datorn for idrifttagningen:

+  MOVITOOLS® MotionStudio

8.3 MOVITOOLS® MotionStudio

Programvarupaketet "MOVITOOLS® MotionStudio" ar det apparatdvergripande
SEW-konstruktionsverktyget som har tillgang till alla SEW-drivenheter. For
MOVIMOT®-omformaren kan MOVITOOLS® MotionStudio anvandas for diagnos av
enkla applikationer. Fér avancerade applikationer kan MOVIMOT®-omformaren tas
i drift och stallas in med enkla wizards. For visualisering av processvarden anvands
Scope-funktionen i MOVITOOLS® MotionStudio.

Installera aktuell programvaruversion av MOVITOOLS® MotionStudio pa datorn.

MOVITOOLS® MotionStudio kan kommunicera med drivenheter via en mangd olika
kommunikations- och faltbussystem.

Nasta kapitel beskriver det enklaste tillampningsfallet for anslutning av PC/barbar dator
till en MOVIMOT®-omformare via diagnosgranssnitt X50 (punkt-till-punkt-koppling).
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8.3.1 Implementera MOVIMOT® i MOVITOOLS® MotionStudio
TIPS

(]
1 En utforlig beskrivning av de foljande stegen finns i den omfattande online-hjalpen
i MOVITOOLS® MotionStudio.

Starta MOVITOOLS® MotionStudio.

Skapa ett projekt och ett natverk.

Konfigurera kommunikationskanalen pa datorn.

Kontrollera att det finns 24 V-matning till MOVIMOT®-omformaren.

Utfor sedan en online-scanning.

Kontrollera det instéllda scanningsomradet i MOVITOOLS® MotionStudio.

TIPS

Diagnosgranssnittet har den fasta adressen 32.

« Anpassa scanningsomradet i MOVITOOLS® MotionStudio sa att dven adress
32 scannas.

+ Overféringshastigheten ar 9,6 kBaud.

* En online-scanning kan ta ett tag.

ok~ wbd =~

e

6. MOVIMOT® visas exempelvis enligt féljande i MOVITOOLS® MotionStudio:

EB]MOvITOOLS®-MotionStudio - [MOVIMOT DJ*

Projeck  Edit  Metwork  Wiew  Flugin Setkings Window  Help

Ol B O 1} o e
MOYIMOT D 9|
B MovMoT D

E| xﬂ Senal [COM 1)
i L B2 MMD0015-5A3

531101963

7. Med ett klick pa héger musknapp pa "32: MMDO0015-5A3" erbjuds verktyg for idrift-
tagning och diagnos av MOVIMOT® i snabbmenyn.
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8.4 Idrifttagning och funktionsutékning genom enskilda parametrar

Grundfunktionen hos MOVIMOT®-drivenheter kan utdkas med hjalp av enskilda
parametrar.

TIPS
Denna idrifttagning "Expert" ar endast mojlig om:

» ingen tillaggsfunktion ar aktiverad (DIP-omkopplare S2/5 — S2/8 = "OFF")
» Drive-ldent-modulen ar isatt
» och parametern P805 Idrifttagningsldge = "Expertlage" ar satt

[0

Gor pa foljande satt:

1. Vid arbeten pa MOVIMOT®-omformaren maste sakerhets- och varningsanvis-
ningarna i kapitlet "Viktiga anvisningar for idrifttagning” (— sid 116) observeras.

2. Genomfor idrifttagningen "Easy" enligt kapitel 6.
3. Anslut PC eller mandverenheten DBG till omformare MOVIMOT®.

Se kapitlet "Anslutning av PC" (— sid 55) eller kapitlet "Anslutning av mandverenhet
DBG" (— sid 54).

4. Anslut 24 V-matning till omformare MOVIMOT®.

5. Vid anvandning av PC, starta MOVITOOLS® MotionStudio och infoga omformare
MOVIMOT®.

Se kapitlet "Implementera MOVIMOT® i MOVITOOLS® MotionStudio” (— sid 118).
6. Stall parameter P805 Idrifttagningsldge pa "Expert".
7. Bestam vilka parametrar som ska andras.
8. Kontrollera om dessa parametrar &r beroende av mekaniska mandveranordningar.

Se kapitlet "Parametrar som ar beroende av mekaniska mandveranordningar”
(— sid 149).

9. Deaktivera dessa mandveranordningar och anpassa det bitkodade urvalsfaltet for
parameter P102.

Se kapitlet "Parameter 102" (— sid 136).
10.Andra den faststallda parametern.

Information om parameterinstalining med mandverenhet DBG finns i kapitlet "Para-
meterlage" (— sid 167).

11.Kontrollera funktionen hos MOVIMOT®-drivenheten.

Optimera parametrarna vid behov.
12.Ta bort datorn eller manéverenheten DBG fran omformare MOVIMOT®.
13.Satt tillbaka skruvlocket dver diagnosgranssnittet X50, med sin tatning.

OBS! Kapslingsklassen upphor att galla om pluggarna inte monterats korrekt pa bor-
vardespotentiometern f1 och diagnosgranssnittet X50.

MOVIMOT®-omformaren kan skadas.
« Séatt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.
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©

Exempel

Fininstallning av borvardet 2 med hjalp av MOVITOOLS® MotionStudio

1.

© N o g bk ow

9.

Vid arbeten pa MOVIMOT®-omformaren maste sakerhets- och varningsanvis-
ningarna i kapitlet "Viktiga anvisningar for idrifttagning” (— sid 116) observeras.

Genomfor idrifttagning "Easy" med grovinstallning av omkopplare 2, t.ex. lage 5
(25 Hz = 750 min™).

Anslut forst datorn till omformare MOVIMOT®.
Anslut 24 V-matning till omformare MOVIMOT®.
Starta MOVITOOLS® MotionStudio.

Skapa ett projekt och ett natverk.

Konfigurera kommunikationskanalen pa datorn.
Utfor sedan en online-scanning.

EB]MovITOOLS®-MotionStudio - [MOYIMOT DJ*

Project  Edit  Metwork  Wiew  Plugin Setbings Window  Help

= En | W 1} B L
MOYIMOT D o
B MovIMOT D

- 2 Serial [COM 1)
¥ L B o2 MMDO015-5A3

531101963

Oppna med hdger musknapp snabbmenyn och vélj menyalternativet "Startup"/
"Parameter tree".

10.Stall parameter P805 Idrifttagningsldge pa "Expert".
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Idrifttagning och funktionsutokning genom enskilda parametrar

B MOVITOOL 58 - MotianStudia - [MOVIMOT D
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[RE—2 = B =] L 1k X O 4
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B wowmor o o [ B 1D Egainar S ohwlnobagao n\Solveiiverwahl
% Seial [00OM 1) =]
o = §. 54 MOVIMOT O-Parametsr 100 Steuee Solvmngule [ w

= 5 Senisl [COM 3) 553 0L An n
B 22 MMDOESH

1. Stauranzeigen 2 DIP §1/1-61/4 : IS-455-Admsse (B4 0-3)
Sg‘; ;3‘“0'?950""""! 102 DIP 15 - Holoschutz
51 05 G ai 2 DIP §1/7 + Pk Frequens
=] 07 Gerdiedaizn 02 DIP $1/8 ; Lemibaicamphog
# i 0. Fehlerspiche: 04 10 NP 5242 © Bmmsardien: ohev Frssgabe

08 Busdingro
| JE'“ e T02DIP 52/3 | Betistuat

e 0. Solbwrtvoneshl 102 DIF 524 ; DesheshkUbswactnng
E 11, Dechzahiismpen 102 Potmnziometer 1
6. Solweilz

[ 17. Festichuatte [ 702 Schaber 12
52 3. Holoiparameter 102 Schalles H
2 # ] 5. Fontoliurk onen

[ ] # 1 E. Klemmenbealzgung

# ] 7. Steusfunktionesn

# ] B Gessteburk tioner

(1]

HE HM TR R R

MATTIITITTT T

534512907
11.0Oppna mappen "Setpoint selection" [1].

Deaktivera omkopplare f2 genom att kryssa for parameter P102 Deactivating
mechanical controls [2] (parameter P102:14 = "" => P102 = "0100 0000 0000
0000").

=] M0V TOOL 548 - ~otionStudis - [MOVIMOT D

Erojkt  Bearbeten  Metrwerk  greicht Fluon Erstelungen  Eenster e

DB L 1k ¥ [ 4

HOVIHOT R B Paramsinibam |urbanarnl MMDOC 5 505]

B moamot o o 3 E T T e
5 Serial [COM 1) 5 gf S YT T r— 180 Scwest n {1 [1mir] [1500 00

e
— - e Seisl [COM 3] 753 0. An " T
- DT 61 Sl 1
= 1.. Sobwerieh - 1 in 2 [ rlnl_

[1] ) [ 22 MMDD0 5503
10, Solbwertvonsshl

13. Dvehzahiiampen
P 16, Solbwerlz

17. Festiokuerte
#_1 3. Moloparameher
=3 5. Fonioliurkionen

[2]

PURR -0 Sl

. Doehashiiiberwachung
52 MatzdurKortole

# ] B Flemmenbelagung

# ] 7. Steusfunktionesn

# ] B Gessteburk tioner

o E

534454795
12.0ppna mappen "Setpoints" [2].
Anpassa parameter P161 Setpoint n_f2 [1] sa att tillampningen fungerar optimailt.
T.ex. parameter P161 = 855 min™! (= 28,5 Hz)
13.Koppla bort datorn fran MOVIMOT®-omformaren.
14.Satt tillbaka skruvlocket 6ver diagnosgranssnittet X50, med sin tatning.

OBS! Kapslingsklassen upphor att gélla om pluggarna inte monterats korrekt pa bor-
vardespotentiometern f1 och diagnosgranssnittet X50.

MOVIMOT®-omformaren kan skadas.
+ Satt tillbaka skruvlocket 6ver boérvardespotentiometer f1, med sin tatning.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP 121




8

122

C &9,
O,

Idrifttagning "Expert" med parameterfunktion
Idrifttagning och parametersattning med centralt styrsystem och MQP..

8.5 Idrifttagning och parameterséttning med centralt styrsystem och MQP..

MOVIMOT®-drivenheten kan tas i drift och parametersattas med hjalp av ett centralt
styrsystem via faltbussgranssnitt MQP.. (PROFIBUS-DPV1).

TIPS

[0

Denna idrifttagning "Expert" ar endast mojlig om:

ingen tillaggsfunktion ar aktiverad (DIP-omkopplare S2/5 — S2/8 = "OFF")
Drive-ldent-modulen ar isatt
och parametern P805 Idrifttagningsldge = "Expertlage" ar satt

Gor pa foljande satt:

1.

Vid arbeten pa MOVIMOT®-omformaren maste sakerhets- och varningsanvis-
ningarna i kapitlet "Viktiga anvisningar for idrifttagning” (— sid 116) observeras.

Kontrollera anslutningen av omformare MOVIMOT®.
Se kapitlet "Elektrisk installation”.
Anslut 24 V-matning till omformare MOVIMOT®.

Uppratta kommunikationen mellan det éverordnade styrsystemet och omformare
MOVIMOT®.

Kommunikationen och anslutningen av det 6verordnade styrsystemet beror pa dess
typ.

Information om anslutning av det Overordnade styrsystemet till omformare
MOVIMOT® finns i handboken "PROFIBUS-granssnitt och -faltfordelare”.

Stall in parameter P805 Idrifttagningsldge pa "Expert".

Deaktivera alla mekaniska manéveranordningar och skriv 6éver det bitkodade urvals-
faltet for parameter P102 med "FFFFhex" (P102="1111 1111 1111 1111").

Stall in styrborvardeskallan pa RS-485 genom att satta parametern P100 Styrbérvar-
deskélla till "1".

Stall in nédvandiga parametrar.
Kontrollera funktionen hos MOVIMOT®-drivenheten.
Optimera parametrarna vid behov.
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8.6 Idrifttagning genom o6verféring av parametersats
Flera MOVIMOT®-drivenheter kan tas i drift med samma parametersats.
Parametrar far bara éverforas mellan likadana MOVIMOT®-drivenheter (samma omfor-
mare och samma motor).

TIPS
Overforing av parametersats ar endast mojlig om:

+ ingen tillaggsfunktion ar aktiverad (DIP-omkopplare S2/5 — S2/8 = "OFF")
* Drive-ldent-modulen ar isatt
+ parametersatsenien MOVIMOT®-referensapparat redan finns

fde

8.6.1 Overforing av parametersats med MOVITOOLS® eller manéverenhet DBG

1. Vid arbeten pa MOVIMOT®-omformaren maste sakerhets- och varningsanvis-
ningarna i kapitlet "Viktiga anvisningar for idrifttagning" (— sid 116) observeras.

2. Kontrollera anslutningen av omformare MOVIMOT®.

Se kapitlet "Elektrisk installation”.
3. Stall in alla mekaniska mandveranordningar identiskt med referensapparaten.
4. Anslut PC eller manéverenheten DBG till omformare MOVIMOT®.

Se kapitlet "Anslutning av PC" (— sid 55) eller kapitlet "Anslutning av mandverenhet
DBG" (— sid 54).

5. Anslut 24 V-matning till omformare MOVIMOT®.

6. Vid anvandning av PC, starta MOVITOOLS® MotionStudio och infoga omformare
MOVIMOT® i MOVITOOLS®.

Se kapitlet "Implementera MOVIMOT® i MOVITOOLS® MotionStudio" (— sid 118).

7. Overfor hela parametersatsen fran MOVIMOT®-referensapparaten till MOVIMOT®-
omformaren.

Information om o&verféring av parametersatsen med mandverenhet DBG finns
i kapitlet "Kopieringsfunktion hos mandverenhet DBG" (— sid 171).

8. Kontrollera funktionen hos MOVIMOT®-drivenheten.
9. Ta bort datorn eller manéverenheten DBG fran omformare MOVIMOT®.
10.Satt tillbaka skruvlocket dver diagnosgranssnittet X50, med sin tatning.

OBS! Kapslingsklassen upphor att galla om pluggarna inte monterats korrekt pa bor-
vardespotentiometern f1 och diagnosgranssnittet X50.

MOVIMOT®-omformaren kan skadas.
« Séatt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.
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8.6.2 Overféring av parametrar med centralt styrsystem och MQP..

Parametrar far bara éverféras mellan likadana MOVIMOT®-drivenheter (samma omfor-
mare och samma motor).

1. Vid arbeten pa MOVIMOT®-omformaren maste sakerhets- och varningsanvis-
ningarna i kapitlet "Viktiga anvisningar for idrifttagning” (— sid 116) observeras.

2. Kontrollera anslutningen av omformare MOVIMOT®.

Se kapitlet "Elektrisk installation”.
3. Stall in alla mekaniska mandveranordningar identiskt med referensapparaten.
4. Anslut 24 V-matning till omformare MOVIMOT®.

5. Uppratta kommunikationen mellan det 6verordnade styrsystemet och omformare
MOVIMOT®.

Kommunikationen och anslutningen av det 6verordnade styrsystemet beror pa dess
typ.

Information om anslutning av det Overordnade styrsystemet till omformare
MOVIMOT® finns i handboken "PROFIBUS-granssnitt och -faltférdelare".

6. Overfor alla parametrar fran MOVIMOT®—referensapparaten till MOVIMOT®-
omformaren.

TIPS

Parameter P805 Startup mode maste overforas som forsta varde.

[0

Overforingsproceduren bestams av det 6verordnade styrsystemets typ.
7. Kontrollera funktionen hos MOVIMOT®-drivenheten.
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8.7 Parameterlista
Nr Index dec. | Subindex Namn MOVITOOLS® MotionStudio MOVILINK®-skaIning
dec. (omrade/fabriksinstallning)
0 Indikeringsvarden
00_ Processvirden
000 | 8318 0 Varvtal (med tecken) [min™" 1 steg = 0.001 min™
002 8319 0 Frekvens (med tecken) [Hz] 1 steg = 0.001 Hz
004 8321 0 Utstrém (belopp) [% In] 1 steg = 0.001 % Iy
005 8322 0 Effektiv strdom (med tecken) [% IN] 1 steg = 0.001 % Iy
006 8323 0 Motorbelastning [%] 1 steg = 0.001 %
008 8325 0 Mellankretsspanning ‘M 1 steg = 0.001 V
009 | 8326 0 Utstrom [A] 1 steg = 0.001 A
01_ | Statusindikering
010 8310 0 Omformarstatus [Text]
011 8310 0 Driftstillstand [Text]
012 8310 0 Felstatus [Text]
013 10095 1 Idrifttagningslage . [Text]
014 8327 0 Kylelementtemperatur [°C] 1steg=1°C
015 8328 0 Inkopplingstimmar [h] 1 steg =1 min.=1/60 h
016 8329 0 Frigivningstimmar i ' 1steg=1min.=1/60 h
017 | 10087 135 Lage, DIP-omkopplare S1, S2 [Bitfalt]
018 10096 27 L&ége, omkopplare 2 0,1,2,-10
019 10096 29 L&age, omkopplare t1 . 0,1,2,-10
02_  Analoga borvarden
020 10096 28 Lage, borvardespotentiometer f1 0-10 1 steg = 0.001
03_ Digitala ingangar
031 8334 bit1 | 0 Lage, digital ingang X6: 11,12 [Bitfalt]
8335 0 Tilldelning, digital ingang X6: 11,12 Hoger/stopp
(fabriksinstallning)
032 8334 bit2 Lage, digital ingang X6: 9,10 [Bitfalt]
8336 Tilldelning, digital ingang X6: 9,10 Vanster/stopp
(fabriksinstallning)
033 | 8334 bit3 Lage, digital ingang X6: 7,8 [Bitfalt]
8337 Tilldelning, digital ingang X6: 7,8 . Borvardesomkoppling
(fabriksinstallning)
05_ Digitala utgangar
050 | 8349bit0 0 Lage, signalrela K1 [Bitfalt]
8350 0 Tilldelning, signalrela K1 Driftsberedskap
(fabriksinstallning)
051 8349 bit 1 Lage, utgang X10 [Bitfalt]
8351 Tilldelning, utgang X10 broms till
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Nr Index dec. | Subindex Namn MOVITOOLS® MotionStudio MOVILINK®-skaIning
dec. (omrade/fabriksinstallning)
07_ Apparatdata
070 8301 0 Apparattyp [Text]
071 8361 0 Nominell utstrém [A] 1 steg = 0.001 A
072 | 8930 0 Tillval DIM-kortplats [Text]
076 8300 0 Firmware grundapparat [Artikelnummer och version]
100 10096 33 Styrbérvardeskalla (Visningsvarde)
102 10096 30 Deaktivering av mekaniska (Visningsvarde)
mandveranordningar
700 | 8574 0 Driftsatt [Text]
08_ Felminne
080 Fel t-0 Bakgrundsinformation fér tidigare fel som upptratt vid tidpunkten t-0
8366 0 Felkod Felkod
9304 0 Felsdkningskod
8883 0 Internt fel
8371 0 Status for digitala ingangar [Bitfalt bit 0, bit 1, bit 2]
8381 0 Status for digitala utgangar K1, X10 [Bitfalt bit O, bit 1]
8391 0 Omformarstatus . [Text]
8396 0 Kylelementtemperatur [°C] 1steg=1°C
8401 0 Varvtal [min™" 1 steg = 0.001 min""
8406 0 Utstrom 1% IN] 1 steg = 0.001 % Iy
8411 0 Aktiv strom [% IN] 1 steg = 0.001 % Iy
8416 0 Apparatbelastning [% In] 1 steg = 0.001 % Iy
8421 0 Mellankretsspanning ™ 1 steg =0.001 V
8426 0 Inkopplingstimmar [h] 1 steg=1min.=1/60 h
8431 0 Frigivningstimmar [h] 1 steg =1 min.=1/60 h
081 Fel t-1 Bakgrundsinformation for tidigare fel som upptréatt vid tidpunkten t-1
8367 0 Felkod Felkod
9305 0 Fels6kningskod
8884 0 Internt fel
8372 0 Status for digitala ingangar [Bitfalt bit 0, bit 1, bit 2]
8382 0 Status for digitala utgangar K1, X10 [Bitfalt bit O, bit 1]
8392 0 Omformarstatus . [Text]
8397 0 Kylelementtemperatur [°C] 1steg=1°C
8402 0 Varvtal [min™" 1 steg = 0.001 min""
8407 0 Utstrom 1% IN] 1 steg = 0.001 % Iy
8412 0 Aktiv strom [% IN] 1 steg = 0.001 % Iy
8417 0 Apparatbelastning [%] 1 steg = 0.001 % Iy
8422 0 Mellankretsspanning ™ 1 steg =0.001 V
8427 0 Inkopplingstimmar [h] 1 steg=1min.=1/60 h
8432 0 Frigivningstimmar [h] 1 steg =1 min.=1/60 h
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Nr Index dec. | Subindex Namn MOVITOOLS® MotionStudio MOVILINK®-skaIning
dec. (omrade/fabriksinstallning)
082 Fel t-2 Bakgrundsinformation for tidigare fel som upptratt vid tidpunkten t-2
8368 0 Felkod Felkod
9306 0 Fels6kningskod
8885 0 Internt fel
8373 0 Status for digitala ingangar [Bitfalt bit O, bit 1, bit 2]
8383 0 Status for digitala utgangar K1, X10 [Bitfalt bit 0, bit 1]
8393 0 Omformarstatus [Text]
8398 0 Kylelementtemperatur [°C] 1steg=1°C
8403 0 Varvtal [min™" 1 steg = 0.001 min™
8408 0 Utstrém [% IN] 1 steg = 0.001 % Iy
8413 0 Aktiv strom % I 1 steg = 0.001 % Iy
8418 0 Apparatbelastning [%] 1 steg = 0.001 % Iy
8423 0 Mellankretsspanning [V] 1 steg = 0.001 V
8428 0 Inkopplingstimmar I ' 1steg=1min. =1/60 h
8433 0 Frigivningstimmar [h] 1 steg =1 min. =1/60 h
083 Fel t-3 Bakgrundsinformation for tidigare fel som upptratt vid tidpunkten t-3
8369 0 Felkod Felkod
9307 0 Fels6kningskod
8886 0 Internt fel
8374 0 Status for digitala ingangar . [Bitfalt bit O, bit 1, bit 2]
8384 0 Status for digitala utgangar K1, X10 [Bitfalt bit 0, bit 1]
8394 0 Omformarstatus [Text]
8399 0 Kylelementtemperatur . [°C] 1steg=1°C
8404 0 Varvtal [min™"] 1 steg = 0.001 min""
8409 0 Utstrém [% IN] 1 steg = 0.001 % Iy
8414 0 Aktiv strom % 1] 1 steg = 0.001 % Iy
8419 0 Apparatbelastning [%] 1 steg = 0.001 % Iy
8424 0 Mellankretsspanning [V] 1 steg = 0.001 V
8429 0 Inkopplingstimmar I ' 1steg=1min. =1/60 h
8434 0 Frigivningstimmar [h] 1 steg=1min.=1/60 h
084 Fel t-4 Bakgrundsinformation for tidigare fel som upptratt vid tidpunkten t-4
8370 0 Felkod Felkod
9308 0 Fels6kningskod
8887 0 Internt fel
8375 0 Status for digitala ingangar . [Bitfalt bit O, bit 1, bit 2]
8385 0 Status for digitala utgangar K1, X10 [Bitfalt bit 0, bit 1]
8395 0 Omformarstatus
8400 0 Kylelementtemperatur . [°C] 1steg=1°C
8405 0 Varvtal [min™"] 1 steg = 0.001 min""
8410 0 Utstrém [% IN] 1 steg = 0.001 % Iy
8415 0 Aktiv strom % 1] 1 steg = 0.001 % Iy
8420 0 Apparatbelastning [%] 1 steg = 0.001 % Iy
8425 0 Mellankretsspanning [V] 1 steg = 0.001 V
8430 0 Inkopplingstimmar I ' 1steg=1min. =1/60 h
8435 0 Frigivningstimmar [h] 1 steg=1min.=1/60 h
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Nr Index dec. | Subindex Namn MOVITOOLS® MotionStudio MOVILINK®-skaIning
dec. (omrade/fabriksinstallning)
09_ Bussdiagnos
094 | 8455 0 PO 1 borvarde [hex]
095 | 8456 0 PO 2 borvarde [hex]
096 | 8457 0 PO 3 borvarde [hex]
097 | 8458 0 Pl 1 arvarde [hex]
098 | 8459 0 Pl 2 arvarde [hex]
099 | 8460 0 Pl 3 arvarde [hex]
1 Borvarden / integratorer
10_ Borvéardesval
100 10096 33 Styrbérvardeskalla 0: Digital
1: RS-485
(DIP-omkopplare $1/1-4)")
102 10096 30 Deaktivering av mekaniska mandver- . [Bitfalt]
anordningar Default: 0000 0000 0000 0000
13_ Varvtalsramper
130 8807 0 Ramp t11 upp 0.1-1-2000 [s 1steg=0.001s
(Omkopplare t1)"
131 | 8808 0 Ramp t11 ner 1 0.1-1-2000[s 1 steg=0.001s
(Omkopplare t1) )
134 8474 0 Ramp t12 upp = ner 0.1 —10— 2000 [s] 1steg=0.001s
135 | 8475 0 S-kurva t12 | 0: FRAN
1: Grad 1
2: Grad 2
3: Grad 3
136 8476 0 Stoppramp t13 . 0.1 -0.2 —2000 [s] 1steg=0.001s
16_ Borvarden
160 10096 35 Borvarde n_f 0 — 1500 — 3600 [min™"] 1 steg = 0.001 min™"!
161 10096 36 Borvarde n_f2 | 0— 150 — 3600 [min" 1 steg = 0.001 min™’!
17_ Fasta borviarden
170 8489 0 Fast borvarde n0 -3600 — 150 — 3600 [min'1] 1 steg = 0.001 min™!
171 8490 0 Fast borvarde n1 . -3600 — 750 — 3600 [min‘1] . 1 steg = 0.001 min™!
172 | 8491 0 Fast bérvarde n2 -3600 — 1500 — 3600 [min~"] 1 steg = 0.001 min™"!
173 | 10096 31 Fast borvarde n3 -3600 — 2500 — 3600 [min™"] 1 steg = 0.001 min™"!
3__ Motorparametrar
30_ Begréansningar
300 8515 0 Start-/stoppvarvtal 0-15-150 [min'1] 1 steg = 0.001 min™!
301 8516 0 Min. varvtal . 0-60 - 3600 [min'1] . 1 steg = 0.001 min™!
302 8517 0 Max. varvtal 0 — 3000 — 3600 [min™"] 1 steg = 0.001 min""!
303 | 8518 0 Strdmgrans 0-160 [% I\] 1 steg = 0.001 % Iy
32_ Motorkalibrering
320 8523 0 Automatisk kalibrering 0: OFF
1: ON
321 8524 0 Boost 0-100 [%] 1 steg = 0.001 %
322 8525 0 IXR-kalibrering 0-100 [%] 1 steg = 0.001 %
323 8526 0 Férmagnetisering 0-2]Js] 1steg=0.001s
324 8527 0 Efterslapningskompensering . 0-500 [min'1] . 1 steg = 0.001 min”!
325 8834 0 Tomgangssvangningsdampning 0: OFF
gbl(l?”-\lomkopplare s1/8))
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Nr Index dec. | Subindex Namn MOVITOOLS® MotionStudio MOVILINK®-skaIning
dec. (omrade/fabriksinstallning)
34_ Motorskydd
340 8533 0 Motorskydd 0: OFF
1: ON
(DIP-omkopplare S1/5)"
341 8534 0 Kylningstyp 0: Egenventilation
1: Separatdriven flakt
347 10096 32 Motorkabellangd 0-15[m] 1steg=1m
5 Kontrollfunktioner
50_ Varvtalsdvervakningar
500 8557 0 Varvtalsévervakning 0: OFF
3: Motorisk/generatorisk
(DIP-omkopplare S2/4)"
501 8558 0 Fordrojningstid 0.1-1-10[s] 1steg=0.001s
52_ Kontroll av nat fran
522 8927 0 Overvakning av natfasbortfall 0: OFF
Deaktivering av kontroll av natfas-  1: ON
bortfall kan under ogynnsamma
driftférhallanden leda till
apparatskador.
523 10096 26 Kontroll av natfasbortfall 0: Drift i trefasnat
1: Drift med MOVITRANS®
6__ Plinttilldelning
60_ | Digitala ingangar
600 10096 34 Plintkonfiguration 0: Borvardesomkoppling vanster/stopp - hger/stopp
1: Fast borvarde 2 - Fast borvarde 1 - Frigivning/stopp
2: Borvardesomkoppling - /Ext. fel - Frigivning/stopp
62_ | Digitala utgangar
620 8350 0 Meddelandeutgang K1 0: Utan funktion
2: Driftklar
3: Slutsteg till
4: Rotationsfalt till
5: Broms lyft
6: Broms ansatt
7__ Styrfunktioner
70_ Driftsatt
700 8574 0 Driftsatt 0: VFC
2: VFC lyftfunktion
3: VFC likstromsbromsning
21: U/f-driftkurva
22: U/f + likstrémsbromsning (DIP-omkopplare 82/3)1)
71_ | Stillestandsstrom
710 | 8576 0 Stillestandsstrém 0 —50% Inot 1 steg = 0.001 % ot
72_ Borvarde-stopp-funktion
720 8578 0 Bérvarde-stopp-funktion 0: OFF
1: ON
721 | 8579 0 Stoppbérvarde 0-—30-500 [min™"] 1 steg = 0.001 min™
722 | 8580 0 Start-offset 0—30—500 [min™"] 1 steg = 0.001 min""
73_ Bromsfunktion
731 8749 0 Bromslyftningstid 0-2][s] 1steg=0.001s
732 8585 0 Bromsansattningstid 0-0.2-2(s] 1steg=0.001s
738 8893 0 Lyftning av broms utan frigivning av 0: OFF
drivenhet 1: ON (DIP-omkopplare $2/2)")
77_ Energisparfunktion
770 8925 0 Energisparfunktion 0: OFF
1: ON
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@ Parameterlista

Nr Index dec. | Subindex Namn MOVITOOLS® MotionStudio MOVILINK®-skaIning
dec. (omrade/fabriksinstallning)
8 Apparatfunktioner
80_ Setup
802 8594 0 Fabriksinstallning 0: Ingen fabriksinstéllning
2: Leveranstillstand
803 8595 0 Parametersparr 0: OFF
1: ON
805 10095 1 Idrifttagningslage 0: Easy
1: Expert
81_ Seriell kommunikation
810 8597 0 RS-485-adress 0 — 31 (DIP-omkopplare S1/1-4)1)
811 8598 0 RS-485-gruppadress 100 — 131
(DIP-omkopplare S1/1-4)")
812 8599 0 RS-485 timeouttid 0-1-650[s] 1 steg=0.001s
83_ Felreaktioner
830 8609 0 Externt fel 0: Ingen reaktion
1: Felindikering
2: Omedelbart stopp/fel
4: Snabbstopp/fel
5: Omedelbart stopp/varning
7: Snabbstopp/varning
11: Normalstopp/varning
12: Normalstoppl/fel
832 8611 0 Fel motorn dverbelastad 0: Ingen reaktion
1: Felindikering
2: Omedelbart stopp/fel
4: Snabbstoppl/fel
12: Normalstopp/fel
84_ | Aterstillningsférhallanden
840 8617 0 Manuell aterstallning 0: Nej
1: Ja
86_ Modulering
860 8620 0 Switchfrekvens 0: 4 kHz
1: 8 kHz
3: 16 kHz (DIP-omkopplare $1/7)")
87_ Processdatatilldelning
870 8304 0 Boérvardesbeskrivning PO 1 Kontrollord (visa endast)
871 8305 0 Borvardesbeskrivning PO 2 1: Borvarvtal
11: Borvarvtal [%]
872 8306 0 Bérvardesbeskrivning PO 3 Ramp (visa endast)
873 8307 0 Arvérdesbeskrivning Pl 1 Statusord 1 (visa endast)
874 | 8308 0 Arvardesbeskrivning Pl 2 1: Arvarvtal
2: Utstrom
3: Aktiv strom
8: Arvarvtal [%]
875 8309 0 Arvérdesbeskrivning Pl 3 Statusord 2 (visa endast)
876 8622 0 PO-data, frigivning 0: JA
1: NEJ

1) Vid deaktiveringen av mandveranordningen (t.ex. omkopplaren) med parameter P102 ar parameterns initieringsvarde lika med det
senast installda vardet.
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Parameterbeskrivning @

8.8 Parameterbeskrivning

8.8.1 Indikeringsvarden

Parameter 000

Parameter 002

Parameter 004

Parameter 005

Parameter 006

Parameter 008

Parameter 009

Parameter 010

Varvtal (med tecken)
Det visade varvtalet ar det beraknade arvarvtalet.

Frekvens (med tecken)
Utfrekvens fran omformaren

Utstrom (belopp)
Skenbar strom inom omradet 0 — 200 % av apparatens nominella strém

Effektiv strom (med tecken)
Aktiv strdm inom omradet -200 % — +200 % av apparatens nominella strém

Den aktiva strommens tecken ar beroende av rotationsriktning och typ av belastning:

Rotationsriktning Belastning Varvtal Aktiv strom

Medurs rotation  motorisk positivt (n > 0) positivt (Iyy > 0)
Moturs rotation motorisk negativt (n <0)  negativt (lyy < 0)
Medurs rotation  generatorisk positivt (n > 0) negativt (lyy < 0)
Moturs rotation ~ generatorisk negativt (n <0)  positivt (Iyy > 0)

Motorbelastning
Med hjalp av en motortemperaturmodell berdknad motorbelastning i [%].

Mellankretsspédnning
I mellankretsen uppmatt spanning i [V]

Utstrom
Skenbar strom i [A]

Omformarstatus
Tillstdnd hos omformaren
+ SPARRAD

* FRIGIVEN
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Parameter 011

Parameter 012
Parameter 013
Parameter 014
Parameter 015

Parameter 016

Idrifttagning "Expert" med parameterfunktion
Parameterbeskrivning

Driftstillstand

Foljande drifttillstand ar mojliga
« 24 V-DRIFT

+ REGLERSPARR

+ INGEN FRIGIVNING

+ STILLESTANDSSTROM

* FRIGIVNING

+ FABRIKSINSTALLNING

+ FEL

+ TIMEOUT

Felstatus
Felstatus i textform

Idrifttagningslage
Idrifttagningslage "Easy" eller "Expert"

Kylelementtemperatur
Omformarens kylelementtemperatur

Inkopplingstimmar
Totalt antal timmar som omformaren har varit ansluten till extern 24 V DC-matning

Frigivningstimmar
Totalt antal timmar som omformarens slutsteg har varit aktivt
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Parameterbeskrivning

Parameter 017

Parameter 018

Parameter 019

Parameter 020

Parameter 031

Lage DIP-omkopplare S1 och S2

Kontrollera installningarna hos DIP-omkopplare S1 till S2:

C &9,

@7

DIP- Bit i index Funktion
omkopplare | 10087.135
S1/1 Bit 0 Apparatadress Apparatadress, Bit 20
S1/2 Bit 1 Apparatadress, Bit 21
S1/3 Bit 2 Apparatadress, Bit 22
S1/4 Bit 3 Apparatadress, Bit 28
S1/5 Bit 11 Motorskydd 0: Motorskydd till
1: Motorskydd fran
S1/6 Bit 9 Forhojt 0: Motor anpassad
korttidsmoment 1: Motoreffekt 1 storlek mindre
S1/7 Bit 12 Switchfrekvens 0: 4 kHz
1: Variabel (16, 8, 4 kHz)
S1/8 Bit 13 Tomgangsdampning | O: Fran
1: Till
S2/1 Bit 7 Bromstyp 0: Standardbroms
1: Tillvalsbroms
S2/2 Bit 15 Bromslyftning utan 0: Fran
frigivning av driv- 1: Till
enhet
S2/3 Bit 6 Styrmetod 0: VFC-styrning
1: U/f-styrning
S2/4 Bit 16 Varvtals-Overvakning | 0: Fran
1:Till
S2/5 Bit 17 Tillaggsfunktion Tillaggsfunktionsinstallning, Bit 20
S2/6 Bit 18 Tillaggsfunktionsinstalining, Bit 2
S2/7 Bit 19 Tillaggsfunktionsinstalining, Bit 22
S2/8 Bit 20 Tillaggsfunktionsinstallning, Bit 28

Visningen av DIP-omkopplarlage ar oberoende av om funktionen hos DIP-omkopplaren
ar aktiverad eller deaktiverad.

Lage, omkopplare f2
Visning av lage hos omkopplare 2

Visningen av DIP-omkopplarlage ar oberoende av om funktionen hos DIP-omkopplaren
ar aktiverad eller deaktiverad.

Lage, omkopplare t1
Visning av lage hos omkopplare t1

Visningen av DIP-omkopplarlage ar oberoende av om funktionen hos DIP-omkopplaren
ar aktiverad eller deaktiverad.

Lage, borvardespotentiometer f1
Visning av lage hos bérvardespotentiometer f1

Visningen av DIP-omkopplarlage ar oberoende av om funktionen hos DIP-omkopplaren
ar aktiverad eller deaktiverad.

Lageltilldelning, digital ingang, plint X6:11,12
Visning av tillstandet hos den digitala ingangen pa plint R () X6:11,12
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@ Parameterbeskrivning

Parameter 032 Lage/tilldelning, digital ingang, plint X6:9,10
Visning av tillstandet hos den digitala ingangen pa plint L ¢ ) X6:9,10

Parameter 033 Lageltilldelning, digital ingang, plint X6:7,8
Visning av tillstdndet hos den digitala ingangen pa plint f1/f2 X6:7,8

Parameter 050 Lagel/tilldelning, signalrela K1
Visning av tillstand hos signalrela K1

Parameter 051 Lage, utgang X10
Visning av tillstand hos utgangen for styrning av tillval BEM

Parameter 070 Apparattyp
Visning av apparattyp

Parameter 071 Nominell utstrom
Visning av nominell apparatstrom i [A]

Parameter 072 Tillval DIM-kortplats
Visning av Drive-ldent-modultyp som ar monterad pa Drive-ldent-modulplats X3
Parametervarde Typ av Drive-ldent-modul
0 Ingen Drive-ldent-modul
1-9 Reserverad
10 DT/DV/400/50
11 Reserverad
12 DRS/400/50
13 DRE400/50
14 DRS/460/60
15 DRE/460/60
16 DRS/DRE/380/60 (ABNT)
17 DRS/DRE/400/50 (DR-global)
18 Reserverad
19 DRP/400/50
20 DRP/460/50
21-31 Reserverad

Visning av artikelnummer och version for datasatsen pa DIM-modulen

Parameter 076 Firmware grundapparat
Visning av artikelnummer och version fér grundapparatens firmware

Parameter 700 Driftsatt
Visning av installt driftsatt
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Parameterbeskrivning @
Parameter Fel t-0 till t-4
080 - 084 Apparaten lagrar diagnosdata vid tidpunkten for felet. De senaste 5 felen i felminnet
visas.
Parameter 094 PO 1 borvarde (visningsvirde)

Processdatautgangsord 1

Parameter 095 PO 2 borviarde (visningsvarde)
Processdatautgangsord 2

Parameter 096 PO 3 boérviarde (visningsvarde)
Processdatautgangsord 3

Parameter 097 Pl 1 d@rvarde (visningsvarde)
Processdataingangsord 1

Parameter 098 Pl 2 arvarde (visningsvarde)
Processdataingangsord 2

Parameter 099 Pl 3 arvarde (visningsvarde)
Processdataingangsord 3

8.8.2 Borvardenl/integratorer
Parameter 100

TIPS

@
1 Parameter P100 kan andras endast om

+ alla digitala ingangar = "0"
» och DIP-omkopplarna S1/1 — S1/4 &ar deaktiverade med parameter P102

Styrborvardeskalla
» Vid valet "Digital" sker styrningen via de digitala ingangsplintarna.

— Om de mekaniska mandveranordningarna f1 och f2 inte ar deaktiverade (se para-
meter P102) sker borvardesforinstaliningen via borvardespotentiometer f1 och
omkopplare f2.

— Om de mekaniska mandveranordningarna f1 och f2 ar deaktiverade (se para-
meter P102) sker borvardesforinstallningen genom val av bérvarde n_f1 eller
n_f2 (for villkor, se parameter P160/P161).

» Vid valet "RS-485" sker styrningen via de digitala ingangsplintarna och busstyrordet.
Borvardesforinstallning sker via bussen.
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Parameter 102 Deaktivering av mekaniska manéveranordningar

Via det bitkodade urvalsfaltet kan de mekaniska mandveranordningarna i MOVIMOT®-
omformaren deaktiveras. De fabriksinstallda parametervardena ar sa valda att alla
mekaniska mandveranordningar ar i funktion.

Bit Betydelse Tips!
0 Reserverad
1 Deaktivering av DIP-omkopplare  Bit gj satt: DIP-omkopplare S1/1 — S1/4 aktiv

$1/1 - $1/4 (RS485-adress) Bit satt: DIP-omkopplare S1/1 — S1/4 ej aktiv

Instalining av RS-485-adress, RS-485-
gruppadress och styrborvardeskalla med
hjalp av parameter P810, P811 och P100

2-4 Reserverad

Deaktivering av DIP-omkopplare | Bit ej satt: DIP-omkopplare S1/5 aktiv
S1/5 (motorskydd)

Bit satt: DIP-omkopplare S1/5 ej aktiv:
Till-/frankoppling av motorskyddsfunk-
tionen med hjalp av parameter P340

Reserverad
Deaktivering av DIP-omkopplare | Bit ej satt: DIP-omkopplare S1/7 aktiv
S1/7 (switchfrekvens) Bit satt: DIP-omkopplare S1/7 ej aktiv
Instéllning av switchfrekvens med hjalp av
parameter P860
8 Deaktivering av DIP-omkopplare | Bit ej satt: DIP-omkopplare S1/8 aktiv
S1/8 (tomgangsdampning) Bit satt: DIP-omkopplare S1/8 ej aktiv

Aktivering/deaktivering av tomgangs-
dampning med hjalp av parameter P325

9 Reserverad

10 Deaktivering av DIP-omkopplare | Bit ej satt: DIP-omkopplare S2/2 aktiv

S2/2 (bromslyftning) Bit satt: DIP-omkopplare S2/2 ej aktiv
Aktivering/deaktivering av bromslyftning
utan frigivning av drivenhet, med hjélp av

parameter P738
1" Deaktivering av DIP-omkopplare | Bit ej satt: DIP-omkopplare S2/3 aktiv
S2/3 (ariftsatt) Bit satt: DIP-omkopplare S2/3 ej aktiv
Val av driftsatt med hjélp av parameter
P700
12 Deaktivering av DIP-omkopplare  Bit gj satt: DIP-omkopplare S2/4 aktiv
S2/4 (varvtalsovervakning) Bit satt: DIP-omkopplare S2/4 ej aktiv

Aktivering/deaktivering av varvtalséver-
vakning med hjalp av parameter P500

13 Deaktivering av . Bit ej satt: . Boérvardespotentiometer f1 aktiv
borvardespotentiometer f1

Bit satt: Borvardespotentiometer f1 ej aktiv
Instélining av bérvarde och max. varvtal
med hjalp av parameter P160 och P302

14 Deaktivering av omkopplare 2 Bit ej satt: Omkopplare f2 aktiv

Bit satt: Omkopplare 2 ej aktiv
Instéllning av borvarde och min. varvtal
med hjalp av parameter P161 och P301

15 Deaktivering av omkopplare t1 Bit ej satt: Omkopplare t1 aktiv
Tid, ramp upp = tid, ramp ned

Bit satt: Omkopplare t1 ej aktiv
Instéllning av ramptider med hjalp av
parameter P130 och P131
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Parameter 130

Parameter 131

Parameter 134

fde

Parameterbeskrivning @

Ramp t11 upp

+ For MOVIMOT® med digital styrning &r accelerationsramp t11 upp endast giltig nér
— omkopplare t1 ar deaktiverad, dvs. nar P102:15 ="1".

« F6r MOVIMOT® med RS-485-styrning ar accelerationsramp t11 upp endast giltig nar
— omkopplare t1 ar deaktiverad, dvs. nar P102:15 ="1"
— och drivenheten arbetar i 2PD-drift.

Ramptiderna avser borvardesférandring i steg om 1500 min™! (50 Hz).

Ramp t11 ner

+ For MOVIMOT® med digital styrning ar retardationsramp t11 ner endast giltig nar
— omkopplare t1 ar deaktiverad, dvs. nar P102:15 ="1".

«  F6r MOVIMOT® med RS-485-styrning ar retardationsramp t11 ner endast giltig nar
— omkopplare t1 ar deaktiverad, dvs. nar P102:15 ="1"
— och drivenheten arbetar i 2PD-drift.

Ramptiderna avser borvardesférandring i steg om 1500 min™! (50 Hz).

Ramp t12 upp = ner
Accelerations- och retardationsramp vid S-kurva
Ramptiderna avser bérvardesférandring i steg om 1500 min~’! (50 Hz).

Den har ramptiden fastlagger accelerationen och retardationen nar parameter P135S-
kurva t12 ar installd pa grad 1, grad 2 eller grad 3.

TIPS

Det gar inte att stalla in ramptiden med processdata nar parameter P135 S-kurva t12
ar aktiverad.
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Parameter 135

fude

Parameter 136

Parameter 160

Parameter 161

Idrifttagning "Expert" med parameterfunktion
Parameterbeskrivning

S-kurva t12

Parameter n fastlagget kurvgraden (1 = svag, 2 = medel, 3 = stark) fér rampen. S-kurvan
anvands for att avrunda rampen och gor att drivenheten kan accelerera mjukt nar boér-
vardesinstallningen andras. Foljande bild visar S-kurvans effekt:

n A M2 [3]

t
898213899

[1] Bérvardesinstalining
[2] Varvtal utan S-kurva
[8] Varvtal med S-kurva

TIPS

En startad S-kurvfas kan avbrytas med stoppramp t13.

Nar borvardet minskas eller frigivningen tas bort kors den pabdrjade S-kurvfasen till
slutet. Pa sa vis kan drivenheten accelerera till slutet av S-kurvfasen aven om borvar-
det andras.

Stoppramp t13
Stopprampen tillampas vid stopp langs stoppramp.
Ramptiderna avser bérvardesférandring i steg om 1500 min™! (50 Hz).

Borvarde n_f

Borvarde n_f1 ar giltigt nar

* borvardespotentiometer f1 ar deaktiverad, dvs. nar P102:13 ="1"
» parameter P600 Digitala ingangar = "0"

+ och signalen "0" ligger pa plint f1/f2 X6:7,8).

Borvéarde n_f2

Borvarde n_f2 ar giltigt nar

» omkopplare f2 ar deaktiverad, dvs. nar P102:14 ="1"
» parameter P600 Digitala ingangar = "0"

+ och signalen "1" ligger pa plint f1/f2 X6:7,8).
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Parameter
170 - 173

Parameterbeskrivning @

Fast borvarde n0 — n3

De fasta borvardena n0O — n3 ar giltiga nar parameter P600 Plintkonfiguration ar installd
pa "1" = plintkonfiguration 2 (val av fasta borvarden).

De fasta boérvardena n0 — n3 kan sedan valjas via den programmerade funktionen hos
ingangsplintarna.

Det fasta bdrvardets tecken anger motorns rotationsriktning.

Parameter Aktivt borvarde Status Status
Plint L ¢ ) X6:9,10 Plint f1/f2 X6:7,8
P170 n0 OFF OFF
P171 n1 ON OFF
P172 n2 OFF ON
P173 n3 ON ON

8.8.3 Motorparametrar

Parameter 300

Parameter 301

Parameter 302

Parameter 303

Parameter 320

Start-/stoppvarvtal

Denna parameter anger vilket minimivarde pa varvtal som omformaren begar av motorn
vid frigivning. Overgangen till det vid bérvardesforinstalining angivna varvtalet sker
sedan med den aktiva accelerationsrampen. Nar frigivningen tas bort fastlagger para-
metern fran vilken frekvens MOVIMOT®-omformaren registrerar att motorn star still och
borjar satta an bromsen.

Min. varvtal (nar omkopplare f2 ar deaktiverad)
Denna parameter anger ett minvarvtal ny, for drivenheten.

Drivenheten underskrider inte detta minvarvtal ens vid ett bérvarde som ar mindre an
minvarvtalet (undantag: &ndring av rotationsriktningen eller stopp av drivenheten).

Max. varvtal (nar omkopplare f1 ar deaktiverad)
Denna parameter anger ett maxvarvtal n5, for drivenheten.

Drivenheten 6verskrider inte detta minvarvtal ens vid ett borvarde som ar stérre &n max-
varvtalet.

Om Npyin > Npay tilldmpas minvarvtal och maxvarvtal lika med installt n;,.

Stromgrans

Den interna strombegransningen hanfér sig till den skenbara utstrémmen. For att
skydda motorn fran att valta sdnker omformaren automatiskt strémgransen i faltférsvag-
ningsomradet.

Automatisk kalibrering

Vid aktiverad kalibrering sker en inmatning av motorn vid varje évergang till driftstillstand
FRIGIVNING.
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Parameter 321

Parameter 322

Parameter 323

Parameter 324

Parameter 325

Parameter 340

Parameter 341

Parameter 347

Idrifttagning "Expert" med parameterfunktion
Parameterbeskrivning

Boost

Nar parameter P320 Automatisk kalibrering = "Till" staller omformaren automatiskt in
parameter P321 Boost. Denna parameter behdver normalt inte stallas in manuellt.

| speciella fall kan det vara lampligt att stalla in parametrarna manuellt fér att 6ka loss-
brytningsmomentet.

IXR-kalibrering

Nar parameter P320 Automatisk kalibrering = "Till" staller omformaren automatiskt in
parameter P322 IxR-kalibrering. Manuell andring av denna installning far endast utféras
av specialister.

Férmagnetisering

Formagnetiseringstiden tillater uppbyggnad av ett magnetfalt i motorn efter frigivning av
omformaren.

Efterslapningskompensering

Efterslapningskompenseringen dkar motorns varvtalsnoggrannhet. Vid manuell install-
ning, ange den anslutna motorns nominella efterslapningskompensering.

Efterslapningskompenseringen ar avsedd for motorer dar forhallandet mellan lastens
och motorns massatréghetsmoment understiger 10. Om regulatorn kommer i svangning
maste efterslapningskompenseringen reduceras, vid behov anda ner till 0.

Tomgangssviangningsdampning (nar DIP-omkopplare S1/8 ar deaktiverad)

Om motorns tomgangsegenskaper tenderar att vara instabila kan detta forbattras
genom aktivering av tomgangssvangningsdampning.

Motorskydd (nar DIP-omkopplare S1/5 ar deaktiverad)
Aktivering/deaktivering av den termiska skyddsmodellen for MOVIMOT®

Nar denna funktion aktiveras hanterar MOVIMOT® det termiska skyddet av drivenheten
pa elektronisk vag.

Kylningstyp

Med denna parameter anger man den kylningstyp som ska ligga till grund for berakning
av motortemperaturen (egenventilation eller separatdriven flakt).

Motorkabelldngd

Den har parametern fastlaggs vilken motorkabellangd (= SEW-hybridkabellangd mellan
MOVIMOT® och motor) som ska ligga till grund for berakning av motortemperaturen.
Dessa parametrar behdver andras endast vid fristdende (separat) placering.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP




Idrifttagning "Expert" med parameterfunktion (‘@ 8
Parameterbeskrivning @

8.8.4 Kontrollfunktioner
Parameter 500 Varvtalsévervakning (nar DIP-omkopplare S2/4 ar deaktiverad)

Vid MOVIMOT® &vervakas varvtalet under drift vid strdomgransen. Varvtalsévervak-
ningen aktiveras om motorn oavbrutet har arbetat vid strdmgransen langre én den
installda fordréjningstiden (parameter P507).

Parameter 501 Fordrojningstid

Vid accelerations- och bromsférlopp, liksom vid belastningstoppar, kan installd strém-
begransning uppnas.

Fordrojningstiden hindrar onddiga utlésningar av varvtalsdvervakningen. Strémmen
maste ligga vid gransvardet kontinuerligt under hela den installda férdréjningstiden,
innan dvervakningsfunktionen léser ut.

Parameter 522 Kontroll av natfasbortfall

OBS!

Deaktivering av natfasbortfallskontroll kan under ogynnsamma férhallanden leda till
apparatskador.

Omformaren kan skadas.

» Deaktivera endast kontrollen av natfasbortfall vid tillfallig osymmetrisk natspanning.
«  Kontrollera darfor att MOVIMOT®-drivenheten alltid forsorjs med natspanningens
alla tre faser.

For att forhindra att kontroll av natfasbortfall aktiveras vid osymmetriska nat far denna
Overvakningsfunktion deaktiveras.

Parameter 523 Kontroll av natfasbortfall

Med denna parameter anpassas omformarens kontroll av natfasbortfall till drift med
MOVITRANS®.
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8.8.5 Plinttilldelning
Parameter 600

Plintkonfiguration

TIPS

(]
1 Parametern P600 kan andras endast nar alla digitala ingangar ar satta till "0".

Med denna parameter valjer man konfiguration fér de digitala ingangsplintarna.

Foljande tabell visar funktionerna hos de digitala ingangsplintarna beroende pa styrbor-
vardeskalla och plintkonfiguration:

Styrbérvardeskalla "Digital™
Plintkonfiguration Digital ingangsplint
f1/f2 X6:7,8

Bérvardesomkoppling
"0"-signal: Borvarde f1
"1"-signal: Borvarde 2

\ L ¢ ) X6:9,10
Vanster/stopp
"0"-signal: Stopp
"1"-signal: Moturs rotation

R( y X6:11,12

Hoéger/stopp
"0"-signal: Stopp
"1"-signal: Medurs
rotation

0: | Plint-
konfiguration 1

1: | Plint-
konfiguration 2

Val av fasta bérvarden

Fast borvarde nO: Signal "0", "0" parameter P170
Fast bérvarde n1: Signal "0", "1" parameter P171
Fast borvarde n2: Signal "1", "0" parameter P172
Fast bérvarde n3: Signal "1", "1" parameter P173

Frigivning/stopp
"0"-signal: Stopp
"1"-signal: Frigivning

2: | Plint-
konfiguration 3

lexternt fel
"0"-signal: Ext. Fel
"1"-signal: Inget ext. fel

Borvardesomkoppling
"0"-signal: Borvarde f1
"1"-signal: Borvarde f2

Frigivning/stopp
"0"-signal: Stopp
"1"-signal: Frigivning

Styrborvardeskalla "RS-485"

Plintkonfiguration Digital ingangsplint

142

f1/f2 L ¢ )X6:9,10 R( ) X6:11,12
X6:7,8
0: | Plint- Utan Vanster/stopp Hoger/stopp
konfiguration 1 | funktion "0"-signal: Stopp "0"-signal: Stopp
"1"-signal: Frigivning moturs "1"-signal: Frigivning medurs
rotation rotation
1: | Plint- Utan Utan funktion Frigivning/stopp
konfiguration 2 | funktion "0"-signal: Stopp
"1"-signal: Frigivning
medurs + moturs rotation
2: | Plint- Utan lexternt fel Frigivning/stopp
konfiguration 3 | funktion "0"-signal: Ext. fel "0"-signal: Stopp
"1"-signal: Inget ext. fel "1"-signal: Frigivning
medurs + moturs rotation
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Parameterbeskrivning @

Parameter 620 Funktion hos signalrela K1

A VARNING!

Risk for att drivenheten plotsligt startar om signalreld K1 anvands for styrning av
bromsen.

Ddodsfall eller allvarliga skador

+ Om signalrela K1 anvands for styrning av bromsen maste parameter P620 stallas
in pa 5 "Broms Iyft".

» Kontrollera installningen av parametern innan signalrela K1 anvands for styrning
av bromsen.

Med denna parameter valjer man konfiguration for signalrela K1.

Resultat vid "0"-signal "1"-signal

0: Utan funktion - -

2: Driftklar Ej driftklar Driftklar

3: Slutsteg till Apparaten sparrad Apparat frigiven, motorn far strom
4: Rotationsfalt till Inget rot-falt Roterande falt

OBS! Det kan dnda finnas farlig
spanning pa MOVIMOT®-

omformarutgangen.
5: Broms lyft Broms ansatt Broms lyft
6: Broms ansatt Broms lyft Broms ansatt

8.8.6 Styrfunktioner
Parameter 700 Driftsatt (nar DIP-omkopplare S2/3 ar deaktiverad)
Med denna parameter stéller ni in den grundldggande driftsatten for omformaren.

e VFC / Uf-driftkurva:

Standardinstéllning fér asynkronmotorer. Denna instéllning ar avsedd for generella
tilldmpningar som transportband, drivsystem etc.

* VFC lyftfunktion:
A VARNING!

Risk for att drivenheten plotsligt startar om signalrela K1 anvands for styrning av
bromsen.

Ddodsfall eller allvarliga skador

+ Nar signalrela K1 anvands for styrning av bromsen far meddelanderelaets funk-
tioner inte andras.

» Kontrollera fére andring av parameter P700 om signalreldet anvands for styr-
ning av bromsen.

Lyftfunktionen aktiverar automatiskt alla funktioner som behdvs for drift av en enkel
lyfttilldmpning.
For att lyftfunktionen ska fungera korrekt ska motorbromsen styras via omformaren.
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@ Parameterbeskrivning

Driftsattet VFC lyftfunktion paverkar féljande parametrar:

Nr. Index Subindex | Namn Vérde
dec. dec.
300 8515 0 Start-Stopp-varvtal =60 min™

om Start-Stopp-varvtal satts till
under 60 min™'
301 8516 0 Minvarvtal =60 min™

om Start-Stopp-varvtal sétts till
under 60 min™'

303 8518 0 Stréomgrans = Motorns nominella strom

om en strémgrans under motorns
nominella strém stélls in

323 8526 0 Férmagnetisering =20 ms
om en férmagnetisering pa 20 ms
stalls in

500 8557 0 Varvtalsévervakning = 3: Motorisk/generatorisk

620 8350 0 Meddelandeutgang K1 = 5: Broms lyft

731 8749 0 Bromslyftningstid =200 ms

om en bromslyftningstid under
200 ms stalls in

732 8585 0 Bromsansattningstid =200 ms

om bromsansattningstiden satts till
under 200 ms

738 8893 0 Lyftning av broms utan =0: OFF
frigivning av drivenhet

| driftsattet VFC lyftfunktion testar omformare MOVIMOT® om vardet pa denna para-
meter ar tillatet.

Funktionen bromslyftning kan inte deaktiveras i driftsattet VFC lyftfunktion.

Funktionen bromslyftning utan frigivning av drivenhet kan inte aktiveras i driftsattet
VFC lyftfunktion.

Signalrelautgangens funktion ar parametrerbar.

* VFC-likstromsbromsning/U/f-likstromsbromsning:

A VARNING!

Risk pa grund av okontrollerad bromsning. Vid likstrdomsbromsning ar det inte moj-
ligt att anvanda styrt stopp eller att folja vissa ramper.

Dodsfall eller allvarliga skador
+ Valj ett annat driftsatt.

Vid denna installning bromsar asynkronmotorn genom stréminmatning. D& bromsar
motorn utan bromsmotstand pa omformaren.
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Parameterbeskrivning @

Parameter 710 Stillestandsstrom
Vid stillestandsfunktion applicerar omformaren en strom pa den stillastaende motorn.
Stillestandsstrommen uppfyller foljande funktioner:

+ Stillestandsstréom forhindrar kondensbildning i motorn och fastfrysning av bromsen
vid 1dga temperaturer. Stall in strommen sa att motorn inte blir dverhettad.

» Nar stillestandsstrommen ar aktiverad kan motorn friges utan férmagnetisering.

Vid aktiv stillestandsstromfunktion forblir slutsteget frigivet for applicering av stille-
stadndsstrom aven i tillstdndet "NO ENABLE".

| handelse av fel bryts matningen till motorn beroende pa aktuell felreaktion.

Parameter Boérvarde-stopp-funktion
720 - 722 Stoppborvirde
Startoffset

Vid aktiv borvarde-stopp-funktion friges omformaren nar varvtalsbdrvardet ar hdgre an
stoppbdrvarde + startoffset.

Omformarfrigivning dras tillbaka om varvtalsbérvardet underskrider stoppbdrvardet.

A
Integrator-
bdrvérde
pl—————————————»
Varvtals-
Stoppborvarde Startborvarde bérvarde
Startoffset
9007199746515723
Parameter 731 Bromslyftningstid

Med denna parameter anger man hur lange motorn ska arbeta med minvarvtal efter
avslutad férmagnetisering. Denna tid ar nodvandig for att bromsen ska hinna lyftas helt.

Parameter 732 Bromsansattningstid
Ange har den tid som den mekaniska bromsen behdver for att sattas an.
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@ Parameterbeskrivning

Parameter 738 Lyftning av broms utan frigivning av drivenhet
(om DIP-omkopplare S2/2 ar deaktiverad)

Nar denna parameter ar satt till "ON" &r bromslyftning maojlig aven om inget frigivnings-
kommando har getts. Ytterligare information finns i kapitlet "DIP-omkopplare S2/2"
(— sid 64).

Denna funktion ar tillganglig endast om motorbromsen styrs via omformaren.
Vid icke driftklar apparat &r bromsen alltid ansatt.
Det gar inte att lyfta bromsen med lyftfunktionen utan att drivenheten &r frigiven.

Parameter 770 Energisparfunktion
Nar parametern ar installda pa "TILL" minskar omformaren tomgangsstrommen.

8.8.7 Apparatfunktioner
Parameter 802 Fabriksinstéllning
Nar parametern stalls in pa "leveranstillstand" &ndras alla parametrar
« som har ett fabriksinstéllningsvarde
» och inte kan &ndras med DIP-omkopplarna S1/S2 eller omkopplarna t1/f2
till detta varde.

Parametrar som kan stallas in med DIP-omkopplare S1/S2 eller omkopplare t1/f2 antar
vid fabriksinstallning "Leveranstillstdnd" det lage som anges av de mekaniska install-
ningsanordningarna.

Parameter 803 Parametersparr

Om denna parameter satts till "TILL" blir alla parametrar utom Parametersparr sparrade
mot andring. Detta ar till nytta efter en idrifttagning och en framgéangsrik parameteropti-
mering. Parametrar kan andras férst nar denna parameter ater stalls i lage "FRAN".

Parameter 805 Idrifttagningslage
Parametersattning av idrifttagningslage
e "Easy"-lage

Vid idrifttagning "Easy" tar man snabbt och enkelt MOVIMOT® i drift med hjalp av
DIP-omkopplare S1 och S2 samt omkopplarna f2 och t1.

e "Expert"-ldage
Vid idrifttagning "Expert" star en stérre uppsattning parametrar till forfogande.

Parameter 810 RS-485-adress (nar DIP-omkopplare S1/1 — S1/4 ar deaktiverade)
Med denna parameter kan RS-485-adressen for omformare MOVIMOT® stillas in.

Parameter 811 RS-485-gruppadress (nar DIP-omkopplare S1/1 — S1/4 ar deaktiverade)

Med denna parameter kan RS-485-gruppadressen fér omformare MOVIMOT® stallas
in.
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Parameter 812

Parameter 830

Parameter 832

Parameter 840

Parameter 860

Parameter 870

Parameter 871

Parameterbeskrivning @

RS-485 timeouttid
Med denna parameter kan timeout-Overvakningstiden for RS-485-granssnittet stallas in.

Felreaktion vid externt fel

Parametern fastlagger felreaktionen nar signalen till plint X6:9,10 férsvinner (felkod 26),
se parameter P600 "Plintkonfiguration 3".

Felreaktion vid 6verbelastad motor
Parametern fastlagger felreaktionen nar motorn éverbelastas (felkod 84).

Manuell aterstéllning

Om det foreligger feltillstand hos omformare MOVIMOT® kan man kvittera felet genom
att satta denna parameter till "TILL". Nar felet har aterstallts satts parametrarna automa-
tiskt till "FRAN". Om inget feltillstand féreligger i effektdelen har det ingen verkan att
satta parametern till "TILL".

Switchfrekvens (nar DIP-omkopplare S1/7 ar deaktiverad)

Med denna parameter kan den maximala taktfrekvensen pa omformarutgangen stéllas
in. Taktfrekvensen kan andras av sig sjalv beroende pa apparatbelastningen.

Borvardesbeskrivning PO 1
Visning av instéllningen hos processdatautgangsordet PO 1

Boérvardesbeskrivning PO 2
Parameterinstallning for instaliningen hos processdatautgangsordet PO 2
Foljande tilldelningar star till forfogande:

Bdrvarvtal: Varvtalsbdrvardet ges absolut
Kodning: 1 steg = 0,2/min™"
Exempel 1: Medurs rot. med 400 min":
Berakning: 400/0,2 = 20004ec = 07D0p ey
Exempel 2: Moturs rot. med 750 min’
Berakning: -750/0,2 = -37504¢c = F15Anex
Borvarvtal [%]: Varvtalsboérvardet ges i procentuell form, relativt det maxi-
mala varvtal som stallts in med borvardespotentiometer f1.
Kodning: C000pex=-100 % (vansterrotation)

4000},¢x = +100 % (hogerrotation)

— 1 steg = 0,0061 %
Exempel: 80 % fnax, rotationsriktning moturs:
Beréakning: -80 % /0,0061 = -131154¢. = CCCb} o
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Parameter 872
Parameter 873

Parameter 874

Parameter 875

Parameter 876

e

Idrifttagning "Expert" med parameterfunktion
Parameterbeskrivning

Boérvardesbeskrivning PO 3
Visning av installningen hos processdatautgangsordet PO 3

Arvirdesbeskrivning Pl 1
Visning av installningen hos processdataingangsordet Pl 1

Arvardesbeskrivning Pl 2
Parameterinstallning for instaliningen hos processdataingangsordet Pl 2

Foljande tilldelningar star till forfogande:

Arvarvtal: Aktuell varvtalsarvarde for drivenheten i min™

Kodning: 1 steg = 0,2/min”"!

Utstroém: Aktuell utstrdm for apparaten i % av Iy
Kodning: 1steg=0,1% Iy

Aktiv strom: Aktuell aktiv strom for apparaten i % av Iy
Kodning: 1steg=0,1% Iy

Arvarvtal [%]: Aktuellt varvtalsarvarde for drivenheten i % av borvardes-
potentiometer f1 eller av Ny,
Kodning: 1 steg = 0,0061 %

-100 % — +100 % = 0xC000 — 0x4000

Arvirdesbeskrivning Pl 3
(se kapitlet "Processingangsdata” (— sid 108))
Visning av instéllningen hos processdataingangsordet Pl 3

PO-data, frigivning

JA: Av faltbusstyrningen 6versanda processutdata trader omedelbart i kraft.
NEJ: Senast gallande processutgangsdata kvarstar i kraft.
TIPS

Om installningen av processdatautgangsordet PO 2 andras, sparras PO-data. De
maste friges igen med parameter P876.
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C &9,

Parameterbeskrivning

8.8.8 Parametrar som ar beroende av mekaniska manéveranordningar

Foljande mekaniska mandveranordningar paverkar anvandarparametrarna:

[0

DIP-omkopplare S1

DIP-omkopplare S2

Borvardespotentiometer f1

Omkopplare f2
Omkopplare t1

TIPS

Parameter P700 kan andras endast om

+ alla digitala ingangar = "0"
» och DIP-omkopplarna S1/1 — S1/4 ar deaktiverade med parameter P102.

Mekanisk Paverkade Inverkan pa parameter P102
manover- parametrar Bit
anordning
DIP-omkopplare P810 1 Bit ej satt:
S1/1-81/4 RS-485-adress Instélining av RS-485-adress, RS-485-grupp-
adress och styrborvardeskalla pa DIP-omkopp-
P811 lare S1/1 — S1/4
RS-485-gruppadress Bit satt:
Instalining av RS-485-adress, RS-485-grupp-
P100 d h styrbdrvardeskall d hial
Styrbérvardeskélla adress och styrborvardeskalla med hjalp av
parametrar
DIP-omkopplare P340 5 Bit ej satt:
S1/5 Motorskydd Aktivering/deaktivering av motorskyddsfunktion
pa DIP-omkopplare S1/5
Bit satt:
Aktivering/deaktivering av motorskyddsfunktion
med hjalp av parametrar
DIP-omkopplare P860 7 Bit ej satt:
S1/7 Switchfrekvens Val av switchfrekvens pa DIP-omkopplare S1/7
Bit satt:
Val av switchfrekvens med hjalp av parametrar
DIP-omkopplare P325 8 Bit ej satt:

S1/8

Tomgangssvéngnings-
démpning

Aktivering/deaktivering av Tomgangssvang-
ningsdampning pa DIP-omkopplare S1/8

Bit satt:
Aktivering/deaktivering av tomgangssvangnings-
dampning med hjalp av parametrar

DIP-omkopplare
S2/2

P738
Bromslyftning utan frigiv-
ning av drivenhet

10 | Bit gj satt:
Aktivering/deaktivering av funktionen "Bromslyft-
ning utan frigivning av drivenhet" pa DIP-
omkopplare S2/2

Bit satt:
Aktivering/deaktivering av funktionen "Bromslyft-
ning utan frigivning av drivenhet" med hjalp av

parametrar.

DIP-omkopplare P700 11 | Bit gj satt:

S2/3 Driftsé&tt Val av driftsatt pa DIP-omkopplare S2/3
Bit satt:

Val av driftsatt med hjélp av parametrar
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Mekanisk Paverkade Inverkan pa parameter P102
manover- parametrar Bit
anordning
DIP-omkopplare P500 12 | Bit gj satt:
S2/4 Varvtalsévervakning Aktivering/deaktivering av varvtalsévervakning
pa DIP-omkopplare S2/4
Bit satt:
Aktivering/deaktivering av varvtalsévervakning
med hjalp av parametrar
Boérvardes- P302 13 | Bit gj satt:
potentiometer f1 Max. varvtal Instélining av maxvarvtal pa
borvardespotentiometer 1
Bit satt:
Instéllning av maxvarvtal med hjalp av
parametrar
Omkopplare f2 P301 14  Bit gj satt:
Min. varvtal Instéllning av minvarvtal pa omkopplare 2
Bit satt:
Instalining av minvarvtal med hjalp av parametrar
Omkopplare t1 P130 15 | Bit gj satt:
Accelerationsramp Instélining av ramper pa omkopplare t1
Bit satt:
P31 Instalini d hjal t
Retardationsramp nstallning av ramper med hjalp av parametrar
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Driftindikering -

9 Drift
9.1  Driftindikering

Statuslysdioden sitter pa ovansidan av omformare MOVIMOT®.

[1] MOVIMOT®-statuslysdiod

(]

@EW |

Azz= |

16991/037KW

] |
!

A\
i@

459759755

9.1.1 Betydelse hos statuslysdiodernas tillstand
En 3-fargad statuslysdiod visar drift- och feltillstdind hos omformare MOVIMOT®.
LED- | LED-tillstand Driftstatus Beskrivning
farg
- Slackt Ej driftklar Ingen 24 V-matning
Gul Blinkar Ej driftklar Sjalvtestfas eller 24 V-matning finns men
regelbundet natspanningen saknas
Gul Blinkar snabbt Driftklar Lyftning av broms utan frigivning av driv-
och regelbundet enheten (endast nar S2/2 = "ON")
Gul Lyser Driftklar, men 24 V-matning och natspanning ar OK, men
kontinuerligt apparaten ar ingen frigivningssignal
sparrad Om drivenheten inte startar vid frigivnings-
signal, kontrollera idrifttagningen!
Gul Blinkar 2 ganger, | Funktionsklar, 24 V-matning och natspanning OK
paus men manuellt Avsluta det manuella laget fér att aktivera
lage utan appa- | qutomatisk drift
ratfrigivning
Gron/ | Blinkar med vax- | Driftklar, men Kommunikation vid cyklisk dataéverféring
gul lande farger timeout stord
Gron | Lyser konstant Apparaten Motor i drift
frigiven
Gron | Blinkar snabbt Stromgransen Drivenheten befinner sig vid strdmgransen
och regelbundet | aktiv
Gron | Blinkar Driftklar Stillestandsstromfunktion aktiv
regelbundet
Rod Lyser Ej driftklar Kontrollera 24 V DC-matningen.

kontinuerligt

max. 13 %).

Téank pa att en glattad likspanning med liten
vagighet maste vara inkopplad (restvagighet

Statuslysdiodens blinkkoder
Blinkar regelbundet:

Blinkar snabbt och regelbundet:
Blinkar med véaxlande farger:

En beskrivning av feltillstanden finns i kapitlet "Betydelse hos statuslysdiodernas till-

stand" (— sid 172).

Lysdiod 600 ms till, 600 ms fran

Lysdiod 100 ms till, 300 ms fran

Lysdiod 600 ms grén, 600 ms gul
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\\
®\ Drive-ldent-modul

Drive-ldent-modul

fde

Den borttagbara Drive-ldent-modulen ar inbyggd i grundapparaten.
Féljande bild visar Drive-ldent-modulen och dess position i omformare MOVIMOT®.

(1]

493300363

[1] Drive-ldent-modul

Drive-ldent-modul innehaller ett minnesblock dar féljande information &r lagrad:
* Motordata

+ Bromsdata

* Anvandarparametrar

Om en omformare MOVIMOT® maste bytas kan anlaggningen enkelt driftsattas pa nytt
genom att man flyttar Drive-ldent-modulen till den nya omformaren, utan PC och data-
backup.

TIPS
Om

» DIP-omkopplarnas installning inte dverfors korrekt vid apparatbyte
« eller en MOVIMOT®-omformare med ett annat artikelnummer anvands (t.ex. med
en annan effekt) anvands vid apparatbyte

registrerar MOVIMOT®-omformaren att konfigurationen andrats. Vissa idrifttagnings-
parametrar kan da initieras pa nytt.

Darfor far MOVIMOT®-omformare endast bytas mot en MOVIMOT®-omformare med
samma artikelnummer.

Ytterligare information finns i kapitlet "Apparatbyte" (— sid 178).
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Manodverenheter MBG11A och MLG.A — ~

9.3

i

Manoéverenheter MBG11A och MLG..A

TIPS

Viktiga anvisningar for idrifttagning med tillval MBG11A eller MLG..A finns i kapitlet
"Idrifttagning med tillval MBG11A eller MLG..A" (— sid 93).

Med mandverenheterna MBG11A och MBG..A kan féljande MOVIMOT®-funktioner

utforas:

Funktion

Forklaring

Displayindikering

Negativt varde, t.ex. = moturs rotation

Positivt varde, t.ex. = medurs rotation

SEW
Det visade vardet hanfor sig till det varvtal som stéllts in med borvardespotentiometer f1.
Exempel: Visning "50" = 50 % av det varvtal som stéllts in med bdrvardespotentiometern.
Varning! Vid visning "0" roterar drivenheten med f;;,.

Oka varvtalet

Vid hdgerrotation: @ Vid moturs rotation: (‘@

Minska varvtalet

Vid hégerrotation: (‘@ Vid moturs rotation: @

Stoppa MOVIMOT®-
drivenheten

Tryck samtidigt pa knapparna: + Display = |

Starta MOVIMOT®-
drivenheten

Varning! MOVIMOT® accelererar efter frigivning till senast lagrade varde och
rotationsriktning.

Rotationsriktnings-
byte fran medurs till
moturs

1. (‘@ tills displayvisningen = |

FEW

2. Med ytterligare en tryckning pa (‘@ vaxlar rotationsriktningen fran medurs

till moturs.

Rotationsriktnings-
vaxling fran moturs
till medurs

Minnesfunktion

1. @ tills displayvisningen =

SEW
2. Med ytterligare en tryckning pa @ vaxlar rotationsriktningen fran moturs till
medurs.

Efter bortfall och aterkomst av natspanning kvarstar senast lagrade varde, forutsatt att 24 V
har funnits tillgangligt under minst 4 s efter senaste borvardesandring.
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- ~  Borvardesomvandlare MWA21A

9.4 Borvardesomvandlare MWA21A

i

9.4.1 Styrning

TIPS

+ Information om anslutning av tillval MWA21A finns i kapitlet "Anslutning av tillval
MWA21A" (— sid 49).

» Anvisningar for idrifttagning med tillval MWA21A finns kapitlet "Idrifttagning med
tillval MWA21A" (— sid 95).

Med en analog signal pa plint 7 och plint 8 pa tillval MWA21A styr man varvtalet hos
MOVIMOT®-drivenheter mellan f.,i;, och fray.

9.4.2 Borvarde-stopp-funktion

6 10V [«— 6 10V [=—
7 —» — 7 + >
] 2kQ [8’_'% 21 5,
9 1L H 9 1 H
10 1 10 1 H
MWA21A MWA21A
341225355
[1] Potentiometer under anvandning av 10 V referensspanning (alternativt 5 kQ)
[2] Potentialfri analog signal
[11Hz] ,
5
/
/
4 ! /
/ /
/
/
3 1
/
/
fmin !
(2 Hz) A
1
0 4
0 0,5 1 1.5 2 25 [V 1o
0 1 2 3 4 5 [mA]
341098123
Installning: [1] Utfrekvens

o [2] Bérvarde

0...10V/0...20 mA
2..10V/4..20 mA
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9.5 Borvardesomvandlare MWF11A

TIPS

(]
1 » Information om anslutning av tillval MWF11A finns i kapitlet "Anslutning av tillval
MWF11A" (— sid 50).

» Anvisningar for idrifttagning med tillval MWF11A finns kapitlet "Idrifttagning med
tillval MWF11A" (— sid 98).

Bilden nedan visar borvardesomvandlaren MWF11A:

9.5.1 Funktionsbeskrivning

Borvardesomvandlare MWF11A omvandlar ett borvarde (frekvens- eller analog ingang)

3287018251

och styrsignalerna till ett RS-485-protokoll.

Darmed kan MOVIMOT®-drivenheten fiarrstyras fran elskapet. Pa sa vis kan upp till

31 MOVIMOT®-drivenheter styras samtidigt (broadcasting).

Boérvardesomvandlaren MWF11A kan anvandas i féljande lagen:

+ Broadcast-lage (B-lage)

» Punkt till punkt (P-lage)

* Punkt till punkt med omvaxlande 2PD/3PD

Driftlage

Beskrivning

Broadcast-lage
(B-lage)

| broadcast-laget kan en bérvardesomvandlare MWF 11A styra
max. 31 MOVIMOT®-drivenheter via RS-485.
MOVIMOT®-omformaren sander inga statusmeddelanden
(via RS-485) till bérvardesomvandlaren MWF11A.

Punkt till punkt
(P-lage)

Punkt till punkt
med omvaxlande
2PD/3PD

(2 PD-lage)

| punkt till punkt-laget kan en bérvardesomvandlare MWF11A
styra en MOVIMOT®-drivenhet.

Borvardesomvandlaren utvarderar MOVIMOT®-drivenhetens
arvarvtal och felmeddelanden.

Om det uppstar ett fel i borvardesomvandlaren MWF11A eller
MOVIMOT®-drivenheten, aterstills plinten "/Stérning".

Se Punkt till punkt (P-lage)

Skillnader:

— Plinten "/Stérning" ar aven aktiv nar bérvardesomvandlaren
MWF11A meddelar "StbY" (24 V-drift).

— Vid initieringen sparas rampparametrarna i MOVIMOT®-para-
metrarna "t11 upp"/"t11 ner". Bérvardesomvandlaren MWF11A
kommunicerar via snabbstoppramen med 3 PD endast under
bromsningen.
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9.5.2 Manoéver- och indkeringsanordningar

9.5.3 Anvandning

Foljande bild visar mandver- och indikeringsanordningar for tillval MWF11A:

(1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]

11 12

| n12 | ./SEW
MWF11A
EURODRIVE [3]

[4]

5]

71 6]

Symbol for fast bérvarde n12

Symbol for fast bérvarde n13

Knappen "upp" for val av symbol/andring av varden
Knappen "ner" for val av symbol/andring av varden
Knappen "Bekrafta"

Symbol for frekvens- eller analog ingang

3285341963

[7] Symbol f6r kommunikationslage
[8] Symbol f6r moturs rotation

[9] Symbol for statusindikering

[10] Symbol fér snabbstoppramp

[11]  Symbol fér ramp upp
[12] Symbol fér ramp ner

[13] Symbol for frekvens fér 100 % boérvarde
[14] Symbol for fast borvarde n11

Foljande tabell visar hur tillvalet MWF11A anvands:

Val av symbol

Andring av varden

Skalning av stegvidden
nar varden andras

Vaélj symbol med knapparna "upp" [3] och "ner" [4].

Valj en symbol (se ovan).
Ga till installningslaget med knappen [5].
Andra vardet med knapparna "upp" [3] och "ner" [4].

Ao b=

Vardet blinkar under instaliningen. Bekrafta valet
genom att dubbelklicka pa knappen [5]. Vardet
sparas sakert vid stromavbrott.

Tryck samtidigt pa knappen [5] nar varden dndras med
knapparna "upp" [3] och "ner" [4].

Mer information om stegvidd finn nedan.
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9.5.4 Symbolbetydelse

Foljande tabell visar symbolbetydelsen:

Symbol

Funktion

Statusindikering

| broadcast-laget (B-lage):

* Indikering:
— Om det inte finns nagon frigivning av plintarna visas "stop".
— Om det finns frigivning visas borvarvtalet i %.

» Enhet: Procent

+  Omrade: 0.0 - 200.0

+ Stegvidd: 0.1

I punkt till punkt-laget och 2 PD-laget:
Indikering: Omformarens status
— "stby" fér 24 V-drift
— "StoP" for ingen frigivning/reglersparr
- "F xx"om felet XX finns i MOVIMOT®-omformaren
— "E xX"om felet XX finns i MWF11A, se kapitlet "Diagnos med
tillval MWF11A" (— sid 177).
- "= " om kommunikationen mellan MOVIMOT®-omformaren
och tlllvalet MWF11A ar stérd
* Enhet: Procent
*  Omrade: 0.0 % - 200.0 %
+ Stegvidd: 0.1

Snabbstoppramp

Indikering: Snabbstoppramp i férhallande till 1500 min~! (50 Hz)
Enhet: Sekunder

Omrade: 0.1 —-65s

Stegvidd: 0.01 s

Snabb stegvidd: 0.2 s

Fabriksinstallning: 1 s

Ramp upp

Ramp ner

. Indikerlnq Ramp upp (héger + vanster) i forhallande till
1500 min™" (50 Hz)

Enhet: Sekunder

Omrade: 0.1 -65s

Stegvidd: 0.01 s

Snabb stegvidd: 0.2 s

Fabriksinstallning: 5 s

. Indikerlnq Ramp ner (hdger + vanster) i forhallande till
1500 min™" (50 Hz)

Enhet: Sekunder

Omréde: 0.1 -65s

Stegvidd: 0.01 s

Snabb stegvidd: 0.2 s

Fabriksinstallning: 5 s

Frekvens for
100 % borvarde

Fast borvarde n11

* Indikering: Ingangsfrekvens vid V|Iken tillvalet MWF11A staller in ett
borvarvtal pa 100 % for MOVIMOT®-omformaren.

Exempel:

12 kHz har stallts in, 6 kHz matas till frekvensingangen.
Borvarvtalet = 6 kHz/12 kHz x 100 % = 50 %.

Alla resultat > 200 % begransas till 200.0 %.

Om ett borvarvtal > 100 % anges for MOVIMOT®-omformaren,
begransar tillvalet MWF11A detta till 100 %.

Enhet: kHz

Omrade: 0.1 — 70.00 kHz

Stegvidd: 0.01 kHz

Snabb stegvidd: 0.5 kHz

Fabriksinstallning: 10 kHz

Indikering: Fast boérvarde n11
Enhet: Procent

Omrade: 0 — 100.0 %
Stegvidd: 0.5 %

Snabb stegvidd: 5 %
Fabriksinstallning: + 10 %
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Symbol Funktion
Fast borvarde n12

Indikering: Fast bérvarde n12
Enhet: Procent

Omréade: 0 — 100.0 %
Stegvidd: 0.5 %

Snabb stegvidd: 5 %
Fabriksinstallining: + 50 %

Fast borvarde n13

Indikering: Fast bérvarde n13
Enhet: Procent

Omrade: 0 — 100.0 %
Stegvidd: 0.5 %

Snabb stegvidd: 5 %
Fabriksinstallining: + 100 %

Frekvens- eller * Indikering:
analog ingang — "p" for frekvensingang
"A" for analog ingang (strém eller spanning)
fIA » Fabriksinstallning: "F"

Kommunikations- ¢ Indikering:
lage — "p" fér broadcast-lage
"p" fér punkt till punkt-lage

RS485 COM - "p2" for P2-lage

+ Fabriksinstéllning: "B"

9.5.5 Styrfunktioner hos plintarna X4
Foljande tabell visar styrfunktionerna hos plintarna X4:

X4:1 X4:2 X4:3 X4:4 | X4:5 | Leder till funktion
Hoger Vanster | Frigivning/ & n11 n12
shabbstopp
_ _ i _y nq _ _ Motorn bromsar med "snabbstopp-
ramp" och stannar
""" —"0" "o" " - - Motorn bromsar med "ramp ner" och
IIOII Il1 " — llOll ll1 " _ _ Stannar
"0 — """ " " - - Motorn bromsar med "ramp ner" och
ll1ll Iloll — ll1ll |I1Il _ _ Stannar
Medurs rotation med frekvens- eller
nAn nqan nAn nmqn nAn nAan analogt béwérde
0" =" 0 1 0 0 Beroende pa symbolen: fiA
Motorn accelererar med "ramp upp"
Moturs rotation med frekvens- eller
wen T wan wn wqn | @nalogt borvarde
0 0" —"1 1 0 0 Beroende pa symbolen: fiA
Motorn accelererar med "ramp upp"
gy mqe no nq nq ngn Medurs rotation med fast borvarde n11
Motorn accelererar med "ramp upp"
o "y mq o nqn " Moturs rotation med fast borvarde n11
Motorn accelererar med "ramp upp"
N ng nq no nq Medurs rotation med fast borvarde n12
Motorn accelererar med "ramp upp"
no N nq o nqo Moturs rotation med fast borvarde n12
Motorn accelererar med "ramp upp"
T no nq wq nq Medurs rotation med fast borvarde n13
Motorn accelererar med "ramp upp"
"o T, nq nq nqn Moturs rotation med fast bérvarde n13
Motorn accelererar med "ramp upp"
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Plint X4:6
(feléterstélining)

Plint X4:7
(/stérning utgang)

Plint X4:8
(stérning utgang,
kortslutningsséker)

Information om
ramper

Fel som kan visas pa displayen kan aterstallas genom att 24 V ansluts till plint X4:6 (fel-
aterstallning). Reaktionen beskrivs i kapitlet "Diagnos med bdrvardesomvandlare
MWF11A".

« | B-laget finns det alltid 24 V pa plint X4:7.
+ | P-laget finns det vid ett felmeddelande GND pa plint X4:7, annars 24 V.

» |12 PD-laget finns det vid ett felmeddelande eller 24 V-drift GND pa plint X4:7, annars
24 V.

Plint X4:8 ar fast ansluten internt till plint X4:7 (utgang, kortslutningssaker).

B- och P-lage:

» Borvardesomvandlaren MWF11A 6verfor alltid rampen via det tredje processdata-
ordet.

» Nar frigivning medurs eller moturs finns anges rampen, adven nar ett hdgt borvarde
andras till ett mindre. En rampintegrator kan inte implementeras fér relativa
borvarden.

+ "Ramp ned" anges nar det inte finns nagot snabbstopp och ingen frigivning.
+ Snabbstopprampen anges nar "snabbstopp" 0 V finns pa plint X4:3.

2 PD-lage:

* Ramp upp och ramp ner initieras i MOVIMOT®-omformaren. Under drift valjer
MOVIMOT®-omformaren automatiskt ratt ramp (beroende pa boér-/arvarvtal). Till-
valet MWF11A sander darfér endast 2 PD. Om plintarna X4:1 (medurs) och/eller
X4:2 (moturs) pa tillvalet MWF11A ansluts till plintarna (medurs) och/eller (moturs)
pa MOVIMOT®-omformaren gar MOVIMOT®-drivenheten genast (utan kommunika-
tionsférdréjning) med ratt ramp.

+ Snabbstopprampen kan bara styras med 3 PD, en fordréjning pa 30 — 70 ms maste
tas med i berékningen.
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9.6 Manuell drift av MOVIMOT® med MOVITOOLS® MotionStudio

MOVIMOT®-drivenheter ar utrustade med ett diagnosgranssnitt X50 for idrifttagning och
service. Detta tillater diagnos, manuell drift och parametersattning.

FOr manuell mandvrering av MOVIMOT®-drivenheter gar det att valja manuell drift i pro-
gramvaran MOVITOOLS® MotionStudio.

1. Anslut férst datorn till omformare MOVIMOT®.

Se kapitlet "Anslutning av PC" (— sid 55).

Starta programmet. MOVITOOLS®-MotionStudio och infoga omformare MOVIMOT®
i MOVITOOLS® MotionStudio.

Se kapitlet "MOVITOOLS® MotionStudio” (— sid 117).

Efter att ha infogat omformare MOVIMOT®, Oppna med hdéger musknapp snabb-
menyn och valj menyalternativet "Startup” / "Manual operation".

9007199793805067

MOVITOOLS®-MotionStudio - [Default]*

. Project Edit Network View Plgi  Settings  Window Help - -
Da-Ed T @ W W[4« > T 3 X [[tsan B |4 Bl
MOWVIMOT D |
B | MowviMOT D

| Serial (COM 1)
- [l Serial (COM 12 USB)

g 22 MMO015D-5A3
EE! 1. Parameter tree (Onling)

L]

Comparison (Online)

[ Startup » | Data management {Onling)
Diagnostics b |BE Parameter tree (Online)

& Manual mode (Onine)

Show online unit status

£=
=

Assign configured unit. ..
Configure device...

Manage unit parameter set 3

X BH

Remove

Properties...

Fonstret "Manual operation" 6ppnas.

9.6.1 Aktivering/deaktivering av manuell drift

Aktivering

160

Aktivering av manuell drift ar endast mgjlig om MOVIMOT®-drivenheten inte ar akti-
verad.

Aktivering ar inte mgjlig

om bromsen har lyfts utan frigivning av drivenhet
eller om omformarslutsteget ar frigivet for att leverera en stillestandsstrom.
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(1]

ES] M0V I TOOL 58 -MokionStudis - [MOVIMOT D]
Erojekt  Bearbeben  Hetzmerk  dneic

Emstefurgen  Fenster  Hife

o5 Gerial [COM 1)
5 Sensl [COM 31
P 32 MMDOTISS0

DEE B 1 b
WOVIMOT D 3| 15T Pasamelnsbasm |uwbansnn (MO 5503)] 48 Hancbubsel: [untssnarnd (W MDOOT 5503 _—
B moamoto Handbetrieb

<

e s

Edgang

Rval

Sehlsichgang

Minimum

Halt t

Einarey [

Handvettieh sinuchaten |

Deaktivering

e

ﬁ EE
Watishal .
X Ll

2 [e el H o
Schieichgang

(= e

T
—

Boemes iten [~

3000

Rampe [3]

Timeoufz]

534358795
For att aktivera manuell drift, klicka pa [Activate manual operation] [1].

Parameter P097 PI 1 &rvérde (visningsvérde) visar det éverordnade styrsystemet att
manuell drift ar aktiv.

Manuell drift fortsatter att vara aktiv aven efter en felaterstalining eller efter frankoppling
av 24 V-matningen.

A VARNING!

Klamrisk pa grund av oavsiktlig start av drivenheten.
Dodsfall eller svara skador.

» Innan manuell drift deaktiveras maste signalerna pa de digitala ingéngarna ater-
stallas och drivenhetsfrigivningen tas bort via processdata.

» Beroende pa tillampningen ska sakerhetsatgarder vidtas for att undvika fara for
manniska och maskin.

Manuell drift deaktiveras nar operatoren:

» klickar pa [Deactivate manual operation]

» stanger fonstret "Manual operation”

» satter parameter P802 fabriksinstéllning till "Leveranstillstand”

TIPS

Nar manuell drift deaktiveras

« trader, vid digital styrning, signalerna pa de digitala ingangarna i kraft

+ trader, vid styrning via RS-485, signalerna pa de digitala ingangarna samt process-
data i kraft
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9.6.2 Styrning i manuell drift

Efter aktivering av manuell drift kan MOVIMOT®-drivenheten styras med mandver-
anordningarna i fonstret "Manual mode" i MOVITOOLS® MotionStudio.

[10] [11]

£ A0V I TOOL 56 -MokionStudi - [MOYIMOT 0] e =
Erojekt  Bearbeben  Hetzmerk  Arsich Emstefurgen  Fenster  Hife

DEE B ik | O

HOVIMOT & 3| |57 Pasarstorhom |ubenannt (MMOO 5503 48 Hanchebsst [untsnared b DO 5 1735 EdbX

B moamoT o . 0
- Handbetrieb
» Senal COM 1)
W

= 15 Gedl [COM 31

B 3 MMD001 5500 M e

Rasst
28N Bevieh
Sehlsichgang

Halt t

[

Eigarg | Handbetieh susschaben I

0 [@Z  tmn
[2] Yokt F——————— || cwminm
4l e || I SR I | SR
[4] — =
5] 28 _wlll o <N I
6] Rarpez] 10 ] : 7 | -
[71 Tmeoulsl [T I\“—"/ susgangrsiom (%] [0
[8] Boemes biten [ 'ﬂ
[0l

534573835

1. Ett variabelt bérvarvtal kan stéllas in med skjutreglaget [2] i gruppen "Control".
2. Bestam rotationsriktning genom att klicka pa [CW] [6] eller [CCW] [5].
3. Frige MOVIMOT®-drivenheten genom att klicka pa [Start] [3].

Motoraxeln som visas i gruppen "Control" [4] symboliserar motorns rotationsriktning
och varvtal.

4. Stoppa drivenheten genom att klicka pa [Stop] [9].

Alternativt kan man i gruppen "Setpoints" [1] direkt ange bérvarden for snabbkérning,
krypkoérning eller variabla varvtalsbérvarden.

Rotationsriktningen definieras med varvtalets tecken (positivt = medurs rotation, nega-
tivt = moturs rotation).

Ange forst borvardet. Tryck sedan pa <ENTER> och klicka pa knappen for boérvardet for
att frige MOVIMOT®-drivenheten.

Gruppen "Actual values" [10] visar foljande arvarden for MOVIMOT®-drivenheter:
«  Status for omformare MOVIMOT®

+  Motorvarvtal i [min']

«  Utstrom fran MOVIMOT®-omformaren i [%] av Iy
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Vid MOVIMOT®-drivenheter med broms kan bromsen lyftas aven utan drivenhetsfrigiv-
ning, om rutan "Brake release" [8] kryssas i.

TIPS
Lyftning av broms utan frigivning av drivenhet ar endast majlig om

* DIP-omkopplare S2/2 = "ON"
+ funktionen &r frigiven via parameter P738

fde

9.6.3 Aterstillning vid manuell drift

Om ett fel uppstar pa omformare MOVIMOT® kan felet kvitteras med en klickning pa
[Reset] [11].

9.6.4 Timeoutdvervakning vid manuell drift

For att forhindra okontrollerad drift av MOVIMOT®-drivenheter vid kommunikationsstor-
ningar foljer en timeout-Overvakning efter aktivering av manuell drift.

Ange timeout-tiden i inmatningsfaltet "Timeout" [7].

Om kommunikationen mellan MOVITOOLS® MotionStudio och Omformare MOVIMOT®
ar avbruten langre an denna timeouttid

+ aterkallas frigivningen av MOVIMOT®-drivenheten
* och bromsen anséatts
Manuell drift férblir dock aktiv.
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9.7 Manéverenhet DBG

9.7.1 Beskrivning

Funktion Med mandéverenhet DBG kan man parametersatta MOVIMOT®-drivenheten, och styra
den i manuell drift. Dessutom visar manéverenheten viktig information om tillstandet hos
MOVIMOT®-drivenheten.

Utrustning + Belyst klartextdisplay, upp till sju sprak kan véljas
+ Tangentbord med 21 tangenter
* Anslutning ar dven majlig via férlangningskabel DKG60B (5 m)

Oversikt
Manodverenhet Sprak

DBG60B-01 DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL
(tyska/engelskal/franskalitalienska/spanska/portugisiska/nederlandska)
DE/EN/FR/FI/SV/DA/TR

DEG60B-02 (tyska/engelskal/franska/finska/svenska/danska/turkiska)
DE/EN/FR/RU/PL/CS

DBG60B-03 (tyska/engelska/franska/ryska/polska/tjeckiska)

641532299
TIPS

e

Anvisningar for anslutning av manéverenhet DBG finns i kapitlet "Anslutning av mano-
verenhet DBG" (— sid 54).

OBS! Kapslingsklassen upphor att galla om pluggarna inte monterats korrekt pa borvar-
despotentiometern f1 och diagnosgranssnittet X50.

MOVIMOT®-omformaren kan skadas.

» Skruva pa skruvlocket med sin packning efter avslutad parameterinstalining, diagnos
eller manuell drift.
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Tangenttilldelning Fdljande bild visar tangenttilldelningen fér manéverenhet DBG:

DBG

[  Knapp
2] Knapp (&)
[3]  Knapp
4 Knapp (D)
[5] Knapp <0>— <9>
(6] Knapp (+-)
[71  Knapp @
8] Knapp (&)
[9] Tangent(%)
[10]  Knapp
(111 Knapp (¥)
(121 Knapp ()

(2]

Stopp

Radera senaste inmatning

Sprakval

Menyval

Siffrorna 0 -9

Teckenbyte

Pil uppat - till narmast évre menyrad
Start

OK, bekrafta inmatningen
Aktivering av snabbmenyn

Pil nedat - till ndrmast undre menyrad

Decimaltecken
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9.7.2 Anvandning
Vélj 6nskat sprak

Snabbmeny

1. Vid forsta start eller efter aktivering av leveranstillstand
for mandverenhet DBG visas féljande pa displayen
under nagra sekunder: w

EURODRIVE

1214344843

Darefter visas symbolen for sprakval pa displayen.

1214353419
2. Tryck pa tills 6nskat sprak visas.
Bekréfta med .
Manévererjheten D_BG sdker anslutna apparater och ENGELSKA
visar dem i apparatlistan. S
1214465035

Med Oppnas snabbmenyn.

For omformare MOVIMOT® MM..D star féljande menyalternativ till férfogande i snabb-
menyn pa mandverenhet DBG:

+ "BASIC VIEW"

+ "PARAMETER MODE"
+ "MANUAL MODE"

+ "COPY TO DBG"

+ "COPY TO MM"

+ "DBG DELIVERY ST."
* "UNIT SETTINGS"

+ "SIGNATURE"

« "EXIT"
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Grundbild

Parameterlage

i

Menyn "BASIC VIEW" anvands for att visa viktiga parametrar.

OO Hz
O%In

INGEN FRIGIVNING

690041611

28 Hz
53 %In

FRIGIVNING

690392971

ANM. 17:

OMF. FRIGIVEN Anmarkning

690463243

OO Hz
O %In

Felindikering

FEL 8

I menyn "PARAMETER MODE" géar det att kontrollera och &ndra parameterinstall-

ningarna.

TIPS

Parametrar kan andras endast om

« Drive-ldent-modulen &r isatt i omformare MOVIMOT®
» och ingen tillaggsfunktion ar aktiv.

Visning vid ej frigiven omformare MOVIMOT®

Visning vid frigiven MOVIMOT®-omformare

Gor pa foljande satt for att &ndra en parameter i "Parameter mode".

1. Aktivera snabbmenyn med . Menyalternativet
"PARAMETER MODE" star pa andra raden.

2. Valj"PARAMETER MODE" med @

3. Aktivera "PARAMETER MODE" med . Darmed
visas den forsta indikeringsparametern PO000O
"VARVTAL".

Valj huvudparametergrupp 0 — 9 med @ eller @
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PARAMETERLAGE
MANUELL DRIFT

692160267

GRUNDINDIKERING

MANUELL DRIFT

692398859

P1.. BORVARDEN/
INTEGRATORER

INGEN FRIGIVNING

692471691
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/é Drift

~  Manoverenhet DBG

10.

11.

12.

13.

Anvand for att valja underparametergrupp i aktuell
huvudparametergrupp. Den blinkande markdren flyttar
sig ett steg at hoger.

Valj parameterundergrupp med @ eIIer@. Den blin-
kande markoéren star under vald underparametergrupp.

Valj parameter med i aktuell underparametergrupp.
Den blinkande markéren flyttar sig ett steg at hoger.

Valj édnskad parameter med @ eller @ Den blin-
kande markoéren star under parameternumrets 3:e siffra.

Tryck pa for att aktivera instéllningslaget for den
valda parametern. Markdren star under parametervardet.

Stall in parametervardet med @ eller @

Bekrafta installningen med och lamna installnings-
laget med . Den blinkande markdren star ater under
parameterntumrets 3:e siffra.

Valj en annan parameter med @ eller @ eller ga
till menyn for underparametergrupper med .

Valj en annan parameterundergrupp med @ eller
, eller ga till menyn med parameterhuvudgrup-

perna med .

Ga tillbaka till snabbmenyn med .

P1.. BORVARDEN/
INTEGRATORER

INGEN FRIGIVNING

692557963

P13. VARVTALS-
RAMPER 1

INGEN FRIGIVNING

692632203

P13_VARVTALS-
RAMPER 1

INGEN FRIGIVNING

692708875

P131 s
RAMP T11 NER
1.0

INGEN FRIGIVNING

692797707

P131 s
RAMP T11 NER
1.0_

INGEN FRIGIVNING

692873867

P131 S
RAMP T11 NER
1.3_

INGEN FRIGIVNING

692950795

P131 s
RAMP T11 NER
1.3

INGEN FRIGIVNING

693028491
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Drift
Mandverenhet DBG — ~

L&ge fér manuell Aktivering

drift

A VARNING!

Klamrisk pa grund av oavsiktlig start av drivenheten.

Rz

= 9

Vid deaktivering av manuell drift trader de digitala signalerna (binar styrning) eller pro-
cessdata fran mastern (styrning via RS-485) i kraft. Om frigivningssignal féreligger via
digitala signaler eller processdata kan MOVIMOT®-drivenheten starta oavsiktligt nar
manuell drift deaktiveras.

Dodsfall eller svara skador.

* Innan manuell drift deaktiveras maste de digitala signalerna eller processdata stal-
las in sa att MOVIMOT®-drivenheten inte &r frigiven.
» Digitala signaler eller processdata far &andras forst nar manuell drift har
deaktiverats.

Gor pa foljande satt for att dverga till Iage for manuell drift.

1. Ga till snabbmenyn med .

2. Valj "MANUAL MODE" med

Bekrafta med .

Mandverenheten befinner sig darmed i lage fér manuell drift.

TIPS

e

Manuell drift kan inte aktiveras

* nardrivenheten ar frigiven
e nar bromsen ar lyft

| dessa fall visas under 2 sekunder meddelandet "NOTE 17: DISABLE REQUIRED "
och mandverenhet DBG atergar till snabbmenyn.

() eter(¥).

Indikering i lage fér manuell drift

(1] [2] (3]

{ ! '

[6]—

[5]—

%In  RAMP  VARVT.

0.0 10.0
BROMS ANSATT

INGEN FRIGIVNING

[1] Utstromi[%] av Iy
[2] Acceleration (ramptiderna i [s] avser borvardesforandring i steg om 50 Hz)
[3] Varvtali [min™]
[4] Indikering av laget for manuell drift
[5] Omformarstatus
[6] Bromsstatus

-

Indikeringen andras
med 2 s intervall

%In  RAMP  VARVT.

0.0 10.0
BROMS ANSATT

MANUELL DRIFT

~—[4]
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9 ~—~{ Drift
- ~  Manoverenhet DBG

Anvéandning
| menyn "MANUAL OPERATION" kan fdliande MOVIMOT®-funktioner utforas:

Installning av ramptid Tryck pa .

Valj énskad ramptid med @ eller @
Bekrafta valet med .

Byt parameter Anvand @ for att vaxla mellan parametrarna "RAMP",
"SPEED" och "BRAKE".

Vaxla till parametern "SPEED".

Mandverenheten visar den momentant installda parametern
"SPEED" blinkande.

Ange varvtal Ange Onskat varvtal fér manuell drift med siffertangenterna
<0> — <9>.

Det fasta boérvardets tecken anger motorns rotationsriktning.

Bekrafta med .

Starta drivenheten Starta MOVIMOT®-drivenheten med .

Under drift visar manéverenheten aktuell motorstrém i [%] av
nominell motorstrom ly.

Stoppa drivenheten  Stoppa MOVIMOT®-drivenheten med .

Lyft bromsen Ga till menyposten "BRAKE" med @
Utan drivenhets- Bromsen kan lyftas eller ansattas utan att drivenheten friges med
frigivning @ eller @

Bekrafta med .

Felkvittering Om ett fel upptrader i manuell drift visar displayen. féljande
meddelande:
MANUELL DRIFT MANUELL DRIFT
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = EXIT <DEL> = EXIT
FELNUMMER ~——p» | FELTEXT

Visningen vaxlar
med 2 s intervall

Tryck pa for att [ata mandverenheten DBG kvittera felet.
Under felkvitteringen visar displayen féljande meddelande:

MANUELL DRIFT
VANTA...

Efter felkvitteringen forblir manuell drift aktiv. Displayen visar ater
indikeringen for manuell drift.
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Drift ~ 9

Mandverenhet DBG — ~

A VARNING!

Klamrisk pa grund av oavsiktlig start av drivenheten.

Vid deaktivering av manuell drift trader de digitala signalerna (binar styrning) eller pro-
cessdata fran mastern (styrning via RS-485) i kraft. Om frigivningssignal féreligger via
digitala signaler eller processdata kan MOVIMOT®-drivenheten starta oavsiktligt nar
manuell drift deaktiveras.

Dodsfall eller svara skador.

* Innan manuell drift deaktiveras maste de digitala signalerna eller processdata stal-
las in sa att MOVIMOT®-drivenheten inte &r frigiven.
+ Digitala signaler eller processdata far andras forst nar manuell drift har deaktiverats.

Deaktivering av Deaktivera manuell drift med eller .

lage for manuell drift Féljande fraga visas:

AKTIVERAAUTOMATISK
DRIFT?

DEL=NEJ OK=JA

* Tryck pa for att aterga till manuell drift.

» Tryck pa for att deaktivera manuell drift.
Snabbmenyn visas.

Kopieringsfunktion ~ Med mandverenheten DBG kan kompletta parametersatser kopieras fran en
hos manéverenhet ~ MOVIMOT®-omformare till en annan MOVIMOT®-omformare.

DBG Parametrar far bara dverféras mellan likadana MOVIMOT®-drivenheter (samma omfor-
mare och samma motor).

1. Valj menyalternativet "COPY TO DBG" i snabbmenyn. Bekrafta med .
2. Efter kopiering, anslut mandverenhet DBG till en annan omformare MOVIMOT®.
3. Valj menyalternativet "COPY TO MM" i snabbmenyn. Bekrafta med .
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Status- och felindikering

Underhall

10.1 Status- och felindikering

10.1.1 Statuslysdiodernas betydelse

Statuslysdioden sitter pa ovansidan av omformare MOVIMOT®.
En 3-fargad statuslysdiod visar drift- och feltillstdnd hos omformare MOVIMOT®.

LED- LED-tillstand Felkod/apparat- Beskrivning
farg status
- Slackt Ej driftklar Ingen 24 V-matning
Gul Blinkar Ej driftklar Sjalvtestfas eller 24 V-matning finns men natspanningen saknas
regelbundet
Gul Blinkar snabbt Driftklar Lyftning av broms utan frigivning av drivenheten
och regelbundet (endast nar S2/2 = "ON")
Gul Lyser Driftklar, men 24 V-matning och natspanning ar OK, men ingen frigivningssignal
kontinuerligt apparaten ar Kontrollera idrifttagningen om drivenheten inte startar vid frigivningen
sparrad
Gul Blinkar 2 Driftklar 24 \V-matning och natspanning OK
ganger, paus men manuellt lage | Avsluta manuell drift for att aktivera automatisk drift
utan frigivning
Gron/ Blinkar med Driftklar, men Kommunikation vid cyklisk datadverforing stord
gul vaxlande farger | timeout
Gron Lyser konstant | Apparaten frigiven | Motor i drift
Gron Blinkar snabbt Stromgransen aktiv | Drivenheten befinner sig vid strémgransen
och regelbundet
Gron Blinkar Driftklar Stillestandsstromfunktion aktiv
regelbundet
Rod Blinkar 2 Fel 07 For hog mellankretsspanning
ganger, paus
Rod Blinkar lang- Fel 08 Fel varvtalsdvervakning (endast vid S2/4 = "ON")
samt eller tillaggsfunktion 13 ar aktiv
Fel 09 Fel vid idrifttagning
Tillaggsfunktion 4, 5, 12 ( S2/5 — S2/8) ar inte tillaten
Fel 15 Fel, 24 V-matning
Fel 17 — 24, 37 CPU-fel
Fel 25, 94 EEPROM-fel
Fel 38, 45 Fel, apparat-, motordata
Fel 44 Strédmgransen éverskriden langre an 500 ms (endast vid tillaggs-
funktion 2)
Fel 90 Felaktig tilldelning motor — omformare
Fel 97 Fel vid dverféring av en parametersats
. . Fel 01 Overstrém i slutsteg
Rod 3x blink, paus - -
Fel 11 Overtemperatur i slutsteg
Rod 4x blink, paus Fel 84 Overbelastning, motor
Rod Blinkar 5x, paus @ Fel 4 Fel i bromschopper
Fel 89 Overtemperatur i broms
Felaktig tilldelning motor — frekvensomformare
Rod 6x blink, paus Fel 06 Natfasbortfall
Fel 81 Startvillkor")
Fel 82 Avbrott i utgaende fas?)

1) endast for lyfttillampningar
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Statuslysdiodens blinkkoder
Blinkar regelbundet:

Blinkar snabbt och regelbundet:
Blinkar med vaxlande farger:
Blinkar N x, paus:

10.1.2 Fellista

Lysdiod 600 ms till, 600 ms fran

Lysdiod 100 ms till, 300 ms fran

Lysdiod 600 ms grén, 600 ms gul

Lysdioden N x (600 ms rdd, 300 ms fran), darefter lysdioden slackt 1 s

Foljande tabell &r en hjalp vid felstkning:

Fel

Orsak

Atgard

Timeout for kommunikation

(motorn stannar, utan felkod)

Ingen anslutning RS+, RS-
mellan MOVIMOT® och
RS-485-mastern

Kontrollera och atgarda férbindelsen, sarskilt mot
jord.

EMC-inverkan

Felaktig typ (cyklisk) vid acy-
klisk datatrafik, protokolltid-
rymd mellan de enskilda tele-
grammen stdrre an installd
timeouttid.

Kontrollera och férbattra vid behov dataledningarnas
skarmning.

Kontrollera antalet MOVIMOT®-drivenheter som ar
anslutna till mastern. Vid en timeuouttid pa t.ex. 1s
far max. 8 MOVIMOT®-drivenheter vara anslutna
som slavar vid cyklisk kommunikation.

Forkorta telegramcykeln, 6ka timeouttiden eller valj
telegramtypen "acyklisk".

For lag mellankretsspanning,
natbortfall registrerat

(motorn stannar, utan felkod)

Ingen matningsspanning.

Kontrollera natkablar, natspanning och 24 V-
elektronikmatning med avseende pa avbrott.

24 V-elektronikmatningen ar
inte OK.

Kontrollera vardet for 24 V-elektronikspannings-
matningen

Tillaten spanning: 24 V DC * 25 %, EN 61131-2,
restvagighet max. 13 %

Motorn startar om av sig sjalv nar natspanningen har natt normalt varde.

Felkod 01
Overstrom i slutsteg

Kortslutning i omformarutgang

Kontrollera om forbindelsen mellan omformar-
utgangen och motorn/motorlindningen ar kortsluten.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

Felkod 04 For hog strédm i bromsut- Kontrollera anslutningen av motstandet, byt det om
Bromschopper gangen, defekt motstand, mot- \det behdvs.

stand med for lag resistans
Felkod 06 Fasbortfall Kontrollera om det ar fasbortfall i natkablarna.
Fasbortfall Atgarda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-

(Felet kan endast detekteras vid
belastning av drivenheten)

ningen eller genom att aterstélla med Reset.

Felkod 07
For hog mellankretsspanning

Ramptiden ar for kort.

Felaktig anslutning broms-
spole/bromsmotstand

Forlang ramptiden.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

Kontrollera anslutningen av bromsmotstand/broms-
spole och korrigera vid behov.

Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

Felaktig intern resistans i
bromsspole/bromsmotstand

Termisk Gverbelastning av
bromsmotstand, bromsmot-
standet felaktigt dimensionerat

Kontrollera det inre motstandet i
bromsspolen/bromsmotstandet (se kapitlet "Tekniska
data").

Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

Dimensionera bromsmotstandet korrekt.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstélla med Reset.

Otillatet spanningsomrade vid
natinspanning

Kontrollera natinspanningen med avseende pa tilla-
tet spanningsomrade.

Atgarda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.
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Fel

Orsak

Atgard

Felkod 08
Varvtals-0vervakning

Avvikande varvtal pga. drift vid
strdomgransen

Minska belastningen pa drivenheten.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

Felkod 09 Otillaten Drive-ldent-modul vid Vid MOVIMOT® med 230 V-matning &r endast gula,
Idrifttagning MOVIMOT® med 230 V- grona, réda och beige Drive-ldent-moduler tillatna,
matning se kapitlet "Tilldelning av Drive-ldent-modul"
Kontrollera/andra Drive-ldent-modulen.
Fel val av idrifttagning av Ta MOVIMOT® med firmwareversion > 15 i drift.
MOVMOT® med AS-Interface,
gammal firmware kombinerad
med AS-Interface
Felkod 11 Smutsigt kylaggregat. Rengdr kylaggregatet.

Termisk overbelastning i slut-
steget eller internt apparatfel

For hog omgivningstemperatur.

Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

Sank omgivningstemperaturen.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstélla med Reset.

Varmeackumulering vid
MOVIMOT®-drivenheten.

Belastningen pa drivenheten ar
for hog.

Foérhindra varmeackumulering.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

Minska belastningen pa drivenheten.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstélla med Reset.

Felkod 15
24 V-6vervakning

Avbrott i 24 V-matningen

Kontrollera 24 V-matningen. Atgarda felet genom att
koppla in 24 V-matningen igen.

Felkod 17 — 24, 37 CPU-fel Atgarda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
CPU-fel ningen eller genom att aterstalla med Reset.
Felkod 25 Fel vid atkomst till EEPROM | Stéll in parametern P802 pa "Leveranstillstand”.
EEPROM-fel Kvittera felet och stall in parametrarna for
MOVIMOT®-omformaren pa nytt.
Om felet aterkommer, kontakta SEW-Service.
Felkod 26 Ingen extern signal pa plint Atgéarda/kvittera det externa felet.
Extern plint X6: 9,10
Felkod 38 Kontakta SEW-service.
Felkod 43 Kommunikationstimeout vid Kontrollera/etablera kommunikation mellan RS-485-

Kommunikationstimeout

cyklisk kommunikation via
RS-485.

Vid detta fel bromsas och spar-
ras drivenheten langs installd
ramp.

Varning! Nar kommunikationen

master och MOVIMOT®-omformaren.

Kontrollera antalet slavar som ar anslutna till
RS-485-Master. Om timeout-tiden fér omformare
MOVIMOT® &r satt till 1 s fér max 8 omformare
MOVIMOT® (slavar) anslutas vid cyklisk kommuni-
kation pa RS-485-Master.

aterstalls friges drivenheten pa nytt.

Felkod 44
Stromgransen overskriden

Felkod 81
Fel, startvillkor

Den instéllda strémgransen har
overskridits langre an 500 ms.
Felet upptrader endast i
samband med tillaggsfunktion
2. Statuslysdioden blinkar rod.

Omformaren kunde inte leve-
rera erforderlig strom i motorn
under férmagnetiseringstiden.
Motorns dimensioneringseffekt
ar for liten i forhallande till
omformarens effekt.

Minska belastningen eller 6ka stromgransen med
omkopplare f2 (endast med tillaggsfunktion 2).

Kontrollera anslutningen mellan MOVIMOT®-
omformaren och motorn.
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Fel Orsak Atgard
Felkod 82 Avbrott i tva eller alla Kontrollera anslutningen mellan MOVIMOT®-omfor-
Fel, utgang 6ppen utgangsfaser. maren och motorn.

Felkod 84
Termisk 6verbelastning av
motorn

Motorns dimensioneringseffekt
ar for liten i forhallande till
omformarens effekt.

Vid fristdende placering av
MOVIMOT®—omformaren,
aktivt motorskydd.

Stall DIP-omkopplare S1/5 pa "ON".
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstélla med Reset.

Vid kombinationer av
MOVIMOT®-omformaren
och motorn ar effektsteget
felinstallt.

Kontrollera laget hos DIP-omkopplare S1/6.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

For hég omgivningstemperatur.

Sank omgivningstemperaturen.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

Varmeackumulering vid
MOVIMOT®-drivenheten.

Foérhindra varmeackumulering.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstélla med Reset.

For hég motorbelastning.

Minska belastningen pa motorn.
Atgarda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

For 1agt varvtal.

Oka varvtalet.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstélla med Reset.

Om felet registreras strax efter
den forsta frigivningen.

Vid anvandning av en
MOVIMOT®-omformare med
vald tillaggsfunktion 5 har tem-
peraturévervakningen i motorn
(lindningstermostat TH) 16st ut.

Kontrollera kombinationen av motor och
MOVIMOT®-omformare.

Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstalla med Reset.

Minska belastningen pa motorn.
Atgérda felet genom att bryta 24 V-matningsspan-
ningen eller genom att aterstélla med Reset.

Felkod 90
Slutstegsdetektering

Kombinationen av omformare
och motor ar inte tillaten.

Kontrollera/andra instéllningarna av DIP-omkopp-
lare S1/6 och S2/1.

Kontrollera/andra motorns anslutningssatt.

Kontrollera om DIM-modulen passar till motorn och
att den ar korrekt ansluten.

Anvand en MOVIMOT®-omformare eller motor med
annan effekt.

Felkod 91
Kommunikationstimeout buss-
modul - MOVIMOT®

Timeout mellan faltbussgrans-
snittet och MOVIMOT®-
omformaren.

Kontrollera/uppratta kommuniskationsanslutningen
mellan faltbussgranssnittet och MOVIMOT®-omfor-
maren. Faltbussgranssnittet meddelar endast felet till
det éverordnade styrsystemet.

Felkod 94 EEPROM defekt. Kontakta SEW-service.
Fel, kontrollsumma EEPROM
Felkod 97 Manéverenhet DBG eller Fore felkvittering, ladda fabriksinstallning eller kom-

Kopieringsfel

datorn har lossats under
kopiering.

Stang av och koppla in 24 V-
spanningen vid kopieringen.

plett datasats fran mandverenheten DBG eller fran
programvaran MOVITOOLS® MotionStudio.
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10.2 Inspektion och underhall

10.2.1 MOVIMOT®-omformare

MOVIMOT®-omformaren ar underhallsfri. SEW-EURODRIVE fastlagger inga inspek-
tions-/underhallsarbeten for MOVIMOT®-omformaren.

Undantag: Folj anvisningarna i kapitlen "Service" och "Langtidsforvaring” vid langre tids
forvaring.

10.2.2 Motor
Motorn kraver regelbunden inspektion och regelbundet underhall.

Folj anvisningarna i kapitlet "Inspektion och underhall" i montage- och driftsinstruktionen
till motorn.

10.2.3 Vaxel (endast MOVIMOT®-véixelmotorer)
Vaxeln kraver regelbunden inspektion och regelbundet underhall.

Folj anvisningarna i kapitlet "Inspektion och underhall" i montage- och driftsinstruktionen
till vaéxeln.
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10.3 Diagnos med tillval MWF11A
Foljande tabell visar felkoderna for tillvalet MWF11A:

Felkod pa
displayen

Betydelse

Reaktion vid plint X4/6 = "1"

Kommunikationen mellan MWF11A
och omformaren ar stord.

Ingen reaktion.
Felet férsvinner automatiskt nar kommu-
nikationen aterupprattas.

E-02

Ett fel har uppstatt under lasningen
av EEPROM.

EEPROM lases igen.

E-03

Datasatsen i EEPROM ar ogiltig eller
EEPROM ar tomt.

Fabriksinstaliningarna aktiveras.

E-04

Felet uppstar endast i 2 PD-laget nar
ramperna i MOVIMOT®-omformaren
inte kunnat initieras (t.ex. fel
MOVIMOT®-firmware).

Ramperna initieras pa nytt.

MOVIMOT®-fel XX. En beskrivning
av felet finns pa foregaende sidor.

MOVIMOT®-omformaren aterstlls.
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10.4 Apparatbyte
A VARNING!

Elektrisk stét pa grund av farlig spanning i anslutningsladan. Farliga spanningar kan
finnas kvar i upp till en minut efter franskiljning av natspanningen.

Dodsfall eller svara skador.

« Innan MOVIMOT®-omformaren tas av ska MOVIMOT®-drivenheten frankopplas
via en lamplig frankopplingsanordning.

» Seftill att spanningen inte kan kopplas in av misstag igen.

+ Vanta i minst en minut innan MOVIMOT®-omformaren tas av.

1. Ta bort skruvarna och dra ut omformare MOVIMOT® fran anslutningsladan.
2. Jamfor data pa typskylten hos den gamla omformaren MOVIMOT® med data pa typ-
skylten pa den nya omformaren MOVIMOT®,
TIPS

Omformare MOVIMOT® far endast bytas mot en omformare MOVIMOT® med
samma artikelnummer.

jde

3. Stéll alla manéveranordningar:
+ DIP-omkopplare S1
» DIP-omkopplare S2
» Borvardespotentiometer 1
*  Omkopplare 2
*  Omkopplare t1

Pa den nya omformaren MOVIMOT® i samma lagen som pa den gamla omformaren
MOVIMOT®.
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4. Lossa Drive-ldent-modulen p& den nya omformaren MOVIMOT® och dra férsiktigt ut
den.

519203595

5. Lossa Drive-ldent-modulen pa den gamla omformaren MOVIMOT® och dra forsiktigt
ut den.

Satt denna Drive-ldent-modul i den nya omformaren MOVIMOT®.

Kontrollera att Drive-ldent-modulen klickar i lage.
6. Satt den nya omformaren MOVIMOT® pa anslutningsladan och skruva fast den.
7. Spanningssatt omformare MOVIMOT®.

TIPS

Nar apparaten kopplas in for forsta gangen efter bytet maste 24 V-matningen vara
stabil och utan avbrott i 10 sekunder.

jde

Efter apparatbytet kan upp till 6 s ga innan MOVIMOT®-omformaren meddelar att
den &r driftklar till relaanslutning "K1a" — "K1b".

8. Kontrollera funktionen hos den nya omformaren MOVIMOT®.
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Underhall
Vrid anslutningsladan

10.5 Vrid anslutningsladan

SEW-EURODRIVE rekommenderar att MOVIMOT®-drivenheten bestalls fran fabrik
med kabelgenomféringarna i ratt Iage. | undantagsfall kan anslutningsladan vridas sa att
kabelgenomféringarna kommer pa motsatt sida (endast utféranden med modular
anslutningslada).

A VARNING!

Elektrisk st6t pa grund av farlig spanning i anslutningsladan. Farliga spanningar kan
finnas kvar i upp till en minut efter franskiljning av natspanningen.

Dodsfall eller svara skador.

« Innan MOVIMOT®-omformaren tas av ska MOVIMOT®-drivenheten frankopplas
via en lamplig frankopplingsanordning.

+ Se till att spanningen inte kan kopplas in av misstag igen.

« Vénta sedan i minst en minut innan MOVIMOT®-omformaren tas av.

1. Markera anslutningarna av omformare MOVIMOT® fore demontering for att under-
latta atermontering.

2. Ta bort matnings-, styr- och sensorledare.
3. Ta bort skruven [1] och dra av omformare MOVIMOT® [2].
4. Lossa skruven [3] och dra av anslutningsladan [4].
457926539
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<P

5. Vrid anslutningsladan [4] 180°.

322383883

6. Satt anslutningsladan [4] pa monteringsplattan [5] och fixera den med 4 skruvar [3].

7. Aterstéll alla anslutningar.

8. Satt MOVIMOT®-omformaren [2] pa anslutningsladan och skruva fast den med
4 skruvar [1].

458126859
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2. SEW-Service

10.6 SEW-Service
Om ett fel inte kan avhjalpas, kontakta SEW-Service (se "Adresslista").
Vid kontakt med SEW-Service, ge alltid féljande information:
» Servicekod [1]
+ Typbeteckning pa omformartypskylten [2]
* Artikelnummer [3]
* Tillverkningsnummer [4]
+ Typbeteckning pa motortypskylten [5]
« Tillverkningsnummer [6]
» Kort tillampningsbeskrivning (tillampningstyp, digital styrning eller via RS-485)
» Beskrivning av felet
» Viktiga omstandigheter (t.ex. forsta idrifttagning)
» Egna asikter, ovanliga handelser etc. som har féregatt felet.

1|

[1]——S===—10 12 - A- - 10 10 12 02/08 444
2
2l — a=m=wma /e MMI5D-503-00 ~ 4
[3] P#: 18215033  S#: 0886946 ! [4]
[ d ] " Eingang / Input Ausgang / Output \ \ E%?
EU RODRIVE U= 338 .50V AC |[U= 3x0V . Uin
D-76646 Bruchsal | = 3.5A AC | = 4.0A AC
Made in Germany f = 50..60Hz f=2..120Hz N2935®
MOVIMOT T= -30...+40°C
Antriebsumrichter P-Motor 1.5kW / 2.0HP
Drive Inverter c us

Use 60/75°C copper wire only. Tq;\ten terminals to 13.3 in.—ibs. (1.5 Nm).
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200, 000 ms
symmetrical amperes, 500 volts_maximum. Integral solid state short creuit
protection does not prowde BCP. BCP must be provided in

|_accordance with the NEC and any additional local codes.

e N
SEWEEUR@PDRIVE & @ @
76646 BruchsallGermany o g us
[5] | RF47DRE9OL4BE2/MM15/MO T
[6]—— 01.300123457.0002.06 ¢ -20...40
Vv 380-500 Hz 50-60 A 35 koK. 155(F)
W 15 H 50 dmn 140086  CT 1:5 TEC
I 16.22 Nm 166 P 54 ML 02
M M1 kg 31 '|'
ViR 220..240 Nm o 13 W 15 H 50
e 85.2
1883410
\_ m CLP CC VGB220 0.65I Madem(,‘ermany )

9007199714731147

10.7 Urdrifttagning
Koppla ifran spanningen fran MOVIMOT®-drivenheten med ldmpliga atgarder.

A VARNING!

Elektrisk stot om kondensatorerna inte ar helt urladdade.
Dodsfall eller svara skador.
+ Vanta minst 1 minut efter det att strdmmen sténgts av.
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10.8 Lagring

Observera féljande vid urdrifttagning eller férvaring av MOVIMOT®-drivenheten:

Om MOVIMOT®-drivenheten inte ska anvandas under langre tid maste 6ppna kabel-
genomforingar och de medféljande skyddslocken sattas pa anslutningarna.

Kontrollera att apparaten inte kan utsattas for mekaniska stétar under forvaring.

F&lj anvisningarna om foérvaringstemperatur i kapitlet "Tekniska data".

10.9 Langtidsférvaring

Vid l&ngtidsférvaring av apparaten, spanningssatt den under 5 minuter med ett intervall
pa 2 ar. Annars férkortas apparatens livslangd.

10.9.1 Procedur i hiandelse av forsummat underhall

I omformaren finns elektrolytkondensatorer som aldras i spanningslost tillstand. Detta
kan medftra skador pa kondensatorerna om apparaten ansluts direkt till natspanning
efter en langre tids lagring.

Vid férsummat underhall rekommenderar SEW-EURODRIVE att natspanningen lang-
samt Okas till sitt nominella varde. Detta kan t.ex. ske med hjalp av en reglertransfor-
mator, vars utspanning stalls in i enlighet med féljande tabell. Efter denna regenerering
kan apparaten omgaende sattas i drift, eller lagras ytterligare med korrekt underhall.

Foljande nivaer rekommenderas:
400/500 V AC-apparater:

10.10 Atervinning

Steg 1: 0 V AC till 350 V AC inom nagra sekunder
Steg 2: 350 V AC under 15 minuter

Steg 3: 420 V AC under 15 minuter

Steg 4: 500 V AC under 1 timme

Denna produkt bestar av

Jarn

Aluminium

Koppar

Plast
Elektronikkomponenter

Ta hand om delarna enligt gallande foreskrifter!
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VA 7 " Tekniska data
7 Motor med driftpunkt 400 V/50 Hz eller 400 V/100 Hz
P| Hz
11  Tekniska data
11.1  Motor med driftpunkt 400 V/50 Hz eller 400 V/100 Hz
MOVIMOT®-typ MM 03D- MM O05D- | MM 07D- MM 11D- | MM 15D- MM 22D- = MM 30D- MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Artikelnummer 18214991 | 18215009 18215017 18215025 18215033 18215041 18215068 18215076
Bygg-
Byggstorlek 1 Byggstorlek 2 storlek
2L
Skenbar uteffekt SN 1,1 kVA 1,4 KVA 1,8 kKVA 2,2 kVA 2,8 kVA 3,8 kVA 5,1 kVA 6,7 kVA
vid U5 =380 — 500 V AC
Anslutnings-spanningar Unat AC3x380V/400V/415V/460V /500V
Tillatet omrade Upnst =380V AC - 10 % —500 V AC + 10 %
Natfrekvens frat 50-60Hz+10 %
Nominell natstrom Inat 1,3AAC 16AAC 19AAC 24AAC 35AAC 50AAC 67AAC |73AAC
(vid U3¢ =400 V AC)
Utspanning Ua 0 — Upat
Utfrekvens fa 2-120 Hz
Upplésning 0,01 Hz
Driftpunkt 400 V vid 50 Hz/100 Hz
Nominell utstrém In 16AAC 20AAC | 25AAC | 32AAC 40AAC 55AAC 7,3AAC 87AAC
Motoreffekt S1 = 0,37 kW  0,55kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW
mot 0,5 hk 0,75 hk ‘ 1,0 hk ‘ 1,5 hk ‘ 2,0 hk ‘ 3,0 hk 4,0 hk ‘ 5.4 hk
Switchfrekvens 4 (fabriksinstalining) / 8 / 16 kHz")
Strombegréansning Imax Motorisk: 160 % vid .\ och A
Generatorisk: 160 % vid .\ och A
Max. motorkabellangd 15 m vid fristaende placering av omformare MOVIMOT®
(med SEW-hybridkabel)
Externt bromsmotstand Rmin 150 Q 68 Q
Storningstalighet Uppfyller EN 61800-3
Storemission Uppfyller kategori C2 enligt EN 61800-3 (gransvardesklass A enligt EN 55011 och EN 55014)
Omgivningstemperatur dy —25 °C (=30 °C) — +40 °C beroende pa motor

Pn-reduktion: 3 % Iy per K till max. 60 °C

Klimatklass

F6rvaringstemperatur2)

EN 60721-3-3, klass 3K3
—30 — +85 °C (EN 60721-3-3, klass 3K3)

Maximalt tillaten
vibrations- och
stotbelastning

Enligt EN 50178

Kapslingsklass
(beroende pa motor)

IP54, IP55, IP65, IP66 (valbart - ange vid bestallning)

IP67 (endast mojligt for omformare med anslutningslada)

(Anslutningsladan stéangd och alla kabelgenomféringar sténgda, vid lag kapslingsklass fér motorn
minskar aven kapslingsklassen for MOVIMOT®-drivenheten)

Driftsatt
Kyltyp (DIN 41751)

S1 (EN 60149-1-1 och 1-3), S3 max. cykeltid 10 minuter
Sjalvkylning

Installationshéjd

h <1000 m: ingen reduktion

h > 1000 m: Iy-reduktion med 1 % per 100 m

h > 2000 m: U 5¢-reduktion med 6 V AC per 100 m, éverspanningsklass 2 enligt DIN 0110-1
hmax =4 000 m

Se aven kapitlet "Installationshéjder 6ver 1000 m.6.h." (— sid 34)

Vikt

Matt, mattritningar

Utgaende drivmoment

se katalogen "MOVIMOT®-vaxelmotorer”

Nodvandiga
skyddsatgéarder

Jordning av apparaten
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Tekniska data VA 7 =
Motor med driftpunkt 400 V/50 Hz eller 400 V/100 Hz [
P| Hz
MOVIMOT®-typ MM 03D- MMO5D- MM O07D- | MM 11D- | MM 15D- MM 22D- MM 30D- = MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Artikelnummer 18214991 18215009 18215017 | 18215025 18215033 | 18215041 18215068 18215076
Bygg-
Byggstoriek 1 Byggstorlek 2 storlek
2L
Extern elektronikmatning | Pl.24V | U=+24V % 25 %, EN 61131-2, restvagighet max. 13 %
X6:1,2.3 Ie <250 mA (typiskt 120 mA vid 24 V)
Ingangskapacitet 120 yF
3 digitala ingangar Potentialfri (optokopplare), PLC-kompatibel (EN 61131-2)
R;= 3,0 kQ, I = 10 mA, avlasningscykel <5 ms
Signalniva +13 -+430V ="1" = kontakt sluten
-3-+5V ="0" = kontakt 6ppen
Styrfunktioner PLR( » Hoéger/stopp
X6:11,12
PLL ¢ ) Vanster/stopp
X6:9,10
PI. f1/f2 | "0" = borvarde 1
X6:7,8 "1" = bérvarde 2
Utgangsrela Pl. K1a | Tillslagstid <15 ms
Kontaktdata X5:25,26 | 24V DC /0,6 ADC/ 12V DC enligt IEC 60947-5-1 (endast SELV- eller PELV-stromkretsar)
Pl. K1b
X5:27,28
Signalfunktion Slutning for startberedskapssignal ~ Kontakt sluten:
— nar spanning finns (24 V + nat)
— nar inget fel foreligger
— efter avslutat sjalvtest (efter inkoppling)
Seriellt granssnitt Pl. RS+ | RS-485
X5:29,30
Pl. RS-
X5:31,32

1) 16 kHz moduleringsfrekvens (lagt ljud): Vid instélining DIP-omkopplare S1/7 = ON arbetar apparaten med 16 kHz switchfrekvens (lagt ljud)
och 6vergar steguvis till lagre frekvens beroende pa kylelementets temperatur och belastningen.

2) Vid langtidsfoérvaring av apparaten, spanningssatt den under 5 minuter med ett intervall pa 2 ar. Annars forkortas apparatens livslangd.
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11 EVAL 17| Tekniska data
7 Motor med driftpunkt 460 V/60 Hz

11.2 Motor med driftpunkt 460 V/60 Hz

MOVIMOT®-typ MMO3D-  MMO5D- MMO7D- MM11D- MM 15D- | MM 22D- MM 30D- MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Artikelnummer 1821499 1821500 1821501 | 1821502 | 1821503 | 1821504 1821506 | 1821507
1 9 7 5 3 1 8 6
Bygg-
Byggstorlek 1 Byggstorlek 2 storlek
2L
Skenbar uteffekt SN 1,1kVA | 14kVA | 1,8kVA | 22kVA | 2,8kVA | 3,8kVA | 51kVA | 6,7kVA
vid U,5; =380 - 500V AC
Anslutnings-spanningar Unat AC3x380V/400V/415V /460V /500 V
Tillatet omrade Upst =380 VAC - 10 % —500VAC + 10 %
Natfrekvens fat 50-60Hz+10 %
Nominell nétstrom Inat 1,1AAC 14AAC 17AAC 21AAC 30AAC 43AAC 58AAC 69AAC
(vid U5 =460 V AC)
Utspanning Ua 0 — Upat
Utfrekvens fa 2-120 Hz
Uppldsning 0,01 Hz
Driftpunkt 460 V vid 60 Hz
Nominell utstrém In 1,6 AAC 20AAC 25AAC | 32AAC 40AAC 55AAC 73AAC  87AAC
Motoreffekt Prot 0,37 kW  0,55kW | 0,75kW | 1,1 kW 1,5kW | 2,2kW | 3,7kW 4 kW
0,5 hk 0,75 hk 1,0 hk 1,5 hk 2 hk 3,0 hk 5 hk 5,4 hk
Switchfrekvens 4 (fabriksinstallning) / 8 / 16 kHz")
Strombegréansning Imax Motorisk: 160 % vid X och A
Generatorisk: 160 % vid X och A
Max. motorkabellangd 15 m vid fristdende placering av omformare MOVIMOT®
(med SEW-hybridkabel)
Externt bromsmotstand Rmin 150 Q 68 Q
Storningstalighet Uppfyller EN 61800-3
Storemission Uppfyller kategori C2 enligt EN 61800-3 (gransvardesklass A enligt EN 55011 och
EN 55014)
Omgivningstemperatur dy —25 °C (=30 °C) — +40 °C beroende pa motor
Pn-reduktion: 3 % Iy per K till max. 60 °C
Klimatklass EN 60721-3-3, klass 3K3
Forvaringstemperatur? —30 — +85 °C (EN 60721-3-3, klass 3K3)
Maximalt tillaten Enligt EN 50178
vibrations- och
stotbelastning
Kapslingsklass IP54, IP55, IP65, IP66 (valbart - ange vid bestallning)
(beroende pa motor) IP67 (endast maojligt for omformare med anslutningslada)
(Anslutningsladan stangd och alla kabelgenomféringar stangda, vid lag kapslingsklass for
motorn minskar dven kapslingsklassen for MOVIMOT®-drivenheten)
Driftsatt S1 (EN 60149-1-1 och 1-3), S3 max. cykeltid 10 minuter
Kyltyp (DIN 41751) Sjalvkylning
Installationshéjd h <1000 m: ingen reduktion
h > 1000 m: Iy-reduktion med 1 % per 100 m
h > 2000 m: U, 3-reduktion med 6 V AC per 100 m, éverspanningsklass 2 enligt DIN 0110-1
Nmax =4 000 m
Se aven kapitlet "Installationshéjder 6ver 1000 m.6.h." (— sid 34)
Vikt
Matt, mattritningar se katalogen "MOVIMOT®-vaxelmotorer”
Utgaende drivmoment
Noédvandiga Jordning av apparaten
skyddsatgéarder
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Tekniska data VA 7 =
Motor med driftpunkt 460 V/60 Hz |3
P| Hz
MOVIMOT®-typ MMO3D- MMO5D- MMO7D- MM11D- MM 15D- | MM 22D- MM 30D- MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Artikelnummer 1821499 1821500 1821501 | 1821502 | 1821503 | 1821504 1821506 | 1821507
1 9 7 5 3 1 8 6
Bygg-
Byggstorlek 1 Byggstorlek 2 storlek
2L
Extern elektronikmatning | Pl. 24 V U=+24V 25 %, EN 61131-2, restvagighet max. 13 %
X6:1,2,3 Ie <250 mA (typiskt 120 mA vid 24 V)
Ingangskapacitet 120 pyF
3 digitala ingangar Potentialfri (optokopplare), PLC-kompatibel (EN 61131-2)
R; = 3,0 kQ, Iz = 10 mA, avlasningscykel < 5 ms
Signalniva +13 -+30 V ="1" = kontakt sluten
-3-+5V ="0" = kontakt 6ppen
Styrfunktioner PLR( ¥ Hoger/stopp
X6:11,12
PLL ¢ ) Vanster/stopp
X6:9,10
PI. f1/f2 "0" = borvarde 1
X6:7,8 "1" = bérvarde 2
Utgangsrela Pl. K1a Tillslagstid < 15 ms
Kontaktdata X5:25,26 24V DC/0,6 ADC/12V DC enligt IEC 60947-5-1 (endast SELV- eller PELV-
stromkretsar)
Pl. K1b
X5:27,28
Signalfunktion Slutning for Kontakt sluten:
startberedskapssignal — nar spanning finns (24 V + nat)
— nar inget fel féreligger
— efter avslutat sjalvtest (efter inkoppling)
Seriellt granssnitt Pl. RS+ RS-485
X5:29,30
Pl. RS-
X5:31,32

1) 16 kHz moduleringsfrekvens (lagt ljud): Vid installning DIP-omkopplare S1/7 = ON arbetar apparaten med 16 kHz switchfrekvens

(lagt liud) och 6vergar stegvis till 1agre frekvens beroende pa kylelementets temperatur och belastningen.

2) Vid langtidsférvaring av apparaten, spanningssatt den under 5 minuter med ett intervall pa 2 &r. Annars forkortas apparatens livslangd.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP

11

187



11

188

Tekniska data
7 Motor med driftpunkt 230 V/60 Hz

11.3 Motor med driftpunkt 230 V/60 Hz

MOVIMOT®-typ MM 03D- MM 05D- MM 07D- MM 11D- MM 15D- MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Artikelnummer 18215084 18215092 18215106 18215114 18215122 18215130
Byggstorlek 1 Byggstorlek 2

Skenbar uteffekt S\ 1,0 kVA 1,3 kVA 1,7 kVA 2,0 kVA 2,9 kVA 3,4 kVA
vid U3¢ =200 — 240 V AC
Anslutningsspéanningar Unat AC3x200V/230V/240V
Tillatet omrade Upst =200 VAC-10%—-240VAC + 10 %
Natfrekvens fat 50-60Hz+10 %
Nominell nétstrém st 1,9 AAC 2,4 AAC 3,5AAC 50AAC 6,7 AAC 7.3AAC
(vid U3¢ =230 V AC)
Utspéanning Ua 0 — Upat
Utfrekvens fa 2-120 Hz
Uppldsning 0,01 Hz
Driftpunkt 230V vid 60 Hz
Nominell utstrém In 2,5AAC 3,3AAC 42AAC 57AAC 6,9 AAC 9,0AAC
Motoreffekt S1 = 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW

mot 0,5 hk 0,75 hk 1,0 hk 1,5 hk 2,0 hk 3,0 hk
Switchfrekvens 4 (fabriksinstalining) / 8 / 16 kHz")
Strombegréansning Imax Motorisk: 160 % vid X och A

Generatorisk: 160 % vid A\ och A
Max. motorkabellangd 15 m vid fristaende placering av frekvensomformare MOVIMOT®
(med SEW-hybridkabel)

Externt bromsmotstand Rmin 150 Q 68 Q
Storningstalighet Uppfyller EN 61800-3
Storemission Uppfyller kategori C2 enligt EN 61800-3 (gransvardesklass A enligt EN 55011 och EN 55014)
Omgivningstemperatur dy —25 °C (=30 °C) — +40 °C beroende pa motor

Klimatklass

Pn-reduktion: 3 % Iy per K till max. 60 °C
EN 60721-3-3, klass 3K3

F6rvaringstemperatur2)

—30 — +85 °C (EN 60721-3-3, klass 3K3)

Maximalt tillaten
vibrations- och
stotbelastning

Kapslingsklass
(beroende pa motor)

Driftsatt

Enligt EN 50178

IP54, IP55, IP65, IP66 (valbart - ange vid bestallning)

IP67 (endast mojligt for omformare med anslutningslada)

(Anslutningsladan stangd och alla kabelgenomféringar stangda, vid lag kapslingsklass for
motorn minskar dven kapslingsklassen for MOVIMOT®-drivenheten)

S1 (EN 60149-1-1 och 1-3), S3 max. cykeltid 10 minuter

Kyltyp (DIN 41751)

Sjalvkylning

Installationshojd

Vikt

Matt, mattritningar

Utgaende drivmoment

Nodvandiga
skyddsatgarder

h <1000 m: ingen reduktion

h > 1000 m: I\-reduktion med 1 % per 100 m

h > 2000 m: U 5¢-reduktion med 3 V AC per 100 m, éverspanningsklass 2 enligt DIN 0110-1
hmax =4 000 m

Se aven kapitlet "Installationshéjder éver 1000 m.6.h." (— sid 34)

se katalogen "MOVIMOT®-vixelmotorer”

Jordning av apparaten
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Tekniska data  [E¥4 7 1
Motor med driftpunkt 230 V/60 Hz [
P| Hz
MOVIMOT®-typ MM 03D- MM 05D- MM 07D- MM 11D- MM 15D- MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Artikelnummer 18215084 18215092 18215106 18215114 18215122 18215130

Byggstorlek 1

Byggstorlek 2

Extern elektronikmatning | Pl.24V | U=+24V =25 %, EN 61131-2, restvagighet max. 13 %
X6:1,2,3 Ie <250 mA (typiskt 120 mA vid 24 V)
Ingangskapacitet 120 pyF
3 digitala ingangar Potentialfri (optokopplare), PLC-kompatibel (EN 61131-2)
R; = 3,0 kQ, Iz = 10 mA, avlasningscykel < 5 ms
Signalniva +13-+30V  ="1"= kontakt sluten
-3-+5V ="0" = kontakt Oppen
Styrfunktioner PLR( ¥ Hoger/stopp
X6:11,12
PLL ¢ ) Vanster/stopp
X6:9,10
PI. f1/f2 | "0" = borvarde 1
X6:7,8 "1" = borvéarde 2
Utgangsrela Pl.K1a | Tillslagstid <15 ms
Kontaktdata X5:25,26 | 24V DC /0,6 ADC/12V DC enligt IEC 60947-5-1 (endast SELV- eller PELV-strémkretsar)
Pl. K1b
X5:27,28
Signalfunktion Slutning for Kontakt sluten:
startberedskapssignal — nar spanning finns (24 V + nat)
— nar inget fel foreligger
— efter avslutat sjalvtest (efter inkoppling)
Seriellt granssnitt Pl. RS+ | RS-485
X5:29,30
Pl. RS-
X5:31,32

1) 16 kHz moduleringsfrekvens (lagt ljud): Vid installning DIP-omkopplare S1/7 = ON arbetar apparaten med 16 kHz switchfrekvens

(lagt ljud) och 6vergar stegvis till 1agre frekvens beroende pa kylelementets temperatur och belastningen.

2) Vid langtidsfoérvaring av apparaten, spanningssatt den under 5 minuter med ett intervall pa 2 ar. Annars férkortas apparatens livslangd.
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11.4 Tekniska data for tillval och tillbehor
11.4.1 MLU11A / MLU21A

11.4.2 MLU13A

Alternativ

MLU11A

MLU21A

Artikelnummer

08233837

0823387 X

Funktion 24 V-spanningsmatning

Inspanning AC 380 —500V £ 10 % (50/60 Hz) AC 200 — 240V £ 10 % (50/60 Hz)
Utspanning 24V DC +25%

Uteffekt max. 6 W

Kapslingsklass IP65

Omgivningstemperatur = —-25—+60 °C

Forvaringstemperatur -25-+85°C

Alternativ MLU13A

Artikelnummer 1820 596 8

11.4.3 MLG11A/MLG21A

Funktion 24 V-spanningsmatning

Inspénning AC 380 - 500 V £ 10 % (50/60 Hz)

Utspanning 24V DC+25%

Uteffekt max. 8 W

Kapslingsklass 1P20

Omgivningstemperatur | —25 - +85 °C

Forvaringstemperatur -25-+85°C

Alternativ MLG11A MLG21A
Artikelnummer 08233845 08233888

Funktion Borvardesvaljare och 24 V-spanningsmatning

Inspéanning AC 380 - 500V £ 10 % (50/60 Hz) AC 200 — 240 V £ 10 % (50/60 Hz)
Utspénning 24V DC+25%

Uteffekt max. 6 W

Borvardesupplésning 1%

Seriellt granssnitt?

RS-485 for anslutning av en MOVIMOT®-omformare

Kapslingsklass IP65
Omgivningstemperatur  -15—+60 °C
Forvaringstemperatur -25-+85°C

1) Med integrerat dynamiskt termineringsmotstand
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11.4.4 MNF21A

Tillval

Artikelnummer

MNF21A
(endast for MM03D-503-00 — MM15D-503-00)

0804 2659

11.4.6 BEM
OBS!

Vid alltfér hég anslutningsspanning kan bromslikriktare BEM eller till denna ansluten

bromsspole skadas.

Funktion 3 fas naffilter (m&jliggdr kategori C1 enligt EN 61800-3)
Inspénning AC3x380V+10%/50-60Hz

Instrom 4 A

Kapslingsklass IP0O

Omgivningstemperatur | —25 - +60 °C

Lagringstemperatur -25-+85°C

Alternativ URM

Artikelnummer 08276013

Funktion Spanningsrela, realiserar kort ansattningstid for mekanisk broms
Nominell spanning DC 36 — 167 V

Un (Bromsspole AC 88 — 167 V)

Bromsstrom Iy 0.75A

Kapslingsklass 1P20

Omgivningstemperatur | —25 - +60 °C

Forvaringstemperatur -25-+85°C

Franslagstid s, ca40 ms

(likstromssidig franskiljning)

Risk for skador pa bromslikriktaren BEM eller bromsspolen.

* Valj en broms vars nominella bromsspanning motsvarar den nominella natspan-

ningen!
Tillval BEM
Artikelnummer 0829611 1

Funktion

Bromslikriktare

Nominell anslutnings-

AC230V-AC500V+10%/-15%

spanning 50-60Hz+5 %
Anslutningsledare: svart
Styrspanning 0-5VvVDC
Anslutningsledare réd/bla
Bromsstrom max. 0,8 ADC
Bromsanslutning 13, 14, 15
Kapslingsklass 1P20
Omgivningstemperatur | —25 - +60 °C
Lagringstemperatur -25-+85°C
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11.4.7 BES (for 24 V-bromsspole)
OBS!

Vid alltfor hdg anslutningsspanning kan bromslikriktare BES eller till denna ansluten

bromsspole skadas.

Risk for skador pa bromslikriktaren BES eller bromsspolen.

+ Valj en broms med 24 V-bromsspole.

Tillval

BES

Artikelnummer

08298475

Funktion

Matningsspanning Ug

Bromslikriktare
DC24V+10%/-15%

11.4.8 MBG11A

Styrspénning Uy 0:0-2VvVDC
1:3-7VDC
Bromsstrom max. 3.0 ADC
Kapslingsklass 1P20
Omgivningstemperatur | —25 - +60 °C
Lagringstemperatur -25-+485°C
Tillval MBG11A
Artikelnummer 0822547 8

Seriellt granssnitt?

Funktion Boérvardesvaljare
Inspéanning 24V DC+25%
Strombehov ca 70 mA
Borvardesupplésning 1%

RS-485 for anslutning av max 31 omformare MOVIMOT®
(max. 200 m, 9600 Baud)

Kapslingsklass IP65
Omgivningstemperatur  -15-+60 °C
Forvaringstemperatur -25-+85°C

1) Med integrerat termineringsmotstand

11.4.9 DBG
Tillval DBG60B-01 DBG60B-02 DBG60B-03
Funktion Mandverenhet
Anslutning RJ-10-kontaktdon

Kapslingsklass

for anslutning till diagnosgranssnitt X50
IP40 (EN 60529)

Omgivningstemperatur

0—-+40°C

Lagringstemperatur
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11.4.10 MWA21A

Tillval

MWA21A

Artikelnummer

0823 006 4

Funktion

Borvardesomvandlare

Inspéanning

24V DC+25%

Strombehov

ca70 mA

Seriellt granssnitt"

RS-485 fér anslutning av max. 31 omformare MOVIMOT® (max. 200 m)
max. 9600 Baud

enkelriktad kommunikation

cykeltid: 100 ms

Analog ingang

0-10V/2-10V,R;=12kQ
0-20mA/4-20mA,Rj=22Q

Den analoga ingang-
ens borvardes-

8 Bit ( + 1 Bit)

uppldsning

Signalniva digitala +13-+430V="1"
ingangar -3—-+5V="0"
Kapslingsklass 1P20
Omgivningstemperatur  -15-+60 °C
Forvaringstemperatur -25-+85°C

1) Med integrerat termineringsmotstand

11.4.11 MWF11A

Tillval

MWF11A

Artikelnummer

08238278

Funktion

Borvardesomvandlare

Inspéanning

24V DC+25%

Strombehov

ca 55 mA

Seriellt granssnitt

RS-485 enligt EIA-standard, max. 32 deltagare (med integrerat terminerings-
motstand)

Frekvensingang

100 Hz till 100 kHz
Spanning 5.5 -30V

Rektangel, sinus eller sagtandsspanning kan anvandas

Analog ingang

Spanningsstyrd 0-10V, R;> 200 kQ
Strémstyrd 0-20mA, Rj=2500Q

Digitala ingangar Ri=3kQ, [g=10mA
Signalniva 13-30v="1"

(enligt EN 61131-2typ1) | 0-5V ="0"

Digital utgang PLC-kompatibel, Ihax = 150 mA
Kapslingsklass 1P20

Omgivningstemperatur  -10 - +50 °C
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P| Hz

11.4.12 Separatdriven flakt V

Tillval Separatdriven flakt V

For motorstoriek DR. 71 80 90 100 112 /132
Inspénning 24V DC

Stréombehov ' 0,35 A 05A 0,75A 0,75/1,1 A 1,64 A
Effektbehov 10w 12w 14 W 14/19 W 29 W
Luftmingd 60 m3h 170 m3/h 210 m3/h 295 m3/h
Anslutning . Plintrad

Max. ledararea 3x 1.5 mm?

Kabelforskruvning M16 x 1.5

Kapslingsklass . IP66

Omgivningstemperatur -20-+60 °C
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11.5 Bromsenergi, luftspalt, bromsmoment, broms

Broms- Broms- Luftspalt Broms- Instéllningar bromsmoment
typ energi fore belagg-
underhall hallare
[mm] [mm] Broms- Typ av och antal Artikelnummer for
moment bromsfjadrar bromsfjadrar
[108J] min." | max. min. [Nm] normal bla normal bla

5.0 2 4
35 2 2

BEO05 120 0.25 0.6 9.0 25 i} 6 0135017 X | 1374137 3
1.8 - 3
10 6 -

BE1 120 0.25 0.6 9.0 7.0 4 2 0135017 X | 1374137 3
5.0 2 4
20 6 -
14 2 4

BE2 165 0.25 0.6 9.0 10 5 2 13740245 13740520
7.0 - 4
55 6 -
40 2 4

BE5 260 0.25 0.9 9.0 o8 5 2 13740709 13740717
20 - 4
110 6 -
80 2 4

BE1M1 640 0.3 1.2 10.0 55 5 2 13741837 13741847
40 - 4

1) Observera vid kontroll av luftspalt: Efter en provkérning kan en avvikelse pa + 0,15 mm uppsta pa grund av parallellitetstoleranser

i bromsbelagghallaren.

11.6 Bromsmomenttilldelning

Motor, typ Broms, typ Bromsmomentsteg [Nm]
BE05 1.8 25 35 5.0
DR.71 : :
BE1 5.0 7.0 10
BE05 1.8 2.5 3.5 5.0
DR.80 BE1 5.0 7.0 10
BE2 7.0 10 14 20
BE1 5.0 7.0 10
DR.90 BE2 7.0 10 14 20
BE5 20 28 40 55
BE2 7.0 10 14 20
DR.100 : :
BE5 20 28 40 55
BE5 28 40 55
DR.112
BE11 40 55
BE5 28 40 55
DR.132 : :
BE11 40 55 |80 110

Prioriterad bromsspéanning

MOVIMOT®-typ Prioriterad bromsspéanning
MOVIMOT® MM..D-503, byggstoriek 1 (MMO03.. till MM15..) 230V
MOVIMOT® MM..D-503, byggstoriek 2 (MM22.. till MM40..) 120V

MOVIMOT® MM..D-233"), byggstorlek 1 och 2

(MMO3.. till MM40..)

1) | kombination med MOVIMOT® MM..D-233 far endast bromsar med nominell spanning pa 120 V anvéndas.
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11.7 Integrerat RS-485-granssnitt

Granssnitt RS-485
Standard RS-485 enligt EIA-standard (med integrerat dynamiskt termineringsmotstand)
Baudrate 9,6 kBaud
31,25 kBaud (i samband med faltbussgréanssnitt MF.., MQ.., MOVIFIT®-MC)
Startbits 1 startbit
Stoppbits 1 stoppbit
Databits 8 databits
Paritet 1 paritets-Bit, supplement till jAmn paritet (even parity)
Datariktning bidirektionell
Driftsatt asynkron, halv duplex
Timeout-tid 1s
Ledningsldngd | max. 200 m vid RS-485-drift vid 9600 Baud
max. 30 m vid éverféringshastighet: 31250 BaudV
Deltagarantal * max. 32 deltagare (1 bussmaster + 31 MOVIMOT®), broadcast- och
gruppadresser mojliga
« 15 MOVIMOT® enskilt adresserbara

1) Overféringshastighet 31250 Baud detekteras automatiskt vid drift med faltbussgranssnitt MF.. .
2) Extern styrning eller tillval MBG11A21, MWA21A eller MLG..A

11.8 Diagnosgréanssnitt

Diagnosgréanssnitt X50

Standard RS-485 enligt EIA-standard (med integrerat dynamiskt termineringsmotstand)
Baudrate 9,6 kBaud

Startbits 1 startbit

Stoppbits 1 stoppbit

Databits 8 databits

Paritet 1 paritetsbit, supplement till jamn paritet (even parity)

Datariktning bidirektionell

Driftsatt asynkron, halv duplex

Anslutning RJ10-hylsdon

11.9 Tilldelning av interna bromsmotstand

‘ MOVIMOT®-typ ‘ Bromsmotstand Artikelnummer
MMO03D-503-00 — MM15D-503-00 N
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00 | BW1 QBZ288AS
MM22D-503-00 ~ MM40D-503-00 0823 136 2

MM11D-233-00 — MM22D-233-00
1) 2 skruvar M4 x 8 medfdljer
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11.10 Tilldelning av externa bromsmotstand

11.10.1 BW100.. BW200..

MOVIMOT®-typ Bromsmotstand Artikelnummer | Skyddsgaller
BW200-003/K-1.5 08282919 0813152 X
O SIMIDIN ovsoosicis  omsass -
BW150-010 08022852 -
BW100-003/K-1.5 08282935 0813152 X
MM22D-503-00 — MM40D-503-00 | BW100-005/K-1.5 0828 286 2 -
MM11D-233-00 — MM22D-233-00 | g\w068-010 08022879 _
BW068-020 08022860 -
BW100-003/ BW100-005/ BW200-003/ BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Artikelnummer 08282935 0828 286 2 08282919 08282838
Funktion Bortforsling av generatorisk energi
Skyddsklass IP65
Resistans 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Effekt 100 W 200w 100 W 200 W
vid 81, 100 % ED
MattBxHxD 146 x 15 x 80 mm . 252x15x80 mm | 146 x 15 x 80 mm | 252 x 15 x 80 mm

Ledningsldngd

1.5m

11.10.2 BW150.. BW068..

BW150-010 BW068-010 BW068-020
Artikelnummer 08022852 08022879 08022860
Funktion Bortforsling av generatorisk energi
Skyddsklass IP66
Resistans 150 Q 68 Q 68 Q
Effekt i enlighet med UL | 600 W 600 W 1200 W
vid S1, 100 % ED
Effekt enligt CE 900 W 900 W 1800 W

vid S1, 100 % ED

MattBxHxD

Maximalt tillaten
ledningslangd

260 x 75 x 174 mm
15 m

260 x 75 x 174 mm

610 x 75 x 174 mm

11.11 Motstand och tilldelning av bromsspole

Broms Bromsspolens motstand?
120 Vv 230V 400V
BEO5 78 Q 312Q 985 Q
BE1 78 Q 312Q 985 Q
BE2 58 Q 232 Q 732 Q
BE5 51Q 200 Q 640 Q
BE11 33Q 130 Q 412 Q

1) Nominellt varde uppmatt mellan réd (plint 13) och bla (plint 15) anslutning vid 20 °C. Temperaturberoende

svangningar inom omradet —25 % / +40 % kan férekomma.
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11.12 Tilldelning av Drive-ldent-modul

Motor Drive-ldent-modul
Typ Natspanning Natfrekvens Markning Markfarg Artikel-
nummer
v [Hz]

DRS 230/400 50 DRS/400/50 Vit 18214371
DRE 2307400 50 DRE/400/50 Orange 18214398
DRS 266 / 460 60 DRS/460/60 Gul 18214401
DRE 266 / 460 60 DRE/460/60 Grén 18214428
DRS/DRE 220/380 60 DRS/DRE/380/60 Réd 1823493 3
DRS/DRE | 5202407380215 > DRS/DRE50/60 ~ Violett 1821444 4
DRP 230 /400 50 DRP/230/400 Brun 18217907
DRP 266 / 460 . 60 DRP/266/460 Beige 18217915
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Forsakran om overensstammelse
Tilldelning av Drive-ldent-modul

Forsakran om overensstammelse

EG-forsakran om
dverensstammelse EURODRIVE

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG : p
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal . "

Denna forsakran om 6verensstaimmelse &r utfardad pa tillverkarens eget ansvar for foljande
produkter

Frekvensomformare i serie MOVIMOT® D

i forekommande fall i kombination med Vaxelstrémsmotor

i enlighet med
Maskindirektivet 2006/42/EG 1)
Lagspéanningsdirektivet 2006/95/EG
EMC-direktiv 2004/108/EG 4)
Anvédnda harmoniserande standarder: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007 5)
EN 60034-1:2004
EN 61800-5-1:2007
EN 60664-1:2003
EN 61800-3:2007
1) Produkterna &r avsedda for inbyggnad i maskiner. Produkterna far inte tas i drift férrén det faststéllts

att maskinerna som de ska byggas in i uppfyller bestdammelserna i det ovan namnda
maskindirektivet.

4) Angivna produkter &r i enlighet med EMC-direktivet inga produkter som kan drivas sjélvstandigt.
Produkterna kan EMC-beddmas forst da de ingar i ett helt system. Beddémningen har gjorts for en
typisk anléaggningskonstellation, dock inte for den separata produkten.

5) Alla s&kerhetstekniska krav i den produktspecifika dokumentationen (montage- och driftsinstruktion,
handbok etc.) ska féljas under hela produktens livslédngd.

Bruchsal 24.02.10

Johann Soder
Ort Datum VD teknik a) b)

a) Med fullmakt att underteckna denna forsékran i tillverkarens namn
b) Med fullmakt att sammanstalla de tekniska underlagen

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP

12

2309606923

199



13

Adresslista

200

13 Adresslista

Tyskland
Huvudkontor Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrik Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970
Forsaljning D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Boxadress sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Fabrik / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Industrivéxlar Christian-P&hr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970
D-76646 Bruchsal
Service Mitt SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Ernst-Blickle-StralRe 1 Fax +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (vid Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dénkritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (vid Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Syd SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
Domagkstralle 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (vid Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
Vast SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (vid Dusseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780

Ernst-Blickle-Stralie 42
D-76646 Bruchsal

Fax +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-h-telefonberedskap

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Adresser till 6vriga serviceverkstader i Tyskland 6versands pa begaran.

Frankrike
Fabrik Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Forsaljning 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrik Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montering Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Forsiljning Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Service 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 24078 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80

Zone industrielle
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Fax +33 1 64 42 40 88

Adresser till 6vriga serviceverkstader i Frankrike 6versands pa begéaran.
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Algeriet
Forséljning Alger REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentina
Montering Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Forsaljning Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australien
Montering Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Forsaljning 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Service Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgien
Montering Bryssel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Forsiljning Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Service Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Industrivaxlar SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878

Competence Center

Rue de Parc Industriel, 31
BE-6900 Marche-en-Famenne

Fax +32 84 219-879
http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be

Brasilien
Fabrik Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Forsaljning Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328
Service Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Bulgarien
Forsaljning Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Chile
Montering Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Forsiljning Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Service Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Boxadress
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Colombia
Montering Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Forsiljning Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Service Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co

Santafé de Bogota

sewcol@sew-eurodrive.com.co
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Danmark
Montering Koépenhamn SEW-EURODRIVE A/S Tel. +45 43 9585-00
Forsaljning Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypten
Forsaljning Kairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Service for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Elfenbenskusten
Forsaljning Abidjan SICA Tel. +225 21 2579 44
Société industrielle & commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1115 Abidjan 26
Estland
Forsaljning Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finland
Montering Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Forsaljning Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Service FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive fi
sew@sew.fi
Fabrik Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montering Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310

FI1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila

sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi

Forenade arabemiraten

Forsaljning Sharjah Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488

Service Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah

Gabon

Forsiljning Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun

Grekland

Forsiljning Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr

Hong Kong

Montering Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200

Forsaljning Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211

Service Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk

No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
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Indien
Montering Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,
Forsiljning Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086
Service POR Ramangamdi  Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,
Gujarat +91 265 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com
Montering Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Forsaljning Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
Service Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 2325258
Unit No. 301, Savorite Bldg, Fax +91 265 2325259
Plot No. 143, Vinayak Society, salesvadodara@seweurodriveindia.com
off old Padra Road,
Vadodara - 390 007. Gujarat
Irland
Forsaljning Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Service 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Israel
Forsaljning Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italien
Montering Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Forsiljning Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 799781
Service 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Japan
Montering lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Forsiljning 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
Service Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Forsiljning Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Montering Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Forsaljning 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Service Bramalea, ON L6T 3WA1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

2555 Rue Leger
Lasalle, PQ H8N 2V9

Fax +1 514 367-3677
a.peluso@sew-eurodrive.ca

Adresser till 6vriga serviceverkstader i Kanada éversands pa begéaran.
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Kazakstan
Forsaljning Almaty TOO "CEB-EBPO[PAVB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Paiibimbeka, 348 ®akc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmatbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6nuka KasaxctaH sew@sew-eurodrive.kz
Kina
Fabrik Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montering No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Forsaljning Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Service http://www.sew-eurodrive.com.cn
Montering Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Forsiljning 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Adresser till dvriga serviceverkstader i Kina 6versands pa begaran.
Kroatien
Forsiljning Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Service Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Lettland
Forsiljning Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Forséljning Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Jordanien Beirut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuwait Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
Saudiarabien B. P. 55-378 info@medrives.com
Syrien Beirut http://www.medrives.com
Litauen
Forsaljning Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204

Statybininku 106C
LT-63431 Alytus

Fax +370 315 56175
irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
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Luxemburg

Montering Bryssel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311

Forsaljning Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336

Service Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be

Malaysia

Montering Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409

Forsaljning No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404

Service 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia

Marocko

Forsaljning Casablanca Afit Tel. +212 522633700
Route D’El Jadida Fax +212 522621588
KM 14 RP8 fatima.haquig@premium.net.ma
Province de Nouaceur http://www.groupe-premium.com
Commune Rurale de Bouskoura
MA 20300 Casablanca

Mexiko

Montering Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300

Forsaljning SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301

Service Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México

Nederlanderna

Montering Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700

Forsaljning Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552

Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.sew-eurodrive.nl
Postbus 10085 info@sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam

Norge

Montering Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20

Forsiljning Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40

Service N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no

sew@sew-eurodrive.no

Nya Zeeland

Montering Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627

Forsiljning P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165

Service 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz

Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251

10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz

Pakistan

Forsaljning Karachi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi

Peru

Montering Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280

Forsiljning SAC. Fax +51 1 3493002

Service Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe

Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima

sewperu@sew-eurodrive.com.pe

Montage- och driftsinstruktion — MOVIMOT® MM..D med véxelstrémsmotor DRS/DRE/DRP

205



13

Adresslista

206

Polen
Montering todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Forsaljning ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Service PL-92-518 £6dz http://lwww.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Service Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montering Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Forsiljning Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rumanien
Forsiljning Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Service str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Ryssland
Montering St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Forsiljning P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Service 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Schweiz
Montering Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Forsiljning Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Service CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Senegal
Forsaljning Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Serbien
Forsaljning Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Koum, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapore
Montering Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Forsaljning No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Service Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakien
Forsaljning Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513

Industry Park - PChZ
ulica M.R.Stefanika 71
SK-010 01 Zilina

Fax +421 41 700 2514
sew@sew-eurodrive.sk
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Slovakien
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Slovenien
Forsaljning Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Service Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Spanien
Montering Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Forsaljning Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es

sew.spain@sew-eurodrive.es

Storbritannien

Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013

Montering Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Forsaljning Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Service Normanton http://www.sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire info@sew-eurodrive.co.uk
WF6 1QR
Drive Service Hotline / 24-h-telefonberedskap Tel. 01924 896911
Sverige
Montering Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Forsiljning Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Service S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkdping jonkoping@sew.se
Sydafrika
Montering Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Forsiljning Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za

info@sew.co.za

Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED
Rainbow Park
Cnr. Racecourse & Omuramba Road
Montague Gardens

Tel. +27 21 552-9820
Fax +27 21 552-9830
Telex 576 062
cfoster@sew.co.za

Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town

Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605

Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942

Nelspruit 1200
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Sydkorea
Montering Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Forsaljning B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Service 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Thailand
Montering Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Forsiljning 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Service Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tjeckiska republiken
Forsaljning Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Tunisien
Forséljning Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turkiet
Montering Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 / 4419164
Forsaljning Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 216 3055867
Service Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 http://www.sew-eurodrive.com.tr
TR-34846 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukraina
Forsaljning Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Service Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Ungern
Forsaljning Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Service H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
USA
Fabrik Sydostra SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montering regionen 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Forsiljning P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Service Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montering Nordostra SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Forsaljning regionen Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Service 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com

Bridgeport, New Jersey 08014

Mellanvastern

SEW-EURODRIVE INC.
2001 West Main Street
Troy, Ohio 45373

Tel. +1 937 335-0036
Fax +1 937 332-0038
cstroy@seweurodrive.com
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USA
Sydvastra SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
regionen 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Vastra regionen SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Adresser till 6vriga serviceverkstader i USA dversands pa begaran.
Venezuela
Montering Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Forsaljning Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Service Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietnam
Forsaljning Ho Chi Minh- Alla branscher utom hamn, gruvdrift och Tel. +84 8 8301026
staden offshore: Fax +84 8 8392223
Nam Trung Co., Ltd namtrungco@hcm.vnn.vn
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, truongtantam@namtrung.com.vn
Binh Duong Province khanh-nguyen@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hamn, gruvdrift och offshore: Tel. +84 8 62969 609
DUC VIET INT LTD Fax +84 8 62938 842
Industrial Trading and Engineering Services totien@ducvietint.com
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
Hanoi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342
R.205B Tung Duc Building Fax +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City
Vitryssland
Forsaljning Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by
sales@sew.by
Osterrike
Montering Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Forsiljning Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Service A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
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