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Introduction
Le groupe SEW-EURODRIVE

1 Introduction
1.1 Le groupe SEW-EURODRIVE

Présence mondiale

Grace a des solutions d’entrainement innovantes pour chaque cas d’application, les
produits et les systémes SEW trouvent leur utilité dans tous les domaines d’activité. Que
ce soit dans I'industrie automobile, dans I'industrie des matériaux de construction, dans
I'industrie agroalimentaire ou dans I'industrie de transformation des métaux, choisir une
motorisation SEW est un gage de sécurité et d’économie.

Vous trouverez non seulement nos matériels dans les principales branches d’activité,
mais aussi un interlocuteur SEW proche de vous. Avec 13 péles de production,
67 usines de montage répartis dans 46 pays et un vaste réseau de bureaux techniques,
vous étes assurés d’'un produit et d’un service de qualité ou que vous soyez.

Des entrainements de qualité

Le partenaire idéal

Le systéme modulaire SEW, avec ses multiples variantes, est la base idéale pour créer
la motorisation adaptée a vos besoins et l'installer a 'emplacement de votre choix : en
fonction des plages de vitesse et de couple nécessaires, des conditions d’'implantation
et des conditions environnantes. Les réducteurs et motoréducteurs se distinguent par
un étagement fin inégalé des plages de puissance et offrent donc d’excellentes condi-
tions économiques pour votre application.

Les convertisseurs de fréquence MOVITRAC®, les variateurs MOVIDRIVE® et les
servovariateurs multi-axes MOVIAXIS® sont les compléments parfaits aux moto-
réducteurs pour former un systéme d’entrainement complet optimal. Comme pour les
éléments mécaniques, le développement, la production et le montage sont intégra-
lement effectués chez SEW. Grace a I'électronique, nos entrainements atteignent une
flexibilité maximale.

Les produits issus de I'univers technologique servo, comme par exemple les réducteurs
servo a jeu réduit, les servomoteurs compacts ou les servovariateurs multi-axes
MOVIAXIS® assurent précision et dynamisme. QU’il s’agisse d’'une application mono-
axe ou multi-axe ou d’un processus synchronisé, les systémes d’entrailnement servo
SEW sont la solution flexible et idéale pour chaque type d’application.

Pour des installations décentralisées et économiques, nous proposons les éléments
pour systémes décentralisés, comme par exemple le motoréducteur MOVIMOT® avec
convertisseur de fréquence intégré ou le motoréducteur MOVI-SWITCH® avec dispositif
de commutation et de protection intégré. Grace aux cables hybrides développés et fa-
brigués dans nos unités, nous proposons des solutions fonctionnelles trés écono-
miques, quelle que soit la configuration ou la taille de I'application. Les réalisations SEW
les plus récentes : les composants MOVITRANS® pour la transmission d’énergie sans
contact, les variateurs décentralisés MOVIPRO® avec fonctions de pilotage, position-
nement et application et les nouveaux modules électroniques décentralisés MOVIFIT®.

Puissance, qualité et robustesse réunies dans un produit de série : grace a leurs
couples élevés, les réducteurs industriels SEW s’occupent des trés grands mouve-
ments. Dans ces cas, le systéme modulaire permet également I'adaptation optimale des
réducteurs industriels aux conditions d’utilisation variables.

Une présence mondiale, une large gamme de produits et une offre de services variés
font de SEW le partenaire idéal pour la motorisation sur mesure de vos machines et ins-
tallations dans toutes les branches d’activité et applications.
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Les produits et systémes SEW

Les produits et systemes SEW

Les produits et systémes SEW sont classés en quatre univers technologiques :

1.

2
3.
4

Motoréducteurs et convertisseurs de fréquence

. Systémes d’entrailnement servo

Systémes d’entrainement décentralisés

Réducteurs industriels

Les produits et systemes dont le champ d’application couvre plusieurs univers techno-
logiques sont réunis dans le groupe spécifique "Produits et systémes transfonctionnels”.
Les tableaux suivants présentent les produits et systémes dans leur(s) univers techno-
logique(s) respectif(s).

Réducteurs et motoréducteurs

Réducteurs et moto-
réducteurs a engrenages
cylindriques

Réducteurs et moto-
réducteurs a arbres paralléles
Réducteurs et moto-
réducteurs a couple conique
Réducteurs et moto-
réducteurs a vis sans fin
Motoréducteurs a arbres per-
pendiculaires Spiroplan
Entrainements pour
convoyeurs aériens
Motoréducteurs avec moteur-
couple

Motoréducteurs a pbles
commutables

Variateurs mécaniques et
motovariateurs
Motoréducteurs Aseptic
Réducteurs et moto-
réducteurs ATEX

Variateurs mécaniques et
motovariateurs ATEX

Réducteurs servo et
servoréducteurs

1. Motoréducteurs et convertisseurs de fréquence

Moteurs

.

2. Systémes d’entrainement servo

Moteurs et moteurs-frein tri-
phasés asynchrones
Moteurs et moteurs-frein tri-
phasés a péles commutables
Moteurs a économie
d’énergie

Moteurs et moteurs-frein tri-
phasés en exécution pour
atmosphéres explosibles
Moteurs-couple

Moteurs et moteurs-frein
monophasés

Servomoteurs linéaires
asynchrones

Servomoteurs

Variateurs électroniques

Convertisseurs de fréquence
MOVITRAC®

Variateurs MOVIDRIVE®
Options de pilotage, options
technologiques et options de
communication pour
variateurs

Variateurs et servovariateurs

Réducteurs servo et servo-
réducteurs planétaires a jeu
réduit

Réducteurs servo et servo-
réducteurs a couple conique
a jeu réduit

Réducteurs servo et servo-
réducteurs en exécution pour
atmosphéres explosibles

Servomoteurs et servo-
moteurs-frein asynchrones
Servomoteurs et servo-
moteurs-frein synchrones
Servomoteurs et servo-
moteurs-frein en exécution
pour atmosphéres
explosibles

Vérins électriques
Servomoteurs linéaires
synchrones

Variateurs MOVIDRIVE®
Servovariateurs multi-axes
MOVIAXIS®

Options de pilotage, options
technologiques et options de
communication pour varia-
teurs et servovariateurs
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Entrainements décentralisés

Motoréducteurs MOVIMOT®
avec convertisseur de fré-
quence intégré

Moteurs et moteurs-frein
MOVIMOT® avec convertis-
seur de fréquence intégré
Motoréducteurs MOVI-
SWITCH® avec dispositif de
commutation et de protection
intégré

Moteurs et moteurs-frein
MOVI-SWITCH® avec dispo-
sitif de commutation et de
protection intégré
Motoréducteurs MOVIMOT®
et MOVI-SWITCH® en
exécution pour atmospheéres
explosibles

4. Réducteurs industriels

3. Systémes d’entrainement décentralisés

Communication et installation

.

Interfaces bus de terrain

Modules répartiteur de bus

pour installation décentralisée

Gamme MOVIFIT®

-~ MOVIFIT® MC pour pilo-
tage d’entrainements
MOVIMOT®

— MOVIFIT® SC avec
démarreur progressif
moteur électronique
intégré

- MOVIFIT® FC avec
convertisseur de fré-
quence intégré

Transmission d’énergie sans
contact

Systéme MOVITRANS®

— Eléments statiques pour
alimentation en énergie

— Eléments mobiles
consommateurs
d’énergie

— Conducteurs de ligne et
matériels d’installation

Réducteurs a engrenages cylindriques

Réducteurs a couple conique

Réducteurs planétaires

Pupitres opérateurs

Produits et systémes transfonctionnels

Systéme de pilotage d’entrainements MOVI-PLC®

En plus des produits et systémes, SEW propose une large palette de services,
notamment :

Consultez notre site internet.

Conseil technique personnalisé

Logiciels utilisateurs
Stages de formation

Documentation technique compléte

Assistance et service aprés-vente dans le monde entier

Vous y trouverez quantités d’informations sur nos produits et services.

1.3  Mention concernant les droits d’auteur

© 2010 SEW-EURODRIVE.

Tous droits réservés.Toute reproduction, exploitation, diffusion ou autre utilisation
— méme a titre d’exemple — est interdite.
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1.4 Informations complémentaires

Des compléments d’'information au présent catalogue concernant les vérins électriques
sont donnés dans les documentations suivantes :

Notice d’exploitation Vérins électriques CMS
Manuel systéme MOVIDRIVE® B

Manuel systéme MOVIAXIS®

Données DAO

Prospectus commercial

1.5 Structure des consignes de sécurité

Les consignes de sécurité du présent catalogue sont structurées de la maniére

suivante.
Pictogramme Texte de Signification Conséquences en cas de
signalisation non-respect
STOP STOP Risque de dommages matériels Détérioration du systéme d’entrainement

1

ou du milieu environnant

Remarque utile ou conseil
facilitant la manipulation du
REMARQUE systeme d’entrainement
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2 Description et caractéristiques
2.1  Description

Les applications avec des mouvements linéaires ont des exigences de profil de dépla-
cement de plus en plus pointues. Sous de telles conditions, les solutions classiques
avec vérin pneumatique ou hydraulique sont trés vite aux limites de leurs capacités.

La combinaison d’un vérin électrique avec une électronique SEW donne naissance a un
systeme d’entrainement intelligent d’'une grande flexibilité de positionnement, avec de
nouvelles possibilités de programmation, de régulation de la poussée et de diagnostic.
Vous pourrez ainsi motoriser vos différents processus de fabrication en toute fiabilité.

Les vérins électriques CMS sont précis, puissants et rapides. Associés a I'électronique
SEW, ils forment un systéme d’entrainement économique tant du point de vue financier
qu’énergétique tout en vous apportant la fiabilité indispensable et en s’intégrant facile-
ment dans des installations automatisées existantes.
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Tailles

2

2.2 Tailles

Les vérins électriques SEW sont classés en trois exécutions.

221 CMS50S/M

64907AXX
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2.2.3 CMS71L

électriques CMS50/63/ 71
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Les principaux avantages

Les principaux avantages

Dans tous les domaines de I'industrie, on utilise de plus en plus souvent des systémes

mécatroniques a la place des technologies colteuses nécessitant de fréquents travaux

de maintenance. Lorsqu’un vérin pneumatique peut étre remplacé par un vérin élec-

trique, I'utilisateur bénéficie de nombreux avantages lui permettant de réduire les colts

de fabrication tout en augmentant la productivité et la qualité.

+ Systeme d’entrainement intelligent offrant une grande flexibilité (positionnement,
programmation, régulation de la poussée et possibilités de diagnostic)

» Economie de I'air comprimé colteux (dans le cas d’un systéme pneumatique)
* Intégration simple dans des processus automatisés

» Installation simple et nombreuses possibilités d’intégration (aucune tubulure
nécessaire)

* Réduction du bruit grace a la régulation de l'accélération (ménagement de la
mécanique)

* Intégration simple dans des processus automatisés par liaison avec les systémes de
bus les plus courants :

PROFIBUS, INTERBUS, INTERBUS FO, DeviceNet, CAN, CANopen

Domaines d’utilisation

Toutes les applications avec des exigences pointues de profil de déplacement,
comme par exemple

» Limitation du Jerk

+ Différents profils de poussée

* Accélérations maximales

» Possibilité d’atteindre plus de deux positions

Les vérins électriques sont implantés dans les domaines suivants.
* Machines de traitement et transformation des métaux

* Machines de traitement et transformation du bois

+ Systémes de manutention

* Machines d'impression

* Machines de traitement et transformation du plastique

» Machines de traitement des denrées alimentaires
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2.5 Description de la fonction

2.5.1 Généralités

252 CMS50S/M

253 CMS63S/M

Les vérins électriques CMS sont basés sur les servomoteurs synchrones CM de la série
CMP de SEW.

La durée de vie des vérins électriques (vis filetée et roulements) doit étre calculée car
elle dépend des cycles de charge et de déplacement. Les vérins électriques sont équi-
pés d’'un résolveur faisant office de codeur de vitesse et de position. En option, il est
également possible de monter un codeur absolu (codeur HIPERFACE®). Associés a un
servovariateur, il est possible de définir des profils d’accélération, de vitesse, de position
et de poussée pour les vérins électriques.

La répétitivité sous poussée et température constantes, est de 5/100 mm. Les vérins
électriques sont disponibles avec ou sans frein (frein de maintien pur). Le moteur est
proposé uniquement avec connecteurs (pas de boite a bornes). Les connecteurs sont
ceux de la série de moteurs CMP (pour résolveur, codeur HIPERFACE® et puissance).

Un servomoteur CMP50S / M sert d’entrainement. Y est adapté un morceau de car-
casse contenant la vis et le guidage. Tous les éléments et options du moteur, a I'excep-
tion du flasque et du rotor (en raison des roulements plus grands) sont ceux de la
série CMP.

En standard, I'entrainement est adapté sur la machine client par le flasque cbté A du
moteur. Le rotor fait tourner la vis filetée alors que I'écrou est bloqué. L’écrou est guidé
via des coulisseaux dans un carter en aluminium coulé en continu.

Ecrou et tige sont reliés entre eux. La tige avec sa surface haute qualité, lisse avec pro-
tection anticorrosion, est étanchéifiée par un déflecteur avec bague de guidage. La téte
de guidage est vissée sur la tige. L'écrou a vis dispose d’un réservoir de lubrifiant afin
d’augmenter les intervalles de regraissage. Il est en outre possible de procéder au re-
graissage grace a un graisseur.

Un servomoteur CMP63S / M sert d’entrainement. Y est adapté un morceau de car-
casse contenant la vis et le guidage. Tous les éléments et options du moteur, a I'excep-
tion du flasque et du rotor (en raison des roulements plus grands) sont ceux de la
série CMP.

En standard, I'entrainement est adapté sur la machine client par le flasque c6té A du
moteur. Le rotor fait tourner la vis filetée alors que I'’écrou est bloqué. L’écrou est guidé
via des coulisseaux dans un carter en aluminium coulé en continu.

Ecrou et tige sont reliés entre eux. La tige avec sa surface haute qualité, lisse avec pro-
tection anticorrosion, est étanchéifiée par un systéme adapté. La téte de guidage est
vissée sur la tige. La lubrification par bain d’huile assure le graissage des roulements,
de la vis et des joints.
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254 CMS71L
Les vérins électriques CMS71L sont basés sur les servomoteurs synchrones CM de la
série CMP de SEW.

Les rotors sont réalisés en exécution a arbre creux. L’écrou de la vis a recirculation de
billes ou de la vis a rouleaux planétaires est fixé sur le rotor. Selon le sens de rotation
du moteur, la vis filetée sort ou rentre dans le rotor. La vis filetée doit étre bloquée contre
la torsion afin que la vis puisse transformer le mouvement rotatif du rotor (écrou) en un
mouvement linéaire. La vis filetée est protégée contre la pénétration de "grosses" pous-
siéres par un soufflet.
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Positions de montage

2.6 Positions de montage

Toutes les positions de montage sont possibles pour les vérins électriques CMS50 et
CMS71 (M0). Un CMS63 ne peut étre monté en position M4 qu’avec I'option décrite au
chapitre 4.12.2.

L’illustration suivante montre la situation dans I'espace des vérins électriques
CMS63S / M.

68440AXX
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Principe de fonctionnement de la vis a recirculation de billes et de la vis a

2.7 Principe de fonctionnement de la vis a recirculation de billes et de la vis a
rouleaux planétaires

On distingue les deux types de vis suivants pour les vérins électriques.

2.71 Vis arecirculation de billes (KGT)
La vis a recirculation de billes est utilisée pour les vérins électriques CMS50S / M,
CMS63S /M et CMS71L.

59566AXX

Dans le cas d'une vis a recirculation de billes, la charge de la vis filetée est reportée sur
I'écrou via des billes (transmission de force par billes).

2.7.2 Vis arouleaux planétaires (PGT)
La vis a rouleaux planétaires est utilisée pour les vérins électriques CMS63S / M,
CMST71L.

Domaines d’utilisation prioritaires
* Pour petites vitesses de poussée et poussées élevées
» Pour conditions de charge défavorables, p. ex. presses

59565AXX

Dans le cas d’une vis a rouleaux planétaires, la charge de la vis filetée est reportée sur
I'écrou via les flancs de filet bombés de rouleaux (transmission de force par rouleaux
planétaires).
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Comparaison des différents vérins électriques

2.8 Comparaison des différents vérins électriques

2.8.1 Poussée maximale F,,y

Lillustration suivante indique les poussées maximales F, des différents vérins
électriques.

CMS50S/M CMS63S/M CMS71L

68180AXX
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Comparaison des différents vérins électriques

2.8.2 Vitesse maximale v,

L’illustration suivante indique la vitesse de poussée maximale en fonction de la vitesse
admissible maximale ng, des différents vérins électriques.

Course [mm]

70 | | | | |

1 I I 1 1

Nepk = 4500 m™’ 'p=5nm/KGT ! :

1 I I 1 1

150 : ! . : |

_ 1 1 _ | U 1 |

G Nepk = 4500 m ! p=5mm/ KGIT : !

0 4 L

C Nepk = 2500 m pe ! ! !
| I | |

100,

CMST71L I- ©

I I

1
1
| I |
020 025 03 0375 O,

Vitesse de poussée max.

>
5 05 Vmax [m/s]

B e

68201AFR

p = pas de vis
Nepk = Vitesse admissible max.
KGT = vis a billes a recirculation de billes

PGT = vis arouleaux planétaires
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2.9 Plaque signalétique et codification

2.9.1 Plaque signalétique
Chaque vérin électrique a sa propre plaque signalétique portant les informations impor-
tantes. L'illustration suivante présente, a titre d’exemple, une plaque signalétique.

Exemple

76646 Bruchsal / Germany
[CMS71L/BS/TF/AS1H/SB1

( SEW-EURODRIVE C€ )

[01.12345678.01.0001.06 |[3~IEC60034
Motor Mo L85 Nm lol6.2 |n  [Permanentmagnete
Fpk 17 kN Imax | 25.0 A IP| 45

USys (400 v °¢ [-20...+40 Is0.KL[155 (F)

nN 3000 t/min _ne pk| 3000 tmin  kg17.0

Bemse (24 Jvbr [19 Nm IMMO___ ]
Spindel  [KGT | pl0 mmir Hub m

"> [Fuchs RENOLIT CX-TOM15 |
l l

L 05949270 Umrichterbetrieb Made in Germany
68203AXX
Type Type de moteur
Nr. Numéro de fabrication
M, Couple a l'arrét (couple permanent thermique pour vitesses de 5 a 200 tr/min)
lo Courant a l'arrét
Fpk Poussée maximale
Imax Courant moteur admissible maximal
IP Indice de protection
U Sys Tension moteur
°C Plage de température ambiante
Isol.KI. Classe d'isolation
nN Vitesse nominale
ne pk Vitesse maximale mécaniquement admissible
kg Poids
Frein Tension nominale du frein / couple de freinage
Spindel Type de vis
P Pas de vis
Hub Longueur de course
IM Position de montage
Y 0 Lubrifiant
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Description et caractéristiques 2

Plaque signalétique et codification

2.9.2 Caoadification

La codification du vérin électrique permet de déduire les caractéristiques suivantes.

Exemple d’un vérin électrique CMS50S

CMS 50S /BP /KY /RH1M /SB1 /VR

1)

Ventilation
VR = ventilation forcée

Connecteur

/SM1 = moteur
/SB1 = moteur-frein

Codeur

/RH1M = résolveur, 2 plles

/AS1H = codeur absolu (HIPERFACE®, multitour)
/ES1H = codeur absolu (HIPERFACE®, monotour)
/AKOH = codeur absolu (HIPERFACE®, multitour)

Protection thermique moteur / mesure de température

/TF = sonde de température
(thermistance ou résistance PTC)

/TH = thermostat (relais bilame)
/KY"Y = capteur KTY84 - 130

Frein

/BP = CMS50S, frein de maintien 24 V
/BP = CMS63S / M, frein de maintien 24 V
/BS = CMS71L, frein de maintien 24 V

Taille

50S / 50M
63S / 63M
71L

Type

Les CMS50 et CMS63 ne sont livrables qu’avec un KTY.

Catalogue Veérins électriques CMS50/63/ 71
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Description et caractéristiques
Plaque signalétique et codification

2.9.3 Numéro de fabrication

2.9.4 Normes

Le numéro de fabrication du vérin électrique permet de déduire les caractéristiques
suivantes.

01. 12212343 0001. 09
01.

|—Deux derniers chiffres de I'année de fabrication

Nombre d’unités (4 chiffres)

Numeéro de position dans la commande
(2 chiffres)

Numéro de confirmation de commande
(8 chiffres)

Organisation de vente

Conformité aux directives

2.9.5 Conditio

2.9.6 Peinture

Les vérins électriques de SEW sont conformes aux normes et prescriptions en vigueur,
en particulier celles énumérées ci-aprés.

» Directive Basse Tension 2006/95/CE
» Directive Machines 98/37/CE

+ Directive CEM 2004/108/CE

+ CSA C22.2n° 100-04

« UL 1004

ns de stockage
Les vérins électriques disposent en standard d’'une protection anticorrosion.

La durée de conservation des éléments moteur est de deux ans si 'emballage d’origine
n’est pas ouvert (un an avec systéme de graissage Vario — durée de vie de la batterie).

Les conditions de stockage suivantes doivent étre respectées pour les vérins élec-
triques CMS.

» Stockage des vérins électriques CMS a l'intérieur

+ Piéces de stockage propres et sans humidité

+ Température de stockage dans la plage -10 °C a +70 °C
* L’humidité de l'air ne doit pas dépasser 95 %.

* L’emballage d’origine ne doit pas étre endommagé.

+ La couleur standard est NOIR RAL 9005.
» Protection de surface optionnelle
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Description et caractéristiques
Plaque signalétique et codification

29.7 Protection de surface
A la place de la protection de surface standard, les vérins électriques sont livrés en op-
tion avec protection de surface OS1.

Protection de surface Conditions environnantes Exemples d’application
Convient pour machines et installations a l'intérieur avec | = Machines et installations dans l'industrie
atmosphéres neutres. automobile
Standard En référence a la catégorie de corrosivite" : « Systémes de transport dans la logistique
+ C1 (négligeable) » Convoyeurs a bandes dans les
aéroports
Convient pour des environnements avec présence de « Installations dans les scieries

condensation et des atmosphéres a humidité et pollution |« Portes de grandes halles
faibles. Par exemple, applications a I'extérieur sous un toit '«  Agitateurs et mélangeurs
ou avec une protection appropriée”.

En référence a la catégorie de corrosivité :

+ C2 (faible)

0s1

1) selon DIN EN ISO 12944-2 Classification des environnements

Catalogue Veérins électriques CMS50/63/ 71
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2.10 Exécutions

REMARQUE
[ ] . T . .
1 Dans les tableaux suivants, I'exécution standard est présentée en gras.
2.10.1 Vis

Les exécutions suivantes sont disponibles.
Désignation Option
KGT Vis a billes a recirculation de billes
PGT Vis a rouleaux planétaires

2.10.2 Course / pas de vis
Les exécutions suivantes sont disponibles.

Désignation Option
Course[mm]  Pas de vis [mm] CMS50S / M CMS63S / M CMS71L
70 5 KGT - -
100 6 - ' KGT -
100 5 - PGT )
150 5 KGT - -
200 5 - ' PGT PGT
200 6 - KGT KGT
200 10 - - KGT
300 5 KGT ' - -
350 6 - - KGT
400 6 - KGT -
600 6 - ' KGT -
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Description et caractéristiques 2

Exécutions

2.10.3 Positions des connecteurs

Les positions des connecteurs suivantes sont disponibles.

Désignation

Standard

Position orientable

270/T

Désignation

Exemples de disposition des connecteurs orientables ! [1] Position a la livraison

Option

270/R

Position radiale

Catalogue Veérins électriques CMS50/63/ 71
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Exécutions

2.10.4 CMS50S/M

Adaptation cété A/ cété B
Les pieces suivantes pour adaptation cété A / c6té B sont disponibles.

CMS50S / M

x4

==

E o
Cine—
@ | o

= 1

Adaptation c6té A Adaptation c6té B

Désignation Standard Désignation Standard

KG 16 @ FA?

Désignation

FA 2"

SA"

FSAY

1) Les boulons ajustés pour la fixation de I'adaptation sur flasque ou sur roulement articulé sont joints a la livrai-
son. Méme si aucune option d’adaptation n’est commandée, le CMS est livré avec les quatre boulons ajustés !

Catalogue Vérins électriques CMS50/63/ 71




Description et caractéristiques
Exécutions

Position des éléments du CMS50S
L’illustration suivante présente la position des piéces d’adaptation. Pour cela, il faut tenir

compte des remarques suivantes.

REMARQUE

: » La position standard des piéces d’adaptation est 270°. La position de base est la po-
1 sition de connecteur de base a 270°.

+ Le flasque A et le disque de recouvrement ne peuvent étre pivotés qu’ensemble !

Position connecteur

(de base) 270°

Position adaptation cété B ~
(flasque A)

Position orifice de
graissage 270° s

Position adaptation cété B
(disque de recouvrement)
o

0°¢ ’/

Position adaptation

65029AFR

Catalogue Veérins électriques CMS50/63/ 71
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Exécutions
Exemple de L’illustration suivante montre le vérin électrique CMS50 avec connecteurs en
commande 1 position 0°.

65523AFR

Pour obtenir ce groupe, il faut fournir les indications suivantes a la commande.

180°

Position adaptation coté B
(disque de recouvrement) 4180°

Position adaptation coté A _

180°

65030AFR
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Exemple de L’illustration suivante montre le vérin électrique CMS50 avec connecteurs en
commande 2 position 90°.

65524AFR

Pour obtenir ce groupe, il faut fournir les indications suivantes a la commande.

Position adaptation c6té B
(disque de recouvrement) 270°

65035AFR

Catalogue Veérins électriques CMS50/63/ 71
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Exemple de L’illustration suivante montre le vérin électrique CMS50 avec connecteurs en
commande 3 position 180°.

Position connecteur 180°

65525AFR

Pour obtenir ce groupe, il faut fournir les indications suivantes a la commande.

Position connecteur

(de base) 270°

Position adaptation cété B
(flasque A) 180°

Position orifice de
graissage 0°

Position adaptation cété B (disque de
recouvrement)

Position adaptation

coté A 180° .
)
P

65036AFR
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Exécutions
Ventilation forcée (option complémentaire)
CMS50S /M
Désignation Option
VR 24V DC 0
o

Catalogue Veérins électriques CMS50/63/ 71
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2.10.5 CMS63S/M

Adaptation cété A/ cété B
Les pieces suivantes pour adaptation cété A / c6té B sont disponibles.

CMS63S / M

x4
=
O

x4
J
OO
= ——— -
O

Adaptation c6té A Adaptation c6té B

Désignation Standard Désignation Standard

KG 20 @ FA?

Désignation

SAY

FsSAY

1) Les vis a téte cylindrique et les goupilles pour la fixation de I'adaptation sur flasque ou sur roulement articulé
sont jointes a la livraison. Méme si aucune option d’adaptation n’est commandée, le CMS est livré avec quatre
vis a téte cylindrique et quatre goupilles !

Catalogue Vérins électriques CMS50/63/ 71




Description et caractéristiques 2
Exécutions

Position des éléments du CMS63

L’illustration suivante présente la position des piéces d’adaptation. Pour cela, il faut tenir
compte des remarques suivantes.

REMARQUE
: » La position standard des éléments est 270°. La position de base est la position de
1 connecteur de base a 270°.
+ Le flasque A et le disque de recouvrement ne peuvent étre pivotés qu’ensemble !

Position connecteur

(de base) 270°

Position adaptation

cote A 270°

i‘.‘

65331AFR
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2 Description et caractéristiques
Exécutions

Exemple de
commande 1

L’illustration suivante montre le vérin électrique CMS63 avec connecteurs en
position 0°.

¥ Position connecteur 0°

65520AFR

Pour obtenir ce groupe, il faut fournir les indications suivantes a la commande.

Position connecteur

(de base) 270°

Position adaptation coté B
(raccord eau de refroidissement)

Position adaptation coté A

Q)
180° ~s“

65333AFR
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Exécutions

Exemple de L'illustration suivante montre le vérin électrique CMS63 avec connecteurs en
commande 2 position 90°.

65521AFR

Pour obtenir ce groupe, il faut fournir les indications suivantes a la commande.

Position connecteur

(de base) 270°

Position adaptation c6té B
(raccord eau de refroidissement) ]

90°

Position orifice de
graissage 90
_ /

\

.

\

(&)

<

65335AFR
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2 Description et caractéristiques

Exécutions
Exemple de L'illustration suivante montre le vérin électrique CMS63 avec connecteurs en
commande 3 position 180°.

Position connecteur 180°

65522AFR

Pour obtenir ce groupe, il faut fournir les indications suivantes a la commande.

Position connecteur

(de base) 270°

Position adaptation c6té B
(raccord eau de refroidissement

Position adaptation coté A

180/

65337AFR
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Exécutions
Ventilation forcée (option complémentaire)
CMS63M / L
Désignation Option
VR 24V DC ®
G}Q

Catalogue Veérins électriques CMS50/63/ 71
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Exécutions

2.10.6 CMS71L
Adaptation cété A/ cété B

Les pieces suivantes pour adaptation cété A / c6té B sont disponibles.

Catalogue Vérins électriques CMS50/63/ 71

CMS71L
Adaptation c6té A Adaptation c6té B
Désignation Standard Désignation Standard
ey
SG 32 ” SG 32
\ o
N

Désignation Option Désignation Option
KG 32 KG 32




Description et caractéristiques 2
Exécutions

Position des éléments du CMS71

L’illustration suivante présente la position des piéces d’adaptation. Pour cela, il faut tenir
compte des remarques suivantes.

REMARQUE
: » La position standard des éléments est 270°. La position de base est la position de
1 connecteur de base a 270°.
+ Le flasque A et le disque de recouvrement ne peuvent étre pivotés qu’ensemble !

Position orifice de |
graissage 27o°i
.

Position raccord air de |
surpression 270° i

Position adaptation
coté A >

65196AFR
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2 Description et caractéristiques

Exécutions
Exemple de L'illustration suivante montre le vérin électrique CMS71 avec connecteurs en
commande 1 position 0°.

65526AFR

Pour obtenir ce groupe, il faut fournir les indications suivantes a la commande.

Position adaptation c6té B

180°

Position orifice de graissage

«. 180°
* <>

Position raccord air de
rpression °
surpressio . 180

Position adaptation

cote A ° J\
180@

65349AFR
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Exécutions

Exemple de L'illustration suivante montre le vérin électrique CMS71 avec connecteurs en
commande 2 position 90°.

65527AFR

Pour obtenir ce groupe, il faut fournir les indications suivantes a la commande.

Position adaptation cété B

270°

65350AFR
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Exécutions

Exemple de L'illustration suivante montre le vérin électrique CMS71 avec connecteurs en
commande 3 position 180°.

Position connecteur 180°

65528AFR

Pour obtenir ce groupe, il faut fournir les indications suivantes a la commande.

Position adaptation coté B

180°

’
Z) )

A =
&b

Position adaptation c6té A

180°
\ v

65351AFR
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Exécutions
Dispositif de graissage (option complémentaire)
Les exécutions suivantes sont disponibles.
CMS71L
Désignation Option
SV Star Vario
ST Star Control Time
Sl Star Control Impuls
Mise a I’air du soufflet (option complémentaire)
Les exécutions suivantes sont disponibles.
CMS71L
Désignation Option
disponible Sans bouchon d’obturation

'1i
/
v\_‘!\

Avec bouchon d’obturation
"Attention : la mise a I'air du
sans soufflet est obturée. Assurer la %

mise a l'air via le raccord pour air
de surpression !"
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C Détermination
SEEE Logique de détermination

3 Détermination
Avant de commencer la détermination, vérifier les points suivants.
» Conditions environnantes

+ Conditions d’installation (pas de charges radiales et de couples de flexion
admissibles)

» Vérification de la précision de positionnement (5/100 mm)

3.1 Logique de détermination

Le diagramme ci-dessous présente de maniére schématique les différentes étapes pour
la détermination d’'un vérin électrique. D’autres informations sont données dans les cha-
pitres suivants.
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Logique de détermination

Détermination — 3

@ébut de la déterminatioD

1

Définir les données mécaniques de I'application
- Masses en mouvement
- Coefficients de frottement des roulements

- Course
- Forces d’usinage éventuellement présentes
- Conditions environnantes (température, saletés, etc.)

1

Définir les exigences cinématiques ‘

Le cycle de travail
est-il connu ?

oui

Le calcul du cycle de
travail est-il possible a partir
des données de
I'application ?

non —

Déterminer le cycle de travail a partir des résultats
- Accélérations / décélérations

- Vitesses
- Durées de course / durées de pause

Y
Estimation de la durée

A

Déterminer les forces présentes

al'aide ge la dgﬂnmon 'de cou_ple (Msm MDyn Mvis)
- Poussée maximale nécessaire F

- Force retour maximale nécessaire

- Force efficace nécessaire Fy

v
F__<E

max < Fhax Vérin électrique

relative de service

Vérin électrique trop petit

non

Déterminer la vitesse moyenne n

i

Déterminer le point de fonctionnement

en tenant compte de la limite thermique
du vérin électrique

f

Point de fonctionnement en dessous ou a
la limite thermique F, N

non

Y

Calculer la puissance de freinage moyenne

For_t1 ot Par_ty<t

_ _tpx1n

PB,:t—
4

i

Choisir le mode de régulation a partir de la poussée
maximale possible (voir tableau des combinaisons
du catalogue)

Calculer la puissance créte de freinage
_M,,<ng-xn charge
9550

PBritn =
|

Choisir la résistance de freinage dans le “Tableau des
combinaisons résistance - variateur” a partir de la puissance
de freinage maximale et de la puissance de freinage moyenne

1

Choisir les autres composants tels que l'interface codeur
et les éventuelles cartes bus de terrain, etc.

1

FIN
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3 — Détermination
HEE Calcul de la durée de vie des roulements et de la vis

3.2 Calcul de Ia durée de vie des roulements et de Ia vis

Le tableau donne la charge dynamique [C] de la vis et des roulements.

C = charges dynamiques des vis et roulements en [N]

Type de moteur Vis Roulements

CMS50S avec KGT et pas de vis de 9000 20000
5 mm

CMS50M avec KGT et pas de vis de 9000 20000
5mm

CMS63S / avec KGT et pas de vis de 34000 39000

M 6 mm

CMS63S / avec PGT et pas de vis de 29000 39000

M 5 mm

CMS71L avec KGT et pas de vis de 55000 60000
10 mm

CMS71L avec KGT et pas de vis de 44000 60000
6 mm

CMS71L avec PGT et pas de vis de 44000 60000
5 mm

3.21 \Vis
Durée de vie (L) en tours

Lo —C— w10
1,1xFy

L = durée de vie [tours]
C = charge dynamique [N]
Fm = charge moyenne [N]

Charge moyenne (Fy)

M n

F =i/F13xi+F23x&+....+F3x 9n x K,
100 100 100

F¢..F, = poussée pendant la phase de déplacement [N]
g4...0n = part de temps en % de la phase de déplacement

Ka = facteur d'utilisation

Fonctionnement Facteur d’utilisation K
Mouvements réguliers 1.0

A-coups modérés 1.25

A-coups moyens 1.5
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Détermination
Calcul de la durée de vie des roulements et de la vis

Durée de vie (L) en heure(s)

L
L, =
Nm*x60
Ly, =durée de vie [heure(s)]
Ln = durée de vie [tour(s)]
m = vitesse moyenne [min'1]
3.2.2 Roulements
Durée de vie (L) en tour(s)
c 3
L=|——]|x10°
1.25xF,
L = durée de vie [heure(s)]

C  =charge dynamique [N]
Fm = charge moyenne [N]

Durée de vie (Lh) en heure(s)

L
L, =
Nm*x60
Ly =durée de vie [heure(s)]
Ln = durée de vie [tour(s)]
m = vitesse moyenne [min‘1]
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C Détermination
SEEE Exemple de calcul pour CMS71L avec pas de vis de 10 mm

3.3 Exemple de calcul pour CMS71L avec pas de vis de 10 mm

Dans I'exemple, seule la course en montée est prise en compte !
Spécifications client

Vitesse max. Vmax  <0,25m/s
Durée de déplacement  ty,, 0,850 s
Temps de pause tp 7,15s
Masse m 500 kg
Course S 150 mm

Il faut prévoir un vérin électrique CMS71L avec vis a recirculation de billes (KGT) et
frein. Le rendement KGT est de h = 0,92 et le pas de vis est p = 10 mm.

Vmax%

S3

t1 ‘ to ‘ ts ‘ ta ‘ t
0.25s 0.35s 0.25s 7.15s
60178AXX
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Détermination —

Exemple de calcul pour CMS71L avec pas de vis de 10 mm ====

Calcul de la vitesse maximale

m
_v _025g 4 1 s 1
n—p = 0.01m —25;—25Sx60m—1500m
v =vitesse
n = vitesse de rotation

p =pasdevis

Calcul de la vitesse moyenne

E n1xt1+n2><t2+n3xt3+n4xt4

to+tyttgtt,
_ 750 == x 0.25s + 1500 ~—x0.35s + 750 —+—x0.25

0.25s + 0.35s + 0.255 + 7155 min
t =durée

n = vitesse de rotation

Calcul de I’'accélération maximale

v 0.25'8
q = —max _ L. S:»]ﬂ

t - 0.25s s2

a = accélération
Vmax = V|te§se max.
tq = durée

Calcul de la course de la phase de déplacement s,

5= Exaxt] =1 x 10 x (0.25s)°= 0.0313m = 31.3mm

sy = phase de déplacement
a = accélération
ty =durée
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3 — Détermination
SEEE Exemple de calcul pour CMS71L avec pas de vis de 10 mm

Calcul de la course de la phase de déplacement s,

$7= VipayXt,=0.2511x0.355 = 0.0875 m = 855 mm

s, = phase de déplacement
a = accélération
t, =durée

Calcul de la course de la phase de déplacement s3

sg:%xaxtg %x1%><(0.253)2= 0.0313m = 31.3 mm

s3 = phase de déplacement
a = accélération
t3 =durée

Vérification de la course

Siotar = Sy + S, + 83 = 31.3mm + 87.5mm + 31.3mm =150.1mm

Stotal = phase de déplacement totale
Sq = 1. phase de déplacement
Sy = 2. phase de déplacement
S3 = 3. phase de déplacement

Calcul des forces et couples

statique
Mx2xTU
F=—/¥——4
pxM
F =force
M = couple
p =pasdevis
h  =rendement de la vis filetée
m
Fxp _(mxg)xp 500kg x 9.81g2 x 0.01 m
Mya= > = = = 8.49 Nm
xTUxN  2xTxM 2x T x 0.92
Mgiat = couple statique
F = force
p = pas de vis
h = rendement de la vis filetée
m = masse
g = constante de la pesanteur
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Détermination — 3

Exemple de calcul pour CMS71L avec pas de vis de 10 mm S
dynamique
(m x a) 500kg x 1732 X 0.01m
F x xp g 2 x 0.

Mgy = P = = s = 0.86 Nm

2xT xM 2xT xM 2x T x 0.92
Mgyn1 = couple dynamique a I'accélération
F = force
p = pas de vis
h = rendement de la vis filetée
m = masse
g = constante de la pesanteur

Fxpxn _ (mxa)xpxn _500kgx 1.3 x0.01m x 0.92

M gyn2 = = 0.73 Nm

dyn2 2xT 2xTC 2 x T )
Mgyn2 = couple dynamique a la décélération
F = force
p = pas de vis
h = rendement de la vis filetée
m = masse
g = constante de la pesanteur

Couple additionnel généré par I'inertie du vérin électrique
_ Joms7iL x Nmax x2x T
CMSL71L — S
60 HW’I X t1
- 2 .
37.43% 10 *kgm’ x 1500 1/min x2x T

MCMSL71L = 9 = 2.35Nm

S
60,,m7 x 0.25s

Joms7iL = moment d'inertie CMS71L
t4 = durée a I'accélération

Nmax = vitesse maximale

Mcms71L = couple additionnel CMS71L
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3 =  Détermination
=222|  Exemple de calcul pour CMS71L avec pas de vis de 10 mm

Couple maximal

Mmax1 = Msfat + Md

lyn1 + MCMS71L

M, .= 8.49 Nm +0.86 Nm + 2.35 Nm = 11.7 Nm

Mmax1 = couple maximal
Mgtat = couple statique
Mdym = couple dynamique pendant la phase de déplacement 1

Mcms71L = couple généré par l'inertie du vérin électrique CMS71L

Poussée maximale

Mpaxs1 X 2*T _11.7Nm x2x T

= =7351.3N
maxi p 0.01m

Fmaxt = poussée max.
maxi = couple max.

p = pas de vis

Couples maximaux pendant les différentes phases de déplacement

Phase de déplacement s4 = Max1 = 11,7 Nm
Phase de déplacement s, = Mg, = 8,49 Nm

Couple maximal pendant la phase de déplacement s3

M max2 = M stat ~ Mdynz - MCMS71L

Mmax2 = couple maximal pendant la phase de déplacement 3
Mgtat = couple statique

Mayn2 = couple dynamique pendant la phase de déplacement 3

Mcms74L = couple généré par le vérin électrique CMS71L

M, .o=849Nm-0.73 Nm-2.35Nm =541 Nm
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Détermination
Exemple de calcul pour CMS71L avec pas de vis de 10 mm

Verification du couple d’arrét que doit développer le frein pendant la phase de déplacement s,

M

FxPxn _ (mxg)xPxn _ 500kgx9.81 g2 x 0.01 m x 0.92

arrét — 2xTC 2% T 2 x 1T

arrat = couple d’arrét
= force
= pas de vis
= rendement de la vis
= masse
= constante de la pesanteur

@3zsco =z

Couple d’arrét du frein Mg4 =19 Nm > 7,18 Nm

Calcul de la charge efficace

Couple
2 2 2
M _\/ t; x Mmax1 + 1 x Mstat +ly % Mmax2

off t1+t2+t3+t4

Mefr = couple efficace

t14 = parts dans les différentes phases de déplacement

Mmax1t = couple maximal pendant la phase de déplacement 1
stat = couple statique

max2 = couple maximal pendant la phase de déplacement 3

M

e

025s+0.35s+0.25s+7.15s

Force efficace

M. x 2xT
_ Mgy x 2 _ 29NM x2x T _ 055y

eff p 0.01m

Fef = force efficace

Mess = couple efficace

p = pas de vis

m = masse

g = constante de la pesanteur

Vérification des résultats par rapport aux limites systéme du CMS71L

2 2 2
_\/ 0.25s x (11.7 Nm) + 0.35 s x (8.49 Nm) ¥ 0.25 s x (5.41 Nm)
o=

= 7.18 Nm

=2.9Nm

Point de fonctionnement (F = 1822 N et vitesse moyenne = 112,5 tr/min) en dessous

de la limite thermique, voir tableau au chapitre 4.23.4.
Poussée maximale Fyax cms71L = 17000 N 2 Froay application = 7351 N

Catalogue Veérins électriques CMS50/63/ 71

51



3 — Détermination
SEEE Exemple de calcul de durée de vie de la vis et des roulements

3.4 Exemple de calcul de durée de vie de la vis et des roulements
Le tableau donne la charge dynamique [C] de la vis et des roulements.

Charges dynamiques des vis et roulements en [N]

Type de moteur Vis Roulements

CMS50S avec KGT et pas de vis de 9000 20000
5 mm

CMS50M avec KGT et pas de vis de 9000 20000
5 mm

CMS63S /M avec KGT et pas de vis de 34000 39000
6 mm

CMS63S /M avec PGT et pas de vis de 29000 39000
5 mm

CMS71L avec KGT et pas de vis de 55000 60000
10 mm

CMS71L avec KGT et pas de vis de 44000 60000
6 mm

CMS71L avec PGT et pas de vis de 44000 60000
5 mm

3.41 Exemple de spécification client pour durée de vie de la vis et des roulements env. 5 ans

Calcul des poussées dans les différentes phases de déplacement

Mmax1x 2%xT — 11.7 Nm x2x T

F = =7351.3N
p 0.01m
Mgy X 2% 849 Nm x2x T
F = — = = 5334 N
P 0.01m
Mpaxo* 2XT 541 Nm x2x T
F, e = = 3399 N
p 0.01m
F = force dans les différentes phases de déplacement
Mmax1 = couple maximal dans la phase de déplacement 1
Mgiat = couple statique dans la phase de déplacement 2
max2 = couple maximal dans la phase de déplacement 3
p = pas de vis
Part de durée dans les différentes phases de déplacement
t, _0.25s
g =1 =225 -0031s
tot 8s
t, _0.35s
p=:% =2 =0.044 s
tiot 8s
ts _0.25s
gy=-2 =225 - 00315
tiot 8s
(o] = part de durée dans les différentes phases de déplacement
tq = durée dans les différentes phases de déplacement

tiot = durée totale

tot = L+ fyrlsty

tot =0.2558+0.355+0.258+7.155=8s £ 100 %
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Exemple de calcul de durée de vie de la vis et des roulements SEEE

Détermination — 3

Charge moyenne Fy; (en tenant compte des pauses)

3t 3 t 3 t
Fo=3lFx 1 +Fx—2+.. . +Fx— xK
M 1 t 2 t n A
tot tot tot
F1..F, =poussée pendant la phase de déplacement [N]
ti..t, = part de durée dans les phases de déplacement
Fonctionnement Facteur d’utilisation K
Mouvements réguliers 1.0
A-coups modérés 1.25
A-coups moyens 1.5

Kp donnéicia 1,0

= 3 3 3
Fu 3\/(7351 N) x 0.031+ (5334 N) x 0.044 + (3399 N) x0.031 x1.0 =2724 N

Durée de vie de la vis en tour(s)

3 3
C 6 M 6 _ 6 .
L:[1.1x@] x10 :(1,1x2724 NJ x10° = 6.184 x10° min

L = durée de vie [heure(s)]
C = charge dynamique [N]
Fm = charge moyenne [N]

Durée de vie de la vis en heure(s)

L 6
L, = = 6184 x10 _ _g161881
Nmx60 112.5 1/min x60 min/h
Ly,  =durée de vie [heure(s)]
Ln = durée de vie [tour(s)]

m = vitesse moyenne [min’]

En cas d'utilisation 16 h/jour, la durée de vie de la vis est

L, _ 916188 h

—_—= = 57261 days
16 h/day 16 h/day
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— Détermination
- Exemple de calcul de durée de vie de la vis et des roulements

Durée de vie du roulement en tour(s)

3
c 6 _[ _60000 N 6_ 5 _
h- {1.25@} *10 =(1.25x 2724 NJX 10 = 5472x 10" revolutions

L = durée de vie [heure(s)}
C  =charge dynamique [N]
Fm = charge moyenne [N]

Durée de vie du roulement en heure(s)

L . 5472 x10° = 810667 h
" nmx60  112.5 1/min x 60 min/h
Ly, = durée de vie [heure(s)]
Ln = durée de vie [tour(s)]
m = vitesse moyenne [min’]

En cas d'utilisation 16 h/jour, la durée de vie est

L, 810667 h

—_—= = 50667 days
16 h/day 16 h/day Y
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Données de référence e

4 Caractéristiques techniques
4.1 Données de référence

Ces données figurent sur la plaque signalétique du moteur ; elles sont valables, selon
CEIl 34 (EN 60034), pour une température ambiante maximale de 40 °C et une altitude
d’utilisation de maximum 1 000 m au-dessus du niveau de la mer. Pour des altitudes au-
dela de 1 000 m, consulter I'interlocuteur SEW local.

4.2 Déclassement pour températures ambiantes élevées
Pour la détermination des vérins électriques CMS, appliquer le déclassement suivant
pour la plage des températures ambiantes +40 °C a +60 °C.

La courbe thermique vitesse - couple max. est décalée selon les régles suivantes. Le
point de fonctionnement thermique résultant du couple efficace et de la vitesse efficace
thermique de I'application doit se situer en dessous de la courbe décalée.

F

Mo
Mo (Tu)

>
nO(Tu) Mo
145°C-T,
M, (T,) =My x | J———L
o (L) =M, (V 105°C J
/145°C—T
n(T) =K. xn, x| ——_Y_
O( U) e 0 ( 105°C ]
62912AXX

Ty Température ambiante [°C]

Mo Couple a l'arrét sous conditions nominales

Mo(Ty) Couple a l'arrét sous température plus élevée 40 °C < T; <60 °C

ng Vitesse thermique maximale sous conditions nominales

no(Ty) Vitesse thermique maximale sous température plus élevée 40 °C < T; <60 °C

Ke Coefficient codeur pour résolveur = 1, pour codeur électronique (p. ex. codeur

Hiperface®) = 0,9
o REMARQUE
1 Les vérins électriques CMS sont prévus en standard pour une température environ-

nante maximale de 40 °C. En cas d’utilisation sous des températures ambiantes plus
élevées, consulter l'interlocuteur SEW local.

4.3 Températures d’utilisation

Les vérins électriques sont congus pour une utilisation dans la plage de température de
-20 °C a +40 °C.

Si les moteurs doivent fonctionner a des températures en dehors de la plage indiquée,
contacter l'interlocuteur SEW local.
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4 — Caractéristiques techniques
SEEE Légende pour les tableaux de données

4.4 Légende pour les tableaux de données

Le tableau suivant contient les abréviations utilisées dans les tableaux "Caractéristiques

techniques".
nN Vitesse nominale
Nepk Vitesse maximale mécaniquement admissible
Mo . Couple a l'arrét (couple permanent thermique pour vitesses de 5 a 50 tr/min)
Movr Couple a I'arrét (couple permanent thermique pour vitesses de 5 a 50 tr/min) avec ventilation
forcée
lo Courant a l'arrét
lovr Courant a l'arrét avec ventilation forcée
Mok . Couple créte maximal
Irmax Courant max.
JMot Inertie sans frein")
JpMot ' Inertie avec frein™)
Jsuppl Inertie supplémentaire sans frein?)
Jbsuppl Inertie supplémentaire avec frein®)
Mg . Couple de freinage
L4 Inductance entre phase de raccordement et point étoile
Ry Résistance entre phase de raccordement et point étoile
Upo a froid ' Tension induite pour 1000 min™"
P Pas de vis
D Diamétre nominal de la vis
F . Poussée nominale maximale
Fvr Poussée nominale maximale avec ventilation forcée
Fok Poussée maximale %)
m . Masse, variante sans frein
myRr Masse, variante sans frein avec ventilation forcée
MpMot Masse, variante avec frein
MpMotVR . Masse, variante avec frein et ventilation forcée

1) pour le moteur complet avec vis
2) pour la détermination avec le SEW Workbench

3) En fonction du courant maximal délivré par le variateur, de la charge dynamique ou statique du vérin ;
avant détermination de la poussée maximale, nous contacter

4.5 Caractéristiques générales

Exécution
Classe d’isolation F (155 °C)
Température ambiante -20°Ca+40°C
Niveau sonore / EN 60034 en dessous du seuil spécifié
Classe de vibration des moteurs "B" selon EN 60034-14
Précision de positionnement (répétitivité) sous pous-

< . + 0,05 mm
sée et température constantes

56 Catalogue Vérins électriques CMS50/63/ 71




Caractéristiques techniques
CMS50

4.6 CMS50
4.6.1 Caractéristiques
Le tableau suivant présente les caractéristiques principales.
Exécution Standard En option
Indice c_le P65
protection
Protegtion KTY
thermique moteur
Position de Au choix
montage
Ventilation Convection Ventilation forcée VR

Lubrification

par graisseur standard DIN 71412-A
via l'orifice de graissage

Lubrifiant compatible agroalimentaire

Protection de la
tige

Tige lisse avec systeme d’étanchéité

4.6.2 Caractéristiques techniques

STOP

Longueur de course 300 mm — ng,y = 2500 min-"! (vitesse mécanique max.)
Longueur de course 70 et 150 mm — ngp = 4500 min~’! (vitesse mécanique max.)

Les tableaux suivants contiennent les caractéristiques techniques.

CMS50S
Vis | ny Lomgueur o my, | ot | Jomet | TSPPl Mg L, Ry Y02 FFL m mpge
de course 5 max ° °* | Josuppl froid & °
DxP  [min']  [mm] [Nm] [A] [Nm] [A] [kgem?] [Nm] | [mH]| [Q] V1 [kN] [kl

70 054 06 | 012 58 64

3000 150 13 096 52 51 056 @ 062 014 43 71 2249 8 12 53 65 7.1

300 061 067 0.19 78 84

70 054 06 012 58 64

:‘;T,, 4500 150 13 132 52 70 056 062 014 43 37 1161 62 12 53 65 7.1

300 061 067 0.19 78 84

70 054 06 012 58 64

6000 150 13 17 52 90 056 062 014 43 225 711 485 12 53 65 7.1

300 061 067 0.19 78 84

CMS50S avec ventilation forcée VR
Vis | ny IJ:';%T,?:; Movr lovk | Mok Imax  Jmot | Jomot Jj:suup:;:l Mg | Li| Ry ijr’:)(i)da Fvr| Fpk  MvR MpmotvR
DxP [min"]  [mm] [Nm] [A] [Nm] [A] [kgem?] [Nm] [mH] [©Q] I\ [kN] [ka]

70 054 @ 06 012 64 7.0

3000 150 17 125 52 51 056 062 014 43 71 2249 8 15 53 71 77

300 061 | 067 0.19 84 90

70 054 @ 06 012 64 7.0

:‘g(; 4500 150 17 17 52 70 056 062 014 43 37 1161 62 15 53 71 77

300 061 | 067 0.19 84 90

70 054 @ 06 012 64 7.0

6000 150 17 22 52 90 056 062 014 43 225 741 485 15 53 71 7.7

300 061 | 067 0.19 84 90
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Caractéristiques techniques

§ CMS50
|
CMS50M
STOP
Limitation de couple obligatoire
Vis | ny Longueur ., M I J J Jsupl Mg L, R, Y02 F F, m m
N de course 0 0 pk max Mot bMot bsuppl B 1 1 froid pk bMot
DxP [min] [mm] [Nm] [A] [Nm]  [A] [kgem?] [Nm] [mH]| [Q] | [V] [kN] [ka]
70 079 | 0.85 0.12 6.8 7.4
e 52" | 3.6% 1
3000 150 24 168 (1032 (@6 081 | 0.87 014 43 (385 996 90 22 53 75 8.1
300 086 | 0.92 0.19 8.8 9.4
70 079 | 0.85 0.12 6.8 7.4
KGT  iso0 150 24 23 520 80% " 0ei 087 o044 43 205528 66 22 53 75 8
15x5 I ~1(10.3)2 (1312~ : : : o s A B
300 086 | 0.92 0.19 8.8 9.4
70 079 | 0.85 0.12 6.8 7.4
e 52" | 6.5% 1
6000 150 2430 (1032 (17.1)9 081 | 0.87 0.14 4.3 [12.0 3.21| 505 22 53 75 8.1
300 086 | 0.92 0.19 8.8 9.4
1) Couple admissible maximal
2) Valeurs moteur standards
3) Courant admissible maximal
CMS50M avec ventilation forcée VR
STOP
Limitation de couple obligatoire
Vis | ny |Longueuri, i M I J J Jsuppl Mg | L, R, YP0a Fuo F. myg m
N de course MOVR lovrR pk max Mot | “bMot | g oot | B 1 1 toia | VR Tpk MVR  MbmotvR
DxP [min] [mm] [Nm] [A] [Nm] [A] [kgem?] [Nm] [mH] [Q] | [V] [kN] [ka]
70 079 085 | 0.12 7.4 8.0
e 52" | 3.6%
3000 150 28 |20 (1032 @.67 081 | 087 | 014 43 385996 90 25 53| 8.1 8.7
300 086 | 0.92 | 0.19 9.4 10.0
70 079 085 | 0.12 7.4 8.0
KGT  1so0 150 28 27 520 500 081 087 014 43 205528 66 25 53 81 87
15x5 A (1032 (1312 2 : : : i 2 : .
300 086 092 | 0.19 9.4 10.0
70 079 085 | 0.12 7.4 8.0
e 52" | 6.5%
6000 150 28 |35 (1032 (17.19 081 | 0.87 | 014 43 [12.0 321 505 2.5 5.3 | 8.1 8.7
300 086 092 | 0.19 9.4 10.0

1)

Couple admissible maximal

2) Valeurs moteur standards

3)
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Caractéristiques techniques

CMS63

4.7 CMS63
4.7.1 Caractéristiques
Le tableau suivant présente les caractéristiques principales.
Exécution Standard En option
Indice de protection 1P65
Protection thermique KTY
moteur
Position de montage M1 / M2, voir chapitre 4.20.2 MO

Ventilation

Autoconvection / Refroidissement par eau

Ventilation forcée VR

Lubrification Lubrification par bain d’huile

Protection de la tige

Tige lisse avec systéme d’étanchéité

Lubrifiant compatible agroalimentaire

4.7.2 Caractéristiques techniques

STOP

mécanique max.)

Longueur de course 100, 200, 400 et 600 mm — Nepk = 4500 min™! (vitesse

Les tableaux suivants contiennent les caractéristiques techniques.

CMS63S
Vis | ny longueur My 1 Juot  Jomet | JsuPl Mg L, Ry Y02 FOFL m  mpwe
de course P max ° ° bsuppl froid P °
DxP | [min']  [mm] [Nm [A] [Nm] [A] [kgem?] [Nm] | [mH] | [Q] I\ [kN] [ka]
|

100 192 | 226 077 95 105
200 224 258 1.09 1 12

3000 29 215 111 12.9 93 365 679 90 24 10
400 264 298 149 15 16
600 31 344 195 18 19
100 192 226 077 95 105
KGT | 400 2%0 59 305 111 183 224 298 109 g4 yg3 334 64 24 10 12
25x6 400 264 298 149 15 16
600 31 344 195 18 19
100 192 226 0717 95 105
6000 220 59 39 111 234 224 258 109 o0 45 21 50 24 10 12
400 264 298 149 15 16
600 31 344 195 18 19
100 169 203 054 95 105
3000 o 29 245 M4 129 L SE 93 365 679 %0 28 10
PoT | 4500 ;gg 29 305 111 183 12? 2?2 822 93 183 334 64 28 10 if 110:
100 169 203 054 95 105
6000 29 39 14 284 L P UL 93 112 21 50 28 10 -
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==| cmMse3

|
CMS63M
STOP
Limitation de couple obligatoire
Vis | ny Longueur . I Inot | J Jsuppl M. L, Ry Y03 F F, m m
N de course 0 0 pk max Mot |YbMot Jbsuppl B 1 1 froid pk bMot
DxP | [min'] [mm] [Nm [A] [Nm] [A] [kgem?] [Nm] [mH]| [Q] @ [V] [kN] [kal
|
100 269 303 077 1 12
w000 20 ss g 11470 709 130183 109 o, 125 135
400 C0P (2142 (21.6)2 341 375 149 : ‘ : 16.5 17.5
600 387 421 195 195 205
100 269 303 077 " 12
KGT 200 119 1193 301 335  1.09 125 135
4500 53 54 93 98 148 67 41 10
25x6 400 (2142 (32.4)? 341 375 149 16.5 17.5
600 387 421 195 195 205
100 269 303 077 " 12
soo0 20 sa g 11470 1529 301 836 109 oo, . 125 135
400 0T (21472 (4142 341 375 149 e : 16.5 17.5
600 387 421 195 195 205
3000 %0 53 36 M0 799 246 28 | 054 o0 o, a6 00 52 10 12
200 <P (2142 (21.6)2 258 292 066 : ‘ : 125 135
PGT 100 1110 1193 246 28 054 1M1 12
4500 53 54 93 98 148 67 52 10
20x5 200 (2142 (32.4)? 258 292 066 125 135
6000 %0 53 g 11701 152% 246 28 | 054 . oo 490 s 52 10 12
200 <P (2142 (4142 258 292 066 Sl e A ' 125 13.5

1) Couple admissible max.
2) Valeurs moteur standards
3) Courant admissible max.
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CMST71

48 CMS71
4.8.1 Caractéristiques
Le tableau suivant présente les caractéristiques principales.

Exécution Standard En option
Indice de protection IP45 (IP65)")
Protection thermique TF KTY/TH
moteur
Position de montage Au choix
Ventilation Convection

Lubrification

Point de graissage fixe par graisseur standard

DIN 71412-A Dispositif de graissage, chapitre 9.5

Protection de la tige

Soufflet

1)

pour composants électriques

4.8.2 Caractéristiques techniques

Les tableaux suivants contiennent les caractéristiques techniques.

STOP

Longueur de course 200 mm — ngpi = 3000 min™! (vitesse mécanique max.)
Longueur de course 350 mm — ng,, = 2000 min! (vitesse mécanique max.)

STOP

Limitation de couple obligatoire

) Long.de Upo 2
Vis NN | course Mo o Mk Imax | Imot | JbMot | Jsuppl | Jbsuppl  MB | L1 | Ry fr?:ida F | Fox | M | mpyot
- Nm Nm
DxP [min"]  [mm] [] [Al | [Nm] [Al [kgem?] [] [mH]| [Q] | [VI] [kN] [ka]
) 929
200 95 42 (gﬂ)z) (19628)2) 325 375 233 266 19 24 25 151 67 20 19 20
2000 alAdins
) 7.39)
350 9.5 4.2 (;‘15'2)2) (17538)2) 453 503 361 394 19 24 25 151 6.7 159 25 26
221" 13.6%
. 200 95 62 Giin (sap 925 375 283 266 19 11 112 102 67 20 19 20
32x6 3000 16.67  10.8% 4)
380 95 62 4000 (az) 453 503 361 394 19 11 112 102 67 15Y 25 26
2211 2119
200 95 96 iin) pn 925 375 233 266 19 45 05 65 67 20 19 20
4500 16.61) 16.8%
350 95 96 3142 (g2 453 503 361 394 19 45 05 65 67 15425 26
2000 200 95 42 314 168 | 325 375 233 | 266 | 19 24 25 151 36 17 19 20
SO 3000 200 95 62 314 25 325 375 233 266 19 11 142 102 36 17 19 20
4500 200 95 96 314 38 325 375 233 266 19 45 05 65 36 17 19 20
T o)
2000 200 95 42 (5‘1"2)2) (12'2)2) 325 375 233 266 19 24 25 151 72 20 19 20
) 3)
;f;‘(Ts 3000 200 95 6.2 (5‘1"2)2) 22555)’2) 325 375 233 266 19 11 112 102 7.2 20 19 20
244" 243
4500 200 95 96 2495 1o 325 375 233 266 19 45 05 65 72 20 19 20

o=

Couple admissible max.

Valeurs moteur standards
Courant admissible max.
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4.9

Caractéristiques techniques
Freins

La tension de raccordement des freins est DC 24 V ; leur couple de freinage est toujours
le méme. Les freins ne peuvent étre montés ultérieurement et fonctionnent sans redres-
seur ou commande de frein. Pour le raccordement des freins, tenir compte des courants
maximaux des freins (voir tableau au chapitre 4.10). La protection contre les surtensions
réseau doit étre mise en place par le client, par exemple a I'aide de varistors.

Les freins sont compatibles avec toutes les classes de vitesse.

Le frein est débloqué électriquement ; le freinage se fait mécaniquement aprés coupure
de l'alimentation.

STOP

En cas de polarité incorrecte, le frein ne fonctionne pas. Veiller a ce que la polarité soit
correcte.

STOP

Respecter les instructions des organismes correspondants concernant la sécurité en
cas de rupture de phase et sa répercussion sur le branchement / la modification de
branchement !

REMARQUE

En raison de la tension continue a commuter et de lintensité élevée, prévoir des
contacteurs-frein spéciaux ou des relais de la catégorie d’utilisation AC-3 selon
EN 60947-4-1.

Le frein mécanique ne doit pas étre utilisé en fonctionnement normal, mais sert uni-
quement en cas d’arrét d’'urgence ou en tant que frein de maintien en cas d’arrét de la
machine.

Respecter les indications concernant la procédure de commande du moteur et du frein
contenue dans les notices d’exploitation pour variateurs correspondantes.
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Caractéristiques techniques
Freins BP / BS

4.10 Freins BP/BS

Dans le tableau suivant figurent les caractéristiques techniques des freins.

Type de Type de Uy R I P Mg ty t
moteur frein [Vbcl [?] [A] wi [Nm] [103s] | [1035s]
CMS50S

BP04 56.5 0.42 10.2 43 60 15
CMS50M
CMS63S 24

BP09 35 0.67 16 9.3 60 15
CMS63M
CMS71L BS2 34 0.71 17 19 120 120
Mg = couple de freinage
P = puissance absorbée de la bobine
tq = temps d’appel
t,  =temps de retombée

| = courant d’utilisation a 20 °C
R = résistance de la bobine

Uy = tension nominale

° REMARQUE
1 Les temps d’appel et de retombée des freins donnés dans le tableau précédent ne
tiennent pas compte des spécificités des installations clients.
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4.11 Commande de frein BMV
En option, les freins pour les vérins électriques CMS peuvent étre pilotés via le relais de
freinage BMV.

Dans tous les cas d’application, le frein de maintien BP peut étre piloté via le relais BMV
ou un relais du client avec protection par varistors.

A condition que les spécifications pour un pilotage direct du frein soient respectées, il
est également possible de piloter un frein BP directement depuis la sortie frein d’'un ser-
vovariateur MOVIAXIS®.

Commande de frein BMV

K12 £

ot o -
24 Vg 24 Vpc
11 2

65518AXX

[11 Alimentation 24 V externe du frein

[2] Sortie frein variateur

Cotes

BM. ...

S w

75

HHH HEHH

Q|| o2

22.5 68

91.5 )

01645BXX

[1] Fixation sur profilé support EN 50022-35-7.5
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4.12 Exécution supplémentaire : ventilation

Ventilation forcée

Codification VR
Description Les vérins électriques des types CMS50 / CMS63 peuvent sur demande étre équipés
d’une ventilation forcée. La ventilation forcée VR est livrable pour une tension DC 24 V.
Les moteurs peuvent étre équipés ultérieurement d’'une ventilation forcée grace a un kit
d’adaptation.
REMARQUE
o La ventilation forcée ne peut étre utilisée que pour une fréquence vibratoire maximale

1

de1g.

Installation
mécanique

Raccordement
électrique

Fixation du capot de ventilateur VR

Moteur Vis Couple de serrage
CMS50 / CMS63 M4 x 8 autotaraudeuses 4 Nm

La ventilation forcée VR n’est livrable que pour une tension continue 24 V.
+ DC24V+20%

* Raccordement par connecteurs

- Section de raccordement maximale 2 x 1 mm?2

* Presse-étoupe Pg7 avec diamétre intérieur 7 mm

2
- ©
DC 24 V ©
+ ©
1
50990AXX
Contact connecteur Raccordement
1 24V +
2 oV
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Kit d’adaptation
pour CMS50 /
CMS63

Caractéristiques techniques

Exécution supplémentaire : ventilation

1

REMARQUE

Ventilation forcée : caractéristiques techniques

/VR

Le montage du kit d’adaptation ventilation forcée pour les moteurs CMS50 - CMS63 ne
doit étre réalisé que par du personnel autorisé par SEW.

Type de ventilation forcée VR

Taille de moteur CMS50S / M CMS63S / M
Tension d’alimentation DC 24V +10 % 24V +10 %
Consommation de courant DC 0.15A 0.25A
Puissance absorbée 3.5W 6.0 W
Débit d’air nécessaire 56 m3h 80 m%h

Température ambiante

-20°Ca+60°C

Indice de protection IP54 / IP55
Raccordement électrique Connecteurs
Section de cable max. 3x 1 mm2

Diameétre intérieur presse-étoupe 7 mm

Alimentation UWU52A

En version pour tension alternative, la ventilation forcée VR est livrée avec une alimen-
tation UWUS2A.

Entrée : AC110-240V, 1,04 - 0,63 A, 50 /60 Hz
Sortie : DC 24 V, 2,5 A (40 °C), 2,0 A (55 °C)
Raccordement : bornes a visser de 0,2 - 2,5 mm2, débrochables

Indice de protection : IP20 ; fixation sur profilé support selon EN 60715 TH35 dans l'ar-
moire de commande

Référence : 0188 1817
Cotes de l'alimentation UWU52A

5od — B3
76
(o)

101
1M

38

59049AXX
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Ventilation forcée
complete — . s
Ventilation forcée pour moteur type Référence
CMS50 1332 8697
CMS63 1332 7569
Kit d’adaptation pour CMS50 / CMS63
REMARQUE
Le montage du kit d’adaptation ventilation forcée pour les moteurs CMS ne doit étre
i réalisé que par du personnel autorisé par SEW.
Kit d’adaptation Référence
Kit VR CMS50S / M 1333 2414

Ventilation forcée cpl. pour CMS50
Vis a téte cylindrique M4x8-Tx-ST-A2F

Rondelle Grower

Couvercle de carter
CMS50/AS1H/ES1H/RH1M

Vis

Rondelle

Joint pour couvercle de carter CMS50

Kit VR CMS63S / M 1333 2422
Ventilation forcée cpl. pour CMS63
Vis a téte cylindrique M4x8-Tx-ST-A2F

Rondelle Grower

Couvercle de carter
CMS63/AS1H/ES1H/RH1M

Vis

Rondelle

Joint pour couvercle de carter CMS63

Le kit d’adaptation ventilation forcée est composé des éléments suivants :
* Ventilation forcée compléte
» Sachet d’accessoires
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4.13 Refroidissement par eau du CMS63

Le CMS63 est équipé de série d’'un raccordement prévu pour le refroidissement par eau.
L’arrivée et la sortie de I'eau de refroidissement peuvent étre inversées.

65925AXX

[1] Raccordement pour le refroidissement par eau 2x G1/8 (joint du flasque et presse-étoupe cété machine)

Le refroidissement par eau permet d’augmenter la capacité thermique de I'entrainement
de jusqu’a 25 %. Les valeurs pour le refroidissement par eau indiquées dans les
courbes thermiques de couple sont basées sur les paramétres d’exploitation suivants :

* Température de I'eau de refroidissement a I'entrée : 25 °C
» Augmentation de la température de I'eau de refroidissement a la sortie : env. 5 °C
+ Débit : 4 I/min

Un débit plus important augmente peu I'effet de refroidissement.
Propriétés requises pour I'eau de refroidissement

* Pression de fonctionnement max. : 2 bars

» déminéralisée et dessalée

+ exempte de corps étrangers et de dépdts

» Protection contre le gel nécessaire

Les éléments traversés par I'eau de refroidissement sont traités contre la corrosion. Ce-
pendant, I'eau de refroidissement doit étre exempte d’additifs chimiques agressifs ;
dans le cas contraire, priére de consulter I'interlocuteur SEW local.
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4.14 Codeurs

Les types de codeur suivants sont possibles avec les vérins électriques.

4.14.1 Résolveur

Référence RH1M 0199 031 4
Nombre de péles 2

Primaire Rotor
Tension d’entrée 7V
Fréquence d’entrée 7 kHz
Rapport +10 % 0.5
Décalage des phases +5° +13°
Impédance d’entrée +15 % 130 +j120 O
Impédance de sortie +15 % 200 +j270 Q
Résistance d’entrée +10 % 82Q
Résistance de sortie +10 % 68 Q

Défaut électrique max. +6

Plage de température -565°C a +150 °C

4.14.2 Codeurs HIPERFACE®

/ES1H, /AS1H, /AKOH

Les codeurs HIPERFACE® proposés en option, sont des alternatives au résolveur.
Type ES1H AS1H AKOH
CMS50S / M et CMS63S / M 1335 496 5 13354957

1335661 5

CMS71L 1332 860 3 1332 858 1
Tension d’alimentation DC 7 - 8- 12V protégée contre l'inversion
S::;(:‘Tmation maximale de 140 mA 120 mA
Fréquence maximale 200 kHz 26 kHz
Impulsion(s) (période(s) sinus) 1024 128
par tour
Amplitude de sortie par canal 0.9 - 1.1 Vgg sin/cos 0.8 - 1.1 Vgg sin/cos
Résolution monotour 32768 impulsion(s)/tour (15 bits) 4096 impulsion(s)/tour (15 bits)
Résolution multitour - 4096 tours (12 bits)
Protocole de transmission HIPERFACE®
Sortie sérielle de données Pilote selon EIA RS485
ﬁ%s_'sztgggil:)"°s°"'a"°" <200 m/s? (DIN CEI 68-2-6) <100 m/s? (DIN CEI 68-2-6)
Vitesse maximale 12000 min™! 9000 min™’!

Raccordement
Plage de température

Connecteur rond 12 pdles
-20°Ca+110°C
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4.15 Dispositifs de commutation et de protection pour les moteurs

4.15.1 Mesures de protection

Les vérins électriques doivent étre protégés aussi bien contre les surcharges que contre

les courts-circuits.

Pour que les moteurs soient ventilés correctement, veiller a laisser un espace longitu-
dinal et transversal suffisant pour que I'air de refroidissement puisse circuler librement.

En fonctionnement conforme a la destination des appareils, la température de surface
peut dépasser 100 °C ; ceci est d0 a la classe d’isolation F. |l faut donc prévoir des me-

sures de protection contre les contacts accidentels.

Pour protéger le bobinage moteur contre les risques de surchauffe, les moteurs sont

proposeés avec sondes de température.

Capteurs KTY CMS50/63/71

La mesure de température se fait par les capteurs KTY 84 - 130 montés de série. Pour
la protection thermique du moteur (I2t, surveillance du courant efficace), le modéle de
moteur adéquat doit étre activé dans le variateur. Les renseignements sur la maniére

de procéder figurent dans la documentation du variateur.
Tenir compte des points suivants.

» Veiller impérativement au raccordement correct du KTY pour garantir la mesure cor-

recte par le capteur de température.

» Dans la boucle de courant du KTY, éviter des courants > 4 mA car un échauffement
propre excessif de la sonde de température peut endommager son isolation et le bo-

binage moteur.

La courbe présentée dans lillustration suivante montre I'allure de la résistance pour un

courant de mesure de 2 mA.

R

2000 A---rmmmmyeeee oo A CTTTTT T CooTTTATT T cooTTTTT T :

1800
1600

1400
1200

1000
800
600
400

T e e

200
9 [°C]

50927AXX
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Sondes de température TF (option sur CMS71L)
Les sondes de température sont conformes a la norme DIN 44082.
Contrdle de la résistance (prévoir un appareil de mesure avec U <2,5V ou |l <1 mA)
» Valeurs normales : 20...500 Q, a chaud > 4000 Q

Thermostats TH (option sur CMS71L)
Les thermostats sont branchés en série et réagissent (= ouverture) lorsque la tempéra-
ture admissible du bobinage est dépassée.

Données TH AC DC
Tension max. AC 60 V" DC 60V DC 24V
Courant (coso = 1,0) AC25A
DC1.0A DC1.6 A
Courant (coso = 0,6) AC1.6A

1) En cas d’exécution avec boite a bornes, 250 VAC sont admissibles.

4.15.2 Mesures CEM
Les servomoteurs synchrones de SEW sont des composants destinés au montage dans
des machines ou des installations. Le constructeur de la machine ou de I'installation est
responsable de la mise en conformité avec la directive CEM 89/336/CEE.

Pose des liaisons  Le cheminement commun de la liaison frein et du cable de puissance n’est autorisé que
frein si la liaison frein ou le cable de puissance est blindé(e). Nous préconisons I'utilisation
de cables préconfectionnés, voir chapitre 5.

Remarques pour Tenir compte des consignes suivantes pour le raccordement du codeur.

le raccordement . jjjiser exclusivement du cable blindé avec des fils torsadés par paires.

du codeur ) . L
+ Mettre le blindage a la terre aux deux extrémités par un contact plat et de grande sur-
face.
Protection Le cheminement commun n’est autorisé que si la liaison KTY ou le cable de puissance

thermique moteur est blindé(e). Nous préconisons I'utilisation de cables préconfectionnés, voir chapitre 5.
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4.16 Eléments fournis

1

4.16.1 CMS50S/M

4.16.2 CMS63S/M

4.16.3 CMST71L

REMARQUE

Le délai de livraison pour un vérin électrique avec vis a recirculation de billes
(KGT) est de 3 semaines.

Le délai de livraison pour un vérin électrique avec vis a rouleaux planétaires
(PGT) est de 8 semaines.

Vérin électrique avec tige lisse
4 boulons ajustés joints
Connecteurs

Différentes pieces de raccordement optionnelles (pieces d’adaptation rigides, roule-
ments articulés)

Vérin électrique avec tige lisse
Prét pour I'adaptation sur flasque, 4 vis et 4 goupilles jointes
Connecteurs

Différentes pieces de raccordement optionnelles (pieces d’adaptation rigides, roule-
ments articulés)

Vérin électrique avec vis filetée montée et soufflet

Piéces de raccordement mécaniques avec douille de palier lisse (pivot, liaison a car-
dan optionnelle)

Orifice de graissage fixe (dispositif de regraissage optionnel prémonté)
Connecteurs
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4.17 Cotes de fixation CMS50S / M

4.17.1 Cotes de fixation pour une course de 70 mm

30 395« |RH1M
t"& 17
45 156.5
il £0.02
o ! o
g " & ' —
5 ; +
¥ — S —
@@%{W@ o o . ?ﬁ $ @
GO R =i
w S
P 134 mm CMS50S
T 163 mm gmgggasP
173
168 & 202 mm_GMS50M/BP |
Bouchon d’obturation pour orifice de graissage
Graisseur DIN71412-A Connecteur codeur
eut étre pivoté a 270° max.
Course 70 +1 64.5 ‘/p P
! M16
o) ﬁ
o3 e _ N ®
@I (@I SE=c::: N
| = . |
‘ 14 © M8 Connecteur puissance
i 35 ‘ * @10 H7 peut étre pivoté a 270° max.
e 35 ]
Position de
graissage
\
30
245 B IES1H
* IAS1H
E IAKOH
N~ = —
~ i S o0
4
™ e AW @] B I S ——— T —
Détail 2 ‘ o%
‘ max.6 Q‘}_’_S
- *@ 38
Y
S | VR
o > _ 48
[s2) S
Q
oo oo 20 ®
15.6 a3- | “HE o I e — — ,7,7
Ooo g ood | 9 |
lo 0oao J o 8
—®q OF ,
072 <109 25

N

Un sachet d’accessoires (avec quatre boulons ajustés) est joint a chaque CMS50 pour
la fixation de I'adaptation sur flasque ou sur roulement articulé.

Sachet d’accessoires (référence SEW : 1333 4204)
4x Poids : 0,1 kg

| 1070

» M8 | 4

13,
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4.17.2 Cotes de fixation pour une course de 150 mm

30 - 395« |RH1M
t’k 17| o
5 Detai 65 236.5 Tr0.0
étai +0.
o pbid o N —
g & i H o g F: 3 — —
0| AY
CISEWISam = e R —
[ px 2 M@; } _&
s SR o7 o S/ il =
T ® g
% 1%% mm 8M§§8§/Bp |
_/ o~ mm
535, 248 S|, o mm GMssomee
Bouchon d’obturation pour orifice de graissage
Graisseur DIN71412-A | Connecteur codeur
eut étre pivoté a 270° max.
. Course 150 1 104.5 \/p P
} M16
r%ﬁ%r R og‘ o ,7%9,7,4%7 ©
Lv$jL LT:T‘/JU,L S NIDAN| ‘—‘
| - -
| 14 © M8 Connecteur puissance
! 3 1017 peut étre pivoté a 270° max.
75 ‘
Position de |
graissage
30
a5 2 EstH
* IAS1H
= | IAKOH
~ kL.
4 ™~ © £0
I~ SISEWIS B [ et——— s 5 R
Détail Z ! o
‘ max.6 F() 3_’_81
[]
AL |
J IH VR
N 2 .':i;\, 48
[s2]
Q
0 ®
15.6 - 4 4%,7,7,7,7,,7,7
i
Q3 ©
[{o
=9 OF ,
o72 |« 109 25

N\

65936AFR

Un sachet d’accessoires (avec quatre boulons ajustés) est joint & chaque CMS50 pour
la fixation de I'adaptation sur flasque ou sur roulement articulé.

Sachet d’accessoires (référence SEW : 1333 4204)
4x Poids : 0,1 kg

| 1070

» M8 | 4
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-
4.17.3 Cotes de fixation pour une course de 300 mm
30, 395« |RHIM
t#s 171,
: Détail . 3865 70.02
étai +0.
o pdbd o N _
g Ff A ¥ g i
e % A}
CISEWE s = + \\I'——————— o
W s jH‘”- 3=
& | g ® ==
‘ 8
5 163 mm oMSsosEP |
_/ o~ mm
535, 398 ~ 55 mim CMSSOMIBP
Bouchon d’obturation pour orifice de graissage
Graisseur DIN71412-A | Connecteur codeur
_ Course 300 #1 1795 l/peut étre pivoté a 270° max.
} M16
SN
(T { QF‘}L < | —E5H ——X«B——74 2
| - -
i 14 © M8 Connecteur puissance
! @ 10 H7 peut étre pivoté a 270° max.
150 ‘
Position de |
graissage
30
" 23« |ESTH
: IASTH
. | JAKOH
N — 5
4 |
il SISEWIS S P — e S B
Détail Z [
‘ max.6 1) @_’_Eﬁ
anNiia:
7 S
N2 , 48
Q
B
15.6 - 8 I s B
(o]
©|
ﬁjﬂ_ﬁﬁ A §
|« 109 25,1
/
65938AFR
Un sachet d’accessoires (avec quatre boulons ajustés) est joint a chaque CMS50 pour
la fixation de I'adaptation sur flasque ou sur roulement articulé.
Sachet d’accessoires (référence SEW : 1333 4204)
4x 2 Poids : 0,1 kg
Y Y y
o+ —f=1s
Y [ [
ol 7 116 1 13,
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4.17.4 Options de montage supplémentaires

Les trois illustrations suivantes présentent les différentes possibilités de fixation du vérin
électrique. Il est fixé sur une surface de montage a I'aide des éléments de fixation re-
présentés en gris dans les illustrations. Ces éléments peuvent étre pivotés par pas

de 90°.

Adaptation sur
flasque

Peut étre pivoté par
pas de 4x90° Peut étre pivoté par

E pas de 4x90°
- _== ; T

- E\
‘ _ M8 |
Variantes de fixation possibles :
devant et au milieu

38.5 0.1

2 x boulon ajusté (couple de serrage 12 Nm)

2 x vis H DIN EN ISO 4 014 M8x70
90 . 1SO 7379 10x16-12.9 (M8)

114

65534AFR

Le kit d’adaptation sur flasque est composé des piéces suivantes.

Kit d’adaptation sur flasque (référence SEW : 1333 3305)
Poids : 0,65 kg
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Adaptation sur roulement articulé
L’illustration suivante présente la possibilité de fixation du vérin électrique. |l est fixé sur
une surface de montage a l'aide des éléments de fixation représentés en gris dans les

illustrations.

—— 7 L
©
S — HeYa
Y©
O |
M8 H S
72 +0.1
' 2 x goujon & 166
o I}
N i
A
E —
I @ | IS _ I
I ~ -1 3 3
\J '
@) % Q i

2 x boulon ajusté (couple de serrage 12 Nm) 2 xvis H
DIN EN ISO 4 014 M8x70

ISO 7 379 10x16-12.9 (M8)
65533AFR

Pour le type de fixation présenté, les éléments suivants sont indispensables.
Kit d’adaptation sur flasque (réf. SEW : 1333 3305)

Kit d’adaptation sur roulement articulé (réf. SEW : 1333 3313)
Poids : 0,65 kg

Poids : 0,23 kg

2x >

ﬂfo
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4.18 Cotes de fixation CMS63S /M

4.18.1 Cotes de fixation pour une course de 100 mm

32
16
1T 55 /IRH1M _
Détail Z 12003 S
Bl ol 110201 H
S | R & | 1 8
4
DISEV IR A —— — M ——
N i Taie
& | i
% 3 S ] | 56.5 +0.1
d |9 1635 mmcwmsess 9 | -
&8 Sipm Queoner ¢ |.89s01
192 o [*1 5455 mm CMSE3M/BP | N>
- \
«_Course 100 +1 ) 9 M12 N
" ~—| © N 0
‘ &g 3 4 QP
\ o7 . Connecteur codeur
L = L~ peut étre pivoté a 270° max.
ahn gl e A s |E
N ] | e
o3 20 Y Connecteur puissance
ol peut étre pivoté a 270° max.
@8H7 || Raccord eau de
refroidissement ‘
32
as 284 /ESTH
* IAS1H
o | IAKOH
< — =
© N QG
lo B @ +"F——— -
- | o®
Détail Z o g ja34,]
s : }:% L 138 25 |
(e j o
— <t
10 +® "
-l \ - - Y
405 &
T e | o~
\{ VR 46 -
0102 !
65690AFR

Un sachet d’accessoires est joint a chaque CMS63 pour la fixation de I'adaptation sur
flasque ou sur roulement articulé.

Sachet d’accessoires (référence SEW : 1652 1137)

ax Poids : 0,15 kg
@ 4x
u =
i '
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|
4.18.2 Cotes de fixation pour une course de 200 mm
32
J6
1T 25 /IRH1M _
Détail Z -1420.03 S
- 3 10 £0.1 ©
S ) 3 | % = 3 8
%) i
SEVVE) s - e B 1) S —— —rT
‘ i & )
SR $ ‘ 5
‘ 8 S4B +0.1
ol |F 1635 mm cMse3 RS 56.5 0.
& |g Is3mm clsssee | & 89 +0.1
83.5 292 o |7 2425 mm GMSM/BP <
= \
< Course 200 +1 ) [ M12 N
r %8 @ N O
‘ Q= % Iy 9 Connecteur codeur
\ | & ecteur code
i I~ 2 peut étre pivoté a 270° max.
/’FTL)T'H 1 ) C’j
S —— AN | — 08 =
o thy/| —H
og 20 Y Connecteur puissance
9 o peut étre pivoté a 270° max.
@8H7 || Raccord eau de
refroidissement |
32
ons 26+ /ESTH
- IAS1H
- | IAKOH
<t =
Y & NS RS
YSEWIS T —
G)@
= 5l o
Détail Z o B
Q Q E
H— - 46
(o j
&
<10 g —m
k A
ol 40.5 | &
- - o) o
|
Mﬁ_ﬂﬁ Y
102 138 25
65716AFR

Un sachet d’accessoires est joint a chaque CMS63 pour la fixation de I'adaptation sur

flasque ou sur roulement articulé.

Sachet d’accessoires (référence SEW : 1652 1137)

4x
@) X
=) B
" '
g
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4.18.3 Cotes de fixation pour une course de 400 mm

1 32,
16
1T 2 IRH1M _
Détail Z 14 +0.03 S
- 10 +0.1 :)'
o b & 2
N FT R © < p ©
| 2 i
FSEWEC) S : — =t
[ < ] A Paca
i < RS I A
e % > 5
S G 163.5 mm CMS63S ,\co\\ —~ 56.520.1
q|5 S e ¢ |90
835 | o | 542 5'mm CMS63M/BP S —
Course 400 +1 9 . ?} M12 N
N 1Y S S
o7 Connecteur codeur
L P = 2l peut étre pivoté a 270° max.
/’ﬁ7L’¥'ﬂ _ B ] T _ 1 g =
Tl fﬂt A1 —-©@— 1w E’V
J ! e
oo 20 %Dr Connecteur puissance
0 o peut étre pivoté a 270° max.
@8H7 ||  Raccord eau de
refroidissement
a5 2. /ESTH
: IAS1H
IAKOH
< —
RYSENVIS Tt ———"Ft 1T
G}Q
t w —
Détail Z g ﬁg j34,]
=S = é | 138 25,
rly 5 ; .
{ eARERRRS S N
- 10 i/ e a4 | Y
w1 40.5 | ::{ = }:: N G}@
v VR 46
|
65975AFR

80

Un sachet d’accessoires est joint a chaque CMS63 pour la fixation de I'adaptation sur
flasque ou sur roulement articulé.

Sachet d’accessoires (référence SEW : 1652 1137)

4x

=
.

R—

Poids : 0,15 kg
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4.18.4 Cotes de fixation pour une course de 600 mm

+¥¢
16
1T 25 /RH1M _
Détail Z - 1420.03 S
3 3 10 +£0.1 ©
de gl % , 8
EISEWLI SR : i
! 3] £ |rea |
[se] O,
= S 163.5 mm CMs63S ,\Q}\ L 56.5 20.1
5 g amser | & |sesos
835 | 724 o |1 2425 mm CMS63M/BP <3
- \
- Course 600 +1 0 9 Mi12 N
A X3 g &2
\ | g % f Connecteur codeur
L i ol peut étre pivoté a 270° max.
rZEer 1 =
o — A — o (A b
R th !/l e
= 20 :PT Connecteur puissance
Q o peut étre pivoté a 270° max.
@8H7 ||~ Raccord eau de
refroidissement ‘
32
" 2 EstH
- IAS1H
. | JIAKOH
<t  —
Y @ NS &
YSEWES T 11T
@Q
‘0': w =
DétailZz o @B 134,
T Q
i H— 138 25,
g B0 |
— <t
@& N|
>l |10 Aj},gk,i,i,i o i | y
1405 ! }{D &
y VR 46
0102 ]
65796AFR

Un sachet d’accessoires est joint a chaque CMS63 pour la fixation de I'adaptation sur
flasque ou sur roulement articulé.

Sachet d’accessoires (référence SEW : 1652 1137)
4x
@ 4x
)
i '

Poids : 0,15 kg
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—— Cotes de fixation CMS63S / M

4.18.5 Options de montage supplémentaires

Adaptation sur L’illustration suivante présente la possibilité de fixation du vérin électrique. Il est fixé sur
flasque une surface de montage a I'aide des éléments de fixation représentés en gris dans les
illustrations. Ces éléments peuvent étre pivotés par pas de 90°.

Peut étre pivoté par pas de 4x90°

95

a2
©
H M12 %

94 +0.1
» 120

47.5 +0.1

2 x vis a six pans ISO4762-M12x20

HOTET I

T

T A T

V
2 x goupille cylindrique ISOS?A 8x20

111 0.1

.. 133

89
©

e

2 x vis a six pans 1SO4014-M12x100

64892AFR

Le kit d’adaptation sur flasque est composé des piéces suivantes.

Kit d’adaptation sur flasque (réf. SEW : 1652 1102)
Poids : 3,5 kg
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Cotes de fixation CMS63S / M ====

Adaptation sur roulement articulé

L’illustration suivante présente la possibilité de fixation du vérin électrique. |l est fixé sur
une surface de montage a l'aide des éléments de fixation représentés en gris dans les
illustrations.

Monter la rondelle de frottement avec s
lisse orientée c6té moteur !

Peut étre pivoté par pas de 4x90°

95

Y
T 50
94 +0.1

120

47.5 0.1

Goujon & 2217

Y
RER

= N L}Jﬁé%ﬁ% = |

v YOI T

176
154 +0.1

-

64900AFR

Pour le type de fixation présenté, les éléments suivants sont indispensables.

Kit d’adaptation sur roulement articulé (réf. SEW : 1652 1129) Kit d’adaptation sur flasque (réf. SEW : 1652 1102)

Poids : 0,9 kg Poids : 3,5 kg

2x
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4 —] Caractéristiques techniques

4.19 Cotes de fixation CMS71L

REMARQUE
: Les cotes de fixation pour les vérins électriques CMS71L sont identiques, quelle que
1 soit 'exécution, avec ou sans frein, avec liaison a cardan ou pivot c6té A. En exécution

avec liaison a cardan c6té B, la distance entre les deux boulons de fixation augmente
de 7 mm!

4.19.1 Cotes de fixation CMS71L/B/RH1M (résolveur) pour une course de 200 mm

544"2 (744 en position sortie) N

47 Adaptation cété B (optionnelle)
Couvercle palier avec liaison a cardan 42

Allongement 7

Adaptation cété B (optionnelle),
Liaison a cardan

/)

55
79

()

Dispositif de graissage (optionnel)
H

63, 46.5 s

Y | . -
2 I @ 32H9 A% g |

% gy

—
_\

™~ ' i

w137 | §)‘7 | [ 12x45°

537+(2) (737 en position sortie)

116

298

+2
598"

Connecteur,

peut étre pivoté & 270° max. Orifice de graissage G1/4 Raccord air de surpression G1/8

. Graisseur DIN 71412-A
Connecteur puissance
2.7,

74 62,

-

o

3
o
®

! o
e — } —1 —
o

|

/ | Course nominale 200
Connecteur codeur L—»

Course max. £ 1 mm
(jusqu’en butée méc.)

64920AFR
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4.19.2 Cotes de fixation CMS71L/B/AS1H (codeur absolu) pour une course de 200 mm

REMARQUE

] Pour les variantes avec codeur absolu, la longueur totale augmente de 34 mm !

578+(2) (778 en position sortie)

Wl 47 Adaptation c6té B (optionnelle)

Allongement _7,.

(o))

Couvercle palier avec liaison a cardan

Adaptation coté B (optionnell

Liaison a cardan

Dispositif de graissage (optionnel)

80.5

[T

o 39

% /,/

<063 .
I @3oHY =%

116

©

D
%

<95,
79

Raccord air de surpression G1/8

' ™ = f
37 | g‘\/
571+(2) (771 en position sortie)
+2
§ 6322
Connecteur,
peut étre pivoté a 270° max. Orifice de graissage G1/4
Connecteur puissance Graisseur DIN 71412-A
J2.7
o 7
OC.’ 74 N7 <02,
e
F - —o
e
7

Connecteur codeur
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Course nominale 200

Course max. £ 1 mm
(jusqu’en butée méc.)

64921AFR

85




4 — Caractéristiques techniques
=z22|  Cotes de fixation CMS71L

4.19.3 Cotes de fixation CMS71L/B/RH1M (résolveur) pour une course de 350 mm

723'5 (1073 en position sortie)

Adaptation c6té B (optionnelle)

47

Allongement 7,

Couvercle palier avec liaison a cardan

42

Adaptation coté B (optionnelle)

Liaison a cardan I y
K,F © - f\ 0 o)
\S o LI\ “4 ™
Dispositif de graissage (optionnel) = !
85
63 37 . 46.5 -+~
o) A 1
) ~N '537)( ‘ e
o2}
/ Y © © <
©l @ | 1 7777777777777777i | g 8 (©) (O] N
= 1 ‘er D ] ) s Sl
> = ] ©
Y }\k’\ /@4 \ & % ol
—— y & 12x45° T
117 S +2
- > 716", (1066 en position sortie)
2
777 &
Connecteur,

peut étre pivoté a 270° max.
Connecteur puissance

Orifice de graissage G1/4
Graisseur DIN 71412-A

Raccord air de surpression G1/8
72.7
62,] °5

74 I

(=]
(=]
™

=

" — iEmiE

©) i

0
1

|

30,

1
Connecteur codeur

86

Course nominale 350

Course max. £ 1 mm
(jusqu’en butée méc.)

65038AFR
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Cotes de fixation CMS71L

4.19.4 Cotes de fixation CMS71L/B/AS1H (codeur absolu) pour une course de 350 mm

REMARQUE

Pour les variantes avec codeur absolu, la longueur totale augmente de 34 mm !

757+§ (1107 en position sortie)

- 47 Adaptation cété B (optionnelle) 42
Allongement 7. Couvercle palier avec liaison a cardan Adaptation coté B (optionnelle) [
Liaison a cardan L
| J 7 4
71 © jNaA g o
\l ® \J ~
I Dispositif de graissage (optionnel) == Y
-« 35
63 37 465, -n r
% L\ A ,?L%’x @ \ﬂ ©
5 )
] 9 WN _ %
o N e ——— ————— =] e\
=R et v ] T”“M— EER
ergd) |2 M~ ]
T
o § & 12x45° T
117 B 750+§ (1100 en position sortie) Q
+2
81175
Connecteur, Raccord air de surpression G 1/8
peut étre pivoté a 270° max. Orifice de graissage G1/4
Connecteur puissance \ Graisseur DIN 71412-A 72.7
\ o
74 | 62 OO.
i T . i :
Il = S — i
o
O‘? 7
® /
Course nominale 350 |

Connecteur codeur
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4.20 Limite mécanique de course

STOP

La course du vérin électrique en position rentrée et sortie doit étre limitée coté client
par des mesures adéquates, par exemple des butées fin de course, des tampons ou
des amortisseurs.

Les butées fin de course mécaniques de la machine doivent étre capables de réduire
suffisamment les forces de réaction et I'énergie cinétique, générées par l'atteinte des
fins de course, pour que la poussée admissible maximale du vérin électrique ne soit pas
dépassée. Pour cela, il faut prévoir des éléments doux et absorbants dont la fonction
sera de réduire I'énergie puis de délimiter la position mécanique finale. En régle géné-
rale, prévoir des tampons ou des amortisseurs dimensionnés en fonction des besoins.

STOP

La longueur nominale de course (Hcus), p- ex. CMS71L course de 200 mm, n’est dis-
ponible que de maniére réduite sur I'application client ; en effet, les distances de sécu-
rité (S) par rapport aux butées fin de course limitent la course efficace (Hgg).

)
'_
<
kS
T
Y
0
[Hes] Course efficace [A] Distance entre les butées fin de course
[Hcusl Course nominale CMS [T] Largeur partielle
[S] Distance de sécurité [M] Masse
Calcul de la La course efficace peut étre calculée avec les formules suivantes.
course utile Hoyy=A-T-2xS
ou

Heff:HCMS'ZXS

— Hefr < Hcwms
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4.21 Fixation c6té machine

4.21.1 Indications pour le montage des CMS50 / CMS63
» La fixation seule d’'un cété, par la tige lisse en sortie, n’est admissible que pour les
types CMS suivants :

— CMS50S avec course de 70 mm
— CMS63S avec course de 100 mm

avec / sans frein.

65731AXX

* Aucune charge radiale ne doit étre appliquée a I'entrainement.

61369AFR
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= Fixation coté machine

» Pas de roulements statiquement surdimensionnés. En cas d'utilisation de roule-
ments articulés, ne pas monter d’éléments supplémentaires.

Roulement articulé

61372AFR

» Laisser I'articulation libre, ne pas la bloquer.

61371AXX

» Aucune charge radiale ne doit étre appliquée a I'entrainement.

61379AXX
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* Ne pas transmettre de forces et de couples via les éléments articulés.

61374AXX

» Eviter tout décalage des éléments de montage.

61376AXX

* Ne pas transmettre de couple via les tiges.

61377AXX

Catalogue Veérins électriques CMS50/63/ 71

91



— Caractéristiques techniques
EEEE Fixation c6té machine

4.21.2 Fixation c6té machine et plage de course des CMS63
Noter que le réglage incorrect de la course lors du montage du vérin électrique peut en-
tralner un mauvais graissage de I'écrou de la vis. En cas de petites courses [A], la po-
sition finale de I'’écrou [2] doit étre inférieure a la moitié de la longueur de course.

T
b
T
|
i
i
|
B}

X

68460AXX

[1] Tige [3] Huile
[2] Ecrou

Le vérin électrique en position M4 ne doit pas étre monté avec tige vers le bas.

o REMARQUE

1 S'’il y a néanmoins besoin d’une position M4 avec tige vers le bas, sélectionner I'entrai-
nement avec position optionnelle MO (toutes les positions de M1 a M6), voir page
suivante.

68459AXX
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Option : position MO (toutes les positions de M1 a M6) pour CMS63

Sur les applications ou la tige sort vers le bas, il faut prévoir une pompe de graissage
intégrée, sélectionnable par I'option "Position MQ", afin de garantir la lubrification
correcte.

Pour graisser les roulements du vérin électrique, on utilise le mouvement de pompage
de la tige entrante et sortante pour amener I'huile grace a des soupapes internes.

+ Tenir compte des restrictions suivantes

Température d'utilisation de -10 °C a +40 °C

Vitesse minimale de 180 tr/min

Pour des températures inférieures a -20 °C, vitesse minimale de 500 tr/min
Course minimale de 50 mm

+ Au moment de la fixation du vérin électrique, tenir compte des points suivants pour
les réglages de course.

— Ne sont pas admissibles des petites courses [A] en continu depuis la position
de tige rentrée [1], au-dessus de la position centrale de course (au-dessus du
niveau d’huile [3]).

68355AXX

REMARQUE

Pour les applications ou la course se situe au-dessus du niveau d’huile, contacter I'in-
terlocuteur SEW local.

jude

REMARQUE

Noter que les restrictions décrites ci-aprés ont un caractére général ! En effet, le sys-
téme de graissage offre de nombreuses possibilités qui peuvent convenir aux spécifi-

cités des différentes applications clients ; contacter l'interlocuteur SEW local.
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— Les courses [A] depuis la position rentrée de la tige [1] doivent atteindre au
moins la mi-course nominale de +25 mm vers le bas.

S

_ e —

(1]

68360AXX

— Des courses [A] inférieures a la mi-course nominale sont admissibles si
I'écrou [2] est complétement immergé dans le bain d’huile [3]. La course [A]
doit étre de 8 mm au moins.

AT

(2]

2
3] (2]

68556AXX
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4.21.3 Indications pour le montage du CMS71L

Aucune charge radiale ne doit étre appliquée a I'entrainement.

61173AXX

Ne pas monter de fixations ou de supports additionnels (surdimensionné

statiquement).

61174AXX

Laisser les articulations libres, ne pas les bloquer.

61175AXX

95
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Ne pas transmettre de forces et de couples via les éléments articulés.

61176AXX

Ne pas décaler les points de montage, voir tolérances pour le montage page 99

61177AXX

Bloquer la vis en rotation.

61178AXX
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Fixation c6té machine S==—

Uniquement en cas de position de montage a I’horizontale avec le réservoir de lu-
brifiant optionnel, monter le réservoir sur les cétés ou en bas. Si un tel montage ne
peut pas étre évité, priére de consulter I'interlocuteur SEW local.

61504AXX
P REMARQUE
1 Dans le cas d’une charge thermique élevée, le dégagement d’air chaud peut influencer
les propriétés du lubrifiant.
Catalogue Veérins électriques CMS50/63/ 71
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4.21.4 Tolérances pour le montage des CMS50S / M sur la machine

L’illustration suivante présente le montage sur les deux cbtés de fixation de
I'entralnement.

@16h7 m
B

// k0.2/C

Ra 0.4

+0.1
21,

AL IEDN

61542AXX

4.21.5 Tolérances pour le montage des CMS63S / M sur la machine
Lillustration suivante présente le montage sur les deux codtés de fixation de
I'entrainement.

@ 20n7 (/P A
2 [0 O
5 5 // l£0.2[c]

65190AXX
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4.21.6 Tolérances pour le montage des CMS71L sur la machine

L’illustration suivante présente le montage sur les deux cbtés de fixation de
I'entralnement.

Standard
@32h7 0.02 @32h7
< '~ <
S //]0.02] 1] S
g 3
—
B g - A's
_ _ _ _ 7!
b | J
‘g  —r
T
[2] [2]
65381AXX
[1]1  Vérin électrique CMS
[2] Pieces machine
Tenir compte des points suivants.
REMARQUE
i » Décalage axial max. entre A et B £0,2 mm
* Les piéces machine doivent satisfaire aux exigences décrites ci-dessus.

» Priére de consulter l'interlocuteur SEW local lorsque les tolérances de montage ne
peuvent pas étre respectées. Un vérin électrique avec liaison a cardan peut éven-
tuellement répondre aux impératifs de montage.

Liaison a cardan

61543AXX

Tenir compte des points suivants.

REMARQUE
1 + Décalage axial max. entre A et B £0,5 mm
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4.22 Courbes couple - courant

CMS50S

CMS50M

100

Wl

65741AXX

Wl

68204AXX
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CMS63S/M

[2]

\

MM,
w

Wy
65742AXX

[1] CMS63M
[2] CMS63S

CMS71

1110

65742AXX
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4.23 Courbes de couples crétes dynamiques et thermiques

Définition

Légende

Remarque

4.23.1 CMS50

M = couple maximal dynamique pour une tension réseau maximale variateur de 360 V,
400V, 460 V ou 500 V

DC 750V =régulée a DC 750 V constante 460V = tension réseau 460 V, non régulée
500 V = tension réseau 500 V, non régulée 400V = tension réseau 400 V, non régulée

360V = tension réseau 360 V, non régulée

Le couple créte dynamique est limité comme indiqué ci-dessous.
+ CMS50M =5,2 Nm
+ CMS63M = 11,1 Nm

CMS50S ny = 3000 min™'

6
i \\Q\Q\
DC 750V
. k\m‘\?m\
2, . ‘\ \\
\ TN
1 \s
0 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500

n [1/min]

68211AXX
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CMS50S ny = 4500 min™'

M [Nm]

CMS50S ny = 6000 min™'

M [Nm]

6
DC 750V
’ \\ A \\ \\
4 \ \ \
400V 500V ~
460V
3 \\ \\\
360V \\\
1 \\
0 1
0 1000 2000 3000 4000 4500
n [1/min]
68212AXX
6
DC 750V
5 N TN \\
\400V\ A
4 \ 460V N_
D \ \
360V
3 \\
\\
2
1
0 T
0 1000 2000 3000 4000 4500
n [1/min]
68213AXX
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REMARQUE
o CMSS50M Force max. avec un couple admissible maximal My, = 5,2 Nm/ F 5, = 5,3 kN

1 (KGT)

CMS50M ny, = 3000 min™"

12
T T TS TS T TSSO TS T T T
10 < \\\ ‘\\ ~< ‘\\
~ ~ ~ RS ~
~ ~ S N ~
~ ~ S ~ S
8 ~ S0 ~ N N~ o
NNEIER RN ~~ DC 750V
'g \\ \\ \\ \\ \\\
Z S S ~L S ~
= 5 [1] ENEE oS
5.2 > \\ N 500V
N.400V \\
4 Y
360V \@
2 N
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
n [1/min]
68214AXX
[1] Couple admissible max.
CMS50M ny = 4500 min™
12
______________ —_——— -~ - _\
10 AN S ~
N N N \\\ \\\
NN e s ~ .DC 750V
~ ~ ~ ~ ~
NN N o S
8 N o ~ N o S N e
N N ~ \\
E N S e ~
= N o ~ ~ \\500V
s 6 AR >
5.2 [1] S S o ~ ~

0 1000 2000 3000 4000 4500
n [1/min]
68216AXX

[1] Couple admissible max.
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|
CMS50M ny = 6000 min™
12
DC 750V
______________ e — e —— e e = 22
10 ~ ~
~_ Sa ~ 500V
~ ~ ~ ~
SO N_ 400V S ~o
~
~ ~ ~ ~
8 ~ ~ >
~N ~ ~
~ ~ ~
= ~. O~ 460V
Z S~ S~
5.2 =
360V
4
2
0 : :
0 1000 2000 3000 4000 4500
n [1/min]
68216AXX

[1] Couple admissible max.
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4.23.2 CMS63

CMS63S ny = 3000 min™'

0] \Q\ N DC 750V
\\ 500V
R

N
8 N &\
= 400V
- \
Z, 360V
£ ‘\\\\\\
\QOV \
4 Y T~
2 \\
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
n [1/min]

68219AXX

CMS63S ny = 4500 min"

12

| A
\\\

M [Nm]

/11

0 1000 2000 3000 4000 4500
n [1/min]

68220AXX
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CMS63S ny = 6000 min™'

12
DC 750V

10 \\\ \\ 500V
AN

TN

/

/

M [Nm]

0 1000 2000 3000 4000 4500
n [1/min]
68221AXX
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=z=2|  Courbes de couples crétes dynamiques et thermiques
REMARQUE
- CMS63M Force max. avec un couple admissible maximal My, = 11,1 Nm / Fp\5y =
1 10 kN (PGT et KGT)

CMS63M ny = 3000 min™'

25
_____ i i Rl i W
20 \\ ) ~ N ~
~ ~ ~
N N > ~
N NI ~
\ ~ ~ ~ ~
A ~ ~ ~ ~
N \ ~
» ~ ~ ~
N N N ~ ~
- 15 AN ~ ~ ~ ~
£ NS N ~ _DC 750V
N N ~ ~ ~
E ~ ~ ~ ~ ~
Q) NN ~ N
= a a N >~ ~

1.1 \ 200V | ~

AN
AN

| N

0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
n [1/min]
68222AXX
[1] Couple admissible max.
CMS63M ny = 4500 min™
25
L el R e \——\——N-—‘-\———\
20 N S ~ . DC 750V
N ~ ~ ~ ~
N SR T VAR RN
N > N > N s ~ b ~ ~ s ~ ~
~ ~ ~
— 15 Bt SEE SN
g s N N ~ s ~ S e
; [1] > ) ~ N ~ ~

11.1
\ 460

10 \
\ 400V

0 1000 2000 3000 4000 4500
n [1/min]
68223AXX

[1] Couple admissible max.
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CMS63M ny = 6000 min™

25
DC 750V
——————————————— ——v\_"——_c—ﬂ‘_-'———
20 ~ SO = 500V
N < ~ ~ S
N 4 ~ ~ ~ ~
* o 460V~
So S e
T 15 ~ 400V
~
Z 1] RSN
s 111 >~
10 360V
5
0 - :
0 1000 2000 3000 4000 4500
n [1/min]
68224AXX

[1] Couple admissible max.
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4 —] Caractéristiques techniques
==== Courbes de couples crétes dynamiques et thermiques

4.23.3 CMST71L

35

314 2]

._.
N
-
)
4

244 =
221 (1] 31

M [Nm]

16.6 (1 4]

10

0 333 667 1000 1333 1667 2000
500 1000 1500 2000 2500 3000
750 1500 2250 3000 3750 4500

-
n [min"]
65839AXX

[1] Couple admissible max.

[2] KGT /Pas de vis de 10/ Course de 200 mm / F,5 = 17 kN
[8] KGT /Pas de vis de 6/ Course de 200 mm / F,54 = 20 kN
[4] KGT /Pas de vis de 6/ Course de 350 mm / F .5 = 15 kN
[5] PGT /Pas de vis de 5/ Course de 200 mm / Fp,,5x = 20 kN
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Couple créte thermique

4.24 Couple créte thermique

4.241 CMS50S

Vis de type KGT15x5, pas de vis de 5 mm/tour

4.24.2 CMS50M

effektive Vorschubkraft [N]
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mittlere Geschwindigkeit [m/s]
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Vis de type KGT15x5, pas de vis de 5 mm/tour

effektive Vorschubkraft [N]
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[4]
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Avec ventilation forcée, température ambiante de 20 °C

Avec ventilation forcée, température ambiante de 40 °C
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Avec ventilation forcée, température ambiante de 20 °C
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4 — Caractéristiques techniques
— Couple créte thermique

4.24.3 CMS63S
Vis de type KGT25x6, pas de vis de 6 mm/tour

Vitesse linéaire moyenne [m/s]

3500 ¢ 0.05 0.1 0.15 0.2 0.25

+ 3.2

+ 3.0

3000 = 2.8

3l 126
[4] \ o
2500 15 — 724 E
z - 11 — 122%
® - [ I \\‘ 20 $
& 2000 — 8
% ——— 16 ©
3 1500 14 3
o °
2 t12 8
2 1000 T102
1083
+06©

500 1 0-4

+ 0.2

0 ik 0.0

05 500 1000 1500 2000
Vitesse de rotation moyenne [min-]

68406AFR

[11 Température ambiante de 20 °C [3] Refroidissement par eau, température ambiante de 20 °C

[2] Température ambiante de 40 °C [4] Refroidissement par eau, température ambiante de 40 °C

4.24.4 CMS63M
Vis de type KGT25x6, pas de vis de 6 mm/tour

Vitesse linéaire moyenne [m/s]
0.05 0.1 0.15 0.2 0.‘25
1 5.6

4+ 52
r\ 5]

1 a8

5000 .
T~ | ™ —_— | 1 44

1] I

0
6000

4000

3000 \ B

24

2000 + 2.0
4+ 1.6

+ 12

Poussée efficace [N]
}

1000

Couple moteur efficace INmI]

o
|
ES

0.0

T
5 500 1000 1500 2000 2500
Vitesse de rotation moyenne [min]

68408AFR

[11 Température ambiante de 20 °C [3] Refroidissement par eau, température ambiante de 20 °C

[2] Température ambiante de 40 °C [4] Refroidissement par eau, température ambiante de 40 °C
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4.24.5 CMST71L

Vis de type KGT32x6, pas de vis de 6 mm/tour

7000

6000
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2000

Poussée efficace [N]
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Couple moteur efficace [Nm]

65691AFR
[1] Température ambiante de 20 °C
[2] Température ambiante de 40 °C
Vis de type KGT32x10, pas de vis de 10 mm/tour
Vitesse linéaire moyenne [m/s]
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[11  Température ambiante de 20 °C [2] Température ambiante de 40 °C
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Vis de type PGT25x5, pas de vis de 5 mm/tour

Poussée efficace [N]

Vitesse linéaire moyenne [m/s]

0.016 0.033 0.05 0.066 0.083 0.1 0.117 0.12
8000 \ \ 6.4
7500 \ \\ 6.0
2 \[11
6500 \ 5.2
5500 \\ 4.4 é
\ =
o
©
4500 36 2
N 5
AN .
3500 28 &
AN 2
2500 \ 20 é‘
o
o
1500 \ 12
500 +Ht— 0.4
0 5 200 400 600 800 1000 1200 1400 1500
Vitesse de rotation moyenne [min™]
60196AFR

(1]

Température ambiante de 20 °C

[2] Température ambiante de 40 °C
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Caractéristiques techniques
Combinaisons avec MOVIDRIVE®

4.25 Combinaisons avec MOVIDRIVE®

Les vérins électriques peuvent étre associés a un variateur MOVIDRIVE® MDX61B
de SEW.

4.25.1 CMS50S /M

Tableau des combinaisons CMS50S + type de vis KGT - pas de vis de 5 mm

::::izle Poussée créte avec MOVIDRIVE® MDX61B, tension systéme 400 V
[min™] 0005 0008 | 0011 0014 | 0015 | 0022 0030 0040 0055 @ 0075 0110 0150
3000 5000 | 5300 @ 5300 & 5300" | 5300" - - - - - - -
4500 3900 4600 @ 5300 | 5300"  5300") - - - - - - -
6000 2600 | 3150 4050 =~ 5250 = 3950 = 5300V - - - - - -
1) admissible uniquement avec limitation de courant
Tableau des combinaisons CMS50M + type de vis KGT - pas de vis de 5 mm
Vites_se Poussée créte avec MOVIDRIVE® MDX61B, tension systéeme 400 V
nominale
[min™] 0005 & 0008 | 0011 0014 | 0015 0022 | 0030 0040 | 0055 | 0075 @ 0110 | 0150
3000 4900 | 5300" 5300V - - - - - - - - -
4500 3600 | 4300 | 5300" - - - - - - - - -
6000 2700 | 3300 | 4100 - - - - - - - - -
1) admissible uniquement avec limitation de courant
4.25.2 CMS63S/M
Tableau des combinaisons CMS63S + type de vis KGT - pas de vis de 6 mm
::::izle Poussée créte avec MOVIDRIVE® MDX61B, tension systéme 400 V
[min™] 0005 0008 | 0011 0014 | 0015 = 0022 | 0030 @ 0040 0055 0075 = 0110 | 0150
3000 4900 5600 | 6880 | 8200 | 6700 | 8300 | 9500 | 10000V - - - -
4500 3600 | 4241 5278 = 6410 | 5090 | 6600 = 7728 = 9330 10000V - - -
6000 1828 | 2139 2742 | 3656 | 2742 3770 | 4798 | 6512 8568 | 10000" - -
1) admissible uniquement avec limitation de courant
Tableau des combinaisons CMS63M + type de vis KGT - pas de vis de 6 mm
Vites_se Poussée créte avec MOVIDRIVE® MDX61 B, tension systéme 400 V
nominale
[min™] 0005 @ 0008 0011 0014 | 0015 0022 | 0030 @~ 0040 | 0055 | 0075 0110 | 0150
3000 5660 & 6690 @ 8390 & 10461 | 8200 | 10000V - - - - - -
4500 3676 | 4400 5840 =~ 7350 | 5655 | 7540 | 9330 | 10000") - - - -
6000 1992 | 2390 & 2988 | 3984 | 2988 | 4108 | 5229 | 7096 = 9337 | 10000" - -

1) admissible uniquement avec limitation de courant
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Combinaisons avec MOVIDRIVE®

Tableau des combinaisons CMS63S + type de vis PGT - pas de vis de 5 mm

::::izle Poussée créte avec MOVIDRIVE® MDX61B, tension systéme 400 V
[min™] 0005 | 0008 | 0011 0014 | 0015 = 0022 0030 = 0040 0055 0075 | 0110 | 0150
3000 3460 4152 5190 = 6920 | 5190 7136 9082 | 10000" - -
4500 2439 | 2926 3658 | 4878 | 3658 5030 6402 = 8689 | 10000" - -
6000 1900 | 2290 | 2861 3815 | 2861 3934 5007 = 6796 8941 | 10000" - -
1) admissible uniquement avec limitation de courant
Tableau des combinaisons CMS63M + type de vis PGT - pas de vis de 5 mm
Vites_se Poussée créte avec MOVIDRIVE® MDX61B, tension systéme 400 V
nominale
[min™] 0005 | 0008 | 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 | 0110 | 0150
3000 3984 | 4780 | 5976 7968 5976 8217 10000" - - - - -
4500 2656 | 3187 | 3984 5312 3984 5478 6972 9462 | 10000" - - -
6000 2078 | 2494 | 3117 4157 3117 4287 5456 7405 9743 | 10000" - -
1) admissible uniquement avec limitation de courant
4.25.3 CMS71L
Tableau des combinaisons CMS71L + type de vis PGT - pas de vis de 5 mm
Vites_se Poussée créte avec MOVIDRIVE® MDX61 B, tension systéme 400 V
nominale
[min™] 0005 | 0008 @ 0011 0014 | 0015 0022 0030 0040 0055 0075 = 0110 | 0150
2000 - 10000" ' 13600 | 17300 & 13200 17800 20000" | 20000" | 20000" | 20000" - -
3000 - - 9300 11900 | 9000 | 12300 | 15500 @ 20000" | 20000"  20000" - -
4500 - - - - - 8000 = 10100 = 13700 | 17700 | 20000 - -
1) admissible uniquement avec limitation de courant
Tableau des combinaisons CMS71L + type de vis KGT - pas de vis de 6 mm
Vitesse Poussée créte avec MOVIDRIVE® MDX61B, tension systéme 400 V
nominale
[min™] 0005 0008 | 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110 0150
2000 7040 | 8450 | 10900 14090 = 10560 = 14530 | 18490 | 20000" | 20000" | 20000" | 20000" -
3000 4735 | 5680 | 7330 9470 7100 9760 | 12429 = 16850 | 20000"  20000" | 20000" -
4500 3110 3738 | 4828 6230 4670 6420 8177 | 11097 | 14600 | 18690 | 20000" -
1) admissible uniquement avec limitation de courant
Tableau des combinaisons CMS71L + type de vis KGT - pas de vis de 10 mm
:‘i:ﬁlsiizle Poussée créte avec MOVIDRIVE® MDX61 B, tension systéme 400 V
[tr/min] 0005 0008 | 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110 0150
2000 - 6100 | 7800 | 10000" 7600 = 10200 | 12700 = 16000 | 17000V | 17000" 17000" -
3000 - - 5300 6800 | 5200 @ 7100 | 8900 | 11800 & 14800 | 17000" ' 17000V -
4500 - - - - - 4600 5800 7900 10200 12700 17000V -

1) admissible uniquement avec limitation de courant
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Combinaisons avec MOVIAXIS®

4.26 Combinaisons avec MOVIAXIS®

Les vérins électriques peuvent étre associés a un servovariateur MOVIAXIS® de SEW.

4.26.1 CMS50S/M
Tableau des combinaisons CMS50S + type de vis KGT - pas de vis de 5 mm

Vitesse Poussée créte avec MOVIAXIS®, tension systéme 400 V
nominale Taille 1 Taille 2 Taille 3 Taille 4 Taille 5
[min] 2 4 8 12 16 24 32 48 64
3000 5300") 5300") - - - - - - -
4500 4700 5300" - - - - - - -
6000 3250 5300" - - - - - - -

1) admissible uniquement avec limitation de courant

Tableau des combinaisons CMS50M + type de vis KGT - pas de vis de 5 mm
Vitesse Poussée créte avec MOVIAXIS®, tension systéme 400 V
nominale Taille 1 Taille 2 Taille 3 Taille 4 Taille 5
[min] 2 4 8 12 16 24 32 48 64
3000 5300 5300") - - - - - - -
4500 4540 5300" - - - - - - -
6000 3480 5300") - - - - - - -

1) admissible uniquement avec limitation de courant

4.26.2 CMS63S/M

Tableau des combinaisons CMS63S + type de vis KGT - pas de vis de 6 mm

Vitesse Poussée créte avec MOVIAXIS®, tension systéme 400 V
nominale Taille 1 Taille 2 Taille 3 Taille 4 Taille 5
[min™] 2 4 8 12 16 24 32 48 64
3000 5843 9330 10000") - - - - - -
4500 4730 7540 10000") - - - - - -
6000 2285 4570 9140 10000") - - - - -

1) admissible uniquement avec limitation de courant

Tableau des combinaisons CMS63M + type de vis KGT - pas de vis de 6 mm

Vitesse Poussée créte avec MOVIAXIS®, tension systéme 400 V
nominale Taille 1 Taille 2 Taille 3 Taille 4 Taille 5
[min™] 2 4 8 12 16 24 32 48 64
3000 6937 10000" - - - - - - -
4500 4618 9236 10000" - - - - - -
6000 2490 4980 9960 10000") - - - - -

1) admissible uniquement avec limitation de courant
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Tableau des combinaisons CMS63S + type de vis PGT - pas de vis de 5 mm

Vitesse Poussée créte avec MOVIAXIS®, tension systéme 400 V
nominale Taille 1 Taille 2 Taille 3 Taille 4 Taille 5
[min] 2 4 8 12 16 24 32 48 64
3000 4325 8650 10000") - - - - - -
4500 3048 6097 10000") - - - - - -
6000 2384 4768 9537 10000") - - - - -

1) admissible uniquement avec limitation de courant

Tableau des combinaisons CMS63M + type de vis PGT - pas de vis de 5 mm
Vitesse Poussée créte avec MOVIAXIS®, tension systéme 400 V
nominale Taille 1 Taille 2 Taille 3 Taille 4 Taille 5
[min] 2 4 8 12 16 24 32 48 64
3000 4980 9960 10000") - - - - - -
4500 3320 6640 10000") - - - - - -
6000 2598 5196 10000") 10000") - - - - -

1) admissible uniquement avec limitation de courant

4.26.3 CMS71L

Tableau des combinaisons CMS71L + type de vis PGT - pas de vis de 5 mm

Vitesse Poussée créte avec MOVIAXIS®, tension systéme 400 V
nominale Taille 1 Taille 2 Taille 3 Taille 4 Taille 5
[min] 2 4 8 12 16 24 32 48 64
2000 11000 | 20000" = 20000" - - - - - -
3000 7400 14900 20000") - - - - - -
4500 4800 9800 18800 20000") - - - - -

1) admissible uniquement avec limitation de courant

Tableau des combinaisons CMS71L + type de vis KGT - pas de vis de 6 mm

Vitesse Poussée créte avec MOVIAXIS®, tension systéme 400 V

nominale Taille 1 Taille 2 Taille 3 Taille 4 Taille 5
[min™] 2 4 8 12 16 24 32 48 64
2000 8800 17615 20000 - - - - - -
3000 5910 11830 20000") - - - - - -
4500 3890 7787 15570 20000") - - - - -

1) admissible uniquement avec limitation de courant

Tableau des combinaisons CMS71L + type de vis KGT - pas de vis de 10 mm

Vitesse Poussée créte avec MOVIAXIS®, tension systéme 400 V

nominale Taille 1 Taille 2 Taille 3 Taille 4 Taille 5
[min™] 2 4 8 12 16 24 32 48 64
2000 6300 12000 17000") - - - - - -
3000 4200 8600 15400 17000") - - - - -
4500 2700 5600 10800 15000 17000" - - - -

1) admissible uniquement avec limitation de courant
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Cables préconfectionnés
Description

5 Cables préconfectionnés

5.1 Description

Pour toutes les liaisons au moteur, SEW propose du cable préconfectionné avec
connecteurs pour le raccordement sdr et simple.

La liaison entre cable et contact se fait par sertissage. Les cables suivants sont fournis
au metre.

Céables moteur

Cables moteur-frein

Cables pour résolveur / protection moteur
Cables pour codeurs absolus / protection moteur
Céables de ventilation forcée

Les cébles préconfectionnés sont répartis en

cébles de puissance (cables moteur, cables moteur-frein et cables prolongateurs)
cables codeur (cables résolveur, cables codeur et cables prolongateurs)

Présélection des cables
La présélection des cables préconfectionnés a été réalisée par SEW conformément aux
critéres de la norme EN 60204. Pour cette présélection, il a été tenu compte des types
de pose : "pose fixe" et "pose souple".

Si la construction de la machine est basée sur d’autres normes, des sections différentes
peuvent étre nécessaires.
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5 Cables préconfectionnés
Détermination de la section de cable

5.2 Détermination de la section de céble

5.2.1 Détermination de la section de cable

Dimension- L’illustration suivante montre la section de cable minimale nécessaire en fonction de la
nement du céble longueur et du courant.

selon EN 60204

1[m]

AN \ Do
ol L1 \ N\ N

\ h
1 \ N N
ol - \\
NERVANE AN

70

50

30

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

— 1A
54038AXX

Les cégles hybrides proposés par SEW sont livrables pour des sections de 1,5 mm? a
10 mm~.

Tableau des Courants maximaux en [A] selon EN 60204-1, tableau 5, température ambiante 40 °C

:::alj(rif:;lslx Liaison gainée a Liaison gainée Liaison gainée
Section de cable trois fils dans un a trois fils a trois fils cote a
tuyau ou cable contre un mur cote a I’horizontale

[mm?] [A] [A] [A]

1,5 12,2 15,2 16,1

2,5 16,5 21,0 22

4 23 28,0 30

6 29 36,0 37

10 40 50,0 52

16 53 66,0 70

25 67 84,0 88

35 83 104,0 114

Ces données sont des valeurs indicatives et ne remplacent pas une détermination
précise des cables en fonction de I'application concernée et des prescriptions en
vigueur.

Lors du dimensionnement des sections de la liaison frein, prendre en compte la chute
de tension au niveau du cable, particulierement dans le cas d’'une bobine de frein
DC 24 V. Le courant d’appel est I'élément principal pour la détermination.
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Cables préconfectionnés 5
Combinaisons cables - vérins électriques CMS

5.3 Combinaisons cables - vérins électriques CMS

5.3.1 Servomoteurs et servomoteurs-frein
Le tableau suivant permet de sélectionner les cables de puissance pour les vérins élec-
triques CMS avec tension systéme 400 V.

Les valeurs du tableau suivant sont basées sur les valeurs sur fond grisé du "Tableau
des courants maximaux", voir page précédente.

Les références correspondent au connecteur compatible de la plus petite section :
- 15 mm? - 4 mm?: S.1

Cables moteur

Longueurs Référence de cable . Longueurs Référence de cable .
Vitesse de cable Section de de cable Pose Section de
Type jusqua  Posefixe Pose souple conducteur jusqua  Posefixe souple conducteur
[min'1] [m] Moteur seul Moteur seul [mmz] [m] Moteur seul  Moteur seul [mmZ]
3000
CMS50S 4500
6000
3000
CMS50M 4500
6000 100 05904544 05906245 1.5
3000
CMsS63S 4500
6000
3000
CMS63M 4500
6000 90 05904544 05906245 1.5 100 ‘ 05904552 = 05906253 ‘ 25
2000
CMSTAL 3000 100 05904544 05906245 1.5
4500 70 05904544 05906245 1.5 100 ‘ 05904552 = 05906253 ‘ 25
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Céables moteur-frein

Long. de Référence de cable . Longueurs Référence de cable .
Vitesse cable S de cable S
Type jusqa  Posefixe  Pose souple conducteur jusqua Pose fixe | Pose souple |conducteur
[min] [m] Moteur-frein | Moteur-frein | [mm?] [m] Moteur-frein = Moteur-frein | [mm?]
3000
CMS50S 4500
6000
3000
CMS50M 4500
6000 100 13354345 13354388 1.5
3000
CMS63S 4500
6000
3000
CMS63M 4500
6000 90 13354345 13354388 15 100 | 13354353 | 13354396 & 2.5
2000
CMSTIL 3000 100 13354345 13354388 1.5
4500 70 13354345 13354388 15 100 | 13354353 | 13354396 | 2.5
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Cables préconfectionnés

Structure des cables préconfectionnés pour servomoteurs CMS

5.4  Structure des cébles préconfectionnés pour servomoteurs CMS

5.4.1 Cables moteur et cables moteur-frein

Confection coété
moteur

Confection cété
variateur

Petites piéces de
confection

)
[2]

(3]

[4]

54069AXX

[11  Connecteur : Intercontec BSTA 078
[2] Marquage SEW-EURODRIVE
[3] Plaque signalétique
[4] Longueur de cable <10 m : tolérance +200 mm
Longueur de cable > 10 m : tolérance +2 %
Longueur de cable admissible selon documents techniques
[5] Extrémités préconfectionnées de cable pour variateur
Les petites piéces de confection nécessaires sont jointes a la livraison du cable.
[6] Blindage env. 20 mm + 5 mm rabattu

Les cables de puissance sont dotés c6té moteur d’'un connecteur 8 péles et de contacts
femelles.

Le blindage doit étre réalisé dans le connecteur selon les prescriptions CEM. Tous les
connecteurs sont étanchéifiés par un joint a lamelles c6té cable et assurent ainsi une
décharge de traction selon EN 61884.

Dans le cas des cables moteur et des cables moteur-frein, les conducteurs sont déga-
gés et le blindage prét a raccorder dans I'armoire de commande. Selon le type du va-
riateur, il faut encore terminer la confection du cable. Les petites piéces nécessaires a
cet effet sont jointes dans un sachet a la livraison du cable.

En fonction des sections de conducteur, les petites piéces suivantes pour le branche-
ment sur les raccords de puissance du variateur sont livrées.

Sachet n° Contenu

4 x embouts 1.5 mm? isolés

4 x cosses de cable M6 en U 1.5 mm?

4 x embouts 2,5 mm? isolés

4 x cosses de cable M6 en U 2.5 mm?

4 x embouts 4 mm? isolés

4 x cosses de cable M6 en U 4 mm?
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5.4.2 Cables codeur

Confection coété
moteur

Confection cété
variateur

Cébles hybrides

(1

[2] [3]
|
X —> e — % T
— W]
e gl
[3] -+ Y
[4]
54635AXX

[11  Connecteur : Intercontec ASTA
[2] Marquage : SEW-EURODRIVE
[3] Plaque signalétique
[4] Longueur de cable <10 m : tolérance +200 mm
Longueur de cable > 10 m : tolérance +2 %
Longueur de cable admissible selon documents techniques
[5] Connecteur Sub-D

Pour les RH.M / AS1H / ES1H, le connecteur pour la transmission des signaux utilisé
est de type CEM 12 pdles avec contacts femelles de la société Intercontec. Le blindage
doit étre réalisé dans le boitier selon les prescriptions CEM. Tous les connecteurs sont
étanchéifiés par un joint a lamelles c6té cable.

Cété variateur, prévoir un connecteur Sub-D CEM de type courant avec contacts males.
Adapté au variateur, un connecteur 9 péles ou 15 péles est monté.

Sur la gaine extérieure, c6té moteur et coté variateur, une étiquette signalétique indique
la référence et la marque du fabricant. Les tolérances admissibles en fonction de la lon-
gueur sont les suivantes.

* Longueur de cable < 10 m : tolérance 200 mm
» Longueur de cable > 10 m : tolérance +2 %

REMARQUE

Pour la détermination de la longueur maximale de céable, tenir compte des indications
du manuel du variateur.

Veiller également a tenir compte des prescriptions CEM lors de la détermination.
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Cables de puissance

5.5 Cables de puissance

5.5.1 Cables moteur

Représentation d’un céble moteur CMS

X "0
54619AXX
Types de cables moteur CMS
Type de connecteur Nombre d_e conduﬂcteurs Référence Type de pose
et section de cable
SM11 4 x 1.5 mm?2 0590 4544 Pose fixe
SM11 4 x 1.5 mm? 0590 6245 Pose souple
SM12 4 x 2.5 mm? 0590 4552 Pose fixe
SM12 4 x 2.5 mm? 0590 6253 Pose souple
SM14 4 x 4 mm?2 0590 4560 Pose fixe
SM14 4 x 4 mm? 0590 4803 Pose souple

Affectation des contacts des cables moteur CMS

Connecteur vue X Contact L TICLD cﬂonduc- affecté(e) a | Pieces jointes
teurs de cable
BSTA 078 1 (BK) noir u
2 (GN/YE) vert / jaune PE
3 (BK) noir w
4 (BK) noir Vv

Un sachet de
petites pieces
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Cables de puissance

Représentation d’un cable prolongateur moteur CMS

X — D) = = © ][H<—Y

54878AXX

Types de cables prolongateurs moteur CMS

Type de connecteur Nombre de conducteurs i
. A Référence Type de pose
et section de cable
SM11 4 x 1.5 mm? 1333 2457 Pose souple
‘ SM12 ‘ 4 x 2.5 mm? ‘ 1333 2465 ‘ Pose souple ‘
\ SM14 \ 4 x 4 mm? \ 1333 2473 \ Pose souple \

Affectation des contacts des cables prolongateurs moteur CMS

Couleur des conduc- | affecté(e)
Connecteur vue X = Contact teurs de cable 3 Contact Connecteur vue Y
BSTA 078 1 (BK/WH) U 1 BKUA 199
4 noir avec Vv 4
~—————— marquage U, V, W
3 en blanc w 3
2 (GR/YE) vert / jaune PE 2
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5.5.2 Cables moteur-frein
Représentation d’un cable moteur-frein CMS

54620AXX
Types de cables moteur-frein CMS
Type de connecteur Nombre qe conduncteurs Référence Type de pose
et section de cable
SB11 4 x1.5mm?+2x 1 mm? 1335 4345 Pose fixe
SB11 4 x1.5mm?+2x 1 mm? 1335 4388 Pose souple
SB12 4 x25mm?+2x1mm? 1335 4353 Pose fixe
SB12 4 x 25 mm?+2x 1 mm? 1335 4396 Pose souple
SB14 4 x 4 mm?+ 2 x 1 mm? 1335 4361 Pose fixe
SB14 4 x 4 mm? + 2 x 1 mm?2 1342 1603 Pose souple
Affectation des contacts des cables moteur-frein CMS
Connecteur vue X Contact (LD cAonduc- affecté(e) a P |_e ces
teurs de cable jointes
BSTA 078 1 u
4 (BK/WH) noir avec mar- Y
quage U, V, W en blanc
3 w
2 (GN/YE) vert / jaune PE Un sachet de
A - n.c. petites pieces
B - 2.
C (BK/WH) noir avec mar- 1
D quage en blanc —3

REMARQUE

différence d’affectation des contacts C et D.

Ces références sont dérivées des références des cables pour moteurs DS56. Ces an-
1 ciennes références peuvent également étre utilisées ; il faut néanmoins respecter la

Pour le frein BP, la polarité du raccordement ne joue pas de role ! La polarité doit par
contre étre respectée pour le frein BS du CMS71L.
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Représentation d’un cable prolongateur pour moteur-frein CMS

X — D) = = © ][H<—Y

54878AXX

Types de cables prolongateurs pour moteurs-frein CMS

Type de connecteur Nombre de conducteurs 2
. A Référence Type de pose
et section de cable
SB11 4 x1.5mm? +2 x 1 mm?2 1333 2481 Pose souple
 SB12 | 4 x25mm? +2 x 1 mm? | 13332503  Posesouple
\ SB14 \ 4 x 4mm?2 + 2 x 1 mm? \ 1333 2511 \ Pose souple \

Affectation des contacts des cables prolongateurs pour moteurs-frein CMS

Couleur des conduc- | affecté(e)
Connecteur vue X | Contact teurs de cable 3 Contact Connecteur vue Y
BSTA 078 1 (BK/WH) U 1 BKUA 199
4 noir avec Vv 4
marquage U, V, W
3 en blanc w 3
2 (GN/YE) vert / jaune PE 2
A - n.c. A
B - 2. B
C (BK/WH) noir avec mar- Cc
D quage en blanc 3 D
REMARQUE
Ces références sont dérivées des références des cables pour moteurs DS56. Ces an-
o ciennes références peuvent également étre utilisées ; il faut néanmoins respecter la
1 différence d’affectation des contacts C et D.
Pour le frein BP, la polarité du raccordement ne joue pas de role ! La polarité doit par
contre étre respectée pour le frein BS du CMS71L.
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5.6
5.6.1

Céables codeur

Résolveurs

Représentation d’un céble résolveur RH.M pour MOVIDRIVE® MDX60B / 61B

Types de cables résolveur RH.M pour MOVIDRIVE® MDX60B / 61B

X

AN

‘

54704AXX

j<—Y

Type Nombre de conducteurs et section de cable Référence Type de pose
CMmS 5x2 x0.25 mm? 0199 4875 Pose fixe
CMS 5x 2 x 0.25 mm? 0199 3194 Pose souple
Affectation des contacts d’un cable résolveur RH.M pour MOVIDRIVE® MDX60B/61B
Coté raccordement moteur Raccordem%nt
MOVIDRIVE®™ B
Connecteur vue n® contact Description Couleur des chonduc- Description n® contact Connecteur
X teurs de céble vue Y
1 R1 (référence +) (PK) rose R1 (référence +) 3
ASTA 021FR 2 R2 (référence -) (GY) gris R2 (référence -) 8 Sub-D
198 9219 3 S1 (cosinus +) (RD) rouge S1 (cosinus +) 2
12 péles avec 4 S3 (cosinus -) (BU) bleu S3 (cosinus -) 7 9 poles
contacts femelles 5 S2 (sinus +) (YE) jaune S2 (sinus +) 1 m
6 S4 (sinus -) (GN) vert S4 (sinus -) 6 o ],
7 n.c. - - - 6
8 n.c. - - -
9 TF / KTY+ (BN) brun / (VT) violet" TF (KTY+) 9 9 5
10 TF / KTY- (WH) blanc / (BK) noir" TF / KTY- 5
11 n.c. - - -
12 n.c. - n. c. 4

1) Double affectation pour augmentation de la section
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5 Cables préconfectionnés

Cables codeur

Représentation d’un céble résolveur RH.M pour MOVIAXIS® Mx

X —

[ 1

P

=

Types de cables résolveur RH.M pour MOVIAXIS® MX

-a— Y

54629AXX

Type Nombre de conducteurs et section de cable Référence Type de pose
CMS 5 x 2 x 0.25 mm? 1332 7429 Pose fixe
CMS 5 x 2 x 0.25 mm? 1332 7437 Pose souple
Affectation des contacts d’un cable résolveur RH.M pour MOVIAXIS® MX
Coté raccordement moteur Raccordement
MOVIAXIS® MX
Connecteur vue X| n° contact Description Sl g:scgglneducteurs Description n° contact Cocﬂ(e:&eur
1 R1 (référence +) (PK) rose R1 (référence +) 5
ASTA 021FR 2 R2 (référence -) (GY) gris R2 (référence -) 13
3 S1 (cosinus +) (RD) rouge S1 (cosinus +) 2 Sub-D
198 9219 4 S3 (cosinus -) (BU) bleu S3 (cosinus -) 10 15 poles
12 poles avec 5 S2 (sinus +) (YE) jaune S2 (sinus +) 1
contacts femelles 6 S4 (sinus -) (GN) vert S4 (sinus -) 9 ]
7 n.c. - n.c. 3 5
8 n. c. - n. c. 4 9 1
9 TF /KTY+ (BN) brun / (VT) violet") TF / KTY+ 14
10 TF / KTY- (WH) blanc / D TF / KTY- 6
11 n.c. - n.c. 7 15 8
12 n.c. - n.c. 8
- - n.c. 11
- - n.c. 12
- - n.c. 15

1) Double affectation pour augmentation de la section

Tous les connecteurs sont représentés vue cbté des broches.
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Représentation d’un cable prolongateur pour résolveur RH.M

X D) = = © ﬂ:H -« Y
54630AXX
Types de cables prolongateurs pour résolveur RH.M
Type ‘ Nombre de conducteurs et section de cable Référence ‘ Type de pose ‘
CMS | 5 x 2 x 0.25 mm? 0199 5421 | Pose fixe |
CMS \ 5 x 2 x 0.25 mm? 0199 5413 \ Pose souple \
Affectation des contacts d’un cable prolongateur pour résolveur RH.M
Connecteur n° contact Description Couleur des ?onducteurs Description n° contact Connecteur
vue X de cable vue Y
1 . R1 (référence (PK) rose R1 (référence 1
ASTA 021FR I *) ") AKUA 020MR
2 R1 (référence -) (GY) gris R1 (référence -) 2
1986732 3 S1 (cosinus +) (RD) rouge S1 (cosinus +) 3 199 647 9
12 pdles avec 4 S3 (cosinus -) (BU) bleu S3 (cosinus -) 4 12 pbles avec
contacts femelles 5 T S2 (sinus +) (YE) jaune S2 (sinus +) 5 contacts males
6 S4 (sinus -) (GN) vert S4 (sinus -) 6
7 n. c. - n.c. 7
8 n. c. - n. c. 8
9 TF /KTY+ (BN) brun / (VT) violet" TF /KTY+ 9
10 TF/KTY- (WH) blanc / (BK) noir™" TF / KTY- 10
11 . n. c. - n. c. 11
12 n.c. - n. c. 12

1) Double affectation pour augmentation de la section

Le cable prolongateur offre une continuité fil a fil de tous les conducteurs.
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5 Cables préconfectionnés
Cables codeur

5.6.2 Codeurs HIPERFACE®
Représentation d’un cable codeur HIPERFACE® pour MOVIDRIVE® B et MOVIAXIS® MX

N
X % 0T
-+ Y
54629AXX
Types de cables codeur HIPERFACE® pour MOVIDRIVE® B et MOVIAXIS® MX
Type Nombre de conducteurs et section de cable Référence Type de pose
CMS 6 x 2 x 0.25 mm? 1332 4535 Pose fixe
CMS 6 x 2 x 0.25 mm? 1332 4551 Pose souple
Affectation des contacts des cébles codeur HIPERFACE® pour codeurs AKOH/AS1H/ES1H
At Raccordement MOVIAXIS® MX
Coté raccordement moteur MOVIDRIVE® B
o s Couleur des conduc- s o Connecteur
Connecteur vue X| n° contact Description teurs de cable Description n° contact vue Y
1 n.c. n.c. n.c.
2 n.c. n.c. n.c. 5
ASTA 021FR - - Sub-D
3 S1 (cosinus +) (RD) rouge S1 (cosinus +) 1
198 9219 4 S3 (cosinus -) (BU) bleu S3 (cosinus -) 9 15 poles
12 poles avec 5 S2 (S|‘nus +) (YE) jaune S2 (S|.nus +) 2
contacts femelles 6 S4 (sinus -) (GN) vert $4 (sinus -) 10
7 DATA- (VT) violet DATA- 12 [ ]
8 DATA+ (BK) noir DATA+ 4 o 1
9 TF / KTY+ (BN) brun TF / KTY+ 14 9
10 TF / KTY- (WH) blanc TF / KTY- 6
11 GND (GY/PK) gris / rose") GND 8 15 .
12 Us (RD/BU) rouge / bleu™ Us 15
- - n.c. 7
- - n.c. 1
- - n. c. 13

1) Double affectation pour augmentation de la section
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Cables codeur

Représentation d’un cable prolongateur pour codeurs HIPERFA CE® AKOH /AS1H/ES1H

== [

X

D) [ ]

Types de cables prolongateurs pour codeurs HIPERFA CE® AKOH /AS1H/ES1H

54634AXX

Type Nombre de conducteurs et section de cable Référence Type de pose
CMS 6 x 2 x 0.25 mm? 0199 5391 Pose fixe
CMS 6 x 2 x 0.25 mm? 0199 5405 Pose souple

Affectation des contacts des cables prolongateurs pour codeurs HIPERFACE® AKOH / AS1H / ESTH

Connecteur
vue X

ASTA 021FR

198 673 2

12 pbles avec
contacts femelles
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Connecteur
vue Y

AKUA 020MR

199 647 9

12 pdles avec
contacts males

n° Teceffen Couleur des ?onducteurs de Teoafafr n°
contact cable contact

1 n.c. - n. c. 1

2 n.c. - n. c. 2
3 S1 (cosinus +) (RD) rouge S1 (cosinus +) 3
4 S3 (cosinus -) . (BU) bleu S3 (cosinus -) 4
5 S2 (sinus +) (YE) jaune S2 (sinus +) 5
6 S4 (sinus -) (GN) vert S4 (sinus -) 6
7 DATA- (VT) violet DATA- 7
8 DATA+ (BK) noir DATA+ 8
9 TF/KTY+ (BN) brun TF/KTY+ 9
10 TF /KTY- (WH) blanc TF /KTY- 10
11 GND (GY/PK) gris / rose / (PK) rose GND 11
12 Ug (RD/BU) rouge / bleu / (GY) gris Ug 12

Le cable prolongateur offre une continuité fil a fil de tous les conducteurs.
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5.7 Combinaisons avec contre-connecteurs
5.7.1 Cables de puissance
T y Section de cable Référence
o ype de . .
Type de cable connecteur [mm?] Cable Connecteur de puis-
préconfectionné | sance de rechange*
SM11 4x 1.5 mm? 0590 4544 0198 6740
SM12 4 x 2.5 mm? 0590 4552 0198 6740
SM14 4 x 4 mm? 0590 4560 0199 1639
Cable moteur 2
SM11 4 x 1.5 mm“ (SpeedTec) - 1335 4698
SM12 4 x 2.5 mm? (SpeedTec) - 1335 4698
SM14 4 x 4 mm? (SpeedTec) - 1335 4264
Pose fixe 2 5
SB11 4x1.5mm?+2x1mm 1335 4345 0198 6740
SB12 4x2.5mm?+2x1mm? 1335 4353 0198 6740
Cable SB14 4 x4 mm? +2x 1 mm? 1335 4361 0199 1639
i1
moteur-frein’) gg1 4 x 1.5 mm? + 2 x 1 mm? (SpeedTec) - 1335 4698
SB12 4 x2.5mm? + 2 x 1 mm? (SpeedTec) - 1335 4698
SB14 4 x4 mm? + 2 x 1 mm? (SpeedTec) - 1335 4264
SM11 4 x 1.5 mm? 0590 6245 0198 6740
SM12 4 x 2.5 mm? 0590 6253 0198 9197
SM14 4 x 4 mm? 0590 4803 0199 1639
Cable moteur
SM11 4 x 1.5 mm? (SpeedTec) - 1335 4698
SM12 4 x 2.5 mm? (SpeedTec) - 1335 4256
SM14 4 x 4 mm? (SpeedTec) - 1335 4264
Pose souple 3 5
SB11 4x1.5mm?+2x1mm 1335 4388 0198 9197
SB12 4x25mm?+2x1mm? 1335 4396 0198 9197
Cable SB14 4 x4 mm?+2x1mm? 1342 1603 0199 1639
01
moteur-frein') g1 4 x1.5mm? + 2 x 1 mm? (SpeedTec) - 1335 4256
SB12 4 x2.5mm? +2 x 1 mm? (SpeedTec) - 1335 4256
SB14 4 x4 mm? + 2 x 1 mm? (SpeedTec) - 1335 4264

1) Frein BP : cable trois conducteurs, seuls deux conducteurs sont utilisés.

* Le kit complet des connecteurs est toujours composé des éléments suivants :

134

Connecteur de puissance
Pieces d’isolation
Contacts femelles
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5.7.2 Cables codeur

Référence
Type de cable Section de cable Tyr_)e de ) Céble. ) Cor.mecteur de
[mm2] variateur préconfectionné puissance de
rechange*
MOVIDRIVE® 0199 4875
5x 2 X 0.25 mm? 0198 6732
Pose f MOVIAXIS® 1332 7429
ose TIxe
2 MOVIDRIVE® -
5x2x0.25mm 1644 7115
(SpeedTec) MOVIAXIS® -
Cable résolveur
MOVIDRIVE® 0199 3194
5x 2 x 0.25 mm? 0198 6732
' MOVIAXIS® 1332 7437
Pose souple ®
5x 2 x 0.25 mm?2 MOVIDRIVE - 1644 7115
(SpeedTec) MOVlAX|S® _
®
6 x 2 x 0.25 mm?2 mgg:g;gg / 1332 4535 0198 6732
Pose fixe
6 x 2 x 0.25 mm? MOVIDRIVE® / i 1644 7115
(SpeedTec) MOVIAXIS®
Cable Hiperface ®
6 x 2 x 0.25 mm? '\M"gx:gil'gg / 1332 4551 0198 6732
Pose souple 3 ®
6x2x0.25 mm MOVIDRIVE® / i 1644 7115
(SpeedTec) MOVIAXIS®

* Le kit complet des connecteurs est toujours composé des éléments suivants :

» Connecteur de puissance

Piéces d’isolation
Contacts femelles
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5.8 Cables de ventilation forcée

Représentation d’un cable pour moteurs avec ventilation forcée VR

(11 3] [2] [3]
-
x—=Elo DT .
p=3
54649AXX
[11 Connecteur : STAK 200
[2] Marquage : SEW-EURODRIVE
[3] Plaque signalétique
[4] Longueur de cable <5 m : tolérance +200 mm
Longueur de cable > 5 m : tolérance +2 %
Longueur de cable admissible selon documents techniques
Types de cables pour moteurs avec ventilation forcée VR
Type Section Type de pose Référence
CMS ) Pose fixe 0198 6341
3 x 1 mm~ (AWG 18)
CMS Pose souple 0199 560X
Affectation des contacts des cables pour moteurs avec ventilation forcée VR

Identification

Connecteur STAK 200 Contact des a’ffec: Contact Type de
vue X té(e) a raccordement

conducteurs

Connecteur avec deux 1 Premier chiffre | 24V + Fil e |
contacts femelles o . Il sans gaine, lon-
2 Deuxu?me chif- oV gueur env. 250 mm Embout
re

Connecteur de rechange des cables pour ventilation forcée VR
Connecteur pour la transmission des signaux avec contacts femelles (complets)

Type
VR

Section possible
3 x 1 mm2 (AWG 18)

Type de pose

Pose fixe / pose souple

Référence
0198 4985
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Représentation d’un cable prolongateur pour moteurs avec ventilation forcée VR

(1] (3] (2] [3] (3]
-+ Y
[4]
54646AXX
[11 Connecteur : STAS 200
[2] Marquage : SEW-EURODRIVE
[3] Plaque signalétique
[4] Longueur de cable <5 m : tolérance +200 mm
Longueur de cable > 5 m : tolérance +2 %
Longueur admissible de cable selon documents techniques
[5] Connecteur femelle : STAK 200
Types de cables prolongateurs pour moteurs avec ventilation forcée VR
Type Section Type de pose Référence
CMS Pose fixe 0199 5618
3 x 1 mm? (AWG 18)
CMS Pose souple 0199 5626
Affectation des contacts des cables prolongateurs pour moteurs avec ventilation forcée VR
Connecteur STAS 200 Contact Identification des affec- Contact Type de raccorde-
vue X conducteurs té(e) a ment STAK 200 vue X

Connecteur avec 1 Premier chiffre 24V + 1 Connecteur avec

deux contacts males . . deux contacts
2 Deuxieme chiffre oV 2 femelles

Le céble prolongateur offre une continuité fil a fil de tous les conducteurs.

Connecteur de rechange des cébles pour ventilation forcée VR
Connecteur pour la transmission des signaux avec contacts méles (complet)

Type Section possible Référence
VR 3 x 1 mm? 0198 5693
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5.9 Spécifications des cébles de puissance CMS

5.9.1 Pose fixe
Cébles moteur
Type de pose fixe
Sections de cable 4 x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4 mm? 4 x 6 mm? 4 x 10 mm?
(AWG 16) (AWG 14) (AWG 12) (AWG 10) (AWG 8)
Fabricant HELUKABEL
Désignation fabricant LI9YCY
'LI'Je;n/siUor;\ge fonctionnement V] 600/ 1000
Plage de température [°C] Plage fixe -40 a +80
Température maximale [°C] +80
Rayon de courbure minimal [mm] 45 55 65 73 85
Diamétre D [mm] 9.0+£0.2 11+0.2 13+£0.2 14.3+0.3 17.0+0.6
Identification des conducteurs BK avec marquage WH + GN/YE
Couleur de la gaine orange selon RAL 2003
Agrément(s) DESINA/ VDE / UL
conuctour /i?irr:/ci;;ze [nF/km] 110 110 18 125 125
conducteur | conducteur InFikm] 70 70 75 80 80
Sans halogéne non
Sans silicone oui
Sans CFC oui
Isolation intérieure (conducteur) PP
Isolation extérieure (gaine) PVC
Ignifugé non
Matériau du conducteur Cu
Blindage Cu étamé
Poids (cable) [kg/km] 134 202 262 332 601
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Cébles
moteur-frein

Type de pose fixe

Sections de cable 4x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4 mm? 4 x 6 mm? 4 x 10 mm?
(AWG 16) (AWG 14) (AWG 12) (AWG 10) (AWG 8)

+ + + + +

3 x 1 mm? 3 x 1 mm? 3 x 1 mm? 3 x 1.5 mm? 3 x 1.5 mm?
(AWG 18) (AWG 18) (AWG 18) (AWG 16) (AWG 16)

Fabricant HELUKABEL

Désignation fabricant LI9YCY

'll_'JeOn/si;)r;\ge fonctionnement V] 600/ 1000

Plage de température [°C] Plage fixe : -40 a +80

Température maximale [°C] +80

Rayon de courbure minimal [mm] 60 68 75 85 100

Diamétre D [mm] 11.8+0.4 134+04 15.0+0.5 17.0+ 0.6 20.0+1.0

Identification des conducteurs BK avec marquage WH + GN/YE

Couleur de la gaine orange selon RAL 2003

Agrément(s) DESINA / VDE / UL

Capacité de service [nF/km] 105 105 110 115 120

conducteur / blindage

Capacité de service [nF/km] 60 60 70 75 78

conducteur / conducteur

Sans halogene non

Sans silicone oui

Sans CFC oui

Isolation intérieure (conducteur) PP

Isolation extérieure (gaine) PVC

Ignifugé oui

Matériau du conducteur Cu

Blindage Cu étamé

Poids (cable) [kg/km] 229 292 393 542 938
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5.9.2 Pose souple
Céables moteur

Type de pose souple

Sections de cable 4 x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4 mm? 4 x 6 mm? 4 x 10 mm?
(AWG 16) (AWG 14) (AWG 12) (AWG 10) (AWG 8)

Fabricant Nexans

Désignation fabricant PSL(LC)C11Y-J 4 x - mm? PSL11YC11Y-J 4 x - mm?

Le;n/slij)gge fonctionnement V] 600 /1000

Plage de température [°C] -20 a +60

Température maximale [°C] +90 (au niveau du conducteur)

Rayon de courbure minimal [mm] 134 140 135 155 180

Diamétre D [mm] 12.80+70.6 / 15.7+0.3 13.2+04 154+ 0.4 17.8+0.5

Accélération maximale [m/sz] 20

Vitesse maximale [m/min] 200 pour 5 m de course max.

Identification des conducteurs BK avec marquage WH + GN/YE

Couleur de la gaine orange selon RAL 2003

Agrément(s) DESINA / VDE / UL / cRUus

Gt e e oeRn s o

conducteur | condusteur InFkem] 65 65 9 95 %

Sans halogene oui

Sans silicone oui

Sans CFC oui

Isolation intérieure (conducteur) Polyoléfine TPM

Isolation extérieure (gaine) TPU (PUR)

Ignifugé oui

Matériau du conducteur Cuivre électrolytique dénudé

Blindage Tresse Cu étamé (couverture optique > 85 %)

Poids (cable) [kg/km] 249 373 311 426 644

Nombre minimal de flexions

2 5 millions
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Cables préconfectionnés
Spécifications des cables de puissance CMS

Céables moteur-frein

Type de pose souple
Sections de cable 4 x 1.5 mm? 4 x 2.5 mm? 4 x 4 mm? 4 x 6 mm? 4 x 10 mm?
(AWG 16) (AWG 14) (AWG 12) (AWG 10) (AWG 8)
+ + + + +
3 x 1 mm? 3 x 1 mm? 3 