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Informacgoes gerais
Utilizagdo da documentacao

1 Informagdes gerais

1.1  Utilizagao da documentagao

Esta documentacéo é parte integrante das unidades e inclui informagdes importantes
para o seu funcionamento e manutencgéo. A documentacgdo destina-se a todas as pes-
soas encarregadas da montagem, instalagao, colocagdo em funcionamento e manuten-
¢ao do produto.

A documentagao tem de estar sempre acessivel e legivel. Garanta que todas as pes-
soas responsaveis pelo sistema e pela sua operagao, bem como todas as pessoas que
trabalham sob sua propria responsabilidade com o aparelho, leram e compreenderam
totalmente a documentacao antes de iniciarem as suas tarefas. Em caso de duvidas ou
necessidade de informagdes adicionais, contacte a SEW-EURODRIVE.

1.2  Estrutura das informag¢ées de seguranca

1.2.1 Significado das palavras do sinal

A tabela seguinte mostra o significado das palavras do sinal para as informagdes de
seguranga, avisos sobre danos e outras observacgoes.

Palavra do sinal | Significado Consequéncias quando nao
considerado
A PERIGO! Perigo iminente Morte ou ferimentos graves
A AVISO! Situagéo eventualmente Morte ou ferimentos graves
perigosa
A CUIDADO! Situagéo eventualmente Ferimentos ligeiros
perigosa
ATENGAO! Eventuais danos materiais Danos no sistema de acionamento ou

no meio envolvente

NOTA Observacgao ou conselho dutil:
facilita o manuseamento do
sistema de acionamento.

1.2.2 Estrutura das informagdes de seguranga especificas a determinados capitulos

As informagdes de segurancga especificas aplicam-se ndo sé a uma determinada acao,
mas também a varias agbes dentro de um assunto especifico. Os simbolos utilizados
advertem para um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma informagéo de seguranga especifica a determi-
nados capitulos:

A PALAVRA DO SINAL!

Tipo e fonte de perigo.

Possiveis consequéncias se ndo observado.
» Medida(s) a tomar para prevenir o perigo.

1.2.3 Estrutura das informag¢ées de seguranga integradas

As informagdes de seguranca integradas estdo diretamente integradas na agao antes
do passo que representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma informagéo de seguranga integrada:
« A PALAVRA DO SINAL! Tipo e fonte de perigo.

Possiveis consequéncias se ndo observado.

— Medida(s) a tomar para prevenir o perigo.
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Informacgoes gerais
Direito a reclamagao em caso de defeitos

1.3  Direito a reclamagao em caso de defeitos

Para um funcionamento sem problemas e para manter o direito a garantia, &€ necessario
ter sempre em atencgdo e seguir as informagdes contidas neste manual. Por isso, leia
atentamente a documentagao antes de trabalhar com a unidade!

1.4 Exclusao da responsabilidade

A observagdo da documentagdo é pré-requisito para um funcionamento seguro do
MOVIFIT® e para que possam ser obtidas as caracteristicas do produto e o rendimento
especificado. A SEW-EURODRIVE ndo assume qualquer responsabilidade por feri-
mentos ou danos materiais resultantes da ndo observacao das informagdes contidas
nas instru¢des de operacgao. Neste caso, € excluida qualquer responsabilidade relativa
a defeitos.

1.5 Outra documentacao aplicavel
Adicionalmente, devem ser observadas as seguintes publicagdes:

« Instrucdes de operacdo MOVIFIT®-MC, MOVIFIT®-SC ou MOVIFIT®-FC (em
fungéo da versdo do MOVIFIT® instalada)

* Instrugdes de operacgao "MOVIMOT® MM..D com motor trifasico DRS/DRE/DRP"
* Manual / ajuda Online "MOVITOOLS® MotionStudio”

« O manual "MOVIFIT®-FC - seguranga funcional com opgédo de seguranga S12"
(caso seja utilizada a opgao de seguranga S12).
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1.6 Informacdao sobre direitos de autor
© 2013 SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados.

E proibida qualquer reprodug&o, adaptag&o, distribuigao ou outro tipo de utilizag&o total
ou parcial.

1.7 Nomes dos produtos e marcas

Os nomes de produtos mencionados nesta documentagdo sdo marcas comerciais ou
marcas registadas pelos respetivos proprietarios.

1.8 Aplicagées do dispositivo de elevagao

« O MOVIFIT®-FC s6 pode ser utilizado em conjunto com o nivel funcional "Classic"
em aplicagdes do dispositivo de elevagdo se forem cumpridas as seguintes
condigobes:

— E necessario realizar a colocacdo em funcionamento da aplicacdo de elevagao.

« O MOVIFIT®-FC ndo deve ser utilizado como dispositivo de seguranga em aplica-
¢bes do dispositivo de elevagao.

Utilize sistemas de monitorizagao ou dispositivos de protecédo mecanicos como dis-
positivo de seguranga para prevenir eventuais danos materiais ou pessoais.
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1.9

Informacgoes gerais
Funcdes de seguranga

Funcgébes de seguranca

As unidades MOVIFIT® n3o devem ser usadas em fungbes de seguranga, a ndo ser
que estas estejam devidamente descritas e expressamente autorizadas.

Em aplicagbes de segurancga, observe e siga as informacgdes apresentadas na seguinte
documentacgéo:

«  MOVIFIT® Seguranga funcional

Em aplicagdes de segurancga, s6 devem ser utilizados os componentes fornecidos pela
SEW-EURODRIVE expressamente para esse efeito!

1.10 Informagdes gerais de seguranga sobre sistemas de bus

Este sistema de comunicagdo permite ajustar com precisdo o0s conversores
MOVIMOT® e MOVIFIT®, bem como o arrancador de motor MOVIFIT® as aplicacdes
especificas. Como em todos os sistemas de bus, existe o perigo de uma alteragao
externa nao visivel dos parametros (relacionados com o conversor de frequéncia/motor
de arranque) e, com isto, uma alteragdo do comportamento do conversor de frequén-
cia/arranque de motor. Tal pode resultar num comportamento inesperado do sistema
(n&o incontrolado).
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2

2.1

2.2

2.3

Informagodes de segurancga

As informagdes de segurancga basicas abaixo apresentadas devem ser lidas com aten-
¢ao a fim de serem evitados danos pessoais e materiais. O cliente tem que garantir que
estas informagdes basicas de seguranca sejam sempre observadas e seguidas.
Garanta que todas as pessoas responsaveis pelo sistema e pela sua operagdo, bem
como todas as pessoas que trabalham sob sua propria responsabilidade com a uni-
dade, leram e compreenderam completamente as instrugdes de operagao antes de ini-
ciarem as suas tarefas. Em caso de duvidas ou necessidade de informagdes adicionais,
contacte a SEW-EURODRIVE.

Notas preliminares

As seguintes informacbes de seguranca referem-se essencialmente a utilizacdo das
unidades MOVIFIT®. Se forem utilizados outros componentes da SEW, consulte tam-
bém as informagdes de seguranca correspondentes nas respetivas instrugcdes de
operagao.

Observe também as notas suplementares de seguranga dos varios capitulos destas
instrugbes de operagéao.

Gerais
Nunca instale ou coloque em funcionamento produtos danificados. Em caso de danos,
devera reclamar imediatamente a empresa transportadora.
Durante a operagéo e de acordo com o seu indice de protegéo, o MOVIFIT® podera
possuir partes livres ou condutoras de tenséo.
A remocéo ndo autorizada da tampa de protecao obrigatdria, o uso, a instalagéo ou a
operacgao incorretos do equipamento poderdo conduzir a ocorréncia de danos e feri-
mentos graves.
Para mais informagdes, consulte a documentagao.

Utilizador alvo

Os trabalhos de instalagédo, colocagdao em funcionamento, eliminagdo de irregulari-
dades e manutengao sé devem ser realizados por pessoal técnico qualificado (sob
consideragdo das seguintes normas e regulamentos: IEC 60364 ou CENELEC HD 384,
ou DIN VDE 0100 e IEC 60664, ou DIN VDE 0110 e os regulamentos nacionais sobre
a prevencao de acidentes).

E considerado pessoal qualificado, no ambito destas informacdes de seguranca, todas
as pessoas familiarizadas com a instalagao, montagem, colocagdo em funcionamento
e operagao do produto, e que possuem a respetiva qualificagdo técnica para poderem
efetuar estas tarefas.

Os trabalhos relativos a transporte, armazenamento, operacéo e eliminagao do pro-
duto, devem ser realizados por pessoas devidamente instruidas.
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EVA

7 Introdugao
Nivel funcional MOVIFIT®
P| Hz
3 Introducao
3.1  Nivel funcional MOVIFIT®
O nivel funcional indica as funcdes do software para as unidades MOVIFIT® no que res-
peita & operacéo, controlo do sistema e diagndstico.
A figura seguinte mostra uma visédo geral dos niveis funcionais do MOVIFIT®:
Classic Technology
Fungoes simples Programacéao aberta
~—
A Conceito de biblioteca
multi-estagio
\—/
Especifico para o sector da
° m engenharia mecanica
-]
§ -y Bloco de fungéo
e Controlo como gateway parametrizavel
,g de bus de campo via
g MOVILINK® A programag&o de acordo
w ; com IEC 61131
Manuseamento simples,
equiparavel, por ex., com ,(Apv?/:_e)élreAnSKop' FUP,
o controlo de distribuidores » ST, AS)
de campo SEW
(2.3, 2.6, etc.)
Classic Technology
- - o
Nivel funcional
792915083
NOTA
Este manual descreve o nivel funcional "Classic" do MOVIFIT®. Para informacgdes
i sobre os restantes niveis funcionais do MOVIFIT®, consulte os respetivos manuais de
instrugoes.
3.2 Nivel funcional "Classic"

O nivel funcional "Classic" permite a comunicacao simples e eficiente com as unidades
MOVIFIT®,

Os parametros de acionamento mais relevantes e as E/S locais podem ser transferidas
e processadas por um PLC de alto nivel. Deste modo, o PLC pode controlar as fungbes
relevantes para os acionamentos.

Nao é obrigatéria a utilizagdo de um software de operagao para o nivel de funciona-
mento "Classic". A comunicagao entre o PLC e as unidades MOVIFIT® ¢ realizada com
base nos dados do processo de acordo com o perfil de unidades MOVILINK® da
SEW-EURODRIVE, sendo compativel com os componentes descentralizados da
SEW-EURODRIVE.
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Procedimento para a colocagao em funcionamento do MOVIFIT®-MC @

4 Colocacao em funcionamento

Nesta publicagdo é descrita a configuragdo dos parametros e do bus de campo do
MOVIFIT® usando o nivel funcional "Classic".

4.1 Procedimento para a colocagdao em funcionamento do MOVIFIT®-mC
A AVISO!

Perigo devido a desconexao de seguranga incorreta em aplicagdes com desconexao
segura.

> Morte ou ferimentos graves.

+ Nas aplicagbes com desconexao segura, tenha em atengéo as informacgoes rela-
tivas a colocagao em funcionamento e condigées de seguranga adicionais que
constam no manual "MOVIFIT® Seguranga funcional!

O procedimento seguinte fornece uma vista geral da colocagdo em funcionamento do
MOVIFIT®-MC e remete para a documentagao aplicavel:

— Informagdes podem ser encontradas:

* nas instrugdes de operagao "MOVIFIT®-MC"

* nas instrugdes de operagéo "MOVIMOT® MM..D com motor
trifasico DRS/DRE/DRP"

Colocagédo em
funcionamento
do motor

[

Colqcagao em — Informagdes podem ser encontradas:
funcionamento

2] do MOVIFIT® * nas instrugdes de operagao "MOVIFIT®-MC"

Corlflguragao dos _, Informagbes podem ser encontradas:
paréametros

MOVITOOLS® * no capitulo "Operacao do MOVITOOLS® MotionStudio"
MotionStudio * no capitulo "Parametrizagado .."

[31

— Informagdes podem ser encontradas:

no capitulo "Elaboragao do projeto .."

no capitulo "Descri¢cdo dos dados do processo”
no capitulo "Parametrizagéo .."

no capitulo "Resposta a irregularidade”

Configuragéo do
bus de campo .

[4]

1) A configuragdo dos parametros s6 é possivel no modo "Expert".

NOTA

* No nivel funcional "Classic", a configuragdo dos parametros s6 & possivel se 0
modo "Expert" estiver ativado.

fde

« Para mais informacgdes sobre o modo "Easy", consulte as respetivas Instrugdes de
Operagao do MOVIFIT®.
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@ Procedimento para a colocagao em funcionamento do MOVIFIT®-SC e -FC

4.2 Procedimento para a colocagdao em funcionamento do MOVIFIT®-SC e -FC
A AVISO!

Perigo devido a desconexdo de seguranga incorreta em aplicagbes com conexao
segura.

Morte ou ferimentos graves.

» Nas aplicagdes com conexao segura, tenha em atencgdo as informacgdes relativas
a colocagdo em funcionamento e condi¢gdes de seguranga adicionais que constam
no manual "MOVIFIT® Seguranca funcional"!

O procedimento seguinte fornece uma vista geral da colocagao em funcionamento do
MOVIFIT®-SC/-FC e remete para a documentagao aplicavel:

— Informagdes podem ser encontradas:

* nas instrugdes de operagio "Motores trifasicos DR.71-225, 315"
* nas instrugdes de operagao "Motores trifasicos
DR/DV/DT/DTE/DVE, Servomotores assincronos CT/CV"

Colocagédo em
funcionamento
do motor

[

Colocagédo em — Informagdes podem ser encontradas:
funcionamento ¢ nas instrugbes de operagéo "MOVIFIT®-SC"

[2]
do MOVIFIT® * nas instrugcdes de operagao "MOVIFIT®-FC"

Corlflguraga}()) dos _, Informagbes podem ser encontradas:
parametros '/ com

o MOVITOOLS® * Mo capitulo "Operagao do MOVITOOLS® MotionStudio”
MotionStudio * no capitulo "Parametrizagado .."

[31

— Informacgdes podem ser encontradas:

* no capitulo "Elaboragao do projeto .."

* no capitulo "Descri¢ao dos dados do processo"
* no capitulo "Parametrizagao .."

* no capitulo "Resposta a irregularidade”

Configuragéo do
bus de campo

[41

1) A configuragdo dos paradmetros s6 é possivel no modo "Expert".

NOTA

* No nivel funcional "Classic", a configuragdo dos paradmetros s6 € possivel se o
modo "Expert" estiver ativado.

fde

« Para mais informacgdes sobre o modo "Easy", consulte as respetivas Instrugdes de
Operagao do MOVIFIT®.
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5 Instrucoes de instalagcao
NOTA

A descricao da montagem e instalagdo do MOVIFIT® pode ser encontrada nas Instru-
¢6es de Operacdo "MOVIFIT®-MC", "MOVIFIT®-SC" ou "MOVIFIT®-FC".

Para permitir uma utilizagao simples, este capitulo contém informagdes sobre a insta-
lagcao da Ethernet.

fde

5.1 Ligagado ao bus na ABOX

5.1.1 Atribuicdo dos pinos Ethernet X30 / X11 e X31 / X12 (tomada RJ 45)

Use conectores RJ45 pré-fabricados e blindados, de acordo com IEC 11801 edi¢édo 2.0
e da categoria 5.

Pin | Atribuigao
TX+

TX-

RX+

Conector RJ45
Push-Pull

res.

RX-

res.

1
2
3
4
5 res.
6
7
8

res.

A CUIDADO!

As tomadas RJ45 (Push-Pull) sé podem ser utilizadas com as respetivas fichas RJ45
(Push-Pull), de acordo com IEC PAS 61076-3-117. Cabos patch RJ45 sem caixa
Push-Pull disponiveis no comércio da especialidade ndo engatam. Podem eventual-
mente danificar a tomada e, como tal, ndo podem ser utilizados.

5.1.2 Atribuigcdo dos pinos Ethernet X11 / X12 (tomada M12)

Pin | Atribuicao

Conector M12, 1 TX+
codificagéo D, fémea 2 RX+
2 3 TX-

4 RX-

=

S

4
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Ligagcao ao bus na ABOX

5.1.3 Ligacao MOVIFIT® - Ethernet

e

Para a ligagao da unidade MOVIFIT® a rede de Ethernet, ligue uma das seguintes inter-
faces Ethernet

. X30/X11 (RJ45)
« X31/X12 (RJ45)
. X11 (M12)
. X12 (M12)

aos outros participantes da rede, usando um cabo blindado de pares torcidos da cate-
goria 5 e da classe D, de acordo com IEC 11801 edigdo 2.0. O switch integrado ajuda
na realizagdo de uma topologia em linha e disponibiliza fungées de "auto-crossing”.

NOTA

De acordo com IEC 802.3, o comprimento maximo para Ethernet de 10/100 MBaud
(10BaseT/100BaseT) &, por ex., 100 m (entre dois participantes da rede).
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5.2

5.21

O switch Ethernet integrado

fde

O switch Ethernet integrado permite realizar as topologias de linha conhecidas da
tecnologia de bus de campo. Outras topologias de bus, como estrela ou arvore, séo
também possiveis. Como topologia de anel é suportado MRP (Media Redundancy
Protocol) a partir da verséo do Firmware 15.

NOTA

A quantidade de switches industriais de Ethernet ligados em linha influencia a dura-
¢ao dos telegramas. Quando um telegrama percorre as unidades, a sua duragéo é
retardada pela fungéo Store & Forward do switch Ethernet:

+ para telegramas com comprimento de 64 bytes, em aprox. 10 ps (para 100 Mbit/s)

+ para telegramas com comprimento de 1500 bytes, em aprox. 130 ys (para
100 Mbit/s)

Ou seja, quanto maior for o nimero de unidades que o telegrama tem de percorrer,
maior sera a sua duragao.

Autocrossing

As duas portas de saida do switch Ethernet possuem fun¢des de autocrossing. Isto &,
podem ser usados, tanto cabos Patch, como Cross-over para efetuar a ligagédo a esta-
céo de Ethernet seguinte.

5.2.2 Auto-negociacado

Quando é estabelecida a ligacdo com a unidade seguinte, as duas estagdes de
Ethernet negoceiam a velocidade de transmissao dos dados e o modo Duplex. As duas
portas de Ethernet da ligagao Ethernet suportam fungbes de auto-negociagao e fun-
cionam com velocidade de transmissao de 100 MBits ou 10 MBits, no modo full duplex
ou half duplex.

5.2.3 Monitorizagao do estado LINK

As duas portas permitem a monitorizagdo do estado LINK. Esta fun¢do pode ser confi-
gurada no STEP 7 HWCONFIG da seguinte forma:

+ Selecione no STEP 7 o slot 0.
* No menu de contexto, selecione o item "Propriedades do objeto".
» Selecione o separador "Parametro"”.

Ative a fungdo de monitorizagdo apenas na porta através da qual sdo enviados pacotes
de dados para outras estag¢des e ndo na porta através da qual sdo enviados dados para
o controlador. Se, com a monitorizagdo ativada, for detetado um LINK DOWN nesta
porta, a unidade PROFINET envia um alarme de diagnéstico para o controlador através
da outra porta.
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5.3 Enderego TCP/IP e sub-redes

5.3.1 Introducao

5.3.2 MAC-ID

5.3.3 Enderego IP

O enderego do protocolo IP é configurado através dos seguintes paradmetros:
*+ MAC-ID

* Enderecgo IP

* Mascara de sub-rede

+ Gateway padréao

Para a configuragéo correta destes parametros, séo descritos, neste capitulo, os meca-
nismos de definicdo do endereco e a subdivisdo das redes de IP em sub-redes.

A base para as configuracdes de endereco € o MAC-ID (Media Access Controller).
O MAC-ID de uma unidade de Ethernet é um valor de 6 bytes (48 Bit) unico para cada
unidade. As unidades Ethernet da SEW possuem o MAC-ID 00-OF-69-xx-xx-xx.
O MAC-ID néo é pratico de manusear em redes de grande dimens&o. Como tal, s&o uti-
lizados enderecos IP de configuracgéo livre.

O endereco IP é um valor de 32 bits que identifica de forma explicita e individual os par-
ticipantes (estagdes) ligados a rede. Um enderecgo IP é representado por 4 algarismos
decimais separados por pontos.

Exemplo: 192.168.10.4

Cada algarismo decimal representa um byte (= 8 bits) do enderego e pode também ser
apresentado de forma binaria (ver tabela seguinte).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
11000000 . 110101000 . 00001010 . 00000100

O enderego IP é composto por um enderegco de rede e um enderegco de estagéo
(ver tabela seguinte).

Endereco de rede Endereco de estacao
192.168.10 4

O segmento do endereco IP que representa a rede e o segmento que identifica a esta-
¢ao sao definidos pela classe de rede e pela mascara de sub-rede.

Os enderecos de estagao ndo podem ser formados apenas por zeros ou uns (binarios),
pois estes enderecos estio reservados para identificar a prépria rede ou um endereco
de broadcast.

5.3.4 Classes de rede

O primeiro byte do endereco IP define a classe da rede e, por conseguinte, a subdivisdo
em enderego de rede e enderecgo de estagao.

Gama de Classe de rede = Enderego completo da rede Significado

valores (exemplo)

Byte 1

0-127 A 10.1.22.3 10 = Endereco da rede
1.22.3 = Enderecgo da estagéo

128 — 191 B 172.16.52.4 172.16 = Endereco da rede
52.4 = Endereco da estagéo

192 — 223 C 192.168.10.4 192.168.10 = Endereco da rede
4 = Enderego da estacao
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Esta subdivisdo geral ndo é suficiente para muitas das redes. Nestas redes, sdo usadas
adicionalmente mascaras de sub-rede explicitas e configuraveis.

5.3.5 Mascara de sub-rede

Através de uma mascara de sub-rede, é possivel subdividir, ainda com mais rigor, as
classes da rede. Tal como o enderego IP, a mascara de sub-rede é representada por
4 algarismos decimais separados por pontos.

Exemplo: 255.255.255.128

Cada algarismo decimal representa um byte (= 8 bits) da mascara de sub-rede e pode
também ser apresentado de forma binaria (ver tabela seguinte).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 ‘
11111111 11 . 11111111 . 10000000 ‘

Se comparar o endereco |IP e a mascara de sub-rede, podera constatar que, na repre-
sentagao binaria da mascara de sub-rede, todos os uns determinam o enderego da rede
e todos os zeros identificam o endereco da estagéo (ver tabela seguinte).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
decimal 192 . | 168. . |10 . 1129
Endereco IP
binario 11000000 .1 10101000 . 00001010 .| 10000001
Mascara de decimal 255 . | 255 . | 255 . | 128
sub-rede binario 11111111 LM 1M1 . 10000000

A rede da classe C, com o endereco 192.168.10., é subdividida adicionalmente através
da mascara de sub-rede 255.255.255.128. Sao criadas 2 redes com os enderegos
192.168.10.0 e 192.168.10.128.

As gamas de enderecos de estagéo permitidas nas duas redes sao:
* 192.168.10.1 — 192.168.10.126
* 192.168.10129 — 192.168.10.254

As estacbes da rede usam uma operacao "AND" l6gica de enderecgos IP e mascara de
sub-rede para determinar se uma estagédo se encontra na mesma rede ou numa rede
diferente. Se a estacdo esta instalada numa rede diferente, é enderecada a gateway
padrao para reencaminhamento dos dados.

5.3.6 Gateway padrao

A gateway padrdo é também enderegada através de um enderego de 32 bits. O ende-
reco de 32 bits é representado por quatro algarismos decimais separados por pontos.

Exemplo: 192.168.10.1

A gateway padrao estabelece a ligagédo da rede com as outras redes. Desta forma, uma
estacao da rede, que quer enderegar outra estagio, pode usar uma operagao "AND"
I6gica com o enderego IP e a mascara de sub-rede para decidir se a estagao desejada
esta localizada na mesma rede. Se nao for o caso, a estacdo adereca a gateway padréao
(router) que tera que se encontrar na mesma rede. A gateway padrao assume entéo o
envio dos pacotes de dados para a outra rede.
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Configuragao dos parametros do enderego

Primeira colocagao em funcionamento

Em fungéo da configuragdo dos micro-interruptores S11:
+ aunidade MOVIFIT® possui parametros IP inalteraveis (DEF-IP)
* ou sao validas as configuracbes dos parametros IP.

5.4.2 Alteracao dos parametros do endereco IP apds a primeira colocagao em funcionamento

Geralmente os pardmetros do enderego IP sdo configurados através da ferramenta de
engenharia do controlador PROFINET 10, p. ex.STEP 7 HW Config., ver capitulo
"Elaboracgao do projeto PROFINET IO".

Se a unidade MOVIFIT® foi inicializada com um endereco IP valido, é possivel aceder
aos parametros do endereco IP através da interface de Ethernet.

Além disso, os parametros do endereco IP podem ser alterados através da Ethernet da
seguinte maneira:

« com o configurador de gateway MOVIFIT®, acessivel a partir do software de enge-
nharia MOVITOOLS® MotionStudio

» com o editor de enderego SEW

Além disso, é também possivel alterar os parametros do endereco IP através da inter-
face da unidade MOVIFIT®.

As opgdes possiveis para alteragdo dos parametros do endereco IP acima referidas s6
se tornardo ativas, quando a tensdo de alimentagéo (24 V CC) forem desligadas e nova-
mente ligadas.

O tipo de atribuicdo do endereco IP é definido com o micro-interruptor S11/1 na EBOX.
» Configuragdo S11/1 = "0" => parametros IP memorizados
* Configuragdo S11/1 = "1" => parametros IP padréo

5.4.3 Reposicao dos parametros do endereco IP

Com o micro-interruptor "DEF IP" S11/1 = "1" pode repor os parametros do endereco
IP para o seu valor padrao.

Sao configurados os seguintes parametros IP:
* Endereco IP: 192.168.10.4

* Mascara de sub-rede: 255.255.255.0

* Gateway padréo:

Nota: Dado que no estado de entrega o endereco IP é id~entico ao endereco de
gateway, a fungao de gateway esta inativa.
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5.4.4 Introducédo do endereco destino F no configurador gateway

Se estiver disponivel uma opgao de seguranga, o enderego destino F tem de ser intro-
duzido no configurador gateway:
Para o efeito, proceda da seguinte forma:

1. Inicie o configurador gateway MOVIFIT® no MOVITOOLS® MotionStudio, tal como
descrito no capitulo "Diagnéstico / configurador gateway" (Diagnostics / Gateway
configurator).

2. Introduza o valor para o enderego destino F. Utilize o campo de texto [1] no grupo
"Parédmetros avangados" (Extended parameters).

Project  Edit  Metwork  View Zugn Gettings  Window  Help

De-H BH &8 db 4+ = * 4 ¥ |[rSewn B
Project/ Netrwerk P Pl MOVIFITR Gatiaiy Configurater [PratDavcaharm-00-0F 63231345
w? M
Y C wwEms 'l—lic-i?'
13, Eheme Signehre - - -
= FHIQ-139316E.10.4: MTF, E208 Fimmvare gaieway WA IS
F-i| ntemal Lirit replaearant Runetisn o =}
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5.4.5 Editor de endereco SEW

Para aceder as configuragdes IP do MOVIFIT®, sem que as configuragdes Ethernet do
PC e MOVIFIT® tenham que ser compativeis, pode ser utilizado o editor de enderego
SEW.

Com o editor de endereco no MOVITOOLS® MotionStudio é possivel indicar e definir
as configuragdes IP de todas as unidades SEW na sub-rede local, ver capitulo "Opera-
cdo do MOVITOOLS® MotionStudio".

* Numa instalagcdo que esta em operagao, € possivel determinar as configuracdes
necessarias para o PC, de modo a permitir um acesso através das ferramentas de
engenharia e de diagnéstico via Ethernet.

» Deste modo, durante uma primeira colocagdo em funcionamento € possivel efetuar
a atribuicdo das configuragdes IP para o MOVIFIT® sem alteracao das conexdes de
rede ou configuragdes do PC.

5.5 Comportamento ao substituir a unidade

Se a ABOX néo for substituida em conjunto com a EBOX, todas as configuragdes dos
parametros IP e o endere¢go MAC sdo mantidos, sendo memorizados na ABOX.

Os micro-interruptores "DEF IP" e "DHCP" (S11) da nova EBOX tém de ser configu-
rados de modo idéntico a EBOX modificada.

Os parametros IP também sdo memorizados na ABOX.
Caso pretenda substituir uma unidade, consulte o capitulo "Substituigdo da unidade".

5.6 Blindagem e instalagao dos cabos de bus

Use exclusivamente cabos e elementos de ligagao blindados que cumpram as exigén-
cias da categoria 5 e classe D, de acordo com IEC 11801 edigéo 2.0.
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5.7 Configuragao dos micro-interruptores na ABOX
NOTA

Desligue sempre a tensdo do MOVIFIT® antes de efetuar alteragées nos micro-inter-
ruptores (alimentagao e tenséo auxiliar de 24 V). As configuragdes dos micro-interrup-
tores s6 sdo assumidas durante a inicializagéo.

fude

Os parametro IP s&o configurados usando os micro-interruptores S11/1 e S11/2.

SN

res. (OFF)
res. (OFF)

1167697803
S11/1 S11/2 | Comportamento
"DHCP" "DEF IP"
ON OFF A unidade MOVIFIT® aguarda a atribuicdo dos parametros IP de um
servidor DHCP.
OFF ON Com a ligagao da tensado de 24 V CC, os parametros IP sido colocados
nos seguintes valores padrao:
* Endereco IP: 192.168.10.4
* Mascara de sub-rede: 255.255.255.0
» Gateway padréo: 1.0.0.0 com EtherNet/IP
+ DHCP / configuragéo de Parametros IP memorizados
arranque: (DHCP esta desativado)
OFF OFF Sao utilizados os parametros IP configurados na estrutura em arvore

dos parametros. No estado de fornecimento trata-se dos valores
padrao acima referidos.

Aquando da entrega, os dois micro-interruptores S11/1 e S11/2 estdo configurados
para o "OFF".
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5.8 LEDs de estado do MOVIFIT® nivel funcional "Classic"

5.8.1 LEDs gerais
A figura abaixo ilustra os LEDs para o MOVIFIT® nivel funcional "Classic" com interface

PROFINET IO.
00000000 00000000 00 00000 o
% %
NN N I 2
\X 22 C T MOVIFIT®
W gnonmv:
1650072715
LED "DIl.."e "DO.." A tabela seguinte mostra os estados dos LEDs "DI.." e "DO..":
LED Estado Significado
DI00 até Amarelo | Sinal de entrada na entrada binaria DI.. presente.
D5 Desligado | Sinal de entrada na entrada binaria DI.. aberto ou "0".
DOO00 até Amarelo Saida DO.. comutada.
DO03 Desligado  Saida DO.. légica "0".
LED "24V-C"e A tabela seguinte mostra os estados dos LEDs "24V-C" e "24V-S":
"24V-S" - N :
LED Estado | Significado Eliminagao de irregularidades
24V-C Verde Tenséo continua 24V_C presente na X20:2, 3. | -
Desli- Tensao continua 24V_C nao presente na Verificar a tensao de alimentacéo
gado X20:2, 3. 24V_C.
24V-S Verde Tensdo 24V_S do atuador presente na X20:5, 6. -
Desli- Tensao 24V_S do atuador néo presente na Verificar a tensdo de alimentagéo
gado X20:5, 6. 24V_S.
LED "SF/USR" O LED "SF/USR" sinaliza diversos estados em fungéo do nivel funcional selecionado.
A tabela seguinte mostra os estados do LED "SF/USR™:
SF/USR | Significado Eliminagao de irregularidades
Desligado | Estado operacional normal. -
O MOVIFIT® encontra-se a trocar
dados com o acionamento ligado ao
sistema (conversor de frequéncia
integrado).
Vermelho | O MOVIFIT® nao consegue trocar Verifique a tenséo de alimentagéo de 24 VCC do
dados com o conversor de frequéncia = conversor de frequéncia integrado.
integrado.
Pisca Erro de inicializagdo do MOVIFIT® ou | ID incorreto da carta.
Vermelho | falha grave na unidade Volte a ligar o MOVIFIT®. Se o problema ocorrer de
(inter- novo, substitua a EBOX ou contacte a SEW.
valos de
25s)
Pisca Outra irregularidade na unidade Leia o estado de erro com o MOVITOOLS®
Vermelho MotionStudio.
Elimine a causa da irregularidade e confirme a
irregularidade.
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5.8.2 LEDs especificos do bus para PROFINET

Neste capitulo sdo descritos os LEDs especificos do bus para PROFINET. Na figura,
estes LEDs sao apresentados em cor escura:

e o0 o
% %
%%
o MOVIFIT®
EURODRIVE
836109067

A tabela seguinte mostra os estados do LED "RUN":

Significado

Eliminagao de irregularidades

Hardware dos componentes MOVIFIT®
OK

«  Funcionamento do MOVIFIT® sem
irregularidades

« O MOVIFIT® encontra-se a trocar
dados com o mestre PROFINET
(Data-Exchange) e com todos
os sistemas de acionamento
subordinados

«  MOVIFIT® ndo operacional
* Falta alimentagéo de 24 V

* Verifique a alimentagéo de 24 VCC.
+ Volte a ligar o MOVIFIT®. Substitua a
EBOX se o problema persistir.

Erro no hardware dos componentes
MOVIFIT®

Volte a ligar o MOVIFIT®. Substitua a
EBOX se o problema persistir.

O hardware dos componentes
MOVIFIT® nao pode ser inicializado.

O hardware dos componentes
MOVIFIT® nao pode ser inicializado.

Volte a ligar o MOVIFIT®. Substitua a
EBOX se o problema persistir.

Volte a ligar o MOVIFIT®. Substitua a
EBOX se o problema persistir.

LED "RUN"
RUN BUS-F
Verde | x
Verde Desli-
gado
Desli- | x
gado
Ver- X
melho
Pisca X
verde
Ama- X
relo a
piscar
Ama- X
relo

O hardware dos componentes
MOVIFIT® nao pode ser inicializado.

Volte a ligar o MOVIFIT®. Substitua a
EBOX se o problema persistir.

X Qualquer estado

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10

27



28

LED "BUS-F"

LED "link/act 1" e

"link/act 2"

Instrugdes de instalagao
LEDs de estado do MOVIFIT® nivel funcional "Classic"

A tabela seguinte mostra os estados do LED "BUS-F":

RUN BUS-F Significado Eliminagao de irregularidades
Verde Desligado = O MOVIFIT® encontra-se a trocar -
dados com o mestre PROFINET
(Data Exchange)
Verde Verde a Foi ativada a fungao de piscar no pro- -
piscar, jeto do mestre PROFINET, para locali-
verde/ zagao visual da estagao.
vermelho
a piscar
Verde Vermelho |« Aligagdo ao mestre PROFINET » Verifique a ligacdo PROFINET do
falhou. MOVIFIT®,
+ O MOVIFIT® n3o deteta nenhuma » Verifique o mestre PROFINET.
ligacéo *  Verifique todos os cabos da rede
* Interrupgdo no bus PROFINET.
* O mestre PROFINET néo esta a
funcionar
Verde Amarelo, | Foiinstalado um médulo ndo permitido | Comute a configuragdo de hardware
pisca a na configuragéo de hardware. para "Online" e analise os estados dos
amarelo modulos instalados nos slots do dispo-

sitivo PROFINET 10.

A tabela seguinte mostra os estados dos LEDs "link/act 1" e "link/act 2"

link/act 1 Significado

link/act 2

Verde * O cabo Ethernet liga a unidade a uma estacéo Ethernet adicional

Vermelho a « Fungéo "Localizar", ver capitulo "Funcionamento do MOVITOOL® MotionStudio”
piscar

Amarelo * Comunicagéo Ethernet esta ativa
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5.8.3 LED "RUN PS"

O LED "RUN PS" mostra o estado operacional do arrancador de motor (no MOVIFIT®-
SC) ou do conversor de frequéncia integrado (no MOVIFIT®-FC). O MOVIFIT®-MC nzo
tem LED "RUN PS".

Cordo | Estado do LED MOVIFIT® Estado opera- Descrigao
LED sc | .rc | cional :1a secgdo
de poténcia
MOVIFIT®
- Desligado X X | Nao pronto a Alimentagao de 24 V em falta.
funcionar
Verde Permanentemente X X | Unidade habilitada | Motor(es) em operagéo.
aceso
Verde A piscar em inter- X | Pronto a funcionar | Fungéo de corrente de imobilizagdo
valos regulares ativa.
Verde A piscar em inter- X X | Limite de corrente O acionamento encontra-se no limite
valos regulares ativo de corrente.
rapidos
Verde A piscar 1 vez, X Unidade habilitada | Operagao normal "Habilitagéo" para
pausa operacdo com dois motores:

* Arrancador de motor pronto a
funcionar (tenséo de 24 V do
sistema eletronico e tenséo de
alimentagao presentes)

* Acionamento 1 habilitado

Verde A piscar 2 vezes, X Unidade habilitada | Operagao normal "Habilitagdo" para
pausa operagdo com dois motores:

* Arrancador de motor pronto a
funcionar (tenséo de 24 V do
sistema eletronico e tenséo de
alimentacéo presentes)

* Acionamento 2 habilitado

Verde / | A piscar em cores X X Pronto a funcionar, | Falha na comunicagdo com troca de
Ama- alternadas mas em timeout dados ciclica.
relo
Ama- Permanentemente X X | Pronto a funcionar, | Tensdo de 24 V e tensdo de
relo aceso mas a unidade esta | alimentagdo OK
inibida mas sem sinal de habilitagéo
Ama- A piscar em inter- X X | Nao pronto a Fase de auto-teste
relo valos regulares funcionar alimentagao de 24 V presente
mas irregularidade na tensao de
alimentagao
Ama- A piscar em inter- X X Pronto a funcionar | Freio liberto sem habilitagao do
relo valos regulares acionamento
rapidos
Ama- A piscar 2 vezes, X X | Pronto a funcional, | Tensdo de alimentagédo de 24 V esta
relo pausa mas no estado de OK. Para ativar o modo automatico
modo manual sem | termine o modo manual.
habilitagéo da
unidade
Ver- Permanentemente X N&o pronto a Alimentagdo 24V_C e 24V_P OK.
melho aceso funcionar Avaria na placa da secgéo de potén-
cia do arrancador de motor
X | Nao pronto a Verificar a alimentagéo 24V_C e

funcionar

24V_P OK

Assegure-se de que ha uma tenséo
continua com ondulagdo minima
(ondulagéo residual max. 13 %) ativa
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Cordo | Estado do LED MOVIFIT® Estado opera- Descrigao
LED sc | .rc | cional fia §ecgéo
de poténcia
MOVIFIT®
Ver- A piscar devagar X | Falha 08 Irregularidade na monitorizagéo da
melho velocidade

X | Falha 09 Colocagao em funcionamento /
parametrizagao incorreta
(p.ex., com MotionStudio)

X | Falha 15 Tensao de alimentagéo de 24 V
demasiado baixa

X X | Irregularidade 17 a | Irregularidade na CPU
24, 37
X X | Falha 25 Irregularidade na EEPROM

X | Falha 26 Irregularidade no terminal externo
(s6 em unidade escravo)

X | Falha 90 Atribuicado incorreta de motor/
conversor, posi¢ao incorreta dos
micro-interruptores

X X | Falha 94 Falha soma de controlo

X X | Falha 97 Falha de copia
Ver- A piscar 2 vezes, X | Falha 07 Tenséo do circuito intermédio
melho pausa demasiado alta.
Ver- A piscar 3 vezes, X X | Falha 01 Sobrecorrente no motor / estagio de
melho pausa saida

X X | Falha 11 Sobreaquecimento no estagio de

saida

X Falha 44 Utilizagao Ixt
Ver- A piscar 4 vezes, X X | Falha 31 Sensor temp. atuou
melho pausa X X | Falha 84 Sobrecarga no motor
Ver- A piscar 5 vezes, X | Falha4 Sobrecorrente no Chopper de
melho pausa frenagem

X Falha 89 Sobreaquecimento do freio

X | Falha 89 Sobreaquecimento do freio
Irregularidade na atribuicéo
motor-conversor de frequéncia

Ver- A piscar 6 vezes, X X | Falha 06 Falha de fase na alimentagéo
melho pausa X | Falha 81 Condigao de arranque (s6 para modo
de elevagéo)

X | Falha 82 Saida aberta

Em caso de falha, ver também listas de irregularidades no capitulo "Servigo de assis-
téncia". As listas de irregularidades séao classificadas segundo os codigos de irregulari-
dades e contém medidas destinadas a resolver o problema.
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6
6.1

6.1.1

6.1.2

Introducao @

Elaboragao do projeto PROFINET IO

Introducgao

O PROFINET IO expande a comunicagao por bus de campo classica com a tecnologia
Fast Ethernet como meio fisico de transmiss&o de dados. Esta tecnologia suporta, tanto
a comunicagao do processo em tempo real, como a comunicagado aberta através do
protocolo TCP/IP ou UDP/IP de Ethernet.

O MOVIFIT® nivel funcional "Classic" cumpre os requisitos "PROFINET Conformance
Class B".

3 tipos de unidades

PROFINET IO diferencia 3 tipos de unidades:
+ Controlador 10

O controlador 10 assume a fungédo de mestre para a troca ciclica dos dados 10 com
as unidades de campo descentrais e esta, em regra, implementado como interface
de comunicacao de um controlador. Este controlador pode ser comparado com um
mestre PROFIBUS DP da classe 1. Num sistema PROFINET IO podem existir varios
controladores 10.

+ Dispositivo 10

Todas os aparelhos de campo do PROFINET IO que sao controlados através de um
controlador |10 sdo designados como dispositivos |10, por ex., /0O, acionamentos, ter-
minais de valvulas, etc. Os dispositivos 10 sdo comparaveis com os participantes
escravos PROFIBUS-DP. A unidade MOVIFIT® ¢ um dispositivo PROFINET 10.

* Supervisor IO

Os aparelhos de programacgéo / PC equipados com as respetivas ferramentas de
engenharia e de diagndstico sdo designados como supervisores 10. Os supervi-
sores 10 tém acesso aos dados do processo e dos parametros e as informacgdes de
alarme e de diagnéstico.

Modelo de comunicagao

O modelo de comunicacao do PROFINET |0 baseia-se em varios anos de experiéncia
com o PROFIBUS DP-V1. O método de acesso mestre/escravo foi representado num
modelo "Provider-Consumer".

Para a transmissao dos dados entre o controlador IO e os dispositivos |0 sao utilizados
varios canais de comunicagao. Os dados ciclicos IO bem como os alarmes controlados
por evento sao transmitidos através do canal de tempo real. Para a elaboracéo do pro-
jeto, configuracao e informacgéo de diagndstico é utilizado o canal padrao com base no
protocolo UDP/IP.
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6.1.3 Modelo da unidade

Os ja bem conhecidos periféricos descentralizados do PROFIBUS DP foram expan-
didos para o modelo da unidade. O modelo da unidade baseia-se em mecanismos slot
e sub-slot, com os quais é possivel implantar slots para médulos e sub-modulos em uni-
dades modulares. Neste tipo de mecanismos, os médulos sédo representados pelo slot
e 0s sub-modulos pelo sub-slot. Estes mecanismos permitem também a modularizagao
légica, por ex., para um sistema de acionamento (ver figura seguinte).

Physical I0-Device

IP - Address Mame of Station

Device Access Point
{DAP)

Submodule: Device Submodule: Pl - Data

Status Wiord 1

Actual Speed

Position

Subslot 1 Subslot 1

Submodule: PO - Data
Control Wiord 1

Speed Setpoint

Ramg

Subslot 1

1648306059

Um eixo de acionamento é representado como médulo sob PROFINET 10. Neste
modulo podem ser instalados varios sub-modulos. Os sub-médulos definem entéo a
interface dos dados do processo para o controlador 10 ou parceiro de trafico de dados,
possuindo qualidade de provedor e de consumidor. Para sistemas de multi-eixo que
dispdem de uma interface PROFINET IO comum, o modelo possibilita a instalagdo de
varios modulos num dispositivo 0. Neste caso, cada modulo representa também um
Unico eixo. O slot 0 é utilizado como Device Access Point (DAP) e representa sempre
o dispositivo 10.
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6.2 Elaboracao do projeto controlador PROFINET 10

Nas secgdes seguintes é descrita a elaboragao do projeto para unidades MOVIFIT®
com interfaces PROFINET. A elaboragéo do projeto € descrita a titulo de exemplo e
tomando como base o software de elaboragédo de projetos SIMATIC STEP 7 e uma

SIMATIC CPU 315F-2

6.2.1 Ficheiro GSDML comum

PN/DP.

C &9,

@7

Para 0 MOVIFIT® Classic e Technology esta disponivel um ficheiro GSDML para a con-
figuracdo do controlador PROFINET IO. Este ficheiro é lido pelo software de elaboragéo
do projeto do controlador PROFINET IO e pode ser utilizado para configurar as uni-
dades MOVIFIT® no controlador PROFINET 10. O procedimento detalhado encontra-
se descrito nos manuais do respetivo software de elaboragéo de projetos.

6.2.2 Instalar ficheiro GSDML
NOTA

i A versao atual do ficheiro GSDML esta também disponivel na secgéo "Software" do
site da Internet da SEW (http://sew-eurodrive.pt).

Proceda da seguinte forma para instalar o ficheiro GSDML:

1. Inicie o STEP 7 HW Config. e selecione a opgao " Instalar novo ficheiro GSD" na

opgao "Extras".

Uma janela é exibida.

2. Clique no botao [Procurar] e selecione o seguinte ficheiro:

GSDML-V2 .xx-SEW-MTX-JJJJMMTT . xml

ficheiro)

3. Confirme a selegao, clicando em [OK] .

(JJWUIMMTT representa a data do

4. Aligacdo PROFINET IO para unidades MOVIFIT® pode ser encontrada no catalogo
de Hardware em "PROFINET IO" / "Outras unidades de bus de campo" / "Drives" /

"SEW" / "MOVIFIT"

As entradas propostas tém as seguintes caracteristicas:

Entrada Caracteristicas
Reconheci- Slot F para S11 | Slot F para S12 MRP
mento de (Media Redun-
topologias dancy Protocol)
MOVIFIT® Classic V1.0 Nao Nao Nao Nao
oLp"
MOVIFIT® Classic V1.1 Sim Sim Nao Nao
MOVIFIT® Classic V1.5 Sim Sim Nao Sim
MOVIFIT® Classic V1.6 Sim Sim Sim Sim

1) para garantir a compatibilidade com controladores mais antigos

5. Selecione a entrada que possui as caracteristicas pretendidas.
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6.2.3 Criar novo projeto

Para criar um novo projeto, proceda da seguinte forma:

1.

Inicie o programa SIMATIC Manager e crie um novo projeto.

Selecione o tipo do seu controlador e insira os médulos desejados. Os seguintes
modulos sédo especialmente vantajosos:

* Médulo OB82: este médulo OB82 evita que o controlador n&o va para o estado
"STOP" em caso de alarmes de diagndstico.

* Médulo OB86: este modulo sinaliza falhas em periféricos descentralizados.

* Moédulo OB122: este modulo € chamado sempre que o controlador ndo possa
aceder aos dados de uma estacao da periferia descentralizada. Ele pode ser ati-
vado, p.ex., se a unidade MOVIFIT® ficar operacional depois do controlador.

Inicie a configuragcéo de hardware STEP 7 e selecione o slot PROFINET IO no rack
de controlo.

Insira um sistema PROFINET IO através do menu de contexto, clicando na tecla
direita do rato.

4. Atribua um endereco IP para o controlador PROFINET IO.

Insira um novo sub-sistema PROFINET com o botdo [ETHERNET].

. Amplie o seu programa de utilizador com a fungéo de troca de dados com as novas

unidades. A transmiss&o de dados do processo ocorre de modo consistente. SFC14
e SFC15 podem ser utilizados para a transmissao dos dados do processo.
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6.2.4 Elaboragao do projeto controlador PROFINET 10

1. Usando o rato, puxe o registo "MOVIFIT® Classic Vx.x" para o sistema PROFINET
IO [1] e atribua 0 nome da estagdo PROFINET I10.

Este nome tém de ser igual ao nome PROFINET configurado posteriormente no
MOVIFIT®,

m Station | Edie Insart PLC Wiew Opbons  Window Help

Ows o i il = T
[3]
4 Go To »
Az
X7 Mastes System »
5 _H rroFNETIO »
"; Isochrane Mods
3| |
9
SIMATIC PO 1

1
5 1) FHETD:
e [1]
|| ;| LIJ
4= | (1] PNETDevicebame
Slntl [ Hodue I 0. | | Addresz | 0O addiesz I Dia... I Co... |

7 (g FAETRewalane FEZ"

(2]

Diedetes the seleched objects.

2649289483
2. Selecione todos os novos slots do MOVIFIT® [2].

3. Apague todos os registos dos slots para poder agora iniciar a elaboragéo do projeto
para a sua aplicacao [3].

4. Selecione a configuragdo dos dados do processo adequada para a sua aplicagao
(ver os exemplos para as diferentes versdes do MOVIFIT®). Nota: Slots nao utili-
zados tém de ser configurados com um madulo vazio.

5. Se configurou uma opgdo PROFIsafe, tera que efetuar a sua parametrizagdo. Para
mais informagdes, consulte 0 manual "Segurancga funcional para MOVIFIT®".

6. Introduza os enderegos de entrada e saida (I/O) ou de periféricos para os compri-
mentos de dados configurados.

7. Memorize a configuragao.

8. Amplie o seu programa de utilizador com a fungéo de troca de dados com as novas
unidades MOVIFIT®.
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9. Memorize o projeto e carregue-o para o mestre PROFINET®. Apds o mestre ter sido
inicializado e ter sido transmitido o respetivo nome da unidade PROFINET ao
MOVIFIT®, o LED "BF" do MOVIFIT® tem de apagar. Se isto ndo acontecer, veri-
fique as ligagdes dos cabos do PROFINET, os LEDs link/act (consulte as respetivas
Instrugbes de Operagéo do MOVIFIT®) e a configuragdo do projeto, particularmente
o nome PROFINET configurado.
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6.3 Especificagao do nome da unidade PROFINET 10

Na rede PROFINET IO, os parametros do endereco IP sdo especificados através do
protocolo "DCP (Discovery and Configuration Protocol)". Este protocolo utiliza os
nomes das unidades. O nome da unidade identifica de forma explicita uma estagao
PROFINET 10 na rede. A estagdo ¢ identificada com o controlador PROFINET IO
durante a elaboragéo do projeto, e pode também ser configurada através do software
de elaboracgao de projetos no dispositivo PROFINET 10. Através do nome de unidade,
o controlador identifica a unidade durante a fase de inicializagao, e transmite os para-
metros do endereco IP correspondentes. Desta forma, ndo s&o necessarias configura-
¢Oes diretamente no escravo. O procedimento geral é descrito no exemplo do Simatic
Step7.

1. Na configuragdo do hardware STEP 7, selecione o submenu "Sistema destino —
Ethernet — Participantes Ethernet..." ("PLC — Ethernet — Edit Ethernet Node...").

Aparece a janela seguinte:

Edit Ethernet Node x|

Ethernet node

Modes accessible online

MALC address: || Browse. .. |

I Set IP configuration

2652607371

2. Cliqgue em "Procurar..." (Browse...).

E apresentada uma lista de todas as estagdes PROFINET |0 que podem ser ace-
didas online com a sua ferramenta de elaboracéo de projetos:

rowse hetwork 4 Nodes x|
Starl | | IP address AL sddress | Device ype Desice name Subret matk |
101.22161 E-00-06-39-05-4F  ET 2005 EETBAM151-3PNHF 255265 2550
0122160 0S00-06-96-42.97  S7-400CP CP-4431 -Advanced 255.265.255.0

10.1.22.82 O0-0F-B5-FF-FF-25  SEW PrelDevicel ame-00-0F-£3FF-FF-25 255,266 2660
10.1.22.180 DO-OF-ES-FF-FF-13  SEW Priell esicelame-00-0FE3-FF-FF-13 255,290, 255 0

Flazh
MACadbess  [QOGFEIFFFFTT
Concd | _ Hep |
2652724235

Selecione a estagdo desejada. O MOVIFIT® Classic aparece sob o nome "SEW".
O nome da estacgédo esta configurado de fabrica com um nome por defeito que inclui
o0 MAC-ID, por ex., "PnetDeviceName-00-0F-69-XX-XX-XX".

Se estiverem instalados varios "SEW", estes podem ser identificados através dos
seus enderecos MAC individuais. O enderegco MAC esta colado no MOVIFIT®. Com
o botao "Flash" é possivel identificar o MOVIFIT® selecionado, isto &, o LED BF do
MOVIFIT® selecionado pisca a verde ou alternadamente a verde/vermelho. Desta
forma, é possivel verificar se a unidade selecionada no software corresponde efeti-
vamente a unidade MOVIFIT® instalada.
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3. ApoOs a estagao ter sido selecionada, aparece a seguinte janela:

¥ x

r Ethermet hods

Modes accessible onling

MALC address: IDD-DF-BS-FF-FF-1 3 Browse... |

— Set [P configuration

' |lse |P parameters

Gateway

IP address: I
adess 10.1.22180 & Do niot Lse: router
Subnet mask: |255.255.255.D = Use router

[3] I Address: I'I 071.22180
" Obtain IP address from a DHCP server
| dentified by
& Clignt D WAL address  Device name
ChentID: |
[4] ————— issign IP Configuration |

— Azzign device name

[1] Device name: !Conveyol-Left Aszzign Name | [2]

— Fieset to factony setting

Reset | [5]

|

2652725899

Introduza o nome para o aparelho no campo "Nome do aparelho" (Device name) [1]
e clique no botao "Atribuir nome" / "Assign Name" [2]. O nome é transmitido para a
estagdo e memorizado na unidade. O nome pode incluir até 255 caracteres. Atribua
um enderego IP e uma sub-rede e, se necessario, um enderego para o router [3].
Clique no botéo "Assign IP configuration" [4].

Nota: A atribuigdo da configuragéo IP sé é possivel se o controlador PROFINET 10
n&o se encontrar a trocar dados ciclicos com o MOVIFIT® (LED BF desligado).

O botao "Reset" [5] pode ser usado para repor o nome da unidade MOVIFIT® atra-
vés do software. Depois. é necessario reiniciar a unidade MOVIFIT® (desligar/ligar).

. Cligue novamente no botdo "Browse..." e verifique se as configuragdes foram

assumidas.

5. Feche a janela "Edit Ethernet Node".
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6.4 Configuragdo do MOVIFIT® Classic

Para a elaboracdo do projeto com PROFINET, é utilizado o modelo de slot. Neste
modelo, cada slot esta atribuido a uma interface de comunicagéo MOVIFIT®. A confi-
guracgao de toda a gama do MOVIFIT® é feita seguindo 0 mesmo principio.

A figura seguinte mostra a configuragio do PROFINET para o MOVIFIT® Classic:

Slot Atribuicao (DP ID) Modulos possiveis Slot utilizado no
/(o3 FC SC
1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used" X X
"F-Modul /0" (2 byte) S11 X X
"F-Modul I/0" (5/4 byte) S12
2 "Estado MOVIFIT®" "Slot not used" X X X
"Estado MOVIFIT® X X X
3 "Integrated FC/SC" "Slot not used" X X X
"SC 1PO/1PI" X
"SC 1PO/2PI" X
"SC 1PO/3PI" X
"FC 2PD" X
"FC 3PD" X
4 "Option Module" "Slot not used" X X X
"Digital Inputs" "Slot not used" X X X
"12/16DI" X X X
6 "Digital Outputs" "Slot not used" X X X
"4 DO" X X X
7 "MOVIMOT® 1" "Slot not used" X X X
"MOVIMOT® 2PD" x
"MOVIMOT® 3PD" x
8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used" X X X
"MOVIMOT® 2PD" x
"MOVIMOT® 3PD" x
9 "MOVIMOT® 3" "Slot not used" X X X
"MOVIMOT® 2PD" x
"MOVIMOT® 3PD" x

6.4.1 Exemplo de aplicagao do MOVIFIT®-MC
O MOVIFIT®-MC permite cumprir os seguintes requisitos de aplicagao:

« Trés acionamentos MOVIMOT® s&o controlados com 3 palavras de dados do pro-
cesso, isto é, a palavra de controlo, a velocidade e os tempos das rampas de acele-
ragao e desaceleragéo sao especificadas de forma ciclica pelo controlador mestre.

» Para aceder aos sensores e atuadores externos sao utilizadas 12 entradas e 4 sai-
das digitais do MOVIFIT®.

» Os canais dos sensores e dos atuadores e o interruptor de manutengéo devem ser
monitorizados no programa de controlo.

* N&o sao utilizadas opgdes.
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A tabela seguinte mostra um exemplo de configuragao para esta aplicagéo MOVIFIT®-MC:

Slot Atribuicao Médulo instalado
1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used"

2 "Estado MOVIFIT®" "Estado MOVIFIT®"
3 "Integrated FC/SC" "Slot not used"

4 "Option Module™ "Slot not used"

5 "Digital Inputs” "12/16DI"

6 "Digital Outputs” "4 DO"

7 "MOVIMOT® 1" "MOVIMOT® 3PD"
8 "MOVIMOT® 2" "MOVIMOT® 3PD"
9 "MOVIMOT® 3" "MOVIMOT® 3PD"

A figura seguinte mostra os dados do processo que séo transmitidos através da rede
PROFINET. Sao transmitidos 19 bytes do mestre de bus de campo para o MOVIFIT®-
MC como dados de saida e 22 bytes para o mestre de bus de campo como dados de

entrada.
Mestre do MOVIFIT®-
bus de campo MC

!:9]4Do| Po1 | Po2 | PO3 | PO1 | PO2 | PO3 | PO1 | PO2 | PO3 U ':ﬁ;

staws| 1201 [ Pt [ P12 | P3| P11 | P2 | P13 | PIt | Pi2 | Pi3 |] ¢

2652857483

NOTA

A codificagdo dos dados do processo para os acionamentos MOVIMOT® as E/S digi-
tais e as informacgdes de estado (interruptor de manutencédo) podem ser encontradas
no capitulo "Descrigdo dos dados do processo".

[0
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A figura seguinte mostra o exemplo de configuragédo do MOVIFIT®-MC no STEP7:

i Hw Config - [SIMATIC 400(1) (Configuration) — SEW-01] =lo]x|
@l Station Edt Irsert FLC Wew Options Window Help - =] x|
= S || 1 || e e | 2| %5 N2
- ; ol =]
i ouR2. | z
T |1 Fs 407 208 Bnd | LILT
Prafile:  [Stenderd =

1 v B PAOFIBUS OF 2

Az FROFIBUS Pa

A7 FROFIBLIE Stang 2 PROFINET 10

s CF 4431 Advanced -] Addiionzl Field Devices

L] F120) Dirives

7 =3 SEw

& + g MOKME1B+DFE1ZR

k] = I_i MOYIFIT

=g MOVIFIT Classic v1.0

FHIOT: PROFIMNET I0-Spstem [100]

1

E Slot not used
= Slotl: PROFISafe Dption
[ FModule 170 (2 Evte)
=40 Slet? MOWIFIT Statiie
|,| MOMIFIT Status

r- R LT
FC2FD
[ FC 3FD
i scoP0AaR
[

e — 7 SC1P0/2F
SCPOAIR
4 = | (1) SEW-MOVIFIT-HC =& smm Option Module
pm; 5 f Dplmﬂ Maodde s
Sict Midule 0.. | 1Ao7 addies: | Dia.. | Ca.. | (570 ity Ml et
| SEWAMTARTE J FETE 1211EDI
1 Slok not uzed 16377 [=0 1 SIiE. LInka s
F] MOWIFIT Stahs: 512,513 — 100
3 Slet not uzed S g || S Eun ERT T
& Skf e e’ — M wimuianT son
e
5 ||f 127601 a— | 14 _— | | ” ﬂ MOVIMOT 30 |
6 400 -t 15 , T R e =]
7 MOVIMOT 3P tlt— I ! e IMOT 2Process Daa urds £
.1
8 MOVIMOT 7 wl— [5al. A5 o | GSDMLAZ 1-SEW-MT- 2006051 .uml
E] MOVIMOT 30 _oa—— 1525, 53 [526.53 | |
Insertion possble [ &
2652860811
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6.4.2 Exemplo de aplicagao do MOVIFIT®-sC

fde

O MOVIFIT®-sC permite cumprir os seguintes requisitos de aplicagao:

» O arrancador de motor integrado (SC) devera controlar 2 motores. Para a monitori-
zagao dentro do controlador é também usado o valor real da corrente.

» Para os sensores e atuadores externos no campo do MOVIFIT® s3o utilizadas
6 entradas e 2 saidas digitais do MOVIFIT®-sC.

* Os canais dos sensores e dos atuadores e o interruptor de manutengédo devem ser
monitorizados no programa de controlo.

* N&o sao utilizadas opgdes.
A tabela seguinte mostra um exemplo de configuragéo para esta aplicagao MOVIFIT®-SC:

Slot Atribuicao (DP ID) Médulo instalado
1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used"

2 "Estado MOVIFIT®" "Estado MOVIFIT®"
3 "Integrated FC/SC" "SC 1PO/3PI"

4 "Option Module" "Slot not used"

5 "Digital Inputs” "12/16DI"

6 "Digital Outputs™ "4 DO"

7 "MOVIMOT® 1" "Slot not used"

8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used"

9 "MOVIMOT® 3" "Slot not used"

A figura seguinte mostra os dados do processo que séo transmitidos através da rede
PROFINET. Séao transmitidos 3 bytes do mestre de bus de campo para o MOVIFIT®-
SC como dados de saida e 10 bytes para o mestre de bus de campo como dados de
entrada.

Mestre 1 1 n
do bus ::' ’)iMOVIFIT®-SC

de campo | (=estado| P11 [ P12 | P13 [ 121 D =

2652863499

NOTA

A codificagao dos dados do processo para MOVIFIT®-SC, E/S digitais e informagdes
de estado (interruptor de manutengéo) podem ser encontradas no capitulo "Descri¢ao
dos dados do processo".
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A figura seguinte mostra o exemplo de configuragédo do MOVIFIT®-SC no STEPT:

i HW Config - [SIMATIC 400(1) {Configuration) -- SEW-01] =lglx]
Bl Station Edit Insert PLC Wiew Options Window Help =121 %]
|Des2-9 &S| G e | ke ko | [ 2| 55| 2
= = iz
i
I ETED T )
Profie:  [Standand N =
4 CPU 416F-2 WY PROFIBUS DP -
Xz E PROFIBUS-PA
X7 PROFIBUS Siang 2 Fl PROFINET 10
5 P 4437 Advanced =] Additional Field Devicas
[ =) Drves
7 =3 SEw
8 &g MOHEIB+DFE12E
E] E1C MOVIFIT
=@ MOVIFIT Classic V1.0
Slet ot used
) =[] Slet1- PROFISafe Option
PHIOT: FROFINET-I0-Syster [100] 3o 1) (2 Byt
T =70 Sl MOWIFIT Stabus
FIUEET | Il MOVIFIT Statuz |
nomnT =] Sletd Integrated FLASL
o q rcern
i | ] FoaFn
> d sciPosap
2 m— =l SC1PD/2P!
W SCiFO/E ]
| | (1] SEWMOVIFIT-SC /.— T i Dpion FoaaE
e Diption Module —
Slot Module 0.. % 0 address | Dis ——a | =10 SletS: Diicitl Inputs
0 | sewnorrst | iy | — L wers 1
1 |IY Shot ot usad / 16377 =] St Digtal Ualpois
2 MOVIFIT Statu” ‘// 512,513 //“ o A00 1
/W = 1) Sloi-3 Moamol 1.3
;_ ‘I?:?;I&w - = — = ovmaT 9
E 400 A?/ 2 A umn:"frr..ujnifﬁq n ﬂ
7|4 Shotnot wsed 16374 5T Motarswitch 1PD/3F1 ﬂ
B Siot rat used 16371" GSDMLAZ.1-SEW-MTH- 20060513 sl o
3 | Sktratused 16370

Trdartion possible
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6.4.3 Exemplo de aplicagao do MOVIFIT®-FC
O MOVIFIT®-FC permite cumprir os seguintes requisitos de aplicagao:

» O conversor de frequéncia integrado (FC) é controlado com 3 palavras de dados do
processo, isto &, a palavra de controlo, a velocidade e os tempos das rampas de ace-
leracado e desaceleracdo sao especificadas de forma ciclica pelo controlador de alto
nivel.

* Para os sensores e atuadores externos no campo do MOVIFIT® s3o utilizadas
6 entradas e 2 saidas digitais do MOVIFIT®-FC.

* Os canais dos sensores e dos atuadores e o interruptor de manutengédo devem ser
monitorizados no programa de controlo.

* N&o sao utilizadas opgdes.
A tabela seguinte mostra um exemplo de configuracao para esta aplicagdo MOVIFIT®-FC:

Slot Atribuicao (DP ID) Médulo instalado
1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used"

2 "Estado MOVIFIT®" "Estado MOVIFIT®"
3 "Integrated FC/SC" "FC 3PD"

4 "Option Module" "Slot not used"

5 "Digital Inputs" "12/16DI"

6 "Digital Outputs™ "4 DO"

7 "MOVIMOT® 1" "Slot not used"

8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used"

9 "MOVIMOT® 3" "Slot not used"

A figura seguinte mostra os dados do processo que sdo transmitidos através da rede
PROFINET. Sao transmitidos 7 bytes do mestre de bus de campo para o MOVIFIT® FC
como dados de saida e 10 bytes para o mestre de bus de campo como dados de
entrada.

Mestre

do bus | ———)| Po1 | Po2 | PO3 |4DOU|:> MOVIFITE-FC
de campo| (=i[Estado] PIT | Piz | Pi3 | 1201 [ (2 |

2653124235

NOTA

A codificagdo dos dados do processo para MOVIFIT®-FC, E/S digitais e informagoes
de estado (interruptor de manutengéo) podem ser encontradas no capitulo "Descri¢ao
dos dados do processo".

e
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i HW Config - [SIMATIC 400(1) {Configuration) -- SEW-01]
@l Staton Edit Insert PLC Wew Opbions Window Help

D@29 6@ |0 e k| T %W

1 i F5 407 204

PROFBUS Shmng 2
CP 4431 Advanced

oo |e] = -

PHIOH: PROFINET-I0-Syatem (100}

tharmiz
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A figura seguinte mostra o exemplo de configuragédo do MOVIFIT®-FC no STEPT:

E PROFIBLIS-PA
S PROFIMET 10
=12 Additional Field Devices
=1 Dinves
=3 SEw
- MORE1B+DFE128
EIH] MOVIFIT
=@ MOVIFIT Clasic V1.0
[@ Slot et used
[= [ Slot1: FADFISafe Option
FModule 170 (2 Byte]
150 Slot2 MOWIFIT Shabus

= S|

MEIE

six

Find | i
Brofile: | Standard =]
[+ T PROFIEUS DP =]

W MOVIFIT Status

T

HE-) Siatd Inbegiated FLSL
A Fcoen
/

Treartion possible

| ——] = q sciPniz
] sCiPD/ER
|| (1] SEWMOVIFITFC = [ Slotd: Option Modue
: - Optian Module
Slot Madule Q. llﬁ-dﬂ", 0 addre——"] Dia.. Eu..l ST Gl Diiribal Inruide
0 |da SEWAGWRTAC J FERTS" 121601
1 (] Shotnot wsed J it /— T _SicRn, LGl DU
2| MOVIFIT Status__48 [ 00 |
3 | - e
£ | A J MOvIMOT 2FD
5 1246 DI e i wMoviMOT 3FD
6 ||§ 400 -k 2 B MMART Tacknciom i N
7|} Shtrot wed 16374 FC Frequancy Irarter 3 Process Diata Wards
B Shat nat used =R GSDMLA2.1-5EW-MT-2006051 3 2ml
9 Shot mot wzad 16370
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Alarmes de diagnéstico PROFINET

Ativar os alarmes de diagnéstico

A interface PROFINET suporta alarmes de diagndstico gerados em caso de irregulari-
dade na unidade. Estes alarmes de diagndstico veem desativados de fabrica. Os
alarmes podem ser ligados na configuracdo do hardware STEP 7, procedendo da
seguinte maneira:

1. Selecione um slot.

2. Com a tecla direita do rato, selecione o menu de contexto "Propriedades do objeto..."
(Object properties...).

Uma janela é exibida.
3. Selecione o separador "Parametros" (Parameters) [1].

4. No n6 "Diagnéstico — Ativar alarmes" (Enable diagnostics alarms) [2], selecione o
alarme para "Ligado" ("ON").

Ganarsl | Addresgss  Farameiens
|

[11  Separador "Parametros" (Parameters)

[2] N6 "Diagnéstico — Ativar alarmes"
(Enable diagnostics alarms)

[1] Vakie
= a3 1
=3 Alarr settings (head)

(@] Enable dagnesis alarms On ! [21

3763866379
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6.5.2 Determinar a causa da irregularidade

Uma irregularidade na unidade funcional integrante do médulo instalado faz com que
seja enviado ao controlador um alarme de diagnéstico sob a forma de um "evento de
entrada".

Para determinar uma falha na configuragao do hardware STEP 7, procede da seguinte
maneira:

1. Clique no simbolo "ONLINE < OFFLINE", para comutar para o modo de configura-
¢ao "Online".
2. Selecione o simbolo da interface SEW-PROFINET.

3. Com a tecla direita do rato, selecione o menu de contexto "Estado do médulo”
(Module information).

Uma janela é exibida.

T Module Infermation - SEX-MOVIPRO ] @ @
Path:  [fmyProject\SIMATIC 3D0(1/\CPU 315F-2 PN/ Opessting mode of the CPU: i RUN
Satus: ", Modue not svaistle
(] General | 10 Dervice Diagnostics | interface |
o VINER=S)

Description: SEW-MCVIPAD Symtem ldeniffication: PROABUS DP
Nama: SEW
Version: Order No./ Description | Component Versicn
183000 e ‘s
10 mystem: 100 Addrage: 1.2005
Device Number: ]
Stat.s Mosdule corfigured, bat not avaiable
Preset/Actual mismatch
linsarted and corfigured module types am not the same)
- Bpected type:  DF Slave (182 w000 x)
= Cumant type: Mot avalable

Oose Update |  Pet | Heip

1214650379

[11  Separador "Diagnostico dispositivo 10"
(1O device diagnostics)

4. Selecione o separador "Diagndstico dispositivo 10" (10 device diagnostics) [1].

5. Para obter informagbes detalhadas sobre a irregularidade, clique sobre o botédo
[Apresentar].

Assim que a irregularidade for eliminada, € enviado para o controlador um "evento
de saida". O LED "SF" da CPU apaga e a irregularidade desaparece do estado do
maddulo.
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Configuragao PROFINET com reconhecimento de topologias

Introdugéao

Através do reconhecimento de topologias PROFINET é possivel configurar e monito-
rizar no controlador PROFINET IO a estrutura da rede juntamente com os dispositivos
PROFINET IO.

O ponto de partida para a configuragdo € o denominado "Physical Device (PDEV)".
O PDEV corresponde a um modelo para a interface de Ethernet, podendo ser encon-
trado no slot 0 na configuracao com um sub-slot "Ethernet interface” e um sub-slot para
cada porta Ethernet.

As portas Ethernet visiveis deste modo permitem ser ligadas com a ferramenta de
elaboragao de projetos. O resultado € uma imagem do cabeamento do sistema. Esta
imagem é memorizada no controlador PROFINET IO.

Para determinar a topologia real do sistema, os dispositivos PROFINET 10 tém de
suportar o denominado protocolo LLDP (Link Layer Discovery Protocol). Através do
LLDP, os dispositivos PROFINET IO trocam informagbes com os dispositivos
PROFINET 10 vizinhos. Através do LLDP, cada um dos dispositivos PROFINET 10
transmite ciclicamente a informagéo usando o préoprio nome PROFINET e o proprio
numero de porta. O aparelho vizinho recebe a informagao e memoriza-a. Um contro-
lador PROFINET IO pode entédo ler as informagbes memorizadas dos dispositivos
PROFINET IO e, deste modo, determinar a verdadeira topologia do sistema.

A comparagdo entre a topologia configurada e a verdadeira topologia permite deter-
minar e localizar os dispositivos PROFINET 10 em falta ou mal cabeados.

A par do cabeamento também é possivel determinar as caracteristicas de transmissao
das portas. Isto permite colocar, p.ex., uma porta de "Auto-negociagao” (Auto-negotiation)
em "100 Mbit full duplex”. As configuragbes sdo monitorizadas.

Como protocolo para o diagnéstico da rede, o SNMP completa o reconhecimento da
topologia através mecanismos de diagndstico padrao oriundos do mundo TI.
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6.6.2 Criar um projeto PROFINET e iniciar o editor de topologia

C &9,

@7

A elaboragao do projeto de uma topologia PROFINET é executada a titulo de exemplo
com o editor de topologia do SIMATIC STEP 7. A projecao no SIMATIC STEP 7 pode
ser executada de diferentes maneiras. Este exemplo limita-se a um procedimento.

1. Na configuragdo do hardware STEP 7, importe os dispositivos PROFINET IO do
catalogo de hardware para a rede PROFINET 10.

Certifique-se de que o controlador PROFINET IO suporta o reconhecimento de
topologias. O fabricante do controlador fornece informagdes sobre esta tematica.

O catalogo de hardware contém para cada interface SEW varias entradas marcadas
com uma versao. Se a entrada estiver marcada com "antiga" (OLD), o reconheci-
mento de topologias PROFINET 10 nao € suportada.

:'L'-_.- HW Config - [SIMATIC 300{1) [Configuration) -- Test]
@y Station Edt Irsert FLC View Options Window Help
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E Ethesnet{1 | PROFINET0-System [100]
A2
3 SEV
= 301 Opiend] | giai sEwaa] (I
= el @ | @
6 | .j%‘ & o = o ol o
|
8 |
3 |
10 v
W
L4 >
== | uA
Sit | [§ Module Ordes number Fitrware | MPl a
[ Ps 307 104 EES7 307-1KADD-DAAD
3] CPU 315F-2 PNJDP _|GEST 315-2FH13-0AB0 V2 6

2
&7 |[[f_weroe
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+ B PRDFBUS DR
FROFIBUSPA
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= (3 Drives
=53 SEW
+ (] DFE/DFS |
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(1 MOVIFIT
= ] MOVIFRD
¥ 1 Gabeway
w3110
+ 1 Mebwaork Components
+- ] Sensorz
+ [ SMaTIC 300
+ [fl] SIMATIC 400
+ [lll SIMATIC PC Based Control
+ B SIMATIC P Station

1414774283

2. Com o botéo direito do rato, clique no "Sistema PROFINET 10" (PROFINET 10
system) e no menu de contexto, selecione o comando "Topologia PROFINET 0"

(PROFINET 10 topology), de modo a iniciar o editor de topologia.

Abre-se a janela "Editor de topologia" (Topology editor).

3. Proceda como descrito na secgéo "Determinar topologia" (Specifying the topology).
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6.6.3 Determinar topologia e detetar falhas de ligacao

Reconhecimento
de topologias com
editor de topologia

Determinar
topologia

O reconhecimento de topologias destina-se a comparar a topologia atual (topologia
online) com a topologia configurada (topologia offline). Qualquer desvio indica falhas de
ligacdo na rede PROFINET.

De seguida fornecemos uma introdugéo de como usar o editor de topologia para deter-
minar a topologia dos participantes PROFINET e reconhecer falhas de ligagdo de
portas.

Consulte a ajuda online para obter uma descri¢cdo detalhada e informagdes adicionais
importantes (por exemplo, sobre a cor de identificagdo dos resultados de comparagao).

Para abrir a ajuda online, clique em [Ajuda] apds abrir o editor de topologia.

Para determinar a topologia de um participante numa rede PROFINET, proceda da
seguinte maneira:

1. Inicie o editor de topologia, tal como descrito na secg¢éo "Criar um projeto PROFINET
e iniciar o editor de topologia".

2. Selecione o separador "Comparagao offline/online" [6].

a'y Topalogy Estar ==
6 Td*mlmd-;m nllmwnrm
[6] Conbiguased Sopckogy (o] Debnctad tnpology foriine]
Eier [Show ol dmvizes =] ﬂlﬂ 4 device lound
et neme Paviner port Cable dain Chect rane Fariner porl (=~ o0 [1]
e T 1]
Pt 1 - RMS (RINPT)  SIMATIC 30001 ) L PRHOCPU S, I Pt 1 Brvia LR 1 -E-3 I
Poit 2 - RMS (C3T)(PT)  SDC-MEST \Poit 1 - RMS ({42 . Por 2 ot L Poit 1 (=] L ]
— - MTF-Slardmoded - wil-standmodel
Port { « RS (EI0N(PY)  SOC-MEST VPort 2. RS (M2 Port 1 el \Port 2 )
Peort 2 - RS (X31)(P2) Port 2 Po10.371 68 Port 1 -3
PHHOCPU 31572 PHIDP) = o
Poit1 (2 P1) MONEIE-MEST | Povt 1 - RMS (.. Por 1 mcteBl b meet | Podt 1 (=1 [3]
[6] ———|- socsest - sdo.mest
Port 1 « RS (KAZ02_1... MONSIB-MEST \Pork 2 RMSL... Port 1 et b-meest  Port 2 [}
Port 2 - RS (KAZX2_2.. MIF-Standmocst §Port 1 - RMS... Port 2 w1 shandmocel Port 1 (a3
-+
Expest Dl
T | ]
L
T Y
9007200652515339
[1] Tecla [Start]

[2] Sinal mais / sinal menos

[3] Lista "Topologia online" (Online topology)

[4] Tecla [Atribuir] (Assign)

[56] Lista "Topologia offline" (Offline topology)

[6] Separador "Comparagao offline / online"
(Offline/online comparison)

3. Clique natecla [Start] [1], para determinar a topologia online e efetuar a comparacgao
com a topologia projetada (topologia offline).

O lado esquerdo da pagina exibe a lista "Topologia projetada (offline)" (Configured
topology (offline)) [5] enquanto o lado direito exibe a lista "Topologia determinada
(online)" (Detected topology (online)) [3].

A cor de identificagéo (ver ajuda online) e a ordem das entradas permitem interpretar
o resultado de comparagéo.

4. Certifique-se de que a atribuicdo das unidades corresponde ao pretendido e que a

projecao foi assumida.

» Senecessario, altere a atribuigdo das unidades. Para tal, selecione a unidade em
ambas as listas e clique no botao [Atribuir] (Assign) [4].
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Detetar falhas de
ligacdo de portas

que a projecao foi assumida.

C &9,

@7

5. Certifique-se de que a ligagao das portas parceiras correspondem ao pretendido e

« Para exibir as portas parceiras, clique no sinal mais [2] na parte direita da janela

(topologia online) [3] a frente da respetiva unidade.

» Se necessario, altere a ligagédo das portas parceiras. Para tal, marque a porta e
no menu de contexto (botado direito do rato) e selecione o comando [Assumir liga-

¢ao de porta] (Apply port connection).

Para interromper as ligagdes de porta, marque a porta na parte esquerda da
janela e selecione o comando [Interromper ligacdo de porta] (Interrupt port

connection).

* Repita o procedimento até todas as portas serem exibidas a "verde" na lista.

As falhas de ligagdo de portas podem ser detetadas na visualizagao grafica do editor

de topologia.
Para abrir a visualizagdo grafica, proceda da seguinte maneira:

1. Inicie o editor de topologia, tal como descrito na sec¢ao "Criar um projeto PROFINET

(1] Miishae View

e iniciar o editor de topologia" (Creating a PROFINET project and starting the topo-
logy editor).

2. Selecione o separador "Visualizagdo grafica" (graphic view) [1].

= Topology Editor DMLINE =

Tabke views  Graphic:view | Offivevionkie comparison

sovimmn [GOC-MEST -Standrmodell il
=l
2 g - L o Pazsive Comgonants
[2] . - ] ] & 5] 5] e
I ﬁ Igtatus: Faulty & 100
IPcn't 1 = RIAS (X30) (F1) w SCALMNCE
+ - medun converier
/- PG Baugruppen
Cnlire detection completed, M.
Oline | Updsie Modae Inormation._. | | Oplions... Piirk...
Carral He
2379075979

[11 Separador "Visualizagao grafica"
(Graphic view)
[2] Porta com falhas de ligagao

A visualizacdo grafica fornece uma visualizagdo clara da sua rede PROFINET
(offline ou online) com todas as unidades e portas ligadas.

As falhas de ligacado entre portas sao indicadas por linhas vermelhas.

. Mova o ponteiro do rato sobre a porta que apresenta falhas de ligacao [2] para obter

uma mensagem de estado referente a falha.

O exemplo ilustra uma falha de ligagao entre o controlador e a "porta 1" (Port 1) da
primeira unidade. A falha é indicada através de uma linha de ligagao vermelha e da
mensagem de falha referente a porta.
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6.6.4 Alterar caracteristicas da porta

As duas portas Ethernet da interface PROFINET estao configuradas de fabrica para
"Configuragdo automatica" (Automatic setup). Na configuracdo de fabrica tenha em
atencgdo a seguinte informacgao:

» Nesta configuragdo de fabrica a Auto-negociacdo e o Auto-crossover estao
ativados.

* A velocidade de transmissdo e o modo duplex sdo configurados automaticamente.

* A porta vizinha também tem de ser configurada para "Configuragdo automatica"
(Automatic setup).

¢ Podem ser usados cabos Patch ou cabos Cross.

A porta pode ser configurada para "100 Mbit/s full duplex". Na configuragdo tenha em
atencdo a seguinte informagao:

» Esta configuragcao também deve ser efetuada para a porta do aparelho vizinho, caso
contrario este ira funcionar com 100 Mbit/s half duplex.

» Se a fungao Auto-crossover estiver desativada terdo de ser usados cabos Cross.
Para configurar uma porta para "100 Mbit/s full duplex”, proceda da seguinte maneira:
1. Selecione uma unidade na configuragdo do hardware STEP 7.

2. Selecione a porta pretendida no slot 0.

3. Com o botéao direito do rato, selecione o0 menu de contexto "Propriedades do objeto”
(Object properties).

Uma janela é exibida.
4. Selecione o separador "Opgdes" (Options) [1].

Properties - Ethernet Interface - Port 1 - RJ45 [(X4232_1) (P1) E|

General | Addresses | Topology  Options l
|

[

Caonnection

Tranzmiszion medium / duples: |Aut0matic zettings

[2]

Automatic settings
[3] — — Automatic settings [rmonitar
TP/ ITP 100 Mbps full duplesx

Caticel Help

1397778187

[1]1 Separador "Opg¢des" (Options)
[2] Lista de selegéo "Transmisséo meio/duplex”
(Transmission medium/duplex)

[3] Caixa de verificagdo "Auto-negociagao / Auto-crossover"
(Auto-negotiation/auto-crossover)

5. Na lista de selecdo Transmissdo meio/duplex" (Transmission medium/duplex) [2],
selecione a entrada "TP/ITP com 100 Mbit/s full duplex" (TP/ITP with 100 Mbit/s full
duplex).

6. Desative a caixa de verificagdo "Auto-negociagao/auto-crossover” (Auto-negotiation/
auto-crossover) [3].
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6.6.5 Diagnéstico da topologia

Os erros de topologia sédo transmitidos em forma de alarmes de diagnéstico ao contro-
lador PROFINET IO. Em caso de erro, o LED EXTF do controlador PROFINET 10
acende. O erro é indicado através de uma cruz vermelha [1] na configuragdo do
hardware STEP 7.

I@ HW Kunﬁg = |SIMATIE 400-5tation SDiagnuse! DNLINE| -

Eﬂ] Station  Bearbeiten Einfliigen Zielsyskem  Ansicht  Extras Fenster  Hilfe

DS %5 5 &6 e dd ME %5 K
1 FS 407 104 =
1] 2 |F CPU 416-3 PN/DP
IF1
X7 MEFDE
e IO v Ethernet1]: PROFIMET-0-5ysterm [100]
xse1|| Pors -
[1] . —— ] mutovid | E TR
3 DFELE & MOVIFIT
- i Classic
B wg = = =
7 -
2 hd
1] |
:lﬂ (2 mydoviit
Steckplatz Baugruppe B estellnummmer E.. |A. |D.
F L sl FEIy www & FEZ,
X7 e 7537
1] £ Fot 7 - SIS FEF
£ Fidt T - BT T FETH]
1 Leerplatz 1636

1397776267
[1] Simbolo de erro "cruz vermelha"

Causas de erro sao, p.ex.:

» portas Ethernet trocadas

» caracteristicas da porta mal configuradas
* unidades ndo acessiveis

Para visualizar informagbes detalhadas referentes a um erro, proceda da seguinte
maneira:

1. Selecione a unidade ou o slot em causa.

2. Com a tecla direita do rato, selecione o menu de contexto "Estado do mddulo"
(Module status).

Uma janela é exibida.
3. Selecione o separador "Diagnéstico de comunicagéao" (Communication diagnostics).

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10 53




6 (‘CI) Elaboragio do projeto PROFINET 10

@ Configuragao PROFINET com reconhecimento de topologias

6.6.6 Estatisticas da porta

Para visualizar as estatisticas referentes a uma porta Ethernet na configuragdo do
hardware STEP 7, proceda da seguinte maneira:

1.

Clique no simbolo "ONLINE <« OFFLINE", para comutar para o modo de configura-
¢ao "Online".

2. Selecione uma unidade.

3. Selecione a porta pretendida no slot 0.

4. Com a tecla direita do rato, selecione o menu de contexto "Informacdo do médulo”

(1]

(Communication diagnostics).

Uma janela é exibida.

Selecione o separador "Estatisticas" (Statistics) [1].
E apresentada a seguinte janela:

Fo Baugr tand - Port 1 - R}45 (X30) B ] 5|
Efad: |d1ELLDF'\'SIMATIE 400-5tabonhCRU 416-3 PNT Betrisbszustand der CPU @ RUN
Status: OK
,ﬂllgeme'nl 10-Device D-agnnse] memikalims\dagnnxe] Hetzarschiull Sli-ilsllkl
Poat Statistikwert aktuel
Pat 1(P1) Diopped received packets - no resources 1]
Port 1 |P1) Bad recaived packets 2
Pait 1[P1) Recsived octets 107128582
Pat 1(P1) Dropped sand packets - no resources 1]
Part 1 [P1) Bad zend packets - rarsmit colismon: 1]
Fart 1[F1) Send oclets 107000842
Erstelungen . I

Schiefen I Ak huakzianen | Dinuckern.. | Hilfe I

1397780107

[1] Separador "Estatisticas" (Statistics)

Podem ser visualizados os valores estatisticos:

54

Dropped received packets — no resources indica o numero de pacotes Ethernet
validos que foram descartados durante a recegdo. Um elevado nimero de pacotes
vélidos descartados indica uma elevada carga de utilizacdo do sistema bus. Neste
caso, tente reduzir a carga de utilizacdo, limitando especialmente o numero de
broadcast e de telegramas de Multicast e reduzindo o ciclo 10 ou o numero de uni-
dades PROFINET numa linha.

Bad received packets indica o numero de pacotes incorretos. Um valor elevado
sugere uma falha de bus. Neste caso, deve verificar o cabeamento e a blindagem
da rede.

Received octets indica o numero de pacotes recebidos.

Dropped send packets — no resource indica o niumero de pacotes Ethernet validos
que foram descartados durante a transmissdo. Um elevado nimero de pacotes vali-
dos descartados indica uma elevada carga de utilizagédo do sistema bus. Neste caso,
tente reduzir a carga de utilizagdo, limitando especialmente o nimero de broadcast
e de telegramas de Multicast e reduzindo o ciclo 10 ou o nimero de unidades
PROFINET numa linha.
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+ Bad send packets — transmit collisions indica o0 numero de pacotes Ethernet
que foram descartados devido a colisbes. Nao devem ocorrer colisbes numa rede
comutada.

* Received octets indica o nUmero de pacotes enviados.

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10

55



7 (‘C‘) Parametrizagao através de registo de dados PROFIdrive 47
@ Introdugao dos registos de dados PROFINET

7 Parametrizacao através de registo de dados PROFIdrive 47

7.1 Introducdo dos registos de dados PROFINET

A PROFINET oferece com os servigos "Ler registo de dados" (Read Record) e
"Escrever registo de dados" (Write Record) servigos aciclicos, com os quais é possivel
trocar dados de parametros entre o controlador PROFINET (mestre) e um dispositivo
PROFINET (escravo). Esta troca de dados é tratada pelo UDP (User Datagram Pro-
tocol) com uma prioridade menor do que na troca de dados do processo.

Controlador
PROFINET

Read / Write Record

SEW
PROFINET
Device

9007200916805643

Os dados do utilizador transportados através de um servico PROFINET aciclico séo
agrupados como registo de dados. Cada registo de dados é acedido claramente atra-
vés das seguintes caracteristicas:

+ API

* Numero do slot

* Numero do sub-slot

+ indice

Para a troca de paradmetros com unidades PROFINET da SEW-EURODRIVE, é utili-
zada a estrutura do registo de dados 47. A estrutura do registo de dados 47 é definida
no perfil PROFIdrive "Engenharia dos acionamentos" da organizagdo de utilizadores
PROFIBUS, a partir de V4.0, como canal de parametros PROFINET para aciona-

mentos. Através deste canal de parametros sdo disponibilizados diferentes processos
de acesso aos dados de parametros da unidade PROFINET da SEW-EURODRIVE.
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7.2 Caracteristicas das unidades PROFINET da SEW-EURODRIVE

As unidades PROFINET da SEW-EURODRIVE, que suportam servigos aciclicos Read
Record e Write Record, apresentam as mesmas caracteristicas de comunicagéo. Por
principio, as unidades sao controladas através de um controlador PROFINET com
dados do processo ciclicos. Este controlador (geralmente um PLC) pode também
aceder as unidades PROFINET da SEW-EURODRIVE através de Read Record e
Write Record como meio de parametrizagao.

Controlador
PROFINET

-
I
|

Read / Write Record

NN

<

IN/Out ciclico 8
S g
N é_-g
s§
o8
— S
L o
2 g
o &
£
[
&
%)
Dados do processo Memoria temporaria
de parametros
Drive System

1701495179
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7.3  Estrutura do canal de parametros PROFINET

Normalmente, a parametrizagao dos acionamentos é efetuada através do registo de
dados 47, de acordo com o "Base Mode Parameter Access" PROFIdrive, da versao de
perfil 4.0. Através do registo Request-ID, é feita a distingdo entre o acesso ao paradmetro
segundo o perfil PROFIdrive ou através dos servigos MOVILINK® da SEW. A tabela
seguinte apresenta as possiveis codificagbes de cada um dos elementos. A estrutura
do registo de dados ¢é idéntica para o acesso ao PROFIdrive e ao MOVILINK®.

PROFIdrive
READ /WRITE [ Sayeiey s SEW MOVILINK®
Record DS47

9007200917532939

Sao suportados os seguintes servigos MOVILINK®:

+ Canal de parametros MOVILINK® de 8 bytes com todos os servigos suportados pela
unidade SEW como

— Parémetro READ
— Parémetro WRITE
— Parémetros WRITE volateis
— etc.
Sao suportados os seguintes servicos PROFIdrive:
* Ler (pedir pardmetro) parametros individuais do tipo palavra dupla
» Escrever (alterar parametro) parametros individuais do tipo palavra dupla

Campo Tipo de dados | Valores
Request Unsigned8 0x00 reservado
Reference 0x01 — OxFF
Request ID Unsigned8 0x40 Servico SEW MOVILINK®
0x41 SEW Data Transport
Response ID Unsigned8 Response (+):
0x00 reservado
0x40 Servigo SEW MOVILINK® (+)
0x41 SEW Data Transport
Response (=):
0xC0 Servigo SEW MOVILINK® (-)
0x41 SEW Data Transport
Axis Unsigned8 0x00 — OxFF  Quantidade de eixos 0 — 255
No. of Unsigned8 0x01—-0x13 1 - 19 DWORDs (240 data bytes)
Parameters
Atributos Unsigned8 Para SEW-MOVILINK® (Request ID = 0x40):
0x00 No service
0x10 Parametro READ
0x20 Parametro WRITE
0x40 Read Minimo
0x50 Read Maximo
0x60 Read Valor por defeito
0x80 Read Atributo
0x90 Read EEPROM
0xAO0 — OxFO reservado
SEW Data Transport:
0x10 Valor
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Campo Tipo de dados = Valores
No. of Elements Unsigned8 0x00 Para parametros ndo indexados
0x01 —0x75  Quantidade 1 - 117
Parameter Unsigned16 0x0000 — OxFFFF indice de parametros MOVILINK®
Number
Subindex Unsigned16 0x0000 SEW: sempre 0
Format Unsigned8 0x43 Palavra dupla
0x44 Falha
No. of Values Unsigned8 0x00 — OXEA  Quantidade 0 — 234
Error Value Unsigned16 0x0080 + Codigo adicional baixo MOVILINK®
Para SEW-MOVILINK® 16 Bit Error Value
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7.31

@ Estrutura do canal de parametros PROFINET

Processo de parametrizagado através de registo de dados 47

O acesso aos parametros é feito com a combinagdo dos servigos PROFINET
WRITE RECORD e READ RECORD. Com WRITE.request, o pedido de parametriza-
¢ao é transmitido ao dispositivo 0. Em seguida, é realizado o processamento interno
da unidade.

O controlador envia entdo um READ.request para chamar a resposta de parametriza-
¢do. O dispositivo SEW responde com uma resposta positiva READ.response. A infor-
magcao, definida pelo utilizador, contém a parametrizacao obtida na resposta ao pedido
de parametrizacdo enviando com WRITE.request (ver figura seguinte). Este meca-
nismo aplica-se a um controlador PROFINET.

A figura seguinte ilustra a sequéncia de telegramas para acesso aos parametros atra-
vés de READ / WRITE RECORD:

| |
| | .
Controller PROFINET ! SEW-Drive
| |
Parameter o WRITE.req DS47 o
Request '1 with data (parameter request) '1 “~_ Parameter
I | \ Request
| | I
! | !
L WRITE.res L
T without data |
f ! !
Lo |
| |
o READ.req DS47 !
0 without data TN Parameter
i i \ Processing
\
| | \
I | |
I | |
I | |
| | |
I | I
I | |
| | 1
I | I
I I |
l L
| ) Parameter
- Parameter L READ.res(+) 1 Response
- Response i with data (parameter response) i
l l
| 1

1662812427
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7.3.2 Sequéncia de processamento para o controlador

Se os ciclos do bus forem muito curtos, o pedido da resposta de parametrizagdo chega
antes da unidade SEW ter concluido 0 acesso aos parametros na unidade. Isto significa
que os dados de resposta da unidade SEW ainda n&o estao disponiveis. Neste estado,
o dispositivo SEW retarda a resposta ao READ RECORD Request.

Enviar Write.request
com dados de
parametrizagédo

Write.response
negativo

Write.response
positivo

Enviar Read.request

Read.
response

negativo ou
timeout,

sim

A\
trasmissione
dei parametri
annullata con ERROR

1662819851
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7.3.3 Enderegamento do conversor subordinado

A estrutura do registo de dados DS47 define um elemento Axis. Este elemento é usado
para atingir acionamentos de multi-eixos operados através de uma unica interface
PROFINET. O elemento Axis endere¢ca uma das unidades ligadas a interface

PROFINET.
Enderegamento Com a configuragao Axis = 0 os parametros da eletrénica de controlo MOVIFIT® podem
de um MOVIFIT® ser acedidos.

no PROFINET Com a configuragdo Axis = 1 a seccdo de poténcia do MOVFIT®-SC/FC pode ser

acedida.

Controlador
PROFINET IO

Cyclic OUT Data
[ pop |
DP
ReadNVrlte Dados OUT ciclico
Record

Read/erte
Record Axi

1662855051

Axis = 0 => Controlador MOVIFIT® com interface de bus de campo

Axis = 1 => Secgao de poténcia MOVIFIT®-SC/FC
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Estrutura do canal de parametros PROFINET

7.3.4 Pedidos de parametros MOVILINK®

Exemplo para
a leitura de um

parametro através

de MOVILINK®

O canal de parémetros do MOVILINK® do conversor da SEW é representado direta-
mente na estrutura do registo de dados 47. Para substituir os pedidos de parametriza-
cao MOVILINK® & utilizado o Request-ID 0x40 (servico SEW-MOVILINK™). O acesso
ao parametro com 0s servigos MOVILINK® ¢é habitualmente feito com a estrutura des-
crita de seguida. Neste caso, € usada a sequéncia tipica de telegramas para o registo
de dados 47.

Request-ID: 0x40 Servigo SEW-MOVILINK®

No canal de parametros MOVILINK® é definido o verdadeiro servico através do ele-
mento do registo de dados atributos. O High-Nibble deste elemento corresponde ao
codigo de servico do MOVILINK®.

As tabelas seguintes mostram, a titulo de exemplo, a estrutura dos dados do utilizador
do WRITE.request e READ.response para a leitura de cada parametro através do canal
de parametros MOVILINK®. No presente exemplo é lido o firmware da secgao de potén-
cia do MOVIFIT® (enderego SBus 1).

Enviar pedido de parametro

As tabelas mostram a codificagdo dos dados do utilizador para o servigo
WRITE.reqqest. Com o servigo Write.request, o pedido de parametro é enviado ao
conversor. E lida a versdo do firmware da secgéo de poténcia com o enderego SBus 1.

@7

Servico WRITE. request | Descrigao

API 0 Com configuragao fixa para 0

Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)

Subslot_Number | 1 Com configuragao fixa para 1

indice 47 indice do registo de dados para o pedido de parametrizagao;

constante indice 47

Length 10 Dados do utilizador de 10 bytes para pedido de parametro

Byte | Campo Valor Descrigao

0 Request Reference 0x01 O numero de referéncia individual para o pedido
de parametrizagéo € espelhado na resposta do
parametro

1 Request ID 0x40 Servigo SEW-MOVILINK®

2 Endereco SBus da secgao de | 0x01 Numero do eixo; 1 = Enderego SBus 1

poténcia MOVIFIT®-FC

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Servico MOVILINK® "Parametro READ"

5 No. of Elements 0x00 0 = Acesso ao valor direto, sem sub-elemento

6,7 Parameter Number 0x206C MOVILINK® indice 8300 = "Vers3o do Firmware"

8,9 Subindex 0x0000 Sub-indice 0

Requisitar a resposta de parametrizagao

A tabela seguinte mostra a codificagdo dos DADOS DO UTILIZADOR para
READ.request com indicagdo do cabegalho PROFINET.

Servico READ.request Descrigao

API 0 Com configuragao fixa para 0

Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)

Subslot_Number | 1 Com configuragao fixa para 1

Index 47 indice do registo de dados para o pedido de parametrizagao;
constante indice 47

Length 240 Comprimento maximo da meméria temporaria de resposta no

mestre
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Exemplo para
a escrita de um

parametro através

de MOVILINK®

Parametrizagao através de registo de dados PROFIdrive 47
Estrutura do canal de parametros PROFINET

Resposta de parametrizagido MOVILINK® positiva

A tabela seguinte mostra os dados do utilizador READ.response com os dados de res-
posta positiva do pedido de parametrizacdo. Por exemplo, o valor de parametro para o
indice 8300 (versao do Firmware) é devolvido.

Servigo READ.request Descrigao

API 0 Com configuragao fixa para 0

Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)

Subslot_Number | 1 Com configuragao fixa para 1

Index 47 indice do registo de dados para o pedido de parametrizagéo;
constante indice 47

Length 10 . Comprimento maximo da meméria temporaria de resposta no
mestre

Byte | Campo Valor Descrigao

0 Response Reference 0x01 Numero de referéncia refletido do pedido de

parametrizacao

1 Response ID 0x40 . Resposta MOVILINK® positiva

2 Axis 0x01 Numero do eixo refletido; 1 = Enderego SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x43 . Formato do parametro: Palavra dupla

5 No. of values 0x01 1 valor

6,7 Value Hi 0x311C Parte mais alta do parametro

8,9 Value Low 0x7289 . Parte mais baixa do parametro

Descodificagao:

0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Versdo do Firmware: 823 947 9.13

As tabelas seguintes mostram, a titulo de exemplo, a estrutura dos servicos WRITE e
READ para escrever o valor nao volatil 1500 no parametro P302 velocidade maxima

Parameter volatile.

(indice 8517,0). Para isso, utiliza-se o servigo MOVILINK® mais precisamente o WRITE

Enviar o "WRITE Parameter volatile"

Servigo WRITE. request | Descrigao
API 0 Com configuragao fixa para 0
Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)
Subslot_Number | 1 Com configuragao fixa para 1
Index 47 indice do registo de dados para o pedido de parametrizagéo;
constante indice 47
Length 16 Dados do utilizador de 16 bytes para memdria
Byte | Campo Valor Descrigao
0 Request Reference 0x01 O numero de referéncia individual para o pedido
de parametrizacéo é espelhado na resposta do
parametro
1 Request ID 0x40 Servigo SEW-MOVILINK®
2 Axis 0x01 Numero do eixo; 1 = Endereco SBus da secgao
de poténcia do MOVIFIT®-FC
No. of Parameters 0x01 1 parametro
Attribute 0x30 Servigo MOVILINK® "WRITE Parameter volatile”
No. of Elements 0x00 0 = Acesso ao valor direto, sem sub-elemento
6,7 Parameter Number 0x2145 indice de parametro 8517 = P302 velocidade
maxima
8,9 Subindex 0x0000 Sub-indice 0
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Byte | Campo Valor Descrigao
10 Format 0x43 Palavra dupla
11 No. of values 0x01 Alterar 1 valor de pardmetro
12, 13 | Value High Word 0x0000 Parte mais alta do valor do parametro
14,15 | Value Low Word 0x0BB8 Parte mais baixa do valor do parametro

Depois de enviar este pedido WRITE.request, é recebida a resposta WRITE.response.
Desde que nao tenha havido qualquer conflito de estado no processamento do canal
de parametro, ocorre uma resposta WRITE.response positiva. Caso contrario, a irregu-
laridade de estado encontra-se em Error_code 1.

Requisitar a resposta de parametrizagao

A tabela seguinte mostra a codificagéo os dados do utilizador WRITE.request com indi-
cacao do cabecalho PROFINET.

Servico READ.request Descrigao

API 0 Com configuragéo fixa para 0

Slot_Number 0 " Arbitrario (ndo é avaliado)

Subslot_Number | 1 Com configuragao fixa para 1

Index 47 indice do registo de dados para o pedido de parametrizagéo;
constante indice 47

Length 240 Comtprimento maximo da memoaria temporaria de resposta no
mestre

Resposta positiva em "WRITE Parameter volatile"

Servico READ.response | Descrigao

API 0 Com configuragéo fixa para 0

Slot_Number 0 " Arbitrario (ndo é avaliado)

Subslot_Number | 1 Com configuragao fixa para 1

Index 47 indice do registo de dados para o pedido de parametrizagéo;

constante indice 47

Length 4 Dados do utilizador de 4 bytes na memoaria de resposta

Byte | Campo Valor Descrigao

0 Response Reference 0x01 . Numero de referéncia refletido do pedido de

parametrizacao
1 Response ID 0x40 . Resposta MOVILINK® positiva
Axis 0x01 Numero do eixo refletido; 1 = Enderego SBus 1
No. of Parameters 0x01 1 parametro

Resposta de A tabela seguinte mostra a codificagdo de uma resposta negativa de um servico
parametrizacdo MOVILINK®. Na resposta negativa o bit 7 é colocado na resposta da identificagao.
negativa Servigo WRITE.response Descrigao

API 0 Com configuragao fixa para 0

Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)

Subslot_Number | 1 . Com configuragao fixa para 1

Index 47 indice do registo de dados para o pedido de parametrizagéo;

constante indice 47

Length 8 . Dados do utilizador de 8 bytes na memoaria de resposta

Byte | Campo Valor Descrigao

0 Response Reference 0x01 Numero de referéncia refletido do pedido de

parametrizagao
1 Response ID 0xCO0 Resposta MOVILINK® negativa
2 Axis 0x01 . Numero do eixo refletido; 1 = Enderego SBus 1
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Byte | Campo Valor Descrigao

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x44 Irregularidade

5 No. of values 0x01 1 Cadigo de irregularidade
6,7 Error value 0x0811 Codigo de retorno MOVILINK®

p.ex. Classe de irregularidade 0x80,

Cédigo adicional 0x11

consulte a secg¢ao "Cadigos de retorno da para-
metrizagédo MOVILINK® para PROFINET"

A tabela seguinte

mostra os codigos de retorno que sao devolvidos pela interface

PROFINET da SEW quando ha um acesso incorreto aos parametros PROFINET.

MOVILINK®
Codigo de retorno
(hex)

Descrigao

0x0810 indice nao autorizado, o indice de parametro ndo existe na unidade

0x0811 Fungéo / pardmetro ndo implementado

0x0812 S6 acesso de leitura

0x0813 Bloqueio de parametros ativo

0x0814 Definigao de fabrica ativada

0x0815 Valor demasiado alto para o parametro

0x0816 Valor demasiado baixo para o parametro

0x0817 Carta opcional requerida nao instalada

0x0818 Irregularidade no software do sistema

0x0819 Acesso aos parametros so através da interface de processo RS-485

0x081A Acesso aos parametros so através da interface de diagnostico RS-485

0x081B Parametro protegido contra acesso

0x081C E necessario inibir o controlador

0x081D Valor ndo permitido para o parametro

0x081E Definigao de fabrica ativada

0x081F Parametro nao foi memorizado na EEPROM

0x0820 O parametro nao pode ser modificado com estagio de saida habilitado / reservado

0x0821 Reservado

0x0822 Reservado

0x0823 O parametro sé pode ser modificado em caso de paragem do programa IPOS.

0x0824 O parametro so6 pode ser modificado com Autosetup desligado

0x0505 Codificagéo errada do byte de gestdo e de reserva

0x0602 Irregularidade de comunicagao entre o sistema do conversor e a interface de bus
de campo

0x0502 Timeout da ligagao presente (por ex., durante o Reset ou em Sys-Fault)

0x0608 Codificagao errada do campo de formato
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7.3.5 Pedidos de parametros PROFIdrive

O canal de parametros PROFIdrive dos conversores SEW é representado diretamente
na estrutura do registo de dados 47. O acesso ao parametro com 0s Sservigos
PROFIdrive é habitualmente feito com a estrutura descrita de seguida. Neste caso, &
usada a sequéncia tipica de telegramas para o registo de dados 47. O PROFIdrive s6
define os dois Request-IDs (pedidos de identificagédo)

Request-ID: 0x01 Request Parameter (PROFIdrive)
Request-ID: 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)
Isto significa que existe um acesso restrito aos dados em comparagdo com 0s servigos

MOVILINK®.
NOTA

jde

O Request-ID = 0x02 = Change Parameter (PROFIdrive) resulta num acesso de
escrita remanescente ao parametro selecionado. Por consequéncia, a memoaria flash
EEPROM interna do conversor é escrita com cada acesso de escrita. Use o servigo

MOVILINK® "WRITE Parameter volatile" se os parametros tiverem de ser escritos de
forma ciclica em intervalos curtos. Com este servigo, apenas altera os valores dos

parametros na memoria RAM do conversor.

Exemplo para a
leitura de um
parédmetro via
PROFIdrive

Enviar pedido de parametro

As tabelas seguintes mostram, a titulo de exemplo, a estrutura dos dados do utilizador
do WRITE.request e READ.response para a leitura de cada parametro através do canal
de parametros MOVILINK®.

As tabelas mostram a codificagdo dos dados do utilizador para o servigo
WRITE.request com indicag&o do cabegalho PROFINET. Com servico WRITE.request,
o pedido de parametrizagao € enviado ao conversor.

Servigo: WRITE.request Descrigao

Slot_Number 0 Arbitrario (n&o é avaliado)

Index 47 indice do registo de dados; constante indice 47

Length 10 Dados do utilizador de 10 bytes para pedido de pardametro

Byte  Campo Valor Descrigcao

0 Request Reference 0x01 O numero de referéncia individual para o pedido
de parametrizagéo é espelhado na resposta do
parametro

1 Request ID 0x01 Pedir parametro (PROFIdrive)

2 Axis 0x01 Numero do eixo; 1 = Enderego SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Acesso ao valor do parametro

5 No. of Elements 0x00 0 = Acesso ao valor direto, sem sub-elemento

6,7 Parameter Number 0x206C MOVILINK® indice 8300 = "Vers3o do Firmware"

8,9 Subindex 0x0000 Sub-indice 0

Requisitar a resposta de parametrizagao

A tabela seguinte mostra a codificagdo dos DADOS DO UTILIZADOR para
READ.request com indicagao do cabegalho PROFINET.

Servigo: READ.request Descrigao

Slot_Number 0 Arbitrario (n&o é avaliado)

Index 47 indice do registo de dados; constante indice 47

Length 240 Comprimento maximo da meméria temporaria de resposta no
controlador PROFINET
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escrita de um
parametro via
PROFIdrive

Parametrizagao através de registo de dados PROFIdrive 47

Estrutura do canal de parametros PROFINET

Resposta de parametrizagdo PROFIdrive positiva

A tabela seguinte mostra os dados do utilizador READ.response com os dados de res-
posta positiva do pedido de parametrizacdo. Por exemplo, o valor de parametro para o
indice 8300 (versao do Firmware) é devolvido.

Servigo: READ.request Descrigao
Slot_Number 0 Arbitrario (n&o é avaliado)
Index 47 indice do registo de dados; constante indice 47
Length 10 Dados do utilizador de 10 bytes na memoria de resposta
Byte  Campo Valor Descrigcao
Response Reference 0x01 Numero de referéncia refletido do pedido de
parametrizagao
1 Response ID 0x01 Resposta positiva em "Request Parameter"
2 Axis 0x01 Numero do eixo refletido; 1 = Enderego SBus 1
3 No. of Parameters 0x01 . 1 parametro
4 Format 0x43 Formato do parametro: Palavra dupla
5 No. of values 0x01 1 valor
6,7 Value Hi 0x311C . Parte mais alta do parametro
8,9 Value Low 0x7289 Parte mais baixa do parametro

Descodificagao:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Versao do Firmware: 823 947 9.13

As tabelas seguintes mostram, a titulo de exemplo, a estrutura dos servicos WRITE e
READ para escrever de forma remanente o parametro P302 velocidade méxima
(ver secgdo "Exemplo para a escrita de um parametro através do MOVILINK®"). Para o
efeito é usado o servico PROFIdriveChange Parameter.

Enviar pedido "WRITE parameter”

Servigo: WRITE.request | Descrigao

Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)

Index 47 indice do registo de dados; constante indice 47

Length 16 Dados do utilizador de 16 bytes para memoria

Byte | Campo Valor Descrigao

0 Request Reference 0x01 O numero de referéncia individual para o pedido
de parametrizagéo é espelhado na resposta do
parametro

1 Request ID 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)

2 Axis 0x01 . Numero do eixo; 1 = Enderego SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Acesso ao valor do parametro

5 No. of Elements 0x00 . 0 = Acesso ao valor direto, sem sub-elemento

6,7 Parameter Number 0x2145 inqiqe de parametro 8517 = P302 velocidade
maxima

8,9 Subindex 0x0000 Sub-indice 0

10 Format 0x43 Palavra dupla

1" No. of values 0x01 . Alterar 1 valor de parametro

12, 13 | Value High Word 0x0000 Parte mais alta do valor do parametro

14, 15 | Value Low Word 0x0BB8 Parte mais baixa do valor do parametro
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Depois de envia
Desde que néo

Estrutura do canal de parametros PROFINET @

r este pedido WRITE.request, é recebida a resposta WRITE.response.
tenha havido qualquer conflito de estado no processamento do canal

de parametro, ocorre uma resposta WRITE.response positiva. Caso contrario, a irregu-
laridade de estado encontra-se em Error_code_1.

Requisitar a resposta de parametrizagao

A tabela seguinte mostra a codificagéo os dados do utilizador WRITE.request com indi-
cacgao do cabecalho PROFINET.

Servico Write.request Descrigao

Slot_Number X Arbitrario (ndo é avaliado)

Index 47 indice do registo de dados

Length 240 Comprimento maximo da meméria temporaria de resposta no

controlador PROFINET

Resposta posit

iva para "WRITE Parameter”

Servicgo: READ.response | Descrigao
Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)
Index 47 . indice do registo de dados; constante indice 47
Length 4 Dados do utilizador de 4 bytes na memoaria de resposta
Byte | Campo Valor Descrigao
0 Response Reference 0x01 . Numero de referéncia refletido do pedido de
parametrizacao
1 Response ID 0x02 . Resposta MOVILINK® positiva
Axis 0x01 Numero do eixo refletido; 1 = Enderego SBus 1
No. of Parameters 0x01 1 parametro
Resposta de A tabela seguinte mostra a codificagdo de uma resposta negativa de um servigo
parametrizagdo PROFIdrive. No caso de uma resposta negativa, o bit 7 é colocado na resposta de
negativa identificacao.
Servigo: READ.response | Descrigao
Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)
Index 47 indice do registo de dados; constante indice 47
Length 8 . Dados do utilizador de 8 bytes na memoria de resposta
Byte | Campo Valor Descrigao
0 Response Reference 0x01 Numero de referéncia refletido do pedido de
parametrizagao
1 Response ID 0x810x82 Resposta negativa para "Request Parameter"
Resposta negativa para "Change Parameter"
2 Axis 0x01 Numero do eixo refletido; 1 = Enderego SBus 1
3 No. of Parameters 0x01 1 parametro
4 Format 0x44 . Irregularidade
5 No. of values 0x01 1 Cddigo de irregularidade
6,7 Error value 0x0811 Cédigo de retorno MOVILINK®
p.ex. Classe de irregularidade 0x80, Cédigo
adicional 0x11
consulte a secgao "Cdadigos de retorno
MOVILINK® para PROFINET"
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Codigos de retorno  Esta tabela mostra a codificagdo do niumero de irregularidade na resposta de parametro
PROFIdrive para PROFIdrive segundo o perfil PROFIdrive V3.1. A tabela aplica-se quando os servigos
PROFINET PROFIdrive "Request Parameter" e / ou "Change Parameter" forem usados.
N.° do erro | Significado Utilizado em
0x00 Valor n&o permitido para o Acesso a um parametro inexistente
parametro
0x01 O valor do parametro nao Acesso a alteragao do valor do parametro quando este valor
pode ser alterado nao pode ser alterado
0x02 Valores minimo ou maximo | Acesso a alteragcdo de um valor que se encontra fora dos
ultrapassados valores limite
0x03 Sub-indice invalido Acesso a um sub-indice inexistente
0x04 Sem atribuicéo Acesso com um sub-indice a um parametro ndo indexado
0x05 Tipo de dados incorreto Acesso a substituigdo de um valor que n&o corresponde ao
tipo de dados do parametro
0x06 Configuragéo néo permitida = Acesso a colocagdo de um valor superior a 0 quando tal ndo
(s6 é possivel efetuar um é permitido
reset)
0x07 O elemento de descrigdo Acesso a um elemento de descricdo que ndo pode ser
nao pode ser alterado alterado
0x08 Reservado (Perfil PROFIdrive V2: Pedido PPO-Write com IR inexistente)
0x09 Descrigao inexistente Acesso a uma descrigao nao acessivel (valor do parametro
existe)
0x0A Reservado (Perfil PROFIdrive V2: Grupo de acesso incorreto)
0x0B Sem prioridade de Acesso sem permissao para alteragéo de parametros
operagao
0x0C Reservado (Perfil PROFIdrive V2: Palavra-chave incorreta)
0x0D Reservado (Perfil PROFIdrive V2: O texto ndo pode ser lido durante a
transmissao de dados ciclicos)
0x0E Reservado (Perfil PROFIdrive V2: O nome n&o pode ser lido durante a
transmissao de dados ciclicos)
0xOF Nenhuma atribuigcao de Acesso a uma atribuigéo de texto néo disponivel (valor do
texto disponivel parametro existe)
0x10 Reservado (Perfil PROFIdrive V2: Nenhum PPO-Write)
0x11 O pedido ndo pode ser Acesso momentaneamente nao possivel; sem esclareci-
executado devido ao tipo mento das causas
de operagao selecionado
0x12 Reservado (Perfil PROFIdrive V2: Outras irregularidades)
0x13 Reservado (Perfil PROFIdrive V2: Os dados ndo podem ser lidos
durante a troca ciclica de dados)
0x14 Valor n&o permitido Acesso com uma alteragéo de valor que, apesar de se
encontrar dentro da gama permitida, ndo é permitido devido
a outras causas (parametro com valor pré-definido fixo)
0x15 Resposta demasiado longa = O comprimento da resposta ultrapassa o comprimento
maximo permitido
0x16 Enderego ndo permitido Valor ndo permitido ou valor ndo permitido para este atributo,
para o parametro quantidade de elementos, niumero de parametro, sub-indice
ou combinagao destes factores
0x17 Formato invalido Pedido de Write: Formato invalido ou formato de dados do
parametro ndo suportado
0x18 Inconsisténcia na Pedido de Write: Quantidade de valores dos dados do paréa-
quantidade de valores metro ndo corresponde a quantidade de elementos no ende-
reco do parametro
0x19 Eixo inexistente Acesso a um eixo inexistente
até 0x64 Reservado -
0x65-0xFF | Dependente do fabricante -
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7.4  Ler ou escrever parametrizagao através do registo de dados 47

7.41
NOTA

fude

Programa de exemplo para SIMATIC S7

+ Na secc¢ao "Software" do site da Internet da SEW (www.sew-eurodrive.pt) pode
encontrar um programa exemplificativo "Bloco de fun¢éo do canal de pardmetros
MOVILINK®".

+ Este exemplo é um servigo gratuito e mostra apenas o procedimento geral para a
criagdo de um programa PLC. Por esta razdo, a SEW nao assume qualquer res-
ponsabilidade pelo seu conteudo.

Chamar o bloco
de funggo:

"Instance_

BELGEZ =

BELGEZ =

WELEEZ129 =
WELGED =

MD3&
"FB10O0:
WriteData"™ =
DBZ01
"Instance_
of_ SFR52Z™ —
DBZ0Z
"Instance_
of_ SFR53™ —

M13_.0

"FB10O0:
Start_

SERVICE" =i

M13_1
"FB10O0:
busy" —

M13._ 2

"FB10O0:

SERVICE_
done" =

of FBR10O™

"DE-V1-
Parameterhandling™

EN

Drive_TIO
Address

bService
blxis

wParamete
rIndex

wiubInde:x

dwWriteDa
ta

InstanzDB
_SFESZ

InstanzDB
_SFESZ

fhctivate

bBError
fBusy

dwData
fhone ENO

5

|
tn

"FB100:
Error_
~Code™

MD40
"FB100:
ReadData|E
~rror™
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7 (‘C‘) Parametrizagao através de registo de dados PROFIdrive 47

@ Ler ou escrever parametrizagéo atraves do registo de dados 47

Comentario
referente ao bloco
de fungéo:

Write service: x2h
Wiring of FB:

"bService":
"bAxis":
"wParameterindex":
"wSubIndex":
"dwWriteData":

"fActivate"
"fBusy":
"fDone":
"bError"

"dwData" :

"Drive IO Address":

’

fixed setpoint: P160, index 8489d = 2129%h

(INT)
(BYTE)
(BYTE)
(WORD)
(WORD)
(DWORD)

"InstanzDB_ SFB52 (BLOCK DB)
"InstanzDB_SFB53 (BLOCK DB)

(BOOL)
(BOOL)
(BOOL)
(BYTE)

Input address of the process data =>Hardware config.
Read: 0lh; Write 02h, volatile writing 03h
Sub address/SBUS address of lower-level device
Parameter index

MOVILINK subindex = 0

Parameter data for WRITE service

Instance DB for the SFB52

Instance DB for the SFB53

Activation bit

Parameter service is active

Parameter service was executed

No error = 0; S7 error = 1; TimeOut = 2;
MOVILINK error = 3

(DWORD) bError = 0 => Parameter value after READ service

bError = 1 => S7 error code

9007201002905099

7.4.2 Informacao técnica PROFINET para MOVIFIT® nivel funcional "Classic"

Ficheiro GSD para PROFINET:
Nome do médulo para a elaboragao do projeto: | SEW-MTX-CLASSIC

GSDML-V2.xx-SEW-MTX-JJJJMMTT.xmI"

Registo de dados suportado:

indice 47

Numero do slot suportado:

Cadigo do fabricante:

Recomendado: 0
10A hex (SEW-EURODRIVE)

Identificagéo do perfil:

0

Comprimento maximo

1) JJJIMMTT representa a data

240 bytes

7.4.3 Codigos de irregularidade dos servicos PROFINET

Esta tabela apresenta possiveis codigos de irregularidade dos servigos PROFINET
que poderao ocorrer em caso de irregularidade/falha na comunicagdo do telegrama
PROFINET. A tabela é relevante se desejar escrever o seu préprio bloco de parametros
baseado nos servicos PROFINET, pois estes codigos de irregularidade s&o reportados

diretamente ao nivel do telegrama.

Bit:| 7 | 6

5

4

31320

Error_Class

Error_Class
(from PROFINET-
Specification)

Error_Code

1663318411

Error_Code PROFINET Parameter channel
(from PROFINET-Specification)

0x0 — 0x9 hex =
reservado

0xA = aplicagédo

0x0 = erro de leitura

0x1 = erro de escrita

0x2 = falha no médulo

0x3 — 0x7 = reservado

0x8 = conflito de versdes

0x9 = fungdo nao suportada

0xA — OxF = especifico do utilizador
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Parametrizacao através de registo de dados PROFIdrive 47 (‘CD

Ler ou escrever parametrizagéo através do registo de dados 47 @

Error_Class
(from PROFINET-
Specification)

Error_Code PROFINET Parameter channel
(from PROFINET-Specification)

0xB = acesso

0x0 = indice invalido 0xBO0 = nao existe indice de bloco de
dados 47 (DB47); pedidos de parame-
tros ndo séo suportados

0x1 = erro de comprimento de
escrita

0x2 = slot invalido

0x3 = conflito de tipo

0x4 = area invalida

0x5 = conflito de estado 0xB5 = acesso a DB 47 temporaria-
mente nao disponivel devido a estado
de processamento interno

0x6 = acesso negado

0x7 = gama invalida 0xB7 = escrita DB 47 com erro no
cabecalho de DB 47

0x8 = parametro invalido
0x9 = tipo invalido
0xA a OxF = especifico do utilizador

0xC = recurso

0x0 = conflito de leitura forgada

0x1 = conflito de escrita forcada
0x2 = recurso ocupado

0x3 = recurso néo disponivel

0x4 — 0x7 = reservado

0x8 — OxF = especifico do utilizador

0xD — OxF = especifico
do utilizador
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[ Diagnéstico de irregularidades para a operagdao no PROFINET IO
Procedimento de diagndstico

8 Diagnoéstico de irregularidades para a operagao no PROFINET 10

O procedimento de diagndstico descrito de seguida mostra os métodos de analise de
falhas para o seguinte problema:

«  MOVIFIT® nivel funcional "Classic" ndo funciona no PROFINET 10

8.1  Procedimento de diagnéstico

Estado inicial:

«  MOVIFIT® nivel funcional "Classic" esta ligado fisicamente ao PROFINET 10
«  MOVIFIT® nivel funcional "Classic" esta configurado no controlador IO e a comunicagéo do bus esta ativa

AREICDTD SO S 2N N&o — + Encaixe a ficha do bus.
encaixada?
Sim
!
Como reagem os LEDs "link/act 1" e O MOVIFIT® nivel funcional "Classic" sinaliza que o con-
"link/act 2"? trolador PROFINET IO ainda n&o estabeleceu nenhuma
APAGADOS — Ilgagao. qe comunicagao.
+ Verifique os cabos do bus.
» Ligue o controlador PROFINET IO e proceda a sua
inicializagéo
Verde
1
Amarelo ou O MOVIFIT® nivel funcional "Classic" ainda nao foi
Como reage o LED "BUS-F"? vermelho — projetado ou foi projetado incorretamente.
» Verifique o endereco IP e o nome da unidade
Desligado l
!
O MOVIFIT® esta ligado a Ethernet Os nomes PROFINET sdo N&o |+ Adapte o nome
iguais? — PROFINET.
1 Sim
1
FIM DO DIAGNOSTICO Configurou provavelmente um tipo de unidade incorreto ou

definiu uma configuragéo incorreta.

» Apague a elaboragao do projeto para o MOVIFIT® nivel
funcional "Classic" da rede PROFINET |O.

* Volte a realizar a elaboragéo do projeto para o
MOVIFIT® nivel funcional "Classic" selecionando a
designagéo da unidade "MOVIFIT® CLASSIC".

+ Atribua as gamas de enderegos para o seu sistema de
controlo.

» Carregue o projeto para o controlador PROFINET 10

* Reinicie a comunicagao do bus

!
+ Ligueo
Ver- controlador
Somo feage o LED melho  PROFINET IO e
’ - proceda a sua
inicializagao
Desligado

!
FIM DO DIAGNOSTICO
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Diagnéstico de irregularidades para a operagdao no PROFINET IO [
Timeout do bus de campo

v

8.2 Timeout do bus de campo

O desligar do mestre de bus de campo ou a ruptura nos condutores dos cabos do bus
de campo conduzem a um timeout do bus de campo no MOVIFIT®. O LED "BUS-F"
sinaliza que n&o estao a ser recebidos novos dados do utilizador. Os dados do processo
referentes a todas as unidades s&o colocados em "0". Ou seja, todos os acionamentos
ligados ao MOVIFIT® sdo parados. As saidas digitais sdo também colocadas a "0".

A PERIGO!

Perigo de esmagamento devido a um arranque involuntério do acionamento.

Ferimentos graves ou morte.

+ O erro "Timeout do bus de campo" é eliminado por si préprio. Ou seja, os aciona-
mentos voltam a receber do controlador os dados de saida de processo atual apés
restabelecimento da comunicagéo do bus de campo.

» Se, por motivos de seguranga, tal ndo for permitido, a unidade devera ser desligada
da alimentac&o antes de se proceder a eliminacéo da causa da irregularidade.
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Descrigcao dos dados do processo
Representacao do processo de diagnostico

9 Descricao dos dados do processo

9.1 Representagao do processo de diagnostico
A figura seguinte mostra a codificagéo do estado do MOVIFIT®:

2 Bytes, estado do MOVIFIT®
Byte n+1 Byte n

Mestre
do bus (= ]15|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|0|](j:| MOVIFIT®
de campo -1

0: Interruptor de manutengéo
(alimentagdo desligada)

Estado do ——1: Sub-tensao 24V-S
MOVIFIT® (tenséo para actuadores)

L 2:Tensdo para o conversor
em falta (24V-P)

L 3.6:Reservado=0

7: irregularidade no
sistema MOVIFIT®

8: Sobrecarga, tensédo do atuador DO00

9: Sobrecarga, tensédo do atuador DO01

10: Sobrecarga, tensédo do atuador DO02

11: Sobrecarga, tensédo do atuador DO03

12: Sobrecarga, tenséo dos sensores
do grupo |

13: Sobrecarga, tenséo dos sensores
do grupo Il

14: Sobrecarga, tensédo dos sensores
do grupo

15: Sobrecarga, tensédo dos sensores
do grupo IV

2658266379

NOTA

fude

Se a tensado 24V_S do atuador nao for ligada, o bit 1 fica sempre em "1".

A tabela seguinte mostra as informagdes de diagnéstico do MOVIFIT® que sao proces-
sadas no PLC de alto nivel para avaliagdo. Os sinais sao transmitidos ao controlador

através de parametros e, em certos casos, através do canal de dados do processo.

O estado légico do estado "0" sinaliza o estado OK em cada sinal, para que, durante a
inicializagdo dos sistemas (inicializagdo do bus com dados do utilizador = 0), sequén-
cias de "startup" assincronas do mestre de bus e do PLC ja processadas, nao gerem

mensagens de diagndstico incorretas.
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Descri¢cao dos dados do processo
Representagéo do processo de diagnostico

Bit de Nome do diagnéstico Funcgao e codificagao
estado via bus
MOVIFIT®
0 Interruptor de manu- Interruptor de manutencéo (tenséo de alimentagéo desligada)
tencao (alimentagao 1 = Interruptor de manutencéo acionado (alimentagéo desligada)
desligada) 0 = OK (n&o acionado)
1 Subtensao 24V-S Ultrapassagem do valor limite para a tensdo dos atuadores
D000..03
1 = Valor limite ultrapassado
0=0K
2 Tenséao para o con- Tensao 24V-P existente para o conversor de frequéncia
versor em falta (24V-P) | integrado (FC) ou para o MOVIMOT® externo
1 = 24V-P inexistente
0 =24V-P OK
7 Irregularidade de® Irregularidade de sistema MOVIFIT®
sistema MOVIFIT 1 = Irregularidade de sistema MOVIFIT®
0=0K
8 Sobrecarga, tensdo do | Curto-circuito/sobrecarga na alimentacédo dos atuadores para a
atuador DO00 saida digital DO0O
1 = Curto-circuito/sobrecarga em DO00
0=0K
9 Sobrecarga, tensdo do | Curto-circuito/sobrecarga na alimentacédo dos atuadores para a
atuador DO01 saida digital DO01
1 = Curto-circuito/sobrecarga em DOO01
0=0K
10 Sobrecarga, tensdo do | Curto-circuito/sobrecarga na alimentagéo dos atuadores para a
atuador DO02 saida digital DO02
1 = Curto-circuito/sobrecarga em DO02
0=0K
1" Sobrecarga, tensdao do | Curto-circuito/sobrecarga na alimentagao dos atuadores para a
atuador DO03 saida digital DO03
1 = Curto-circuito/sobrecarga em DO03
0=0K
12 Sobrecarga, tensao Curto-circuito/sobrecarga na alimentagédo dos sensores do
dos sensores do grupo | (VO24-I)
grupo | 1 = Curto-circuito/sobrecarga na alimentagdo dos sensores
0 = Alimentagéo do sensor OK
13 Sobrecarga, tensao Curto-circuito/sobrecarga na alimentagdo dos sensores do
dos sensores do grupo Il (VO24-I1)
grupo Il 1 = Curto-circuito/sobrecarga na alimentagdo dos sensores
0 = Alimentagéo do sensor OK
14 Sobrecarga, tensao Curto-circuito/sobrecarga na alimentagao dos sensores do
dos sensores do grupo Il (VO24-111)
grupo lll 1 = Curto-circuito/sobrecarga na alimentagao dos sensores
0 = Alimentagéo do sensor OK
15 Sobrecarga, tensao Curto-circuito/sobrecarga na alimentagao dos sensores do

dos sensores do
grupo IV

grupo IV (VO24-1V)
1 = Curto-circuito/sobrecarga na alimentagao dos sensores
0 = Alimentagao do sensor OK
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Descrigcao dos dados do processo
Representagéo do processo das E/Ss digitais

* M

9.2 Representagado do processo das E/Ss digitais
Estao disponiveis 16 sinais de terminal.
+  MOVIFIT®-MC (PROFIBUS, PROFINET ou DeviceNet): 16Dl ou 12DI/4DO
+  MOVIFIT®-FC/SC (PROFINET): 16DI ou 12DI/4DO

As saidas digitais s6 estao ativas caso também tenham sido configuradas no lado do
bus. Neste caso, as informagdes de saida das saidas digitais sdo refletidas como
estado nos terminais de entrada digitais (com maior valor). Na fase de inicializagdo do
MOVIFIT® (sem configuragdo do bus), estes sinais estdo sempre ligados a entradas
digitais.

9.21 Bytes de entrada com 16 DI
A figura seguinte mostra a estrutura dos bytes de entrada com 16 DI:

NOTA

A estrutura aplica-se para as seguintes unidades:

«  MOVIFIT®-MC (PROFIBUS, PROFINET ou DeviceNet)
«  MOVIFIT®-FC/SC (PROFINET)

fde

2 Bytes, entradas digitais (16DI)

Mestre
do bus (= ]15|14|13|12|11|10| 9|8}7|6|5|4|3|2|1|o|j<j:| MOVIFIT®
de campo

Entrada digital DI 00
Entrada digital DI 01
Entrada digital DI 02
Entrada digital DI 03
Entrada digital DI 04
Entrada digital DI 05
Entrada digital DI 06
Entrada digital DI 07
Entrada digital DI 08
Entrada digital DI 09
Entrada digital DI 10
Entrada digital DI 11
Entrada digital DI 12
Entrada digital DI 13
Entrada digital DI 14

Entrada digital DI 15
2658275595
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Descri¢cao dos dados do processo
Representagéo do processo das E/Ss digitais

9.2.2 Bytes de entrada e de saida para 12DI1/4DO
NOTA

«  MOVIFIT®-FC/SC (PROFINET)

A figura seguinte mostra a estrutura dos bytes de entrada e de saida para 12DI/4DO:

12DI1/ 4DO

2 Bytes, entradas digitais
1 Byte, saidas digitais

° A estrutura aplica-se para as seguintes unidades:
1 « MOVIFIT®-MC (PROFIBUS, PROFINET ou DeviceNet)

Reservado = 0

Saida digital DO 03

Saida digital DO 02
Saida digital DO 01
—Saida digital DO 00

MOVIFIT®

Entrada digital DI 00
Entrada digital DI 01
Entrada digital DI 02

Entrada digital DI 03
Entrada digital DI 04
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Entrada digital DI 08
Entrada digital DI 09
Entrada digital DI 10
Entrada digital DI 11

Estado da saida digital DO 00
Estado da saida digital DO 01
Estado da saida digital DO 02

Estado da saida digital DO 03
2658342667

Entrada digital DI 05
Entrada digital DI 06
Entrada digital DI 07
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Descrigcao dos dados do processo
Representacao do processo dos sistemas de acionamento

9.3 Representacado do processo dos sistemas de acionamento

9.3.1 MOVIMOT® ligado a RS485

Na versdo classica, o MOVIMOT® comunica com a unidade de controlo MOVIFIT®
através das variantes de dados do processo 2PD ou 3PD.

Interface 2PD para MOVIMOT® no bus de campo e na interface RS485:

Master MOVIFIT®-MC
PO———»
[ P01t | poz |
] PI1 | PI2 U
- P
2658397963
Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo PI11: Palavra de estado 1
PO2: Velocidade [%)] PI2: Corrente de saida [% In]

Interface 3PD para MOVIMOT® no bus de campo e na interface RS485:

Master MOVIFIT®-MC
Fo T

| pot [ po2 | PoO3

PN | P2 [  P3

- PI

2658399627

Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo PI1: Palavra de estado 1
PO2: Velocidade [%] PI2: Corrente de saida [% In]
PO3: Rampa PI13: Palavra de estado 2
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Ocupacgéo da

palavra de controlo
do MOVIMOT®

fude

Codificacdo da
referéncia da
velocidade [%]

Codificagdo da
rampa

Descri¢cao dos dados do processo 9
Representacéo do processo dos sistemas de acionamento

A figura seguinte mostra a ocupacgao da palavra de controlo do MOVIMOT®:

Byte n+1 Byte n

’15|14|13|12|11|10|9|8U ]7|6|5|4|3|2|1|L }

(sendo paragem)

: Reservado =0

: Reservado =0

: Reset

0
1
2
3
4: Reservado =0
5
6
7

: Reservado =0

8..15: Reservado =0

2658402315

NOTA

A palavra de controlo pode assumir uma outra ocupagéo, em fungéo da posigcao dos
micro-interruptores e das fungdes especiais do MOVIMOT® previamente ajustadas.
Neste caso, os bits 8 a 15 estdo apenas parcialmente ocupados. Informagdes deta-
Ihadas disponiveis nas instrugdes de operagao "MOVIMOT® MM..D com motor trifa-
sico DRS/DRE/DRP".

Os valores de referéncia da velocidade s&o indicados em forma percentual relativa,
referidos a velocidade maxima ajustada com o potenciometro de referéncia f1 do
MOVIMOT®.

Codificagdo:  C000pex =—100 % (sentido anti-horario)
400044 = +100 % (sentido horario)
1 digito = 0,0061 %
Exemplo: 80 % Nmax. rotagéo no sentido ANTI-HORARIO
Calculo: —80 % / 0,0061 = —131154,, = CCCby4

Em caso de controlo do MOVIMOT® através de 2 dados do processo, € utilizada a
rampa do integrador ajustada com o comutador t1 (no MOVIMOT®).

Se a troca de dados do processo ocorrer através de trés dados do processo, a rampa
atual é transmitida na palavra de dados de saida PO3. O valor de tempo transmitido
refere-se a alteracdo da velocidade de 1500 rpm.

Codificagdo: 1 digito=1ms
Gama: 100...10000 ms
Exemplo: 2,0 s =2000 ms = 20004, = 07D0 ey
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Descrigcao dos dados do processo
Representacao do processo dos sistemas de acionamento

Ocupacéao da A figura seguinte mostra a ocupacao da palavra de estado 1 para o MOVIMOT®:
palavra de
estado 1 do Estado da unidade/Numero do erro Com definigao fixa

MOVIMOT®

]15|14|13|12|11|1o|9|8|j ]7|6|5|4|3|2|1|0|]

L Estagio de saida habilitado

Conversor de frequéncia pronto a funcionar
Dados PO habilitados

Reservado = 0

Reservado = 0

Irregularidade / Aviso

Reservado = 0

Reservado =0

Irregularidade / Aviso?
Bit5=0

Bit5=1

Numero da
irregularidade
(-

02: ......

Estado da unidade

2658575115

A tabela seguinte mostra a ocupacao da palavra de estado 1 para o MOVIMOT®:

Bit Significado Descrigao
0 Estagio de saida 1: O MOVIMOT® esta pronto a funcionar
habilitado 0: O MOVIMOT® ndo esta pronto a funcionar
1 Conversor de frequéncia | 1: O MOVIMOT® esta pronto a funcionar
pronto a funcionar 0: O MOVIMOT® ndo esta pronto a funcionar
2 Dados PO habilitados 1:  Os dados do processo estao habilitados;
O acionamento pode ser controlado via bus de campo
0: Os dados do processo estédo bloqueados;
O acionamento ndo pode ser controlado via bus de campo.
Reservado Reservado = 0
Reservado Reservado =0
Irregularidade/Aviso Bit colocado: Existe irregularidade/aviso
Bit ndo colocado: Nao existe irregularidade/aviso
6 Reservado Reservado =0
7 Reservado Reservado =0
8..15 | Bit 5 = 0: Estado da Se néo foi emitida uma irregulari- 0: Operagéo a 24 V

unidade

dade/aviso (bit 5 = 0), é indicado 2: Nao habilitado
neste byte, o estado de operagdo/ | 3: Corrente de imobilizagao
de habilitagdo da secgdo de potén- | 4: Habilitagdo

cia do conversor.

18 (12hex): Modo de operagéo
manual ativo

Bit 5 = 1: Numero da
irregularidade

Em caso de uma irregularidade/aviso (bit 5 = 1), € indicado neste
byte o numero da irregularidade.
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Representacéo do processo dos sistemas de acionamento

Codificagéo do Com este ajuste, a seccao de poténcia devolve o valor atual da corrente de saida em
valor de corrente percentagem [% Iy], referido a corrente nominal da unidade.
para 0 MOVIMOT® o gificacso: 1 digito = 0,1 % Iy
Gama: Nudmero inteiro de 16 bits com sinal
Exemplo: 0320pex =800 x 0,1 % Iy =80 % Iy
Ocupacéao da A figura seguinte mostra a ocupacao da palavra de estado 2 para o MOVIMOT®:
palavra de
estado 2 do Byte n+1 Byte n
MOVIMOT®

]15|14|13|12|11|10|9|8|] ]7|6|5|4|3|2|1|0|]

L Estagio de saida habilitado
———Conversor de frequéncia pronto a funcionar
———Dados PO habilitados
———Reservado

——Reservado

Irregularidade / Aviso

Reservado

Reservado
L—— 8: DO1: "Freio aplicado"
L 9:DO2: "Pronto a funcionar”

10: DIO1: "S.Hor./Paragem"

11: DI02: "S.A-Hor./Paragem"

12: DI03: "Referéncia f2"

13: Reservado = 0

14: Reservado = 0

15: Reservado = 0

2658578827

A tabela seguinte mostra a ocupagéo da palavra de estado 2 para o MOVIMOT®:

Bit Significado Descricao
0 Estagio de saida 1: O MOVIMOT® esta pronto a funcionar
habilitado 0: O MOVIMOT® ndo esta pronto a funcionar
1 Conversor de frequéncia | 1: O MOVIMOT® esta pronto a funcionar
pronto a funcionar 0: O MOVIMOT® n3o esta pronto a funcionar
2 Dados PO habilitados 1: Os dados do processo estéo habilitados;
O acionamento pode ser controlado via bus de campo
0: Os dados do processo estédo bloqueados;
O acionamento nao pode ser controlado via bus de campo.
Reservado Reservado =0
Reservado Reservado = 0
Irregularidade/Aviso Bit colocado: Existe irregularidade/aviso
Bit ndo colocado: Nao existe irregularidade/aviso
Reservado Reservado =0
Reservado Reservado =0
Freio DO1 1: Freio aplicado
0: Freio liberto
9 DO2 (pronto a 1: A saida DO1 esta colocada
funcionar)" 0: A saida DO1 nao esta colocada
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Descrigcao dos dados do processo

Representacéao do pro

cesso dos sistemas de acionamento

Bit Significado Descrigao
10 DI1 (horario) 1: Aentrada DI1 esta colocada

0: A entrada DI1 néo esta colocada
11 DI2 (anti-horario) 1: Aentrada DI2 esta colocada

0: A entrada DI2 ndo esta colocada
12 DI3 (referéncia f2) 1: A entrada DI3 esta colocada

0: A entrada DI3 ndo esta colocada
13- 15 | Reservado? Reservado = 0

1) A saida pode assumir diferentes fungdes, dependendo da configuragdo das funcdes especiais.
2) O bit 13 do MOVIMOT® D indica se o0 modo Easy/Expert esta ativado.
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9.3.2 MOVIFIT®-sC

O arranque de motor pode ser utilizado no modo com um ou dois motores. Os dados

do processo tém a mesma ocupagao nas duas variantes de operagao.

Operagao SC com um s6 motor e configuragcido de bus de campo 1PO/1PI:

Master MOVIFITe-SC

e oo ] 808
]V

Po_» | o o o o

;W']]]’

-4——P|——
2658581515
Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo SC PI1: Palavra de estado, acionamento 1

Operagao SC com dois motores e configuragao de bus de campo 1PO/2PI:

Master MOVIFIT®SC

2658583179

Dados de saida do processo Dados de entrada do processo

PO1: Palavra de controlo SC PI1: Palavra de estado, acionamento 1

P12: Palavra de estado, acionamento 2

Operagao SC com um ou dois motores, valor atual para a corrente e configuragao

de bus de campo 1PO/3PI:

Master MOVIFIT®-SC
8
" ~ [ i
PI2 PI3 D
Pl i
2658584843
Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo SC P11: Palavra de estado, acionamento 1

PI2: Palavra de estado, acionamento 2

. PI13: Corrente de saida [%In] acionamento 1 e 2
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Ocupacgéo da
palavra de controlo
do MOVIFIT®-SC

A palavra de controlo do MOVIFIT®-SC inclui o bit de controlo para a operagdo com um
s6 motor com comutagéo do sentido de rotagdo, e para a operagédo com dois motores

com um sentido de rotagao.

A figura seguinte mostra a ocupacgao da palavra de controlo SC:

Byte n+1

Byte n

]15|14|13|12|11|10]9|8U ’7|6|57|4£|2|1|0U

0: Habilitagdo/Paragem, acionamento 1
1: Habilitagdo/Paragem, acionamento 2

2: Sentido horario/sentido anti-horario

3..5:reservado =0
6: Reset

7:reservado =0

8: Freio ndo aplicado sem habilitagdo do acionamento 1

9: Freio ndo aplicado sem habilitagdo do acionamento 2

10: Desativagédo da monitorizagéo da sequéncia de fases

11..15: reservado = 0
2658587531

A tabela seguinte mostra as fungdes do bit de controlo para o MOVIFIT®-SC:

Bit Significado Descrigcao
0 Habilitagao / 1: Habilitagdo do acionamento 1
Paragem, 0: Inibicdo do acionamento 1
acionamento 1
1 Habilitagao / Operagédo com um s6 motor: Bit sem fungao
Paragem, Operagédo com dois motores:
acionamento 2 1: Habilitagdo do acionamento 2
0: Inibi¢cdo do acionamento 2
2 Sentido horario / Operagédo com um s6é motor:
sentido anti-horario | 1: Requisitar rotag&o no "sentido anti-horario"
0: Requisitar rotagado no "sentido horario"
Operacao com dois motores: Bit sem fungao
3.5 Reservado Nos bits reservados, € necessario transmitir o valor 0 para utilizagao
posterior
6 Reset a Se a unidade estiver em estado de irregularidade, é pedido um reset
irregularidade da irregularidade via comutagéo do bit de 0 para 1
7 Reservado Nos bits reservados, é necessario transmitir o valor 0 para utilizagao
posterior
8 Freio ndo aplicado A fungéo pode ser inibida com o parametro P738.
sem habilitagdao do
acionamento 1 1: Libertar o freio do acionamento 1 sem habilitagdo do acionamento
0: N&o libertar o freio do acionamento 1
9 Freio ndo aplicado A fungéo pode ser inibida via configuragéo de parametros.
sem habilitacdo do
acionamento 2 Operagédo com um s6 motor: Bit sem fungao
Operacéo com dois motores:
1: Libertar o freio do acionamento 2 sem habilitagdo do acionamento
0: N&o libertar o freio do acionamento 2
10 Desativagao da moni- | A fungdo pode ser inibida com o parametro 201.
torizagéo da sequén-  1: Monitorizagéo n3o ativa
cia de fases 0: Monitorizag&o ativa
11— 15  Reservado Nos bits reservados, & necessario transmitir o valor 0 para utilizagao

posterior
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Ocupacgéo da
palavra de estado
do MOVIFIT®-SC

Estado da unidade/Numero do erro

Para cada acionamento esta disponivel uma palavra de estado MOVIFIT®-SC. Desta
forma, os canais dos acionamentos poderao sinalizar mensagens de estado indepen-
dentes, aquando da operagdo com dois motores.

Com definigao fixa

]15|14|13|12|11|10|9|8|] ]

7Je[s[4[s[2]1]o]

uo acionamento esta habilitado

Acionamento pronto a funcionar

L————Estado da saida do freio

‘———Reservado =0
(com operagéo de escravo DI100)

Reservado =0
(com operagao de escravo DI101)

Irregularidade / Aviso

Reservado =0
(com operagéo de escravo DI102)

Reservado = 0
(com operagao de escravo DI103)

Irregularidade / Aviso?
Bit5=1 Bit5=0
Numero da Estado da unidade
irregularidade 00:....
01: ... 01:...
02: ......

2658590219

A tabela seguinte mostra a ocupacao dos bits da palavra de estado para o MOVIFIT®-SC:

Bit Significado Descrigao
0 O acionamento esta Bit colocado: O acionamento esta habilitado
habilitado Bit ndo colocado: O acionamento esta inibido
1 Acionamento pronto a Bit colocado: A secgao de poténcia do arranque de motor do
funcionar MOVIFIT® esta pronta a funcionar
Bit n&o colocado: A secgéo de poténcia do arranque de motor do
MOVIFIT® nao esta pronta a funcionar
2 Estado da saida do freio | Bit colocado: A saida do freio esta colocada
Bit ndo colocado: A saida do freio ndo esta colocada
3 Reservado Funcional s6 no modo de operagdo como escravo de SBUS
(entrada DI100) 1: A entrada DI100 esta colocada
0: A entrada DI100 nao esta colocada
4 Reservado Funcional s6 no modo de operagao como escravo de SBUS
(entrada DI101) 1: A entrada DI101 esta colocada
0: A entrada DI101 n&o esta colocada
5 Irregularidade/Aviso 1: Existe irregularidade/aviso
0: OK
6 Reservado Funcional s6 no modo de operagao como escravo de SBUS
(entrada DI1102) 1: A entrada DI102 esta colocada
0: A entrada DI102 nao esta colocada
7 Reservado Funcional s6 no modo de operagdo como escravo de SBUS
(entrada DI103) 1: A entrada DI103 esta colocada
0: A entrada DI103 nao esta colocada
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Codificagdo
dos valores de
corrente para o
MOVIFIT®-SC

Descrigcao dos dados do processo
Representacao do processo dos sistemas de acionamento

Bit Significado Descrigao
8 - 15 | Bit5 = 0: Estado da Se nao foi emitida uma irregulari- 0: O arranque de motor ndo
unidade dade/aviso (bit 5 = 0), é indicado neste | esta pronto a funcionar
byte, o estado de operagao/de habilita- | 2: O acionamento ndo esta
¢ao do arranque de motor ou do habilitado
acionamento. 4: O acionamento esta
habilitado
18: Modo de operagao
manual ativo
Bit 5= 1: NOmero da Em caso de uma irregularidade/aviso (bit 5 = 1), é indicado neste
irregularidade byte o nimero da irregularidade.

Através da terceira palavra de dados de entrada do processo, o MOVIFIT® devolve as
informagdes relativas a corrente de saida para o acionamento 1 e 2. Em operagdo com
um s6é motor, o valor para a corrente do acionamento 2 é colocado para "0".

A figura seguinte mostra a ocupagao da palavra de dados de entrada do processo para
corrente SC:

L—————Corrente, acionamento 1

Corrente, acionamento 2

2658592907
A tabela seguinte mostra a codificagdo dos valores da corrente:
Corrente, acionamento 2 Corrente, acionamento 1
Codificagéo com 8 bits: O...(28-1), corresponde a Codificagéo com 8 bits: 0...(28-1 ), corresponde a
0-200 % IN,unidade 0-200 % IN,unidade
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9.3.3 MOVIFIT®-FC

O conversor de frequéncia integrado funciona com uma interface de dados do processo
idéntica & do MOVIMOT®. O comprimento dos dados do processo especificado pelo
bus de campo é diretamente refletido no bus CAN interno. Desta forma, é possivel
alterar a configuracdo do modo de operagdo do conversor de frequéncia de 2PD
(sem rapa de bus) para 3PD (com rampa de bus) através da interface de bus de campo.

Interface 2PD para MOVIFIT®-FC ligado no bus de campo:

Master MOVIFIT®-FC

2658595595
Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo P11: Palavra de estado 1
PO2: Velocidade [%] PI2: Corrente de saida [%In]
Interface 3PD para MOVIFIT®-FC ligado no bus de campo:
Master MOVIFIT®-FC
PO
| pot | po2 | PO3
] PI1 | P12 | P3
-t PI
2658597259
Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo PI1: Palavra de estado 1
PO2: Velocidade [%] PI2: Corrente de saida [%In]
PO3: Rampa PI13: Palavra de estado 2

= pode ser parametrizado

NOTA

Se for uti[izado o MOVIFIT®-FC, PO2 e PI2 podem ser parametrizados (consulte o
capitulo "Indice de parametros da secgéo de poténcia do MOVIFIT®—FC"). Este capi-
tulo descreve a estrutura dos dados do processo com definicao de fabrica.

fude
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Ocupacgéo da
palavra de controlo
do MOVIFIT®-FC

Byte n+1

O MOVIFIT®-FC ¢ controlado via palavra de controlo. A figura seguinte mostra a ocu-
pacao da palavra de controlo para o MOVIFIT®-FC:

Byte n

]15|14]13]12]11]10|9]8|] ]7]6]5]i|i|2]1|o|j

;O: Controlador inibido / Habilitagdo do controlador

1: Habilitagdo/Paragem rapida

2: Habilitagdo/Paragem

3..4: reservado =0

5:Comutagao do conjunto de parametros
6: Reset

7:reservado =0

8: Freio liberto sem habilitagdo do acionamento

9..15: reservado = 0

2658600331

A tabela seguinte mostra as fungbes da palavra de controlo para o MOVIFIT®-FC:

Bit Significado Descrigao
0 Controlador inibido / 0: Habilitagdo
Habilitagdo do controlador | 1: Inibir o controlador, aplicar freio
1 Habilitagao / Paragem 0: Paragem rapida
rapida 1: Habilitagéo
2 Habilitagao / Paragem 0: Paragem na rampa normal
1: Habilitagao
3 Reservado Nos bits reservados, € necessario transmitir o valor 0 para
utilizagéo posterior
4 Reservado Nos bits reservados, é necessario transmitir o valor 0 para
utilizagéo posterior
5 Comutagao do jogo de 0: Jogo de parametros 1
para‘ametros1 1: Jogo de parametros 2
6 Reset a irregularidade Se ocorrer uma irregularidade na secgéo de poténcia do con-
versor, € pedido um reset da irregularidade via comutagéo do bit
de 0 para 1
7 Reservado Nos bits reservados, € necessario transmitir o valor 0 para
utilizagéo posterior
8 Freio liberto sem habilita- | A funcdo pode ser inibida via configuragéo de parametros.

¢ao do acionamento

1: Desbloqueio do freio sem habilitagdo do acionamento
0: Nao desbloquear o freio

9—-15 | Reservado

Em bits reservados, & necessario transmitir o valor 0 para utiliza-
¢éao posterior.

1) A comutagao do jogo de parametros apenas fica ativa no modo Expert.
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Na avaliagédo dos bits relevantes para a habilitagao, € dada a seguinte prioridade:

Habilitagao

Paragem —
T

7

Paragem rapida — (
T

Controlador inibido ﬂ (

7J

A4

Habilitagao
em processa-
mento

2658601995
Codificacdo da Os valores de referéncia da velocidade sao indicados em forma percentual relativa e
referéncia da sdo referidos a velocidade maxima especificada no paradmetro P302, indice 8517

velocidade [%] (jogo de parametros 1) ou no parametro P312, indice 8521 (jogo de parametros 2).
No modo "Easy", a velocidade maxima esta ajustada por definicdo de fabrica para

3000 1/min.
Codificagdo:  C000pe, = —100 % (sentido anti-horario)
4000}y = +100 % (sentido horario)
1 digito = 0,0061 %
Exemplo: 80 % Npax. rotagéo no sentido ANTI-HORARIO:
Calculo: —80 % / 0.0061 = —131154¢; = CCCbex
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Codificagdo da
rampa

Ocupacéo da
palavra de
estado 1 para o
MOVIFIT®-FC

Descrigcao dos dados do processo
Representacao do processo dos sistemas de acionamento

Em caso de controlo do MOVIFIT®-FC através de 2 dados do processo, sao utilizados
0s parametros internos para rampa:

Parametro n.° indice/Sub-indice | Nome Definigao de fabrica para o modo
"Easy"

P130 (jogo de parametros 1) | 8807, Sub 0 Rampa de 1s

P140 (jogo de parametros 2) 9264, Sub 0 aceleragao

P131 (jogo de parametros 1) | 8808, Sub 0 Rampa de 1s

P141 (jogo de parametros 2) 9265, Sub 0 desaceleragédo

Se a troca de dados do processo ocorrer através de trés dados do processo, a rampa
atual é transmitida na palavra de dados de saida PO3. O valor de tempo transmitido
refere-se a alteracdo da velocidade de 1500 rpm. A especificagdo da rampa via dados
do processo desativa as configuragdes dos parametros P130/P140 e P131/P141.

Codificagdo: 1 digito=1ms
Gama: 100 ms ...65 s
Exemplo: 2,0 s =2000 ms = 20004, = 07D0p ey

Através da palavra de estado 1 é visualizado o estado da unidade e, em caso de irre-
gularidade, o numero do erro.

A figura seguinte mostra a ocupacgao da palavra de estado 1 para o MOVIMOT®-FC:

Byte n+1 Byte n

’15|14|13|12|11|10|9|8U’716|5|4|3|2|1|ﬂ- N S

1: Conversor de frequéncia pronto a funcionar
2: Habilitagéo de dados PO
3:reservado =0

4: Conjunto de parametros ativo

5: Irregularidade / Aviso

6: reservado = 0

7:reservado = 0

— Irregularidade / Aviso?
Bit5=1 Bit5=0
Numero da Estado da unidade
irregularidade 00:....
01:...... 01:....
02: ......

2658606731

A tabela seguinte mostra a ocupagéo da palavra de estado 1 para o MOVIFIT®-FC:

Bit Significado Descrigcdo
0 Estagio de saida habilitado 1: O estagio de saida do conversor do MOVIFIT® esta
habilitado

0: O estagio de saida do conversor do MOVIFIT® nao
esta habilitado

1 Conversor de frequéncia pronto a 1: A secgédo de poténcia do conversor de frequéncia
funcionar esta pronta a funcionar
0: A seccgéo de poténcia do conversor de frequéncia
néo esta pronta a funcionar

2 Dados PO habilitados 1: Os dados do processo estéo habilitados;
O acionamento pode ser controlado via bus de
campo

0: Os dados do processo estédo bloqueados;

O acionamento n&do pode ser controlado via bus de
campo.

3 Reservado Em bits reservados, & necessario transmitir o valor 0
para utilizagéo posterior
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Codificagédo

do valor da
corrente para o
MOVIFIT®-FC

Ocupacéao da
palavra de
estado 2 para o
MOVIFIT®-FC

Bit Significado Descrigao
4 Jogo de parametros atual 0: Jogo de parametros 1
1: Jogo de parametros 2
5 Irregularidade/Aviso 1: Existe irregularidade/aviso
0: OK
6 Reservado Em bits reservados, € necessario transmitir o valor 0
para utilizagéo posterior
7 Reservado Em bits reservados, é necessario transmitir o valor 0
para utilizagao posterior
8 — 15 | Bit 5 = 0: Estado da unidade Se nao foi emitida uma irregu- | 0: Operagao 24V
laridade/aviso (bit 5 = 0), é 1: Controlador inibido
indicado neste byte, o estado 2: Nao habilitado
de operagao/de habilitagao 3: Corrente de
da secgéo de poténcia do imobilizagcao
conversor. 4: Habilitagéo
18 (12hex): Modo de
operagdo manual ativo

Bit 5 = 1: Numero da irregularidade | Em caso de uma irregularidade/aviso (bit 5 = 1), é indi-
cado neste byte o nimero da irregularidade.

Com este ajuste, a seccao de poténcia devolve o valor atual da corrente de saida em
percentagem [% Iy], referido & corrente nominal da unidade.

Codificagdo: 1 digito = 0,1 % Iy
Gama: Numero inteiro de 16 bits com sinal
Exemplo: 0320pex =800 x 0,1 % Iy =80 % Iy

Os terminais de entrada digitais DI100 — 103 sé estdo disponiveis nas unidades
MOVIFIT® escravos, que comunicam com um MOVIFIT® central com ligacdo de bus de
campo, através do SBUS.

A figura seguinte mostra a ocupacgéo da palavra de estado 2 para o MOVIFIT®-FC:

Byte n+1 Byte n

Cnonononinonononn N

Convertidor preparado
Datos PO habilitados

Reservado = 0

Juego de parametros actual

Fallo/advertencia

6: reservado = 0

7:reservado =0

8: Freno

9: reservado = 0 (para funcionamiento de esclavo SBUS DI100)

10: reservado = 0 (para funcionamiento de esclavo SBUS DI101)

11: reservado = 0 (para funcionamiento de esclavo SBUS DI102)

12: reservado = 0 (para funcionamiento de esclavo SBUS DI103)

13: reservado = 0

14: Limitacién opcion de seguridad

15: reservado = 0

2658610443
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A tabela seguinte mostra a ocupagéo da palavra de estado 2 para o MOVIFIT®-FC

Bit Significado Descricao
0 Estagio de saida 1: O estagio de saida do conversor do MOVIFIT® esta habilitado
habilitado 0: O estagio de saida do conversor do MOVIFIT® nzo esta
habilitado
1 Conversorde frequéncia | 1: A seccao de poténcia do conversor de frequéncia esta pronta a

pronto a funcionar funcionar
0: A seccgao de poténcia do conversor de frequéncia ndo esta
pronta a funcionar

2 Dados PO habilitados 1: Os dados do processo estédo habilitados;
O acionamento pode ser controlado via bus de campo
0: Os dados do processo estdo bloqueados;
O acionamento ndo pode ser controlado via bus de campo.

Reservado Reservado =0
Jogo de parametros 0: Jogo de parametros 1
atual 1: Jogo de parametros 2
5 Irregularidade / Aviso 1: Existe irregularidade/aviso
0: OK
Reservado Reservado =0
Reservado Reservado =0
Freio 1: Freio aplicado
0: Freio n&o aplicado
9 Reservado Funcional s6 no modo de operagédo como escravo de SBUS
(entrada DI100) 1: A entrada DI100 esta colocada
0: A entrada DI100 n&o esta colocada
10 Reservado Funcional s6 no modo de operagado como escravo de SBUS
(entrada DI101) 1: A entrada DI101 esta colocada
0: A entrada DI101 ndo esta colocada
11 Reservado Funcional s6 no modo de operagado como escravo de SBUS
(entrada DI102) 1: A entrada DI102 esta colocada
0: A entrada DI102 n&o esta colocada
12 Reservado Funcional s6 no modo de operagéo como escravo de SBUS
(entrada DI103) 1: A entrada DI103 esta colocada
0: A entrada DI103 nZo esta colocada
13 Reservado Reservado =0
14 Limite opgao Safety 1: Limite através de opgao Safety ativo

0: Limite através de opcéo Safety ndo ativo

15 Reservado Reservado =0

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




Funcionamento do MOVITOOLS® MotionStudio >\ /é 10

Trabalhos preliminares no MOVIFIT® — o

10 Funcionamento do MOVITOOLS® MotionStudio

10.1 Trabalhos preliminares no MOVIFIT®
1. Sempre que trabalhar no MOVIFIT®, siga obrigatoriamente as informagodes
apresentadas nas respetivas Instrugées de Operacao, particularmente as ins-
trucoes de segurancga e de adverténcia.

2. Instale a versdo atual do MOVITOOLS® MotionStudio no PC.

3. No MOVIFIT®-SC e MOVIFIT®-FC: Coloque o micro-interruptor S10/1 na posicio
"ON" (ativa 0 modo "Expert").

792880139

NOTA

O modo "Expert" s6 é necessario caso sejam feitas alteragdes nas configuragdes dos
parametros. Isto & necessario durante a colocagdo em funcionamento do motor/freio
ou caso uma elaboragéo do projeto tiver de ser transmitida para a unidade. O modo
"Expert" ndo tem de ser ativado para a leitura dos parametros.

Se os micro-interruptores S10/2 — S10/6 ao ativar o modo "Expert" (micro-interruptor
S10/1 = OFF => ON) forem configurados de acordo com a aplicagédo (isto &, de
acordo com o motor, poténcia da unidade, configuragdo da fungéo), a colocagéo em
funcionamento do freio e do motor com ajuda do MOVITOOLS® MotionStudio deixa
de ser necessaria.

fde
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~ ~~  Através do MOVITOOLS® MotionStudio

10.2 Através do MOVITOOLS® MotionStudio

10.2.1 Tarefas
O software permite executar as seguintes tarefas com consisténcia:
» [Estabelecimento da comunicagao com as unidades
» Execucgao de fungdes com as unidades

10.2.2 Estabelecimento da comunicag¢dao com as unidades

O pacote de software MOVITOOLS® MotionStudio inclui o servidor de comunicagao
SEW para configuragdo da comunicagao com as unidades.

Com o servidor de comunicagao SEW, é possivel configurar canais de comunicagao.
Ap0ds os canais de comunicagao terem sido configurados, é possivel comunicar com as
unidades através destes canais usando as opg¢des de comunicagdo das unidades.
E possivel utilizar até 4 canais de comunicacdo em simultaneo.

O MOVITOOLS® MotionStudio suporta os seguintes tipos de canais de comunicagao:
+ Série (RS485) através de adaptador de interface

* Bus de sistema (SBus) através do adaptador de interface

» Ethernet

+  EtherCAT®

* Bus de campo (PROFIBUS DP/DP-V1)

* Tool Calling Interface

Dependendo da unidade instalada e das suas opg¢des de comunicacao, estao disponi-
veis diferentes canais de comunicacao.

10.2.3 Execucao de fungées com as unidades
O software permite executar as seguintes fungdes com consisténcia:

* Configuragdo dos pardmetros (p.ex., na estrutura em arvore dos parédmetros da
unidade)

» Colocagédo em funcionamento
* Visualizagao e diagnostico
* Programacao

Para realizar as fungbes com as unidades, estdo incluidos no pacote de software
MOVITOOLS® MotionStudio os seguintes componentes basicos:

* MotionStudio
« MOVITOOLS®

O MOVITOOLS® MotionStudio disponibiliza, para cada tipo de unidade e duas funcoes,
as ferramentas correspondentes.
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10.3 Primeiros passos

10.3.1 Iniciar o software e criar o projeto

Proceda da seguinte maneira para iniciar o MOVITOOLS® MotionStudio e criar um
projeto:

1. Inicie o MOVITOOLS® MotionStudio através do menu "Iniciar" do Windows
chamando o seguinte ponto do menu:

[Iniciar] / [Programas] / [SEW] / [MOVITOOLS-MotionStudio] / [MOVITOOLS-
MotionStudio]

2. Crie um projeto especificando o seu nome e a pasta onde ele deve ser memorizado.

10.3.2 Estabelecer a comunicacao e fazer um scan da rede

Proceda da seguinte maneira para estabelecer a comunicagdo com o MOVITOOLS®
MotionStudio e fazer um scan da rede:

1. Configure um canal de comunicagao para comunicar com as unidades.

Consulte a secgao "Comunicagéo por..." (Communication via ...) para obter informa-
¢cOes detalhadas sobre a configuragdo do canal de comunicacao e o respetivo tipo
de comunicagao .

2. Faga um scan da rede (scan das unidades). Para o efeito, clique no botédo
[Start network scan] (Iniciar scan da rede) [1] na barra de simbolos.

DE-EH © + 4+ X DSc‘an

(]

9007200387461515
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10.3.3 Configurar unidades
Para configurar uma unidade, proceda da seguinte forma:
1. Marque a unidade (em geral a secgao de poténcia [1]) na vista de rede.

2. Abra o menu de contexto com o bot&o direito do rato para fazer aparecer as ferra-
mentas de configuragdo da unidade.
E}~ﬁJIMEm

(] L G 1 MTS

BE 1. Parameter

g Comparison (Offline)

Startup b ob Startup
Application modules » ||EE  Parsmetertree
Programming » 'i’ Manual operatien
Diagnostics N =0 Technelogy activation
& shel
MOVITOOLS 13
|

B Manage component (Default - Leistungsteil) — »

Properties...

2446350859

No exemplo é apresentado o menu de contexto com as ferramentas para uma uni-
dade MOVIFIT®. O modo de ligacdo esta "Online" e a unidade foi submetida a uma
vista de rede.

3. Selecione a ferramenta (por exemplo "Estrutura em arvore dos pardmetros"”
(Parameter tree)), para configurar a unidade.

Q Tool start page EE Farameter tres [Default - Power section (MTF. AD003-543)]
0 [ 7]

-8 MOVIFIT FC parameters
@ 0.. Display values
% 1.. Setpoints/famp generstors
@ 3.. Motor parameters
% 5.. Monitaring functions
@ &.. Terminal assignment
% 7.. Control functions
@ 8., Unit functions

suondg

T EED

i
-

,.
+

2446355211
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10.4 Modo de ligagao
10.4.1 Vista geral

O MOVITOOLS® MotionStudio diferencia entre os modos de ligagdo "Online" e
"Offline". O modo de ligagao é especificado pelo utilizador. Em fungdo do modo de liga-
¢ao selecionado sao disponibilizadas ferramentas Offline ou Online especificas da
unidade.

A figura seguinte ilustra os dois tipos de ferramentas:

(1 (2] (3]

Ferramenta Offline |

| Ferramenta Online |

[4]

9007200497934219

[1] Disco rigido do PC de engenharia

[2] Memodria RAM do PC de engenharia
[3] PC de engenharia
[4] Unidade

Ferra- Descrigao

mentas

Ferra- Alteragoes efetuadas com as ferramentas Online afetam inicialmente "APENAS" a unidade [4].
mentas »  Se quiser transmitir estas alteragées também para a memaria RAM [2], execute a fungéo
Online "Transferir dados (Aparelho->PC)".

* Memorize o projeto para que as alteragdes sejam memorizadas no disco rigido [1] do seu
PC de engenharia [3].

Ferra- Alteragdes efetuadas com as ferramentas Offline afetam inicialmente "APENAS" a memoria
mentas RAM [2].
Offline * Memorize o projeto para que as alteragdes sejam memorizadas no disco rigido [1] do seu

PC de engenharia [3].
* Se quiser transmitir as alteragcdes também para a sua unidade [4], execute a fungéo
"Download (PC->Unidade)". Controle, agora, a parametrizagao.
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NOTA

+ O modo de ligagdo "Online" NAO ¢ uma mensagem de resposta de confirmagao
de que o utilizador esta ligada a unidade ou que a unidade esta pronta para comu-
nicagdo. Se precisar dessa mensagem de resposta, observe a secgéo "Ajuste do
teste ciclico de acessibilidade" na ajuda online (ou no manual) do MOVITOOLS®
MotionStudio.

+ Os comandos de gestdo do projeto (p.ex., "download", "upload", etc.), do estado
online da unidade, bem como o "scan das unidades", funcionam independente do
modo de comunicagao configurado.

fude

+ O MOVITOOLS® MotionStudio inicia no modo de ligagéo configurado pelo utili-
zador antes de sair.

10.4.2 Configurar o modo de ligagao (Online ou Offline)
Para configurar o modo de ligagéo, proceda da seguinte maneira:
1. Selecione o modo de ligagéo:

e "Mudar para o modo online" (Switch to online mode) [1], para fungdes
(ferramentas Online) que devem afetar diretamente a unidade.

e "Mudar para o modo offline" (Switch to offine mode) [2], para fungbes
(ferramentas Offline) que devem afetar o seu projeto.

Dee-BE © e + + X [#5can

1l 2
9007200389198219

[1] Simbolo "Mudar para o modo online"
(Switch to online mode)

[2] Simbolo "Mudar para o modo offline"
(Switch to offline mode)

2. Marque o n6 da unidade

3. Abra o menu de contexto com o botdo direito do rato para fazer aparecer as ferra-
mentas de configuragéo da unidade.
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10.5 Comunicacgao serial (RS-485) através de adaptador de interface

10.5.1 Engenharia através de adaptador de interface (serial)

Tendo em conta que a sua unidade suporta a opgao de comunicagéo "Serial", podera
utilizar um adaptador de interface adequado para a engenharia.

O adaptador de interface € um hardware adicional que pode ser adquirido junto da
SEW-EURODRIVE. Assim, podera ligar o seu PC de engenharia a respetiva opgéo de
comunicagao da unidade.

Na tabela seguinte sdo apresentados os tipos de interfaces existentes e quais as uni-
dades que a elas se adaptam.

Tipo do adaptador de N.° de Kit de entrega Unidades
interface (opcao) encomenda
USB11A 08248311 2 cabos de ligagao: - MOVIDRIVE® B
(USB em RS-485) «  Cabo de ligagao TAE . MOVITRACg 07A
com duas fichas RJ10  * MOV|TR%C B
+  Cabo de ligagdo USB +  MOVIFIT IV(L)C/FC/SC
com ficha USB-A e ficha * MOVIGEAR
USB-B * UFx11A gateways do bus de
e campo
UWS21B 18204562 2 cabos de ligagéo: + DFx gateways do bus de
(RS-232 em RS-485) «  Cabo de ligagso TAE campo
com duas fichas RJ10 +  DHx controlador MOVI-PLC®
» Cabo de ligagdo com *  MFx/MQx interfaces de bus
ficha Sub-D de 9 pinos de campo %ara MOVIMOT®
UWS11A 822689X | sem * MOVIMOTZMM..D
(RS-232 em RS-485)
para calha

Tendo em conta que a maioria dos PCs vem equipados com interfaces USB e ndao com
interfaces RS-232, a secgéo seguinte apenas foca o adaptador de interface USB11A.

10.5.2 Colocar em funcionamento o adaptador de interface USB11A

O adaptador de interface USB11A trabalha com um redirecionador COM. Este atribui
ao adaptador de interface a primeira porta COM livre.

Na seccéo seguinte, é descrito como se liga o adaptador de interface a sua unidade e,
se necessario, se instalam os respetivos drivers.
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A figura seguinte mostra a ligagdo do PC / portétil & interface de diagnéstico X50 do
MOVIFIT®:

A interface de diagnéstico esta instalada por baixo do bujao ilustrado na figura seguinte.

Antes de ligar a ficha da interface de diagndstico, desaparafuse o bujao.

A PERIGO! Perigo de queimaduras devido a superficies quentes no MOVIFIT® ou
opgoes externas, por ex., resisténcia de frenagem.

Ferimentos graves.

* Apenas toque no MOVIFIT® e nas opgdes externas quando as suas superficies
tiverem arrefecido suficientemente.

MOVIFIT®
& X50
USB11A
USB o RS485
oI e s
RJ10
UWS21B
RS232 = - i RS485
]
== RJ10
27021598576667531

A ligagéo da interface de diagnostico pode ser feita com um PC e com os seguintes
acessorios opcionais:

« USB11A com interface USB, referéncia 0 824 831 1
« UWS21B com interface série RS-232, referéncia 1 820 456 2
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Instalagéo de

drivers

Verificar a porta
COM do USB11A

no PC

e

Os drivers para o adaptador de interface USB11A s&o copiados para o seu PC durante
ainstalagao do MOVITOOLS® MotionStudio.

Para instalar os drivers para o adaptador de interface USB11A, proceda da seguinte
maneira:

1.
2.

Certifique-se de que o seu PC possui direitos de administrador local.

Ligue o seu adaptador de interface USB11A ao seu PC através de uma tomada com
entrada USB livre.

O novo hardware é detetado e o assistente de hardware procede a instalagao dos
drivers.

A instalagédo dos drivers é assim concluida e o adaptador de interface esta pronto a
funcionar.

Para verificar qual porta COM virtual foi atribuida ao adaptador de interface USB11A do
seu PC, proceda da seguinte maneira:

1.

Selecione o seguinte item no seu PC a partir do menu "Iniciar" do Windows:
[Iniciar] / [Configuragbes] / [Painel de controlo] / [Sistema]

Abra o separador "Hardware".

Clique em [Gestor de dispositivos].

Abra o diretdrio "Ligagdes (COM e LPT)".

Agora é possivel visualizar qual porta COM virtual foi atribuida ao adaptador de
interface, por exemplo: "USB Serial Port (COM3)".

NOTA
Alterar porta COM do USB11A de modo a evitar conflitos com outra porta COM.

E possivel que um outro hardware (por exemplo um modem interno) utilize a mesma
porta que o adaptador de interface USB11A.

Selecione a porta COM do USB11A no gestor da unidade.

No menu de contexto, clique no botao [Propriedades] e atribua ao USB11A uma
outra porta COM.

Reinicie o sistema de modo a que as propriedades alteradas sejam assumidas.
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10.5.3 Configurar comunicagao serial

Como pré-requisito € necessario que exista uma ligagéo serial entre o seu PC e as uni-
dades que deseja configurar. Esse pré-requisito pode ser obtido, por exemplo, através
de um adaptador USB11A.

Para configurar uma comunicagao serial, proceda da seguinte forma:

1. Clique no simbolo "Configurar ligagdes de comunicagao" (Configure communication
plugs) [1] na barra de simbolos.

O - ) - + X | [#scan ‘
(11
9007200388082827

[1] Simbolo "Configurar ligagdes de comunicagao"
(Configure communication plugs)

Como resultado, é apresentada a janela "Configurar ligagbes de comunicagéo"
(Configure communication plugs).

(1 (2] 3]
;
Configure communication pligs | x
V¥ Activate
- Serial > | COM port: 1. Baud rate: AUTO I
Bl = e
SBus
I 1 Elhe_rnet MV Activate
Frofibus COM port: 3, Baud rate: AUTO
A
KLink 1;]
| _I I_ .'_I|-.' I."
Edit
| _] [T sctivate

E it

m 0K H Abbrechen P

946942987

[1] Lista de selegéo "Tipo de comunicagédo”
(Type of communication)

[2] Caixa de verificagédo "Ativar" (Activate)
[3] Botao [Editar...] (Edit...)
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2. Selecione da lista de selecao [1] o tipo de comunicagao "Serial".

Neste exemplo, o 1.° canal de comunicagbes esta ativado com o tipo de comunica-
¢ao "Serial" [2].

3. No lado direito da janela, clique no botao [Editar] [3] "Configurar ligagbes de comu-
nicagao" (Configure communication plugs).

Como resultado, sdo apresentadas as configuragbes do tipo de comunicagéo
" 4 "
Serial".

B x|
(1) Serial

Basic settings | Extended zethings |

COM port; |1 _:J
Baud rate: [auTo ~| (Defaur £UTD)

MOVITOOLSeMaionsuge | 0k | asbrechen

946948747

4. Se necessario, altere as definicbes de fabrica dos parametros de comunicagéo nos
separadores [Configuragdes basicas] (Basic settings) e [Configuragdes avangadas]
(Advanced settings). Para tal, consulte a descrigdo detalhada dos parametros de
comunicagao (— pag. 106).
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10.5.4 Parametros de comunicac¢ao serial (RS-485)

A tabela seguinte descreve a [Configuragéo basica] para o canal de comunicacao serial

(RS-485):

Parametro de comunicagao

Descrigao

Nota

Porta COM

Porta serial a qual o adaptador de
interface esta ligado

* Se nao aqui for inserido
nenhum valor, o servidor de
comunicagao SEW utiliza a
primeira porta disponivel.

Velocidade de transmissao

Velocidade de transmissao atra-
vés da qual o PC ligado comunica
com a unidade na rede através
do canal de comunicagao.

* Valores possiveis:

+ 9,6 kBit/s

+ 57,6 kBit/s

* AUTO (configuragao
padréo)

»  Encontre o valor correto
para a unidade ligada na
documentacgéo.

» Se configurar "AUTO", é feito
um scan sequencial as uni-
dades com ambas as veloci-
dades de transmisséo dos
dados.

» Configure o valor de arranque
para as velocidades de trans-
missao automaticas em
[Configuragdes] / [Opgdes] /
[Comunicagao].

A tabela seguinte descreve a [Configuragao avangada] para o canal de comunicagéo

serial (RS-485):

Parametro de comunicagao

Telegramas de parametros

Telegramas Multibyte

Descrigao

Telegrama com um unico
paréametro

Telegramas com mais do que um
parametro

Nota

Utilizado para transmitir um
Unico parametro a unidade.

Utilizado para transmitir o con-
junto de parametros completo a
unidade

Timeout

Tempo de espera em [ms],
durante o qual o mestre espera
por uma resposta do escravo
ap6s uma solicitagao.

» Definigao por defeito:

* 100 ms (telegrama de
parametros)

* 350 ms (telegrama
multibyte)

* Se nem todas as unidades
forem detetadas durante
um scan da rede ou caso
ocorram falhas de comunica-
¢ao, aumente os valores
como descrito a seguir:

* 300 ms (telegrama de
parametros)

+ 1000 ms (telegrama
multibyte)

Repeticdes

106

Numero de repetigdes do pedido
apo6s exceder o timeout

Definigao por defeito: 3

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




/-

Funcionamento do MOVITOOLS® MotionStudio >\
Comunicacgao serial (RS-485) através de adaptador de interface — o

10.5.5 Configuracao da interface serial para MOVIFIT®-MC

Se nao forem detetados todos os acionamentos MOVIMOT® ligados ao MOVIFIT®-MC,
a SEW-EURODRIVE recomenda que sejam configurados os seguintes parametros de
comunicacao para a interface serial:

Telegramas de parametros Timeout: 350 ms
Repeticdes: 3

Telegramas multibyte Timeout: 3500 ms
Repeticdes: 1
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10.6 Comunicacgao através da Ethernet

10.6.1 Estabelecer a ligagcdo da unidade ao PC através da Ethernet

Ligar a interface A figura seguinte mostra a ligagdo do PC/portatil a unidade MOVIFIT®:

Ethernet da
unidade ao PC

Push-Pull RJ45

[2 [3]
2659944459

[1] Interface (conetor RJ45 Push-Pull)
da unidade MOVIFIT®
[2]  Cabo Ethernet com conetor RJ45 Push-Pull

[3] Interface de Ethernet do PC / portatil

A CUIDADO!

As tomadas RJ45 (Push-Pull) sé podem ser utilizadas com as respetivas fichas RJ45
(Push-Pull), de acordo com IEC PAS 61076-3-117. Cabos patch RJ45 sem caixa
Push-Pull disponiveis no comércio da especialidade ndo engatam. Podem eventual-
mente danificar a tomada e, como tal, ndo podem ser utilizados.
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10.6.2 Address Editor

Vista geral

Inicie o editor
de enderego

O "Address Editor" (editor de endereco) é uma ferramenta de software gratuita da
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG.

Este software é disponibilizado apdés a instalagdo do software de engenharia
"MOVITOOLS® MotionStudio", mas é usado separadamente.

O editor de endereco € utilizado para estabelecer a comunicagdo com as unidades atra-
vés da Ethernet e configurar os enderegos das unidades.

Se ligar a interface Ethernet do PC de engenharia com a Ethernet utilizando um cabo
patch, o editor de endereco encontra todos os participantes da Ethernet no segmento
de rede (rede local).

Ao contrario do "MOVITOOLS® MotionStudio" ndo é necessario configurar o enderego
IP do PC de engenharia na rede local.

Assim, o editor de enderego € um complemento util do "MOVITOOLS® MotionStudio".

Se um participante Ethernet adicional tiver sido acrescentado a uma rede ja existente,
proceda da seguinte maneira:

* Inicie o editor de enderecgo

» Scan dos participantes Ethernet

Apos ter encontrado os novos participantes Ethernet, dispde de duas opgdes:
» Configurar os novos participantes Ethernet a nova rede (enderegamento)
» Configurar o PC de engenharia de acordo com a rede(atribuir o enderecgo)

O editor de endereco pode ser imediatamente utilizado apdés a instalagdo do
MOVITOOLS® MotionStudio.

Para iniciar o editor de enderego, proceda da seguinte forma:
1. Termine o MOVITOOLS® MotionStudio.

2. Inicie o editor de enderego através do menu "Iniciar" do Windows chamando a
seguinte opgao:

[Iniciar] / [Programas] / [SEW] / MOVITOOLS MotionStudio] / [Address Editor]

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10 109




10 >\ /é Funcionamento do MOVITOOLS® MotionStudio

- ~ Comunicagao através da Ethernet
Scan dos O editor de endereco permite fazer um scan dos participantes ligados a rede Ethernet.
participantes Assim, é também possivel encontrar participantes Ethernet recentemente incluidos na
Ethernet rede. Além disso, o editor de endereco ajuda o utilizador a localizar a interface Ethernet

110

dos participantes Ethernet encontrados.

Para fazer um scan dos participantes Ethernet e localizar o hardware, proceda da
seguinte maneira:

1.

2.

3.

Selecione a interface "Ethernet" para a unidade e para o PC. Para tal, faga um clique
no campo correspondente na secgao inferior da janela.

Faca um clique em [Continuar] para confirmar a selecdo e chamar a janela de dia-
logo seguinte.

Aguarde que o scan automatico da rede seja iniciado. A configuragao padrao para
o tempo de espera (timeout do scan) € de 3s [2].

Nota: Se nenhuma unidade for encontrada apés o scan da rede, isso pode ser cau-
sado por uma cablagem deficiente ou pelo facto de ter instalado (ativado) varias
placas de rede no seu PC.

Em tal caso, proceda da seguinte forma:

» Selecione a placa pretendida. Para o efeito, fagca um clique no simbolo "Sele-
cionar placa de rede" (Select network card) [3].

* Inicie o scan da rede manualmente. Para o efeito, faga um clique no simbolo
"Inciar scan da rede" (Start network scan) [1].

[1]——=—[4 Scan Timeout [s] ‘3 @8 address ChangeTimeout [s] 5 E=| selact network card = [3]
1
2 snficuration 4
[2] )
Linit Communication parameters
3
oI 1
DK 3
[4] MaCID  00-0F-83-FF-FF-EE IF address 10.3.71.131 \::
Signature  dfs21b-gateway_1 Subnetwork mask 255255 2520
Type Gateway DFS21E Standard Gateway 10.3.68.1 L
@ Locate P
- —mpe— o et
9007200768267787

[1] Simbolo "Inciar scan da rede" (Start network scan)

[2] Campo de introdugéo "Timeout do scan” (Scan timeout)
[3] Simbolo "Selecionar placa de rede" (Select network card)
[4] Campo de controlo "Localizar" (Locate)

Como resultado, sao visualizados os enderecgos atuais de todos os participantes
Ethernet na rede.

Para localizar um participante Ethernet, selecione o campo de controlo "Localizar"
(Locate) [4].

Como resultado, o LED verde link/act da primeira interface Ethernet do respetivo
participante Ethernet pisca.
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Configurar

0S nNovos
participantes
Ethernet a nova
rede (enderega-
mento)

Para configurar os participantes Ethernet adequadamente a rede (atribuir o enderego),
proceda da seguinte maneira:

1. Faca clique duplo na secg¢ao da janela "Parametros de comunicagéo" (Communica-
tion parameters) da respetiva unidade [1].

P address _ 3.A10.181
Subnetwork mask 265, 255, 252, 1) [1]
Standard G steway 10, 3 .68, 1

9007200786544907

[1] Seccao da janela "Parametros de comunicagao”
(Communication parameters)

[2] Botéo "Download"

Agora pode efetuar as seguintes configuragoes:

* Endereco IP do participante Ethernet

» Enderecgo IP e mascara de sub-rede

* Endereco IP da gateway padréo

» Configuragéo de inicializagdo DHCP (se a unidade o suportar)

2. Transmita as alteracbes feitas ao enderego para o participante Ethernet. Para o

efeito, faga um clique no botdo [Download] [2].

3. Desligue a unidade e volte a liga-la para que a configuragéo alterada seja assumida.
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Configurar o PC
de engenharia
de acordo com
a rede(atribuir

0 endere¢o)

Para configurar o PC de engenharia adequadamente a rede (atribuir o endereco),
proceda da seguinte maneira:

1. No painel de controlo do Windows, selecione "Rede e Internet" ("Centro de Rede e

Partilha" no modo de visualizagéo classico).

. Clique no botao [Gerir ligagdes de rede].

Todas as liga¢des de rede sao listadas.

. Marque a respetiva ligacdo de rede e selecione [Propriedades] do item de menu

[Propriedades].

4. Marque o protocolo de internet "IPv4".
5. Clique no botao [Propriedades].
. Introduza os mesmos enderecgos IP para a mascara de sub-rede e para a gateway

padrao aos outros participantes Ethernet da rede local.

. Introduza, para o PC de engenharia, um enderego IP, que cumpra os seguintes

requisitos:

* Nos blocos que definem a rede, o segmento do endereco para o PC de enge-
nharia deve ser idéntico ao dos outros participantes Ethernet.

* Nos blocos que definem o participante, o segmento do endereco para o PC de
engenharia deve ser diferente do dos outros participantes Ethernet.

» Os valores "0", "4", "127" e "255" ndo podem ser atribuidos no ultimo bloco.

NOTA: No endereco IP da mascara de sub-rede (por ex., 255.255.255.0), os
valores nos blocos tém o seguinte significado:

"255" define o enderecgo da rede na qual os participantes se encontram.

"0" define o enderego do verdadeiro participante para poder diferencia-lo dos
outros participantes.

8. Confirme com [OK].
. Cligue novamente em [OK] fechar a caixa de dialogo.
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10.6.3 Configurar o canal de comunicacgao através da Ethernet

Para configurar um canal de comunicagdo para a Ethernet, proceda da seguinte
maneira:

1.

Cligue no simbolo "Configurar ligagdes de comunicac¢ado" (Configure communication
connection) [1] na barra de simbolos.

DE-B © + + X [#5can |

(1

9007200388082827

[1] Simbolo "Configurar ligagdes de comunicagao”
(Configure communication plugs)

A janela "Configurar liga¢gdes de comunicagédo" (Configure communication connec-
tions) é aberta.

Configure communication connections @
o2
! W Activate
| | Activate Ethercat: Mo Y
|Ethermet | activate SMLP- Yes
I:l — Edit.. ———5—I[3]
Serial
(] SBus
 Activ
Profibus L Sacvae
7| i - iliinen. S ———
~lal o B o o 11T T = P f"_f r
18014399653863307

[1] Lista de selecao "Tipo de comunicagao"
(Type of communication)

[2] Caixa de verificagdo "Ativar" (Activate)

[3] Botéao [Editar...] (Edit...)

Selecione da lista de selegao [1] o tipo de comunicagao "Ethernet"

Neste exemplo, o 1.° canal de comunicagbes esta ativado com o tipo de comunica-
¢ao "Ethernet" [2].

Faga um clique no botao [Editar] [3] no lado direito da janela.

Como resultado, sdo apresentadas as configuragbes do tipo de comunicagéo
"Ethernet".

. Configure o protocolo SMLP. Para tal, selecione o separador "Configuragées SMLP"

(SMLP settings).

SMLP ¢é a abreviatura de Simple MOVILINK® Protocol. Este é o protocolo das
unidades da SEW-EURODRIVE, transmitido diretamente via TCP/IP.

Configure os parametros. Execute os passos indicados no capitulo "Configurar os
parametros de comunicagao para SMLP".
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10.6.4 Configurar os parametros de comunicag¢ao para SMLP

Para configurar os parametros para a comunicagao através da Ethernet, proceda da
seguinte maneira:

1. Se necessario, altere as definigcdes de fabrica dos parametros de comunicacao. Para
tal, consulte a descrigdo detalhada dos parametros de comunicagéo para SMLP.

NOTA: Durante o scan das unidades, sao detetadas apenas unidades que estao
no mesmo segmento de rede (local) que o PC usado para o MOVITOOLS®
MotionStudio. Se possuir unidades fora do segmento local de rede, acrescente os
enderecos IP dessas unidades a lista de servidores SMLP.

2. Para acrescentar um endereco IP, abra o menu de contexto e selecione o botao
[Adicionar endereco IP] [1].

B asic settings

Timeout: 1000 ~ ms  [Default: 1000 ms)

Broadcast IP address: |255.255.255. 255 { Metwork adapter... l
Broadcast scan duration [s): |5 3: 3 ([Default: 5z)

Address listings

|P addresses of SMLP servers | Excluded IP addresses

_ 2
“ Up Ctrl+Up v
¥ Down Cerl+Daown '
| Add IP address | Ctrl+A | - |
1
X  Delete IP addresH Del | ) 4 2

WOUITD | SMsnsiuge | 0K | Adbrechen o
QP address x

: =1
IP address: I = (2]

oK H Cancel F

18014399832166155

[1] Botéo [Adicionar enderego IP] (Add IP address)
[2] Campo de introdugdo "Endereco IP" (IP address)

3. Introduza o enderecgo IP no campo de introdugao [2] e clique no botado [OK].
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10.6.5 Parametros de comunicagao para SMLP

A tabela seguinte descreve os pardmetros de comunicagao para o protocolo SMLP:

resposta do servidor apés uma
solicitagéo.

Parametro de comunicagao Descrigao Nota
Timeout Tempo de esperaem ms, durante |« Definigdo por defeito:
o qual o cliente espera por uma 1000 ms

* Se necessario, aumente este
valor no caso de irregulari-
dades causadas por um
atraso da comunicagéo.

Endereco IP da broadcast

Endereco IP do segmento de
rede local dentro do qual o
scan das unidades deve ser
executado.

Na definigéo por defeito, apenas
as unidades que se encontram
dentro do segmento de rede local
séo detetadas pelo scan das
unidades.

Enderego IP do servidor SMLP

Endereco IP do servidor SMLP
ou de outras unidades, que
devem ser abrangidas pelo scan
das unidades, mas que se encon-
tram fora do segmento de rede
local.

* Introduza aqui o endereco IP
das unidades que devem ser
abrangidas pelo scan das
unidades, mas que se encon-
tram fora do segmento de
rede local.

* Introduza aqui o endereco
IP do controlador SIMATIC
S7, se utilizar uma comuni-
cagao Ethernet indireta com
o PROFIBUS através do
SIMATIC S7.

Enderecos IP excluidos

Enderecos IP das unidades que
nao devem ser incluidas no scan
das unidades

Introduza aqui os enderegos IP
das unidades que nao devem ser
incluidas no scan das unidades.
Estes podem ser unidades que
nao estéo prontas para a comuni-
cacéo (por ex., porque ainda ndo
foram colocadas em operagao).
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10.7 Execucgdo de fungées com as unidades

10.7.1 Configurar os parametros das unidades

As unidades sdo parametrizadas na estrutura em arvore dos parametros. Ela indica
todos os parametros das unidades, agrupados em pastas.

E possivel gerir os parametros das unidades através do menu de contexto e da barra
de simbolos. Os seguintes passos demonstram como o utilizador pode ler ou alterar os
parametros da unidade.

10.7.2 Ler ou alterar os parametros da unidade
Para ler ou alterar os pardmetros da unidade, proceda da seguinte maneira:

1. Comute para a visualizagéo pretendida (visualizagdo do projeto ou visualizagdo da
rede)

2. Selecione o modo de ligacao:

» Clique no simbolo "Switch to online mode" [1] se pretender ler / alterar pardme-
tros diretamente na unidade.

» Clique no simbolo "Switch to offline mode" [2] se pretender ler / alterar parame-
tros no projeto.

DE-H © o + 3+ X | [*5can

(11 2
9007200389198219
[1] Simbolo "Mudar para o modo online"
(Switch to online mode)
[2] Simbolo "Mudar para o modo offline"
(Switch to offline mode)

3. Selecione a unidade que quer configurar.

4. Abra o menu de contexto e selecione o comando [Colocagdo em funcionamento] /
[Estrutura em arvore dos parametros] (Startup / Parameter tree).

Em seguida, abre-se a vista "Estrutura em arvore dos parametros" (Parameter tree)
(no lado direito do ecra.

5. Expanda a "Estrutura em arvore dos parémetros" (Parameter tree) até ao né
pretendido.

BE Parameter iee [drive3 MCOTBO004-281]) xdb X
Tiee ETl = 10\1TRAC®E Parameters\Moloe = x|
=i MOWVITRAC®B Parameters 10 Stast/stop speed 2 [1/min] [E0i 0

<12 0 Display vahaes 311 Minimum speed 2 |1r‘ﬂ'i1||1'3|717

(B 1.. Setpoints / ramp generators

2 2. Conitroles parameters 312 Masimum speed 2 [1/min] I'ISDD.I]
=1 3. otor parameters MICunentimit2 Pl [z
30. Limits 1
3 31. Limits 2
3 32 Motor adustment 1
33, Motor adustment 2
34, In-LIL marstanng
.. Referance signats
. Manitoring functions
Terminal azsignmmert
Contral furctions
. Unit functions

suoidg g

T [ &

2 ER

PEPPRPN
W s

+ F F & E

. IPOS pararmsters

N I E

31 Limits 2 | 32 Motor adjustment 1 |

947217163
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6. Faca um clique duplo para visualizar um determinado grupo de parametros da
unidade.

7. Se alterar valores numéricos em campos de introdugao, confirme esses valores com
atecla "ENTER".

NOTA

i + Informagbes detalhadas sobre os parametros da unidade podem ser consul-
tadas na lista de parametros referentes a unidade.

10.7.3 Colocacgao em operagao de unidades (online)
Para colocar unidades em operacgéo (online), proceda da seguinte maneira:
1. Comute para a janela de rede.

2. Clique no simbolo "Mudar para o modo online" (Switch to online mode) [1] da barra
de simbolos.

DE-BE B | = + X |[#scan
1]
9007200438771211

[1] Simbolo "Mudar para o modo online"
(Switch to online mode)

3. Selecione a unidade que quer colocar em operagao.

4. Abra o menu de contexto e selecione o comando [Colocagao em funcionamento] /
[Colocacdo em funcionamento] (Startup / Startup).

O assistente de colocagdo em funcionamento aparece no ecra.

5. Siga as instrugbes do assistente de colocagdo em funcionamento e carregue, em
seguida, os dados de colocagédo em funcionamento para a sua unidade.
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10.8 Modo de operacao manual com o MOVITOOLS® MotionStudio

10.8.1 Iniciar o modo de operagao manual

Para operar manualmente o acionamento MOVIFIT® pode ser usado o modo de opera-
¢ao manual do software MOVITOOLS® MotionStudio.

1. Ligue o PC ao conversor de frequéncia MOVIFIT®.

2. Inicie o software MOVITOOLS® MotionStudio e integre o conversor de frequéncia
MOVIFIT® no MOVITOOLS® MotionStudio.

3. ApOs a integragdo com sucesso do conversor de frequéncia MOVIFIT®, selecione a
seccao de poténcia na vista de rede.

4. Chame o menu de contexto com o botao direito do rato e selecione a opgao "Colo-
cagao em funcionamento"/"Modo de operagcdo manual" (Startup / Manual mode).

Project Edit Metwork View  Plugin Settings  Window  Help

- EBO BB 1k X | [ Scan 141 Bl
Project / Netzwerk 2|
‘1 Movifit
E‘ Netzwerk
EI'L-‘j Ethemet
Bﬁt PNID-152.168.10.4: MTF...E2DA
B"'—‘: Intemal
L M E 1. Parameter tree (Onling)
«& 2, Manual mode (Onling)
‘E 3. Startup (Onling)
3 Comparisen (Onling
; S:a:"{up 4 :J Startup (Onling)
Diagnostics 4 EE Parameter tree (Onling)
: 7 :'éb Manual mode (Onling)
Show online unit status L
B Manage component () 3
Properties...

9281624971

E aberta a janela "Modo de operagdo manual" (Manual mode).
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10.8.2 Ativar modo de operagdao manual
A ativacdo do modo de operagdo manual sé é possivel com o acionamento MOVIFIT®
inibido.
+ Para ativar o modo de operacdo manual, clique no bot&o [Ligar modo de operacéo
manual] (Activate manual mode) [1].

Manual mode

v

Maximum

Rapid speed

il
_V \*’:“/\\

Mimimum

Stop t

Rapid speed | Activate manual mode —: [1]
—_—
o 2412 timin

5." L

Creep speed
hl Lllhlhl
I%I 648 1/min

Variable Start

=y
IEI 60 1/min

Ramptime[s] |10 {

Timeout [s] 3

Parameter zet |1 St

9281560843
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10.8.3 Controlador no modo de operagdo manual

Ap6s o modo de operagao manual ter sido ativado com sucesso, pode controlar o acio-
namento MOVIFIT® utilizando os elementos de controlo visualizados na janela "Modo
de operagdo manual" (Manual mode) do MOVITOOLS® MotionStudio.

[10] [l
Manual mode
v ‘!
Matimum et
q A
Rapid spsed Pt
Waria bm/-\
Creep spesd \_./ Active parameter set
Minimum 1
Stop t

1]
2 ——

Rapid speed [ Deactivate manual mode l

I%I 2412 1/min
[3 i

Cresp spead

@ 648 1/min 4l S
[4]

Variable =E o

@ 60 1imin L

CCw cw
L ]

Ramptime[s] 10 ‘ } }

Timeout [s] 5 * Qutput current [%]

Parameter set 1 - Stc‘np

! !
[51 [6] [7] [8l

5082585867

1. Ajuste o valor da velocidade de referéncia variavel com o controlo deslizante [3] do
grupo "Controlador" (Controller).

2. O sentido de rotagao pode ser selecionado usando os botdes [horario] (CW) [8] ou
[anti-horario] (CCW) [5].

3. Para habilitar o acionamento MOVIFIT®, use o bot&o [Start] [4].

Os eixos do motor [6] indicados no grupo "Controlador" (Controller) simbolizam o
sentido de rotagao e a velocidade do motor.

4. Para parar o acionamento, use o botao [Stop] [7].

Em alternativa, € possivel introduzir manualmente no grupo "Referéncias" (Setpoints)
[2], as referéncias para velocidade rapida, velocidade lenta ou referéncia de velocidade
variavel.

O sentido de rotagdo pode ser especificado através do sinal (positivo = horario, negativo
= anti-horario).

Introduza, primeiro, a referéncia. Pressione, depois, a tecla <ENTER> e clique no botéao
que contém o campo de introducdo da referéncia para habilitar o acionamento
MOVIFIT®,
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O grupo "Valores atuais" (Actual values) [10] indica os seguintes valores atuais do acio-
namento MOVIFIT®:

» Estado do conversor de frequéncia MOVIFIT®

* Velocidade do motor, em [rpm]

+ Corrente de saida do conversor de frequéncia MOVIFIT® em [%] de In

Quando ocorre uma irregularidade no conversor de frequéncia MOVIFIT® esta irregu-
laridade pode ser confirmada fazendo um clique sobre o botédo [Reset] [9].

NOTA

Operacao com opgao de seguranga S12 (apenas MOVIFIT®—FC/—MC): As fungdes de
i seguranga (STO, SS1, SLS) tém prioridade sobre o0 modo de operagdo manual.
O modo manual &, portanto, limitado quando as fungdes de seguranga estao ativadas.

10.8.4 Desativar modo de operagdo manual

A AVISO!

Perigo de esmagamento devido a um arranque involuntario do acionamento.
Ferimentos graves ou morte.

* Antes de desativar o modo de operagdo manual, é necessario fazer um reset dos
sinais das entradas binarias e remova a habilitagdo do acionamento através dos
dados do processo.

+ Além disso, devem ser tomadas medidas de precaucgédo adicionais, dependendo
da aplicagédo, para evitar acidentes pessoais ou no equipamento.

» Para desativar o modo de operagado manual, clique sobre o botdo [Desligar modo de
operagao manual] [1].
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11 Parametrizacao da seccao de poténcia

11.1 Colocag¢ao em funcionamento do freio/motor com MOVIFIT®-SC

NOTA
° * A colocagao em funcionamento do freio e do motor apresentada sé € possivel se
1 o0 modo "Expert" estiver ativada (=> micro-interruptor S10/1 = ON).

* Nas Instrugdes de Operacgao do MOVIFIT®-SC pode encontrar informagdes sobre
a colocagdo em funcionamento no modo "Easy" via micro-interruptores.

O MOVIFIT®-SC esta equipado com parametros configuraveis. Para uma colocagéo
em funcionamento bem sucedida com o modo "Expert", € necessario que pelo menos
0s parametros descritos neste capitulo sejam configurados.

Os restantes parametros sdo apresentados e descritos nos capitulos "indice de para-
metros da secg¢do de poténcia do MOVIFIT®-SC" e "Descricdo dos parametros do
MOVIFIT®-sC".

11.1.1 Parametro 200
Tenséao de alimentagao nominal

Este parametro é usado para ajustar a unidade a tensdo nominal de entrada do sistema
de alimentagao.

* O valor 400 V tem de ser selecionado se o sistema de alimentagdo fornecer uma
tensado de 3 x 380 VCA, 3 x 400 VCA ou 3 x 415 VCA.

» Ovalor 500V tem de ser selecionado se o sistema de alimentacgao fornecer uma ten-
sdo de 3 x 460 VCA, 3 x 480 VCA ou 3 x 500 VCA.
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11.1.2 Parametro 700
Modo de operagédo do arranque de motor

A unidade permite controlar individualmente até 2 acionamentos. Se os acionamentos
possuem um freio a trés fios da SEW, o controlo do freio é também realizado de forma
individual através do MOVIFIT®.

OPERAGAO COM UM SO MOTOR:

No modo de operacdo do arranque de motor "OPERACAO COM UM SO MOTOR", o
motor ligado ao terminal X8 pode funcionar nos sentidos de rotagdo "HORARIO" e
"ANTI-HORARIQ". Se for utilizado um motor-freio com freio a trés fios da SEW, o freio
tem de ser ligado ao terminal X8.

OPERAGAO COM DOIS MOTORES:

No modo de operagéo do arranque de motor "OPERACAO COM DOIS MOTORES", o
acionamento 1 ligado a X8, e o acionamento 2 ligado a X9 podem funcionar com sen-
tidos de rotacao diferentes.

Se forem utilizados motores-freio com freio a trés fios da SEW, o freio do acionamento 1
tem de ser ligado ao terminal X8.

O freio do acionamento 2 tem de ser ligado ao terminal X9.

A PERIGO!

Para a operagao com um s6 motor, utilize os terminais X8 e X81 ou o conector X8.
Ferimentos graves ou morte.

* Neste tipo de operagao, os terminais X9 e X91 ou conector X9 nao deverao ser
ligados.

A PERIGO!

A ligacao incorreta resulta num sentido de rotagao errado e/ou na habilitagdo n&o con-
trolada do motor.

Ferimentos graves ou morte.

» Antes de colocar o motor em funcionamento, verifique se os cabos foram ligados
de acordo com as Instrugdes de Operacgéo.

NOTA
° Se, no modo de operagdo do arranque de motor "OPERACAO COM UM SO
1 MOTOR", a corrente medida na saida para o acionamento 2 ultrapassar o valor de

10 % IN unidade OCOrre um desligamento e a unidade fica bloqueada.
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11.1.3 Parametro 736
Tensao nominal do freio 1

» Este parametro é usado para ajustar a unidade a tensdo nominal do freio ligado ao
acionamento 1, se for instalada em X8 um freio a trés fios da SEW.

+ A tensado nominal do freio e a tensdo de alimentagdo nominal tém de estar de
acordo. Ao encomendar o motor/freio tenha isso em conta.

11.1.4 Parametro 737
Tensao nominal do freio 2

» Este parametro é usado para ajustar a unidade a tensdo nominal do freio ligado ao
acionamento 2, se for instalada em X9 um freio a trés fios da SEW.

+ A tensdo nominal do freio e a tensdo de alimentagdo nominal tém de estar de
acordo. Ao encomendar o motor/freio tenha isso em conta.

11.1.5 Parametros 620 e 621
Saidas binarias DB00 e DB01

A PERIGO!

Se as saidas binarias DB00 ou DB01 forem utilizadas para controlar o freio, configure
0 parametro P620/621 para "Freio liberto" e certifique-se de que a configuragdo do
parametro ndo é novamente alterada.

Ferimentos graves ou morte.

» Verifique a configuragdo dos parametros antes de utilizar as saidas binarias para
controlar o freio!
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11.2 Colocagdo em funcionamento do freio/motor com MOVIFIT®-FC
NOTA

A colocagado em funcionamento do freio e do motor apresentada so é possivel se
0 modo "Expert" estiver ativo.

i

Nas Instrugdes de Operagao do MOVIFIT®-FC pode encontrar informagdes sobre
a colocagéo em funcionamento no modo "Easy" via micro-interruptores.

11.2.1 Processo de colocagdo em funcionamento
1. Apos a ferramenta de colocagcdo em funcionamento ter sido selecionada no
MOVITOOLS® MotionStudio, & apresentada a janela para selegdo do conjunto de
parametros.

Selecione nesta janela o conjunto de pardmetros com a qual a unidade devera ser
colocada em funcionamento.

B Paransbubaue |urbsnad MTF AD0155431 gl Siariup [Uneiasssd [WTF, ADDIS5539)

792943371

Através dos botbes [Voltar] (Back) e [Avangar] (Next) pode alternar entre as varias
paginas.
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2. Apb6s selegdo do grupo de parametros, € apresentada uma viséo geral que contém
as informacgdes atuais da unidade (s6 valores de indicacdo):

BT Pasamstaitibim [unbenancd PATF SD0T554T]] gl St [Uneasnad [MTF, AD01S523)] xTdbx
Unit information -
a
3 1821 DAT 212
4 Firmware bassc unit E—— ,—\’l’:‘: g;
—_—
0 Hignature |
|a] WTF_ADD 5543
5} A l Rated voltage FITR"Y
Kl | Bl
= Ll
.8} e ;
- Fatee il oubjied current [ 4 A
3]
i
= —_—
.m) | Fated power sappbovoll 400 W
B Aated motor speed 1430 Vimin
1|
0 Rated motor poser E 1.500 K Hati d fre quishy 50 Hz
792945035

3. Selecione a configuragdo da saida do motor:
» Aligacao fixa dos motores ao MOVIFIT®-FC representa a configuragéo padrao.

* A ligagdo comutavel dos motores ao MOVIFIT®-FC apenas é possivel nas
versdes especiais com operagdo com dois motores.

Informagdes detalhadas sobre a versao especial do MOVIFIT® para operagao
com dois motores esta disponivel nas instru¢gdes de operacao "Versao especial
MOVIFIT®-FC para operagao com dois motores".

|5 Parammiorhium [unbenannd MTF S00155AT1 g Starlup [neamad (NTF, ADOTS-553] x4

Motor output configuration

o

o Motor ouput

E Sweitizhalde

Tl

n E E

) -
5 g e
g (12
9]

L8]

0]

9]

792946699
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4. Selecione a configuracdo do sistema:

* Quando é selecionado "um motor" (one motor), o MOVIFIT®-FC controla um
unico motor (configuragao padrao).

+ Quando ¢é selecionado "acoplamentos rigido" (rigid coupling), o MOVIFIT®-FC
controla varios motores com a mesma poténcia, cujos eixos estao acoplados de
modo rigido.

* Quando é selecionado "sem acoplamento/acoplamento solto" (no/loose connec-
tion), o MOVIFIT®-FC controla varios motores com a mesma poténcia, cujos
eixos ndo estdo acoplados ou de modo solto.

Quando é selecionado "acoplamentos rigido" (rigid coupling) ou "sem acopla-
mento/acoplamento solto" (no/loose coupling), € necessario selecionar o contro-
lador alternativo do freio (brake) "via tensdo constante" (via constant voltage).

A selegéo "varios" (several) ndo é possivel para unidades MOVIFIT®.

hl: P aresben b [unbenannd P TF 001 55437) e St [Unnareed [MTF, 40015553 xdb X
System configuration L

[u i nd

Drives

_-j §

§Y. Single drive Identical Different

0 Fligid rnuspling Savaral

3]

‘-_I 4

8]

8]

3]

= Haflonse conmesction

1|

n e

0 . -

jca] i | y |

792948363
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5. Selecione o tipo de processo de controlo:
» O modo de operagéo com controlo por vector (modo VFC) esta ajustado para os
motores da SEW.

* No caso de motores que ndo sejam da SEW e o modo de operagéo VFC néo pro-
duzir resultados satisfatorios, pode ser selecionado o modo de operacéao "Curva
caracteristica U/f".

5T Pasammestiasen [unbenans PATE SD0T55AT] gl Stariugs [Unewased [MTF, ADCTS5A3]

Control parameter setlings L
T Control mode g?
Y]

1, SandandvT)
o o .
¥ " Mgy I“I ug " l
B S :
8|
3|
8]
3]
1|
3|
1|
jca]
792950027
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6. Selecione entre os seguintes modos de operagao:
» Controlo da velocidade (Speed control)
» Frenagem CC (DC braking)
» Dispositivo de elevacao (Hoist) (s6 disponivel no controlo VFC)

O modo de operagao fungao de arranque (Flying start function) ndo & possivel no
MOVIFIT®,

T Pasanmiorhaum [urbenann PATF SD0T5543] gl Staricg [Unnaed [MTF, AD1S 553 xdbx
'_u
'f Application ;’
o
[
Ly |
Tl n £ :
o) e 1 - - M
0
U D baaking Flying shait
Ch
o)
(3} oc . CE [ i
1)
(1) |
]
5l |

792953355

A PERIGO!

Perigo de morte devido a queda do dispositivo de elevagao.

é Ferimentos graves ou morte.
+ Para aplicacbes de elevagao, tem de ser selecionado o modo de operagao

"Dispositivo de elevagao"!

- O MOVIFIT® nao deve ser utilizado como dispositivo de seguranga em aplicagdes
de elevagao. Para garantir a segurancga, deverao ser utilizados sistemas de moni-
torizagao ou dispositivos de seguranga mecanicos.

NOTA

O tipo de operacéo "Frenagem CC" (frenagem de corrente continua) é usado para
desacelerar acionamentos sem transferéncia de energia regenerativa para uma
bobina de freio a trés fios da SEW ou uma resisténcia de frenagem. Neste tipo de fre-
nagem, a energia libertada pelo freio é transformada em energia térmica perdida no
motor.

e
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7. Selecione o tipo do motor instalado.

7] at page gl Startug [Dafauh (MTE, 400158433 Ak x
Motor type “|
i Standard motors ?
DR OT DV DAS ED DZ DX 5.:'
IEC BRASIL
ﬁ_ DRE L54 MEMA
OoRP e
Non-SEW motors

e Heasure

AR

B OaBE0ARRRRRR

9007200047692683

Motores standard:
Ao selecionar um motor standard da SEW, selecione:
* 0 tipo de motor

+ a tensdo nominal do motor (de acordo com o tipo de ligagao "estrela" (star) ou
"triangulo” (delta))

» e afrequéncia nominal do motor
Estas indicagdes encontram-se na chapa de caracteristicas do motor.

B ool siavtpoge gl Startug [Detauit MTF _A00T5-5A3)] S D
Motor selection e
L5 =
n 5
i g S S EO R B RIVES s z
78846 Biuchsal | Germany N M
o RF 47 DRESIMABERTF/Z/C
s 1.300123456 0002 08
o pm W25 IES W 1131 (R
W 2301400 A 0¥ ey 079
f A 4451255
oy L MM P88 Hz 501
ot DRSO0H4 | 50HZ :Lsnuw|- Ve Z20.Z40AC  Nm ID BGELS kg 41
n Rated motor voltage
—
!] et T e
n
.n]
n
]

5

Protective model of mator
Mot active %

o B
E

9007200047696011

Depois, selecione a fungédo de protegao térmica do motor (opcional) para o motor
standard. Para mais informacdes, consulte o capitulo "Colocagdo em funcionamento
da funcao de protecao térmica do motor".
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Motores nao-SEW:

Para motores que ndo sejam da SEW, tém de ser especificadas informagdes adicio-

nais, disponiveis na chapa de caracteristicas do motor.

Para determinar outros parametros inicie o processo de calibragéo através do botéo

[Iniciar calibragao].

Antes de iniciar o processo de calibragao, certifique-se de que:

* 0 motor esta ligado,

* atensao de alimentagao esta presente

* e aunidade esta operacional

A PERIGO!

Durante a calibragdo, o motor é energizado!

Morte ou ferimentos graves por choque elétrico.

* A caixa de terminais do acionamento ligado tem de permanecer fechada durante

a calibragao.

BE Pt furtssnant [MTF. AT 5543]]

Non-SEW motor

)

0}

0]

) Rasled motor powet
] cosiphi

) Fustesd motcd oltage
-‘_f Pasbend masber cumant
0} LI p e ———
]

noj

1]

| 1] Flated curpa et
]

5]

n LCabbeation peocess

%)

Esmezensbaion

b 5t [ vl [MTF_S00T5543]]

Typ KYZNAZIATEAVY 3~ ECHM
hr 013210064 101000201 i 1
ramen 1380 Nm

kv 078 51 ¥
] 32330.:.4'400,:. & BESZ.0 Hz 50

'] kg 156701 54 wmoxlF
Eramas v 23040 N 10

Made in Gesmary

mactvcrsr BG1 S

THOBEETD

Siatus
Invalid calibration

792956683
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8. Se estiverem instalados motores-freio, selecione o freio ligado apds finalizar coloca-
¢ao em funcionamento:

&‘:'lal.nlubmmxlﬂl'- ADIEEAZY x4k X
Brake ]
5| Standard SEWY brake conirol system 2
> 5
SR EURE D RINE 7 E
TEE4E Bruchsal ! Germany =y
RF4T CRESOMABEBTRIZIC
Maru al zelion 01 3001 23455 00002 0
y om MA2ETBE kw118 | 1822
ERE ALY W EI0 4000 1Y cosy 079
A 445/255
MM P55 e 50

= Upn 2200 MOKAC Nm 20 BGE1S§ kg a1

Alternative brake control
vin constant volme 130 wa F4 wam

I REVENE R NENE NN

Binsey output DEDD with liwed sedling o “Brake
K

Huobiake

792958347

Controlo do freio standard da SEW:

» Se o motor estiver equipado com o freio previsto para o acionamento MOVIFIT®
(ver tabela nas paginas seguintes),

— ative a caixa de verificagdo "Freio SEW" (SEW brake)

— e selecione na caixa de verificagcao "Selecdo manual" (manual selection) o
freio de acordo com as indicagdes da chapa de caracteristicas.

No controlo do freio standard da SEW, o freio ligado é alimentado pelo circuito inter-
médio, servindo deste modo também para a reducdo da energia regenerativa.
O freio possui monitorizacao de temperatura.
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Controlo do freio alternativo

A CUIDADO!

O acionamento tem de estar equipado com uma resisténcia interna ou externa de fre-
nagem, sempre que forem selecionados os seguintes controladores do freio alterna-
tivos. A resisténcia de frenagem é utilizada para dissipar a energia regenerativa.

O controlo do freio alternativo esta previsto para casos em que

» 0 motor esta equipado com um freio diferente do previsto para o acionamento
MOVIFIT® (ver tabela na pagina seguinte)

* ou varios motores/freios sao operados em paralelo numa unidade MOVIFIT®.
Ou seja, na janela "Configuragdo do sistema" (passo 4) foi selecionado "sem
acoplamento/acoplamento solto".

Para essa finalidade, estao disponiveis as seguintes possibilidades de controlo:
» Controlo do freio via de tensao constante
— Ative a caixa de verificagdo "Via de tensdo constante”

— Introduza a tenséo de alimentagao opcionalmente como tenséo alternada ou
como tensédo continua.

» Controlo do freio via saida binaria
— Ative a caixa de verificagao "Via saida binaria"

Para o controlo do freio via saida binaria € necessario um retificador do freio para
desbloquear o freio, sempre que o sinal de saida binario for aplicado.

» Se o motor ndo estiver equipado com nenhum freio, ative o campo de verificagéo
n H n
sem freio".
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Na tabela seguinte, sdo apresentados os freios permitidos para o acionamento

MOVIFIT®:
Motor Freios permitidos
DR63 BR03
DT71, DT80 BMGO05, BMG1
DT90, DV100 BMG2, BMG4
DV112, DV132 BMG8
DAS80 BR1
DAS90, DAS100 BR2
DR63 BR03
DR71 BEO5, BE1
DR80 BEO5, BE1, BE2
DR90 BE1, BE2, BE5
DR100 BE2, BE5
DR112 BES5, BE11
DR132 BES5, BE11
NOTA
Tensdes possiveis para o freio:
BR1: 230V
BR2: 230V /400V
BRO03, BMG05...BMG4, BE1...BE11: 110V /230 V /400 V
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9. No passo seguinte "Aplicagao" (Application) é possivel ativar a fun¢do "Monitoriza-
¢ao da velocidade" (Speed monitoring) e configurar o limite de corrente.
Em operagdes de elevagao, a monitorizagdo da velocidade esta ativada por defeito.
Se a monitorizagdo da velocidade for ativada, € emitido um erro passado o tempo
de resposta ajustado, quando a corrente de saida alcancar o limite de corrente con-
figurado e permanecer nesse limite.
O limite de corrente refere-se em percentagem a corrente nominal da unidade. Para
proteger o motor contra queda, a frequéncia de saida é reduzida quando o limite de
corrente for alcangado. Para garantir a protegcao contra queda, deve ser tomado o
valor recomendado.

BT Pasarratadtuan jurtanannd [MTF, ADTS543]] o St L el [MTF 0075543 EAbFK
i . !
= | =
-j 500 S peed monkonrg 5
(a1 B (o o [Of E
‘J’ %]
)
'_j’ 303 Conimed limil
T B 1309 160 5
o}
Y]
0} v T
] i
'j’ 500 Dl i
n S 100 100,
1)
n
= eEw
888384651

Os valores sugeridos podem ser assumidos individualmente, clicando na respetiva
seta preta. Fazendo um clique com o botao direito do rato sobre o campo de intro-
ducgao, sao visualizadas opgoes adicionais.

Adicionalmente, é também possivel assumir de uma sé vez todos os valores suge-
ridos através do botdo [Assumir sugestdo SEW].
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10.No passo seguinte sdo configurados os paradmetros dos limites de velocidade e dos

tempos de rampa.

Os tempos de rampa baseiam-se sempre numa alteracao da velocidade de saida de
1500 rpm. Os tempos de rampa sdo validos quando ndo for especificado um tempo
de rampa através dos dados do processo e ocorrer uma habilitagido/inibigéo.
A rampa de paragem é ativada durante o pedido de "paragem rapida" e quando séao
emitidos determinados erros.

b Fnmetobn Do 4 Ln | M ADTS5] o Sy Dstak 4-La_| MTF ARS53]

)

nlmin TP — 191 lamp111 down

T T — 2 v T,

A

H W e e

) s0% 80 i

o= N T P T T T TR T

L ] I Stop amp
B i m, B o™ o,

Accep

W

888384651

Os valores sugeridos podem ser assumidos individualmente, clicando na respetiva
seta preta. Fazendo um clique com o botao direito do rato sobre o campo de intro-
dugéo, sao visualizadas opgdes adicionais.

Adicionalmente, é também possivel assumir de uma sé vez todos os valores suge-
ridos através do botao [Assumir sugestdo SEW].
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11.Com o botdo "Download" séo transferidos todos os parédmetros ajustados na uni-
dade MOVIFIT®,

Com o botéo "Finalizagao" (Finish) sao transferidos todos os parametros ajustados
na unidade MOVIFIT® e a colocacdo em funcionamento é finalizada.

hl: Patarrastadtu jursnannd [MTF. ADD 5543 b 5l [ nevaeread [WTF . A0015543]] zdPb X

BT ;‘
o} Calculation of Starup parameters is complatsl
_KT' FPrass "Download" o ¥ensmit the calculated dea to the invartar withou! inishing starftup
i)
o
i
nj} Divwenboad i
3y
_'_‘r.
-_1" Pre=s "Finish” fa transmit fhe calculsted dats to the mverler and Sinish startup
n
906417803

Antes de efetuar a transmissdo dos parametros pode comutar entre as varias
paginas através dos botbes [Voltar] (Back) e [Avangar] (Next). As configuragdes sao
sempre mantidas.
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11.3 Colocag¢ao em funcionamento da protegcao térmica do motor com MOVIFIT®-FC
11.3.1 Area de aplicagdo

A fungéo de protecao térmica do motor esta disponivel para os seguintes motores:

Motores DR de 4 polos da SEW-EURODRIVE
Motores DAS de 4 pélos da SEW-EURODRIVE

Para a ligacdo destes motores apenas podem ser utilizados cabos hibridos da
SEW-EURODRIVE.

A funcao de protecao térmica do motor n&o esta disponivel para:

Motores nao-SEW
Motores DT/DV

Grupo de acionamentos
Motores de 8, 6 e 2 pdlos

Colocagao em funcionamento através bus de campo (ver capitulo "Colocagdo em
funcionamento do motor através bus de campo MOVIFIT®-FC")

11.3.2 Fungio de protegio térmica do motor no MOVIFIT®-FC

A partir d do do firm-
wars 14 dasecgao de potén- | I NI A A

MTF11R015=503=F 10

cia, o ambito das fungoes MD‘JIFIT SO0#:01. 8508099801 . 00
para o MOVIFIT®-FC foi Einesns / Input Ausesna /
liado com uma protecéo TS e Pt (Y S e
amp’ EURODRIVE /: 5" Sow J5or FEET
térmica do motor. D-7EE46 Bruchzal T = =25...80°C
Umrichter Fauldbus/Fisldbus: Profibus/|
Inverter
Hade in Gerwmany - mm
||III|III|IIIII|I|II|IIIIIIII|I|III|I|IIII|III||I|IIII IIIII||IIII||IIIII|IIIII|IIIIIIII
[1] Versdo do firmware da seccéo [1]

de poténcia

Quando esta fungao esta ativada, a unidade MOVIFIT®-FC monitoriza a temperatura
no motor e protege-a de um eventual sobreaquecimento.

A funcao de protegcao do motor pode ser ativada e parametrizada

no menu de colocagdo em funcionamento MOVITOOLS® MotionStudio (a partir da

versdo 5.60 SP 1)

* ou na estrutura em arvore dos parametros MOVITOOLS® MotionStudio.
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11.3.3 Ativagao no menu de colocagao em funcionamento

o Startup enamed [MTF ADDT5-843]]
Motor selection

=4k X

SEREEIREEENE
75548 Brucraal | Germany
Ar 47 DREGOMABE HTFZ/C
01 300123456 000206
1425 E8 [y 1151
[ 2307400 & 1Y

MM

Usa Z20.240 AT Hm 20

Rated motor voltage

4o00 W b 2

Protective model of motor
Mot active b4

&
My s

| B2

wsy 078
A 4457255

| He 50
kg 41

P55
BGE1S

2287852555

Para ativar a protegao térmica do motor, clique no botéo [nao ativo] (not active) (o botao

indica o estado atual).

11.3.4 Parametrizagcao no menu de colocagao em funcionamento
Ap0s ativagao sao exibidos mais pardmetros:

Protective model of motor
Active

MNon-SEW cooling fan
Mot installed ¥

Motor cable length
0 m b
Maotor ambient temp.

25 °C

2287856779

Para garantir uma fungao de protegdo do motor o mais correta possivel devem ser indi-

cados os seguintes parametros:

+ Comprimento do cabo entre conversor de frequéncia e motor (a partir de um cabo

hibrido da SEW)
* Temperatura ambiente tipicamente do motor
* Tipo de ventilagdo do motor

11.3.5 Parametrizagao na arvore dos parametros
A funcao de protecdo do motor na arvore dos p

arametros pode ser parametrizada da

mesma forma como no menu de colocacéo em funcionamento, consulte indice de para-

metros (— péag. 158).

Ao contrario da colocagao em funcionamento através do menu de colocagao em funcio-
namento do MOVITOOLS® MotionStudio, a parametrizagédo da fungéo de protegao do
motor através da arvore dos parametros apenas € valida para o motor configurado no

MOVIFIT®.
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11.4 Colocacao em funcionamento de aplicagées de elevagcao com MOVIFIT®-FC
no modo "Expert"

A par das aplicagdes de elevagéo € obrigatério que durante a colocagdo em funciona-
mento do motor/freio seja configurado o modo de operagéo "Dispositivo de elevagéo”
(apenas disponivel no modo de operagéo VFC), (consultar capitulo "Procedimento para
a colocagdo em funcionamento” (— pag. 125)).

A PERIGO!

Perigo de morte devido a queda do dispositivo de elevacao.
Ferimentos graves ou morte.

« O MOVIFIT® nao deve ser utilizado como dispositivo de seguranga em aplicagdes
de elevagao. Para garantir a segurancga, deverao ser utilizados sistemas de moni-
torizacado ou dispositivos de seguranga mecanicos.

Para mais informagdes sobre a fungéo de elevagao, consulte o capitulo "Fungbes de
controlo" (pardmetro 700/701).
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11.5 Colocacao em funcionamento do motor via bus de campo com MOVIFIT®-FC

11.5.1 Descrigcao da colocagao em funcionamento do motor via bus de campo na sec¢ao de poténcia
do MOVIFIT®-FC

Com o MOVIFIT®-FC, a partir da versao do firmware 14 da secgéo de poténcia é pos-
sivel efetuar uma colocagdo em funcionamento simplificada do motor no modo
"Expert" através do bus de campo.

0000 ORISR
§ HOVIFIT S04 :01 . B508099801 . 0RO1 .06 ( ( enm
Eingang / Input Rusgang / Output
RODRIVE

U = 3x3680...59090¥ AC +/-1@%. |U = 3x0...UN
I = 3.5“!‘3 P = 1.5kW I 4 .00 AC
£ 2. ..1Z2DH=

D=76646 Bruchsal T = —25...40°¢

Unrichter Feldbus/Flsldbua: Proflbus/Claszlc
Inverter

Hede in Germany Rl e

IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII|IIIII|III|IIIIIIIII o
[1]

[1] Versao do firmware da secgao de poténcia

Os varios parametros séo transferidos através do canal de parametros da respetiva
interface de comunicagdo (PROFIBUS, PROFINET, DeviceNet, ...). A colocacdo em
funcionamento do motor através do bus de campo realiza-se sem o software de enge-
nharia externo MOVITOOLS® MotionStudio e também nao corresponde a colocacao
em funcionamento no modo "Easy".

Tenha em atengdo que a colocagdo em funcionamento do motor através do bus de
campo apenas é possivel quando a unidade esta ligada a rede (online).

Normalmente a qualidade do controlo da colocagao em funcionamento do motor via bus
de campo néo é tdo boa como a qualidade do controlo da colocagao em funcionamento
acompanhada com MOVITOOLS® MotionStudio ou no modo "Easy", utilizando um
motor ajustado, pois alguns pardmetros de controlo derivam de motores standard da
SEW.

11.5.2 Limitagoes

As seguintes fungdes ndo sao permitidas ou ndo séo possiveis durante a colocagdo em
funcionamento via bus de campo:

* O modo de elevacgdo nao é permitido.
» O controlo do freio standard ndo é possivel.

(No entanto, o controlo do freio alternativo com tenséo constante é possivel.)
* O modelo de protegdo térmica do motor ndo é possivel.

11.5.3 Exemplo de programa para S7

Para a utilizacdo da colocagao em funcionamento do motor via bus de campo, a SEW
faculta um exemplo de programa para SIMATIC S7.

O exemplo encontra-se disponivel no capitulo "Ler ou escrever parametrizagao através
do registo de dados 47".
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11.5.4 Procedimento para a colocagdo em funcionamento do motor através do bus de campo

1. Ligue o micro-interruptor S10/1 da EBOX em ON => modo Expert.
Ligue o micro-interruptor S10/2 da EBOX em ON => modo U/f.
Ligue o micro-interruptor S10/6 da EBOX em OFF => sem modo de elevagéo.
Tenha em conta o seguinte para os proximos passos:
* A unidade deve encontrar-se no estado "Sem habilitagao".

* Uma irregularidade pendente ou o estado "Controlador inibido" ndo permite a
calibragao do estator.

» Verifique os seguintes parametros, se necessario:
— Palavra de controlo via bus P094 = 0x0000
— Palavra de controlo via bus P097 = 0x0206
2. Configure os dados de base (p.ex. via bus de campo).
Para tal, ajuste o routing de parametros para a secg¢ao de poténcia:

Bus de campo
PROFIBUS / PROFINET

Configuragao

Sub-enderego = 1

Ajuste os seguintes dados de base especificos do motor dos conjuntos de
parametros 1 e/ou 2 da seguinte maneira:

Designacao Jogo de para- | Jogo de para- Escalamento  Gama de valores
metros 1 metros 2

Poténcia nominal do 10016.0 10017.0 1=1W 250 - 5500 W 1)
motor
Tens&o nominal do motor 8652.0 8653.0 1000 =1V 50-700V
Velocidade nominal do 8642.0 8643.0 1000 = 1 rpm 10 — 5500 rpm
motor
Frequéncia nominal do 8640.0 8641.0 1000 =1 Hz 10 — 400 Hz
motor
Cosinus-Phi 8674.0 8675.0 1000 =1,0 0,5-1,0
Corrente nominal do 8648.0 8649.0 1000 =1A 0,1-300 A
motor?)
Modo de operagao 8574.0 8575.0 - 0: VFC

21: Ui

1) Ajuste a poténcia nominal do motor para uma faixa entre 250 — 5500 W. Se colocar em funciona-
mento um motor com uma poténcia nominal > 5,5 kW, o MOVIFIT® emite um erro de colocagio em
funcionamento (codigo da irregularidade 9, sub-cadigo de irregularidade 4).

2) Respeite a corrente nominal da unidade!

3. Opcional: Calibrar a resisténcia do estator.

Para obter uma melhor qualidade do controlo, € possivel calibrar a resisténcia atual
do estator antes de emitir o calculo. A resisténcia do estator sera entao inserida nos
calculos.

Antes de iniciar a medicao, € necessario ligar o motor e a tensdo de alimentagao.
A medicao ndo deve ser efetuada com o motor quente.

Designacao Jogo de Jogo de Gama de valores
parame- parame-
tros 1 tros 2

Calibrar motor 8684.0 10087.183 | O: inativo

2: Sinal de resposta: medicéo incorreta

3: Sinal de resposta: medicao realizada com
sucesso

4: iniciar medicao

Inicie a medicao (indice 8684.0 / 10087.183 = "4").
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4. Finalize a colocagao em funcionamento do motor via bus de campo, iniciando a fun-

cao de calculo interna.

Designacao Jogo de Jogo de Escalamento | Gama de valores
parame- parame-
tros 1 tros 2
Iniciar fungdo de calculo | 10076.51 10076.151 - 1 = iniciar calculo
interno

Apbés efetuar o calculo, a fungéo de colocagado em funcionamento coloca este para-
metro novamento em "0".

Nota: No ambito do calculo interno, a par dos valores caracteristicos de controlo do

motor sdo também influenciados os seguintes parametros:

Designacao Jogo de Jogo de Escalamento | Gama de valores
parame- parame-
tros 1 tros 2
Limite de corrente 8518.0 8522.0 1000 =1 % 0-160 %
Pré-magnetizacéao 8526.0 8531.0 1000 =1 ms 0-2s
Compensagao do 8527.0 8532.0 1000 =1 rpm 0—500 rpm
escorregamento
Boost 8524.0 8529.0 1000 =1 % 0-100 %
Valor IxXR 8525.0 8530.0 1000 =1 % 0-100 %
Ajuste automatico 8523.0 8528.0 - 1=0ON

11
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5. Na colocagdo em funcionamento via bus de campo, o controlo do freio standard ndo
é possivel em combinagdo com motores-freio. O freio apenas pode operar no modo
de tensédo constante.

Se necessario, € possivel configurar um freio da seguinte forma:

Designacao Jogo de Jogo de Gama de
parame- parame- valores
tros 1 tros 2
Controlo do freio 10076.17 10076.117 | 2: OFF (sem freio)
3: Tensédo constante
Tensao continua do 10076.10 10076.110 DC40-250V "
motor
Tensbes do freio Valor coloca-
¢éo em fun-
Veal Vel cionamento
120 (111 - 123) 50 1.600
230 (218 — 243) 96 3.072
360 (344 — 379) 150 4.800
400 (380 — 431) 168 5.376
460 (432 — 484) 192 6.144
500 (485 — 542) 208 6.656

1) Se a tenséo de freio for especificada como tensdo alternada, é necessario converter a tenséo
alternada Uy para tenso continua Ugg, utilizando a formula Ugg = Ugp / 2,4.

Caso a tensao do seu freio ndo conste na tabela acima apresentada, calcule o valor a introduzir de
acordo com a férmula: Valor de colocagdo em funcionamento = Ugg * 32.

NOTA

Durante o controlo do freio no modo de tensao constante, € necessario utilizar uma
resisténcia de frenagem no borne X9 para dissipar a energia regenerativa.

fude
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11.6 Indice de pardmetros da seccao de poténcia do MOVIFIT®-sC

N.° indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de fabrica Escala MOVILINK®
(dec.) (dec.)
0__ | Valores de indicagao
00_ Valores do processo
000 10096 11 Corrente de saida, acionamento 1 [%]
001 10096 12 Corrente de saida, acionamento 2 [%]
002 10096 13 Frequéncia nominal da alimentagdo | [Texto]
003 10096 14 Sequéncia de fases da alimentagdo | [Texto]
01_ Visualizag6es do estado
010 8310 0 Estado do arranque de motor [Texto]
01 8310 0 Estado operacional [Texto]
012 8310 0 Estado de irregularidade [Texto]
014 8327 0 Temperatura do dissipador [°C] 1 digito=1°C
015 10096 10 Configuragao do micro-interruptor S10 | [Campo bit]
016 8328 0 Horas de operagéo [h] 1 digito = 1 min. = 1/60 h
017 8329 0 Tempo de habilitagéo [h] 1 digito = 1 min. = 1/60 h
03_ Entradas binarias (s6 no modo de operagédo "Escravo SBus")
031 8334 Bit1 | 0 Posigéo da entrada binaria DI100 [Campo bit]
8335 0 Ocupagao da entrada binaria DI100 | SEM FUNGAO
(definigao de fabrica)
032 8334 Bit2 | 0 Posicao da entrada binaria DI101 [Campo bit]
8336 0 Ocupagéo da entrada binaria DI101 SEM FUNCAO
(definigao de fabrica)
033 8334 Bit3 | 0 Posigéo da entrada binaria DI102 [Campo bit]
8337 Ocupagao da entrada binaria DI102 | SEM FUNGAO
(definigao de fabrica)
034 8334 Bit4 | 0 Posigao da entrada binaria DI103 [Campo bit]
8338 0 Ocupagao da entrada binaria DI103 | SEM FUNCAO
(definicao de fabrica)
05_ Saidas binarias
050 8349 Bit0 | 0 Posigédo da saida binaria DB0OO [Campo bit]
8350 0 Ocupagéo da saida binaria DB0O FREIO LIBERTO
(definigao de fabrica)
051 8349 Bit1 | 0 Posigédo da saida binaria DBO1 [Campo bit]
8351 0 Ocupagéao da saida binaria DB01 FREIO LIBERTO
(definigao de fabrica)
07_ Dados da unidade
070 8301 0 Tipo de unidade [Texto]
071 8361 0 Corrente de saida nominal [A] 1 digito = 0,001 A
076 8300 0 Firmware da secgéo de poténcia [Referéncia e versao]
8314-8317 | 0 Assinatura [Texto]
08_ Memoéria de irregularidades
080 8366 0 Irregularidade t-0 Cédigo da irregularidade Indicagao de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-0
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N.° indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de fabrica Escala MOVILINK®
(dec.) (dec.)
09_ Diagnéstico do bus
094 8455 0 Referéncia PO1 [hex]
095 8456 0 Referéncia PO2 [hex]
096 8457 0 Referéncia PO3 [hex]
097 8458 0 Valor atual PI1 [hex]
098 8459 0 Valor atual P12 [hex]
099 8460 0 Valor atual P13 [hex]
1 Referéncias / Geradores de rampa
13_ Tempo de arranque suave 1
130" 10096 1 Tempo de arranque suave, 0...0,2...1 [s]
acionamento 1
1311 10096 2 Tempo de arranque suave, 0...0,2...1 [s]
acionamento 2
14_ Alteracao do sentido de rotagao
140 10096 20 Tempo de reversao 0,05...0,2...10 [s]
2 Sistema de alimentagao
200" | 10096 19 Tensao de alimentagdo nominal 0: 400V
1: 500 V
201 8927 0 Bloqueio da fungéo de "Desativagédo | OFF: Desativagdao da moni-
da monitorizacdo da sequéncia de torizagdo da sequéncia de
fases" fases possivel
ON: Desativagao da monitori-
zagao da sequéncia de fases
nao é possivel
3 Parametros do motor
30_ Limites, acionamento 1
300 10096 6 Corrente de desconexao, 1...150 [%)]
acionamento 1
301 10096 8 Tempo de resposta para a monitori- 0...2..10 [s]
zagao do acionamento 1
31_ Limites, acionamento 2
310 10096 7 Corrente de desconexao, 1...150 [%)]
acionamento 2
31 10096 9 Tempo de resposta para a monitori- 0...2..10 [s]
zagao do acionamento 2
34_ Protecao do motor
340 8533 0 Protegéo do motor, acionamento 1 0: OFF
1: ON
341 9114 0 Corrente nominal, acionamento 1 0.1...10 [A]
342 8535 Protegdo do motor, acionamento 2 0: OFF
1: ON
343 9115 0 Corrente nominal, acionamento 2 0.1...10 [A]
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N.° indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de fabrica Escala MOVILINK®
(dec.) (dec.)
6__ Atribuicao dos terminais da secgao de poténcia
60_ Entradas binarias (s6 no modo de operagao "Escravo SBus")
600 8335 0 Entrada binaria DI1100 0: Sem fungao
s 11: Irregularidade externa 0 ativa
601 8336 0 Entrada binaria DI101 12: Reset da irregularidade
602 8337 0 Entrada binaria DI102
603 8338 0 Entrada binaria DI103
62_ Saidas binarias
620 8350 0 Saida binaria DB00 0: Sem fungao
1: Irregularidade, acionamento 1
2: Irregularidade, acionamento 2
3: Pronto a funcionar
4: Acionamento 1 ligado
5: Acionamento 2 ligado
6: Freio 1 liberto
7: Freio 2 liberto
621 8351 0 Saida binaria DB01 0: Sem fungao
1: Irregularidade, acionamento 1
2: Irregularidade, acionamento 2
3: Pronto a funcionar
4: Acionamento 1 ligado
5: Acionamento 2 ligado
6: Freio 1 liberto
7: Freio 2 liberto
7_ Fungoes de controlo
70_ Modos de operagao
700" | 10096 3 Modo de operagao 0: Operagé@o com um s6 motor
1: Operagéo com dois motores
73_ Fungao freio
731 10096 4 Tempo de atuagédo do freio, 0...10 [s] 1 digito = 0,001 s
acionamento 1
734 10096 5 Tempo de atuagdo do freio, 0...10 [s] 1 digito = 0,001 s
acionamento 2
736" | 9400 0 Tensdo nominal do freio, 2:400V
acionamento 1 3: 500 V
737" | 9401 0 Tensao nominal do freio, 2:400 V
acionamento 2 3: 500V
738 8893 0 Habilitagdo "Libertar freio sem OFF
habilitagdo do acionamento” ON
8 Fungodes da unidade

80_  Configuragao

802 8594 0 Definigéo de fabrica 0: Sem defini¢do de fabrica
1: Definigao de fabrica
2: Estado de entrega

803 8595 0 Bloqueio de parametros 0: OFF
1: ON
81_ Comunicacgao serial
813 8600 0 Enderego de SBus (valores Unidade mestre: 1
indicados) Unidade escravo: 16..31
816 8603 0 Velocidade de transmisséo dos 2: 500 kBaud
dados do SBus (valores indicados)
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N.° indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de fabrica Escala MOVILINK®
(dec.) (dec.)
83_ Resposta a irregularidades
830 8609 0 Resposta a irregularidade externa 0: Sem resposta
2: Paragem imediata / inibicao
5: Paragem imediata / aviso
835 8616 0 Resposta ao sinal TF 0: Sem resposta
2: Paragem imediata / inibicao
836 8615 0 Resposta a timeout do SBus 2: Paragem imediata / inibicdo
5: Paragem imediata / aviso
839 10454 1 Resposta a irregularidade saida 0: Sem resposta
aberta 2: Paragem imediata / inibicao
84_ Resposta ao reset
840 8617 0 Reset manual 0: Nao
1: Sim
87_ Atribuicao dos dados do processo (valores indicados)
870 8304 0 Descrigcao da referéncia PO1 [Texto]
871 8305 0 Descrigao da referéncia PO2 [Texto]
872 8306 0 Descrigao da referéncia PO3 [Texto]
873 8307 0 Descrigéo do valor atual PI1 [Texto]
874 8308 0 Descrigéo do valor atual P12 [Texto]
875 8309 0 Descrigéo do valor atual PI3 [Texto]

1) O valor de defeito depende da posi¢éo do micro-interruptor
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11.7 Descri¢do dos parametros MOVIFIT®-SC

11.7.1 Valores de indicagao

Parametro 000

Parametro 001

Parametro 002

Parametro 003

Corrente de saida do acionamento 1

Corrente aparente do acionamento 1 na faixa 0 ... 200 % da corrente nominal da
unidade

Corrente de saida do acionamento 2

Corrente aparente do acionamento 2 na faixa 0 ... 200 % da corrente nominal da
unidade

Frequéncia nominal da alimentagao
Indicagdo da frequéncia da alimentacdo determinada automaticamente

Sequéncia de fases da alimentagao
Indicagao da sequéncia de fases da alimentacao determinada automaticamente
E distinguido entre campo rotativo horario e campo rotativo anti-horario.

No modo "operagao com dois motores", as fases de alimentagéo L1, L2 e L3, tém de
ser ligadas aos terminais da unidade como campo rotativo horario. Se a sequéncia das
fases nao for respeitada, a unidade emitira a mensagem de irregularidade "Colocagéo
em funcionamento, n.° 9, erro interno 3" apds a alimentagao ser ligada, e nao habilitara
a secgao de poténcia.

A monitorizagao pode ser desativada através do pardmetro 201 em combinagédo com o
bit 10 na palavra de controlo.

A PERIGO!

A ligacéao incorreta resulta num sentido de rotagao errado.
Ferimentos graves ou morte.
» Verifique a cablagem antes de colocar o motor em funcionamento.

Parametro 010

Parametro 011

Estado do arranque de motor

Estados do estagio de saida da unidade:
* INIBIDO

+ HABILITADO

Estado operacional

Sao possiveis 0s seguintes estados operacionais:
+ OPERACAOA 24V

+ NAO HABILITADO

* HABILITADO

« DEFINICAO DE FABRICA

+ IRREGULARIDADE

+ TIMEOUT
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Parametro 012

Parametro 014

Parametro 015

Parametro 016

Parametro 017

Parametro 031

Parametro 032

Parametro 033

Parametro 034

Parametro 050

Parametro 051

Parametro 070

Paréametro 071

Parametro 076

Estado de irregularidade
Estado de falha na secgdo de poténcia do arranque de motor

Temperatura do dissipador
Temperatura do dissipador de calor do arranque de motor

Configuragao do micro-interruptor S10
Indicag&o da configuragdo do micro-interruptor S10

Horas de operagéo

Soma do numero de horas em que o conversor de frequéncia permaneceu ligado a

tensdo de alimentagdo externa de 24 VCC

Tempo de habilitagao

Soma do numero de horas em que o estagio de saida do conversor de frequéncia

permaneceu habilitado

Posicdo/ocupacgao da entrada binaria DI100

Indicagdo do estado da entrada binaria DI100 (s6 no modo de operagao

SBus")

Posicao/ocupacao da entrada binaria DI101

Indicagéo do estado da entrada binaria DI101 (s6 no modo de operagéo

SBus")

Posicao/ocupacao da entrada binaria DI102

Indicagdo do estado da entrada binaria DI102 (s6 no modo de operagéo

SBus")

Posicdo/ocupacao da entrada binaria DI103

Indicagdo do estado da entrada binaria DI103 (s6 no modo de operagao

SBus")

Posicdo/ocupacao da saida binaria DB00
Indicagao do estado da saida binaria DB0OO

Posicdo/ocupacao da saida binaria DB01
Indicacao do estado da saida binaria DB01

Tipo de unidade
Visualizagdo do tipo de unidade

Corrente de saida nominal
Indicagao da corrente de saida nominal da unidade em [A]

Firmware da secc¢ao de poténcia
Indicagao da referéncia e da versao do firmware da secg¢éo de poténcia
Indicagao da assinatura
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Parémetro 080 Cédigo da irregularidade

A unidade memoriza a informagao de diagndstico no momento em que a irregularidade
ocorreu.

Na memodria de irregularidades € apresentada a ultima irregularidade.

Parametro 094 Referéncia PO1
Palavra dos dados de saida do processo 1

Parametro 095 Referéncia PO2

Palavra dos dados de saida do processo 2

Parametro 096 Referéncia PO3

Palavra dos dados de saida do processo 3

Parémetro 097 Valor atual PI1
Palavra dos dados de entrada do processo 1

Pardmetro 098 Valor atual PI2
Palavra dos dados de entrada do processo 2

Parédmetro 099 Valor atual PI3
Palavra dos dados de entrada do processo 3
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11.7.2 Referéncia / Geradores de rampa
Parémetro 130 Tempo de arranque suave, acionamento 1

Para limitar a corrente de arranque do acionamento 1 € possivel configurar um tempo
de arranque suave. Durante a duragao de tempo especificada neste parametro ocorre
um entalhe de fase apds a habilitagao.

Parédmetro 131 Tempo de arranque suave, acionamento 2

Para limitar a corrente de arranque do acionamento 2 é possivel configurar um tempo
de arranque suave. Durante a duragao de tempo especificada neste parametro ocorre
um entalhe de fase apos a habilitagao.

Parémetro 140 Tempo de reversao

Neste pardmetro é determinado o periodo de tempo durante o qual o acionamento 1,
no modo de operagao "operagao com um s6 motor", fica sem tensdo de alimentagao
durante uma mudanca do sentido de rotacdo, antes voltar a receber tensao de alimen-
tagédo para o novo sentido de rotagao.

A

1
Habilitagdo do acionamento

0
S.A-Horario Tempo de reversdo
Sentido de rotagao de referéncia g
S.Horario

1
Energiza¢do do acionamento
para rotag&o no sentido anti-horario

1
Energizagéo do acionamento para
rotagdo no sentido horario 0

792918411
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11.7.3 Parametros do sistema de alimentagao

Parametro 200

Paréametro 201

Tenséao de alimentagao nominal

Este parametro € usado para ajustar a unidade a tensao nominal de entrada do sistema
de alimentagao.

O valor 400 V tem de ser selecionado se o sistema de alimentagao fornecer uma tenséo
de 3 x 380 VCA, 3 x 400 VCA ou 3 x 415 VCA.

O valor 500 V tem de ser selecionado se o sistema de alimentacao fornecer uma tensao
de 3 x 460 VCA, 3 x 480 VCA ou 3 x 500 VCA.

Bloqueio "Desativagao da monitorizacdo da sequéncia de fases"

Se este parametro for configurado para "DESLIGADOQO", é possivel desativar a fungao
de monitorizagdo da sequéncia de fases em operagdo com dois motores, colocando o
bit 10 na palavra de dados de saida do processo PO1.

A monitorizagao tem de ser desativada antes da alimentagao ser ligada com um campo
rotativo anti-horario.

11.7.4 Parametros do motor

Parametros 300
e 301

Pardmetros 310
e 311

Parametro 340

Corrente de desconexao acionamento 1 [%l,]
Tempo de resposta para a monitorizagao do acionamento 1

Através do parametro Corrente de desconexdo, acionamento 1 pode ser configurado
um limite para a desconexao do acionamento 1. No pardmetro Tempo de resposta para
a monitorizagdo do acionamento 1 é especificado durante quanto tempo esta corrente
de desconexao pode ser excedida até que ocorra uma desconexdo com a irregulari-
dade "Sobretemperatura no motor".

Corrente de desconexao acionamento 2 [%l,]
Tempo de resposta para a monitorizagao do acionamento 2

Através do pardmetro Corrente de desconexdo, acionamento 2 pode ser configurado
um limite para a desconexao do acionamento 2. No parametro Tempo de resposta para
a monitorizagdo do acionamento 2 é especificado durante quanto tempo esta corrente
de desconexao pode ser excedida até que ocorra uma desconexdo com a irregulari-
dade "Sobretemperatura no motor".

Prote¢ao do motor, acionamento 1
Ativagao/desativagdo do modelo de protegao térmica do acionamento 1

Se esta fungao estiver ativada, o MOVIFIT® assume eletronicamente a protecéo tér-
mica do acionamento 1. A utilizagdo do motor é determinada através da corrente de
saida do conversor, através da corrente nominal configurada no paradmetro P341 para
0 acionamento 1 e através do tempo configurado.
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Parametro 341

Parametro 342

Parametro 343

Descrigao dos parametros MOVIFIT®-sC @

Corrente nominal, acionamento 1

Para o calculo da protegao térmica do acionamento 1, € necessario conhecer a corrente

nominal do acionamento.

Esta informacgao pode ser lida da chapa de caracteristicas do motor.

Protecao do motor, acionamento 2

Ativagao/desativacéo da protecéo térmica do acionamento 2

Se esta fungao estiver ativada, o MOVIFIT® assume eletronicamente a protecao tér-
mica do acionamento 2. A utilizagdo do motor é determinada através da corrente de
saida do conversor, através da corrente nominal configurada no pardmetro P343 para
0 acionamento 2 e através do tempo configurado.

Corrente nominal, acionamento 2

Para o calculo da protegéo térmica do acionamento 2, € necessario conhecer a corrente

nominal do acionamento.

Esta informacéao pode ser lida da chapa de caracteristicas do motor.

11.7.5 Atribuigcao dos terminais

Parametros
600...603

Paréametros 620

e 621

Entradas binarias DI100 — DI103 (s6 no modo de operagao "Escravo SBus")

Com efeito em

Sinal "0"

Sinal "1"

0: Sem fungao

11: Irregularidade externa

Irregularidade externa
emitida através do terminal
programavel

Nenhuma irregularidade
externa emitida através do
terminal programavel

12: Reset da irregularidade

Reset em caso de flanco
positivo 0 para 1

Reset em caso de flanco
positivo 0 para 1

Saidas binarias DB00 e DB01

Com efeito em

Sinal "0"

Sinal "1"

0: Sem fungao

1: Irregularidade,
acionamento 1

Sem irregularidade

Irregularidade, acionamento 1

2: Irregularidade,
acionamento 2

Sem irregularidade

Irregularidade, acionamento 2

3: Pronto a funcionar

Nao pronto a funcionar

Pronto a funcionar

4: Acionamento 1 ligado

Acionamento 1 ndo esta
habilitado

Acionamento 1 habilitado

5: Acionamento 2 ligado

Acionamento 2 ndo esta
habilitado

Acionamento 2 habilitado

6: Freio 1 liberto

Freio do acionamento 1 foi
aplicado

Freio do acionamento 1 foi
liberto

7: Freio 2 liberto

Freio do acionamento 2 foi
aplicado

Freio do acionamento 2 foi
liberto

A PERIGO!

controlar o freio!

Se forem utilizadas as saidas binarias DB0O0 e DB01 para controlar o freio, a configu-
racdo da funcdo da saida ndo deve ser alterada.

Ferimentos graves ou morte.
» Verifique a configuragdo dos parametros antes de utilizar as saidas binéarias para
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11 ( @ Descricdo dos parametros MOVIFIT®-sC

11.7.6 Fungodes de controlo
Parémetro 700 Modo de operagédo do arranque de motor

A unidade permite controlar individualmente até 2 acionamentos. Se os acionamentos
possuem um freio a trés fios da SEW, o controlo do freio é também realizado de forma
individual através do MOVIFIT®.

OPERAGAO COM UM SO MOTOR:

No modo de operacédo do arranque de motor "OPERACAO COM UM SO MOTOR",
o motor ligado ao terminal X8 pode funcionar nos sentidos de rotagdo "HORARIO"
e "ANTI-HORARIO".

Se for utilizado um motor-freio com freio a trés fios da SEW, o freio tem de ser ligado
ao terminal X8.

OPERAGAO COM DOIS MOTORES:

No modo de operacéo do arranque de motor "OPERACAO COM DOIS MOTORES",
o acionamento 1 ligado a X8, e o acionamento 2 ligado a X9 podem funcionar com
sentidos de rotagao diferentes.

Se forem utilizados motores-freio com freio a trés fios da SEW, o freio do aciona-
mento 1 tem de ser ligado ao terminal X8.

O freio do acionamento 2 tem de ser ligado ao terminal X9.

Na operagao com dois motores, um reset da irregularidade afeta sempre ambos os
acionamentos.

A PERIGO!

Para a operagdo com um sé motor, utilize os terminais X8 e X81 ou o conector X8.
Ferimentos graves ou morte.

* Neste tipo de operagdo, os terminais X9 e X91 ou conector X9 nao deveréo ser
) ligados.

A PERIGO!

A ligacao incorreta resulta num sentido de rotacao errado e/ou na habilitagdo nao con-
trolada do motor.

Ferimentos graves ou morte.
» Antes de colocar o motor em funcionamento, verifique se os cabos foram ligados

” de acordo com as Instru¢des de Operacéo.
NOTA
(] Se, no modo de operagéo do arranque de motor "OPERACAO COM UM SO MOTOR?",
1 a corrente medida na saida para o acionamento 2 ultrapassar o valor de 10 % Iy ynidade
ocorre um desligamento e a unidade fica bloqueada.
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Descrigao dos parametros MOVIFIT®-sC @

Pardmetro 731 Tempo de aplicagao do freio, arranque de motor, freio 1

Através deste pardmetro é possivel configurar um tempo de atraso entre a inibi¢ao do
acionamento 1 e o momento em que o freio é aplicado. Este tempo de atraso atua sobre
o freio a trés fios da SEW ligado a X8 e sobre a saida binaria com a funcionalidade
"FREIO 1 LIBERTO".

Parémetro 734 Tempo de aplicagao do freio, arranque de motor, freio 2

Através deste parametro é possivel configurar um tempo de atraso entre a inibigao do
acionamento 2 e o momento em que o freio é aplicado. Este tempo de atraso atua sobre
o freio a trés fios da SEW ligado a X9 e sobre a saida binaria com a funcionalidade
"FREIO 2 LIBERTOQO".

1| —

Habilitagdo do acionamento Tempo de atuagao do frelor

0

1
Controlador do travao

Saida binaria DBOx

792920075

Parametro 736 Tensao nominal do freio 1

Este parametro é usado para ajustar a unidade a tensao nominal do freio ligado ao acio-
namento 1, se for instalada em X8 um freio a trés fios da SEW.

A tensdo nominal do freio e a tensdo de alimentagio nominal tém de estar de
acordo. Ao encomendar o motor/freio tenha isso em conta.

Parametro 737 Tensio nominal do freio 2

Este parametro é usado para ajustar a unidade a tensdo nominal do freio ligado ao acio-
namento 2, se for instalada em X9 um freio a trés fios da SEW.

A tensdo nominal do freio no lado do motor tem de corresponder a tensao
nominal da rede. Ao encomendar o motor/freio tenha isso em conta.

Parédmetro 738 Ativar desbloqueio do freio sem habilitagao do acionamento

Se este parametro for configurado para "LIGADQ", é possivel libertar individualmente o
freio do acionamento 1 e o freio do acionamento 2 (sé em operagao com dois motores)
sem que haja uma habilitagdo do acionamento, colocando o respetivo bit na palavra de
dados de saida do processo PO1.

Os freios sdo aplicados se a unidade n&o estiver pronta a funcionar.
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Parametrizagcao da secgao de poténcia
Descricdo dos parametros MOVIFIT®-sC

11.7.7 Fungdes da unidade

Parametro 802

Parametro 803

Paréametro 813

Parametro 816

Parametro 830

Parametro 835

Parametro 836

Parametro 839

Definigao de fabrica

Se o parametro for colocado em "Estado de fornecimento”, sdo repostos os valores de
fabrica de todos os parametros que possuem definicdes de fabrica e que ndo podem
ser configurados com o micro-interruptor S10.

Nos parametros

* Modo de operagao do arranque de motor
* Tenséao de alimentagdo nominal

+ Tensao nominal do freio, acionamento 1
+ Tensao nominal do freio, acionamento 2
* Arranque suave

que permitem ser configurados no modo "Easy" através do micro-interruptor S10, é
ativada a configuragédo do micro-interruptor, sempre que a definigdo de fabrica "Estado
do fornecimento" estiver ativada.

Bloqueio de parametros

Se este parametro for configurado para "LIGADO", os paradmetros sdo bloqueados e
ndo podem ser alterados (com excepgéo da fungao de bloqueio de paradmetros). Esta
configuracao é util quando a colocagao em funcionamento da unidade e a otimizagao
dos parametros foram realizados com sucesso. Uma alteragao dos parametros so6 volta
a ser possivel quando este parametro for configurado para "DESLIGADQO".

Endere¢o SBus
Indicacdo do endereco da unidade SBus da secgéo de poténcia do arranque de motor

Velocidade de transmissao dos dados SBus

Indicagao da velocidade de transmissao dos dados da comunicagdo com a secgao de
poténcia do arranque de motor via SBus

Resposta a irregularidade externa

Este par&dmetro € usado para programar a resposta a irregularidade emitida através de
um terminal de entrada programado para "/IRREG. EXT." (s6 no modo de operagao
"Escravo SBus").

Resposta ao sinal TF

Este pardmetro é usado para programar a resposta a irregularidade emitida pela fungao
de monitorizagdo do sensor de temperatura TF eventualmente instalado no enrola-
mento do motor.

Resposta a timeout do SBus

Este parametro é usado para programar a resposta a irregularidade emitida pela funcao
de monitorizagéo do timeout do SBus.

Resposta saida aberta

Com este parametro é programada a resposta a irregularidade emitida pelo arranque
de motor, quando é detetada a irregularidade "Saida aberta".
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Parametro 840

Parametro 870

Parametro 871

Parametro 872

Parametro 873

Parametro 874

Parametro 875

Descrigao dos parametros MOVIFIT®-sC @

Reset

Quando ocorre uma irregularidade na secgdo de poténcia, a irregularidade pode ser
confirmada configurando este parametro para "LIGADO". Apos o reset da irregulari-
dade, o parametro é novamente colocado para "DESLIGADOQO". Se néo existir uma irre-
gularidade na seccao de poténcia do arranque de motor, a colocacdo do parametro
para "LIGADO" nao tem efeito.

Na operagdo com dois motores, um reset da irregularidade afeta sempre ambos os
acionamentos.

Descrigao da referéncia PO1
Indicagao das informacdes da palavra de dados de saida do processo PO1

Descri¢ao da referéncia PO2
Indicacdo das informacgdes da palavra de dados de saida do processo PO2

Descricao da referéncia PO3
Indicagdo das informagdes da palavra de dados de saida do processo PO3

Descrigao do valor atual PI1
Indicagao das informacodes da palavra de dados de entrada do processo PI1

Descri¢ao do valor atual PI2
Indicacdo das informagdes da palavra de dados de entrada do processo P12

Descrigao do valor atual PI3
Indicacdo das informagdes da palavra de dados de entrada do processo PI3
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11.8 Indice de pardmetros da seccao de poténcia do MOVIFIT®-FC

Parametrizagcao da secgao de poténcia
indice de parametros da secgdo de poténcia do MOVIFIT®-FC

©

N.° indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de Escala MOVILINK®
(dec.) (dec.) fabrica
0_ Valores de indicagao
00_ . Valores do processo
000 8318 0 Velocidade (com sinal) [rpm]
002 8319 0 Frequéncia (com sinal) [Hz]
004 . 8321 0 Corrente de saida (valor) [% IN]
005 8322 0 Corrente ativa (com sinal) [% IN]
008 8325 0 Tensao do circuito intermédio V]
009 . 8326 0 Corrente de saida [A]
01_ Visualizagoes do estado
010 8310 0 Estado do conversor de [Texto]
frequéncia
011 8310 Estado operacional [Texto]
012 . 8310 Estado de irregularidade [Texto]
013 8310 Bit 4 Jogo de parametros atual Jogo de parametros 1 ou 2
014 8327 0 Temperatura do dissipador [°C] 1 digito=1"°C
015 . 10087 135 g$8figuragéo do micro-interruptor | [Campo bit]
016 8328 0 Horas de operacao [h] 1 digito = 1 min. = 1/60 h
017 . 8329 0 Tempo de habilitagéo [h] . 1 digito = 1 min. = 1/60 h
03_ Entradas binarias (s6 no modo de operagao "Escravo SBus")
031 8334 Bit 1 0 Posi¢ao da entrada binaria DI100 | [Campo bit]
8335 0 Ocupagéo da entrada binaria SEM FUNCAO
DI100 (definigao de fabrica)
032 . 8334 Bit 2 Posigao da entrada binaria DI101 | [Campo bit]
8336 0 Ocupagéo da entrada binaria SEM FUNCAO
DI101 (definigao de fabrica)
033 8334 Bit 3 Posigao da entrada binaria DI102 | [Campo bit]
8337 Ocupagéo da entrada binaria SEM FUNCAO
DI102 (definigao de fabrica)
034 8334 Bit 4 Posigao da entrada binaria DI103 | [Campo bit]
8338 0 Ocupagéo da entrada binaria SEM FUNCAO
DI103 (definicao de fabrica)
05_ Saidas binarias
050 8349 Bit0 0 Posicédo da saida binaria DB0OO [Campo bit]
8350 0 Ocupagéo da entrada binaria FREIO LIBERTO
DBO00 (definigao de fabrica)
07.  Dados da unidade
070 8301 0 Tipo de unidade [Texto]
071 8361 0 Corrente de saida nominal [A] 1 digito = 0,001 A
076 . 8300 0 Firmware da seccéo de poténcia | [Referéncia e versao]
8314-8317 | 0 Assinatura [Texto]
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N.° indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de Escala MOVILINK®
(dec.) (dec.) fabrica
08_ Memoria de irregularidades
080 8366 0 Irregularidade t-0 Cadigo da irregularidade Indicagé&o de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-0
081 8367 0 Irregularidade t-1 Cédigo da irregularidade Indicagéo de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-1
082 8368 0 Irregularidade t-2 Cadigo da irregularidade Indicagéo de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-2
083 8369 0 Irregularidade t-3 Cadigo da irregularidade Indicagéo de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-3
084 8370 0 Irregularidade t-4 Cédigo da irregularidade Indicagéo de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-4
09_ Diagnostico do bus
094 8455 0 Referéncia PO1 [hex]
095 8456 0 Referéncia PO2 [hex]
096 8457 0 Referéncia PO3 [hex]
097 8458 0 Valor atual PI1 [hex]
098 8459 0 Valor atual P12 [hex]
099 8460 0 Valor atual P13 [hex]
- 15801 Bit0 | 0 Solicitagdo de paragem (apenas | [Campo bit]
na operagado com opgao de
seguranga)
- 15801 Bit1 | 0 Solicitagéo de limite da rampa [Campo bit]
(apenas na operagdo com opgao
de seguranga)
- 15801 Bit2 | 0 Solicitagao de limite da veloci- [Campo bit]
dade (apenas na operagao com
opgao de segurancga)
- 15901 Bit7 | 0 Limite ativo (apenas na operagédo | [Campo bit]
com opgao de seguranga)
- 15802 0 Tempo de rampa maximo 0..60s 1 digito =1 ms
(apenas na operagdo com opgédo | 65535 digitos (="nao ativo")
de seguranca)
- 15803 0 Velocidade maxima direita 0...6000 rpm 1 digito = 0,2 rpm
(apenas na operagdo com opgao | 65535 digitos (="ndo ativo")
de seguranga)
- 15804 0 Velocidade maxima esquerda 0...6000 rpm 1 digito = 0,2 rpm
(apenas na operagdo com opgao | 65535 digitos (="ndo ativo")
de seguranga)
1 Referéncias / Geradores de rampa
13_/14_ Rampas de velocidade 1/2
130/140  8807/9264 0 Rampa t11/t21 de aceleragao 0,1...1...2000 [s]
131/141 | 8808/9265 0 Rampa t11/t21 de desaceleragdo | 0,1...1...2000 [s]
134/144 | 8474/8482 0 Rampa t12/t22 acel. = desacel. 0,1...10...2000 [s]
135/145 | 8475/8483 0 Suavizagéo-S t12/t22 0: DESLIGADO
1: Grau 1
2: Grau 2
3:Grau 3
136/146  8476/8484 | O Rampa de paragem t13/t23 0,1...0,2...2000 [s]

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10

11

@7

159



11

160

C &9,

Parametrizagcao da secgao de poténcia
indice de parametros da secgdo de poténcia do MOVIFIT®-FC

©

N.° indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de Escala MOVILINK®
(dec.) (dec.) fabrica
3_ Parametros do motor
30_/31_ | Limites 1/2
300/310 | 8515/8519 0 Rotagéo de arranque/ 0...15...150 [rpm]
paragem 1/2
301/311 | 8516/8520 0 Velocidade minima 1/2 0...60...6000 [rpm]
302/312 | 8517/8521 0 Velocidade méaxima 1/2 0...3000...6000 [rpm]
303/313 | 8518/8522 | 0O Limite de corrente 1/2 0...160 [% IN]
32_/33_ | Ajuste do motor 1/2
320/330 | 8523/8528 | 0O Ajuste automatico 1/2 OFF
ON
321/331 | 8524/8529 0 Boost 1/2 0...100 [%]
322/332 | 8525/8530 0 Compensagéo IxR 1/2 0...100 [%)]
323/333 | 8526/8531 0 Pré-magnetizacéo 1/2 0... 2000 [ms]
324/334 | 8527/8532 0 Compensacao do escorrega- 0...500 [rpm]
mento 1/2
325 8834 0 Amortecimento sem carga OFF
ON
34_ Protecao do motor 1/2
340 8533 0 Protecéo do motor, acionamento 1 | OFF
ON
341 8534 0 Tipo de arrefecimento 1 0: Autoarrefecimento
1: Ventilagao forgada
342 8535 0 Protecédo do motor, acionamento 2 | OFF
ON
343 8536 0 Tipo de arrefecimento 2 0: Autoarrefecimento
1: Ventilagéo forgada
347 10096 32 Comprimento do cabo do motor 1 | 0 ... 15 [m] 1digito=1m
- 10465 100 Temperatura ambiente motor 1 -30...80[°C]
- 8323 0 Utilizagao motor 1 [%]
348 10096 37 Comprimento do cabo do motor2 | 0 ... 15 [m]
- 10465 101 Temperatura ambiente motor 2 -30...80[°C]
- 8324 0 Utilizagao motor 2 [%]
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N.° indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de Escala MOVILINK®
(dec.) (dec.) fabrica
5 Fungoes de monitorizagao
50_ Monitorizagao da velocidade
500/502 | 8557/8559 0 Monitorizagdo da velocidade 1/2 | 0: OFF
3: MOT. & GENERATOR
501/503 @ 8558/8560 0 Tempo de resposta 1/2 0,1...1...10 [s]
52_ Monitorizagao da rede
522 8927 0 Verificagao da falha de fase na OFF
alimentagao ON
Em certas condigdes desfavo-
raveis, a desativagao do con-
trolo da falta de fase pode levar
a danificagéo irreparavel da
unidade.
6 Atribuicao dos terminais
60_ Entradas binarias (s6 no modo de operagao "Escravo SBus")
600 8335 0 Entrada binaria DI100 0: Sem fungao
[ - 11: Irregularidade externa 0 ativa
601 8336 0 Entrada binaria DI1101 12: Reset da irregularidade
602 8337 0 Entrada binaria DI102
603 8338 0 Entrada binaria DI103
62_ Saidas binarias
620 8350 0 Saida binaria DB0O0 0: Sem fungéo
2: Pronto a funcionar
3: Estagio de saida ligado
4: Campo rotativo ligado
5: Freio nao aplicado
6: Freio aplicado
8: Jogo de parametros 2
7_ Fungodes de controlo
70_ Modos de operagéao
700/701 | 8574/8575 0 Modo de operagao 1/2 0: VFC
2: Dispositivo de elevagao VFC
3: Frenagem de corrente continua VFC
21: Curva caracteristica U/f
22: U/f + Frenagem de corrente continua
71_ Corrente de imobilizagao
710/711 | 8576/8577 | O Corrente de imobilizagéo 1/2 0...50 % Ipot
72_ Funcao de paragem por referéncia
720/723 | 8578/8581 0 Fungéo de paragem por OFF
referéncia 1/2 ON
721/724 | 8579/8582 0 Referéncia de paragem 1/2 0...30...500 [rpm]
722/725  8580/8583 0 Offset de arranque 1/2 0...30...500 [rpm]
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Parametrizagcao da secgao de poténcia
indice de parametros da secgdo de poténcia do MOVIFIT®-FC

©

N.° indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de Escala MOVILINK®
(dec.) (dec.) fabrica
73_ Fungao freio
731/734 | 8749/8750 0 Tempo de habilitagdo do freio 1/2 | 0...2000 [ms]
732/735 | 8585/8587 0 Tempo de atuagao do freio 1/2 0...200...2000 [ms] 1 digito = 0,001 s
738 8893 Ativar desbloqueio do freio sem OFF
habilitagdo do acionamento ON
10076 171117 Opgao freio 1/2 0: Freio SEW
(apenas para MOVIFIT®-FC 1: Freio ndo-SEW (sinal de controlo binario 24 V)
com freio de tensao constante)  2: Sem freio
3: Freio ndo-SEW const. Tenséo
10076 10/110 Tenséo continua constante 1/2 40...250 [V CC]
(apenas para MOVIFIT®-FC
com freio de tensdo constante)
77_ Funcédo de poupanca de energia
770 8925 0 Funcéo de poupanca de energia | 0: OFF
1: ON
8 Fungodes da unidade
80_ Configuragao
802 8594 0 Definigao de fabrica 0: Sem definigao de fabrica
1: Definigao de fabrica
2: Estado de entrega
803 8595 0 Bloqueio de parametros 0: OFF
1: ON
81_ Comunicacgao serial
813 8600 0 Enderecgo SBus (valor indicado)
816 8603 0 Velocidade de transmiss&o dos 2: 500 kBaud
dados do SBus (valor indicado)
83_ Resposta a irregularidades
830 8609 0 Resposta a irregularidade 2: Paragem imediata / inibicdo
externa 4: Paragem répida / inibicdo
7: Paragem rapida / aviso
11: Paragem normal / aviso
12: Paragem normal / inibicao
835 8616 0 Resposta ao sinal TF 2: Paragem imediata / inibicdo
4: Paragem rapida / inibicdo
7: Paragem rapida / aviso
11: Paragem normal / aviso
12: Paragem normal / inibigao
836 8615 0 Resposta a timeout do SBus 2: Paragem imediata / inibigdo
4: Paragem rapida / inibicdo
7: Paragem rapida / aviso
11: Paragem normal / aviso
12: Paragem normal / inibigéo
84_ Resposta ao reset
840 8617 0 Reset manual Nao
Sim
86_ Modulagao
860/861 | 8620/8621 0 Frequéncia PWM 1/2 0: 4 kHZ
1: 8 kHz
3:16 kHz
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N.° indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de Escala MOVILINK®
(dec.) (dec.) fabrica
87_ Atribuicdo dos dados do processo
870 8304 0 Descrigdo da referéncia PO1 10: Palavra de controlo
871 8305 0 Descrigao da referéncia PO2 1: Velocidade de referéncia
[rpm]
11: Velocidade de
referéncia [% npax]
872 8306 Descrigao da referéncia PO3 8: Rampa
873 8307 Descrigao do valor atual PI1 6: Palavra de estado 1
874 8308 Descrigao do valor atual P12 1: Velocidade atual [rpm]
2: Corrente de saida
3: Corrente ativa
8: Velocidade atual [% Nyl
875 8309 0 Descrigao do valor atual PI3 7: Palavra de estado 2
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Parametrizagcao da secgao de poténcia
Descricdo dos parametros MOVIFIT®-FC

11.9 Descrigdo dos parametros MOVIFIT®-FC

11.9.1 Valores de indicagao

Parametro 000

Parametro 002

Parametro 004

Parametro 005

Parametro 008

Parametro 009

Parametro 010

Parametro 011

Velocidade (com sinal)
A velocidade indicada é a velocidade atual calculada.

Frequéncia (com sinal)
Frequéncia de saida do conversor de frequéncia

Corrente de saida (valor)

Corrente aparente na faixa 0 ... 200 % da corrente nominal da unidade

Corrente ativa (com sinal)

Corrente ativa na faixa =200 %....+200 % da corrente nominal da unidade

O sinal do valor da corrente ativa depende do sentido de rotagéo e do tipo de carga:

Sentido de rotagdo Carga Velocidade

Sentido horario Motora Positiva (n > 0)
Sentido anti-hordrio Motora Negativa (n < 0)
Sentido horario Regenerativa Positiva (n > 0)
Sentido anti-horario Regenerativa Negativa (n < 0)

Tensao do circuito intermédio
Tens&o medida no circuito intermédio, em [V]

Corrente de saida
Corrente aparente, em [A]

Estado do conversor de frequéncia
Estados do estagio de saida da unidade:
+ INIBIDO

* HABILITADO

Estado operacional

Sao possiveis 0s seguintes estados operacionais:
+ OPERACAOA 24V

+ CONTR. INIBIDO

+  NAO HABILITADO

+ CORRENTE DE IMOBILIZACAO

+ HABILITACAO

« DEFINICAO DE FABRICA

+ IRREGULARIDADE

« TIMEOUT

Corrente ativa
Positiva (lyy > 0)
Negativa (lyy < 0)
Negativa (lyy < 0)
Positiva (lyy > 0)
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Parametro 012

Parametro 013

Parametro 014

Parametro 015

Parametro 016

Parametro 017

Parametro 031

Parametro 032

Parametro 033

Parametro 034

Parametro 050

Parametro 070

Paréametro 071

Parametro 076

Descricdo dos parametros MOVIFIT®-FC @

Estado de irregularidade
Estado de irregularidade, em formato de texto

Jogo de parametros atual
Indicagao do jogo de parametros 1 ou 2

Temperatura do dissipador
Temperatura do dissipador de calor do conversor de frequéncia

Configuragao do micro-interruptor S10
Indicagéo da configuragdo do micro-interruptor S10

Horas de operacgao

Soma do numero de horas em que o conversor de frequéncia permaneceu ligado a
tensdo de alimentagéo externa de 24 VCC

Tempo de habilitagao

Soma do numero de horas em que o estagio de saida do conversor de frequéncia
permaneceu habilitado

Posicao/ocupacao da entrada binaria DI100

Indicagéo do estado da entrada binaria DI100 (s6 no modo de operagédo "Escravo
SBus")

Posicao/ocupacao da entrada binaria DI101

Indicagdo do estado da entrada binaria DI101 (s6 no modo de operagdo "Escravo
SBus")

Posicdo/ocupacao da entrada binaria DI102

Indicagdo do estado da entrada binaria DI102 (s6 no modo de operagdo "Escravo
SBus")

Posicao/ocupacao da entrada binaria DI103

Indicagéo do estado da entrada binaria DI103 (s6 no modo de operagédo "Escravo
SBus")

Posicdo/ocupacao da saida binaria DB00
Indicagao do estado da saida binaria DB0OO

Tipo de unidade
Visualizag&o do tipo de unidade

Corrente de saida nominal
Indicagao da corrente de saida nominal da unidade em [A]

Firmware da secc¢ao de poténcia
Indicagao da referéncia e da versao do firmware da secg¢éo de poténcia
Indicagao da assinatura
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Parémetros Cédigo da irregularidade

080...084 A unidade memoriza a informagao de diagndstico no momento em que a irregularidade

ocorreu. Na memoria de irregularidades sédo apresentadas as ultimas 5 irregularidades.

Parémetro 094 Referéncia PO1 (valor de indicagao)
Palavra dos dados de saida do processo 1

Parametro 095 Referéncia PO2 (valor de indicagao)
Palavra dos dados de saida do processo 2

Pardmetro 096 Referéncia PO3 (valor de indicagéao)
Palavra dos dados de saida do processo 3

Parémetro 097 Valor atual PI1 (valor de indicacdo)
Palavra dos dados de entrada do processo 1

Parametro 098 Valor atual PI2 (valor de indicagao)
Palavra dos dados de entrada do processo 2

Pardmetro 099 Valor atual PI3 (valor de indicagao)
Palavra dos dados de entrada do processo 3
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11.9.2 Valores de indicagao em caso de operagao com opg¢ao de seguranga

Parametro
"Solicitagao
de paragem”

Parédmetro
"Solicitagdo de
limite da rampa"

Parametro

"Solicitagdo
de limite da
velocidade"

Parametro
"Limite ativo"

Parédmetro "Tempo
de rampa maximo"

Solicitagao de paragem (apenas na op¢ao de seguranga)
N&o foi atribuido nenhum parametro ao numero do parametro.

O bit 0 indica se a opgéo de seguranga esta a solicitar de momento uma paragem do
acionamento.

Solicitagao de limite da rampa (apenas na opg¢ao de seguranga)
N&o foi atribuido nenhum parametro ao numero do parametro.

O bit 1 indica se a opgao de seguranca esta a solicitar de momento um limite do tempo
de rampa para uma rampa de desaceleragao.

Solicitagao de limite da velocidade (apenas na opgao de seguranga)
Nao foi atribuido nenhum parametro ao numero do parametro.

O bit 2 indica se a opgao de seguranga esta a solicitar de momento um limite da velo-
cidade de referéncia.

Limite ativo (apenas na opgéao de seguranga)
N&o foi atribuido nenhum parametro ao numero do parametro.

O bit 7 indica se o limite solicitado (paragem, limite da velocidade, limite da rampa) pela
opc¢ao de seguranga afeta os atuais valores nominais de bus.

Se opgao de segurancga solicitar um limite e os valores nominais de bus atuais, no
entanto, estiverem dentro desses valores de limitagéo, o bit ndo é aplicado. Se a opgao
de seguranga solicitar uma paragem e essa paragem também ja tiver sido solicitada
através dos valores nominais de bus, o bit também nao é aplicado.

Tempo de rampa maximo (apenas na op¢ao de seguranga)
Nao foi atribuido nenhum parametro ao numero do parametro.

Este parametro indica o valor atual do limite do tempo de rampa solicitado pela opg¢ao
de seguranca.

Se nao for solicitado qualquer limite o valor € configurado para 65535 digitos (="n&o
ativo").
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Parédmetro Velocidade maxima direita (apenas na opcao de seguranca)
"Velocidade

o . Este parametro indica o valor atual do limite da velocidade no sentido de rotagao para
maxima direita

a direita solicitado pela opgéo de seguranca.

Se nao for solicitado qualquer limite o valor é configurado para 65535 digitos (="n&o
ativo").

Parémetro Velocidade maxima esquerda (apenas na opg¢ao de seguranga)
"Velocidade

o ,  Este parametro indica o valor atual do limite da velocidade no sentido de rotagéo para
maxima esquerda

a esquerda solicitado pela opgao de seguranca.

Se néo for solicitado qualquer limite o valor é configurado para 65535 digitos (="nao
ativo").

11.9.3 Referéncias / Geradores de rampa
Pardmetros 130 Rampa t11/t21 de aceleragao
e 140 Rampa de aceleragao

(Os tempos de rampa referem-se a uma variagao da referéncia de 1500 rpm)

Parémetros 131 Rampa t11/t21 de desaceleragao
e 141 Rampa de desaceleracao

(Os tempos de rampa referem-se a uma variagédo da referéncia de 1500 rpm)

Parédmetros 134 Rampa t12/t22 acel. = desacel.
e 144 Rampas de aceleragao e de desaceleragdo com suavizagao-S

(Os tempos de rampa referem-se a uma variagao da referéncia de 1500 rpm)

Este tempo de rampa define a aceleragao e a desaceleragao se o parametro Suaviza-
¢ao-S t12/t22 estiver configurado para grau 1, grau 2 ou grau 3.

NOTA

® Fungdo em preparacgao
1 A pré-selecao do tempo de rampa através dos dados do processo néo € possivel se 0
parametro P135/145 Suavizagdo-S t12/t22 estiver ativado.
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Parametros 135
e 145

Descricdo dos parametros MOVIFIT®-FC @

Suavizagao-S t12/t22

Este parametro define o grau de suavizagéo (1 = baixo, 2 = médio, 3 = alto) da rampa.
A suavizagao-S é usada para suavizar a rampa e permite uma aceleragdo suave do
acionamento quando a especificagdo da referéncia for alterada. A figura seguinte
mostra o efeito da suavizagio-S:

n i 1 2 [3]

t

898213899

(1]

Especificacédo da referéncia

[2] Velocidade sem suavizagdo-S
[3] Velocidade com suavizagédo-S
NOTA

Uma fase de suavizagéo-S iniciada pode ser interrompida com a rampa de paragem
t13/123.

Quando a referéncia é reduzida ou o sinal de habilitagao é removido, a fase de suavi-
zagao-S iniciada é completamente executada. Desta forma, o acionamento pode ace-
lerar ainda até ao fim da fase de suavizagao-S mesmo com uma reducgao da referéncia.

Parametros 136
e 146

Rampa de paragem t13/t23 "paragem rapida”
A rampa de paragem torna-se ativa

» em irregularidades, cuja resposta a irregularidade esta configurada para paragem
na rampa de paragem

» se for selecionada a rampa de paragem através do bit 1 na palavra de controlo dos
dados do processo

(Os tempos de rampa referem-se a uma variagao da referéncia de 1500 rpm)
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11.9.4 Parametros do motor

Parametros 300
e 310

Parametros 301
e 311

Parametros 302
e 312

Parametros 303
e 313

Parametros 320
e 330

Paréametros 321
e 331

Parametros 322
e 332

Parametros 323
e 333

Rotagédo de arranque/paragem 1/2

Este parametro determina a velocidade minima admitida pelo conversor para o motor
no momento da habilitagdo. A passagem para a velocidade determinada pela referéncia
pré-selecionada é feita com a rampa de aceleracéo ativa.

Quando o sinal de habilitagéo é removido, o parametro define a partir de que frequéncia
o conversor de frequéncia MOVIFIT® deteta a imobilizagdo do motor e o freio & aplicado.

Velocidade minima 1/2
Este pardmetro determina a velocidade minima n,;, do acionamento.

O acionamento nao ultrapassa esta velocidade, mesmo se foi especificada uma refe-
réncia com um valor inferior a velocidade minima, a menos que o sinal de habilitagao
seja removido ou o acionamento reverter.

Velocidade maxima 1/2
Este parametro determina a velocidade maxima n,sx do acionamento.

O acionamento nao ultrapassa esta velocidade, mesmo se foi especificada uma refe-
réncia com um valor superior a velocidade maximo.

Se for configurado nyin > Nmax. € aplicada a velocidade minima e maxima do valor
configurado em npip.

Limite de corrente 1/2

O limite interno de corrente refere-se a corrente aparente. Na gama de enfraquecimento
do campo, o conversor reduz automaticamente o limite para a corrente, para proteger
o0 motor contra queda.

Ajuste automatico 1/2

Se o ajuste estiver ativado, o motor é cialibrado sempre que for feita uma comutagao
para o estado de operagao HABILITACAO.

Boost 1/2

Se o parametro P320/P330 Ajuste automatico 1/2 = estiver configurado para "LIGADQO",
o conversor de frequéncia ajusta o valor do parametro P321/P331 Boost 1/2 automatica-
mente. Em regra, ndo é necessario efetuar uma configuragdo manual deste parametro.

Em caso excecionais, pode ser util efetuar uma configuragdo manual para aumentar o
momento de interrupgao do arranque do motor.

Compensacgio IxR 1/2

Se o parametro P320/P330 Ajuste automatico 1/2 = estiver configurado para "LIGADQ",
o conversor de frequéncia ajusta o valor do parametro P322/P332 Compensagéao IxR
1/2 automaticamente. Alteragdes manuais deste parametro s6 devem ser levadas a
cabo por técnicos especializados, se for necessaria uma otimizagéo do sistema.

Pré-magnetizacio 1/2

O tempo de pré-magnetizagdo permite a geracdo de um campo magnético no motor
quando o conversor € habilitado.
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Parametros 324
e 334

Parametro 325

Parametros 340
e 342

Parametros 341
e 343

Parametros 347
e 348

Parametro
"Temperatura
ambiente motor"

Parametro
"Utilizagéo do
motor"

Compensacgéao do escorregamento 1/2

A compensacgdo do escorregamento aumenta a precisdo da velocidade do motor. No
caso de uma introdugdo manual do valor, introduza o valor de escorregamento nominal
do motor instalado.

A compensacgado do escorregamento esta configurada para uma relagao inferior a 10
entre o momento de inércia em carga e o momento de inércia do motor. Se o aciona-
mento oscilar, € necessario reduzir a compensagao do escorregamento ou mesmo
ajusta-la para 0.

Amortecimento sem carga

Se o motor tender a funcionar com instabilidade quando sem carga, é possivel alcangar
um melhoramento activando este parametro.

Proteg¢ao do motor
Ativagio/desativagdo da protecdo térmica do MOVIFIT®

Se esta fungdo estiver ativada, o MOVIFIT® assume eletronicamente a protecéo
térmica do acionamento.

Tipo de arrefecimento

Este pardmetro é usado para especificar o tipo de arrefecimento (autoarrefecimento ou
ventilagéo for¢gada) necessario para o calculo da temperatura do motor.

Comprimento do cabo do motor

Este parametro é usado para especificar o comprimento do cabo do motor (= compri-
mento do cabo hibrido SEW entre o motor e o conversor de frequéncia MOVIFIT®)
necessario para o calculo da temperatura do motor. Uma alteracdo da configuragcéo
deste pardmetro s6 é necesséria para uma montagem préxima do motor.

Temperatura ambiente motor

Nao foi atribuido nenhum parametro ao numero do parametro.

Introduza como valor para o parametro a temperatura ambiente média do motor
em [°C].

Utilizagdo do motor

N&o foi atribuido nenhum parametro ao numero do parametro.

Este parametro indica a atual utilizagao térmica do motor em [%].
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11.9.5 Func¢des de monitorizagao

Parametros 500
e 502

Parametros 501
e 503

Paréametro 522

Monitorizagao da velocidade 1/2

No MOVIFIT®, a monitorizacdo da velocidade ocorre em fungéo da avaliagdo da opera-
¢ao no limite da corrente. A monitorizagao da velocidade é ativada sempre que o limite de
corrente for alcangado durante todo intervalo do tempo de resposta configurado.

Tempo de resposta 1/2

Em processos de aceleragao e de desaceleragéo, ou em situagdes de piques de carga,
é possivel alcangar rapidamente o limite de corrente configurado.

O tempo de resposta impede uma ativagao involuntaria da fungéo de monitorizagdo da
velocidade. O limite de corrente tem de ser alcangado durante todo intervalo do tempo
de resposta configurado antes da monitorizagéo atuar.

Verificagao da falha de fase na alimentagao

Esta fungdo de monitorizagdo pode ser desativada para evitar que a verificacdo da falta
de fase seja ativada em redes assimétricas.

CUIDADO!

Em certas condigbes desfavoraveis, a desativagdo do controlo da falta de fase pode
levar a danificagéo irreparavel da unidade.

» Nao desative a verificagdo da falta de fase na alimentagéao.
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11.9.6 Atribuicdo dos terminais

Parametros
600...603

Parametro 620

Entradas binarias DI100-DI103 (s6 no modo de operacido "Escravo SBus")

Com efeito em

Sinal "0"

Sinal "1"

0: Sem fungao

11: Irregularidade externa

12: Reset da irregularidade

Irregularidade externa emitida
através do terminal programavel

Reset em caso de flanco
positivo 0 para 1

Nenhuma irregularidade
externa emitida através do
terminal programavel

Reset em caso de flanco
positivo 0 para 1

Saida binaria DB00

Com efeito em

Sinal "0"

Sinal "1"

0: Sem fungéao

2: Pronto a funcionar

3: Estagio de saida ligado

Nao pronto a funcionar
Unidade inibida

Pronto a funcionar

Habilitar a unidade e o motor é
energizado

4: Campo rotativo ligado

5: Freio nao aplicado

Sem campo rotativo

Atencéo: No MOVIFIT® ou
nos acionamentos ligados ao
sistema pode existir ainda
tensao de alimentagao.

Freio aplicado

Com campo rotativo

Freio ndo aplicado

6: Freio aplicado

Freio ndo aplicado

Freio aplicado

8: Jogo de parametros 2

A PERIGO!

trolar o freio!

Jogo de parametros 1 ativo

Ferimentos graves ou morte.

Jogo de parémetros 2 ativo

Se for utilizada a saida binaria DB00 para controlar o freio, a configuragdo da fungéo
da saida ndo deve ser alterada.

» Verifique a configuragdo dos pardmetros antes de utilizar a saida binaria para con-
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11.9.7 Fungodes de controlo

Parémetros 700 Modo de operagéao 1/2

e 701

VFC / Curva caracteristica U/f:

Este parametro € usado para configurar o modo de operagéo do conversor de frequéncia.

Configuragdo padrdo para motores assincronos. Esta configuracdo é adequado
para aplicagdes gerais, como por exemplo, transportadores de tela, mecanismos de

deslocacéao, etc.

VFC & Elevagao:

A fungéo de elevagéao disponibiliza todas as fungdes necessarias ao funcionamento
de dispositivos de elevacao simples. O controlo do freio do motor através do con-
versor de frequéncia é um pré-requisito para o correto processamento da fungdo de
elevagao. O modo de operagdo VFC Dispositivo de elevagéo afeta os seguintes

parametros:
N.° indice Sub- Nome Valor
(dec.) indice
(dec.)
300 8515 0 Rotagéo 1 de =60 rpm
arranque/paragem se a rotagao de arranque/paragem
310 8519 0 Rotagdo 2 de for configurada para um valor inferior
a 60 rpm
arranque/paragem
301 8516 Rotagdo minima 1 =60 rpm
- . se a velocidade maxima for configu-
3011 8520 Rotag&o minima 2 rada para um valor inferior a 60 rpm
303 8518 Limite de corrente 1 = Corrente nominal do motor
- se a o limite de corrente for configu-
313 8522 Limite de corrente 2 rado para um valor inferior ao valor
da corrente nominal do motor
323 8526 0 Pré-magnetizagéo 1 =20 ms
. . se a pré-magnetizacgéo for configu-
333 8531 0 Pré-magnetizagéo 2 rada para um valor inferior a 20 ms
500 8557 0 Monitorizagdo da velocidade 1 | = 3: motora/regenerativa
502 8559 0 Monitorizagéo da velocidade 2
620 8350 0 Saida de sinalizagao K1 = 5: Freio liberto
731 8749 0 Tempo de libert. do freio 1 =200 ms
. . se o tempo de habilitagdo do freio for
734 8750 0 Tempo de libert. do freio 2 configurapdo para um \?alor inferior a
200 ms
732 8585 0 Tempo de atuagao do freio 1 =200 ms
= . se o tempo de atuacéo do freio for
735 8587 Tempo de atuagéo do freio 2 configurapdo para ur$1 valor inferior a
200 ms
738 8893 0 Ativar desbloqueio do freio sem | = 0: OFF
habilitagdo do acionamento

No modo de operagéo VFC Dispositivo de elevagéo, o conversor de frequéncia verifica
se os valores configurados nestes parametros sdo permitidos.

A func¢édo de monitorizagdo da velocidade n&o pode ser desativada no modo de opera-

¢ao VFC Elevagéo.

A funcéo de desbloqueio do freio sem habilitagdo do acionamento ndo pode ser ativada
no modo de operacao VFC Elevagao.
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Frenagem de corrente continua VFC/Frenagem de corrente continua U/f:

Com esta configuragdo, o motor assincrono desacelera através de uma injegao de
corrente. Durante este processo, o motor € desacelerado sem resisténcia de frenagem
no conversor.

A PERIGO!

A frenagem por CC nao permite uma paragem controlada nem manter uma determi-
nada rampa.

Ferimentos graves ou morte.
» Utilize um outro modo de operagao!

Parametros 710 Corrente de imobilizagao 1/2

e 711 Com a funcéo de corrente de imobilizacado, o conversor fornece uma corrente ao motor

durante a fase de imobilizagéo.
A corrente de imobilizagdo garante as seguintes fungdes:

» A corrente de imobilizagdo impede a formagao de condensagéo de agua no motor e
o congelamento do freio. Ajuste a intensidade da corrente de maneira que nao
ocorra um sobreaquecimento do motor.

* Quando existe corrente de imobilizagao suficiente, a pré-magnetizagao deixa de ser
necessaria.

Com a fungéo de corrente de imobiljzagéo ativada, o estagio de saida permanece habi-
litado no estado "SEM HABILITACAO", para que o motor possa ser energizado com a
corrente de imobilizacdo. Nao é possivel uma comutac&o do jogo de paradmetros.

Em caso de irregularidade, é interrompida a alimentagdo do motor em funcdo da res-
posta a irregularidade configurada.

A PERIGO!

Por norma, a corrente de imobilizagdo nao é interrompida em caso de um timeout na
comunicacgao. A interrupgéo da corrente, em caso de irregularidade, depende da res-
posta a irregularidade parametrizada.

Morte ou ferimentos graves por choque elétrico.

* Desligue o MOVIFIT® da tensdo de alimentagao usando um dispositivo de desco-
nexao adequado e previna que esta possa voltar a ser acidentalmente ligada.

* Em seguida, aguarde pelo menos 1 minuto antes de abrir no compartimento das
ligagdes do MOVIFIT® ou do acionamento ou tocar nos contactos dos conectores
de ficha.
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Parametros
720/723, 721/724,
722/725

Parametros 731
e 734

Parametros 732
e 735

Parametro 738

176

Funcao de paragem por referéncia 1/2
Referéncia de paragem 1/2
Offset de arranque 1/2

Se a fungao de paragem por referéncia estiver ativada, o conversor de frequéncia é
habilitado quando a referéncia da velocidade for > (referéncia de paragem + offset de
arranque).

A habilitagdo do conversor é removida quando a referéncia de velocidade for inferior a
referéncia de paragem.

A

Referencia
dos geradores
de rampa

P
Referéncia
da velocidade

Referéncia de paragem  Referéncia de arranque

Offset de arranque

<

9007199746515723

Tempo de habilitagao do freio 1/2

Este parametro pode ser usado para definir durante quanto tempo o motor ainda fun-
ciona a velocidade minima apds decorrido o tempo de pré-magnetizacdo. Este é o
tempo que o freio precisa para ficar completamente habilitado.

Tempo de atuagéao do freio 1/2
Introduza aqui o tempo de atuagao do freio.

O tempo de atuagao do freio corresponde ao tempo em que a energizagdo do motor é
mantida até que o freio seja realmente aplicado.

Ativar desbloqueio do freio sem habilitagao do acionamento

Se este parametro for configurado para "LIG" é também possivel desbloquear o freio
através do bit 8 na palavra de controlo, mesmo quando ndo ha habilitagdo do aciona-
mento.

Esta funcdo s6 esta disponivel se o freio do motor for controlado pelo conversor de
frequéncia.

O freio é sempre aplicado se a unidade nao estiver pronta a funcionar.

O desbloqueio do freio sem habilitagdo do acionamento ndo esta disponivel com a fun-
¢ao de elevacgao.
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Descricdo dos parametros MOVIFIT®-FC @

Parametros para freio de tensao constante:

NOTA

O seguintes indices de parametros apenas podem ser alterados, se o estagio de saida
1 do conversor MOVIFIT®-FC nao estiver habilitado.

* Opcao freio 1/2
(Indices de parametros 10076.17/10076.117)
Ativagao das funcionalidades do freio para o jogo de paradmetros 1/2.

Configuragao Significado
0: Freio SEW O MOVIFIT®-FC controla um freio SEW.

1: Freio ndo-SEW O MOVIFIT®-FC controla um freio através da saida binaria DBOO
(24 VCC). O parametro P620 saida binaria DB0O é configurado para
"5: Freio liberto".

2: Sem freio O MOVIFIT®-FC nao controla nenhum freio.

3: Freio ndo-SEW O MOVIFIT®-FC controla um freio com auxilio de uma tensdo constante.
tensao const.

Se este indice de parametro ndo for configurado para "3: Freio nao-SEW tensdo
const.", o freio de tensdo constante n&o é controlado (valor por defeito = 0 VCC).

« Tensao continua constante 1/2
(Indices de parametros 10076.10/10076.110)

Determinacéao da tensao constante para o controlo do freio de tensao constante para
jogo de parémetros 1/2.

Gama de valores permitida: 40...250 VCC

Parémetro 770 Funcgao de poupancga de energia

Se este parametro esta configurado para o valor "LIG", o conversor reduz a corrente de
marcha sem carga.
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11.9.8 Fungodes da unidade

Parametro 802

Parametro 803

Parametro 813

Paréametro 816

Parametro 830

Parametro 835

Parametro 836

Parametro 840

Definigao de fabrica

Se o parametro for colocado em "Estado de fornecimento”, sdo repostos os valores de
fabrica de todos os parametros que possuem definicdes de fabrica e que ndo podem
ser configurados com o micro-interruptor S10.

Nos parametros

* Modo de operagao

* Tipo de motor

* Tipo de ligagao do motor

+ Etapa de poténcia do motor

que permitem ser configurados no modo "Easy" através do micro-interruptor S10, é ati-
vada a configuragédo do micro-interruptor, sempre que a definigao de fabrica "Estado do
fornecimento” estiver ativada.

Bloqueio de parametros

Se este parametro for configurado para "LIGADQ", os parametros de colocagdo em fun-
cionamento sdo bloqueados e ndo podem ser alterados (com excepg¢éo da fungéo de
bloqueio de parametros). Esta configuragdo é util quando a colocagdo em funciona-
mento da unidade e a otimizagao dos parametros foram realizados com sucesso. Uma
alteracdo dos parametros so volta a ser possivel quando este parametro for configurado
para "DESLIGADOQO".

Endere¢o SBus

Indicagdo do endereg¢o da unidade SBus da secgido de poténcia do conversor de
frequéncia

Velocidade de transmissao dos dados SBus

Indicacdo da velocidade de transmissdo dos dados da comunicagdo SBus com a
seccao de poténcia do conversor de frequéncia

Resposta a irregularidade externa

Este parametro é usado para determinar a resposta a irregularidade emitida através de
um terminal de entrada programado para "/IRREG. EXT." (s6 no modo de operagao
"Escravo SBus").

Resposta ao sinal TF

Este parametro é usado para programar determinar a irregularidade emitida pela fun-
¢ao de monitorizagdo do sensor de temperatura TF eventualmente instalado no enrola-
mento do motor.

Resposta a timeout do SBus

Este pard@metro é usado para determinar a resposta a irregularidade emitida pela fun-
¢ao de monitorizagéo do timeout do SBus.

Reset manual

Quando ocorre uma irregularidade na seccdo de poténcia do conversor, a irregulari-
dade pode ser confirmada, configurando este parametro para "LIGADQO". Apés o reset
da irregularidade, o parametro é novamente colocado para "DESLIGADQ". Se nao
existir uma irregularidade na secgao de poténcia do arranque de motor, a colocagao do
parametro para "LIGADQO" nao tem efeito.
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Lista e descricdo de parametros MOVIFIT®-MC @

Pardmetros 860 Frequéncia PWM 1/2

e 861 Neste parametro, € possivel configurar a frequéncia nominal do ciclo na saida do
conversor. A frequéncia do ciclo é reduzida automaticamente em fungéo da utilizagéo
da unidade.

Parametro 870 Descricao da referéncia PO1
Indicagdo das informagdes da palavra de dados de saida do processo PO1

Parametro 871 Descrigao da referéncia PO2
Indicagao das informacgodes da palavra de dados de saida do processo PO2

Parédmetro 872 Descri¢ao da referéncia PO3
Indicacdo das informacgdes da palavra de dados de saida do processo PO3

Parédmetro 873 Descrig¢ao do valor atual PI1
Indicagdo das informagdes da palavra de dados de entrada do processo PlI1

Parémetro 874 Descrigao do valor atual PI2
Indicagao das informagodes da palavra de dados de entrada do processo PI2

Pardmetro 875 Descri¢ao do valor atual PI3

Indicacdo das informagdes da palavra de dados de entrada do processo PI3

11.10 Lista e descricao de parametros MOVIFIT®-mC

A lista de parametros e a descrigao de parametros, estao disponiveis nas instrugdes de
operagao "MOVIMOT® MM..D com motor trifasico DRS/DRE/DRP".
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12 Configuragao dos parametros e operagcao manual com a consola DBG

12.1 Descri¢ao consola DBG

12.1.1 Funcao

A consola DBG permite parametrizar as unidades MOVIFIT® e controla-las no modo
manual. Além disso, é possivel visualizar na consola DBG, informacgdes importantes
sobre o estado da unidade MOVIFIT®.

12.1.2 Equipamento
+ Display de texto iluminado; até sete idiomas disponiveis
+ Teclado com 21 teclas
* Pode ser usado um cabo de extensdo DKG60B (5 m) para ligar a consola
» Tipo de protecao IP 40 (EN 60529)

12.1.3 Viséao geral

Consola Idioma Referéncia

DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL
[ DBG60B-01 (alemao / inglés / francés / italiano / espanhol / portugués / 1820403 1
holandés)

DE/EN/FR/FI/SV/DA/TR
DBG60B-02 (aleméo / inglés / francés / finlandés / sueco / dinamarqués / | 1820 405 8
turco)

DE/EN/FR/RU/PL/CS
(alemao / inglés / francés / russo / polaco / checo)

DBG60B-03 1820 406 6

792875147
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12.1.4 Ligacao da consola DBG

As unidades MOVIFIT® possuem uma interface de diagndéstico X50 (conector RJ10)
para parametrizagdo e operagdo manual.

A interface de diagndstico X50 esta instalada em baixo na ABOX.

-

0000 @®
QI0IOIOXSIOIS)
0000 @O

DKG60B DBG

793024907

A AVISO!

Durante a operacgao, as superficies do MOVIFIT® e das opgodes externas, por ex., da
resisténcia de frenagem, podem atingir temperaturas elevadas.

Perigo de queimaduras.

* Apenas toque no MOVIFIT® e nas opcgOes externas quando as suas superficies
tiverem arrefecido suficientemente.

Opcionalmente, a consola DBG pode ser ligada ao MOVIFIT® utilizando a opgao
DKGG60B (cabo de extensao de 5 m).

Cabo de Descrigao (= kit de entrega) Referéncia

extensao

DKG60B * Comprimento: 5m 08175837
Cabo blindado de 4 fios (AWG26)

A CUIDADO!

O indice de protegéo indicado na informagéo técnica é apenas valido se o bujao da
interface de diagnoéstico estiver corretamente montado.

Eventual danificagdo do MOVIFIT® se o bujao nao estiver instalado ou estiver insta-
lado incorretamente.

» Volte a aparafusar o bujdo com a junta apds a parametrizagao, diagnoéstico ou ati-
vacgao do modo de operagao manual.
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12.1.5 Ocupaciao das teclas da consola DBG

A figura seguinte mostra a ocupagéo das teclas da consola DBG:

(2]
(4]

(3]

[6]

[1]
(2]
3]
[4]
[5]
[6]
[7]

Tecla
Tecla
Tecla
Tecla @

Teclas <0> — <9>

Tecla @
Tecla @
[8] Tecla
[9] Tecla
[10] Tecla
[11] Tecla @
[12] Tecla Q

182

[7]
(8]

9]

(1]

(2]

792878475

Paragem

Apaga a ultima introducao

Selecao do idioma

Mudanga de menu

Algarismos 0 — 9

Mudanca de sinal

Seta para cima, sobe para o item anterior do menu
Iniciar

OK, confirma a introducao

Activa o menu de contexto

Seta para baixo, desce para o item seguinte do menu

Virgula das décimas
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12.1.6 Selecionar o idioma desejado

1. Ao ligar a unidade pela primeira vez ou depois de ativar
o estado apoés a entrega da consola DBG, é indicado no
display por alguns segundos o seguinte texto: w

EURODRIVE

1214344843

Em seguida, é indicado o simbolo para a sele¢ao do
idioma no display.

1214353419

Pressione a tecla e mantenha-a pressionada até o

idioma desejado ser indicado no display.

2. Confirme a selegdo com a tecla .
. . . ENGLISCH

A consola DBG procura as unidades ligadas ao sistema .

e indica-as na lista de sele¢ao de unidades. AR AN Sl
1214465035

12.2 Operagio do MOVIFIT®-SC com a consola DBG
12.2.1 Selecionar a secg¢ao de poténcia do MOVIFIT®-sC

1. Selecione a lingua desejada, como descrito em cima.

Com atecla @ ou com a tecla @ selecione a secgéo
de poténcia (endereco de SBus1) do MOVIFIT®-SC.

2. Confirme a selegdo com a tecla .
E exibido o menu "INDICACAO BASICA".

0: MTSP10A/OS

1214500747
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12.2.2 Menu de contexto DBG para MOVIFIT®-sC

Chame o menu de contexto com a tecla .

Para a seccao de poténcia do MOVIMOT®-SC estso disponiveis os seguintes itens no
menu de contexto da consola DBG:

MODO PARAMETROS
OPERAGAO MANUAL

804071051

COPIAR PARA DBG

DBG M. ARRANQUE
AJUSTE UNIDADE

1212582411

AJUSTE UNIDADE

SAIR

1212683403

"INDICAGAO BASICA"
"MODO PARAMETROS"

"OPERAGAO MANUAL"

"COPIAR PARA DBG"
"COPIAR PARA FIT"

"DBG M. ARRANQUE"

"AJUSTE UNIDADE"
"ASSINATURA"

"SAIR"
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12.2.3 Indicagao basica

O menu "INDICACAO BASICA" inclui uma apresentacéo das grandezas fisicas mais
importantes.

() %In

Indicagé@o para motor de arranque n&o habilitado
no modo de operagdo com um sé motor

NAO HABILITADO

792986635

() %In ) . B -
Indicacdo para motor de arranque n&o habilitado

0 %In no modo de operagdo com dois motores

NAO HABILITADO
792988299

55:3 %In

Indicagéo para motor de arranque habilitado

HABILITADO

792989963

NOTA17:

CONV. HABILIT. Mensagem informativa

792991627

() %In

Indicacao de irregularidades

IRREGULARIDADE 82
792993291
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12.2.4 Modo de parametros

O menu "MODO PARAMETROS" pode ser usado para controlar e alterar as configura-
¢bes dos parametros.

NOTA

jde

A configuragéo dos parametros s6 é possivel no modo "Expert".

Para alterar pardmetros no modo de pardmetros, proceda da seguinte maneira:

1. Chame o menu de contexto com a tecla .

MODO DE PARAMETROS
OPERAGAO MANUAL
804071051

2. Usando a tecla @ selecione o item de menu "MODO
DE PARAMETROS".

INDICAGAO BASICA

OPERAGAO MANUAL
792996619

3. Chame o menu "MODO DE PARAMETROS", usando a 3 PARAMETROS
tecla . O primeiro parametro aparece PO00 "COR- DO MOTOR
RENTE DE SAIDA 1".

Selecione os grupos principais de parametros 0 a 9 com

NAO HABILITADO
a tecla @ ou com a tecla @

792998283
4. No grupo principal de parametros, ative a fungao de P3. PARAMETROS

selecdo do sub-grupo de parametros com a tecla . DO MOTOR
O cursor intermitente move-se em uma posi¢ao para a
direita.

NAO HABILITADO
792999947

5. Selecione o sub-grupo de parametros desejado com a P30. LIMITES 1
tecla ou com a tecla @ O cursor intermitente é
posicionado sob o algarismo do sub-grupo de parametros.

NAO HABILITADO
793001611

6. No sub-grupo de parametros, ative a funcéo de selegcéo P30, LIMITES 1
de paradmetros com a tecla . O cursor intermitente
move-se uma posi¢ao para a direita.

NAO HABILITADO

793003275
7. Selecione o parametro desejado com a tecla @ ou P300 %
com a tecla . O cursor intermitente é posicionado CORRENTE DE
sob o 3.° algarismo do numero do parametro. DESCONEXAO 1150

NAO HABILITADO
793004939
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10.

11.

12.

13.

Pressione a tecla para ativar o modo de configura-
¢ao do parametro selecionado. O cursor intermitente é
posicionado sob o valor do parametro.

Configure o pardmetro desejado com a tecla @ ou
com a tecla @

e deixe o modo
. O cursor
o 3.° alga-

Confirme a configuragéo com a tecla
de configuragdo pressionando a tecla
intermitente € novamente posicionado so
rismo do nimero do parametro.

Usando a tecla @ ou atecla @ selecione o parédme-
tro seguinte ou regresse ao menu dos sub-grupos de

parametros com a tecla .

Usando a tecla @ ou , selecione um outro sub-
grupo de parametros ou regresse ao menu dos grupos
principais de parametros com a tecla .

Regresse ao menu de contexto pressionando a

tecla .

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10

P300 %

CORRENTE

DE DESCONEXAO 1
150_

NAO HABILITADO

793006603

P300 %

CORRENTE

DE DESCONEXAO 1
135_

NAO HABILITADO

793008267

P300 %

CORRENTE

DE DESCONEXAO 1
135

NAO HABILITADO

793009931
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12.2.5 Modo de operagao manual
Ativagao

A PERIGO!

Ao desligar o modo de operagao manual, os dados do processo do mestre sdo ati-
vados. Se existir um sinal de habilitagdo nos dados do processo, pode acontecer que
o acionamento ligado ao MOVIFIT® entre inadvertidamente em movimento quando o
modo de operagdo manual € desativado.

Morte ou ferimentos graves por esmagamento.

» Antes de desativar o modo de operagéo manual, configure os sinais dos dados do
processo de forma a impedir a habilitagdo do acionamento ligado ao MOVIFIT®.

+ Altere os dados do processo apenas depois do modo de operagdo manual ter sido
desativado.

Para mudar para o modo de operagado manual, efetue os seguintes passos:

1. Chame o menu de contexto com a tecla .

Selecione o item de menu "OPERACAO MANUAL" com A
MODO DE PARAMETROS
a tecla @ ou com a tecla @

Confirme a selegcdo com a tecla . COPIAR PARA DBG
COPIAR PARAFIT

1328112523

A consola encontra-se agora no modo de operagcao manual.

NOTA

O modo manual nao pode ser selecionado quando o acionamento se encontra habi-
litado ou quando o freio esta desbloqueado.

Nestes casos, € apresentada durante 2 segundos a mensagem "NOTA 17: CONV.
HABILIT." e a consola DBG regressa ao menu de contexto.

fde
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Operagao com
um sé motor

Visualizagao no modo de operagao manual

(11— 1 ACIONAMIENTO 1 ACIONAMIENTO

Nz Nz
[2]— APLIC — FREIO — APLIC — FREIO —

IR 11N
Bl— < SENTIDO <o SENTIDO
[4]—{ NAO HABILITADO -+——p | OPERACAO MANUAL  [~—I[5]
Visualizacdo durante a comutagéo 793011595
apos 2 s, respetivamente

[11 Acionamento
[2] Estado freio
[3] Sentido da rotagéo ("<----" = rotag&o no sentido anti-horario, "----> " = rotagdo no sentido horario)

[4] Estado do acionamento
[5] Visualizagdo no modo de operagao manual

Operagao

No menu "OPERACAO MANUAL", no modo de operagdo com um sé motor podem ser

executadas as seguintes fungoes:

Ajustar sentido da
rotagao

Iniciar o acionamento

Parar o acionamento

Desbloquear o freio
sem

habilitagdo do
acionamento

Usando a tecla @ selecione o item de menu "SENTIDO".
O item de menu "SENTIDO" pisca.

Confirme a selegédo com a tecla . A consola DBG indica o
item de menu "SENTIDO" de modo inverso.

Selecione o sentido da rotagdo desejado com a tecla @ ou

com a tecla @

Confirme a selecdo com a tecla .
O acionamento é iniciado com a tecla .

Durante a operacéo, a consola DBG indica a corrente atual do
motor em [%] da corrente nominal do motor Iy.

O acionamento é parado com a tecla .

Usando a tecla @ selecione o item de menu "FREIO".
O item de menu "FREIO" pisca.

O freio pode ser desbloqueado ou aplicado (sem habilitagéo do
acionamento) usando a tecla @ ou com a tecla @
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@
O,

Operagao com
dois motores

Visualizagao no modo de operagao manual

(1]—
[2]—
[3]—

[4]—

N s
1 — ACION — 2
/ N

APL FREIO APL
NAO HABILITADO
NAO HABILITADO

-

N
1 — ACION — 2
/ N

APL FREIO APL
OPERAGAO MANUAL
OPERAGAO MANUAL

~—1[5]

~— 6]

[11 Acionamento
[2] Estado freios

Visualizacdo durante a comutagéo 793011595

apos 2 s, respetivamente

[3] Estado do acionamento 1
[4] Estado do acionamento 2
[5] Visualizagdo no modo de operagao manual acionamento 1
[6] Visualizagdo no modo de operagado manual acionamento 2

Operagao

No menu "OPERACAO MANUAL", no modo de operagdo com dois motores podem ser
executadas as seguintes fungdes:

Selecionar
acionamento

Usando a tecla @ selecione o item de menu "ACIONA-
MENTO". O item de menu "ACIONAMENTO" pisca.

Confirme a selegcdo com a tecla .
Com atecla @ ou com a tecla @ selecione se 0 MOVIFIT®

* controla o acionamento 1,
* 0 acionamento 2
* ou os dois acionamentos

na operagdo manual.
Confirme a selecdo com a tecla .
(1 ACION [

APL  FREIO APL

Indicagéo no controlador do acionamento 1
NAO HABILITADO

NAO HABILITADO

793014923
(ll ACON 2
APL  FREIO APL

Indicagdo no controlador do acionamento 2
NAO HABILITADO

NAO HABILITADO
793016587

APL  FREIO APL

Indicagao no controlador do acionamento 1

NAO HABILITADO e2

NAO HABILITADO
793018251

Iniciar o acionamento Com a tecla inicia-se o(s) acionamento(s).

Parar o acionamento Com a tecla para-se o(s) acionamento(s).

190
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Desbloquear o freio
sem habilitagdo do
acionamento

Reset da
irregularidade

Desativagdo do modo
de operagao manual

Usando a tecla , selecione o item de menu "FREIO". O item
de menu "FREIO" pisca.

Com atecla ou com a tecla @ é possivel desbloquear ou
aplicar o(s) freio(s).

Confirme a selecdo com a tecla .

Se 0 MOVIFIT® controlar ambos os acionamentos na operacao
manual, o MOVIFIT® desbloqueia ou aplica os freios de ambos
0s acionamentos.

Se no modo de operagdo manual ocorrer uma irregularidade, é
apresentada a seguinte mensagem:

OPERAGCAO MANUAL OPERACAO MANUAL
<OK> = RESET <OK> = RESET
<DEL> = SAIR <DEL> = SAIR
NUMERO IRREG. -«4——p | NUMERO IRREG.
Visualizacdo durante a 793021579
comutacéo
apos 2 s,
respetivamente
Premindo a tecla DBG faz reset da

, a consola
irregularidade.

Durante o reset é exibida a seguinte
mensagem:

OPERAGAO MANUAL

POR FAVOR
AGUARDE ...

793023243
Apés reset da irregularidade, o modo de operagao manual per-
manece ativado. No display da consola é novamente indicado o
modo de operagdo manual.

Para desativar o modo de operagdo manual, prima a tecla

ou a tecla .

Aparece a seguinte mensagem de
confirmacéo:

ACTIVAR i
MODO AUTOMATICO ?

ACTIVAR=NAO OK=SIM

793019915
* Se premir a tecla , a consola regressa ao modo de ope-
ragao manual.
* Se premir a tecla
¢ao manual.
O menu de contexto aparece no display.

, a consola desativa o0 modo de opera-
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A PERIGO!

Ao desligar o modo de operagdo manual, os dados do processo do mestre sao ati-
vados. Se existir um sinal de habilitagao nos dados do processo, pode acontecer que
0 acionamento ligado ao MOVIFIT® entre inadvertidamente em movimento.

Morte ou ferimentos graves por esmagamento.

* Antes de ativar o modo de operagao manual, configure os sinais dos dados do pro-
cesso de forma a impedir a habilitagdo do acionamento ligado ao MOVIFIT®.

» Altere os dados do processo apenas depois do modo de operagdo manual ter sido
desativado.

12.3 Operacgao do MOVIFIT®-FC com a consola DBG
12.3.1 Selecionar a secgao de poténcia do MOVIFIT®-FC
1. Selecione a lingua desejada, como descrito em cima.

2. Comatecla @ ou com a tecla @ selecione a secgéo
de poténcia (enderego de SBus 1) do MOVIFIT®-FC. 0: MTFP10A/OS

Confirme a selegdo com a tecla . |
E exibido o menu "INDICACAO BASICA".

1214511627

12.3.2 Menu de contexto DBG para MOVIFIT®-FC
Chame o menu de contexto com a tecla .

Para a secc¢ao de poténcia do MOVIMOT®-FC estao disponiveis os seguintes itens no
menu de contexto da consola DBG:

+ "INDICACAO BASICA"

MODO DE PARAMETROS| * "MODO PARAMETROS"

OPERAGAO MANUAL -
+ "OPERACAO MANUAL"

804071051
COPIAR PARA DBG + "COPIAR PARA DBG"

| . "COPIAR PARA FIT"
DBG M. ARRANQUE

AJUSTE UNIDADE + "DBG M. ARRANQUE"
1212582411

AJUSTE UNIDADE + "AJUSTE UNIDADE"

| + "ASSINATURA"

SAIR

. "SAIR"

1212683403

192 Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




Configuragcao dos parametros e operagcao manual com a consola DBG (‘\ I > 12
Operacéo do MOVIFIT®-FC com a consola DBG @

12.3.3 Indicagao basica

O menu "INDICACAO BASICA" inclui uma apresentacéo das grandezas fisicas mais
importantes.

().() Hz

O - Indicacao para conversor ndo habilitado
oln

NAO HABILITADO
793026571

:2.63 Hz

53 %in Indicagdo em caso de conversor habilitado
(]

HABILITADO

793028235

NOTA 17:

CONV. HABILIT. Mensagem informativa

792991627

().() Hz

O %In Indicagao de irregularidades

IRREGULARIDADE 8
793029899
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12.3.4 Modo de parametros

O menu "MODO PARAMETROS" pode ser usado para controlar e alterar as configura-
¢bes dos parametros.

NOTA

jde

A configuragéo dos parametros s6 é possivel no modo "Expert".

Para alterar parametros no modo de parametros, proceda da seguinte maneira:

1. Chame o menu de contexto com a tecla .

MODO DE PARAMETROS
OPERACAO MANUAL
804071051

2. Usando atecla @ selecione o item de menu "MODO
DE PARAMETROS".

INDICAGAO BASICA

OPERAGAO MANUAL
792996619

3. Chame o menu "MODO DE PARAMETROS", usando
L . P1.. REFERENCIAS /
a tecla . O primeiro parametro aparece: P000 GERADORES DE RAMPA
"VELOCIDADE".

Selecione os grupos principais de parametros 0 a 9 com

NAO HABILITADO
atecla @ ou com a tecla @

793031563

4. No grupo principal de parametros, ative a fungao de P1. REFERENCIAS /
selecdo do sub-grupo de parametros com a tecla . GERADORES DE RAMPA

O cursor intermitente move-se em uma posi¢ao para a

direita.

NAO HABILITADO
793033227

5. Selecione o sub-grupo de parametros desejado com a P13, RAMPAS
tecla ou com a tecla @ O cursor intermitente é DE VELOCIDADE 1
posicionado sob o algarismo do sub-grupo de parametros.

NAO HABILITADO
793034891
6. No sub-grupo de parametros, ative a fungao de selegéo P13, RAMPAS DE
de parametros com a tecla . O cursor intermitente VELOCIDADE 1
move-se uma posi¢cao para aeita.

NAO HABILITADO

793036555
7. Selecione o parametro desejado com a tecla @ ou P131 S
com a tecla . O cursor intermitente é posicionado RAMPA t11 DESACEL.
1.0

sob o 3.° algarismo do numero do parametro.

NAO HABILITADO
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C &9,

10.

11.

12.

13.

Pressione a tecla para ativar o modo de configura-
¢ao do parametro selecionado. O cursor intermitente é
posicionado sob o valor do parametro.

Configure o paradmetro desejado com a tecla @ ou

com a tecla @

Confirme a configuragéo com a tecla e deixe o modo
de configuracdo pressionando a tecla . O cursor
intermitente € novamente posicionado sob o 3.° alga-
rismo do nimero do parametro.

Usando a tecla @ ou atecla @ selecione o parame-
tro seguinte ou regresse ao menu dos sub-grupos de

parametros com a tecla .

Usando a tecla @ ou , selecione um outro sub-
grupo de parametros ou regresse ao menu dos grupos
principais de parametros com a tecla @

Regresse ao menu de contexto pressionando a

tecla .

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10

793038219
P131 5]
RAMPA t11 DESACEL.
1.0_

NAO HABILITADO

793039883
P131 S
RAMPA t11 DESACEL.
1.3_

NAO HABILITADO

793041547
P131 s
RAMPA t11 DESACEL.
1.3

NAO HABILITADO

793043211
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12.3.5 Modo de operagao manual
Ativagao

A PERIGO!

Ao desligar o modo de operagao manual, os dados do processo do mestre sdo ati-
vados. Se existir um sinal de habilitagdo nos dados do processo, pode acontecer que
o acionamento ligado ao MOVIFIT® entre inadvertidamente em movimento quando o
modo de operagdo manual € desativado.

Morte ou ferimentos graves por esmagamento.

» Antes de desativar o modo de operagéo manual, configure os sinais dos dados do
processo de forma a impedir a habilitagdo do acionamento ligado ao MOVIFIT®.

+ Altere os dados do processo apenas depois do modo de operagdo manual ter sido
desativado.

Para mudar para o modo de operagado manual, efetue os seguintes passos:

1. Chame o menu de contexto com a tecla .

Selecione o item de menu "OPERACAO MANUAL" com
atecla ou com a tecla .

2. Confirme a selegéo com a tecla .

MODO DE PARAMETROS

COPIAR PARA DBG
COPIAR PARAFIT

1328112523

A consola encontra-se agora no modo de operagcao manual.

NOTA

O modo manual nao pode ser selecionado quando o acionamento se encontra habi-
litado ou quando o freio esta desbloqueado.

fde

Nestes casos, € apresentada durante 2 segundos a mensagem "NOTA 17: CONV.
HABILIT." e a consola DBG regressa ao menu de contexto.

Visualizagao no modo de operagao manual

(11 [2] [3]
i L
Nz Nz
In% —RAMPA— VELOC In% —RAMPA— VELOC
11N 11N
0.0 10.0 0 0.0 10.0
[6]—| FREIO APLICADO FREIO APLICADO
[5]—| NAO HABILITADO -——p» | OPERACAO MANUAL  [«—[4
Visualizagédo durante a comutagao 792873483

apos 2 s, respetivamente

[11 Corrente de saida em [% ] de Iy

[2] Aceleracédo (rampas de velocidade em [s] referidas a uma variagéo de 1500 rpm)
[3] Velocidade em [rpm]

[4] Visualizagdo no modo de operagdo manual

[5] Estado do conversor de frequéncia

[6] Estado do freio
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Operagao
No menu "OPERACAO MANUAL" podem ser executadas as seguintes fungoes:

Configurar o tempo  Pressione a tecla .
de rampa Configure o tempo de rampa desejado com a tecla @ ou @

Confirme o valor com a tecla .

Comutar entre Usando a tecla @ pode comutar entre os parametros
parametros "RAMPA", "VELOC" e "FREIO".

Mude para o parametro "VELOC".
O parametro atual configurado "VELOC" é indicado na consola

DBG a piscar.
Confirme o valor com a tecla .
Introduzir a Introduza a velocidade desejada para o modo de operagéo
velocidade manual usando as teclas numéricas <0> — <9>. Como alterna-
tiva, a velocidade pode ser alterada com a tecla @ ou com a
tecla .

O sinal determina o sentido da rotagao do motor instalado no
MOVIFIT®.

Confirme o valor com a tecla .

O acionamento é iniciado com a tecla .

Iniciar o acionamento Durante a operacéo, a consola DBG indica a corrente atual do
motor em [%] da corrente nominal do motor Iy.

Parar o acionamento O acionamento é parado com a tecla .

Desbloquear o freio  Usando a tecla @ selecione o item de menu "FREIO". O item
sem habilitacgdo do  de menu "FREIQ" pisca.

acionamento O freio pode ser desbloqueado ou aplicado (sem habilitagéo do
acionamento) usando a tecla @ ou com a tecla @

Confirme a selegéo com a tecla .
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C &9,
@

Reset da
irregularidade

Desativagao do modo
de operagao manual

Se no modo de operagdo manual ocorrer uma irregularidade,
€ apresentada a seguinte mensagem:

OPERAGAO MANUAL
<OK> = RESET
<DEL> = SAIR

NUMERO IRREG.

- P

Visualizagdo durante a
comutacao
apos 2 s,
respetivamente

OPERAGAO MANUAL
<OK> = RESET
<DEL> = SAIR

NUMERO IRREG.

793021579

Premindo a tecla , a consola DBG faz reset da irregulari-

dade.

Durante o reset é exibida a seguinte

mensagem:

OPERAGCAO MANUAL

POR FAVOR
AGUARDE ...

793023243

Apés reset da irregularidade, o modo de operagcdo manual per-
manece ativado. No display da consola € novamente indicado o
modo de operagdo manual.

ou a tecla

Aparece a seguinte mensagem de

confirmacgao:

Para desa 0 modo de operagao manual, prima a tecla

ACTIVAR )
MODO AUTOMATICO ?

DEL=NAO OK=SIM

793019915

* Se premir a tecla , a consola regressa ao modo de ope-

ragao manual.

+ Se premir a tecla , a consola desativa o modo de opera-

¢ao manual.

O menu de contexto aparece no display.

A PERIGO!

Ao desligar o modo de operagdo manual, os dados do processo do mestre sao ati-
vados. Se existir um sinal de habilitagcdo nos dados do processo, pode acontecer que
0 acionamento ligado ao MOVIFIT® entre inadvertidamente em movimento.

Morte ou ferimentos graves por esmagamento.

* Antes de ativar o modo de operagao manual, configure os sinais dos dados do pro-
cesso de forma a impedir a habilitagdo do acionamento ligado ao MOVIFIT®.

* Altere os dados do processo apenas depois do modo de operagdo manual ter sido

desativado.
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12.4 Operagio do MOVIFIT®-MC com a consola DBG
12.4.1 Selecionar a secgao de poténcia do MOVIFIT®-MC
1. Selecione a lingua desejada, como descrito em cima.
Comatecla @ ou com atecla @ selecione a secgéo

de poténcia desejada do MOVIMOT®. (Podem ser insta-
ladas até 3 secgdes de poténcia MOVIMOT®)

0: MTMP10A/OS

2. . ~
Confirme a selecdo com a tecla . o TR e
E exibido o menu "|ND|CACAO BASICA". 3:  MMDO0015-5A3
3759709835

Outras fungdes e possibilidades de sele¢gao podem ser encontradas nas instrugbes de
operacgao do respetivo conversor de frequéncia MOVIMOT®.

NOTA

No MOVIMOT® MM..D, a DBG também pode ser diretamente instalada na tomada de
diagnostico X50 do conversor de frequéncia. Para mais informagdes, consulte as ins-
trucdes de operacdo MM..D. No MOVIMOT® MM..C esta ao dispor uma indicagéo de
parametros limitada, semelhante a operagdo da DBG num médulo bus. Para mais
informacgdes, consulte as instrugdes de operagdo MM..C.

[0

12.5 Funcgdao de copia da consola DBG

Através da consola DBG pode copiar jogos de pardmetros completos de uma unidade
MOVIFIT®-FC/SC para outra unidade MOVIFIT® do mesmo tipo, como descrito a
seqguir:

1. No menu de contexto, selecione o item de menu
"COPIAR PARA DBG".

Confirme a selegdo com a tecla . |

OPERAGAO MANUAL

COPIAR PARAFIT
DBG M. ARRANQUE

1212575755
Os dados séo copiados da unidade MOVIFIT® para a
COPIANDO
consola DBG.
DADOS . ..
1212602763
2. Apo6s o processo de copia, ligue a consola DBG a outra
unidade MOVIFIT® do mesmo tipo e com a mesma posi-
¢ao dos micro-interruptores.
. No men ntex lecion item men
3 0 menu de contexto, selecione o item de menu .

"COPIAR PARA FIT".
Confirme a selegcdo com a tecla .

DBG M. ARRANQUE
AJUSTE UNIDADE
1212582411
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Aparece a seguinte indicacao:

1212589195
4. Pressione atecla .
E apresentada uma visdo geral do tipo do MOVIFIT®: o
A0015503A
EASY-MODE
1212595979

5. Pressione a tecl .
cla COPIANDO

Os dados sdo copiados da consola DBG para a unidade RS

MOVIFIT®,

1212602763

NOTA

Nas seccgbes de poténcia do MOVIMOT® MM..D, a funcao de copia apenas esta dis-
ponivel se a DBG estiver diretamente ligada & sec¢do de poténcia do MOVIMOT®
MM..D através da tomada de diagndstico X50. Para mais informagdes, consulte as
instrucbes de operagéo do MOVIMOT® MM..D.

[0
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13 Diagnéstico
13.1 Configurador de gateway

Para o diagndstico do gateway ou dos dados do processo estda ao dispor no
MOVITOOLS® MotionStudio o configurado de gateway MOVIFIT®,

13.1.1 Iniciar configurador de gateway
Para iniciar o configurador de gateway, proceda da seguinte forma:
1. Ligue o PC ou o portatil ao nivel funcional "Classic" do MOVIFIT®.
Consulte o capitulo "Ligar MOVIFIT® ao PC ou ao portatil".
2. Efetue um scan online.

Consulte o capitulo "Operagdo do MOVITOOLS® MotionStudio” / "Primeiros
passos".

[E=]MOVITO0LS&-MotionStudio - [MOVIFIT FC1¥
Project  Edb  Matwork e Settirgs  Window  Halp
D B i K

Mabaik a

o Qe
—|- ' Serial [COM 1)
— (f@ 0MTS P1A
- & Insina
@ 1 MTS1AD1S503

11

[2]

792961675

[1] Unidade de comunicagéo
[2] Secgao de poténcia

3. Inicie o configurador de gateway. Para tal, marque a unidade de comunicacao e
selecione no menu de contexto (botdo direito do rato) o item de menu [Colocagéo
em funcionamento] / [Configurador de gateway MOVIFIT] (startup / MOVIFIT
Gateway Configurator).
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13.1.2 Diagnéstico do gateway

Para visualizar o estado da irregularidade e o estado do gateway, proceda da seguinte
forma:

1. Inicie o configurador do gateway como descrito em cima.
2. Chame o separador "Parametros do gateway" (Gateway parameters).

B Tood start page i MOVIFITE Gateway Condigurator felassic PH(MTE. B8]

MOVIFIT& Gateway Configurator
Unii ] % Gatwamy paramessrs. B Process data monitor |
Caorfiguration
I& [ ) o | | Rehain -
Lirit type MTF 208 Hartenarce R -
Sigrature aps FN T

Firmsare gatsway =
Linit replacement function OF

Faul sizies o fault [2]
1]
Feturn code of wverter for unit .
replacement
Fiwlzzus type Mo fadts
3940554379

[1] Estado da irregularidade
[2] Estado do gateway

No capitulo "Servigo" estdo disponiveis sobre forma de tabela (lista de irregularidades)
informagdes detalhadas sobre possiveis causas e medidas a tomar em caso de irregu-
laridades da secgéo de poténcia (FC/SC) e do gateways.
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13.1.3 Diagnéstico dos dados do processo

Visualizagdo dos
dados do processo

Para o diagndstico dos dados do processo (p.ex. durante a colocagdo em funciona-
mento), abra o configurador de gateway no MOVITOOLS® MotionStudio. No separador
"Monitor dos dados do processo" (Process data monitor) sdo apresentados os dados
do processo que sdo trocados entre o controlador e todos as outras unidades
configuradas.

Para visualizar os dados do processo, proceda da seguinte forma:

1. Chame o separador "Monitor dos dados do processo" (Process data monitor) para
visualizar o estado do gateway [1] e os dados do processo [2] [3].

MOVIFIT® Gateway Configurator

Linit a B Gatewsy parameters B Frocess dats manitor T b

(1] v
iE NN Standmodell - Lesstungateil (MTF_A0015-543) i
[2] e 5524 Fi2
FO2 |4 ) 0 L
B3 —Mus ] Process data power section it Bl

MTF-Standmodell (MTF E20)
R —Trs
— ﬂ _— C—

2660493835

[l

[11  Estado do gateway
[2] Dados do processo — secgao de poténcia
[3] Dados do processo — entradas e saidas digitais
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13.2 Funcgdao de substituigcdo da unidade

13.2.1 Descrigao

O nivel funcional "Classic" do MOVIFIT® FC/SC tem ao dispor uma fungao de monito-
rizacdo. Apds um novo arranque, esta funcao verifica se a EBOX foi substituida. Apds
a substituicado, o software transfere o registo de dados memorizado da ABOX para a
nova EBOX. A fungdo de substituigdo da unidade apenas é necessaria quando a uni-
dade MOVIFIT® e colocada a funcionar no modo "Expert". No modo "Easy", a configu-
ragao dos parametros é transferida para uma nova unidade (do mesmo tipo) através da
posi¢do do micro-interruptor.

Esta funcéo requer que a MTS11A015=503=P 10R=-00

e|etrénica de Contro|o da Ew MOVIFIT SO#:01. 8508099801 . B(
. . Ei / Inpul Au i
unidade disponha da correta 7 ;",:’m S o
EURODRIVE

versdo do firmware: T Jamme bow M0 L
D=7E646 Bruchsal T= =-25...480"C
Motorstarter Feldbus/Fieldbus: Profibus/
Motor starter
Hade in Germsny St [ES—— ]

atus: 14 10 10 —— 10 1]
e ey
|

11
[1] Versao do firmware do controlador

13.2.2 Ativar fungao de substituicdo da unidade

1. Ligue o PC ou o portatil ao nivel funcional "Classic" do MOVIFIT® ou através da
tomada de diagndstico (ver manual de instrugées "MOVIFIT® ..") ou através do bus
de campo.

Inicie o software MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Efetue um scan online.

Project Edit Metwork View Flugin  Settings  Window  Help

De- H &O . 1} [+ Scan Bl
Netzwerk 1
E‘ P11A

-] Serial Ccom 13 USE)

1] =4 0: MTF..P10A

E|'L' Intermal

2l £ 1: MTF.ADD115A3

3. Coloque a secgao de poténcia do MOVIFIT® a funcionar (p-ex. MTF...A0015-5A3)
[2] (consulte o capitulo "Parametrizacdo da secc¢ao de poténcia/Colocagdo em fun-
cionamento do freio/motor com MOVIFIT®-.." (— pag. 122)). O modo "Expert" tem
de estar ativo (mico-interruptor S10/1 = "ON").

Como alternativa, é possivel ajustar os parametros das unidades na estrutura em
arvore do MOVITOOLS® MotionStudio.
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4. Apo6s a colocagao em funcionamento dos parametros da secgéo de poténcia, clique
com o botdo direito do rato no painel de controlo [1] e selecione o item de menu
"Colocagao em funcionamento"/"Configurador de gateway" (Startup / Gateway con-
figurator). Aparece o menu seguinte:

l'q P VIT L= agiewdy WUNgui gLl |[DIspie (... roiusy))
MOVIFIT® Gateway Configurator
Unit 1 oﬁ Gateway parameters "Ml Frocess data moniter |

I-.@' ‘ Restore data ‘ ‘ Backup data ‘ ‘ Reset ‘
Gatevay ss
Unit type [MTF_P10A OK!
Signature |Bei5piel
Firmware gateway |152'|] 7a6 414
|Init replacement function |OH ﬂ

5. Clique no botado [Guardar dados] (Save data).

« Os dados do MOVIFIT®-FC ou do MOVIFIT®-SC sdo memorizados na ABOX
MOVIFIT®.

» A funcéo de substituicdo da unidade também ¢é ativada.

Caso nao pretenda a recuperagéo automatica dos dados apds substituicdo da uni-
dade, selecione o valor "Desligado” (OFF), na lista de selegédo "Fungéo de substitui-
¢ao da unidade" (Unit replacement function). Mesmo assim, os dados sdo memori-
zados na ABOX e podem ser transferidos manualmente com o botdo [Restaurar
dados] da ABOX para a EBOX. O ultimo estado de inicializagdo guardado pode ser
recuperado independentemente da fungao de substituicdo da unidade.

NOTA

Se os parametros da secgao de poténcia forem alterados apods terem sido guardados,
€ necessario voltar a guardar os parametros na ABOX através do botdo [Guardar
dados]. Essa acao € obrigatéria, pois caso contrario ndo sao transferidos para a
EBOX os parametros da secg¢ao de poténcia atuais.

[0
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13.2.3 Substituicao da unidade

1.

Desligue a unidade MOVIFIT® da tensao de alimentagdo e previna que esta possa
voltar a ser acidentalmente ligada.

. Remova a EBOX utilizada até agora da ABOX.

(ver manual de instrugdes "MOVIFIT®" capitulo "Mecanismo central de abertura e
de fecho")

Transfira as configuragdes dos mico-interruptores da EBOX antiga para a EBOX
nova.

. Tenha em atencgéo para instalar apenas uma EBOX

* do mesmo tipo (MOVIFIT®-FC / MOVIFIT®-SC)

+ da mesma poténcia

* com a mesma interface de bus de campo

* e do mesmo nivel funcional "Classic" / "Technology"
na ABOX.

Instale a nova a EBOX na ABOX.

. Volte a ligar a tensao de alimentagao.

Depois de ter instalado uma EBOX permitida na ABOX e de a fungao de substituicdo
da unidade ter sido ativada, o software transfere o registo de dados memorizado,
automaticamente da ABOX para a nova EBOX e fica novamente operacional.
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13.2.4 Combinagdao ABOX/EBOX nao permitida

Se for colocada na ABOX uma EBOX nao permitida, a EBOX emite a irregularidade
F121 "substituicao da unidade automatica" (automatic unit replacement).

A irregularidade F121 ¢ exibida no "Configurador de gateway MOVIFIT®" (MOVIFIT®
Gateway Configurator) no estado de irregularidade, no separador "Parametros do
gateway" (Gateway parameters):

m MOVIFIT® Gateway Configurator [Beispiel (MTF...P104A)] [!_:E Parameter tree [Unnamed (MTF._ADD11-543)]

MOVIFIT® Gateway Configurator

Lnit 2 o‘& Gateway parameters "I Frocess data menitor |

I-.@' ‘ Restore data ‘ ‘ Backup data ‘ ‘ Reset ‘
Glevay st
Unit type [MTF_P10a oKl
Signature |Bei5piel
Firmware gateway |132'I] 746414
|Unit replacement function |0H j
Fault status F121 Fault "Automatic unit

replacement” (65535

2335141387
Com o botao [Reset], todas as mensagens de irregularidade s&o repostas.

Se a recuperagao automatica dos dados da seccao de poténcia tiver sido interrompida
com a irregularidade F121, devido a uma poténcia desigual, € necessario voltar a rea-
lizar o procedimento de inicializagdo para a secgédo de poténcia apés a eliminagao da
irregularidade (ver capitulo "Parametrizagcao da secgao de poténcia/Colocagédo em fun-
cionamento do freio/motor com MOVIFIT®-.." (— pag. 122)).

NOTA

Para mais detalhes relativamente a possiveis causas e medidas a tomar em relagao
a irregularidade F121, consulte a lista de irregularidade referente ao gateway, dispo-
nivel no capitulo "Diagndstico”.

fude
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13.3 Diagnéstico via Web

As versdes Ethernet das unidades MOVIFIT®-Classic possuem uma pagina Web para
um diagndstico simples via Web. Para aceder a pagina inicial, inicie o seu browser e
introduza por exemplo, o seguinte enderego:

* http://192.168.10.4 (configuragéo de fabrica)
Através da pagina web, tem acesso a informagao sobre os servigos e de diagnostico.

13.3.1 Pré-requisitos de software

A péagina Web foi testada com Microsoft® Internet Explorer 5.0/ 7.0 e Mozilla® Firefox
2.0. Para poder apresentar elementos dindmicos, tem que ter instalado o Java 2 Run-
time Environment SE, v1.5.0_3 ou versao superior. Se o Java 2 Runtime Environment
ndo estiver instalado no seu sistema, o programa efetua uma ligagdo ao gestor de
downloads Java e inicia, apds confirmagao, automaticamente o download dos compo-
nentes. Se surgirem problemas durante o download, podera também descarregar o
Runtime do site www.sun.com, e instala-lo manualmente no sistema.

13.3.2 Configuragdes recomendadas para o browser

» Utilize sempre a versao mais recente do seu browser.
« Java-Script tem de estar activado (configuragédo por defeito).
» Janelas popup tém de ser permitidas.

13.3.3 Configuragdes de seguranga

208

Se utilizar uma firewall, pode acontecer que o firewall bloqueie o acesso a unidade
Ethernet MOVIFIT®. Neste caso, autorize o trafego de dados TCP/IP e UDP/IP.

O Applet pede para aceitar a instalagdo de um certificado. Selecione "Executar" quando
Ihe for pedido para tal. Para evitar que aparece sempre a janela de pedido de autoriza-
¢do quando o moédulo é executado, ative a caixa de verificagao "Autorizar sempre o con-
teudo deste proprietario"; o certificado é entdo importado na lista de certificados do
Java 2 Runtime:

Warnung -Sicherheit x
Die digitale Signatur der Anwendung kann nicht /;

verifiziert werden. Mochten Sie die Anwendung
ausfahren?

Name: sewdppletsMaviEWeb, Jappletweb
Urheber: SEW Eurodrive GmbH & Cao, KG

WYon: http:ff10.1.22.180

Ausfihren | Abbrechen I

) Die digitale Signatur kann nicht von einer wertrauenswirdigen Guelle
' werifiziert werden, Fahren Sie nur fort, wenn Sie der Guells der reitere Infarmmationen,..
Anwendung vertrauen,

2662751243
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13.3.4 Estrutura da pagina inicial do MOVIFIT® (SC/MCI/FC)
A figura seguinte mostra a pagina inicial do MOVIFIT®:

5 fintrietestechnic von SEW-CURODRIVE - Muzills Frefos. 2101
Debs  Dosbeken  Anscht  Cheonk  Lessoechen  Edras  bife

Jm - : A L hifan. 2 o) * |l [

B LED W it - wlgnda ® SEPHTM 8.0 (HTML . [ 225 debve uden - 1. [ Horecags Ervichhn... || Blidatentand =

Diagosis-Homepage -
MOVIFIT - SC/MC/FC -

M—
- Bt 2
it e S
(3]
[4]
Home Cankect
O St I—
Feitia
2662753931

[1] Barra de navegagao

[2] Janela principal (Home)  Bot&o para iniciar o Applet de diagnéstico

[3] Janela principal (Home) | Botdo para visualizar a ajuda da pagina inicial

[4] Janela principal (Home) | Botao para reencaminhar a pagina de documentagéo da série MOVIFIT®

(requer acesso a Internet)
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13.3.5 Estrutura do Applet de diagnéstico
A figura seguinte mostra a estrutura do Applet de diagnéstico:

& e S b s pea gt griasl e, Ligpler Wl clms. =101 %]
Applet
' 3 [#] -] [0 3]
[1] i vﬂ’:’u_l:“\; NOVFTMTN . E207* i
[2] .cl.‘_'-l-- W TR | Deagrarsin
= Senw ipesn Fagin - HelViess
.... MM T M %, mutheriication [
[4]
L _hblll—‘:':q-..—..-- Fahs Faul [5]
Appiet § eitatet
2662756619
[1] Estrutura em arvore / Na estrutura de arvore é indicada no n6 de rede "My-Network-Tree" a
Visao geral unidade Ethernet MOVIFIT®. Os sub-sistemas da vers&o da unidade s&o

indicados como sub-segmentos. Estes sistemas poderéo conter apare-
lhos adicionais.

[2] Menu popup ao fazer um | A navegacgao para os plugins das varias unidades é feita fazendo um
clique com a tecla direitado = clique com o botédo direito do rato sobre a respetiva unidade. Aparece
rato sobre uma unidade na | uma janela popup que o guiara até aos plugins da respetiva unidade.
estrutura Além disso, é possivel editar as configuracdes de acesso as unidades
Ethernet MOVIFIT® (ver capitulo "Protegao contra o acesso”).
A opc¢éo "Scan" esta disponivel fazendo um clique com a tecla direita do
rato sobre o n6 da rede. Clique sobre o botdo para iniciar a detegdo de
novas unidades e visualiza-las na estrutura em arvore.

[3] Barra de ferramentas
(selegao rapida via botoes)

a]  [o] [c] [d] le] [fl ld]
2663193483

[a] Efetuar um novo scan e atualizar a estrutura em arvore
[b] Abrir o plugin para a unidade selecionada na estrutura em arvore
[c] Plugin de visédo geral (Overview) para a unidade selecionada;
ver capitulo "Plugin de visdo geral (Overview)"
[c] Fechar o plugin selecionado
[d] Configuragdes para a comunicagdo via Ethernet e para o Scanner
[e] Comutar entre modo de janela e modo Applet
[f] Indicagdo do didlogo informativo

[4] Janela de plugin Consulte o capitulo "Janela de plugin".
[5] Tabela de estado e A tabela é visivel por defeito. Todas as unidades sub-unidades detetadas
estado da unidade pelo scan sao indicadas na lista. A tabela de estado envia pedidos de

parametros a unidade de forma ciclica. Por esta razao, esta tabela pode
também ser fechada com o botéo de estado (canto inferior direito).
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Plugin de visgo
geral (Overview)
" ‘
[a]
[b]
C——
2663196171

[1] Unidade principal

Unidade principal que funciona ligada diretamente a rede.

[2] Indicagédo dos dados do
processo

Indicagao dos dados do processo, caso as unidades possuam uma
interface de parametros integrada.

[3] Sub-unidades (neste
caso: ligadas via serial —
MOVIMOT®)

Um cliqgue com a tecla esquerda do rato abre a pagina de plugins
correspondente,

Um cliqgue com a tecla direita do rato permite efetuar um pedido de
parametros,

ou navegar para as paginas de plugins.
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Janela de plugin

Applet
Prograrm Tree Phigin Windows  Help

&

e I3

(=]

-

& Aqplet A bt sewpple s oW e, Apphet Web.cass

=10 x|

, & overview | & P-Parameter

M—

[2]

Sighature
Dind ity

[3]

Cpoer ating Time

Farmmiaran er sion

Stafus

Applel gestarel

o' Hesdiag Gatoway

Conveynr-Left Edit
MOPAFITMTM_E208)
D

h 0

18208734
1.0

F113 - Error in peripherals | peripheral grme

i Eaatus

2663198859

[1] Separador para os plugins
abertos

Se estiverem abertos varios plugins (por ex., plugins de varias
unidades), os plugins sdo indicados neste separador.

[2] Separador dentro do plugin
(visualizagao das indicagoes
dos parametros implementados)

Se a unidade selecionada possuir varias rubricas de visualizagao,
estas rubricas sao visualizadas neste separador.

[3] Janela principal com
valores indicados e imagens

Na janela principal sdo visualizados os parametros.
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13.3.6 Protecao contra o acesso

Pode proteger o acesso aos parametros do acionamento e as informagdes de diagnostico
com uma palavra-chave. A protecdo contra o acesso esta desativada por defeito. Pode
ativar a prote¢éo contra o acesso especificando uma palavra-chave [2] e desativar a pro-

C &9,

13

@7

tecdo apagando a palavra-chave (introduzindo um espago como palavra-chave).

Se a protegdo contra o acesso estiver ativada, aparece uma janela de dialogo para o

login [1] com pedido para introducdo da palavra-chave.

My Network-Tree
=2 {10,122 180 C ool aff Mo

2 Serial
| o

= Serial

Open Plugin - Diaghosis
=" Open Plugin - NetView

® 3 o authentification

2 Serial

IHT

Internal

[1] Login

4 SMLP-LogIn

User: OBSERVER
Password:
Login Cancel
2663203211

-

70 Login ... — [1]
‘¥ Logout ...
Config Login ... ——— [2]

[2] Config-Login

& 5MLP-Authent -Config |
o
\é}

User: OBSERVER

Password:

Niew Passwiornd

Passweord:

Verify:

Login Timeout

Timeout [msf | 30000
Cancel

Chanie

2663204875
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14 Assisténcia
A CUIDADO!

Perigo de danificagdo dos componentes em consequéncia de trabalhos incorretos no
MOVIFIT®,

Eventuais danos materiais!

* Reparacgdes dos acionamentos da SEW s6 podem ser executadas por técnicos
especializados.

+ Em caso de problemas, entre em contacto com a assisténcia técnica da
SEW-EURODRIVE.

As irregularidades apresentadas na lista seguinte sdo exibidas nos seguintes pontos:

* na palavra de estado da secgéao de poténcia (ver capitulo "Descrigdo dos dados do
processo")

(MOVIFIT®-FC / -SC, MOVIMOT®)

* no estado online da secgao de poténcia no software MOVITOOLS® MotionStudio

« no configurador de gateway MOVIFIT®

* na arvore de pardmetros da secg¢ao de poténcia nos seguintes parametros:
— PO012 Estado de irregularidade
— P080 — P084 memoria de irregularidades 0 — 4

14.1 Lista de irregularidades gateway
A tabela seguinte apresenta as irregularidades que podem ocorrer relacionadas ao
gateway:
A resposta a irregularidade definida de fabrica é apresentada na coluna "Resposta”.
Irregularidade Sub-irregularidade
Co- Significado | Resposta Codigo | Significado Causa possivel Medida a tomar
digo
25 Irregulari- Desliga- 0 Irregularidade * Problemas de ligagéo » Ligar a EBOX de modo
dade mento "EEPROM" entre EBOX e ABOX controlado a ABOX e
"EEPROM" | imediato + Dados incorretos no ligar a alimentagéo de
EEPROM 24V
+ EEPROM com defeito » Estabelecer o estado
na ABOX de entrega e voltar a
parametrizar a unidade
*  Se o problema ocorrer
de novo, contactar a
assisténcia técnica da
SEW-EURODRIVE.
ABOX da nova verséo & « Efetuar a atualizagéo
incompativel com a EBOX de firmware da EBOX
da versao anterior
28 Irregulari- Desliga- 0 Irregularidade "Timeout |+ O mestre de bus foi «  Verificar funciona-
dade mento do bus de campo" desligado mento do mestre de
"Timeout imediato * Ruptura da cablagem bus
do bus de do bus »  Controlar cablagem do
campo" bus quanto a rupturas
37 Irregulari- Desliga- 0 Watchdog do sistema Irregularidade no sistema * Repor estado do
dade mento de transbordamento fornecimento
"Watchdog imediato * Se o problema ocorrer
do sistema" de novo/repetida-
mente, contacte o
servigo de assisténcia
da SEW
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Irregularidade

Sub-irregularidade

Co- Significado | Resposta Codigo | Significado Causa possivel Medida a tomar
digo
38 Irregulari- Desliga- 0 Irregularidade no Irregularidade no sistema * Repor estado do
dade mento software do sistema fornecimento
"Fungbes imediato * Se o problema ocorrer
tecnolégi- de novo, contactar a
cas" assisténcia técnica da
SEW-EURODRIVE.
45 Irregulari- Desliga- 0 Irregularidade geral Uma unidade com o nivel Contacte o servigo
dade "Inicia- | mento durante a inicializagédo funcional "Technology" foi de assisténcia da
lizagdo do imediato trocada acidentalmente por SEW-EURODRIVE.
sistema"” uma unidade com o nivel
funcional "Classic"
97 Irregulari- Desliga- 0 Irregularidade ao copiar | *  Irregularidade durantea |« Repita o processo de
dade mento um registo de dados transferéncia de dados/ copia
"Cépia dos | imediato ligagédo ao PC « Estabeleca novamente
parametros" * Interrupgéo da tensao de o estado do forneci-
alimentagao durante o mento e volte a para-
processo de copia metrizar a unidade
98 Irregulari- Desliga- 0 Irregularidade "CRC Falha soma de controlo na * Repor estado do
dade "CRC | mento incorreto via flash area flash interna fornecimento
incorreto imediato interna" *  Substituir a unidade
via flash
interna"
111 Irregulari- Apenas 0 Participante
dade indicacao indisponivel
"Timeout na
comunica-
¢ao com Para mais detalhes sobre causas e medidas, tenha como
0s partici- base a descri¢éo detalhada da irregularidade seguindo
pantes esta tabela
ligados"
112 Irregulari- Apenas 0 Irregularidade
dade indicacao "Periferia"
"Periferia"
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Irregularidade Sub-irregularidade

Co- Significado | Resposta Codigo | Significado Causa possivel Medida a tomar

digo

121 Irregulari- Desliga- 40 Irregularidade no Irregularidade interno da + Contacte o servigo
dade "Subs- | mento acesso ao suporte unidade de assisténcia da
tituicdo da imediato de armazenamento SEW-EURODRIVE.
unidade * Se airregularidade
automatica" persistir, envie o

MOVIFIT® para o
servigo de assisténcia
técnica da SEW para
ser reparado.
41 Dados invalidos no Na ABOX estdo memori- * Realizar backup de
suporte de armazena- zados dados invalidos. dados.
mento Causa: fungéo de substitui-
¢ao da unidade foi ativada
sem backup de dados
288 Irregularidade durante Verséo do firmware da » Verificar SBus quanto
atualizagdo automa- unidade escravo néo é a carga adicional
tica/identificagédo da apropriada. *  Diminuir a carga do
unidade do 1.° escravo | SBus esta sobrecarregado. SBus, eliminando,
nao pode ser lida. p.ex., engenharia
através de SBus.
*  Substituir a secgéo
de poténcia.
289 Sem dados do Sem dados da secgao de * Realizar backup de
1.° escravo no suporte poténcia interna guardados dados
de armazenamento na memoria
290 Irregularidade durante » Erro durante a transmis- | « Ligar a EBOX de modo
a leitura dos dados do séo dos dados controlado a ABOX e
1.° escravo * lIrregularidade na liga- ligar a alimentagéo de
¢éo entre EBOX e ABOX 24V
» Efetuar o reset
291 Irregularidade duranteo | +  Carga do bus no SBus *  Verificar SBus quanto
download dos dados do demasiado elevada. a carga adicional
1.° escravo * Bloqueio de pardmetros |+ Diminuir a carga do
esta ativado. SBus, eliminando,
« No MOVIFIT® esta ati- p.ex., engenharia
vado o modo "Easy". através de SBus.
*  Ativar o modo "Expert"
no MOVIFIT®,
* Remover bloqueio de
parametros (P803).
292 Irregularidade ao Carga do bus no SBus »  Verificar SBus quanto
guardar os dados do demasiado elevada. a carga adicional.
1.° escravo *  Diminuir a carga do
SBus, eliminando,
p.ex., engenharia
através de SBus.

126 Irregulari- Apenas 1 Irregularidade ao » Erro durante a transmis- | < Verificar ligagédo ao
dade no indicagao atualizar valores de séo dos dados conversor FO.
conversor diagnostico FO * lIrregularidade na liga-

FO ¢ao entre EBOX/ABOX e
conversor FO
255 Irregularidade interna Conversor FO com defeito e Substituir conversor FO
no conversor FO
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Irregularidade F111 — Irregularidade no sistema

No caso de irregularidades de comunicagao para unidades subordinadas ¢ ativada a irre-
gularidade "F111: Estacao n&o pode ser acedida": A comunicagao interna ou externa do
bus do sistema com falha (timeout). As entradas e saidas binarias e os acionamentos que
continuam a receber dados do processo, continuam a poder ser controladas.

Em caso de uma irregularidade no sistema "111", & visualizado o cddigo de irregulari-
dade 111 "Estagao nao pode ser acedida" na palavra de estado 1 da palavra de dados
de entrada do processo PI1 do acionamento onde ocorreu a irregularidade.

No MOVIFIT®-SC , este cédigo de irregularidade é visualizado nas duas palavras de
estado (PI1 e PI2). Desta forma, a irregularidade "111" podera também ser detetada
segundo o0 mesmo mecanismo por um bloco de fungbes no programa da aplicagéo, que
controla o acionamento de nivel inferior e 0 seu estado e que monitoriza os seus
estados de irregularidade.

Acionamentos MOVIMOT®, com irregularidade na comunicagao RS485 com a unidade
MOVIFIT®-MC s&o automaticamente imobilizados apos 1 segundo, e permanecem
parados até receberem novos dados do processo validos. No MOVIMOT® MM..D, este
tempo timeout pode ser configurado.

Um acionamento MOVIFIT®-FC ou -SC para no caso de uma irregularidade "111"
dentro de 100 ms. Por questoes de seguranca, a predefinigao de fabrica nao per-
mite ser alterada.

A PERIGO!

Perigo de esmagamento devido a um arranque involuntario do acionamento.
Ferimentos graves ou morte.

* O erro de sistema "111" é automaticamente resetado quando o acionamento de
nivel inferior voltar a ser acedido. Apds a inicializagdo da comunicacao do sistema,
0s acionamentos voltam a receber automaticamente os dados atuais do processo.

» Se, por motivos de seguranga, tal ndo for permitido, a unidade devera ser desligada
da alimentacao antes de se proceder a eliminagao da causa da irregularidade.

A figura seguinte mostra a irregularidade de sistema 111 "Estagado ndo pode ser ace-
dida" na palavra de estado:

Byte n+1 Byte n

Cadigo de irregularidade olol1]0lolo]ol|oll@o

=111(6F, )
\—5: Irregularidade / Aviso
111: Estagdo nao esta disponivel
9007200047649419
Unidade Palavra de entrada do Significado
processo
MOVIMOT® PI1: Palavra de estado 1 » Cddigo de irregularidade 111 (6F ), bit 5

(irregularidade) = "1",
todas as restantes informagdes de estado
permanecem inalteradas

MOVIFIT®-FC PI1: Palavra de estado 1 » Cddigo de irregularidade 111 (6F¢y), bit 5
(irregularidade) = "1",

todas as restantes informagdes de estado
permanecem inalteradas
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Unidade Palavra de entrada do Significado
processo
MOVIFIT®-sC PI1: Palavra de estado SC |+ Codigo de irregularidade 111 (6Fpey), bit 5
Operagdao com um (irregularidade) = "1",
s6 motor todas as restantes informagdes de estado
permanecem inalteradas
MOVIFIT®-sC PI1: Palavra de estado SC, + Coddigo de irregularidade 111 (6Fey), bit 5
Operagao com dois | motor 1 (irregularidade) = "1",
motores PI11: Palavra de estado SC, todas as restantes informagdes de estado
motor 2 permanecem inalteradas

14.1.2 Irregularidade F112 — Aviso de periferia

14.1.3 SYS-Fe STO

Causa

O aviso de periferia - irregularidade F112 é exibido quando o interruptor de manutengao
esta em "Off", existe um curto-circuito no terminal 1O ou a alimentagéo de 24 V-S nao
esta presente.

No configurador de gateway é exibido como estado da irregularidade F112 irregulari-
dade "Periferia":1.

A irregularidade concreta pode ser lida na palavra de estado (— péag. 76):

3943809931

Se a "Paragem segura" (STO) estiver ativada, as unidades MOVIMOT® ligadas sao
desligadas no MOVIFIT® MC ou a seccao de poténcia é desligada no MOVIFIT® FC.

Consequentemente, a eletrénica de controlo MOVIFIT® regista um timeout de comuni-
cagao e reporta a irregularidade do sistema (SYS-F) ao controlador de nivel superior.

No entanto, a "Paragem segura" (STO) nao representa nenhuma irregularidade da uni-
dade, mas antes um estado da unidade.

14.2 Lista de irregularidades MOVIFIT®-MC

fude

NOTA

As irregularidades ligadas ao MOVIFIT®-MC ocorrem no conversor MOVIMOT® que
esta ligado.

A lista de irregularidades do conversor MOVIMOT® podem ser encontradas no
manual de instru¢des do conversor MOVIMOT®.
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14.3

Lista de irregularidades MOVIFIT®-SC

A tabela seguinte apresenta as irregularidades que podem ocorrer no MOVIFIT®-SC:

v

A resposta a irregularidade definida de fabrica € apresentada na coluna "Resposta".
A letra (P) significa que a resposta é programavel e pode ser desativada.

Irregularidade

Sub-irregularidade

Co- Significado | Resposta Co- Significado Causa possivel Medida a tomar

digo digo

00 Sem falha - - - - -

01 Sobrecor- Desliga- 3 Irregularidade A corrente de saida medida » Verificar parametrizagdo.
rente mento sobrecorrente/ do acionamento 1 ou 2 ultra- |« Reduzir a carga do

imediato Limitagdo acionamento 1 | passa a corrente de descone- acionamento.
4 Irregularidade xao configurada para a
duragéo do tempo de desace-
spb_r ecgrrent_e/ leragéo configurado.
Limitagédo acionamento 2

06 Falha de Desliga- 1 Irregularidade falha Falha de fase na alimentagdo |+ Verificar cabo de
fase na mento de fase na alimenta- ocorreu durante a detegao da alimentagéo apés
alimentagdo | imediato cao/falha de fase na alimentacao. falha de fase.

alimentacéo durante Nota:

fase de inicializag&o Uma falha de 2 fases da ali-
2 Irregularidade falha mentag&o nao conduz a irre-

de fase na alimenta- gularidade "Falta de fase na

caolfalha de fase com | alimentagdo”, mas sim, ao

o sistema a trabalhar estado "Nao pronto a fun-

cionar, 24 V" sem indicagao

de irregularidade.

09 Colocagao Desliga- 99 Irregularidade durante a | No modo de operagdo com » \Verificar a sequéncia
em funcio- mento ime- colocagao em funciona- | dois motores, as fases de ali- de ligacéo das fases
namento diato P201 mento/sequéncia das mentagéo L1, L2 e L3, tém de de alimentagéo.

ligagdes das fases de ser ligadas aos terminais de * Trocar 2 fases de ali-

alimentagéo ligacdo pela sequéncia cor- mentagéo, de modo a
reta. Os dois motores s6 se garantir um campo rota-
movimentem no sentido hora- tivo no sentido horario.
rio, se as fases do motor esti-

verem ligadas corretamente.

O MOVIFIT® reconhece uma

sequéncia incorreta de fases

e emite uma irregularidade.

Desliga- 100 Irregularidade durante a | Sé no modo de operagdo com | «  Ligar o motor ao terminal
mento colocagao em funciona- | um s6 motor: correto (X8).
imediato mento/ligagéo do motor | . O motor esta ligado ao » Desligar o segundo
acionamento 2 terminal errado (X9 em motor (X9)
vez de X8). Atencgao:

« Estéo ligados 2 motores. | No modo de operagcdo com
um s6 motor s6 pode ser
ligado um acionamento
aos terminais previstos
para o acionamento 1.

11 Tempera- Desliga- 4 Irregularidade sobre- S6 no modo de operagdo com | « Reduzir a carga.
tura exces- | mento temperatura moédulo dois motores: *  Garantir o arrefeci-
siva imediato eixo/utilizagéo na A utilizagao total dos aciona- mento.

operagéo S3 mentos é demasiado elevada.

5 Irregularidade sobre- A temperatura medida parao |+ Reduzir a temperatura

temperatura moédulo dissipador ultrapassou o valor ambiente.

eixo/limite da tempera- | limite permitido. * Impedir a acumulagéo

tura do dissipador de de calor.

calor ultrapassado * Reduzir a carga do acio-
namento/dos aciona-
mentos.

17 - Irregulari- Desliga- dif. Irregularidade na CPU Motor de arranque avariado, *  Verificar e melhorar

23 dade de mento possivelmente devido a ligacdes a terra e
sistema imediato efeitos de CEM. blindagens.

» Contactar o servigo
de assisténcia da
SEW-EURODRIVE se a
irregularidade persistir.
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v

Irregularidade

Sub-irregularidade

Co- Significado | Resposta Co- Significado Causa possivel Medida a tomar
digo digo
25 EEPROM Desliga- 0 Irregularidade na Falha no acesso a EEPROM | « Estabelecer estado do
mento EEPROM fornecimento (P802) e
imediato executar novamente a
colocagao em funciona-
mento.
+ Contactar o servigo
de assisténcia da
SEW-EURODRIVE se a
irregularidade persistir.
26 Terminal Desliga- 0 Irregularidade no ter- Sinal "0" esta presente no * Eliminar a causa da irre-
externo mento minal externo (s6 no terminal que foi programado gularidade, se necessa-
imediato (P) escravo SBus) para a funcionalidade rio voltar a programar o
P830 "/Irregularidade externa". terminal.
31 Sensor Desliga- 100 Irregularidade protegdo |+ Motor demasiado quente, |+ Deixar o motor
TF/TH mento térmica do motor sensor TF/TH atuou. arrefecer e fazer reset
imediato (P) TF/TH/ « TF/THdesligado ou ligado a irregularidade.
P835 Mensagem TF incorretamente. » \Verificar as ligagdes/
acionamento 1 « Ligagao entre o conexdes entre o
101 Iegularidade protegao MOVIFIT® e TF/TH esta MOVIFIT® e TF/TH.
térmica do motor interrompida no motor. * Se néo estiver instalado
TE/THY nenhum sensor TF/TH:
M TF Instalar shunt X81:1 com
ac?gr?:rgneeTto 2 X81:2 (acionamento 1)
ou X91:1 com X91:2
(acionamento 2).
* Regular parametro P835
para "Sem resposta".
37 Watchdog Desliga- 0 Irregularidade Falha na sequéncia do » Contactar o servigo
do sistema | mento Watchdog do sistema software do sistema de assisténcia da
imediato de transbordamento SEW-EURODRIVE.
44 Utilizagao Desliga- 100 Irregularidade utiliza- A corrente total medida a * Reduzir a carga dos
da unidade | mento ¢ao Ixt/utilizagao Ixt partir das correntes de saida acionamentos.
imediato (corrente total aciona- dos acionamentos 1 e 2 é »  Garantir que os aciona-
mento 1 e 2) superior a 180 % Iy. mentos ndo sejam habili-
tados simultaneamente.
45 Inicializa- Desliga- 9 Irregularidade inicializa- | A sequéncia das fases ndofoi < Verifique a tensao de ali-
¢ao dete- mento ¢ao do sistema/ detetada. mentagéo da unidade
gédo da imediato A sequéncia das fases MOVIFIT®. Esta correta-
alimentacao nao foi detetada. mente ligada uma ali-
mentagao trifasica?
Nota: O MOVIFIT® deteta a
sequéncia das fases auto-
maticamente.
47 Timeout Desliga- 0 Irregularidade timeout Irregularidade na comunica- * Aparelho escravo: Veri-
no bus de mento SBus 1/timeout no bus | ¢ao através do bus interno do ficar a ligagéo do bus de
sistema 1 imediato (P) de sistema (CAN) 1 sistema sistema entre mestre e
P836 escravo.
+ Contactar o servigo
de assisténcia da
SEW-EURODRIVE.
82 Saida Desliga- 2 Irregularidade A corrente que vai para o *  Verificar a ligacédo
aberta mento saida/saida aberta motor (medida) € inferior a entre o MOVIFIT® e
imediato (P) acionamento 1 1% de Iy. motor(es).
P839 3 Irregularidade
saida/saida aberta
acionamento 2

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




Lista de irregularidades MOVIFIT®-SC

Assisténcia [ |

<P

Irregularidade

Sub-irregularidade

Co- Significado | Resposta Co- Significado Causa possivel Medida a tomar
digo digo
84 Protecéo do | Desliga- 5 Utilizagdo operagdo S3 = Tempo ciclo de monitorizagdo | * Reduzir a carga do
motor mento acionamento 1 do acionamento 1/2 foi acionamento.
imediato 6 Utilizaca 50 S3 ativado. * Reduzir a frequéncia
flzagao operagao de comutagéo.
acionamento 2
7 Monitorizagdo UL Monitorizagé@o UL Iy-UL foi * Remover bloqueio do
acionamento 1 ativada. acionamento.
. * Reduzir a carga do
8 M(_)mtorlzag:ao UL acionamento.
acionamento 2
9 Irregularidade simula- O motor 1/2 é desligado se * Reduzir a carga do
¢ao temperatura do forem alcangados 110 % da acionamento.
motor utilizagéo térmica. * Reduzir a temperatura
Acionamento 1 ambiente.
10 Irregularidade simula- * Impedira acumulagdo
= de calor.
¢ao temperatura do ;
motor Nota: O acionamento tem
Acionamento 2 que arrefecer antes do reset
da irregularidade.
89 Sobrecarga | Desliga- 2 Irregularidade freio Monitorizagdo do ciclodo freio | « Reduzir o intervalo de
térmica freio = mento sobrecarregado termi- 1/2 foi ativada. atuacdo com desblo-
imediato camente/acionamento 1 queio do freio sem habi-
3 Irregularidade freio litagdo do acionamento.
sobrecarregado termi-
camente/acionamento 2
94 Soma de Desliga- 0 Erro soma de controlo/ | Motor de arranque avariado, «  Enviar o MOVIFIT® para
controloda | mento parametro da secgdo de | possivelmente devido a o servigo de assisténcia
EEPROM imediato poténcia efeitos de CEM. técnica da SEW para ser
reparado.
97 Falha de Desliga- 0 Irregularidade copiar Irregularidade durante a *  Repetir o processo de
copia mento parametros transmissao dos dados copia.
imediato + Contactar o servigo

de assisténcia da
SEW-EURODRIVE.
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14.4 Lista de irregularidades MOVIFIT®-FC
A tabela seguinte apresenta as irregularidades que podem ocorrer no MOVIFIT®-FC:

A resposta a irregularidade definida de fabrica € apresentada na coluna "Resposta".
A letra (P) significa que a resposta é programavel e pode ser desativada.

Irregularidade

Sub-irregularidade

Co- Significado Resposta Co- Significado Causa possivel Medida a tomar

digo digo

00 Sem falha - - - - -

01 Sobrecorrente | Desliga- 0 Irregularidade » Saida em curto-circuito. «  Eliminar o curto-circuito.
mento sobrecorrente * Motor demasiado grande. | « Ligar um motor menos
imediato » Estagio de saida com potente.

defeito. * Se o estagio de saida
* Tempo de rampa estiver defeituoso,
demasiado curto. contactar o servigo
de assisténcia da
SEW-EURODRIVE.

*  Aumentar o tempo de
rampa.

04 Chopper de Desliga- 0 Irregularidade no »  Curto-circuito no circuito » Verificar o cabo de ali-

frenagem mento chopper de frenagem da resisténcia de mentagao do chopper
imediato frenagem. de frenagem.
* Resisténcia de frenagem |« Verificar a informagéo
demasiado pequena. técnica da resisténcia de
frenagem.

+  Substituir o MOVIFIT®
caso o chopper de fre-
nagem esteja avariado.

06 Falha de fase | Desliga- 0 Irregularidade falha de | Falha de fase na alimentagdo | = Verificar o cabo do sis-

na alimentagdo | mento fase na alimentacéo tema de alimentagao.
imediato

07 Sobretenséo Desliga- 0 Irregularidade sobreten- | +  Tens&o do circuito inter- * Aumentar o tempo de

no circuito mento s&o no circuito médio é demasiado alta. rampa.
intermédio imediato intermédio * Tempo de rampa »  Verificar ligagdo bobina
demasiado curto do freio/resisténcia de
* lIrregularidade na ligacédo frenagem.
bobina do freio/resisténcia | +  Verificar informagao
de frenagem técnica bobina do
*  Sobrecarga térmica freio/resisténcia de
bobina do freio/resisténcia frenagem.
de frenagem » Verificar a tensdo de
* Gama de tenséo nao per- entrada
mitida para a tensdo de
entrada
08 Monitorizagéo | Desliga- 0 Irregularidade na moni- | Fungdo da monitorizagéo da * Reduzir a carga.
da velocidade | mento torizagéo da velocidade | velocidade motora e regene- |+ Aumentar o tempo de
imediato rativa foi ativada. atraso P501 / P503.

Verificar o limite de
corrente.

Aumentar os tempos de
rampa.

Verificar o cabo do
motor.

Verificar as fases da
alimentagéo.
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Irregularidade

Sub-irregularidade

Co- Significado Resposta Co- Significado Causa possivel Medida a tomar
digo digo
09 Colocagcadoem | Desliga- 0 Irregularidade durante a | Colocagdo em funcionamento |« Realizar colocagdo em
funciona- mento colocagdo em funciona- | do motor falta. funcionamento do motor
mento imediato mento/colocagdo em no modo "Easy" (micro-
funcionamento falta interruptor) ou no modo
"Expert" (MotionStudio).

4 Irregularidade durante a | Motor ndo permitido colocado | « Voltar a efetuar a coloca-
colocagao em funciona- | a funcionar no modo "Expert" ¢ao em funcionamento
mento/poténcia do (MotionStudio). do motor.
motor ndo permitida »  Verificar/corrigir dados

do motor

7 Irregularidade durante a | Parametros de uma unidade * Executar novamente a
colocago em funciona- | MOVIFIT®-FC com uma ver- colocagdo em funciona-
mento/funcéo selegdo sdo0 mais antiga foram carre- mento do MOVIFIT®-FC
automatica do freio ndo | gados para uma unidade (Colocagao em funcio-
disponivel no firmware MOVIFIT®-FC com uma ver- namento do motor e
atual s&o mais recente. Conforme freio).

constelagdo podem ocorrer

irregularidades.

Foi utilizada uma versdo MOVI- | « Instalar versao atual do
TOOLS®-MotionStudio (ante- software MOVITOOLS®
rior a 5.60 SP1) que ainda nao MotionStudio.

suporta uma colocagéo em fun-

cionamento da fungéo de prote-

cao térmica do motor.

13 Irregularidade durante a | Foi utilizada uma versao * Instalar versao atual do
colocagao em funciona- MOVITOOLS®-MotionStudio software MOVITOOLS®
mento/colocagdo em (anterior a 5.60 SP1) que ainda MotionStudio.
funcionamento falta nao suporta uma colocagdo em

funcionamento da fungdo de

protecéo térmica do motor.

Os dados internos do motordo | »  Contactar o servigo

conversor ainda ndo possuem de assisténcia da

dados adequados para a fun- SEW-EURODRIVE.

¢ao de protecéo do motor.

Foi ativada a fungéo de prote- | + Desativar a fungao de

¢éo do motor para um motor protegdo do motor e eli-

nao disponivel (p.ex. DT/DV). minar a irregularidade
desligando a tenséo de
alimentagdo de 24 VCC
ou fazendo um reset a
comunicagéao.

15 Aplica-se apenas a A unidade apresenta uma + Contactar o servigo
unidade na versao parametrizagao da poténcia de assisténcia da
especial SK25 ndo permitida. SEW-EURODRIVE.

11 Temperatura Paragem 10 Irregularidade Sobrecarga térmica do * Reduzir a carga.
excessiva rapida sobretemperatura conversor *  Garantir o arrefecimento.
15 Alimentagéao Desliga- 0 Irregularidade interna Tens&o permanente < 18 V » Verificar a tensdo de
do sistema mento 24V (min. 1s) -alimentagdo 24 V.
eletronico imediato
17 Irregularidade | Desliga- 0 Irregularidade overflow | Eletrénica do conversor ava- | «  Verificar e melhorar
de sistema mento da pilha riada, possivelmente devido a ligacdes a terra e
18 imediato 0 Iregularidade efeitos de CEM. blindagens.
underflow da pilha : Contaqta[ 0 servigo
: de assisténcia da
19 0 Irregularldade NMI SEW-EURODRIVE se a
externa irregularidade persistir.
20 0 Irregularidade opcode
indefinido
21 0 Irregularidade falha de
protecéo
22 0 Irregularidade acesso
ilegal a palavra de
controlo
23 0 Irregularidade acesso
de instrugéao ilegal
24 0 Irregularidade acesso

ilegal ao bus externo
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Irregularidade

Sub-irregularidade

falha de fase de saida

fase do motor.

Co- Significado Resposta Co- Significado Causa possivel Medida a tomar

digo digo

25 EEPROM Paragem 0 Irregularidade na Falha no acesso a EEPROM | « Estabelecer estado do
rapida EEPROM fornecimento (P802) e

executar novamente a
colocagao em
funcionamento.

» Contactar o servigo
de assisténcia da
SEW-EURODRIVE se a
irregularidade persistir.

26 Terminal Desliga- 0 Irregularidade terminal | Sinal de habilitagdo externo « Eliminar a causa da irre-

externo mento externo lido na entrada programavel. gularidade, se necessa-
normal (P) rio voltar a programar o
P830 terminal.

31 Sensor TF/TH | Desliga- 8 Irregularidade protegdo |+ Motor demasiado quente, | + Deixar o motor arrefecer
mento térmica do motor sensor TF/TH atuou. e fazer reset a irregulari-
normal (P) TF/TH/sobretempera- * TF/THdesligado ou ligado dade.

P835 tura no motor/(TF/TH) incorretamente. » \Verificar as ligagdes/

+ Ligagéo entre o conexdes entre o
MOVIFIT® e TF/TH esta MOVIFIT® e TF/TH.
interrompida no motor. » Se nao estiver instalado

nenhum sensor TF/TH:
Instalar shunt X81:1 com
X81:2.

* Regular parametro P835
para "Sem resposta".

37 Watchdog do | Desliga- 0 Irregularidade Falha na sequéncia do + Contactar o servigo

sistema mento Watchdog do sistema programa de sistema. de assisténcia da
imediato de transbordamento SEW-EURODRIVE.

38 Software do Desliga- 0 Irregularidade software | Irregularidade no sistema + Contactar o servigo

sistema mento do sistema de assisténcia da
imediato SEW-EURODRIVE.

45 Inicializagéo Desliga- 0 Irregularidade sistema + Dados incorretos ou + Contactar o servigo
mento inicializagaol/irregulari- em falta na secgao de de assisténcia da
imediato dade geral durante a poténcia SEW-EURODRIVE.

inicializagéo + Falha no Hardware *  Substituir EBOX.

* Unidade standard utili- «  Utilizar unidade para
zada no sistema Tl sistema TI

47 Timeout Desliga- 0 Irregularidade timeout Irregularidade durante a *  Aparelho escravo: Veri-

no bus de mento SBus 1/timeout no bus | comunicagdo através do bus ficar a ligagdo do bus
sistema 1 normal (P) de sistema (CAN) 1 de sistema de sistema entre mestre
P836 e escravo.
» Contactar o servigo
de assisténcia da
SEW-EURODRIVE.

80 Teste RAM Desliga- 0 Irregularidade teste Irregularidade interna da « Contactar o servico
mento RAM unidade; memoria RAM de assisténcia da
imediato defeituosa. SEW-EURODRIVE.

81 Condigao de Desliga- 0 Irregularidade na condi- | (S6 no modo de operagao » Verificar ainformagao de

arranque mento ¢ao de arranque no dispositivo de elevagéo VFC) colocagao em funciona-
imediato modo VFC elevagao Durante a fase de pré-magne- mento e repetir, se
tizagdo, a corrente ndo pode necessario.

serinjetada paraomotoraum | « Verificar a ligagao entre

nivel suficientemente elevado: 0 conversor e o motor.

+  Poténcia nominal do *  Verificar a seccao
motor demasiado transversal do cabo do
pequena em comparagio motor e aumentar, se
com a poténcia nominal necessario.
do conversor de
frequéncia.

* Secgao transversal do
cabo do motor dema-
siado pequena.

82 Saida aberta Desliga- 0 Irregularidade saida/ Durante a habilitagéo nédo » \Verificar a ligagéo entre
mento saida aberta no disposi- | existe nenhuma ligagédo entre o MOVIFIT™ e motor.
imediato tivo de elevagao VFC 0 MOVIFIT® e 0 motor. *  Verificar ainformagéo de

4 Irregularidade saida/ Falha de, pelo menos, uma colocagéo em funciona-

mento e repetir, se
necessario.
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Irregularidade

Sub-irregularidade

Co- Significado Resposta Co- Significado Causa possivel Medida a tomar
digo digo
84 Protegéo do Paragem 0 Irregularidade simula- « Utilizagdo do motor & * Reduzir a carga do
motor rapida ¢ao temperatura do demasiado elevada. acionamento.
motor/sobrecarga * A monitorizagdo da veloci- | «  Verificar motor quanto
térmica do motor dade UL atuou, valor a bloqueios, eliminar
limite ultrapassado bloqueios.
durante mais do que *  Aumentar os tempos de
1 minuto. pausa.
* Temperatura ambiente no | «  Utilizar um motor mais
motor demasiado elevada potente.

* Baixar a temperatura
ambiente

* Impedir a acumulagao
de calor

*  Aumentar a velocidade

Verificar a colocagéo em fun-

cionamento do motor e do

modelo de protegao do
motor:

* Motorincorreto colocado
a trabalhar

« Tipo de ligagdo do motor
incorreto

*  Comprimento do cabo
do motor registado
incorretamente

* Temperatura ambiente
do motor configurada
incorretamente

89 Sobrecarga Desliga- 0 Irregularidade freio *  Sobreaquecimento »  Verificar combinagao
térmica freio mento sobrecarregado do freio motor/conversor.
imediato termicamente »  Atribuicéo * Quando o motor fun-
motor-conversor ciona no modo regene-
incorreta. rativo, usar/aumentar
» Ligagéo incorreta do freio resisténcia de frenagem.
+ Combinagéo do * Aumentar rampa de
MOVIFIT®-FC com paragem.
bobina do freio do aciona- | «  Controlar/verificar liga-
mento n&o possivel ¢ao dos cabos dos freios
* Posigédo do mico-inter-
ruptor S10/5 incorreta na
combinacéo MOVIFIT® e
motor com estagio de
poténcia mais pequeno
90 ID do estagio | Desliga- 0 Irregularidade reconhe- | + Combinagao conversor/ »  Verificar ainformagéo de
de saida mento cimento estagios de motor ndo permitida colocagao em funciona-
imediato saida incorreto * Posigdo incorreta dos mento e repetir, se
micro-interruptores necessario.

* Motor ndo se ajusta ao
conversor, substituir
motor.

»  Corrigir posicédo do
micro-interruptor

94 Soma de Desliga- 0 Erro soma de controlo/ | Eletronica do conversor ava- | = Enviar o MOVIFIT® para
controlo da mento parametro da secgdo de | riada, possivelmente devido a 0 servigo de assisténcia
EEPROM imediato poténcia efeitos de CEM ou defeito. técnica da SEW para ser

reparado.

97 Falha de copia | Desliga- 0 Irregularidade copiar Irregularidade durante a * Repetir o processo de

mento parametros/jogos de transmissao dos dados copia.

imediato parametros » Contactar o servico
Cancelamento de um de assisténcia da
download SEW-EURODRIVE.

98 Irregularidade | Desliga- 0 Irregularidade CRC via | » Irregularidade interno da «  Enviar o MOVIFIT® para
no CRC mento memoria flash interna unidade o servigo de assisténcia

imediato *  Memoria flash esta técnica da SEW para ser
defeituosa reparado.
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7 Informacgao técnica

15 Informacgao técnica

Interface PROFINET

Nivel funcional

Classic

Variante de protocolo PROFINET

PROFINET-IO RT

Velocidades de transmissao dos dados
suportadas

100MBit/s (full duplex)

Numero de identificagao SEW 010Ahex
Numero de identificagao da unidade 2
Tecnologia de ligagoes RJ45

Switch integrado

Suporta Autocrossing, Auto-negociagao

Tipos de cabos permitidos

Comprimento maximo do cabo (de Switch
para Switch)

Nome do ficheiro da base de dados

Categoria 5 e superior, classe D, de acordo com IEC 11801
100 m, de acordo com IEEE 802.3

GSDML-V2.xx-SEW-MTX-JJJIMMTT.xml

Nome do ficheiro Bitmap

SEW-MTX-Classic.bmp

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




indice |=—

Indice
A Configuragéo saida do motor .................... 126
Adaptador de interface Controlo do freio ............ccccceecccuuveeenennaae.... 133

Colocar em funcionamento o USB11A ....... 101 Controlo do freio alternativo ...................... 133
Adress Editor ..o 109 Controlo do freio standard da SEW ........... 132
Ajustar limite de corrente ..........cccoooiiiiiiieeee. 135 Dispositivo de elevagéo ..................... 129, 140
Ajustar limites de velocidade ............ccocceeeeennes 136 Download ...........cccooceiiiiiiiiiiiiiiiiiiie 137
Ajuste automatico 1/2, P320/330 ........ccccceeenne. 170 Freio ..oueoeiiiiiiieee e 132
Alarmes de diagnostico ........cccoevcieveeiniiieeeeeen, 46 Freio CC ...t 129

Determinar a causa da irregularidade .......... 47 Freios, permitidos ...............ccccccovvvevnninnnnn, 134

Ligar ..ooceeeeiiiii e 46 Informacgbes das unidades ........................ 126
Alterar parametros do enderecgo IP apés Limite de corrente ..................cccovvvevevennnnn, 135
a primeira colocagéo em funcionamento ............ 22 Limites de velocidade .................cccc.ceun.... 136
Amortecimento sem carga, P325 .................. 171 Modo de OPEragaio ..........oovcrc. 128, 129
AplicagGes do dispositivo de elevagao ............... 11 Monitorizagdo da velocidade .................... 135
Assentamento dos cabos de bus ........................ 24 Motor NEO-SEW  ..........ccoovveveeeeeeeieieen, 131
Ativar monitorizagao da velocidade .................. 135 Motor standard .............cccocoeeeeeeeeeennn, 130
Atribuicao dos terminais, parametros ...... 153, 173 MOVIFITP-FC oo 16
AUtO-NEgOCIACAOD ....oooiiiiiiiiiiee e 19 MOVIFIT®O-MC o 15
AULOCIOSSING «oiieiieeiiiiie e 19 Processo de controlo ... 128
AULOSEIUD oo 204 Sistema de configuragao ................c........ 127
B Tempos de rampa .......cccccceeeeeeeeiiecceeeeee 136
Blindagem dos cabos de bus ............cc.o.coovvrrvvn... 24 Tipo de MOtLOr .......cccueeiieiiieiie e 130
Blindagem e instalag&o dos cabos de bus .......... 24 Colocag&o em funcionamento do freio
Blogusio da monitorizaco Sequéncia das Com MOVIFIT®-FC ....ccooovvvvveiiiiarrrrrc 125
fases da alimentagao P201 ..........cccccoeveveunnne.. 152 Com MOVIFIT®-SC .......cooocvomverciinnrnnccnn 122
Bloqueio de parametros, P803 ................ 156, 178 Colocagao em funcionamento do motor
Boost 1/2, P321/331 ..o 170 Com MOVIFIT®-FC .......coourvvvnervrrinrri 125

Com MOVIFIT®-SC ... 122

c L Colocagao em operagao
Canal de.comumcagao L Colocar a unidade em funcionamento ....... 117

Conﬁg urar canal d'e co~mumc.agao """"""" 113 Colocar em funcionamento o USB11A ............ 101

Configurar comunicagéo serial ................... 104 ~

R Compensagéao do escorregamento 1/2,

Canal de parametros, estrutura .................c........ 58 P324/334 .oo..oooooeoeeeeeee oo 171
Caracteristicas das unidades PROFINET .......... 57 Compensacao IxR 1/2, P322/332 .....cccccou....... 170
Caracteristicas de funcionamento do PROFINET Comportamento de timeout

Modelo da unidade .............ccccccciiiiiiiiiinnnn. 32 AO deSligar 0 MeStre ... 75

Modelo de comunicagdo ............ccccccuvvnnnne.. 31 Comprimento do cabo do motor, P347 ............ 171

Tipos de unidades ............ccocccceeeeeiieeeneeen.n. 31 Comprimento do cabo do motor, P348 .......... 171
Classes derede .......ccoocoiieiiiiiiieiiiiiiieee e 20 Configuragéo
Cddigo da irregularidade, PO8O ........................ 150 Saida do motor ...........ccccceeevvciiiiiiiiiiiiee 126
Cédigo de irregularidade, P080...P084 ............. 166 SiSIEMA@ ... 127
Codigos de irregularidade dos servicos Configuragéo dos parametros do enderego ....... 22
PROFINET ..ot 72
Cadigos de retorno PROFIdrive .............cccccuueeee 70
Colocagdo em funcionamento ...............ccccc...... 15

Com MOVIFIT®-FC ..., 125

Com MOVIFIT®-SC ....co.ovvvvevierreenene. 122

Configuragdo do sistema ...............cc.......... 127

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




indice

Configuragao dos parametros do endereco IP

Alterar parametros do enderego IP apds
a primeira colocagdo em

funcionamento ..............c.ccccouuuueen.... 22
Editor de endere¢o SEW .............ccoooiinnnn. 24
Primeira colocagdo em funcionamento ........ 22
Repor paréametros do enderego IP ............... 22
Configurador
Diagndstico ............cooeeeceenvnennnnn. 201, 203, 217
Monitor dos dados do processo ................. 203
Configurar
Configurar canal de comunicacgéo .............. 113
Configurar comunicagéo serial ................... 104
Configurar tempos de rampa .......ccccccceeeeeeeeennn. 136
Consola DBG ..o, 180
Controlador, sequéncia de processamento ........ 61
Controlo da velocidade, modo de operagéao ..... 129
Controlo do freio
Alternativo .........cccccoeeiiiiiiiiie, 133
Standard SEW ............ccccciiiiiiiian, 132
Via de tenséo constante ..........ccccccceeeeeennn. 133
Via saida binaria ..............cccoceeeveeieeeeniienen... 133
Controlo do freio alternativo ...........cccccceeeeeeen. 133
Controlo do freio standard da SEW .................. 132
Corrente ativa, PO05 .......cccooeiiiiiiiiiiiiieeee, 164
Corrente de desconexao acionamento 1,
P300 oot 152
Corrente de desconexao acionamento 2,
P310 oo 152
Corrente de imobilizagao 1/2, P710/711 ........... 175
Corrente de saida (valor), PO04 ...........cc.c... 164
Corrente de saida acionamento 1, PO0O .......... 148
Corrente de saida acionamento 2, PO01 .......... 148
Corrente de saida nominal, PO71 ............ 149, 165
Corrente de saida, PO09 ..........ccccceeviiiiereennnene. 164
Corrente nominal, acionamento 1, P341 .......... 153
Corrente nominal, acionamento 2, P343 ......... 153
Criar novo projeto ........ooovevecciiiiiiiecieeee e, 34
Criar projeto ... 34
D
DBG
DeSCriGa0 .......cccooeeeeiiieieeieeee 180
Fungéo de cépia ........ccceeuueeeeieiiiaiiiiiiiis 199
Indicagédo basica para MOVIFIT®-FC ... 193
Indicacéo basica para MOVIFIT®-SC ......... 185
LiQAGCaO0 ......ooeviiiiiiiiiiiii e 181
Menu de contexto para MOVIFIT®-FC ....... 192
Menu de contexto para MOVIFIT®-SC ... 184

Modo de operagdo manual para

MOVIFIT®-FC oo, 196
Modo de operacdo manual para
MOVIFIT®-SC ..o, 188

Modo de parametros para MOVIFIT®-FC .. 194
Modo de pardmetros para MOVIFIT®-SC .... 186

Ocupacgdo das teclas ........ccccceeeeeeeieeeiaennns 182
Operagdo do MOVIFIT®-FC ...................... 192
Operagdo do MOVIFIT®-MC .................... 199
Operagdo do MOVIFIT®-SC ......c.cocovun..... 183
Referéncia .........cccceeeeeeeiieiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiian, 180
Selegéo do idioma ..................... 183, 192, 199

Definicao de fabrica, P802 ....................... 156, 178

Desbloqueio do freio sem habilitagao,

P738 o, 155, 176

Descrigdo dos dados do processo
Representagao do processo das E/Ss digitais

Bytes de entrada com 16 DI ....................... 78
Bytes de entrada e de saida para
12DI/ADO0 ... 79

Representagcdo do processo dos sistemas
de acionamento

MOVIFIT®-SC ... 85
MOVIFIT®-FC ..o, 89
MOVIMOT® ligado a RS485 ........................ 80
Descrigao dos parametros
MOVIFIT®-FC ..o 164
MOVIFIT®-SC ..., 148
Determinar a causa da irregularidade ................ 47
DiagnoOStiCo ...vevveiiiiiiiieeeeee e 122
PROFINET IO ... 46
Topologia PROFINET ..o, 53
Diagnostico de irregularidade,
COMUNICAGCAD .......ceeeeveeeeeeeveeeiiiiiaaaa, 201, 203, 217
Diagnéstico de irregularidade, dados do
PrOCESSO .uuiieieieieeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 201, 203
Diagnostico de irregularidades
Procedimentos de diagnéstico .................... 74
Direito a reclamagdo em caso de defeitos ......... 10
Dispositivo de elevagédo, modo de
(o] o]=T ¢=To= [ R 129, 140
DKG60B (cabo de extensao para DBG) .......... 181
Documentagao adicional ...............ccceevvvvviininnnn. 10
Download ......ccccceeeieieiiiiiii 137
E
Editor de enderego SEW .........cccoviiiiieiiiinnnn. 24
Editor de topologia ..........cccceviiiiiiiiiiiiee, 50

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




indice |=—
Elaboragao do projeto F
Alarmes de diagnoéstico .................vvvvvnnnnee. 46 Firmware da secc¢ao de poténcia, P076 ...149, 165
Controlador PROFINET 10 .........ccciiiieeee. 33 Freio CC, modo de operagao .........ccccccceeeeeennnn. 129
DESCrIGEO ....coieiiiiiieeeee e 31 Freio desbloqueado sem habilitagéao,
Ler ou escrever parametrizacdo através P738 e 155, 176
do registo de dados 47 .................... 71 Freio, colocagdo em funcionamento ................ 132
PROFINET IO ..o 31 Freios, permitidos ............ccccoiiiiiie, 134
Topologia PROFINET .......cccoovveeeeiieiieieins 49 Frequéncia de modulagéo, P840 .................... 179
Enderegcamento de um MOVIFIT® Frequéncia nominal da alimentagao, P002 ...... 148
NO PROFINET ...oovviiiiiiiiiiiiiieeeeeeee e, 62 Frequéncia PWM, P840 ..........ccccocceevieeeenan. 179
Enderegamento do conversor subordinado ........ 62 Frequéncia, P02 .........cccocoeeeeeeeeeeeeeeeen 164
ENderego IP ..o 20 Fungao de paragem por referéncia 1/2,
Endereco SBus, P813 .......coccivveiiiiiennn. 156, 178 P720/723 ... 176
Endereco TCP/IP e sub-redes ...........cccccvveeeeenn.. 20 Funcéo de poupanca de energia, P770 ........... 177
Classes de rede .......cccocevveeeeeiiiiiiccciieeenn, 20 Fungéao de substituicdo da unidade ................. 204
Enderego IP ..............coooevviiieen 20 Func¢des de controlo,
Gateway Padrao ...........ccccoeeeeeeeeeeernnnnn. 21 parametros ..o 154, 156, 174, 178
MAGCHID ..o 20 Fungoes de monitorizagdo, parametro ............. 172
Mascara de sub-rede ..............c.cccoeveveuenn. 21 Funcbes de seguranga ...........c.c.cooviiinnnnn 12
Entradas binarias DI100 — 103, P600 - 603 ...... 173 G
Entradas binarias DI100 — DI103, P600...603 ..153 Gateway padrao ........cccccevvciiiie e 21
Escrever parametros Geradores de rampa, parametros ............ 151, 168
Através de MOVILINK® .......cccoevcveeei... 63, 64
Através de PROFlIdrive ......................... 67, 68 H
Escrita de um parametro Horas de operacgéo, PO16 ............cccceeee 149, 165
Através de MOVILINK® .......coovooeeeerei. 64 I
Através de PROFIdrive ..........cccccccevicnnenenn. 68 indice de parametros
Estabelecimento da comunicagdo com as MOVIFIT®-FC .o, 158
(]3] (o F=To [T SRS 96 MOV/FIT®—SC ____________________________________________ 144
Estado de irregularidade, PO12 ............... 149, 165 Informag&o de seguranca
Estado do arranque, POT0 ......coooooovvvrssriivnnes 148 UHIIZAOT @IVO ........ccssecceeeveeereceeeeeeeee 13
Estado do conversor de frequéncia, PO10 ........ 164 Informagao sobre direitos de autor .................... 11
Estado Link, monitorizagao ..........ccccceeeeeeeeeeenen... 19 Informagéo técnica
Estado operacional, PO11 ........cccceeeen. 148, 164 Interface PROFINET PROFIBUS .............. 226
Estatisticas da porta PROFINET IO para MOVIFIT® "Classic” ..... 72
Topologia PROFINET .......coococivviiiniiinnicns 54 Informagdes das unidades ................cccocoev...... 126
Estrutura do canal de parametros ....................... 58 Informagdes de seguranca
Enderegamento do conversor Estrutura das informacées de seguranga
SUDOTAINAAO ... 62 INtEGradas ..........ccoeeeeeeeeeeeeeeeeen, 9
Parametrizac&o através do registo Estrutura das informacées especificas a
de dados 47 ......ooooeiiiiiiiiiieee 60 determinados capitulos .................... 9
Pedidos de parémetros MOVILINK® ............ 63 GEral ..o 13
Pedidos de parémetros PROFIdrive ............ 67 Identificagdo na documentagéo ..................... 9
Processo d? parametrizagdo através de Informagées gerais sobre sistemas
registo de dados 47 ..., 60 08 DUS e 12
Sequéncia de processamento para o Informagdes de seguranca especificas a
CONTOIAAOr oo 61 determinados capitulos ..........cccocovceeeeienenn. 9
Exclusao da responsabilidade ...........ccc.ccccoee... 10 Informagdes de seguranca integradas ............. 9
Execugao de fungdes com as unidades .... 96, 116 Instalar ficheiro GSDML ..........ccccoeoveveveureeenne. 33

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10

229



— | indice
Instrugbes de instalagdo .......cccceeevvvvviiiiiiiiieennnn. 17 Mascara de sub-rede ..........cceovviiviiiiiiiiieeeeeeen. 21
Assentamento dos cabos de bus ................. 24 Micro-interruptor S10, PO14 ..........cccvvvveeeeeeein. 165
Blindagem dos cabos de bus ....................... 24 Micro-interruptor S10, PO15 ........cccooiiiiiinne 149
LEDS et 26 Micro-interruptores, configuragao ...................... 25
LEDs de eStado ........cccccceeueciiiiiiiiineeeenn, 26 Modelo da unidade PROFINET 10 .................... 32
Ligagéo MOVIFIT® - PROFINET IO ............ 18 Modelo de comunicagdo PROFINET IO ............ 31
Ligagdo PROFINET 1O ......cccccveviiiiieennen, 17 Modo de operagao .........ccccceeevviieeeeniinenn. 128, 129
Micro-interruptores, configuragéo ................. 25 Modo de operagéo 1/2, P700/701 .................... 174
INtrodUGA0 ..oeiiiieeeeeiie e 14 Modo de operacgéo do arranque de motor,
P700 ..o 123, 154
J R Modo de operacao manual com o
Jogo de parémetros, atual, PO13 ...................... 165 MOVITOOLS® MotionStudio
L Desativagao ........cccceeeeeiiiiiiiiiiiiiiiiiieiiaa, 121
LED e 26 Modulo, SIMATIC ..o 34
T2AV=C" oo 26 Monitor dos dados do processo ...................... 203
"24V=S" oo 26 Monitorizagao da velocidade 1/2, P500/502 .... 172
"BUS-F" ..o 28 Monitorizagéo do estado Link ..., 19
D™ e, 26 MotionStudio
"DO.." oo 26 Operagdo manual, descrigéo ..................... 118
8 1107 Yot G OO 28 Motor nG0-SEW ... 131
MIKIACE 2" oo 28 Motor standard ..........cccoooiiiiiiii 130
TRUN PS"™ oo 29 MOVIFIT®-FC
"RUN" .o 27 Colocacdo em funcionamento ..................... 16
"SF/USR" ... 26 Descrigdo dos parametros ....................... 164
GEIAIS ... 26 Lista de pardmetros ... 158
Para PROFINET IO ...ooovvvveeceeeeeeeeereeeereeeeeee 27 MOVIFIT®-MC
LEDS de €Stad0 .......cccovueieririieiiinireieieieiseieians 26 Colocagdo em funcionamento ..................... 15
Leitura de um parametro MOVIFIT®-SC
Através de MOVILINK® ..........ccccoovvevenn.n. 63 Descrigéo dos parametros ......................... 148
Através de PROFIANVE ....ooweeooo 67 Lista de par@metros ...........ccccccccvvvevennennnnn. 144
Ler ou escrever parametrizacao através do N
rt-?‘glst? de dados 47 .....cceeeiiii e 71 Nivel funcional MOVIEIT® 14
Ligagao Nomes dos produtos ........ccceeevvieeeeriiiieeee e, 11
PC e 102
Notas
. P{?OFINET JO e 17 Identificagéo na documentagao ............ 9
Ligacdo do PC ........coooiiiiiiieieeeeeee, 102, 108
Ligacdo MOVIFIT® = PROFINET IO .................. 18 o
Ligacdo PROFINET Offset de arranque 1/2, P722/725 ................... 176
Criar NOVO Projeto ...........cococeeeeeeeeeeeeeeeeeenn 34 Operagao com dois Motores ..o 123
Ligag{jes de comunicagao Operagéo com MOV'TOOLS® MotionStudio ... 118
Configurar canal de comunicagéo .............. 113 Operagao com um sO Motor ........cccceevvcvveeeeens 123
Configurar comunicacéo serial .................. 104 Operagéo manual MOVIFIT®-FC com DBG
Ligar 0 PC ..o 108 ABVAGEO ..o, 196
Limite de corrente 1/2, P303/313 ..ooovveveenn. 170 Desativagao ........cccceeeeeiiiiiiiiiiiiiiiiiieeiian, 198
M Reset da irregularidade ...........c.cc.ccc.......... 198
MACHID .o 20
MarCas ....ccceeeeeiieeie e 11

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




indice |=—
Operag¢ao manual MOVIFIT®-SC com DBG Parametro 000 ............cccoeeiiiiiiiiiiiiie, 148, 164
AlIVAGEO ... 188 Parametro 001 ..., 148
Desativagdo ...........coooiiieciiiiiiiieieiee e, 191 Par&metro 002 ... 148, 164
Operagdo com dois motores ...................... 190 Parametro 003 .........ccooiiiiiiiiee e 148
Operacdo com um s6 motor ....................... 189 Parametro 004 ..., 164
Reset da irreqularidade ...............c.............. 191 Parametro 005 .........ccooviiiiiiii e 164
Outra documentagéo aplicavel ...........ccccoocceeeeen. 10 Parametro 008 .........cccoooiiiiiiiiee e 164
P Parametro 009 ..., 164
Palavras-sinal nas informagdes de seguranga ... 9 Par?metro 010 e, 148, 164
Parametrizagdo ..........cccccvvvviviiiiiiiiieeeeeeeeeeeee 122 PArametro 011 oo 148, 164
Com MOVIEIT®-EC 125 Par@metro 012 ..o, 149, 165
Com MOVIFIT®-sC 122 Parametro 013 ..., 165
Parametrizago através de registo de dados Parametro 014 ...........ccceiiiiiiiiii, 149, 165
PROFIANIVE 47 w..ooooovovvoiiiiieieiececeeessssensssesnnnnee 56 Parametro 015 s 149, 165
Caracteristicas das unidades PROFINET ... 57 Parametro 016 ............cccoeoiiiiiiiiiiiiii, 149, 165
Estrutura do canal de parémetros ................ 58 Parametro 017 ..., 149, 165
/ntrodugéo dos registos de dados Parametro 031 ..., 149, 165
PROFINET ..o 56 Par&metro 032 ... 149, 165
Parametrizag&o através do registo Parametro 033 .......cccooiiiiee, 149, 165
de dadoS 47 ... 60 Pardmetro 034 .........oooviiiiiiiieeeeen, 149, 165
Ler ou escrever parametrizagdo através Parametro 050 ............ccccoiiiiiiiiiiiii, 149, 165
do registo de dados 47 ................... 7 Parametro 051 ........ccocuevevveceeeeeeceeereceeeenenen, 149
Parametrizag&o e diagnostico Parametro 070 .........cccoovveveeveveereeeerneennns 149, 165
Diagnéstico via Web para unidades Parametro 071 ........ccocevuereeeeeeeeieieceene 149, 165
Ethernet ...........ccooovveveie, 208 A
Configuragdes de sequranga 208 paamenooso T
Configuragoes gecome”dadas - Pardmetro 094 ...........ooooecoooevveeomemeecrsrnnnen, 150, 166
para 0 browser ........ccccccceecvveeeeeen. R
Pré-oQuisos o SOMNGIE ... 208 o rametro 056 e 150, 166
Estrutura da pagina inicial do R
MOVI;F?T® (SOMCIEC) oo 209 PAAMEI0 097 . 150, 166
Estrutura do Applet de diagnéstico ........... 210 ParzAametro 098 ..o 150, 166
R Py — 213 Parrjlmetro 099 .., 150, 166
Parametro Parametro 130 ..........cccoeiiiii, 151, 168
Configurar canal de comunicagéo ............ 113 ParzAametro 131 . 151, 168
Configurar comunicacéo Sefial .............. 104 Parrjlmetro 134 168
Parametro "Limite ativo" ... 167 Par?metro 135 e 169
Parametro "Solicitagio de limite da rampa" ...... 167 Parai\metro 136 i 169
Parametro "Solicitagio de limite da Parrilmetro 140 151, 168
VEIOGIAAE" .vvvvverrrersseicerrerseseenssneesnon 167 Parametro 141 i 168
Parametro "Solicitagéo de paragem" ________________ 167 Par@metro 144 ... 168
Parametro "Temperatura ambiente motor” ....... 171 Parametro 145 ..., 169
Parametro "Tempo de rampa maximo" ........... 167 Parametro 146 ...........ccccoiiiiiiiii, 169
Parametro “Utilizagéo do motor" ...ooo 171 Parametro 200 ........cooovvveiiieeeeee 122, 152
Parametro "Velocidade maxima direita" ........... 168 Parametro 201 ..., 152
Parametro "Velocidade maxima esquerda” ...... 168 Parametro 300 ...........cccooiiiiiiii, 152, 170
Parametro 301 ..o 152, 170
Parametro 302 ..., 170
Parametro 303 ..., 170
Parametro 310 ..o 152, 170

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




——| indice

Parametro 311 ... 152, 170 Parametro 802 ............cccceiiiiiiiiiiii, 156, 178
Par@metro 312 ... 170 Parametro 803 ........coooviiiiiiie, 156, 178
Parametro 313 ..., 170 Parametro 813 ..., 156, 178
Parametro 320 .........ooovviiiiiiccccee e 170 Parametro 816 ...........ccccceiiiiiiiiiiiiiiiiinnn, 156, 178
Parametro 321 ... 170 Parametro 830 ........coovvveeiiiiiiiiieeeee, 156, 178
Parametro 322 ..o 170 Parametro 835 .............ccc, 156, 178
Parametro 323 ... 170 Parametro 836 ............cccceeiiiiiiiiiiiiiiine, 156, 178
Parametro 324 ..o, 171 Parametro 839 ..., 156
Parametro 325 ... 171 Parametro 840 ...............ccoiiiiriiiii, 157, 178
Parametro 330 ..o 170 Parametro 860 .............ccceeiiiiiiiiiii, 179
Parametro 331 ..., 170 Parametro 861 ..., 179
Parametro 332 ... 170 Parametro 870 ............ccciiiiiiiii, 157, 179
Parametro 333 ... 170 Parametro 871 ..., 157, 179
Par@metro 334 ... 171 Par@metro 872 ..o, 157, 179
Parametro 340 .........ooovviiiiiicieeeeeeeee. 152, 171 Parametro 873 ............cccciii, 157, 179
Parametro 341 ... 153, 171 Parametro 874 ............cccccoiiiiiiiiiii, 157, 179
Pardmetro 342 ......ccoceiiiiiiieeieee, 153, 171 Par@metro 875 ..., 157, 179
Parametro 343 ... 153, 171 Parametros

Par@metro 347 ... 171 Atribuicdo dos terminais .................... 153, 173
Parametro 348 ... 171 Configurar os parédmetros estrutura

Parametro 500 ...........coooeiiiieeeeeeeeeeeee, 172 em arvore dos parametros  ........... 116
Par8metro 501 ........cccovovveeieeeceeieieeeeeeeiennans 172 Fungbes da unidade .......................... 156, 178
Pardmetro 502 .........cccccoovevueueeerereeeeeeeeneneen. 172 Fungbes de controlo .......................... 154, 174
Parametro 503 ..........coooiii e, 172 Fungbes de monitorizaggo ....................... 172
Par8metro 522 .........ccccooovevreuereieieeiereisienennans 172 Geradores de rampa. ........................ 151, 168
Parametro 600 ...........cccooevueuerereceeeennnn. 153, 173 Ler/ alterar os parametros da unidade ..... 116
Parametro 601 ..........ccooveveueueuereieeeieiennn. 153, 173 Pardmetros do motor ........................ 152, 170
Parametro 602 ............ccccovrueurrerererennnnn. 153, 173 Pardmetros do sistema de alimentag¢go .... 152
Parametro 603 .........ccccooeveveeeeeereeeennnnn. 153, 173 Parametros para SMLP ............................ 115
Parametro 620 .....oooomoe 124, 153, 173 Referéncias .......cccccceeeeeeeeeeeiieiiiiinannn, 151, 168
Parametro 621 ..........cccovevvurueuerereeerennann. 124, 153 Valores de indicagéo ...................... 148, 164
Parametro 700 ... 123, 154, 174 Parametros 080...084 ..., 166
ParAmetro 7071 .....ccoooovieeeeeeeeeeee e, 174 Parametros do motor, parametro ............. 152, 170
Par8metro 710 ........ccccovvvveeieeeeeeieeeeeeeenans 175 Parametros do sistema de alimentagéo ........... 152
Parametro 711 .....ccoovoveeecccceeeeee e 175 Pedidos de parametros MOVILINK® .............. 63
Par8metro 720 ........ccccocoveveieieieieieieieieieeieieans 176 Codigo de retorno ..., 66
Par8metro 721 .......cccocoveveeccececeeeeeeeenans 176 Escrita de um parametro ............................ 64
Parametro 722 ..........ccccoooveeeeeeeeeeeeeeenennnn 176 Leitura de um pardmetro ............................. 63
Parametro 723 .......c.ccceeueeeeeeeeeeeeeeeeeee e 176 Pedidos de parametros PROFldrive .................. 67
Pardmetro 724 .........ccceveeeveeeeeeeeeeeeeeeeeenen, 176 Codigos de retorno PROFIdrive .................. 70
Parametro 725 ........ccccoovoveeeeeeeeeeeeeeeeenennnn 176 Escrita de um pardmetro ............................. 68
Parametro 731 ..o 155, 176 Leitura de um par@metro ...............cc.c.cocoe.e. 67
Pardmetro 732 ........ccoceveeeveeeeeeeeeeeeeee e, 176 Posi¢ao da entrada binaria DI100, P031 ......149, 165
Parametro 734 .........cccocoeeveecceeeeeennn. 155, 176 Posicao da entrada binaria DI101, PO32 ......149, 165
Parametro 735 .......c.coceueueeeeeeeeeeeeeeeeeee e 176 Posicao da entrada binaria DI102, P033 ......149, 165
Parametro 736 ...........cccccoveveeueuerererennnnn. 124, 155 Posi¢do da entrada binaria DI103, P034 ......149, 165
Parametro 737 .......cccccooeveeeeeeeeeeeeennn. 124, 155 Posigao saida binaria DB0O, PO50 .................. 165
Parametro 738 .........cccoovevverueueieieieieinnnn. 155, 176 Posic&o saida binaria DO0O, PO50 .................. 149
Parametro 770 .........ccocueveeeveeeeeeeeeeeeeee e, 177 Posi¢ao saida binaria DO01, PO51 .................. 149

232 Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




indice

Pré-magnetizagéo 1/2, P323/333 ..........ccce.. 170
Procedimentos de diagndstico ............ccccveeeeeeen. 74
Processo de controlo .........ccccccceiiiiiiiiiiiiiiines 128
Processo de parametrizagao através de
registo de dados 47 ........oooiiiiiiiiiee s 60
PROFINET

Reconhecimento de topologias .................... 48

PROFINET IO
Cadigos de irreqularidade dos servigos

PROFINET ..o 72
Elaborag@o do projeto .........ccccccceeeiiiicunnnene. 31
Elaboragéao do projeto do controlador .......... 33
Elaboragéao do projeto MOVIFI| 7® Classic
Exemplo de aplicagdo MOVIFIT® FC .......... 44
Exemplo de aplicagdo MOVIFIT® MC ......... 39
Estrutura do canal de parédmetros ................ 58
Informagé&o técnica .........cccccccveeiiiiiiiiiiiiin, 72
Instalar ficheiro GSDML ...............ccccecuunnneee. 33
LEDS .t 27
LiGaGa0 .......coeiiiiiiiiiiiiiie e 17
Programa de exemplo

SIMATIC S7 oo 71
Protecao do motor, acionamento 1, P340 ........ 152
Protecao do motor, acionamento 2, P342 ........ 153
Protecdo do motor, P340 ........ccevviiiiiieeeeee, 171
Protecdo do motor, P342 .........ceeeveeeeeeeeeee 171
R
Rampa com suavizacgdo-S t12/t22, P134/144 ...168
Rampa de aceleragao t11/t21, P130/140 ......... 168
Rampa de desaceleragao t11/t21, P131/141 ....168
Rampa de paragem t13/t23, P136/146 ............. 169
Rampa t11/t21 aceleragéo, P130/140 .............. 168
Rampa t11/t21 desaceleragado, P130/141 ......... 168
Rampa t12/t22 acel. = desacel., P134/144 ....... 168
Reconhecimento de topologias .........c.ccccveeeernnns 50

PROFINET .o 48
Referéncia de paragem 1/2, P721/724 ............. 176
Referéncia PO1, P094 .........cccceevviivienenn. 150, 166
Referéncia PO1, P870 ......cccooevvvviivineen, 157, 179
Referéncia PO2, P095 ........ccccoeveeeeeeeennnn. 150, 166
Referéncia PO2, P871 .......oeveiviiieee, 157, 179
Referéncia PO3, P096 .........cccoeevvvvvnneeenn. 150, 166
Referéncia PO3, P872 .......ccccccveveeeeeeennnn.. 157, 179
Referéncias, parametros ..........ccccceeeeenn... 151, 168

Registo de dados 47, parametrizagéo através ...56
Registo de dados PROFIdrive 47,

parametrizagao através ............cccccceeiiiiiiiiiiinnnn, 56
Repor parametros do enderego IP ...................... 22
Reset da irregularidade, P840 ...........ccccceoee... 157

Reset manual, P840 .........coovvvveiiiiiiieeieeeee, 178
Reset, P840 ........occviviiiiiiiee e 157
Resposta a irregularidade externa,
P830 .. 156, 178
Resposta ao sinal TF, P835 ..................... 156, 178
Resposta saida aberta, P839 ............ccvvvveeeen. 156
Resposta timeout SBus, P836 ................. 156, 178
Respostas as irregularidades

Timeout do bus de campo ............ccccceuuuunn. 75
Rotagao de arranque/paragem 1/2,
P300/310 oo 170
S
Saida binaria DB0O, P620 ....................... 124, 173
Saida binaria DBO1, P621 ........ccccceveviiiieeees 124
Saida DB0O0, P620 ..........cccovveeeeeiiiieee e 124
Saida DBO1, P621 .....oooviiiiiieeeecieeee e 124

Saidas binarias DB0O - DB01, P620...621 ....... 153
Sequéncia das fases da alimentagao, P003 .... 148
Sequéncia de processamento para o

CoNtrolador ... 61
SIMATIC S7
Programa de exemplo ...........ccccccevviieeenn. 71
Suavizacao-S t12/t22, P135/145 ..................... 169
Sub-redes ... 20
Substituir a unidade, comportamento ................ 24
Switch Ethernet ..., 19
AUtO-NEGOCIACEOD ... 19
AULOCIOSSING ..o 19
Monitorizagdo do estado Link ...................... 19
T
Temperatura do dissipador, P014 ............ 149, 165
Tempo de aplicagao do freio, arranque
de motor, freio 1, P731 ..o, 155
Tempo de aplicagao do freio, arranque
de motor, freio 2, P734 ....oooeeiie 155
Tempo de arranque suave 1, P130 ................ 151
Tempo de arranque suave 2, P131 ................. 151

Tempo de atuagao do freio 1/2, P732/735 ....... 176
Tempo de habilitagdo do freio 1/2, P731/734 .... 176

Tempo de habilitagao, PO17 .................... 149, 165
Tempo de resposta 1/2, P501/503 ................... 172
Tempo de resposta para a monitorizagéo do

acionamento 1, P301 ... 152
Tempo de resposta para a monitorizagao do

acionamento 2, P311 ... 152
Tempo de reversao, P140 ......ccccoeeeeeeeennnnl. 151
Tenséao de alimentagao nominal, P200 ....122, 152
Tenséao do circuito intermédio, PO08 ............... 164
Tensao nominal do freio 1, P736 ............. 124, 155

Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10




— | indice

Tensao nominal do freio 2, P737 ............. 124, 155
Timeout resposta SBus, P836 .........c.cccc........... 178
Tipo de arrefecimento, P341 .............ccccevvnnn. 171
Tipo de arrefecimento, P343 ........cccccccevveeieeennn. 171
Tipo de comunicagao

Configurar canal de comunicagéo .............. 113

Configurar comunicagéo serial ................... 104
Tipo de MOtOr ...ueeeiiieiiiii, 130
Tipo de unidade, PO70 ...........cccevvvivinnnnee. 149, 165
Tipos de unidades PROFINET 10 .........ccceenneen. 31
Transferéncia do jogo de parametros com
MOVITOOLS® ... 137
U
USBTTA et 102
Utilizagao recomendada ..........cccccvvieeeeieieeeenennn. 96
Utilizador alvo ........ooooiiiie 13
UWS21B oot 102
Vv
Valor atual P11, PO97 ........oovveiiis 150, 166
Valor atual P11, P873 ..o 157, 179
Valor atual P12, PO98 ........cccccoevviiiieeeene 150, 166
Valor atual P12, P874 .........coveeeeee. 157, 179
Valor atual P13, P875 ......coovvveeeieees 157, 179
Valor atual, PO99 ... 150, 166
Valores de indicagéo, parametros ........... 148, 164
Velocidade de transmissdo dos dados
SBUS, P816 ...ooeiiieeeeee e, 156, 178
Velocidade maxima 1/2, P302/312 ................... 170
Velocidade minima 1/2, P301/311 ......ccccccee. 170
Velocidade, PO0O ...........coocviieiiiiieeee e 164
Verificagdo da falha de fase na
alimentagao, P522 ............ccci, 172

234 Manual — MOVIFIT® Nivel funcional "Classic" com interface PROFINET 10







SEW-EURODRIVE—Driving the world

SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.O. Box 3023

D-76642 Bruchsal/Germany

Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com




	1 Informações gerais
	1.1 Utilização da documentação
	1.2 Estrutura das informações de segurança
	1.2.1 Significado das palavras do sinal
	1.2.2 Estrutura das informações de segurança específicas a determinados capítulos
	1.2.3 Estrutura das informações de segurança integradas

	1.3 Direito a reclamação em caso de defeitos
	1.4 Exclusão da responsabilidade
	1.5 Outra documentação aplicável
	1.6 Informação sobre direitos de autor
	1.7 Nomes dos produtos e marcas
	1.8 Aplicações do dispositivo de elevação
	1.9 Funções de segurança
	1.10 Informações gerais de segurança sobre sistemas de bus

	2 Informações de segurança
	2.1 Notas preliminares
	2.2 Gerais
	2.3 Utilizador alvo

	3 Introdução
	3.1 Nível funcional MOVIFIT®
	3.2 Nível funcional "Classic"

	4 Colocação em funcionamento
	4.1 Procedimento para a colocação em funcionamento do MOVIFIT®-MC
	4.2 Procedimento para a colocação em funcionamento do MOVIFIT®-SC e -FC

	5 Instruções de instalação
	5.1 Ligação ao bus na ABOX
	5.1.1 Atribuição dos pinos Ethernet X30 / X11 e X31 / X12 (tomada RJ 45)
	5.1.2 Atribuição dos pinos Ethernet X11 / X12 (tomada M12)
	5.1.3 Ligação MOVIFIT® – Ethernet

	5.2 O switch Ethernet integrado
	5.2.1 Autocrossing
	5.2.2 Auto-negociação
	5.2.3 Monitorização do estado LINK

	5.3 Endereço TCP/IP e sub-redes
	5.3.1 Introdução
	5.3.2 MAC-ID
	5.3.3 Endereço IP
	5.3.4 Classes de rede
	5.3.5 Máscara de sub-rede
	5.3.6 Gateway padrão

	5.4 Configuração dos parâmetros do endereço
	5.4.1 Primeira colocação em funcionamento
	5.4.2 Alteração dos parâmetros do endereço IP após a primeira colocação em funcionamento
	5.4.3 Reposição dos parâmetros do endereço IP
	5.4.4 Introdução do endereço destino F no configurador gateway
	5.4.5 Editor de endereço SEW

	5.5 Comportamento ao substituir a unidade
	5.6 Blindagem e instalação dos cabos de bus
	5.7 Configuração dos micro-interruptores na ABOX
	5.8 LEDs de estado do MOVIFIT® nível funcional "Classic"
	5.8.1 LEDs gerais
	5.8.2 LEDs específicos do bus para PROFINET
	5.8.3 LED "RUN PS"


	6 Elaboração do projeto PROFINET IO
	6.1 Introdução
	6.1.1 3 tipos de unidades
	6.1.2 Modelo de comunicação
	6.1.3 Modelo da unidade

	6.2 Elaboração do projeto controlador PROFINET IO
	6.2.1 Ficheiro GSDML comum
	6.2.2 Instalar ficheiro GSDML
	6.2.3 Criar novo projeto
	6.2.4 Elaboração do projeto controlador PROFINET IO

	6.3 Especificação do nome da unidade PROFINET IO
	6.4 Configuração do MOVIFIT® Classic
	6.4.1 Exemplo de aplicação do MOVIFIT®-MC
	6.4.2 Exemplo de aplicação do MOVIFIT®-SC
	6.4.3 Exemplo de aplicação do MOVIFIT®-FC

	6.5 Alarmes de diagnóstico PROFINET
	6.5.1 Ativar os alarmes de diagnóstico
	6.5.2 Determinar a causa da irregularidade

	6.6 Configuração PROFINET com reconhecimento de topologias
	6.6.1 Introdução
	6.6.2 Criar um projeto PROFINET e iniciar o editor de topologia
	6.6.3 Determinar topologia e detetar falhas de ligação
	6.6.4 Alterar características da porta
	6.6.5 Diagnóstico da topologia
	6.6.6 Estatísticas da porta


	7 Parametrização através de registo de dados PROFIdrive 47
	7.1 Introdução dos registos de dados PROFINET
	7.2 Características das unidades PROFINET da SEW-EURODRIVE
	7.3 Estrutura do canal de parâmetros PROFINET
	7.3.1 Processo de parametrização através de registo de dados 47
	7.3.2 Sequência de processamento para o controlador
	7.3.3 Endereçamento do conversor subordinado
	7.3.4 Pedidos de parâmetros MOVILINK®
	7.3.5 Pedidos de parâmetros PROFIdrive

	7.4 Ler ou escrever parametrização através do registo de dados 47
	7.4.1 Programa de exemplo para SIMATIC S7
	7.4.2 Informação técnica PROFINET para MOVIFIT® nível funcional "Classic"
	7.4.3 Códigos de irregularidade dos serviços PROFINET


	8 Diagnóstico de irregularidades para a operação no PROFINET IO
	8.1 Procedimento de diagnóstico
	8.2 Timeout do bus de campo

	9 Descrição dos dados do processo
	9.1 Representação do processo de diagnóstico
	9.2 Representação do processo das E/Ss digitais
	9.2.1 Bytes de entrada com 16 DI
	9.2.2 Bytes de entrada e de saída para 12DI/4DO

	9.3 Representação do processo dos sistemas de acionamento
	9.3.1 MOVIMOT® ligado a RS485
	9.3.2 MOVIFIT®-SC
	9.3.3 MOVIFIT®-FC


	10 Funcionamento do MOVITOOLS® MotionStudio
	10.1 Trabalhos preliminares no MOVIFIT®
	10.2 Através do MOVITOOLS® MotionStudio
	10.2.1 Tarefas
	10.2.2 Estabelecimento da comunicação com as unidades
	10.2.3 Execução de funções com as unidades

	10.3 Primeiros passos
	10.3.1 Iniciar o software e criar o projeto
	10.3.2 Estabelecer a comunicação e fazer um scan da rede
	10.3.3 Configurar unidades

	10.4 Modo de ligação
	10.4.1 Vista geral
	10.4.2 Configurar o modo de ligação (Online ou Offline)

	10.5 Comunicação serial (RS-485) através de adaptador de interface
	10.5.1 Engenharia através de adaptador de interface (serial)
	10.5.2 Colocar em funcionamento o adaptador de interface USB11A
	10.5.3 Configurar comunicação serial
	10.5.4 Parâmetros de comunicação serial (RS-485)
	10.5.5 Configuração da interface serial para MOVIFIT®-MC

	10.6 Comunicação através da Ethernet
	10.6.1 Estabelecer a ligação da unidade ao PC através da Ethernet
	10.6.2 Address Editor
	10.6.3 Configurar o canal de comunicação através da Ethernet
	10.6.4 Configurar os parâmetros de comunicação para SMLP
	10.6.5 Parâmetros de comunicação para SMLP

	10.7 Execução de funções com as unidades
	10.7.1 Configurar os parâmetros das unidades
	10.7.2 Ler ou alterar os parâmetros da unidade
	10.7.3 Colocação em operação de unidades (online)

	10.8 Modo de operação manual com o MOVITOOLS® MotionStudio
	10.8.1 Iniciar o modo de operação manual
	10.8.2 Ativar modo de operação manual
	10.8.3 Controlador no modo de operação manual
	10.8.4 Desativar modo de operação manual


	11 Parametrização da secção de potência
	11.1 Colocação em funcionamento do freio/motor com MOVIFIT®-SC
	11.1.1 Parâmetro 200
	11.1.2 Parâmetro 700
	11.1.3 Parâmetro 736
	11.1.4 Parâmetro 737
	11.1.5 Parâmetros 620 e 621

	11.2 Colocação em funcionamento do freio/motor com MOVIFIT®-FC
	11.2.1 Processo de colocação em funcionamento

	11.3 Colocação em funcionamento da proteção térmica do motor com MOVIFIT®-FC
	11.3.1 Área de aplicação
	11.3.2 Função de proteção térmica do motor no MOVIFIT®-FC
	11.3.3 Ativação no menu de colocação em funcionamento
	11.3.4 Parametrização no menu de colocação em funcionamento
	11.3.5 Parametrização na árvore dos parâmetros

	11.4 Colocação em funcionamento de aplicações de elevação com MOVIFIT®-FC no modo "Expert"
	11.5 Colocação em funcionamento do motor via bus de campo com MOVIFIT®-FC
	11.5.1 Descrição da colocação em funcionamento do motor via bus de campo na secção de potência do MOVIFIT®-FC
	11.5.2 Limitações
	11.5.3 Exemplo de programa para S7
	11.5.4 Procedimento para a colocação em funcionamento do motor através do bus de campo

	11.6 Índice de parâmetros da secção de potência do MOVIFIT®-SC
	11.7 Descrição dos parâmetros MOVIFIT®-SC
	11.7.1 Valores de indicação
	11.7.2 Referência / Geradores de rampa
	11.7.3 Parâmetros do sistema de alimentação
	11.7.4 Parâmetros do motor
	11.7.5 Atribuição dos terminais
	11.7.6 Funções de controlo
	11.7.7 Funções da unidade

	11.8 Índice de parâmetros da secção de potência do MOVIFIT®-FC
	11.9 Descrição dos parâmetros MOVIFIT®-FC
	11.9.1 Valores de indicação
	11.9.2 Valores de indicação em caso de operação com opção de segurança
	11.9.3 Referências / Geradores de rampa
	11.9.4 Parâmetros do motor
	11.9.5 Funções de monitorização
	11.9.6 Atribuição dos terminais
	11.9.7 Funções de controlo
	11.9.8 Funções da unidade

	11.10 Lista e descrição de parâmetros MOVIFIT®-MC

	12 Configuração dos parâmetros e operação manual com a consola DBG
	12.1 Descrição consola DBG
	12.1.1 Função
	12.1.2 Equipamento
	12.1.3 Visão geral
	12.1.4 Ligação da consola DBG
	12.1.5 Ocupação das teclas da consola DBG
	12.1.6 Selecionar o idioma desejado

	12.2 Operação do MOVIFIT®-SC com a consola DBG
	12.2.1 Selecionar a secção de potência do MOVIFIT®-SC
	12.2.2 Menu de contexto DBG para MOVIFIT®-SC
	12.2.3 Indicação básica
	12.2.4 Modo de parâmetros
	12.2.5 Modo de operação manual

	12.3 Operação do MOVIFIT®-FC com a consola DBG
	12.3.1 Selecionar a secção de potência do MOVIFIT®-FC
	12.3.2 Menu de contexto DBG para MOVIFIT®-FC
	12.3.3 Indicação básica
	12.3.4 Modo de parâmetros
	12.3.5 Modo de operação manual

	12.4 Operação do MOVIFIT®-MC com a consola DBG
	12.4.1 Selecionar a secção de potência do MOVIFIT®-MC

	12.5 Função de cópia da consola DBG

	13 Diagnóstico
	13.1 Configurador de gateway
	13.1.1 Iniciar configurador de gateway
	13.1.2 Diagnóstico do gateway
	13.1.3 Diagnóstico dos dados do processo

	13.2 Função de substituição da unidade
	13.2.1 Descrição
	13.2.2 Ativar função de substituição da unidade
	13.2.3 Substituição da unidade
	13.2.4 Combinação ABOX/EBOX não permitida

	13.3 Diagnóstico via Web
	13.3.1 Pré-requisitos de software
	13.3.2 Configurações recomendadas para o browser
	13.3.3 Configurações de segurança
	13.3.4 Estrutura da página inicial do MOVIFIT® (SC/MC/FC)
	13.3.5 Estrutura do Applet de diagnóstico
	13.3.6 Proteção contra o acesso


	14 Assistência
	14.1 Lista de irregularidades gateway
	14.1.1 Irregularidade F111 – Irregularidade no sistema
	14.1.2 Irregularidade F112 – Aviso de periferia
	14.1.3 SYS-F e STO

	14.2 Lista de irregularidades MOVIFIT®-MC
	14.3 Lista de irregularidades MOVIFIT®-SC
	14.4 Lista de irregularidades MOVIFIT®-FC

	15 Informação técnica
	Índice



